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1 SADANBRUGES MANUALEN

I denne manual finder De de informationer der
er ngdvendige for installation, idriftseetning og
betjening af en Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformer. Vi anbefaler at De laeser
manualen omhyggeligt.

Som minimum bgr De fglge de 10 trin i guiden
“Sadan kommer De hurtigt i gang” nedenfor.

Skulle der opsta problemer, sa kontakt venligst
Deres lokale leverandgr.

Sadan kommer De hurtigt i gang

1. Undersgg om det leverede stemmer overens
med det De har bestilt, se kapitel 3.

2. Lees sikkerhedsinstruktionerne omhyggeligt
far frekvensomformeren seaettes i drift, se
kapitel 1.

3. Kontroller fgr opsaetningen af frekvens-
omformeren at afstanden til andre
genstande omkring apparatet og kgle-
forholdene overholder minimumskravene, se
kapitel 5.2 og tabel 4.3-1.a

4. Kontroller dimensionerne pa motorkablet,
forsyningskablet og hovedsikringerne, og
efterse alle kabelsamlinger, se kapitlerne
6.1.1, 6.1.2 0og 6.1.3.

5. Fglg installationsvejledningen, se kapitel
6.1.4.

6. Dimensioneringen af styreledninger og
jordingssystemet forklares i kapitel 6.2.
Opseaetningen af styresignaler til basis-
applikationen er beskrevet i kapitel 10.2.

Husk at forbinde de digitale indganges
feellespotentialer.

7. Lees i kapitel 7 hvordan kontrolpanelet
anvendes.

8. Basisapplikationen indeholder kun 10
parametre foruden motordata, parameter-
og applikationspakke-lasen. Alle veerdier er
forhandsindstillede fer leveringen, men for
at sikre korrekte driftsbetingelser bgr
folgende data fra motorskiltet dog
kontrolleres.

- nominel motorspeending
- nominel motorfrekvens

- nominel motorhastighed
- nominel motorstrgm

- forsyningsspaending

Parametrene er forklaret i kapitel 10.4.
9. Fglg Idriftseetningsvejledningen, kapitel 8.

10.Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren
er nu driftsklar.

@nsker De en anden I/O opseetning eller andre
driftsfunktioner henvises til kapitel 12, “Five in
One+” -applikationspakken. De enkelte
applikationer er beskrevet i detaljer i “Five in
One+" -applikationsmanaualen.

Brgdrene Eegholm A/S kan ikke holdes
ansvarlige, i tilfeelde af at frekvensomformerne
bruges pa nogen mader, der gar imod
instruktionerne.
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Side 2 (88) Sikkerhed Vacon

1 1 SIKKERHED
DEN ELEKTRISKE INSTALLATION MA KUN UDF@RES AF EN
AUTORISERET EL-INSTALLAT@R

1.1 Advarsler

Interne komponenter og printplader (undtagen de isolerede 1/0-klemmer)
1 ligger p& netpotentialet nar Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren er
tilsluttet forsyningsspeendingen. Denne spaending er meget farlig og kan
forarsage ded eller alvorlig kveestelse hvis man kommer i kontakt med den.

Nar Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren er tilsluttet forsyningsspaen-
dingen, er der spaending pa tilslutningsklemmerne pa motoren U, V, W,
+/- klemmerne pa DC-mellemkredsen og pa bremsemodstands-
klemmerne, ogsa selv om motoren ikke karer.

1/0-styreklemmerne er isoleret fra forsyningspotentialet, men
releeudgangene og andre 1/0-ér (hvis jumper X4 star pa OFF, se fig.
6.2.2-1) kan have en farlig spaending, ogsa selvom forsynings-
spaendingen er slaet fra Vacon CX/CXL/CXS- frekvensomformeren.

Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren har en hgj kapacitiv lseekstrgm.
Hvis en frekvensomformer anvendes som en del af maskinen, er

maskinfabrikanten forpligtet til at sgrge for at frekvensomformeren har en
hovedafbryder i maskinen (EN60204-1).

O wWw N

6 Der ma kun anvendes reservedele fra Vacon Plc

1.2 Sikkerhedsinstruktioner

Frekvensomformeren er kun beregnet til fast installation. Foretag ingen
1 tilslutninger eller malinger mens Vacon CX/CXL/CXS er tilsluttet
forsyningsspaendingn.

Nar forsyningsspaendingen afbrydes, vent da indtil kaleventilatoren standser
og indikatorlamperne pa betjeningspanelet er slukkede. (Er der intet panel,
sa se lamperne i panelholderen). Vent yderligere fem minutter fgr der
foretages noget som helst arbejde med Vacon CX/CXL/CXS- forbind-
elserne. Ikke engang frontdaekslet ma abnes far de fem minutter er gaet.

Foretag ingen spaendingsbelastende modstandsmalinger pa nogen dele af
apparatet.

Afmonter motorkablerne far der laves malinger pa disse.

Undlad at bergre IC-kredse pa printplader. Statiske spaendinger kan
gdelsegge komponenterne.

Kontroller at frontdaekslet pa Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren er
lukket fgr den sluttes til forsyningsspaendingen.

Kontroller at der ikke er forbundet fasekompenseringskondensatorer i
motorledningerne.

~N O OoO1Ph~hw N

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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1.3 Jording og jordfejlsbeskyttelse Advarselsslymboler
Frekvensomformeren skal altid  Afhensyn til Deres egen sikkerhed bgr de veere
ekstrabeskyttes med en jordleder forbunde ekstra opmaerksom pa instruktioner meerket
jordklemmen. med disse advarselssymboler:

Frekvensomformerens sikring mod jordfejl
beskytter kun selve frekvensomformeren mod
jordfejl der matte opsta i motoren eller

motorkablet.

Fejlstramsreleeer fungerer ikke altid korrekt i
forbindelse med frekvensomformere. Bruges
saddanne, bgr det testes om de virker i
forbindelse med den jordfejlsstrgam der
eventuelt opstar i en fejlsituation.

= Farlig speending

= Generel advarsel

1.4 Start af motor

1 Sgrg for at motoren er monteret korrekt fgr den startes.

2 Motorens maksimumshastighed (frekvens) skal altid indstilles i
henhold til motoren og den maskine der er tilsluttet motoren.

3 Inden man vender motorens omlgbsretning, skal det tilsikres at det
kan ggres pa en forsvarlig made.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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EU-direktiver

Vacon

2 EU-DIREKTIVER
2.1 CE-meerke

Produktets CE-maerke garanterer produktets
frie bevaegelse inden for EU-omradet. Ifalge
EU-reglerne garanterer dette at produktet er
fabrikeret i henhold til de direktiver produktet er
omfattet af.

Vacon CX/CXL/CXS frekvensomformerne er
CE-meerkede i henhold til lavspaendings-
direktivet og EMC-direktivet. FIMKO har veeret
den kontrollerende instans.

2.2 EMC-direktivet
2.2.1 Generelt

Overgangsperioden i henhold til EMC-
direktivet (elektromagnetisk kompatibilitet)
sluttede den 1.1.1996, og praktisk talt alt
elektrisk udstyr er omfattet af dette direktiv.
Direktivet siger at det elektriske udstyr ikke ma
veere til gene for omgivelserne og skal veere
immunt over for andre elektromagnetiske
forstyrrelser.

Et teknisk konstruktionsdokument (Technical
Contruction File, TCF), kontrolleret og
godkendt af FIMKO, er bevis pa at Vacon CX/
CXL/CXS-frekvensomformerne opfylder
kravene til EMC-direktivet. Et teknisk
konstruktionsdokument anvendes som en
erkleering pa at apparatet er i overens-
stemmelse med EMC-direktivet da det ikke er
muligt at teste alle installationskombinationer.

2.2.2 Tekniske kriterier

Intentionerne med designet var at udvikle en
serie af frekvensomformere som er
brugervenlige og omkostningsbesparende,
samtidig med at kundebehovene bliver opfyldt.
Udviklingen af produktet i overensstemmelse
med EMC-direktivet var et af hovedformalene
fra begyndelsen.

Vacon CX/CXL/CXS-serien henvender sig til
verdensmarkedet. For at sikre stgrst mulig
fleksibilitet og samtidig overholde EMC-
bestemmelserne i forskellige regioner, opfylder
immunitetsniveauerne i alle frekvens-
omformerne de hgjeste niveauer, mens
emissionsniveauerne (udstralet stgj) er valgfrie.

Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformere med
koden “N” er designet til brug uden for EU eller
til brug inden for EU hvor slutbrugeren tager
personligt ansvar for overensstemmelsen med

EMC-direktivet.
2.2.3 EMC-niveauer

Af hensyn til EMC-direktivet er frekvens-
omformerne inddelt i tre niveauer. Alle
produkterne har de samme funktioner og
styringselektronik, men de varierer pa fglgende
omrader i henhold til EMC-direktivet:

CX -niveau N:

Frekvensomformerne (niveau N) opfylder ingen
EMC-emissionskrav uden et separat RFI-filter.
Med et eksternt RFI-filter opfylder produktet
EMC-emissionskravene for sveerindustrielt
miljg (standarderne EN50081-2 , EN61800-3).

CXL/CXS -niveau I:

Frekvensomformerne (niveau I) opfylder EMC-
emissionskravene for sveerindustrielt miljg
(standarderne EN50081-2 , EN61800-3).

CXL,CXS -niveau C:

Frekvensomformerne (niveau C) opfylder EMC-
emissionskravene for kommercielle, beboelses-
meessige og lette industrielle miljger
(standarderne 50081-1,2 , EN 61800-3,
videste udstreekning af brugen).

Alle produkter (niveau N, I, C) opfylder alle
EMC-immunitetskrav (standarderne EN50082-
1, EN61800-3).

2.2.4 Fabrikantens konformitetserklaering

De fglgende sider indeholder kopier af
fabrikantens konformitetserkleeringer som viser
overensstemmelsen med direktiverne for
frekvensomformere med forskellige EMC-
niveauer.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212

+4573121213
eegholm@eegholm.dk

Telefax:
email:
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vacon

EU DECLARATION OF CONFORMITY
We

Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:

Product name: Vacon CX Frequency converter
Vacon CXL Frequency converter
Vacon CXS Frequency converter

Model number Vacon ..CX.....
Vacon ..CXL.....
Vacon..CXS.....

has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

= -
Vaasa 12.05. 1997 OC}7 W

Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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vacon

EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CX Frequency converter
Model number VACON ..CX...N. +.RFlI...
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCFno.: RP00012
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05. 1997 b"«;é‘}“,. v
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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vacon

EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name;: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXL Frequency converter
Model number VACON ..CXL...I.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy

Function: Manufacturer

Date: 03.05.1996

TCF no.: RP00013

Competent body

Name: FIMKO LTD

Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki

Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 o - fgﬁ‘wﬂm__,
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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vacon

EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXL Frequency converter
Model number VACON ..CXL...C.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-1,-2 (1993), EN50082-1,-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00014
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05. 1997 ') TP
i
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXS Frequency converter
Model number VACON ..CXS...I.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCFno.: RP00015
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 14.11.1997 o - ’-:‘[—/mwm]__—,
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXS Frequency converter
Model number VACON ..CXS...C.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-1,-2 (1993), EN50082-1,-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCFno.: RP00016
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 14.11. 1997 ') TP
i
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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Udpakning
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3 UDPAKNING

Denne Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformer
har gennemgaet en kraevende fabrikstest inden
afsendelse. Efterse ved udpakningen, om
apparatet skulle veere beskadiget og kontroller
at leverancen stemmer overens med det
bestilte (se "Kode til typebestemmelse”, figur 3-
1).

| tilfeelde af at apparatet skulle veere
beskadiget, bedes De kontakte Deres

3.1 Kode til typebestemmelse

forsikringsselskab eller leverandgren. Hvis
leverancen ikke er i overensstemmelse med det
bestilte, bedes De omgaende kontakte
leverandgren.

Bemeark! @deleeg ikke emballagen.
Skabelonen, der er trykt pa det beskyttende lag
pap, kan bruges til opmaerkning af borehuller,
nar Vacon CX/CXL/CXS frekvensomformeren
skal fastggres pa vaeggen.

VACON (CA)22 CX 4 B 2 N 1 (AN)

(se tabel 4.2-1 - 4.2-8).

VACON Vacon Plc
Software-version (CA er standard-software)

Apparatets nominelle effekt (konstant moment)*
Produkttyper CX, CXL, CXS

Nominel tilslutningsspaending:
2=230V, 4 =400V, 5 =500V, 6 = 690V (3 faser)

Valgbart betjeningspanel:
A =7-segment LED-display
B = grafisk (LCD)-display
C = uden betjeningspanel
D = speciel, start/stop, potentiometer, m.v.
G = G-panel

Kapslingsklasse:
0=1P00, 2 =1P20, 5 = IP54 (NEMA 12/12K),
7 =1P21 (NEMA 1), 9 = speciel
(IP54 og IP21 kun til CXL-serien)

Emissionsniveau:
N = Opfylder standarderne EN50082-1,-2,
EN61800-3
| = Opfylder standarderne EN50081-2 ,
EN50082-1,-2 , EN61800-3
C = Opfylder standarderne EN50081-1,-2,
EN50082-1,-2 , EN61800-3

Valgbart indbygget bremsemodul:
0 =ingen bremse
1 =indbygget bremse

Speciel hardwareversion (efter behov)
findes ikke i standardversionen

* | pumpe- og ventilatorapplikationerne (variabelt moment) er apparatets nominelle effekt et trin starre

Figur 3-1 Typebestemmelseskode

Bragdrene Eegholm A/S Telefon:

+4573121212

+4573121213
eegholm@eegholm.dk

Telefax:
email:
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Udpakning

Vacon

3.2 Opbevaring

Hvis apparatet skal opbevares inden det
seettes i drift, bagr det kontrolleres at
temperaturforholdene i lagerrummet er i orden
(-40°C — +60°C; relativ luftfugtighed <959%,
der ma ikke dannes kondensvand).

3.3 Garanti

Garantien deekker fabrikationsfejl. Fabrikanten
patager sig intet ansvar for skader der er
opstaet under transport eller udpakning.

Fabrikanten kan ikke i nogen tilfeelde eller
under nogen omstaendigheder holdes ansvarlig

Fabrikanten kan heller aldrig holdes ansvarlig
for eventuelle fglgeskader.

Fabriksgarantien geaelder i 18 maneder fra
datoen for levering, ab fabrik, og 12 maneder
fra idriftsaettelsesdato, eller den dato der métte
komme fgrst (General Conditions NL92/
Orgamlime S 92).

Lokale forhandlere har muligvis andre
garantiperioder. Dette vil veere specificeret i
deres salgs- og garantibetingelser.

Skulle De have spgrgsmal vedrgrende

for skader og fejl opstaet pa grund af fejlagtig  garantien, bedes De kontakte Deres
brug, vold, forkert installation, unormale leverandgr.
temperatur-, stov-,eller teeringsforhold eller fejl
opstaet som fglge af drift eller opbevaring uden
for de specificerede rammer.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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4 TEKNISKE SPECIFIKATIONER

4.1 Generelt

Figur 4-1 viser et blokdiagram over Vacon CX/
CXL/CXS frekvensomformeren.

Den trefasede drosselspole og DC-link-
kondensatoren laver tilsammen et LC-filter,
som sammen med Diodebroen frembringer DC-
spaendingen til IGBT vekselretterrbro-blokken.
De hgjfrekvente forstyrrelser forarsaget af
hovedforsyningen og frekvensomformeren
udjeevnes ved hjeelp af drosselspolen.
Drosselspolen forbedrer ogsa indgangs-
strgmmens sinusform til frekvensomformeren.

Den trefasede vekselretterbro producerer en
symmetrisk trefaset PWM-moduleret AC-
spaending til motoren. Den effekt der treekkes
fra hovedforsyningen er tilnaermelsesvis aktiv.

Motor- og applikations-styringsblokken er
baseret pa mikroprocessor-software.
Mikroprocessoren styrer motoren i henhold til
udmalte signaler, parametervardier og
styresignaler fra [I/O-styreblokken og
betjeningspanelet. Motor- og applikations-
styringsblokken sender styresignaler til en
motorkontrol ASIC som udregner IGBT-
kontakternes stilling. Gate-drivere forstaerker
disse signaler fra motorkontrol ASIC til IGBT-
vekselretteren.

Ved hjeelp af betjeningspanelet kan brugeren
indstille parameterveerdier, afleese statusdata
0g give styresignaler. Panelet er aftageligt og

frekvensomformeren via et kabel. | stedet for
betjeningspanelet er det ogsa muligt at tilslutte
en pc ved at bruge betjeningspanelkablet til at
forbinde pc’en med frekvensomformeren.

I/O-styreblokken er isoleret fra forsynings-
potentialet og forbundet til jordpotentialet ved
hjeelp af en 1 MQ-modstand og en 4,7 nF-
kondensator. Om ngdvendigt kan 1/O-
styreblokken forbindes til jord uden en
modstand ved at positionen pa jumper X4
(GND ON/OFF) aendres pa styrekortet.

Basisapplikationen, d.v.s. basis-kontrol-
betjeningsdelen med tilhgrende parametre, er
en nem indgangsvinkel til betjeningen af
frekvensomformeren. @nskes et mere
udbygget betjeningspanel eller bredere
parameteropseaetnings-muligheder, kan man
veelge en tilleegsapplikation fra “Five in One”-
applikationspakken. Tilleegsapplikationerne er
beskrevet i “Five in One+"-applikations-
manualen.

Pa bestilling kan et bremsemodul monteres i
apparatet, enten fra fabrikken eller pa
installationsstedet. Der kan ogsa bestilles
ekstra I/O- udvidelseskort.

Ind- og udgangs-EMC-filtre er ngdvendige for
at opfylde EMC-direktivet og har intet med
frekvensomformerens drift at gare.

kan monteres separat og tilsluttes
Bremsemodstand,
hvis der er installeret
bremsemodul
e e =
| 1Bremsemodul, IGkB T] |
Hoved- Drossel- Ensretter- | (tilbehar) | \r/eett:_ Strgm-
forsyning spole bro eeep-= folere
L1 Indgan m_ 3~ J_ = (
L2 for ”r— -I >|— |
L3 EMC- Taa g — T
filter Ut;_ - 3~
!Venti- | —t |
: !Iator st
rem- ali | —
1 : @ forsyning Malinger
PE L—-l H
i = l i i i i Gate-
: | drivere
| Betjenings-:
‘ panel | T
= l _________ —Motor- og Motor-
| | “_/“ applikations- kontrol
| s Sl /RS 232 styring ASIC
‘ Galvanisk J L \%__ _
, isolator -styre-| E' NG '
| scxL/exs-modeller bl 1 Options- !
| **Standard i CXS-modellen kot
Figur 4-1 Vacon CX/CXL/CXS-blokdiagram.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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4.2 Effektomrade

let =nominel ind- og udgangsstregm (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur maksimum 50°C).
lctmax = Kortvarig overbelastningsstrgm 1min./10min. (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur
maksimum 50°C).

hr =nominel ind- og udgangsstrgm (ved variabel momentlast, omgivelsestemperatur maksimum. 40°C).

*=|P20 med option, ** = kan leveres i kabinetsversion, henvend Dem venligst til leverandgren for at fa detaljer.
Forsyningningsspanding 380—440 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX

Frekvensomformer- |Motorakseleffekt og stram Mekanisk str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- WxHxD

konstant moment variabelt moment klasse (mm) kg
P (kW) | lcr letmax | P (KW) vt

Vacon 2,2CX4 2,2 6,5 10 3 8 M4/1P20 120x 290 x 215 7
Vacon 3CX4 3 8 12 4 10 M4/1P20 120x 290 x 215 7
Vacon 4CX4 4 10 15 55 13 M4/IP20 120x 290 x 215 7
Vacon 55CX4 55 13 20 75 18 M4/1P20 120x 290 x 215 7
Vacon 75CX4 75 18 27 11 24 M5/IP20 157 x 405 x 238 145
Vacon 11CX4 11 24 36 15 32 M5/IP20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 15CX4 15 32 48 18,5 42 M5/IP20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 18,5CX4 18,5 42 63 22 48 M6/IP20 220x525x290 27
Vacon 22CX 4 22 48 72 30 60 M6/IP20 220x525x290 27
Vacon 30CX 4 30 60 90 37 75 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 37CX4 37 75 113 45 90 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 45CX4 | 45 90 135 55 110 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 55CX4 |55 110 165 75 150 M7/1IPOO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 75CX4 75 150 | 225 90 180 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 90CX4 |90 180 | 250 110 210 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 110CX 4 110 210 | 315 132 270 M8/1P00 496 x 890 x 353 136
Vacon  132CX4 132 270 | 405 160 325 M8/IP00 496 x 890 x 353 136
Vacon  160CX4 160 325 | 472 200 410 M8/IP00 496 x 890 x 353 136
Vacon 200CX4 200 410 | 615 250 510 M9/IPO0 700 x 1000 x 390 211
Vacon 250CX4 250 510 | 715 315 580 M9/IPOO 700 x 1000 x 390 211
Vacon  315CX4 | 315 600 | 900 400 750 M10/1P0O0 989 x 1000 x 390 273
Vacon 400CX4 | 400 750 1000 500 840 M10/IPOO 989 x 1000 x 390 273
Vacon 500CX4 | 500 840 1200 630 1050 M11/IPOO** | (2x700)x1000x390 | 430
Vacon  630CX4 630 1050 | 1400 710 1160 M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon  710CX4 710 1270 | 1500 800 1330 M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 800CX4 | 800 1330 | 1600 900 1480 M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 900CX4 | 900 1480 | 1700 — — M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 1000CX4 1000 |1600 | — — — M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550

Tabel 4.2-1 Effektomrade og dimensioner for Vacon CX-serien 380—440V.

Indbygningsmal - se side 25

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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let =nominel ind- og udgangsstrgm (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur maksimum 50°C)

lctmax = Kortvarig overbelastningsstrgm 1min./10min. (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur
maksimum 50°C).

hr =nominel ind- og udgangsstrgm (ved variabel momentlast, omgivelsestemperatur maksimum. 40°C).

*=1P20 med option, ** = kan leveres i kabinetsversion, henvend Dem venligst til leverandgren for at fa detaljer.

Forsyningsspaending 440—500 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvensomformer- | Motorakseleffekt og strgm Mekanisk str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment| klasse (mm) kg

P (kKW)| ler letmay |P (KW)[ Iyr
Vacon 2,2CX5 22 5 8 3 6 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 3CX5 3 6 9 4 8 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 4CX5 4 8 12 55 n M4/1P20 120x 290 x 215 7
Vacon 55CX5 55 11 17 7.5 15 M4/IP20 120 x290x 215 7
Vacon 75CX5 75 15 23 n 21 M5/IP20 157 x 405 x 238 145
Vacon 11 CX5 1 21 32 15 27 M5/IP20 157 x 405 x 238 145
Vacon 15CX5 15 27 41 18,5 34 M5/IP20 157 x 405 x 238 145
Vacon 18,5CX5 185 34 51 22 40 M6/IP20 220 x 525 x 290 27
Vacon 22 CX5 22 40 60 30 52 M6/IP20 220x525x290 27
Vacon 30CX5 30 52 78 37 65 M6/IP20 220 x525x290 35
Vacon 37CX5 37 65 98 45 77 M6/IP20 220x525x290 35
Vacon 45 CX5 45 77 116 55 96 M6/IP20 220 x 525 x 290 35
Vacon 55CX5 55 96 144 75 125 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 75CX5 75 125 188 20 160 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 90 CX5 90 160 210 110 180 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 110CX5 110 180 270 132 220 M8/IP00 496 x 890 x 353 136
Vacon  132CX5 132 220 330 160 260 M8/IP00 496 x 890 x 353 136
Vacon 160 CX5 160 260 390 200 320 M8/1P00 496 x 890 x 353 136
Vacon  200CX5 200 320 480 250 400 M9/IPOO 700 x 1000 x 390 211
Vacon  250CX5 250 400 571 315 460 M9/IPOO 700 x 1000 x 390 211
Vacon  315CX5 315 480 720 400 600 M10/1P00 989 x 1000 x 390 273
Vacon _ 400CX5 400 600 900 500 672 M10/1PO0 989 x 1000 x 390 273
Vacon  500CX5 500 700 960 630 880 M11/IPOO** | (2x700)x1000x390 | 430
Vacon  630CX5 630 880 1120 710 1020 | M12/IPOO** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon  710CX5 710 1020 1200 800 1070 | M12/IPOO** |(2x989)x1000x390 | 550
Vacon  800CX5 800 1070 1300 900 1200 | M12/IPOO** |(2x989)x1000x390 | 550
Vacon  900CX5 900 1200 1400 — — M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 1000CX5 1000 1300 — — — M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550

Tabel 4.2-2 Effektomrade og dimensioner for Vacon CX-serien 440—500V.

Indbygningsmal - se side 25

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Side 16 (88) Tekniske specifikationer Vacon

let =nominel ind- og udgangsstrgm (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur maksimum 50°C)
lctmax = Kortvarig overbelastningsstrgm 1min./10min. (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur
maksimum 50°C).

hr =nominel ind- og udgangsstrgm (ved variabel momentlast, omgivelsestemperatur maksimum. 40°C).
* = |P54 kan leveres, **"= IP21—IP54 kan leveres *** = Henvend Dem venligst til leverandgren for at f& detaljer.
Forsyningsspanding 380 V—440 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXL
Frekvensomformer- | Motorakseleffekt og stram Mekanisk str. Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment klasse (mm) kg

PW)| It [ lermax | P(KW) | Iy
Vacon 2,2CXL4 2,2 6,5 10 3 8 M4/IP21* 120x 390 x 215 8
Vacon 3CXL4 3 8 12 4 10 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 4CXL4 4 10 15 55 13 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 5,5CXL4 55 13 20 75 18 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 7,5CXL4 7.5 18 27 n 24 M5/IP21* 157 x515x 238 16
Vacon 11 CXL 4 11 24 36 15 32 M5/IP21* 157 x515x 238 16
Vacon 15CXL 4 15 32 438 18,5 42 M5/IP21* 157 x515x 238 16
Vacon 18,5CXL4 18,5 42 63 22 48 Mé6/1P21* 220 x 650 x 290 32
Vacon 22CXL4 22 438 72 30 60 Mé/1P21* 220 x 650 x 290 32
Vacon 30CXL4 | 30 60 0 37 75 M6/IP21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 37CXL4 | 37 75 113 45 90 Mé6/IP21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 45CXL4 | 45 90 135 55 110 Mé/IP21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 55CXL4 | 55 110 165 75 150 M7/IP21* 374x1000x330 | 82
Vacon 75CXL 4 75 150 225 90 180 M7/1P21* 374x1000x330 | 82
Vacon 90CXL4 | 90 180 | 250 110 210 M7/IP21* 374x1000x 330 | 82
Vacon 110CXL4 110 210 315 132 270 M8/1P20** 496 x1290x 353 | 153
Vacon 132CXL4 | 132 270 | 405 160 325 M8/IP20** 496 x 1290x 353 | 153
Vacon 160CXL4 | 160 325 | 472 200 410 M8/IP20** 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 200CXL4 | 200 410 | 615 250 510 M9/IP20** 700x1425x390 | 230
Vacon 250CXL4 | 250 510 | 715 315 580 M9/IP20** 700x1425x390 | 230
Vacon 315CXL4 | 315 600 | 900 400 750 M10/ *** ok ok
Vacon 400CXL4 400 750 | 1000 500 840 M10/ *** el el
Forsyningsspaending 440 V—500 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXL
Vacon 2,2CXL5 2,2 5 8 3 6 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 3CXL5 3 6 9 4 8 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 4 CXL 5 4 8 12 55 1 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 5,5CXL5 55 1 17 7,5 15 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 7,5CXL5 7,5 15 23 11 21 M5/IP21* 157 x515x 238 16
Vacon 11 CXL5 1 21 32 15 27 M5/IP21* 157 x515x 238 16
Vacon 15CXL5 15 27 41 18,5 34 M5/IP21* 157 x515x 238 16
Vacon 18,5CXL5 18,5 34 51 22 40 M6/IP21* 220 x 650 x 290 32
Vacon 22CXL5 22 40 60 30 52 M6/IP21* 220 x 650 x 290 32
Vacon 30CXL5 30 52 78 37 65 M6/IP21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 37CXL5 37 65 98 45 77 M6/IP21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 45 CXL 5 45 77 116 55 96 M6/IP21* 220 x650x 290 38
Vacon 55CXL5 55 96 144 75 125 M7/IP21* 374x1000x330 | 82
Vacon 75CXL5 75 125 188 90 160 M7/IP21* 374x1000x330 | 82
Vacon 90CXL5 90 160 210 110 180 M7/IP21* 374x1000x330 | 82
Vacon 110CXL5 110 180 270 132 220 M8/IP20** 496 x1290x 353 | 153
Vacon 132CXL5 132 220 330 160 260 M8/IP20** 496 x1290x 353 | 153
Vacon 160 CXL5 160 260 390 200 320 M8/IP20** 496 x1290x 353 | 153
Vacon 200CXL5 200 320 480 250 400 M9/IP20** 700x1425x390 | 230
Vacon 250CXL5 250 400 571 315 460 M9/IP20** 700x1425x390 | 230
Vacon 315CXL5 315 480 720 400 600 M10/ *** il ekl
Vacon 400CXL5 400 600 900 500 672 M10/ *** il ekl

Tabel 4.2-3 Effektomrade og dimensioner for Vacon CXL-serien 440—500V.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Tekniske specifikationer Side 17 (88)

let =nominel ind- og udgangsstrgm (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur maksimum 50°C)
lctmax = Kortvarig overbelastningsstrgm 1min./10min. (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur
maksimum 50°C).

hr =nominel ind- og udgangsstrgm (ved variabel momentlast, omgivelsestemperatur maksimum. 40°C).
* = kan leveres i kabinetsversion, henvend Dem venligst til leverandgren for at fa detaljer.
Forsyningsspaending 525 V—690 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvensomformer- | Motorakseleffekt og stram Mek Str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapsling- BxHxD

konstant moment variabelt moment | klasse (mm) kg
P (kW) | lcr lctmax | P (KW) lyr

Vacon 7,5CX6 75 10 15 11 14 M5/1P20 157 x 440 x 265 16
Vacon 11 CX6 1 14 21 15 19 M5/1P20 157 x 440 x 265 16
Vacon 15CX6 15 19 29 18,5 23 M5/IP20 | 157 x 440 x 265 16
Vacon 18,5CX6 185 23 34 22 26 M5/IP20 | 157 x 440 x 265 16
Vacon 22CX6 22 26 40 30 35 M5/IP20 | 157 x 440 x 265 16
Vacon 30CX6 30 35 53 37 42 M6/IP20 | 220 x 618 x 290 38
Vacon 37CX6 37 42 63 45 52 M6/IP20 | 220 x 618 x 290 38
Vacon 45CX6 45 52 78 55 62 M6/IP20 | 220 x 618 x 290 38
Vacon 55CX6 55 62 93 75 85 M6/IP20 | 220 x 618 x 290 38
Vacon 75CX6 75 85 127 90 100 M6/IP20 | 220 x 618 x 290 38
Vacon 90 CX 6 90 100 150 110 122 M8/IPOO | 496 x 890 x 353 136
Vacon 110CX 6 110 122 183 132 145 M8/IPOO | 496 x 890 x 353 136
Vacon 132CX6 132 145 218 160 185 M8/IPO0 | 496 x 890 x 353 136
Vacon 160CX6 160 185 277 200 222 M9/IPOO | 700x1000x 390 | 211
Vacon 200CX 6 200 222 333 250 287 M9/IPOO | 700x1000x 390 | 211
Vacon 250CX 6 250 287 430 315 325 M10/IPOO | 989 x1000x 390 | 273
Vacon 315CX6 315 325 487 400 390 M10/IPOO | 989 x1000x 390 | 273
Vacon 400CX 6 400 400 560 500 490 M11/IPOO* | (2x700)x100x390 | 430
Vacon 500 CX 6 500 490 680 630 620 M12/IPO0* | (2x989)x100x390 | 550
Vacon 630 CX 6 630 620 780 710 700 M12/IPO0* | (2x989)x100x390 | 550
Vacon 710CX6 710 700 870 — — M12/IPO0* | (2x989)x100x390 | 550
Vacon 800 CX 6 800 780 — — — M12/IPO0* | (2x989)x100x390 | 550

Tabel 4.2-4 Effektomrade og dimensioner for Vacon CX-serie 690V.
Indbygningsmal - se side 25

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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et =nominel ind- og udgangsstrem (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur maksimum 50°C)
lctmax = kortvarig overbelastningsstrgm 1min./10min. (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur
maksimum 50°C).

hr =nominel ind- og udgangsstram (ved variabel momentlast, omgivelsestemperatur maksimum. 40°C).
Forsyningsspaending 380 V—440V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXS
Frekvensomformer- Motorakseleffekt og strgm Mek. str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment | klasse (mm) kg

P (kW) | ler letmax | P (KW) vt
Vacon 0,75CXS4 | 0,75 25 38 11 35 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 1,1CXS4 11 35 53 15 45 M3/1P20 120 x 305 x 150 45
Vacon 15CXS4 15 45 6,8 22 6,5 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 2,2CXS4 2.2 6,5 10 3 8 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 3CXs4 | 3 8 12 4 10 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 4CXS 4 4 10 15 55 13 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 55CXS4 | 55 13 20 75 18 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 7,5CXS4 75 18 27 11 24 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 11 CXS4 1 24 36 15 32 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 15CXS 4 15 32 48 18,5 42 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Vacon 18,5CXS4 18,5 42 63 22 48 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Vacon 22CXS4 22 48 72 30 60 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Forsyningsspaending 440 V—500 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXS
Frekvensomformer- Motorakseleffekt og strgm Mek. str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment | klasse (mm) kg

P (kW) | ler lcTmax PkwW)| It
Vacon 0,75CXS5 0,75 25 38 11 3 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 1,1CXS5 11 3 45 15 35 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 1,5CXS5 15 35 53 2,2 5 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 2,2CXS5 2,2 5 8 3 6 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 3CXS5 3 6 9 4 8 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 4CXS5 | 4 8 12 55 1 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 55CXS5 55 11 17 75 15 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 7,5CXS5 75 15 23 1 21 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 11 CXS5 11 21 32 15 27 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 15CXS5 15 27 41 18,5 34 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Vacon 18,5CXS5 18,5 34 51 22 40 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Vacon 22CXS5 22 40 60 30 52 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21

Tabel 4.2-5 Effektomrade og dimensioner for Vacon CXS-serien 380V/—500V.

Forsyningsspending 230V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXS
Frekvensomformer- Motorakseleffekt og strgm Mek. str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment klasse (mm) kg

P (kW) | ler lotmax | P (KW) | Ivr
Vacon 0,55CXS2 0,55 36 5,4 0.75 4,7 M3/IP20 | 120 x 305 x 150 45
Vacon 0,75CXS2 0,75 47 7,1 11 5,6 M3/IP20 120 x 305 x 150 45
Vacon 1,1CXS2 11 56 84 15 7 M3/IP20 120 x 305 x 150 45
Vacon 15CXS2 15 7 11 22 10 M3/IP20 [ 120 x 305 x 150 4.5
Vacon 2,2CXS2 2,2 10 15 3 13 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 3CXS2 3 13 20 4 16 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 4CXS 2 4 16 24 55 22 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 55CXS2 55 22 33 75 30 M4B/IP20 | 135 x 390 x 205 7
Vacon 7,5CXS2 75 30 45 11 43 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Vacon 11CXS 2 11 43 64 15 57 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21
Vacon 15CXS2 15 57 85 18,5 60 M5B/IP20 | 185 x 550 x 215 21

Tabel 4.2-6 Effektomrdde og dimensioner for Vacon CXS-serien 230V.
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Vacon Tekniske specifikationer Side 19 (88)

let =nominel ind- og udgangsstrgm (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur maksimum 50°C)
lctmax = Kortvarig overbelastningsstrgm 1min./10min. (ved konstant momentlast, omgivelsestemperatur
maksimum 50°C).

hr =nominel ind- og udgangsstrgm (ved variabel momentlast, omgivelsestemperatur maksimum. 40°C).
* = |P20 med option ** = IP54 kan leveres
Forsyningsspeending 230 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvensomformer- Motorakseleffekt og strgm Mek. str./ Dimensioner  Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment klasse (mm) kg

P (kW) et lctmax | P (KW) lyr
Vacon 1,5CX2 15 7 11 2,2 10 M4/IP20 120 x 290 x 215 7
Vacon 2,2CX2 2,2 10 15 3 13 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 3CX2 3 13 20 4 16 M4/1P20 120x 290 x 215 7
Vacon 4CX2 4 16 24 55 22 M5/IP20 157 x 405 x 238 15
Vacon 55CX2 55 22 33 75 30 M5/1P20 157 x 405 x 238 15
Vacon 7,5CX?2 7,5 30 45 11 43 M5/1P20 157 x 405 x 238 15
Vacon 11CX2 11 43 64 15 57 M6/1P20 220x525x290 35
Vacon 15CX 2 15 57 85 18,5 70 M6/1P20 220x525x290 35
Vacon 18,5CX2 185 70 105 22 83 M6/1P20 220x525x290 35
Vacon 22CX2 22 83 124 30 113 M6/1P20 220x525x290 35
Vacon 30CX2 30 113 169 37 139 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 37CX2 37 139 208 45 165 M7/IPOO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 45CX2 | 45 165 | 247 55 200 M7/1POO* 250x 800 x 315 61
Vacon 55CX 2 55 200 | 300 75 264 M8/IPO0* 496 x 890 x 353 136

Tabel 4.2-7 Effektomrdde og dimensioner for Vacon CX-serien 230V.

Forsyningsspanding 230V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXL
Frekvensomformer- Motorakseleffekt og strgm Mek. str./ Dimensioner Veegt
type Tungdrift/ Normaldrift/ kapslings- BxHxD

konstant moment variabelt moment klasse (mm) kg

P (kW) lcr lctmax | P (kW) lyr
Vacon 1,5CXL2 15 7 11 2,2 10 M4/IP21** 120 x 390 x 215 7
Vacon 2,2CXL2 2,2 10 15 3 13 M4/IP21** 120 x 390 x 215 7
Vacon 3CXL2 3 13 20 4 16 M4/IP21** 120x390x 215 7
Vacon 4 CXL 2 4 16 24 55 22 M5/IP21** 157 x515x 238 15
Vacon 55CXL2 55 22 33 75 30 M5/IP21** 157 x 515 x 238 15
Vacon 7,5CXL2 7,5 30 45 11 43 M5/IP21** 157 x515x 238 15
Vacon 11 CXL2 n 43 64 15 57 M6/1P21** 220x 650 x 290 35
Vacon 15CXL2 15 57 85 18,5 70 M6/1P21** 220x 650 x 290 35
Vacon 18,5CXL2 18,5 70 105 22 83 M6/1P21** 220x 650 x 290 35
Vacon 22 CXL2 22 83 124 30 113 M6/1P21** 220x 650 x 290 35
Vacon  30CXL 2 30 113 169 37 139 M7/IP21** | 374 x 1000 x 330 82
Vacon 37 CXL2 37 139 208 45 165 M7/IP21** | 374 x 1000 x 330 82
Vacon 45CXL2 | 45 165 | 247 55 200 M7/IP21** | 374 x 1000 x 330 82
Vacon  55CXL 2 55 200 | 300 75 264 M8/IP21** | 496 x 1290 x 353 153

Tabel 4.2-8 Effektomrade og dimensioner for Vacon CXL-serien 230V.

Indbygningsmal - se side 25
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4.3 Specifikationer

Forsynings- | Indgangsspaendning Ui, 380—440V, 460—500V, 525—690V, 230V ; -15%—+10%
tilslutning Indgangsfrekvens 45—66 Hz
Indkobling til netforsyningen | en gang hvert minut eller mindre (normalt)
Motor- Udgangsspaending 0— U,
tilslutning Kontinuerlig udgangs- lc. omgivelsestemperatur max +50°C,
stram overbelastning 1.5 X |~ (1min/10 min)
I omgivelsestemp. max +40°C, ingen overbelastning
Startmoment 200%
Startstram 2.5x 11 2 sek. hvert 20. sek. hvis udgangsfrekvensen <30 Hz
og hvis kglepladetemperaturen <+60°C
Udgangsfrekvens 0—500 Hz
Frekvensoplgsning 0.01Hz
Styre- Styremetode Frekvenskontrol (U/f)
egen- Open Loop Sensorfri Vektorkontrol
skaber Closed Loop Vektorkontrol
Switchfrekvens 1—16 kHz (afhaengig af kapcitet)
Frekvens |Analog I/P Oplgsning 12 bit, ngjagtighed £1%
reference |Panel refer. Oplgsning 0.01 Hz
Feltsveekkelsespunkt 30—500 Hz
Accelerationstid 0.1—3000 sek.
Decelerationstid 0.1—3000 sek.
Bremsemoment DC bremse: 30%*T,, (uden bremseoption)
Graense- Omgivelsesdrifts- -10 (frostfn_t)—+500C ved ICT_, (L.5x I max 1m|n/10m|n)
. temperatur -10 (frostfrit)—+40°C at |, , ingen overbelastning
veerdier
for Lagringstemperatur -40°C—+60°C
omgivelser | Relativ luftfugtighed <95%, kondensation ikke tilladt

Luftkvalitet
- kemiske dampe
- luftbarne partikler

IEC 721-3-3, apparat i drift, klasse 3C2
IEC 721-3-3, apparat i drift, klasse 3S2

Hgjde over havet

Max 1000 m ved kontinuerlig drift iht. 1. specifikationer
Over 1000 m reducer |~ med 1% pr. 100 m
Absolut maksimumshgjde er 3000 m

Vibrationer | drift: max. udsvingsamplitude 3 mm
(IEC 721-3-3) ved 2—9 Hz,
Max.. accelerationsamplitude 0.5 G ved 9—200 Hz
Chok | drift: max. 8 G, 11 ms
(IEC 68-2-27) Opbevaring og transport: max. 15 G, 11 ms (i emballagen)
Kapsling IP20 2.2—45 CX4/5, 110—250CXL4/5,
(* option IP20) 0.75—22 CXS4/5, 7.5—75 CX6 , 1.5—22 CX2,
0.55—15 CXS2
IPOO 55—90 CX4/5*, 110—1000CX4/5 , 90—800CX6,
30—55 CX2*
IP21—54 2.2—250 CXL4/5, 1.5—55 CXL2

Tabel 4.3-1 Specifikationer (fortsaetter pa naeste side).
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Vacon Tekniske specifikationer Side 21 (88)
EMC Immunitet over for stgj Opfylder EN50082-1,-2 , EN61800-3
Emission xx CX xxx Nx -serier udstyret med eksternt RFI-Filter
(udstrélet stgj) (xRFIx x x) opfylder EN50081-2 , EN61800-3
xx CXL xxx | x-serier opfylder EN50081-2 , EN61800-3
xx CXL xxx C x -serier opfylder EN50081-1,-2 , EN61800-3
xx CXS xxx | x-serier opfylder EN50081-2 , EN61800-3
xx CXS xxx C x -serier opfylder EN50081-1,-2 , EN61800-3
Sikkerhed Opfylder EN50178, EN60204 -1,CE, UL, C-UL, FI, GOSTR
(Se péa apparatets navneplade hvilke godkendelser der er geeldende)
Styrings Analog spaending 0—+10V, R, =200 kQ, single ended
tilslutninger (-10—+10V, joystick-styring), oplgsning 12 bit, ngjagtighed +1%

Analog strgm

0 (4)—20 mA, R =250 Q, differential

Digitale indgange (6)

Positiv eller negativ logik

Fremmed styrespaending

+24'V +20%, max 100 mA

Potentiometer-reference

+10V -0% — +3%, max 10 mA

Analog udgang

0(4) —20mA, R <500 Q, oplgsning 10 bit, ngjagtighed +3%

Digital udgang

Open collector-udgang, 50 mA/48 V

Relseudgange Max. brydespeaending: 300V DC, 250V AC
Max brydebelastning: 8A/24V
0.4A/250V DC
2kVA/250V AC
Max. kontinuerlig last: 2Arms
Beskyttelses{ Overstramsbeskyttelse Trip (udkoblings-) greense 4 x I ..
funktioner Overspaendingsbeskyttelse| Tilslut.-spaending: 220V, 230V, 240V, 380V, 400V

Tripgreense:: 1.47xU, 1.41xU, 1.35xU, 1.47xU_, 1.40xU,

Tilslut.-speending: 415V, 440V, 460V, 480V, 500V

Tripgreense: 1.35xU, ,1.27xU,,  1.47xU, 1.41xU, 1.35xU,

Tilslut.-spaending: 525V, 575V, 600V, 660V, 690V

Tripgreense: 1.77xU,, 1.62xU,, 1.55xU, 1.41xU, 1.35xU,
Underspeendingsbeskyttelse| Tripgreense 0.65x U,

Jordfejlsbeskyttelse

Beskytter frekvensomformeren mod jordfejl i udgangen
(motor eller motorkabel)

Netfaseovervagning

Trip, kobler ud hvis der mangler indgangsfaser.

Motorfaseovervagning

Trip, kobler ud hvis der mangler udgangsfaser

Overtemperatursbeskyt- Ja
telse i apparatet

Beskyttelse mod motor- Ja
overbelastning
Motorstalls-beskyttelse Ja
Beskyttelse mod motor- Ja

underbelastning

Kortslutningsbeskyttelse af
+24V og +10V forsynings-
speendinger

ja

Tabel 4.3-1 Specifikationer
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Installation

5INSTALLATION
5.1 Omgivelsesforhold

Kravene til omgivelsesforholdene, se tabel 4.3-
1, skal overholdes.

5.2 Kgling

Det foreskrevne frirum omkring frekvens-
omformeren skal sikre at der er en god kgling
og luftcirkulation omkring apparatet. Se tabel
5.2-1 om minimumsafstande til andre objekter.
Hvis der skal installeres flere apparater over
hinanden, anvendes dimensionerne b+c, og
den luft der blaeses ud fra det nederste apparat
skal ledes veek fra det gverste apparats
luftindtag.

Ved hgje switchfrekvenser og hgje
omgivelsestemperaturer skal den maksimale
kontinuerlige udgangsstrgm reduceres i
henhold til figur 5.2-3.

Vacon
A
b
& v &
a a
[ [
ﬁ A
e
A4
Figur 5.2-1 Afstande til omgivelser
a2 = afstand mellem frekvensomformere
* = utilstreekkelig plads til at udskifte ventilator

*k =

= ftilstraekkelig plads til at udskifte ventilator.

Pladsen skal vaere pa den ene eller den anden
side af frekvensomformeren

Type Dimensioner [mm] *** = henvend Dem til leverandgren for at fa detaljer.
a a2 b c
Type Kraevet meengde kgleluft

2,2—5,5 CX4/CXL4 m3/h
2,2—55 CX5/CXL5 20 10 | 100 50 (m3h)
(1)25_232%)%‘/1&{25 2,2—7,5CX4/CXL4 70
0851 5 CXSH 2,2—7,5 CX5/CXL5

' ’ 7,5—15CX6

o . 0,75—5,5 CXS4/CXS5

CXL-serie IP21 kapsling 20 20 100 50 15— 23 CX2/ICXL2
7,515 CX4/CXL4 20 10 | 120 | 60 0,55—1,5CXS2
7,5—15 CX5/CXL5

: 11—30 CX4/CXL4 170
E?zzé%gcx& 11—30 CX5/CXL5
3,0—7,5 CX2/CXL2 T e XeaicKSS
2,2—15CXS2 : :

' 3,0—7,5CX2/CXL2
CXL-seriesIP21kapsling | 20 20 | 120 | 60 2,2—1 CXS2

5 4 37—45 CX4/CXL4 370

}g; 5 42 &g‘;gﬁtg‘ 0 10| 160 | & 37—45 CX5/CXL5
5 CX6/ ;g %gmxss
H—22Cx2/CXL2 11—22 CX2/CXL2
CXL-serie P21 kapsling 30 30 | 160 | 80 15CXs2
55—90 CX4/CXL4 75 75 | 300 | 100 255:88 g%gﬁé 650
55—90 CX5/CXL5 (35%) | (60%)
30—55 CX2/CXL2 30—55 CX2/CXL2
110—160 CX4/CXL4 250 | 75 | 300 - 110—160 CX4/CXL4 1300
110—160 CX5/CXL5 (75 110—160 CX5/CXL5
90—132 CX6 90—132CX6
200—250 CX4/CXL4 200 | 75 | 300 - 200—250 CX4/CXL4 1950
200—250 CX5/CXL5 (75 200—250 CX5/CXL5
160—200 CX6 160—200 CX6
315—400 CX4/CXL4 2007 | 75 | 300 - 315—400 CX4/CXL4 2950
315—400 CX5/CXL5 (75 315—400 CX5/CXL5
250—315CX6 250—315 CX6
500 CX4/CX5 i i i i 500 CX4/CX5 3900
400 CX6 400 CX6
630—1000 CX4/CX5 ok ok ok ok 630—1000 CX4/CX5 5900
500—800 CX6 500—800 CX6

Tabel 5.2 -1 Installationsmal

Tabel 5.2-2 Kraevet maengde koleluft
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W
1200 .+ 15CX/ICXL 90 CX/CXL
1000 R
11 CX/ICXL 75 CX/ICXL
800 55 CX/CXL
7,5 CXICXL 45 CX/CXL
600 5,5 CX/CXL 32 CX/ICXL
30 CX/CXL
400 4,0 CX/CXL 22 CX/CXL
3,0 CX/CXL . 18,5 CX/CXL
200} 2,2 CX/CXL 1000~
T N R S T O S SO SO SO N N N N L L L L fgyy [KHZ)
fsw [kHz
1234567 8910111213141516 [ ] 12345678910111213141516
2,2—15 kW 18,5—90 kW
Figur 5.2-2a Figur 5.2-2b
W
160001 250 CX/CXL
14 000+
12 000L 200 CX/CXL
’/
. ”
-
10 000|. T 160 CX/CXL
r ’,’ \\\\\\\\\\\\\\ 132 CX/CXU
8000~ e e .. +110CxX/CX
60007 ,” “““““““““““““““ ) . .
L R
4000, L et
7\ C o v vy s fswkHZ]
123 45 6 7891011121314 1516
110—250 kW
Figur 5.2-2c

Figur 5.2-2a—c Effekttab som funktion af switchfrekvensen for 400V og 500V apparater
(1, variabelt moment).

w
W
- w
1200] 4000-
_ -15CX/CXL 55 CX/CXL
1000[ - -
- -
i —”’,— 11 CX/CXL 3000F .+ 45CX/CXY
800 - e
- 7,5 CX/CXL 37 CX/CXL
6007 ---------------------------- 2 000 30 CX/CXL
PTPTTEELL L L .____5,5 CX/CXY 22 CX/CXL
400( m——— T
i 4 CX/CXU =185 CXICXL
L [— v 3CX/CXL 10007 | o=
A0 o] TV —_— 2,2 CXICXU
= %,5 C[>l<(lcx] | 3
ooy ooy sfswlkHz
Ly oy fsw [kHZ]
1 2 3 4 5 6 1 > 3 2 5 6
1.5—15 kW 18.5—55 kw
Figur 5.2-2d Figur 5.2-2e

Figur 5.2-2d—e Effekttab som funktion af switchfrekvensen for 230V apparater
(1, variabelt moment).
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Type Kurve
(kW) 3.6 kHz 10 kHz 16 kHz L+ (A)
pat
0,75—4| ingenreduktion | ingenreduktion |ingenreduktion s
55 ingen reduktion 1 2
7,5 ingen reduku_on _ingen reduk_ﬂon ingen redukt!on 15 CX/CXL
11 ingen reduktion _[ingenreduktion | ingen reduktion 20 |16 kHz
15 ingenreduktion | ingen reduktion 3 VT
18,5 ingenreduktion | ingenreduktion | ingenreduktion 25
22 ingenreduktion | ingen reduktion 4 20k @
30 ingen reduktion 5 ikke tilladt e - N 55 CXI(/CXL
37 ingen reduktion 6 ikke tilladt 15 - v r10KHz
45 7 8 ikke tilladt 10
55 ingen reduktion 9 ikke tilladt @
5.5 CX/CXL
75 ingen reduktion 10 ikke tilladt 5+ |16 kHz
90 11 12 ikke tilladt ol ) ) ) ) ) xTC
110 ingen reduktion 13 ikke tilladt 0 10 20 30 40 50
132 ingen reduktion 14 ikke tilladt
160 15 16 ikke tilladt ;
Figur 5.2.
200 ingen reduktion 17 ikke tilladt gur5.2.3 a
250 18 19 ikke tilladt
315 * * *
400 * * *
500 * * *
630 * * * I,y (A)
710 * * * =
800 * * * e
1000 * * * B l,;3..6 kHZ
~
Tabel 5.2-3 Kurver over reduktion (derating) af 80} N, T‘S %ﬁlx'-
konstant udgangsstrem ved 400-500V (I ,,. oy, 3@ c X/CXZL
variabelt moment). 60+ v . 10 kHz
* = Henvend Dem til leverandgren for at a0k 30 CX/CXL
fa detaljer. ;10 kHz
20 22 CX/CXU
i ;16 kHz
0 1 1 1 1 1 1
0 10 20 30 40 50 °C
Figur 5.2.3 b
Ly (A) 250 CX/CXL
VT
L (A) 6o 1,,3.6 kHz
2507 250 CX/CXL
500- S I, 10 kHz
\ VT
200~ 90 CX/CXL 400 e 200 CX/CXL
~, 1, 3.6 kHz - TTTTTTTTT ly 10 kHz
. 160 CX/CXL
150- N, 300 I 3.6 kHz
b, - v A2
: |90 fg{gﬁ‘ \\@ 160 CX/CXL
100- vt 200 1,10 kHz
5 CX/CXL - 132 CX/CXL
10 kHz 100 l,;10 kHz
50 ~ 55 CX/ICXL - |1120c EACZXL
l,; 10 kHz VT
0 1 L L L L L 1 1 1 1 1 1

o 10 20 3 4 50 C

O
0 10 20 30 40 50 C

Figur 5.2.3 ¢

Figur 5.2-3 d

Figur 5.2-3a—c Kurver over reduktionen af den konstante udgangsstrem (1, ) som funktion af

omgivelsestemperaturer og switchfrekvens.
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5.3 Montering

Frekvensomformeren skal monteres i lodret po-
sition pa en veeg eller en plan bagflade i en boks
eller tavle. Fglg kravene til kgling (se tabel 5.2-1
og figur 5.2-1 angaende afstande til andre
objekter).

Af hensyn til sikkerheden skal apparatet monteres
paen retjeevn flade. De kan bruge den skabelon
der er trykt pa emballagen nar der skal markeres
borehuller.

Apparatet fastggres med fire skruer eller bolte
afheengigt af dets starrelse. Se tabel 5.3-1 0g 5.3-
2 og figur 5.3-1 angaende dimensioner. Apparater
fra 18,5kW til 400 kW har seerlige "lgftegjer” som
skal anvendes ved ophaengning. Se figur 5.3-2
0g 5.3-3.

Der findes vejledning om hvordan 500-1000
CX4/CX5- 0og 400-800 CX6-apparater monteres
i den seerskilte manual til M11/M12-apparater.
Henvend Dem venligst til leverandgren hvis De
har brug for flere oplysninger.

D1

H2

H3

D 1P20 kabelafdaekning

1) "l Ha4

Figur 5.3-1 Monteringsmal.

Type Dimensioner [mm]
Bl B2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2
2,2—5,5 CX4/CX5 120 95 323 312 290 40 215 7 35
15—2,2CX2
7,5—15 CX4/CX5 157 127 452 434 405 45 238 9 4,5
3—7,5CX2
7,5—22 CX6 157 127 486 470 440 45 265 9 4.5
18,5—45 CX4/CX5 220 180 575 558 525 100 290 9 4,5
11—22 CX2
30—75 CX6 220 180 668 650 618 100 290 9 45
55—90 CX4/CX5 250 220 854 835 800 * 315 9 4.5
30—55CX2
110—160 CX4/CX5 496 456 950 926 890 — 353 1,5 6
90—132 CX6
200—250 CX4/CX5 700 660 1045 1021 1000 — 390 11,5 6
160—200 CX6
315—400 CX4/CX5 989 948 1045 1021 1000 — 390 11,5 6
250—315CX6
500 CX4/CX5 *% *% *% *% *% - *% *% *%
400 CX6
630_1000 CX4/CX5 ** ** ** ** *% - ** ** *%
500—800 CX6
Tabel 5.3-1 Dimensioner for CX-serien. * = |P20 kabelafdeekningen findes i bunden
(256 mm) og toppen af apparatet (228 mm)
**= Henvend Dem til leverandgren for at fa detaljer.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Side 26 (88) Installation Vacon

Type Dimensioner [mm]

B1 B2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2
2,2—5,5 CXL4/CXL5 120 95 423 412 390 — 215 7 35
1,5—2,2CXL2
7,5—15 CXL4/CXL5 157 127 562 545 515 — 238 9 45
3—7,5CXL2
18,5—45 CXL4/CXL5 220 180 700 683 650 — 290 9 45
11—22 CXL2
55—90 CXL4/CXL5 374 345 1050 1031 1000 — 330 9 4,5
30—55 CXL2
110—160 CXL4/CXL5 496 456 1350 926 1290 — 353 11,5 6
200—250 CXL4/CXL5 700 660 1470 1021 1425 — 390 11,5 6
315—400 CXL4/CXL5 * * * * * * * * *

Tabel 5.3-2 Dimensioner for CXL-serien. * = Henvend Demtil leverandgren
for at fa detaljer.

Type Dimensioner [mm]

Bl B2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2
0,75—3 CXS4/CXS5 120 95 343 333 305 — 150 7 35
0,55—1,5CXS2
4—11 CXS4/CXS5 135 95 430 420 390 — 205 7 35
2,2—5,5CXS2
15—22 CXS4/CXS5 185 140 595 580 550 — 215 9 45
7,5—15 CXS2

Tabel 5.3-3 Dimensioner for CXS-serien.

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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Figur 5.3-2 Loft af apparater fra 8,5 kW til 90 \-/
kw
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Figur 5.3-3 Loft af apparater fra 110 kW til 400 kW
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Fortradning

Vacon

6 FORTRADNING

Figurerne 6-1-6-3 viser nogle generelle
fortradningsdiagrammer. | de falgende kapitler
findes der mere detaljerede anvisninger pa
hvordan kabler skal fortrddes og forbindes.

De generelle fortradningsdiagrammer til 500—

1000 CX4/CX5 og 400-800CX6 apparater
forklares i den seerskilte manual til M11/M12-
apparater. Henvend Dem venligst til
leverandgren hvis De har brug for flere
oplysninger.
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Figur 6-1 Generelt fortradningsdiagram, Vacon CX-serien (til apparatsterrelser U M4-M6).
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Figur 6-2 Generelt fortra"dnjngsdiagram, CX-serien (til apparatstorrelser Uwm 7) og Vacon CXL-
serien (til apparatstarrelser U M8).
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Fortradning

Vacon
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Figur 6-3 Generelt fortrddningsdiagram, Vacon CXL -serien (til apparatsterrelser U M4—M7) og

Vacon CXS-serien.
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6.1 Tilslutning af effektdel

Anvend varmeresistente kabler, +60°C eller
hgjere. Kabler (og sikringer) skal
dimensioneres i henhold til den nominelle
udgangsstrgm. Installation af kabler i henhold
til UL-vejledningen er beskrevet i kapitel
6.1.4.1.

Minimumsdimensionerne pa kobberkabler (Cu)
og de tilsvarende sikringer kan ses i tabel 6.1-
2-6.1-5. Sikringerne er GG/GL-sikringer. De er
valgt efter ogsa at skulle kunne fungere som
beskyttelse mod overbelastning af kablerne.

I  henhold til UL-vejledningen om
maksimumsbeskyttelse af frekvensomformere
bar man anvende UL-godkendte sikringer af
typerne H eller K. Se tabel 6.1-2-6.1-5
vedrgrende strgmdimensionering af
sikringerne.

Hvis beskyttelsen mod overophedning af
motoren (i’t) anvendes som beskyttelse mod
overbelastning, kan kablerne veelges efter det.
Hvis de tre kabler eller flere anvendes parallelt
(i starre apparater), skal det bemeerkes at hvert
kabel skal have sin egen beskyttelse mod
overbelastning.

Disse instruktioner vedrgrer de tilfaelde hvor
man har én motor og én kabelforbindelse
mellem frekvensomformeren og motoren. |
andre tilfeelde bedes de henvende Dem til
leverandgren for at f& naermere oplysninger.

Overhold altid de lokale myndigheders
regulativer og installationsbestemmelser.

6.1.1 Forsyningskabel

Forsyningskabler til de forskellige EMC-
niveauer er defineret i tabel 6.1-1.

6.1.2 Motorkabel

Motorkabler til de forskellige EMC-niveauer er
defineretitabel 6.1-1.

6.1.3 Styrekabel
Styrekabler er defineret i kapitel 6.2.1.

Kabel niveau N niveau | niveau C
Forsyningskabel 1 1 1
Motorkabel 2 2 3
Styrekabel 4 4 4

Tabel 6.1-1 Kabeltyper til forskellige EMC-niveauer.

1= Effektkablet der passer til den faste installation, specifikt til den anvendte speending. Det er
ikke pabudt at bruge skaermet kabel (almindeligt installationskabel, evt. med skaerm afhaengigt
af krav i omgivelserne anbefales).

2= Effektkabel udstyret med koncentrisk beskyttelsesledning, specifikt til den anvendte
spaending. (HPM OPVC-JZ-CY eller tilsvarende kabel anbefales*).

3= Effektkabel udstyret med kompakt lavimpedans-afskaermning, specifikt til den anvendte
spaending. (HPM OPVC-JZ-CY eller tilsvarende kabel anbefales*).

4=

OZ-CY eller tilsvarende kabel anbefales*).

* Henvendelse Eegholm

Styrekabel udstyret med kompakt lavimpedans-afskeermning, afskeermet kabel. (HPM OPVC-

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212

+4573121213
eegholm@eegholm.dk
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Side 32 (88) Fortradning Vacon

*=Henvend Dem til leverandgren for at fa detaljer

Type | lct | Sik- | Kobberkabel| Iyt | Sik- | Kobberkabel Type | IcT | Sik- | Kobberkabel| 7 [Sik- | Kobberkabel
CX4 | [A] | ring | (Cu) [A] [ ring | (Cu) CX5 | [A] ring | (Cu) [A] | ring | (Cu)
-CXL4 [A] | [mm2] [A] |[mm2] -CXL5 [A] | [mm2] [A] | [mm2]
-CXS4 -CXS4

075 |25 | 10 |3*15+15 |35 |10 |[3*1,5+1,5 075 |25 |10 |3*15+15 |3 |10 [3*15+15
1,1 |35 | 10 |[3*1,5+1,5 |45 |10 [3*1,5+1,5 1,1 3 10 | 3*15+1,5 (35 |10 |[3*1,5+1,5
1,5 |45 | 10 |[3*15+1,5 |65 |16 [3*1,5+1,5 15 35 |10 | 3*1,5+15 |5 |10 |3*1,5+15
22 |65 | 10 |[3*1,5+15 |8 10 |3*1,5+1,5 2,2 5 10 | 3*15+1,5 |6 |10 |[3*1,5+15
30 |8 10 [3*1,5+1,5 |10 |10 |[3*1,5+1,5 3,0 6 10 | 3*15+1,5 |8 |10 |[3*1,5+15
40 |10 | 10 |3*15+15 |13 |16 [3*2,5+2,5 4,0 8 10 | 3*15+1,5 |11 |16 |[3*2,5+25
55 |13 | 16 |3*2,5+25 (18 |20 |[3*4+4 55 N |16 | 325425 |15 |20 |3*4+4

75 |18 | 20 |3*4+4 24 | 25 |3*6+6 75 15 | 20 | 3*4+4 21 |25 |3*6+6

1 24 | 25 |3*6+6 32 |35 [3*10+10 n 21 | 25 | 3*6+6 27 |35 |3*10+10
15 32 | 35 |[3*10+10 (|42 |50 |[3*10+10 15 27 | 35 | 3*10+10 |34 |50 |3*10+10
185 |42 | 50 |[3*10+10 |48 |50 |[3*10+10 185 | 34 |50 | 3*10+10 |40 |50 |3*10+10
2 48 | 50 |[3*10+10 |60 | 63 |[3*16+16 22 40 |50 | 3*10+10 |52 |63 |3*16+16
30 60 | 63 |[3*16+16 |75 | 803 [*25+16 30 52 | 63 | 3*16+16 |65 |80 |3*25+16
37 75 | 80 |3*25+16 |90 | 100 (3*35+16 37 65 | 80 | 3*25+16 |77 | 100 |3*35+16
45 90 | 100 |3*35+16 (110 | 125 |3*50+25 45 77 | 100 | 3*35+16 |96 | 125 |3*50+25
55 110 | 125 |3*50+25  [150 | 160 |3*70+35 55 96 | 125 | 3*50+25 |125 | 160 |3*70+35
75 150 | 160 |3*70+35  [180 | 200 |3*95+50 75 125 | 160 | 3*70+35 | 160 | 200 |3*95+50
90 180 | 200 |3*95+50 (210 | 250 |3*120+70 9 160 | 200 | 3*95+50 | 180 | 200 |3*95+50
110 | 210 | 250 |3*150+70 [270 | 315 [3*185+95 110 180 | 200 | 3*95+50  |220 | 250 |3*150+70
132 | 270 | 315 |3*185+95 (325 | 400 [2*(3*120+70) 132 220 | 250 | 3*150+70 |260 | 315 |3*185+95
160 | 325 | 400 |2*(3*120+70) 410 | 500 [2#(3*185+95) 160 260 | 315 | 3*185+95 [320 | 400 |2*(3*120+70
200 | 410 | 500 |2%(3*185+95)[510 | 630 | 2+(3*240+120) 200 320 | 400 | 2%(3*120+70) 400 | 500 |2*(3*185+95
250 | 510 | 630 |2*(3*240+124)580| 630 |2%(3*240+120) 250 400 | 500 | 2+(3*185+95) 460 | 630 |2*(3*240+120
315_ * * * * * * 315_ * * * * * *
1000 * * * * * * 1000

Tabel 6.1-2 Anbefalede kabeldimensioner til Tabel 6.1-3 Anbefalede kabeldimensioner til
forsynings/ og motorkabler samt sikringer i forsynings/ og motorkabler samt sikringer i
henhold til udgangsstremmene |, og | . henhold til udgangsstremmene I, og |, ved
ved 400V. 500V.

Type | IcT | Sikring Kobberkabel h/ | Sikring Kobberkabel Type | IcT |Sikring|Kobberkabel| Iyt | Sikring| Kobberkabel
X6 | [A] [A]l |(Cu)y[mm2]| [A] | [A] | (Cu)[mm?2] X2 | [A]l | [A] (CU)2 (Al [A] (CU)2
75 |10 |10 |3*1,5+15| 14 |16 | 325+25 o [mm?] [mm?]

1n 14 |16 3*2,5+2,5| 19 |20 3*4+4

15 19 |20 3*4+4 23 |25 3*6+6

18,5 23 |25 3*6+6 26 |25 3*6+6

22 26 |35 3*10+10 | 35 |35 3*10+10
30 3B |35 3*10+10 | 42 |50 3*10+10
37 42 |50 3*10+10 | 52 |63 3*16+16
45 52 |63 3*16+16 | 62 |63 3*16+16
55 62 |63 3*16+16 | 85 | 100 3*35+16
75 85 |100 | 3*35+16 100 | 100 3*35+16
90 100 | 100 | 3*35+16 122 | 125 3*50+25

0,55 3,6 |10 3*1,5+1,5 (4,7 |10 3*1,5+1,5
0,75 4,7 |10 3*1,5+1,5 |56 |16 3*1,5+2,5
11 56 |10 3*1,5+1,5 |7 10 3*2,5+2,5
15 7 10 3*1,5+1,5 (10 |10 3*1,5+1,5
2,2 10 (10 3*1,5+1,5 (13 |16 3*2,5+2,5
3 13 (16 3*2,5+2,5 (16 |16 3*2,5+2,5
4 16 (16 3*2,5+2,5 (22 |25 3*6+6

55 22 |25 3*6+6 30 |35 3*10+10
75 30 |35 3*10+10 (43 |50 3*10+10

110 | 122 |125 |3*50+25 | 145|160 | 3*70+35 n padil e $10+10 157 |63 $16+16
15 57 |63 3*16+16 |70 |80 3*25+16
132 | 145 | 160 |3*70+35 | 185|200 | 3*95+50 " "
185 | 70 |80 3*25+16 |83 |100 |[3*35+16
160 | 185 |200 |3*95+50 | 222|250 | 3*150+70 2 83 1100 |335+416 (113 |125 |3%50+25
200 | 222 |250 |3*150+70| 287|315 | 3*185+95 i
50| * a . N " . 30 113 |125 | 3*50+25 |[139 [160 | 3*70+35
800 37 139 [160 | 3*70+35 |165 [200 | 3*95+50
45 165 [200 | 3*95+50 [200 [200 | 3*95+50
Tabel 6.1-4 Anbefalede kabeldimensioner til 55 | 200 |200 | 3%95+50 |264 |315 |37185+95
forsynings/ og motorkabler samt sikringer i Tabel 6.1-5 Anbefalede kabeldimensioner til
henhold til udgangsstremmene I_. og I, ved forsynings/ og motortilslutning samt sikringer i
690V. henhold til udgangsstremmene I_. og I, ved
230V.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213

email: eegholm@eegholm.dk
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(1 Tilslutningsbolt stgrrelse M12 *

2
Type Forsvnings- Kabe[}g’:;’:ﬂs]l tnin (2 | CXL-versionerne kan der maksimalt
yning utning tilsluttes 3 parallelle kabler

tilslutning * = Henvend Dem venligst til leverandgren

0,75—3 CXS4/CXS5 25 25 foratfa detaljer.
0,55—1,5 CXS2

2,2—5,5CX4/CX5 6 6
2,2—5,5 CXL4/CXL5
15—2,2 CX2/CXL2

7,5—15 CX4/CX5 16 16
7,5—15 CXL4/CXL5
7,5—22 CX6

4—11 CXS4/CXS5
3—7,5CX2/CXL2
2,2—5,5CXS2

18,5—22 CX4/CX5 35 70
18,5—22 CXL4/CXL5
30—45CX6

15—22 CXS4/CXS5
11—22 CX2/CXL2

7,5—15CXS2

30—45 CX4/CX5 50 Cu, 70 Al 70
30—45 CXL4/CXL5

55—75 CX6

30—55 CX2/CXL2

55—90 CX4/CX5 185 9%
55—90 CXL4/CXL5 Cuog Al

110—160 CX4/CX5 2¥185Cu(t | 2*240Cu
110—160 CXL4/CXL5 | 2*240 Al

90—132 CX6

200—250 CX4/CX5 2*300 (1 2*240 Cu
200—250 CXL4/CXL5 | Cuog Al

160—200 CX6

315—400 CX4/CX5 4%240 1 2%240 Cu
315—400 CXL4/CXL5 | Cuog Al

250—315 CX6 @

500 CX4/CX5 * *
400 CX6

630—1000 CX4/CX5 * *
500—800 CX6

Tabel 6.1-6 Maksimale kabeldimensioner ved
effekttilslutning.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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Fortradning Vacon

6.1.4 Installationsvejledning

1

2

B~ W

Hvis en Vacon CX-frekvensomformer skal installeres uden for styreskab, tavie
eller teknikrum, skal der installeres en beskyttende kabelafdeekning over
kabelklemmerne i henhold til beskyttelsesklasse IP20, se figur 6.1.4-3.
Kabelafdaekningen er muligvis ungdvendig hvis apparatet monteres i styreskab,
tavle eller teknikrum.

Alle frekvensomformere under beskyttelsesklasse IP0O0 bgr altid monteres i
styreskab, tavle eller teknikrum.

Anbring motorkablet veek fra andre kabler:

- Undga lange streek parallelt med andre kabler.

- Hvis motorkablet ligger parallelt med andre kabler, skal de fastsatte
minimumsafstande mellem motorkablet og styrekablerne overholdes, se
tabel 6.1.4-1

- Disse minimumsafstande geelder ogséa for motorkablet og signalkabler fra
andre systemer

- Leengden pa et motorkabel ma ikke overstige 200 m
(med undtagelse af 0,75-1,1 CXS hvor laengden ikke ma overskride 50 m
0g 1,5 CXS hvor den ikke ma overskride 100 m).

- Effektkabler bar krydse andre kabler i en vinkel pa 90°.

Afstand mellem Maksimumsleengde
kabler [m] for skaermet kabel
0,3 <50
1,0 <200

Tabel 6.1.4-1 Minimums-kabelafstande.

Se kapitel 6.1.5 vedrgrende test af kabelisolation.

Kabeltilslutning

- Motor- og netkabler bgr afisoleres i henhold til figur 6.1.4-2 og tabel 6.1.4-2.

- Abn frontdaekslet pa Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren som vist
pa figur 6.1.4-3.

- Fjern tilstraekkeligt med blaendpropper fra kabelafskeermningen (CX-serien)
eller fra bunden af apparatet (CXL/CXS-serien).

- For kablet gennem hullerne i kabelafskeermningen.

- Tilslut forsynings-, motor- og styrekabler til de korrekte klemmer. (EMC-

niveau N: se figur 6.1.4-3-13, 6.1.4-17, 6.1.4-19. EMC-niveau | og C: se
figur 6.1.4-14-16, 6.1.4-18, 6.1.4-20-21.
EMC-niveau N + eksterne RFI-filtre: Se optionsmanualen for RFI-filtre.)
Installationsvejledningerne til apparater af typerne 500-1000 CX4/CX5 og
400-800 CX6 findes i den saerskilte manual til M11/M12-apparater. Henvend
Dem venligst til leverandgren hvis De har brug for flere oplysninger.
Installation af kabler i henhold til UL-vejledningen er forklaret i kapitel 6.1.4.1.

- Sgrg for at styrekablerne ikke bergrer elektriske komponenter i apparatet

- Tilslut kabel til bremsemodstand (hvis der anvendes bremsemodul).

- Sarg for at jordkablet er tilsluttet @jordklemmen pa

frekvensomformeren og motoren.

- For typerne 110-400CX geelder det at der skal monteres
isolationsskillestykker mellem terminalerne og afdeekning over terminalerne,
se figur 6.1.4-11.

Brgdrene Eegholm A/S

Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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- Monter effektkabelafskaermning pa jordklemmen i hhv. frekvensomformer,
motor og hovedforsyningstavlen.

- Monter kabelafdeekning (CX-serien) og apparatets frontdeeksel.

- Sgrg for at styrekabler og de interne ledninger ikke sidder fast mellem
frontdeekslet og apparatet.

BEM/ERK:

I mekaniske konstruktioner, M7-M12, skal transformerforbindelsen inde i
apparatet udskiftes hvis der anvendes anden spanding end den
frekvensomformeren er indstillet til. Henvend Dem venligst til leverandgren
hvis De har brug for at vide mere om dette.

Typekode Standard-
forsyningsspaending

xxCX2 x xx x 230V
xxCXL2 x xx x

xXxCX4 x xx x 400V
xx CXL4 x xx x

xxCX5 x xx x 500V
xx CXL5 x xx x

xxCX6 x xx x 690V

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213

email: eegholm@eegholm.dk
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6.1.4.1 Kabelinstallation i henhold til
UL-vejledningen

Foar installation og tilslutning af kabler skal
falgende bemaerkes: Anvend kun kobber-
ledninger med en temperaturbestandighed pa
mindst 60-75°C.

Apparaterne kan anvendes i et kredslgb,der
hgjst kan levere de symmetriske stramme
(effektivveerdier), som ses i tabel 6.1.4.1-1,
maksimalt 480V.

I henhold til NEMA-kapslingsklassifikationen
er Vacon CXL-modeller enten Type 1 eller Type
12 (se kapitel 3.1, Typebestemmelseskode).
Vacon CXL- og CXS-modeller er Aben Type
Udstyr (Open Type Equipment.)

| forleengelse af tilslutningsvejledningen er
klemmernes spaendingsmoment defineret i
tabel 6.1.4.1-2.

Type Maksimale symmetriske stramme
pa forbundne kredslab, effektivvaerdi

2,2—15CX4/CXL4 5000
2,2—15CX5/CXL5
18,5—90CX4/CXL4 10000

18,5—90CX5/CXL5

110 —250CX4/CXL4 18 000
110—250CX5/CXL5

Tabel 6.1.4.1-1 Maksimal symmetrisk forsyningsstram.

Type Starrelse | speaendings-| Spaendings-
moment moment i
i Ibs Nm
2,2—5,5CX4/CXL4 w4 7 0,8
2,2—5,5CX5/CXL5
7,5—5CX4/CXL4 M5 20 2,25
7,5—15CX5/CXL5
18,5—22CX4/CXL4 M6 35 4
18,5—22CX5/CXL5
30—45CX4/CXL4 M6 44 10
30—45CX5/CXL5
55—90CX4/CXL4 M7 44 15
55—90CX5/CXL5
110—160CX4/CXL4 M8 610 * 70* .
110—160CX5/CXL5 ) ) *) Anvend en skrcuen;agle for at give
. . modmoment nar der spaendes.
ggg_ggggiggitg M9 610%) 70%) Samleskinnens isolering kan ikke
- holde til hele spaendingsmomentet.

Tabel 6.1.4.1-2 Spaendingsmoment for klemmeskrueforbindelser.

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212
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Vacon Fortrédning Side 37 (88)

Type 1 |2 |L3 L4

- - 0,75 — 11 CXS4/CXS5 12 55 55 12
0,55—5,5CXS2

L4
L1 2,2—5,5CX4/CXL4 6 35 60 15

2,2—5,5CX5/CXL5
1,5—2,2 CX2/CXL2

7,5— 15 CX4/CXL4 9 40 | 100 15
7,5— 15 CX5/CXL5
L3 L2 7,5—22CX6

: 3—7,5CX2/CXL2
Jord- Forsynings-

leder kabler 18,5—22 CX4/CXL4 14 90 100 15
18,5 — 22 CX5/CXL5
30 —45CX6

15 —22 CXS4/CXS5
- 11 — 22 CX2/CXL2
7,5—15CXS2

30 — 45 CX4/CXL4 25 90 100 15
30 — 45 CX5/CXL5
55 —75CX6

30 —55CX2/CXL2

Figur 6.1.4-1 Afisolering af motor- og 55—90 CX4/CXL4 50 - - 25
. 55— 90 CX5/CXL5
forsyningsskabler

110 — 160 CX4/CXL4 * * * *
110 — 160 CX5/CXL5
90 — 132 CX6

200 — 250 CX4/CXL4 * * * *
200 — 250 CX5/CXL5
160 — 200 CX6

315 —400 CX4/CXL4 * * * *
315 —400 CX5/CXL5
250 — 315 CX6

500 CX4/CX5 * * * *
400 CX6

630 — 1000 CX4/CX5 * * * *
500 — 800 CX6

Tabel 6.1.4-2 Afisoleringsleengder pa kabler (mm).
(* = Henvend Dem til leveranderen for at f4 detaljer)

@ Lasn skruer (2 stk.).
@ Treek frontdeekslet fremad fra bunden.
@ Skub frontdeekslet opad.

Figur 6.1.4-2 Aftagning af frontdaekslet pa Vacon CX/CXL/CXS-apparater.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Side 38 (88) Fortradning Vacon

Effektkort +—— |- i
Styrekort

I/O-styreklemmer ——mo—__

| I |
I N S S S T e e Y e Y T Y Y Y Y S I A TN Y SO
o|d = [N [R [S|o o |~ o o[~ S [F o

Fastgar skeerm til

klemme

—~—
Fastggar styrekablet
med ledningsbinder_ |

Klemmer til DC-link/

. bremsemodstand
Forsyningskabel- < - -4
klemmer '
(L1,L2,L3) Klemmer til
Motorkabel
Jordklemmer J (UVW)
(PE) 1 Vy

‘ \
Fastggrelsesskrue \l\ E - Fastggrelsesskrue

—~ Kabelafdaekning
Styrekabel J —————— Motorkabel
Forsyningskabel Kabel til

bremsemodstand

Figur 6.1.4-3 Kabeltilslutning for typerne 2,2—15 CX4/CX5 og 1,5—7,5 CX2 (EMC-niveau N).

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon Fortradning Side 39 (88)

Styrekort

I/O-

VAW

\
o|e|~[o| ] o] & o[
/

Fastgar skeerm til
klemme 7
Klemmer til
Fastgar styrekablet forsyningskabel
med ledningsbinder (L1,L2,L3)
Klemmer til DC-link/
bremsemodstand

L — Klemmer til
motorkabel

Jordklemmer (PE) Jordklemmer (PE)

Gummiteetning

|
Motorkabel

Bremsemodstands-
kabel
Forsyningskabel

m4lP21

Figur 6.1.4-4 Kabeltilslutning for typerne 2,2—5,5 CXL4/CXL5 og 1,5—2,2 CXL2 (EMC-niveau N).
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Side 40 (88) Fortradning Vacon

Styrekort —

I/O-

—

Fastgar skeerm til
klemme

Fastgar styrekablet]
med ledningsbinder

Klemmer til
forsyningskabel
Klemmer til DC-link/
— bremsemodstand
| Klemmer til
| motorkabel

Jordklemmer (PE)

Jordklemmer (PE)

Gummiteetning

B

\ \
Motorkabel

Bremsemodstands- m5IP21
kabel
Styrekabel

Figur 6.1.4-5 Kabeltilslutning for typerne 7,5—15 CXL4/CXL5 og 3,0—7,5 CXL2 (IP21
kapsling EMC-niveau N).
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Vacon Fortradning Side 41 (88)

Styrekort

I/O-styreklemmer

—

Intern ventilator

Fastger skeerm til
klemme

—

Klemmer til
forsyningskabel

| Klemmer til DC-link/
bremsemodstand
— Klemmer til
motorkabel

Jordklemmer (PE)

| Gummitaetning

Voo \
\ Motorkabel

Bremsemodstands- m5IP54
kabel
Styrekabel

Figur 6.1.4-6 Kabeltilslutning for typerne 7,5—15 CXL4/CXL5 og 3,0—7,5 CXL2 (IP54 -kapsling
EMC-niveau N).
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Side 42 (88) Fortradning Vacon

Effektkort
Styrekort

I/O-
styreklemmer ~———ww__

Fastgar
skeerm til

klemme \

Fastger
styrekablet med
enkabelbinder

klemmer til | Klgnljmk?rtil
Forsynings- DC-lin
kabel \ bremsemodstand
(L1,L2,L3) (-,+)
[ Klemmer til
Jordklemmer ~——__| motorkabel
(PE)
| | |
u\ L | L /J
Fastgareisesskiue \g\ | | } : | | | VI~ Fastggrelsesskrue
|| [ |
B | |
| || |
| } } | |
|| || | | \\ '
Forsyningskabel\u LK Kabelafdaekning
Motorkabel
Styrekabel Kabel til
bremsemodstand

Figur 6.1.4-7 Kabeltilslutning for typerne 18,5—45 CX4/CX5 og 11—22 CX2 (EMC-niveau N).
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Vacon Fortradning Side 43 (88)

Styrekort

—

I/O-styreklemmer

4

Fastgar skeerm til

klemme — .
Klemmer til

Fastger styrekablet Forsyningskabel

med ledningsbinder || Klemmer til DC-link/
bremsemodstand
Klemmer til
motorkabel

Jordklemmer (PE) ) > Jordklemmer (PE)
m é
° on Gummitaetning
i a
Motorkabel
Styrekabel 161P21, M6IP54
remsemodstandskabel

Figur 6.1.4-8 Kabeltslutning for typerne 18,5—45 CXL4/CXL5 og 11—22 CXL2 (EMC-niveau N).
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Side 44 (88) Fortradning Vacon

Forsyningskabel —_ Jordklemme
(PE)
Klemmer til
Forsyningskabel

(L1L213) ~_|

Effektkort —

Styrekort ———

I/O-styreklemmer —__ |

Fastgar skeerm til

klemme
\

Fastggr styrekablet
med en kabelbinder —

Klemmer til DC-link/

U V W
bremsemodstand
O OO |0
O ) | O LT
O ® | 1 | |
Jordkl ~— Klemmer til
i em(rFT’g Q Q Q O motorkabel
5
Kabel til ;rﬁr
bremsemodstand i
Styrekabel / Motorkabel

Figur 6.1.4-9 Kabeltilslutning for typerne 55—90 CX4/CX5 og 30—45 CX2 (EMC-niveau N).
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Vacon

Fortradning

Side 45 (88)

I/O-styreklemmer

Jordforbindelse

E%%OOOOOOOO IC0AAORIO0O0 AL

for styrekabel

Fastgarelse af i
styrekabel

PE-klemme for
forsynings- og
motorkabler

)|

N\
N
@ L

\
)
T\
\ 4
\
)

{
(

N
J
N
J
N
J

\
7,
A
7,
A

+ 4
+
+

Klemmer til DC-
link/
bremsemodstand

Sammenflettet
skaerm isoleret med Isolationsskille-
gulv/grent . plader mellem
isoleringsband klemmer
Forsynings- Styrekabel Motorkabel
kabel MOKYTK2

Figur 6.1.4-10 Kabeltilslutning for typerne 110—400 CX4/CX5, 110—400 CXL4/CXL5, 90—315
CX6, 55 CX2 og 55 CXL2 (EMC-niveau N).
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Side 46 (88) Fortradning Vacon

Fastgarelsesskruer til

beskyttelsesafdaekning
‘:jn:nj 2 T; %;Vj
© 0% {eleelcleee
©©|©)k @@ ©/9/©0© O
© ©

lolio] Q ©1©

L1LL2 R

g

ul

)
=

f
+

= 7

®) VIICNT (a

Husk efter tilslutning af kabler og inden hovedforsynings-
paendingen tilsluttes at:

1. lIseette alle 10 isolationsskileplader (A) i spreekkerne mellem
klemmerne.

2. Iseette og fastggre tre plastikafdeekninger (B,C og D) over
tilslutningsklemmerne.

Fastggrelse af isolationsskillepladerne

<

Bgj pladen s& den
4+~ passerindien
spreekke. Slip pladen
sa den laser sig fast i
den korrekte stilling

Seet pladerne i

=]
7 N
A )
I

H

7 N
A J

n 1
N7
§ FALN J

F M|

‘ |
N7
[N A J\N\ J

‘© ‘©} spraekkerne.
)
Isolationsskilleplader MOSUOJAT

mellem klemmer.

Figur 6.1.4-11 Montering af kabelafdaekning og skillestykker for typerne 110—400 CX4/CX5, 110—
400 CXL4/CXL5, 90—315 CX6, 55 CX2 og 55 CXL2 (EMC-niveau N).

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Fortradning Side 47 (88)

Styrekort —

I/O-styreklemmer __ |

gd3

| V4|
T
NN N NININ(R|IRRPRRIRRPRIR(PIR (RO |0 (N0 A (W[N]
[e23[4)] N = © ~N oo (bW N (PO

Fastgar skeerm til
klemme

Klemmer til

Il Forsyningskabel
Klemmer til DC-link/
- bremsemodstand

| Klemmer til
motorkabel

M5CX6

‘ |
Styrekabel /U U U D ~————— Motorkabel

\
Forsyningskabel Bremsemodstands-
kabel

Figur 6.1.4-12 Kabeltilslutning for typerne 7,5—22 CX6 (EMC level N).
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Side 48 (88) Fortradning Vacon

Styrekort
— |
—]
I/O-styreklemmer 3
—
5
Fastger skeerm til —
klemme ]
O .
Klemmer til

| Forsyningskabel
Klemmer til DC-link/
T bremsemodstand
Klemmer til

~ motorkabel

Q
L
€

1
Jordklemmer (PE) %
1

‘ - Jordklemmer (PE)
|

L

|
|
|
|
|
|
\
Styrekabel /U U U D “Motorkabel
\

Forsyningskabel—— Bremsemodstands-kabel

Figur 6.1.4-13 Kabeltilslutning for typerne 30—75 CX6 (EMC-niveau N).
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Vacon Fortradning Side 49 (88)

Klemmer til Klemmer til DC-link/ Klemmer til
forsyningskabel bremsemodstand motorkabel
(L1,L2,L3) (-+) u,v,w)

Afdeek kabel-
afskeerm-
ningen, far
den gennem
jordklemmen
og stram den
forsigtigt.

Jord-

klemmer Jord-

klemme

. . .
/ Monter den koncentriske

Forsyningskabel Styrekabel Motorkabel beskyttelsesledning med
sa kort afstand som

muligt til klemmen
(maksimalt 2 cm)

Figur 6.1.4-14 Kabeltilslutnings-princip for typerne 2,2—45 CXL4/CXL5 (EMC-niveau ).
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Side 50 (88) Fortradning Vacon
_FREKVENSOMFORMER
Styrekort
/O Klemmer til
styreklemnmer forsyningskabel
(L1,L2,L3)
Fastgar skaerm Klemmer til DC-
til klemme link/bremse-
modstand (-,+)
Afdaek kabel- Klemmer til
afskeermningen; motorkabel
for den gennem Uvw)
jordklemmen
Og stram den Jordklemme
forsigtigt.
Fastgar skeermen
Jord- til klemmen med
klemer sa kort afstand
som muligt (max.
. 2cm)
Forsynings-
kabel - I Gl
- { ul-grgn
StyrEkabEI \ beskytte|ses_
) ledning
Anvend den saerlige I
EMC-kabelforskruning
som jordforbinder
skeermen med kontakt
360° omkring
forskruningen,
eller forbind skaermen
til klemmen med
kabelsko, med s kort
afstand som muligt i
(max. 2 cm) he F f
.  —
Klemmer til ’%’/ ;
Motorkabel/ ™ :
Gul-grgn
beskyttelsesledning
Jordklemme

Figur 6.1.4-15 Kabetltilslutnings-princip i frekvensomformeren og i motoren for typerne
2,2—45 CXL4/CXL5 (EMC-niveau | and C).

+4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon Fortradning Side 51 (88)

Fastgar
skaerm til
klemme
Kl til Klemmer til
fo?sr;r?r?;sl motorkabler
u\V,
kabel uyvw)
(L1,L2,L3)
_ Klemmer il
DC-link/
Jordklemmaer bremse-
(PE) modstand (-,+)
Adaek kabel Metalplade for
&k kabel-

at opfylde

afskeermningen, EMS-niveaer.

for den gennem |

jordkl Metalpladen
og stram den ens. "
- mens
forsigtigt ledningerne
monteres.
Motorkabel

Forsyningskabel Styrekabel Afdeek kabelafskeermningen,
monter klemmen/kabelholderen
rundt om skeermen for at danne
god elektrisk kontakt. Stram
forsigtigt for at undga at
beskadige skeermen

Figur 6.1.4-16 Kabeltilslutningsprincip for typerne 55—90 CXL4/CXL5 (EMC-niveau | and C).
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Side 52 (88) Fortradning Vacon
Klemmer til Klemmer til DC- Klemmer til
forsynings- link/bremse- motorkabel
kabel modstand (U VW)
(L1, L2, L3) -+
N 1 I /
-"' e
Gul-grgn
Gul-grgn beskyttel-
beskyttel- ses-
sesledning ledning
Jord- Jordklemme
klemme .
iq
Forsynings-  Jordklemme til Motorkabel
kabel styrekabel
Figur 6.1.4-17 Kabeltilslutnigs-princip for typerne 0,75—3 CXS5 (EMC-niveau N).
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Vacon Fortradning Side 53 (88)

Klemmer til
DC-link/
bremse
modstand (-,+)
Klemmer til Klemmer til
forsyningskabel motorkabler
(L1,L2,L3) ((VAYAYY)]
Jordklemme
Jordklemme
Fastgar Fastgar
skeermen til skeermen til

klemmen med
sa kort afstand
som muligt (max.

klemmen med s&
kort afstand som
muligt (max. 2

cm) 2. cm)
Gul-grgn Gult-grgnt
beskyttelses- Forsynings- Strekabel Motorkabel ~ beskyttelses-
' rekabe
ledning kabel  gtyrekabel (rZaeudgange) kabel
(andet)

Figur 6.1.4-18 Kabetltislutningsprincip for typerne 0,75—3 CXS4 (EMC-niveau | og C), 0,75—3
CXS5 (EMC-niveau 1) og 0,55—1,5 CXS2 (EMC-niveau | and C).
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Side 54 (88) Fortradning Vacon
¢
o i = i | 4
L s 8% BN 1, AL v .
” I Klemmer til
DC-link/
" bremse-
'~ modstand (-,+)
R
Klemme til
Klemmer til motorkabel
forsynings- U, v,w)
kabel
(L1, L2, L3)
Gul-grgn
Gul-grgn beskyttelses-
beskyttelses- ledning
ledning
Jordklemme
Jord-
klemmer
Motorkabel
Forsynings- Styrekabel Styrekabel
kabel (andet) (releeudgange)
Figur 6.1.4-19 Kabeltilslutnings-princip for typerne 4—11 CXS5 (EMC-niveau N).
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Vacon Fortradning Side 55 (88)

Klemmer til
DC-link/
bremse-
modstand
(-.t)
Klemmer til Klemmer til
Forsynings- motorkabel
kabel uv,wW)
(L1, L2, L3) =
Gul-grgn
” 1 beskyttelses-
# A 3 ledning
Gul-gren i
beskyttelses- ’ Fastgar _
ledning e | S | skeermen til
r i w 4 klemmen med
# sa kort
I_L"_"..’ afstand som
Jord- bt L muligt (max. 2
Klemmer s cm)

o

/ / ] Jordklemme

Forsynings- Styrekabel Styrekabel Motorkabel
kabel (andet) (releeudgange)

Figur 6.1.4-20 Kabeltilslutnings-princip for typerne 4—11CXS4 (EMC-niveau | og C), 4—11 CXS5
(EMC-niveau 1) og 2,2—5,5 CXS2 (EMC-niveau | og C).
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Side 56 (88) Fortradning Vacon

Klemmer til DC-

link/
bremsemodstand
) (-!+)
Klemmer til
Forsynings- Klemmer til
kabel motorkabel
(L1, L2,L3) (u,v\w)
Anvend den Fastgar
seerlige EMC- skae?men til
kabelforskruning klemmen med
som sé kort

jordforbinder
skeermen med
kontakt 360°
omkring
forskruningen

afstand som
muligt (max. 2
cm)

Jord- Jordklemme
klemmer

Forysynings- Styrekabel Styrekabel Motorkabel

kabel (releeudgange)  (andet)

Figur 6.1.4-21 Kabeltilslutningsprincip for typerne 15—22CXS4 (EMC-niveau | og C), 15—22 CXS5
(EMC-niveau 1) og 7,5—15 CXS2 (EMC-niveau | og C).
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Fortradning

Side 57 (88)

6.1.5 Kontrol af kabel- og motorisolering
1 Kontrol af motorkabel-isolering

Afmonter motorkablet pa klemmerne U, V
og W i Vacon CX/CXL/CXS-frekvens-
omformeren og motoren.

Mal motorkablets isoleringsmodstand
mellem hver faseledning og mellem hver
faseledning og den beskyttende jordledning.
Isoleringsmodstanden skal veere >1MQ.

2 Kontrol af forsyningskabel-isolering

Afmonter forsyningskablet pa klemmerne
L1, L2 og L3iVacon CX/CXL/CXS-frekvens-
omformeren og pa forsyningstavlen.

Mal forsyningskablets isoleringsmodstand
mellem hver faseledning og mellem hver
faseledning og den beskyttende jordledning.

Isoleringsmodstanden skal veere >1MQ.

3 Kontrol af motorisolering

Afmonter motorkablet pd motoren og abn
broforbindelserne i motorklemmekassen.

Mal isolatonsmodstand pa hver motor-
vikling. Malespaendingen skal mindst svare
til forsyningsspaendingen, men ma ikke
overskride 1000V.

Isoleringsmodstanden skal veere >1MQ.

6.2 Styreforbindelser

Et basis-forbindelsesdiagram er vist pa figur
6.2-1.

Klemmernes funktioner i basisapplikationen er
forklaret i kapitel 10.2. Hvis en af "Five in One"-
applikationerne er valgt, skal klemmernes
funktioner findes i manualen for den
pageeldende applikation.

6.2.1 Styrekabler

Styrekablerne bgr som minimum vaere 0,5 mm?
skaermede flerkorede kabler, se tabel 6.1-1.
Den maksimale tykkelse for ledninger der kan
monteres i klemmerne er 2,5 mm?.

6.2.2 Galvaniske isolationsbarrierer

Styreforbindelserne er isolerede fra
forsyningspotentialet og I/0O-jordforbindelsen er
forbundet til apparatets ramme ved hjeelp af en
1 MQ modstand og en 4,7 nF kondensator.
Man kan ogsé slutte 1/O-jordforbindelsen
direkte til rammen ved at aendre jumperposition
X4 til ON-position, se figur 6.2.2-1.

Digitale indgange og relseudgange er isolerede
fra I/O-jordforbindelsen.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212

+4573121213
eegholm@eegholm.dk
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Side 58 (88) Fortradning Vacon
Klemme Funktion Specifikation
1 +10V ¢t Referencespeaendings-udgang Belastning max 10 mA *
2 Uin+ Analog signalindgang Spaendingsomrade -10 V— +10 V DC
3 GND 1/0O-jordforbindelse
4 lint Analogt signal (+indgang) Stremomrade 0(4)—20 mA
5 lin- Analogt signal (-indgang)
6 24V ud 24V forsyningsspaending +20%, belastning max. 100 mA
7 GND I/0O-jordforbindelse
8 DIAl Digital indgang 1 R;j = min. 5 kQ
9 DIA2 Digital indgang 2
10 DIA3 Digital indgang 3
11 CMA Feelles for DIA1—DIA3 Skal tilsluttes jord (GND) eller pa 24V
I/O-klemmen eller ekstern 24V eller jord
12 24V ud 24V forsyningsspaending Samme som #6
13 GND 1/0O-jorforbindelse Samme som # 7
14 DiB4 Digital indgang 4 R; = min. 5 kQ
15 DIB5 Digital indgang 5
16 DIB6 Digital indgang 6
17 CMB Feelles for DIB4 — DIB6 Skal tilsluttes jord (GND) eller pa 24V
I/O-klemmen eller ekstern 24V eller jord
18 lout™ Analogt signal (+udgang) Strgmomrade 0(4)—20 mA,
19 lout- Analog jordforbindelse (-udgang)| R, max. 500 Q
20 DO1 Aben kollektorudgang Transistorudgang, max. U;, =48 VDC
max. strgm 50 mA
21 RO1/1 7 Releeudgang 1 Max. brydespaending 250 VAC, 300 VDC
22 RO1/2 Max brydestrgm 8 A /24 VDC,
23 RO1/3 _I 0,4 A/ 250 VDC
24 RO2/1 7 Relseudgang 2 Max. brydeeffekt <2 kVA / 250 VAC
25 RO2/2 Max. kontinuerlig stram <2 Arms
26 RO2/3 —

Figur 6.2-1 Signaler fra I/O-styreklemmer.

* Hvis der anvendes potentiometer-reference; potentiometer R = 1—10 kQ
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Hovedforsyning

F

L1 L2 L3

X4
1 MQ

10 V ref. —
GND —

+24 'V —

GND — _‘&
Control 110

Uin — ground

lin + —
lin - —

DIA1 —

DIA3 |
CMA —

I.D..IB4 Digital input
DIB6 | group B
CMB —

Digital input
group A

Hoved-
kredslgb

lout + —
lout - Analog
output

DO1 — Digital
Y, Dt
RO1.1 —]

RO1.2 —
RO1.3 —

RO2.1 —
R0O2.2 —
RO2.3 —

-1 C
<
— =

o —+

Motor

Figur 6.2.2-1 Isolationsbarrierer.

6.2.3 Inversion af digital
indgangsfunktion

Det aktive signalniveau for den digitale De +24V eller jord, til de digitale indgange og
indgangs-logik afheenger af hvordan feelles indgange (CMA, CMB), kan tilsluttes
indgangsgruppens feelles indgange (CMA, enten eksternt eller internt (klemme 6 og 12 i
CMB) er forbundet. Forbindelsen kan enten  frekvensomformeren).

veere til +24 V eller til jord.

Ry, Jord (-)
I I
I I
. t DIAL . t DIAL
I I
. + DIA2 . i DIA2
~ : DIA3 . : DIA3
Jord()  ————+cwma 24V L cMA
Positiv logik (+24 V aktivt signal) = indgangen er aktiv Negativ logik (0 V aktivt signal) = indgangen er aktiv
nar switchen er lukket. nar switchen er lukket
Figur 6.2.3-1 Positiv/inegativ logik.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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7. BETJENINGSPANEL

7.1 Generelt

Vacon-frekvensomformerne CX/CXL/CXS
er udstyret med et betjeningspanel, der
indeholder et alfanumerisk display med
syv indikatorlamper, som viser driftsstatus

(RUN,( ", ), READY, STOP, ALARM,

FAULT), og to indikatorlamper til styrekilder
(Panel/Remote). Panelet har desuden 3
tekstlinier til den aktive menu, til beskrivelse
af menu/undermenu samt til visning af de
forskellige undermenuer eller den

overvagede vaerdi. Panelets otte taster
bruges til betjening af frekvensomformeren,
til  indstilling af parametre og
overvagningsveerdier.

Panelet er galvanisk isoleret fra
forsyningspotentialet og er aftageligt.

Eksemplerne i dette kapitel viser
udelukkende det alfanumeriske displays
tekster og numeriske linier. Eksemplerne
omfatter ikke indikatorlamper for driftsstatus.

uusipaneeli.gif

INDIKATORLAMPER FOR DRIFTSSTATUS

py)
c
zZ
1

lyser, nar motoren er i drift

D
9

viser den valgte omdrejning

STOP = lyser, nar motoren er ude af
drift
READY = lyser, nar forsyningsspaendingen
er tilsluttet, og frekvensomfor-
meren er Klar til drift
FAULT = lyser, hvis der opstar fejl i
omformeren
ALARM = lyser, nar der gives advarsel
Panel/
Remote = viser den aktive styrekilde

Figur 7-1. Betjeningspanel med LED-display.

= Tab-taste (venstre)
Gér tilbage i menuen

Tab-taste (hgjre)
Gar fremimenuen

= Pil op-taste

Bladrer i hovedmenuen og skifter
mellem sider i samme undermenu.
Bruges til at eendre veerdier.

= Pil ned-taste

Bladrer i hovedmenuen og skifter
mellem sider i samme undermenu.
Bruges til at sendre veerdier.

= Enter-taste

Gemmer indstillede veerdier.
Nulstilling af fejlregister.

Fungerer som programmerbar taste.

Reset-taste
Nulstiller fejl

= Start-taste
Starter motoren, hvis panelet fungerer
som den aktive styrekilde.

= Stop-taste
Standser motoren, hvis panelet
fungerer som den aktive styrekilde.

Brgdrene Eegholm A/S
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7.2 Betjening af panelet

Panelets data er organiseret i menuer og
undermenuer. Menuerne anvendes til displayet
og til redigering af malinger og styresignaler,
indstilling af parametre, referenceveerdier
samt fejlregistrering. | de forskellige menuer
kan displayets kontrast indstilles og de
programmerbare taster anvendes.

Bogstavet M i gverste tekstlinie star for
hovedmenu. Derefter fglger et tal, der henviser
til den pageeldende undermenu. Se ogsa
betjeningsmanual samt applikationsmanual til
omformertyperne CX/CXL/CXS angaende de
seerlige parametre, der star til radighed for det
ngdvendige setup.

Pilen (—p) i nederste hgjre hjgrne markerer,

Den gnskede undermenu abnes i atderfindes en yderligere undermenu, der kan
hovedmenuen ved at bruge tab-tasterne.  abnes ved hjeelp af hgjre tab-taste.
M7 C (A
Contrast Contrast
z Q0 % S
M6 H1 (A o —
Fault histor 2. Overvoltage ENTER | Nulstil fejIr egister
au ey, JOO = O =
M5 F1 o _
Adivefaults (1) (C |1 overcurrent o Skift mellem aktive fejl
F1-9 —
|
I
M4 Bl | Bl
Buttons (N) Reverse ENTER [ Reverse
B1-4 — On o Off «
M3 R1 R1 O
Reference o c FregReference (N) Freq. reference O
RI-1  — 122.45Hz 122.45Hz
co | =3
G12
Alv] ?
M2 Gl P11 PL1 /
Parameters | O ‘) Basic param. o D Min Frequency| O D Min Frequency|| 4
Gl12 — P1-15 — 12.34 Hz 12.34 Hz ENTER
0 Motor geed II
o V20Mator temp.
M1 V1
Monitor OO Output Freq
V120 — 12244 Hz

728

Figur 7-2. Betjening af panelet
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7.3 Overvagning

Menuen til overvagning kan abnes i
hovedmenuen ved at bruge hgjre tab-taste,
nar symbolet M1 ses gverst pa displayet.
Figur 7-3. viser, hvordan der skiftes mellem
overvagningsveerdier. Samtlige overvag-

V20 Motor temp.

Al V)

M1 V1
M onitor O ‘) Output Freg.
V120 — 12244 Hz

Figur 7-3. Overvagning

ningsdata er beskrevet i Tabel 7-1.
Veerdierne opdateres hvert 0,5 sekund.
Denne menu er udelukkende tiltaenkt kontrol
af veerdier. £Endring af veerdier kan ikke ske
her. Se kapitel 7.4 Parametre.

7.3M8

Nummer Databetegnelse Enhed Beskrivelse
V1 Udgangsfrekvens Hz Frekvens til motoren
V2 Motorhastighed omdr./min. |Beregnet motorhastighed
V3 Motorstrt m A M It motorstrt m
V4 Motormoment % Beregning af apparatets faktiske/nominelle
moment
V5 Motoreffekt % Beregning af apparatets faktiske/nominelle effekt
V6 Motorsp nding Vv Beregnet motorsp nding
V7 DC-mellemkredssp nding Y M It DC-mellemkredssp nding
V8 Temperatur "C Kt lepladetemperatur
V9 Datoviser for drift DD.dd |Driftsdage likke nulstilbar
V10 Antal driftstimer, TT.tt Driftstimer 2 kan nulstilles med programmerbar
tript ller taste #3
Vil MW -timer MWh Totale MW -timer, ikke nulstilbar
V12 MW -timer, tript ller MW h Kan nulstilles med programmerbar taste #4
V13 Sp nding/analog indgang Vv Sp nding p klemme Uin+ (klemme #2)
V14 Strt m/analog indgang mA Strtm p klemmerne lin+ og lin- (klemme #4, #5)
V15 Digital indgangsstatus, gr. A Se side 63
V16 Digital indgangsstatus, gr. B Se side 63
V17 Digital og rel udgangsstatus Se side 63
V18 Styreprogram Styresoftwarens versionsnummer
V19 Apparatets nominelle effekt kw Apparatets effektstt rrelse
V20 Motortemperaturstigning % 100% = motortemperaturen er steget til nominel
v rdi

Tabel 7-1. Overvagningsdata

DD = hele dage, dd = brgkdele af en dag
2TT = hele timer, tt = brgkdele af en time
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0= benindgang
V15 1 = lukket indgang (aktiv)
Dig Input A Stat Eksempel:
0.011 Indgang Klemme
H DIA1 8
lukket
DIA2 9
lukket
DIA3 10
ben

Figur 7-4. Digitale indgange, gruppe A status.

V_16_ Eksempel:
Dig input B Stat Indgang Klemme
0.101
L DIA4 14
I lukket
DIA5 15
ben
DIA6 16
lukket

Figur 7-5. Digitale indgange, gruppe B status.

V17 Eksempel:
Dig & Rel Output Udgang Klemme

0.001

Digital udgang 20
lukket (faldende strt m)

Rel udgangl 21

ben
Rel udgang2 24
ben
kuvat456eng fh8
Figur 7-6. Udgangssignal-status
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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7.4 Parametre

Parametermenuen abnes i hovedmenuen
ved hjeelp af hgjre tab-taste, nar symbolet
M2 ses gverst padisplayet. Figur 7-7 viser,
hvordan parameterveerdierne kan aendres:

Et enkelt tryk pa hgjre tab-taste fremkalder
menuen for parametergrupper (G) og ved
at trykke to gange abnes den gnskede
parametergruppe og de deri indeholdte
parametre. Ved at anvende pil op/ned-
tasterne findes frem til den parameter, der
skal eendres. Hgjre tab-taste aktiveresigen
for at &bne redigerings-menuen. Nar man
befinder sig i redi-geringsmenuen,
begynder parameter-symbolet at blinke.
Derneest indstilles den gnskede veerdi ved
hjeelp af pil op/ned-tasterne og eendringen
bekreeftes ved at trykke pa Enter-tasten.
Derefter holder parameteren op med at
blinke, og den nyindstillede veerdi kan ses
pa displayet. Veerdien eendres kun ved tryk
pa Enter-tasten. Man gar tilbage i menuen
ved brug af venstre tab-taste.

Flere parametre er speerret, dvs. de kan
ikke aendres, nar panelet befinder sig i
driftsstatus. Forsgger man at sendre en
sadan parametervaerdi, fremkommer
teksten *locked* pa displayet.

Nar der hgrer tekst til en parameter, (feks.
Param. 1.16: O=Parameteraendring mulig;
1=Parameteraendring ikke mulig) og denne
vises pa displayet, er det muligt at se den
numeriske veerdi, der svarer til teksten ved
at anvende hgijre tab-taste. Den numeriske
veerdi ses, sa laenge tab-tasten trykkes. Man
kan skifte mellem de numeriske veerdier
ved at bruge pil op/ned-tasterne samtidigt
med tab-tasten.

For at vende tilbage til hovedmenuen kan
man til enhver tid aktivere venstre tab-taste
i 1-2 sekunder.

Standardapplikationen indeholder kun de
parametre, der er ngdvendige for at betjene
apparatet (gruppe 1). Parametergruppe O
indeholder parameteren til valg af "Five In
One+"-applikationer. Se kapitel 11 i
betjeningsmanualen for Vacon CX/CXL/
CXS. Andre applikationer har flere
parametergrupper.

Man kan hoppe direkte fra den sidste
parameter i en gruppe til den farste i
samme gruppe ved at trykke pa pil op-
tasten.

Figur 7-7. Procedure for aendring af parametre

5 |Pl.z P1.1

I Special param, )} Min Frequency

G12 = 13.34Hz

AYY) 0C El A s
ST =k

M2 Gl P11 Pl K
Parameters (N) Basic param. (N) Min Frequency QD MinFrequency O :t d
G112 — P1-15 — 12.34 Hz 12.34 Hz -

778
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7.5 Referencemenu

Referencemenuen abnes i hovedmenuen
ved hjeelp af hgjre tab-taste, nar symbolet
M3 ses gverst pa betjeningspanelets
display.

Frekvensreferencen kan sendres ved at
aendre veerdien pa displayet med pil op/ned-
tasterne. Se Figur 7-8.

Ved et enkelt tryk pa hgjre tab-taste
begynder symbolet R1 at blinke. Det er
nu muligt at sendre frekvensreferencen ved
hjeelp af pil op/ned-tasterne. Det er ikke

'\R/Ie3ference (’D

R1-1 -

Figur 7-8. Indstilling af referenceveaerdi pa
betjeningspanelet

ngdvendigt at anvende Enter-tasten.
Motorhastigheden skifter i takt med at
frekvensreferencen @ndres, eller
belastningsinertien tillader motoren at
accelere eller decelerere.

| nogle applikationer kan der veere flere
referencer. Ved et enkelt tryk pa hgjre tab-
taste abnes den menu, der ggr det muligt
at veelge (ved hjeelp af pil op/ned-tasterne)
den reference, man gnsker at @endre. Ved
endnu et tryk pa tasten abnes
redigeringsmenuen.

O D _/Fljr]quefer ence 0

12245 Hz 'Y,

7 88
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7.6 Programmerbare taster

| hovedmenuen abnes menuen for
programmerbare taster ved at anvende
hgijre tab-taste, nar symbolet M4 ses gverst
pa det alfanumeriske display.

| denne menu er Enter-tasten forbundet
med fire funktioner. Hver funktion har to
indstillinger: On og Off. Disse funktioner
findes kun i denne menu. | andre menuer
har Enter-tasten sin oprindelige funktion. En
feedback-melding viser tastefunktionens

B2 Panel contr ol

Figur 7-9. Programmerbare taster

status. Redigeringsmenuen abnes ved
hjeelp af hgjre tab-taste. Enter-tasten styrer,
hvilken funktion, tasten har. Nar Enter-tasten
aktiveres, markeres Enter-symbolet (1)
med en anden farve og blinker, og
samtidigt skifter feedback-vaerdien (On/Off)
som bekreeftelse af statusaendringen. Enter-
symbolet beholder det &endrede
udseende, sa leenge Enter-tasten holdes
nede. Se Figur 7-9.

Alv)
M4 B1 El
Buttons Rever everse
B1-4 l (’D Off o \ On

798

Taste Tastebetegnelse [Funktion Feedback-information
0 1 Bem rk
B1 Modsat retning “ ndrer motorens Retningskommando [Retningskommando |Feedback-
(reverse) omdrejningsretning. fremad bagl ns informationen
Kun aktiv, hvis panelet blinker, s | nge
er den aktive styrekilde. retningen er
forskellig fra
referencen
B2 Aktiv styrested Valg mellem 1/O- Styring via I/O- Styring fra
klemmer klemmer betjeningspanelet
0g betjeningspanel
B3 Nulstil Her nulstilles Ingen nulstilling Nulstilling af
driftstimetript ller |tript lleren, der driftstimetript ller
registrerer driftstimer.
B4 Nulstil Her nulstilles Ingen nulstilling Nulstilling af MW-
MW-timetript ller |tript lleren, der timetript ller
registrerer MW -timer.

Tabel 7-2. Beskrivelse af programmerbare taster
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7.7 Aktive fejl

| hovedmenuen abnes menuen for aktive fejl
ved hjeelp af hgjre tab-taste, nar symbolet
M5 ses gverst padet alfanumeriske display
som vist i Figur 7-10.

Nar frekvensomformeren bringes ud af drift
pga. en fejl, vises fejlsymbolet F, fejlens
ordenstal, fejlkoden samt en kort
beskrivelse af fejlen pa displayet. Desuden
vil ordet FAULT fremkomme gverst pa
displayet. Hvis der opstar flere fejl
samtidigt, kan de forskellige fejlkoder
leeses ved at bladre med pil op/ned-

M5 F1
Activefaults 1. Overcurrent
s s | \ <>

Figur 7-10. Menu for aktive fejl

0 Skift mellem

tasterne. Fejimeddelelsen kan slettes ved
hjeelp af Reset-tasten, og displayet viser
dernaest det samme som far
fejlmeddelelsen.

Fejlen forbliver aktiv, til den er slettet med
RESET-tasten eller ved hjeelp af I/0O-
klemmerne.

Bemeerk! Det eksterne startsignal skal
fiernes, far fejlen nulstilles for at forhindre, at
apparatet utilsigtet genstartes.

NULLSTILLNING: @

aktive fejl

7_1048

Fejlkoder |Fejl Mulig rsag

Kontrol

F1 Overstrt m

- Forkert motor

Vacon-frekvensomformeren har m Itfor ht jstrt m
(>4*In) i motorens udgang:

- pludselig kraftig fort gelse af belastningen

- Kortslutning i motorkablerne

Kontroller belastningen
Kontroller motorens stt rrelse
Kontroller kablerne

F2 Oversp nding

sp nding med 35%
- for hurtig deceleration

Sp ndingen i Vacon-frekvensomformerens interne
DC-mellemkreds har overstegetden nominelle

- ht je oversp ndings-spidser fra forsyningen

Juster delerationstiden

F3 Jordfejl Strt mm ling viser, atsummen af Kontroller motorkablerne
motorfasestrt mmen ikke er nul:
- isoleringsfejl i motoren eller kablerne

Fa Inverterfejl Vacon-frekvensomformeren har registreret fejlagtig Nulstil fejlen og genstart.

- interferensfejl
- komponentsvigt

drifti gate-driverne eller IGBT erne:

Kontaktn rmeste Vacon-
forhandler, hvis fejlen opst r
igen.

F5 Ladekontakt
aktiv:

- interferensfejl

- komponentsvigt

Ladekontakt ben,mens START-kommandoen er

Nulstil fejlen og genstart.
Kontaktn rmeste Vacon-
forhandler, hvis fejlen opst r
igen.

F9 Undersp nding
sp nding:

indgangsforsyningen

-mestalmindelige rsag erfejli

- intern fejl i Vacon-frekvensomformeren kan
ogs for rsage undersp

DC-bus-sp ndingen erunder 65% afden nominelle [Itilf Ide af midlertidigt udfald i
forsyningssp ndingen: Nulstil

fejlen og startigen. Kontroller
forsyningsindgangen. Hvis
forsyningen er korrekt, er der

nding opst eten intern fejl. Kontakt

n rmeste Vacon-forhandler.

F10 Indgangs-
overv gning

Indgangsforsyning mangler.

Kontroller
forsyningstilslutningen.

F11 Udgangsfase-

overv gning motorfase.

Strt mm ling har vist manglende strt m i en

Kontroller motorkablerne.

Tabel 7-3. Fejlkoder (fortsaettes pa naeste side)
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F12 Bremsemoduls- [-bremsemodstand ikke installeret Kontroller bremsemodstanden
overv gning - bremsemodstand defekt - hvis modstanden er OK, er
- bremsemodul defekt modulet defekt, kontakt
n rmeste Vacon-forhandler.
F13 Undertemperaturi]Temperaturen p kit lepladen erunder 10"C.
Vacon-frekvens-
omformeren
Fl14 Overtemperaturi |Temperaturen p kit lepladen er over 90"C (type CXS) |Kontroller luftcirkulationen.
omformeren Temperaturen p ki lepladen er over 77"C (type Kontroller om kit lepladen er
CX/CXL <75kW) beskidt.
Temperaturen p ki lepladen er over 70"C (type Kontroller omgivelsestempe-
CX/CXL >90kW) raturen.
Kontroller om switchfrekvensen
er for ht jiforhold til
omgivelsestemperaturen og
motorbelastningen.
F15 Motor-stall Motor-stallbeskyttelsen er udlt st. Kontroller motoren.
F16 Overtemperaturi |Frekvensomformerens motortemperaturmodel har Neds tmotorens belastning.
motoren registreret overophedning af motoren: Kontroller temperaturmodellens
- motoren er overbelastet parametre, hvis motoren ikke
var overophedet.
F17 Underbelastning |Motorens underbelastnings-beskyttelse er udlt st.
af motor
F18 Analog indgang, |Fejlagtig polaritetved indgang. Kontroller polariteten ved analog
polaritetsfejl eller |[Komponentfejl p styrekortet. indgang. Kontaktn rmeste
analog indgang, Vacon-forhandler.
hardwarefejl
F19 Optionskort- L sning af optionskorteter sl et fejl. Kontroller installationen. Kontakt
identifikation n rmeste Vacon-forhandler,
hvis installationen er korrekt.
F20 10 Vsp ndings- [+10 V-referencen kortsluttetp styrekorteteller Kontroller kabelft ring fra +10 V-
reference optionskortet. referencesp ndingen.
F21 24V forsyning +24 V-forsyningen kortsluttet p  styrekorteteller Kontroller kabelft ring fra +24 V-
optionskortet. referencesp ndingen.
F22 EEPROM Parameter-genopretningsfejl: N rfejlen nulstilles, vil Vacon-
F23 kontrolsum sfejl - interferensfejl frekvensomformeren auto-
- komponentfejl matisk indl se standard-
parameterindstillingerne.
Kontroller alle parameterind-
stillinger efter en nulstilling.
Kontaktn rmeste Vacon-
forhandler, hvis fejlen opst r
igen.
F25 Mikroprocessor- |- interferensfejl Nulstil fejlen og genstart.
overv gnings- - komponentfejl Kontaktn rmeste Vacon-
kredslt b forhandler, hvis fejlen opst r
igen.
F26 Panel-kommuni- [Forbindelsen mellen paneletog frekvensomformeren |Kontroller panel-kablet.
kationsfejl er ikke i orden.
F29 Termistor- I/O-udvidelseskortets termistor-indgang har Kontroller motorkt lingen og
beskyttelse registrereten stigning i motortemperaturen. -belastningen.
Kontroller termistorforbindelsen.
(Hvis l/O-udvidelseskortets
termistorindgang ikke eri brug
skal den kortsluttes).
F36 Analog indgang Strt mmen i den analoge indgang lin erunder 4 mA: |Kontroller strt mslt jfekredslt b.
lin<4 mA (valgt - fejl i signalkilden
signalomr de - defekt styrekabel
4 20mA)
F41 Ekstern fejl Fejl registreret fra den digitale indgang, der viser Kontroller eksterne forbindelser
ekstern fejl. og apparater for fejl.

Tabel 7-3. Fejlkoder (fortsat)
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7.8 Aktive advarsler

Nar der opstar en advarsel, vil displayet koderne. Meddelelsen p& displayet skal
vise en tekst med symbolet A#. | gverste  ikke slettes pa nogen speciel made.

hgjre hjgrne af displayet fremkommer
desuden ordet ALARM. Tabel 7-4.
indeholder forklaringer til advarsels-

Tasterne mister ikke deres normale
funktioner pga. advarslen pa displayet.

Kode Advarsel Afhj Ipning

A15 Motor stallet (beskyttelse mod motor-stall) Kontroller motoren

A16 Motor overophedet (termisk motorbeskyttelse) INeds t motorbelastning

Al7 Underbelastning af motor (advarslen kan Kontroller motorbelastning
aktiveres i Five in One -applikationerne)

A24 V rdierne i fejlregistret, MW-timet llerne Kr ver ingen afhj Ipning.
eller driftsdag-/-timet llerne kan v re blevet [V rdierne bt r dog kontrolleresfor

ndret som ft Ige af en strt mafbrydelse en sikkerheds skyld
A28 “ ndring i en applikation er mislykkedes V |g applikationen igen og tryk p

Enter-tasten

A30 Strt mfejl pga. ubalance belastningen er ikke|Kontakt n rmeste Vacon-
j wnt fordelt forhandler

A45 Overophedningsadvarsel for Vacon- Kontroller ki lesystem og
frekvensomformeren;gr nse for overophedning|omgivelsestemperatur
minus 5 grader. Se Tabel 7-3, F 14
A46 Reference-advarsel, strt mmen i indgang lin+ |Kontroller strt mslt jfekredslt b
<4 mA (advarslen kan aktiveres i Five in One -
applikationerne)
A47 Ekstern advarsel (advarslen kan aktiveres i Kontroller den tilsluttede eksterne
Five in One -applikationerne) enhed eller kredslt b

Tabel 7-4. Advarselskoder

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Side 70 (88)

Betjeningspanel

Vacon

7.9 Fejlregistrering

Menuen for fejlregistrering abnes i
hovedmenuen ved hjeelp af hgjre tab-taste,
nar symbolet M6 vises gverst pa panelet.

Frekvensomformerens hukommelse kan
maksimalt gemme 9 fejl i kronologisk
reekkefglge. Den senest opstaede fejl har
nummer 1, den foregaende nummer 2 osv.

M6 H1
Fault history (N) 2 Overcurrent 0
H 1-9 -

Figur 7-11. Fejlregistrering

7.10 Kontrastindstilling

Kontrasten kan indstilles i tilfeelde af, at
displayet ikke er tilstreekkeligt skarpt.

| hovedmenuen abnes menuen for
kontrastindstilling ved at bruge hgjre tab-
taste, nar symbolet M7 ses gverst pa
displayet.

E:/Igntrast O ‘)—; g?)_ntr agt g
15 15

Figur 7-12. Kontrastindstilling

Nar hukommelsen har registreret 9 fejl, vil
den naeste fejl, der registreres, slette den
eeldste fejl af hukommelsen.

Hvis Enter-tasten aktiveres i 2-3 sekunder,
nulstilles det samlede fejlregister. Dernaest
agendres symbolet H# il 0.

EK#ER Nulstil fejlr egister

2-3s

7 118

For at abne redigeringsmenuen anvendes
hgjre tab-taste. Man befinder sig i denne
menu, nar symbolet C begynder at blinke.
Kontrastindstillingen kan nu sendres ved
hjeelp af pil op/ned-tasterne. £ndringen far
virkning med det samme.

7128
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7.11 Styring af motor fra betjeningspanel

Vacon CX/CXL/CXS-frekvensomformeren kan
styres fra [1/O-klemmerne eller fra
betjeningspanelet. Den aktive styrekilde kan
&ndres ved hjeelp af den programmerbare
taste b2 (se kapitel 7.6). Motoren kan startes,
standses, og omlgbsretningen kan aendres fra
den aktive styrekilde.

7.11.1 /Endring af styrekilde fra I/O-klemmer
til betjeningspanel

Ved skift af styrekilde standser motoren.
Omlgbsretningen forbliver den samme som
ved 1/O-styring. Hvis der trykkes pa
startknappen og den programmerbare taste
b2 samtidigt, vil driftsstatus, omlgbsretning og
referenceveerdi blive kopieret fra I/O-
klemmerne til betjeningspanelet.

7.11.2 AEndring af styrekilde fra
betjeningspanel til I/O-klemmer

Efter eendring af styrekilden bestemmer 1/O-
klemmerne driftsstatus, omlgbsretning og
referenceveerdi. Hvis der anvendes et
motorpotentiometer i applikationen, kan
referenceveerdien fra panelet kopieres og
anvendes som en motorpotentiometer-
referenceveerdi. Dette ggres ved at trykke pa
startknappen og den programmerbare taste
b2 samtidigt. Motorpotentiometerets funktions-
mode skal std pa "nulstil ved stop" (lokal-/
fiernstyringsapplikationen: parameter 1.5=4,
multifunktionsapplikationen: parameter 1.5=9).

Brgdrene Eegholm A/S
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8 IDRIFTSATTELSE

8.1 Sikkerhedsforanstaltninger

Lees folgende advarsler og instruktioner for idriftseettelsen :

Interne komponenter og printplader (undtaget de islorede 1/O-
klemmer) ligger pa netpotentialet nar Vacon-frekvensomformeren er
tilsluttet forsyningsspaendingen. Denne spaending er meget farlig og
kan forarsage ded eller alvorlig kvaestelse hvis man kommer i kontakt
med den.

Nar Vacon-frekvensomformeren er tilsluttet forsyningsspaendingen,
er der spaending pa tilslutningsklemmerne pa motoren U, V, W, +/-
klemmerne p& DC-mellemkredsen og pa bremsemodstands-
klemmerne, ogsa selvom motoren ikke karer.

Undlad at foretage nogen tilslutninger mens Vacon-frekvens-
omformeren er tilsluttet forsyningsspaendingen.

Nar forsyningsspaendingen afbrydes, sa vent indtil kaleventilatoren
standser og indikatorlamperne pa betjeningspanelet er slukkede. (Er
der ingen panel, sa se lamperne i panelholderen.) Vent yderligere
fem minutter far der foretages noget som helst arbejde med Vacon
frekvensomformeren. Ikke engang frontdaekslet ma abnes, fgr de fem
minutter er gaet.

AW N

I/0-styreklemmerne er isolerede fra forsyningspotentialet,
men releeudgangene og andre I/O'er (hvis jumper X4 star pa OFF
se figur 6.2.2-1) kan have en farlig spaending, ogsa selvom
forsyningsspaendingen er slaet fra pa Vacon-frekvensomformeren.

ol

Kontroller at frontdeekslet pa Vacon frekvensomformeren er lukket
far den sluttes til netspaendingen.

8.2 Driftsforlgb

1 Lees og falg sikkerhedsforanstaltningerne.

2 Kontroller efter installationen at:
- frekvensomformeren og motoren er tilsluttet jord.

- forsynings- og motorkabler er i overensstemmelse med installations-
og tilslutningsinstruktionerne (kapitel 6.1).

- styrekabler er lokaliseret s langt som muligt fra forsyningskablerne
(tabel 6.1.3-1), afskeermningen i styrekablene er tilsluttet jord,
og at ledninger ikke har kontakt med elektriske komponenter i apparatet.

- feellestilslutningen til de digitale indgange er tilsluttet +24 V eller
I/O-klemmens jord- eller eksterne forsyning.

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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3 Kontroller maengden og kvaliteten af kalerluften (kapitel 5.1 og 5.2).

4 Kontroller at fugt ikke har skabt kondens i Vacon-frekvensomformeren.

5 Kontroller at alle Start/stop-kontakter tilsluttet I/O-klemmer er i position STOP.
6 Slut Vacon-frekvensomformeren til forsyningen og tryk pa ON.

7 Veer sikker pa at parametrene fra gruppe 1 er i overensstemmelse med applikationen.
Seet falgende parametre op sa de svarer til motorskiltet:

- motorens nominelle spaending
- motorens nominelle frekvens
- motorens nominelle hastighed
- motorens nominelle strgm

- forsyningsspaending

Se vaerdierne pa motorskiltet .

8 Opstartstest uden motor
Foretag enten test A eller B:
A Signaler fra I/O-klemmerne:
- Seet Start/Stop-kontakten til ON.
- Skift til en anden frekvensreference.

- Kontroller pa betjeningpanelets Overvagningsside (MON) om
udgangsfrekvensen falger frekvensreferencen.

- Seet Start/Stop-kontakten i position OFF.

B Signaler fra betjeningspanelet:

- Skift styringen fra I/O-klemmerne til betjeningspanelet ved
hjeelp af den programmerbare taste #2, se kapitel 7.6.

- Tryk pa starttasten @

- Gatil Referencesiden oi skift til en anden frekvensreference

ved hjeelp af tasterne . se kapitel 7.5.

- Gatil Overvagningssiden og kontroller om
udgangsfrekvensen faglger referencefrekvensen,
se kapitel 7.3.

- Tryk pa stoptasten @
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9 Foretag hvis det er muligt opstartstesten med en motor som ikke indgar i proceslinien.
Hvis frekvensomformeren skal testes pa en motor som indgar i en proceslinie , skal det
forega pa en sikkerhedsmaessigt forsvarlig made. Informer alle medarbejdere om
testen.

- Sla hovedforsyningen fra og vent indtil Vacon-frekvensomformeren
er gjort spaendingslgs, som beskrevet i kapitel 8.1, punkt 4.

- Tilslut motorkablet til motoren og effektklemmerne pa Vacon-
frekvensomfomeren.

- Kontroller at alle start/stop-kontakterne tilsluttet I/O-klemmerne
er i position OFF.

- Tilslut forsyningen.
- Gentag test A eller B af test #8.

10 Slut motoren til proceslinien (hvis de foregaende tests blev foretaget uden for
proceslinien).

- Kontroller at det er sikkerhedsmaessigt forsvarligt at tilslutte
strgmmen.

- Informer alle medarbejdere om testen.

- Gentag test A eller B af test #8.
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9 Fejlfinding

Nar frekvensomformeren bringes ud af drift
pga. en fejl, vises fejlsymbolet F, fejlens
ordenstal, fejlkoden samt en kort beskrivelse
af fejlen pa displayet. Fejlindikationen kan
flernes med RESET-tasten eller via en 1/O-
klemme. Fejlmeddelelserne gemmes i
fejlregisteret hvor de kan afleeses (se kapitel
7.7). Forklaringer til fejlkoderne findes i tabel

9-1.
Fejlkoder |Fejl Mulig rsag Kontrol
F1 Overstrt m Vacon-frekvensomformeren har m It for ht j strt m (>4*In) |Kontroller belastningen
i motorens udgang: Kontroller motorens stt rrelse
- pludselig kraftig fort gelse af belastningen Kontroller kablerne
- Kortslutning i motorkablerne
- Forkert motor
F2 Oversp nding Sp ndingen i Vacon-frekvensomformerens interne DC-  |Juster delerationstiden
mellemkreds har oversteget den nominelle sp nding
med 35%
- for hurtig deceleration
- ht je oversp ndings-spidser fra forsyningen
F3 Jordfejl Strt mm ling viser, at summen af motorfasestrt mmen Kontroller motorkablerne
ikke er nul:
- isoleringsfejl i motoren eller kablerne
F4 Inverterfejl Vacon-frekvensomformeren har registreret fejlagtig drift i |Nulstil fejlen og genstart.
gate-driverne eller IGBT erne: Kontakt n rmeste Vacon-
- interferensfejl forhandler, hvis fejlen opst rigen.
- komponentsvigt
F5 Ladekontakt Ladekontakt ben, mens START-kommandoen er aktiv: |Nulstil fejlen og genstart.
- interferensfejl Kontakt n rmeste Vacon-
- komponentsvigt forhandler, hvis fejlen opst rigen.
F9 Undersp nding DC-bus-sp ndingen er under 65% af den nominelle I tilf Ide af midlertidigt udfald i
sp nding: forsyningssp ndingen: Nulstil
- mest almindelige rsag er fejl i fejlen og start igen. Kontroller
indgangsforsyningen forsyningsindgangen. Hvis
- intern fejl i Vacon-frekvensomformeren kan forsyningen er korrekt, er der
ogs for rsage undersp nding opst et en intern fejl. Kontakt
n rmeste Vacon-forhandler.
F10 Indgangs- Indgangsforsyning mangler. Kontroller forsyningstilslutningen.
overv gning
F11 Udgangsfase- Strt mm ling har vist manglende strt m i en motorfase. Kontroller motorkablerne.
overv gning
F12 Bremsemoduls- - bremsemodstand ikke installeret Kontroller bremsemodstanden
overv gning - bremsemodstand defekt - hvis modstanden er OK, er
- bremsemodul defekt modulet defekt, kontakt n rmeste
Vacon-forhandler.
F13 Undertemperatur i [Temperaturen p ki lepladen er under 10"C.
Vacon-frekvens-
omformeren
F14 Overtemperatur i |Temperaturen p ki lepladen er over 90"C (type CXS) Kontroller luftcirkulationen.
omformeren Temperaturen p ki lepladen er over 77"C (type CX/CXL |Kontroller om kt lepladen er
<75kW) beskidt.
Temperaturen p ki lepladen er over 70"C (type CX/CXL |Kontroller omgivelsestempe-
>90kW) raturen.
Kontroller om switchfrekvensen er
for ht j i forhold til
omgivelsestemperaturen og
motorbelastningen.

Tabel 9-1 Fejlkoder. (fortseetter pd naeste side.)
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F15 Motor-stall Motor-stallbeskyttelsen er udlt st. Kontroller motoren.
F16 Overtemperaturi |Frekvensomformerens motortemperaturmodel har Neds tmotorens belastning.
motoren registreret overophedning af motoren: Kontroller temperaturmodellens
- motoren er overbelastet parametre, hvis motoren ikke
var overophedet.
F17 Underbelastning [Motorens underbelastnings-beskyttelse er udlt st.
af motor
F18 Analog indgang, |[Fejlagtig polaritetved indgang. Kontroller polariteten ved analog
polaritetsfejl eller |[Komponentfejl p styrekortet. indgang. Kontaktn rmeste
analog indgang, Vacon-forhandler.
hardwarefejl
F19 Optionskort- L sning af optionskorteter sl etfejl. Kontroller installationen. Kontakt
identifikation n rmeste Vacon-forhandler,
hvis installationen er korrekt.
F20 10 Vsp ndings- [+10 V-referencen kortsluttetp styrekorteteller Kontroller kabelft ring fra +10 V-
reference optionskortet. referencesp ndingen.
F21 24V forsyning +24 V-forsyningen kortsluttetp styrekortet eller Kontroller kabelft ring fra +24 V-
optionskortet. referencesp ndingen.
F22 EEPROM Parameter-genopretningsfejl: N rfejlen nulstilles, vil Vacon-
F23 kontrolsum sfejl - interferensfejl frekvensomformeren
- komponentfejl automatisk indl se standard-
parameterindstillingerne.
Kontroller alle parameterind-
stillinger efter en nulstilling.
Kontaktn rmeste Vacon-
forhandler, hvis fejlen opst r
igen.
F25 Mikroprocessor- |- interferensfejl Nulstil fejlen og genstart.
overv gnings- - komponentfejl Kontaktn rmeste Vacon-
kredslt b forhandler, hvis fejlen opst r
igen.
F26 Panel-kommuni- [Forbindelsen mellen paneletog frekvensomformeren |Kontroller panel-kablet.
kationsfejl er ikke i orden.
F29 Termistor- I/O-udvidelseskortets termistor-indgang har Kontroller motorkt lingen og
beskyttelse registrereten stigning i motortemperaturen. -belastningen.
Kontroller termistorforbindelsen.
(Hvis I/0-udvidelseskortets
termistorindgang ikke eri brug
skal den kortsluttes).
F36 Analog indgang [Strt mmen iden analoge indgang lin erunder 4 mA: |Kontroller strt mslt jfekredslt b.
lin<4 mA (valgt - fejl i signalkilden
signalomr de - defekt styrekabel
4 20mA)
F41 Ekstern fejl Fejl registreret fra den digitale indgang, der viser Kontroller eksterne forbindelser
ekstern fejl. og apparater for fejl.

Tabel 9-1 Fejlkoder.
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10 BASISAPPLIKATIONEN
10.1 Generelt

Basisapplikationen er standardindstilling ved = Parametrene er forklaret i kapitel 10.4.
levering fra fabrikken. Basisapplikationens I/O-  Funktionaliteten af motorens termik- og stall-
styresignaler er faste (ikke programmerbare),  beskyttelse i basisapplikationen er forklaret i

og den har kun parametergruppe 1. kapitel 10.6.
10.2 Styreforbindelser *BEMAERK! Husk at forbinde CMA- og
CMB-indgange.
Reference-
potentiometer Klemme Signal Beskrivelse
— 1 | +10V, | Reference-udgang Spaending for et potentiometer m.v.
2 | Upqpt Analog indgangsspeaending | Frekvens-referencen aktiveres hvis
I e omrade 0—10V DC klemmerne 14 og 15 er abne og
|_ parameter 1.17 = 0 (standard-veerdi).
————— 3 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer
4 | I+ Analog indgang, strgm- Frekvens-referencen aktiveres hvis
5| ki omrade 0— 20 mA klemmerne 14 og 15 er lukkede eller

abne, og parameter 1.17 = 1.
6 | +24V Styrespaendings-udgang spaending til kontakter m.v., max. 0.1 A

’_ 7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer
| ~ 8 | DIA1 Start fremad Kontakt lukket = start fremad
| 9 | DIA2 Start modsat Kontakt lukket = start modsat omlgbs-
| * omlgbsretning retning
| 10 | DIA3 Indlzesning af eksterne Kontakt aben = ingen fejl

—_———1— fejl Kontakt lukket = fejl
| 11 | CMA Feelles for DIA1—DIA3 Tilslut GND eller +24V

12 | +24Vv Styrespaendings-udgang Spaending til kontakter (som #6)

I
| T 13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer
| ~ 14 | DIB4 Multi-steps-hastighed, veelg 1) DIB4 | DIB5 | Frekvensreference

| I 15 | DIB5 Multi-steps-hastighed, veelg 2 &ben | &ben | Ref. U, (par.1.17=0)
| I lukket |aben | Multi-step ref. 1

|_/ — &ben |lukket | Multi-step ref. 2

| | lukket | lukket |Ref. I, (term.#4,5)

| | 16 | DIB6 Nulstilling af fejl Kontakt &ben = ingen aktivitet
| — T — Kontakt lukket = Nulstilling af fejl
17 MB Feelles for DIB4—DIB Tilslut GND eller +24V
| | C lles f 6 ilslut G ller +2
| | 18 | loutt Analog udgang 0—20 mA 0 - maksimumsfrekvens (par. 1. 2)
| | 19 | lour Udgangsfrekvens
L KLAR L 20 | DO1 Digital udgang Aktiveret = Vacon-CX/CXL/CXS
—@— ——— KLAR er Klar til drift.
I | 21R0O1 Releeudgang 1 | Relee aktiveret = Vacon-CX/CXL/CXS
I KR |_ _ _122 | RO1 ; KR er i drift (motoren karer).
L — — |23 [rRo1
24 | RO2 Releeudgang 2 | Relee aktiveret = der er opstaet fejl.
FEJL 25 | RO2 / FEJL
220 T T T — T —
VAC __ __ _B_ _l26 | RO2
——

Figur 1.2-1 Eksempel pa styreforbindelse.
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10.3 Styresignal-logik
Figur 10.3.-1 viser logikken i I/O-styresignaler og taster.

BASISPARAMETRE

4_ vacon
Gruppe 1 o 0 e
1.5 Multistep-hastighedsref. 1 oo e _en
I : : 1 — [© O ©
1.6 Multistep-hastighedsref. 2 _ O O
— 1.17 basisreference-valg —1© © O
! .
!
|_ _____ Panelreference /// ‘
Ujn+ —I Start/Stop taster 1 PROG MER
® P — TASTE 2
RST-taste L1
° | |
o Program taste 1 .
| Intern fre-
o | kvensreference
|ini Q 1 ° 4O »
® o | | !
I I
DiB4 I | :
@ | | I
DIB5 I I Intern start/
= —r——————— e —— —. —_ | stop
DIAL| Start fremad Start/stop G)} >
® Stacritlsiop 0og I Intern modsat
modsal I Igbsretni
omlgbsretnings- Modsat o I ormensteiing
DIA2 | Start modsat logik omlgbsretning / >
® .
Intern fejl-
nulstilling
Indgang, fejlnulstillin
D|C)%6 gang, T1e| g 21 >
DIA3| Indgang, eksterne fejl
® ' >
__.__. Styrelinie
Signallinie UDO012K00

Figur 10.3-1 Styresignal-logik

Hvis start fremad og start modsat begge er aktive nar forsyningen sluttes til Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformeren, vil start fremad-retningen blive valgt.

Hvis start fremad og start modsat begge er aktive nar styrekilden sendres fra betjeningspanelet
til 1/O-klemmen, vil start fremad-retningen tilsvarende blive valgt.

Ellers har den fagrst valgte retning hgjere prioritet end den naest valgte.
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10.4 Parametre, gruppe 1
Nr. Parameter Omrade Trin | Standard | Bruger | Beskrivelse Side
1.1 | Minimumsfrekvens 0—fmax 1Hz OHz 77
1.2 | Maksimumsfrekvens | fyin-120/500 Hz| 1Hz 50 Hz *) 77
1.3 | Accelerationstid 0,1—3000,0s| 0,1 s 3,0s Tiden fra fmin (1, 1) til fax (1,2) | 77
1.4 | Decelerationstid 0,1—3000,0s| 0,1 s 3,0s Tiden fra fmax (1, 2) til fmin (1,1) | 77
1.5 | Multi-stepshastighed fin—fmax | 0,1Hz| 10,0 Hz 77
reference 1 1,1) (1,2
1.6 | Multi-stepshastighed frnin —fmax 0,1Hz| 50,0Hz 77
reference 2 1,) (1,2
1.7 | Streamgreense 0,1—25xIhcx| 0,1 A | 1,5%xIhcx Apparatets udgangsstrgm- 7
greense [A]
1.8 | Valg af @ 0—1 1 0 0 = Lineaere 77
U/f-forhold 1 = Kvadratiske
0 =Ingen
1.9 | Ulf-optimering @ 0—1 1 0 1 = Automatisk 78
momentforstaerkning
1.10| Motorens 180—690 V 1V 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 78
nominelle @ 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
spaending 500 V Vacon -typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon -type CX6
1.11| Motorens 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 78
nominelle frekvens
1.12| Motorens nomi- 1—20000 rpm {1 omdr.[1420 omdr. 78
nelle hastighed /min. | /min. **) n, fra motorens typeskilt
1. 13| Motorens nomi- 2,5X Ihcx 0,1A Incx 79
nelle stram (In mot) I, fra motorens typeskilt
1. 14| Forsynings- 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 79
spaending @
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15| Applikationspakke- 0—1 1 1 0 = pakkelds &ben 79
las Applikationer veelges med
parameter 0.1
1. 16| Parameterveerdi-las 0—1 1 0 Umuligger parametereendringer: | 79
0 = eendringer muliggjort
1 = aendringer umuliggjort
1. 17| Valg af basis- @ 0—2 1 0 0 = analog indgang Ui, 79
frekvens- 1 = analog indgang li,
reference 2 = reference fra panelet
1. 18| Analog indgang li,. 0—1 1 0 0=0—20mA 79
omrade 1=4—20mA

Tabel 10.4-1 Gruppe 1 basisparametre..

BEMAERK! = Parametervaerdien kan kun aendres  *)  Kontroller motorens og driftssystemets
o egnethed hvis 1. 2 >motor synk.-hastigheden.
nar frekvensomformeren er standset. . !
**) Standardveerdi for en firepolsmotor og en
nominel starrelse Vacon.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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10.4.1 Beskrivelser

1.1,1.2 Minimums-/maksimums-frekvens
Definerer frekvensomformerens frekvensgraenser.

Standard-maksimumsveerdi for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette 1. 2
=120 Hz i stop-tilstand (RUN-indikatorlampen slukket) sendres maksimumsvaerdien
for parametrene 1.1 og 1.2 til 500 Hz. Samtidig eendres panelreference-oplgsningen
fra 0.01 Hz to 0.1 Hz.

Maksimumsveerdien aendres fra 500 Hz til 120 Hz nar parameter 1. 2=119 Hz i
stop-tilstand.

1.3,1.4 Accelerationstid, decelerationstid:

Disse graenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2).

1.5, 1. 6 Multi-step-hastighedsreference 1, Multi-step-hastighedsreference 2:

Parametervaerdierne er afgreenset af minimums- og maksimumsfrekvenser.

4 fHz]
Ref.lip 4---------"-"-"-"———~—~—~—~—~———
Par.1.6 F---—---——————- ‘
!
|
Ref. Uin | __ !
(Par.1.17 = 0) | |
Par.1.5-F /- - -1~ — |
L l t,
[ | |
Lukket _ _L | |
DiB4 Aben | I—
Lukket _ _ _ _ _ _ |
PIEs A?en—l : UD012K06

Figur 10.4.1-1 Eksempel pa Multi-step-hastighedsreferencer.
1.7 Strgmgraense

Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde.

1.8 Valg af U/f-omrade

Lineaer: Motorens spaending aendres lineaert med frekvensen fra 0 Hz
0 til motorens nominelle frekvens. Motorens nominelle spaending
forsynes ved denne frekvens. Se figur 10.4.1-2.

Lineeert U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.

Denne standardindstilling bgr anvendes hvis der ikke er et saerligt
krav om en anden indstilling.
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Kvadratisk: Motorens spaending aendres ifglge en kvadratisk kurve fra 0 Hz
1 til motorens nominelle frekvens. Motorens nominelle spaending forsynes
ved denne frekvens. Se figur 10.4.1-2.
Motoren kgrer undermagnetiseret under den nominelle frekvens, og
den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj.
Det kvadratiske U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet
fra belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.
A U[V]
un |- - ___
Standardindstilling for : Feltsvaekkelsexxspunkt
motorens nominelle !
spaending :
Lineaer :
Kvadratisk i Standardindstilling for
| motorens nominelle
:/ frekvens f[Hz]
: UD012K07
Figur 10.4.1-2 Linezer og kvadratisk U/f-kurve.
1.9 U/f-optimering
Spaendingen til motoren aendres automatisk hvilket far motoren til at producere
tilstreekkeligt moment til at starte og kere ved lave frekvenser.
Speendingsstigningen afhaenger af motortype og -effekt.
Automatisk momentforstaerkning kan anvendes i applikationer hvor
startmomentet er hgjt pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.
BEMAERK! Ved hgjt moment- i lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt
at motoren overophedes. Hvis motoren skal kore i laengere tid
A under disse omsteendigheder, skal der holdes seerligt gje med
motorens kaling. Gar brug af ekstern kaling af motoren hvis
temperaturen bliver for hgj.
1.10 Motorens nominelle speending
Find indstillingsvaerdien U, pa motorens typeskilt.
Bemeerk! Hvis motorens nominelle spaending er lavere end forsyningsspaendingen,
skal det kontrolleres at motorens isoleringsstyrke er passende.
1.11 Motorens nominelle frekvens
Find vaerdien f, pa motorens typeskilt.
1.12 Motorens nominelle hastighed
Find vaerdien n,, p& motorens typeskilt.
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1.13

1.14

1.15

1.16

1.17

1.18

Motorens nominelle strgm

Find vaerdien I,, p& motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelses-funktion anvender denne vaerdi som referenceveaerdi.

Forsyningsspeending

Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 10.4-1.

Applikationspakke-las

Applikationspakke-lasen kan abnes ved at man indstiller veerdien af parameter
1.15 til 0. Derefter er der adgang til parametergruppe 0 fra parameter 1.1 ved at
trykke pa pil ned-tasten (se figur 11-1). Applikationsnummeret kan vaelges ud fra
tabel 11-1, og det veelges med parameter 0.1. Nu kan den nye applikation tages i
brug, parametrene er beskrevet i "Five in One+"- applikationsmanualen.

Parameterveerdi-las
Definerer om der skal veere adgang til at eendre parameterveerdier:

0 = aendring af parameterveerdier muliggjort
1 = aendring af parameterveerdier umuliggjort

Valg af basisfrekvens-reference

0 Analog spaendingsreference fra klemmerne 2—3, f.eks. et potentiometer

1 Analog stramreference fra klemmerne 4—5, f.eks. en transducer.

2 Panelreferencen er den reference der er indstillet pa referencesiden
(REF), se kapitel 7.5.

Analog indgang I_-omrade

Definerer minimumsvaerdien pa den analoge indgang lj,.signal (klemmerne 4—5).
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10.5 Motorbeskyttelsesfunktioner i basisapplikationen
10.5.1 Termisk beskyttelse af motoren

Den termisk motorbeskyttelse skal beskytte motoren mod overophedning. | basisapplikationen
anvender den termiske motorbeskyttelse konstante indstillinger og udlgser altid fejl hvis motoren
overophedes. Se "Five in One+"-applikationsmanualen hvis De gnsker at sla beskyttelsen fra eller
g&ndre indstillingerne.

Vacon CX/CXL/CXS- frekvensomformere er i A

stand til at forsyne motoren med strgm der er 5

hgjere end den nominelle. Hvis belastningen Par 17

kraever s& hgj strem, er der risiko for at motoren Overbelastningsomréde
bliver termisk overbelastet. Dette gaelder isger - —— iy
ved lave frekvenser hvor kglingseffekten og Ko

\
motorens kapacitet er reduceret. Den termiske |
motorbeskyttelse er baseret pa en teoretisk |
model som anvender frekvensomformerens f/ 1 }
udgangsstrgm til at bestemme motorens \
belastning. }

Den termiske strgm | specificerer den 35 Hy —
belastningsstrgm motoren er overbelastet

med. Se figur 10.5.1-1. Hvis motorstrgmmen er
over kurven, er motortemperaturen stigende.

Figur 10.5.1-1 Kurve over termisk motorstrom |,

ADVARSEL! Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstrammen til
motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.

10.5.2 Advarsel mod motor-stall

| basisapplikationen advarer motor-stallsbeskyttelsen mod kortvarige overbelastningssituationer
i motoren, f.eks. en fastbremset aksel. Motor-stallsbeskyttelsens reaktionstid er kortere end den
termiske motorbeskyttelse. Stall-tilstanden er defineret ved stall-stram og stall-frekvens.

Begge parametre har konstante veerdier. Se
figur 10.5.2-1. Hvis strammen ligger over den
fastsatte greense og udgangsfrekvensen ligger
under den fastsatte greense er stall-tilstanden
sand. Hvis stall-tilstanden varer leengere end
15 sekunder, vises stall-advarslen pa panel-
displayet. Se "Five in One+"-applikations-
manualen hvis De gnsker at andre stall-
advarslen til fejl eller eendre beskyttelses- 130%
indstillingerne.

Stall- 3
omrade

f

»
8

|
|
|
I
|
|
|
|
25 Hz UMCH7_10

Figur 10.5.2-1 Stall-tilstand.
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11  SYSTEMPARAMETER-GRUPPE 0
Nar applikationspakke-lasen er aben (par. 1.15 Gruppe 1 118
=0), er systemparameter-gruppe 0 tilgeengelig. PP .
Man kommer ind til parametergruppe 0 fra .
parameter 1.1 ved at trykke pa pil ned-tasten. .
| tabel 11-1 er parametrene i gruppe O 1.2
preesenteret. o '
1.1
o Gruppe 0 0.2
(system- 0.1
parametre)

Figur 11-1 Gruppe 0.

11.1 Parametertabel

Nummer Parameter Omrade Beskrivelse Side
0.1 Valg af 1—7 1 = Basisapplikation. 81
applikation 2 = Standardapplikation.

3 = Lokal-/ fjernstyringsapplikation.

4 = Multi-stephastigheds-applikation.

5 = Pl-kontrolapplikation.

6 = Multi-funktionsstyrings-applikation.

7 = Pumpe-og ventilatorstyrings-applikation.

0.2 Parameter- 0—5 0 =Kilar til indleesning / veelg indleesning. 82

indlaesning 1 = Indlees standardindstillinger.

2 = Lagring af parametre i baggrundslager

3 = Indlaesing af parametre fra baggrundslager til
hovedlager.

4 = Lagring af parametre fra hovedlager til panel
(kun muligt med grafisk panel).

5 = Indlees parametre fra panel til hovedlager
(kun muligt med grafisk panel).

0.3 Valg af 0—5 0 = engelsk 82
sprog 1 =tysk

2 = svensk
3 =finsk

4 = jtaliensk
5 = fransk

Tabel 11-1 Systemparametre, gruppe 0.

11.2 Beskrivelse af parametre
0.1 Valg af applikation

Med dette parameter veelges applikationer. Standardindstillingen er basisapplikationen.
Applikationerne er beskrevet i kapitel 12.
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0.2 Indleesning af parametre

Med denne parameter er det muligt at foretage en raekke parameterindlaesnings-operationer.
Nar operationen er fuldfart, eendres parametervaerdien automatisk til 0 (klar til indleesning).

0

Klar til indlaesning / veelg indlaesning.
Indlaesningsoperationen er fuldfgrt, og frekvensomformeren er klar til drift.
Indlzes standardindstillinger

Ved at indstille veerdien af parameter 0.2 til 1 og derefter trykke pa enter-tasten
indstiller man standard-parametervaerdierne. Standardveerdierne veelges i henhold
til applikationen med parameter 0.1.

Lagring af parametre i baggrundslager

Ved at indstille vaerdien af parameter 0.2 til 2 og derefter trykke pa enter-tasten lagres
alle parametre i baggrundslager. Parameterveerdierne kan senere indlaeses fra
baggrundslager til hovedlager og derved ggres aktive, hvis man indstiller parameter
0.2 til 3 og derefter trykker pa enter-tasten.

Indleesing af parametre fra baggrundslager til hovedlager.

Ved at szette veerdien af parameter 0.2 til 3 og derefter trykke pa enter-tasten indstiller
man parameterveerdierne i henhold til et brugerdefineret parameterseet.

Lagring af parametre fra hovedlager (kun mulig med grafisk panel).

Indlees parametre fra betjeningspanel til hovedlager (kun muligt med grafisk panel).

0.3 Valg af sprog

Med denne parameter veelges hvilket sprog teksten i det grafiske panel skal preesenteres
pa. Hvis der anvendes et syvsegments-panel, har denne parameter ingen effekt.
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"Five in One+" -applikationspakken

Vacon

12"FIVE INONE+" -APPLIKATIONSPAKKEN
12.1 Valg af applikation

For at kunne anvende en af "Five in One+" -applikationerne skal De fgrst abne applikations-
pakkelasen (parameter 1.15). Gruppe 0 bliver herved synlig (se figur 11-1). Den aktive applikation
gndres ved at aendre veerdien af parameter 0.1. Se tabel 11-1.

Applikationerne er preesenteret i kapitel 12.2 - 12.7 og beskrevet mere detaljeret i "Five in One+"

-applikations-manualen.

12.2 Standardapplikation

Standardapplikationen har de samme I/O- signaler
0g samme styrelogik som basisapplikationen.

Den digitale indgang DIA3 og alle udgange kan
programmeres frit.

@vrige tillaegsfunktioner:

- Programmerbar start/stop og reversibel signal-
logik

- Referenceskalering

- En-frekvensgraense-overvagning

- Rampe 2 og S-formet programmering af ramper

- Programmerbare start-/stopfunktioner

- Jeevnstramsbremse ved stop

- Et forbudt frekvensomrade

- Programmerbar U/F-kurve og switchfrekvens

- Autogenstartsfunktion

- Beskyttelse mod motortermik og -stall: off/
advarsel/ fejlprogrammering

12.3 Lokal-/fjernstyringsapplikation

Ved at anvende lokal-/fiernstyringsapplikationen kan
man have to forskellige styrekilder. Frekvens-
reference-steder er programmerbare. Den aktive
styrekilde veelges ved hjeelp af den digitale indgang
DIB6. Alle udgange kan programmeres frit.

@vrige tillaegsfunktioner:

-Programmerbar start/stop og reversibel signal-

logik

- Valg af analogt indgangssignal-omrade

- Overvagning af tofrekvensgraense

- Overvagning af momentgraense

- Overvagning af referencegraense

- Rampe 2 og S-formet programmering af
ramper

- Jeevnstramsbremse ved start og stop

- Tre forbudte frekvensomrader

- Programmerbar U/F-kurve og switchfrekvens

- Autogenstartsfunktion

- Fuldt programmerbar beskyttelse mod motor-
termik og -stall

- Beskyttelse mod underbelastning af motoren

- Frie analoge indgangsfunktioner

12.4 Multi-stephastigheds-applikation

Multi-stephastigheds-applikationen kan anvendes i
applikationer hvor der kraeves faste hastigheds-
referencer. Der kan indstilles ni forskellige
hastigheder: en basishastighed, syv multi-step-
hastigheder og en jogginghastighed. Hastigheds-
trinene veelges med de digitale signaler DIB4, DIB5
og DIB6. Hvis jogginghastighed veelges, kan DIA3
programmeres til jogginghastighedsvalg.

Basishastigheds-referencen kan enten veere
spaendings- eller stramsignaler via de analoge
indgangsklemmer (2/3 eller 4/5). Alle udgange kan
programmeres frit.

@vrige tilleegsfunktioner:

-Programmerbar start/stop og reversibel signal-
logik

- Valg af analogt indgangssignal-omrade

- Overvagning af tofrekvensgraense

- Overvagning af momentgraense

- Overvagning af referencegraense

- Rampe 2 og S-formet programmering af
ramper

- Jeevnstrgmsbremse ved start og stop

- Tre forbudte frekvensomrader

- Programmerbar U/F-kurve og switchfrekvens

- Autogenstartsfunktion

- Fuldt programmerbar beskyttelse mod motorter-
mik og -stall

- Beskyttelse mod underbelastning af motoren

- Frie analoge indgangsfunktioner

12.5 PI-control-applikation

| Pl-control-applikationen er der to 1/0O-klemme-
styrekilder. A eren Pl-regulator, og B er en direkte
frekvensreference. Styrekilden veelges via DIB6-
indgangen.

Pl-regulator-referencen kan veelges fra de analoge
indgange, motorpotentiometeret og panel-
referencen. Selve veerdien kan veelges fra de
analoge indgange eller fra de analoge indganges
matematiske funktion.
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Den direkte frekvensreference kan anvendes til
styring uden Pl-regulatoren. Frekvensreferencen
kan veelges fra de analoge indgange og
panelreferencen.

Alle udgange kan programmeres frit.
@vrige tilleegsfunktioner:

- Programmerbar start/stop og reversibel signal-
logik

- Valg af analogt indgangssignal-omrade

- Overvagning af tofrekvensgreense

- Overvagning af momentgraense

- Overvagning af referencegraense

- Rampe 2 og S-formet programmering af ramper

- Jeevnstramsbremse ved start og stop

- Tre forbudte frekvensomrader

- Programmerbar U/F-kurve og switchfrekvens

- Autogenstartsfunktion

- Fuldt programmerbar beskyttelse mod
motortermik og -stall

- Beskyttelse mod underbelastning af motoren

12.6 Multifunktions-styringsapplikation

I multifunktions-styringsapplikationen kan
frekvensreferencen veelges fra de analoge
indgange, joystickstyringen, motorpotentiometeret
og de analoge indganges matematiske funktion.
Der kan ogsa veelges multi-step-hastigheder og
jogginghastighed hvis de digitale indgange er
programmeret til disse funktioner.

De digitale indgange DIA1 og DIA2 er reserverede
til start/stop-logik. De digitale indgange DIA3 - DIB6
kan programmeres til multi-stephastighedsvalg,
jogginghastigheds-valg, motorpotentiometer,
ekstern fejl-valg, rampetidsvalg, forbud mod brug
af rampe, nulstilling af fejl og jeevnstremsbremse-
kommandofunktion. Alle udgange kan
programmeres frit.

@vrige tillaegsfunktioner:

- Programmerbar start/stop og reversibel signal-
logik

- Valg af analogt indgangssignal-omrade

- Overvagning af tofrekvensgraense

- Overvagning af momentgraense

- Overvagning af referencegreense

- Rampe 2 og S-formet programmering af ramper

- Jeevnstromsbremse ved start og stop

- Tre forbudte frekvensomrader

- Programmerbar U/F-kurve og switchfrekvens

- Autogenstartsfunktion

- Fuldt programmerbar beskyttelse mod
motortermik og -stall

- Beskyttelse mod underbelastning af motoren

- Frie analoge indgangsfunktioner

12.7 Pumpe- og ventilatorstyrings-
applikation

Pumpe- og ventilatorstyrings-applikationen kan
anvendes til at styre et variabelt hastighedsdrev og
0-3 hjeelpedrev. Frekvensomformerens Pl-regulator
styrer det variable hastighedsdrevs hastighed og
giver signaler til start og stop af hjeelpedrev for at
kontrollere det totale flow.

Applikationen har to styrekilder pa 1/0O-klemmen. A
er pumpe- og ventilatorstyring, og B er en direkte
frekvensreference. Styrekilden veelges ved hjaelp
af DIB6-indgangen.

Alle udgange kan programmeres frit.
@vrige tilleegsfunktioner:

- Programmerbar start/stop og reversibel signal-
logik

- Valg af analogt indgangssignal-omrade

- Overvagning af tofrekvensgraense

- Overvagning af momentgraense

- Overvagning af referencegraense

- Rampe 2 og S-formet programmering af ramper

- Jeevnstromsbremse ved start og stop

- Tre forbudte frekvensomrader

- Programmerbar U/F-kurve og switchfrekvens

- Autogenstartsfunktion

- Fuldt programmerbar beskyttelse mod motor-
termik og -stall

- Beskyttelse mod underbelastning af motoren
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13 OPTIONER
13.1 Fjernstyringsboks

En flernstyringsboks er en ekstern styreenhed
som tilsluttes Vacon CX/CXL/CXS-frekvens-
omformerens styreklemme. Boksen tilsluttes i
henhold til standardapplikationens I/O.

13.2 Eksterne filtre

Informationer om Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformerens eksterne ind- og
udgangsfiltre (RFI-, dU/dT- og sinusformede
filtre) findes i den saerskilte manual.

13.3 Dynamisk bremsning

Effektiv bremsning af motoren og dermed kort
decelerationstid opnas ved at anvende et
eksternt eller internt bremsemodul med ekstern
bremsemodstand.

Det interne bremsemodul samles pa fabrikken
(se typebestemmelseskode). Det har samme
kontinuerlige stramspecifikation som selve
apparatet.

Veelg den korrekte bremsemodstand for at
opna den gnskede bremseeffekt. Yderligere
informationer findes i den saerskilte
bremsemanual.

13.4 1/O- udvidelseskort

Den I/O der allerede findes kan udvides ved
hjeelp af I/O-udvidelseskortene. I/O-udvidelses-
kort kan installeres i optionskort-positionen i
Vacon CX- og CXL-modellerne. | CXS-modellen
skal kortet installeres i den separate 1/0-
udvidelsesenhed.

Yderligere informationer findes i manualerne til
I/O-udvidelseskort.

13.5 Field-busser

Vacon-frekvensomformere kan tilsluttes
Interbus-S, Modbus (RS485), Profibus-DP og
LonWorks fiel-dbus ved hjeelp af field-bus-
optionskort.

Field-buskort kan installeres i optionskort-
positionen i Vacon-CX- og CXL-modeller. | CXS-
modeller og nar der anvendes LonWorksfield-
bus skal kortet installeres i den separate 1/O-
udvidelsesenhed.

13.6 Grafisk styrepanel

Det grafiske styrepanel kan anvendes i stedet
for 7-segments standard-styrepanelet.

- Parametre, overvagede elementer m.m. i
tekster

- Tre overvagede elementer vist samtidig i
displayet

- Et overvaget element kan vises med forstarret
tekst med sgjlediagram

- Parameterveerdier vises ogsa i sgjlediagram

- Tre overvagede elementer kan vises pa det
grafiske display

- Frekvensomformerens parametere kan
overfgres til panelet og derefter overfgres
til en anden frekvensomformer.

Yderligere informationer findes i manualen til det
grafiske panel.

13.7 FCDRIVE

FCDRIVE er PC-idriftseettelses-veerktgijet til
styring af Vacon-frekvensomformere. Med et
FCDRIVE kan:

- parametre indlaest fra Vacon-frekvensom-
formeren aendres og gemmes som
enfil, eller laeses tilbage i frekvensomforme-
ren

- parametre udskrives pa papir eller til en fil

- referencer indstilles

- motoren startes og standses

- signaler undersgges i grafisk form

- de gjeblikkelige veerdier vises

Vacon frekvensomformeren kan tilsluttes en PC
med et almindeligt RS232-kabel. Det samme
kabel kan anvendes til at indleese ekstra-
applikationerne i frekvensomformeren.

13.8 Frontlage-installationsprogram

Der findes en adapter som kan anvendes til at
montere 7-segmentsdisplayet og det grafiske
panel i frontlagen.

13.9 IP20-kabelafdeekning til typerne
55—90CX

Denne optionelle kabelafdeekning til 55—
90CX-typerne heever IP-graden til IP20.

13.10 Andet

Impreegnerede PC-kort til kreevende drifts-
miljger, fortinnede samleskinner, panel-
monteringskonsoller, og gulvsamlingsoptioner

Yderligere informationer findes i de jvacon 110—250CXL-apparater kan ogsa fas.
selvsteendige manualer.
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VACON CX/CXL/CXS "FIVE IN ONE+" -APPLIKATIONSMANUAL

INDHOLD
A Generelt.....coooiii 0-2
B Valg af applikation ..........ccccceeeeeennns 0-2

C Genindstilling af applikations-
parametrenes standardveerdier ...... 0-2

D Valg af SProg ...cccceveeeeivviiiiiiiiieeeeenis 0-2
1 Standard-applikation ........................ 1-1
2 Lokal-ffijernstyringsapplikation........ 2-1
3 Multistep-hastighedsapplikation ..... 3-1
4 Pl-control-applikation ...........cccceee.... 4-1
5 Multi-funktionsstyrings-applikation 5-1
6 Pumpe og ventilatorstyrings-...............

applikation ........ccccovrrvriiciiicccceee, 6-1
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General

Vacon

A Generelt

Denne manual giver Dem den information, der
er ngdvendig for at tage applikationerne i
anvendelse.

B Valg af applikation

Hvis basisapplikationen er i brug, skal De fagrst
abne applikationspakkelasen (parameter 1.15
= 0). Herefter kommer gruppe 0 til syne. En
applikaton aktiveres ved en eendring af veerdien
af parameter 0.1, se tabel B-1.

Hver applikation har sit eget kapitel. Afsnit B
beskriver hvordan applikationerne veelges.

Skift mellem applikationerne ved at indstille
veerdien af parameter 0.1 til den applikation
der skal aktiveres, se tabel B-1.

Nummer Parameter Omréde

Beskrivelse

0.1 Applikation 1—7

1 = Basisapplikation

2 = Standardapplikation

3 = Lokal-/fiernstyringsapplikation

4 = Multistep-hastighedsapplikation

5 = PIl-control-applikation

6 = Multi-funktionsstyrings-applikation

7 = Pumpe- og ventilatorstyringsapplikation

Tabel B-1 Parametre til valg af applikation.

Foruden parametergruppe 1 har applikatio-
nerne ogsa parametergrupperne 2 — 8, (se
figur B-1).

Parametergrupperne fglger hinanden, saledes
at man gar direkte fra den sidste parameter i en
gruppe til den fgrste i naeste gruppe, eller
modsat, ved at bruge pil op-/nedtasterne.

Gruppe 2—8

Gruppe 1

Gruppe 0

Figur B-1 Parametergrupper.

C Genindstilling af applikations-
parametrenes standardveerdier

Man kan stille en applikations parametre tilbage
til de oprindelige standardveerdier ved at veelge
den samme applikation igen med parameter
0.1 eller ved at indstille veerdien af parameter
0.2til 1, se kapitel 12 i betjeningsmanualen.

Hvis parametergruppe 0 ikke er synlig, gares
den synlig sadan:

1. Hvis parameterlasen er slaet til, slas
den fra med parameter 1. 16. Indstil
parameteren til O.

2. Hvis parametervisning er indstillet til ON,
kan den indstilles til OFF med parameter 1.
15. Indstil parameteren til 0.
Gruppe 0 bliver synlig.

D Valg af sprog

Det sprog teksterne i det grafiske panel vises
pa veelges med parameter 0. 3, se kapitel 11 i
betjeningsmanualen.
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STANDARDAPPLIKATION (par. 0.1 = 2)

INDHOLD
1 Standardapplikation .........cccceeeeeeennn. 11
1.1 Generelt.....cccccovviviieiieiiiiiiiieeees 1-2
1.2 1/O-Styring ....cccuvvveveeeeiiiiiiiieeee e 1-2
1.3 Styresignal-logiK ...........ccoccvveeenns 1-3
1.4 Parametergruppel ........ccccoirnrnnn. 14
1.4.1 Parametertabel ................... 1-4
1.4.2 Beskrivelse af parametrenei.....
gruppe l . 1-5
1.5 Seerlige parametre, gruppe 2—8...1-8
1.5.1 Parametertabeller................ 1-8
1.5.2 Beskrivelse af parametrene .....
| gruppe 2—=8 ..o 1-12

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213

email: eegholm@eegholm.dk



Side 1-2 Standardapplikation Vacon

1 STANDARDAPPLIKATION

1.1 Generelt

Standardapplikationen har samme 1/O- indstille veerdien af parameter 0. 1 til 2. Ind-
signaler og samme styrelogik som basis- og udgangenes basisforbindelser er vist i
applikationen. Den digitale indgang DIA3 og  figur 1.2-1. Styresignallogiken er vist i figur
alle udgange er programmerbare. 1.3-1. Programmering af 1/O-klemmer er

Standardapplikationen kan veelges ved at forklaret i kapitel 1.5.

1.2 1/O-styring

[F:C?Igr:(teig(;:eter Klemme Signal Beskrivelse

—{ 1| +10V,_ | Referenceudgang spaending for et potentiometer m.v.

2 | Upt Analog indgang, Frekvensreferencen aktiveres hvis

| — — spaendingsomrade klemme 14 og 15 er abne og para-

|_ 0—10VvDC meter 1.17 = 0 (standardveerdi)

_____ 3 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer

4 | lipt Analog indgangsstrgm Frekvensreferencen aktiveres hvis
51 by omréde 0—20 mA klemme 14 og 15 er lukkede eller abne)

og parameter 1.17 =1
________ 6 | +24V Styrespaendings-udgang Speending til kontakter m.v. max. 0.1 A
| 7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer

I -
| -~ 8 | DIA1 Start fremad Kontakt lukket = start fremad
(programmerbar)

| 9 | DIA2 Start modsat Kontakt lukket = start modsat
| (programmerbar)
| - 10 | DIA3 Ekstern fejlindgang Kontakt &ben= ingen fejl
— ————— (Programmerbar) Kontakt lukket = fejl
| |— — 11 | CMA Feelles for DIA1—DIA3 Tilslut GND eller + 24V
| |_ 12 | +24V Styrespaendingsudgang Spaending til kontakter (som #6)
| — 13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styring
I_/ o _|_/_ _| 14 | DiB4 Multistep-hastighedsvalg 1 | DIB4 | DIB5 | Frekvensreference
| | 15 | DIB5 Multistep-hastighedsvalg 2 | &ben |&ben | Ref. U;, (par.1.17=0)
| _ L lukket |aben | Multistep-ref. 1

—_——— ] aben |lukket | Multistep-ref. 2
| | lukket |lukket |Ref. I (klem. #4,5)
I | 16 | DIB6 Nulstilling af fejl Kontakt &ben = ingen funktion
|_/ _|_

— — 1T — Kontakt lukket = nulstiller fejl
| |_ — 17 | CMB Feelles for DIB4—DIB6 Tilslut GND eller + 24V
| I/ 18 | lout Udgangsfrekvens Programmerbar (par. 3.1)
| READY | 19 | lour Analog udgang Omréde 0—20 mA/R max. 500 Q
I 20 | DO1 Digital udgang Programmerbar ( par. 3.6)
I_ _®_ - I - KLAR Aben kollektor, 1<50 mA, U<48 VDC
| | 21 | RO1 __/l/ Relseudgang 1 | Programmerbar ( par. 3.7)
I RUN I_ _1 22| RO1 K@R
| _ _@_ _ _ _|l23|ro1 |

24 | RO2 7 Releeudgang 2 | Programmerbar ( par. 3. 8)
220 — _FA_ULT_ —] 25 | RO2 FEJL
VAC _ __ _|Z|_ |26 [ rRO2 |1
——

Figur 1.2-1 Standard I/O-konfigurering og eksempel pa tilslutning af standardapplikationen.

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon Standardapplikation Side 1-3
1.3 Styresignallogik
BASISPARAMETRE
vacon
Gruppe 1 ‘ o o e
1.5 Multistep-hastighedsref. 1 e 0 0 0
1.6 Multistep-hastighedsref. 2 O 8 8
i_ 1.17 basisreference-valg —1© © O
I *
U L. 1 Panelreference /j/ PROGRAMMERBAR
in . Start/Stop-taster |
® | : TASTE 2
RST-taste L —]
e ) —
o Program-taste 1 I
I Intern fre-
- : kvensreference
lint ° \ ) I
In—= a H
® ] ! i ! © >
| ! I
DIB4| |Multistep-hastighedsvalg 1 | | |
O] — — s i .
DIB5| Multistep-hastighedsvalg 2 I I Intern start/
r—r— e —— e — — | stop
DIA1| Start fremad Start/stop Q)C P
@ —{Programmerbar I
(programmerbar) Start/stop og ! Intern modsat
moldsbat o Modsat O | omlgbsretning
DIA2| Start modsat omgbsretnings- omlgbsretning
Al logik Q)’C >
(programmerbar) Intern fejl-
nulstilling
DIB6 | Indgang, fejinulstilling >
o >1 >
DIA3 | Indgang, eksterne fejl
® >
(programmerbar) -
—-—- Styrelinie
U
Signallinie RoBeSko0
Figur 1.3-1 Standardapplikationens styresignallogik.
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Side 1-4 Standardapplikation Vacon

1 1.4 Parametergruppe 1

1.4.1 Parametertabel

Kode| Parameter Omrade Trin | Standard | Brugen Besrkrivelse Side

1.1 | Minimumsfrekvens 0— fmax 1Hz OHz 1-5

1.2 | Maksimumsfrekvens| fyin-120/500Hz | 1Hz 50 Hz *) 1-5

1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid fra fmin (1. 1) til fhax (1. 2) 1-5

1.4 | Decelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid fra fmax (1. 2) til fin (1. 1) 1-5

1.5 | Multistep-hastig- fomin—fmax  |0,1Hz| 10,0Hz 1-5
hedsreference 1

1.6 Multistep-hastig- frnin —fmax 0.1Hz| 50,0Hz 1-5
hedsreference 2

1.7 | Strgmgreense 0,1—2,5XIpcx [0, A| 1,5X Ihex Apparatets udgangsstreamgreense [A]| 1-5

1.8 | Valg af 0—2 1 0 0 = Lineaer 1-5

U/f-forhold 1 = Kvadratisk

2 = Programmerbart U/f-omrade

1.9 | Ulf-optimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen 1-6
1 = Autom. momentforstaerkning
1. 10| Motorens @ 180—690 V 1V 230 V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 1-7
nominelle 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
speending 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon-type CX6
1.11| Motorens 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 1-7
nominelle frekvens
1. 12| Motorens @ 1—20000 rpm |1 rpm | 1420 rpm n, fra motorens typeskilt 1-7
nominelle hastighed **)
1. 13| Motorens 2,5 X Incx 0,1A Incx I, fra motorens typeskilt 1-7
nominelle strgm
1. 14| Forsynings- @ 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 1-7
spaending
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15| Parametervisning 0—1 1 0 Visning af parametre: 1-7

0 = Alle parametergrupper vises
1 = Kun gruppe 1 vises

1. 16| Parameterlas 0—1 1 0 Umuligger parameteraendringer: 1-7
0 = ZAndringer mulige
1 = AEndringer umulige

1. 17| Valg af basis- 0—2 1 0 0 = Analog indgang U, 1-7
frekvensreference 1 = Analog indgang I,
2 = Reference fra panelet

Tabel 1.4-1 Basisparametre i gruppe 1.

Note! =Parameterveerdien kan kun eendres *) Kontroller motorens og driftssystemets egnethed hvis
nar frekvensomformeren er 1, 2 > motorsynk.-hastigheden.
afbrudt. Se side 1-5 om valg mellem 120 Hz og 500 Hz.

**) Standardveerdi for en firepolsmotor
og en nominel starrelse frekvensomformer.

Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Standardapplikation Side 1-5

1.4.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 1

1.1,1.2

1.3,1.4

1.5,1.6

1.7

1.8

Minimums- /maksimumsfrekvens

Definerer omformerens frekvensgraenser.

Standard-maksimumsgraensen for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette
1.2 =120 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt (RUN-indikatorlampen slukket),
&ndres maksimumsgraenserne for parametrene 1. 1 og 1. 2 til 500 Hz. Samtidig
&ndres panelreference-oplgsningen fra 0,01 Hz til 0,1 Hz.

Maksimumsveerdien gendres fra 500 Hz til 120 Hz ved at indstille parameter 1. 2 til
119 Hz, mens frekvensomformeren er afbrudt.

Accelerationstid 1, decelerationstid 1:

Disse greenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2).

Multistep-hastighedsreference 1, multistephastighedsreference 2:

A fHz]
Ref. lin

Par.1.6 r-------------

Ref. Ujn {--
(Par. 1.17 =0)

Par.1.5°[/---1-

\

Kar — .
Dl B4 Stop I
DIB5  shop |

UDO09K06

Figur 1.4-1 Eksempel pa Multistep-hastighedsreferencer.

Parameterveaerdierne afgraenses automatisk mellem minimums- og maksimums-
frekvensen (par 1.1, 1. 2).

Strgmgreense

Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde.

Valg af U/f-forhold

Lineeer: Motorens spaending aendres lineaert med frekvensen i det konstante

0 fluxomrade fra 0 Hz til feltsveekkelsespunktet (par. 6. 3) hvor den
nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 1.4.-2. Linezert
U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.

Denne standardindstilling bgr anvendes hvis der ikke er et seerligt
krav om en anden indstilling.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Standardapplikation

Vacon

Kvadratisk: Motorens spaendin
1 med frekvensen i omr

g e&ndres ifglge en kvadratisk kurveform
adet fra 0 Hz til feltsveekkelsespunktet (par. 6. 3),

hvor den nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 1.4.-2.

Motoren kgrer under

magnetiseret under feltsveekkelsespunktet, og

den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj. Det kvadratiske
U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet til
belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.

4

un 4
(Par 6. 4)

Standard:
motorens
nominelle

\

Feltsvaekkelses-
punkt

lineaer

kvadratisk | Standard: motorens nominelle
 frekvens

|
>

»

(Par. 6. 3)

UDO009K07

Figur 1.4-2 Linzere og kvadratiske U/f-kurver.

Program- U/f-kurven kan programmeres med tre forskellige punkter.

merbar

Programmerings-parameteren er

forklaret i kapitel 1.5.2.

U/f-kurve Den programmerbare U/f-kurve kan anvendes hvis de andre indstillinger

2

ikke imgdekommer kravene til applikationen, se figur 1.4.-3.

A

Un
Par 6.4

Par. 6.6 |
(Olet. 10%)

Par. 6.7

(Olet. 1.3%)|

Standard:
motorens nominelle
speending

/ Feltsvaekkelses-
punkt

Standard: motorens nominelle
frekvens

»

f[Hz]
UDO009K08

Par. 6.5
(Olet. 5 Hz)

Figur 1.4-3 Programmerbar U/f-kurve.

1.9 U/f-optimering

Automatisk Speendingen til motoren aendres automatisk hvilket far motoren til at

moment-

producere tilstreekkeligt moment til at starte og kare ved lave frekvenser.

forsteerkning Spaendingsstigningen afhaenger af motortype og - effekt. Automatisk mo-
mentforstaerkning kan anvendes i applikationer hvor startmomentet er hgit
pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.
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Vacon Standardapplikation Side 1-7
BEM/ERK! Ved hgjt moment - i lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt at 1
motoren overophedes. Hvis motoren skal kare i laengere tid under
disse omstaendigheder, skal der holdes seerligt gje med motorens
kaling. Gar brug af ekstern kaling af motoren hvis temperaturen
bliver for hgj.
1.10 Motorens nominelle spaending
Find veerdien U, pa motorens typeskilt.
Denne parameter saetter spaendingen pa feltsveekkelsespunktet, parameter 6. 4, il
100% X Unmotor-
Bemeerk! Hvis den nominelle motorspaending er lavere end forsyningsspaendingen,
bar det kontrolleres om motoren har en passende isolationsstyrke.
1.11 Motorens nominelle frekvens
Find veerdien f_ p& motorens typeskilt.
Denne parameter seetter feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 3, til samme
veerdi.
1.12 Motorens nominelle hastighed
Find veerdien n p& motorens typeskilt.
1.13 Motorens nominelle strgm
Find veerdien | p& motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelsesfunktion anvender denne vaerdi som
referenceveerdi.
1.14 Forsyningsspeanding
Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 1.4-1.
1.15 Parametervisning
Definerer hvilke parametergrupper der er tilgeengelige:
0 = alle parametergrupper er synlige
1 =kun gruppe 1 er synlig
1.16 Parameterlas
Definerer om der skal veere adgang til at sendre parameterveerdier:
0 = eendring af parametervaerdier mulig.
1 = aendring af parameterveerdier umulig.
1.17 Valg af basisfrekvensreference
0 Analog spaendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer
1 Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.
2 Panelreferencen er den reference der er indstillet fra referencesiden (REF),
se kapitel 7.5.
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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1.5 Seerlige Parametre, gruppe 2—38

1.5.1 Parametertabeller

Gruppe 2, indgangssignal-parametre

Kode | Parameter Omrade Trin [Standard | Bruger | Beskrivelse Side
DIAL DIA2
2.1 | Valg af 0—3 1 0 0 = Start fremad | Start modsat | 1-12
Start/stop-logik 1 = Start/stop Modsat retning
2 = Start/stop Drift mulig
@ 3 = Startpuls Stoppuls
2.2 DIA3-funktion 0—9 1 7 0 = Ikke i brug 1-13
(klemme10) 1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, abner kontakt
3 = Drift mulig
4 = Valg af acc./dec-tid
5 = Modsat retn. (hvis par. 2. 1 =3
2.3 | Referenceafvigelse 0—1 1 0 0=0—20mA 1-13
for stramindgang 1=4—20mA
2.4 | Referenceskalering, O—par. 2.5 1Hz OHz Veelger den frekvens som 1-13
minimumsveerdi svarer til minimums-
referencesignalet
2.5 | Referenceskalering, O0—fmax 1Hz OHz Veelger den frekvens som 1-13
maksimumsveerdi svarer til maksimums-
referencesignalet
0 = Ingen skalering
>0 = Maksimums-frekvensvaerdi
2.6 | Referenceinversion 0—1 1 0 0 = Ingen inversion 1-14
1 = Referencen inverteret
2.7 | Reference-filtreringstid | 0,00 —10,00s| 0,01s | 0,10s 0 = Ingen filtrering 1-14
Gruppe 3, Udgangs- og overvégningsparametre
Kode | Parameter Omrade Trin | StandardBruger | Beskrivelse Side
3.1 | Analog udgangsfunktion 0—7 1 1 0 = Ikke i brug Skalering 100% | 1-15
1 = O/P-frekvens (0—fray)
2 = Motorhastighed (0—max. hast.)
3 = O/P-strgm (0—2.0% lncx)
4 = Motormoment (0—2 X Tmot)
5 = Motoreffekt  (0—2 X Ppyor)
6 = Motorspaending (0—100% X Upyor)
7 = DC-mellemkredsspaending
(0—1000 V)
3.2 | Analogudgangs-filtreringstid 0,00-10,00s (0,01s |1,00s 1-15
3.3 | Inversonafanalog udgang 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 1-15
1 = Inverteret
3.4 | Analogtudgangsminimum 0—1 1 0 0=0mA 1-15
1=4mA
3.5 $kalering af analog udgang 10—1000% 1% 100% 1-15

Bemeaerk = Parameterveerdien kan kun eendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (Fortsaettes)
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Vacon Standardapplikation Side 1-9
Gruppe 3, udgangs- og overvégningsparametre
Kode | Parameter Omrade Trin Standard| Bruger Beskrivelse Side
3.6 | Digitale 0—14 1 1 0 = Ikke i brug 1-16
udgangsfunktioner @ 1 =Klar
2 =Ker
3 =Fejl
4 = Fejl inverteret
5 = Overophedningsvarsel
6 = Ekstern fejl eller advarsel
7 = Referencefejl eller -advarsel
8 = Advarsel
9 = Reverseret
10 = Multistep-hastighed valgt
11 = Indstillet hastighed naet
12 = Motorregulator aktiveret
13 = udgangsfrek.-greenseovervag
14 = Styring fra I/O-klemmer
3.7 | Funktioner for 0—14 1 2 Som parameter 3. 6 1-16
releeudgang 1
3.8 | Funktioner for 0—14 1 3 Som parameter 3. 6 1-16
releeudgang 2
3.9 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 1-16
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 2 = @vre graense
3. 10 | Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 1-16
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense
3. 11| Analog udgangsfunktion 0—7 1 3 Som parameter 3. 1 1-15
for 1/0-udvidelseskort
3. 12| Analog udgangsskalering| 10—1000% 1% 100% Som parameter 3. 5 1-15
for 1/0-udvidelseskort
Gruppe 4, driftsstyringsparametre

Kode | Parameter Omrade Trin |Standard |Bruger | Beskrivelse Side

4.1 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s |0,1s |0,0s 0 = Line&er 1-17

rampe 1-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid

4.2 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s |0,1s |0,0s 0 = Line&er 1-17

rampe 2-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s [0,1s |10,0s 1-17
.4 | Decelerationstid 2 0,1—3000,0s |0,1s |10,0s 1-17
Bremsemodul 0—2 1 0 0 = Bremsemodul ikke i brug 1-17
@ 1 = Bremsemodul i brug
2 = Eksternt bremsemodul
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Rampe 1-17
1 = Flyvende start
4.7 | Stopfunktion 0—1 1 0 0 = Frilgb 1-18
1 = Rampe
4.8 | Jeevnstrgmsbremse- 0,15—1,5 0,1 A |0,5X Incy 1-18
strgm X InCX (A)

4.9 | Jeevnstrgmsbremsetid ved stop 0,00-250,00s (0,01 s | 0,00 s 0 = Jeevnstromsbremse afbrudt 1-18
Bemaerk (&)= Parameterveerdien kan kun zendres nér frekvensomformeren er afbrudt. (Fortszettes)
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Gruppe 5, parametre for forbudte frekvenser

Kode | Parameter Omrade Trin  |Standard | Bruger | Beskrivelse Side

5.1 | Forbudt frekvens- frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 1-19
omrade nedre graense par. 5. 2

5.2 | Forbudt frekvens- frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Intet forbudt frekvens- 1-19
omrade gvre graense (1.1) (1. 2 omrade (max. greense= par. 1. 2)

Gruppe 6, motorstyringsparametre

Kode | Parameter Omrade Trin Standard | Bruger Beskrivelse Side
6.1 | Motorstyringstilstand 0—1 1 0 0 = Frekvenskontrol 1-20
@ 1 = Hastighedskontrol
6.2 | Switchfrekvens 1,0—16,0 kHz [0,1 kHz [10/3,6 kHz Afhaengig af kW 1-20
6.3 | Feltsvaekkelsespunk 30—500 Hz 1Hz Param. 1-20
1.11
6.4 | Speending ved felt- 15—200% 1% 100% 1-20
svaekkelsespunktet @ X Upmot
6.5 U/f-kurvens 0,0—fmax 0,1 Hz 0,0Hz 1-20
midtpunktsfrekvens @
6.6 | U/f-kurvens midt- 0,00—100,00%| 0,01% | 0,00 % 1-20
punktsspaending @ X Unmot
6.7 | Udgangsspeending 0,00—100,00% | 0,01% | 0,00 % 1-20
ved nulfrekvens X Unmot
6.8 | Overspandingscontroller| 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion| 1-20
1 = Controller i funktion
6.9 | Underspeaendingscontroller 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion| 1-20
1 = Controller i funktion

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun andres nar frekvensomformeren er afbrudt.

Gruppe 7, beskyttelser

Kode | Parameter Omrade Trin| Standard Bruger | Beskrivelse Side
7.1 | Reaktion pa 0—2 1 0 0 = Ingen reaktion 1-21
referencefejl 1 = Advarsel

2 = Fejl, stop iht. par 4.7
3 = Udkobling, altid stop ved frilgb

7.2 | Reaktion pa 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 1-21
ekstern fejl 1 = Advarsel

2 = Fejl, stop iht. par 4.7

3 = Udkobling, altid stop ved frilgb

7.3 | Faseovervagning af 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 1-21
motoren 2 = Fejl
7.4 | Jordfejlsbeskyttelse 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 1-21
2 = Fejl
7.5 | Termisk 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 1-22
motorbeskyttelse 1 = Advarsel
2 = Fejl
7.6 | Beskyttelse mod stall 0—2 1 1 0 = Ingen reaktion 1-22
1 = Advarsel
2 = Fejl
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Gruppe 8, autogentartsparametre

Kode | Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side

8.1 | Automatisk genstart, 0—10 1 0 0 = Ikke i brug 1-23
antal forsgg

8.2 | Automatisk genstart, 1—6000 s 1s 30s 1-23
forsggstid

8.3 | Automatisk genstart, 0—1 1 0 0 = Rampe 1-23
startfunktion 1 = Flyvende start

Tabel 1.5-1 Seerlige parametre, gruppe 2—S8.
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1.5.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 2—38

2.1 Valg af start/stop-logik

0:

DIAL: lukket kontakt = start fremad
DIA2: lukket kontakt = start modsat omlgbsretning,
Se figur 1.5-1.

Fremad | Udgangs- Stopfunktion

frekvens (par. 4.7)

Figur 1.5-1 Start fremad/start modsat omlgbsretning.

®
@
®

Den farst valgte retning har hgjeste prioritet.
Nar DIA1-kontakten abnes, begynder omlgbsretningen at vende.

Huvis signalerne til start fremad (DIA1) og start modsat omlgbsretning
(DIA2) er aktive pa samme tid, har start fremad-signalet (DIA1)
farsteprioritet.

DIA1: lukket kontakt = start  &ben kontakt = stop
DIA2: lukket kontakt = modsat retn. &ben kontakt = fremad
Se figur 1.5-2.

Fremad |Udgangs- ‘Stopfunktion
frekvens ((par. 4.7)
=frilab

Modsat
retning

R

|
I
I
|
|
|
|
I
DIAL — deeeee e

DIA2 UDO012K10

Figur 1.5-2 Start, stop,modsat omlgbsretning

Brgdrene Eegholm A/S
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2: DIAL: lukket kontakt = start aben kontakt = stop
DIAZ2: lukket kontakt = start mulig aben kontakt = start ikke mulig

3:  3-ledningsforbindelse (pulsstyring):

DIAL: lukket kontakt = startpuls
DIAZ2: lukket kontakt = stoppuls
(DIAS3 kan programmeres til modsatsignal)
Se figur 1.5-3.

Stopfunktion Hvis start- og stoppulsene er
(par. 4.7) aktive samtidig, har
=frilgb stoppulsen farsteprioritet

Fremad |Udgangs-

Modsat
retning

DIA1 j
Start
> Aull 50 ms H

DIA2
Stop

UDO009K11

Figur 1.5-3 Startpuls/stoppuls.

2. 2 DIA3-funktion

1: Eksternfejl, kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.

Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.

2. Eksternfejl  kontakt aben

Start af motor ikke mulig

3: Drift mulig kontakt aben

Kontact lukket = Start af motor mulig
4: Acc.-/dec.- kontakt dben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt

5. Modsat kontakt aben = Fremad || kan anvendes til retningsskift
omlgbsretning kontakt lukket = Reverse || hvis parameter 2. 1 har veerdien 3
2.3 Reference afvigelse for stramindgang

0: Ingen afvigelse
1: Afvigelser pa 4 mA (“flydende nul") medfgrer overvagning af nul-niveausignalet.
Svaret pa en referencefejl kan programmeres ved hjaelp af parameter 7. 1.

2.4,2.5 Referenceskalering, minimumsveerdi/maksimumsveerdi

Graenser for indstillingsveerdier: 0 <par. 2.4 <par. 2. 5<par. 1. 2.
Hvis parameter 2. 5 = 0, er der ingen skalering, se figurerne 1.5-4 og 1.5-5.
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A
Udgangsfrekvens 4 Udgangsfrekvens
Max.-frekvens par. 1.2
T Max.-frekvens par. 1.2 4 _____
par. 2.5 1 :
par. 2. 4 : Analog 3 Anal
. I , Analol
— Min--frekvens par. 1.1 ! indgang [V]|  Min.-frekvens par. 1.1 | indgagng v]
0 10 UDO:L;<12 0 10 UboLzK13
Figur 1.5-4 Referenceskalering. Figur 1.5-5 Referenceskalering,
parameter 2. 5 = 0.
2.6 Referenceinversion
. A
Inverterer referencesignalet: Udgangsfrekvens
Max. referencesignal = frekvens L
. . o - Max.-frekvens par. 1.2
indstillet pa minimum. par. 2.5
Min. referencesignal = frekvens
indstillet pa maksimum.
par. 2. 4 —+
_| Min.-frekvens par. 1.1 3 ﬁ::fgz%g v
0 mla\x.
UDO012K14
Figur 1.5-6 Inversion af reference.
% A
2.7 Reference-filtreringstid Ufiltreret signal
Bortfiltrerer forstyrrelser fra det 100% 1
indkommende referencesignal.
Lang filtreringstid gar regulerings-
reaktionen langsommere, se figur Filtreret signal
1.5-7. B3% - fm e
|
|
|
l
! ts]
‘ Par. 2.7 | -
> UDO009K15
Figur 1.5-7 Referencefiltrering.
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3.1 Analog udgangsfunktion
o A
Se tabellen "Gruppe 3, Udgangs- &
0og overvagningsparametre" pa Ufiltreret signal
side 1-8. 100% A -
3.2 Analog udgangs-fltreringstid
63% -
Filtrerer det analoge udgangs-
signal. Se figur 1.5-8.
t[s]
Figur 1.5-8 Analog udganagsfiltrering. L—» UD00SK16
3.3 Inversion af analog udgang
Inverterer analoge udgangs-
signaler: Analog
Max. udgangssignal = Indstillingsveerdi udgangs
pa minimum. S"'a:; N
Min. udgangssignal = Indstillingsvaerdi pa
maksimum.
12mA === 77 T \:L\i: 77777 t~:~:i1~7param 3.5
10mA - ----\- AN N \ U Z50%
N N Param. 3.5
AMAA- - -\ - NN - - Sl =100%
:E'z;rggg/,& 5 lg\l_algt(lpara. 3.1) i
i i = ° 1ssignal max.-veerdi
Figur 1.5-9 /g;:rrzon af analog omA T o 1 ootz
u
3.4 Analogt udgangsminimum
Definerer det minimimale signal til
enten at veere 0 mA eller 4 mA
(flydende nul). Se figur 1.5-10.
3.5 Skalering af analog udgang
Skaleringsfaktor for analog
udgang.
. I
Se figur 1.5-10. udgangs-
stram Param. 3.5 Param. 3.5
Signal Signalets max.-veerdi 0mA-|----------- - —
Udgangsfre-  |Max. frekvens (p. 1. 2) i
kvens |
Motorhastighed |Max.hastighed (n xf ../t I S A A !
L Jots _.---""| Param.3.5
Udgangs- 2X 1 ex N A e
strogm 1
Motormoment 2 X T ot P |
Motoreffekt _ 2X Pyt amA 4+ Max._‘vaerdifomgnal
Motorspaending|100% X U, valgt med param. 3.1.
DC-mellem- |1000V Pa s ; ‘ -
kreds-speending 05 10 ypo12K18
Figur 1.5-10 Skalering af analog
udgang.
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3.6 Digitale udgangsfunktioner
3.7 Funktioner for releeudgang 1
3.8 Funktioner for releeudgang 2
Indstillingsveerdi Signalindhold
0 =Ikkeibrug Ude af drift
Den digitale udgang DO1 nedseetter strammen, og de pro-
grammerbare releeer (RO1, RO2) aktiveres nar:
1 =Klar frekvensomformeren er klar til drift.
2 =Kar frekvensomformeren er i drift (motoren karer).
3 =Fejl der er opstaet en fejl.
4 =Fejlinverteret der ikke er opstaet en fejl.
5 =Vacon-overophedningsvarsel kalepladetemperaturen overstiger +70°C.
6 = Ekstern fejl eller advarsel der erfejl eller advarsel afheengigt af parameter 7. 2.
7 =Referencefejl eller advarsel der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 1.
- hvis den analoge reference er 4—20 mA og signalet er <4mA .
8 =Advarsel altid hvis der er en advarsel.
9 =Reverseret signalet til modsat omlgbsretning er valgt.
10 = Multistephastighed valgt multistephastighed er blevet valgt via den digitale indgang.
11 = Indstillet hastighed naet udgangsfrekvensen har ndet den indstillede reference.
12 = Motorregulator aktiveret overspaendings- eller overstrgmsregulatoren er aktiveret.
13 = Udgangsfrekvens-overvagning udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgraenser (par. 3. 9 og 3. 10).
14= Styring fra I/0O-klemmer ekstern styretilstand valgt med den programmerbare taste #2

Tabel 1.5-2 Udgangssignaler via DO1 og udgangsrelaeer RO1 og RO2.

3.9 Overvaningsfunktion for udgangsfrekvensgraense

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis udgangsfrekvensen overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3. 10),
frembringer denne funktion en advarselsmeddelelse via den digitale udgang DO1
og via en af releeudgange RO1 og RO2 afhaengig af hvordan parametrene 3. 6—3.
8 erindstillede.

3.10 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgraense

Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 9.
Se figur 1.5-11.

Y Par.3.9=2

Par3.107-----------/~--------

uboogk1e T
>

Eksempel |5y ROlj 21|RO1— |21 ROlj
22| RO1 22| ROY 22| RO1

23|ROLI— 23 ROl3 23|ROLI—

Figur 1.5-11 Overvagning af udgangsfrekvens.
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4.1 Accelerations-/decelerationsrampe 1-form
4.2 Accelerations-/decelerationsrampe 2-form

Begyndelsen og slutningen pa accelerations- og decelerationsramperne kan

udjeevnes med disse parametre. Indstillingsveerdi O giver en lineaer rampeform som

ger at accelerationen og decelerationen reagerer omgaende pa aendringer i

referencesignalet med tidskonstanten indstillet ved hjeelp af parameter 1. 30g 1. 4

(4.30g4.4).

Indstillingsveerdi 0,1—10 A [H2]

sekunder for 4. 1 (4. 2) far lineaer

acceleration/deceleration til at ,

antage en S-form. Parameter 1. 3 )

0g 1.4 (4.3 0g 4. 4) bestemmer

tidskonstanten for acceleration/

deceleration i midten af kurven, Se

figur 1.5-12.

Figur 1.5-12 S-formet M

acceleration/deceleration. UD00sK20

4.3 Accelerationstid 2
4.4 Decelerationstid 2

Disse veerdier svarer til den tid der kraeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere

fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens

(par. 1. 2). Veerdierne ggr det muligt at indstille to forskellige seet accelerations-/

decelerationstider i en applikation. Det aktive seet kan veelges med denne applikations

programmerbare signal DIA3, se parameter 2. 2.

4.5 Bremsemodul
0 =Ingen bremsemodul
1 =Bremsemodul og bremsemodstand installeret
2 = Eksternt bremsemodul

Nar frekvensomformeren far motoren til at decelerere, bliver inertien fra motoren og

belastningen ledt ind i den eksterne bremsemodstand. Dette muliggar at

frekvensomformeren kan f& belastningen til at decelerere med et moment svarende
til accelerationen hvis bremsemodstanden er korrekt valgt. (Se den seaerskilte
installationsmanual til bremsemodstande.)

4.6 Startfunktion

Rampe:

0  Frekvensomformeren starter fra 0 Hz og accelererer til den indstillede referen-
cefrekvens inden for den fastsatte accelerationstid. (Belastningsinerti eller start-
friktion kan forarsage forleengede accelerationstider.)

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Flyvende start:

1 Frekvensomformeren er i stand til at koble ind pa en kgrende motor ved at
tilfere motoren et lille moment og ved at sgge efter en frekvens svarende til
den hastighed motoren kgrer med. Sggningen begynder fra maksimums-
frekvensen hen imod den aktuelle frekvens indtil den korrekte veerdi er fundet.
Derefter accelereres/decelereres udgangsfrekvensen indtil den indstillede
referenceveerdi er ndet i henhold til de indstillede accelerations-/decelerations-
parametre.

Anvend flyvende start hvis motoren eventuelt karer frilgb nar der gives
startsignal. Med flyvende start er det muligt at kgre igennem korte
netspaendingsudfald.

4.7 Stopfunktion
Frilgb :

0 Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Rampe:

1 Efter stopsignalet decelererer motoren i henhold til de indstillede
decelerationsparametre.
Hvis den regenererede energi er hgj, kan det veere ngdvendigt at anvende en
ekstern bremsemodstand for at fa en hurtigere deceleration.

4.8 Jeevnstramsbremse-strgm
Definerer motorstrgmmen under jeevnstrgmsbremsning.
4.9 Jeevnstrgmsbremsetid ved stop

Definerer om bremsning er sattil ON eller OFF samt jeevnstrgmsbremsens bremsetid
nar motoren standser. Jeevnstramsbremsens funktion afhaenger af stopfunktionen,
parameter 4. 7. Se figur 1.5-13.

0 Jeevnstrgmsbremse ikke i brug

>0 Jeevnstrgmsbremsen er i brug, og dens funktion afthaenger af
stopfunktionen, (param. 4. 7). Tiden afhaenger af veerdien af parameter
4.9:

Stopfunktion = O frilgb:

Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Ved at forsyne motoren med jeevnstrgm kan motoren standses pa kortest mulig
tid uden anvendelse af en ekstern bremsemodstand.

Bremsetiden skaleres i henhold til frekvensen nar jeevnstramsbremsningen
begynder. Hvis frekvensen er > motorens nominelle frekvens (par. 1.11),
bestemmer veerdien der er indstillet i parameter 4.9, bremsetiden. Hvis
frekvensen er <10% af den nominelle, er bremsetiden 10% af den vaerdi der
er indstillet i parameter 4.9, se figur 1.5-13.
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A A
ud 1fud
fn fn +
N \Udgangsfrekvens
N
AN - Motorhastighed
b N
AN Udgangsfrekvens
N
Motorhastighed
Jaevnstmmsbrem\se 0,Ixf | _— 9
\
N \ | Jeevnstrgmsbremse
N N t N
o tzixpanao i | t=0lxpar4.9 g
KQR KQR UDO009K21
STOP STOP

Figur 1.5-13 Jaevnstramsbremsetid nar stop = frileb.

Stopfunktion = 1 (rampe):

Efter stopsighalet reduceres motorens hastighed i henhold til
indstillingen af decelerationsparametrene sa hurtigt som muligt til den

hastighed, der er defineret
med parameter 4. 10, hvor
jeevnstrgmsbremsningen
begynder.

Bremsetiden defineres med
parameter 4. 9.

Hvis inertien er hgj, anbefa-
les det at anvende en ekstern
bremsemodstand for at opna
en hurtigere deceleration, se
figur 1.5-14.

Figur 1.5-14 Jaevnstroms-
bremsetid ndr stopfunktionen
= rampe.

Forbudt frekvensomrade
nedre greense/gvre grense

oo
N B

I nogle systemer kan det veere
nadvendigt at undga visse frekven-
ser p.g.a. mekaniske resonans-
problemer.

Med disse parametre er det muligt
at afgraense et forbudt frekvensom-
rade (skip frequency) mellem 0 Hz
0g 120 Hz/500 Hz. Indstillingens
ngjagtighed er 0,1 Hz.

Se figur 1.5-15.

Figur 1.5-15 Eksempel pa indstilling
af forbudt frekvensomrade.

0.5 Hz

A
fuw T [Hz]

frekvensreference
[Hz]

5.1 5.2 UDO009K24
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6.

6.

6.

6.

o o
A~ w

oo
© ©

1

5

6

7

Motorstyringstilstand

0 = Frekvensstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er frekvens-
referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).

1 = Hastighedsstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).

6.2 Switchfrekvens

Motorstgj kan minimeres ved anvendelse af en hgj switchfrekvens. En forggelse af
switchfrekvensen reducerer frekvensomformerens kapacitet.

Far frekvensen aendres fra standardindstillingen 10 kHz (3,6 kHz fra 30 kW og_opefter),
bar den tilladte kapacitet kontrolleres fra kurven i figur 5.2-3, kapitel 5.2 i betjenings-
manualen.

Feltsveekkelsespunkt
Speending ved feltsveekkelsespunktet

Feltsvaekkelsespunktet er den udgangsfrekvens ved hvilken udgangsspaendingen nar
den indstillede maksimumsveerdi (par. 6. 4). Over denne frekvens forbliver udgangs-
spaendingen pa den indstillede maksimumsveerdi. Under denne frekvens er
udgangsspaendingen afhaengig af indstillingen af U/f-kurvens parametre 1. 8, 1. 9,
6.5,6.6 09 6. 7. Se figur 1.5-16.

Nar parametrene 1. 10 og 1. 11 (motorens nominelle spaending og nominelle frekvens)
er indstillede, indstilles parametrene 6. 3 0og 6. 4 automatisk til de tilsvarende veerdier.
Hvis der gnskes forskellige veerdier for feltsveekkelsespunktet og den maksimale
udgangsspeending, skal disse parametre aendres efter indstillingen af parametrene
1.100g 1. 11.

U/f-kurvens midtpunktsfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsfrekvens. Se figur 1.5-16.

U/f-kurvens midtpunktsspaending

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsspaending. Se figur 1.5-16.

Udgangsspeending ved nulfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens nulfrekvens-spaending. Se figur 1.5-16.

Overspeandingscontroller
Underspeendingscontroller

Disse parametre muligggar at over-/underspaendingscontrollerne kan saettes ud af
drift. Det kan veere nyttigt hvis forsyningsspeaendingen varierer mere end -15%—+10%
og applikationen ikke tolererer denne over-/underspaending. Controlleren styrer
udgangsfrekvensen i henhold til forsyningsudsvingene.

Over- eller underspeending kan opsta nar controllerne er sat ud af drift.
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Vacon
4 U]
Un - - -
Par6. 4 :I)ar:?:gl:emg:)oar:rﬁing : Feltsvaekkelsespunkt
Par.6.6 | |
(Def. 10%) ‘
! Standard: motorens
Par. 6.7 " nominelle frekvens
(Def. 1.3%) ! ! lle frek f[Hzi
Fli?erf 65' I5-|z) Par.6.3 UD012K08
Figur 1.5-16 Programmerbar U/f-kurve.
7.1 Reaktion pa referencefejl
0 =Ingen reaktion
1 = Advarsel
2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb
Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse hvis 4—20 mA
referencesignalet er i anvendelse, og signalet kommer under 4 mA. Informationen kan
ogsa programmeres via den digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og
RO2.
7.2 Reaktion pa ekstern fejl
0 =Ingen reaktion
1 = Advarsel
2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb
Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelselse fra det eksterne
fejlsignal i den digitale indgang DIA3. Informationen kan ogsa programmeres via den
digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.
7.3 Faseovervagning af motoren
0 =Ingen reaktion
2 =Fejl
Faseovervagning af motoren sikrer at motorfaserne har omtrent ens strgmforbrug.
7.4 Jordfejlsbeskyttelse
0 =Ingen reaktion
2 =Fejl
Jordfejlsbeskyttelse sikrer at summen af motorfasestrammene er nul. Overstrgms-
beskyttelsen fungerer altid og beskytter frekvensomformeren mod jordfejl med hgje
stramme.
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7.5 Termisk motorbeskyttelse

0 =Ikke i brug
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Den termiske motorbeskyttelse skal beskytte motoren mod overophedning. | standardapplikationen
anvender den termiske motorbeskyttelse konstante indstillinger. | andre applikationer er der
mulighed for at indstille flere parametre for beskyttelsesfunktionen. Udkobling og advarsel vises
med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil frekvensomformeren standse og aktivere
fejlstadet.

Deaktiveres beskyttelsen, ved indstilling af parameteren til 0, nulstilles motorens termiske stade
(0%).

Vacon CX/CXL/CXS frekvensomformere er i stand
til at forsyne motoren med en strgm, der er hgjere A
end den nominelle. Hvis belastningen kraever en sa Stram-

hgj strem, er der risiko for at motoren vil blive greense

termisk overbelastet. Dette gzelder i seerdeleshed |2 17
ved lave frekvenser. Ved lave frekvenser er Overbelastningsomréde
motorens kaleeffekt og kapacitet reduceret. Den 100% 1—————————= —

. o . x|
termiske motorbeskyttelse er baseret pa en teoretisk Nmotor
model, som anvender frekvensomformerens
udgangsstrgm til at afggre motorens belastning.

Den termiske strgm I specificerer den belast- XINmotor
ningsstrgm over hvilken motoren er over-
belastet. Se figur 1.5-17. Hvis motorstrgammen
er over kurven, betyder det at motortem- f‘
peraturen er stigende. 35 Hz w0

I
I
I
I
45% ¥ |
I
I
I
I
T

Figur 1.5-17 Kurve over termisk motorstrem I .

ADVARSEL! Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstrammen til
motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.

7.6 Beskyttelse mod stall
Drift:
0 = Ikke i brug
1 = Advarsel

2 = Udkobling (trip)

Beskyttelsen mod motor-stall forhindrer at der opstar kortvarige overbelastninger af motoren
f.eks. ved aksel-stall. Stall-beskyttelsens reaktionstid kan defineres kortere end reaktionstiden
ved termisk motorbeskyttelse. Stall-tilstanden defineres ved to parametre, stall-strgm og stall-
frekvens. | standardapplikationen har begge parametre konstante veerdier. Se figur 1.5-18.
Hvis strammen er hgjere end den definerede graenseveerdi og udgansfrekvensen er lavere, er
stall-tilstanden sand. Hvis stall-tilstanden varer laengere end15 sekunder, bliver der givet en
stall-advarsel i displayet. | andre applikationer er der mulighed for at indstille flere parametre
for stall-beskyttelsesfunktionen. Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet.
Hvis udkobling er valgt, vil frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parametret til 0, deaktiveres beskyttelsen og stall-tidsteelleren nulstilles.
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Vacon
A
[
Stall-omrade
130% ‘
XInmotor :
} f
. . 25 I-‘|Z UMCH?;.O
Figur 1.5-18  Stall-tilstand.
8.1 Automatisk genstart, antal forsgg
8.2 Automatisk genstart, forsggstid
Den automatiske genstartsfunktion genstarter frekvensomformeren efter fglgende
fejltyper:
- overstrgm
- overspaending
- underspeaending
- overophedning/underafkgling af frekvensomformeren
- referencefejl
A
Antal fejl undert =t
tri tiri
at trial q E trial |
] B
2+ ! | Par.8.1=3
| ‘ tiig = Par. 8. 2
1L trial = Far
t
Tre fejl Fire fejl
gﬁ;p | UD012K25
Figur 1.5-19 Automatisk genstart.
Parameter 8. 1 bestemmer hvor mange gange der ma udfares automatisk genstart i
lobet af pravetiden, indstillet med parameter 8. 2.
Opteellingen begynder ved farste autogenstart. Hvis antallet af genstartsforsgg ikke
overstiger det tilladte antal i henhold til parameter 8. 1 under forsggstiden, nulstilles
teelleren nar pragvetiden er gaet, og opteellingen begynder forfra ved naeste fejl.
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Side 1-24 Standardapplikation Vacon

8.3 Automatisk genstart, startfunktion

Denne parameter definerer starttilstanden:
0 = Start med rampe.
1 = Flyvende start, se parameter 4. 6.

Bemaerkninger:
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Lokal-/fjernstyrings-applikation

Vacon

2.1 Generelt

Med lokal-/fjernstyrings-applikationen er det
muligt at styre frekvensomformeren fra to
forskellige operatgrsteder (styrekilder).
Styrekildernes frekvensreferencer er
programmerbare. Den aktive styrekilde veelges
via den digitale indgang DIB6.

Lokal-/fiernstyrings-applikationen kan aktiveres

2.2 1/0-styring

fra gruppe 0 ved at indstille veerdien af para-
meter 0. 1 til 3.

Ind- og udgangenes basisforbindelser er vist pa
figur 2.2-1. Styresignal-logikken er vist pa figur
2.3-1. Programmeringen af I/O-klemmer er
forklaret i kapitel 2.5, Saerlige parametre.

Lokalt reference-

potentiometer Klemme Signal Beskrivelse
—] 1 | +10V, | Referenceudgang Spaending for et potentiometer m.v.
| 2 | Upt Analog indgangsspaending | Kilde B-frekvensreference
- ] (programmerbar) omrade 0—10V DC
I— ————— 3 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
Fiernstyrings-refe- — — 4 | lin* Analog indgangsstrgm Kilde A-frekvensreference
rence 0(4)—20mMA — —[ 5 | |- (programmerbar) omrade 0—20 mA
Fjernstyring 6 | +24Vv Styrespaendings-udgang Speending til kontakter m.v. max. 0,1 A
24V 7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
— | — 8 | DIA1 Start fremad Kontakt lukket = start fremad
| (programmerbar)
|_/ ————— 9 | DIA2 Start modsat Kontakt lukket = start modsat
(programmerbar) omlgbsretning
lJ ————— 10 | DIA3 Nulstilling af fejl Kontakt &ben = ingen funktion
. L (programmerbar) Kontakt lukket = nulstiller fejl
Fjernstyring, jord -
————————— 11 | CMA Feelles for DIA1—DIA3 Tilslut GND eller + 24V
r——————= 12 | +24V Styrespeendings-udgang Speaending til kontakter (som #6)
| I— — 13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styring
— _— —I- — — 14 | DIB4 Kilde B: Start fremad Kontakt lukket = start fremad
I | (programmerbar)
L _ —I- — —| 15 | DIB5 Kilde B: Start modsat Kontakt lukket = start modsat
| retning (programmerbar) omlgbsretning
|—/— — J— — —| 16 | DIB6 Kilde A/B-valg Kontakt aben = Kilde A er aktiv
| | Kontakt lukket = Kilde B er aktiv
| I_ —{ 17 | CMB Feelles for DIB4—DIB6 Tilslut GND eller + 24V
| | 18 | lout Udgangsfrekvens Programmerbar (par. 3.1)
| KLAR | 19 | lour Analog udgang Omréde 0—20 mA/R max. 500 Q
— —®— — _| —— 20 | DO1 Digital udgang | Programmerbar (par. 3.6)
| | KLAR Aben kollektor, I<50 mA, U<48 VDC
| | 21 | RO1 7 Relseudgang 1 | Programmerbar (par. 3.7)
| KoR — —{22 | ROl |— K@R
- _®— — — /23 | RO1 [
FEJL 24 | RO2 7 Relseudgang 2 | Programmerbar (par. 3. 8)
220 — T T =TT 25 | RO2 I FEJL
VAC———ig— —2 | RO2 [ ——
~ Figur 2.2-1 Standard-1/O-konfiguration og eksempel pa tilslutning af lokal/
fjernstyringsapplikationen.
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2.3 Styresignal-logik

BASISPARAMETRE
Gruppe 1

i_'_' 1.5 Kilde A referencevalg
I
I

[ 1.6 Kilde B referencevalg I
L 1
' : I
L. - ! :
Analog 1 i PROGRAMMER-
reference i i BAR TASTE 2
Ui+ | P_ . P
n /\ 0 | B 1
® / — o L
| A i
@ TI—__I\(/)IO —O/I/C AB | Intern frekvens-
lint o | | reference
— | | i
IESDS :
| /I/C | |
MO | |
Op Motor- | |
tentio- | |
Ned po .
: meter | |
I |
chgl Start frem |programmerbar | p | Intern start/stop
start/stop og B —°
A |DIA2 |Start mods. et retning — | |
® signallogik, kilde A A A weo | Intern modsat
| P omlgbs-retning
DIB4 | Start frem B S
® Programmerbar —o | J—»
B |piBs | Start mods.start/stop og A D Samm— v
® —_modsat retning :
DI signallogik, kilde B |
_________________________ ] -
® Kiide AB-vaig Intern nulstiling
DIA3 | Nulstilling af fejl >1 ———p
® 2
(programmerbar)
— .. styrelinie
signallinie UDO012K02

Figur 2.3-1 Lokal-/fiernstyrings-applikationens styresignallogik.
Kontakternes stillinger er vist i henhold til standardindstillingerne.
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2.4 Basisparametre, gruppe 1
2.4.1 Parametertabel

Kode | Parameter Omréade Trin | Standard | Bruger | Beskrivelse Side
1.1 | Minimumsfrekvens 0— fmax 1Hz OHz 2-5
1.2 | Maksimumsfrekvens | fyin-120/500Hz| 1Hz 50 Hz *) 2-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid fra fin (1, 1) til fax (1. 2) 2-5
1.4 | Decelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid fra fmax (1, 2) til fmin (1. 1) 2-5
1.5 | Kilde A: 0—4 1 1 0 = Anal. speendingsindg (klemme2) | 2-5
referencesignal (& 1= Anal. stramindgang (klemme 4)

2 = Indst. referencen fra panelet
3 = Signal fra internt motor pot.
4 = Signal fra internt motor pot.
nulstilles hvis omformeren standses.

1.6 | Kilde B: 0—4 1 0 0 = Anal. speendingsindg (klemme2) | 2-5
referencesignal @ 1= Anal. stramindgang (klemme 4)
2 = Indst. referencen fra panelet
3 = Signal fra internt motor pot.
4 = Signal fra internt motor pot.
nulstilles hvis omformeren standses.

1.7 | Stremgreense 0,1—2,5XIhex | 0,1 A [1,5X Incx Apparatets udgangsstremgraense [A]| 2-5
1.8 | Valg af 0—2 1 0 0 = Lineaer 2-5
U/f-forhold @ 1 = Kvadratisk
2 = Programmerbart U/f-omrade
1.9 | U/f-optimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen 2-7
1 = Autom. momentforsteerkning
1. 10 | Motorens 180—690 V 1V 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 2-7
nominelle @ 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
speending 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon-type CX6
1. 11 | Motorens @ 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 2-7
nominelle frekvens
1. 12 | Motorens @ 1—20000 rpm | 1 rpm {1420 rpm n, fra motorens typeskilt 2-7
nominelle hastighe *¥)
1. 13 | Motorens Q 2,5 X Incx 0,1A lhex I, fra motorens typeskilt 2-7
nominelle strgm
1. 14 | Forsynings- @ 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 2-7
spaending
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15 | Parametervisning 0—1 1 0 Visning af parametre: 2-7
0 = Alle parametergrupper vises
1 = Kun gruppe 1 vises
1. 16 |Parameterlas 0—1 1 0 Umuligger parameteraendringer: | 2-7
0 = Andringer mulige
1= Andringer umulige
Tabel 2.4-1 Basisparametre i gruppe 1. *)  Kontroller motorens og driftssystemets egnethed
hvis 1. 2 >motor synk.-hastigheden.
Bemeerk @ = P?rametervaerdien kan kun eendres Se side 2-5 om valg mellem 120 og 500 Hz.
nar frekvensomformeren er afbrudt. **)  Standardvaerdi for en firepolsmotor og en nominel
starrelse Vacon.
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Lokal-/fjernstyrings-applikation Side 2-5

2.4.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 1

1.1,1.2

1.3,1.4

Minimums- /maksimumsfrekvens

Definerer omformerens frekvensgraenser.

Standard-maksimumsgraensen for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette
1.2 =120 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt (RUN-indikatorlampen slukket),
aendres maksimumsgraenserne for parametrene 1. 1 og 1. 2 til 500 Hz. Samtidig eendres
panelreference-oplgsningen fra 0,01 Hz til 0,1 Hz.

Maksimumsveerdien andres fra 500 Hz til 120 Hz ved at indstille parameter 1. 2 til
119 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt.

Accelerationstid 1, decelerationstid 1:

Disse greenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2). Accelerations-/decelerationstiderne kan reduceres ved hjeelp af et frit
analogt indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

1.5 Referencevalg
0 Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer.
1 Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.
2 Panelreferencen er den reference der indstilles pa referencesiden (REF),
se kapitel 7.5 i betjeningsmanualen.
3 Referenceveerdien aendres via de digitale indgangssignaler DIA2 og DIA3:
- kontakt i DIA2 lukket= frekvensreferencen gges.
- kontakt i DIA3 lukekt= frekvensreferencen nedseettes.
Hastigheden pa referenceaendringen indstilles med parameter 2. 3.
4 Som indstilling 3, men reference veerdien er indstillet til minimumsfrekvensen
(par. 2. 14 eller par. 1. 1 hvis par 2. 15 = 0) hver gang frekvensomformeren
standses. Nar vaerdien af parameter 1. 5 indstilles til 3 eller 4, indstilles
veerdien af parameter 2. 1 automatisk til 4 og veerdien af parameter 2. 2
indstilles automatisk til 10.
1.6 Kilde B referencesignal
Se indstillingsveerdierne for parameter 1. 5.
1.7 Strgmgreense
Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde.
1.8 Valg af U/f-forhold
Lineeer: Motorens spaending eendres lineaert med frekvensen i det konstante
0 fluxomrade fra O Hz til feltsvaekkelsespunktet (par. 6. 3) hvor den
nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 2.4.-1. Linezert
U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.
Denne standardindstilling bgr anvendes hvis der ikke er et seerligt
krav om en anden indstilling.
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Kvadratisk: Motorens spaending aendres ifglge en kvadratisk kurveform
1 med frekvensen i omradet fra 0 Hz til feltsvaekkelsespunktet (par. 6. 3)
hvor den nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 2.4.-1.

Motoren kgrer undermagnetiseret under feltsveekkelsespunktet, og
den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj. Det kvadratiske
U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet til
belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.

Y

un -
(Par6.4) | giandard: motorens ‘ ;Feltsvaekkelsespunkt
nominelle spaending

|
|
|
|
|
|
|
|
|
lineeer !
|
|
|
|

«Kkvadratisk |
| Standard: motorens
I'nominelle frekvens
|

f[Hzl

(Par. 6. 3) UD012K07

Figur 2.4-1 Linesere og kvadratiske U/f-kurver.

Program-  U/f-kurven kan programmeres med tre forskellige punkter.

merbar Programmerings-parameteren er forklaret i kapitel 5.5.2.
U/f-kurve  Den programmerbare U/f-kurve kan anvendes hvis de andre indstillinger
2 ikke imgdekommer kravene til applikationen, se figur 2.4.-2.
AUV
un -
Par 6. 4

Standard: motorens Feltsvaekkelsespunkt

nominelle spaending

Par.6.6 | ____
0,

(Def. 10%) : Standard: motorens

Par. 6.7 | nominelle frekvens

(Def. 1.3%) ! f[HZi

Par. 6. 3
(PDae[f65 ?‘12) ar UDO012K08
Figur 2.4-2 Programmerbar U/f-kurve.
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1.9 U/f-optimering

Automatisk Spaendingen til motoren eendres automatisk hvilket far motoren til at
moment- producere tilstreekkeligt moment til at starte og kare ved lave frekvenser.
forstaerkning Speendingsstigningen afhaenger af motortype og -effekt.

Automatisk momentforsteerkning kan anvendes i applikationer hvor
startmomentet er hgijt pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.

BEMAERK! Ved hgjt moment - | lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt at
motoren overophedes. Hvis motoren skal kare i laengere tid under

A disse omsteendigheder, skal der holdes seerligt gje med motorens
koling. Gar brug af ekstern koling af motoren hvis temperaturen
bliver for hgj.

1.10 Motorens nominelle speending

Find vaerdien U,, pd motorens typeskilt.
Denne parameter seetter spaendingen pa feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 4, til
100% X Unmotor.

1.11 Motorens nominelle frekvens

Find veerdien f, p& motorens typeskilt.
Denne parameter saetter feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 3, til samme veerdi.

1.12 Motorens nominelle hastighed
Find veerdien n, p& motorens typeskilt.
1.13 Motorens nominelle strgm

Find veerdien | p& motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelsesfunktion anvender denne vaerdi som referenceveerdi.

1.14 Forsyningsspeaending

Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 2.4-1.

1.15 Parametervisning
Definerer hvilke parametergrupper der er tilggengelige:

0 = alle parametergrupper er synlige
1 =kun gruppe 1 er synlig

1.16 Parameterlas
Definerer om der skal veere adgang til at sendre parameterveerdier:

0 = eendring af parametervaerdier mulig
1 = aendring af parameterveerdier umulig

Hvis De gnsker at aendre flere af multifunktions-applikationens funktioner, indeholder kapitel 2.5
en beskrivelse af hvordan parametrene i gruppe 2—=8 indstilles.
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Vacon

2.5 Seerlige parametre, gruppe 2—8
2.5.1 Parametertabeller, Gruppe 2, indgangssignal-parametre

Kode | Parameter Omrade Trin StandardBruger | Beskrivelse Side
DIAL DIA2
2.1 Valg af 0—3 1 0 0 = Start fremad | Start modsat |2-15
Start/stop-logik 1 = Start/stop Modsat retning
2 = Start/stop Drift mulig
3 = Startpuls Stoppuls
@ 4 = Start fremad | Motorpot. OP
2.2 | DIA3-funktion 0—9 1 7 0 = Ikke i brug 2-15
(klemme10) 1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig
4 = Valg af acc./dec-tid
5 = Modsat omlgbsretning
6 = Jogginghastighed
7 = Nulstilling af fejl
8 = Forbud mod acc./dec.
9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
@ 10= Motorpotentiometer NED
2.3 | U, signalomrade 01 1 0 0=0—10V 2-17
1 = Omréade for brugerindstillinger
2.4 | Uj,-brugerindstilling min{ 0,00-100,00% | 0,01% |0,00% 2-17
2. Uin- brugerindstillig max| 0,00-100,00% | 0,01% | 100,00% 2-17
2.6 | Uj,-signalinversion 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 2-18
1 = Inverteret
2.7 | Uj,-signalfiltreringstid 0,00—10,00s (0,01 s 0,10 s 0 = Ingen filtrering 2-18
2.8 | Signalomrade for 0—2 1 0 0=0—20 mA 2-19
analog indgang i, 1=4—20mA
2 = Brugerindstillingsomrade
2.9 | lip-brugerindstilling min.| 0,00-100,00% | 0,01% |0,00% 2-19
2.10 | lip-brugerindstilling max| 0,00-100,00% 0,01% | 100,00% 2-19
2. 11 | Inversion af analog 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 2-19
indgang li, 1 = Inverteret
2.12 | lj,-signalfiltreringstid 0,01—10,00s 0,01s | 0,10s 0 = Ingen filtrering 2-19
2.13 | Kilde B Start-/Stop- 0—3 1 0 DIB4 DIB5
logikvalg 0 = Start fremad | Start modsat |2-20
1 = Start/Stop Modsat retning
2 = Start/Stop Drift mulig
@ 3 = Startpulss Stoppuls
2. 14 | Kilde A-reference O—upar. 2. 15 1Hz OHz Veelger den frekvens der svarer til|2-20
skalering af min.-veerdi minimums-referencesignalet
2. 15 | Kilde A-reference- 0—fmax 1Hz OHz Veelger den frekvens der svarer til|2-20
skalering af 1,2 minimums-referencesignalet
maksimumsveerdi 0 = Ingen skalering
>0 = Scaleret maksimumsvaerdi
2. 16 | Kilde B-reference O—upar. 2. 17 1Hz OHz Veelger den frekvens der svarer til|2-20
skalering af min.-veerd minimums-referencesignalet
2. 17 | Kilde A-reference O0—frnax 1Hz OHz Veelger den frekvens der svarer til|2-20
skalering af 1,2 minimums-referencesignalet
maksimumsvaerdi 0 = Ingen skalering
>0 = Scaleret maksimumsveerdi

Bemaerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (Fortsaettes)
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Vacon Lokal-/fjernstyrings-applikation Side 2-9
Kode | Parameter Omréade Trin [Standard| Kunde | Beskrivelse side
2.18 | Frit analogt indgangs- 0—2 1 0 0 = Ikke i brug 2-20

signal 1 = U, (analog spaendingsindgang)
2 = |;, (analog stremindgang)
2.19 | Funktion af frit analogt 0—4 1 0 0 = Ingen reaktion 2-20
indgangssignal 1=Reducerer stramgreense (par. 1.7)
2 =Reducerer jeevnstrgmsbremse-strgm
3 =Reducerer acc.- og dec.- tider
4=Reducerer momentovervag.-greense
2. 20 | Rampetid for 0,1—2000,0f 0,1 10,0 2-22
motorpotentiometer Hz/s Hz/s Hz/s

Gruppe 3, udgangs- 0og overvé’tgningsparametre
Kode | Parameter Omrade Trin Btandard| Bruger | Beskrivelse Side
3.1 | Analog udgangsfunktion 0—7 1 1 0 = Ikke i brug Skalering 100% |2-22

1 = O/P-frekvens (0—fmax)
2 = Motorhastighed (0—max. hast.)
3 = O/P-strgm (0—2.0x Incx)
4 = Motormoment (0—2 X Tpwot)
5 = Motoreffekt  (0—2xPpuot)
@ 6 = Motorspaending (0—100% X Upmop)
7 = DC-mellemkredsspaending
(0—1000 V)
3.2 | Analog udgangs-filtreringstid 0,00-10,00s | 0,01 s | 1,00 s 2-22
3.3 | Inversionafanalogudgang 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 2-22
1 = Inverteret
3.4 | Andogtudgangsminimum 0—1 1 0 0=0mA 2-22
1=4mA
3.5 $kalering af analog udgang 10—1000% 1% 100% 2-22
3.6 | Digitale 0—21 1 1 0 = Ikke i brug 2-23
udgangsfunktioner @ 1 =Klar
2 =Kgr
3 =Fejl

4 = Fejl inverteret

5 = Overophedningsvarsel

6 = Ekstern fejl eller advarsel

7 = Referencefejl eller -advarsel

8 = Advarsel

9 = Reverseret

10 = Jogginghastighed valgt

11 = Indstillet hastighed naet

12 = Motorregulator aktiveret

13 = Udgangsfrek.-greenseovervag 1

14 = Udgangsfrek.-greenseovervag 2

15 = Momentgraense-overvagning

16 = Referencegreense-overvag.

17 = Ekstern bremsekontrol

18 = Styring fra I/O-klemmer

19 = Temperaturgraenseovervag
af frekvensomformer

20 = Ugnsket omdrejningsretning

21 = Ekstern bremsekontrol inverteret

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun zendres nar frekvensomformeren er aforudt. (Fortsaettes)
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Side 2-10 Lokal-/fjernstyrings-applikation Vacon
kode | Parameter Omrade Trin |Standard| Kunde |Beskrivelse Side
3.7 | Funktioner for 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 2-23
releeudgang 1 @

3.8 | Funktioner for 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 2-23
releeudgang 2 @

3.9 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 2-24
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 1 2 = @vre greense

3.10| Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 2-24
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 1

3. 11| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 2-24
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 2 2 = @vre greense

3.12| Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 2-24
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
grense 2

3. 13| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 2-24
for momentgraense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3. 14| Overvagningsveerdi 00,0—200,0% 0,1% | 100,0% 2-24
for momentgraense X Thex

3. 15| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 2-24
for referencegraense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3.16 | Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz 0,0Hz 2-24
for referencegraense (par. 1. 2)

3. 17| Frakoblingsforsinkelse 0,0—100,0s| 0,1s| 05s 2-25
for ekstern bremse

3. 18| Tilkoblingsforsinkelse 0,0—100.0s| 0,1s| 15s 2-25
for ekstern bremse

3. 19| Funktion til temperatur- 0—2 1 0 0 =Ingen 2-25
graenseovervagning 1 = Nedre greense
af frekvensomformeren 2 = @vre graense

3. 20 | Frekvensomformerens -10—+75°C 1°C | +40°C 2-25
temperaturgraenseveerdi

3. 21| I/O-udvidelseskort (opt.) 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 2-22
analog udgangsfunktion

3. 22 | 1/0O-udvidelseskort (opt.) [{0,00—10,00s| 0,01 | 1,00s Se parameter 3. 2 2-22
analog udgangs-filtreringstid

3. 23| I/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 2-22
analog udgangsinversion

3. 24 | 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 2-22
analog udgangsminimum

3. 25 | 1/O-udvidelseskort (opt.) | 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5 2-22
analog udgangsskalering

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Vacon Lokal-/fjernstyrings-applikation Side 2-11
Gruppe 4, driftsstyringsparametre
Kode| Parameter Omrade Trin standard Kunde | Beskrivelse Side
4.1 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0 s 0,1s 0,0s 0 = Lineaer 2-26
rampe 1-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.2 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0 s 0,1s 0,0s 0 = Lineaer 2-26
rampe 2-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s 10,0 s 2-26
Decelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0O,1s 10,0 s 2-26
4.5 | Bremsemodul 0—2 1 0 0 = Bremsemodul ikke i brug | 2-26
1 = Bremsemodul i brug
2 = Eksternt bremsemodul
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Rampe 2-26
1 = Flyvende start
4.7 | Stopfunktion 0—1 1 0 0 = Frilgb 2-27
1 = Rampe
4.8 | Jeevnstrgmsbremse- 0,15—1,5 0,1 A |0,5xIncx 2-27
strgm X Ihex (A)
.9 | Jeevnstremshbremsetidvedstop, 0,00-250,00s | 0,01 s | 0,00 s 0 = J.-bremse afbrudt ved stop | 2-27
4.10| Jeevnstramshbremsens 0,1—10,0Hz | 0,1Hz | 1,5Hz 2-28
frekvens under rampestop
4. 11| Jeevnstrgmsbremsetid 0,00-25,00s | 0,01s | 0,00 s 0 = J.bremse afbrudt ved start| 2-28
ved start
4. 12| Jogginghastigheds-reference frmin —Tmax 0,1Hz | 10,0 Hz 2-29
Gruppe 5, Parametre for forbudte frekvenser
Kode | Parameter Omrade Trin __|Standard | Kunde | Beskrivelse Side
5.1 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 2-29
omréde 1 nedre graense par. 5. 2
5.2 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 1 2-29
omrade 1 gvre greense [ (1. 1) (1. 2) er sldet fra
5.3 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 2-29
omréde 2 nedre graense par. 5.4
5.4 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 2 2-29
omrade 2 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er sldet fra
5.5 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 2-29
omrade 3 nedre graense par. 5. 6
5.6 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 3 2-29
omrade 3 gvre greense [ (1. 1) (1. 2) er slaet fra

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun eendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Side 2-12 Lokal-/fjernstyrings-applikation Vacon

Gruppe 6, Motostyringsparametre

Kode | Parameter Omrade Trin | Standard | Kunde | Beskrivelse Side
6.1 | Motorstyringstilstan 0—1 1 0 0 = Frekvensstyring 2-29
Y 1 = Hastighedsstyring
6.2 | Switchfrekvens 1,0—16,0 kHz |0,1 kHz|10/3,6 kHz Afhaengig af kW 2-29
6.3 | Feltsvaekkelsespunk 30—500 Hz 1Hz Param. 2-29
Q 1.11
6.4 | Speending ved felt- 15—200% 1% 100% 2-20
svaekkelsespunktet X Unmot
6.5 U/f-kurvens 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 2-30
midtpunktsfrekven@
6.6 | U/f-kurvens midt- 0,00—100,00% | 0,01% | 0,00 % 2-30
punktsspeending Q X Unmot
6.7 | Udgangsspaending 0,00—100,00% | 0,01% | 0,00 % 2-30

ved nulfrekvens @ X Unmot

6.8 | Overspaendings-controlle] 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion |2-30
1 = Controller i funktion

6.9 | Underspaendings-controlle 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion |2-30
1 = Controller i funktion

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nér frekvensomformeren er afbrudt.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Lokal-/fjernstyrings-applikation Side 2-13
Gruppe 7, beskyttelser
Kode| Parameter Omrade Trin Standard Bruger | Beskrivelse Side
7.1 | Reaktion pa 0—3 1 0 0 = Ingen reaktion 2-30
referencefejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.2 | Reaktion pa 0—3 1 2 0 = Ingen reaktion 2-31
ekstern fejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.3 | Faseovervagning af 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 2-31
motoren 2 = Fejl
7.4 | Jordfejlsbeskyttelse 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 2-31
2 = Fejl
7.5 | Termisk 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 2-32
motorbeskyttelse 1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.6 | Termisk motorbeskyttelse, 50,0—150,0 %| 1,0 % | 100,0% 2-32
breakpoint-strgm X lnmoTor
7.7 | Termisk motorbeskyttelse, 5,0—150,0% | 1,0 % | 45,0% 2-32
nulfrekvensstrem X lhnvoTor
7.8 | Termisk motorbeskyttelse, 0,5—300,0 0,5 17,0 Standardveerdi indstillet i henhold | 2-33
tidskonstant min. min. min. til motorens nominelle strgm
7.9 | Termisk motorbeskyttelse, 10—500 Hz 1Hz | 35Hz 2-33
breakpoint-frekvens
7.10| Beskyttelse mod stall 0—2 1 1 0 = Ingen reaktion 2-34
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.11| Stremgreense v. stall 5,0—200,0% | 1,0% |130,0% 2-34
XlnmoToR
7.12| Stall-tid 2,0—120,0s| 1,0s | 15,0s 2-34
7.13| Maksimal stall-frekvens 1—fmax 1Hz | 25Hz 2-34
7. 14| Beskyttelse mod 0—2 1 0 0 = Ingen reaktion 2-35
underbelastning 1 = Advarsel
2 = Fejl
7.15| Beskyttelse mod under- |10,0—150,0 %| 1,0% | 50,0% 2-35
belastning, belastning i X ThMOTOR
feltsveekkelsesomrade
7.16| Beskyttelse mod under- | 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 2-35
belastning, nulfrekvens- X ThMOTOR
belastning
7.17| Underbelastningstid 2,0—600,0s | 1,0s| 20,0s 2-36
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Side 2-14 Lokal-ffijernstyrings-applikation Vacon
Gruppe 8, autogenstartsparametre
Kode| Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side
8.1 | Automatisk genstart, 0—10 1 0 0 = Ikke i brug 2-36
antal forsgg
8.2 | Automatisk genstart, 1—6000 s 1s 30s 2-36
forsggstid
8.3 | Automatisk genstart, 0—1 1 0 0 = Rampe 2-37
startfunktion 1 = Flyvende start
8.4 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 2-37
efter underspaendingsfejl 1=Ja
8.5 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 2-37
efter overspandingsfejl 1=Ja
8.6 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 2-37
efter overstramsfejl 1=Ja
8.7 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 2-37
efter referencefejl 1=Ja
8.8 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 2-37
efter over-/under- 1=Ja
temperaturfejl
Tabel 2.5-1 Seerlige parametre, gruppe 2—S8.
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Vacon

Lokal-/fjernstyrings-applikation

Side 2-15

2.5.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 2—8

2.1 Valg af start/stop-logik

0:  DIAL: lukket kontakt = start fremad
DIA2: lukket kontakt = start modsat omlgbsretning,
se figur 2.5-1.

Fremad |Udgangs-

Modsat
retning

Stopfunktion

DIA2

UDO09K09 @

Figur 2.5-1 Start fremad/start modsat omlgbsretning.

WOE

Den fgrst valgte retning har hgjeste prioritet.

Nar DIA1-kontakten &bnes, begynder omlgbsretningen at vende.

Hvis signalerne til start fremad (DIA1) og start modsat omlgbsretning (DIA2)

er aktive pa samme tid, har start fremad-signalet (DIA1) farsteprioritet.

1: DIA1: lukket kontakt = start
DIA2: lukket kontakt = modsat retn. &ben kontakt = fremad
se figur 2.5-2.

aben kontakt = stop

Fremad |Udgangs-

Modsat
retning

Stopfunktion
(par. 4.7)
=frilab

DIA2

|
I
I
|
|
|
|
I
DIAL — I R e

R

UD012K10

Figur 2.5-2 Start, stop, modsat omlgbsretning.
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Side 2-16 Lokal-/fjernstyrings-applikation Vacon

2: DIAL: lukket kontakt =  start aben kontakt = stop
DIAZ2: lukket kontakt = start mulig aben kontakt = start ikke mulig

3:  3-lederforbindelse (pulsstyring):

DIAL: lukket kontakt=  startpuls

DIAZ2: lukket kontakt =  stoppuls

(DIA3 kan programmeres til modsatsignal)
Se figur 2.5-3.

4:  DIAL: lukket kontakt=  start fremad
DIA2: lukket kontakt = referencen gges (motorpotentiometer-
referencen, par. 2. 1 indstilles automatisk til 4
hvis Par. 1. 5 er indstillet til 3 eller 4.

Fremad |Udgangs- Stopfunktion Hvis start- og stoppulsene er
frekvens (par. 4.7) aktive samtidig, har
=frilgb stoppulsen fgrsteprioritet

AR
t

Modsat
retning

|
N

Start
> ¢ min 50 ms
UDO009K11

DIA2 - -
Stop

Figur 2.5-3 Startpuls /stoppuls.
2. 2 DIA3-funktion

1: Eksternfejl, kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl,  kontakt aben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.
kontakt lukket = Start af motor mulig.
4: Acc.-/dec.- kontakt aben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.
5: Modsat kontakt aben = Fremad Kan anvendes til retningsskift
omlgbsretning kontakt lukket = Modsat hvis parameter 2.1 har veerdien 3.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.
7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.

8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil
kontakten abnes.

9: Jeevnstrgmsbremse-signal
kontakt lukket =1 stoptilstand er jeevnstramsbremsen aktiv
indtil kontakten abnes, se figur 2. 5-4.
Jeevnstrgmsbremse-strammen indstilles med
parameter 4. 8.

10: Motor pot. meter ned
kontakt lukket = Referencen nedseettes indtil kontakten er
aben.
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Vacon Lokal-/fjernstyrings-applikation Side 2-17

A

‘Udgangs-
frekvens

Param. 4. 10
e

[ ] t,

DIA3
Kar
Stop UD012K32

a) DIA3 som indgang for jeevnstremsbremse-signal og
stoptilstand = rampe

a

DIA3
Kar
Stop | UDO012K32

b) DIA3 som indgang for jeevnstremsbremse-signal og
stoptilstand = frilob

Figur 2.5-4 DIA3 som indgang for jeevnstramsbremse-signal: a) Stoptilstand= rampe,
b) Stoptilstand = frilob.

2.3 U,,-signalomréade

0 = Signalomrade 0—+10 V.
1 = Brugerindstillingsomradet spaender fra brugerminimum (par. 2. 4)
til brugermaksimum (par. 2. 5).

2.7 U,, -brugerindstilinger, minimum/maksimum

2.8 Med disse parametre kan U, indstilles til en hvilken som helst indgangssignal-
spaendvidde inden for 0—10V.

Minimumsindstilling:  Indstil U, -signalet til dets minimumsniveau, veelg parameter
2.4, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling: Indstil U, -signalet til dets maksimumsniveau, veelg parameter
2.5, tryk pa entertasten.

Bemeerk! Disse parametre kan kun indstilles som beskrevet her (ikke med pil op-/ ned-tasterne)
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Side 2-18 Lokal-/fjernstyrings-applikation Vacon
2.6 U, signalinversion
U, erKilde B frekvensreferencen, 4 Udgangs-
frek
par. 1. 6 = 1 (standard) e
Par. 2. 171t -----------------3-----
. . . .2.3=0 | ‘
Parameter 2. 6 =0, ingen inversion Un=o—10v/ !
. | |
af det analoge U, -signal. | |
{)Jar. 2.3=1 : :
< in = Kunde- | |
par. 2. 16 ‘ n inudnst?lling ! v,
| | i (Klemme 2)
0 Par. 2. 4 Par. 2.5 v
Figur 2.5-5 U,, uden signal inver- UD012K46
sion.
Parameter 2. 6 = 1, inversion af R
analogt U,_-signal pagangs:
max. U, -signal = minimalt indstillet
hastighed
min.U,_-signal = minimalt indstillet e U !
hastighed |
|
Uin = Kunde- 1
Par. 2. 16’******7**!'1’ 7inudnst?lling—\r 77777 ! 0
: : : (kllnemme 2)
0 Par. 2.4 Par 2.5 0V .
UDO012K47
Fugure 2.5-6 U,,-signal inversion.
% A
. . . . Ufiltreret signal
2.7 U,,-signalfiltreringstid
. 100% 4 - -
Bortfiltrerer forstyrrelser fra det
indkommende analoge U, -signal.
Lang_filtreringstid ger regulerings- Filtreret signal
reaktionen langsommere. 63% Aol .
Se figur 2.5-7. 1
|
|
l
! t[s]
‘ Par. 2.7 | i
+—> UDO009K15
Figur 2.5-7 U, -signalfiltrering.
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Vacon Lokal-/fjernstyrings-applikation Side 2-19

2.8 Signalomrade for analog
indgang I,
\
0=0—20mA 1 ]EJdEangs-
1=4—20mA e
2 = Brugersignal-speendvidde
par. 2.15t----- £ é *2* *************
ar. 2.8 = | |
se ﬁgur 2 5_8 i):kundeindstilling ! :
par.2.8 X :
0-20mA | |
2.9 Brugerindstillinger (minimum/ \ | |
. | |
2.10 maksimum) af den analoge N ! ;
. jpar.2.8=1
indgang | par. 2,14 7~ 217 Wlooma | |
: : : : (Kremme 3,4)
| 1 | _ »
. o ' 4ma ! 20 mA
Med disse parametre kan par.2.9 par2.10 o0

indgangsstrammen skaleres sa
den svarer til de indstillede min.-/
max.- frekvensomrader, se figur
2.5-8

Minimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets mini- \
mumsniveau, veelg parameter pagangs-
2.9, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets
maksimumsniveau, veelg para-
meter 2.10, tryk pa entertasten.

Figur 2.5-8 Skalering af analog indgang |,,,.

par. 2. 15 g - N -\ - - —-----——---- ‘
jpar. 2.8=2

.»=kundeindstilling

Bemeerk! Disse parametre kan
kun indstilles som beskrevet her

(ikke med pil op-/ ned-tasterne) e Ty,
I | : (klemfwe 3,4)
1294mA 121 JomA
par. 2. par. 2.
2.11 Inversion af analog indgang I, ppaoaKzs
. er Kilde A's frekvensreference,
par. 1. 5 = 0 (standard) Figur 2.5-9 Inversion af I, -signal.

Parameter 2. 11 = 0, ingen inver-
sion af | indgang 0% A
Parameter 2. 11 = 1, inversion
afl.indgang, se figur 2.5-9.

Ufiltreret signal

100% - - -
max. |, -signal = minimalt indstillede

hastighed
min. |,_signal = maksimalt indstillede

. Filtreret signal
hastighed ! 9

63% |-~ f -
2.12

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det
indkommende analoge I, . -signal.
Lang filtreringstid ger regulerings-
reaktionen langsommere. ‘
Se figur 2.5-10.

t[s]

Par. 2. 12

|
|
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
1
<

UDO009K30

Figur 2.5-10 Filtreringstid for analog indgang I,,.
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Lokal-/fjernstyrings-applikation Vacon

2.19

Kilde B, valg af start-/stoplogik
Se parameter 2. 1, indstillinger 0—3.

Kilde A-referenceskalering, minimumsveaerdi/maksimumsveerdi
Indstillingsgreenser: 0 < par. 2. 14 < par. 2. 15 < par. 1. 2.
Hvis par. 2. 15 = 0 er der ingen skalering. Se figur 2.5-11 og 2.5-12.

(I figurerne er spaendingsindgangen Uin med signalomrddet 0—10 V valgt som indgang
A's reference)

A Udgangs-

A
udgangs- frekvens

frekvens
Maksimumsfrekvens par. 1.2

+ IMaksimumsfrekvens par. 1.2

par. 2.5

par. 2. 4—
— Minimumsfrekvens par. 1.1

Analog
indgang [V] T Minimumsfrekvens par. 1.1 I indgang [V]
> T— —_——

0 10 UDO12K12 0 10 UD012K13

Figur 2.5-11 Referenceskalering. Figur 2.5-12 Referenceskalering,
par. 2. 15 =0.

Kilde B referenceskalering,
minimumsveerdi/maksimumsvaerdi
Se parameter 2. 14 og 2. 15.

Frit analogt indgangssignal

Valg af indgangssignal for fri analog indgang (en indgang der ikke anvendes til
referencesignal):

0 = Ikke i brug

1 = Spaendingssignal U,

2 = Strgmsignal [;,

Funktion af frit analogt

indgangssignal 4
Denne parameter bestemmer
funktionen af den frie analoge T ‘
indgang:

Momentgraense

0 = Funktionen ikke i brug.

1= Reducerer motorstrgms-
greensen (par. 1. 7)
Dette signal vil justere den
maksimale motorstrgm til
omradet mellem 0 og max.- | indgang
graensen indstillet med oV sgnaomiadel 0V Uoosoker

0 mA 20 mA
parameter 1.7, 4 mA 20 mA

|
, Analog

. b indst. brugerindst.
se figur 2.5-13. rugerindst

Figur 2.5-13 Reduktion af maksimal
motorstrom.
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2 = Reduktion af jeevnstrgms-
bremse-strgm.

Stremmen fra jeevnstrgms-
bremsen kan reduceres
med det frie analoge ind-
gangssignal mellem 0,15 x
lhcx 0g strammen der er ind-
stillet med parameter 4. 8.,
se figur 2.5-14

Figur 2.5-14 Reduktion af
Jjeevnstramsbremse-stram.

3 = Reduktion af accelerations-
og decelerationstider.

Accelerations- og decelera-
tionstider kan reduceres med
det frie analoge indgangs-
signal i henhold til fglgende
formular:

Reduceret tid = den indstillede
acc.-/dec.-tid (par. 1. 3, 1. 4; 4. 3,
4. 4) divideret med faktor R fra
figur 2.5-15.

Figur 2.5-15 Reduktion af
accelerations- og decelerations-
tider.

4 = Reduktion af momentover-
vagningsgreense.

Den indstillede momentover-
vagningsgraense kan reduce-
res med det frie analoge
indgangssignal mellem 0 og
den indstillede overvagnings-
greense (par. 3. 14), se figur
2.5-16.

Figur 2.5-16 Reduktion af
momentovervagningsgraensen.

100% -
Par. 4.8

0,15 X Inpy -

Jaevnstrgmsbremse-stram

| Frianalog
! indgang

0

Signalomrade

UD012K58

A

Faktor R

| Frianalog
I indgang

Signalomrade

»
»

UDO012K59

100% —|= —

Par. 3. 14

Momentgraense

I Frianalog
1indgang

Signalomrade

»

UDO012K60
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2.20 Rampetid for
motorpotentiometer

Definerer hvor hurtigt den
elektroniske motorpotentiometer-
veerdi eendrer sig.

3.1 Analog udgangsfunktion

Se tabel pa side 2-9. ”

Ufiltreret signal

100% + -

3.2 Analog udgangs-fltreringstid

Filtrerer det analoge udgangs- 63% -

signal.
Se figur 2.5-17.

t[s]

Figur 2.5-17 Analog udgangsfiltrering ‘

> UDO009K16

3.3 Inversion af analog udgang

Inverterer analoge udgangs-
signaler: Analog

. . e udgangs-
Max. udgangssignal = Indstillingsveaerdi pa strem

minimum. O
Min. udgangssignal = Indstillngsveerdi pa

maksimum.

A

12mA - — — — L\\, D N el

WOMAT — - - -\ -\ S -

AMA- - - —— - = - -\ -h- - - - - - - - =

\Valgt (para. 3.1)
isignal max.-veerdi

|
| Param. 3. 5
1 =200%

0mA T

Figur 2.5-18 Inversion af analog 0 05 10 yporaki7

udgang

3.4 Analogtudgangsminimum

Definerer det minimale signal til
enten 0 mA eller 4 mA (flydende
nul). Se figur 2.5-19.

3.5 Skalering af analog udgang

Skaleringsfaktor for analog
udgang. Se figur 2.5-19.
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Signal Signalets max.-veerdi
Udgangsfre- |Max. frekvens (p. 1. 2)
kvens . . ﬁg:gﬁgs' Param. 3.5 Param. 3. 5
Motorhastighed | Max.hastighed (n xf.../f, stram =200% =100%
Udgangs- 2Xlhex o A
strgm |
Motormoment [2X T, ot |
Motoreffekt . 2x PnMot 12mA +----- SV Ly LEpnp 7; b as
Motorspaending|100% X Uy, oA ’ i LS
DC-mellem- |1000V !
kreds-spaending aas 3
fmAT Max.-veerdi for signal,
Par3.4=0 valgt med param. 3.1.
0mA t »>
0 0.5 10 UDO012K18
Figur 2.5-19 Skalering af analog
udgang.
3.6 Digitale udgangsfunktioner
3.7 Funktioner for releeudgang 1
3.8 Funktioner for releeudgang 2
Indstillingsveerdi Signalindhold
0 =Ikkeibrug Ude af drift
Den digitale udgang DO1 nedseetter strammen, og de pro-
grammerbare relaeer (RO1, RO2) aktiveres nar:
1 =Klar -frekvensomformeren er klar til drift.
2 =Kar -frekvensomformeren er i drift (motoren karer).
3 =Fejl -der er opstaet en fejl.
4 =Fejlinverteret -der ikke er opstaet en fejl.
5 =Vacon-overophedningsvarsel -kglepladetemperaturen overstiger +70°C.
6 = Ekstern fejl eller advarsel -der er fejl eller advarsel afheengigt af parameter 7. 2.
7 =Referencefejl eller -advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 1.
hvis den analoge reference er 4—20 mA og signalet er <4maA .
8 =Advarsel -altid hvis der er en advarsel.
9 =Reverseret -signalet til modsat omlgbsretning er valgt.
10 = Jogginghastighed valgt -jogginghastighed er blevet valgt via den digitale indgang.
11 = Indstillet hastighed néet -udgangsfrekvensen har naet den indstillede reference.
12 = Motorregulator aktiveret -overspeendings- eller overstramsregulatoren er aktiveret.
13 = Udgangsfrek.-greenseovervagning 1 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgraenser (par. 3. 9 og 3. 10).
14= Udgangsfrek.-greenseovervagning 2 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgraenser (par. 3. 11 og 3. 12).
15= Momentgraense-overvagning -motormomentet overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 13 og 3. 14).
16= Referencegraense-overvagning -referencen overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 15 og 3. 16).
17 = Ekstern bremsekontrol -der er ekstern bremse ON/OFF-styring med
programmerbar forsinkelse (par 3. 17 og 3. 18)
18 = Styring fra I/0-klemmer -ekstern styretilstand er valgt med den programmerbare taste #2
19 = Temperaturgraenseovervagning -frekvensomformerens temperatur overskrider de indstillede
af frekvensomformeren pvre/nedre overvagningsgraenser (par. 3. 19 og 3. 20).
20 = Ugnsket omdrejningsretning -motorakslens omdrejningsretning adskiller sig fra den
gnskede.
21 = Ekstern bremsekontrol inverteret -der er ekstern bremse ON/OFF-styring (par. 3.17 og 3.18).
(Udgangen er aktiv, nar bremsestyringen er sat til OFF.)
Tabel 2.5-2 Udgangssignaler via DO1 og udgangsreleeer RO1 og RO2.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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3.9 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 1

3.11 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgraense 2
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense
Hvis udgangsfrekvensen overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3. 10, 3.
12), frembringer denne funktion en advarselsmeddelelse via den digitale udgang
DO1 og via en af releeudgangenr RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene
3. 6—3. 8 erindstillede.

3.10 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 1

3.12 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgraense 2
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 9 (3. 11).
Se figur 2.5-20.

3.13 Overvagningsfunktion
for momentgreense
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense

A
Hvis den beregnede momentveerdi fiHz] Par3.9=2
overskrider den indstillede gvre/ : |
nedre graense (3. 14), frembringer Pars. 01 A AN
denne funktion en advarsels-
besked via den digitale udgang ! !
DO1 eller via en af t
releeudgangene RO1 og RO2, : ooy
afhaengigt af hvordan parametrene Eksempel: 51 roi—,  [21]rolt— [21]rot—;
3. 6—3. 8 erindstillede. 22| ROL 22| ROT— |22/ ROL
23| RO1— 23| RO1 23|RO1—
Figur 2.5-20 Overvagning af
udgangsfrekvens

3.14 Overvagningsveerdi for momentgraense
Den beregnede momentvaerdi overvages med parameter 3. 13.
Momentovervagnings-veerdien kan reduceres til under indstillingspunktet ved hjeelp
af det frie analoge indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

3.15 Overvagningsfunktion for referencegreense
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense
Hvis referenceveerdien overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3. 16),
frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DO eller via
en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede. Den overvagede reference er den i gjeblikket aktive reference. Det kan
veere kilde A eller B'sreference, afthaengigt af DIB6-indgangen eller panelreferencen
hvis panelet er den aktive styrekilde.

3.16 Overvagningsveerdi for referencegraense
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 15.
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3.17 Frakoblingsforsinkelse for ekstern bremse
3.18 Tilkoblingsforsinkelse for ekstern bremse

Med disse parametre kan timingen af den eksterne bremse kobles til start- og
stop-styresignalerne, se figur 2.5-21.

a)

—_—_—m]
|

tose = Par. 3. 17 toy = Par.3.18
Dl

Ekstern .

. I T
BREMSE: %FF , | Digital- eller
N ! ! releeudgang

I

I

DIAL:K@R FREMAD
STOP

DIA2:K@R MODSAT

STOP t
UD012K45
b)
tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18
~— ]
Ekstern !
I
BREMSE: OFF | ! Digital- eller
ON : I releeudgang
—_—_—m I
! |
DIAL: START- }
PULS
|
I
DIA2: STOP-
PULS
t >

Figur 2.5-21 Ekstern bremsestyring:  a) Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 =0, 1 eller 2
b) Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 = 3.

Bremsestyringssignalet kan programmeres via den digitale udgang DO1 eller viaen
af releeudgangene RO1 og RO2, se parameter 3. 6—3. 8.

3.19 Funktion til temperaturgreenseovervagning af frekvensomformeren

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis frekvensomformerens temperatur overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3.
20), frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DOL eller
via en af relseudgangene RO1 og RO2, athaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede.

3.20 Frekvensomformerens temperaturgreenseveerdi

Temperaturveerdien overvages med parameter 3. 19.
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4.1 Accelerations-/decelerationsrampe 1-form
4.2 Accelerations-/decelerationsrampe 2-form

Begyndelsen og slutningen pa accelerations- og decelerationsramperne kan udjeevnes

med disse parametre. Indstillingsvaerdi O giver en lineaer rampeform som ggr at ac-

celerationen og decelerationen reagerer omgaende pa aendringer i referencesignalet

med tidskonstanten indstillet ved hjeelp af parameter 1.30g 1.4 (4.3 0g 4. 4).

Indstillingsveerdi 0,1—10 sekunder "

for 4. 1 (4. 2) far lineger acceleration/ [Hz]

deceleration til at antage en S-form.

Parameter 1. 30g 1. 4 (4. 3 og 4.

4) bestemmer tidskonstanten for ac- ‘

celeration/deceleration i midten af

kurven.

Se figur 2.5-22.

Figur 2.5-22 S-formet acceleration/ l 3

deceleration. 4.1(4.2) [t]
UD009K20=

4.3 Accelerationstid 2
4.4 Decelerationstid 2

Disse veerdier svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere

fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens

(par. 1. 2). Veerdierne gar det muligt at indstille to forskellige seet accelerations-/

decelerationstider i en applikation. Det aktive saet kan vaelges med denne applikations

programmerbare signal DIA3, se parameter 2. 2.

Accelerations-/decelerationstider kan reduceres ved hjeelp af et frit analogt

indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

4.5 Bremsemodul

0 =Ingen bremsemodul

1 = Bremsemodul og bremsemodstand installeret

2 = Eksternt bremsemodul

Nar frekvensomformeren far motoren til at decelerere, bliver inertien fra motoren og

belastningen ledt ind i den eksterne bremsemodstand. Dette muligggr at

frekvensomformeren kan fa belastningen til at decelerere med et moment svarende
til accelerationen hvis bremsemodstanden er korrekt valgt. (Se den seerskilte
installationsmanual til bremsemodstande.)

4.6 Startfunktion

Rampe:

0 Frekvensomformeren starter fra 0 Hz og accelererer til den indstillede referen-
cefrekvens inden for den fastsatte accelerationstid. (Belastningsinerti eller start-
friktion kan forarsage forlaengede accelerationstider.)
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Flyvende start:

1 Frekvensomformeren er i stand til at koble ind pa en karende motor ved at tilfgre
motoren et lille moment og ved at sgge efter en frekvens svarende til den
hastighed motoren kgrer med. Sggningen begynder fra maksimumsfrekvensen
hen imod den aktuelle frekvens indtil den korrekte veerdi er fundet. Derefter
accelereres/decelereres udgangsfrekvensen indtil den indstillede reference-
veerdi er ndet i henhold til de indstillede accelerations-/decelerationsparametre.

Anvend flyvende start hvis motoren eventuelt karer frilgb nar der gives
startsignal. Med flyvende start er det muligt at kere igennem korte
netspaendingsudfald.

4.7 Stopfunktion
Frilgb :

0 Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Rampe:

1 Efter stopsignalet decelererer motoren i henhold til de indstillede
decelerationsparametre.
Hvis den regenererede energi er hgj, kan det veere ngdvendigt at anvende en
ekstern bremsemodstand for at fa en hurtigere deceleration.

4.8 Jaevnstrgmsbremse-strgm

Definerer motorstrgammen under jeevnstrgmsbremsning. Jeevnstrgmsbremse-
strammen kan reduceres i forhold til indstillingspunktet via et eksternt frit analogt
indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

4.9 Jeevnstrgmsbremsetid ved stop

Definerer om bremsning er sat til ON eller OFF samt jeevnstramsbremsens bremsetid
nar motoren standser. Jeevnstramsbremsens funktion afhaenger af stopfunktionen,
parameter 4. 7. Se figur 2.5-23.

0 Jeevnstramsbremse ikke i brug
>0 Jeevnstrgmsbremsen er i brug, og dens funktion afhaenger af stopfunktionen
(param. 4. 7). Tiden afhaenger af veerdien af parameter 4. 9:

Stopfunktion = O frilgb:

Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Ved at forsyne motoren med jeevnstrgm kan motoren standses pa kortest mulig
tid uden anvendelse af en ekstern bremsemodstand.

Bremsetiden skaleres i henhold til frekvensen nar jeevnstramsbremsningen
begynder. Hvis frekvensen er > motorens nominelle frekvens (par. 1.11),
bestemmer veerdien der er indstillet i parameter 4.9 bremsetiden. Hvis
frekvensen er <10% af den nominelle, er bremsetiden 10% af den vaerdi der er
indstillet i parameter 4.9, se figur 2.5-23.

Stopfunktion = 1 (rampe):

Efter stopsighalet reduceres motorens hastighed i henhold til
indstillingen af decelerationsparametrene sa hurtigt som muligt til den hastighed
der er defineret med parameter 4. 10, hvor jeevnstrgmsbremsningen begynder.
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ud

AN Udgangsfrekvens

N
N IMotorhastighed

N
N

N Udgangsfrekvens
N .
. Motorhastighed
Jaevnstrgmsbremse 0.1xfn _—
N . 1 Jeevnstrgmsbremse
N t
N \
‘ t=1xpar.4.9 ‘ g t=0,1xpar. 4.9 -
KQR KQR UD012K21
STOP STOP

Figur 2.5-23 Jaevnstremsbremsetid ndr par. 4. 7 = 0.

Bremsetiden defineres med
parameter 4. 9. fa

N\ .
- . . ! Motorhastighed
Hvis inertien er hgj, anbefa- N 9

les det at anvende en ekstern
bremsemodstand for at opna
en hurtigere deceleration, se
figur 2.5-24.

\\ Udgangsfrekvens

,,,,,,,, \__/

\
\

Par.4.10 r--------

\ t
\

Figur 2.5-24 Jeevnstroms- t=Par.4.9

bremsetid nér par. 4. 7 = 1. KZR
STOP

L

>

UD012K23

4.10 Jeevnstromsbremsens frekvens
under rampestop

Se figur 2.5-24.

4.11 Jeevnstrgmsbremsetid ved
start

0 Jeevnstramsbremse ikke i brug

>0 Jeevnstrgmsbremsen aktiveres
nar startsignalet gives, og A
denne parameter definerer ;UdgangS-
den tid der skal g&, fer bremsen frekvens
udlgses. Nar bremsen er ud-
lgst, gges udgangsfrekvensen
i henhold til indstillingen af
startfunktionsparameter 4. 6 og
accelerationsparameteren (1.
3,4.1eller4.2,4.3), se figur

t
2.5'25. 1 \ »
, Par4. 11,
KR 1

Figur 2.5-25 Jaevnstrams- lsToP

. ! UDO012K22
bremsetid ved start.
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4.12 Jogginghastighedsreference

Parameterveerdien definerer jogginghastigheden valgt via den digtitale
indgang DIA3, der kan programmes til Jogginghastighed. Se parameter 2. 2.

5.1 Forbudte frekvensomrader

5.2 nedre graense/gvre greense

5.3

5.4 4

5.5 ;Udgangs-

5 6 frekvens [Hz}
I nogle systemer kan det veere . 1
nadvendigt at undga visse frekven- I
ser p.g.a. mekaniske resonans- | [ | :;
problemer. ! !
Med disse parametre er det muligt Erekvens-
at afgreense tre forbudte frekvens- 53 | 54| oference
omrader mellem 0 Hz og 500 Hz. >5 | 56
Ngjagtigheden af instillingen er 1,0 1 | Reference [HZ]
Hz, se figur 2.5-6. ‘ ‘ UooiaKas

Figur 2.5-26 Eksempel p& indstilling af forbudte
frekvensomrader.

6.1 Motorstyringstilstand

0 = Frekvensstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er frekvens-

referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).

1 = Hastighedsstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).

6.2 Switchfrekvens

Motorstgj kan minimeres ved anvendelse af en hgj switchfrekvens. En forggelse af
switchfrekvensen reducerer frekvensomformerens kapacitet.

Far frekvensen aendres fra standardindstillingen 10 kHz (3,6 kHz fra 30 kW og opefter),
bar den tilladte kapacitet kontrolleres fra kurven i figur 5.2-3, kapitel 5.2 i betjenings-
manualen.

Feltsveekkelsespunkt
Speending ved feltsveekkelsespunktet

° o
~w

Feltsvaekkelsespunktet er den udgangsfrekvens ved hvilken udgangsspaendingen nar
den indstillede maksimumsveerdi (par. 6. 4). Over denne frekvens forbliver udgangs-
spaendingen pa den indstillede maksimumsveerdi. Under denne frekvens er
udgangsspaendingen afheengig af indstillingen af U/f-kurvens parametre 1. 8, 1. 9, 6.
5,6.6 09 6. 7. Se figur 2.5-27.

Nar parametrene 1. 10 og 1. 11 (motorens nominelle spaending og nominelle frekvens)
er indstillede, indstilles parametrene 6. 3 og 6. 4 automatisk til de tilsvarende veerdier.
Hvis der gnskes forskellige veerdier for feltsveekkelsespunktet og den maksimale
udgangsspeending, skal disse parametre sendres efter indstillingen af parametrene
1.100g 1. 11.
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6.5

6.6

6.7

o o
©

7.1

U/f-kurvens midtpunktsfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsfrekvens. Se figur 2.5-27.

U/f-kurvens midtpunktsspaending

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsspaending. Se figur 2.5-27.

Udgangsspeending ved nulfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens nulfrekvens-spaending. Se figur 2.5-27.

AUV

un 4- - ___

Par 6. 4 Standard: motorens
nominelle spaending

|
‘Feltsvaekkelsespunkt

Par. 6.6 | _
(Def. 10%)
| Standard: motorens

Par. 6.7 | I nominelle frekvens
(Def. 1.3%) o fiHz)

Par. 6. 5 Par. 6.3
(Def. 5 Hz)

UDO012K08

Figur 2.5-27 Programmerbar U/f-kurve.

Overspaendings-controller
Underspaendings-controller

Disse parametre muligger at over-/underspaendings-controllerne kan saettes ud af drift.
Det kan veere nyttigt hvis forsyningsspaendingen varierer mere end -15%—+10% og
applikationen ikke tolererer denne over-/underspeaending. Controlleren styrer udgangs-
frekvensen i henhold til forsyningsudsvingene.

Over- eller underspaending kan opsta nar controllerne er sat ud af drift.
Reaktion pa referencefejl

0 =Ingen reaktion

1 =Advarsel

2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb

Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse hvis 4—20 mA
referencesignalet er i anvendelse, og signalet kommer under 4 mA. Informationen kan
ogsa programmeres via den digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.
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7.2 Reaktion pa ekstern fejl

0 =Ingen reaktion
1 =Advarsel

2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb

Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse fra det eksterne fejlsignal
i den digitale indgang DIA3. Informationen kan ogsa programmeres via den digitale
udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.

7.3 Faseovervagning af motoren

0 =Ingen reaktion
2 =Fejl

Faseovervagning af motoren sikrer at motorfaserne har omtrent ens strgmforbrug.

7.4 Jordfejlsbeskyttelse

0 =Ingen reaktion
2 = Fejl

Jordfejlsbeskyttelse sikrer at summen af motorfasestrammene er nul. Overstrgms-
beskyttelsen fungerer altid og beskytter frekvensomformeren mod jordfejl med hgje

strgamme.

Parameter 7. 5—7. 9 termisk motorbeskyttelse

Generelt

Den termiske motorbeskyttelse beskytter motoren mod overophedning. Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformere er i stand til at forsyne motoren med en strgm der er hgjere end den nominelle.
Hvis belastningen kraever en sa hgj stram, er der en risiko for at motoren vil blive termisk
overbelastet. Dette geelder i seerdeleshed ved lave frekvenser. Ved lave frekvenser er motorens
kaleeffekt og motorens kapacitet reduceret. Hvis motoren er udstyret med en ekstern ventilator,
er belastningsreduktionen ved lave hastigheder lille.

Den termiske motorbeskyttelse er baseret pa en
teoretisk model som anvender frekvensomfor-
merens udgangsstrgm til at afggre motorens
belastning. Nar frekvensomformeren er tilsluttet,
anvender den teoretiske model kgleplade-
temperaturen til at bestemme motorens start-
temperatur. Den teoretiske model forudsaetter at
motorens omgivelsestemperatur er 40°C.

Indstillingen af den termiske motorbeskyttelse kan
tilpasses med en andring af parametrene. Den
termiske stram | specificerer den belastningsstram
over hvilken motoren er overbelastet. Denne
strgmgreense er en funktion af udgangsfrekvensen.
Kurven for It indstilles med parametrene 7.6, 7. 7
og 7.9, se figur 2.5-28. Parametrenes standard-
indstillinger kommer fra motorens typeskilt. Ved en

udgangsstrgm svarende til It vil det termiske stade
na den nominelle veerdi (100%). Det termiske stade
e@ndres med kvadratet pa streammen. Med en
udgangsstrem pa 75% af I+ -veerdien vil det
termiske stade n& veerdien 56%, og med en
udgangsstrem pa 120% af Iy -veerdien ville det
termiske stade na veerdien 144%. Funktionen vil
fa apparatet til at koble ud (trip) (se par. 7. 5) hvis
det termiske stade nar en veerdi pa 105%.
Hastigheden hvormed det termiske stade sendres
indstilles med tidskonstantparameteren 7. 8. Jo
stgrre motoren er, des leengere tid tager det at na
den endelige temperatur.

Motorens termiske stade kan overvages pa
displayet. (Se tabellen over overvagede emner i
betjeningsmanualen, tabel 7.3-1.)

ij ADVARSEL!

Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstrammen til
motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.
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7.5

7.6

7.7

Termisk motorbeskyttelse

Operation:
0 =lkke i brug
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadiet.

Deaktiveres beskyttelsen, ved indstilling af parameteren til 0, nulstilles motorens
termiske stade (0%).

Termisk motorbeskyttelse, breakpointstrgm

Stremmen kan indstilles inden for veerdierne 50,0—150,0% x 1 . .
Med denne parameter indstilles veerdien for den termiske strgm ved frekvenser
over breakpoint pa den termiske stramkurve, se figur 2.5-28.

Veerdien indstilles som en procentveerdi der refererer til motorens typeskilt (para-
meter 1. 13, motorens nominelle stram) og ikke frekvensomformerens nominelle
udgangsstram.

Motorens nominelle stram er den stram som motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.

Hvis parameter 1. 13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

Indstillingen af denne parameter (eller parameter 1. 13) bergrer ikke frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm. Parameter 1. 7 afger alene frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm.

Strem-
grense
par. 1.7

Overbelastningsomréde

Par. 761 ————— — — — — 7|T

Par. 7.7 f

Figur 2.5-28 | _-kurve over termisk Par. 7.9
motorstrom.

Termisk motorbeskyttelse, nulfrekvens-strgm

Strgmmen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150,0% X l,yotor- D€NNE para-
meter indstiller veerdien for termisk stream ved nulfrekvens, se figur 2.5-28.

Standardveerdien er indstillet ud fra en antagelse om, at der ikke er ekstern
motorafkgling. Hvis der findes en ekstern ventilator, kan denne parameter indstilles
til 90% (eller hgjere).
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Veaerdien indstilles som en procentsats  Hvis parameter 1. 13 eendres, bliver denne
beregnet pd basis af de givne data pa parameter automatisk sat tilbage til stan-
motorens typeskilt (parameter 1.13, dardveerdien.
motorens nominelle strgm), ikke frekvens- -
omformerens nominelle udgangsstrgm. Indstillingen af denne pargmeter (eller
Motorens nominelle strgm er den strgm som parameter 1. 13_) bergrer ikke frekvensom-
motoren kan klare ved direkte on-line- formerens maksimale udgangsstrem.
anvendelse, uden at blive overophedet. Parameter 1..7 afgar alene frekvensomfor-

merens maksimale udgangsstrgm.
7.8 Termisk motorbeskyttelse, tidskonstant
Motorens termiske tidskonstant kan indstilles inden for veerdierne 0,5—300
minutter. Jo sta@rre motoren er, des stgrre er tidskonstanten. Tidskonstanten er
tiden hvor det beregnede termiske stade har naet 63% af dets endelige veerdi.
Den termiske motortid er afhaengig af motorfabrikanten),kan tidskonstantparame-
motorens design Og Varierer inden for teren eventuelt baseres pé t6 -tiden. Som en
forskellige motorfabrikater. tommelfingerregel svarer motorens termiske
tidskonstant i minutter til 2xtg (tg | Sekunder
Tidskonstantens standardveerdi er beregnet er den tid i hvilken en motor kan kgre pa en
pa basis af de givne data pa motorens sikkerhedsmaessig forsvarlig made ved seks
typeskilt (parameter 1. 12 og 1. 13). Hvis gange den nominelle strgm). Hvis
nogle af disse parametre eendres, bliver frekvensomformeren er afbrudt, gges
denne parameter automatisk sat tilbage til tidskonstanten internt til tre gange den
standardveerdien. indstillede parameterveerdi.Afkglingen der
) , finder sted nar frekvensomformeren er
Hvis motorens tg -tid er kendt (oplyst af afbrudt, er baseret pa konvektion, og
tidsonstanten forgges.
7.9 Termisk motorbeskyttelse, breakpoint-frekvens
Frekvensen for den den termiske stramkurves breakpoint kan indstilles inden for
veerdierne10—500 Hz. Med frekvenser over dette punkt forudseettes motorens
termiske kapacitet at veere konstant, se figur 2.5-28.
Standardvaerdien er baseret pa de givne data pa motorens typeskilt (parameter 1. 11).
Den er 35 Hz for en 50 Hz-motor og 42 Hz for en 60 Hz-motor. Generelt geelder det at
den er 70% af frekvensen ved feltsveekkelsespunktet (parameter 6. 3). ££ndres nogle af
parametrene 1. 11 eller 6. 3, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.
A
Motortemperatur
Udkoblingsomrade rﬂ
105% | i
o (NS
| .
i 2 Udkobling/advarsel
i par. 7.5
......... _!’.
Tidskonstant T*
[ Motortemperatur @ = (I/I7)2 x (1-e™T) Tid
* /Endres efter motorstarrelse og >
indstilles med parameter 7.8 UMCH7_92
Figur 2.5-29 Beregning af motortemperatur.
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Parameter 7. 10— 7. 13, beskyttelse mod stall
Generelt

Beskyttelsen mod motor-stall forhindrer at der opstar kortvarige overbelastninger af motoren, f.eks.
ved aksel-stall. Stall-beskyttelsens reaktionstid kan indstilles til at veere kortere end reaktionstiden
ved termisk motorbeskyttelse. Stall-tilstanden defineres ved to parametre, 7.11. stall-stram og 7.13.
stall-frekvens. Hvis strammen er hgjere end den definerede greenseveerdi og udgangsfrekvensen
er lavere, er stall-tilstanden sand. Der er ingen egentlig indikation af akselrotationen. Stall-
beskyttelse er en slags overstramsbeskyttelse.

7.10 Beskyttelse mod stall

Drift:
0 =Ikke i brug
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen og stall-tidstaelleren nulstilles.
A

|
7.11 Stramgraense v. stall

Stremmen kan indstilles inden for
veerdierne 0,0—200% X | motor-

| stall-tilstand skal strammen veere
hgjere end den indstillede greense, Stall-omrade
se figur 2.5-30. Veerdien er en
procentsats beregnet pa basis af
de givne data pa motorens type- Par. 7. 11
skilt (parameter 1. 13, motorens
nominelle stram). Hvis parameter
1.13 aendres, bliver denne para-
meter automatisk sat tilbage til
standardveerdien. Par. 7. 13 umch7 11

f

»

!

7.12 Stall-tid Figur 2.5-30 Indstilling af stall-egenskaber.

Stall-tiden kan indstilles inden for
veerdierne 2,0—120 sekunder.
Dette er den maksimalt tilladte tid
for en stall-tilstand. Der findes en Udkoblingsomrade
intern op-/ned-teeller som opreg- Par. 7. 12 +
ner stall-tiden, se figur 2.5-31.
Hvis vaerdien af stall-tidsteelleren
overskrider den definerede
greense, udlgser beskyttelsen en
udkobling, se parameter 7. 10.

»

A Stall-tidsteeller

\

Fejl/advarsel

7.13 Maksimal stall-frekvens

UMCH7_12

Tid

Frekvensen kan indstilles inden for

veerdierne 1—f __ (par. 1. 2). >
Stall

| stall-tilstand skal udgangs- ingen stall | L]
frekvensen veere mindre end

denne graense, se figur 2.5-30. Figur 2.5-31 opregning af stall-tid.
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Parameter 7. 14— 7. 17, beskyttelse mod underbelastning

Generelt

Formalet med at beskytte motoren mod underbelastning er at sikre at der er belastning pad motoren
mens frekvensomformeren kgrer. Hvis motoren mister sin belastning, kan der opsta problemer i
processen, f.eks. et sprunget band eller en pumpe der er Igbet tar.

Beskyttelsen mod underbelastning af motoren kan
gendres ved at indstille underbelastningskurven med
parametrene 7. 15 og 7. 16. Underbelastnings-
kurven er en kvadratisk kurve indstillet mellem
nulfrekvens og feltsvaekkelsespunktet. Beskyttelsen
er ikke aktiv under 5 Hz (underbelastnings-
teellerveerdien er standset), se figur 2.5-32.

Underbelastningskurvens momentveaerdier indstilles

underbelastning

Drift:
0 =Ikke i brug
1 = Advarsel
2 =Fejl

som procentsatser af motorens nominelle moment.
De givne data pa motorens typeskilt (parameter 1.
13, motorens nominelle stram) og frekvensomfor-
merens nominelle stram, Ict anvendes til at finde
den interne momentveerdis skaleringsforhold. Hvis
der anvendes anden motor end den nominelle
sammen med frekvensomformeren, falder
ngjagtigheden af momentudregningen.

7.14 Beskyttelse mod

Fejl og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis fejl er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen, og stall-tidsteelleren nulstilles.

7.15 Beskyttelse mod underbelastning, belastning i feltsveekkelsesomrade
Momentgreensen kan indstilles A
. . Moment
inden for veerdierne 20,0—150 %
X TnMotor-
Denne parameter giver veerdien af
. . o Par.7.15 |-----------
det mindst tilladte moment nar |
udgangsfrekvensen er over felt- |
sveekkelsespunktet, se figur 2.5- l
32. }
Hvis parameter 1.13 aendres, bliver |
denne parameter automatisk sat Par. 7. 16 Underbelastnings-
tilbage til standardveerdien. omrade
‘ | i
Figur 2.5-32 Indstilling af 5‘ Hz Feltsvaekkelsespunkt UMCH7_15
minimumsbelastning. par.6.3
7.16 Beskyttelse mod underbelastning, nulfrekvensbelastning
Momentgraensen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—2150 % X T motor-
Denne parameter giver veerdien af det mindst tilladte moment ved nulfrekvens,
se figur 2.5-32. Hvis parameter 1.13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat
tilbage til standardveerdien.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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7.17 Underbelastningstid

Denne tid kan indstilles inden for
veerdierne 2,0—600,0 sekunder.

A Underbelastnings-tidstaeller

Dette er den maksimalt tilladte tid
for en underbelastningstilstand.
Der findes en intern op-/ned-teeller
som opregner underbelastnings-
tiden, se figur 2.5-33.

Hvis veerdien af underbelastnings-
tidsteelleren overskrider den
definerede greense, udlgser
beskyttelsen en udkobling, se pa-
rameter 7. 14. Hvis frekvensom-
formeren standses, nulstilles
underbelastningsteelleren.

Udkoblingsomrade
Par. 7. 17 +
: Fejl/advarsel

\par. 7.14
|

UMCH7_17

Tid

>

Underb. Ingen- —
underb. J |_| l—

Figur 2.5-33 Beregning af
underbelastningstid.

Automatisk genstart, antal forsgg

Automatisk genstart, forsggstid

Den automatiske genstartsfunktion genstarter frekvensomformeren efter de fejltyper
der er valgt med parametrene 8. 4—8. 8. Startfunktionen for automatisk genstart
veelges med parameter 8. 3, se figur 2.5-34.

© ®
N

A

Antal fejl under t =t t
" trial

t .
41 ‘ trial
f—
e —

|

I

| Par.8.1=3

: trial = par. 8. 2
I
I
I

! t

$ 44 M

Tre fejl Fire fejl

S 2.5-34 Automatisk genstart.

Parameter 8. 1 bestemmer hvor mange gange der ma udfgres automatisk genstart i
lobet af pragvetiden, indstillet med parameter 8. 2.

Opteellingen begynder ved farste autogenstart. Hvis antallet af genstartsforsgg ikke
overstiger det tilladte antal i henhold til parameter 8. 1 under forsggstiden, nulstilles
teelleren nar prgvetiden er gaet, og opteellingen begynder forfra ved neeste fejl.
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8.3 Automatisk genstart, startfunktion

Denne parameter definerer starttilstanden:
0 = Start med rampe.
1 = Flyvende start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk genstart efter underspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter underspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter underspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.5 Automatisk genstart efter overspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter overspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-speendingen returnerer til
normalt niveau).

8.6 Automatisk genstart efter overstrgmsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overstramsfejl.
1 = Automatisk genstart efter overstramsfejl.

8.7 Automatisk genstart efter referencefejl

0 = Ingen automatisk genstart efter referencefejl.
1 = Automatisk genstart efter at det analoge stramreferencesignal (4—20 mA)
returnerer til normalt niveau (>4 mA)

8.8 Automatisk genstart efter over-/undertemperaturfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter temperaturfejl.
1 = Automatisk genstart efter at kalepladetemperaturen er returneret til
normalt niveau mellem -10°C—+75°C.
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Bemaerkninger:

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Multistep-hastigheds-applikation Side 3-1

MULTISTEP-HASTIGHEDSAPPLIKATION
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3.1 Generelt

Multistep-hastighedsapplikationen kan  omprogrammeres fra fejinulstilling til jogging-
anvendes i applikationer, hvor der er brug for  hastighedsvalg.

fastindstillede hastigheder. | alt kan der
programmeres ni forskellige hastigheder: en
basishasighed, syv multistep-hastigheder og en
jogginghastighed. Hastighedstrinene veelges
via de digitale signaler DIB4, DIB5 og DIB6.
Hvis der anvendes jogginghastighed, kan DIA3

Basishastigheds-referencen kan enten veere et
spaendings- eller stramsignal via de analoge
indgangsklemmer (2/3 eller 4/5). Den ikke
valgte analoge indgang kan programmes til
andre formal.

Alle udgange kan programmeres frit.
3.2 1/0O-styring

Reference-
potentiometer Klemme Signal Beskrivelse
— 1 | +10V, | Referenceudgang Spaending for et potentiometer m.v.
Uit Indgang for reference- Basisreference (programmerbar),
I — speaending omrade 0—10V DC
L _] 3 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
Basisreference — 4 | It Indgang for referencestram| Basisreference (programmerbar),
(valgfri) —— 5| ki omréde 0—20 mA
i 6 | +24V Styrespaendings-udgang Speending til kontakter m.v. max. 0,1 A
| I— — 7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
| —~ — —— 8 | DIAL Start fremad Kontakt lukket = start fremad
(programmerbar)
I | 9 | DIA2 Start modsat Kontakt lukket = start modsat
I (programmerbar) omlgbsretning
l ~ G 10 | DIA3 Nulstilling af fejl Kontakt &ben = ingen funktion
(programmerbar) Kontakt lukket = nulstiller fejl
L 11 | CMA Feelles for DIA1I—DIA3 Tilslut GND eller + 24V
—— 12 | +24V Styrespeendings-udgang Spaending til kontakter (som #6)
| — 13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styring
| ~ _ B 14 | DIB4 Multistep-hastighedsvalg 1 | valg1l valg2 valg3
| 0 0 0 basishastigh.
: — T 15 | DIB5 Multistep-hastighedsvalg2 | 1 0 0 hastighed 1
0 1 0 hastighed 2
| — _If ___|16 | DIB6 Multistep-hastighedsvalg 3 | - - - ---
| 1 1 1 hastighed 7
| L] 17 | CMB Felles for DIB4—DIB6 Tilslut GND eller + 24V
| : 18 | oyt Udgangsfrekvens Programmerbar (par. 3. 1)
| KLAR 19 | lour Analog udgang Omréde 0—20 mA/R; max. 500 Q
|— _®_ — _I. —— 20 | DO1 Digital udgang | Programmerbar (par. 3.6)
| | KLAR Aben kollektor, <50 mA, U<48 VDC
[ KOR | 21 | RO1 j Releeudgang 1 | Programmerbar (par. 3.7)
| — —/22 | RO1 K@R
C Q T T 7123 | RO1
FEJL 24 | RO2 7 Relseudgang 2 | Programmerbar (par. 3. 8)
220 — T T 5T T 25 | RO2 FEJL
VAC — — E_ ~126 | RO2
—_——
Figur 3.2-1 Standard-I/O-konfiguration og eksempel pa tilslutning af
multistep-hastigheds-applikationen.
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3.3 Styresignallogik

rPARAMETRE

1.5 Referencevalg —

| 1.6 Jogginghastighedsvalgl — | _
1.17 Multistep-hastighed 1 [

'1.19 Multistep-hastighed 3
1.20 Multistep-hastighed 4

-1.21 Multistep-hastighed 5

I

|| I
| [1.18 Multistep-hastighed 2| ——
I ]

I ]

i -
|

I

I

I

I

-1.22 Multistep-hastighed 6
-1.23 Multistep-hastighed 7

I

I

|

I

1
PROGRAMMER-
BAR TASTE 2

Uin+ . | Intern frekvens-
®—-—o\l\ekstern analog reference | » reference

U !
@t (basishastighedsvalg) | — o

Jogginghastighedsvalg (programmerbar indgang)

|
DIB4 | Multistep-hatighedsvalg 1 | I |
I — | | | Intern nulstillng
DIB5 | Multistep-hatighedsvalg 2 B | :
o L
DIB6 | Multistep-hatighedsvalg 3 D | | >1
>t — I = >
|
I
I

Dlé?; Nulstilling af fejl (programmerbar indgang) p Intern start/stop
DIAL | Start fremad Signallogik =] Intern modsat
® . for > retning
DIA2 | Start modsat retning programmerbar |

® _—_O/O—'

start/stop
—-—- styrelinie
signallinie UDO012K03

Figur 3.3-1 Multistep-hastigheds-applikationens styresignallogik.
Kontakternes stillinger er vist i henhold til standardindstillingerne..
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3.4 Basisparametre, gruppe 1
Kode | Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side
1.1 | Minimumsfrekvens 0— fmax 1Hz OHz 3-5
1.2 | Maksimumsfrekvens | fpin-120/500Hz| 1Hz 50 Hz *) 3-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s| 0,1 s 3,0s Tid fra fmin (1, 1) til fax (1. 2) 3-5
1.4 | Decelerationstid 1 0,1—3000,0s| 0,1 s 3,0s Tid fra fmax (1, 2) til fmin (1. 1) 3-5
1.5 | Basisreference- 0—1 1 0 0=Analog spaendingsindgang (kemme?2) | 3-5
valg 1=Analog strgmindgang (kemme 4)
1.6 | Jogginghastig- fmin—fmax | 0,1Hz| 5,0Hz 3-5
heds-reference (1.1 (1.2
1.7 | Strgmgreense 0,1—2,5X Inex | 0,1 A | 1,5X Ihex Apparatets udgangsstremgraense [A] 3-5
1.8 | Valg af 0—2 1 0 0 = Lineaer 3-6
U/f-forhold @ 1 = Kvadratisk
2 = Programmerbart U/f-omrade
1.9 | U/f-optimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen 3-7
1 = Autom. momentforsteerkning
1. 10 | Motorens @ 180—690 V 1V 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 3-7
nominelle . 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
speending 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon-type CX6
1. 11 | Motorens 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 3-7
nominelle frekvens
1.12 | Motorens )| 1—20000 rpm| 1 rpm | 1420 rpm n, fra motorens typeskilt 3-7
p p p n yp
nominelle hastighe **)
1. 13 | Motorens 2,5 X Ihex 0,1A Ihex I, fra motorens typeskilt 3-7
nominelle strgm
1. 14 | Forsynings- 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 3-7
spaending
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15 | Parametervisning 0—1 1 0 Visning af parametre: 3-7
0 = Alle parametergrupper vises
1 = Kun gruppe 1 vises
1. 16 |Parameterlas 0—1 1 0 Umuligger parameteraendringer: | 3-7
0 = Endringer mulige
1= Andringer umulige
BEMZARK! @ = Parametervaerdien kan kun eendres ") Kontroller mptorens 09 drlftssysteme_ts
nar frekvensomformeren er afbrudt egnethed hvis 1. 2 >motor synk.-hastigheden.
' Se side 3-5 om valg mellem 120 og 500 Hz.
**)  Standardveerdi for en firepolsmotor og en
nominel starrelse Vacon.
(fortseettes)
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Multistep-hastigheds-applikation Side 3-5

Kode | Parameter Omrade Trin |[Standard| Kunde | Beskrivelse Side

1. 17 | Multistep-hastigheds- frnin—Fmax 0,1Hz | 10,0Hz 3-7
reference 1 (1.1 (1. 2

1. 18 | Multistep-hastigheds- frnin—Tfmax 0,1Hz | 15,0Hz 3-7
reference 2 1.1)(1. 2

1. 19 | Multistep-hastigheds- frnin—Fmax 0,1Hz | 20,0Hz 3-7
reference 3 (1.1 (1. 2

1. 20 | Multistep-hastigheds- frnin—Tfmax 0,1Hz | 25,0Hz 3-7
reference 4 (1.1 (1. 2

1. 21 | Multistep-hastigheds- frnin—Tfmax 0,1Hz | 30,0Hz 3-7
reference 5 1.1) (1.2

1. 22 | Multistep-hastigheds- frnin—Fmax 0,1Hz | 40,0Hz 3-7
reference 6 (1.1 (1. 2

1. 23 | Multistep-hastigheds- frnin—Tfmax 0,1Hz | 50,0Hz 3-7
reference 7 (1.1 (1. 2

Tabel 3.4-1 gruppe 1 basisparametre.

3.4.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 1

1.1,1. 2 Minimums- /maksimumsfrekvens

Definerer omformerens frekvensgraenser.

Standard-maksimumsgraensen for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette
1. 2 =120 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt (RUN-indikatorlampen slukket),
gendres maksimumsgraenserne for parametrene 1. 1 og 1. 2 til 500 Hz. Samtidig sendres
panelreference-oplgsningen fra 0,01 Hz til 0,1 Hz.

Maksimumsveaerdien sendres fra 500 Hz til 120 Hz ved at indstille parameter 1. 2 til
119 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt.

1.3,1.4 Accelerationstid, decelerationstid:

Disse graenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2). Accelerations/decelerationstiderne kan reduceres via de frie analoge
indgangssignaler, se parameter 2. 18 og 2. 19.

1.5 Basisreferencevalg

0:  Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer.
1:  Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.

1.6 Jogginghastigheds-reference

Denne parametervaerdi definerer jogginghastigheden valgt via den digitale indgang
DIA3, som kan programmeres til Jogginghastighed, se parameter 2. 2.

Parameterveerdien er automatisk afgreenset mellem minimums- og maksimums-
frekvensen (par 1. 1, 1. 2)

1.7 Strgmgreense

Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde. Strgamgraensen k an indstilles lavere ved hjeaelp af det
frie analoge indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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1.8 Valg af U/f-forhold

Lineeer:
0

Kvadratisk:
1

Program-
merbar
U/f-kurve
2

Motorens speending sendres lineaert med frekvensen i det konstante
fluxomrade fra O Hz til feltsveekkelsespunktet (par. 6. 3) hvor den
nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 3.4-1. Lineaert
U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.

Denne standardindstilling begr anvendes hvis der ikke er et seerligt
krav om en anden indstilling.

Motorens spaending eendres ifglge en kvadratisk kurveform
med frekvensen i omradet fra 0 Hz til feltsveekkelsespunktet (par. 6. 3)
hvor den nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 3.4-1.

Motoren kgrer undermagnetiseret under feltsveekkelsespunktet, og
den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj. Det kvadratiske
U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet til
belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.

AUV

un L ___
(Par 6. 4) | gandard: motorens : Feltsvaekkelsespunkt
nominelle spaending

I
I
I
I
I
I
I
; I
lineser |
I
I
I
I

kvadratisk
| Standard: motorens

| nominelle frekvens
I f[Hz]
>

[
(Par. 6. 3) UD012K07

Figur 3.4-1 Linezere og kvadratiske U/f-kurver.

U/f-kurven kan programmeres med tre forskellige punkter.
Programmerings-parameteren er forklaret i kapitel 3.5.2.
Den programmerbare U/f-kurve kan anvendes hvis de andre indstillinger
ikke imgdekommer kravene til applikationen, se figur 3.4-2.

Y

Par 6. 4

Standard: motorens ! Feltsveekkelsespunkt

nominelle spaending

Par.6.6 | _
(Def. 10%)
, Standard: motorens

|
Par. 6.7 | : | nominelle frekvens
(Def. 1.3%) | w flHz]

T »>

Par. 6.5 Par. 6.3
(Def. 5 Hz)

UDO012K08

Figur 3.4-2 Programmerbar U/f-kurve.
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1.9 U/f-optimering

Automatisk Spaendingen til motoren eendres automatisk hvilket far motoren til at
moment- producere tilstreekkeligt moment til at starte og kare ved lave frekvenser.
forstaerkning Speendingsstigningen afhaenger af motortype og -effekt.

Automatisk momentforsteerkning kan anvendes i applikationer hvor
startmomentet er hgijt pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.

BEMAERK! Ved hgjt moment - | lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt at
motoren overophedes. Hvis motoren skal kare i laengere tid under
A disse omsteendigheder, skal der holdes seerligt gje med motorens
koling. Gar brug af ekstern koling af motoren hvis temperaturen
bliver for hgj.

1.10 Motorens nominelle speending

Find vaerdien U,, pd motorens typeskilt.
Denne parameter seetter spaendingen pa feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 4, til
100% X Unmotor.

1.11 Motorens nominelle frekvens

Find veerdien f, p& motorens typeskilt.
Denne parameter saetter feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 3, til samme veerdi.

1.12 Motorens nominelle hastighed
Find veerdien n, p& motorens typeskilt.
1.13 Motorens nominelle strgm

Find veerdien | p& motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelsesfunktion anvender denne vaerdi som referenceveerdi.

1.14 Forsyningsspeaending

Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 3.4-1.

1.15 Parametervisning
Definerer hvilke parametergrupper der er tilggengelige:

0 = alle parametergrupper er synlige
1 =kun gruppe 1 er synlig

1.16 Parameterlas
Definerer om der skal veere adgang til at sendre parameterveerdier:

0 = eendring af parametervaerdier mulig
1 = aendring af parameterveerdier umulig

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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1. 17 - 1. 23 Multistep-hastighedsreference 1—7

Parameterveerdierne definerer multistep-hastighederne der er valgt via de digitale
indgange DIA4, DIB5 og DIB6.

Parameterveerdierne er automatisk afgreenset mellem minimums- og maksimums-
frekvensen (par. 1. 1, 1. 2).

Hastigheds- | Multistep-hastighedsvalg 1 |Multistep-hastighedsvalg 2 | Multistep-hastighedsvalg 3
reference DiB4 DIB5 DIB6

Par. 1.6 0 0 0

Par.1.17 1 0 0

Par.1.18 0 1 0

Par.1.19 1 1 0

Par.1.20 0 0 1

Par.1.21 1 0 1

Par. 1. 22 0 1 1

Par. 1. 23 1 1 1

Tabel 3.4-2 Valg af multistep-hastighedsreferencerne 1—7.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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3.5 Seerlige parametre, gruppe 2—8

3.5.1 Parametertabeller

Gruppe 2, indgangssignal-parametre

Kode| Parameter Omréade Trin | Standard | Bruger | Beskrivelse Side
DIAL DIA2
2.1 Valg af 0—3 1 0 0 = Start fremad | Start modsat | 3-15
Start/stop-logik 1 = Start/stop Modsat retning
2 = Start/stop Drift mulig
@ 3 = Startpuls Stoppuls
2.2 | DIA3-funktion 0—9 1 7 0 = Ikke i brug 3-16
(klemme10) 1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig
4 = Valg af acc./dec-tid
5 = Modsat omlgbsretning
6 = Jogginghastighed
7 = Nulstilling af fejl
8 = Forbud mod acc./dec.
@ 9 = Jaevnstramsbremse-signal
2.3 | U, signalomrade 0 1 0 0=0—10V 3-17
1 = Omréde for brugerindstillinger
2.4 | Ujy-brugerindstilling min{0,00-100,00% 0,01%| 0,00% 3-17
2.5 | Uj,- brugerindstillig max.|0,00-100,00% 0,01%| 100,00% 3-18
2.6 | Uj,-signalinversion 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 3-18
1 = Inverteret
2.7 | Uj,-signalfiltreringstid 0,00—10,00s | 0,01 s| 0,10s 0 = Ingen filtrering 3-18
2.8 | Signalomréade for 0—2 1 0 0=0—20mA 3-19
analog indgang i, 1=4—20mA
2 = Brugerindstillingsomrade
2.9 | lip-brugerindstilling min. |{0,00-100,00% 0,01%| 0,00% 3-19
2.10| lijy-brugerindstilling max.|0,00-100,00%| 0,01%| 100,00% 3-19
2. 11| Inversion af analog 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 3-19
indgang lj, 1 = Inverteret
2.12| li,-signalfiltreringstid 0,01—10,00s | 0,01 s| 0,10s 0 = Ingen filtrering 3-19
2. 13| Referenceskalering 0— 1Hz OHz Veelger den frekvens der svarer | 3-20
minimumsveerdi par. 2. 14 til minimums-referencesignalet
2. 14| Referenceskalering 0— 1Hz OHz Veelger den frekvens der svarer | 3-20
maksimumsveerdi frmax til maksimums-referencesignalet
(1.2) 0 = Ingen skalering
>0 = Skaleret maksimumsvaerdi
2. 15| Frit analogt indgangs- 0—2 1 0 0 = Ikke i brug 3-20
signal 1 = U;, (analog spaendingsindgang
2 = |;, (analog strgmindgang)
2.16| Funktion af frit analogt 0—4 1 0 0 = Ingen funktion 3-20
indgangssignal 1 =Reducerer stramgraense (par. 1.7)
2 =Reducerer jeevnstrgmsbremse-stram
3 =Reducerer acc.- og dec.- tider
4 =Reducerer momentovervag.-graense

Bemeaerk! @ = Parameterveerdien kan kun eendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Gruppe 3, udgangs- og overvagningsparametre

Kode | Parameter Omrade Trin |Standard Bruger| Beskrivelse Side
3.1 | Analog udgangsfunktion| 0—7 1 1 0 = Ikke i brug Skalering 100% | 3-22
1 = O/P-frekvens (0—fmay)
2 = Motorhastighed (0—max. hast.)
3 = O/P-strgm (0—2.0%lpcx)
4 = Motormoment (0—2 X Tpmot)
5 = Motoreffekt  (0—2 X Ppyor)
6 = Motorspeaending (0—100% X Uppop)
@ 7 = DC-mellemkredsspeending
(0—1000 V)
3. 2 | Analog udgangs-filtreringstid 0,00-10,00s |0,01s| 1,00s 3-22
3.3 | Inversionafanalog udgang 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 3-22
1 = Inverteret
3.4 | Andogtudgangsminimum 0—1 1 0 0=0mA 3-22
1=4mA
3.5 Skalering af analog udgang 10—1000% 1% 100% 3-22
3.6 |Digitale 0—21 1 1 0 = Ikke i brug 3-23
udgangsfunktioner @ 1 =Klars
2 =Kear
3 =Fejl
4 = Fejl inverteret
5 = Overophedningsvarsel
6 = Ekstern fejl eller advarsel
7 = Referencefejl eller -advarsel
8 = Advarsel
9 = Reverseret
10 = Jogginghastighed valgt
11 = Indstillet hastighed naet
12 = Motorregulator aktiveret
13 = Udgangsfrek.-greenseovervag 1
14 = Udgangsfrek.-greenseovervag 2
15 = Momentgraense-overvagning
16 = Referencegraense-overvag.
17 = Ekstern bremsekontrol
18 = Styring fra I/O-klemmer
19 = Temperaturgraenseovervag
af frekvensomformer
20 = Ugnsket omdrejningsretning
21 = Ekstern bremsekontrol inverteref
3.7 |Funktioner for 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 3-23
releeudgang 1 @
3.8 |Funktioner for 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 3-23
releeudgang 2 @
3.9 |Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 3-23
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
grense 1 2 = @vre greense
3.10 |Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1 Hz| 0,0Hz 3-23
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 1

Bemaerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (Fortsaettes)
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Kode | Parameter Omrade Trin |Standard Kunde | Beskrivelsee Side
3. 11 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 3-23
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 2 2 = @vre greense

3. 12 | Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 3-23
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 2

3. 13| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 3-24
for momentgreense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3. 14 | Overvagningsveerdi 0,0—200,0% [0,1% |100,0% 3-24
for momentgreense X Thex

3. 15| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 3-24
for referencegraense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3. 16 | Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 3-24
for referencegraense (par. 1. 2)

3. 17 | Frakoblingsforsinkelse 0,0—100,0s [0,1s | 0,55s 3-24
for ekstern bremse

3. 18| Tilkoblingsforsinkelse 0,0—100.0s |0,1s | 15s 3-24
for ekstern bremse

3. 19| Funktion til temperatur- 0—2 1 0 0 =Ingen 3-25
greenseovervagning 1 = Nedre greense
af frekvensomformeren 2 = @vre greense

3. 20 | Frekvensomformerens -10—+75°C 1°C | +40°C 3-25
temperaturgraenseveerdi

3. 21| I/O-udvidelseskort (opt.) 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 @ 3-22
analog udgangsfunktion

3. 22| 1/O-udvidelseskort (opt.) | 0,00—10,00s{0,01 | 1,00 s Se parameter 3. 2 3-22
analog udgangs-filtreringstid

3. 23| 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 3-22
analog udgangsinversion

3. 24 | 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 3-22
analog udgangsminimum

3. 25| 1/O-udvidelseskort (opt.) 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5 3-22
analog udgangsskalering

Gruppe 4, driftsstyringsparametre
Kode | Parameter Omrade Trin |Standard| Bruger |Beskrivelse Side
4.1 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s | 0,1s| 0,0s 0 = Lineeer 3-25

rampe 1-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.2 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s | 0,1s | 0,0s 0 = Line&er 3-25
rampe 2-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.3 | Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 3-25
4.4 | Decelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 3-25
4.5 | Bremsemodul 0—2 1 0 0 = Bremsemodul ikke i brug 3-26
@ 1 = Bremsemodul i brug
2 = Eksternt bremsemodul
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Rampe 3-26
1 = Flyvende start

Bemaerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (Fortseettes)
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Kode | Parameter Omrade Trn |Standard | Kunde | Beskrivelse Side
4.7 | Stopfunktion 0—1 1 0 0 = Frilgb 3-26

1 =Rampe
4.8 | Jeevnstreamsbremse- 0,15—1,5 0,1 A|0,5xIhcx 3-26
strgm X InCX (A)
4.9 | Jeevnstramsbremsetid ved stop [0,00-250,00s| 0,01 s| 0,00 s 0 = J.-bremse afbrudt ved start 3-26
4. 10| Jeevnstremsbremsens 0,1—10,0Hz| 0,1Hz| 1,5Hz 3-28
frekvens under rampestop
4. 11 | Jeevnstrgmsbremsetid |0,00-25,00 s| 0,01 s| 0,00 s 0 = J.bremse afbrudt ved start 3-28
Gruppe 5, parametre for forbudte frekvenser
Kode| Parameter Omrade Trin |Standard | Bruger |Beskrivelse Side
5.1 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 3-28
omrade 1 nedre greense par. 5. 2

5.2 | Forbudt frekvens- fnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 1 3-28
omrade 1 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra

5.3 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 3-28
omrade 2 nedre greense par. 5. 4

5.4 | Forbudt frekvens- fmin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 2 3-28
omrade 2 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra

5.5 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 3-28
omrade 3 nedre greense par. 5. 6

5.6 | Forbudt frekvens- fmin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 3 3-28
omrade 3 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra

Gruppe 6, motorstyringsparametre
Kode| Parameter Omrade Trin |Standard |Bruger |Beskrivelse Side
6.1 | Motorstyringstilstand 0—1 1 0 0 = Frekvensstyring 3-29

@ 1 = Hastighedsstyring
6.2 | Switchfrekvens 1,0—16,0 kHz 0,1 kHz 10/3,6 kHz Afheengig af kW 3-29
6.3 | Feltsvaekkelsespunkt 30—500 Hz 1Hz |Param. 3-29
(© 1.11
6.4 | Spaending ved felt- 15—200% 1% 100% 3-29
svaekkelsespunktet X Unmot
6.5 | Ulf-kurvens @ 0,0—fmax |0,1Hz |0,0Hz 3-29
midtpunktsfrekvens
6.6 | U/f-kurvens midt- 0,00—100,00%| 0,01% |0,00 % 3-29
punktsspeaending @ X Unmot
6.7 | Udgangsspaending 0,00—100,00%0,01% (0,00 % 3-29
ved nulfrekvens @ X Unmot
6.8 | Overspaendings-controllel 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 3-30
1 = Controller i funktion
6.9 | Underspaendings-controller 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 3-30
1 = Controller i funktion

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Gruppe 7, beskyttelser

Kode | Parameter Omrade Trin |Standard | Bruger | Beskrivelse Side
7.1 | Reaktion pa 0—3 1 0 0 = Ingen reaktion 3-30
referencefejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.2 | Reaktion pa 0—3 1 2 0 = Ingen reaktion 3-30
ekstern fejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.3 | Faseovervagning af 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 3-30
motoren 2 = Fejl
7.4 | Jordfejlsbeskyttelse 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 3-31
2 = Fejl
7.5 | Termisk 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 3-31
motorbeskyttelse 1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.6 | Termisk motorbeskyttelse| 50,0—150,0 % 1,0 %| 100,0% 3-32
breakpoint-strgm X InmoTor
7.7 | Termisk motorbeskyttelse| 5,0—150,0%| 1,0 %| 45,0% 3-32
nulfrekvensstrgm X lamoTOR
7.8 | Termisk motorbeskyttelse, 0,5—300,0 0,5 17,0 Standardveerdi indstillet i henhold | 3-33
tidskonstant min. min. min. til motorens nominelle strgm
7.9 | Termisk motorbeskyttelse/ 10—500Hz | 1Hz| 35Hz 3-33
breakpoint-frekvens
7. 10 | Beskyttelse mod stall 0—2 1 1 0 = Ingen reaktion 3-34
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.11 | Stregmgreense v. stall 5,0—200,0%| 1,0%| 130,0% 3-34
X InmoToR
7.12 | Stall-tid 2,0—120,0s| 1,0s| 150s 3-34
7. 13 | Maksimal stall-frekvens 1—fmax 1Hz | 25Hz 3-34
7. 14 | Beskyttelse mod 0—2 1 0 0 = Ingen reaktion 3-35
underbelastning 1 = Advarsel
2 = Fejl
7. 15| Beskyttelse mod under- | 10,0—150,0 % 1,0%| 50,0% 3-35
belastning, belastning i X ThMOTOR
feltsveekkelsesomrade
7. 16 | Beskyttelse mod under- | 5,0—150,0%| 1,0%| 10,0% 3-35
belastning, nulfrekvens- X ThMOTOR
belastning
7. 17 | Underbelastningstid 2,0—600,0s| 1,0s| 20,0s 3-36
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Gruppe 8, autogenstartsparametre

Kode | Parameter Omréade Trin |Standard| Bruger | Beskrivelse Side

8.1 | Automatisk genstart, 0—10 1 0 0 = Ikke i brug 3-36
antal forsgg

8.2 | Automatisk genstart, 1—6000 s 1ls 30s 3-36
forsggstid

8.3 | Automatisk genstart, 0—1 1 0 0 = Rampe 3-37
startfunktion 1 = Flyvende start

8.4 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0=Nej 3-37
efter underspaendingsfejl 1=Ja

8.5 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0=Nej 3-37
efter overspandingsfejl 1=Ja

8.6 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0=Nej 3-37
efter overstramsfejl 1=Ja

8.7 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0=Nej 3-37
efter referencefejl 1=Ja

8.8 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0=Nej 3-37
efter over-/under- 1=Ja
temperaturfejl

Tabel 3.5-1 Seerlige parametre, gruppe 2—S8.
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3.5.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 2—8

2.1 Valg af start/stop-logik

0:  DIAL: lukket kontakt = start fremad
DIA2: lukket kontakt = start modsat omlgbsretning,

se figur 3.5-1.

Fremad | Udgangs-
frekvens

Modsat
retning

Stopfunktion
(par. 4.7)
=frilab

DIA2

® @
UDO09K09

Figur 3.5-1 Start fremad/start modsat omlgbsretning.

@ Den fagrst valgte retning har hgjeste prioritet.

@ Nar DIA1-kontakten dbnes, begynder omigbsretningen at vende.

Hvis signalerne til start fremad (DIA1) og start modsat omlgbsretning (DIA2)
er aktive pa samme tid, har start fremad-signalet (DIA1) fgrsteprioritet.

1: DIA1: lukket kontakt = start
DIA2: lukket kontakt = modsat retn. &ben kontakt = fremad

Se figur 3.5-2.

aben kontakt = stop

Fremad [Udgangs-

Modsat
retning

‘Stopfunktion
((par. 4.7)
=frilgb

DIA2

|
I
I
|
|
|
|
I
DIAL —J - I R e

R

UD012K10

Figur 3.5-2 Start, stop, modsat omlgbsretning.
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2:  DIAL: lukket kontakt=  start aben kontakt = stop
DIA2: lukket kontakt = start mulig aben kontakt = start ikke mulig

3:  3-lederforbindelse (pulsstyring):

DIAL: lukket kontakt=  startpuls
DIA2: lukket kontakt =  stoppuls
(DIA3 kan programmeres til modsatsignal)

Se figur 3.5-3.
Fremad Udgangs- Stopfunktion Hvis start- og stoppulsene er
frekvens (par. 4.7) aktive samtidig, har
=frilgb stoppulsen farsteprioritet
e »
I t
Modsat i i
retning ! | C
g|A]t_ -‘ 1 - J—
t |
o > Imin 50 ms ]
DIA2 UDO009K11
Stop B o
Figur 3.5-3 Startpuls/stoppuls.
2.2 DIA3-funktion
1: Eksternfejl, kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl, kontakt &ben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.
kontakt lukket = Start af motor mulig.
4: Acc.-/dec.- kontakt &ben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.
5: Modsat kontakt aben =Fremad Kan anvendes til retningsskift
omlgbsretning kontakt lukket = Modsat hvis parameter 2.1 har veerdien 3.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.
7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.

8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil
kontakten dbnes.

9: Jeevnstrgmsbremse-signal
kontakt lukket =1 stoptilstand er jeevnstrgmsbremsen aktiv
indtil kontakten abnes, se figur 3.5-4.
Jeevnstramsbremse-strammen indstilles med
parameter 4. 8.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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A

'ljdgangs-
ffrekvens

Param. 4. 10
e

t

DIA3

Kar
Stop UDO09K32

a) DIA3 som indgang for jeevnstremsbremse-signal og stoptilstand = rampe

A

—

\J

DIA3

Kar
Stop UDO09K32

b) DIA3 som indgang for jeevnstramsbremse-signal og stoptilstand = frileb

Figur 3.5-4 DIA3 som indgang for jeevnstramsbremse-signal: a) Stoptilstand= rampe,
b) Stoptilstand = frilob.

2.3 U, -signalomréde
0 = Signalomrade 0—+10 V.
1 = Brugerindstillingsomradet spaender fra brugerminimum (par. 2. 4)

til brugermaksimum (par. 2. 5).
2 = Signalomrade -10—+10 V, kan kun anvendes med joystickstyring.

2.4 U,, -brugerindstillinger, minimum/maksimum

2.5 Med disse parametre kan U, indstilles til en hvilken som helst indgangssignal-
spaendvidde inden for 0—10V.

Minimumsindstilling:  Indstil U, -signalet til dets minimumsniveau, veelg parameter
2.7, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling: Indstil U, -signalet til dets maksimumsniveau, veelg parameter
2. 8, tryk pa entertasten.

Bemeerk! Disse parametre kan kun indstilles som beskrevet her (ikke med pil op-/ ned-tasterne)

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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2.6 U, -signal inversion
U, er kilde B frekvensreferencen, “fUdEangs-
rekvens
par. 1. 6 =1 (standard)
Parameter 2. 6 =0, INGeN INVErsIon | o 5yl oo
af det analoge U, -signal. par.2.3=0 | ;
Uin = 0—10 V, |
| |
! !
par.2.3=1 : :
Par.2. 13 ¥~ ---- Uin = (Kunde- 1 !
| indstilling; u,
: | i (Klemme 2)
0 Par. 2. 4 Par. 2.5 ov
UD012K27
Figur 3.5-5 U,, uden signalinversion.
Parameter 2. 6 = 1, inversion
af det analoge U_-signal
max. U, signal = minimalt indstillede 4 Uagangs-
hastighed frekvens
min. U, signal= maksimaltindstillede
hastighed Par. 2. 14hg —~ —— <~ ————mmmmmmm - \
|
|
Uin =Kunde- :
Par.2.13T-----1- h finudnsteillingf\r 77777 :
: : :(k‘lnemme 2)
0 Par. 2.4 Par. 2.5 w0V i
UDO012K26
Fugur 3.5-6 U, -signalinversion.
2.7 U,,-signalfiltreringstid 0 4
Bortflltrerer forstyrrelser fra qlet Ufiltreret signal
indkommende analoge U, -signal.
Lang filtreringstid gar regulerings- 100% { - -
reaktionen langsommere,
se figur 3.5-7.
Filtreret signal
R
|
|
|
1
! t[s]
. . o ‘ Par. 2.7 | i
Figur 3.5-7 U_ -signal filtrering. > UD009K15
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon Multistep-hastigheds-applikation Side 3-19

2.8 Signalomrade for analog
indgang I, , A
Udgangs-
0=0—20mA frekvens
1=4—20mA
2 = Brugersignal-speendvidde Par. 214} oo ___
par.2.8=2 ' ! !
Se figur 3.5-8. . =kundeindstilling ! !
par.2.8=0 = > } }
. o L 0-20mA I I
2.9 Brugerindstillinger (minimum/ 1 l
2.10 maksimum) af den analoge ! !
indgang | Par.2.13 77~ 1 - par28=1 = | il
: : : | (T(Iemme 2)
. o ' 4ma ! 20mA
Med disse parametre kan Par.2.9 Par. 2. 10 Uoomm
indgangsstrgmmen skaleres sa

den svarer til de indstillede min.-/
max.- frekvensomrader, se figur
3.5-8 \
Minimumsindstilling: vdgangs-
Indstil I, | -signalet til dets mini-

mumshiveau, veelg parameter
2.9, tryk pa entertasten.
Maksimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets
maksimumsniveau, veelg para-
meter 2.10, tryk pa entertasten.

Figur 3.5-8 Skalering af analog indgang |,,,.

Par 2. AN - NN~~~ ~~~~-"~—~—~——--—--- |
par.2.8=2
«»=kundeindstilling

Bemaeerk! Disse parametre kan Par. 2. 13 77777 o Yy esn
kun indstilles som beskrevet her — — -
. . 0 ) 4 mA ' 20 mA
(ikke med pil op-/ ned-tasterne) Par. 2.9 Par. 2. 10
UDO012K29
2.11 Inversion af analog indgang [;, Figur 3.5-9 Inversion af I, -signal.

| er kilde A frekvensreferencen,
par. 1. 5 = 0 (standard)

%

Parameter 2. 11 = 0, ingen
inversion af | indgang

Parameter 2. 11 = 1, inversion 100% 4- -1
afl. indgang, se figur 3.5-9.

Ufiltreret signal

max. |, -signal = minimalt indstillede Filtreret signal

hastighed 63% -t/
min. |,_signal = maksimalt indstillede
hastighed
2.12 | -signalfiltreringstid

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det
indkommende analoge |, , -signal. ‘
Lang filtreringstid ger regulerings-

reaktionen langsommere, se figur
3.5-10.

t[s]

Par. 2. 12
UDO09K30

Figur 3.5-10 Filtreringstid for analog indgang I,,.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Page 3-20 Multistep-hastigheds-applikation Vacon

2.13,2.14 Referenceskalering, minimumsveaerdi/maksimumsvaerdi

Skalering af basisreferencen.

Indstillingsgreenser: par. 1. 1 <par. 2. 13<par. 2. 14 <par. 1. 2.
Hvis par. 2. 14 = 0 er der ingen skalering. Se figur 3.5-11 og 3.5-12.

A
‘Udgangs-

A -
Udgangs ‘frekvens

frekvens

Maksimumsfrekvens par. 1.2

(
T Maksimumsfrekvens par. 1.2

par. 2.5

par. 2. 4 ' Analo Analog
—Minimumsfrekvens par. 1.1 : ‘indgagllwg vl 7 IMinimumsfrekvens par. 1.1 incljgarjg‘ v
0 10 upo1ki 0 10 Uboizkia
Figur 3.5-11 Referenceskalering . Figur 3.5-12 Referenceskalering,

par. 2. 14 = 0.

2.15 Frit analogt indgangssignal

Valg af indgangssignal for fri analog indgang (en indgang der ikke anvendes til
referencesignal):

0 =Ikke i brug

1 = Spaendingssignal Ui,

2 = Strgmsignal |;,

2.16 Funktion af frit analogt
indgangssignal

Denne parameter bestemmer A
. . M
funktionen af den frie analoge emenigreEnse
indgang: o e
gang e ‘

0 = Funktionen ikke i brug.

1= Reducerer motorstrgms-
greensen (par. 1. 7)
Dette signal vil justere den
maksimale motorstrgm til
omradet mellem 0 og max.-

. . : Analog
greensen indstillet med | indgang
parameter 1.7, se figur 3.5- oA Signalomrade 20V Uporzke1
13 4 mA 20 mA

’ brugerindst. brugerindst.
Figur 3.5-13 Reduktion af maksimal
motorstrom.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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2 = Reduktion af jeevnstrgms-
bremse-strgm. 4

Jaevnstrgmsbremse-stram

Stremmen fra jeevnstrgms-

bremsen kan reduceres Paras
med det frie analoge ind-
gangssignal mellem 0,15 x
lhcx 0g strammen der er ind-
stillet med parameter 4. 8.,
se figur 3.5-14.

, Frianalog

0,15 x I ry 4 ;
nFu I indgang
.

»

0 Signalomrade UD012K58
Figur 3.5-14 Reduktion af jeevn-
stromsbremsestrom.

3 = Reduktion af accelerations-
og decelerationstider. 4

Faktor R

Accelerations-og decelera-
tionstider kan reduceres
med det frie analoge ind-
gangssignal i henhold til
falgende formular:

Reduceret tid = den indstillede
acc.-/dec.-tid (par. 1. 3, 1. 4; 4.
3, 4. 4) divideret med faktor R
fra figur 3.5-15.

| Frianalog
I indgang

Figur 3.5-15 Reduktion af accele- Signalomréde UD012K59
rations- og decelera-
tionstider.

4 =Reduktion af momentover-
vagningsgreense. A

Momentgraense

Den indstillede momentover- N !
vagningsgraense kan reduce-
res med det frie analoge
indgangssignal mellem 0 og
den indstillede overvagnings-
greense (par. 3. 14), se figur
3.5-16.

, Frianalog
rindgang

»

o Signalomrade UD012K60

Figur 3.5-16 Reduktion af mo-

mentovervagnings-
graensen.
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213

email: eegholm@eegholm.dk



Page 3-22 Multistep-hastigheds-applikation Vacon
3.1 Analog udgangsfunktion
o . o A
Se tabel pa side 3-9. o
Ufiltreret signal
100% A -
3.2 Analog udgangs-fltreringstid 63% -
Filtrerer det analoge udgangs-
signal.
Se figur 3.5-17.
t[s]
Figur 3.5-17 Analog udgangsfiltrering Hponsae
3.3 Inversion af analog udgang
A
Inverterer analoge udgangs- e
signaler: srem
MA NS~~~ ~ T T T T T T T T
Max. udgangssignal = Indstillingsveerdi pa
minimum.
Min. udgangssignal = Indstillngsvaerdi pa ;
maksimum. PP ERE S NSO T
AN Param. 3.5
10mA—4------\ (\i fffff ., Z50%
N | Param. 3.5
amadt - \.- RS N a1 =100%
Figur 3.5-18 Inversion af analog \Param 3.5 Valgt (para. 31)
udgang - 1=200% isignal max.-vaerdi
0 05 10 ypo12K17
3.4 Analogtudgangsminimum
Definerer det minimale signal til
enten 0 mA eller 4 mA (flydende
nul). Se figur 3.5-19.
3.5 Skalering af analog udgang
Skaleringsfaktor for analog
udgang. Se figur 3.5-19.
Signal Signalets max.-veerdi Analog
d -
Udgangsfre- [Max. frekvens (p. 1. 2) gugings Param. 3.5 Param 3.5
kvens e e e
Motorhastighed| Max.hastighed (n, xf..../f.) !
Udgangs- 2X 1 ox }
strgm N Y S A |
Motormoment |2 X T ot " 7] Param. 3.5
Motoreffekt 2XP ot R RSl S ;
Motorspaending| 100% X Uyt | e !
DC-mellem- {1000V P oA A
kreds-spaending Max.-veerdi for signal,
Par3.420 valgt med param. 3.1. .
o 0 °<g 10 UDOlZKl;
Figur 3.5-19 Skalering af analog
udgang.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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3.6 Digitale udgangsfunktioner
3.7 Funktioner for releeudgang 1
3.8 Funktioner for releeudgang 2
Indstillingsveerdi Signalindhold
0 =Ilkkeibrug Ude af drift
Den digitale udgang DO1 nedseetter stremmen, og de pro-
grammerbare relaeer (RO1, RO2) aktiveres nar:
1 =Klar -frekvensomformeren er Kklar til drift.
2 =Kar -frekvensomformeren er i drift (motoren karer).
3 =Fejl -der er opstaet en fejl.
4 =Fejlinverteret -der ikke er opstaet en fejl.
5 =Vacon-overophedningsvarsel -kglepladetemperaturen overstiger +70°C.
6 = Ekstern fejl eller advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 2.
7 =Referencefejl eller -advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 1.
(hvis den analoge reference er 4—20 mA og signalet er <4mA).
8 =Advarsel -altid hvis der er en advarsel.
9 =Reverseret -signalet til modsat omlgbsretning er valgt.
10 = Jogginghastighed valgt -jogginghastighed er blevet valgt via den digitale indgang.
11 = Indstillet hastighed naet -udgangsfrekvensen har naet den indstillede reference.
12 = Motorregulator aktiveret -overspaendings- eller overstrgmsregulatoren er aktiveret.
13 = Udgangsfrek.-greenseovervagning 1 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 9 og 3. 10).
14= Udgangsfrek.-greenseovervagning 2 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 11 og 3. 12).
15= Momentgraense-overvagning -motormomentet overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgreenser (par. 3. 13 og 3. 14).
16= Referencegraense-overvagning -referencen overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 15 og 3. 16).
17 = Ekstern bremsekontrol -der er ekstern bremse ON/OFF-styring med
programmerbar forsinkelse (par 3. 17 og 3. 18)
18 = Styring fra I/0O-klemmer -ekstern styretilstand er valgt med den programmerbare taste #2
19 = Temperaturgraenseovervagning -frekvensomformerens temperatur overskrider de indstillede
af frekvensomformeren avre/nedre overvagningsgraenser (par. 3. 19 og 3. 20).
20 = Ugnsket omdrejningsretning -motorakslens omdrejningsretning adskiller sig fra den
gnskede.
21 = Ekstern bremsekontrol inverteret -der er ekstern bremse ON/OFF-styring (par. 3.17 og 3.18).
(Udgangen er aktiv, nar bremsestyringen er sat til OFF.)
Tabel 3.5-2 Udgangssignaler via DO1 og udgangsrelaeer RO1 og RO2.
3.9 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 1
3.11 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 2
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense
Hvis udgangsfrekvensen overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3. 10, 3.
12), frembringer denne funktion en advarselsmeddelelse via den digitale udgang
DO1 og via en af releeudgangenr RO1 og RO2, afthaengigt af hvordan parametrene
3. 6—3. 8 erindstillede.
3.10 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 1
3.12 Overvagningsvaerdi for udgangsfrekvensgreense 2
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 9 (3. 11), se figur 3.5-20.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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3.13 Overvagningsfunktion
for momentgreense

0 = Ingen overvagning A Par. 3.9 =2
1 = Overvagning af nedre graense

2 = Overvagning af gvre greense bar3 104 T | )
Hvis den beregnede momentveerdi \

overskrider den indstillede gvre/
nedre graense (3. 14), frembringer
denne funktion en advarsels-
besked via den digitale udgang

uDoogk19 t
>

3 Eksempel: [21| RO1 21|RO1— |21|RO1
DO1 eller via en af wlrol— | ROL— [22 rol—
releeudgangene RO1 og RO2, 23ROL—  [23]ROY 23[ROI—

afhaengigt af hvordan parametrene
3. 6—3. 8 er indstillede.

Figur 3.5-20 Overvagning af udgangsfrekvens

3.14 Overvagningsveerdi for momentgreense

Den beregnede momentvaerdi overvages med parameter 3. 13.
Momentovervagnings-veerdien kan reduceres til under indstillingspunktet ved hjaelp
af det frie analoge indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

3.15 Overvagningsfunktion for referencegraense

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis referenceveerdien overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3. 16),
frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DOL1 eller via
en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede. Den overvagede reference er den i gjeblikket aktive reference. Det kan
veere kilde A- eller B-referencen, afhaengigt af DIB6-indgangen eller panelreferencen
hvis panelet er den aktive styrekilde.

3.16 Overvagningsveerdi for referencegraense

Frekvensvaerdien overvages med parameter 3. 15.

3.17 Frakoblingsforsinkelse for
ekstern bremse
3.18 Tilkoblingsforsinkelse for a)
ekstern bremse - 57:_%:‘3- 17 :ONﬁHs.m
. .. BREMSE: OFF T Digital- eller
Med disse parametre kan timingen oN - |reludgang
af den eksterne bremse kobles til ! 1
. DIA1:K@R FREMAD
start- og stop-styresignalerne, se SsToP J
figur 3.5-21. DIA2:K@R MODSAT
STOP t
Bremsestyringssignalet kan -
programmeres via den digitale
udgang DO1 eller via en Y s s
af releeudgangene RO1 og RO2, Exstern T " e D -
. | L Igital- eller
se parameter 3. 6—3. 8. BREMSE: OFF | " |relreudgang
Figur 3.5-21 Ekstern bremsestyring: DIAT:K@R FREMAD 3
a) Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 =0, 1 eller 2 SToP |_| |
b)Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 = 3. DIA2:K@R MODSAT
par. 2.1=3. SToP J_I
t
>
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3.19 Funktion til temperaturgreenseovervagning af frekvensomformeren

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis frekvensomformerens temperatur overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3.
20), frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DO1 eller
via en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede.

3.20 Frekvensomformerens temperaturgreenseveerdi

Temperaturveerdien overvages med parameter 3. 19.

4.1 Accelerations-/decelerationsrampe 1-form

4.2 Accelerations-/decelerationsrampe 2-form
Begyndelsen og slutningen pa accelerations- og decelerationsramperne kan udjeevnes
med disse parametre. Indstillingsveerdi O giver en lineser rampeform som gar at ac-
celerationen og decelerationen reagerer omgaende pa aendringer i referencesignalet
med tidskonstanten indstillet ved N
hjeelp af parameter 1. 30g 1. 4 (4. [Hz]
30g4.4).
Indstillingsveerdi 0,1—10 sekunder i
for 4. 1 (4. 2) far linezer accelera-
tion/deceleration til at antage en S-
form. Parameter 1.30g 1.4 (4.3
og 4. 4) bestemmer tidskonstanten
for acceleration/deceleration i
midten af kurven, se figur 3.5-22.

[t
UDOOQKZOV

Figur 3.5-22 S-formet acceleration/ deceleration.

4.3 Accelerationstid 2

4.4 Decelerationstid 2
Disse veerdier svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2). Veerdierne ggr det muligt at indstille to forskellige saet accelerations-/
decelerationstider i en applikation. Det aktive seet kan veelges med denne applikations
programmerbare signal DIA3, se parameter 2. 2.
Accelerations-/decelerationstider kan reduceres ved hjeelp af et frit analogt
indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.
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4.5

Bremsemodul

0 =Ingen bremsemodul
1 = Bremsemodul og bremsemodstand installeret
2 = Eksternt bremsemodul

Nar frekvensomformeren far motoren til at decelerere, bliver inertien fra motoren og
belastningen ledt ind i den eksterne bremsemodstand. Dette muligggr at
frekvensomformeren kan fa belastningen til at decelerere med et moment svarende
til accelerationen hvis bremsemodstanden er korrekt valgt. (Se den seerskilte
installationsmanual til bremsemodstande.)

4.6 Startfunktion

Rampe:

0 Frekvensomformeren starter fra O Hz og accelererer til den indstillede referen-
cefrekvens inden for den fastsatte accelerationstid. (Belastningsinerti eller start-
friktion kan forarsage forleengede accelerationstider.)

Flyvende start:

1 Frekvensomformeren er i stand til at koble ind pa en karende motor ved at tilfgre
motoren et lille moment og ved at sgge efter en frekvens svarende til den
hastighed motoren kgrer med. Sggningen begynder fra maksimumsfrekvensen
hen imod den aktuelle frekvens indtil den korrekte veerdi er fundet. Derefter
accelereres/decelereres udgangsfrekvensen indtil den indstillede reference-
veerdi er ndet i henhold til de indstillede accelerations-/decelerationsparametre.
Anvend flyvende start hvis motoren eventuelt karer frilgb nar der gives
startsignal. Med flyvende start er det muligt at kgre igennem korte
netspaendingsudfald.

4.7 Stopfunktion

Frilgb :

0 Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Rampe:

1 Efter stopsignalet decelererer motoren i henhold til de indstillede
decelerationsparametre.

Hvis den regenererede energi er hgj, kan det vaere ngdvendigt at anvende en
ekstern bremsemodstand for at fa en hurtigere deceleration.
4.8 Jeevnstrgmsbremse-strgm

Definerer motorstrammen under jeevnstrgmsbremsning. Jaevnstrgmsbremse-

strammen kan reduceres i forhold til indstillingspunktet via et eksternt frit analogt

indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

4.9 Jeevnstrgmsbremsetid ved stop

Definerer om bremsning er sat til ON eller OFF samt jeevnstramsbremsens bremsetid

nar motoren standser. Jeevnstramsbremsens funktion afhaenger af stopfunktionen,

parameter 4. 7. Se figur 3.5-23.

0 Jeevnstramsbremse ikke i brug

>0 Jeevnstrgmsbremsen er i brug, og dens funktion afhaenger af stopfunktionen
(param. 4. 7). Tiden afthaenger af veerdien af parameter 4. 9:
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Stopfunktion = O frilgb:

Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Ved at forsyne motoren med jeevnstrgm kan motoren standses pa kortest mulig
tid uden anvendelse af en ekstern bremsemodstand.

Bremsetiden skaleres i henhold til frekvensen nar jeevnstrgmsbremsningen
begynder. Hvis frekvensen er > motorens nominelle frekvens (par. 1.11),
bestemmer veerdien der er indstillet i parameter 4.9 bremsetiden. Hvis
frekvensen er <10% af den nominelle, er bremsetiden 10% af den veerdi der er
indstillet i parameter 4.9.

Stopfunktion = 1 (rampe):

Efter stopsighalet reduceres motorens hastighed i henhold til
indstillingen af decelerationsparametrene sa hurtigt som muligt til den hastighed
der er defineret med parameter 4. 10, hvor jeevnstrgmsbremsningen begynder.

fn fn L
N Udgangsfrekvens

N
N Motorhastighed

N
N

\ Udgangsfrekvens
AN
AN .
. Motorhastighed
Jeevnstrgmsbremse 0,1x fn _—
N \ | Jeevnstrgmsbremse
N t \\ t
AN

v

e t=1xpar4.9 | . | t=0lxpar4.9
KZR KOR UDO009K21

STOP STOP

Figur 3.5-23 Jaevnstramsbremsetid nar stop = frileb.

Bremsetiden defineres med
parameter 4. 9.

Udgangsfrekvens

les det at anvende en
ekstern bremsemodstand for
at opna en hurtigere decel-
eration, se figur 3.5-24.

Hvis inertien er hgj, anbefa- Lt
i Motorhastighed

Param. 4. 10f ~ -~~~ -~ 4-—— -~~~ /

t

>

Figur 3.5-24 Jeevnstroms- ‘ o] t=param. 4.0

bremsetid nar stopfunktionen K2R UD00SK23
= rampe. STOP
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4.10 Jeevnstromsbremsens frekvens
under rampestop

Se figur 3.5-24.

4.11 Jeevnstrgmsbremsetid ved
start

0 Jaevnstramsbremse ikke i A

brug Udgangs-
frekvens

>0 Jeevnstrgmsbremsen akti-
veres nar startsignalet gives,
og denne parameter definerer
den tid der skal g4, far brem-
sen udlgses. Nar bremsen er
udlgst, gges udgangsfrekven-

sen i henhold til indstillingen af

startfunktionsparameter 4. 6 " bar 4 11
og accelerationsparametret (1. |

v

3,4.1leller4. 2,4.3), sefigur gggp
3.5-25.

UDO09K22

Figur 3.5-25 Jaevnstroms-
bremsning ved start

Forbudte frekvensomrader

nedre graense/gvre graense A
9 2 9 ‘Udgangs-

frekvens [Hz]

GRGRC RO RO NS
OO~ WNPE

| nogle systemer kan det veere
ngdvendigt at undga visse frekven-
ser p.g.a. mekaniske resonans-
problemer.

Med disse parametre er det muligt
at afgraense tre forbudte frekvens-

aroran
aweE
aoo
[e) >3 \N]

omrader (skip frequency). Se figur
3.5-26.

Reference [Hz]

UDO012K33

Figur 3.5-26 Eksempel pa indstilling
af forbudte frekvens
omréader.
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6.1

6.2

oo
A~ W

6.5

6.6

6.7

Motorstyringstilstand

0 = Frekvensstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er frekvens-
referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).

1 = Hastighedsstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).

Switchfrekvens

Motorstgj kan minimeres ved anvendelse af en hgj switchfrekvens. En forggelse af
switchfrekvensen reducerer frekvensomformerens kapacitet.

Far frekvensen aendres fra standardindstillingen 10 kHz (3,6 kHz fra 30 kW og opefter),
bar den tilladte kapacitet kontrolleres fra kurven i figur 5.2-3, kapitel 5.2 i betjenings-
manualen.

Feltsveekkelsespunkt
Spaending ved feltsveekkelsespunktet

Feltsvaekkelsespunktet er den udgangsfrekvens ved hvilken udgangsspaendingen nar
den indstillede maksimumsveerdi (par. 6. 4). Over denne frekvens forbliver udgangs-
spaendingen pa den indstillede maksimumsvaerdi. Under denne frekvens er
udgangsspaendingen afhaengig af indstillingen af U/f-kurvens parametre 1. 8, 1. 9, 6.
5,6.6 09 6. 7. Se figur 3.5-27.

Nar parametrene 1. 10 og 1. 11 (motorens nominelle spaending og nominelle frekvens)
er indstillede, indstilles parametrene 6. 3 og 6. 4 automatisk til de tilsvarende veerdier.
Hvis der gnskes forskellige veerdier for feltsvaekkelsespunktet og den maksimale
udgangsspeaending, skal disse parametre aendres efter indstillingen af parametrene
1.1009g 1. 11.

U/f-kurvens midtpunktsfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsfrekvens. Se figur 3.5-27.

U/f-kurvens midtpunktsspaending

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsspeending. Se figur 3.5-27.

Udgangsspending ved nulfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens nulfrekvens-spaending. Se figur 3.5-27.
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(0] 1 B e

Par 6. 4 Standard: motorens !
nominelle spaending ! Feltsveskielsespunkt

Par.6.6 | _
(Olet. 10%)

Par. 6.7 |
(Olet. 1.3%)

»

Par. 6.5 Par. 6.3 f[HZ]

(Olet. 5 Hz) UDO009K08

Figur 3.5-27 Programmerbar U/f-kurve.

6.8 Overspaendings-controller
6.9 Underspeandings-controller
Disse parametre muliggar at over-/underspaendings-controllerne kan saettes ud af drift.
Det kan veere nyttigt hvis forsyningsspaendingen varierer mere end -15%—+10% og
applikationen ikke tolererer denne over-/underspaending. Controlleren styrer udgangs-
frekvensen i henhold til forsyningsudsvingene.
Over- eller underspaending kan opsta nar controllerne er sat ud af drift.
7.1 Reaktion pa referencefejl
0 =Ingen reaktion
1 =Advarsel
2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilab
Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse hvis 4—20 mA
referencesignalet er i anvendelse, og signalet kommer under 4 mA. Informationen kan
ogsa programmeres via den digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.
7.2 Reaktion pa ekstern fejl
0 =Ingen reaktion
1 =Advarsel
2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilab
Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse fra det eksterne fejlsignal
i den digitale indgang DIA3. Informationen kan ogsa programmeres via den digitale
udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.
7.3 Faseovervagning af motoren
0 =Ingen reaktion
2 =Fejl
Faseovervagning af motoren sikrer at motorfaserne har omtrent ens strgmforbrug.
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7.4 Jordfejlsbeskyttelse

0 =Ingen reaktion
2 =Fejl

Jordfejlsbeskyttelse sikrer at summen af motorfasestrammene er nul. Overstrgms-
beskyttelsen fungerer altid og beskytter frekvensomformeren mod jordfejl med hgje

stramme.

Parameter 7. 5—7. 9 termisk motorbeskyttelse

Generelt

Den termiske motorbeskyttelse beskytter motoren mod overophedning. Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformere er i stand til at forsyne motoren med en strgm der er hgjere end den nominelle.
Hvis belastningen kraever en s& hgj stram, er der en risiko for at motoren vil blive termisk
overbelastet. Dette geelder i seerdeleshed ved lave frekvenser. Ved lave frekvenser er motorens
kaleeffekt og motorens kapacitet reduceret. Hvis motoren er udstyret med en ekstern ventilator,
er belastningsreduktionen ved lave hastigheder lille.

Den termiske motorbeskyttelse er baseret pa en
teoretisk model som anvender frekvensomfor-
merens udgangsstrgm til at afggre motorens
belastning. Nar frekvensomformeren er tilsluttet,
anvender den teoretiske model kgleplade-
temperaturen til at bestemme motorens start-
temperatur. Den teoretiske model forudseetter at
motorens omgivelsestemperatur er 40°C.

Indstillingen af den termiske motorbeskyttelse kan
tilpasses med en aendring af parametrene. Den
termiske stram I specificerer den belastningsstram
over hvilken motoren er overbelastet. Denne
strgmgreense er en funktion af udgangsfrekvensen.
Kurven for It indstilles med parametrene 7.6, 7. 7
og 7.9, se figur 3.5-28. Parametrenes standard-
indstillinger kommer fra motorens typeskilt. Ved en
udgangsstrgm svarende til I vil det termiske stade

na den nominelle vaerdi (100%). Det termiske stade
a@ndres med kvadratet pa stremmen. Med en
udgangsstram pa 75% af It -vaerdien vil det
termiske stade na vaerdien 56%, og med en
udgangsstram pa 120% af It -vaerdien ville det
termiske stade na veerdien 144%. Funktionen vil f&
apparatet til at koble ud (trip) (se par. 7. 5) hvis det
termiske stade nar en veerdi pa 105%. Hastigheden
hvormed det termiske stade aendres indstilles med
tidskonstantparametret 7. 8. Jo stgrre motoren er,
des laengere tid tager det at na den endelige
temperatur.

Motorens termiske stade kan overvages pa
displayet. (Se tabellen over overvagede emner i
betjeningsmanualen, tabel 7.3-1.)

ii ADVARSEL!

Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstrammen til
motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.

7.5 Termisk motorbeskyttelse

Operation:

0 = Ikke i brug

1 = Advarsel

2 = Udkobling (trip)
Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt,
vil frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadiet.
Deaktiveres beskyttelsen, ved indstilling af parameteren til 0, nulstilles motorens
termiske stade (0%).
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7.6

7.7

Termisk motorbeskyttelse, breakpointstrgm

Strammen kan indstilles inden for veerdierne 50,0—150,0% X |

nMotor”

Med denne parameter indstilles veerdien for den termiske stram ved frekvenser
over breakpoint pa den termiske stramkurve, se figur 3.5-28.

Veerdien indstilles som en procentveerdi der refererer til motorens typeskilt (para-
meter 1. 13, motorens nominelle stram) og ikke frekvensomformerens nominelle

udgangsstram.

Motorens nominelle stram er den stram som motoren kan klare ved direkte on-line-

anvendelse, uden at blive overophedet.

Hvis parameter 1. 13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til

standardveerdien.

Indstillingen af denne parameter (eller parameter 1. 13) bergrer ikke frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm. Parameter 1. 7 afger alene frekvensomfor-

merens maksimale udgangsstram.

Figur 3.5-28 | _-kurve over termisk
motorstrom.

Strom-
grense
par. 1.7

Par. 7.7 f

Overbelastningsomrade

Par.7.6{— — — — — — — — — 7

UMCH7_91

Termisk motorbeskyttelse, nulfrekvens-stram

Strgammen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150,0% X lnpotor- DENNE para-
meter indstiller veerdien for termisk stram ved nulfrekvens, se figur 3.5-28.

Standardveerdien er indstillet ud fra en antagelse om, at der ikke er ekstern
motorafkgling. Hvis der findes en ekstern ventilator, kan denne parameter indstilles

til 90% (eller hgjere).

Veerdien indstilles som en procentsats
beregnet pa basis af de givne data pa
motorens typeskilt (parameter 1.13,
motorens nominelle stram), ikke frekvens-
omformerens nominelle udgangsstrgm.
Motorens nominelle stram er den strgm som
motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.

Hvis parameter 1. 13 eendres, bliver denne
parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

Indstillingen af denne parameter (eller pa-
rameter 1. 13) bergrer ikke frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm. Para-
meter 1. 7 afger alene frekvensomformerens
maksimale udgangsstrgm.
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7.8 Termisk motorbeskyttelse, tidskonstant

Motorens termiske tidskonstant kan indstilles inden for veerdierne 0,5—300
minutter. Jo st@grre motoren er, des starre er tidskonstanten. Tidskonstanten er
tiden hvor det beregnede termiske stade har naet 63% af dets endelige

veerdi.

Den termiske motortid er afhaengig af
motorens design og varierer inden for
forskellige motorfabrikater.

Tidskonstantens standardveerdi er beregnet
pa basis af de givne data p& motorens
typeskilt (parameter 1. 12 og 1. 13). Hvis
nogle af disse parametre aendres, bliver
denne parameter automatisk sat tilbage til

eventuelt baseres pa tg -tiden. Som en tom-
melfingerregel svarer motorens termiske
tidskonstant i minutter til 2xtg (tg | Sekunder
er den tid i hvilken en motor kan kare pa en
sikkerhedsmaessig forsvarlig made ved seks
gange den nominelle strgm). Hvis
frekvensomformeren er afbrudt, gges
tidskonstanten internt til tre gange den
indstillede parameterveerdi.Afkglingen der

standardveerdien. finder sted nar frekvensomformeren er

afbrudt, er baseret pa konvektion, og

Hvis motorens tg -tid er kendt (oplyst af mo- .
6 (oply tidskonstanten forgges.

torfabrikanten), kan tidskonstantparameteren

7.9 Termisk motorbeskyttelse, breakpoint-frekvens

Frekvensen for den den termiske stramkurves breakpoint kan indstilles inden for
veerdierne10—500 Hz. Med frekvenser over dette punkt forudsaettes motorens
termiske kapacitet at veere konstant, se figur 3.5-28.

Standardvaerdien er baseret pa de givne data pa motorens typeskilt (parameter 1. 11).
Den er 35 Hz for en 50 Hz-motor og 42 Hz for en 60 Hz-motor. Generelt geelder det at
den er 70% af frekvensen ved feltsvaekkelsespunktet (parameter 6. 3). ££Endres nogle
af parametrene 1. 11 eller 6. 3, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

A
Motortemperatur

Udkoblingsomréde

105%

!
A

rMotor—i
strem

I/t

Udkobling/advarsel
par. 7.5

Tidskonstant T '
laskonstan —_
o= (7?2 x (1-eM)

* /Endres efter motorstarrelse og
indstilles med parameter 7.8

Tid
Motortemperatur

S

UMCH7_92

Figur 3.5-29 Beregning af motortemperatur.
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Parameter 7. 10— 7. 13, beskyttelse mod stall
Generelt

Beskyttelsen mod motor-stall forhindrer at der opstar kortvarige overbelastninger af motoren, f.eks.
ved aksel--stall. Stall-beskyttelsens reaktionstid kan indstilles til at veere kortere end
reaktionstiden ved termisk motorbeskyttelse. Stall-tilstanden defineres ved to parametre, 7.11.
stall-strgm og 7.13. stall-frekvens. Hvis strammen er hgjere end den definerede greenseveerdi og
udgangsfrekvensen er lavere, er stall-tilstanden sand. Der er ingen egentlig indikation af
akselrotationen. Stall-beskyttelse er en slags overstrgmsbeskyttelse.

7.10 Beskyttelse mod stall

Drift:
0 = Ikke i brug
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet. Indstilles parameteren til O,
deaktiveres beskyttelsen og stall-tidsteelleren nulstilles.

7.11 Stremgraense v. stall R
Strammen kan indstilles inden for '

veerdierne 0,0—200% X lwiotor-

| stall-tilstand skal strammen vaere
hgjere end den indstillede graense,
se figur 3.5-30. Veerdien er en
procentsats beregnet pa basis af
de givne data pa motorens typeskilt
(parameter 1. 13, motorens Par. 7. 11 |
nominelle strgm). Hvis parameter !
1.13 eendres, bliver denne para- |

Stall-omrade

meter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

7.12 Stall-tid

Stall-tiden kan indstilles inden for
vaerdierne 2,0—120 sekunder.
Dette er den maksimalt tilladte tid A stall-tidstzeller
for en stall-tilstand. Der findes en
intern op-/ned-teeller som opreg-
ner stall-tiden, se figur 3.5-31.
Hvis veerdien af stall-tidsteelleren
overskrider den definerede green
se, udlgser beskyttelsen en ud-
kobling, se parameter 7. 10.

f

»
| o

Par. 7. 13 umcH7_11

Figur 3.5-30 Indstilling af stall-egenskaber.

Udkoblingsomréde
Par. 7. 12 1

\

Fejl/advarsel

7.13 Maksimal stall-frekvens

Frekvensen kan indstilles inden for
veerdierne 1—f__ (par. 1. 2). T

| stall-tilstand skal udgangs- >
frekvensen veere mindre end denne Stall --

greense, se figur 3.5-30. ingen sial — L -

Figur 3.5-31 Opregning af stall-tid.

UMCH7_12
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Parameter 7. 14— 7. 17, beskyttelse mod underbelastning

Generelt

Formalet med at beskytte motoren mod underbelastning er at sikre at der er belastning pad motoren
mens frekvensomformeren kgrer. Hvis motoren mister sin belastning, kan der opsta problemer i
processen, f.eks. et sprunget band eller en pumpe der er Igbet tar.

Beskyttelsen mod underbelastning af motoren kan
aendres ved at indstille underbelastningskurven med
parametrene 7. 15 og 7. 16. Underbelastnings-
kurven er en kvadratisk kurve indstillet mellem
nulfrekvens og feltsvaekkelsespunktet. Beskyttelsen
er ikke aktiv under 5 Hz (underbelastnings-
teellerveerdien er standset), se figur 3.5-32.

Underbelastningskurvens momentveaerdier indstilles

som procentsatser af motorens nominelle moment.
De givne data pa motorens typeskilt (parameter 1.
13, motorens nominelle stram) og frekvensomfor-
merens nominelle strem, Ict anvendes til at finde
den interne momentvaerdis skaleringsforhold. Hvis
der anvendes anden motor end den nominelle
sammen med frekvensomformeren, falder
ngjagtigheden af momentudregningen.

7.14 Beskyttelse mod underbelastning
Drift;
0 =Ikke i brug
1 = Advarsel
2 =Fejl
Fejl og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis fejl er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.
Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen, og stall-tidstaelleren nulstilles.
7.15 Beskyttelse mod underbelastning, belastning i feltsveekkelsesomrade
Momentgreensen kan indstilles
. . A Moment
inden for veerdierne 20,0—150 %
X TnMotor-
Denne parameter giver veerdien af
det mindst tilladte moment nar | 7a" 715 ‘
udgangsfrekvensen er over felt- l
sveekkelsespunktet, se figur 3.5- }
32. Hvis parameter 1.13 &ndres, |
bliver denne parameter automatisk !
sat tilbage til standardveerdien. ‘
9 Par. 7. 16 Underbelastnings-
omréde
| f
Figur 3.5-32 Indstilling af 5 Hz Feltsvaekkelsespunkt UMCH7_15
minimumsbelastning. par.6.3
7.16 Beskyttelse mod underbelastning, nulfrekvensbelastning
Momentgraensen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150 % X T motor-
Denne parameter giver veerdien af det mindst tilladte moment ved nulfrekvens,
se figur 3.5-32. Hvis parameter 1.13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat
tilbage til standardveerdien.
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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7.17 Underbelastningstid

Denne tid kan indstilles inden for
veerdierne 2,0—600,0 sekunder.

A Underbelastnings-tidstaeller

Dette er den maksimalt tilladte tid
for en underbelastningstilstand.
Der findes en intern op-/ned-teeller
som opregner underbelastnings-
tiden, se figur 3.5-33.

Hvis veerdien af underbelastnings-
tidsteelleren overskrider den
definerede greense, udlgser
beskyttelsen en udkobling, se pa-
rameter 7. 14. Hvis frekvensomfor-
meren standses, nulstilles under-
belastningsteelleren.

Udkoblingsomrade

Par. 7. 17 +

[ .
| Fejl/advarsel
| par. 7.14

|

UMCH7_17

Tid

»
|

Underb. Ingen- —
underb. J l—

Figur 3.5-33 Beregning af under-
belastningstid.

Automatisk genstart, antal forsgg

Automatisk genstart, forsggstid

Den automatiske genstartsfunktion genstarter frekvensomformeren efter de fejltyper
der er valgt med parametrene 8. 4—8. 8. Startfunktionen for automatisk genstart
veelges med parameter 8. 3. Se figur 3.5-34.

© o
N P

A

Antal fejl under t =t

Yrial ‘ trial |

Par.8.1=3
trig = Par. 8.2

b4 4 M4

Tre fejl Fire fejl

Stop | UD012K25

4 4

Figur 3.5-34 Automatisk genstart.

Parameter 8. 1 bestemmer hvor mange gange der ma udfares automatisk genstart i
lgbet af pravetiden, indstillet med parameter 8. 2.

Opteellingen begynder ved farste autogenstart. Hvis antallet af genstartsforsgg ikke
overstiger det tilladte antal i henhold til parameter 8. 1 under forsggstiden, nulstilles
teelleren nar pravetiden er gaet, og opteellingen begynder forfra ved naeste fejl.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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8.3 Automatisk genstart, startfunktion

Denne parameter definerer starttilstanden:
0 = Start med rampe.
1 = Flyvende start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk genstart efter underspeendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter underspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter underspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spsendingen returnerer til
normalt niveau).

8.5 Automatisk genstart efter overspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter overspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.6 Automatisk genstart efter overstromsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overstramsfejl.
1 = Automatisk genstart efter overstrgmsfejl.

8.7 Automatisk genstart efter referencefejl

0 = Ingen automatisk genstart efter referencefejl.
1 = Automatisk genstart efter at det analoge stramreferencesignal (4—20 mA)
returnerer til normalt niveau (>4 mA)

8.8 Automatisk genstart efter over-/undertemperaturfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter temperaturfejl.
1 = Automatisk genstart efter at kglepladetemperaturen er returneret til
normalt niveau mellem -10°C—+75°C.
Bemeerkninger:

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Bemaerkninger:
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Pl-control-applikation

Vacon

4.1 Generelt

| Pl-control-applikationen er der to 1/O-klemme-
styrekilder. Kilde A er Pl-controlleren og kilde
B er den direkte frekvensreference. Styre-
kilderne veelges via indgang DIB6.

Pl-controller-referencen er en analog indgang,
et motoriseret potentiometer eller panel-
referencen. Selve veerdien kan veelges fra

matematiske funktioner af de analoge ind-
gange.

Den direkte frekvensreference kan anvendes
til styring uden Pl-controlleren. Frekvens-
referencen kan veelges fra analoge indgange
eller panelreferencen.

, . * BEMARK! Husk at tilslutte CMA- og
analoge indgange eller ved hjeelp af .
CMB-indgange.
4.2 1/0-styring
Pl-controller-
referenceveerdi Klemme Signal Beskrivelse
—{ 1 | +10V,e | Referenceudgang Speending for et potentiometer m.v.
Uint Analog indgangsspaending | Pl-controller-referenceveerdi
2-leder- L — — (programmerbar) omréde 0—10V DC
transmitter— — — T_ ~1 3| GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer
Aktuel — — — — 1 4 | I+ Analog indgangsstrgm Pl-controller, aktuel veerdi
veerdj l_ o
[ S 5 | lin (programmerbar) omrade 0—20 mA
0)4..20mA
o ———— 6 | +24V Styrespaendings-udgang Speending til kontakter m.v. max. 0,1 A
7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
8 | DIAL Start/Stop Kontakt aben = stop
Kilde A (Pl-controller) Kontakt lukekt = start
9 | DIA2 Ekstern fejl Kontakt aben = ingen fejl
(programmerbar) Kontakt lukket = fejl
0 | DIA3 Nulstilling af fejl Kontakt dben = ingen funktion
(programmerbar) Kontakt lukket = nulstiller fejl
11 | CMA Feelles for DIA1—DIA3 Tilslut GND eller + 24V
12 | +24V Styrespeendings-udgang Spaending til kontakter (som #6)
13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styring
14 | DIB4 Start/Stop Kontakt aben = stop
Kilde B (direkte frek.-ref.) | Kontakt lukket = start
15 | DIB5 Jogginghastighedsvalg Kontakt dben = ingen funktion
| (programmerbar) Kontakt lukket = jogginghastighed
| — I ___ |16 | DIB6 Accelerations-/decelerationst Kontakt aben = par. 1.3, 1.4 i brug
T tidsvalg (programmerbar) | Kontakt lukket = par. 4.3, 4.4 i brug
I L ] 17 | CMB Feelles for DIB4—DIB6 Tilslut GND eller + 24V
I I 18 | gyt Analog udgang Programmerbar (par. 3.1)
: KLAR I 19 | lour Udgangsfrekvens Omréde 0—20 mA/R, max. 500 Q
— _®_ — I — —] 20 | DO1 Digital udgang | Programmerbar (par. 3.6)
| T KLAR Aben kollektor, 1<50 mA, U<48 VDC
| | en kollektor, <50 mA, U<
21 | RO1 Releeudgang 1 | Programmerbar (par. 3.7
| KOR L - / gang g (P )
| 22 | RO1 | K@R
- _®_ — T —123 | ROl
FEJL 24 | RO2 y Releeudgang 2 | Programmerbar (par. 3. 8)
220 T T T 5T T 25 | RO2 | FEJL
VAC__—E— —26 | RO2
—_——
Figur 4.2-1 Standard-I/O-konfiguration og eksempel pa tilslutning af
PI-control-applikationen med 2-leder-transmitter.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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4.3 Styresignal-logik
| figur 4.3-1 praesenteres logikken for I/O-styresignalerne og tastesignalerne fra panelet.

PARAMETRE
2.26 Kilde B ref.-valg |
2.15 Kilde A ref.-valg 1
4 : 12 —|o o o
Jogginghastighedsvalg | T — 0 ©
___________ ' — OO
- _ | (~)
| | i
| . i
I —] |
° I
Vin* & Reference F;ROGRAMMER
2 AQ\I\ Kilde B BAR TASTE 2
lint Reference, [
\Valg af aktueld i
vaergdi; Kilde A | Intern frekvens-
U, Pl-controller P | reference
: ) /—'
UII'|+ Iln ° B
] in-'in P M
Nt

O in in \
P Motor-

|
|
Ned potentio- —J Aktuel veerdi |
——  meter- |
reference |
D&gé Jogginghastighedsvalg |
“(programmerbar) [~
DIB6| \/alg af kilde A/B I

Intern nulstiling
af fejl

>1 —»

DIA3| Nulstilling af eksterne _;

DCI@B4 “(programmerbar) |

®__Start/stop, kilde B

D(Iél Start/stop, Kilde A / Intern start/stop

X

DIA2| Eksterne fejl

<] (programmerbar) >
—-—-styrelinie

signallinie

P
o

UDO012K04

Figur 4.3-1 PI-control-applikationens styresignallogik.
Kontakternes stillinger er vist i henhold til standardindstillingerne
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4.4 Basisparametre, gruppe 1
4.4.1 Parametertabel
Kode | Parameter Omréade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side
1.1 | Minimumsfrekvens 0— fmax 1Hz OHz 4-5
1.2 | Maksimumsfrekvens | fin-120/500Hz | 1 Hz 50 Hz *) 4-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s {0,1 s 3,0s Tid fra fmin (1, 1) til fhax (1. 2) 4-5
1.4 | Decelerationstid 1 0,1—3000,0s {0,1s 3,0s Tid fra fmax (1, 2) til fmin (1. 1) 4-5
1.5 | Pl-controller-forsteerk. 1—1000% 1% 100% 4-5
1.6 | Pl-controller I-tid 0,00—320,00 s|0,01s | 10,00 s 0 =ingen |-dele i brug 4-5
1.7 | Stremgreense 0,1—2,5XIhcx |0,1 A | 1,5X Incx Apparatets udgangsstremgraense [A] 4-5
1.8 | Valg af 0—2 1 0 0 = Lineaer 4-5
U/f-forhold @ 1 = Kvadratisk
2 = Programmerbart U/f-omrade
1.9 | U/f-optimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen 4-6
1 = Autom. momentforsteerkning
1.10| Motorens @ 180—690V | 1V | 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 4-7
nominelle 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
speending 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon-type CX6
1. 11 | Motorens @ 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 4-7
nominelle frekvens
1.12 | Motorens Q 1—20000 rpm |1 rpm | 1420 rpm n, fra motorens typeskilt 4-7
nominelle hastighed *¥)
1. 13| Motorens © 2,5 X Inex 0,1A lhex I, fra motorens typeskilt 4-7
nominelle strgm
1. 14| Forsynings- @ 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 4-7
spaending
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15| Parametervisning 0—1 1 0 Visning af parametre: 4-7
0 = Alle parametergrupper vises
1 = Kun gruppe 1 vises
1. 16 | Parameterlas 0—1 1 0 Umuligger parametereendringer: | 4-7
0 = Andringer mulige
1 = /Andringer umulige

Tabel 4.4-1 Basisparametre i gruppe 1.

BEM/ERK! @ = Parametervaerdien kan kun sendres *) Kontroller motorens og driftssystemets egnethed

nar frekvensomformeren er afbrudt.

om valg mellem 120 og 500 Hz.

hvis 1. 2 >motor synk.-hastigheden. Se side 4-5

**)  Standardveerdi for en firepolsmotor og en nominel
starrelse Vacon.
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4.4.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 1

1.1,1.2

1.3,1.4

Minimums- /maksimumsfrekvens

Definerer omformerens frekvensgraenser.

Standard-maksimumsgraensen for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette
1.2 =120 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt (RUN-indikatorlampen slukket),
aendres maksimumsgraenserne for parametrene 1. 1 og 1. 2 til 500 Hz. Samtidig eendres
panelreference-oplgsningen fra 0,01 Hz til 0,1 Hz.

Maksimumsveerdien a&ndres fra 500 Hz til 120 Hz ved at indstille parameter 1. 2 til
119 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt.

Accelerationstid, decelerationstid:

Disse greenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2).

1.5 Pl-controller- forsteerkning
Denne parameter definerer Pl-controllerens forsteerkning.
Hvis parameteren indstilles til 100%, vil en aendring pa 10% i fejlveerdien forarsage
en aendring i udgangsfrekvensen pa 1,0 Hz.
Hvis parameterveerdien indstilles til 0, fungerer Pl-controlleren som I-controller.
1.6 Pl-controller I-tid
Definerer Pl-controllerens integrationstid.
1.7 Strgmgreense
Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde.
1.8 Valg af U/f-forhold
Lineeer: Motorens spaending sendres lineaert med frekvensen i det konstante
0 fluxomrade fra O Hz til feltsvaekkelsespunktet (par. 6. 3) hvor den
nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 4.4.-2. Linezert
U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.
Denne standardindstilling bgr anvendes hvis der ikke er et seerligt
krav om en anden indstilling.
Kvadratisk: Motorens spaending andres ifglge en kvadratisk kurveform
1 med frekvensen i omradet fra 0 Hz til feltsveekkelsespunktet (par. 6. 3)
hvor den nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 4.4.-2.
Motoren kgrer undermagnetiseret under feltsveekkelsespunktet, og
den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj. Det kvadratiske
U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet til
belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Y

Un [
(Par 6. 4)

| |
\Standard: motorens lFeItsvaekkeIsespunkt

nominelle spaending

linezer

kvadratisk
Standard: motorens

nominelle frekvens
[Hz)
»

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
|
|
T

(Par. 6. 3) UD012K07

Figur 4.4-2 Linegere og kvadratiske U/f-kurver.

Program-  U/f-kurven kan programmeres med tre forskellige punkter.

merbar Programmerings-parameteren er forklaret i kapitel 4.5.2.
U/f-kurve  Den programmerbare U/f-kurve kan anvendes hvis de andre indstillinger
2 ikke imgdekommer kravene til applikationen, se figur 4.4-3 .
A U[V]
un -

Par 6. 4 Standard: motorens
nominelle spaending

Feltsveekkelsespunkt

Par. 6.6 | __ __
o,
(Def. 10%) : | Standard: motorens
Par. 6.7 | | nominelle frekvens
(Def. 1.3%) | I f[HZi
T T »
Par. 6. 3
(PlDaerf 65 ?"Z) UDO012K08

Figur 4.4-3 Programmerbar U/f-kurve.

1.9 U/f-optimering

Automatisk Spaendingen til motoren eendres automatisk hvilket far motoren til at
moment-  producere tilstreekkeligt moment til at starte og kare ved lave frekvenser.
forstaerkning Spaendingsstigningen afhaenger af motortype og -effekt.

Automatisk momentforsteerkning kan anvendes i applikationer hvor
startmomentet er hgijt pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.

BEM/ERK! Ved hgjt moment - i lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt at
motoren overophedes. Hvis motoren skal kare i lsengere tid under

A disse omstaendigheder, skal der holdes seerligt gje med motorens
kaling. Gar brug af ekstern koling af motoren hvis temperaturen
bliver for hgj.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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1.10 Motorens nominelle spaending

Find vaerdien U,, pd motorens typeskilt.
Denne parameter seetter spaendingen pa feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 4, til
100% X Unmotor.

1.11 Motorens nominelle frekvens

Find veerdien f, p& motorens typeskilt.
Denne parameter saetter feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 3, til samme veaerdi.

1.12 Motorens nominelle hastighed
Find veerdien n, p& motorens typeskilt.
1.13 Motorens nominelle strgm

Find veerdien | p& motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelsesfunktion anvender denne vaerdi som referenceveerdi.

1.14 Forsyningsspeending

Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 4.4-1.

1.15 Parametervisning
Definerer hvilke parametergrupper der er tilggengelige:

0 = alle parametergrupper er synlige
1 =kun gruppe 1 er synlig

1.16 Parameterlas
Definerer om der skal veere adgang til at eendre parameterveerdier:

0 = eendring af parametervaerdier mulig
1 = aendring af parameterveerdier umulig

Hvis De gnsker at aendre flere af Pl-control-applikationens funktioner, indeholder kapitel 4.5 en
beskrivelse af hvordan parametrene i gruppe 2—8 indstilles.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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4.5 Seerlige parametre, gruppe 2—38

45.1 Parametertabeller

Gruppe 2, Indgangssignal-parametre

Kode

Parameter

Range Trin | Standard

Kunde

Beskrivelse

Side

2.1

DIA2-funktion
(klemme 9)

®

0—10 1 1

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
10 = Motorpotentiometer OP

4-15

2.2

DIA3-funktion
(klemme10)

@

0—10 1 7

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
10 = Motorpotentiometer NED

4-16

Ui, signalomrade

01 1 0

0=0—10V
1 = Omrade for brugerindstilling

4-16

Uj,-brugerindstilling min,|

0,00-100,00% 0,01%| 0,00%

4-16

Uj,- brugerindstillig max.

0,00-100,00% 0,01%

100,00%

4-16

Uj,-signalinversion

0—1 1 0

0 = Ikke inverteret
1 = Inverteret

4-16

Uj,-signalfiltreringstid

000—10,00s| 0,01s| 0,10s

0 = Ingen filtrering

4-17

Signalomrade for
analog indgang li,

0—2 1 0

0=0—20mA
1=4—20mA
2 = Brugerindstillingsomrade

417

lin-brugerindstilling min.

0,00-100,00% 0,01%| 0,00%

4-21

2.10

li-brugerindstilling max.

0,00-100,00% 0,01%| 100,009

4-17

2.1

Inversion af analog
indgang li,

0—1 1 0

0 = Ikke inverteret
1 = Inverteret

4-17

lin-signalfiltreringstid

001—10,00s| 0,01s|f 0,10s

0 = Ingen filtrering

4-18

DIB 5-funktion (V)
(klemme15) Q

0—9 1 6

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal

4-18

Bemaerk! @ = Parameterveerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt.

(Fortseettes)
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Vacon Pl-control-applikation Side 4-9
Kode | Parameter Omrade Trin  Standard| Kunde| Beskrivelse Side
2. 14 | Rampetid for 0,1—2000,0 0,1 10,0 4-18

motorpotentiometer Hz/s Hz/s Hz/s

2. 15 | Pl-controller-reference- 0—4 1 0 0 = Analog spaendingsindg.(klem. 2) 4-19
signal (kilde A) @ 1 = Analog stramindgang (klem. 4)

2= Indstillet reference fra panelet
(reference r2)

3 = Signal fra intern motorpot.

4 = Signal fra intern motorpot.
nulstilles hvis omformer standses

2.16 | Valg af PI-controllerens 0—3 1 0 0 = Aktuel veerdi 1 4-19
aktuelle veerdi @ 1 = Aktuel 1 + Aktuel 2

2 = Aktuel 1 - Aktuel 2
3 = Aktuel 1 * Aktuel 2

2.17 | Aktuel veerdi 1 @ 0—2 1 2 0 =Ingen 4-19

indgang 1 = Speendingsindgang
2 = Strgmindgang

2.18 | Aktuel veerdi 2 @ 0—2 1 0 0 = ingen 4-19

indgang 1 = Speendingsindgang
2 = Strgmingang

2.19 | Aktuel veerdi 1 -320.00%— | 0,01% | 0,00% 0% =Ingen 4-19
minimums-skalering +320.00% minimumsskalering

2.20 | Aktuel veerdi 1 -320.00%— | 0,01% |100,0% 100 % = Ingen 4-19
maksimumsskalering +320.00% maksimumsskalering

2.21 | Aktuel veerdi 2 -320.00%— | 0,01% | 0,00% 0 % = Ingen 4-19
minimums-skalering +320.00% minimumsskalering

2.22 | Aktuel veerdi 2 -320.00%— | 0,01% |100,0% 100 % = Ingen 4-19
maksimumsskalering +320.00% maksimumsskalering

2. 23 | Inversion af fejlveerdi 0—1 1 0 0 = Nej 4-19

1=Ja

2. 24 | Pl-controllerens frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 4-20
minimumsgraense (1.1) (1.2

2. 25 | Pl-controllerens frnin—TFmax 0,1 Hz |50,0Hz 4-20
maksimumsgreense (1.1) (1.2

2. 26 | Direkte frekvens- @ 0—4 1 0 0 = Analog speaendingsindg.(klem. 2) 4-20
reference 1 = Analog strgmindgang (klem. 4)

(kilde B) 2= Indstillet reference fra panelet
(reference rl)
3 = Signal fra intern motorpot.
4 = Signal fra intern motorpot.
nulstilles hvis omformer standses

2. 27 | Kilde B-referencens 0— 1Hz OHz Veelger den frekvens der 4-20
minimale par. 2. 28 svarer til det mindst mulige
skaleringsveerdi referencesignal.

2. 28 | Kilde B-referencens 0—fmax 1Hz OHz Veelger den frekvens der 4-20
maksimale 1.2 svarer til det maksimale.
skaleringsveerdi referencesignal

0 = Ingen skalering
>0 = Skaleret maksimumsveerdi

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun eendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Side 4-10 Pl-control-applikation Vacon

Gruppe 3, udgangs- og overvagningsparametre

Kode| Parameter Omrade Trin | Standard Bruger | Beskrivelse Side
3.1 | Analog udgangsfunktion 0—7 1 1 0 = Ikke i brug Skalering 100% | 4-21
@ 1 = O/P-frekvens (0—fmay)

2 = Motorhastighed (0—max. hast.)
3 = O/P-strgm (0—2.0% lncx)
4 = Motormoment (0—2 X Tpvot)
5 = Motoreffekt  (0—2xPpvon)
6 = Motorspaending (0—100% X Unyor)
7 = DC-mellemkredsspaending

(0—1000 V)
3.2 | Analogudgangs-filtreringstid 0,00-10,00s [0,01s| 1,00s 4-21
3.3 | Inversionafanalogudgang 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 4-21
1 = Inverteret
3.4 | Anaogtudgangsminimum 0—1 1 0 0=0mA 4-21
1=4mA
3.5 PBkalering af analog udgang 10—1000% 1% 100% 4-21
3.6 | Digitale 0—21 1 1 0 = Ikke i brug 4-22
udgangsfunktioner @ 1 =Klar
2 =Kgr
3 =Fejl

4 = Fejl inverteret

5 = Overophedningsvarsel

6 = Ekstern fejl eller advarsel

7 = Referencefejl eller -advarsel

8 = Advarsel

9 = Reverseret

10 = Jogginghastighed valgt

11 = Indstillet hastighed naet

12 = Motorregulator aktiveret

13 = Udgangsfrek.-greenseovervag 1

14 = Udgangsfrek.-greenseovervag 2

15 = Momentgraense-overvagning

16 = Referencegreense-overvag.

17 = Ekstern bremsekontrol

18 = Styring fra I1/0O-klemmer

19 = Temperaturgraenseovervag
af frekvensomformer

20 = Ugnsket omdrejningsretning

21 = Ekstern bremsekontrol inverteret

3.7 | Funktioner for 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 4-22
releeudgang 1 @

3.8 | Funktioner for 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 4-22
releeudgang 2 @

3.9 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 4-22
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 1 2 = @vre greense

3. 10| Overvagningsveerdi 0,0—fnax 0,1 Hz| 0,0Hz 4-22
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
grense 1

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er aforudt. (fortsaettes)

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Pl-control-applikation Side 4-11
Kode| Parameter Omrade Trin [Standard| Bruger | Beskrivelse Side
3. 11| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 4-22
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 2 2 = @vre greense

3. 12| Overvagningsveerdi 0,0—fnax 0,1 Hz| 0,0Hz 4-22
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 2

3. 13| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 4-23
for momentgreense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3. 14| Overvagningsveerdi 0,0—200,0%| 0,1% |100,0% 4-23
for momentgreense X Thex

3. 15| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 4-23
for referencegraense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3.16| Overvagningsveerdi 0,0—fax 0,1Hz| 0,0Hz 4-23
for referencegraense (par. 1. 2)

3. 17| Frakoblingsforsinkelse 0,0—100,0s| 0,1s | 0,5s 4-23
for ekstern bremse

3. 18| Tilkoblingsforsinkelse 0,0—100.0s| 0,1s | 1,55 4-23
for ekstern bremse

3. 19| Funktion til temperatur- 0—2 1 0 0 =Ingen 4-23
graenseovervagning 1 = Nedre greense
af frekvensomformeren 2 = @vre greense

3. 20| Frekvensomformerens -10—+75°C | 1°C | +40°C 4-23
temperaturgreenseveerdi

3. 21| 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 4-21
analog udgangsfunktion

3. 22| 1/O-udvidelseskort (opt.) | 0,00—10,009 0,01 | 1,00s Se parameter 3. 2 4-21
analog udgangs-filtreringstid

3. 23| 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 4-21
analog udgangsinversion

3. 24| 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 4-21
analog udgangsminimum

3. 25| 1/O-udvidelseskort (opt.) | 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5 4-21
analog udgangsskalering

Gruppe 4, driftstyringsparametre
Kode | Parameter Omrade Trin Standard| Bruger | Beskrivelse Side
4.1 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s |0,1s | 0,0s 0 = Lineaer 4-24

rampe 1-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.2 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s |0,1s | 0,0s 0 = Lineaer 4-24
rampe 2-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.3 | Accelerationstid 2 0,1—3000,0s |{0,1s |10,0s 4-24
4.4 | Decelerationstid 2 0,1—3000,0s |{0,1s |10,0s 4-24
4.5 | Bremsemodul 0—2 1 0 0 = Bremsemodul ikke i brug 4-25
1 = Bremsemodul i brug
2 = Eksternt bremsemodul
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Rampe 4-25
1 = Flyvende start

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun zendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (fortszettes)
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Side 4-12 Pl-control-applikation Vacon
Kode| Parameter Omréade Trin Standard | Bruger | Beskrivelse Side
4.7 | Stopfunktion 0—1 1 0 0 = Frilgb 4-25

1 =Rampe

4.8 | Jeevnstrgmsbremse- 0,15—1,5 0,1 A |0,5X Ihcx 4-25
strgm X Incx (A)

4.9 | Jeevnstramsbremsetid ved stop|0,00-250,00s| 0,01 s | 0,00 s 0 = J.-bremse afbrudt ved start 4-25

4.10| Jeevnstremsbremsens 0,1—10,0Hz| 0,1Hz| 1,5Hz 4-26
frekvens under rampestop

4. 11| Jeevnstrgmsbremsetid |0,00-25,00 s| 0,01 s | 0,00 s 0 = J.bremse afbrudt ved start 4-27
ved start

4. 12| Jogging-hastighed, frnin—Tmax 0,1Hz| 10,0Hz 4-27
reference 1 (1.1 (1. 2

Gruppe 5, parametre for forbudte frekvenser
Kode| Parameter Omrade Trin  |Standard| Bruger | Beskrivelse Side
5.1 | Forbudt frekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 4-27

omrade 1 nedre greense par. 5. 2
5.2 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 1 4-27
omrade 1 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra
5.3 | Forbudt frekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 4-27
omréde 2 nedre graense par. 5. 4
5.4 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 2 4-27
omrade 2 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra
5.5 | Forbudt frekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 4-27
omréde 3 nedre graense par. 5. 6
5.6 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 3 4-27
omrade 3 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er sldet fra
Gruppe 6, motorstyringsparametre
Kode| Parameter Omréade Trin | Standard | Bruger | Beskrivelse Side
6.1 | Motorstyringstilstand 0—1 1 0 0 = Frekvensstyring 4-27
(@) 1 = Hastighedsstyring
6.2 | Switchfrekvens 1,0—16,0 kHz| 0,1 kHz|10/3,6 kHz Afheengig af kW 4-27
6.3 | Feltsvaekkelsespunkt 30—500 Hz 1Hz | Param. 4-28
©) 1.11
6.4 | Spaending ved felt- © 15—200% 1% 100% 4-28
svaekkelsespunktet X Unmot
6.5 U/f-kurvens 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 4-28
midtpunktsfrekvens@
6.6 | U/f-kurvens midt- @ 0,00—100,00% 0,01% | 0,00 % 4-28
punktsspeaending X Unmot
6.7 | Udgangsspaending © 0,00—100,00% 0,01% | 0,00 % 4-28
ved nulfrekvens X Unmot
6.8 | Overspandings-controller| 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 4-28
(@) 1 = Controller i funktion
6.9 | Underspeendings-controller 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 4-28
1 = Controller i funktion

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun eendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Pl-control-applikation

Side 4-13

Gruppe 7, beskyttelser

Kode| Parameter Omréade Trin Standard Bruger | Beskrivelse Side
7.1 | Reaktion pa 0—3 1 0 0 = Ingen reaktion 4-29
referencefejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.2 | Reaktion pa 0—3 1 2 0 = Ingen reaktion 4-29
ekstern fejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilab
7.3 | Faseovervagning af 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 4-29
motoren 2 = Fejl
7.4 | Jordfejlsbeskyttelse 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 4-29
2 = Fejl
7.5 | Termisk 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 4-30
motorbeskyttelse 1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.6 | Termisk motorbeskyttelse, 50,0—150,0 %| 1,0 % | 100,0%, 4-30
breakpoint-strgm X lnmoTor
7.7 | Termisk motorbeskyttelse, 5,0—150,0% | 1,0 % | 45,0% 4-30
nulfrekvensstrgm X InmoTor
7.8 | Termisk motorbeskyttelse, 0,5—300,0 0,5 17,0 Standardveerdi indstillet i henhold | 4-31
tidskonstant min. min. min. til motorens nominelle strgm
7.9 | Termisk motorbeskyttelse, 10—500 Hz 1Hz | 35Hz 4-31
breakpoint-frekvens
7.10| Beskyttelse mod stall 0—2 1 1 0 = Ingen reaktion 4-32
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.11| Stremgreense v. stall 5,0—200,0% | 1,0% |130,0% 4-32
X InmoToR
7.12| Stall-tid 2,0—120,0s | 1,0s | 150s 4-33
7. 13| Maksimal stall-frekvens 1—fmax 1Hz | 25Hz 4-33
7. 14| Beskyttelse mod 0—2 1 0 0 = Ingen reaktion 4-33
underbelastning 1 = Advarsel
2 = Fejl
7. 15| Beskyttelse mod under- |10,0—150,0 %| 1,0% | 50,0% 4-34
belastning, belastning i X TamMOTOR
feltsveekkelsesomrade
7.16| Beskyttelse mod under- | 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 4-34
belastning, nulfrekvens- X TaMOTOR
belastning
7. 17| Underbelastningstid 2,0—600,0s | 1,0s| 20,0s 4-34
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk




Side 4-14 Pl-control-applikation Vacon

Gruppe 8, autogenstartsparametre

Kode| Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side

8.1 | Automatisk genstart, 0—10 1 0 0 = Ikke i brug 4-34
antal forsgg

8.2 | Automatisk genstart, 1—6000 s 1ls 30s 4-34
forsggstid

8.3 | Automatisk genstart, 0—1 1 0 0 = Rampe 4-35
startfunktion 1 = Flyvende start

8.4 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 4-35
efter underspeaendingsfejl 1=Ja

8.5 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 4-35
efter overspaendingsfejl 1=Ja

8.6 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 4-35
efter overstramsfejl 1=Ja

8.7 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 4-35
efter referencefejl 1=Ja

8.8 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 4-35
efter over-/under- 1=Ja
temperaturfejl

Tabel 4.5-1 Seerlige parametre, gruppe 2—8.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Pl-control-applikation Side 4-15

4.5.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 2—8

2.1 DIA2-funktion
1: Eksternfejl, kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl,  kontakt aben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.
kontakt lukket = Start af motor mulig.
4: Acc.-/dec.- kontakt aben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.
5: Modsat kontakt &ben =Fremad || Hvisto eller flere indgange er
omlgbsretning kontakt lukket = Modsat programmeret til modsat

omlgbsretning, og en af dem er
aktiv, vil omlgbsretningen veere
modsat.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.
7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.

8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil
kontakten abnes.

9: Jeevnstramsbremse-signal
kontakt lukket =1 stoptilstand er jeevnstramsbremsen aktiv
indtil kontakten abnes, se figur 4.5-1.
Jeevnstramsbremse-strgmmen indstilles med
parameter 4. 8.

10: Motorpotentiometer. kontakt lukket = Referencen gges indtil kontakten er ben.

OP
A
Udgangs-
frekvens
Param. 4. 10
7
t
DIA3
gtﬂc:p UDO012K32
a) DIA3 som indgang for jeevnstremsbremse-signal og
stoptilstand = rampe
A
t
Figur 4.5-1 DIA3 som indgang for jeevnstromsy  DAS
bremsesignal: Ko ﬁ | UDO12K32
a) Stop-tistand = rampe, : _ .
b) Stop—tilstand= frilob b) DIAS sonl /n_dgang for jeevnstramsbremse-signal og
stoptilstand = frilob

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Side 4-16 Pl-control-applikation Vacon

2. 2 DIA3-funktion

Valgmulighederne er de samme som i 2. 1 undtagen:

10: Motormpot. kontakt lukket = Referencen falder indtil kontakten er dben.
NED
2.3 U, -signalomréde

0 = Signalomrade 0—+10 V.
1 = Brugerindstillingsomradet spaender fra brugerminimum (par. 2. 4)
til brugermaksimum (par. 2. 5).

2.4 U,, -brugerindstillnger, minimum/maksimum

2.5 Med disse parametre kan U, indstilles til en hvilken som helst indgangssignal-
spaendvidde inden for 0—10V.

Minimumsindstilling:  Indstil U, -signalet til dets minimumsniveau, veelg parameter
2.4, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling: Indstil U, -signalet til dets maksimumsniveau, veelg parameter
2.5, tryk pa entertasten.

Bemaerk! Disse parametre kan kun indstilles som beskrevet her (ikke med pil op-/ ned-
tasterne)

2.6 U, -signalinversion

Parameter 2. 9 = 0, ingen
inversion af analogt U, -signal.

Parameter 2. 9 = 1, inversion af
analogt U, -signal.
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Vacon Pl-control-applikation Side 4-17

2.7 U,,-signalfiltreringstid
%

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det
indkommende analoge U, -signal.
Lang filtreringstid gar regulerings-
reaktionen langsommere.

Se figur 4.5-2.

Ufiltreret signal

100% -+ - -

Filtreret signal

63% 4~ |- -

t[s]

> UDO009K15

Figur 4.5-2 U, -signalfiltrering.

2.8 Signalomrade for analog
indgang I,

0=0—20mA

1=4—20mA

2 = Brugersignal-speendvidde
Brugerindstillinger (minimum/

0 maksimum) af den analoge
indgang I

NN
P ©

Med disse parametre kan skale-
ringen af indgangsstrgmsignalet
(1) indstilles fra 0—20 mA.

Minimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets mini-
mumshiveau, veelg parameter 2.
9, tryk pa entertasten.
Maksimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets maksi-
mumshniveau, veelg parameter
2.10, tryk pa entertasten.

Bemaerk! Disse parametre kan
kun indstilles som beskrevet her
(ikke med pil op-/ ned-tasterne)

2.11 Inversion af analog indgang I, ,

Parameter 2. 11 =0, Ingen inver-
sion af |_-indgang

Parameter 2. 11 = 1, inversion af
| -indgang.
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2.12 . -signalfiltreringstid %

Ufiltreret signal

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det
indkommende analoge I, -signal. 100% 1 -
Lang filtreringstid gar regule-

ringsreaktionen langsommere.
Se figur 4.5-3. 63% -

t[s]
Figur 4.5-3 Filtreringstid for analog ‘ 2. >
indgang Il-n. > UDO009K30
2.13 DIA5-funktion
1: Eksternfejl,  kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl,  kontakt aben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.
kontakt lukket = Start af motor mulig.
4: Acc.-/dec.- kontakt aben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.
5: Modsat kontakt aben =Fremad || Hvisto eller flere indgange er
omlgbsretning kontakt lukket = Modsat programmeret til modsat

omlgbsretning, og en af dem er
aktiv, vil omlgbsretningen veere
modsat.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.

7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.
8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil

kontakten &bnes.

9: Jeevnstrgmsbremse-signal
kontakt lukket =1 stoptilstand er jeevnstrgamsbremsen aktiv
indtil kontakten abnes, se figur 4.5-1.
Jeevnstramsbremse-strgmmen indstilles med
parameter 4. 8.

2.14 Rampetid for motorpotentiometer

Definerer hvor hurtigt den elektroniske motorpotentiometer-veerdi eendrer sig.
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2.15

N

.16
.17
.18

NN

Pl-controller-referencesignal

0 Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer.

1 Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.

2 Panelreferencen er den reference, der er indstillet pa referencesiden (REF).
Reference r2 er Pl-controllerens reference, se kapitel 4.7.

3 Referenceveerdien aendres via de digitale indgangssignaler DIA2 og DIA3.
- kontakten i DIA2 lukket = frekvensreferencen gges.

- kontakten i DIA3 lukket = frekvensreferencen falder.
Hastigheden pa referenceaendrnigen kan indstilles med parameter 2. 3.

4 Som indstilling 3 men referenceveerdien indstilles til minimumsfrekvensen
(par. 1. 1) hver gang frekvensomformeren standses. Nar vaerdien af
parameter 1. 5 indstilles til 3 eller 4, indstilles veerdien af parameter 2. 1
automatisk til 4, og veerdien af parameter 2. 2 indstilles automatisk til 10.

Valg af Pl-controllerens aktuelle veerdi
Aktuel veerdi 1
Aktuel veerdi 2

Med disse parametre veelges Pl-controllerens aktuelle veerdi.

Aktuel veerdi 1 minimumsskalering

Indstilling af minimumsskaleringspunktet for den aktuelle veerdi 1. Se figur 4.5-4.
Aktuel veerdi 1 maksimumsskalering

Indstilling af maksimumsskaleringspunktet for den aktuelle veerdi 1. Se figur 4.5-4.
Aktuel veerdi 2 minimumsskalering

Indstilling af minimums-skaleringspunktet for den aktuelle veerdi 2. Se figur 4.5-4.
Aktuel veerdi 2 maksimumsskalering

Indstilling af maksimumsskaleringspunktet for deb aktuelle veerdi 2. Se figur 4.5-4.

Inversion af fejlveerdi

Denne parameter ggr det muligt at invertere Pl-controllerens fejlveerdi
(og dermed PI-controllerens drift).

A A
Skaleret Skaleret

indgangssignal [%)] indgangssignal [%]
100 |- - - - oo e 100 - ——m—mmmm oS

Par. 2. 19 = 30%
Par. 2. 20 = 80%

Par. 2. 19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

76.5 |
(15.3 mA)

17.7
(3.5 mA)

I
v | Analog
H 0, - 1.
) g0 100indgang[%] 4~ 100 140indgang [%]
/ ‘ ‘ > -« —
30 80 100V 0
0 200mA 0 20.0 mA
8.8 16.8 20.0 mA 4 20.0 mA UD012K34

rO0O
o
S)
=
o
S

Figur 4.5-4 Eksempler pa skalering af Pl-controllerens aktuelle vaerdi .
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2.24 Pl-controllerens minimumsgraense
2.25 Pl-controllerens maksimumsgraense

Med disse parametre indstilles minmums- og maksimumsveerdierne for Pl-controllerens
udgang. Parmeterveerdigreenserne er: par 1.1 <par. 2. 24 <par. 2. 2 5.

2.26 Direkte frekvensreference. Kilde B

0 Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer

1 Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.

2 Panelreferencen er den reference, der er indstillet pa referencesiden (REF).
Reference rl er kilde B's reference, se kapitel 4.7.

3 Referenceveerdien eendres via de digitale indgangssignaler DIA2 og DIA3.
- kontakten i DIA2 lukket = frekvensreferencen stiger.

- kontakten i DIA3 lukket = frekvensreferencen falder.
Hastigheden pa referenceaendrnigen kan indstilles med parameter 2. 3.

4 Som indstilling 3 men referenceveaerdien indstilles til minimumsfrekvensen
(par. 1. 1) hver gang frekvensomformeren standses. Nar veerdien af
parameter 1. 5 indstilles til 3 eller 4, indstilles veerdien af parameter 2. 1
automatisk til 4, og veerdien af parameter 2. 2 indstilles automatisk til 10.

2.27 Skalering af kilde B's reference, minimumsveaerdi/maksimumsveerdi

2.28 Indstillingsgreenser: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Hvis par. 2. 28 = 0 er der ingen skalering.
Se figur 4.5-5 og 4.5-6.

(Herunder er spaendingsindgang U,, med signalomtddet 0—10 V valgt som kilde B's

reference)
4 udgangs- A yudgangs-
frekvens frekvens
- 7Max.-frekvens part.2 - VMax.-frekvens part.2
Par. 2. 28 :
Par. 2. 27+ B 1Ana|og
—+ Min.-frekvens par 1. 2 Jindgang [V]| —#Min.-frekvens parl.2 | indgang 7[V]
0 10 g 0 10 -
UDO012K35
Figur 4.5-5 Referenceskalering. Figur 4.5-6 Referenceskalering, par. 2. 28 = 0.
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3.1 Analog udgangsfunktion o A
(1]
Se tabel pa side 4-10. Ufiltreret signal
100% -
3.2 Analog udgangs-fltreringstid
63% -
Filtrerer det analoge udgangs-
signal.
Se figur 4. 5-7.
t[s]
Figur 4.5-7 Analog udgangsfiltrering ‘ oo
3.3 Inversion af analog udgang I
nalog
Inverterer analoge udgangs- udgangs
signaler: N
Max. udgangssignal = Indstillingsveerdi pa
minimum.
Min. udgangssignal = Indstilingsvaerdi pa S R S N N S
maksimum. S >®
10 mA ******‘ij*** **%;: fffff -
. Param. 3.5
amAd - o N SN N - - 24 =100%
| Param. 3.5 \Valgt (para. 3.1)
1= 200% isignal max.-veerdi
Figur 4.5-8 Inversion af analog udgang o 05 10 upoizkir
3.4 Analogtudgangsminimum
Definerer det minimale signal til
enten 0 mA eller 4 mA (flydende
nul). Se figur 4.5-9.
3.5 Skalering af analog udgang
Skaleringsfaktor for analog
udgang. Se figur 4.5-9. Analog
" " - udgangs- Param. 3.5 Param. 3. 5
Signal Signalets max.-veerdi strgm =200% =100%
I R et |
Udgangsfre- | Max. frekvens (p. 1. 2) / 7
kvens )
Motorhastighed| Max.hastighed (n, xf..../f) p |
Udgangs- 2x InCX 12mA - - 7;, T i-j'L" 7777777 :—f;ﬂ% Param. 3.5
strgm woma b oL LT L= 50%
Motormoment |2 X T, ot o !
Motoreffekt 2X P vot Par3.a=1 | /- !
Motorspaending 100% X Uy, 4mA T Meox.-veerdifor signl,
DC-mellem- 1000V Par.3.4=0 valgt med param. 3.1.
kreds-spaending “oma | -
0 0.5 1.0 UD012K18
Figur 4.5-9 Skalering af analog
udgang.
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3.6 Digitale udgangsfunktioner
3.7 Funktioner for releeudgang 1
3.8 Funktioner for releeudgang 2

Indstillingsveerdi Signalindhold

0 =Ikkeibrug Ude af drift
Den digitale udgang DO1 nedseetter stremmen, og de pro-
grammerbare relaeer (RO1, RO2) aktiveres nar:

1 =Klar -frekvensomformeren er klar til drift.

2 =Kar -frekvensomformeren er i drift (motoren karer).

3 =Fejl -der er opstaet en fejl.

4 =Fejlinverteret -der ikke er opstaet en fejl.

5 =Vacon-overophedningsvarsel -kglepladetemperaturen overstiger +70°C.

6 = Ekstern fejl eller advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 2.

7 =Referencefejl eller -advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 1.

(hvis den analoge reference er 4—20 mA og signalet er <4mA).

8 =Advarsel -altid hvis der er en advarsel.

9 =Reverseret -signalet til modsat omlgbsretning er valgt.

10 = Jogginghastighed valgt -jogginghastighed er blevet valgt via den digitale indgang.

11 = Indstillet hastighed naet -udgangsfrekvensen har naet den indstillede reference.

12 = Motorregulator aktiveret -overspaendings- eller overstrgmsregulatoren er aktiveret.

13 = Udgangsfrek.-greenseovervagning 1| -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 9 og 3. 10).

14= Udgangsfrek.-greenseovervagning 2 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 11 og 3. 12).

15= Momentgraense-overvagning -motormomentet overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgreenser (par. 3. 13 og 3. 14).

16= Referencegraense-overvagning -referencen overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 15 og 3. 16).

17 = Ekstern bremsekontrol -der er ekstern bremse ON/OFF-styring med
programmerbar forsinkelse (par 3. 17 og 3. 18)

18 = Styring fra I/0O-klemmer -ekstern styretilstand er valgt med den programmerbare taste #2

19 = Temperaturgraenseovervagning -frekvensomformerens temperatur overskrider de indstillede

af frekvensomformeren avre/nedre overvagningsgraenser (par. 3. 19 og 3. 20).

20 = Ugnsket omdrejningsretning -motorakslens omdrejningsretning adskiller sig fra den

gnskede.

21 = Ekstern bremsekontrol inverteret -der er ekstern bremse ON/OFF-styring (par. 3.17 og 3.18).
(Udgangen er aktiv, nar bremsestyringen er sat til OFF).

Tabel 4.5-2 Udgangssignaler via DO1 og udgangsrelaeer RO1 og RO2.

Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 1
1 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgraense 2

ww
P ©

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis udgangsfrekvensen overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3. 10, 3.
12), frembringer denne funktion en advarselsmeddelelse via den digitale udgang
DO1 og via en af releeudgangenr RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene
3.6—3. 8 erindstillede.

3.10 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 1
3.12 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 2

Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 9 (3. 11). Se figur 4.5-10.
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3.13 Overvagningsfunktion
for momentgreense

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense fHz]

Hvis den beregnede momentvaerdi

overskrider den indstillede gvre/ Pars- A0 e Am s N
nedre graense (3. 14), frembringer

denne funktion en advarsels-
besked via den digitale udgang
DOL1 eller via en af releeudgangene |
RO1 og ROZ2, afheengigt af Bksempel: 51 Ror—  [21[rol— [21]ron—
hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er Ly - = BN
indstillede.

uDoogk19 t
>

Figur 4.5-10 Overvagning af
udgangsfrekvens

3.14 Overvagningsveerdi for momentgreense
Den beregnede momentvaerdi overvages med parameter 3. 13.
3.15 Overvagningsfunktion for referencegreense

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis referenceveerdien overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3. 16),
frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DO eller via
en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede. Den overvagede reference er den i gjeblikket aktive reference. Det kan
veere kilde A eller B's reference, afheengigt af DIB6-indgangen eller panelreferencen
hvis panelet er den aktive styrekilde.

3.16 Overvagningsveerdi for referencegraense
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 15.

3.17 Frakoblingsforsinkelse for ekstern bremse

3.18 Tilkoblingsforsinkelse for ekstern bremse

Med disse parametre kan timingen af den eksterne bremse kobles til start- og
stop-styresignalerne, se figur 4.5-11.

Bremsestyringssignalet kan programmeres via den digitale udgang DO1 eller viaen
af releeudgangene RO1 og RO2, se parameter 3. 6—3. 8.

3.19 Funktion til temperaturgreenseovervagning af frekvensomformeren

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis frekvensomformerens temperatur overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3.
20), frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DO1 eller
via en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede.

3.20 Frekvensomformerens temperaturgreenseveerdi
Temperaturveerdien overvages med parameter 3. 19.
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a)

tope = Par. 3. 17 t,, = Par. 3.18
Ekstern [« ‘

BREMSE: OFF ! ™ Digital- eller
ON ! ! releeudgang

DIAL:K@R FREMAD
STOP

DIA2:K@R MODSAT
STOP t

»
>

UD012K45
b)

tope = Par. 3. 17 toy = Par. 3.18

Ekstern ‘ ‘4_.‘

BREMSE: OFF | 7 Digital- eller
ON | | releeudgang

I
DIAL: START-
PULS |_|

DIA2: STOP-
PULS

v

Figur 4.5-11 ¢

4.1 Accelerations-/decelerationsrampe 1-form

4.2 Accelerations-/decelerationsrampe 2-form
Begyndelsen og slutningen pa accelerations- og decelerationsramperne kan udjsevnes
med disse parametre. Indstillingsveerdi O giver en lineaer rampeform som ggr at ac-
celerationen og decelerationen reagerer omgaende pa sendringer i referencesignalet
med tidskonstanten indstillet ved hjeelp af parameter 1. 30g 1.4 (4.3 0g 4. 4).
Indstillingsveerdi 0,1—10 sekunder A
for 4. 1 (4. 2) far lineaer accelera- [Hz]
tion/deceleration til at antage en S-
form. Parameter 1. 30g 1.4 (4.3
0g 4. 4) bestemmer tidskonstanten ‘
for acceleration/deceleration i
midten af kurven.
Se figur 4.5-12.
Figur 4.5-12 S-formet acceleration/ 41 (4.2) [t

deceleration. UD009K20

4.3 Accelerationstid 2

4.4 Decelerationstid 2
Disse veerdier svarer til den tid der kraeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2). Veerdierne ggr det muligt at indstille to forskellige seet accelerations-/
decelerationstider i en applikation. Det aktive seet kan veelges med denne applikations
programmerbare signal DIA3, se parameter 2. 2.
Accelerations-/decelerationstider kan reduceres ved hjeelp af et frit analogt
indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213

email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Pl-control-applikation Side 4-25
4.5 Bremsemodul

0 =Ingen bremsemodul

1 = Bremsemodul og bremsemodstand installeret

2 = Eksternt bremsemodul

Nar frekvensomformeren far motoren til at decelerere, bliver inertien fra motoren og

belastningen ledt ind i den eksterne bremsemodstand. Dette muliggar at

frekvensomformeren kan fa belastningen til at decelerere med et moment svarende
til accelerationen hvis bremsemodstanden er korrekt valgt. (Se den seerskilte
installationsmanual til bremsemodstande.)

4.6 Startfunktion

Rampe:

0  Frekvensomformeren starter fra 0 Hz og accelererer til den indstillede referen-
cefrekvens inden for den fastsatte accelerationstid. (Belastningsinerti eller start-
friktion kan forarsage forlaengede accelerationstider.)

Flyvende start:

1 Frekvensomformeren er i stand til at koble ind pa en k@rende motor ved at tilfare
motoren et lille moment og ved at sgge efter en frekvens svarende til den
hastighed motoren karer med. Sggningen begynder fra maksimumsfrekvensen
hen imod den aktuelle frekvens indtil den korrekte veerdi er fundet. Derefter
accelereres/decelereres udgangsfrekvensen indtil den indstillede reference-
veerdi er ndet i henhold til de indstillede accelerations-/decelerationsparametre.
Anvend flyvende start hvis motoren eventuelt kgrer frilgb nar der gives
startsignal. Med flyvende start er det muligt at kgre igennem korte
netspaendingsudfald.

4.7 Stopfunktion

Frilgb :

0 Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Rampe:

1 Efter stopsignalet decelererer motoren i henhold til de indstillede
decelerationsparametre.

Hvis den regenererede energi er hgj, kan det vaere ngdvendigt at anvende en
ekstern bremsemodstand for at fa en hurtigere deceleration.
4.8 Jeevnstrgmsbremse-strgm
Definerer motorstrgmmen under jeevnstrgmsbremsning.
4.9 Jeevnstrgmsbremsetid ved stop

Definerer om bremsning er sattil ON eller OFF samt jeevnstrgmsbremsens bremsetid

nar motoren standser. Jeevnstramsbremsens funktion afhaenger af stopfunktionen,

parameter 4. 7. Se figur 4.5-13.

0 Jeevnstramsbremse ikke i brug

>0 Jeevnstrgmsbremsen er i brug, og dens funktion afheenger af stopfunktionen
(param. 4. 7). Tiden afhaenger af veerdien af parameter 4. 9:
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Stopfunktion = O frilgb:

Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Ved at forsyne motoren med jeevnstrgm kan motoren standses pa kortest mulig
tid uden anvendelse af en ekstern bremsemodstand.

Bremsetiden skaleres i henhold til frekvensen nar jeevnstrgmsbremsningen
begynder. Hvis frekvensen er > motorens nominelle frekvens (par. 1.11),
bestemmer veerdien der er indstillet i parameter 4.9 bremsetiden. Hvis
frekvensen er <10% af den nominelle, er bremsetiden 10% af den veerdi der er

indstillet i parameter 4.9.

fud

fn

AN Udgangsfrekvens
N

N « Motorhastighed

N
N
AN
N
AN

Jeevnstramsbremse

AN
AN
AN

fn +

0,1xfn

Udgangsfrekvens
Motorhastighed
/ g

\
\ T~ Jeevnstrgmsbremse

\

‘ t=1xpar.4.9
K@R

A\

t=0,1xpar. 4.9

K@R

STOP

A\

UDO012K21

STOP

Figur 4.5-13 Jeevnstremsbremsetid nar stop = frilgb.

Stopfunktion = 1 (rampe):

Efter stopsignalet reduceres motorens hastighed i

henhold til

indstillingen af decelerationsparametrene sa hurtigt som muligt til den hastighed
der er defineret med parameter 4. 10, hvor jeevnstramsbremsningen begynder.

Bremsetiden defineres med W
parameter 4. 9.

Hvis inertien er hgj, anbefa-
les det at anvende en
ekstern bremsemodstand for
at opna en hurtigere decel-

: ' .
eration, se figur 4.5-14. Param. 4.10) 1) \ /
| \
3 \‘ t:
' ‘ t=param. 4. 9
Figur 4.5-14 Jaevnstroms- KR S
bremsetid ndr stopfunktionen STOP
= rampe.
4.10 Jeevnstrgmsbremsens frekvens under rampestop
Se figur 4.5-14.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Vacon Pl-control-applikation Side 4-27

4.11 Jeevnstramsbremsetid ved
start
. _ A
0 Jeevnstramsbremse ikke i Udgangs-
brug frekvens

>0 Jeevnstrgmsbremsen akti-
veres nar startsignalet gives,
og denne parameter definerer
den tid der skal ga, far brem-
sen udlgses. Nar bremsen er
udlgst, gges udgangsfrekven- t
sen i henhold til indstillingen af . .
startfunktionsparameter 4. 6 Pkl
0g accelerationsparameteren gggp
(1.3, 4. 1eller 4. 2, 4. 3), se UD012K22
figur 4.5-15.

Figur 4.5-15 Jaevnstroms-
bremsning ved start

v

4.12 Jogginghastigheds-reference

Parameterveerdien definerer jogginghastigheden, der er valgt via den digitale
indgang
Forbudte frekvensomrader A

nedre graense/gvre graense Udgangs-
frekvens [Hz]

agoaoaoan
ouUhwWN R

I nogle systemer kan det veere v
nadvendigt at undga visse frekven-
ser p.g.a. mekaniske resonans-
problemer.

Med disse parametre er det muligt
at afgraense tre forbudte frekvens-
omrader (skip frequency).

aon
gawe

T
: Reference [Hz]
T

Figur 4.5-16 Eksempel pa indstilling UDO012K33
af forbudte frekvensomrader.

6.1 Motorstyringstilstand

0 = Frekvensstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er frekvens-
referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).

1 = Hastighedsstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).
6.2 Switchfrekvens
Motorstgj kan minimeres ved anvendelse af en hgj switchfrekvens. En forggelse af
switchfrekvensen reducerer frekvensomformerens kapacitet. Fgr frekvensen aendres

fra standardindstillingen 10 kHz (3,6 kHz fra 30 kW og opefter), bar den tilladte
kapacitet kontrolleres fra kurven i figur 5.2-3, kapitel 5.2 i betjeningsmanualen.
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6.3 Feltsveekkelsespunkt
6.4 Speending ved feltsveekkelsespunktet
Feltsvaekkelsespunktet er den udgangsfrekvens ved hvilken udgangsspaendingen nar
den indstillede maksimumsveerdi (par. 6. 4). Over denne frekvens forbliver udgangs-
spaendingen pa den indstillede maksimumsvaerdi. Under denne frekvens er
udgangsspaendingen afheengig af indstillingen af U/f-kurvens parametre 1. 8, 1. 9, 6.
5,6.6096. 7. Se figur 4.5-17.
Nar parametrene 1. 10 og 1. 11 (motorens nominelle spaending og nominelle frekvens)
er indstillede, indstilles parametrene 6. 3 og 6. 4 automatisk til de tilsvarende veerdier.
Hvis der gnskes forskellige veerdier for feltsvaekkelsespunktet og den maksimale
udgangsspeaending, skal disse parametre aendres efter indstillingen af parametrene
1.1009g 1. 11.
6.5 U/f-kurvens midtpunktsfrekvens
Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsfrekvens. Se figur 4.5-17.
6.6 U/f-kurvens midtpunktsspeending
Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsspeending. Se figur 4.5-17.
6.7 Udgangsspanding ved nulfrekvens
Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens nulfrekvens-speending. Se figur 4.5-17.
A U[V]
un - - - - - - o=
Par 6. 4 :f)anq(ij:ﬁ{emgf;g;mg 3 Feltsvaekkelsespunkt
Par.6.6 | |
(Def. 10%) |
Par. 6. 7 \Staanard: motorens
(E?éf 1.3%)4 ! :’nomlnelle frekvens f[HZi
'(DS(;},GE'; ?—|z) Par. 6.3 UD012K08
Figur 4.5-17 Programmerbar U/f-kurve.
6.8 Overspandings-controller
6.9 Underspaendings-controller
Disse parametre muliggar at over-/underspaendings-controllerne kan seettes ud af drift.
Det kan veere nyttigt hvis forsyningsspeendingen varierer mere end -15%—+10% og
applikationen ikke tolererer denne over-/underspeaending. Controlleren styrer udgangs-
frekvensen i henhold til forsyningsudsvingene.
Over- eller underspaending kan opsta nar controllerne er sat ud af drift.
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7.1 Reaktion pa referencefejl
0 =Ingen reaktion
1 =Advarsel
2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb
Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse hvis 4—20 mA
referencesignalet er i anvendelse, og signalet kommer under 4 mA. Informationen kan
ogsa programmeres via den digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.
7.2 Reaktion pa ekstern fejl
0 =Ingen reaktion
1 =Advarsel
2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb
Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse fra det eksterne fejlsignal
i den digitale indgang DIA3. Informationen kan ogsa programmeres via den digitale
udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.
7.3 Faseovervagning af motoren
0 =Ingen reaktion
2 = Fejl
Faseovervagning af motoren sikrer at motorfaserne har omtrent ens strgmforbrug.
7.4 Jordfejlsbeskyttelse

0 =Ingen reaktion
2 =Fejl

Jordfejlsbeskyttelse sikrer at summen af motorfasestrammene er nul. Overstrgms-
beskyttelsen fungerer altid og beskytter frekvensomformeren mod jordfejl med hgje
strgmme.

A

Parameter 7. 5—7. 9 termisk motorbeskyttelse
Generelt

Den termiske motorbeskyttelse beskytter motoren mod overophedning. Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformere er i stand til at forsyne motoren med en strgm der er hgjere end den nominelle.
Hvis belastningen kraever en sa hgj stram, er der en risiko for at motoren vil blive termisk
overbelastet. Dette geelder i seerdeleshed ved lave frekvenser. Ved lave frekvenser er motorens
kaleeffekt og motorens kapacitet reduceret. Hvis motoren er udstyret med en ekstern ventilator,
er belastningsreduktionen ved lave hastigheder lille.

Den termiske motorbeskyttelse er baseret pa en
teoretisk model som anvender frekvensomfor-
merens udgangsstrgm til at afggre motorens
belastning. Nar frekvensomformeren er tilsluttet,
anvender den teoretiske model kgleplade-
temperaturen til at bestemme motorens start-
temperatur. Den teoretiske model forudseetter at
motorens omgivelsestemperatur er 40°C.

Indstillingen af den termiske motorbeskyttelse kan
tilpasses med en andring af parametrene. Den
termiske strgm I+ specificerer den belastningsstrem
over hvilken motoren er overbelastet. Denne
strgmgraense er en funktion af udgangsfrekvensen.
Kurven for It indstilles med parametrene 7.6, 7. 7
og 7.9, se figur 4.5-18. Parametrenes standard-
indstillinger kommer fra motorens typeskilt.
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Ved en udgangsstram svarende til I+ vil det termiske
stade n& den nominelle vaerdi (100%). Det termiske
stade andres med kvadratet pa strammen. Med
en udgangsstram pa 75% af It -veerdien vil det
termiske stade na veerdien 56%, og med en
udgangsstram pd 120% af |1 -veerdien ville det
termiske stade na veerdien 144%. Funktionen vil

det termiske stade nar en veardi pa 105%.
Hastigheden hvormed det termiske stade aendres
indstilles med tidskonstantparameteren 7. 8. Jo
stgrre motoren er, des leengere tid tager det at na
den endelige temperatur.

Motorens termiske stade kan overvages pa

displayet. (Se tabellen over overvagede emner i
betjeningsmanualen, tabel 7.3-1.)

Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstremmen
til motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.

fa apparatet til at koble ud (trip) (se par. 7. 5) hvis

i i ADVARSEL!

7.5 Termisk motorbeskyttelse

Operation:
0 = Ikke i brug
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadiet.

Deaktiveres beskyttelsen, ved indstilling af parameteren til 0, nulstilles motorens
termiske stade (0%).

7.6 Termisk motorbeskyttelse, breakpointstrgm

Strgmmen kan indstilles inden for veerdierne 50,0—150,0% x I_,....-
Med denne parameter indstilles veerdien for den termiske stram ved frekvenser
over breakpoint pa den termiske stramkurve, se figur 4.5-18.

Veerdien indstilles som en procentveerdi der refererer til motorens typeskilt (para-
meter 1. 13, motorens nominelle stram) og ikke frekvensomformerens nominelle
udgangsstram.

Motorens nominelle stram er den stram som motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.

Hvis parameter 1. 13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

Indstillingen af denne parameter (eller parameter 1. 13) bergrer ikke frekvensom-
formerens maksimale udgangsstrgm. Parameter 1. 7 afger alene frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm.

7.7 Termisk motorbeskyttelse, nulfrekvens-strgm

Stremmen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150,0% X l,potor- DENNE para-
meter indstiller veerdien for termisk stram ved nulfrekvens, se figur 4.5-18.
Standardveerdien er indstillet ud fra en antagelse om, at der ikke er ekstern
motorafkgling. Hvis der findes en ekstern ventilator, kan denne parameter indstilles
til 90% (eller hgjere).

Veerdien indstilles som en procentsats
beregnet pa basis af de givne data pa
motorens typeskilt (parameter 1.13,
motorens nominelle stram), ikke frekvens-
omformerens nominelle udgangsstrgm.
Motorens nominelle strgm er den strgm som
motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.

Hvis parameter 1. 13 eendres, bliver denne
parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien. Indstillingen af denne pa-
rameter (eller parameter 1. 13) bergrer ikke
frekvensomformerens maksimale udgangs-
strgm. Parameter 1. 7 afggar alene frekvens-
omformerens maksimale udgangsstram.
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A

Strem-

graense

par. 1.7

Overbelastningsomrade

Par.7.6 41— — — — — — — — — It
\
\
\

Par. 7.7 \
\
\
\
\ f

Figur 4.5-18 I _-kurve over termisk Par.7.9  wons
motorstram.

7.8 Termisk motorbeskyttelse, tidskonstant

Motorens termiske tidskonstant kan indstilles inden for vaerdierne 0,5—300
minutter. Jo stagrre motoren er, des starre er tidskonstanten. Tidskonstanten er
tiden hvor det beregnede termiske stade har naet 63% af dets endelige
veerdi.
Den termiske motortid er afhangig af eventuelt baseres pa tg -tiden. Som en tom-
motorens design og varierer inden for melfingerregel svarer motorens termiske
forskellige motorfabrikater. tidskonstant i minutter til 2xtg (tg | sSekunder

] . er den tid i hvilken en motor kan kare pa en
Tlgskon.stantens st.andardvaerdlcer beregnet sikkerhedsmaessig forsvarlig méde ved seks
pa basis af de givne data pa motorens  gange den nominelle strgm). Hvis
typeskilt (parameter 1. 12 og 1. 13). Hvis  frekvensomformeren er afbrudt, sges
nogle af disse parametre eendres, bliver (igskonstanten internt til tre gange den
denne parameter automatisk sat tilbage til  jngstilede parameterveerdi.Afkglingen der
standardvaerdien. finder sted nar frekvensomformeren er
Hvis motorens tg -tid er kendt (oplyst af mo- e_lgblr(udt, er beflseret pa konvektion, og
torfabrikanten),kan tidskonstantparameteren tidskonstanten forages.

7.9 Termisk motorbeskyttelse, breakpoint-frekvens
Frekvensen for den den termiske stramkurves breakpoint kan indstilles inden for
veerdiernel0—500 Hz. Med frekvenser over dette punkt forudsaettes motorens
termiske kapacitet at veere konstant, se figur 4.5-18.
Standardvaerdien er baseret pa de givne data pad motorens typeskilt (parameter 1. 11).
Den er 35 Hz for en 50 Hz-motor og 42 Hz for en 60 Hz-motor. Generelt geelder det at
den er 70% af frekvensen ved feltsveekkelsespunktet (parameter 6. 3). Z££ndres nogle
af parametrene 1. 11 eller 6. 3, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.
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A
Motortemperatur

. Udkoblingsomréade |'7%
105% 1 1 I L

.
ot
.
K
.

| R Udkobling/advarsel
& par. 7.5

Tidskonstant T*

""" Motortemperatur @ = (I/I-|-)2 X (1-e'tlT) Tid
* /Endres efter motorstarrelse og o
indstilles med parameter 7.8 UMCH7_92

Figur 4.5-19 Beregning af motortemperatur.

Parameter 7. 10— 7. 13, beskyttelse mod stall
Generelt

Beskyttelsen mod motor-stall forhindrer at der opstar kortvarige overbelastninger af motoren, f.eks.
ved aksel-stall. Stall-beskyttelsens reaktionstid kan indstilles til at veere kortere end reaktionstiden
ved termisk motorbeskyttelse. Stall-tilstanden defineres ved to parametre, 7.11. stall-strgm og 7.13.
stall-frekvens. Hvis strammen er hgjere end den definerede graenseveerdi og udgangsfrekvensen
er lavere, er stall-tilstanden sand. Der er ingen egentlig indikation af akselrotationen. Stall-
beskyttelse er en slags overstramsbeskyttelse.

7.10 Beskyttelse mod stall

Drift:
0 =Ikke i brug
1 =Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen og stall-tidstaelleren nulstilles.
7.11 Stramgraense v. stall

A
Strgammen kan indstilles inden for !

veerdierne 0,0—200% X lymotor-

| stall-tilstand skal stremmen veere
hgjere end den indstillede graense,
se figur 4.5-20. Veerdien er en
procentsats beregnet pa basis af Stall-omrade
de givne data pad motorens typeskilt
(parameter 1. 13, motorens
nominelle strgm). Hvis parameter Par. 7. 11
1.13 aendres, bliver denne para- l
meter automatisk sat tilbage til l
standardveerdien. !

|

f

»
>

Figur 4.5-20 Indstilling af stall-
egenskaber.

Par. 7. 13 uwmcH7_11
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7.12 Stall-tid

Stall-tiden kan indstilles inden for veerdierne 2,0—120 sekunder.

Dette er den maksimalt tilladte tid for en stall-tilstand. Der findes en intern op-/ned-
teeller som opregner stall-tiden, se figur 4.5-21.

Hvis veerdien af stall-tidsteelleren overskrider den definerede greense, udlgser
beskyttelsen en udkobling, se parameter 7. 10.

7.13 Maksimal stall-frekvens

Frekvensen kan indstilles inden for
veerdierne 1—f__ (par. 1. 2).

| stall-tilstand skal udgangs-
frekvensen veere mindre end denne
greense, se figur 4.5-20.

Figur 4.5-21 Opregning af stall-tid.

»

b Stall-tidstzeller

Udkoblingsomrade

Par. 7. 12 +

\

Fejl/advarsel

UMCH7_12

Tid

»
|

I

Stall - -
Ingen stall J I—I

Parameter 7. 14— 7. 17, beskyttelse mod underbelastning

Generelt

Formalet med at beskytte motoren mod underbelastning er at sikre at der er belastning pad motoren
mens frekvensomformeren kgrer. Hvis motoren mister sin belastning, kan der opsta problemer i
processen, f.eks. et sprunget band eller en pumpe der er Igbet tar.

Beskyttelsen mod underbelastning af motoren kan
aendres ved at indstille underbelastningskurven med
parametrene 7. 15 og 7. 16. Underbelastnings-
kurven er en kvadratisk kurve indstillet mellem
nulfrekvens og feltsvaekkelsespunktet. Beskyttelsen
er ikke aktiv under 5 Hz (underbelastnings-
teellerveerdien er standset), se figur 4.5-22.

Underbelastningskurvens momentveaerdier indstilles
som procentsatser af motorens nominelle moment.
De givne data pa motorens typeskilt (parameter 1.
13, motorens nominelle stram) og frekvensomfor-
merens nominelle strem, Ict anvendes til at finde
den interne momentvaerdis skaleringsforhold. Hvis
der anvendes anden motor end den nominelle
sammen med frekvensomformeren, falder
ngjagtigheden af momentudregningen..

7.14 Beskyttelse mod underbelastning

Drift:

0 =Ikke i brug

1 = Advarsel

2 = Fejl
Fejl og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis fejl er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.
Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen, og stall-tidstaelleren nulstilles.
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7.15 Beskyttelse mod underbelastning, belastning i feltsveekkelsesomrade
Momentgreensen kan indstilles A Voment
inden for vaerdierne 20,0—150 % x

TnMotor-

Denne parameter giver veerdien af
det mindst tilladte moment nar
udgangsfrekvensen er over felt-
svaekkelsespunktet, se figur 4.5-

Par. 7. 15

22.
Hvis parameter 1.13 aendres, bliver
denne parameter automatisk sat Par. 7. 16 U :
. . . nderbelastnings-
tilbage til standardveerdien. omrade
| f
5‘ Hz Feltsvaekkelsesbunkt UMCHU?
par. 6.3
Figur 4.5-22 Indstilling af
minimumsbelastning.
7.16 Beskyttelse mod underbelastning, nulfrekvensbelastning

Momentgraensen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—2150 % X T ymotor-

Denne parameter giver veerdien af det mindst tilladte moment ved nulfrekvens,
se figur 4.5-22. Hvis parameter 1.13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat
tilbage til standardveerdien.

7.17 Underbelastningstid

Denne tid kan indstilles inden for A
veerdierne 2,0—600,0 sekunder.

‘Underbelastnings—tidstaeller

Dette er den maksimalt tilladte tid Udkoblingsomréde
for en underbelastningstilstand. Der Par 7. 17 1
findes enintern op-/ned-teeller som
opregner underbelastningstiden, se
figur 4.5-23.

Hvis veerdien af underbelastnings-
tidsteelleren overskrider den
definerede greense, udlgser
beskyttelsen en udkobling, se pa-
rameter 7. 14. Hvis frekvens-
omformeren standses, nulstilles
underbelastningsteelleren. Underb. Ingen—

underb.

: Fejl/advarsel
| par. 7.14
I

UMCH7_17

Tid

|

Figur 4.5-23 Beregning af under-
belastningstid.

Automatisk genstart, antal forsgg
Automatisk genstart, forsggstid

© o
N P

Den automatiske genstartsfunktion genstarter frekvensomformeren efter de fejltyper
der er valgt med parametrene 8. 4—8. 8. Startfunktionen for automatisk genstart
veelges med parameter 8. 3, se figur 4.5-24.
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A
Antal fejl under t =t
ltrial lirial
4+ | — : |
| | 4‘——
3+ |
|
| |
2+ | Par.8.1=3
l w tiyial = Par. 8.2
1 1
t
Tre fejl Fire fejl
gtﬂ;p 7777777777777777777777777777777777 | UDO012K25

Figur 4.5-24 Automatisk genstart

Parameter 8. 1 bestemmer hvor mange gange der ma udfgres automatisk genstart i
lgbet af pragvetiden, indstillet med parameter 8. 2.

Opteellingen begynder ved farste autogenstart. Hvis antallet af genstartsforsgg ikke
overstiger det tilladte antal i henhold til parameter 8. 1 under forsggstiden, nulstilles
taelleren nar prgvetiden er gaet, og opteellingen begynder forfra ved naeste fejl.

8.3 Automatisk genstart, startfunktion

Denne parameter definerer starttilstanden:
0 = Start med rampe.
1 = Flyvende start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk genstart efter underspeendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter underspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter underspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.5 Automatisk genstart efter overspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter overspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.6 Automatisk genstart efter overstrgmsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overstramsfejl.
1 = Automatisk genstart efter overstrgmsfejl.

8.7 Automatisk genstart efter referencefejl

0 = Ingen automatisk genstart efter referencefejl.
1 = Automatisk genstart efter at det analoge stramreferencesignal (4—20 mA)
returnerer til normalt niveau (>4 mA)

8.8 Automatisk genstart efter over-/undertemperaturfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter temperaturfejl.
1 = Automatisk genstart efter at kalepladetemperaturen er returneret til
normalt niveau mellem -10°C—+75°C.
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4.6 Panelreference

Pl-control-applikationen har en ekstra reference (r2) til Pl-controlleren pa panelets referenceside.

Se tabel 4.6-1.
Reference- Reference- Omréade Trin Funktion
nummer betegnelse
rl Frekvens- foin—fna | 0,.01Hz Reference for panelstyring og
reference I/0-klemme; kilde B's reference.
r2 Pl-controller- 0—100% | 0,1% Reference for Pl-controller
reference

4.7 Dataovervagning

Pl-control-applikationen har en ekstra menu til overvagning, se tabel 4.7-1.

Nummer | Databetegnelse Enhed Beskrivelse
nl Udgangsfrekvens Hz Frekvens til motoren
n2 Motorhastighed omdr./min| Beregnet motorhastighed
n3 Motorstram A Malt motorstrgm
n4 Motormoment % Beregnet aktuelt moment/
frekvensomformerens nominelle moment
n5 Motoreffekt % Beregnet aktuel effekt/omformerens nominelle effekt
no6 Motorspaending \Y Beregnet motorspaending
n7 DC-mellemkreds-speending| V Malt DC-mellemkreds-spaending
n8 Temperatur °C Kglepladens temperatur
no Datoviser for drift DD.dd Driftsdage 1), ikke nulstilbar
n10 Antal driftstimer, TT.tt Driftstimer 2), kan nulstilles med program-
"tripteeller" merbar taste #3
n 1l MW-timer MWh Total MW-timer, ikke nulstilbar
ni2 MW-timer, MWh MW-timer, kan nulstilles med programmerbar
"tripteeller" taste #4
n13 Speending/analog indgang | V Speending pa klemme U+ (klemme #2)
ni4 Strgm/analog indgang mA Strgm pa klemmerne lj,+ og |- (kKlemme #4, #5)
n 15 Digital indgangsstatus, gr. A
ni16 Digital indgangsstatus, gr. B
ni7 Digital- og releeudgangs-
status
n18 Styreprogram Styresoftwarens versionsnummer
ni9 Apparatets nominelle effekt | kW Viser apparatets effektstarrelse
n 20 Pl-controller-reference % Procenter af maksimumsreferencen
n21 Pl-controller, aktuel veerdi % Procenter af den maksimale aktuelle veerdi
n 22 Pl-controller, fejlveerdi % Procenter af den maksimale fejlvaerdi
n23 Pl-controller, udgang Hz
n24 Motortemperaturstigning % 100%= Motortemperaturen er steget til nominel veerdi
1) DD = hele dage, dd = brgkdele af en dag
Tabel 4.7-1 Overvdgede emner 2) TT = hele timer, tt = brgkdele af en time
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon

5 Multifunktionsstyrings-applikation

5.1 Generelt

I multifunktionsstyrings-applikationen kan
frekvensreferencen veelges fra de analoge
indgange, joystickstyringen, motorpotentio-
meteret og en matematisk funktion af de
analoge indgange. Man kan ogsa veelge multi-
step-hastigheder og jogginghastighed hvis der

5.2 1/0O-styring

er programmeret digitale indgange til disse
funktioner.

De digitale indgange DIA1 og DIA2 er
reserveret til start-/stoplogik. De digitale
indgange DIA3—DIB6 kan programmeres til
multi-step-hastighedsvalg, jogginghastigheds-
valg, motorpotentiometer, ekstern fejl, rampe-
tidsvalg, rampeforbud, nulstilling af fejl og som
funktion til jeevnstremsbremsesignal. Alle ud-
gange kan programmeres frit.

Reference-
potentiometer Klemme Signal Beskrivelse
— 1 | +10V, | Referenceudgang Spaending for et potentiometer m.v.
| 2 | Upt Analog indgangsspaending | Frekvensreference
- ] (programmerbar) omrade 0—10V DC
l— ————— 3 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
4 | |+ Analog indgangsstrgm Standardindstilling: ikke anvendt
51 In (programmerbar) omrade 0—20 mA
6 | +24V Styrespaendings-udgang Speending til kontakter m.v. max. 0,1 A
7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
8 | DIAL Start fremad Kontakt lukket = start fremad
(programmerbar)
9 | DIA2 Start modsat omlgbsretning Kontakt lukket = start modsat
(programmerbar) omlgbsretning
10 | DIA3 Nulstilling af fejl Kontakt dben = ingen funktion
(programmerbar) Kontakt lukket = nulstiller fejl
11 | CMA Feelles for DIA1I—DIA3 Tilslut GND eller + 24V
12 | +24V Styrespeendings-udgang Speending til kontakter (som #6)
13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styring
14 | DIB4 Jogginghastighedsvalg Kontakt &ben = ingen funktion
(programmerbar) Kontakt lukket = jogginghastighed
15 | DIB5 Ekstern fejl Kontakt aben = ingen fejl
(programmerbar) Kontakt lukket = fejl
16 | DIB6 Accelerations-/decelerationst Kontakt &ben = par. 1.3, 1.4 i brug
tidsvalg (programmerbar) | Kontakt lukket = par. 4.3, 4.4 i brug
17 | CMB Feelles for DIB4—DIB6 Tilslut GND eller + 24V
18 | gyt Udgangsfrekvens Programmerbar (par. 3.1)
19 | lour Analog udgang Omréde 0—20 mA/R, max. 500 Q
20 | bDO1 Digital udgang | Programmerbar (par. 3.6)
KLAR Aben kollektor, 1<50 mA, U<48 VDC
21 | RO1 Releeudgang 1 | Programmerbar (par. 3.7)
22 | RO1 ::;7 KZR
23 | RO1 —
24 | RO2 Releeudgang 2 | Programmerbar (par. 3. 8)
25 | RO2 7 FEJL
26 | RO2 | —

Figur 5.2-1 Standard-I/O-konfiguration og eksempel pa tilslutning af
multifunktionsstyrings-applikationen.
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-3

5.3 Styresignal-logik
| figur 5.3-1 preesenteres logikken for 1/O-styresignalerne og tastesignalerne fra panelet.

vacon

PARAMETRE 44—

1.5 Referencevalg —:

1.6 Jogginghastighedsvalg _!— — oo er_ome
| — (@ O O
| — OO
i — e ©  ©
| |
! |
| |
| |
Uint+ | |
@ ! PROGRAMMER-
Joystick | BAR TASTE 2
3oy i
styring i i Intern frekvens-
: P reference
| (:)_ Multistep- 1S |
in* ) hastig- i
_‘]OYSt'Ck' ( heder e |
styring | (hvis nogle | |
7 af !
Ut T | DI_indgan- : |
U:ﬂ A I:ﬂ [ gene er | |
AT program- . :
U:H X |:2 | meret til | |
| denne | |
~|Up  |Motor- | funktion). ; |
potentio- | | |
| Down |meter- | | :
reference | | |
i |
o | | i
Diga Jogginghastighedsvalg || ¢ || |
Programmerbar 7 b Intern start/stop

DIAl_Start frem [Signallogik for§| o Intern modsat

I
@ programmerbari L : ! omlgbsretning
Start mods|Start/stop :

P
. 0g modsat retn.___o)/” /C Intern nulstiling
DI§3 Nulstilling af fejl _ EI—V
(programmerbar)
DICSE_Ekstern fejl >
(programmerbar)
DICSEAcceIerations-/deceIerationstidsvalg >
(programmerbar)
—-—-styrelinie
signallinie UD012K05

Figur 5.3-1 Multifunktionsstyrings-applikationens styresignallogik.
Kontakternes stillinger er vist i henhold til standardindstillingerne.
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Side 5-4 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon
5.4 Basisparametre, gruppe 1
5.4.1 Parametertabel
Kode| Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side
1.1 | Minimumsfrekvens 0— frnax 1Hz OHz 5-5
1.2 | Maksimumsfrekvens | fuin-120/500Hz| 1Hz 50 Hz *) 5-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s| 0,1's 3,0s Tid fra fin (1, 1) til fhax (1. 2) 5-5
1.4 | Decelerationstid 1 0,1—3000,0s| 0,1 s 3,0s Tid fra fmax (1, 2) til fmin (1. 1) 5-5
1.5 | Referencevalg 0—9 1 0 0=Uj, 3=Ujn-lin 5-5
1=lin 4=1lin - Ui
@ 2=Uin+lin 5= Ujp*lin
6 = Uj, joystickstyring
7 = ljp joystickstyring
8 = Signal fra internt motorpot.
9 = Signal fra internt motorpot.
nulstilles hvis Vaconenhed standses
1.6 | Jogginghastig- @ foin—fmax | 0,1 Hz | 5,0Hz 5-6
heds-reference (1.1) (1.2
1.7 | Strgmgreense 0,1—2,5X Incx| 0,1 A | 1,5X Ihex Apparatets udgangsstramgreense [A] | 5-6
1.8 | Valg af 0—2 1 0 0 = Lineaer 5-6
Urtforhold (@) 1 = Kvadratisk
2 = Programmerbart U/f-omrade
1.9 | Ulf-optimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen 5-8
1 = Autom. momentforsteerkning
1.10| Motorens @ 180—690V | 1V 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 5-8
nominelle 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
speending 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon-type CX6
1.11| Motorens @ 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 5-8
nominelle frekve
1.12| Motorens @ 1—20000 rpm | 1 rpm | 1420 rpm n, fra motorens typeskilt 5-8
nominelle hastigh **)
1. 13| Motorens @ 2,5 X lhcx 0,1A Incx I, fra motorens typeskilt 5-8
nominelle strgm
1. 14| Forsynings- @ 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 5-8
spaending
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15| Parametervisning 0—1 1 0 Visning af parametre: 5-8
0 = Alle parametergrupper vises
1 = Kun gruppe 1 vises
1. 16| Parameterlas 0—1 1 0 Umuligger parametereendringer: | 5-8
0 = Andringer mulige
1= Andringer umulige
N .
BEMARK! @ = Parameterveerdien kan kun aendres ) Kontroller motorens og drlftssysteme_ts
ar frek ¢ forudt egnethed hvis 1. 2 >motor synk.-hastigheden.
narirekvensomiormeren er aforudt. Se side 5-5 om valg mellem 120 og 500 Hz.
**)  Standardveerdi for en firepolsmotor og en nominel
starrelse Vacon.
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk




Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-5

5.4.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 1
1.1, 1. 2 Minimums- /maksimumsfrekvens

Definerer omformerens frekvensgraenser.

Standard-maksimumsgraensen for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette
1.2 =120 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt (RUN-indikatorlampen slukket),
aendres maksimumsgraenserne for parametrene 1. 1 og 1. 2 til 500 Hz. Samtidig eendres
panelreference-oplgsningen fra 0,01 Hz til 0,1 Hz.

Maksimumsveerdien a&ndres fra 500 Hz til 120 Hz ved at indstille parameter 1. 2 til

119 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt.
1.3,1.4 Accelerationstid, decelerationstid:

Disse greenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens

(par. 1. 2).
1.5 Referencevalg
0 Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer.
1 Analog stramreference fra klemme 4—05, f.eks. en transducer.
2 Referencen findes ved at sammenleegge veerdierne fra de analoge
indgange.
3 Referencen findes ved at treekke veerdien af speendingsindgangen (U, fra
veerdien af stramindgangen (l;,) .
4 Referencen findes ved at traekke vaerdien af strgmindgangen (I, ) fra
veerdien af spaendingsindgangen (U, ).
5 Referencen findes ved at gange veerdierne af de analoge indgange med
hinanden.
6 Joystickstyring fra speendingsindgangen (U;,,).
Signalomrade Max.-hastighed Retningsskift Max.-hastighed
v. retning modsat v. retning fremad
0—10V oV 5V +10V
Bruger- Par. 2. 7 x 10V Midt i bruger- Par.2.8x10V
indstilling indstillet omrade
-10 V—+10V -10V ov +10V
Advarsel!  Anvend kun signalomrade -10V—+10 V. Hvis brugerindstillingen eller
signalomradet 0—10 V anvendes, begynder frekvensomformeren at
kare ved den maksimale hastighed for modsat retning i tilfeelde af at
refererencesignalet gar tabt.
7 Joystickstyring fra stramindgang (l;,).
Signalomrade Max.-hastighed Retningsskift Max.-hastighed
v. retning modsat v. retning fremad
0—20 mA 0mA 10mA 20 mA
Bruger- Par. 2. I3x 20 mA | Midtibruger- Par. 2. 14 x 20 mA
indstilling indstillet omrade
4—20 mA 4 mA 12mA 20 mA
Advarsel! Anvend kun signalomrade 4—20 mA. Hvis brugerindstillingen eller
signalomradet 0—20 mA anvendes, begynder frekvensomformeren at
kare ved den maksimale hastighed for modsat retning i tilfeelde af at
refererencesignalet gar tabt. Aktiver referencefejl (par. 7. 2) nar 4—20
mA-omradet anvendes for at fa frekvensomformeren til at standse, i tilfselde
af at referencesignalet gar tabt.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Side 5-6 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon

Bemeerk! Nar der anvendes joystick, kommer retningsstyringen fra joystick-
referencesignalet. Se figur 5.4-1.

Analog indgangsskalering, parametrene 2. 16—2. 19, anvendes ikke
nar der styres med joystick

Fmax — : FMaX —f— ccmm e mmm e e
(par 1.2)

(par 1.2)

-10v ' Uind

+10V

“hystereesi +-2% (+/-0,2 V)

Fmax
— (par12)

\

Fmax
[ (par12)

\

Hvis minimumsfrekvensen (par 1. 1) >0, Hvis minimumsfrekvensen (par 1. 1) =0,
er hysterese + 2% ved punktet for er der ingen hysterese ved punktet for
retningsskift. retningsskift.

Figur 5.4-1 Joystickstyring U, -signal -10 V—+10 V.

8 Referenceveerdien eendres med de digitale indgangssignaler DIA4 og DIAS.
- Kontakt i DIA3 lukket = frekvensreferencen gges.
- Kontakt i DIA4 lukket = frekvensreferencen aftager.
Hastigheden pa referenceaendringen kan indstilles med parameter 2. 20.

9 Som indstilling 8, men referenceveerdien saettes til minimumsfrekvensen
(par. 1. 1) hver gang frekvensomformeren standses.
Nar veerdien af parameter 1. 5 seettes til 8 eller 9, seettes vaerdien af parametrene
2.4 09 2. 5 automatisk til 11.

1.6 Jogginghastigheds-reference

Parameterveerdien definerer den jogginghastighed der vaelges med den digitale
indgang.

Strgmgraense

Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde.

1.8 Valg af U/f-forhold
Lineeer: Motorens speending sendres lineaert med frekvensen i det konstante
0 fluxomrade fra 0 Hz til feltsveekkelsespunktet (par. 6. 3) hvor den

nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 5.4.-2. Lineaert
U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.

Denne standardindstilling begr anvendes hvis der ikke er et seerligt
krav om en anden indstilling.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk
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Side 5-7

Kvadratisk: Motorens speending sndres ifglge en kvadratisk kurveform
1 med frekvensen i omradet fra 0 Hz til feltsvaekkelsespunktet (par. 6. 3)
hvor den nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 5.4.-2.

Motoren kgrer undermagnetiseret under feltsveekkelsespunktet, og
den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj. Det kvadratiske
U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet til
belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.

Y

(Par 6. 4)

Standard: motorens
nominelle spaending

linezer

Un | ___________

kvadratisk

Feltsvaekkelsespunkt

| Standard: motorens

1 nominelle frekvens
I f[Hz]
>

(Par. 6. 3) UD012K07

Figur 5.4.-2 Linezere og kvadratiske U/f-kurver.

Program-
merbar
U/f-kurve

U/f-kurven kan programmeres med tre forskellige punkter.
Programmerings-parameteren er forklaret i
Den programmerbare U/f-kurve kan anvendes hvis de andre indstillinger

kapitel 5.5.2.

2 ikke imgdekommer kravene til applikationen, se figur 5.4.-3.

Par6. 4 Standard: motorens

nominelle spaending

Par. 6. 6
(Def. 10%)

Par. 6.7
(Def. 1.3%)

IFeltsvaekkelsespunkt

, Standard: motorens

: nominelle frekvens flHz]

T
Par. 6.5
(Def. 5 Hz)

T
Par. 6. 3
UDO012K08

Figur 5.4-3 Programmerbar U/f-kurve.
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Multifunktionsstyrings-applikation Vacon

1.9

U/f-optimering

Automatisk Speaendingen til motoren eendres automatisk hvilket far motoren til at
moment- producere tilstreekkeligt moment til at starte og kare ved lave frekvenser.
forstaerkning Spaendingsstigningen afhaenger af motortype og -effekt.

Automatisk momentforsteerkning kan anvendes i applikationer hvor
startmomentet er hgijt pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.

BEMAERK! Ved hgjt moment - | lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt at
motoren overophedes. Hvis motoren skal kare i laengere tid under

A disse omsteendigheder, skal der holdes seerligt gje med motorens
koling. Gar brug af ekstern koling af motoren hvis temperaturen
bliver for hgj.

Motorens nominelle spaending

Find veerdien U, pa motorens typeskilt.
Denne parameter saetter spaendingen pa feltsveekkelsespunktet, parameter 6. 4, il
100% X Upnmotor-

Motorens nominelle frekvens

Find veerdien f_ pd motorens typeskilt.
Denne parameter saetter feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 3, til samme veerdi.

Motorens nominelle hastighed
Find veerdien n pa motorens typeskilt.
Motorens nominelle strgm

Find veerdien | pé motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelsesfunktion anvender denne vaerdi som referenceveerdi.

Forsyningsspeending

Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 5.4-1.

Parametervisning
Definerer hvilke parametergrupper der er tilggengelige:

0 = alle parametergrupper er synlige
1 =kun gruppe 1 er synlig

Parameterlas
Definerer om der skal veere adgang til at eendre parameterveerdier:

0 = aendring af parameterveerdier mulig
1 = aendring af parametervaerdier umulig

Hvis De gnsker at aendre flere af multifunktions-applikationens funktioner, indeholder kapitel 5.5
en beskrivelse af hvordan parametrene i gruppe 2—8 indstilles.

Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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5.5 Seerlige parametre, gruppe 2—8

5.5.1 Parametertabeller

Gruppe 2, indgangssignal-parametre

Kode| Parameter

Omréade

Trin

Standard

Bruger

Beskrivelse

Side

2.1 Valg af

Start/stop-logik

©

DIAL DIA2

Start modsat
Modsat retning
Drift mulig
Stoppuls

0 = Start fremad
1 = Start/stop
2 = Start/stop
3 = Startpuls

5-16

2.2 DIA3-funktion

(klemme10)

©)

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal

5-17

2.3 DIB4-funktion

(klemme 14)

D)

0—10

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, abner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
10 = Multistephastighedsvalg 1

5-18

2.4 DIB5-funktion

(klemme 15)

®

0—11

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, abner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
10 = Multistephastighedsvalg 2
11 = Motoriseret pot. hastighed op

5-18

2.5 DIB6-funktion

(klemme 16)

®

0—11

0 = Ikke i brug

1 = Ekstern fejl, lukker kontakt
2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
10 = Multistephastighedsvalg 3
11 = Motoriseret pot. hastighed ned

5-18

2.6 | U, signalomrade

0=0—10V

1 = Omréade for brugerindstillinger
2 =-10—+10 V (kan kun
anvendes med joystickstyring)

5-19

Bemaerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt.

(Fortseettes)
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Side 5-10 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon
Kode| Parameter Omrade Trin__|Standard| Bruger | Beskrivelse Side
2.7 | Ujp-brugerindstilling min|0,00-100,00% 0,01% | 0,00% 5-19
2.8 | Uj,- brugerindstillig max.|0,00-100,00% 0,01% |100,00% 5-19
2.9 | Uj,-signalinversion 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 5-19

1 = Inverteret
2.10| Uj,-signalfiltreringstid 0,00—10,00s | 0,01 s | 0,10 s 0 = Ingen filtrering 5-19
2.11| Signalomréade for 0—2 1 0 0=0—20mA 5-19
analog indgang i, 1=4—20mA
2 = Brugerindstillingsomrade
2.12| liy-brugerindstilling min. |{0,00-100,00% 0,01% | 0,00% 5-20
2. 13| ljy-brugerindstilling max.|0,00-100,00% 0,01% | 100,00% 5-20
2. 14| Inversion af analog 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 5-20
indgang i, 1 = Inverteret
2. 15| li,-signalfiltreringstid 0,01—10,00s | 0,01s | 0,10 s 0 = Ingen filtrering 5-20
2. 16| Minimumsskalering af -320,00%— | 0,01 0,00% 0% = Ingen minimumsskalering | 5-20
Ui, -signal +320,00 %
2. 17| Maximumsskaleringaf | -320,00%— | 0,01 |100,00% 100% = Ingen maksimumsskalering| 5-20
Ui, -signal +320,00 %
2. 18| Minimumsskalering af -320,00%— | 0,01 0,00% 0% = Ingen minimumsskalering | 5-20
lin -signal +320,00 %
2.19| Maximumsskaleringaf | -320,00%— | 0,01 |100,00% 100% = Ingen maksimumsskalering| 5-20
lin -signal +320,00 %
2. 20| Frit analogt indgangs- 0—2 1 0 0 = Ikke i brug 5-21
signal 1 = Uj, (analog spaendingsindgang
2 = |;, (analog stremindgang)
2. 21| Funktion for frit analogt 0—4 1 0 0 = Ingen funktion 5-21
indgangssignal 1=Reducerer stramgreense (par. 1.7)
2 =Reducerer jeevnstrgmsbremse-stram
3 =Reducerer acc.- og dec.- tider
4=Reducerer momentovervag.-greense
2. 22| Rampetid for 0,1—2000,0| 0,1 10,0 5-22
motorpotentiometer Hz/s Hz/s Hz/s

Gruppe 3, udgangs- 0og overvé’lgningsparametre
Kode | Parameter Omrade Trin |[Standard Bruger | Beskrivelse Side
3.1 | Analog udgangsfunktion 0—7 1 1 0 = Ikke i brug Skalering 100% |5-23

@ 1 = O/P-frekvens (0—fmay)
2 = Motorhastighed (0—max. hast.)
3 = O/P-strgm (0—2.0x lcx)
4 = Motormoment (0—2 X Tpvot)
5 = Motoreffekt  (0—2 X Ppyor)
6 = Motorspeaending (0—100% X Uppop)
7 = DC-mellemkredsspeending
(0—1000 V)
3. 2 | Analog udgangs-filtreringstid 0,00-10,00s | 0,01s| 1,00s 5-23
3.3 | Inversionafanalogudgang 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 5-23
1 = Inverteret
3.4 | Analogtudgangsminimum 0—1 1 0 0=0mA 5-23
1=4mA
3.5 $kalering af analog udgang 10—1000% 1% 100% 5-23

Bemaerk! @ = Parametervaerdien kan kun zendres nar frekvensomformeren er aforudt. (Fortsaettes)
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-11
Kode | Parameter Omrade Trin |Standard| Bruger | Beskrivelse Side
3.6 | Digitale 0—21 1 1 0 = Ikke i brug 5-24

Udgangsfunktioner@ 1 =Kilar
2 =Kgr
3 =Fejl
4 = Fejl inverteret
5 = Overophedningsvarsel
6 = Ekstern fejl eller advarsel
7 = Referencefejl eller -advarsel
8 = Advarsel
9 = Reverseret
10 = Jogginghastighed valgt
11 = Indstillet hastighed naet
12 = Motorregulator aktiveret
13 = Udgangsfrek.-greenseovervag 1|
14 = Udgangsfrek.-greenseovervag 2|
15 = Momentgraense-overvagning
16 = Referencegraense-overvag.
17 = Ekstern bremsekontrol
18 = Styring fra 1/0O-klemmer
19 = Temperaturgraenseovervag-
ningaf frekvensomformer
20 = Ugnsket omdrejningsretning
21 = Ekstern bremsekontrol inverteret
3.7 | Funktioner for 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 5-24
releeudgang 1 @
3.8 | Funktioner for 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 5-24
releeudgang 2 (@)
3.9 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 5-24
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 1 2 = @vre greense
3. 10 | Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1 Hz| 0,0Hz 5-24
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 1
3. 11 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 5-24
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 2 2 = @vre greense
3. 12 | Overvagningsveerdi 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 5-24
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 2
3. 13 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 = Ingen 5-25
for momentgraense 1 = Nedre greense
2 = @vre grense
3. 14 | Overvagningsveerdi -200,0—200,0% 0,1% |100,0% 5-25
for momentgreense X Thex
3. 15 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 = Ingen 5-25
for referencegraense 1 = Nedre greense
2 = @vre grense
3. 16 | Overvagningsveerdi 0,0—fiax 0,1Hz| 0,0Hz 5-25
for referencegraense (par. 1. 2)
3. 17 |Frakoblingsforsinkelse | 0,0—100,0s [0,1s | 0,55 5-25
for ekstern bremse
3. 18 |Tilkoblingsforsinkelse 0,0—100.0s |0,1s | 15s 5-25
for ekstern bremse
3. 19 |[Funktion til temperatur- 0—2 1 0 0 =Ingen 5-25
greenseovervagning 1 = Nedre greense
af frekvensomformeren 2 = @vre greense
3. 20 |Frekvensomformerens -10—+75°C 1°C | +40°C 5-25
temperaturgreenseveerdi

Bemaeerk! @ = Parametervaerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt.  (Fortseettes)
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Kode | Parameter Omréade Trin |Standard| Bruger | Beskrivelse Side

3. 21 | I/O-udvidelseskort (opt.) 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 5-23
analog udgangsfunktion

3. 22 | 1/O-udvidelseskort (opt.) |0,00—10,00s| 0,01 | 1,00 s Se parameter 3. 2 5-23
analog udgangs-filtreringstid

3. 23 | 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 5-23
analog udgangsinversion

3. 24 | 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 5-23
analog udgangsminimum

3. 25| 1/O-udvidelseskort (opt.) 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5 5-23
analog udgangsskalering

Gruppe 4, driftsstyringsparametre

Kode | Parameter Omréade Trin |Standard | Bruger | Beskrivelse Side
4.1 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s | 0,1s| 0,0s 0 = Lineaer 5-26
rampe 1-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.2 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s | 0,1s| 0,0s 0 = Lineaer 5-26
rampe 2-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 5-27
4.4 | Decelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0 s 5-27
Bremsemodul @ 0—2 1 0 0 = Bremsemodul ikke i brug 5-27
1 = Bremsemodul i brug
2 = Eksternt bremsemodul
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Rampe 5-27
1 = Flyvende start
4.7 | Stopfunktion 0—1 1 0 0 = Frilab 5-27
1 =Rampe
4.8 | Jeevnstremsbremse- 0,15—1,5 0,1 A |0,5xIhcx 5-27
strgm X Incx (A)
4.9 | Jeevnstramsbremsetid ved stop| 0,00-250,00s [ 0,01 s | 0,00 s 0 = J.-bremse afbrudt ved start 5-28
4. 10 | Jeevnstremsbremsens 0,1—10,0Hz | 0,1 Hz| 1,5Hz 5-29
frekvens under rampestop
4.11 | Jeevnstrgmsbremsetid | 0,00-25,00s [ 0,01 s| 0,00 s 0 = J.bremse afbrudt ved start 5-29
ved start
4. 12 | Multistep-hastighed frnin—Fmax 0,1 Hz| 10,0 Hz 5-29
reference 1 (1.1) (1. 2)
4. 13 | Multistep-hastighed frnin—Tfmax 0,1 Hz| 15,0Hz 5-29
reference 2 1.1)(1.2)
4. 14 | Multistep-hastighed frnin—Tfmax 0,1 Hz| 20,0 Hz 5-29
reference 3 1.1) (1. 2)
4. 15 | Multistep-hastighed frnin—Fmax 0,1 Hz| 25,0Hz 5-29
reference 4 1.1 (1.2
4. 16 | Multistep-hastighed frnin—TFmax 0,1 Hz| 30,0Hz 5-29
reference 5 (1.1) (1.2
4. 17 | Multistep-hastighed frnin—Tfmax 0,1 Hz| 40,0 Hz 5-29
reference 6 1.1) (1. 2)
4. 18 | Multistep-hastighed frnin—Tfmax 0,1 Hz| 50,0 Hz 5-29
reference 7 1.1)(1. 2

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun andres néar frekvensomformeren er afbrudit.
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-13

Gruppe 5, parametre for forbudte frekvenser

Kode| Parameter Omréde Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side

5.1 | Forbudt frekvens- frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
omrade 1 nedre greense par. 5. 2

5.2 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 1 5-29
omrade 1 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er sldet fra

5.3 | Forbudt frekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
omrade 2 nedre greense par. 5. 4

5.4 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 2 5-29
omrade 2 gvre greense | (1. 1) (1.2) er sldet fra

5.5 | Forbudt frekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
omrade 3 nedre greense par. 5. 6

5.6 | Forbudt frekvens- frnin—TFmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 3 5-29
omrade 3 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er sldet fra

Gruppe 6, motorstyringsparametre

Kode| Parameter Omrade Trin | Standard | Bruger| Beskrivelse Side
6.1 | Motorstyringstilstan 0—1 1 0 0 = Frekvensstyring 5-29
V) 1 = Hastighedsstyring
6.2 | Switchfrekvens 1,0—16,0kHz| 0,1 kHz|10/3,6 kHz Afheengig af kW 5-30
6.3 | Feltsvaekkelsespunkt 30—500 Hz 1Hz | Param. 5-30
©) 1.11
6.4 | Speending ved felt- (&) 15—200% 1% 100% 5-30
svaekkelsespunktet X Unmot
6.5 U/f-kurvens @ 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 5-30
midtpunktsfrekven
6.6 | U/f-kurvens midt- @ 0,00—100,00% 0,01% | 0,00 % 5-30
punktsspeending X Unmot
6.7 | Udgangsspaending © 0,00—100,00% 0,01% | 0,00 % 5-30
ved nulfrekvens X Unmot
6.8 | Overspaendings-controller 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 5-31
1 = Controller i funktion
6.9 | Underspeendings-controller 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 5-31

1 = Controller i funktion

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun zendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (fortsaettes)
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Side 5-14 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon
Gruppe 7, beskyttelser
Kode| Parameter Omrade Trin Standard Bruger | Beskrivelse Side
7.1 | Reaktion pa 0—3 1 0 0 = Ingen reaktion 5-31
referencefejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.2 | Reaktion pa 0—3 1 2 0 = Ingen reaktion 5-31
ekstern fejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilab
7.3 | Faseovervagning af 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 5-31
motoren 2 = Fejl
7.4 | Jordfejlsbeskyttelse 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 5-31
2 = Fejl
7.5 | Termisk 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 5-32
motorbeskyttelse 1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.6 | Termisk motorbeskyttelse, 50,0—150,0 %| 1,0 % | 100,0%, 5-32
breakpoint-stram X lnmoTor
7.7 | Termisk motorbeskyttelse, 5,0—150,0% | 1,0 % | 45,0% 5-33
nulfrekvensstrgm X lhnmoTor
7.8 | Termisk motorbeskyttelse, 0,5—300,0 0,5 17,0 Standardveerdi indstillet i henhold | 5-33
tidskonstant min. min. min. til motorens nominelle strgm
7.9 | Termisk motorbeskyttelse, 10—500 Hz 1Hz | 35Hz 5-34
breakpoint-frekvens
7.10| Beskyttelse mod stall 0—2 1 1 0 = Ingen reaktion 5-34
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.11| Stremgreense v. stall 5,0—200,0% | 1,0% |130,0% 5-35
XlnmoTor
7.12| Stall-tid 2,0—120,0s| 1,0s | 150s 5-35
7. 13| Maksimal stall-frekvens 1—fmax 1Hz | 25Hz 5-35
7. 14| Beskyttelse mod 0—2 1 0 0 = Ingen reaktion 5-36
underbelastning 1 = Advarsel
2 = Fejl
7. 15| Beskyttelse mod under- | 10,0—150,0 %| 1,0% | 50,0% 5-36
belastning, belastning i X ThMOTOR
feltsveekkelsesomrade
7.16| Beskyttelse mod under- | 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 5-36
belastning, nulfrekvens- X ThMOTOR
belastning
7. 17| Underbelastningstid 2,0—600,0s | 1,0s| 20,0s 5-36
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-15

Gruppe 8, autogenstartsparametre

Kode| Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side

8.1 | Automatisk genstart, 0—10 1 0 0 = Ikke i brug 5-37
antal forsgg

8.2 | Automatisk genstart, 1—6000 s 1ls 30s 5-37
forsggstid

8.3 | Automatisk genstart, 0—1 1 0 0 = Rampe 5-38
startfunktion 1 = Flyvende start

8.4 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 5-38
efter underspaendingsfejl 1=Ja

8.5 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 5-38
efter overspaendingsfejl 1=Ja

8.6 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 5-38
efter overstramsfejl 1=Ja

8.7 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 5-38
efter referencefejl 1=Ja

8.8 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 5-38
efter over-/under- 1=Ja
temperaturfejl

Tabel 5.5-1 Seerlige parametre, gruppe 2—8.
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Side 5-16 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon

5.5.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 2—8

2.1 Valg af start/stop-logik

0:  DIAL: lukket kontakt = start fremad
DIA2: lukket kontakt = start modsat omlgbsretning,
Se figur 5.5-1.

Fremad) |Udgangs- Stopfunktion

bA2 - - J,,

® @
UDO09K09

Figur 5.5-1 Start fremad/start modsat omlgbsretning.

Den fagrst valgte retning har hgjeste prioritet.
Nar DIA1-kontakten dbnes, begynder omlgbsretningen at vende.

Hvis signalerne til start fremad (DIA1) og start modsat omlgbsretning (DIA2)
er aktive pa samme tid, har start fremad-signalet (DIA1) farsteprioritet.

1 DIAL: lukket kontakt = start aben kontakt = stop
DIA2: lukket kontakt = modsat retn. &ben kontakt = fremad
Se figur 5.5-2.

WOE

Fremad |Udgangs- Stopfunktion
frekvens (par. 4.7)
=frilgb

|
|
|
|
I
I |
: l
| I
DIA1 —— - - - - - 4‘ —————————————————— 4‘ —————————

DIA2 UD012K10

Figur 5.5-2 Start, stop, modsat omlgbsretning.
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-17

2:  DIA1: lukket kontakt=  start aben kontakt = stop
DIA2: lukket kontakt = start mulig aben kontakt = start ikke mulig

3:  3-ledningsforbindelse (pulsstyring):

DIAL: lukket kontakt =  startpuls
DIA2: lukket kontakt = stoppuls
(DIA3 kan programmeres til modsatsignal)

Se figur 5.5-3.
Fremad |Udgangs- Stopfunktion Hvis start- og stoppulsene er
frekvens (par. 4.7) aktive samtidig, har
=frilgb stoppulsen farsteprioritet
s s
| t
Modsat : :
retning . : L
DIAL J : - _
. > Imin 50 ms H ]
UDO009K11
DIA2 - __
Stop
Figur 5.5-3 Startpuls/stoppuls.
2.2 DIA3-funktion
1: Eksternfejl,  kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl,  kontakt aben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.
kontakt lukket = Start af motor mulig.
4: Acc.-/dec.- kontakt aben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.

5: Modsat kontakt aben = Fremad Kan anvendes til retningsskift
omlgbsretning kontakt lukket =Modsat hvis parameter 2.1 har veerdien 3.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.
7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.

8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil
kontakten abnes.

9: Jeevnstrgmsbremse-signal
kontakt lukket =1 stoptilstand er jeevnstrgmsbremsen aktiv
indtil kontakten abnes, se figur 5.5-4.
Jaevnstramsbremse-strammen indstilles med
parameter 4. 8.
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Side 5-18 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon
A
Udgangs-
frekvens
Param. 4. 10
7
t »
DIA3
gf’c:p UDO012K32
a) DIA3 som indgang for jeevnstramsbremse-signal og
stoptilstand = rampe
[ ]«
DIA3
g!taol'p | UDO012K32
b) DIA3 som indgang for jeevnstremsbremse-signal og
stoptilstand = frileb
Figur 5.5-4 DIA3 som indgang for jeevnstramsbremse-signal: a) Stoptilstand= rampe,
b) Stoptilstand = frilob.
2. 3 DIB4-funktion
Valgmulighederne er de samme som i 2. 2 undtagen:
10: Multistep- kontakt lukket  =Valg 1 aktiv
hastighedsvalg 1
2. 4 DIB5-funktion
Valgmulighederne er de samme som i 2. 2 undtagen:
10: Multistep- kontakt lukket = Valg 2 aktiv
hastighedsvalg 2
11: Motorpot. kontakt lukket = Referencen aftager indtil kontakten
hastighed OP abnes.
2.5 DIB6-funktion
Valgmulighederne er de samme som i 2. 2 undtagen:
10: Multistep- kontakt lukket = Valg 3 aktiv
hastighedsvalg 3
11: Motorpot. kontakt lukket = Referencen aftager indtil kontakten
hastighed NED abnes
Bradrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-19

2.6 U,,-signalomréade

0 = Signalomrade 0—+10 V.

1 = Brugerindstillingsomradet spaender fra brugerminimum (par. 2. 4)
til brugermaksimum (par. 2. 5).

2 = Signalomrade -10—+10 V, kan kun anvendes med joystickstyring.

2.7 U;, -brugerindstilinger, minimum/maksimum

2.8 Med disse parametre kan U, indstilles til en hvilken som helst indgangssignal-
spaendvidde inden for 0—10V.

Minimumsindstilling:  Indstil U, -signalet til dets minimumsniveau, veelg parameter
2.7, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling: Indstil U, -signalet til dets maksimumsniveau, veelg parameter
2. 8, tryk pa entertasten.

Bemaerk! Disse parametre kan kun indstilles som beskrevet her (ikke med pil op-/ ned-tasterne)

2.9 U;,-signalinversion

Parameter 2. 9 =0, ingen inversion
af analogt U, -signal.

Parameter 2. 9 = 1, inversion af
analogt U, -signal.

2.10 U,,-signalfiltreringstid

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det %

indkommende analoge U,,-signal.
Lang filtreringstid gar regulerings- 100% |
reaktionen langsommere.
Se figur 5.5-5.

Ufiltreret signal

Filtreret signal
63% - -{-----

t[s]
‘Par. 2.10 -
i i i i > UDO09K37
Figur 5.5-5 U, -signalfiltrering.
2.11 Signalomrade for analog
indgang I, ,
0=0—20mA
1=4—20mA
2 = Brugersignal-spaendvidde
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Multifunktionsstyrings-applikation Vacon

2.14

2.15

2.16

2.17

2.18

2.19

Brugerindstillinger (minimum/
maksimum) af den analoge
indgang |

Med disse parametre kan skale-
ringen af indgangsstrgmsignalet
(1) indstilles fra 0—20 mA.

Minimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets mini-
mumshiveau, veelg parameter
2.12, tryk pa entertasten.
Maksimumsindstilling:

Indstil I, -signalet til dets maksi-
mumshiveau, veelg parameter
2.13, tryk pa entertasten.

Bemeerk! Disse parametre kan

kun indstilles som beskrevet her 0 4
(ikke med pil op-/ ned-tasterne) °

Ufiltreret signal

100% 4 - -

Inversion af analog indgang [,

Parameter 2. 14 =0, Ingen inver-
sion af | -indgang

Parameter 2. 14 = 1, inversion af
l.,-indgang.

Filtreret signal
63% A--f----- oo

. -signalfiltreringstid

tfs]

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det ‘ Par. 2. 15
indkommende analoge |, . -signal.

UD012K40

Lang filtreringstid ger regule- Figur 5.5-6 Filtreringstid for analog indgang I,
ringsreaktionen langsommere.
Se figur 5.5-6.

Minimumsskalering af U,_-signal

Indstilling af det minimale skaleringspunkt for U, -signalet. Se figur 5.5-7.
Maksimumsskalering af U,_-signal

Indstilling af det maksimale skaleringspunkt for U, -signalet. Se figur 5.5-7.
Minimumsskalering af | _-signal

Indstilling af det minimale skaleringspunkt for | -signalet. Se figur 5.5-7.
Maksimumsskalering af |, -signal

Indstilling af det maksimale skaleringspunkt for | -signalet. Se figur 5.5-7.
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-21
A A
Skaleret Skaleret
indgangssignal [%] indgangssignal [%]
100-------------------+ 100-|----=----------------- o = - oA
par 2 192300 L TS T
! ! ’ Par. 2.19 = -30% ! !
| | Par. 2. 20 = 140% I ,
o | |
i ! (3.5 mA) i i
! ' Analog -7 ! ! Analog
. 3 80 100indgang [%] 30~ o 100 140indgang [%]
0 é.O B‘.O 16.0 \ h ’ 0 10.‘0 \ ‘ -
0 6.0 16.0 20.0 mA 0 20.0 mA
4 8.8 16.8  20.0 MA 4 20.0 MA UD012K34
Figur 5.5-7 Eksempel pa skaleringen af U, -og I, -indgange.
2.20 Frit analogt indgangssignal
Valg af indgangssignal for fri analog indgang (en indgang der ikke anvendes til
referencesignal):
0 = Ikke i brug
1 = Speendingssignal U;,
2 = Strgmsignal |;,
2.21 Funktion af frit analogt
. . A
IndgangSSIgnal Momentgraense
Denne parameter bestemmer e ;
funktionen af den frie analoge 1
indgang: !
0 = Funktionen ikke i brug. 1
1= Reducerer motorstrgms-
greensen (par. 1. 7) |
Dette signal vil justere den Analog
maksimale motorstrgm til | Indoang
omrédet mellem O og max.- o Sgnalomdde 50", UDOIZKGL
m.

. . 20 mA
graensen indstillet med AT brugerindst.
parameter 1.7,
se figur 5.5-8.

Figur 5.5-8 Reduktion af maksimal
motorstrom.
A
2 = Reduktion af j%vnstrﬂms- Jeevnstrgmsbremse-strgm
bremse-stram.
. Par 4.8 !
Strgmmen fra jeevnstrgms- |
bremsen kan reduceres !
med det frie analoge ind 1
gangssignal mellem 0,15 x !
lhcx 0g strgammen der er ind |
stillet med parameter 4. 8.,
se figur 5.5-9. L
0,15 X Inry o 3 il;rldz;r;ar:%g
Figur 5.5-9 Reduktion af 0 Signalomréde UD012K58
Jjeevnstramsbremse-strom.
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
email: eegholm@eegholm.dk



Side 5-22 Multifunktionsstyrings-applikation Vacon

3 =Reduktion af accelerations- og A
decelerationstider. Faktor R

Accelerations- og decelerations-
tider kan reduceres med det frie
analoge indgangssignal i hen-
hold til fglgende formular:

Reduceret tid = den indstillede acc.-/
dec.-tid (par. 1. 3, 1. 4; 4. 3, 4. 4)
divideret med faktor R fra figur 5.5-
10.

, Frianalog
>

Figur 5.5-10 Reduktion af accelerations- | indgang
og decelerationstider. Signalomrade UDO12KS9

4 = Reduktion af momentovervag-
ningsgreense.

Den indstillede momentovervag- A
ningsgraense kan reduceres med
det frie analoge indgangssignal e R R ‘
mellem 0 og den indstillede
overvagningsgraense (par. 3. 14),
se figur 5.5-11.

Momentgreense

Figur 5.5-11 Reduktion af momentover- i analog
o . I N
vagningsgraensen. lindgang
0 Signalomrade UD012K6;

2.22 Rampetid for motorpotentiometer

Definerer hvor hurtigt den elektroniske motorpotentiometer-veerdi eendrer sig.
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Vacon Multi-funktionsstyrings-applikation Side 5-23

3.1 Analog udgangsfunktion o0 A
Se tabel pé side 5-10. Ufiltreret signal
100% 1 - -
3.2 Analog udgangs-fltreringstid 63 Filtreret signal
o +--1t----- e
Filtrerer det analoge udgangs-
signal. 1
Se figur 5.5-12. !
| t[s]
Figur 5.5-12 Analog udgangsfiltrering ‘ par.3.2 UB00BK1S
. Anal
3.3 Inversion af analog udgang Ldgangs-
stram
Inverterer analoge udgangs- B |
signaler: NN
Max. udgangssignal = Indstillingsveerdi pa
minimum. 12mA oo o\ SN\ Che oo o
Min. udgangssignal = Indstillngsvaerdi p& S o >
maksimum. AT OO T .
N Param. 3. 5
AMAe - N 7777‘5\‘;100%
|Param. 3.5 \Valgt (para. 3.1)
1=200% isignal max.-veerdi
. . o 0 05 10 UD012K1:
Figur 5.5-13 Inversion af analog udgang
3.4 Analogtudgangsminimum
Definerer det minimale signal til
enten 0 mA eller 4 mA (flydende
nul). Se figur 5.5-14.
3.5 Skalering af analog udgang
Skaleringsfaktor for analog
X Analog
udgang. Se figur 5.5-14. udgangs- Paap. 0.5 Pz .
Signal Signalets max.-veerdi ol
Udgangsfre- |Max. frekvens (p. 1. 2) / 3
kvens l
Motorhastighed| Max.hastighed (0, xf,,/f) PP N A A o
/ P _.---7 Param.3.5
Udgangs- 2xlhex oma Lo =S
strgm R |
Motormoment |2 X T vt o aen | T |
Motoreffekt  |2X Py T A o
Motorspeending|100% X U, o0 C”a?;m:g‘;';:’;;'g“f'
DC-mellem- {1000V Par.9.4=0 ; ‘ .
kreds-speending 0 05 10 UDO12K18
Figur 5.5-14 Skalering af analog
udgang.
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Multifunktionsstyrings-applikation

Vacon

3.6 Digitale udgangsfunktioner
3.7 Funktioner for releeudgang 1
3.8 Funktioner for releeudgang 2
Indstillingsvaerdi Signalindhold
0 =Ikkeibrug Ude af drift
Den digitale udgang DO1 nedseetter stremmen, og de pro-
grammerbare relaeer (RO1, RO2) aktiveres nar:
1 =Klar frekvensomformeren er klar til drift.
2 =Ker frekvensomformeren er i drift (motoren karer).
3 =Fejl der er opstaet en fejl.
4 =Fejlinverteret der ikke er opstaet en fejl.
5 =Vacon-overophedningsvarsel kalepladetemperaturen overstiger +70°C.
6 = Ekstern fejl eller advarsel der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 2.
7 =Referencefejl eller -advarsel der er fejl eller advarsel afheengigt af parameter 7. 1.
- hvis den analoge reference er 4—20 mA og signalet er <4mA .
8 =Advarsel altid hvis der er en advarsel.
9 =Reverseret signalet til modsat omlgbsretning er valgt.
10 = Jogginghastighed valgt jogginghastighed er blevet valgt via den digitale indgang.
11 = Indstillet hastighed naet udgangsfrekvensen har ndet den indstillede reference.
12 = Motorregulator aktiveret overspaendings- eller overstrgmsregulatoren er aktiveret.
13 = Udgangsfrek.-greenseovervagning 1 | udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgraenser (par. 3. 9 og 3. 10).
14= Udgangsfrek.-greenseovervagning 2 | udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 11 og 3. 12).
15= Momentgraense-overvagning motormomentet overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 13 og 3. 14).
16= Referencegraense-overvagning referencen overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 15 og 3. 16).
17 = Ekstern bremsekontrol der er ekstern bremse ON/OFF-styring med
programmerbar forsinkelse (par 3. 17 og 3. 18)
18 = Styring fra I/O-klemmer ekstern styretilstand er valgt med den programmerbare taste #2
19 = Temperaturgraenseovervagning frekvensomformerens temperatur overskrider de indstillede
af frekvensomformeren gvre/nedre overvagningsgraenser (par. 3. 19 og 3. 20).
20 = Ugnsket omdrejningsretning motorakslens omdrejningsretning adskiller sig fra den
gnskede.
21 = Ekstern bremsekontrol inverteret der er ekstern bremse ON/OFF-styring (par. 3.17 og 3.18).
Udgangen er aktiv, ndr bremsestyringen er sat til OFF.
Tabel 5.5-2 Udgangssignaler via DO1 og udgangsreleeer RO1 og ROZ2.
3.9 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 1
3.11 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 2
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense
Hvis udgangsfrekvensen overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3. 10, 3.
12), frembringer denne funktion en advarselsmeddelelse via den digitale udgang
DO1 og via en af releeudgangenr RO1 og RO2, afthaengigt af hvordan parametrene
3. 6—3. 8 er indstillede.
3.10 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 1
3.12 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 2
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 9 (3. 11).
Se figur 5.5-15.
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3.13 Overvagningsfunktion
for momentgreense

0 = Ingen overvagning Par.3.9=2
1 = Overvagning af nedre graense A
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis den beregnede momentveaerdi A i N
overskrider den indstillede gvre/

nedre graense (3. 14), frembringer
denne funktion en advarsels-
besked via den digitale udgang
DO1 eller via en af releeudgangene Eksempel: [>1TRo 1 71 Ro1—— [21Rol
RO1 og RO2, afheengigt af wlrol— | ROI— [22 Rol—/
hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er 23| ROT— 23| ROY 23| ROLT—
indstillede.

uDoogk19 t
>

Figur 5.5-15 Overvagning af
udgangsfrekvens

3.14 Overvagningsveerdi for momentgraense
Den beregnede momentvaerdi overvages med parameter 3. 13.
3.15 Overvagningsfunktion for referencegraense

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis referenceveerdien overskrider den indstillede gvre/nedre graense (3. 16),
frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DOL1 eller via
en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede. Den overvagede reference er den i gjeblikket aktive reference. Det kan
veere kilde A eller B's reference, afheengigt af DIB6-indgangen eller panelreferencen
hvis panelet er den aktive styrekilde.

3.16 Overvagningsveerdi for referencegraense
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 15.

3.17 Frakoblingsforsinkelse for ekstern bremse

3.18 Tilkoblingsforsinkelse for ekstern bremse

Med disse parametre kan timingen af den eksterne bremse kobles til start- og
stop-styresignalerne, se figur 5.5-16.

Bremsestyringssignalet kan programmeres via den digitale udgang DOl eller viaen 5
af releeudgangene RO1 og RO2, se parameter 3. 6—3. 8.

3.19 Funktion til temperaturgreenseovervagning af frekvensomformeren

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis frekvensomformerens temperatur overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3.
20), frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DO1 eller
via en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8
er indstillede.

3.20 Frekvensomformerens temperaturgreenseveerdi
Temperaturveerdien overvages med parameter 3. 19.
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a)

tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3.18
Ekstern ‘ ‘ .
BREMSE: OFF ! : Digital- eller
ON ! I releeudgang
I
I
I

_—
|

DIAL:K@R FREMAD
STOP

DIA2:K@R MODSAT
STOP t

>

UD012K45

b)

toe = Par. 3. 17 toy = Par. 3.18

OFF
Digital- eller
releeudgang

Ekstern ‘

BREMSE: OFF |
ON !
I

DIAl: START-
PULS

DIA2: STOP-
PULS

Figur 5.5-16 Ekstern bremsestyring: a) Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 = 0, 1 eller 2
b)Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 = 3.

Accelerations-/decelerationsrampe 1-form
Accelerations-/decelerationsrampe 2-form

el
N P

Begyndelsen og slutningen pa accelerations- og decelerationsramperne kan udjeevnes
med disse parametre. Indstillingsveerdi O giver en lineser rampeform som ggr at ac-
celerationen og decelerationen reagerer omgaende pa aendringer i referencesignalet
med tidskonstanten indstillet ved hjeelp af parameter 1. 30g 1.4 (4.3 0g 4. 4).

Indstillingsveerdi 0,1—10 sekunder \
for 4. 1 (4. 2) far lineaer accelera- [Hz]
tion/deceleration til at antage en S-
form. Parameter 1.30g 1.4 (4.3 L
0g 4. 4) bestemmer tidskonstanten ‘
for acceleration/deceleration i
midten af kurven.

Se figur 5.5-17.

Figur 5.5-17 S-formet acceleration/ 4142 [t
deceleration. UDOO9K20
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4.3 Accelerationstid 2
4.4 Decelerationstid 2

Disse veerdier svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere

fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens

(par. 1. 2). Veerdierne gor det muligt at indstille to forskellige saet accelerations-/

decelerationstider i en applikation. Det aktive seet kan veelges med denne applikations

programmerbare signal DIA3, se parameter 2. 2.

Accelerations-/decelerationstider kan reduceres ved hjeelp af et frit analogt

indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

4.5 Bremsemodul

0 = Ingen bremsemodul

1 = Bremsemodul og bremsemodstand installeret

2 = Eksternt bremsemodul

Nar frekvensomformeren far motoren til at decelerere, bliver inertien fra motoren og

belastningen ledt ind i den eksterne bremsemodstand. Dette muligggr at

frekvensomformeren kan fa belastningen til at decelerere med et moment svarende
til accelerationen hvis bremsemodstanden er korrekt valgt. (Se den seerskilte
installationsmanual til bremsemodstande.)

4.6 Startfunktion

Rampe:

0  Frekvensomformeren starter fra 0 Hz og accelererer til den indstillede referen-
cefrekvens inden for den fastsatte accelerationstid. (Belastningsinerti eller start-
friktion kan forarsage forla&engede accelerationstider.)

Flyvende start:

1 Frekvensomformeren er i stand til at koble ind pa en karende motor ved at tilfgre
motoren et lille moment og ved at sgge efter en frekvens svarende til den
hastighed motoren karer med. Sggningen begynder fra maksimumsfrekvensen
hen imod den aktuelle frekvens indtil den korrekte veerdi er fundet. Derefter
accelereres/decelereres udgangsfrekvensen indtil den indstillede reference-
veerdi er naet i henhold til de indstillede accelerations-/decelerationsparametre.
Anvend flyvende start hvis motoren eventuelt kgrer frilgb nar der gives startsignal.
Med flyvende start er det muligt at kare igennem korte netspaendingsudfald.

4.7 Stopfunktion

Frilgb :

0 Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Rampe:

1 Efter stopsignalet decelererer motoren i henhold til de indstillede
decelerationsparametre.

Hvis den regenererede energi er hgj, kan det veere ngdvendigt at anvende en
ekstern bremsemodstand for at fa en hurtigere deceleration.
4.8 Jeevnstrgmsbremse-strgm
Definerer motorstrgmmen under jeevnstrgmsbremsning.
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4.9 Jeevnstrgmsbremsetid ved stop

Definerer om bremsning er sattil ON eller OFF samt jeevnstrgmsbremsens bremsetid
nar motoren standser. Jeevnstramsbremsens funktion afhaenger af stopfunktionen,
parameter 4. 7. Se figur 5.5-18.

0 Jeevnstramsbremse ikke i brug
>0 Jeevnstrgmsbremsen er i brug, og dens funktion afheenger af stopfunktionen
(param. 4. 7). Tiden afhaenger af veerdien af parameter 4. 9:

Stopfunktion = O frilgb:

Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Ved at forsyne motoren med jeevnstrgm kan motoren standses pa kortest mulig
tid uden anvendelse af en ekstern bremsemodstand.

Bremsetiden skaleres i henhold til frekvensen nar jeevnstrgmsbremsningen
begynder. Hvis frekvensen er > motorens nominelle frekvens (par. 1.11),
bestemmer veerdien der er indstillet i parameter 4.9 bremsetiden. Hvis
frekvensen er <10% af den nominelle, er bremsetiden 10% af den veerdi der er
indstillet i parameter 4.9.

A

1fud f

fn fn 4
N Udgangsfrekvens
N

\\\/ Motorhastighed

AN
N\

N Udgangsfrekvens
AN
AN 0.1x1, Motorhastighed
Jeaevnstremsbremse
N N |- Jesevnstremsbremse

t AN

N
AN
‘ t=1xpar.4.9 ‘ t=0.1xpar. 4.9

KR K@R UD009K21
STOP STOP

A\
A\

Figur 5.5-18 Jaevnstramsbremsetid nar stop = frileb.

Stopfunktion = 1 (rampe):

Efter stopsignalet reduceres motorens hastighed i henhold til
indstillingen af decelerationsparametrene sa hurtigt som muligt til den hastighed
der er defineret med parameter 4. 10, hvor jeevnstramsbremsningen begynder.

A
Bremsetiden defineres med LW
parameter 4. 9.

Motorhastighed

.. . . \ Udgangsfrekvens
Hvis inertien er hgj, anbefa- \

les det at anvende en ekstern f \
bremsemodstand for at opna f
en hurtigere deceleration, se }
figur 5.5-19. Param. 4. 10 S N\ /

\
\ t;

Figur 5.5-19 Jsevnstrams- : t=param. 4.9

bremsetid ndr stopfunktionen

K@R
= rampe. sTOP UD009K23
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4.10 Jeevnstrgmsbremsens frekvens under rampestop
Se figur 5.5-19.

4.11 Jeevnstrgmsbremsetid ved
start

0 Jaevnstramsbremse ikke i brug 4

) Udgangs-
>0 Jesevnstrgmsbremsen aktiveres frekvens

nar startsignalet gives, og
denne parameter definerer
den tid der skal ga, far
bremsen udlgses. Nar
bremsen er udlgst, gges
udgangsfrekvensen i

henhold til indstillingen af t
startfunktionsparameter 4. 6
0g accelerationsparametret (1.

3,4.1leller4. 2, 4. 3), se figur KoR
5.5-20. STOP UDO09K22

\{

| Par 4. 11,
|

Figur 5.5-20 Jeevnstroms-
bremsning ved start

4.12 - 4. 18 Multistephastigheder reference 1-7

Parameterveerdierne definerer multistephastighederne der er valgt via de digitale

indgange.
5.1 Forbudte frekvensomrader 3
5.2 nedre graense/gvre graeense A
5.3 [Hz]
5.4
55 | peeeee e
5.6
| nogle systemer kan det veere | f-------------- )
nadvendigt at undga visse frekven- | |
ser p.g.a. mekaniske resonans- l l
problemer. 5.1 5. 2
. . 5.3 5.4 frekvens-
Med disse parametre er det muligt 55 | 56 ot
at afgreense tre forbudte frekvens- l l [Hz]
omrader (skip frequency). : : >
UDO009K33
Figur 5.5-21 Eksempel pa indstilling
af forbudte frekvensomréader.
6.1 Motorstyringstilstand
0 = Frekvensstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er frekvens-
referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).
1 = Hastighedsstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).
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6.2 Switchfrekvens

Motorstgj kan minimeres ved anvendelse af en hgj switchfrekvens. En forggelse af
switchfrekvensen reducerer frekvensomformerens kapacitet.

Far frekvensen aendres fra standardindstillingen 10 kHz (3,6 kHz fra 30 kW og opefter),
bar den tilladte kapacitet kontrolleres fra kurven i figur 5.2-3, kapitel 5.2 i betjenings-

manualen.
6.3 Feltsveekkelsespunkt
6.4 Speending ved feltsvaeekkelsespunktet
Feltsvaekkelsespunktet er den udgangsfrekvens ved hvilken udgangsspaendingen nar
den indstillede maksimumsveerdi (par. 6. 4). Over denne frekvens forbliver udgangs-
spaendingen pa den indstillede maksimumsveerdi. Under denne frekvens er
udgangsspaendingen afhaengig af indstillingen af U/f-kurvens parametre 1. 8, 1. 9, 6.
5,6.6 09 6. 7. Se figur 5.5-22.
Nar parametrene 1. 10 og 1. 11 (motorens nominelle spaending og nominelle frekvens)
er indstillede, indstilles parametrene 6. 3 0og 6. 4 automatisk til de tilsvarende veerdier.
Hvis der gnskes forskellige veerdier for feltsveekkelsespunktet og den maksimale
udgangsspaending, skal disse parametre aendres efter indstillingen af parametrene
1.10 0g 1. 11.
6.5 U/f-kurvens midtpunktsfrekvens
Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsfrekvens. Se figur 5.5-22.
6.6 U/f-kurvens midtpunktsspaending
Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsspaending. Se figur 5.5-22.
6.7 Udgangsspanding ved nulfrekvens
Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens nulfrekvens-spaending. Se figur 5.5-22.
A UV]
Un - - - - o oo
Par 6. 4 rS]Lanr:tij: ;?I:emgtjoar:rr\ﬁin g : Feltsvaekkelsespunkt
Par.6.6 | l
(Def. 10%) |
Par. 6. 7 I Stam_jard: motorens
(Serzf.el.S%)A :lnomlnelle frekvens f[HZl
(P[?é}% ?—Iz) Par. 6.3 UDO012K08
Figur 5.5-22 Programmerbar U/f-kurve.
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Overspaendings-controller
Underspaendings-controller

o o
© ®

Disse parametre muligger at over-/underspaendings-controllerne kan saettes ud af drift.
Det kan veere nyttigt hvis forsyningsspaendingen varierer mere end -15%—+10% og
applikationen ikke tolererer denne over-/underspeaending. Controlleren styrer udgangs-
frekvensen i henhold til forsyningsudsvingene.

Over- eller underspaending kan opsta nar controllerne er sat ud af drift.
7.1 Reaktion pa referencefejl

0 =Ingen reaktion

1 =Advarsel

2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb

Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse hvis 4—20 mA
referencesignalet er i anvendelse, og signalet kommer under 4 mA. Informationen kan
ogsa programmeres via den digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.

7.2 Reaktion pa ekstern fejl

0 =Ingen reaktion

1 = Advarsel

2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilab

Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse fra det eksterne fejlsignal
i den digitale indgang DIA3. Informationen kan ogsa programmeres via den digitale
udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.

7.3 Faseovervagning af motoren

0 =Ingen reaktion
2 =Fejl

Faseovervagning af motoren sikrer at motorfaserne har omtrent ens strgmforbrug.
7.4 Jordfejlsbeskyttelse

0 =Ingen reaktion
2 =Fejl

Jordfejlsbeskyttelse sikrer at summen af motorfasestrammene er nul. Overstrgms-
beskyttelsen fungerer altid og beskytter frekvensomformeren mod jordfejl med hgje
strgmme.

Parameter 7. 5—7. 9 termisk motorbeskyttelse
Generelt

Den termiske motorbeskyttelse beskytter motoren mod overophedning. Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformere er i stand til at forsyne motoren med en strgm der er hgjere end den nominelle.
Hvis belastningen kraever en s& hgj stram, er der en risiko for at motoren vil blive termisk
overbelastet. Dette geelder i seerdeleshed ved lave frekvenser. Ved lave frekvenser er motorens
kaleeffekt og motorens kapacitet reduceret. Hvis motoren er udstyret med en ekstern ventilator,
er belastningsreduktionen ved lave hastigheder lille.
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Den termiske motorbeskyttelse er baseret pa en
teoretisk model som anvender frekvensomfor-
merens udgangsstrgm til at afggre motorens
belastning. Nar frekvensomformeren er tilsluttet,
anvender den teoretiske model kgleplade-
temperaturen til at bestemme motorens start-
temperatur. Den teoretiske model forudsaetter at
motorens omgivelsestemperatur er 40°C.

Indstillingen af den termiske motorbeskyttelse kan
tilpasses med en andring af parametrene. Den
termiske stram I+ specificerer den belastningsstrgm
over hvilken motoren er overbelastet. Denne
stremgraense er en funktion af udgangsfrekvensen.
Kurven for It indstilles med parametrene 7.6, 7. 7
og 7.9, se figur 5.5-23. Parametrenes standard-
indstillinger kommer fra motorens typeskilt. Ved en

udgangsstrgm svarende til I vil det termiske stade
na den nominelle vaerdi (100%). Det termiske stade
a&endres med kvadratet pa strammen. Med en
udgangsstram pa& 75% af It -veerdien vil det
termiske stade na veerdien 56%, og med en
udgangsstram pa 120% af It -veerdien ville det
termiske stade na veerdien 144%. Funktionen vil
fa apparatet til at koble ud (trip) (se par. 7. 5) hvis
det termiske stade nar en veardi pa 105%.
Hastigheden hvormed det termiske stade aendres
indstilles med tidskonstantparametret 7. 8. Jo starre
motoren er, des leengere tid tager det at na den
endelige temperatur.

Motorens termiske stade kan overvages pa
displayet. (Se tabellen over overvagede emner i
betjeningsmanualen, tabel 7.3-1.)

i i ADVARSEL!

Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstrammen til
motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.

7.5 Termisk motorbeskyttelse

Operation:
0 =Ikke i brug
1 =Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadiet.

Deaktiveres beskyttelsen, ved indstilling af parameteren til 0, nulstilles motorens

termiske stade (0%).

7.6 Termisk motorbeskyttelse, breakpointstrgm

Strammen kan indstilles inden for veerdierne 50,0—150,0% X |

nMotor”

Med denne parameter indstilles veerdien for den termiske stram ved frekvenser
over breakpoint pa den termiske stramkurve, se figur 5.5-23.

Veerdien indstilles som en procentveerdi der refererer til motorens typeskilt (para-
meter 1. 13, motorens nominelle stram) og ikke frekvensomformerens nominelle

udgangsstram.

Motorens nominelle stram er den stram som motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.

Hvis parameter 1. 13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til

standardveaerdien.

Indstillingen af denne parameter (eller parameter 1. 13) bergrer ikke frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm. Parameter 1. 7 afger alene frekvensomfor-

merens maksimale udgangsstram.
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Strom-
greense
par. 1.7

\
\
\
\
Par. 7.7 f \
\
\
\
\
T

Overbelastningsomrade

Par.7.64— — — — — — — — — —r

f
Figur 5.5-23 |_-kurve over termisk par. 7.9 umi
motorstram. }
7.7 Termisk motorbeskyttelse, nulfrekvens-strgm
Stremmen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150,0% X l,potor- DENNE para-
meter indstiller veerdien for termisk stram ved nulfrekvens, se figur 5.5-23.
Standardveerdien er indstillet ud fra en antagelse om, at der ikke er ekstern
motorafkgling. Hvis der findes en ekstern ventilator, kan denne parameter indstilles
til 90% (eller hgjere).
Veerdien indstilles som en procentsats  Hvis parameter 1. 13 sendres, bliver denne
beregnet pa basis af de givne data pa  parameter automatisk sat tilbage til
motorens typeskilt (parameter 1.13, standardvaerdien.
motorens nominelle stram), ikke frekvens- .
omformerens nominelle udgangsstram. Indstillingen af denne pargmeter (eller
Motorens nominelle strom er den stram som ~ Parameter 1. 13) bergrer ikke frekvensom-
motoren kan klare ved direkte on-line- ~ formerens maksimale udgangsstram.
anvendelse, uden at blive overophedet. Parameter 1. 7 afgar alene frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm.
7.8 Termisk motorbeskyttelse, tidskonstant
Motorens termiske tidskonstant kan indstilles inden for vaerdierne 0,5—300
minutter. Jo stagrre motoren er, des starre er tidskonstanten. Tidskonstanten er
tiden hvor det beregnede termiske stade har naet 63% af dets endelige
veerdi.
Den termiske motortid er afhaengig af torfabrikanten), kan tidskonstantparameteren
motorens design og varierer inden for  eventuelt baseres pa ts-tiden. Som en tom-
forskellige motorfabrikater. melfingerregel svarer motorens termiske
) _ tidskonstant i minutter til 2xtg (tg | Sekunder
Tlgskon_stantens st_andardvaerd|°er beregnet  er den tid i hvilken en motor kan kere p& en
pa basis af de givne data pa motorens  sjkkerhedsmaessig forsvarlig méde ved seks
typeskilt (parameter 1. 12 og 1. 13). Hvis  gange den nominelle strgm). Hvis
nogle af disse parametre &ndres, bliver  frekyensomformeren er afbrudt, gges
denne parameter automatisk sat tilbage til  tjgskonstanten internt til tre gange den
standardveerdien. indstillede parametervaerdi.Afkalingen der
. . finder sted nar frekvensomformeren er
Hvis motorens tg -tid er kendt (oplyst af mo- afbrudt, er baseret pd konvektion, og
tidskonstanten forgges.
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7.9 Termisk motorbeskyttelse, breakpoint-frekvens

Frekvensen for den den termiske stramkurves breakpoint kan indstilles inden for
veerdierne10—500 Hz. Med frekvenser over dette punkt forudseettes motorens
termiske kapacitet at veere konstant, se figur 5.5-23.

Standardvaerdien er baseret pa de givne data pa motorens typeskilt (parameter 1. 11).
Den er 35 Hz for en 50 Hz-motor og 42 Hz for en 60 Hz-motor. Generelt geelder det at
den er 70% af frekvensen ved feltsvaekkelsespunktet (parameter 6. 3). £Endres nogle
af parametrene 1. 11 eller 6. 3, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

A
Motortemperatur

105% I

: -
A T
Motor- | . H ;

strgm

"""" Udkobling/advarsel
. par. 7.5

I <
Ty g
i Z

Tidskonstant T%

‘‘‘‘‘‘‘ Tid

Motortemperatur  © = (|/|'|')2 X (l-e'UT)

»
»

* /Endres efter motorstarrelse og
indstilles med parameter 7.8 UMCH7_92

Figur 5.5-24 Beregning af motortemperatur.

Parameter 7. 10— 7. 13, beskyttelse mod stall
Generelt

Beskyttelsen mod motor-stall forhindrer at der opstar kortvarige overbelastninger af motoren, f.eks.
ved aksel-stall. Stall-beskyttelsens reaktionstid kan indstilles til at veere kortere end reaktionstiden
ved termisk motorbeskyttelse. Stall-tilstanden defineres ved to parametre, 7.11. stall-strem og 7.13.
stall-frekvens. Hvis strammen er hgjere end den definerede greenseveerdi og udgangsfrekvensen
er lavere, er stall-tilstanden sand. Der er ingen egentlig indikation af akselrotationen. Stall-
beskyttelse er en slags overstramsbeskyttelse.

7.10 Beskyttelse mod stall

Drift:
0 =Ikke i brug
1 =Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen og stall-tidsteelleren nulstilles.
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7.11 Strgmgraense v. stall A

Stremmen kan indstilles inden for
veerdierne 0,0—200% X l,motor-

| stall-tilstand skal streammen veere
hgjere end den indstillede graense,
se figur 5.5-25. Veerdien er en Stall-omréade
procentsats beregnet pa basis af
de givne data pa motorens type-
skilt (parameter 1. 13, motorens
nominelle stram). Hvis parameter |
1.13 eendres, bliver denne para- 1
meter automatisk sat tilbage til }

!

Par. 7. 11

f

»
|

standardveaerdien.

Par. 7. 13 umch7_na

Figur 5.5-25 Indstilling af stall-
egenskaber.

7.12 Stall-tid

Stall-tiden kan indstilles inden for veerdierne 2,0—120 sekunder.

Dette er den maksimalt tilladte tid for en stall-tilstand. Der findes en intern op-/ned-
teeller som opregner stall-tiden, se figur 5.5-26.

Hvis veerdien af stall-tidstaelleren overskrider den definerede greense, udlgser
beskyttelsen en udkobling, se parameter 7. 10.

7.13 Maksimal stall-frekvens N

Stall-tidsteeller
Frekvensen kan indstilles inden for
veerdierne 1—f__ (par. 1. 2).

| stall-tilstand skal udgangs-
frekvensen veere mindre end denne

greense, se figur 5.5-25.

Udkoblingsomrade

Par. 7. 12 +

\

Fejl/advarsel

UMCH7_12

Tid

»
|

Stall J l_l

Ingen stall

Figur 5.5-26 Opregning af stall-tid

Parameter 7. 14— 7. 17, beskyttelse mod underbelastning
Generelt

Formalet med at beskytte motoren mod underbelastning er at sikre at der er belastning pa motoren
mens frekvensomformeren karer. Hvis motoren mister sin belastning, kan der opsta problemer i
processen, f.eks. et sprunget band eller en pumpe der er Igbet tar.

Beskyttelsen mod underbelastning af motoren kan ~ nulfrekvens og feltsveekkelsespunktet. Beskyttelsen
aendres ved at indstille underbelastningskurvenmed  er ikke aktiv under 5 Hz (underbelastnings-
parametrene 7. 15 og 7. 16. Underbelastnings-  teellerveerdien er standset), se figur 5.5-27.
kurven er en kvadratisk kurve indstillet mellem
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Underbelastningskurvens momentveerdier indstilles ~ merens nominelle stram, Ict anvendes til at finde
som procentsatser af motorens nominelle moment.  deninterne momentvaerdis skaleringsforhold. Hvis
De givne data pa motorens typeskilt (parameter 1.  der anvendes anden motor end den nominelle
13, motorens nominelle stram) og frekvensomfor- sammen med frekvensomformeren, falder
ngjagtigheden af momentudregningen.

7.14 Beskyttelse mod underbelastning
Drift:
0 = Ikke i brug
1 = Advarsel
2 = Fejl

Fejl og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis fejl er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen, og stall-tidsteelleren nulstilles.
7.15 Beskyttelse mod underbelastning, belastning i feltsveekkelsesomrade

Momentgraensen kan indstilles inden for veerdierne 20,0—150 % X T wotor-

Denne parameter giver veerdien af
det mindst tilladte moment nar Moment
udgangsfrekvensen er over felt-
sveekkelsespunktet, se figur 5.5-
27. Par.7.15 |- - - - - - - - - - -
Hvis parameter 1.13 sendres, bliver
denne parameter automatisk sat
tilbage til standardveerdien.

Par. 7. 16 ‘
Underbelastnings-
omrade
| f
Figur 5.5-27 Indgtllllng af ' 5‘ Hy Feltsvaekkelsesﬁunkt UMCH?_15
minimumsbelastning. par. 6.3
7.16 Beskyttelse mod underbelastning, nulfrekvensbelastning

Momentgraensen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150 % X T motor-

Denne parameter giver veerdien af det mindst tilladte moment ved nulfrekvens,
se figur 5.5-27. Hvis parameter 1.13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat
tilbage til standardveerdien.

7.17 Underbelastningstid
Denne tid kan indstilles inden for veerdierne 2,0—600,0 sekunder.

Dette er den maksimalt tilladte tid for en underbelastningstilstand. Der findes en intern
op-/ned-teeller som opregner underbelastningstiden, se figur 5.5-28.

Hvis veerdien af underbelastnings-tidsteelleren overskrider den definerede graense,
udlgser beskyttelsen en udkobling, se parameter 7. 14. Hvis frekvensomformeren
standses, nulstilles underbelastningsteelleren.
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AUnderbelastnings-tidsta\s\ller
Udkoblingsomrade
Par. 7. 17 +
\
| Fejl/advarsel
| par. 7.14
|
|
|
|
|
: UMCH7_17
: Tid
Underb. | - -
_ _ wndeb, o —] I
Figur 5.5-28 Beregning af under-
belastningstid.
8.1 Automatisk genstart, antal forsgg
8.2 Automatisk genstart, forsggstid
Den automatiske genstartsfunktion genstarter frekvensomformeren efter de fejltyper
der er valgt med parametrene 8. 4—8. 8. Startfunktionen for automatisk genstart
veelges med parameter 8. 3.
A
Antal fejl under t =t
tiyi tiyi
4L trial . : trial 1
L I
2+ | | Par.8.1=3
| | tiin) = Par. 8. 2
1L trial
B t
Tre fejl Fire fejl
g’?(;p | UDO012K25
Figur 5.5-29 Automatisk genstart
Parameter 8. 1 bestemmer hvor mange gange der ma udfares automatisk genstart i
lgbet af pragvetiden, indstillet med parameter 8. 2.
Opteellingen begynder ved farste autogenstart. Hvis antallet af genstartsforsgg ikke
overstiger det tilladte antal i henhold til parameter 8. 1 under forsggstiden, nulstilles
teelleren nar pravetiden er gaet, og opteellingen begynder forfra ved naeste fejl.
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8.3 Automatisk genstart, startfunktion

Denne parameter definerer starttilstanden:
0 = Start med rampe.
1 = Flyvende start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk genstart efter underspeendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter underspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter underspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.5 Automatisk genstart efter overspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter overspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.6 Automatisk genstart efter overstromsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overstramsfejl.
1 = Automatisk genstart efter overstrgmsfejl.

8.7 Automatisk genstart efter referencefejl

0 = Ingen automatisk genstart efter referencefejl.
1 = Automatisk genstart efter at det analoge strgmreferencesignal (4—20 mA)
returnerer til normalt niveau (>4 mA)

8.8 Automatisk genstart efter over-/undertemperaturfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter temperaturfejl.
1 = Automatisk genstart efter at kalepladetemperaturen er returneret til
normalt niveau mellem -10°C—+75°C.
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Side 6-2

Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation

Vacon

6.1 Generelt

Pumpe- og ventilatorstyringsapplikationen kan
veelges ved at indstille veerdien af parameter
0.1til7.

Applikationen kan anvendes til hastigheds-
regulering af et drev og styring af 0-3 hjeel-

pedrev. Frekvensomformerens Pl-controller
styrer hastigheden af det variable hastigheds-
drev og giver signaler til atstarte og standse

hjeelpedrevene for pa den made at kontrollere
det totale flow

Applikationen har to styrekilder pa 1/0O-
klemmerne. Kilde A er til pumpe- og ventilator-
styring og kilde B er en direkte frekvens-
reference. Kilden veelges ved hjeelp af DIB6-
indgangen.

* BEMARK! Husk at tilslutte CMA- og
6.2 Control I/O CMB-indgange.
Pl-controller-
referencevaedi Klemme Signal Beskrivelse
—] 1 | +10V,¢ | Referenceudgang Spaending for et potentiometer m.v.
Uint Analog indgangsspaending | Pl-controller-referenceveerdi
2-Ieder-t@s- - ] (programmerbar) omréde 0—10V DC
mitter - _T_ ~1 3| GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer
Aktuel —— — — 1 4 | |+ Analog indgangsstrgm Pl-controller, aktuel veerdi
veerd), | o
e 2(I) ne 5 | lin (programmerbar) omrade 0—20 mA
..20m.
r—— " T” " 6 | +24v Styrespaendings-udgang | Spaending til kontakter m.v. max. 0,1 A
|_ — 7 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styringer|
I —~ . __ 1 8| DA Start/Stop Kontakt &ben = stop
— Kilde A (Pl-controller) Kontakt lukekt = start
| | 9 | DIA2 Ekstern fejl Kontakt aben = ingen fejl
T (programmerbar) Kontakt lukket = fejl
l ~ ] 0 | DIA3 Nulstilling af fejl Kontakt dben = ingen funktion
(programmerbar) Kontakt lukket = nulstiller fejl
L — 11 | CMA Feelles for DIA1—DIA3 Tilslut GND eller + 24V
i 12 | +24V Styrespeendings-udgang Spaending til kontakter (som #6)
| I— — 13 | GND I/O-jordforbindelse Jordforbindelse til reference og styring
|_/ _—— 14 | DIB4 Start/Stop Kontakt aben = stop
| | Kilde B (direkte frek.-ref.) | Kontakt lukket = start
| — +—— 15 | DIB5 Jogginghastighedsvalg Kontakt dben = ingen funktion
(programmerbar) Kontakt lukket = jogginghastighed
I — I ___ |16 | DIB6 Accelerations-/decelerationst Kontakt aben = par. 1.3, 1.4 i brug
T tidsvalg (programmerbar) | Kontakt lukket = par. 4.3, 4.4 i brug
| L | 17 | CMB Feelles for DIB4—DIB6 Tilslut GND eller + 24V
I 18 | gyt Analog udgang Programmerbar (par. 3.1)
I KLAR 19 | lour Udgangsfrekvens Omréde 0—20 mA/R, max. 500 Q
—®_ —— —_]20 | DO1 Digital udgang | Programmerbar (par. 3.6)
KLAR Aben kollektor, <50 mA, U<48 VDC
21 | RO1 / Releeudgang 1- | Programmerbar (par. 3.7)
220 T T T ST 22 | RO1 — Hjeelpemotor 1-
VAC — — _1 ﬂ_ — I .
23 | RO1 styring
—_— 24 | RO2 y Releeudgang 2 | Programmerbar (par. 3. 8)
220 T T T 5T T 25 | RO2 FEJL
VAC ———/|— — 26 | RO2 '
FEJL

Figur 6.2-1 Standard-I/O-konfiguration og eksempel pa tilslutning af
pumpe- og ventilatorstyringsapplikationen med 2-leder-

transmitter.
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6.3 Styresignal-logik
| figur 6.3-1 praesenteres logikken for I/O-styresignalerne og tastesignalerne fra panelet.

vacon
PARAMETRE <_ e o e
2.26 Kilde B ref.-valg 1 e
2.15 Kilde A ref.-valg =l |
4.12 Jogginghastighedsvalgl (&) O Q
!! — 0O ©
___________ _ | © ©
- |
f | |
' :
I T |
| e |
I —_— I
|
Ui(n>+ | Reference. PROGRAMMER
& ~__ kilde B .
! BAR TASTE 2
® o
lint { Reference, |
kilde A
Valg af aktuel |
\Cfi‘l’dl. Pl-controller |
Iinln |
U|n+ Iin P |
in-in I |
inx Zin I | Intern frekvens-
Op in- —in Aktuel p | reference
: Motor- veerdi | l °
Ned potentio- ' 1} 4 >
meter- Udregning af ] |
reference hjeelpedrevenes frek.- f | :
ref. og styrelogik | | |
Hjeelpedrev 1, start I | | |
Hjeelpedrev 2, start : | :
Hjeelpedrev 3, start | : |
D(I@BE Jogginghastighedsvalg | | |
(programmerbar) [ | Intern nulstiling
D('@Ef Valg af kilde A/B | | af fejl
_________________ —_r—————-
DIA3[ Nulstilling af eksterne | | | >1 >
® I(programmerbar) : s |

D|B4_Start/stop, kilde B - |

@ /O—>
Dlﬁl Start/stop, kilde A j Intern start/stop

DIA2| Eksterne fejl
@ >
(programmerbar)

—-—- styrelinie
signallinie UDO012K49

Figur 6.3-1 Pumpe- og ventilatorstyrings-applikationens styresignallogik.
Kontakternes stillinger er vist i henhold til standardindstillingerne
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6.4 Basisparametre, gruppe 1

6.4.1 Parametertabel

Kode| Parameter Omrade Trin | Standard| Bruger| Beskrivelse Side
1.1 | Minimumsfrekvens 0— fmax 1Hz OHz 6-5
1.2 | Maksimumsfrekvens| fpnin-120/500Hz| 1Hz 50 Hz *) 6-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s| 0,1 s 3,0s Tid fra fmin (1, 1) til fax (1. 2) 6-5
1.4 | Decelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid fra fmax (1, 2) til fin (1. 1) 6-5
1.5 | PIl-controller-forsteerk 1—1000% 1% 100% 6-5
1.6 | Pl-controller I-tid 0,00—320,00 s| 0,01s| 10,00 s 0 =ingen I|-dele i brug 6-5
1.7 | Strgmgreense 0,1—2,5XIncx | 0,1 A| 1,5X Ihex Apparatets udgangsstremgraense [A] 6-5
1.8 | Valg af 0—2 1 0 0 = Lineaer 6-5
U/f-forhold @ 1 = Kvadratisk
2 = Programmerbart U/f-omrade
1.9 | U/f-optimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen 6-6
1 = Autom. momentforstaerkning
1. 10| Motorens @ 180—690 V 1V 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 6-7
nominelle 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
speending 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
690 V Vacon-type CX6
1. 11| Motorens @ 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, fra motorens typeskilt 6-7
nominelle frekvens
1. 12| Motorens @ 1—20000 rpm | 1 rpm| 1420 rpm n, fra motorens typeskilt 6-7
nominelle hastighed **)
1. 13| Motorens @ 2,5 X Incx 0,1A Ihex I, fra motorens typeskilt 6-7
nominelle strgm
1. 14| Forsynings- @ 208—240 230V Vacon-typer CX/CXL/CXS2 6-7
spaending
380—440 400 V Vacon-typer CX/CXL/CXS4
380—500 500 V Vacon-typer CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon-type CX6
1. 15| Parametervisning 0—1 1 0 Visning af parametre: 6-7
0 = Alle parametergrupper vises
1 = Kun gruppe 1 vises
1. 16| Parameterlas 0—1 1 0 Umuligger parametereendringer: | 6-7

0 = Andringer mulige
1 = Andringer umulige

Tabel 6.4-1 Basisparametre i gruppe 1.

BEM/ERKI@ - Parametervaerdien kan kun aendres *) Kontroller motorens og driftssystemets egnethed
) hvis 1. 2 >motor synk.-hastigheden. Se side 4-5

nar frekvensomformeren er afbrudt. om valg mellem 120 og 500 Hz.

**)  Standardveerdi for en firepolsmotor og en nominel
starrelse Vacon.
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6.4.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 1
1.1,1.2 Minimums- /maksimumsfrekvens

Definerer omformerens frekvensgreenser.

Standard-maksimumsgreensen for parametrene 1. 1 og 1. 2 er 120 Hz. Ved at seette
1.2 =120 Hz mens frekvensomformeren er afbrudt (RUN-indikatorlampen slukket),
a&ndres maksimumsgraenserne for parametrene 1. 1 og 1. 2 til 500 Hz. Samtidig sendres
panelreference-oplgsningen fra 0,01 Hz til 0,1 Hz.

Maksimumsveerdien aendres fra 500 Hz til 120 Hz ved at indstille parameter 1. 2 til
119 Hz mens frekvensomformeren er afbrudit.

1.3,1.4 Accelerationstid, decelerationstid:

Disse graenser svarer til den tid der kreeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere
fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens
(par. 1. 2).

1.5 Pl-controller-forstaerkning
Denne parameter definerer Pl-controllerens forsteerkning.

Hvis parameteren indstilles til 100%, vil en aendring pa 10% i fejlveerdien forarsage
en eendring i udgangsfrekvensen pa 1,0 Hz.

Hvis parameterveerdien indstilles til 0, fungerer Pl-controlleren som I-controller.
1.6 Pl-controller I-tid

Definerer Pl-controllerens integrationstid.
1.7 Strgmgreense

Denne parameter bestemmer den maksimale momentvise motorstrgm som
frekvensomformeren kan yde.

1.8 Valg af U/f-forhold

Lineeer: Motorens spaending eendres lineaert med frekvensen i det konstante

0 fluxomrade fra O Hz til feltsvaekkelsespunktet (par. 6. 3) hvor den
nominelle spaending ogsa forsyner motoren, se figur 6.4.-1. Linezert
U/f-omrade bgr anvendes i applikationer med konstant moment.

Denne standardindstilling bgr anvendes hvis der ikke er et seerligt
krav om en anden indstilling.

Kvadratisk: Motorens spaending andres ifglge en kvadratisk kurveform
1 med frekvensen i omradet fra 0 Hz til feltsvaekkelsespunktet (par. 6. 3)
hvor den nominelle speending ogsa forsyner motoren, se figur 6.4.-1.

Motoren kgrer undermagnetiseret under feltsvaekkelsespunktet, og
den producerer mindre moment og elektromekanisk stgj. Det kvadratiske
U/f-omrade kan anvendes i applikationer hvor momentkravet til
belastningen er proportionalt med hastighedens kvadrat, f.eks. i
centrifugal-ventilatorer og pumper.
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Y

Un [
(Par 6. 4)

| |
\Standard: motorens lFeItsvaekkeIsespunkt

nominelle spaending

linezer

kvadratisk
Standard: motorens

nominelle frekvens
[Hz)
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(Par. 6. 3) UD012K07

Figur 6.4-1 Linegere og kvadratiske U/f-kurver.

Program-  U/f-kurven kan programmeres med tre forskellige punkter.

merbar Programmerings-parameteren er forklaret i kapitel 6.5.2.
U/f-kurve  Den programmerbare U/f-kurve kan anvendes hvis de andre indstillinger
2 ikke imgdekommer kravene til applikationen, se figur 6.4-2 .
AUV
un -

Par 6. 4 Standard: motorens
nominelle spaending

Feltsveekkelsespunkt

Par. 6.6 | __ __
o,
(Def. 10%) : | Standard: motorens
Par. 6.7 | | nominelle frekvens
(Def. 1.3%) | I f[HZi
T T »
Par. 6. 3
(PlDaerf 65 ?"Z) UDO012K08

Figur 6.4-2 Programmerbar U/f-kurve.

1.9 U/f-optimering

Automatisk Spaendingen til motoren eendres automatisk hvilket far motoren til at
moment-  producere tilstreekkeligt moment til at starte og kare ved lave frekvenser.
forstaerkning Spaendingsstigningen afhaenger af motortype og -effekt.

Automatisk momentforsteerkning kan anvendes i applikationer hvor
startmomentet er hgijt pa grund af startfriktion, f.eks. pa transportband.

BEM/ERK! Ved hgjt moment - i lavhastighedsapplikationer - er det sandsynligt at
motoren overophedes. Hvis motoren skal kare i lsengere tid under

A disse omstaendigheder, skal der holdes seerligt gje med motorens
kaling. Gar brug af ekstern koling af motoren hvis temperaturen
bliver for hgj.

Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Vacon Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation Side 6-7
1.10 Motorens nominelle spaending
Find vaerdien U,, pa motorens typeskilt.
Denne parameter seetter spaendingen pa feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 4, til
100% X Upmotor-
1.11 Motorens nominelle frekvens
Find veerdien f_ p& motorens typeskilt.
Denne parameter seetter feltsvaekkelsespunktet, parameter 6. 3, til samme veerdi.
1.12 Motorens nominelle hastighed
Find veerdien n,, p& motorens typeskilt.
1.13 Motorens nominelle strgm
Find veerdien |_p& motorens typeskilt.
Den interne motorbeskyttelsesfunktion anvender denne veerdi som referenceveerdi.
1.14 Forsyningsspeending
Indstil parameterveerdien i henhold til forsyningens nominelle spaending. Veerdierne
er forindstillede i typerne CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 og CX6, se
tabel 6.4-1.
1.15 Parametervisning
Definerer hvilke parametergrupper der er tilgeengelige:
0 = alle parametergrupper er synlige
1 = kun gruppe 1 er synlig
1.16 Parameterlas
Definerer om der skal veere adgang til at eendre parameterveerdier:
0 = aendring af parametervaerdier mulig
1 = &endring af parametervaerdier umulig
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Side 6-8 Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation Vacon

6.5 Seerlige parametre, gruppe 2—9
6.5.1 Parametertabeller

Gruppe 2, Indgangssignal-parametre

Kode| Parameter Range Trin |Standard| Kunde | Beskrivelse Side
2.1 | DIA2-funktion @ 0—10 1 1 0 = Ikke i brug 6-16
(klemme 9) 1 = Ekstern fejl, lukker kontakt

2 = Ekstern fejl, &bner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal
10 = Motorpotentiometer OP

2.2 | DIA3-funktion @ 0—10 1 7 0 = Ikke i brug 6-17
(klemme10) 1 = Ekstern fejl, lukker kontakt

2 = Ekstern fejl, &bner kontakt

3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal

10 = Motorpotentiometer NED

2.3 | U, signalomrade 01 1 0 0=0—10V 6-17
1 = Omrade for brugerindstilling
2.4 | Uj,-brugerindstilling min|. 0,00-100,00% 0,01%| 0,00% 6-17
2.5 | Uj,- brugerindstillig max} 0,00-100,00% 0,01% | 100,00% 6-17
2.6 | Uj,-signalinversion 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 6-17
1 = Inverteret
2.7 | Uj,-signalfiltreringstid 0,00—10,00s| 0,01s| 0,10s 0 = Ingen filtrering 6-17
2.8 | Signalomréade for 0—2 1 0 0=0—20mA 6-17
analog indgang li, 1=4—20mA
2 = Brugerindstillingsomrade
2.9 | lp-brugerindstilling min.| 0,00-100,00% 0,01%| 0,00% 6-18
2.10| liy-brugerindstilling max| 0,00-100,00% 0,01% | 100,009 6-18
2. 11| Inversion af analog 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 6-18
indgang lj, 1 = Inverteret
2. 12| li,-signalfiltreringstid 0,01—10,00s| 0,01s| 0,10s 0 = Ingen filtrering 6-18
2.13| DIB 5-funktion @ 0—9 1 6 0 = Ikke i brug 6-18
(klemme15) 1 = Ekstern fejl, lukker kontakt

2 = Ekstern fejl, abner kontakt
3 = Drift mulig

4 = Valg af acc./dec-tid

5 = Modsat omlgbsretning

6 = Jogginghastighed

7 = Nulstilling af fejl

8 = Forbud mod acc./dec.

9 = Jeevnstrgmsbremse-signal

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er afbrudt.

(Fortseettes)
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Vacon Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation Side 6-9
Kode | Parameter Omrade Trin [Standard| Kunde| Beskrivelse Side
2. 14 | Rampetid for 0,1—2000,0 | 0,1 10,0 6-19

motorpotentiometer Hz/s Hz/s Hz/s

2. 15 | Pl-controller-reference- 0—4 1 0 0 = Analog spaendingsindg.(klem. 2) 6-19
signal (kilde A) @ 1 = Analog stremindgang (klem. 4)

2= Indstillet reference fra panelet
(reference r2)

3 = Signal fra intern motorpot.

4 = Signal fra intern motorpot.
nulstilles hvis omformer standses

2. 16 | Valg af Pl-controllerens 0—3 1 0 0 = Aktuel veerdi 1 6-19
aktuelle veerdi @ 1 = Aktuel 1 + Aktuel 2

2 = Aktuel 1 - Aktuel 2
3 = Aktuel 1 * Aktuel 2

2.17 | Aktuel veerdi 1 @ 0—2 1 2 0 =Ingen 6-19

indgang 1 = Speendingsindgang
2 = Strgmindgang

2. 18 | Aktuel veerdi 2 @ 0—2 1 0 0 = ingen 6-19

indgang 1 = Speendingsindgang
2 = Strgmingang

2.19 | Aktuel veerdi 1 -320.00%— | 0,01% | 0,00% 0 % =Ingen 6-19
minimums-skalering +320.00% minimumsskalering

2. 20 | Aktuel veerdi 1 -320.00%— | 0,01% | 100,0% 100 % = Ingen 6-19
maksimumsskalering +320.00% maksimumsskalering

2.21 | Aktuel veerdi 2 -320.00%— | 0,01% | 0,00% 0% = Ingen 6-19
minimums-skalering +320.00% minimumsskalering

2. 22 | Aktuel veerdi 2 -320.00%— | 0,01% | 100,0% 100 % = Ingen 6-19
maksimumsskalering +320.00% maksimumsskalering

2. 23 | Inversion af fejlveerdi 0—1 1 0 0 = Nej 6-20

1=Ja

2. 24 | Pl-controller-reference-|0,0—100,0s | 0,1s | 60,0 s Den tid det tager for ref.-veerdien | 6-20
veerdiens stigetid at stige fra 0% - 100%

2. 25| Pl-controller-reference-| 0,0—100,0s | 0,1s | 60,0 s Den tid det tager for ref.-veerdien | 6-20
veerdiens faldetid at falde fra 100% - 0%

2. 26 | Direkte frekvens- @ 0—4 1 0 0 = Analog spaendingsindg.(klem. 2) 6-20
reference 1 = Analog stramindgang (klem. 4)

(kilde B) 2= Indstillet reference fra panelet
(reference rl)
3 = Signal fra intern motorpot.
4 = Signal fra intern motorpot.
nulstilles hvis omformer standses

2. 27 | Kilde B-referencens 0— 1Hz OHz Veelger den frekvens der 6-20
minimale par. 2. 28 svarer til det mindst mulige
skaleringsveerdi referencesignal.

2. 28 | Kilde B-referencens 0—finax 1Hz OHz Veelger den frekvens der 6-20
maksimale 1.2) svarer til det maksimale.
skaleringsveerdi referencesignal

0 = Ingen skalering
>0 = Skaleret maksimumsveerdi

Bemaerk! @ = Parametervaerdien kan kun andres nér frekvensomformeren er afbrudit.

Brgdrene Eegholm A/S

Telefon:

+4573121212

Telefax:
email:

+4573121213
eegholm@eegholm.dk




Side 6-10 Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation Vacon

Gruppe 3, udgangs- og overvagningsparametre

Kode | Parameter Omrade Trin Standard| Bruger | Beskrivelse Side

3.1 |[Analog udgangsfunktion 0—15 1 1 0 = Ikke i brug Skalering 100% | 6-21

1 = O/P-frekvens (0—fray)

2 = Motorhastighed (0—max. hast.)

3 = O/P-strgm (0—2.0% lncx)

4 = Motormoment (0—2 X Tpmot)

5 = Motoreffekt  (0—2 X Ppyor)

6 = Motorspaending (0—100% X Upyor)

7 = DC-mellemkredsspaending
(0—1000 V)

8—10 = Ikke i brug

11 = Pl-controller-referenceveaerdi

12 = PI-controller, aktuel veerdi 1

13 = PI-controller, aktuel veerdi 2

14 = PI-controller, fejlveerdi

15 = PI-controller, udgang

3.2 | Analog udgangs-filtreringstid 0,00-10,00s | 0,01s 1,00s 6-21
3.3 | Inversionafanalog udgang 0—1 1 0 0 = Ikke inverteret 6-21
1 = Inverteret
3.4 | Analogtudgangsminimum 0—1 1 0 0=0mA 6-21
1=4mA
3.5 Skalering af analog udgang 10—1000% 1% 100% 6-21
3.6 |Digitale 0—30 1 1 0 = Ikke i brug 6-22
udgangsfunktioner © 1 =Klar
Q 2 =Kar
3 = Fejl

4 = Fejl inverteret

5 = Overophedningsvarsel

6 = Ekstern fejl eller advarsel

7 = Referencefejl eller -advarsel

8 = Advarsel

9 = Reverseret

10 = Jogginghastighed valgt

11 = Indstillet hastighed naet

12 = Motorregulator aktiveret

13 = Udgangsfrek.-greenseovervag 1

14 = Udgangsfrek.-greenseovervag 2

15 = Momentgraense-overvagning

16 = Referencegraense-overvag.

17 = Ekstern bremsekontrol

18 = Styring fra I1/0-klemmer

19 = Temperaturgraenseovervag
af frekvensomformer

20 = Ugnsket omdrejningsretning

21 = Ekstern bremsekontrol invertere

22—27 = lkke i brug

28 = Hjeelpedrev 1 start

29 = Hjeelpedrev 2 start

30 = Hjeelpedrev 3 start

3.7 | Funktioner for 0—30 1 2 Som parameter 3. 6 6-22
releeudgang 1 @

3.8 | Funktioner for 0—30 1 3 Som parameter 3. 6 6-22
releeudgang 2 (@)

3.9 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 6-22
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 1 2 = @vre greense

3. 10 | Overvagningsveerdi 0,0—fax 0,1Hz 0,0Hz 6-22
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 1

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun aendres nar frekvensomformeren er aforudt. (fortsaettes)
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Vacon Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation Side 6-11
Kode | Parameter Omrade Trin [Standard| Bruger | Beskrivelse Side
3. 11 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 6-22
for udgangsfrekvens- 1 = Nedre greense
greense 2 2 = @vre greense

3. 12 | Overvagningsveerdi 0,0—fnax 0,1Hz| 0,0Hz 6-22
for udgangsfrekvens- (par. 1. 2)
greense 2

3. 13 | Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 6-23
for momentgreense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3. 14 | Overvagningsveerdi 0,0—200,0%| 0,1% |100,0% 6-23
for momentgreense X Thex

3. 15| Overvagningsfunktion 0—2 1 0 0 =Ingen 6-23
for referencegraense 1 = Nedre greense

2 = @vre greense

3.16 | Overvagningsveerdi 0,0—fax 0,1Hz| 0,0Hz 6-23
for referencegraense (par. 1. 2)

3. 17| Frakoblingsforsinkelse 0,0—100,0s|{ 0,1s | 0,5s 6-23
for ekstern bremse

3. 18| Tilkoblingsforsinkelse 0,0—100.0s| 0,1s | 1,55 6-23
for ekstern bremse

3. 19| Funktion til temperatur- 0—2 1 0 0 =Ingen 6-23
graenseovervagning 1 = Nedre greense
af frekvensomformeren 2 = @vre graense

3. 20| Frekvensomformerens -10—+75°C | 1°C | +40°C 6-23
temperaturgreenseveerdi

3. 21| I/O-udvidelseskort (opt.) 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 6-21
analog udgangsfunktion

3. 22| 1/O-udvidelseskort (opt.) | 0,00—10,00s 0,01 | 1,00 s Se parameter 3. 2 6-21
analog udgangs-filtreringstid

3. 23| 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 6-21
analog udgangsinversion

3. 24| 1/O-udvidelseskort (opt.) 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 6-21
analog udgangsminimum

3. 25| 1/O-udvidelseskort (opt.) | 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5 6-21
analog udgangsskalering

Gruppe 4, driftstyringsparametre
Kode| Parameter Omréade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side
4.1 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s | 0,1s| 0,0s 0 = Lineaer 6-24

rampe 1-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
4.2 | Acc.-/dec.- 0,0—10,0s | 0,1s| 00s 0 = Lineaer 6-24
rampe 2-form >0 = S-kurve acc.-/dec.-tid
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s| 10,0s 6-25
4.4 | Decelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s| 10,0s 6-25
Bremsemodul @ 0—2 1 0 0 = Bremsemodul ikke i brug 6-25
1 = Bremsemodul i brug
2 = Eksternt bremsemodul
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Rampe 6-25
1 = Flyvende start
4.7 | Stopfunktion 0—1 1 0 0 = Frilgb 6-25
1 =Rampe

Bemeerk! @ = Parametervaerdien kan kun zendres nar frekvensomformeren er afbrudt. (fortszettes)
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Side 6-12 Pumpe- og ventilatorstyrings-applikation Vacon

Kode| Parameter Omréade Trin | Standard Bruger | Beskrivelse Side

4.8 | Jeevnstrgmsbremse- 0,15—1,5 0,1 A | 0,5 X Incx 6-25
strgm X Incx (A)

4.9 | Jeevnstrgmsbremsetid ved stog 0,00-250,00s| 0,01 s | 0,00 s 0 = J.-bremse afbrudt ved start 6-25

4.10| Jeevnstrgmsbremsens | 0,1—10,0Hz| 0,1Hz| 1,5Hz 6-27
frekvens under rampestop

4. 11| Jeevnstrgmsbremsetid | 0,00-25,00 s| 0,01s| 0,00 s 0 = J.bremse afbrudt ved start 6-27
ved start

4. 12| Jogging-hastighed, frnin—Tfmax 0,1 Hz| 10,0Hz 6-27
reference 1 (1.1) (1.2

Gruppe 5, parametre for forbudte frekvenser

Kode Parameter Omrade Trin |Standard Bruger | Beskrivelse Side

5.1 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-27
omrade 1 nedre greense par. 5. 2

5.2 | Forbudt frekvens- frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 1 6-27
omrade 1 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er sldet fra

5.3 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-27
omrade 2 nedre graense par. 5. 4

5.4 | Forbudt frekvens- frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 2 6-27
omrade 2 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra

5.5 | Forbudt frekvens- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-27
omrade 3 nedre graense par. 5. 6

5.6 | Forbudt frekvens- frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Forbudt omrade 3 6-27
omrade 3 gvre greense | (1. 1) (1. 2) er slaet fra

Gruppe 6, motorstyringsparametre

Kodeg Parameter Omréade Trin | Standard | Bruger| Beskrivelse Side
6.1 | Motorstyringstilstand 0—1 1 0 0 = Frekvensstyring 6-27
(W) 1 = Hastighedsstyring
6.2 | Switchfrekvens 1,0—16,0 kHz| 0,1 kHZ 10/3,6 kHz Afheengig af kW 6-28
6.3 | Feltsvaekkelsespunkt 30—500 Hz 1Hz | Param. 6-28
@ 1.11
6.4 | Speending ved felt- 15—200% 1% 100% 6-28
svaekkelsespunktet © X Unmot
6.5 U/f-kurvens 0,0—fnax | 0,1Hz| 0,0Hz 6-28
midtpunktsfrekvens@
6.6 | U/f-kurvens midt- @ 0,00—100,00% 0,01% | 0,00 % 6-28
punktsspaending X Unmot
6.7 | Udgangsspaending © 0,00—100,00% 0,01% | 0,00 % 6-28
ved nulfrekvens X Unmot
6.8 | Overspaendings-controllel 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 6-29
(@) 1 = Controller i funktion
6.9 | Underspeaendings-controller 0—1 1 1 0 = Controller ikke i funktion 6-29

1 = Controller i funktion

Bemeerk! @ = Parameterveerdien kan kun eendres nar frekvensomformeren er afbrudt.
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Gruppe 7, beskyttelser

Kode| Parameter Omrade Trin [Standard Bruger | Beskrivelse Side
7.1 | Reaktion pa 0—3 1 0 0 = Ingen reaktion 6-29
referencefejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.2 | Reaktion pa 0—3 1 2 0 = Ingen reaktion 6-29
ekstern fejl 1 = Advarsel
2 = Fejl, stop i henhold til
par 4.7
3 =Fejl, altid stop ved frilgb
7.3 | Faseovervagning af 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 6-29
motoren 2 = Fejl
7.4 | Jordfejlsbeskyttelse 0—2 2 2 0 = Ingen reaktion 6-29
2 = Fejl
7.5 | Termisk 0—2 1 2 0 = Ingen reaktion 6-30
motorbeskyttelse 1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.6 | Termisk motorbeskyttelse, 50,0—150,0 %| 1,0 % | 100,0%, 6-30
breakpoint-strgm X InmoTor
7.7 | Termisk motorbeskyttelse, 5,0—150,0% | 1,0 % | 45,0% 6-31
nulfrekvensstrgm X lamoTOR
7.8 | Termisk motorbeskyttelse| 0,5—300,0 0,5 17,0 Standardveerdi indstillet i henhold | 6-31
tidskonstant min. min. min. til motorens nominelle strgm
7.9 | Termisk motorbeskyttelse, 10—500 Hz 1Hz | 35Hz 6-32
breakpoint-frekvens
7.10| Beskyttelse mod stall 0—2 1 1 0 = Ingen reaktion 6-32
1 = Advarsel
2 = Udkobling (trip)
7.11| Stremgreense v. stall 5,0—200,0% | 1,0% [130,0% 6-33
XlnmoTor
7.12| Stall-tid 2,0—120,0s | 1,0s | 150s 6-33
7. 13| Maksimal stall-frekvens 1—fmax 1Hz | 25Hz 6-33
7. 14| Beskyttelse mod 0—2 1 0 0 = Ingen reaktion 6-34
underbelastning 1 = Advarsel
2 = Fejl
7. 15| Beskyttelse mod under- | 10,0—150,0 %| 1,0% | 50,0% 6-34
belastning, belastning i X TamoTOR
feltsveekkelsesomrade
7.16| Beskyttelse mod under- | 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 6-34
belastning, nulfrekvens- X TamoTOR
belastning
7. 17| Underbelastningstid 2,0—600,0s | 1,0s| 20,0s 6-34
Brgdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Gruppe 8, autogenstartsparametre
Kode| Parameter Omréade Trin | Standard| Bruger | Beskrivelse Side
8.1 | Automatisk genstart, 0—10 1 0 0 = Ikke i brug 6-35
antal forsgg
8.2 | Automatisk genstart, 1—6000 s 1ls 30s 6-35
forsggstid
8.3 | Automatisk genstart, 0—1 1 0 0 = Rampe 6-36
startfunktion 1 = Flyvende start
8.4 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 6-36
efter underspaendingsfejl 1=Ja
8.5 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 6-36
efter overspandingsfejl 1=Ja
8.6 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 6-36
efter overstramsfejl 1=Ja
8.7 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 6-36
efter referencefejl 1=Ja
8.8 | Automatisk genstart 0—1 1 0 0 = Nej 6-36
efter over-/under- 1=Ja
temperaturfejl
Bragdrene Eegholm A/S Telefon: +4573121212 Telefax: +4573121213
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Group 9, Pumpe- og ventilatorstyring seerlige parametre

Kode | Parameter Omrade Trin _[Standard| Kunde | Beskrivelse Side

9.1 | Antal hjeelpedrev 0—3 1 1 6-37

9.2 | Startfrekvens for Imin—Imax 0,1Hz| 51,0Hz 6-37
hjeelpedrev 1

9.3 | Stopfrekvens for Inin—lmax 0,1Hz| 25,0Hz 6-37
hjeelpedrev 1

9.4 | Startfrekvens for Imin—lmax 0,1Hz| 51,0Hz 6-37
hjeelpedrev 2

9.5 | Stopfrekvens for Imin—Imax 0,1Hz| 25,0Hz 6-37
hjeelpedrev 2

9.6 | Startfrekvens for Inin—lmax 0,1Hz | 51,0Hz 6-37
hjeelpedrev 3

9.7 | Stopfrekvens for Imin—Imax 0,1Hz | 25,0Hz 6-37
hjeelpedrev 3

9.8

9.9

9. 10 | Startforsinkelse for 0,0—300,0s| 0,1s 40s 6-37
hjeelpedrevene

9. 11 | Stopforsinkelse for 0,0—300,0s| 0,1s 20s 6-37
hjeelpedrevene

9. 12 | Referencetrin efter 0,0—100,0 %| 0,1 % 0,0 % | % af aktuel veerdi 6-38
start af forste hjeelpedrey

9. 13 | Referencetrin efter 0,0—100,0 %| 0,1 % 0,0 % | % af aktuel veerdi 6-38
start af andet hjeelpedrev

9. 14 | Referencetrin efter 0,0—100,0 %| 0,1 % 0,0 % | % af aktuel veerdi 6-38

start af tredje hjeelpedrev
9. 15| (Reserveret)

9. 16 | Soveniveau 0,0—120/500( 0,1Hz| 0.0Hz Den frekvens som den hastig- |6-38
Hz hedskontrollerede motors
frekvens skal komme under fgr
den begynder pé soveforsinkel-
sesteellingen (0,0 =ikke i brug)

9. 17 | Soveforsinkelse 0,0—3000,0s| 0,1s 30,0s Den tid som frekvensen skal 6-38
have veeret under par. 9.16 far
frekvensomformeren standser.

9. 18| Opvagningsniveau 0,0—100,0 %| 0,1 % 0,0 % Den aktuelle veerdis niveau for | 6-38
genstart af frekvensomformeren

9. 19 | Opvagningsfunktion 0—1 1 0 0 = Opvagning nar den kommer | 6-38
under opvagnningsiveauet.

1 = Opvagning nar den kommer
over opvagningsveauet.

9. 20 | Pl-regulator-bypass 0—1 1 0 1 = Pl-regulator bypassed 6-39
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6.5.2 Beskrivelse af parametrene i gruppe 2—9

2.1 DIA2-funktion
1: Eksternfejl, kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl, kontakt &ben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.
kontakt lukket = Start af motor mulig.
4: Acc.-/dec.- kontakt &ben = Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.
tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.
5: Modsat kontakt aben = Fremad Huvis to eller flere indgange er
omlgbsretning kontakt lukket = Modsat programmeret til modsat

omlgbsretning, og en af dem er
aktiv, vil omlgbsretningen veere
modsat.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.
7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.

8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil
kontakten abnes.

9: Jeevnstrgmsbremse-signal
kontakt lukket =1 stoptilstand er jeevnstramsbremsen aktiv
indtil kontakten abnes, se figur 6.5-1.
Jeevnstrgmsbremse-strgmmen indstilles med
parameter 4. 8.

10: Motorpotentiometer. kontakt lukket = Referencen gges indtil kontakten er aben.

OoP
A
Udgangs-
frekvens
Param. 4. 10
7
t
DIA3
gﬁ;p UDO012K32
a) DIA3 som indgang for jeevnstramsbremse-signal og
stoptilstand = rampe
A
t
Figur 6.5-1 DIA3 som indgang for jeevnstroms:  D'A3
bremsesignal: gfgp | UbO1KE
a) Stop-tistand = rampe, _ _ .
b) Stop-tilstand: frileb b) DIAS sonl /n_dgang for jeevnstramsbremse-signal og
stoptilstand = frileb
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2. 2 DIA3-funktion

Valgmulighederne er de samme somi 2. 1 undtagen:

10: Motormpot. kontakt lukket = Referencen falder indtil kontakten er aben.
NED
2.3 U,,-signalomréde

0 = Signalomrade 0—+10 V.
1 = Brugerindstillingsomradet spaender fra brugerminimum (par. 2. 4)
til brugermaksimum (par. 2. 5).

2.4 U,, -brugerindstilinger, minimum/maksimum

2.5 Med disse parametre kan U, indstilles til en hvilken som helst indgangssignal-
speendvidde inden for 0—10V.

Minimumsindstilling:  Indstil U, -signalet til dets minimumsniveau, veelg parameter
2.4, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling: Indstil U, -signalet til dets maksimumsniveau, veelg parameter
2.5, tryk pa entertasten.

Bemeerk! Disse parametre kan kun indstilles som beskrevet her (ikke med pil op-/ ned-
tasterne)
2.6 U, ,-signalinversion

Parameter 2. 9 = 0, ingen
inversion af analogt U, -signal.

Parameter 2. 9 = 1, inversion af
analogt U, -signal.

2.7 U,,-signalfiltreringstid

Bortfiltrerer forstyrrelser fra det
indkommende analoge U, -signal.
Lang filtreringstid gar regulerings- Ufiltreret signal
reaktionen langsommere.
Se figur 6.5-2.

%

100% - -

IFiltreret signal
63% - -{-----

t[s]

Figur 6.5-2 U, -signalfiltrering. ‘ Par. 2.7

> UDO009K15

2.8 Signalomrade for analog
indgang I,
0=0—20mA
1=4—20mA
2 = Brugersignal-speendvidde
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2.9 Brugerindstillinger (minimum/maksimum) af den analoge indgang |
2.10 Med disse parametre kan skaleringen af indgangsstregmsignalet (I, ) indstilles fra
0—20 mA.

Minimumsindstilling: Indstil I, | -signalet til dets minimumsniveau, veelg parameter 2.
9, tryk pa entertasten.

Maksimumsindstilling: Indstil I, | -signalet til dets maksimumsniveau, veelg para-
meter 2.10, tryk pa entertasten.

Bemeerk! Disse parametre kan kun indstilles som beskrevet her (ikke med pil op-
/ ned-tasterne)

2.11 Inversion af analog indgang [,

Parameter 2. 11 =0, Ingen inver-

sion af | -indgang

Parameter 2. 11 = 1, inversion af o 4
Iin-indgang. Ufiltreret signal
100% - -
2.12 . -signalfiltreringstid
) Filtreret signal
Bortfiltrerer forstyrrelser fra det 63% |-\ ___._

indkommende analoge |, -signal.
Lang filtreringstid gar regule-
ringsreaktionen langsommere.

Se figur 6.5-3.
t[s]
Figur 6.5-3 Filtreringstid for analog >
indgang [ ‘M UD009K30
2.13 DIA5-funktion
1: Eksternfejl,  kontaktlukket = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen er aktiv.
2: Eksternfejl,  kontakt aben = Der vises fejl, og motoren standser nar
indgangen ikke er aktiv.
3: Drift mulig kontakt aben = Start af motor ikke mulig.

kontakt lukket
4: Acc.-/dec.- kontakt &ben

Start af motor mulig.

Accelerations-/decelerationstid 1 valgt.

tidsvalg. kontakt lukket = Accelerations-/decelerationstid 2 valgt.
5: Modsat kontakt aben =Fremad || Hvisto eller flere indgange er
omlgbsretning kontakt lukket = Modsat programmeret til modsat

omlgbsretning, og en af dem er
aktiv, vil omlgbsretningen veere
modsat.

6: Jogginghast. kontakt lukket = Jogginghastighed valgt som frekvensref.
7: Nulstilling af fejl kontakt lukket = Nulstiller alle fejl.

8: Acc.-/dec.-drift forbudt
kontakt lukket = Stopper acceleration eller deceleration indtil
kontakten dbnes.

9: Jeevnstrgmsbremse-signal = | stoptilstand er jeevnstrgmsbremsen aktiv
Kontakt lukket indtil kontakten abnes, se figur 6.5-1.
Jaevnstramsbremse-strammen indstilles med
parameter 4. 8.
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2.14 Rampetid for motorpotentiometer
Definerer hvor hurtigt den elektroniske motorpotentiometer-veerdi eendrer sig.
2.15 Pl-controller-referencesignal

0 Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer.

1 Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.

2 Panelreferencen er den reference, der er indstillet pa referencesiden (REF).
Reference r2 er Pl-controllerens reference, se kapitel 6.

3 Referenceveerdien aendres via de digitale indgangssignaler DIA2 og DIA3.
- kontakten i DIA2 lukket = frekvensreferencen gges.

- kontakten i DIA3 lukket = frekvensreferencen falder.
Hastigheden pa referenceaendrnigen kan indstilles med parameter 2. 3.

4 Som indstilling 3 men referenceveaerdien indstilles til minimumsfrekvensen
(par. 1. 1) hver gang frekvensomformeren standses. Nar vaerdien af
parameter 1. 5 indstilles til 3 eller 4, indstilles veerdien af parameter 2. 1
automatisk til 4, og veerdien af parameter 2. 2 indstilles automatisk til 10.

2.16 Valg af Pl-controllerens aktuelle veaerdi
2.17 Aktuel veerdi 1
2.18 Aktuel veerdi 2

Med disse parametre veelges Pl-controllerens aktuelle veerdi.
2.19 Aktuel veerdi 1 minimumsskalering

Indstilling af minimumsskaleringspunktet for den aktuelle veerdi 1. Se figur 6.5-4.
2.20 Aktuel veerdi 1 maksimumsskalering

Indstilling af maksimumsskaleringspunktet for deb aktuelle veerdi 1. Se figur 6.5-4.

4 Skaleret ‘Skaleret

indgangssignal [%] indgangssignal [%]
200 - -----------———--—— 11 R T R

Par. 2. 19 = 30%
Par. 2. 20 = 80%

Par. 2. 19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

76.5 |
(15.3 mA)

' Analog (3.5 ma) ' Analog

~
C 0, ~ I X
o 3 g0 100indgang[%] 5 ", 100 140indgang [%]
f t t > -+ ' t
0 3.0 8.0 100V 0 10.0V
0 6.0 16.0 20.0 mA 0 20.0 mA
4 8.8 16.8 20.0 mA 4 20.0 mA UD012K34

Figur 6.5-4 Eksempler pa skalering af den aktuelle veerdi.

2.21 Aktuel veerdi 2 minimumsskalering
Indstilling af minimumsskaleringspunktet for den aktuelle vaerdi 2.

2.22 Aktuel veerdi 2 maksimum skalering

Indstilling af maksimumsskaleringspunktet for deb aktuelle veerdi 2.
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2.23

2.26

2.27
2.28

Inversion af fejlveerdi

Denne parameter gar det muligt at invertere Pl-controllerens fejlveerdi
(og dermed PI-controllerens drift).

Pl-controllerens minimumsgraense
Pl-controllerens maksimumsgraense

Med disse parametre indstilles minmums- og maksimumsvaerdierne for PI-controllerens
udgang. Parmeterveerdigreenserne er: par 1.1 <par. 2. 24 <par. 2. 2 5.

Direkte frekvensreference. Kilde B

0 Analog speendingsreference fra klemme 2—3, f.eks. et potentiometer

1 Analog stramreference fra klemme 4—5, f.eks. en transducer.

2 Panelreferencen er den reference, der er indstillet pa referencesiden (REF).
Reference rl er kilde B's reference, se kapitel 4.7.

3 Referenceveerdien aendres via de digitale indgangssignaler DIA2 og DIA3.
- kontakten i DIAZ2 lukket = frekvensreferencen stiger.

- kontakten i DIA3 lukket = frekvensreferencen falder.
Hastigheden pa referenceaendrnigen kan indstilles med parameter 2. 3.

4 Som indstilling 3 men referenceveaerdien indstilles til minimumsfrekvensen
(par. 1. 1) hver gang frekvensomformeren standses. Nar vaerdien af
parameter 1. 5 indstilles til 3 eller 4, indstilles veerdien af parameter 2. 1
automatisk til 4, og veerdien af parameter 2. 2 indstilles automatisk til 10.

Skalering af kilde B's reference, minimumsveaerdi/maksimumsveerdi

Indstillingsgreenser: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Hvis par. 2. 28 = 0 er der ingen skalering.
Se figur 6.5-5 0g 6.5-6.

(Herunder er spaendingsindgang U,, med signalomtadet 0—10 V valgt som kilde B's
reference)

4 Udgangs- A Udgangs-
frekvens frekvens
Max.-frekvens par 1. 2 Max.-frekvens par 1. 2

Par. 2. 28

Analog : Analog
indgang [V] | Min.-frekvens par 1. 2 1 indgang [V]

0 10 0 10
UDO012K35

—+ Min.-frekvens par 1. 2

Figur 6.5-5 Referenceskalering. Figur 6.5-6 Referenceskalering, par. 2. 15 = 0.
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3.1 Analog udgangsfunktion %

Se tabel pa side 6-10. Ufiltreret signal

100% 1 -
3.2 Analog udgangs-fltreringstid
Filtrerer det analoge udgangs-

signal.
Se figur 6. 5-7.

63% -

Figur 6.5-7 Analog udgangsfiltrering

tfs]

‘<—> UDO009K16

3.3 Inversion af analog udgang

Inverterer analoge udgangs-

signaler:
Max. udgangssignal = Indstillingsveerdi pa Analog
minimum. udgangs-
Min. udgangssignal = Indstilingsvaerdi pa
maksimum.

12mA L - - - L\\, NP e e T - el

10mA - - - - -\C B e e -

Figur 6.5-8 Inversion af analog udgang

. ~ I Param. 3.5
AMA - - - - N m oo IN - - - ‘;{,:100%
1Valgt (para. 3.1)

'signal max.-veerdi
|

|
| Param. 3. 5
| =200%

0mA T >

Definerer det minimale signal til 0 05 L0 uporaki7
enten 0 mA eller 4 mA (flydende
nul). Se figur 6.5-9.

3.4 Analogt udgangsminimum

>

3.5 Skalering af analog udgang

Skaleringsfaktor for analog
udgang. Se figur 6.5-9.

Signal Signalets max.-veerdi

Udgangsfre- [Max. frekvens (p. 1. 2) .
nalo

kvens udgar?gs-
Motorhastighed | Max.hastighed (nxf .., /f,; strom o Eoo
Udgangs- 2Xlhex i A S
strgm /
Motormoment |2 X T, vt
Motoreffekt |2 X Pyt

. 12 mA
Motorspeending|100% X U ot
DC-mellem- |1000V 10ma
kreds-spaending .
Pl-ref.-vaerdi  {100% x max. ref.-veerdi Par3. 4=t Lo/
Pl-akt. veerdi 1 [100% x max. akt. veerdi Max.-veerdi for signal,
Pl-akt. veerdi 2 {100% x max.akt. veerdi. Par.3.4-0 ‘ valgtmed param. 3.1.
Pl-fejlveerdi  |100%x max.fejlvaerdi. 0 0s 10 upoizkis
Pl-udgang 100% x max. udgang.

Figur 6.5-9 Analog udgangsskalering
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3.6 Digitale udgangsfunktioner
3.7 Funktioner for releeudgang 1
3.8 Funktioner for releeudgang 2
Indstillingsvaerdi Signalindhold
0 =Ikkeibrug Ude af drift
Den digitale udgang DO1 nedseetter stremmen, og de pro-
grammerbare relaeer (RO1, RO2) aktiveres nar:
1 =Klar -frekvensomformeren er Kklar til drift.
2 =Kar -frekvensomformeren er i drift (motoren karer).
3 =Fejl -der er opstaet en fejl.
4 =Fejlinverteret -der ikke er opstaet en fejl.
5 =Vacon-overophedningsvarsel -kglepladetemperaturen overstiger +70°C.
6 = Ekstern fejl eller advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 2.
7 =Referencefejl eller -advarsel -der er fejl eller advarsel afhaengigt af parameter 7. 1.
(hvis den analoge reference er 4—20 mA og signalet er <4mA.)
8 =Advarsel -altid hvis der er en advarsel.
9 =Reverseret -signalet til modsat omlgbsretning er valgt.
10 = Jogginghastighed valgt -jogginghastighed er blevet valgt via den digitale indgang.
11 = Indstillet hastighed naet -udgangsfrekvensen har naet den indstillede reference.
12 = Motorregulator aktiveret -overspaendings- eller overstrgmsregulatoren er aktiveret.
13 = Udgangsfrek.-greenseovervagning 1 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 9 og 3. 10).
14= Udgangsfrek.-greenseovervagning 2 | -udgangsfrekvensen overskrider de indstillede gvre/nedre
overvagningsgreenser (par. 3. 11 og 3. 12).
15= Momentgraense-overvagning -motormomentet overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgreenser (par. 3. 13 og 3. 14).
16= Referencegraense-overvagning -referencen overskrider de indstillede gvre/nedre over-
vagningsgraenser (par. 3. 15 og 3. 16).
17 = Ekstern bremsekontrol -der er ekstern bremse ON/OFF-styring med
programmerbar forsinkelse (par 3. 17 og 3. 18)
18 = Styring fra I/O-klemmer -ekstern styretilstand er valgt med den programmerbare taste #2
19 = Temperaturgraenseovervagning -frekvensomformerens temperatur overskrider de indstillede
af frekvensomformeren avre/nedre overvagningsgraenser (par. 3. 19 og 3. 20).
20 = Ugnsket omdrejningsretning -motorakslens omdrejningsretning adskiller sig fra den
gnskede.
21 = Ekstern bremsekontrol inverteret -der er ekstern bremse ON/OFF-styring (par. 3.17 og 3.18).
(Udgangen er aktiv, nar bremsestyringen er sat til ON.)
22—27 = Ikke i brug
28 = Hjeelpedrev 1 start Starter og stopper hjeelpedrev 1
29 = Hjeelpedrev 12start Starter og stopper hjeelpedrev 2
30 = Hjeelpedrev 3 start Starter og stopper hjeelpedrev 3
Tabel 6.5-2 Udgangssignaler via DO1 og udgangsreleeer RO1 og ROZ2.
3.9 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgreense 1
3.11 Overvagningsfunktion for udgangsfrekvensgraense 2
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre greense
2 = Overvagning af gvre greense
Hvis udgangsfrekvensen overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3. 10, 3.
12), frembringer denne funktion en advarselsmeddelelse via den digitale udgang
DO1 og via en af releeudgangenr RO1 og RO2, afthaengigt af hvordan parametrene
3. 6—3. 8 er indstillede.
3.10 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgraense 1
3.12 Overvagningsveerdi for udgangsfrekvensgreense 2
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 9 (3. 11), se figur 6.5-10.
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3.13 Overvagningsfunktion
for momentgreense
0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense

2 = Overvagning af gvre greense } ftha Par.3.9=2
Hvis den beregnede momentveerdi |~ | ) B
overskrider den indstillede gvre/ ' 1

nedre graense (3. 14), frembringer

besked via den digitale udgang
DOL1 eller via en af releeudgangene
RO1 og ROZ2, afheengigt af Bksempel: 51 Ro—  [21[rol— [21]Ron—
hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er vy B - o AN
indstillede.

denne funktion en advarsels- |
I

uDpoogk19 t
>

Figur 6.5-10 Overvagning af
udgangsfrekvens

3.14 Overvagningsveerdi for momentgraense
Den beregnede momentvaerdi overvages med parameter 3. 13.
3.15 Overvagningsfunktion for referencegreense

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis referenceveerdien overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3. 16),
frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DOL1 eller via
en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8 er
indstillede. Den overvagede reference er den i gjeblikket aktive reference. Det kan
veere kilde A eller B's reference, afheaengigt af DIB6-indgangen eller panelreferencen
hvis panelet fungerer som styrekilde.

3.16 Overvagningsveerdi for referencegraense
Frekvensveerdien overvages med parameter 3. 15.

3.17 Frakoblingsforsinkelse for ekstern bremse

3.18 Tilkoblingsforsinkelse for ekstern bremse

Med disse parametre kan timingen af den eksterne bremse kobles til start- og
stop-styresignalerne, se figur 6.5-11.

Bremsestyringssignalet kan programmeres via den digitale udgang DOl eller viaen
af releeudgangene RO1 og RO2, se parameter 3. 6—3. 8.

3.19 Funktion til temperaturgreenseovervagning af frekvensomformeren

0 = Ingen overvagning
1 = Overvagning af nedre graense
2 = Overvagning af gvre greense

Hvis frekvensomformerens temperatur overskrider den indstillede gvre/nedre greense (3.
20), frembringer denne funktion en advarselsbesked via den digitale udgang DO1 eller
via en af releeudgangene RO1 og RO2, afhaengigt af hvordan parametrene 3. 6—3. 8
er indstillede.

3.20 Frekvensomformerens temperaturgreenseveerdi

Temperaturveerdien overvages med parameter 3. 19.
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a)
tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18

[+ |
Digital- eller
releeudgang

Ekstern i

BREMSE: OFF |
ON !
I

DIAL:K@R FREMAD
STOP

DIA2:K@R MODSAT
STOP t

P
UD012K45
b)
toee = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18
Ekstern ! L
BREMSE: OFF Digital- eller
ON . releeudgang

|
|
|
_—] |
|
|
|
|
|
!
T

I
DIAl: START-
PULS

DIA2: STOP-
PULS

Figur 6.5-11 Ekstern bremsestyring: a) Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 = 0, 1 eller 2
b)Start-/stoplogik-valg par. 2. 1 = 3.

4.1 Accelerations-/decelerationsrampe 1-form
4.2 Accelerations-/decelerationsrampe 2-form
Begyndelsen og slutningen pa accelerations- og decelerationsramperne kan udjeevnes
med disse parametre. Indstillingsveerdi O giver en lineser rampeform som ggr at ac-
celerationen og decelerationen reagerer omgaende pa aendringer i referencesignalet
med tidskonstanten indstillet ved hjeelp af parameter 1. 30g 1.4 (4.3 0g 4. 4).
Indstillingsveerdi 0,1—10 sekunder for 4. 1 (4. 2) far linezer acceleration/deceleration
til at antage en S-form. Parameter
1.3 0g 1. 4 (4. 3 og 4. 4) Yz
bestemmer tidskonstanten for ac-
celeration/deceleration i midten af
kurven. ‘
Se figur 6.5-12.
Figur 6.5-12 S-formet acceleration/
deceleration.
[
UDOOQKZOV
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4.3 Accelerationstid 2
4.4 Decelerationstid 2

Disse veerdier svarer til den tid der kraeves for at udgangsfrekvensen kan accelerere

fra den indstillede minimumsfrekvens (par. 1. 1) til den indstillede maksimumsfrekvens

(par. 1. 2). Veerdierne gar det muligt at indstille to forskellige saet accelerations-/

decelerationstider i en applikation. Det aktive saet kan veelges med denne applikations

programmerbare signal DIA3, se parameter 2. 2.

Accelerations-/decelerationstider kan reduceres ved hjeelp af et frit analogt

indgangssignal, se parameter 2. 18 og 2. 19.

4.5 Bremsemodul

0 =Ingen bremsemodul

1 = Bremsemodul og bremsemodstand installeret

2 = Eksternt bremsemodul

Nar frekvensomformeren far motoren til at decelerere, bliver inertien fra motoren og

belastningen ledt ind i den eksterne bremsemodstand. Dette muligger at

frekvensomformeren kan fa belastningen til at decelerere med et moment svarende
til accelerationen hvis bremsemodstanden er korrekt valgt. (Se den saerskilte
installationsmanual til bremsemodstande.)

4.6 Startfunktion

Rampe:

0 Frekvensomformeren starter fra 0 Hz og accelererer til den indstillede referen-
cefrekvens inden for den fastsatte accelerationstid. (Belastningsinerti eller start-
friktion kan forarsage forleengede accelerationstider.)

Flyvende start:

1 Frekvensomformeren er i stand til at koble ind pa en kerende motor ved at tilfare
motoren et lille moment og ved at sgge efter en frekvens svarende til den
hastighed motoren karer med. Sggningen begynder fra maksimumsfrekvensen
hen imod den aktuelle frekvens indtil den korrekte veerdi er fundet. Derefter
accelereres/decelereres udgangsfrekvensen indtil den indstillede reference-
veerdi er naet i henhold til de indstillede accelerations-/decelerationsparametre.
Anvend flyvende start hvis motoren eventuelt karer frilgb nar der gives startsignal.
Med flyvende start er det muligt at kare igennem korte netspaendingsudfald.

4.7 Stopfunktion

Frilgb :

0 Motoren karer frilgb frem til en standsning uden nogen styring fra
frekvensomformeren efter at stopsignalet er givet.

Rampe:

1 Efter stopsignalet decelererer motoren i henhold til de indstillede
decelerationsparametre.

Hvis den regenererede energi er hgj, kan det veere ngdvendigt at anvende en
ekstern bremsemodstand for at fa en hurtigere deceleration.
4.8 Jaevnstrgmsbremse-strgm
Definerer motorstrgmmen under jeevnstrgmsbremsning.
4.9 Jeevnstrgmsbremsetid ved stop

Definerer om bremsning er sat til ON eller OFF samt jeevnstrgmsbremsens bremsetid

nar motoren standser. Jeevnstramsbremsens funktion afheenger af stopfunktionen,

parameter 4. 7. Se figur 6.5-13.
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4.10 Jeevnstrgmsbremsens frekvens under rampestop
Se figur 6.5-14.

4. 11 Jaevnstrgmsbremsetid ved
start
_ _ A
0 Jeevnstramsbremse ikke i Udgangs-
brug frekvens

>0 Jeevnstrgmsbremsen akti-
veres ndr startsignalet gives,
0g denne parameter definerer
den tid der skal g4, fer brem-
sen udlgses. Nar bremsen er
udlgst, gges udgangsfrekven- t
sen i henhold til indstillingen

\

af startfunktionsparameter 4. 6 :M

og accelerationsparameteren gfgp

(1.3, 4. 1eller 4. 2, 4. 3), se vpotzrez
figur 6.5-15.

Figur 6.5-15 Jaevnstroms-
bremsning ved start

4,12 Jogginghastigheds-reference

Parameterveerdien definerer jogginghastigheden, der er valgt via den digitale

indgang
A
5.1 Forbudte frekvensomrader fUdgangS‘
rekvens [Hz]
5.2 nedre greense/gvre greense
53 T 1
5.4
55 ] e X >
5.6 I nogle systemer kan det veere ‘ ‘
nadvendigt at undga visse frekven- l l
ser p.g.a. mekaniske resonans- 51 | 52
problemer. 5.3 5.4
55 | 5.6
Med disse parametre er det muligt ! ! et y
at afgreense tre forbudte frekvens- | | Reference ]
omrader (skip frequency). UD012K33
Figur 6.5-16 Eksempel pa indstilling
af forbudte frekvensomréader.
6.1 Motorstyringstilstand
0 = Frekvensstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er frekvens-
referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).
1 = Hastighedsstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).
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4.10 Jeevnstrgmsbremsens frekvens under rampestop

Se figur 6.5-14.

4.11 Jaevnstrgmsbremsetid ved
start

0 Jeaevnstrgmsbremse ikke i brug A

'Udgangs-

>0 Jeaevnstrgmsbremsen aktiveres frekvens
nar startsignalet gives, og
denne parameter definerer
den tid der skal ga, far brem-
sen udlgses. Nar bremsen er
udlgst, gges udgangsfrekven-
sen i henhold til indstillingen af
startfunktionsparameter 4. 6
0g accelerationsparameteren | Par4. 11,
(1.3,4. 1eller 4. 2, 4. 3), se kR T
figur 6.5-15. STOP UD009K22

\

Figur 6.5-15 Jeevnstroms-
bremsning ved start

4.12 Jogginghastigheds-reference

Parameterveerdien definerer jogginghastigheden, der er valgt via den digitale

indgang
5.1 Forbudte frekvensomrader
5.2 nedre greense/gvre greense
5.3 £
[Hz]
5.4
5.5
5.6 I nogle systemer kandetveere | [ """ TTTC ,
ngdvendigt at undgé visse frekven- ’ f;?:;’rfc”es'
ser p.g.a. mekaniske resonans- | }------------__ “"' >
problemer. ! !
Med disse parametre er det muligt
at afgreense tre forbudte frekvens- 5.1 5.2
3 . 5.3 | 5.4
omrader (skip frequency). 55 5 6
Figur 6.5-16 Eksempel pa indstilling 3 3 [Hz]
af forbudte frekvensomréader. ‘ ‘ >
UDO009K33
6.1 Motorstyringstilstand
0 = Frekvensstyring: I/0-klemme- og panelreferencerne er frekvens-
referencer, og frekvensomformeren styrer
udgangsfrekvensen (udgangsfrekvensoplgsning =
0,01 Hz).
1 = Hastighedsstyring: I/O-klemme- og panelreferencerne er hastigheds-
referencer, og frekvensomformeren styrer motorhas-
tigheden (reguleringsngjagtighed + 0,5%).
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6.2

oo
~w

6.5

6.6

6.7

Switchfrekvens

Motorstgj kan minimeres ved anvendelse af en hgj switchfrekvens. En forggelse af
switchfrekvensen reducerer frekvensomformerens kapacitet. Fgr frekvensen aendres
fra standardindstillingen 10 kHz (3,6 kHz fra 30 kW og opefter), bar den tilladte
kapacitet kontrolleres fra kurven i figur 5.2-3, kapitel 5.2 i betjeningsmanualen.

Feltsveekkelsespunkt
Speending ved feltsveekkelsespunktet

Feltsvaekkelsespunktet er den udgangsfrekvens ved hvilken udgangsspaendingen nar
den indstillede maksimumsveerdi (par. 6. 4). Over denne frekvens forbliver udgangs-
spaendingen pa den indstillede maksimumsveerdi. Under denne frekvens er
udgangsspaendingen afhaengig af indstillingen af U/f-kurvens parametre 1. 8, 1. 9, 6.
5,6.6 09 6. 7. Se figur 6.5-17.

Nar parametrene 1. 10 og 1. 11 (motorens nominelle spaending og nominelle frekvens)
er indstillede, indstilles parametrene 6. 3 og 6. 4 automatisk til de tilsvarende veerdier.
Hvis der gnskes forskellige veerdier for feltsveekkelsespunktet og den maksimale
udgangsspeaending, skal disse parametre aendres efter indstillingen af parametrene
1.10 0g 1. 11.

U/f-kurvens midtpunktsfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsfrekvens. Se figur 6.5-17.

U/f-kurvens midtpunktsspaending

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens midtpunktsspaending. Se figur 6.5-17.

Udgangsspeending ved nulfrekvens

Hvis den programmerbare U/f-kurve er valgt med parameter 1. 8, definerer denne
parameter kurvens nulfrekvens-spaending. Se figur 6.5-17.

(0] B e

Par 6. 4 Standard: motorens
nominelle spaending

Feltsvaekkelsespunkt

Par.6.6 | _
(Olet. 10%)

Par. 6.7 |
(Olet. 1.3%)

Standard: motorens
nominelle frekvens

—

Par. 6.5 Par. 6. 3 flHz]
(Olet. 5 Hz) UDO009K08

Figur 6.5-17 Programmerbar U/f-kurve.
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Overspaendings-controller
Underspeaendings-controller

oo
©

Disse parametre muliggar at over-/underspaendings-controllerne kan saettes ud af drift.
Det kan veere nyttigt hvis forsyningsspaendingen varierer mere end -15%—+10% og
applikationen ikke tolererer denne over-/underspaending. Controlleren styrer udgangs-
frekvensen i henhold til forsyningsudsvingene.

Over- eller underspaending kan opsta nar controllerne er sat ud af drift.

7.1 Reaktion pa referencefejl

0 =Ingen reaktion

1 =Advarsel

2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilab

Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse hvis 4—20 mA
referencesignalet er i anvendelse, og signalet kommer under 4 mA. Informationen kan
ogsa programmeres via den digitale udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.

7.2 Reaktion pa ekstern fejl

0 =Ingen reaktion

1 =Advarsel

2 = Fejl, stoptilstand efter fejl i henhold til parameter 4.7
3 = Fejl, stoptilstand efter fejl, altid ved frilgb

Der kommer en advarsel eller en fejlhandling og -meddelelse fra det eksterne fejlsignal
i den digitale indgang DIA3. Informationen kan ogsa programmeres via den digitale
udgang DO1 og via releeudgangene RO1 og RO2.

7.3 Faseovervagning af motoren

0 =Ingen reaktion
2 = Fejl

Faseovervagning af motoren sikrer at motorfaserne har omtrent ens strgmforbrug.
7.4 Jordfejlsbeskyttelse

0 =Ingen reaktion

2 =Fejl

Jordfejlsbeskyttelse sikrer at summen af motorfasestrammene er nul. Overstrgms-
beskyttelsen fungerer altid og beskytter frekvensomformeren mod jordfejl med hgje
strgmme.

Parameters 7. 5—7. 9 termisk motorbeskyttelse

Generelt

Den termiske motorbeskyttelse beskytter motoren mod overophedning. Vacon CX/CXL/CXS-
frekvensomformere er i stand til at forsyne motoren med en strgm der er hgjere end den nominelle.
Hvis belastningen kraever en sa hgj stram, er der en risiko for at motoren vil blive termisk
overbelastet. Dette geelder i seerdeleshed ved lave frekvenser. Ved lave frekvenser er motorens
kaleeffekt og motorens kapacitet reduceret. Hvis motoren er udstyret med en ekstern ventilator,
er belastningsreduktionen ved lave hastigheder lille.
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Den termiske motorbeskyttelse er baseret pa en
teoretisk model som anvender frekvensomfor-
merens udgangsstrgm til at afggre motorens
belastning. Nar frekvensomformeren er tilsluttet,
anvender den teoretiske model kgleplade-
temperaturen til at bestemme motorens start-
temperatur. Den teoretiske model forudseetter at
motorens omgivelsestemperatur er 40°C.

Indstillingen af den termiske motorbeskyttelse kan
tilpasses med en andring af parametrene. Den
termiske stram |+ specificerer den belastningsstram
over hvilken motoren er overbelastet. Denne
strgmgreense er en funktion af udgangsfrekvensen.
Kurven for It indstilles med parametrene 7. 6, 7. 7
og 7.9, se figur 6.5-18. Parametrenes standard-
indstillinger kommer fra motorens typeskilt.

Ved en udgangsstram svarende til I vil det termiske
stade n& den nominelle vaerdi (100%). Det termiske
stade andres med kvadratet pa strammen. Med
en udgangsstram pa 75% af It -veerdien vil det
termiske stade nd veerdien 56%, og med en
udgangsstram pd 120% af |1 -veerdien ville det
termiske stade na veerdien 144%. Funktionen vil
fa apparatet til at koble ud (trip) (se par. 7. 5) hvis
det termiske stade nar en veerdi pa 105%.
Hastigheden hvormed det termiske stade aendres
indstilles med tidskonstantparameteren 7. 8. Jo
sta@rre motoren er, des leengere tid tager det at na
den endelige temperatur.

Motorens termiske stade kan overvages pa
displayet. (Se tabellen over overvagede emner i
betjeningsmanualen, tabel 7.3-1.)

/N

ADVARSEL! Den teoretiske model beskytter ikke motoren hvis luftstrammen
til motoren er reduceret p.g.a. blokering af ventilationsristen.

7.5 Termisk motorbeskyttelse

Operation:

0 =Ikke i brug

1 =Advarsel

2 = Udkobling (trip)
Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadiet.
Deaktiveres beskyttelsen, ved indstilling af parameteren til 0, nulstilles motorens
termiske stade (0%).

7.6 Termisk motorbeskyttelse, breakpointstrgm
Strammen kan indstilles inden for veerdierne 50,0—150,0% x|, .
Med denne parameter indstilles veerdien for den termiske stram ved frekvenser
over breakpoint pa den termiske stramkurve, se figur 6.5-18.
Veerdien indstilles som en procentveerdi der refererer til motorens typeskilt (para-
meter 1. 13, motorens nominelle stram) og ikke frekvensomformerens nominelle
udgangsstram.
Motorens nominelle strgm er den strgm som motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.
Hvis parameter 1. 13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.
Indstillingen af denne parameter (eller parameter 1. 13) bergrer ikke frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm. Parameter 1. 7 afger alene frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm.
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7.7

7.8

Figur 6.5-18 |_-kurve over termisk
motorstram.

Strom-
grense
par. 1.7

Par. 7.6 4 — — — — — — — — — It

Par. 7.7 f

Overbelastningsomrade

Par. 7 9 UMCH7_91

Termisk motorbeskyttelse, nulfrekvens-stram

Strgmmen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150,0% X l,potor- DENNE para-
meter indstiller veerdien for termisk stram ved nulfrekvens, se figur 6.5-18.

Standardveerdien er indstillet ud fra en antagelse om, at der ikke er ekstern
motorafkgling. Hvis der findes en ekstern ventilator, kan denne parameter indstilles

til 90% (eller hgjere).

Veerdien indstilles som en procentsats
beregnet pa basis af de givne data pa
motorens typeskilt (parameter 1.13,
motorens nominelle stram), ikke frekvens-
omformerens nominelle udgangsstrgm.
Motorens nominelle stram er den strgm som
motoren kan klare ved direkte on-line-
anvendelse, uden at blive overophedet.

Termisk motorbeskyttelse, tidskonstant

Hvis parameter 1. 13 &endres, bliver denne
parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

Indstillingen af denne parameter (eller pa-
rameter 1. 13) bergrer ikke frekvensomfor-
merens maksimale udgangsstrgm. Param-
eter 1. 7 afggr alene frekvensomformerens
maksimale udgangsstram.

Motorens termiske tidskonstant kan indstilles inden for vaerdierne 0,5—300
minutter. Jo st@rre motoren er, des starre er tidskonstanten. Tidskonstanten er
tiden hvor det beregnede termiske stade har naet 63% af dets endelige

veerdi.

Den termiske motortid er afheengig af
motorens design og varierer inden for
forskellige motorfabrikater.

Tidskonstantens standardveaerdi er beregnet
pa basis af de givne data pa motorens typeskilt
(parameter 1. 12 og 1. 13). Hvis nogle af disse
parametre aendres, bliver denne parameter
automatisk sat tilbage til standardveerdien.

Hvis motorens tg -tid er kendt (oplyst af mo-
torfabrikanten),kan tidskonstantparameteren

eventuelt baseres pa tg -tiden. Som en tom-
melfingerregel svarer motorens termiske
tidskonstant i minutter til 2xtg (tg i sekunder
er den tid i hvilken en motor kan kare pa en
sikkerhedsmaessig forsvarlig made ved seks
gange den nominelle strgm). Hvis
frekvensomformeren er afbrudt, gges
tidskonstanten internt til tre gange den
indstillede parameterveerdi.Afkglingen der
finder sted nar frekvensomformeren er
afbrudt, er baseret p& konvektion, og
tidskonstanten forgges.
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7.9 Termisk motorbeskyttelse, breakpoint-frekvens

Frekvensen for den den termiske stramkurves breakpoint kan indstilles inden for
veerdierne10—500 Hz. Med frekvenser over dette punkt forudseettes motorens
termiske kapacitet at veere konstant, se figur 6.5-18.

Standardveerdien er baseret pa de givne data pa motorens typeskilt (parameter 1. 11).
Den er 35 Hz for en 50 Hz-motor og 42 Hz for en 60 Hz-motor. Generelt geelder det at
den er 70% af frekvensen ved feltsveekkelsespunktet (parameter 6. 3). £ndres nogle
af parametrene 1. 11 eller 6. 3, bliver denne parameter automatisk sat tilbage til
standardveerdien.

A
Motortemperatur
i- | Udkoblingsomréade rﬂ
105% i | | K\
‘Motor— I Udkobling/advarsel
stram
| par. 7.5
I/t
Tidskonstant T
M = 2 T Tid
otortemperatur @ = (17 x (1-e™h)
* /Endres efter motorstarrelse og
indstilles med parameter 7.8 UMCH7_92

Figur 6.5-19 Beregning af motortemperatur.

Parameters 7. 10— 7. 13, beskyttelse mod stall
Generelt

Beskyttelsen mod motor-stall forhindrer at der opstar kortvarige overbelastninger af motoren, f.eks.
ved aksel-stall. Stall-beskyttelsens reaktionstid kan indstilles til at vaere kortere end reaktionstiden
ved termisk motorbeskyttelse. Stall-tilstanden defineres ved to parametre, 7.11. stall-strgm og 7.13.
stall-frekvens. Hvis strammen er hgjere end den definerede graenseveerdi og udgangsfrekvensen
er lavere, er stall-tilstanden sand. Der er ingen egentlig indikation af akselrotationen. Stall-
beskyttelse er en slags overstramsbeskyttelse.

7.10 Beskyttelse mod stall

Drift:
0 =Ikke i brug
1 =Advarsel
2 = Udkobling (trip)

Udkobling og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis udkobling er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen og stall-tidsteelleren nulstilles.
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7.11 Stremgraense v. stall A

Strammen kan indstilles inden for
veerdierne 0,0—200% X lpmotor-

| stall-tilstand skal strammen vaere
hgjere end den indstillede greense,
se figur 6.5-20. Veerdien er en
procentsats beregnet pa basis af
de givne data pa motorens typeskilt
(parameter 1. 13, motorens
nominelle stram). Hvis parameter l
1.13 eendres, bliver denne para- }
meter automatisk sat tilbage til |

!

Stall-omréde

Par. 7. 11

standardveaerdien. f

»
>

Figur 6.5-20 Indstilling af stall- Par. 7. 13 umcH7_u
egenskaber.

7.12 Stall-tid

Stall-tiden kan indstilles inden for veerdierne 2,0—120 sekunder.

Dette er den maksimalt tilladte tid for en stall-tilstand. Der findes en intern op-/ned-
teeller som opregner stall-tiden, se figur 6.5-21.

Hvis veerdien af stall-tidstaelleren overskrider den definerede greense, udlgser
beskyttelsen en udkobling, se parameter 7. 10.

7.13 Maksimal stall-frekvens
A stall-tidsteeller

Frekvensen kan indstilles inden for
veerdierne 1—f__ (par. 1. 2).

| stall-tilstand skal udgangs-
frekvensen veere mindre end denne
greense, se figur 6.5-20.

Udkoblingsomrade

Par. 7. 12 +

\

Fejl/advarsel

UMCH7_12

Tid

»
|

Stall -
Ingen stall J |_| \—

Figur 6.5-21 Opregning af stall-tid..

Parameter 7.14— 7. 17, beskyttelse mod underbelastning
Generelt

Formalet med at beskytte motoren mod underbelastning er at sikre at der er belastning pad motoren
mens frekvensomformeren kgrer. Hvis motoren mister sin belastning, kan der opsta problemer i
processen, f.eks. et sprunget band eller en pumpe der er Igbet tar.

Beskyttelsen mod underbelastning af motoren kan er ikke aktiv under 5 Hz (underbelastnings-
gendres ved at indstille underbelastningskurven med teellerveerdien er standset), se figur 6.5-22.
parametrene 7. 15 og 7. 16. Underbelastnings- ] o )
kurven er en kvadratisk kurve indstillet mellem Underbelastningskurvens momentveerdier indstilles

nulfrekvens og feltsvaekkelsespunktet. Beskyttelsen som procentsatser af motorens nominelle moment.
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De givne data pa motorens typeskilt (parameter 1.  der anvendes anden motor end den nominelle
13, motorens nominelle strgm) og frekvensomfor- sammen med frekvensomformeren, falder
merens nominelle stram, Ict anvendes til at finde  ngjagtigheden af momentudregningen..

den interne momentvaerdis skaleringsforhold. Hvis

7.14 Beskyttelse mod underbelastning

Drift:
0 = Ikke i brug
1 = Advarsel
2 =Fejl

Fejl og advarsel vises med samme kode i displayet. Hvis fejl er valgt, vil
frekvensomformeren standse og aktivere fejlstadet.

Indstilles parameteren til 0, deaktiveres beskyttelsen, og stall-tidsteelleren nulstilles.

7.15 Beskyttelse mod underbelastning, belastning i feltsveekkelsesomrade

Momentgreensen kan indstilles
inden for veerdierne 20,0—150 % x
TnMotor-

Denne parameter giver veerdien af
det mindst tilladte moment nar

udgangsfrekvensen er over felt-
sveekkelsespunktet, se figur 6.5-

»

A Moment

Par. 7. 15

22.
Hvis parameter 1.13 sendres, bliver
denne parameter automatisk sat Par. 7. 16 !
tilbage til standardveerdien. Underbelastnings-
omrade
‘ f
;HZ Feltsvaekkelsespunkt UMCHLE
par. 6.3
Figur 6.5-22 Indstilling af
minimumsbelastning.
7.16 Beskyttelse mod underbelastning, nulfrekvensbelastning

Momentgraensen kan indstilles inden for veerdierne 10,0—150 % X T wmotor-

Denne parameter giver veerdien af det mindst tilladte moment ved nulfrekvens,
se figur 6.5-22. Hvis parameter 1.13 aendres, bliver denne parameter automatisk sat
tilbage til standardveerdien.

7.17 Underbelastningstid
Denne tid kan indstilles inden for veerdierne 2,0—600,0 sekunder.

Dette er den maksimalt tilladte tid for en underbelastningstilstand. Der findes en in-
tern op-/ned-teeller som opregner underbelastningstiden, se figur 6.5-23.

Hvis veerdien af underbelastnings-tidsteelleren overskrider den definerede graense,
udlgser beskyttelsen en udkobling, se parameter 7. 14. Hvis frekvensomformeren
standses, nulstilles underbelastningsteelleren.
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AUnderbelastnings-tidsteeller
Udkoblingsomrade
Par. 7. 17 /
|
| Fejl/advarsel
: par. 7.14
|
|
|
|
|
: UMCH7_17
: Tid
Figur 6.5-23 Beregning af under- Underb. Ingen _ _ g
belastningstid. underb. _ L L
8.1 Automatisk genstart, antal forsgg
8.2 Automatisk genstart, forsggstid
Den automatiske genstartsfunktion genstarter frekvensomformeren efter de fejltyper
der er valgt med parametrene 8. 4—8. 8. Startfunktionen for automatisk genstart
veelges med parameter 8. 3
Parameter 8. 1 bestemmer hvor mange gange der ma udfares automatisk genstart i
lgbet af pragvetiden, indstillet med parameter 8. 2.
Opteellingen begynder ved farste autogenstart. Hvis antallet af genstartsforsgg ikke
overstiger det tilladte antal i henhold til parameter 8. 1 under forsggstiden, nulstilles
teelleren nar pravetiden er gaet, og opteellingen begynder forfra ved nzeste fejl. Se
figur 6.5-24.
A
Antal fejl under t =t
sl ltrial _ ; tirial 1
s - —
2+ | Par.8.1=3
| | tiyin) = Par. 8. 2
1L trial
t
Tre fejl Fire fejl
g'tagp | UD012K25
Figur 6.5-24 Automatisk genstart.
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8.3 Automatisk genstart, startfunktion

Denne parameter definerer starttilstanden:
0 = Start med rampe.
1 = Flyvende start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk genstart efter underspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter underspeendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter underspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.5 Automatisk genstart efter overspaendingsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overspaendingsfejl.

1 = Automatisk genstart nar motoren efter overspaendings-fejltilstand re-
turnerer til normal tilstand (DC-mellemkreds-spaendingen returnerer til
normalt niveau).

8.6 Automatisk genstart efter overstrgmsfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter overstramsfejl.
1 = Automatisk genstart efter overstrgmsfejl.

8.7 Automatisk genstart efter referencefejl

0 = Ingen automatisk genstart efter referencefejl.
1 = Automatisk genstart efter at det analoge stramreferencesignal (4—20 mA)
returnerer til normalt niveau (>4 mA)

8.8 Automatisk genstart efter over-/undertemperaturfejl

0 = Ingen automatisk genstart efter temperaturfejl.
1 = Automatisk genstart efter at kalepladetemperaturen er returneret til
normalt niveau mellem -10°C—+75°C.
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9.

©
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1

.10

.11

Antal hjeelpedrev

Antallet af hjeelpedrev der skal veere i brug defineres med denne parameter. De signaler
der styrer om hjeelpedrevene skal kobles til eller fra kan programmes til releeudgange
eller til digitale udgange ved hjeelp af parameter 3. 6 - 3. 8. Standardindstillingen er
ét hjeelpedrev i brug og dette drev er for-programmeret til releeudgang RO1.

Startfrekvens for hjeelpedrev 1
Startfrekvens for hjeelpedrev 2
Startfrekvens for hjeelpedrev 3

Frekvensen par det frekvensstyrede drev skal veere 1 Hz hgjere end graensen, der er
defineret med disse parametre, far hjzelpedrevet startes. Ved overstigningen pa 1 Hz
sker der en tidsforsinkelse for at undga unadvendige starter og standsninger. Se figur
6.5-25.

Stopfrekvens for hjeelpedrev 1
Stopfrekvens for hjeelpedrev 2
Stopfrekvens for hjeelpedrev 3

Frekvensen pa det frekvensstyrede drev skal falde til LHz under den greense, der er
defineret med disse parametre, fgr hjeelpedrevet standses. Stopfrekvensgraensen
definerer ogsa den frekvens som drevet, der er styret af frekvensomformeren, falder
til efter at hjeelpedrevet startes. Se figur 6.5-25.

Startforsinkelse for hjeelpedrev

Hjeelpedrevet startes nar det frekvensstyrede drevs frekvens har passeret
hjeelpedrevets startfrekvens i tidrummet defineret med parameter 9.10. Forsinkelsen
er ens for alle hjeelpedrev. Med denne funktion kan ungdvendige starter forarsaget
af momentvise frekvensoverskridelser af startgraensen undgas. Se figur 6.5-25.

Stopforsinkelse for hjeelpedrev

Hjeelpedrevet standses nar det frekvensstyrede drevs frekvens har passeret
hjeelpedrevets stopfrekvens i tidsrummet defineret med parameter 9.11. Forsinkelsen
er ens for alle hjeelpedrev. Med denne funktion kan ungdvendige standsninger
forarsaget af momentvise frekvensfald til under stopgreensen undgas. Se figur 6.5-
25.

Udgangsfrekvens Udgangsfrekvens

A A Startforsinkelse for
hjeelpedrev (par. 9. 10)

_ . ! + - - - n Frekvensstigning
Startfrekvens for hjeelpedrev 1 (par. 9.2 + 1Hz) Startfrekvens for hjeelpedrev 1 (par. 9.2 + 1Hz) / I under

———————————————————————————————————————————— = —startforsinkelse
Frekvesen efter startaf ~___.-->
hjeelpedrev 1 er par. 9.3
-1Hz
Stopfrekvens for
hjeelpedrev 1
(par. 9.3 - 1Hz)
Fmin I -|- -
parll/s - - - Frekvesen efter start af I :
i i - Frekvensfald und H .
\ Stopfrekvens for hjzelpe L rekvenstaidunder - § __ i Stopforsinkelse for

drev 1 (par. 9.3 - 1Hz) ~ Ti@lpedrevierpar. 0.3 Fmin  stopforsinkelse S hizlpedrev (par. 9. 11)

+1Hz par. 1.1

Flow Flow

>

Figur 6.5-25 Eksempel pa parametrenes effekt ved variabel hastighed og et hjselpedrev-
system.
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9.12 Referencetrin efter start af hjeelpedrev 1
9.13 Referencetrin efter start af hjeelpedrev 2
9.14 Referencetrin efter start af hjeelpedrev 3
Referencetrinnet vil altid automatisk blive lagt til referencevaerdien, nar det tilsvarende
hjeelpedrev startes. Med referencetrin kan der f.eks. kompenseres for tryktab i rgrene
forarsaget af det forggede flow . Se figur 6.5-26.
Reference til Pl-contorller
A
Referencetrin 3
par. 9. 14 .
Referencetrin 2
par. 9. 13
Referencetrin 1
par. 9. 12 K
Reference I
(analog indgang)
>
Tid
start
Hjeelpedrev 1 stop
start
Hjeelpedrev 2 stop
Hizlned 3 start
jeelpedrev stop
Figur 6.5-26 Referencetrin efter start af hjeelpedrev.
9.16 Soveniveau
9.17 Soveforsinkelse
Ved at eendre denne parameter fra veerdien 0,0 Hz aktiveres sovefunktionen, som
automatisk standser frekvensomformeren nar frekvensen pa drevet der er styret af
frekvensomformeren har veeret under soveniveauet (par. 9.16) i tidrummet defineret
som soveforsinkelse (par. 9. 17). Under stoptilstanden er pumpe- og ventilatorstyringen
i drift, og den seetter frekvensomformeren i driftstilstand nar opvagningsniveauet
defineret med parameter 9. 18 og 9. 19 er naet. Se figur 6.5-27.
9.18 Opvagningsniveau
Opvagningsniveauet definerer det niveau den aktuelle vaerdi skal vaere under eller
have oversteget far frekvensomformerern startes fra sovefunktionen. Se figur 6.5-27.
9.19 Opvagningsfunktion
Med denne parameter indstiller man om opvagningen skal finde sted nar vaerdien
kommer under eller overstiger opvagningsniveauet (par. 9. 18).
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Aktuel veerdi

A

Opvagningsniveau (par. 9. 18)

Tid

Udgangsfrekvens

A

t< tsleep (param. 9.17)

‘ | 1 sleep
: < > : —>
Soveniveau \ ! !

Ipar. 9. 16

Start-/stop-status for I drift

variabelt hastighedsdrev
stop

Figur 6.5-27 Eksempel pa sovefunktionen.

9.20 Pl-controller-"bypass"

Med denne parameter kan Pl-controlleren programmes til at blive "bypassed”. | det
tilfeelde bliver frekvensen pa det frekvensstyrede drev og startpunkterne for
hjeelpedrevene defineret i henhold til signalet for den aktuelle veerdi.

Udgangsfrekvens
‘ .
Max.frekvens frr--mrresrrermmamsrer s Startfrekvens for .. ;
(par. 1. 2) Startfrekvens for hjeelpedrev 2 (par. 9. 4) :

hjeelpedrev 1 (par. 9. 2)

Stopfrekvens for Stopfrekvens for

hjselpedrev 1 (par. 9. 3) hjeelpedrev 2 (par. 9. 5) Actual»value

Min.frekvens :
(par. 1. 1) T v

Lo Maximum of the
Minimum af den actual value

. aktuelle veerdi
Start-/stopstyring af

frekvensomformeren
stop)
g start

Hjeelpedrev 1 stop sart

Hjeelpedrev 2 Sop |

start

Figur 6.5-28 Eksempel pa funktionen af et frekvensstyret drev og to hjaelpedrev nar PI-
controlleren "bypasses” med parameter 9. 20.
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6.6 Dataovervagning

Pl-control-applikationen har en ekstra menu til overvagning, (V20 - V25) se tabel 6.6-1.

Nummer | Databetegnelse Enhed Beskrivelse
Vi Udgangsfrekvens Hz Frekvens til motoren
V2 Motorhastighed omdr./min | Beregnet motorhastighed
V3 Motorstrgm A Malt motorstrgm
V4 Motormoment % Beregnet aktuelt moment/
frekvensomformerens nominelle moment
V5 Motoreffekt % Beregnet aktuel effekt/omformerens nominelle effekt
V6 Motorspeending \% Beregnet motorspaending
V7 DC-mellemkreds-spaending| V Malt DC-mellemkreds-spaending
V8 Temperatur °C Kglepladens temperatur
V9 Datoviser for drift DD.dd Driftsdage 1), ikke nulstilbar
V10 Antal driftstimer, TT.tt Driftstimer 2), kan nulstilles med program-
"tripteeller" merbar taste #3
V11 MW-timer MWh Total MW-timer, ikke nulstilbar
V12 MW-timer, MWh MW-timer, kan nulstilles med programmerbar
"tripteeller" taste #4
V13 Speaending/analog indgang \% Speending pa klemme Uj,+ (klemme #2)
V14 Strgm/analog indgang mA Strgm pa klemmerne li,+ og li,- (klemme #4, #5)
V15 Digital indgangsstatus, gr. A
V16 Digital indgangsstatus, gr. B
V17 Digital- og releeudgangs-
status
V18 Styreprogram Styresoftwarens versionsnummer
V19 Apparatets nominelle effekt | kW Viser apparatets effektstgrrelse
V20 Pl-controller-reference % Procenter af maksimumsreferencen
V21 Pl-controller, aktuel veerdi % Procenter af den maksimale aktuelle vaerdi
V22 PI-controller, fejlveerdi % Procenter af den maksimale fejlveerdi
V23 PI-controller, udgang Hz
V24 Antal hjeelpedrev i drift
V25 Motortemperaturstigning % 100%= Motortemperaturen er steget til nominel veerdi
1) DD = hele dage, dd = brgkdele af en dag
Tabel 6.6-1 Overvdgede emner 2) TT = hele timer, tt = brgkdele af en time
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6.7 Panelreference

Pl-control-applikationen har en ekstra reference (r2) til PI-controlleren pa panelets referenceside..
Setabel 6.7-1.

Reference- Reference- Omréde Trin Funktion
nummer betegnelse
ri Frekvens- fo—fna | 0,01 Hz Reference for_panelstyring og
reference 1/0-klemme; kilde B's reference.
r2 Pl-controller- 0—100% | 0,1% Reference for Pl-controller
reference
Tabel 6.7-1 Panelreference.
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Bemaerkninger:
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Overvagningsveerdier Fejl og advarsler
Kode | Databetegnelse Enhed Kode | Fejl
V1 Udgangsfrekvens Hz F1 Overstram
V2 Motorhastighed rpm F2 Overspaending
V3 Motorstram A F3 Jordfejl
V4 Motormoment % F4 Inverterfejl
V5 Motoreffekt % F5 Ladekontakt
V6 Motorspeending \ F9 Underspaending
V7 DC-link-speending V F10 Indgangslinie-overvagning
V8 Temperatur °C F11 Udgangsfase-overvagning
V9 Driftsdage-teeller DD.dd F12 Bremsemodulovervagning
V10 Driftstimer, "tripteeller” HH.hh F13 Vacon, underafkglet
Vil MW-timer MWh F14 Vacon, overophedet
V12 MW-timer "tripteeller” MWh F15 Motorstall
V13 Speaending/analog indgang V F16 Motor overophedet
V14 Strgm/analog indgang mA F17 Motor underbelastet
V15 Digital indgangsstatus, gr. A Se figur F18 Hardwarefejl i analog indgang
V16 Digital indgangsstatus, gr. B neden- Polaritetsfejl
V17 Digital- og releeudgangsstatus for F19 Optionskort-identifikation
V18 Styreprogram F20 10 V-spaendingsreference
V19 App. nominelle effekt kw F21 24 V-forsyning
V20 Motortemperaturstigning % F22 EPROM
Kun i Pl-controller F23 Kontrolsumsfejl
V20 | PI-controller reference % F24
V21 Pl-controller aktuel veerdi % F25 Mikroprocessor OVerVégn.-kredSlﬁb
v22 | Pl-controller fejl i veerdi % F26 | Panelkommunikationsfejl
v23 | PI-controller udgang Hz F29 | Termistor-beskyttelse
V24 | Motortemperaturstigning % F36 | Analog indgang In4-20 mA <4 mA
1 DD = hele dage, dd = brgkdele af en dag Fa1 Ekstern fejl
2HH = hele timer, hh = brgkdele af en time Advarsler
Status over digitale ind- og udgangssignaler ALS Motorstall
Al16 Motor overophedet
Al7 Motor underbelastet
A24 Veerdierne i fejlregistret, MW-timetzellerne
|0=4abenindgang eller driftsdag-/-timeteellerne kan veere blevet
V15 /11 =lukket indgang (aktv) aendret pga. forudgaende afbrydelse i
Dig Input A Stat Eksempel: hovedforsyningen
0-01|1 ' Indgang _____Klemme A28 /Endring i applikation er slaet fejl
| Ejllé,\klet 8 A30 Ubalance i strgmfej|
A45 Advarsel/overophedning
E@%t 9 A46 Reference-advarsel,
Analog indgang lin + <4 mA
DIAs 10 A47 Ekstern advarsel
Programmerbare taster ENTER-taste @
Taste |Tastebetegnelse Funktion Feedback-
information
0 1 Bemeerk
B1 |Modsat retning AEndrer motorens Retningskommando|Retningskommando|Feedback-informationen
(reverse) omdrejningsretning. fremad bagleens blinker, s& laenge
Kun aktiv, hvis panelet retningen er forskellig fra
er den aktive styrekilde. referencen
B2 |Aktiv styrested Valg mellem 1/O- Styring via I/O- Styring fra betjeningspanelet
klemmer og klemmer

betjeningspanel

B3 [Nulstil
driftstimetripteeller

Her nulstilles
tripteelleren, der
registrerer driftstimer.

Ingen nulstilling

Nulstilling af driftstimetripteeller

B4  |Nulstil
MW-timetripteeller

Her nulstilles
tripteelleren, der
registrerer MW-timer.

Ingen nulstilling

Nulstilling af MW-timetriptaeller
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Overvagningsveaerdier(MON) Betjening af panel Fejl og advarsler
Nr. Databetegnelse Enhed Kode | Fejl
nil Udgangsfrekvens Hz
n2 Motorhastighed rpm F1 Overstrgm
n3 Motorstrem A F2 Overspaending
n4 Motormoment % F3 Jordfejl
n5 Motoreffekt % F4 Inverterfejl
neé Motorspaending \% F5 Ladekontakt
n7 DC-link-spaending \% F9 Underspaending
ng | Temperatur °C o 5 e Overvagningsside F 10 | Indgangslinie-overvagning
n9 | Driftsdage-teeller DD.dd (4 ) g F11 | Udgangsfase-overvagning
n10 | Driftstimer, TTt O ° > °—> 5 E' 55 F 12 | Bremsemodulovervagning
"tripteeller” o e e 4—0 . F 13 | Vacon, underafkalet
n1l | MW-timer MWh e , F 14 | Vacon, overophedet
n12 | MWh-timer "tripteeller'| MWh @ F15 | Motorstall
n 13 | Spaending/analog indg,|V \/ F16 | Motor overophedet
n14 | Strgm/analog indgang| mA Parameterside F 17 | Motor underbelastet
n15 | Digital indg.-stat.,g.A| Se = @ F 18 | Hardwarefejl i analog indgang
n16 | Digital indg.-stat.,g.B|figur > : F19 | Optionskort-identifikation
n17 | Digital og relee- neden- — Iﬂﬂ o F 20 | 10 V-speendingsreference
udgangsstatus for 25 2 8 Q F21 | 24 V-forsyning
n18 | Styreprogram Referenceside F22 | EEPROM
n19 | App.nominelle effekt | kW v F 23 | kontrolsumsfejl
n20 | Motortemperaturstign| % e O (4 F24
Kun i Pl-controller ‘ 356 o
20 | Pl-kontrollerref. ~ % | S % F 8 £ 2 N F 25 | Mikroproc. overvag.-kredslab
n21 | Pl-kontroller aktuel v. |% Programmerbar F 26 | Panelkommunikationsfejl
n22 | Pl-kontrollerfejliv. |% ¥ taste-side F29 | Termistor-beskyttelse
n23 |Pl-kontroller udgang |Hz F36 | Analog indgangl,,
n24 | Motortemperaturstign| % (A B y 4-20 mA <4 mA
v I F41 | Ekstern fejl
1.) DD=hele dage, dd=brgkdele af L or @
endag s 8 o ¥ Advarsler
2) TT=_heIe timer, tt=brgkdele af @ Feilside A15 | Motorstall
entime ) A 16 | Motor overophedet
Status over digitale ind- og T a e A 17 | Motor underbelastet
udgangssignaler 8 S A 24 | Veerdierne i fejlregistret,
MWt-teellerne eller
e g e f I. . E.’ G drhl‘lt dag—/ktime— o
UD00BK1S teellerne kan veere blevet
‘ ’Z I5 o 0 ‘ ?’ o .ﬂ. I.I @ eendret under forudgdende
hovedforsyningsafbrydelse
0=4aben” Eksempel: A28 | Andring i applikationen
indgang DIAL, klem. 8 er ikke kakedes _
= lukket lukket A 30 | Ubalance i stram-fejl
indgang DIA2, klem. 9 A 45 | Adv. overophedning af Vacon
(aktiv) lukket A 46 Referenpeadvarsel,
DIA3, klem.1 analog indgang I, + <4 mA
aben A 47 | Ekstern advarsel
Programmerbare taster (BTNS) ENTER-taste @
Taste- Taste- Funktion Feedback-information
nummer navn 0 1
b1l Modsat AEndrer motorens omdrej- | Retnings- Retnings- Feedback-information blinke
retning ningsretning. kommando | kommando | salaenge retningen adskiller
Kun aktiv hvis panelet er fremad modsat sig fra fra den afgivne
den aktive styrekilde kommando.
b2 Aktiv Veelger den aktive styre- Styring via Styring fra
styre- klide mellem panelet og I/O-klemmer | Betjeningspanelet
kilde 1/O-klemmerne.
b3 Nulstilling af | Nulstiller driftstime- Ingen Nulstilling accepteret
driftstime- tripteelleren nulstiiling
tripteeller
b4 Nulstilling af | Nulstiller Ingen Nulstilling accepteret
MW-time- MW-time- nulstiling
tripteeller tripteelleren
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