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Erikoiskayttésovellus Il

1VYleista

Erikoiskayttdsovelluksessa taajuusohjeeksi voidaan
valita jompikumpi analogiatulo, sauvaohjaus,
moottoripotentiometri tai matemaattinen funktio
analogiatuloista. Vakionopeuksia tai ryémintanopeus
voidaan my®6s valita, jos digitaalituloja on ohjelmoitu
ndihin toimintoihin. Digitaalitulot DIA1 ja DIA2 on
varattu kéy/seis-logiikalle. Digitaalituloille DIA3—DIB6
on ohjelmoitavissa vakionopeus, rydmintanopeus,

2 Ohjausliitynta

moottoripotentiometri, ulkoinen vika, ramppiajan
valinta, viankuittaus ja DC-jarrukéskytoiminnot. Kaikki
1ahd6t ovat vapaasti ohjelmoitavia.

Kéaytettavissa on myds kenttavayldohjaukset, joista
tuettuna on Interbus, Modbus, Profibus, LONWorks
ja CAN-bus (seka SDS ja DeviceNet).

HUOM! Muista kytked CMA- ja CMB-tulot.

Ohjearvo-
potentiometri Liitin Signaali Selitys
— 1 +10V Ohjearvojannite Jéannite ohjearvopotentiometrille tms.
| 2 Uin+ Analogiatulo, Taajuusohje
|_ - jannite (ohjelmoitavissa) alue 0—10V DC
————— 3 | GND I/0O maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
4 L+ Analogiatulo, Tehdasasetus: ei kdytdssa
I - virta (ohjelmoitavissa) alue 0(4)—20 mA
|_ _______ 6 | +24V Ohjausjénniteléhtd Apujénnite, maks. 0,1 A esim. kytkim.
| 7 | GND I/0O maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
|—/ ————— 8 DIA1 KAY eteenpéin Kosketin kiinni = kay eteenpdin
| (ohjelmoitavissa)
‘—/ ————— 9 DIA2 KAY taaksepéin Kosketin kiinni = kdy taaksepain
(ohjelmoitavissa)
IJ ————— 10 DIA3 Vian kuittaustulo Kosketin auki = ei kuittausta
I (ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = kuittaus
I [ 11 CMA Yhteinen/ DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
I 12 +24V Ohjausjanniteléhto Sama kuin liitin n:0 6
I |— ={13 | GND I/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
I—/— — —I- — —(14 | DIB4 Ryémintédnopeus Kosketin auki = ei toimintaa
I | (ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = ryémintanopeus valittu
I - _|' — T |15 | DIB5 Ulkoinen vika Kosketin auki = ei vikaa
| J_ (ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = vika
[ - | ~ 7|16 |DB6 Kiihdytyd/hid. ajan valinta Kosk. auki = par. 1. 3 ja 1. 4 kaytéssa
| |_ (ohjelmoitavissa) Kosk. kiinni = par. 4. 3 ja 4. 4 kdytdssa
| =117 | CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai +24V
|/ 18 | I+ Analogialéhtd Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1
I VALMIS ol 9 : (p )
| | 19 |- L&htétaajuus Alue 0—20 mA/R, maks. 500 Q
[~ 1 "|e0 |DoO1 VALMIS-signaali Transistorilahts, | <50 mA, U <48 V DC
| | Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 8)
| KAY |_ N 21 RO1 jReIﬂeléhtb 1 Rele aktivoitu = moottori py&rii
| 22 | RO1 KAY Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 7)
R Ep—— .
23 RO1
VIKA 24 | RO2 Relelahto 2 Rele aktivoitu = vikalaukaisu
220 T T T ST T 25 | RO2 VIKA on tapahtunut
VAC — — ; — T |26 |RO2 — Onhjelmoitavissa ( parametri 3. 8)
—_—
Kuva 2-1 Erikoiskdyttésovelluksen ohjausliitynnén tehdasasetukset ja
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3 Ohjaussignaalien logiikka

Kuvassa 3-1 on kuvattu ohjaussignaalien ja paneelin ndppainpainallusten logiikka.

PARAMETRIT
1.5 Ohjearvon valinta |—
1.6 Ry mint nopeus
Uin+
@ OHJELMOITAVA
PAINIKE 2
Sauva
-ohjaus Sis inen
taajuus-
————— P ohjearvo
@ \ |Vakiono- | § >
lin— X |peudet | A
Sauva | Josmkm ’
— | -ohjaus tulo
on  ohjel-
jmoitu sille |
|t0|m|nnol |
Uin + lin IIe) |
in- Iin Dl @ 0 ————_ I
lin - Uin
Uin X lin
SYts Moottori-
potentio-
Alas metri-
F CETEET Y ohjearvo
DI£4 Ry mint nopeuden val.
") L Sis inen
P K y/Seis
D[é‘l K y eteen | Ohjelmoitava — Sis inen
DIA2 ") K y/seis- ja p suunnanv.
P Ky taakse| syunnanvaih- —o — L~ Sis nen >
) tologiikka L vian kuittus
DIA3|Vian kuittaus =1
@ o)
DIB5
Ulkoinen vika
@ 5 |
DIB6{,, .. . . .
® Pf)uhtyvyys-/h|dastuvuusajan valinta >
*) Ohjelmoitavissa —-—. =0ohpus
=signaal UDO012K05
Kuva 3-1 Ohjaussignaalilogiikka.
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
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4 Parametriryhmao

Numero Parametrin nimi Alue Askel | Oletus Kuvaus
0.1 Sovelluksen valinta 07 1 0 0=Erikoisk ytt sovellus Il
(ladattu erikoissovellus)
1=Perussovellus
2=Vakiosovellus
3=Paikallis- /kauko-
ohjaussovellus
4=Vakionopeussovellus
5=Pl-s t j sovellus
6=Erikoisk ytt sovellus
7=Pumppu- ja
puhallinautomatiikkasovellus

0.2 Parametrien siirto 05 1 0 0=Siirto valmis/ Valitse siirto

1=Lataa oletusasetukset

2=Lue parametrit kK ytt j n
oletusarvoiksi

3=Aseta k ytt j n valitsemat
oletusarvot

4=Lue parametrit paneelille
(mik lik yt ss sion
graafinen paneeli)

5=Lue parametrit paneelilta

0.3 Parametrien siirto 0-2 1 0 0=Englanti
1=Saksa
2=Suomi

Taulukko 4-1. Parametriryhmé 0.

0.1 Sovelluksen valinta

Talla parametrilla valitaan kaytettava sovellus. Mikali laitteeseen on tehtaalta valmiiksi
tilattu Erikoiskayttosovellus Il, on tdma sovellus ladattu laitteeseen sovellukseksi 0.
Talldin se on myo6s asetettu aktiiviseksi sovellukseksi. Tarkista kuitenkin viela, etta
valittu sovellus on numeroltaan 0, kun haluat kayttaa Erikoiskayttdsovellus Il:a.

Jos sovellus ladataan taajuusmuuttajaan erikseen, se taytyy aina latauksen jalkeen
asettaa aktiiviseksi valitsemalla parametrin 0.1 arvoksi O.

0.2 Parametrien siirto
Katso Vacon CX/CXL/CXS-késikirjan kappale 11.

0.3 Kielen valinta

Talla parametrilla valitaan ohjauspaneelissa kaytettava kieli.

Vacon Qyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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5

Parametriryhmal

5.1 Parametritaulukko
Nro Parametri Alue Askel Oletus Asiakas | Kuvaus Sivu
1.1 Minimitaajuus 0 120/500 Hz 1 Hz 0 Hz 7
1.2 Maksimitaajuus 0 120/500 Hz 1 Hz 50 Hz *) 7
1.3 Kiihtyvyysaika 1 0.1 3000s 0.1s 3s fmin (1.1) ja fmax (1.2) v_linen aika 7
1.4 Hidastuvuusaika 1 0.1 3000s 0.1s 3s fmax (1.2) ja fmin (1.1) v _linen aika 7
1.5 Taajuusohjeen valinta 0 15 1 0 0=Upn 3=Un In 7
1= Iin 4= Iin Uin
(orr) 2=Un+ln | 5=Un"ln
6 = Uin sauvaohjaus
7 = li, sauvaohjaus
8 = ohje sis iselt moottoripoten-
tiometrilt
9 = ohje sis iselt moottoripoten-
tiometrilt ; nollautuu jos
Vacon pys ytet n
10 = ohje sis iselt moottoripoten-
tiometrilt (tallentuu muistiin
s hk katkoksessa)
11= Min (Uin, lin)
12 = Max (Uin, lin)
13 = Taajuusohje paneelilta r1
14 = Maksimitaajuus
15 = Ui/lin _valinta
1.6 Ry mint taajuusohje (f1"‘_‘q) (f1'"_32") 0.1 Hz 5Hz
1.7 Virtaraja 0.1 2.5 X Inex 0.1A 1.5 X leex Tulovirtaraja [A]
0 = Lineaarinen
1.8 U/f-suhteen valinta@ 0 2 1 0 1 =Neli llinen 9
2 = Ohjelmoitava
- 0 = Ei optimointia
1.9 Uitk yr n optlmou@ 0 1 ! 0 1 = Autom. momentin maksimointi 10
230V Vacon CX/CXL2-sarja
Moottorin 400 V Vacon CX/CXL/CXS4-sarja
110 1 imellisj nnite @ 180 690 v 500 V Vacon CX/CXL/CXS5-sarja 10
690 V Vacon CX6-sarja
1.11 r’\w/ilgoetltlci)srlgajuus @ 30 500 Hz 1 Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvest 10
1.12 N_Ioottc_>r|n 300 20000 rpm 1 rpm 1440 rpm nn, moottorin arvokilvest 10
nimellisnopeus @
1.13 Moottorin nimeIIisv@ 2.5 X Incx 0.1A Incx I, moottorin arvokilvest 10
180 250 230V Vacon CX/CXL2-sarja
114 | Verkkoj nnite @ 380 440 400 V Vacon CX/CXL/CXS4-sarja 10
’ 380 500 500 V Vacon CX/CXL/CXS5-sarja
525 690 690 V Vacon CX6-sarja
; Parametrit n kyvill :
145 | Parametrin 0 1 1 0 0 = Kaikki parametrirghm tn kyvill | 10
piilottaminen . h
1=Vainryhm 1 n kyvill
Parametrimuutokset:
1.16 Parametrilukko 0 1 1 0 0 = Muutokset sallittu 10

1 = Muutokset ei sallittu

HUOM! @: Parametrin arvoa voi muuttaa vain

seis-tilassa.

Taulukko 5-1 Ryhmé 1:n parametrit.

*)Jos par. 1. 2 >moottorin nimellistaajuus, tarkista
soveltuvuus moottorin ja kdytén kannalta.

**) Oletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin
mukaan.
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5.2 Ryhma 1, parametrien kuvaukset

1.1, 1. 2 Minimi-/maksimitaajuus

1.3,1.4

1.5

Maaérittelee taajuusmuuttajan taajuusrajat.

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:in. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:std 120 Hz tapahtuu asettamalla seis-
tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan lahtétaajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (par1. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (pari. 2)
ja kédantaen.

Taajuusohjeen valinta

0

1
2
3

(3]

Analoginen janniteohije liitimiltd 2—3, esim. potentiometri

Analoginen virtaohje liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin

Ohje muodostetaan summaamalla analogiatulot

Ohje muodostetaan vahentamalla jannitetulon (U, ) arvo virtatulon (1. )
arvosta

Ohje muodostetaan vahentamalla virtatulon (1
arvosta

Ohje muodostetaan kertomalla analogiatulojen arvot kesken&an
Sauvaohjaus jénnitetulosta (U. ).

in

) arvo jannitetulon (U. )

in in

Signaalialue

Maks. taakse
-nopeus

Suunnanvaihto

Maksimi eteen
-nopeus

0—10V

ov

5V

+10V

Asiakaskohtain

par.2.7x10V

keskella asiakask.
signaalialuetta

par.2.8x10V

-10V—+10V

-10V

oV

+10V

Kéyté ainoastaan -10 V—+10 V signaalialuetta. Jos asiakaskoh-
tainen tai 0—10V signaalialue on k&yt6ssé ja signaali katoaa,
alkaa kaytto pyoria taaksepdain maksiminopeudella.

Varo'ftus!

Sauvaohjaus virtatulosta (I, ).

Signaalialue

Maks. taakse
-nopeus

Suunnanvaihto-
nopeus

Maksimi eteen
-nopeus

0—20 mA

0 mA

10 mA

20 mA

Asiakaskohtai-
nen

par. 2. 13
x 20 mA

keskelld asiakask.
signaalialuetta

par. 2. 14
x 20 mA

4—20 mA

4 mA

12 mA

20 mA

Kéayta ainoastaan 4—20 mA signaalialuetta. Jos asiakaskohtai-
nen tai 0 —20 mA signaalialue on kéytdssa ja signaali katoaa,
alkaa kaytto pyoria taaksepdain maksiminopeudella.

Aseta par. 7.2 niin, ettd 4—20 mA signaalialueen vian sattuessa
kayttd pysahtyy jos signaali katoaa.

Varoitus!

Vacon Qyj

Fax: 020 1212 205
E-mail: vacon@vacon.com
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Huom! Kun kaytetdan sauvaohjausta niin suuntaohjaus tulee sauvaohja-
ukselta.
Analogiatulojen skaalaus, parametrit 2. 16—2. 19, eivat ole toimin-
nassa kun sauvaohjausta kaytetaan.
A Fout
Gain] T e I
' Uin Uin
\‘hys(crccsi +-2% (+1-0,2 V)
 par 1.2 L e par12
\/
Kun minimitaajuus (par 1. 1) >0, Kun minimitaajuus (par 1. 1) = 0,
suunnanvaihtokohdassa + 2 % hystereesi suunnanvaihtokohdassa ei ole hystereesia
Kuva 5-1. Sauvaohjaus -10V—+10V U;, signaalilla.
8 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA4 ja DIAS5.
- kytkin DIA3 tulossa suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin DIA4 tulossa suljettu = taajuusohje pienenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 20.
9 Sama toiminta kuin valinnalla 8, mutta taajuusohje asetetaan aina minimi-
taajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 1. 5 arvoksi on asetettu 8 tai 9 parametrien 2. 4ja2.5
arvoksi muuttuu automaattisesti 11.
10 Sama kuin kohdassa 8, mutta ohjearvo on talletettu muistiin ja asetukset ovat
voimassa jannitekatkoksen jalkeenkin.
11  Pienempi osa signeeleista Uin ja lin ovat taajuusohjearvoja.
12 Suurempi osa signeeleista Uin ja lin ovat taajuusohjearvoja.
13  Paneeliohjaus r1 on taajuusohjearvo.
14  Maksimi ohjearvovalinta puoltaa vain momenttisdatéa.
15 Digitaalitulon valinta Uin/lin. Kts. par. 2.3.
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205

Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




1.6

1.7

1.8

Ry6&mintataajuusohje

Parametriarvo méérittelee rydmintataajuuden.

Virtaraja

Parametri maarittda taajuusmuuttajan suurimman moottorivirran.

Estédéksesi moottorin ylikuormituksen aseta tdmé parametri moottorin nimellis-
virran mukaan.

U/f-suhteen valinta

Lineaarinen: Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta

0

Nelidllinen:
1

kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sybtetdan nimellisjannite. Katso kuva
5-2. Lineaarista U/f-suhdetta on kéytettava vakiomomenttikaytdissa.

Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta muu-
hun asetukseen.

Moottorin jannite kasvaa nelidllisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sta
kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sybtetdan nimellisjannite.

Katso kuva 5-2.

Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vdhemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Neliéllistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missd momentin tarve kasvaa nopeuden nelidéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.

AUV

un {_ -
(Par 6. 4) Oletusarvo: moottorin
: nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
) ) I
Lineaarinen |
|
|
|
|
|

Neli6llinen
I Oletusarvo: moottorin

I nimellistaajuus f[Hz]
>

T >

(Par. 6. 3) UD012K07

Kuva 5-2 Lineaarinenja nelidllinen U/f-kdyra.
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Ohjelm.
U/F-kéyra
2

Ohjelmoitava U/f-kéayréa voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella.
Pisteiden parametrit ovat ryhméasséa 6. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
voidaan kayttédd, mikali sovelluksen vaatimukset ovat sellaisia, joita
muilla asetuksilla ei pystyta tayttdmaan. Katso kuva 5-3.

AUV)

Un |- -
Par 6. 4 | Oletusarvo: moottorin
. nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

Par. 6

r6.6 |____
(Olet. 10%) /‘
Par. 6.7 : , Oletusarvo: moottorin
|

(Olet. 1.3%), | nimellistaajuus f[HZl

Par. 6.5 Par. 6.3

(Olet. 5 Hz) UD012K08

Kuva 5-3 Ohjelmoitava U/f-kdyré.

1.9 U/f-kayran optimointi

Automaattinen
momentin
maksimointi

HUOM!

/N

Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissa automaattisesti
tuottamaan riittdvasti momenttia kuorman irrotukseen ja moottorin
pydrimiseen pienilla nopeuksilla. Jannitteen nousu riippuu
moottorityypista ja -tehosta.

Automaattista k&ynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovelluksissa, joissa lahtokitka on suuri, esim. kuljettimissa.

Ajettaessa moottoria pienilld taajuuksilla raskaalla momentilla ei
moottorin oma puhallin jdéhdytéa sita riittdvésti kaikissa olosuh-
teissa.

Jos moottorin pitdé toimia pitkid aikoja ndisséd olosuhteissa,
huolehdi erityisesti moottorin riittdvéstéa jdéhdytyksesta.

Kéytd ulkopuolista jadhdytystd — esim. ylimédéardaista jaahdytys
puhallinta — jos moottorin l&dmpétila pyrkii nousemaan liikaa.

Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.10 Moottorin nimellisjannite

Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.
Etsi asetusarvo U, moottorin arvokilvesta.

Taman parametrin asettelu maéaraa lahtéjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U,)

1.11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f, moottorin arvokilvesta.

Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla |&htdjannite saavuttaa mak-
simiarvon. Myo6s kentdnheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.

1.12 Moottorin nimellisnopeus

Etsi asetusarvo n_ moottorin arvokilvesta.
1.13 Moottorin nimellisvirta

Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.

1.14 Nimellinen verkkojannite

Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 ja CX6
sarjoissa, katso taulukko 5-1.

1.15 Parametrien piilottaminen
Maaérittelee, mitkd parametriryhmét ovat kaytettavissa:

0 = kaikki parametriryhmét nékyvilla
1 =vain ryhma 1 nékyvilla

1.16 Parametrilukko
Méaaérittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivéat ole muutettavissa

Useampia Erikoiskayttésovelluksen toimintoja voi ohjelmoida parametriryhmien 2—
10 parametreilla. Katso kappale 6.

Vacon Qyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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6.1

Erikoisparametrit

Parametritaulukot, Parametriryhma 2: Tulosignaalien parametrit

Nro

Parametrin nimi

Alue

Askel

Oletus

Kuvaus

Sivu

2.1

K' y/Seis-logiikan
valinta

e

DIA1

DIA2

0=K y eteenp.
1=K y/Seis

2 =K y/Seis

3 =K vy pulssiohj.

K y taakse
Taaksep in
K y valmis
Seis pulssiohj.

4 =K y seis
pulssioh;.

K y valmis

20

2.2

DIAS3:n toiminta

0 12

0=Eik yt ss

1 = Ulkoinen vika, sulkeutuva kosk.
2 = Ulkoinen vika, avautuva kosk.
3 =K y-valmis

4 = Kiihtyv./Hidastuv.ajan valinta

5 = Taaksep in

6 = Ry mint nopeus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskomento

10 = Momenttiohjaus

11 = Momenttiohjeen etumerkki

12 = K y vapaasti

21

2.3

(litin 14)

DIB4:n toiminta @

0 13

0=Eik yt ss

1 = Ulkoinen vika, sulkeutuva kosk.
2 = Ulkoinen vika, avautuva kosk.
3 =K y-valmis

4 = Kiihtyv./Hidastuv.ajan valinta

5 = Taaksep in

6 = Ry mint nopeus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskomento

10 = Vakionopeus 1

11 =1/ Uin valinta

12 =K y vapaasti

13 = Kentt v yl ohjaus

22

2.4

(litin 15)

DIB5:n toiminta @

0 13

0=Eik yt ss

1 = Ulkoinen vika, sulkeutuva kosk.
2 = Ulkoinen vika, avautuva kosk.
3 =K y-valmis

4 = Kiihtyv./Hidastuv.ajan valinta

5 = Taaksep in

6 = Ry mint nopeus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskomento

10 = Vakionopeus 2

11 = Moottoripotentiometri YL S
12 =K y vapaasti

13 = Kentt v yl ohjaus

22

2.5

DIB6:n toiminta
(liitin 16) @

0 13

0=Eik yt ss

1 = Ulkoinen vika, sulkeutuva kosk.
2 = Ulkoinen vika, avautuva kosk.
3 =K y-valmis

4 = Kiihtyv./Hidastuv.ajan valinta

5 = Taaksep in

6 = Ry mint nopeus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskomento

10 = Vakionopeus 3

11 = Moottoripotentiometri ALAS
12 =K y vapaasti

13 = Kentt v yl ohjaus

22

2.6

Uin signaalialue

0=0 10V

1 = Asiakaskohtainen asettelualue

2=-10 +10V (vain sauvaoh-
jauksessa)

23

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)

Vacon Oyj

Puhelin: 020 1212 1

Péivystys: 040-8371 150

Fax: 020 1212 205

E-mail:

vacon@vacon.com



Vacon Erikoiskayttosovellus II Sivu 13
Nro Parametrin nimi Alue AskKel Oletus Kuvaus Sivu
0=0 10V
s . 1 = Custom setting range
2.6 Uin-sinaalialue 0 2 1 0 2=-10 - +10V (voidaan k ytt
vain Joystick-ohjauksella).
2.7 Uin asiakaskoht. Min. 0 100% 0,01% 7
2.8 Uin asiakaskoht. Max. 0 100% 0,01% 6
Analogiatulon Uin 0=Eik nnetty
2.9 k nt 01 ! ! 1=K nnetty
Analogiatulon Uin .
2.10 suod. aika 0 10s 0,01s 0,1s 0 = ei suodatusta
0=0 20mA
2.1 Analogiatulon I, alue 0 2 1 0 1=4 20mA
2 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.12 lin asiakaskoht. Min. 0 100% 0,01% 0,00%
2.13 lin asiakaskoht. Max. 0 100% 0,01% 100,00%
Analogiatulon lin 0=Eik nnetty
2.14 k nt 0 1 ! 0 1=K nnetty
2.15 aAir}gloglatqun lin suod. 0 10s 0,01s 0,1s 0 = Ei suodatusta
L -320,00% o o) i
2.16 Uin minimi skaalaus +320,00% 0% 0,01 0% = Ei minimin skaalausta
2.17 | Uin maksimi skaalaus | “520:00% 100% | 0,01 | 100% = Ei maksimin skaalausta
+320,00%
L -320,00% o e
2.18 | lin minimi skaalaus +320.00% 0% 0,01 0% = Ei minimin skaalausta
) - -320,00% o o . .
2.19 lin maksimi skaalaus o 100% 0,01 100% = Ei maksimin skaalausta
+320,00%
O0=Eik yt ss
1 = Uin (analogiaj nnitetulo)
Vapaan analogiatulon 2 = lin (analogiavirtatulo)
220 | valinta 05 1 0 3 = Ain1 (optiokortti)
4 = Ain2 (optiokortti)
5 = Signaali kentt v yl st
0 = Ei toimintoa
Vapaan analoqiatulon 1 = Virtarajan (par.1.7) skaalaus
2.21 toir?ﬂnta 9 0 4 1 0 2 = DC-jarrutusvirran skaalaus
3 = Kiihd. ja hid. ajan lyhennys
4 = Momentin valvontarajan skaal.
Moottoripotentiometrin 0,1 2000,0 0,
222 ohjeen muutosnopeus Hz/s Hz/[s 10,0 Hz/s
Lis kortin Ain1- O0=Eik nt
2.23 signaalin k nt 0 1 ! 0 1=K nt
204 | Lis kortin Ant- 0 10s 0,01s 0,1s 0 = Ei suodatusta
signaalin suodatusaika
. . 0=0 20mA
2.25 'S‘i'sngzlritgl‘u/:”z' 02 1 0 1=4 20mA
9 2=0 10V
Lis kortin Ain2- O0=Eik nt
2.26 signaalink nt 01 1 0 1=K nt
27 | Lis kortin Ain2- 0 10s 0,01s 01s 0 = Ei suodatusta
signaalin suodatusaika
0=Eik yt ss
1 =j nnitetulo
. 2 = virtatulo
2.28 | Skaalattava ohjearvo 0 5 1 0 3 = AIN1 I/O-laajennus
4 = AIN2 I/O-laajennus
5 =Kentt v yl signaali
2.29 Skaalausprosentti 0,0% 200,0% 0,1P6 0,0%
2.30 | Skaalausoffset 0,0% 200,0% 0,1%e 0,0%
Vacon Qyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205

Paivystys: 040-8371 150
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Sivu 14 Erikoiskayttésovellus Il Vacon

Ryhma 3, [aht6- ja valvontaparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
3.1 Analogialdhddn siséltd 0—14 1 1 0=eikaytéssd Skaala 100 % 27
1=lahtétaajuus  (0—fFmay)
@ 2 =moottorinop. (0—maks. nop.)
3 =lahtdvirta (0—2.0 X Icx)
4 =momentti (0—2 x Trox)

5=moottoriteho  (0—2 x Pcx)

6 = moottorijannite (0—100% x Upnwv)
7 = vélipiirin jann. (0—1000 V)

8 = tulosignaali Uin

9 = tulosignaali lin

10 = taajuusohje

11 = momenttiohje

12 = moott.+mom.i (-2—+2xTmoT)
13 = moott.+teho ('2_+2XTHMOT)
14 = O/P-taajuus (fmin—fmax)

3.2 | Anal.lahddn suod.aika 0,01—10s 0,01 1,00 27

3.3 | Anal.lahddn k&antd 0—1 1 0 0 = ei kédannetty 27
1 =kaénnetty

3.4 | Analogialdhdén minimi 0—1 1 0 0=0mA 27
1=4mA

3.5 | Analogialdhddénskaala | 10—1000 % 1% 100% 27

3.6 | Digitaalildhddn siséltd 0—22 1 1 0 =Eikaytdéssa 28
1=Valmis

@ 2 =Kay

3=Vika

4 = Vika kdannetty

5 =Vacon ylilampdvaroitus

6 = Ulkoinen vika tai varoitus

7 = Ohjearvovika tai -varoitus

8 = Varoitus

9 = Suunta taaksepain

10 = Rydmintanopeus valittu

11 = Asetetussa nopeudessa

12 = Moottorisaataja kaytossa

13 = L&htdtaaj. valvontaraja 1 saav.

14 = Lahtotaaj. valvontaraja 2 saav.

15 =Momentin valvontaraja saav.

16 = Ohjearvon valvontaraja saav.

17 = Ulkoisen jarrun ohjaus

18 = Ohjaus /O riviliittimilta

19 = Taajuusmuuttajan lampétila-
rajan valvonta

20 = Suunta eri kuin pyynto

21 = K&ant. ulkoisen jarrun ohjaus

22 = Termistorivika tai -varoitus

3.7 Relelahdon 1 siséh@ 0—22 1 2 Kuten parametri 3. 6 28
3.8 Relelahddn 2 sisélt@ 0—22 1 3 Kuten parametri 3. 6 28
3.9 | Lé&htdtaaj. valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 28
rajan 1 toiminta 1 =Alaraja
2 =Ylaraja

Huom! @rametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Vacon Erikoiskayttésovellus Il Sivu15
Nro. | Parametri Alue Askel |Oletus | Asiakas| Maariteima Sivu
3.10 | Lahtdtaaj. valvonta- O0—Fmax 0,1Hz | OHz 28

rajan 1 arvo @ (par. 1.2)
3.11 | Lahtétaaj. valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 28
rajan 2 toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.12 | Lahtdtaaj. valvonta- 0—Fmax 0,1Hz | OHz 28
rajan 2 arvo (par. 1. 2)
3.13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 29
rajan toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.14 | Momentin valvonta- 0—200 % 1% 100 % 29
rajan arvo X Thex
3.15 | Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 29
rajan toiminta 1 =Alaraja
2 =Ylaraja
3.16 | Ohjearvon valvonta- 0—fmax 0,1Hz | OHz 29
rajan arvo (par. 1. 2)
3.17 | Ulk. jarrunirtikytk. vive | 0—100,0s 0,1s 0,5s 29
3.18 | Ulkoisen jarrun 0—100,0s 0,1s 1,5s 29
paallekytkentaviive
3.19 | Taajuusmuuttajan lam- 0—2 1 1 0 = Eivalvontaa 29
pétilarajan valvonta@ 1 = Alituksen valvonta
2 =Ylityksen valvonta
3.20 | Taajuusmuuttajan lam- -10—+75°C 1 +40°C 30
pétilaraja-asett.
3.21 | l/O-laajennuskortin 0—14 1 3 Ks. parametri 3. 1 -
analogialahddn siséltd
3.22 | |/O-laajennuskortin 0,01—10s 0,01 1,00 Ks. parametri 3. 2 -
anal. lAhdon suod. aika
3.23 | I/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 -
analogialahdodn kaanté
3.24 | |/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 -
analogialdhddn minimi
3.25 | I/O-laajennuskortin 10—1000% | 1% 100 % Ks. parametri 3. 5 -
analogialahdon skaala
3.26 | Analogial&éhdén offset -100— 1 100% 30
(peruskontrollikortti) 100,0%
3.27 | 1/O-laajennuskortin (opt.) -100— 1 100% 30
analogialahdén offset +100,0%
3.28 | Digitaalildhdén DO1 0—320,00s 0,01 0,00 0,00 = viive ei kaytdssa 30
Paallekytkentaviive
3.29 | Digitaalildhdén DO1 0—320,00s 0,01 0,00 0,00 = viive ei kaytdssa 30
Irtikytkentéviive
3.30 | Releldhddn RO1 0—320,00s 0,01 0,00 0,00 = viive ei kaytdssa 30
Paallekytkentéviive
3.31 | Releldhddn RO1 0—320,00s 0,01 0,00 0,00 = viive ei kaytdssa 30
Itikytkentaviive
3.32 | Releldhddn RO2 0—320,00s 0,01 0,00 0,00 = viive ei kaytdssa 30
Paallekytkentaviive
3.33 | Relelahddn RO2 0—320,00s 0,01 0,00 0,00 = viive ei kaytdssa 30
Irtikytkentaviive

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)

Vacon Qyj

Puhelin: 020 1212 1
Paivystys: 040-8371 150

Fax: 020 1212 205
E-mail:

vacon@vacon.com




Sivu 16 Erikoiskayttosovellus I Vacon
Ryhma 4, kayton ohjausparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus Asiakas| Méaaritelméa Sivu
4.1 Kiihd-/hid. rampin 1 0—10s 0,1s 0 0 =Lineaarinen 31
muoto >0 = S-kayran kiih./hid. aika
4.2 | Kiihd./hid. rampin 2 0—10s 0,1s 0 0 =Lineaarinen 31
muoto >0 = S-kayrén kiih./hid. aika
4.3 Kiihdytysaika 2 0,1—3000s 0,1s 10s 32
4.4 Hidastusaika 2 0,1—3000s 0,1s 10s 32
4.5 | Jarrukatkoja @ 0—1 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kéytdssa 32
1 =Jarrukatkoja on kaytdssa
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttden 32
1 = Vauhtik&ynnistys
4.7 | Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyérien 32
1 =Hidastaen
4.8 | DC-jarrutusvirta 0,15—1,5 0,1A | 0,5xIncx 32
Xlncx (A)
4.9 | DC-jarrutusaika/Seis-ohj.| 0 —250,0s | 0,1s Os 0 =DC-jarru on pois 32
4.10 | DC-jarrutuksen alkamis- | 0,1 —10Hz | 0,1 Hz | 1,5Hz 33
taajuus hidastuksessa
4.11 | DC-jarrutusaika/Kay 0,0—25,0s 0,1s Os 0 =DC-jarru on pois 34
4.12 | Vakionopeusohje 1 fmin —fmax | 0,1Hz | 10Hz 34
1.1) (1.2)
4.13 | Vakionopeusohje 2 fmin —fmax | 0,1Hz | 15Hz 34
1.1) (1.2)
4.14 | Vakionopeusohje 3 fmin —fmax | 0,1Hz | 20Hz 34
(1.1) (1.2)
4.15 | Vakionopeusohje 4 fmin —fmax | 0,1Hz | 25Hz 34
1.1) (1.2)
4.16 | Vakionopeusohje 5 fmin —fmax | 0,1Hz | 30Hz 34
1.1) (1.2)
4.17 | Vakionopeusohje 6 fmin —fmax | 0,1Hz | 40Hz 34
1.1) (1.2)
4.18 | Vakionopeusohje 7 fmin —fmax | 0,1Hz | 50Hz 34
1.1) (1.2)

Huom! @: Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Erikoiskayttosovellus I

Sivu 17

Ryhma 5, estotaajuuksien parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maéaritelma Sivu
5.1 Estotaajuusalue 1 0—Fmax 0,1Hz OHz 34
alaraja
5.2 | Estotaajuusalue 1 0—Fmax 0,1Hz OHz 0 = Estotaajuusalue 1eiole 34
ylaraja toiminnassa
5.3 | Estotaajuusalue 2 0—Fmax 0,1Hz OHz 34
alaraja
5.4 | Estotaajuusalue 2 0—Fmax 0,1Hz OHz 0 = Estotaajuusalue 2 ei ole 34
ylaraja toiminnassa
5.5 Estotaajuusalue 3 0—Fmax 0,1Hz OHz 34
alaraja
5.6 | Estotaajuusalue 3 0—Fmax 0,1Hz OHz 0 = Estotaajuusalue 3 eiole 34
ylaraja toiminnassa
Ryhma 6, moottorin ohjausparametrtit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maéaritelma Sivu
6.1 Moottorin ohjaus- 0—2 1 0 0 = Taajuusohjaus 34
tapa @ 1 =Nopeusohjaus
2 =Momenttiohjaus
6.2 | Kytkentataajuus 1—16kHz | 0,1 kHz|10/3,6 kHz, 35
6.3 Kenténheikennyspist@ 30—500 Hz 1Hz Param. 35
1. 11
6.4 | Jannite kentan- @ 15—200 % 1% 100% 35
heikennyspisteessa X Unmot
6.5 | U/f-kayran keski- @ 0—500 Hz 1Hz OHz 35
pisteen taajuus
6.6 | U/f-kédyran keski- @ 0—100% | 0,01 %| 0,00 % 35
pisteen jannite X Unmot
6.7 | Lahtdjannite @ 0—100% | 0,01 %| 0,00 % 35
nollataajuudella X Unmot
6.8 | YVYlijannitesataja 0—1 1 1 0 = S&ataja ei kaytdssa 36
1 =S4a4ataja on kaytdssa
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei kaytdssa 36
1 = Sa4t4ja on kaytdssé

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Sivu 18 Erikoiskayttosovellus Il Vacon
Ryhma 7, Suojaukset
Nro Parametrin nimi Alue Askel Oletus Kuvaus Sivu
0 = Ei toimintaa
71 Ohjearvovian vaste 0 3 1 0 1= Varoitus

2 = Vika, pys htyy par.4.7 mukaan
3 = Vika, pys htyy vap. py rien

Vaste ulkoiseen vi-

0 = Ei toimintaa
1 = Varoitus

7:2 kaan 03 1 0 2 = Vika, pys htyy par.4.7 mukaan
3 = Vika, pys htyy vap. py rien
0 = Ei toimintaa
7.3 Moottorin vaihevahti 0 2 2 2 1 = Varoitus
2 = Vika
0 = Ei toimintaa
7.4 Maasulkusuojaus 0 2 2 2 1 = Varoitus
2 = Vika
0 = Ei toimintaa
7.5 Moottorin | mp suoja 0 2 1 2 1 = Varoitus
2 = Vika
Moottorin | mp suojan 50,0
76 kulmapisteen virta 150,0%*InMOTOR 1,0% 100,0%
Moottorin | mp suojan o o o
7.7 nollataajuuden virta 10,0 150,0% 1,0% 45,0%
Moottorin | mp suojan . . Oletusarvo on asetettu moottorin
7.8 aikavakiot i ] 0,5 300,0min 0,5min nimellisvirran mukaan
79 | Mootlorinl mp suojan | 45 g5o6, 1Hz 35Hz
kulmapisteen taajuus
0 = Ei toimintaa
7.10 | Jumisuoja 0 2 1 1 1 = Varoitus

2 =Vika

711 Jumivirtaraja

10,0 200% 1,0% | 130,0%

toiminto

InMOTOR
712 Jumiaika 2,0 120s 1,0s 15,0s
713 Maksimijumitaajuus 1 - fmax 1Hz 25Hz
Alikuormitussuoja O=Ei tonlmlntaa
714 ’ 0 2 1 0 1 = Varoitus

2 =Vika

Alikuormitussuoja,
715 kent n heikennysal-

20,0 150,0%" | 4 4o, 50,0%

TnMOTOR
ueen kuorma
Alikuormitussuoja, 10,0 150,0%* o o
716 nollataajuuden kuorma TnMOTOR 1,0% 10,0%
Alikuormitussuoja,
717 alikuormitusaika 2,0 600,0s 1,0s 20,0s
. ) . 0 = Ei toimintaa
7.18 | Verkko nnitteen vai- 0 2 2 2 1 = Varoitus
hevahti )
2 = Vika
. . 0 = Ei toimintaa
7.19 | V/O-laajennuskortin 0 2 1 2 1 = Varoitus
termistoritulo )
2 = Vika
0 = Ei toimintaa
7.20 | Kentt v yl nvaste 0 2 1 0 1 = Varoitus
2 = Vika
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
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Sivu 19

Ryhma 8, automaattisen jalleen kdynnistyksen parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Méaritelma Sivu
8.1 Autom. jalleenké@ynnistys: |  0—10 1 0 0 =Eitoiminnassa 43
yritysten lukumaéra
8.2 | Autom.jalleenkéynnistys: | 1—6000 s 1s 30s 43
yritysaika
8.3 | Autom.jalleenkéynnistys: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttden 43
kéynnistysmuoto 1 = Vauhtikdynnistys
8.4 | Autom. jélleenkaynnistys 0—1 1 0 0=Ei 43
alijanniteviassa 1=Kylla
8.5 | Autom. jélleenkdynnistys 0—1 1 0 0=Ei 43
ylijanniteviassa 1=Kylla
8.6 | Autom.jdlleenkdynnistys 0—1 1 0 O=Ei 44
ylivirtaviassa 1=Kylla
8.7 | Autom. jalleenkéynnistys 0—1 1 0 O=Ei 44
ohjearvoviassa 1=Kylla
8.8 | Autom. jélleenkdynnistys 0—1 1 0 0=Ei 44
yli/alilampéviassa 1=Kylla
Ryhma 9, Momenttisaato
Nro | Parametrin nimi Alue Askel Oletus Kuvaus Sivu
0 = Ei valintaa
1 = Uin
Momenttiohjeen 2=In
9.1 valinta ) 0 6 1 0 3 = Momenttiohje r2 paneelilta 44
4 = Ain1 (lis kortilta)
5 = Ain2 (lis kortilta)
6 = Kentt v yl ohjaus
Momenttiohjeen 100%-- e
9.2 offset +100% 1 0 0=Eik yt ss 44
Momenttiohjeen 320%-- e .
9.3 offsetin vahvistus +320% 1 100 100 = Ei vahvistusta 44
Momenttiohjauksen
9.4 aikavakio 1 1000 ms 1ms 20 ms 44
9.5 | Momenttiohiauksen | o 4509z | 001 | 300 Hz 44
alaraja Hz
Vacon Qyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
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Sivu 20 Erikoiskayttosovellus I Vacon
Ryhma 10, Kenttavaylaparametrit
Nro Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas |Kuvaus Sivu
10.1 | Kenttavayldohj. valinta 0—1 1 0 0 =Ohjaus I/O-liittimilta 45
1 = Ohjaus kenttavaylakortilta
10.2 | DIC1-toiminto 0—1 0 1 0 = Kenttavaylaohjaus 45
(kenttévaylakortin liitin 301) 1 = Ulkoinen vika
10.3 | Modbus Slave-osoite 1—247 1 1 45
10.4 | Modbusin 1—7 1 6 1= 300 baud 45
tiedonsiirtonopeus 2= 600 baud
3= 1200 baud
4 = 2400 baud
5= 4800 baud
6= 9600 baud
7 =19200 baud
10.5 | Modbus pariteettityyppi 0—2 1 0 0=None 45
1=Even
2=0dd
10.6 | Modbusin aikakatkaisu 0—3600 s 1s Os 0 = Ei aikakatkaisua 45
10.7 | Profibus slave-osoite 2—126 1 126 46
10.8 | Profibusin 1—10 1 10 1=9.6 kbaud 46
tiedonsiirtonopeus 2=19.2 kbaud
3=98.75 kbaud
4=187.5kbaud
5=500 kbaud
6=1.5Mbaud
7 =3 Mbaud
8 =6 Mbaud
9 =12 Mbaud
10=AUTO
10.9 | Profibus PPO-tyyppi 1—4 1 1 1=PPO1 46
2=PPO?2
3=PPO3
4=PPO4
10.10 | Profibusin prosessidata 1 0—99 1 1 46
10.11. | Profibusin prosessidata 2 0—99 1 46
10.12 | Profibusin prosessidata 3 0—99 1 3 46
10.13 | Profibusin prosessidata 4 0—99 1 99 46
10.14 | LonWorks Service Button 0—1 1 0 46
Table 6-1  Erikoisparametrit, ryhmét 2—10
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Vacon Erikoiskayttosovellus Il Sivu 21
6.2 Ryhmien 2—10 parametrien kuvaus
2.1 Kay/seis-logiikan valinta
0: DIA1: sulkeutunut kosketin = kdy eteen
DIA2: sulkeutunut kosketin = kdy taakse,
Katso kuva 6-1.
Eteen| Lahtotaa- Seis-toiminto
juus (par4.7)
= vap. pyorien
b2 - 1 4[77
A
@ UDO012K09 @
Kuva 6-1 Kédy eteen/Kéay taakse.
@ Ensiksi valitulla suunnalla on aina korkein prioriteetti
@ Kun kosketin DIA1 avautuu, pyérimissuunta alkaa muuttua
@ Jos Kay eteen (DIA1) ja Ky taakse (DIA2) koskettimet sulkeutuvat
yhtdaikaa, Kay eteen-signaali (DIA1) hallitsee.
1 DIA1: sulkeutunut kosketin = kay avautunut kosketin = seis
DIA2: sulkeutunut kosketin = taakse avautunut kosketin = eteen

Katso kuva 6-2.

Eteen| Lahtétaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyodrien

I
I
I
I
I
I I
1 1
I I
DIA1T ——- - - -~ 4‘ —————————————————— i‘ ————————

piA2 | ______________| UD012K10

Kuva 6-2 Kédy/Seis, taakse.
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2 DIA1: sulk. kosketin = Kéy avautunut kosketin = Seis
DIA2: sulk. kosketin = Kay valmis avautunut kosketin = Kay estetty
3 3-johdinohjaus (pulssiohjaus):
DIA1: sulk. kosketin= Kéay-pulssi
DIA2: sulk. kosketin= Seis-pulssi
(Tulo DIA3 voidaan ohjelmoida taakse-ohjaukseen)
Katso kuva 6-3.
Eteen | Lahtétaa- Seis-toiminto Jos kay- ja seis-pulssit
juus (par 4.7) ovat samanaikaisia,
= vap. pyodrien voittaa seis-pulssi
l/ t
Taakse i 3
DIA1 i
Kay B | _ _
DIA2 J» lmin 50 ms H
Seis B 9[3012K11
Kuva 6-3 Kady-pulssi /Seis-pulssi.
4; DIA1: closed contact = start / stop pulse
DIA2: closed contact = start enable
FWD | Output
frequency
t
REV 3 | I |
DIA1 H ’_I H lL
Start
min. 50 ms
DIA2 UDO009K12
Run Enable_J
Kuva 6-4 Start/ Stop pulse, kdynnistys mahdollinen
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2. 2 DIA3 toiminto

1: Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika naytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2. Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika ndytetdan ja moottori pysahtyy, kun

kosketin avautuu

3. Kay-valmis  kosketin avoin = moottorin kdynnistdminen estetty
kosketin sulk. = moottori on kdynnistettavissa
4: Kiihd.- /hid.-  kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajan valinta kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5. Taakse kosketin avoin = eteen Voidaan kayttaa taaksepain
kosketin sulk. = taakse pyoritt., jos par.2. 1 on 3
6: Rybmintataaj. kosketinsulk. = rydmintataajuus valittu taajuusohjeeksi

7. Vikakuittaus  kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat

8: Kiihd./hid.-toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttamisen ja hidastamisen,
kunnes kontakti avataan

9: DC-jarrutuskésky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii, kunnes kontakti avataan,
katso kuva 6-4.
Dc-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.

10: Momenttiohjaus
kosketin sulk. = Moottorin ohjaus tapahtuu
momenttiohjauksella
11: Momenttiohjeen etumerkki
kosketin sulk. = Vaihtaa momenttiohjeen etumerkin
12: K&y vapaasti
kosketin avoin = Kaynnistys estetty (pysahtyy vapaasti

pydrien)
kosketin sulk. = Kéaynnistys mahdollinen
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
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A
Lahtoétaajuus
Param. 4. 10
7
t »
DIA3
géIYS UD012K32
a) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen
A
Lahtodtaajuus
t »
DIA3
géIYS | UDO012K32
b) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti
pyébrien
Kuva 6-5 DIA3 DC-jarrun aktivointitulona.
2.3 DIB4-toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2. 2 paitsi :
10: Vakionopeusvalinta 1 kosketin sulk. = valinta 1 aktiivinen
11: Digitaalinen taajuusohjeen valinta (Uin/lin)
13: Kenttavaylaohjaus: Valitaan joko I/O- tai kenttavaylaohjaus
14: Parametri 1.5/ Uin
15: Parametri 1.5/ lin
2. 4 DIB5-toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2. 2 paitsi :
10: Vakionopeusvalinta 2 kosketin sulk. = Valinta 2 aktiivinen
11: Moottoripotentiom. YLOS kosketin sulk. = Ohjearvo kasvaa kunnes
kosketin avataan
13: Kenttavayldohjaus: Valitaan joko I/O- tai kenttavaylaohjaus
2.5 DIB6-toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2. 2 paitsi :
10: Vakionopeusvalinta 3 kosketin sulk. = Valinta 3 aktiivinen
11: Moottoripotentiom. ALAS kosketin sulk. = ohjearvo pienenee, kunnes
kontakti avataan
13: Kenttavaylaohjaus: Valitaan joko I/O- tai kenttavaylaohjaus
Huom! (Par. 2.3, 2.4, 2.5): Vaylaohjauksessa parametrit 10.1 =1 ja 10.2 = 0.
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2.6 U, signaalialue

0 = signaalialue 0—10 V

1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 4)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 5)

2 = signaalialue -10—+10V, voidaan kayttaa ainoastaan sauvaohjauksella

2.7 U, asiakaskohtainen minimi/maksimi
2.8 Nailla parametreilla voit asettaa U, signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.
Minimiasetus: Aseta U, signaali minimitasolleen, valitse parametri 2. 7,

paina Enter-painiketta

Maksimiasetus:  Aseta U, signaali maksimitasolleen, valitse parametri 2. 8,
paina Enter-painiketta

Parametriarvot voidaan asetella vain téalla menetelmalla (ei Selainndppaimillé).

2.9 U, signaalin kaanto

Parametri 2. 9 =0, ei kdantda
analogiselle U, signaalille.

Parametri 2. 9 = 1, analogisen
U, signaalin kaanto.

2.10 U, signaalin suodatusaika o
Suodattaa héiri6ité analogisesta Suodattamaton
. . signaali
U, signaalista.
Pitka suodatusaika hidastaa oh- 100% + - -

jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 6-6.

63% |- |- -

t[s]
Kuva 6-6 U, -signaalin suodatus. ‘ Par. 2. 10 UDWK;
2.11 Analogiatulon I, signaalialue
0=0—20mA
1=4—20 mA

2 = asiakaskoht. signaalialue

Vacon Qyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 26 Erikoiskayttosovellus I Vacon
2.12 Analogiatulon I, asiakaskoh-
2.13 tainen minimi/maksimi

2.14

2.15

2.16

2.17

2.18

2.19

Huom! Namé& parametrit voi maarata
vain talla menetelmalla ( ei selainpai-
nikkeilla )

Na&illa parametreilla voit asettaa
., signaalialeen mihin tahansa
vélilla 0—20 mA.

Minimi asetus:
Aseta lin minimi tasolle, valitse
parametri 2.12 ja paina enteria. 100% 1 - -

%
Suodattamaton
signaali

Maksimi asetus:
Aseta lin maksimi tasolle, valitse
parametri 2.13 ja paina enteria. 63% |-~ |- __signaali _______

t[s]

Analogiatulon I, kaanto | Par2.15

> UDO012K40

Parametri 2. 14 = 0, ei analogia-

signaalin |, kaantoa. Kuva 6-7 Analogiatulon I,, suodatusaika.

Parametri 2. 14 = 1, analogia-
signaalin |, kaanto.

Analogiatulon [, suodatusaika

Suodattaa hairibita analogisesta tulosignaalista |,,. Pitka suodatusaika hidastaa oh-
jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 6-7.

U,  signaalin minimin skaalaus

Asettaa U,_signaalin skaalauksen minimipisteen, katso kuva 6-8.
U, signaalin maksimin skaalaus

Asettaa U,_signaalin skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 6-8.

| signaalin minimin skaalaus

Asettaa | signaalin skaalauksen minimipisteen, katso kuva 6-8.

| signaalin maksimin skaalaus

Asettaa | signaalin skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 6-8.
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4 Skaalattu 4 Skaalattu
oloarvo [%] oloarvo [%]
100 |- - - - - oo 100~~~ mmm e a
I I I -
Par. 2. 19 = 30% i i L |
Par. 2. 20 = 80% ! ! 5 331?/&5)’ ””””””””””””” ‘ !
! ! ’ Par. 2. 19 = -30% ! !
| | Par. 2. 20 = 140% | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | 17,7 | |
! : Oloarvo- ©s n/]A) : ! Ol
. n | ! joarvo-
o 3 80 100 tuo[%] 39 ~" ¢ 100 140 tulo [%]
/ | | > T i i
0 3,0 80 100V 0 10,0V
0 6,0 160 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UD012K34

2.20

2.21

Vapaan analogiatulon valinta

Kuva 6-8 Esimerkkeja U, - ja |, -tulojen skaalauksesta.

Parametrin avulla valitaan vapaan ( ei ohjearvokaytdssa olevan ) analogiatulon

signaali:
0 = ei kaytossa
1 =jannitetulo U,
2 =virtatulo I,

3 = Jannitesignaali Ain1 1/O-laajennuskortin liittimista 202-203
4 = Analoginen signaali Ain 2 I/O-laajennuskortin liittimista 202-203
- virtasignaali Vacon CX1000PT-laajennuskortilta

- jannitesignaali Vacon CX1020PT-laajennuskortilta

5 = Kenttavaylasignaali

- signaali tulee kenttavaylan lapi ja riippuu kéytetysta optiokortista

Vapaan analogiatulon toiminta

Parametrin avulla valitaan toi-
minto, johon se vaikuttaa:

0 = toiminto ei kaytdssa

1 = virtarajan (par. 1. 7) skaa-
laus.
Vapaallla analogiatulosig-
naalilla voidaan skaalata taa-
juusmuuttajan moottorille
sy6tettavan virran maksimi-
arvoa valilla 0—par. 1.7
aseteltu arvo.
Katso kuva 6-9.

Kuva 6-9 Virran maksimiarvon skaalaus.

2 = DC-jarrutusvirran

vahentdminen

Jarrutusvirtaa voidaan
s&ata4 vapaalla analogia-
tulolla valila 0,15 x1_ ., —
param. 4. 8 asetettu arvo.
Katso kuvaa 6-10.

Kuva 6-10 DC-+jarrutusvirran vdhentdminen.

0,15 x InCX*

A
100% —|- -~~~ ~"~~-"~"~"—-~----“—---=-=-=+- |
Par.1.7 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
! Analogia-
' tulo
: >
Si lial 10V
8 \r:]A ignaalialue o UDO12K61
20 mA
4 mA v
Vapaa apaa
A
DC-jarrutus-
virta
100% - {
Par. 4.8

Vapaa analogia-
tulo

>

0 Signaalialue

>

UDO012K58
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Kuva 6-11 Kiihd./Hid.ajan lyhentdminen.

Kuva 6-12 Momentin valvontarajan

2.22

2.23

2.24

2.25

2.26

2.27

3 = Kiihdytys-./Hidastusajan
thentamlnen Muutoskerroin R

Kiihdytys- ja hidastusaikaa
voidaan muuttaa vapaalla
analogiatulolla seuraavan
kaavan mukaan:

Muuttunut Kiihd.(Hid.) aika =

param. 1. 3 (1. 4, 4. 3, 4. 4) asetus-
arvo /(muutoskerroin R

(kuvasta 6-11).

Vapaa analogia-
tulo

>

Signaalialue UD012K59

4 = Momentin valvontarajan
skaalaus

Momentin valvontarajaa
voidaan muuttaa vapaalla A
analogiatulolla valilla 0—
parametrilla 3.14 aseteltu I " ‘
valvontaraja. h

Katso kuva 6-12.

Momenttiraja

Vapaa analogia-
ti

skaalaus.

>
e

UDO012K60

) Signaalialue

Moottoripotentiometrin laskentanopeus

Maaérittelee, kuinka nopeasti ohjearvo muuttuu moottoripotentiometriohjausta
kaytettaessa.

Ainl-signaalin kdanto (I/O-laajennuskortti)
Parametri 2.23 0 = Ei signaalin kdantda

Ainl-signaalin suodatusaika
Analogisen Ain1-tulosignaalin héiri6suodatus. Mité& pidempi suodatusaika, sitéa
hitaampi vaste.

Ain2-tulosignaalin (I/O-laajennuskortti) alue
0=0—20mA
1=4—20mA
2 =0—10V (Kaytettava 1020PT-laajennuskortin kanssa)

Ain2-signaalin kdanto (I/O-laajennuskortti)
Parametri 2.26 = 0 = Ei signaalin k&&nt6a

Ain2-signaalin suodatusaika (I/O-laajennuskortti)
Analogisen Ain2-tulosignaalin héiriésuodatus. Mité pidempi suodatusaika, sitéa
hitaampi vaste.

Vacon Oyj
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2.28 Saatotulo

Alue: 0-5

Askel: 1

Oletus: 0

Maaritelma:

0 = Ei kaytbssa

1 = Jannitetulo

2 = Virtatulo

3 = Ain 1 I/O-laajennuskortti
4 = Ain 2 |/O-laajennuskortti
5 = Kenttavaylasignaali

2.29 Saatdprosentti

Alue: 0.0 % - 200.0 %
Askel: 0.1 %
Oletus: 0.0 %

2.30 Saatopoikkeama

Alue: 0.0 % - 100.0 %
Askel: 0.1 %
Oletus: 0.0 %

flHz A

Parametri 2.30
OFFSET

|
|
|
|
Taajuus- |
muuttaja ] !
(Par.1.5) 4 !
A \ |
' :
! 200% S t >
H O,
Parametri2.29 100% °  Prosentti
Adjprent.h8
Kuva 6-13 Parametrien 2.29 ja 2.30 asetukset
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
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3.1 Analogialdhdon sisélto
o, A
Parametrilla valitaan analogia- * Suodattamaton
lahdén sisélté 7 mahdollisuudes- signaali
ta, katso sivu 14. 100% |
3.2 Analogialahd6n suodatusaika gggggﬁaﬂu
63% |-~ f----- A
Suodattaa analogialéht6a. ;
Katso kuva 6-14.
t[s]
‘ Par.3.2 | -
> UDO12K16
Kuva 6-14 Analogialdhdén suodatus.
3.3 Analogialahdén kaanto
A
Kaantaa analogialahtosignaalin: Analog.
max. lahtdsign. = minimi asetusarvo S
min. lahtésign. = max. asetusarvo
12mA - Param. 3.5
10 mA =50%
amad o N\ NG e
| S
o 0 05 10 UD012K1;
Kuva 6-15 Analogialdhddn kdénto.
3.4 Analogialahddn minimi
Mé&érittelee analogialahdén ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elavéa
nolla ). Katso kuva 6-15.
3.5 Analogialdhddn skaalaus A
Analog.
. e o lahts-
Analogialdhddn skaalaus. vina Pars.s Pard.s
Katso kuva 6-16. ol I A e
Signaali Signaalin max.arvo / / |
Lahtétaajuus | Max.taajuus (p. 1. 2) B A i
Lahtovita | 2x 1oy s TP s
Moot. nopeus| Max.nopeus (nx f,.../f.) 10ma |
Momentti 2xT cx P !
Moot.teho | 2xP, oy R !
MOC.)t.j.énnl.te 100% x Unmoottori Pan‘am. 3. 1:lla valitun
Vé_||pljénn|te 1000V Par. 3. g;g ‘ sigqaalin maks. ano
Uin signaali | Max Uin 0 05 10 Upotekis
lin signaali Max lin
Kuva 6-16 Analogialdhdén skaala.
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3.6 Digitaalilahd6n sisalto
3.7 Relelahdon 1 sisalto
3.8 Relalahdon 2 sisalto
Asetusarvo Selitys
0 = Ei kdytdsséa Ei toiminnassa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seké ohjel-
moitavat releldhdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii
3 =Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 =Vika kdannetty L&htd on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
6 = Vacon ylilampdvaroitus Jaahdytyselementin l[Ampétila on saavuttanut +70°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7.2
7 = Ohjearvovikatai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa,
9 = Taaksepain Taaksepéin-ohjaus on annettu
10= Rydmintétaajuus Rydmintataajuus-ohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa Léhtoétaajuus on saavuttanut ohjearvon
12= Moottorisdatéja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasdataja on toiminnassa
13= L&htoétaajuusvalvonta 1 Lahtétaajuus on alittanut / ylittanyt asetellun
Alarajan/ Ylérajan (par. 3. 9 ja par. 3. 10)
14= LA&htdtaajuusvalvonta 2 Lahtétaajuus on alittanut / ylittanyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 11 ja par. 3. 12)
15= Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella
Alarajan/ Ylérajan (par. 3. 13 ja par. 3. 14)
16= Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella
Alarajan/ Ylérajan (par. 3. 15 ja par. 3. 16)
17= Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoinen jarru paélle/pois-ohjaus aseteltavilla viiveilla
(param. 3. 17 ja 3. 18)
18= Ohjaus riviliittimilta Ulkoiset ohjaukset valittu kayttddn ohjelm. painikk. n:o 2
19= Taajuusmuuttajan lampétila Taajuusmuuttajan lampétila on ylittanyt/alittanut asetel-
rajan valvonta lun valvontarajan (par. 3. 19 ja par. 3. 20)
20= Suunta eri kuin pyynto Moottorin pydrimissuunta on ohjauskéskyn vastainen
21 = Kéaant. ulkoisen jarrun ohjaus Kéanteinen jarrun ON/OFF ohjaus (par. 3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus OFF
22 = Termistorivika tai -varoitus Lisékortin termistoritulo ilmoittaa ylilAmmdsta. Vika- tai
varoitustoiminto aktivoituu parametrin 7.19 valinnasta
riippuen.
Taulukko 6-2 Digitaalildéhdén DO1 ja ldhtéreleiden RO1 and ROZ2 sisalto.
3.9 Lahtotaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
3.11 Lahtotaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta
0 =ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 =ylarajavalvonta
Jos lahtétaajuus alittaa/ylittaa asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaali-
l&ht6 DO1 tai relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.
3.10 Lahtotaajuuden valvontarajan 1 arvo
3.12 Lahtotaajuuden valvontarajan 2 arvo
Laht6taajuuden arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 9 (ja 3. 11).
Katso kuva 6-17.
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3.13 Momentin valvonta, toiminnan
maarittely
0 = ei valvontaa Y fthag Par3. 92
1 = alarajan valvonta | |
2 =ylarajan valvonta Par3. 10 f----------- GEEEEEEEE \
Jos laskennallinen momentin 1 1
arvo alittaa/ylittdé asetellun rajan : !
(3. 14), aktivoituu digitaalahtd 1 1
DO1 tai relelahté RO1 tai RO2 } L uooizis §
riippuen parametrien 3. 6—3. 8 Esim: [>1]RO1 211RoO1—— [211ROT
asetuksesta. 22 Ro1j 22 RO13 22 Ro1j
23| RO1—— 23| RO1 23| RO1——
Kuva 6-17 Lahtétaajuuden
valvonta.
3.14 Momentin valvontarajan arvo
Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
3.15 Ohjearvon valvonta, toiminnan maarittely
0 = Ei valvontaa
1 = Alarajan valvonta
2 =Ylarajan valvonta
Jos ohjearvo alittaa/ylittdé asetetun rajan (3. 16), aktivoituu digitaalilahté DO1
tai relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta. Valvottu ohje
on aktiivinen ohje. Ohje voi tulla joko A- tai B-paikasta DIB6 tulosta riippuen
tai paneelilta, jos paneeli on valittu aktiiviseksi ohjauspaikaksi.
3.16 Ohjearvon valvontarajan arvo
Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.
3.17 Ulkoisen jarrun poiskytkentaviive
3.18 Ulkoisen jarrun paallekytkentaviive
Parametrien avulla ulkoisen jarrun poiskytkenta ja paallekytkenté voidaan "tahdis-
taa" Seis- ja Kéy-signaaleihin halutulla viiveella, ks. kuva 6-19.
Jarrun ohjaussignaali voidaan ohjelmoida joko digitaalilahtéén DO1 tai relelahté6n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.
3.19 Taajuusmuuttajan lampdtilarajan valvontatoiminto
0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta
Jos taajuusmuuttajan jadhdytyselementin lampétila ylittaé/alittaa parametrilla 3. 20
asetellun rajan saadaan varoitussignaali joko digitaalilahtédn DO1 tai releldht66n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.
3.20 Taajuusmuuttajan lampaotilavalvonnan asetusarvo
Taajuusmuuttajan lampdtila, jonka ylitysté/alitusta valvotaan parametrilla 3. 19.
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205

Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Erikoiskayttosovellus Il Sivu 33

3.21 1/0 laajennuskortin (opt.) analogisenlahdon sisalto

0 = Ei kaytdssa Asteikko 100 %

1 = O/P taajuus (0 -fmax)

2 = Moottorinopeus ( 0 - max.nopeus )
3 = O/P juoksu (0-2.0 X Incx)

4 = Moottorin momentti (0-2xThex)
5 = Moottoriteho (0-2xPncx)

6 = Mottorin jannite (0-100% x Unm)

7 = DC-valipiirin jannite  (0-1000V)

8 = Tulosignaali Ui

9 = Tulosignaali lin

10 = Taajuusohje

11 = Momenttiohje

12 = Moottori £+ momentti ( -2 - +2 X Tavor )
13 = Moottori + voima (-2 -+2 X Tnmor)

14 = O/P taajUUS ( frmin = fmax )

3.22 1/0O-laajennuskortin analogialahdén suodatusaika
Alue: 0.01-10s
Askel: 0.01
Oletus: 1.00

3.23 1/0O-laajennuskortin analogalahddn kaanto
0 = Ei kdannetty
1 = Kéannetty
Oletus: 0 = Ei kédannetty
3.24 1/0O-laajennuskortin analogialahddn minimi
0=0mA
1=4mA
Oletus: 0 =0 mA
3.25 I/O-laajennuskortin analogialahddn skaalaus

Alue: 10 % - 1000 %
Askel: 1 %
Oletus: 100 %
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3.26 Analogialahdén offset
3.27 I/O-laajennuskortin analogialahdon offset
Nailla parametreilla sdddetaan kontrollikortin ja I/O-laajennuskortin analogilédhtdjen
offsetit. Katso kuva 6-18.
A
Analog.
I ht -
virta Param. 3. 5
=100
2WMAr= - e e 2
aram. 3. 26
"= -30%(-6mA)
Param. 3. 26
=25% (45 mA)T T~ <X <
Param. 3. 1:1
valitunsignaalin
maks. arvo
0mA >
0
ao-offse.th3
Kuva 6-18. Analogialdhdén offset
3.28 Digitaalilahdon DO1 pé&allekytkentaviive
3.29 Digitaalilahddn DO1 irtikytkentaviive
3.30 Relelahdén RO1 paallekytkentaviive
3.31 Relelahdén ROL1 irtikytkentaviive
3.32 Relelahdén RO2 paallekytkentaviive
3.33 Relelahdén RO2 irtikytkentaviive

Nailla parametreilla voidaan asettaa paélle- ja irtikytkentaviiveet digitaali- ja relelahdéille. Kts.
kuva 6-19.

Digitaali- tairelel ht n
ohjelmoitu signaali

DO-, RO1-tai RO2-| ht

| ﬂ—dl

>t
P llekytkent viive Irtikytkent viive

ud182k_2

Kuva 6-19. Digitaali- ja releléhtjen irti- ja pédéllekytkentéviiveet
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a)
t,.=Par 3 17 ty=Par.3.18
Ulkoinen jarru: H
. |
Eljarrutusta | | Digitaali- tai
jarrutus ON ' ! relel ht
| i
DIA1: K y eteenp.
Seis
DIA2: K y taaksep.
Seis t
-
UD012K 45
b)
tor = Par. 3. 17 o= Par.3.18
Ulkoinen jarru: ,
. 1
Eljarrutusta | : Digitaali- tai
jarrutus ON ' ! relel ht
] 1
|
DIAT: K y- 1
pulssi :
1
DIA2: Seis-
pulssi
t

Kuva 6-20. Ulkoinen jarruohjaus: K&y/Seis-logiikan valinta, par. 2.1=0, 1 tai 2
Kéay/Seis-logiikan valinta, par. 2.1=3.

Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 1 muoto
Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 2 muoto

N -

Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeyttd, kaytetdan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppupdahéan
muodostetaan pydristys kuvan 6-21 mukaan. Pyéristys muodostetaan parametrilla 4. 1
kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koskevilla nopeuden muutoksilla. Parametrilla 4. 2
pyOdristetddn muutosta kiihdytys- ja hidastusajan 2 ollessa kysymyksessa.

Asettamalla ko. parametrin arvo nollaksi
kiihtyvyys ja hidastuvuus toimivat
lineaarisesti ilman pyoéristyksia.
Asettamalla tdmé arvo 0,1—10 s vélille, ,
saadaan sitd pehmeéampi nopeuden
muutos mitd suurempaa arvoa
kaytetdan. Katso kuva 6-21.

[HZ]

Kuva 6-21. S-kdyré kiihdytyksesséd ja hidastuksessa !
4.1(4.2) ]

UDO012K20
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4.3 Kiihtyvyysaika 2
4.4 Hidastuvuusaika 2

Kiihtyvyysaika on se aika, mika kuluu l&ht6taajuuden nousemiseen asetetusta

minimitaajuudesta (par.1.1) asetettuun maksimitaajuuteen (par1.2) askelmaisessa

ohjearvon muutoksessa. Hidastuvuusaika mé&aritelldadn pdainvastaisessa
muutoksessa. Tama parametripari antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiihdytys-/
hidastusaikaparia samassa sovellutuksessa. Muutosajat 2 saadaan kaytté6n tdssa
sovelluksessa digitaalitulolla, joka on ohjelmoitu tdhan valintaan, ks parametrit 2.18
ja2.19.

4.5 Jarrukatkoja
0 = ei jarrukatkojaa
1 = jarrukatkoja ja -vastus on asennettu
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
Kun jarrukatkoja on valittu k&ytt66n, kuorman ja moottorin hitausmassan energia voi-
daan sy6ttaa jarrukatkojalla vastukseen. Nain voidaan kayttaa hidastuksessa yhta
suurta momenttia kuin kiihdytyksessa.

4.6 Kaynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0  Taajuusmuuttaja k&ynnistyy 0 Hz:ll4 ja kiihdyttda aseteltuun ohjetaajuuteen ase-
tellulla kiihdytysajalla. (Kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa kiih-
dytysaikaa.)

Vauhtikaynnistys:

1  Taajuusmuuttaja on mahdollista kdynnistaa py6rivadn moottoriin sita pysaytta-
matta. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyérii.
Taman jalkeen se muuttaa lahtétaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastuvuus-
aikaa kayttaen ohjetaajuuteen.

Tata kdynnistysmuotoa kannattaa kayttaa silloin, kun et halua tai et voi
pysayttdd moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.
4.7 Pyséaytystoiminto
Vapaasti pyorien:

0  Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattdd moottorin vapaasti pyori-
mé&éan ilman ohjausta.

Hidastaen:

1 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttaen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen néhden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelaukaisua.
Mikali hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettéava jarrukatkojaa ja -vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Maarittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
4.9 DC-jarrutusaika pysaytyksessa

Mé&arittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa.

Katso kuva 6-22.

0 DC-jarrutus ei kaytéssa

>0 DC-jarrutus kaytéssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,
(param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:

Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205

Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Erikoiskayttosovellus Il Sivu 37
Parametri 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 0 (vapaasti pyérien):
Kun taajuusmuuttaja saa Seis-ohjauksen, se alkaa valittémasti sy6ttaa asetel-
tua tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pysayttadd nopeimmalla
mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.
Jarrutusaika riippuu asetellun ajan lisaksi lahtdétaajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos lahtétaajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1. 11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti lahto-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisesta, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta.
A A
fout fout
fn fn +
\ N Lahtotaajuus
\\\/ Moottorin nopeus
N
A N Lahtotaajuus
N
N Moottorin nopeus
DC-jarru pééllé\\\ 0,1 xfn _—
\\ ; \\—— DC-jarru paalla .
N
e t=1xpar4.9 t=0,1xpar.4.9 -
gé?(s gé?fs UDO12K21
Kuva 6-22 DC-jarrutusaika, kun param.4. 7 = 0.
Param. 4. 7 (Pyséaytystoiminto) = 1 (hidastaen):
Kun taajuusmuuttaja saa Seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta ase-
tettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 méarattyyn taajuu-
teen, jossa DC-jarrutus alkaa.
Jarrutusaika méaaritellaan parametrilla 4. 9.
Jos kuorma siséltdd suuren
hitausmassan, suositellaan
kaytettavaksi jarrukatkojaa ja f
-vastusta.Katso kuva 6-23. |
\\ ___— Moottorin nopeus
1\
| \\ Lahtétaajuus
4.10 DC-jarrutuksen aloitustaaj- X
uus : \\
: \
Katso kuva 6-23. 3 \ DC-jarrutus
Param. 4. 101 --------4---—--—- N
! \
Kuva 6-23 DC-jarrutusaika, kun \ t
par4.7 =1 ‘ \ >
t=param. 4.9
KAY
SEIS UD012K23
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A

4. 11 Jarrutusaika kaynnistyksesséa Lahtétaajuus
0 DC-jarrutusta ei kayteta
>0 DC-jarrutusta kaytéssa

kaynnistyksessa.

Talla parametrilla méaaritellaan DC-
jarrutuksen aika.

Jarrutuksen jalkeen lahtétaajuus

\/

1 1
nousee siten kuin parametriasetuksilla ! PI ar4. 11,
on maaratty (kaynnistystoiminto par. KAY
4.6; muutosajat param.1.3ja 1.4/ 4.3 SEIS UDO12K22

ja 4.4). Katso kuva 6-24.

Kuva 6-24. DC-jarrutus kdynnistyksessé.

4.12-4.18 Vakionopeudet 1—7
Parametrien arvot maarittelevat digitaalituloilla valitut vakionopeudet.

5. 1—5. 6 Estotaajuuksien alue
Alaraja/Ylaraja

Joissakin sovellutuksissa tietyt
lahtétaajuudet aihettavat mekaanisia | [~~~ """ """~ e
resonansseja. Nailla parametreilla voi- lahtotaajuus 7
daan asetella kolme estotaajuusaluetta | |- ___________ )
valilla 0—f__. Katso kuva 6-25.
Estotaajuusalueen yli "hypataan"
kiihtyvyys- ja hidastuvuusaikojen

: : 5.1 5.2
mukaisesti. 5.3 | 5.4
5.5 | 5.6
- H2]
Kuva 6-25 Esimerkki estotaajuus- ‘ ‘ >
alueen asetuksesta. VpoTZEs
6.1 Moottorin ohjausmuodot
0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat
taajuusohjeita ja taajuusmuuttaja sdataa
lahtétaajuutta (Iahtdétaajuuden resoluutio 0,01
Hz).
1 = Nopeussaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat
nopeusohijeita ja taajuusmuuttaja sdataa
moottorin pydrimisnopeutta (sadatdtarkkuus +
0,5%).
2 = Momenttiohjaus Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat
momenttiohjeita ja taajuusmuuttaja sdataa
moottorin momenttia (sdatoétarkkuus + 3%;
Viritys tehtava tarkasti: moottorin arvokilven
arvot, U/f-asetukset).
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6.2 Kytkentataajuus
Moottorin &ani pienenee kykentataajuutta nostamalla. Kykentataajuuden nostaminen
lis4a laitteen havidita ja pienentaa sen jatkuvaa kuormitettavuutta.
Ennenkuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kéyttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvissa 5.2-
3 olevista kayrista.
6.3 Kentadnheikennyspiste
6.4 Kentadnheikennyspisteen jannite
Kentanheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtdjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen ylapuolella lahtéjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.
Kentanheikennyspisteen alapuolella lahtéjannite riippuu U/f-kéyran asettelupara-
metreista 1. 8, 1.9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 6-26.
Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myds parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttdd kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta ndma parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1. 10 ja 1.11.
6.5 U/f-kayra, keskipisteen taajuus
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 6-26.
6.6 U/f-kayra, keskipisteen jannite
Jos ohjelmoitava U/f-kdayra on valittu parametrilla 1. 8, tall4 parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 6-26.
6.7 Lahtdjannite nollataajuudella
Jos ohjelmoitava U/f-kdayra on valittu parametrilla 1. 8, tall4 parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 6-26.
A U]
Un 4- - -
Par 6. 4 3&3?;‘;’%@00“”" : Kentanheikennyspiste
Par.6.6 | |
(Olet. 10%) ‘ ‘
Gt 130 | | SR e
?C?Irét(.s'SSHz) e Upo12K08
Kuva 6-26. Ohjelmoitava U/f-kdyra.
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6.8 Ylijannitesaataja

6.9 Alijannitesaataja
Jos kayttdsovellus edellyttda vakiona pysyvaa taajuutta jannitevaihteluista huolimatta,
voidaan néilla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannites&ataja pois toiminnasta.
Saatdjien toiminnan poiskytkenta saattaa auttaa tilanteissa, joissa sydttdverkon jannite
vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tasta johtuen taajuusmuuttajan [&htétaajuus
vaihtelee vastaavasti.
Jannitesaatgjien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisuja.

7.1 Ohjearvovian vaste
0 = ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pyséytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jélkeen aina vapaasti py6rien
Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
taan ja signaali putoaa alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida
digitaalilahtédn DO1 ja/tai relelahtédn RO1 tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikaan
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pyséytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jélkeen aina vapaasti py6rien
Ulkoinen vika on ohjelmoitava johonkin digitaalituloon. Varoitus- tai vikailmoitus
generoituu, kun digitaalitulossa DIA3 on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Katso
parametri 2. 2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahtéén DO1 ja/
tai relelahtéén RO1 tai RO2.

7.3 Moottorin vaihevahti
0 = ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Moottorin vaihevahti valvoo, ettd jokaisessa moottorin vaiheessa kulkee
likim&&arin saman suuruinen virta. Talla parametrilla tdma toiminto voidaan
ohjelmoida pois paalta.

7.4 Maasulkusuojaus
0 = ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Maasulkusuojaus valvoo, ettd moottorin vaihevirtojen summa on nolla. Tall& paramet-
rilla tAma toiminto voidaan ohjelmoida pois paalta. Taajuusmuuttajan ylivirtasuoja on
kuitenkin aina toiminnassa ja suojaa laitteen suurivirtaisissa maasuluissa.
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Moottorin lamposuojaparametrit 7. 5—7. 9

Yleista

Moottorin lAmpdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttaja
voi sy6ttda moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii
virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen
on mahdollista etenkin alhaisilla pyérimisnopeuksilla, silla silloin moottorin jdahdytyskyky on
heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi. Jos moottori on varustettu ulkoisella
jaédhdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pieneneminen ei ole niin suuri.

Moottorin [Ampdsuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttéda taajuusmuuttajan lahtdvirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketdan jannitteiseksi, laskenta-
malli kayttéda jaadhdytyselementin [Ampdtilaa moot-
torin kdynnistyshetken lampétilan oletusarvona ja
moottorin ympariston lapdtilalle arvoa +40°C.

Moottorin I&mpdsuojaa voidaan s&atdd paramet-
riasetteluilla. Virtaraja |+ maarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. TAméa
virtaraja on riippuvainen léhtétaajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 6-27. Parametrien oletusarvoina on nimel-
lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.

Lampenemakayra muuttuu suhteessa lahtdvirran
neliédn. Lahtdvirran arvolla |+ 1ampdsuojan toimin-
takayra saavuttaa nimellispisteensa 100 %. Virran
arvolla 75 % x It lampenema saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % x |1 lampenema saavuttaa
144 %:n tason. LAmpdsuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun l&mpenemd saavuttaa 105 %: tason.
Lampdsuojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mit& suurempi moottori on, sité
hitaammin se saavuttaa loppuldmpenemansa.

Moottorin [Ampenemé&é valvotaan kayttépaneelin
nayton avulla, ks. kayttdbohjeen taulukko 7-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

i VAROITUS!

Laskentamalliin perustuva ldmpdésuoja ei suojaa moottoria
ylikuumenemiselta, jos moottorin jadhdytys on huonontunut
Jjadahdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

7.5 Moottorin l[ampdsuoja

Toiminnot:

0 = ei kaytéssa

1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus

Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttd6n saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pyséhtyy ja aktivoi vikailmoituksen lampérajan ylittyessa. LAmp6-
suojauksen poistaminen kaytdsté nollaa moottorin [Ampeneman 0 %:ksi.

7.6 Moottorin lampdésuojan kulmapisteen virta

Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x |

nMotor”

Parametrilla asetellaan lampenemakayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella

oleva toiminta-arvo, ks. kuva 6-27.

Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta

(ei taajuusmuuttajan lahtdvirrasta).

Moottorin nimellisvirta on virta, jolla moottoria voi nimellisolosuhteissa kuormittaa
ilman ettd se ylikuumenee. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu parametrin 7.

6 arvo automaattisesti oletusarvoksi.

Parametrin 7. 6 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan mak-
similahtdvirtaan, joka asetellaan parametrilla 1. 7.
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7.7

7.8

Virtaraja
par. 1.7

Ylikuormitusalue
Par.7.6 41— — — — — — — — — —r

Par. 7.7

f

»
|

Kuva 6-27 Moottorin kuormitet- Par. 7.9
tavuuden asettelut.

Moottorin lamposuojan nollataajuuden virta

Virta-arvo voidaan asetella vélillad 10,0—150,0 % X lmotor-
Parametrilla asetellaan lampeneméakayran nollataajuuden virta-arvo.
Ks. kuva 6-27.

Oletusarvo on mééritelty olettaen, ettd moottorilla ei ole ulkoista jadhdytys-
puhallinta. Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, tdmé&n parametrin
arvoksi voidaan asetella ~90 %.

Arvo asetellaan prosentteina para-  Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu para-
metrilla 1. 13 asetellusta moottorin ~ metrin 7. 7 arvo automaattisesti oletusarvoksi.

nimellisvirrasta (ei taajuusmuuttajan ) ) ) ,
lahtovirrasta). Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen

Moottorin nimellisvirta on virta, jolla ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahtdvirtaan,

moottoria voi nimellisolosuhteissa  joka asetellaan parametrilla 1. 7.
kuormittaa ilman ettd se ylikuumenee.

Moottorin lamposuojan aikavakio

Aikavakio voidaan asetella valilla 0,5—300 min.

Aikavakio vastaa moottorin [lAmpenemaaikavakiota. Mitd suurempi moottori on sité
pidempi on aikavakio. L&mpdsuojan laskentamallissa aikavakio on aika, jona
laskennallinen [Ampenemé&kayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.

Moottorin lampo6aikavakio méaaraytyy Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottori-
moottorin konstruktion perusteellaja se on  valmistajan antama), voidaan aikavakio asetella
valmistajakohtainen. sen mukaan. Peukalosddnnén mukaan
aikavakio voidaan laskea: T [min] =2 x t5 [s] (1
on aika, jonka moottori voi k&ayda
ylikuumenematta kuusinkertaisella nimel-
lisvirralla). Jos taajuusmuuttaja kytketdan seis-
tilaan, muuttuu aikavakio auto-maattisesti
kolminkertaiseksi, koska talléin moottorin
jadhdytys perustuu ilman vapaaseen kiertoon.

Aikavakion oletusarvo lasketaan paramet-
reilla 1. 12 ja 1. 13 annetuista moottorin
nimellistiedoista. Jos jompaa kumpaa
parametreista muutetaan, muuttuu
aikavakion arvo automaattisesti uuteen
oletusarvoonsa.
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7.9

Moottorin lamposuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.
Lampeneméakayran kulmpiste on taajuus, jonka ylapuolella moottorin kuormitet-
tavuuden oletetaan pysyvéan vakiona. Katso kuva 6-27.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz, yleisesti
se on 70 % kentanheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos parametreja
1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu tdméan parametrin arvo automaattisesti uuden

oletusarvon mukaiseksi.

105%

A

Moottorin Iampétila

= T —
i | Laukaisualue :' ﬁ
H |
/1! | [r——— X\
t“f,?i?t' I I I Laukaisu/varoitus
vita | H I par. 7.5
My | I
| LN
| S _
Aikavakio T")
Moottorin lampétila © = (I/IT)2 X (1-e'VT) Aika

»

>
*) Muuttuu moottorikoon mukaan,
asetellaan parametrilla 7. 8 UMCH7_92

Kuva 6-28 Moottorin Ildmpdtilan méérittdminen.

Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13

Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria lyhyen ajan ylikuormitus tilanteissa kuten jumittuneesta akselista.
Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin lampd&suojan. Jumitila
méaaéritelld&n kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden, perusteella. Jos virta on
suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulo taajuus pienempi kuin sille asetettu arvo, jumitila on
tosi. Itse asiassa mitédén suoraa tietoa akselin py6rimisesta ei ole vaan jumisuoja on erdénlainen
ylivirtasuoja.

7.10

Jumisuoja

Toiminnot:
0 = ei kaytdssa

1 = varoitusilmoitus

2 = vikailmoitus

Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytt66n saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytodssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.

Jumisuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa jumiaikalaskurin.
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7.11 Jumivirtaraja A

Jumivirtaraja voidaan asetella
valilla 0,0—200 % X lymotor-

Jumitilassa moottorivirran tulee
olla tdman rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan Jumialue
ennenkuin suoja toimii. Katso
kuva 6-29. Parametriarvo ase-
tellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimel-
lisvirrasta. Jos parametria 1. 13
muutetaan, muuttuu tdméan para-
metrin arvo automaattisesti
uuden oletusarvon mukaiseksi.

Par. 7. 11

f

»
»

Par. 7. 13 umcH7_11

Kuva 6-29 Jumisuojan paramet-
rien asettelu.

7.12 Jumiaika

Aika voidaan asetella valilla 2,0—120 s.

Jumisuojan toiminta perustuu ylés-/alaslaskuriin, joka laskee kokonaisjumiaikaa,
katso kuva 6-30.

Jos kokonaisjumiaika ylittda talla parametrilla asetetun ajan, toimii jumisuoja
parametrilla 7. 10 maaritellylla tavalla.

7.13 Maksimijumitaajuus

Taajuus voidaan asetella valilla A Jumiaikalaskuri
1—f  (par. 1.2).

Jumialue rajoittuu talla paramet-
rilla asetetun lahtétaajuuden ala-
puolelle, katso kuva 6-29.

Laukaisualue

Par. 7. 12 +

Lauk./varoitus
par.7.10

UMCH7_12

Aika

Kuva 6-30 Jumiajan laskeminen. Jumi L -

Ei jumia

Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14— 7. 17
Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtdvanéa on valvoa, ettd kayttd ei pydri ilman kuormitusta. Jos
moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kaytén mekaanisissa osissa olla
jotain vialla, esim. katkennut kayttéhihna tai kuiva pumppu.
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Moottorin alikuormitussuojan toiminta voidaan
asetella parametreilla 7. 15 ja 7. 16. Alikuormitus-
suojan toimintakdyré on nollataajuuden ja kentan-
heikennystaajuuden (par. 6. 3) kautta kulkeva
nelidllinen kayra. Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuormi-
tussuojan toiminta on estetty, katso kuva 6-31.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan pro-
sentteina moottorin nimellismomentista. Parametria
1. 13, moottorin nimellisvirta ja taajuusmuuttajan
nimellisvirtaa Ict kdytetdadn parametrien oletus-
arvojen maarittdmiseen. Jos moottorina kdytetdan
muuta kuin nimelliskokoista moottoria, huononee
momentin laskentatarkkuus.

7.14 Alikuormitussuojan toiminto
Toiminnot:
0 = ei kaytéssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytt66n saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytdssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa alikuormitusaikalaskurin.
7.15 Alikuormitussuoja, kentédnheikennysalueen kuorma
Momenttiraja voidaan asetella valilla 20,0—150 % X T motor-
T.élm.é pa"ramet_riarvo méérittéé A Momentti
pienimman sallitun kuormitetta-
vuuden kentanheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla lahtétaa-
juuksilla. Katso kuva 6-31. Par.7.15 ‘
Jos parametria 1. 13 muutetaan, 3
muuttuu tdman parametrin arvo |
automaattisesti uuden oletus- }
arvon mukaiseksi. |
Par. 7. 16 !
Alikuormitusalue
|
| i
1 T Ll
_ . ; ; 5H Kenténheikennys- UMCH7_15
Kuva 6-31 Minimikuormitusrajan z piste par. 6. 3
asettelut.
7.16 Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta
Momenttiraja voidaan asetella valilla 10,0—150 % X T motor-
Tama parametriarvo maarittdd pienimman sallitun kuormitettavuuden nolla-
taajuudella. Katso kuva 6-31. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu tdméan
parametrin arvo automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.
7.17 Alikuormitussuoja, alikuormitusaika
Aika voidaan asetella valilla 2,0—600,0 s.
Tama parametri maarittdé pisimman mahdollisen alikuormitustilanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta perustuu ylds-/alaslaskuriin, joka laskee
kokonaisalikuormitusaikaa, katso kuva 6-32. Jos laskurin arvo ylittaa talla parametrilla
asetetun arvon, suoja toimii parametrilla 7. 14 méaaritellylla tavalla. Jos kayttod
pysaytetdan, aikalaskuri nollautuu.
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A Alikuorma-aikalaskuri
Laukaisualue
Par. 7.17 /
|
I Lauk./
! varoitus
: par. 7. 14
|
|
|
|
: UMGH7_17
. Aka
Kuva 6-32 Alikuormitusajan laskeminen. i R
, S
7.18 Verkkojannitteen vaihevahti
0 = Ei toimintaa
2 =Vika
Jos parametrin arvoksi annetaan 0, verkkojannitteen vaihevahti ei aiheuta
vikalaukaisua.
7.19 I/0O-laajennuskortin termistoritulo
0 = Ei toimintaa
1 = Varoitus
2 =Vika
I/O-laajennuskortin termistorituloon kytketty termistori valvoo moottorin lampétilaa.
Parametrilla 7.19 voidaan méaaraté se, miten taajuusmuuttaja reagoi termistorin
iimoittaessa ylilAmmaosta.
7.20 Kenttavaylavian vaste
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vika; pysaytys parametrin 4.7 mukaan
Kenttavaylakortilta tulee varoitus- tai vikailmoitus, jos vaylasysteemin fyysisessa
kerroksessa ilmenee virhe.
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205

Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon

Erikoiskayttosovellus Il Sivu 47

® o
N -

8.3

8.4

8.5

8.6

Automaattinen jalleenkaynnistys: yritysten lukumaara
Automaattinen jalleen kdynnistys: yritysaika

Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kdynnistdd moottorin parametreilla
8. 4—38. 8.valittujen vikalaukaisujen jalkeen. K&ynnistystoiminto jéalleenkaynnistyk-
sessa méaaritelladdn parametrilla 8. 3.

Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehd&a parametrilla
8. 2 maaritettyné yritysaikana.

Vikojen lukuméaara
ajassa t = ty g

4 ) trial ) Yrial

\
|
!
|
|
1
| tirjal = par. 8. 1

t

>

N S Y S

kolme vikaa nelja vikaa

KAY UDO012K25
SEIS - - - . |_

Kuva 6-33 Automaattinen jélleenkdynnistys.

Yritysten lukum&éaran laskenta alkaa ensimmaisesta jalleenkaynnistyksesta. Jos
lukumaara ei ylitd parametrin 8. 1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta nollataan,
kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumaaran laskenta alkaa taas seuraavasta
jalleenkaynnistyksesta. Katso kuva 6-33.

Jos yritysméaéraksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jélleenkaynnistys ei ole
kaytdssa.

Automaattinen jalleenkaynnistys: kaynnistystoiminta

Parametri mé&éarittelee kdynnistystavan:
0= Kaynnistys kiihdyttden
1 = Vauhtikdynnistys, katso parametri 4. 6.

Automaattinen jalleenkaynnistys alijannitevian jalkeen
0 = Eiautomaattista jalleenkaynnistysta alijannitevian jalkeen

1 = Automaattinen jalleenkaynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
j&nnite on palannut normaalitasolle

Automaattinen jalleenkaynnistys ylijdnnitevian jalkeen

0 = Eiautomaattista jélleenkaynnistysté ylijannitevian jalkeen
1 = Automaattinen jélleenk&ynnistys ylijnnitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

Automaattinen jalleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen

0
1

Ei automaattista jalleenkaynnistysté ylivirtavian jalkeen
Automaattinen jalleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen
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8.7 Automaattinen jalleenkdynnistys ohjearvovian jalkeen
0 = Eiautomaattista jalleenkdynnistysta ohjearvovian jalkeen
1 = Automaattinen jalleenkdynnistys ohjearvovian jélkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA (>4 mA).
8.8 Automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alilampdvian jalkeen

0 = Eiautomaattista jélleenkaynnistysté yli-/alilampdvian jalkeen

1 = Automaattinen jélleenkéynnistys yli-/alilampdvian jalkeen, kun

jadhdytyselementin lampétila on palannut normaalitasolle
-10C°—+75C°.

Momenttiohjaus

Momenttiohjaus aktivoidaan valitsemalla parametrille 6.1 arvo 2 tai ottamalla digitaalitulolle DIA3
kayttdéon toiminto 10. Momenttiohjeen signaali valitaan parametrilla 9.1 ja ohjeen skaalaus pa-
rametreilla 9.2 ja 9.3.

9.1

9.2

9.3

9.4

9.5

Momenttiohjeen signaalin valinta
Mé&aérittelee momenttiohjeen signaalin.

0 = Ei kaytossa
1=U
2 = Iin
3 = Momenttiohje paneelilta (r2)
4 = Ain1 (optiokortti)

5 = Ain2 (optiokortti)

6 = Kenttavaylaohjaus

in

Momenttiohjeen skaalauksen offset
Momenttiohjeen skaalauksen vahvistus

Momenttiohjetta voidaan skaalata lisdé néilla parametreilld. Momenttiohje
sy6tetddn momenttisdatajaan aina, vaikkei sita aktivoitaisikaan.
T =gainx T .+ offset

ref.out ref.in

Momenttisaatajan aikavakio

Méaarittdad momenttisdatéjalle aikavakion. Mita lyhyempi aikavakio, sitd nopeampi
vaste.

Momenttisdatajan minimisaatoraja

M&arittd4 taajuuden, jonka alapuolella taajuusmuuttaja toimii normaalisti
taajuusohjauksessa.

Taajuusmuuttajan sisdinen momentinlaskenta on epatarkka alhaisilla nopeuksilla
(pienemmillda kuin moottorin nimellisjattdma). Siksi suosittelemme
taajuusohjauksen kaytt6a alhaisilla nopeuksilla.

Taajuusohjauskaytdssa ohjearvo valitaan parametrilla 1.5.
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Kenttavayldohjaus

Kenttavayldohjaus otetaan kaytté6n parametrilla 10.1. Taajuus- tai nopeusohje seka Kay/seis-
ja Taakse-ohjaus saadaan silloin kenttavaylalta.

Parametriryhman 10 kaksi ensimmaista parametria koskevat kaikkia kenttavaylia. Sen sijaan
parametrit 10.3—10.6 ovat kaytdssé vain Modbus-kenttavaylan, parametrit 10.7-10.13 vain
Profibus-kenttédvaylan ja 10.14 vain LonWorks-kenttavaylan yhteydessa.

10.1 Kenttavaylaohjaus
Méaarittaa aktiivisen ohjauspaikan:

0 = ohjaus riviliittimelta
1 = kenttavaylaohjaus

10.2 DIC1-toiminta

0 = Kenttavaylédohjaus, kosketin avoin = Riviliitin aktiivisena ohjauspaikkana
kosketin sulk. = Kenttavayla aktiivisena
ohjauspaikkana

1 = Ulkoinen vika, sulk. kosketin = Tulee vikailmoitus ja moottori
pyséahtyy, kun tulo on aktiivinen

Parametrit 10.3-10.6 ovat kaytossa ainoastaan Modbus-protokollan yhteydessa
10.3 Slave-osoite

Maarittelee slave-laitteen osoitteen. Parametrin arvot kulkevat valilla 1—-247.

104 Tiedonsiirtonopeus

1= 300 baudia
2= 600 baudia
3= 1200 baudia
4 = 2400 baudia
5= 4800 baudia
6 = 9600 baudia
7 = 19200 baudia

10.5 Pariteettityyppi

0 =None
1=Even
2 = Odd
Vacon Oyj Puhelin: 020 1212 1 Fax: 020 1212 205
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10.6

Modbusin aikakatkaisu

Tama parametri méaarittelee sen, kuinka kauan kenttavaylakortti odottaa viestia
master-laitteelta. Aika voidaan asettaa valille 0-3600 s, jossa 0 s tarkoittaa "Ei
aikakatkaisua".

Parametrit 10.7-10.13 ovat kaytossa ainoastaan Profibus DP-protokollan yhteydesséa

10.7

10.8

10.9

10.10
10.11
10.12
10.13

Profibus slave

Maarittaa slave-laitteen osoitteen arvovalilla 2—126.

Profibusin tiedonsiirtonopeus

1= 9,6 kbaudia
2= 19,2 kbaudia
3 = 93,75 kbaudia
4 = 187,5 kbaudia
5= 500 kbaudia
6 = 1,5Mbaudia
7= 3 Mbaudia
8 = 6 Mbaudia
9= 12 Mbaudia
10 =AUTO (automaattinen tiedonsiirtonopeuden valinta)

Profibusin PPO-tyyppi
Profibusin PPO-tyypin valinta.

1=PPO 1 (Parametridata 8 tavua, kontrollidata 4 tavua)
2=PPO2 (Parametridata 8 tavua, kontrollidata 4 tavua)
3=PPO3 (Kontrollidata 4 tavua)

4 =PPO 4 (Kontrollidata 12 tavua)

Profibusin Prosessidata 1
Profibusin Prosessidata 2
Profibusin Prosessidata 3
Profibusin Prosessidata 4

Profibusin prosessidatan paikan valinta.

Arvo 1-22 Valvottavan arvon numero (= valvontavalikon arvot V1-V22)
99 Aktiivinen vika -koodi

Parametri 10.14 on kaytdssa ainoastaan LonWorks-protokollan yhteydesséa

10.14 LonWorks-painike
Kun tdméan parametrin arvo muutetaan 0:sta 1:ksi tai painvastoin ja Enter-
painiketta painetaan, kortti [ahettdd LonWorksin yksildivan tunnistusnumeron
verkkoon.
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7  VIKAKOODIT

Erikoiskayttosovellus Il:ssa on kaytdssé yksi erikoisvikakoodi, joka on kuvattu alla olevassa
taulukossa. Muut vikakoodit 16ydéat Vacon-kéayttdohjeen kappaleista 7.7 tai 9.

Vikakoodi

Vika

Mahdollinen syy

Toimenpiteet

27

Kentt vyl n
kommunikointivirhe

V yl systeemi on joko
palautettu alkutilaan tai siin on
virhe (fyysisess kerroksessa)

Kuittaa vika ja k ynnist
uudelleen. Mik li vika ilmenee
j lleen,

- tarkista is nt j rjestelm

- tarkista kaapelit

8 VALVOTTAVAT SIGNAALIT
Erikoiskayttdsovelluksessa on nelja erityista valvontasignaalia (V21 - V24). Kts. taulukko 8-1

Signaalin| Signaalin nimi Yksikkd |  Signaalin kuvaus
numero name
V1 Lahtétaajuus Hz Moottorille I&hteva taajuus
V2 Moottorin nopeus rpm Moottorin laskennallinen nopeus
V3 Moottorin virta A Mitattu moottorin ottama virta
V4 Moottorin momentti Y% Laskennallinen momentti/Yksikdn nimellismomentti
V5 Moottorin teho Y% Laskennallinen teho/Yksikén nimellisteho
V6 Moottorin jannite Vv Moottorin laskennallinen jannite
V7 DC-piirin jannite V Mitattu DC-piirin jannite
V8 Lampdtila °C Jaahdytyselementin lampdtila
V9 Kayttdpaivalaskuri DD.dd| Kayttopaivat 1), ei voi nollata
V10 Kayttétunnit, HH.hh |  Kayttétunnit 2), voidaan nollata ohjelmoitavalla
osa-aikalaskuri painikkeella n:o 3
V11 MWh-laskuri MWh MWh koko kayttdaikana, ei voi nollata
V12 MWh-laskuri, MWh Voidaan nollata ohjelmoitavalla painikkeella n:o 4
osa-aikalaskuri
V13 Jénniteanalogiatulo \Y Analogiatulon Uj,+ (liitin 2) arvo
Vi4 Virta-analogiatulo mA Analogiatulojen li,+ ja li,- (liittimet 4 ja 5) arvo
V15 Digitaalitulon tila, ryhnmé& A
V16 Digitaalitulon tila, ryhma B
V17 Digitaali- ja relelahtéjen
tila
V18 Ohjelmaversio Ohjausohjelman versionumero
V19 Yksikén nimellisteho kW Nayttaa yksikdn nimellistehon
V20 Moottorin lampeneméa Y% 100%= moottorin lampdtila on noussut nim.I&mpdon
V21 Taajuusohje Hz
V22 Momenttiohje % Momenttiohje momenttiohjauksessa
V23 Digitaalitulot (lisakortti)
V24 Kenttavaylan tila Kaytdssa vain Profibus-kenttavaylan
yhteydessa.
0 = Master-Slave communication not started
1 = Master-Slave communication is starting up
2 = Master-Slave communication started and OK.
1) DD = taydet paivat, dd = paivan desimaaliosa
2) HH = taydet tunnit, hh = tunnin desimaaliosa
Taulukko 8-1 Valvottavat signaalit
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