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Sivu 3

1Yleista

Sovellus otetaan kayttéén asettamalla
parametrin 0. 1 arvoksi 0. Sovellusta voidaan
kayttdd yhden taajuusmuuttajalla ohjatun
kayton ja 0-4 verkkoon kytkettavan kayton
ohjaukseen. Lisdksi voidaan vuorotella
taajuusmuuttajaan kytkeytyvdd moottoria ja
apukayttéjen kayttdjarjestystd taajuus-
muuttajan vuorottelutoiminnon ja ulkoisten
releohjausten avulla. Automatiikkasovelluksen

Pl-saataja ohjaa taajuusmuuttajaan kytketyn
moottorin pydrimisnopeutta ja kytkee
apukayttéja paalle ja pois ohjaustarpeen
mukaisesti.

Sovelluksella on kaksi ohjauspaikkaa riviliitti-
melld. A-ohjauspaikka on automatiikkaohjaus
ja B-ohjauspaikka on suora taajuusohjeoh-
jaus. Ohjauspaikka valitaan digitaalitulolla
DIB6.

2 Ohjausliitynta HUOM!  Muista kytkea CMA- ja CMB-tulot.
Liitin Signaali Selitys
1 +10V_, | Ohjearvojénnite Jannite ohjearvopotentiometrille tms.
2 | Uin+ Analogiatulo, jannite Ohjelmoitava
alue 0—10 V DC (oletusarvo: ei kaytds)
3 | GND 1/0 maa Jannitetulon ja ohjaustulojen maa
Pl-saatajan — 1 4| L+ Analogiatulo, Pl-saatajan oloarvo
oloarvo —— 5| I- (ohjelmoitava) virta alue 4—20 mA
|_ ——————— 6 | +24V Ohjausjannitelahto Apujénnite, maks. 0,1 A esim.kytkim.
I_ —] 7 | GND Ohjausjannitemaa Janniteohjearvon ja ohjaustuloje maa
I DIA1 KAY /SEIS Kosketin auki = seis
| —— Paikka A (Pl-saéataja) Kosketin kiinni = kay
| | 9 DIA2 Lukitustulo, vuorottelu 1 Kosketin auki = ei lukitusta
[ - _| - (ohjelmoitava) Kosketin kiinni = lukitus aktiivinen
| /_ _ _‘ ] 10 DIA3 Lukitustulo, vuorottelu 2 Kosketin auki = ei lukitusta
(ohjelmoitava) Kosketin kiinni = lukitus aktiivinen
— 11 | CMA Yhteinen/ DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
|_ ——————— 12 | +24V Ohjausjannitelahtd Sama kuin liitin nro. 6
| |_ —{ 13 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
| ~ S 14 | DIB4 KAY /SEIS Kosketin auki = seis
| | Paikka B (suora taaj.ohje)| Kosketin kiinni = kay
I_/_ _ _|_ ___1|15 | DIB5 Ryémintéanopeus Kosketin auki = ei toimintaa
| | (ohjelmoitava) Kosketin kiinni = rydmintanopeus valittu
—— g 16 | DIB6 Ohjauspaikanaikan Kosketin auki = paikka A kéytdssa
A/B valinta Kosketin kiinni = paikka B kdyt6ssa
| L — 17 | CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai +24V
I 18 | lou ™+ Analogialaht® Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1)
I VALMIS 19 | 1oy - Lahtotaajuus Alue 0—20 mA/R; maks. 500 Q
I— —®_ —— ——20 | DOt VIKA-signaali Laht6 aktiiv. = vikalaukaisu tapahtunut
(ohjelmoitava) Transistorilahtd, | <50 mA, U <48 V DC
21 RO1 7 Relelahté 1 Rele aktivoitu = Ohjaus péaalle
220 T T T =T T 22 | RO1 — " Vuorotteluohjaus 1 Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 7)
VAC———%— —{23 | RO1 [ —
—~ 24 | RO2 Relelahto 2 Rele aktivoitu = Ohjaus paalle
o0g —— — — — — 25 | RO2 Vuorotteluohjaus 2 | Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 8)
VAC — — —El_ —{26 | RO2 |—
—_—
Kuva 2-1 Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen ohjausliitdnnén tehdasasetukset ja
kytkentdesimerkki.
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3 Ohjaussignaalien logiikka

Kuvassa 3-1 on kuvattu ohjaussignaalien ja paneelin nappéinpainallusten logiikka.

PARAMETRIT
2. 26 Suora taajuusohje " 338
2. 15 Pl-saét. ohjearvotulo [T |
4. 12 Ryémintanopeus i |
A — N
| |
| — |
I ° | |
' O/o— '
i |
| ° |
Uin+ '
® 0o Taajuusohje, OHJELMOITAVA
® . Paikka B PAINIKE 2
lint L Ohjearvo, !
Paikka A |
Pl-saataja l
Oloarvon |
valinta :
| p |
T |
| | Sisainen
Oloarvo | taajuusohje
Yios Moottori- | © _O/I/C |
Al potentio- Taajuusohjeen | ° e |
as metri- laskenta ja B an | :
ohjearvo apukayttojen . i |
ohjauslogiikka | | :
DéAZ Lukitustulo 1 | | | | :
DIA3| Lukitustulo 2 Vuorottelu- | | -
® logiikka | | |
RO1 Vuorotteluohjaus 1 I : | |
® ! i i
RO2 i .
® Vuorotteluohjaus 2 : | |
DIB5| Ryémintanopeuden valinta (ohjelmoitavissa) : _] |
K > e S -
Paikan A/B valinta ' :
o |PhenABvaina e | o |
DIB4| Kay/seis, Paikka B I o
® Y o | O)/C . >
Kay/seis, Paikka A Sisainen
DIA1| Kay/sels, Kay/Seis
®
— .. =ohjaus
—  =Signaali pfcauto.fh3
Kuva 3-1 Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen ohjaussignaalien logiikka.
Kytkinasennot ovat tehdasasetusten mukaan.
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4 Parametriryhm&o0

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma

0.1 Sovellus 0—7 1 0 0 = Pumppu- ja puhallinautomatiikka

(vuorottelulla (ladattu
erikoissovellus)

1 =Perussovellus

2 =Vakiosovellus

3 = Paikallis-/kauko-ohjaussovellus

4 = Vakionopeussovellus

5 = Pl-s&atoésovellus

6 = Erikoiskayttésovellus

7 = Pumppu- ja puhallinautomatiikka

0.2 Parametrien 0—5 1 0 0 = Siirto valmis/valitse siirto

lataus 1 = Aseta tehdasoletusarvot

2 = Lue parametrit kayttajan
oletusarvoiksi

3 = Aseta kayttajan asettamat

oletusarvot

4 = Siirrd parametrit paneelille

(vaatii graafisen paneelin)

5 = Siirrd parametrit paneelilta

(vaatii graafisen paneelin)

0.3 Kielen valinta 0—1 1 0 0=Englanti
1 =Suomi
2 = Espanja

Taulukko 4.1 Parametriryhmé O.

0.1 Sovelluksen valinta

Talla parametrilla valitaan aktiivinen sovellus. Jos laite on tilattu varustettuna Pumppu- ja
puhallinautomatiikka vuorottelulla -sovelluksella, on tdma tehtaalla ladattu sovellukseksi O ja
asetettu aktiiviseksi. Tarkista kuitenkin, ettd parametrin 0.1 arvo on 0, kun haluat kayttaa
pumppuautomatiikkaa vuorottelulla.

Jos sovellus ladataan my6hemmin laitteeseen, se on valittava aina latauksen jalkeen
aktiiviseksi muuttamalla parametrin 0.1 arvoksi 0.

0.2 Parametrien lataus
Katso kayttéohjeen kappale 11.
0.3 Kielen valinta

Talla parametrilla voidaan valita graafisen paneelin kédyttama kieli.

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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5 Parametrit, ryhma 1l
5.1 Parametritaulukko, ryhmé 1

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
1.1 Minimitaajuus 0—120/500Hz | 1 Hz 10Hz 6
1.2 | Maksimitaajuus 0—120/500Hz | 1 Hz 51Hz *) 6
1.3 | Kiihtyvyysaikal 0,1—3000s | 0,1s 1s Aika valilla fin (1. 1)—fmax (1. 2) 6
1.4 | Hidastuvuusaika 1 0,1—3000s | 0,1s 1s Aika valilla fax (1. 2)—fmin (1. 1) 6
1.5 | Pl-saatajan vahvistus 0—1000 % 1% 100 % 0 = P-osa ei kdytdsséa 6
1.6 | Pl-saatajanl-aika 0—320,00s | 0,01s| 10,00s 0 = l-osa ei kaytdssa 6
1.7 | Virtaraja 0,1—2,5xIh¢cx | 0,1 A [1,5x 1 ¢cx Laitteen ulostulovirtaraja [A] 6
1.8 | Uff-suhdevalinta @ 0—2 1 0 0 =Lineaarinen 6
1 =Neliéllinen
2 = Ohjelmoitava U/f suhde
1.9 | Uff-optimointi @ 0—1 1 0 0= Ei optimointia 8
1 = Autom. momentin maksimointi
1.10 | Moottorin nimellis- @ 180—690 1V 230V Vacon CX/CXL2 -sarja 8
jannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimellis- @ 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 8
taajuus
1.12 | Moottorin nimellis- @ 1—20000rpm | 1rpm | 1440 rpm n, moottorin arvokilvesta 8
nopeus )
1.13| Moottorin nimellis- @ 2.5x lhcx 0,1A Incx I, moottorin arvokilvesta 8
virta, I Mot
1.14 | Verkkojannite @ 180—250 230V Vacon CX/CXL2 -sarja 8
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690V Vacon CX6 -sarja
1.15| Parametrien 0—1 1 0 Parametrien nakyvyys: 8
piilottaminen 0 = Kaikki parametriryhmat nakyvia
1 =Vain ryhmé 1 nakyva
1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estaa parametrien muuttamisen: 8
0 = Muutokset sallittu
1 = Muutokset estetty
HUOM! @ = Parameltrin arvoa voi muuttaa vain *) jos 1. 2 > moottorin nimellistaajuus tarkista
seis-tilassa. soveltuvuus moottorin ja kaytén kannalta.
Valinta 120 Hz/500 Hz sarja ks.sivu 6-5
**)  Oletusarvo  4-napaisen moottorin ja

Taulukko 5-1 Ryhmé 1:n perusparametrit.

nimelliskokoisen taajuusmuuttajan mukaan.
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5.2 Ryhma 1, parametrien kuvaukset

1.1,1.2

1.3,1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Minimi -/maksimitaajuus

Mé&érittelee taajuusmuuttajien taajuusarvot.

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:in. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muutetaan takaisin 500 Hz:sta 120 Hz:iin asettamalla Seis-tilassa
parametri 1. 2 = 119 Hz.

HUOM! Apupumppujen kaynnistystaajuus ei ole riippuvainen maksimitaajuudesta,
silla sovelluksessa apupumppujen k&ynnistys- ja pysaytystaajuudet skaalataan koko
jarjestelman saatajan mukaan.

Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan lahtétaajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (par1. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (pari. 2)
ja kédantaen.

Pl -s&atgjan vahvistus
Parametri mé&éarittelee PI -sdatéjan vahvistuksen.

Saatajan vahvistus on maaritelty siten, ettd 10 %:n muutos eroarvossa aiheuttaa
10.0 Hz:n muutoksen saatajan lahtdarvossa, kun kun vahvistus on 100 %.

Jos s&éatdjan vahvistus asetetaan nollaksi, se toimii pelkkéna | -saatéjana.
Pl-saatajan l-aika

Méaaérittelee PI -saatéjan integrointiajan.

Virtaraja

Parametri maarittdd taajuusmuuttajan suurimman moottorivirran.

Estddksesi moottorin ylikuormituksen aseta tdma parametri moottorin nimellis-
virran mukaan.

U/f suhteen valinta

Lineaarinen: Moottorijannite muuttuu lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentdnheikennyspisteeseen (par. 6.3). Kentdnheikennyspisteessa
moottorille syétetdan nimellisjannite. Katso kuva 4-1.
Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettava vakiomomenttikdytdissa.

Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta muu-
hun asetukseen.

Vacon Qyj
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Nelidllinen: Moottorin jannite muuttuu neliéllisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sté

1 kentdnheikennyspisteeseen (par.6.3). Kentédnheikennyspisteessa ja
sitéd suuremmilla taajuuksilla moottorille sydtetdan nimellisjannite.
Katso kuva 4-1.

Moottori on alimagnetoitu kentdnheikennyspisteen alapuolella. Se
kykenee tuottamaan vahemmé&n momenttia kuin lineaarisella U/f-
suhteella mutta on hiljaisempi. Nelidllistd U/f-suhdetta voidaan
kayttaa sovelluksissa, joissa momentin tarve kasvaa nopeuden
neli6ssa. Tallaisia ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.

AUV

un {_ -
(Par 6. 4) Oletusarvo: moottorin
: nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

(
|
|
I
I
I
|
|
I
I

. . !

Lineaarinen |
|
|

|

Neliéllinen |

I

I Oletusarvo: moottorin

I nimellistaajuus f[Hz]
>
>

(Par. 6. 3) UD012K07

Kuva 4-1 Lineaarinen ja neliéllinen U/f kdyra.

Ohjelmoi-  U/f-kayra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella. Ohjelmointipa-

tava rametrit on selitetty kappaleessa 5.2. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
U/f-kdyréd  voidaan kaytta4, ellei edellisillda asetuksilla saada kaytt66n soveltuvaa
2 toimintaa. Katso kuva 4-2.
AUV
Un -

Par 6. 4 Oletusarvo: moottorin

a ~arvo. | Kentéanheikennyspiste
nimellisjannite

Par.6.6 | ____
(Olet. 10%) |
Par. 6.7 : I Oletusarvo: moottorin
(Olet. 1.3%) | 1 nimellistaajuus f[HZl
T T >
Par. 6. 3
Par. 6.5
(Olet. 5 Hz) UD012K08

Kuva 4-2 Ohjelmoitava U/f-kéyré.

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.9 U/f-kayran optimointi
Automaattinen  Moottorijannite muuttuu raskaissa kaynnistyksissa automaattisesti
momentin tuottamaan riittvasti momenttia kuorman irrotukseen ja moottorin
maksimointi pyérimiseen pienilla nopeuksilla. Jannitteen nousu riippuu
moottorityypista ja -tehosta.
Automaattista kdynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovelluksissa, joissa l&htdkitka on suuri, esim. kuljettimissa.
HUOM! Ajettaessa moottoria pienilléd taajuuksilla raskaalla momentilla ei
moottorin oma puhallin jGdhdyta sité riittdvésti kaikissa olosuh-
A teissa.
Jos moottorin pitdd toimia pitkid aikoja ndissa olosuhteissa,
kiinnitd erityistd huomiota moottorin jdédhdytykseen.
Kéyta ulkopuolista jaahdytystd — esim. ylimaéaréistd jaahdytys-
puhallinta — jos moottorin Idmpdtila pyrkii nousemaan liikaa.
1.10 Moottorin nimellisjannite
Etsi asetusarvo U _moottorin arvokilvesta.
Tama parametrinasettelu méaéaraa kentanheikennyspisteen jannitteen, parametri 6.
4 saa saman arvon 100% xU___ =
1.11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f moottorin arvokilvesta.
Taman parametrin asettelu maaraa kentanheikennyspisteeen, parametri 6. 3, saa
saman arvon.
1.12 Moottorin nimellisnopeus
Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.
1.13 Moottorin nimellisvirta
Etsi asetusarvo |_moottorin arvokilvesta.
1.14 Nimellinen verkkojannite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.
Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5 ja CX6
sarjoissa, katso taulukko 4-1.
1.15 Parametrien piilottaminen
Mé&arittelee, mitk& parametriryhmét ovat kaytettavissa:
0 = kaikki parametriryhmat nakyvia
1 =vain ryhma 1 nakyvéa
1.16 Parametrilukko
Maaérittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:
0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivéat ole muutettavissa
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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6 Erikoisparametrit, ryhmét 2—9

6.1 Parametritaulukot

Ryhma 2, Tulosignaalien parametrit

Nro.

Parametri

Alue

Askel

Oletus

Asiakas

Maaritelma

Sivu

2.1

DIA2 oiminta
(liitin 9)

©)

0—10

1

1

0 =Ei kéaytdssa

1 = Ulk.vika, sulkeutuva kontakti

2 = Ulk.vika, avautuva kontakti

3 = K&y valmis

4 = Kiihtyv./hidastuvuusajan valinta
5 =Taaksepain

6 = Rydmintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskasky

10 = Moottoripotentiometri: YLOS
11 = Lukitustulo, vuorottelu 1

20

2.2

DIA3 toiminta
(litin 10)

®

0—10

1

0 =Eikaytossa

1 =Ulk.vika, sulkeutuva kontakti

2 = Ulk.vika, avautuva kontakti

3 =Kay valmis

4 = Kiihtyv./hidastuvuusajan valinta
5 =Taaksepain

6 = Ryomintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskésky

10 = Moottoripotentiometri: ALAS
11 = Lukitustulo, vuorottelu 2

21

2.3

Analogiatulon U;, alue

0=0—10V
1 = Asiakaskohtainen asettelualue
2=2—10V

21

2.4

U;, asiakaskoht. minimi

0,01%

0,00 %

21

2.5

U;, asiakaskoht. maksimi

0,01%

100,00%

21

2.6

Uj, signaalin kdanto

0

0 = Ei kdénnetty
1 =Kaannetty

21

2.7

U;, signaalin suod.aika

0,01s

0.1s

0 = Ei suodatusta

21

2.8

li, signaali alue

0=0—20mA
1=4—20mA
2 = Asiakaskohtainen asettelualue

21

2.9

l;n asiakaskoht. minimi

0—100 %

0.01%

0,00 %

21

2.10

lin asiakaskoht. maksimi

0—100 %

0.01%

100,00%

21

2.1

lin signaalin k&anté

0=Ei kdannetty
1 =Kaannetty

22

2.12

lin signaalin suod.aika(@

0,01s

0 = Ei suodatusta

2.13

DIB5 toiminta
(liitin 15)

0 =Eikaytdssa

1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin

2 = Ulk.vika, avautuva kosketin

3 =Kay valmis

4 = Kiihtyv.-/hidastuvuusajan valint
5 =Taaksepain

6 = Ryomintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv.-/hidastustoiminnan esto
9 = DC-jarrutuskésky

10 =PI-s&éatajan ohjearvon valinta
11 = Lukitustulo, vuorottelu 3

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Nro Parametri Alue Aske Oletus |Asiakas | M3aritelma Sivu
2.14 | Moottoripotentiometrin 0,1—2000,0 0,1 10,0 22

laskunopeus Hz/s Hz/s Hz/s
2.15 | Pl-s&éatdjan ohjearvo- 0—6 1 2 0 = Jannitetulo Uy, (liitin 2) 23
signaali (paikka A) @ 1 =Virtatulo I, (liitin 4)
2 = Paneelin ohjearvo(ohjearvo r2)
3 = Ohje siséiseltd moottoripotent.
4 = Ohje sisdiseltd moottoripotent.
nollautuu, kun taajuusmuuttaja
pysaytetdan
5 = Ain1 tulo optiokortilta
6 = Ain2 tulo optiokortilta
7 = Kenttavaylasignaali
2.16 | Pl-sééatéjan oloarvo- 0—7 1 0 0=COloarvo 1 23
signaalin valinta @ 1 =0Oloarvo 1 + Oloarvo 2
2 =0loarvo 1 - Oloarvo 2
3=0loarvo 1 *Oloarvo 2
4 =MIN (Oloarvo 1, Oloarvo 2)
5=MAX (Oloarvo 1, Oloarvo 2)
6 = Keskiarvo (Oloarvo 1,0loarvo 2)
7 =SQRT(Oloar.1) + SQRT(Oloar.2)
2.17 | Oloarvo 1 tulo 0—4 1 2 0=Ei 23
@ 1 =Jéannitetulo U, (liitin 2)
2 = Virtatulo Iy, (liitin 4)
3 = Ain1 tulo optiokortilta
4 = Ain2 tulo optiokortilta
5 = Kenttavaylasignaali
2.18 | Oloarvo 2 tulo 0—4 1 0 0=Ei 23
@ 1 =Jannitetulo U;,, (liitin 2)
2 = Virtatulo [;, (liitin 4)
3 = Ain1 tulo optiokortilta
4 = Ain2 tulo optiokortilta
2.19 | Oloarvo 1 -320,00%— | 0,01 % | 0% 0 % = Ei minimin skaalausta 23
minimiarvon skaalaus +320,00 %
2.20 | Oloarvo 1 -320,00%— | 0,01 % | 100 % 100 % = Ei maksimin skaalausta 23
maksimiarvon skaalaus | +320,00 %
2.21 | Oloarvo 2 -320,00%— | 0,01 % | 0% 0 % = Ei minimin skaalausta 23
minimiarvon skaalaus +320,00 %
2.22 | Oloarvo 2 -320,00 %— | 0,01 % | 100 % 100 % = Ei maksimin skaalausta 23
maksimiarvon skaalaus +320,00 %
2.23 | Eroarvon k&antd 0—1 1 0 0 =Eik&antoa 23
1 = Eroarvon kaant®
2.24 | Pl-saéatajan ohjearvon 0—100,0s 0,1s 5s Aika ohjearvon muutokselle 0-100%| 24
nousuaika
2.25 | Pl-saatajan ohjearvon 0—100,0s 0,1s 5s Aika ohjearvon muutokselle 100-0%| 24

laskuaika

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
(Jatkuu)
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Sivu 12

Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla

Vacon

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas | Méaaritelméa Sivu
2.26 | Suoran taajuusohjeen 0—4 1 0 0 = Jannitetulo U;, (ohjaus) 24
(Paikka B) signaalin 1 =Virtatulo Ij, (liitin 4)
valinta @ 2 = Paneelin ohjearvo
(ohjearvo r1)
3 = Ohje siséiseltéd moottoripotentiom
4 = Ohje sisdiseltd moottoripotentiom
nollautuu, kun taajuusmuuttaja
pysaytetaan
2.27 | Ohjauspaikan B ohjearv. | 0—par.2.28 | 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 24
skaalaus, minimiarvo minimiohjearvosignaalia
2.28 | Ohjauspaikan B ohjearv. par2.28 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 24
skaalaus, maksimiarvo —fmax maksimiohjearvosignaalia
0 = Skaalaus pois
>0 = Skaalattu maksimiarvo
2.29 | Pl-saatajan ohjearvo- 0—7 1 7 0 = Jannitetulo U;, (liitin 2) 25
signaali 2 1 = Virtatulo l;, (liitin 4)
@ 2 =Paneelin ohjearvo
(ohjearvo r2)
3 = Ohje siséiseltd moottoripotent.
4 = Ohje sisdiseltd moottoripotent.
nollautuu, kun taajuusmuuttaja
pysaytetdan
5 = Ain1 tulo optiokortilta
6 = Ain2 tulo optiokortilta
7 = Paneelin ohjearvo
(ohjearvo r3) 25
2.30 | Optikortin Ain1 tulon 0 1 0 0 = Ei kdénnetty 25
kaanto 1 =Ké&annetty
2.31 | Optikortin Ain1 tulon 0—10s 0,01s 0.1s 0 = Ei suodatusta 25
suodatusaika
2.32 | Optikortin Ain2 tulon alue 0—2 1 0 0=0—20mA 25
1=4—20mA
2=0—10V
2.33 | Optikortin Ain2 tulon (| 1 0 0 = Ei k&dénnetty 25
kaanto 1 =Kaannetty
2.34 | Optikortin Ain2 tulon 0—10s 0,01s 0.1s 0 = Ei suodatusta 25
suodatusaika

Huom!@ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

Puhelin:
Péivystys:
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Sivu 13

Ryhma 3, L&hto- ja valvontaparametrit

Nro.

Parametri

Alue

Askel

Oletus

Asiakas

Maéritelma

Sivu

3.1

Analogialahdon siséltd

0—15

1

1

0 =Eikaytdssa Skaala 100%
1=L&htétaajuus  (0—fray)

2 = Moottorinopeus (0—max. nop.)
3 =Lahtdvirta (0—2.0 X lncx)
4 =Moottori momentti (0—2 x T,,cx)
5 = Moottoriteho (0—2 x Ppcx)
6 = Moottorijannite  (0—100%xUwv)
7 = Vlipiirin jannite (0—1000 V)
8-10 = Ei kaytdssa

11 =Pl-saatajan ohjearvo

12 =Pl-saéatajan oloarvo 1

13 = Pl-s&é&tajan oloarvo 2

14 = Pl-s&atajan eroarvo

15 = Pl-s&atajan lahtd

26

3.2

Anal.lahdén suod.aika

0,01—10s

0,01

1,00

26

3.3

Anal.lahdon k&anto

0—1

0 = Ei k&dénnetty
1 =Kaannetty

26

3.4

Analogialéhddn minimi

0—1

0=0mA
1=4mA

26

3.5

Analogial&dhddn skaala

10—1000 %

1%

100 %

26

3.6

Digitaalilahdon sisaltd

®

0—30

0 =Eikaytossa

1=Valmis

2 =Kay

3=Vika

4 =Vika kdannetty

5 = Vacon ylilampdvaroitus

6 = Ulkoinen vika tai varoitus

7 = Ohjearvovika tai -varoitus

8 = Varoitus

9 = Suunta taaksepdin

10 = Rydmintanopeus valittu

11 = Asetetussa nopeudessa

12 = Moottorisaataja kaytdssa

13 = L&htdtaaj. valvontaraja 1 saav.
14 = Lahtotaaj. valvontaraja 2 saav.
15 =Momentin valvontaraja saav.
16 = Ohjearvon valvontaraja saav.
17 = Ulkoisen jarrun ohjaus

18 = Ohjaus /O riviliittimilté

19 =TM lampétilarajan valvonta
20 = Suunta eri kuin pyynto

21 = Kéaant. ulkoisen jarrun ohjaus
22 = Analogiatulon valvonta

23 = Termistorivika tai -varoitus
24-26 = Ei kaytossa

27 = Vuorotteluohjaus 3

28 = Apukayttd 1 kéynnistys

29 = Apukayttd 2 kéynnistys

30 = Apukayttd 3 kdynnistys

27

3.7

Relelahdan 1 sisalté@

0—31

26

0-25= kuten parametri 3. 6
26 = Vuorotteluohjaus 1
27 =Vuorotteluohjaus 4

28-30= kuten parametri 3. 6
31 = Apukayttd 4 kéynnistys

27

3.8

Relelidhdan 2 siséltd @

0—30

26

0-25 =kuten parametri 3. 6

26 = Vuorotteluohjaus 2

27 =Vuorotteluohjaus 5
(tarvitsee lisakortin)

28-30= kuten parametri 3. 6

28

Huom! @

= Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Sivu 14 Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Vacon
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
3.9 | Lahtétaajuuden valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 28
rajan 1 toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.10 | L&htdtaajuudenvalvonta- | O—fnax 0,1Hz| OHz 28
rajan 1 arvo (par. 1. 2)
3.11 | Lé&htétaajuuden valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 28
rajan 2 toiminta 1 =Alaraja
2 =Ylaraja
3.12 | Lé&htétaajuudenvalvonta- | O0—fax 0,1Hz | OHz 28
rajan 2 arvo (par. 1. 2)
3.13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 28
rajan toiminta 1 =Alaraja
2 =Ylaraja
3.14 | Momentin valvonta- 0—200 % 1% 100 % 28
rajan arvo XThox
3.15 | Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 29
rajan toiminta 1 =Alaraja
2 =Ylaraja
3.16 | Ohjearvon valvonta- O0—fmax 0,1Hz| OHz 29
rajan arvo (par. 1.2)
3.17 | Ulk. jarrun irtikytk. viive 0—100,0 s 1 0,5s 29
3.18 | Ulk.jarrun paélekytk. viive |0—100,0 s 1 0,5s 29
3.19 | Taajuusmuuttajan lam- 0—2 1 0 0= Eivalvontaa 29
pdtilarajan valvonta 1 = Alituksen valvonta
2 =Ylityksen valvonta
3.20 | Taajuusmuuttajan lam- -10—+75°C 1 +40°C 29
pétilaraja-asett.
3.21 | 1/O-laajennuskortin(opt.) 0—7 1 3 Ks. parametri 3. 1 26
analogialéhdon sisaltd
3.22 | |/O-laajennuskortin(opt.) |0,01—10s | 0,01 1,00 Ks. parametri 3. 2 26
anal. 1ahdon suod. aika
3.23 | I/O-laajennuskortin(opt.) 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 26
analogialahddn kaantd
3.24 | 1/O-laajennuskortin(opt.) 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 26
analogialahdén minimi
3.25 | I/O-laajennuskortin(opt.) [10—1000% | 1% 100 % Ks. parametri 3. 5 26
analogialahddn skaala
3.26 | Analogialdhdén offset 0—100,00% (0,01 % | 0,00 % 30
(perusliitin)
3.27 | I/O-laajennuskortin(opt.) [0—100,00 % |0,01 % | 0,00 % 30
analogialéhdoén offset
3.28 | Analogiatulon valvonta, 0—2 1 0 0 = Jannitetulo U;,, (liitin 2) 30
tulosignaalin valinta 1 = Virtatulo [;, (liitin 4)
2 = Ain1 tulo optiokortilta
3 = Ain2 tulo optiokortilta
3.29 | Analogiatulon valvonta, 0—2 1 0 O=Ei 30
valvontarajan toiminta 1 =Alaraja
2 =Ylaraja
3.30 | Analogiatulon valvonta, 0—100% | 0,1% | 0,0% 30
valvontarajan arvo
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Vacon Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Sivu 15

Ryhma 4, Kayton ohjausparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas |Maaritelma Sivu

4.1 Kiih./Hid.rampin 1 muoto 0—10s 0,1s 0 0 =Lineaarinen 31
>0 = S-kayréan kiih./hid. aika

4.2 | Kiih./Hid.rampin 2 muoto 0—10s 0,1s 0 0 =Lineaarinen 31
>0 = S-kayran kiih./hid. aika

4.3 | Kiihdytysaika 2 0,1—3000s |0,1s 10s 31

Hidastusaika 2 0,1—3000s |[0,1s 10s 31

Jarrukatkoja @ 0—1 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kaytossa 31

1 = Jarrukatkoja on kaytdssa
2 =Ulkoinen jarrukatkoja

4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttden 32
1 = Vauhtikdynnistys

4.7 | Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyorien 32
1 =Hidastaen
4.8 DC-jarrutusvirta 0,15—1,5x 0,1A |0,5xIcx 32
InCX (A)
4.9 DC-jarrutusaika/Seis 0—250,00s [0,01s Os 0 =DC-jarru on pois 33
4.10 | DC-jarrutuksen alkamis- 0,1Hz 1,5Hz 34
taajuus hidastuksessa
4.11 | DC-jarrutusaika/Kay 0—250,00s |0,01s Os 0 =DC-jarru on kdynnissa 34
4.12 | Rydmintétaajuusohje frnin —fmax 0,1 Hz |10,0Hz 34

(1.1) (1.2)

Huom! = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Sivu 16 Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Vacon
Ryhma 5, Estotaajuuksien parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maariteima Sivu

5.1 Estotaajuusalue 1 0—Fmax 0,1Hz | OHz 34
alaraja (1.2)

5.2 | Estotaajuusalue 2 0—fFmax 0,1Hz | OHz 0 = Estotaajuusalue 1eiole 34
yléraja (1.2) toiminnassa

5.3 | Estotaajuusalue 2 0—Fmax 0,1Hz | OHz 34
alaraja (1.2)

5.4 | Estotaajuusalue 2 0—fFmax 0,1Hz | OHz 0 = Estotaajuusalue 2 eiole 34
ylaraja (1.2) toiminnassa

5.5 Estotaajuusalue 3 0—Fmax 0,1Hz | OHz 34
alaraja (1.2)

5.6 | Estotaajuusalue 3 0—fFmax 0,1Hz | OHz 0 = Estotaajuusalue 3 eiole 34
ylaraja (1.2) toiminnassa

Ryhma 6, Moottorin ohjausparametrtit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas| Maéritelma Sivu

6.1 Moottorin ohjaus- @ 0—1 1 0 0 =Taajuusohjaus 34
tapa 1 =Nopeusohjaus

6.2 Kytkentataajuus 1—16kHz | 0,1 kHz|10/3,6 kHz Riippuvainen kW:sta 35

6.3 Kenténheikennyspis@ 30—500 Hz 1Hz Param. 35

Q 1.1

6.4 | Jannite kentén- O 15—200 % 1% 100 % 35
heikennyspisteessa X Unmot

6.5 | U/f-kéyrén keski- 0—500Hz | 0,1Hz OHz 35
pisteen taajuus @

6.6 | U/f-kayran keski- @ 0—100% | 0,01% | 0% 35
pisteen jannite X Unmot

6.7 | Lahtdjannite @ 0—100% | 0,01% | 0% 35
nollataajuudella X Unmot

6.8 | Ylijannitesaataja @ 0—1 1 1 0= S4ataja eiole toiminnassa 36

1 = Saatajan toiminta sallittu
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = S&ataja ei ole toiminnassa 36
1 = Saatajan toiminta sallittu

Huom! @arametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Vacon Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Sivu 17
Ryhméa 7, Suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel  Oletus Méaritelma Sivu
7.1 Analogiatulojen 0—3 1 2 0 =Eitoimintaa 36
4 mA valvonta 1 = Varoitus
2 =Vika, pyséhtyy parametrin
4.7 mukaan
3 = Vika, pysahtyy vapaasti
pyOrien
7.2 | Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 0 0=Eitoimintaa 36
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 = Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.3 | Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0=Eitoimintaa 36
2=Vika
7.4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0 =Eitoimintaa 36
2 =Vika
7.5 | Moottorin lAmpdsuoja 0—2 1 2 0=Eitoimintaa 37
1 = Varoitus
2=Vika
7.6 | Moottorinldmpdsuojan | 50,0—150% | 1,0% | 100,0 % 37
kulmapisteen virta X InvoToR
7.7 | Moottorin lampdsuojan 10,0—150% | 1,0% | 45,0% 38
nollataajuuden virta X lhnmoTor
7.8 | Moottorin ldmpdsuojan 0,5—300,0 0,5 Oletusarvo on asetettu moottorin 38
aikavakiot minutes min. nimellisvirran mukaan
7.9 | Moottorin lAmpdsuojan 10-500 Hz 1Hz 35 Hz 39
kulmapisteen taajuus
7.10| Jumisuoja 0—2 1 1 0=Eitoimintaa 39
1 = Varoitus
2=Vika
7.11 | Jumivirtaraja 10,0—200% | 1,0% | 130,0% 40
X InMoTOR
7.12| Jumiaika 2,0—120s 1,0s 15,0s 40
7.13| Maksimijumitaajuus 1—fmax 1Hz 25Hz 40
7.14 | Alikuormitussuoja, 0—2 1 0 0=Eitoimintaa 41
toiminto 1 = Varoitus
2=Vika
7.15]| Alikuormitussuoja, 20,0—150% | 1,0% | 50,0% 41
kent. heik. alueenkuorma] X TomoTOR
7.16| Alikuormitussuoja, 10,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 41
nollataajuuden kuorma X TaMoTOR
7.17 | Alikuormitussuoja, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 41
7.18| Syoéttsjannitteen 0—2 2 2 0=Eitoimintaa 42
vaihevahti 2=Vika
7.19| 1/O-laajennuskortin 0—2 1 2 0=Eitoimintaa 42
termistoritulo 1 = Varoitus
2=Vika
7.20 | Kenttavayla vika 0-2 1 2 0= Eitoiminta 42
1= Varoitus
2=Vika
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Sivu 18 Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Vacon

Ryhma 8, Automaattisen jalleenkaynnistyksen parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu

8.1 Autom.jélleenkéynn.: 0—10 1 2 0 = Eitoiminnassa 42
yritysten lukumaéra

8.2 | Autom.jélleenkéynn.: 1—6000 s 1s 30s 42
yritysaika

8.3 | Autom.jlleenkéynn.: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttéden 43
kéynnistysmuoto 1 = Vauhtik&ynnistys

8.4 | Autom.jalleenkaynn. 0—1 1 1 0=Ei 43
alijanniteviassa 1=Kylla

8.5 | Autom.jalleenkaynn. 0—1 1 1 0=Ei 43
ylijanniteviassa 1 =Kylla

8.6 | Autom.jalleenkaynn. 0—1 1 1 0=Ei 43
ylivirtaviassa 1 =Kylla

8.7 | Autom.jalleenkaynn. 0—1 1 1 0=Ei 43
4 mA valvonnassa 1=Kylla

8.8 | Autom.jalleenkéaynn. 0—1 1 1 0=Ei 43
yli/alilampéviassa 1=Kylla

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vacon Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Sivu 19

Ryhma 9, Pumppu- ja puhallinautomatiikan erkoisparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas| Maaritelma Sivu
9.1 | Apukéyttsjen lukumadra 0—4 1 1 @ 44
9.2 | Apukayttd 1:n kéaynnistys-| fnin— 0,1Hz |51,0Hz Séaadettdvanmoottorin taajuus, 44
raja 120/500 jolla 1. apukayttd kaynnistyy
9.3 | Apukayttd 1:n pysaytys- fonin — 0,1Hz | 10,0Hz Séadettdvan moottorin taajuus, 44
raja Par.9.2 jolla 1. apukéyttd pyséhtyy
9.4 | Apukayttd 2:n kéynnistys-| fuin— 0,1Hz |51,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 44
raja 120/500 jolla 2. apukéyttd kaynnistyy
9.5 | Apukayttd 2:n pyséaytys- frnin — 0,1Hz | 10,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 44
raja Par.9.4 jolla 2. apukayttdé pysahtyy
9.6 | Apukayttd 3:n kdynnistys-| fin— 0,1Hz |51,0Hz Séadettdvan moottorin taajuus, 44
raja 120/500 jolla 3. apukayttd kéynnistyy
9.7 | Apukayttd 3:n pyséaytys- fonin — 0,1Hz | 10,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 44
raja Par.9.6 jolla 3. apukayttdé pysahtyy
9.8 | Apukayttd 4:n kaynnistys-| fin— 0,1Hz |51,0Hz Séadettdvan moottorin taajuus, 44
raja 120/500 jolla 4. apukéayttd kéynnistyy
9.9 | Apukayttd 4:n pyséaytys- frnin — 0,1Hz | 10,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 44
raja Par.9.8 jolla 4. apukayttd pysahtyy
9.10 | Apukayttdjen kaynnistys- | 0—300,0s | 0,1s 4,0s 44
viive
9.11 | Apukayttdjen pysaytys- |0—300,0s | 0,1s 2,0s 44
viive
9.12 | Ohjearvoaskel apuk. 1:n |0—100,0% | 0,1 % 0,0 % % ohjearvon maksimista 45
kaynnistyksen jéalkeen
9.13 | Ohjearvoaskel apuk.2:n  |0—100,0% | 0,1 % 0,0 % % ohjearvon maksimista 45
kaynnistyksen jalkeen
9.14 | Ohjearvoaskel apuk.3:n |0—100,0% | 0,1 % 0,0 % % ohjearvon maksimista 45
kaynnistyksen jéalkeen
9.15 | Ohjearvoaskel apuk.4:n  |0—100,0 % | 0,1 % 0,0 % % ohjearvon maksimista 45
kaynnistyksen jalkeen
9.16 | Lepotaajuus 0—120/500 | 0,1Hz | 10,0Hz Taajuus, jonka alle sdadettavan 46
Hz moottorin taajuus on laskettava
ennen lepoviiveen laskennan
aloittamista ( 0,0 = toim. ei kaytdssa)
9.17 | Lepoviive 0—3000,0s| 0,1s 30,0s Aika, jonka taajuuden tulee olla alle 46
par. 9. 16 ennen taajuusmuuttajan
pysaytysta
9.18 | Havahtumisraja 0—100,0% | 0,1% | 25,0 % Uudelleenkaynnistysraja kun 46
taajuusmuuttaja on pysaytetty
lepotoiminnolla
9.19 | Havahtumistoiminta 0—3 1 0 0 = Havahtuminen rajan alituksesta 46
Raja % oloarvon maks. arvosta
1 =Havahtuminen rajan ylityksesta
Raja % oloarvon maks. arvosta
2 = Havahtuminen rajan alituksesta
Raja % ohjearvon sen hetkisesté
arvosta
3 =Havahtuminen rajan ylityksesta
Raja % ohjearvon sen hetkisesté
arvosta
Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Sivu 20 Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Vacon
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas Maéaritelma Sivu
9.20 | Pl-s&éatajan ohitus 0—1 1 0 1 =PIl-s&atéja ohitettu 48
J @ |
9.21 Analogiatulon valinta 0—4 1 0 0 =Toiminto ei k&ytéssé 49
tulopaineen mittaukselle 1 =Jannitetulo U,
2 =Virtatulo I;,
@ 3 = Ain1 tulo optiokortilta
4 = Ain2 tulo optiokortilta
9.22 | Tulopaineen ylaraja 0—100,0%| 0,1% | 30,0% Prosentteja tulopaineen mittauk- | 49
sen maksimiarvosta
9.23 | Tulopaineen alaraja 0—100,0%| 0,1% | 20,0% Prosentteja tulopaineen mittauk- 49
sen maksimiarvosta
9.24 | Lahtdpaineen pudotuk- | 0—100,0%| 0,1% | 30,0% Ma&éra on prosentteja ohjearvon | 49
sen maara maksimiarvosta
9.25 | Taajuuden pudotusvive | 0—300,0s| 0,1s 0,0s 0,0 =eiviivetta 50
apukayton kaynnisty 0,1-299,0 = viive arvo
sen jalkeen & 300,0 = ei taajuuden pudotusta
9.26 | Taajuuden nostoviive 0—300,0s| O,1s 0,0s 0,0 =ei viivetta 50
apukayton pysaytykse 0,1-299,0 = viive arvo
jalkeen @5 300,0 = ei taajuuden nostoa
9.27 | Vuorottelutapa 0—2 1 2 0 = Vuorottelu ei ole kaytdssa 51
1 =Vuorottelu vain apukaytéilla
2 = Vuorottelu kaikilla kaytoilla
9.28 | Vuorottelun aikavali 0—3000h | 0,1h 50,0h 0 =testaus, aikavali40 s 52
9.29 | Vuorottelun taso, 0—4 1 0 Méaarittelee montako apukayttoa 53
apukaytot voi olla k&ynnissa kun vuorottelu
aloitetaan
9.30 | Vuorottelun taso, O0—Fmax 0,1Hz | 40,0Hz Méaarittelee sdadetyn kayton 53
sdadetyn kaytdn taajuus taajuuden, jonka alapuolella
taajuuen on oltava kun vuorottelu
aloitetaan
0,0 Hz = vuorottelu vain Seis-
tai Lepotilassa
9.31 Vuorottelu, lukituks 0—1 1 1 0 =ei kaytdssa 54
Q 1 = kaytossa
9.32 | Oloarvon erikoisnayttd 0—32000 1 0 55
minimiarvo (V26)
9.33 | Oloarvon erikoisnayttd 0—32000 1 100 55
maksimiarvo (V26)
9.34 | Oloarvon erikoisnayttd 0—3 1 1 55
desimaalien lukuméaara
9.35 Lukitusten paivitys 0—1 1 1 Paivityshetki lukitustiedon tullessa
voimaan Kay-tilan aikana
0 = Péivitys vuorotteluajan
jalkeen/Seis-tilassa
1 = Paivitys heti

Taulukko 6-1 Erikoisparametrit, Ryhmét 2—9.

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 10, Kenttavaylaparametrit

Nro Parametri Alue Askel | Oletus Kuvaus Sivu
10.1 |Kentt v yl ohjauksen o 1 1 0 0 = Ohjaus I/O-liittimilt 57
valinta 1 = Ohjaus kentt v yl It
10.3 |MODBUS-slave -osoite 1 247 1 1
10.4 |Tiedonsiirtonopeus 1 7 1 6 1 =300 baud
2 =600 baud
3 =1200 baud
4 = 2400 baud
5 = 4800 baud
6 = 9600 baud
7 = 19200 baud
10.5 |MB-pariteetin tyyppi 0 2 1 0 0 = None
1 =Even
2=0dd
10.6 [Modbusin aikakatkaisu 0 3600s| 1s 0s |0 = Ei aikakatkaisua
10.7 |Profibus-slave -osoite 2 126 1 2
10.8 |Profibusin tiedonsiirtonopeus 1 10 1 10 1 =9,6 kbaud
2 =19,2 kbaud
3 = 98,75 kbaud
4 =187,5 kbaud
5 =500 kbaud
6 = 1,5 Mbaud
7 = 3 Mbaud
8 = 6 Mbaud
9 = 12 Mbaud
10 = AUTO
10.9 |Profibusin PPO-tyyppi 1 4 1 1 1=PPO1
2=PPO2
3=PPO3
4 = PPO4
10.10 [Profibusin prosessidata 1 0 99 1 1
10.11 |Profibusin prosessidata 2 0 99 1 2
10.12 [Profibusin prosessidata 3 0 99 1 3
10.13 [Profibusin prosessidata 4 0 99 1 99
10.14 [LonWorks Service Button 0 1 1 0
Taulukko 6-2 Kenttévéaylaparametrit, Ryhméa 10
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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6.2 Ryhmien 2—9 parametrien kuvaus

2.1 DIA2 toiminto
1. Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika naytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2. Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika ndytetdan ja moottori pysahtyy, kun

kosketin avautuu
3. Kay valmis kosketin avoin = moottorin kdynnistdminen on estetty

kosketin sulk. = moottori on kdynnistettavissa
4: Kiihd. / Hid. kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajan valinta kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5. Taakse kosketin avoin = eteen Jos 2:een tai useampaan tuloon on
kosketin sulk. = taakse ohjelmoitu suunta taaksepéin ja yksi niista
on aktiivinen, on suunta taaksepéin
6: Rydmintataaj. kosketinsulk. =rydmintataajuus valittu taajuusohjeeksi

7. Vikakuittaus  kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat

8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttdmisen ja hidastamisen
kunnes kosketin avataan

9: DC-jarrutuskésky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii kunnes kosketin
avataan, katso kuva 6-1.
DC-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.

10: Moottoripot. metri YLOS
kosketin sulk. = Ohjearvo kasvaa, kunnes kosketin avataan.

11: Lukitustulo, vuorottelu 1

Lahtétaajuus

Param. 4. 10
7

t

o | L

KAY
SEIS

UD012K32

DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen

Lahtétaajuus

t
DIA3
Kuva 6-1 DIA3 DC-jarrun §eis uporzcaz
a k t/ VOi n t I t u / ona: DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti pyorien

a) seis-ohjelmointi=hidastaen

b)seis-ohjelmointi=vapaasti pyérien

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.3

2.4
2.5

2.6

2.7

2.8

NN
= ©

kontakti sulk. = Vuorottelukayttd 1:n lukitus paalla
DIA3 toiminto

Valinnat samat kuin parametrilla 2.1 paitsi :

10: Moottoripotentiom. ALAS
kosketin sulk.=  Ohjearvo laskee, kunnes kosketin avataan

U, signaalialue

0 = signaalialue 0—10V

1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 4)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 5)

2 = signaalialue 2—10 V

U,, asiakaskohtainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa U_signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.
Minimin asetus: Aseta U_signaali minimitasolleen, valitse parametri 2. 4, paina
Enter-painiketta
Maksimin asetus:Aseta U, signaali maksimitasolleen, valitse parametri 2. 5,
paina Enter-painiketta
Huom: Parametriarvot voidaan asetella vain talla menetelmalla (ei nuoli ylés- /
nuoli alas-painikkeilla).

U,, signaalin kaanto

Parametri, 2.6 - 1 ei kdantba

. _ . . O/o
analogiselle U, -signaalille. Suodattamaton

signaali

100% -
U, signaalin suodatusaika

Suodattaa hairi6ité analogisesta
U,,-signaalista. 63% -
Pitkd suodatusaika hidastaa oh-
jauksen vasteaikaa.

Katso kuva 6-2.

t[s]

< > UDO012K15

Kuva 6-2 U, -signaalin suodatus.

Analogiatulon I, signaalialue

0=0—20 mA
1=4—20mA
2 = asiakaskoht. signaalialue

Analogiatulon I, asiakaskohtainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa |, signaalialueen mihin tahansa valilla 0—20 mA.
Katso parametrit2. 4ja2. 5.

Vacon Qyj
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2.11 Analogiatulon I, kaanto Suodattamaton

signaali

Parametri 2. 11 =0, ei analogia-
signaalin |_kaantoa. 100% - - -
Parametri 2. 11 = 1, analogia-
signaalin |_kaanto.

2.12 Analogiatulon I, suodatusaika 63%
Suodattaa hairi6itd analogisesta
tulosignaalista I, . Pitka suodatus-

aika hidastaa ohjauksen vaste-
aikaa. Katso kuva 6-3.

t[s]
Kuva 6-3 Analogiatulon |, suo-
datusaika.
2.13 DIA5 toiminto
1. Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika naytetdan ja moottori pyséhtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika ndytetdan ja moottori pysahtyy, kun

kosketin avautuu
3. Kay valmis kosketin avoin = moottorin kdynnistdminen on estetty

kosketin sulk. = moottori on kdynnistettavissa
4: Kiihd. / Hid. kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajanvalinta  kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5. Taakse kosketin avoin = eteen Jos 2 tai useampia tuloja on ohjelmoitu
kosketini sulk. = taakse taaksepdin ja jos yksi niista on aktiivinen
suunta on taaksepdin
6: Rydmintataaj. kosketinsulk.  =ryémintataajuus valittu taajuusohjeeksi

7. Vikakuittaus kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat

8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttdmisen ja hidastamisen,
kunnes kosketin avataan

9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii, kunnes kontakti avataan,
katso kuva 6-1.
Dc-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8

10: Pl-s&atajan ohjearvon valinta

kosketin sulk. = ohjearvo 2 kdytdssa (valittu par.2.29)
11: Lukitustulo, vuorottelu 3
kontakti sulk. = Vuorottelukayttd 3:n lukitus paalla.
2.14 Moottoripotentiometrin laskentanopeus
Méaaérittelee, kuinka nopeasti ohjearvo muuttuu moottoripotentiometriohjausta
kaytettdessa.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.15 Pl-saatajan ohjearvosignaali (Paikka A)
0 Analogien janniteohje liitimiltd 2—3, esim. potentiometriohje
1 Analoginen virtaohje liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin
2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (ref),katso kapp.6
3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIAS.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIAS suljettu = taajuusohje védhenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 3.
4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina
minimitaajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 1.5 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2. 1 arvoksi
muuttuu automaattisesti 4 ja 2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.
5 Analoginen jannitesignaali I/0O-laajennuskortin liittimiltd 202—203
6 Analoginen signaali I/0O-laajennuskortin liittimiltd 204—205
- virtaviesti Vacon CX 100 OPT
- janniteviesti Vacon CX 102 OPT
7 Signaali kenttavaylalta
2.16 Pl-saatajan oloarvosignaalin valinta
0 Oloarvo 1
1 Oloarvo 1:n ja Oloarvo 2:n summa
2 Oloarvo 1:n ja Oloarvo 2:n erotus
3 Oloarvo 1:n ja Oloarvo 2:n tulo
4 Pienempi signaali Oloarvo 1:sta ja Oloarvo 2:sta on oloarvo
5 Suurempi signaali Oloarvo 1:sta ja Oloarvo 2:sta on oloarvo
6 Oloarvo 1 ja Oloarvo 2 signaalien keskiarvo
7 Oloarvo 1:n ja Oloarvo 2:n nelidjuurten summa
2.17 Oloarvotulo 1
2.18 Oloarvotulo 2
0 Ei signaalin valintaa
1 Analogien janniteviesti liitimiltd 2—3,
2 Analoginen virtaviesti liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin
3 Analoginen janniteviesti I/O-laajennuskortin liittimiltd 202—203
4 Analoginen signaali I/O-laajennuskortin liittimiltd 204—205
- virtaviesti Vacon CX 100 OPT
- janniteviesti Vacon CX 102 OPT
5 Signaali kenttavaylalta
2.19 Oloarvo 1 minimin skaalaus
Asettaa Oloarvo 1:n skaalauksen minimipisteen, katso kuva 6-4.
2.20 Oloarvo 1 maksimin skaalaus
Asettaa Oloarvo 1:n skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 6-4.
2.21 Oloarvo 2 minimin skaalaus
Asettaa oloarvo 2:n skaalauksen minimipisteen, katso kuva 6-4.
2.22 Oloarvo 2 maksimin skaalaus
Asettaa oloarvo 2:n skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 6-4.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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4 Skaalattu
oloarvo [%]

100 |- == mmm e

Par.2. 19 = 30%
Par. 2. 20 = 80%

4 Skaalattu
oloarvo [%]

Par.2.19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

17,7 I
. . (3,5 mA) ! !
. Oloarvo- - I | Oloarvo-

3 80 100 tulo [%] _ 30" o 100 140 tulo [%]

T f t > < + + t >
0 3,0 8,0 10,0V 0 10,0V
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UDO012K34

2.23 Eroarvon kaanto
Talla parametrilla voidaan kdantaa Pl-sdatajan eroarvo ja siten Pl-sdatajan
toiminta ts. kun eroarvo kasvaa, pienenee |lahtétaajuus.
Kuva 6-4 Esimerkkeja Pl-sdétéjan oloarvon skaalauksesta.
2.24 Pl-saatajan ohjearvon nousuaika
2.25 Pl-saatajan ohjearvon laskuaika
Parametreilla voidaan asettaa Pl-sdatajan ohjearvon muutosnopeudet 0:sta 100
%:iin ja painvastoin. N&in voidaan hidastaa ohjearvon liian nopeita muutoksia
esim. kdynnistystilanteessa.
2.26 Suoran taajuusohjeen (Paikka B) signaalin valinta
0 Analoginen janniteohje liitimiltd 2—3, esim. potentiometriohje
1 Analoginen virtaohje liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin
2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (ref)
3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIAS.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIAS suljettu = taajuusohje védhenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 3.
4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina minimi-
taajuuteen (1.1), kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 1.5 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2. 1arvoksi
muuttuu automaattisesti 4 ja 2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.
2. 27, Ohjauspaikan B minimin ja maksimin skaalaus
2.28 Asetusrajat: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Jos par. 2. 28 = 0 skaalaus ei ole toiminnassa. Katso kuvat 6-5 ja 6-6.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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A
L&htbtaajuus 4 Lahtétaajuus

| Maks. taajuus, par 1. 2 Maks. taajuus, par 1. 2
- (

Par. 2. 28

Par. 2. 27

) ) ' Analogia- Analogia-
T Min. taajuus, par 1. 1 | tulo vl = Min. taajuus, par 1. 1 turl]oa[o\/%Ia
0 10 UD012K35 0 10 UD(;K13
Kuva 6-5 Ohjauspaikan B Kuva 6-6 Ohjauspaikan B ohjearvon
ohjearvon skaalaus. Skaalaus, par. 2. 28 = 0.

2.29 Pl-saatdjan ohjearvosignaali 2 (Paikka A)

Ohjearvo 2 on aktiivinen, kun digitaalitulo DIA5 on aktiinen ja se on ohjelmoitu PI-
saatajan ohjearvon valinnaksi (par. 2.13).

0 Analogien janniteohje liitimiltd 2—3, esim. potentiometriohje
1 Analoginen virtaohje liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin
2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (REF)
3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIAS.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIAS suljettu = taajuusohje védhenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 14.
4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina
minimitaajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 1.5 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2. 1 arvoksi
muuttuu automaattisesti 4 ja 2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.
Analoginen janniteohje I/O-laajennuskortin liittimiltd 202—203
Analoginen signaali I/O-laajennuskortin liittimiltd 204—205
- virtaviesti Vacon CX 100 OPT
- jAnniteviesti Vacon CX 102 OPT
7 Paneelin ohjearvo r3, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (REF)

o Ol

2.30 Ainl signaalin kdanto (I/O-laajennuskortti)
Parametri 2. 30 = 0, ei kdantda
2.31 Ainl signaalin suodatusaika

Suodattaa hairiéitéd analogisesta Ain1 -signaalista. Pitk&d suodatusaika hidastaa
ohjauksen vasteaikaa.

2.32 Ain2 tulon (I/O-laajennuskortti) signaalialue

0=0—20mA
1=4—20mA
2=0-10V (asetettava kun 102 OPT kaytdssa)

2.33 Ain2 signaalin k&anto (I/0O-laajennuskortti)
Parametri 2. 33 = 0, ei kdantéa
2.34 Ain2 signaalin suodatusaika

Suodattaa hairiéitéd analogisesta Ain2 -signaalista. Pitk&4 suodatusaika hidastaa
ohjauksen vasteaikaa.
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3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

Analogialahddn sisalto

Parametrilla valitaan analogia-
lahdoén sisaltd. Ks.taulukko s.13.

Analogialahddn suodatusaika

Suodattaa analogialéhtda.
Katso kuva 6-7.

Kuva 6-7 Analogialdhdén
suodatus.

Analogialahddn kaanto

Ké&éantaa analogialéhtdsignaalin:
max. |ahtdésign. = minimi asetusarvo
min. l1&htdsign. = max. asetusarvo

Kuva 6-8 Analogialdhdén
kéénto.

Analogialahddn minimi

Méaarittelee analogialdhddn ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elavéa
nolla ). Katso kuva 6-9.

Analogialdhddn skaalaus

Analogialahdon skaalaus.
Katso kuva 6-9.

%

100% + - -

63% -

Suodattamaton
signaali

Suodatettu
signaali

t[s]

UD012K16

Analog.
lahto-
virta

20 mA —|

12mA

10 mA

4 mA

A

Param. 3.5
=50%

Param. 3.5

777777777 Nl C N\l =100%

I
| Param. 3. 5
1 =200%

0mA

I
I
I
I
Y
0.5 10 UD012K17

Param. 3. 1:lla valittu
signaalin maks. arvo
>

Signaali Signaalin max.arvo

Lahtétaajuus [Maks. taajuus (p. 1. 2)
Lahtovirta 2x 1 ex

Moott. nopeus|Maks. nop. (n, x f, .. /f)
Momentti 2XT,cx
Moott. teho  |2XxP oy
Moott. jannite [100% x U
Valip. jannite |1000 V
Pl-ohjearvo
Pl-oloarvo 1
Pl-oloarvo 2
Pl-eroarvo

nmoottori

100 % x eroarvo maks.

Pl-1aht6é 100 % x PI-1&aht6 maks.

100 % x ohjearvo maks.
100 % x oloarvo1 maks.
100 % x oloarvo2 maks.

Kuva 6-9 Analogialdhddn

skaalaus.

Analog.
lahto-
virta Paran:. 3.5

20

A

[0 e el Zn el |

Parhm. 3. 1:114 valitun

=0 signaalin maks. arvo

>

T
0.5 1.0

-

UDO012K18
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3.6 Digitaalilahd6n sisalto
Asetusarvo Selitys
0 = Ei kaytéssa Ei toiminnassa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seka ohjel-
moitavat releléhdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii
3 =Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 =Vika kdannetty L&ht6é on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
5 = Vacon ylilampdvaroitus Jaahdytyselementin lampétila on saavuttanut +70°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 2
7 = Ohjearvovika tai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa
9 = Taaksepdin Taaksepéinohjaus on annettu
10 = Rydmintédnopeus Rydmintédnopeusohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa L&htétaajuus on saavuttanut ohjearvon
12= Moottoriséataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasdataja on toiminnassa
13= Lé&htdtaajuusvalvonta 1 Laht6taajuus on alittanut / ylittanyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 9 ja 3. 10)
14= L&htétaajuusvalvonta 2 Laht6taajuus on alittanut / ylittanyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 11 ja 3. 12)
15= Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella
Alarajan/Ylarajan ( par.3. 13 ja 3.14)
16= Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella
Alarajan/Ylérajan (par. 3.15 ja 3.16)
17= Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoisen jarrun irroitus ja péélleohjaus ohjelmoitavilla
viiveilla (par. 3. 17 ja 3. 18)
18= Ohjaus riviliittimelta Taajuusmuuttajan ohjaus tapahtuu riviliittimelta #2
19= Taajuusmuuttajan l[ampétila- Taajuusmuuttaja lampétila on ylittényt/alittanut asetellun
rajavalvonta valvontarajan (par. 3. 19 ja 3. 20)
20= Suunta eri kuin pyynto Moottorin pydrimissuunta on ohjauskéskyn vastainen
21 = Kéaant. ulkoinen jarrun ohjaus Kéaanteinen jarrun ON/OFF ohjaus (par. 3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus ON
22= Analogiatulon valvonta Analogiatulo ei valvonta-alueella (par. 3.29 ja 3.30)
23-26 = Ei kéytossa
27 = Vuorottelu 3 ohjaus Vuorottelukaytté 3:n ohjaus
28 = Apukayttd 1 : n kdynnistys Kéynnistad ja pysayttdd apukaytté 1:n
29 = Apukayttd 2 : n kynnistys Kéynnistad ja pysayttdd apukayttdé 2:n
30 = Apukayttd 3 : n kynnistys Kéynnistaé ja pysayttdd apukayttd 3:n
Taulukko 6.-3a Digitaalildhdén DO1 sisélté
3.7 Relelahdon 1 sisalto
Asetusarvo Selitys
0-22 = Sama kuin parameteri 3.6
23—25 =Ei kaytdssa
26 = Vuorottelu 1 ohjaus Kayttd 1:n kdynnistys vuorottelusysteemissa
27 = Vuorottelu 4 ohjaus Kayttd 1:n kdynnistys vuorottelusysteemissa
(tarvitsee lisdkortin)
28 = Apukayttdé 1 : n kdynnistys Kaynnistaa ja pysayttda apukayttd 1:n
29 = Apukaytté 2 : n kdynnistys Kaynnistaa ja pysayttdd apukayttd 2:n
30 = Apukayttd 3 : n kdynnistys Kaynnistaa ja pysayttda apukayttd 3:n
Taulukko 6-2b Releldhddn RO1 sisélté
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3.8 Relelahddn 2 siséaltd

Asetusarvo Selitys

0-22 = Sama kuin parameteri 3.6
23—25 =Ei kaytdssa

26 = Vuorottelu 2 ohjaus Kéyttd 2:n kdynnistys vuorottelusysteemissa

27 = Vuorottelu 5 ohjaus Kéaytté 5:n kaynnistys vuorottelusysteemissé
(tarvitsee lisékortin)

28 = Apukayttd 1:n kaynnistys Kéynnistad ja pysayttad apukaytté 1:n

29 = Apukayttd 2:n kaynnistys Kéynnistaé ja pysayttad apukayttdé 2:n

30 = Apukayttd 3:n kdynnistys Kéynnistaé ja pysayttédd apukayttd 3:n

Taulukko 6-3c Releldhté RO2 sisélto

Lahtotaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
1 Lahtotaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta

W w
P ©

0 = ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 = ylarajavalvonta

Jos lahtétaajuus alittaa tai ylittda asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaali-
[aht6 DO1 tai relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3.10 Lahtotaajuuden valvontarajan 1 arvo
3.12 Lahtotaajuuden valvontarajan 2 arvo

Parametriasetuksilla 3. 9 ja 3. 11
valvottavan lahtétaajuuden arvo.
Katso kuva 6-10.

Par3.10|----------f-------- -

ubot2k1g t
>

Esim: 21| RO 21/RO1— |21|RO1
22| rol—  [a2[Roi— [z2]Fo1—/

23| RO1— 23 RO11}‘ 23| RO1I—

Kuva6-10 Léhtdtaajuuden
valvonta.

3.13 Momentin valvonta, toiminnan
maarittely

0 = Ei valvontaa
1 = Alarajan valvonta
2 =Ylarajan valvonta

Jos laskennallinen momentin arvo alittaa/ ylittda asetellun rajan (3. 14), aktivoituu
digitaalilahté DO1 tai relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3.6—3. 8 ase-
tuksesta.

3.14 Momentin valvontarajan arvo

Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
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3.15 Ohjearvon valvonta, toiminnan maarittely
0 = Ei valvontaa
1 = Alarajan valvonta
2 =Ylarajan valvonta
Jos ohjearvo alittaa/ylittda asetetun rajan (3. 16), aktivoituu digitaalilahté DO1 tai
relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.
3.16 Ohjearvon valvontarajan arvo
Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.
3.17 Ulkoisen jarrun poiskytkentaviive
3.18 Ulkoisen jarrun paallekytkentaviive
Parametrien avulla ulkoisen jarrun poiskytkenta ja paéallekytkenta voidaan "tahdis-
taa" Seis- ja Kay-signaaleihin halutulla viiveella, ks. kuva 6-11.
Jarrun ohjaussignaali voidaan ohjelmoida joko digitaalilahtédn DO1 tai relelah-
t66nRO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.
Lampétila-arvon valvonta, parametri 3.20.
a)
tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18
Ulkoinen jarru: ‘4—»‘ ‘H‘
El jarrutusta ! : Digitaali- tai
jarrutus ON | | relelahto
DIA1: Kéy eteenp.
Seis
DIA2: Kay taaksep.
Seis t
>
b)
tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18
Ulkoinen jarru: ‘<—>‘ !<_>1
El jarrutusta 3 | Digitaali- tai
jarrutus ON I ! relelahtd
DIA1: Kay- 3
pulssi 1
DIA2: Seis-
pulssi
>
Kuva 6-11 Ulkoisen jarrun ohjaus a) Kady/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1=0, 1tai 2
b) Kdy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 = 3.
3.19 Taajuusmuuttajan lampdtilarajan valvontatoiminto
0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta
Jos taajuusmuuttajan jadhdytyselementin lampétila ylittdé/alittaa parametrilla 3. 20
asetellun rajan saadaan varoitussignaali joko digitaalilahtéén DO1 tai relelahté6n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.
3.20 Taajuusmuuttajan lampdtilarajan valvontarajan arvo
Taajuusmuuttajan lampétilan arvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 19.
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3.28

3.29

3.30

Analogialahdon offset
I/O-laajennuskortin analogialahd6n offset

Nailla parametreilla voidaan asetta peruskortin ja I/O-laajennuskortin analogial&h-
don offset. Katso kuva 6-12

A

Analog.
1ahto-
virta

20 mA -

aram. 3. 26
= -30%(-6mA)

Param. 3. 26
=25% (+5 mA) ~

| Param. 3. 1:lla
valitunsignaalin

' maks. arvo

N ! »

| >

0 0.5 1.0

ao-offse.fh3

Kuva 6-12 Analogialdhdén offset-asetus

Analogiatulon valvonta , tulosignaalin valinta

0 Analoginen janniteviesti liitimiltad 2—3,
1 Analoginen virtaviesti liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin
2 Analoginen janniteviesti I/O-laajennuskortin liittimiltd 202—203
3 Analoginen signaali I/O-laajennuskortin liittimiltd 204—205
- virtaviesti Vacon CX 100 OPT
- jAnniteviesti Vacon CX 102 OPT

Analogiatulon valvonta , valvontatoiminto

0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta

Jos parametrilla 3.28 valitun analogiatulon arvo ylittdé/alittaa parametrilla 3. 30
asetellun rajan, saadaan varoitussignaali joko digitaalilahtéén DO1 tai relelahté6n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

Analogiatulon valvonta , valvontarajan arvo

Parametrilla 3.28 valitun analogiatulon arvo, jota valvotaan parametriasetuk-
sella 3. 29.
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P
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S
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4.5

Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 1 muoto
Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 2 muoto

Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetdén lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppupaahan muo-
dostetaan pyoristys kuvan 6-12 mukaan.

Pyoéristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-
ville nopeuden muutoksilla. Parametrilla 4. 2 pyoéristetddn muutosta kiihdytys- ja hi-
dastusajan 2 ollessa kysymyksessa.

Asettamalla ko. parametrin arvo nollaksi kiihtyvyys ja hidastuvuus toimivat lineaarisesti
ilman pyoristyksia. Asettamalla taméa arvo 0,1—10 s vélille saadaan sitd pehmeampi
nopeuden muutos, mitd suurempaa arvoa kaytetdén. Katso kuva 6-13.

A
[HZ]

Kuva 6-13 S-kdyré kiihdytykses-
séd/hidastuksessa.

>
UDO012K20

Kiihtyvyysaika 2
Hidastuvuusaika 2

Kiihtyvyysaika on se aika, mik& kuluu laht6taajuuden nousemiseen asetetusta
minimitaajuudesta (1.1) asetettuun maksimiin (1.2) askelmaisessa ohjeen
muutoksessa. Hidastuvuusaika méaaritelldan painvastaisessa muutoksessa. Tama
parametripari antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiihdytys-/hidastusaikaparia
samassa sovelluksessa ks.parametri 2.18 ja 2.19. Muutosajat 2 saadaan kayttoon
tasséa sovellutuksessa digitaalitulolla, joka on ohjelmoitu tdhan valintaan ks.parametri
2.2.

Jarrukatkoja

0 = Jarrukatkoja ei kaytdssa
1 = Jarrukatkoja ja -vastus asennettu
2 = Ulkoinen jarrukatkoja

Kun jarrukatkoja on valittu kayttéén, kuorman ja moottorin hitausmassan energia
voidaan syo6ttaé jarrukatkojalla vastukseen. N&éin voidaan kayttaa hidastuksessa
yhté suurta momenttia kuin kiihdytyksessa. Ks.erillinen Jarruvastus asennus
manuaali.
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4.6 Kaynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0  Taajuusmuuttaja kdynnistyy 0 Hz:ll14 ja kiihdyttéda aseteltuun ohjetaajuuteen ase-
tellulla kiihdytysajalla. (Kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa kiih-
dytysaikaa.)

Vauhtikaynnistys:

1  Taajuusmuuttaja on mahdollista kdynnistaé py6rivdan moottoriin sita pysaytta-
matta. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyorii.
Taman jalkeen se muuttaa lahtétaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastuvuus-
aikaa kayttden ohjetaajuuteen.

Tata kaynnistysmuotoa voidaan kayttaa silloin, kun ei haluta tai ei voida pysayt-
tda moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.
4.7 Pysaytystoiminto
Vapaasti pyorien:

0  Kuntaajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattdd moottorin vapaasti pyéri-
maan ilman ohjausta.

Hidastaen:

1  Kuntaajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttaen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen n&hden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelaukaisua.
Miké&li hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava jarrukatkojaa ja -vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Maarittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
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4.9 DC-jarrutusaika pysaytyksessa
Méaérittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessé. Katso kuva 6-14.
0 DC-jarrutus ei ole kaytéssa
>0 DC-jarrutus on kaytdssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,
(param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:
Parametri 4. 7 (Pyséaytystoiminto) = 0 (vapaasti pyérien):
Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se alkaa valittémasti sy6ttaa aseteltua
tasavirtaa moottorille. Tall4 tavalla moottori voidaan pyséayttadd nopeimmalla
mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.
Jarrutusaika riippuu asetellun ajan lisaksi laht6taajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos lahtétaajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1. 11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti laht6-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisesta, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta.
A A
fout fout
fn fn +
\ N Lahtétaajuus
\\\/ Moottorin nopeus
N
\\ Lahtstaajuus
N .
DC-jarru pééllé\\\ 0.1 xn ~— Moottorin nopeus
N K R
\\\ . \\ DC-jarru paalla ;
o t=txpads B e, t=01xpar4.9 i
géIYS géIYS UD012K21
Kuva 6-14 DC-jarrutusaika, kun param.4. 7 = 0.
Param. 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 1 (hidastaen):
Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta ase-
tettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 maéarattyyn taajuu-
teen, jossa DC-jarrutus alkaa.
Jarrutusaika maaritellaan Y tout
parametrila4.9.Jos | = = N\ Moottorin nopeus
kuorma siséaltéda suuren T N
. K | ahtétaajuus
hitausmassan, suositel- AN
laan kaytettavaksi A
jarrukatkojaa ja -vastusta. } \
Katso kuva 6-15. | \\ DC-jarrutus
Par.4.10 [-------- eeeeee- \
I \
. \
‘ \\ t;
Kuva 6-15 DC-jarrutus,kun L—Jw
param. 4.7 =1. gé?(s UDO012K23
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4.10

4.11

goaaaom
oOUlhWN R

DC-jarrutuksen aloitustaajuus
Katso kuva 6-15.

Jarrutusaika kaynnistyksessa

0
>0

DC-jarrutusta ei kayteta

DC-jarrutusta kaytetdan
kaynnistyksessa. Talla pa-
rametrilla maaritelladn DC-
jarrutuksen aika.

Jarrutuksen jalkeen 1&ht6-
taajuus nousee siten kuin
parametriasetuksilla on
maaratty. (kdynnistystoimin-
to par. 4. 6; muutosajat
par.1.3,4,1tai4.2ja4.3).
Katso kuva 6-16

Kuva 6-16 DC-jarrutus kdynnis-
tyksessé.

Rydmintataajuusohje

A

Lahtétaajuus

KAY

SEIS

| Par4. 11,
| —

v

UDO012K22

Parametriarvo maarittelee rydmintataajuuden. Ryémintataajuus voidaan ohjel-

moida aktivoitumaan digitaalitulolla DIA3. Katso parametri 2. 2.

Estotaajuuksien alue Alaraja /
Ylaraja

Joissakin sovellutuksissa tietyt
l&ht6étaajuudet aihettavat mekaa-
nisia resonansseja. Nailla
parametreilla voidaan asetella
kolme estotaajuusaluetta valilla

o0—f

max”

Katso kuva 6-17.

Estotaajuusalueen yli
"hypataan" kiintyvyys- ja
hidastuvuusaikojen mukaisesti.

Kuva 6-17 Esimerkki estotaajuus-

alueen asetuksesta.

A
[Lahtbtaajuus Hz]

aao
aw-—

1
: Ohjearvo [Hz]
: >

UDO012K33

6.1 Moottorin ohjausmuodot

0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat taajuusohjeita
ja taajuusmuuttaja sdataa lahtétaajuutta (Iahtétaajuu-
den resoluutio 0,01 Hz)

1 = Nopeussaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat nopeusohjeita
ja taajuusmuuttaja sdatéda moottorin pyérimisnopeut-
ta (sdatotarkkuus + 0,5%).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Vacon

Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Sivu 37

6.2

o o
A~ w

6.5

6.6

6.7

Kytkentataajuus

Moottorin &&ni pienenee kykentataajuutta nostamalla. Kykent&ataajuuden nostaminen
liséa laitteen havidita ja pienentéa sen jatkuvaa kuormitettavuutta.

Ennen kuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttéohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa 5.2-
3 olevista kayrista.

Kentanheikennyspiste
Kentanheikennyspisteen jannite

Kentanheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtdjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen ylapuolella 1ahtéjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.

Kentanheikennyspisteen alapuolella Iahtéjannite riippuu U/f-kdyran asettelupara-
metreista 1. 8, 1.9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 6-18.

Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myds parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttdd kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta ndma parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1. 10 ja 1.11.

U/f-kayra, keskipisteen taajuus

Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 6-18.

U/f-kayra, keskipisteen jannite

Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 6-18.

Lahtojannite nolla taajuudella

Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 6-18.

AUV

Un 4- -
Par 6. 4 Oletusarvo: moottorin
. nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

Par. 6.6
(Olet. 10%)

Par. 6.7
(Olet. 1.3%)

! Oletusarvo: moottorin
I nimellistaajuus f[HZi
>

Par. 6. 5 Par. 6.3

(Olet. 5 HZ) UDO012K08

Kuva 6-18 Ohjelmoitava U/f-kdyra.
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6.8 Ylijannitesaataja

6.9 Alijannitesaatgja
Jos kayttosovellus edellyttdad vakiona pysyvaa taajuutta jannitevaihteluista huolimatta,
voidaan nailla parametreilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannitesaataja pois toiminnasta.
Saatajien toiminnan poiskytkenta saattaa auttaa tilanteissa, joissa sy6ttéverkon jannite
vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tasta johtuen taajuusmuuttajan l&htétaajuus
vaihtelee vastaavasti.
Jannitesaatajien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisuja.

7.1 Ohjearvovian vaste
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jélkeen parametrin 4.7 mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyorien
Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
taan ja signaali putoaa alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida
digitaalilahtéén DO1 ja/tai relelahtédn RO1 tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikaan
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pyséaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyérien
Ulkoinen vika on ohjelmoitava johonkin digitaalituloon. Varoitus- tai vikailmoitus
generoidaan, kun digitaalitulossa on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Katso
pararametri 2. 2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahté6n DO1
ja/tai relelahté6n RO1 tai RO2.

7.3 Moottorin vaihevahti
0 = Ei toimintaa
2 =Vika
Moottorin vaihevahti valvoo ettéd moottorin jokaisessa vaiheessa kulkee virtaa ja tekee
tarvittaessa vikalaukaisun. Talla parametrilla voidaan vaihevahti ohjelmoida pois
toiminnasta

7.4 Maasulkusuojaus
0 = Ei toimintaa
2 =Vika
Maasulkusuoja valvoo, ettd moottorin vaihevirtojen summa on nolla ja tekee
tarvittaessa vikalaukaisun. Talla parametrilla voidaan maasulkusuojaus ohjelmoida
pois toiminnasta. Laitteen ylivirtasuoja on kuitenkin aina toiminnassa ja estéa laitteen
rikkoutumisen oikosulku- ja suurivirtaisissa maasulkutilanteissa.
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Moottorin lampdsuojaparametrit 7. 5—7. 9

Yleista

Moottorin lAmpdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttaja
voi sy6ttad moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii
virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen
on mahdollista etenkin alhaisilla pyérimisnopeuksilla, silla silloin moottorin ja&dhdytyskyky on
heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi. Jos moottori on varustettu ulkoisella
jaddhdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pieneneminen ei ole niin suuri.

Moottorin lampdsuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttaa taajuusmuuttajan [ahtdvirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketddn jannitteiseksi, laskenta-
malli kayttaa jadhdytyselementin lampdtilaa moot-
torin k&ynnistyshetken lampétilan oletusarvona ja
moottorin ymparistdn l&pétilalle arvoa +40°C.

Moottorin lAmpdsuojaa voidaan sadataa paramet-
riasetteluilla. Virtaraja I+ maarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. Tama
virtaraja on riippuvainen lahtétaajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 5-18. Parametrien oletusarvoina ovat nimel-
lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.

Lampenemakayra muuttuu suhteessa lahtdvirran
neliédn. Lahtdvirran arvolla |+ 1ampdsuojan toimin-
takayra saavuttaa nimellispisteensa 100 %. Virran
arvolla 75 % x It lampenema saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % x It lAmpeneméd saavuttaa
144 %:n tason. LAmpdsuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun l&mpenemd saavuttaa 105 %: tason.
Lampdsuojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mit& suurempi moottori on, sité
hitaammin se saavuttaa loppuldmpenemansa.

Moottorin [Ampenemé&d valvotaan kayttépaneelin
naytdén avulla, ks. kayttéohjeen taulukko 7.3-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

i VAROITUS!

Laskentamalliin perustuva ldmpdsuoja ei suojaa moottoria
ylikuumenemiselta, jos moottorin jadhdytys on huonontunut
jaahdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

7.5 Moottorin lampoésuoja
Toiminnot:
0 = ei kaytéssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytté6n saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytdssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen lampérajan ylittyessa. Lampo-
suojauksen poistaminen kaytdsta nollaa moottorin lAmpeneman 0 %:ksi.
7.6 Moottorin lampésuojan kulmapisteen virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x 1, .. -
Parametrilla asetellaan lAmpenemé&kayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella
oleva toiminta-arvo, ks. kuva 5-18.
Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta
(ei taajuusmuuttajan lahtovirrasta).
Moottorin nimellisvirta on virta, jolla moottoria voi nimellisolosuhteissa kuormittaa ilman
ettd se ylikuumenee. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu parametrin 7. 6 arvo
automaattisesti oletusarvoksi.
Parametrin 7. 6 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan mak-
simil&htdvirtaan, joka asetellaan parametrilla 1. 7.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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7.7

7.8

Kuva 6-19

Moottorin kuormitet-
tavuuden asettelut.

Virtaraja
par.1.7

Ylikuormitusalue
Par.7.6 S

f

»
|

\
\
\
Par. 7.7 f \
\
\
\
\
T

UMCH7_91

Moottorin lampdésuojan nollataajuuden virta

Virta-arvo voidaan asetella vélilla 10,0—150,0 % X | motor-
Parametrilla asetellaan lampenemékéayran nollataajuuden virta-arvo.

Ks. kuva 6-19.

Oletusarvo on mééritelty olettaen, ettd moottorilla ei ole ulkoista jadhdytys-
puhallinta. Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, tdman parametrin
arvoksi voidaan asetella ~90 % tai jopa korkeampi).

Arvo asetellaan prosentteina para-
metrilla 1. 13 asetellusta moottorin
nimellisvirrasta (ei taajuusmuuttajan
lahtovirrasta). .

Moottorin nimellisvirta on virta, joll

moottoria voi nimellisolosuhteissa
kuormittaa ilman ettd se ylikuumenee.

Moottorin l[ampdésuojan aikavakio

Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu para-
metrin 7. 7 arvo automaattisesti oletusarvoksi.

Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen
ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahtdvirtaan,
joka asetellaan parametrilla 1. 7.

Aikavakio voidaan asetella valilla 0,5—300 min.

Aikavakio vastaa moottorin ldmpenemdaikavakiota. Mitd suurempi moottori on sita
pidempi on aikavakio. LAmpd&suojan laskentamallissa aikavakio on aika, jona
laskennallinen lampenemakayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.

Moottorin lampdaikavakio méaraytyy
moottorin rakenteen perusteella ja se
on valmistajakohtainen.

Aikavakion oletusarvo lasketaan para-
metreilla 1. 12 ja 1. 13 annetuista
moottorin nimellistiedoista. Jos jom-
paa kumpaa parametreista muutetaan,
muuttuu aikavakion arvo automaatti-
sesti uuteen oletusarvoonsa.

Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottorivalmista-
jan antama), voidaan aikavakio asetella sen mu-
kaan. Peukalosdannén mukaan aikavakio voidaan
laskea: T [min] = 2 x g [S] (t5 on aika, jonka moottori
voi kdyda ylikuumenematta kuusinkertaisella nimel-
lisvirralla). Jos taajuusmuuttaja kytketdan seis-
tilaan, muuttuu aikavakio automaattisesti
kolminkertaiseksi, koska talléin moottorin jadhdytys
perustuu ilman vapaaseen kiertoon.
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Moottorin lampdsuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.

Lampeneméakayran kulmapiste on taajuus, jonka ylapuolella moottorin kuormitet-

tavuuden oletetaan pysyvéan vakiona. Katso kuva 6-19.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz, yleisesti
se on 70 % kentédnheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos parametreja
1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu tdman parametrin arvo automaattisesti uuden

oletusarvon mukaiseksi.

A
Moottorin lampétila

r-_ i « 9«8 mems=mms —
i | Laukaisualue 4 A
o /SN
/1' | e X
Mﬁ?t' I Laukaisu/varoitus
vita | par.7.5
I/l |
|
I .....
Aikavakio T')
Moottorin lampétila © = (|/|-|-)2 X (1_e-th) Aika

»

*) Muuttuu moottorikoon mukaan,

|

asetellaan parametrilla 7. 8 UMCH?7_92

Kuva 6-20 Moottorin Idmpdtilan méérittdminen.

Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13

Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria esim. jumittuneesta akselista johtuvissa lyhyen ajan
ylikuormitustilanteissa. Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin
lAmpdsuojan. Jumitila maaritellaédn kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden,
perusteella. Jos virta on suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulotaajuus pienempi kuin sille
asetettu arvo, jumitila on tosi. ltse asiassa mitd&n suoraa tietoa akselin pyérimisesté ei ole vaan

jumisuoja on eréénlainen ylivirtasuoja.

7.10 Jumisuoja

Toiminnot:
0 = ei kaytéssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttd6n saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pyséhtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Jumisuojauksen poistaminen kaytésta nollaa jumiaikalaskurin.
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7.11 Jumivirtaraja

Jumivirtaraja voidaan asetella A
valilla 0,0—200 % X Inotor- !

Jumitilassa moottorivirran tulee
olla tdmén rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan
ennen kuin suoja toimii. Katso
kuva 6-21. Parametriarvo ase- AT
tellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimel-
lisvirrasta. Jos parametria 1. 13 Par. 7. 11 |
muutetaan, muuttuu tdméan para- |
metrin arvo automaattisesti |

|

|

|

|

uuden oletusarvon mukaiseksi. ;

»
!

Kuva 6-21 Jumisuojan paramet-

rien asettelu. Par. 7. 13 umch7_11

7.12 Jumiaika

Aika voidaan asetella valilla 2,0—120 s.

Jumisuojan toiminta perustuu ylés-/alaslaskuriin, joka laskee kokonaisjumiaikaa,
katso kuva 6-22.

Jos kokonaisjumiaika ylittaa talla parametrilla asetetun ajan, toimii jumisuoja
parametrilla 7. 10 maaritellylla tavalla.

7.13 Maksimijumitaajuus
_ _ _ A Jumiaikalaskuri

Taajuus voidaan asetella valilla

1_f'.“ax (par. .1 . 2)- - Laukaisualue

Jumialue rajoittuu talla paramet-

. s . Par. 7. 12 +

rilla asetetun lahtétaajuuden ala-

puolelle, katso kuva 6-21. Lauk Avaroitus

par. 7. 10
UMCH7_12
Aika
Jumi T
Kuva 6-22 Jumiajan laskeminen. Efjumia L

Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14— 7. 17
Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtdvana on valvoa, etté kayttd ei pyori ilman kuormitusta. Jos
moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kdytén mekaanisissa osissa olla
jotain vialla, esim. katkennut kayttéhihna tai kuiva pumppu.
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Moottorin alikuormitussuojan toiminta voidaan
asetella parametreilla 7. 15 ja 7. 16. Alikuormitus-
suojan toimintakayra on nollataajuuden ja kentén-
heikennystaajuuden (par. 6. 3) kautta kulkeva
nelidllinen kayra. Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuormi-
tussuojan toiminta on estetty, katso kuva 6-23.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan pro-
sentteina moottorin nimellismomentista. Parametria
1. 13 (moottorin nimellisvirta) ja taajuusmuuttajan
nimellisvirtaa Ict kdytetdadn parametrien oletus-
arvojen maarittdmiseen. Jos moottorina kdytetdan
muuta kuin nimelliskokoista moottoria, huononee

momentin laskentatarkkuus.

7.14 Alikuormitussuojan toiminto
Toiminnot:
0 = ei kaytéssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttd6n saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pyséhtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa alikuormitusaikalaskurin.
7.15 Alikuormitussuoja, kentanheikennysalueen kuorma
Momenttiraja voidaan asetella valilld20,0—150 % X T, wmotor-
Tama parametriarvo maarittaa A .
L .. . . Momentti
pienimman sallitun kuormitetta-
vuuden kentdnheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla laht6étaa-
juuksilla. Katso kuva 5-22. Par.7.15 ‘
Jos parametria 1. 13 muutetaan, 1
muuttuu tdman parametrin arvo l
automaattisesti uuden oletus- }
arvon mukaiseksi. |
Par.7.16 !
Alikuormitusalue
|
ot
1 . . T Lt
Kuva 6-23 Minimikuormitusrajan 5 Hz Kentanheikennys- UMCH715
piste par. 6. 3
asettelut.
7.16 Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta
Momenttiraja voidaan asetella valilla 10,0—150 % X T ymotor-
Tama parametriarvo méaarittdd pienimman sallitun kuormitettavuuden nolla-
taajuudella. Katso kuva 6-23. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu tdméan
parametrin arvo automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.
7.17 Alikuormitussuoja, alikuormitusaika
Aika voidaan asetella valilla 2,0—600,0 s.
Tama parametri maarittda pisimman mahdollisen alikuormitustilanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta perustuu ylds-/alaslaskuriin, joka laskee
kokonaisalikuormitusaikaa, katso kuva 6-24. Jos laskurin arvo ylittaa talla paramet-
rilla asetetun arvon, suoja toimii parametrilla 7. 14 maéaritellylla tavalla. Jos kayttd
pysaytetaan, aikalaskuri nollautuu.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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A Alikuorma-aikalaskuri
Laukaisualue
Par. 7. 17 +
Lauk./
aroitus
ar. 7. 14
UMCH7_17
Aika

Kuva 6-24 Alikuormitusajan Alikuorma —
laskeminen.

7.18 Syottojannitteen vaihevahti
0 = Ei toimintaa
2 =Vika
Parametrin arvolla 0 syéttdjannitteen vaihevahti ei aiheuta vikalaukaisua.

7.19 I/0-laajennuskortin termistoritulo
0 = Ei toimintaa
1 = Varoitus
2 =Vika
I/O-laajennuskortin termistorituloon kytketyt termistorit valvovat moottorin lampéti-
laa. Talla parametrilla voidaan ohjelmoida taajuusmuuttajan toiminta kun termisto-
ri ilmoittaa lampéotilarajan ylityksesta.

7.20 Kenttavayla vika
0= Ei toimintaa
1= Varoitus
2=Vika

8.1 Automaattinen jalleenkaynnistys: yritysten lukumaara

8.2 Automaattinen jalleenk@ynnistys: yritysaika
Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kdynnistaa moottorin parametreilla
8. 4 - 8. 8 valittujen vikalaukaisujen jalkeen. Kéynnistystoiminto jalleenk&ynnistyk-
sessa maaritelldan parametrilla 8. 3.
Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla
8. 2 maaritettyné yritysaikana.
Yritysten lukumaaran laskenta alkaa ensimmaisesté jalleenkaynnistyksesta. Jos
lukumaara ei ylitéa parametrin 8. 1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta nollataan,
kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumaéaran laskenta alkaa taas seuraavasta
jalleenkaynnistyksesta. Katso kuva 6-25.
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Jos yritysmaaraksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenkaynnistys ei olé
kaytdssa.

A — R
Vikojen lukumaara
ajassa t = tyjg)
4 L ; trial ﬁ‘ tirial |
2+ | Par. 8.2 =3
s L ! tirig) = par. 8. 1
t
kolme vikaa nelja vikaa
SRS [Loporeree
Kuva 6.-25 Automaattinen jélleenkdynnistys.
8.3 Automaattinen jalleenkaynnistys: kdynnistystoiminta
Parametri maarittelee kdynnistystavan:
0 = Kaynnistys kiihdyttaen
1 = Vauhtikdynnistys, katso parametri 4. 6.
8.4 Automaattinen jalleenkaynnistys alijannitevian jalkeen
0 = Eiautomaattista jalleenkdynnistysta alijannitevian jalkeen
1 = Automaattinen jalleenk&ynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
j&nnite on palannut normaalitasolle
8.5 Automaattinen jalleenkéynnistys ylijannitevian jalkeen
0 = Eiautomaattista jalleenkdynnistysta ylijannitevian jalkeen
1 = Automaattinen jalleenkaynnistys ylijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle
8.6 Automaattinen jalleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen
0 = eiautomaattista jalleenkaynnistysta ylivirtavian jalkeen
1 = automaattinen jélleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen
8.7 Automaattinen jalleenkdynnistys ohjearvovian jalkeen
0 = eiautomaattista jalleenkaynnistysta ohjearvovian jalkeen
1 = automaattinen jélleenk&ynnistys ohjearvovian jélkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA.(>4mA)
8.8 Automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alilampdvian jalkeen
0= eiautomaattista jalleenkaynnistystéa yli-/alilampdvian jalkeen
1 = automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alilampdvian jalkeen, kun jdadhdytys-
elementin lampétila on palannut normaalitasolle -10C°—+75C°.
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Apukayttdjen lukumaara

Talla parametrilla asetetaan kaytdssa olevien apukayttdjen lukumaara. Apukayttdjen
paalleohjaukset ohjelmoidaan relelahddille tai digitaalilahddlle parametreilla 3.6-3.8 .
Tehdasasetuksena lukumaaraksi on asetettu 1 ja apukéayttd 1:n ohjaus on ohjelmoitu
relelahtd RO1:een.

Apukayttd 1:n kaynnistysraja
Apukayttd 2:n kaynnistysraja
Apukayttd 3:n kaynnistysraja

Taajuusmuuttajalla sGadetyn kdyton taajuuden tulee ylittdd 1 Hz:l1& nailla parametreilla
asetettu taajuus ennen kuin apukayttd kaynnistetdan. 1 Hz: ylitykselld saadaan aikaan
hystereesi estdmaan turhat k&ynnistykset ja pysaytykset. Katso kuva 6-26.

HUOM! Kts. parametri 1.1, 1.2 kuvaus sivulla 6.

Apukaytto 1:n pysaytysraja
Apukaytto 2:n pysaytysraja
Apukaytto 3:n pysaytysraja

Parametreilla asetetaan taajuudet, jotka taajuusmuuttajalla sd&detyn kéyton taajuuden
tulee alittaa 1 Hz:Il& ennen kuin apukayttd pysaytetdan. Pysaytysraja maaraa myos
taajuus arvon, johon sdédetyn kaytdn taajuus pudotetaan apukaytén kdynnistyksen
jalkeen. Katso kuva 6-26.

Apukayttéjen kdynnistysviive

Taajuusmuuttajalla sdadetyn kaytdn taajuuden tulee olla parametrilla 9. 10 asetetun
ajan yli apukaytén kaynnistysrajan ennen apukaytdn kaynnistysta. Viive on sama
kaikille apukaytéille ja silla voidaan estdé hetkellisten kaynnistysrajojen
ylitystenaiheuttamat turhat k&ynnistykset. Katso kuva 6-26.

Apukayttdjen pysaytysviive

Taajuusmuuttajalla sdadetyn kaytdn taajuuden tulee olla parametrilla 9. 11 asetetun
ajan ali apukaytoén pysaytysrajan ennen apukaytdn pysaytysta. Viive on sama kaikille
apukaytaille ja silla voidaan estaa hetkellisten pysaytysrajojen alitusten aiheuttamat
turhat pyséaytykset. Katso kuva 6-26.

Taajuus

A

Taajuus
Apuk. kdynnistysviive

(par 9.
—

lisdys
kaynnistys-
viiveen
aikana

Pe

H i Apuk. pysaytysviive
“—(par 9.11)

Apuk. 1:n kdynnistysraja (par 9.2) + 1 Hz

---I-_ Taajuuden

Taajuus apuk 1:n
pysaytyksen jalkeen
onpar.9.3-1Hz

Apuk. 1:n pys.raja
(par9.3) -1 Hz

Taajuuden piene- I
neminen pysayt. --%--
viiveen aikana

Fmin
par 11

_________ o

Apuk. 1:n pysaytystysraja Taajuus apuk 1:n
(par 9.3) - 1 Hz kéynnistyksen jalkeen
onpar. 9.3+ 1Hz

>

Virtaus Virtaus

Apukayttéjen kaynnistys- ja pysaytysviive =0 Apukayttéjen kaynnistys- ja pyséaytysviive > 0

Kuva 6-26  Esimerkki sdddetyn kdytdn ja yhden apukdytén kdynnistysta ja
pyséytystd ohjaavien parametrien vaikutuksesta.

Vacon Qyj
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Ohjearvoaskel apukayttd 1:n kaynnistyksen jalkeen
Ohjearvoaskel apukayttd 2:n kaynnistyksen jalkeen
Ohjearvoaskel apukayttd 3:n kaynnistyksen jalkeen
Ohjearvoaskel apukayttd 4:n kaynnistyksen jalkeen

Onhjearvoaskel lisatdan automaatisesti ohjearvoon aina kun vastaava apukaytté kéyn-
nistyy. Ohjearvoaskeleen avulla voidaan esimerkiksi kompensoida putkistossa liséan-
tyneesta virtausmaarasta aiheutuva painehavid. Katso kuva 6-27.

Ohjearvo Pl-saatajalle

Ohjearvoaskel 3
par. 9.14

Ohjearvoaskel 2
par. 9.13

Ohjearvoaskel 1
par. 9.12 R

Ohjearvo I
(analogiatulo)

Aika

kay

Apukaytto 1 seis

kay

Apukaytto 2 seis

kay

Apukaytto 3 seis

Kuva 6-27 Ohjearvon kasvatus apukdayttéjen kdynnistyksen yhteydessé.

Vacon Qyj
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9.16 Lepotaajuus
9.17 Lepoviive
Taman parametrin muuttaminen 0,0 Hz arvosta aktivoi lepotoiminnon, jossa taajuus-
muuttaja pysaytetdadn automaattisesti kun sdadettadvan moottorin taajuus on lepotaa-
juusrajan (par. 9. 16) alapuolella yhtajaksoisesti lepoviiveen (9. 17) verran. Seis-tilan
aikana automatiikka toimii koko ajan ja ohjaa taajuusmuuttajan Kay-tilaan, kun para-
metreilla 9. 18 ja 9. 19 asetettu havahtumisraja saavutetaan. Katso kuva 6-28.
9.18 Havahtumisraja
Havahtumisrajalla maéarataan oloarvosignaalin taso, jonka alituksesta tai ylityksesta
taajuusmuuttaja kdynnistetaan lepotilasta. Katso kuva 6-28.
Oloarvo
___________ Havahtumisraja (param. 9.18) ... .=
Aika
Lahtétaajuus
A
t< tlepo (param. 9.17)
tIepo
- >
Lepotaajuus, NI ... et N e
param. 9.16
kaynnissa
Saadetyn kayton
Kay/Seis tila seis
Kuva 6-28 Esimerkki "lepotoimintoa” ohjaavien parametrien vaikutuksesta.
9.19 Havahtumistoiminta
Parametrilla 9. 19 maarataan, tapahtuuko havahtuminen, kun oloarvosignaali ylittda
tai alittaa rajan. Liséksi valitaan se, onko raja (par.9.18) prosentteja oloarvon
maksimista vai sen hetkisesté oloarvon arvosta.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Par. Toiminta Raja Kuvaus
arvo
o | Havahtuminen kun Par. 9.18 Oloaryo signaali
oloarvosignaali ilmoittama x
alittaa rajan raaon 100%
prosentteja —
oloarvosignaalin
maksimista
\ Par. 9.18=30%
S— aika
Kay »
Seis
1 | Havahtuminen kun |[Par.9.18 Oloaryo signaali
oloarvosignaali ilmoittama ‘
ylittda rajan rajaon 100%
prosentteja I
oloarvosignaalin Par. 9.18=60%
maksimista L
aika
Kay
Seis
2 | Havahtuminen kun Par. 9.18 Oloaryo signaali
oloarvosignaali ilmoittama
alittaa rajan raja on | 100%
prosentteja
ohjearvon sen _
hetkisesté arvosta ohjearvo=50%
T Par. 9.18=60%
Raja = 60%*ohjearvo = 30%
\ aika
Kay
Seis
Oloaryo signaali
3 [ Havahtuminen kun Par. 9.18
oloarvosignaali ilmoittama 100%
ylittaa rajan rajaon | Par. 9.18-140%
prosentteja Raja = 140%ohjearvo = 70% _/
ohjearvon sen .
hetkisesté arvosta ~ohjearvo=50%
aika
Kay
Seis
Taulukko 6-3 Havahtumistoimintaparametrin valinnat.
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:

040-8371 150

E-mail:

vacon@vacon.com
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9.20 Pl-saatajan ohitus
Parametrilla voidaan Pl-saéjan toiminta ohittaa. Sdadetyn kaytdn taajuus ja apukayttd-
jen kytkentdkohdat méaraytyvat oloarvosignaalin mukaan.
Lihtotaajuus
A
MaksImItaajuus) . .. e e e n
(par. 1.2) ) . apuk 2:n kdynnistysraja
apuk 1:n kdynnistysraja (par.9.4) ~-..
(par.9.2) .

S N . apuk 2:n pysiytysraja

i\l/j[;l:li’lllllé)lajuusu ______ .E_ a(lz)uarliglg)pysaytysraja (par.9.5) Oloarvo

O!i)gr\{on gla(i(éls‘;‘ll;)i

"lléeln.aj}lugmuhu_najan kiy

dy/seis ohjaus .
Se1s kﬁy
Apukiytto 1 seis kiiy
Kuva 6-29 Esimerkki "sdddetyn kdytén ja kahden apukdytdn toiminnasta kun Pl-s&étéja
on ohitettu parametrilla 9. 20.
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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9.21 Analogiatulon valinta tulopaineen mittaukselle
9.22 Tulopaineen yléaraja

9.23 Tulopaineen alaraja

9.24 Lahtopaineen pudotuksen maara

Paineenkorotusasemissa voi olla tarvetta Iahtépaineen laskemiseen, jos pumpun
tulopaine laskee tietyn rajan alapuolelle. Toiminto tarvitsee tulopaineen mittauksen,
joka liitetd&dn parametrilla 9.21 valittavaan analogiatuloon. Katso kuva 6-30.

Vacon
CX/CXL/CXS

tulopaineen
mittaustulo
par. 9.21

Pl-saatajan
oloarvotulo
par. 2.16

V7

777

Kuva 6-30 Léhtépaineen pudotuksen liitynta

Parametreilla 9.22 ja 9.23 voidaan voidaan asettaa rajat, joilla Iahtdpainetta
tulopaineen alueella lasketaan. Arvot ovat prosentteja tulopaineen mittauksen
maksimiarvosta. Parametrilla 9.24 asetetaan lahtdpaineen pudotuksen maara talla
alueella. Arvo on prosentteja ohjearvon maksimista. Katso kuva 6-31.

LAHTEPAINE

I
TULOPAINE ‘ Alka

AIKA

Kuva 6-31  Lé&htépaineen pudotuksen toiminta

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 52 Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Vacon

9.25 Taajuuden pudotusviive apukaytdon kaynnistyksen jalkeen
9. 26 Taajuuden nostoviive apukaytdn pysaytyksen jalkeen

Jos apukaytén nopeus kasvaa hitaasti (esim. pehmokéayttd) kédynnistyksen jéalkeen
niin silloin voidaan parametrilla 9.25 asettaa viive apukaytén kdynnistyksen ja
saadetyn kaytdn taajuuden pudotuksen vélille. Nain s&daté voidaan saada
"pehmeammaksi". Katso kuva 6-32

Jos apukaytdn nopeus laskee hitaasti pysaytyksen jalkeen niin parametrilla 9.26
voidaan asettaa viive apukayton pysaytyksen ja sdadetyn kaytdn taajuuden noston
vélille. Katso kuva 6-32.

Jos parametri 9.25 tai 9.26 on asetetty maksimiarvoonsa (300,0 s) niin silloin ei
apukaytdon kdynnistyksessa taajuuttaa pudoteta eikd pysaytyksessa lasketa.

Lahtotaajuus

A

Apukaytén
kaynnistysaajuus + 1 Hz \

Apukayton
pysaytaajuus - 1 Hz

Aika

1
: 1
— [
Taecljjutuder] | ! 'I;aajuugdgg)nostoviive
Apukavts __.budotusviive 1 : par. 9.
kz'?;nr%);t?/gviive ) Lt (par. 9.25) b e
(par. 9.10) N p—:—: Apukayton . X :_._:
o [
1 1
Apukayton
ohjaus
Apukayton
nopeus
vuorot4.th3
Kuva 6-32  Taajuuden pudotus- ja nostoviiveet
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Kayttdjen automaattinen vuorottelu

Automaattisella vuorottelulla voidaan mééaratyin aikavélein muuttaa pumppu- ja puhallin-
automatiikan ohjaamien kayttéjen kaynnistys- ja pysaytysjarjestysta. Vuorottelussa voi olla
mukana myos taajuusmuuttajalla sdadetty kayttd. Vuorottelun avulla saadaan moottorien
kayntiajat yhta pitkiksi ja voidaan estaa esim. pumppujen jumittumiset liian pitkan kayttétauon
VUOKSiI.

Vuorottelu aktivoidaan valitsemalla vuorottelun toimintatapa parametrilla 9.27. Vuorottelu
tapahtuu automaattisesti, kun parametrilla 9.28 asetettu aikavali tulee tayteen ja kdytéssa
olevan kapasiteetin taso on alle parametrilla 9.29 ja 9.30 asetetun tason. Vuorottelun ajaksi
kaynnissa olevat kayt6t pysaytetdan ja kaynnistetddn uudestaan uudella jarjestyksella.

Taajuusmuuttajan ulkopuolisilla kontaktoreilla hoidetaan kayttdjen kytkeminen
taajuusmuuttajaan tai verkkoon taajuusmuuttajan relelahtéjen ohjaamina.

9.27 Automaattisen vuorottelun toiminta
0 Vuorottelu ei ole kaytdssa

1 Vuorottelu tehdaan vaihtamalla apukayttdjen kdynnistysjarjestysta.
Katso kuva 6-33.

Taajuusmuuttajalla sdadetty kayttoé pysyy aina samana, joten tarvitaan vain
verkkokontaktori yhta apukayttéa kohden.

Vacon
~J ~J
A 55 |]
{
a0
OO
Apukaytto 1 Apukaytto 2
Kuva 6-33 Vuorottelu ainostaan apukaytoilla
Vacon QOyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2 Vuorottelu tehdaéan kaikilla kaytéilla

Taajuusmuuttajalla sdadetty kayttdé on mukana vuorottelussa ja jokaista
kayttéa kohden tarvitaan kontaktori taajuusmuuttajalle ja verkolle. Katso

kuva 6-34.
~ ~J
Vacon
4 4
% %
{
{]
apukosketin apukosketin
kytkenté kytkenta /A
IR ST S &
Kaytto 1 Kaytto 2

Kuva 6-34 Vuorottelu kaikilla kéytoillé

9.28 Automaattisen vuorottelun aikavali

Parametri maéarittelee ajan, jonka jalkeen vuorottelu tehdaéan, jos kaytésséa olevan
kapasiteetin taso on alle parametrin 9.29 ja 9.30 arvon. Jos taso on yli rajan,
odotetaan niin kauan kunnes taso laskee alle rajan ennen vuorottelun

suorittamista. Seuraava aikavalin laskenta alkaa vuorottelun suorituksesta. Katso
kuva 6-35.

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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9. 29 Vuorottelutaso, apukayttéjen maara
9. 30 Vuorottelutaso, sdadetyn kayton taajuus

Nailla parametreilla maarataan taso, jonka alapuolella kaytdssa oleva kapasiteetti
taytyy olla ennen kuin vuorettelu voi tapahtua.

Taso maaraytyy seuraavasti:

* Jos kaynnissa olevien apukayttdjen lukumaéara on pienempi kuin parametrin 9.29
arvo, niin vuorottelu voi tapahtua

* Jos kéynnissa olevien apukayttdjen lukumaara on sama kuin parametrin 9.29
arvo, mutta sdadetyn kaytdén taajuus on pienempi kuin parametrin 9.30 arvo, niin
vuorottelu voi tapahtua

*Jos parametrin 9.30 arvo on 0,0 Hz, niin vuorottelu voi tapahtua lepotilassa
riippumatta parametrin 9.29 arvosta

Lahtétaajuus
A Vuorottelu tapahtuu
Par. 9.29 =1
Vuorottelun taso,
apukaytot
Par.930 | __/_ |/ ) /_____________
Vuorottelun
taso, taajuus
Par. 9.28 § i Par. 9.28 »i
Vuorottelun aikavali ‘ | Vuorottelun aikavali ‘
Apukéyttd 1:n
ohjaus I_, I—
Apukayttd 2:n
ohjaus |
vuorot3.fh3

Kuva 6-35 Vuorottelun aikavéli ja vuorottelun taso

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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9. 31 Automaattisen vuorottelun lukitukset

Talla parametrilla voidaan aktivoida lukitustulojen kayttd. Lukitustiedot tulevat
moottorilahtdjen ohjauskytkimlté, joilla ne ohjataan automatiikkak&yttéén suoraan
verkkokayttoon.

Pumppu- ja puhallinautomatiikka ohjaa vain niita kayttdja, joiden lukitustulo on
voimassa. Jos kdynnisséa olevan apukayton lukitus poistuu niin apupukayttd
pysaytetdan ja seuraavana vapaana oleva apukayttdé kdynnistetdan. Tana aikana
tajuusmuuttaja pysyy kaynnissa. Jos taajuusmuuttajan ohjaaman kaytén
lukitustieto poistuu niin taajuusmuuttaja ja kaikki apukaytét pysaytetdan. Sen
jalkeen taajuusmuuttaja kdynnistyy uudelleen automaattisesti valiten seuraavan
kaytoén taajuusmuuttajan ohjaukseen.

Jos apukéytdn lukitustieto tulee voimaan KAY-tilan aikana niin toiminta riippuu
parametrin 9.35 asetuksesta. Oletusarvona on, ettd taajuusmuuttaja ja apukaytot
pysaytetaan, jonka jalkeen taajuusmuuttaja kdynnistyy uudelleen automaattisesti
ottaen mukaan saatdsysteemin kaytdssa olevat kaytét ( lukitustieto voimassa).
Ks. parametri 9.35.

PE

R T T A T T
VACON NULZ% K1'1\<\<< K2'1\:\<<
3t
LLEL

M1

Kuva 6-36 Esimerkki kaden pumpun vuorottelusta, pdédkaavio

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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230 VAC

22 VACON CX 25

24vDC RO2
RO1 12 9 DIA2 DIA3 ! 10
23 26

Autom ? Mains ‘ Autom 'IJ Mains

s1 = i s2 )7 i

K1 K1.1 K2 K2.1
ac2contt.ds4

M1/Vacon M1/mains M2/vacon M2/mains

Kuva 6-37 Periaatteellinen ohjauskaavio kahden pumpun vuorottelusta

9. 32 Oloarvon erikoisnayttd, minimiarvo
9. 33 Oloarvon erikoisnayttd, maksimiarvo
9. 34 Oloarvon erikoisnayttd, desimaalien lumaara

Na&illa parametrilla voidaaan asetella valvontasivulla signaalinumerolla n26 olevan
oloarvon erikoisnaytén minimi ja maksimiarvo sek& desimaalien lukumaara.

Desimaalien lukumaara (par. 9.34)

Mimimiarvo (par. 9.32) —pp. 30.00 (4 mA)

Maksimiarvo (par. 9.33) — g 1 00.00 (20 mA)

actspedi.fh3

Kuva 6-38 Oloarvon erikoisndytté

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 58 Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla Vacon

9.35 Lukitusten paivitys

Parametrilla valitaan lukitustietojen paivityshetki, kun jokin lukitustulo tulee
voimaan KAY-tilan aikana.

0 Paivitys tapahtuu vuorotteluajan jalkeen tai SEIS-tilassa (esim.
lepotoiminto). Kéynnistyksen yhteidessé kayt66sa olevat kaytot ( lukitustieto
voimassa ) otetaan mukaan saatdsysteemiin.

1 Paivitys sallittu heti. Kun jokin lukitustieto tulee voimaan, niin
taajuusmuuttaja ja apukaytét pysaytetdan. Sen jalkeen taajuusmuuttaja
kaynnistyy uudelleen automaattisesti ottaen mukaan saatdésysteemiin
kaytdssa olevat kaytot (lukitustieto voimassa).

Aina lukitustulon poistuessa lukitusta vastaavaa kaytté pysaytetaan jos se on
ka&ynnissa ja se poistetaan sdatésysteemista. Taajuusmuuttaja ja muut apukaytét
pysyvat kdynnissa.

Kenttavayldaohjaus

Kenttavaylaohjaus otetaan kayttéon parametrilla 10.1. Taajuus- tai nopeusohje seka Kay/seis-
ja Taakse-ohjaus saadaan silloin kenttavaylalta.

Parametriryhman 10 kaksi ensimmaista parametria koskevat kaikkia kenttavaylia. Sen sijaan
parametrit 10.3—10.6 ovat kaytdéssa vain Modbus-kenttavaylan, parametrit 10.7—-10.13 vain
Profibus-kenttavaylan ja 10.14 vain LonWorks-kenttavaylan yhteydessa.

10.1 Kenttavaylaohjaus
Maarittaa aktiivisen ohjauspaikan:

0 = ohjaus riviliittimelta
1 = kenttavaylaohjaus

Parametrit 10.2-10.5 ovat kaytossa ainoastaan Modbus-protokollan yhteydessa
10.2 Slave-osoite

Maaérittelee slave-laitteen osoitteen. Parametrin arvot kulkevat valilla 1-247.
10.3 Tiedonsiirtonopeus

1= 300 baudia
2= 600 baudia
3 = 1200 baudia
4 = 2400 baudia
5= 4800 baudia
6 = 9600 baudia
7 = 19200 baudia

10.4 Pariteettityyppi

0 = None
1=Even
2 =0dd
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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10.5

Modbusin aikakatkaisu

Taméa parametri méaarittelee sen, kuinka kauan kenttavaylakortti odottaa viestia
master-laitteelta. Aika voidaan asettaa vélille 0-3600 s, jossa O s tarkoittaa "Ei
aikakatkaisua".

Parametrit 10.6—-10.12 ovat kaytdsséa ainoastaan Profibus DP-protokollan yhteydesséa

10.6

10.7

10.8

10.9

10.10
10.11
10.12

Profibus slave

Maarittaa slave-laitteen osoitteen arvovalilla 2—126.

Profibusin tiedonsiirtonopeus

1= 9,6 kbaudia
2= 19,2 kbaudia
3 = 93,75 kbaudia
4 = 187,5 kbaudia
5= 500 kbaudia
6 = 1,5Mbaudia
7= 3 Mbaudia
8 = 6 Mbaudia
9= 12 Mbaudia
10 =AUTO (automaattinen tiedonsiirtonopeuden valinta)

Profibusin PPO-tyyppi
Profibusin PPO-tyypin valinta.

1=PPO 1 (Parametridata 8 tavua, kontrollidata 4 tavua)
2=PPO2 (Parametridata 8 tavua, kontrollidata 4 tavua)
3=PPO3 (Kontrollidata 4 tavua)

4 =PPO4 (Kontrollidata 12 tavua)

Profibusin Prosessidata 1
Profibusin Prosessidata 2
Profibusin Prosessidata 3
Profibusin Prosessidata 4

Profibusin prosessidatan paikan valinta.

Arvo 1-22 Valvottavan arvon numero (= valvontavalikon arvot V1-V22)
99 Aktiivinen vika -koodi

Parametri 10.13on kaytdssa ainoastaan LonWorks-protokollan yhteydessa

10.13 LonWorks-painike
Kun tdméan parametrin arvo muutetaan 0:sta 1:ksi tai painvastoin ja Enter-
painiketta painetaan, kortti [Ahettdd LonWorksin yksildivan tunnistusnumeron
verkkoon.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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7 1/O-laajennuskortti pumppu-ja puhallinautomatiikkasovelluksen kanssa

I/O-laajennuskortin digitaalituloilla ja releldhdéilla on kiinteasti kuvien 7-1 ja 7-2 mukaiset
merkitykset, kun pumppu ja puhallinautomatiikkasovellus on valittu.

Digitaalituloja kéytetdan lukitustietoihin, jos lukitustulojen kaytté on asetettu aktiiviseksi
parametrilla 9.31. Relelahtoihin kytketdan apupumppuohjaukset. Jos kdytdssa on neljan tai
viiden pumpun vuorottelukayttd, niin perusohjauskortin relelahtdja kaytetaan liséksi.

Liitin Signaali Kuvaus
201| +10V,e | Ohjearvojannitelahto Apujénnite
202| U+ Analogiatulo, jannite Ohjelmoitava
alue 0—10V DC (Oletus: ei kaytdssa)
203| GND I/0 maa Apujénniteiden ja tulojen maa
204| lin+ Analogiatulo, virta Ohjelmoitava
205| lin- alue 0—20 mA (Oletus: ei kaytossa)
———————— 206| +24V Ohjausjannitelahto Apujannite esim. kytkim., max. 0.1 A
! —1207| GND I/O maa Apujénniteiden ja tulojen maa
| l_— 208| CMC Yhteinen tulo / DIC1-DIC7| Kytke GND tai + 24 V
:_/ _____ 209| DICH Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on pé&alla
vuorotteluohjaus 1
I ~ 210| DIC2 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
vuorotteluohjaus 2
| ~ 211| DIC3 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on pé&alla
vuorotteluohjaus 3
]_/ _____ 212| DIC4 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on p&élla
| vuorotteluohjaus 4
| ~ 213| DIC5 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on p&élla

vuorotteluohjaus 5

214| DI6A+ | Pulssitulo A
215| DIBA- (differentiaalinen tulo)

216| DI7B+ | Pulssitulo B 90 asteen vaihesiirrossa

217| DI7B- (differentiaalinen tulo) pulssituloon A néhden

218| DI8Z+ | Pulssitulo C pulssi per kierros

219| DI8z- (differentiaalinen tulo)

220| loutt Analogialéht® Ohjelmoitava

0—20 mA /R, max. 500 Q| (_oletusarvo moottorivirta )

Signaali moottorin 221| T+ Termistoritulo
termistoreilta ——[222] T

223| RO3 | Relelahtd 3 Apukayttdé 1/ Vuorotteluohjaus 1

224| RO3 4_'

225 RO4 | Relelahto 4 Apukayttd 2/ Vuorotteluohjaus 2

226| RO4

227 RO5s | Relelahtd 5 Apukaytté 3/ Vuorotteluohjaus 3

228| RO5 ;l

Kuva 7-1 I/O-laajennuskortti 100 OPT pumppuautomatiikkasovelluksen kanssa
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Liitin Signaali Kuvaus
———————— 206| +24V Ohjausjannitelahto Apujannite esim. kytkim., max. 0.1 A
I —| 207| GND 1/0 maa Apujannitteiden ja tulojen maa
| l_— 208| CMC Yhteinen tulo / DIC1-DIC7| Kytke GND tai + 24 V
:_/ _____ 209| DIC1 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on pé&alla
vuorotteluohjaus 1
I ~ 210| DIC2 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on p&élla
vuorotteluohjaus 2
| ~ 211| DIC3 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
vuorotteluohjaus 3
| ] 212| DIC4 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
| vuorotteluohjaus 4
| - 213| DIC5 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
————— vuorotteluohjaus 5
214 GND I/0 maa Apujénniteiden ja tulojen maa
215| loutt Analogialéht® Ohjelmoitava
0—20 mA /R, max. 500 Q| ( oletusarvo moottorivirta )
Signaali moottorin 221| T+ Termistoritulo
termistoreilta — 222 TI-
223| RO3 |~ Releldhtd 3 Apukaytté 1/ Vuorotteluohjaus 1
224| ROS3
225 RO4 |/ Relelahto 4 Apukéayttd 2 / Vuorotteluohjaus 2
226/ RO4
227| RO5 | Releléhtd 5 Apukéayttd 3/ Vuorotteluohjaus 3
228| RO5 4_'

Kuva 7-2 1/0 laajennuskortti 103 OPT pumppuautomatiikkasovelluksen kanssa
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Liitin Signaali Kuvaus
———————— 206| +24V Ohjausjannitel&htd Apujannite esim. kytkim., max. 0.1 A
: — 207| GND I/O maa Apujénnitteiden ja tulojen maa
| = 208/ COME | Yhteinen tulo / DIC1-DIC7| Kytke GND tai + 24 V
|_/_ _ —|— _1209| DIE1 Lukitustulo, ' Kosketin kiinni = lukitus on paalla
| vuorotteluohjaus 1
|I ~_ _ —— 210 DIE2 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on p&alla
vuorotteluohjaus 2
I ~_ _I_ _|211| DIE3 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on pé&alla
| vuorotteluohjaus 3
|J_ — _I_ —]212| DIE4 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
| | vuorotteluohjaus 4
| I 213 Ei kaytossa
| - — _|_ —] 214| DIE6A+| Lukitustulo Kosketin kiinni = lukitus on paalla
(— 215| DIEGA- | vuorotteluohjaus 5
216| DIE7B+
217| DIE7B-
218| DOEH1
219| DOE2
220 Ei kaytdssa
Signaali moottorin 221 T+ Termistoritulo
termistorilta — —] 222| TI-
225| RO4/1 Apukayttd 3 / vuorotteluohjaus 3
226| RO4/2

231| DOE3 | Open collector l&ahtd 3 Apukayttd 1/ vuorotteluohjaus 1
232| GND I/O maa
233| DOE4 | Open collector 1&ht6 4 Apukéayttdé 2 / vuorotteluohjaus 2
234| GND I/O maa

Kuva 7-3 1/0 laajennuskortti 2020PT pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen kanssa (Profibus)

HUOM! Termistoritulo (liittimet 327 sekéd 328) tdytyy oikosulkea, mikéli sitd ei kdytetd.
READY = paéjannite on kytketty ja Vacon CX on kéyttévalmis.

RUN = moottori on kéynnissa

FAULT = on ilmennyt vika

FIELDBUS CONTROL = kun kenttavayla on aktiivinen ohjauspaikka

Vacon Qyj
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Liitin Signaali Kuvaus
|_ ——————— 301 | DID1 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
vuorotteluohjaus 1
| - 302 | DID2 Lukitustulo Kosketin kiinni = lukitus on paélla
— _— — — vuorotteluohjaus 2
| - 303 | DIE3 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
vuorotteluohjaus 3
|_/ _____ 304 | DIE4 Lukitustulo Kosketin kiinni = lukitus on paalla
| vuorotteluohjaus 4
| |~ 305 | COMD | Yhteinen tulo DID1-DID2 | Kytke GND tai + 24 V
|—/ ————— 306 | +24V Ohjausjannitelahto Apujannite esim. kytkim., max. 0.1 A
| I_ —| 307 | COME | Yhteinen tulo DIE3-DIE4 | Kytke GND tai + 24 V
| I— —1{ 308 | GND 1/0 maa Apujannitteiden ja tulojen maa
|  — _I_ —1| 309 | DID5A+| Lukitustulo Kosketin kiinni = lukitus on paalla
] 310 | DID5A- | vuorotteluohjaus 5
311 | DID6B+
312 | DID6B-
313 | DID7Z+
314 | DID72-
315 | GND 1/0 maa Apujannitteiden ja tulojen maa
316 | DOD1 | Open collector 1&ht6 1 Apukayttd 1/ vuorotteluohjaus 1
317 | DOD2 | Open collector 1&ht6 2 Apukayttd 2 / vuorotteluohjaus 2
318 | DOD3 | Open collector 1&ht6 3 Apukayttdé 3 / vuorotteluohjaus 3
319 | DOD4 | Open collector 1&ht6 4 Kenttavaylaohjaus
320 | GND I/0 maa Apujénnitteiden ja tulojen maa
Signaali moottorin — —{ 327 | Tl+ Termistoritulo
termistorilta — — 328 | TI-

Kuva 7-3 1/0 laajennuskortti 201OPT pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen kanssa (Modbus)

HUOM! Termistoritulo (littimet 327 seka 328) taytyy oikosulkea, mikali sita ei kayteta.
READY = pédjéannite on kytketty ja Vacon CX on kéyttévalmis.

RUN = moottori on kdynnissé.
FAULT = oniimennyt vika.
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Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla

Vacon

Signaali moottorin

termistorilta

Liitin Signaali Kuvaus
301 | DID1 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on paalla
vuorotteluohjaus 1
302 | DID2 Lukitustulo Kosketin kiinni = lukitus on paalla
vuorotteluohjaus 2
— — —|303| DIE3 Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on pé&alla
vuorotteluohjaus 3
T 7 7| 304 | DIE4 | Lukitustulo, Kosketin kiinni = lukitus on p&alla
vuorotteluohjaus 4
| 305 | COMD | Yhteinen tulo DID1-DID2 | Kytke GND tai + 24 V
—I— — 306 | +24V | Ohjausjannitelahtd Apujannite esim. kytkim., max. 0.1 A
— —| 307 | COME | Yhteinen tulo DIE3-DIE4 | Kytke GND tai + 24 V
I— — 308 | GND 1/0 maa Apujannitteiden ja tulojen maa
—I— —1 309 | DID5A+| Lukitustulo Kosketin kiinni = lukitus on paélla
| 310 | DID5A- | vuorotteluohjaus 5
311 | DID6B+
312 | DID6B-
313 | DID7Z+
314 | DID72-
315 | GND 1/0 maa Apujannitteiden ja tulojen maa
316 | DOD1 | Open collector 14ht6 1 Apukéyttd 1/ vuorotteluohjaus 1
317 | DOD2 | Open collector 1&ht6 2 Apukaytté 2 / vuorotteluohjaus 2
318 | DOD3 | Open collector 1&ht6 3 Apukéyttd 3/ vuorotteluohjaus 3
319 | DOD4 | Open collector 1&ht6 4 Kenttavaylaohjaus
320 | GND 1/0 maa Apujénnitteiden ja tulojen maa
— — 327 | Tl+ Termistoritulo
— — 328 | TI-
— — 329 LONWorks verkko
— — 330

Kuva 7-4 1/O laajennuskortti 2080PT pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen kanssa

(LONWorks)
HUOM! Termistoritulo (liittimet 327 seka 328) taytyy oikosulkea, mikali sité ei kayteta.
READY = péaajannite on kytketty ja Vacon CX on kayttévalmis.
RUN = moottori on k&ynnissé.
FAULT = onilmennyt vika.
Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Péivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Pumppu- ja puhallinautomatiikka vuorottelulla

Liitin Signaali Kuvaus
— /— — — — 301 | DID1 Ulkoinen vika Kosketin auki = ei vikaa
| (closing contact) Kosketin kiinni = vika
| ~—~—~ __ __ __ _]3802]|DID2 KAY ei sallittu Kosketin auki= moott. kiynnistys sallittu
| Kosketin kiinni=moott. kéynn. ei sallittu
|_/ ————— 303 | DID3 Kiihdytys/hidastusaika- Kosketin auki = aika 1 valittu
valinta Kosketin kiinni = aika 2 valittu
I— —/ ————— 304 | DID4 Rydmintédnopeus Kosketin auki = ei toimintaa
| Kosketin kiinni = rydmintdnopeus
| | 1,305 | COMD | Yhteinen tulo DID1-DID2 | Kytke GND tai + 24 V
— - _|_ T 806 | +24V | Ohjausjénnitetulo Apuijénnite esim. kytkim., max. 0.1 A
I |_ —_307 | COME | Yhteinen tulo DIE3-DIE4 | Kytke GND tai + 24 V
I | 308 | GND I/0 maa Apujannitteiden ja tulojen maa
| puj J |
L 309 | DID5A+| Pulssitulo A
|| 310 | DID5A- | (differentiaalinen tulo) 90 asteen vaihesiirrossa
311 | DID6B+| Pulssitulo B pulssituloon A n&dhden
312 | DID6B- | (differentiaalinen tulo)
313 | DID7Z+| Pulssitulo Z pulssi per kierros
314 | DID7Z- | (differentiaalinen tulo)
315 | GND I/O maa Apujannitteiden ja tulojen maa
316 | DOD1 | Open collector 1ahtd 1 Apukayttd 1 / vuorotteluohjaus 1
317 | DOD2 | Open collector laht6 2 Aux. drive 2 / vuorotteluohjaus 2
318 | DOD3 | Open collector 1&htd 3 Aux. drive 3 / vuorotteluohjaus 3
319 | DOD4 | Open collector l&htd 4 Kenttéavaylaohjaus
320 | GND I/O maa Apujénnitteiden ja tulojen maa
Signaali moottorin — — 327 | Tl+ Termistoritulo
termistorilta — —1 328 | TI-

Figure 7-5 1/O laajennuskortti 2000PT pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen kanssa

(Interbus-S)
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8 Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen kayttéonotto

Yleista

1. Aseta moottorin kipiarvotiedot, verkkojannite ja tarpeen mukaan muut parametrit
Aseta apukayttdjen lukumaara

Jos tarpeen, muuta apukéayttdjen k&ynnistys ja pyséytysrajoja sekd kaynnistys- ja
pysaytysrajoja

Ei vuorottelua

4A. Onhjelmoi relelahdét ja digitaalilahtd apukayttéjen maaran mukaan asettaen
kullekin apukaytdlle oma rele- tai digitaalilaht® parametreilla 3.6 - 3.8.

Parametrin asetukseksi tulee Apukayttd 1, Apukayttd 2 tai Apukaytté 3

Vuorottelu mukana

4B. Onhjelmoi relelahdét ja digitaalilahtd apukayttéjen maaran mukaan asettaen
3.6 - 3.8 parametrien arvoiksi:

3.6 = Vuorotteluohjaus 3 (27) , Digitaalilahtd
3.7 = Vuorotteluohjaus 1 (26) , Relelahtd 1
3.8 = Vuorotteluohjaus 2 (26) , Relelahtd 2

Jos vuorottelu on pelkastaan apukaytéilla (par. 9.27 =1), niin ohjaukset ovat
apukayttéohjauksia. Alkutilanteessa Vuorotteluohjaus 1 on ensimmaisen
apukayton ohjaus.

Jos vuorottelussa ovat mukana kaikki kaytot (par. 9.27 = 2), niin ohjaukset ovat
taajuusmuuttajakaytodn ja apukayttdjen ohjauksia. Alkutilanteessa
Vuorotteluohjaus 1 on taajuusmuuttajaan kytkettédna kaytén ohjaus.

5B. Ohjelmoi vuorotteluaikavali (par. 9.28) ja sopiva kapasiteettitaso (par. 9.29 ja par.
9.30), joka enimmilldan saa olla kdytéssa kun vuorottelu tapahtuu.

6B. Jos kéaytat lukituksia niin valitse toiminta aktiiviseksi parametrilla 9.31. Ohjelmoi
kullekin kaytdlle oma lukitustulo. Jos kaytat I/O-laajennuskorttia, on silla kiinteasti
lukitustulot kdytdssé eika perusohjauskortin tuloja tarvitse ohjelmoida tdhan
kayttoon.

Vacon Qyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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9 Valvottavat signaalit
Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksella on ylim&éraisia valvontasignaaleja (V20—V29).
Katso taulukko 9-1.

Sign. Signaalin Yks. Selite
numero | nimi
V1 Lahtbtaajuus Hz Moottorille I&hteva taajuus
V2 Moottorin nopeus rpm Laskennallinen moottorin pydrimisnopeus
V3 Moottorin virta A Mitattu moottorin ottama virta
V4 Moottorin momentti Y% Laskennallinen momentti/yksikdn nimellismomentti
V5 Moottorin teho % Laskennallinen teho/yksikdn nimellisteho
V6 Moottorin jannite \Y Laskennallinen moottorin jénnite
V7 DC-piirin jannite \ Mitattu DC-piirin jannite
V8 Lampdtila °C Jaéhdytyselementin Iampdtila
V9 Kayttopaivalaskuri PP.pp Kayttopaivat ", ei nollattavissa
V10 Kéayttétunnit, “trippi- HH.hh Kayttétunnit 2, nollattavissa ohjelmoitavalla
laskuri” painikkeellan:o 3
V11 MWh-laskuri MWh MWh koko kayttdaikana, ei nollattavissa
V12 MWh, “trippi- MWh MWh, nollattavissa ohjelmoitavalla
laskuri” painikkeella n:o 4
V13 Jénniteanalogiatulo \Y Analogiatulon U, + arvo (liitin n:o 2)
Vi4 Virta-analogiatulo mA Analogiatulon | +jal -arvo (liitt. n:0 4 ja 5)
V15 Digitaalitulon tila, r. A Katso kuva 7-4 (Kayttdohje Vacon CX/CXL/CXS)
V16 Digitaalitulon tila, r. B Katso kuva 7-5 (Kayttéohje Vacon CX/CXL/CXS)
V17 Digitaali- ja relelahto- Katso kuva 7-6 (Kayttdéohje Vacon CX/CXL/CXS)
jen tilatiedot
V18 Ohjelmaversio Ohjausohjelman versionumero
V19 Laitteen nimellisteho kw lImoittaa laitteen teholuokan
V20 Pl-s&atéjan ohjearvo Y% Prosentteja maksimiohjearvosta
Va1 Pl-s&atéjan oloarvo Y% Prosentteja maksimoloarvosta
V22 Pl-s&atajan eroarvo % Prosentteja maksimieroarvosta
V23 Pl-saatajan 1ahto Hz Prosentteja sdatajan koko séatdalueesta
V24 Kéynnissa olevien apu-
kayttdjen lukumaara
V25 Moottorin lampeneméa % 100% = moottorin lampétila on noussut nimellis-
[Amp66n
V26 Pl-s&atajan oloarvon Minimi- ja maksimiarvot seké desimaalien maéra asete-
erikoisnayttd taan parametreilla 9.32 - 9.34
va7 Optiokortin dig. tulon tila Vrt. V15, V16, V17
1—3
V28 Optiokortin dig. tulon tila Vrt. V15, V16, V17
4—5
V29 Optiokortin dig. ja Vrt. V15, V16, V17
relelahtéjen tila

Taulukko 9-1 Valvottavat/mitattavat signaalit.

1) PP = taydet paivat, pp = paivan desimaaliosa
2) HH = taydet tunnit,_hh = tunnin desimaaliosa
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10 Paneelin ohjearvo

Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksella on ylimaaraisia paneelin ohjearvoja (r2 ja r3), jotka
voidaan valita Pl-s&&téjan ohjearvoksi. Katso taulukko 10-1.

Ohjearvo Ohjearvon Alue Askel Toiminta
numero nimi
r1 Taajuus- f..—f .. 10,01Hz | Taajuusohje paneeliohjaukselle ja
ohje I/O-liittimen paikka B:n ohjaukselle
r2 Pl-saatajan 0—100% |0,1 % Pl-saéatajan ohjearvo
ohjearvo
r3 Pl-saatajan 0—100% |0,1 % - Pl-s4&téjan ohjearvo
ohjearvo - Voidaan ohjelmoida saatajan
ohjearvo 2:ksi joka aktivoidaan
digitaalitulolla.

Taulukko 10-1 Paneelin ohjearvo.

Muistiinpanoja:
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