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4 ® VACON

OM "Allin One” APPLIKATIONSHANDBOK

| "Allin One”-applikationshandboken hittar du information om de olika applikationerna som ingar i
"All in One”-applikationspaketet. Om dessa applikationer inte motsvarar kraven for din process, ber
vi dig kontakta tillverkaren for information om specialapplikationer.

Denna handbok finns tillganglig i bade tryckta och elektroniska utgavor. Vi rekommenderar att du
anvander den elektroniska versionen om maijligt, eftersom du da har tillgang till foljande
funktioner:

Handboken innehaller ett flertal lankar och korsreferenser till andra stallen i handboken vilket
underlattar forflyttning och tillater snabbare kontroll och sékning av innehall.

Handboken innehaller dven hyperlankar till webbplatser pa Internet. For att kunna bestka dessa
sidor maste en webblasare vara installerad pa din dator.

-
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1. GRUNDAPPLIKATION
1.1 Inledning

Grundapplikationen &r enkel och flexibel att anvénda tack vare dess mangsidiga faltbussfunktioner.
Annars kan den véljas i panelmenyn Mé, pa sidan S6.2. Se Vacon NX-anvéndarhandboken.

Digitalingang DIN3 &r programmerbar.

Parametrarna beskrivs i avsnitt 8 i denna handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns
individuella ID-nummer.

1.1.1 Skyddsfunktioner for motorn i Grundapplikationen

| Grundapplikationen anvands i stort sett de samma skyddsfunktionerna som i andra applikationer:

Skydd mot externt fel
Skydd mot fel i matningsfas
Underspanningsskydd
Skydd mot fel i utgangsfas
Skydd mot jordfel
Overtemperaturskydd
Skydd mot termistorfel
Skydd mot faltbussfel
Skydd mot kortkontaktfel

| motsats till de andra applikationerna innehaller Grundapplikationen inte nagra parametrar med
vilka atgarder vid fel eller gréansvéarden kan valjas. Det termiska skyddet av motorn behandlas
narmare pa sidan 183.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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8 ® VACON GRUNDAPPLIKATION
1.2 Styranslutningar
Borvardespotentiometer
1.10 kQ OPT-A1
NS Plint Signal Beskrivning
= E |———— 71 +10V,. Utgéng for referensspanning Matningsspanning till potentiometer etc.
I ————— 2 All+ Analogingéng, Spanningsingéng for frekvensbérvarde
I spanningsomrade 0—10V DC
G 3 Al1l- 1/0-jord Jord for referens- och styrspénningar
4 Al2+ Analoging3ng, Stromingdng for frekvensbérvarde
5 Al2- stromomrade 0—20mA
i‘ ——————————————— 6 +26V @ Utgdng for styrspénning Hjalpspanning, max 0.1 A
| / 7 /@ GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
F—erbl?lndn i—e———— — — — 8 DIN1 Start framat Sluten kontakt = start framat
|
I / _________ 9 DIN2 Start bakat Sluten kontakt = start bakat
—— =
l\ s 10 DIN3 Extern felingang Oppen kontakt = inget fel
| _/ (programmerbar) Sluten kontakt = fel
’_ 11 CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
|
I 12 +24V ® Utgang for styrspénning Hjélpspanning (lika #6)
I / —————1 13 |® GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
- |
,_ -———:————— 14 DIN4 Konstant varvtal 1 DIN4 DINS Frekvensbdry.
I | 15 DINS Konstant varvtal 2 Oppen (:):ppen Borv. U,
| / L Sluten Oppen Konst.varvtal 1
== TTT T Oppen Sluten Konst.varvtal 2
I | Sluten Sluten Maxfrekvens
| / | 16 DINé Aterstéllning av fel Oppen kontakt = ingen &terstillning
— '___,_____ Sluten kontakt = dterstéllning
I | 17 CMB Gemensam for DINA—DINé Anslut till GND eller +24V
| I —_| 18 AOT+ Analogutgéng Programmerbar
} DRIFTKLAR | ‘__ 1G] Utfrekvens Omré&de 0—20 mA/R,, max 500Q
| -
lr———® ————— b———— 20 DO1 Digitalutgang Programmerbar
I I DRIFTKLAR Oppen kollektor, 1<50mA, U<48 VDC
| OPT-A2
|
| T
| 21 RO1 Reldutgang 1
I DRIFT [ 22 |_ROI _ DRIFT
L___® __________ 23| RO1 |—
24 RO2 .
200 ———I F————— 25 RO2 j/ Relautgang 2
VAC ———/ b ——— 26| Ro2 |— FEL

Tabell 1-1. Forvald I/O-konfiguration for Grundapplikationen.

Obs! Se bilden bredvid. Mera
information om bygellagen i Vacon
NX anvandarhandboken.

Byglingsblock X3:
Jordning av CMA och CMB

[®@® CMB ansluten till GND
[@®] CMA ansluten till GND

®[® | CMB isolerad frén GND
®[@® | CMAisolerad frén GND

ﬁ@ CMB och CMA

Internt sammankopplade

= Leveransinstallning

Tel. +358 (0201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205
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1.3 Styrsignallogik i Grundapplikationen

_| 3.2 Panelreferens |

jm———m——— ~| 2.14 1/O-referens

—1_2.19 Konstant varvtal 2

DINA & f--------------F-------- q------- - ----- -
DINS & §--------------f--------d---mo-- E4-----
l
I
|

Al &
A2 & :\
| 2.2 Maxfrekvens |—'

[}
[}
|
\ 2.18 Konstant varvtal 1
[}
[}
[}
[}

—e

|-| 3.1 Styrplats
|

\ referens

Intern frekvens-

Reset button—|
L__| Referens fran faltbuss ——
—— Start/Stop buttons !
Start/Stopp fran faltbuss |
Rikining fran faltbuss i
Start framat Start/Stopp : Intern Start/Sto
DIN1 & Start/Stopp- och L < ppr
reverseringslogik ol
DIN2& Start bakat :
Bakat ! .
3.3 Panelstyrning, riktning I . Intern reverserlngr
Ingang for felaterstallining ] > 1 Intern felaterstalining
DING & - -
DIN3 & Ingang for externt fel (programmerbar) .
NX12k00.th8

Figur 1-1. Grundapplikationens styrsignallogik

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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10 ®¢ VACON GRUNDAPPLIKATION

1.4 Grundapplikation - Parameterlistor

Pa foljande sidor aterfinns listor éver parametrarna i respektive parametergrupper. Varje
parameter innehaller en lank till motsvarande beskrivning. Beskrivning av parametrarna finns pa
sidorna 123 till 210.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa mandverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

Egen = Kundens egen installning

ID = ID-nummer for parametern (anvdnds med PC-verktygen)

= parametervarde kan andras endast med stoppad frekvensomriktare

1.4.1 Driftvdrden [manéverpanel: Meny M1)

Driftvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte redigeras.
Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information.

Kod Parameter Enhet | ID Beskrivning

V11 Utfrekvens Hy 1 Till motorn utmatad
frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensbgrvarde till
styrenhet

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Effekten pa motoraxeln

V1.7 Motorspanning ) 6

V1.8 DC- spanning \ 7

V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflanstemperatur

V1.10 | Motortemperatur % 9 Kalkylerad
motortemperatur

V1.11 | Sp&nningsingang \ 13 | A

V1.12 | Strémingang mA 14 | AI2

V1.13 | DINT, DIN2, DIN3 15 | Status hosdigitala
ingangar

V1.14 | DIN4, DIN5, DING 16 | Status hos digitala
ingangar

V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 | Statushosdigitala
utgangar och relautgangar

V1.16 | Analog |l mA 26 | AO1

M1.17 | Driftvarden Visar tre valbara
driftvarden

Tabell 7-2. Overvakade driftvérden

-
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1.4.2 Grundparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt | Egen ID Anmérkning
pP2.1 Minfrekvens 0,00 Par. 2.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f__, > motorns
P2.2 Maxfrekvens | Par.2.1 | 32000 | Hz | 50,00 102 | Synkronavarvtal, kontrollera
l@mplighet for motor och
frekvensomriktare
P2.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P2.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 104
P2.5 Stromgrans 0,1 x Iy 2 x Iy A I 107
Motorns NX2: 230V . -
P2.6 mirkspanning 180 690 \% NX5: 400V 110 [ Avlas motorns markskylt
NX6: 690V
P27 "Motorns 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Avlas motorns markskylt
markfrekvens
Avlas motorns markskylt.
P28 |Motorns mirkvarvtal 24 20000 | rpm 1440 112 | Forvaltvarde galler for en 4-
polig motor och en frekvens-
omriktare av nominell storlek
P2.9 Motorns markstrom 0,1 x 1y 2 x|y A Iy 113 | Avlas motorns markskylt.
P2.10 Motorns cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Avlas motorns markskylt
P2.11 Startfunktion 0 1 0 505 ?:E;r;apnde start
0=Utrullning
1=Ramp
P2.12 Stoppfunktion 0 3 0 506 Z‘Sfirf‘:f%:rzgﬁr:;”'”g vid
3=Utrullning + ramp vid
driftforregling
0=Anvands ej
P2.13 U/f-optimering 0 1 0 109 | 1=Automatisk
momentmaximering
0=Al1
P2.14 I/0-referens 0 3 0 117 1=A12
2=Panel
3=Faltbuss
. 0=0-20mA
P2.15 Stromingang offset 0 1 1 302 1= 4 - 20 mA
0=Ej i anvandning
1=Utfrekvens (0—f, )
2=Frekv.referens (0—f,,)
3=Motorvarvtal (0—motorns
Analogutgan mérkvarvtal)
P2.16 fungl](tign ’ 0 8 1 307 4=Motorstrom (0—I o)
5=Motormoment (0—T o)
6=Motoreffekt (0—P o)
7=Motorspanning (0-U, yotor)
8=DC-sp&nning (0-1000V)
0=Ej i anvandning
1=Ext fel, slutande kont
2=Ext fel, brytande kont
. 3=Driftforregl., slut kont
P2.17 DIN3 funktion 0 7 1 301 4=Driftf'drregl., bryt kont
5=1/0 styrning
6=Panelstyrning
7=Faltbusstyrning
p2.18 Konstant varvtal 1 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 105 Av operatoren forvalt varvtal
P2.19 Konstant varvtal 2 0,00 Par. 2.1.2 Hz 50,00 106 Av operatoren forvalt varvtal
P2.20 |Automatisk terstart 0 1 0 731 | O=Forhindrad
1=Tilldten

Tabell 1-3. Grundparametrar G2.1

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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12 ® VACON GRUNDAPPLIKATION

1.4.3 Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3]

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran manéverpanelen visas nedan. Se
Panelstyrningsmenyn i Vacon NX Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet Steg Forvalt 1D Anmarkning
1=1/0 terminal
P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Faltbuss
R3.2 Panelreferens Par. 2.1 Par. 2.2 Hz
P33 Riktning (p3 panel] 0 1 0 123 Reversering aktiveras fran
panel
0=Stop-knappens funktion
begransad
R3.4 Stop-knappen 0 1 1 114 1=St0%_knappen ki
funktion

Tabell 1-4. Panelstyrningsparametrar, M3

1.4.4 Systemmeny [Mandverpanel: Meny Mé]

Parametrarna och funktionerna i systemmenyn, t ex val av applikation och sprak, redigerade
parametergrupper samt uppgifter om hard- och mjukvara ansluter sig till den generella
anvandningen av frekvensomriktare. Se Vacon NX anvandarhandboken.

1.4.5 Tilldggskort [Manéverpanel: Meny M7)

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX anvandarhandboken.

-
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2. STANDARDAPPLIKATION
2.1 Inledning
Valj Standardapplikationen i meny Mé pa sidan Sé.2.

Typisk anvandning av Standardapplikationen ar styrning av pumpar, flaktar och transportorer, for
vilka Grundapplikationen &r for begransad, men som inte kraver nagra specialfunktioner.

e Standardapplikationen har samma I/0-signaler och samma styrlogik som
Grundapplikationen.

e Digitalingang DIN3 och alla utgangar &r fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

Programmerbar logik for start/stopp- och reverseringssignaler
Skalning av borvardeseferens

Overvakning av en frekvensgrans

Programmering av dubbla ramper och S-formad ramp
Programmerbara start- och stoppfunktioner
Likstromsbromsning vid stopp

Ett forbjudet frekvensomrade

Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

Automatisk aterstart

Termiskt skydd och fastlasningsskydd for motor med programmerbar funktion: Fran,
varning, fel

Parametrarna i standardapplikationen forklaras | Avsnitt 8 i denna handbok. Forklaringarna ar
ordnade efter parameterns individuella ID-nummer.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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STANDARDAPPLIKATION

2.2

Styranslutningar

Borvardespotentiometer, OPT-A1
1=10 kQ NS Plint Signal Beskrivning
= —— 1 +10V Utgéng for referensspanning Matningsspanning till potentiometer etc
| 2 All+ Analogingéng, Spanningsingéng for frekvensbérvarde
- T spanningsomrade 0—10V DC
|
I . = —
___________ 3 Al1- 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
4 Al2+ Analogingdng, Strémingang for frekvensbérvarde
5 Al2- stromomrade 0—20mA
6 +24V @] Utgng for styrspanning Hjalpspanning, max 0.1 A
| / 7 |@ GND I/0-jord Jord for referens- och styrspénningar
I__ ————————— 8 DIN1 Start framat Sluten kontakt = start framat
| (programmerbar)
I / 9 DIN2 Start bakat Sluten kontakt = start bakat
r—  TTTTTT == (programmerbar)
L / 10 DIN3 Extern felingang Oppen kontakt = inget fel
- T (programmerbar) Sluten kontakt = fel
| 1" CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
|
I 12 +24V @ Utgang for styrspénning Hjélpspanning (lika #6)
| / t————| 13 |® GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
—— —t ] 14 DIN4 Konstanthastighetsval 1 DIN4 DINS Frekvensref
I I 15 DINS Konstanthastighetsval 2 Oppen Oppen Bérv. U;,
| / | Sluten Oppen Konst.varvtal 1
= T T — Oppen Sluten Konst.varvtal 2
| | Sluten Sluten Borv. |,
L / _I- 16 DING Rterstallning av fel Oppen kontakt = ingen &terstéllning
. R Sluten kontakt = dterstallning
| | 17 CMB Gemensam for DINA—DINé Anslut till GND eller +24V
| | —— 18 AO1+ Analogutgéng Programmerbar
I DRIFTKLAR I —— 19 |@ AO1- Utgéngsfrekvens Omrade 0—20 mA/R, max 500Q
I____® ————— +————] 20 DO1 Digitalutgang Programmerbar
| | DRIFTKLAR Oppen kollektor, 1<50mA, U<48 VDC
I I OPT-A2
| | "
21 RO1 Relautgang 1 | Programmerbar
| DRIFT T R DRIFT
L___® __________ 3| RrOT |—]
24 RO2 Reldutgdng 2 | Programmerbar
220 ——— /F————— 25 RO2 j/ FEL
VAC ———-/ ————— 26| Ro2 |—

Tabell 2-1. Férvald l/0-konfiguration for Standardapplikationen.

Obs! Se bilden bredvid. Mera
information om bygellagen i Vacon
NX anvandarhandboken.

Byglingsblock X3:
Jordning av CMA och CMB

[®@® CMB ansluten till GND
[@®] CMA ansluten till GND

®[® | CMB isolerad frén GND
®[@® | CMAisolerad frén GND

ﬁ@ CMB och CMA

Internt sammankopplade

= Leveransinstallning

Tel. +358 (0201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




STANDARDAPPLIKATION VACON ® 15

2.3 Styrsignallogik i Standardapplikationen

_| 3.2 Panelreferens

S — 2.1.11 1/O-referens
-—— - 2.1.12 Panelstyrningsreferens
---1 2.1.13 Féltbussreferens

]

]

i

' 2.1.14 Konstantvarvtal 1

' _ [ 2.1.15 Konstantvarvtal 2

]

|

DINA@ f--------------f---=---- aTTTmTT 1~ """ a - 3.1 Styrplats

]

N o T

I
[
11
[
[
[
[
(B
-
] [
DINS@f--=-=-==-==-==-f--=---==-5----- [ e
I
11 |
[ |
11 |
[
[
11
[
I
I
I
I
I
I
|

j———— Intern frekvens-
. | — o~ referens
T T g
. —e I
Y ]
]
]
L IF _____ - :
. | '
]
I
|

h— Aterstaliningsknapp -
L Referens fran faltbuss ——
Start/ Stopp-knappar !
Start/Stopp fran faltbuss |
Rot.riktning fran faltbuss i
2 I
DIN1 ® Start framat Programmerbar Star/Stopp .\;\- Start/Stopp
(programmerbart) start/stopp- och e >
reverseringslogik *
DIN2& Start bakat gsiog '
(programmerbart) Bakat ! .
[3-3 Rotationsriktning fran panel} « Reversering >
. . | Felaterstéllning
Felaterstallnin
DING & el 21 -
Aterstalining av externt fel
DIN3 ® >

NX12k01

Figur 2-1. Styrsignallogik i Standardapplikationen

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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16 ® VACON STANDARDAPPLIKATION

2.4 Standardapplikation — Parameterlistor

Pa foljande sidor aterfinns listor éver parametrarna i respektive parametergrupper. Varje
parameter innehaller en lank till motsvarande beskrivining. Beskrivning av parametrarna finns pa
sidorna 123 till 210. Beskrivningarna ar ordnade efter parameterns ID-nummer.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa mandverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

Egen = Kundens egen installning

ID = ID-nummer for parametern (anvdnds med PC - verktygen)

= Pa parameterraden: TTF-programmeringsmetod bor anvandas
= Ovanpa parameterkoden: parametervirde kan andras endast med stoppad
frekvensomriktare.

2.4.1 Driftvdrden [manéverpanel: Meny M1)

Driftvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte redigeras.
Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information.

Kod Parameter Enhet ID Beskrivning

V1.1 Utfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 | Frekvensbdrvarde till styrenhet

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt

V1.7 Motorspanning \ 6

V1.8 DC- spanning \ 7

V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflanstemperatur

V1.10 Motortemperatur % 9 Kalkylerad motortemperatur

V1.11 Analogingang 1 V 13 | Al

V1.12 Analogingang 2 mA 14 | A2

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Status hos digitala ingéngar

V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Status hos digitala ingdngar

V1.15 DO1, ROT, RO2 17 Status !'.105 ciigitala utgangar
och relautgangar

V1.16 Analog |, mA 26 | AOA1

M1.17 Driftvarden Visar tre valbara driftvarden

Tabell 2-2. Overvakade driftvirden
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2.4.2 Grundparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning

P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f,,, > motorns

P2.1.2 Maxfrekvens  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | Synkronavarvial, kontrol-
lera lamplighet for motor
och frekvensomriktare

p2.1.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 103

P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 104

P2.1.5 Stromgrans 0,1xly 2 x Iy A I 107

Motorns NX2: 230V Avlas motorns markskylt
P2.1.6 markspinnin 180 690 v NX5: 400V 110
panning NX6: 690V
P2 17 "Motorns 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Avlas motorns markskylt
markfrekvens
Avlas motorns markskylt.
Forvalt varde galler for en
Motorns .
P2.1.8 - 24 20 000 rpm 1440 112 | 4-polig motor och en frek-
markvarvtal . .

vensomriktare av nominell
storlek

P2 19 I\./.Iotorn"s 0.1 x1, 2x1, A I, 113 Avlds motorns markskylt

markstrom

2.1.10 Motorns cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Avlas motorns markskylt
0=Al1

2.1.1 |/0-referens 0 3 0 117 | 1=A2
2=Panel
3=Faltbuss
0=Al1

2.1.12 Panelreferens 0 3 2 121 1=A12
2=Panel
3=Faltbuss
0=Al1

2.1.13 Faltbussreferens 0 3 3 122 1=A12
2=Panel
3=Faltbuss

2.1.14 Konstant varvtal 1 0,00 Par. 2.1.2 Hz 10,00 105 [ Av operator forvalda

2.1.15 Konstant varvtal 2 0,00 Par.2.1.2 Hz 50,00 106 | varvtal

Tabell 2-3. Grundparametrar G2.7
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2.4.3 Ingéngssignaler [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2)
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt | Egen | ID Anmarkning
DIN1 DIN2
0 | Startframat | Start bakat
1| Start/Stopp | Back/Fram
P2.2.1 Start-/Stopplogik 0 6 0 300 | 2 | Start/Stopp | Driftfrregl.
3 | Startpuls Stoppuls
4 | Framat* Bakat*
5 | Start*/Stop | Back/Fram
6 | Start*/Stop | Driftférregl.
0=Anvands ej
1=Ext fel, slutande kont
2=Ext fel, brytande kont
3=Driftforregling
P2.2.2 DINS funktion 0 8 1 301 | 4=Val av acc.-/ret.tid
5=1/0 styrning
6=Panelstyrning
7=Faltbusstyrning
8=Back
VA 0=0-20mA
P2.2.3 | Stromingang offset 0 1 1 302 1= 4 - 20 mA
Valjer den frekvens som
P2 94 Refere.ns?kalning 0,00 320,00 Hy 0,00 303 motsvarar minreferens-
minvarde signal
0,00 = Ingen skalning
Valjer den frekvens som
P2 25 Referens§kalning 0.00 320,00 Hz 0,00 304 motsvarar maxreferens-
maxvarde signal
0,00 = Ingen skalning
P2.2.6 |Referens invertering 0 1 0 305 | U=Fi inverterad
1=Inverterad
P2.2.7 |Referens filtreringstid| 0,00 10,00 s 0,10 306 [ O=Ingen filtrering
P228 Analggingéng 1, AT 377 TjI.'F—prc?.grammeringsmetod
signalval bor anvandas
P229 Analggingéng 2, A2 388 TjI.'F—prc?.grammeringsmetod
signalval bor anvandas

Tabell 2-4. Ingangssignaler, G2.2
* = Stigande flank kravs for start

-
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2.4.4 Utgangssignaler [manéverpanel: Meny M2 > G2.5)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
P2.3.1 Analggutgang 1, 0 A L6l TTF:programmermgsmetod bor
signalval anvandas
0=Ej i anvdndning
1=Utfrekvens (0—f,,,,)
2=Frekv.referens (0—f )
3=Motorvarvtal (0—motorns
Analogutgang markvarvtal)
P2.32 funktion 0 8 ! 307 4=Motorstrom (0—1 yot0/)
5=Motormoment (0—T 0]
6=Motoreffekt (0—P, 0]
7=Motorspanning (0-U o)
8=DC-spénning (0-1000V)
Analogutgéng B . .
P2.3.3 filtertid 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Ingen filtrering
P234 A_nalogutgang 0 1 0 309 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
P235 Analqgu_tgoang 0 1 0 310 0=0 mA
minniva 1=4 mA
P2.3.6 Analogutgang 10 1000 % 100 311
skalning
0=Ej i anvdndning
1=Driftklar
2=|drift
3=Fel
4=Fel inverterat
5=Frekv.omr. 6vertemp.varning
6=Externt fel eller varning
Digitalutadna 1 7=Ref.fel eller varning
P2.3.7 9funkt?on g 0 16 1 312 | 8=Varning
9=Rot.riktning bakat
10=Konstant varvtal 1
11=Uppnatt varvtal
12=Mot.reglering aktiv
13=Frekv.gréns-dvervakning 1
14=Styrning via 1/0
15=Termistorfel eller varn.
16=Filtbussdata->D0/R0O
P2.3.8 Relautgang 1 0 16 2 313 | Som parameter 2.3.7
funktion
P2.3.9 Reldutgang 2 0 16 3 314 | Som parameter 2.3.7
funktion
. 0=Ingen grans
p23.10 | "rekvensgrans 0 2 0 315 | 1=Overvakn av l3g grans
funktion = . -
2=0vervakn av hog grans
pp.3.11 | Frekvensgrans 0,00 320,00 Hz 0,00 316
varde
P23.12 Analggutgang 2, 0 01 471 TTF:programmerlngsmetod bor
signalval anvandas
pp.3.13 | Analogutgang 2, 0 8 4 472 | Se parameter 2.3.2
funktion
Analogutgang 2, B . .
P2.3.14 filtertid 0,00 10,00 s 1,00 473 | O=Ingen filtrering
P23.15 An_alogutge_mg 2, 0 1 0 W74 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
p2.3.16 | Analogutgang 2, 0 1 0 475 | 90 mA
minvarde 1=4 mA
pp3.17 | Analogutgang, 10 1000 % 100 476
skalning

Tabell 2-5. Utgangssignaler, G2.3
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2.4.5 Omriktarstyrning [manéverpanel: Meny M2 > G2.4)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0,0 10,0 s 0,1 500 »0=5-formad ramp
O=Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0,0 10,0 s 0,0 501 »0=5-formad ramp
P2.4.3 Accelerationstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Ej i anvdndning
1=Anvands och testas vid
drift
2=Extern bromschopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3-Anvinds och testas vid
stopp/drift
4=Anvands vid drift (e
testning)
. 0=Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 1 0 505 1-Flygande start
0=Utrullning
1=Ramp
. 2=Ramp + utrullning vid
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 driftforregling
3= Utrullning + ramp vid
driftforregling
pP2.4.8 DC-bromsstrom 0,00 I A 0,7 x Iy 507
P2 49 DC_—bromstld 0,00 600,00 S 0,00 508 0=DC_—broms anvands ej
vid stopp vid stopp
Startfrekvens for
P2.4.10 | DC-bromsning vid 0,10 10,00 Hz 1,50 515
rampstopp
P2 411 DC-_bromstld 0,00 600,00 . 0,00 516 0=DC_-broms anvands ej
vid start vid start
P2.4.12 Flédesbroms 0 1 0 520 ?jﬁf”
P2.4.13 | Flodesbromsstrom 0,00 N A I 519
Tabell 2-6. Omriktarens styrparametrar, G2.4
2.4.6 Forbjudna frekvensomraden [mandverpanel: Meny M2 > G2.5]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
Forbjudet frekvens-
P2.5.1 omrade 1 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 509
grans
p252 |Forbjudetirekvens-| 5, 320,00 Hz 0,0 510
omrade 1 dvre grans
P2 53 Skaln.faktor acc./ret. 0.1 10.0 . 10 518

ramp
Tabell 2-7. Parametrar for forbjudna frekvensomraden, G2.5

-
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2.4.7 Motorstyrning [manéverpanel: Meny M2 2 G2.6)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
0=Frekvensstyrning
Motorstvrnin 1=Varvtalsreglering
P2.6.1 yrning 0 1/3 0 600 | Ytterligare for NXP:
reglermetod - .
2=Ej i anvandning
3=Closed loop varvt.regl.
P2.6.2 U/f-optimering 0 | 0 109 | O=Eiianvandning
1=Automa. mom.maxim.
O=Linjart
P2.6.3 U/f-férhallande 0 3 0 108 | |=Kvadratiskt
2=Programmerbart
3=Linjart m. flodesoptim
P2.6.4 Faltforsvagnings- | 559 | 32000 | Hz | 50,00 602
punkt
o5 | opanningvidfalt- g 00 1 50000 | % | 100,00 603 | n%x U,
forsvagningspunkten
U/f-kurva mittpunkts- par.
P2.6.6 frekvens 0,00 P2 6.4 Hz 50,00 604
. N% X U ot
paey  |V/fkunvamittpunktss g4 1 q0000 | % | 10000 605 | Parameterns maxvirde =
spanning
par 2.6.5
P2.6.8 Spanning vid 0,00 40,00 % | Varierar 606 | n%x U,
nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar kHz Varierar 601 S”e Tabell 8-13 fér precisa
varden.
Overspannings- 0=Av
P2.6.10 i pulatorg 0 2 1 607 | 1=P& (utan ramp)
9 2=P& [(med ramp)
P2 6.11 Underspannings- 0 1 1 408 0=A\:
regulator 1=Pa
P2.6.12 Last drooping 0,00 100,00 % 0,00 620
0= Ingen atgard
P2.6.13 Identifikation 0 12 0 431 | 1=Identif. utan korning

2=Identifikation med

korning (endast NXP)
I Closed Loop parametergrupp 2.6.14 (endast NXP)

P-forstarkning

P2.6.14.1 Magnetiseringsstrom 0,00 100,00 A 0,00 612

P2.6.14.2 | Varvtalsregl. P-forst. 1 1000 30 613

P2.6.14.3 Varvtalsregl. |-tid 0,0 500,0 ms 30,0 614

P2.6.14.5 Accelerations- 0,00 300,00 s 0,00 626

kompensering
P2.6.14.4 Eftersldpnings- 0 500 % 100 619
justering
P2.6.147 |Magnetiseringsstrom| 4 4, I A 0,00 627
vid start

P2.6.14.8 Mag”et'z‘i;'r’zgs“d vidl - g 60000 | ms 0 628

P2.6.14.9 0-varvtal vid start 0 32000 ms 100 615

P2.6.14.10 0-varvtal vid stopp 0 32000 ms 100 616
0=Ej i anvandning

P2.6.14.11 Startmoment 0 3 0 621 | 1=Momentminne
2=Momentreferens
3=Startmoment fr/bak

P2.6.14.12 | Startmoment framat | -300,0 300,0 % 0,0 633

P2.6.14.13 Startmoment bakat | -300,0 300,0 % 0,0 634

P2.6.14.15 Filtertid (enkoder) 0,0 100,0 ms 0,0 618

P2.6.14.17 | Stromreglering, g5 1 4o000 | % 40,00 617

Tabell 2-8. Motorstyrparametrar, G2.6
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2.4.8 Skyddsfunktioner [manéverpanel: Meny M2 2 G2.7)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
0=Ingen atgérd
1=Varning
. . 2=Varning+foreg frekv
P2.7.1 |Funktion vid 4mA-fel 0 5 0 700 3-Varn+inst freky 2.7.2
4=Fel, stopp enl 2.4.7
5=Fel,stopp genom utrullning
P2.7.2 |Frekvens vid 4mA-fell 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 728
0=Ingen atgard
. . 1=Varning
p.73 |Funktionvidexternt 3 2 701 | 2=Fel, stopp enl 2.4.7
fel
3=Fel, stopp genom utrulln.
P2.7.4 | Fasodvervakning ing. 0 3 0 730
P27 5 Funkltllon_wd 0 1 0 797 O=Felet sparas i hlstorlken
underspanningsfel 1=Felet sparas ej
0=Ingen atgard
Fasovervaknin 1=Varning
P2.7.6 i g 0 3 2 702 | 2=Fel, stopp enl 2.4.7
gang 3=Fel, stopp genom utrulln.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703
Termiskt
P2.7.8 motorskydd 0 3 2 704
Faktor for motorns
P2.7.9 omgivnings- -100,0 100,0 % 0,0 705
temperatur
Motorskydd:
P2.7.10 | Kylningsfaktor vid 0,0 150,0 % 40,0 706
nollfrekvens
p.7.11 | Motornstermiska |, 200 min | Varierar 707
tidskonstant
P2.7.12 | Motorns driftforh. 0 100 % 100 708
0=Ingen atgard
o . 1=Varning
P2.7.13 | Fastlasningsskydd 0 3 0 709 2-Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrullning
P2.7.14 | Fastlasningsstrém 0,00 2xly A ly 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1,00 120,00 s 15,00 711
P2.7.16 | Fastl@sningsfrekvens 1,0 Par.2.1.2 Hz 25,0 712
0=Ingen atgérd
1=Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2-Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrullning
pp.7.1g | YUnderlastkurvavid |4 150 % 50 714
nominell frekvens
pp.7.19 | YUnderlastkurvavid | g 150,0 % 10,0 715
nollfrekvens
pp.7.00 | 1'dsgrans for 2 600 s 20 716
underlast
0=ingen &tgard
Funktion vid 1=varning
P2.7.21 termistorfel 0 3 2 732 2=Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel, stopp genom utrulling
p2.7.22 |  Tunktionvid 0 3 2 733 | Se P2.7.21
faltbussfel
p2.7.23 | [unktionvid 0 3 2 734 | Se P2.7.21
kortplatsfel

L.

Tabell 2-9. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7
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2.4.9 Automatisk dterstart [mandverpanel: Meny M2 > G2.8)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
P2.8.1 Vintetid 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start
2=Enligt par 2.4.6
P2.8.4 Underspanning, 0 10 0 720
antal forsok

p2.g5 |Overspanning, antal 0 10 0 721

forsok
p2.ge | Overstrom, antal 0 3 0 722

forsok
pp.gy | Referensfel, antal 0 10 0 723

forsok
ppgg | Motortemperatur, 0 10 0 726

antal forsok

pp.go | Externtfel, antal 0 10 0 725

forsok
pp.g1o | Underlastfelantal) 10 0 738

forsok

Tabell 2-10. Parametrar for automatisk aterstart G2.8

2.4.10  Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3/

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran manoverpanelen visas nedan. Se
Panelstyrningsmeny i Vacon NX Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
1=1/0-anslutningar
P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Faltbuss
Par.
R3.2 Panelreferens 211 Par. 2.1.2 Hz
P33 Rotationsriktning 0 1 0 123 0 = Framat

(vid panelstyrning) 1 = Bakat

0=Stopp-knappens
funktion begransad

1=Stopp-knappen alltid i
bruk

R3.4 Stopp-knappen 0 1 1 114

Tabell 2-11. Panelstyrningsparametrar, M3

2.4.11  Systemmeny [mandéverpanel: Meny Mé]

| Vacon NX Anvandarhandboken hittar du information om parametrar och funktioner som ansluter
sig till den allm&nna anvéndningen av frekvensomriktare t ex val av sprak och applikation, kundens
egna parameterset samt uppgifter om hardvara och mjukvara.

2.4.12  Tilliggskort [mandverpanel: Meny M7]

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX Anvandarhandboken.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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3. LOKAL-/FJARRAPPLIKATION

3.1 Inledning
Valj Lokal-/Fjarrapplikationen i meny Mé pa sidan S6.2.

Genom anvéndning av Lokal-/Fjarrapplikationen &r det mojligt att ha tva olika styrplatser for
styrning via I/0 plintar (styrplats A eller B). For varje styrplats kan frekvensborvardet véljas fran
antingen mandverpanelen, fran I/0-plintar eller fran faltbuss. Den aktiva styrplatsen valjs med
digital ingang DINé.

e Samtliga utgangar ar fritt programmerbara.
Ovriga funktioner:

Programmerbar logik for start/stopp- och reverseringssignaler
Referensskalning

Overvakning av en frekvensgrans

Programmering av dubbla ramper och S-formad ramp
Programmerbara start- och stoppfunktioner
Likstromsbromsning vid stopp

Ett forbjudet frekvensomrade

Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

Automatisk aterstart

Termiskt skydd och fastlasningsskydd for motor med programmerbar funktion: Fran,
varning, fel

Parametrarna i lokal/fjarrapplikationen forklaras i kapitel 3 i denna handbok. Férklaringarna ar
ordnade efter parameterns individuella ID-nummer.
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3.2 Styranslutningar

Lokalt borvarde

potentiometer, 1...10 kQ OPT-A1
NS Plint Signal Beskrivning
= —— 1 +10V Utgéng for referensspanning Matningsspanning till potentiometer etc
| 2 All+ Analog ingang, Frekvensborvarde for styrplats B
- T spanningsomrade 0—10V DC 0-10vDC
|
) ] 3 Al1l- 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
Fjarreferens ~ —————— 4 Al2+ Analog ingang, Frekvenshorvarde for styrplats A
g ingang p
0(4)-20 mA 5 Al2- stromomrade 0—20mA 0-20 mA
. 6 +24V @] Utgdng for styrspanning Hjalpspanning, max 0.1 A
Fjarrstyrning 7 | @ GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
24V
- 7 —_ 8 DIN1 Styrplats A: Start framat Sluten kontakt = start framat
I p
| (programmerbar]
| / 9 DIN2 Styrplats A: Start bakat Sluten kontakt = start bakat
_________ (programmerbar]
| / 10 DIN3 Extern felingang Oppen kontakt = inget fel
_________ (programmerbar) Sluten kontakt = fel
Signaljord for figrrstyrning " CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
m—————————— - 12 +24V @] Utgang for styrspanning Hjélpspanning (se #6)
| — 13 |@ GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
|__/ | 4 DIN4 Styrplats B: Start framat Sluten kontakt = start framat
I | (programmerbar)
|__/ ____| I ) DINS Place B: Start reverse
. (programmable) Sluten kontakt = start bakat
| | prog
' |
| / | 16 DING Val av styrplats A/B Oppen kontakt = Styrplats A &r aktiv
I__ T Sluten kontakt = Styrplats B ar aktiv
| N—— 17 CMB Gemensam for DIN4—DIN6 Anslut till GND eller +24V
' |
| —— 18 AO1+ Utfrekvens Programmerbar
} DRIFTKLAR 19 |@AO1- | Analog utging Omrade 0—20 mA/R,, max 500Q
|————® ————— L[| 20 DO1 Digital utgéng Programmerbar
| I DRIFTKLAR Oppen kollektor, I<50mA, U<48 VDC
I | OPT-A2
| | T
21 RO1 Relautgang 1 | Programmerbar
| |4 gang 9
| DRIFT e 22 RO1 DRIFT
|____® __________ 23| RrO1 |—
24 RO2 Reldutgéng 2 | Programmerbar
20 ——— f————— 25 R0O2 j/ FEL
VAC ———/ e 26 Ro2 |—

Tabell 3-1. Forvald l/0-konfiguration for Lokal-/Fjdrrapplikationen.

Obs! Se bilden bredvid. Mera information

om bygellagen i Vacon NX anvandar-
handboken.

Byglingsblock X3:
Jordning av CMA och CMB

[®@®] CMB ansluten till GND
[®@®] CMA ansluten till GND

®[® | CMB isolerad frén GND
®[® | CMA isolerad frén GND

|§|I§| CMB och CMA

Internt sammankopplade

= leveransinstdllining

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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3.3 Styrsignallogik i Lokal-/Fjarrapplikationen

08 I
I
I
DIN6@-f--------------"-"-"-"-"-"-"-"-"-"""""-"-"-"-"—"-"-"—"——-——- ' — +[2.1.15 Krypreferens
2.1.14 Faltbussreferens ~  [------------- - ! \
I
2.1.13 Panelreferens | ____———__ 5 ! '
I
21.121/O-referens B |_______ . E !
o
2.1.11 l/O-reference A - i P! | |
| 1
R3.2 Panelreferens — i ' i ' ! ' 1 == [3.1 Stymlats
! | Lo ' " I
Al @ S U T R R A | :
Az @ % :
h ! —e 1
| I
I | ' |
™ | [ ! 1
@ Motor r—-- : ! B : !
Q@ potentiometer —N ! : ' i
» - : ! : 1
P | !
® | I | I
| I \ I
Lo ! |
F————=- JI : : : Intern
e I ' | frekvensref
o ! ! ~
— ; : *
| ! —e |
d | ! |
| ' |
| ! |
1= ======" - ! : L= Ll y]
—e ] I 1 B
— | o : | &,
—* ¥ f=———-—=--- - Start-/stoppknappar ' i
1 ' Aterstéllningsknapp !
| I
Referens fran faltbuss 1— ' \ X
Start/stopp fran faltbuss ' i
I
Riktning fran faltbuss : i
| |
I I
I I
Start framat ! !
DIN1® N .
rogrammerbart) | Programmerba | ]
(prog ) ) start/stopp- och_l—!\:\smmﬂ i
DIN2& Start bakat revers. logik A | __ —e !
(programmerbart) B '
' I
I
Start framat ' I Intern start/stopp
DIN4® (programmerbart) | Programmable A | Bakat _:\:\= >
Start bakét Start/Stop and | %~ —
reverse logic B —e b
DIN5® (programmerbart) B \_‘i\ Intern reversering
[ 3.3 Panelstyrn. riktning] . >
DIN3 ® Felkvitteringsingang (programmerbar) >1 Intern felkwtterlng
NX12k05.fh8

Figur 3-1. Styrsignallogik i Lokal-/Fjdrrapplikationen
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3.4 Lokal-/Fjarrapplikation - Parameterlistor

Pa foljande sidor aterfinns listor 6ver parametrarna i respektive parametergrupper. Beskrivning av

parametrarna finns pa sidorna 123 till 210.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa manodverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

ID = ID-nummer for parametern (anvdnds med PC - verktygen)

- = Pa parameterraden: TTF-programmeringsmetod bor anvandas.

= Ovanpa parameterkoden: parametervérde kan andras endast med stoppad

frekvensomriktare.

3.4.1 Driftvdrden [manéverpanel: Meny M1)

Driftvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte redigeras.

Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information.

Kod Parameter Enhet | ID Beskrivning

V11 Utfrekvens Hy 1 Till motorn utmatad
frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hy 25 Frekvensborvarde till
styrenhet

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Berdknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt

V1.7 Motorspanning \ 6

V1.8 DC- spanning \ 7

V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflanstemperatur

V1.10 Motortemperatur % 9 Kalkylerad
motortemperatur

V1.11 Analogingdng 1 \ 13 | Al

V1.12 Analogingang 2 mA 14 | AI2

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Status hos digitala ingéngar

V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 | Status hos digitala ingangar

V1.15 DO1, ROT, RO2 17 Status .hos Qigitala utgangar
och relautgangar

V1.16 Analog |y mA 26 | AO1

M1.17 Driftvarden Visar tre valbara driftvarden

Tabell 3-2. Overvakade driftvarden
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3.4.2 Grundparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Egen ID Anmarkning

P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f__, > motorns
synkrona varvtal,

P2.1.2 Maxfrekvens Par.2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | kontrollera lamplighet for
motor och frekvens-
omriktare

p2.1.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 103

P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 104

P2.1.5 Current limit 0,1 x 1y 2 x|y A I 107

NX2: 230V
P2.1.6 | Motorns markspanning 180 690 \Y NX5: 400V 110
NX6: 690V

P2.1.7 |Motorns markfrekvens 8,00 320,00 Hz 50,00 111 | Avlas motorns markskylt
Avlas motorns markskylt.
Forvalt varde galler for en

P2.1.8 | Motorns markvarvtal 24 20000 rpm 1440 112 | 4-polig motor och en frek-
vensomriktare av nominell
storlek.

P2.1.9 Motorns markstrom 0,1 x 1y 2 x|y A I 113 | Avlas motorns markskylt.

P2.1.10 Motorns cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Avlas motorns markskylt.
0=Al"
1=AI12

P2.1.11 Styrplats A referens 0 4 1 117 | 2=Panel
3=Faltbuss
4= Motorpotentiometer
0=Al"
1=Al12

P2.1.12 Styrplats B referens 0 4 0 131 | 2=Panel
3=Faltbuss
4=Motorpotentiometer
0=Al"

P2.1.13 Panelreferens 0 3 2 121 1=A12
2=Keypad
3=Fieldbus
0=Al"

. 1=AI12
P2.1.14 Faltbussreferens 0 3 3 122
2=Panel
3=Faltbuss
P2.1.15 Krypvarvtal 0,00 [|Par.2.1.2] Hz 0,00 124

Tabell 3-3. Grundparametrar G2.1
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3.4.3 Ingéngssignaler [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Egen ID Anmarkning
DIN1 DIN2
0 | Startframat | Start bakat
1| Start/Stopp | Bakat
2 | Start/Stopp | Driftforregl.
P2.2.1 StyrplatsA ] 0 8 0 300 3 | Startpuls . Stoppuls
Start/Stopp logik 4 | Start framét | Mot.pot Upp
5 | Framat* Bakat*
6 | Start*/Stop Back/Fram
7 | Start*/Stop Driftforregl.
8 | Start framat* | Mot.pot Upp
0=Anvands €]
1=Ext fel, slutande kont
2=Ext fel, brytande kont
3= Driftforregling
4=Val av acc.-/ret.tid
5=1/0 styrning
6=Panelstyrning
P2.2.2 DIN3 funktion 0 13 1 301 | 7=Faltbusstyrning
8=Back
9=Krypvarvtal
10=Felaterstallning
11= Lasning acc/ret
12=DC-broms
13= Motor potentiometer
NED
- TTF-programmeringsmetod
P2.2.3 Analoglngang 1, 0 Al 377 bér anvindas. Se sida 67,
signalval
0=0...100%**
P2.2.4 Al signalomrade 0 2 0 320 | 1=20...100%**
2 eget omrade **
Al eget Al1 eget signalomréde min
P2.2.5 signalomrade -160,00 160,00 % 0,00 321 ;
s skalning
minimum
Al1 eget . o
P2.2.6 signalomréde | -160,00 | 160,00 % 100,0 322 | AT eget signalomrade max
. skalning
maximum
P2.2.7 |Al1 signalinvertering 0 1 0 323 Analog Ingangj referens
inversion ja/nej
P2.2.8 Al filtertid 0,00 10,00 s 0,10 324 | Analogingang 1 referens
filtertid, konstant
P29 Analggingéng 2, 0 A2 388 TTF-prggrammeriqgsmetod
signalval bor anvandas. Se sida 68.
0=0 - 20 mA**
P2.2.10 | Al2 signalomrade 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA**
2= eget omrade
Al2 eget . o .
P2.2.11 signalomrade | -160,00 | 160,00 % 0,00 326 | Al eget signalomrade min
. skalning
minimum
Al2 eget . o
P2.2.12 signalomrade | -160,00 | 140,00 % 100,00 37 | Al? eget signalomrade max
. skalning
maximum
P2.2.13 |AI2 signalinvertering| 0 1 0 38 | Analegingdng 2 referens
inversion ja/nej
P2.2.14 Al2 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 329 | Analogingang 2 referens

filtertid, konstant
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DIN4 DIN5
0 | Startframat | Start bakat
1| Start/Stopp | Back/Fram
2 | Start/Stopp | Driftférregling
P2215 | . StygplatslB y 0 6 0 363 |3 | Startpuls | Stoppuls
tart/Stopp logi 4 | Framat* Bakat*
5 | Start*/Stopp | Back/Fram
6 | Start*/Stopp | Driftférregling
Styrplats A -
P2.2.16 | Referensskalning | 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | Vauer den frekvens som
minvirde motsvarar minreferenssignal
Styrplats A Valjer den frekvens som
P2.2.17 | Referensskalning | 0,00 320,00 Hz 0,00 3g4 | Motsvarar maxreferenssignal
maxvirde 0,00 = Ingen skalning
>0 = Skalat maxvarde
Styrplats B -
P2.2.18 | Referensskalning | 0,00 320,00 Hz 0,00 364 | Yauer denfrekvens som
minvirde motsvarar minreferenssignal
Styrplats B Valjer den frekvens som mot-
P2.2.19 | Referensskalning | 0,00 320,00 Hz 0,00 365 | Svarar maxreferenssignal
maxvirde 0,00 = Ingen skalning
>0 = Skalat maxvarde
0=Anvands ej
P2 220 Ledig a_nalog ingang, 0 ? 0 361 1=.l.J-m [.anal.og .
signalval spanningsingang)
2=l,, (analog strémingang)
0=Ingen funktion
1=Reducerar strémgrans (par
2.1.5)
P2 2 21 Ledig analog ingéng, 0 4 0 362 2=Reducerar DC-bromsstrom
o funktion 3=Reducerar acc.- och ret.
tider
4=Reducerar moment-
overvakningsgrans
p2.2.22 |Motorpotentiometer| 20000 | Hz/s | 100 331
ramptid
0=Ingen aterstallning
. 1=Aterstallning vid stopp och
p2.2.23 |Motorpotentiometer| 2 1 367 | spanningsfransla
aterstallning 2P 9 g
2= Aterstallning vid
spénningsfranslag
. 0=Driftlaget har inte kopierats
P2.2.24 Startpuls minne 0 1 0 498 1= Driftlaget har kopierats

Tabell 3-4. Ingéngssignaler, G2.2

* = Stigande flank kréavs for start
** = Kom ihdg att placera byglarna i block X2 pa
motsvarande satt. Se NX-anvandarhandboken.
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3.4.4

Utgangssignaler [manéverpanel: Meny M2 > G2.5)

Kod

Parameter

Min

Max

Enhet

Forvalt

Egen

Anmarkning

P2.3.1

Analogutgéang 1,

signalval

0

A1

464

TTF-programmerings-
metod bor anvandas. Se
sida 68.

P2.3.2

Analog utgang
funktion

307

0=Ej i anvandning
1=Utfrekvens (0—f )
2=Frekv.referens (0—f,_,]
3=Motorvarvtal (0—
motorns markvarvtal
4=Motorstrom (0—I, 0]
5=Motormoment (0—Tyot0r
6=Motoreffekt (0—P, yy10/)
7=Motorspanning (0-U oo
8=DC- spanning (0-1000V)

P2.3.3

Analog utgang
filtertid

0,00

10,00

1,00

308

0O=Ingen filtrering

P2.3.4

Analog utgang
invertering

309

0=Ej inverterad
1= Inverterad

P2.3.5

Analog utgang
minniva

310

0=0 mA
1=4 mA

P2.3.6

Analog utgang
skalning

10

1000

%

100

311

P2.3.7

Digital utgéng 1
funktion

22

312

0=Ej i anvandning
1=Driftklar
2=|drift
3=Fel
4=Fel inverterat
5=0vertemp. frekv.omr
varning
6=Externt fel eller varning
7=Ref.fel eller varning
8=Varning
9=Rot.riktning bakat
10=Krypvarvtal valt
11=Uppnatt varvtal
12=Mot.reglering aktiv
13=Frekv.gréns 1
overvakning
14=Frekv.grans 2
overvakning
15=Momentgrans
overvakning.
16=Referensgrans
overvakning
17=Ext bromsstyrning
18=Styrning via 1/0
19=Frekv.omr tempgrans
overvakning.
20=Ej begard
rotationsriktning
21=Ext bromsstyrning
inverterad
22=Termistorfel/-varning.

P2.3.8

Reldutgang 1
funktion

22

313

Som parameter 2.3.7

P2.3.9

Reldutgang 2
funktion

22

314

Som parameter 2.3.7

P2.3.12

Frekvensoverv. 2
funktion

346

0=Ingen dvervakning
1=Lag gréns
2=Hog grans
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p2.3.13 | Frekvensoverv.2 0,00 320,00 Hz 0,00 347
gransvarde
. . 0=Ingen dvervakning
p2.3.14 |Momentovervakning 0 2 0 348 | 1=L&g grans
funktion . -
2=Hdg grans
p2.3.15 [Momentovervakning | - 3544 | 3909 % 0,0 349
gransvarde
. 0=Ingen dvervakning
p2.3.16 | Referensovervakn. 0 2 0 350 | 1=L&g grans
funktion . -
2=Hdg grans
p2.3.17 | Referensovervakn. 0,0 100,0 % 0,0 351
gransvarde
p2.3.1g | Externbroms fran- 0,0 100,0 s 0,5 352
fordrojning
p2.3.19 | Extern broms till- 0,0 100,0 s 1,5 353
fordrojning
Frekv.omr 0=Ingen overvakning
P2.3.20 temperatur 0 2 0 354 | 1=Lag grans
dvervakning 2=Hog grans
Frekv.omr
P2.3.21 | temp.dvervakning -10 100 °C 40 355
gransvarde
Analogutgéng 2 TTF-
P2.3.22 i gna?valg ' 0 0.1 471 | programmeringsmetod
g bor anvandas
p2.3.23 | Analogutgang2, 0 8 4 472 | Se parameter 2.3.2
funktion
FRaas || ATEEHIEENE G 0,00 10,00 s 1,00 473 | O=Ingen filtrering
filtertid
P2 395 An_alogutge.mg 2, 0 1 0 474 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
P2 3.26 Analo_gu?gang 2, 0 1 0 475 0=0 mA
minvarde 1=4 mA
p23.27 | Analogutgang2, 10 1000 % 100 476
skalning
P2 3.26 Analo'gu?gang 2, 0 1 0 475 0=0 mA
minvarde 1=4 mA
p23.27 | Analogutgang2, 10 1000 % 100 476
skalning

Tabell 3-5. Utgangssignaler, G2.3
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3.4.5 Omriktarstyrning [manéverpanel: Meny M2 > G2.4)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0,0 10,0 s 0,1 500 »0=S-formad ramp
O=Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0,0 10,0 s 0,0 501 »0=S-formad ramp
P2.4.3 Accelerationstid 2 0,1 3000,0 10,0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0,1 3000,0 10,0 503
0=Ej i anvdndning
1=Anvands vid drift
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 | 2=Extern bromschopper
3=Anvénds vid stopp/drift
4=Anvinds vid drift (ej test.)
. 0=Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 1 0 505 1-Flygande start
0=Utrullning
1=Ramp
. 2=Ramp + utrullning vid
P2.4.7 Stoppfunktion 0 I A 0,7 x I 506 driftférregling
3=Utrullning + ramp vid
driftférregling
P2.4.8 DC-bromsstrom 0,00 I A 0,7 x Iy 507
P2 4.9 DC-bromstid vid 0,00 60,00 S 0,00 508 0=DQ—broms anvands ej
stopp vid stopp
Startfrekvens for
P2.4.10 | DC-bromsning vid 0,10 10,00 Hz 1,50 515
rampstopp
P2 411 DC-bromstid vid 0,00 60.00 s 0,00 516 0=D(_3—broms anvands ej
start vid start
P2.4.12 Flédesbroms 0 1 0 520 ?jlrl’f”
P2.4.13 | Flodesbromsstrom 0,00 I A I 519

Tabell 3-6. Omriktarens styrparametrar, G2.4

3.4.6 Forbjud frekvensparametrar [manéverpanel: Meny M2 a G2.5]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen 1D Anmarkning
Forbjudet frekvens-
P2.5.1 omrade 1 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 509
grans
P52 Forlzjudetlfrekvetjs- 0.00 320,00 Hy 0.0 510 0= IioerUQet omrade 1
omrade 1 6vre grans anvands ej
Forbjudet frekvens-
P2.5.3 omrade 2 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 511
grans
P25 4 Forlzjudet”frekveqs— 0.00 320,00 Hz 0.0 512 0= Eorbjudet omrade 2
omrade 2 dvre grans anvands ej
Forbjudet frekvens-
P2.5.5 omrade 3 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 513
grans
P25 4 ForEJudet..frekverjs- 0,00 320,00 Hz 0.0 514 0= EoerUQet omrade 3
omrade 3 dvre grans anvands ej
py 5y |okaln.faktor acc./ret, 0.1 10,0 « 10 518

ramp

Tabell 3-7. Parametrar for forbjudna frekvenser, G2.5
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3.4.7 Motorstyrning [manéverpanel: Meny M2 2 G2.6)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Egen ID Anmarkning
0=Frekvensstyrning
1=Varvtalsreglering
P2.6.1 Reglermetod 0 1/3 0 600 | Ytterligare for NXP:
2=Ejianvandning
3=Closed loop varvt.regl.
0=Ej i anvandning

P2.6.2 U/f optimering 0 1 0 109 1=Autom. momentmaxim.
O=Linjart

P2.6.3 U/f férhallande 0 3 0 108 | ]-Kvadratiskt
2=Programmerbart
3=Linjart m. flodesoptim.

P2.6.4 Faltforsvagningspunkt| 8,00 320,00 Hz 50,00 602

Spanning vid falt-

P2.6.5 . . 10,00 200,00 % 100,00 603 | n% x U, ot
forsvagningspunkten
U/f kurva
P2.6.6 mittpunktsfrekvens 0,00 par. P2.6.4 Hz 50,00 604
U/f kurva N% X Upnoq
P2.6.7 . - 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parameterns maxvarde =
mittpunktsspanning
par 2.6.5
P2.6.8 Spanning vid 0,00 40,00 % Varierar 606 | n%x U,
nollfrekvens nme
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar kHz Varierar 601 S"e Tabell 8-13 for precisa
varden.
Overspannings- 0=Av
P2.6.10 " pulatorg 0 2 1 607 | 1=P4 (utan ramp)
g 2=P& (med ramp)
P2.6.11 Underspannings- 0 1 1 s08 | O=AY
regulator 1=Pa
P2.6.12 Last drooping 0,00 100,00 % 0,00 620

0=Ingen atgéard
1=ldentifikation med/utan
P2.6.13 Identifikation 0 1/2 0 631 | kdrning

2=Identifikation med

kérning (endast NXP)
I Closed Loop parametergrupp 2.6.13 (endast NXP) |

P2.6.14.1 Magnetiseringsstrom | 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.14.2 | Varvtalsregl. P-forst. 1 1000 30 613
P2.6.14.3 Varvtalsregl. I-tid 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.14.5 Accelerationskomp. 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.14.6 Eftersldpnings- 0 500 % 100 619
justering
P2.6.14.7 |Magnetiseringsstrom | 4 5 I A 0,00 627
vid start
P2.6.14.8 Mag”et'ifg'r'zgst'd vidi g 60000 ms 0,0 628
P2.6.14.9 0-varvtal vid start 0 32000 ms 100 615
P2.6.14.10 0-varvtal vid stopp 0 32000 ms 100 616
0=Ej i anvandning
P2.6.14.11 Startmoment 0 3 0 621 | 1=Momentminne
2=Momentreferens
3=Startmoment fr/bak
P2.6.14.12 | Startmoment framat | -300,0 300,0 % 0,0 633
P2.6.14.13 | Startmoment bakdt | -300,0 300,0 % 0,0 634
P2.6.14.15 Filtertid (enkoder) 0,0 100,0 ms 0,0 618
P2.6.14.17 | Siromreglering, 0,00 100,00 % 40,00 617

P-forstarkning

Tabell 3-8. Motorstyrparametrar, G2.6
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3.4.8 Skyddsfunktioner [manéverpanel: Meny M2 2 G2.7)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Egen ID Anmarkning
0=Ingen atgard
1=Varning
Funktion vid 4mA- 2=Varning+foreg frekv
P2.7.1 referensfel 0 S 0 700 3=Varning+inst frekv 2.7.2
4=Fel, stopp enl 2.4.7
5=Fel, stopp genom utrulln.
p2.7.2 | FrekvensviddmA-1 g 05 | par 212 | He 0,00 728
referensfel
P2 73 Funktion vid externt 0 3 2 701 0=Inger.1 atgard
fel 1=Varning
pp.7.4 | Fasbvervakning 0 3 0 730 | 27Fel stoppent 247
ingang 3=Fel, stopp genom utrulln.
P2 75 Funk.tl|onIV|d 0 1 0 797 O=Felet sparas i hlstorlken
underspanningsfel 1=Felet sparas ej
P2.7.6 Fasovervakning 0 3 2 702 | 0=Ingen &tgérd
utgang 1=Varning
P2.7.7 Jordfel;skydd 0 3 2 703 2-Fel, stopp enl 2.4.7
P2.7.8 mzetgrgli;;d 0 3 2 704 | 3=Fel, stopp genom utrulln.
Faktor for motorns
P2.7.9 |omgivningstempe- -100,0 100,0 % 0,0 705
ratur
Motorskydd:
P2.7.10 | Kylningsfaktor vid 0,0 150,0 % 40,0 706
nollfrekvens
P2 711 Mot.orns termiska 1 200 min Varie- 707
tidskonstant rar
Motorns 0
P2.7.12 driftférhallande 0 100 %o 100 708
0=Ingen atgéard
o . 1=Varning
P2.7.13 | Fastlasningsskydd 0 3 0 709 2-Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel, stopp genom utrulln.
P2.7.14 | Fastlasningsstrom 0,00 2 x|y A I 710
P2.7.15 Fastlasning, 1,00 120,00 s 15,00 711
tidsgrans
P2.7.16 Fastlasning, 10 |Par.212| Hz 25,0 712
frekvensgrans
0=Ingen atgard
1=Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2-Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel, stopp genom utrulln.
p2.7.1g | Underlastkurvavid |y 150 % 50 714
nominell frekvens
p2.7.19 | Underlastkurvavid | g g 150,0 % 10,0 715
nollfrekvens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2 600 s 20 716
0O=Ingen atgérd
Funktion vid 1=Varning
P2.7.21 termistorfel 0 3 2 732 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
p2.7.22 | Funktionvid 0 3 2 733
o faltbussfel
Funktion vid
P2.7.23 kortplatsfel 0 3 2 734

Tabell 3-9. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7
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3.4.9 Automatisk dterstart [mandverpanel: Meny M2 > G2.8)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
P2.8.1 Vintetid 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start
2=Enligt par 2.4.6
P2.8.4 Underspanning, 0 10 0 720
antal forsok

p2.g5 |Overspanning, antal 0 10 0 721

forsok
p2.ge | Overstrom, antal 0 3 0 722

forsok
pp.gy | Referensfel, antal 0 10 0 723

forsok
pp.gg | Motortemperatur, 0 10 0 726

antal forsok

pp.go | Externtfel, antal 0 10 0 725

forsok
p2.g1o | Underlastfelantal) 10 0 738

forsok

Tabell 3-10. Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

3.4.10  Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3]

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se Panel-
styrningsmenyn i Vacon NX Anvandarhandbok.

Code Parameter Min Max Unit Default Cust ID Note
1=1/0-anslutningar

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Faltbuss

Par.
R3.2 Panelreferens 211 Par.2.1.2 Hz
Rotationsriktning 0=Forward

P33 (vid panelstyrning) 0 ! 0 123 1=Bakat
0=Begransad funktion for

R3.4 Stoppknapp 0 1 1 14 stoppknapp
1=Stoppknapp alltid aktiv

Tabell 3-11. Panelstyrningsparametrar, M3

3.4.11  Systemmeny [Manéverpanel: Meny Mé]

Parametrarna och funktionerna i systemmenyn, t ex val av applikation och sprak, redigerade para-
metergrupper samt uppgifter om hard- och mjukvara ansluter sig till den generella anvédndningen
av frekvensomriktare. Se Vacon NX anvandarhandboken.

3.4.12  Tilliggskort [manéverpanel: Meny M7)

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX Anvandarhandboken.

-
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4. KONSTANTHASTIGHETSAPPLIKATION
(Software ASFIFF04)

4.1 Inledning
Valj konstanthastighetsapplikationen i meny Mé pa sidan S6.2

Konstanthastighetsapplikationen kan anvandas da fasta varvtal behévs. Sammanlagt 15 + 2 olika
varvtal kan programmeras: Ett grundvarvtal, 15 fasta varvtal och ett krypvarvtal. De olika varvtalen
valjs med de digitala ingdngarna DIN3, DIN4, DIN5 och DIN6. Om krypvarvtalet anvands, kan DIN3
programmeras for olika &ndamal fran felaterstallning till val av krypvarvtal.
Grundvarvtalsreferensen kan vara antingen en spannings- eller stromsignal via de analoga
ingangsplintarna (2/3 eller 4/5). Den andra analoga ingangen kan programmeras fér andra
andamal.

e Samtliga utgangar ar fritt programmerbara.
Ovriga funktioner:

e Programmerbar logik for start/stopp- och reverseringssignaler
e Skalning av borvardesreferens

Overvakning av en frekvensgrians

Programmering av dubbla ramper och S-formad ramp
Programmerbara start- och stoppfunktioner

DC-bromsning vid stopp

Ett forbjudet frekvensomrade

Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

Automatisk aterstart

Termiskt skydd och fastlasningsskydd for motor med programmerbar funktion: Fran,
varning, fel

Parametrarna i lokal/fjarrapplikationen forklaras i kapitel 3 i denna handbok. Forklaringarna ar
ordnade efter parameterns individuella ID-nummer.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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4.2

Styranslutningar

Borvardes-

; OPT-A1
potentlomete’&1...10 kQ Plint Signal Beskrivning
r———| E |———— 1 +10V Utgéng for referensspanning Matningsspanning till potentiometer etc
| 2 All+ Analog ingang, Grundreferens (programmerbar),
r T spanningsomrade 0—10V DC omréde 0-10V DC
——————————] 3 Al1- 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
Grundreferens ——— 4 Al2+ Analog ingang, Grundreferens (programmerbar],
(valbar) R Al2- stromomrade 0—20mA omréde 0-20 mA
6 +24V @| Utgdng for styrspanning Hjalpspanning till givare etc, max 0.1 A
| 7 |@ GND I/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
__/ ————————— 8 DIN1 Start framat Sluten kontakt = Start framat
(programmerbar)
/ 9 DIN2 Start bakat Sluten kontakt = Start bakat
- T (programmerbar)
/ 10 DIN3 Felaterstallning Oppen kontakt = ingen fel
e (programmerbar) Sluten kontakt = Feldterstsllning
11 CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
I i ————— 12 +24V @] Utgéng for styrspanning Matningsspénning till givare (se #6)
I / | 13 |@ GND I/0-jord Jord fér referens- och styrspdnningar
:—— -———,————— 14 DIN4 Konstanthastighetsval 1 val1 val2 wval3 val4(med DIN3)
0 0 0 0 grundvarvtal
L_/ ____I_____ 15 | | DIN5 | Konstanthastighetsval 2 1 0 0 0  hastighet 1
| 0 1 0 0 hastighet 2
| / I 16 DIN6 Konstanthastighetsval 3 --- ---
r_ T 1 1 1 1 hastighet 15
I I 17 CMB Gemensam for DINA—DINé Anslut till GND eller +24V
| | N 18 AOT+ Analog utgang Programmerbar
| DRIFTKLAR ‘__ 79 |@AOT- | Utfrekvens Omr&de 0—20 mA/R,, max 5000
lr——— ————— I————— 20 DO1 Digital utgéng E’rogrammerbar
I | DRIFTKLAR Oppen kollektor, 1<50mA, U<48 VDC
| | OPT-A2
l | 21 RO1 Reldutgang 1 | Programmerbar
| DRIFT S 2 roi |— DRIFT
L___® __________ 23| RrOT |—
24 RO2 V Reldutgang 2 | Programmerbar
220 ———M —————— %5 RO2Z | FEL
VAC ———+/ [-————— 26 R0O2

Tabell 4-1. Forvald I/0-konfiguration for Konstanthastighets-applikationen

Mark: Se byglingsalternativ nedan.
Mer information i Vacon NX Anvan-
darhandbok.

Byglingsblock X3:
Jordning av CMA och CMB

CMB ansluten till GND
CMA ansluten till GND

®[® | CMB isolerad fran GND
®[® | CMA isolerad frén GND

|i||§| CMB och CMA

Internt sammankopplade

= Leveransinstéllning
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4.3 Styrsignallogik i Konstanthastighetsapplikationen

3.2 Panelreferens ’_ Fr=TmTm 2.1.11 l/O-referens

| r------ 2.1.12 Panelstyrningsreferens

: | ;---1 2.1.13 Faltbuss referens

| b 2.1.15 Forvalt varvial 1

\ ! ...2.1.29 Férvalt varvtal 15
DINS@f=============-y===== HE Do 2.1.14 Krypvarvtals-
DINA&- Forvalt varvtal 1 T S - referens

Forvalt varvtal 2 | Do H !

DING@-p——c-o-o - L S S S ny !

Forvalt varvtal 3 I 1o 1 |
DIN6Q-F--=--7 -7 7~ "7- """~ """ A T ! 3.1 Styrplats
DIN3Q-f-------mmmmmmmgomo oo oo i T | ! |
Al & ! Lo (I : :

A2 @ NI R
. R (e ! !
o .
L | | [}
I |
— | ' Intern frekvensref
/ i . i 2 >
he |
| :
L o Ir ————— = |
L— :
—g/{/v :
[}
| Referens fran féltbuss éte;;t;:llnlnlgsknapp— ——
—— art/stoppknappar !
Start/stopp fran faltbuss |
Riktning fran faltbuss i
A [}
DINT ® Start framat Programmerbar Start/stopp . Intern start/stopp
(programmerbart) Start/stopp- och — ™ >
revers. logik .|
DIN2& Start bakat (programmerbart) g \
Bakat ! ]
33 Panaistym. :\ Intern reverserlng'
riktning -
DIN3g Felkvitteringsingang | > 1 Intern felkvitteringl
(programmerbar)
NX12k03.fh8

Figur 4-1. Styrsignallogik i Konstanthastighetsapplikationen

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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4.4 Konstanthastighetsapplikation - Parameterlistor

Pa foljande sidor aterfinns listor Gver parametrarna i respektive parametergrupper. Beskrivning av
parametrarna finns pa sidorna 123 till 210.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa manodverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

Egen = Kundens egen installning

ID = ID-nummer for parametern (anvdnds med PC-verktygen)

= Pa parameterraden: TTF-programmeringsmetod bor anvandas
= QOvanpa parameterkoden: parametervarde kan andras endast med stoppad
frekvensomriktare

4.4.1 Overvakningsvérden [manéverpanel: Meny M1)

Overvakningsvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte
redigeras.
Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information.

Kod Parameter Enhet | ID Beskrivning

V11 Utfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad
frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferens till
styrenhet

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axeleffekt

V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt

V1.7 Motorspanning \ 6

V1.8 DC- spanning \ 7

V1.9 Enhetens temperatur °oc 8 Kylflanstemperatur

V1.10 Motortemperatur % 9 Kalkylerad motortemperatur

V1.11 | Spénningsingang v 13 | A

V1.12 | Stromingang mA 14 | AI2

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Status hos digitala ingangar

V1.14 | DIN4, DIN5S, DINé 16 | Status hos digitala ingangar

V115 DO1, RO, RO2 17 Status hos q’igitala utgadngar
och relautgangar

V1.16 | Analog |, mA 26 | AO1

M1.17 | Driftvarden Visar tre valbara driftvarden

Tabell 4-2. Overvakningsvérden
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4.4.2 Grundparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f,., > motorns
P2.1.2 Maxfrekvens  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 pynkronavarvtal, kontrollera
lamplighet for motor och
frekvensomriktare
p2.1.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 3.0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1xly 2 x Iy A I 107
Motorns NX2: 230V
P2.1.6 markspinnin 180 690 \% NX5: 400V 110
panning NX6: 690V
P2 17 "Motorns 8,00 320,00 Hz 50,00 11 Avlas motorns markskylt
markfrekvens
Avlas motorns markskylt.
Motorns Forvalt varde galler for en
P2.1.8 - 24 20 000 rpm 1440 112 | 4-polig motor och en
markvarvtal .
frekvensomriktare av
nominell storlek
P2 19 I\./.Iotorn"s 0.1 x1, 2x1, A I, 113 Avlds motorns markskylt.
markstrom
P2.1.10 Motorns cos 0,30 1,00 0,85 120 | Avlas motorns markskylt
0=Al1
P2 |  1/O-referens 0 3 1 117 | 1=Al2
2=Panel
3=Faltbuss
0=Al"
P2.1.12 Panelreferens 0 3 2 121 1=AI2
2=Panel
3=Faltbuss
0=Al"
. 1=A12
P2.1.13 | Faltbussreferens 0 3 3 122
2=Panel
3=Faltbuss
P2.1.14 | Krypvarvtalsref. 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 124
P2.1.15 | Konstant varvtal 1 0,00 Par.2.1.2 Hz 5,00 105 | Forvald hastighet 1
P2.1.16 | Konstant varvtal 2 0,00 Par.2.1.2 Hz 10,00 106 | Forvald hastighet 2
P2.1.17 | Konstant varvtal 3 0,00 Par.2.1.2 Hz 12,50 126 | Forvald hastighet 3
P2.1.18 | Konstant varvtal 4 0,00 |Par.2.1.2 | Hz 15,00 127 | Forvald hastighet 4
P2.1.19 | Konstant varvtal 5 0,00 Par.2.1.2 Hz 17,50 128 | Forvald hastighet 5
P2.1.20 | Konstant varvtal é 0,00 Par.2.1.2 Hz 20,00 129 | Forvald hastighet 6
P2.1.21 | Konstant varvtal 7 0,00 Par.2.1.2 Hz 22,50 130 | Forvald hastighet 7
P2.1.22 | Konstant varvtal 8 0,00 Par.2.1.2 Hz 25,00 133 | Forvald hastighet 8
P2.1.23 | Konstant varvtal 9 0,00 Par. 2.1.2 Hz 27,50 134 | Férvald hastighet 9
P2.1.24 |Konstant varvtal 10 0,00 Par.2.1.2 Hz 30,00 135 | Férvald hastighet 10
P2.1.25 [Konstant varvtal 11 0,00 Par.2.1.2 Hz 32,50 136 | Forvald hastighet 11
P2.1.26 |Konstant varvtal 12 0,00 Par.2.1.2 Hz 35,00 137 | Forvald hastighet 12
P2.1.27 |Konstant varvtal 13 0,00 Par.2.1.2 Hz 40,00 138 | Forvald hastighet 13
P2.1.28 |Konstant varvtal 14 0,00 Par.2.1.2 Hz 45,00 139 | Forvald hastighet 14
P2.1.29 |Konstant varvtal 15 0,00 Par.2.1.2 Hz 50,00 140 | Forvald hastighet 15

Tabell 4-3. Grundparametrar G2.7

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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4.4.3 Ingéngssignaler [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2)
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt | Egen | ID Anmarkning
DIN1 DIN2
0 | Start framat | Start bakat
1 | Start/Stopp | Back/Fram
P2.2.1 Start-/stopplogik 0 6 0 300 |2 | Start/Stopp | Frigivning
3 | Startpuls Stoppuls
4 | Framat* Bakat*
5 | Start*/Stop | Back/Fram
6 | Start*/Stop [ Driftforregl.
0=Anvands ej
1=Externt fel, slut kont
2=Externt fel, bryt kont
3=Driftforregling
4=Val av acc.-/ret.tid
5=1/0 styrning
P222 |  DINS funktion 0 13 1 301 | §-Panelstyrning
7=Faltbusstyrning
8=Back
9=Krypvarvtal
10=Felkvittering
11=Lasning av acc/ret
12=DC-broms
13=Konstant varvtal
P22 3 Analgglngang 1, 0 AT 377 TTF—programr‘rJerlngs-
signalval metod bor anvandas
0=0 - 10V*
P2.2.4 Al1 signalomrade 0 2 0 320 | 1=2-10V*
2=Eget omrade
AlT eget Analog ingang 1 skalnin
P2.2.5 signalomrade 160,00 | 160,00 % 0,00 321 | ~naegingang 9
o minimum
minimum
AlT eget Analog ingdng 1 skalnin
P2.2.6 signalomrade 160,00 | 160,00 % 100,0 322 09 Ingang 9
) maximum
maximum
P2.2.7 Al1 invertering 0 1 0 323 | Analogingang 1
signalinvertering
P2.2.8 AlTfiltertid 0,00 10,00 s 0,10 324 | Analog ingang 1 filtrering
P2 99 Analt_)gmgang 2, 0 A2 388 TTF-programn}erlngs-
signalval metod bor anvandas
0=0 - 20 mA*
P2.2.10 | AI2 signalomrade 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA*
2= eget omrade
p22.11 | Al2egetsignal- 1 4000 | 140,00 % 0,00 326 | Analog ingang 2 skalning
omrade minimum minimum
P2 912 A|2°eget S|g_nal- ~160.00 160,00 % 100,00 327 Anal.og ingang 2 skalning
omrade maximum maximum
P2.2.13 |  Al2invertering 0 1 0 38 | Analogingang 2
signalinvertering
P2.2.14 Al2 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 329 | Analog ingang 2 filtrering
Referensskalnin Véljer den frekvens som
P2.2.15 L g 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | motsvarar
minvarde . .
minreferenssignal
Valjer den frekvens som
Referensskalnin motsvarar maxreferens-
P2.2.16 N g 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | signal
maxvarde .
0,00 = Ingen skalning
>0 = Skalat maxvarde

-

_
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Ledig analog ingang,

P2.2.17 .
signalval

0=Anvands ej
1=U,, (analog spannings-
0 361 | ingdng)

2=|, (analog strémingéng

Ledig analog ingéng,

P2.2.18 funktion

0= Ingen funktion

1= Reducerar stromgrans
(par 2.1.5)

2= Reducerar DC-

0 362 romsstrom

3=Reduces accel. and
decel. times

4= Reducerar moment-
overvakningsgrans

Tabell 4-4. Ingangssignaler, G2.2

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

SP=styrenhetsplats
sk=sluten kontakt
ok=0ppen kontakt

*Kom ihdg att placera byglarna i block X2 pa
motsvarande satt. Se NX-anvandarhandboken
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4.4.4 Utgéngssignaler [manéverpanel: Meny M2 2 G2.3]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
P2 3.1 Analggutgéng 1, 0 A 46l TjII'F-prg.grammeringsmetod
signalval bor anvandas
0= Anvands ej
1= Utfrekvens (0—f .,
2= Frekv.referens (0—f,,,]
3=Motorvarvtal (0—motorns
P32 Analog utgang 0 8 1 307 méarkvarvtal)
" funktion 4=Motorstrom (0—I,yetor)
5=Motormoment (0—T o)
6=Motoreffekt (0—P, o)
7=Motorspanning (0—,uow0:)
8= DC-spénning (0—1000V
P2.3.3 A”afli‘l’?efttigang 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Ingen filtrering
P2 34 Ar_1alog utgéng 0 1 0 309 0=Ej invert_ering
invertering 1=Invertering
p235 | Analogutgang 0 1 0 310 | 970mA
minniva 1=4 mA
p236 | Analogutgang 10 1000 % 100 311
skalning
0=Anvands ej
1=Driftklar
2=Idrift
3=Fel
4=Fel inverterat
5=Overtemp. frekv.omr
varning
6=Externt fel eller varning
7=Ref.fel eller varning
8=Varning
9=Rot.riktning bakat
10=Krypvarvtal valt
11=Uppnatt varvtal
. o 12=Motorreglering aktiv
pp37 | Digitalutgdng 0 22 1 312 13=Frekvenggréng 1
funktion . X
overvakning
14=Frekvensgrans 2
évervakning
15=Momentgrans dvervkn
16= Referensgrans dverv.
17=Extern broms styrning
18=Styrplats via I/0
19=Frekv.omr temp.grans
overvakning
20=Ej begard rotations-
riktning
21=Extern broms styrning
inverterad
22=Termistorfel/-varning
P2.3.8 Relutgang 1 0 22 2 313 | Som parameter 2.3.7
funktion
P2.3.9 Reldutgang 2 0 22 3 314 | Som parameter 2.3.7
funktion
. O=Ingen 6vervakning
pp.3.10 | Frekvensoverv.d 0 2 0 315 | 1-Lag grins
funktion . -
2=Hdg grans
p2.3.11 | Frekvensoverv. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
gransvarde

-

_
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Frekvensoverv. 2

O=Ingen dvervakning

P2.3.12 funktion 0 2 0 346 1=L:—j‘|.g grans
2=Hog grans
p2.3.13 | Trekvensoverv.2 0,00 320,00 Hz 0,00 347
gransvarde
N O=Ingen dvervakning
p2.3.14 | Momentovervakn. 0 2 0 348 | 1=L&g gréins
funktion . -
2=Hdog grans
p2.3.15 | Momentovervakn. | 504 | 3000 % 0,0 349
gransvarde
. 0=Ingen 6vervakning
p2.3.1¢ | Referensovervakn. 0 2 0 350 | 1=L&g grins
funktion . -
2=Hog grans
p2.3.17 | Referensovervakn. 0,0 100,0 % 0,0 351
gransvarde
p23.18 | Cxternbroms 0,0 100,0 s 0,5 352
franférdrojning
p23.19 | Externbroms 0,0 100,0 s 15 353
tillfordrojning
Frekv.omr 0=Ingen dvervakning
P2.3.20 temperatur 0 2 0 354 | 1=L&g grans
overvakning 2=Hog grans
Frekv.omr
P2.3.21 temp.overvakn. -10 100 °C 40 355
gransvarde
P2 399 Analggutgang 2, 0 01 471 T?I.'F-prglgrammerlngsmetod
signalval bor anvandas
p2.3.23 | Analogutgang 2, 0 8 4 472 | Se parameter 2.3.2
funktion
p2.3.24 | Analogutgang 2, 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Ingen filtrering
filtertid
P2 395 Anglogutggng 2, 0 1 0 474 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
p2.3.24 | Analogutgang, 0 1 0 475 | 9=0mA
minvarde 1=4 mA
p2.3.27 | Analogutgang2, 10 1000 % 100 476
skalning

Tabell 4-5. Utgangssignaler, G2.3

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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4.4.5 Omriktarstyrning [manéverpanel: Meny M2 2 G2.4]
Kod Parameter Min Max Enhet | Férvalt Egen ID Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0,0 10,0 s 0,1 500 »0=S-formad ramp
O=Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0,0 10,0 s 0,0 501 »0=S-formad ramp
P2.4.3 Accelerationstid 2 0,1 3000,0 10,0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0,1 3000,0 10,0 503
0=Ej i anvdndning
1=Anvands vid drift
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 | 2=Extern bromschopper
3=Anvénds vid stopp/drift
4=Anvinds vid drift (ej test.)
. 0=Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 1 0 505 1-Flygande start
0=Utrullning
1=Ramp
. 2=Ramp + utrullning vid
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 driftférregling
3=Utrullning + ramp vid
driftférregling
P2.4.8 DC-bromsstrom 0,00 I A 0,7 x Iy 507
P2 4.9 DC-bromstid vid 0,00 600,00 S 0,00 508 0=D(?—broms anvands ej
stopp vid stopp
Startfrekvens for
P2.4.10 | DC-bromsning vid 0,10 10,00 Hz 1,50 515
rampstopp
P2 411 DC-bromstid vid 0,00 600,00 S 0,00 516 0=D(_3—broms anvands ej
start vid start
P2.4.12 Flédesbroms 0 1 0 520 ?jlrl’f”
P2.4.13 | Flodesbromsstrom 0,00 I A I 519

Tabell 4-6. Omriktarens styrparametrar, G2.44

4.4.6 Forbjudna frekvensomréden [manéverpanel: Meny M2 > G2.5]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
Forbjudet frekvens-
P2.5.1 omrade 1 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 509
grans
P2 59 Forbojudetlfrekveqs— 0.00 320,00 Hz 0.0 510 0=nFoerud intervall 1 ar
omrade 1 dvre grans franslaget
Forbjudet frekvens-
P2.5.3 omrade 2 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 511
grans
P25.4 Fortzjudet.frekver.m.s— 0.00 320,00 Hy 0.0 512 0=°Forbjud intervall 2 &r
omrade 2 dvre grans franslaget
Forbjudet frekvens-
pP2.5.5 omrade 3 nedre 0,00 320,00 Hz 0,00 513
grans
P2 56 Forbojudet“frekveqs— 0,00 320,00 Hz 0.0 514 0=°Forbjud intervall 3 ar
omrade 3 dvre grans franslaget
P2.5.7 Skain. faktor 0,1 10,0 X 1,0 518
acc./ret. ramp

Tabell 4-7. Parametrar for forbjudna frekvensomraden, G2.5

-
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4.4.7 Motorstyrning [manéverpanel: Meny M2 2 G2.6)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Egen ID Anmarkning
0=Frekvensstyrning
1=Varvtalsreglering

P2.6.1 Reglermetod 0 1/3 0 600 | Ytterligare for NXP:
2=Ejianvandning
3=Closed loop varvt.regl.

. . 0=Anvands e]

P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Autom.momentmaxim.
O=Linjart

P2.6.3 U/f-forhallande 0 3 0 108 | 1-Kvadratiskt
2=Programmerbart
3=Linjart med flodesoptim

P2.6.4 Faltforsvagningspunkt 8,00 320,00 Hz 50,00 602

pogE | .. . Spanningvid 10,00 200,00 % 100,00 603 | n%x U,

faltforsvagningspunkten

P2.6.6 _ Uff-kurva 0,00 | Par.P2.64 | Hz 50,00 604

mittpunktsfrekvens
U/f-kurva N% X Unpo

P2.6.7 . . 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parameterns maxvarde =

mittpunktsspanning
par 2.6.5

P2.6.8 Spanning vid nollfrekvens 0,00 40,00 % Varierar 606 [ n% x U, .

P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar kHz Varierar 601 S"e Tabell 8-13 for precisa
varden.
0=Av

P2.6.10 | Overspanningsregulator 0 2 1 607 | 1=P3 (utan ramp)
2=Pa (med ramp)

P2.6.11 |Underspanningsregulator 0 1 1 608 ?:é\;

P2.6.12 Last drooping 0,00 100,00 % 0,00 620
0=Ingen atgérd
1=ldentifikation med/utan

P2.6.13 Identifikation 0 1/2 0 631 | kérning

2=Ildentifikation med

korning (endast NXP)
I Closed Loop parametergrupp 2.6.13 [endast NXP)

P-forstarkning

P2.6.14.1 Magnetiseringsstrom 0,00 100,00 A 0,00 612

P2.6.14.2 Varvtalsregl. P-forst. 1 1000 30 613

P2.6.14.3 Varvtalsregl. |-tid 0,0 500,0 ms 30,0 614

P2.6.14.5 Accelerations- 0,00 300,00 s 0,00 626

kompensering

P2.6.14.6 | Efterslapningsjustering 0 500 % 100 619

P2.6.14.7 Mag”et'sesrt';‘ftssmm vid1 900 I, A 0,00 627

P2.6.14.8 [Magnetiseringstid vid start 0 60000 ms 0,0 628

P2.6.14.9 0-varvtal vid start 0 32000 ms 100 615

P2.6.14.10 0-varvtal vid stopp 0 32000 ms 100 616
0=Ej i anvandning
1=Momentminne

P2.6.14.11 Startmoment 0 3 0 621 | 2=Momentreferens
3=Moment framat/bakat
vrid idrifttagning

P2.6.14.12 Startmoment framat -300,0 300,0 % 0,0 633

P2.6.14.13 Startmoment bakat -300,0 300,0 % 0,0 634

P2.6.14.15 Filtertid (enkoder] 0,0 100,0 ms 0,0 618

P2.6.14.17 strémreglering, 0,00 100,00 % 40,00 617

Tabell 4-8. Motorstyrparametrar, G2.6

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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4.4.8 Skyddsfunktioner [manéverpanel: Meny M2 2 G2.7)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
O=Ingen atgard 1=Varning
. . ) 2=Varning+foreg frekv
P2.7.1 Fu”f;}g:evr:gfg[“A 0 5 0 700 | 3=Varning+inst frekv 2.7.2
4=Fel, stopp enl 2.4.7
5=Fel,stopp genom utrulln
P2.79 Frekvens vid 4mA- 0.00 Par. Hz 0,00 798
referensfel 2.1.2
P2.713 Funktion vid 0 3 2 701 0=Ingep atgard
externt fel 1=Varning
P2 7.4 Fasoyeryaknmg 0 3 0 730 2=Fel, stopp enl 2.4.7
ingang 3=Fel,stopp genom utrulln
P2.75 Funk.tl|on_V|d 0 1 0 797 O=Felet sparas i h|stor|ken
underspanningsfel 1=Felet sparas ej
p2.7.6 | Fasovervakning 0 3 2 702 | 0=Ingen atgdrd
utgang 1=Varning
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 | 2=Fel, stopp enl 2.4.7
P2.7.8 [Termiskt motorskydd 0 3 2 704 | 3=Fel,stopp genom utrulln
Faktor for motorns
pP2.7.9 omgivnings- -100,0 100,0 % 0,0 705
temperatur
Motorskydd:
P2.7.10 Kylningsfaktor vid 0,0 150,0 % 40,0 706
nollfrekvens
Motorns termiska . .
P2.7.11 . 1 200 min Varierar 707
tidskonstant
Motorns o
P2.7.12 driftférhallande 0 100 %o 100 708
0=Ingen atgard
A 1=Varning
P2.7.13 Fastlasningsskydd 0 3 0 709 2-Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.14 | Fastldsningsstrom 0,00 2xly A Iy 710
P2.7.15 |Fastldsning, tidsgréns 1,00 120,00 s 15,00 711
P2.7.16 Fastlasning, 1,0 Par. Hz 25,0 712
frekvensgrans 2.1.2
0=Ingen atgard
1=Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2-Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
p2.7.1g | Undertastkurva vid 10 150 % 50 714
nominell frekvens
p2.7.19 | Undertastkurva vid 5,0 150,0 % 10,0 715
nollfrekvens
P2.7.20 Tidsgrans for 2 600 s 20 716
underlast
O=Ingen atgéard
Funktion vid 1=Varning
P2.7.21 termistorfel 0 3 2 732 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.22 Funktion vid 0 3 2 733 | Se P2.7.21
faltbussfel
P2.7.23 Punktion vid 0 3 2 734 | Se P2.7.21
kortplatsfel

Tabell 4-9. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7

-
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4.4.9 Automatisk dterstart [mandverpanel: Meny M2 > G2.8)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
P2.8.1 Vantetid 0,10 10,00 s 0,50 717
p2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start
2=Enligt par 2.4.6

P2 8.4 Undersp?nr?.lng, antal 0 10 0 720

forsok
ppgs5 | Overspanning, antal 0 10 0 721

forsok
ppge | Overstrom, antal 0 3 0 722

forsok
P87 Refere'r.wsf?l, antal 0 10 0 793

forsok
ppgg | Motortemperatur, 0 10 0 726

antal forsok

ppgg | Externtfel antal 0 10 0 725

forsok
pp.g.1g | Undertastfel, antal 0 10 0 738

forsok

Tabell 4-10. Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

4.4.10  Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3/

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
Panelstyrningsmenyn i Vacon NX Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet | Steg Forvalt ID Anmarkning
1=1/0-anslutningar

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Faltbuss

Par.
R3.2 Panelreferens 211 Par.2.1.2 Hz
P33 Rotationsriktn_ing (vid 0 1 0 123 0= FrarPét
panelstyrning) 1 = Bakat

0=Begransad funktion for

R3.4 Stoppknapp 0 1 1 M4 stoppknapp
1=Stoppknapp alltid aktiv

Tabell 4-11. Panelstyrningsparametrar, M3

4.4.11  Systemmeny (Mandéverpanel: Meny Mé]

Parametrarna och funktionerna i systemmenyn, t ex val av applikation och sprak, redigerade
parametergrupper samt uppgifter om hard- och mjukvara ansluter sig till den generella
anvandningen av frekvensomriktare. Se Vacon NX anvandarhandboken.

4.4.12  Tilligskort [Manéverpanel: Menu M7]

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX anvandarhandboken.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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5. PID-REGLERINGSAPPLIKATION
(Software ASFIFF05)

5.1 Inledning
Valj PID-applikationen i meny M6 pé sidan S6.2.

| PID-applikationen finns tva styrplatser for styrning via I/0-plintar; plats A innebar PID-reglering
och plats B direkt frekvensstyrning. Aktiv styrplats véljs med den digitala ingangen DING.

PID-regulatorns borvarde kan valjas antingen fran de analoga ingangarna, faltbussen, motor-
potentiometern, genom aktivering av PID-referens 2 eller ges fran panelen. PID-regulatorns
arvarde kan valjas antingen fran de analoga ingangarna, faltbussen, motorns aktuella driftvarden
eller som en matematisk funktion av dessa.

Den direkta frekvensstyrningen kan anvandas for styrning utan PID-regulator och frekvens-
bérvardet kan véljas antingen fran de analoga ingangarna, faltbussen, motorpotentiometern eller
panelen.

Typisk anvandning av PID-applikationen ar niva- eller flodesreglering vid styrning av pumpar och
flaktar. | dessa fall ger PID-applikationen en foljsam styrning och en integrerad reglering som inte
kraver ytterligare komponente.

e Digitalaingdngar DIN2, DIN3, DIN5 och samtliga utgangar &r fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:
e Val av signalomrade for analoga ingangar
e QOvervakning av tvé frekvensgranser
Overvakning av momentgrans
Overvakning av referensgrans
Programmering av dubbla ramper och S-formad ramp
Programmerbara start- och stoppfunktioner
Likstromsbromsning vid start och stopp
Tre forbjudna frekvensomraden
Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens
Automatisk aterstart
Termiskt skydd och fastlasningsskydd for motor, fullt programmerbara: fran, varning, fel
Underlastskydd for motor
Overvakning av in- och utgédngsfaser
Summeringspunkt for frekvenstillagg till PID-utgang
PID-regulatorn kan dessutom anvandas fran styrplats I/0 B, panel och faltbuss
Funktion for mjuk referensévergang
Insomningsfunktion

Parametrarna i PID-kontrollapplikationen forklaras i kapitel 8 i denna handbok. Forklaringarna ar
ordnade efter parameterns individuella ID-nummer.

-
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5.2 Styranslutningar

Reference potentiometer,| OPT-A1
1...10 kQ Plint Signal Beskrivning
e ——— 1 +10V Utgéng for referensspanning Matningsspanning till potentiometer etc
I N 2 All+ Analogingéng, Spanningsingéng for frekvensbérvarde
| spanningsomrade 0—10V DC
2-wire |
transmitter ——————————— 3 All- 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
Actual 4 Al2+ Analogingdng, Strémingang for frekvensbérvarde
value ' T i-——=| 5| Ai2- | strémomrade 0—20mA
J4..20mA | !
l—————————:::::::: 6 +24V @ | Utgdng for styrspanning Hjalpspénning till givare etc, max 0.1 A
| == 7 |@ GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspénningar
| / 8 DIN1 Start/Stopp Sluten kontakt = start
r—— =7 7 77 Styrplats A (PID-regulator)
L_/ _________ 9 DIN2 Extern felingéng Sluten kontakt = fel
| [Oprogrammerbar] Oppen kontakt = inget fel
|__/ _________ 10 DIN3 Aterstallning av fel Sluten kontakt = feldterstallning
(programmerbar)
" CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
[ ———— 12 +24V @ Utgdng for styrspanning Hjalpspanning till givare (se #6)
| 13 GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
| ———7] 14 DIN4 Start/Stopp Styrplats B Sluten kontakt = Start
I__/ I I (Direkt frekvensstyrning)
| / T 15 DINS Val av krypvarvtal Sluten kontakt = Krypvarvtal aktiv
|—— —_—————— (programmerbar)
| | 16 DINé Val av styrplats A/B Oppen kontakt = Styrplats A ar aktiv
I__/ I I Sluten kontakt = Styrplats B ar aktiv
I T 17 CMB Gemensam for DINA—DINé Anslut till GND eller +24V
| | ‘—— 18 AO1+ Analogutgéng Programmerbar
I DRIEFTKLAR | —| 19 |@ AO1- Utfrekvens Omrade 0—20 mA/R,, max 500Q
Y v _L____ 20 DO1 Digitalutgang Programmerbar
| ® | DRIFTKLAR Oppen kollektor, I<50mA, U<48 VDC
| OPT-A2
I I 21 RO1 j/ Reldutgang 1 | Programmerbar
| RUN L.———[ 22| RO DRIFT
| 23| RrRo1 |—
|____® __________
24 RO2 Reldutgdng 2 | Programmerbar
220 =1/ ———— 25 RO2 j/ FEL
VAC ———+/ -————— 26| Ro2 |
— Tabell 5-1. Férvald I/0-konfiguration for PID-applikationen [med 2-
trédsgivare).
Obs! Se bilden bredvid. Mera Byglingsblock X3:

. . ; ] Jordning av CMA och CMB
information om bygellagen i Vacon

. [ X0 CMB ansluten till GND

NX anvandarhandboken. ®0®  CMA ansluten fill GND
o0 CMB isolerad frén GND
o0 CMA isolerad fran GND

CMB och CMA
Internt sammankopplade

i

= Leveransinstdllning

_
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5.3 Styrsignallogik i PID-regleringsapplikationen

PID {-9

DIN2 ® Externt fel (programmerbar) R
DIN5 ®- | _Krypvarvtal (programmerbar)_ _______________ - _—
AB Tillat PID-panelref. 2 (DIN5=13)
DIN6 @-F-Yalavstyrplats AB _____________________ ;!
[
D 2.7 Fakbussreferens) @~ = 0o—-—---- . i :
2.2.6 Panelreferens |  —----- ! i ! :
|
2.2.5 I/O-referens B oo
[}
[ T
P24 PID-huvudrefereng - - - - - - - T i Lo i !
o ! R3.5 PID-panelreferens 7
U 1 P T T B
DIN2 @t [¥ioter I N _/,_1
] — | A d
DIN3 @ Ned tentiometer 35 A Lo
"5‘ : - | \ al av AV 1 marav
|2.1.11 PID-borvarde |____..___Z__| oo > {@arvarde, par. [AV 2
A 2.2.98&22.1 @rvarde par. 2.2.8
A|1 ® ¢ 0 1 : | | [
A2 ® SN
R3.4 PID-panelrefer] ®2 A | 1 1 '
3 T N B
e [ T
»4 oo
Q -2 b
[R3.2 Panelrefereng »2 B [ I
o3 Lo
o4 [ : |
»5 g
0 A
1 ==t
o : T V.
AL
|
: SURSE
|
| 1
! ' Intern
: AB . frekvensref.
: |
-4 :
® | T
Referens fran faltbuss |- : | Aterstaliningsknapp
Start/Stopp frén faltbuss ! i
|
letnlng fran faltbuss : : Starvstopp_knappar
Fo----------- - PR U P,
DIN1@ et Plats A |_§\L_|Star1/8t '\,'\ Start/St
opp Intern Start/Stopp
I >
DIN4® Start; Plais B B J :
Bmg /O bakat | |
- ntern reverserin
DIN5 | 3.3 Panelstyrn.riktning} .« %
N | Intern felkvittering
DIN3 @ Felkvitteringsingang (programmerbar) > 1 4
NX12k04.fh8

Figur 5-1. Styrsignallogik i PID-applikationen

-
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5.4 PID-applikationen - listor éver parametrar

Pa foljande sidor aterfinns listor éver parametrarna i respektive parametergrupper. Varje
parameter innehaller en lank till motsvarande beskrivining. Beskrivning av parametrarna finns pa
sidorna 123 till 210.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa manodverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

Egen = Kundens egen installning

ID = ID-nummer for parametern (anvdnds med PC - verktygen)

- = Pa parameterraden: TTF-programmeringsmetod bor anvandas

= Ovanpa parameterkoden: parametervarde kan dndras endast med stoppad
frekvensomriktare.

5.4.1 Driftvérden [mandéverpanel: Meny M1)

Driftvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte redigeras.
Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information. Observera att driftsvardena V1.19 till
V1.22 ar tillgangliga endast med PID-applikationen.

Kod Parameter Enhet | ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad frekvens
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 | Frekvensbdorvarde till styrenhet
V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment
V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt
V1.7 Motorspanning \ 6
V1.8 DC- spanning \ 7

Enhetens °c 8 Kylflanstemperatur
V1.9

temperatur
V1.10 Motortemperatur % 9 Kalkylerad motortemperatur
V1.11 | Analogingéng 1 V 13 | A
V1.12 | Analogingdng 2 mA 14 | A2
V1.13 | Analogingédng 3 27 | AI3
V1.14 | Analogingéng 4 28 | Al4
V1.15 | DINT, DIN2, DIN3 15 | Status hos digitala ingangar
V1.16 DIN1, DIN2, DIN3 16 | Status hos digitala ingéngar
V1.17 DO1, ROT, RO2 17 Sta}us f:os digitala utgangar och

relautgangar
V1.18 | Analog Iy mA 26 | AD1
V1.19 PID-borvarde % 20 | | procent av max bérvarde
V1.20 PID-arvarde % 21 | procent av max arvarde
V1.21 PID-regleravvikelse % 22 | | procent av max avvikelse
V1.22 | PID-utgang % 23 | | procent av max utgangsvarde
V1.23 fsapketlcs'iidv':féaey for 29 | Se parametrarna 2.2.46 till 2.2.49
V124 | Driftvarden co 42 H'dgista temperatur i anvanda
ingangar

G1.25 | Monitoring items Visar tre valbara driftvarden

Tabell 5-2. Overvakade driftvérden

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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5.4.2 Grundparametrar [mandoverpanel: Meny M2 > G2.7]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen 1D Anmarkning
P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f,_,, > motorns
P2.1.2 Maxfrekvens  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | Synkrona varvtal, kontrol-
lera ldmplighet for motor
och frekvensomriktare
Obs! Om PID-kontroller
P2.1.3 | Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 1,0 103 | 3nvands, galler automa-
tiskt accelerationstid 2
(par. 2.4.3)
Obs! Om PID-kontroller
. . anvands, galler automa-
P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 1,0 104 tiskt retardationstid 2 (par.
2.4.4)
P2.1.5 Stromgrans 0,1 x 1y 2xly A I 107
Motorns NX2: 230V
P2.1.6 markspannin 180 690 v NX5: 400V 110
panning NX6: 690V
P2 17 "Motorns 8,00 320,00 Hz 50,00 1 Avlds motorns markskylt
markfrekvens
Avlds motorns markskylt.
Motorns Forvalt varde galler for en
P2.1.8 - 24 20 000 rpm 1440 112 | 4-polig motor och en frek-
markvarvtal . .
vensomriktare av nominell
storlek
P2.1.9 [Motorns markstrém | 0,1 x Iy 2xly A Iy 113 [ Avlas motorns markskylt.
P2.1.10 Motorns cose 0,30 1,00 0,85 120 | Avlas motorns markskylt
0=Analog spanningsingang
(#2—3)
PID-regulatorns 1=Analog stromingang
P2.1.11 borvardessignal 0 4 0 332 [#4_.5.)] - o
(Styrplats A) 2=PID-borvarde fran
panel, par. 3.4
3=PID-borvarde fr.faltbuss
4=Motorpotentiometer
p2.1.12 | PID-regulatorns 0,0 1000,0 % 100,0 118
forstarkning
P2.1.13 P'D'regt‘itjatoms "1 000 320,00 s 1,00 19
P2.1.14 P'D'regiiljtoms D=1 000 100,00 s 0,00 132
. Par.
P2.1.15 |Insomningsfrekvens 0,00 212 Hz 10,00 1016
P2.1.16 Insomnings- 0 3600 s 30 1017
fordréjning
P2.1.17 | Uppvakningsniva 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Uppvakning vid under-
Uppvaknings- skriden niva (2.1.17)
P2.1.18 funktion 0 ! 0 1019 1=Uppvakning vid dver-
skriden niva (2.1.17)
p2.1.19 | Krypvarvtals- 000 |Par.21.2 | Hz 10,00 124
referens

Tabell 5-3. Grundparametrar G2. 71

-
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5.4.3

Ingéngssignaler [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2)

Kod

Parameter

Min

Max

Enhet

Forvalt

Egen

Anmarkning

P2.2.1

DIN2 funktion

13

319

0=Anvands ej
1=Externt fel, SK
2=Externt fel, BK
3=Driftforregling
4=Val av acc.-/ret.tid
5=1/0 styrning
6=Panelstyrning
7=Faltbusstyrning
8=Fram/Back
9=Krypvarvtal SK
10=Felaterstallning SK
11=Lasning acc/ret SK
12=DC-broms
13=Motorpotentiometer
UPP SK

P2.2.2

DIN3 funktion

13

10

301

Se ovan utom:
13=Motorpot NED SK

P2.2.3

DIN5S funktion

13

330

Se ovan utom:
13=PID-ref 2 SK

P2.2.4

PID summering
utgang

376

0=Direkt PID-utgang
1=Al1+PID-utgéng
2=Al2+PID-utgang
3=AI3+PID-utgang
4=Al4+PID-utgéng
5=PID-panel+PID-utgang
6=Faltbuss+PID-utgang
(Processdata DatalN3)
7=Motorpot+PID-utgdng

P2.2.5

Styrplats B referens

343

0=Al"

1=Al2

2=AI3

3=Al4

4=Panel

5=Faltbuss
(FBSpeedReference)

6=Motorpotentiometer

7=PID-regulator

P2.2.6

Panelreferens

121

Som par 2.2.5

P2.2.7

Faltbussreferens

122

Som par 2.2.5

P2.2.8

Val av arvarde

333

0=Arvirde 1

1=Arvarde 1 + Arvirde 2
2=Arvarde 1 - Arvirde 2
3=Arvarde 1 * Arvarde 2
4=Max(Arv 1, Arv 2)
5=Min(Arv 1, Arv 2)
6=Medel(Arv 1, Arv 2)
7=Kvadratrot(Arv 1)+

Kvadratrot(Arv 2)

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

CP=control place
SK=slutande kontakt
BK=brytande kontakt
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0=Anvands ej

1=Al1 analogingang
2=Al2 analogingang
3=AI3

4=Al4

5=Faltbuss
(ProcessDatalN2)
6=Motormoment
7=Motorvarvtal
8=Motorstrom
9=Motoreffekt
10=Enkoderfrekvens

P2.2.9 Arvirde 1ingang 0 10 2 334

0=Anvands ej

1=Al1 analogingang
2=Al2 analogingang
3=AI3

L=Al4

P2.2.10 Arvérde 2 ingdng 0 9 0 335 | 5=F4ltbuss
(ProcessDatalN3)
6=Motormoment
7=Motorvarvtal
8=Motorstrom
9=Motoreffekt

Arvarde 1 min

P2.2.11 . -1600,0 | 1600,0 % 0,0 336 | 0=Ingen min skalning
skalning
P21z | AMardelmax | 00 | 16000 | % 100,0 337 | 100=Ingen max skalning
skalning
P23 | AMArdeZminl yu000 1 16000 | % 0,0 338 | 0=Ingen min skalning
skalning
p2.2.14 | AMvardeZmax | _y.000 | 1400,0 % 100,0 339 | 100= Ingen max skalning
skalning
P2215 Analpglngang 1, 0 A 377 TTF-programn.w.erlngs-
signalval metod bor anvandas
0=0—10V*
P2.2.16 | Al1 signalomrade 0 2 0 320 | 1=2—10V*
2=Eget signalomrade
p2.2.17 | E9etsignalomrade | 644 | 44000 % 0,00 321
min skalning Al1
p2.2.1g | E9etsignalomrade | 4,644 | 44000 % 100,00 322
max skalning Al1
P2.2.19 |  Allinvertering 0 1 0 323 | O=Eiinvertering
1=Invertering
P2.2.20 Al1 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Ingen filtrering
P22 91 Analgglngang 2, 0 A2 388 TTF—programmerlngs-
signalval metod bor anvandas
0=0—20mA*
P2.2.22 Al2 signalomrade 0 2 1 325 | 1=4mA—20mA*
2=Eget signalomrade
pp.2.23 | E9etsignatomrade | 4,000 1 14000 % 0,00 326
min skalning Al2
pp.2.24 | E9etsignalomrade | 4000 1 14000 % 100,00 327
max skalning Al2
P2.2.25 |  Al2invertering 0 1 0 38 | O invertering
1=Invertering
P2.2.26 Al2 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 329 | O=Ingen filtrering
pp.2.27 | Motorpotentiometer | 4 4 20000 | Hz/s | 10,0 331

ramptid

-
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Motorpotentiometer

0=Ingen dterstallning
1=Aterstallning vid stopp

P2.2.28 sterstallnin 0 2 1 367 Pch spanningsfranslag
g 2=Aterstallning vid
spanningsfranslag
0=Ingen dterstallning
Motorpotentiometer 1=Aterstallning vid stopp
P2.2.29 PID referens 0 2 0 370 Pch spanningsfranslag
aterstallning 2=Aterstéllning vid
spanningsfranslag
P2.230 | PIDmingrans | -1600,0 ZP;;'1 % 0,00 359
P2.231 | PID max grans ZP;;O 1600,0 % 100,00 360
P2 232 Inverteripg av 0 1 0 340 0=Ej |nvert.er|ng
regleravvikelse 1=Invertering
P2.2.33 | PID-borvarde stigtid 0,0 100,0 s 5,0 341
P2.2.34 | PID-borvarde falltid 0,0 100,0 s 50 342
pp.2.35 | Referensskalning | g 320,00 Hz 0,00 344
minvarde, styrplats B
p2.2.36 | Referensskalning | g 320,00 Hz 0,00 345
maxvarde, styrplats B
N o 0=Behall referens
P2.2.37 Mjuk bvergang 0 ! 0 366 1=Kopiera aktuell referens
TTF-programmerings-
P2.2.38 Al3 signalval 0 0.1 141 | metod bor anvandas. Se
sida 68.
. o 0=0—10V
P2.2.39 Al3 signalomrade 0 1 1 143 1=2—10V
P2.2.40 |  Al3invertering 0 1 0 151 | O=Eiinverterad
1=Inverterad
P2.2.41 Al3 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 142 | O=Ingen filtrering
P2.242 |  Al4 signalval 0 0.1 152 | TTF-programmerings-
metod bdr anvandas
. . 0=0—10V
P2.2.43 Al4 signalomrade 0 1 1 154 1=2—10V
P2.2.44 | Al4invertering 0 1 0 142 | 0-Elinverterad
1=Inverterad
P2.2.45 Alé4 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 153 [ O=Ingen filtrering
Minimum for
P2.2.46 specialdisplay av 0 30000 0 1033
faktiskt varde
Maximum for
P2.2.47 specialdisplay av 0 30000 100 1034
faktiskt varde
Decimaler for
P2.2.48 specialdisplay av 0 4 1 1035
faktiskt varde
Enhet for
P2.2.49 specialdisplay av 0 28 4 1036 | Se sidan 201.

faktiskt varde

Tabell 5-4. Ingangssignaler, G2.2

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

*Kom ih&g att placera byglarna i block X2 pa
motsvarande satt. Se NX-anvandarhandbok.
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5.4.4

Utgéngssignaler [manéverpanel: Meny M2 2 G2.3]

Kod

Parameter

Min

Max

Enhet

Forvalt

Egen

Anmarkning

P2.3.1

Analogutgang 1,

signalval

0

Al

464

TTF-programmeringsmetod
bor anvandas. Se sida 68.

P2.3.2

Analogutgang
funktion

307

0=Anvands ej
1=Utfrekvens (0—f,.,)
2=Frekv.referens (0—f,
3=Motorvarvtal (0—motorns
markvarvtal)
4=Motorstrom (0—I yoior)
5=Motormoment (0—T y:0.)
6=Motoreffekt (0—P, .i0)
7=Motorspanning (0-U, 0]
8=DC-spanning (0—U o)
9=PID-reg borvarde
10=PID-reg arvarde 1
11=PID-reg arvarde 2
12=PID-reg avvikelse
13=PID-reg utgang
14=PT100-temperatur

P2.3.3

Analogutgang
filtertid

0,00

10,00

1,00

308

O=Ingen filtrering

P2.3.4

Analogutgang
invertering

309

0=Ej invertering
1=Invertering

P2.3.5

Analogutgang
minniva

310

0=0 mA
1=4 mA

P2.3.6

Analogutgang
skalning

1000

%

100

31

P2.3.7

Digitalutgang 1
funktion

23

312

0=Anvands ej

1=Driftklar

2=|drift

3=Fel

4=Fel inverterat

5=0vertemp.frekv.omr
varning

6=Externt fel eller varning

7=Ref.fel eller varning

8=Varning

9=Rot.riktning bakat

10=Krypvarvtal

11=Uppnatt varvtal

12=Motorreglering aktiv

13=Frekv.grans 1 6vervakn

14=Frekv.grans 2 6vervakn

15=Momentgrans 6vervakn

16=Referensgrans dvervakn

17=Extern broms styrning

18=Styrning via 1/0

19=Frekv.omr temp.gréns
dvervakning

20=Ej begard rotations-
riktning

21=Ext.bromsstyrn. invert.

22=Termistorfel/-varning

23=Filtbussdata->DO/RO

P2.3.8

Reldutgang 1
funktion

23

313

Som parameter 2.3.7

P2.3.9

Reldutgang 2
funktion

23

314

Som parameter 2.3.7

-
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Frekvensoverv. 1

O=Ingen dvervakning

P2.3.10 funktion 0 2 0 315 | 1=L&g grans
2=Hog grans
pp.3.11 | Frekvensoverv. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
gransvarde
.. 0=Ingen dvervakning
P2.3.12 kaf"uen”ft‘i’:ﬁrv' 2 0 2 0 346 | 1=L&g grans
2=Hdg grans
pp.3.13 | Frekvensoverv.2 0,00 320,00 Hz 0,00 347
gransvarde
. 0=Ingen dvervakning
P2.3.14 MOmfeu”;%i:’ak”' 0 2 0 348 | 1=L&g grans
2=Hog grans
p2.3.15 |Momentovervakn. | 5004 | 300, % 100,0 349
gransvarde
. O=Ingen dvervakning
P2.3.16 | EIETENSOVENVAN. | 2 0 350 | 1=Lag grans
2=Hog grans
p2.3.17 |Referensovervakn. 1 g g4 100,00 % 0,00 351
gransvarde
pp.3.1g [FXternbromsfran- 4 100,0 s 0,5 352
fordrojning
pp.3.19 | EXternbromstill- g 100,0 s 15 353
fordréjning
Frekv.omr O=Ingen dvervakning
P2.3.20 temperatur 0 2 0 354 | 1=L3g gréns
dvervakning 2=Hog grans
Frekv.omr
P2.3.21 temp.overvakn. -10 100 °C 40 355
gransvarde
° TTF-programmerings-
P2.3.22 A”aé‘i’g:;?vaa”lg 2 0 0.1 471 | metod bér anvindas. Se
9 sida 68.
P2.3.23 A”alfziitt?j:g 2 0 14 4 472 | Se parameter 2.3.2
P2.3.24 A”algﬂztr%sjng 2 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Ingen filtrering
Analogutgang 2, 0=Ej inverterad
P2.3.25 invertering 0 1 0 474 1=Inverterad
p2.3.26 | Analogutgang 2, 0 1 0 475 | 9=0mA
minvarde 1=4 mA
P2.3.27 A”ag’kga‘frt]?sgg 2 10 1000 % 100 476

Tabell 5-5. Utgangssignaler, G2.3

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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5.4.5 Omriktarstyrning [manéverpanel: Meny M2 2 G2.4]
Kod Parameter Min Max Enhet | Férvalt Egen ID Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0,0 10,0 s 0,1 500 »0=S-formad ramp
O=Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0,0 10,0 s 0,0 501 »0=S-formad ramp
P2.4.3 Accelerationstid 2 0,1 3000,0 0,1 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0,1 3000,0 0,1 503
0=Ej i anvdndning
1=Anvands vid drift
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 | 2=Extern bromschopper
3=Anvénds vid stopp/drift
4=Anvinds vid drift (ej test.)
. 0=Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 1 0 505 1-Flygande start
0=Utrullning
1=Ramp
. 2=Ramp + utrullning vid
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 driftférregling
3=Utrullning + ramp vid
driftférregling
P2.4.8 DC-bromsstrom 0,00 I A 0,7 x Iy 507
P2 4.9 DC'—bromstld 0,00 600,00 S 0,00 508 0=DQ—broms anvands ej
vid stopp vid stopp
Startfrekvens for
P2.4.10 | DC-bromsning vid 0,10 10,00 Hz 1,50 515
rampstopp
P2 411 DC-bromstid vid 0,00 600,00 S 0,00 516 0=D(_3—broms anvands ej
start vid start
P2.4.12 Flédesbroms 0 1 0 520 ?jlrl’f”
P2.4.13 | Flodesbromsstrom 0,00 I A I 519

Tabell 5-6. Omriktarens styrparametrar, G2.4

5.4.6 Forbjudna frekvensomraden [manéverpanel: Meny M2 > G2.5]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Egen 1D Anmarkning
Forbjudet frekvens-
P2.5.1 omrade 1 nedre 0,0 320,00 Hz 0,0 509 [ 0=Anvands ej
grans
pp.5o |Forbjudetirekvens-f g 32000 | Hz 0,0 510 | 0=Anvinds ej
omrade 1 dvre grans
Forbjudet frekvens-
P2.5.3 omrade 2 nedre 0,0 320,00 Hz 0,0 511 | 0=Anvands ej
grans
po.5.4 |FOrbjudetirekvens) g g 320,00 Hz 0,0 512 | 0=Anvands e]
omrade 2 dvre grans
Forbjudet frekvens-
pP2.5.5 omrade 3 nedre 0,0 320,00 Hz 0,0 513 [ 0=Anvands ej
grans
pa5.g | orbludetirekvens-| g, 320,00 | Hz 0,0 514 | 0=Anvénds e]
omrade 3 dvre grans
py 5y |okaln.faktor acc./ret, 0.1 10,0 « 10 518
ramp

Tabell 5-7. Parametrar for forbjudna frekvensomraden, G2.5

-
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5.4.7 Motorstyrning [manéverpanel: Meny M2 2 G2.6)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
0=Frekvensstyrning
1=Varvtalsreglering

P2.6.1 Reglermetod 0 1/3 0 600 | Ytterligare for NXP:
2=Ejianvandning
3=Closed loop varvt.regl.

P2.6.2 U/f optimering 0 1 0 109 | O=Eiianvandning
1=Autom. momentmaxim.
O=Linjart

P2.6.3 U/f forhallande 0 3 0 108 | 1=Kvadratiskt
2=Programmerbart
3=Linjart m. flodesoptim.

paey | Feltforsvagnings- | g5 | 30000 | Hz | 50,00 602

punkt
P25 | cPanmingvidfalt- a6 | 20000 | % | 100,00 603 | n%x U, .,
forsvagningspunkten
U/f kurva Par.
2N mittpunktsfrekvens 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/f kurva N% X Uy
P2.6.7 . . 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parameterns maxvarde =
mittpunktsspanning
par. 2.6.5
P2.6.8 Spanning vid 0,00 40,00 % | Varierar 606 | n% x U, .,
nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar kHz Varierar 601 S”e Tabell 8-13 for precisa
varden
Overspannings- 0=Av
P2.6.10 - pulatorg 0 2 1 607 | 1=P& (utan ramp)
9 2=P& (med ramp)
P2.6.11 Underspannings- 0 1 1 s08 | O=AY
regulator 1=Pa

P2.6.12 Last drooping 0,00 100,00 % 0,00 620
0=Ingen atgard
1=Identifikation med/utan

P2.6.13 Identifikation 0 1/2 0 631 | korning

2=Identifikation med

kérning (endast NXP)
I Closed Loop parametergrupp 2.6.13 (endast NXP)

P-forstarkning

P2.6.14.1 |Magnetiseringsstrom| 0,00 100,00 A 0,00 612

P2.6.14.2 |Varvtalsregl. P-forst. 1 1000 30 613

P2.6.14.3 Varvtalsregl. I-tid 0,0 500,0 ms 30,0 614

P2.6.14.5 Accelerations- 0,00 300,00 s 0,00 626

kompensering
P2.6.14.6 | Efterstapnings- 0 500 % 100 619
justering
P2.6.14.7 [Magnetiseringsstrom| o, I, A 0,00 627
vid start

P2.6.14.8 Magn.tid vid start 0 60000 ms 0,0 628

P2.6.14.9 0-varvtal vid start 0 32000 ms 100 615

P2.6.14.10 | 0-varvtal vid stopp 0 32000 ms 100 616
0=Ej i anvandning

P2.6.14.11 Startmoment 0 3 0 421 | 1=Momentminne
2=Momentreferens
3=Startmoment fr/bak

P2.6.14.12 |Startmoment framat| -300,0 300,0 % 0,0 633

P2.6.14.13 | Startmoment bakat | -300,0 300,0 % 0,0 634

P2.6.14.15 Filtertid (enkoder) 0,0 100,0 ms 0,0 618

P2.6.14.17 | Stromreglering, 0,00 100,00 % 40,00 617

Tabell 5-8. Motorstyrparametrar, G2.6

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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5.4.8 Skyddsfunktioner [manéverpanel: Meny M2 2 G2.7)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
O=Ingen atgard
1=Varning
Funktion vid 4mA- 2=Varning+foreg frekv
P2.7.1 referensfel 0 5 4 700 3=Varn+inst frekv 2.7.2
4=Fel, stopp enl 2.4.7
5=Fel,stopp genom utrulln
p2.72 | FrekvensviddmA-1 g g5 | par 212 | Mz 0,00 728
referensfel
P2 73 Funktion vid externt 0 3 2 701 0=Ingep atgard
fel 1=Varning
pp.74 | Fasovervakning 0 3 0 730 | 2-Fel stoppenl 247
ingang 3=Fel,stopp genom utrulln
P2 75 Funk.tl|onIV|d 0 1 0 797 O=Felet sparas i hlstorlken
underspanningsfel 1=Felet sparas ¢j
P2.7.6 Fastvervakning 0 3 2 702 | O=Ingen &tgérd
utgang 1=Varning
P2.7.7 Jordfel;skydd 0 3 2 703 2-Fel, stopp enl 2.4.7
P2.7.8 m-l;et:::-‘,lli;;d 0 3 2 704 | 3=Fel,stopp genom utrulln
Faktor for motorns
P2.7.9 omgivnings- -100,0 100,0 % 0,0 705
temperatur
Motorskydd:
P2.7.10 | Kylningsfaktor vid 0,0 150,0 % 40,0 706
nollfrekvens
pp.7.1q | Moternstermiska | 200 min | Varierar 707
tidskonstant
Motorns o
P2.7.12 driftférhallande 0 100 %o 100 708
0=Ingen atgard
0 . 1=Varning
P2.7.13 | Fastlasningsskydd 0 3 1 709 2-Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.14 | Fastlasningsstrom 0,00 2 x|y A I 710
P2.7.15 Fastlasning, 1,00 120,00 s 15,00 711
tidsgrans
P2.7.16 Fastlasning, 10 | Par.212| Hz 25,0 712
frekvensgrans
0=Ingen atgard
1=Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2-Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
p2.7.1g | Undertastkurvavid |y, 150 % 50 714
nominell frekvens
p2.7.19 | Underlastkurvavid |5 150,0 % 10,0 715
nollfrekvens
pp.7.20 | Tidsgrans for 2 600 s 20 716
underlast
0O=Ingen atgard
Funktion vid 1=Varning
P2.7.21 termistorfel 0 3 2 732 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.22 Funktion vid 0 3 2 733 | Se P2.7.21
faltbussfel
P2.7.23 Funktion vid 0 3 2 734 | Se P2.7.21
kortplatsfel
p2.7.24 | AntalPT100- 0 3 0 739
ingangar

-
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Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen ID Anmarkning
0=Ingen atgard
Funktion vid 1=Varning

P2.7.25 PT100-fel 0 3 2 740 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln

P2.7.26 PT100: 300 | 2000 | co | 1200 741

Varningsgrans
P2.7.27 PT100: Felgréns -30,0 200,0 ce 130,0 742

Tabell 5-9. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7

5.4.9 Automatisk dterstart [manéverpanel: Meny M2 2 G2.8)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Egen 1D Anmarkning
P2.8.1 Vantetid 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start
2=Enligt par 2.4.6
P2.8.4 Underspanning, 0 10 0 720
antal forsok

ppgs |Overspanning antall 10 0 721

forsok
ppge | Overstrom.antal 0 3 0 722

forsok
P2.8.7 Refere_nsf?l, antal 0 10 0 793

forsok
ppgg | Motortemperatur, 0 10 0 726

antal forsok

ppgg | Externtfel antal 0 10 0 725

forsok
pp.g.1g | Yndertastiel antal | 10 0 738

forsok

Tabell 5-10. Parametrar for automatisk terstart G2.8

5.4.10  Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3]

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se Panel-
styrningsmenyn i Vacon NX Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt ID Anmarkning
1=I/0-anslutningar

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Faltbuss

Par.
R3.2 Panelreferens 211 Par. 2.1.2 Hz
Rotationsriktning 0=Framat

P3.3 (vid panelstyrning) 0 ! 0 123 1=Bakat

R3.4 PID borvarde 0,00 100,00 % 0,00

R3.5 PID borvérde 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Begransad funktion for

R3.6 Stoppknapp 0 1 1 114 stoppknapp
1=Stoppknapp alltid aktiv

Tabell 5-11. Panelstyrningsparametrar, M3

_
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5.4.11  Systemmeny [Manéverpanel: Meny Mé]

Parametrarna och funktionerna i systemmenyn, t ex val av applikation och sprak, redigerade
parametergrupper samt uppgifter om hard- och mjukvara ansluter sig till den generella
anvandningen av frekvensomriktare. Se Vacon NX anvandarhandboken.

5.4.12  Tilliggskort [manéverpanel: Meny M7)

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX Anvandarhandboken.
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6. MULTIFUNKTIONSAPPLIKATION

(Software ASFIFF06)

6.1 Inledning

Valj multifunktionsapplikationen i meny Mé pa sidan S6.2.

Multifunktionsapplikationen tillhandahaller ett brett register av parametrar fér motorstyrning. Den
kan anvandas for varierande slag av processer, som kraver stor flexibilitet i I/0-signaler och dar
PID-reglering inte ar nédvandig (om behov finns av PID-funktioner, valj PID-regleringsapplikationen
eller pump- och flaktautomatikapplikationen).

Frekvensborvardet kan véljas fran de analoga ingdngarna, fran joystick, fran motorpotentiometern,
eller som en matematisk funktion av de analoga ingangarna. Det finns dven parametrar for
faltbusskommunikation. Fasta vartal och kryphastighet kan ocksa valjas om digitala ingangar
programmeras for dessa funktioner.

e De digitala ingdngarna och samtliga utgangar &r fritt programmerbara och applikationen
stoder alla 1/0-kort

Ovriga funktioner:

e Val av signalomrade for analoga ingangar

e Overvakning av tvd frekvensgrinser

Overvakning av momentgrans

Overvakning av referensgrans

Programmering av dubbla ramper och S-formad ramp
Programmerbara start- och stoppfunktioner
Likstromsbromsning vid start och stopp

Tre forbjudna frekvensomraden

Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens
Automatisk aterstart

Termiskt skydd och fastlasningsskydd for motor, fullt programmerbara: Fran, varning, fel
Underlastskydd for motor

Overvakning av in- och utgdngsfaser

Joystickhysteres

Insomningsfunktion

NXP-funktioner:

Stromgransfunktioner

Olika stromgranser for motor- och omriktarsida

Master-/Followerfunktion

Olika momentgranser for motor- och omriktarsida

Kylévervakningsingang fran varmevaxlarenhet

Bromsovervakningsingang och strémérvardedvervakning for omedelbar bromslasning
Separat justering av hastighetskontroll for olika hastigheter och laster
Framryckningsfunktion, tva olika referenser

Mojlighet till anslutning av FB-processdata till valfri parameter och vissa 6vervaknings-
varden

e Identifieringsparameter kan justeras manuellt

Parametrarna i universalregleringsapplikationen forklaras i avsnitt 8 i denna handbok.
Forklaringarna ar ordnade efter parameterns individuella ID-nummer.
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6.2 Styranslutningar

Referenspotentiometer, | OPT-A1

1.10kQ N Plint Signal Beskrivning
r—— —— 1 +10V Reference output Matningsspanning till potentiometer etc
| 2 All+ Analog ingang, Spanningsingéng for frekvensbérvarde

spanningsomrade 0—10V DC

___________ 3 Al1l- 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
4 Al2+ Analog ingang, Strémingang for frekvensbérvarde
5 Al2- stromomrade 0—20mA
[T~ 6 +24V @ | Utgdng for styrspinning Hjalpspanning till givare etc, max 0.1 A
I 7 |@ GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
| / 8 DIN1 Start framat Sluten kontakt = Start framat
- T (programmerbar]
L_/ _________ 9 DIN2 Start bakat Sluten kontakt = Start bakat
| (programmerbar]
I__/ _________ 10 DIN3 Felaterstallning Sluten kontakt = Felaterstallning
(programmerbar)
" CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
[T 12 +24V @/ Utgang for styrspanning Matningsspénning till givare (se #6)
| T 13 |@® GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
| I 14 DIN4 Val av krypvarvtal Sluten kontakt = Krypvarvtal aktivt
I / | (programmerbar)
. TTTTT T 18 DIN5 Externt fel Oppen kontakt = Inget fel
| I (programmerbar) Sluten kontakt = Fel
|__/ —— 16 DIN6 Val av accel./retard.tid Oppen kontakt = Par 2.1.3, 2.1.4 anvands
I | (programmerbar) Sluten kontakt = Par 2.4.3., 2.4.4 anvands
|__/ N e Y CMB Gemensam for DINA—DINé Anslut till GND eller +24V
| T‘—— 18 | | AOA1+ | Analog utgéng Programmerbar
I DRIFTKLAR I L 19 |@A0A1- Utfrekvens Omrade 0—20 mA/R,, max 500Q
| | 20 DOA1 Digital utgang Programmerbar
) — DRIFTKLAR Bppen kollektor, I<50mA, U<48 VDC
I OPT-A2
|
I RUN | 21 RO1 j/ Reldutgéng 1 | Programmerbar
-——(X)————— Jl————— 22| ROI DRIFT
_____ 23 RO1 —1
24 RO2 Reldutgdng 2 | Programmerbar
220 =/ /T 25 RO2 j/ FEL
VAC ———+/ [—————— 26 Ro2 |—
— Tabell 6-1. Forvald I/O-konfiguration och anslutningsexempel for
multifunktionsapplikationen.
Mark: Se byg_lmg_salternatw ned“an. Byglingsblock X3:
Mer information i Vacon NX Anvandar- Jordning av CMA och CMB
handbok. [®®] CMB ansluten fill GND

[@®] CMA ansluten till GND

®[® | CMB isolerad fran GND
©®[® | CMA isolerad frén GND

° CMB och CMA
|i| Internt sammankopplade

= Leveransinstdllning

-
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6.3 Regleringssignal logik i universalregleringsapplikationen

3.2 Panelreferens I_ FTTT T 2.1.11 l/O-reference
| r-—----- 2.1.12 Panelstyrningsreferens
\ ' ;——--- 2.1.13 Faltbussstyrningsrefer.
| b 2.7.75 Forvalt varvial 1
| D! ...2.1.21 Férvalt varvtal 7
DIN#@ === ==========1-==== 1 | Pl 2.1.14 Krypvarvtals-
Forvalt varvtal 1 i e el e --1 [referens
DIN#@F-—-----—--—-——=——F————————— TR T I
Forvalt varvtal 2 i P i I
DIN#@————: ———————————————————— A== === Tl :
| _Forvaltvarvtal3 | ________ R S ' l
DIN#®- i i i_ E i : : :-| 3.1 Styrplats
I
A% @ b IR i
A ® S L |
- 1 | 1! . :
[
DIN# - P '
Y Motor - oo I Intern
® Potentiometer —e ! ! ! frekvensreferens
DIN# — ! E g
* I
! |
Lo Ir ————— = :
e Y '
I
—// :
[}
L__| Reference fran faltbuss Aterstélningsknapp ——
Start/Stopp-knappar- !
Start/Stop fran faltbuss |
Riktning fran faltbuss i
Start framat Start/Sto !
DIN#Q Programmerbar PP i Intern start/stopp
(programmerbar) start/stopp- och L I >
riktningslogik he
DIN#& Start bakat (programmerbar) 98109 |
Back ! )
| 3.3 Rikining, panel | S~ Intern reverserlngr
Felaterstalining | > 1 Intern felaterstalln.
DIN#® = >
(programmerbar)
NX12k103.fh8

Figur 6-1. Styrsignallogik i multifunktionsapplikationen
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6.4 Multifunktionsapplikationens programmeringsprincip

Programmeringsprincipen for in- och utsignalerna i Multifunktionsapplikationen saval som i
Pump- och flaktautomatikapplikationen skiljer sig fran den metod som anvénds for 6vriga appli-
kationer i Vacon NX.

| den konventionella programmeringsmetoden, Funktion till Anslutning | Function to Terminal, FTT),
har man en fast ingang eller utgang for vilken man definierar vissa funktioner. Ddremot anvander
sig de ovannamnda applikationerna metoden Anslutning till Funktion (Terminal to Function, TTF),
dar programmeringen utfors omvant: Funktionerna forekommer som parametrar, for vilka
anvandaren definierar vissa in/utgangar. Se Varning pa sidan 69.

6.4.1 Definition av en ingang/utgéng for en viss funktion p& panelen

Koppling av en viss ingang eller utgang till en viss funktion (parameter) utfors genom att ge para-
metern ett lampligt varde. Vardet sammansatts av kortplatsen pa Vacon NX styrkort (se Vacon NX
Anvandarhandboken) och #llhérande signalnummer, se nedan.

[READY
EEERYI O]

Funktionsnamn————— > | AT ref fel/varn.
DigOUT;B.I- &

Signaltyp

Kortplats  Signalnummer

Exempel: Den digitala utgangsfunktionen Referensfel/Varning (parameter 2.3.3.7) ska kopplas till
den digitala utgdngen DO1 pa grundkort OPT-A1 (se Vacon NX Anvandarhandboken).

Sok forst parameter 2.3.3.7 pa mandverpanelen. Tryck Menyknapp hogeren gang for att ga over till
redigering. Pa vérderaden visas anslutningstypen till vanster (DigIN, DigUT, An.IN, An.UT) och till
hdger visas den aktuella in/utgang som funktionen &r kopplad till (B.3, A.2 etc), eller om den inte ar
kopplad, ett varde (0.#).

Da vardet blinkar, hall nere Bladdringsknapp upp eller nedfor att finna den onskade kortplatsen
och signalnumret. Programmet stegas genom kortplatserna med start fran 0 och vidare fran A till
E, och I/0-numren fran 1 till 10.

Da 6nskat varde valts, tryck Enter-knappen en gang for att bekré&fta andringen.

(READY] (READY] (READY]
F23 N CED PR3 1 CED PR3 1 CED
Al ref fel/varn. » Al ref fe:l/lvgrn. A Al ref fe\l/lvgrn.
DigOUT:0.0 + DigOUT:0.0- + DigOUT:B.1- +

-
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6.4.2 Definition av en anslutning for en viss funktion med NCDrive programmeringsverktyg

Om NCDrive programmeringsverktyg anvands for parameterinstéllning, maste kopplingen mellan
funktionen och in/utgangen etableras pa samma s&tt som pa manéverpanelen. Valj 6nskat varde for
parametern i listrutan i Value- kolumnen (se bild nedanfor).

=
LOADED Compare... |
[0 G225AMAL0G INPUT 4 ;" Index % ariable Text Value Default Unit Min I ax
CR Tl (2308 p— st B
AR ault, Inverte ig :0. igl :0.1 | ig :E.
=3 G 23 0UTPUT 5IGNALS F2315 [waring DigDUT01 DigUT:0.1 JigOUT:E. 10
=23 6237 DIG 0UT SIGNALS Extemnal Fault DigDUJT:0.1 DigDUT:0.1 (gOUT:E. 10
Y P 2311 Ready Al Ref Faulfiw'am DigDUT:E. 1ER DigDUT:0.1 JigOUT:E. 10
b p2I12R DigDUT:A 4 -
. o DigIUT A 5
P 231.3Fault J DigDUT:A.6
S| P 2.2.1.4 Fault, Inverted DigOUT 4.7
B . DigOUT:4.8
. F 2.3.1.5Warning DiglT:4.9
F 2.3.1.6 Extemnal Fault DigOUT:A.10

F 2.3.1.8 OverTemp Wam.

S| P 2.31.9Reserved

S| P 2.3.1.10 Direct.Differenc

] P 231,11 At Ref. Speed

=] P 221,12 Jogaing Speed

sl P 231,13 ExtCantral Place

S| P 2.3.1.14 Ext Brake Contrl

S| P 231,15 ExtBrakeCtrl I

S| P 2.31.16 FreqOut SupsLim1
S| P 23117 FreqOut SupsLim2
2| P 2.31.18 Ref Lim Supery.

[

DigOUT:B.2
DigOUT:B.3

-

Figur 6-2. Skdrmdump av NCDrive-programmeringsverktyg

V ARNING

Var ABSOLUT sdker pa att inte koppla tva funktioner till en och
samma utgang for att undvika éverlappande funktioner och
sakerstalla felfri drift.

Mark: /ngangarna, i motsats till utgangarna, kan inte andras under drift
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6.4.3 Definition av oanvénda ingangar/utgangar

Samtliga oanvdnda ingadngar och utgdngar maste ges kortplatsvardet 0 och plintnummervérdet 1.
Vardet 0.1 &r utgangsvarde for de flesta funktioner. Daremot, om man dnskar anvanda en digital
ingdngssignal for t ex testandamal enbart, kan kortplatsnumret sattas till 0 och plintnumret till
valfritt nummer mellan 2 och 10 for att satta ingangen till SANT tillstand. Med andra ord betyder
vardet 1 'oppen kontakt’, och varden mellan 2 och 10 betyder 'sluten kontakt™.

Vid analoga ingangar galler féljande: om vardet 1 anges som terminalnummer motsvarar det

signalnivan 0 %, vardet 2 motsvarar 20 %, vardet 3 motsvarar 30 %, och sa vidare. Om vardet 10
anges som terminalnummer motsvarar det signalnivan 100 %.
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6.5 Master-/Followerfunktion (endast NXP)

Master/Follower-funktionen ar avsedd for applikationer i vilka systemet styrs av flera NXP-
omriktare och motoraxlarna kopplas till varandra via vaxel, kedja, rem, etc. NXP-omriktarena
befinner sig i en sluten slinga.

De externa styrsignalerna ar endast kopplade till Master-NXP. Mastern styr Follower-enhet(er] via
SystemBus. Master-stationen ar i regel hastighetsstyrd. Ovriga enheter foljer dess moment eller
hastighetsreferens.

Momentstyrning av Follower bor anvandas nar Master- och Follower-enheternas motoraxlar kopp-
las helt till varandra genom véxel, kedja, etc. sa att eventuell hastighetsskillnad mellan enheterna
omojliggors.

Varvtalsreglering av Follower bor anvandas nar Master- och Follower-enheternas motoraxlar
kopplas flexibelt till varandra sa att viss hastighetsskillnad mellan enheterna majliggors. Om bade
Master- och Follower-enheterna hastighetsstyrs, anvands i regel aven drooping.

6.5.1 Fysiska anslutningar mellan Master/Follower

Master-enheten sitter pa vinster sida. Ovriga enheter &r Follower-enheter. Den fysiska linken
mellan Master- och Follower-enheter kan etableras med OPT-D1- eller OPT-D2-kort.

6.5.2 Fiberoptisk anslutning mellan frekvensomriktare med OPT-D1
Anslut utgang 1 pa enhet 1 till ingang 2 pa enhet 2, och ingadngen pa enhet 1 till utgangen 2 pa enhet
2. Observera att ett kopplingspar forblir oanvant.

6.5.3 Fiberoptisk anslutning mellan frekvensomriktare med OPT-D2

| detta anslutningsexempel ar enheten langst till vanster Master. Ovriga enheter ar Follower-
enheter. Masters OPTD2-kort har standardkopplingsval, dvs. X6:1-2, X5:1-2. Kopplingsldgena maste
andras for Follower: X6:1-2, X5:2-3.

Figur 6-3. Systembussens fysiska anslutningar till OPT-D2-kortet
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Figur 6-4. Systembussens fysiska anslutningar till OPT-D1-kortet

6.5.4 Meny for OPT-D2-expansionskort
SBCRCErrorCounter

Anger antal CRC-fel i kommunikationen.

SBOk
Indikering: Systembussen fungerar normalt.
SB/nUse
Parameter for aktivering av systembusskommunikation.
0 = Anvands e]
1 = Kommunikation aktiverad
SB/d
Enhetsnummer i systembussraden. Anvand 1 for Master eller samma ID som i CAN-
raden.
SBNextld
Nasta enhetsnummer i systembussraden.
SBSpeed

Parameter for val av systembusshastighet.

-
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6.6 Multifunktionsapplikation - Parameterlistor

Pa foljande sidor aterfinns listor Gver parametrarna i respektive parametergrupper. Beskrivning av

parametrarna finns pa sidorna 123 till 210.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa manoverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

Kund = Kundens egen installning

ID = ID-nummer for parametern (anvands med PC-Tools)

= Parametervarde kan andras endast med stoppad frekvensomriktare.

= Anvand metoden Anslutning till Funktion [TTF/for dessa parametrar (se avsnitt
6.4)
Overvakningsvarden som kan styras frén faltbussen genom att anvanda ID-numret

6.6.1 Driftvdrden [manéverpanel: Meny M1

Driftvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte redigeras.

Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information.

Kod Parameter Enhet ID Beskrivning

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensborvarde till styrenhet

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt

V1.7 Motorspanning ) 6

V1.8 DC- spanning \ 7

V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflanstemperatur

V1.10 | Motorns temperatur % 9 Beraknad motortemperatur

V1.11 | Analogingang 1 V/mA 13 Al1 ingadngsvarde

V1.12 | Analogingang 2 V/mA 14 Al2 ingéngsvarde

V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 Statusen hos digitala ingdngar

V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 Statusen hos digitala ingangar

V1.15 | Analog |, V/mA 26 AOA1

V1.16 | Analogingéng 3 V/mA 27 | A3

V1.17 | Analogingang 4 V/mA 28 Al4

V1.18 | Momentreferens % 18

V119 | PT-100 temperatur Co | 4 | Hogstatemp.hosanvinda PTT00-

ingangar

G1.20 | Driftvarden Visar tre valbara driftvarden
V1.21.1 | Spanning A 1113 Ofiltrerad motorspanning
V1.21.2 | Moment % 1125 Ofiltrerat motormoment
V1.21.3 | Likstromsspanning \ 44 Ofiltrerad mellankretspanning
V1.21.4 | Statusord 43
V1.21.5 | Motorspanning tillFB | A 45 Motorspanning (oberoende av enhet)

angiven med en decimalpunkt

Tabell 6-2. Overvakade driftvirden, NXS-omriktare
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Kod Parameter Enhet | ID Beskrivning
V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad frekvens
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensborvarde till styrenhet
V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns hastighet i rpm
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4 Berdknat axelmoment
V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt
V1.7 Motorspanning \ 6
V1.8 DC- spéanning \ 7
V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflanstemperatur
V1.10 Motorns temperatur % 9 Beraknad motortemperatur
V1.11 Analog ingéng 1 V/imA | 13 Al1 ingdngsvarde
V1.12 Analog ingang 2 V/imA | 14 Al2 ingangsvarde
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 Statusen hos digitala ingdngar
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 Statusen hos digitala ingédngar
V1.15 Analog | ViImA | 26 AOA1
V1.16 Analog ingéng 3 V/imA | 27 Al3
V1.17 Analog ingéng 4 V/imA | 28 Al4
V1.18 Momentreferens % 18
V1.19 PT-100 temperatur co |4z | Hogstatemp. hosanvanda PTTO0-
ingangar
G1.20 Driftvarden Visar tre valbara driftvarden
V1.21.1 Strom A 1113 Ofiltrerad motorstrom
V1.21.2 Moment % 1125 Ofiltrerat motormoment
V1.21.3 Likstromsspanning \ 44 Ofiltrerad mellankretsspanning
V1.21.4 Statusord 43 Se kapitel 6.6.2
V1.21.5 Enkoder 1 frekvens Hz 1124
V1.21.6 Axelroteringar r 1170 Se ID1090
V1.21.7 Axelvinkel Deg 1169 Se ID1090
V1.21.8 Uppmatt temperatur 1 ce 50
V1.21.9 Uppmatt temperatur 2 Ce 51
V1.21.10 Uppmatt temperatur 3 ce 52
V1.21.11 Enkoder 2 frekvens Hz 53 Fran OPTA7-kort
V1.21.12 Absolutenkoderposition 54 Fran OPTBB-kort
V1.21.13 Absolutenkod.roteringar 55 Fran OPTBB-kort
V1.21.14 ID korstatus 49
V1.21.15 Polparnummer 58
V1.21.16 Analog ingéng 1 % 59 All
V1.21.17 Analog ingéng 2 % 60 Al2
V1.21.18 Analog ingéng 3 % 61
V1.21.19 Analog ingang 4 % 62
V1.21.20 Analog utgang 2 % 50 A02
V1.21.21 Analog utgang 3 % 51 AO3
Slutlig frekvensreferens, Anvands for hastighetsjustering,
vi.2i1.22 Close% Loop Hz 131 Closed Loop ’ J ’
V1.21.23 Stegrespons Hz 1132
V1.22.1 FB momentreferens % 1140 Standardkontroll av FB PD 1
V1.22.2 FB gransskalning % 46 Standardkontroll av FB PD 2
V1.22.3 FB justeringsreferens % 47 Standardkontroll av FB PD 3
V1.22.4 FB analog utgang % 48 Standardkontroll av FB PD 4
V1.22.5 Senast aktivt fel 37
P Motorspanning (oberoende av
V1.22.6 Motorspanning till FB A 45 onhet] ;’ngivengmed 1 decimalpunkt
V1.24.7 DIN Statusord 1 56
V1.24.8 DIN Statusord 2 57

Tabell 6-3. Overvakade driftvarden, NXP-omriktare

-
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Application Status Word

Application Status Word

Applikation Konst. . Pump- o.
Statusord Standard | Lok/Fjarr P PID Multifunk. skt
b0
b1 Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar
b2 Drift Drift Drift Drift Drift Drift
b3 Fel Fel Fel Fel Fel Fel
b4
Ingen nod-
b5 stopp (NXP)
Drift- Drift- Drift- Drift- Drift- Drift-
forregling |forregling | forregling | forregling forregling forregling
b7 Varning Varning Varning Varning Varning Varning
b8
b9
b10
b11 DC-broms | DC-broms | DC-broms | DC-broms DC-broms | DC-broms
Drift- Drift- Drift- Drift- Drift- Drift-
b12 3y ) N N N 3y
begéran begédran begaran begéaran begaran begédran
b13 Grans- Grans- Grans- Grans- Grans- Grans-
styrning styrning styrning styrning styrning styrning
Broms-
b14 styrning Hjalp 1
b15 PID aktiv Hjalp 2

Tabell 6-4. Application Status Word, innehall
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6.6.3 Grundparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.1)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt [ Kund ID Anmarkning
P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f,.,, > motorns
P2.1.2 Maxfrekvens  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz | 50,00 102 | Synkronavarvial, kontrol-
lera lamplighet for motor
och frekvensomriktare
P2.1.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1 x Iy 2xly A I 107
Motorns NX2: 230V
P2.1.6 mirkspanning 180 690 v NX5: 400V 110
NX6: 690V
P2 17 ”Motorns 8,00 32000 Hz 50,00 11 Avlas motorns markskylt
markfrekvens
Forvalt varde galler for en
P2.1.8 Motorns 2 | 20000 | rpm | 1440 112 | 4-polig motor och en frek-
markvarvtal vensomriktare av nominell
storlek.
P2.1.9 Motorq; 0.1 x1, 2x1, A I, 13 Avlas motorns markskylt.
markstrom
P2.1.10 Motorns coso 0,30 1,00 0,85 120 | Avlas motorns markskylt
0=Al1
1=A12
2=Al1+Al2
3=Al1-Al2
4=A12-Al1
5=Al1xAI2
6=Al1 Joystick
7=Al2 Joystick
P2.1.11 I/0-referens 0 16 0 117 | 8=Mand&verpanel
9=Faltbuss
10=Motorpotentiometer
11=Al1, AI2 minimum
12=Al1, Al2 maximum
13=Maxfrekvens
14=A11/AI2 val
15=Enkoder 1
16=Enkoder 2 [endast NXP)
0=Al1
1=A12
2=Al1+Al2
3=Al1-Al2
4=A12-Al1
P2.1.12 Panelreferens 0 9 8 121 5=Al1xAI2
6=Al1 Joystick
7=Al2 Joystick
8=Mandverpanel
9=Faltbuss
P2.1.13 | Faltbussreferens 0 9 9 122 | Se par2.1.12
po.1.14 | Krypvarvials- 0,00 |[Par.2.1.2| Hz 5,00 124 | See par. ID413
referens
P2.1.15 | Konstant varvtal 1 0,00 Par.2.1.2 Hz 10,00 105 | Konstanthastighet 1
P2.1.16 | Konstant varvtal 2 0,00 |Par.2.1.2| Hz 15,00 106 | Konstanthastighet 2
P2.1.17 | Konstant varvtal 3 0,00 Par.2.1.2 Hz 20,00 126 | Konstanthastighet 3
P2.1.18 | Konstant varvtal 4 0,00 Par.2.1.2 Hz 25,00 127 | Konstanthastighet 4
P2.1.19 | Konstant varvtal 5 0,00 Par.2.1.2 Hz 30,00 128 | Konstanthastighet 5
P2.1.20 | Konstant varvtal 6 0,00 |Par.2.1.2| Hz 40,00 129 | Konstanthastighet 6
pP2.1.21 Konstant varvtal 7 0,00 Par.2.1.2 Hz 50,00 130 | Konstanthastighet 7

Tabell 6-5. Grundparametrar G2.7

-
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6.6.4 Ingéngssignaler
6.6.4.1  Grundinstallningar [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.1]
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmaérkning
Startsign1 Startsign2
(Forvalt: (Forvalt:
DIN1) DIN2)
0 | Startfram Start back
1| Start/stopp Back
P2.2.1.1 Start-/stopplogik 0 7 0 300 | 2| Start/stopp | Driftforregl.
3 | Startpuls Stoppuls
4 | Start Mot.pot.UPP
5 [ Frampuls Backpuls
6 | Startpuls Backpuls
7 | Startpuls Frigivn. puls
P22 | Motorpotentiometer | o4 | 50000 | Hz/s | 100 331
ramptid
0=Ingen dterstallning
. 1=Aterstallning om stoppad
P2.2.1.3 Mot?tl'pottgqt|qmeter 0 2 1 367 eller spanningslés
aterstatining 2=5\terstéllning om
spannningslos
0=Ej anvand
1=Al1
. L 2=A12
P2.2.1.4 |Ref. justering ingang 0 5 0 493 3-AI13
4=Al4
5=Faltbuss (FBProcessDatalN)
P2.2.1.5 | Justering minimum 0,0 100,0 % 0,0 494
P2.2.1.6 | Justering maximum 0,0 100,0 % 0,0 495

Tabell 6-6. Ingéngssignaler: Grundinstalining, G2.2.1

Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
P2.2.2.1 Al1 signalval 0 Al 377
P2.2.2.2 Al1 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Ingen filtrering
0=Signalomréde 0-100%*
. o 1=Signalomr. 20-100%*
P2.2.2.3 Al1 signalomrade 0 3 0 320 2= 10V +10V*
3= Eget signalomrade
p2.2.2.4 | Allegetomrade 1 y.540 | 14000 % 0,00 321
mininstallning
p.2.2.5 | Allegetomrade | y.540 | 14000 % 100,00 322
maxinstallning
Al1 referensskalnin Valjer den frekv. som
P2.2.2.6 S 9 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | motsvarar minsta
minimivarde .
refer.signal
Al1 referensskalnin Valjer den frekv. som
pP2.2.2.7 R 9 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | motsvarar storsta refer.
maximivarde .
signal
P2.2.2.8 | Al1 joystickhysteres 0,00 20,00 % 0,00 384
P2.2.2.9 |Al1insomningsgrans| 0,00 100,00 % 0,00 385
p2.2.2.10 | Allinsomnings- 0,00 | 320,00 s 0,00 386
fordréjning
P2.2.2.11 Al1 joystickoffset | -100,00 100,00 % 0,00 165

Tabell 6-7. Parametrar for analog ingang 1, G2.2.2

*Kom ih&g att placera byglarna i block X2 p& motsvarande
satt. Se NX-anvandarhandboken.
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6.6.4.3  Analogingdng 2 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.3]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.2.3.1 Al2 signalval 0 A2 388
P2.2.3.2 Al2 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 329 | O=Ingen filtrering
0=Signalomrade 0-100%*
. o 1=Signalomr. 20-100%*
P2.2.3.3 Al2 signalomrade 0 3 1 325 2= -10V. +10V*
3= Eget signalomrade
P2.234 | AlZegetomrade |y 000 1 140,00 % 20,00 326
mininstallning
p2235 | Al2egetomrade 1 14500 | 16000 | % | 100,00 327
maxinstallning
A2 referensskalnin Valjer den frekvens som
pP2.2.3.6 T g 0,00 320,00 Hz 0,00 393 | motsvarar minsta
minimivarde ;
referenssignal
Al2 referensskalnin Valjer den frekvens som
P2.23.7 ererenssxatning.  g,00 320,00 Hz 0,00 394 | motsvarar storsta
maximivarde .
referenssignal
P2.2.3.8 | Al2 joystickhysteres 0,00 20,00 % 0,00 395
P2.2.3.9 |Al2 insomningsgrans 0,00 100,00 % 0,00 396
p2.23.10 | Al2insomnings= 440 | 35000 s 0,00 397
fordrojning
P2.2.3.11 Al2 joystickoffset | -100,00 100,00 % 0,00 166
Tabell 6-8. Parametrar for analog ingang 2, G2.2.3
8.6.4.4  Analogingdng 3[mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.4]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.2.4.1 Al3 signalval 0 0.1 141
P2.2.4.2 Al3 filtertid 0,00 10,00 s 0,00 142 | O=Ingen filtrering
0=Signalomrade 0-100%*
. o 1=Signalomr. 20-100%*
P2.2.4.3 Al3 signalomrade 0 3 0 143 2= 10V, +10V*
3= Eget signalomrade
P2.2.4.4 AlSegen | 14000 | 160,00 % 0,00 144
minimiinstallning
P2.2.4.5 Aldegen 114000 | 160,00 % 100,00 145
maximiinstallning
P2.2.4.6 |Al3signalinvertering| 0 1 0 151 | O=Eiinverterad
1=Inverterad

Tabell 6-9. Parametrar for analog ingang 3, G2.2.4

-

*Kom ih&g att placera byglarna i block X2 pd
motsvarande satt. Se NX-anvandarhandbok, kapitel
6.2.2.2
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Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
P2.2.5.1 Al4 signalval 0 0.1 152
P2.2.5.2 Al4 filtertid 0,00 10,00 S 0,00 153 | O=Ingen filtrering
0=Signalomréde 0-100%*
. 0 1=Signalomr. 20-100%*
P2.2.53 Al4 signalomrade 0 3 1 154 2= -10V. +10V*
3= Eget signalomrade
P2.2.5.4 _ Alaegen -160,00 | 160,00 % 20,00 155
minimiinstallning
P2.2.5.5 Aldegen -160,00 | 160,00 % 100,00 156
maximiinstallning
P2.2.5.6 | Al4 signalinvertering 0 1 0 142 | O=Eiinverterad

1=Inverterad

Tabell 6-10. Parametrar for analog ingang 4, G2.2.5

8.6.4.6  Frianalogingéng, signalval [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.6]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
0=Ej anvand
1=Al1
Skalni 2=A12
P2.2.6.1 oA 0 5 0 399 | 3=AI3
g b=Al4
5=Faltbuss
(FBProcessDatalN2)
P2.2.6.2 Skalning av DC- 0 5 0 400 | Skalering fran 0 till D507
bromsstrom
P2246.3 Reducerm.g av acc./ 0 5 0 401 Skalermg fran Ramptid
ret.tider till0,1s
Reducering av
P2.2.6.4 moment- 0 5 0 402 | Skalering fran 0 till ID348
overvakningsgrans
Momentgrans- Skalering fran 0 till D609
P2.2.65 skalering 0 : 0 485 (NXS) eller ID1287 (NXP))
Endast NXP
P2.2.6.6 Skalering av omrlllkta— 0 5 0 1087 Skalering fran 0 till
rens momentgrans ID1288
P22.6.7 Skalermg av motorns 0 5 0 179 Skalering fran 0 till
stromgrans ID1289
P2968 Skalering av om“rlkta- 0 5 0 1088 Skalering fran 0 till
rens stromgrans ID1290

Tabell 6-11. Signalval for fri analog ingang, G2.2.6
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Kod Parameter Min Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.2.7.1 Startsignal 1 0 A1 403
P2.2.7.2 Startsignal 2 0 A2 404
o . Driftforregling (sluten
P2.2.7.3 Driftforregling 0 0.2 407 kontakt = motorstart tilldten]
Riktn fram (6ppen kontakt)
P2.2.7.4 Back 0 0.1 412 Riktn back (sluten kontakt)
P2.2.7.5 Konstant varvtal 1 0 0.1 419 Se Konstantvarvtali aru
P2.2.7.6 Konstant varvtal 2 0 0.1 420 et
Grundparametrar (G2.1)
P2.2.7.7 Konstant varvtal 3 0 0.1 421
Motorpotentiometer- Mot.pot.referens minskar
P22.78 referens NED 0 01 47 (sluten kontakt)
Motorpotentiometer- Mot.pot.referens okar (sluten
Sl referens UPP . o — kontakt)
P2.2.7.10 Felterstallning 0 A3 414 | Alafeldterstalls [sluten
kontakt)
P2.2.7.11 Externt fel (slutn) 0 A5 405 | Ext. fel visas (sluten kont)
P2.2.7.12 Externt fel (brytn) 0 0.2 406 | Ext. fel visas (6ppen kont]
. Acc./Ret.tid 1 (6ppen kont)
P2.2.7.13 Val av acc.-/ret.tid 0 A6 408 Acc./Ret.tid 2 (sluten kont)
P2.2.7.14 Acc./Ret forbjuden 0 0.1 gl || AEeRe e i
kontakt)
P2.2.7.15 DC-bromsning 0 0.1 416 | DC-bromsning aktiv (sluten
kontakt)
Krypvarvtal vald som
P2.2.7.16 Krypvarvtal 0 A4 413 | frekvensreferens (sluten
kontakt)
P2.2.7.17 Val av Al1/AI2 0 0.1 422
. a F Tvingad styrplats 1/0-plint
P2.2.7.18 Styrning fran I/0-plint 0 0.1 409 (sluten kontakt)
. 8 Tvingad styrplats manover-
P2.2.7.19 Styrning fran panel 0 0.1 410 S [ ee—
. B ox Tvingad styrplats faltbuss
P2.2.7.20 Styrning fran faltbuss 0 0.1 411 (sluten kontakt]
Sluten kont=Set 2 anvands
P2.2.7.21 Val av parameterset 1/2 0 0.1 496 e leamissa | s
Motorreglerinasmod Sluten kont=Ldge 2 anvands
P2.2.7.22 91/2 g 0 0.1 164 | Opp. kont=Lage 1 anvands
Se par. 2.6.1,2.6.12
Endast NXP
P2.2.7.23 Kylévervakning 0 0.2 gE || SIS e VS
enhet
P2.2.7.24 | Extern broms klarsignal | 0 0.2 1210 | Overvakningssignal fran
mekanisk broms
P2.2.7.25 Forhindrande av 0 0.2 1420 | Sakerhetsbrytare ingéng
uppstart
P2.2.7.26 Aktivera framryckning 0 0.1 532 | Aktiverar framryckn.funktion
P2 9727 Framryckningsreferens 0 01 530 Framryckningsreferens 1.
1 Detta startar enheten
P2.2.7 28 Framryckningsreferens 0 01 531 Framryckningsreferens 2.
2 Detta startar enheten
P2 9729 Nolls?all 0 01 1090 Nollstall .overvakn|n9_55|gnal.
enkoderraknare axelrotationer och -vinkel
P2.2.7.30 Nédstopp 0 0.2 1213
P2.2.7.31 Master/Follower-mod 2 0 0.1 1092
P2.2.7.32 [EE UG IFED 0 0.2 1209
klarsignal

Tabell 6-12. Digitala ingangssignaler, G2.2.4
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6.6.5 Utgangssignaler
6.6.5.1  Fordréjd digital utgéng 1 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.1)
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
Digital utgangs- Kan inverteras med par.
P2.3.1.1 - 0 0.1 486 ID1084
0=Anvands ej
1=Driftklar
2=Drift
3=Fel
4=Fel inverterat
5=0verhettn.varning
6=Ext fel eller varning
7=Ref.fel eller varning
8=Varning
9=Back
10=Krypvarvtal valt
11=Vid varvtal
P 12=Motorregl aktiv
P2.3.1.2 F“”ktu':’”éfr?r f'g'taL 0 26 1 312 | 13=Frekv.sverv.grins 1
gang 14=Frekv.6verv.grans 2
15=Momentdverv.grans
16=Ref.0verv.grans
17=Extern bromsstyrning
18=Styrplats I/0 aktiv
19=Temp.0verv.grans
20=Referens inverterad
21=Ext.bromsstyrning inv.
22=Term fel eller varning
23=Al-6vervakning
24=FB-data till DO/RO
25=FB-data till DO/RO
26=FB-data till DO/RO
P2313 Tlllsl_agsfordrgjnlng 0,00 320,00 . 0,00 487 0:00=F0rdr01n|ng anvands
av digital utgang 1 ej
P23.1 4 Frans_[a_gsfordroommg 0.00 320,00 S 0.00 488 0:00=FordrOJn|ng anvands
av digital utgang 1 ej
Tabell 6-13. Parametrar for fordrojd digital utgang 1, G2.3.1
6.6.5.2  Fordréjd digital utgéng 2 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.2)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
Digital utgangs- Kan inverteras med
P23.21 signal 2 0 01 “89 | ID1084 [endast NXP)
pp322 | Funktionfordigital | 26 0 490 | separ2.3.1.2
utgang 2
pp323 |TUslagsfordrojning | o, 320,00 s 0,00 491 | .00 =Fordrojning
av digital utgang 2 anvands ej
p2.3.24 [ ranstagsfordrojning o, 320,00 s 0,00 492 | .00 =Fordrojning
av digital utgang 2 anvands ej

Tabell 6-14. Parametrar for fordréjd digital utgang 2, G2.3.2
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6.6.5.3  Digitala utgangssignaler [manoverpanel: Meny M2 2 .G2.3.3/

Kod Parameter Min Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.3.3.1 Driftklar 0 Al 432 Klar att kora
P2.3.3.2 Driftférregling 0 B.1 433 lgang
P2.3.3.3 Fel 0 B.2 434 Enhet har felstatus
P2.3.3.4 Inverterat fel 0 0.1 435 Enhet har ej felstatus
P2.3.3.5 Varning 0 0.1 436 | Varning aktiv
P2.3.3.6 Externt fel 0 0.1 437 Externt fel aktivt
P2.3.3.7 Referensfel/Varning 0 0.1 438 | 4 mA-fel aktivt
P2.3.3.8 | Overtemperaturvarning 0 0.1 439
P2.3.3.9 Reversering 0 0.1 440 Utgangsfrekvens < 0 Hz
P2.3.3.10 Odnskad 0 0.1 441 | Referens <> Utgangsfrekv.
rotationsriktning
P2.3.3.11 Vid varvtal 0 0.1 442 Referens=Utgéngsfrekvens
Ruckning eller forinstallt
P2.3.3.12 Krypvarvtal 0 0.1 443 hastighetskommando
aktivt
P2.3.3.13 Extern styrplats 0 0.1 Lbd |0-styrning aktiv
P2.3.3.14 Extern bromsstyrning 0 0.1 445 . . 8
Ext b i Se forklaringarna pa sidan
P2.3.3.15 | —X M bromssyrning. 0 0.1 446 | 163.
inverterad
P2.3.3.16  Jvervakning av 0 0.1 447
utgangsfrekvensgrans 1
P2.3.3.17 MO akhinglay 0 0.1 448
utgangsfrekvensgrans 2
P2.3.3.18 Overvakning av 0 0.1 449
referensgrans
P2.3.3.19 OUERELIAG ELY 0 0.1 450
temperaturgrans
P2.3.3.20 Overvakning av 0 0.1 451
momentgrans
P2.3.3.21 | Termiskt skydd av motor 0 0.1 452
namgy || ORI 87 GRS 0 0.1 463
for analog ingang
P2.3.3.23 NI Y 0 0.1 454
motorreglering
P2.3.3.24 | Faltbussdata till DO/RO 0 0.1 455
P2.3.3.25 [ Féltbussdata till DO/RO 0 0.1 456
P2.3.3.26 | Faltbussdata till DO/RO 0 0.1 457
P2.3.3.27 | Féltbussdata till DO/RO 0 0.1 169
P2.3.3.28 | Féltbussdata till DO/RO 0 0.1 170
Endast NXP
P2.3.3.29 | DC klar-puls [ o [ o1 | | 1218 |
Tabell 6-15. Digitala utgangssignaler, G2.3.3
Var ABSOLUT saker pa att inte koppla tva funktioner till en och
samma utgang for att undvika éverlappande funktioner och
V ARNING sdkerstélla felfri drift.

-
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6.6.5.4  Begransningar[mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.4)
Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning
0=|__ngen overvakning
Frekvensoverv. 1 1=0verv av lag gréns
P2.3.4.1 - 0 3 0 315 - . .
funktion 2=0verv av hog grans
3=0verv av broms till
P2.342 | Frekvensoverv.d 000 | Par.2.12| Hz 0,00 316
gransvarde
O=Ingen 6vevakning
. 1=L&g grans
P2.3.43 | Trekvensbverv.2 0 4 0 346 | 2=Hég gréns
funktion °
3=Broms fran
4=Broms till/frén
P2.3.44 | Trekvensoverv.2 000 | Par.2.12| Hz 0,00 347
gransvarde
O=Ingen 6vervakning
P2.3.4.5 Momentoverv. 0 3 0 348 | 1=Laggrans
funktion 2=Hdg grans
3=Broms fran
P2.3.46 | Momentoverv. -300,0 | 300, % 100,0 349
gransvarde
. 0=Ingen overvakning
p2.3.47 |Referensovervakn. 0 2 0 350 | 1=L&g grins
funktion . N
2=Hog grans
p234g |Referensovervakn. 0.0 100,0 % 0,0 351
gransvarde
P2.3.49 |FXternbroms fran- 0.0 100,0 s 0,5 352
fordrojning
P2.3.4.10 | EXtern broms till- 0,0 100,0 s 15 353
fordrojning
Frekv.omr. O=Ingen 6vervakning
P2.3.4.11 temperatur- 0 2 0 354 | 1=L3&g gréns
overvakning 2=Hdg grans
Frekv.omr
P2.3.4.12 temperatur -10 100 °C 40 355
gransvarde
O=Ingen 6vervakning
Styrsignal for 1=Al1
P2.3.4.13 y Ong/off 0 4 0 356 | 2=A12
3=Al3
4=Al4
P2.3.4.14 Styrsignal lag 0,00 100,00 % 10,00 357
grans
P2.3.4.15 | °Wrsignalhog 0,00 100,00 % 90,00 358
grans
Endast NXP
Broms av/pd Bromsen forblir last om
P2.3.4.16 P 0 2xly A 0 1085 | spanningen ligger under

stromgrans

detta varde.

Tabell 6-16. Begrdnsningar, G2.3.4
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6.6.5.5  Analog utgang 1/mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.5]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.3.5.1 AR 0 A1 46k
utgangssignal 1
0=Anvands ej
1=Utgangsfrekv (0—f .}
2=Frekv.referens (0—f,,)
3=Motorvarvtal (0—
Motorns nom. varvtal)
4=Utgangsstrom (0-1, o)
5=Motormoment (0-T, o)
é6=Motoreffekt (0-P,yotor)
7=Motorspann. (0-U, o)
P2352 Funkt|on°for analog 0 15 1 307 8=DC-bryggans spanning
utgang 1 (0—Uotor)
9=Al1
10=AI2
11=Utgangsfrekv (f.;, - T
12=Motormoment
[_2"'+2XTNmot]
13=Motoreffekt
(=2...42XT ymot)
14=PT100- temperatur
15=FB analogutgang
p2353 | Analogutgangl 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Ingen filtrering
filtertid
P23.5.4 Anf'alog utg_ang 1 0 1 0 309 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
p2355 | Analogutgangl 0 1 0 310 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
P235.6 | Analogutgangl 10 1000 % 100 311
skala
p2357 | Analegutgang -100,00 | 100,00 % 0,00 375
offset
Tabell 6-17. Parametrar for analog utgang 1, G2.3.5
6.6.5.6  Analog utging 2 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.6)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.3.6.1  Analog 0 0.1 471
utgangssignal 2
p2.3.6.2 | Funktion foranaleg 0 15 4 472 | Se par 2.3.5.2
utgang 2
Analog utgang 2 B . .
P2.3.6.3 filtertid 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Ingen filtrering
P23.6.4 Anfalog utg_ang 2 0 1 0 474 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
P2.3.45 | Analogutgang2 0 1 0 475 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
P23.6.6 | Analogutgang2 10 1000 % 100 476
skala
P23.4.7 | Analegutgang2 -100,00 | 100,00 % 0,00 477
offset

Tabell 6-18. Parametrar for analog utgang 2, G2.3.6

-
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Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
P2.3.7.1 AR 0 0.1 478
utgangssignal 3
p2.3.7.2 | Funktion foranaleg 0 15 5 479 | Se par2.3.5.2
utgang 3
pp3.73 | Analegutgang3 0,00 10,00 s 1,00 480 | D=Ingen filtrering
filtertid
P2374 Anglog utg.ang 3 0 1 0 481 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
pp.3.75 | Analogutgang3 0 1 0 4g2 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
pp.3.7.4 | Analogutgang3 10 1000 % 100 483
skala
pp.3.77 | Analogutgang3 -100,00 | 100,00 % 0,00 484
offset

Tabell 6-19. Parametrar for analog utgang 3, G2.3.7
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6.6.6 Frekvensomriktarens styrparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.4]
Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Form ramp 1 0,0 10,0 s 0,1 500 »0=S-formad ramptid
O=Linjar
P2.4.2 Form ramp 2 0,0 10,0 s 0,0 501 »0=S-formad ramptid
P2.4.3 Accelerationstid 2 0,1 3000,0 10,0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0,1 3000,0 10,0 503
0=Sparrad
1=Anvand och testad
under drift
2=Extern bromschopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3-Anvind och testad i
driftklart tillstdnd
4=Anvand under drift
(ingen test)
. 0=Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 1 0 505 1= Flygande start
0=Utrullning
1=Ramp
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 | 2=Ramp + Utrullning vid
borttagen frigivning
3=Utrullning + Ramp vid
borttagen frigivning
pP2.4.8 DC-bromsstrom 0,00 I A 0,7 x 1y 507
P2 4.9 DC—br.omsnlngstld 0,00 600,00 S 0.00 508 0=DC-broms fran vid
vid stopp stopp
Frekvens for start
P2.4.10 av DC-bromsning 0,10 10,00 Hz 1,50 515
under stoppramp
DC-bromstid o .
P2.4.11 . 0,00 600,00 s 0,00 516 | 0=DC-broms fran vid start
vid start
P2.4.12 Flédesbroms 0 1 0 520 ?jﬁf”
P2.4.13 | Flodesbromsstrom 0,00 I A Iy 519
Endast NXP
P2.4.15 |DC-bromsstrom vid 0 I, A 0.1x1, 1080
stopp
P2.416 | Frammyeknings- | 49600 | 320,00 Hz 2,00 1239
referens 1
P2.417 | Frammekningss 1 55000 | 32000 | Hz -2,00 1240
referens 2
P2.4.18 |Framryckningsramp 0,1 3200,0 s 1,0 533
P2.4.21 | Nédstoppmodus 0 1 0 1276 | 9=Ytrullning
1=Ramp
P2.4.22 Styralternativ 0 65536 0 1084

Tabell 6-20. Omriktarens styrparametrar, G2.4
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6.6.7 Forbjudna frekvenser [mandverpanel: Meny M2 2 G2.5)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
pp.5.q | Forbludetirekvens-f qq | 30000 | Hy 0,0 509 | 0=Anvinds ej
omr. 1, lag grans
pp.5.2 | Forbludetirekvens-f g q 1 30000 | Hy 0,0 510 | 0= Anvinds e
omr. 1, hog grans
pp5.3 | Forbludetirekvens-foq 1 30000 | Hy 0,0 511 | 0= Anvinds ej
omr. 2, lag grans
pp.5.4 | FOrbludetirekvens-fqq 1 30000 | Hy 0,0 512 | 0= Anvinds e
omr. 2, hdg grans
pp.5.5 | Forbjudetirekvens- | g 320,00 Hz 0.0 513 | 0= Anvinds e]
omr. 3, lag grans
pp.5.¢ | Forbiudetirekvens-) 4 320,00 Hz 0.0 514 | 0= Anvands e]
omr. 3, hdg grans
P2.5.7 Forbjuden acc.- 0,1 10,0 X 1,0 518
/ret.ramp, skalning

Tabell 6-21. Parametrar for forbjudna frekvenser, G2.5
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6.6.8 NXS-omriktare: Motorkontrollparametrar [manéverpanel: Meny M2 2 G2.6)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
0=Frekvensstyrning
1=Varvtalsreglering

P2.6.1 Reglermetod 0 4 0 600 | 2=Momentstyrning
3=Closed loop varvt.regl.
4=Closed loop mom.regl.

. . 0=Anvands e]

P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Autom.momentmaxim.

O=Linjart
Val av 1=Kvadratiskt

P2.6.3 U/f-férhallande 0 3 0 108 2=Programmerbart
3=Linjart med
flodesoptim.

P2.6.4 Faltforsvagnings- | g o 320,00 Hz 50,00 602

punkt
P2l |, ~panningvid 10,00 | 200,00 % | 100,00 603 | n%x U, .,
faltforsvagningspunkt
U/f-kurvans par.
— mittpunktsfrekvens 0.00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/f-kurvans N% X Upnoy
P2.6.7 . . 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parameterns maxvarde =
mittpunktsspanning
par 2.6.5
pollg  |Vt9engsspanningvid| g 4q 40,00 % | Varierar 606 | n%x U,
nollfrekvens nme
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar kHz | Varierar 601 S.? Tabell 8-13 for precisa
varden
Overspannings- 0=Anvands ej
P2.6.10 P g 0 2 1 607 | 1=Anvands (ingen ramping)
regulator - .
2=Anvand (ramping)
Underspannings- 0=Anvénds e]
P2.6.11 requlator 0 2 1 608 | 1=Anvénds (ingen ramping)
g 2=Anvénd (ramping till 0)
P2.6.12 Reglermetod 2 0 2/6 2 521 | Se par. 2.6.1
Varvtalsreglering
P2.6.13 P-forstarkning (OL) 0 32767 3000 637
Varvtalsreglering
P2.6.14 |-forstarkning (OL) 0 32767 300 638
P2.6.15 Last drooping 0,00 100,00 % 0,00 620
0=Ingen atgérd
1=Identifikation med/utan
korning
P2.6.16 Identifikation 0 1/3 0 631 | 2=Ildentifikation med

korning (endast NXP)
3=Ildentifikation med
enkoder (endast NXP)

Tabell 6-22. Motorkontrollparametrar NXS-omriktare, G2.6
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6.6.8.1  NXS-omriktare: Closed Loop -parametrar [mandverpanel: Meny M2 2 G2.6.17)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund 1D Anmarkning
P2.6.17.1 [Magnetiseringsstrom| 0,00 100,00 A 0,00 612 | Om nollan réknas internt
P2.6.17.2 |Varvtalsregl. P-forst. 1 1000 30 613
P2.6.17.3 | Varvtalsregl.I-tid | -32000 | 32000 | ms | 100,0 614 | Negativa vardets precision

ar0,1istallet for 1 ms
P2.6.17.5 Accelerations- 0,00 300,00 s 0,00 626
kompensering
P2.6.17.6 Eftersldpnings- 0 500 % 75 619
justering
p2.6.17.7 |Magnetiseringsstrom| 4 o I, A 0,00 627
vid start
P2.6.17.8 Mag”e“ss‘::r':gs“d vidl g 32000 | ms 0 628
P2.6.17.9 0-varvtal vid start 0 32000 ms 100 615
P2.6.17.10 | O-varvtal vid stopp 0 32000 ms 100 616
0=Ej i anvandning
P2.617.11 |  Startmoment 0 3 0 g21 | 1=Momentminne
2=Momentreferens
3=Startmoment fr/bak
P2.6.17.12 |Startmoment framat| -300,0 300,0 % 0,0 633
P2.6.17.13 | Startmoment bakat | -300,0 300,0 % 0,0 634
P2.6.17.15 | Filtertid (enkoder) 0,0 100,0 ms 0,0 618
P2.6.17.17 | Stromreglering, 0,00 100,00 % 40,00 617
P-forstarkning

Tabell 6-23. Closed Loop -parametrar NXS-omriktare, G2.6.17

6.6.82  NXS-omrikiare: Identifikation [mandverpanel: Meny M2 2 G2.6.19]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.6.19.23 Varvtalssteg -50,0 50,0 0,0 0,0 1252 | NCDrive varvtalsjustering
P2.6.19.24 Momentsteg -100,0 100,0 0,0 0,0 1253 | NCDrive momentjustering

Tabell 6-24. ldentifikationsparameter NXS-omriktare, G2.6.19
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6.6.9 NXP-omriktare: Motorkontrollparametrar [manéverpanel: Meny M2 > G2.6]

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
0=Frekvensstyrning
1=Varvtalsreglering

P2.6.1 Reglermetod 0 4 0 600 | 2=Momentstyrning
3=Closed loop varvt.regl.
4=Closed loop mom.regl.

. . 0=Anvands ej

P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Autom. momentmaxim.

O=Linjart
Val av 1=Kvadratiskt

B2 U/f-férhallande 0 3 0 108 2=Programmerbart
3=Linjart med flodesoptim.

oy | Fatforsvagnings- 1 g5 | 30000 | Hz | 50,00 602

punkt
Spanning vid
P2.6.5 faltférsvagnings- 10,00 200,00 % 100,00 603 [ n% x U, ot
punkt
U/f-kurvans par.
B2 mittpunktsfrekvens 0.00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/f-kurvans 1% X Upoy .
P2.6.7 . . 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parameterns maxvarde =
mittpunktsspanning
par 2.6.5
polg  |Ut9angsspanningvid) 4 o 40,00 % | Varierar 606 | n%xU,..,
nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar | kHz Varierar 601 S.(.a Tabell 8-13 for precisa
varden
Overspannings- 0=Anvands ej
P2.6.10 0 2 1 607 | 1=Anvands (ingen ramping)
regulator - .
2=Anvind (ramping)
Underspannings- 0=Anvinds gj .

P2.6.11 regulator 0 2 1 608 | 1=Anvinds (ingen ramping)
2=Anvand (ramping till 0)

P2.6.12 Reglermetod 2 0 2/6 2 521 | Se par.2.6.1

Varvtalsreglering
P2.6.13 P_forstirkning (OL) 0 32767 3000 637
Varvtalsreglering

P2.6.14 |-forstarkning (OL) 0 32767 300 638

P2.6.15 Last drooping 0,00 100,00 % 0,00 620
0=Ingen atgard
1=Ildentifikation med/utan
korning

P2.6.16 Identifikation 0 1/3 0 631 | 2=Identifikation med
korning (endast NXP)
3=Identifikation med
enkoder (endast NXP)

P2.6.17 Omstartfordrojning 0,000 65,535 s Varierar 1424

P2.6.18 Lastdroopingtid 0 32000 ms 0 656

P2.6.19 Negativ -320,00 | 32000 | Hz | -320,00 1286

frekvensgrans
P2.6.20 |Posit. frekvensgrans| -320,00 320,00 Hz 320,00 1285
P2.6.21 Momentgrans, 0,0 300,00 % 300,0 1288
generatorsida
P2.6.22 Momentgrans, 0.0 30000 | % 300,0 1287
motorsida

Tabell 6-25. Motorkontrollparametrar NXP-omriktare, G2.6
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6.6.9.1  NXP-omriktare: Closed Loop -parametrar. [mandverpanel: Meny M2 2 G2.6.27]

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund 1D Anmarkning
P2.6.27.1 |Magnetiseringsstrom| 0,00 100,00 A 0,00 612 Om nollan réknas internt
P2.6.27.2 |Varvtalsregl. P-forst. 1 1000 30 613
P2.6.27.3 | Varvtalsregl. I-tid | -32000 | 32000 ms 100,0 g14 | Negativa vardets precision

ar0,1istallet for 1 ms
P2.6.27.5 Accelerations- 0,00 300,00 s 0,00 626
kompensering
P2.6.27.6 Efterslapnings- 0 500 % 75 619
Justering
P2.6.27.7 |Magnetiseringsstrom| 4 o I A 0,00 627
vid start
P2.6.27.8 Mag”e“ss‘::r':gs“d vidl g 32000 | ms 0 628
P2.6.27.9 0-varvtal vid start 0 32000 ms 100 615
P2.6.27.10 | O-varvtal vid stopp 0 32000 ms 100 616
0=Ej i anvandning
P2.6.27.11 Startmoment 0 3 0 421 | 1=Momentminne
2=Momentreferens
3=Startmoment fr/bak
P2.6.27.12 |Startmoment framat| -300,0 300,0 % 0,0 633
P2.6.27.13 | Startmoment bakét | -300,0 | 300,0 % 0,0 634
P2.6.27.15 Filtertid (enkoder) 0,0 100,0 ms 0,0 618
P2.6.27.17 | Stromreglering, 0,00 100,00 % 40,00 617
P-forstarkning
P2.6.27.19 Effektgrans, 0.0 300,0 % 300,0 1290
generatorsida
P2.6.27.20 Effektgrans, 0.0 300,0 % 300,0 1289
motorsida
P2.6.27.21 Negativ 0.0 300,0 % 300,0 645
momentgrans
P2.6.27.22 |Positiv momentgrans 0,0 300,0 % 300,0 646
P2.6.27.23 Flode -1 32000 s 0 1402 | -1=Alltid
stoppfordrojning
P2.6.27.24 Stoppflode 0,0 150,0 % 100,0 1401
P2.6.27.25 VTR f1-punkt 0,00 320,00 Hz 0,00 1301
P2.6.27.26 VTR f0-punkt 0,00 320,00 Hz 0,00 1300
P2.6.27.27 | VIR forstarkning 0 0 1000 % 100 1299
p2.6.27.28 | VTR forEtFaOrk”'”g ' 0 1000 % 100 1298
P2.6.27.29 VIR moment 0 400,0 % 0,0 1296
minimum
p2.6.27.30 | VTR momentmin 0 1000 % 100 1295
forstarkning
VTR mom min
P2.6.27.31 | it 0 1000 ms 0 1297
P2.6.27.32 | Flodesreferens 0,0 500,0 % 100,0 1250
p2.6.27.33 |Miltertidskonstant for) 1000 ms 0 1311

varvtalsskillnad

Tabell 6-26. Closed Loop -parametrar NXP-omriktare, G2.6.27
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-

6.6.9.2  NXP-omriktare: Permanentmagnetmotorkontrollparametrar ([manéverpanel: Meny M2 2
G2.6.28]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
O=Induktionsmotor
P2.6.28.1 Motortyp 0 1 0 850 | 1_oMS motor
P2.6.28.4 |AXelposition, PMS| 65565 0 649
motor
Aktivera Rs 0=Nej
P2.6.28.5 |dentifikation 0 1 1 654 1=Ja
p2.628.6 |Momentstabilator| 1000 800 1412
forstarkning
p2.6.28.7 |Momentstabilator| 1000 100 1413
dampning
Momentstabilator
P2.6.28.8 f6rstarkning i FFO 0 1000 50 1414

Tabell 6-27. Permanentmagnetmotorkontrollparametrar NXP-omriktare, G2.6.28

6.6.9.3  NXP-omriktare: Identifikation [mandverpanel: Meny M2 2 G2.6.29)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
P2.6.29.1 Flode 10 % 0 2500 % 10 1355
P2.6.29.2 Flode 20 % 0 2500 % 20 1356
P2.6.29.3 Flode 30 % 0 2500 % 30 1357
P2.6.29.4 Flode 40 % 0 2500 % 40 1358
P2.6.29.5 Flode 50 % 0 2500 % 50 1359
P2.6.29.6 Flode 60 % 0 2500 % 60 1360
P2.6.29.7 Flode 70 % 0 2500 % 70 1361
P2.6.29.8 Flode 80 % 0 2500 % 80 1362
P2.6.29.9 Flode 90 % 0 2500 % 90 1363
P2.6.29.10 Flode 100 % 0 2500 % 100 1364
P2.6.29.11 Flode 110 % 0 2500 % 110 1365
P2.6.29.12 Flode 120 % 0 2500 % 120 1366
P2.6.29.13 Flode 130 % 0 2500 % 130 1367
P2.6.29.14 Flode 140 % 0 2500 % 140 1368
P2.6.29.15 Flode 150 % 0 2500 % 150 1369
P2.6.29.16 | Rs spanningsfall 0 30000 Varierar 662
P2.6.29.19 Ir: Lagg till 0 30000 Varierar 665
generatorskala
P2.6.29.20 Ir: Lagg till 0 30000 Varierar 667
motorskala
P2.6.29.21 lu Offset -32000 32000 0 668
P2.6.29.22 lv Offset -32000 32000 0 669
P2.6.29.23 Iw Offset -32000 32000 0 670
P2.6.29.24 Varvtalssteg -50,0 50,0 0,0 0,0 1252 | NCDrive varvtalsjustering
P2.6.29.25 Momentsteg -100,0 100,0 0,0 0,0 1253 | NCDrive momentjustering

Tabell 6-28. ldentifikationsparametrar NXP-omriktare, G2.6.29
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6.6.10  Skyddsfunktioner [manéverpanel: Meny M2 > G2.7]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
0=Ingen reaktion 1=Varning
Reaktion pa 2=Varning+Fdreg frekv
P2.7.1 referenszl 0 5 0 700 | 3=Vrng+Forv frekv 2.7.2
4=Fel,stopp enl 2.4.7
5=Fel,stopp genom utrulln.
P2.7.2 Frekvens vid 0,00 | Par.2.1.2| Hz 0,00 728
referensfel
0=Ingen atgérd
Funktion vid externt 1=Varning
P2.7.3 fel 0 3 2 701 2=Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
P27 4 Faso_ver:/aknmg 0 3 0 730
ingang
P27 5 Funk.t.lon_wd 0 1 0 797 O=Felet sparas i hlstonken
underspanningsfel 1=Felet sparas ej
0=Ingen atgard
Fasovervakning 1=Varning
P2.7.6 utgang 0 3 2 702 2=Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703
Termiskt
P2.7.8 motorskydd 0 3 2 704
Faktor for motorns
p2.7.9 omgivnings- -100,0 100,0 % 0,0 705
temperatur
Faktor for motorns
P2.7.10 kylning vid 0,0 150,0 % 40,0 706
nollvarvtal
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 min | Varierar 707
tidskonstant
Motorns o
P2.7.12 driftférhallande 0 100 %o 100 708
0=Inget skydd
o . 1=Varning
P2.7.13 | Fastlasningsskydd 0 3 0 709 2-Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
P2.7.14 | Fastldsningsstrom 0,00 2xly A Iy 710
P2.7.15 Tidsgrans for 1,00 120,00 s 15,00 711
fastlasning
p2.7.16 | Frekvensgransfor | g5 1 p 919 | Hz 25,00 712
fastlasning
0=Inget skydd
1=Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2-Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
pp.7.1g | Ynderlastkuvavid | g 150,0 % 50,0 714
nominell frekvens
p2.7.q9 | Underlastkurvavid | g g 150,0 % 10,0 715
nollfrekvens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2,00 600,00 s 20,00 716
0O=Inget skydd
Reaktion pa 1=Varning
P2.7.21 termistorfel 0 3 2 732 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
P2.7.22 Reaktion pa 0 3 2 733 | Se P2.7.21
faltbussfel
P2.7.23 Reaktion pa 0 3 2 734 | Se P2.7.21

kortplatsfel
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Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
p2.7.24 | AntalPTI00- 0 3 0 739
ingangar
0=Ingen atgard
Funktion vid 1=Varning
P2.7.25 PT100-fel 0 3 2 740 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
P2.7.26 PT100: 300 | 2000 | co | 1200 741
Varningsgrans
P2.7.27 | PT100: Felgrans -30,0 200,0 ce 130,0 742
Endast NXP
. . 1=Varning
P2.7.28 Funktion vid 1 3 1 1316 | 2=Fel,stopp enl 2.4.7
bromsfel
3=Fel,stopp genom utrulln.
P2.7.29 Bromsfel- 0,00 320,00 s 0,20 1317
fordrojning
0=Ingen atgard
Funktion vid 1=Varning
P2.7.30 Systembussfel 2 2 2 1082 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln.
pp.731 | Systembussfel 000 | 320,00 s 3,00 1352
fordréjning
P2.7.32 | Kylfelférdréjning 0,00 7,00 s 2,00 751

Tabell 6-29. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7

6.6.11  Automatisk dterstart [mandéverpanel: Meny M2 > G2.8/

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.8.1 Vantetid 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start

2=Enligt par 2.4.6

Antal forsok efter

P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosning
Antal forsok efter
P2.8.5 dverspannings- 0 10 0 721
utlosning
P2 8.6 Antal forsok efter 0 3 0 799

overstromsutlosning
P2 8.7 Antgl forsok efter 0 10 0 793
utlosning pga referens

Antal forsok efter

P2.8.8 utlosning pga 0 10 0 726
motortemperatur
P2.8.9 Antal forsok efter 0 10 0 795

utldsning pga ext. fel
Underlastfel, antal
forsok

P2.8.10 0 10 0 738

Tabell 6-30. Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

-

Tel. +358 (0201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




MULTIFUNKTIONSAPPLIKATION

VACON ® 95

6.6.12  Faltbussparametrar (Manéverpanel: Meny M2 2G2.9]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.9.1 Faltbuss min =\ 05 | 32000 | Hz 0,00 850
skalning
ppg2 | Faltbussmax | g0 | 32000 | Hz 0,00 851
skalning
P293 Faltbussdata out 1 0 10000 1 852 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P29 4 Faltbussdata out 2 0 10000 9 853 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P295 Faltbussdata out 3 0 10000 45 854 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P29 6 Faltbussdata out 4 0 10000 4 855 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P29.7 Faltbussdata out 5 0 10000 5 856 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P298 Faltbussdata out 6 0 10000 6 857 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P29 9 Faltbussdata out 7 0 10000 7 858 Valj driftvarde med ID-
val nummer
P29 10 Faltbussdata out 8 0 10000 37 859 Valj driftvarde med ID-
val nummer
Endast NXP
P2.9.11 |Faltbussdatain 1val| 0 10000 1140 g7 | VAU driftvarde med ID-
nummer
P2.9.12 |Faltbussdatain2val| 0 10000 46 g77 | Val driftvarde med ID-
nummer
P2.9.13 |Faltbussdatain3val| 0 10000 47 g7g | Val driftvarde med ID-
nummer
P2.9.14 |Faltbussdatain 4val| 0 10000 48 g79 | Val driftvarde med ID-
nummer
P2.9.15 |Faltbussdatain 5val| 0 10000 0 ggo | VaU driftvarde med ID-
nummer
P2.9.16 |Faltbussdata in 6val| 0 10000 0 ggy | VaU driftvarde med ID-
nummer
P2.9.17 |Faltbussdatain 7val| 0 10000 0 ggp | VaU driftvarde med ID-
nummer
P2.9.18 |Faltbussdatain 8val| 0 10000 0 ggg | VaU driftvarde med ID-

nummer

Tabell 6-31. Faltbussparametrar
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6.6.13  Momentstyrning [Manéverpanel: Meny M2 2G2.10)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.10.1 Momentgrans 0,0 300,0 % 300,0 609
Momentgrans-
P2.10.2 styrning P- 0,0 32000 3000 610
forstarkning Anvandbar endast i Open
Momentgrans- Loop -regleringsmodus
P2.10.3 styrning |- 0,0 32000 200 611

forstarkning

0=Ej i anvandning

1=Al1
2=AI2
3=AI3
4L=Al4

P2.10.4 |Momentreferensval 0 8 0 641 5=Al1 joystick
6=Al2 joystick
7=Momentreferens fran
mandverpanel, R3.5
8=Faltbussreferens

p2.105 | Momentreferens | _s500 | 3000 % 100 642

max.
P2.10.6 Mome”mtir:ferens -300,0 | 300,0 % 0,0 643
Momentvarvtals- 0=Maxfrekvens
P2.10.7 grins 0 2 1 644 | 1=Vald frekvensreferens

2=Konstant varvtal 7

Minfrekvens for

P2.10.8 momentreglering 0,00 par.2.1.1 Hz 3,00 636
(open loop)
p2.10.9 | F-forstdrkning for 0 32000 150 639
momentregulator
p2.10.10 | forstarkningfor | g 32000 10 640
momentregulator
Endast NXP
0=CL varvtalsreglering
1=Pos/neg frekv. granser
2=RampGenUt (-/+)
3=NegFrekvGrans-
Momentvarvtals- RampGenUt
P2.10.11 gréns, CL 0 7 2 1278 | 4=RampGenUt-

' PosFrekvGrans
5=RampGenUt Fonster
6=0-RampGenUt
7=RampGenUt Fonster
Pa/Av

p2.10.12 | Mementreferens, 0 32000 ms 0 1244
filtertid

P2.10.13 | Fonster, negativ 0,00 50,00 Hz 2,00 1305

P2.10.14 Fénster, positiv 0,00 50,00 Hz 2,00 1304

p2.10.15 | onster.negativAv-l g 50 | prqg13 | Hz 0,00 1307
grans

P2.10.16 |ONSter POSIVAV-1 g 50 | pr 1014 | H2 0,00 1306
grans

p2.10.17 | Utgangsgransfor | g 300,0 % 300,0 1382

varvtalsreglering

Tabell 6-32. Parametrar for momentreglering, G2.10

-
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6.6.14  NXP-omriktare: Master Follower -parametrar [manéverpanel: Meny M2 > G2.11)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID

Anmarkning

P2 111 Master Follower - 0 4 0 1324
modus

0=Enskild omriktare
1=Master
2=Follower
3=Aktuell Master
4=Aktuell Follower

Follower stopp-

P2.11.2 funktion

0 2 2 1089

0=Utrullning
1=Ramping
2=Som Master

Varvtals-
P2.11.3 referensval, 0 18 17 1081
Follower

0=Al1

1=Al2

2=Al1+Al2

3=Al1-Al2

4=Al2-Al1

5=Al1xAlI2

6=Al1 Joystick

7=Al2 Joystick

8=Panel

9=Faltbuss
10=Motorpotentiometer
11=Al1, Al2 minimum
12=Al1, Al2 maximum
13=Max frekvens
14=Val Al1/AI2
15=Enkoder 1
16=Enkoder 2
17=Master som referens
18=Master RampGenUt

Moment-
P2.11.4 referensval, 0 10 10 1083
Follower

0=Ej i anvandning

1=Al1

2=AI2

3=AlI3

4=Al4

5=Al1 joystick

6=Al2 joystick

7=Momentreferens fran
panel, R3.5

8=FB momentreferens

9=Masters moment

P2.11.5 Varvtalsdelning -300,00 300,00 % 100,00 1241

Aven aktiv i enskild-mod

P2.11.6 Lastdelning 0,0 500,0 % 100,0 1248

Aven aktiv i enskild-mod

P2 11.7 Master Follower - 0 4 0 1093
mod 2

0=Enskild omriktare
1=Master
2=Follower
3=Aktuell Master
4=Aktuell Follower

Tabell 6-33. Master Follower -parametrar, G2.71

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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6.6.15  Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3]

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
Panelstyrningsmenyn i Vacon NX Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
0=PC-kontroll
1=1/0-plint
P3.1 Styrplats 0 3 1 125 2-Panel
3=Faltbuss
Par.
R3.2 Panelreferens 211 Par. 2.1.2 Hz
N . 0=Framat
P3.3 Riktning (pa panel) 0 1 0 123 1-Bakat
0=Begransad funktion hos
stoppknapp
P3.4 Stoppknapp 0 ! 114 1=Stoppknappen fungerar
alltid
R3.5 Momentreferens 0,0 100,0 % 0,0

Tabell 6-34. Panelstyrningsparametrar, M3

6.6.16  Systemmeny [manéverpanel: Meny Mé]

For parametrar och funktioner relaterade till frekvensomriktarens allmanna anvandning, sasom val
av applikationer och sprak, kundanpassade parameterset eller information om hardvara och
programvara, se Vacon NX Anvandarhandboken.

6.6.17  Tilldggskort [mandverpanel: Meny M7)

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX Anvandarhandboken.

-
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7. PUMP- OCH FLAKTAUTOMATIKAPPLIKATION
(Software ASFIFFQ7)

7.1 Inledning
Valj pump- och flaktautomatikapplikationen i meny Mé pa sidan S6.2.

Pump- och flaktautomatikapplikationen kan anvandas for att styra en motordrift med variabelt varv-
tal och upp till fyra hjalpdrifter. Frekvensomriktarens PID-regulator varvtalsreglerar den variabla
driften och avger styrsignaler for start och stopp av hjalpdrifterna for styrning av totalflodet. Utdver
de atta parametergrupperna som finns som standard, finns en parametergrupp for flerpumps- och
flaktstyrning.

Applikationen har tva styrplatser pa I/O-plintarna. Styrplats A utgér pump- och flaktstyrningen,
medan styrplats B &r en direkt frekvensreferens. Styrplats valjs med ingang DINé.

Som framgar av namnet, anvands pump- och fldktautomatikapplikationen for styrning av pump- och
flaktdrifter. Den kan t ex anvandas for att minska matningstrycket i tryckstegringsstationer om det
uppmatta ingangstrycket faller under en gréns angiven av anvandaren.

Applikationen utnyttjar yttre kontaktorer for vaxling mellan motorer anslutna till frekvens-
omriktaren. Den automatiska vaxlingsfunktionen medger andring av startordningen for hjalp-
drifterna. Automatisk vaxling mellan 2 enheter (huvudenhet + 1 hjalpenhet) installs som standard-
varde, se kapitel 7.4.1.

e Samtliga in- och utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

Val av signalomrade for analoga ingangar

Overvakning av tva frekvensgranser

Overvakning av momentgrans

Overvakning av referensgrans

Programmering av sekundramper och S-formad ramp
Programmerbara start/stopp- och riktningsfunktioner
DC-bromsning vid start och stopp

Tre forbjudna frekvensomraden

Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens
Automatisk aterstart

Termiskt skydd och fastlasningsskydd for motor, fullt programmerbara: Fran, varning, fel
Underlastskydd for motor

Overvakning av in- och utgdngsfaser
Insomningsfunktion

Parametrarna i pump- och flaktkontrollapplikationen forklaras i kapitel 8 i denna handbok.
Forklaringarna ar ordnade efter parameterns individuella ID-nummer.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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7.2

Styr-1/0

Referensvarde fran

potentiometer OPT-A1
Plint Signal Beskrivning
r— ———— 1 +10V Utgéng for referensspanning Matningsspanning till potentiometer etc
[ 2 All+ Analog ingang, Spanningsingang for frekvensreferens
| spanningsomrade 0—10VDC
2-trads- |
X”'.‘.cg‘i”” L 3 All- 1/0-jord Jord for referens- och styrspédnningar
e e —— 4 Al2+ Analog ingang, Strémingang for frekvensreferens
- il B Al2- strémomrade 0—20mA
e :-}:::J_:: 6 +24V @| Utgdng for styrspannin Matningsspanning till givare etc, max 0.1 A
: g9ang p ] gssp guitg
I i———-| 7 |@® GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
|__/ _________ 8 DIN1 Start/StopP; Styrplats A (PID- Kontakt sluten = Start
| regulator) (programmerbar)
| / 9 DIN2 Forregling 1 Kontakt sluten = Forregling anvands
b —_—— ( . . . - .
| programmerbar) Kontakt 6ppen = Forregling anvands ej
|__/ _________ 10 DIN3 Forregling 2 Kontakt sluten = Férregling anvands
(programmerbar) Kontakt 6ppen = Forregling anvands ej
" CMA Gemensam for DIN 1—DIN 3 Anslut till GND eller +24V
T ———————————— 12 +24V @] Utgdng for styrspanning Matningsspénning till givare (se #6)
| r———- 13 |@ GND I/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
L / | 14 DIN4 Start/Stopp Styrplats B (Direkt | Kontakt sluten = Start
- TTTTrT——— frekvensreferens)
' |
| (programm.)
| / I 15 DINS Val av krypvarvtal Kontakt sluten = Krypvarvtal aktivt
== T T T T (programmerbar]
I / | 16 DIN6 Val av styrplats A/B Kontakt 6ppen = Styrplats A ar aktiv
| ____,_____ Kontakt sluten = Styrplats B &r aktiv
| 17 CMB Gemensam for DIN4—DINé Anslut till GND eller +24V
|
| | 18 AO1+ Utgangsfrekvens Programmerbar; se avsnitt 7.5.4.3, 7.5.4.4
} I 19 [ [ A01- | Analog utgéng och 7.5.4.5
| FEL | ® (GnD) Omréde 0—20 mA/R,, max 5000
. v I 20 DO1 Digital utgang Programmerbar
I _® | FEL Oppen kollektor, I<50mA, U<48 VDC
' OPT-A2
|
| I 21 RO1 j/ Reldutgang 1 | Programmerbar; se avsnitt 7.5.4.1.
} L————[ 22| Ro1 Hjalpdrift/Autovéxling 1
— 1
[ _|Z| ______ 23 RO1
24 RO2 j/ Reldutgang 2 | Programmerbar; se avsnitt 7.5.4.1.
20 ——— 1/ ————— 25 RO2 Hjalpdrift/Autovaxling 2
VAC ———+/ -————— 26| RO2 |—

Tabell 7-1. Forvald l/0-konfiguration for pump- och fldktautomatikapplika-
tion med anslutningsexempel [med 2-tradstransmitter/.

Mark: Se byglingsalternativ nedan. Mer

information i Vacon NX Anvandar-
handbok.

Byglingsblock X3:
Jordning av CMA och CMB

[®®] CMB ansluten till GND
[®®] CMA ansluten till GND

®[® | CMB isolerad frén GND
®[® | CMAisolerad frén GND

|E||§| CMB och CMA

Internt sammankopplade

= Leveransinstdlining
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230 VAC
22 VACON NXOPTA2 25
24vDC
RO1 RO2
12 9 DIN2 DIN3 ¢ 10
23 ]\ 26
Autom. © Mains Autom. O Mains
=, o / o
ST [ i s2 ufF ,
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 7_ . K2.1 K2 7-
K1 K11 K2 K2.1
NX12k105.dsf
M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains

Figur 7-1. 2-pumps autovéxling, principschema

230 VAC
VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1
24VDC  DIN2 DIN3 DIN4
10
12 9 1
22 VACON NXOPTB5 ¢ % ACON NXOPTB5 ¢ 28
23 26 2
A O Mains A O Mains A O Mains
st i - A A s2 i - \ 83 [ /. N
R « R
K3 K2 K1
K2 K1 | K2

K2.1 K2

Al
e
]

L] ~

L

K1 ki [ ke [ | ket [ ks [ ] ks [

NX12k106.dsf

M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains M3/Vacon M3/mains

Figur 7-2. 3-pumps autovaxling, principschema
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7.3 Styrsignallogik i pump- och flaktautomatikapplikationen

NX12<08 48

DINS®-
DIN6 ®-
DIN2®

Kryptavtal (programmart, par. 2.2.6.12)

Forregling 1 (programmerbar, par. 2.2.6.18)

Forregling 2 (programmerbar, par. 2.2.6.19)

DIN3®

.2.1.3 Feltbussrefereng

P.2.1.2 Panelreferens

P.2.1.1 /O-referens B

.2.1.4 PID-referens 2

.1.11 PID-referens 1

Al @

A2 &

DIN#@®
DIN#@

DIN1®

Al3
Al4

]
FFBProcessDataIN1)

-panelreferens
R3.4

PID-panelreferen
R3.5

(FBProcessDatalN3)

ng P

[Panelreferens R3]2

upp

ned otor
potentiometer| b

(programmerbar)

Referens fran feltbuss H

Start/Stopp fran faltbuss

[TiTat PID-panelreferens 2]

(par! 2.2.6.23)

Riktning fran faltbuss

Start; Plats A, progrr. par. 2.2.6.1
A

DIN4A®

DIN#Q

Start Plats B, progr. par2.2.6.2 5
/O reverse, par. 2.2.6.1ring

(programmerbar)

Berakning
avfrekvensref. _,__ [Areferens ]
T~———— och styrlogik
AterfSrvarde | PID for hjalpdrifter Autovaxling 1 RO1
2.21.9 Autovaxings- | (programmerbar)
C1J :ﬁﬂvands ej [ —logik Autovéxling RO2
2 = AlI2 (programmerbar)
3 =AI3
4 =Al4 ___wason
5 =Feltbuss T4/ A E
Aterfér.virde 2 ?]'?1- ”m-
0 = Anvands ej
1=Al1
2 =AI2
3 =AI3
4=Al4
5 =Feltbuss
[~ Artelerens |
P T 19 Krypvarvialsrefereng
B.T Styrplais]
' ! Intern
1P . frekvensreferens
L ]
| Feltbuss :
: !
! 1
! 1 A
! ) Aterstéliningsknapp
[ i
L 1
! 1
' ! Start/Stopp-knappar
| C_d___.
TSTOPP - Intern Start/Stopp | Stopknapp
* N aktiv, P3.6=1
) L >

| 3.3 Keypad d irectioni

[Kvittering fran faltbuss

i Intern reversering

>1

Intern felkvittering
—

A1 = PID referens (I/0O A); A2 = PID referens 2 (1/0 A); B = Direkt frekvensreferens (/0 B); K =
Panelreferens; F = Feltbussreferens

-

Figur 7-3. Styrsignallogik i pump- och flaktautomatikapplikationen
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7.4 Kort beskrivning av funktion och viktiga parametrar
7.4.1 Automatisk vixling mellan drifter [Autovixling, P2.9.24]

Funktionen Autovéxling tillater att start- och stoppordningen for drifter styrda av pump- och
flaktautomatik vaxlas med énskade intervall. Den av omriktaren varvtalsstyrda motorn kan ocksa
inga i den automatiska vaxlings- och forreglingssekvensen (par 2.9.25). Autovaxlingsfunktionen
mojliggor jamn fordelning av drifttiden pa motorerna och forhindrar t ex att en pump slutar fungera
pga for langa stopp i driften.

e Valj autovaxlingsfunktionen med parameter 2.9.24, Autovaxling.

e Den automatiska véxlingen &ger rum da tiden instéalld med parameter 2.9.26,
Autovéxlingsintervall, har l6pt ut och anvand kapacitet understiger nivan definierad med
parameter 2.9.28, Autovaxlingsniva.

e Motorer i drift stoppas och aterstartas enligt den nya ordningen.

e Externa kontaktorer styrda via frekvensomriktarens reldutgangar ansluter motorerna till
frekvensomriktaren eller till natet. Om den av frekvensomriktaren styrda motorn ingar i
autovéxlingssekvensen, styrs den alltid av den forst aktiverade relautgangen. De 6vriga relderna

som aktiveras senare styr hjalpdrifterna (se Figur 7-5 och Figur 7-6).

Parameter 2.9.24, Autovaxling

0 Autovaxling anvands ej
1 Autovaxling anvands

Den automatiska vaxlingen av start- och stoppordning aktiveras och appliceras pa antingen enbart
hjalpdrifterna eller pa hjalpdrifterna och huvuddriften, beroende pé installningen av parameter
2.9.25, Automatikval. Som standard aktiveras Automatisk vaxling for 2 enheter. Se Figur 7-1 och
Figur 7-5.

Parameter 2.9.25, Val av autovéxlings-/forreglingsautomatik

0 Automatik (autovaxling/forregling) anvands enbart for hjalpdrifterna
Huvuddriften forblir oforandrad. Darfor behovs natkontaktor endast for en hjalpdrift.
1 Alla drifter ingar i autovéxlings-/forreglingssekvensen

Huvuddriften ingar i automatiken och en kontaktor behdvs behovs for varje drift, fér anslutning till
antingen natet eller till frekvensomriktaren.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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Parameter 2.9.26, Autovaxlingsintervall

Efter att tiden definierad med denna parameter lopt ut, ager autovaxling rum om den
anvanda kapaciteten ligger under nivan definierad med parametrarna 2.9.28 (Auto-
véxlingsniva) och 2.9.27 (Max antal hjélpdrifter). Om kapaciteten dverstiger vardet for
parameter 2.9.28, sker autovaxling forst da kapacitetsbehovet sjunker under denna
grans.

e R&kning av tid aktiveras endast om start-/stoppbegéran ar aktiv vid styrplats A.
e Tidrakningen aterstélls efter att autovéaxlingen &gt rum eller om startkommando tas
bort vid styrplats A

Parametrar 2.9.27, Maximalt antal hjélpdrifter och
2.9.28, Autovéxlingsnivd

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska utforas.

Denna niva definieras enligt féljande:

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r mindre an vardet for parameter 2.9.27 kan
autovaxling aga rum.

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r lika med vardet for parameter 2.9.27 och
frekvensen for huvuddriften ar under vardet for parameter 2.9.28 kan autovaxling
agarum.

e Omvardet for 2.9.28 &r 0.0 Hz, kan autovaxling ske endast i vilolage (Stopp och
Insomning) oavsett vardet for parameter 2.9.27.

7.4.2 Forreglingsval [P2.9.23]

Denna parameter anvands for att aktivera férreglingsingangarna. Férreglingssignalerna kommer
fran motorernas arbetsbrytare. Signalerna (funktionerna) ansluts till digitala ingangar som
programmeras som férreglingsingangar med tillhérande parametrar. Pump- och flaktautomatiken
styr endast motorer med aktiva forreglingssignaler.

e Forreglingssignalerna kan anvéndas &ven da autovaxlingsfunktionen inte &ar
aktiverad

e Om forreglingssignalen for en hjalpdrift inte ar aktiv och en annan hjalpdrift ar
tillganglig, anvands den senare utan att frekvensomriktaren stoppas.

e Om forreglingssignalen for huvuddriften inte ar aktiv, stoppas samtliga motorer och
aterstartas med den nya ordningen.

e Om en forreglingssignal aterkommer under drift, arbetar automatiken enligt
parameter 2.9.23, Forreglingsval

0 Anvands ej
1 Uppdatering i stopplage

Forreglingar anvands. Den nya driften driften placeras sist i autovaxlingsordningen
utan att systemet stoppas. Daremot, om autovaxlingsordningen nu blir t ex [P1 > P3
- P4 > P2], sker uppdatering vid nésta stopp (autovéxling, insomning, stopp, etc]

-
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Exempel:
[P1 > P33 P4] 2 [P2 FORREGLAD] = [INSOMNING] = [P1 = P2 > P3 > P4]
2 Stopp & Uppdatering

Forreglingar anvands. Automatiken stoppar alla motorer omedelbart och aterstartar
dem i den nya ordningen

Exempel:
[P1 2 P2 > P4] > [P3 FORREGLAD] 2 [STOPP] = [P1 > P2 2 P3 > P4]

Se avsnitt 7.4.3, Exempel.

7.4.3 Exempel

Pump- och flaktautomatik med forreglingar och ingen autovaxling

Situation: En varvtalsstyrd motor och tre hjalpdrifter.
Parameterinstallningar: 2.9.1=3, 2.9.25=0
Forreglingssignaler anvands, autovaxling anvands inte.
Parameterinstallningar: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Forreglingssignalerna kommer fran de digitala ingangarna valda med parametrarna
2.2.6.181ill 2.2.6.21.
Styrning av hjalpdrift 1 (par. 2.3.1.27) tillats via forregling 1 (par. 2.2.6.18), hjalpdrift 2
(par. 2.3.1.28] via forregling 2 (par. 2.2.6.19) etc.

Forlopp: 1] System och den av omriktaren styrda motorn startas.

2] Hjalpdrift 1 startas da huvuddriften uppnar den instéllda startfrekvensen (par.
2.9.2).

3) Huvuddriften minskar varvtalet till stoppfrekvensen for hjalpdrift 1 (par. 2.9.3) och
borjar 0ka mot startfrekvensen for hjalpdrift 2, om nodvandigt

4) Hjalpdrift 2 startar da huvuddriften har uppnatt den installda startfrekvensen (par.
2.9.4).

5] Forreglingssignalen for hjalpdrift 2 tas bort. Eftersom hjalpdrift 3 star oanvand,
startas den for att ersatta hjalpdrift 2.

6] Huvuddriften dkar varvtalet till max eftersom flera hjalpdrifter inte finns
tillgangliga.

7)  Hjalpdrift 2 slas till pa nytt och placeras sist i startordningen, som nu ar 1-3-2.
Huvuddriften minskar varvtalet till den installda stoppfrekvensen. Startordningen
for hjalpdrifterna uppdateras antingen omedelbart eller vid nasta stopp
(autovéxling, insomning, stopp, etc) enligt par. 2.9.23.

8] Om ytterligare effekt kravs, 6kar huvuddriften varvtalet till maximal frekvens och
staller 100% utgangseffekt till systemets forfogande.

D& effektbehovet minskar, stoppas hjalpdrifterna i motsatt ordning (2-3-1; efter
uppdatering 3-2-1).

Pump- och flaktautomatik med forreglingar och autovaxling

Ovanstaende galler ocksa da autovéxlingsfunktionen anvénds. Utéver den dndrade och uppdaterade
startordningen ar andrad ordning for huvuddrifterna beroende av parameter 2.9.23.

_
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Férreglingar
Forr. 4 ;g{_,kN
Forr. 3 -,I:—:IQ‘,I&N
) TILL
Foérr. 2 FRAN 5| 7
) TILL ) :
Férr. 1 ERAN : :
rors LW | " Hjalpdrift 31 drift |
ela- :
styrning LRAN [ I Hjalpdrift 2 i drift

L — ; . Hjalpdrift 11 drift
oW " Huvuddrift i drift

Maxfrekvens
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7.5 Pump- och flaktautomatikapplikation — Parameterlistor

Pa foljande sidor aterfinns listor Gver parametrarna i respektive parametergrupper. Beskrivning av
parametrarna finns pa sidorna 123 till 210.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa mandverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Vérde vid leverans fran fabrik

Kund = Kundens egen installning

ID = ID-nummer for parametern (anvdnds med PC-Tools)

= Parametervarde kan andras endast med stoppad frekvensomriktare.
= Anvénd metoden Anslutning till Funktion [TTF]for dessa parametrar (se avsnitt
6.4)

7.5.1 Overvakningsvérden [manéverpanel: Meny M1)

Overvakningsvarden utgors av arvarden for signaler, status och uppmatta varden. De kan inte
redigeras.

Se Vacon NX Anvandarhandboken for ytterligare information. Notera att 6vervakningsvardena V1.18
till V1.23 ar tillgangliga endast i pump- och flaktautomatikapplikationen.

Kod Parameter Enhet ID Beskrivning

V1.1 Utgdngsfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 | Frekvensreferens till styrenhet

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motor speed in rpm

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axeleffekt

V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns axeleffekt

V1.7 Motorspanning \ 6

V1.8 DC-bryggans spanning \ 7

V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflanstemperatur

V1.10 Motorns temperatur % 9 Beraknad motortemperatur

V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13 | Allingéngsvarde

V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14 | Al2 ingangsvarde

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Statusen hos digitala ingéngar

V1.14 DIN4, DINS, DINé 16 | Statusen hos digitala ingangar

V1.15 Analog |y mA 26 | AOD1

V1.16 Analog ingang 3 V/mA 27 | AI3ingangsvarde

V1.17 Analog ingang 4 V/mA 28 | Al4ingangsvarde

V1.18 PID-referens % 20 | | % av maxfrekvens

V1.19 PID-aterféring % 21 | | % av max aterféringsvarde

V1.20 PID-avvikelse % 22 | | % av max avvikelse

V1.21 PID-utgang % 23 | | % av max utgangsvarde

V1.22 Hjalpdrifter i drift 30 | Antalet i drift varande hjalpdrifter

V1.23 Specialdisplay for aterféring 29 | Se parametrar 2.9.29 till 2.9.32

V1.24 | PT100 temperatur co | 42 | Hogstatemp.hosanvinda PTT00-
ingangar

G1.25 Driftvarden Visar tre valbara driftvarden

Tabell 7-2. Overvakningsvérden

-
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7.5.2 Grundparametrar [mandéverpanel: Meny M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f__, > motorns
P2.1.2 Maxfrekvens  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | Synkrona varvial, kontrol-
lera lamplighet for motor
och frekvensomriktare
p2.1.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 1,0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 1,0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1 x Iy 2xly A I 107
Motorns nominella NX2. 230V
P2.1.6 . 180 690 v NX5: 400V 110
spanning NX6: 690V
P2 17 Motorns nominella 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Kq.ntrollera motorns
frekvens markskylt
Forvalt varde galler for en
Motorns nominella 4-polig motor och en
P2.1.8 24 20000 rpm 1440 12 :
varvtal frekvensomriktare av
nominell storlek.
P2.1.9 Motorns r}ommella 0,1xly 2xly A I 113 | Avlas motorns markskylt.
strom
P20 | Motorns coso 030 | 100 0,85 120 | Kentrolleramotorns
markskylt
0=Al1 (#2-3)
1=Al2 (#4—5)
2=AI3
PID-regulatorns 3=Al4
P2.1.11 referenssignal 0 6 4 332 | 4=PID-ref frén
(styrplats A) panelstyrn.sida, par 3.4
5=PID-ref fran faltbuss
(FBProcessDatalN1)
6=Motorpotentiometer
p2.1.12 | PID-regulatorns 0,0 1000,0 % 100,0 118
forstarkning
P2.1.13 P'D'regfildatoms | 000 | 32000 s 1,00 119
P2.1.14 P'D'rgg_‘t"iftoms 0,00 10,00 s 0,00 132
Insomnings- Par.
P2.1.15 frekvens 0 212 Hz 10,00 1016
P2.1.16 Insomnings- 0 3600 s 30 1017
fordrojning
P2.1.17 | Uppvakningsniva 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Uppvakning vid under-
skriden uppvaknings-
niva (2.1.17)
1=Uppvakning vid dver-
skriden uppvaknings-
u Knings- niva (2.1.17)
P2.1.18 ppvaxnings 0 3 0 1019 | 2=Uppvakning vid under-
funktion .
skriden
uppvakningsniva (PID-
ref]
3=Uppvakning vid over-
skriden uppvaknings-
niva (PID- ref)
p2.1.19 | Krypvarvtals- 0,00 |Par.2.12| Hz 10,00 124

referens

Tabell 7-3. Grundparametrar G2.1

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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7.5.3 Ingéngssignaler
7.5.3.1  Grundinstallningar [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.1]

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
0=Al"
1=AI2
2=AI3
3=Al4

P2.2.1.1 Valavl/0- 0 7 0 343 | 4=Panelreferens

referens B -

5=Faltbussreferens

(FB SpeedReference])

6=Motorpotentiometer
7=PID-kontroller

Val av panel-

P2.2.1.2 .
styrningsreferens

0 7 4 121 | Som par 2.2.1.1

pp213 | Valavfaltbus- 0 7 5 122 | Som par 2.2.1.1

styrningsreferens
0=Al"

1=Al2

2=AI3

3=Al4

P2.2.1.4 PID-referens 2 0 7 7 371 | 4=PID-refer. 1 fran panel

5=Faltbussreferens
(FBProcessDatalN3)

6=Motorpotentiometer

7=PID-refer. 2 fran panel

PID-avvikelse, 0 1 0 340 O=Ingen invertering

P2.2.1.5 invertering 1=Invertering

PID-referensens Tid for andring av
pP2.2.1.6 . 0,0 100,0 s 50 341 | referensvarde fran 0% till
stigtid v

PID-referensens Tid for andring av
P2.2.1.7 - 0.0 100,0 s 5,0 342 | referensvarde frén 100%
falltid referc

0

0=Aterféringsvarde 1
1=Aterf.virde 1+Aterf.v. 2
2=Aterf.virde 1-Aterf.v. 2
3=Aterf.varde 1*Aterf.v. 2
0 7 0 333 | 4=Max(Atf.v. 1,Atf.v 2)
5=Min(Aterf.v 1, Aterf.v 2)
6=Medel(Atf.v 1, Atf.v 2)
7=Kvadratrot(Aterf.v 1) +
Kvadratrot(Aterf.v 2)

Val av

REEEs aterforingsvarde

0=Anvands ej

1=AI1 (styrkort)

2=A12 (styrkort)

P2.21.9 |Aterforingsingang 1 0 5 2 334 | 3=AI3

L=Al4

5=Faltbuss
(FBProcessDatalN2)

0= Anvands e]

1=AI1 (styrkort)

2=A12 (styrkort)

P2.21.10 |Aterforingsingang 2 0 5 0 335 | 3=AI3

L=Al4

5=Faltbuss
(FBProcessDatalN3)

,&terfb'ringsvérde 1

P2.2.1.11 S .
minimiskalning

-1600,0 1600,0 % 0,0 336 | 0=Ingen minimiskalning

,&terfb'ringsvérde 1

P2.2.1.12 L .
maximiskalning

-1600,0 1600,0 % 100,0 337 | 100=Ingen maximiskalning

-
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p2.2.1.13 | Aterforingsvarde 21 14000 | 14000 | % 0,0 338 | 0= Ingen minimiskalning
minimiskalning
p2.2.1.14 | Aterforingsvarde 21 14000 | 14000 | % 100,0 339 | 100=Ingen maximiskalning
maximiskalning
P2.2.1.15 Ramptid for 0,1 20000 | Hz/s 10,0 331
motorpotentiometer
Aterstéllning av 0=I°ngen aterstallning
motor- 1=Aterstallning vid stopp
P2.2.1.16 potentiometerns 0 2 1 367 oeller avstangning
frekvensreferens- 2=Aterstallning vid
minne avstangning
o oy 0O=Ingen aterstallning
Aterstallning av 2 oy .
motor- 1=Aterstallning vid stopp
P2.2.1.17 . 0 2 0 370 eller avstangning
potentiometerns ° Sy .
. 2=Aterstallning vid
PID-referensminne - .
avstangning
p2.2.1.18 | >kalningavB- 0,00 320,00 Hz 0,00 344 | 9zSkalning fran
referens, minimum >0=Skalat min.varde
p2.2.1.19 | SkalningavB- 0,00 320,00 Hz 0,00 345 | 0=Skalning fran
referens, maximum >0=Skalat min.varde
Tabell 7-4. Ingangssignaler, grundinstéllningar
7.5.3.2  Analog ingdng I [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.2]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.2.2.1 Al1 signalval 0 A1 377
P2.2.2.2 Al1 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Ingen filtrering
0=Signalomrade 0-100%*
P2.2.2.3 | Allsignalomrade 0 2 0 320 | 1=Signalomrade 20-100%*
2=Eget omrade
p2.2.2.4 | Allegen minimi= 1 14500 | 140,00 % 0,00 321
installning
p2.2.2.5 | All egen maximi-| 4455 | 140,00 % 100,00 322
installning
P22926 . _AI1 . 0 1 0 323 O=Ingen |nyerter|ng
signalinvertering 1=Invertering
Tabell 7-5. Ingéngssignaler, analog ingang 1
7.5.3.3  Analog inging 2 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.3]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.2.3.1 Al2 signalval 0 A2 388
P2.2.3.2 Al2 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 329 | O=Ingen filtrering
0=0—20 mA*
P2.2.3.3 Al2 signalomréde 0 2 1 325 | 1=4—20 mA*
2=Eget*
P2.23.4 | AlZegenminimi- 44000 | 160,00 % 0,00 326
installning
p2.235 | AlZegenmaximi- | 4500 | 140,00 % 100,00 327
installning
P2.2.3.6 | AI2 signalinvertering 0 1 0 308 | O=Ingen invertering
1=Invertering

Tabell 7-6. Ingéngssignaler, analog ingang 2

*Kom ihag att placera byglarna i block X2 p3
motsvarande satt. Se NX-Anvandarhandboken
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7.5.3.4  Analog ingang 3 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.4]
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
P2.2.4.1 Al3 signalval 0 0.1 141
P2.2.4.2 Al3 filtertid 0,00 10,00 S 0,10 142 | O=Ingen filtrering
0=0—20 mA
P2.2.4.3 Al3 signalomrade 0 2 1 143 | 1=4—20 mA
2=Eget
p2.2.4.4 | A3 egEnmMInNimi= 44000 | 140,00 % 0,00 144
installning
p2.2.45 | AlBegenminimi- 4 .00 | 16000 | % | 100,00 145
installning
P2.2.4.6 | Al3 signalinvertering 0 1 0 151 O=Ingen |nyerter|ng
1=Invertering
Tabell 7-7. Ingéngssignaler, analog ingang 3
7.5.3.5  Analogingdng 4 [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.5]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.2.5.1 Al4 signalval 0 0.1 152
P2.2.5.2 Al4 filtertid 0,00 10,00 S 0,10 153 | 0=Ingen filtrering
0=0—20 mA
P2.25.3 Al4 signalomrade 0 2 1 154 | 1=4—20 mA
2=Eget
p2.2.5.4 | A4 egenminimi= 140600 | 140,00 % 0,00 155
installning
p2.2.5.5 | Alegenmaximi- g0 | 140,00 % 100,00 156
installning
P2.2.5.6 | Al4 signalinvertering 0 1 0 142 | 9=Ingen invertering
1=Invertering

Tabell 7-8. Ingangssignaler, analog ingang 4

*Kom ih&g att placera byglarna i block X2 pd
motsvarande satt. Se NX-Anvandarhandboken
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7.5.3.6  Digitala ingdngar [mandverpanel: Meny M2 2 G2.2.4]
Kod Parameter Min Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.2.6.1 Startsignal A 0 Al 423
P2.2.6.2 Startsignal B 0 A4 424
Styrplats A (6ppen kontakt)
P2.2.6.3 Val av styrplats A/B 0 A6 425 | Styrplats B (sluten
kontakt)
P2.2.6.4 Externt fel (slutn) 0 0.1 405 | Ext. fel visas (sluten kont)
P2.2.6.5 Externt fel (brytn) 0 0.2 406 | Ext. fel visas (6ppen kont)
P2.2.6.6 Frigivning 0 0.2 407 | Motorstart mojlig (sl.k.)
. Acc./Ret.tid 1 (6ppen kont)
P2.2.6.7 Val av acc.-/ret.tid 0 0.1 408 Acc./Ret.tid 2 (sluten kont)
. . . Tvingad styrplats 1/0-plint
P2.2.6.8 Styrning fran 1/0-plin 0 0.1 409 (sluten kontakt]
Tvingad styrplats
P2.2.6.9 Styrning fran panel 0 0.1 410 | manoverpanel (sluten
kontakt)
- . o e . Tvingad styrplats faltbuss
P2.2.6.10 Styrning fran faltbuss 0 0.1 411 (sluten kontakt]]
Riktn fram (Gppen kontakt)
Gl LI Y i e Riktn back [sluten kontakt)
Krypvarvtal vald for frek-
P2.2.6.12 Krypvarvtal 0 A5 413 | vensreferens (sluten
kontakt)
P2.2.6.13 Feldterstallning 0 0.1 414 | Alla fel aterstalls (sl.k.)
P2.2.6.14 Acc./Ret forbjuden 0 0.1 415 | Acc/Ret forbjuden (sl.k.)
P2.2.6.15 DC-bromsning 0 0.1 416 | DC-bromsning aktiv (sl.k.)
Motorpotentiometer- Mot.pot.referens minskar
AL referens NED Y i 417 (sluten kontakt)
Motorpotentiometer- Mot.pot.referens ckar
P2.2.6.17 referens UPP 0 0.1 418 (sLK)
P29618 Au?ovaxll_ng 1 0 A2 426 Aktiverad vid sluten
Forregling kontakt
P29 619 Au?ovaxll_ng 2 0 A3 427 Aktiverad vid sluten
Forregling kontakt
P2 9 6.20 Au?ovaxll_ng 3 0 01 428 Aktiverad vid sluten
Forregling kontakt
P2 9 621 Au?ovaxll_ng 4 0 01 429 Aktiverad vid sluten
Forregling kontakt
P22 622 Autﬂovaxll.ng 3 0 01 430 Aktiverad vid sluten
Forregling kontakt
Viljs med 2.1.11 (6.k.)
P2.2.6.23 PID-referens 2 0 0.1 431 Viljs med 2.2.1.4 [sLk]

Tabell 7-9. Ingéngssignaler, digitala ingangar

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com
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7.5.4 Utgangssignaler
7.5.4.1  Digitala utgangssignaler [manéverpanel: Meny M2 2. G2.3.1]

Kod Parameter Min Default Kund 1D Anmarkning
P2.3.1.1 Driftklar 0 0.1 432
P2.3.1.2 Drift 0 0.1 433
P2.3.1.3 Fel 0 Al 434
P2.3.1.4 Inverterat fel 0 0.1 435
P2.3.1.5 Varning 0 0.1 436
P2.3.1.6 Externt fel 0 0.1 437
P2.3.1.7 Referensfel/-varning 0 0.1 438
P2.3.1.8 Overtemperaturvarning 0 0.1 439
P2.3.1.9 Back 0 0.1 440
P2.3.1.10 Odnskad rorationsriktning 0 0.1 441
P2.3.1.11 Vid varvtal 0 0.1 442
P2.3.1.12 Krypvarvtal 0 0.1 443
P2.3.1.13 Extern styrplats 0 0.1 Lbk
P2.3.1.14 Extern bromsstyrning 0 0.1 445
P2.3.1.15 Extern bromsstyrning, inverterad 0 0.1 446
P2.3.1.16 | vernvakning av 0 0.1 447

utgangsfrekvensgrans 1
P2.3.1.17 | vernvakning av 0 0.1 448
utgangsfrekvensgrans 2
P2.3.1.18 Overvakning av referensgrans 0 0.1 449
P2.3.1.19 Overvakning av temperaturgrins 0 0.1 450
P2.3.1.20 Overvakning av momentgréns 0 0.1 451
P2.3.1.21 Termiskt skydd av motor 0 0.1 452
P23.1 22 Overvakning av gréns for 0 01 463
analog ingang
P2.3.1.23 Aktivering av motorreglering 0 0.1 454
P2.3.1.24 Faltbussdata till DO/RO 0 0.1 455
P2.3.1.25 Faltbussdata till DO/RO 0 0.1 456
P2.3.1.26 Faltbussdata till DO/RO 0 0.1 457
P2.3.1.27 Autovéxling 1/ Styrning hjalpdrift 1 0 B.1 458
P2.3.1.28 Autovéxling 2/ Styrning hjalpdrift 2 0 B.2 459
P2.3.1.29 Autovéxling 3/ Styrning hjalpdrift 3 0 0.1 460
P2.3.1.30 Autovéxling 4/ Styrning hjalpdrift 4 0 0.1 461
P2.3.1.31 Autovaxling 5 0 0.1 462

Tabell 7-10. Utgangssignaler, digitala utgangar
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7.5.4.2  Begransningar [mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.4]
Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
Overvakning av 0O=Ingen grans
P2.3.2.1 utgangsfrekvens- 0 2 0 315 | 1=0verv av lag grans
grans 1 2=0verv av hég grans
Utgangsfrekvens-
P2.3.2.2 ~grans 1; 0,00 320,00 Hz 0,00 316
Overvakat varde
Overvakning av O=Ingen gréns
P2.3.2.3 | utgéngsfrekvens- 0 2 0 346 | 1=Overv av lag gréans
grans 2 2=0verv av hég grans
Utgangsfrekvens-
P2.3.2.4 grans 2; 0,00 320,00 Hz 0,00 347
Overvakat varde
Overvakning av 0=Anvénds ¢
P2.3.2.5 g 0 2 0 348 | 1=0verv av &g gréns
momentgrans - . -
2=0verv av hog gréns
p2.3.2.6 |, Moment- -300,0 | 3000 % 100,0 349
overvakningsvarde
Overvakning av 0= Anvinds ej
P2.3.2.7 9 0 2 0 350 | 1=L&g grans
referensgrans . -
2=Hdg grans
pp328 |  Referens 0,0 100,0 % 0,0 351
overvakningsvarde
pp.3.29 |Fordroining extern 0.0 100,0 s 05 352
broms fran
P2.3.2.10 |Fordréining extern 0.0 100,0 s 1,5 353
broms till
Temperatur- 0= Anvands ej
P2.3.2.11 emperat 0 2 0 354 | 1=L&g grans
dvervakning . -
2=Hog grans
p23.212 |, lemperatur- 10 100 °C 40 355
overvakningsvarde
P23.2.13 Overvakad 0 3 0 a7z | O=A!T
analogingang 1=A12
Overvakning av 0=Ingen grans
P2.3.2.14 analog 0 2 0 373 1=Qvervavl§g grans
ingdngsgréns 2=0verv av hog gréns
Analogingangsover-
P2.3.2.15 [vakning, dvervakat 0,00 100,00 % 0,00 374

varde

Tabell 7-11. Utgangssignaler, begrénsningar
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7.5.4.3  Analog utgéng I [mandverpanel: Meny M2 2 G2.3.3]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.3.3.1 Analog 0 Al 4k
utgangssignal
0=Anvands ej
1=Utgangsfrekv (0—f .}
2=Frekv.referens (0—f,,)
3=Motorvarvtal (0—
Motorns nom. varvtal
4=Utgangsstrom (0-1, o)
5=Motormoment (0-T, o)
L 6=Motoreffekt (0—P yo10r)
P2.3.3.2 F””k“z[‘ ;Onr analog | 14 1 307 | 7=Motorspann. (0-Unyy.)
gang 8=DC-bryggans spanning
[O_UnMotor]
9=PID-reg ref.varde
10=PID-reg aterf.varde 1
11=PID-reg aterf.varde 2
12=PID-reg avvikelse
13=PID-reg utgang
14=PT100-temperatur
Analog utgang ~ . .
P2.3.3.3 filtertid 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Ingen filtrering
P2 334 Ar_1alog utgang 0 1 0 309 0=Not inverted
invertering 1=Inverted
pp.335 | Analogutgang 0 1 0 310 | 0=0mA
minimum 1=4 mA
P2.3.3.6 Analog utgang 10 1000 % 100 311
skala
P2.3.3.7 Analog utgang -100,00 | 100,00 % 0,00 375
offset
Tabell 7-12. Utgangssignaler, analog utgéng 1
7.5.4.4  Analog utgéng 2 [mandverpanel: Meny M22 G2.3.4]
Code Parameter Min Max Unit Default Cust ID Note
P2.3.4.1 Aoy 0 0.1 471
utgangssignal 2
p2.3.4.2 |Funktion foranalog 0 14 0 472 | Se par 2.3.3.2
utgang 2
P2343 | Analogutgang? 0,00 10,00 s 1,00 473 | D=Ingen filtrering
filtertid
P23.44 Anglog utggng 2 0 1 0 474 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
P23.45 | Analogutgang? 0 1 0 475 | 90 mA
minimum 1=4 mA
P23.4¢6 | Analegutgang2 10 1000 % 100 476
skala
P2347 | Analeguteang2 1 46500 | 100,00 % 0,00 477
offset

Tabell 7-13. Utgangssignaler, analog utgéng 2
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Kod Parameter Min Max Enhet | Fdrvalt Kund 1D Anmarkning
P2.3.5.1 AUE 0 0.1 478
utgangssignal 3
p2.352 |Funktion foranalog 0 14 0 479 | Se par. 2.3.3.2
utgang 3
p2353 | Analogutgang3 0,00 10,00 s 1,00 480 | O=Ingen filtrering
filtertid
P2 354 Anglog utggng 3 0 1 0 481 0=Ej inverterad
invertering 1=Inverterad
pp.355 | Analogutgang3 0 1 0 4g2 | 9=0mA
minimum 1=4 mA
p2354 | Analogutgang3 10 1000 % 100 483
skala
pp357 | Analoguteang3 1 45000 | 100,00 % 0,00 484
offset

Tabell 7-14. Utgangssignaler, analog utgéng 3

7.5.5 Frekvensomriktarens styrparametrar [mandverpanel: Meny M2 > G2.4]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Form ramp 1 0,0 10,0 s 0,1 500 »0=S-formad ramptid
O=Linjar
P2.4.2 Form ramp 2 0,0 10,0 s 0,0 501 »0=S-formad ramptid
P2.4.3 | Accelerationstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Sparrad
1=Anvand och testad
under drift
2=Extern bromschopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3-Anvand och testad i
driftklart tillstand
4=Anvand under drift
(ingen test)
. 0=Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 1 0 505 1= Flygande start
0=Utrullning
1=Ramp
P2.47 |  Stoppfunktion 0 3 0 504 | 2=Ramp+Utrullning vid
borttagen frigivning
3=Utrullning + Ramp vid
borttagen frigivning
P2.4.8 DC-bromsstrom 0,00 I A 0,7 x I 507
p2.4.9 | DC-bromsningstid | q4q | 4o00 | s 0,00 508 | 0=DC-broms frén vid stopp
vid stopp
Frekvens for start av
P2.4.10 [DC-bromsning under 0,10 10,00 Hz 1,50 515
stoppramp
P2.4.11 DC-bromstid 0,00 | 60000 | s 0,00 516 | 0=DC-broms fran vid start
vid start
P2.412 |  Flédesbroms 0 1 0 520 ?jlﬁ’”
P2.4.13 | Flodesbromsstrom 0,00 I A I, 519

Tabell 7-15. Omriktarens styrparametrar, G2.4

_
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7.5.6 Forbjudna frekvenser [mandverpanel: Meny M2 2 G2.5)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning

pp.5.q |Forbludetirekvens| g 00 | 35000 | HZ 0,00 509 | 0=Anvinds ej
omrade 1; Lag gréans

pp.5p |Forbludetfrekvens- | 0q 1 550 o Hz 0,00 510 | 0=Anvands ej
omrade 1; Hog grans

pp53 |Forbjudetirekvens-| g gy | 35509 Hz 0,00 511 | 0=Anvinds ej
omrade 2; Lag grans

pp.5.4 |FOrbludetfrekvens- | 0q 1 550 o9 Hz 0,00 512 | 0=Anvands ej
omrade 2; Hog grans

pp.55 |Forbludetirekvens | 0q 1 350 o Hz 0,00 513 | 0=Anvands e]
omrade 3; Lag grans

pp.5.e |FOrbludetirekvens )0 1 350 o Hz 0,00 514 | 0=Anvands ej
omrade 3; Hog grans

P2.5.7 Forbjuden acc./ 0,1 10,0 X 1,0 518
ret.ramp; Skalning

Tabell 7-18. Parametrar for forbjudna frekvenser, G2.5

7.5.7 Motorkontrollparametrar [manéverpanel: Meny M2 3 G2.6]
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
P2.6.1 Reglermetod 0 1 0 g0 | 9=Frekvensstyrning
1=Varvtalsreglering
. . 0=Anvands €]
P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Autom.momentmaxim.
O=Linjart
Val av U/f- 1=Kvadratiskt
21CH forhallande 0 3 0 108 2=Programmerbart
3=Linjart m. flodesoptim.
P2.6.4 Faltforsvagnings- 8,00 320,00 Hz 50,00 602
punkt
Spanning vid n% X U, ot
P2.6.5 faltforsvagnings- 10,00 200,00 % 100,00 603 | Parameterns maxvarde =
punkt par 2.6.7
U/f-kurvans par.
P2.6.6 mittpunktsfrekvens 0.00 P2.6.4 Hz 50,00 604
P2.6.7 _ Uff-kurvans 0,00 100,00 % 100,00 605 | n%x U,
mittpunktsspanning
poelg  |Vt9engsspanningvid| g 44 40,00 % | Varierar 606 | n%x U,
nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1,0 Varierar kHz Varierar 601 S.? Tabell 8-13 for precisa
varden
Overspannings- 0=Av
P2.6.10 o pulatorg 0 2 1 607 | 1=P3& (utan ramp)
9 2=Pa (med ramp)
P2 6.11 Underspannings- 0 1 1 408 0=Anv§nds ej
regulator 1=Anvands

Tabell 7-17. Motorkontrollparametrar, G2.6
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7.5.8 Skyddsfunktioner [manéverpanel: Meny M2 2 G2.7)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmaérkning
0=Ingen reaktion
1=Varning

. o 2=Varning+Foreg frekv
P2.7.1 |Reaktion pa referensfel 0 5 4 700 3=Vrng+Forv frekv 2.7.2
4=Fel,stopp enl 2.4.7
5=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.2 Frekvens vid 0,00 | Par.2.1.2| Hz | 0,00 728
referensfel
P2.7.3 |Funktion vid externt fel 0 3 2 701 | O=Ingen atgard
1=Varning
P2.7.4 |Fasdvervakning ingéng 0 3 0 730 | 2=Fel, stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
Funktion vid O=Felet sparas i historiken
P2.7.5 underspanningsfel 0 1 0 727 1=Felet sparas €]
P2.7.6 |Fasovervakning utgang 0 3 2 702 | O=Ingen atgard
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 | 1=Varning
P2.7.8 |Termiskt motorskydd 0 3 2 704 | 27Fel stoppent24.7
3=Fel,stopp genom utrulln
Faktor for motorns
pP2.7.9 omgivnings- -100,0 100,0 % 0,0 705
temperatur
p2.7.10 | Faklorfor motorns 0,0 150,0 % | 400 706
kylning vid nollvarvtal
p2.7.11 | Motorns termiska 1 200 min | Varies 707
tidskonstant
Motorns o
P2.7.12 driftférhallande 0 100 %o 100 708
0=Inget skydd
o . 1=Varning
P2.7.13 Fastlasningsskydd 0 3 1 709 2-Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.14 Fastldsningsstrém 0,00 2xly A Iy 710
P2.7.15 Tidsgrans for 1,00 120,00 s 15,00 711
fastlasning
p2.7.16 | Trekvensgrans for 1,0 | Par.2.12| Hz 25,0 712
fastlasning
0=Inget skydd
1=Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2-Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
Underlastskydd, last
P2.7.18 i faltfor- 10 150 % 50 74
svagningsomrade
p2.7.19 | Underlastkurvavid 5,0 150,0 % 10,0 715
nollfrekvens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2 600 s 20 716
0=Inget skydd
Reaktion pa 1=Varning
P2.7.21 termistorfel 0 3 2 732 2=Fel,stopp enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.22 ?gﬁﬁﬂzgfgf 0 3 2 733 | Se P2.7.21
P2.7.23 Reaktion pa 0 3 2 734 | Se P2.7.21
kortplatsfel
P2.7.24 Antal PTT00- 0 3 0 739
ingangar

_
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Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt | Kund ID Anmarkning
0O=Ingen atgard
Funktion vid 1=Varnin
P2.7.25 PT100-fel 0 3 2 740 2=Fel,st0%p enl 2.4.7
3=Fel,stopp genom utrulln
P2.7.26 |PT100: Varningsgrans -30,0 200,0 ce 120,0 741
P2.7.27 PT100: Felgréns -30,0 200,0 co 130,0 742

Tabell 7-18. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7

7.5.9 Automatisk dterstart [mandverpanel: Meny M2 > G2.8/

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.8.1 Vantetid 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start

2=Enligt par 2.4.6

Antal forsok efter

P2.8.4 underspannings- 0 10 1 720
utlosning
Antal forsok efter
P2.8.5 dverspannings- 0 10 1 721
utlésning
P2.8.6 Antal forsok efter 0 3 1 799

overstromsutlosning
P2 8.7 Ant&_]l forsok efter 0 10 1 793
utlosning pga referens

Antal forsok efter

P2.8.8 utlosning pga 0 10 1 726
motortemperatur
P2.8.9 Antal forsok efter ut- 0 10 0 795

losning pga externt fel
Underlastfel,
antal forsok

P2.8.10 0 10 0 738

Tabell 7-19. Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

-
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7.5.10  Pump- och fléktstyrningsparametrar [manéverpanel: Meny M2 > G2.9)
Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmarkning
P2.9.1 Antal hjalpdrifter 0 4 1 1001
P92 | Startfrekvens, Par. | 32000 | Hz | 51,00 1002
o hjalpdrift 1 2.9.3 ' '
Stoppfrekvens, Par.
P2.9.3 hjalpdrift 1 211 Par.2.9.2 Hz 10,00 1003
Startfrekvens, Par.
P2.9.4 hilpdrift 2 295 320,00 Hz 51,00 1004
Stoppfrekvens, Par.
P2.9.5 hjalpdrift 2 211 Par.2.9.4 Hz 10,00 1005
Startfrekvens, Par.
P2.9.6 hialpdrift 3 297 320,00 Hz 51,00 1006
Stoppfrekvens, Par.
P2.9.7 hjalpdrift 3 211 Par.2.9.6 Hz 10,00 1007
Startfrekvens, Par.
P2.9.8 hialpdrift 4 299 320,00 Hz 51,00 1008
Stoppfrekvens, Par.
P2.9.9 hjalpdrift 4 911 Par.2.9.8 Hz 10,00 1009
pp9.qp | Startfordrojning, | 4 300,0 s 4,0 1010
hjalpdrifter
pp.9.11 | Stoppfordrojning, | 300,0 s 2.0 1011
hjalpdrifter
Referenssteg, o
P2.9.12 hilpdrift 1 0,0 100,0 %o 0,0 1012
Referenssteg, o
P2.9.13 hjlpdrift 2 0,0 100,0 %o 0,0 1013
Referenssteg, o
P2.9.14 hjalpdrift 3 0,0 100,0 %o 0,0 1014
Referenssteg, o
P2.9.15 hilpdrift 4 0,0 100,0 %o 0,0 1015
P2.9.16 ig'?bfig:éalfr‘f; 0 1 0 1020 | 1=PID-reg forbikopplad
0=Anvands ej
1=AI
Val av analog ingang 2=A12
P2.9.17 f5r trvekmatnin 0 5 0 1021 | 3=AI3
y g 4=Al4
5=Faltbussignal
(FBProcessDatalN3)
P2.9.18 '”Ejg%s’r:ry]gk 0.0 100,0 % 30,00 1022
P2.9.19 '”?:;gitarnygk 0.0 100,0 % 20,00 1023
P2.9.20 Utgdngstryckfall 0,0 100,0 % 30,00 1024
Frekvenssanknings- 0=Ingen fordrojning
P2.9.21 f8rdrdinin 0,0 300,0 s 0,0 1025 | 300=Varken frekvens-
Jning sankning eller -hdjning
Frekvenshojnings- 0=Ingen fordrojning
P2.9.22 8 rdrdinin 0,0 300,0 s 0,0 1026 | 300=Varken frekvens-
Jning sankning eller -hdjning
0=F&rreglingar anvands
ej
1=Satt ny forregling sist;
P2.9.23 Férreglingsval 0 2 1 1032 uppdatera ordning
efter varde pa par
2.9.26 eller stopp
2=Stoppa och uppdatera
ordning omedelbart
P2.9.24 Autovaxling 0 1 1 1027 | O=Anvands €]

1=Autovaxling anvands
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P2.9.25

Val av autovaxlings-
och
forreglingsautomatik

1028

0=Endast hjalpdrifter
1=Samtliga drifter

P2.9.26

Autovaxlingsintervall

0,0

3000,0

48,0

1029

0,0=TEST=40s

P2.9.27

Autovaxling;
Maximalt antal
hjalpdrifter

1030

P2.9.28

Frekvensgrans for
autovaxling

0,00

par.2.1.2

Hz

25,00

1031

P2.9.29

Aterfb’ringsvérde
specialdisplay
minimum

30000

1033

P2.9.30

Aterf'dringsvérde
specialdisplay
maximum

30000

100

1034

P2.9.31

,&terfbringsvérde
specialdisplay
decimaler

1035

P2.9.32

Enhet for
specialdisplay av

faktiskt varde

28

1036

Se sida 201.

Tabell 7-20. Parametrar for pump- och flaktstyrning

7.5.11

Panelstyrning [manéverpanel: Meny M3]

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se

Panelstyrningsmenyn i Vacon NX Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund 1D Anmarkning
1=1/0-plint
P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2=Panel
3=Faltbuss
Par.
R3.2 Panelreferens 211 Par.2.1.2 Hz
P3.3 Riktning (pa panel) 0 1 0 123 ? z g;akrgtat
R3.4 PID-referens 1 0,00 100,00 % 0,00
R3.5 PID-referens 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Begransad funktion hos
stoppkna
R3.6 Stoppknapp 0 ! 1 14 1=Sto§§kna§§en fungerar
alltid

Tabell 7-21. Panelstyrningsparametrar, M3

7.5.12

Systemmeny [manéverpanel: Meny Mé]

For parametrar och funktioner relaterade till frekvensomriktarens allmanna anvéandning, sdsom val
av applikationer och sprak, kundanpassade parameterset eller information om hardvara och
programvara, se Vacon NX Anvandarhandboken.

7.5.13

Tilldggskort [mandverpanel: Meny M7])

Meny M7 visar vilka tillaggs- och optionskort som finns anslutna till styrkortet och till korten
relaterad information. For ytterligare information, se Vacon NX Anvandarhandboken.

-
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8.

BESKRIVNING AV PARAMETRAR

Pa de foljande sidorna finner du parameterbeskrivningarna ordnade efter parameterns individuella
ID-nummer. Ett skuggat parameter-ID-nummer (t.ex. 478 Motor potentiometer UP) anger att 7TF
programmeringsmetoden ska tillampas pa denna parameter (se kapitel 6.4).

Vissa parameternamn atfoljs av en nummerkod som anger de "All in One"-applikationer dar para-
metern ingar. Om ingen kod visas ar parametern tillganglig i alla applikationer Se nedan. De para-
meternummer under vilka parametern finns vid olika applikationer anges ocksa.

NOWN

107
102

103
104

105
106

107
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Grundapplikation 5 PID-regleringsapplikation
Standardapplikation 6 Multifunktionsapplikation
Lokal-/Fjarrapplikation 7 Pump- och fldktapplikation
Konstanthastighetsapplikation

Minfrekvens 2.1,2.1.1)

Maxfrekvens (2.2,2.1.2]

Definierar frekvensomriktarens gransfrekvenser.

Storsta varde for parametrarna 2.1 och 2.2 ar 320 Hz.

Programvaran kontrollerar automatiskt vardena for parametrarna ID105, ID106, och
ID728.

Accelerationstid 1
Retardationstid 1

(2.3 2.1.3]
(2.4,2.1.4]

Dessa varden anger tiden som kravs for utfrekvensen att 6ka fran noll till installd

maxfrekvens, och pa motsvarande satt minskning fran maxfrekvens till noll (par. ID102).

1246 (2.18 2.1.14, 2.1.15]
1246 [(2.719, 21.15 2.1.16)

Konstant varvital 1
Konstant varvtal 2

Parametervarden begransas automatiskt inom intervallet min- och maxfrekvenserna
(par.1D101, ID102).

Observera anvandningen av TTF-programmeringsmetoden i
universalregleringsapplikationen. Se parametrar ID419, ID420 and ID421.

Varvtal Val av konstant Val av konstant
varvtal 1 (DIN4) varvtal 2 (DIN5)
Basvarvtal 0 0
ID105 1 0
ID106 0 1
Tabell 8-1. Konstant varvtal
Stréomgréns (2.5, 2.1.5]

Denna parameter bestammer den hogsta strom som frekvensomriktaren kan mata ut
till motorn. Omradet for parametervéardena varierar mellan omriktartyper. N&r detta
varde &ndras raknas Fastlasningsstrommen (ID710) automatiskt till att motsvara 90% av
stromgransen.

_
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108

-

Val av U/f-forhdllande 234567 (2.6.3)

Linjart:
0

Kvadratiskt:
1

Motorspanningen andras linjart med frekvensen i omradet med konstant
flode fran 0 Hz till faltforsvagningspunkten (normalt motorns mark-
frekvens) da nominell spanning laggs ut till motorn. Linjart U/f-forhallan-
de bor anvandas i applikationer med konstant momentbehov. Denna for-
valda instéllning bér anvdndas om speciellt behov av en annan install-
ning inte foreligger

Motorspanningen andras med frekvensen efter en kvadradisk kurvform |
omradet fran 0 hz till faltférsvanningspunkter dd nominell spanning léaggs
ut till motorn. Under faltfrsvagningspunkter gar motorn under-
magnetiserad och producerar lagre moment och lagre elektromekaniskt
missljud. Kvadratiskt U/f-forhallande kan anvandas i applikationer dar
lastens momentbehov ar proportionellt mot kvadraten pa varvtalet, t ex i
centrifugalflaktar och pumpar.

A U[V]
Un —F—.. - _|t_ — { —————————————

Orvalt: motorns 316 P—
ID603 nominella spanning : gsmgrsvagnmgs

|

I

|

|

|

I

|

Linjar |

I

|

|

|

|

Kvadratisk
Foérvalt: motorns
, nominella frekvens
!
I

f[Hz]

NX12K07

Figur 8-1. Linjar och kvadratisk andring av motorspdnning

Programmerbar U/f-kurva:
2 U/f-kurvan kan programmeras med tre olika punkter. Programmerbar U / f-
kurva kan anvandas om ovriga installningar inte tacker applikations behov.

A UV]

Un oo
1D603 Forvalt.: motorns

; orns ' Faltférsvagnings-
nominella spanning ! punkt

ID605
(Férv.10,0%]

| Férvalt: motorns
D606 , nominella frekvens
(F6rv.1,3%) . !

ID604 D602

(Forv. 5,0 Hz) NX12K08

f[Hz]

Figur 8-2. Programmerbar U/f-kurva
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109

110

1177

112

113
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Linjart med flodesoptimering:

3 Frekvensomriktaren soker efter minsta motorstrom for att spara energi,
minska stérningsnivan och ljudet. Denna funktion kan anvandas i
applikationer med konstant motorbelastning, sdsom flaktar, pumpar etc.

U/f-optimering (2.13 2.6.2)

Automatisk Motorns spdnning dndras automatiskt, vilket far motorn att avge ett

momentokning tillrdckligt vridmoment for att starta och ga vid laga frekvenser.
Spanningsokningen beror pa motorns typ och effekt. Automatisk
spanningsokning kan anvandas vid applikationer dar startmomentet
ar hogt pa grund av startfriktion, t.ex. vid transportband.

EXEMPEL.:

Vilka andringar behdvs for att starta med last fran 0 Hz?

. Stall forst in motorns nominella vérden (parametergrupp 2.1).
Alternativ 1: Aktivera Automatisk momentmaximering.

Alternativ 2: Programmerbar U/f kurva

For att f& moment maste man stélla in spanningen vid nollfrekvens (par 2.6) och
mittpunktsspéanningen/ -frekvensen. Detta garanterar att motorn far tillrackligt strom
vid laga varvtal.

Ge forst par. ID108 vardet 2 (Programmerbart U/f-forhallande). Oka darefter
Spanningen vid nollfrekvens (ID606) for att fa tillracklig strom vid nollvarvtal. Satt sedan
mittpunktsspanningen (ID605) till 1.4142*P2.6.8 och mittpunktsfrekvensen (ID604] till
ID606/100%*ID111.

MARK! | applikationer med hégt moment och laga varvtal 3r overhettning av
motorn sannolik. Om motorn ska ga en ldngre tid under dessa forhallan-
den, maste sérskild hdnsyn tas till motorns kylning. Anvand extern
kylning av motorn om den tenderar att bli for varm.

Motorns markspénning (2.6, 2.1.6/

Detta varde U framgar av motorns markskylt. Denna parameter bestdmmer spanningen

vid faltférsvagningspunkten (ID603) till 100% * U, o0 Mark aven den anvénda D-/stjarn-
kopplingen.

Motorns mérkfrekvens (2.7, 2.1.7]

Detta varde f, framgar av motorns markskylt. Denna parameter satter automatiskt
faltforsvagningspunkten (ID602) till samma varde.

Motorns markvarvtal (2.8 2.1.8/

Detta varde n  framgar av motorns markskylt.

Motorns mérkstrom (29 21.9)

Detta varde | framgar av motorns méarkskylt.

_
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117 Val av I/O-referens 12346 (2.14,2.1.11)

Definierar vilken kélla for frekvensbérvardet som ska valjas da styrning sker via 1/0-
anslutningarna.

1till 4

0 Analog volt ref. Analog volt. ref.
Klammorna 2-3 Klammorna 2-3

1 Analog stromref. Analog stromref.
Klammorna 4-5 Klammorna 4-5

2 Panelreferens (Meny M3]) Al1+A12

3 Faltbussreferens AlT-AL2

4 Al2-Al1

5 AlLT*A12

6 Al1 joystick

7 Al2 joystick

8 Panelreferens (Meny M3)

9 Faltbussreferens

10 Potentiometerreferens; styrd med DINS

(TRUE=6kning) och DINé (TRUE=minskning]

11 Al1 eller Al2, den lagsta av dessa

12 Al1 eller Al2, den hogsta av dessa

13 Max. frekvens

(rekommenderas endast vid momentstyrning)

14 Val av Al1/AL2

15 Enkoder 1

16 Enkoder 2 (Med OPT-A7

Hastighetssynkronisering; Endast NXP)

Tabell 8-2. Val for parameter D117

118 PID-regulatorns forstirkning 57 (2.1.12)

Denna parameter definierar forstarkningen hos PID-regulatorn. Om vardet satts till
100%, orsakar en férandring hos avvikelsen pa 10% att requlatorns utsignal andras med
10%. Om parameterns varde satts till 0, fungerar PID-regulatorn som en I-regulator.

Se exempel pa sidan 128.

119 PID-regulatorns I-tid 57 (2.1.13)

Parameter 2.1.13 definierar integrationstiden hos PID-regulatorn. Om vardet satts till
1,00 sekund, orsakar en férandring hos avvikelsen pa 10% att regulatorns utsignal
andras med 10%/s. Om parameterns varde satts till 0,00 s, fungerar PID-regulatorn som
en PD-regulator.

Se exempel pa sidan 128.

120 Motorns cos ¢ (2.10,2.1.10)

Detta varde, "cos @” hittar man pa motorns markskylt.

-
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Val av panelstyrningsreferens 234567 (2.1.12,2.1.13 2.2.6, 2.2.1.2]

Definierar den valda referensen da omriktaren styrs fran manoverpanelen.

0 Analog volt ref. Analog volt ref. Analog volt ref. Analog volt ref.
Klammorna 2-3 Klammorna 2-3 Klammorna 2-3 Klammorna 2-3
1 Analog stromref. Analog stromref. Analog stromref. Analog stromref.
Klammorna 4-5 Klammorna 4-5 Klammorna 4-5 Klammorna 4-5
Panelreferens
2 (Meny M3] Al3 Al1+Al2 Al3
3 Faltbussreferens* Al4 Al1-Al2 Al4
Panelreferens Panelreferens
& (Meny M3) AlZ-Al (Meny M3)
5 Faltbussreferens* AlT*AI2 Faltbussreferens*
6 Potentiometer ref. Al1 joystick Potentiometer ref.
7 PID-kontroller ref. Al2 joystick PID-kontroller ref.
8 Panelreferens
(Meny M3)
9 Faltbussreferens*

Tabell 8-3. Val for parameter D117

*FBSpeedReference

Val av faltbussreferens 234567 (2.1.13 2.1.14,22.7 22.1.3/

Definierar den valda referensen da omriktaren styrs fran faltbussen.
For valiolika applikationer, se ID121.

Krypvarvtalsreferens 34567 (2.1.14,2.1.15, 2.1.19/

Definierar krypvarvtalet valt med den digitala ingangen DIN3, som kan programmeras
for krypvarvtal. Se parameter [D301.

Parametervardena begransas automatiskt mellan min- och maxfrekvensen (ID's 101
and 102).

Konstant varvial 3 46 2.1.17)
Konstant varvtal 4 46 2.1.18)
Konstant varvtal 5 46 [2.1.19)
Konstant varvtal 6 46 [2.1.20)
Konstant varvtal 7 46 2.121)

Parametervérdena definierar de konstanta varvtal som véljs med de digitala ingdngarna
DIN3, DIN4, DIN5 och DING. Se ocksa parameterna ID’s 105 och 106.

Parameterviardena begrénsas automatiskt mellan min- och maxfrekvensen (ID's 101
and 102).

_
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Varvtal Konstantvarvtal, Konstantvarvtal, Konstantvarvtal, Konstantvarvtal,
val 1 (DIN4) val 2 (DIN5) val 3 (DINé) val 4 (DIN3)
Grundvarvtal 0 0 0 0
P2.1.17 (3) 1 1 0 0
P2.1.18 (4] 0 0 1 0
P2.1.19 (5) 1 0 1 0
P2.1.20 (6) 0 1 1 0
P2.1.21 (7) 1 1 1 0

Tabell 8-4. Konstantvarvtalval med digitalingangarna 3 till 7

131 Val av I/0-referens, styrplats B 3 (2.1.12)

Se vardena for parameter ID117 ovan.

132 PID-regulatorns D-tid 57 (2.1.14]

Parameter 2.1.13 definierar integrationstiden hos PID-regulatorn. Om vardet satts till
1,00 sekund, orsakar en férandring hos avvikelsen pa 10% att regulatorns utsignal
andras med 10%/s. Om parameterns varde satts till 0,00 s, fungerar PID-regulatorn som
en PD-regulator.

Se exempel nedan.

Exempel 1:
For att avvikelsen ska minskas till noll med de givna vardena, uppfor sig frekvens-
omriktarens utsignal enligt foljande:

Givna varden:

Par 2.1.12, P = 0%

Par 2.1.13, I-tid=1.00 s

Par 2.1.14, D-tid =0.00 s Minfrekvens = 0 Hz
Avvikelse (borvarde - arvarde) = 10.00% Maxfrekvens = 50 Hz

| detta exempel arbetar PID-regulatorn praktiskt taget som en ren I-regulator.
Enligt det givna vardet for parameter 2.1.13 (I-tid), 6kar PID-utsignalen med 5 Hz (10 %
av skillnaden mellan max- och minfrekvens) varje sekund tills avvikelsen blir 0.

Hz t
----- PID-utgang
------------------ Avvikelse
rd ‘ ----------- =T
,+* |[10% I-del=5 Hz/s
[X
L2 |} 10%  1-del=5 Hz/s
T 100 I-del=5 Hz/s
’ A\ 4
7 |A
Rl 10% I-del=5 Hz/s
A
,"" Awvikelse=10% I-del=5 Hz/s
-—> >
1s a
NX12k70

Figur 8-3. PID-regulatorns funktion som I-regulator.

-
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Exempel 2:

Givna varden:

Par 2.1.12, P-del = 100% PID maxgrans = 100.0%
Par 2.1.13,1-tid=1.00 s PID mingrans = 0.0%
Par 2.1.14, D-tid=1.00 s Minfrekvens = 0 Hz
Avvikelse (borvarde - arvarde) = £10% Maxfrekvens = 50 Hz

D& strommen slas till, upptacker systemet skillnaden mellan bérvardet och arvardet och
borjar antingen 6ka eller minska (om avvikelsen &r negativ) PID-regulatorns utgangs-
varde i enlighet med I-tiden. D3 avvikelsen har minskats till 0, har utgadngssignalen
reducerats till vardet angivet av parameter 2.1.13. Om avvikelsen ar negativ, reagerar
frekvensomriktaren genom att minska utgangssignalen pd motsvarande sétt. Se Figur

8-4.

Hz

A
IR T PID-utgang
R | N wnmns - Avvikelse
D{del R .
tl\'/ba D-gel \t“
o Didel %/“\
£ PldelsbHz | Awikelse=10% S
Awikelse=-10% |2 P-del=5 iz ¢
NX12k69

Figur 8-4. PID-utgangskurva med varden i exempel 2.
Exempel 3:
Givna varden:
Par2.1.12, P=100%
Par 2.1.13,1-tid=0.00 s
Par2.1.14, D-tid=1.00 s Minfrekvens = 0 Hz
Avvikelse (borvarde - arvarde) = £10%/s Maxfrekvens = 50 Hz

Da avvikelsen okar, kas ocksa utsignalen fran PID-regulatorn enligt instéllda
parametervarden (D-tid = 1.00s).

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

_



130 ®¢ VACON

BESKRIVNING AV PARAMETRAR

133
134
135
136
137
138
139
140

147

142

143

-

Hz 4
------ PID-utgang
....................... Avvikelse

I D-del=10%=5,00 Hz

, Y it 1t 11 },

s, ~
“p == *

1 D-del= -10%= -5,00 Hz

RN \\3""%
/: Q §\° \\\?é/%/\p
’ fs \‘ k .
" & P-del=100% *PID-awvikelse = 5,00Hz/s"s
L& 0% N,
J:_» N NS
1,00s NX12k72 a
Figur 8-5. PID-utgangssignal med vérden i exempel 3.
Konstant varvtal 8 4 [2.1.22]
Konstant varvtal 9 4 [2.1.23]
Konstant varvtal 10 4 (2.1.24]
Konstant varvtal 11 4 [2.1.25]
Konstant varvtal 12 4 (2.1.26)
Konstant varvtal 13 4 (2.1.27]
Konstant varvtal 14 4 (2.1.28)
Konstant varvtal 15 4 [2.1.29]
Varvtal Konstantvarvtal, Konstantvarvtal, Konstantvarvtal, Konstantvarvtal,
val 1 (DIN4) val 2 (DIN5) val 3 (DIN6) val 4 (DIN3])
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25 (11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

Tabell 8-5. Konstantvarvtalval med digitalingangarna DIN3, DIN4, DINS och DING

Al3 signalval 567 (2238 224.7]

Koppla signalerna Al1...Al4 till valfri analog ingang med denna parameter. F6r mer
information, se 6.4 Multifunktionsapplikationens programmeringsprincip.

Al3 signalfiltertid 567 (2241 2242)

Genom att ange ett varde storre an 0 for denna parameter aktiveras funktionen som
filtrerar bort stérningar fran den inkommande analoga signalen U,,. En lang filtrerings-
tid ger en ldngsammare reaktion pa regleringen. Se parametrar ID324.

Al3 signalomrade 567 (22392243

Med denna parameter kan signalomraden Al3 véljas.
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Applik. | 5 ‘ 6 7
Valj
0 0..100% 0..100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 -10..+10V Anpassad
3 Anpassad
Tabell 8-6. Val for parameter ID143
144 Al3 egen minimiinstdlining 67 (2.2.4.4)
145 Al3 egen maximiinstilining 67 [2.2.4.5]

Stall in anpassade minimi- och maximinivaer for Al3-signalen inom -160...160%.

157 Al3 signalinvertering 567 (2240 224.6)

0 = Ingen invertering
1 = Signalen inverteras

152 Al4 signalval 567 (2242 2257)
Se ID141.

153 Al4 signalfiltertid 567 (2245 2252)
Se ID142.

154 Al4 signalomrade 567 (2243 2253
Se ID 143.

155 Al4 egen minimiinstélining 67 [2.2.5.4]

156 Al4 egen maximiinstdllning 67 (2.2.5.5)

Se ID 144 och 145.

162 Al4 signalinvertering 567  [2.2.44,225.6)
Se ID 151.

164 Motorregleringsmodus 1/2 6 (2.2.7.22)
Oppen kontakt = Regleringmodus 1 anvidnds
Sluten kontakt = Regleringmodus 2 anvands

Se ID600 och 521.

165 AlT joystickoffset 6 (2.22.171)

Definiera nollfrekvenspunkten sa har: Sok denna parameter till displayen, stall motor-
potentiometern i den antagna nollpunkten och tryck Enterpa panelen. Obs: Den hé&r
atgarden paverkar referensskalningen anda inte.

Tryck Reset-knappen for att aterstalla parametervéardet tillbaka till 0,00%.

166 A2 joystickoffset 6 (2.23.11)
Se par. ID165.

_
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169
170

179

Féltbussdata till DO/RO 4 (FBFixedControlWord, bit 6] é (2.3.3.27]
Féltbussdata till DO/RO 5 [FBFixedControlWord, bit 7] é [2.3.3.28)

Data fran faltbussen (FBFixedControlWord) kan styras till frekvensomriktarens digitala
utgangar.
Skalering av motorns stromgréns 6 [2.2.6.7]

Effektgransen pa motorsida &r lika med ID1289 om vardet ‘Anvands ej’ &r valt. Om nagon
avingangarna valjs, skaleras effektgransen pa motorsida mellan noll och parametern
ID1289. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

0 = Anvands gj

1=Al1
2=AI2
3=AI3
4 =Al4

5 = FB-gransskalering ID46 (6vervakningsvérde)
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Val av start-/stopplogik 2346 (2.217,221.1)

0 DIN1: sluten kontakt = start framat
DIN2: sluten kontakt = start bakat

Framét | Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (ID506)
= utrullning

bN2 — 1] J_ —.
A
o o
NX12K09

Forst valda riktning har hogsta prioritet.

Figur 8-6. Start framdat/Start bakat

Da kontakten ansluten till DINT 6ppnas, pabdrjas dndringen av rotationsriktningen.

Om signalerna "Start framat’ (DIN1) och "Start bakat’ (DIN2) sluts samtidigt har
signalen "Start framat’ (DIN1) hdgre prioritet.

© OO

1 DIN1: sluten kontakt = start oppen kontakt = stopp
DIN2: sluten kontakt = bakat oppen kontakt = framat
Se nedan.

A
Framéat| Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (par. 2.4.7)

= utrullning

Bakat
\/ ! !
DINT —- -~ 4: ___________________ 4: _________
oIN2 — ] NX12K10
Figur 8-7. Start, Stopp, Bakat
2 DIN1: sluten kontakt = start oppen kontakt = stopp

DIN2: sluten kontakt = start tillaten Gppen kontakt = start férhindrad och omriktare
i drift stoppas
(DIN3 kan programmeras for backorder)

_
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3 3-tradsanslutning (pulsstyrning):
DIN1: sluten kontakt = startpuls
DIN2: 6ppen kontakt = stoppuls
(DIN3 kan programmeras for backorder)

Se Figur 8-8.
A
Framét| Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (ID506

= utrullning

Bakat
v

I
I
1
I
I
| , |
| 4 |
I I
DIN4 —- - _— JI ——————————————————— JI —————————

DINS — | oo NX12K10

Figur 8-8. Startouls/ Stoppuls.

Alternativen 4 till 6 ska anvandas for att utesluta mojligheten till oavsiktlig start da t.ex.
matningsspanning slas till, spanningen slas till efter natbortfall, efter felkvittering, efter
att omriktaren stoppats genom att driftforreglingssignal tagits bort eller vid byte av
styrplats. Start-/stoppkontakten maste brytas innan motorn kan startas.

Applikationer 2 och 4:

4 DIN1: sluten kontakt = start framat (Stigande flank kravs for start)
DIN2: sluten kontakt = start bakat [Stigande flank kravs for start)

5 DIN1: sluten kontakt = start (Stigande flank kréavs for start)
oppen kontakt = stopp
DIN2: sluten kontakt = bakat
oppen kontakt = framat

6 DINT: sluten kontakt = start (Stigande flank kravs fér start)
oppen kontakt = stopp
DIN2: sluten kontakt = start tillaten
oppen kontakt = start forhindrad och omriktare i drift stoppas
(DIN3 kan programmeras for backorder)

Applikationer 3 och é:

4 DIN1T: sluten kontakt = start framat
DIN2: sluten kontakt = referensékningar (referens for motorpotentiometer; denna
parameter ar automatiskt installd pa 4 om par. ID117 &r
installd pa 3 eller 4).

-
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5 DINT: sluten kontakt = start framat (Stigande flank kravs for start)
DIN2: sluten kontakt = start bakat [Stigande flank kravs for start)

6 DIN1: sluten kontakt = start (Stigande flank kravs for start)
oppen kontakt = stopp
DIN2: sluten kontakt = bakat
oppen kontakt = framat

7 DINT: sluten kontakt = start (Stigande flank kravs for start)
oppen kontakt = stopp
DIN2: sluten kontakt = start tillaten
oppen kontakt = start forhindrad och omriktare i drift stoppas

Applikation 3:

8 DIN1: sluten kontakt = start framat (Stigande flank kravs for start)
DIN2: sluten kontakt = referensdkningar (referens for motorpotentiometer; denna
parameter &r automatiskt installd pa 4 om par. ID117 ar
installd pa 3 eller 4).

3071 Funktion for DIN3 12345 (217, 222)

0 Anvands ej
1 Externt fel, slutande kontakt

Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen
har signal.

Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen
inte har signal.

2 Externt fel, brytande kontakt

3  Driftforregling, kontakt oppen
kontakt sluten

Motorstart forhindrad och motorn stoppas
Motorstart tillaten

Applikation 1:
4 Driftforregling, kontakt oppen
kontakt sluten

Motorstart tillaten
Motorstart forhindrad och motorn stoppas

Applikation 2 till 5:
4  Valav kontakt oppen Accelerations-/retardationstid 1 vald
acc.-/ret.tid kontaktsluten = Accelerations-/retardationstid 2 vald

5 Sluten kontakt: Tvingad styrning via I/0-plintar

Sluten kontakt: Tvingad styrning via panelen

7  Sluten kontakt: Tvingad styrning via faltbuss
Da aktiv styrplats andras, anvéands vardena for Start/stopp, riktning och referens
installda for respektive styrplats (referens enligt parametrar ID117, ID121 till
ID122).
Mark: Vardet for parameter ID125 Val av styrplats, andras inte.
Da signalen pa DIN3 férsvinner, valjs styrplats enligt parameter 3.1.

o~

Applikationer 2 till 5:
8 Bakat kontakt oppen
kontakt sluten

Kan anvandas for reversering
om startsignal 2 anvands for
andra funktioner.

Framat
Bakat

_
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Applikationer 3 till 5:
9  Krypvarvtal. kontakt sluten = Krypvarvtal valjs som frekvensborvarde

10 Felaterstallning kontakt sluten = Aterstaller alla fel
11 Lasning Acc/Ret
kontakt sluten = Stoppar acceleration eller retardation tills

kontakten oppnas
12 DC-bromsning
kontakt sluten = Efter stopporder ar DC-bromsning till tills
kontakten oppnas, se Figur 8-9.

Applikationer 3 och 5:
13 Motorpotentiometer ned
kontakt sluten = Borvardesreferensen minskas tills kontakten
oppnas

Applikation 4:
13 Konstant varvtal

A
A Utgangs-

Utgangs- frekvens
frekvens

DIN3 DIN3
O KOR
é?ORPP NX12K83 STOPP NX12K83

a) DIN3 for aktivering av DC-bromsen och b) DIN3 fér aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp med stoppfunktion = utrullning

Figur 8-9. DIN3 som ingang for DC-bromsorder: a) Stopp med ramp, b] Stopp genom utrulining

302 Referensoffset for stromingéng 12 (2,15, 2.2.3]

0 Ingen offset, 0—20mA
1 Offset 4 mA (“flytande nolla”), tillater 6vervakning av nollnivasignal. Funktion vid
referensfel kan programmeras med I1D700.

303 Referensskalning, minvérde 2346 [224 22176 2226)
304 Referensskalning, maxvéarde 2346 (225 2217,2227)

Instéllning av borvardesskalning: 0 < par ID303 < par ID304 < par ID102. Om bade
parameter ID303 och ID394 ar 0 ar skalningen avstangd. Min- och maxfrekvenserna
anvands da som borvardesgranser.

-
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305

306
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A
Utgangs-
frekvens

+ Max. frekvens, ID102
D304

ID303

— Min.frekvens, ID101

A
Utgangs-
frekvens

Max.frekvens, ID102

Min.frekvens, ID101

0 10

v

NX12K13

Figur 8-10. Vdnster: Referensskalning;

Referensinvertering 2
(2.2.6]

Inverterar borvardessignalen:
Max ref.signal = Min installd frekv
Min ref.signal = Max installd frekv

0 Ingeninvertering
1 Referensen inverteras

Referensfiltertid 2 (227]

Filtrerar bort stérningar fran den
inkommande analoga signalen U,,.
Lang filtertid ger ldngsammare
reglersvar.

Héger: Ingen skalning anvénds [par. 1D303 = 0.

A
Utgangs-
frekvens

1+ Max. frekv. ID102

ID303 +

) I Analog-
-+ Min. frekv. ID101 : ingéng‘[V]
‘ >

0
NX12K14

Figur 8-11. Invertering av borvédrdesreferens.

%

Ofiltrerad signal

100% +--

Filtrerad signal
63% --1----- R

! t[s]
‘ ID306 | .

> NX12K15

Figur 8-12. Filtrering av borvardessignal

_
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307 Funktion for analog utgang (2.16,232 2352 2332

Denna parameter valjer onskad funktion A
for den analoga utgangssignalen.

Se 11,18, 31, 44, 58, 84 och 116 for

%

Ofiltrerad signal

parametervarden. 100% - -
308 Analog utmatning filtertid 63% |
234567 (2.3.3,2.3.5.3,2.3.3.3) ’

Definierar filtreringstiden for den
analoga utgangssignalen.

Om detta parametervarde instéalls pa 0
avaktiveras filtreringen. ‘

ts]

NX12K16

Figur 8-13. Filtrering av analog utgang

309 Analog utgdngsinversion 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4]

Inverterar den analoga utgangssignalen: N

Analog
utgangs-
strém

Maximum utgangssignal = Minimum installt
.. 20 MA g~ - -------------
varde N
Minimum utgangssignal = Maximum installt N
varde e

Se parameter ID311 nedan.

I

I Valt (ID307) max.
1 signal varde
y

>
»

Figur 8-14. Invertering av analog utgang

310 Minvérde for analogutgang 234567 (2.3.5, 2355 233.5]
Definierar minimisignal till antingen 0 mA eller 4 mA (flytande nolla). Notera skillnaden i

skalning av den analoga utsignalen i parameter ID311 (Figur 8-15).

0 Satter minsta varde till 0 mA
1 Satter minsta varde till 4 mA

-
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234567

Skalningsfaktor for analogutgang.

3117 Skalning av analogutgang

(2.3.6,2.3.5.6, 2.3.3.6]

Tabell 8-7. Skalning av analogutgéng

Figur 8-15. Skalning av analogutgang

312 Funktion for digitalutgéng 23456 (2.3.7,2.3.1.2)
313 Funktion for reldutgang 1 2345 (2.3.8 23.1.3)
314 Funktion for reldutgang 2 2345 2.3.9)

Installt varde

Signalens innebérd

0 = Anvands ej

1 = Driftklar
2 = |drift
3 =Fel

4 = Fel inverterat

5 =Vacon overtemperatur frekv.omr.
varning

6 = Externt fel eller varning
7 = Referensfel eller varning
8 =Varning

9 = Rotationsriktning bakat

10 = Konstant varvtal 1 (Applikationer 2)
10 = Krypvarvtal (Applikationer 3456)

11 = Uppnatt varvtal

12 = Motorreglering aktiverad

13 = Overvakning av utfrekvens grans 1

14 = Styrning via 1/0-plintar (Appl. 2]
14 = Overvakning av utfrekvens gréans 2
(Applikationer 3456)

Ej i anvandning

Digitalutgadng DO1 drar strom och programmerbara
reldutgdngarna (RO1, RO2) aktiveras da:

Frekvensomriktaren ar klar for drift
Frekvensomriktaren &r i drift (motorn &r igang)
Ett fel har intraffat

Inget fel foreligger

Kylflansens temperatur overstiger +70°C

Fel eller varning beroende av par. ID701

Fel eller varning beroende av par. ID700

- om analogreferensen ar 4—20 mA och signalen ar <4mA
En varning foreligger

Reverseringskommando har getts

Konstant varvtal 1 har valts med digitalingang
Krypvarvtal har valts med digitalingang

Utfrekvensen har natt borvardet

Overspannings- eller verstromsregleringen har
aktiverats

Utfrekvensen utanfor installd ldg/hdg grans (se
parameter ID's 315 och 316 nedan)

Styrning via I/0 plintar vald (in menu M3)
Utfrekvensen utanfor installd ldg/hég gréns (se

parameter ID's 346 och 347 nedan)

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

Signal Signalens maxvarde A
Utfrekvens Maxfrekvens (par.ID102) g 311 < o311 =
Frekv.referens Maxfrekvens (par.ID102) strom 200% 100%
Motorvarvtal Motorns nominella varvtal e e
1xanotor :
Motorstrom Motorns nom. strom 1xI,yotor :
Motormoment Motorns nominella moment :
1XTnMotor 12mA =" _‘_ - _._"T’ _______ ,__::;T
Motoreffekt Motorns nom. effekt 1P yot0r 10mA [ -~ 7,—"— -‘;""-' -7 _-_;:—*"-’i oo ,g%%f B
Motorspénning 100% x U, oo e !
DC-mellanleds- | 1000V P :
spanning 4 mAT !
Pl-ref.varde 100% x ref. varde max. D310 =0 !
Pl-arvarde 1 100% x arvarde max. 0mA ‘ : >
PI-arvarde 2 100% x &rvarde max. 0 05 10
Pl-felvarde 100% x felvarde max. NX12K18
Pl-utmatn. 100% x utmatn. max.

_
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315

316

15 = Termistorfel eller varning (Appl.2)

15 = Overvakning av momentgransvarde
(Appl. 3456)

16 = Faltbuss ingdngsdata (Application 2)
16 = Overvakning av referensgrans

17 = Extern bromsstyrning (Appl. 3456)
18 = Styrning via I/0-plintar (Appl. 3456)

19 = Overvakning av frekvensomriktarens
temperaturgréns (Appl. 3456)

20 = Ej begard rotationsriktning (Appl.
345)

20 = Referens inverterad (Appl. 6)

21 = Inverterad styrning av extern broms
(Appl. 3456)

22 = Termistorfel eller varning (Appl.3456)

23 = Faltbussdata (Applikation 5)
23 = Al-6vervakning (Applikation 6)

24 = Faltbussdata 1 (Applikation 6)
25 = Faltbussdata 2 (Applikation 6)
26 = Faltbussdata 3 (Applikation 6)

Optionskortets termistoringang indikerar
overtemperatur. Fel eller varning enligt par ID732.
Motorns moment overstiger det instéllda 6vre/nedre
gransvardet (par. ID348 and ID349).

Faltbuss ingadngsdata (FBFixedControlWord) till
DO/RO.

Den aktiva borvardesreferensen utanfor installd lag
grans/hdg gréns (par. ID350 och ID351)

Styrning av extern broms TILL/FRAN med
programmerbar férdrojning (par. ID352 and ID353)

Styrning via I/0 plintar vald (Menu M3; ID125)

Temperaturen hos frekvensomriktarens kylflans
utanfor installda overvakningsgranser (par. D354
och ID355).

Motorns rotationsriktning avviker frén begérd

Styrning av extern broms TILL/FRAN (par. ID352 and
ID353); Utgang aktiv d& broms &r FRAN
Optionskortets termistoringang indikerar
overtemperatur. Fel eller varning enligt par. ID732.
Faltbussdata (FBFixedControlWord) to DO/RO.
Valjer den analogingdng som ska 6vervakas. See par.
ID356, ID357, ID358 and ID463.

Faltbussdata (FBFixedControlWord) till DO/RO
Faltbussdata (FBFixedControlWord) till DO/RO
Faltbussdata (FBFixedControlWord) till DO/RO

Tabell 8-8. Utgangssignaler via DO och reldutgéngarna RO1 och RO2.

Overvakning av utfrekvens

0 Ingen dvervakning
Overvakning av lag gréns
Overvakning av hog grans

WN —

234567

(2.3.10, 2.3.4.1, 2.3.2.7)

Broms pa-styrning (Endast applikation 6, se kapitel 9.1 pa sida 211)

Om utfrekvensen gar under/éver den instéllda gransen (P 2.3.11) genererar denna
funktion en varning via den digitala utgangen DO1 och via relautgang RO1 eller RO2
beroende pa installningen av parametrarna ID312...1D314.

Gransvdrde for 6vervakning av utfrekvens

234567 (2.3.11,2.34.2, 2.322)

Valjer frekvensvarde som overvakas av parameter ID315. Se Figur 8-16.
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A
f[Hz] ID315=2

ID316

v"

Exempel: 21 Ro1j 21|RO1— |21 RO1_—/|

22| RO1 22 RO13 22| RO1
23| RO1— 23| RO1 23| RO1I——

NX12K19

Figur 8-16. Overvakning av utfrekvens

3719 Funktion for DIN2 5 (2217)

Denna parameter har 14 alternativ. Om digitalingdng DIN2 inte ska anvandas, satt da
parametervardet till 0.

1 Externt fel
Sluten kontakt: Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen har signal

2 Externt fel
Oppen kontakt: Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen inte har signal

3 Driftférregling
Oppen kontakt: Start och drift av motor forhindrad
Sluten kontakt: Start och drift av motor tillaten

4 Yal av accelerations- eller retardationstid
Oppen kontakt: Accelerations-/retardationstid 1 vald
Sluten kontakt: Accelerations-/retardationstid 2 vald

5 Sluten kontakt: Tvingad styrning via I/0O-plintar
6 Sluten kontakt: Tvingad styrning via panelen

7 Sluten kontakt: Tvingad styrning via faltbuss
D& aktiv styrplats andras, anvands de varden for start/stopp, riktning och referens
som ar installda for respektive styrplats (referens enligt parametrar D343, ID121 och
ID122).
Mark: Vardet for ID125 (val av styrplats) &ndras inte.
Da signalen pa DIN2 férsvinner véljs styrplats enligt keypad control place selection.

8 Eram/Back Om flera ingangar &r programmerade for reversering,
Oppen kontakt: Fram ar en aktiv kontakt tillracklig for att &ndra riktning till
Sluten kontakt: Back bakat reverse.

9 Krypvarvtal (se par. ID124)
Sluten kontakt: Krypvarvtal vald som frekvensborvarde

10 ,&terstéllning av fel
Sluten kontakt: Samtliga fel aterstélls

11 Acceleration/retardation forhindrad
Sluten kontakt: Ingen acceleration eller retardation mojlig tills kontakten 6ppnas

_
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12 DC-bromsning
Sluten kontakt: Efter stopporder ar DC-bromsning till tills kontakten oppnas. Se

Figur 8-17.

13 Motorpotentiometer UPP.
Sluten kontakt: Borvardesreferensen okar tills kontakten
oppnas.

Utgangs- Utgangs-

A frekvens A frekvens

ID515
e

t

»
>

-

DIN2

KOR

STOPP

DIN2

KOR
STOPP | |

NX12K32

Figur 8-17. DIN 3 som ingar for DC-bromsorder.
Vanster: Stopp via ramp; Hoger: Stopp via utrullning

320

32171
322

-

34567 (2.2.4,2.216 2.223)

All signalomréde

0 0..100% 0...100% 0..100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 Anpassad -10...+10V Anpassad
3 Anpassad

Tabell 8-9. Val for parameter ID320

For val av "Anpassad”, se parametrarna ID321 och ID322.

34567 (225 2217, 2.22.4]
34567 (2.2.6,2.2.18 2225

AlTl egen minimiinstdllning
All egen maximiinstallning

Dessa parametrar stéller in analogingangssignalen for vilket ingangssignalintervall som
helst inom -160—160%.
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323 AlT invertering

Om parameter = 0, sker ingen invertering
av analogsignal.

Obs! I applikation 3 ar Al1
frekvensreferens for plats B om
parametern ID131= 0 (standard).

Parameter = 1 invertering av analogsignal
max. Al1 signal = min bérvarvtal
min. Al1 signal = max installt borvarde

324 All filtertid

Genom att ange ett varde storre an 0 for
denna parameter aktiveras funktionen
som filtrerar bort stérningar fran den
inkommande analoga signalen U,,.

Lang filtertid ger ldngsammare
reglersvar. Se Figur 8-20.

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

3457 (2272219 2226]

A
Utfrekvens

D303 {---------"———-- - -
I 1
I 1
1
I 1
I 1
I 1
I 1
I 1
) )
I 1
ID320 =1 | 1
ID304 7 _ _ _ Uin = kund- ' X
| specifik ' Uin
: | X (termin. 2)
! | 1 =
0 1D321 ID322 100%

NX12K71

Figur 8-18. All ingen signalinvertering

4 Utfrekvens

D303

ID304 7

Uin
: (termin. 2)

0 1D321 1D322

100%
NX12K73

Figur 8-19. AlT signalinvertering

34567 (228 2220, 2.22.2)

%
Ofiltrerad signal

100% + -

63% -

t[s]

NX12K74

Figur 8-20. Al1 signalfiltrering

_
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325 Al2 signalomréde 34567 [2.2.10, 2222, 2.2.3.3)
0 0..20mA 0..20mA 0...100% 0..100%
1 4..20mA 4mA/20...100% 20...100% 20...100%
2 Anpassad Anpassad -10..+10V Anpassad
3 Anpassad
Tabell 8-70. Val for parameter ID325
4 Utfrekvens
R Bl <75 i S ‘
fin = Soacii ‘ :
p \ ‘ |
ID325=0 ‘ !
A12'=0—100% ‘ |
D325 = 1 ‘ ‘
D303 7=~ = =17 AI12'=20-100%! r
: : : : (Iterm.i,4)
D326 4™ pgz7  20mA
Figur 8-21. Skalning av analog ingang AlZ.
326 Al2 eget signalomréde minimum 34567 (2.2.11,2223 2.2.3.4]
327 Al2 eget signalomrdade maximum 34567 (2.2.12,2.2.24, 2.2.3.5)
Dessa parametrar stéller in AL2 for vilket ingangssignalintervall som helst inom -160—
160%.
328 Al2 invertering 3457 (2213 2225 223.6)
Se ID323.
Obs! | applikation 3 ar Al2 frekvensreferens for plats A om parametern ID131=1
(standard)
329 Al2 filter tid 34567 [2.2.14, 2226, 2.2.3.2]
Se ID324.
330 Funktion fér DINS 5 (2.2.3]
Den digitala ingangen DIN5 har 14 méjliga alternativ. Om den inte behéver anvandas,
satt da vardet for parameter till 0.
Alternativen ar de samma som for parameter ID319 utom:
13 PID-referens 2
Oppen kontakt: PID-regulatorns bérvardesreferens valjs enligt parameter 1D332.
Sluten kontakt: PID-regulatorns referens 2 vald som aktivt borvarde. Stalls in
med parameter R3.5.
3317 Ramptid fér motorpotentiometer 3567 (2222 22272212 2217.15

-

-

Definierar forandringshastigheten for motorpotentiometerns varde i Hz/s.
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332

333

334
335

336

337

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com

PID-regulatorns referenssignal [styrplats AJ 57  [21.11)

Definierar fran vilken styrplats PID-regulatorns frekvensreferens ska véljas.

Vilj

0 Al1;klammorna 2-3 Al1:kldammorna 2-3

1 Al2;klammorna 4-5 Al2;klammorna 4-5

2 PID ref. frdn meny M3, par. R34 Al3

3 Faltbuss ref. (FBProcessDatalN1) Al4

4 Referens motor potentiometer PID ref. frdn meny M3, par. R34

5 Faltbuss ref. [FBProcessDatalN1)
6 Referens motor potentiometer

Tabell 8-11. Val for parameter ID332

Val av PID-regulatorns &terforingsvérde 57 (228 2218
Denna parameter valjer arvardet till PID-regulatorn.

Arvarde 1

Arvarde 1 + Arvarde 2

Arvirde 1 - Arvarde 2

Arvarde 1 * Arvarde 2

Storst av Arvarde 1 och Arvarde 2

Minst av Arvarde 1 och Arvirde 2

Medelvirde av Arviarde 1 och Arvarde 2

Kvadratroten ur Arvarde 1 + Kvadratroten ur Arvarde 2

NoOo o R~AROWN-—-O0O

Val av dterféringsvérde 1 57 (2292219
Val av dterféringsvérde 2 57 (2271022110

Anvands ej

Al1 (styrkort)

Al2 (styrkort)

Al3

Al4

Faltbuss [ﬁz‘erfb’rmgsvérde 7: FBProcessDatalNZ2; ﬁz‘erfo"r/hgsvérde 2
FBProcessDatalN3)

OO~ WN-—-0O

Application 5

6 Motormoment

7  Motorvarvtal

8 Motorstrom

9 Motoreffekt

10 Frekvens for kodomvandlare (endast for arvarde 1)

Minimiskalning av dterféringsvérde 1 57 (2.2.11,22.1.17]

Satter minimiskalningspunkten for aterféringsvarde 1. Se Figur 8-22.

Maximiskalning av dterféringsvérde 1 57  [2212221.12)

Satter maximiskalningspunkten for aterforingsvarde 1. Se Figur 8-22.

_
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338

339

340

341

342

343

Minimiskalning av dterforingsvérde 2 57 (2.2.13, 22.1.13]

Satter minimiskalningspunkten for aterféringsvarde 1. Se Figur 8-22.

Maximiskalning av dterféringsvérde 2 57  [22714,221.14)

Satter maximiskalningspunkten for aterforingsvarde 1. Se Figur 8-22.

A A
Skalad

ingangssinal[%] Skalad

ingangssinal[%]
100 - -~~~ e - 100-|-===--=-==-"=-=--=-=—----~ =
f I

ID336 = 30%

= 76,5 ]
ID337 = 80% i (15,3 mA)

ID338 = -30%
ID339 = 140%

| Analog- _ | ! Analo
Ana o-
80 100 ingang [%] 307 0 100 140 ingang [%]
> " —

3|
0 T

10,0V
20,0 mA
20,0 mA NX12k34

t f
3, 8, 10,0V

6, 6, 20,0 mA
8, 6, 20,0 mA

oo
[ ==}
rO0O0

0 1
4 1

Figur 8-22. Exempel pa skalning av dterforingssignal

Ramptid fér motorpotentiometer 57 (2.2.32,2.2.1.5]

Denna parameter tillater invertering av vardet for PID-regulatorns regleravvikelse (och
darigenom dess funktion).

0 Ingeninvertering
1 Invertering

Stigtid for PID-bérvarde 57

Definierar den tid under vilken PID-regulatorns bérvarde okar fran 0% till 100%.

(2233, 22.1.6]

Falltid for PID-borvirde 57

Definierar den tid under vilken PID-regulatorns bérvarde minskar fran 100% till 0%.

(2.2.34,2.2.1.7]

Val av I/O-referens B 57

Definierar frekvensborvardeskalla da omriktaren styrs via I/0-plintarna och styrplats B
ar aktiv (DINé=sluten).

Analogingang Al1 (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)

Analogingang Al2 (plintarna 5 och 6, t ex transmitter)

Analogingang Al3

Analogingang Al4

Panelreferens (parameter R32)

Referens fran faltbussen (FBSpeedReference)

Motorpotentiometer (6ka/minska funktion via digitala ingangar)

PID-regulator utgang

- valj drvérde (par. ID333 to ID339) och PID borvarde (par. ID332)

Om vardet 6 valjs for denna parameter i Applikation 5, satts vardena for parametrarna
ID319 och ID301 automatiskt till 13.

| Applikation 7, maste funktionerna Motorpotentiometer DOWN och Motorpotentiometer
UPvara anslutna till digitala ingangar [parametrarna ID417 och 1D418), om vardet 6 valts
for denna parameter.

(225 22.1.7]

N OO RN WN-—O0O
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344
345

346

347

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com

Referensskalning minvarde, styrplats B 57 [2.2.35,2.2.1.18)
Referensskalning maxvarde, styrplats B 57 (2.2.36,2.2.1.19]

Skalningsomradet for frekvensborvardet vid styrning fran styrplats B kan valjas mellan
min- och maxfrekvens.

Om ingen skalning onskas satts parametervardet till 0.

| figuren nedan ar spanningsinsignal Al'1 med signalomrade 0...100% vald som
frekvensborvarde for styrplats B.

A Utgangs- 4 Utgangs-
frekvens frekvens
i Max. frekv. D102 Max. frekv. 1D102

ID345 |

Analog-

Analog-
ingang [V] T Min. frekv. ID101

ingang [V]

= Min. frekv. ID101

0 10 0 10
NX12K35

Figur 8-23. Vénster: Par 2.2.36=0 [Ingen borvérdesskalning] Hoger: Borvérdesskalnin

Utgdngsfrekv. grinsvérde 2 évervakningsfunktion 34567 (2.3.12,2.3.4.3,
23.2.3)

0 Ingen dvervakning

1 Lag gransvardesdvervakning

2 Hog gransvardesovervakning

3 Broms pa-styrning (Endast applikation 6, se kapitel 9.1 pa sida 211)

4 Broms pa/av-styrning (Endast applikation 6, se kapitel 9.1 péa sida 211)

Om utgangsfrekvensen éver/underskrider det installda vardet (ID347) ger denna

funktion ett varningsmeddelande via den digitala utgangen DO1 och via reldutgangen

RO1 eller RO2 beroende

1) pa installningarna av parametrarna ID312 till ID314 (applikationerna 3,4,5) eller

2) beroende pa vilken utgang som oévervakningssignalerna (par. ID447 och 1D448) ar
anslutna till (applikationerna 6 och 7).

Overvakning av utfrekvens, grénsvérde 2 34567 (2313 23.4.4,23.2.4)

Valjer frekvensvarde som overvakas via parameter ID346. Se Figur 8-17.

_
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348 Overvakning av momentgréns 34567  [23.714,2.34.5 23.2.5]

0 = Ingen dvervakning

1 = Overvakning av (&g gréns

2 = Overvakning av hég grans

3 = Broms av-styrning (Endast applikation 6, se kapitel 9.1 pa sida 211)

Om det beraknade momentvardet faller under eller dverstiger den installda gransen
(ID349) genererar denna funktion en varning via den digitala utgangen DO1 eller via

relautgang RO1 eller RO2 beroende pa instéllning av

1) pé instéllningarna av parametrarna ID312 to ID314 (applikationerna 3,4,5) eller

2) beroende pa vilken utgang som 6vervakningssignalen (par. ID451) ar ansluten till

(applikationerna 6 och 7).

349 Momentovervakning, gransvarde 34567 (2.3.15,2.3.4.6, 2.3.2.6]

Valjer momentvarde som ska overvakas via parameter ID348.

Applikationer 3 och 4:
Overvakningsvardet kan minskas under installt varde med hjalp av analog insignal, se
parametrar ID361 och ID362.

350 Overvakning av aktiv borvdrdesreferens 34567 (2.3.16,2.3.4.7, 2.3.2.7]

0 = Ingen overvakning

1 = Overvakning av 1&g grans

2 = Overvakning av hég gréns

Om referensvérdet faller under eller Gverstiger den instéllda grénsen (ID351), genererar
denna funktion en varning via den digitala utgangen DO1 eller via reldutgdng RO1 eller
RO2 beroende pa instéllning av

1) pé installningarna av parametrarna ID312 till ID314 (applikationerna 3,4,5) eller

2) beroende pa vilken utgang som 6vervakningssignalen (par. ID451) ar ansluten till
(applikationerna 6 och 7).

Det kan vara borvardesreferensen fran styrplats A eller styrplats B, beroende pa ingang
DING, eller panelreferensen om mandverpanelen ar aktiv styrplats

357 Referensévervakning, gransvérde 34567 (2.3.17,2.34.8 2.3.2.8)

Frekvensvarde som skall 6vervakas med parametern ID350.

-
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352
353

354

355

356
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Fordrojt frénslag av extern broms 34567 (23.18 2.34.9, 23.2.9]
Fordrojt tillslag av extern broms 34567 (2.3.19,2.3.4.10, 2.3.2.10]

Med dessa parametrar kan funktionen hos den externa bromsen knytas tidsmassigt till
styrsignalerna for start och stopp. Se Figur 8-24 och kapitlet 9.1 pa sidan 211.

Bromsens styrsignal kan programmeras via digital utgang DO1 eller via en av rela-
utgangarna RO1 eller RO2, se parametrarna ID312 to ID314 (applikationerna 3,4, 5) eller
ID445 (applikationerna 6 och 7).

a) b)

tope = 1D352 toy = 1D353 tore = 1D352 toy = Par. ID353
Extern ‘ N Extern ‘ ‘ ‘ ‘

| L
DO1/RO1/ BROMS: AV | : DO1/RO/
RO2 PA | ‘ RO2
| |
|

BROMS: AV |
I
PA | |
w |
DIN1: Kor framat DIN1: START
STOPP PULSE

T
DIN2: Kér bakat
STOPP t DIN2: STOP H
> PULSE
NX12K45 t

Figur 8-24. Extern bromsstyrning:
a/ Val av start-/stopplogik, 1D300 = 0, 1 eller 2
b] Val av start-/stopplogik, ID300= 3

Overvakning av frekvensomriktarens temperatu 34567 (2.3.20, 2.3.4.11,2.3.2.11)

0 = Ingen Gvervakning
1 = Overvakning av lag grans
2 = Overvakning av hég grans

Om frekvensomriktarens temperatur faller under eller overstiger den installda granse
(ID355), genererar denna funktion en varning via den digitala utgangen DO1 eller via
relautgang RO1 eller RO2 beroende

1) pa installningarna av parametrarna ID312 to ID314 (applikationerna 3,4,5) eller

2) pa vilken utgdng som Gvervakningssignalen (par. ID451) ar ansluten till
(applikationerna 6 och 7).

Temperaturdvervakning, grdnsvarde 34567 (2.3.21,234.12,23.2.12]

Valjer temperaturvarde som overvakas via parameter |ID354.

Styrsignal for On/Off é [2.3.4.13)

Med denna parameter valjs den analoga ingang som ska Gvervakas.

0 = Ej anvand
1

= Al1
2=Al2
3=AI3
4 =Al4

_
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357 On/Off-styrning, ldg grdns é (2.3.4.14]
358 On/Off-styrning, hég gréns é (2.3.4.15]

Dessa parametrar bestammer de ldga och hdoga gréanserna for signalen vald med para-
meter ID356. Se Figur 8-25.

Analogingdng (viljs med I1D356)

D358

ID357

P Tid

/

1
0

RO1

| detta exempel ID463 = B.1

Figur 8-25. Exempel pa ON-/OFF-styrning

359 PID-regulator mingrans 5 (2.2.30]
360 PID-regulator maxgrans 5 (2.2.37)

Med dessa parametrar faststalls min- och maxgranserna for PID-regulatorns utsignal.
Installning av grans: -1600.0% (av f,..,) < par ID359 < par. ID360 < 1600.0% (of f,..,).
Dessa granser ar av betydelse till exempel da man definierar férstarkning, I-tid och D-
tid for PID-regulatorn.

3617 Ledig analog ingdng, signalval 34 (2.2.20,2.2.17)
Val av ingangssignal pa ledig analog ingang (ingang ej anvénd for referenssignal):
0 = Anvands ej

1 = Spanningssignal U,,
2 = Strémsignal |,

-
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362 Ledig analog ingang, funktion 34 (2.2.21,22.18)

Denna parameter anvands for val av \
funktion for den lediga analoga insignalen: Analog

utgangs-
strom

0 = Funktionen anvands ej
1 = Reducerar motorns stromgréans (ID107)

DC-bromsstrommen kan reduceras

med den fria analoga ingangssignalen
mellan 0.4 x |,; och strémmen installd
med parameter ID107. Se Figur 8-26. - A EE——r———

OmA 20 mA
4mA 20 mA
Eget Eget

I
| Analog ingéng
. >

Figur 8-26. Skalning av max motorstrom

2 = Reducerar DC-bromsstrommen

DC-bromsstrommen kan reduceras
med den fria analoga ingangssignalen
mellan noll och strommen installd med
parameter ID507. Se Figur 8-27.

04xly |

| Ledig analog
| ingang

0 NX12K58

Figur 8-27. Reducering av DC-bromsstrom

3 = Reducerar accelerations- och re- A

tardationstider. FatorR
Accelerations- och retardationstider
kan reduceras med den lediga
analoga ingangssignalen enligt
foljande formler:

Reducerad tid = installd acc.-/ret.
tid. [par.ID103, ID104; ID502, ID503)

Ledig
dividerad med faktorn R i e
Figur 8-28 Signalomrade ‘ Nx12K59=

Figur 8-28. Reducering av accelerations- och
retardationstider

_

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon(@vacon.com




152 @ VACON

BESKRIVNING AV PARAMETRAR

4 = Reducerar momentovervakningsgrans

Overvakningsgransen kan reduceras
med den lediga analoga ingangs-
signalen mellan 0 och installt varde
for 6vervakningsgransen (ID349), se
Figur 8-29.

363 Val av start-/stopplogik, styrplats B

0

DIN4: sluten kontakt = start framat
DING: sluten kontakt = start bakat

100%

Par. ID349 |

Ledig
analog
ingang

>
0 NX12K60

Figur 8-29. Reducering av moment-
overvakningsgrans

3 [2.2.15]

Framat | Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (ID506)
= utrullning

DING »—

NX12K09 @

Figur 8-30. Start framat/Start bakat

@ Férst valda riktning har hogsta prioritet.

@ D& kontakten ansluten till DIN4 bryter, pabdrjas andringen av rotationsriktningen

® om signalerna 'Start framat’ (DIN4) och 'Start bakat’ (DIN5) &r aktiva samtidigt har
signalen 'Start framat’ (DIN4) hogre prioritet.

1 DIN4: sluten kontakt = start
DING: sluten kontakt = bakat

Se Figur 8-31.

-

oppen kontakt = stopp
oppen kontakt = framat
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A

Framat| Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (ID506)
= utrullning

Bakat
\4

DIN4 —- - - -~ B e A -

pINs | _______________| | NXI2K10

Figur 8-31. Start, Stopp, Bakat

2 DIN4: sluten kontakt = start oppen kontakt = stopp
DINS: sluten kontakt = start tillaten Sppen kontakt = start férhindrad och omriktare
i drift stoppas

3 3-tradsanslutning (pulsstyrning):
DIN4: sluten kontakt = startpuls
DINS: oppen kontakt = stoppuls
(DIN3 kan programmeras for backorder)

Se Figur 8-32.
A
Framat| Utgangs- Stoppfunktion Om start och stopp gar hoga
frekvens (ID506) samtidigt har stopp-pulsen
= utrulining hogre prioritet
e
| T Ll
| | |
| | |
| |
Bakat : | |
\ . I .
|
|
DIN4 - " - -
Start |
DINS NX012K11
Stopp

Figur 8-32. Startpuls/ Stoppuls.

Alternativen 4 till 6 ska anvandas for att utesluta mojligheten till oavsiktlig start da t ex
vid tillslag av matningsspanning, tillslag efter natbortfall, efter felkvittering, efter att
omriktaren stoppats genom att driftforreglingssignal tagits bort eller vid byte av
styrplats. Start-/stoppkontakten maste brytas innan motorn kan startas.

4 DIN4: sluten kontakt = start framat (Stigande flank kravs for start)
DIN5: sluten kontakt = start bakat (Stigande flank krévs for start)

_
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5 DIN4: sluten kontakt = start (Stigande flank kravs for start)
oppen kontakt = stopp
DIN5S: sluten kontakt = bakat
oppen kontakt = framat

6 DIN4: sluten kontakt = start (Stigande flank kravs fér start)
oppen kontakt = stopp
DIN5: sluten kontakt = start tillaten
oppen kontakt = start forhindrad och omriktare i drift stoppas

364 Referensskalning, minvérde styrplats B 3 (2.2.18)
365 Referensskalning, maxvarde styrplats B 3 (2.2.19]

Se parametrar ID303 och ID304 ovan.

366 Mjuk évergang 5 (2.2.37)

0 Behall referens
1 Kopiera aktuell referens

Om alternativet Kopiera aktuell referens har valts, ar det mojligt att fa steglos dvergang
fran direkt frekvensstyrning till PID-reglering och tillbaka.

Till exempel: Processen styrs med direkt frekvensborvarde (styrplats I/0 B, faltbuss
eller panel] till nagon punkt och sedan véxlas till en styrplats som har PID-regulatorn
vald. PID-regleringen borjar arbeta for att bibehalla varvtalet i denna punkt. PID-
borvardet dndras sa att regleravvikelsen blir noll da véxling av styrplats sker.

Det ar ocksa mojligt att vaxla tillbaka till direkt frekvensstyrning med mjuk Gvergang. |
detta fall kopieras utfrekvensen som frekvensborvarde. Om panelen ar aktiv styrplats,
kopieras aven drifttillstandet (drift/stopp, riktning och referens].

Mjuk 6vergang &r mojlig da bérvardet kommer fran panelen eller den interna motor-
potentiometerfunktionen (par. ID332 [PID-ref.] = 2 eller 4, ID343 [I/0 B Ref] = 2 eller 4,
par. D121 [Panelref] = 2 eller 4 och ID122 [[faltbussref]l= 2 eller 4.

367 A terstillning av motorpotentiometerns minne [frekvensbérvérde] 3567 (2.2.23,
22282213 221176/

0 Ingen aterstallning
1 Aterstéllning (nollning) vid stopp och spanningsfranslag
2 Aterstéllning (nollning) vid spanningsfranslag

370 A terstéllning av motorpotentiometerns minne [PID-referens] 57 (2229, 2.2.1.17)

0 Ingen aterstéllning
1 Aterstéllning (nollning) vid stopp och spanningsfranslag
2 Aterstéallning (nollning) vid spénningsfranslag

-
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371 PID-referens 2 [extrareferens styrplats Al 7 (2.2.1.4]

Om ingangen for att tillata funktionen P/D-referens 2 ar (ID330)= SANN, definierar
denna parameter vilken referens som ska valjas som referens till PID-regulatorn.
Al1-referens (plintar 2 och 3, t ex potentiometer)

Al2-referens (plintar 5 och 6, t ex transmitter)

Al3-referens

Al4-referens

PID-referens 1 fran panel

Referens fran faltbuss (FBSpeedReference)

Motorpotentiometerreferens

7 PID-referens 2 fran panel

Om vérdet 6 valjs for denna parameter, maste funktionerna Motorpotentiometer NED
och Motorpotentiometer UPPkopplas till digitala ingangar (parametrar ID417 och
ID418).

c~OITRNWNN-—-O

372 Overvakad analogingéng 7 (2.3.2.13)

0 =Analog referens fran Al1 (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 =Analog referens fran Al2 (plintarna 4 och 5, t ex transmitter)

373 Overvakningsgréns for analog ingdng 7 (2.3.2.14]

Om vérdet pa den valda analogingangen temperatur faller under eller 6verstiger den
instédllda grénsen (par 2.3.2.15), genererar denna funktion en varning via den digitala
utgangen eller via en relautgang, beroende pa till vilken utgdng 6vervakningsfunktionen
(par. ID463) &r kopplad.

0 Ingen overvakning

1 Overvakning av l8g grans

2 Overvakning av hog grans

374 Overvakningsvérde for analog ingdng 7 (2.3.2.15]

Vardet for vald analog ingang som évervakas med parameter |ID373.

375 Analog utgdngsoffset 67 (2.3.5.7,2337]
Adderar -100.0 till 100.0% till den analoga utgangen.

376 PID summering utgéng [direktreferens styrplats A} 5 (2.2.4)

Definierar vilken referenskalla som ska adderas till PID-regulatorns utgangssignal om
PID-regulatorn anvands.

Ingen referens adderas (PID-utgangsvarde direkt)

PID-utgang + Al1-referens fran plintarna 2 och 3 (t ex potentiometer)

PID-utgang + Al2-referens fran plintarna 4 och 5 [t ex. transmitter)

PID-utgang + Al3-referens

PID-utgdng + Al4-referens

PID-utgang + PID-panelreferens

PID-utgang + Faltbussreferens (FBSpeedReference)

PID-utgang + Motorpotentiometerreferens

Om vardet 7 valjs for denna parameter, satts vardena for parametrarna ID319 och ID301
automatiskt till 13. Se Figur 8-33.

N OO RN WN-—O0O

_
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377

384

HZ A
30,00 - ‘
e N | PIDMaximit
\ | PID Min limit,” - ;
20,00 4

Figur 8-33. PID summering utgang

Mark: Max- och mingranserna som visas i figuren begransar enbart PID-utgangen, inga
andra utgangar.

Al signalval 234567 (228 223 2215 22217)

Koppla signalerna Al1...Al4 till valfri analog ingdng med denna parameter. Ytterligare
information om TTF programmeringsmetod, hittar du fran avsnitt 6.4.

AlT joystickhysteres 6 (2.2.2.8)

Denna parameter definierar joystickhysteresen mellan 0 och 20 %.

Da joystick- eller potentiometerstyrningen vaxlar fran back- till framriktning, faller
utgangsfrekvensen linjart till den valda minimifrekvensen (joystick/potentiometer i mitt-
ldge) och forblir dar tills joysticken/potentiometern férs mot framatlage. Hur stor
joystickhysteres som definierats med denna parameter avgor hur mycket joysticken/
potentiometern maste féras mot framatlage innan frekvensen bérjar 6ka mot den valda
maximifrekvensen.

Om denna parameter har vardet 0, borjar frekvensen 6ka omedelbart da joysticken/
potentiometern fors mot framatlage fran mittlaget. Da véxling sker fran bakat- till
framatriktning, foljer frekvensen samma mdnster i motsatt riktning Se Figur 8-34.
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Frekvensreferens

Hz A BAKAT FRAMAT
50% 50%

Referens-
skalning A

max.
ID304 = 70Hz
Fran back till fram

Maxfrekv. ID102 ——— =
= 50Hz

Fran fram till back

Analogingang (V/mA)

K (0-10V/20mA)
Minfrekv. ID101 = i
Referensskalning min ==
ID303 = 0Hz D321 P D322
=20 % . =90 %
Joystickhysteres,
ID384 =20 %

NX12k92

Figur 8-34. Ett exempel pa joystickhysteres. | detta exempel &r parameter /D385
lInsomningsgrdns/ = 0

385 All insomningsgrans é (22.2.9)

Frekvensomriktaren stoppas automatiskt om den analoga insignalnivan faller under
Insomningsgréansen, definierad med denna parameter. Se Figur 8-35.

Frekvensreferens

Hz A BAKAT FRAMAT
50% 50%
Referens-
skalning max A B
ID304 = 70Hz

Fran back till fram

Max frek. ID102
= 50Hz

START STOPP

< >
STOPP STA
< > Fran fram till back
Analog-
q ingang (V/mA)
Min frek. ID101 = I\ - (0-10V/20mA)
Ref. skalning min. L) >
ID303 = OHz D321 1D322
=20% Insomn. grans = 90 %
ID385 = 7%
NX12k99

Joystickhysteres,
ID384 = 20 %

Figur 8-35. Ett exempel pa joystickhysteres. | detta exempel &r parameter 2.2.2.9
lInsomningsgrdns/ = 0
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386

388

393
394

395

396

397

399

-

Frekvensreferens

Hz
A BAKAT FRAMAT
50% 50%
Referenskalning

max
ID304 = 70Hz

Fran back till fram

Y

Maxfrekv. ID102 —
= 50Hz

Fran fram till back

Analog-

ingang (V/mA)
(0-10V/20mA)
Minfrekv. ID101 = >
Referensskalning D321 1\ 1\ D322
D303 = oHz =20% Joystickhysteres, =90%
ID384 = 20 %
NX12k95
Figur 8-36. Joystickhysteres med minimifrekvens 35Hz
All insomningsfordréjning 6 (2.2.2.10)

Denna parameter definierar den tid som den analoga insignalen maste befinna sig under
insomningsgransen angiven med parameter ID385 innan frekvensomriktaren stoppas.

AlZ signalval 234567 (229, 2221, 2237

Koppla Al1/AI2-signalen till 6nskad analog ingang med denna parameter. F6r mer
information om TTF programmeringsmetod, se avsnitt 6.4.

A2 referensskalning, minimivarde é [2.2.3.6)
Al2 referensskalning, maximivérde 6 (2.23.7]

Se ID’er 303 och 304.

Al2 joystickhysteres é (2.2.3.8)
Se I1D384.

AlZ insomningsgréns é (2.2.3.9]
Se ID385.

Al2 insomningsférdréjning é (2.2.3.10)
Se 1D386.

Skalning av stromgrans é (2.2.6.7]

0 = Anvands ej

1=Al1

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5 = Faltbuss (FBProcessDatalN2)

Denna signal reglerar den maximala motorstrommen mellan 0 och med ID107 installd
maxgrans.
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400

407

402
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Skalning av DC-bromsstrom

Se par ID399 for alternativ.

DC-bromsstrommen kan reduceras
med den fria analoga insignalen
mellan 0.4 x |, och stromvardet
installt med ID507. Se Figur 8-37.

Reducering av accelerationsretardationstider 6

Se par ID399.

Accelerations- och retardations-
tiderna kan reduceras med den fria
analoga ingangssignalen enligt
foljande formel:

Reducerad tid = installd accelera-
tions-/ retardationstid (par D103,
104; 1D502, 1D503) dividerad med
faktorn R fran Figur 8-38.

6 (2.2.6.2)

: Ledig analog
| ingang

NX12K58

Figur 8-37. Skalning av DC-bromsstrom
(2.2.6.3)

A
Faktor R

Ledig
analog
ingang

Signalomrade

»
»

NX12K59

analog

Figur 8-38. Reducering av accelerations- och

retardationstider
Reducering av momentévervakningsgrans 6 (2.2.6.4]
Se ID399. "

Moment-
Den installda momentdver- 100% grans
vakningsgransen kan med den fria D349 | |
analoga insignalen reduceras i
mellan 0 och den installda over- :
vakningsgransen par ID349. l
Se Figur 8-39. |
: Ledig

ingang

0

NX12Ké0

»
>

Figur 8-39. Reducering av momentévervakningsgréans

_
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403

404

405

406

407

408

409

410

4117

412

413

-

Startsignal 1 6 (2.2.7.1)

Startkommando fran styrplats 1.
Forvalt varde A.1.

Startsignal 2 é (2.2.7.2)

Startkommando fran styrplats 2.
Forvalt varde A.2.

Externt fel [sluten kontakt] 67 (2.2.7.11,226.4]

Sluten kontakt: Felet visas och motorn stoppas.

Externt fel [6ppen kontakt/ 67 (227122265

Oppen kontakt:  Felet visas och motorn stoppas.

Frigivning 67 (2.2.7.3 226.6]

Oppen kontakt: Motorstart férhindrad
Sluten kontakt:  Motorstart tillaten

Val av accelerations-/retardationstider 67 (2.2.7.13 22.6.7]

Oppen kontakt:  Accelerations-/Retardationstid 1 vald
Sluten kontakt:  Accelerations-/Retardationstid 2 vald

Stall in accelerations-/retardationstider med ID103 och ID104.

Styrning fran I/0-plint 67 (22718 2.2.6.8)
Sluten kontakt: 1/0-plint tvingas bli styrplats

Styrning fran manéverpanel 67 (2.2.7.19,2.26.9]

Sluten kontakt: Mandverpanel tvingas bli styrplats

Styrning fran filtbuss 67  [22720,226.10)
Sluten kontakt: Faltbuss tvingas bli styrplats.

MARK: Vid tvingad &ndring av styrplats anvands de for styrplatsen gillande virdena
for Start/Stopp, Riktning och Referens.

Vardet for parameter 3.1 (Styrplats mandverpanel) dndras inte. D& kontakten ppnas
valjs styrplats enligt panelstyrningsparameter 3.1.

Back 67 [2.2.7.4,2.2.6.11)
Oppen kontakt: Riktning framéat

Sluten kontakt:  Riktning bakat

Krypvarvtal 67 [22.7.16,2.2.6.12]

Sluten kontakt: Krypvarvtal valt for frekvensreferensen.
Se par ID124.
Forvalt varde: A.4
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414 Feldterstéllning 67  [22710,226.13)
Sluten kontakt: Alla fel &terstalls.

4715 Acceleration/Retardation forbjuden 67 (2.2.7.14,2.2.6.14)

Sluten kontakt: Ingen acceleration eller retardation ar maojlig tills kontakten 6ppnas.

416 DC-bromsning 67 [2.2.7.15, 2.2.6.15)
Sluten kontakt: Under STOPP-forloppet arbetar DC-bromsen tills kontakten oppnas.

417 Motorpotentiometer NED 67 (2.2.7.8 22.6.16]
Sluten kontakt: Motorpotentiometerreferensen MINSKAR tills kontakten oppnas.

418 Motorpotentiometer UPP 67 (2279 226.17]

Sluten kontakt: Motorpotentiometerreferensen OKAR tills kontakten dppnas.

419 Forvalt varvtal 1 é (2.2.7.5]
420 Forvalt varvtal 2 6 (22.7.6]
421 Forvalt varvtal 3 é (22.7.7]

Parametervardena begransas automatiskt mellan min- och maxfrekvenserna
(parameterna ID101 and ID102).
422 Val av AlT/AI2 é (2.2.7.17)

Med denna parameter kan antingen Al1- eller Al2-signalen valjas som frekvensreferens.

423 Startsignal A 7 (2.2.6.1
Startkommando frén styrplats A.
Forvalt varde A.1

424 Startsignal B 7 (2.2.6.2)
Startkommando fran styrplats B.
Forvalt varde A.4.

425 Val av styrplats A/B 7 (2.2.6.3]
Oppen kontakt: Styrplats A
Sluten kontakt: Styrplats B
Forvalt varde: A.6.

426 Autovéxling 1, forregling 7 [2.2.6.18)
Sluten kontakt: Forregling aktiverad for autovaxling av drift 1 eller hjalpdrift 1.
Forvalt varde: A.1

427 Autovéxling 2, forregling 7 [2.2.6.19)

Sluten kontakt: Forregling aktiverad for autovaxling av drift 2 eller hjalpdrift 2.
Forvalt varde: A.3.

_
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428

429

430

431

432

433

434

435

436

437

438

439

440

4417

-

Autovaxling 3, forregling 7 (2.2.6.20)
Sluten kontakt: Forregling aktiverad for autovaxling av drift 3 eller hjalpdrift 3.

Autovéxling 4, forregling 7 (2.2.6.21]
Sluten kontakt: Forregling aktiverad for autovaxling av drift 4 eller hjalpdrift 4.

Autovaxling 5, forregling 7 (2.2.6.22)

Sluten kontakt: Forregling aktiverad for autovaxling av drift 5.

PID-referens 2 7 (2.2.6.23]

Oppen kontakt:  PID-regulatorns referens 2 viljs med parameter 1D332.
Sluten kontakt: PID-regulatorns referens 2 valjs med parameter ID371.

Driftklar 67 (2331 231.17)

Frekvensomriktaren ar klar for drift.

Drift 67 (2332 231.2]

Frekvensomriktaren ar i drift (motorn roterar).

Fel 67 (2333 2.3.1.3/

Utlosning pga ett fel har intraffat.
Forvalt varde ar A.1.

Fel inverterat 67 (2334, 2.3 14)

Ingen utlosning pga fel har intraffat.

Varning 67 [2.3.3.5,231.5]

Allman varningssignal.

Externt fel eller varning 67 [2.3.3.6,2.3.1.6]

Fel eller varning beroende pa parameter ID701.

Referensfel eller varning 67 (23.3.7,231.7)

Fel eller varning beroende pa parameter ID700.

Overtemperaturvarning 67 (2.3.3.8 2.3.1.8]

Kylflanstemperaturen overstiger +70°C.

Reversering 67 (2339, 231.9)

Reverseringskommando har getts.

Ej begérd riktning 67 [2.3.3.10, 2.3.1.10)

Motorns rotationsriktning skiljer sig fran den begérda.
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Vid varvtal 67 (2.3.3.11,231.17]

Utgangsfrekvensen har uppnatt den installda referensen.

Krypvarvtal 67 (23312, 2.3.1.12)

Krypvarvtal valt.

Extern styrplats 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13]
Styrning fran 1/0-plint vald (Meny M3; par. ID125).

Extern bromsstyrning 67 [2.3.3.14,2.3.1.14]
Extern TILL-/FRAN-styrning av broms med programmerbar fordrojning. Anvands i
applikationer dar den mekaniska bromsen frigérs nar bromsspolen ar spanningslos.
Extern bromsstyrning, inverterad 67 [2.3.3.15,2.3.1.15]

Extern TILL-/FRAN-styrning av broms; utgangen aktiv da bromsstyrningen &r FRAN.
Anvands i applikationer dar den mekaniska bromsen ar aktiv nar bromsspolen ar
spanningslos.

Overvakning av utgéngsfrekvensgréns 1 67 (2.3.3.16,2.3.1.16]

Utgangsfrekvensen har gatt utanfor installd lag/h6g grans (se parametrar ID315 och
ID316)

Overvakning av utgéngsfrekvensgréns 2 67 (2.3.3.17,23.1.17]
Utgangsfrekvensen har gatt utanfor installd lag/h6g grans (se parametrar ID346 och
ID347)

Overvakning av referensgréns 67 (2.3.3.18 2.3.1.18)

Den aktiva referensen har gatt utanfor instélld lag/hdg grans (se parametrar ID350 och
ID351).

Overvakning av temperaturgréns 67 (23319, 23.1.19)
Frekvensomriktarens kylflanstemperatur har gatt utanfor installda
overvakningsgranser (se parametrar ID354 och ID355].

Overvakning av momentgrins 67 [2.3.3.20, 2.3.1.20)
Motorns moment har gatt utanfor installda 6vervakningsgranser (se parametrar ID348
och ID349).

Termiskt skydd av motor 67 [2.3.3.21,2.3.1.27]
Motorns termistor initierar en overtemperatursignal som kan knytas till en digital

utgang.

MARK: Denna parameter fungerar inte utan ett anslutet termistorrelakort (t ex Vacon
OPT-A3 eller OPT-B2).

_
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Aktivering av motorreglering 67 [2.3.3.23,2.3.1.23]
Overspannings- eller 6verstromsregulatorn har aktiverats.
Féltbussdata till DO/RO 1 [FBFixedControlWord, bit 3] 67 [2.3.3.24,2.3.1.24)

Féltbussdata till DO/RO 2 [FBFixedControlWord, bit 4] 67 [2.3.3.25, 2.3.1.25]
Féltbussdata till DO/RO 3 [FBFixedControlWord, bit 5] 67 [2.3.3.26, 2.3.1.26)

Data fran faltbussen (FBFixedControlWord) kan styras till frekvensomriktarens digitala
utgangar.

Styrning av autovéxling 1/hjélpdrift 1 7 (2.3.1.27]

Styrsignal for autovaxling/hjalpdrift 1.

Forvalt varde: B.1

Styrning av autovéxling 2/hjélpdrift 2 7 (2.3.1.28)

Styrsignal for autovaxling/hjalpdrift 2.

Forvalt varde: B.2

Styrning av autovéxling 3/hjélpdrift 3 7 (2.3.1.29)

Styrsignal for autovéaxling/hjalpdrift 3. Om tre eller flera hjalpdrifter anvénds,
rekommenderar vi att dven dessa kopplas till en reldutgang. Eftersom OPT-A2-kortet
har endast tva relédutgdngar, ar det klokt att kopa ett I/0-expansionskort med extra
relautgangar (t ex Vacon OPT-B5).

Styrning av autovéxling 4/hjélpdrift 4 7 (2.3.1.30)

Styrsignal for autovéaxling/hjalpdrift 4. Om tre eller flera hjalpdrifter anvéands,
rekommenderar vi att dven dessa kopplas till en reldutgang. Eftersom OPT-A2-kortet
har endast tva relédutgdngar, ar det klokt att kopa ett I/0-expansionskort med extra
reldutgangar (t ex Vacon OPT-B5).

Styrning av autovaxling 5 7 [2.3.1.31)

Styrsignal for autovaxling drift 5.

Overvakningsgréns for analog ingdng 67  [2.3.3.22, 2.3.1.22)

Den valda analoga ingangssignalen har gatt utanfor installda dvervakningsgranser (se
parametrar ID372, ID373 och ID374).

Analog utgangssignal 1 234567 (2.3.1,235.1,233.1)

Koppla AO1-signalen till valfri analog utgdang med denna parameter. F6r mer
information, om TTF programmeringsmetod, se avsnitt 6.4.

Analogutgdng 2, signalval 234567 (23.12,2322,2.36.1,2.34.1]

Koppla AO2-signalen till 6nskad analogutgang med denna parameter. Ytterligare
information om TTF programmeringsmetod, se avsnitt 6.4.
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Funktion for analogutgang 2 234567 (2313, 2323 2.3.6.2, 2.3.4.2]
Filtertid for analogutgang 2 234567 (2.3.14,2.3.24, 2.3.6.3, 2.3.4.3]
Invertering av analogutgang 2 234567 (2.3.15,2.3.25,2.3.6.4, 2.3.4.4]
Minvérde fér analogutgang 2 234567 (2.3.16,2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5]
Skalning av analogutgang 2 234567 (2.3.17,2.3.27,2.3.6.6, 2.3.4.6]

Ytterligare information om dessa fem parametrar hittar du pa sidor 138 till139 under
motsvarande parametrar for analogutgéang 1.

Analogutgdngoffset 2 67 [2.3.6.7,2.3.4.7]
Adderar -100.0 till 100.0% till den analoga utgangen.

Analogutgang 3, signalval 67 (2.3.7.1,2.3.5.7]

Se ID464.

Funktion for analogue output 3 67 (2.3.7.2,23.5.2]

Se ID307.

Filtertid for analogutgang 3 67 (23732353

Se ID308.

Inventering av analogutgang 3 67 (2.3.7.4,2.3.5.4]

Se ID309.

Minvérde for analogutgang 3 67 (2375 2355)

Se ID310.

Skalning av analogutgang 3 67 (2.3.7.6,2.3.5.6]

Se ID311.

Analogutgdngoffset 3 67 (23.7.7,23.5.7]
Se ID375.

Momentgrénsskalering é [2.2.6.5]

Se par ID399 for alternativ.

Digital utgang 1, signalval 6 (2.3.1.7)

Koppla DO1-/D02-signalen till valfri digital utgang med denna parameter. F6r mer
information om TTF programmeringsprincip, se avsnitt 6.4. Funktionen kan inverteras
med par. ID1084 Styralternativ.

Digital utgang 1, tillslagsférdréjning é (2.3.1.3
Digital utgdng 1, frénslagsférdréjning é (2.3.1.4)

Med dessa parametrar sker installning av till- och franslagsfordréjningen for digitala
utgangar.

_
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Signal programmerad
till digital utgang

DO1- eller DO2-utgang

1~ [ E—
FRAN-férdréjning TILL-férdréjning

NX12k102

Figur 8-40. Digitala utgangar 1 och 2, till- och franslagsfordrdjningar

489 Digital utgang 2, signalval é (2.3.2.1)
Se I1D486.

490 Digital utgdng 2, funktion é (2.3.2.2]
Se ID312.

491 Digital utgang 2, tillslagsférdrojning é (2.3.2.3
Se I1D487.

492 Digital utgdng 1, franslagsférdréjning é (2.3.1.4]
Se ID488.

493 Justeringsingéang é (2.2.1.4)

Med denna parameter valjs

den signal, enligt vilken A Max justering
: fiHz ID495 = 10%

frekvensreferensen till motorn Justerad

finjusteras. 44Hy \

40Hz

Justering 0 %

Anvands ej

Analog ingang 1
Analog ingang 2 36Hz
Analog ingang 3 \Minjustering
Analog ingang 4 D494 = 10%
Signal fran faltbuss
(FBProcessDatalN)

OO~ WN-—-0

»
»

Analog ingang

NX12K108

Figur 8-41. Exempel pd justeringsingang
494 Justering minimum é (2.2.1.5
495 Justering maximum é (2.2.1.6]

Dessa parametrar definierar minimum och maximum for justerade signaler. Se Figur
8-41.

-
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Val av parameterset 1/2 6 (2.2.7.21)

Med denna parameter kan man valja mellan parameterset 1 och parameterset 2. Ingan-
garna for denna funktion kan véaljas fran valfri kortplats. T Metoden vid val av parameter-
set beskrivs i Vacon NX Anvandarhandboken.
Digital ingang = FALSK:

- Det aktiva setet sparas i set 2

- Set 1 laddas som aktivt set
Digital ingang = SANN:

- Det aktiva setet sparas som set 1

- Set 2 laddas som aktivt set
Mark: Endast parametervardena i det aktiva setet kan andras.

Startpuls minne 3 (2.2.24]

Denna parameter definierar om det aktuella driftlaget kopieras nar styrplatsen bytas
fran A till B, eller tvartom.

0 =Driftlaget kopieras inte
1 = Driftlaget kopieras

Parametrar ID300 och ID363 bor sattas till varde 3, annars har denna parameter ingen
effekt.

_
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500 Form for accelerations-/retardationsramp 1 234567 (2.4.7)
501 Form for accelerations-/retardationsramp 2 234567 (2.4.2]

Badrjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna kan goras mjukare med
dessa parametrar. Installt varde 0 ger en linjar rampform med omedelbar reaktion hos
acceleration eller retardation pa andring av referenssignalen.

Installda varden 0.1...10 sekunder for denna parameter ger acceleration/retardation
enligt en S-formad kurva. Accelerationstiden bestdams med parametrarna ID103/ID104
(ID502/ID503).

A
[Hz]

ID103, ID104
(ID502, ID503)

ID500 (ID501)

[
| |

I
PR

ID500 (ID501) It
NX12K20 ”
Figur 8-42. Acceleration/Retardation [S-formad).
502 Accelerationstid 2 234567 (2.4.3]
503 Retardationstid 2 234567 (2.4.4]

Dessa varden anger tiden som det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till den instéllda
maxfrekvensen (par. ID102). Dessa parametrar ger mojlighet till installning av tva olika
set av accelerations-/retardationstider for en applikation. Det aktiva setet kan valjas
med den programmerbara insignalen DIN3 (par. ID301).

504 Bromschopper 234567 (2.4.5]
0 = Ingen bromschopper anvands
1 = Bromschopper anvands och testas under drift
2 = Extern bromschopper
3 = Anvénds och testas vid driftklart tillstand
4 = Anvénds vid driftklart tillstand; kan ej testas

Da frekvensomriktaren bromsar motorn, matas motorns och lastens lagrade energi till
ett externt bromsmotstand. Detta gor det mojligt for frekvensomriktaren att bromsa
lasten med samma moment som vid acceleration (forutsatt att korrekt bromsmotstand
har valts). Se separat instruktion for installation av bromsmotstand.

505 Startfunktion 234567 [2.4.6]
Ramp:
0 Frekvensomriktaren startar fran 0 Hz och accelererar till den installda

referensfrekvensen inom den installda accelerationstiden. (Lastens tréghet
och startmotstand kan orsaka forlangda accelerationstider).

-
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Flygande start:

1 Frekvensomriktaren kan starta mot en roterande motor genom att styra ut ett
litet moment och soka den frekvens som motsvarar motorns rotations-
hastighet. S6kningen startar fran maxfrekvens mot den aktuella frekvensen
tills det korrekta vardet detekteras. Darefter 6kas/minskas utgangs-
frekvensen till det installda referensvardet enligt de installda accelerations-
/retardationsparametrarna.

Anvand denna metod om motorn roterar da startkommando ges. Med flygande
start kan driften fortsatta trots korta spanningsavbrott pa natet.

Stoppfunktion 234567 (24.7]
Utrullning:
0 Efter stoppkommando rullar motorn till stopp utan styrning fran

frekvensomriktaren.

Ramp:
1 Efter stoppkommando bromsas motorn enligt de installda retardations-

parametrarna.
Om den lagrade energin ar stor, kan det vara nodvandigt att anvanda ett
externt bromsmotstand for snabbare retardation.

Normalt stopp: Ramp + Stopp genom borttagen frigivning: Utrullning

2 Efter stoppkommando bromsas motorn enligt de installda retardations-
parametrarna. Dock, om frigivningsfunktionen ar kopplad till ndgon av de
digitala ingdngarna, stoppar motorn genom utrullning utan styrning fran
frekvensomriktaren.

Normalt stopp: Utrullning + Stopp genom borttagen frigivning:Ramp

3 Motorn stoppar genom utrullning utan styrning fran frekvensomriktaren.
Dock, om frigivningsfunktionen &r kopplad till ndgon av de digitala ingangarna,
bromsas motorn enligt de installda retardationsparametrarna. Om den
lagrade energin ar stor, kan det vara nodvandigt att anvanda ett externt
bromsmotstand for snabbare retardation.

DC-bromsstrom 234567 [2.4.8)

Definierar strommen till motorn under likstromsbromsning.

DC-bromsningstid vid stopp 234567 (2.4.9)

Bestammer om bromsning ar TILL eller FRAN och bromsningstiden for DC-bromsen da
motorn stoppas. Likstromsbromsens funktion ar beroende av stoppfunktionen,
parameter ID506.

0 DC-broms anvands ej
>0 DC-broms anvands och dess funktion ar beroende av stoppfunktionen,
(param. ID506). Bromsningstiden bestams med denna parameter.

_
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Par. ID506 = 0; Stoppfunktion = Utrullning:

Efter stoppkommando stoppar motorn genom utrullning utan drivning fran

frekvensomriktaren.

Med likstrémsbromsning kan motorn stoppas elektriskt pa kortast méjliga tid, utan att

anvanda ett extra yttre bromsmotstand.

Bromsningstiden skalas beroende pa frekvensen da likstrémsbromsningen pabérijas.
Om frekvensen ar > motorns nominella frekvens, bestams bromsningstiden av det
installda vardet for parameter 2.4.9. Da frekvensen &r <10% av den nominella, &r
bromsningstiden 10 % av vardet instéllt pa parameter ID508.

A A

fut fut

N Utfrekvens

<
\\/ Motorvarvtal

N
N
A
N
N

Utfrekvens

4

Motorvarvtal
N
DC-bromsning TILL ™ 0.1xfpn _—
. \\ -+—DC-bromsning TILL
. t
X X
l«t=1xID508 J| t=0,1x ID508

DRIFT DRIFT

STOPP STOPP

NX12K21

Figur 8-43. DC-bromsningstid da stopp sker genom utrullning.

Par. ID506 = 1; Stoppfunktion = Ramp:

Efter stoppkommando minskas
motorns varvtal enligt de installda
retardationsparametrarna, sa snabbt
som mojligt, till varvtalet definierat av
parameter ID515, da likstréms-
bromsning paborijas.

Bromsningstiden ar definierad av para-
meter ID508. Om stor troghet
foreligger, rekommenderas
anvandning av yttre bromsmotstand fér
snabbare inbromsning Se Figur 8-44.

___ Motorvarvtal

Utfrekvens

DC-bromsning TILL

D515 |--------

\ t

t =1D508
DRIFT
STOPP NX12K23

Figur 8-44. DC-bromsningstid d3 stopp sker med
ramp
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Forbjudet frekvensomradden 1; nedre grins 234567 (2.5.7]
Forbjudet frekvensomrédden 1; évre grans 234567 [2.5.2]
Forbjudet frekvensomradden 2; nedre grins 34567 (2.5.3)
Forbjudet frekvensomraden 2; dvre grins 34567 [2.5.4)
Forbjudet frekvensomraden 3; nedre grins 34567 (2.5.5]
Forbjudet frekvensomréaden 3; dvre grdns 34567 [2.5.6]

| somliga system kan det vara nodvan-

digt att undvika vissa frekvenser pga 4

. Utfrekvens
problem med mekaniska resonanser. [Hz]
Med dessa parametrar ar det mojligt
att stalla in granser for ett forbjudet {------e - “ -

frekvensomrade. Se Figur 8-45.

X

ID509 | ID510
ID511 | ID512
ID513 | ID514
! ! Referens
: . g
NX12K33
Figur 8-45. Installning av forbjudet
frekvensomrade.
Frekvens for DC-bromsning vid rampstopp 234567 (2.4.10)
Utgangsfrekvensen vid vilken DC-bromsning pabérjas. Se Figur 8-45.
DC-bromsningstid vid start 234567 (2.4.17)

Likstromsbromsning aktiveras da startkommando ges. Denna parameter definierar
tiden innan motorn tillats accelerera. Efter att likstromsmatning har upphort, okar
utfrekvensen enligt den med parameter ID505 installda startfunktionen.

Skalningsfaktor for acc/ret tid mellan forbjudna frekvensgrénser
234567 (253 257)]

Definierar accelerations-/retardationstiden da utfrekvensen &r mellan de valda
granserna for forbjudet frekvensomrade (parametrarna ID509 och ID510). Ramptiden
(vald accelerations-/retardationstid 1 eller 2) multipliceras med denna faktor. T ex
varde 0.1 gor accelerationstiden 10 ganger kortare &n utanfor gréanserna for det
forbjudna frekvensomradet.

_
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519

520

521

530
5371

fout [Hz]
e
e
e
2
ID518 = 0,2 P
e
R
e
D510 f=======mmmsssmmmee oo
(ID512; ID514) P
,/‘/ \
D509 b oo - ID518=1,2
(ID511; 1D513)
Tid [s]
NX12k81

Figur 8-46. Skalning av ramphastighet mellan forbjudna frekvenser

Flodesbromsstrom 234567 (2.4.13]

Definierar vardet for flodesbromsstrommen. Omréadet for installbara varden beror pa
applikationen.

Flodesbroms 234567 (2.4.12]

Flodesbroms ar en bromsningsmetod som kan anvandas effektivt i stallet for DC-
bromsning ar fluxbromsning ett praktiskt satt att 6ka bromsférmagan nér extra broms-
motstand inte behdvs.

Vid bromsningsbehov sanks frekvensen och 6kas flodet i motorn vilket i sin tur okar
motorns bromsférmaga. | skillnad till DC-bromsning ar motorhastigheten styrbar under
flodesbromsningen.

Flodesbromsningen kan sattas TILL eller FRAN.

0 = Flodesbromsning FRAN
1 = Flodesbromsning TILL

Obs: Flodesbromsning omvandlar energin till motorvarme och borde darfor anvandas
endast tillfalligtvis for att undvika motorskador.

Reglermetod 2 6 (2.6.12)

En ytterligare motorregleringsmetod kan valjas med denna parameter. Parameter ID164
bestammer vilken regleringsmetod som anvands.
Olika valalternativar samma som for parameter ID600.

Framryckningsreferens 1 é (2.2.7.27)
Framryckningsreferens 2 é (2.2.7.28)

Dessa ingangar aktiverar framryckningsreferens om framryckning &r aktiverad.
Ingdngarna aven startar omriktaren om de aktiveras och om det inte féreligger nagon
driftbegaran fran annat hall.

Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
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532 Aktivera framryckning é (2.2.7.26]

Om du anvander framryckningsfunktionen maste ingangsvardet vara SANN (installd via
digital signal eller parametervardet installt pa 0.2). Denna parameter ar endast
tillganglig for NXP-omriktare.

533 Framryckningsramp 6 (2.4.18)

Denna parameter faststaller accelerations- och retardationstider nar framryckning ar
aktiv.

Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

_
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600

601

Reglermetod 234567 (2.6.7]
Applic. 2 3 A 6 7
Sel.
0 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
1 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
2 Not used | Notused | Notused | Not used NXS/P NA
3 NXP NXP NXP NXP NXS/P NA
4 NA NA NA NA NXS/P NA

Tabell 8-12. Optionerna for parameter ID800 i olika applikationer och omriktartyper

Val:

0 Frekvensstyrning: Bérvardesreferenserna fran I/0-plintarna och mandgver-
panelen anvands som frekvensborvarde och frekvens-
omriktaren styr utfrekvensen (upplésning for utfrekvensen =
0.01 Hz)

1 Varvtalsreglering: Borvardesreferenserna fran I/0-plintarna och manéver-
panelen anvands som varvtalsborvarde och frekvens-
omriktaren styr motorns varvtal och kompenserar
efterslapningen (noggrannhet +0,5%).

2 Momentreglering I momentregleringsmodusen anvands borvarden for att
styra motormomentet.

3 Varvtalsreglering (closed loop)
Bérvardesreferenserna fran 1/0-plintarna och manéver-
panelen anvands som varvtalsborvarde och frekvens-
omriktaren styr motorns varvtal mycket noggrannt genom
att jamféra arvardet fran takometern med varvtalsborvardet
(noggrannhet +0,01%)].

4 Momentreglering (closed loop)

Bérvardesreferenserna fran 1/0-plintarna och manéver-
panelen anvands som momentborvarde och frekvens-
omriktaren styr motormomentet (noggrannhet +1,5%).

Kopplingsfrekvens 234567 [2.6.9)

Ljudet fran motorn kan minimeras genom anvandning av en hog kopplingsfrekvens.
Okning av kopplingsfrekvensen minskar dock frekvensomriktarens belastnings-
kapacitet.

Omrade for denna parameter &r beroende av frekvensomriktarens storlek:

Typ Min. [kHz] Max. [kHz] Férvalt
0003—0061 NX_5

0003—0061 NX_2 1.0 16,0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 00 =
0041—0062 NX_6 o 0 -

0144—0208 NX_6
Tabell 8-13. Typberoende kopplingsfrekvenser
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Obs! Den verkliga kopplingsfrekvensen kan reduceras till 1,5 kHz p g a varme-
regleringsfunktioner. Detta maste beaktas vid bruk av sinusvagfilter eller andra
utgangsfilter med lag resonansfrekvens.

Faltféorsvagningspunkt 234567 (2.6.4]

Faltférsvagningspunkten ar den utgangsfrekvens vid vilken utgangsspanningen nar det
installda maxvardet (ID603).

Spanning vid faltforsvagningspunkten 234567 (2.6.5]

Vid frekvenser over faltférsvagningspunkten behaller utgangsspanningen sitt instéllda
maxvarde. Vid frekvenser under faltférsvagningspunkten &r utgangsspanningen
beroende av installningen av parametrarna for U/f-kurvan. Se parametrar ID109, ID108,
ID604 and 1D605.

Da parametrarna ID110 och ID111 (motorns nominella spanning och nominella frekvens)
stalls in, ges parametrarna ID602 och ID603 automatiskt korresponderande varden. Om
andra varden for faltférsvagningspunkt och max utgangsspanning behdvs, ska dessa
parametrar andras efter installning av parametrarna ID110 och ID111.

U/f-kurva, mittpunktsfrekvens 234567 [2.6.6)

| Om den programmerbara U/f-kurvan har valts med parameter ID108 definierar denna
parameter kurvans mittpunktsfrekvens. Se Figur 8-2.

U/f-kurva, mittpunktsspdnning 234567 (2.6.7]

Om den programmerbara U/f-kurvan har valts med parameter ID108 definierar denna
parameter kurvans mittpunktsspanning. Se Figur 8-2

Utgdngsspénning vid nollfrekvens 234567 (2.6.8)

| Om den programmerbara U/f-kurvan har valts med parameter ID108 definierar denna
parameter kurvans spanning vid nollfrekvens. Obs! Om vardet pa parametern ID108
andras anges den har parametern till noll. Se Figur 8-2.

Overspénningsrequlator 234567 (2.6.10)

Dessa parametrar tillater avstédngning av under-/dverspanningsregulatorerna. Detta kan
vara anvandbart, t ex om matningsspanningen varierar mer an -15% till +10% och
applikationen inte tal denna 6ver-/underspanning. Regulatorerna reglerar utfrekvensen
med hansyn till natvariationerna.

0 Regulator av
1 Regulator pa (utan ramp) = Endast sma regleringar av utfrekvensen goérs
2 Regulator pa (med ramp) = Regulatorn reglerar utfrekvensen anda till f,,,

Underspénningsregulator 234567 [2.6.17]

Se par. ID607.
Obs! Utlésning pa grund av 6ver/underspanning kan intraffa nar kontrollrarna satts ur
drift.

0 Regulatorav
1 Regulator pa

_
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Momentgréns 6 (2.10.7

Med denna parameter kan momentstyrningen stéllas in i omradet 0.0 - 300.0 %.

Momentgrénsstyrning, P-forstirkning é (2.10.2)

Denna parameter definierar forstarkningen hos momentstyrningsregulatorn.
Anvandbar endast i Open Loop -regleringsmodus.

Momentgrénsstyrning, I-forstarkning é 12.10.3]
Bestammer I-forstarkningen hos momentstyrningsregulatorn.

Anvandbar endast i Open Loop -regleringsmodus.

CL: Magnetiseringsstrém 23456 (2.6.17.1,2.6.14.1]

Staller in motorns nominella magnetiseringsstrom (strém vid 0-last). Se avsnitt 9.2.

CL: Varvtalsreglering, P-forstarkning 23456 (2.6.17.2,2.6.14.2]

Definierar forstarkningen for varvtalsregulatorn i procent per Hz. Se avsnitt 9.2.

CL: Varvtalsreglering, I-tid 23456 (2.6.17.3 2.6.14.3]

Definierar den integrala tidskonstanten fér varvtalsregulatorn. Okning av I-tiden héjer
stabiliteten men okar svarstiden for varvtalet. Se avsnitt 9.2.

CL: 0-varvtal vid start 23456 (26.17.9 2.6.14.9)

Efter startkommandot star driften stilla med 0-hastighet under den tid som definieras
med den har parametern. Efter att tiden har utlopt accelereras motorn enligt installda
varden. Se avsnitt 9.2.

CL: 0-varvtal vid stopp 23456 (2.6.17.10, 2.6.14.10)

Efter stoppkommandot och efter att driften har natt 0-hastighet star driften med 0-
hastighet med regulatorerna aktiva for den tid som definieras med den har parametern.
Denna parameter ar verkningslos om den valda stoppfunktionen (ID506) ar Coasting. Se
kapitel 9.2.

CL: Stromreglering, P-forstiarkning 23456 (2.6.17.17,2.6.14.17)

Satter P-forstarkningen for stromregulatorn. Stromregulatorn ar endast aktiv med
closed loop och advanced open loop -reglermetoderna. Regulatorn genererar
spanningsvektorreferensen till modulatorn. Se avsnitt 9.2.

CL: Filtertid [pulsgivare] 23456 (2.6.17.15, 2.6.14.15)

Staller filtertidskonstanten for varvtalsmatning.
Parametern kan anvandas for att reducera storningar i enkodersignalen. Om tiden satts
for hog minskar varvtalsregleringens stabilitet Se avsnitt 9.2.
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CL: Justering av eftersldpning 23456 (2.6.17.6, 2.6.14.6]

Den nominella efterslapningen berédknas utifran motorns markvarvtal. Denna parameter
kan anvandas for att justera spanningen hos en belastad motor. Angivet markvarvtal kan
ibland vara nagot onoggrant och denna parameter kan da anvandas for att justera efter-
slapningen. Ett lagre varde for justering av efterslapning 6kar motorspanningen hos en
belastad motor. Se avsnitt 9.2.

Load drooping 23456 (2.6.15.4,2.6.12.4]

Drooping-funktionen mgjliggor sankning av hastighet beroende av last. Hastighets-
sankningens grad ar proportionell mot lasten eller varvtalsregulatorns uteffekt (lq
referens). Med den har parametern kan graden sattas sa att den motsvarar 100%
motorbelastning.

CL: Startmoment 23456 (26.17.17,2.6.14.11)]

Startmomentfunktionen kan anvandas for att minska odnskad rorelse efter starten.
Momentminne anvands ofta i kranapplikationer. Startmoment framat/bakat kan
tillampas till andra applikationer som hjalp till hastighetsregulatorn. Se avsnitt 9.2.

0 = Ej i anvandning

1 =Momentminne

2 = Momentreferens

3 = Startmoment framat/bakat

CL: Accelerationkompensering 23456 (2.6.17.5,2.6.14.5]

Parametern kan anvandas for att kompensera trégheten sa att varvtalsnoggrannheten
blir battre under acceleration och deceleration. Kompenseringstiden definieras som
accelerationstid till nominell hastighet med nominell moment. Denna parameter ar dven
aktiv da Advanced open loop -regleringsmetoden anvands.

CL: Magnetiseringsstrém vid start 23456 (2.6.17.7,2.6.14.7]

CL: Magnetiseringstid vid start 23456 (2.6.17.8, 2.6.14.8]

Staller in stigtiden for magnetiseringsstrom.

ldentifikation 23456 (26.13 2.6.16]

Identifikationskorning ar en del av installningen av motorn och de enhetsspecifika
parametrarna. Det ar ett verktyg for idrifttagning och service av enheten med malet att
hitta s& bra parametervarden som mgjligt for de flesta enheter. Den automatiska
motoridentifikationen beraknar eller mater de motorparametrar som behovs for optimal
motor- och hastighetskontroll.

0 = Ingen atgérd

Ingen identifikation begars.

1 = Identifikation utan motorkorning

Enheten kors utan hastighet for att identifiera motorparametrarna. Motorn tillfors strom
och spanning, men med noll frekvens.

_
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2 = |dentifikation med motorkdrning (endast NXP)

Enheten kors med hastighet for att identifiera motorparametrarna.
Obs! For basta resultat rekommenderas du att gora identifikationstestet utan belastning
pa motorn.

3 = |dentifikation med enkoder
Identifierar axelns nollposition nar en PMS-motor med en absolutenkoder anvands.

Grundldggande data pd motorns markskylt maste stallas in korrekt innan
identifikationskorningen utfors:

ID170  Motorns markspanning lpar. 2.1.6]
/D177 Motorns markfrekvens [par. 2.1.7]
/D712 Motorns mérkvarvtal [par. 2.1.8/
/D113 Motorns markstrom lpar. 2.1.9)
/D120 Motorns cos fi [par. 2.1.10)

Vid aterkoppling och n&r en kodomvandlare &r installerad maste aven parametrarna for
pulser / varv (pa Meny M7) anges.

Den automatiska identifikationen aktiveras genom att ratt varde anges for den har para-
metern, foljt av ett startkommando i den begarda riktningen. Startkommandot till om-
riktaren maste ges inom 20 sekunder. Om inget startkommando har getts inom 20
sekunder avbryts identifikationskérningen och parametern aterstélls till standardvéardet.

Identifieringskorningen kan nar som helst stoppas med ett vanligt stoppkommando, och
parametern aterstélls till standardvardet. Om identifikationskorningen patréaffar fel eller
andra problem slutfors korningen om det ar mojligt. Nar identifikationen ar klar kontrol-
lerar applikationen identifikationens status och genererar eventuella fel eller varningar.
Under identifikationskorningen ar bromskontrollen inaktiverad (se avsnitt 9.1).

CL: Startmoment, framat 23456 (2.6.17.12 2.6.14.12)

Satter startmomentet for riktning framat om par. ID621 har vardet 3.

CL: Startmoment bakst 23456 [26.17.13 2.6.14.13]

Satter startmomentet for riktning bakat om par ID621 har vérdet 3.

Min frekvens fér momentreglering (Open Loop) 6 (2.10.8)

Definierar frekvensgransen under vilken frekvensreglering anvands som frekvens-
omriktarens regleringsmodus.

Den interna berdkningen av moment &r inexakt vid laga varvtal pga den nominella
eftersléapningen. Vid laga varvtal rekommenderas det att anvanda frekvensreglering.
Varvtalsreglering P-forstirkning, Open Loop é (2.6.13]

Satter P-forstarkningen for varvtalsreglering i Open Loop -regleringsmodus.

Varvtalsreglering I-forstarkning, Open Loop é (2.6.14]

Satter |-forstarkningen for varvtalsreglering i Open Loop -regleringsmodus.

P-forstarkning for momentregulator é (2.10.9]

Definierar P-forstarkningen for momentkontrollern.

Tel. +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205



BESKRIVNING AV PARAMETRAR VACON ® 179

640

641

642
643

644

645
646

649

650

654

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon{@vacon.com

[-forstérkning for momentregulator é (2.10.10)

Definierar |-forstarkningen for momentregulatorn.

Momentreferensval é (2.10.4)

Definierar vilken kalla for frekvensreferensen som ska valjas.
0 Ejianvandning

Analog ingang1

Analog ingéng 2

Analog ingang 3

Analog ingang 4

Analog ingang 1 (joystick)

Analog ingéng 2 (joystick)

Fran manoverpanelen, parameter R3.5

Faltbussen

OO~ OIT N WN —

Skalning av momentreferens, max varde 6 [2.10.5]
Skalning av momentreferens, min vérde 6 (2.10.6]

Momentreferensen fran analoga ingangar kan har skalas mellan -300,0...300,0%.

Momentvarvtalsgréns 6 (2.10.7)

Max frekvens for momentregleringen kan valjas med den har parametern.
0 Max frekvens, par. D102

1 Vald frekvensreferens

2 Konstant varvtal 7, par. ID130

Negativ momentgréns 6 (2.6.27.27]
Positiv momentgrans é [2.6.27.22)

Definierar momentgransen for positiva och negativa riktningar.

Axelposition, PMS-motor é [2.6.28.4)

Identifierat nollaxelldage vid bruk av absolutenkoder for PMS-motor.

Motortyp é [2.6.28.1]

Valj anvand motortyp med denna parameter.

0 Induktionsmotor

1 Permanentmagnetsynkronmotor

Aktivera Rs-identifikation é [2.6.28.5]
Statormotstandsidentifiering vid start.

0 Nej
1 Ja

_
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668
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670

Lastdroopingtid

Denna funktion syftar till att astadkomma dynamisk hastighetsdrooping vid last-
forandring. Parametern definierar den tid under vilken hastigheten atergar till den niva
som foreldg innan lasten 6kades.

Uppmadtt spanningsfall vid Rs 6 (2.6.29.16]

Uppmatt spanningsfall vid statormotstand mellan tva faser vid nominell motorspanning.

Ir: Lagg till generatorskala 6 (2.6.29.19]

Skaleringsfaktor for generatorsidans IR-kompensation.

Ir: Ldgg till motorskala é [2.6.29.20)

Skaleringsfaktor for motorsidans IR-kompensation.

/U Offset 6 (2.6.29.21)
IV Offset é (2.6.29.22)
/W Offset 6 (2.6.29.23)

Offsetvarden for fasstrommatningar.
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Funktion vid 4mA-fel 234567 2.7.1]
0 = Ingen atgard
1 =Varning

2 =Varning, frekvensen under 10 sekunder tidigare satts som borvarde

3 =Varning, forvald frekvens (Par. ID728) sétts som borvarde

4 = Fel, stopp enligt ID506

5 = Fel, stopp genom utrullning

En varning eller en felatgard och felmeddelande genereras om 4...20 mA referenssignal
anvands och signalen faller under 3.5 mA under 5 sekunder eller under 0.5 mA under
0.5 sekunder. Informationen kan ocksa programmeras att aktivera digitalutgang DO
eller reldutgangarna RO1 och RO2.

Funktion vid externt fel 234567 [(2.7.3)
0 =Ingen atgard
1 =Varning

2 =Fel, stopp enligt parameter ID506

3 =Fel, stopp genom utrullning

En varning eller ett fel genereras med en extern felsignal pa den programmerbara
digitala ingangen DIN3. Informationen kan ocksa programmeras att aktivera
digitalutgang DO1 eller reldutgangarna RO1 och RO2.

Fasdvervakning, utgang 234567 (2.7.6)

0 = Ingen atgéard

1 =Varning

2 = Fel, stopp enlig parameter ID506
3 = Fel, stopp genom utrullning

Skyddet overvakar att motorfaserna har ungefar lika stora strommar.

Jordfelsskydd 234567 (2.7.7]
0 = Ingen atgérd
1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt parameter ID506
3 = Fel, stopp genom utrullning

Jordfelsskyddet dvervakar att summan av strémmarna i motorfaserna ar noll.
Overstromsskyddet ar alltid i funktion och skyddar frekvensomriktaren vid jordfel med
hoga strommar.

Termiskt skydd av motor 234567 (2.7.8)

0 = Ingen atgérd

1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt parameter ID506
3 = Fel, stopp genom utrullning

Om felutlosning ar vald stoppas omriktaren och feltillstand aktiveras.
Inaktivering av skyddet, dvs instéllning av vardet 0 for parametern, aterstaller motorns
temperaturkurva till 0%.

_
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Varmeskydd for motorn: Faktor for motorns omgivningstemperatur 234567
(2.7.9]

Faktorn kan installas mellan -100,0% och 100,0%. Se avsnitt 9.3.

Termiskt skydd av motor: Kylningsfaktor vid nollfrekvens 234567 (2.7.10)

Faktoren kan stéllas in i omradet 0—150.0% X l,motor- Denna parameter bestammer
vardet for den termiska strommen vid nollfrekvens. Se Figur 8-47.

Vid installning av forvalt varde har forutsatts att motorn saknar yttre kylflakt. Om en
yttre flakt anvénds, kan parametern stallas in pa 90% (eller tom hogre).

Mark: Vardet stalls in som en procentandel av data pa motorns méarkskylt. ID113
(motorns nominella strom), inte omriktarens nominella utstrom. Motorns nominella
strom ar den strom som motorn tal vid direkt natdrift utan att bli overhettad.

Om parametern for motorns nominella strom &ndras, aterstélls denna parameter
automatiskt till forvalt varde.

Installning av denna parameter paverkar inte omriktarens maximala utstrém, som
bestams enbart av ID107. Se avsnitt 9.3.

Belastbarhet 4

100% Overlast
A

ID706=40%

v

0 f f

n
NX12ké62

Figur 8-47. Kurva 6ver motorns tilldtna termiska
strom I,

Termiskt skydd av motor: Tidskonstant 234567 (2.7.17]
Tiden kan stallas in mellan 1 och 200 minuter.

Detta ar motorns termiska tidskontant. Ju storre motor, desto storre tidskonstant. Tids-
konstanten ar den tid inom vilken motorns temperaturkurva har natt 63% av sitt slutliga
varde.

Motorns termiska tidskonstant ar specifik for motorns utférande och varierar mellan
olika motortillverkare.

Om motorns 'té-tid’ (t6 ar tiden i sekunder for saker drift om motorn belastas med sex
ganger markstrommen) &r kand (ges av motortillverkaren), kan den anvandas for att
stalla in parametern for tidskonstanten. Som en tumregel kan sagas att motorns
termiska tidskonstant i minuter ar lika med 2 x t6. Om omriktaren stoppas hojs tids-
konstanten internt till tre ganger parametervardet. Kylningen i stopptillstand ar baserad
pa konvektion och tidskonstanten 6kas. Se ocksa Figur 8-48.
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Termiskt skydd av motor: Motorns driftférhdllande 234567 (2.7.12)

Definierar hur mycket motorn far belastas i forhallande till dess effekt.
Vardet kan stallas in i omradet 0%...100%. Se avsnitt 9.3.

A Motortemperatur

105% |

77 Utiésningsomrade rr—— =
L |
i

o
o

i
-
o
.
.
.
0
o
0
o
o+

strém Ult[I)67s[r]1[i‘ng/varning
I/lx
A Tidkonstant T*)
""""" Motor temperatur Q = [I/IT]2 X [1—e't/T] Tid
NX12k82
Figur 8-48. Bergkning av motortemperatur
Fastldsningsskydd 234567 (2.7.13)
0 = Ingen atgérd
1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt parameter ID506
3 = Fel, stopp genom utrullning

Installning av parametern till 0 inaktiverar skyddet och nollstaller raknaren for
fastlasningstid. Se avsnitt 9.4.

Fastldsningsstrom 234567 (2.7.14]

Strémmen kan stéllas in i omradet 0.00... 4,
2*,,. For att fastlasning ska foreligga, maste
strommen overstiga detta gransvarde. Se
Figur 8-49. Programmet tillater inte att s&tta
in ett storre varde an 2* 1,.0m parameter
ID107 (Motorns strémgréns) andras, raknas
denna parameter automatiskt till att mot- Fastlasnings-
svara 90% av stromgransen. Se avsnitt 9.4. omrade

ID710

\/

Figur 8-49. Instillning av fastlésnings-
karakterisktik.

_
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7117 Fastldsningstid 234567 (2.7.15]
Denna tid kan stillas in mellan 1.0 och 4 Tidraknare for fastlasning
120.0s. Utlésningsomrade
Detta &r den maximalt tillatna tiden vid D711 | "

fastlasning. Fastl@sningstiden raknas av
en intern upp-/nedraknare. Om fast-
ldsningstiden Gverstiger denna gréns,
sker utlésning (se ID709). Se avsnitt 9.4.

\

Utlésning/varning
ID709

Fastlast ———— | T

Figur 8-50. Rékning av fasldsningtid
712 Fastldsningsfrekvens 234567 (2.7.16]

Frekvensen kan stallas in i omradet 1- f_ (ID102).

For att fastlasning ska foreligga, maste utfrekvensen ha varit under detta gransvarde
under hela fastlasningstiden. Se avsnitt 9.4.

713 Underlastskydd 234567 (2.7.17]
0 = Ingen atgérd
1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt parameter ID506
3 = Fel, stopp genom utrullning

Om underlast foreligger, stoppas omriktaren och feltillstand aktiveras.
Inaktivering av skyddet genom att satta parametern till 0 nollstaller raknaren for

underlasttid. Se avsnitt 9.5.

714 Underlastskydd, last vid nominell frekvens 234567 (2.7.18

Momentgransen kan stallas in i om- A Moment
radet 10.0—150.0 % x Trmotor- Denna
parameter anger vardet for minsta
tillatna moment da utfrekvensen ar
over faltforsvagningspunkten. Se
Figur 8-51.

ID714 |- -

Om parameter ID113 (motorns

nominella strom) andras, aterstalls
denna parameter automatiskt till ID715
forvalt varde. Se avsnitt 9.5.

Underlastor:nréde

i I

5Hz

Faltférsvagningspunkt nxi2kes
ID602

Figur 8-51. Installning av minimilast

-
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715 Underlastskydd, last vid nollfrekvens 234567 (2.7.19)

Momentgransen kan stallas in i omradet 5.0—150.0 % X Tamotor-

Denna parameter anger vardet for minsta tilldtna moment vid nollfrekvens.
Se Figur 8-51.

Om parameter ID113 (motorns nominella strém) andras, aterstalls denna parameter
automatiskt till forvalt varde. Se avsnitt 9.5.

716 Underlasttid 234567 (2.7.20]

Denna tid kan stallas in mellan 2.0 och 600.0 s

Detta &r den maximalt tillatna tiden for underlast. En intern upp-/nedraknare réknar
den ackumulerade underlasttiden. Om raknarens varde overstiger gransvardet, loser
skyddet ut enligt parameter ID713. Om omriktaren stoppas nollstalls underlast-
raknaren. Se och avsnitt 9.5.

A Tidraknare for underlast
Utlésningsomrade
ID716
Utlésning/varnin
ID713 9 9
Tid
Underlast ST
Ej underlast | L] -
NX12ké6

Figur 8-52. Funktion for tidréknare vid underlast.

717 Automatisk dterstart: Véntetid 234567 (2.8.1]
Definierar tiden innan frekvensomriktaren gor ett forsok att automatiskt aterstarta
motorn efter att felet har forsvunnit.

718 Automatisk dterstart: Férsokstid 234567 [2.8.2)

Den automatiska aterstartsfunktionen startar frekvensomriktaren pé nytt da fel utvalda
med parametrarna ID720 fran ID725 har férsvunnit och vantetiden har l6pt ut.

_
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Vantetid Vantetid Vantetid

ID717 ID717 ID717
Felaktivering F F F‘

Motorstoppsignal H H H

Omstart 1 Omstart 2
Motorstartsignal _‘ _‘
Overvakning Forsokstid I
ID718
Fel aktivt -
RESET/

Felaterstalining

NX12k47
Automatisk aterstallningsfunktion: (Trials = 2)

Figur 8-53. Exempel pa automatisk dterstart med tva omstarter

Parametrarna ID720 till ID725 bestammer maximala antalet aterstarter under forsoks-
tiden, installd med parameter ID718. Tidrakningen startar vid forsta omstarten. Om
antalet fel som upptrader under forsckstiden overstiger varden for parametrarna 1D720
till ID725 aktiveras feltillstand. Annars aterstalls felet efter att forsokstiden har l6pt ut
och nasta fel startar rékning av forsokstiden pa nytt.

Om ett enstaka fel kvarstar under forsokstiden, aktiveras feltillstand.

712 Automatisk Sterstart, startfunktion 234567 [2.8.3/

Startfunktionen vid automatisk aterstart véljs med denna parameter. Den definierar
startsattet:

0 = Start med ramp
1 = Flygande start
2 = Start enligt parameter ID505

720 Automatisk dterstart: Antal forsok efter underspinningsutlosning 234567
(2.8.4]

Denna parameter definierar hur manga automatiska omstarter som kan utféras under
forsokstiden, angiven av parameter ID718 efter en utlosning pga underspanning.

0 = Ingen automatisk aterstart efter underspanningsutlosning

>0 = Antal automatiska aterstarter efter underspanningsfel. Felet
aterstalls och omriktaren startas automatiskt efter att mellanledets
likspanning atergatt till normal niva.

-
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721 Automatisk dterstart: Antal forsok efter éverspinningsutlosning 234567 (2.8.5)

Denna parameter definierar hur manga automatiska omstarter som kan utféras under
forsokstiden, angiven av parameter ID718 efter en utlésning pga dverspanning.

0 = Ingen automatisk aterstart efter Gverspanningsutlésning

>0 = Antal automatiska aterstarter efter éverspéanningsfel. Felet
aterstalls och omriktaren startas automatiskt efter att mellanledets
likspanning atergatt till normal niva.

722 Automatisk dterstart: Antal forsok efter éverstromsutlosning 234567 (2.8.6]

(0BS! IGBT-temperaturfel inkluderad)
Denna parameter bestdammer hur manga automatiska omstarter som kan utféras under
forsokstiden, angiven av ID718.

0 = Ingen automatisk aterstart efter Gverstromsutlosning
>0 = Antal automatiska aterstarter efter dverstromsutlosning, utlésning
pga mattning och utlésning pga IGBT-temperaturfel.
723 Automatisk dterstart: Antal forsok ps grund av referensutlésning 234567 (2.8.7)

Denna parameter bestammer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
den forsokstid som installts av ID718.

0 = Ingen automatisk aterstart efter Gverstromsutlosning
>0 = Antal automatiska aterstarter efter verstromsutlosning, utlésning
pga mattning och utlésning pga IGBT-temperaturfel.
725 Automatisk dterstart: Antal forsok efter utlosning pga externt fel 234567 (2.8.9)

Denna parameter bestdammer hur manga automatiska omstarter som kan utféras under
forsokstiden, angiven av parameter ID718.

0
>0

Ingen automatisk aterstart efter utlosning pga externt fel
Antal automatiska aterstarter efter utlésning pga externt fel

726  Automatisk dterstart: Antal forsck efter utlosning pga motor évertemperatur 234567
(2.8.8)

Denna parameter bestdammer hur manga automatiska omstarter som kan utféras under
forsokstiden, angiven av parameter ID718.

0 = Ingen automatisk aterstart efter utlosning pga vertemperatur
>0 = Antal automatiska aterstarter efter att motortemperaturen har
atergatt till sin normala niva
727 Funktion vid underspidnningsfel 234567 (2.7.5)

0 = Felet sparas i felhistoriken
1 = Felet sparas e€j

For underspanningsgranser, se Vacon NX Anvandarhandboken.

_
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728 Forvald frekvensreferens vid 4mA-fel 234567 (2.7.2)

Om vérdet for parameter ID700 satts till 3 och ett 4mA-fel uppstar, blir frekvens-
borvardet till motorn lika med vardet for denna parameter.

730 Fasévervakning, ingang 234567 (2.7.4]

0 = Ingen atgard

1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt ID506
3 = Fel, stopp enligt

Skyddet dvervakar att frekvensomriktarens ingangsfaser har ungefar lika stora
strommar.

7317 Automatisk dterstart 7 (2.20)

Automatisk aterstart aktiveras med denna parameter.

0 = Forhindrad
1 =Tillaten

Funktionen kvitterar de féljande felen (se anvandarhandboken) hogst tre ganger:

Overstrém (F1)

Overspanning (F2)

Underspanning (F9)

Overtemperatur hos frekvensomriktaren (F14)
Overtemperature hos motorn (F16)
Referensfel (F50)

732 Funktion vid termistorfel 234567 (2.7.27)

0 = Ingen atgérd

1 =Varning

2 = Fel, stopplage efter fel enligt ID506

3 = Fel, stopplage efter fel alltid genom frigang

Om denna parameter instélls pa 0 avaktiveras skyddet.

733 Funktion vid faltbussfel 234567 (2.7.22)

Satt har funktionen vid ett faltbussfel om ett faltbusskort ar anslutet. Ytterligare
information hittar du i den ifrdgavarande faltbusshandboken.

Se parameter ID732.

734 Funktion vid kortplatsfel 234567 (2.7.23)
Satt har funktionen vid ett kortplatsfel som orsakats av att kortet inte finns eller det ar
ur funktion.

Se parameter ID732.

-
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738

739

740

7417

742

750

757
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Automatisk dterstart: Antal forsok efter utlésning pga underlast (2.8.10]

Denna parameter bestdammer hur manga automatiska omstarter som kan utféras under
forsokstiden, angiven av ID718.

0 = Ingen automatisk aterstart efter utlosning pga underlast
>0 = Antal automatiska aterstarter efter utlésning pga underlast
Antal PT100-ingéngar 567 (2.7.24]

Om PT100-tillvalskortet (OPT-B8) ar monterat i frekvensomriktaren kan man vélja
antalet anvanda PT100-ingangar pa kortet med denna parameter. Se aven handboken
for tillvalskort

Obs: Valjer man ett hogre vérde for parametern an antalet aktuella ingangar visar
displayen 200°C. Om ingangen ar kortsluten star -30°C pa displayen.

Funktion vid PT100-fel 567 (2.7.25]
0 = Ingen atgéard
1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt parameter ID506
3 = Fel, stopp genom utrullning

PT100, Varningsgrans 567 (2.7.26]

Stallin har utlésningsgransen for PT100-temperaturvarning.

PT100, Felgrédns 567 12.7.27]

Stall in har utlosningsgransen for PT100-temperaturfel.

Kylovervakning é (2.2.7.23)

Vid bruk av vattenkyld omriktare ska denna ingang anslutas till Cooling OK -signalen
fran Vacons applikation for flodesstyrning. Denna parameter ar endast tillgénglig for
NXP-omriktare.

Kylfelférdrdjning é 12.7.32)

Fordrojning efter att motorn stoppats genom utrullning med utebliven Cooling OK -
signal.

_
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850
851

852 till
859

876 till
883

Faltbussreferens min skalning 6 (2.9.7]
Féltbussreferens max skalning é (2.9.2)

Faltbussreferenssignalen kan skalas med dessa tva parametrar. Granser for installning:
0 <par. 1D850 <ID851 <ID102. Om par. ID851 = 0 sker ingen kundanpassad skalning av
referensen utan minfrekvens och maxfrekvens anvands for skalning.

Skalningen utférs enligt Figur 8-10 . Se ocksa avsnitt 9.6.

Obs: Den har skalningsfunktionen paverkar dven skalningen av aterféringsvardet.

Faltbussdata utval 1-8 é (2.9.3Hll29170)

Med de har parametrarna kan man overvaka vilket driftvarde eller vilken
parametervirde som helst fran faltbussen.
Satt in ID-numret for den parameter/det driftvarde du vill Gvervaka. Se avsnitt 9.6.

Nagra typiska varden:

1 Utgangsfrekvens 15 | Statusen hos digitala ingangar 1,2,3

2 Motorvarvtal 16 | Statusen hos digitala ingangar 4,5,6

3 Motorstrom 17 | Statusen hos digitala och reldutgangar

4 Motormoment 25 | Frekvensreferens

5 Motoreffekt 26 | AO1

6 Motorspanning 27 | Al3

7 DC-spanning 28 | Al4

8 Enhetens temperatur | 31 | AO1 (tillvalskort]

9 Motorns temperatur | 32 | AO2 (tillvalskort]

13 [ All 37 | Aktivt fel 1

14 | AR 45 Motorstrommen [qberoende av enhet)
anges med en decimal

Tabell 8-14.

Faltbussdata IN-val 1 till 8

Anvand dessa parametrar for att styra ett 6vervaknings- eller parametervérde fran
faltbussen. Ange ID-numret for det objekt du vill styra for dessa parametervarden.
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1007

1002

1003

1004
1005
1006
1007
1008
1009

1010

10117
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Antal hjalpdrifter 7 (2.9.1)

Med denna parameter definieras antalet hjalpdrifter. Funktionerna som styr hjalp-
drifterna (parametrarna D458 till ID462) kan kopplas till reldutgangar eller digital
utgang. Fabriksinstallning ar en hjalpdrift, programmerad till relautgang RO1 pa B.1.

Startfrekvens, hjalpdrift 1 7 (2.9.2]

Huvuddriftens frekvens maste dverskrida gransen definierad med dessa parametrar
med 1 Hz innan hjalpdriften startas. Vardet 1 Hz ger en hysteres som gor att onddiga
starter och stopp undviks. Se Figur 8-54. Se aven parametrarna ID101 och ID102.

Stoppfrekvens, hjalpdrift 1 7 (2.9.3)

Huvuddriftens frekvens maste underskrida gransen definierad med dessa parametrar
med 1 Hz innan hjalpdriften startas. Stoppfrekvensen anger ocksa den frekvens till
vilken huvuddriftens frekvens sanks efter att hjalpdriften startats. Se Figur 8-54.

Startfrekvens, hjélpdrift 2 7 (2.9.4)
Stoppfrekvens, hjalpdrift 2 7 (2.9.5]
Startfrekvens, hjalpdrift 3 7 (2.9.6]
Stoppfrekvens, hjalpdrift 3 7 (2.9.7]
Startfrekvens, hjalpdrift 4 7 (2.9.8)
Stoppfrekvens, hjalpdrift 4 7 (2.9.9]
Se ID'rna 1002 och 1003.

Hjélpdrifternas startfordréjning 7 (2.9.10)

Huvuddriftens frekvens maste dverskrida hjalpdriftens startfrekvens under den tid som
definieras med denna parameter innan hjalpdriften startas. Den angivna fordrojningen
galler samtliga hjalpdrifter. Fordrojningen forhindrar onddiga starter orsakade av
kortvariga overskridanden av startgransen. Se Figur 8-54.

Hjalpdrifternas stopptférdréjning 7 (2.9.11)

Huvuddriftens frekvens maste underskrida hjélpdriftens stoppfrekvens under den tid
som definieras med denna parameter innan hjalpdriften stoppas. Den angivna fordroj-
ningen galler samtliga hjalpdrifter. Fordrojningen forhindrar onodiga stopp orsakade av
kortvariga underskridanden av stoppgransen. Se Figur 8-54.

Frekvens Frekvens

A Startférdréjning av
higlpdriftr ( (ID1 01)

; . Frekvens-
I_ hdéjning
under start-
fordrdjning

Startfrekv. for hjélpdrift 1 (ID1002 + 1 Hz) Startfrekv. for hjélpdrift 1 &r

(ID1002 + 1 Hz)

Frekvens efter start ___.--
av h alpdrift 1 ar "
1003 - 1 Hz

Stoppfrekv for
hjalpdrift 1 ar
HD‘POO:S 1Hz)

Fmin
ID101

Frekvensmlnsknlng

Stoppfrekv. for hjalpdrift 1 Frekvens eller start
( Ig%re V1 'q'r )Ja pert av hjalpdrift1 ar F - - under stopp- 1 Stoppférdrojning av
" ID1003 + 1 Hz ﬁg{?ﬂ fordréjning “— hjalpdrift. ID1011)
Fiods » Fode >

NX12k89

Figur 8-54. Exempel pa parameterinstilining; huvuddrift och en hjalpdrift
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1072
1013
1074
1075

1076

1017

1018

-

Referenssteg efter start av hjglpdrift 1 7 (2.9.12)
Referenssteg efter start av hjalpdrift 2 7 (2.9.13)
Referenssteg efter start av hjglpdrift 3 7 (2.9.14]
Referenssteg efter start av hjdlpdrift 4 7 (2.9.15]

Referenssteget adderas automatiskt till referensvardet alltid d& motsvarande hjalpdrift
startas. Med referenssteget kan t ex tryckforluster i rorsystem orsakade av okat flode
kompenseras. Se Figur 8-55.

Referens for Pl-regulator
Referensstegi 3
ID1014_
Referensstegi 2
ID1013
Referenssteg 1
ID1012 N
Referens
(analog ingang)
>
start
Hjalpdrift 1 _ stopp] start [
Hjalpdrift 2 stopp |
start
Hjalpdrift 3 stopp |
NX12k90

Figur 8-55. Referenssteg efter start av hjalpdrifter

Insomningsfrekvens 57 (2.1.15]

Frekvensomriktaren stoppas automatiskt om utgangsfrekvensen underskrider
Insomningsnivan, definierad med denna parameter, under langre tid an vad som anges
av parameter ID1017. PID-regulatorn arbetar under stopptillstandet och staller om
frekvensomriktaren till drifttillstand da aterféringssignalen antingen underskrider eller
overskrider (se par. ID1019) Uppvakningsnivan, bestamd av parameter ID1018. Se Figur
8-56.

Insomningsfordréjning 57 [2.1.16]
Den minsta tid som frekvensen maste halla sig under insomningsnivan innan frekvens-
omriktaren stoppas. Se Figur 8-56.

Uppvakningsnivé 57 (2.1.17]

Uppvakningsnivan definierar den frekvens under vilken aterféringsvardet maste falla
eller som maste dverskridas innan frekvensomriktaren atertar drifttillstand. Se Figur
8-56.
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A Arvardet

Uppvakningsniva (ID1018)

Tid
>
A Utgangsfrekvens
‘ =il . Evilo (ID1017)
< »! |<—>:
| I I
nsomn.niva Ny LT e I
(ID1016) !
' Tid
|
Drift
Omriktarens
Start/Stopp-status | Stopp NX12k56
Figur 8-56. Frekvensomriktarens insomningsfunktion
10719 Uppvakningsfunktion 57 (2.1.18)

Denna parameter definierar om drifttillstandet aterstélls da aterfoéringssignalen under-
skrider eller overskrider Uppvakningsnivan (par. ID1018). Se Figur 8-56 och Figur 8-57

pa sidan 194.

Applikation 5 har tillgang till val 0-1 och applikation 7 har tillgang till val 0-3.
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P_f'-"'c-i Funktion Grans Beskrivning
varde
0 Upvakning d& Gransen definieras Aterforingssignal
aterforingsvardet med parameter
underskrider ID1018 i procent av 100%
or O 4
gransen max aterforings-
varde
Par. ID1018=30%
Tid
Start >
e [
. o .. .. Aterfdringssignal
1 Uppvakning da Gransen definieras
aterforingsvardet med parameter .
overskrider ID1018 i procent av _{ 100%
gransen max aterforings-
varde Par. ID1018=60%
Tid
Start
T
. ° . Aterféringssignal
2 Uppvakning da Gransen
aterforingsvardet definieras med
underskrider parameter 100%
gransen ID1018 i procent
aY refereng— B Referens=50%
signalens arvarde
T Par.ID1018=60%
grans=60%*referens=30%
Tid
Start >
Stoppl
/iterféringssignal
3 Uppvakning da Gransen definieras
aterforingsvardet med parameter 100%
overskrider ID1018 i procent av T ParID1018=140%
gransen referenssignalens grans=140%"referens=70% ,
arvarde | Referens=50%
Tid
Start
Stopp|
NX12k88.fh8

Figur 8-57. Alternativa uppvakningsfunktioner

-
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1020 Forbikoppling av PID-regulator 7 (2.9.16)
Med denna parameter kan forbikoppling av PID-regulatorn programmeras. Darigenom
definieras huvuddriftens frekvens och hjalpdrifternas startpunkter relativt aterférings-
signalen. Se Figur 8-58.
Utgangsfrekvens
A
LY = =T 7 P
(ID102) Start frekvens, hjalpdrift 2
Startfrekvens, hjglpdrift 1 (ID1004) ~--.
(ID1002)
. Stopfrekvens, hjalpdrift 2
Minfrekvens Stoppfrekvens, hjalp- (ID1005)
(ID101) -----# drift 1 (ID1003)
: Max. aterférings-
Min. varde
aterféringsvarde
Start/stopp-styrning start
av frekvensomriktarto
2 start
Hjalpdrift 1 stopp| start
Hjalpdrift 2 stopp NX12k91
Figur 8-58. Exempel pa huvuddrift och tv hjalpdrifter med forbikopplad PID-requlator
1021 Val av analog ingéng fér méatning av ingangstryck 7 (29.17]
1022 Hég gréns for ingangstryck 7 129.18)
1023 Lag gréns for ingangstryck 7 [2.9.19)
1024 Utgéngstryckfall 7 [2.9.20]

| tryckstegringsstationer kan det finnas behov av att sdnka utgangstrycket om ingangs-
trycket sjunker under en viss niva. Den erforderliga matningen av ingangstrycket
ansluts till den analoga ingangen vald med parameter ID1021. Se Figur 8-59.
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Vacon NX

Matning av
ingangstryck,
vald med
ID1021

Ingang for PI-
regulators
aterforingsvarde
ID333

Vr7i

777

NX12k93.fh8

Figur 8-59. Matning av in- och utgangstryck

Med parametrarna ID1022 och ID1023 kan val ske av de granser for ingangstrycket, som
sanker utgangstrycket. Vardena anges i procent av ingadngstryckets maximala matvarde.
Med parameter ID1024 staller man in hur mycket utgangstrycket ska sédnkas inom detta
omrade. Vardet anges i procent av maximalt referensvérde. Se Figur 8-60.

UTGANGSTRYCK
ID1024 ‘
Utgangs- 1 ‘
tryckfall 1 ‘
1 \
INGANGSTRYCK ‘ TID
[
1 |
I

ID1022
Hég gréns
for ingangstryck

ID1023
Lag grans
for ingangstryck

TID

PUMP631.DS4

Figur 8-60. Utgangstryckets variation beroende pa ingangstryck och parameterinstallningar

-
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1025 Frekvensminskning efter start av hjglpdrifter 7 (2.9.21)
1026 Frekvensékning efter start av hjalpdrifter 7 (2.9.22]

Om varvtalet hos en hjalpdrift 6kar langsamt [t ex vid drift via mjukstart], gér en fordroj-
ning mellan start av hjalpdriften och huvuddriftens frekvensminskning att styrningen
blir mjukare. Denna fordrojning kan justeras med parameter ID1025.

Pa motsvarande satt, om hjalpdriftens varvtal minskar langsamt, kan en férdréjning
mellan hjalpdriftens stopp och huvuddriftens frekvensokning, programmeras med
parameter ID1026. Se Figur 8-61.

Om nagot av vardena for parametrarna ID1025 och 1D1026 satts till max (300,0 s), sker
varken ingen frekvensminskning eller frekvensokning.

Utgangsfrekvens

A

Hjalpdriftens startfrekvens + 1 Hz \

Hjélpdriftens stoppfrekvens -
1Hz .

Tid

Frekvensoknings-
_..--fordréjning (ID1026)

Hjalpdriftens stoppfor-
' _..-drgjning (ID1025)

[ O

Hjalpdriftens start-
férdréjning (1D10.10)

[

"—: . Hjalpdriftens stopp: _ 1 !
L fordrajning (ID1011) ™™yt '
Hjalpdrift- A
styrning
Hjalpdrift-
varvtal
NX12k94.fh3
Figur 8-61. Autovéxling galler endast hjalpdrifter.
1027 Autovéxling 7 (2.9.24]

0 Autovaxling anvands e]
1 Autovaxling anvands

_
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1028 Val av autovéxlings-/forreglingsautomatik 7 (2.9.25]
0 Automatik (autovéxling/forregling) galler endast hjalpdrifter

Huvuddriften forblir densamma. Endast natkontaktor kravs for varje drift. Se Figur 8-62.

I
®  ®

Hjalpdrift 1 Hjalpdrift 2

\_/ nx12k96.fh8

Figur 8-62. Autovéxling galler endast hjalpdrifter.

2 Alla drifter inkluderas i autovaxlings-/forreglingssekvensen

Huvuddriften inkluderas i automatiken och tva kontaktorer behdvs till varje drift for
inkoppling till nat eller till frekvensomriktaren. Se Figur 8-63.

~ ~

Vacon

Hjalp- Hjalp-
kretsar kretsar

\%; ) \% TN
Drift 1 @ Drift 2 @ NX12k97.fh8

Figur 8-63. Autovéxling med alla drifter

-
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1029

1030
10371
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Autovaxlingsintervall 7 (2.9.26]

Efter att tiden definierad med denna parameter lopt ut, ager autovaxling rum om kapaci-
tetsbehovet ligger under nivan definierad med parametrarna ID1031 (Frekvensgrans for
autovaxling) och ID1030 (Maximalt antal hjalpdrifter). Om kapacitetsbehovet éverskrider
vardet for ID1031, sker inte autovaxling forran kapacitetsbehovet sjunker under denna
grans.

e Tidrakning aktiveras endast om start-/stoppbegaran ar aktiv.
e Tidrakningen nollstalls efter att autovaxlingen agt rum eller om autovaxlingen inte

aribruk.
Se Figur 8-64.
Maximalt antal hjalpdrifter 7 (2.9.27]
Frekvensgrans for autovaxling 7 (2.9.28)

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska kunna ske.

Denna niva definieras enligt féljande:

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r mindre an vardet hos parameter ID1030 kan
autovaxling ske.

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r lika med véardet hos parameter ID1030 och
huvuddriftens frekvens ar under vardet for parameter ID1031 kan autovaxling ske.

e Omvardet hos parameter ID1031 ar 0.0 Hz, kan autovaxling ske endast i vilolage
(stopp och insomning) oavsett vardet hos parameter ID1030.

Utgangs-
frekvens
A Autovaxlingségon-
ID1030 =1 blick
Maximalt antal
hjalpdrifter
.1D1031
Autovaxlingsni-
va, frekvens
Tid
: >
ID1029 § 1D1029
Autovéxlingsintervall ) Autovéxlingsintervall
Styrning av
hjalpdrift 1 4 I—, I—
Styrning av 4’—\
hjalpdrift 2
NX12k98.fh3

Figur 8-64. Autovéxlingsintervall och -grénser

_
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1032

1033
1034
1035
1036

-

Forreglingsval 7 (2.9.23]

Med denna parameter kan férreglingssignalerna fran drifterna aktiveras och
inaktiveras. Aterfb’ringssignalerna for forregling kommer fran kontaktorer som kopplar
motorerna till automatikstyrningen (frekvensomriktaren), direkt till natet eller stanger
av dem. Forreglingssignalerna ansluts till frekvensomriktarens digitala ingangar.
Koppling av forreglingsfunktionerna till de digitala ingangarna sker genom
programmering av parametrarna ID426 till ID430. Varje drift maste anslutas till sin
egen forreglingsingang. Pump- och flaktautomatiken styr endast de motorer vars
forreglingsingangar ar aktiva.

0 Forreglingar anvands ej
Frekvensomriktaren tar inte emot nagra forreglingssignaler fran drifterna
1 Uppdatering av autovaxlingsordning vid stopp

Frekvensomriktaren tar emot forreglingssignaler fran drifterna. Om nagon av drifterna
av nagon orsak kopplas bort fran systemet, och senare kopplas in pa nytt, placeras den
sist i autovaxlingskedjan utan att systemet stoppas. Om autovaxlingsordningen nu blir t
ex [P1 > P3 > P4 > P2], uppdateras ordningen vid n&sta stopptillfalle (autovaxliing,
insomning, stopp, etc).

Exempel:
[P1 > P3 > P4] > [P2 FORREGLAD] = [P1 2 P3 3 P4 2 P2] 3 [INSOMNING] = [P1 2 P2 3 P3
> P4]

2 Omedelbar uppdatering av ordning
Frekvensomriktaren tar emot forreglingssignaler fran drifterna. Vid aterinkoppling av en
drift till autovaxlingskedjan stoppas motorerna omedelbart och aterstart med den nya

startordningen ager rum.

Example:
[P1 2> P2 > P4] > [P3LOCKED] 2 [STOP] 2 [P1 2> P2 > P3 > P4]

Minimum for specialdisplay av faktiskt vérde 57 (2.2.46, 2.9.29]
Maximum fér specialdisplay av faktiskt virde 57 (2.2.47, 2.9.30)
Decimaler for specialdisplay av faktiskt varde 57 (2.2.48 2.9.31]
Enhet for specialdisplay av faktiskt varde 57 (2.2.49, 2.9.32)

Parametrarna for Specialdisplay av faktiskt varde anvands for att konvertera och visa
den faktiska vardesignalen pa ett satt som ar mer informativt for anvandaren.

Parametrarna for Specialdisplay av faktiskt varde finns i P/D-regleringsapplikation och
Pump- och fléktapplikation:

Exempel:

Signalen med faktiskt varde som skickas fran en sensor (i mA) anger hur mycket
spillvatten som pumpas fran en tank per sekund. Signalintervallet ar 0(4)-20 mA.

| stallet for att nivan pa signalen med faktiskt varde (i mA) visas pa displayen vill du att
mangden pumpat vatten visas i m*/s. D3 staller du in ett varde fér par. ID1033 som
motsvarar den minsta signalnivan (0/4 mA), och ett annat varde for par. ID1034 som
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motsvarar den hogsta signalnivan (20 mA). Antalet decimaler som behdvs kan anges
med ID1035 och enheten (m?/s) med ID1036. Nivan pa signalen med faktiskt virde
skalas mellan de angivna hogsta och minsta vardena, och visas i den valda enheten.

Féljande enheter kan valjas (ID1036):

Tabell 8-15. Valbara varden for Specialdisplay av faktiska vérden

Varde Enhet P& Varde Enhet Pa

manover- manover-
panelen panelen

0 Anvinds inte 15 m3 /h m3/h

1 % % 16 °F °F

2 °C °C 17 ft ft

3 m m 18 gal/s GPS

4 bar bar 19 gal / min GPM

5 mbar mbar 20 gal/h GPH

b Pa Pa 21 ft3/s CFS

7 kPa kPa 22 ft3 / min CFM

8 PSI PSI 23 ft3/h CFH

9 m/s m/s 24 A A

10 l/s /s 25 v %

11 L/ min /m 26 W W

12 L/h l/h 27 kW kW

13 m3 /s m3/s 28 Hp Hp

14 m3 /min m3/m

NOTE: Det maximala antal tecken som kan visas pd manodverpanelen &r 4. Det betyder
att i vissa fall 6verensstammer inte visningen av enheten pa mandverpanelen med

standarden.

Arvarde Min.(Max.)

dE O

pazog D

Driftv. Specdisp

—0.00

+

Decimaler

DC-bromsstrém vid stopp

é

(2.4.15)

Definierar den strom som matas till motorn vid stopp och nar parameter ID416 ar
aktiverad. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

Varvtalsreferensval, Follower

Valjer varvtalsreferens for Follower.

6

2.11.3)

_
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1082 Funktion vid Systembussfel 6 (2.7.30)
Definierar atgard nar systembussens hjartslag saknas.

0 = Ingen atgéard

1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt ID506

3 = Fel, stopp genom utrullning

1083 Momentreferensval, Follower é [2.11.4]

Valjer momentreferens for Follower.

1084 Styralternativ 6 [2.4.22]

Dessa parameterfunktioner beror pa vilken version av Vacon Advance-applikationen
som anvands. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

bO=Avaktiverar enkoderfel

b1= Uppdatera rampgenerator nar motorstyrningsmodusen &ndras fran
Momentstyrning (4] till Varvtalsreglering (3)

b2=RampUpp; anvand accelerationsramp

b3=RampNer; anvand retardationsramp

b4=FG6lj arvarde; Folj varvtalsérvérde inom FonsterPos/NegBredd

b5=TC ForceRampStop; Vid en stoppbegaran forcerar varvtalsgransen ett motorstopp

1085 Broms P3/Av strémgréns é [2.3.4.16]

Om motorspanningen understiger detta véarde, ldses bromsen automatiskt.
Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1087 Skalering av momentgrénsen ps generatorsida é (2.2.6.6]
0 = Parameter
1=Al1
2=AI2
3 =AI3
4 =Al4

5 = FB-gransskalering

Denna signal justerar maximalt moment pa generatorsidan mellan 0 och maxgrans som
stalls in med parameter ID1288. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1088 Skalering av effektgrénsen pd generatorsida 6 [2.2.6.8)

Parameter

Al

Al2

Al3

Al4
FB-gransskalering

OO~ WN -0

Denna signal justerar maximalt effekten pa generatorsidan mellan 0 och maxgréns som
stalls in med parameter ID1290. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

-
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Follower stoppfunktion 6 (2.11.2)
Definierar hur Follower stoppas.

0 Utrullning, Followern bibehaller kontrollen dven om Mastern har stoppat for fel
1 Ramping, Followern bibehaller kontrollen d&ven om Mastern har stoppat for fel
2 Som Master; Followern agerar som Master

Nollstill enkoderréknare 6 (2.2.7.29]

Nollstaller overvakningsvardena Axelvinkel och Axelrotationer.
Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

Master/Follower-modus 2 é (2.2.7.31]

Valj digital ingang for att aktivera det andra Master/Follower-moduset som véljs med
parameter ID1093. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

Master/Follower-modus 2 val 6 (2.11.7]

Valj huvud/hjalpldge 2 som anvands nar DI ar aktiverad. Nar Follower ar vald, 6vervakas
korbegdrankommandot fran Mastern, och alla andra referenser kan véljas med
parametrar.

0 = Enskild omriktare
1 = Master

2 = Follower

3 = Aktuell Master

4 = Aktuell Follower

_
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1209 Ingéngsbrytare klarsignal é (2.2.7.32]
Valj den digitala ingangen for att erkdnna ingangsbrytarens status. Ingangsbrytaren ar
normalt en sakringsfranskiljare eller huvudbrytare via vilken strommen matas till
omriktaren. Om klarsignal av ingangsbrytaren saknas, l6ser enheten ur enligt ett
Brytare oppen -fel (F64). Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1210 Extern broms klarsignal é (2.2.7.24]
Om ingen klarsignal tas emot inom angiven tid utloser omriktaren ett bromsfel. Denna
parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1213 Nodstopp 6 (2.2.7.30)

Valj en digital ingang for att aktivera nédstoppsingangen till omriktaren. Om den digitala
ingéngen &r inaktiv, stoppar omriktaren enligt parameterdefinitionen ID1276 Nodstopp-
modus. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1278 DC klar -puls é (2.3.3.29)

Ladda DC. Anvénds for att ladda véxelriktarenheten genom en ingangsbrytare av typ
OEVA. Nar mellankretsspanningen 6verskrider laddningsnivan, alstras ett 2 sekunder
langt pulstdg som stanger ingadngsbrytaren. Pulstaget ar AV nar ingangsbrytarens klar-
signal ges. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1239 Framryckningsreferens 1 é [2.4.16]
1240 Framryckningsreferens 2 é (2.4.17)

Dessa parametrar definierar frekvensreferensen nar framryckning ar aktiverad.
Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1241 Varvtalsdelning é (2.11.5]

Definierar slutlig varvtalsreferens uttryckt i procent av mottagen varvtalsreferens.

1244 Momentreferens, filtertid é [2.10.10/

1248 Lastdelning é [2.11.6]

Definierar slutlig momentreferens uttryckt i procent av mottagen momentreferens.

1250 Flodesreferens é (2.6.27.32)

Definierar hur mycket magnetiseringsstrom som ska anvandas.

1252 Varvtalssteg 6 [2.6.19.23, 2.6.29.24)

NCDrive-parameter som hjalper till att justera varvtalsregleringen.

1253 Momentsteg é [2.6.19.24, 2.6.29.25]

NCDrive-parameter som hjalper till att justera momentstyrningen.

-
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Nodstoppmodus 6 (2.4.27)

Definierar atgard efter att I0-nodingangen inaktiveras. Denna parameter &r endast
tillganglig for NXP-enheter.

0 Stopp genom utrullning
1 Stopp med ramp

Momentvarvtalsgréns, Closed Loop é (2.10.6]
Max frekvens for momentregleringen kan valjas med den har parametern.

Closed Loop -varvtalsreglering

Positiv och negativ frekvensgrans
Rampgeneratoreffekt (-/+)

Negativ frekvensgrans - Rampgeneratoreffekt
Rampgeneratoreffekt - Positive frequency limit
Rampgeneratoreffekt med fonster

0 - Rampgeneratoreffekt

Rampgeneratoreffekt med fonster och Pa/Av-grénser

N OO RRWN-—-2O0O

Se sidan 179 for val av denna parameter i NXS-omriktare.

Positiv frekvensgrans é (2.6.20)

Den maximala frekvensgransen for omriktaren. Denna parameter ar endast tillganglig
for NXP-omriktare.

Negativ frekvensgréns é [2.6.19]

Den maximala frekvensgransen for omriktaren. Denna parameter ar endast tillganglig
for NXP-omriktare.

Momentgréns, motorsida é [2.6.22]

Definierar den maximala momentgransen pa motorsidan. Denna parameter ar endast
tillganglig for NXP-omriktare.

Momentgréns, generatorsida é (2.6.27)

Definierar den maximala momentgransen pa generatorsidan. Denna parameter ar
endast tillganglig for NXP-omriktare.

Effektgrans, motorsida é (2.6.27.20)

Definierar den maximala effektgransen pa motorsidan.

Effektgrans, generatorsida é (2.6.27.19]

Definierar den maximala stromgréansen pa omriktarsidan.

_
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1376

1317

1324

1352

1355 till
1369

1382

Funktion vid bromsfel é (2.7.28)

Definierar atgard nar ett bromsfel upptacks.

Bromsfelférdréjning é 12.7.29]

Fordrojning innan ett bromsfel aktiveras. Anvands nar en mekanisk fordrojning fore-
ligger i bromsen.

Master/Follower -modus é (2.11.1)

Valj Master-/Follower-modus. Om vardet Followervaljs, 6vervakas kommandot for kor-

begaran fr&n Mastern. Ovriga referenser viljs via parametrar.

0 = Enskild omriktare

1 = Master

2 = Follower

3 = Aktuell Master

4 = Aktuell Follower

SystemBus-fel, fordrojning 6 (2.7.37]

Definierar fordrojningen for felgenerering nar hjartslaget saknas.

Flode 10...7150% 6 (2.6.29.1-26.29.15]

Motorspanningen som motsvarar flode mellan 10 och 150 procent av nominell
flodesspanning.

Utgéngsgréns for varvtalsreglering 6 (2.10.15]

Den maximala momentgransen for varvtalsregleringen, uttryckt i procent av motorns
nominella momentvarde.
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14071 Stoppflode 6 [2.6.27.24)

Flodet uttryckt i procent av motorns nominella flode i motorn efter att omriktaren har
stoppats. Flodet bibehalls for installd tid med parameter ID1402.
Denna parameter kan endast anvandas i Closed Loop -motorstyrningslage.

1402 Flode stoppféordrojning 6 [2.6.27.23)

Flodet som definieras av parameter ID1401 bibehalls i motorn under installd tid efter att
omriktaren stoppats.

0 Inget flode efter att motorn har stoppats
>0 Flodesstoppfordrojning i sekunder
<0 Flodet bibehalls i motorn efter stoppet tills ndsta kérbegéaran ges till
enheten
14712 Momentstabilator, forstarkning 6 [2.6.28.6)

Ytterligare forstarkning for momentstabilator vid nollfrekvens.

1413 Momentstabilatorddmpning 6 (2.6.28.7]
Denna parameter definierar tidskonstanten for momentstabilatorn. Ju hogre
parametervarde desto lagre tidskonstant.

1474 Momentstabilatorférstirkning i faltférsvagningsomrade 6 (2.6.28.8)

Generell forstarkning for momentstabilatorn.

1420 Férhindrande av uppstart é [2.2.7.25]
Denna parameter aktiveras nar "Forhindrande av uppstart” -kretsen anvands for att
inhibera styrpulser. Denna parameter ar endast tillganglig for NXP-enheter.

1424 Omstartfordrojning é [2.6.17]

Fordrojningstid inom vilken omriktaren inte kan startas om efter ett utrullningsstopp.
Denna tid kan stallas in pa upp till 60 000 sekunder. Denna parameter &r endast
tillganglig for NXP-enheter

_
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8.1 Parametrar for varvtalsreglering (endast applikation 6)

Forstarkning -%

(W VTR Kp_FFO D

—100%———

CW |VarvtalsRegl_Kp_f0 >

N

NX12k117.fh8

CW VarvtalsRegl f0 )—
CW VarvtalsRegl f1 (W Faltférsvagningspunkt

Figur 8-65. Varvtalsreglering, anpassningsbar forstarkning

1295 Varvtalsreglering, min férstdrkning av moment é [2.6.27.30)

Varvtalsregleringens relativa forstarkning uttryckt i procent av ID613 nar moment-
referensen eller varvtalsregleringens effekt ar mindre an vardet for par. ID1296. Denna
parameter anvands normalt for att stabilisera varvtalsregleringen for ett omriktar-
system med vaxeldodgang.

1296 Varvtalsreglering, min moment é [2.6.27.29)

Momentreferensniva under vilken varvtalsregleringens forstarkning évergar fran
ID613 till ID1295. Detta uttrycks i procent av motorns nominella momentvarde.
Andringen filtreras enligt par. ID1297.

1297 Varvtalsreglering, min moment filtertidskonstant 6 (2.6.27.37]
Filtreringstid uttryckt i ms n&r varvtalsregleringens forstarkning évergar fran 1D613 till
ID1295.

1298 Varvtalsregleringsférstirkning i filtforsvagningsomrade 6 (2.6.27.28)

Den relativa forstarkning av varvtalsreglering i faltforsvagningsomradet, uttryckt i
procent av par. ID613.
1299 Varvtalsregleringens forstarkning vid f0 6 (2.6.27.27]

Den relativa forstarkningen av varvtalsreglering uttryckt i procent av par. ID613 nar
varvtalet understiger den niva som definieras i ID1300.

-
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Varvtalsreglering, fO-punkt 6 (2.6.27.26]

Varvtalsniva uttryckt i Hz under vilken varvtalsregleringens forstarkning &r lika med par.
ID1299.

Varvtalsreglering, f1-punkt 6 (2.6.27.25]

Varvtalsniva uttryckt i Hz 6ver vilken varvtalsregleringens forstarkning &r lika med par.
ID613. Fran varvtal som definieras med par. ID1300 till varvtal som definieras med par.
ID1301 &ndras varvtalsregleringens férstarkning linjart fran par. ID1299 till ID613 och
vice versa.

Fonster, positiv é [2.10.12)

Definierar fonstrets storlek i positiv riktning.

Fénster, negativ 6 [2.10.171)

Definierar fonstrets storlek i negativ riktning.

Fonster, positiv Av-grdns 6 (2.10.14)

Definierar varvtalsregleringens positiva Av-grans nar varvtalsregleringen for varvtalet
tillbaka till fonstret.

Fonster, negativ Av-grans 6 (2.10.13)

Definierar varvtalsregleringens negativa av-grans nar varvtalsregleringen for varvtalet
tillbaka till fonstret.

Filtertidskonstant for varvtalsskillnad 6 (2.6.27.33]

Filtertidskonstant for varvtalsskillnaden mellan varvtalsreferensen och varvtalarvardet.

_
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8.2 Styrparametrar for mandverpanel

Till skillnad fran de ovan angivna parametrarna ar dessa parametrar lokaliserade i M3-menyn pa
mandverpanelen. Referensparametrarna har inget ID-nummer.

174

125

123

R3.2

R3.4

R3.5

R3.5

-

Stoppknapp aktiverad (3.4, 3.6]

Stoppknappen i mandverpanelen kan parametreras for att alltid vara aktiv, dvs stoppar
frekvensomriktaren oberoende av vilken styrplats som ar vald. Vardet 1 pa denna para-
meter innebar att stoppknappen alltid ar aktiv.

Se ocksa parameter |D125.

Styrplats (3.7
Den aktiva styrplatsen kan andras med denna parameter. For mer information, se Vacon
NX Anvandarhandboken.

Man kan genom tryckning av Startknappen under 3 sekunder valja mandverpanelen som
aktiv styrplats och kopiera driftstatusinformationen (drift/stopp, riktning och referens).

Panelstyrningsriktning (3.3

0 Framat: Motorns rotationsriktning ar framat, dd manéverpanelen ar aktiv
styrplats.

1 Bakat:  Motorns rotationsriktning &r bakat, d@ mandverpanelen &r aktiv
styrplats.

For mer information, se Vacon NX Anvandarhandboken.

Panelreferens (3.2)

Frekvensreferensen kan justeras fran manoverpanelen med denna parameter.
Utfrekvensen kan kopieras som panelreferens genom tryckning av Stoppknappen under
tre sekunder nar man befinner sig pa nagon av sidorna i meny M3. Frekvensborvardet
kan justeras fran panelen med denna parameter. For mer information, se Vacon NX
Anvandarhandboken.

PID-referens 1 57 (3.4]

Panelreferensen till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta
referensvérde ar det aktiva PID-borvardet (om parameter ID332 = 2).

PID-referens 2 57 [3.5]

Panelreferens 2 till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Denna referens
ar aktivom funktionen for DINS = 3 och kontakten ansluten till DINS sluts.
Momentreferens é (3.5]

Momentreferensen kan definieras med denna parameter mellan 0.0...100.0%.
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9. BILAGOR

| detta kapitel hittar du ytterligare information om grupper av speciella parametrar. Sddana grupper
ar:

»  Parametrar for extern bromskontroll med ytterligare granser [kapitel 9.1)
»  Parametrar for aterkoppling (kapitel 9.2/

»  Parametrar for varmeskydd for motor (kapitel 9.3)

»  Parametrar for stoppskydd [kapitel 9.4]

»  Parametrar for skydd mot underbelastning (kapitel 9.5]

»  Parametrar for styrning av faltbuss [(kapitel 9.6)

9.1 Extern bromsstyrning med tilldggsgréanser (ID's 315, 316, 346 to 349, 352, 353)

Den externa bromsen, anvand for forstarkt bromsning, kan styras med parametrarna ID315, ID316,
ID346 till ID349 och ID352/ID353. Genom att valja On/Off-styrning av bromsen, definiera frekvens-
eller momentgrans(er) som bromsen ska reagera vid och definiera till- och franslagsfordrojningar
for bromsen tillater en effektiv bromsstyrning. Se Figur 9-1.

Obs! Under identifikationskorningen (se par. ID631), ar bromsstyrningen inaktiverad.

Momentgrans
ID349

Frekvensgrans .---....../.
D347

START
STOPP

Fordrojning; . Fordrgjning
|

U

I
3 broms till; !
Broms fran i FIS%?ZS fran ID353 . !
Broms till : | |
NX12k115.fh8

Figur 9-1. Bromsstyrning med tilldggsgranser

| Figur 9-1 ovan har bromsstyrningen stéllts in for att reagera vid bdde momentovervaknings-
gransen (par. ID349) och frekvensdvervakningsgransen (ID347 Dessutom anvdnds samma frekvens-
grans for bade franslag och tillslag av bromsen genom att ge parameter ID346 vardet 4. Anvéndning
av tva olika frekvensgranser &ar ocksa majlig. D& ska parametrarna ID315 och ID346 ges varde 3.

Broms fran: For att bromsen ska lyfta maste tre villkor uppfyllas: 1) Omriktaren maste vara i drift,
2) momentet maste dverstiga den installda gransen (om den anvands) och 3) utgangsfrekvensen
maste overstiga den instéllda gransen (om den anvénds).

Dygnet runt-service: +358 (0)40 837 1150 e Epost: vacon{@vacon.com
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Broms till: Stoppkommando aktiverar bromsfordréjningen och bromsen gar till d& utgangs-

frekvensen faller under installd gréns (ID315 eller ID346). Som en sakerhet gar bromsen till senast
da fordrojningstiden opt ut.
Mark: Ett fel eller stopp slas till bromsen utan fordréjning.

Se Figur 9-2.

Det rekommenderas bestamt att bromsens tillslagsfordrojningstid stalls langre an ramptiden
for att undvika skador pé bromsen.

—Ingen bromsstyrning 0-2
ID346 ‘I Broms fran, 2 granser 3
—|Broms fill/fran 1 gréns 4
0-2
SANN —
g g >
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(7]
m
; | Ingen bromsstyrning 0-2 OCH H— #%AN'
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N — (o 3
@ momentgrans
<
3 0-2
g' SANN ——\
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Drift NEJ
/77 TILL-
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o ID315 —I_ 3 OCH
g |Broms till, 2 grénser 3
2 ELLER
:| i—|Ingen bromsstyrning 0-3
- 1D346 —‘_ — 4
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.g‘ .
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Figur 9-2. Bromsstyrningslogik
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9.2 Parametergrupp (ID’s 612 to 621) Closed Loop

Valj regleringsmetod Closed Loop (aterkopplat varvtal) genom att ge parametern ID600 vardet 3
eller 4.

Closed loop -metoden &r baserad pa “flodesorienterad stromvektorreglering”. | denna reglermetod
delas fasstrémmarna upp i tva stromvektorer: en stromdel som motsvarar producerat moment och
en stromdel som motsvarar magnetiseringsstrom. Saledes kan en kortsluten asynkronmotor styras
pa samma satt som en separatmagnetiserad likstrémsmotor.

Obs: Dessa parametrar kan anvandas endast med Vacon NXP.

EXEMPEL.:

Reglermetod = 3 (Varvtalsreglering, closed loop)

Den hér reglermetoden &r typisk da snabb reglersvar, hog noggrannhet och kontrollerad
korning vid laga varvtal kravs. Anvander man denna metod maste man ha ett pulsgivarkort
anslutet till kortplats C i styrenheten. Stall in parametern pulser/varv for pulsgivaren
(P7.3.1.1) i menyn M7. Kor i open loop och kontrollera pulsgivarens varvtalssvar och rikt-
ning (V7.3.1.2). Andra riktning pd pulsgivaren eller koppla om A/B-kanalerna eller motor-
kablarna om sa behdvs. Kor inte vidare om varvtalssvaret fran pulsgivaren &r fel. Satt
vardet for magnetiseringsstrom ID612 och stall in parametern ID619 (Slip Adjust sa att
spanningen ar en aning 6ver den linjara U/f-kurvan vid 2/3 av markfrekvensen. Para-
metern (ID112) (Motorns markvarvtal) ar kritisk. Parametern Stromgrans (ID107) kontrol-
lerar momentet i linjart forhallande relation till motorns markstrém.

9.3 Parametrar (ID’s 704 to 708) termiskt skydd av motor:
Allmant

Motorns termiska skydd ska skydda motorn fran dverhettning. Vacon frekvensomriktare ar kapabla
att mata ut en strom som ar hogre an motorns nominella. Om belastningen kraver hog strom, finns
det risk for att motorn blir termiskt 6verbelastad. Detta ar fallet sarskilt vid laga frekvenser, da
motorns kyleffekt och dess kylkapacitet reduceras. Om motorn utrustas med en yttre kylflakt
minskas kravet pa minskad last vid laga varvtal.

Det termiska skyddet av motorn baseras pa en berékningsmodell som anvénder frekvens-
omriktarens utgangsstrom for bestdamning av motorns last.

Det termiska skyddet for motorn kan justeras med parametrar. Den termiska strommen |; anger
den strom over vilken motorn ar 6verbelastad, och denna strémgrans &r en funktion av utgangs-
frekvensen.

Motorns termiska status kan dvervakas pd mandverpanelens display. Se Vacon NX-Anvandar-
handboken.

VARNING!  Den beréknade modellen skyddar inte motorn om kylluftflodet till
motorn reduceras pga igensatt luftintag
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9.4 Parametrar (ID’s 709 to 712) Fastldsningsskydd:
Allmant

Motorns fastlasningsskydd skyddar motorn fran kortvariga éverbelastningar sasom fastlasning av
motoraxeln. Fastlasningsskyddets reaktionstid kan stallas in kortare an tiden fér motorns termiska
skydd. Fastlasningstillstandet definieras med tva parametrar, ID710 (Fastlasningsstrom) och 2.7.16
(Fastlasningsfrekvens). Om strémmen ar hégre an det instéllda gréansvardet och utgangsfrekvensen
ar lagre &an det installda gransvérdet, foreligger fastldsning. | detta lage finns ingen verklig indika-
tion pa att motoraxeln roterar. Fastlasningsskyddet ar en typ av éverstromsskydd.

9.5 Parametrar (ID's 713 to 716) Underlastskydd:
Allmant

Andamalet med motorns underlastskydd ar att sakerstalla att motorn ar belastad d& omriktaren &r i
drift. Om motorn tappar sin last kan det finnas ett fel i processen, t ex drivremsbrott eller torr pump

Motorns underlastskydd kan justeras genom installning av underlastkurvan med parametrarna
ID714 (belastning vid faltforsvagning) och ID715 (belastning vid nollfrekvens), se nedan. Underlast-
kurvan ar en kvadratisk kurva mellan nollfrekvensen och faltférsvagningspunkten. Skyddet ar inte
aktivt under 5 Hz (rdknaren for underlasttid &r stoppad)..

Momentvardena for installning av underlastkurvan stalls in som procentvarden av motorns nomi-
nella moment. Markdata, parametern for nominell motorstrom och omriktarens nominella strom Iy

anvands for att finna skalningsfaktorn for det interna momentvardet. Om en motor anvands vars
varden avviker fran omriktarens, minskar noggrannheten i momentberékningen.
9.6 Parametrar (ID’s 850 to 859) faltbussstyrning:

Parametrar for faltbusstyrning anvands nér frekvens- eller varvtalsreferensen kommer fran falt-
bussen (Modbus, Profibus, DeviceNet osv). Med parametern Féltbussdata out val 1...8 kan du dver-
vaka varden fran faltbussen.
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