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Upphovsratten till handboken ags av Vacon Ltd. Med ensamratt.

| den har handboken beskrivs funktionerna i frekvensomriktaren fran Vacon® och hur
omriktaren anvands.

Handboken innehaller manga parametertabeller. De har instruktionerna anger hur
tabellerna ska tolkas.

R 8] K& KK YK K

Index Parameter Min ax Unit Default | Cust | ID Description
G-
A. Parameternumret, det vill saga G. Kundens egna installning.
parameterns placering i menyn. H. Parameterns id-nummer.
B. Parameterns namn. I.  En kort beskrivning av parameterns
C. Parameterns minimivarde. varden och/eller funktion.
D. Parameterns maximivarde. J. Né&r symbolen visas gar det att ldsa mer
E. Parameterns enhet. Enheter visas om om parametern i avsnittet
den ar tillganglig. Parameterbeskrivningar.
F. Det fabriksinstallda vardet.
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1 GRUNDAPPLIKATION

1.1 INTRODUKTION

Grundapplikationen ar en enkel applikation som ar latt att anvanda. Detta ar
standardinstallningen vid leverans fran fabriken. Valj annars grundapplikationen pa Mé-
menyn pa sidan S6.2. Se produktens anvandarhandbok.

Digitalingang DIN3 &r programmerbar.

Grundapplikationens parametrar forklaras i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar i den har
handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.

1.1.1 MOTORSKYDDSFUNKTIONER | GRUNDAPPLIKATIONEN

Grundapplikationen ger nastan helt samma skyddsfunktioner som de andra applikationerna:

»  Skydd mot externt fel

« Overvakning av ingdngsfas

* Underspanningsskydd

«  Overvakning av utgdngsfaser
* Jordfelsskydd

*  Termiskt motorskydd

*  Skydd mot termistorfel

»  Skydd mot faltbussfel

*  Skydd mot kortplatsfel

Till skillnad mot andra applikationer har grundapplikationen inga parametrar for val av
svarsfunktion eller gransvarden for felen. Mer information om termiskt motorskydd finns
under ID704 i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar.
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1.2 STYR-1/0

Reference potentiometer, Standard I/O board

1-10kQ - - -
Terminal ___Signal__| Description
X VoIta
_ _I 1 | | +10V | |Reference output | pote |ometer etc. |

|
Analogue input 1 Analogue input 1
| \— ----- All+ Volt: 0—10 VvV DC
| 2 Pfogé;ﬁggfe (P2.14) frequency reference
Ground for reference
_____ | 3 ][An- | [1/0 ground | [Sroung for cefer |
P -
| | | AL2+ | |Ana|ogue input 2 | Analogue input 2
| 5 | | Al2- | |Current range 0-20mA | frequency reference
T TTmmmmmmommmome-- -I 6 | | +24V ® | |Contro| voltage output | |\éé)clt € ror W'tChes |
| [ 7 |[GND ® | [1/0 ground g
Lo- o .| 8 | | DIN1 | |Start forward | |Contact closed = start forward |
E—— - —/ ———————— -I 9 | | DIN2 | |Start reverse | |Contact closed = start reverse |
b 1 10 | [DIN3 | et o1y | [Soneact chen 7 "o e
i | 11 | | CMA | |C0mmon for DIN 1—DIN 3 | |g°Nrg‘gﬁtjg4v |
E | 12 | | +24V (] | |C0ntro| voltge outpud |Vo|tage for switches (see #6) |
5 o r----1 13 | |GND ® | [1/0 ground | [Srqund for reference |
“-- ---r----1 14 | [ DIN4 | [Preset speed select 1| | DIN4 | DINS | Freq. ref.
: _/ ' 8oesgd Open yrgsreetfégée%jﬂ
s BRI 15 DIN5 Preset speed select 2 | Open |Closed | Preset Speed 2
. ! Closed IClosed | Max frequency
.~ . I1e][ome | [Fault reset |
' I
! ! 17 CMB |Common for DIN4-DIN6 | Connect to GND or +24 V
\ |
: | 18 | | AO1+ Analogue output 1
; : Output frequency ||Range 0—20 mA/RL,
: ! 1 19 || ro1- e | |Programmable max. 500 Q
! ! P2.16)
| READY ! (P2.
! X Digital output 1 Open collector,
[ I JRRY 20 DO1
| @ ! READY I<50 mA, U<48 VDC
1
! OPTA 2 / OPTA 3 *)
1
| 1
! X 21 RO1 / Relay output 1
i\ RUN (I 22 | [ rRO1 RUN
1
L @ _________ 23 | [ RO1
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 j FAULT
26 RO2

Bild 1: Grundapplikationens I/0-standardkonfiguration
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 2: Bygelldgen
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GRUNDAPPLIKATION

1.3 GRUNDAPPLIKATIONENS STYRSIGNALLOGIK

— 3.2 Panelbérvéarde |

T 2.14 1/0-b6rvarde

— 2.18 Forinstallt varvtal 1

DIN4 ®
DINS ®
All ®

2.19 Forinstallt varvtal 2

Al2 ®

DIN1 &

.\/

—

|2.2 Maxfrekvens |-

| 3.1 Styrplats

' Internt
i frekvensboérvarde

Aterstall E S ..
LB6rvarde fran faltbuss knapp. : Oo
Start/stopp fran faltbusg>tart/stoppknappas—
Riktning fran faltbuss

Start framat Start/Stop

DIN2 @

Start-/stopp-
och reverseringslogik

DIN6 ®

Start bakat _| .
Bakat

_— Intern start/stopp

| 3.3 Panelriktning |

. _ Intern reversering

Feldterstalln.ingang

—. Intern feldterstalin.

DIN3

Externt fel, ingdng (programmerbar)

Bild 3: Grundapplikationens styrsignallogik

1.4 GRUNDAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

1.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgors av arvarden for parametrar och signaler, status och uppmatta
varden. De kan inte redigeras.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



GRUNDAPPLIKATION VACON - 13

Tabell 1: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent

V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor

V18 DC-mglllar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled
spanning

Enhetens tempera- Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit

1.9 tur °C 8
110 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j::r:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 D01, RO1, RO2 17 Visar status for digital- och relautgédngarna 1-3
V1.16 Analog lutgéng mA 26 AO1
V1.17 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
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VACON - 14 GRUNDAPPLIKATION

1.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 2: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1 Min. frekvens 0.00 P2.2 Hz 0.00 101

Om fmax >
motorns syn-
p2.2 Max. frekvens P2.1 320.00 Hz 50.00 102 krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
pP2.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 103 vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 104 vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

P2.5 Stromgrans 0,1x1IH 2xIH A IL 107

Leta reda pa vér-
NX2: 230 det Un pa& motorns

] v markskylt.
Motorns nomi-

P2.6 . 180 690 Vv NX5: 400 110 |Taredapdom
nella spanning Vv motoranslutningen

NXé: 690 ar Delta eller Star.
v

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.7 8.00 320.00 Hz 50.00 1M1 det fn pd motorns
nella frekvens .
markskylt.

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.8 24 20 000 rpm 1440 112 |det nn pd motorns
nella varvtal .
markskylt.

Motorns nomi- Leta reda pa vér-
P2.9 0,1xIH 2xIH A IH 113 |det In p& motorns

nella strom markskylt.

Hitta vardet pa
P2.10 Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120 | motorns mark-
skylt.
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Tabell 2: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

0 =Ramp

P2.11 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 =Villkorad fly-
gande start

0 = Utrullning
1=Ramp

P2.12 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp + Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning +
Driftfrige ramp

0 = Anvands inte
P2.13 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Automatisk
momentmaximer-

ing

0=Al1
P2.14 1/0-referens 0 3 0 117 1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

Analogingang 2,

P2.15 bérvardesoffset

0 1 1 302 0=0-20mA
1=4mA-20 mA

0 = Anvands inte

1 = Utfrekv. (0-

fmax)

2 = Frekv.borvarde

(0-fmax)

3=Motorvarvtal (0 -

Motorns mark-

varvtal)

Funktion for ana- 4 = Utgangsstrom
log utgéng 0 8 ! 307" (0-InMotor]

5 = Motormoment

(0-TnMotor)

6 = Motoreffekt (0-

PnMotor)

7 = Motorspanning

(0-UnMotor)

8=DC-bryggans

spanning

(0-1 000V)

P2.16
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Tabell 2: Grundparametrar G2.1

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, oppnar
kont.

3 = Driftfrigivning,
stangd kont.

4 = Driftfrigivning,
oppen kont.

5 =Tvinga styrpl.
tilL 10

6 = Tvinga styrpl.
till panel

7 = Tvinga styrpl.
till faltbuss

P2.17 Funktion for DIN3 0 7 1 301

Hastigheter som

P2.18 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.2 Hz 0.00 105 [forinstallts av ope-
ratoren

Hastigheter som

P2.19 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.2 Hz 50.00 106  [forinstallts av ope-
ratoren

ppo | Automatisk ater- 0 1 0 731 |0 = Férhindrad
start Lo
2 =Tillaten

1.4.3 PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 3: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning
2 = Panel
3 = Féaltbuss

P3.1 Styrplats 1 3 1 125

P3.2 Panelreferens P2.1 P2.2 Hz 0.00

Du kan justera
frekvensreferen-

0 1 0 123 |sen pa mandverpa-
nelen med den har
parametern.

Rotationsriktning

P33 (p& panel)

0=Begréansad
funktion hos
stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

R3.4 Stoppknapp 0 1 1 14

1.4.4 SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

1.4.5 TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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2 STANDARDAPPLIKATION

2.1 INTRODUKTION
Valj standardapplikationen pa Mé6-menyn pa sidan S6.2.

Standardapplikationen anvands oftast i pump- och flaktapplikationer och till transportband
for vilka grundapplikationen ar for begransad men dar inga specialfunktioner behovs.

« Standardapplikationen har samma I/0-signaler och samma styrningslogik som
grundapplikationen.
+ Digitalingang DIN3 och alla utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

«  Programmerbar logik for start/stopp- och reversering

* Referensskalning

« Overvakning av en frekvensgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

» Likstromsbroms vid stopp

«  Ett omrade for forbjuden frekvens

«  Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Programmerbar atgérd; fran, varning, fel

Standardapplikationens parametrar forklaras i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar i den har
handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




STANDARDAPPLIKATION

VACON - 19

2.2 STYR-1/0

Reference potentiometer, OPTA1

____Terminal _J§ _ Signal __J Description _____

1-10kQ

%

\ _ _I 1 | | +10V, | | Reference output | | Voltage for potentiometer, etc.|
| -
Analogue input 1 Analogue input 1
| \— ----- 2 AIl+ Voltage range 0—10V DC
Programmable (P2.1.11) frequenCy reference
————— Ground for reference
3 All- 1/0 Ground and controls
a4 Al2+ .
Analogue input 2 Analogue input 2
gurggrr\"t‘;ange frequency reference
5 Al2- -
; 6 | +24V ) | |Contro| voltage output | Z?C'Far%gxf°g_i“,’;‘°hes' |
E | 7 | | GND o | | I/0 ground | | Ground for reference and controls |
. Start f d =
LR .I ) | | DIN1 | |Prgqra%mgrble lodic (P2.2.1|) | Contact closed = start forward|
R e .I 9 | | DIN2 | Start reverse | [ Contact closed = start reverse |
! External fault input C =o faul
PomT s 1 10 | [ DIN3 | | Brocrammabie (p2.2.2) | | Contact cloead = gagt
E | 11 ]| cMA | | common for DIN 1—DIN 3 | [ Connect to GND or +24 v |
E | 12 | | +24V [ | |Contro| voltage output | | Voltage for switches (see #6) |
E Frm=-=- -I 13 | | GND [ ] | | 1/0 ground | | Ground for reference and controls |
E__ R EEEEE 14 DIN4 [Preset speed select 1 | [ DIN4 | DIN5| Freq. ref. |
1 ! 8 end 8pen })/O R?rgren%el
' ose en |Preset Spee
E' SEEEEEEEE 15 DINS Preset speed select 2 Ooan” | Chead | Procet SBeed 3
- A { 16 | | DIN6 | [Fault reset | [ Sontact open = no action
! 17 CMB |Common for DIN4—DIN6 | | Connect to GND or +24 V |
1
! 18 AO1+ Analogue output 1
! Output frequency Range 0—20 mA/R,
! -1 19 AO1- ® | | Programmable (P2.3.2)| | max. 500 Q
1
I 20 bo1 Elingig\l(OUtpUt 1 Open collector,
1
: Programmable (P2.3.7) I=50 mA, U<48 VDC
1
; | OPTA2 / OPTA3 *)
1
! 21 RO1 Relay output 1
bmemmmo ; RUN
22 RO1
Programmable
""""" 23 || RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 j Relay output 2
25 RO2 FAULT
Programmable
26 RO2 — (P2.3.9)

Bild 4: I/0-standardkonfiguration for standardapplikation
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STANDARDAPPLIKATION

*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:

CMA- och CMB-jordning

CMB ansluten till GND
CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 5: Bygelldgen
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2.3 STANDARDAPPLIKATIONENS STYRSIGNALLOGIK

— 3.2 Panelbérvarde |
SRR 2.1.11 I/O-borvarde
' ERREE 2..1.12 Panelstyrningsvarvtal 1
{iooooee 2.1.13 Faltbussbérvéarde
b 2.1.14 Forinstallt varvtal 1
: o 2.1.15 Forinstallt varvtal 2
DIN4 & 4----------cemmmmm e
DINS ® {-------q--mmmmmmmmmmmmm oo LR IR EERRE
Ay 2 - RE 7| 3.1 Styrplats
* [ QSN E
® -  Internt
Feee i frekvensborvarde
o — ’_’ i
Y ' !
E— | °
P S Rterstalin. | S ®
L|BOrvarde fran faltbuss knapp | ; Oo
Start/stopp fran faltbusg>tart/stoppknappas—
Riktning fran faltbuss ,
DIN1 @ Start framdt £~ {Programmerbar Start/Stop . Intern start/stopp
DIN2 & (programmerbar) ||ogik for start/stopp e
Start bak%t och reversering _| '
(programmerbar) Bakdt o._ Intern reversering
. . 1 °
| 3.3 Panelriktning | S ————————~
DING & Feliterstélin.ingdng s Intern felaterstalln.
DIN3 ® Externt fel, ingdng (programmerbar)

Bild é: Standardapplikationens styrsignallogik

2.4 STANDARDAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

2.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvdrden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.
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STANDARDAPPLIKATION

Tabell 4: Driftvarden
Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning
V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment
V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent
V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor
V18 DC-mglllar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled
spanning
19 Enhetentsutrempera- oC 8 Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit
110 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j::r:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 D01, RO1, RO2 17 Visar status for digital- och relautgédngarna 1-3
V1.16 Analog lutgéng mA 26 AO1
V1.17 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
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2.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 5: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101

Om fmax. >
motorns syn-
P2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 103 vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 104 vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

P2.1.5 Stromgrans 0,1x1IH 2xIH A IL 107

Leta reda pa vér-
NX2: 230 det Un pa& motorns

] v markskylt.
Motorns nomi-

P2.1.6 . 180 690 Vv NX5: 400 110 |Taredapdom
nella spanning Vv motoranslutningen

NXé6: 690 ar Delta eller Star.
v

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.1.7 8.00 320.00 Hz 50.00 1M1 det fn pd motorns
nella frekvens .
markskylt.

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.1.8 24 20 000 rpm 1440 112 |det nn pd motorns
nella varvtal .
markskylt.

Motorns nomi- Leta reda pa vér-
P2.1.9 0,1xIH 2xIH A IH 113 |det In p& motorns

nella strom markskylt.

Hitta vardet pa
P2.1.10 Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120 | motorns mark-
skylt.
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Tabell 5: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

0=Al1
P2.1.11 1/0-referens 0 3 0 117 1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

_ 0=Al
Panelstyrning, 0 3 2 121 1=AI2
borvarde 2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.1.12

= Al
Faltbusstyrning, 0 3 3 122 [1] =Al2
borvarde 2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.1.13

Hastigheter som
P2.1.14 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 105 [forinstéllts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.15 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 106 [forinstallts av ope-
ratéren.
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2.43 INGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.2)

Tabell 6: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Logik =0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

Logik =3

Styrsignal 1 = Start-
P2.2.1 Start/stopplogik 0 6 0 300 | puls (flank)
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik =4

Styrsignal 1 =
Framat-puls (flank])
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank)

Logik=5

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Back-
puls

Logik =6

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls
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Tabell 6: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, oppnar
kont.

3=Frigivning

P2.2.2 Funktion for DIN3 0 8 1 301 4 = Acc./Ret. tid val.
5 =Tvinga styrpl. till
10

6 = Tvinga styrpl. till
panel

7 = Tvinga styrpl. till
faltbuss

8 = Bakat

0=0-20 mA (0-10 V)

Analogingang 2, 0 1 1 302 o

P2.2.3

borvardesoffset 1=4-20mA (2-10V)
k%
Valjer den frekvens
P24 | Borvardesskal 445 | 35000 | hg 0.00 3p3 |Som motsvarar min.
ning, minimivarde borvardesignal 0.00 =
Ingen skalning
Valjer den frekvens
P2 95 Referens?jkalnlng 0.00 32000 Hz 0.00 304 5(.).m“mot5\./arar max.
maxvarde borvardesignal 0.00 =

Ingen skalning

ppoe | BOrvardesinver- 0 1 0 305 |0=Ejinverterad

tering 1 =inverterat

P2.2.7 Borvardesfiltertid 0.00 10.00 s 0.10 306 |0 =Inget filter

Tilldmpad TTF-pro-
grammeringsmetod.
P2.2.8 *** Al1 signalval Al 377 |Se 8.9 Programmer-
ingsprincipen “Termi-
nal till funktion” (TTF).

Tilldmpad TTF-pro-
grammeringsmetod.
P2.2.9 *** Al2 signalval A2 388 |Se 8.2 Programmer-
ingsprincipen “Termi-
nal till funktion” (TTF).

** = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

*** = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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2.4.4 UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Tabell 7: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

Signalval for ana-

P2.3.1 logutgang 1

464

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se 8.9
Programmering-
sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2 3.9 Funktion f(Zr ana- 0 8 1
log utgang

307

0 = Anvéands ej (20
mA/10 V)

1 = Utfrekv. (0-
fmax)

2 = Frekv.borvarde
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)

4 = Motorstrom (0-
InMotor)

5 = Motormoment
(0-TnMotor)

6 = Motoreffekt (0-
PnMotor)

7 = Motorspanning
(0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning

(0-1 000V)

Filtertid for ana-

P2.3.3 o
log utgang

0.00 10.00 s 1.00

308

0 = Inget filter

Invertering av

P2.3.4 2
analogutgang

309

0=Ej inverterad
1 =inverterat

Analog utgang

P2.3.5 S
minimum

310

0=0mA(0V)
1=4mA(2V)

Skalning av ana-

P2.3.6 o
log utgang

10 1000 % 100

31
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Tabell 7: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=0verhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

0 16 1 312 | 8=Varning

9 = Reverserad
10=Forvalt varvtal
1

11 = Varvtal upp-
natt
12=Motorreglering
aktiv

13 = Overvakn av
driftfrekv.grans 1
14 = Styrplats: 10
15 = Termistorfel/-
varning

16 = Faltbuss DIN1

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

Som parameter

P2.3.8 RO1 funktion 0 16 2 313 237

Som parameter

P2.3.9 RO2 funktion 0 16 3 314 237

O=Ingen gréns
Overvaknlng av 0 9 0 315 1= Overvfaknlng av

utfrekvensgrans 1 undre gréns

2 = Overvakning av

ovre grans

P2.3.10

Utfrekvensgrans

1. 6vervakat varde 0.00 320.00 Hz 0.00 316

P2.3.11

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se 8.9

0.1 E.10 0.1 471 Programmering-
sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

Signalval for ana-

*
P2.3.12 logutgang 2
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Tabell 7: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning

P23.13 Funktion for ana- 0 8 4 472 Som parameter
logutgang 2 2.3.2

P23 14 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 < 100 473 0 = Inget filter
gutgang 2

P2.3.15 '”Vlerte:'”ag . 0 1 0 474 | 0=Ejinverterad

anhatogutgang 1 =inverterat

p23.14 | Analogutgang2, 0 1 0 475 |0=0mA(0V)
minimum 1=4mA2V)

p23.17 |Skalningavanalo- {4, 1000 % 1.00 476
gutgang 2

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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2.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 8: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Jamnt forhallande
for S-kurvor.

P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 =Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

Jamnt férhallande
for S-kurvor.

P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 o
0 = Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = Forhindrad

1 = Anvands i drift
2 = Extern brom-
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 schopper

3 =Anvands i
stopplage/drift

4 = Anvands i drift
(ingen testning)

0 =Ramp

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 = Villkorad fly-
gande start

0 = Utrullning
1=Ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7 xIH 507

. 0=DC-bromseji
po.49 | DE-bromstidvid 444 | 4000 s 0.00 508 |anvandning vid

stopp stopp
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Tabell 8: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 | 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-
stopp
o 0 =DC-broms ej i
P2.411 Bmms“gcv'd start | 900 | 60000 | s 0.00 516 |anvandning vid
start
P2.4.12* Flodesbroms 0 1 0 520 0 = normaltid
0=P3
P2.4.13 Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519

strom

2.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)
Tabell 9: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Forbjudet frek-
P2.5.1 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Forbjudet frek-
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans

Férbjud acc./

P2.5.3
ret.ramp
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2.4.7 MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

0 = Frekvensstyr-
ning

1 = Varvtalsstyr-
ning

P2.6.1* Reglermetod 0 1/3 0 600 |NXP:

2 = Open loop-
momentstyrning
3 =Closed loop-
varvtalsregl.

4 = Closed loop-
momentstyrning

0 = Anvands inte

pP2.6.2 * U/f-optimering 0 1 0 109 1=Automatisk
momentmaximer-
ing
0 = Linjar
_ 1 = Kvadratisk
P63+ | V3 aVlU/fd'f”hal' 0 3 0 108 |2 =Programmer-
anae bar

3=Linjart med flo-
desoptimering

Faltforsvagnings-
punkten ar den
utfrekvens vid vil-
8.00 320.00 Hz 50.00 602 |ken utspanningen
nar faltforsvag-
ningspunktsspan-
ningen.

Faltforsvagnings-

*
P2.6.4 punkt

Spanningen vid
faltforsvagnings-
10.00 200.00 % 100.00 603 |punkten i procent
av motorns marks-
panning.

Spanning vid falt-

*
P2.6.5 forsvagningspunkt

Om vardet pa
P2.6.3 &r program-
U/f-kurva mitt-

P2.6.6 * 0.00 | P2.64 | Hz 50.00 604 |Merbartanger
punktsfrekvens parametern kur-
vans mittpunkts-

frekvens.
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Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.7*

U/f-kurva mitt-
punktsspanning

0.00

100.00

%

100.00

605

Om vardet pd
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.

P2.6.8*

Utgangsspanning
vid nollfrekvens

0.00

40.00

%

Varierar

606

Den har parame-
tern anger noll-
frekvensspan-
ningen for U/f-kur-
van. Standardvar-
det ar olika for
olika omriktarstor-
lekar.

P2.6.9

Kopplingsfrek-
vens

Varierar

kHz

Varierar

601

Om du dkar kopp-
lingsfrekvensen
minskar frekven-
somriktarens
kapacitet. Nar du
vill minska kapaci-
tiva strommarna i
en lang motorka-
bel rekommende-
rar vi att du anvan-
der en &g kopp-
lingsfrekvens. Om
du vill minska
motorljudet anvan-
der du en hdg
kopplingsfrekvens.

P2.6.10

Overspanningsre-
gulator

607

0 = Anvands inte

1 = Anvands (ingen
rampning)

2 = Anvands
(rampning)

P2.6.11

Underspannings-
regulator

608

0 = Anvands inte
1 =Anvands
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Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Funktionen for
load drooping gor
att hastigheten
sanks beroende pa
lasten. Lastbe-
roendet anges i
procent av det
nominella varvtalet
vid nominell belas-
tning.

P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning

2 = |dentifiering
P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631 | med korning

3 =1D-korning
med pulsgivare
4 =Ingen atgard
5 =1D-korning
misslyckades

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Motorns magneti-
seringsstrom
(tomgéngsstrom).
Vardena for U/f-
parametrarna
identifieras av

Magnetiserings- magnetisering-

P2.6.14.1 . 0.00 2x IH A 0.00 612  |sstrommen om de
strom ..

har angetts fore
identifiering. Om
vardet ar installt
pé noll berdknas
magnetisering-
sstrommen
internt.

P2.6.14.2 | Varvtalsreglering, 1 1000 30 613

P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6145 | Accelerations- 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation

Efterslapningsjus-

P2.6.14.6 .
tering

0 500 % 100 619
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Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.6.147 | Magnetiserings- |4, IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid 0 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 |>tilestandstidvid 0 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stilestandstid vid 0 32000 | ms 100 616
stopp

0 = Anvands inte
1 = Momentminne

P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 621 2 = Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back

P2.6.14.12 | Momentvidstart | 5505 | 500 % 0.0 633

o FRAMAT : : ° :
Moment vid start 0

P2.6.14.13 ACK -300.0 | 300.0 % 0.0 634

P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618

P2.6.14.17 | Stromreglering, 0.00 100.00 % 40.00 617

P-forstarkning

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 0.0 0.0 1250 |NCDrive-hastig-
hetsjustering

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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2.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7
Tabell 11: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

hallande

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. 0 gare frekv.
paz | ReFlonpad mA 1 g 5 0 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp72 | 4mADONErdes- 4 g0 | oy | 1 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P27 4 Oyerv?knlng av 0 3 0 730 2.4.7
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
Reaktion pa _ ,
P2.7.5 | underspannings- | O 1 0 727 |02 Fellagrati
historiken
fel .
Fel ej sparat
pa.7.6 | Overyakningav 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Ter.rmskt skydd 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
for motorn genom utrullning
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motornskylfaktor | g0 4500 | g 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- ) 150 % 100 708
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Tabell 11: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 |Fastldsningsskydd 0 3 0 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A IH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsfrek-1 -y 5 po 1o | g 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
po.7.19 | YUbSvidnollirek-— | g 150.0 % 10.0 715
vens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reaki 3 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 799 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
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2.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 12: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i . Beskrivning

Vantetid innan den
P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717  |forsta aterstall-
ningen sker.

Om felet ar kvar
nar forsokstiden

P2.8.2 Forsokstid 0.00 60.00 s 30.00 718 o 3 .
gar ut loser omrik-
tarskyddet ut.
Valet av startfunk-
tion for automatisk
aterstallning.

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719

0 =Ramp
1 = Flygande start
2 = Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
l6sning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

2.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 13: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning
2 = Panel
3 = Féaltbuss

P3.1 Styrplats 1 3 1 125

P3.2 Panelreferens P2.1 P2.2 Hz 0.00

Du kan justera

Rotationsriktnin frekvensreferen-
P3.3 (03 panel] 9 0 1 0 123 |sen pa mandverpa-
Pap nelen med den har
parametern.
0=Begréansad
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 14 funktion hos

stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

2.4.11 SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

2.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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3 LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

3.1 INTRODUKTION
Valj Lokal styrning/fjarrstyrning pa Mé-menyn pa sidan S6.2.

Med Lokal styrning/fjarrstyrning gar det att ha tva olika styrplatser. For varje styrplats kan
frekvensbdrvardet valjas fran antingen styrpanelen, 1/0-styrningen eller faltbussen. Den
aktiva styrplatsen valjs med digitalingang DINé.

« Alla utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

«  Programmerbar logik for start/stopp- och reversering

* Referensskalning

« Overvakning av en frekvensgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

» Likstromsbroms vid stopp

«  Ett omrade for forbjuden frekvens

«  Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

»  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Programmerbar atgérd; fran, varning, fel

Parametrarna for Lokal styrning/fjarrstyrning férklaras i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar i
den har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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3.2 STYR-1/0

Reference potentiometer, OPTA1

__Terminal _J __sSignal ___] __Description __

1-10kQ

L Il e I e

3 9F

%

Hﬁ _ _I 1 | | +10V | |Reference output | |Vo|tage for potentiometer, etc.|
| -
Analogue input 1 i
I \— ----- 2 All+ Voltage range 0—10V DC Al}alogue IanUtl ! B
Programmable (P2.1.12) rererence ror place
————— Ground for reference
3 All- 1/0 Ground and controls
Remote Reference---- 4 AI2+ Analogue input 2
Current range Analogue input 2
0—20mA reference for place A
0(4)-20mA---4 5 Al2- Programmable
(P2.1.11)
Voltage for switches,
6 || +24v ¢ | [Control voltage output | | gorrage for sw! |
| 7 | | GND [ ) | |I/O ground | |Gr0und for reference and controls |
________ _I ) | | DIN1 | Place M. Start forward 2.1y | | Contact closed = start forward|
"""" ‘I 9 | | DIN2 | &'iar%‘?nA::Sst?(';thrg"erse | |Contact closed = start reversel
________ External fault input =
110 | [ DIN3 | [Froarammable (P2.2.2) | [Eontaet chend e "
| 11 || CMA | [common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
| 12 | | +24Ve | |Contro| voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
| ————— -I 13 | | GND ® | |I/O ground | |Ground for reference and controls |
1
X Place B: Start forward Contact closed
EEEEEEETE 14 DIN4 Programmable logic (P2.2.15) = start forward
Place B: Start reverse Contact closed
- 1 15 | [ DINS | [REE. 25 | | = start reverse
T { 16 | | DIN6 | [Place A/B selection | [Contact open = place A Ts active
17 | | cmB | Common for DIN4—DIN6 | [ Connect to GND or +24 V|
18 AO1+ Analogue output 1
Output frequency Range 0—20 mA/R,
4 19 AO1- ® Programmable (P2.3.2) ||Max. 500 Q
Digital output Open collector,
20 DO1 READY '
Programmable (P2.3.7) [=50 mA, U<48 VDC
| OPTA2 / OPTA3 *)
21 RO1 Relay output 1
_______ ; RUN
22 RO1
Programmable
""""" 23 || RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 7 FAULT
Programmable
26 | [ RO2 — (P2.3.9)

Bild 7: I/0-standardkonfiguration for Lokal styrning/fjarrstyrning
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:

CMA- och CMB-jordning

CMB ansluten till GND
CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 8: Bygelldgen
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3.3 STYRSIGNALLOGIK | LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

] 1 .
D L —v—|2' .1.15 Joggningsvarvtalsbérv,
2.1.14 Faltbussborviarde f----mmommeooo- : |
2.1.13 Panelstyrningsborvérde [----------- | i
2.1.12 I/0O B-bdérvéarde F----s i
2.1.11 I/O A-bérvérde o i '
[R3.2 Panelbérvarde | P | 3.1 Stvrolat
b | ---13. rplats
AIl® . Lo A : yrp

U
DIN2 @{-ER Motorpoten-

DIN3@Ned__|tiometer —:\:'"-"

Alz® g\_'_i_é_‘\\_‘/o—
4 ! )

P . Internt
H 5 : —‘0\,\frekvensborv.
o~ I ¢ . ®
: | .
Lo
L o !

Lo * \———————---1 Start-/stoppknappar
Aterstslin.knapp \

Borvérde fran faltbuss \ O o
Start/stopp frén faltbuss OOO o
Riktning frén filtbuss

! 0LO
Start framat ProaramerBar A !

(programmerbar) |iogik A for Start/Stop r-

Start bakst start/stopp och

DIN2® (programmerbar)'reverserlng ] FB !

o
DIN4 ® Start framat Programmerbar]
(programmerbar)|logik B for

start/stopp och o

Start bakt . 5
DINS ® reversering | r® B !

(programmerbar)'—_ _ . . Intern reversering
[3.3 Panelriktning ]

DIN1 ®

Intern start/stopp

i

Is

DIN3 &l Feldterstalining, ingdng (programmerbar) Intern feldterstalin.

1\
[y

Bild 9: Styrsignallogik i Lokal styrning/fidrrstyrning

3.4 LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING - PARAMETERLISTOR

3.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvarden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.
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Tabell 14: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning
V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment
V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent
V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor
V18 DC-mglllar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled
spanning
19 Enhetentsutrempera- oC 8 Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit
110 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j::r:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 D01, RO1, RO2 17 Visar status for digital- och relautgédngarna 1-3
V1.16 Analog lutgéng mA 26 AO1
V1.17 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
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3.4.2

Tabell 15: Grundparametrar G2.1

Parameter

GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Beskrivning

P2.1.1

Min. frekvens

0.00

P2.1.2

Hz

0.00

P2.1.2

Max. frekvens

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Om fmax. >
motorns syn-
krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

P2.1.3

Accelerationstid 1

0.1

3000.0

0.0

103

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

P2.1.4

Retardationstid 1

0.1

3000.0

0.0

104

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

P2.1.5

Stromgrans

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6*

Motorns nomi-
nella spanning

180

690

NX2: 230
\%
NXB5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Leta reda pa var-
det Un pa& motorns
markskylt.

Ta reda pd om
motoranslutningen
ar Delta eller Star.

P2.1.7*

Motorns nomi-
nella frekvens

8.00

320.00

Hz

50.00

1

Leta reda pa var-
det fn pd motorns
markskylt.

pP2.1.8*

Motorns nomi-
nella varvtal

24

20000

rpom

1440

12

Leta reda pa var-
det nn pd motorns
markskylt.

P2.1.9*

Motorns nomi-
nella strom

0,1xIH

2xIH

13

Leta reda pa var-
det In p3 motorns
markskylt.

P2.1.10*

Motorns cos phi

0.30

1.00

0.85

120

Hitta vardet pa
motorns mark-
skylt.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 46 LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

Tabell 15: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

0=AI1

1=AI2

P2.1.11* 1/0 A-borvarde 0 4 1 117 2 = Panel

3 = Faltbuss

4 = Motorpotentio-
meter

0=AI

1=AI2

P2.1.12* I/0 B-bérvarde 0 4 0 131 2 = Panel

3 = Faltbuss

4 = Motorpotentio-
meter

0=Al1

0 3 2 121 1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

Panelstyrning,

*
P2.1.13 borvarde

0=AI1

0 3 3 122 1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

Faltbusstyrning,

*
P2.1.14 borvarde

Krypvarvtalsrefe-
rens

P2.1.15* 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 124

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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3.4.3 INGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.2)

Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Logik =0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

pp.2.q x+x | Plats Astart-/ 0 8 0 300

stopplogikval Logik =3

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik =4

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Motor-
potentiometer UPP

Logik=5

Styrsignal 1 = Start
framat (flank)
Styrsignal 2 = Start
back (flank])
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Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter

Beskrivning

P2.2.1 ***

Plats A start-/
stopplogikval

300

Logik =6

Styrsignal 1 = Start
(flank)/stopp
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =7

Styrsignal 1 = Start
(flank)/stopp
Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

Logik=8

Styrsignal 1 = Start
framat (flank])
Styrsignal 2 = Motor-
potentiometer UPP

P2.2.2

Funktion for DIN3

301

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, 6ppnar
kont.

3=Frigivning

4 = Acc./Ret. tid val.
5 =Tvinga styrpl. till
10

6 = Tvinga styrpl. till
panel

7 = Tvinga styrpl. till
faltbuss

8 = Bakat

9 = Krypvarvtal
10=Felaterstillning
11 = Acc/Ret.drift
forbjuden

12 = Likstroms-
bromskommando
13 = Motorpotentio-
meter NED

P2.2.3

* Kok K

Al1 signalval

0.1

E.10

Al

377

Tilldmpad TTF-pro-
grammeringsmetod.
Se avsnitt 8.9 Pro-
grammeringsprinci-
pen “Terminal till
funktion” (TTF).
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Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Index

P2.2.4

Parameter

Al1 signalomrade

Min

Max Enhet

Forvalt

Kun .
d id

320

Beskrivning

0=0-10V(0-20
mA**]
1=2-10V (4-20
njA**]
2 = Eget install-
ningsomrade**

P2.2.5

Al1 egen install-
ning, minimum

-160.00

160.00 %

0.00

321

Analogingang 1,
skalminimum.

P2.2.6

Al1 eget maxi-
mum

-160.00

160.00 %

100.00

322

Analogingang 1,
skalmaximum.

P2.2.7

Al1 signalinvert

323

Analogingang 1, bor-
vardesinvertering ja/
nej.

P2.2.8

Al1 signal filtertid

0.00

10.00 s

0.10

324

Analogingang 1, bdr-
vardesfiltertid, kon-
stant.

P2.2.9

* %k %k

Al2 signalval

0.1

E.10

A2

388

Tilldmpad TTF-pro-
grammeringsmetod.
Se avsnitt 8.9 Pro-
grammeringsprinci-
pen "Terminal till
funktion” (TTF).

P2.2.10

Al2 signalomrade

325

0=0-10V(0-20
mA**]
1=2-10V (4-20
njA**]
2 = Eget install-
ningsomrade**

P2.2.11

Al2 egen install-
ning, minimum

-160.00

160.00 %

0.00

326

Analogingang 2,
skalminimum.

P2.2.12

Al2 eget maxi-
mum

-160.00

160.00 %

100.00

327

Analogingang 2,
skalmaximum.

P2.2.13

Al2 signalinver-
tering

328

Analogingang 2, bor-
vardesinvertering ja/
nej.

P2.2.14

Al2 signal filtertid

0.00

10.00 s

0.10

329

Analogingang 2, bér-
vardesfiltertid, kon-
stant.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 50

LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter

Beskrivning

Logik=0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1
Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Bakat

Logik =2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

mivarde

Logik=3
Styrsignal 1 = Start-

P2.2.15 Plats B val

o e 0 6 0 363 | puls (flank]
start-/stopplogik )
Styrsignal 2 = Stop-
puls
Logik =4
Styrsignal 1 =
Framat-puls (flank])
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank)
Logik=5
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Back-
puls
Logik=6
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls
Plats A borvar- Valjer den frekvens
P2.2.16 |desskalning, mini- 0.00 320.00 Hz 0.00 303 som motsvarar min.

borvardesignal
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Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning
Valjer den frekvens
Plats A borvar- som motsvarar max.
P2.2.17 |desskalning, max- 0.00 304 |borvardesignal 0.00
imivarde =Ingen skalning >0 =
skalat maxvarde.
Plats B borvar- Valjer den frekvens
P2.2.18 |desskalning, mini- 0.00 320.00 Hz 0.00 364 som motsvarar min.
mivarde borvardesignal
Valjer den frekvens
som motsvarar max-
borvardesignalen.
Plats B borvar-
P2.2.19 | desskalning, max- 0.00 320.00 Hz 0.00 365
imivarde 0.00 = Ingen skal-
ning
>0 = skalat max-
varde
P2 220 L(zdig apaloging- 0 9 0 361 0= Anvénd__c, infe
ang, signalval 1 = Analog ingang 1
2 = Analog ingang 2
0 = Ingen nollstall-
ning
1 = Minskar strom-
grénsen (P2.1.5)
ppo.21 | lediganaloging- | g A 0 sgp |2 Minskar lik-
ang, funktion stromsbromsstrom
3 = Minskar accel.-
och retard.tider
4 = Minskar momen-
tovervakningsgran-
sen
p2.2.02 |Moterpotentiome-| o4 1 95000 | Hass 10.0 331
ter ramptid
0 = Ingen nollstall-
Aterstéllning av ning
P2 9 93 motorpotentiome- 0 9 1 347 1=Nollstéllning.\./id
terns frekvens- stopp eller avstang-
bérvardesminne ning
2 = Nollstallning vid
spanningsfranslag
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Tabell 16: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

0 = Driftstatus ej
P2.2.24 Startpulsminne 0 1 0 498 kopierad

1 = Driftstatus kopi-

erad

** = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.
*¥** = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.

**** = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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3.4.4 UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

P2.3.1 AO01 signalval 0.1 E.10 AN

464

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

Funktion for ana-

P2.3.2 .
log utgang

307

0 = Anvéands ej (20
mA/10 V)

1 = Utgéngsfrekv.
(0-fmax)

2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)

4 = Motorstrom (0-
InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
b6=Motoreffekt (0-
PnMotor)
7=Motorspanning
(0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning

(0-1 000V)

Filtertid for ana-

P2.3.3 o
log utgang

0.00 10.00 s 1.00

308

0 = Inget filter

Invertering av

P2.3.4 2
analogutgang

309

0=Ej inverterad
1 =inverterat

Analog utgang

P2.3.5 S
minimum

310

0=0mA(0V)
1=4mA(2V)

Skalning av ana-

P2.3.6 o
log utgang

10 1000 % 100

31
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Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat

5=0verhettn.var-

ning for

frekv.omriktare

6=Externt fel eller

varning

7=Ref.fel eller var-

ning

8 =Varning

9 = Reverserad

10 = Krypvarvt. valt

Digiftaluktgéng 1, 0 29 1 312 11 = Varvtal upp-
unktion natt

12=Motorreglering

aktiv

13 = Driftfrekv.

overvakn.gransv. 1

14 = Driftfrekv.

overvakn.gransv.2

15 = Moment dver-

vakn.gransv.

16 = Borv. over-

vakn.gransv.

17 = Ext. broms-

styrning

18 = Styrplats: 10

19 =

Frekv.omr.temp.

overvakn.gransv.

P2.3.7

20 = Obegard rota-
tionsriktning

0 22 1 312 21 = Ext. broms-
styrn. inverterad
22 = Termistorfel/-
varning

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

Som parameter

P2.3.8 RO1 funktion 0 22 2 313 3.7

Som parameter

P2.3.9 RO2 funktion 0 22 3 314 237
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Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

Overvakning av

O0=Ingen grans
1 = Overvakning av

P2.3.10 > 0 2 0 315 .
utfrekvensgrans 1 undre grans
2 = Overvakning av
ovre grans
pp3.q1 | Utfrekvensgrans | g a5 | 590 o9 Hz 0.00 316
1; dvervakat varde
O=Ingen gréns
P2 312 Overvaknlng av 0 9 0 346 1= Overvfaknlng av
utfrekvensgrans 2 undre gréns
2 = Overvakning av
ovre grans
Utfrekvensgrans
pP2.3.13 2; 6vervaknings- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
varde
Funktion for 0= nei
P2.3.14 | momentgranss- 0 2 0 348 J .
) 1 =Nedre grans
vervakning - .
2 =0vregrans
Overvakning av
P2.3.15 momentgrans- -300.0 300.0 % 0.0 349
varde
Overvakning av 0=nei
P2.3.16 borvardesgrans- 0 2 0 350 = nel “
. 1 =Nedre grans
funktion = .
2 =0vre grans
Overvakning av
P2.3.17 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
Extern broms-
P2.3.18 | franslagsférdrdj- 0.0 100.0 s 0.5 352
ning
p2.3.19 |EXternbromstils= g 5| 4gq g s 15 353
lagsfordrojning
Overvakning av
P2 3.20 te“mperaturgrans 0 2 0 354 0=nej )
for frekvensom- 1 =Nedre grans
riktare 2 =0vre grans
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Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter Beskrivning
Frekv.omr. tem-
P2.3.21 peraturgrans- -10 100 °C 40 355
varde
Tilldmpad TTF-
programmering-
Skalning av analo- smetod. Se avsnitt
P2.3.22 9; 0.1 E.10 0.1 471 |8.9 Programmer-
gutgang 2 ; = .
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).
P2 3.93 Funktion for ana- 0 8 4 472 Som parameter
logutgang 2 23.2
P2 394 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 S 1.00 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2.3.25 '”Vlerte:'”ag . 0 1 0 474 | 0=Ejinverterad
anatogutgang 1 =inverterat
p23.24 | Analogutgang2, 0 1 0 475 |0=0mA(0V)
minimum 1=4mA(2V)
p.2.3.27 |°kalningavanalo- |, 1000 % 1.00 476
gutgang 2

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING VACON - 57

3.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 18: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Jamnt forhallande
for S-kurvor.

P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 =Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

Jamnt férhallande
for S-kurvor.

P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 o
0 = Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = Forhindrad

1 = Anvands i drift
2 = Extern brom-
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 schopper

3 =Anvands i
stopplage/drift

4 = Anvands i drift
(ingen testning)

0 =Ramp

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 = Villkorad fly-
gande start

0 = Utrullning
1=Ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7 xIH 507

. 0=DC-bromseji
po.49 | DE-bromstidvid 444 | 4000 s 0.00 508 |anvandning vid

stopp stopp
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Tabell 18: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 . 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-

stopp

Bromstid vid start, 0=DC-broms ej i

P2.4.11 Do 0.00 600.00 s 0.00 516 |anvindning vid
start

P2.4.12* Flodesbroms 0 1 0 520 0 = normaltid
0=P3

P2.4.13 Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519

strom

3.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)
Tabell 19: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Forbjudet frek-
P2.5.1 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Forbj. omrade
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 1arav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Forbj. omrade
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |2a&rav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Férbj. omrade
P2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |3arav
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp
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3.4.7 MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.1* Reglermetod 0 1/3 0

600

0 = Frekvensstyr-
ning

1 = Varvtalsstyr-
ning

NXP:

2 = Open loop-
momentstyrning
3 =Closed loop-
varvtalsregl.

4 = Closed loop-
momentstyrning

P2.6.2* U/f-optimering 0 1 0

109

0 = Anvands inte
1=Automatisk
momentmaximer-

ing

Val av U/f-forhal-

*
P2.6.3 lande

108

0 = Linjar

1 = Kvadratisk

2 = Programmer-
bar

3=Linjart med flo-
desoptimering

Faltforsvagnings-

punkt 8.00 320.00 Hz 50.00

P2.6.4*

602

Faltforsvagnings-
punkten ar den
utfrekvens vid vil-
ken utspanningen
nar faltforsvag-
ningspunktsspan-
ningen.

Spanning vid falt-

- ; 10.00 200.00 % 100.00
forsvagningspunkt

P2.6.5*

603

Spanningen vid
faltforsvagnings-
punkten i procent
av motorns marks-
panning.

Poesx | Yfkurvamitt- g g0 oo s | B 50.00
punktsfrekvens

604

Om vardet pa
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.
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Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.7*

U/f-kurva mitt-
punktsspanning

0.00

100.00

%

100.00

605

Om vardet pd
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.

P2.6.8*

Utgangsspanning
vid nollfrekvens

0.00

40.00

%

Varierar

606

Den har parame-
tern anger noll-
frekvensspan-
ningen for U/f-kur-
van. Standardvar-
det ar olika for
olika omriktarstor-
lekar.

P2.6.9

Kopplingsfrek-
vens

Varierar

kHz

Varierar

601

Om du dkar kopp-
lingsfrekvensen
minskar frekven-
somriktarens
kapacitet. Nar du
vill minska kapaci-
tiva strommarna i
en lang motorka-
bel rekommende-
rar vi att du anvan-
der en &g kopp-
lingsfrekvens. Om
du vill minska
motorljudet anvan-
der du en hdg
kopplingsfrekvens.

P2.6.10

Overspanningsre-
gulator

607

0 = Anvands inte

1 = Anvands (ingen
rampning)

2 = Anvands
(rampning)

P2.6.11

Underspannings-
regulator

608

0 = Anvands inte
1 =Anvands
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Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Funktionen for
load drooping gor
att hastigheten
sanks beroende pa
lasten. Lastbe-
roendet anges i
procent av det
nominella varvtalet
vid nominell belas-
tning.

P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning

2 = |dentifiering
P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631 | med korning

3 =1D-korning
med pulsgivare
4 =Ingen atgard
5 =1D-korning
misslyckades

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Motorns magneti-
seringsstrom
(tomgéngsstrom).
Vardena for U/f-
parametrarna
identifieras av

Magnetiserings- magnetisering-

P2.6.14.1 . 0.00 2x IH A 0.00 612  |sstrommen om de
strom ..

har angetts fore
identifiering. Om
vardet ar installt
pé noll berdknas
magnetisering-
sstrommen
internt.

P2.6.14.2 | Varvtalsreglering, 1 1000 30 613

P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6145 | Accelerations- 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation

Efterslapningsjus-

P2.6.14.6 .
tering

0 500 % 100 619
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Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.6.147 | Magnetiserings- |4, IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid 0 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 |>tilestandstidvid 0 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stilestandstid vid 0 32000 | ms 100 616
stopp

0 = Anvands inte
1 = Momentminne

P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 621 2 = Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back

P2.6.14.12 | Momentvidstart | 5505 | 500 % 0.0 633

o FRAMAT : : ° :
Moment vid start 0

P2.6.14.13 ACK -300.0 | 300.0 % 0.0 634

P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618

P2.6.14.17 | Stromreglering, 0.00 100.00 % 40.00 617

P-forstarkning

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 0.0 0.0 1250 |NCDrive-hastig-
hetsjustering

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

VACON - 63

3.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7

Tabell 21: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

hallande

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. 0 gare frekv.
paz | ReFlonpad mA 1 g 5 0 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp72 | 4mADONErdes- 4 g0 | oy | 1 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P27 4 Oyerv?knlng av 0 3 0 730 2.4.7
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
Reaktion pa _ ,
P2.7.5 | underspannings- | O 1 0 727 |02 Fellagrati
historiken
fel .
Fel ej sparat
pa.7.6 | Overyakningav 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Ter.rmskt skydd 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
for motorn genom utrullning
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motornskylfaktor | g0 4500 | g 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- ) 150 % 100 708
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Tabell 21: Skyddsfunktioner, G2.7

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 |Fastldsningsskydd 0 3 0 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A IH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsfrek-1 -y 5 po 1o | g 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
po.7.19 | YUbSvidnollirek-— | g 150.0 % 10.0 715
vens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reaki 3 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 799 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
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3.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 22: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i . Beskrivning

Vantetid innan den
P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717  |forsta aterstall-
ningen sker.

Om felet ar kvar
nar forsokstiden

P2.8.2 Forsokstid 0.00 60.00 s 30.00 718 o 3 .
gar ut loser omrik-
tarskyddet ut.
Valet av startfunk-
tion for automatisk
aterstallning.

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719

0 =Ramp
1 = Flygande start
2 = Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
l6sning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

3.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 66 LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

Tabell 23: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning
2 = Panel
3 = Féaltbuss

P3.1 Styrplats 1 3 1 125

P3.2 Panelreferens P2.1 P2.2 Hz 0.00

Du kan justera
frekvensreferen-

0 1 0 123 |sen pa mandverpa-
nelen med den har
parametern.

Rotationsriktning

P33 (p& panel)

0=Begréansad
funktion hos
stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

R3.4 Stoppknapp 0 1 1 14

3.4.11 SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

3.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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4 KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING

4.1 INTRODUKTION
Valj Konstanthastighetsstyrning pa Mé6-menyn pa sidan S6.2.

Kontstanthastighetsstyrning kan anvandas i applikationer dar flera fasta hastigheter kravs.
Totalt kan 15 + 2 olika hastigheter programmeras: en grundhastighet, 15
konstanthastigheter och ett joggningsvarvtal. Varvtalsstegen valjs med de digitala signalerna
DIN3, DIN4, DIN5 och DIN6. Om joggningsvarvtal anvands kan DIN3 programmeras fran
felaterstallning till val av joggningsvarvtal.

Grundvarvtalsborvardet kan vara antingen volt- eller stromsignal via analogingangsplintar
(2/ 3 eller 4/5). Den andra analogingangen kan programmeras fér andra andamal.

« Alla utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

«  Programmerbar logik for start/stopp- och reversering

* Referensskalning

« Overvakning av en frekvensgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

» Likstromsbroms vid stopp

»  Ett omrade for forbjuden frekvens

«  Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Programmerbar atgérd; fran, varning, fel

Parametrarna for Konstanthastighetsstyrning forklaras i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar i
den har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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4.2 STYR-1/0

Reference potentiometer, OPTA1
1-10kQ " —
Terminal |____signal ] Description
\ _ _I 1 | | +10V | | Reference output | |Vo|tage for potentiometer, etc. |
|
| \_ _____ 2 All+ Analogue input 1. Analogue input 1
Voltage range 0—10V DC frequency reference
|
————— Ground for reference
3 All- 1/0 Ground and controls
4 AI2+ Analogue input 2. Analogue input 2
Basic reference """ current range frequency reference
(optional) — ___ 0—20mA Default reference
5 AI2- Programmable
(P2.1.11)
R 6 || +24v @ | [Control voltage output | [{2398 1% 3'A e |
E | 7 | | GND ® | | 1/0 ground | |Ground for reference and controls |
i— -- ? -------- -I 8 | | DIN1 | gﬁgqﬂr;‘r’gmiﬁe logic (P2.2.1) | |Contact closed = start forward |
v - Start reverse —
- - -| 9 | | DIN2 | puart reverse, | |Contact closed = start reverse |
L External fault input =
Pos 1 10 | [ DIN3 | [Frogrammabe (52.2.2) | [Eontact ohead = fagt "
| 11 |[ CMA | [ common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
E | 12 | | +24V @ | |Contro| voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
E [l -I 13 | | GND [ | | I/0 ground | Ground for reference and controls
! X sell sel2 sel3 sel4(with DIN3
L. L 14 | | DIN4 Preset speed select 1 0 0 0 0 LOref
i ) 1 0 0 0 Speed1
b-- . { 15 | | DINS | [Preset speed select2 [0 1 0 0 Speed2
1 1 - -
- v A { 16 | | DIN6 | [Preset speed select3 ||t 1 1 1 Speedis
E E 17 CMB | Common for DIN4—DIN6 | |Connect to GND or +24 V
E 18 AO1+ Analogue output 1:
| Output frequency Range 0—20 mA/R ,
' : 4 19 AO1- °® Programmable (P2.3.2) ||max. 500 Q
i READY !
.@' e 20 bo1 Eg%l\l(output Open collector,
X | Programmable (P2.3.7) I<50 mA, U=48 VDC
1
1
! 5 | OPTA2 /OPTA3 *)
! 1
! | 21 RO1 Relay output 1
1
| RUN ! ; RUN
——————— 22
: RO1 Programmable Programmable
VAN A 23 | | RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 7 FAULT Programmable
Programmable
26 | | RO2 — (P2.3.9)

Bild 10: Konstanthastighetsstyrningens I/0-standardkonfiguration
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 11: Bygellagen
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KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING

4.3

KONSTANTHASTIGHETSSTYRNINGENS STYRSIGNALLOGIK

3.2 Panelbérvérde |- E— 2.1.11 [/O-bérvarde
5 Fmmmm 2.1.12 Panelstyrningsboérvarde
Lo 2.1.13 Faltbussbdrvarde
P 2.1.15 Forinstallt varvtal 1
! Do Leee2.1.29 Forinstallt varvtal 15
N R P 2.1.14 Krypvarv-
DIN4 gl Forvaltvarvt1 | “77TTTTTETRITTTTTTTTTUTUTT Jtalsreferens
DINS&|..Forvaltvarvt2 | SR B N Pl
|__Forvaltvarvt3 | S A I R
Bmg%___Eéry@lty_qtvt_ﬂ________________5 _____ T I Ph 13.1 Styrplats |
All ® | I SR !
A2 @ o NG L
S P % i Internt
I | o frekvensbérvarde
-l —
e Tt : i
—e i
> _~ Aterstalin. i
. knapp __| : ®ce) o
| Bérvérde fran faltbuss Start-/ - @
S e stoppknappar ! © O
Start/stopp fran faltbuss ! OL0O
Riktning fran faltbuss E
DIN1 @ Start framat Programmerbar] Start/Stop .\ Intern start/stopp
(programmerbar) logik for rftart/ —e |
5 stopp oc ®
DIN2 @ Start bakat revZEserinq o i
(programmerbar) Bakat i .
| ».__ Intern reversering
3.3 Panelriktning | .
DIN3 & Fel§terstalln.ingdng s Intern felaterstalin.
(programmerbar) B

Bild 12: Konstanthastighetsapplikationens styrsignallogik

4.4

4.4.1

OVERVAKNINGSVARDEN (MANOGVERPANEL: MENY M1)

KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING - PARAMETERLISTOR

Overvakningsvarden utgérs av drvarden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.
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Tabell 24: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning
V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment
V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent
V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor
V18 DC-mglllar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled
spanning
19 Enhetentsutrempera- oC 8 Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit
110 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j::r:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 D01, RO1, RO2 17 Visar status for digital- och relautgédngarna 1-3
V1.16 Analog lutgéng mA 26 AO1
V1.17 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
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4.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 25: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101

Om fmax. >
motorns syn-
P2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 103 vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 104 vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

P2.1.5 Stromgrans 0,1x1IH 2xIH A IL 107

Leta reda pa vér-
NX2: 230 det Un pa& motorns

] v markskylt.
Motorns nomi-

P2.1.6 * . 180 690 Vv NX5: 400 110 |Taredapdom
nella spanning Vv motoranslutningen

NXé: 690 ar Delta eller Star.
v

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.1.7 * nella frekvens 8.00 320.00 Hz 50.00 1M1 det fn pd motorns
markskylt.

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

pP2.1.8* nella varvtal 24 20 000 rpm 1440 112 |det nn pd motorns
markskylt.

* Motorns nomi- Leta reqa pa var-
P2.1.9 0,1xIH 2xIH A IH 113 | det In pa motorns

nella strom markskylt.

Hitta vardet pa
P2.1.10 * Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120 | motorns mark-
skylt.
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Tabell 25: Grundparametrar G2.1

Parameter

Beskrivning

P2.1.11*

1/0-referens

17

0=Al1
1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.1.12*

Panelstyrning,
borvarde

121

0=AI1
1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.1.13*

Faltbusstyrning,
borvarde

122

0=AI
1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.1.14

Krypvarvtalsrefe-
rens

0.00

P2.1.2

Hz

0.00

124

P2.1.15

Forvalt varvtal 1

0.00

P2.1.2

Hz

5.00

105

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.16

Forvalt varvtal 2

0.00

P2.1.2

Hz

10.00

106

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.17

Forvalt varvtal 3

0.00

P2.1.2

Hz

12.50

126

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.18

Forvalt varvtal 4

0.00

P2.1.2

Hz

15.00

127

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.19

Forvalt varvtal 5

0.00

P2.1.2

Hz

17.50

128

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.20

Forvalt varvtal 6

0.00

P2.1.2

Hz

20.00

129

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.21

Forvalt varvtal 7

0.00

P2.1.2

Hz

22.50

130

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.

P2.1.22

Forvalt varvtal 8

0.00

P2.1.2

Hz

25.00

133

Hastigheter som
forinstallts av ope-
ratoren.
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Tabell 25: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

Hastigheter som
P2.1.23 Forvalt varvtal 9 0.00 P2.1.2 Hz 27.50 134  [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.24 Forvalt varvtal 10 0.00 P2.1.2 Hz 30.00 135 [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.25 Forvalt varvtal 11 0.00 P2.1.2 Hz 32.50 136  [forinstéllts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.26 Forvalt varvtal 12 0.00 P2.1.2 Hz 35.00 137 |forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.27 Forvalt varvtal 13 0.00 P2.1.2 Hz 40.00 138 [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.28 Forvalt varvtal 14 0.00 P2.1.2 Hz 45.00 139  [forinstéllts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.29 Forvalt varvtal 15 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 140  [forinstallts av ope-
ratoren.

* = Parametervarde kan endast dndras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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4.4.3 INGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.2)

Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Logik =0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

Logik =3

Styrsignal 1 = Start-
P2.2.1 *** | Start/stopplogik 0 6 0 300 puls (flank)
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik =4

Styrsignal 1 =
Framat-puls (flank])
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank)

Logik=5

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Back-
puls

Logik =6

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls
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Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, oppnar
kont.

3=Frigivning

4 = Acc./Ret. tid val.
5 =Tvinga styrpl. till
10

6 = Tvinga styrpl. till
P2.2.2 Funktion for DIN3 0 13 1 301 panel

7 = Tvinga styrpl. till
faltbuss

8 =Rvs [om P2.2.1 =
2,3 eller 6)

9 = Krypvarvtal
10=Felaterstillning
11 = Acc/Ret.drift
forbjuden

12 = Likstroms-
bromskommando
13 = Forvalt varvtal

Tillampad TTF-pro-
grammeringsmetod.
P*z;ff Al1 signalval 0.1 E.10 A1l q77 | Seavsnitt 8.9 Pro-
grammeringsprinci-
pen "Terminal till
funktion” (TTF)

0=0-10V(0-20
P2.2.4 Al1 signalomrade 0 2 0 320 1=2-10V (4-20
2 = Eget install-
ningsomrade**

Al1 egen install- Analogingang 1,

P2.2.5 . . -160.00 160.00 % 0.00 321 -
ning, minimum skalminimum.
P2.2.6 AlTeget maxi-— | 1,460 | 160.00 % 100.00 329 |Analogingang 1,
mum skalmaximum.
Analogingang 1, bor-
P2.2.7 Al1 signalinvert 0 1 0 323 |vardesinvertering ja/
nej.
Analogingang 1, bor-
p2.2.8 Al1 signal filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324 vardesfiltertid, kon-

stant.
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Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Tilldmpad TTF-pro-
grammeringsmetod.
P*Z";E; Al2 signalval 0.1 E.10 A2 388 Se avsnitt 8.9 P,.—o__
grammeringsprinci-
pen "Terminal till
funktion” (TTF).

0=0-10V(0-20
mA**)

P2.2.10 | A2 signalomrade 0 2 1 325 |1=2-10V(4-20
2 = Eget install-
ningsomrade**

Al2 egen install- Analogingang 2,

P2.2.11 ; - -160.00 | 160.00 % 0.00 326 T
ning, minimum skalminimum.
po2.12 | AZegetmaxi- | 400 | 16000 | % 100.00 307 [Analogingang 2,
mum skalmaximum.

. . i Analogingang 2, bor-
pp.2.13 | Al2signalinver 0 1 0 328 |vardesinvertering ja/
tering .

nej.
Analogingang 2, bor-
P2.2.14 Al2 signal filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329 vardesfiltertid, kon-
stant.
Bérvirdesskal- Valjer den frekvens

P2.2.15 . T 0.00 320.00 Hz 0.00 303 som motsvarar min.
ning, minimivarde I .
borvardesignal

Valjer den frekvens
som motsvarar max-
borvardesignalen.

Referensskalning | o5 | 32000 Hz 0.00 304
maxvarde 0.00 = Ingen skal-

ning
>0 = skalat max-
varde

P2.2.16

Ledig analoging- 0 9 0 361 0 = Anvands inte
ang, signalval 1=AN
2=AI2

P2.2.17
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Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Ingen funktion
1 = Minskar strom-
gransen (P2.1.5)

2 = Minskar lik-
Ledig analoging- stromsbromsstrom-
P2.2.18 ang, funktion 0 4 0 362 men, P2.4.8

3 = Minskar accel.-
och retard.tider

4 = Minskar momen-
tovervakningsgran-
sen P2.3.15

CP = styrplats
cc = stanger kontakt
oc = oppnar kontakt

** = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.
*** = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.

**** = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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4.4.4 UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

P2.3.1* AO01 signalval 0.1 E.10 AN

464

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

Funktion for ana-

P2.3.2 .
log utgang

307

0 = Anvéands ej (20
mA/10 V)

1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)

2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)

4 = Motorstrom (0-
InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
b6=Motoreffekt (0-
PnMotor)
7=Motorspanning
(0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning

(0-1 000V)

Filtertid for ana-

P2.3.3 o
log utgang

0.00 10.00 s 1.00

308

0 = Inget filter

Invertering av

P2.3.4 2
analogutgang

309

0=Ej inverterad
1 =inverterat

Analog utgang

P2.3.5 S
minimum

310

0=0mA(0V)
1=4mA(2V)

Skalning av ana-

P2.3.6 o
log utgang

10 1000 % 100

31
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Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat

5=0verhettn.var-

ning for

frekv.omriktare

6=Externt fel eller

varning

7=Ref.fel eller var-

ning

8 =Varning

9 = Reverserad

10 = Krypvarvt. valt

Digiftaluktgéng 1, 0 29 1 312 11 = Varvtal upp-
unktion natt

12=Motorreglering

aktiv

13 = Driftfrekv.

overvakn.gransv. 1

14 = Driftfrekv.

overvakn.gransv.2

15 = Moment dver-

vakn.gransv.

16 = Borv. over-

vakn.gransv.

17 = Ext. broms-

styrning

18 = Styrplats: 10

19 =

Frekv.omr.temp.

overvakn.gransv.

P2.3.7

20 = Obegard rota-
tionsriktning

0 22 1 312 21 = Ext. broms-
styrn. inverterad
22 = Termistorfel/-
varning

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

Som parameter

P2.3.8 RO1 funktion 0 22 2 313 3.7

Som parameter

P2.3.9 RO2 funktion 0 22 3 314 237
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Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

Overvakning av

O0=Ingen grans
1 = Overvakning av

P2.3.10 > 0 2 0 315 .
utfrekvensgrans 1 undre grans
2 = Overvakning av
ovre grans
pp3.q1 | Utfrekvensgrans | g a5 | 590 o9 Hz 0.00 316
1; dvervakat varde
O=Ingen gréns
P2 312 Overvaknlng av 0 9 0 346 1= Overvfaknlng av
utfrekvensgrans 2 undre gréns
2 = Overvakning av
ovre grans
Utfrekvensgrans
pP2.3.13 2; 6vervaknings- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
varde
Funktion for 0= nei
P2.3.14 | momentgranss- 0 2 0 348 J .
) 1 =Nedre grans
vervakning - .
2 =0vregrans
Overvakning av
P2.3.15 momentgrans- -300.0 300.0 % 0.0 349
varde
Overvakning av 0=nei
P2.3.16 borvardesgrans- 0 2 0 350 = nel “
. 1 =Nedre grans
funktion = .
2 =0vre grans
Overvakning av
P2.3.17 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
Extern broms-
P2.3.18 | franslagsférdrdj- 0.0 100.0 s 0.5 352
ning
p2.3.19 |EXternbromstils= g 5| 4gq g s 15 353
lagsfordrojning
Overvakning av
P2 3.20 te“mperaturgrans 0 2 0 354 0=nej )
for frekvensom- 1 =Nedre grans
riktare 2 =0vre grans
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Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning
Frekv.omr. tem-
P2.3.21 peraturgrans- -10 100 °C 40 355
varde
Tillampad TTF-
programmering-
. smetod. Se avsnitt
P2.3.22* Ska[nmg;{:’ agalo- 0.1 E.10 0.1 471 8.9 Programmer-
gutgang ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).
Funktion for ana- Som parameter
*
P2.3.23 logutgang 2 0 8 4 472 232
P2 394 * Filtertid for analo- 0.00 10.00 S 1.00 473 0 = Inget filter
e gutgang 2 : : :
p2325+ | Inverterngav 0 1 0 474 | 0=Ej inverterad
analogutgang 1 = inverterat
p2.3.26 * | Analogutgang 2, 0 1 0 475 |0=0mA(0V)
minimum 1=4mA(2V)
p.2.3.27+ |Skalningavanalo- |, 1000 % 1.00 476
gutgang 2

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden
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4.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 28: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Jamnt forhallande
for S-kurvor.

P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 =Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

Jamnt férhallande
for S-kurvor.

P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 o
0 = Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = Forhindrad

1 = Anvands i drift
2 = Extern brom-
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 schopper

3 =Anvands i
stopplage/drift

4 = Anvands i drift
(ingen testning)

0 =Ramp

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 = Villkorad fly-
gande start

0 = Utrullning
1=Ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7 xIH 507

. 0=DC-bromseji
po.49 | DE-bromstidvid 444 | 4000 s 0.00 508 |anvandning vid

stopp stopp

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 84 KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING

Tabell 28: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 . 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-

stopp

Bromstid vid start, 0=DC-broms ej i

P2.4.11 Do 0.00 600.00 s 0.00 516 |anvindning vid
start

P2.4.12* Flodesbroms 0 1 0 520 0 = normaltid
0=P3

P2.4.13 Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519

strom

4.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)
Tabell 29: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Forbjudet frek-
P2.5.1 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Forbj. omrade
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 1arav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Forbj. omrade
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |2a&rav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Férbj. omrade
P2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |3arav
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp
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4.4.7 MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.1* Reglermetod 0 1/3 0

600

0 = Frekvensstyr-
ning

1 = Varvtalsstyr-
ning

NXP:

2 = Open loop-
momentstyrning
3 =Closed loop-
varvtalsregl.

4 = Closed loop-
momentstyrning

P2.6.2* U/f-optimering 0 1 0

109

0 = Anvands inte
1=Automatisk
momentmaximer-

ing

Val av U/f-forhal-

*
P2.6.3 lande

108

0 = Linjar

1 = Kvadratisk

2 = Programmer-
bar

3=Linjart med flo-
desoptimering

Faltforsvagnings-

punkt 8.00 320.00 Hz 50.00

P2.6.4*

602

Faltforsvagnings-
punkten ar den
utfrekvens vid vil-
ken utspanningen
nar faltforsvag-
ningspunktsspan-
ningen.

Spanning vid falt-

- ; 10.00 200.00 % 100.00
forsvagningspunkt

P2.6.5*

603

Spanningen vid
faltforsvagnings-
punkten i procent
av motorns marks-
panning.

Poesx | Yfkurvamitt- g g0 oo s | B 50.00
punktsfrekvens

604

Om vardet pa
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.
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Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.7*

U/f-kurva mitt-
punktsspanning

0.00

100.00

%

100.00

605

Om vardet pd
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.

P2.6.8*

Utgangsspanning
vid nollfrekvens

0.00

40.00

%

Varierar

606

Den har parame-
tern anger noll-
frekvensspan-
ningen for U/f-kur-
van. Standardvar-
det ar olika for
olika omriktarstor-
lekar.

P2.6.9

Kopplingsfrek-
vens

Varierar

kHz

Varierar

601

Om du dkar kopp-
lingsfrekvensen
minskar frekven-
somriktarens
kapacitet. Nar du
vill minska kapaci-
tiva strommarna i
en lang motorka-
bel rekommende-
rar vi att du anvan-
der en &g kopp-
lingsfrekvens. Om
du vill minska
motorljudet anvan-
der du en hdg
kopplingsfrekvens.

P2.6.10

Overspanningsre-
gulator

607

0 = Anvands inte

1 = Anvands (ingen
rampning)

2 = Anvands
(rampning)

P2.6.11

Underspannings-
regulator

608

0 = Anvands inte
1 =Anvands
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Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Funktionen for
load drooping gor
att hastigheten
sanks beroende pa
lasten. Lastbe-
roendet anges i
procent av det
nominella varvtalet
vid nominell belas-
tning.

P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning

2 = |dentifiering
P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631 | med korning

3 =1D-korning
med pulsgivare
4 =Ingen atgard
5 =1D-korning
misslyckades

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Motorns magneti-
seringsstrom
(tomgéngsstrom).
Vardena for U/f-
parametrarna
identifieras av

Magnetiserings- magnetisering-

P2.6.14.1 . 0.00 2x IH A 0.00 612  |sstrommen om de
strom ..

har angetts fore
identifiering. Om
vardet ar installt
pé noll berdknas
magnetisering-
sstrommen
internt.

P2.6.14.2 | Varvtalsreglering, 1 1000 30 613

P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6145 | Accelerations- 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation

Efterslapningsjus-

P2.6.14.6 .
tering

0 500 % 100 619
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Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.6.147 | Magnetiserings- |4, IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid 0 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 |>tilestandstidvid 0 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stilestandstid vid 0 32000 | ms 100 616
stopp

0 = Anvands inte
1 = Momentminne

P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 621 2 = Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back

P2.6.14.12 | Momentvidstart | 5505 | 500 % 0.0 633

o FRAMAT : : ° :
Moment vid start 0

P2.6.14.13 ACK -300.0 | 300.0 % 0.0 634

P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618

P2.6.14.17 | Stromreglering, 0.00 100.00 % 40.00 617

P-forstarkning

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 0.0 0.0 1250 |NCDrive-hastig-
hetsjustering

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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4.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7)

Tabell 31: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

hallande

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. 0 gare frekv.
paz | ReFlonpad mA 1 g 5 0 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp72 | 4mADONErdes- 4 g0 | oy | 1 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P27 4 Oyerv?knlng av 0 3 3 730 2.4.7
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
Reaktion pa _ ,
P2.7.5 | underspannings- | O 1 0 727 |02 Fellagrati
historiken
fel .
Fel ej sparat
pa.7.6 | Overyakningav 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Ter.rmskt skydd 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
for motorn genom utrullning
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motornskylfaktor | g0 4500 | g 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- ) 150 % 100 708
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Tabell 31: Skyddsfunktioner, G2.7

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 |Fastldsningsskydd 0 3 0 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsirek-1 50 | po12 | 1z 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
p2.7.19 | YULSvidnollirek-— | g 150.0 % 10.0 715
venslast
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reaki 3 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 799 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 734 Se P2.7.21
platsfel
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4.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 32: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i . Beskrivning

Vantetid innan den
P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717  |forsta aterstall-
ningen sker.

Om felet ar kvar
nar forsokstiden

P2.8.2 Forsokstid 0.00 60.00 s 30.00 718 o 3 .
gar ut loser omrik-
tarskyddet ut.
Valet av startfunk-
tion for automatisk
aterstallning.

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719

0 =Ramp
1 = Flygande start
2 = Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
l6sning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

4.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 33: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning
2 = Panel
3 = Féaltbuss

P3.1 Styrplats 1 3 1 125

P3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00

Du kan justera

Rotationsriktnin frekvensreferen-
P3.3 (03 panel] 9 0 1 0 123 |sen pa mandverpa-
Pap nelen med den har
parametern.
0=Begréansad
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 14 funktion hos

stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

4.4.11 SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

4.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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5 STYRNING MED PID-REGULATOR

5.1 INTRODUKTION
Valj PID-regleringsapplikationen pa M6-menyn pa sidan $6.2

| PID-regleringsapplikationen finns tva I/0-styrplatser; plats A &r PID-regulatorn och kalla B
ar det direkta frekvensbérvardet. Styrplatsen A eller B valjs med digitalingang DINé.

PID-regulatorborvardet kan valjas fran analogingangar, faltbuss och motoriserad
potentiometer for att aktivera PID-borvarde 2 eller anvanda mandverpanelborvardet. PID-
regulatorns drvérde kan véljas fran analogingangar, faltbuss, motorns arvarden eller genom
dessas matematiska funktioner.

Frekvensborvardet kan anvéandas for styrning utan PID-regulator och kan véljas fran
analogingangar, faltbuss, motorpotentiometer eller panel.

PID-applikationen anvdands som regel till att styra nivaméatning, pumpar eller flaktar. | dessa
applikationer fungerar styrning med PID-regulator som en smidig paketlosning dar styrning
och matning ar integrerade och inga ytterligare komponenter kravs.

« Digitalingangarna DIN2, DIN3, DIN5 och alla utgangar &r fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

« Val av signalomrade fér analogingang

« Overvakning av tva frekvensgrinser

«  Overvakning av momentgrins

«  Overvakning av bérvardesgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

* DC-bromsning vid start och stopp

« Tre omraden for férbjuden frekvens

¢ Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
*  Skydd mot underlast av motorn

« In- och utgangsfasovervakning

+ Tillagg av frekvenssumma till PID-utsignal

+ PID-regulatorn kan dessutom anvandas fran styrplatserna /0 B, panel och faltbuss
«  Mjuk overgdngsfunktion

* Vilolagesfunktion

PID-regleringsapplikationens parametrar forklaras i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar i den
har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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5.2 STYR-1/0

OPTA1
Referenspotentiometer,
R oitie | sora | eesiriving
Hﬁ _ _I 1 | | +10V,,, | |Referensutg§ng | Borvardespanning for
I Analog ingang 1 .o
| \— ————— 2 AIl+ Spanningsomrade 0-10 V DC Analog ingang 1
| Programmerbar (P2.1.11) PID-referens
————— . Jord for referens- och
3 All- 1/0 jord styrspanningar
2-trdig sandare 4 AI2+ Analog ing?ng 2
X - Stromomrade 0-20 mA Analog ingdng 2
r N
vérde Programmerbar (P2.2.9) PID-drvarde 1
(©a-20| 7] 5 || A ° -
mA + _E_ o 5 | 24V @ | |Utg§ng for styrspanning | |Matninqsspénning till givare etcl.,
T T T T T T T T T E T T (i max 0 A
| ~--{ 7 |[GND_| e |[vo-signaltinjors | [HERAIEEE T |
- o -| 8 | | DIN1 | Plats A: Start framat | |Sluten kontakt = start fram%tl
E—- - —/ -------- ‘I 9 | | DIN2 | }D?gagpagrrfge%ta?m(ézfézl.z] |Sluten kontakt = start bakat |
Lo {10 | [DIN3 | [Felterstalining Kontakt stangd = fel
E | 11 | | CMA | |Gemensam for DIN 1-DIN 3 | |Kontakt stangd = feléterstéllninlg
| 12 | | +24V @ | |Utg§ng for styrspanning | |Ans|ut till GND eller +24 V |
\ === | 13 | | GND o | |I/O-Signa| till jord | |Brytarspénningar(se #6) |
' 1
: I Plats B: Start framat | [jord for referens- och
F-- 7 R 14 DIN4 R.min. = 5 kQ styrspanningar
, | i ignal fo I
b qeooo-- {15 ] [oms | S s s 2 [Feemmmorant (2%
:L__/ S { 16 | | DIN6 | [Val av styrplats A/B | [Kontakt stangd = .
. : | 5 Kontakt 6ppen = Styrplats A ar akti
! 1 17 CMB Gemensam for DIN4-DING | |Kontakt stangd = Styrplats B &r akti
1 |
! ! -{ 18 | [AOL+ | [Analog utgéng 1 |Anslut till GND eller +24 V |
: ! 7 Utgdngsfrekvens Omr&de 0-20 MA/R,,
| KLAR -4 19 | | AO1- Programmerbar (P2.3.2)|max. 500 O
: ! Digital utgang Oppen kollektor, I <50 mA
r“‘@‘*. ““““ 20 | | DO1 KLAR Oeas e o ’
X | Programmerbar (P2.3.7) =
I 1
! : | OPTA2 / OPTA3 *)
I 1
[ ' 21 | | RO1 Reldutgang 1
| DRIFT, - N DRIFT
X Programmerbar
(X ) 23 | | RO1 — (P2.3.8)
24 | | RO2 7 Reldutgang 2
FEL
25
RO2 Programmerbar
26 RO2 — (P2.3.9)

Bild 13: PID-regulatorns I/0-standardkonfiguration (med 2-tradig sdndare)
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 14: Bygellagen
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5.3 PID-REGLERINGSAPPLIKATIONENS STYRSIGNALLOGIK

DIN2 ® Externt fel, (programmerbart)
DIN5 & /-3099ningsvarvtal (programmerbart)
DING & ValavplatsA/B !Aktivera PID-panelbdrvarde
| 12 (DIN5=13)
2.2.7 Faltbussbérvarde }-------- 0
2.2.6 Panelstyrningsborvarder-—-—---3 i E i
2.2.51/0 B-bérvarde _}--- | | !
[2.2.4 PID-huvudbbrvérde}----- E E i E i
' 110 ! 1| [RESPID-panelbérvarde 2 —
DIN2 ® Motorpoten- :?\d_l_i_é_i_ C e
DIN3® tiometer 93 A b i PID_@
®4 [ ..
— o5 o valav  |Ardl par f. val |
2.1.11 PID-bérvardef{-|--F--r---- [ >larvarde, [7 > 3rva
F A ar o579 |Ar2l av. arvarde
ﬁ%g °0 1 11| |och 2500 2:2:8
o1 Poroa |
o2 AT L
TR RN
o N
0—&_ i b
[R3.2 Panelbérvarde} 2 B |11
ol A
*> LT
Yy \ i i i
ol
=§"|'(' LAl r‘—|. 2.1.19 Joggningsvarvkalsborv.
vi | e
®5 E i
90 oo e Internt
el iPanel Y% frekvensbérv.
o F iFéiItBussI
o5 ' A =
! terstalln.knapp
| oo\ @
: co®
Riktning frén faltbuss| : Start-/stoppknappar| (OO0
Start; plats A oo "
Bm‘l‘g s, [Start/Stop o, Intern start/stopp
Start; plats B B °
DIN2 !
DIN3 " i
DIN5® ¢ 3.3 Panelriktning_} g‘\-wrfe””g
o . . . o — 2 =
DIN3g Felaterstélining, ingang (programmerbar) >1 Intern felaterstalln.

Bild 15: PID-regleringsapplikationens styrsignallogik

5.4 PID-REGLERINGSAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

5.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvdrden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.

OBS!
Overvakningsvardena V1.19 till V1.22 ar endast tillgangliga med PID-
regleringsapplikationen.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




STYRNING MED PID-REGULATOR VACON - 97

Tabell 34: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent

V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor

V18 DC-mgillar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled
spanning

Enhetens tempera- Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit

1.9 tur °C 8
110 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j:sr:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2
V1.13 Analog ingéng 3 27 Al3
V1.14 Analog ingang 4 28 Al4
V1.15 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.16 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingdngarna 4-6
V1.17 D01, RO1, RO2 17 Visar status for digital- och reldutgangarna 1-3
V1.18 Analog lutgang mA 26 A01
V1.19 PID-referens % 20 | procent av maxfrekvensen
V1.20 PID-ét?rf'drings— % 91 | procent av max. arvarde
varde
Felvardet for PID-regulatorn. Det &ar avvikelsen for
V121 PID-awikelse % 99 arvardet frén borvardet i processenheter. Du kan

anvanda en parameter nar du vill valja processen-
het.

PID-utsignalen i procent (0-100 %). Det gar att ge
V1.22 PID-utsignal % 23 vardet till motorstyrningen (frekvensreferens)
eller till en analog utgéng.
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STYRNING MED PID-REGULATOR

Tabell 34: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V123 Spec.i.alv.i.sning av 29 Se parametrarna 2.2.46 till 2.2.49
arvarde
V1.24 PT-100-temperatur °C 42 Hogsta temperatur for anvénda ingédngar
G1.25 Overvakningsobjekt Visar tre valbara dvervakningsvarden
V1.26.1 Strom A 1113
V1.26.2 Moment % 1125
V1.26.3 DC-spanning v A
V1.26.4 Statusord 43
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5.4.2

Tabell 35: Grundparametrar G2.1

Parameter

GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Beskrivning

P2.1.1

Min. frekvens

0.00

P2.1.2

Hz

0.00

P2.1.2

Max. frekvens

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Om fmax. >
motorns syn-
krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

P2.1.3

Accelerationstid 1

0.1

3000.0

0.0

103

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

P2.1.4

Retardationstid 1

0.1

3000.0

0.0

104

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

P2.1.5

Stromgrans

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6*

Motorns nomi-
nella spanning

180

690

NX2: 230
v
NX5: 400
v
NXé: 690
v

110

Leta reda pa var-
det Un pa& motorns
markskylt.

Ta reda pd om
motoranslutningen
ar Delta eller Star.

P2.1.7*

Motorns nomi-
nella frekvens

8.00

320.00

Hz

50.00

1

Leta reda pa var-
det fn pd motorns
markskylt.

pP2.1.8*

Motorns nomi-
nella varvtal

24

20000

rpom

1440

12

Leta reda pa var-
det nn pd motorns
markskylt.

P2.1.9*

Motorns nomi-
nella strom

0,1xIH

2xIH

13

Leta reda pa var-
det In p3 motorns
markskylt.

P2.1.10*

Motorns cos phi

0.30

1.00

0.85

120

Hitta vardet pa
motorns mark-
skylt.
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Tabell 35: Grundparametrar G2.1

Parameter

Beskrivning

P2.1.11*

PID-regulatorns
borvardesignal
(Plats A)

0=Al1

1=AI2

2 = PID-bérv. fran

panelstyrningssi-

1 332 dan, P3.4

3 = PID-borv. frén

faltbuss (Process-
DatalN 1)

4 = Motorpotentio-
meter

P1.1.12

PID-regulatorns
forstarkning

0.0

1000.0

%

Om vardet for
parametern stalls
in pa 100 % gor en
100.0 118 |andring pa 10 % i
awvikelsen att
regulatorns utgéng
andras med 10 %.

P1.1.13

PID-regulatorns I-
tid

0.00

320.00

Om parametern
stélls in péd 1,00 s
innebar en andring
1.00 119 |pad 10 % i avvikel-
sen att regulatorns
utgang andras
med 10,00 %/s.

P1.1.14

PID-regulatorns
D-tid

0.00

100.00

Om parametern
stéllsinpd 1,00s
innebar en andring
pa 10 % i avvikel-
sen under 1,00 s
att regulatorns
utgéng &ndras
med 10,00 %/s.

0.00 132

P1.1.15

Insomningsfrek-
vens

0.00

P2.1.2

Hz

Omriktaren for-
satts i vilolage om
utfrekvensen lig-
10.00 1016 |ger under den har
gransen langre an
vad som stallts in
for vilofordrdjning.

P1.1.16

Insomningsford-
rojning

3600

Fordréjning som
frekvensen maste
vara under vilola-
gesniva innan
omriktaren stop-
pas.

30 1017
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Tabell 35: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

Anger nivan fér
PID-arvardet vid
P1.1.17 | Uppvakningsnivd | 0.00 | 100.00 % 25.00 101 |Overvakningav,
uppvakningsniva.
Anvander valda
processenheter.

0 = Uppvakning vid
underskriden upp-

Uppvakningsfunk- vakningsgréns

P1.1.18 tion 0 1 0 1019 |(2.1.17)
1 = Uppvakning vid
overskriden upp-
vakningsgrans
(2.1.17)

P1.1.19 Kryp"arrg;aslsrefe' 000 | P212 | Hz 10.00 124

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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5.4.3 INSIGNALER

Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Externt fel,
stangd kont.

2 = Externt fel,
oppen kont.
3=Frigivning

4 = Acc/Ret Tid Val
5 = Styrpl.: I/0-
styrning (ID125)

6 = Styrpl.: Panel
(ID125)

7 = Styrpl.: Falt-
P2.2.1 ** | Funktion for DIN2 0 13 1 319 | buss (ID125)

8 = Framat/rever-
sering

9 = Joggningsfrek-
vens (stédngd kont.)
10 = Felaterstalln
(stangd kont.)

11 = Acc/Ret for-
bjuden (stangd
kont.)

12 = Likstroms-
bromskommando
13=Motorpot. UPP
(slutkont)

Se ovan forutom:

P2.2.2 ** | Funktion for DIN3 0 13 10 301
13=Motorpot. NED
(slutkont)
Se ovan forutom:
p2.2.3 ** DIN5S funktion 0 13 9 330

13 = Aktivera PID-
bérvarde 2
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter

Beskrivning

P2.2.4 **

PID-summebor-
varde

376

0 = Direkt PID-
utsignalvarde

1 = Al1+PID-utsig-
nal

2 = AI2+PID-utsig-
nal

3 = AI3+PID-utsig-
nal

4 = Al4+PID-utsig-
nal

5 = PID-panel
+PID-utsignal

6 = Faltbuss+PID-
utsignal (Process-
DatalN3)

7 = Mot.pot.+PID-
utsignal

P2.2.5**

Val av I/0 B-bor-
varde

343

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = Panelreferens
5 = Faltbussbhor-
varde (FBSpee-
dReference)

6 = Motorpotentio-
meter

7 = PID-regulator

P2.2.6 **

panelstyrning, val
av borvarde

121

SomiP2.2.5

P2.2.7 **

Faltbusstyrning,
val av bérvarde

122

Som i P2.2.5

P2.2.8 **

Val av arvarde

333

0 =Arvarde 1
1=Ar1+Ar2
2=Ar1-Ar2
3=Ar1*Ar2
4=Min. (Ar 1, Ar 2)
5 = Max. (Ar 1, Ar
2)

6 = Medel (Ar1, Ar2
7 = Kvrt (r1) +
Kvrt (4r2)
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter

Beskrivning

P2.2.9 **

Val av arvarde 1

334

0 = Anvands inte

1 = Al1-signal (c-
kort)

2 = Al2-signal (c-
kort)

3=AI3

4 = Ald

5 = Faltbuss (Pro-
cessDatalN2)

6 = Motormoment
7 = Motorvarvtal
8 = Motorstrém

9 = Motoreffekt
10 = Pulsgivar-
frekvens

P2.2.10 **

Ingéng for arvarde
2

335

0 = Anvands inte
1 = Al1-signal

2 = Al2-signal
3=AI3

4 =Al4

5 = Faltbuss Pro-
cessDatalN3

6 = Motormoment
7 = Motorvarvtal
8 = Motorstrom
9 = Motoreffekt
10 = Pulsgivar-
frekvens

P2.2.11

Minskalning av
aterforingsvarde 1

-1600.0

1600.0

%

0.0

336

0 =Ingen minimis-
kalning

P2.2.12

Maxskalning av
aterféringsvarde 1

-1600.0

1600.0

%

100.0

337

100 = Ingen maxi-
miskalning

P2.2.13

Minskalning av
aterforingsvarde 2

-1600.0

1600.0

%

0.0

338

0 =Ingen minimis-
kalning

P2.2.14

Maxskalning av
aterféringsvarde 2

-1600.0

1600.0

%

100.0

339

100 = Ingen maxi-
miskalning

P2.2.15

%k %k

Al1 signalval

0.1

E.10

A

377

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0=0-10V(0-20
P2.2.16 | Al1 signal ad 0 2 0 320 mA”)
2. signalomrade 1=2-10V (4-20
mA*)
2 = Eget omrade*
p22.17 | Allegenmini= 4 4500 | 160.00 % 0.00 321
miinstallning
p22.1g | Allegenmaxi- 4 40500 | 16000 | % 100.0 322
miinstallning
P2.2.19 Al1-invertering 0 1 0 323 0=Ej inverterad
1 =inverterat
P2.2.20 Al1 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324 |0 =Inget filter
0=0-20mA (0-10
. V *)
P2.2.21 Al2 signalval 0.1 E.10 A2 388 1=4-20 mA (2-10
V *)
2 = Eget omrade*
. . 0 =0-20 mA*
P2.2.22 | Al2 signalomrade 0 2 1 325 1= 4-20 mA*
2 = Anpassad*
Al2 egen mini-
P2.2.23 O -160.00 | 160.00 % 0.00 326
miinstallning
Al2 egen maxi-
P2.2.24 LI -160.00 | 160.00 % 0.00 327
miinstallning
P2.2.25 Al2-invertering 0 1 0 328 0=Ej inverterad
1 =inverterat
P2.2.26 Al2 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329 |0 =Inget filter
p2.2.27 |Motorpotentiome= o4 1 95000 | Hzs | 100 331
ter ramptid
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning
0 = Ingen nollstall-
o T ning
Atte“tat“”'tn_g av 1=Nollstallning vid
p2.2.28 |Motorpotentiomes 0 2 1 367 | stopp eller
terns frekvens- - .
borvardesminne avstangning
2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
0 = Ingen nollstall-
o Sy ning
mfgf;g:;‘;g 2 1=Nollstallning vid
P2.2.29 terns PID-b&rvir- 0 2 0 370 stop.p ellgr
desminne avstangning
2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
P2.2.30 PID-minimigrans | -1600.0 | P2.2.31 % 0.0 359
P2.2.31 PID-maximigrans | P2.2.30 | 1600.0 % 100.0 360
P2 2.32 Re.gleravw.kelse 0 1 0 340 0 = Ingen inverter-
invertering ing
1 =Invertering
ppo33 |FID-borvarde,sti- |4 4 100.0 s 5.0 341
gande tid
pp.2.34 |F1D-borvarde fal- |4 4 100.0 s 5.0 342
lande tid
Minimivarde for
pP2.2.35 borvardesskal- 0.00 320.0 Hz 0.00 344
ning, plats B
Maximivarde for
P2.2.36 borvardesskal- 0.00 320.0 Hz 0.00 345
ning, plats B
Miuk ref. 5 0 = Behall bor-
P2.2.37 Juk ret. over= 0 1 0 366 |varde
gang 1 = Kopiera fak-
tiskt borvarde
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Tillampad TTF-
programmering-
P2 938 . smetod. Se avsnitt

ek Al3 signalval 0.1 E.10 0.1 141 8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

0 = Signalomrade

P2.2.39 | AI3 signalomrade 0 1 1 143 |[0-10V
1 = Signalomrade
2-10V

P2.2.40 Al3-invertering 0 1 0 151 0=Ej inverterad

1 =inverterat

P2.2.41 Al filtertid 0.00 10.00 s 0.10 142 |0 =Inget filter

Tilldmpad TTF-
programmering-
P2 2 42 . smetod. Se avsnitt

ek Al4 signalval 0.1 E.10 0.1 152 |8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

0 = Signalomrade

P2.2.43 | Al4 signalomrade 0 1 1 154 0-10V
1 = Signalomrade
2-10V

P2.2.44 Al4-invertering 0 1 0 162 0=Ej inverterad

1 = inverterat

P2.2.45 Al4 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 153 |0 =Inget filter

Specialvisning av

P2.2.46 |77 - 0 30000 0 1033
arvarde, minimum
Specialvisning av
P2.2.47 arvarde, maxi- 0 30000 100 1034
mum
Specialvisning av
pP2.2.48 arvarde, decima- 0 4 1 1035

ler
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Tabell 36: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Se ID1036 i avsnitt
0 29 4 1036 |8 Parameterbe-
skrivningar.

Specialvisning av

P2.2.49 arvarde, enhet

CP = styrplats
cc = kontakt
oc = oppnar kontakt

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.
** = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.

**#* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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5.4.4 UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
P2.3.1* AO01 signalval 0.1 E.10 A1 464 |8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

0 = Anvands inte

1 = Utgangsfrekv.

(0-fmax)

2 = Frekv.referens

(0-fmax)

3=Motorvarvtal (0 -

Motorns mark-

varvtal)

4 = Motorstrom (0-

InMotor)

5=Motormoment

(0-TnMotor)

6=Motoreffekt (0-

PnMotor)

Funktion for ana- 7=Motorspanning
log utgéng 0 14 ! 3071 {0-UnMotor)

8=DC-bryggans

spanning

(0-1 000V)

9 = PID-regulator,

bérvarde

10 = PID-regula-

tor, arvarde 1

11 = PID-regula-

tor, arvarde 2

12 = PID-regula-

tor, felvarde

13 = PID-regulato-

rutsignal

14 = PT100-tem-

peratur

P2.3.2

Filtertid for ana- 0 = Inget filter

P2.3.3 o 0.00 10.00 s 1.00 308
log utgang

Invertering av

P2.3.4 2
analogutgang

0 1 0 309 | 0=Ejinverterad
1 =inverterat
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Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning

Analog utgang

2 0 1 0 310 |0=0mA(0V)
minimum

1=4mA(2V)

P2.3.5

Skalning av ana-

o 10 1000 % 100 31
log utgang

P2.3.6

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=Overhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Reverserad
10=Forvalt varvtal
1

11 = Varvtal upp-
0 23 1 312 natt
12=Motorreglering
aktiv

13 = Driftfrekv.
overvakn.gransv. 1
14 = Driftfrekv.
overvakn.gransv.2
15 = Moment dver-
vakn.gransv.

16 = Borv. dver-
vakn.gransv.

17 = Ext. broms-
styrning

18 = Styrplats: 10
19 =
Frekv.omr.temp.
overvakn.gransv.
20 = Obegard rota-
tionsriktning

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

21 = Ext. broms-

Digitalutgang 1, styrn. inverterad
funktion 0 23 ! 312 19 Termistorfel/-

varning

23 = Faltbuss DIN1

P2.3.7
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Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter [ . Beskrivning
P2.3.8 RO1 funktion 0 23 2 313 303”; parameter
P2.3.9 RO2 funktion 0 23 3 314 303”; parameter
O=Ingen gréns
P2.3.10 Overvaknlng av 0 9 0 315 1= Overvfaknlng av
utfrekvensgrans 1 undre grans
2 = Overvakning av
ovre grans
pp3.q1 | Utfrekvensgrans | g a5 | 590 o9 Hz 0.00 316
1; dvervakat varde
O=Ingen gréns
P2 312 Overvaknlng av 0 9 0 346 1= Overvfaknlng av
utfrekvensgrans 2 undre gréns
2 = Overvakning av
ovre grans
Utfrekvensgrans
pP2.3.13 2; 6vervaknings- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
varde
Funktion for 0= nei
P2.3.14 | momentgranss- 0 2 0 348 J .
) 1 =Nedre grans
vervakning - .
2 =0vre grans
Overvakning av
P2.3.15 momentgrans- -300.0 300.0 % 100.0 349
varde
Overvakning av 0=nei
P2.3.16 borvardesgrans- 0 2 0 350 = nel “
. 1 =Nedre grans
funktion = .
2 =0vre grans
Overvakning av
P2.3.17 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
Extern broms-
P2.3.18 | franslagsférdrdj- 0.0 100.0 s 0.5 352
ning
p23.19 |EXternbromstills= g 01 450 4 s 15 353
lagsfordrojning
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Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

Overvakning av

gutgang 2

P2 3.20 tglmperaturgrans 0 2 0 354 0 =nej )
for frekvensom- 1=Nedre grans
riktare 2 =0vre gréans
Overvakat varde
P2.3.21 for frekvensom- -10 100 °C 40 355
riktartemperatur
Tilldmpad TTF-
programmering-
Skalning av analo- smetod. Se avsnitt
P2.3.22 9; 0.1 E.10 0.1 471 |8.9 Programmer-
gutgang 2 ; = .
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).
P2 3.93 Funktion for ana- 0 14 4 472 Som parameter
logutgang 2 23.2
P2 394 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 S 1.00 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2.3.25 '”Vlerte:'”ag . 0 1 0 474 | 0=Ejinverterad
anatogutgang 1 =inverterat
p2.3.26 | Analogutgang2, 0 1 0 475 |0=0mAl0V)
minimum 1=4mA(2V)
p.2.3.27 |°kalningavanalo- |, 1000 % 1.00 476

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden
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5.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 38: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 >0 = Ramptid fér
S-kurva
P2.4.2 Ramp 2 f 0.0 10.0 0.0 51 |07 Liniar
. amp 2 form . . s . >0 = Ramptid for
S-kurva
P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503
0 = Forhindrad
1 = Anvands i drift
2 = Extern brom-
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 schopper
3=Anvands i
stopplage/drift
4 = Anvands i drift
(ingen testning)
0 =Ramp
P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 = Villkorad fly-
gande start
0 = Utrullning
1=Ramp
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp
P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7xIH 507
S 0=DC-broms ¢j i
p2.4g | De-bromstidvid 1440 | 40000 s 0.00 508 |anvandning vid
stopp
stopp
Frekvens for att
p2.4.10 |StartaDC-broms-| o5 4 100 | g 1.50 515
ning under ramp-
stopp
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Tabell 38: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
S 0 =DC-broms ej i
P2.411 Broms“gg"d start | 900 | 60000 | s 0.00 516 |anvandning vid
start
P2.4.12* Flodesbroms 0 1 0 520 0 = normaltid
0=P3
p2.4.13 | Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519
strom
5.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 39: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Parameter

Beskrivning

P2.5.1

Forbjudet frek-
vensintervall 1
undre grans

-1.00

320.00

Hz

0.00

509

0 = Anvands inte

P2.5.2

Forbjudet frek-
vensintervall 1
ovre grans

0.00

320.00

Hz

0.00

510

0 = Anvands inte

P2.5.3

Forbjudet frek-
vensintervall 2
undre grans

0.00

320.00

Hz

0.00

511

0 = Anvands inte

P2.5.4

Forbjudet frek-
vensintervall 2,
ovre grans

0.00

320.00

Hz

0.00

512

0 = Anvands inte

P2.5.5

Forbjudet frek-
vensintervall 3
undre grans

0.00

320.00

Hz

0.00

513

0 = Anvands inte

P2.5.6

Forbjudet frek-
vensintervall 3,
ovre grans

0.00

320.00

Hz

0.00

514

0 = Anvands inte

P2.5.7

Forbjud acc./
ret.ramp

0.1

10.0

1.0

518
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5.4.7 MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 40: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.1 Reglermetod 0 1/3 0

600

0 = Frekvensstyr-
ning

1 = Varvtalsstyr-
ning

NXP:

2 = Anvands inte
3 =Closed loop-
varvtalsregl.

4 = Closed loop-
momentstyrning

P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0

109

0 = Anvands inte
1=Automatisk
momentmaximer-

ing

Val av U/f-forhal-

P2.6.3 lande

108

0 = Linjar

1 = Kvadratisk

2 = Programmer-
bar

3=Linjart med flo-
desoptimering

Faltforsvagnings-

punkt 8.00 320.00 Hz 50.00

P2.6.4

602

Faltforsvagnings-
punkten ar den
utfrekvens vid vil-
ken utspanningen
nar faltforsvag-
ningspunktsspan-
ningen.

Spanning vid falt-

i ; 10.00 200.00 % 100.00
forsvagningspunkt

P2.6.5

603

Spanningen vid
faltférsvagnings-
punkten i procent
av motorns marks-
panning.

U/f-kurva mitt-

punktsfrekvens 0.00 P2.6.4 Hz 50.00

P2.6.6

604

Om vardet pa
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.
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Tabell 40: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.7

U/f-kurva mitt-
punktsspanning

0.00

100.00

%

100.00

605

Om vardet pd
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.

P2.6.8

Utgangsspanning
vid nollfrekvens

0.00

40.00

%

Varierar

606

Den har parame-
tern anger noll-
frekvensspan-
ningen for U/f-kur-
van. Standardvar-
det ar olika for
olika omriktarstor-
lekar.

P2.6.9

Kopplingsfrek-
vens

Varierar

kHz

Varierar

601

Om du dkar kopp-
lingsfrekvensen
minskar frekven-
somriktarens
kapacitet. Nar du
vill minska kapaci-
tiva strommarna i
en lang motorka-
bel rekommende-
rar vi att du anvan-
der en &g kopp-
lingsfrekvens. Om
du vill minska
motorljudet anvan-
der du en hadg
kopplingsfrekvens.

P2.6.10

Overspanningsre-
gulator

607

0 = Anvands inte

1 = Anvands (ingen
rampning)

2 = Anvands
(rampning)

P2.6.11

Underspannings-
regulator

608

0 = Anvands inte
1 =Anvands
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Tabell 40: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Funktionen for
load drooping gor
att hastigheten
sanks beroende pa
lasten. Lastbe-
roendet anges i
procent av det
nominella varvtalet
vid nominell belas-
tning.

P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning
2 = |dentifiering
med korning

P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Motorns magneti-
seringsstrom
(tomgéngsstrom).
Vardena for U/f-
parametrarna
identifieras av
magnetisering-

Magnetiserings- 0.00 2 x IH A 0.00 612 |sstrémmen om de

P2.6.14.1

strom har angetts fore

identifiering. Om
vardet ar installt
pé noll berdknas
magnetisering-
sstrommen
internt.

P2.6.14.2 | Varvtalsreglering, |y 1000 30 613

P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6145 | Accelerations- g5 1 aga00 | % 0.00 626
kompensation

Eftersldapningsjus-

P2.6.14.6 . 0 500 % 100 619
tering
P2.6.147 | Magnetiserings- | g IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid 0 60000 | ms 0 628

vid start
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Tabell 40: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Stillestandstid vid

P2.6.14.9 0 32000 ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 621 2 = Momentbor-

varde
3 = Moment vid
start framéat/back

Moment vid start

o - 0,
P2.6.14.12 FRAMAT 300.0 | 300.00 % 0.0 633
Moment vid start 0
P2.6.14.13 ACK -300.0 | 3000 % 0.0 634
P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
P2.6.14.17 | Stromreglering, 0.00 100.00 % 40.00 617

P-forstarkning

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

NCDrive-hastig-

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 % 0.0 1252 : .
hetsjustering
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5.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7

Tabell 41: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter Beskrivning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. ° gare frekv.
pa.z.1 | RegKtionpadmA 1 g 5 4 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp.72 | 4MADBONErdes- g0 | pogn | kg 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
pp.74 | Overvakningav 0 3 0 730 |27
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 75 Reak.t.|0n_ pa 0 1 0 797 0.= Fe.l lagrat i
underspanningsfel historiken
Fel ej sparat
P2.7.6 Overvakning av 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Termiskt skydd for 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
motorn genom utrullning
Faktor for motorns
P2.7.9 | omgivningstempe- | -100.0 100.0 % 0.0 705
ratur
p2.7.10 | Motornskylfaktor 1y o | q50g | o 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska |, 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- 0 150 % 100 708
hallande
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Tabell 41: Skyddsfunktioner, G2.7

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 | Fastldsningsskydd 0 3 1 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsfrek=1 5 po 1o | g 25.0 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 | ULS fnom moment 10.0 150.0 % 50.0 714
p2.7.19 | ULSvidnollirek-—f g 150.0 % 10.0 715
venslast
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reakii 2 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P27 99 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
p2.7.24 | AntalPTIO00- 0 5 0 739
ingangar
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Tabell 41: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning

0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.25 | PT100-felreaktion 0 3 0 740 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7

3 =Fel, stopp
genom utrullning

PT100-varnings-

P2.7.26 N
grans

-30.0 200.0 °C 120.0 741

P2.7.27 PT100-felgréns -30.0 200.0 °C 130.0 742
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5.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 42: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i . Beskrivning

Vantetid innan den
P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717  |forsta aterstall-
ningen sker.

Om felet ar kvar
nar forsokstiden

P2.8.2 Forsokstid 0.00 60.00 s 30.00 718 o 3 .
gar ut loser omrik-
tarskyddet ut.
Valet av startfunk-
tion for automatisk
aterstallning.

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719

0 =Ramp
1 = Flygande start
2 = Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
l6sning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

5.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 43: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
1 =1/0 styrning
P3.1 Styrplats 1 3 1 125 2 = Panel
3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
Du kan justera
Rotationsriktnin frekvensreferen-
P3.3 (03 panel] g 0 1 0 123 |sen pa mandverpa-
pap nelen med den har
parametern.
P3.4 PID-referens 0.00 100.00 % 0.00 167
P3.5 PID-referens 2 0.00 100.00 % 0.00 168
0=Begransad
funktion hos
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad
5.4.11 SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY M)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anvandarhandbok.

5.4.12

TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tilldggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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6 APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

6.1 INTRODUKTION
Valj Multifunktionsstyrning pa Mé-menyn pa sidan S6.2.

Multifunktionsstyrning innehaller manga olika parametrar for motorstyrning. Den kan
anvandas i olika slags processer dar I/0-signalerna behdver vara flexibla utan PID-reglering
(om PID-regleringsfunktioner behovs kan PID-reglerings-, pump- eller
flaktstyrningsapplikationen anvéndas).

Kallan for frekvensbérvarden kan t.ex. valjas fran analogingdngar, joystick,
motorpotentiometer eller fran en matematisk funktion i analoging@ngar. Det finns ocksa
parametrar for faltbusskommunikation. Konstanthastighet och joggningsvarvtal kan ocksa
valjas om digitalingdngar &r programmerade for dessa funktioner.

+ Digitalingangarna och alla utgangar &r fritt programmerbara och applikationen stoder
1/0-kort

Ovriga funktioner:

« Val av signalomrade fér analogingang

« Overvakning av tva frekvensgranser

«  Overvakning av momentgrins

« Overvakning av borvirdesgrians

* Programmering av andra ramper och S-formad ramp
«  Programmerbar logik for start/stopp och reversering
* DC-bromsning vid start och stopp

« Tre omraden for férbjuden frekvens

« Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motoréverlast och fastldsning: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
»  Skydd mot underlast av motorn

» In- och utgangsfasovervakning

» Joystick-hysteres

* Vilolagesfunktion

NXP-funktioner:

+ Effektgransfunktioner

* Olika effektgranser for motor- och genererande sidan

* Master-slavfunktion

* Olika momentgranser for motor- och genererande sidan

+  Kylningsovervakningsingang fran varmeutvaxlingsenhet

«  Bromsdévervakningsingang och driftvarden for faktisk strém for omedelbar
bromsstangning.

» Separatvarvtalsregleringsjustering for olika hastigheter och laster

«  Krypfunktion, tva olika bérvéarden

» Mojlighet att ansluta FB-processdata till valfri parameter och vissa dvervakningsvarden

* ldentifieringsparameter kan justeras manuellt
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Parametrarna for multifunktionsstyrning forklaras i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar i den
har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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6.2

STYR-1/0

1-10kQ

Reference potentiometer, OPTA1

___Terminal _J __signal ___] __Description __

Programmable (G2.3.3)

I<50 mA, U<48 VDC

Hﬁ _ 1 ] [+10v, | | Reference output | [ voltage for potentiometer, ¢tc.
| =
Analogue input 1 F
| \— ----- 2 All+ Voltage range 0—10V DC ?nalogue 'nprt 1
Programmable (P2.1.11) requency reference
————— Ground for reference
3 | |AlL- 1/0 Ground and controls
a4 AI2+ .
Analogue input 2 Analogue input 2
Current range 0—20mA | | frequency reference
5 AI2-
----------------- 6 |[+24v o | [ Control voltage output | | yorrage fer switches, |
| 7 | | GND ® | | 1/0 ground | | Ground for reference and contrlols
Start f d =
________ {1 8 ][bINt | |ptart forward | sic (p2.2.1.1) | | Contact closed = start forward]
———————— -| 9 | | DIN2 | Start reverse, | [ Contact closed = start reverse |
________ .I 10 | | DIN3 | E?ggl;trarﬁqsﬁable (G2.2.7) | E:snttad closed (rising edge) = faultl
| 11 | [CMA | [ common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
_____________ 112 |[+24V @ | | control voltage output | [ Voltage for switches (see #6) |
jm———— -I 13 | | GND o | | I/0 ground | | Ground for reference and contriols
1
1 Jogging speed selection Contact open = IO reference active
! Contact closed
L 1T 14 | | DIN4 Programmable (G2.2.7) | | = Jogging speed active
! External fault Contact = no fault
_/ Sammoo- -I 15 | | DINS | | pi(ogl;gﬁqn?;bm (G2.2.7) | Contact closed = external fault
_/ o Accel. /decel. time select Contact open = P2.1.3, and P2.1.4
i 16 DING6 Programmable (G2.2.7) in use Contact closed = P2.4.3., and
| P2.4.4 in use
| | 17 | | CMB | | Common for DIN4—DIN6 | | Connect to GND or +24 V |
1
1
: ~| 18 | |A01+ | Analogue output 1 Range 0—20 mA/R,
| Output frequency max. 500 Q
! .4 19 | |AO1- Y Programmable (P2.3.5.2 '
1
! Digital output Open collector,
20 | |[DO1 READY

OPTA2 / OPTA3

*)

21 RO1 7 Relay output 1
RUN

22
RO1 Programmable
23 RO1 — (G2.3.3)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 7 FAULT
Programmable
26 RO2 — (G2.3.3)

Bild 16: Multifunktionsstyrningens I/0-standardkonfiguration och anslutningsexempel
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 17: Bygellagen
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6.3 MULTIFUNKTIONSSTYRNINGENS STYRSIGNALLOGIK

| 3.2 Panelbérvérde |- AR 2.1.11 I/O-borvérde
! 1=mm oo 2.1.12 Panelstyrningsborvarde
i VT 2.1.13 Faltbussborvarde
! v 2.1.15 Ft')rinstélltl\l/arvtal 1|
: L1 T | ...2.1.21 Férinstéllt varvtal 7
DIN# ®&4------------------- ! Lo
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Bild 18: Multifunktionsstyrningens styrsignallogik

6.4 MULTIFUNKTIONSSTYRNING - PARAMETERLISTOR

6.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakqingsvérden utgors av arvarden for parametrar och signaler, status och uppmatta
varden. Overvakningsvarden som ar markerade med en asterisk (*) kan styras fran
faltbussen.
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Tabell 44: Overvakningsvirden, NXS-omriktare

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent

V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor

V18 DC-mgillar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled

spanning

V1.9 Enhetentsutrempera- oC 8 Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit
V1.10 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j:sr:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al

V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2

V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 Analog utgang 1 V/mA 26 AO1

V1.16 Analog ingéng 3 V/mA 27 Al3

V1.17 Analog ingang 4 V/mA 28 Al4

V1.18 Moment borvarde % 18

V1.19 Sensor, maxtemp. °C 42 Hogsta uppmatta temperatur

G1.20 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
V1.211 Strom A 1113 Ofiltrerad motorstrom
V1.21.2 Moment % 1125 Ofiltrerat motormoment
V1.21.3 DC-spéanning v A Ofiltrerad DC-spanning
V1.21.4 Statusord 43 SeTabell 53 Innehéll i applikationsstatusord.
V1.21.5 Felhistorik 37 Senast aktiva felkod
V1.21.6 Motorstrom A 45
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Tabell 44: Overvakningsvirden, NXS-omriktare

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.21.7 Varning 74 Senaste aktiva varning.
V1.21.8 Sensor 1, temp. °C 50 Sensor 1-temperatur
V1.21.9 Sensor 2, temp. °C 51 Sensor 2-temperatur
V1.21.10 Sensor 3, temp. °C 52 Sensor 3-temperatur
V1.21.25 Sensor 4, temp. °C 69 Sensor 4-temperatur
V1.21.26 Sensor 5, temp. °C 70 Sensor 5-temperatur
V1.21.27 Sensor 6, temp. °C 71 Sensor 6-temperatur
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Tabell 45: Overvakningsvarden, NXP-omriktare

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min

V1.4 Motorstrom A 3

V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment

V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent

V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor

V18 DC-mellanledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled

’ spanning
V1.9 Enhetens tempera- oC 8 Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit
' tur
V1.10 Motortemperatur % 9 Beraknad motortemperatur i procent avden nomi-
nella arbetstemperaturen

V111 * Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 * Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2

V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 Analog utgang 1 V/mA 26 AO1
V1.16 * Analog ingéng 3 V/mA 27 Al3
V1.17 * Analog ingang 4 V/mA 28 Al4

V1.18 Moment borvarde % 18

V1.19 Sensor, maxtemp. °C 42 Hogsta uppmatta temperatur

G1.20 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
V1.211 Strom A 1113 Ofiltrerad motorstrom
V1.21.2 Moment % 1125 Ofiltrerat motormoment
V1.21.3 DC-spéanning v A Ofiltrerad DC-spanning
V1.21.4 Statusord 43 Se Tabell 53 Innehall i applikationsstatusord.
V1215 Pulsgivare 1, frek- Hy 1124 Ingéng C.1

o vens
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Tabell 45: Overvakningsvarden, NXP-omriktare

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.21.6 Axelvarv r 1170 Se ID1090

V1.21.7 Axelvinkel Grad. 1169 Se ID1090

V1.21.8 Sensor 1, temp. °C 50 Sensor 1-temperatur

V1.21.9 Sensor 2, temp. °C 51 Sensor 2-temperatur

V1.21.10 Sensor 3, temp. °C 52 Sensor 3-temperatur

V12111 Pulsgivare 2, frek- by 53 Fran OPTA7-kort (ingéng C.3)

vens
V1.21.12 Absolut pglsglvarpo- 54 Fran OPTBB-kort
sition
V1.21.13 Apsoluta.puls— 55 Fran OPTBB-kort
giv.rotationer

V1.21.14 ID-korningsstatus 49

V1.21.15 Polparnummer 58 Anvand PPN fran motormérkvarden
V1.21.16 Analog ingang 1 % 59 Al

V1.21.17 Analog ingéng 2 % 60 Al2
V1.21.18 * Analog ingéng 3 % 61 Al3
V1.21.19 * Analog ingang 4 % 62 Al4

V1.21.20 Analog utgéng 2 % 31 AO2

V1.21.21 Analog utgéng 3 % 32 A03

V1.21.22 Suﬁhgtfrekvensbor- Hz 1131 Anvands for Closed Loop-hastighetsjustering

varde, Closed Loop

V1.21.23 Stegreaktion Hz 1132 Anvands for Closed Loop-hastighetsjustering
V1.21.24 Uteffekt kW 1508 Omriktaruteffekt i kW

V1.21.25 Sensor 4, temp. °C 69 Sensor 4-temperatur

V1.21.26 Sensor 5, temp. °C 70 Sensor 5-temperatur

V1.21.27 Sensor 6, temp. °C 71 Sensor 6-temperatur
V1.22.1* |FB-momentbdrvarde % 1140 Standardstyrning av FB PD In 1
V1.22.2* FB-gransskalning % 46 Standardstyrning av FB PD In 2
V1223 * FB-justeringsbor- % 47 Standardstyrning av FB PD In 3

varde
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Tabell 45: Overvakningsvarden, NXP-omriktare

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.22.4 * FB-analogutgang % 48 Standardstyrning av FB PD In 4

V1.22.5 Senaste aktiva fel 37

V1.22.6 Motorstrém till FB A 45 I(\j/leoctiigztlrdm (omriktaroberoende) anges med en
V1.22.7 DIN-statusord 1 56 Se Tabell 47 Status for digitalingangar: ID56 och ID57
V1.22.8 DIN-statusord 2 57 Se Tabell 47 Status for digitalingangar: 1D56 och ID57
V1.22.9 Varning 74 Kod for senaste aktiva varning
V1.22.10 Felord1 1172 Se Tabell 48 Felord 1, ID1172
V1.22.11 Felord2 1173 Se Tabell 49 Felord 2, ID1173
V1.22.12 Varningsord1 1174 Se Tabell 50 Varningsord 1, ID1174

V1.23.1 Systembussystem- 1601 Se Tabell 51 Systembusstatusord, ID1601

status

V1.23.2 Total strom A 83 Total strom for omriktarna i master-slavsystem.
V1.23.3.1 Motorstrém D1 A 1616 ?e:rli)eet;hér vardet ar motorstrommen i drift num-
V12332 Motorstrém D2 A 1605 Eigi;hér vardet ar motorstrommen i drift num-
V12333 Motorstrém D3 A 1606 aiie:rlizf;hér vardet ar motorstrommen i drift num-
V12334 Motorstrém Da A 1607 E:ﬁ;::ér vardet ar motorstrommen i drift num-
V1.23.4.1 Statusord D1 1615 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord
V1.23.4.2 Statusord D2 1602 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord
V1.23.4.3 Statusord D3 1603 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord
V1.23.4.4 Statusord D4 1604 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord

Tabell 46: Status for digitalingangar: ID15 och ID16

DIN1/DIN2/DIN3-status DIN4/DIN5/DINé-status

b0 DIN3 DINé
b1 DIN2 DINS
b2 DIN1 DIN4
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Tabell 47: Status fér digitalingangar: ID56 och ID57

DIN-statusord 1 DIN-statusord 2

b0 DIN: A1 DIN: C.5
b1 DIN: A.2 DIN: C.6
b2 DIN: A3 DIN: D.1
b3 DIN: A.4 DIN: D.2
b4 DIN: A5 DIN: D.3
b5 DIN: A.6 DIN: D.4
bé DIN: B.1 DIN: D.5
b7 DIN: B.2 DIN: D.6
b8 DIN: B.3 DIN: E1
b9 DIN: B.4 DIN: E.2
b10 DIN: B.5 DIN: E.3
b11 DIN: B.6 DIN: E.4
b12 DIN: C.1 DIN: E.5
b13 DIN: C.2 DIN: E.6
b14 DIN: C.3

b15 DIN: C.4
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Tabell 48: Felord 1, ID1172

Fel- Kommentar

b0 Overstrom eller IGBT F1, F31, F41
b1 Overspanning F2
b2 Underspanning F9
b3 Motor fastlast F15
b4 Jordfel F3
b5 Underbelastning av motorn F17
b6 Overtemperatur i omriktaren F14
b7 Overtemperatur F16, F56, F29
b8 Ingéngsfas F10
b11 Panel- eller PC-styrning F52
b12 Faltbuss F53
b13 Systembuss F59
b14 Kortplats F54
b15 4 mA F50

Tabell 49: Felord 2, ID1173

Fel- Kommentar

b2 Pulsgivare F43
b4

o] Externt F51
b9 IGBT F31, F41
b10 Broms- F58
b14 Natbrytaren oppen Fé4
b15
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Tabell 50: Varningsord 1, ID1174

Fel- Kommentar

b0 Motor fastlast W15
b1 Overtemperatur hos motor W16
b2 Underbelastning av motorn W17
b3 Ingéngsfasbortfall W10
b4 Utgangsfasbortfall W11
b9 Analogingang < 4mA W50
b10 Anvands inte

b13 Anvands inte

b14 Mekanisk broms W58
b15 Panel- eller PC-fel/-varning FW52
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Tabell 51: Systembusstatusord, ID1601

b0 Reserverad

b1 Omriktare 1 driftklar
b2 Omriktare 1 drift
b3 Omriktare 1-fel
b4 Reserverad

b5 Omriktare 2 driftklar
b6 Omriktare 2 i drift
b7 Omriktare 2-fel
b8 Reserverad

b9 Omriktare 3 driftklar
b10 Omriktare 3 i drift
b11 Omriktare 3-fel
b12 Reserverad

b13 Omriktare 4 driftklar
b14 Omriktare 4 i drift
b15 Omriktare 4-fel
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Tabell 52: Slavomriktare, statusord

b0 Flode ej driftklart Flode driftklart (>90 %)
b1 Ej driftklar status Driftklar

b2 Ejidrift [drift

b3 Inget fel Fel-

b4 Laddningsbrytarlage
b5

b6 Drift forreglad Driftfrigivning

b7 Ingen varning Varning

b8

b9

b10

b11 Ingen likstromsbroms Likstromsbroms ar aktiv
b12 Ingen driftorder Driftorder

b13 Ingen gransstyrning aktiv Gransstyrning aktiv
b14 Extern bromsstyrning FRAN Extern bromsstyrning TILL
b15 Puls

Applikationsstatusord kombinerar olika omriktarstatusar till ett dataord (se
Overvakningsvirde V1.21.4 statusord). Statusordet visas p& panelen endast i
multifunktionsapplikationen. Statusordet for annan applikation kan lasas med NCDrive-
programvaran for PC.
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Tabell 53: Innehall i applikationsstatusord

Applikation
Standard Lok/fjarr Konstant
Statusord
b1 Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar
b2 Drift Drift Drift Drift Drift Drift
b3 Fel- Fel- Fel- Fel- Fel- Fel-
b4
& stopp (NP
b6 Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning
b7 Varning Varning Varning Varning Varning Varning
b8
b9
b10
b11 Likstrb’ms- Likstrb’ms- Likstrbms- Likstrb’ms- Likstrb’ms- Likstrbms-
bromsning bromsning bromsning bromsning bromsning bromsning
b12 Driftorder Driftorder Driftorder Driftorder Driftorder Driftorder
b13 Gransstyrning | Gransstyrning | Gransstyrning |Gransstyrning | Gransstyrning | Gransstyrning
b14 Bromsstyr- Hjalp 1
ning
b15 Plats B ar PID aktiverad Hjalp 2
aktiv
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6.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 54: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101

Om fmax. >
motorns syn-
P2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 103 vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 104 vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

Motorstromgrans.
Frekvensomrikta-
ren sanker utfrek-
vensen nar grans-
funktionen ari
drift.

P2.1.5 Stromgrans Varierar | Varierar A 0.00 107

Leta reda pa vér-
NX2: 230 det Un pa motorns

\Y markskylt.
Motorns nomi-

P2.1.6 * . 180 690 \Y NX5: 400 110 [Taredapdom
nella spanning Vv motoranslutningen

NXé: 690 ar Delta eller Star.
v

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.1.7 * nella frekvens 8.00 320.00 Hz 50.00 1M1 det fn pa motorns
markskylt.

. Leta reda pd var-
Motorns nomi- P

P2.1.8* nella varvtal 24 20 000 rpm 1440 112 |det nn pa motorns
markskylt.

: Leta reda pa var-
P2.1.9 * Motorns nomi- Varierar |Varierar A 5.40 113 |det In p& motorns

nella strom markskylt.
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Tabell 54: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

Hitta vardet pa
P2.1.10 Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120 | motorns mark-
skylt.

0=Al1

1=AI2
2=A11+AI2
3=AI1-Al2

4 = Al2-AIN

5= Al1xAl2

6 = Al1 Joystick

7 = Al2 Joystick

8 = Panel

9 = Faltbuss
P2.1.11 I/0-referens 0 15/16 0 117 10 = Motorpoten-
tiometer

11 = Al1, AI2 mini-
mum

12 = Al1, Al2 maxi-
mum

13 = Maxfrekvens
14=A11/A12-selek-
tion

15 = Pulsgivare 1
16 = Pulsgivare 2
(endast NXP)

Valj frekvensbor-
vardesingangen
nar styrplatsen ar
panel.

0=AI1

1=AI2

0 9 8 121 12=A11+AI2
3=AI1-Al2

4 = AlI2-Al1

5= Al1xAI2

6 = Al1 Joystick
7 = Al2 Joystick
8 = Panel

9 = Faltbuss

Panelstyrning,

P2.1.12 borvarde

Faltbusstyrning, Se P2.1.12

P2.1.13 bérvirde 0 9 9 122

Se ID413 i avsnitt
0.00 P2.1.2 Hz 5.00 124 8 Parameterbe-
skrivningar.

Krypvarvtalsrefe-
rens

P2.1.14
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Tabell 54: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

Hastigheter som
P2.1.15 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 105 [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.16 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.1.2 Hz 15.00 106 [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.17 Forvalt varvtal 3 0.00 P2.1.2 Hz 20.00 126  [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.18 Forvalt varvtal 4 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 127  |forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.19 Forvalt varvtal 5 0.00 P2.1.2 Hz 30.00 128 [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.20 Forvalt varvtal 6 0.00 P2.1.2 Hz 40.00 129  [forinstallts av ope-
ratoren.

Hastigheter som
P2.1.21 Forvalt varvtal 7 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 130 [forinstallts av ope-
ratoren.

* = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.
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6.4.3 INSIGNALER

Tabell 55: Grundinstéallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter i . Beskrivning

Logik=0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Drift-
frigivnin
P2.2.1.1 . gvning
o Start/stopplogikval 0 7 0 300

Logik =3

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik = 4

Styrsignal 1 = Start
Styrsignal 2 = Motor-
potentiometer UPP

Logik =5

Styrsignal 1 =
Framat-puls (flank)
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank])
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Tabell 55: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter i . Beskrivning

Logik =6

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Back-

P2.2.1.1 . puls
o Start/stopplogikval 0 7 0 300
Logik =7

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls

Andringshastigheten
i motorpotentiome-
P2.i1.2 Motorpotentlgme— 01 2000.0 Hz/s 10.0 331 Fern.s referens.wd

ter ramptid okning eller minsk-
ning med DI5 eller
Dlé.

0 = Ingen nollstall-

Aterstéllning av ning
P2.2.1.3 | motorpotentiome- 0 9 1 347 1=Nollstallning vid
o terns frekvensbor- stopp eller avstang-
vardesminne ning

2 = Nollstallning vid
spanningsfranslag

0 = Anvands inte

1=Al
22P'14 Justera ing3 0 5 0 493|242
21 ustera ingang 3-AI3
4=Al4
5 = Faltbuss (se
grupp G2.9)
P2.2.1.5 | Justera minimum 0.0 100.0 % 0.0 494
P2.2.1.6 | Justera maximum 0.0 100.0 % 0.0 495

** = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.
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Tabell 56: Analogingang 1 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.2)

Parameter

Beskrivning

P2.2.2.1

* %k

Al1 signalval

0.1

E.10

Al

377

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
Programmering-
sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2.2.2.2

Al1 filtertid

0.00

320.00

0.10

324

Filtrerar bort stor-
ningar fran inkom-
mande analogsig-
nal.

P2.2.2.3

Al1 signalomrade

320

0=0-10V(0-20
mA*)

1=2-10V (4-20
mA*)
2=-10V..+10V*
3 = Eget omrade *

P2.2.2.4

Al1 egen mini-
miinstallning

-160.00

160.00

%

0.00

321

Insignalens
omréade i procent.
T.ex.3V=30%.

P2.2.2.5

Al1 egen maxi-
miinstallning

-160.00

160.00

%

100.00

322

T.ex. 9V =90 %.

P2.2.2.6

Al1 borvardes-
skalning, minimi-
varde

0.00

320.00

Hz

0.00

303

Valjer den frekvens
som motsvarar
min. borvardesig-
nal

P2.2.2.7

Al1 borvardes-
skalning, maximi-
varde

0.00

320.00

Hz

0.00

304

Valjer den frekvens
som motsvarar
maxborvardesig-
nalen.

P2.2.2.8

Al1 joystick-hyste-
res

0.00

20.00

%

0.00

384

Nar referensen ar
mellan 0 och 0 +
den har parame-
terns varde far
referensen vardet
0.

P2.2.2.9

Al1 vilolagesgrans

0.00

100.00

%

0.00

385

Frekvensomrikta-
ren gar i vilolage
om insignalen
underskrider den
har gransen under
angiven tid.

P2.2.2.10

Al1 vilofordrojning

0.00

320.00

0.00

386
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Tabell 56: Analogingang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.2)

Parameter i . Beskrivning

Tryck pd "Enter”
for att 1s ska stalla
P2.2.2.11 | Al1 joystick-offset | -100.00 100.00 % 0.00 165 in offset eller
"Aterstall” for att
stalla in 0.00.

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING VACON - 147

Tabell 57: Analogingang 2 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.3)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun .

Beskrivning

P2.2.3.1

* %k

Al2 signalval

0.1

E.10

A2

d

id

388

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
Programmering-
sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2.2.3.2

Al2 filtertid

0.00

320.00

0.10

329

0 = Inget filter

P2.2.3.3

Al2 signalomrade

325

0=0-10V(0-20
mA*)

1=2-10V (4-20
mA*)
2=-10V .. +10V*
3 =Eget omrade *

P2.2.3.4

Al2 egen mini-
miinstallning

-160.00

160.00

%

20.00

326

Insignalens
omrade i procent.
Tex.2mA=10%

P2.2.3.5

Al2 egen maxi-
miinstallning

-160.00

160.00

%

100.00

327

T.ex. 18 MA=90%

P2.2.3.6

Al2 borvardes-
skalning, minimi-
varde

0.00

320.00

Hz

0.00

393

Valjer den frekvens
som motsvarar
min. borvardesig-
nal

P2.2.3.7

Al2 borvardes-
skalning, maximi-
varde

0.00

320.00

Hz

0.00

394

Valjer den frekvens
som motsvarar
maxbdrvardesig-
nalen.

P2.2.3.8

Al2 joystick-hyste-
res

0.00

20.00

%

0.00

395

Nar referensen ar
mellan 0 och 0 +
den har parame-
terns varde far
referensen vardet
0.

P2.2.3.9

Al2 viloldgesgrans

0.00

100.00

%

0.00

396

Frekvensomrikta-
ren gar i viloldge
om insignalen
underskrider den
har gransen under
angiven tid.

P2.2.3.10

Al2 vilofordrojning

0.00

320.00

0.00

397
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Tabell 57: Analogingang 2 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.3)

Parameter i . Beskrivning

Tryck pd "Enter”
for att 1s ska stalla
P2.2.3.11 | A2 joystick-offset | -100.00 100.00 % 0.00 166 in offset eller
"Aterstall” for att
stalla in 0.00.

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))

Tabell 58: Analogingang 3 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
P224.1 Al3 signalval 0.1 E.10 0.1 141 |Programmering-.

sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF].

P2.2.4.2 Al3 filtertid 0.00 320.00 s 0.00 142 |0 =Inget filter

0=0-10V(0-20
mA*)

P2.2.4.3 | A3 signalomrade 0 3 0 143 1=2-10V (4-20
mA*)
2=-10V..+10V*
3 =Eget omrade *

AlI3 egen mini- Insignalens
P2.2.4.4 miingtéllnin -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |omréde i procent,
g tex.2mA=10%
- —
p2.2.45 | Adegenmaxi- 40500 | 16000 | % | 100.00 145 |tex 18mA=90%
miinstallning
P2.2.4¢ | A3 signalinver- 0 1 0 151 | 0=Ej inverterad

tering 1 = inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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Tabell 59: Analogingang 4 (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.5)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
PZ'*Z,;S'] Al4 signalval 0.1 E.10 0.1 152 Pm_gfa_mmfir/ng— .

sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2.2.5.2 Al4 filtertid 0.00 320.00 s 0.00 153 |0 =Inget filter

0=0-10V(0-20
mA*)

P2.2.5.3 | Al4 signalomrade 0 3 1 154 1=2-10V (4-20
mA*)
2=-10V..+10V*
3 =Eget omrade *

Al4 egen mini- Insignalens
P2.2.5.4 miingtéllnin -160.00 | 160.00 % 20.00 155 |omréde i procent,
’ tex.2mA=10%
- .
p2.255 | Akegenmaxi- 1 40500 | 16000 | % | 100.00 156 |tex 18mA=90%
miinstallning
P2.2.5.6 Al4 signalinvert 0 1 0 162 0=Ej inverterad

1 = inverterat

*= Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

Tabell 60: Ledig analogingang, signalval [panel: M2-menyn -> G2.2.6)

Index Parameter Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Anvands inte
1=AI
. 2=AI2
P2261 | SAamingay 399 |3=A13
stromgrans 4=Ald
5 = FB-gransskal-
ning, se grupp
G2.9
Skalning av lik- Som parameter
P2.2.6.2 stromsbroms- 400 |P2.2.6.1, skalning
strom frén 0 till ID507.
som parameter
P22 6.3 Skalning gv acc./ 401 P2.2.6.1, skal@ar
ret.-tider aktiv ramp fran
100 % till 10 %.
Skalning av Som parameter
pP2.2.6.4 momentovervak- 402 P2.2.6.1, skalning
ningsgrans fran 0 till ID348.
Som parametern
Skalning av P2.2.6.1 Skalning
P2265 | >N 485  |frén 0 till (ID609
9 (NXS) eller 1D1287
(NXP)).
endast NXP-omriktare
Skalning av gene- Som parameter
pP2.2.6.6 ratormoment- 1087 |P2.2.6.1, skalning
grans frén 0 till ID1288.
Skalning av moto- Som parameter
P2.2.6.7 e ?(t ! 179 |P2.2.6.1, skalning
refiekigrans fran 0 till 1D1289.
Skalning av gene- Som parameter
P2.2.6.8 ratoref?ekt gréns 1088 |P2.2.6.1, skalning
9 frdn 0 till ID1290.

Anvand TTF-programmeringsmetod for alla digitalingdngsparametrar. Se avsnitt 8.9

Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF)
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Tabell 61: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Forvalt K:n id Beskrivning
P2.2.7.1 * Startsignal 1 0.1 A1 403 |SeP2.2.1.1.
P2.2.7.2 % Startsignal 2 0.1 A2 404 |SeP2.2.1.1.
P2.2.7.3 * Driftfrigivning 0.1 0.2 407 |Motorstart aktiverad (stangd

kont.)

Riktning framat (6ppen

P2.2.7.4* Bakat 0.1 0.1 412 kont.)
Riktning omvéand (stéangd
kont.)
P2.2.7.5* Forvalt varvtal 1 0.1 0.1 419 | Se forinstallda varvtal i
Grundparametrar (G2.1).
P2.2.7.6 * Forvalt varvtal 2 0.1 0.1 420
P2.2.7.7* Forvalt varvtal 3 0.1 0.1 421
Motorpotentiometerns bor- Mot.pot. borvarde minskar
*
P2.278 varde NED 01 01 417 (stdngd kont.).
Motorpotentiometerns bor- Mot.pot. bérvarde okar
*
P2.2.79 varde UPP 01 01 418 (sténgd kont.).
P2.2.7.10 * Fel&terstillning 0.1 A3 414 |Aterstaller alla aktiva fel vid
SANT.
P2.2.7.11 * Externt fel (stang) 0.1 A5 405 |EXt fel(F51) visas [sténgd
kont.).
P2.2.7.12 * Externt fel (6ppna) 0.1 0.2 406 E;‘;'tf]el (F51] visas (6ppen
P2.2.7.13* Val av tid for acc/dec 0.1 A6 408 | Acc/Ret tid 1 (6ppen kont.)

Acc/Ret tid 2 (stangd kont.)

Ingen acceleration eller
P2.2.7.14 * Acc/Ret forbjudet 0.1 0.1 415  |retardation ar mojlig forran
kontakten oppnas.

Likstromsbromsning aktiv

P2.2.7.15 Likstromsbromsning 0.1 0.1 416 (stingd kont.).
Valt krypvarvtal for frekvens-
*
P2.2.7.16 Krypvarvtal 0.1 A4 413 bsrvarde (stingd kont.).
* _ stangd kont. = Al2 anvands
P2.2.7.17 Al1/AI2-val 0.1 0.1 422 com barvirde nar D117 = 14
P2.2.7.18 * I/0-styrning 0.1 0.1 409  |Tvingad I/0-styrning.
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Tabell 61: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Parameter i Forvalt i Beskrivning
P2.2.7.19 * Styrning frén panel 0.1 0.1 410 |Tvingad panelstyrning.
P2.2.7.20 * Styrning fran faltbuss 0.1 0.1 411 |Tvingad faltbusstyrning.

Stangd kont.= Inst. 2
0.1 0.1 496 |anvands
Oppen kont.= Inst. 1 anvands

Val av parameterinstallning

*
P2.2.7.21 1/instéllning 2

Stangd kont.= Lage 2
anvands

Oppen kont.= Lage 1 anvinds
Se parameter 2.6.1, 2.6.12

P2.2.7.22 * Motorstyrningsldge 1/2 0.1 0.1 164

endast NXP-omriktare

Anvands med vatskekyld

P2.2.7.23 Kylningsovervakning 0.1 0.2 750 enhet.

P2.27 24 * Bekraftelse av extern 01 0.2 1210 Overva!«mngsagnal fran
broms mekanisk broms.

P2.2.7.26 * Aktivera krypning 0.1 0.1 532 | Aktiverar krypfunktion.

Krypbdrvarde 1. (Standard
P2.2.7.27 * Krypborvarde 1 0.1 0.1 530 [framat 2 Hz. Se P2.4.15).
Detta startar omriktaren.

Krypbdérvarde 2. (Standard
P2.2.7.28 * Krypbdrvarde 2 0.1 0.1 531 |framat 2 Hz. Se P2.4.16).
Detta startar omriktaren.

Aterstall axelvarv och -vinkel

* 4 . . .
P2.2.7.29 Aterstall pulsgivarraknare 0.1 0.1 1090 (se 6-3).
P2.2.7.30 * Nodstopp 0.1 0.2 1213 |L&g signal aktiverar Nod.
Se avsnitt 8.2 Master-slav-
P2.2.7.31 * Master-slavlage 2 0.1 0.1 1092 |funktion lendast NXP] och

parametrarna P2.11.1-
P2.11.7.

Bekraftelse av ingangsbry- 01 0.2 1209 Lag signal genererar fel

*
P2.2.7.32 tare ) ) (F64).

cc = stanger kontakt
oc = oppnar kontakt

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF).
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6.4.4 UTSIGNALER

Tabell 62: Férdrojd digitalutgang 1 ([panel: M2-menyn -> G2.3.1)

Parameter i . Beskrivning

Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
8.9 Programmer-
0.1 E.10 0.1 486  |ingsprincipen "Ter-
minal till funktion”
[TTF). Kan inverte-
ras med ID1084
(endast NXP).

Signalval for digi-

*
P2.3.11 talutgang 1

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=Overhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Bakat

10 = Krypvarvt. valt
11 = Varvtal upp-
natt
12=Motorreglering
0 29 1 312 | aktiv

13 = Overvakn. av
frekv.gréns 1

14 = Overvakn. av
frekv.grans 2

15 = Moment dver-
vakn.gransv.

16 = Overvakning
av borv.grans

17 = Extern
bromsstyrning

18 = I/0-styrplats
akt.

19 =
Frekv.omr.temp.
overvakn.gransv.
20 = Borvarde
inverterat

21 = Ext. broms-
styrn. inverterad

Digitalutgang 1,

P2.3.1.2 funktion

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 154 APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

Tabell 62: Férdrojd digitalutgang 1 [panel: M2-menyn -> G2.3.1)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

22 =Term. fel eller
varn.

23 = Till/frén-styr-
ning

24 = Faltbuss DIN
1

25 = Faltbuss DIN
2

26 = Faltbuss DIN
3

Digitalutgang 1,
0 29 1 312 27 = Temp.varning

P2.3.1.2 funktion

Endast NXS-
omriktare:

28 = Temp.fel

Endast NXP-
omriktare:

29 = ID.Bit

Digitalutgang 1, 0.00 =Tillslags-
P2.3.1.3 tillslagsfordroj- 0.00 320.00 s 0.00 487  |fordrdjning,
ning anvands inte

Digitalutgang 1, 0.00 =Tillslags-
P2.3.1.4 | frénslagsfordroj- 0.00 320.00 s 0.00 488 |fordrdjning,
ning anvands inte

endast NXP-omriktare

Invertering for-

dréjd DO 0 1 0 1587 |0=nej

1=ja

P2.3.1.5

ID-nummer till
vanster om punk-
ten och bitnummer
till hoger.

P2.3.1.6 ID Bit DO1 0.0 200.15 0.0 1217

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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Tabell 63: Férdrojd digitalutgang 2 [panel: M2-menyn -> G2.3.2)

Parameter Beskrivning
Tilldmpad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
. L 8.9 Programmer-
P2.3.2.1 S"-"Pjgfl;ﬁr ‘;'9" 0.1 E.10 0.1 489 |ingsprincipen "Ter-
gang minal till funktion”
(TTF). Kan inverte-
ras med ID1084
(endast NXP)
P2399 D|g|talutgang 2, 0 29 0 490 Se P2.3.1.2
funktion
Digitalutgang 2, 0.00 = Tillslags-
P2.3.2.3 tillslagsfordroj- 0.00 320.00 0.00 491  |fordrgjning,
ning anvands inte
Digitalutgang 2, 0.00 =Tillslags-
P2.3.2.4 | frénslagsférdroj- 0.00 320.00 0.00 492 |fordréjning,
ning anvands inte
endast NXP-omriktare
Invertering for- o
P2.3.2.5 drojd DO 0 1 0 1588 (11 =nej
= Ja
ID-nummer till
P2.3.2.6 D Bit DO 0.0 200.15 0.0 1385 |Vansterom punk-
ten och bitnummer
till hoger.
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Tabell 64: Digitalutsignaler [Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Parameter Forvalt Beskrivning
P2.3.3.1* Driftklar 0.1 A1 432 | Driftklar
P2.3.3.2* Drift 0.1 B.1 433 |Idrift
pP2.3.3.3* Fel- 0.1 B.2 434 |Omriktare i fellage
P2.3.3.4* Inverterat fel 0.1 0.1 435 |Omriktare ej i fellage
P2.3.3.5* Varning 0.1 0.1 436 | Aktivvarning
P2.3.3.6* Externt fel 0.1 0.1 437  |Externt fel aktivt
P2.3.3.7* Bérvardesfel/-varning 0.1 0.1 438 |4 mA-fel eller -varning aktivt
= . Overtemperatur i omriktaren
P2.3.3.8* Overtemperaturvarning 0.1 0.1 439 aktiv
P2.3.3.9* Bakat 0.1 0.1 440  |Utfrekvens <0 Hz
P2.3.3.10 * Obegard riktning 0.1 0.1 441 | Faktiskriktning <> begard
riktning
P2.3.3.11 * Varvtal uppnatt 0.1 0.1 442 Borvarde = Utfrekvens
Kommando for krypvarvtal
*
P23.312 Krypvarvtal 01 01 443 eller forinstallt varvtal aktivt
P2.3.3.13 * I/0-styrplats 0.1 0.1 444 |1/0-styrning aktiv
P2.3.3.14 * Extern bromsstyrning 0.1 0.1 445 | Se ID 445 och 446 i avsnitt 8
Parameterbeskrivningar.
P23315 * Extern. bromsstyrning, 01 01 Lhb
inverterad
P233.16 * Overvaknlng"av utfrekvens- 01 01 447 Se ID315 i a!vsmtt 8 Parame-
grans 1 terbeskrivningar.
P233.17 * Overvaknlng“av utfrekvens- 01 01 448 Se ID3A§ i aysnltt 8 Parame-
grans 2 terbeskrivningar.
P2373.18 * Overvakning av borvardes- 01 01 449 Se ID35Q i a!vsmtt 8 Parame-
grans terbeskrivningar.
) Overvakning av omriktar-
P233.19 * Overvakning av tempera- 01 01 450 temperatur. Se ID354 i '
turgrans avsnitt 8 Parameterbeskriv-
ningar.
P2 3320 * Overvaknlng“av moment- 01 01 451 Se IDGAS i a!vsnltt 8 Parame-
grans terbeskrivningar.
P2.3.3.21 * | Termistorfel eller -varning 0.1 0.1 452
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Tabell 64: Digitalutsignaler [Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Kun .

Index Parameter Min Forvalt d id Beskrivning

P2 3399 * Overvaknlng.sgroans for ana- 01 01 463 Se |D35§ i a!vsnltt 8 Parame-
logingang terbeskrivningar.

P2 3393 * Aktivering a\t/or?otorregula— 01 01 454
P2.3.3.24 * Faltbuss DIN 1 0.1 0.1 455 | Se faltbusshandboken
P2.3.3.25 * Faltbuss DIN 2 0.1 0.1 456 Se faltbusshandboken
P2.3.3.26 * Faltbuss DIN 3 0.1 0.1 457 | Se faltbusshandboken
P2.3.3.27 * Faltbuss DIN 4 0.1 0.1 169 | Se faltbusshandboken
P2.3.3.28 * Faltbuss DIN 5 0.1 0.1 170 Se faltbusshandboken
endast NXP-omriktare
P2.3.3.29 * DC-klar puls 0.1 0.1 1218 |DC uppladdningskrets
P2.3.3.30 * Saker inaktivering aktiv 0.1 0.1 756

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.

f VAR FORSIKTIG!
Se ABSOLUT till att inte ansluta tva funktioner till samma utgang for att undvika
funktionskonflikter och for att sakerstalla problemfri drift.
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Tabell 65: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4)

Parameter i 0 . Beskrivning
0 = Ingen dvervak-
ning
- . 1 = Overvakning av
P2.3.4.1 Overvaknlng av 0 3 0 315 | undre grans
utfrekvensgrans 1 2 = Bvervaknin
gav
ovre grans
3 = Bromstills-
lagsstyrning
P23.42 | Otrekvensgrans - q00 | 32000 | g 0.00 316
1; overvakat varde
0 = Ingen overvak-
ning
1 = Overvakning av
. . undre grans
P2.3.4.3 Overvakning av 0 4 0 346 |2 =0vervakning av
utfrekvensgrans 2 . .
ovre grans
3 = Bromsfrans-
lagsstyrning
4 =Till-/franslags-
styrning av broms
P23.4.4 | Otrekvensgrans g 00§ 32000 | g 0.00 347
2; overvakat varde
0 = Ingen dvervak-
ning
- . 1 = Overvakning av
P2.3.4.5 Overvaknlng av 0 3 0 348 undre grans
momentgrans 2 = Overvakning av
9
ovre grans
3 = Bromsfrans-
lagsstyrning
Overvakning av Absoluta varden
P2.3.4.6 momentgrans- -300.0 300.0 % 100.0 349  |anvands for
varde bromsstyrning.
Overvakning av O.= Ingen bvervak-
P2.3.4.7 . i 0 2 0 350 ning
borvardesgrans 1= Nedre ars
grans
2 = Ovre grans
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Tabell 65: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4)

Parameter Beskrivning
Overvakning av .
. % 0,0 = Min frekvens
P2.3.4.8 borvar@esgrans— 0.0 100.0 % 0.0 351 100,0 = Maxfrek-
varde
vens
Extern broms- Frén bromsfrans-
P2.3.4.9 | frénslagsférdroj- 0.0 100.0 s 0.5 352 |lagsgrénser.
ning
Extern bromstills- Fran driftorder.
P2.3.4.10 lagsfordrdinin 0.0 100.0 s 1.5 353  |Anvénd langre tid
g Ining 4n P2.1.4.
5 Kni 0 = Ingen dvervak-
P23.4.11 |, verva t”'”g.‘f“" 0 2 0 354 | ning
emperaturgrans 1 = Nedre gréns
2 = Ovre grans
P2.3.4.12 | Temperaturdver- | 44 100 °C 40 355
vakat varde
0 = Anvands inte
P23.4.13 | Analog bvervak- 0 4 0 356 |1 =A
ningssignal 2=AI2
3=AI3
4=Al4
Undre grans for DO av-grans. Se
P2.3.4.14 | analog 6vervak- 0.00 100.00 % 10.00 357 |P2.3.3.22.
ning
Ovre grans for DO av-grans. Se
P2.3.4.15 | analog 6vervak- 0.00 100.00 % 90.00 358 [P2.3.3.22.
ning
endast NXP-omriktare
Bromsen ar stangd
Strémgrans for och halls stangd
P2.3.4.16 bromstill-/frén- 0 2xIH A 0 1085 |om strommen
slag underskrider detta
varde.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 160 APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

Tabell 66: Analogutgang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.5)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Tillampad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
0.1 E.10 A1 464 |8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

Signalval for ana-

*
P2.3.5.1 logutgang 1

0 = Anvands ej (20
mA/10 V)

1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)

2 = Frekv.referens
(0-fmax)

3 = Motorvarvtal
(0O-motorns mark-
varvtal

4 = Motorstrom (0-
InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor)

0 15 1 307 7=Motorspanning
(0-UnMotor)

8 = DC-spanning
(0-1000V)

9=Al

10=AlI2

11 = Utgangsfrekv.
(fmin = fmax)

12 = Motormoment
(-2...+2xTNmot)

13 = Motoreffekt
(-2...+2xTNmot)

14 = PT100-tem-
peratur

15 = FB-analogut-
géng Process-
Data4 (NXS)

Funktion for ana-

P2.3.5.2 logutgang 1

Filtertid for analo- 0 = Inget filter

P2.3.5.3 o 0.00 100.00 s 1.00 308
gutgang 1

Invertering av

P2.3.5.4 A
analogutgang 1

0 1 0 309 0=Ej inverterad
1 =inverterat

Analogutgang 1,

P2.3.5.5 .
minimum

0 1 0 310 |0=0mA(0V)
1=4mA(2V)
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Tabell 66: Analogutgang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.5)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
p2.3.56 |°Kalningavanalo- | g 1000 % 100 311
gutgang 1
Analogutgang 1,
P2.3.5.7 -100.00 | 100.00 % 0.00 375
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.

Tabell 67: Analogutgang 2 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.6)

Parameter i 0 . Beskrivning
Tilldmpad TTF-
programmering-
Signalval f6r ana- smetod. Se avsnitt
P2.3.6.1* g o 0.1 E.10 0.1 471 8.9 Programmer-
logutgang 2 . 7 "
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).
p2.3.62 | Funktion forana- 0 5 A iy |SeP2352
logutgang 2
P23.6.3 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 S 100 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2.3.6.4 | Inverteringav 0 1 0 474 | 0=Ejinverterad
analogutgang 2 1 =inverterat
p23.65 | Analogutgang2, | g 1 0 475 |0=0mA(0V)
minimum 1=4mA(2V)
p23.6.6 |°Kalningavanalo- |, 1000 % 100 476
gutgang 2
P23.67 | Analgutaang 2, I 10609 | 100.00 % 0.00 477
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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Tabell 68: Analogutgang 3 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.7)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Tilldmpad TTF-
programmering-
Sianalval fér ana- smetod. Se avsnitt
P2.3.7.1* g o 0.1 E.10 0.1 478 |8.9 Programmer-
logutgang 3 ; T N
ingsprincipen "Ter-
minal till funktion”
(TTF] .
P2379 Funktion fb’r ana- 0 15 5 479 Se P2.3.5.2
logutgang 3
P23.73 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 s 1.00 480 0 = Inget filter
gutgang 3
pp.3.74 | Inverteringav 0 1 0 481 | 0=Ejinverterad
analogutgang 3 1 =inverterat
p23.75 | Analogutgang3, | g 1 0 482 [0=0mA(0V)
minimum 1=4mA(2V)
p23.7.6 |°Kalningavanale- |, 1000 % 100 483
gutgang 3
pp.3.77 | Analegutgang3. | 44609 | 100.00 % 0.00 484
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING VACON - 163

6.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 69: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

0 = Linjar
100 = Full acc/ret
okn./minskn.tider

P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500

0 = Linjar
100 = Full acc/ret
okn./minskn.tider

P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501

Bestammer hur
lang tid det tar for
P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 10.0 502 utfrekvensen att
oka fran noll till
maxfrekvensen.

Bestammer hur
lang tid det tar for
P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 10.0 503 utfrekvensen att
minska fr&n max-
frekvensen till noll.

0 = Forhindrad

1 = Anvands i drift
2 = Extern brom-
P2.4.5* Bromschopper 0 4 0 504 schopper

3 =Anvands i
stoppléage/drift

4 = Anvands i drift
(ingen testning)

0=Ramp

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 =Villkorad fly-
gande start

0 = Utrullning
1=Ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp
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Tabell 69: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Parameter

Beskrivning

Definierar strom-
men som matas till

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7xIH 507
motorn under DC-
bromsning.
S 0 =DC-broms ej i
po.4g | DC-bromstidvid | q44 | 49000 s 0.00 508 |anvandning vid
stopp
stopp
Frekvens for att Den utfrekvens vid
p2.4.10 |StartaDE-broms-| o5 4 100 | g 1.50 515 |Vitken likstroms-
ning under ramp- bromsning tillam-
stopp pas.
- 0=DC-broms ¢j i
P2.411 Broms“gg'd start, | 900 | 60000 | s 0.00 516 |anvandning vid
start
P2.4.12 Flodesbroms 0 1 0 520 0 = normaltid
0=P3
. Anger strémnivan
p2.4.13 | lodesbroms- 0.00 IL A IH 519  |for flodesbroms-
strom .
ning.
endast NXP-omriktare
P2.4.14 | Likstromsbroms- 0 IL A 0,1 x IH 1080
strom vid stopp
P2.4.15 Krypborvarde 1 -320.00 | 320.00 Hz 2.00 1239
P2.4.16 Krypborvarde 2 -320.00 | 320.00 Hz 653.36 1240
P2.4.17 Krypramp 0.1 3200.0 s 1.0 1257
po.4.18 | Nodstopp.stopp- | g 1 0 1276 | 0= Utrullning
satt
1=Ramp
Andring &r endast
P2.4.19 Styralternativ 0 65536 0 1084 |aktiverad i stopp-

lage.
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Tabell 69: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Parameter i . Beskrivning

Parameter for
andring av modu-
latortyp.

P2.4.20 Modulatortyp 0 1 0 1516
0 = ASIC-modula-

tor
1 = Mjukvarumo-
dulator 1

Denna funktion
anvands for att
kringga den andra
hornans S-ramp
(d.v.s. for att und-
vika onddig hastig-
hetsokning andras
den bld linjen i
Ramp; hoppa 6ver Bild 90 Ramp;

S2 0 ! 0 1900 hoppa éver S2) nar
borvardet andras
innan den slutliga
hastigheten har
uppnétts. Aven S4
kringgds nar bor-
vardet 0kas medan
hastigheten ram-
pas ned.

P2.4.21

* = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.
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6.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 70: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Parameter i . Beskrivning

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.1 vensintervall 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
pP2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518
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6.4.7 MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 71: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

0 = Frekvensstyr-
ning

1 = Varvtalsstyr-

ning

2 = Momentstyr-

P2.6.1 Reglermetod 0 2/4 0 600 |™MN9

NXP:

3 =Closed loop-
varvtalsregl.

4 = Closed loop-
momentstyrn.

0 = Anvands inte
P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Automatisk
momentmaximer-

ing

0 =Linjar

I 1 = Kvadratisk
P2.6.3 Valav U/f-forhal- 0 3 0 108 2 = Programmer-

lande bar

3=Linjart med fl6-
desoptimering

Faltforsvagnings-
punkten ar den
utfrekvens vid vil-
8.00 320.00 Hz 50.00 602 |ken utspanningen
nar faltforsvag-
ningspunktsspan-
ningen.

Faltforsvagnings-

P2.6.4 punkt

Spanningen vid
faltforsvagnings-
10.00 200.00 % 100.00 603 |punkteniprocent
av motorns marks-
panning.

Spanning vid falt-

P2.6.5 forsvagningspunkt

Om vardet pa
P2.6.3 &r program-
U/f-kurva mitt-

P2.6.6 000 | P26.4 Hz 50.00 g04 |merbartanger
punktsfrekvens parametern kur-
vans mittpunkts-

frekvens.
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Tabell 71: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

P2.6.7

U/f-kurva mitt-
punktsspanning

0.00

100.00

%

Om vardet pd
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.

100.00 605

P2.6.8

Utgangsspanning
vid nollfrekvens

0.00

40.00

%

Den har parame-
tern anger noll-
frekvensspan-
ningen for U/f-kur-
van. Standardvar-
det ar olika for
olika omriktarstor-
lekar.

Varierar 606

P2.6.9

Kopplingsfrekvens

Varierar

kHz

Om du dkar kopp-
lingsfrekvensen
minskar frekven-
somriktarens
kapacitet. Nar du
vill minska kapaci-
tiva strommarna i
en lang motorka-
bel rekommende-
rar vi att du anvan-
der en &g kopp-
lingsfrekvens. Om
du vill minska
motorljudet anvan-
der du en hog
kopplingsfrekvens.

Varierar 601

P2.6.10

Overspanningsre-
gulator

0 = Anvands inte

1 = Anvands (ingen
rampning)

2 = Anvands
(rampning])

1 607

P2.6.11

Underspannings-
regulator

0 = Anvands inte

1 = Anvénds (ingen
rampning)

2 = Anvands
(rampning])

1 608

P2.6.12

Motorstyrnings-
lage 2

9 591 Se P2.6.1

P2.6.13

Varvtalsregulator,
P-forstarkning
(open loop)

32767

3000 637

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

VACON - 169

Tabell 71: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

Beskrivning

Varvtalsregulator,

P2.6.14 I-forstarkning 0 32767 300 638
(open loop)
Funktionen for
load drooping gor
att hastigheten
sanks beroende pd
P2.6.15 | Load drooping 0.00 | 10000 | % 0.00 g20 |\asten. Lastbe-
roende definieras
som procent av
nominellt varvtal
vid nominell belas-
tning.
0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning
NXP:
P2.6.16 Identifiering 0 1/4 0 631
2 = |dentifiering
med korning
3 =1D-korning
med pulsgivare
(PMSM)
4 =|dent. alla
endast NXP-omriktare
p2.6.17 | Aterstartsfordrol- 4 g 100 | 40000 | s | varierar 1424 | OL-fordrojning for
ning utrullningsstopp.
P2 6.18 Lastber..varvtals- 0 32000 ms 0 656 For Qynamlska
tid andringar.
Negativ frekvens- Alternativ grans
P2.6.19 g Fins -327.67 | P2.6.20 Hz -327.67 1286 |for negativ rikt-
9 ning.
po.6.20 | Fositivirekvens- | oy 019 | 32767 | Hz | 327.67 1285 |Alternativgrans
grans for positiv riktning.
Generatorns Den genererande
P2.6.21 - 0.0 300.0 % 300.0 1288 [sidans maximala
momentgrans -
momentgrans.
Motormoment- Motorsidans maxi-
P2.6.22 gréns 0.0 300.0 % 300.0 1287 [mala moment-

grans.

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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OBS!

Beroende pa applikationens version kan parameterkoden vara 2.6.17.xx i stéllet for
2.6.23.xx
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Tabell 72: NXS-omriktare: Closed Loop-parametrar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2 6,171 Magnet|§er|ngs- 0.00 2% IH A 0.00 612 Qm noll berdknas
strom internt.
P2.6.17.2 Va”’talsgegle””g 1 1000 30 613
Negativt varde till-
Varvtalsregler- ampar 1 ms exakt-
P2.6.17.3 ing, I-tid -3200.0 | 3200.0 ms 100.0 614 het i stallet for 0.1
ms.
Accelerations-
P2.6.17.5 . 0.00 300.00 s 0.00 626
kompensation
p2.6.17.6 | Efterstapnings- 0 500 % 75 619
Justering
P2.6.17.7 | Magnetiserings- |, o, IL A 0.00 627
strom vid start
p2.6.178 | Magnetiserings- 0 32000 ms 0 628
tid vid start
pp.6.179 |Stillestandstidvid | g 32000 | ms 100 615
start
P2.6.17.10 |Stillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1=Momentminne
P2.6.17.11 | Moment vid start 0 3 0 621 2 = Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
Moment vid start
P2.6.17.12 FRAMAT -300.0 300.0 s 0.0 633
Moment vid start
P2.6.17.13 BACK -300.0 300.0 s 0.0 634
P2.6.17.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
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Tabell 72: NXS-omriktare: Closed Loop-parametrar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Parameter i . Beskrivning

Forstarkning for
stromregulatorn.
Den har regulatorn
ar endast aktivi
Stromreglering, |5 55| 100,00 % 40.00 g17 |Closed loop och
P-forstarkning avancerad open
loop. Den genere-
rar borvardet for
spanningsvektorn
till modulatorn.

P2.6.17.17
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Tabell 73: NXP-omriktare: Closed Loop-parametrar (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2 6.23.1 Magnet|§er|ngs- 0.00 2% IH A 0.00 612 Qm noll berdknas
strom internt.
P2.6.23.2 Va”’talsgegle””g 1 1000 30 613
Negativt varde till-
Varvtalsregler- ampar 1 ms exakt-
P2.6.23.3 ing, I-tid -32000 3200.0 ms 100.0 614 het i stallet for 0.1
ms.
Accelerations-
P2.6.23.5 . 0.00 300.00 s 0.00 626
kompensation
P2.6.23.6 | Efterstapnings- 0 500 % 75 619
Justering
P2.6.23.7 | Magnetiserings- 0 IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.23g | Magnetiserings- 0 60000 ms 0 628
tid vid start
P2.6.239 |Stillestandstidvid | g 32000 | ms 100 615
start
P2.6.23.10 |tillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1=Momentminne
P2.6.23.11 | Moment vid start 0 3 0 621 2 = Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
Moment vid start
P2.6.23.12 FRAMAT -300.0 300.0 s 0.0 633
Moment vid start
P2.6.23.13 BACK -300.0 300.0 s 0.0 634
P2.6.23.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
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Tabell 73: NXP-omriktare: Closed Loop-parametrar (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Forstarkning for
stromregulatorn.
Den har regulatorn
ar endast aktivi
P2.6.23.17 | Stromreglering, | 4 05 | 356 g % 40.00 g17 |closedloop och
P-forstarkning avancerad open
loop. Den genere-
rar borvardet for
spanningsvektorn
till modulatorn.
Stromregulatorns
. . integrerade tids-
P2.6.23.18 Stromstyrtid 0.0 3200.0 ms 1.5 657 konstant (0-1 000)
=0-100,0 ms.
Generatorns Den genererande
P2.6.23.19 . 0.0 300.0 % 300.0 1290 |sidans maximala
effektgrans -
effektgrans.
P2.6.23.20 |Motoreffektgrans | 0.0 300.0 % 300.0 1289 |Motorsidans maxi-
mala effektgrans.
P2.6.23.21 |Negativmoment- | o4 | 3509 % 300.0 645
grans
P2.6.23.22 | Positivmoment- |54 1 3509 % 300.0 646
grans
P2.6.23.23 | F\0destranslags- |, 32000 s 0 1402 |1 = Al
fordrojning
P2.6.23.24 | Flode i stopplage 0.0 150.00 % 100.00 1401
P2.6.23.25 SPC f1-punkt 0.00 320.00 Hz 0.00 1301
P2.6.23.26 SPC f0-punkt 0.00 320.0 Hz 0.00 1300
P2.6.23.27 SPC Kp f0 0 1000 % 100 1299
P2.6.23.28 SPC Kp FWP 0 1000 % 100 1298
P2.6.23.29 | SPC-moment, 0.0 400.0 % 0.0 1296
minimum
P2.6.2330 | °PC-moment, 0 1000 % 100 1295
minimum Kp
P2.6.23.31 SPC Kp TK- 0 1000 ms 0 1297
moment
P2.6.23.32 | Flodeshorvarde 0.0 500.0 % 100.0 1250
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Tabell 73: NXP-omriktare: Closed Loop-parametrar (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Parameter Beskrivning
P2.6.23.33 Vamalﬁ:f”'“er' 0 1000 ms 0 1311
Om sinusfilter
P2.6.23.34 | Medulering- 0 150 % 100 g55 |2nvands ska detta
sgrans varde stallas in pa
96 %.
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Tabell 74: NXP-omriktare: PMS-motorstyrningsparametrar (Manéverpanelen: M2-menyn ->
G2.6.24)

Parameter i . Beskrivning

P2.6.24.1 Motortyp 0 1 0 650 0 = Asynkronmotor
1 = PMS-motor

Lagord for pulsgi-
P2 6.24.2 PMS—mo_tqraxelns 0 65535 0 649 |varens (endat) vin-
position kel motsvarande

axel 0-positionen.

P2.6.24.3 | Startvinkel-ID har 0 10 0 1691
andrats

Stromniva for axel-
. vinkelns identifier-
P2.6.24.4 | Startvinkel-ID- 0.0 150.0 % 0.0 1756 |ing 1 000 = 100,0 %
strom .
av motormark-
strommen.

Polaritetspuls-
strom for axelvin-
kelns identifiering
1000 =100,0 % av
Polariteﬂtspuls— 10 200.0 % 10 1566 motormarkstrém-
strém men (0 = standar-
der anvands, nega-
tivt varde inaktive-
rar polaritetspul-
ser).

P2.6.24.5

Likstromsniva
under startpositio-
P2.6.24.6 I/f-strém 0.0 150.0 % 50.0 1693 |neringen, 0-100,0
% av markstrom,
PMSM.

Andra hérnans
frekvens (blandad
strém-/spannings-
P2.6.24.7 | /f-styrningsgrans 0.0 300.0 % 10.0 1790 [l&gesfrekvens) (0-
1000) = 0-100 %
av Motormark-
frekv.

P2.6.24.8 | Flodesstrom Kp 0 32000 500 651

P2.6.24.9 | Flodesstrom, tid 0.0 100.0 ms 5.0 652

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING VACON - 177

Tabell 75: NXS-omriktare: Identifieringsparametrar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.25)

Parameter i 0 . Beskrivning

P2.6.18.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 % 0.0 1250 |NCDrive-hastig-
hetsjustering.

NCDrive-momen-

P2.6.18.2 Momentsteg -100.0 300.0 % 0.0 1253 . .
tjustering.
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Tabell 76: NXP-omriktare: Identifieringsparametrar [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.25)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.6.25.1 Flode 10 % 0.0 250.0 % 10.0 1355
P2.6.25.2 Flode 20 % 0.0 250.0 % 20.0 1356
P2.6.25.3 Flode 30 % 0.0 250.0 % 30.0 1357
P2.6.25.4 Flode 40 % 0.0 250.0 % 40.0 1358
P2.6.25.5 Flode 50 % 0.0 250.0 % 50.0 1359
P2.6.25.6 Flode 60 % 0.0 250.0 % 60.0 1360
P2.6.25.7 Flode 70 % 0.0 250.0 % 70.0 1361
P2.6.25.8 Flode 80 % 0.0 250.0 % 80.0 1362
P2.6.25.9 Flode 90 % 0.0 250.0 % 90.0 1363
P2.6.25.10 Flode 100 % 0.0 250.0 % 100.0 1364
P2.6.25.11 Flode 110 % 0.0 250.0 % 110.0 1365
P2.6.25.12 Flode 120 % 0.0 250.0 % 120.0 1366
P2.6.25.13 Flode 130 % 0.0 250.0 % 130.0 1367
P2.6.25.14 Flode 140 % 0.0 250.0 % 140.0 1368
P2.6.25.15 Flode 150 % 0.0 250.0 % 150.0 1369
Anvands for
P2.6.25.16 | Rs-spanningsfall 0 30000 Varierar 662 |momentberakning
i Open Loop.
Ir-tillagg, noll- .
P2.6.25.17 L 0 30000 Varierar 664
punktsspanning
P2.6.25.18 | Itillagg. gene- 1 30000 Varierar 665
ratorskala
P2.6.25.19 | r-tilldgg, motor- | 30000 Varierar 667
skala
- Motorinducerad
P2.6.25.20 MOtOFBn.EnM'SF’a”' 0.00 | 320.00 % 90.0 674 | motspénning 10
"9 000 = 100,00 %.
Lackinduktanspan-
ningsfall med
P2.6.25.21 | Ls-spanningsfall 0 3000 512 673 | markstrém och
motorfrekvens.
Enhet: 256=10 %.
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Tabell 76: NXP-omriktare: Identifieringsparametrar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.25)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

P2.6.25.22 lu-offset -32000 | 32000 10000 668

P2.6.25.23 Iv-offset -32000 | 32000 0 669

P2.6.25.24 lw-offset -32000 | 32000 0 670

P2.6.25.25 | Varvtalssteg -50.0 50.0 % 0.0 1250 |NCDrive-hastig-
hetsjustering.

P2.6.25.26 | Momentsteg 1000 | 100.0 % 0.0 1253 |NCDrive-momen-
tjustering.
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Tabell 77: Stabilatorer

Parameter Beskrivning
Forstarkningen for
Momentstabilise- momentstabilisa-
P2.6.26.1 | omeme@nise 0 1000 100 1412 [torn &r en regle-
rarférstarkning L
rfunktion i laget
Oppen loop.
Tidskonstant for
Momentstabilise- momentstabilisa-
P2.6.26.2 Orarzé;an.nse 0 1000 900 1413 |torns ddmpning
pring Anvénd varde 980
for PMSM.
Forstarkningen av
momentstabilisa-
Momentstabilise- torn vid faltfors-
P2.6.26.3 rarférstarkning 0 1000 50 1414 |vagningspunkten
FWP ar en reglerfunk-
tion i laget Oppen
loop.
Definierar hur
Momentstabilise- mycket moment-
P2.6.26.4 rare, gransfor- 0 20.00 % 3.00 1720 |stabilisatorn kan
hallande paverka utfrekven-
sen.
Flodescirkelns Forstarkning for
P2.6.26.5 stabiliserarfor- 0 32767 10000 1550 |[flédescirkelns sta-
starkning biliserare.
Flsdesstabilise- Filterkoefficient
P2.6.26.6 | " OOCSSIADIISE 0 32700 900 1551  [for id-strémstabili-
rarens TK
serare.
P2.6.26.7 | Fl0desstabilise- 1, 32000 500 1797 |Fl0desstabilisera-
rarforstarkning rens forstarkning.
Flodesstabilisera-
Flodesstabilise- rens filterkoeffi-
P2.6.26.8 rarkoefficient -30000 32766 64 1796 cient, 32767 ar lika
med 1 ms.
— - Spanningsstabili-
P2.6.26.9 |>Panningsstabili 0 100.0 % 10.0 1738 [serarens férstark-
serarforstarkning )
ning.
— - Spanningsstabili-
P2.6.26.10 | °Panningsstabil 0 1000 900 1552 |serarens damp-
serarens TK . :
ningshastighet.
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Tabell 77: Stabilatorer

Parameter i . Beskrivning

Grans for moment-

P2.6.26.11 Spannlngss.,.tablll- 0 32000 Hy 1.50 1553 statzlllserarens
serargrans utgang [Hz] =
Varde/frekv.skala.
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6.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7
Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

hallande

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. 0 gare frekv.
paz | ReFlonpad mA 1 g 5 0 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp72 | 4mADONErdes- 4 g0 | oy | 1 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P27 4 Oyerv?knlng av 0 3 3 730 2.4.7
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
Reaktion pa _ ,
P2.7.5 | underspannings- | O 1 0 727 |02 Fellagrati
historiken
fel .
Fel ej sparat
pa.7.6 | Overyakningav 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Ter.rmskt skydd 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
for motorn genom utrullning
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motornskylfaktor | g0 4500 | g 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- ) 150 % 100 708
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 |Fastldsningsskydd 0 3 0 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 P2.1.2 A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsirek-1 -y 5 po 1o | g 25.0 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
Belastning for
P2.7.18 | faltforsvagnings- 10.0 150.0 % 50.0 714
omrade
p2.7.19 | Nollfrekvensbe- 5.0 150.0 % 10.0 715
lastning
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reaki 3 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 7 99 Reaktion pa falt- 0 3 9 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning
0 = Anvands inte
1=Kanal 1
2 =Kanal 1 och 2
P2.7.24 TKort1-antal 0 5 0 739 3= Kanal 1, 2 och
3
4 =Kanal 2 och 3
5=Kanal 3
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.25 TKort-fel- resp. 0 3 0 740 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
Ange har den
P2.7.26 |TKortl-varn.grins | -30.0 | 200.0 oC 120.0 741 [9rans som tempe-
raturvarningen ska
aktiveras vid.
Ange har den
) “ ) o grans som tempe-
P2.7.27 TKort1-felgrans 30.0 200.0 C 130.0 742 raturfelet (F65) ska
aktiveras vid.

endast NXP-omriktare

1 =Varning
Funktion vid 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.28 bromsfel 1 3 1 1316 247
3 =Fel, stopp

genom utrullning

Broms felférdroj-

P2.7.29 . 0.00 | 320.00 s 0.20 1317
ning

0 = Ingen reaktion
1 =Varning

P2.7.30 Systembussfel 3 3 3 1082 |2 =Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning

pp7.31 | Systembussiel- 145 1 4009 s 3.00 1352

fordrojning
p2.7.32 | ftningsfelitrd-—| g g9 7.00 s 2.00 751

rojning
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning

0 = Ingen reaktion
P2.7.33 Varvtalsfellage 0 2 0 752 1 =Varning

2 = Fel, stopp
genom utrullning

Varvtalsfel, max-

0,
<killnad 0 100 %o 5 753

P2.7.34

Varvtalsfelfordroj-

. 0.00 100.0 s 0.50 754
ning

P2.7.35

. . . 1 =Varning, stopp
p2.7.36 | Sdkert ”‘l?kt've' 0 2 1 755 | genom utrullning
ringsiage 2 = Fel, stopp
genom utrullning

NXP- och NXS-omriktare

Om ett sekundart
temperaturkort ar
installerat i frek-
vensomriktaren
kan du har valja
antalet sensorer i
bruk. Se aven
handboken till
Vacon I/0-kort.

0 = Anvands inte

1=Kanal1

2 =Kanal 1 och 2
3 =Kanal 1, 2 och
P2.7.37 TKort2-antal 0 5 0 743 3

4 =Kanal2och 3
5=Kanal 3

OBS!

Om det valda var-
det dverstiger det
faktiska antalet
sensorer i bruk
visar displayen
200 °C.Om
ingéngen &r kort-
sluten visas var-
det -30 °C.
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning

Ange har den
grans som tempe-

P2.7.38 |TKort2-varn.grans | -30.0 200.0 °C 120 745 .
raturvarningen ska
aktiveras vid.
Ange har den
P2.7.39 | TKort2-felgrans | -30.0 | 200.0 oC 130 746 [9rans som tempe-

raturfelet (F45) ska
aktiveras vid.
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6.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 79: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i . Beskrivning

Vantetid innan den
P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717  |forsta aterstall-
ningen sker.

Om felet ar kvar
nar forsokstiden

P2.8.2 Forsokstid 0.00 60.00 s 30.00 718 o 3 .
gar ut loser omrik-
tarskyddet ut.
Valet av startfunk-
tion for automatisk
aterstallning.

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719

0 =Ramp
1 = Flygande start
2 = Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
l6sning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738
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6.4.10  FALTBUSSPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.9)

Tabell 80: Faltbussparametrar

Parameter Beskrivning
p2g.1 |Minskalaforfalt- 4500 | 32000 | Mz 0.00 850
buss
pog.2 |Maxskalaforfalt- 1 g 40 | 35000 | He 0.00 851
buss
Data som skickas
till faltbussen med
parameterns eller
monitorns ID. Data
skalanpassas till
Faltbussprocess- osignerat 16-
P2.9.3 data ut 1 val 0 10000 ! 852 bitarsformat enligt
formatet for mano-
verpanelen. 25,5
pa displayen over-
ensstammer t.ex.
med 255.
F5ltbussprocess- Valj processdata ut
P2.9.4 P 0 10000 2 853 | med paramater-
data ut 2 val gt
F5Lthussprocess- Valj processdata ut
P2.9.5 P 0 10000 45 854 | med paramater-
data ut 3 val id:t
F5lthussprocess- Valj processdata ut
P2.9.6 P 0 10000 4 855 | med paramater-
data ut 4 val id:t
F5ltbussprocess- Valj processdata ut
P2.9.7 P 0 10000 5 856 | med paramater-
data ut 5 val gt
F5lthussprocess- Valj processdata ut
P2.9.8 P 0 10000 6 857 | med paramater-
data ut 6 val id:t
F5lthussprocess- Valj processdata ut
P2.9.9 P 0 10000 7 858 | med paramater-
data ut 7 val id:t
F5lthussprocess- Valj processdata ut
P2.9.10 P 0 10000 37 859 |med paramater-
data ut 8 val 4ot

Endast NXP-omriktare (standardvarden kan inte redigeras i NXS)
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Tabell 80: Filtbussparametrar

Parameter

Beskrivning

P2.9.11

Faltbussprocess-
datain 1 val

10000

1140

876

Ravarde pé pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-
mat.

Valj reglerade data
med parameter-
ID-def: FB-
momentborvarde.

P2.9.12

Faltbussprocess-
data in 2 val

10000

46

877

Révarde pa pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-
mat.

Valj reglerade data
med parameter-
ID-def: FB-grans-
skalning.

P2.9.13

Faltbussprocess-
data in 3 val

10000

47

878

Ravarde pé pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-
mat.

Valj reglerade data
med parameter-
ID-def: FB-juste-
ringsborvarde.

P2.9.14

Faltbussprocess-
datain 4 val

10000

48

879

Révarde pa pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-
mat.

Valj reglerade data
med parameter-
ID-def: FB-analo-

gutgang.

P2.9.15

Faltbussprocess-
data in 5 val

10000

880

Ravarde pé pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-
mat.

Valj reglerade data
med parameter-
ID.

P2.9.16

Faltbussprocess-
data in 6 val

10000

881

Ravarde pé pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-
mat.

Valj reglerade data
med parameter-
ID.
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Tabell 80: Filtbussparametrar

Parameter

Beskrivning

Ravarde pé pro-
cessdata i ett 32-
bitars signerat for-

P2.9.17 Fangjfrf;o\faelss 10000 0 882 [mat.
Valj reglerade data
med parameter-
ID.
Ravarde pa pro-
cessdata i ett 32-

. bitars signerat for-
pp.9.1g | Faltbussprocess- 10000 0 883 [mat.
data in 8 val

Valj reglerade data
med parameter-
ID.
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6.4.11 MOMENTSTYRNINGSPARAMETRAR (MANOVERPANELEN: M2-MENYN -> G2.10)

Tabell 81: Momentstyrningsparametrar, G2.10

Parameter i . Beskrivning
Kombination av
P2.10.1 Momentgrans 0.0 300.0 % 300.0 609 |ID1288 och 1D1287,
det lagre anvands.
P-forstarkning vid Anvands endast i
P2.10.2 momentgrans- 0 32000 3000 610 |Open Loop-styr-
styrning ningslage.
[-forstarkning vid
P2.10.3 momentgrans- 0 32000 200 611
styrning
0 = Anvands inte
1=Al
2=AI2
3=AI3
4=Al4
5 = Al1 joystick
P2.10.4 M°E?.e”.t.' ‘(’fl a 0 8 0 641 |(-10..10V)
orvarde 6 = Al2 joystick
(-10...10V)
7 = Momentbor-
varde fran panel,
R3.5
8 = Faltbussmo-
mentborv.
Momentets bor-
varde som motsva-
rar referenssigna-
Momentbsrvirde lens hogsta varde.
P2.10.5 max -300.0 300.0 % 100 642 |Vérdet anvands
' som momentets
hogsta borvarde
for negativa och
positiva varden.
Momentets bor-
P2 10.6 Momentporvarde 23000 300.0 % 0.0 643 varde som motsva-
min. rar referenssigna-
lens lagsta varde.
M ¢ tal 0 = Maxfrekvens
P2.10.7 | omentvarvisiss 0 3 1 644 | 1 =Vald frekvens-
grans (OL) rof
2=Forvalt varvtal 7
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Tabell 81: Momentstyrningsparametrar, G2.10

Parameter

Beskrivning

P2.10.8

Minimifrekvens
for open loop-
momentstyrning

0.00

P2.1.2

Hz

3.00

636

Utfrekvensens
grans under vilken
omriktaren funge-
rar i frekvensstyr-
ningslaget.

P2.10.9

Momentregulator,
P-forstarkning

32000

150

639

Anger P-forstark-
ning for momen-
tregulatorn i laget
Oppen loop. P-for-
starkningsvardet
1,0 innebar en
andring pd 1 Hz i
utfrekvensen nar
momentavvikelsen
ar 1 % av motorns
moment.

P2.10.10

Momentregulator,
[-forstarkning

32000

640

Anger |-forstark-
ning for momen-
tregulatorn i laget
Oppen loop. |-for-
starkningsvardet
1,0 innebar att
integreringen nar
1,0 Hz p& 1 sekund
nar momentawvi-
kelsen ar 1 % av
motorns nominella
moment.

endast NXP-omriktare

P2.10.11

Momentvarvtals-
grans (CL)

1278

0 = CL varvtalsreg-
lering

1 = Pos/neg,
frekv.granser

2 = RampOut (-/+)
3 =Neg-
Frekv.grans-Ram-
pOut

4 = RampOut-Pos-
Frekv.grans

5 = RampOut-fons-
ter

6 = 0-RampOut

7 = RampOut-fons-
ter Pa/Av

P2.10.12

Momentborvarde
filtertid

32000

1244

P2.10.13

Fonster negativt

0.00

50.00

Hz

2.00

1305
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Tabell 81: Momentstyrningsparametrar, G2.10

Parameter i . Beskrivning

P2.10.14 Fonster positivt 0.00 50.00 Hz 2.00 1304
Fonster negativt

P2.10.15 av 0.00 P2.10.13 Hz 0.00 1307

P2.10.16 | Fonster positivt av 0.00 P2.10.14 Hz 0.00 1306
Varvtalsreglering,

P2.10.17 0.0 300.0 % 300.0 1382

utgangsgrans
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6.4.12  NXP-OMRIKTARE: MASTER-SLAVPARAMETRAR (MANOVERPANELEN: M2-
MENYN -> G2.11)

Tabell 82: Master-slavparametrar, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

0 = Separat omrik-
tare

1 = Masteromrik-
tare

2 = Slavomriktare

P2.11.1 Master-slavlage 0 2 0 1324

Slav, st.oppfunk— 0 9 9 1089 0= Utrulln!ng
tion 1 =Rampning
2 = Som master

P2.11.2

0=Al1

1=AI2

2=Al1+AI2

3 =Al1-Al2

4 = AlI2-Al1

5= Al1xAI2

6 = Al1 Joystick

7 = Al2 Joystick

8 = Panel

9 = Faltbuss

10 = Motorpoten-

tiometer

Vay varv.t.alsbor- 0 18 18 1081 11 = Al1, Al2 mini-
varde for slav mum

12 = Al1, Al2 maxi-

mum

13 = Maxfrekvens
14=A11/Al12-selek-

tion

15 = Pulsgivare 1

(c.1)

16 = Pulsgivare 2

(C.3)

17 = Masterbor-

varde

18 = Master Ramp

Out

P2.11.3
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Tabell 82: Master-slavparametrar, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Anvands inte

1=AI

2=AI2

3=AI3

4=Al4

Valj momentbor- 5= Al1 joystick
varde for slav 0 7 7 1083 6 = Al2 joystick

7 = Momentbor-

varde fran panel,

R3.5

8 = FB-moment-

borvarde

9 = Mastermoment

P2.11.4

Aktiv dven i sepa-

P2.11.5 Varvtalsdelning -300.00 | 300.00 % 100.0 1241 y
rat lage

Aktiv dven i sepa-

P2.11.6 Lastdelning 0.0 500.0 % 100.0 1248 -
rat lage

Aktiveras av
P2.2.7.31

P2.11.7 | Master-slavlige 2 0 2 0 1093 S=Separat0mrik-
are

1 = Masteromrik-
tare
2 = Slavomriktare

0 = Separat omrik-
tare

1 = Masteromrik-
tare

2 = Slavomriktare

P2.11.8 Slavfel 0 2 0 1536

6.4.13  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 83: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = PC-styrning
P3.1 Styrplats 0 3 1 125 | 1=1/0 styrning
2 = Panel
3 = Faltbuss
R3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
R R 1 0 123 |0=Framét
papane 1 = Bakat
0=Begréansad
funktion hos
P3.4 Stoppknapp 0 1 1 14 stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad
R3.5 Moment borvarde | -300.0 300.0 % 0.0

6.4.14  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprék, anvandaranpassade parameteruppséattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

6.4.15  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tilldggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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7 PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION

71 INTRODUKTION
Valj Pump- och flaktstyrningsapplikation pd Mé-menyn pa sidan S6.2.

Pump- och flaktstyrningsapplikationen kan anvandas till att styra en omriktare med variabelt
varvtal och upp till fyra hjalpenheter. Frekvensomriktarens PID-regulator reglerar
omriktaren med variabelt varvtal och avger styrsignaler for start och stopp av
hjalpenheterna for styrning av det totala flodet. Utover de atta parametergrupperna som
finns som standard, finns en parametergrupp for flerpumps- och flaktstyrning.

Applikationen har tva styrplatser pa I/0-styrningen. Plats A ar pump- och flaktstyrningen och
plats B &r det direkta frekvensborvardet. Styrplatsen valjs med ingang DINé.

Som framgar av namnet anvands pump- och flaktstyrningsapplikationen fér styrning av
pumpar och flaktar. Den kan t.ex. anvandas till att minska leveranstrycket i booster-
stationer om det uppmatta ingangstrycket faller under en grans som anges av anvandaren.

Applikationen anvander externa kontaktorer for vaxling mellan de motorer som ar anslutna
till frekvensomriktaren. Den automatiska vaxlingsfunktionen medger andring av
startordningen for hjalpdrifterna. Autovaxling mellan 2 omriktare (huvudomriktare + 1
hjalpenhet] &r standardinstéllningen, se avsnitt 8.17 Automatisk véxling mellan omriktare
[endast applikation 7).

« Allain- och utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

« Val av signalomrade for analogingang

« Overvakning av tva frekvensgranser

«  Overvakning av momentgrans

« Overvakning av borvirdesgrins

* Programmering av andra ramper och S-formad ramp
«  Programmerbar logik for start/stopp och reversering
» DC-bromsning vid start och stopp

» Tre omraden for férbjuden frekvens

« Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

+  Skydd mot motordverlast och fastladsning: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
»  Skydd mot underlast av motorn

« In- och utgangsfasdvervakning

* Vilolagesfunktion

Parametrarna for pump- och flaktstyrningsapplikationen forklaras i avsnitt 8
Parameterbeskrivningar i den har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns
enskilda ID-nummer.
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7.2 STYR-1/0

1-10kQ

Reference potentiometer, OPTA1

___Terminal _J __signal ___] __Description __

\ _ _I | | +10V | |Reference output | |Vo|tage for potentiometer, etc. |
|
\_ Analogue input 1 Analogue input 1 PID reference
----- ATl+ from I/O
: 2 Voltage range 0—10V DC Sggm{ reference from keypad P3.4
————— Ground for reference and
3 All- I/0 Ground controls
2 wire
Transmitter 4 AI2+ )
Actual Tt Analogue input 2 Analogue input 2 PID
CI ua T Current range 0—20 mA | |actual value 1
value : AI2- Programmable (P2.2.1.9)
(0) 4-20 \ 5
mAlt L
p————— N B R oA | [Control voltage output | [gorage for switches, |
E '""'I 7 | | GND ® | |I/O ground | |Ground for reference and contrl)ls
, Place A: Start/St Start Tt trol place A
. ? """" ‘I 8 | | DIN1 | |PrEcl)fJerammaablé (cgzp.z.s) | PID Ccsjlr(iqtr:(anlle?'r contror prace |
S Tnterlock 1 =
Fo- ~ -| 9 | | DIN2 | Programmable (G2.2.6) | Contact glgogﬁd_ Tnteriook not used
S Tnterlock 2 C Tosed = Tock used
--- 1 10 | | DIN3 | [Proarammable (G2.2.6) | [Eonaet Spen T nteniock aot aed
| 11 | [ CMA | [common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
B -I 12 | | +24V @ | |Contro| voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
1
! |m————— -I 13 | | GND [ ] | |I/O ground | |Ground for reference and contr{)ls
| 1
| ! Place B: Start/Stop _
- v R EEEEEEE 14 | | DIN4 Programmable (G2.2.6) Contact closed = Start
| ! 7 d selecti Contact closed = Joggi
L ? S {15 [oms | e ety | |Saeact closed = Jogging speeg
1 ! N
I pl ] Contact open = Control place A is
N EEE e 16 | | DING broarammania (@328 " aflve Contatt ciosed = Eontro
| 1
! X 17 | | CMB | |Common for DIN4—DIN6 | |Connect to GND or +24 V |
1 1
! | 18 | | AO1+ | Analogue output 1 **)
! : Output frequency Range 0—20 mA/R ,
' Fault 19 | | AO1-(GND) ® | |programmable (P2.3.3.2)| |[max. 500 Q
| 1
L _®_ e ] 20 DO1 Elizgligl(output Open collector,
X | Programmable (G2.3.1) I=50 mA, U=48 VDC
| 1
; : | OPTA2 / OPTA3 **¥*)
| 1
! : 21 RO1 Relay output 1
! o 22 RO1 Aux/Autochange 1 %)
, Programmable
B VA e 23 || RO1 — (G2.3.1)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 Aux/Autochange 2| | *)
Programmable
26 RO2 — (G2.3.1)

Bild 19: Exempel pa pump- och fléktstyrningsapplikationens I/0-standardkonfiguration och

anslutning [med 2-tradig séndare)
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*) Se Tabell 92 Digitalutsignaler [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.1).

**) Se Tabell 94 Analogutgang 1 (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.3.3), Tabell 95 Analogutgang
2 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4) och Tabell 96 Analogutgang 3 (Manéverpanelen: M2-
menyn -> G2.3.7).

***] Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra reldutgang (plint 24
saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
ee] CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad frgn GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 20: Bygelldgen
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230V AC
22 VACON OPT-A2 ¢25
24 VDC.
RO1 412 34 DIN2 RO2 DIN3 410
23 » 26
Autom. C?N'ét Autom. QNét
S1 i S2 7 [t N 7
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 /- K2.1 K2/
Ki[ _Jk1i.1[ ] kK2 [ _Jk2.1[ 1
M1/Vacon M1/nat M2/Vacon M2/nat

Bild 21: Huvudkopplingsschema fér pumpautovaxlingssystem
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VACON - 201
230V AC
{ VACON OPT-A1 VACON OPT-A1 VACON OPT—AlE
i24 VDC.DIN2 DIN3 DIN4
;12 9 10 14
22 VACON OPT-B5 {25 VACON OPT-B51 28
23 26 29
A oNat A o Nat A oNat
R i §2 e L §3 o N i
K37 ka 3\ K3/ ki1 7‘3 KL7 ka2 Kli
K2 K1 ‘ K2
K1l.1 K1 7 K2.1 K2 7 K3.1 K3 7
K1 Kl.lz‘j K2 K2.1E‘j K3 K3.1E‘j
M1/Vacon M1/nat M2/Vacon M2/nat M3/Vacon M3/nat

Bild 22: Huvudkopplingsschema fér pumpautovéaxlingssystem
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7.3 STYRSIGNALLOGIK | PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION

ois @lJodaningsvarvtal (programmerbart, par. 2.2.6.12)
oine | Val av plats A/B (programmerbar, par. 2.2.6.3)
Forregling 1 (programmerbar, pat. 2.2.6.18)
DIN2 & . ,
oins @LForregling 2 (programmerbar, par. 2.2.6.19)
2.2.1.3 Faltbussbérvarde ------------- '
2.2.1.2 Panelstyrningsbérvarde--------7
2.2.1.1 I/0O B-bdrvérdef--------- !
2.2.1.4 PID-bdrvarde 2} ----- .
2.1.11 PID-borvarde 1 [---~ '

Aktivera PID-panelbdrvérde
2 (par. 2.2.6.23)

AL o 1 E E E : E Berakning av y 5
SiiiALL L1 8 frekv.borv. och—A-bdrvarde}l—
AI2 A3 25 i AL P ~~—— styrningslogik
AlZ 3~ E E ' E Arvarde 1 pID| |i hiélpenheter |Autovéxling 1 RO1
~faltbuss, bo e5 1 i 2.2.1. ~ |(programmerbar)™ g
PID-faltbuss, borv. e ' ' 1 0 = Anvands inte —{Autovax- e
(FBProcessDataIN1 Lo 12 lingslogik ~ |Autovéxling 2 RO2
u—'g(l) N 5 - A2 (programmerbar)®
92 [ 1 —
PID-panelborvarde 1] o i A
R3.4 >4 [ ' e
5 [ 5 = Faltbuss
PID-panelb6rvarde o T Arvédrde 2
R3.5 e Lo 0 = Anvands |nte
PID-faltbuss, borv. 211 | |4 #-8$ R I=Al
(FBProcessDataIN3) 2 N 3= AI3
— 3] 3 vy 4 = Al4
Panelbdrvarde, R3._I Eg : ; : 5 — Faltbuss
*6 T A-borvarde |
o0 N
ol T i
82 kT o
u%% ,—l oo Bl N (s 2 i Isborv.
DIN#®_ned Motorpoten- o Lael &1 9 Joggningsvarvtalsborv.
DIN# Q@ tiometer o6 '
(programmerbar) L o0 | ____. 1 B [3.1 Styrplats |
—el : A/B !
—e2 . Panel : Internt frekvensborv.
—e3 n I
 — S [Faltbuss
6 ' :
Borvarde fran faltbuss H : E AterSta”n'knapp )
Start/stopp fran faltbus . E OOO .
Riktning fran faltbuss L E Start-/stoppknappar OO0
DINY ®Start; plats A, progr. par. 2.2.6.i" """ T Int tart/st |
A & Intern start/stopp Stopp-
Lo |Start/Sto D N PP
DIN4 ®f— l_‘\g—, /Stop S |, knapp
Start; plats B, progr. par.2.2.6.2 ' >1 aktiv,
1/O-reversering, par. 2.2.6.11 (programmerbar i . P3.6=1
DIN# @1 9.p (prog ) e.!_Intern reverserin
13.3 Panelriktning| .
L Intern feldterstélin.

\%

11—

[Rterstall fran faltbussent
A1l= PID-bdrvarde (I/0 A); A2= PID-bdrvarde 2 (I/0 A); B= Direkt frekvensborvarde (I/0 B);

Bild 23: Pump- och fldktstyrningsapplikationens styrsignallogik

1.4 PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

7.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANGVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvdrden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.

OBS!

Overvakningsvardena V1.18 till V1.23 4r endast tillgdngliga i PFC-regulatorn.
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Tabell 84: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvensen till motor
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensreferensen till motorstyrning
V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Motorns faktiska hastighet i varv/min
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4 Beraknat axelmoment
V1.6 Motoreffekt % 5 Beraknad motoraxeleffekt i procent
V1.7 Motorspanning \% 6 Utspanningen till motor
V18 DC-mgillar.]ledets N 7 Matspanning i omriktarens DC-mellandled
spanning
19 Enhetentsutrempera- oC 8 Kylflansens temperatur i Celsius eller Fahrenheit
110 Motortemperatur % 9 E:liikanriigtzt%rgg:;[t)j:sr:ur i procent av den nomi-
V1.1 Analog ingang 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analog ingéng 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Visar status for digitalingdngarna 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Visar status for digitalingadngarna 4-6
V1.15 Analog lutgéng mA 26 AO1
V1.16 Analog ingéng 3 V/mA 27 Al3-ingéngsvarde
V1.17 Analog ingang 4 V/mA 28 Al4-ingangsvarde
V1.18 PID-referens % 20 | procent av maxfrekvensen
V1.19 PID—ét?rf'drings— % 91 | procent av max. arvarde
varde
V1.20 PID-avvikelse % 22 | procent av max. felvarde
V1.21 PID-utsignal % 23 | procent av max. utgédngsvarde
V1.22 Hjalpenheter i drift 30 Antal hjalpenheter i drift
V123 Spec.i.alv.i.sning av 29 Se parametrarna 2.9.29 till 2.9.31
arvarde
V1.24 PT-100-temperatur °C 42 Hogsta temperatur for anvanda PT100-ingangar
G1.25 Driftv. sida Visar tre valbara dvervakningsvarden
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Tabell 84: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Enhet id Beskrivning
V1.26.1 Strom A 1113 Filtrerad motorstrom

V1.26.2 Moment % 1125 Ofiltrerat motormoment
V1.26.3 DC-spanning \% 7 Dc-spanning i Volt
V1.26.4 Statusord 43
V1.26.5 Felhistorik 37
V1.26.6 Motorstrom A 45
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7.4.2

Tabell 85: Grundparametrar G2.1

Parameter

GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Beskrivning

P2.1.1

Min. frekvens

0.00

P2.1.2

Hz

0.00

P2.1.2

Max. frekvens

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Om fmax. >
motorns syn-
krona varvtal,
kontrollera att
motor och omrik-
tare ar lampliga.

P2.1.3

Accelerationstid 1

0.1

3000.0

1.0

103

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
vensen att 6ka fran
noll till maxfrek-
vensen.

P2.1.4

Retardationstid 1

0.1

3000.0

1.0

104

Anger hur [&ng tid
det tar for utfrek-
vensen att minska
fran maxfrekven-
sen till noll.

P2.1.5

Stromgrans

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6*

Motorns nomi-
nella spanning

180

690

NX2: 230
v
NX5: 400
v
NXé: 690
v

110

Leta reda pa var-
det Un pa& motorns
markskylt.

Ta reda pd om
motoranslutningen
ar Delta eller Star.

P2.1.7*

Motorns nomi-
nella frekvens

8.00

320.00

Hz

50.00

1

Leta reda pa var-
det fn pd motorns
markskylt.

pP2.1.8*

Motorns nomi-
nella varvtal

24

20000

rpom

1440

12

Leta reda pa var-
det nn pd motorns
markskylt.

P2.1.9*

Motorns nomi-
nella strom

0,1xIH

2xIH

13

Leta reda pa var-
det In p3 motorns
markskylt.

P2.1.10*

Motorns cos phi

0.30

1.00

0.85

120

Hitta vardet pa
motorns mark-
skylt.
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Tabell 85: Grundparametrar G2.1

Parameter

Beskrivning

P2.1.11*

PID-regulatorns
borvardesignal
(Plats A)

0=Al1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = PID-borv. fran
4 332 panelstyrningssi-
dan, P3.4

5 = PID-bérv. frén
faltbuss (FBPro-
cessDatalN1)

6 = Motorpotentio-
meter

P2.1.12

PID-regulatorns
forstarkning

0.0

1000.0

%

Om vardet for
parametern stalls
in pa 100 % gor en
100.0 118  |&ndring pd 10 % i
avvikelsen att
regulatorns utgéng
andras med 10 %.

P2.1.13

PID-regulatorns |-
tid

0.00

320.00

Om parametern
stéllsinpd 1,00s
innebar en andring
1.00 119 |pé& 10 % i avvikel-
sen att regulatorns
utgadng dndras
med 10,00 %/s.

P2.1.14

PID-regulatorns
D-tid

0.00

10.00

Om parametern
stéllsinpd 1,00s
innebdr en andring
pa 10 % i avvikel-
sen under 1,00 s
att regulatorns
utgadng andras
med 10,00 %/s.

0.00 132

P2.1.15

Insomningsfrek-
vens

P2.1.2

Hz

Omriktaren for-
satts i vilolage om
utfrekvensen lig-
10.00 1016 |ger under den har
gransen langre an
vad som stallts in
for vilofordrojning.

P2.1.16

Insomningsford-
réjning

3600

Fordrojning som
frekvensen maste
vara under vilola-
gesniva innan
omriktaren stop-
pas.

30 1017
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Tabell 85: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

Anger nivan fér
PID-arvardet vid
overvakning av
uppvakningsniva.
Anvander valda
processenheter.

P2.1.17 Uppvakningsniva 0.0 1000.0 % 25.0 1018

0 = Uppvakning vid
underskriden upp-
vakningsgrans
(P2.1.17)

1 = Uppvakning vid
overskriden upp-
vakningsgrans

0 3 0 1019 | (P2.1.17)

2 = Uppvakning vid
underskriden upp-
vakningsgrans
(P3.4/3.5)

3 = Uppvakning vid
overskriden upp-
vakningsgrans
(P3.4/3.5)

Uppvakningsfunk-

P2.1.18 .
tion

Krypvarvtalsrefe-
rens

P2.1.19 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 124

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF])).
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7.43 INSIGNALER

Tabell 86: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter i . Beskrivning

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

Val av I/0 B-frek- 4 = Panelreferens
vensborvarde 0 7 0 343 5 = Faltbusshor-
varde (FB Spee-
dReference)

6 = Motorpotentio-
meter

7 = PID-regulator

P2.2.1.1*

panelstyrning, val Som i P2.2.1.1

P2.2.1.2* M 0 7 4 121
av borvarde

Faltbusstyrning, SomiP2.2.1.1

*
P2.2.1.3 val av bérvarde 0 7 5 122

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = PID-borvarde 1
fran panel

5 = Faltbussbhor-
varde (FBProcess-
DatalN3)

6 = Motorpotentio-
meter

7 = PID-borvarde 2
frén panel

P2.2.1.4* | PID-borvarde 2 0 7 7 371

Invertering av 0 = Ingen inverter-
PID-avvikelse 0 ! 0 340 ing
1 = Invertering

P2.2.1.5

Tid for andring av
0.1 100.0 s 5.0 341 borvardet fr&n 0 %
till 100 %

PID-borvarde, sti-

P2.2.1.6 gande tid

Tid fér andring av
0.1 100.0 s 5.0 342 borvardet frdn 100
% till 0 %

PID-borvarde, fal-

P2.2.1.7 lande tid
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Tabell 86: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun .

d

P2.2.1.8* Valav PID- 0 7 0
arvarde

id

333

Beskrivning

0 = Arvarde 1
1=Ar1+Ar2
2=Ar1-Ar2
3=Ar1*Ar2

4 =Max. (Ar 1, Ar
2)

5=Min. (Ar 1, Ar 2)
6 =Medel (Ar 1, Ar
2)

7 = Kvrt (Ar1) +
Kvrt (Ar2), se
P2.2.1.9 och
p2.2.1.10

P2.2.1.9* | Valavarvarde 1 0 5 2

334

0 = Anvands inte
1= Al1 (styrkort)
2 = A2 (styrkort]
3=AI3

4=Al4

5 = Faltbuss
(FBProcessDa-
talN2)

P2.2.1.10 |Ingéng for arvarde
* 2

335

0 = Anvands inte
1= Al1 (styrkort)
2 = A2 (styrkort)
3=AI3

4 =Al4

5 = Faltbuss
(FBProcessDa-
talN3)

Minskalning av

o oo . -1600.0 | 1600.0 % 0.0
aterféringsvarde 1

P2.2.1.11

336

0 = Ingen minimis-
kalning

Maxskalning av

0 . " -1600.0 | 1600.0 % 100.0
aterforingsvarde 1

P2.2.1.12

337

100 = Ingen maxi-
miskalning

Minskalning av

- 0,
terforingsvarde 2 1600.0 [ 1600.0 %o 0.0

P2.2.1.13

338

0 = Ingen minimis-
kalning

Maxskalning av

- )
terforingsvarde 2 1600.0 | 1600.0 % 100.0

P2.2.1.14

339

100 = Ingen maxi-
miskalning

Motorpotentiome-

) 0.1 2000.0 Hz/s 10.0
ter ramptid

P2.2.1.15

331

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 210 PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION

Tabell 86: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter i . Beskrivning
0 = Ingen nollstall-
o Sy ning
Atte“tat“”'t”.g av 1=Nollstsllning vid
P2.2.1.16 |Motorpotentiome= 0 2 1 367 | stoppeller
terns frekvens- M -
bérvardesminne avstangning
2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
0 = Ingen nollstall-
o Sy ning
mfif;ii’;’?.? 2 1=Nollstallning vid
P2.2.1.17 terns PID-b&rvir- 0 2 0 370 stop.p ellgr
desminne avstangning
2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
pp.2.1.1g |Bborvardesskala, | g4 | 35000 | g 0.00 344 |0 = Skalningav
minimum >0 = Skalat
min.varde
pp.2.1.19 |B-borvardesskala, | g0 | 35000 | g 0.00 345 |0 = Skalningav
maximum >0 = Skalat
min.varde

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF).
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Tabell 87: Analogingang 1 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.2)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
P2221 Al1 signalval 0.1 E.10 A 377 |Programmering-

sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2.2.2.2 Al1 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324 |0 =Inget filter

0=0-10V(0-20
mA*)

1=2-10V (4-20
mA*)

2 = Anpassad *

P2.2.2.3 | Al1 signalomrade 0 2 0 320

Al1 egen mini-

P2.2.2.4 LI -160.00 | 160.00 % 0.00 321
miinstallning
p22.25 | Allegenmaxi- 40600 | 140,00 % 100.00 322
miinstallning
P2.2.2.6 Al1 signalinvert 0 1 0 323 0=Ej inverterad

1 =inverterat

* = Kom ih&g att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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Tabell 88: Analogingang 2 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.3)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
P2231 A2 signalval 0.1 E.10 A2 agg | rogrammering-

sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2.2.3.2 Al2 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329 |0 =Inget filter

0=0-10V(0-20
mA*)

1=2-10V (4-20
mA*)

2 = Anpassad *

P2.2.3.3 | Al2 signalomrade 0 2 1 325

Al2 egen mini-

P2.2.3.4 LI -160.00 | 160.00 % 0.00 326
miinstallning
p2235 | Al2egenmaxi- 1t 40600 | 140,00 % 100.00 327
miinstallning
P2.2.3.6 Al2-invertering 0 1 0 328 0=Ej inverterad

1 =inverterat

* = Kom ih&g att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF)).
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Tabell 89: Analogingang 3 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
P224.1 Al3 signalval 0.1 E.10 0.1 141 |Programmering-.

sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).

P2.2.4.2 Al3 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 142 |0 =Inget filter

0=0-10V(0-20
mA*)

1=2-10V (4-20
mA*)

1 =Anpassad *

P2.2.4.3 | AI3 signalomrade 0 2 1 143

Al3 egen mini- Insignalens
P2.2.4.4 miingtéllnin -160.00 160.00 % 0.00 144 omrade i procent,
J tex.2mA=10%
- —
p2.2.45 | Adegenmaxi- i 40500 | 14000 | % | 100.00 145 |tex 18mA=90%
miinstallning
P2.2.4¢ | A3 signalinver- 0 1 0 151 | 0=Ej inverterad

tering 1 =inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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Tabell 90: Analogingang 4 (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.5)

Index

Parameter

Min

Max Enhet

Forvalt

Kun .
d id

Beskrivning

TTF-programmer-
ing. Se avsnitt 8.9
P2251 Al4 signalval 0.1 E.10 0.1 152 |Programmering-.
sprincipen “Termi-
nal till funktion”
(TTF).
P2.2.5.2 Al4 filtertid 0.00 10.00 s 0.00 153 |0 =Inget filter
0=0-10V(0-20
P2.2.5.3 | Al4 signal ad 0 2 1 154 mA”)
2.5. signalomrade 1=22-10V (4-20
mA*)
2 = Anpassad *
Al4 egen mini- Insignalens
P2.2.5.4 . gt"ll . -160.00 160.00 % 0.00 155 omrade i procent,
miinstatining tex.2mA=10%
- — 0
p2.255 | Ahegenmaxi- | 4000 | 15000 | % 100.00 156 |ex-18MA=90%
miinstallning
P2.2.5.6 Al4 signalinvert 0 1 0 162 0=Ej inverterad
1 =inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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Tabell 91: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Forvalt |Kun |id Beskrivning
d
P2.2.6.1* Start A-signal 0.1 A 423
P2.2.6.2* Start B-signal 0.1 A4 424
p2263* | Vol a":/térplats 0.1 A6 425 | Styrplats A (6ppen kont.)
Styrplats B (6ppen kont.)
P29 6.4 * Externt fel (stdngd 0.1 0.1 405 Ext. fel F51 visas (stangd kont.)
o kont.) ' '
P22 4.5 * Externt fel (6ppen 0.1 0.2 406 Ext. fel F51 visas (6ppen kont.)
o kont.) : :
P2.2.6.6 * Driftfrigivning 0.1 0.2 407 |Motorstart aktiverad (stangd kont.)
p2267* | Vil a"/toid for 0.1 0.1 408 | Acc/Rettid 1 (5ppen kont.)
acc/dec Acc/Ret tid 2 (stéangd kont.)
P2.2.68* |  1/0-styrning 0.1 0.1 409 l‘c’)':tg]a styrplats till 1/0-styrning stangd
2249 * Styrning fran 0.1 0.1 410 Tvinga styrplats till panel (stangd kont.)
o panel ’ ’
P296.1* Styrning fran falt- 0.1 0.1 411 Tvinga styrplats till faltbuss (stangd kont.)
o buss ’ ’
P2'2;6'11 Bakat 0.1 0.1 412 | Riktning framat (6ppen kont.)
Riktning omvéand (stéangd kont.)
P2.2;6.12 Krypvarvtal 0.1 A5 413 ?/sat;tnkgrgivoanrtv-;al for frekvensborvarde
P2.2>;6.13 Fel3terstalining 0.1 0.1 414 Alla fel aterstalls (stdngd kont.)
P2.2;6.14 Acc/Ret forbjudet 0.1 0.1 415 Acc/Ret forbjuden (stéangd kont.)
P2.2.6.15 | Likstrémsbroms- Likstromsbromsning aktiv (stdngd kont.)
M . 0.1 0.1 416
ning
P22 616 Motorpotentiome- Mot.pot. borvarde minskar (sténgd kont.)
e terns borvarde 0.1 0.1 417
NED
P2 26,17 Motorpotentiome- Mot.pot. borvarde okar (stangd kont.)
e terns borvarde 0.1 0.1 418
UPP
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Tabell 91: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Forvalt |Kun |id Beskrivning
d

P2.2;6.18 Autovaxllr?g 1, for- 0.1 A2 426 Aktiverad om stangd kont.
regling

P2.2>;6.19 Autovaxllr?g 2, for- 0.1 A3 427 Aktiverad om stangd kont.
regling

P2.2;6.20 Autovaxllr?g 3, for- 0.1 01 428 Aktiverad om stangd kont.
regling

P2.2>;6.21 Autovaxllr?g 4, for- 0.1 01 429 Aktiverad om stangd kont.
regling

P2.2;6.22 Autovaxllr?g 5, for- 0.1 01 430 Aktiverad om stangd kont.
regling

P2'2;6'23 PID-referens 2 0.1 0.1 431 | Véljs med P2.1.11 (6ppen kont.]

Valjs med P2.2.1.4 (stédngd kont.)

cc = stanger kontakt
oc = oppnar kontakt

* Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF).

7.4.4 UTSIGNALER

Anvand TTF-metoden for programmering av alla parametrar for digitalutsignaler.
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Tabell 92: Digitalutsignaler ([Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.3.1)

Parameter i 0 i Beskrivning
P2.3.1.1 Driftklar 0.1 0.1 432 |Driftklar
P2.3.1.2 Drift 0.1 0.1 433 |Idrift
P2.3.1.3 Fel- 0.1 A 434 |Omriktare i felldge
P2.3.1.4 Inverterat fel 0.1 0.1 435 |Omriktare ej i fellage
P2.3.1.5 Varning 0.1 0.1 436 | Aktivvarning
P2.3.1.6 Externt fel 0.1 0.1 437 | Externt fel aktivt
P23.17 Borvardgsfel/- 01 01 438 4 mA aktivt fel
varning
P2318 Overtemperatur— 0.1 01 439 Overtemperatur i omriktaren aktiv
varning
P2.3.1.9 Bakat 0.1 0.1 440 |Utfrekvens <0 Hz
P2.3.1.10 | Obegard riktning 0.1 0.1 441 Borv. <> Utfrekvens
P2.3.1.11 Varvtal uppnatt 0.1 0.1 4472 | Borv. = Utfrekvens
Kommando for krypvarvtal eller forin-
P2.3.1.12 Krypvarvtal 0.1 0.1 443 stallt varvial aktivt
P2.3.1.13 | Extern styrplats 0.1 0.1 444 |1/0-styrning aktiv
P23.114 Extern bromsstyr- 0.1 01 445 Sg ID445 i avsnitt 8 Parameterbeskriv-
ning ningar.
p2.3.1.15 |EXternbromsstyr- |, 0.1 4h6
ning, inverterad
P23.116 Overvaknlng av 0.1 01 447 Sg ID315 i avsnitt 8 Parameterbeskriv-
utfrekvensgrans 1 ningar.
P2 3117 Overvaknlng av 0.1 01 448 Sg ID346 i avsnitt 8 Parameterbeskriv-
utfrekvensgrans 2 ningar.
P23.118 (J.yer.yaknlng"av 0.1 01 449 Sg ID350 i avsnitt 8 Parameterbeskriv-
borvardesgrans ningar.
Overvakning av Overvakning av omriktartemperatur. Se
P2.3.1.19 | omriktartempera- 0.1 0.1 450 | ID354 i avsnitt 8 Parameterbeskrivningar.
turgrans
P2.3.120 Overvaknlng av 0.1 01 451 Sg ID348 i avsnitt 8 Parameterbeskriv-
momentgrans ningar.
P2 3191 Term;sklidr;]otor— 0.1 01 452 Termistorfel eller -varning
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Tabell 92: Digitalutsignaler ([Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.3.1)

Index Parameter Min Forvalt |Kun |id Beskrivning
d
Overvaknings-
P2.3.1.22 | grans for analo- 0.1 0.1 463
gingang
P23.123 Aktivering av 0.1 01 454 En gransregulator ar aktiv
motorregulator
P2.3.1.24 Faltbuss DIN 1 0.1 0.1 455
P2.3.1.25 Faltbuss DIN 2 0.1 0.1 456
P2.3.1.26 Faltbuss DIN 3 0.1 0.1 457
p2.3.1.27 | Autovaxting 1/ 0.1 B.1 458
Hjalp 1-styrning
p23.1.28 | /Autovaxling 2/ 0.1 B.2 459
Hjalp 2-styrning
p23.129 | Autovaxlings/ 0.1 0.1 460
Hjalp 3-styrning
p23.1.30 | ,Autovaxling 4/ 0.1 0.1 461
Hjalp 4-styrning
P2.3.1.31 Autovaxling 5 0.1 0.1 462

C VAR FORSIKTIG!
Se ABSOLUT till att inte ansluta tva funktioner till samma utgang for att undvika
funktionskonflikter och for att sakerstalla problemfri drift.
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Tabell 93: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.2)

Parameter

Beskrivning

Overvakning av

O0=Ingen grans
1 = Overvakning av

temperatur

P2.3.2.1 > 0 2 0 315 .
utfrekvensgrans 1 undre grans
2 = Overvakning av
ovre grans
p23.22 | Utirekvensgrans | g 00 1 32000 | g 0.00 316
1; dvervakat varde
O=Ingen gréns
P2323 Overvaknlng av 0 9 0 346 1= Overvfaknlng av
utfrekvensgrans 2 undre gréns
2 = Overvakning av
ovre grans
P23.24 | Otrekvensgrans g0 | 35000 | g 0.00 347
2: overvakat varde
0 = Anvénds inte
P2325 Overvaknlng av 0 9 0 348 1= Overvﬂaknlng av
momentgrans undre grans
2 = Overvakning av
dvre grans
Overvakning av Absoluta varden
P2.3.2.6 momentgrans- -300.0 300.0 % 100.0 349 |anvands for
varde bromsstyrning.
p23.2.7 | Overvakning av 0 2 0 350 | U= Anvands inte
borvardesgrans 1=Nedre grans
2 =0vre grans
Overvakning av
P2.3.2.8 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
P23.2.9 | Extbromsav-tid [ 0.0 100.0 s 0.5 352 |Fran bromsfrans-
lagsgranser
Fran driftorder.
P2.3.2.10 | Ext.broms péa-tid 0.0 100.0 s 1.5 353 |Anvand langre tid
an P2.1.4.
Overvakning av _ - .
P23.2.11 |frekvensomriktar- | 0 2 0 354 |9 Anvandsinte

1 =Nedre grans
2 = Ovre grans
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Tabell 93: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.2)

Parameter i . Beskrivning
Overvakat varde
P2.3.2.12 | for frekvensom- -10 100 °C 40 355
riktartemperatur
p2.3.2.13 | Overvakad analo- 0 1 0 372 |0=Al
gingang 12 A2
5 kni O=Ingen grans
vervaxning av 1 = Overvakning av
P2.3.2.14 | analogingangs- 0 2 0 373 w
N undre grans
grans 2 = Overvakning av
ovre grans
p23.2.15 | Overvakatanalo- | g4 | 10000 | 9 0.00 374
gingangsvarde
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Tabell 94: Analogutgang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.3)

Parameter

Beskrivning

P2.3.3.1*

Signalval for ana-
logutgang 1

0.1

E.10

Al

464

Tillampad TTF-
programmering-
smetod. Se avsnitt
8.9 Programmer-
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).

P2.3.3.2

Funktion for ana-
log utgang

307

0 = Anvands ej (20
mA/10 V)

1 = Utfrekv. (0-
fmax.)

2 = Frekv.borvarde
(0-fmax.)

3 = Motorvarvtal
(0O-motorns mark-
varvtal

4 = Motorstrom (0-
InMotor)

5 = Motormoment
(0-TnMotor)

6 = Motoreffekt (0-
PnMotor)

7 = Motorspanning
(0-UnMotor)

8 = DC-spanning
(0-1000V)

9 = PID-regulator,
bérvarde

10 = PID-regula-
tor, arvarde 1

11 = PID-regula-
tor, arvarde 2

12 = PID-regula-
tor, felvarde

13 = PID-regulato-
rutsignal

14 = PT100-tem-
peratur

P2.3.3.3

Filtertid for ana-
log utgéng

0.00

10.00

1.00

308

0 = Inget filter

P2.3.3.4

Invertering av
analogutgéng

309

0=Ej inverterad
1 =inverterat

P2.3.3.5

Analog utgang
minimum

310

0=0mA(0V)
1=4mA(2V)
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Tabell 94: Analogutgang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.3)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.33.4 | Skalningavana- 10 1000 % 100 311
log utgang
P2.3.3.7 A”alogustgtang' off- 1 100,00 | 100.00 % 0.00 375

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.

Tabell 95: Analogutgang 2 (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4)

Parameter i 0 . Beskrivning
Tilldmpad TTF-
programmering-
Signalval f6r ana- smetod. Se avsnitt
P2.3.6.1* g o 0.1 E.10 0.1 471 8.9 Programmer-
logutgang 2 . 7 "
ingsprincipen “Ter-
minal till funktion”
(TTF).
P2.3.6.2 Funktion Ior ana- 0 14 0 472 Se P2.3.3.2
logutgang 2
P23.6.3 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 S 100 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2.3.6.4 | Inverteringav 0 1 0 474 | 0=Ejinverterad
analogutgang 2 1 = inverterat
p23.65 | Analogutgang2, | g 1 0 475 |0=0mA(0V)
minimum 1=4mA(2V)
p23.6.6 |°Kalningavanalo- |, 1000 % 100 476
gutgang 2
p2.3.6.7 | Analegutaang 2. | 44609 | 100.00 % 0.00 477
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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Tabell 96: Analogutgang 3 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.7)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Tilldmpad TTF-
programmering-
Sianalval fér ana- smetod. Se avsnitt
P2.3.5.1* g o 0.1 E.10 0.1 478 |8.9 Programmer-
logutgang 3 ; T N
ingsprincipen "Ter-
minal till funktion”
(TTF).
P2 359 Funktion fb’r ana- 0 4 4 479 Se P2.3.5.2
logutgang 3
P2 353 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 s 1.00 480 0 = Inget filter
gutgang 3
pp.354 | Inverteringav 0 1 0 481 | 0=Ejinverterad
analogutgang 3 1 =inverterat
p2355 | Analgutgang2, | g 1 0 482 [0=0mA(0V)
minimum 1=4mA(2V)
p235.4 |°Kalningavanalo- |, 1000 % 100 483
gutgang 3
pp357 | Analegutaang3. | 4609 | 100.00 % 0.00 484
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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7.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 97: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Jamnt forhallande
for S-kurvor.

P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 =Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

Jamnt férhallande
for S-kurvor.

P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 o
0 = Linjar

100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = Forhindrad

1 = Anvands i drift
2 = Extern brom-
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 schopper

3 =Anvands i
stopplage/drift

4 = Anvands i drift
(ingen testning)

0 =Ramp

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 1 = Flygande start
2 = Villkorad fly-
gande start

0 = Utrullning
1=Ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7 xIH 507

. 0=DC-bromseji
po.49 | DE-bromstidvid 444 | 4000 s 0.00 508 |anvandning vid

stopp stopp
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Tabell 97: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 . 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-

stopp

Bromstid vid start, 0=DC-broms ej i

P2.4.11 Do 0.00 600.00 s 0.00 516 |anvindning vid
start

P2.4.12* Flodesbroms 0 1 0 520 0 = normaltid
0=P3

P2.4.13 Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519

strom

7.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 98: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.1 vensintervall 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512
ovre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp
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7.4.7

Tabell 99: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Beskrivning

pP2.6.1*

Reglermetod

0 600

0 = Frekvensstyr-
ning

1 = Varvtalsstyr-
ning

P2.6.2*

U/f-optimering

0 109

0 = Anvands inte
1=Automatisk
momentmaximer-

ing

P2.6.3*

Val av U/f-férhal-
lande

0 108

0 =Linjar

1 = Kvadratisk

2 = Programmer-
bar

3 = Linjart med
flodesoptimering

P2.6.4*

Faltforsvagnings-
punkt

8.00

320.00

Hz

50.00 602

Faltforsvagnings-
punkten ar den
utfrekvens vid vil-
ken utspanningen
nar faltforsvag-
ningspunktsspan-
ningen.

P2.6.5*

Spanning vid falt-
forsvagningspunkt

10.00

200.00

%

100.00 603

n% x Unmot

P2.6.6*

U/f-kurva mitt-
punktsfrekvens

0.00

P2.6.4

Hz

50.00 604

Om vardet pa
P2.6.3 &r program-
merbart anger
parametern kur-
vans mittpunkts-
frekvens.

P2.6.7*

U/f-kurva mitt-
punktsspanning

0.00

100.00

%

100.00 605

n% x Unmot
Parameterns max-
varde = P2.6.5

P2.6.8*

Utgangsspanning
vid nollfrekvens

0.00

40.00

%

Varierar 606

n% x Unmot

P2.6.9

Kopplingsfrek-
vens

Varierar

kHz

Varierar 601

Se exakta varden i
Tabell 158 Storleks-
beroende kopp-
lingsfrekvenser.
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Tabell 99: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning
0 = Anvands inte
P2 6.10 Overspanningsre- 0 9 1 607 1= An\{ands (ingen
gulator rampning)
2 = Anvands
(rampning])
p2.6.11 | Underspannings- 0 1 1 608 [0 =Anvinds inte
regulator _ °
1 = Anvands
I 0 = Ingen atgard
P2.6.12 Identifiering 631 1 = Identifiering
utan korning

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 8.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF)).
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7.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7
Tabell 100: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

hallande

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. 0 gare frekv.
paz | ReFlonpad mA 1 g 5 4 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp72 | 4mADONErdes- 4 g0 | oy | 1 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P27 4 Oyerv?knlng av 0 3 0 730 2.4.7
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
Reaktion pa _ ,
P2.7.5 | underspannings- | O 1 0 727 |02 Fellagrati
historiken
fel .
Fel ej sparat
pa.7.6 | Overyakningav 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Ter.rmskt skydd 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
for motorn genom utrullning
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motornskylfaktor | g0 4500 | g 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- ) 150 % 100 708

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION

VACON - 229

Tabell 100: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter Beskrivning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 |Fastldsningsskydd 0 3 1 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastldsn.strém 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsfrek=| 4 g5 | py1o | g 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
p2.7.19 | Nollfrekvensbe- 5.0 150.0 % 10.0 715
lastning
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reaki 3 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 799 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
p2.7.24 | AntalPTI00- 0 3 0 739
ingangar
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Tabell 100: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning

0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.25 | PT100-felreaktion 0 3 0 740 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7

3 =Fel, stopp
genom utrullning

PT100-varnings-

P2.7.26 .
gréans

-30.0 200.0 °C 120.0 741

P2.7.27 PT100-felgrans -30.0 200.0 °C 130.0 742
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7.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 101: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i . Beskrivning

Vantetid innan den
P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717  |forsta aterstall-
ningen sker.

Om felet ar kvar
nar forsokstiden

P2.8.2 Forsokstid 0.00 60.00 s 30.00 718 o 3 .
gar ut loser omrik-
tarskyddet ut.
Valet av startfunk-
tion for automatisk
aterstallning.

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719

0 =Ramp
1 = Flygande start
2 = Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 1 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 1 721
l6sning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 1 722
ning

Antal forsok efter
P2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 1 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 1 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 1 738
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7.4.10  PARAMETRAR FOR PUMP- OCH FLAKTSTYRNING (MANOVERPANELEN: M2-
MENYN -> G2.9)

Tabell 102: Parametrar for pump- och flaktstyrning

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

P2.9.1 | Antal hjalpdrifter 0 4 1 1001

ppggp | Startfrekvensav | o) o4 | 30000 | 1z 51.00 1002
hjalpdrift 1

P23 | Stopprekvensav | o)y 0 by gy Hz 10.00 1003
hjalpdrift 1

pp.gs | Startirekvensav | o) o5 | 30000 | 1z 51.00 1004
hjalpdrift 2

p2.g5 | Stoppfrekvensav | o)y 0| pog Hz 10.00 1005
hjalpdrift 2

P29 | Startirekvensav | o) 60 | 30000 | 1z 51.00 1006
hjalpdrift 3

p2.g7 | Stopprekvensav | o) 0 o) g Hz 10.00 1007
hjalpdrift 3

ppgg | Startfrekvensav | )09 | 30000 | 1z 51.00 1008
hjalpdrift 4

p2.9.g | Stopprekvensav | o) 0| o) o g Hz 10.00 1009
hjalpdrift 4

p2.9.10 | Startfordrojning, |4, 300.0 s 4.0 1010
hjalpenheter

p2.9.11 | Stoppfordrojning, 0.0 300.0 s 2.0 1011
hjalpenheter

p2.9.1p | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1012
hjalpenhet 1

p2.9.13 | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1013
hjalpenhet 2

p2.9.14 | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1014
hjalpenhet 3

p2.9.15 | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1015
hjalpenhet 4

1 = PID-regul.
P2.9.16 PID-regul.ator‘,) 0 1 0 1020 |bypassed (kring-
bypass (kringga) g3s)
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Tabell 102: Parametrar for pump- och flaktstyrning

Parameter

Beskrivning

0 = Anvands inte

1=AI
Val av analoging- 2=AI2
P2.9.17 ang for matning 0 5 0 1021 |3=AI3
av ingangstryck 4=Al4
5 = Faltbussignal
(FBProcessDa-
talN3)
p2.9.18 | Ovregransfor 0.0 100.0 % 30.0 1022
ingangstryck
p2.9.19 | Undregransior |, 100.0 % 20.0 1023
ingangstryck
P2.9.20 Utgangstryckfall 0.0 100.0 % 30.0 1024
0 = Ingen fordroj-
Frekvensfallférd- ning
P2.9.21 r6jning 0.0 300.0 s 0.0 1025 300 = Inget frek-
vensfall eller -
okning
0 = Ingen fordroj-
Frekvensoknings- ning
P2.9.22 fordréjning 00 300.0 s 0.0 1026 300 = Inget frek-
vensfall eller -
okning
0 = Forregling
anvands ej
1 =>5tallin ny for-
regling sist; upp-
P2.9.23 | Forreglingsval 0 2 1 j032 |datera ordningen
efter varde pa
P2.9.26 eller
stopplage
2 = Stoppa och
uppdatera ord-
ningen omedelbart
P2.9.24 Autovixla 0 1 1 1027 |9=Anvandsinte

1 = Autovaxling
anvands
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Tabell 102: Parametrar for pump- och flaktstyrning

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Val av autom.

P2.9.25 | autovxL. och fér- 0 1 1 1028 |° = Endasthjal-
l penheter

regt. 1 = Alla enheter

P29 26 Autovaxvl;nugsmter- 0.0 30000 h 48.0 1029 0.0=TEST=40s

Autovaxling: Maxi-

P2.9.27 malt antal hjal- 0 4 1 1030
penheter
p2.9.2g |Frekvensgransfor| o 45q | py g5 Hz 25.00 1031
autovaxling
P2.9.29 | SPecialvisningav 0 30000 0 1033
arvarde, minimum
Specialvisning av
P2.9.30 arvarde, maxi- 0 30000 100 1034
mum
Specialvisning av
P2.9.31 arvarde, decima- 0 4 1 1035
ler
Specialvisning av Se ID1036 i avsnitt
p2932 | P g 0 28 4 1036 |8 Parameterbe-

arvarde, enhet .
skrivningar.

7.4.11 PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION VACON - 235

Tabell 103: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
1 =1/0 styrning
P3.1 Styrplats 1 3 1 125 2 = Panel
3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
pag | Rotneneriding | g 1 0 123 |0=Framét
papane 1 = Bakat
P3.4 PID-referens 1 0.00 100.00 % 0.00 167
P3.5 PID-referens 2 0.00 100.00 % 0.00 168
0=Begransad
funktion hos
R3.6 Stoppknapp 0 1 1 114 stoppknapp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

7.412  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprék, anvandaranpassade parameteruppséattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anvandarhandbok.

7.4.13  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tilldggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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8 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Pa foljande sidor finns parameterbeskrivningarna ordnade efter parameterns enskilda ID-
nummer. En asterisk efter parameterns ID-nummer (t.ex. 418 Motorpotentiometer UP *)
betyder att TTF-programmeringsmetoden maste tillampas pa denna parameter (se avsnitt
8.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF)).

Vissa parameternamn foljs av en nummerkod som anger de “allt-i-ett"-tillampningar som
parametern ingari. Om ingen kod anges ar parametern tillganglig i alla applikationer. Se
nedan. De parameternummer som parametern visas under i olika applikationer anges
ocksa.

Grundapplikation
Standardapplikation

Lokal styrning/fjarrstyrning
Konstanthastighetsstyrning
Styrning med PID-regulator
Multifunktionsstyrning

Pump- och flaktstyrningsapplikation

Nooprwh -

101 MINIMIFREKVENS (2.1, 2.1.1)

102 MAXIMIFREKVENS (2.2, 2.1.2)

Definierar frekvensomriktarens frekvensgranser. Maximalt varde for dessa parametrar ar
320 Hz.

Minimi- och maximifrekvenser satter granser for andra frekvensrelaterade parametrar (t.ex.
Forinstallt varvtal 1 (ID105), Forinstallt varvtal 2 (ID106) och 4 mA-fel, forinstallt varvtal
(ID728).

103 ACCELERATIONSTID 1 (2.3, 2.1.3)

Anger hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvensen.

104 RETARDATIONSTID 1 (2.4, 2.1.4)

Anger hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll.

105 FORINSTALLT VARVTAL 1 1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15)

106 FORINSTALLT VARVTAL 2 1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16]

Parametrarna kan anvandas for att bestamma frekvensborvarden som anvands nar
tillampliga digitalingangar aktiveras.

Parametervarden begransas automatiskt till maxfrekvensen (ID102).
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0BS!
Anvandning av TTF-programmeringsmetoden i Multifunktionsstyrning. Eftersom
alla digitalingéngar &r programmerbara maste du forst tilldela funktionerna for

forinstallt varvtal tvad DIN (parametrarna ID419 och 1D420).

Tabell 104: Forinstallt varvtal

hastighet Forinstallt varvtal 1 (DIN4/ID419) Férinstallt varvtal 2 (DIN5/1D420)
Gru.r.1db'dr- 0 0

varde

ID105 1 0

ID106 0 1

107 STROMGRANS (2.5, 2.1.5]

Denna parameter bestammer den maximala motorstrom som frekvensomriktaren lamnar.
Parameterns vardeomfang &r olika for alla storlekar pa omriktarchassin. Nar stromgréansen
andras berdknas fastladsningsstrommens grans (ID710) internt till 90 % av strémgransen.

Om stromgransen ar aktiverad minskas omriktarens utfrekvens.

0BS!
Stromgransen ar inte en utlosningsgrans for overstrom.
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108 VAL AV U/F-FORHALLANDE 234567 (2.6.3)

Tabell 105: Val for parametern ID108

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Motorns spanning andras linjart som en funktion av utfrek-
vensen. Spanningsandringarna fran vardet Nollfrekvens-
spanning (ID606) till vardet Spanning vid faltforsvagnings-
punkt (ID603) vid en frekvens som anges i Faltférsvagnings-
punktens frekvens (ID602). Anvand den har standardinstall-
ningen om du inte behdver en annan installning.

0 Linjar

Motorspanningen dndras frén vardet Nollfrekvensspanning
(ID606) till vardet Faltférsvagningspunktens frekvens (ID603)
enligt en kvadratisk kurva. Motorn kors undermagnetiserad
1 Kvadratisk under faltforsvagningspunkten och producerar lagre vridmo-
ment. Anvand det kvadratiska U/f-forhallandet i applikatio-
ner dar kravet pa vridmoment &r proportionellt till kvadraten
av hastighet, t.ex. i centrifugalfléaktar och pumpar. Se Bild 24.

U/f-kurvan kan programmeras med tre olika punkter: noll-
frekvensspanning (P1), mittspanning/-frekvens (P2) och falt-
forsvagningspunkt (P3). Om det krévs mer vridmoment

2 Programmerbar anvander du den programmerbara U/f-kurvan vid laga frek-
venser. De optimala installningarna hittas automatiskt
genom en identifikationskdrning fér motorn (ID631). Se Bild
25.

Frekvensomriktaren borjar soka efter minsta motorstrom
3 Linjart med flodesoptimering |for att spara energi och sanka motorljudet. Den har funktio-
nen kan anvandas i applikationer som flaktar, pumpar m.m.
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Standard:
Motorns nominella spanning

Faltférsvagningspunkt

Kvadratisk Standard:
Motorns nominella frekvens
/ ]
I
Id 602

Bild 24: Linjar och kvadratisk &ndring av motorspdnningen

A U[V]

11
ID603 | Standard:
Motorns nominella
spanning

Faltférsvagningspunkt

ID605 | _____
! Standard:
ID606 754 : i Motorns nominella frekvens
| y ffHz]
1D604 D602 i

Bild 25: Den programmerbara U/f-kurvan
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109 U/F-OPTIMERING (2.13, 2.6.2]

A

N i

U
FWP-spanning

Momentmaximering

Mittpunktsspanning

N

Kvadratisk

- Programmerbar

Nollpunktsspanning

Mittpunktsfrekvens FWP

Bild 2é: U/f-optimering

Motorns spanning andras i proportion till nédvandigt moment, vilket gor att motorn
genererar hogre moment vid start och i drift pa ldga frekvenser. Automatisk momentokning
kan anvandas i applikationer dar startmomentet ar hégt pa grund av startfriktion, t.ex. i
transportband.

For start med hogt moment fran 0 Hz ska motorns markvarden (Parameter grupp 2.1)
stallas in antingen automatiskt eller manuellt.

Stadlla in motorns markvarden med automatiska funktioner

1. Gora en identifieringskorning (ID631) med roterande motor.
2. Vid behov kan varvtalsregleringen eller U/f-optimeringen (momentokning) aktiveras.
3. Vid behov kan bade varvtalsregleringen och U/f-optimeringen aktiveras.
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Stidlla in motorns markvarden med manuell justering

1. Stalla in motorns magnetiseringsstrom:

1. Kor motorn med 2/3 av motorns mérkfrekvens som frekvensbérvarde.

2. Lé&s av motorstrémmen pa 6vervakningsmenyn eller anvand NCDrive for
overvakning.

3. Stallin den strommen som motorns magnetiseringsstrom (ID612).

Stallin valet av U/f-forhallande (ID108) pa vardet 2 (programmerbar U/f-kurva).

3. Kér motorn med nollfrekvensborvéarde och 6ka motorns nollpunktsspanning (ID606) tills
motorstrommen ar ungefar samma som motorns magnetiseringsstrom. Om motorn ar i
ett lagfrekvensomrade under endast korta perioder gar det att anvanda upp till 65 % av
motormarkstrommen.

4. Stallin mittpunktsspanningen (ID605) pa 1,4142*ID606 och mittpunktsfrekvensen (ID604)
pa vardet ID606/100 %*ID111.

5. Vid behov kan varvtalsregleringen eller U/f-optimeringen [momentdkning) aktiveras.

6. Vid behov kan bade varvtalsregleringen och U/f-optimeringen aktiveras.

N

0OBS!

| applikationer med hogt moment och laga varvtal ar verhettning av motorn
sannolik. Om motorn ska anvandas en langre tid pa dessa villkor, ska viss
uppmarksambhet iakttas for kylning av motorn. Anvand extern kylning av motorn om
temperaturen riskerar att bli for hog.

110 MOTORNS MARKSPANNING (2.6, 2.1.6)

Leta reda pa vardet Un pa motorns markskylt. Denna parameter stéller in
faltforsvagningspunktens spanning (ID603) pa 100 % * UnMotor.

0BS!
Ta reda pa om motoranslutningen &r Delta eller Star.

111 MOTORNS MARKFREKVENS (2.7, 2.1.7)

Leta reda pa vardet fn pa motorns markskylt. Denna parameter staller in
faltforsvagningspunkten (ID602) pa samma varde.

112 MOTORNS MARKVARVTAL (2.8, 2.1.8)
Leta reda pa vardet nn pa motorns méarkskylt.
113 MOTORMARKSTROM (2.9, 2.1.9]

Leta reda pa vardet In pa motorns markskylt. Om magnetiseringsstrom finns ska aven
parametern ID612 stallas in fore identifieringskorningen (endast NXP).

114 STOPPKNAPP AKTIVERAD (3.4, 3.6)

Om man vill att stoppknappen alltid ska stoppa omriktaren oavsett vald styrplats, ska denna
parameter ges vardet 1.

Se aven parametern ID125.
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117 VAL AV I/0-FREKVENSBORVARDE 12346 (2.14, 2.1.11)

Definierar vilken frekvensborvardeskalla som valjs vid I/0-styrning.

Tabell 106: Val for parametern ID117

1till4

0 Analogingang 1 (Al1) Analogingang 1 (Al1). Se ID377

1 Analogingang 2 (Al2). Analogingang 2 (AI2). Se ID388

2 Panelborvarde (M3-menyn) Al1+AI2

3 Faltbussborvarde Al1-Al2

4 F_’otentiometerns borvarde (endast applika- |AI2-Al

tion 3)

5 AlT*AlI2

6 Al joystick

7 Al2 joystick

8 Panelbérvarde (M3-menyn)

9 Faltbussborvarde

10 Potentiqmgterbérvérde; styrs med !DA‘I 8.
(SANT=6kning) och ID417 [SANT=minskning)

" Den lagsta av Al1 eller Al2

12 Den hogsta av Al1 eller Al2

13 Maxfrekvens [rekommenderas endast vid
momentstyrning)

14 Al1/AI2-val, se ID422

15 Pulsgivare 1 (Al-ingang C.1)

16 Pulsgivare 2 [me.d OPTA7 varvtalssynkronisering,
endast NXP) (Al-ingéng C.3)

118 PID-REGULATORNS FOGRSTARKNING 57 (2.1.12)

Denna parameter definierar forstarkningen hos PID-regulatorn. Om vardet for parametern
stalls in pa 100 % gor en andring pa 10 % i avvikelsen att regulatorns utgang dndras med
10 %. Om parametervérdet stélls in pa 0 fungerar PID-regulatorn som ID-regulator.

Se exempel under ID132.
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119 PID-REGULATORNS I-TID 57 (2.1.13]

Parametern (ID119) definierar PID-regulatorns integrationstid. Om parametern stélls in pa
1,00 s innebér en dndring pa 10 % i avvikelsen att requlatorns utgédng andras med 10,00 %/s.
Om parametervardet stalls in pa 0,00 s fungerar PID-regulatorn som PD-regulator.

Se exempel under ID132.

120 MOTOR COS PHI (2.10, 2.1.10)

Detta varde framgar av motorns markskylt.

121 VAL AV FREKVENSBORVARDE MED PANELEN 234567 (2.1.12, 2.1.13, 2.2.6, 2.2.1.2)

Valet av referenskalla nar styrplatsen ar manoverpanelen.

Tabell 107: Val for parametern ID121

0 Analogingang 1 (AI1) Analogingang 1 (Al1) Analogingang 1 (Al1) Analogingang 1 (Al

1 Analogingang 2 (Al2) Analogingang 2 (Al2) Analogingang 2 (Al2) Analogingang 2 (Al2)

2 Panelborvarde (M3- Al3 Al1+AI2 Al3

menyn)

3 Faltbussborvarde* Al4 Al1-Al2 Al4

4 Panelborvéarde (M3- Al2-Al1 Panelborvarde (M3-
menyn) menyn)

5 Faltbussborvarde* AlIT*AI2 Faltbussborvarde*

6 Potentiometerns bor- Al joystick Potentiometerns bor-
varde varde

7 PID-regulatorborvarde | Al2 joystick PID-regulatorbérvarde

8 Panelbérvarde (M3-

menyn)
9 Faltbussborvarde*

*FBSpeedReference. Se ytterligare information i handboken till den faltbuss som anvands.

122 VAL AV FALTBUSSFREKVENSBGRVARDE 234567 (2.1.13, 2.1.14, 2.2.7, 2.2.1.3]

Valet av referenskalla nar styrplatsen ar faltbuss.

Se ID121 angdende val i andra applikationer.
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123 PANEL ROT.RIKTN. (3.3

Tabell 108: Val for parametern ID123

Alternativets A A
Benamning Beskrivning
nummer
Framat Motorns rotationsriktning ar framat, d& mangéverpanelen ar
aktiv styrplats.

Bakat Motorns rotationsriktning dr bakat, dd@ mandéverpanelen &r
aktiv styrplats.

Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

124 KRYPVARVTALSREFERENS 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)

Definierar krypvarvtalsreferensen vid aktivering med digitalingang. Se parametrarna D301
och I1D413.

Parametervardet begransas automatiskt till maxfrekvensen (ID102).
125 STYRPLATS (3.1]

Den aktiva styrplatsen kan andras med denna parameter. Mer information finns i produktens
anvandarhandbok.

Om startknappen trycks in i 3 sekunder valjs mandverpanelen som den aktiva styrplatsen
och kopierar driftstatusinformationen (Drift/Stopp, riktning och bérvérde).

Tabell 109: Val for parametern ID125

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 PC-styrning (aktiverad av
NCDrive)
1 I/0-styrning
2 Panel
3 Faltbuss

126 FORINSTALLT VARVTAL 346 (2.1.17)

127 FORINSTALLT VARVTAL 4 46 (2.1.18)

128 FORINSTALLT VARVTAL 5 46 (2.1.19)

129 FORINSTALLT VARVTAL 6 46 (2.1.20)
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130 FORINSTALLT VARVTAL 7 46 (2.1.21]

Parametrarna kan anvandas for att bestamma konstanta varvtal som anvands nar lampliga
kombinationer av digitala ingangar aktiveras.

| Konstanthastighetsapplikation (applikation 4) ar digitalingangarna DIN4, DIN5 och DIN6
tilldelade funktioner for Forinstallt varvtal. Kombinationerna av dessa aktiverade ingangar
valjer borvardet for forinstallt varvtal.

0BS!

Anvandning av TTF-programmeringsmetoden i Multifunktionsstyrning. Eftersom
alla digitalingdngar &r programmerbara maste du forst tilldela funktionerna for
forinstallt varvtal tre DIN (parametrarna ID419, 1D420 och 1D421).

Tabell 110: Forvalt varvtal 1 till 7

hastighet DIN4/1D419 DIN5/1D420 DIN6/1D421

Grundhastighet 0 0 0
Férinstallt varvtal 1 (ID105) 1 0 0
Férinstallt varvtal 2 (ID106) 0 1 0
Forinstallt varvtal 3 (ID126) 1 1 0
Forinstallt varvtal 4 (ID127) 0 0 1
Férinstallt varvtal 5 (ID128) 1 0 1
Forinstallt varvtal 6 (ID129) 0 1 1
Férinstallt varvtal 7 (ID130) 1 1 1

Se aven parametrarna ID105 och 1D106.
Parametervardet begransas automatiskt till maxfrekvensen (ID102).
1311/0 VAL AV I/0-FREKVENSBORVARDE, PLATS B3 (2.1.12)

Se vardena for parameter ID117 ovan.

132 PID-REGULATORNS D-TID 57 (2.1.14)

Parametern ID132 definierar PID-regulatorns deriveringstid. Om parametern satts till 1,00 s
gor en andring av reglerfelet pa 10 % under 1,00 s att utsignalen dndras med 10 %. Om
parametervardet stalls in pa 0,00 s fungerar regulatorn som Pl-regulator.

Se exempel nedan.

EXEMPEL 1:

For att minska felet till noll med de givna vardena agerar frekvensomriktarutsignalen enligt
foljande:
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Givna varden:

P2.1.12,P=0%

P2.1.13,1-tid=1,00 s

P2.1.14, D-tid = 0,00 s Min. frekv. =0 Hz

Felvarde (borvarde - processvarde) = 10,00 % Maxfrekv. = 50 Hz

| detta exempel fungerar PID-regulatorn praktiskt taget enbart som |-regulator.

Enligt det givna vardet for parameter 2.1.13 (I-tid), 6kar PID-utsignalen med 5 Hz (10 % av
skillnaden mellan max- och minfrekvens) varje sekund tills avvikelsen blir 0.

------------ PID-utsignal
HZ inEEEEREEENNE Felvérde
10%]I-del = 5 Hz/s
10% I-del = 5 Hz/g
10% I-del = 5 Hz/s
) 10% I-del = 5 Hz/s
| Fel=10% I-del = 5 Hz/s
‘ P A NN ENNNNNNENENNERNRANEN] t
1s

Bild 27: PID-regulatorns funktion som I-regulator.
EXEMPEL 2

Givna varden:

P2.1.12,P =100 %

P2.1.13,1-tid=1,00 s

P2.1.14, D-tid = 1,00 s Min. frekv. =0 Hz

Felvarde (bérvarde - processvarde) = £10 % Maxfrekv. = 50 Hz

Da strommen slas till, upptacker systemet skillnaden mellan borvardet och &rvardet och
bérjar antingen 6ka eller minska (om avvikelsen &r negativ) PID-regulatorns utgangsvarde i
enlighet med I-tiden. Da avvikelsen har minskats till 0, har utgangssignalen reducerats till
vardet angivet av parameter 2.1.13.

Om felvardet ar negativt reagerar frekvensomriktaren med att minska utsignalen i
motsvarande man.
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------------ PID-utsignal

Hz T35 111 FEIVérde

Fel = 10 %
Fel = -10 % 1

Bild 28: PID-utgangskurva med vérden i exempel 2.
EXEMPEL 3

Givna varden:

P2.1.12,P =100 %

P2.1.13,1-tid=0,00 s

P2.1.14, D-tid = 1,00 s Min. frekv. =0 Hz

Felvarde (borvarde - processvarde) = £10 %/s Maxfrekv. = 50 Hz

Dé& avvikelsen 6kar, 6kas ocksa utsignalen fran PID-regulatorn enligt installda
parametervarden (D-tid = 1.00s)

e PID-utsignal

HZ ',"'i D_del — 10 0/0 — 5,00 HZ iEEEEEREEENE Felvarde

-10 % = -5,00 Hz

1.00 s

Bild 29: PID-utsignal med varden i exempel 3

133 FORINSTALLT VARVTAL 8 4 (2.1.22)

134 FORINSTALLT VARVTAL 9 4 (2.1.23)
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135 FORINSTALLT VARVTAL 10 4 (2.1.24)

136 FGRINSTALLT VARVTAL 11 4 (2.1.25)

137 FGRINSTALLT VARVTAL 12 4 (2.1.26)

138 FORINSTALLT VARVTAL 13 4 (2.1.27)

139 FORINSTALLT VARVTAL 14 4 (2.1.28)

140 FGRINSTALLT VARVTAL 15 4 (2.1.29)

Om dessa forinstallda varvtal ska anvéndas i Konstanthastighetsapplikation (ASFIFF04)
maste parametern ID301 ges vardet 13. | Konstanthastighetsapplikation (applikation 4) &r

digitalingadngarna DIN4, DIN5 och DING tilldelade funktioner for Forinstallt varvtal.
Kombinationerna av dessa aktiverade ingangar véljer borvardet for forinstallt varvtal.

Tabell 111: Val av konstanthastighet med digitalingangarna DIN3, DIN4, DIN5 och DINé

Konstanthastigh.val | Konstanthastigh.val 2 | Konstanthastigh.val 3 | Konstanthastigh.va

hastighet

1 (DIN4) L4 (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25(11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

141 AI3 SIGNALVAL * 567 (2.2.38, 2.2.4.1]

Anslut Al3-signalen till valfri analogingang med denna parameter. Mer information finns i
avsnitt 8.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF).

OBS!
Om NXP-omriktare och Multifunktionsstyrning (applikation 6} anvénds kan Al3
styras fran faltbussen néar denna ingang har vardet 0.1 installt.
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142 AI3 SIGNALFILTERTID 567 [2.2.41, 2.2.4.2]

Om den har parametern far ett vdarde som ar storre &n 0.0 aktiveras funktionen som filtrerar
ut stérningar fran den inkommande analoga signalen.

En [ang filtreringstid ger ett langsammare reglersvar. Se parameter |D324.

143 AI3 SIGNALOMRADE 567 (2.2.39, 2.2.4.3)

Med denna parameter valjs signalomrade for Al3.

Tabell 112: Val for parametern ID143

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 %
2 -10...+10V Anpassad

3 Anpassad

144 AI3 EGEN INSTALLNING, MINIMUM 67 (2.2.4.4)

145 AI3 EGEN INSTALLNING, MAXIMUM 67 (2.2.4.5)
Stéller in minimi- och maximinivaer for Al3-signalen inom omradet -160 ... 160 %.

Exempel: Min. 40 %, Max. 80 % = 8-16 mA.

151 AI3 SIGNALINVERTERING 567 (2.2.40, 2.2.4.6]

Tabell 113: Val for parametern ID151

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen invertering
1 Signalen inverteras

152 Al4 SIGNALVAL * 567 [2.2.42, 2.2.5.1]
Se ID141.

153 Al4 FILTERTID 567 (2.2.45, 2.2.5.2)
Se ID142.
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154 Al4 SIGNALOMRADE 567 [2.2.43, 2.2.5.3)
Se ID143.

155 Al4 EGEN INSTALLNING, MINIMUM 67 (2.2.5.3, 2.2.5.4]

156 Al4 EGEN INSTALLNING, MAXIMUM * 67 [2.2.5.4, 2.2.5.5)
Se ID:n 144 och 145.

162 Al4 SIGNALINVERTERING 567 (2.2.44, 2.2.5.5, 2.2.5.6)
Se ID151.

164 MOTORSTYRNINGSLAGE 1/2 6 (2.2.7.22)

Kontakten ar 6ppen (oc) = Motorstyrningslage 1 valjs
Kontakten ar stangd (cc) = Motorstyrningslage 2 valjs

Se parameter ID:n 600 och 521.

Andring fr8n open loop- till closed loop-styrningslagen och omvént kan endast goras i
stopplage.

165 Al1 JOYSTICK-OFFSET 6 (2.2.2.11)
Definiera frekvensnollpunkten enligt foljande:

Med den har parametern pa displayen ska potentiometern placeras pa den férmodade
nollpunkten. Tryck sedan pa Enter pa panelen.

0BS!
Detta andrar dock inte borvardesskalningen.

Tryck pa knappen Aterstall fér att dndra tillbaka parametervardet till 0,00 %.
166 Al2 JOYSTICK-OFFSET 6 (2.2.3.11)

Se parameter ID165.

167 PID-BORVARDET 157 (3.4)

Panelreferensen till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
det aktiva PID-borvardet om parametern ID332 = 2.

168 PID-BORVARDET 2 57 (3.5)

Panelreferens 2 till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
aktivt om DINS-funktionen = 13 och DIN5-kontakten ar stangd.

169 FALTBUSS DIN4 (FBFIXEDCONTROLWORD, BIT 6) 6 (2.3.3.27)
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170 FALTBUSS DIN 5 ([FBFIXEDCONTROLWORD, BIT 7) 6 (2.3.3.28)

Data fran faltbussen kan ledas till frekvensomriktarens digitalutgangar. Se handboken till
den faltbuss som anvands for narmare detaljer.

179 SKALNING AV MOTOREFFEKTGRANS 6 (2.2.6.7]

Motoreffektgransen &r lika med ID1289 om vardet 0 "Anvénds inte” valjs. Om nagon av
ingangarna valjs skalas motoreffektgransen mellan noll och parametern ID1289. Denna
parameter ar endast tillganglig for NXP closed loop-styrningslaget.

Tabell 114: Val for parametern ID179

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning

0 Anvands inte

1 Al

2 Al2

3 Al3

4 Al4

5 FB-g.rénss“kalning ID46 (Gver-

vakningsvérde)
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300 VAL AV START-/STOPPLOGIK 2346 (2.2.1, 2.2.1.1)

Tabell 115: Val for parametern ID300

Alternati

\

stangd kontakt = start framat

stéangd kontakt = start bakat

0
Se Bild 30.
stangd kontakt = start ppen  |stangd kontakt = reversera
1 kontakt = stopp oppen kontakt = framat
Se Bild 31.
stangd kontakt = start ppen  |stangd kontakt = start aktive- kan programmeras for reverser-
9 kontakt = stopp rad oppen kontakt = start inak- |ingskommando
tiverad och ev. omriktare i drift
stoppas
stangd kontakt = startpuls oppen kontakt = stoppuls kan programmeras for reverser-
3% ingskommando

Se Bild 32.

Applikationerna 2 och 4:

stdngd kontakt = start framat

stdngd kontakt = start bakat

oppen kontakt = stopp

4 (stigande flank kravs for start) |(stigande flank kravs for start)
5 stdngd kontakt = start (sti- stangd kontakt = bakat
gande flank kravs for start) oppen kontakt = framat
oppen kontakt = stopp
kan programmeras for reverse-
stangd kontakt = start (sti- stangd kontakt = start aktive- ~ [rat kommando om den inte &r
6 gande flank kréavs for start) rad vald for DIN2

oppen kontakt = start inaktive-
rad och ev. omriktare i drift
stoppas

Applikationerna 3 och 6:

stdngd kontakt = start framat

stangd kontakt = borvardesok-
ningar (motorpotentiometerns
borvarde; denna parameter
stélls automatiskt in pa 4 om
parametern ID117 stélls in pa 4
[applikation 4]).

stangd kontakt = start framét
(stigande flank kravs for start)

stéangd kontakt = start bakéat
(stigande flank kravs for start)
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Tabell 115; Val for parametern ID300

Alternati

v DIN1 DIN2 DIN3
6 stdngd kontakt = start (sti- stdngd kontakt = bakat
gande flank kravs for start) oppen kontakt = framat
oppen kontakt = stopp
stdngd kontakt = start (sti- stangd kontakt = start aktive-
7 gande flank kravs for start) rad
oppen kontakt = stopp oppen kontakt = start inaktive-
rad och ev. omriktare i drift
stoppas
Applikation 3:
stdngd kontakt = start framat [stangd kontakt = borvardesok-
8 (stigande flank kravs for start) |ningar (motorpotentiometerns
bérvarde)

* = 3-tradig koppling (pulsstyrning)

Valen som omfattar texten "stigande flank krévs for start” maste anvéndas for att utesluta
risken for en oavsiktlig start nar t.ex. strémmen ansluts, ateransluts efter ett strémavbrott,
efter en feldterstallning, efter att omriktaren stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning =
Falsk] eller nar styrplatsen dndras fran 1/0-styrning. Start/Stopp-kontakten maste éppnas
innan motorn kan startas.

®

A
FRAMAT| f

ut

>t

_—— = =

BAKAT
v

DINT — 1 - - -

DIN2 — I _____

Bild 30: Start framat/start bakat

1. Den forst valda riktningen har hogst 2. Nar DIN1-kontakten oppnas startar
prioritet. rotationsriktningen andringen.
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3. Om signalerna Start framat (DIN1) och
Start bakat (DIN2) ar aktiva samtidigt
har Start framat-signalen (DIN1)
prioritet.

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning

A
FRAMAT| f

ut

DIN2—— -]

Bild 31: Start, stopp, reversering

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning

A
fut
1 ! . t
| . A
| ! |
| : !
BAKAT| ! . |
v I —
|
DIN1 H l . .
Start :
DIN2 |
Stopp U

Bild 32: Startpuls/Stoppuls

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning

B) Om start- och stoppuls kommer samtidigt tar stoppulsen dverhanden.
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301 DIN3-FUNKTION 12345 (2.17, 2.2.2)

Tabell 116: Val for parametern ID301

Alternati
vets Benamning Beskrivning Anmarkningar
nummer
0 Anvands inte
1 Externt fel Stanger kontakt: Fel visas och atgérdas enligt
ID701.
2 Externt fel Oppnar kontakt: Felet visas och tgardas
enligt ID701 n&r ingangen inte ar aktiv.
Driftfrigivning Bruten kontakt: Motorstart inaktiveras och
motorn stoppas
3 KLAR-signalen stélls in p&d FALSK

Sluten kontakt: Motorstart aktiverad

Applikation 1

Driftfrigivning Bruten kontakt: Motorstart aktiverad

Sluten kontakt: Motorstart inaktiveras och
motorn stoppas

Applikationerna 2 till 5

Acc./Ret. tid val. Bruten kontakt: Accelerations-/retardations- |N&r styrplatsen tvingas
tid 1 vald andra vardena for start/
4 stopp, riktning och borvarde
Sluten kontakt: Accelerations-/retardationstid [som géller pa respektive
2 vald styrplats anvands (borvarde
enligt parametrarna ID117,
5 Stanger kontakt Tvinga styrplats till I/0-styrning ID121 och 1D122).
6 Stanger kontakt Tvinga styrplats till panel OBS!
Stanger kontakt Tvinga styrplats till faltbuss Vardet for parametern
ID125 Panelstyrplats andras
7 inte.

Nar DIN3 oppnas valjs styr-
platsen enligt parameter 3.1.

Applikationerna 2 till 5

Bakat Bruten kontakt: Framat Kan anvandas for reverser-
8 ing om vardet for parame-
Sluten kontakt: Bakat tern ID300 ar installt pa 2,3
eller 6.

Applikationerna 3 till 5

Joggningsvarvt. Sluten kontakt: Valt joggningsvarvtal for frek-
vensborvarde
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Tabell 116: Val for parametern ID301

Alternati

vets Benamning Beskrivning Anmarkningar
nummer

10 Felaterstallning Sluten kontakt: Aterstaller alla fel

Acc/ret.drift forbju- |Sluten kontakt: Stoppar acceleration eller
den retardation tills kontakten dppnas

Kommando for lik- |Sluten kontakt: | stopplage ar likstroms-
12 stromsbromsning |bromsningen aktiv tills kontakten oppnas, se
Figur 30 samt parametrarna ID507 och ID1080

Applikationerna 3 och 5

Motorpotentiome- [Sluten kontakt: Referensen minskas tills kon-

13 ter ned takten oppnas

Applikation 4

13 Forinstallt varvtal

%, @

T

|

|

|

|

|

id 515 :
|
|
>t : >t

DIN3 — L omz L
DRIFT ' DRIFT
STOPPR | STOPP

Bild 33: DIN3 som ingang fér likstrémsbromskommando
A. Stopplage = Ramp B. Stopplage = utrullning

302 ANALOGINGANG 2, BORVARDESOFFSET 12 (2.15, 2.2.3)

Tabell 117: Val for parametern ID302

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ingen offset: 0-20 mA
Offset 4 mA ("flytande nolla”) Ger 6vervakning av nollnivésignal. | standardapplikationen
1 kan responsen pa borvardesfel programmeras med parame-
tern ID700.

303 BORVARDESSKALNING, MINIMIVARDE 2346 [2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6)
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304 BORVARDESSKALNING, MAXIMIVARDE 2346 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.7)

Ytterligare borvardesskalning. Om bade parameter ID303 och parameter ID304 = 0 slas
skalningen fran. Minimi- och maximifrekvenserna anvands for skalning.

OBS!
Skalningen paverkar inte faltbussborvardet (skalad mellan Minimifrekvens
(parameter ID101) och Maximifrekvens (parameter ID102).

A fut A fut
1f ID102 fmax- ID1 0-2- ...................

f . ID101 P ALV]

+f_. ID101 L AL [V] -
: >

0 0 0 10

Bild 34: Vanster: Borvardesskalning. Héger: Skalning anvénds inte (parameter ID303 = 0]

305 BORVARDESINVERTERING 2 (2.2.6]

Inverterar borvardesignal:
Max. insignal = min. frekv.borvarde
Min. insignal = max. frekv.borvarde

Tabell 118: Val for parametern ID305

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ingen invertering
1 Borvarde inverterat
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ID304 -

ID303 -

-f_1D101 LA

v

0 max.

Bild 35: Bérvardesinvertering

306 BORVARDESFILTERTID 2 (2.2.7)

Filtrerar bort stérningar fran analoginsignalerna Al1 och Al2. Lang filtertid ger ldngsammare
regleringsrespons.

%
A

Ofiltrerad signal

100% |- |- L\ AN AL -

Filtrerad signal
63%-----4---------, e

t[s
ID306 > tls]

Bild 36: Bérvardesfiltrering

307 ANALOGUTGANGSFUNKTION (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Denna parameter valjer 6nskad funktion fér den analoga utgangssignalen.
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Tabell 119: Val for parametern ID307

1till4

0 Anvands inte Anvands inte Anvands inte

1 Utfrekv. (0-fmax.) Utfrekv. (0-fmax.) Utfrekv. (0-fmax.)

2 Frekv.borvarde (0-fmax.] Frekv.borvarde (0-fmax.) Frekv.b6rvarde (0-fmax.)

3 M(.J.torvarvtal (0-motorns Motorvarvtal (0-motorns mark- Motorvarvtal (0-motorns mark-
mérkvarvtal) varvtal) varvtal)

4 Utstrom (0-InMotor) Utstrom (0-InMotor) Utstrom (0-InMotor)

5 Motormoment (0-TnMotor] Motormoment (0-TnMotor) Motormoment (0-TnMotor]

6 Motoreffekt (0-PnMotor) Motoreffekt (0-PnMotor) Motoreffekt (0-PnMotor)

7 Motorspanning (0-UnMotor) Motorspanning (0-UnMotor) Motorspanning (0-UnMotor)

8 DC-spanning (0-1 000 V) DC-spanning (0-1 000 V) DC-spanning (0-1 000 V)

9 PID-regulator, borvarde Al1

10 PID-regulator, arvarde 1 Al2

" PID-regulator, &rvarde 2 Utfrekv. (fmin - fmax.)

12 PID-regulator, felvarde Motormoment (-2 ... +2xTNmot)

13 PID-regulatorutsignal Motoreffekt (-2 ... +2xTNmot]

14 PT100-temperatur PT100-temperatur

15 FB-analogutgang ProcessData4

(NXS)

308 FILTERTID FOR ANALOGUTGANG 234567 (2.3.3, 2.3.5.3, 2.3.3.3)

Definierar filtertiden fér den analoga utgangssignalen.

Om det har parametervérdet stalls in pa 0 inaktiveras filtreringen.
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%

Ofiltrerad signal

100%----{- -\ AN\ -

Filtrerad signal
63%-----4---------, e

p t[s
ID308 [s]
Bild 37: Filtertid fér analogutgang
309 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Inverterar analogutsignalen:
Maximal utsignal = minsta angivna varde
Minimiutsignal = maximalt angivet varde
Se parametern ID311 nedan.
Apalogut-,
gangs-
strom
20 MA e
12 mA F------ IR ID311 = 50 %
10 MA |----omm oo (o
“ ID311 = 100 %
4 MA [oooeoooeeeoo X TN - M “rde for signal
= ax.varde for sigha
512%?610}0 vald med ID307
OmAg 0.5 1.0 >

Bild 38: Invertering av analog utgang

310 ANALOGUTGANG, MINIMUM 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

Definierar minimisignal till antingen 0 mA eller 4 mA (flytande nolla). Observera skillnaden
mot den analogutgangsskalningen i parametern ID311 (8-15).
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Tabell 120: Val for parametern ID310

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Stall in minimivarde pa 0 mA/0
\

Stall in minimivarde pa 4 mA/2
\Y

311 SKALNING AV ANALOGUTGANG 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

Skalningsfaktor for analogutgang. Berakna vardena med den tillhandahallna formeln.

Tabell 121: Skalning av analog utgang

Signal Signalens maxvarde

Utgangsfrekvens Maxfrekvens (parameter ID102)
Frekv.borvarde Maxfrekvens (parameter ID102)
Motorvarvtal Motormarkvarvtal 1xnmMotor

Utgangsstrém Motormarkstrom 1xInMotor
Motormoment Motormarkmoment 1xTnMotor
Motoreffekt Motormarkeffekt 1xPnMotor

Motorspanning 100 % x Unmotor

DC-bryggans spanning

1000V

Pl-ref.varde

100% x max ref. varde

Pl-aterf. varde 1

100% x max aterf.varde

Pl-8terf. varde 2

100% x max aterf.varde

Pl regleravvikelse

100% x max avvikelse

Pl-utsignal

100 % x utgdngsmax.
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Analogut-,
gangs-
strom ID311 = ID311 =
20mA| 200% 100 %
12mA| S Ry A
1womAal ) ST ID311 =50 %
ID310 =1 | ../
4 mA L=/ ;
 Max.varde for signal
ID310 =0 gvald med ID307
0 mA '

0 0.5 1.0 >

Bild 39: Skalning av analog utgang

Signal * Analog OutputScale%s
100%

OutputSignal =

312 DIGITALUTGANGSFUNKTION 23456 (2.3.7, 2.3.1.2)

313 RELAUTGANG 1, FUNKTION 2345 (2.3.8, 2.3.1.3]
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314 RELAUTGANG 2, FUNKTION 2345 (2.3.9]

Tabell 122: Utsignaler via DO1 och utgangsreldn RO1 och RO2

Installt varde Signalinnehall

0 = Anvands inte

Saknar funktion

Digitalutgang DO1 sanker strommen och programmerbart rel&
(RO1, RO2) aktiveras nar:

1 = Driftklar Omriktaren ar klar for anvandning
2 = Drift Omriktaren fungerar (motorn &r igéng)
3 =fel Ett omriktarskydd har losts ut

4 = Fel inverterat

Omriktaren har inte lost ut pga fel

5 = Overhettningsvarning for omriktare

Kylfldnsens temperatur overskrider 70 °C

6 = Externt fel eller varning

Fel eller varning beroende pd parametern ID701

7 = Referensfel eller varning

Fel eller varning beroende pa parametern ID700 - om analogbér-
vardet ar 4-20 mA och signalen ar <4 mA

8 =Varning

Alltid d& varning finns

9 = Reverserad

Reverseringskommandot har valts

10 = Forinstallt varvtal (applikationer 2)
10 = Joggningsvarvtal (applikationer
3456)

Det férvalda varvtalet har valts med digitalingang
Joggningsvarvtalet har valts med digitalingang

11 = Varvtal uppnatt

Utfrekvensen har uppnatt det instéllda borvardet.

12 = Motorreglering aktiverad

En av grénsregulatorerna (t.ex. strémgrans eller momentgrans)
har aktiverats.

13 = Gréns 1 for 6vervakning av utgangs-
frekvens

Utfrekvensen overskrider den installda 6vervakningen av undre
gréans/ovre grans (se parametrarna ID315 och ID316 nedan).

14 =1/0-styrning (appl. 2]
14 = Utfrekvensgrans 2, 6vervakning
(applikationer 3456)

I/0-styrningslage &r valt (pd M3-menyn)
Utfrekvensen dverskrider den installda évervakningen av undre
grans/ovre grans (se parametrarna ID346 och ID347 nedan).

15 = Termistorfel eller -varning (appl. 2]
15 = Momentgrénsévervakning (appl.
3456)

Optionskortets termistoringang indikerar motordvertemperatur.
Fel eller varning beroende pa parametern I1D732.
Motormomentet éverskrider installningen for évervakning av
undre/évre grans (parametrarna 1D348 och ID349).
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Tabell 122: Utsignaler via DO1 och utgangsreldn RO1 och RO2

Installt varde Signalinnehall

16 = Faltbuss DINT (applikation 2)
16 = Overvakning av borvardesgrans

Faltbuss digitalingang 1. Se faltbusshandboken.
Aktivt borvarde overskrider installningen for évervakning av undre/
ovre grans (parametrarna ID350 och ID351).

17 = Extern bromsstyrning (appl. 3456)

TILL/FR,&N-slagsstyrning av extern broms med programmerbar
fordrojning (parametrarna 1D352 och 1D353)

18 = 1/0-styrning (appl. 3456)

Externt styrningslage (M3-menyn; ID125)

19 = Overvakning av temperaturgrans for
frekvensomriktare (appl. 3456)

Frekvensomriktarens kylflanstemperatur dverskrider de installda
overvakningsgranserna (parametrarna ID354 och ID355).

20 = Obegard rotationsriktning (appl. 345)
20 = Borvarde inverterat (appl. 6)

Rotationsriktningen ar en annan an den begarda.

21 = Extern bromsstyrning, inverterad
(appl. 3456)

TILL/FR,&N-styrning av extern broms (parametrarna ID352 och
ID353); Utgang aktiv nar bromsstyrningen &r AV.

22 = Termistorfel eller -varning (appl.
3456)

Optionskortets termistoringéng indikerar motorévertemperatur.
Fel eller varning beroende pa parametern ID732.

23 = Faltbuss DIN1 (applikation 5)
23 = Overvakning av analoging&ng (appli-
kation 6)

Faltbuss digitalingang 1. Se faltbusshandboken.
Valjer den analoga ingdng som ska 6vervakas. Se parametrarna
ID356, ID357, ID358 och ID463.

24 = Faltbuss DIN1 (applikation 6)

Faltbuss digitalingdng 1. Se faltbusshandboken.

25 = Faltbuss DIN2 (applikation 6)

Faltbuss digitalingdng 2. Se faltbusshandboken.

26 = Faltbuss DIN3 (applikation 6)

Faltbuss digitalingang 3. Se faltbusshandboken.

315 UTFREKVENSGRANSOVERVAKNING, FUNKTION 234567 (2.3.10, 2.3.4.1, 2.3.2.1)

Tabell 123: Val for parametern ID315

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ingen dvervakning
1 Overvakning av l3g gréns
2 Overvakning av hdg grans
3 Bromstillslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare grénser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).)

Om utfrekvensen gar under/éver den instéllda gransen (ID316) genererar den har funktionen
ett meddelande via digitalutgangen beroende
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1. padinstéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. pavilken utgdng som 6vervakningssignal 1 (ID447) &r ansluten till (applikationer é och 7).

Bromsstyrningen anvander olika utgangsfunktioner. Se 1D445 och 1D446.

316 OVERVAKNINGSVARDE FOR UTFREKVENSGRANS 234567 (2.3.11, 2.3.4.2, 2.3.2.2)

Valjer frekvensvardet som Overvakas via parametern ID315.

A
f[Hz] ID315 = 2
| |
| |
ID316 - - ______ S L
l l
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
l l t>
Exempel: |51 [Ro1 j 21 |RO1 1 |21 |RO1 j
22 |RO1 22 |RO1 3 22 |RO1
23 |RO1 [— 23 |RO1 23 [RO1 [—

Bild 40: Overvakning av utgdngsfrekvens

319 DIN2 FUNKTION 5 (2.2.1]

Denna parameter har 14 alternativ. Om den digitala ingangen DIN2 inte ska anvandas, ska
parameterns varde sattas till 0.
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Tabell 124: Val for parametern ID319

Alternative
ts nummer

Benamning

Beskrivning

Anmarkningar

Externt fel, nor-
malt 6ppen

Sluten kontakt: Felet indikeras och motorn
stoppas dé ingédngen har signal

Externt fel, nor-

Bruten kontakt: Felet visas och motorn stop-

ning

mando for likstrémsbromsning (val 12] valt for
DIN2

malt stangd pas nar ingdngen inte ar aktiv.
Driftfrigivning Kontakt oppen, start av motorn inaktiverad.
3
Sluten kontakt: Start av motorn aktiveras
Val av accelera- Kontakt 6ppen, accelerations-/retardationstid
tions- eller retar- |1 vald
4 dationstid
Sluten kontakt: Accelerations-/Retardations-
tid 2 vald
5 Stanger kontakt Tvinga styrplats till I/0-styrning Nar styrplatsen tvingas
andra vardena for Start/
6 Stanger kontakt Tvinga styrplats till panel Stopp, anvands Riktning och
Bérvarde som galler pd
Stanger kontakt Tvinga styrplats till faltbuss respektive styrplats (bor-
varde enligt parametrarna
ID343, 1D121 och ID122).
0BS!
7
Vardet for ID125 (panelstyr-
plats) andras inte.
Nar DIN2 dppnas valjs styr-
plats enligt valet av panels-
tyrplats.
Bakat Kontakt 6ppen: framat Om flera ingéngar ar pro-
grammerade for reversering
8 Kontakt stdngd: bakat racker det med en aktiv kon-
takt for att stalla in rikt-
ningen pa bakat.
Joggningsvarvtal | Sluten kontakt: Valt joggningsvarvtal for frek-
9 L
(se par. ID124) vensborvarde
10 Feldterstallning Sluten kontakt: Aterstaller alla fel
Acceleration/ Sluten kontakt: Ingen acceleration eller retar-
1 retardation for- dation ar mojlig forran kontakten har oppnats
bjuden
Kommando fér Sluten kontakt: Vid stopp arbetar DC-brom-
12 likstromsbroms- |sen tills kontakten dppnas. Se Bild 41 Kom-
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Tabell 124: Val for parametern ID319

Alternative

ts nummer Benamning Beskrivning Anmairkningar
Motorpotentiome- |Sluten kontakt: Referensen dkas tills kontak-
13 N
ter UPP ten oppnas
T
A ! A
Fur @ : fie
|
|
ID515 :
|
bt >t
|
DIN2 — L o L
DRIF'II;—,—\— : DRIFT
STOP 1 STOPP

Bild 41: Kommando for likstrémsbromsning (val 12] valt for DIN2
A. Stopplage = Ramp B. Stopplage = utrullning

320 Al1 SIGNALOMRADE 34567 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3

Tabell 125: Val for parametern ID320

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 %
2 Anpassad -10...+10V Anpassad

3 Anpassad

Angdende valet "Anpassad”, se parametrarna ID321 och 1D322.

321 Al1 EGEN INSTALLNING, MINIMUM 34567 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.4)

322 A1 EGEN INSTALLNING, MAXIMUM 34567 (2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)
Med parametrarna kan du fritt justera analoginsignalens omrade mellan -160 och 160 %.

Du kan exempelvis anvanda den analoga ingangssignalen som frekvensreferens och stélla in
parametrarna mellan 40 och 80 %. Under dessa forhallanden andras frekvensborvardet
mellan minimifrekvensborvardet (ID101) och maximifrekvensbérvardet (ID102) och
analoginsignalen andras mellan 8 och 16 mA.
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323 Al1 SIGNALINVERTERING 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6]

Om den har parametern = 0 sker ingen inversion av analoginsignalen

0BS!
| applikation 3 ar Al1 frekvensborvarde for plats B om parametern ID131 =0
(standard).

4 fut

ID303 | R .

ID320 =0
AIl = 0-100 %

ID304 < ... /1D320 = 1 b ATL
All = eget (plint 2)
0 1D321 D322  100%

Bild 42: Al ingen signalinvertering

Om den har parametern = 1 sker ingen inversion av analoginsignalen.

Max. Al1-signal = min. frekvensborv.
Min. Al1-signal = max. frekvensborv.

Af

ut

ID303 Lo oo ene e .

ID320=0 |
AIl = 0-100 %

EID320 =1

'All = eget :
ID304 |.-ooovoe cooTTT get... . + AI1 (plint 2)
! ; f >
0 ID321 ID322 100%

Bild 43: Al signalinvert
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324 Al1 SIGNALFILTERTID 34567 (2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)

Parametern filtrerar storningar i den analoga ingangssignalen. Aktivera parametern genom
att ge den ett storre varde an noll.

0OBS!

En lang filtreringstid ger ett ldngsammare reglersvar.

%
A

Ofiltrerad signal

100%----

Filtrerad signal
63%-|----

| p t s
ID324 [s]

Bild 44: Filtrering av AlT-signal

325 SIGNALOMRADE FOR ANALOGINGANG AI2 34567 [2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3

Tabell 126: Val for parametern ID325

0 0-20 mA 0-20 mA 0-100% 0-100%

1 4-20 mA 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 %
2 Anpassad Anpassad -10...+10V Anpassad

3 Anpassad

326 ANALOGINGANG AI2 EGEN INSTALLNING MIN. 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4)

327 ANALOGINGANG AI2 EGEN INSTALLNING MAX. 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5)

Med parametrarna kan du fritt justera analoginsignalens omrade mellan -160 och 160 %. Se

ID322.
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ID325 = {1 :
AI2 = 20-100 %'
; °! A2 (plint 3,4)

ID303 -7

— ! : >
0 @ 4mA ID327 20 mA
ID326

Bild 45: Skalning av analogingdng Al2

328 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 2 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6]
Se ID323.

0OBS!
| applikation 3 ar Al2 frekvensborvardet for plats A om parametern ID117 =1
(standard)

329 FILTERTID FGR ANALOGINGANG 2 34567 (2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2]
Se ID324.
330 DIN5 FUNKTION 5 (2.2.3]

Digitalingangen DIN5 har 14 majliga funktioner. Om den inte ska anvandas ska den har
parameterns varde stallas in pa 0.

Alternativen ar samma som for parametern ID319, utom:

13 Aktivera PID-borvarde 2
Bruten kontakt: PID-regulatorns borvarde valjs med parametern ID332.
Sluten kontakt: PID-regulatorns panelborvarde 2 valjs med parametern R3.5.

331 MOTORPOTENTIOMETERNS RAMPTID 3567 (2.2.22, 2.2.27, 2.2.1.2, 2.2.1.15)

Definierar andringshastigheten for motorpotentiometerns borvarde (Hz/s). Motorstyrningens
ramptider ar fortfarande aktiva.

332 PID-REGULATORNS BORVARDESIGNAL (PLATS A) 57 (2.1.11)

Definierar vilken frekvensborvardesplats som valjs for PID-regulatorn.
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Tabell 127: Val for parametern ID332

0 Analog ingéng 1 Analog ingéng 1
1 Analog ingang 2 Analog ingang 2
PID-bo6rvardet fran M3-menyn, parameter
2 Al3
P3.4
Faltbussborv. (FBProcessDatalN1)
3 Se kapitel 8.7 Parametrar for faltbusstyrning Al4
(ID:n 850 till 859).
4 Motorpotentiometerreferens PID-bérvardet frdn M3-menyn, parameter P3.4
Faltbussborv. (FBProcessDatalN1)

5 Se kapitel 8.7 Parametrar for faltbusstyrning
(ID:n 850 till 859).

6 Motorpotentiometerreferens

333 VAL AV PID-REGULATORNS ARVARDE 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Den har parametern valjer PID-regulatorns arvarde.

Tabell 128: Val for parametern ID333

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Arvarde 1
1 Arvarde 1+ Arvarde 2
2 Arvirde 1 - Arvirde 2
3 Arvarde 1 * Arvirde 2

Det mindre av Arvirde 1 och

Arvarde 2

5 Det storre av Arvirde 1 och
Arvarde 2

6 Genomsnittsvarde av Arvarde 1
och Arvarde 2

7 Kvadratroten av Arvirde 1 +

kvadratroten av Arvarde 2

334 VAL AV ARVARDE 157 (2.2.9, 2.2.1.9)
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335 VAL AV ARVARDE 2 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Tabell 129: Val for parameter-ID:n 334 och 335

Alternativets

——— Benamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
Faltbuss (Arvirde 1: FBProcessDatalN2; Arviarde2: FBProcessDa-
5 talN3). Se kapitel 8.7 Parametrar fér féltbusstyrning (ID:n 850
till 859).
Applikation 5
6 Motormoment
7 Motorvarvtal
8 Motorstrom
9 Motoreffekt
10 .F.’ulﬁgivarfrekvens (endast for
Arvarde 1)

336 ARVARDE 1, MIN.SKALA 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Staller in minimiskalningspunkten fér Arvarde 1. Se Bild 46 Exempel p& skalning av
arvardesignal.

337 ARVARDE 1, MAXSKALA 57 (2.2.12, 2.2.1.12]
Staller in maxskalningspunkt for Arvarde 1. Se Bild 46 Exempel p4 skalning av &rvérdesignal.
338 ARVARDE 2, MIN.SKALA 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Staller in minimiskalningspunkten fér Arvarde 2. Se avsnitt 339 Arvarde 2, maxskala 57
(2.2.14, 2.2.1.14).

339 ARVARDE 2, MAXSKALA 57 (2.2.14, 2.2.1.14]

Staller in maxskalningspunkt for Arvirde 2. Se Bild 46 Exempel pé skalning av &rvérdesignal.
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ASkalad A Skalad
insignal [%] insignal [%]

100} — 1010 ] E onneen -
ID336 == 30 g/O i i 76.5 ___________________________ i 7 g i

ID337 = 80 % (15,3 mA)[ID338 = -30 %

ID339 = 140 2

17.7

P (3,5 mA), : :

0 80 100 All%] -30-0 100 140 AI[%]
0 3.0 8.0 10,0 V h 0 10,0 V g
0 6.0 16.0 20.0 mA 0 20.0 mA
4 8.8 16.8 20.0 mA 4 20.0 mA

Bild 46: Exempel pa skalning av drvérdesignal

340 INVERTERING AV PID-REGLERFEL 57 (2.2.32, 2.2.1.5)

Denna parameter tillater invertering av avvikelsevardet for PID-regulatorn (och darigenom
dess funktion).

Tabell 130: Val for parametern ID340

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen invertering
1 Inverterad

341 PID-BORVARDESSTIGTID 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

Definierar den tid under vilken PID-regulatorbérvardet stiger fran 0 % till 100 %.

342 PID-BORVARDESFALLTID 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Definierar den tid under vilken PID-regulatorbérvardet faller fran 100 % till 0 %.

343 1/0-BORVARDESFALLTID 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Definierar den frekvensborvardesplats som véljs nar omriktaren styrs fran 1/0 och
borvardesplats B ar aktiv (DINé=stangd).
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Tabell 131: Val for parametern ID343

Alternativets

——— Benamning Beskrivning
0 Al1-referens (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 Al2-referens (plintarna 5 och 6, t.ex. omvandlare)
2 Al3-referens
3 Al4-referens

Panelbérvarde (parameter

R3.2)
5 Referens fran faltbuss
(FBSpeedReference)
6 Motorpotentiometerreferens
7 PID-regulatorbérvarde

Valj drvarde (parameter ID333 till ID339) och PID-regleringsborvarde (parameter ID332). Om
varde 6 valjs for den har parametern i applikation 5 stalls vardena for parametrarna ID319
och ID301 automatiskt in pa 13.

| applikation 7 maste funktionerna Motorpotentiometer NER och Motorpotentiometer UPP
vara anslutna till digitalingédngar (parametrarna ID417 och ID418) om varde 6 valjs for den
har parametern.

344 MINIMIVARDE FOR BORVARDESSKALNING, PLATS B 57 (2.2.35, 2.2.1.18)

345 MAXIMIVARDE FOGR BORVARDESSKALNING, PLATS B 57 (2.2.36, 2.2.1.19)

Du kan valja ett skalomrade mellan min. och maxfrekvens for frekvensbérvardet fran
styrplats B.

Om ingen skalning dnskas, ska parameterns varde sattas till 0.

| figurerna nedan har ingang Al1 med signalomradet 0-100 % valts for plats B-borvardet.

0BS!
Skalningen paverkar inte faltbussborvardet (skalad mellan Minimifrekvens
(parameter ID101) och Maximifrekvens (parameter ID102).
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| .
»
E._h
>
E._h

ID345} - E

% . 1D101 L AL [V] Lt 1p10t ALV
0 10 0 0~

Bild 47: Referensskalning maxvéarde
A. Par.ID344=0 (ingen borvardesskalning) B. Referensskalning

346 OVERVAKNINGSFUNKTION FOR UTFREKVENSGRANS 2 34567 (2.3.12, 2.3.4.3, 2.3.2.3)

Tabell 132: Val for parametern ID346

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

0 Ingen 6vervakning

1 Overvakning av l&g gréns

2 Overvakning av hég grans

3 Bromstillslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353].)

4 Bromstill-/franslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353].)

Om utfrekvensen gar under/éver den instéllda gransen (ID347) genererar den har funktionen
ett varningsmeddelande via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. pavilken utgang som Gvervakningssignal 2 (ID448) &r ansluten till (applikationer 6 och 7).

Bromsstyrningen anvander olika utgangsfunktioner. Se parametrarna ID445 och ID446.

347 OVERVAKNINGSVARDE FOR UTFREKVENSGRANS 2 34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

Viljer frekvensvardet som dvervakas via parametern ID346. Se Bild 40 Overvakning av
utgangsfrekvens.
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348 FUNKTION FOR MOMENTGRANSGVERVAKNING 34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

Tabell 133: Val for parametern ID348

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen dvervakning
1 Overvakning av l3g gréns
2 Overvakning av hdg grans
3 Bromsfranslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare grénser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).)

Om det berdknade momentvardet under- eller dverskrider den instéllda gransen (ID349)
genererar den har funktionen ett meddelande via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. vilken utgdng momentgransovervakningssignalen (parameter ID451) &r ansluten till
(applikationer 6 och 7).

349 MOMENTGRANS, OVERVAKNINGSVARDE 34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)

Har staller du in det momentvarde som ska dvervakas av parametern ID348.

APPLIKATIONERNA 3 OCH 4:

Momentovervakningsvardet kan sankas under borvardet med val av extern ledig
analoginsignal och vald funktion, se parametrarna ID361 och ID362.

350 BORVARDESGRANS, OVERVAKNINGSFUNKTION 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

Tabell 134: Val for parametern ID350

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Ingen 6vervakning
1 Overvakning av l&g gréns
2 Overvakning av hég grans

Om bérvardet under- eller dverskrider den instéllda gréansen (ID351) genererar den har
funktionen en varning via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. vilken utgang signalen for bérvardesgransovervakningen (parameter ID449) &r ansluten
till (applikationer 6 och 7).
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Det dvervakade borvardet ar det for tillfallet aktiva borvardet. Det kan vara ett borvarde for
plats A eller B beroende pa DINé-ingang, I/0-bérvarde, panelbdrvarde eller
faltbussborvarde.

351 BORVARDESGRANS, OVERVAKNINGSVARDE 34567 (2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Frekvensvardet som ska dvervakas med parametern ID350. Ange vardet i procent av skalan
mellan minimi- och maximifrekvenserna.

352 EXTERN BROMSFRANSLAGSFORDROJNING 34567 (2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9)

353 EXTERN BROMSTILLSLAGSFORDROJNING 34567 (2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10]

Den externa bromsens funktion kan tidsinstallas till start- och stoppstyrsignaler med dessa
parametrar. Se Bild 48 Extern bromsstyrning och avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning med
ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).

Bromsstyrningssignalen kan programmeras via digitalutgdangen DO1 eller via en av
reldutgangarna RO1 och R0O2, se parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
ID445 (applikationer 6 och 7). Bromstillslagsférdréjningen ignoreras nar enheten nar ett
stopplage efter en nedrampning eller om den stoppas genom utrullning.

®

t,,=ID352 t,;=ID353 t,,=ID352 t,;=Par. ID353
Extern H M Extern H

T

1

[}

1

1

[}

1

BROMS: FRAN | DO1/RO1/ :BROMS: FRAN: | DO1/RO1/RO2

TILL . . [RO2 . TILL ! !
1 1 1 j '
1 i

1

1

[}

1

1

[}

1

DIN1: DRIFT FRAMAT|

DIN1: START |_|

STOPP PULS ,
DIN2: DRIFT BAKAT DIN2: STOPP '
STOPP PULS
> |
Pt
Bild 48: Extern bromsstyrning
A. Val av start-/stopplogik, ID300 =0, 1 B. Val av start-/stopplogik, ID300 = 3

eller 2

354 OVERVAKNING AV TEMPERATURGRANS FOR FREKVENSOMRIKTARE 34567 (2.3.20,
2.3.4.11,2.3.2.11)

Tabell 135: Val for parametern ID354

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Ingen 6vervakning
1 Overvakning av lag gréns
2 Overvakning av hég grans
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Om frekvensomriktarenhetens temperatur under- eller overskrider den installda gransen
(ID355) genererar den har funktionen ett meddelande via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. vilken utgang signalen for temperaturgréansovervakningen (parameter ID450) &r ansluten
till (applikationer 6 och 7).

355 VARDE FOR FREKVENSOMRIKTARENS TEMPERATURGRANS 34567 (2.3.21, 2.3.4.12,
2.3.2.12)

Detta temperaturvarde overvakas av parametern ID354.
356 ANALOG OVERVAKNINGSSIGNAL 6 (2.3.4.13]

Med denna parameter kan man valja den analogingang som ska dvervakas.

Tabell 136: Val for parametern ID356

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Al
2 Al2
3 AlI3
4 Al4

357 UNDRE GRANS FOR ANALOG OVERVAKNING 6 (2.3.4.14)

358 OVRE GRANS FOR ANALOG OVERVAKNING 6 (2.3.4.15)

Dessa parametrar staller in de undre och dvre granserna for den signal som valjs med
parametern ID356.
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Al *)
A
ID358 f /
ID357 VAR
N
>t
1
RO1
0

Bild 49: Exempel pa Av/Pa-styrning
*) Véljs med par. ID356

0BS!
Detta exempel galler programmeringen av par. ID463 = B.1

359 PID-REGULATORNS MINIMIGRANS 5 (2.2.30]

360 PID-REGULATORNS MAXIMIGRANS 5 (2.2.31)
Med dessa parametrar stéller du in minimi- och maximigranser for PID-regulatorutgangen.
Gransinstéllning: -1 600,0 % (av fmax.) < par. ID359 < par. ID360 < 1 600,0% (av fmax.).

Dessa granser ar viktiga t.ex. nar du definierar forstarkning, I-tid och Dtid for PID-
regulatorn.

361 LEDIG ANALOGINGANG, SIGNALVAL 34 (2.2.20, 2.2.17)

Val av insignal for en ledig analogingang (en ingédng som inte anvands for bérvardesignal):
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Tabell 137: Val for parametern ID361

Alternativets

nummer

Benamning

Beskrivning

0 Anvands inte
1 Analogingang 1 (AI1)
2 Analogingang 2 (Al2)

362 LEDIG ANALOGINGANG, FUNKTION 34 (2.2.21, 2.2.18)

Den har parametern anvands till att valja en funktion for en ledig analoginsignal:

Tabell 138: Val for parametern ID362

Alternativets

nummer

Benamning

Beskrivning

0 Funktionen anvands inte
1 Minskar motorstromgransen Signalen justerar den maximala motorstrommen till mellan
(ID107) 0 och den maxgréns som stéllts in med ID107. Se Bild 50.
Minskar likstromsbromsstrom | Likstromsbromsstrémmen kan minskas med den lediga
2 analoginsignalen till mellan noll stréom och den strom som
stallts in med parametern ID507. Se Bild 571.
Minskar accelerations- och Accelerations- och retardationstider kan minskas med den
3 retardationstiderna lediga analoginsignalen enligt foljande formler:
Minskad tid = installd acc./retard.tid [parametrarna ID103,
ID104; ID502, ID503) delat med faktorn R i Bild 52.
Minskar momentdvervaknings- |Den installda 6vervakningsgransen kan minskas med den
4 gransen lediga analoginsignalen till mellan 0 och installt varde for

momentgransovervakning (ID349), se Bild 53.

100%
Par. ID107

Momentgrans

Al
: 2 >
0V Signalomrade 10 V
0 mA 20 mA
4 mA 20 mA
Egen Egen

Bild 50: Skalning av maximal motorstrom
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100 %
Par. ID507

0,4 x IH

A
DC-bromsstrom

' Ledig
analogingang

Ll

0 Signalomrade

Bild 51: Minskning av likstromsbromsstrém

A
Faktor R

‘Ledig
ranalogingang

L

0  Signalomrade

Bild 52: Minskning av accelerations- och retardationstider

100%
Par. ID349

A .
Momentgrans

Ledig o
ranalogingang

5 >
0 Signalomrade

Bild 53: Minskning av momentévervakningsgrans
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363 VAL AV START-/STOPPLOGIK, PLATS B3 (2.2.15]

Tabell 139: Val for parametern ID363

Alternat DIN3 DIN DINS
stangd kontakt = start framat | stdngd kontakt = start bakat
’ Se Bild 54.
stangd kontakt = start dppen stangd kontakt = reversera oppen
1 kontakt = stopp kontakt = framét
Se Bild 55.

stangd kontakt = start, oppen stangd kontakt = start aktiverad,
2 kontakt = stopp oppen kontakt = start inaktiverad
och ev. omriktare i drift stoppas

Kan programmeras for rever- |stangd kontakt = startpuls oppen kontakt = stoppuls
3 seringskommando
Se Bild 56.
4** stéangd kontakt = start framat  |stangd kontakt = start bakat (sti-
(stigande flank kravs for start) |gande flank kravs for start)
- stdngd kontakt = start (sti- stdngd kontakt = bakat
gande flank kravs for start) oppen kontakt = framat
oppen kontakt = stopp
b+ stdngd kontakt = start (sti- stangd kontakt = start aktiverad
gande flank kravs for start) oppen kontakt = start inaktiverad
oppen kontakt = stopp och ev. omriktare i drift stoppas

* = 3-tradig koppling (pulsstyrning)

** = Valen 4 till 6 anvands for att utesluta risken for en oavsiktlig start nar t.ex. strommen
ansluts, ateransluts efter ett strémavbrott, efter en feldterstallning, efter att omriktaren
stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning = Falsk] eller nar styrplatsen &ndras. Start/Stopp-
kontakten maste 6ppnas innan motorn kan startas.

Valen som omfattar texten “stigande flank kravs for start” anvands for att utesluta risken for
en oavsiktlig start nar t.ex. strommen ansluts, ateransluts efter ett stromavbrott, efter en
felaterstallning, efter att omriktaren stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning = Falsk] eller
nar styrplatsen @ndras fran 1/0-styrning. Start/Stopp-kontakten maste 6ppnas innan motorn
kan startas.
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A
FRAMAT

BAKAT
v

DINd — 1 - - -~

DING — I _____

Bild 54: Start framat/start bakat

1. Den forst valda riktningen har hogst 3. Startpuls/Stoppuls
prioritet.

2. Nar DIN4-kontakten oppnas startar
rotationsriktningen andringen.

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning

A
FRAMAT| f

ut

DINS —— -]

Bild 55: Start, stopp, reversering

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning
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A
fut
/@> ./’
| . t
| . "
| ! |
| : |
BAKAT| ! . |
v | —
|
DIN4 H l ) .
Start !
DIN5 :
Stopp U

Bild 56: Startpuls/Stoppuls

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning
B) Om start- och stoppuls kommer samtidigt tar stoppulsen overhanden.

364 MINIMIVARDE FGR BORVARDESSKALNING, PLATS B3 (2.2.18]

365 MAXIMIVARDE FGR BORVARDESSKALNING, PLATS B3 (2.2.19)

Se parametrarna ID303 och ID304 ovan.

366 MJUK REF. GVERGANG 5 (2.2.37)

Tabell 140: Val for parametern ID366

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Behall borvérde
1 Kopiera borvarde

Om Kopiera borvarde har valts gar det att vaxla fran direkt styrning till PID-reglering och
tillbaka utan att skala borvardet och arvardet.

Till exempel: Processen drivs av det direkta frekvensborvardet (styrplats 1/0 B, faltbuss eller
panel) till viss punkt och styrplatsen véxlas sedan till en dar PID-regulatorn véljs. PID-
regleringen bibehaller sedan den punkten.

Det gar ocksa att andra styrkalla tillbaka till direkt frekvensstyrning. | sa fall kopieras
utfrekvensen som frekvensborvarde. Om destinationsplatsen ar panelen kopieras
driftstatusen (Drift/Stopp, Riktning och Bérvarde).
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Overgdngen &r smidig nar destinationskillans bérvarde kommer fr&n panelen eller en intern
motorpotentiometer (parameter ID332 [PID-borvarde] = 2 eller 4, ID343 [I/0 B-borvarde] = 2
eller 4, par. ID121 [Panelborvarde] = 2 eller 4 och ID122 [Faltbussborvardel= 2 eller 4.

367 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETERNS MINNE [FREKVENSBORVARDE] 3567
(2.2.23,2.2.28, 2.2.1.3, 2.2.1.16]

Tabell 141: Val for parametern ID367

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen aterst
1 ,&terstéllning av minnet vid
stopp och avstangning
2 ,&terstéllning av minnet vid
avstangning

370 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETERNS MINNE [PID-BORVARDE] 57 [2.2.29,
2.2.1.17)

Tabell 142: Val for parametern ID370

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen aterst
1 Aterstéllning av minnet vid
stopp och avstangning
2 ,&terstéllning av minnet vid
avstangning

371 PID-BORVARDE 2 (YTTERLIGARE BORVARDE FOR PLATS A) 7 (2.2.1.4)

Om ingangsaktiveringsfunktionen for PID-borvarde 2 (ID330) = SANT definierar den har
parametern den borvardesplats som valjs som PID-regulatorborvarde.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 286 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Tabell 143: Val for parametern ID371

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Al1-referens (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 Al2-referens (plintarna 5 och 6, t.ex. omvandlare)
2 Al3-referens
3 Al4-referens
4 PID-borvéarde 1 fran panel
5 Bérvarde fran faltbuss (FBPro- |se avsnitt 8.7 Parametrar fér faltbusstyrning (ID:n 850 till 859)
cessDatalN3)
Motorpotentiometer Om varde 6 valjs for den har parametern maste funktionerna
6 Motorpotentiometer NER och Motorpotentiometer UPP vara

anslutna till digitalingdngar (parametrarna ID417 och 1D418).

7 PID-borvérde 2 fran panel

372 GVERVAKAD ANALOGINGANG 7 (2.3.2.13)

Tabell 144: Val for parametern ID372

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Analogingang 1 (AI1)
1 Analogingang 2 (Al2)

373 GVERVAKNING AV ANALOGINGANGSGRANS 7 (2.3.2.14)

Om vardet for den valda analogingangen under-/éverskrider det installda
overvakningsvardet (parameter ID374) genererar den har funktionen ett meddelande via
digitalutgangen eller reldutgdngarna beroende pa vilken utgang funktionen for évervakning
av analogingangen (parameter ID463) &r ansluten till.

Tabell 145: Val for parametern ID373

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Ingen dvervakning
1 Overvakning av lg gréns
2 Overvakning av hég grans
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374 GVERVAKAT ANALOGINGANGSVARDE 7 (2.3.2.15)

Vardet for den valda analogingangen som ska 6vervakas av parametern ID373.

375 ANALOGUTGANG OFFSET 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)
Lagg till -100,0 till 100,0 % till analogutsignalen.

376 PID-SUMMEBORVARDE [DIREKT BORVARDE FOR PLATS A} 5 (2.2.4]

Definierar den bérvardeskalla som laggs till i PID-regulatorns ingang, om PID-regulator
anvands.

Tabell 146: Val for parametern ID376

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Inget ytterligare borvarde (Direkt PID-utsignalvarde]

PID-utgang + Al1-bérvirde frén
1 plintarna 2 och 3 (t.ex. potentio-
meter)

PID-utgang + Al2-borvérde fran
2 plintarna 4 och 5 (t.ex. omvand-
lare)

PID-utgang + PID-panelbor-

varde
4 PID-utgéng + Faltbussborvarde
(FBSpeedReference))
PID-utgang + Motorpotentio-
5 S
meterns borvarde
6 PID-utgéng + Faltbuss + PID- se avsnitt 8.7 Parametrar fér féaltbusstyrning (ID:n 850 till 859)
utgadng (ProcessDatalN3)
5 PID-utgang + Motorpotentio-

meter

Om varde 7 valjs for den har parametern stalls vardena for parametrarna ID319 och 1D301
automatiskt in pa 13.
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. N PID maxgrén/sa-\\

20.00

Bild 57: PID-summebérvarde

0OBS!
De maximi- och minimigrénser som visas pa bilden begransar bara PID-utgangen,
inga andra utgangar.

377 Al1 SIGNALVAL * 234567 [2.2.8, 2.2.3, 2.2.15, 2.2.2.1]

Anslut Al1-signalen till valfri analogingang med denna parameter. Mer information om TTF-

programmeringsmetoden finns i avsnitt 8.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion”
(TTF).

384 Al1 JOYSTICK-HYSTERES 6 (2.2.2.8)

Den har parametern definierar joystick-hysteresen mellan 0 och 20 %.

Nar joystick- eller potentiometerstyrdonet vrids fran bakat till framat faller utfrekvensen
linjart till den valda minimifrekvensen (joystick/potentiometer i mittposition) och stannar dar
tills joysticken/potentiometern vrids mot framat-kommandot. Hur mycket en joystick/
potentiometer maste vridas for att starta 6kningen av borvardet mot den valda
maxfrekvensen beror pd hur mycket joystick-hysteres som definieras med den har
parametern.

Om vardet for den har parametern ar 0 borjar borvardet 6ka linjart direkt nar joysticken/
potentiometern vrids mot framat-kommandot fran mittpositionen. Nar mandvreringen
dndras fran framat till bakat foljer frekvensen samma monster at andra hallet.
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Frekvensreferens Hz

A BAKAT FRAMAT
Borv.skalning 50% 50%
max. ID304
=70 Hz A B

Fran bakat till framat

f . ID102 N I
=50 Hz

Fran framat till bakat

Al (V/mA)

f . ID101 (0-10 V/20 mA)
= Borv.skalning
min. ID303 = 0 Hz »
L
Par. ID321 T Par. ID322
=20 % Joystick-hysteres, =90 %

ID384 = 20 %

Bild 58: Ett exempel pa joystick-hysteres. | det hdr exemplet &r vérdet for parametern ID385
[vilogréns] =0

385 Al1 VILOGRANS 6 (2.2.2.9)

Frekvensomriktaren stoppas om Al-signalnivan sjunker under den vilogréns som definierats
med denna parameter. Se aven parametern ID386 och Bild 59.

Frekvensreferens Hz
A BAKAT FRAMAT
Borv.skalning 50%
max. ID304
= 70 Hz B
Fran bakat till framat
f ., ID102 e e e —
= 50 Hz
TOPP
ST Fran framat till bakat
Al (V/mA)
f  ID101 = (0-10 V/20 mA)
Borv.skalning min. i .
ID303 = 0Hz  Par. ID321 Par. 1D322
= 20% = 90%
& | Vilolagesgrans ID385=7 %
Joystick-hysteres,
ID384 = 20 %

Bild 59: Exempel pa vilogransfunktion
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Frekvensreferens Hz
A BAKAT FRAMAT
Borv.skalning 50% 50%
max. ID304
= 70 Hz A B
Fran bakat till framat
f _ID102  ——t—\-----—f------ I
= 50 Hz
o N /] Fran framat till bakat
AI (V/mA)
(0-10 V/20 mA)
f ID101 =
Borv.skalning >
min. ID303 ID321 = 20 % ID322 =90 %
=0 Hz Joystick-hysteres,
ID384 = 20 %

Bild 60: Joystick-hysteres med minimifrekvens pa 35 Hz

386 Al1 VILOFGRDROJNING 6 [2.2.2.10)

Den har parametern definierar den tid som analoginsignalen maste halla sig under den
vilograns som satts med parameter ID385 for att frekvensomriktaren ska stoppas.

388 Al2 SIGNALVAL * 234567 (2.2.9, 2.2.21, 2.2.3.1)

Anslut Al2-signalen till valfri analogingdng med denna parameter. Mer information om TTF-
programmeringsmetoden finns i avsnitt 8.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion”
(TTF).

393 Al2 BORVARDESSKALNING, MINIMIVARDE 6 (2.2.3.6)

394 Al2 BORVARDESSKALNING, MAXIMIVARDE 6 (2.2.3.7)

Ytterligare borvardesskalning. Om vardet for bade ID393 och ID394 ar noll slas skalningen
av. Minimi- och maximifrekvenserna anvands for skalning. Se parametrarna ID303 och ID304

395 Al2 JOYSTICK-HYSTERES 6 (2.2.3.8)

Den har parametern definierar joystickens dodzon mellan 0 och 20 %. Se ID384.

396 AI2 VILOGRANS 6 (2.2.3.9)

Frekvensomriktaren stoppas om Al-signalnivan sjunker under den vilogréns som definierats
med denna parameter. Se aven parameter ID397 och Bild 60 Joystick-hysteres med
minimifrekvens pa 35 Hz.

Se ID385.
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397 Al2 VILOFORDROJNING 6 (2.2.3.10]

Den har parametern definierar den tid som analoginsignalen maste halla sig under den
vilogréans som satts med parameter Al2 viloférdrajning (ID396) for att frekvensomriktaren
ska stoppas.

399 SKALNING AV STROMGRANS 6 (2.2.6.1)

Tabell 147: Val for parametern ID399

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Anvénds inte
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Faltbuss (FBProcessDatalN2) | Se kapitel 8.7 Parametrar fér faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).

Signalen justerar den maximala motorstrommen till mellan 0 och motorstromgransen
(ID107).

400 SKALNING AV LIKSTROMSBROMSSTROM 6 (2.2.6.2)
Valen kan ses i parameter 1D399.

Likstromsbromsstrommen kan minskas med den lediga analoginsignalen till mellan noll
strom och den strom som stallts in med parameter ID507.

4
] DC-bromsstrom
100 % W [ .
Par. ID507 :
' Ledig
0,4 x IH_ r analogingang
! »

0  Signalomrade

Bild 61: Skalning av likstromsbromsstrom

401 SKALNING AV ACCELERATIONS- OCH RETARDATIONSTIDER 6 (2.2.6.3]
Se parameter ID399.

Accelerations- och retardationstider kan minskas med den lediga analoginsignalen enligt
foljande formler:
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Minskad tid = installd acc./retard.tid (parametrarna ID103, ID104; ID502, ID503) delat med
faktorn R fran Bild 62.

Analogingangsnivan noll motsvarar de ramptider som stélls in av parametrarna. Maximiniva
innebar en tiondel av vardet som stallts in av parametern.

A
Faktor R

: Ledig
ranalogingang

L

0  Signalomrade

Bild 62: Minska accelerations- och retardationstider

402 SKALNING AV MOMENTGOVERVAKNINGSGRANS 6 (2.2.6.4)
Se 1D399.

Den installda momentovervakningsgransen kan minskas med den lediga analoginsignalen
till mellan 0 och den installda dvervakningsgransen, ID349.

A .
Momentgrans

100% = [ :
Par. ID349 '

Ledig
ranalogingang

[,
Ll

0  Signalomrade

Bild 63: Minska momentévervakningsgrénsen

403 STARTSIGNAL * 16 (2.2.7.1)
Signalval 1 for start-/stopplogiken.

Standardprogrammering A.1.

404 STARTSIGNAL * 26 (2.2.7.2)

Signalval 2 for start-/stopplogiken.

Standardprogrammering A.2.
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405 EXTERNT FEL [SLUTANDE) * 67 [2.2.7.11, 2.2.6.4)

Kontakt stangd:Fel (F51) visas och motorn stoppas.

406 EXTERNT FEL [BRYTANDE) * 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5]

Kontakt 6ppen:Fel (F51) visas och motorn stoppas.

407 DRIFTFRIGIVNING * 67 [2.2.7.3, 2.2.6.6)

Nar kontakten ar oppen ar motorstarten inaktiverad.
Nar kontakten ar stangd ar motorstarten aktiverad.

For att stoppa tillampar omriktaren vardet for parametern ID506. Den omriktare som ar slav
kommer alltid att frirulla till ett stopp.

408 VAL AV ACCELERATIONS-/RETARDATIONSTID * 67 [2.2.7.13, 2.2.6.7)

Nar kontakten ar fJP'I.DEN valjs accelerations-/retardationstid 1
Nar kontakten ar STANGD valjs accelerations-/retardationstid 2

Stéll in accelerations-/retardationstider med parametrarna ID103 och ID104 och alternativa
ramptider med ID502 och ID503.

409 I/0-STYRNING * 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8]

Kontakt stangd: Tvinga styrplats till I/0

Den har ingangen har prioritet 6ver parametrarna ID410 och ID411.

410 STYRNING FRAN PANEL * 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9]

Kontakt stangd: Tvinga styrplats till panel

Den h&r ingangen har prioritet 6ver parameter ID411 men 6vertraffas i prioritet av ID409.
411 STYRNING FRAN FALTBUSS * 67 [2.2.7.20, 2.2.6.10)

Kontakt stangd: Tvinga styrplats till faltbuss

Den h&r ingangen overtraffas i prioritet av parametrarna 1D409 och ID410.

0BS!
Nar styrplatsen tvingas &ndra vardena for Start/Stopp, anvénds Riktning och
Bérvarde som galler pa respektive styrplats.

Vardet for parametern ID125 (Panelstyrplats) andras inte.

Nar ingangen 6ppnas véljs styrplats enligt panelstyrplatsparametern 1D125.

412 BAKAT * 67 (2.2.7.4, 2.2.6.11)

Bruten kontakt: Riktning framat
Sluten kontakt: Riktning bakat
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Det har kommandot ar aktivt nar Startsignal 2 (ID404) anvands for andra andamal.

413 JOGGNINGSVARVTAL * 67 [2.2.7.16, 2.2.6.12)

Sluten kontakt: Valt joggningsvarvtal for frekvensborvarde
Se parameter |ID124.

Standardprogrammering: A.4.

414 FELATERSTALLNING * 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)

STANGD = Aterstiller alla aktiva fel.

415 ACCELERATION/RETARDATION FORBJUDEN * 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Ingen acceleration eller retardation ar majlig forran kontakten 6ppnas.

416 LIKSTROMSBROMSNING * 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15]

Kontakt stangd: | STOPP-lage ar likstromsbromsningen aktiv tills kontakten oppnas.

Se 1D1080.

417 MOTORPOTENTIOMETER NED * 67 [2.2.7.8, 2.2.6.16)

Sluten kontakt: Motorpotentiometerns borvarde MINSKAR tills kontakten oppnas.

418 MOTORPOTENTIOMETER UPP * 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17]

Kontakt stingd: Motorpotentiometerns borvarde OKAR tills kontakten 6ppnas.

419 FORINSTALLT VARVTAL * 16 (2.2.7.5)
420 FORINSTALLT VARVTAL * 26 (2.2.7.6)

421 FORINSTALLT VARVTAL * 36 (2.2.7.7)
Val av digitalingangar for aktivering av férinstallda varvtal.
422 Al1/AI2-VAL * 6 (2.2.7.17]

Nar vardet 14 valjs for parameter ID117 kan antingen Al1 eller Al2 valjas som signal for
frekvensborvardet med den har parametern.

423 START A-SIGNAL * 7 (2.2.6.1]

Startkommando fran styrplats A.

Standardprogrammering: A.1

424 START B-SIGNAL * 7 (2.2.6.2)

Startkommando fran styrplats B.
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Standardprogrammering: A.4

425 VAL AVSTYRPLATS A/B *7(2.2.6.3)

Kontakt oppen: Styrplats A
Kontakt stangd: Styrplats B

Standardprogrammering: A.6

426 AUTOVAXLING 1, FORREGLING * 7 (2.2.6.18]

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 1 eller hjalpenhet 1 aktiverad.
Standardprogrammering: A.2.

427 AUTOVAXLING 2, FORREGLING * 7 (2.2.6.19)

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 2 eller hjalpenhet 2 aktiverad.
Standardprogrammering: A.3.

428 AUTOVAXLING 3, FORREGLING * 7 (2.2.6.20)

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 3 eller hjalpenhet 3 aktiverad.

429 AUTOVAXLING 4, FORREGLING 7 (2.2.6.21]

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 4 eller hjalpenhet 4 aktiverad.

430 AUTOVAXLING 5, FORREGLING * 7 (2.2.6.22]

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 5 aktiverad.

431 PID-BORVARDE * 27 (2.2.6.23)

Bruten kontakt: PID-regulatorns borvarde valjs med parametern ID332.
Sluten kontakt: PID-regulatorns panelborvarde 2 valjs med parametern ID371.

432 DRIFTKLAR * 67 (2.3.3.1, 2.3.1.1)

Omriktaren ar klar for anvandning.

433 DRIFT *67(2.3.3.2, 2.3.1.2)

Frekvensomriktaren ar i drift.

434 FEL *67(2.3.3.3, 2.3.1.3]

En felutlosning har intraffat.

435 INVERTERAT FEL * 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4)

Ingen felutlosning har intraffat.
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436 VARNING * 67 [2.3.3.5, 2.3.1.5)

Allman varningssignal.

437 EXTERNT FEL ELLER VARNING * 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6]

Fel eller varning beroende pa parametern ID701.

438 BORVARDESFEL ELLER VARNING * 67 (2.3.3.7, 2.3.1.7)

Fel eller varning beroende pa parametern ID700.

439 VARNING FOR GVERTEMPERATUR | OMRIKTAREN * 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)
Kylflanstemperaturen overskrider varningsgransen.

440 BAKAT * 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Reverseringskommandot har valts.

441 OBEGARD RIKTNING * 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

Motorrotationsriktningen ar en annan an den begarda.

442 VARVTAL UPPNATT * 67(2.3.3.11, 2.3.1.11)
Utfrekvensen har uppnatt det installda borvardet.

Hysteresen ar lika med motorns nominella slirning med asynkronmotorer och till 1,00 Hz
med PMS-motorer.

443 JOGGNINGSVARVTAL * 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Joggningsvarvtal valt.

444 1/0-STYRPLATS AKTIV * 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)

I/0 ar den aktiva styrplatsen.

445 EXTERN BROMSSTYRNING * 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14]

TILL/FR,&N—styrning av extern broms. Se detaljer i avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning med
ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).

Exempel: RO1 pa OPTA2-kort:

Bromsfunktion TILL: Plintarna 22-23 ar stangda (reléet &r spanningssatt).
Bromsfunktion FRAN: Plintarna 22-23 ar 6ppna (reldet &r inte spanningssatt).

0BS!
Nar strommen fran styrkortet bryts 6ppnas plintarna 22-23.

Nar master-slavfunktionen anvands oppnar slavomriktaren bromsen samtidigt som master
gor det, aven om slavens villkor for bromsoppning inte har uppfyllts.
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446 EXTERN BROMSSTYRNING, INVERTERAD * 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)

TILL/FR,&N—styrning av extern broms. Se detaljer i avsnitt 8.3 Extern bromsstyrning med
ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).

Exempel: RO1 pa OPTA2-kort:

Bromsfunktion TILL: Plintarna 22-23 &r 6ppna (reldet &r inte spanningssatt).
Bromsfunktion FRAN: Plintarna 22-23 ar stédngda (reldet ar spanningssatt).

Nar master-slavfunktionen anvands oppnar slavomriktaren bromsen samtidigt som master
gor det, aven om slavens villkor for bromsoppning inte har uppfyllts.

447 OVERVAKNING AV UTFREKVENSGRANS 1 * 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Utfrekvensen overskrider den installda 6vervakningen av undre grans/6vre gréns (se
parametrarna ID315 och ID316).

448 OVERVAKNING AV UTFREKVENSGRANS 2 * 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)

Utfrekvensen overskrider den installda 6vervakningen av undre grans/6vre gréns (se
parametrarna ID346 och ID347).

449 OVERVAKNING AV BORVARDESGRANS * 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Aktivt borvarde éverskrider instéllningen for 6vervakning av undre/dvre grans (se
parametrarna ID350 och ID351).

450 GVERVAKNING AV TEMPERATURGRANS * 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Frekvensomriktarens kylflanstemperatur overskrider de installda 6vervakningsgranserna
(se parametrarna ID354 och ID355).

451 OVERVAKNING AV MOMENTGRANS * 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)

Motormomentet éverskrider de installda 6vervakningsgréanserna (se parametrarna 1D348
och 1D349).

452 TERMISTORFEL ELLER VARNING * 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)

Motortermistorn initierar en évertemperatursignal som kan ledas till en digitalutgang.

0BS!
For den har funktionen kréavs en omriktare med termistoringang.

454 AKTIVERING AV MOTORREGULATOR * 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23]

En av begransningsregulatorerna (strémgrans, momentsgrans) har aktiverats.

455 FALTBUSS DIGITALINGANG 1 * 67 (2.3.3.24, 2.3.1.24)
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456 FALTBUSS DIGITALINGANG 2 * 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)

457 FALTBUSS DIGITALINGANG 3 * 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26)

Data fran faltbussen (faltbusstyrord) kan ledas till frekvensomriktarens digitalutgangar. Se
faltbusshandboken for narmare detaljer. Se aven ID169 och ID170.

458 AUTOVAXLING 1/HJALPENHET 1-STYRNING 7 (2.3.1.27)
Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 1.
Standardprogrammering: B.1

459 AUTOVAXLING 2/HJALPENHET 2-STYRNING * 7 (2.3.1.28)
Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 2.
Standardprogrammering: B.2

460 AUTOVAXLING 3/HJALPENHET 3-STYRNING * 7 (2.3.1.29)]

Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 3. Om tre (eller fler) hjalpenheter anvands
rekommenderas att aven nr 3 ansluts till en relédutgang. Eftersom OPTA2-kortet endast har
tva reldutgangar ar det tillradligt att skaffa ett 1/0-tillaggskort med extra relautgangar (t.ex.
Vacon OPTBS5].

461 AUTOVAXLING 4/HJALPENHET 4-STYRNING * 7 (2.3.1.30]

Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 4. Om tre (eller fler) hjilpenheter anvands
rekommenderas att dven nr 3 och 4 ansluts till en reldutgang. Eftersom OPTA2-kortet
endast har tva relautgangar ar det tillradligt att skaffa ett I/0-tillaggskort med extra
reldutgangar (t.ex. Vacon OPTB5).

462 AUTOVAXLING 5-STYRNING * 7 (2.3.1.31)
Styrsignal for autovaxling omriktare 5.

463 GVERVAKNINGSGRANS FOR ANALOGINGANG * 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Den valda analoginsignalen overskrider de installda 6vervakningsgranserna (se
parametrarna ID372, ID373 och ID374).

464 SIGNALVAL FOR ANALOGUTGANG 1 * 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

Anslut AO1-signalen till valfri analogutgang med denna parameter. Mer information om TTF-
programmeringsmetoden finns i avsnitt 8.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion”
(TTF).

471 SIGNALVAL FOR ANALOGUTGANG 2 * 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)

Anslut AO2-signalen till valfri analogutgang med denna parameter. Mer information om TTF-

programmeringsmetoden finns i avsnitt 8.9 Programmeringsprincipen "Terminal till funktion”
(TTF).
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472 FUNKTION FOR ANALOGUTGANG 2 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
473 FILTERTID FOR ANALOGUTGANG 2 234567 [2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.3, 2.3.4.3]
474 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 2 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
475 ANALOGUTGANG 2 MINIMUM 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)

476 SKALNING AV ANALOGUTGANG 2 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6]

Mer information om dessa fem parametrar finns i motsvarande parametrar analogutgang 1
(ID:n 307-311).

477 ANALOGUTGANG 2, OFFSET 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)

L&gg till -100,0 till 100,0 % till analogutgangen.

478 SIGNALVAL FOR ANALOGUTGANG 3 * 67 (2.3.7.1, 2.3.5.1)

Se D464,

479 ANALOGUTGANG 3, FUNKTION 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2]

Denna parameter valjer 6nskad funktion fér den analoga utgangssignalen. Se ID307.

480 ANALOGUTGANG 3, FILTERTID 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3]

Definierar filtertiden for den analoga utgangssignalen. Om det har parametervardet stalls in
pa 0 inaktiveras filtreringen. Se ID308.

481 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 3 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)

Inverterar analogutsignalen. Se ID309.

482 ANALOGUTGANG MINIMUM 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)

Definierar minimisignal till antingen 0 mA eller 4 mA (flytande nolla). Se ID310.

483 SKALNING AV ANALOGUTGANG 3 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)

Skalningsfaktor for analogutgang. Vardet 200 % dubblerar utgangen. Se ID311.

484 ANALOGUTGANG 3, OFFSET 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
Lagg till -100,0 till 100,0 % till analogutsignalen. Se ID375.
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485 SKALNING AV MOTORMOMENTGRANS 6 (2.2.6.5)

Tabell 148: Val for parametern ID485

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Anvands inte
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Faltbuss (FBProcessDataIN2] | Se kapitel 8.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859)
A -
Momentgrans
100% [t :
Par. ID349 ;
Ledig o
ranalogingang
: o >
0 Signalomrade

Bild 64: Skalning av motormomentgréns

486 SIGNALVAL FOR DIGITALUTGANG 1 * 6 (2.3.1.1)

Anslut den fordrojda DO1-signalen till valfri digitalutgang med denna parameter. Mer
information om TTF-programmeringsmetoden finns i avsnitt 8.9 Programmeringsprincipen
"Terminal till funktion” (TTF). Digitalutgangsfunktionen kan inverteras med Styralternativ,
parameter |ID1084.

487 DIGITALUTGANG 1, TILLSLAGSFGRDROJNING (2.3.1.3)

488 DIGITALUTGANG 1, FRANSLAGSFORDRGJNING 6 (2.3.1.4]

Med dessa parametrar kan till- och franslagsfordrojningen till digitalutgangar stallas in.
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Signal progrgmmerad
till digitalutgang

DO}- eller DO2-
utgang

I
: l
| i
f |
|
<« PR
TILL-slagsfoérdréjning FRAN-slagsfoérdréjning

Bild 65: Digitalutgdngar 1 och 2, till- och franslagsférdrajningar
489 SIGNALVAL FOR DIGITALUTGANG 2 * 6 (2.3.2.1)
Se ID486.

490 DIGITALUTGANG 2, FUNKTION 6 (2.3.2.2)
Se ID312.

491 DIGITALUTGANG 2, TILLSLAGSFGRDRGJNING 6 (2.3.2.3)

492 DIGITALUTGANG 2, FRANSLAGSFORDROJNING 6 (2.3.2.4)

Med dessa parametrar kan till- och franslagsfordrojningen till digitalutgdngarna stallas in.

Se parametrarna ID487 och ID488.

493 JUSTERA INGANG 6 (2.2.1.4]

Med den har parametern kan signal valjas enligt det frekvensborvarde som motorn ar
finjusterad till.

Tabell 149: Val for parametern ID493

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning

0 Anvands inte

1 Analog ingang 1

2 Analog ingéng 2

3 Analog ingéng 3

4 Analog ingéng 4

5 Faltbussignal (FBProcessDa- Se kapitel 8.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859)

talN) och parametergrupp G2.9
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A
f/Hz
Justerad
Justera maximum
ID495 = 10 %
44 Hz Justera 0 %
40 Hz
36 Hz

Justera minimum
ID494 = 10 %

v

Al

Bild 66: Ett exempel pa justera ingang

494 JUSTERA MINIMUM 6 (2.2.1.5)

495 JUSTERA MAXIMUM 6 (2.2.1.6)

Dessa parametrar definierar minimum och maximum for justerade signaler. Se Bild 66 Ett
exempel pa justera ingang.

0BS!
Justeringen goérs pa grundbérvardesignalen.

496 VAL AV PARAMETERSET 1/SET 2 * 6 (2.2.7.21]

Den har parametern definierar den digitalingang som kan anvandas till att valja mellan
Parameterset 1 och set 2. Ingangen for den har funktionen kan véljas fran valfri kortplats.
Processen for val mellan seten beskrivs i produktens anvandarhandbok.

Digtaling&ng = FALSKT:

- Set 1 ar laddat som det aktiva setet

Digitalingang = SANT:

- Set 2 ar laddat som det aktiva setet

OBS!
Parametervardena sparas endast nar P6.3.1 Parameterset Spara Set 1 eller Spara
Set 2 véljs pa System-menyn eller fran NCDrive: Drive (omriktare) > Parameterset.
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498 STARTPULSMINNE 3 (2.2.24)

Om ett varde tilldelas den har parametern ar det avgorande for om aktuell DRIFT-status
kopieras nar styrplatsen andras fran A till B eller omvént.

Tabell 150: Val for parametern ID498

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 DRIFT-status kopieras inte
1 DRIFT-status kopieras

For att den har parametern ska ha effekt maste parametrarna ID300 och ID363 ha stallts in
pa vardet 3.

500 ACCELERATIONS-/RETARDATIONSRAMP 1 FORM 234567 (2.4.1)

501 ACCELERATIONS-/RETARDATIONSRAMP 2 FORM 234567 (2.4.2)

Baorjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna kan goras smidigare ut med
dessa parametrar. Om du stéller in vardet 0,0 % far du en linjar rampform. Accelerationen
och retardationen reagerar direkt pa andringar i referenssignalen.

Nar du staller in ett varde mellan 1,0 och 100,0 % far du en S-formad accelerations- eller
retardationsramp. Funktionen anvénds vanligen for att minska mekanisk pakanning och
stromspikar nar referenssignalen andras. Du kan andra accelerationstiden med
parametrarna ID103/ID104 (ID502/1D503).

A
[Hz]

ID103, ID104 ——
(ID502, ID503)

ID500
/! (ID501)
PENY
ID500
(ID501) [t]

Bild 67: Acceleration/retardation (S-formad)

502 ACCELERATIONSTID 2 234567 (2.4.3)
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503 RETARDATIONSTID 2 234567 [2.4.4)

Dessa varden motsvarar tiden som kréavs for utfrekvensen att accelerera fran noll till inst&lld
maxfrekvens (parameter ID102). Med dessa parametrar kan tva olika accelerations-/
retardationstidsinstallningar goras for en applikation. Den aktiva installningen kan valjas
med den programmerbara signal DIN3 (parameter ID301).

504 BROMSCHOPPER 234567 (2.4.5)

Tabell 151: Val for parametern ID504

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
0 Ingen bromschopper anvands
1 Bromschopper anvands och Kan aven testas i KLAR-lage.
testas i drift.
2 Extern bromschopper (ingen
testning)
Anvands och testas i KLAR-lage
3 o
och i drift
4 Anvénds i drift (ingen testning)

Da frekvensomriktaren bromsar motorn, matas motorns och lastens lagrade energi till ett
externt bromsmotstand. Det gor att frekvensomriktaren kan retardera lasten med ett
moment som ar lika med motsvarande accelerationsmoment (férutsatt att korrekt
bromsmotstand anvands).

Bromschoppertestlaget genererar en puls till resistorn varje sekund. Om pulsarvardet ar
felaktigt (resistor eller chopper saknas) genereras fel F12.

Se installationshandboken for bromsmotstand.
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505 STARTFUNKTION (2.4.6]

Tabell 152: Val for parametern ID505

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Ramp Frekvensomriktaren startar fran 0 Hz och accelererar till
den installda frekvensen inom den installda accelerationsti-
den. (Lastens troghet och startfriktion kan orsaka férlédngda
accelerationstider).

Flygande start
Frekvensomriktaren kan starta mot en motor i drift genom
att avge smaé pulser till motorn och soka den frekvens som
motsvarar motorns varvtal. S6kningen startar frdn den max-
imala frekvensen och g&r mot den faktiska frekvensen tills
korrekt varde detekteras. Darefter 6kar/minskar utfrekven-
sen tills det instéllda borvardet uppnas enligt parametrarna
for acceleration/retardation.

Anvand denna metod om motorn roterar da startkommando
ges. Med flygande start kan motorn startas fran faktiskt
varvtal utan att tvinga hastigheten till noll innan rampning
till borvarde.

Villkorad flygande start | det har laget gar det att koppla fran och ansluta motorn
fran frekvensomriktaren dven nar Start-kommandot &r
aktivt. Nar motorn ateransluts fungerar omriktaren sa som
anges ival 1.
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506 STOPPFUNKTION (2.4.7)

Tabell 153: Val for parametern ID506

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

Utrullning Motorn rullar ut till stopp utan styrning fran frekvensomrik-
taren efter stoppkommandot.

Ramp:
Efter stoppkommandot retarderar motorns varvtal i enlighet
med de installda retardationsparametrarna till noll hastig-

1 het.

Om den lagrade energin ar stor kan det vara nodvandigt att
anvanda ett externt bromsmotstand for att stoppa inom
installd retardationstid.

Normalt stopp: Ramp-/driftfri- |Efter stoppkommandot retarderas motorn enligt de angivna
2 givningsstopp: utrullning retardationsparametrarna. Nar Driftfrigivning ar valt rullar
dock motorn ut till ett stopp utan styrning fran frekvensom-
riktaren.
Normalt stopp: Utrullnings-/ Motorn rullar ut till stopp utan styrning fran frekvensomrik-
driftfrigivningsstopp: rampning |taren. Nar Driftfrigivning valjs bromsas dock motorns varvtal
3 enligt installda retardationsparametrar. Om den lagrade

energin ar stor, kan det vara nédvandigt att anvanda ett
externt bromsmotstand for snabbare retardation.

507 LIKSTROMSBROMSSTROM 234567 (2.4.8]

Anger strommen som matas till motorn vid likstromsbromsning. Likstromsbromsning i
stopplage anvander endast en tiondel av detta parametervarde.

Den har parametern anvands ihop med parameter ID516 till att minska tiden innan motorn
kan producera maximalt moment vid start.

508 LIKSTROMSBROMSTID VID STOPP 234567 (2.4.9)

Bestammer om bromsning ar PA eller AV och bromsningstiden for likstromsbromsning nar
motorn stoppas. Likstromsbromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter |D506.
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Tabell 154: Val for parametern ID508

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 DC-broms anvands ej

Likstromsbroms anvands och
dess funktion beror pa stopp-
>0 funktionen, (parameter 1D506).
Likstromsbromstiden bestams
med den har parametern.

PARAMETER ID506 = 0; STOPPFUNKTION = UTRULLNING:

Efter stoppkommandot rullar motorn ut till ett stopp utan styrning fran frekvensomriktaren.

Med Likstrémsmatning kan motorn stoppas elektriskt pa kortast mojliga tid utan anvandning
av ett externt bromsmotstand.

Bromstiden &r skalad enligt borvardet nar likstromsbromsningen paborjas. Om frekvensen
ar > motorns markfrekvens avgors bromstiden av det installda vardet pa parametern 1D508.
D& frekvensen ar <10 % av markfrekvensen &r bromstiden 10 % av det installda vardet pa
parametern ID508.

/@ 0.1xf

\

N \

- >t - >t
=1 x par. ID508 | o |t=1xpar ID508
DRIFT DRIFT
STOPP STOPP

Bild 68: DC-bromsningstid nar stopplaget = utrullning

A. Utgangsfrekvens C. Likstromsbromsning TILL
B. Motorvarvtal

PARAMETER ID506 = 1; STOPPFUNKTION = RAMP:

Efter stoppkommando minskas motorns varvtal enligt de installda retardationsparametrarna
sa snabbt som mojligt till varvtalet som definieras med parameter ID515 da
likstrémsbromsning paborijas.

Bromstiden definieras med parameter ID508. Om trogheten ar hog, rekommenderas ett
externt bromsmotstand om snabbare retardation 6nskas.
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fut
A
-------- @
! \
1 \
H \
AN
| |
H \
H \
! \
! \
1 \
! \
H \
1 \
par. ID515 f------=------- Pom-memsnoneo- i //©
i \
! \
| 5 t
' t = par. ID508
DRIFT
STOPP
Bild 69: DC-bromsningstid da stopp sker med ramp.
A. Motorvarvtal C. Likstromsbromsning

B. Utgangsfrekvens

509 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 1; LAG GRANS 23457 (2.5.1)

510 FGRBJUDET FREKVENSOMRADE 1; HGG GRANS 23457 (2.5.2)

511 FGRBJUDET FREKVENSOMRADE 2; LAG GRANS 3457 (2.5.3)

512 FGRBJUDET FREKVENSOMRADE 2; HOG GRANS 3457 (2.5.4]

513 FGRBJUDET FREKVENSOMRADE 3; LAG GRANS 3457 (2.5.5)

514 FGRBJUDET FREKVENSOMRADE 3; HOG GRANS 3457 (2.5.6]

| somliga system kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser pga problem med

mekaniska resonanser. Med dessa parametrar ar det mojligt att stalla in granser for ett
forbjudet frekvensomrade.
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Arvarde
A

Ovre gréns | I

Y

Undre grans |--------------- :

ID509 |ID510
ID511 |ID512
ID513 |ID514

Undre Ovre Onskat varde
grans grans

Bild 70: Exempel pa instéllning for forbjudet frekvensomrade

515 LIKSTROMSBROMSFREKVENS VID STOPP 234567 (2.4.10]

Utfrekvensen da likstrémsbromsningen startas. Se Bild 70 Exempel pa installning for
forbjudet frekvensomrade.

516 LIKSTROMSBROMSTID VID START 234567 (2.4.11)

DC-broms (férmagnetisering av motorn) aktiveras nar startkommandot ges. Den har
parametern anger hur lange likstrommen ska matas till motorn innan accelerationen
startar.

Likstromsbromsstrom anvands vid starten for att formagnetisera motorn fore drift. Detta
forbattrar momentprestandan vid starten. Tiden varierar mellan 100 ms och 3 s, beroende pa
motorstorlek. En storre motor behover mer tid. Se parameter ID507.

0OBS!
Nar flygande Start (se parameter ID505) anvénds som startfunktion ar
likstrémsbromsning fran start inaktiverad.

518 SKALNINGSFAKTOR FOR ACC.-/RET.RAMPHASTIGHETER MELLAN GRANSER FOR
FORBJUDNA FREKVENSER 23457 (2.5.3, 2.5.7]

Definierar accelerations-/retardationstid da utfrekvensen ligger mellan de valda
omradesgranserna for forbjudet frekvensomrade (parametrarna ID509 till ID514).
Rampningshastigheten (vald accelerations-/retardationstid 1 eller 2) multipliceras med
denna faktor. Vardet 0,1 gor t.ex. accelerationstiden 10 ganger kortare an utanfér den
forbjudna frekvensens omradesgranser.
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f,. [HZ]
A
Par. ID518=0.2 //

Par. ID510 /,/
(ID512; ID514) e

Par. ID509 7 Par. ID518=1.2
(ID511; ID513)

-t [s]

Bild 71: Skalning av ramphastighet mellan forbjudna frekvenser.
519 FLODESBROMSSTROM 234567 (2.4.13)

Anger strémnivan for flodesbromsning. Vardeinstallningsomradet beror pa den applikation
som anvands.

520 FLODESBROMS 234567 (2.4.12)

Flodesbromsning ar ett alternativ till likstromsbromsning. Flodesbromsning okar
bromsformagan i de fall d& extra bromsmotstand inte behdvs.

Nar bromsning behdvs minskas frekvensen och flodet i motorn okar. Det leder till att battre
bromsférmaga i motorn. Motorns varvtalet regleras vid bromsningen.

Det gar att aktivera och inaktivera flédesbromsning.

Tabell 155; Val for parametern ID520

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Flédesbroms FRAN
1 Flodesbromsning TILL

C VAR FORSIKTIG!

Anvand flodesbromsning sparsamt. Flodesbromsningen omvandlar energin till
varme som kan orsaka skador pa motorn.

521 MOTORSTYRNINGSLAGE 26 (2.6.12)

Ett ytterligare motorstyrningslage kan stallas in med denna parameter. Vilket lage som
anvands avgors med parameter ID164.

Valen kan ses i parameter 1D600.
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0BS!
Motorstyrningslage kan inte &ndras fran Open Loop till Closed Loop eller omvant
medan omriktaren ar i DRIFT-lage.

530 KRYPBORVARDE 1 6 (2.2.7.27)

531 KRYPBORVARDE 2 6 (2.2.7.28)

Dessa ingangar aktiverar krypborvardet om det ar tillatet.

0BS!
Ingdngarna startar ocksa omriktaren vid aktivering om det inte finns nagot
driftforfragningskommando fran nagon annanstans.

Negativt borvarde anvands for omvand riktning (se parametrarna ID1239 och ID1240).
Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
532 AKTIVERA KRYPNING 6 (2.2.7.26)

Krypning ar en kombination av startkommando och forinstallda varvtal (ID1239 och ID1240)
med ramptid (ID533).

Om krypningsfunktionen anvands maste ingangsvardet vara SANT och installt av en
digitalsignal eller genom att stalla in vardet for parameter pa 0.2. Parametern ar endast
tillganglig for NXP-omriktare.

600 MOTORSTYRNINGSLAGE 234567 (2.6.1)

Tabell 156: Val for motorstyrningslage i olika applikationer

Applikat
ion

NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
Anvands inte Anvands inte Anvands inte | Anvéands inte NXS/P Anvands ej

NXP NXP NXP NXP NXP Anvands ej
Anvands ej Anvands ej Anvands ej Anvands ej NXP Anvands ej
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Tabell 157: Val for ID600-motorstyrningsldge

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
Frekvensstyrning Omriktarens frekvensreferens stalls in pa utgangsfrekven-
0 sen utan slirningskorrigering. Motorns faktiska hastighet

bestams slutgiltigt av motorns last.

Varvtalsreglering Omriktarens frekvensreferens stalls in pd motorns hastig-
1 hetsreferens. Motorns hastighet forblir densamma oavsett
motorns last. Slirning korrigeras.

Momentstyrning Hastighetsreferensen anvands som hdgsta varvtalsgrans och
2 motorn producerar varvtal inom varvtalsgransen for att na
momentets boérvarde.

Varvtalsregl. (closed loop) Omriktarens frekvensreferens stalls in pa motorns hastig-
3 hetsreferens. Motorvarvtalet forblir detsamma oavsett
motorns last. Vid Closed Loop-styrningsldage anvands varv-
talsarvardesignalen for att uppna optimal varvtalsprecision.

Momentstyrn. (closed loop) Varvtalsborvardet anvands som maxvarvtalsgrans som beror
pa momentvarvtalsgransens CL (ID1278), och motorn produ-
4 cerar moment inom varvtalsgransen for att uppnd moment-
borvarde. Vid Closed Loop-styrningsldge anvands varvtalsar-
vardesignalen for att uppna optimal momentprecision.

601 KOPPLINGSFREKVENS 234567 (2.6.9)

Om du okar kopplingsfrekvensen minskar frekvensomriktarens kapacitet. Nar du vill minska
kapacitiva strommarna i en ldng motorkabel rekommenderar vi att du anvénder en l&g
kopplingsfrekvens. Om du vill minska motorljudet anvander du en hog kopplingsfrekvens.

Omradet for den har parametern beror pa frekvensomriktarens storlek:

Tabell 158: Storleksberoende kopplingsfrekvenser

Typ Min. [kHz] Max. [kHz] Standard [kHz]
0003—0061 NX_2 1.0 16.0 10.0
0075—0300 NX_2 1.0 10.0 3.6
0003—0061 NX_5b 1.0 16.0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 6.0 3.6
0004—0590 NX_6 1.0 6.0 1.5
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0BS!

Den faktiska kopplingsfrekvensen kan eventuellt minskas till 1,5 kHz av
funktionerna for varmehantering. Detta maste beaktas vid anvandning av
sinusfilter eller andra utgangsfilter med lag resonansfrekvens. Se parametrarna
ID1084 och ID655.

602 FALTFORSVAGNINGSPUNKT 234567 (2.6.4)

Faltforsvagningspunkten ar den utfrekvens vid vilken utspanningen nar
faltforsvagningspunktsspanningen.

603 SPANNING VID FALTFORSVAGNINGSPUNKT 234567 (2.6.5)

Ovanfor frekvensen for faltférsvagningspunkten forblir utspanningen pa den instéllda
maxvéardet. Under frekvensen for faltférsvagningspunkten beror utspanningen pa
installningarna for U/f-kurvans parametrar. Se parametrarna 1D109, ID108, ID604 och 1D605.

Nar du staller in parametrarna ID110 och ID111 (motorns markspanning och méarkfrekvens)
far parametrarna ID602 och ID603 automatiskt relaterade varden. Om du vill ha andra varden
for faltforsvagningspunkten och den maximala utspanningen andrar du de har parametrarna
efter att du har stallt in parametrarna P3.1.1.1 och P3.1.1.2.

604 U/F-KURVA, MITTPUNKTSFREKVENS 234567 (2.6.6]

Om véardet pa ID108 &ar programmerbart anger parametern kurvans mittpunktsfrekvens. Se
Bild 24 Linjar och kvadratisk andring av motorspdnningen och parameter ID605.

605 U/F-KURVA, MITTPUNKTSSPANNING 234567 (2.6.7]

Om véardet pa ID108 ar programmerbart anger den har parametern kurvans
mittpunktsspanning. Se avsnitt 108 Val av U/F-férhallande 234567 (2.6.3).

606 UTSPANNING VID NOLLFREKVENS 234567 (2.6.8)

Den har parametern anger nollfrekvensspanningen for U/f-kurvan. Standardvardet &r olika
for olika omriktarstorlekar.

0OBS!
Om vardet av parametern ID108 &ndras stalls den har parametern in pa noll. Se
Bild 25 Den programmerbara U/f-kurvan.

607 OVERSPANNINGSREGULATOR 234567 (2.6.10)

Nar du aktiverar ID607 eller ID608 borjar regulatorerna att overvaka andringarna i
matningsspanningen. Regulatorerna andrar utfrekvensen om den blir fér hog eller lag.

Stoppa driften av underspannings- och dverspanningsregulatorerna genom att inaktivera de
tva parametrarna. Detta kan vara anvandbart om t.ex. matningsspanningen varierar med
mer an -15 % till +10 % och under-/6verspanningen inte tolereras i applikationen.
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Tabell 159: Val for parametern ID607

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Regulator avstangd
1 Regulatorn pakopplad (ingen Mindre justeringar av driftfrekvensen gors
rampning)
2 Regulatorn pakopplad (med Regulatorn justerar driftfrekvensen upp till maxfrekvensen
rampning)

Nar ett annat varde &n 0 valjs aktiveras ocksa Closed Loop-6verspanningsregulatorn (i
multifunktionsstyrningsapplikationer).

608 UNDERSPANNINGSREGULATOR 234567 (2.6.11)

Se parameter ID607.

OBS!
Over-/underspinningsutlosning kan intraffa da regulatorerna ar satta ur funktion.

Tabell 160: Val for parametern ID608

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Regulator avstangd
1 Regulatorn pakopplad (ingen Mindre justeringar av driftfrekvensen gors
rampning)
2 Regulatorn pakopplad (med Regulatorn justerar driftfrekvensen upp till maxfrekvensen
rampning)

Nar ett annat varde &n 0 valjs aktiveras ocksa Closed Loop-6verspanningsregulatorn (i
multifunktionsstyrningsapplikationer).

609 MOMENTGRANS 6 (2.10.1)

Med den har parametern kan du stalla in momentgransstyrningen mellan 0,0-300,0 %.

| multifunktionsstyrningsapplikationer valjs momentgransen mellan minimum for denna
parameter och motor- och generatormomentgranserna ID1287 och 1D1288.

611 I-FORSTARKNING VID MOMENTGRANSSTYRNING 6 (2.10.3)

Den har parametern bestammer momentgransstyrningens |-forstarkning. Den anvands
endast i Open Loop-styrningslage.
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612 CL: MAGNETISERINGSSTROM 6 (2.6.23.1)

Motorns magnetiseringsstrom (tomgangsstrom). Vardena for U/f-parametrarna identifieras
av magnetiseringsstrommen om de har angetts fore identifiering. Om vardet ar installt pa
noll beraknas magnetiseringsstrommen internt.

| NXP identifieras vardena for U/f-parametrarna enligt magnetiseringsstrémmen om den har
angetts fore identifiering. Se avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till 621).

613 CL: VARVTALSREGLERING, P-FORSTARKNING 6 (2.6.23.2)

Forstarkning for varvtalsregulatorn i closed loop-styrningslage angivet i % per Hz.
Forstarkningsvarde 100 % betyder att nominellt momentborvarde produceras vid
varvtalsregulatorns utgang for ett frekvensfel pa 1Hz. Se avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar
(ID:n 612 till 621).

614 CL: VARVTALSREGLERING, I-TID 6 [2.6.23.3)

Staller in varvtalsregulatorns integrerade tidskonstant. Se avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar
(ID:n 612 till 621).

Varvtalsregleringsutgang (k) = SPC UT (k-1) + SPC Kp*[Varvtalsfel (k] - Varvtalsfel (k-1]] +
Ki*Varvtalsfel (k)

dar Ki = SPC Kp*Ts/SPC Ti.

615 CL: STILLESTANDSTID VID START 6 (2.6.23.9)

Efter att ha gett startkommandot forblir omriktaren stillastdende under den tid som
definieras av den har parametern. Varvtalet slapps for att folja det installda frekvens-/
varvtalsborvardet nar den har tiden har passerat fran det 6gonblick d@ kommandot ges. Se
avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till 621).

616 CL: STILLESTANDSTID VID STOPP 6 (2.6.23.10)

Omriktaren forblir stillastdende med regulatorerna aktiva under den tid som definieras av
den har parametern efter att ha uppnatt nollvarvtal nar ett stoppkommando ges. Den har
parametern har ingen verkan om den valda stoppfunktionen (ID506) rullar ut.
Stillestandstiden startar nar ramptiden férvantas na nollvarvtal. Se avsnitt 8.8 Closed loop-
parametrar (ID:n 612 till 621).

617 CL: STROMREGLERING, P-FORSTARKNING 6 (2.6.23.17)

Staller in forstarkningen for stromregulatorn. Den har regulatorn ar endast aktiv i closed
loop-styrningslage. Regulatorn genererar borvardet for spanningsvektorn till modulatorn.
Se avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till 621).

618 CL: PULSGIVARFILTERTID 6 (2.6.23.15]

Staller in filtertidskonstanten for varvtalsmatning.

Parametern kan anvandas till att eliminera brus i pulsgivarsignalen. For hog filtertid
minskar varvtalsregleringens stabilitet. Se avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till
621).
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619 CL: EFTERSLAPNINGSJUSTERING 6 (2.6.23.6)

Motorns markskyltsvarvtal anvands vid berakning av den nominella efterslapningen. Detta
varde anvands vid justering av motorspanningen vid belastning. Markskyltsvarvtalet ar ibland
lite felaktigt och den har parametern kan darfor anvandas vid trimning av efterslapningen.
Minskning av efterslapningsjusteringsvardet 6kar motorspanningen under motorbelastning.
Vardet 100 % motsvarar nominell efterslapning vid nominell belastning. Se avsnitt 8.8 Closed
loop-parametrar (ID:n 612 till 621).

620 LOAD DROOPING 23456 (2.6.12, 2.6.15)

Funktionen for lastberoende varvtal gor att hastigheten sanks. Med den har parametern
anges lastberoende varvtal i procent av motorns nominalvridmoment.

Anvand funktionen nar en balanserad last ar nodvandig for mekaniskt anslutna motorer.

Om motorn har en méarkfrekvens pa 50 Hz belastas motorn med den nominella
belastningen(100 % av momentet) och det lastberoende varvtalet far vardet 10 %. Da far
utfrekvensen minska med 5 Hz jamfort med frekvensens borvarde.

621 CL: MOMENT VID START 6 (2.6.23.11)
Valj startmoment har.

Momentminne anvands i kranapplikationer. Startmoment FRAMAT/BAKAT kan anvandas i
andra applikationer som hjalp till varvtalsregulatorn. Se avsnitt 8.8 Closed loop-parametrar
(ID:n 612 till 621).

Tabell 161: Val for parametern ID621

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvands ej
1 Momentminne Motorn startas vid samma moment som den stoppades.
2 Moment borv Momentbdrvarde anvands vid starten for startmomentet
3 Moment framat/moment bakat |Se ID633 och 634

626 CL: ACCELERATIONSKOMPENSATION 6 (2.6.23.5)

Staller in troghetskompensationen for att forbattra varvtalsrespons under acceleration och
retardation. Tiden definieras som accelerationstid till markvarvtal med nominellt moment.
Den har funktionen anvands nar det ar kant att systemtrogheten uppnar den basta
varvtalsprecisionen vid vaxlande borvarden.

2n-f, S
AccelCompensationTC =J T o —=J :

nom nom
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J = Systemtroghet (kg*m?2)

fnom = Motorns markfrekvens (Hz)
Tnom = Motorns nominella moment.
Pnom = Motormarkeffekt (kW)

627 CL: MAGNETISERINGSSTROM VID START 6 (2.6.23.7)

Definierar den strém som tillférs motorn nar startkommandot ges (i Closed Loop-
styrningslédge). Vid start anvdands den har parametern ihop med parameter ID628 till att
minska tiden innan motorn kan producera maximalt moment vid start.

628 CL: MAGNETISERINGSTID VID START 6 (2.6.23.8)

Definierar den tidslangd som magnetiseringsstrommen (ID627) tillférs motorn vid start.
Magnetiseringsstrommen vid starten anvands for att formagnetisera motorn fore drift. Detta
forbattrar momentprestandan vid starten. Hur lang tid det tar beror pa motorns storlek.
Parametervardet varierar fran 100 ms till 3 sekunder. Ju stoérre motor desto mer tid behdvs
det.

631 IDENTIFIERING 23456 (2.6.13,2.6.16)

Under identifieringen beraknas eller mats motorparametrarna som ar nodvandiga for
optimal motor- och varvtalsstyrning.

Identifikationskorning gor att du kan justera motorspecifika och omriktarspecifika
parametrar. Det &r ett verktyg for driftssattning och underhall av omriktaren. Malet &r att
hitta parametervarden som ar optimala for driften.

0BS!
Innan du gor identifikationskérningen maste du stalla in motorns

markskyltsparametrar.

ID110Motormarkspéanning (P2.1.6)
ID111Motorns markfrekvens (P2.1.7)
ID112Motorns markvarvtal (P2.1.8)
ID113Motormarkstrom (P2.1.9)
ID120Motor cos phi (P2.1.10)
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Tabell 162: Val for parametern ID631

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen atgard Ingen identifiering har begarts.
Identifiering utan motordrift Frekvensomriktaren kors utan rotation medan motorpara-
1 metrarna identifieras. Motorn matas med strém och span-

ning men frekvensen &r noll. U/f-férhallandet identifieras.

Identifiering med motordrift Frekvensomriktaren kors med rotation medan motorpara-
(endast NXP) metrarna identifieras. U/f-forhallandet och magnetisering-
sstrommen identifieras.

2
0BS!
Identifikationskdrningen maste utféras utan att motoraxeln
belastas for att resultatet ska bli korrekt.

3 Identifieringskdrning med puls- |[ldentifierar axelns nollage nar PMS-motor med absolut puls-

givare givare anvands.
4 (Reserverat)
5 Identifiering misslyckades Vardet sparas ifall identifieringen misslyckas.

Aktivera identifieringsfunktionen genom att stalla in den har parametern och ge ett
startkommando. Du maste ge startkommandot inom 20 sekunder. Om det inte kommer ett
startkommando startas inte identifikationskorningen. Parametern aterstalls till
standardvardet och ett identifieringslarm visas.

Stoppa identifikationskorningen innan den ar slutford genom att ge ett stoppkommando.
Parametern aterstalls till standardvardet. Om identifikationskérningen inte ar klar visas ett
larm.

Under identifieringskérningen ar bromsstyrningen inaktiverad (se avsnitt 8.3 Extern
bromsstyrning med ytterligare grénser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353)).

0BS!
Stigande flank kravs for start efter identifiering.

633 CL: MOMENT VID START, FRAMAT 23456 (2.6.23.12)

Staller in momentet vid start fér framatriktning vid val med parametern ID621.

634 CL: MOMENT VID START, BAKAT 23456 (2.6.23.13)

Staller in momentet vid start for bakatriktning vid val med parametern 1D621.

636 MINIMIFREKVENS FOR OPEN LOOP-MOMENTSTYRNING 6 (2.10.7)

Utfrekvensens grans under vilken omriktaren fungerar i frekvensstyrningslaget.
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Pa grund av motorns nominella slirning ar den interna momentberakningen inkorrekt vid
ldga varvtal da anvéndning av frekvensstyrningslage rekommenderas.

637 VARVTALSREGULATOR, P-FORSTARKNING, OPEN LOOP 6 (2.6.13]

Definierar P-forstarkningen for varvtalet som regleras i Open Loop-styrningslage.

638 VARVTALSREGULATOR, I-FORSTARKNING, OPEN LOOP 6 (2.6.14]

Definierar |-forstarkningen for varvtalet som regleras i Open Loop-styrningslage.

639 MOMENTREGULATOR, P-FORSTARKNING 6 (2.10.8)

Anger P-férstarkning fér momentregulatorn i laget Oppen loop.

640 MOMENTREGULATOR, I-FGRSTARKNING 6 (2.10.9)

Anger |-férstarkning for momentregulatorn i laget Oppen loop.

641 VAL AV MOMENTBORVARDE 6 (2.10.3)

Definierar momentbdrvardets kalla. Se avsnitt 8.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till
859).

Tabell 163: Val for parametern IDé41

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Analog ingang 1
2 Analog ingéng 2
3 Analog ingang 3
4 Analog ingang 4
5 Analogingang 1 (joystick]
6 Analogingang 2 (joystick]
7 Fran panel, parameter R3.5
8 Faltbussens momentborvarde | Se kapitel 8.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).

642 MOMENTBORVARDESSKALNING, MAXIMIVARDE 6 (2.10.4)

643 MOMENTBGORVARDESSKALNING, MINIMIVARDE 6 (2.10.5)

Skala de egna minimi- och maximinivderna for analogingangar inom -300,0 ... 300,0 %.
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644 MOMENTVARVTALSGRANS, OPEN LOOP 6 (2.10.6]

Med den har parametern valjs momentstyrningens maximifrekvens.

Tabell 164: Val for parametern IDé44

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Maximal frekvens
1 Vald frekvensreferens
2 Forvalt varvtal 7

NXP-omriktare har fler val for den har parametern i Closed Loop-styrningslage. Se ID1278.

645 NEGATIV MOMENTGRANS 6 (2.6.23.21]

646 POSITIV MOMENTGRANS 6 (2.6.23.22)

Definierar momentgransen for positiva och negativa riktningar.

649 PMS-MOTORAXELNS NOLLAGE 6 (2.6.24.4)

Identifierat axelnollage. Uppdateras under identifieringskorning med en absolut pulsgivare.

650 MOTORTYP 6 (2.6.24.1]

| den har parametern kan du stalla in motortypen i processen.

Tabell 165: Val for ID650

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Asynkronmotor

Permanentmagnetsynkron
motor

651 FLODESSTROM KP 6 [P2.6.24.8]

Definierar forstarkningen for flodesstromregulatorn nar en PMS-motor anvands. Beroende
pa motorns konstruktion och den rampfrekvens som anvands for att ga till
faltférsvagningsomradet kan hdg forstarkning behdvas for att utspanningen inte ska na
maximigransen och forhindra korrekt motorstyrning. For hog forstarkning kan orsaka
instabil styrning. Integrationstiden ar i det har fallet viktigare for styrningen.

652 FLODESSTRGM, TID 6 [P2.6.24.9)

Definierar integrationstiden for flodesstromregulatorn nar en PMS-motor anvands.
Beroende pa motorns konstruktion och den rampfrekvens som anvands for att ga till
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faltforsvagningsomradet kan korta integrationstider behovas for att utspanningen inte ska
na maximigransen och férhindra korrekt motorstyrning. Fér snabb integrationstid kan ocksa
orsaka instabil styrning.

654 AKTIVERA RS-IDENTIFIERING 6 (2.6.24.5)

Med den har parametern kan Rs-identifiering under likstromsbromsstart inaktiveras.
Parameterns standardvarde ar 1 (Ja).

655 MODULERINGSGRANS 6 (2.6.23.34]

Med den har parametern kan omriktarens modulering av utspanningen styras. Minskning av
detta varde begransar den maximala utspanningen. Om ett sinusformat filter anvands ska
den har parametern stallas in pa 96 %.

656 LOAD DROOPING-TID 6 (2.6.18]

Tid for drooping for att kunna fa dynamisk séankning av hastigheten pa grund av dndrad
belastning. Parametern anger hur lange aterstallningen av varvtalet till 63 % av dndringen
ska paga.

657 STROMREGLERINGSTID 6 (P2.6.23.18)
Stromregulatorns integrerade tidskonstant.
662 UPPMATT SPANNINGSFALL 6 (2.6.25.16)

Uppmatt spanningsfall vid statormotstand mellan tva faser med motormarkstrémmen.
Denna parameter identifieras under ID-kdrning. Stall in det har vardet for att fa optimal
momentberakning fér Open Loop-lagfrekvenser.

664 IR: LAGG TILL NOLLPUNKTSSPANNING 6 (2.6.25.17]

Definierar hur mycket spanning som matas till motorn under stillestand nar momentokning
anvands.

665 IR: LAGG TILL GENERATORSKALA 6 (2.6.25.19)

Definierar hur mycket spanning som matas till motorn under stillestand nar momentokning
anvands.

667 IR: LAGG TILL MOTORSKALA 6 (2.6.25.20)

Skalningsfaktor for IR-kompensering pa motorsidan nar momentmaximering anvands.

668 IU-OFFSET 6 (2.6.25.21]

669 IV-OFFSET 6 (2.6.25.22)

670 IW-OFFSET 6 [2.6.25.23]

Offset-varden for fasstrommatning. Identifierad under ID-kdrning.
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673 LS-SPANNINGSFALL 6 [P2.6.25.21)

Lackinduktansspanningsfall vid markstrom och markfrekvens. Den har parametern
definierar Ls-spanningsfallet mellan tva faser. Gor en identifieringskorning for att faststélla
den optimala installningen.

674 MOTORBEM-SPANNING 6 (2.6.25.20]

Motorinducerad motspanning.

700 REAKTION PA 4 MA REFERENSFEL 234567 (2.7.1)

Tabell 166: Val for parametern ID700

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Varning Frekvensen fran 10 sekunder tillbaka stélls in som bérvarde
3 Varning 4mA-felfrekvensen (parameter ID728) stalls in som borvarde
4 Fel- Stopplage efter fel enligt ID506
5 Fel- Stopplédge efter fel alltid genom utrullning

En varning eller ett fel och ett larm genereras om 4-20 mA referenssignal anvands och
signalen faller under 3,0 mA i 5 sekunder eller under 0,5 mA i 0,5 sekunder. Informationen
kan ocksa programmeras till digitalutgang DO1 och relédutgangarna RO1 och R02.

701 REAKTION PA EXTERNT FEL 234567 (2.7.3)

Tabell 167: Val for parametern ID701

Alternativets

—— Bendamning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506

Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

En varning eller ett fel genereras fran den externa felsignalen i de programmerbara
digitalingdngarna DIN3 eller med parametrarna |D405 och ID406. Informationen kan ocksa
programmeras till digitalutgdng DO1 och reldutgangarna RO1 och RO2.
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702 GVERVAKNING AV UTGANGSFAS 234567 (2.7.6)

Tabell 168: Val for parametern ID702

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506
3 Fel, stoppldge efter fel alltid

genom utrullning

Overvakningen av utgdngsfaser sikerstaller att motorfaserna har ungefér lika stora
strommar.

703 JORDFELSSKYDD 234567 (2.7.7)

Tabell 169: Val for parametern ID703

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stoppldge efter fel enligt

ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

Jordfelsskyddet sakerstaller att summan av strommarna i motorfaserna ar noll.
Overstromsskyddet ar alltid i funktion och skyddar frekvensomriktaren fran hoga strommar
vid jordfel.
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704 TERMISKT MOTORSKYDD 234567 (2.7.8)

Tabell 170: Val for parametern ID704

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506
3 Fel, stoppldge efter fel alltid

genom utrullning

Inaktivering av skyddet, dvs. instéllning av parametern till 0 aterstéller motorns termiska
skede till 0 %. Se avsnitt 8.4 Parametrar for termiskt motorskydd (ID:n 704 till 708).

Motordvertemperaturavkanning krévs om parametern stélls in pa 0.

705 TERMISKT MOTORSKYDD: FAKTOR FOR MOTORNS OMGIVNINGSTEMPERATUR 234567
(2.7.9]

Faktorn kan stallas in pa mellan -100,0 % ... 100,0 % dar

-100,0% =0°C
0,0%=40°C
100,0 % =80 °C

Se avsnitt 8.4 Parametrar fér termiskt motorskydd (ID:n 704 till 708).

706 TERMISKT MOTORSKYDD: MOTORNS KYLFAKTOR VID STILLASTAENDE 234567 (2.7.10)

Anger kylfaktorn vid stillastdende jamfért med den punkt dér motorn gar med nominellt
varvtal utan separat kylning. Se Bild 72 Motorns termiska strém, IT kurva.

Standardvardet ar installt for omstandigheter da det inte finns nagon yttre flakt. Om du
anvander en yttre flakt kan du stalla in ett hogre varde, exempelvis 90 %.

Om du &ndrar parametern Motormarkstrém aterstélls denna parameter automatiskt till
standardvarde.

Aven om du dndrar parametern har den ingen effekt pd omriktarens maximala
utgangsstrom. Se avsnitt 8.4 Parametrar for termiskt motorskydd (ID:n 704 till 708).

Hornfrekvensen for det termiska skyddet ar 70 % av vardet pa parametern
Motormarkfrekvensen (ID111).
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Bild 72: Motorns termiska strém, It kurva

707 TERMISKT MOTORSKYDD: TIDSKONSTANT 234567 (2.7.11)
Den har tiden kan stallas in mellan 1 och 200 minuter.

Tidskonstanten ar den tid inom vilken den berdknade uppvarmningskurvan nar 63 % av sitt
malvarde. Tidskonstantens langd beror pa motorns dimension. Ju stérre motor, desto storre
tidskonstant.

Den termiska tidskonstanten &r olika i olika motorer. Den skiljer sig ocksa at hos olika
motortillverkare. Standardvardet for parametern varierar mellan olika storlekar.

té6-tiden ar den tidslangd i sekunder som motorn kan kéras pa ett sakert satt vid sex gangen
markstrommen. Det kan handa att motortillverkaren har angett dessa uppgifter. Om du
kanner till motorns té6-varde kan du anvanda vardet nar du staller in tidskonstanten.
Vanligtvis ar motorns termiska tidskonstant i minuter 2 x t6. Nar omriktaren ar i stopplaget
okas tidskonstanten internt till tre gdnger parameterinstallningen eftersom kylningen
baseras pa konvektion.

Se aven Bild 73 Motorns termiska tidskonstant.
708 TERMISKT MOTORSKYDD: MOTORGVERL.FAKT 234567 (2.7.12)

Vardet kan stallas in pa 0 %-150 %. Se avsnitt 8.4 Parametrar for termiskt motorskydd (ID:n
704 till 708).

Om du exempelvis anger vardet 130 % leder det till att motorn uppnar den nominella
temperaturen med 130 % av motorns nominella strom.
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Bild 73: Motorns termiska tidskonstant
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709 FASTLASNINGSSKYDD 234567 (2.7.13)

Tabell 171: Val for parametern ID709

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506
3 Fel, stoppldge efter fel alltid

genom utrullning

Om parametern far vardet 0 inaktiveras skyddet och lastidsrédknaren aterstalls. Se avsnitt
8.5 Parametrar for fastlasningsskydd (ID:n 709 till 712).

710 GRANS FOR FASTLASNINGSSTROM 234567 (2.7.14)

Du kan ge den har parametern ett varde mellan 0,0 och 2*In. For att ett fastlasningtillstand
ska uppsta, maste strémmen ha overstigit det har gransvardet. Om parametern ID107
Motormarkstromsgrans andras beraknas den har parametern automatiskt till 90 % av
stromgransen. Se avsnitt 8.5 Parametrar for fastldsningsskydd (ID:n 709 till 712).

OBS!
Vardet pa gransen for fastlasningsstrommen maste ligga under
motorstromgransen.

Fastlaspingsom-
rade

ID710

v

ID712

Bild 74: Instéllning av fastlasningsfunktioner
711 FASTLASNINGSTID 234567 (2.7.15)

Du kan stélla in tidsgransen pa ett intervall mellan 1,0 och 120,0 sek.
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Det har ar den maximala tiden for ett fastlasningsskede. Fastladsningstiden mats av en intern
raknare. Om raknaren gar Gver denna grans leder skyddet till en utlésning av omriktaren (se
ID709). Se avsnitt 8.5 Parametrar for fastlasningsskydd (ID:n 709 till 712).

Fastlésning‘stidr'aknare
Utldsningsomrade
Par. ID711 { \
Utlésning/varning
ID709
>t
Fastlasning----
Ingen fastlgsningJ L L

Bild 75: R&kning av fasldsningstid.

712 FASTLASNINGSFREKVENSGRANS 234567 (2.7.16)

Frekvensen kan stallas in pa mellan 1-fmax.(ID102).

For att ett fastlasningtillstand ska uppsta, maste utfrekvensen ha varit under detta
gransvarde under en viss tid. Se avsnitt 8.5 Parametrar for fastlasningsskydd (ID:n 709 till 712).

713 UNDERLASTSKYDD 234567 (2.7.17)

Tabell 172: Val for parametern ID713

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506

Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

Se avsnitt 8.6 Parametrar fér undebelastningsskydd (ID:n 713 till 716).

714 UNDERLASTSKYDD, LAST | FALTFORSVAGNINGSOMRADE 234567 (2.7.18)

Du kan stélla in vardet for den har parametern pa mellan 10,0-150,0 % x TnMotor. Vardet ar
gransen for det minsta tillatna vridmomentet nar utfrekvensen &r Gver
faltforsvagningspunkten.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 329

Om du &ndrar vardet pa parametern ID113 (Motorméarkstrom) aterstalls denna parameter
automatiskt till sitt standardvarde. Se avsnitt 8.6 Parametrar fér undebelastningsskydd (ID:n
713 till 716).

1 Moment

ID714 |--=-mmmmmmmmmmeeee ,

ID715 '
Underlastomrade

f

| . >
5I Hz Faltfé rsvagningspunkt

Bild 76: Stélla in minsta belastning

715 UNDERLASTSKYDD, LAST VID NOLLFREKVENS 234567 (2.7.19)

Momentgransen kan stallas in pa mellan 5,0-150,0 % x TnMotor-

Anger vardet for minsta tilldtna vridmoment med nollfrekvens. Se Bild 76 Stélla in minsta
belastning. Vid dndring av vardet for parametern ID113 (Motormarkstrom) aterstalls denna
parameter automatiskt till standardvardet. Se avsnitt 8.6 Parametrar for
undebelastningsskydd (ID:n 713 till 716).

716 UNDERBELASTNINGSTID 234567 (2.7.20)

Du kan stélla in tidsgransen pa ett intervall mellan 2,0 och 600,0 sek.

Det &r sa lange en underbelastningsstatus far vara aktiv. Underbelastningstiden mats av en
intern raknare. Om raknaren gar 6ver denna gréns leder skyddet till en utlosning.
Omriktaren utloser enligt installningen i parametern ID713. Om omriktaren stoppas
aterstéalls réknaren for underbelastning till 0. Se Bild 77 Raknaren fér underbelastningstid och
avsnitt 8.6 Parametrar for undebelastningsskydd (ID:n 713 till 716).
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4 Tidraknare for underlast

Utldsningsomrade

i Utlésning/varning id 713

ID716

Tid

v

Underlast ----
Ej underlast — L L

Bild 77: Rdknaren fér underbelastningstid

717 AUTOMATISK ATERSTART: VANTETID 234567 (2.8.1]

Vantetid innan den forsta aterstéllningen sker.

718 AUTOMATISK ATERSTART: FORSOKSTID 234567 (2.8.2)

Anvanda den har parametern nar du vill stalla in forsokstiden for den automatiska
aterstallningen. Under den tiden genomfors forsok till aterstallning nar fel har intraffat. Om
antalet fel under forsokstiden overskrider vardet for respektive parameter installd med
ID720 till ID725 genereras ett permanent fel.
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Vantetid Vantetid Vantetid
. Par. ID717 Par. ID717 Par. ID717
< > - > —
Felutlésning
Varning
Aterstart 1 Aterstart 2
Automatisk _‘ _‘

aterstéllning

Forsokstid Forsokstid
Par. ID718

[
Aktivt fel L

Autodterstéllningsfunktion: (Férsok = 2)

Bild 78: Exempel pa automatiska aterstarter med tva aterstarter

Parametrarna ID720 till ID725 bestammer maximalt antal automatiska aterstarter under den
forsokstid som anges av parameter ID718. Tiden bdrjar matas fran forsta automatiska
omstarten. Om antalet fel under forsokstiden overskrider vardena for parametrarna 1D720
till ID725 aktiveras fellaget. Annars nollstalls raknaren nar forsokstiden har forflutit och vid
nasta fel borjar forsokstiden l6pa pa nytt.

Om ett fel kvarstar under forsokstiden aktiveras felstatus.

719 AUTOMATISK ATERSTART: STARTFUNKTION 234567 (2.8.3)

Valet av startfunktion for automatisk aterstallning.

Tabell 173: Val for parametern ID719

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Start med ramp
1 Flygande start
2 Start enligt ID505
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720 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV UNDERSPANNINGSFEL
234567 (2.8.4)

Den har parametern bestimmer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
forsokstiden som anges av parametern ID718 efter en underspanningsutlosning.

Tabell 174: Val for parametern ID720

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
0 Ingen automatisk aterstart
50 Antal automatiska aterstarter Felet aterstalls och omriktaren startas automatiskt efter att
efter underspanningsfel DC-spanningen har atergatt till normal niva.

721 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER GVERSPANNINGSUTLGSNING 234567
(2.8.5)

Den h&r parametern bestammer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
forsokstiden som anges av parametern ID718 efter en overspanningsutlosning.

Tabell 175: Val for parametern ID721

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av dverspan-
ningsfel

Antal automatiska aterstarter Felet aterstalls och omriktaren startas automatiskt efter att
>0 efter utlésning av 6verspan- DC-spanningen har atergatt till normal niva.
ningsfel

722 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER GVERSPANNINGSUTLGOSNING 234567
(2.8.6)

0OBS!
Omfattar aven IGBT-temperaturfel.

Den har parametern bestimmer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
den forsokstid som anges av ID718.
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Tabell 176: Val for parametern ID722

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av dverstroms-
fel

Antal automatiska aterstarter
>0 efter overstromsutldsning och
IGBT-temperaturfel.

723 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER 4 MA BORVARDESUTLGSNING 234567
(2.8.7)

Den h&r parametern bestammer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under

den forsokstid som anges av ID718.

Tabell 177: Val for parametern ID 723

Alternativets N -
Benamning Beskrivning

nummer

Ingen automatisk aterstart

efter utlosning av borvardesfel

Antal automatiska aterstarter
efter att den analogstromsig-
nalen (4-20 mA) har atergatt
till normal nivé (>4 mA)

>0

725 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV EXTERNT FEL 234567
(2.8.9)

Den h&r parametern bestammer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
den forsokstid som anges av ID718.

Tabell 178: Val for parametern ID725

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen automatisk aterstart
efter utlosning av externt fel
50 Antal automatiska aterstarter
efter utlosning av externt fel
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726 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV
MOTORTEMPERATURFEL 234567 (2.8.8)

Den har parametern bestimmer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
den forsokstid som anges av ID718.

Tabell 179: Val for parametern ID726

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av motortempe-

raturfel

Antal automatiska omstarter
>0 efter att motortemperaturen
har atergatt till normal niva

727 RESPONS PA UNDERSPANNINGSFEL 234567 (2.7.5)

Tabell 180: Val for parametern ID727

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Fel lagrat i felhistoriken
1 Fel ej lagrat i felhistoriken

Se produktens anvandarhandbok angaende gréanser for underspanning.

728 4MA FELFREKVENSBGRVARDE 234567 (2.7.2)

Om vardet for parametern ID700 &r installt pa 3 och 4mA-felet intraffar ar frekvensborvardet
till motorn vardet for den har parametern.

730 GVERVAKNING AV INGANGSFAS 234567 (2.7.4]

Tabell 181: Val for parametern ID730

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stoppldge efter fel enligt

ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning
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Ingangsfasovervakningen sakerstéller att frekvensomriktarens ingangsfaser har ungefar
lika mycket strom.

731 AUTOMATISK ATERSTART 1 (2.20)

Anvand den har parametern till att aktivera den automatiska aterstéllningsfunktionen.

Tabell 182: Val for parametern ID731

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
0 Sparrad
1 Tillganglig

Funktionen aterstaller foljande fel (max. tre ganger) (se produktens anvandarhandbok:

«  QOverstrém (F1)

« Overspinning (F2)

« Underspanning (F9)

«  Overtemperatur i frekvensomriktaren (F14)
»  Motorovertemperatur (F16)

« Borvardesfel (F50)

732 RESPONS PA TERMISTORFEL 234567 (2.7.21)

Tabell 183: Val for parametern ID732

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stoppldge efter fel alltid

genom utrullning

Skyddet inaktiveras genom att satta parametern till 0.

733 RESPONS PA FALTBUSSFEL 234567 (2.7.22)

Stall in responslage har for faltbussfelet om faltbussen ar den aktiva styrplatsen. For mera
information, se respektive instruktion for faltbusskort.

Se parameter ID732.

734 RESPONS PA KORTPLATSFEL 234567 (2.7.23)

Har sker instéllning av reaktion pa kortplatsfel pga saknat eller felaktigt kort.
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Se parameter ID732.

738 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSGK EFTER UTLGSNING AV
UNDERBELASTNINGSFEL (2.8.10)

Den h&r parametern bestdmmer hur manga automatiska aterstarter som kan géras under
den forsokstid som anges av parametern ID718.

Tabell 184: Val for parametern ID738

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av underbelast-
ningsfel
Antal automatiska aterstarter
>0 efter utlosning av underbelast-
ningsfel

739 TKORT1-ANTAL (ANTAL PT100-INGANGAR | BRUK] 567 (2.7.24)

0BS!

Parameternamnet TKort1-antal anvands i multifunktionsstyrningen. Det tidigare
namnet (Antal PT100-ingangar i bruk) anvands fortfarande i PID-reglerings- och
pump- och flaktstyrningsapplikationen.

Om ett temperaturkort ar installerat i frekvensomriktaren kan du har valja antalet sensorer i
bruk. Se dven handboken till Vacon 1/0-kort.

Tabell 185: Val for parametern ID739

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvénds inte
1 Kanal 1
2 Kanal 1 och 2
3 Kanal 1,2 0ch 3
4 Kanal 2 och 3
5 Kanal 3

0BS!
Om det valda vardet overstiger det faktiska antalet sensorer i bruk visar displayen
200 °C. Om ingangen &r kortsluten visas vardet -30 °C.
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740 TKORT-FELRESP. [RESPONS PA PT100-FEL) 567 (2.7.25)

0OBS!

Parameternamnet TKort-felresp. anvands i multifunktionsstyrningen. Det tidigare
namnet (Respons pa PT100-fel] anvands fortfarande i PID-reglerings- och pump-
och flaktstyrningsapplikationen.

Tabell 186: Val for parametern ID740

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506
3 Fel, stoppldge efter fel alltid

genom utrullning

741 TKORT1-VARN.GRANS [PT100-VARNINGSGRANS) 567 [2.7.26)

0BS!

Parameternamnet TKort1-varn.grans anvands i multifunktionsstyrningen. Det
tidigare namnet (PT100-varningsgrans) anvéands fortfarande i PID-reglerings- och
pump- och flaktstyrningsapplikationen.

Ange har den grans som temperaturvarningen ska aktiveras vid.

742 TKORT1-FELGRANS (PT100-FELGRANS) 567 (2.7.27)

0BS!

Parameternamnet TKort1-felgrans anvands i multifunktionsstyrningen. Det
tidigare namnet (PT100-felgrans) anvands fortfarande i PID-reglerings- och pump-
och flaktstyrningsapplikationen.

Ange har den grans som temperaturfelet (F56) ska aktiveras vid.

743 TKORT2-ANTAL 6 (2.7.37)

Om ett temperaturkort ar installerat i frekvensomriktaren kan du har valja antalet sensorer i
bruk. Se dven handboken till Vacon I/0-kort.
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Tabell 187: Val for parametern ID743

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Kanal 1
2 Kanal 1 och 2
3 Kanal 1, 2 och 3
4 Kanal 2 och 3
5 Kanal 3

0BS!
Om det valda vardet overstiger det faktiska antalet sensorer i bruk visar displayen
200 °C. Om ingangen &r kortsluten visas vardet -30 °C.

745 TKORT2-VARN.GRANS 6 (2.7.38)

Ange har den grans som temperaturvarningen ska aktiveras vid.

746 TKORT2-FELGRANS 6 (2.7.39)

Ange har den grans som temperaturfelet (F65) ska aktiveras vid.

750 KYLNINGSOVERVAKNING 6 (2.2.7.23]

Nar en vatskekyld omriktare anvands ska den h&r ingangen anslutas till Kylning OK-signalen
fran varmeutvéxlingsenheten eller annan ingang som visar status for den anvanda
kylenheten. Ett fel genereras om insignalen ar lag nar omriktaren ar i DRIFT-ldge. Om
omriktaren ar i STOPP-lage genereras endast en varning. Se anvandarhandboken till Vacon
vatskekylda omriktare.

751 KYLNINGSFELFORDROJNING 6 (2.7.32)

Den har parametern definierar fordréjningen innan omriktaren overgar till FEL-lage nar
“"Kylning OK"-signalen saknas.

752 VARVTALSFELFUNKTION 6 (2.7.33)

Definierar felresponsen nar varvtalsborvardet och pulsgivarvarvtalet overskrider angivna
granser.
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Tabell 188: Val for parametern ID752

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

753 VARVTALSFEL, MAXSKILLNAD 6 (2.7.34]

Varvtalsfelet avser skillnaden mellan varvtalsborvardet och pulsgivarvarvtalet. Den har
parametern definierar den grans dar ett fel genereras.

754 VARVTALSFELFORDROJNING 6 (2.7.35]

Definierar tiden innan varvtalsfelet betraktas som ett fel.

755 SAKERT INAKTIVERINGSLAGE 6 (2.7.36)

0OBS!

Se separat handbok till Vacon NX OPTAF (STOJ-kort for detaljer om funktionen for
saker inaktivering. Funktionen ar endast tillganglig om omriktaren ar utrustad med
Vacon-optionskortet OPTAF.

Med den har parametern gar det att vdlja om den aktiverade funktionen for saker
inaktivering ska besvaras som fel eller varning. Ingangen for saker inaktivering stoppar
omriktarmoduleringen oavsett detta parametervarde.

756 SAKER INAKTIVERING AKTIV 6 (2.3.3.30]

Valj digitalutgangen om du vill visa status for séker inaktivering.

850 MINIMISKALNING AV FALTBUSSBORVARDE 6 (2.9.1)

851 MAXIMISKALNING AV FALTBUSSBORVARDE 6 (2.9.2]

Anvand dessa tva parametrar vid skalning av faltbussens borvardesignal.

Om ID850 = ID851 anvands inte egen skalning, utan minimi- och maximifrekvenserna for
skalning anvands.

Skalningen sker sa som beskrivs i . Se dven avsnitt 8.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n
850 till 859).

0BS!
Anvandning av den egna skalningsfunktionen paverkar ocksa skalningen av
arvardet.
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852 TILL 859 FALTBUSSDATA UT VAL 1 TILL 8 6 (2.9.3 TILL 2.9.10)

Nar dessa parametrar anvands kan valfritt overvaknings- eller parametervarde overvakas
fran faltbussen. Ange ID-numret for det objekt som du vill 6vervaka dessa parametervarden
for. Se avsnitt 8.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).

1 Utgangsfrekvens 15 Status for digitalingédngar 1,2,3

2 Motorvarvtal 16 Status for digitalingédngar 4,5,6

3 Motorstrom 17 Status for digital- och reldutgangar

4 Motormoment 25 Frekvensreferens

5 Motoreffekt 26 Analog utgangsstrém

6 Motorspanning 27 Al3

7 DC-mellanledets spanning 28 Al4

8 Enhetens temperatur 31 AO1 (tillaggskort)

9 Motortemperatur 32 AO2 [tillaggskort)

13 Al1 37 Aktivt fel 1

14 Al2 45 Motorgtrb’m (omriktaroberoende) anges med
en decimal

Se dven avsnitt 6.4.1 Overvakningsvérden [manéverpanel: Meny M1) for fler
overvakningsvarden.

876 TILL 883 FALTBUSSDATA IN-VAL 1 TILL 8

Nar dessa parametrar anvands kan valfritt parameter- eller vissa 6vervakningsvarden styras
fran faltbussen. Ange ID-numret for det objekt som du vill styra dessa parametervarden for.
Se Tabell 45 Overvakningsvarden, NXP-omriktare.

1001 ANTAL HJALPENHETER 7 (2.9.1]

Med denna parameter definieras antalet hjalpdrifter. Funktionerna som reglerar
hjalpenheterna (parametrarna ID458 till ID462) kan programmeras till relautgangar eller
digitalutgang. En hjalpenhet &r i bruk som standard och &r programmerad till relautgang
RO1 pa B.1.

1002 STARTFREKVENS, HJALPENHET 17 (2.9.2)

Frekvensen fér den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste Gverstiga gréansen
enligt dessa parametrar med 1 Hz innan hjalpenheten startas. Onddiga start/stopp undvikes
med denna 1 Hz-hysteres. Se Bild 79 Exempel pd parameterinstallning; omriktare med
variabelt varvtal och en hjdlpenhet, ID101 och ID102.
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1003 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 17 (2.9.3)

Frekvensen fér den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste sjunka med 1 Hz
under gransen enligt dessa parametrar innan hjalpenheten stoppas. Stoppfrekvensgransen
definierar aven den frekvens till vilken den reglerade omriktarfrekvensen minskas efter start
av hjalpenheten. Se Bild 79 Exempel pa parameterinstallning; omriktare med variabelt varvtal
och en hjalpenhet.

1004 STARTFREKVENS, HJALPENHET 27 (2.9.4)
1005 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 27 (2.9.5)
1006 STARTFREKVENS, HJALPENHET 37 (2.9.6)
1007 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 37 (2.9.7)
1008 STARTFREKVENS, HJALPENHET 47 (2.9.8)

1009 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 47 (2.9.9)
Se parametrarna ID1002 och ID1003.

1010 STARTFORDROJNING AV HJALPENHETER 7 (2.9.10)

Frekvensen fér den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste halla sig éver
hjalpenhetens startfrekvens under den tid som anges med den har parametern innan
hjalpenheten startas. Den angivna fordrojningen galler samtliga hjalpdrifter. Detta
forhindrar onddiga starter orsakade av kortvariga overskridanden av startgransen. Se Bild
79 Exempel pa parameterinstallning; omriktare med variabelt varvtal och en hjalpenhet.

1011 STOPPFORDROJNING AV HJALPENHETER 7 (2.9.11)

Frekvensen for den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste halla sig under
hjalpenhetens stoppgrans under den tid som anges med den har parametern innan enheten
stoppas. Den angivna fordrojningen galler samtliga hjalpdrifter. Fordrojningen forhindrar
onodiga stopp orsakade av kortvariga underskridanden av stoppgransen.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 342 PARAMETERBESKRIVNINGAR

ut ut

Startfordréjning i
A A hjalpenheterna (par. ID1010)

T

1

1
Startfrekv. i hjdlpenh. 1 Startfrekv. i hjélpenh. 1 | | 5k~
par. ID1002 + 1 Hz) par. ID1002 + 1 Hz) i A

—————————————————————————————— — — startférdroj-

Frekvens efter start_av T ningen
hjalpenh. 1 &r
par. D1003-1 Hz

\

Stoppfrekv. i hjélpenh.
1 (par. ID1003-1 Hz)

______ Frekvens efter start av - = rEk\Ten_sn?ingkrTinE‘_ - E-?F%ﬁ?ﬁg{glﬂian%ar
under stoppfér- _¥_ : 161811) -

Stoppfrekv. i hjélpenh. 1 hjélpenh. 1 ar

me
par. ID101

_ (par. ID1003 - 1 Hz) par. ID1003 + 1 Hz - dréjningen
> par. ID101 >
Flode Flode

Bild 79: Exempel pa parameterinstéllning; omriktare med variabelt varvtal och en hjalpenhet

1012 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 17 (2.9.12)

1013 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 27 (2.9.13)

1014 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 37 (2.9.14)

1015 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 47 (2.9.15)

Borvardessteget laggs alltid till automatiskt till borvardet nar motsvarande hjalpenhet
startas. Med borvardesstegen kan t.ex. den tryckforlust i rorledningar som orsakas av det
okade trycket kompenseras.
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Borvarde for PI-regulator

Borvardessteg 3
par. ID1014

Borvardessteg 2 T
par. ID1013

Borvdrdessteg 1
par. ID1012 1

Referens 1
(AI)

start

Hjalpenhet 1  stopp L
start

Hjalpenhet 2 stopp |

start
Hjalpenhet 3 stopp

Bild 80: Bérvardessteg efter start av hjalpenheter
1016 VILOLAGESFREKVENS 57 [2.1.15)

Omriktaren forsatts i viloldge (omriktaren stannar) nar omriktarens utfrekvens ligger under
den har parameterns frekvensgrans under langre tid an den som anges i parameter ID1017.
PID-regulatorn arbetar under stopptillstandet och staller om frekvensomriktaren till
driftlage da arvéardesignalen antingen underskrider eller 6verskrider (se parameter ID1019)
uppvakningsnivan som anges av parameter ID1018. Se Bild 81 Frekvensomriktarens
viloldgesfunktion.

1017 INSOMNINGSFGRDROJNING 57 (2.1.16)

Fordrojning som frekvensen maste vara under vilolagesniva innan omriktaren stoppas. Se
Bild 81 Frekvensomriktarens viloldgesfunktion.

1018 UPPVAKNINGSNIVA 57 (2.1.17)

Uppvakningsnivan definierar den nivéd som &drvardet maste underskrida eller som maste
overskridas innan frekvensomriktarens driftlage aterstalls.
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Driftvarde

)

Uppvakningsniva
(par. ID1018

™~

-t
k :
ViIoIégesnivz?] t < par. ID1017 t< par. ID1017 i
(par. ID1016 |
_________________________________ o]
: >t
Start-/stoppstatus i drift
for omriktare med Lan
variabelt varvtal sto

Bild 81: Frekvensomriktarens viloldgesfunktion

1019 UPPVAKNINGSFUNKTION 57 (2.1.18)

Den har parametern definierar om driftlaget aterstalls nar drvardesignalen underskrider
eller Gverskrider Uppvakningsnivan (parameter ID1018). Se avsnitt 1018 Uppvakningsniva 57
(2.1.17) och Tabell 190.

Val 0-1 ar tillgangliga i applikation 5 och val 0-3 ar tillgangliga i applikation 7.
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Tabell 190: Valbara uppvakningsfunktioner

Alternati

vets Funktion Beskrivning
nummer

Uppvaknandet sker [Gransen i parametern
nar arvardet under- [ID1018 anges i procentav | Arvarde-
skrider gransen maximalt arvarde signal

A
—— 100%

Par. ID1018=30%

Start

Stopp

Uppvaknandet sker |Gransen i parametern
nar arvardet over- [ID1018 anges i procentav | Arvarde-
skrider gransen maximalt arvarde signal

A
—— 100%

Par. ID1018=60%

Start

Stopp
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Tabell 190: Valbara uppvakningsfunktioner

Alternati
vets
nummer

Funktion

Uppvaknandet sker

Gransen i parametern

Beskrivning

nar arvardet under- [ID1018 anges i procent av Arvirde-
skrider gransen bérvardesignalens aktu- signal
ella varde A
—— 100%
) boérvarde = 50 %
T Par. ID1018 = 60 %
grans=60 %*borvarde=30 %
-t
Start
Stopp
Uppvaknandet sker |Gransen i parametern Ar-
nar arvardet 6ver- |ID1018 anges i procentav | \5rde-
skrider gransen borvardesignalens aktu- signal
ella varde A
| 100%
Par. ID1018=140 %
grans = 140 %*bdrvarde = 70 %
3

_ | bérvarde = 50 %

Start

Stopp

1020 PID-REGULATOR, BYPASS 7 (2.9.16)

PID-regulatorn kan programmeras till att kringgas (bypassed) med den har parametern. Den
reglerade omriktarens frekvens och hjalpenheternas startpunkter definieras da enligt
arvardesignalen.
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. Startfrekv. i
Startfrekv. i hjalpenh. 2

?52'5?3'1'0%)2)\ (par. ID1004)

fmax
(par. ID102) |

Stoppfrekv. i hjalpenh.
Stoppfrekv. i hjalpenh. 2 (par. ID1005)
1 (par. ID1003)

f
(par. ID101)

Arvarde
>

Minimum Maximum
av arvardet av arvardet

Start

Start-/
stoppstyrning
av frekv. Stopp) Start

omriktare

Hjalpenhet 1 Stopp Start

Hjalpenhet 2 Stopp

Bild 82: Exempel pa omriktare med variabelt varvtal och tva hjdlpenheter med kringgangen PID-
regulator

1021 VAL AV ANALOGINGANG FGR MATNING AV INGANGSTRYCK 7 (2.9.17)

1022 GVRE GRANS FOR INGANGSTRYCK 7 (2.9.18)

1023 UNDRE GRANS FOR INGANGSTRYCK 7 (2.9.19)

1024 VARDE FOR UTGANGSTRYCKFALL 7 (2.9.20)

| tryckdkningsstationer kan minskning av utgangstrycket behévas om ingangstrycket sjunker

under en viss grans. Den nodvandiga ingangstryckmatningen ar ansluten till den
analogingang som valts med parametern ID1021.
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NX *)

[

Bild 83: Ingangs- och utgangstryckmatning

*)

« Ingangstryckmatning vald med par. ID1021
«  Pl-regulators drvéardeingang, par. ID333

Granserna for det ingangstryckomrade dar utgangstrycket sénks kan véljas med
parametrarna ID1022 och ID1023. Vardena anges i procent av ingangstryckmattets
maxvarde. Vardet for utgangstryckminskningen i det har omradet kan stéllas in med
parametern ID1024. Vardet anges i procent av maxborvardet.

Par. ID1024
Vérgle for
utgangs-
tryckfall

Par. ID1026
Ovre grans for

Par. ID1032
Undre grans
for ingangstryc

ingangstryck

u

tgangstryck

|
|
|
|
!
ngangstry
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

K

ck

t

Bild 84: Utgangstryckets agerande beroende pa ingangstryck och parameterinstallningar

1025 FREKVENSFALLFORDROJNING EFTER START AV HJALPENHET 7 (2.9.21)
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1026 FREKVENSOKNINGSFORDROJNING EFTER STOPP AV HJALPENHET 7 (2.9.22]

Om hjalpenhetens varvtal 6kar sakta (t.ex. i mjukstartsstyrning) blir styrningen smidigare
med en fordrojning mellan hjalpenhetens start och frekvensfallet i omriktaren med variabelt
varvtal. Denna fordrojning kan justeras med parametern [D1025.

Pa motsvarande satt kan en fordréjning mellan stoppet av hjalpenheten och
frekvensokningen i omriktaren med variabelt varvtal programmeras med parametern
ID1026, om hjalpenheternas varvtal sjunker sakta.

Om nagot av vardena for parametrarna ID1025 eller ID1026 &r installt pa maximum (300,0 s),
sker inget frekvensfall eller -okning.

Startfrekv. i hjalpenh. +1 Hz \

Stoppfrekv. i
hjalpenh. -1 Hz

t
; I : |
Startférdrojning ! i Frekvensfallfoérdrojning
i(hjélpenl’cl). 0) : i _(par. ID1025) : | l;reéwenséknings-
par. ID101 | i ; ' ordréjning
T :Stoppfordréjning | / (par. 1D1026)
- ‘i hjalpenh. T
(par. ID1011)
Hjalpenh.
styrning
Hjalpenh.
varvtal

Bild 85: Frekvensfalls- och 6kningsfordréjningar

1027 AUTOVAXLING 7 (2.9.24)

Tabell 191: Val for parametern ID1027

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Autovaxling ej i bruk
1 Autovaxling i bruk
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1028 AUTOVAXLINGS-/FORREGLINGSAUTOMATIK, VAL 7 (2.9.25)

Tabell 192: Val for parametern ID1028

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
Automatik (autovéxling/forreg- |Den enhet som regleras av frekvensomriktaren dndras inte.
0 ling) tillimpad endast pa hjal- |Endast natkontaktorn behévs for vardera enhet. Se Bild 86
penheter Autovéxling tillimpad endast pd hjélpenheter.
Alla enheter ingar i autovax- Den enhet som regleras av frekvensomriktaren ingar i auto-
1 lings-/forreglingssekvensen matiken och tvd kontaktorer behdvs for vardera enhet for
anslutning till natet eller frekvensomriktaren. Se Bild 87
Autovéxling med alla enheter.
CJ
o
N
5 e H
= = 2
Bild 86: Autovéxling tillampad endast pa hjélpenheter
1. Motorhjalp.1 2. Motorhjalp.2
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T AT

Il f
M1 M2 -®3

Bild 87: Autovéxling med alla enheter

1. Hjalpanslutning
1029 AUTOVAXLINGSINTERVALL 7 (2.9.26)

Nar den har tiden har passerat intréffar autovaxlingen om kapaciteten underskrider nivan
som stallts in med parametrarna ID1031 (Autovaxlingsfrekvensgrans) och ID1030 (Maximalt
antal hjalpenheter). Om kapacitetsbehovet dverskrider vardet for ID1031, sker inte
autovaxling forran kapacitetsbehovet sjunker under denna grans.

Tidrakning aktiveras endast om start-/stoppbegaran &r aktiv.
Tidrakningen aterstalls efter att autovéxlingen har skett.

Se avsnitt 1037 Autovéxlingsfrekvensgrans 7 (2.9.28).

1030 MAXIMALT ANTAL HJALPENHETER 7 (2.9.27)

1031 AUTOVAXLINGSFREKVENSGRANS 7 (2.9.28]

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska kunna ske.

Nivan definieras sa har:
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* Om antalet hjalpenheter i drift ar mindre an vardet for parametern ID1030 kan
autovaxlingen aga rum.

* Om antalet hjalpenheter i drift ar lika med vardet for parametern ID1030 och frekvensen
for den reglerade enheten ar lagre an vardet for parametern ID1031 kan autovaxlingen

agarum.
« Om véardet for parametern ID1031 ar 0,0 Hz kan autovaxling ske endast i stillastaende
lage (Stopp och Viloldge) oavsett vardet for parametern 1D1030.

f
LK Autovaxlingsmoment

Par. ID1030 =1
Max. antal
hjalpenheter

Par. ID1031
Autovaxlingsniva,
frekvens

Par. ID1029
Autovaxlingsintervall

i Par. 1D1029
' Autovaxlingsintervall

Styrning av

hjalpenh. 1

Styrning av |

hjalpenh. 2

Bild 88: Autovaxlingsintervall och -granser

1032 FORREGLINGSVAL 7 (2.9.23)

Med den har parametern kan du aktivera eller inaktivera arvéardesignalen fran enheterna.
Forreglingsarvardesignalerna kommer fran brytarna som ansluter motorerna till den
automatiska styrningen (frekvensomriktaren) direkt till natet eller placerar dem i FRAN-
lage. Forreglingsarvardesfunktionerna &r anslutna till frekvensomriktarens digitalingangar.
Programmera parametrarna 1D426 till ID430 till att ansluta arvardefunktionerna till
digitalutgangarna. Varje enhet maste anslutas till sin egen férreglingsingang. Pump- och
flaktstyrningen reglerar endast motorer med aktiv forreglingsingang.
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Tabell 193: Val for parametern ID1032

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Forreglingsarvarde anvands Frekvensomriktaren far inga forreglingsarvarden fran enhe-
inte terna

Uppdatering av autovaxlings- Frekvensomriktaren far forreglingsarvarden fran enheterna.
ordning vid stopp Om en av enheterna av ndgon anledning kopplas bort fran
systemet och sedan ateransluts kommer den att placeras
sist i autovaxlingskon utan att systemet stoppas. Om auto-
vaxlingsordningen da blir t.ex. [P1 -> P3 -> P4 -> P2], kom-
mer den dock att uppdateras vid nésta stopp (autovéxling,
vilolage, stopp osv.)

EXEMPEL.:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 LAST] -> [P1 -> P3 -> P4 -> P2] ->
[VILA] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Omgaende uppdatering av ord- |Frekvensomriktaren far férreglingséarvarden fran enheterna.
ning Nar en enhet dteransluts till autovaxlingskdn stoppar auto-
matiken alla motorer omgéende och startar om med en ny
uppsattning.

EXEMPEL:

[P1-> P2 -> P4] -> [P3 LAST] -> [STOPP] -> [P1 -> P2 -> P3 -
> P4]

1033 SPECIALVISNING AV ARVARDE, MINIMUM 57 (2.2.46, 2.9.29)
1034 SPECIALVISNING AV ARVARDE, MAXIMUM 57 (2.2.47, 2.9.30)
1035 SPECIALVISNING AV ARVARDE, DECIMALER 57 (2.2.48, 2.9.31)

1036 SPECIALVISNING AV ARVARDE, ENHET 57 (2.2.49, 2.9.32)

Parametrarna for specialvisning av arvarde anvands till att omvandla och visa
arvardesignalen i ett tydligare format for anvandaren.

Parametrarna for specialvisning av arvarde ar tillgangliga i PID-, pump- och
flaktregleringsapplikationerna.

EXEMPEL:

Arvardesignalen som skickas fr&n en sensor (i mA) ger dig mangden avloppsvatten som
pumpas upp ur en tank per sekund. Signalomradet &r 0(4)-20 mA. | stallet for att se
arvardesignalens niva (i mA) pa displayen vill du kanske se mangden uppumpat vatten i
m3/s. Da ska du stélla in ett varde for parametern ID1033 som motsvarar minimisignalnivan
(0/4 mA) och ett annat varde for parametern ID1034 som motsvarar maximisignalnivan (20
mA). Antalet nddvandiga decimaler kan stallas in med parametern ID1035, och enheten
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(m3/s) med parametern ID1036. Arvirdesignalens niva skalas sedan mellan installda
minimi- och maximivarden och visas i den valda enheten.

Féljande enheter kan valjas (parameter ID1036):
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Tabell 194: Valbara vdrden for specialvisning av arvarde

VI Enhet P4 panelen

0 Anvands inte

1 % %
2 °C °C
3 m m
4 bar bar
5 mbar mbar
6 Pa Pa
7 kPa kPa
8 psi psi
9 m/s m/s
10 /s /s
11 /min /m
12 U/h l/h
13 m3/s m3/s
14 m3/min m3/m
15 m3/h m3/h
16 °F °F
17 ft ft
18 gallon/s GPS
19 gallon/min GPM
20 gallon/h GPH
21 ft3/s CFS
22 ft3/min CFM
23 ft3/h CFH
24 A A
25 \% \
26 W W
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Tabell 194: Valbara vdrden for specialvisning av arvarde

VI Enhet P4 panelen
27 kW kW
28 Hp Hp
29 * tum tum

* = Géller endast for Applikation 5 (PID-regleringsapplikationen).

OBS!
Det maximala antalet tecken som kan visas pa panelen &r 4. Det innebar att
visningen av varden pa panelen i vissa fall inte uppfyller standarden.

R
P22 D
Spec displ min.
0.00 »
Bild 89: Visningsexempel
A. Arvarde min. (max.) B. Antal decimaler

1080 LIKSTROMSBROMSSTROM VID STOPP 6 (2.4.14)

Vid multifunktionsstyrning definierar den har parametern den strom som matas till motorn i
stopplage nar parametern ID416 ar aktiv. | alla andra applikationer ar detta varde faststallt
till en tiondel av likstromsbromsstrommen.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1081 VAL AV SLAVBORVARDE 6 (2.11.3)

Valja varvtalsborvarde for slavenheten.
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Tabell 195: Val for parametern ID1081

Alternativets

——— Funktion Beskrivning
0 Analogingang 1 (Al1) Se ID377
1 Analogingdng 2 (AI2) Se ID388
2 Al1+AI2
3 Al1-Al2
4 Al2-Al1
5 AlT*Al2
6 Al1 joystick
7 Al2 joystick
8 Panelbérvarde (R3.2)

9 Faltbussbhorvarde

Potentiometerborvarde; styrs
10 med ID418 (SANT=6kning) och
ID417 (SANT=minskning)

" Den lagsta av Al1 eller Al2

12 Den hogsta av Al1 eller Al2
Maxfrekvens ID102 (rekom-

13 menderas endast vid moment-
styrning)

14 Al1/AI2-val Se ID422

15 Pulsgivare 1 (Al-ingang C.1)
Pulsgivare 2 [med OPTA7 varv-

16 talssynkronisering, NXP endast
Al-ingéng C.3)

17 Masterbdrvarde

18 Master Ramp Out (standard)

1082 RESPONS VID SYSTEMBUSSKOMMUNIKATIONSFEL 6 (2.7.30)

Definierar atgarden nar Systembusspuls saknas.
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Tabell 196: Val for parametern ID1082

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

1083 MOMENTBGORVARDE FOR SLAV, VAL 6 (2.11.4)

Valja momentborvarde for slavenheten.

1084 STYRALTERNATIV 6 (2.4.19)

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
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Tabell 197: Val for parametern ID1084

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

b0 Inaktiverar pulsgivarfel

Uppdatera rampgenerator nar
b1 Motorstyrningslége andras fran
TK (4) tilL SC (3)

Upprampning; anvand accele-
b2 rationsramp (for Closed Loop-
momentstyrning)

Nedrampning; anvand retarda-
b3 tionsramp (fér Closed Loop-
momentstyrning)

FoljFaktiskt; folj vardet for fak-
tiskt varvtal inom FonsterPos/
NegBredd (for closed loop-
momentstyrning)

b4

TK TvingaRampStopp; Under
b5 stoppbegaran tvingar varvtals-
gransen motorn att stanna

bé Reserverad

Inaktiverar minskning av kopp-

b7 lingsfrekvens

b8 Inaktivera p;arametern [drift
parameterlas

b9 Reserverad

b10 Invertera fordrojd digitalutgang

1

Invertera fordrojd digitalutgéng

b11 2

1085 STROMGRANS FOR BROMSTILL-/FRANSLAG 6 (2.3.4.16)

Den mekaniska bromsen stangs omedelbart om motorstrommen ar lagre an det har vardet.

Den har parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
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1087 SKALNING AV GENERATORMOMENTGRANS 6 (2.2.6.6)

Tabell 198: Val for parametern ID1087

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Parameter
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 FB-gréansskalning

Signalen justerar det maximala motorgenererande momentet till mellan 0 och den
maxgrans som stallts in med ID1288. Analogingangsniva noll betyder
nollgeneratormomentgrans. Den har parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1088 SKALNING AV GENERATOREFFEKTGRANS 6 (2.2.6.8)

Tabell 199: Val for parametern ID1088

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Parameter
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 FB-gransskalning

Den har signalen justerar den maximala motorgeneratoreffekten till mellan 0 och den
maxgrans som stallts in med parametern ID1290. Denna parameter ar endast tillganglig for
Closed Loop-styrning. Analogingangsniva noll betyder nollgeneratoreffektgréns.

1089 SLAV, STOPPFUNKTION 6 (2.11.2]

Definierar hur slavenheten stoppas (nar borvardet for den valda slaven inte &r masterramp,
parameter ID1081, val 18).
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Tabell 200: Val for parametern ID1089

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Utrullning; slaven behaller
0 kontrollen aven om master
stoppas av fel

Rampning; slaven behaller
1 kontrollen aven om master
stoppas av fel

Som master; slaven agerar lika
som master

1090 ATERSTALL PULSGIVARRAKNARE 6 (2.2.7.29]

Aterstéller overvakningsvardena Axelvinkel och Axelvarv till noll. Se Tabell 44
Overvakningsvarden, NXS-omriktare.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
1092 MASTER-SLAVLAGE 26 (2.2.7.31)

Valj digitalingang for aktivering av det andra master-slavldget som valts med parametern
ID1093. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1093 MASTER-SLAVLAGE 2, VAL 6 (2.11.7)

Valj master-slavlage 2 som anvands nar DI aktiveras. Nar slav valjs overvakas
driftforfragningskommandot fran master och alla andra bérvarden &r valbara via
parametrar.

Tabell 201: Val for parametern ID1093

Alternativets

- Bendamning Beskrivning
0 Separat omriktare
1 Ledare
2 Slav

1209 BEKRAFTELSE AV INGANGSBRYTARE 6 (2.2.7.32)

Valj digitalingang for bekréaftelse av ingangsbrytarens status. Ingangsbrytaren &r vanligtvis
en insatssakring eller en natkontaktor som matar kraften till omriktaren. Om bekraftelse av
ingangsbrytaren saknas l6ser omriktaren ut vid ingangsbrytaroppningsfel (F64). Parametern
ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
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1210 BEKRAFTELSE AV EXTERN BROMS 6 (2.2.7.24)

Koppla den héar digitala ingangssignalen till en hjalpkontakt pa den mekaniska bromsen. Om
bromskommandot har getts utan att kontakten for bromsarvardessignalen stangs inom den
angivna tiden visas ett bromsfel (felkod 58). Parametern ar endast tillganglig for NXP-
omriktare.

1213 NODSTOPP 6 (2.2.7.30)

Indikation till omriktaren att maskinen har stoppats av den externa nédstoppskretsen. Val
digitalingang for aktivering av nédstoppsinsignalen till omriktaren. Nar digitalinsignalen &r
lag stoppas omriktaren enligt parameterdefinitionen i ID1276 Nédstoppslége och indikerar
varningskoden Aé3.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
1217 ID BIT LEDIG DO1 6 [P2.3.1.6)

Valj signal for styrning av digitalutgangen. Parametern maste stallas in med formatet xxxx.yy
dar xxxx ar signalens ID-nummer och yy ar bitnumret. Vardet for digitalutgangsstyrning &r
t.ex. 43.06. 43 &r ID-numret for Statusord. Sa digitalutgangen &r PA nar bitnummer 06 for
Statusord (ID-nr 43) d.v.s. Driftfrigivning &r pa.

1218 DC-KLAR PULS 6 (2.3.3.29)]

Ladda DC. Anvands for laddning av inverteromriktaren via en ingangsbrytare. Nar DC-
spanningen ligger hogre an laddningsnivan genereras ett 2-sekunders pulstag for stangning
av ingangsbrytaren. Pulstaget ar AV nar bekréaftelsen av ingédngsbrytaren stiger hogt.
Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1239 KRYPBORVARDE 1 6 (2.4.15)

1240 KRYPBORVARDE 2 6 (2.4.16)

Dessa parametrar definierar frekvensborvardet nar krypning aktiveras.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1241 VARVTALSDELNING 6 (2.11.5]

Definierar procentandelen slutligt varvtalsborvarde av mottaget varvtalsborvarde.

MOMENTBORVARDE FILTERTID 6 (2.10.10)

Anger filtertiden for momentbdrvardet.

1248 LASTDELNING 6 (2.11.6)

Definierar procentandelen slutligt momentborvarde av mottaget momentborvarde.

1250 FLODESBORVARDE 6 (2.6.23.32)

Definierar hur mycket magnetiseringsstrom som ska anvandas.
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1252 VARVTALSSTEG 6 (2.6.15.1, 2.6.25.25)

NCDrive-parameter som hjalper till att justera varvtalsregulatorn. Se narmare NCDrive-
verktyg: Stegrespons. Med det har verktyget kan du ge ett varvtalsborvarde ett stegvarde
efter rampstyrning.

1253 MOMENTSTEG 6 (2.6.25.26]

NCDrive-parameter som hjalper till att justera momentregulatorn. Se narmare NCDrive-
verktyg: Stegrespons. Med det har verktyget kan du ge ett momentborvarde ett steg.

1257 KRYPRAMP 6 (2.4.17)

Anger accelerations- och retardationstider nar krypfunktionen ar aktiv.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1276 NODSTOPPSLAGE 6 (2.4.18)

Definierar atgarden efter lag 10-nddsignal. Parametern &r endast tillganglig for NXP-
omriktare.

Tabell 202: Val for parametern ID1276

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Utrullningsstopp
1 Rampningsstopp

1278 MOMENTVARVTALSGRANS, CLOSED LOOP 6 (2.10.6)

Med den har parametern valjs momentstyrningens maximifrekvens.
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Tabell 203: Val for parametern ID1278

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Varvtalsreglering, closed loop

Positiv och negativ frekvens-
grans

2 Rampgeneratorutgang (-/+)

Negativ frekvensgrans - Ramp-

generatorutgang

4 Rampgeneratorutgang - Positiv
frekvensgrans

5 Rampgeneratorutgang med
fonster

6 0 - Rampgeneratorutgang

7 Rampgeneratorutgdng med

fonster och till-/fran-grénser

For val av den har parametern i NXS-omriktare, se ID644.

1285 POSITIV FREKVENSGRANS 6 (2.6.20]

Maxfrekvensgrans for omriktaren. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1286 NEGATIV FREKVENSGRANS 6 (2.6.19)

Minimifrekvensgrans for omriktaren. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1287 MOTORMOMENTGRANS 6 (2.6.22)

Motorsidans maximala momentgrans. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1288 GENERATORMOMENTGRANS 6 (2.6.21)

Den genererande sidans maximala momentgrans. Parametern ar endast tillganglig for NXP-
omriktare.

1289 MOTOREFFEKTGRANS 6 (2.6.23.20)

Den genererande sidans maximala effektgrans. Endast for closed loop-styrningslage.

1290 GENERATOREFFEKTGRANS 6 (2.6.23.19)

Motorsidans maximala effektgrans. Endast for closed loop-styrningslage.

1316 BROMSFELSRESPONS 6 (2.7.28)

Definierar atgarden nar ett bromsfel upptacks.
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Tabell 204: Val for parametern ID1316

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506

Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

1317 BROMSFELSFORDROJNINGAR 6 (2.7.29)

Fordrojningen innan bromsfelet (F58) aktiveras. Anvands vid mekanisk férdrojning i
bromsen. Se parameter ID1210.

1324 MASTER-SLAVVAL 6 (2.11.1)

Valj master-slavlage. Nar vardet slav véljs overvakas driftforfragningskommandot fran
mastern. Alla andra borvarden kan valjas med parametrar.

Tabell 205: Val for parametern ID1324

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Separat omriktare
1 Ledare
2 Slav

1352 SYSTEMBUSSFELFORDROJNING 6 (2.7.31]
Definierar fordrojningarna for felgenereringen nar puls saknas.

1355 TILL 1369 FLODE 10-150 % 6 (2.6.25.1 - 2.6.25.15)

Motorspanning motsvarande 10 %-150 % av flodet i procent av nominell flodesspanning.

1385 1D BIT FRITT D02 6 [P2.3.2.6]

Valj signal for styrning av digitalutgangen. Parametern maste stallas in med formatet xxxx.yy
dar xxxx ar signalens ID-nummer och yy ar bitnumret. Vardet for digitalutgangsstyrning &r
t.ex. 43.06. 43 &r ID-numret for Statusord. Sa digitalutgangen &r PA nar bitnummer 06 for
Statusord (ID-nr 43) d.v.s. Driftfrigivning &r pa.
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1401 FLODE | STOPPLAGE 6 (2.6.23.24)

Flodesmé&ngden i procent av motorns nominella floéde som bibehalls i motorn efter att
omriktaren har stoppats. Flodet bibehalls under den tid som anges av parametern ID1402.
Den har parametern kan endast anvandas i closed loop-styrningslage.

1402 FLODESFRANSLAGSFGRDROJNING 6 (2.6.23.23)

Flodet som definieras av parametern ID1401 bibehalls i motorn under den angivna tiden
efter att omriktaren har stoppats. Den har funktionen anvands for att korta tiden tills fullt
motormoment blir tillgangligt.

Tabell 206: Val for parametern ID1402

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Inget flode efter att motorn har
stoppats.
50 Flédesfranslagsfordrajning i

sekunder.

Flodet bibehalls i motorn efter
<0 stoppet tills nasta driftorder
inkommer till omriktaren.

1412 MOMENTSTABILISERARFORSTARKNING 6 (2.6.26.1]

Ytterligare forstarkning for momentstabiliseraren vid nollfrekvens.

1413 MOMENTSTABILISERARDAMPNING 6 (2.6.26.2)

Den har parametern definierar tidskonstanten for momentstabiliseraren. Ju hogre
parametervarde desto kortare tidskonstant.

Om en PMS-motor anvands i Open Loop-styrningslage rekommenderas anvandning av
vardet 980 i den har parametern i stallet for 1 000.

1414 MOMENTSTABILISERARFORSTARKNING | FALTFORSVAGNINGSPUNKT 6 (2.6.26.3)
Den allmanna forstarkningen for momentstabiliseraren.
1420 FORHINDRA START 6 (2.2.7.25)

Den har parametern aktiveras nar kretsen "Forhindra start” anvands till att blockera
portpulser. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1424 ATERSTARTSFORDRGJNING 6 (2.6.17)

Fordrojningstiden inom vilken omriktaren inte kan startas om efter ett utrullningsstopp.
Tiden kan stéllas in pa upp till 60 000 sekunder. Closed Loop-styrningslaget tillampar en
annan sorts fordréjning.
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OBS!

Den har funktionen ar inte tillganglig nar flygande start valjs som startfunktion
(ID505).

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1516 MODULATORTYP 6 (2.4.20]

Valj modulatortyp. For viss anvandning kravs en mjukvarumodulator.

Alternativets num- |Bendamning Beskrivning

mer

En klassisk tredje 6vertonsinjektion. Spektrumet ar nagot
battre an med Software 1-modulatorn.

0 ASIC-modulator 0OBS!

ASIC-modulator kan inte anvandas nar en DriveSynch-
eller PMS-motor med inkrementell pulsgivartyp
anvands.

Symmetrisk vektormodulator med symmetriska nollvek-
torer. Stromdistortionen ar mindre an med mjukvarumo-
dulator 2 om ¢kning anvands.

1 Mjukvarumodulator 1 0OBS!

Rekommenderad for DriveSynch (stalls in som standard
nar DS aktiveras) och behdvs nar PMS-motor med
inkrementell pulsgivare anvands.

1536 SLAVFEL 6 (2.11.8)

Definierar responsen i masteromriktaren nar ett fel intraffar i nagon av slavomriktarna. For
diagnostikandamal, nar ett av omriktarskydden utloses, skickar masteromriktaren ett
kommando om att trigga dataloggning i alla omriktare.

Tabell 207: Val for parametern ID1536

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
Fel, stopp efter fel enligt stopp-
2 :
funktion

1550 FLODESCIRKELNS STABILISERARFGRSTARKNING 6 (2.6.26.5)

Forstarkning for flodescirkelns stabiliserare (0-32766)
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1551 FLODESSTABILISERARENS TK 6 (2.6.26.6)

Filterkoefficient for id-stromstabiliserare.

1552 SPANNINGSSTABILISERARENS TK 6 (2.6.26.11)

Spanningsstabiliserarens dampningshastighet, (0-1 000).

1553 SPANNINGSSTABILISERARGRANS 6 (2.6.26.11]

Den har parametern staller in gréanserna fér spanningsstabiliserarutgangen, d.v.s. maximi-
och minimivarde for korrigeringstermen df i frekv.skala.

1566 POLARITETSPULSSTROM 6 [P2.6.24.5]

Dessa parametrar definierar stromnivan for kontrollen av magnetaxelns polaritetsriktning
under identifieringen av startvinkeln (P2.6.24.3). Vardet 0 innebar att den interna strémnivan
anvands, som oftast ar nagot hdgre &n den vanliga identifieringsstrom som definieras av
P2.6.24.4. Kontroll av polaritetsriktningen ar sallan nodvandig eftersom identifieringen i sig
anger den ratta riktningen. | de flesta fall kan denna funktion darfor inaktiveras genom att
stalla in vilket negativt parametervarde som helst, vilket rekommenderas i synnerhet om F1-
fel uppstar under identifieringen.

1587 INVERTERING FORDROJD DO1 6 (P2.3.1.5)

Invertering av fordrojd digitalutsignal 1.

1588 INVERTERING FORDROJD D02 6 (P2.3.2.5)

Invertering av fordrojd digitalutsignal 2.

1691 STARTVINKEL-ID HAR ANDRATS 6 [P2.6.24.3]

Identifiering av startvinkeln, dvs. rotorns magnetaxelposition i férhallande till statorns U-
fasmagnetaxel, behévs om ingen absolut pulsgivare eller en inkrementell pulsgivare med z-
puls anvands. Denna funktion definierar hur startvinkelidentifiering gors i dessa fall.
Identifieringstiden beror pad motorns elektriska egenskaper men tar som regel 50-200 ms.

For absoluta pulsgivare laser startvinkeln av vinkelvardet direkt fran pulsgivaren. Daremot
anvands inkrementell pulsgivare med z-puls automatiskt for synkronisering om dess
position definieras av annat an noll i P2.6.24.2. For absoluta pulsgivare maste ocksa
P2.6.24.2 vara annat an noll, annars tolkas det som att pulsgivaridentifiering inte har korts
och korning tillats inte annat &n vid bypass av den absoluta kanalen vid
startvinkelidentifieringen.

0BS!
Modulatortyp (P2.4.20) maste vara >0 for att den har funktionen ska kunna
anvandas.
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Tabell 208: Val for parametern ID1691

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Beslutet om att anvanda startvinkelidentifiering fattas auto-
matiskt baserat pa vilken typ av pulsgivare som ar ansluten

0 Automatiskt till omriktaren. Detta passar i vanliga fall. Stoder: OPT-A4-,
OPT-A5-, OPT-A7- och OPT-AE-kort.
Bypass av omriktarens automatiska logik och tvingar star-
1 Tvingat tvinkelidentifieringen att vara aktiv. Kan t.ex. anvandas med

absoluta pulsgivare for bypass av absolut kanalinformation
och for att anvanda startvinkelidentifiering i stallet.

Som standard upprepas startvinkelidentifiering vid varje
start om identifieringen ar aktiv. Denna funktion aktiverar

2 Vid start identifiering endast vid first start efter att omriktaren har
startats. Vid efterfoljande starter uppdateras vinkeln baserat
pa pulsgivarens pulsrékning.

Anvénds nar Z-pulsen frén pulsgivaren anvidnds for startvin-

10 Disabled kelidentifiering.

1693 I/F-STROM 6 (P2.6.24.6]

|/f-stromparametern anvands for flera olika syften.

I/F-STYRNING

Den har parametern definierar strémnivan vid I/f-styrning i procent av motormarkstrémmen.
NOLLPOSITION MED INKREMENTELL PULSGIVARE OCH Z-PULS

Vid closed loop-styrning med pulsgivarens z-puls definierar denna parameter ocksa den
stromniva som anvands i starten innan z-pulsen tas emot for synkronisering.

DC-STARTVINKELIDENTIFIERING

Den har parametern definierar DC-strémnivan nar tiden for startvinkelidentifiering &r
installd pa hogre an noll. Se P2.8.5.5 Tid for startvinkelidentifiering.

1720 MOMENTSTABILISERARE, GRANSFORHALLANDE 6 (2.6.26.4)
Grans for momentstabiliserarutgang.

ID111 * ID1720 = Momentstabiliserargrans

1738 SPANNINGSSTABILISERARFORSTARKNING 6 (2.6.26.9)
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1756 STARTVINKEL-ID-STROM 6 (P2.6.24.4)

Den har parametern definierar strémnivan som anvands vid startvinkelidentifieringen. Réatt
niva beror pa typen av motorn som anvands. | allmanhet brukar 50 % av motorns markstrém
vara tillrackligt, men hogre strom kan behdvas t.ex. pa grund av motorns mattningsniva.

1790 I/F-STYRNINGSGRANS 6 (P2.6.24.7)

Den har parametern staller in frekvensgransen for I/f-styrning i procent av motorns
markfrekvens. I/f-styrning anvands nar frekvensen ligger under gréansen. Anvandningen
atergar till den normala nér frekvensen overstiger denna grans med 1 Hz hysteres.

1796 FLODESSTABILISERARKOEFFICIENT 6 (2.6.26.8)
1797 FLODESSTABILISERARFORSTARKNING 6 (2.6.26.7)

1900 RAMP; HOPPA OVER S2 6 [P2.4.21)

Den hé&r funktionen anvands till att kringga den 6vre S-rampen (for att undvika den onddiga
varvtalsokning som visas med heldragen linje i Bild 90 Ramp; hoppa 6ver S2) nar bérvardet
andras innan det slutliga varvtalet har uppnatts. Aven S4 kringgds nar bérvardet 6kas medan
hastigheten rampas ned.

40
35

30
e / \

NN - 0,
e / \ 10 % S

" ——
5 / SRR
0 / ‘\“ M \

Bild 90: Ramp; hoppa over S2

Den 6vre S-rampen kringgas nar borvardet andras vid 25 Hz.

8.1 PANELSTYRNINGSPARAMETRAR

Till skillnad mot parametrarna som anges ovan ar dessa parametrar placerade pa
manoverpanelens M3-meny. Frekvens- och momentborvardesparametrarna har inget ID-
nummer.

114 STOPPKNAPP AKTIVERAD (3.4, 3.6)

Om man vill att stoppknappen alltid ska stoppa omriktaren oavsett vald styrplats, ska denna
parameter ges vardet 1.
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Se aven parametern ID125.

125 STYRPLATS (3.1]

Den aktiva styrplatsen kan andras med denna parameter. Mer information finns i produktens
anvandarhandbok.

Om startknappen trycks in i 3 sekunder valjs manodverpanelen som den aktiva styrplatsen
och kopierar driftstatusinformationen (Drift/Stopp, riktning och bérvarde).

Tabell 209: Val for parametern ID125

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 PC-styrning, aktiverad av
NCDrive
1 I/0-styrning
2 Panel
3 Faltbuss

123 PANEL ROT.RIKTN. (3.3

Tabell 210: Val for parametern ID123

Alternativets s _
Benamning Beskrivning
nummer
Framat Motorns rotationsriktning ar framat, d@ manoverpanelen ar
aktiv styrplats.

Bakat Motorns rotationsriktning ar bakat, d& mandéverpanelen &r
aktiv styrplats.

Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

R3.2 PANELBORVARDE (3.2]
Frekvensreferensen kan justeras fran panelen med denna parameter.

Utfrekvensen kan kopieras som panelborvarde genom att trycka pa stoppknappen i 3
sekunder pa ndgon av sidorna i M3-menyn. Mer information finns i produktens
anvandarhandbok.

167 PID-BORVARDE 157 (3.4)

Panelreferensen till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
det aktiva PID-borvardet om parametern ID332 = 2.
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168 PID-BORVARDE 2 57 (3.5)

Panelreferens 2 till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
aktivt om DIN5-funktionen = 13 och DIN5-kontakten ar stangd.

R3.5 MOMENTBORVARDE 6 (3.5]

Definiera har momentborvardet inom -300,0 ... 300,0 %.

8.2 MASTER-SLAVFUNKTION (ENDAST NXP)

Master-slavfunktionen ar utformad for applikationer dar systemet drivs av flera NXP-
omriktare och motoraxlarna ar kopplade till varandra via drev, kedja, rem osv. Anvandning av
closed loop-styrningslaget rekommenderas.

De externa start- och stoppstyrningssignalerna ar endast anslutna till masteromriktaren.
Varvtals- och momentborvarden och styrningslagen valjs separat for varje omriktare.
Mastern reglerar slaven/slavarna via en systembuss. Masterstationen ar som regel
varvtalsstyrd och de andra omriktarna foljer dess moment eller varvtalsborvarde.

Slavens momentstyrning ska anvandas nar master- och slavomriktarnas motoraxlar ar fast
kopplade till varandra med drev, kedja osv., sa att ingen varvtalsskillnad mellan omriktarna
ar mojlig. Fonsterstyrning rekommenderas for att halla slavens varvtal i narheten av
masterns.

Slavens varvtalsstyrning ska anvéndas nar beroendet av varvtalsprecision ar lagre. | sddana
fall rekommenderas load drooping i alla omriktare for att fordela belastningen jamnt.

8.2.1 MASTER-SLAVLANKENS FYSISKA KOPPLINGAR

| figurerna nedan sitter masteromriktaren till vanster och alla de andra ar slavar. Den
fysiska master-slavlanken kan byggas med OPTD2-optionskortet. Mer information finns i
handboken till Vacon NX I/0-kortet.

8.2.2 OPTISK FIBERANSLUTNING MELLAN FREKVENSOMRIKTARE MED OPTD2

OPTD2-kortet i mastern har standardbygelldgen, d.v.s. X6:1-2, X5:1-2. For slavarna maste
bygelldgena andras: X6:1-2, X5:2-3. Det har kortet har ocksa ett CAN-
kommunikationsalternativ som ar anvandbart for overvakning av flera omriktare med
NCDrive PC-programvara vid driftsattning av master-slavfunktioner eller linjesystem.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERBESKRIVNINGAR

VACON - 373

OPTD2 OPTD2 OPTD2 OPTD2
Bygel X5: TX1 Bygel X5: TX2 Bygel X5: TX2 Bygel X5: TX2
X6 : TILL X6 : TILL X6 : TILL X6 : TILL
Ledare Slav Slav Slav
SBIBruk =Ja SBIBruk =Ja SBIBruk =Ja SBIBruk =Ja
SBID =1 SBID =2 SBID =3 SBID =4
SBNé&stalD =2 SBNé&stalD =3 SBNé&stalD =4 SBNé&stalD =1
SBSistalD =4 SBSistalD =4 SBSistalD =4 SBSistalD =4
H2 H2 H2 H2
(TX) (TX) (TX) (TX)

Bild 91: Fysiska systembusskopplingar med OPTD2-kort

Se handboken till Vacon NX I/0-kort for information om parametrar for OPTD2-tillaggskort.

8.3 EXTERN BROMSSTYRNING MED YTTERLIGARE GRANSER (ID:N 315, 316,
346 TILL 349, 352, 353)

Den externa bromsen som anvands for extra bromsning kan styras genom parametrarna

ID315, ID316, ID346 till ID349 och ID352/ID353. Genom att valja till-/fran-styrning av

bromsen, definiera den/de frekvens- eller momentgréans(er) som bromsen ska reagera pa
samt bromstill-/franslag far man en effektiv bromsstyrning.

0BS!
Under identifieringskorningen (se parametern ID631) &r bromsstyrningen
inaktiverad.
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Momentgréns /. /.
ID349

Frekvensgrans
ID347

|
Bromstillslagsférdroj-

START _| | .
STOPP | Bromsfranslags-
 fordrdjning;

1 ID352 |
I

-

Bromsfranslag
Bromstillslag

Bild 92: Bromsstyrning med ytterligare granser

Under 21 ovan ar bromsstyrningen installd pa att reagera pa bade
momentdvervakningsgransen (parametern ID349) och frekvensdvervakningsgransen (ID347).
Samma frekvensgrans anvands ocksa till bade bromsfranslags- och
bromstillslagsstyrningen genom att ge parametern ID346 vardet 4. Det gar ocksa att
anvanda tva olika frekvensgranser. Parametrarna ID315 och ID346 maste da ges vardet 3.

Bromsfranslag: For att bromsen ska slappas maste tre forutsattningar vara uppfyllda: 1)
omriktaren maste vara i driftlage, 2) momentet maste ligga hogre &n den instéllda grénsen
(om det anvénds) och 3) utfrekvensen maste ligga hogre &n den installda gransen (om den
anvands).

Bromstillslag: Stoppkommandot aktiverar bromsfordrojningsrakningen och bromsen stangs
nar utfrekvensen faller under den instéllda gréansen (ID315 eller ID346). Som
sakerhetsatgard stangs bromsen senast nar bromstillslagsfordrojningen loper ut.

OBS!
Vid ett fel- eller stoppldage stangs bromsen omedelbart utan fordrojning.

For att undvika skador pa bromsen rekommenderas starkt att installningen for
bromstillslagsfordrojningen ar langre an ramptiden.
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Ingen broms- 0-2
D346 _[franslaqsstyrnlnq
Bromsfranslagsstyrn., 2| 3
granser Bromstill- 4
/frénslagsstyrn., 1 gréns

%’ SANT |02
3 f.= ID347 -1®34
5
i In_gen bromsfranslagssty- 0-2) T FRANSLAGS-
o ID348 —[m'"g FORDROJNING
Q Bromsfranslagsstyrn., 3
A momentgrans 4
5
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3 S 3
Q Motormoment =ID349 —{-e 5
Bromsfrénslad
. [ |Bromstillslag
Driftstatus INTE
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Ingen —— 1 FORDROINING

driftorder

Reverserin
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Bild 93: Bromsstyrningslogik

Nar master-slavfunktionen anvands oppnar slavomriktaren bromsen samtidigt som master
gor det, aven om slavens villkor for bromsoppning inte har uppfyllts.

8.4 PARAMETRAR FOR TERMISKT MOTORSKYDD (ID:N 704 TILL 708)

Det termiska motorskyddet ar till for att skydda motorn fran Gverhettning.

Omriktaren kan ge hogre strom an markstrommen. Om den hogre strommen ar nodvandig
for lasten maste den anvandas. | sddana fall finns det risk for termisk 6verbelastning. Risken
ar hogre vid laga frekvenser. Vid laga frekvenser reduceras saval motorns kylningseffekt
som kapacitet. Om motorn &r utrustad med en extern flékt ar laddningsreduktionen vid laga
frekvenser liten.

Det termiska motorskyddet baseras pa berdkningar. Skyddsfunktionen anvander
omriktarens utgangsstrom for att faststalla motorns belastning. Om styrkortet inte &r far
strom aterstalls berdkningarna.
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Motorskyddet kan stallas in med hjalp av parametrar. Termisk strom-IT specificerar den
laststrom ovanfor vilken motorn blir 6verbelastad. Den har stromgransen ar en funktion av
utfrekvensen.

Motorns termiska tillstand kan 6vervakas pa manoverpanelens display. Se produktens
anvandarhandbok.

0OBS!

Om du anvander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

f VAR FORSIKTIG!
Se till att luftflodet till motorn inte ar blockerat. Om luftflodet ar blockerat skyddas
inte motorn av funktionen och motorn kan éverhettas. Det kan leda till skador pa
motorn.

8.5 PARAMETRAR FOR FASTLASNINGSSKYDD (ID:N 709 TILL 712)

Skyddet mot fastlasning skyddar motorn mot korta 6verbelastningar. Motorn kan
overbelastas om exempelvis axeln fastnar. Reaktionstiden for fastldsningsskyddet kan
stallas in for att vara kortare an termiskt motorskydd.

Motorns fastlasningsstatus specificeras med tva parametrar, ID710 (Fastlasningsstrom) och
ID712 (Fastlasningsfrekvensgréans). Om strommen ar hogre och utfrekvensen ar lagre an de
faststéllda granserna &r fastlasningen ett faktum.

Skyddet mot fastlasning &r en typ av 6verstromsskydd.

0OBS!

Om du anvander ldnga motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

8.6 PARAMETRAR FOR UNDEBELASTNINGSSKYDD (ID:N 713 TILL 716)

Motorns skydd for underbelastning garanterar att det finns belastning pa motorn nar
omriktaren ar i drift. Om motorn forlorar sin belastning kan det bli problem i processen.
Exempelvis kan en rem brista eller en pump ga torr.

Motorns undebelastningsskydd kan justeras med parametrarna ID714 (Belastning for
faltférsvagningsomrade) och ID715 (Nollfrekvenslast). Underbelastningskurvan &r en
fyrkantig kurva mellan nollfrekvens och faltforsvagningspunkten. Skyddet ar inte aktivt
under 5 Hz. Tidsraknaren gar inte under 5 Hz.

Vardena pa parametrarna for underbelastning anges i procent av motorns
nominalvridmoment. Sok efter skalningsomradet for det interna momentvardet med hjalp av
uppgifterna pa motorns markskylt, motorns nominella strém och omriktarens nominella
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strom IH. Om du anvander en annan strom an motorns nominella strom blir berakningarna
mindre noggranna.

0OBS!

Om du anvander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

8.7 PARAMETRAR FOR FALTBUSSTYRNING (ID:N 850 TILL 859)

Parametrarna for faltbusstyrning anvands nar frekvens- eller varvtalsborvardet kommer
fran faltbussen (Modbus, Profibus, DeviceNet osv.). Med valet Faltbussdata ut 1-8 kan
varden fran faltbussen dvervakas.

8.7.1 PROCESSDATA UT (SLAV -> MASTER)

Faltbussmastern kan lasa frekvensomriktarens arvarden med hjalp av processdatavariabler.
Grund-, standard-, lokal/fjarr-, konstant-, PID-reglerings- samt pump- och
flaktstyrningsapplikationer anvander processdata enligt foljande:

Tabell 211: Standardvardena for processdata till faltbuss

Data Standardvéarde Enhet Skala id
Processdata ut 1 Utgangsfrekvens Hz 0,01 Hz. 1
Processdata ut 2 Motorvarvtal rpm 1Trpm 2
Processdata ut 3 Motorstrom A 0,1TA 45
Processdata ut 4 Motormoment % 0.1% 4
Processdata ut 5 Motoreffekt % 0.1% 5
Processdata ut 6 Motorspanning \% 0,1V 6
Processdata ut 7 DC-mellanledets spanning \% 1V 7
Processdata ut 8 Aktiv felkod - - 37

Multifunktionsapplikationen har en valjarparameter fér varje processdata.
Overvakningsvarden och omriktarparametrar kan valjas med ID-numret. Standardvalen ar
de som anges i tabellen ovan.

8.7.2 STROMSKALNING | OLIKA ENHETSSTORLEKAR

0BS!
Overvakningsvérde ID45 (vanligen i Processdata OUT3) anges med endast en
decimal.
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Tabell 212: Stromskalning i olika enhetsstorlekar

Spanning Storlek Skala
208 - 240 Vac NX_2 0001 - 0011 100-0,01 A
208 - 240 Vac NX_2 0012 - 0420 10-0,TA
380 - 500 Vac NX_5 0003 - 0007 100-0,01 A
380 - 500 Vac NX_5 0009 - 0300 10-0,1A
380 - 500 Vac NX_5 0385 - 1-1A
525 - 690 Vac NX_6 0004 - 0013 100-0,01 A
252 - 690 Vac NX_6 0018 - 10-0,1A

8.7.3 PROCESSDATA IN (MASTER -> SLAV)

Styrord, Borvarde och Processdata anvands i All-in-One-applikationer enligt foljande:

Tabell 213: Grund-, Standard-, Lokal/Fjarr-, Konstantapplikationer

Data VELG Enhet Skala
Referens Varvtalshorvarde % 0.01%
Styrord Start-/Stoppkommando - -

Felaterstillningskommando

PD1 - PD8 Anvands inte - -

OBS!

Installningarna i tabellen nedan ar fabriksstandard. Se aven parametergrupp G2.9.
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Tabell 214: Multifunktionsstyrning

EYE] Varde Enhet Skala
Referens Varvtalsbhorvarde % 0.01%
Styrord Start-/Stoppkommando - -

Felaterstallningskommando

Processdata IN1 Moment borvarde % 0.1%
Processdata IN2 Ledig analogingang % 0.01%
Processdata IN3 Justera ingang % 0.01%
PD3 - PD8 Anvands inte - -
Tabell 215: PID-reglerings-, pump- och flaktstyrningsapplikationer
Data Varde Enhet Skala
Referens Varvtalsborvarde % 0.01%
Styrord Start-/Stoppkommando - -
Felaterstallningskommando
Processdata IN1 Borvarde for PID-regulator % 0.01%
Processdata IN2 Arvarde 1 till PID-regulator % 0.01%
Processdata IN3 Arvarde 2 till PID-regulator % 0.01%
PD4 - PD8 Anvands inte - -

8.8 CLOSED LOOP-PARAMETRAR (ID:N 612 TILL 621)
Valj Closed loop-styrningslage genom att stalla in vardet 3 eller 4 for parameter ID600.

Closed loop-styrningslage (se avsnitt 600 Motorstyrningsldage 234567 (2.6.1)) anvands nar
forbattrad prestanda nara nollvarvtal och battre statisk varvtalsprecision vid hogre varvtal
kravs. Closed loop-styrningslége bygger pa "rotorflodesorienterad stromvektorstyrning”.
Med denna styrningsprincip delas fasstrommen in i en momentproducerande stromdel och
en magnetiseringsstromdel. Darmed kan den burlindade induktionsmaskinen styras som
separat magnetiserad DC-motor.
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0BS!
Dessa parametrar kan endast anvandas med Vacon NXP-omriktare.

EXEMPEL:
Motorstyrningslage = 3 (Closed loop-varvtalsstyrning)

Detta ar det vanliga driftlaget vid behov av snabba reaktiontider, hog precision eller reglerad
drift vid nollfrekvenser. Pulsgivarkortet ska kopplas till kortplats C i styrenheten. Stall in
pulsgivarens P/R-parameter (P7.3.1.1). Kér i open loop och kontrollera pulsgivarens varvtal
och riktning (V7.3.2.2). Byt pulsgivarkablar eller motorkabelfaser vid behov. Kér inte om
pulsgivarvarvtalet ar fel. Programmera tomgangsstrémmen till parametern D612 eller utfor
ID-korning utan belastning pa motoraxeln och stéll in parametern D619
(efterslapningsjustering) for att fa spanningen strax éver den linjara U/f-kurvan med
motorfrekvensen pa cirka 66 % av motormarkfrekvensen. Motorméarkvarvtalsparametern
(ID112) ar kritisk. Stromgransparametern (ID107) reglerar den tillgangliga
momentlineariteten relativt motormarkstrommen.

8.9 PROGRAMMERINGSPRINCIPEN "TERMINAL TILL FUNKTION” (TTF)

Programmeringsprincipen for in- och utsignaler i multifunktionsapplikationen samt i pump-
och flaktstyrningsapplikationen (och delvis i den andra applikationerna) skiljer sig fran den
konventionella metoden som tillampas i andra Vacon NX-applikationer.

| den konventionella programmeringsmetoden, Function to Terminal (FTT), har man en fast
ingang eller utgang att definiera en viss funktion for. Applikationerna som ndmns ovan
anvander dock programmeringsmetoden Terminal to Function (TTF), dar
programmeringsprocessen sker pa motsatt vis: Funktioner visas som parametrar som
operatoren definierar en viss in- eller utgang for. Se Varning i avsnitt 8.9.2 Definiera en plint
for en viss funktion med NCDrive-programmeringsverktyget.

8.9.1 DEFINIERA EN INGANG/UTGANG FOR EN VISS FUNKTION PA PANELEN

En viss ingang eller utgang kan kopplas till en specifik funktion (parameter] genom att
tilldela parametern ett tillampligt varde. Vardet formuleras utifran kortplatsen pa Vacon NX-
styrkortet (se produktens anvandarhandbok) och respektive signalnummer, se nedan.

[READY
@\ Pa337 EED

Al ref fel/varn.
DigOUT:B.1 >

® &0

Bild 94: Definiera en ingang/utgang fér en viss funktion pa panelen

A. Funktionsnamn C. Kortplats
B. Plinttyp D. Plintnummer
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EXEMPEL

Du vill koppla digitalutgangsfunktionen Bérvardesfel/-varning (parameter 2.3.3.7) till

digitalutgdngen DO1 pa grundkortet OPTA1 (se produktens anvdandarhandbok).

1 Leta upp parametern 2.3.3.7 pa panelen. Tryck pa
menyknappen till hoger en gang for att 6ppna PREADY
redigeringslaget. Pa varderaden ser du en plinttyp PRIICED
till vanster (DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT) och till .
hoger ser du den aktuella in-/utgang som Al Borv.fel/-varn.
funktionen &r kopplad till (B.3, A.2 osv.] eller, om DigOUT:0.0 >
den inte &r kopplad, ett varde (0.#).

2 Narvardet blinkar trycker du uppat eller nedat pa

bladdringsknappen och letar upp onskad kortplats PREADY |
och signalnummer. Programmet rullar igenom PAII D
kortplatserna med bérjan fran 0 och gar vidare fran srv.fel
A till E och I/0-valet frén 1 till 10. Al Borv.fel/-varn.
DigOUT: 0.0~ >
3 N&r du har stallt in 6nskat varde trycker du pa
Enter-knappen en gang for att bekrafta andringen. D
PEII D
Al Borv.fel/-varn.
R \ | 7
DigOUT;B. 1! R

8.9.2 DEFINIERA EN PLINT FOR EN VISS FUNKTION MED NCDRIVE-
PROGRAMMERINGSVERKTYGET

Om du anvander NCDrive-programmeringsverktyget for parameterinstallning maste du
skapa en koppling mellan funktionen och ingdngen/utgangen pa samma satt som med
mandverpanelen. Valj adresskoden pa rullgardinsmenyn i Varde-kolumnen.
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o
LOADED Compare... !
(3] G 225ANALOG INPUT 4 Al index | varisbleTes [ Vale Defaut [ Unit [ Win [ Max |
®-|2] G 226 DIGITAL INPUTS P 231.3 |Fault DigDUT-A1 DigDUT-01 XigDUT:E. 10} d
T e —Ea

= 3 G231 DIG OUT SIGNALS
P23.1.1 Ready 13 Al Ref Faul A/ am
P2312Run
B P231.3Faul J
B P 23.1.4Fault, Inverted
B P231.5Warming
B P 231.6Exemal Faul
|P231.74 Ref 'If;ulf\k{alr!'
P2318 Uvel.Temp W'.a.m.
P 231.9Reserved
B P 231.10 Ditect Differenc
P 23111 At Ref. Speed
B P231.12 Jogging Speed
B P231.13ExtConticl Place
B P 231,14 Ext Brake Contl
B P231.15ExtBrakeCtllny
B P231.16 FreqDut SupwLim
P 23117 FreqOut SupvLim2
P 231.18 Ref Lim Supery. __:_l -

DigOUT:0.1 DigOUTE.10]

Bild 95: Skarmbild av NCDrive-programmeringsverktyget; Ldgga in adresskoden

f VAR FORSIKTIG!
Se ABSOLUT till att inte ansluta tva funktioner till samma utgang for att undvika
funktionskonflikter och for att sakerstalla problemfri drift.

OBS!

Till skillnad mot utgangarna kan ingangarna inte dndras i DRIFT-l&ge.

8.9.3 DEFINIERA OANVANDA INGANGAR/UTGANGAR

Alla oanvanda ingangar och utgangar maste ges kortplatsvardet 0 och vardet 1 aven for
plintnumret. Vardet 0.1 ar ocksa standardvardet for de flesta funktionerna. Om du vill
anvanda vardena for en digitalinsignal t.ex. endast for testning, kan du dock stalla in
kortplatsvardet pa 0 och plintnumret pa valfritt nummer mellan 2-10 f6r att placera
ingangen i ett SANT-ldge. Vardet 1 motsvarar alltsa "6ppen kontakt” och vérdena 2 till 10
motsvarar “stangd kontakt”.

Avseende analogingadngar, om man ger plintnumret vérde 1 motsvarar det 0 % signalniva,
varde 2 motsvarar 20 %, varde 3 till 30 % osv. Vardet 10 for plintnumret motsvarar 100 %
signalniva.
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8.10 VARVTALSSTYRNINGSPARAMETRAR (ENDAST APPLIKATION 6)

Forstarkning -%

A
CW |Varvta|sstyrning_Kp_F@—>——

—100 %———

(W |Varvta|sstyrning_Kp_f0>—>—

>
f
CW Varvtalsstyrning_f0

CW Varvtalsstyrning_f1

K

CW |Fé|tf6rsvagningspunkt

Bild 96: Varvtalsregulator, adaptiv forstarkning

1295 VARVTALSREGULATORMOMENT, MINIMAL FORSTARKNING 6 (2.6.23.30)

Den relativa forstarkningen i procentandel av varvtalsregulatorns ID613 nar
momentborvardet eller varvtalsregleringsutgangen &r lagre &n vardet for parametern
ID1296. Den har parametern anvands vanligen till att stabilisera regulatorns varvtal i ett
omriktarsystem med vaxelspelrum.

1296 VARVTALSREGULATORMOMENT, MINIMALT 6 (2.6.23.29)

Momentborvardesnivan under vilken varvtalsregulatorns forstarkning @ndras fran ID613 till
ID1295. Anges i procent av motorns nominella moment. Andringen filtreras enligt
parametern ID1297.

1297 VARVTALSREGULATORMOMENT, MINIMAL FILTRERINGSTID 6 (2.6.23.31)

Filtreringstiden for moment nar varvtalsregulatorns forstarkning vaxlas mellan ID613 och
ID1295 beroende pa ID1296.

1298 VARVTALSREGULATORNS FORSTARKNING | FALTFORSVAGNINGSOMRADE 6 (2.6.23.28)

Varvtalsregulatorns relativa forstarkning i faltforsvagningsomradet i procent av parametern
ID613.

1299 VARVTALSREGULATORNS FORSTARKNING FO0 6 (2.6.23.27)

Varvtalsregulatorns relativa forstarkning i procent av parametern ID613 nar varvtalet
underskrider den niva som definieras av ID1300.

1300 VARVTALSREGULATOR FO PUNKT 6 (2.6.23.26)

Varvtalsnivan i Hz under vilken varvtalsregulatorns forstarkning ar lika med parametern
ID1299.
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1301 VARVTALSREGULATOR F1 PUNKT 6 (2.6.23.25)

Varvtalsnivan i Hz dver vilken varvtalsregulatorns forstarkning ar lika med parametern
ID613. Fran varvtalet som definieras av parametern ID1300 till varvtalet som definieras av
parametern ID1301 vaxlas varvtalsregulatorns forstarkning linjart fran parametrarna ID1299
till ID613 och omvant.

1304 FONSTER POSITIVT 6 (2.10.12)

Definierar fonsterstorleken i positiv riktning fran det slutliga varvtalsborvérdet.

1305 FONSTER NEGATIVT 6 (2.10.11)

Definierar fonsterstorleken i negativ riktning fran det slutliga varvtalsborvardet.

1306 FONSTER, POSITIV FRAN-GRANS 6 (2.10.14]

Definierar varvtalsregulatorns positiva fran-grans nar varvtalsregulatorn aterfor varvtalet till
fonstret.

1307 FONSTER, NEGATIV FRAN-GRANS 6 (2.10.13)

Definierar varvtalsregulatorns negativa fran-gréns nar varvtalsregulatorn aterfor varvtalet
till fonstret.

1311 VARVTALSFELFILTER, TK 6 (2.6.23.33)

Filtertidskonstant for varvtalsborvarde och faktiskt varvtalsfel. Kan anvandas till att avlagsna
sma storningar i pulsgivarsignalen.

1382 VARVTALSREGLERING, UTGANGSGRANS 6 (2.10.15)

Maximal momentgrans for varvtalsregulatorutgangen i procent av motorns nominella
moment.

8.11 AUTOMATISK VAXLING MELLAN OMRIKTARE (ENDAST APPLIKATION 7)

Funktionen Autovaxling tillater att start- och stoppordningen for drifter styrda av pump- och
flaktautomatik véxlas med 6nskade intervall. Enheten som styrs av omriktaren kan ocksa
inga i den automatiska vaxlings- och forreglingssekvensen (P2.9.25). Autovéxlingsfunktionen
mojliggor jamn fordelning av drifttiden pa motorerna och férhindrar t ex att en pump slutar
fungera pga for langa stopp i driften.
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» Valj autovaxlingsfunktionen med parametern 2.9.24, Autovaxling.

« Den automatiska véaxlingen dger rum da tiden installd med parametern 2.9.26,
Autovéxlingsintervall, har lopt ut och anvéand kapacitet understiger nivan definierad med
parametern 2.9.28, Autovéxlingsniva.

«  Motorer i drift stoppas och aterstartas enligt den nya ordningen.

« Externa kontaktorer styrda via frekvensomriktarens reldutgangar ansluter enheterna till
frekvensomriktaren eller till natet. Om motorn som styrs av frekvensomriktaren ingar i
autovéxlingssekvensen styrs den alltid av den forst aktiverade relautgangen. De 6vriga
relderna som aktiveras senare styr hjalpenheterna (se Bild 98 Exempel pa 2-pumps
autovéaxling, huvudkretsschema och Bild 99 Exempel pa 3-pumps autovéxling,
huvudkretsschemal).

1027 AUTOVAXLING 7 (2.9.24)

Tabell 216: Val for parametern ID1027

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Autovaxling ej i bruk
1 Autovaxling i bruk

Den automatiska vaxlingen av start- och stoppordning aktiveras och appliceras pa antingen
enbart hjalpenheterna eller pa hjalpenheterna och enheten som styrs av
frekvensomriktaren, beroende pa installningen av parametern 2.9.25, Automatikval.
Autovéxlingen &r aktiverad som standard for 2 enheter. Se Bild 19 Exempel pa pump- och
flaktstyrningsapplikationens I/0-standardkonfiguration och anslutning [med 2-tradig sandare)
och Bild 98 Exempel pa 2-pumps autovéxling, huvudkretsschema.

1028 AUTOVAXLINGS-/FORREGLINGSAUTOMATIK, VAL 7 (2.9.25)

Tabell 217: Val for parametern ID1028

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
Automatik (autovéxling/forreg- |Den enhet som regleras av frekvensomriktaren dndras
0 ling) tillimpad endast pa hjal- |inte. ///Endast natkontaktor kravs for en hjalpdrift.
penheter
Alla enheter ingar i autovax- Den enhet som regleras av frekvensomriktaren ingar i auto-
1 lings-/forreglingssekvensen matiken och en kontaktor behovs for vardera enhet for
anslutning till antingen natet eller frekvensomriktaren.

1029 AUTOVAXLINGSINTERVALL 7 (2.9.26)

Nar tiden som definierats med denna parameter lopt ut sker autovaxlingsfunktionen om
kapaciteten som anvands ligger under den niva som definieras med parametrarna 2.9.28
(Autovaxlingsfrekvensgrans) och 2.9.27 (Maximalt antal hjalpenheter). Om kapacitetsbehovet
overskrider vardet for P2.9.28, sker inte autovaxling forran kapacitetsbehovet sjunker under
denna grans.
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« Tidrékningen aktiveras endast om start-/stoppbegéran ar aktiv pa styrplats A.
 Tidrakningen aterstélls efter att autovaxlingen har agt rum eller nar startbegéran pa
styrplats A tas bort.

1030 OCH 1031 MAXIMALT ANTAL HJALPENHETER OCH AUTOVAXLINGSFREKVENSGRANS
(2.9.27 AND 2.9.28)

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska kunna ske.

Nivan definieras sa har:

« Om antalet igangvarande hjalpdrifter ar mindre &n véardet hos parameter 2.9.27 kan
autovaxling ske.

« Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r lika med vardet hos parameter 2.9.27 och
huvuddriftens frekvens ar under vardet for parameter 2.9.28 kan autovaxling ske.

« Omvardet hos parameter 2.9.28 &r 0.0 Hz, kan autovéxling ske endast i vilolage (stopp
och insomning) oavsett vardet hos parameter 2.9.27.

8.12 FORREGLINGSVAL (P2.9.23)

Denna parameter anvands for att aktivera férreglingsingangarna. Férreglingssignalerna
kommer fran motorernas arbetsbrytare. Signalerna (funktionerna) ansluts till digitala
ingadngar som programmeras som forreglingsingdngar med tillhérande parametrar. Pump-
och flaktautomatiken styr endast motorer med aktiva forreglingssignaler.

» Forreglingsdata kan anvandas aven nar autovaxlingsfunktionen inte ar aktiverad.

* Om forreglingen for en hjalpenhet inte ar aktiverad och en annan hjalpenhet ar
tillganglig anvands den senare utan att frekvensomriktaren stoppas.

* Om forreglingen for den reglerade enheten inte ar aktiv stoppas alla motorer och
aterstartas med den nya installningen.

« Om forreglingen ateraktiveras i driftlage fungerar automatiken enligt parameter 2.9.23,
Forreglingsval:
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Tabell 218: Alternativ for forreglingsval

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Anvands inte
Uppdatering under stopp Forreglingarna anvands. Den nya enheten placeras sist i
autovaxlingskon utan att systemet stoppas. Om autovax-
lingsordningen da blir t.ex. [P1 -> P3 -> P4 -> P2], kommer
den dock att uppdateras vid nésta stopp (autovaxling, vilo-
1 lage, stopp osv.).
EXEMPEL.:
[P1-> P3 -> P4] -> [P2 LAST] ->[P1 -> P3 -> P4 -> P2] ->
[VILA] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]
Stopp och uppdatering Forreglingarna anvands. Automatiken stoppar alla motorer
omedelbart och startar om med en ny installning.
2 EXEMPEL.:
[P1-> P2 -> P4] -> [P3 LAST] -> [STOPP] -> [P1 -> P2 -> P3 -
> P4]

Se kapitel 8.13 Exempel pa autovéxling och férreglingsval.

8.13 EXEMPEL PA AUTOVAXLING OCH FORREGLINGSVAL

8.13.1 PUMP- OCH FLAKTAUTOMATIK MED FORREGLING MEN UTAN AUTOVAXLING
Situation:

* Enreglerad enhet och tre hjalpenheter.

» Parameterinstallningar: 2.9.1=3, 2.9.25=0

» Forreglingssignaler anvands, autovaxling anvands inte.

» Parameterinstallningar: 2.9.23=1, 2.9.24=0

« Forreglingssignalerna kommer fran de digitalingangar som valts med parametrarna
2.2.6.181ill 2.2.6.21.

« Styrningen av hjalpenhet 1 (P2.3.1.27) aktiveras genom forregling 1 (P2.2.6.18],
styrningen av hjalpenhet 2 (P2.3.1.28) genom férregling 2 (P2.2.6.19) osv.
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Faser:

1. Systemet och motorn som styrs av frekvensomriktaren startas.

2. Hjalpenhet 1 startar nar huvudenheten nar installd startfrekvens (P2.9.2).

3. Huvudenheten minskar i varvtal ned till stoppfrekvensen for hjalpenhet 1 (P2.9.3) och
borjar vid behov att 6ka mot startfrekvensen for hjalpenhet 2.

4. Hjalpenhet 2 startar nar huvudenheten har natt installd startfrekvens (P2.9.4).

5. Forreglingsarvardet avlagsnas fran hjalpenhet 2. Eftersom hjélpenhet 3 inte anvands
startas den for att ersatta den avlagsnade hjalpenheten 2.

6. Huvudenheten okar hastigheten till max eftersom inga fler hjalpenheter ar tillgangliga.

7. Den avlagsnade hjalpenheten 2 ateransluts och placeras sist i startordningen for
hjalpenheter som nu ar 1-3-2. Huvudenheten minskar i hastighet till den installda
stoppfrekvensen. Startordningen for hjalpenheter uppdateras antingen direkt eller vid
nasta stopp (autovaxling, vila, stopp osv.) enligt P2.9.23.

8. Om ytterligare kraft behdvs 6kar huvudenheten till maxfrekvens och staller 100 % av
utgangskraften till systemets forfogande.

Nar kraftbehovet avtar stangs hjalpenheterna avi omvand ordning (2-3-1; efter
uppdateringen 3-2-1).

8.13.2  PUMP- OCH FLAKTAUTOMATIK MED FORREGLING OCH AUTOVAXLING

Ovanstaende galler aven nar autovaxlingsfunktionen anvénds. Utéver den dndrade och

uppdaterade startordningen beror dven huvudenheternas &ndringsordning pa parametern
2.9.23.
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Bild 97: Exempel pa hur PFC-applikationen med tre hjélpenheter fungerar
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Bild 99: Exempel pa 3-pumps autovéxling, huvudkretsschema
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9 FELSOKNING

9.1 FELKODER
Und.lfe.:IZOd : Mojlig orsak Korrigera felet sa hir
1 Overstrom S1=Hard- |[Strémmen &r for hég (over Kontrollera belastningen.
varuutlés- |4 x IH) i motorkabeln. Det Kontrollera motorn.
ning kan ha orsakats av ndgot av |Kontrollera kablarna och anslut-
foljande: ningarna.
S2= Gor en identifikationskdrning.
Reserverad o . -
. Plotslig belastningsok-
S3 = Over- ning o
vakningav |° Kortslutning i motor-
strémre- kablarna
gulator . Fel motortyp
2 Overspanning S1=Hard- |DC-bryggans spanning ar Stall in en langre retardationstid.
varuutlos- |hogre an granserna. Anvand en bromschopper eller ett
ning bromsmotstand. Produkterna finns
. . . |som tillbehor.
52 =Over- |° Fc').r ko”rt reta”rda.tlonstld Aktivera dverspanningsregulatorn.
vakning av ¢ Hqga oyersPannlngs— Kontrollera den inkommande span-
Gverspan- spikar i elnatet ningen.
ningsregu- | SFart-/stoppsekvens
lator for snabb
3* Jordfel Strommatningar visar att Kontrollera motorkablarna och
summan av motorns fas- motorn.
strom inte ar noll.
. Isoleringsfel i kablar
eller motor
5 Laddningsbrytare Laddningsbrytaren ar 6ppen |Aterstll felet och starta om enhe-
nar startkommandot ges. ten.
Kontakta distributoren om felet
o intraffar pa nytt.
. Driftstorningar
. Komponentfel
6 Nodstopp Stoppsignalen har givits Kontrollera nddstoppets krets.
fran optionskortet.
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Underkod i
T.14

Mojlig orsak Korrigera felet s hir

7 Méttning Felet gar inte att aterstalla fran

. Komponentfel mandverpanelen.

e bromsmotstandet ar Bryt strommen.
kortslutet eller overbe- |STARTAINTE OM OMRIKTAREN

lastat och ANSLUT INTE STROMMEN
IGEN!

Kontakta fabriken.

Om felet visar sig samtidigt som
Fel 1 ska motorkabeln och motorn
undersokas.

8 Systemfel S1= Aterstill felet och starta om enhe-
Reserverad |. Driftstérningar ten.

. Komponentfel Kontakta distributoren om felet
S2 = intraffar pa nytt.

Reserverad

S3=
Reserverad

S4 =
Reserverad

Sh=
Reserverad

S6 =
Reserverad

S7 = Ladd-
ningsbry-
tare

S8 =
Enhetskor-
tet saknar
strom

S9 = Kraft-

enhetskom-
munikation

(TX)

S10=
Kraften-
hetskom-
munikation
(Utlosn.)

S11 =
Kraften-
hetskomm.
(Matning)
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av motorn

[Ost ut.

Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet sa har
9 * Underspanning S1=DC- DC-bryggans spanning ar Om ett tillfalligt avbrott i matnings-
span- lagre an granserna. spanningen intréffar ska felet ater-
ningen for stallas och enheten startas om.
&g under e ) . Kontrollera matningsspanningen.
drift : Fpr lag matningsspan- Om matningsspanningen ar till-
ning ) racklig ar felet internt.
S2 =Inga ) Interpt fel i frekven- Kontakta distributéren och fraga
data fran somrlkt.are;n o efter mer information.
kraftenhet |° Defekt ingangssakring
. Extern laddningsbry-
53 = Over- tare ar inte stangd
vakning av
under-
spannings-
regulator
10 * Overvakning av Ingangsfas saknas. Kontrollera matningsspanning,
ingadngsfaser sakringar och matningskabel.
11 * Overvakning av Strommatningar visar att Kontrollera motorkabeln och
utgangsfaser det inte finns ndgon strémi | motorn.
en av faserna i motorn.
12 Overvakning av Inget bromsmotstand ar har |Kontrollera bromsmotstandet och
bromschopper installerats. Bromsmotstan- |kablarna.
det ar trasigt. Bromschop- Om du inte hittar nagot fel finns
pern fungerar inte. felet i motstandet eller choppern.
Kontakta distributéren och fraga
efter mer information.
13 Undertemperatur For lag temperatur i kraft-
hos frekvensom- enhetens kylare eller pa
riktaren kraftkortet. Kylflanstempe-
raturen ar lagre an -10 °C.
14 Overtemperatur Kylflanstemperaturen ar Kontrollera kylluftens mangd och
hos frekvensom- hogre an 90 °C (eller 77 °C, |flode.
riktaren NX_6, FR6). Kontrollera om det finns smuts i
Overtemperaturlarmet kylaren.
utloses nar kylflanstempe- |[Kontrollera omgivningstemperatu-
raturen Gverstiger 85 °C (72 |[ren.
°C). Se till att kopplingsfrekvensen inte
ar for hog i forhallande till omgiv-
ningstemperaturen och motorlas-
ten.
15 * Motor fastlast Motor &r fastlast. Kontrollera motorn och belas-
tningen.
16 * Overtemperatur Motorn har for hdg belas- Minska motorns belastning. Om
hos motor tning. motorn inte ar overbelastad, kon-
trollera temperaturmodellpara-
metrar.
17 * Underbelastning Motorns underlastskydd har |Kontrollera belastningen.
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programvaran.

Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet s& hir
18 ** Obalans S1=5tro- |Obalans mellan kraftmodu- |Kontakta distributoren om felet
mobalans |leri parallella kraftenheter. [intraffar pa nytt.
S2 = Oba-
lans i DC-
spanning
22 EEPROM check- Fel i parameterlagring. Kontakta distributoren om felet
summefel intraffar pa nytt.
. Driftstorningar
. Komponentfel

24 ** Raknarfel Varden som visas pa rak-
nare ar felaktiga

25 Watchdog-feli Aterstall felet och starta om enhe-

mikroprocessor . Driftstérningar ten.
. Komponentfel Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

26 Start forhindrad Omriktarens start har for- Avbryt forhindrande av start om
hindrats. Driftorder i PA- detta kan goras pa ett sdkert sétt.
lage nar ny applikation lad- |Avldagsna driftorder
das ned till enheten.

29 * Termistorfel Optionskortets termisto- Kontrollera motorkylningen och
ringang har upptéckt en belastningen.
okning av motortemperatu- |[Kontrollera termistoranslutningen.
ren. (Om optionskortets termistoring-

ang inte anvands ska den kortslu-
tas).

30 Saker bortkoppling OPTAF-kortets ingang har Avbryt Saker inaktivering om detta
oppnats, kan gdras pa ett sakert satt.

31 IGBT-temperatur Overtemperaturskyddet for [ Kontrollera belastningen.

(hé&rdvara) IGBT-inverteringsbryggan Kontrollera motorstorleken.
har en for hog kortsiktig Gor en identifikationskorning.
overbelastningsstrom

32 Flaktkylning Frekvensomriktarens kyl- Kontakta distributéren och fraga
flakt startar inte nar PA- efter mer information.
kommandot ges.

34 CAN-busskommu- Skickat meddelande e] Se till att det finns en annan enhet

nikation bekraftat. pa bussen med samma konfigura-
tion.

35 Applikation Problem med applikations- |Kontakta distributéren och fréga

efter mer information. Om du ar
applikationsprogrammerare bor du
kontrollera applikationsprogram-
met.
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Underkod i

T.14

Mdjlig orsak

Korrigera felet sa har

tackt for tung bromsning.

36 Styrenhet En NXS-styrningsenhet kan |Andra styrenhet.
inte styra en NXP-kraften-
het, eller omvant.
37 ** Enhet andrad Optionskortet har bytts ut Aterstall felet. Enheten ar klar for
(samma typ) mot ett nytt som har anvandning. Omriktaren borjar
anvants tidigare i samma anvanda de tidigare parameterin-
kortplats. Parametrarna ar |stallningarna.
redan tillgangliga i omrikta-
ren.
38 ** Enhet tillagd Optionskortet har lagts till. Aterstall felet. Enheten &r klar for
(samma typ) Du har anvant samma anvandning. Omriktaren borjar
optionskort tidigare i anvanda de tidigare parameterin-
samma kortplats. Paramet- |stallningarna.
rarna ar redan tillgangliga i
omriktaren.
39 ** Enhet borttagen Ett optionskort har tagits Enheten ar inte langre tillganglig.
bort frén kortplatsen. Aterstill felet.
40 Okand enhet S1=0kand |En okand enhet har anslu- Kontakta distributéren och fraga
enhet tits (kraftenhet/optionskort] |efter mer information.
S2 = Kraft1
arinte av
samma typ
som Kraft2
41 IGBT-temperatur Overtemperaturskyddet for | Kontrollera belastningen.
IGBT-inverteringsbryggan Kontrollera motorstorleken.
har en for hog kortsiktig Gor en identifikationskadrning.
overbelastningsstrom.
42 Overtemperatur i Bromsmotstandets dver- Stall in en langre retardationstid.
bromsmotstandet temperaturskydd har upp-  [Anvand externt bromsmotstand.
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Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet s& hir
43 Pulsgivarfel 1 =Pulsgi- |Problem i Pulsgivarsignaler [Kontrollera Pulsgivaranslutning-
vare 1 har upptackts. arna.
kanal A Kontrollera pulsgivarkortet.
saknas Kontrollera pulsgivarfrekvensen i
open loop.
2 = Pulsgi-
vare 1
kanal B
saknas
3=Bada
pulsgivare
1-kana-
lerna sak-
nas
4 = Pulsgi-
vare rever-
serad
5 = Pulsgi-
varkort
saknas
L4 ** Enhet andrad Optionskort eller kraftenhet Aterstall.
(annan typ) har andrats. Stall in optionskortets parametrar
Ny enhet av annan typ eller [igen om optionskortet har andrats.
annan markeffekt. Stall in omriktarparametrar igen
om kraftenheten har andrats.
45 ** Enhet tillagd Optionskort av annan typ Aterstall.
(annan typ) har lagts till. Ange kraftenhetens parametrar
igen.
49 Delning med nolli Delning med noll har intraf- |Om felet visar sig igen medan frek-
applikation fat i applikationsprogram- vensomriktaren ar i driftlage ska
met. distributoren radfragas om
instruktioner. Om du ar applika-
tionsprogrammerare bor du kon-
trollera applikationsprogrammet.
50 * Analogingang lin. < Strémmen i analogingdngen |Kontrollera kretsarna i stroms-
4mA (valt signal- ar <4mA. Felet ar antingen  |lingan.
omréade 4 till 20 ar en trasig styrkabel eller
mA] (s signalkalla.
51 Externt fel Yttre fel. ,&tgérda feltillstdndet i extern
enhet.
52 Kommunikations- Det &r fel pa anslutningen Kontrollera mandverpanelens
fel mot mandover- mellan mandverpanelen anslutning och kabel.
panel (eller NCDrive) och omrikta-
ren.
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Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet sa har
53 Faltbussfel Dataanslutningen mellan Kontrollera installationen och falt-
faltbussmastern och falt- bussmastern.
busskortet fungerar inte Om installationen ar korrekt ska
distributoren radfrégas om
instruktioner.
54 Kortplatsfel Defekt tillaggskort eller Kontrollera kortet och kortplatsen.
kortplats Kontakta distributéren och fréga
efter mer information.
56 Overtemp. Temperaturen 6verskrider Hitta orsaken till temperaturok-
den installda gransen. ningen.
Sensorn har lossnat.
Kortslutning.
57 ** Identifiering Identifikationskorningen Korningskommandot togs bort
misslyckades. innan identifikationskorningen
slutfordes.
Motorn ar inte ansluten till frek-
vensomriktaren.
Motoraxeln ar belastad.
58 * Broms- Bromsens faktiska status Kontrollera den mekaniska brom-
skiljer sig frén styrsignalen. |[sens status och anslutningar.
59 Slavkommunika- Systembuss- eller CAN- Kontrollera optionskortets para-
tion kommunikationen har bru-  |metrar.
tits mellan master och slav. |Kontrollera den optiska fiberkabeln
eller CAN-kabeln.
60 Kylning Kylningscirkulationen i vats- |Ta reda pa orsaken till funktionsfe-
kekyld enhet fungerarinte. [letidet externa systemet.
61 Varvtalsfel Motorvarvtalet ar inte lika Kontrollera pulsgivaranslutningen.
som borvardet. PMS-motorn dverskrider maximi-
momentet.
62 Forregla drift Driftfrigivningssignalen ar Ta reda pa orsaken till den laga
lag. driftfrigivningssignalen.
63 ** Nodstopp Nodstoppskommando frén Nytt kdrkommando accepteras
digitalingdng eller faltbuss |efter aterstéllning.
har mottagits.
b4 ** Oppen ingéngsbry- Omriktarens ingangsbrytare |Kontrollera omriktarens huvud-
tare ar oppen. strombrytare.
65 Overtemp. Temperaturen overskrider  |Hitta orsaken till temperaturok-
den installda gransen. ningen.
Sensorn har lossnat.
Kortslutning.
74 Slavfel Nar normal master-slav-
funktion anvands ges den
har felkoden om ett eller
flera omriktarskydd utloses.
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* = Du kan stalla in olika typer av reaktion pa dessa fel i applikationen. Se parametergruppen
Skyddsfunktioner.

** = Endast A-fel (larm).
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