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» Standardapplikation = ASFIFF02

« Lokal-/fjarrstyrningsapplikation =
ASFIFFO03

* Konstanthastighetsstyrning = ASFIFF04

* PID-regleringsapplikation = ASFIFF05

» Applikation for multifunktionsstyrning
- NXS = ASFIFF06
- NXP = APFIFF06

* Applikation for pump- och flaktstyrning =
ASFIFFO7

OM HANDBOKEN

Upphovsratten for handboken tillhor Vacon Ltd. Alla rattigheter férbehalls. Handboken kan
komma att &ndras utan foregaende meddelande. Ursprungsspraket for dessa instruktioner
ar engelska.

| den har handboken beskrivs funktionerna i frekvensomriktaren fran VACON® och hur
omriktaren anvands.

Handboken innehaller manga parametertabeller. De har instruktionerna anger hur
tabellerna ska tolkas.

R 8% 8K KR K

Index Parameter Min Unit Default | Cust Description
G-
A. Parameternumret, det vill saga G. Kundens egna installning.
parameterns placering i menyn. H. Parameterns id-nummer.
B. Parameterns namn. I.  En kort beskrivning av parameterns
C. Parameterns minimivarde. varden och/eller funktion.
D. Parameterns maximivarde. J. Nar symbolen visas gar det att lasa mer
E. Parameterns enhet. Enheter visas om om parametern i avsnittet
den ar tillganglig. Parameterbeskrivningar.
F. Det fabriksinstallda vardet.
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1 GRUNDAPPLIKATION

1.1 INTRODUKTION

Grundapplikationen ar en enkel applikation som ar latt att anvanda. Detta ar
standardinstallningen vid leverans fran fabriken. Valj annars grundapplikationen pa Mé-
menyn pa sidan S6.2. Se produktens anvandarhandbok.

Digitalingang DIN3 &r programmerbar.

Grundapplikationens parametrar forklaras i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar i den har
handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.

1.1.1 MOTORSKYDDSFUNKTIONER | GRUNDAPPLIKATIONEN

Grundapplikationen ger nastan helt samma skyddsfunktioner som de andra applikationerna:

»  Skydd mot externt fel

« Overvakning av ingdngsfas

* Underspanningsskydd

«  Overvakning av utgdngsfaser
* Jordfelsskydd

*  Termiskt motorskydd

*  Skydd mot termistorfel

»  Skydd mot faltbussfel

*  Skydd mot kortplatsfel

Till skillnad mot andra applikationer har grundapplikationen inga parametrar for val av
svarsfunktion eller gransvarden for felen. Mer information om termiskt motorskydd finns
under ID704 i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar.
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VACON - 10 GRUNDAPPLIKATION

1.2 STYR-1/0

Standard I/0-kort
Referenspotentiometer, - -
ISTYCRNN Anslutning N Signal | Beskrivning
[} Matningsspanning till
Iﬁm _ _I 1 | | +10V, | |Referen5Utgang | potentiometer etc |
Analog ingang 1 e .
| \— ----- 2 All+ Spanningsomrade 0-10 V D Borva r.de f)or
| Programmerbar (P2.14) anaIOQmQang 1
————— (5 [mr | [10-signal ti jord | i Frimtzgr> |
. o
[ 4 ] [a+ | [Analog ingdng 2| |Bsrvarde for
analogingang 2
| 5 | |A12- | |Str6momr§de 0-20 mA| gingang
oo -I 6 | | +24 V ® | |Utg§ng for styrspénningl |p]412§(ni(§1qszpénning till givare etdl.,
E | 7 | | GND ® | |I/O—signa| till jord | |Jord for referens- och styrspénriingar
Lo o { 8 ] [DpINt | [Start framat | [Sluten kontakt = start fram&{]
- ? ———————— -| 9 | | DIN2 | |Start bakat | Sluten kontakt = start bakat |
: I for externt fel Kontakt = T fel
oo s [10] [bmv3 | S 1500 (o et |
| 11 | | CMA | |Gemensam for DIN 1-DIN 3| |Anslut till GND eller +24 V |
E | 12 | | +24 V ( | |Utg§ng for styrspé‘mning| |Brytarspénningar(se #6) |
E r--- —-| 13 | | GND ® | |I/O-Signa| till jord | |Jord for referens- och styrspéndingar
- = -r----4 14 | [ DIN4 | [F6érvalt varvtal 1 | [ DIN4 |DIN5| Frekv.ref.
I , Oppen |Qppen |I/O-bérvérde (P2.14)
. _/ | . Stangd|Oppen |Forvalt varvt 1
[l it il 15 DIN5 Forvalt varvtal 2 Oppen |Stangd|Férvalt varvt 2
. ! Stangd|iStangdiMax. frekvens
e [ | [FeBterstaiing ] (g Ssg EHLARTRd,
N 1
! ! 17 | | cmB |Gemensam for DIN4-DING| [Anslut till GND eller +24 V
\ |
! ! 18 | | AO1+ Programmerbar Omrade 0-20 mA/R,
! | i utfrekvens for max. 500 Q
| ! 19 | | AO1- ® | |analogutgdng 1 (P2.1/6)
| KLAR _
i ! 20 | | o1 Digitalutgang 1 Oppen kollektor,
P T KLAR I<50 mA, U<48 VDC
1
! OPTA 2 / OPTA 3 *)
1
| 1
: ! 21 | | RO1 7 Reldutgdng 1
| DRIFT L. ____] 22 RO1 DRIFT
1
3 @ _________ 23 | [ rOL —
24 | | RO2 7 Reldutgang 2
25 RO2 FEL
26 RO2 —

Bild 1: Grundapplikationens I/0-standardkonfiguration
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 2: Bygelldgen
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GRUNDAPPLIKATION

1.3 GRUNDAPPLIKATIONENS STYRSIGNALLOGIK

— 3.2 Panelbérvéarde |

T 2.14 1/0-b6rvarde

— 2.18 Forinstallt varvtal 1

DIN4 ®
DINS ®
All ®

2.19 Forinstallt varvtal 2

Al2 ®

DIN1 &

.\/

—

|2.2 Maxfrekvens |-

| 3.1 Styrplats

' Internt
i frekvensboérvarde

Start/stopp fran faltbusg>tart-/stoppknappar—
Riktning fran faltbuss

o Aterstalin OOO ..
L[Borvarde fran faltbuss knapp S

Start framat Start/Stop

DIN2 @

Start-/stopp-
och reverseringslogik

_— Intern start/stopp

DIN6 ®

Start bakat _| .
Bakat

| 3.3 Panelriktning |

. _ Intern reversering

Feldterstalln.ingang

DIN3

Externt fel, ingdng (programmerbar)

Intern feldterstalin.

Bild 3: Grundapplikationens styrsignallogik

1.4 GRUNDAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

1.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgors av arvarden for parametrar och signaler, status och uppmatta
varden. De kan inte redigeras.
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Tabell 1: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
19 Enhetens tempera- oC 8
tur
1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 DO1, RO1, RO2 17
V1.16 Analog lutgéng mA 26
V1.17 Driftv. sida
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1.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 2: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1 Min. frekvens 0.00 P2.2 Hz 0.00 101
P2.2 Max. frekvens P2.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 103
P2.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 104
pP2.5 Stromgrans 0,1x1IH 2xIH A IL 107
NX2: 230
v

P2.6 Motorns nomi- 180 690 v NX5: 400 110

nella spanning N

NX6: 690
v

P2.7 Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.8 Motorns nomi- 24 20000 | rpm 1440 112
nella varvtal

P29 Motorns nomi=— | g 4 | oy 1y A IH 13
nella strom

P2.10 Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120

0 =Ramp

1 = Flygande start
2 =Villkorad fly-
gande start

P2.11 Startfunktion 0 2 0 505

0 = Utrullning
1=2=Ramp+
Driftfrige utrull-
P2.12 Stoppfunktion 0 3 0 506 [ning

Ramp

3 = Utrullning +
Driftfrige ramp

0 = Anvands inte
0 1 0 109 1=Automat|s!<
momentmaximer-

ing

P2.13 U/f-optimering

0=AI1
1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.14 |/0-referens 0 3 0 17
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Tabell 2: Grundparametrar G2.1

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

Analogingang 2, 0 1 1 302 0=0-20 mA

P2.15 borvardesoffset 1 =4 mA-20 mA

0 = Anvands inte

1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)

2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)
4=Utgangsstrom
0 8 1 307 (0-InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor)
7=Motorspanning
(0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning

(0-1 000V)

Funktion for ana-

P2.16 o
log utgang

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, oppnar
kont.

3 = Driftfrigivning,
stangd kont.
P2.17 Funktion for DIN3 0 7 1 301 4 = Driftfrigivning,
oppen kont.

5 = Tvinga styrpl.
tilL 10

6 = Tvinga styrpl.
till panel

7 =Tvinga styrpl.
till faltbuss

P2.18 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.2 Hz 0.00 105

P2.19 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.2 Hz 50.00 106

Automatisk ater- 0 = Férhindrad
P2.20 start 0 ! 0 731 2 = Tillaten

1.4.3 PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 3: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 |2 =Panel

3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1 P2.2 Hz 0.00
P33 Rotationsriktning 0 1 0 123

(pa panel)

0=Begransad funk-
tion hos stoppk-
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

1.4.4 SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

1.4.5 TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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2 STANDARDAPPLIKATION

2.1 INTRODUKTION
Valj standardapplikationen pa Mé6-menyn pa sidan S6.2.

Standardapplikationen anvands oftast i pump- och flaktapplikationer och till transportband
for vilka grundapplikationen ar for begransad men dar inga specialfunktioner behovs.

« Standardapplikationen har samma I/0-signaler och samma styrningslogik som
grundapplikationen.
+ Digitalingang DIN3 och alla utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

«  Programmerbar logik for start/stopp- och reversering

* Referensskalning

« Overvakning av en frekvensgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

» Likstromsbroms vid stopp

«  Ett omrade for forbjuden frekvens

«  Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Programmerbar atgérd; fran, varning, fel

Standardapplikationens parametrar forklaras i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar i den har
handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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STANDARDAPPLIKATION

2.2 STYR-1/0

Referenspotentiometer,
1-10 kQ

OPTA1

__Anslutning Q| __Signal ___] Beskrivning

L e B I I e

I \ _ | 1 || +10 Vvref | [Referensutgdng | | Matningsspanning til |
Analog ingéng 1 Borvarde for
| \— ————— 2 AIl+ Spanningsomrade 0-10 V DC P
Programmerbar (P2.1.11) analongang 1
————— ) Jord for referens- och
3 All- I/0 jord styrspanningar
4 A12+ . o
AEaloﬂ |ngan°gd2 Borvéarde for
'3‘ tz%e t:mra e analogingang 2
5 AI2- —<0m
6 | +24 'V ® | | Utg@ng for styrsp'annind | 2"@“',29&583”2‘"9 tilT givare |
| 7 | | GND ® | | I/O-signal till jord | |Jord for referens- och styrspénningarl
Start fram3t - 2
________ {1 8 |[bInt | [Start framat ¢ loik (P2.2.1] S'uten kontakt = start framat |
________ _I 9 | | DIN2 | Start bakat, | [ Sluten kontakt = start bakat |
T Tor externt fel Kontakt 6 = inget fel
"""" 1 10 | [ DIN3 | [Préarsmmerbor (22.2) | | Kontakt sthnati = - |
| 11 | | CMA | |Gemensam for DIN 1-DIN 4 | Anslut till GND eller +24 V |
| 12 | | +24V [ | |Utg§ng for styrspénnind | Brytarspanningar(se #6) |
F----- -I 13 | | GND ® | | I/0O-signal till jord | | Jord for referens- och styrspénning%r
- / Ao 14 DIN4 [Férvalt varvtal 1 | [ DIN4 | DIN5| Frekv.ref. |
! Fpen Qppen | I/O-borvarde
e 15 DINS Forvalt varvtal 2 Stangd Oppen Forvalt varvt 1
) O pen (Stangd| Férvalt varyt 2
\ StangdiStangd| Analog ingang
A { 16 | | DIN6 | [Fel8terstalining | [[Kontakt Sppen = ingen Stgard
! 17 CMB |Gemensam for DIN4-DIN6 | | Anslut till GND eller +24 V
1
! 18 AO1+ Analog utgéng 1 o
! Utgangsfrekvens Omrade 0-20 mA/RL,
! 4 19 AO1- ® | | Programmerbar (P2.3.2) | Max. 500 Q
1
. Digitalutgang 1 Oppen kollektor,
20 DO1 KLAR

Programmerbar (P2.3.7

I <50 mA, U <48 VDC

OPTA2 / OPTA3 *)

%

21 RO1 Relautgang 1
22 RO1 j DRIFT
Programmerbar

23 RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 j Relautgang 2
FEL

25 RO2 Programmerbar
26 RO2 — (P2.3.9)

Bild 4: I/0-standardkonfiguration for standardapplikation

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STANDARDAPPLIKATION VACON - 19

*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 5: Bygelldgen
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2.3 STANDARDAPPLIKATIONENS STYRSIGNALLOGIK

— 3.2 Panelbérvarde |
SRR 2.1.11 I/O-borvarde
' ERREE 2..1.12 Panelstyrningsvarvtal 1
{iooooee 2.1.13 Faltbussbérvéarde
b 2.1.14 Forinstallt varvtal 1
: o 2.1.15 Forinstallt varvtal 2
DIN4 & 4----------cemmmmm e
DINS ® {-------q--mmmmmmmmmmmmm oo LR IR EERRE
Ay 2 - RE 7| 3.1 Styrplats
* [ QSN E
® -  Internt
Feee i frekvensborvarde
o — ’_’ i
Y ' !
E— | °
P S Rterstalin. | S ®
L|BOrvarde fran faltbuss knapp | ; Oo
Start/stopp fran faltbusg>tart/stoppknappas—
Riktning fran faltbuss ,
DIN1 @ Start framdt £~ {Programmerbar Start/Stop . Intern start/stopp
DIN2 & (programmerbar) ||ogik for start/stopp e
Start bak%t och reversering _| '
(programmerbar) Bakdt o._ Intern reversering
. . 1 °
| 3.3 Panelriktning | S ————————~
DING & Feliterstélin.ingdng s Intern felaterstalln.
DIN3 ® Externt fel, ingdng (programmerbar)

Bild é: Standardapplikationens styrsignallogik

2.4 STANDARDAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

2.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvdrden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.
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Tabell 4: Driftvdarden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
19 Enhetens tempera- oC 8
tur
1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 DO1, RO1, RO2 17
V1.16 Analog lutgéng mA 26
V1.17 Driftv. sida
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2.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 5: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
P2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1xIH 2xIH A IL 107
NX2: 230
\%

P2.1.6 Motorns nomi- 180 690 v NX5: 400 110

nella spanning N

NX6: 690
v

P2.1.7 Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.1.8 Motorns nomi- 24 20000 | rpm 1440 112
nella varvtal

P2.1.9 Motorns nomi-— | g 4 | oy 1y A IH 113
nella strom

P2.1.10 Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120
0=AI1
P2.1.11 I/0-referens 0 3 0 117 |1=AR
2 = Panel
3 = Faltbuss
0=AI1
Panelstyrning, 1=AI2
P2.1.12 borvarde 0 3 2 121 2 = Panel
3 = Féaltbuss
0=AI1
Faltbusstyrning, 1=AI2
P2.1.13 borvarde 0 3 3 122 2 = Panel
3 = Faltbuss
P2.1.14 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 105
P2.1.15 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 106
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2.43 INGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.2)

Tabell 6: Insignaler, G2.2

Parameter i Beskrivning

Logik =0
Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Bakat
Logik = 2
Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

Logik =3
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik = 4
Styrsignal 1=
Framat-puls (flank]
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank])

Logik =5
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank]
Styrsignal 2 = Back-
puls

Logik = 6
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank]
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls

P2.2.1 Start/stopplogik 0 6 0 300

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, 6ppnar
kont.

3=Frigivning

4 = Acc./Ret. tid val.
5 =Tvinga styrpl. till
10

6 = Tvinga styrpl. till
panel

7 = Tvinga styrpl. till
faltbuss

8 = Bakat

P2.2.2 Funktion for DIN3 0 8 1 301
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Tabell 6: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d
0=0-20 mA (0-10V)
Analogingang 2, *x
P2.23 borvardesoffset 0 ! ! 302 1=4-20mA (2-10V)
% %
pp.oy4 | Borvardesskal- 0.00 | 320.00 Hz 0.00 303
ning, minimivarde
ppos5 | Referensskalning | 05 | 395 g9 Hz 0.00 304
maxvarde
P29 6 Borvardgsmver— 0 1 0 305 O=EJ inverterad
tering 1 =inverterat
P2.2.7 Borvardesfiltertid 0.00 10.00 s 0.10 306 |0 =Inget filter
P2.2.8 *** Al1 signalval A1 377
P2.2.9 *** Al2 signalval A2 388

** = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

**#* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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2.4.4

UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Tabell 7: Utgangssignaler, G2.3

Parameter Beskrivning
pp3q | Signalvalforana- 0 A1 464
logutgang 1
0 = Anvénds ej (20
mA/10 V)
1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)
2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)
P2 3.9 Funktion f'coir ana- 0 8 1 307 4 = Motorstréom (0-
log utgéng InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor]
7=Motorspanning
(0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning
(0-1 000V)
P2 33 Filtertid f'dor ana- 0.00 10.00 S 1.00 308 0 = Inget filter
log utgang
P2 3.4 Inverterin% av 0 1 0 309 U=Ej inverterad
analogutgang 1 =inverterat
Analog utgang 0=0mA(0V)
P2.3.5 minimum 0 ! 0 310 1y o4 maA (2V)
P23 | Skalningavana- 10 1000 % 100 311
log utgang
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Tabell 7: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

Beskrivning

P2.3.7

Digitalutgang 1,
funktion

312

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=0verhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Reverserad
10=Forvalt varvtal
1
11 = Varvtal upp-
natt
12=Motorreglering
aktiv

13 = Overvakn av
driftfrekv.grans 1
14 = Styrplats: 10
15 = Termistorfel/-
varning

16 = Faltbuss DIN1

P2.3.8

RO1 funktion

313

Som parameter
2.3.7

P2.3.9

RO2 funktion

314

Som parameter
2.3.7

P2.3.10

Overvakning av
utfrekvensgrans 1

315

O=Ingen grans

1 = Overvakning av
undre grans

2 = Overvakning av
dvre grans

P2.3.11

Utfrekvensgrans
1; dvervakat varde

0.00

320.00

Hz

0.00

316

P2.3.12*

Signalval for ana-
logutgéng 2

0.1

E.10

0.1

471

P2.3.13

Funktion for ana-
logutgéng 2

472

Som parameter
23.2

P2.3.14

Filtertid for analo-
gutgang 2

0.00

10.00

1.00

473

0 = Inget filter

P2.3.15

Invertering av
analogutgang 2

474

0=Ej inverterad
1 =inverterat
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Tabell 7: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i . Beskrivning
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)
P2.3.16 minimum 0 ! 0 475 1=4mA(2V)
p.23.17 [Skatningavanalo- |, 1000 % 1.00 476
gutgang 2

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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2.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->

G2.4

Tabell 8: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d
0 = Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider
0 = Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider
P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503
0 = Forhindrad
1 =Anvands i drift
2 = Extern brom-
schopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3= Anvinds |
stoppléage/drift
4 = Anvands i drift
(ingen testning)
0 =Ramp
. 1 = Flygande start
P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 2 = Villkorad fly-
gande start
0 = Utrullning
1=Ramp
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 |2 = Ramp-Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp
P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7x1H 507
S 0 =DC-broms ej i
pp4g | DC-bromstidvid 1 q44 | 45000 s 0.00 508 |anvandning vid
stopp
stopp
Frekvens for att
p2.4.10 |StartaDE-broms-| o5 4 100 | g 1.50 515
ning under ramp-
stopp
o 0 =DC-broms ej i
P2.4.11 Broms“g[‘:"d start | 900 | 60000 | s 0.00 516  |anvandning vid
start
P2.4.12* | Flodesbroms 0 1 0 520 g - ggrma“'d

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STANDARDAPPLIKATION VACON - 29

Tabell 8: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Parameter i Beskrivning

Flodesbroms-

P2.4.13 .
strom

0.00 IL 519

A | IH |

2.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 9: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Forbjudet frek-
P2.5.1 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Forbjudet frek-
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.3
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518
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2.4.7

MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter Beskrivning
0 = Frekvensstyr-
ning
1 = Varvtalsstyr-
ning
NXP:
P2.6.1* Reglermetod 0 1/3 0 600 |2 =0pen loop-
momentstyrning
3 = Closed loop-
varvtalsregl.
4 = Closed loop-
momentstyrning
0 = Anvands inte
P262* | U/f-optimering 0 1 0 109 | !=Automatisk
momentmaximer-
ing
0 = Linjar
1 = Kvadratisk
P2 4.3 * Val av U/f-forhal- 0 3 0 108 2 = Programmer-
lande bar
3=Linjart med flo-
desoptimering
pp.64+ | FAlOrsvagnings- | g 05 | 350 o9 Hz 50.00 602
punkt
P65+ | SPanningvidfalt- 1| yq 5 | 90q g % 100.00 603
forsvagningspunkt
posgx | Yikuvamitt- g0 oo is | e 50.00 604
punktsfrekvens
poeyx | Wikuvamitt g 00 0000 | % 100.00 605
punktsspanning
poeg+ |Ulgangsspanning |4, 40.00 % Varierar 606
vid nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrek- 1.0 |varierar | kHz | Vvarierar 601
vens
0 = Anvands inte
Overspanningsre- 1 = Anvands (ingen
P2.6.10 P lat rg 0 2 1 607  |rampning)
gutato 2 = Anvands
(rampning)
P2 6.11 Underspannings- 0 1 1 408 0= Anvf'alnds inte
regulator 1 = Anvands
P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620
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Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning
2 = |dentifiering
med korning

P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631 3 = ID-kérning med
pulsgivare
4 =Ingen atgard
5 =1D-korning

misslyckades

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Magnetiserings-

P2.6.14.1 - 0.00 2xIH A 0.00 612
strom
P2.6.14.2 | Yarvialsreglering, 1 1000 30 613
P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6.145 | Accelerations- 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation

Efterslapningsjus-

P2.6.14.6 . 0 500 % 100 619
tering
P2.6.147 | Magnetiserings- |4, IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid |, 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 | >tilestandstidvid 0 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 421 |2 Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
P2.6.14.12 | Momentvidstart | 5505 | 540 o 0.0 633
o FRAMAT : ' ° :
Moment vid start 0
P2.6.14.13 ACK -300.0 | 3000 % 0.0 634
P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
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Tabell 10: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Stromreglering,

P2.61417 1 b tsrstarkning

0.00 100.00 % 40.00 617

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 0.0 0.0 1252

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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2.4.8

Tabell 11: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
gare frekv.
Reaktion pa 4 mA 3 =Varn.+Forv.
P2.7.1 borvardesfel 0 5 0 700 frekv. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
P72 | 4MmAbONArdes= g 05 | pygn | g 0.00 728
felfrekvens
P2.73 Reaktion pa 0 3 2 701 0= Ingep reaktion
externt fel 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
Overvakning av 247
P2.7.4 o 9 0 3 0 730 |3 =Fel, stopp
ingangsfas .
genom utrullning
Reaktion pa 0 = Fel lagrat i
P2.7.5 underspannings- 0 1 0 727 |historiken
fel Fel ej sparat
P27 6 Over:/aknlng av 0 3 2 702 0= Ingeh reaktion
utgangsfaser 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 |2.4.7
3 =Fel, stopp
P278 Terfmskt skydd 0 3 2 704 |9enem utrullning
for motorn
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motorns kylfaktor |4 4 150.0 % 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior-—4 150 % 100 708
hallande
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
o 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.13 |Fastlasningsskydd 0 3 0 709

2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 34

STANDARDAPPLIKATION

Tabell 11: Skyddsfunktioner, G2.7

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A IH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastiasningsfrek=—f 4 P21.2 | Hz 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 | Underlastskydd 0 3 0 713 S L Eel' stopp enl.
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
p2.7.19 | UkSvidnollirek=—f g 150.0 % 10.0 715
vens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
Reaktion pa ter- 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.21 mistorfel 0 3 2 732 2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 7 99 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
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2.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 12: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i Beskrivning

P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717

P2.8.2 Forsékstid 0.00 60.00 s 30.00 718
0 =Ramp

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 1 = Flygande start
2 =Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
losning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

2.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 36 STANDARDAPPLIKATION

Tabell 13: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 |2 =Panel

3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1 P2.2 Hz 0.00
P33 Rotationsriktning 0 1 0 123

(pa panel)

0=Begransad funk-
tion hos stoppk-
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

2.4.11  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

2.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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3 LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

3.1 INTRODUKTION
Valj Lokal styrning/fjarrstyrning pa Mé-menyn pa sidan S6.2.

Med Lokal styrning/fjarrstyrning gar det att ha tva olika styrplatser. For varje styrplats kan
frekvensbdrvardet valjas fran antingen styrpanelen, 1/0-styrningen eller faltbussen. Den
aktiva styrplatsen valjs med digitalingang DINé.

« Alla utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

«  Programmerbar logik for start/stopp- och reversering

* Referensskalning

« Overvakning av en frekvensgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

» Likstromsbroms vid stopp

«  Ett omrade for forbjuden frekvens

«  Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

»  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Programmerbar atgérd; fran, varning, fel

Parametrarna for Lokal styrning/fjarrstyrning forklaras i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar i
den har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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3.2 STYR-1/0

Referenspotentiometer, OPTA1

SO Anslutning | Signal ___J _Beskrivning
Hﬁ _ _I 1 | | +10 Vref | |Referensutg§ng | Matningsspanning till

| —
Analog ingang 1 Analogingang 1-bérvéarde

| \‘ """ 2 All+ Spanningsomrade 0-10 V DC for |agthB 9

| Programmerbar (P2.1.12) P

————— ) Jord for referens- och

3 All- I/0 jord styrspanningar
Fjarrborvarde---- 4 A2+ Analog ingéing 2
Stromomrade 0-20 mA Analogingdng 2-borvarde
for plats A
0(4)-20mA---4 g Al2- Programmerbar (P2.1.11)
R EEEEEEEEE L TP 6 || +24V @ | [Utgdng for styrspanning | [Matningsspanning till givare etd,
! max 0,1 A
E / | 7 | | GND ® | | I/O-signal till jord | |Jord for referens- och styrsp'anningari
Lo . ___ Plats A: Start f t = 3
- { 8 || DIN1 | [lats A: Start framat ] [Sluten kontakt = start frama{
- D ‘| 9 | | DIN2 | E[a%sirﬁzzsga{(tolﬁlﬁh(at | [Sluten kontakt = start bakat |
E_ S .I 10 | | DIN3 | Ingang for externt fel Kontakt og_pen =_|n§et fel
| 11 ]| cMA | | Gemensam for DIN 1-DIN 3| [Anslut till GND eller +24 V|
| 12 || +24ve | |utg8ng for styrspanning | [ Brytarspanningar(se #6) |
| ------{33][enD___ ¢ | [Vosgnaitiijors | g rereee o |
: ! Plats B: Start framat Sluten kontakt = start framat
il / - ': """" 14 DIN4 Programmerbar logik (P2.2.1%
' ! Sluten kontakt = start bakat
| ! Plats B: Start bakat
;""/ 2 i 115 | [ DINS | (R tepicpaka |
E'" _/ S R _I 16 | | DING | |Va| av plats A/B | Kontakt og_pen ==plats Aar aktl]/v
: 17 || cmB Gemensam for DIN4-DINB| Anslut till GND eller +24 V|
| 18 AO1+ Analog utgang 1 o
- Utgangsfrekvens Omrade 0-20 mA/R,
' : 4 19 AO1- °® Programmerbar (P2.3.2) | | Max. 500 Q
| KLAR
: ' Digital utgdng Oppen kollektor, I <50 mA
Tprees 20 | | pot KLAR PP s '
! @ | Programmerbar (P2.3.7) | |[U =48 VDC
1

| !
! 1
! 1
! 1
! 1
1
1
1

| OPTA2 / OPTA3 *)
21 || RO1 Reldutgang 1
DRIFT L ______ 22 | [ RO1 7 DRIFT
Programmerbar
I O S P 23 RO1 — (P2.3.8)
24 | | RO2 Reldutgéng 2
25 RO2 7 reL
Programmerbar
26 || RO2 — (P2.3.9)

Bild 7: I/0-standardkonfiguration for Lokal styrning/fjarrstyrning
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 8: Bygelldgen
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3.3 STYRSIGNALLOGIK | LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

] 1 .
D L —v—|2' .1.15 Joggningsvarvtalsbérv,
2.1.14 Faltbussborviarde f----mmommeooo- : |
2.1.13 Panelstyrningsborvérde [----------- | i
2.1.12 I/0O B-bdérvéarde F----s i
2.1.11 I/O A-bérvérde o i '
[R3.2 Panelbérvarde | P | 3.1 Stvrolat
b | ---13. rplats
AIl® . Lo A : yrp

U
DIN2 @{-ER Motorpoten-

DIN3@Ned__|tiometer —:\:'"-"

Alz® g\_'_i_é_‘\\_‘/o—
4 ! )

P . Internt
H 5 : —‘0\,\frekvensborv.
o~ I ¢ . ®
: | .
Lo
L o !

Lo * \———————---1 Start-/stoppknappar
Aterstslin.knapp \

Borvérde fran faltbuss \ O o
Start/stopp frén faltbuss OOO o
Riktning frén filtbuss

! 0LO
Start framat ProaramerBar A !

(programmerbar) |iogik A for Start/Stop r-

Start bakst start/stopp och

DIN2® (programmerbar)'reverserlng ] FB !

o
DIN4 ® Start framat Programmerbar]
(programmerbar)|logik B for

start/stopp och o

Start bakt . 5
DINS ® reversering | r® B !

(programmerbar)'—_ _ . . Intern reversering
[3.3 Panelriktning ]

DIN1 ®

Intern start/stopp

i

Is

DIN3 &l Feldterstalining, ingdng (programmerbar) Intern feldterstalin.

1\
[y

Bild 9: Styrsignallogik i Lokal styrning/fidrrstyrning

3.4 LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING - PARAMETERLISTOR

3.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvarden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING

VACON - 41

Tabell 14: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
19 Enhetens tempera- oC 8
tur
1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 DO1, RO1, RO2 17
V1.16 Analog lutgéng mA 26
V1.17 Driftv. sida
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3.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 15: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
pP2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1xIH 2xIH A IL 107
NX2: 230
Mot . v
P2.1.6 * otorns nomi- 180 690 v NX5: 400 110
nella spanning N
NXé: 690
Vv

pp.1.7+ | Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.1.8* Mn°etﬁ;”\fa:5tr:l" 24 20000 | rpm 1440 112

p2.1g* | Motornsnomi- {40 b oy iy A IH 113
nella strom

P2.1.10 * Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120

0=AI

1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

4 = Motorpotentio-
meter

P2.1.11* |/0 A-borvarde 0 4 1 117

0=AI

1=AI2

2 = Panel

3 = Faltbuss

4 = Motorpotentio-
meter

P2.1.12* I/0 B-bérvarde 0 4 0 131

0=AI
Panelstyrning, 1=AI2
borvarde 0 3 2 121 2 = Panel

3 = Faltbuss

P2.1.13*
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Tabell 15: Grundparametrar G2.1

Parameter Beskrivning
0=AI
Faltbusstyrning, 1=AI2
*
P2.1.14 borvarde 0 3 3 122 2 = Panel
3 = Faltbuss
P2.1.15 * Krypvarr:;ilsrefe' 0.00 | P21.2 Hz 0.00 124

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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3.4.3 INGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.2)

Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

Logik =0
Styrsignal 1 = Start
framat
Styrsignal 2 = Start
back
Logik =1
Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Bakat
Logik = 2
Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Drift-
frigivning
Logik =3
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Stop-
puls
Logik = 4
Styrsignal 1 = Start
P2.2.1 *** F;lt?)t;p?oz;ak\r/tal/ 0 8 0 300  |framat
Styrsignal 2 = Motor-
potentiometer UPP
Logik =5
Styrsignal 1 = Start
framat (flank)
Styrsignal 2 = Start
back (flank])
Logik = 6
Styrsignal 1 = Start
(flank)/stopp
Styrsignal 2 = Bakat
Logik =7
Styrsignal 1 = Start
(flank)/stopp
Styrsignal 2 = Drift-
frigivning
Logik =8
Styrsignal 1 = Start
framat (flank)
Styrsignal 2 = Motor-
potentiometer UPP
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Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, 6ppnar
kont.

3=Frigivning

4 = Acc./Ret. tid val.
5 = Tvinga styrpl. till
10

6 = Tvinga styrpl. till
P2.2.2 Funktion for DIN3 0 13 1 301 panel

7 = Tvinga styrpl. till
faltbuss

8 = Bakat

9 = Krypvarvtal

11 = Acc/Ret.drift
forbjuden

12 = Likstromsbrom-
skommando

13 = Motorpotentio-
meter NED

P2.2.3 .
—— Al1 signalval 0.1 E.10 A1 377

0=0-10V(0-20
1=2-10V (4-20

2 = Eget installnings-
omrade**

P2.2.4 Al1 signalomrade 0 2 0 320

Al1 egen install-

P2.2.5 . -
ning, minimum

-160.00 | 160.00 % 0.00 321

Al1 eget maxi-
mum

P2.2.6 -160.00 | 160.00 % 100.00 322

P2.2.7 Al1 signalinvert 0 1 0 323

P2.2.8 Al1 signal filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324

P2.2.9 AI2 signalval 0.1 E.10 A2 388

0=0-10V(0-20
1=2-10V (4-20
mA**]

2 = Eget installnings-
omrade**

P2.2.10 | Al2 signalomrade 0 2 1 325

Al2 egen install-

P2.2.11 : -
ning, minimum

-160.00 | 160.00 % 0.00 326
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Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning
p2.2.12 | AlZesetmaxi- 1 4000 | 16000 | % 100.00 327
mum
pp2.13 | AlZsignalinver- 0 1 0 328
tering
P2.2.14 | Al2 signal filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329
Logik =0
Styrsignal 1 = Start
framat
Styrsignal 2 = Start
back
Logik =1
Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Bakat
Logik = 2
Styrsignal 1 = Start/
Stopp
Styrsignal 2 = Drift-
frigivning
Logik =3
Styrsignal 1 = Start-
P2.2.15 Plats B val av puls (flank]
Rk start-/stopplogik 0 6 0 363 Styrsignal 2 = Stop-
puls
Logik = 4
Styrsignal 1 =
Framat-puls (flank)
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank]
Logik =5
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Back-
puls
Logik =6
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls
Plats A borvar-
P2.2.16 |desskalning, mini- 0.00 320.00 Hz 0.00 303
mivarde
Plats A borvar-
P2.2.17 |desskalning, max- 0.00 304
imivarde
Plats B borvar-
P2.2.18 |desskalning, mini- 0.00 320.00 Hz 0.00 364
mivarde

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




LOKAL STYRNING/FJARRSTYRNING VACON - 47

Tabell 1é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning
Plats B borvar- 0.00 = Ingen skalning
P2.2.19 |desskalning, max- 0.00 320.00 Hz 0.00 365  [>0=skalat maxvarde
imivarde
Ledia analoging- 0 = Anvands inte
P2.2.20 éng . na‘fvaf’ 0 2 0 361 |1=Analogingang 1
9519 2 = Analog ingéng 2
0 = Ingen nollstall-
ning
1 = Minskar strém-
gransen (P2.1.5)
Ledig analoging- 2 = Minskar lik-
P2.2.21 19 ging 0 4 0 362 |stromsbromsstrom
ang, funktion .
3 = Minskar accel.-
och retard.tider
4 = Minskar momen-
tovervakningsgran-
sen
pp.2.2p |Motorpotentiome- | g 4| 5a000 | /s 10.0 331
ter ramptid
0 =Ingen nollstall-
o Sy ning
mAtfrrStat“r:]'t”igri"_ 1=Nollstallning vid
P2.2.23 [Motorpotentiome 0 2 1 367 |stopp eller avsting-
terns frekvens- .
borvardesminne ning
2 = Nollstallning vid
spanningsfranslag
0 = Driftstatus ej
. kopierad
P2.2.24 Startpulsminne 0 1 0 498 1 = Driftstatus Kopie-
rad

** = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.
*¥** = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.

4% = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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3.4.4

Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Parameter Beskrivning
P2.3.1 AO01 signalval 0.1 E.10 A1 464
0 = Anvénds ej (20
mA/10 V)
1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)
2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)
P2 3.9 Funktion fc:r ana- 0 8 1 307 4 = Motorstréom (0-
log utgang InMotor]
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6 =7 = Motorspan-
ning (0-UnMotor)
Motoreffekt (0-
PnMotor]
8=DC-bryggans
spanning
(0-1 000V)
P2 33 Filtertid four ana- 0.00 10.00 S 100 308 0 = Inget filter
log utgang
P234 Inverterln% av 0 1 0 309 0=EJ inverterad
analogutgang 1 =inverterat
Analog utgang 0=0mA(0V)
P2.3.5 minimum 0 ! 0 310 T=4mA(2V]
p23.6 | Skalningavana- |, 1000 % 100 311
log utgang
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Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=Overhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Reverserad

10 = Krypvarvt. valt
11 = Varvtal upp-
natt
12=Motorreglering
aktiv

0 22 1 312 13 = Driftfrekv.
overvakn.gransv. 1
14 = Driftfrekv.
overvakn.gransv.2
15 = Moment 6ver-
vakn.gransv.

16 = Borv. over-
vakn.gransv.

17 = Ext. broms-
styrning

18 = Styrplats: 10
19 =
Frekv.omr.temp.
overvakn.gransv.
20 = Obegard rota-
tionsriktning

21 = Ext. broms-
styrn. inverterad
22 = Termistorfel/-
varning

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

Som parameter

P2.3.8 RO1 funktion 0 22 2 313 237

Som parameter

pP2.3.9 RO2 funktion 0 22 3 314 237

O=Ingen grans

1 = Overvakning av
0 2 0 315 |undre grans

2 = Overvakning av
ovre grans

Overvakning av

P2.3.10 utfrekvensgrans 1

Utfrekvensgrans

P2.3.11 1; overvakat varde

0.00 320.00 Hz 0.00 316
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Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter Beskrivning
O0=Ingen grans
Bvervakning av 1 = Overvakning av
P2.3.12 ervaxning a 0 2 0 346 |undre grins
utfrekvensgrans 2 = .
2 = Overvakning av
ovre grans
Utfrekvensgrans
P2.3.13 2; dvervaknings- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
varde
Funktion for 0 = nej
P2.3.14 momentgranso- 0 2 0 348 1 =Nedre grans
vervakning 2 = Ovre grans
Overvakning av
P2.3.15 momentgrans- -300.0 300.0 % 0.0 349
varde
Overvakning av 0 = nej
P2.3.16 borvardesgrans- 0 2 0 350 |1=Nedregrans
funktion 2 = Qvre grans
Overvakning av
P2.3.17 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
Extern broms-
P2.3.18 | frénslagsfordroj- 0.0 100.0 s 0.5 352
ning
p23.19 |EXternbromstills= g1 g0 g s 15 353
lagsfordrojning
Overvakning av 0=nej
P2 390 te?lmperaturgrans 0 9 0 354 1=Nedre grans
for frekvensom- 2 =0vre grans
riktare
Frekv.omr. tem-
P2.3.21 peraturgrans- -10 100 °C 40 355
varde
pp.3.22 [SKalningavanalo- | g 4 E.10 0.1 471
gutgang 2
P2 393 Funktion for ana- 0 8 4 472 Som parameter
logutgang 2 2.3.2
P2 3.94 Filtertid fcor analo- 0.00 10.00 S 1.00 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2 395 Invertermog av 0 1 0 474 0=E.J inverterad
analogutgang 2 1 =inverterat
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Tabell 17: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)
P2.3.26 minimum 0 ! 0 475 1=4mA(2V)
p.2327 [Skelningavanalo- |, 1000 % 1.00 476
gutgang 2
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3.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 18: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun Beskrivning

d ID

0 = Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

0 = Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider

P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = Forhindrad

1 =Anvands i drift
2 = Extern brom-
schopper

3 =Anvandsi
stoppléage/drift

4 = Anvands i drift
(ingen testning)

P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504

0 =Ramp

1 = Flygande start
2 = Villkorad fly-
gande start

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505

0 = Utrullning
1=Ramp

2 = Ramp+Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7xIH 507

S 0 =DC-broms ej i
pp4g | DC-bromstidvid 1 q44 | 45000 s 0.00 508 |anvandning vid

stopp stopp

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 . 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-

stopp

Bromstid vid start, 0=DC-broms ej i

P2.4.11 DC 0.00 600.00 s 0.00 516 |anvandning vid
start
P2.412* | Flodesbroms 0 1 0 5o0 |0 =normattid

0=Pa
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Tabell 18: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Parameter i Beskrivning

Flodesbroms-

P2.4.13 .
strom

0.00 IL 519

A | IH |

3.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 19: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Forbjudet frek-
P2.5.1 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Férbj. omrade
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 |1arav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Férbj. omrade
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |2a&rav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Forbj. omrade
P2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |3adrav
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518
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3.4.7

MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter Beskrivning
0 = Frekvensstyr-
ning
1 = Varvtalsstyr-
ning
NXP:
P2.6.1* Reglermetod 0 1/3 0 600 |2 =0pen loop-
momentstyrning
3 = Closed loop-
varvtalsregl.
4 = Closed loop-
momentstyrning
0 = Anvands inte
P262* | U/f-optimering 0 1 0 109 | !=Automatisk
momentmaximer-
ing
0 = Linjar
1 = Kvadratisk
P2 4.3 * Val av U/f-forhal- 0 3 0 108 2 = Programmer-
lande bar
3=Linjart med flo-
desoptimering
pp.64+ | FAlOrsvagnings- | g 05 | 350 o9 Hz 50.00 602
punkt
P65+ | SPanningvidfalt- 1| yq 5 | 90q g % 100.00 603
forsvagningspunkt
posgx | Yikuvamitt- g0 oo is | e 50.00 604
punktsfrekvens
poeyx | Wikuvamitt g 00 0000 | % 100.00 605
punktsspanning
poeg+ |Ulgangsspanning |4, 40.00 % Varierar 606
vid nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrek- 1.0 |varierar | kHz | Vvarierar 601
vens
0 = Anvands inte
Overspanningsre- 1 = Anvands (ingen
P2.6.10 P lat rg 0 2 1 607  |rampning)
gutato 2 = Anvands
(rampning)
P2 6.11 Underspannings- 0 1 1 408 0= Anvf'alnds inte
regulator 1 = Anvands
P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620
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Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning
2 = |dentifiering
med korning

P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631 3 = ID-kérning med
pulsgivare
4 =Ingen atgard
5 =1D-korning

misslyckades

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Magnetiserings-

P2.6.14.1 - 0.00 2xIH A 0.00 612
strom
P2.6.14.2 | Yarvialsreglering, 1 1000 30 613
P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6.145 | Accelerations- 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation

Efterslapningsjus-

P2.6.14.6 . 0 500 % 100 619
tering
P2.6.147 | Magnetiserings- |4, IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid |, 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 | >tilestandstidvid 0 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 421 |2 Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
P2.6.14.12 | Momentvidstart | 5505 | 540 o 0.0 633
o FRAMAT : ' ° :
Moment vid start 0
P2.6.14.13 ACK -300.0 | 3000 % 0.0 634
P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
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Tabell 20: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Stromreglering,

P2.61417 1 b tsrstarkning

0.00 100.00 % 40.00 617

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 0.0 0.0 1252

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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3.4.8

SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7

Tabell 21: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
gare frekv.
Reaktion pa 4 mA 3 =Varn.+Forv.
P2.7.1 borvardesfel 0 5 0 700 frekv. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
P72 | 4MmAbONArdes= g 05 | pygn | g 0.00 728
felfrekvens
P2.73 Reaktion pa 0 3 2 701 0= Ingep reaktion
externt fel 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
Overvakning av 247
P2.7.4 o 9 0 3 0 730 |3 =Fel, stopp
ingangsfas .
genom utrullning
Reaktion pa 0 = Fel lagrat i
P2.7.5 underspannings- 0 1 0 727 |historiken
fel Fel ej sparat
P27 6 Over:/aknlng av 0 3 2 702 0= Ingeh reaktion
utgangsfaser 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 |2.4.7
3 =Fel, stopp
P278 Terfmskt skydd 0 3 2 704 |9enem utrullning
for motorn
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motorns kylfaktor |4 4 150.0 % 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior-—4 150 % 100 708
hallande
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
o 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.13 |Fastlasningsskydd 0 3 0 709

2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
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Tabell 21: Skyddsfunktioner, G2.7

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A IH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastiasningsfrek=—f 4 P21.2 | Hz 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 | Underlastskydd 0 3 0 713 S L Eel' stopp enl.
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
p2.7.19 | UkSvidnollirek=—f g 150.0 % 10.0 715
vens
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
Reaktion pa ter- 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.21 mistorfel 0 3 2 732 2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 7 99 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
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3.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 22: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i Beskrivning

P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717

P2.8.2 Forsékstid 0.00 60.00 s 30.00 718
0 =Ramp

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 1 = Flygande start
2 =Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
losning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

3.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 23: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 |2 =Panel

3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1 P2.2 Hz 0.00
P33 Rotationsriktning 0 1 0 123

(pa panel)

0=Begransad funk-
tion hos stoppk-
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

3.4.11  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

3.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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4 KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING

4.1 INTRODUKTION
Valj Konstanthastighetsstyrning pa Mé6-menyn pa sidan S6.2.

Kontstanthastighetsstyrning kan anvandas i applikationer dar flera fasta hastigheter kravs.
Totalt kan 15 + 2 olika hastigheter programmeras: en grundhastighet, 15
konstanthastigheter och ett joggningsvarvtal. Varvtalsstegen valjs med de digitala signalerna
DIN3, DIN4, DIN5 och DIN6. Om joggningsvarvtal anvands kan DIN3 programmeras fran
felaterstallning till val av joggningsvarvtal.

Grundvarvtalsborvardet kan vara antingen volt- eller stromsignal via analogingangsplintar
(2/ 3 eller 4/5). Den andra analogingangen kan programmeras fér andra andamal.

« Alla utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

«  Programmerbar logik for start/stopp- och reversering

* Referensskalning

« Overvakning av en frekvensgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

» Likstromsbroms vid stopp

»  Ett omrade for forbjuden frekvens

«  Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Programmerbar atgérd; fran, varning, fel

Parametrarna for Konstanthastighetsstyrning forklaras i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar i
den har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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4.2 STYR-1/0

OPTA1

Referenspotentiometer, " "
etytall — Ansiutning | Sional | Beskrivning

I N _ _I 1 | | +10 Voor. | |Referensutg§ng ||'r‘)"§ttgr'{t‘i%5nﬁg?grnggg i |
Analogingdng 1. Bérvarde for
| \‘ ----- 2 All+ Spanningsomrade -}
| 0-10 V DC analogingang 1
_____ . Jord f6r referens-
3 All- I/0 jord och styrspénningar
. o
4 A2+ énaﬂloglng%r&g % 20 mA | [BOrvérde for
(GJ:I?gtt;t))rvérde T tromomrade 0-20 m analogingang 2
-- - 5 AL Programmerbar Standardborvarde
(P2.1.11)
[ o = . Mat il tc.,
R 6 || +24V @ | [Utgdng for styrspanning | [Matningsspanning till givare etc., |
E | 7 | | GND | | 1/0-signal till jord | |Jord for referens- och styrspénninga}
Lo e -I 8 | | DIN1 | gﬁgan;ﬁmgﬁbar logik (P2.2.1) | |SIuten kontakt = start framat |
L {9 |[DIN2 | [SerER | [Siuten Kontakt = start bakdt |
L I TBr externt fel 5 =
P -~ 1.10 | [ DIN3 | [Proarsmmerbar (¢2:2.2) | [Kontait obimgu =t |
| 11 |[ CMA | |Gemensam for DIN 1-DIN 3] [Anslut till GND eller +24V |
E | 12 | | + 24 Ve | |Utg§ng for styrspéanning | |Brytarspénningar(se #6) |
E |- -I 13 | | GND | | I/0-signal till jord | Jord for referens- och styrspanninga
' X vall val2 val3 val4(med DIN3
Lo ] 14 | | DIN4 Férvalt varvtal 1 0 0 0 0 I/O-borv.
\ \ 1 0 0 0 \Varvtal 1
F-- —/ c e -| 15 | | DIN5 | |F6rva|t varvtal 2 | 0 1 0 0 Varvtal2
' 1 - mmmmee
ho- g S R { 16 | | DIN6 | [Forvalt varvtal 3 b 1 1 1 vanvtalis
E E 17 CMB | Gemensam fér DIN4-DIN6 | |Ans|ut till GND eller +24 V
! ! 18 | | AO1+ Analogutgang 1: .
[ Utgangsfrekvens Omrade 0-20 mA/RL,
: | 4 19 || pO1- Programmerbar (P2.3.2) | [Max. 500 Q
! KLAR !
i---@-J _______ 20 o1 EiLgAiEfl utgang Oppen kollektor,
X | Programmerbar (P2.3.7) ['=50 mA, U =48 VDC
1
1
! 5 | OPTA2 /OPTA3 *)
1 \ o
! | 21 RO1 Relautgang 1
1
| DRIFT ! DRIFT
——————— 22 .
: RO1 Programmerbar Programmerbar
N T 23 || RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Relautgdng 2
25 RO2 7 FEL Programmerbar
Programmerbar
26 RO2 — (P2.3.9)

Bild 10: Konstanthastighetsstyrningens I/0-standardkonfiguration
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 11: Bygellagen
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4.3

KONSTANTHASTIGHETSSTYRNINGENS STYRSIGNALLOGIK

3.2 Panelbérvérde |- E— 2.1.11 [/O-bérvarde
5 Fmmmm 2.1.12 Panelstyrningsboérvarde
Lo 2.1.13 Faltbussbdrvarde
P 2.1.15 Forinstallt varvtal 1
! Do Leee2.1.29 Forinstallt varvtal 15
N R P 2.1.14 Krypvarv-
DIN4 gl Forvaltvarvt1 | “77TTTTTETRITTTTTTTTTUTUTT Jtalsreferens
DINS&|..Forvaltvarvt2 | SR B N Pl
|__Forvaltvarvt3 | S A I R
Bmg%___Eéry@lty_qtvt_ﬂ________________5 _____ T I Ph 13.1 Styrplats |
All ® | I SR !
A2 @ o NG L
S P % i Internt
I | o frekvensbérvarde
-l —
e Tt : i
—e i
> _~ Aterstalin. i
. knapp __| : ®ce) o
| Bérvérde fran faltbuss Start-/ - @
S e stoppknappar ! © O
Start/stopp fran faltbuss ! OL0O
Riktning fran faltbuss E
DIN1 @ Start framat Programmerbar] Start/Stop .\ Intern start/stopp
(programmerbar) logik for rftart/ —e |
5 stopp oc ®
DIN2 @ Start bakat revZEserinq o i
(programmerbar) Bakat i .
| ».__ Intern reversering
3.3 Panelriktning | .
DIN3 & Fel§terstalln.ingdng s Intern felaterstalin.
(programmerbar) B

Bild 12: Konstanthastighetsapplikationens styrsignallogik

4.4

4.4.1

OVERVAKNINGSVARDEN (MANOGVERPANEL: MENY M1)

KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING - PARAMETERLISTOR

Overvakningsvarden utgérs av drvarden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.
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Tabell 24: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
19 Enhetens tempera- oC 8
tur
1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 DO1, RO1, RO2 17
V1.16 Analog lutgéng mA 26
V1.17 Driftv. sida
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4.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 25: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
pP2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1xIH 2xIH A IL 107
NX2: 230
Mot . v
P2.1.6 * otorns nomi- 180 690 v NX5: 400 110
nella spanning N
NXé: 690
Vv

pp.1.7+ | Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.1.8* Mn°etﬁ;”\fa:5tr:l" 24 20000 | rpm 1440 112

p2.1g* | Motornsnomi- {40 b oy iy A IH 113
nella strom

P2.1.10 * Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120
0=AI1

P2.1.11* |/0-referens 0 3 1 117 1=A12
2 = Panel
3 = Faltbuss
0=AI1

Panelstyrning, 1=AI2
*

P2.1.12 borvarde 0 3 2 121 2 = Panel
3 = Féaltbuss
0=AI1

Faltbusstyrning, 1=AI2
*

P2.1.13 borvarde 0 3 3 122 2 = Panel

3 = Faltbuss
Krypvarvtalsrefe-
P2.1.14 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 124
rens
P2.1.15 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.1.2 Hz 5.00 105
P2.1.16 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 106
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Tabell 25: Grundparametrar G2.1

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt (}j(un id Beskrivning
P2.1.17 Forvalt varvtal 3 0.00 P2.1.2 Hz 12.50 126
P2.1.18 Forvalt varvtal 4 0.00 P2.1.2 Hz 15.00 127
P2.1.19 Forvalt varvtal 5 0.00 P2.1.2 Hz 17.50 128
P2.1.20 Forvalt varvtal 6 0.00 P2.1.2 Hz 20.00 129
P2.1.21 Forvalt varvtal 7 0.00 P2.1.2 Hz 22.50 130
P2.1.22 Forvalt varvtal 8 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 133
P2.1.23 Forvalt varvtal 9 0.00 P2.1.2 Hz 27.50 134
P2.1.24 | Forvalt varvtal 10 0.00 P2.1.2 Hz 30.00 135
P2.1.25 | Forvalt varvtal 11 0.00 P2.1.2 Hz 32.50 136
P2.1.26 | Forvalt varvtal 12 0.00 P2.1.2 Hz 35.00 137
P2.1.27 | Forvaltvarvtal 13 0.00 P2.1.2 Hz 40.00 138
P2.1.28 | Forvalt varvtal 14 0.00 P2.1.2 Hz 45.00 139
P2.1.29 | Forvalt varvtal 15 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 140

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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4.4.3 INGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.2)
Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d

Logik =0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Bakat
Logik = 2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

Logik =3

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank])
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik = 4
Styrsignal 1=
Framat-puls (flank]
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank])

Logik =5
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank]
Styrsignal 2 = Back-
puls

Logik = 6
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank]
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls

P2.2.1 *** | Start/stopplogik 0 6 0 300
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Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d

0 = Anvands inte

1 = Ext fel, stanger
kont.

2 = Ext fel, 6ppnar
kont.

3=Frigivning

4 = Acc./Ret. tid val.
5 = Tvinga styrpl. till
10

6 = Tvinga styrpl. till
panel

7 = Tvinga styrpl. till
faltbuss

8 = Rvs (om P2.2.1 =
2,3 eller 6)

9 = Krypvarvtal
10=Felaterstillning
11 = Acc/Ret.drift
forbjuden

12 = Likstromsbrom-
skommando

13 = Forvalt varvtal

P2.2.2 Funktion for DIN3 0 13 1 301

P2.2.3

* Kok K

Al1 signalval 0.1 E.10 Al 377

0=0-10V(0-20
1=2-10V (4-20
nnA**]

2 = Eget installnings-
omrade**

P2.2.4 Al1 signalomrade 0 2 0 320

Al1 egen install-

P2.2.5 . -
ning, minimum

-160.00 | 160.00 % 0.00 321

Al1 eget maxi-
mum

P2.2.6 -160.00 | 160.00 % 100.00 322

P2.2.7 Al1 signalinvert 0 1 0 323

P2.2.8 Al1 signal filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324

P*Q’;E;C) Al2 signalval 0.1 E.10 A2 388

0=0-10V(0-20
nnA**]

1=2-10V (4-20
nwA**]

2 = Eget installnings-
omrade**

P2.2.10 | Al2 signalomrade 0 2 1 325
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Tabell 2é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d
p.2.41 | Alzegeninstall- 1 4000 | 14000 | % 0.00 326
ning, minimum
p2.2.12 | AlZesetmaxi- 1 4000 | 16000 | % 100.00 327
mum
pp.2.13 | Al2signalinver- 0 1 0 328
tering
P2.2.14 | Al2 signal filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329
pp.q5 | Borvardesskal- | qqy | 35000 | H 0.00 303
ning, minimivarde
P2 2 16 Referens§kaln|ng 0.00 320.00 Hy 0.00 304 0.00 =Ingen skalplng
maxvarde >0 = skalat maxvarde
Ledig analoging- 0 = Anvands inte
P2.2.17 éng i na?valg 0 2 0 361 |1=Al
9519 2=AI2
0 = Ingen funktion
1 = Minskar strém-
gransen (P2.1.5)
2 = Minskar lik-
Ledi loging- stromsbromsstrom-
P2.2.18 eér:g E’f”i;tgc')’gg 0 4 0 362 |men, P2.4.8
g, Tunkti 3 = Minskar accel.-
och retard.tider
4 = Minskar momen-
tovervakningsgran-
sen P2.3.15

CP = styrplats
cc = stanger kontakt
oc = oppnar kontakt

** = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.
*** = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.

**** = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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4.4.4

Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter

UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Beskrivning

log utgéng

pP2.3.1* AO01 signalval 0.1 E.10 A1 464
0 = Anvénds ej (20
mA/10 V)
1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)
2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)

P2 3.9 Funktion f'czr ana- 0 8 1 307 4 = Motorstrém (0-

log utgang InMotor]

5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor]
7=Motorspanning
(0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning
(0-1 000V)

P2 33 Filtertid f'der ana- 0.00 10.00 S 100 308 0 = Inget filter

log utgang
P234 Inverterin% av 0 1 0 309 0=Ej inverterad
analogutgang 1 =inverterat
Analog utgang 0=0mA(0V)
P2.3.5 minimum 0 ! 0 310 1y -4 maA (2V)
P23 | Skelningavana- |, 1000 % 100 311
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Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=Overhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Reverserad

10 = Krypvarvt. valt
11 = Varvtal upp-
natt
12=Motorreglering
aktiv

0 22 1 312 13 = Driftfrekv.
overvakn.gransv. 1
14 = Driftfrekv.
overvakn.gransv.2
15 = Moment 6ver-
vakn.gransv.

16 = Borv. over-
vakn.gransv.

17 = Ext. broms-
styrning

18 = Styrplats: 10
19 =
Frekv.omr.temp.
overvakn.gransv.
20 = Obegard rota-
tionsriktning

21 = Ext. broms-
styrn. inverterad
22 = Termistorfel/-
varning

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

Som parameter

P2.3.8 RO1 funktion 0 22 2 313 237

Som parameter

pP2.3.9 RO2 funktion 0 22 3 314 237

O=Ingen grans

1 = Overvakning av
0 2 0 315 |undre grans

2 = Overvakning av
ovre grans

Overvakning av

P2.3.10 utfrekvensgrans 1

Utfrekvensgrans

P2.3.11 1; overvakat varde

0.00 320.00 Hz 0.00 316

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING VACON - 73

Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning

O0=Ingen grans

Overvakning av 1 = Overvakning av

P2.3.12 > 0 2 0 346  |undre grans
utfrekvensgrans 2 = .
2 = Overvakning av
ovre grans
Utfrekvensgrans
P2.3.13 2; dvervaknings- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
varde
Funktion for 0 = nej
P2.3.14 momentgranso- 0 2 0 348 1 =Nedre grans
vervakning 2 = Ovre grans
Overvakning av
P2.3.15 momentgrans- -300.0 300.0 % 0.0 349
varde
Overvakning av 0 = nej
P2.3.16 borvardesgrans- 0 2 0 350 |1=Nedregrans
funktion 2 = Qvre grans
Overvakning av
P2.3.17 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
Extern broms-
P2.3.18 | frénslagsfordroj- 0.0 100.0 s 0.5 352

ning

p2.3.19 |EXternbromstills-1 4, 100.0 s 15 353
lagsfordrojning

Overvakning av 0=nej
P2 390 te?lmperaturgrans 0 9 0 354 1=Nedre grans
for frekvensom- 2 =0vre grans
riktare
Frekv.omr. tem-
P2.3.21 peraturgrans- -10 100 °C 40 355
varde
p2.3.22+ |Skalningavanalo- | g, E.10 0.1 471
gutgang 2
P 393 * Funktion for ana- 0 8 4 472 Som parameter
logutgang 2 2.3.2
P2 324 * Filtertid fcor analo- 0.00 10.00 S 1.00 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2 3 95 * Invertermog av 0 1 0 474 0=E.J inverterad
analogutgang 2 1 =inverterat
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Tabell 27: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)
*
P2.3.26 minimum 0 1 0 475 1=4mA(2V)
p.23.27+ |Skalningavanalo- |, 1000 % 1.00 476
gutgang 2

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




KONSTANTHASTIGHETSSTYRNING

VACON - 75

4.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->

G2.4

Tabell 28: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d
0 = Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider
0 = Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider
P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503
0 = Forhindrad
1 =Anvands i drift
2 = Extern brom-
schopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3= Anvinds |
stoppléage/drift
4 = Anvands i drift
(ingen testning)
0 =Ramp
. 1 = Flygande start
P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 2 = Villkorad fly-
gande start
0 = Utrullning
1=Ramp
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 |2 = Ramp-Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp
P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7x1H 507
S 0 =DC-broms ej i
pp4g | DC-bromstidvid 1 q44 | 45000 s 0.00 508 |anvandning vid
stopp
stopp
Frekvens for att
p2.4.10 |StartaDE-broms-| o5 4 100 | g 1.50 515
ning under ramp-
stopp
o 0 =DC-broms ej i
P2.4.11 Broms“g[‘:"d start | 900 | 60000 | s 0.00 516  |anvandning vid
start
P2.4.12* | Flodesbroms 0 1 0 520 g - ggrma“'d
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Tabell 28: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Parameter i Beskrivning

Flodesbroms-

P2.4.13 .
strom

0.00 IL 519

A | IH |

4.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 29: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

Forbjudet frek-
P2.5.1 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Férbj. omrade
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 |1arav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
undre grans

Férbjudet frek- 0 = Férbj. omrade
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |2a&rav
ovre grans

Forbjudet frek-
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Forbj. omrade
P2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |3adrav
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518
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4.4.7

Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Beskrivning

0 = Frekvensstyr-

ning
1 = Varvtalsstyr-
ning
NXP:
P2.6.1* Reglermetod 0 1/3 0 600 |2 =0pen loop-
momentstyrning
3 = Closed loop-
varvtalsregl.
4 = Closed loop-
momentstyrning
0 = Anvands inte
P262* | U/f-optimering 0 1 0 109 | !=Automatisk
momentmaximer-
ing
0 = Linjar
1 = Kvadratisk
P2 4.3 * Val av U/f-forhal- 0 3 0 108 2 = Programmer-
lande bar
3=Linjart med flo-
desoptimering
pp.64+ | FAlOrsvagnings- | g 05 | 350 o9 Hz 50.00 602
punkt
P65+ | SPanningvidfalt- 1| yq 5 | 90q g % 100.00 603
forsvagningspunkt
posgx | Yikuvamitt- g0 oo is | e 50.00 604
punktsfrekvens
poeyx | Wikuvamitt g 00 0000 | % 100.00 605
punktsspanning
poeg+ |Ulgangsspanning |4, 40.00 % Varierar 606
vid nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrek- 1.0 |varierar | kHz | Vvarierar 601
vens
0 = Anvands inte
Overspanningsre- 1 = Anvands (ingen
P2.6.10 P lat rg 0 2 1 607  |rampning)
gutato 2 = Anvands
(rampning)
P2 6.11 Underspannings- 0 1 1 408 0= Anvf'alnds inte
regulator 1 = Anvands
P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620
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Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

0 = Ingen atgard
1 = Identifiering
utan korning
2 = |dentifiering
med korning

P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631 3 = ID-kérning med
pulsgivare
4 =Ingen atgard
5 =1D-korning

misslyckades

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Magnetiserings-

P2.6.14.1 - 0.00 2xIH A 0.00 612
strom
P2.6.14.2 | Yarvialsreglering, 1 1000 30 613
P-forstarkning
Varvtalsreglering,
P2.6.14.3 0.0 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6.145 | Accelerations- 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation

Efterslapningsjus-

P2.6.14.6 . 0 500 % 100 619
tering
P2.6.147 | Magnetiserings- |4, IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid |, 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 | >tilestandstidvid 0 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 421 |2 Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
P2.6.14.12 | Momentvidstart | 5505 | 540 o 0.0 633
o FRAMAT : ' ° :
Moment vid start 0
P2.6.14.13 ACK -300.0 | 3000 % 0.0 634
P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
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Tabell 30: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning

Stromreglering,

P2.61417 1 b tsrstarkning

0.00 100.00 % 40.00 617

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 0.0 0.0 1252

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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4.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7)
Tabell 31: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

hallande

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
. 0 gare frekv.
paz | ReFlonpad mA 1 g 5 0 700 |3 =Varn.+Forv.
orvardesfe freky. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pp72 | 4mADONErdes- 4 g0 | oy | 1 0.00 728
felfrekvens
P2.7.3 Reaktion pa 0 3 2 701 ,
externt fel 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P27 4 Oyerv?knlng av 0 3 3 730 2.4.7
ingangsfas 3 =Fel, stopp
genom utrullning
Reaktion pa _ ,
P2.7.5 | underspannings- | O 1 0 727 |02 Fellagrati
historiken
fel .
Fel ej sparat
pa.7.6 | Overyakningav 0 3 2 702 _
utgangsfaser 0 = Ingen reaktion
1 =Varning
pP2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 2 = Fel' Stopp enl.
2.4.7
P27 8 Ter.rmskt skydd 0 3 2 704 3 =Fel, stopp _
for motorn genom utrullning
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motornskylfaktor | g0 4500 | g 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior- ) 150 % 100 708
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Tabell 31: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.13 |Fastldsningsskydd 0 3 0 709 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsirek-1 50 | po12 | 1z 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 Underlastskydd 0 3 0 713 2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
p2.7.19 | YULSvidnollirek-— | g 150.0 % 10.0 715
venslast
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
Reaki 3 ter- 1 =Varning
P2.7.21 eaxtion pa ter 0 3 2 732 |2 =Fel, stopp enL.
mistorfel
2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 799 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 734 Se P2.7.21
platsfel
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4.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 32: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i Beskrivning

P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717

P2.8.2 Forsékstid 0.00 60.00 s 30.00 718
0 =Ramp

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 1 = Flygande start
2 =Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
losning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

4.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 33: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

id

d

1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 |2 =Panel

3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
P33 Rotationsriktning 0 1 0 123

(pa panel)

0=Begransad funk-
tion hos stoppk-
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

4.411  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprak, anvandaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

4.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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5 STYRNING MED PID-REGULATOR

5.1 INTRODUKTION
Valj PID-regleringsapplikationen pa M6-menyn pa sidan $6.2

| PID-regleringsapplikationen finns tva I/0-styrplatser; plats A &r PID-regulatorn och kalla B
ar det direkta frekvensbérvardet. Styrplatsen A eller B valjs med digitalingang DINé.

PID-regulatorborvardet kan valjas fran analogingangar, faltbuss och motoriserad
potentiometer for att aktivera PID-borvarde 2 eller anvanda mandverpanelborvardet. PID-
regulatorns drvérde kan véljas fran analogingangar, faltbuss, motorns arvarden eller genom
dessas matematiska funktioner.

Frekvensborvardet kan anvéandas for styrning utan PID-regulator och kan véljas fran
analogingangar, faltbuss, motorpotentiometer eller panel.

PID-applikationen anvdands som regel till att styra nivaméatning, pumpar eller flaktar. | dessa
applikationer fungerar styrning med PID-regulator som en smidig paketlosning dar styrning
och matning ar integrerade och inga ytterligare komponenter kravs.

« Digitalingangarna DIN2, DIN3, DIN5 och alla utgangar &r fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

« Val av signalomrade fér analogingang

« Overvakning av tva frekvensgrinser

«  Overvakning av momentgrins

«  Overvakning av bérvardesgrans

*  Programmering av andra ramper och S-formad ramp

*  Programmerbara start- och stoppfunktioner

* DC-bromsning vid start och stopp

« Tre omraden for férbjuden frekvens

¢ Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motordverlast och fastlasning: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
*  Skydd mot underlast av motorn

« In- och utgangsfasovervakning

+ Tillagg av frekvenssumma till PID-utsignal

+ PID-regulatorn kan dessutom anvandas fran styrplatserna /0 B, panel och faltbuss
«  Mjuk overgdngsfunktion

* Vilolagesfunktion

PID-regleringsapplikationens parametrar forklaras i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar i den
har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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5.2 STYR-1/0

OPTA1
Referenspotentiometer,
R oitie | sora | eesiriving
Hﬁ _ _I 1 | | +10V,,, | |Referensutg§ng | Borvardespanning for
I Analog ingang 1 .o
| \— ————— 2 AIl+ Spanningsomrade 0-10 V DC Analog ingang 1
| Programmerbar (P2.1.11) PID-referens
————— . Jord for referens- och
3 All- 1/0 jord styrspanningar
2-trdig sandare 4 AI2+ Analog ing?ng 2
X - Stromomrade 0-20 mA Analog ingdng 2
r N
vérde Programmerbar (P2.2.9) PID-drvarde 1
(©a-20| 7] 5 || A ° -
mA + _E_ o 5 | 24V @ | |Utg§ng for styrspanning | |Matninqsspénning till givare etcl.,
T T T T T T T T T E T T (i max 0 A
| ~--{ 7 |[GND_| e |[vo-signaltinjors | [HERAIEEE T |
- o -| 8 | | DIN1 | Plats A: Start framat | |Sluten kontakt = start fram%tl
E—- - —/ -------- ‘I 9 | | DIN2 | }D?gagpagrrfge%ta?m(ézfézl.z] |Sluten kontakt = start bakat |
Lo {10 | [DIN3 | [Felterstalining Kontakt stangd = fel
E | 11 | | CMA | |Gemensam for DIN 1-DIN 3 | |Kontakt stangd = feléterstéllninlg
| 12 | | +24V @ | |Utg§ng for styrspanning | |Ans|ut till GND eller +24 V |
\ === | 13 | | GND o | |I/O-Signa| till jord | |Brytarspénningar(se #6) |
' 1
: I Plats B: Start framat | [jord for referens- och
F-- 7 R 14 DIN4 R.min. = 5 kQ styrspanningar
, | i ignal fo I
b qeooo-- {15 ] [oms | S s s 2 [Feemmmorant (2%
:L__/ S { 16 | | DIN6 | [Val av styrplats A/B | [Kontakt stangd = .
. : | 5 Kontakt 6ppen = Styrplats A ar akti
! 1 17 CMB Gemensam for DIN4-DING | |Kontakt stangd = Styrplats B &r akti
1 |
! ! -{ 18 | [AOL+ | [Analog utgéng 1 |Anslut till GND eller +24 V |
: ! 7 Utgdngsfrekvens Omr&de 0-20 MA/R,,
| KLAR -4 19 | | AO1- Programmerbar (P2.3.2)|max. 500 O
: ! Digital utgang Oppen kollektor, I <50 mA
r“‘@‘*. ““““ 20 | | DO1 KLAR Oeas e o ’
X | Programmerbar (P2.3.7) =
I 1
! : | OPTA2 / OPTA3 *)
I 1
[ ' 21 | | RO1 Reldutgang 1
| DRIFT, - N DRIFT
X Programmerbar
(X ) 23 | | RO1 — (P2.3.8)
24 | | RO2 7 Reldutgang 2
FEL
25
RO2 Programmerbar
26 RO2 — (P2.3.9)

Bild 13: PID-regulatorns I/0-standardkonfiguration (med 2-tradig sdndare)
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 14: Bygellagen
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5.3 PID-REGLERINGSAPPLIKATIONENS STYRSIGNALLOGIK
DIN2 ® Externt fel, (programmerbart)
DIN5 & /-3099ningsvarvtal (programmerbart)
DING & ValavplatsA/B !Aktivera PID-panelbdrvarde
| 12 (DIN5=13)
2.2.7 Faltbussbérvarde }-------- Con
2.2.6 Panelstyrningsborvarder-—-—---3 i E i
2.2.51/0 B-bérvarde _}--- | | !
[2.2.4 PID-huvudbbrvérde}----- E E i E i
' 110 ! 1| [RESPID-panelbérvarde 2 —
DIN2 ® Motorpoten- :?\d—i—i—é—i— C e |
DIN3® tiometer mr-E R ¢ pID_@
$8 il A
2111 PID-bOVArde | o b >[Srvarde, % R snirde [
Alle Sl degh 0%
o1 Poroa |
°2 AT T T
TR
$eQ it
0—&_ i b
[R3.2 Panelbérvardel 2 B |11
od P
5 L
Yy ] i i i
> el 71" 1 | H
=§"|'(' iall ¢ {2.1.79 Joggningsvarvtalsborv.
sd | 1
®5 ! i
90 oo Internt
el iPanel Y% frekvensbérv.
o F iFéiItBussI
*> : Aterstalin.knapp o
: O
: 0 o0®
Riktning frén faltbuss| : Start-/stoppknappar| (OO0
Start; plats A oo -
Bm‘l“g L, [Start/Stop —o~_ Intern start/stopp
DIN2® Start; plats B B o
DIN3 - i
DIN5® Y33 Panciikining 1 a Intern reversering
DIN3 & Felaterstallning, ingdng (programmerbar) 1>1 Intern feldterstalin.

Bild 15: PID-regleringsapplikationens styrsignallogik

5.4 PID-REGLERINGSAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

5.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvdrden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.

OBS!

Overvakningsvardena V1.19 till V1.22 ar endast tillgangliga med PID-
regleringsapplikationen.
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Tabell 34: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
19 Enhetens tempera- oC 8
tur
1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 Analog ingéng 3 27
V1.14 Analog ingang 4 28
V1.15 DIN1,2,3 15
V1.16 DIN 4,5, 6 16
V1.17 DO1, RO1, RO2 17
V1.18 Analog lutgang mA 26
V1.19 PID borvarde % 20
V1,20 PID—ét?rf'drings— % 21
varde
V1.21 PID-avvikelse % 22
V1.22 PID utgang % 23
V123 Spec.i.alv.i.sning av 29
arvarde

V1.24 PT-100-temperatur °C 42
G1.25 Overvakningsobjekt

V1.26.1 Strom A 1113
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Tabell 34: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.26.2 Moment % 1125

V1.26.3 DC-spanning \% A

V1.26.4 Statusord 43
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5.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 35: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
pP2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 0.0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1xIH 2xIH A IL 107
NX2: 230
Mot . v
P2.1.6 * otorns nomi- 180 690 v NX5: 400 110
nella spanning N
NXé: 690
Vv

pp.1.7+ | Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.1.8* Mn°etﬁ;”\fa:5tr:l" 24 20000 | rpm 1440 112

p2.1g* | Motornsnomi- {40 b oy iy A IH 113
nella strom

P2.1.10 * Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120

0=AI
1=AI2
2 = PID-bdrv. fran
panelstyrningssi-

PID-regulatorns dan, P3.4

P2.1.11 borE/Fe:lradtzsAg];nal 0 4 1 332 3"= PID-bérv. fran
faltbuss (Process-
DatalN 1)
4 = Motorpotentio-
meter

PID-regulatorns

P2.1.12 -regutat 0.0 1000.0 % 100.0 118
forstarkning
P2.1.13 P'D'regfildat‘””s | 000 | 32000 s 1.00 119
p2.1.14 | PIP-regulatorns |4 o4 100.00 s 0.00 132
D-tid
p2.1.15 | msomningsfrek- | 4 44 P2.1.2 Hz 10.00 1016

vens
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Tabell 35: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning
p2.1.16 | nsomningsford- 0 3600 s 30 1017
réjning
P2.1.17 Uppvakningsniva 0.00 100.00 % 25.00 1018
0 = Uppvakning vid
underskriden upp-
vakningsgrans
P2 11g |UPpvakningsfunk- 0 1 0 1019 (2.1.17) o
tion 1 = Uppvakning vid
overskriden upp-
vakningsgrans
(2.1.17)
Krypvarvtalsrefe-
P2.1.19 rens 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 124

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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5.4.3 INSIGNALER

Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Externt fel,
stangd kont.

2 = Externt fel,
oppen kont.
3=Frigivning

4 = Acc/Ret Tid Val
5 = Styrpl.: I/0-
styrning (ID125)

6 = Styrpl.: Panel
(ID125)

7 = Styrpl.: Falt-
buss (ID125)

8 = Framat/rever-
sering

9 = Joggningsfrek-
vens (stédngd kont.)
10 = Felaterstalln
(stangd kont.)

11 = Acc/Ret for-
bjuden (stangd
kont.)

12 = Likstroms-
bromskommando
13=Motorpot. UPP
(slutkont)

P2.2.1 ** | Funktion for DIN2 0 13 1 319

Se ovan forutom:
P2.2.2 ** | Funktion for DIN3 0 13 10 301 13=Motorpot. NED
(slutkont)

Se ovan forutom:
p2.2.3 ** DINS funktion 0 13 9 330 13 = Aktivera PID-
borvarde 2

0 = Direkt PID-

utsignalvarde

1 = Al1+PID-utsig-

nal

2 = AI2+PID-utsig-

nal

3 = AI3+PID-utsig-
. nal

P2.2.4 ** P'D'S\‘/Ja.r:d’zeb"r' 0 7 0 376 |4 = Al4+PID-utsig-

nal

5 = PID-panel+PID-

utsignal

6 = Faltbuss+PID-

utsignal (Process-

DatalN3)

7 = Mot.pot.+PID-

utsignal
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter i . Beskrivning

0=Al

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = Panelreferens
0 7 1 343 |5 =Faltbussbor-
varde (FBSpee-
dReference)

6 = Motorpotentio-
meter

7 = PID-regulator

Val av I/0 B-bor-

pP2.2.5 ** N
varde

panelstyrning, val SomiP2.2.5

P2.2.6 ** M 0 7 4 121
av borvarde

Faltbusstyrning, SomiP2.25

* %
P2.2.7 val av bérvarde 0 7 5 122

0 = Arvarde 1
1=Ar1+Ar2
2=Ar1-Ar2
3=Ar1*Ar2

4 =Min. (Ar 1, Ar 2)
5=Max. (Ar 1, Ar
2)

6 = Medel (Ar1, Ar2
7 = Kvrt (5r1) +
Kvrt (ar2)

pP2.2.8 ** Val av arvarde 0 7 0 333

0 = Anvands inte

1 = Al1-signal (c-
kort)

2 = Al2-signal (c-
kort)

3=AI3

4 = Al4

P2.2.9 ** Val av arvarde 1 0 10 2 334 5 = Faltbuss (Pro-
cessDatalN2)

6 = Motormoment
7 = Motorvarvtal
8 = Motorstrém

9 = Motoreffekt
10 = Pulsgivarfrek-
vens
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Anvands inte
1 =Al1-signal
2 = Al2-signal
3=AI3
4=Al4
Ingang fér arvarde ® = Faltbuss Pro-
P2.2.10 *+ ["92N9 0 10 0 335 |cessDatalN3
2
6 = Motormoment
7 = Motorvarvtal
8 = Motorstrom
9 = Motoreffekt
10 = Pulsgivarfrek-
vens
p2.2.11 |, Minskalningav 1 4000 | 16000 | % 0.0 336
aterféringsvarde 1
Maxskalning av
P2.212 ., . . -1600.0 | 1600.0 % 100.0 337
aterforingsvarde 1
p2.2.13 |, Minskalningav 1 4000 | 16000 | % 0.0 338
aterféringsvarde 2
Maxskalning av
P22.14 ., . . -1600.0 | 1600.0 % 100.0 339
aterforingsvarde 2
P%;E,JS Al1 signalval 0.1 E.10 A 377
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.16 | All signalomrade 0 2 0 320 |1=2-10V (4-20
mA*)
2 = Eget omrade*
p2.2.47 | Allegenmini= 1 1000 | 16000 | % 0.00 321
miinstallning
p2.2.1g | Allegenmaxi- 1 1000 | 14000 | % 100.0 322
miinstallning
P2.2.19 | All-invertering 0 1 0 303 |V=Flinverterad
1 =inverterat
P2.2.20 Al filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324
0 =0-20 mA (0-10
V)
P2.2.21 Al2 signalval 0.1 E.10 A2 388 |1=4-20mA(2-10
V)
2 = Eget omrade*
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Parameter Beskrivning
0 =0-20 mA*
P2.2.22 | Al2 signalomrade 0 2 1 325 [1=4-20 mA*
2 = Anpassad*
Al2 egen mini-
P2.2.23 LI -160.00 | 160.00 % 0.00 326
miinstallning
Al2 egen maxi-
P2.2.24 LI -160.00 | 160.00 % 0.00 327
miinstallning
P2.2.25 | Al2-invertering 0 1 0 30 |V=Flinverterad
1 =inverterat
P2.2.26 Al2 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329
pp.ggy |Motorpotentiome- 1o 1 a0 | s 10.0 331
ter ramptid
0 = Ingen nollstall-
. ning
Aterstallning av 1=Nollstallning vid
P2 998 motorpotentiome- 0 9 1 347 stop.p ellgr
terns frekvens- avstangning
borvardesminne 2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
0 = Ingen nollstall-
ning
Aterstallning av 1=Nollstallning vid
P2 2 99 motorpotent“lorrje- 0 2 0 370 stop.p ellgr
terns PID-borvar- avstangning
desminne 2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
P2.2.30 PID-minimigrans | -1600.0 | P2.2.31 % 0.0 359
P2.2.31 PID-maximigrans | P2.2.30 | 1600.0 % 100.0 360
Regleravvikelse 0=1Ingen inverter-
P2.2.32 g . 0 1 0 340 |ing
invertering .
1 = Invertering
p2.2.33 |PID-borvarde,sti- | 4, 100.0 s 5.0 341
gande tid
p2.2.34 |PID-borvarde fal- 4, 100.0 s 5.0 342
lande tid
Minimivarde for
P2.2.35 borvardesskal- 0.00 320.0 Hz 0.00 344
ning, plats B
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Tabell 3é: Insignaler, G2.2

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Maximivarde for
P2.2.36 borvardesskal- 0.00 320.0 Hz 0.00 345
ning, plats B
0 = Behall bor-
P2 237 Mjuk roef. over- 0 1 0 366 varde .
gang 1 = Kopiera fak-
tiskt borvarde
P2.2.38 .
ek Al3 signalval 0.1 E.10 0.1 141
0 = Signalomrade
P2.2.39 | A3 signalomrad 0 1 1 143|910V
- signatorrade 1 = Signalomréade
2-10V
P2.2.40 | Al3-invertering 0 1 0 151 |0=F inverterad
1 =inverterat
P2.2.41 Al3 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 142
P2.2.42 .
ek Al4 signalval 0.1 E.10 0.1 152
0 = Signalomrade
. o 0-10V
P2.2.43 | Al4 signalomrade 0 1 1 154 . 0
1 =Signalomrade
2-10V
P2.2.44 | Al4-invertering 0 1 0 162 |0=F inverterad
1 = inverterat
P2.2.45 Al4 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 153
P2.2.46 | SPecialvisning av 0 30000 0 1033
arvarde, minimum
Specialvisning av
P2.2.47 drvdrde, maxi- 0 30000 100 1034
mum
Specialvisning av
P2.2.48 arvarde, decima- 0 4 1 1035
ler
Specialvisning av Se ID1036 i avsnitt
P2.2.49 | >PeC g 0 29 4 1036 |9 Parameterbe-
arvarde, enhet L
skrivningar.

CP = styrplats
cc = kontakt
oc = oppnar kontakt
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* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.
** = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.

**#* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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5.4.4 UTGANGSSIGNALER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.3

Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning

pP2.3.1* AO01 signalval 0.1 E.10 A1 464

0 = Anvands inte

1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)

2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3=Motorvarvtal (0 -
Motorns mark-
varvtal)

4 = Motorstrom (0-
InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor)
7=Motorspanning
0 14 1 307 (0-UnMotor)
8=DC-bryggans
spanning

(0-1 000V)

9 = PID-regulator,
borvarde

10 = PID-regulator,
arvarde 1

11 = PID-regulator,
arvarde 2

12 = PID-regulator,
felvarde

13 = PID-regulato-
rutsignal

14 = PT100-tempe-
ratur

Funktion for ana-

P2.3.2 o
log utgang

Filtertid for ana-

P2.3.3 o
log utgang

0.00 10.00 s 1.00 308

Invertering av 0 1 0 309 0=Ej inverterad

P2.3.4 analogutgéng 1 = inverterat

Analog utgang 0 1 0 310 0=0mA(0V)

P2.3.5 minimum 1=4mA(2V)

Skalning av ana-

P2.3.6 o
log utgang

10 1000 % 100 311
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Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3 =fel

4 = Fel inverterat
5=Overhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Reverserad
10=F&rvalt varvtal
1
11 = Varvtal upp-
Digitalutgang 1, natt

funktion 0 23 ! 312 12=Motorreglering
aktiv

13 = Driftfrekv.
dvervakn.gransv. 1
14 = Driftfrekv.
overvakn.gransv.2
15 = Moment 6ver-
vakn.gransv.

16 = Borv. over-
vakn.gransv.

17 = Ext. broms-
styrning

18 = Styrplats: 10
19 =
Frekv.omr.temp.
dvervakn.gransv.
20 = Obegard rota-
tionsriktning

P2.3.7

21 = Ext. broms-
styrn. inverterad

0 23 1 312 |22 =Termistorfel/-
varning

23 = Faltbuss DIN1

Digitalutgang 1,

P2.3.7 funktion

Som parameter

p2.3.8 RO1 funktion 0 23 2 313 237

Som parameter

P2.3.9 RO2 funktion 0 23 3 314 237

O=Ingen grans

1 = Overvakning av
0 2 0 315  |undre grans

2 = Overvakning av
ovre grans

Overvakning av

P2.3.10 utfrekvensgrans 1
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Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter Beskrivning
pp3.1q | Vlfrekvensgrans 1 g4 | 390 g9 Hz 0.00 316
1; overvakat varde
O=Ingen grans
Bvervakning av 1 = Overvakning av
P2.3.12 I 0 2 0 346 |undre grans
utfrekvensgrans 2 = .
2 = Overvakning av
dvre grans
Utfrekvensgrans
pP2.3.13 2; overvaknings- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
varde
Funktion for 0 =nej
P2.3.14 momentgranso- 0 2 0 348 |1=Nedre grans
vervakning 2 = Ovre grans
Overvakning av
P2.3.15 momentgrans- -300.0 300.0 % 100.0 349
varde
Overvakning av 0=nej
P2.3.16 borvardesgrans- 0 2 0 350 1 =Nedre grans
funktion 2 = Ovre grans
Overvakning av
P2.3.17 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
Extern broms-
P2.3.18 frénslagsfordréj- 0.0 100.0 s 0.5 352
ning
p23.19 |BXternbromstils- g1 4504 s 15 353
lagsfordradjning
Overvakning av 0 = nej
P2 .3.20 te“mperaturgrans 0 2 0 354 1=Nedre grans
for frekvensom- 2 =0vre grans
riktare
Overvakat varde
P2.3.21 for frekvensom- -10 100 °C 40 355
riktartemperatur
pp3.22 |°kalningavanalo- |, E.10 0.1 471
gutgang 2
P2 3.93 Funktion for ana- 0 14 4 472 Som parameter
logutgang 2 23.2
p2.3.24 |Fittertidforanalo- | g5 | 4q0g s 1.00 473
gutgang 2
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Tabell 37: Utgangssignaler, G2.3

Parameter i Beskrivning

P23.25 Inverterlnog av 0 1 0 474 0=E.J inverterad
analogutgang 2 1 =inverterat
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)

P2.3.26 minimum 0 ! 0 475 T=4mA(2V]

P.2.3.27 Skalning av analo-

gutgang 2 10 1000 % 1.00 476

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden
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5.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 38: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d

0 = Linjar

P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 |>0=Ramptid for
S-kurva
0 = Linjar

P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 >0 = Ramptid for
S-kurva

P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503
0 = Forhindrad
1 =Anvands i drift
2 = Extern brom-
schopper

P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3= Anvinds |
stoppléage/drift
4 = Anvands i drift
(ingen testning)
0 =Ramp

. 1 = Flygande start

P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 2 = Villkorad fly-
gande start
0 = Utrullning
1=Ramp

P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 |2 RampeDrift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp

P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7x1H 507

p2.49 | De-bromstidvid 1440 | 400,00 s 0.00 508

stopp

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 |° 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-

stopp
P2.4.11 Brms“gg'd start. | 500 | 600.00 s 0.00 516
P2.412* | Flodesbroms 0 1 0 520 |0 =normaltid

0="Pa

P2.4.13 Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519

strom
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5.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 39: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Parameter i . Beskrivning

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.1 vensintervall 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
pP2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518
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5.4.7

MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 40: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter Beskrivning
0 = Frekvensstyr-
ning
1 = Varvtalsstyr-
ning
NXP:

P2.6.1 Reglermetod 0 1/3 0 600 2 = Anvinds inte
3 = Closed loop-
varvtalsregl.

4 = Closed loop-
momentstyrning
NXP:

0 = Anvands inte

P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 1=Automatisk
momentmaximer-
ing
0 = Linjar
1 = Kvadratisk

P2 6.3 Val av U/f-forhal- 0 3 0 108 2 = Programmer-

lande bar
3=Linjart med flo-
desoptimering

po.64 | Fattiorsvagnings- | g 5 | 390 gg Hz 50.00 602

punkt
P25 | Spanningvidfalt- 440 | 990 gg % 100.00 603
forsvagningspunkt
po.es | Yikuvamittt g0 pos | e 50.00 804
punktsfrekvens
ppey | Yikunamitt- 1o 00 o000 | % 100.00 605
punktsspanning
poeg | Ulgangsspanning | 4 4y 40.00 % Varierar 606
vid nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrek- 1 Varierar | kHz | Varierar 601
vens
0 = Anvands inte
Overspanningsre- 1 = Anvands (ingen

P2.6.10 P lat rg 0 2 1 607 |rampning)

gutato 2 = Anvands
(rampning]

P2 6.11 Underspannings- 0 1 1 408 0= Anvf'alnds inte

regulator 1 = Anvands

P2.6.12 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620
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Tabell 40: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

P2.6.13 Identifiering 0 1/2 0 631

Closed Loop-parametergrupp 2.6.14

Magnetiserings-

P2.6.14.1 > 0.00 2% I A 0.00 612
strom
P2.6.142 |Varvialsreglering, | 1000 30 613
P-forstarkning
P2.6.143 |Varvialsreglering, |, 3200.0 ms 30.0 614

I-tid

P2.6145 | Accelerations- g5 1 aga00 | % 0.00 626
kompensation

Eftersldapningsjus-

P2.6.14.6 . 0 500 % 100 619
tering
P2.6.147 | Magnetiserings- | g IL A 0.00 627
strom vid start
P2.6.148 |Magnetiseringstid 0 60000 | ms 0 628
vid start
P2.6.14.9 |>tillestandstidvid 1 32000 | ms 100 615
start
P2.6.14.10 | Stilestandstid vid 0 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.6.14.11 | Moment vid start 0 3 0 421 |2 Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
P2.6.14.12 | Momentvidstart | 454 5 | 350 g % 0.0 633
o FRAMAT : : ° :
P2.6.1413 | Momentvidstart | 5505 | 540 o 0.0 634
P2.6.14.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
P2.6.14.17 | Stromreglering, 0.00 100.00 % 40.00 617

P-forstarkning

Identifieringsparametergrupp 2.6.15

P2.6.15.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 % 0.0 1252
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5.4.8

Tabell 41: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
gare frekv.
Reaktion pa 4 mA 3 =Varn.+Forv.
P2.7.1 borvardesfel 0 5 4 700 frekv. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
pa.7.2 | 4mAbBONardes- 50 | pogn | kg 0.00 728
felfrekvens
P2.73 Reaktion pa 0 3 2 701 0= Ingep reaktion
externt fel 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
Overvakning av 247
P2.7.4 A g 0 3 0 730 |3 =Fel, stopp
ingangsfas .
genom utrullning
. 0 0 = Fel lagrat i
P2.7.5 Reaktion pa 0 1 0 727 | historiken
underspanningsfel .
Fel ej sparat
P27 6 Over:/aknlng av 0 3 2 702 0= Ingeh reaktion
utgangsfaser 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 |2.4.7
3 =Fel, stopp
P27 8 Termiskt skydd for 0 3 2 704 |9enem utrullning
motorn
Faktor for motorns
P2.7.9 | omgivningstempe- | -100.0 100.0 % 0.0 705
ratur
p2.7.10 | Motorns kylfaktor | 150.0 % 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska |, 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftfor- 0 150 % 100 708
hallande
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
o . 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.13 | Fastlasningsskydd 0 3 1 709

2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
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Tabell 41: Skyddsfunktioner, G2.7

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.7.14 Fastldsn.strom 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsfrek-—f 4 P21.2 | Hz 25.0 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 | Underlastskydd 0 3 0 713 g L Eel' stopp enl.
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 [ ULS fnom moment 10.0 150.0 % 50.0 714
p2.7.19 | YLSvid nollirek- 5.0 150.0 % 10.0 715
venslast
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
Reaktion pa ter- 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.21 mistorfel 0 3 2 732 947
3 = Fel, stopp
genom utrullning
P27 99 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 9 734 Se P2.7.21
platsfel
p2.7.24 | AntalPT100- 0 5 0 739
ingangar
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
. 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.25 | PT100-felreaktion 0 3 0 740 9 4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
p2.7.06 | PTIO0varnings= 1 5045 | 2000 | ec 120.0 741
grans
P2.7.27 PT100-felgrans -30.0 200.0 °C 130.0 742
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5.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 42: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i Beskrivning

P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717

P2.8.2 Forsékstid 0.00 60.00 s 30.00 718
0 =Ramp

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 1 = Flygande start
2 =Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
losning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738

5.4.10  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.
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Tabell 43: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 |2 =Panel
3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
P33 Rotat|?nsr|ktn|ng 0 1 0 123
(pa panel)
P3.4 PID-referens 0.00 100.00 % 0.00 167
P3.5 PID-referens 2 0.00 100.00 % 0.00 168

0=Begréansad funk-
tion hos stoppk-
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

5.4.11  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprék, anvandaranpassade parameteruppséattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anvandarhandbok.

5.4.12  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tilldggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 110 APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

6 APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

6.1 INTRODUKTION
Valj Multifunktionsstyrning pa Mé-menyn pa sidan S6.2.

Multifunktionsstyrning innehaller manga olika parametrar for motorstyrning. Den kan
anvandas i olika slags processer dar I/0-signalerna behdver vara flexibla utan PID-reglering
(om PID-regleringsfunktioner behovs kan PID-reglerings-, pump- eller
flaktstyrningsapplikationen anvéndas).

Kallan for frekvensbérvarden kan t.ex. valjas fran analogingdngar, joystick,
motorpotentiometer eller fran en matematisk funktion i analoging@ngar. Det finns ocksa
parametrar for faltbusskommunikation. Konstanthastighet och joggningsvarvtal kan ocksa
valjas om digitalingdngar &r programmerade for dessa funktioner.

+ Digitalingangarna och alla utgangar &r fritt programmerbara och applikationen stoder
1/0-kort

Ovriga funktioner:

« Val av signalomrade fér analogingang

« Overvakning av tva frekvensgranser

«  Overvakning av momentgrins

« Overvakning av borvirdesgrians

* Programmering av andra ramper och S-formad ramp
«  Programmerbar logik for start/stopp och reversering
* DC-bromsning vid start och stopp

« Tre omraden for férbjuden frekvens

« Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

«  Skydd mot motoréverlast och fastldsning: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
»  Skydd mot underlast av motorn

» In- och utgangsfasovervakning

» Joystick-hysteres

* Vilolagesfunktion

NXP-funktioner:

+ Effektgransfunktioner

* Olika effektgranser for motor- och genererande sidan

* Master-slavfunktion

* Olika momentgranser for motor- och genererande sidan

+  Kylningsovervakningsingang fran varmeutvaxlingsenhet

«  Bromsdévervakningsingang och driftvarden for faktisk strém for omedelbar
bromsstangning.

» Separatvarvtalsregleringsjustering for olika hastigheter och laster

«  Krypfunktion, tva olika bérvéarden

» Mojlighet att ansluta FB-processdata till valfri parameter och vissa dvervakningsvarden

* ldentifieringsparameter kan justeras manuellt
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Parametrarna for multifunktionsstyrning forklaras i avsnitt 9 Parameterbeskrivningar i den
har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns enskilda ID-nummer.
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6.2 STYR-1/0

OPTA1
Referenspotentlometer
|__Anslutning  l  Signal ] Beskrivning
\ _ _I 1 | | +10V | | Referensutgéng | |Matningsspénning till potentiometer latc
| —
Analog ingang 1 Brva A inad
| \_ _____ > AT+ Spanningsomrade 0-10 V DC Borvarde for analogingang 1
| Programmerbar (P2.1.11)
————— . Jord for referens- och
3 All- 1/0 jord styrspanningar
a4 Al2+ e
éna|09 |n9§3902 20 Borvarde for analogingdng 2
trémomrade 0-20 mA
5 Al2-
____________________ 2 = P Matningsspanning till givare etc.,
; 6 |[+24V @ | [utgéng for styrspanning | | Matningss i
E / | 7 | | GND ® | | I/0O-signal till jord | IJord for referens- och styrsp'énningarl
. Start fi t — 2
E' T Tt TT 'I 8 | | DIN1 | Prggrrar:%arrTeE:‘bar logik (P2.2.1.1L | Sluten kontakt = start framat |
E— -- —/ """" ‘I 9 | | DIN2 | |Starta reversering R, min. = 5 kQ| | Sluten kontakt = start bakat |
L. allni Ki ki flank’
I _/ -| 10 | | DIN3 | Felaterstallning |fe0|gttgrstt§|tlan?r$g (stigande flank) |
| 11 ]| [cMA | | Gemensam for DIN 1-DIN 3| [Anslut till GND eller +24 v |
fmmmmmmmmm—mmm -I 12 | | +24Ve | | Utgdng for styrspanning | | Brytarspédnningar(se #6) |
1
! jm———-- -I 13 | | GND o | | I/0-signal till jord | |Jord for referens- och styrspanningarl
1
: / : Joggningsvarvtalsval Kontakt 'dpupen = IO-bér_vérde aktivt )
E-- —qmmm = 14 DIN4 Programmerbar (G2.2.7) Kontakt stangd = Joggningsvarvtal aktivt
! Kontakt & = inget fel
- ? ~4------{ 15 ] [Dms | (B oerbar (62.2.7) | | Konta otgy — esbrnt
[ S Accel. /retard.tidsval Kontakt dppen = P2.1.3 och P2.1.4
E_ ! 16 | | DIN6 Programmerbar (G2.2.7)| [2nands Kontakt stangd = P2.4.3.
! | | 17 | [cvB | |cemensam for DIN4-DING6| | Anslut till GND eller +24 v |
1 I °
| | ‘I 18 | |AOA1+ | Analog utgang 1 Omrade 0-20 mA/R ,
! | Utgangsfrekvens max. 500 Q L
' KLAR X 21 19 AOA1- ® Programmerbar (P2.3.5.2) )
! 1
1 I D. T O P
- R igital utgang kollektor, I < A
@ RRRRRR, 20 | |DOAL KLAR OPpen KoRckton 1250 mA,
X ! Programmerbar (G2.3.3) =
1
! 5 | OPTA2 / OPTA3 *)
+ DRIFT 21 | [RO1 7 Reldutgdng 1
b SRR 22 | [ RO1 DRIFT
' Programmerbar
"""" 23 RO1 — (G2.3.3)
24 | | RO2 7 Relautgang 2
25 | | RO2 FEL
Programmerbar
26 RO2 — (G2.3.3)

Bild 16: Multifunktionsstyrningens I/0-standardkonfiguration och anslutningsexempel
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*) Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra relautgang (plint 24 saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
®e| CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad fran GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 17: Bygellagen
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6.3 MULTIFUNKTIONSSTYRNINGENS STYRSIGNALLOGIK

| 3.2 Panelbérvérde |- AR 2.1.11 I/O-borvérde
! 1=mm oo 2.1.12 Panelstyrningsborvarde
i VT 2.1.13 Faltbussborvarde
! v 2.1.15 Ft')rinstélltl\l/arvtal 1|
: L1 T | ...2.1.21 Férinstéllt varvtal 7
DIN# ®&4------------------- ! Lo
. 1 Lo 2.1.14 Krypvarv-
DIN# ®____'f?fy:'=‘_'§_\{a_t‘{t__1__ T talsreferens
Forvalt varvt 2
DIN# @ ---g--om oo
DIN# &/ . Forvaltvarvt 3 ]
: 3.1 Styrplats
Al# ® ; |
Al# ® - !
DIN# ! i
®——1 Motorpoten- E E Internt
®—-—{ tiometer ! ! . frekvensbérvarde
DIN# «— . P
el |
—e i
* - éterstélln. i
napp _ .
L[|Bérvarde fran faltbuss Start-/stoppkﬁgppal L . O ..
Start/stopp frén faltbuss E OO
Riktning fran faltbuss |
Start framdt P Start/Stop) ! Intern start/sto
b o'
DIN# & (programmerbar) Iorgﬁ;(;?g:mer ir — pp
start/stopp oc .
DIN# ® (Start bakat bar) reverseri%% !
programmerbar Bak3t ! .
[3.3 Panelriktning | .Msermg
L o -
DIN# & Fel$terstalin.ingdng > 1 [Intern felaterstalln.
(programmerbar)

Bild 18: Multifunktionsstyrningens styrsignallogik

6.4 MULTIFUNKTIONSSTYRNING - PARAMETERLISTOR

6.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANOVERPANEL: MENY M1)

Overvakqingsvérden utgors av arvarden for parametrar och signaler, status och uppmatta
varden. Overvakningsvarden som ar markerade med en asterisk (*) kan styras fran
faltbussen.
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Tabell 44: Overvakningsvirden, NXS-omriktare

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
V1.9 Enhetens tempera- oC 8
tur
V1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 Analog utgéng 1 V/mA 26
V1.16 Analog ingéng 3 V/mA 27
V1.17 Analog ingang 4 V/mA 28
V1.18 Moment borvarde % 18
V1.19 Sensor, maxtemp. °C 42
G1.20 Driftv. sida
V1.21.1 Strom A 1113
V1.21.2 Moment % 1125
V1.21.3 DC-spanning \% b4
V1.21.4 ApplicationWord 43 SeTabell 53 Innehall i applikationsstatusord.
V1.21.5 Felhistorik 37
V1.21.6 Motorstrom A 45
V1.21.7 Varning 74
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Tabell 44: Overvakningsvirden, NXS-omriktare

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.21.8 Sensor 1, temp. °C 50
V1.21.9 Sensor 2, temp. °C 51
V1.21.10 Sensor 3, temp. °C 52
V1.21.25 Sensor 4, temp. °C 69
V1.21.26 Sensor 5, temp. °C 70
V1.21.27 Sensor 6, temp. °C 71
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Tabell 45: Overvakningsvarden, NXP-omriktare

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
V1.9 Enhetens tempera- oC 8
tur
V1.10 Motortemperatur % 9
Vi1 * Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12* Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 Analog utgéng 1 V/mA 26
V1.16 * Analog ingéng 3 V/mA 27
V1.7 * Analog ingang 4 V/mA 28
V1.18 Moment borvarde % 18
V1.19 Sensor, maxtemp. °C 42
G1.20 Driftv. sida
V1.21.1 Strom A 1113
V1.21.2 Moment % 1125
V1.21.3 DC-spanning \% b4
V1.21.4 ApplicationWord 43 Se Tabell 53 Innehall i applikationsstatusord.
V1215 Pulsgivare 1, frek- Hz 1124
vens
V1.21.6 Axelvarv r 1170 Se ID1090
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Tabell 45: Overvakningsvarden, NXP-omriktare

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.21.7 Axelvinkel Grad. 1169 Se ID1090
V1.21.8 Sensor 1, temp. °C 50
V1.21.9 Sensor 2, temp. °C 51
V1.21.10 Sensor 3, temp. °C 52
V12111 Pulsgivare 2, frek- Hy 53

vens
V1.21.12 Absolut pglsglvarpo- 54
sition
vi2113 | Absolutapuls- 55
giv.rotationer
V1.21.14 ID-korningsstatus 49
V1.21.15 Polparnummer 58
V1.21.16 Analog ingéng 1 % 59
V1.21.17 Analog ingang 2 % 60
V1.21.18 * Analog ingéng 3 % 61
V1.21.19 * Analog ingéng 4 % 62
V1.21.20 Analog utgéng 2 % 31
V1.21.21 Analog utgang 3 % 32
Slutligt frekvensbor-
vi.21.22 varde, Closed Loop Hz 1131
V1.21.23 Stegreaktion Hz 1132
V1.21.24 Uteffekt kW 1508
V1.21.25 Sensor 4, temp. °C 69
V1.21.26 Sensor 5, temp. °C 70
V1.21.27 Sensor 6, temp. °C 71
V1.22.1* |FB-momentbdrvarde % 1140
V1.22.2 * FB-gransskalning % 46
V1223 * FB-Just.(.arlngsbor- % 47
varde
V1.22.4 * FB-analogutgang % 48

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING VACON - 119

Tabell 45: Overvakningsvarden, NXP-omriktare

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.22.5 Senaste aktiva fel 37
V1.22.6 Motorstrom till FB A 45
V1.22.7 DIN-statusord 1 56 Se Tabell 47 Status for digitalingangar: 1D56 och ID57
V1.22.8 DIN-statusord 2 57 Se Tabell 47 Status for digitalingangar: ID56 och ID57
V1.22.9 Varning 74
V1.22.10 Felord1 1172 Se Tabell 48 Felord 1, ID1172
V1.22.11 Felord2 1173 Se Tabell 49 Felord 2, ID1173
V1.22.12 Larmord1 1174 Se Tabell 50 Larmord 1, ID1174
V1.23.1 Systembussystem- 1601 Se Tabell 51 Systembusstatusord, ID1601
status
V1.23.2 Total strom A 83
V1.23.3.1 Motorstrom D1 A 1616
V1.23.3.2 Motorstrom D2 A 1605
V1.23.3.3 Motorstrom D3 A 1606
V1.23.3.4 Motorstrom D4 A 1607
V1.23.4.1 Statusord D1 1615 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord
V1.23.4.2 Statusord D2 1602 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord
V1.23.4.3 Statusord D3 1603 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord
V1.23.4.4 Statusord D4 1604 Se Tabell 52 Slavomriktare, statusord

Tabell 46: Status for digitalingangar: ID15 och ID16

DIN1/DIN2/DIN3-status DIN4/DIN5/DINé6-status

b0 DIN3 DINé
b1 DIN2 DINS
b2 DIN1 DIN4
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Tabell 47: Status fér digitalingangar: ID56 och ID57

DIN-statusord 1 DIN-statusord 2

b0 DIN: A1 DIN: C.5
b1 DIN: A.2 DIN: C.6
b2 DIN: A3 DIN: D.1
b3 DIN: A.4 DIN: D.2
b4 DIN: A5 DIN: D.3
b5 DIN: A.6 DIN: D.4
bé DIN: B.1 DIN: D.5
b7 DIN: B.2 DIN: D.6
b8 DIN: B.3 DIN: E1
b9 DIN: B.4 DIN: E.2
b10 DIN: B.5 DIN: E.3
b11 DIN: B.6 DIN: E.4
b12 DIN: C.1 DIN: E.5
b13 DIN: C.2 DIN: E.6
b14 DIN: C.3

b15 DIN: C.4
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Tabell 48: Felord 1, ID1172

Fel- Kommentar

b0 Overstrom eller IGBT F1, F31, F41
b1 Overspanning F2

b2 Underspanning F9

b3 Motor fastlast F15

b4 Jordfel F3

b5 Motorunderbelastning F17

b6 Overtemperatur i omriktaren F14

b7 Overtemperatur hos motor F16, F56, F29, F65
b8 Ingéngsfas F10

b11 Panel- eller PC-styrning F52
b12 Faltbuss F53
b13 Systembuss F59
b14 Kortplats F54
b15 4 mA F50

Tabell 49: Felord 2, ID1173

Fel- Kommentar

b2 Pulsgivare F43
b4

o] Externt F51
b9 IGBT F31, F41
b10 Broms- F58
b14 Natbrytaren oppen Fé4
b15
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Tabell 50: Larmord 1, ID1174

Varning Kommentar

b0 Motor fastlast W15
b1 Overtemperatur hos motor W16, W29, W56, W65
b2 Motorunderbelastning W17
b3 Ingéngsfasbortfall W10
b4 Utgangsfasbortfall W11
b8 Varning for overtemperatur i omriktaren W14
b9 Analogingang < 4mA W50
b10 Anvands inte

b13 Anvands inte

b14 Mekanisk broms W58
b15 Panel- eller PC-fel/-varning W52
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Tabell 51: Systembusstatusord, ID1601

b0 Reserverad

b1 Omriktare 1 driftklar
b2 Omriktare 1 drift
b3 Omriktare 1-fel
b4 Reserverad

b5 Omriktare 2 driftklar
b6 Omriktare 2 i drift
b7 Omriktare 2-fel
b8 Reserverad

b9 Omriktare 3 driftklar
b10 Omriktare 3 i drift
b11 Omriktare 3-fel
b12 Reserverad

b13 Omriktare 4 driftklar
b14 Omriktare 4 i drift
b15 Omriktare 4-fel
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Tabell 52: Slavomriktare, statusord

b0 Flode ej driftklart Flode driftklart (>90 %)
b1 Ej driftklar status Driftklar

b2 Ejidrift [drift

b3 Inget fel Fel-

b4 Laddningsbrytarlage
b5

b6 Drift forreglad Driftfrigivning

b7 Ingen varning Varning

b8

b9

b10

b11 Ingen likstromsbroms Likstromsbroms ar aktiv
b12 Ingen driftorder Driftorder

b13 Ingen gransstyrning aktiv Gransstyrning aktiv
b14 Extern bromsstyrning FRAN Extern bromsstyrning TILL
b15 Puls

Applikationsstatusord kombinerar olika omriktarstatusar till ett dataord (se
Overvakningsvirde V1.21.4 statusord). Statusordet visas p& panelen endast i
multifunktionsapplikationen. Statusordet for annan applikation kan lasas med NCDrive-
programvaran for PC.
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Tabell 53: Innehall i applikationsstatusord

Applikation
Standard Lok/fjarr Konstant
Statusord
b1 Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar Driftklar
b2 Drift Drift Drift Drift Drift Drift
b3 Fel- Fel- Fel- Fel- Fel- Fel-
b4
& stopp (NP
b6 Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning | Driftfrigivning
b7 Varning Varning Varning Varning Varning Varning
b8
b9
b10
b11 Likstrb’ms- Likstrb’ms- Likstrbms- Likstrb’ms- Likstrb’ms- Likstrbms-
bromsning bromsning bromsning bromsning bromsning bromsning
b12 Driftorder Driftorder Driftorder Driftorder Driftorder Driftorder
b13 Gransstyrning | Gransstyrning | Gransstyrning |Gransstyrning | Gransstyrning | Gransstyrning
b14 Bromsstyr- Hjalp 1
ning
b15 Plats B ar PID aktiverad Hjalp 2
aktiv
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6.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 54: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
pP2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 3.0 104
P2.1.5 Stromgrans Varierar | Varierar A 0.00 107
NX2: 230
Mot . v
P2.1.6* ororns nomi- 180 690 v NX5: 400 110
nella spanning N
NXé: 690
Vv

p2.1.7+ | Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.1.8* Mnoetﬁ;”\fa:&r:l" 24 20000 | rpm 1440 112

pa.1g* | Motornsnomi- {0 v |Varierar | A 5.40 113
nella strom

P2.1.10 Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120

0=Al

1=AI2
2=AI1+AI2
3=Al1-Al2

4 = Al2-Al

5 = Al1xAl2

6 = Al1 Joystick

7 = Al2 Joystick

8 = Panel

9 = Faltbuss

10 = Motorpoten-
tiometer

11 = Al1, Al2 mini-
mum

12 = Al1, Al2 maxi-
mum

13 = Maxfrekvens
14=A11/Al2-selek-
tion

15 = Pulsgivare 1
16 = Pulsgivare 2
(endast NXP)

P2.1.11 1/0-referens 0 15/16 0 117
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Tabell 54: Grundparametrar G2.1

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0=AIN
1=AI2
2=Al1+AI2
3 =Al1-Al2
Panelstyrning, 4 = Al2-Al1
P2.1.12 borvarde 0 7 8 121 5 = Al1xAI2
6 = Al1 Joystick
7 = Al2 Joystick
8 = Panel
9 = Féaltbuss
P2 113 Féltb.t.Jss“tyrnlng, 0 9 9 122 Se P2.1.12
borvarde
Krvovarvtalsrefe- Se ID413 i avsnitt
P2.1.14 ypv r;’ns 0.00 | P2.1.2 Hz 5.00 124 |9 Parameterbe-
skrivningar.
P2.1.15 Forvalt varvtal 1 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 105
P2.1.16 Forvalt varvtal 2 0.00 P2.1.2 Hz 15.00 106
P2.1.17 Forvalt varvtal 3 0.00 P2.1.2 Hz 20.00 126
P2.1.18 Forvalt varvtal 4 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 127
P2.1.19 Forvalt varvtal 5 0.00 P2.1.2 Hz 30.00 128
P2.1.20 Forvalt varvtal 6 0.00 P2.1.2 Hz 40.00 129
P2.1.21 Forvalt varvtal 7 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 130

* = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.
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6.4.3 INSIGNALER

Tabell 55: Grundinstéallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter i . Beskrivning

Logik =0

Styrsignal 1 = Start
framat

Styrsignal 2 = Start
back

Logik =1

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Bakat
Logik =2

Styrsignal 1 = Start/
Stopp

Styrsignal 2 = Drift-
frigivning

Logik=3

Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Stop-
puls

Logik = 4
Styrsignal 1 = Start
Styrsignal 2 = Motor-
potentiometer UPP
Logik =5
Styrsignal 1 =
Framat-puls (flank]
Styrsignal 2 = Back-
puls (flank)

Logik =6
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Back-
puls

Logik =7
Styrsignal 1 = Start-
puls (flank)
Styrsignal 2 = Akti-
vera-puls

P2.2.11

*k

Start/stopplogikval 0 7 0 300

P2.2.1.2 | Motorpotentiome-

o ter ramptid 0.1 2000.0 Hz/s 10.0 331

0 = Ingen nollstall-
ning
1=Nollstallning vid
0 2 1 367 |stopp eller avstang-
ning

2 = Nollstallning vid
spanningsfranslag

,&terstéllning av

P2.2.1.3 | motorpotentiome-
*x terns frekvensbor-

vardesminne
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Tabell 55: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Index Parameter Min Max Unit Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Anvands inte
1=Al
P. 2=AI2
2.2.1.4 Justera ingang 0 5 0 493 |3=AI3
ok 4 =Al4
5 = Féaltbuss (se
grupp G2.9)
P2.2.1.5 | Justera minimum 0.0 100.0 % 0.0 494
P2.2.1.6 | Justera maximum 0.0 100.0 % 0.0 495

** = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.

Tabell 56: Analogingang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.2)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun i Beskrivning
d
P2'*2;2'1 Al1 signalval 0.1 E.10 A1 377
p2.2.2.2 Al1 filtertid 0.00 320.00 s 0.10 324
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.2.3 | Al1 signalomrade 0 3 0 320 :an]'mVM'QO
2=-10V..+10V*
3 =Eget omrade *
P2.2.24 | Allegenmini- 4 40665 1 160,00 % 0.00 321
miinstallning
ppo25 | Allegenmaxi= 4 4665 | 14000 % 100.00 322
miinstallning
Al1 borvardes-
P2.2.2.6 | skalning, minimi- 0.00 320.00 Hz 0.00 303
varde
Al1 borvardes-
P2.2.2.7 | skalning, maximi- 0.00 320.00 Hz 0.00 304
varde
p2.228 | Joysf_'gsk'hysm' 000 | 20.00 % 0.00 384
P2.2.2.9 |Al1 vilolagesgrans 0.00 100.00 % 0.00 385
P2.2.2.10 | Al1 viloférdrojning 0.00 320.00 s 0.00 386
P2.2.2.11 | Al1 joystick-offset | -100.00 | 100.00 % 0.00 165
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* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))

Tabell 57: Analogingang 2 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.3)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2'*2>;3'1 Al2 signalval 0.1 E.10 A2 388
P2.2.3.2 Al2 filtertid 0.00 320.00 s 0.10 329 0 = Inget filter
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.3.3 | A2 signalomrade 0 3 1 325 ;Zf]‘m v (4-20
2=-10V ... +10V*
3 = Eget omrade *
p22.34 | Al2egenmini= 1 1000 | 16000 | % 20.00 326
miinstallning
p22.35 | AlZegenmaxi- 1 4000 | 16000 % 100.00 327
miinstallning
Al2 borvardes-
P2.2.3.6 | skalning, minimi- 0.00 320.00 Hz 0.00 393
varde
Al2 borvardes-
P2.2.3.7 | skalning, maximi- 0.00 320.00 Hz 0.00 394
varde
2238 |2 J°y‘°’tr'::'hy5te' 0.00 | 20.00 % 0.00 395
P2.2.3.9 |Al2vilolagesgrans 0.00 100.00 % 0.00 396
P2.2.3.10 | Al2 viloférdréjning 0.00 320.00 s 0.00 397
P2.2.3.11 | Al2 joystick-offset | -100.00 100.00 % 0.00 166

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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Tabell 58: Analogingang 3 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2'*2>;4'1 Al3 signalval 0.1 E.10 0.1 141
P2.2.4.2 Al3 filtertid 0.00 320.00 s 0.00 142 |0 =Inget filter
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.4.3 | A3 signalomrade 0 3 0 143 :nzAE]_1 0Vi4-20
2=-10V..+10V*
3 = Eget omrade *
Al3 egen mini-
P2.2.4.4 LI -160.00 | 160.00 % 0.00 144
miinstallning
p2.245 | ABegenmaxi- | 4000 | 15000 | % 100.00 145
miinstallning
P22 4.6 Al3 5|gn§llnver- 0 1 0 151 0=E.J inverterad
tering 1 = inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))

Tabell 59: Analogingang 4 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.5)

Parameter i . Beskrivning
PZ'*Z,;S'] Al4 signalval 0.1 E.10 0.1 152
P2.2.5.2 Al4 filtertid 0.00 320.00 s 0.00 153 |0 =Inget filter
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.5.3 | Al4 signalomrade 0 3 1 154 :;Af]'mv“"zo
2=-10V.. +10V*
3 =Eget omrade *
Al4 egen mini-
P2.2.5.4 LT -160.00 | 160.00 % 20.00 155
miinstallning
Al4 egen maxi- o
P2.2.5.5 LI -160.00 | 160.00 %o 100.00 156
miinstallning
P2.2.5.6 | Al4 signalinvert 0 1 0 142 |0=Eiinverterad
1 =inverterat
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*= Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion™ (TTF))

Tabell 60: Ledig analogingang, signalval [panel: M2-menyn -> G2.2.6)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Anvands inte
1=AN
. 2=AI2
P2.2.6.1 Sstkrilr:'”faf]‘; 0 5 0 399 [3=A13
g 4= Al
5 = FB-gransskal-
ning, se grupp G2.9
Skalning av lik- Som parameter
p2.2.6.2 stromsbroms- 0 5 0 400 P2.2.6.1, skalning
strom fran 0 till ID507.
som parameter
P2926.3 Skalning av acc./ 0 5 0 401 P2.?.6.1, skal?r
ret.-tider aktiv ramp fran
100 % till 10 %.
Skalning av Som parameter
P2.2.6.4 | momentovervak- 0 5 0 402 |P2.2.6.1, skalning
ningsgrans fran 0 till ID348.
Som parametern
Skalning av P2.2.6.1 Skalning
P2.2.6.5 moment gr'éns 0 5 0 485 [fran 0 till (ID609
9 (NXS) eller 1D1287
(NXP)).
endast NXP-omriktare
Skalning av gene- Som parameter
P2.2.6.6 ratormoment- 0 5 0 1087 |P2.2.6.1, skalning
grans frén 0 till ID1288.
Skalning av moto- Som parameter
P2.2.6.7 reffeit Fans 0 5 0 179 |P2.2.6.1, skalning
g frén 0 till ID1289.
Skalning av gene- Som parameter
P2.2.6.8 | 02 N IS 0 5 0 1088 |P2.2.6.1, skalning
g frén 0 till ID1290.

Anvand TTF-programmeringsmetod for alla digitalingdngsparametrar. Se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF)
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Tabell 61: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Forvalt K:n id Beskrivning
P2.2.7.1* Startsignal 1 0.1 Al 403  |Se P2.2.1.1.
P2.2.7.2* Startsignal 2 0.1 A2 404 |Se P2.2.1.1.
P2.2.7.3* Driftfrigivning 0.1 0.2 407
P2.2.7.4* Back 0.1 0.1 412
P2.2.7.5* Forvalt varvtal 1 0.1 0.1 419 | Se forinstallda varvtal i

Grundparametrar (G2.1).
P2.2.7.6 * Forvalt varvtal 2 0.1 0.1 420
P2.2.7.7* Forvalt varvtal 3 0.1 0.1 421
Motorpotentiometerns bor-
*
P2.2.7.8 Virde NED 0.1 0.1 417
Motorpotentiometerns bor-
*
P2.2.7.9 Virde UPP 0.1 0.1 418
P2.2.7.10 * Felaterstallning 0.1 A3 414
P2.2.7.11* Externt fel (sténg) 0.1 A5 405
P2.2.7.12* Externt fel (6ppna) 0.1 0.2 406
P2.2.7.13 * Val av tid for acc/dec 0.1 A6 408
P2.2.7.14 * Acc/Ret férbjudet 0.1 0.1 415
P2.2.7.15* Likstromsbromsning 0.1 0.1 416
P2.2.7.16 * Krypvarvtal 0.1 A4 413
P2.2.7.17 * Al1/AlI2-val 0.1 0.1 422
P2.2.7.18 * I/0-styrning 0.1 0.1 409
P2.2.7.19 * Styrning frén panel 0.1 0.1 410
P2.2.7.20 * Styrning fran faltbuss 0.1 0.1 411
p2.2.7.01+ |Valavparameterinstdllning | ¢ , 0.1 496
1/instéllning 2
P2.2.7.22 * Motorstyrningsldge 1/2 0.1 0.1 164
endast NXP-omriktare
P2.2.7.23 * Kylningsovervakning 0.1 0.2 750
P2 27 94 * Bekréftelse av extern 01 0.2 1210
broms
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Tabell 61: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Kun .

Index Parameter Min Forvalt d id Beskrivning

P2.2.7.26 * Aktivera krypning 0.1 0.1 532

P2.2.7.27 * Krypbdrvarde 1 0.1 0.1 530

P2.2.7.28 * Krypbdrvarde 2 0.1 0.1 531

P2.2.7.29 * | Aterstall pulsgivarraknare 0.1 0.1 1090

P2.2.7.30 * Nodstopp 0.1 0.2 1213
Se avsnitt 9.2 Master-slav-

P2.2.7.31 * Master-slavldge 2 0.1 0.1 1092 |funktion lendast NXP] och
parametrarna P2.11.1-
P2.11.7.

P2 2739 % Bekraftelse avingangsbry- 01 0.2 1209

tare
P2.2.7.33 * Aktivt filterfel ingéng 0.1 0.1 214

cc = stanger kontakt
oc = oppnar kontakt

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING VACON - 135

6.4.4 UTSIGNALER

Tabell 62: Férdrojd digitalutgang 1 ([panel: M2-menyn -> G2.3.1)

Parameter i . Beskrivning

Signalval for digi-

talutgang 1 0.1 E.10 0.1 486

P2.3.1.1*

0 = Anvands inte

1 = Driftklar

2 = Drift

3=fel

4 = Fel inverterat
5=0verhettn.var-
ning for
frekv.omriktare
6=Externt fel eller
varning

7=Ref.fel eller var-
ning

8 =Varning

9 = Bakat

10 = Krypvarvt. valt
11 = Varvtal upp-
natt
12=Motorreglering
Digitalutgang 1, aktiv

funktion 0 29 ! 312 1432 Gvervakn. av
frekv.gréans 1

14 = Overvakn. av
frekv.grans 2

15 = Moment over-
vakn.gransv.

16 = Overvakning
av borv.grans

17 = Extern broms-

P2.3.1.2

styrning

18 = I/0-styrplats
akt.

19 =

Frekv.omr.temp.
overvakn.gransv.
20 = Borvarde
inverterat

21 = Ext. broms-
styrn. inverterad
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Tabell 62: Férdrojd digitalutgang 1 [panel: M2-menyn -> G2.3.1)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
22 =Term. fel eller
varn.
23 = Till/fran-styr-
ning
24 = Faltbuss DIN
1
25 = Faltbuss DIN
- 0 2
pp.312 | Digitalutgang 1, 0 29 1 312 |26 = Faltbuss DIN
funktion 3
27 = Temp.varning
Endast NXS-
omriktare:
28 = Temp.fel
Endast NXP-
omriktare:
29 = 1D.Bit
Digitalutgang 1,
P2.3.1.3 tillslagsfordroj- 0.00 320.00 s 0.00 487
ning
Digitalutgang 1,
P2.3.1.4 | franslagsfordrdj- 0.00 320.00 s 0.00 488
ning
endast NXP-omriktare
Endast NXS-
Invertering for- omriktare:
P2.3.1.5 dréjd DO 0 1 0 1587 0= nej
1=ja
P2.3.1.6 ID Bit DO1 0.0 200.15 0.0 1217

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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Tabell 63: Fordréjd digitalutgang 2 [panel: M2-menyn -> G2.3.2)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
pp.3.2.1 |>l9nalvaliordigi- g 4 E.10 0.1 489
talutgang 2
P2399 D|g|talutgang 2, 0 29 0 490 Se P2.3.1.2
funktion
Digitalutgang 2,
P2.3.2.3 tillslagsfordroj- 0.00 320.00 s 0.00 491
ning
Digitalutgang 2,
P2.3.2.4 | frénslagsfordroj- 0.00 320.00 s 0.00 492
ning
endast NXP-omriktare
Invertering for- 0 = nej
P2.3.2.5 dréjd DO 0 1 0 1588 1-ja
P2.3.2.6 ID Bit DO1 0.0 200.15 0.0 1385
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Tabell 64: Digitalutsignaler [Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Parameter Forvalt Beskrivning
P2.3.3.1* Driftklar 0.1 A1 432
P2.3.3.2* Drift 0.1 B.1 433
P2.3.3.3* Fel- 0.1 B.2 434
P2.3.3.4* Inverterat fel 0.1 0.1 435
P2.3.3.5* Varning 0.1 0.1 436
P2.33.6* Externt fel 0.1 0.1 437
P2.3.3.7* Bérvardesfel/-varning 0.1 0.1 438
P2.3.3.8* Overtemperaturvarning 0.1 0.1 439
P2.3.3.9* Back 0.1 0.1 440
P2.3.3.10 * Obegard riktning 0.1 0.1 441
P2.3.3.11* Varvtal uppnatt 0.1 0.1 442
P2.3.3.12* Krypvarvtal 0.1 0.1 443
P2.3.3.13* I/0-styrplats 0.1 0.1 444
P2.3.3.14 * Extern bromsstyrning 0.1 0.1 445 |Se ID 445 och 446 i avsnitt ?
Parameterbeskrivningar.
p2.3.3.15+ | Extern bromsstyrning, 0.1 0.1 446
inverterad
P23.3.16 * Overvaknlng“av utfrekvens- 01 01 447 Se ID315 i aysnltt 9 Parame-
grans 1 terbeskrivningar.
P2 3317 * Overvaknlng"av utfrekvens- 01 01 448 Se ID34§ i a!vsmtt 9 Parame-
grans 2 terbeskrivningar.
P233.18 * Overvakning av borvardes- 01 01 449 Se ID35Q i aysnltt 9 Parame-
grans terbeskrivningar.
P233.19 * Overvakning av tempera- 01 01 450 Se ID354 i a!vsmtt 9 Parame-
turgrans terbeskrivningar.
P2 .3.3.20 * Overvaknmgﬁav moment- 01 01 451 Se ID3A$ i aysnltt 9 Parame-
grans terbeskrivningar.
P2.3.3.21 * | Termistorfel eller -varning 0.1 0.1 452
P2 3399 * Overvaknlng.sgroans for ana- 01 01 453 Se ID35§ i a!vsnltt 9 Parame-
logingang terbeskrivningar.
P2 3393 * Aktivering a\t/or?otorregula— 01 01 454
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Tabell 64: Digitalutsignaler [Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Kun

Index Parameter Min Forvalt d ID Beskrivning

P2.3.3.24 * Faltbuss DIN 1 0.1 0.1 455
P2.3.3.25* Faltbuss DIN 2 0.1 0.1 456
P2.3.3.26 * Faltbuss DIN 3 0.1 0.1 457
P2.3.3.27 * Faltbuss DIN 4 0.1 0.1 169
P2.3.3.28 * Faltbuss DIN 5 0.1 0.1 170
endast NXP-omriktare

P2.3.3.29 * DC-klar puls 0.1 0.1 1218
P2.3.3.30 * Saker inaktivering aktiv 0.1 0.1 756

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.

f VAR FORSIKTIG!
Se ABSOLUT till att inte ansluta tva funktioner till samma utgang for att undvika
funktionskonflikter och for att sakerstalla problemfri drift.
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Tabell 65: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4)

Parameter Beskrivning
0 = Ingen dvervak-
ning
1 = Overvakning av
Overvakning av undre grans
P2.3.4.1 utfrekvensgrans 1 0 3 0 315 2 = Overvakning av
ovre grans
3 = Bromstillslags-
styrning
pp3.4p | Ulrekvensgrans | g 50 ) go000 | gy 0.00 316
1; dvervakat varde
0 = Ingen dvervak-
ning
1 = Overvakning av
) undre gréns
P2 343 Overvaknlng av 0 4 0 346 2 = Overvakmng av
utfrekvensgrans 2 ovre grans
3 = Bromsfrans-
lagsstyrning
4 =Till-/franslags-
styrning av broms
P2.3.44 | Ulrekvensgrans g4 | 550 g9 Hz 0.00 347
2; overvakat varde
0 = Ingen overvak-
ning
) 1 = Overvakning av
P2 345 Overvaknlng av 0 3 0 348 undre gréns .
momentgrans 2 = Overvakning av
dvre grans
3 = Bromsfrans-
lagsstyrning
Overvakning av
P2.3.4.6 momentgrans- -300.0 300.0 % 100.0 349
varde
) 0 = Ingen dvervak-
p2.3.47 | Overvakning av 0 2 0 350 |™MM9 .
borvardesgrans 1 =Nedre grans
2 = Ovre grans
Overvakning av 0,0 = Min frekvens
P2.3.4.8 borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351 100,0 = Maxfrek-
varde vens
P2.3.4.9 Ext.broms av-tid 0.0 100.0 s 0.5 352
P2.3.4.10 | Ext.broms pa-tid 0.0 100.0 s 1.5 353
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Tabell 65: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4)

Parameter

Beskrivning

Overvakning av

0 = Ingen dvervak-
ning

slag

P2.3.4.11 . 0 2 0 354 -
temperaturgrans 1 =Nedre grans
2 = 0vre grans
P2.3.4.12 | Temperaturover- | g 100 °C 40 355
vakat varde
0 = Anvands inte
Analog overvak- T=Al
P2.3.4.13 ningssi nal 0 4 0 35 [2=AI2
gssig 3=A13
4=Al4
Undre grans for Se P2.3.3.22.
P2.3.4.14 | analog 6vervak- 0.00 100.00 % 10.00 357
ning
Ovre grans for Se P2.3.3.22.
P2.3.4.15 | analog 6vervak- 0.00 100.00 % 90.00 358
ning
endast NXP-omriktare
Stromgrans for
P2.3.4.16 | bromstill-/fran- 0 2xIH A 0 1085
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Tabell 66: Analogutgang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.5)

Parameter

Beskrivning

p2.3.5.1 * | Signalvalferana- |, E.10 A1 464
logutgang 1
0 = Anvands ej (20
mA/10 V)
1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)
2 = Frekv.referens
(0-fmax)
3 = Motorvarvtal
(0-motorns mérk-
varvtal
4 = Motorstrom (0-
InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor]
Funktion for ana- 7=Motorspanning
P2.352 logutgang 1 0 15 ! 307 (0-UnMotor)
8 = DC-spanning
(0-1 000 V)
9 =Al
10=Al2
11 = Utgangsfrekv.
(fmin - fmax]
12 = Motormoment
(-2...+2xTNmot)
13 = Motoreffekt
(-2...+2xTNmot)
14 = PT100-tempe-
ratur
15 = FB-analogut-
gang Process-
Data4 (NXS)
p2353 |Fiuertidforanalo- - q05 | 4o000 | s 1.00 308
gutgang 1
P2 354 Inverterinog av 0 1 0 309 0=Ej inverterad
analogutgang 1 1 =inverterat
Analogutgang 1, 0=0mA(0V)
P2.3.5.5 minimum 0 ! 0 310 1=4mA(2V)
P235.4 [oKelningavanalo- |, 1000 % 100 311
gutgang 1
Analogutgang 1,
P2.3.5.7 -100.00 100.00 % 0.00 375
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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Tabell 67: Analogutgang 2 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.6)

Index

Parameter

Min

Max Enhet

Forvalt

Kun .
d id

Beskrivning

p2.3.6.1+ |Signalvalicrana- 4 E.10 0.1 471
logutgang 2
P2 3.6.2 Funktion for ana- 0 15 4 472 Se P2.3.5.2
logutgang 2
pp.363 |Filtertidioranalo- | g5 | 4909 s 1.00 473
gutgang 2
P2 364 Invertering av 0 1 0 474 0=Ej inverterad
o analogutgang 2 1 =inverterat
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)
P2.3.6.5 minimum 0 1 0 475 1=4mA(2V]
p23.6.6 |°Kalningavanalo- |44 1000 % 100 476
gutgang 2
P2.3.6.7 A”atoc?f‘gégtang 2| -100.00 | 100.00 % 0.00 477
* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
Tabell 68: Analogutgang 3 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.7)
Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
p2.3.7.1 + | Signalvalferana- |, E.10 0.1 478
logutgang 3
P23.79 Funktion for ana- 0 15 5 479 Se P2.3.5.2
logutgang 3
p2373 [Flttertidfbranalo- | 440 f 4409 s 1.00 480
gutgang 3
P23.74 Invertering av 0 1 0 481 0=Ej inverterad
T analogutgdng 3 1 =inverterat
Analogutgéng 3, 0=0mA(0V)
P2.37.5 minimum 0 ! 0 482 1=4mA(2V)
P2.3.7.6 Skatgmg;‘]’gagalo' 10 1000 % 100 483
P2.3.7.7 A”alot?#égfng 3 | -100.00 | 100.00 % 0.00 484

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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6.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->
G2.4

Tabell 69: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d
0 = Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = Full acc/ret
okn./minskn.tider
0 = Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = Full acc/ret
6kn./minskn.tider
P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 10.0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 10.0 503
0 = Forhindrad
1 =Anvands i drift
2 = Extern brom-
* schopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3= Anvinds |
stoppléage/drift
4 = Anvands i drift
(ingen testning)
0 =Ramp
. 1 = Flygande start
P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 2 = Villkorad fly-
gande start
0 = Utrullning
1=Ramp
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 |2 RampeDrift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp
P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7x1H 507
p2.49 | De-bromstidvid 1440 | 400,00 s 0.00 508
stopp

Frekvens for att
starta DC-broms-

P2.4.10 |° 0.10 10.00 Hz 1.50 515
ning under ramp-

stopp
P2.4.11 Brms“gg'd start. | 500 | 600.00 s 0.00 516
P2.4.12 Flédesbroms 0 1 0 520 |0 =normaltid

0="Pa

P2.4.13 Flodesbroms- 0.00 IL A IH 519

strom
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Tabell 69: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d

endast NXP-omriktare

p2.4.14 | Likstromsbroms- 0 IL A 0.1 x IH 1080
strom vid stopp

P2.4.15 Krypborvarde 1 -320.00 | 320.00 Hz 2.00 1239

P2.4.16 Krypborvarde 2 -320.00 | 320.00 Hz 653.36 1240

P2.4.17 Krypramp 0.1 3200.0 s 1.0 1257

P2 4.18 N'ddstopp, stopp- 0 1 0 1276 0 = Utrullning

satt 1=Ramp

P2.4.19 Styralternativ 0 65536 0 1084
0 = ASIC-modula-
tor

P2.4.20 Modulatortyp 0 1 0 1516 1 = Mjukvarumo-
dulator 1

Ramp; hoppa dver
P2.4.21 0 1 0 1900

S2

* = Parametervarde kan endast andras nar frekvensomriktaren har stoppats.
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6.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 70: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Parameter i . Beskrivning

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.1 vensintervall 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
pP2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING VACON - 147

6.4.7 MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Tabell 71: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter i . Beskrivning
0 = Frekvensstyr-
ning
1 = Varvtalsstyr-
ning
2 = Momentstyr-
P2.6.1 Reglermetod 0 2/4 0 600 |ning
NXP:
3 = Closed loop-
varvtalsregl.
4 = Closed loop-
momentstyrn.
NXP:
0 = Anvands inte
P2.6.2 U/f-optimering 0 1 0 109 | 1=Automatisk
momentmaximer-
ing
NXP:
0 = Linjar
Lo 1 = Kvadratisk
pp.43 | VatavU/i-forhdl 0 3 0 108 [2=Programmer-
lande
bar
3=Linjart med fl6-
desoptimering
Faltforsvagnings-
P2.6.4 8.00 320.00 Hz 50.00 602
punkt
p2.45 | Spanningvidfalt- | 400 | 590 g9 % 100.00 603
forsvagningspunkt
P66 | Uikurvamittt 1 o004 pogs | Hz | s0.00 604
punktsfrekvens
ppey | Yikuvamitt- g 00 o000 | % 100.00 605
punktsspanning
po.e.g | Ygangsspanning |0 | g9 % | Varierar 606
vid nollfrekvens
P2.6.9 Kopplingsfrekvens 1 Varierar kHz Varierar 601
0 = Anvands inte
Bverspanningsre- 1= Anvands (ingen
P2.6.10 € SPSlatorgs € 0 2 1 607  |rampning)
g 2 = Anvands
(rampning])
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Tabell 71: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Anvands inte

Underspannings- 1= Anvénds (ingen

P2.6.11 requlator 0 2 1 608 |rampning)
g 2 = Anvands
(rampning)
P2 6.12 Motorftyrnmgs- 0 4 2 591 Se P2.6.1
lage 2
Varvtalsregulator,
P2.6.13 P-forstarkning 0 32767 3000 637
(open loop)
Varvtalsregulator,
P2.6.14 |-forstarkning 0 32767 300 638
(open loop)
P2.6.15 Load drooping 0.00 100.00 % 0.00 620
0 = Ingen atgérd
1 = Identifiering
utan korning
NXP:
P2.6.16 Identifiering 0 1/4 0 631 2 = |dentifiering

med korning
3 = ID-korning med
pulsgivare (PMSM]
4 =|dent. alla

endast NXP-omriktare

P2.6.17 AterStanritj;‘”dr‘”' 0.100 | 60000 s Varierar 1424
P2.6.18 LaStbert'i‘c’fthals' 0 32000 | ms 0 656
p2.6.19 | Negativirekvens- | 400 0 1 by 420 Hz -327.67 1286
grans
p2.620 | Positivirekvens- o) 1o 1 307,47 Hz 327.67 1285
grans
P2.6.21 Generatorns 0.0 300.0 % 300.0 1288
momentgrans
Motormoment-
P2.6.22 ! 0.0 300.0 % 300.0 1287
grans

* = Parametervarde kan endast andras efter att frekvensomriktaren har stoppats.
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OBS!

Beroende pa applikationens version kan parameterkoden vara 2.6.17.xx i stéllet for
2.6.23.xx

Tabell 72: NXS-omriktare: Closed Loop-parametrar ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.6.17.1 | Magnetiserings- 1 g 55 1 5y A 0.00 612
strom
P2.6.17.2 VathalSEegle”“g 1 1000 30 613
Varvtalsregler-
P2.6.17.3 . ; -3200.0 | 3200.0 ms 100.0 614
ing, I-tid
Accelerations-
P2.6.17.5 . 0.00 300.00 s 0.00 626
kompensation
P2.6.17.6 | Citerstapnings- 0 500 % 75 619
Justering
P2.6.17.7 | Magnetiserings- |, o, IL A 0.00 627
strom vid start
p2.6.17.g | Magnetiserings- | g 32000 | ms 0 628
tid vid start
pp.6.179 |Stillestandstidvid | g 32000 | ms 100 615
start
P2.6.17.10 | Stillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.617.11 | Momentvid start | 0 3 0 621 |27 Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framéat/back
Moment vid start
P2.6.17.12 FRAMAT -300.0 300.0 s 0.0 633
Moment vid start
P2.6.17.13 BACK -300.0 300.0 s 0.0 634
P2.6.17.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
P2.6.17.17 | Stromregtering, g5 | 40000 | o 40.00 617
P-forstarkning
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Tabell 73: NXP-omriktare: Closed Loop-parametrar (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.6.23.1 | Magnetiserings- | 44 2 x IH A 0.00 612
strom
P2.6.23.2 Va”’talsgegle””g 1 1000 30 613
P2.6233 | Varvialsregler- | 49600 | 32000 ms 100.0 614
ing, I-tid
Accelerations-
P2.6.23.5 . 0.00 | 300.00 s 0.00 626
kompensation
P2.623.6 | Efterstapnings- 0 500 % 75 619
justering
P2.6.23.7 | Magnetiserings- 0 I A 0.00 627
strom vid start
P2.6.23.8 | Magnetiserings- 0 60000 ms 0 628
tid vid start
P2.6.23.9 |otilestandstidvid - 32000 | ms 100 615
start
p2.6.23.10 |2tillestandstidvid | 32000 | ms 100 616
stopp
0 = Anvands inte
1 =Momentminne
P2.6.23.11 | Moment vid start 0 3 0 421 |2 Momentbor-
varde
3 = Moment vid
start framat/back
Moment vid start
P2.6.23.12 FRAMAT -300.0 | 300.0 s 0.0 633
Moment vid start
P2.6.23.13 BACK -300.0 | 300.0 s 0.0 634
P2.6.23.15 | Pulsgivarfiltertid 0.0 100.0 ms 0.0 618
p2.6.23.17 | Stromreglering, 64 | 39009 % 40.00 617
P-forstarkning
P2.6.23.18 |  Stromstyrtid 0.0 3200.0 ms 15 657
P2.623.19 | Generatorns 0.0 300.0 % 300.0 1290
effektgrans
P2.6.23.20 |Motoreffektgrans | 0.0 300.0 % 300.0 1289
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Tabell 73: NXP-omriktare: Closed Loop-parametrar (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.6.23)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

P2.6.23.21 |Negativmoment- | g5 | 3500 | o 300.0 645
grans

P2.6.23.22 | Positivmoment- | g4 300.0 % 300.0 646
grans

P2.6.23.23 | F\0destranslags- |, 32000 s 0 1402

fordréjning

P2.6.23.24 | Flode i stopplage | 0.0 150.00 % 100.00 1401

P2.6.23.25 | SPC f1-punkt 0.00 | 32000 | Hz 0.00 1301

P2.6.23.26 | SPC f0-punkt 0.00 | 3200 Hz 0.00 1300

P2.6.23.27 SPC Kp 0 0 1000 % 100 1299

P2.6.23.28 | SPC Kp FWP 0 1000 % 100 1298

P2.6.23.29 | SPC-moment, 0.0 400.0 % 0.0 1296

minimum

P2.6.2330 | SPC-moment, 0 1000 % 100 1295
minimum Kp

P2.62331 | SPCKpTK- 0 1000 ms 0 1297
moment

P2.6.23.32 | Fladesbsrvarde 0.0 500.0 % 100.0 1250

P2.6.23.33 Vamalﬁ:f”'“er' 0 1000 ms 0 1311

p2.62334 | Medulering- 0 150 % 100 655
sgrans
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Tabell 74: NXP-omriktare: PMS-motorstyrningsparametrar (Manéverpanelen: M2-menyn ->
G2.6.24)

Parameter i . Beskrivning

0 = Asynkronmotor

P2.6.24.1 Motortyp 0 1 0 650 |1 poeronm:
P2.6.24.2 | PMS-motoraxelns 0 65535 0 649
position

Startvinkel-ID har

P2.6.24.3 Y 0 10 0 1691
andrats

P2.6.24.4 | Startvinkel-ID- 0.0 150.0 % 0.0 1756
strom

Polaritetspuls-

P2.6.24.5 Strém -1.0 200.0 % -1.0 1566
P2.6.24.6 I/f-strom 0.0 150.0 % 50.0 1693
P2.6.24.7 | I/f-styrningsgrans 0.0 300.0 % 10.0 1790
P2.6.24.8 | Flodesstrom Kp 0 32000 500 651
P2.6.24.9 | Flodesstrom, tid 0.0 100.0 ms 5.0 652

Tabell 75: NXS-omriktare: Identifieringsparametrar (Manoverpanelen: M2-menyn -> G2.6.25)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun D Beskrivning
d

P2.6.18.1 Varvtalssteg -50.0 50.0 % 0.0 1252

P2.6.18.2 Momentsteg -100.0 300.0 % 0.0 1253
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Tabell 76: NXP-omriktare: Identifieringsparametrar [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.25)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt (}j(un id Beskrivning
P2.6.25.1 Flode 10 % 0.0 250.0 % 10.0 1355
P2.6.25.2 Flode 20 % 0.0 250.0 % 20.0 1356
P2.6.25.3 Flode 30 % 0.0 250.0 % 30.0 1357
P2.6.25.4 Flode 40 % 0.0 250.0 % 40.0 1358
P2.6.25.5 Flode 50 % 0.0 250.0 % 50.0 1359
P2.6.25.6 Flode 60 % 0.0 250.0 % 60.0 1360
P2.6.25.7 Flode 70 % 0.0 250.0 % 70.0 1361
P2.6.25.8 Flode 80 % 0.0 250.0 % 80.0 1362
P2.6.25.9 Flode 90 % 0.0 250.0 % 90.0 1363
P2.6.25.10 |  Fléde 100 % 0.0 250.0 % 100.0 1364
P2.6.25.11 | Flode 110 % 0.0 250.0 % 110.0 1365
P2.6.25.12 | Fléde 120 % 0.0 250.0 % 120.0 1366
P2.6.25.13 | Fléde 130 % 0.0 250.0 % 130.0 1367
P2.6.25.14 |  Flode 140 % 0.0 250.0 % 140.0 1368
P2.6.25.15 |  Flode 150 % 0.0 250.0 % 150.0 1349
P2.6.25.16 | Rs-spanningsfall 0 30000 Varierar 662
P2.6.25.17 | 'rtillégg, noll- 0 30000 Varierar 664
punktsspanning
P2.6.25.18 | '"illag9. gene- 0 30000 Varierar 665
ratorskala
P2.6.25.19 | Itiltagg, motor- 1 30000 Varierar 667
skala
P2.6.25.20 M°t°rE:]iEnMg'Spé”' 0.00 | 320.00 % 90.0 674
P2.6.25.21 | Ls-spanningsfall 0 3000 512 673
P2.6.25.22 lu-offset -32000 | 32000 10000 668
P2.6.25.23 Iv-offset -32000 | 32000 0 669
P2.6.25.24 lw-offset -32000 | 32000 0 670
P2.6.25.25 | Varvtalssteg -50.0 50.0 % 0.0 1252
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Tabell 76: NXP-omriktare: Identifieringsparametrar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.6.25)

Parameter i . Beskrivning

P2.6.25.26| Momentsteg |-100.0 | 100.0 | % | 0.0 | |1253 | |

Tabell 77: Stabilatorer

Index Parameter i Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

P2.6.26.1 |Momentstabilise- 0 1000 100 1412
rarférstarkning

P2.6.26.2 |Momentstabilise- |, 1000 900 1413
rardampning

Momentstabilise-

P2.6.26.3 rarférstarkning 0 1000 50 1414
FWP
Momentstabilise-
P2.6.26.4 rare, gransfor- 0 20.00 % 3.00 1720
hallande

Flodescirkelns

P2.6.26.5 | stabiliserarfor- 0 32767 10000 1550
starkning

P2.6.26.6 | Flodesstabilise- 0 32700 900 1551
rarens TK

P2.6.267 | Flodesstabilise- 0 32000 500 1797
rarforstarkning

P2.6.26g | Flodesstabilise- | 45000 | 5004, 64 1796
rarkoefficient

Spanningsstabili-

P2.6.26.9 'ngsstabl 0 100.0 % 10.0 1738
serarforstarkning

P2.6.26.10 | >Panningsstabili- 0 1000 900 1552
serarens TK

P2.6.26.11 | >Panningsstabili- 0 32000 Hz 1.50 1553

serargrans
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6.4.8

Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
gare frekv.
Reaktion pa 4 mA 3 =Varn.+Forv.
P2.7.1 borvardesfel 0 5 0 700 frekv. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
P72 | 4MmAbONArdes= g 05 | pygn | g 0.00 728
felfrekvens
P2.73 Reaktion pa 0 3 2 701 0= Ingep reaktion
externt fel 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
Overvakning av 247
P2.7.4 o 9 0 3 3 730 |3 =Fel, stopp
ingangsfas .
genom utrullning
Reaktion pa 0 = Fel lagrat i
P2.7.5 underspannings- 0 1 0 727 |historiken
fel Fel ej sparat
P27 6 Over:/aknlng av 0 3 2 702 0= Ingeh reaktion
utgangsfaser 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 |2.4.7
3 =Fel, stopp
P278 Terfmskt skydd 0 3 2 704 |9enem utrullning
for motorn
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motorns kylfaktor |4 4 150.0 % 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior-—4 150 % 100 708
hallande
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
o 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.13 |Fastlasningsskydd 0 3 0 709

2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning
P2.7.14 Fastldsn.strém 0.00 P2.1.2 A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastlasningsfrek=—f 4 P21.2 | Hz 25.0 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 | Underlastskydd 0 3 0 713 S L Eel' stopp enl.
3 =Fel, stopp
genom utrullning
Belastning for
P2.7.18 | faltférsvagnings- 10.0 150.0 % 50.0 714
omrade
p2.7.19 | Nollfrekvensbe- 5.0 150.0 % 10.0 715
lastning
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
Reaktion pa ter- 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.21 mistorfel 0 3 2 732 2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
2.4.7
3 =Fel, stopp
Reaktion pa falt- genom utrullning
P2.7.22 bussfel 0 4 2 733 4 =Varning, stall in
frekv.ref. pa falt-
bussfelets forvalda
frekvens (P2.7.40)
(endast NXP-
omriktare)
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 9 734 Se P2.7.21
platsfel
0 = Anvands inte
1 =Kanal 1
2 =Kanal 1 och 2
P2.7.24 TKort1-antal 0 5 0 739 3 = Kanal 1, 2 och 3
4 =Kanal 2 och 3
5=Kanal 3
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7
Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.25 | TKort-fel- resp. 0 3 0 740 5 L Eel' stopp enl.
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.26 |TKort1-varn.grans | -30.0 200.0 °C 120.0 741
P2.7.27 TKort1-felgrans -30.0 200.0 °C 130.0 742
endast NXP-omriktare
1 =Varning
. . 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.28 Funktion vid 1 3 1 1316 [2.4.7
bromsfel
3 =Fel, stopp
genom utrullning
p2.7.29 | Bromsfelfordroj- |4 55 1 32000 s 0.20 1317
ning
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P2.7.30 Systembussfel 3 3 3 1082 9 4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
p2.731 | Systembussfel- 4555 | 4p0g s 3.00 1352
fordrojning
p2.7.32 | ftningsfelibrd-—| g g4 7.00 s 2.00 751
réjning
0 = Ingen reaktion
P2.7.33 | Varvtalsfellage 0 2 0 750 |1 =Varning
2 =Fel, stopp
genom utrullning
p2.7.34 | Varvialsfel, max- 0 100 % 5 753
skillnad
p2.7.35 |Varvtalstelfordroi- | g5 | 1000 | s 0.50 754
ning
1 =Varning, stopp
P2 7 36 Sakgrt |n§kt|ve- 0 9 1 755 [9enom utrullning
ringslage 2 = Fel, stopp
genom utrullning

NXP- och NXS-omriktare
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Tabell 78: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter i . Beskrivning

0 = Anvands inte
1 =Kanal 1
2 =Kanal 1 och 2
pP2.7.37 TKort2-antal 0 5 0 743 3 = Kanal 1, 2 och 3
4 =Kanal 2 och 3
5=Kanal 3
P2.7.38 |TKort2-varn.grans | -30.0 200.0 °C 120 745
pP2.7.39 TKort2-felgrans -30.0 200.0 °C 130 746

endast NXP-omriktare

P2.7.40 FB fel, ref. 0 P2.1.2 Hz 20.00 1801
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
oo 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.41 Aktivtfilt. fel 0 3 2 776 P2 47
3=Fel, stopp

genom utrullning
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6.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 79: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i Beskrivning

P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717

P2.8.2 Forsékstid 0.00 60.00 s 30.00 718
0 =Ramp

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 1 = Flygande start
2 =Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 0 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 0 721
losning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 0 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 0 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 0 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 0 738
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APPLIKATION FOR MULTIFUNKTIONSSTYRNING

6.4.10

FALTBUSSPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.9)

Tabell 80: Faltbussparametrar

data in 7 val

Parameter Beskrivning
pp.gq | Minskalaforfalt- |4 00 | 35009 Hz 0.00 850
buss
pogp |Maxskalaforfalt- |4 00 | 35600 Hz 0.00 851
buss

pp.g3 | Feltbussprocess- 0 10000 1 852
data ut 1 val

p2.gs | Féltbussprocess- 0 10000 2 853
data ut 2 val

pp.g5 | Faltbussprocess- 0 10000 45 854
data ut 3 val

P29 | Féltbussprocess- 0 10000 4 855
data ut 4 val

pp.gy | Feltbussprocess- 0 10000 5 856
data ut 5 val

pp.gg | Féltbussprocess- 0 10000 6 857
data ut 6 val

p2.9g | Faltbussprocess- 0 10000 7 858
data ut 7 val

p2.9.10 | Féltbussprocess- 0 10000 37 859
data ut 8 val

Endast NXP-omriktare (standardvarden kan inte redigeras i NXS)

p2.9.11 | Falbussprocess- 0 10000 1140 876
datain 1 val

p2.9.12 | Féltbussprocess- 0 10000 46 877
datain 2 val

p2.9.13 | Faltbussprocess- 0 10000 47 878
datain 3 val

p2.9.14 | Féltbussprocess- 0 10000 48 879
datain 4 val

p2.9.15 | Féltbussprocess- 0 10000 0 880
datain 5val

p2.9.14 | Féltbussprocess- 0 10000 0 881
datain 6 val

p2.9.17 | Faltbussprocess- 0 10000 0 882
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Tabell 80: Filtbussparametrar

Parameter i . Beskrivning

Faltbussprocess-

P2.9.18 data in 8 val

0 10000 0 883
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6.4.11 MOMENTSTYRNINGSPARAMETRAR (MANOVERPANELEN: M2-MENYN -> G2.10)

Tabell 81: Momentstyrningsparametrar, G2.10

Parameter i Beskrivning

P2.10.1 Momentgrans 0.0 300.0 % 300.0 609
P-forstarkning vid
P2.10.2 momentgrans- 0 32000 3000 610
styrning

[-forstarkning vid
P2.10.3 momentgrans- 0 32000 200 611
styrning

0 = Anvands inte

1=Al
2=AI2
3=AI3
4L =Al4
5 = Al1 joystick
Moment, val av (-10...10V)
P2.10.4 bérvarde 0 8 0 641 6 = Al2 joystick (-10
.. 10V)
7 = Momentbor-
varde fran panel,
R3.5
8 = Faltbussmo-
mentborv.
p2.105 | Mementborvarde | 3554 | 3000 % 100 642
max.
P2.10.6 M°me'r‘$?:rvarde -300.0 | 300.0 % 0.0 643
0 = Maxfrekvens
P2.10.7 Mome“ntvarvtals- 0 3 1 bbds 1 =Vald frekvens-
grans (OL) ref.

2=Forvalt varvtal 7

Minimifrekvens
P2.10.8 for open loop- 0.00 P2.1.2 Hz 3.00 636
momentstyrning

p2.10.9 |Momentregulator, |, 32000 150 639
P-forstarkning
p2.10.10 |Momentregulator, |, 32000 10 640

[-forstarkning

endast NXP-omriktare
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Tabell 81: Momentstyrningsparametrar, G2.10

Parameter i Beskrivning
0 = CL varvtalsreg-
lering
1 = Pos/neg,
frekv.granser
2 = RampOut (-/+)
3 =Neg-
Frekv.grans-Ram-
P2.10.11 M"mf.”:"a[EVLtfls' 0 7 2 1278 |pOut
grans 4 = RampOut-Pos-
Frekv.grans
5 = RampOut-fons-
ter
6 =0-RampOut
7 = RampOut-fons-
ter P&/Av
p2.10.12 | Momentborvarde 0 32000 | ms 0 1244
filtertid
P2.10.13 | Fonster negativt 0.00 50.00 Hz 2.00 1305
P2.10.14 Fonster positivt 0.00 50.00 Hz 2.00 1304
Fonster negativt
P2.10.15 av 0.00 P2.10.13 Hz 0.00 1307
P2.10.16 |Fonster positivt av 0.00 P2.10.14 Hz 0.00 1306
pp.10.17 | Varvatsreglering, | g 4 300.0 % 300.0 1382
utgangsgrans
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6.4.12  NXP-OMRIKTARE: MASTER-SLAVPARAMETRAR (MANOVERPANELEN: M2-
MENYN -> G2.11)

Tabell 82: Master-slavparametrar, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

0 = Separat omrik-
tare

P2.11.1 Master-slavlage 0 2 0 1324 |1 = Masteromrik-
tare

2 = Slavomriktare

0 = Utrullning
0 2 2 1089 |1 =Rampning
2 =Som master

Slav, stoppfunk-

P2.11.2 .
tion

0=AIN

1=AI2
2=A11+AI2

3 =Al1-Al2

4 = Al2-Al

5 = Al1xAI2

6 = Al1 Joystick

7 = Al2 Joystick

8 = Panel

9 = Faltbuss

10 = Motorpoten-
tiometer

11 =Al1, Al2 mini-
0 18 18 1081 [mum

12 = Al1, Al2 maxi-
mum

13 = Maxfrekvens
14=A11/AI2-selek-
tion

15 = Pulsgivare 1
(C.1)

16 = Pulsgivare 2
(C.3)

17 = Masterbor-
varde

18 = Master Ramp
Out

Valj varvtalsbor-

P2.113 varde for slav

0 = Anvands inte
1=Al

2=AI2

3=AI3

4 = Al4

5= Al1 joystick

0 9 9 1083 |6 = Al2 joystick

7 = Momentbor-
varde fran panel,
R3.5

8 = FB-moment-
borvarde

9 = Mastermoment

Valj momentbor-

P2.11.4 varde for slav
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Tabell 82: Master-slavparametrar, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

P2.11.5 Varvtalsdelning -300.00 | 300.00 % 100.0 1241

P2.11.6 Lastdelning 0.0 500.0 % 100.0 1248
0 = Singelomrik-
tare

P2.11.7 | Master-slavlage 2 0 2 0 1093 |1 =Masteromrik-
tare

2 = Slavomriktare

0 = Separat omrik-
tare

P2.11.8 Slavfel 0 2 0 1536 |1 =Masteromrik-
tare

2 = Slavomriktare

6.4.13  PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.

Tabell 83: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = PC-styrning
1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 0 3 1 125 2 - Panel
3 = Faltbuss
R3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
Rotationsriktning 0 = Framat
Pe3 (p3 panel) ° 1 ’ i

0=Begransad funk-
tion hos stoppk-
P3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad

R3.5 Moment bérvarde -300.0 300.0 % 0.0

6.4.14  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprék, anvandaranpassade parameteruppséattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anvandarhandbok.
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6.4.15  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tillaggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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7 PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION

71 INTRODUKTION
Valj Pump- och flaktstyrningsapplikation pd Mé-menyn pa sidan S6.2.

Pump- och flaktstyrningsapplikationen kan anvandas till att styra en omriktare med variabelt
varvtal och upp till fyra hjalpenheter. Frekvensomriktarens PID-regulator reglerar
omriktaren med variabelt varvtal och avger styrsignaler for start och stopp av
hjalpenheterna for styrning av det totala flodet. Utover de atta parametergrupperna som
finns som standard, finns en parametergrupp for flerpumps- och flaktstyrning.

Applikationen har tva styrplatser pa I/0-styrningen. Plats A ar pump- och flaktstyrningen och
plats B &r det direkta frekvensborvardet. Styrplatsen valjs med ingang DINé.

Som framgar av namnet anvands pump- och flaktstyrningsapplikationen fér styrning av
pumpar och flaktar. Den kan t.ex. anvandas till att minska leveranstrycket i booster-
stationer om det uppmatta ingangstrycket faller under en grans som anges av anvandaren.

Applikationen anvander externa kontaktorer for vaxling mellan de motorer som ar anslutna
till frekvensomriktaren. Den automatiska vaxlingsfunktionen medger andring av
startordningen for hjalpdrifterna. Autovaxling mellan 2 omriktare (huvudomriktare + 1
hjalpenhet] &r standardinstéllningen, se avsnitt 9.77 Automatisk véxling mellan omriktare
[endast applikation 7).

« Allain- och utgangar ar fritt programmerbara.

Ovriga funktioner:

« Val av signalomrade for analogingang

« Overvakning av tva frekvensgranser

«  Overvakning av momentgrans

« Overvakning av borvirdesgrins

* Programmering av andra ramper och S-formad ramp
«  Programmerbar logik for start/stopp och reversering
» DC-bromsning vid start och stopp

» Tre omraden for férbjuden frekvens

« Programmerbar U/f-kurva och kopplingsfrekvens

« Automatisk aterstart

+  Skydd mot motordverlast och fastladsning: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
»  Skydd mot underlast av motorn

« In- och utgangsfasdvervakning

* Vilolagesfunktion

Parametrarna for pump- och flaktstyrningsapplikationen forklaras i avsnitt 9
Parameterbeskrivningar i den har handboken. Forklaringarna ar ordnade efter parameterns
enskilda ID-nummer.
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7.2 STYR-1/0

OPTA1

Referenspotentiometer,

SUTCRENN  Anslutning | Signal ] Beskrivning
AN 1- 11 |[+10v,, | [Referensutgang A |
.9 Analogingang 1 PID-borvarde
\_ _____ Analog ingang 1 o o o
| 2 AIl+ Spanningsomride 0-10 V DC fran I/O-standardbdrvarde fran
| panel P3.4
————— . Jord for referens- och
3 All- 1/0 jord styrspanningar
2-tr8dig sandare A2+
Sriftvarde - - - - 4 Analog ingdng 2 Analogingdng 2
riftvarde T Stromomrade 0-20 mMA | |pID-4rvirde 1
1 5 Al2- Programmerbar (P2.2.1.9)
(0) 4-20 .
mA + - - — S—
o] 6 | [+24Vv e | [utgdng for styrspanning | [Matningsspanning till givare etd,,
i :""‘I 7 | | GND ® | |I/O-signa| till jOFd | |J0rd for referens- och styrspénningarl
E_ - ? ________ _I 8 | | DIN1 | IlglratSrAr:n%tarrt/srtoEZ.Z. |Startsignal for styrplats A PID—reguIa|tor.
R Forregling 1 K d = Forregl d
' / -I 9 | | DIN2 | |P%{Jergrlr?r%erbar (G2.2.6) | {tggggkt gtgagnegn = Fb'orrr;eg%ihnggaannvvéanndssilwte
L . F fing 2 takt stangd = Forregh and
. 110 | | DIN3 | [Eroorammdrbar (G2.2.6) | Kontakt Smpth = Farrealing anvangs thte
| 11 ]| cMA | |Gemensam for DIN 1-DIN 3| [Anslut till GND eller +24 Vv |
jmmmmmmmmm - -I 12 | | + 24 Ve | |Utg§ng for styrspanning | |Brytarspénningar(se #6) |
1
! jmm——-- -I 13 | | GND ® | |I/O—signa| till jord | Pord for referens- och styrspénningarl
| 1
| ! Plats B: Start/Stop N _
- v R EEEEEEE 14 | | DIN4 Programmerbar (G2.2.6) Kontakt stangd = Start
! | i Kontakt stangd =
L-- _/ R -I 15 | | DINS | JEomgggEnal nmgmsveatrbvattal(sgvzal2 6) Joogngﬁingsseglgltal aktivt
:_ . _/ - _: ______ Val av styrplats A/B Kontakt 6ppen = Styrplats A ar aktiv
| : 16 DIN6 Programmerbar (G2.2.6) Kontakt stdngd = Styrplats B &r akti
: : | 17 || cvB | Gemensam fér DIN4-DING| Anslut till GND eller +24 V |
1 1
! : | 18 | | AO1+ | Analog utgdng 1 **) Omrade 0-20 mA/R,,
! : Utgangsfrekvens max. 500 Q
' el 19 | | AO1-(GND) @ | |programmerbar (P2.3.3.2)
1 ! [} .
! ' Digital utgang Oppen kollektor,
Co T 20 | | DO1 KLAR Y
! @ | Programmerbar (G2.3.1) | [1=50 mA, U<48 VDC
| 1
; : | OPTA2 / OPTA3 **¥%)
| 1
! : 21 RO1 Relautgang 1
! o 22 RO1 Hjalp/Autovaxling 1 %)
, Programmerbar
B VA e 23 || RO1 — (G2.3.1)
24 RO2 Relautgang 2
25 RO2 Hjalp/Autovéaxling 2 *)
Programmerbar
26 RO2 — (G2.3.1)

Bild 19: Exempel pa pump- och fléktstyrningsapplikationens I/0-standardkonfiguration och
anslutning [med 2-tradig séndare)
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*) Se Tabell 92 Digitalutsignaler [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.1).

**) Se Tabell 94 Analogutgang 1 (Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.3.3), Tabell 95 Analogutgang
2 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4) och Tabell 96 Analogutgang 3 (Manéverpanelen: M2-
menyn -> G2.3.7).

***] Optionskortet A3 saknar plint for 6ppen kontakt pa sin andra reldutgang (plint 24
saknas).

0BS!
Se bygellagen nedan. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Bygelblock X3:
CMA- och CMB-jordning

ee| CMB ansluten till GND
ee] CMA ansluten till GND

®@ | CMB isolerad frgn GND
e®® | CMA isolerad fran GND

° CMB och CMA internt
ihopkopplade, isolerade
fran GND

= Fabriksinstallning

Bild 20: Bygelldgen
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230V AC
22 VACON OPT-A2 ¢25
24 VDC.
RO1 412 34 DIN2 RO2 DIN3 410
23 » 26
Autom. C?N'ét Autom. QNét
S1 i S2 7 [t N 7
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 /- K2.1 K2/
Ki[ _Jk1i.1[ ] kK2 [ _Jk2.1[ 1
M1/Vacon M1/nat M2/Vacon M2/nat

Bild 21: Huvudkopplingsschema fér pumpautovaxlingssystem
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VACON - 171
230V AC
{ VACON OPT-A1 VACON OPT-A1 VACON OPT—AlE
i24 VDC.DIN2 DIN3 DIN4
;12 9 10 14
22 VACON OPT-B5 {25 VACON OPT-B51 28
23 26 29
A oNat A o Nat A oNat
R i §2 e L §3 o N i
K37 ka 3\ K3/ ki1 7‘3 KL7 ka2 Kli
K2 K1 ‘ K2
K1l.1 K1 7 K2.1 K2 7 K3.1 K3 7
K1 Kl.lz‘j K2 K2.1E‘j K3 K3.1E‘j
M1/Vacon M1/nat M2/Vacon M2/nat M3/Vacon M3/nat

Bild 22: Huvudkopplingsschema fér pumpautovéaxlingssystem
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7.3 STYRSIGNALLOGIK | PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION

ois @lJodaningsvarvtal (programmerbart, par. 2.2.6.12)
oine | Val av plats A/B (programmerbar, par. 2.2.6.3)
Forregling 1 (programmerbar, pat. 2.2.6.18)
DIN2 & . ,
oins @LForregling 2 (programmerbar, par. 2.2.6.19)
2.2.1.3 Faltbussbérvarde ------------- '
2.2.1.2 Panelstyrningsbérvarde--------7
2.2.1.1 I/0O B-bdrvérdef--------- !
2.2.1.4 PID-bdrvarde 2} ----- .
2.1.11 PID-borvarde 1 [---~ '

Aktivera PID-panelbdrvérde
2 (par. 2.2.6.23)

AL o 1 E E E : E Berakning av y 5
SiiiALL L1 8 frekv.borv. och—A-bdrvarde}l—
AI2 A3 25 i AL P ~~—— styrningslogik
AlZ 3~ E E ' E Arvarde 1 pID| |i hiélpenheter |Autovéxling 1 RO1
~faltbuss, bo e5 1 i 2.2.1. ~ |(programmerbar)™ g
PID-faltbuss, borv. e ' ' 1 0 = Anvands inte —{Autovax- e
(FBProcessDataIN1 Lo 12 lingslogik ~ |Autovéxling 2 RO2
u—'g(l) N 5 - A2 (programmerbar)®
92 [ 1 —
PID-panelborvarde 1] o i A
R3.4 >4 [ ' e
5 [ 5 = Faltbuss
PID-panelb6rvarde o T Arvédrde 2
R3.5 e Lo 0 = Anvands |nte
PID-faltbuss, borv. 211 | |4 #-8$ R I=Al
(FBProcessDataIN3) 2 N 3= AI3
— 3] 3 vy 4 = Al4
Panelbdrvarde, R3._I Eg : ; : 5 — Faltbuss
*6 T A-borvarde |
o0 N
ol T i
82 kT o
u%% ,—l oo Bl N (s 2 i Isborv.
DIN#®_ned Motorpoten- o Lael &1 9 Joggningsvarvtalsborv.
DIN# Q@ tiometer o6 '
(programmerbar) L o0 | ____. 1 B [3.1 Styrplats |
—el : A/B !
—e2 . Panel : Internt frekvensborv.
—e3 n I
 — S [Faltbuss
6 ' :
Borvarde fran faltbuss H : E AterSta”n'knapp )
Start/stopp fran faltbus . E OOO .
Riktning fran faltbuss L E Start-/stoppknappar OO0
DINY ®Start; plats A, progr. par. 2.2.6.i" """ T Int tart/st |
A & Intern start/stopp Stopp-
Lo |Start/Sto D N PP
DIN4 ®f— l_‘\g—, /Stop S |, knapp
Start; plats B, progr. par.2.2.6.2 ' >1 aktiv,
1/O-reversering, par. 2.2.6.11 (programmerbar i . P3.6=1
DIN# @1 9.p (prog ) e.!_Intern reverserin
13.3 Panelriktning| .
L Intern feldterstélin.

\%

11—

[Rterstall fran faltbussent
A1l= PID-bdrvarde (I/0 A); A2= PID-bdrvarde 2 (I/0 A); B= Direkt frekvensborvarde (I/0 B);

Bild 23: Pump- och fldktstyrningsapplikationens styrsignallogik

1.4 PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

7.4.1 OVERVAKNINGSVARDEN (MANGVERPANEL: MENY M1)

Overvakningsvarden utgérs av drvdrden for parametrar och signaler, status och uppmétta
varden. De kan inte redigeras.

OBS!

Overvakningsvardena V1.18 till V1.23 4r endast tillgdngliga i PFC-regulatorn.
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Tabell 84: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.1 Utfrekvens Hz 1
V1.2 Frekvensreferens Hz 25
V1.3 Motorvarvtal rpm 2
V1.4 Motorstrom A 3
V1.5 Motormoment % 4
V1.6 Motoreffekt % 5
V1.7 Motorspanning \% 6
V1.8 DC-spanning \% 7
19 Enhetens tempera- oC 8
tur
1.10 Motortemperatur % 9
V1.11 Analog ingéng 1 V/mA 13
V1.12 Analog ingang 2 V/mA 14
V1.13 DINT,2,3 15
V1.14 DIN 4,5, 6 16
V1.15 Analog lutgang mA 26
V1.16 Analog ingéng 3 V/mA 27
V1.17 Analog ingang 4 V/mA 28
V1.18 PID borvérde % 20
V119 PID-ét?rfb'rings- % 21
varde
V1.20 PID-avvikelse % 22
V1.21 PID utgang % 23
V1.22 Hjalpenheter i drift 30
V123 Spec.i.alv.i.sning av 29
arvarde
V1.24 PT-100-temperatur °C 42
G1.25 Driftv. sida
V1.26.1 Strom A 1113
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Tabell 84: Driftvdrden

Index Overvakningsvirde Unit ID Beskrivning
V1.26.2 Moment % 1125

V1.26.3 DC-spanning \% 7

V1.26.4 ApplicationWord 43

V1.26.5 Felhistorik 37

V1.26.6 Motorstrom A 45
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7.4.2 GRUNDPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.1)

Tabell 85: Grundparametrar G2.1

Parameter i . Beskrivning

P2.1.1 Min. frekvens 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
P2.1.2 Max. frekvens P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102
P2.1.3 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 1.0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 1.0 104
P2.1.5 Stromgrans 0,1xIH 2xIH A IL 107
NX2: 230
v

p2.1.6* | Motorns nomi- 180 690 v NX5: 400 110

nella spanning N

NX6: 690
v

pp.1.7+ | Motorns nomi- 8.00 | 320.00 Hz 50.00 111
nella frekvens

P2.1.8* Mn°etﬁ;”\fa:5tr:l" 24 20000 | rpm 1440 112

p2.1g* | Motornsnomi- {40 b oy iy A IH 113
nella strom

P2.1.10 * Motorns cos phi 0.30 1.00 0.85 120

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = PID-borv. fran
panelstyrningssi-
dan, P3.4

5 = PID-bérv. frén
faltbuss (FBPro-
cessDatalN1)

6 = Motorpotentio-
meter

PID-regulatorns
P2.1.11* borvardesignal 0 6 4 332
(Plats A)

PID-regulatorns

P2.1.12 -regutat 0.0 1000.0 % 100.0 118
forstarkning

P2.1.13 P'D'regfitftoms =1 000 | 320.00 s 1.00 119

p2.1.14 | PIP-regulatorns |4 o4 10.00 s 0.00 132

D-tid
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Tabell 85: Grundparametrar G2.1

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
p2.1.15 | nsemningsfrek- 0 P2.1.2 Hz 10.00 1016
vens
p2.1.16 | Insemningsford- 0 3600 s 30 1017
réjning

P2.1.17 Uppvakningsniva 0.0 1000.0 % 25.0 1018
0 = Uppvakning vid
underskriden upp-
vakningsgrans
(P2.1.17)
1 = Uppvakning vid
overskriden upp-
vakningsgrans

P 11g |YPpvakningsfunk- 0 3 0 1019 (P2.1.17) o

tion 2 = Uppvakning vid
underskriden upp-
vakningsgrans
(P3.4/3.5)
3 = Uppvakning vid
overskriden upp-
vakningsgrans
(P3.4/3.5)
Krypvarvtalsrefe-
P2.1.19 rens 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 124

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF).
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7.43 INSIGNALER

Tabell 86: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter i . Beskrivning

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = Panelreferens
0 7 0 343 5 = Faltbussbor-
varde (FB Spee-
dReference)

6 = Motorpotentio-
meter

7 = PID-regulator

Val av I/0 B-frek-

*
P2.2.1.1 venshorvarde

panelstyrning, val SomiP2.2.1.1

P2.2.1.2* M 0 7 4 121
av borvarde

Faltbusstyrning, SomiP2.2.1.1

*
P2.2.1.3 val av bérvarde 0 7 5 122

0=AI

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = PID-borvarde 1
fran panel
P22.1.4 % PID-borvarde 2 0 7 7 371 5 = Faltbusshor-
varde (FBProcess-
DatalN3)

6 = Motorpotentio-
meter

7 = PID-borvarde 2
fran panel

0 = Ingen inverter-
0 1 0 340 |ing
1 =Invertering

Invertering av

P2.2.1.5 PID-avvikelse

PID-borvarde, sti-

P2.2.1.6 gande tid

0.1 100.0 s 5.0 341

PID-borvarde, fal-

P2.2.1.7 lande tid

0.1 100.0 s 5.0 342
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Tabell 86: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

0 = Arvarde 1

1=Ar1+Ar2

2=Ar1-Ar2

3=Ar1*Ar2

4 =Max. (Ar 1, Ar

2)

P2.2.1.8* Vztr%:j'f' 0 7 0 333 |5=Min. (Ar1,Ar2)
6 = Medel (Ar 1, Ar

2)

7 = Kvrt (Ar1) +

Kvrt (Ar2), se

P2.2.1.9 och

pP2.2.1.10

0 = Anvands inte
1= Al1 (styrkort]
2 = A2 (styrkort)

- 3=AI3
*
P2.2.1.9 Val av arvarde 1 0 5 2 334 4=Ald
5 = Faltbuss
(FBProcessDa-
talN2)
0 = Anvands inte
1= Al1 (styrkort]
2 = A2 (styrkort)
P2.2.1.10 |Ingang for arvarde 3=AI3
. 9 0 5 0 335 4= AlL
5 = Faltbuss
(FBProcessDa-
talN3)
p2.2.1.11 |, Minskalningav -\ 4000 | 14000 | % 0.0 336 |0 = Ingen minimis-
aterféringsvarde 1 kalning
p2.2.1.12 |, Maxskalningav 44000 | 16000 | % 100.0 337 | 190 =Ingen maxi-
aterforingsvarde 1 miskalning
P2.2.1.13 |, Minskalningav 4000 | 14000 | % 0.0 333 |0 = Ingen minimis-
aterféringsvarde 2 kalning
P2.2.1.14 |, Maxskalningav 4000 | 14000 | % 100.0 339|100 =Ingen maxi-
aterforingsvarde 2 miskalning
pp.2.1.15 |Motorpotentiome- | o a0 | g 10.0 331

ter ramptid
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Tabell 86: Grundinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.1)

Parameter Beskrivning
0 = Ingen nollstall-
. ning
Aterstallning av 1=Nollstallning vid
P22116 motorpotentiome- 0 9 1 347 stop.p ellgr
terns frekvens- avstangning
borvardesminne 2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
0 = Ingen nollstall-
ning
Aterstallning av 1=Nollstallning vid
P2.2.1.17 |moterpotentiome- |, 2 0 370 | Stoppeller
terns PID-borvar- avstangning
desminne 2 = Nollstallning
vid spanningsfran-
slag
R 0 = Skalning av
p2.2.1.18 |Bborvardesskala. | 555 | 35000 | Hz 0.00 344 |>0=Skalat
minimum L
min.varde
- 0 = Skalning av
p2.2.1.19 |B-borvardesskala, | 555 | 35000 | Hz 0.00 345  [>0 = Skalat
maximum L
min.varde

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9

Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF)).
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Tabell 87: Analogingang 1 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.2)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
P2'*2>;2'1 Al1 signalval 0.1 E.10 A1l 377
pP2.2.2.2 Al1 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 324 0 = Inget filter
0=0-10V (0-20
mA*)
P2.2.2.3 | Al1 signalomréade 0 2 0 320 |1=2-10V (4-20
mA*)
2 = Anpassad *
p2.2.2.4 | Allegenmini= 1 4.000 | 16000 | % 0.00 321
miinstallning
pp2.25 | Allegenmaxi- | 40600 | 160,00 % 100.00 322
miinstallning
P2.2.2.6 | Al signalinvert 0 1 0 3p3 |0=Biinverterad
1 =inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion™ (TTF))

Tabell 88: Analogingang 2 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.3)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
PZ'*Z,;&] Al2 signalval 0.1 E.10 A2 388
P2.2.3.2 Al2 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 329 |0 =Inget filter
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.3.3 | A2 signalomrade 0 2 1 325 [1=2-10V(4-20
mA*)
2 = Anpassad *
Al2 egen mini-
P2.2.3.4 I -160.00 | 160.00 % 0.00 326
miinstallning
p22.35 | Al2egenmaxi- I 40500 | 160,00 % 100.00 327
miinstallning
P2.2.3.6 | Al2-invertering 0 1 0 308 |0=Flinverterad
1 =inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 d&refter. Se produktens anvéandarhandbok.
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** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF])).

Tabell 89: Analogingang 3 ([Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.2.4.1 .
o Al3 signalval 0.1 E.10 0.1 141

P2.2.4.2 Al3 filtertid 0.00 10.00 s 0.10 142 |0 =Inget filter
0=0-10V(0-20
mA*)

P2.2.4.3 | A3 signalomrade 0 2 1 143 [1=2-10V (4-20
mA*)

1 = Anpassad *

AlI3 egen mini-

P2.2.4.4 LZ -160.00 | 160.00 % 0.00 144
miinstallning
Al3 egen maxi-
P2.2.4.5 AT -160.00 | 160.00 % 100.00 145
miinstallning
P22 4.6 Al3 5|gn§l|nver— 0 1 0 151 0=E.J inverterad
tering 1 =inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF))
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Tabell 90: Analogingang 4 (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.5)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2'*2>;5'1 Al4 signalval 0.1 E.10 0.1 152
P2.2.5.2 Al4 filtertid 0.00 10.00 s 0.00 153 |0 =Inget filter
0=0-10V(0-20
mA*)
P2.2.5.3 | Al4 signalomrade 0 2 1 154 |1=2-10V (4-20
mA*)
2 = Anpassad *
Al4 egen mini-
P2.2.5.4 IO -160.00 | 160.00 % 0.00 155
miinstallning
Al4 egen maxi-
P2.2.5.5 AP -160.00 | 160.00 % 100.00 156
miinstallning
P2.25.6 | Al4signalinvert 0 1 0 162 |0=Elinverterad
1 =inverterat

* = Kom ihag att placera byglarna for block X2 darefter. Se produktens anvandarhandbok.

** = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion™ (TTF))
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Tabell 91: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Forvalt |Kun |id Beskrivning
d
P2.2.6.1* Start A-signal 0.1 Al 423
P2.2.6.2* Start B-signal 0.1 A4 424
Val av styrplats
*
P2.2.6.3 A/B 0.1 A6 425
Externt fel (stdngd
*
P2.2.6.4 kont.) 0.1 0.1 405
P29 4.5 * Externt fel (6ppen 0.1 0.2 406
o kont.) ’ ’
P2.2.6.6 * Driftfrigivning 0.1 0.2 407
p2.2.67+ | Vatavtdier 0.1 0.1 408
o acc/dec ’ '
P2.2.6.8 * I/0-styrning 0.1 0.1 409
p2.2.6.9* | SWyrning fran 0.1 0.1 410
o panel ’ ’
P29 .41 * Styrning fran falt- 0.1 0.1 411
o buss ’ ’
P2_2’;6_11 Back 0.1 0.1 412
P2'2;6'12 Krypvarvtal 0.1 A5 413
P2'2,;6'13 Felaterstallning 0.1 0.1 414
P2'2,;6'M Acc/Ret forbjudet 0.1 0.1 415
P2.2*.<6.15 lestromsbroms— 0.1 01 W6
ning
Motorpotentiome-
P2'2;6'16 terns borvarde 0.1 0.1 417
NED
Motorpotentiome-
P2'2;6'17 terns borvarde 0.1 0.1 418
UPP
P2.2*.‘6.18 Autovaxllr?g 1, for- 0.1 A2 426
regling
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Tabell 91: Digitalingangar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.2.4)

Index Parameter Min Forvalt |Kun |[id Beskrivning
d

P22.6.19 | Autovaxling 2, for- | | A3 427
regling

P2.2>;6.20 Autovaxllqg 3, for- 01 0.1 428
regling

P22.6.21 | Autovaxling 4, for- | | 0.1 429
regling

P2.2>;6.22 Autovaxllqg 5, for- 01 0.1 430
regling

P226.23 | pip.referens2 | 0.1 0.1 431

cc = stanger kontakt
oc = oppnar kontakt

* Anvdand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF])).

7.4.4 UTSIGNALER

Anvand TTF-metoden for programmering av alla parametrar for digitalutsignaler.
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Tabell 92: Digitalutsignaler ([Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.3.1)

Parameter

Beskrivning

skydd

P2.3.1.1 Driftklar 0.1 0.1 432
pP2.3.1.2 Drift 0.1 0.1 433
P2.3.1.3 Fel- 0.1 Al 434
P2.3.1.4 Inverterat fel 0.1 0.1 435
P2.3.1.5 Varning 0.1 0.1 436
P2.3.1.6 Externt fel 0.1 0.1 437
pp31y | Borvardesfel- 0.1 0.1 438
varning
pp3.1.g | Overtemperatur- | g 0.1 439
varning
P2.3.1.9 Back 0.1 0.1 440
P2.3.1.10 | Obegard riktning 0.1 0.1 441
P2.3.1.11 Varvtal uppnatt 0.1 0.1 442
P2.3.1.12 Krypvarvtal 0.1 0.1 443
P2.3.1.13 | Extern styrplats 0.1 0.1 Lb4
P23.114 Extern bromsstyr- 0.1 01 445 Sg ID445 i avsnitt 9 Parameterbeskriv-
ning ningar.
p2.3.1.15 |EXternbromsstyr-{ 0.1 446
ning, inverterad
P23116 Overvaknlng av 0.1 01 447 Sg ID315 i avsnitt 9 Parameterbeskriv-
utfrekvensgrans 1 ningar.
P2.3.117 Overvaknlnq av 0.1 01 448 Sg ID346 i avsnitt 9 Parameterbeskriv-
utfrekvensgrans 2 ningar.
P23118 Olyerjyaknlng"av 0.1 01 449 Sg ID350 i avsnitt 9 Parameterbeskriv-
borvardesgrans ningar.
Overvakning av Se ID354 i avsnitt 9 Parameterbeskriv-
P2.3.1.19 | omriktartempera- 0.1 0.1 450  |ningar.
turgrans
P2.3.1.20 Overvaknlng av 0.1 01 451 Sg ID348 i avsnitt 9 Parameterbeskriv-
momentgrans ningar.
P2.3.1.21 | Termisktmotor- | g, 0.1 452
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Tabell 92: Digitalutsignaler ([Mandverpanelen: M2-menyn -> G2.3.1)

Index Parameter Min Forvalt |Kun (ID Beskrivning
d
Overvaknings-
P2.3.1.22 | grans for analo- 0.1 0.1 463
gingang
P23.1.23 | Aktiveringav 0.1 0.1 454
motorregulator
P2.3.1.24 Faltbuss DIN 1 0.1 0.1 455
P2.3.1.25 Faltbuss DIN 2 0.1 0.1 456
P2.3.1.26 Faltbuss DIN 3 0.1 0.1 457
p23.127 | Autovaxling I/ 0.1 B.1 458
Hjalp 1-styrning
p2.3.1.28 | Autovaxting 2/ 0.1 B.2 459
Hjalp 2-styrning
p23.129 | Autovaxlings/ 0.1 0.1 460
Hjalp 3-styrning
p23.1.30 | ,Autovaxling 4/ 0.1 0.1 461
Hjalp 4-styrning
P2.3.1.31 Autovaxling 5 0.1 0.1 462

C VAR FORSIKTIG!
Se ABSOLUT till att inte ansluta tva funktioner till samma utgang for att undvika
funktionskonflikter och for att sakerstalla problemfri drift.
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Tabell 93: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.2)

Parameter i 0 . Beskrivning
O0=Ingen grans
Bvervakning av 1 = Overvakning av
P2.3.2.1 ervaxning a 0 2 0 315  |undre grins
utfrekvensgrans 1 = .
2 = Overvakning av
ovre grans
pp3.2p | Utrekvensgrdns | 44 | 550 g9 Hz 0.00 316
1; overvakat varde
O=Ingen grans
Bvervakning av 1 = Overvakning av
P2.3.2.3 I 0 2 0 346 |undre grans
utfrekvensgrans 2 = .
2 = Overvakning av
dvre grans
pp.3.24 | Vlrekvensgrans | g 50 1 99000 |y 0.00 347
2; overvakat varde
0 = Anvands inte
Bvervakning av 1 = Overvakning av
P2.3.2.5 ervaxning a 0 2 0 348  |undre grins
momentgrans . .
2 = Overvakning av
ovre grans
Overvakning av
P2.3.2.6 momentgrans- -300.0 300.0 % 100.0 349
varde
Overvakning av 0 = Anvands inte
P2.3.2.7 - 9 0 2 0 350 1 =Nedre grans
borvardesgrans = .
2 =0vre grans
Overvakning av
P2.3.2.8 | borvardesgrans- 0.0 100.0 % 0.0 351
varde
P2.3.2.9 Ext.broms av-tid 0.0 100.0 s 0.5 352
P2.3.2.10 | Ext.broms pa-tid 0.0 100.0 s 1.5 353
Overvakning av 0 = Anvands inte
P2.3.2.11 [frekvensomriktar- 0 2 0 354 |1 =Nedre grans
temperatur 2 = Ovre grans
Overvakat varde
P2.3.2.12 | for frekvensom- -10 100 °C 40 355
riktartemperatur
p23.2.13 | Overvakad analo- 0 1 0 a7z |0=AN
gingang 1=AI2
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Tabell 93: Gransinstallningar (Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.2)

Parameter i . Beskrivning
O0=Ingen grans
Overvakning av 1 = Overvakning av
P2.3.2.14 | analogingangs- 0 2 0 373 |undre grans
gréins 2 = Overvakning av
ovre grans
p23.2.15 | Overvakatanalo- | g 45 | 10909 % 0.00 374
gingangsvarde
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Tabell 94: Analogutgang 1 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.3)

Parameter

Beskrivning

P2.3.3.1*

Signalval for ana-
logutgéng 1

0.1

E.10

A1

464

P2.3.3.2

Funktion for ana-
log utgéng

307

0 = Anvands ej (20
mA/10 V)

1 = Utgangsfrekv.
(0-fmax)

2 = Frekv.referens
(0-fmax)

3 = Motorvarvtal
(0O-motorns mark-
varvtal

4 = Motorstrom (0-
InMotor)
5=Motormoment
(0-TnMotor)
6=Motoreffekt (0-
PnMotor)
7=Motorspanning
(0-UnMotor)

8 = DC-spanning
(0-1 000 V)

9 = PID-regulator,
borvarde

10 = PID-regulator,
arvarde 1

11 = PID-regulator,
arvarde 2

12 = PID-regulator,
felvarde

13 = PID-regulato-
rutsignal

14 = PT100-tempe-
ratur

P2.3.3.3

Filtertid for ana-
log utgéng

0.00

10.00

1.00

308

0 = Inget filter

P2.3.3.4

Invertering av
analogutgang

309

0=Ej inverterad
1 = inverterat

P2.3.3.5

Analog utgang
minimum

310

0=0mA(0V)
T=4mA(2V)

P2.3.3.6

Skalning av ana-
log utgang

1000

%

100

31

P2.3.3.7

Analogutgang, off-
set

-100.00

100.00

%

0.00

375

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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Tabell 95: Analogutgang 2 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.4)

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P23.6.1+ | Slgnalvaliorana- 1, 4 E.10 0.1 471
logutgang 2
P2 3.6.2 Funktion for ana- 0 14 0 472 Se P2.3.3.2
logutgang 2
P23.6.3 Filtertid fcor analo- 0.00 10.00 s 1.00 473 0 = Inget filter
gutgang 2
P2 364 Invertermog av 0 1 0 474 0=E.J inverterad
analogutgang 2 1 =inverterat
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)
P2.3.6.5 minirum 0 1 0 475 1=4mA[2V)
p23.6.6 |°kalningavanalo- |, 1000 % 100 476
gutgang 2
p23.67 | Analgutaang 2, 1 414009 | 100.00 % 0.00 477
offset
* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
Tabell 96: Analogutgang 3 [Manéverpanelen: M2-menyn -> G2.3.7)
Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
p2.3.5.1+ | Signatvaliorana- | o, E.10 0.1 478
logutgang 3
P2 359 Funktion for ana- 0 4 4 479 Se P2.3.5.2
logutgang 3
P2 353 Filtertid foor analo- 0.00 10.00 < 100 480 0 = Inget filter
gutgang 3
P2 354 Inverterlnog av 0 1 0 481 O=EJ inverterad
analogutgang 3 1 =inverterat
Analogutgang 2, 0=0mA(0V)
P2.355 minimum 0 ! 0 482 1=4mA(2V)
P235.6 [oKatningavanalo- |, 1000 % 100 483
gutgang 3
p235.7 | Analegutaang 3. | 10000 | 100.00 % 0.00 484
offset

* = Programmera dessa parametrar med TTF-metoden.
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7.4.5 FREKVENSOMRIKTARENS STYRPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN ->

G2.4

Tabell 97: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun ID Beskrivning
d
0 = Linjar
P2.4.1 Ramp 1 form 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider
0 = Linjar
P2.4.2 Ramp 2 form 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = full acc/ret
okn/minskn.tider
P2.4.3 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 502
P2.4.4 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 1.0 503
0 = Forhindrad
1 =Anvands i drift
2 = Extern brom-
schopper
P2.4.5 Bromschopper 0 4 0 504 3= Anvinds |
stoppléage/drift
4 = Anvands i drift
(ingen testning)
0 =Ramp
. 1 = Flygande start
P2.4.6 Startfunktion 0 2 0 505 2 = Villkorad fly-
gande start
0 = Utrullning
1=Ramp
P2.4.7 Stoppfunktion 0 3 0 506 |2 = Ramp-Drift-
frige utrullning
3 = Utrullning
+Driftfrige ramp
P2.4.8 DC-bromsstrom 0.00 IL A 0.7x1H 507
S 0 =DC-broms ej i
pp4g | DC-bromstidvid 1 q44 | 45000 s 0.00 508 |anvandning vid
stopp
stopp
Frekvens for att
p2.4.10 |StartaDE-broms-| o5 4 100 | g 1.50 515
ning under ramp-
stopp
o 0 =DC-broms ej i
P2.4.11 Broms“g[‘:"d start | 900 | 60000 | s 0.00 516  |anvandning vid
start
P2.4.12* | Flodesbroms 0 1 0 520 g - ggrma“'d
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Tabell 97: Omriktarstyrningsparametrar, G2.4

Parameter i Beskrivning

Flodesbroms-

P2.4.13 .
strom

0.00 IL 519

A | IH |

7.4.6 FORBJUDNA FREKVENSER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.5)

Tabell 98: Parametrar for forbjuden frekvens, G2.5

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.1 vensintervall 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.2 vensintervall 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
ovre grans
Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.3 vensintervall 2 0.00 320.00 Hz 0.00 5N

undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.4 vensintervall 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 512
ovre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.5 vensintervall 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
undre grans

Forbjudet frek- 0 = Anvands inte
P2.5.6 vensintervall 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 514
ovre grans

Forbjud acc./

P2.5.7
ret.ramp

0.1 10.0 x 1.0 518
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7.4.7

Tabell 99: Motorstyrningsparametrar, G2.6

Parameter

MOTORKONTROLLPARAMETRAR (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.6)

Beskrivning

0 = Frekvensstyr-

" ning
P2.6.1 Reglermetod 0 1 0 600 1 = Varvtalsstyr-
ning
0 = Anvands inte
P2.6.2* | Ujf-optimering 0 1 0 109 | !=Automatisk
momentmaximer-
ing
0 = Linjar
1 = Kvadratisk
P2 4.3 * Val av U/f-forhal- 0 3 0 108 2 = Programmer-
lande bar
3 = Linjart med flo-
desoptimering
po.64+ | FAlOrsVagnings- | g5 | 590 g9 Hz 50.00 602
punkt
po.45+ |Spanningvidfalt- | q00 | 50000 | % | 100.00 603
forsvagningspunkt
posgx | Yikuvamitt- g0 oo is | e 50.00 604
punktsfrekvens
P67+ | Uikumamitt- 100 1000 | o 100.00 605
punktsspanning
poeg+ |Ulgangsspanning | o, 40.00 % Varierar 606
vid nollfrekvens
Se exakta varden i
P2.6.9 Kopplingsfrek- 1 Varierar | kHz | Varierar g1 |[3bell 158 Storleks-
vens beroende kopp-
lingsfrekvenser.
0 = Anvands inte
Bverspanningsre- 1 = Anvands (ingen
P2.6.10 € Spj‘latorgs € 0 2 1 607  |rampning)
g 2 = Anvands
(rampning])
P2 611 Underspannings- 0 1 1 408 0= Anv?nds inte
regulator 1 = Anvands
0 = Ingen atgérd
P2.6.12 Identifiering 631 1 = Identifiering

utan korning

* = Anvand metoden Terminal to Function (TTF) pa dessa parametrar (se avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” (TTF)).
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7.4.8 SKYDDSFUNKTIONER (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.7
Tabell 100: Skyddsfunktioner, G2.7

Parameter

Beskrivning

0 = Ingen reaktion

1 =Varning
2 =Varning+tidi-
gare frekv.
Reaktion pa 4 mA 3 =Varn.+Forv.
P2.7.1 borvardesfel 0 5 4 700 frekv. 2.7.2
4 = Fel, stopp enl.
2.4.7
5 =Fel, stopp
genom utrullning
P72 | 4MmAbONArdes= g 05 | pygn | g 0.00 728
felfrekvens
P2.73 Reaktion pa 0 3 2 701 0= Ingep reaktion
externt fel 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
Overvakning av 247
P2.7.4 o 9 0 3 0 730 |3 =Fel, stopp
ingangsfas .
genom utrullning
Reaktion pa 0 = Fel lagrat i
P2.7.5 underspannings- 0 1 0 727 |historiken
fel Fel ej sparat
P27 6 Over:/aknlng av 0 3 2 702 0= Ingeh reaktion
utgangsfaser 1 =Varning
2 = Fel, stopp enl.
P2.7.7 Jordfelsskydd 0 3 2 703 |2.4.7
3 =Fel, stopp
P278 Terfmskt skydd 0 3 2 704 |9enem utrullning
for motorn
Faktor for
P2.7.9 motorns omgiv- -100.0 100.0 % 0.0 705
ningstemperatur
p2.7.10 | Motorns kylfaktor |4 4 150.0 % 40.0 706
vid stillastaende
p2.7.11 | Motornstermiska | 200 | min | varierar 707
tidskonstant
p2.7.12 | Motorns driftior-—4 150 % 100 708
hallande
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
o 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.13 |Fastlasningsskydd 0 3 1 709

2.4.7
3 = Fel, stopp
genom utrullning
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Tabell 100: Skyddsfunktioner, G2.7
Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
P2.7.14 Fastlasn.strom 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Fastlasningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Fastiasningsfrek=—{ o5 1 o1 | e 25.00 712
vensgrans
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
P2.7.17 | Underlastskydd 0 3 0 713 g L Eel' stopp enl.
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2.7.18 ULS fnom 10.0 150.0 % 50.0 714
moment
p2.7.19 | Notlrekvensbe- | g, 150.0 % 10.0 715
lastning
Tidsgrans for
P2.7.20 underlastskydd 2.00 600.00 s 20.00 716
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
Reaktion pa ter- 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.21 mistorfel 0 3 2 732 2.4.7
3 =Fel, stopp
genom utrullning
P2 7 99 Reaktion pa falt- 0 3 2 733 Se P2.7.21
bussfel
P2 7 93 Reaktion pa kort- 0 3 2 734 Se P2.7.21
platsfel
p2.7.24 | AntalPTI00- 0 3 0 739
ingangar
0 = Ingen reaktion
1 =Varning
. 2 = Fel, stopp enl.
P2.7.25 | PT100-felreaktion 0 3 0 740 947
3 =Fel, stopp
genom utrullning
p2.7.26 | PT100varnings= | 304 | 2000 °C 120.0 741
grans
P2.7.27 PT100-felgrans -30.0 200.0 °C 130.0 742
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7.4.9 AUTOMATISK ATERSTART (MANOVERPANEL: M2-MENYN -> G2.8)

Tabell 101: Parametrar for automatisk aterstart, G2.8

Parameter i Beskrivning

P2.8.1 Vantetid 0.10 10.00 s 0.50 717

P2.8.2 Forsékstid 0.00 60.00 s 30.00 718
0 =Ramp

P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 1 = Flygande start
2 =Enligt P2.4.6

Antal forsok efter
P2.8.4 underspannings- 0 10 1 720
utlosn.

Antal forsok efter
P2.8.5 dverspanningsut- 0 10 1 721
losning

Antal forsok efter
P2.8.6 overstromsutlos- 0 3 1 722
ning

Antal forsok efter
p2.8.7 4 mA borvarde- 0 10 1 723
sutlosning

Antal forsok efter
utlosning av
motortemperatur-
fel

P2.8.8 0 10 1 726

Antal forsok efter
P2.8.9 utlosning av 0 10 0 725
externt fel

Antal forsok efter
utlésning av
underbelastnings-
fel

P2.8.10 0 10 1 738

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PUMP- OCH FLAKTSTYRNINGSAPPLIKATION VACON - 197

7.4.10  PARAMETRAR FOR PUMP- OCH FLAKTSTYRNING (MANOVERPANELEN: M2-
MENYN -> G2.9)

Tabell 102: Parametrar for pump- och flaktstyrning

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d

P2.9.1 | Antal hjalpdrifter 0 4 1 1001

ppggp | Startfrekvensav | o) o4 | 30000 | 1z 51.00 1002
hjalpdrift 1

P23 | Stopprekvensav | o)y 0 by gy Hz 10.00 1003
hjalpdrift 1

pp.gs | Startirekvensav | o) o5 | 30000 | 1z 51.00 1004
hjalpdrift 2

p2.g5 | Stoppfrekvensav | o)y 0| pog Hz 10.00 1005
hjalpdrift 2

P29 | Startirekvensav | o) 60 | 30000 | 1z 51.00 1006
hjalpdrift 3

p2.g7 | Stopprekvensav | o) 0 o) g Hz 10.00 1007
hjalpdrift 3

ppgg | Startfrekvensav | )09 | 30000 | 1z 51.00 1008
hjalpdrift 4

p2.9.g | Stopprekvensav | o) 0| o) o g Hz 10.00 1009
hjalpdrift 4

p2.9.10 | Startfordrojning, |4, 300.0 s 4.0 1010
hjalpenheter

p2.9.11 | Stoppfordrojning, 0.0 300.0 s 2.0 1011
hjalpenheter

p2.9.1p | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1012
hjalpenhet 1

p2.9.13 | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1013
hjalpenhet 2

p2.9.14 | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1014
hjalpenhet 3

p2.9.15 | Borvardessteg, 0.00 100.00 % 0.00 1015
hjalpenhet 4

1 = PID-regul.
P2.9.16 PID-regul.ator‘,) 0 1 0 1020 |bypassed (kring-
bypass (kringga) g3s)
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Tabell 102: Parametrar for pump- och flaktstyrning

Parameter Beskrivning
0 = Anvands inte
1=AN
Val av analoging- giﬁ:g
P2.9.17 ang for métning 0 5 0 1021 A;AIA
avingangstryck 5 = Faltbussignal
(FBProcessDa-
taIN3)
p2.9.1g | Ovregransfor 0.0 100.0 % 30.0 1022
ingangstryck
p2.9.19 | Undregransfor 0.0 100.0 % 20.0 1023
ingangstryck
P2.9.20 Utgangstryckfall 0.0 100.0 % 30.0 1024
0 = Ingen fordroj-
_— ning
p2.9.21 | Frekvensfallird-1 g4 1 3500 | s 0.0 1025|300 = Inget frek-
réjning
vensfall eller -
okning
0 = Ingen fordroj-
Frekvensoknings- ning
P2.9.22 Vensoxning 0.0 300.0 s 0.0 1026 |[300 = Inget frek-
fordrojning
vensfall eller -
okning
0 = Forregling
anvands ej
1 =Stallin ny for-
regling sist; upp-
datera ordningen
P2.9.23 Forreglingsval 0 2 1 1032 |efter varde pa
P2.9.26 eller
stopplage
2 = Stoppa och
uppdatera ord-
ningen omedelbart
0 = Anvands inte
P2.9.24 Autovaxla 0 1 1 1027 |1 = Autovaxling
anvands
Val av autom. 0 = Endast hjalpen-
P2.9.25 autovxl. och for- 0 1 1 1028 [heter
regl. 1 = Alla enheter
P29.26 [AUOVIINGSINtE | oo | 30000 | h 48.0 1029 [00=TEST=40s
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Tabell 102: Parametrar for pump- och flaktstyrning

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun id Beskrivning
d
Autovaxling: Maxi-
P2.9.27 malt antal hjal- 0 4 1 1030
penheter
p2.9.2g |Frekvensgransfor| g 5q | pyqgo | g 25.00 1031
autovaxling
p2.9.29 | SPecialvisning av 0 30000 0 1033
arvarde, minimum
Specialvisning av
P2.9.30 arvarde, maxi- 0 30000 100 1034
mum
Specialvisning av
P2.9.31 arvarde, decima- 0 4 1 1035
ler
Specialvisni Se ID1036 i avsnitt
p2.932 | SPeciaisningav 0 28 4 1036 |9 Parameterbe-
arvarde, enhet L
skrivningar.

7.4.11 PANELSTYRNING (MANOVERPANEL: MENY M3)

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
panelstyrningsmenyn i produktens anvandarhandbok.

Tabell 103: Panelstyrningsparametrar, M3

Index Parameter Min Max Enhet Forvalt Kun . Beskrivning

d id

1 =1/0 styrning

P3.1 Styrplats 1 3 1 125 |2 =Panel

3 = Faltbuss
P3.2 Panelreferens P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
s [P [ | :
P3.4 PID-referens 1 0.00 100.00 % 0.00 167
P3.5 PID-referens 2 0.00 100.00 % 0.00 168

0=Begréansad funk-
tion hos stoppk-
R3.6 Stoppknapp 0 1 1 114 |napp
1=Stoppknapp all-
tid aktiverad
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7.4.12  SYSTEMMENY (MANOVERPANEL: MENY Mé)

For parametrar och funktioner kopplade till allman anvandning av frekvensomriktaren,
sasom val av applikation och sprdk, anvdndaranpassade parameteruppsattningar eller
information om hardvara och programvara, se produktens anviandarhandbok.

7.4.13  TILLAGGSKORT (MANOVERPANEL: M7-MENYN

M7-menyn visar till tilldggs- och optionskort som ar anslutna till styrkortet och information
om korten. Mer information finns i produktens anvandarhandbok.
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8 BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN
| det har avsnittet ges allmanna beskrivningar av alla 6vervakningsvarden.
1 UTFREKVENS (V1.1)

Det har overvakningsvardet visar den aktuella utfrekvensen till motorn.

2 MOTORVARVTAL (V1.3)

Det har 6vervakningsvardet visar motorns aktuella hastighet i rpm (berédknat varde).
3 MOTORSTROM (V1.4]

Det har overvakningsvardet visar motorns uppmatta strom.

4 MOTORMOMENT (V1.5)

Det har 6vervakningsvardet visar motorns aktuella moment (berdknat varde). Vid moment i
moturs riktning ar vardet negativt.

5 MOTOREFFEKT (V1.6]

Det har 6vervakningsvardet visar motorns aktuella axeleffekt (beraknat varde) i procent av
motorns markeffekt.

6 MOTORSPANNING (V1.7)

Det har overvakningsvardet visar den uppmatta utspanningen till motorn.

7 DC-SPANNING (V1.8, V1.26.3]

Det har overvakningsvardet visar omriktarens uppmatta DC-spanning.

8 OMR. TEMPERATUR (V1.9]

Det har overvakningsvardet visar omriktarens kylflanstemperatur.

9 MOTORTEMPERATUR (V1.10)

Det har overvakningsvardet visar beraknad motortemperatur i procent avden nominella
arbetstemperaturen.

13 ANALOG INGANG 1 (V1.11)

Det har dvervakningsvardet visar status for analog ingang 1.

14 ANALOG INGANG 2 (V1.12)

Det har dvervakningsvardet visar status for analog ingang 2.

15 DIN1, DIN2, DIN3 (V1.13, V1.15)

Det har dvervakningsvardet visar status for digitalingangarna 1-3 i kortplats A (grund-1/0).
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16 DIN4, DIN5, DING (V1.14, V1.16)

Det har dvervakningsvardet visar status for digitalingangarna 4-6 i OPTA1 (grund-1/0).

17 D01, RO1, RO2 (V1.15, V1.17]

Det har dvervakningsvardet visar status for digitalutgangen och reldutgangarna 1-2 i OPTA2
och OPTAS.

18 MOMENTBORVARDE (V1.18]

Det har dvervakningsvardet visar det slutliga momentborvardet for motorstyrningen.

20 PID-BORVARDE (V1.18, V1.19)

Det har dvervakningsvardet visar PID-borvardet i procent av den maximala frekvensen.

21 PID-ARVARDE (V1.19, V1.20]

Det har dvervakningsvardet visar PID-arvardet i procent av det maximala arvardet.

22 PID REGL.FEL (V1.20, V1.21)

Det har dvervakningsvardet visar PID-regulatorns varde for regleravvikelsen.

23 PID-UTSIGNAL (V1.21, V1.22)

Det har dvervakningsvardet visar PID-regulatorns utgang i procent (0-100 %).

25 FREKVENSREFERENS (V1.2]

Det har dvervakningsvardet visar den aktuella frekvensreferensen for motorstyrningen.

26 ANALOG IUT (V1.15, V1.16, V1.18)

Det har dvervakningsvardet visar status for analog utgang 1.

27 ANALOG INGANG 3 [V1.13, V1.16)

Det har dvervakningsvardet visar status for analog ingang 3.

28 ANALOG INGANG 4 [V1.14, V1.17)

Det har dvervakningsvardet visar status for analog ingang 4.

29 SPECIALVISNING AV ARVARDE (V1.23)

Det har dvervakningsvardet visar arvarden for parametrar for specialvisning.

30 HJALPENHETER | DRIFT (V1.22)

Det har dvervakningsvardet visar det aktuella antalet hjalpenheter som ar i drift i systemet.
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31 ANALOG UTGANG 2 (V1.21.20)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for analog utgang 2 i procent av anvant omrade.

32 ANALOG UTGANG 3 (V1.21.21)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for analog utgang 3 i procent av anvant omrade.

37 FELHISTORIK (V1.21.5, V1.22.5, V1.26.5)

Det har dvervakningsvardet visar felkoden for det senast aktiverade felet som inte har
aterstallts.

39 U-FASSTROM (V1.18.5]

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta fasstrom (1 s filtrering).

40 V-FASSTROM (V1.18.6)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta fasstrom (1 s filtrering).

41 W-FASSTROM (V1.18.7)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta fasstrom (1 s filtrering).

42 SENSOR, MAXTEMPERATUR (V1.19, V1.24]

Det har dvervakningsvardet visar sensorns maximala temperatur.

43 STATUSORD [V1.18.4, V1.21.4, V1.26.4)

Det har dvervakningsvardet visar frekvensomriktarens bitkodade status.

44 DC-SPANNING (V1.18.3, V1.21.3, V1.26.3]

Det har dvervakningsvardet visar den ofiltrerade DC-spanningen.

45 FB-STROM (V1.21.6, V1.22.6, V1.26.6)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom med ett bestamt antal decimaler.

46 FB-GRANSSKALNING (v1.22.2)

Det har dvervakningsvardet visar faltbussens gransskalningsvarde i procent.

47 FB-JUSTERINGSBORVARDE (V1.22.3)

Det har dvervakningsvardet visar faltbussens justeringsborvarde i procent.

48 FB-ANALOG UTGANG (V1.22.4)

Det har dvervakningsvardet visar status for analog utgang som styrs av faltbussingangen.
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49 ID-KORNINGSSTATUS (V1.21.14)

Det har dvervakningsvardet visar status for identifikationskorningen.

50 SENSOR 1-TEMPERATUR (V1.21.8)

Det har dvervakningsvardet visar det uppmatta vardet for sensor 1-temperaturen.
51 SENSOR 2-TEMPERATUR (V1.21.9)

Det har dvervakningsvardet visar det uppmatta vardet for sensor 2-temperaturen.
52 SENSOR 3-TEMPERATUR (V1.21.10)

Det har dvervakningsvardet visar det uppmatta vardet for sensor 3-temperaturen.
53 PULSGIVARE 2, FREKVENS (V1.21.11)

Det har dvervakningsvardet visar frekvensen for pulsgivare 2 fran OPTA7-kortet (ingang C.3).
54 ABS-POSITION (V1.21.12)

Det har overvakningsvardet visar ABS-positionen nar OPTBB-kortet anvands.

55 ABS-VARV [V1.21.13]

Det har dvervakningsvardet visar antalet ABS-varv nar OPTBB-kortet anvands.

56 DIN-STATUSORD 1 (V1.22.7]

Det har dvervakningsvardet visar de digitala insignalernas bitkodade status.

57 DIN-STATUSORD 2 (V1.22.8]

Det har dvervakningsvardet visar de digitala insignalernas bitkodade status.

58 POLPARNUMMER (V1.21.15]

Det har dvervakningsvardet visar polparnumret som anvands.

59 Al1(V1.21.16)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

60AI2 (V1.21.17)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

61AI3(vV1.21.18)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.
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62 Al4 (V1.21.19)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

69 SENSOR 4-TEMPERATUR (V1.21.25)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
70 SENSOR 5-TEMPERATUR (V1.21.26)]

Det har dvervakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
71 SENSOR 6-TEMPERATUR (V1.21.27]

Det har dvervakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
74 VARNING (V1.21.7, V1.22.9)

Det har dvervakningsvardet visar varningskoden for den senast aktiverade varningen som
inte har aterstallts.

83 TOTAL STROM (V1.32.2)

Det har 6vervakningsvardet visar den totala strommen for omriktarna i Master-
Slavsystemet.

1113 STROM (V1.18.1, V1.21.1, V1.26.1)

Det har dvervakningsvardet visar den ofiltrerade motorstrommen.

1124 PULSGIVARE 1, FREKVENS (V1.21.5]

Det har overvakningsvardet visar pulsgivarens ingangsfrekvens.

1125 MOMENT (V1.18.2, V1.21.2, V1.26.2)

Det har overvakningsvardet visar det ofiltrerade motormomentet.

1131 SLUTLIG FREKVENSREFERENS CL (V1.21.22)

Det har dvervakningsvardet visar det slutliga axelfrekvensreferensen for varvtalsregulatorn.

1132 STEGREAKTION (v1.21.23)

Det har dvervakningsvardet visar reaktionen for frekvensrampsteget.

1140 FB-MOMENTBORVARDE (V1.22.1)

Det har dvervakningsvardet visar faltbussens momentborvarde.

1169 AXELVINKEL (V1.21.7]

Det har 6vervakningsvardet visar axelvinkeln fran pulsgivaren.
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1170 AXELVARYV [V1.21.6)

Det har 6vervakningsvardet visar axelvarven fran pulsgivaren.

1173 FELORD 2 (V1.22.11]

Det har dvervakningsvardet visar bitkodad status for felord 2.

1172 FELORD 1 (V1.22.10]

Det har dvervakningsvardet visar bitkodad status for felord 1.

1174 LARMORD 1 (V1.22.12)

Det har dvervakningsvardet visar larmordets bitkodade status.

1508 UTEFFEKT (V1.21.24)

Det har dvervakningsvardet visar uteffekt.

1601 SB-SYSTEMSTATUS (V1.23.1]

Det har dvervakningsvardet visar status for systembussen.

1602 STATUSORD (V1.23.4.2)

Det har dvervakningsvardet visar status for slavomriktarens statusord.

1603 STATUSORD D3 (V1.23.4.3)

Det har dvervakningsvardet visar status for slavomriktarens statusord.

1604 STATUSORD D4 (V1.23.4.4)

Det har dvervakningsvardet visar status for slavomriktarens statusord.

1605 MOTORSTROM D2 (V1.23.3.2)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom.

1606 MOTORSTROM D3 (V1.23.3.3)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom.

1607 MOTORSTROM D4 (V1.23.3.4)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom.

1615 STATUSORD 1 (V1.23.4.1]

Det har dvervakningsvardet visar status for slavomriktarens statusord.

1616 MOTORSTROM D1 (V1.23.3.1)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom.
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9 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Pa foljande sidor finns parameterbeskrivningarna ordnade efter parameterns enskilda ID-
nummer. En asterisk efter parameterns ID-nummer (t.ex. 418 Motorpotentiometer UP *)
betyder att TTF-programmeringsmetoden maste tillampas pa denna parameter (se avsnitt
9.9 Programmeringsprincipen "Terminal till funktion” (TTF)).

Vissa parameternamn foljs av en nummerkod som anger de “allt-i-ett"-tillampningar som
parametern ingari. Om ingen kod anges ar parametern tillganglig i alla applikationer. Se
nedan. De parameternummer som parametern visas under i olika applikationer anges
ocksa.

Grundapplikation
Standardapplikation

Lokal styrning/fjarrstyrning
Konstanthastighetsstyrning
Styrning med PID-regulator
Multifunktionsstyrning

Pump- och flaktstyrningsapplikation

Nooprwh -

101 MINIMIFREKVENS (2.1, 2.1.1)

Stall in den minsta frekvensreferensen med den har parametern.

102 MAXIMIFREKVENS (2.2, 2.1.2)

Stall in den maximala frekvensreferensen med den har parametern.

Definierar frekvensomriktarens frekvensgranser. Maximalt varde for dessa parametrar ar
320 Hz.

Minimi- och maximifrekvenser satter granser for andra frekvensrelaterade parametrar (t.ex.
Forinstallt varvtal 1 (ID105), Forinstallt varvtal 2 (ID106) och 4 mA-fel, forinstallt varvtal
(ID728).

103 ACCELERATIONSTID 1 (2.3, 2.1.3)

Stallin hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvens med den hér
parametern.

104 RETARDATIONSTID 1 (2.4, 2.1.4)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll med den
har parametern.

105 FORINSTALLT VARVTAL 1 1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
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106 FORINSTALLT VARVTAL 2 1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.

Parametrarna kan anvandas for att bestamma frekvensborvarden som anvands nar
tillampliga digitalingangar aktiveras.

Parametervarden begransas automatiskt till maxfrekvensen (ID102).

0BS!
Anvandning av TTF-programmeringsmetoden i Multifunktionsstyrning. Eftersom
alla digitalingangar &r programmerbara maste du forst tilldela funktionerna for

forinstallt varvtal tva DIN (parametrarna ID419 och 1D420).

Tabell 104: Forinstallt varvtal

hastighet Forinstallt varvtal 1 (DIN4/ID419) Férinstallt varvtal 2 (DIN5/1D420)
Gru.r.wdbb'r- 0 0

varde

ID105 1 0

ID106 0 1

107 STROMGRANS (2.5, 2.1.5]

Stall in den maximala motorstrom som frekvensomriktaren lamnar med den har
parametern.

Parameterns viardeomrade &r olika for alla kapslingsstorlekar for omriktaren. Nar
stromgréansen dndras beraknas fastlasningsstrémmens grans (ID710) internt till 90 % av
stromgransen.

Om stromgransen ar aktiverad minskas omriktarens utfrekvens.

0BS!
Stromgransen ar inte en utlosningsgrans for overstrom.

108 VAL AV U/F-FORHALLANDE 234567 (2.6.3]

Stallin typ av U/f-kurva mellan noll och faltforsvagningspunkten med den har parametern.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR

VACON - 209

Tabell 105: Val for parametern ID108

Alternativets

Beskrivning

Motorns spanning andras linjart som en funktion av utfrek-
vensen. Spanningsandringarna fran véardet Nollfrekvens-
spanning (ID606) till vardet Spanning vid faltforsvagnings-
punkt (ID603) vid en frekvens som anges i Faltforsvagnings-
punktens frekvens (ID602). Anvand den har standardinstall-
ningen om du inte behdver en annan installning.

Motorspanningen andras fran vardet Nollfrekvensspanning
(ID606) till vardet Faltférsvagningspunktens frekvens (ID603)
enligt en kvadratisk kurva. Motorn kérs undermagnetiserad
under faltforsvagningspunkten och producerar lagre vridmo-
ment. Anvand det kvadratiska U/f-férhallandet i applikatio-
ner dar kravet pa vridmoment ar proportionellt till kvadraten
av hastighet, t.ex. i centrifugalflaktar och pumpar. Se Bild 24.

U/f-kurvan kan programmeras med tre olika punkter: noll-
frekvensspanning (P1), mittspanning/-frekvens (P2) och falt-
forsvagningspunkt (P3). Om det krévs mer vridmoment
anvander du den programmerbara U/f-kurvan vid laga frek-
venser. De optimala installningarna hittas automatiskt
genom en identifikationskdrning fér motorn (ID631). Se Bild
25.

Benamning
nummer
0 Linjar
1 Kvadratisk
2 Programmerbar
3 Linjart med flodesoptimering

Frekvensomriktaren borjar soka efter minsta motorstrom
for att spara energi och sanka motorljudet. Den har funktio-
nen kan anvandas i applikationer som flaktar, pumpar m.m.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 210 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Standard:
Motorns nominella spanning

Faltférsvagningspunkt

Kvadratisk Standard:
Motorns nominella frekvens
/ ]
I
Id 602

Bild 24: Linjar och kvadratisk &ndring av motorspdnningen

A U[V]

11
ID603 | Standard:
Motorns nominella
spanning

Faltférsvagningspunkt

ID605 | _____
! Standard:
ID606 754 : i Motorns nominella frekvens
| y ffHz]
1D604 D602 i

Bild 25: Den programmerbara U/f-kurvan

109 U/F-OPTIMERING (2.13, 2.6.2)

Stall in U/f-optimeringen med den har parametern.
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A

N i

U
FWP-spanning

Momentmaximering

Mittpunktsspanning

N

Kvadratisk

- Programmerbar

Nollpunktsspanning

Mittpunktsfrekvens FWP

Bild 2é: U/f-optimering

Motorns spanning andras i proportion till nédvandigt moment, vilket gor att motorn
genererar hogre moment vid start och i drift pa ldga frekvenser. Automatisk momentokning
kan anvandas i applikationer dar startmomentet ar hégt pa grund av startfriktion, t.ex. i
transportband.

For start med hogt moment fran 0 Hz ska motorns markvarden (Parameter grupp 2.1)
stallas in antingen automatiskt eller manuellt.

Stadlla in motorns markvarden med automatiska funktioner

1. Gora en identifieringskorning (ID631) med roterande motor.
2. Vid behov kan varvtalsregleringen eller U/f-optimeringen (momentokning) aktiveras.
3. Vid behov kan bade varvtalsregleringen och U/f-optimeringen aktiveras.
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Stidlla in motorns markvarden med manuell justering

1. Stalla in motorns magnetiseringsstrom:

1. Kor motorn med 2/3 av motorns mérkfrekvens som frekvensbérvarde.

2. Lé&s av motorstrémmen pa 6vervakningsmenyn eller anvand NCDrive for
overvakning.

3. Stallin den strommen som motorns magnetiseringsstrom (ID612).

Stallin valet av U/f-forhallande (ID108) pa vardet 2 (programmerbar U/f-kurva).

3. Kér motorn med nollfrekvensborvéarde och 6ka motorns nollpunktsspanning (ID606) tills
motorstrommen ar ungefar samma som motorns magnetiseringsstrom. Om motorn ar i
ett lagfrekvensomrade under endast korta perioder gar det att anvanda upp till 65 % av
motormarkstrommen.

4. Stallin mittpunktsspanningen (ID605) pa 1,4142*ID606 och mittpunktsfrekvensen (ID604)
pa vardet ID606/100 %*ID111.

5. Vid behov kan varvtalsregleringen eller U/f-optimeringen [momentdkning) aktiveras.

6. Vid behov kan bade varvtalsregleringen och U/f-optimeringen aktiveras.

N

0OBS!

| applikationer med hogt moment och laga varvtal ar verhettning av motorn
sannolik. Om motorn ska anvandas en langre tid pa dessa villkor, ska viss
uppmarksambhet iakttas for kylning av motorn. Anvand extern kylning av motorn om
temperaturen riskerar att bli for hog.

110 MOTORNS MARKSPANNING (2.6, 2.1.6)

Vardet Un anges pa motorns markskylt.

Denna parameter staller in spanningen i faltforsvagningspunkten (ID603) pa 100 % * UnMotor.

0BS!
Ta reda pa om motoranslutningen ar Delta eller Star.

111 MOTORNS MARKFREKVENS (2.7, 2.1.7)

Vardet fn anges pa motorns markskylt.

Denna parameter stéller in faltférsvagningspunkten (ID602) pa samma vérde.
112 MOTORNS MARKVARVTAL (2.8, 2.1.8)

Vardet nn anges pa motorns markskylt.

113 MOTORMARKSTROM (2.9, 2.1.9]

Vardet In anges pa motorns markskylt.

Om magnetiseringsstrom finns ska aven parametern |ID612 stallas in fore
identifikationskorningen (endast NXP)

114 STOPPKNAPP AKTIVERAD (3.4, 3.6)

Aktivera panelstoppknappen med den har parametern.
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Om man vill att stoppknappen alltid ska stoppa omriktaren oavsett vald styrplats, ska denna
parameter ges vardet 1.

Se aven parametern ID125.

117 VAL AV I/0-FREKVENSBORVARDE 12346 (2.14, 2.1.11)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar 1/0 A,

Tabell 106: Val for parametern ID117

1till4

0 Analogingéng 1 (Al1) Analogingang 1 (Al1). Se ID377

1 Analogingang 2 (Al2). Analogingang 2 (AI2). Se ID388

2 Panelborvarde (M3-menyn) Al1+AlI2

3 Faltbussborvarde Al1-Al2

4 F_’otentiometerns borvarde (endast applika- |AI2-Al

tion 3]

5 AlT*Al2

6 Al joystick

7 Al2 joystick

8 Panelbérvarde (M3-menyn)

9 Faltbussborvarde

10 F’otentic.J.me.terb'drvérde; styrs med !DA‘I 8.
(SANT=6kning) och ID417 [SANT=minskning)

" Den lagsta av Al1 eller Al2

12 Den hogsta av Al1 eller Al2

13 Maxfrekvens [rekommenderas endast vid
momentstyrning)

14 Al1/AI2-val, se ID422

15 Pulsgivare 1 (Al-ingang C.1)

16 Pulsgivare 2 [me.d OPTA7 varvtalssynkronisering,
endast NXP) (Al-ingéng C.3)

118 PID-REGULATORNS FOGRSTARKNING 57 (2.1.12)

Justera PID-regulatorns forstarkning med den har parametern.
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Om vardet for parametern stalls in pa 100 % gor en andring pa 10 % i avvikelsen att
regulatorns utgang dndras med 10 %. Om parametervérdet stalls in pa 0 fungerar PID-
regulatorn som ID-regulator.

Se exempel under ID132.
119 PID-REGULATORNS I-TID 57 (2.1.13]

Justera PID-regulatorns integrationstid med den har parametern.

Om parametern stélls in pa 1,00 s innebé&r en andring pa 10 % i avvikelsen att regulatorns
utgang andras med 10,00 %/s. Om parametervardet stalls in pa 0,00 s fungerar PID-
regulatorn som PD-regulator.

Se exempel under ID132.

120 MOTOR COS PHI (2.10, 2.1.10)

Detta varde anges pa motorns mérkskylt.

121 VAL AV FREKVENSBGRVARDE MED PANELEN 234567 (2.1.12, 2.1.13, 2.2.6, 2.2.1.2)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar panel.

Tabell 107: Val for parametern ID121

Tillam
pade

0 Analogingang 1 (Al1) Analogingang 1 (Al1) Analogingang 1 (Al1) Analogingang 1 (Al1

1 Analogingdng 2 (Al2) Analogingdng 2 (Al2) Analogingang 2 (Al2) Analogingang 2 (Al2)

9 Panelborvarde (M3- Al3 AlT1+AI2 Al3

menyn)

3 Faltbussborvarde* Al4 Al1-Al2 Al4

4 Panelborvarde (M3- Al2-AIN Panelborvarde (M3-
menyn) menyn)

5 Faltbussborvarde* AlT*AI2 Faltbussborvarde*

6 Potentiometerns bor- Al1 joystick Potentiometerns bor-
varde varde

7 PID-regulatorbdrvarde  [Al2 joystick PID-regulatorbérvarde

8 Panelbérvarde (M3-

menyn)
9 Faltbussborvarde*

*FBSpeedReference. Se ytterligare information i handboken till den faltbuss som anvands.
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122 VAL AV FALTBUSSFREKVENSBORVARDE 234567 (2.1.13, 2.1.14, 2.2.7, 2.2.1.3)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar faltbuss.

Se ID121 angdende val i andra applikationer.

123 PANEL ROT.RIKTN. (3.3

Stall in motorns rotationsriktning nar styrplatsen ar panelen med den har parametern.

Tabell 108: Val for parametern ID123

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Framat Motorns rotationsriktning ar framat, d& mangverpanelen &r
aktiv styrplats.
1 Bakat Motorns rotationsriktning &r bakat, dd@ mandéverpanelen &r
aktiv styrplats.

Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

124 KRYPVARVTALSREFERENS 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)

Anvand den har parametern till att stalla in joggningsfrekvensreferensen nar
krypfartsfunktionen anvands.

Definierar krypvarvtalsreferensen vid aktivering med digitalingédng. Se parametrarna 1D301
och ID413.

Parametervardet begransas automatiskt till maxfrekvensen (ID102).
125 STYRPLATS (3.1]

Anvand den har parametern till att valja styrplats.
Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

Om startknappen trycks in i 3 sekunder valjs manoverpanelen som den aktiva styrplatsen
och kopierar driftstatusinformationen (Drift/Stopp, riktning och bérvérde).

Tabell 109: Val for parametern ID125

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 PC-styrning (aktiverad av
NCDrive)
1 I/0-styrning
2 Panel
3 Faltbuss
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126 FORINSTALLT VARVTAL 3 46 (2.1.17]

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

127 FORINSTALLT VARVTAL 4 46 (2.1.18)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

128 FORINSTALLT VARVTAL 5 46 (2.1.19)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

129 FORINSTALLT VARVTAL 6 46 (2.1.20)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

130 FORINSTALLT VARVTAL 7 46 (2.1.21)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

Parametrarna kan anvandas for att bestamma konstanta varvtal som anvands nar lampliga
kombinationer av digitala ingangar aktiveras.

| Konstanthastighetsapplikation (applikation 4) ar digitalingangarna DIN4, DIN5 och DIN6
tilldelade funktioner for Forinstallt varvtal. Kombinationerna av dessa aktiverade ingangar
valjer borvardet for forinstallt varvtal.

0BS!

Anvandning av TTF-programmeringsmetoden i Multifunktionsstyrning. Eftersom
alla digitalingangar &r programmerbara maste du forst tilldela funktionerna for
forinstallt varvtal tre DIN (parametrarna ID419, ID420 och 1D421).
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Tabell 110: Forvalt varvtal 1 till 7

hastighet DIN4/1D419 DIN5/1D420 DIN6/1D421

Grundhastighet 0 0 0
Forinstallt varvtal 1 (ID105) 1 0 0
Forinstallt varvtal 2 (ID106) 0 1 0
Férinstallt varvtal 3 (ID126) 1 1 0
Forinstallt varvtal 4 (ID127) 0 0 1
Forinstallt varvtal 5 (1D128) 1 0 1
Férinstallt varvtal 6 (ID129) 0 1 1
Forinstallt varvtal 7 (ID130) 1 1 1

Se aven parametrarna ID105 och ID106.

Parametervardet begransas automatiskt till maxfrekvensen (ID102).

1311/0 VAL AV I/0-FREKVENSBORVARDE, PLATS B3 (2.1.12)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen &r 1/0 B.

Se vardena for parameter ID117 ovan.

132 PID-REGULATORNS D-TID 57 (2.1.14)

Justera PID-regulatorns deriveringstid med den har parametern.

Om parametern sétts till 1,00 s gér en &ndring av reglerfelet pad 10 % under 1,00 s att
utsignalen andras med 10 %. Om parametervardet stélls in pa 0,00 s fungerar regulatorn
som Pl-regulator.

Se exempel nedan.
EXEMPEL 1:

For att minska felet till noll med de givna vardena agerar frekvensomriktarutsignalen enligt
foljande:
Givna varden:

P2.1.12,P=0%

P2.1.13,1-tid=1,00 s

P2.1.14, D-tid = 0,00 s Min. frekv. =0 Hz

Felvarde (borvérde - processvéarde) = 10,00 % Maxfrekv. = 50 Hz

| detta exempel fungerar PID-regulatorn praktiskt taget enbart som I-regulator.

Enligt det givna vardet for parameter 2.1.13 (I-tid), okar PID-utsignalen med 5 Hz (10 % av
skillnaden mellan max- och minfrekvens] varje sekund tills avvikelsen blir 0.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 218 PARAMETERBESKRIVNINGAR

------------ PID-utsignal
HZ inEEEEREEENNE Felvérde
10%I-del = 5 Hz/s
10% I-del = 5 Hz/s
10% I-del = 5 Hz/s
10% I-del = 5 Hz/s
] Fel =10 % I-del = 5 Hz/s
2 F N S N R NN NN ENENENEEEEENENEWEN] t
1s

Bild 27: PID-regulatorns funktion som I-regulator.
EXEMPEL 2

Givna varden:

P2.1.12,P =100 %

P2.1.13,1-tid=1,00 s

P2.1.14, D-tid = 1,00 s Min. frekv. =0 Hz

Felvarde (bérvarde - processvarde) = £10 % Maxfrekv. = 50 Hz

Da strommen slas till, upptécker systemet skillnaden mellan borvardet och &rvardet och
bérjar antingen 6ka eller minska (om avvikelsen &r negativ) PID-regulatorns utgangsvarde i
enlighet med I-tiden. Da avvikelsen har minskats till 0, har utgangssignalen reducerats till
vardet angivet av parameter 2.1.13.

Om felvardet ar negativt reagerar frekvensomriktaren med att minska utsignalen i
motsvarande man.
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------------ PID-utsignal

Hz T35 111 FEIVérde

Fel = 10 %
Fel = -10 % 1

Bild 28: PID-utgangskurva med vérden i exempel 2.
EXEMPEL 3

Givna varden:

P2.1.12,P =100 %

P2.1.13,1-tid=0,00 s

P2.1.14, D-tid = 1,00 s Min. frekv. =0 Hz

Felvarde (borvarde - processvarde) = £10 %/s Maxfrekv. = 50 Hz

Dé& avvikelsen 6kar, 6kas ocksa utsignalen fran PID-regulatorn enligt installda
parametervarden (D-tid = 1.00s)

e PID-utsignal

HZ ',"'i D_del — 10 0/0 — 5,00 HZ iEEEEEREEENE Felvarde

-10 % = -5,00 Hz

1.00 s

Bild 29: PID-utsignal med varden i exempel 3

133 FORINSTALLT VARVTAL 8 4 (2.1.22)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.
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134 FORINSTALLT VARVTAL 9 4 (2.1.23)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

135 FORINSTALLT VARVTAL 10 4 (2.1.24]

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

136 FORINSTALLT VARVTAL 11 4 (2.1.25)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

137 FORINSTALLT VARVTAL 12 4 (2.1.26)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

138 FORINSTALLT VARVTAL 134 (2.1.27)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

139 FORINSTALLT VARVTAL 14 4 (2.1.28)

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

140 FORINSTALLT VARVTAL 15 4 (2.1.29]

Anvand den har parametern till att stalla in det forinstallda varvtalsborvardet nar funktionen
forvald frekvens anvands.

Om dessa forinstallda varvtal ska anvéndas i Konstanthastighetsapplikation (ASFIFF04)
maste parametern ID301 ges vardet 13. | Konstanthastighetsapplikation (applikation 4) &r
digitalingdngarna DIN4, DIN5 och DINé tilldelade funktioner for Forinstallt varvtal.
Kombinationerna av dessa aktiverade ingadngar valjer borvardet for forinstallt varvtal.
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Tabell 111: Val av konstanthastighet med digitalingangarna DIN3, DIN4, DIN5 och DINé

Konstanthastigh.val | Konstanthastigh.val 2 | Konstanthastigh.val 3 | Konstanthastigh.va

hastighet 1 (DIN4) L4 (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23(9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25 (11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

141 AI3 SIGNALVAL * 567 [2.2.38, 2.2.4.1)]

Anslut Al-signalen till valfri analog insignal med denna parameter.

Anslut Al3-signalen till valfri analogingang med denna parameter. Mer information finns i
avsnitt 9.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF).

0OBS!
Om NXP-omriktare och Multifunktionsstyrning (applikation 6} anvénds kan Al3
styras fran faltbussen nédr denna ingang har vardet 0.1 installt.

142 AI3 SIGNALFILTERTID 567 [2.2.41, 2.2.4.2]

Filtrera bort storningar i den analoga insignalen med den har parametern.

Om den hér parametern far ett véarde som ar storre &n 0.0 aktiveras funktionen som filtrerar
ut storningar fran den inkommande analoga signalen.

En [ang filtreringstid ger ett langsammare reglersvar. Se parameter |D324.

143 AI3 SIGNALOMRADE 567 (2.2.39, 2.2.4.3)

Andra omrédet for den analoga signalen med den har parametern.

Med denna parameter valjs signalomrade for Al3.
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Tabell 112: Val for parametern ID143

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 %
2 -10...+10V Anpassad

3 Anpassad

144 AI3 EGEN INSTALLNING, MINIMUM 87 (2.2.4.4)

Justera skalan for den analoga insignalen fritt mellan -160 % och 160 % med den har
parametern.

145 AI3 EGEN INSTALLNING, MAXIMUM 67 (2.2.4.5)

Justera skalan for den analoga insignalen fritt mellan -160 % och 160 % med den har
parametern.

Staller in minimi- och maximinivaer for Al3-signalen inom omradet -160 ... 160 %.

Exempel: Min. 40 %, Max. 80 % = 8-16 mA.

151 AI3 SIGNALINVERTERING 567 (2.2.40, 2.2.4.6)

Invertera den analoga insignalen med den har parametern.

Tabell 113: Val for parametern ID151

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen invertering
1 Signalen inverteras

152 Al4 SIGNALVAL * 567 [2.2.42, 2.2.5.1]

Anslut Al-signalen till valfri analog insignal med denna parameter.

Se ID141.

153 Al4 FILTERTID 567 (2.2.45, 2.2.5.2)

Filtrera bort storningar i den analoga insignalen med den har parametern.

Se ID142.
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154 Al4 SIGNALOMRADE 567 [2.2.43, 2.2.5.3)

Andra omréadet for den analoga signalen med den har parametern.
Se ID143.

155 Al4 EGEN INSTALLNING, MINIMUM 67 (2.2.5.3, 2.2.5.4]

Justera skalan for den analoga insignalen fritt mellan -160 % och 160 % med den har
parametern.

156 Al4 EGEN INSTALLNING, MAXIMUM * 67 (2.2.5.4, 2.2.5.5)

Justera skalan for den analoga insignalen fritt mellan -160 % och 160 % med den har
parametern.

Se ID:n 144 och 145.

162 Al4 SIGNALINVERTERING 567 (2.2.44, 2.2.5.5, 2.2.5.6)
Invertera den analoga insignalen med den har parametern.
Se ID151.

164 MOTORSTYRNINGSLAGE 1/2 6 (2.2.7.22)

Stall in motorstyrsatt 1 eller 2 med den har parametern.

Kontakten ar 6ppen (oc) = Motorstyrningslage 1 valjs
Kontakten ar stangd (cc) = Motorstyrningslage 2 valjs
Se parameter ID:n 600 och 521.

Andring frén open loop- till closed loop-styrningsldagen och omvint kan endast goras i
stopplage.

165 Al1 JOYSTICK-OFFSET 6 [2.2.2.11]

Stall in frekvensnollpunkten med den har parametern. Hitta parametern, stall
potentiometern pa den férmodade nollpunkten. Tryck sedan pa Enter pa panelen.

0BS!
Detta andrar dock inte borvardesskalningen.

Tryck pa knappen Aterstall fér att dndra tillbaka parametervardet till 0,00 %.

166 Al2 JOYSTICK-OFFSET 6 [2.2.3.11]

Stall in frekvensnollpunkten med den har parametern. Hitta parametern, stall
potentiometern pa den férmodade nollpunkten. Tryck sedan pa Enter pa panelen.

Se parameter ID165.
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167 PID-BORVARDET 157 (3.4)

Stall in PID-regulatorns borvarde med den har parametern.

Panelreferensen till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
det aktiva PID-borvardet om parametern ID332 = 2.

168 PID-BGRVARDET 2 57 (3.5)

Stall in PID-regulatorns borvarde med den har parametern.

Panelreferens 2 till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
aktivt om DINS-funktionen = 13 och DIN5-kontakten ar stangd.

169 FALTBUSS DIN4 (FBFIXEDCONTROLWORD, BIT 6) 6 (2.3.3.27)

Anslut faltbussignalen (FBFixedControlWord) till valfri digitalingang med den hér
parametern.

170 FALTBUSS DIN 5 (FBFIXEDCONTROLWORD, BIT 7) 6 (2.3.3.28)

Anslut faltbussignalen (FBFixedControlWord) till valfri digitalingang med den hér
parametern.

Se handboken till den faltbuss som anvands for narmare detaljer.

179 SKALNING AV MOTOREFFEKTGRANS 6 (2.2.6.7]

Stall in gransen for maximal motoreffekt med den har parametern.

Motoreffektgransen &r lika med ID1289 om vardet 0 "Anvénds inte” valjs. Om nagon av
ingangarna valjs skalas motoreffektgransen mellan noll och parametern ID1289. Denna
parameter ar endast tillganglig for NXP closed loop-styrningslaget.

Tabell 114: Val for parametern ID179

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning

0 Anvénds inte

1 Al

2 Al2

3 Al3

4 Al4

5 FB-g_rénss“kalning ID46 (Bver-

vakningsvérde)

214 AKTIVT FILTERFEL INGANG 6 (2.2.6.7)

Aktivera aktivt filterfel med den har parametern.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 225

Den har parametern valjer den digitalingdng som utloser aktivt filterfel/varning enligt
param. ID776. Om kontakten ar stangd utloses den respons som definieras av parametern
ID776.

Den har parametern finns endast i NXP-omriktare.

0BS!
Den hé&r ingangen ar konfigurerad som normalt 6ppen. Om en ingdng som normalt
ar stangd behdvs bor anvandning av externt fel dvervagas.

300 VAL AV START-/STOPPLOGIK 2346 (2.2.1, 2.2.1.1)

Styr start och stopp av omriktaren med de digitala signalerna med den har parametern.
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Tabell 115; Val for parametern ID300

Alternati

v

stangd kontakt = start framét

stéangd kontakt = start bakat

0
Se Bild 30.
stangd kontakt = start ppen  |stangd kontakt = reversera
1 kontakt = stopp oppen kontakt = framat

Se Bild 31.

stangd kontakt = start 6ppen | stangd kontakt = start aktive- kan programmeras for reverser-

kontakt = stopp rad oppen kontakt = start inak- |ingskommando

2 . . S

tiverad och ev. omriktare i drift
stoppas

stangd kontakt = startpuls oppen kontakt = stoppuls kan programmeras for reverser-

3 ingskommando

Se Bild 32.

Applikationerna 2 och 4:

sténgd kontakt = start framat

stdngd kontakt = start bakat

oppen kontakt = stopp

4 (stigande flank kravs for start) |(stigande flank kravs for start)
5 stdngd kontakt = start (sti- stdngd kontakt = bakat
gande flank kravs for start) oppen kontakt = framat
oppen kontakt = stopp
kan programmeras for reverse-
stangd kontakt = start (sti- stangd kontakt = start aktive- ~[rat kommando om den inte ar
6 gande flank kravs for start) rad vald for DIN2

oppen kontakt = start inaktive-
rad och ev. omriktare i drift
stoppas

Applikationerna 3 och 6:

stdngd kontakt = start framat

stangd kontakt = borvardesok-
ningar (motorpotentiometerns
borvarde; denna parameter

gande flank krévs for start)
oppen kontakt = stopp

4 stalls automatiskt in pd 4 om
parametern ID117 stélls in pd 4
[applikation 4]).
5 stdngd kontakt = start framat |stangd kontakt = start bakat
(stigande flank kravs for start) |(stigande flank kravs for start)
6 stangd kontakt = start (sti- stangd kontakt = bakat

oppen kontakt = framat
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Tabell 115; Val for parametern ID300

Alternati DIN1 DIN2 DIN3
stdngd kontakt = start (sti- stangd kontakt = start aktive-
7 gande flank kravs for start) rad

oppen kontakt = stopp

oppen kontakt = start inaktive-

rad och ev. omriktare i drift
stoppas

Applikation 3:

stdngd kontakt = start framat
8 (stigande flank kravs for start)

stangd kontakt = borvardesok-
ningar (motorpotentiometerns
bérvarde)

* = 3-tradig koppling (pulsstyrning)

Valen som omfattar texten "stigande flank krévs for start” maste anvéndas for att utesluta
risken for en oavsiktlig start nar t.ex. strémmen ansluts, ateransluts efter ett strémavbrott,
efter en feldterstallning, efter att omriktaren stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning =
Falsk] eller nar styrplatsen dndras fran 1/0-styrning. Start/Stopp-kontakten maste éppnas
innan motorn kan startas.

®

A
FRAMAT| f

ut

A .

_—— = =

BAKAT
v

DINT — 1 - - -

DIN2

Bild 30: Start framat/start bakat

1. Den forst valda riktningen har hogst 3.
prioritet.

2. Nar DIN1-kontakten oppnas startar
rotationsriktningen andringen.

Om signalerna Start framat (DIN1) och
Start bakat (DIN2) &r aktiva samtidigt
har Start framat-signalen (DIN1)
prioritet.

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning
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A
FRAMAT| f

ut

DIN2— L -

Bild 31: Start, stopp, reversering

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning

A
fut
| ! |- t
| . o
| ! |
| : |
BAKAT| ! . |
v | —
|
DIN1 H l _ .
Start !
DIN2 |
Stopp U

Bild 32: Startpuls/Stoppuls

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning
B) Om start- och stoppuls kommer samtidigt tar stoppulsen overhanden.

301 DIN3-FUNKTION 12345 (2.17, 2.2.2)

Valj funktion for digitalingdng A3 med den h&r parametern.
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Tabell 116: Val for parametern ID301

Alternati
vets
nummer

Benamning

0 Anvands inte

Beskrivning

Anmarkningar

Externt fel

Sténger kontakt: Fel visas och atgardas enligt
ID701.

Externt fel

Oppnar kontakt: Felet visas och &tgérdas

2 enligt ID701 n&r ingdngen inte ar aktiv.
Driftfrigivning Bruten kontakt: Motorstart inaktiveras och
motorn stoppas
3 KLAR-signalen stalls in pa FALSK

Sluten kontakt: Motorstart aktiverad

Applikation 1

Driftfrigivning

Bruten kontakt: Motorstart aktiverad

Sluten kontakt: Motorstart inaktiveras och
motorn stoppas

Applikationerna 2 till 5

Acc./Ret. tid val.

Bruten kontakt: Accelerations-/retardations-
tid 1 vald

‘ Sluten kontakt: Accelerations-/retardationstid
2 vald
5 Stanger kontakt Tvinga styrplats till I/0-styrning
6 Stanger kontakt Tvinga styrplats till panel
Stanger kontakt Tvinga styrplats till faltbuss
7

Nar styrplatsen tvingas
andra vardena for start/
stopp, riktning och borvarde
som galler pa respektive
styrplats anvands (borvarde
enligt parametrarna ID117,
ID121 och ID122).

OBS!

Vardet for parametern
ID125 Panelstyrplats andras
inte.

Nar DIN3 oppnas valjs styr-
platsen enligt parameter 3.1.

Applikationerna 2 till 5

Bakéat

Bruten kontakt: Framéat

Sluten kontakt: Bakat

Kan anvandas for reverser-
ing om vardet for parame-
tern ID300 ar installt pd 2,3
eller 6.

Applikationerna 3 till 5

Joggningsvarvt.

Sluten kontakt: Valt joggningsvarvtal for frek-
vensborvarde

10 Felaterstallning

Sluten kontakt: Aterstaller alla fel
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Tabell 116: Val for parametern ID301

Alternati

vets Benamning Beskrivning Anmarkningar
nummer

Acc/ret.drift forbju- |Sluten kontakt: Stoppar acceleration eller
den retardation tills kontakten éppnas

Kommando for lik- |Sluten kontakt: | stopplage ar likstroms-
12 stromsbromsning |bromsningen aktiv tills kontakten oppnas, se
Figur 30 samt parametrarna ID507 och ID1080

Applikationerna 3 och 5

Motorpotentiome- |Sluten kontakt: Referensen minskas tills kon-

13 ter ned takten oppnas

Applikation 4

13 Forinstallt varvtal

T
I
I
|
:
|
id 515 |
|
I
>t : >t
DIN3 — L | DIN3 —| L
DRIFT ' DRIFT
STOPP ' STOPP

Bild 33: DIN3 som ingang fér likstrémsbromskommando
A. Stopplage = Ramp B. Stopplage = utrullning

302 ANALOGINGANG 2, BGRVARDESOFFSET 12 (2.15, 2.2.3)

Stall in borvardesoffset for analog ingang med den har parametern.

Tabell 117: Val for parametern ID302

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen offset: 0-20 mA
Offset 4 mA ("flytande nolla”) Ger 6vervakning av nollnivésignal. | standardapplikationen
1 kan responsen pa borvardesfel programmeras med parame-
tern ID700.

303 BORVARDESSKALNING, MINIMIVARDE 2346 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6]

Stall in ytterligare borvardesskalning med den har parametern.
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304 BORVARDESSKALNING, MAXIMIVARDE 2346 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.7)

Stall in ytterligare borvardesskalning med den har parametern.

Om bade parameter ID303 och parameter ID304 = 0 slas skalningen fran. Minimi- och
maximifrekvenserna anvands for skalning.

0BS!
Skalningen paverkar inte faltbussborvardet (skalad mellan Minimifrekvens
(parameter ID101) och Maximifrekvens (parameter ID102).

T fmin ID101 i Al [V] . fmin ID101 i Al [V]
0 1'0 > 0 1-0 |

Bild 34: Vanster: Borvardesskalning. Héger: Skalning anvénds inte [parameter D303 = 0]
305 BORVARDESINVERTERING 2 (2.2.6)

Invertera referensriktningen med den har parametern.

Inverterar borvardesignal:
Max. insignal = min. frekv.borvarde
Min. insignal = max. frekv.borvarde

Tabell 118: Val for parametern ID305

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen invertering
1 Borvarde inverterat
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ID304 -

ID303 -

-f_1D101 LA

v

0 max.

Bild 35: Bérvardesinvertering

306 BORVARDESFILTERTID 2 (2.2.7)

Stallin filtreringstid med den h&r parametern for att filtrera bort stérningar fran de analoga
insignalerna Al1 och Al2.

Lang filtertid ger langsammare regleringsrespons.

%
A

Ofiltrerad signal

100%----{- L\ AN\ A -

Filtrerad signal
63%-----4---------, e

p t[s
ID306 [s]

Bild 36: Bérvardesfiltrering

307 ANALOGUTGANGSFUNKTION (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Valj funktion for den analoga utgdngssignalen med den har parametern.
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Tabell 119: Val for parametern ID307

1till4

0 Anvands inte Anvands inte Anvands inte

1 Utgangsfrekv. (0-fmax.) Utgangsfrekv. (0-fmax.) Utgangsfrekv. (0-fmax.)

2 Frekv.borv. (0-fmax.) Frekv.borv. (0-fmax.) Frekv.borv. (0-fmax.)

3 M(.J.torvarvtal (0-motorns Motorvarvtal (0-motorns mark- Motorvarvtal (0-motorns mark-
mérkvarvtal) varvtal) varvtal)

4 Utgangsstrom (0-InMotor) Utgangsstrom (0-InMotor) Utgangsstrom (0-InMotor)

5 Motormoment (0-TnMotor] Motormoment (0-TnMotor) Motormoment (0-TnMotor)

6 Motoreffekt (0-PnMotor) Motoreffekt (0-PnMotor) Motoreffekt (0-PnMotor)

7 Motorspanning (0-UnMotor) Motorspanning (0-UnMotor) Motorspanning (0-UnMotor)

8 DC-spanning (0-1 000 V) DC-spanning (0-1 000 V) DC-spanning (0-1 000 V)

9 PID-regulator, borvarde Al1

10 PID-regulator, arvarde 1 Al2

" PID-regulator, drvarde 2 Utgangsfrekv. (fmin. - fmax.]

12 PID-regulator, felvarde Motormoment (-2 - +2xTNmot)

13 PID-regulatorutsignal Motoreffekt (-2 - +2xTNmot)

14 PT100-temperatur PT100-temperatur

15 FB-analogutgang ProcessData4

(NXS)

308 FILTERTID FOR ANALOGUTGANG 234567 (2.3.3, 2.3.5.3, 2.3.3.3)

Stallin filtertiden for den analoga utsignalen med den har parametern.

Om det har parametervérdet stalls in pa 0 inaktiveras filtreringen.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 234 PARAMETERBESKRIVNINGAR

%

Ofiltrerad signal

100%----{- -\ AN\ -

Filtrerad signal
63%-----4---------, e

p t[s
ID308 [s]
Bild 37: Filtertid fér analogutgang
309 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Invertera den analoga utsignalen med den har parametern.
Maximal utsignal = minsta angivna varde
Minimiutsignal = maximalt angivet varde
Se parametern ID311 nedan.
Apalogut-,
gangs-
strom
20 MA e
12 mA F------ IR ID311 = 50 %
10 MA |----omm oo (o
“ ID311 = 100 %
4 MA [oooeoooeeeoo X TN - M “rde for signal
= ax.varde for sigha
512%?610}0 vald med ID307
OmAg 0.5 1.0 >

Bild 38: Invertering av analog utgang

310 ANALOGUTGANG, MINIMUM 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

Stall in minimivarde for den analoga utsignalen med den har parametern.
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Definierar minimisignal till antingen 0 mA eller 4 mA (flytande nolla). Observera skillnaden
mot den analogutgangsskalningen i parametern ID311 (8-15).

Tabell 120: Val for parametern ID310

Alternativets s _
Benamning Beskrivning
nummer

Stall in minimivarde pa 0 mA/0
\Y

Stall in minimivarde pa 4 mA/2
\Y

311 SKALNING AV ANALOGUTGANG 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

Stall in skalningsfaktorn for den analoga utgangen med den h&r parametern.

Berakna vardena med den tillhandahallna formeln.

Tabell 121: Skalning av analog utgang

Signal Signalens maxvarde

Utgangsfrekvens Maxfrekvens (parameter ID102)
Frekv.borvarde Maxfrekvens (parameter ID102)
Motorvarvtal Motormarkvarvtal 1xnmMotor
Utgangsstrém Motormarkstrom 1xInMotor
Motormoment Motormarkmoment 1xTnMotor
Motoreffekt Motormarkeffekt 1xPnMotor
Motorspanning 100 % x Unmotor
DC-bryggans spanning 1000V
Pl-ref.varde 100% x max ref. varde
Pl-aterf. vérde 1 100% x max aterf.varde
Pl-aterf. virde 2 100% x max aterf.varde
Pl regleravvikelse 100% x max awvikelse
Pl-utsignal 100 % x utgangsmax.
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Analogut-,

gangs-

strom ID311 = ID311 =
20 mA. 200 % 100 %

»

12 mA |
10 mA |

s L
--------- e e e -y
e g

~1ID311 = 50 %

A LTt g,

ID310 =0
0 mA

Max.varde for signal
1vald med ID307

>

0 0.5 1.0

Bild 39: Skalning av analog utgang

Signal * Analog OutputScale%s
100%

OutputSignal =

312 DIGITALUTGANGSFUNKTION 23456 (2.3.7, 2.3.1.2)

Valj funktion for digitala utsignalen med den har parametern.

313 RELAUTGANG 1, FUNKTION 2345 (2.3.8, 2.3.1.3]

Valj funktion for relautgangssignalen med den har parametern.

314 RELAUTGANG 2, FUNKTION 2345 (2.3.9)

Valj funktion for relautgangssignalen med den har parametern.
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Tabell 122: Utsignaler via DO1 och utgangsreldn RO1 och RO2

Installt varde Signalinnehall

0 = Anvands inte

Saknar funktion

Digitalutgédng DO1 sanker strémmen och programmerbart reld
(RO1, RO2) aktiveras nar:

1 = Driftklar Omriktaren ar klar for anvandning
2 = Drift Omriktaren fungerar (motorn &r igéng)
3 =fel Ett omriktarskydd har losts ut

4 = Fel inverterat

Omriktaren har inte lost ut pga fel

5 = Overhettningsvarning for omriktare

Kylflansens temperatur overskrider 70 °C

6 = Externt fel eller varning

Fel eller varning beroende pd parametern ID701

7 = Referensfel eller varning

Fel eller varning beroende pa parametern ID700 - om analogbér-
vardet ar 4-20 mA och signalen ar <4 mA

8 =Varning

Alltid d& varning finns

9 = Reverserad

Reverseringskommandot har valts

10 = Forinstallt varvtal (applikationer 2)
10 = Joggningsvarvtal (applikationer
3456)

Det forvalda varvtalet har valts med digitalingang
Joggningsvarvtalet har valts med digitalingang

11 = Varvtal uppnatt

Utfrekvensen har uppnatt det instéllda borvérdet.

12 = Motorreglering aktiverad

En av grénsregulatorerna (t.ex. strémgréns eller momentgréns)
har aktiverats.

13 = Gréns 1 for 6vervakning av utgangs-
frekvens

Utfrekvensen dverskrider den installda 6vervakningen av undre
grans/dvre gréns (se parametrarna ID315 och ID316 nedan).

14 =1/0-styrning (appl. 2)
14 = Utfrekvensgrans 2, vervakning
(applikationer 3456)

I/0-styrningslage &r valt (p& M3-menyn)
Utfrekvensen overskrider den installda 6vervakningen av undre
grans/ovre grans (se parametrarna D346 och ID347 nedan).

15 = Termistorfel eller -varning (appl. 2)
15 = Momentgransovervakning (appl.
3456)

Optionskortets termistoringéng indikerar motorévertemperatur.
Fel eller varning beroende pa parametern I1D732.
Motormomentet éverskrider installningen for évervakning av
undre/6vre grans (parametrarna D348 och 1D349).

16 = Faltbuss DIN1 (applikation 2)
16 = Overvakning av bérvardesgrans

Faltbuss digitalingdng 1. Se faltbusshandboken.
Aktivt borvarde overskrider installningen for 6vervakning av undre/
ovre grans (parametrarna ID350 och ID351).
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Tabell 122: Utsignaler via DO1 och utgangsreldn RO1 och RO2

Installt varde Signalinnehall

17 = Extern bromsstyrning (appl. 3456)

TILL/FR,&N-slagsstyrning av extern broms med programmerbar
fordrojning (parametrarna 1D352 och 1D353)

18 = 1/0-styrning (appl. 3456)

Externt styrningslage (M3-menyn; ID125)

19 = Overvakning av temperaturgrans for
frekvensomriktare (appl. 3456)

Frekvensomriktarens kylflanstemperatur dverskrider de installda
overvakningsgranserna (parametrarna ID354 och ID355).

20 = Obegard rotationsriktning (appl. 345)
20 = Borvarde inverterat (appl. 6)

Rotationsriktningen ar en annan an den begarda.

21 = Extern bromsstyrning, inverterad
(appl. 3456)

TILL/FR,&N-styrning av extern broms (parametrarna ID352 och
ID353); Utgang aktiv nar bromsstyrningen &r AV.

22 = Termistorfel eller -varning (appl.
3456)

Optionskortets termistoringéng indikerar motorévertemperatur.
Fel eller varning beroende pa parametern ID732.

23 = Faltbuss DIN1 (applikation 5)
23 = Overvakning av analoging&ng (appli-
kation 6)

Faltbuss digitalingang 1. Se faltbusshandboken.
Valjer den analoga ingdng som ska 6vervakas. Se parametrarna
ID356, ID357, ID358 och ID463.

24 = Faltbuss DIN1 (applikation 6)

Faltbuss digitalingdng 1. Se faltbusshandboken.

25 = Faltbuss DIN2 (applikation 6)

Faltbuss digitalingdng 2. Se faltbusshandboken.

26 = Faltbuss DIN3 (applikation 6)

Faltbuss digitalingang 3. Se faltbusshandboken.

315 UTFREKVENSGRANSOVERVAKNING, FUNKTION 234567 (2.3.10, 2.3.4.1, 2.3.2.1)

Valj gransvardesovervakningsfunktionen for utfrekvensen med den har parametern.

Tabell 123: Val for parametern ID315

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen overvakning
1 Overvakning av l3g gréns
2 Overvakning av hdg grans
3 Bromstillslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare grénser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).)

Om utfrekvensen gar under/6ver den installda gransen (ID316) genererar den har funktionen
ett meddelande via digitalutgangen beroende
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1. padinstéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. pavilken utgdng som 6vervakningssignal 1 (ID447) &r ansluten till (applikationer é och 7).

Bromsstyrningen anvander olika utgangsfunktioner. Se 1D445 och 1D446.

316 OVERVAKNINGSVARDE FOR UTFREKVENSGRANS 234567 (2.3.11, 2.3.4.2, 2.3.2.2)

Stall in vardet for gransvardesovervakning for utfrekvensen med den har parametern nar du
aktiverar gransvardesovervakningsfunktionen.

Valjer frekvensvardet som Overvakas via parametern [D315.

A
f[Hz] ID315 =2
I I
D316 - ____ AN L
I I
I I
| |
I I
I I
| |
I I
I I
| |
I I
l l t
>
Exempel: |51 [Ro1 21 |RO1 1 |21 |RO1 j
22 [RO1 : 22 |[RO1 1\ 22 |RO1
23 [RO1 —— 23 |RO1 23 |[RO1 —

Bild 40: Overvakning av utgangsfrekvens

319 DIN2 FUNKTION 5 (2.2.1]

Valj funktion for den digitala insignalen med den har parametern.

Denna parameter har 14 alternativ. Om den digitala ingdngen DIN2 inte ska anvandas, ska
parameterns varde sattas till 0.
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Tabell 124: Val for parametern ID319

Alternative
ts nummer

Benamning

Beskrivning

Anmarkningar

Externt fel, nor-
malt 6ppen

Sluten kontakt: Felet indikeras och motorn
stoppas dé ingédngen har signal

Externt fel, nor-

Bruten kontakt: Felet visas och motorn stop-

ning

mando for likstrémsbromsning (val 12] valt for
DIN2

malt stangd pas nar ingdngen inte ar aktiv.
Driftfrigivning Kontakt oppen, start av motorn inaktiverad.
3
Sluten kontakt: Start av motorn aktiveras
Val av accelera- Kontakt 6ppen, accelerations-/retardationstid
tions- eller retar- |1 vald
4 dationstid
Sluten kontakt: Accelerations-/Retardations-
tid 2 vald
5 Stanger kontakt Tvinga styrplats till I/0-styrning Nar styrplatsen tvingas
andra vardena for Start/
6 Stanger kontakt Tvinga styrplats till panel Stopp, anvands Riktning och
Bérvarde som galler pd
Stanger kontakt Tvinga styrplats till faltbuss respektive styrplats (bor-
varde enligt parametrarna
ID343, 1D121 och ID122).
0BS!
7
Vardet for ID125 (panelstyr-
plats) andras inte.
Nar DIN2 dppnas valjs styr-
plats enligt valet av panels-
tyrplats.
Bakat Kontakt 6ppen: framat Om flera ingéngar ar pro-
grammerade for reversering
8 Kontakt stdngd: bakat racker det med en aktiv kon-
takt for att stalla in rikt-
ningen pa bakat.
Joggningsvarvtal | Sluten kontakt: Valt joggningsvarvtal for frek-
9 L
(se par. ID124) vensborvarde
10 Feldterstallning Sluten kontakt: Aterstaller alla fel
Acceleration/ Sluten kontakt: Ingen acceleration eller retar-
1 retardation for- dation ar mojlig forran kontakten har oppnats
bjuden
Kommando fér Sluten kontakt: Vid stopp arbetar DC-brom-
12 likstromsbroms- |sen tills kontakten dppnas. Se Bild 41 Kom-
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Tabell 124: Val for parametern ID319

Alternative

ts nummer Benamning Beskrivning Anmairkningar
Motorpotentiome- |Sluten kontakt: Referensen dkas tills kontak-
13 N
ter UPP ten oppnas
T
A ! A
Fur @ : fie
|
|
ID515 :
|
bt >t
|
DIN2 — L o L
DRIF'II;—,—\— : DRIFT
STOP 1 STOPP

Bild 41: Kommando for likstrémsbromsning (val 12] valt for DIN2
A. Stopplage = Ramp B. Stopplage = utrullning

320 Al1 SIGNALOMRADE 34567 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3

Valj omrade for den analoga insignalen med den har parametern.

Tabell 125: Val for parametern ID320

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 %
2 Anpassad -10...+10V Anpassad

3 Anpassad

Angdende valet "Anpassad”, se parametrarna ID321 och 1D322.

321 Al1 EGEN INSTALLNING, MINIMUM 34567 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.4)

Anvand den har parametern till att justera minimivardet for den analoga insignalen fritt
mellan -160 % och 160 %.

322 A1 EGEN INSTALLNING, MAXIMUM 34567 (2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)

Anvand den har parametern till att justera maxvardet for den analoga insignalen fritt mellan
-160 % och 160 %.
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Du kan exempelvis anvanda den analoga ingangssignalen som frekvensreferens och stélla in
parametrarna mellan 40 och 80 %. Under dessa forhallanden andras frekvensborvardet
mellan minimifrekvensborvardet (ID101) och maximifrekvensbérvardet (ID102) och
analoginsignalen andras mellan 8 och 16 mA.

323 Al1 SIGNALINVERTERING 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6]

Invertera den analoga insignalen med den har parametern.

Om den har parametern = 0 sker ingen inversion av analoginsignalen

0BS!
| applikation 3 ar Al1 frekvensborvarde for plats B om parametern ID131 =0
(standard).

Af

ut

ID303 | R .

ID320 =0
AIl = 0-100 %

ID304 L. D320 = 1 Al

| ALL = eget i)
0  ID321 ID322 100%

Bild 42: Al ingen signalinvertering

Om den har parametern = 1 sker ingen inversion av analoginsignalen.

Max. Al1-signal = min. frekvensborv.
Min. Al1-signal = max. frekvensborv.
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ID303 L. . .

ID320=0 |
AI1 = 0-100 %

D320 = 1

'AI1 = eget 5
ID304 |- 5 get... . » AI1 (plint 2)

[,
Ll

0 IDI321 ID322  100%

Bild 43: Al signalinvert

324 Al1 SIGNALFILTERTID 34567 (2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)
Filtrera bort storningar i den analoga insignalen med den har parametern.

Aktivera parametern genom att ge den ett storre varde an noll.

OBS!
En lang filtreringstid ger ett ldngsammare reglersvar.

%
A

Ofiltrerad signal

100%-----{-+-- -\ AN AL -

Filtrerad signal
63%-f----{---------, LT TE R

» t[s]

ID324

Bild 44: Filtrering av AlT-signal
325 SIGNALOMRADE FOR ANALOGINGANG Al2 34567 (2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3

Valj omrade for den analoga insignalen med den h&r parametern.
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Tabell 126:

Val for parametern ID325

0 0-20 mA 0-20 mA 0-100% 0-100%

1 4-20 mA 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 %
2 Anpassad Anpassad -10...+10V Anpassad

3 Anpassad

326 ANALOGINGANG AI2 EGEN INSTALLNING MIN. 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4]

Anvand den har parametern till att justera minimivardet for den analoga insignalen fritt
mellan -160 % och 160 %.

327 ANALOGINGANG AI2 EGEN INSTALLNING MAX. 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5]

Anvand den har parametern till att justera maxvardet for den analoga insignalen fritt mellan
-160 % och 160 %.

Se ID322.
4 f:ut
ID304 oo
ID325 = Eget
ID325 =0
AI2 = 0-100 %

ID325 = {1 :
AI2 = 204100 %
; °! A2 (plint 3,4)

ID303 -7

— ! : >
0 @ 4mA ID327 20 mA
ID326

Bild 45: Skalning av analogingdng Al2

328 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 2 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6]

Invertera den analoga insignalen med den har parametern.

Se ID323.

0BS!
| applikation 3 ar Al2 frekvensborvardet for plats A om parametern ID117 =1
(standard)
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329 FILTERTID FOR ANALOGINGANG 2 34567 (2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2)

Filtrera bort storningar i den analoga insignalen med den har parametern.
Se ID324.

330 DIN5 FUNKTION 5 (2.2.3)

Valj funktion for den digitala insignalen med den har parametern.

Digitalingdngen DIN5 har 14 méjliga funktioner. Om den inte ska anvdndas ska den har
parameterns varde stallas in pa 0.

Alternativen ar samma som for parametern ID319, utom:

13 Aktivera PID-borvarde 2
Bruten kontakt: PID-regulatorns borvarde valjs med parametern ID332.
Sluten kontakt: PID-regulatorns panelborvarde 2 valjs med parametern R3.5.

331 MOTORPOTENTIOMETERNS RAMPTID 3567 (2.2.22, 2.2.27, 2.2.1.2, 2.2.1.15]

Stall in andringshastigheten for motorpotentiometerns referens vid 6kning eller minskning
med den har parametern.

Motorstyrningens ramptider ar fortfarande aktiva.

332 PID-REGULATORNS BORVARDESIGNAL [PLATS A) 57 (2.1.11)

Valj PID-regulatorsignalens kalla med den har parametern.

Tabell 127: Val for parametern ID332

0 Analog ingang 1 Analog ingang 1
1 Analog ingéng 2 Analog ingang 2
PID-borvardet frdn M3-menyn, parameter
2 Al3
P3.4
Faltbussborv. (FBProcessDatalN1)
3 Se kapitel 9.7 Parametrar for faltbusstyrning Al4
(ID:n 850 till 859).
4 Motorpotentiometerreferens PID-borvardet fran M3-menyn, parameter P3.4
Faltbussborv. (FBProcessDatalN1)

5 Se kapitel 9.7 Parametrar for faltbusstyrning
(ID:n 850 till 859).

6 Motorpotentiometerreferens
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333 VAL AV PID-REGULATORNS ARVARDE 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Valj PID-regulatorsignalens arvarde med den har parametern.

Tabell 128: Val for parametern ID333

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Arvarde 1

1 Arvirde 1 + Arvarde 2

2 Arvarde 1 - Arvarde 2

3 Arvarde 1 * Arvarde 2

4 Det mindre av Arvarde 1 och
Arvarde 2

5 Det storre av Arvirde 1 och
Arvirde 2

6 Genomsnittsvarde av Arvarde 1
och Arvarde 2

7 Kvadratroten av Arvarde 1 +
kvadratroten av Arvarde 2

334 VAL AV ARVARDE 157 (2.2.9, 2.2.1.9)

Valj arvardets kalla med den har parametern.

335 VAL AV ARVARDE 2 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Valj arvardets kalla med den har parametern.
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Tabell 129: Val for parameter-1D 334 och 335

Alternativets

Benamning

Beskrivning

nummer

Arvarde 1)

0 Anvands inte
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
Faltbuss (Arvirde 1: FBProcessDatalN2; Arvirde2: FBProcessDa-
5 talN3). Se kapitel 9.7 Parametrar for féltbusstyrning (ID:n 850
till 859).
Applikation 5
6 Motormoment
7 Motorvarvtal
8 Motorstrom
9 Motoreffekt
10 Pulsgivarfrekvens (endast for

336 ARVARDE 1, MIN.SKALA 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Stall in minimiskalningspunkten for arvardet med den har parametern.

Se Bild 46 Exempel pa skalning av &rvérdesignal.

337 ARVARDE 1, MAXSKALA 57 (2.2.12, 2.2.1.12)

Stall in maxskalningspunkten for arvardet med den har parametern.

Se Bild 46 Exempel pa skalning av &rvardesignal.

338 ARVARDE 2, MIN.SKALA 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Stall in minimiskalningspunkten for arvardet med den har parametern.

Staller in minimiskalningspunkten for Arvarde 2. Se avsnitt 339 Arvirde 2, maxskala 57
(2.2.14, 2.2.1.14).

339 ARVARDE 2, MAXSKALA 57 (2.2.14, 2.2.1.14]

Stall in maxskalningspunkten for arvardet med den har parametern.

Staller in maxskalningspunkt fér Arvarde 2. Se Bild 46 Exempel p& skalning av drvérdesignal.
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ASkalad A Skalad
insignal [%] insignal [%]

100} — 1010 ] E onneen -
ID336 == 30 g/O i i 76.5 ___________________________ i 7 g i

ID337 = 80 % (15,3 mA)[ID338 = -30 %

ID339 = 140 2

17.7

P (3,5 mA), : :

0 80 100 All%] -30-0 100 140 AI[%]
0 3.0 8.0 10,0 V h 0 10,0 V g
0 6.0 16.0 20.0 mA 0 20.0 mA
4 8.8 16.8 20.0 mA 4 20.0 mA

Bild 46: Exempel pa skalning av drvérdesignal

340 INVERTERING AV PID-REGLERFEL 57 (2.2.32, 2.2.1.5)

Invertera PID-regulatorns felvarde med den har parametern.

Tabell 130: Val for parametern ID340

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ingen invertering
1 Inverterad

341 PID-BORVARDESSTIGTID 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid under vilken PID-regulatorborvardet
stiger fran 0 % till 100 %.

342 PID-BORVARDESFALLTID 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid under vilken PID-regulatorborvardet
faller fran 100 % till 0 %.

343 VAL AV I/0-REFERENS 57 [2.2.34, 2.2.1.7)

Anvand den har parametern till att vélja frekvensreferenskalla nar I/0-plinten ar styrplats
och borvardeskalla B ar aktiv.
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Tabell 131: Val for parametern ID343

Alternativets

——— Benamning Beskrivning
0 Al1-referens (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 Al2-referens (plintarna 5 och 6, t.ex. omvandlare)
2 Al3-referens
3 Al4-referens

Panelbérvarde (parameter

R3.2)
5 Referens fran faltbuss
(FBSpeedReference)
6 Motorpotentiometerreferens
7 PID-regulatorbérvarde

Valj drvarde (parameter ID333 till ID339) och PID-regleringsborvarde (parameter ID332). Om
varde 6 valjs for den har parametern i applikation 5 stalls vardena for parametrarna ID319
och ID301 automatiskt in pa 13.

| applikation 7 maste funktionerna Motorpotentiometer NER och Motorpotentiometer UPP
vara anslutna till digitalingédngar (parametrarna ID417 och ID418) om varde 6 valjs for den
har parametern.

344 MINIMIVARDE FOR BORVARDESSKALNING, PLATS B 57 (2.2.35, 2.2.1.18)

Stall in minimiskalningspunkten for borvardet med den har parametern.

345 MAXIMIVARDE FOGR BORVARDESSKALNING, PLATS B 57 (2.2.36, 2.2.1.19)
Stall in maxskalningspunkten for borvardet med den har parametern.

Du kan valja ett skalomrade mellan min. och maxfrekvens for frekvensbérvardet fran
styrplats B.

Om ingen skalning onskas, ska parameterns varde sattas till 0.

| figurerna nedan har ingdng Al1 med signalomradet 0-100 % valts for plats B-borvardet.

OBS!
Skalningen paverkar inte faltbussborvardet (skalad mellan Minimifrekvens
(parameter ID101) och Maximifrekvens (parameter ID102).
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| .
»
E._h
>
E._h

ID345} - E

% . 1D101 L AL [V] Lt 1p10t ALV

Bild 47: Referensskalning maxvéarde
A. Par.ID344=0 (ingen borvardesskalning) B. Referensskalning

346 OVERVAKNINGSFUNKTION FOR UTFREKVENSGRANS 2 34567 (2.3.12, 2.3.4.3, 2.3.2.3)

Valj gransvardesovervakningsfunktionen for utfrekvensen med den har parametern.

Tabell 132: Val for parametern ID346

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Ingen dvervakning

1 Overvakning av lg gréns

2 Overvakning av hég gréns

3 Bromstillslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353].)

4 Bromstill-/franslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare grénser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).)

Om utfrekvensen gar under/6ver den installda gransen (ID347) genererar den har funktionen
ett varningsmeddelande via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. pavilken utgang som Gvervakningssignal 2 (ID448) &r ansluten till (applikationer é och 7).

Bromsstyrningen anvander olika utgangsfunktioner. Se parametrarna ID445 och ID446.

347 OVERVAKNINGSVARDE FOR UTFREKVENSGRANS 2 34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

Stall in vardet for gransvardesovervakning for utfrekvensen med den har parametern nar du
aktiverar gransvardesovervakningsfunktionen.

Viljer frekvensvardet som dvervakas via parametern ID346. Se Bild 40 Overvakning av
utgangsfrekvens.
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348 FUNKTION FOR MOMENTGRANSGVERVAKNING 34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

Valj gransvardesovervakningsfunktionen for det beraknade momentvardet med den har
parametern.

Tabell 133: Val for parametern ID348

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen 6vervakning
1 Overvakning av l&g grans
2 Overvakning av hég grans
3 Bromsfranslagsstyrning (Endast applikation 6, se avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning
med ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).)

Om det berédknade momentvardet under- eller 6verskrider den installda gransen (ID349)
genererar den har funktionen ett meddelande via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. vilken utgdng momentgransovervakningssignalen (parameter ID451) &r ansluten till
(applikationer 6 och 7).

349 MOMENTGRANS, GVERVAKNINGSVARDE 34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)

Anvand den har parametern till att stalla in vardet for gransvardesovervakning for momentet
nar du aktiverar funktionen for momentgransovervakning.

Har staller du in det momentvarde som ska dvervakas av parametern ID348.

APPLIKATIONERNA 3 OCH 4:

Momentovervakningsvardet kan sankas under borvardet med val av extern ledig
analoginsignal och vald funktion, se parametrarna ID361 och ID362.

350 BORVARDESGRANS, OVERVAKNINGSFUNKTION 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

Valj gransvardesovervakningsfunktionen for borvardet med den har parametern.

Tabell 134: Val for parametern ID350

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Ingen dvervakning
1 Overvakning av lg gréns
2 Overvakning av hég grans
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Om borvardet under- eller dverskrider den instéllda gransen (ID351) genererar den har
funktionen en varning via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. vilken utgang signalen for bérvardesgransovervakningen (parameter ID449) &r ansluten
till (applikationer 6 och 7).

Det overvakade borvardet ar det for tillfallet aktiva borvardet. Det kan vara ett borvarde for
plats A eller B beroende pa DINé-ingang, I/0-bérvarde, panelbdrvarde eller
faltbussborvarde.

351 BORVARDESGRANS, OVERVAKNINGSVARDE 34567 (2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Anvand den har parametern till att stalla in vardet for gransvardesovervakning for borvardet
nar du aktiverar gransvardesovervakningsfunktionen for borvardet.

Frekvensvardet som ska dvervakas med parametern ID350. Ange vardet i procent av skalan
mellan minimi- och maximifrekvenserna.

352 EXTERN BROMSFRANSLAGSFORDROJNING 34567 (2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9)

Anvand den har parametern till att stalla in fordrojningstid for 6ppning av bromsen nar
villkoren for 6ppning av bromsen ar uppfyllda.

353 EXTERN BROMSTILLSLAGSFORDRGJNING 34567 (2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Anvand den har parametern till att stalla in fordrojningstid for stangning av bromsen nar
villkoren for stangning av bromsen ar uppfyllda.

Den externa bromsens funktion kan tidsinstallas till start- och stoppstyrsignaler med dessa
parametrar. Se Bild 48 Extern bromsstyrning och avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning med
ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353).

Bromsstyrningssignalen kan programmeras via digitalutgangen DO1 eller via en av
reldutgangarna RO1 och R0O2, se parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
ID445 (applikationer 6 och 7). Bromstillslagsférdréjningen ignoreras nar enheten nar ett
stopplage efter en nedrampning eller om den stoppas genom utrullning.

®

t,,=ID352 t,;=ID353 t,,=ID352 t,;=Par. ID353
Extern H Extern H

BROMS: FRAN ! ~ |DO1/RO1/ BROMS: FRAN! | DO1/RO1/RO2
TILL . . [RO2 TILL | !

DIN1: DRIFT FRAMAT DIN1: START |_|

STOPP PULS .
DIN2: DRIFT BAKAT DIN2: STOPP '
STOPP PULS
> |
»t
Bild 48: Extern bromsstyrning
A. Val av start-/stopplogik, ID300 =0, 1 B. Val av start-/stopplogik, ID300 = 3

eller 2
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354 OVERVAKNING AV TEMPERATURGRANS FOR FREKVENSOMRIKTARE 34567 (2.3.20,
2.3.4.11,2.3.2.11)

Valj gransvardesovervakningsfunktionen for frekvensomriktarens temperatur med den har
parametern.

Tabell 135: Val for parametern ID354

Alternativets

. Bendmning Beskrivning
0 Ingen 6vervakning
1 Overvakning av l&g gréns
2 Overvakning av hég grans

Om frekvensomriktarenhetens temperatur under- eller o6verskrider den installda gransen
(ID355]) genererar den héar funktionen ett meddelande via en digitalutgang beroende pa

1. instéllningarna for parametrarna ID312 till ID314 (applikationer 3,4,5) eller
2. vilken utgang signalen for temperaturgréansovervakningen (parameter ID450) &r ansluten
till (applikationer 6 och 7).

355 VARDE FOR FREKVENSOMRIKTARENS TEMPERATURGRANS 34567 (2.3.21, 2.3.4.12,
2.3.2.12)

Anvand den har parametern till att stalla in vardet for gransvardesovervakning for
temperaturen nar du aktiverar gransvardesovervakningsfunktionen for temperaturen.

Detta temperaturvarde overvakas av parametern ID354.

356 ANALOG OVERVAKNINGSSIGNAL 6 (2.3.4.13]

Anvand den har parametern till att vélja den analoga ingang som ska Gvervakas.

Tabell 136: Val for parametern ID356

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Al
2 Al2
3 AlI3
4 Al4
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357 UNDRE GRANS FOR ANALOG OVERVAKNING 6 (2.3.4.14)

Anvand den har parametern till att stélla in nedre grans fér den analoga ingang som ska
overvakas.

358 OVRE GRANS FOR ANALOG OVERVAKNING 6 (2.3.4.15)

Anvand den har parametern till att stalla in 6vre grans for den analoga ingdng som ska
overvakas.

Dessa parametrar staller in de undre och ovre granserna for den signal som valjs med
parametern ID356.

Al *)
A
ID358 : /
ID357
N
>t
1
RO1
0

Bild 49: Exempel pd Av/Pa-styrning
*) Véljs med par. ID356

0BS!
Detta exempel galler programmeringen av par. ID463 = B.1

359 PID-REGULATORNS MINIMIGRANS 5 (2.2.30]
Stall in minimigransen for PID-regulatorutsignalen med den har parametern.
360 PID-REGULATORNS MAXIMIGRANS 5 (2.2.31)

Stall in maxgransen for PID-regulatorutsignalen med den har parametern.

Gransinstallning: -1 600,0 % (av fmax.) < par. ID359 < par. ID360 < 1 600,0 % (av fmax.).

Dessa granser ar viktiga t.ex. nar du definierar forstarkning, I-tid och Dtid for PID-
regulatorn.
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361 LEDIG ANALOGINGANG, SIGNALVAL 34 (2.2.20, 2.2.17)

Anvand den har parametern till att vélja ingangssignal for en analog ingdng som inte
anvands for borvardesignal.

Tabell 137: Val for parametern ID361

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Analogingang 1 (Al1)
2 Analogingang 2 (Al2)

362 LEDIG ANALOGINGANG, FUNKTION 34 (2.2.21, 2.2.18)

Anvand den har parametern till att valja funktion for en analog ingang som inte anvands for
borvardesignal.

Tabell 138: Val for parametern ID362

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Funktionen anvands inte
1 Minskar motorstromgransen Signalen justerar den maximala motorstrommen till mellan
(ID107) 0 och den maxgrans som stallts in med ID107. Se Bild 50.

Minskar likstromsbromsstrom | Likstromsbromsstrommen kan minskas med den lediga
2 analoginsignalen till mellan noll strém och den strom som
stallts in med parametern ID507. Se Bild 57.

Minskar accelerations- och Accelerations- och retardationstider kan minskas med den
retardationstiderna lediga analoginsignalen enligt foljande formler:

Minskad tid = installd acc./retard.tid (parametrarna ID103,
ID104; 1D502, ID503) delat med faktorn R i Bild 52.

Minskar momentdvervaknings- |Den installda dvervakningsgransen kan minskas med den
4 gransen lediga analoginsignalen till mellan 0 och installt varde for
momentgransdvervakning (ID349), se Bild 53.
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A
Momentgrans
100% [ :
Par. ID107 '
: Al
0V Signalomrade 10V
0 mA 20 mA
4 mA 20 mA
Egen Egen
Bild 50: Skalning av maximal motorstrém
A ..
DC-bromsstrom
100 % W e .
Par. ID507 i
' Ledig
0,4 x IH_ ' analogingang
! »
0 Signalomrade

Bild 51: Minskning av likstromsbromsstrém

A
Faktor R

‘Ledig
ranalogingang

L

0  Signalomrade

Bild 52: Minskning av accelerations- och retardationstider
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A .
Momentgrans

100%
Par. ID349

Ledig o
ranalogingang

[,
Ll

0 Signalomrade

Bild 53: Minskning av momentévervakningsgrans

363 VAL AV START-/STOPPLOGIK, PLATS B3 (2.2.15)

Styr start och stopp av omriktaren med de digitala signalerna med den har parametern.

Tabell 139: Val for parametern ID363

Alternati DIN3 DIN4 DINS
stangd kontakt = start framat | stdngd kontakt = start bakat
0
Se Bild 54.
stangd kontakt = start dppen stangd kontakt = reversera oppen
1 kontakt = stopp kontakt = framat
Se Bild 55.
stangd kontakt = start, Oppen stangd kontakt = start aktiverad,
2 kontakt = stopp oppen kontakt = start inaktiverad
och ev. omriktare i drift stoppas
Kan programmeras for rever- |stangd kontakt = startpuls oppen kontakt = stoppuls
3 seringskommando
Se Bild 56.
4** stéangd kontakt = start framat  |stangd kontakt = start bakat (sti-
(stigande flank krévs for start) |gande flank kravs for start)
5 stdngd kontakt = start (sti- stangd kontakt = bakat
gande flank kravs for start) oppen kontakt = framat
oppen kontakt = stopp
b+ stdngd kontakt = start (sti- stangd kontakt = start aktiverad
gande flank kravs for start) oppen kontakt = start inaktiverad
oppen kontakt = stopp och ev. omriktare i drift stoppas

* = 3-tradig koppling (pulsstyrning)
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** = Valen 4 till 6 anvands for att utesluta risken for en oavsiktlig start nar t.ex. strommen
ansluts, ateransluts efter ett stromavbrott, efter en felaterstallning, efter att omriktaren
stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning = Falsk] eller nar styrplatsen dndras. Start/Stopp-
kontakten maste 6ppnas innan motorn kan startas.

Valen som omfattar texten “stigande flank kravs for start” anvands for att utesluta risken for
en oavsiktlig start nar t.ex. strommen ansluts, ateransluts efter ett strémavbrott, efter en
feldterstallning, efter att omriktaren stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning = Falsk] eller
nar styrplatsen dndras fran 1/0-styrning. Start/Stopp-kontakten maste 6ppnas innan motorn
kan startas.

A
FRAMAT| f

ut

®

A .

BAKAT
v

DIN4 —

DINS

-

_—— = =

Bild 54: Start framat/start bakat

1.

2.

A)

Den forst valda riktningen har hogst 3. Startpuls/Stoppuls

prioritet.

Nar DIN4-kontakten oppnas startar
rotationsriktningen andringen.

Stoppfunktion (ID506) = utrullning
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A
FRAMAT]| f,
/_\ A /
T I T }t
| | \ 1\ /
| | |
| | |
BAKAT | ! : | .
v | !
DING | ___,________ .
DINS ———— L - - e

Bild 55: Start, stopp, reversering

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning

A
fut
y. /@> ./.
| . t
| . o
| ! |
| : [
BAKAT| ! . |
v | —
|
DIN4 H l ) .
Start !
DIN5 |
Stopp U

Bild 5é: Startpuls/Stoppuls

A) Stoppfunktion (ID506) = utrullning
B) Om start- och stoppuls kommer samtidigt tar stoppulsen overhanden.

364 MINIMIVARDE FOR BORVARDESSKALNING, PLATS B3 (2.2.18)

Stall in ytterligare borvardesskalning med den har parametern.

365 MAXIMIVARDE FOR BORVARDESSKALNING, PLATS B3 (2.2.19)

Stall in ytterligare borvardesskalning med den har parametern.
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Se parametrarna ID303 och ID304 ovan.

366 MJUK REF. GVERGANG 5 (2.2.37)

Valj funktionen for kopiering av borvardet med den har parametern.

Tabell 140: Val for parametern ID366

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Behall borvarde
1 Kopiera borvarde

Om Kopiera borvarde har valts gar det att vaxla fran direkt styrning till PID-reglering och
tillbaka utan att skala borvardet och arvardet.

Till exempel: Processen drivs av det direkta frekvensborvardet (styrplats I/0 B, faltbuss eller
panel] till viss punkt och styrplatsen véxlas sedan till en dar PID-regulatorn véljs. PID-
regleringen bibehaller sedan den punkten.

Det gar ocksa att andra styrkélla tillbaka till direkt frekvensstyrning. | sa fall kopieras
utfrekvensen som frekvensborvarde. Om destinationsplatsen ar panelen kopieras
driftstatusen (Drift/Stopp, Riktning och Borvarde).

Overgangen &r smidig nar destinationskéllans borvarde kommer fr&n panelen eller en intern
motorpotentiometer (parameter ID332 [PID-bérvérde] = 2 eller 4, ID343 [I/0 B-bérvarde] = 2
eller 4, par. ID121 [Panelb&rvarde] = 2 eller 4 och ID122 [F&ltbussborvardel= 2 eller 4.

367 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETERNS MINNE (FREKVENSBORVARDE) 3567
(2.2.23,2.2.28, 2.2.1.3, 2.2.1.16]

Stall in logiken for aterstéllning av motorpotentiometerns frekvensreferens med den har
parametern.

Tabell 141: Val for parametern ID367

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen terst
1 ,&terstéllning av minnet vid
stopp och avstangning
2 ,&terstéllning av minnet vid
avstangning

370 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETERNS MINNE [PID-BGRVARDE] 57 [2.2.29,
2.2.1.17)

Stallin logiken for aterstéllning av motorpotentiometerns PID-borvarde med den har
parametern.
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Tabell 142: Val for parametern ID370

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Ingen terst

,&terstéllning av minnet vid
stopp och avstangning

,&terstéllning av minnet vid
avstangning

371 PID-BORVARDE 2 (YTTERLIGARE BORVARDE FOR PLATS A) 7 (2.2.1.4)

Anvand den har parametern till att valja borvardesplats for PID-regulatorns borvardesignal
nar PID-borvardet ar aktiverat.

Om ingangsaktiveringsfunktionen for PID-borvarde 2 (ID330) = SANT definierar den héar
parametern den borvardesplats som valjs som PID-regulatorborvarde.

Tabell 143: Val for parametern ID371

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Al1-referens (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 Al2-referens (plintarna 5 och 6, t.ex. omvandlare)
2 Al3-referens
3 Al4-referens
4 PID-borvérde 1 frén panel
5 Borvarde frén faltbuss (FBPro- |se avsnitt 9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859)
cessDatalN3)
Motorpotentiometer Om varde 6 valjs for den hdr parametern maste funktionerna
6 Motorpotentiometer NER och Motorpotentiometer UPP vara
anslutna till digitalingdngar (parametrarna ID417 och 1D418).
7 PID-bérvarde 2 fran panel

372 GVERVAKAD ANALOGINGANG 7 (2.3.2.13)

Anvénd den har parametern till att vélja den analoga ingédng som
gransvardesovervakningsfunktionen ska stallas in for.
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Tabell 144: Val for parametern ID372

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Analogingang 1 (Al1)
1 Analogingang 2 (Al2)

373 GVERVAKNING AV ANALOGINGANGSGRANS 7 (2.3.2.14)

Valj grénsvardesovervakningsfunktionen for den valda analoga ingdngen med den hé&r
parametern.

Om vardet for den valda analogingangen under-/éverskrider det installda
overvakningsvardet (parameter ID374) genererar den har funktionen ett meddelande via
digitalutgangen eller reldutgdngarna beroende pa vilken utgang funktionen for évervakning
av analogingangen (parameter ID463) &r ansluten till.

Tabell 145: Val for parametern ID373

Alternativets

—— Bendamning Beskrivning
0 Ingen dvervakning
1 Overvakning av lg gréns
2 Overvakning av hég grans

374 GVERVAKAT ANALOGINGANGSVARDE 7 (2.3.2.15)

Anvand den har parametern till att stalla in vardet for gransvardesovervakning for den valda
analoga ingangen nar du aktiverar gransvardesovervakningsfunktionen.

Vardet for den valda analogingdngen som ska Gvervakas av parametern ID373.

375 ANALOGUTGANG OFFSET 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)

Lagg till offset till den analoga utgdngen med den har parametern.

Lagg till -100,0 till 100,0 % till analogutsignalen.

376 PID-SUMMEBORVARDE [DIREKT BORVARDE FOR PLATS A) 5 (2.2.4)

Anvand den har parametern till att valja ytterligare borvardeskallor till PID-
regulatorutsignalen nar PID-regulatorn anvands.
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Tabell 146: Val for parametern ID376

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Inget ytterligare borvarde (Direkt PID-utsignalvarde)

PID-utgang + Al1-borvarde fran
1 plintarna 2 och 3 [t.ex. potentio-
meter)

PID-utgdng + Al2-borvarde fran
2 plintarna 4 och 5 [t.ex. omvand-
lare)

PID-utgéng + PID-panelbor-

varde
4 PID-utgang + Filtbussborvirde
(FBSpeedReference])
5 PID-utgang + Motorpotentio-
meterns borvarde
6 PID-utgang + Faltbuss + PID- se avsnitt 9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859]
utgdng (ProcessDatalN3)
- PID-utgang + Motorpotentio-

meter

Om varde 7 valjs for den har parametern stalls vardena for parametrarna ID319 och 1D301
automatiskt in pa 13.

30.00 S i
.7 N PID maxgrang- - ~

Y

iy e R ]
-

A N

*\ | PID min.gréns
A 7/

20.00

Bild 57: PID-summebérvarde

OBS!

De maximi- och minimigrénser som visas pa bilden begransar bara PID-utgangen,
inga andra utgangar.
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377 Al1 SIGNALVAL * 234567 [2.2.8, 2.2.3, 2.2.15, 2.2.2.1]

Anslut Al-signalen till valfri analog insignal med denna parameter.

Mer information om TTF-programmeringsmetoden finns i avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF).

384 Al1 JOYSTICK-HYSTERES 6 (2.2.2.8)

Stall in hysteres for joystick med den har parametern.
Den har parametern definierar joystick-hysteresen mellan 0 och 20 %.

Nar joystick- eller potentiometerstyrdonet vrids fran bakat till framat faller utfrekvensen
linjart till den valda minimifrekvensen (joystick/potentiometer i mittposition) och stannar dar
tills joysticken/potentiometern vrids mot framat-kommandot. Hur mycket en joystick/
potentiometer maste vridas for att starta 6kningen av borvardet mot den valda
maxfrekvensen beror pa hur mycket joystick-hysteres som definieras med den héar
parametern.

Om vardet for den har parametern ar 0 borjar borvardet 6ka linjart direkt nar joysticken/
potentiometern vrids mot framat-kommandot fran mittpositionen. Nar mandvreringen
andras fran framat till bakat féljer frekvensen samma monster at andra hallet.

Frekvensreferens Hz

A BAKAT FRAMAT
Borv.skalning 50% 50%
max. ID304
=70 Hz A B H

Fran bakat till framat

f _ID102 —f —t— N\ f I
= 50 Hz

Fran framat till bakat

AI (V/mA)
f ID101 (0-10 V/20 mA)
= Borv.skalning
min. ID303 = 0 Hz »
Lo
Par. ID321 T 1 Par. ID322
=20 % Joystick-hysteres, =90 %

ID384 = 20 %

Bild 58: Ett exempel pa joystick-hysteres. | det hdr exemplet &r vérdet for parametern ID385
[vilogréns] =0

385 Al1 VILOGRANS 6 (2.2.2.9)

Stall in vilograns med den har parametern. Frekvensomriktaren stannar automatiskt om Al-
signalnivan faller under det varde som stéllts in med den har parametern.

Se aven parametern ID386 och Bild 59.
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Frekvensreferens Hz

A BAKAT FRAMAT
Borv.skalning 50% 50%
max. ID304
= 70 Hz B

Fran bakat till framat

f_ ID102  —F——\--———-i--—-—- —
= 50 Hz

Fran framat till bakat

Al (V/mA)

¢ ID101 = (0-10 V/20 mA)

Borv.skalning min. / .

ID303 = 0 Hz Par. ID321 Par. ID322
= 20% = 90%

JVilolagesgrans ID385=7 %

_>
Joystick-hysteres,
ID384 = 20 %

Bild 59: Exempel pa vilogransfunktion

Frekvensreferens Hz

A BAKAT FRAMAT
Borv.skalning 50% 50%
max. ID304
= 70 Hz A B
Fran bakat till framat
f _ID102 —F—F—----t-————- I
= 50 Hz
N ] Fran framat till bakat
Al (V/mA)
(0-10 V/20 mA)
f ID101 =
Borv.skalning >
min. ID303 ID321 =20 % ID322 = 90 %
=0 Hz

Joystick-hysteres,
ID384 = 20 %

Bild 60: Joystick-hysteres med minimifrekvens pa 35 Hz

386 Al1 VILOFORDRGJNING 6 (2.2.2.10)

Anvand den har parametern till att stélla in den tid som den analoga insignalen maste ligga
under vilogransen innan frekvensomriktaren stannar.

Den har parametern definierar den tid som analoginsignalen maste halla sig under den
vilograns som satts med parameter ID385 for att frekvensomriktaren ska stoppas.
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388 AI2 SIGNALVAL * 234567 (2.2.9, 2.2.21, 2.2.3.1]
Anslut Al-signalen till valfri analog insignal med denna parameter.

Anslut Al2-signalen till valfri analogingdang med denna parameter. Mer information om TTF-
programmeringsmetoden finns i avsnitt 9.9 Programmeringsprincipen “Terminal till funktion”
(TTF).

393 Al2 BORVARDESSKALNING, MINIMIVARDE 6 (2.2.3.6]

Stall in ytterligare borvardesskalning med den har parametern.

394 Al2 BORVARDESSKALNING, MAXIMIVARDE 6 (2.2.3.7]

Stall in ytterligare borvardesskalning med den har parametern.

Om vérdet for bade ID393 och ID394 &r noll sl@s skalningen av. Minimi- och
maximifrekvenserna anvands for skalning. Se parametrarna ID303 och 1D304

395 Al2 JOYSTICK-HYSTERES 6 (2.2.3.8]

Stall in hysteres for joystick med den har parametern.

Den har parametern definierar joystickens dédzon mellan 0 och 20 %. Se ID384.
396 Al2 VILOGRANS 6 (2.2.3.9)

Stall in vilograns med den har parametern. Frekvensomriktaren stannar automatiskt om Al-
signalnivan faller under det véarde som stallts in med den har parametern.

Se aven parameter ID397 och Bild 60 Joystick-hysteres med minimifrekvens pa 35 Hz.

Se ID385.

397 Al2 VILOFORDRGOJNING 6 (2.2.3.10)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som den analoga insignalen maste ligga
under vilogransen innan frekvensomriktaren stannar.

399 SKALNING AV STROMGRANS 6 (2.2.6.1)

Valj signal for justering av maximalt varde for motorstrommen med den har parametern.
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Tabell 147: Val for parametern ID399

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvénds inte
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Faltbuss (FBProcessDatalN2)  [Se kapitel 9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).

Signalen justerar den maximala motorstrommen till mellan 0 och motorstromgransen
(ID107).

400 SKALNING AV LIKSTROMSBROMSSTROM 6 (2.2.6.2)
Valj signal for justering av likstromsbromsstrom med den har parametern.
Valen kan ses i parameter 1D399.

Likstromsbromsstrommen kan minskas med den lediga analoginsignalen till mellan noll
strom och den strom som stallts in med parameter ID507.

4 DC-bromsstrém
100 %  |rre-seemosmeessenneneess :
Par. ID507 i
i Ledig
0,4 x IH analogingang
: >

0  Signalomrade

Bild 61: Skalning av likstrémsbromsstrom

401 SKALNING AV ACCELERATIONS- OCH RETARDATIONSTIDER 6 (2.2.6.3)

Valj signal for justering av accelerations- och retardationstider med den har parametern.
Se parameter ID399.

Accelerations- och retardationstider kan minskas med den lediga analoginsignalen enligt
foljande formler:

Minskad tid = installd acc./retard.tid (parametrarna ID103, ID104; ID502, ID503) delat med
faktorn R fran Bild 62.
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Analogingangsnivan noll motsvarar de ramptider som stéalls in av parametrarna. Maximiniva
innebar en tiondel av vardet som stallts in av parametern.

: Ledig
analogingang

Ll

0 Signalomrade

Bild 62: Minska accelerations- och retardationstider

402 SKALNING AV MOMENTOVERVAKNINGSGRANS 6 (2.2.6.4)
Valj signal for justering av momentovervakningsgransen med den har parametern.
Se 1D399.

Den installda momentovervakningsgransen kan minskas med den lediga analoginsignalen
till mellan 0 och den installda dvervakningsgransen, ID349.

A .
Momentgrans

100% = [ :
Par. ID349 '

Ledig
ranalogingang

.
L

0  Signalomrade

Bild 63: Minska momentévervakningsgrénsen

403 STARTSIGNAL * 16 (2.2.7.1)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 1) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar I/0 A (FRAMAT).

Standardprogrammering A.1.
404 STARTSIGNAL * 26 (2.2.7.2)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 2) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar 1/0 A (BAKAT).

Standardprogrammering A.2.
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405 EXTERNT FEL [SLUTANDE) * 67 [2.2.7.11, 2.2.6.4)

Valj den digitala insignal som aktiverar ett externt fel med den har parametern.

Kontakt stangd:Fel (F51) visas och motorn stoppas.

406 EXTERNT FEL [BRYTANDE) * 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5]

Valj den digitala insignal som aktiverar ett externt fel med den har parametern.

Kontakt 6ppen:Fel (F51) visas och motorn stoppas.

407 DRIFTFRIGIVNING * 67 (2.2.7.3, 2.2.6.6)

Valj den digitala insignal som staller omriktaren i driftklart lage med den har parametern.
Nar kontakten ar oppen ar motorstarten inaktiverad.

Nar kontakten ar stangd ar motorstarten aktiverad.

For att stoppa tillampar omriktaren vardet for parametern ID506. Den omriktare som ar slav
kommer alltid att frirulla till ett stopp.

408 VAL AV ACCELERATIONS-/RETARDATIONSTID * 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)

Valj den digitala insignal som véljer accelerations-/retardationstid 1 eller 2 med den har
parametern.

Nar kontakten ar OP_PEN valjs accelerations-/retardationstid 1
Nar kontakten ar STANGD valjs accelerations-/retardationstid 2

Stall in accelerations-/retardationstider med parametrarna ID103 och ID104 och alternativa
ramptider med ID502 och ID503.

409 I/0-STYRNING * 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8]

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till I/0-plint (frén alla styrplatser).

Kontakt stangd: Tvinga styrplats till I/0

Den h&r ingangen har prioritet 6ver parametrarna ID410 och ID411.

410 STYRNING FRAN PANEL * 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9]

Valj med den har parametern den digitalinsignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till panel (fran alla styrplatser].

Kontakt stangd: Tvinga styrplats till panel
Den har ingangen har prioritet 6ver parameter ID411 men dvertraffas i prioritet av ID409.

411 STYRNING FRAN FALTBUSS * 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Valj med den har parametern den digitalinsignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till faltbuss (fran I/0 A, 1/0 B eller lokal styrning).
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Kontakt stangd: Tvinga styrplats till faltbuss

Den h&r ingangen overtraffas i prioritet av parametrarna 1D409 och 1D410.

0BS!
Nar styrplatsen tvingas &ndra vardena for Start/Stopp, anvands Riktning och
Borvarde som galler pa respektive styrplats.

Vardet for parametern ID125 (Panelstyrplats) andras inte.

Nar ingangen 6ppnas véljs styrplats enligt panelstyrplatsparametern ID125.

412 BAKAT * 67(2.2.7.4, 2.2.6.11)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som andrar som riktning nar
Start 2-signal anvands till annat.

Bruten kontakt: Riktning framat

Sluten kontakt: Riktning bakat

Det har kommandot ar aktivt nar Startsignal 2 (ID404) anvands for andra &ndamal.

413 JOGGNINGSVARVTAL * 67 [2.2.7.16, 2.2.6.12)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som valjer krypfart for
frekvensreferensen.

Sluten kontakt: Valt joggningsvarvtal for frekvensborvarde
Se parameter ID124.

Standardprogrammering: A.4.

414 FELATERSTALLNING * 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13]

Valj den digitala insignal som aterstéller alla aktiva fel med den har parametern.
STANGD = Aterstaller alla aktiva fel.

415 ACCELERATION/RETARDATION FORBJUDEN * 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Valj den digitala insignal som forhindrar acceleration och retardation av omriktaren med den
har parametern.

Ingen acceleration eller retardation ar mojlig forran kontakten oppnas.
416 LIKSTROMSBROMSNING * 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som startar DC-bromsning i
STOPP-lage.

Kontakt stangd: | STOPP-lage ar likstromsbromsningen aktiv tills kontakten oppnas.

Se 1D1080.
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417 MOTORPOTENTIOMETER NED * 67 (2.2.7.8, 2.2.6.16)

Minska utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.

Sluten kontakt: Motorpotentiometerns borvarde MINSKAR tills kontakten oppnas.
418 MOTORPOTENTIOMETER UPP * 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17]

Oka utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.

Kontakt stdngd: Motorpotentiometerns borvarde OKAR tills kontakten 6ppnas.
419 FORINSTALLT VARVTAL * 16 (2.2.7.5)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

420 FORINSTALLT VARVTAL * 26 (2.2.7.6)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

421 FORINSTALLT VARVTAL * 36 (2.2.7.7)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

422 Al1/AI2-VAL * 6 (2.2.7.17]

Anvand den har parametern till att valja den analoga insignal som anvands for
frekvensreferensen.

Nar vardet 14 valjs for parameter ID117 kan antingen Al1 eller Al2 valjas som signal for
frekvensborvardet med den har parametern.

423 START A-SIGNAL * 7 (2.2.6.1]

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar /0 A.

Standardprogrammering: A.1
424 START B-SIGNAL * 7 (2.2.6.2)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar /0 B.

Standardprogrammering: A.4

425 VAL AVSTYRPLATS A/B *7(2.2.6.3)

Anvand den har parametern till att vélja den digitala insignal som valjer styrplats I/0 A eller
1/0 B.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 272 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Kontakt oppen: Styrplats A
Kontakt stangd: Styrplats B

Standardprogrammering: A.6
426 AUTOVAXLING 1, FORREGLING * 7 (2.2.6.18]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 1 eller hjalpenhet 1 aktiverad.
Standardprogrammering: A.2.
427 AUTOVAXLING 2, FORREGLING * 7 (2.2.6.19)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 2 eller hjalpenhet 2 aktiverad.
Standardprogrammering: A.3.

428 AUTOVAXLING 3, FGRREGLING * 7 (2.2.6.20]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 3 eller hjalpenhet 3 aktiverad.
429 AUTOVAXLING 4, FORREGLING 7 (2.2.6.21)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 4 eller hjalpenhet 4 aktiverad.
430 AUTOVAXLING 5, FORREGLING * 7 (2.2.6.22)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

Kontakt stangd: Forregling av autovaxlingsomriktare 5 aktiverad.

431 PID-BORVARDE * 27 (2.2.6.23)

Valj PID-borvardets kalla med den har parametern.

Bruten kontakt: PID-regulatorns borvarde valjs med parametern ID332.
Sluten kontakt: PID-regulatorns panelborvarde 2 valjs med parametern ID371.

432 DRIFTKLAR * 67 (2.3.3.1, 2.3.1.1)

Valj en digitalutgang for driftklar status med den har parametern.
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433 DRIFT *67(2.3.3.2, 2.3.1.2)

Valj en digitalutgang for driftstatus med den har parametern.

434 FEL *67(2.3.3.3, 2.3.1.3]

Valj en digitalutgang for felstatus med den har parametern.

435 INVERTERAT FEL * 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4)

Anvand den har parametern till att vélja en digitalutgang for status for fel inverterat.
436 VARNING * 67 (2.3.3.5, 2.3.1.5]

Valj en digitalutgang fér varningsstatus med den har parametern.

437 EXTERNT FEL ELLER VARNING * 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)

Valj en digitalutgang for status for externt fel med den har parametern.

Fel eller varning beroende pa parametern ID701.

438 BORVARDESFEL ELLER VARNING * 67 (2.3.3.7, 2.3.1.7)

Valj en digitalutgang for status for Al-borvardesfel med den har parametern.
Fel eller varning beroende pa parametern ID700.

439 VARNING FOR GVERTEMPERATUR | OMRIKTAREN * 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)

Valj en digitalutgang for status for évertemperaturfel med den har parametern.
Kylflanstemperaturen overskrider varningsgransen.

440 BAKAT * 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Valj en digitalutgang for reverseringsstatus med den har parametern.

441 OBEGARD RIKTNING * 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

Valj en digitalutgang for status for direkt differens med den har parametern.

Motorrotationsriktningen ar en annan an den begarda.

442 VARVTAL UPPNATT * 67(2.3.3.11, 2.3.1.11)

Anvand den har parametern till att vélja en digitalutgang for status fér motorn kors med
konstant varvtal.

Utfrekvensen har uppnatt det installda borvardet.

Hysteresen ar lika med motorns nominella slirning med asynkronmotorer och till 1,00 Hz
med PMS-motorer.
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443 JOGGNINGSVARVTAL * 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Valj en digitalutgang for krypfartsstatus med den har parametern.

444 1/0-STYRPLATS AKTIV * 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)

Valj en digitalutgang for status for extern styrplats med den har parametern.

445 EXTERN BROMSSTYRNING * 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14]

Valj en digitalutgang for extern bromsstyrningsstatus med den har parametern.

Se detaljer i avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning med ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349,
352, 353).

Exempel: RO1 pad OPTA2-kort:

Bromsfunktion TILL: Plintarna 22-23 &r stdngda (reldet ar spanningssatt).
Bromsfunktion FRAN: Plintarna 22-23 ar 6ppna (relaet &r inte spanningssatt).

0BS!
Nar strémmen fran styrkortet bryts 6ppnas plintarna 22-23.

Nar master-slavfunktionen anvands oppnar slavomriktaren bromsen samtidigt som master
gor det, aven om slavens villkor for bromsoppning inte har uppfyllts.

446 EXTERN BROMSSTYRNING, INVERTERAD * 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)

Valj en digitalutgang for status for extern bromsstyrning inverterad med den har
parametern.

Se detaljer i avsnitt 9.3 Extern bromsstyrning med ytterligare granser (ID:n 315, 316, 346 till 349,
352, 353).

Exempel: RO1 pad OPTA2-kort:

Bromsfunktion TILL: Plintarna 22-23 &r 6ppna (reldet ar inte spanningssatt).
Bromsfunktion FRAN: Plintarna 22-23 ar stédngda (reléet ar spanningssatt).

Nar master-slavfunktionen anvands oppnar slavomriktaren bromsen samtidigt som master
gor det, aven om slavens villkor for bromsoppning inte har uppfyllts.

447 OVERVAKNING AV UTFREKVENSGRANS 1 * 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)
Valj en digitalutgang for status for frekvensutgangsovervakning 1 med den har parametern.

Utfrekvensen overskrider den installda dvervakningen av undre grans/ovre grans (se
parametrarna ID315 och ID316).

448 OVERVAKNING AV UTFREKVENSGRANS 2 * 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)

Valj en digitalutgang for status for frekvensutgangsovervakning 2 med den har parametern.
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Utfrekvensen overskrider den installda dvervakningen av undre grans/ovre grans (se
parametrarna ID346 och ID347).

449 OVERVAKNING AV BORVARDESGRANS * 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)
Valj en digitalutgang for status for borvardesgransévervakning med den har parametern.

Aktivt borvarde 6verskrider instéallningen for 6vervakning av undre/évre grans (se
parametrarna ID350 och ID351).

450 GVERVAKNING AV TEMPERATURGRANS * 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Valj en digitalutgang for status for 6vervakning av temperaturgrans med den har
parametern.

Frekvensomriktarens kylflanstemperatur overskrider de installda dvervakningsgranserna
(se parametrarna ID354 och ID355).

451 OVERVAKNING AV MOMENTGRANS * 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20]

Valj en digitalutgang for status for momentgrénsovervakning med den har parametern.

Motormomentet dverskrider de installda 6vervakningsgrénserna (se parametrarna 1D348
och 1D349).

452 TERMISTORFEL ELLER VARNING * 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)

Valj en digitalutgang for status for termiskt motorfel med den har parametern.

Motortermistorn initierar en dvertemperatursignal som kan ledas till en digitalutgang.

0OBS!
For den har funktionen krévs en frekvensomriktare med termistoringang.

453 OVERVAKNINGSGRANS FOR ANALOG INGANG * 6 (V2.3.3.22)

Valj en digitalutgang for status for 6vervakningsgrans for analog ingang med den héar
parametern.

Den valda analoginsignalen 6verskrider de installda 6vervakningsgranserna (se
parametrarna ID372, ID373 och ID374).

454 AKTIVERING AV MOTORREGULATOR * 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23]

Valj en digitalutgang for motorregulatorstatus med den har parametern.

En av begrénsningsregulatorerna (strémgrans, momentsgrans) har aktiverats.

455 FALTBUSS DIGITALINGANG 1 * 67 (2.3.3.24, 2.3.1.24)

Valj en digitalutgang for status for FBFixedControlWord B3 med den har parametern.
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456 FALTBUSS DIGITALINGANG 2 * 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)

Valj en digitalutgang for status for FBFixedControlWord B4 med den har parametern.

457 FALTBUSS DIGITALINGANG 3 * 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26)

Valj en digitalutgang for status for FBFixedControlWord B5 med den har parametern.

Se faltbusshandboken for narmare detaljer. Se aven ID169 och ID170.

458 AUTOVAXLING 1/HJALPENHET 1-STYRNING 7 (2.3.1.27]

Valj en digitalutgang for status for autovéxling/hjalpenhet med den har parametern.

Standardprogrammering: B.1

459 AUTOVAXLING 2/HJALPENHET 2-STYRNING * 7 (2.3.1.28)

Valj en digitalutgang for status for autovéxling/hjalpenhet med den har parametern.
Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 2.

Standardprogrammering: B.2

460 AUTOVAXLING 3/HJALPENHET 3-STYRNING * 7 (2.3.1.29]

Valj en digitalutgang for status for autovaxling/hjalpenhet med den har parametern.

Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 3. Om tre (eller fler) hjalpenheter anvands
rekommenderas att dven nr 3 ansluts till en relautgang. Eftersom OPTA2-kortet endast har
tva relautgangar ar det tillradligt att skaffa ett 1/0-tillaggskort med extra relautgangar (t.ex.
VACON® OPTB5).

461 AUTOVAXLING 4/HJALPENHET 4-STYRNING * 7 (2.3.1.30]

Valj en digitalutgang for status for autovaxling/hjalpenhet med den har parametern.

Styrsignal for autovaxling/hjalpenhet 4. Om tre (eller fler) hjalpenheter anvands
rekommenderas att aven nr 3 och 4 ansluts till en relautgang. Eftersom OPTA2-kortet
endast har tva relautgangar &r det tillradligt att skaffa ett 1/0-tillaggskort med extra
reldutgangar (t.ex. VACON® OPTB5).

462 AUTOVAXLING 5-STYRNING * 7 (2.3.1.31)

Valj en digitalutgang for autovaxlingsstatus med den har parametern.
Styrsignal for autovaxling omriktare 5.

463 GVERVAKNINGSGRANS FOR ANALOG INGANG * 7 (2.3.1.22)

Valj en digitalutgang for status for évervakningsgrans for analog ingang med den har
parametern.

Den valda analoginsignalen overskrider de installda 6vervakningsgranserna (se
parametrarna ID372, ID373 och ID374).
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464 SIGNALVAL FOR ANALOGUTGANG 1 * 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

Anslut den analoga utsignalen till valfri analog utgang med den har parametern.

Mer information om TTF-programmeringsmetoden finns i avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF).

471 SIGNALVAL FGR ANALOGUTGANG 2 * 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)

Anslut den analoga utsignalen till valfri analog utgang med den har parametern.

Mer information om TTF-programmeringsmetoden finns i avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF).

472 FUNKTION FOR ANALOGUTGANG 2 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
Valj funktion for den analoga utgangssignalen med den har parametern.

473 FILTERTID FOR ANALOGUTGANG 2 234567 [2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.3, 2.3.4.3]
Stall in filtertiden for den analoga utsignalen med den har parametern.

474 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 2 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
Invertera den analoga utsignalen med den har parametern.

475 ANALOGUTGANG 2 MINIMUM 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)

Stall in minimivarde for den analoga utsignalen med den har parametern.
476 SKALNING AV ANALOGUTGANG 2 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

Stall in skalningsfaktorn for den analoga utgangen med den h&r parametern.

Mer information om dessa fem parametrar finns i motsvarande parametrar analogutgéang 1
(ID:n 307-311].

477 ANALOGUTGANG 2, OFFSET 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)

L&gg till offset till den analoga utgangen med den har parametern.

L&dgg till -100,0 till 100,0 % till analogutgangen.

478 SIGNALVAL FGR ANALOGUTGANG 3 * 67 (2.3.7.1, 2.3.5.1)

Anslut den analoga utsignalen till valfri analog utgang med den har parametern.

Se D464,

479 ANALOGUTGANG 3, FUNKTION 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2]
Valj funktion for den analoga utgdngssignalen med den har parametern.

Se ID307.
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480 ANALOGUTGANG 3, FILTERTID 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3)

Stallin filtertiden for den analoga utsignalen med den har parametern.

Om det har parametervardet stalls in pa 0 inaktiveras filtreringen. Se 1D308.

481 INVERTERING AV ANALOGUTGANG 3 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)

Invertera den analoga utsignalen med den har parametern.

Se 1D309.

482 ANALOGUTGANG MINIMUM 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)

Stall in minimivarde for den analoga utsignalen med den har parametern.

Definierar minimisignal till antingen 0 mA eller 4 mA (flytande nolla). Se ID310.

483 SKALNING AV ANALOGUTGANG 3 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)

Stall in skalningsfaktorn for den analoga utgangen med den har parametern.

Vardet 200 % dubblerar utgangen. Se ID311.

484 ANALOGUTGANG 3, OFFSET 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
L&gg till offset till den analoga utgdngen med den har parametern.

Lagg till -100,0 till 100,0 % till analogutsignalen. Se ID375.

485 SKALNING AV MOTORMOMENTGRANS 6 (2.2.6.5)

Anvand den har parametern till att valja signal som justerar maximal motormomentgrans.

Tabell 148: Val for parametern ID485

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Faltbuss (FBProcessDatalN2) | Se kapitel 9.7 Parametrar fér faltbusstyrning (ID:n 850 till 859)
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A .
Momentgrans

100%  froeeeeneeeeeeeneeeee :
Par. ID349 |

Ledig o
ranalogingang

[,
Ll

0 Signalomrade

Bild 64: Skalning av motormomentgréns

486 SIGNALVAL FOR DIGITALUTGANG 1 * 6 (2.3.1.1)

Anslut den digitala utsignalen till valfri digitalutgang med den har parametern.

Mer information om TTF-programmeringsmetoden finns i avsnitt 9.9
Programmeringsprincipen “Terminal till funktion” [TTF). Digitalutgangsfunktionen kan
inverteras med Styralternativ, parameter ID1084.

487 DIGITALUTGANG 1, TILLSLAGSFGRDRGJNING (2.3.1.3)

Stallin tillslagsfordrajningen for digitalutgangen med den har parametern.

488 DIGITALUTGANG 1, FRANSLAGSFORDROJNING 6 (2.3.1.4]

Stall in franslagsfordrojningen for digitalutgangen med den har parametern.

Signal progrgmmerad |
till digitalutgang - !

|

|
DO1- eller DO2- : :
utgang ! | ' !
TILL-slagsfordrojning ~ FRAN-slagsfordrajning

Bild 65: Digitalutgangar 1 och 2, till- och franslagsfordrajningar
489 SIGNALVAL FOR DIGITALUTGANG 2 * 6 (2.3.2.1)

Anslut den digitala utsignalen till valfri digitalutgang med den har parametern.

Se 1D486.

490 DIGITALUTGANG 2, FUNKTION 6 (2.3.2.2)

Valj funktion for digitala utsignalen med den har parametern.

Se ID312.
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491 DIGITALUTGANG 2, TILLSLAGSFGRDRGJNING 6 (2.3.2.3)

Stallin tillslagsfordrojningen for digitalutgangen med den har parametern.

492 DIGITALUTGANG 2, FRANSLAGSFORDRGJNING 6 (2.3.2.4]

Stall in franslagsfordrojningen for digitalutgangen med den har parametern.

Se parametrarna ID487 och |D488.

493 JUSTERA INGANG 6 (2.2.1.4]

Anvand den har parametern till att valja signal som justerar motorns frekvensreferens.

Tabell 149: Val for parametern ID493

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Anvands inte
1 Analog ingang 1
2 Analog ingéng 2
3 Analog ingang 3
4 Analog ingang 4
5 Faltbussignal (FBProcessDa- Se kapitel 9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859)
talN) och parametergrupp G2.9
A
f/Hz
Adjusted

Adjust maximum
ID495 = 10%

44 Hz Adjust 0%

40 Hz /

36 Hz

Adjust minimum
ID494 = 10%

Al

Bild 66: Ett exempel pa justera ingang
494 JUSTERA MINIMUM 6 (2.2.1.5]

Anvand den har parametern till att stalla in ytterligare skalning for den justerade
frekvensreferensen.
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495 JUSTERA MAXIMUM 6 (2.2.1.6]

Anvand den har parametern till att stalla in ytterligare skalning for den justerade
frekvensreferensen.

Se Bild 66 Ett exempel pa justera ingang.

0BS!
Justeringen gors pa grundborvardesignalen.

496 VAL AV PARAMETERSET 1/SET 2 * 6 (2.2.7.21]

Stall in den digitala insignalen som valjer den parameterstallning som ska anvandas med
den har parametern.

Den h&r parametern definierar den digitalingdng som kan anvandas till att valja mellan
Parameterset 1 och set 2. Ingangen for den har funktionen kan véljas fran valfri kortplats.
Processen for val mellan seten beskrivs i produktens anvandarhandbok.

Digtalingang = FALSKT:

- Set 1 ar laddat som det aktiva setet

Digitalingang = SANT:

- Set 2 ar laddat som det aktiva setet

OBS!
Parametervardena sparas endast nar P6.3.1 Parameterset Spara Set 1 eller Spara
Set 2 véljs pa System-menyn eller fran NCDrive: Drive (omriktare] > Parameterset.

498 STARTPULSMINNE 3 [2.2.24]

Anvand den har parametern till att valja om DRIFT-status ska kopieras nar styrplatsen
andras mellan A och B.

Tabell 150: Val for parametern ID498

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 DRIFT-status kopieras inte
1 DRIFT-status kopieras

For att den har parametern ska ha effekt maste parametrarna ID300 och ID363 ha stallts in
pa vardet 3.
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500 ACCELERATIONS-/RETARDATIONSRAMP 1 FORM 234567 (2.4.1)

Gor borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna jamnare med den har
parametern.

501 ACCELERATIONS-/RETARDATIONSRAMP 2 FORM 234567 (2.4.2)

Gor borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna jamnare med den har
parametern.

Om du stéller in vardet 0,0 % far du en linjar rampform. Accelerationen och retardationen
reagerar direkt pa dndringar i referenssignalen.

Nar du staller in ett varde mellan 1,0 och 100,0 % far du en S-formad accelerations- eller
retardationsramp. Funktionen anvénds vanligen for att minska mekanisk pakanning och
stromspikar nar referenssignalen andras. Du kan andra accelerationstiden med
parametrarna ID103/ID104 (ID502/ID503).

A
[Hz]

ID103, ID104 ——
(ID502, ID503)

|<_>

ID500
/! (ID501)
'«
ID500
(ID501) [t]

Bild 67: Acceleration/retardation (S-formad)

502 ACCELERATIONSTID 2 234567 (2.4.3)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvens med den har
parametern.

503 RETARDATIONSTID 2 234567 (2.4.4)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll med den
har parametern.

Dessa varden motsvarar tiden som krévs for utfrekvensen att accelerera fran noll till inst&lld
maxfrekvens (parameter ID102). Med dessa parametrar kan tva olika accelerations-/
retardationstidsinstallningar goras for en applikation. Den aktiva installningen kan valjas
med den programmerbara signal DIN3 (parameter ID301).
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504 BROMSCHOPPER 234567 (2.4.5)

Valj bromschopperlaget med den har parametern.

Tabell 151: Val for parametern ID504

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Ingen bromschopper anvands
1 Bromschopper anvands och Kan aven testas i KLAR-lage.

testas i drift.
2 Extern bromschopper (ingen

testning)
3 Anvands och testas i KLAR-lage

och i drift
4 Anvands i drift (ingen testning)

Da frekvensomriktaren bromsar motorn, matas motorns och lastens lagrade energi till ett
externt bromsmotstand. Det gor att frekvensomriktaren kan retardera lasten med ett
moment som ar lika med motsvarande accelerationsmoment (férutsatt att korrekt

bromsmotstand anvands).

Bromschoppertestlaget genererar en puls till resistorn varje sekund. Om pulsarvardet ar
felaktigt (resistor eller chopper saknas) genereras fel F12.

Se installationshandboken for bromsmotstand.

505 STARTFUNKTION (2.4.6]

Valj typ av startfunktion med den har parametern.
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Tabell 152: Val for parametern ID505

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Ramp Frekvensomriktaren startar fran 0 Hz och accelererar till
den installda frekvensen inom den installda accelerationsti-
den. (Lastens troghet och startfriktion kan orsaka férlangda
accelerationstider).

Flygande start
Frekvensomriktaren kan starta mot en motor i drift genom
att avge sma pulser till motorn och stéka den frekvens som
motsvarar motorns varvtal. S6kningen startar frdn den max-
imala frekvensen och g&r mot den faktiska frekvensen tills
korrekt varde detekteras. Darefter 6kar/minskar utfrekven-
sen tills det installda bdrvardet uppnas enligt parametrarna
for acceleration/retardation.

Anvind denna metod om motorn roterar da startkommando
ges. Med flygande start kan motorn startas frén faktiskt
varvtal utan att tvinga hastigheten till noll innan rampning
till bérvarde.

Villkorad flygande start | det har ldget gar det att koppla frén och ansluta motorn
fran frekvensomriktaren dven nar Start-kommandot &r
aktivt. Nar motorn dteransluts fungerar omriktaren sa som
anges ival 1.

506 STOPPFUNKTION (2.4.7)

Valj typ av stoppfunktion med den har parametern.
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Tabell 153: Val for parametern ID506

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Utrullning Motorn rullar ut till stopp utan styrning fran frekvensomrik-
taren efter stoppkommandot.

Ramp:
Efter stoppkommandot retarderar motorns varvtal i enlighet
med de installda retardationsparametrarna till noll hastig-

1 het.

Om den lagrade energin ar stor kan det vara nddvandigt att
anvanda ett externt bromsmotstand for att stoppa inom
installd retardationstid.

Normalt stopp: Ramp-/driftfri- |Efter stoppkommandot retarderas motorn enligt de angivna
2 givningsstopp: utrullning retardationsparametrarna. Nar Driftfrigivning ar valt rullar
dock motorn ut till ett stopp utan styrning fran frekvensom-
riktaren.
Normalt stopp: Utrullnings-/ Motorn rullar ut till stopp utan styrning fran frekvensomrik-
driftfrigivningsstopp: rampning [taren. Nar Driftfrigivning valjs bromsas dock motorns varvtal
3 enligt installda retardationsparametrar. Om den lagrade

energin ar stor, kan det vara nédvandigt att anvanda ett
externt bromsmotstand for snabbare retardation.

507 LIKSTROMSBROMSSTROM 234567 (2.4.8)
Stall in den strom som matas till motorn under DC-bromsning med den har parametern.
Likstromsbromsning i stopplage anvander endast en tiondel av detta parametervarde.

Den har parametern anvands ihop med parameter ID516 till att minska tiden innan motorn
kan producera maximalt moment vid start.

508 LIKSTROMSBROMSTID VID STOPP 234567 (2.4.9)

Stall in bromsning till PA eller AV och ange bromsningstiden nar motorn stoppas med den
har parametern.

Likstromsbromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter ID506.
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Tabell 154: Val for parametern ID508

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 DC-broms anvands ej

Likstromsbroms anvands och
dess funktion beror pa stopp-
>0 funktionen, (parameter 1D506).
Likstromsbromstiden bestams
med den har parametern.

PARAMETER ID506 = 0; STOPPFUNKTION = UTRULLNING:

Efter stoppkommandot rullar motorn ut till ett stopp utan styrning fran frekvensomriktaren.

Med Likstrémsmatning kan motorn stoppas elektriskt pa kortast mojliga tid utan anvandning
av ett externt bromsmotstand.

Bromstiden &r skalad enligt borvardet nar likstromsbromsningen paborjas. Om frekvensen
ar > motorns markfrekvens avgors bromstiden av det installda vardet pa parametern 1D508.
D& frekvensen ar <10 % av markfrekvensen &r bromstiden 10 % av det installda vardet pa
parametern ID508.

/@ 0.1xf

\
N \
AN \

— >t >t
!<t—1 x par. ID508 >! 4 !4 t=1 x par. ID508

DRIFT DRIFT
STOPP STOPP

Bild 68: DC-bromsningstid nar stopplaget = utrullning

A. Utgangsfrekvens C. Likstromsbromsning TILL
B. Motorvarvtal

PARAMETER ID506 = 1; STOPPFUNKTION = RAMP:

Efter stoppkommando minskas motorns varvtal enligt de installda retardationsparametrarna
sa snabbt som mojligt till varvtalet som definieras med parameter ID515 da
likstrémsbromsning paborijas.

Bromstiden definieras med parameter ID508. Om trogheten ar hog, rekommenderas ett
externt bromsmotstand om snabbare retardation 6nskas.
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fut
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! \
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H \
AN
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H \
H \
! \
! \
1 \
! \
H \
1 \

par. ID515 f------=------- Pom-memsnoneo- i //©

i \
! \
| 5 t
' t = par. ID508

DRIFT

STOPP

Bild 69: DC-bromsningstid da stopp sker med ramp.
A. Motorvarvtal C. Likstromsbromsning

B. Utgangsfrekvens

509 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 1; LAG GRANS 23457 (2.5.1)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.

510 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 1; HGG GRANS 23457 (2.5.2)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.

511 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 2; LAG GRANS 3457 (2.5.3)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.

512 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 2; HGG GRANS 3457 (2.5.4)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.

513 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 3; LAG GRANS 3457 (2.5.5)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.

514 FORBJUDET FREKVENSOMRADE 3; HGG GRANS 3457 (2.5.6]
Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.

| somliga system kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser pga problem med
mekaniska resonanser. Med dessa parametrar ar det mojligt att stalla in granser for ett
forbjudet frekvensomrade.
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Arvarde
A

Ovre gréns | I

Y

Undre grans |--------------- :

ID509 |ID510
ID511 |ID512
ID513 |ID514

Undre Ovre Onskat varde
grans grans

Bild 70: Exempel pa instéllning for forbjudet frekvensomrade

515 LIKSTROMSBROMSFREKVENS VID STOPP 234567 (2.4.10]

Stall in den utfrekvens vid vilken DC-bromsning ska starta med den har parametern.

Se Bild 70 Exempel pa instéllning fér forbjudet frekvensomrade.

516 LIKSTROMSBROMSTID VID START 234567 (2.4.11]

Stallin hur lange likstrommen ska matas till motorn innan accelerationen startar med den
har parametern.

Likstromsbromsstrom anvands vid starten for att formagnetisera motorn fore drift. Detta
forbattrar momentprestandan vid starten. Tiden varierar mellan 100 ms och 3 s, beroende pa
motorstorlek. En storre motor behover mer tid. Se parameter ID507.

0OBS!
Nar flygande Start (se parameter ID505) anvénds som startfunktion ar
likstrémsbromsning fran start inaktiverad.

518 SKALNINGSFAKTOR FOR ACC.-/RET.RAMPHASTIGHETER MELLAN GRANSER FOR
FORBJUDNA FREKVENSER 23457 (2.5.3, 2.5.7]

Anvand den har parametern till att stalla in multiplikatorn for valda ramptider nar
omriktarens utfrekvens ligger mellan de forbjudna frekvensgranserna.

Definierar accelerations-/retardationstid da utfrekvensen ligger mellan de valda
omradesgranserna for forbjudet frekvensomrade (parametrarna ID509 till ID514).
Rampningshastigheten (vald accelerations-/retardationstid 1 eller 2) multipliceras med
denna faktor. Vardet 0,1 gor t.ex. accelerationstiden 10 ganger kortare an utanfér den
forbjudna frekvensens omradesgranser.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 289

f,. [HZ]
A
Par. ID518=0.2 //

Par. ID510 /,/
(ID512; ID514) e

Par. ID509 7 Par. ID518=1.2
(ID511; ID513)

-t [s]

Bild 71: Skalning av ramphastighet mellan forbjudna frekvenser.

519 FLODESBROMSSTROM 234567 (2.4.13)

Stallin stromnivan for flodesbromsning med den h&r parametern.

Vardeinstallningsomradet beror pa den applikation som anvands.
520 FLODESBROMS 234567 (2.4.12)

Aktivera flodesbromsfunktionen med den har parametern.

Flodesbromsning ar ett alternativ till likstromsbromsning. Flodesbromsning okar
bromsformagan i de fall d& extra bromsmotstand inte behdvs.

Nar bromsning behovs minskas frekvensen och flodet i motorn dkar. Det leder till att battre
bromsférmaga i motorn. Motorns varvtalet regleras vid bromsningen.

Det gar att aktivera och inaktivera flédesbromsning.

Tabell 155: Val for parametern ID520

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Flédesbroms FRAN
1 Flédesbromsning TILL

C VAR FORSIKTIG!

Anvand flodesbromsning sparsamt. Flodesbromsningen omvandlar energin till
varme som kan orsaka skador pa motorn.

521 MOTORSTYRNINGSLAGE 26 (2.6.12)

Stall in frekvensomriktarens styrningslage med den har parametern.
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Vilket lage som anvands avgors med parameter ID164.

Valen kan ses i parameter 1D600.

0BS!
Motorstyrningslage kan inte dndras fran Open Loop till Closed Loop eller omvant
medan omriktaren ar i DRIFT-lage.

530 KRYPBORVARDE 16 (2.2.7.27]

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som aktiverar krypborvardet.

531 KRYPBORVARDE 2 6 (2.2.7.28]

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som aktiverar krypborvardet.

OBS!
Ingdngarna startar ocksa omriktaren vid aktivering om det inte finns nagot
driftforfragningskommando fran ndgon annanstans.

Negativt borvarde anvands for omvand riktning (se parametrarna ID1239 och ID1240).
Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
532 AKTIVERA KRYPNING 6 (2.2.7.26)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som aktiverar krypfunktionen.

Krypning ar en kombination av startkommando och forinstéllda varvtal (ID1239 och 1D1240)
med ramptid (ID533).

Om krypningsfunktionen anvands maste ingangsvardet vara SANT och installt av en
digitalsignal eller genom att stalla in vardet for parameter pa 0.2. Parametern ar endast
tillganglig for NXP-omriktare.

600 MOTORSTYRNINGSLAGE 234567 (2.6.1)

Stall in frekvensomriktarens styrningslage med den har parametern.
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Tabell 156: Val for motorstyrningslage i olika applikationer

Applikat
ion

0 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
1 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
2 Anvands inte Anvands inte Anvands inte | Anvands inte NXS/P Anvands ej
3 NXP NXP NXP NXP NXP Anvands ej
4 Anvands ej Anvands ej Anvands ej Anvands ej NXP Anvands ej

Tabell 157: Val for ID600-motorstyrningsldge

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
Frekvensstyrning Omriktarens frekvensreferens stills in pa utgangsfrekven-
0 sen utan slirningskorrigering. Motorns faktiska hastighet

bestams slutgiltigt av motorns last.

Varvtalsreglering Omriktarens frekvensreferens stalls in pd motorns hastig-
1 hetsreferens. Motorns hastighet forblir densamma oavsett
motorns last. Slirning korrigeras.

Momentstyrning Hastighetsreferensen anvands som hdgsta varvtalsgrans och
2 motorn producerar varvtal inom varvtalsgransen for att na
momentets boérvarde.

Varvtalsregl. (closed loop) Omriktarens frekvensreferens stalls in pd motorns hastig-
3 hetsreferens. Motorvarvtalet forblir detsamma oavsett
motorns last. Vid Closed Loop-styrningsldge anvands varv-
talsarvardesignalen for att uppna optimal varvtalsprecision.

Momentstyrn. (closed loop) Varvtalsborvardet anvands som maxvarvtalsgrans som beror
pa momentvarvtalsgransens CL (ID1278), och motorn produ-
4 cerar moment inom varvtalsgransen for att uppnd moment-
borvarde. Vid Closed Loop-styrningsldge anvands varvtalsar-
vardesignalen for att uppna optimal momentprecision.

601 KOPPLINGSFREKVENS 234567 (2.6.9)

Stall in frekvensomriktarens kopplingsfrekvens med den har parametern.

Om du okar kopplingsfrekvensen minskar frekvensomriktarens kapacitet. Nar du vill minska
kapacitiva strémmarna i en lang motorkabel rekommenderar vi att du anvander en lag
kopplingsfrekvens. Om du vill minska motorljudet anvander du en hog kopplingsfrekvens.

Omradet for den har parametern beror pa frekvensomriktarens storlek:
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Tabell 158: Storleksberoende kopplingsfrekvenser

Typ Min. [kHz] Max. [kHz] Standard [kHz]
0003—0061 NX_2 1.0 16.0 10.0
0075—0300 NX_2 1.0 10.0 3.6
0003—0061 NX_5 1.0 16.0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 6.0 3.6
0004—0590 NX_6 1.0 6.0 1.5

OBS!

Den faktiska kopplingsfrekvensen kan eventuellt minskas till 1,5 kHz av
funktionerna for varmehantering. Detta maste beaktas vid anvandning av
sinusfilter eller andra utgangsfilter med lag resonansfrekvens. Se parametrarna
ID1084 och ID655.

602 FALTFORSVAGNINGSPUNKT 234567 [2.6.4)

Stall in den utfrekvens vid vilken utspanningen nar faltférsvagningspunktens spanning med
den har parametern.

603 SPANNING VID FALTFORSVAGNINGSPUNKT 234567 (2.6.5)

Stall in spanningen vid faltforsvagningspunkten i procent av motorns markspanning med den
har parametern.

Ovanfor frekvensen for faltforsvagningspunkten forblir utspanningen pa den installda
maxvéardet. Under frekvensen for faltférsvagningspunkten beror utspénningen pa
installningarna for U/f-kurvans parametrar. Se parametrarna ID109, ID108, ID604 och ID605.

Nar du staller in parametrarna ID110 och ID111 [motorns markspanning och méarkfrekvens)
far parametrarna ID602 och ID603 automatiskt relaterade varden. Om du vill ha andra varden
for faltforsvagningspunkten och den maximala utspanningen andrar du de har parametrarna
efter att du har stallt in parametrarna P3.1.1.1 och P3.1.1.2.

604 U/F-KURVA, MITTPUNKTSFREKVENS 234567 (2.6.6]

Stall in mittpunktsfrekvensen for U/f-kurvan med den har parametern.

Om vardet pa ID108 ar programmerbart anger parametern kurvans mittpunktsfrekvens. Se
Bild 24 Linjar och kvadratisk andring av motorspdnningen och parameter ID605.

605 U/F-KURVA, MITTPUNKTSSPANNING 234567 (2.6.7)

Stall in mittpunktsspanningen for U/f-kurvan med den har parametern.

Om vérdet pa ID108 ar programmerbart anger den har parametern kurvans
mittpunktsspdnning. Se avsnitt 708 Val av U/F-férhallande 234567 (2.6.3).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 293

606 UTSPANNING VID NOLLFREKVENS 234567 (2.6.8)

Stallin nollfrekvensspanningen for U/f-kurvan med den har parametern.

Standardvardet ar olika for olika omriktarstorlekar.

0BS!
Om vardet av parametern ID108 &ndras stalls den har parametern in pa noll. Se
Bild 25 Den programmerbara U/f-kurvan.

607 OVERSPANNINGSREGULATOR 234567 (2.6.10)

Ta overspanningsregulatorn ur drift med den har parametern.

Nar du aktiverar ID607 eller ID608 borjar regulatorerna att overvaka andringarna i
matningsspanningen. Regulatorerna andrar utfrekvensen om den blir fér hog eller lag.

Stoppa driften av underspannings- och dverspanningsregulatorerna genom att inaktivera de
tva parametrarna. Detta kan vara anvandbart om t.ex. matningsspanningen varierar med
mer an -15 % till +10 % och under-/6verspanningen inte tolereras i applikationen.

Tabell 159: Val for parametern ID607

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Regulator avstangd
1 Regulatorn pakopplad (ingen Mindre justeringar av driftfrekvensen gors
rampning)
2 Regulatorn pakopplad (med Regulatorn justerar driftfrekvensen upp till maxfrekvensen
rampning)

Na&r ett annat varde an 0 valjs aktiveras ocksa Closed Loop-6verspanningsregulatorn (i
multifunktionsstyrningsapplikationer).

608 UNDERSPANNINGSREGULATOR 234567 (2.6.11)
Ta underspanningsregulatorn ur drift med den har parametern.

Se parameter ID607.

0BS!
Over-/underspanningsutlésning kan intraffa d& regulatorerna ar satta ur funktion.
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Tabell 160: Val for parametern ID608

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Regulator avstangd
1 Regulatorn pakopplad (ingen Mindre justeringar av driftfrekvensen gors
rampning)
2 Regulatorn pakopplad (med Regulatorn justerar driftfrekvensen upp till maxfrekvensen
rampning)

Nar ett annat varde &n 0 valjs aktiveras ocksa Closed Loop-6verspanningsregulatorn (i
multifunktionsstyrningsapplikationer).

609 MOMENTGRANS 6 (2.10.1)
Stall in momentgransstyrningen med den har parametern.
Med den har parametern kan du stalla in momentgransstyrningen mellan 0,0-300,0 %.

I multifunktionsstyrningsapplikationer valjs momentgransen mellan minimum for denna
parameter och motor- och generatormomentgranserna ID1287 och ID1288.

610 P-FORSTARKNING VID MOMENTGRANSSTYRNING 6 (2.10.2)
Stall in momentgransstyrningens P-forstarkning med den har parametern.

Den har parametern bestammer momentgransstyrningens P-forstarkning. Den anvands
endast i Open Loop-styrningslage.

611 1-FORSTARKNING VID MOMENTGRANSSTYRNING 6 (2.10.3)

Stall in momentgransstyrningens |-forstarkning med den har parametern.

Den har parametern bestammer momentgransstyrningens |-forstarkning. Den anvands
endast i Open Loop-styrningslage.

612 CL: MAGNETISERINGSSTROM 6 (2.6.23.1)

Stall in motorns magnetiseringsstrom med den har parametern.

Vardena for U/f-parametrarna identifieras av magnetiseringsstrommen om de har angetts
fore identifiering. Om vardet ar installt pa noll berdknas magnetiseringsstrommen internt.

| NXP identifieras vérdena for U/f-parametrarna enligt magnetiseringsstrémmen om den har
angetts fore identifiering. Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till 621).

613 CL: VARVTALSREGLERING, P-FORSTARKNING 6 (2.6.23.2]

Stall in varvtalsregulatorns forstarkning i procent per Hz med den har parametern.

Forstarkningsvarde 100 % betyder att nominellt momentborvarde produceras vid
varvtalsregulatorns utgang for ett frekvensfel pa 1Hz. Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar
(ID:n 612 till 621).
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614 CL: VARVTALSREGLERING, I-TID 6 [2.6.23.3)

Stall in den integrerade tidskonstanten for varvtalsregulatorn med den har parametern.
Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till 621).

Varvtalsregleringsutgang (k) = SPC UT (k-1) + SPC Kp*[Varvtalsfel (k) - Varvtalsfel (k-1)] +
Ki*Varvtalsfel (k)

dar Ki = SPC Kp*Ts/SPC Ti.

615 CL: STILLESTANDSTID VID START 6 (2.6.23.9)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som frekvensomriktaren forblir
stillastdende efter startordern.

Varvtalet slépps for att folja det instéllda frekvens-/varvtalsbérvardet nar den héar tiden har
passerat fran det 6gonblick d& kommandot ges. Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar (ID:n
612 till 621).

616 CL: STILLESTANDSTID VID STOPP 6 (2.6.23.10)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som frekvensomriktaren forblir
stillastdende efter stoppordern.

Den h&r parametern har ingen verkan om den valda stoppfunktionen (ID506) rullar ut.
Stillestandstiden startar nar ramptiden forvantas na nollvarvtal. Se avsnitt 9.8 Closed loop-
parametrar (ID:n 612 till 621).

617 CL: STROMREGLERING, P-FORSTARKNING 6 (2.6.23.17]

Justera P-forstarkningen for stromregulatorn med den har parametern.

Den har regulatorn ar endast aktiv i closed loop-styrningslage. Regulatorn genererar
bérvardet for spanningsvektorn till modulatorn. Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar (ID:n
612 till 621).

618 CL: PULSGIVARFILTERTID é (2.6.23.15)

Stallin filtertiden for varvtalsmatningen med den har parametern.

Parametern kan anvandas till att eliminera brus i pulsgivarsignalen. For hog filtertid
minskar varvtalsregleringens stabilitet. Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar (ID:n 612 till
621).

619 CL: EFTERSLAPNINGSJUSTERING 6 (2.6.23.6)

Anvand den har parametern till att justera motorspanningen nar motorn ar belastad.

Motorns markskyltsvarvtal anvands vid berakning av den nominella efterslapningen. Detta
varde anvands vid justering av motorspanningen vid belastning. Markskyltsvarvtalet ar ibland
lite felaktigt och den har parametern kan darfor anvandas vid trimning av efterslapningen.
Minskning av efterslapningsjusteringsvardet ckar motorspanningen under motorbelastning.
Vardet 100 % motsvarar nominell efterslapning vid nominell belastning. Se avsnitt 9.8 Closed
loop-parametrar (ID:n 612 till 621).
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620 LOAD DROOPING 23456 (2.6.12, 2.6.15)

Aktivera Load Drooping-funktionen med den har parametern.

Funktionen for lastberoende varvtal gor att hastigheten sanks. Med den har parametern
anges lastberoende varvtal i procent av motorns nominalvridmoment.

Anvand funktionen nar en balanserad last ar nodvandig for mekaniskt anslutna motorer.

Om motorn har en méarkfrekvens pa 50 Hz och motorn belastas med nominell belastning
(100 % av momentet) och det lastberoende varvtalet ges vardet 10 %. Da far utfrekvensen
minska med 5 Hz jamfort med frekvensens borvarde.

621 CL: MOMENT VID START 6 (2.6.23.11)

Valj startmomentet med den har parametern.

Momentminne anvands i kranapplikationer. Startmoment FRAMAT/BAKAT kan anvandas i
andra applikationer som hjalp till varvtalsregulatorn. Se avsnitt 9.8 Closed loop-parametrar
(ID:n 612 till 621).

Tabell 161: Val for parametern ID621

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Anvands ej
1 Momentminne Motorn startas vid samma moment som den stoppades.
2 Moment borv Momentbdrvarde anvands vid starten for startmomentet
3 Moment framat/moment bakat |Se ID633 och 634

626 CL: ACCELERATIONSKOMPENSATION 6 (2.6.23.5)

Anvand den har parametern till att stalla in troghetskompensationen for mer exakt
varvtalsrespons under acceleration och retardation.

Tiden definieras som accelerationstid till markvarvtal med nominellt moment. Den har
funktionen anvands nar det &r kant att systemtrégheten uppnar den basta
varvtalsprecisionen vid vaxlande borvarden.

2m- 2m 2
TE fIlO]Tl :J. ( f“()m)

nom nom

AccelCompensationTC = J-

J = Systemtroghet (kg*m?2)

fnom = Motorns markfrekvens (Hz)
Tnom = Motorns nominella moment.
Pnom = Motormarkeffekt (kW)
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627 CL: MAGNETISERINGSSTROM VID START 6 (2.6.23.7)

Stall in den DC-strom som matas till motorn vid start med den har parametern.

Definierar den strém som tillférs motorn nar startkommandot ges (i Closed Loop-
styrningslége). Vid start anvénds den har parametern ihop med parameter ID628 till att
minska tiden innan motorn kan producera maximalt moment vid start.

628 CL: MAGNETISERINGSTID VID START 6 (2.6.23.8)

Stallin hur lange likstrommen ska matas till motorn innan accelerationen startar med den
har parametern.

Definierar den tidslangd som magnetiseringsstrommen (ID627) tillférs motorn vid start.
Magnetiseringsstrommen vid starten anvands for att formagnetisera motorn fore drift. Detta
forbattrar momentprestandan vid starten. Hur lang tid det tar beror pa motorns storlek.
Parametervardet varierar fran 100 ms till 3 sekunder. Ju stérre motor desto mer tid behdvs
det.

631 IDENTIFIERING 23456 (2.6.13,2.6.16)
Hitta parametervarden som ar optimala for omriktardriften med den har parametern.

Under identifieringen beraknas eller mats motorparametrarna som ar nodvandiga for bra
motor- och varvtalsstyrning.

Identifikationskorning gor att du kan justera motorspecifika och omriktarspecifika
parametrar. Det &r ett verktyg for driftssattning och underhall av omriktaren. Malet &r att
hitta parametervarden som ar optimala for driften.

0BS!
Innan du gor identifikationskorningen maste du stélla in motorns

markskyltsparametrar.

ID110Motormarkspénning (P2.1.6)
ID111Motorns markfrekvens (P2.1.7)
ID112Motorns markvarvtal (P2.1.8)
ID113Motormarkstrom (P2.1.9)
ID120Motor cos phi (P2.1.10)
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Tabell 162: Val for parametern ID631

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen atgard Ingen identifiering har begarts.
Identifiering utan motordrift Frekvensomriktaren kors utan rotation medan motorpara-
1 metrarna identifieras. Motorn matas med strém och span-

ning men frekvensen &r noll. U/f-férhallandet identifieras.

Identifiering med motordrift Frekvensomriktaren kors med rotation medan motorpara-
(endast NXP) metrarna identifieras. U/f-forhallandet och magnetisering-
sstrommen identifieras.

2
0BS!
Identifikationskdrningen maste utféras utan att motoraxeln
belastas for att resultatet ska bli korrekt.

3 Identifieringskdrning med puls- |[ldentifierar axelns nollage nar PMS-motor med absolut puls-

givare givare anvands.
4 (Reserverat)
5 Identifiering misslyckades Vardet sparas ifall identifieringen misslyckas.

Aktivera identifieringsfunktionen genom att stalla in den har parametern och ge ett
startkommando. Du maste ge startkommandot inom 20 sekunder. Om det inte kommer ett
startkommando startas inte identifikationskorningen. Parametern aterstalls till
standardvardet och ett identifieringslarm visas.

Stoppa identifikationskorningen innan den ar slutford genom att ge ett stoppkommando.
Parametern aterstalls till standardvardet. Om identifikationskérningen inte ar klar visas ett
larm.

Under identifieringskérningen ar bromsstyrningen inaktiverad (se avsnitt 9.3 Extern
bromsstyrning med ytterligare grénser (ID:n 315, 316, 346 till 349, 352, 353)).

0BS!
Stigande flank kravs for start efter identifiering.

633 CL: MOMENT VID START, FRAMAT 23456 (2.6.23.12)

Anvand den har parametern till att stalla in startmomentet for framatriktning nar
startmoment anvands.

Staller in momentet vid start for framatriktning vid val med parametern 1D621.
634 CL: MOMENT VID START, BAKAT 23456 (2.6.23.13]

Anvand den har parametern till att stalla in startmomentet for omvand riktning nar
startmoment anvands.

Staller in momentet vid start for bakatriktning vid val med parametern ID621.
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636 MINIMIFREKVENS FOR OPEN LOOP-MOMENTSTYRNING 6 (2.10.7)

Stall in den utfrekvensgrans under vilken omriktaren fungerar i frekvensstyrningslage med
den har parametern.

Pa grund av motorns nominella slirning ar den interna momentberakningen inkorrekt vid
laga varvtal da anvéndning av frekvensstyrningslage rekommenderas.

637 VARVTALSREGULATOR, P-FORSTARKNING, OPEN LOOP 6 (2.6.13]

Stall in varvtalsregulatorns P-forstarkning med den har parametern.

638 VARVTALSREGULATOR, I-FORSTARKNING, OPEN LOOP 6 (2.6.14]

Stall in varvtalsregulatorns I-forstarkning med den har parametern.

639 MOMENTREGULATOR, P-FORSTARKNING 6 (2.10.8]

Stall in P-forstarkning fér momentregulatorn i laget Oppen loop med den har parametern.

640 MOMENTREGULATOR, I-FORSTARKNING 6 (2.10.9)

Stall in I-forstarkning for momentregulatorn i liget Oppen loop med den har parametern.

641 VAL AV MOMENTBORVARDE 6 (2.10.3]

Valj momentborvardet med den har parametern.

Se avsnitt 9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).

Tabell 163: Val for parametern IDé41

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Analog ingang 1
2 Analog ingéng 2
3 Analog ingang 3
4 Analog ingang 4
5 Analogingang 1 (joystick]
6 Analogingang 2 (joystick]
7 Fran panel, parameter R3.5
8 Faltbussens momentborvarde | Se kapitel 9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).
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642 MOMENTBORVARDESSKALNING, MAXIMIVARDE 6 (2.10.4]

Stall in maximalt momentborvarde for positiva och negativa varden med den har
parametern.

643 MOMENTBORVARDESSKALNING, MINIMIVARDE 6 (2.10.5)

Stall in minimalt momentbaorvarde for positiva och negativa varden med den har parametern.

Skala de egna minimi- och maximinivaerna fér analogingangar inom -300,0 ... 300,0 %.

644 MOMENTVARVTALSGRANS, OPEN LOOP 6 (2.10.6)

Valj momentstyrningens maxfrekvens med den har parametern.

Tabell 164: Val for parametern IDé644

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Maximal frekvens
1 Vald frekvensreferens
2 Forvalt varvtal 7

NXP-omriktare har fler val for den har parametern i Closed Loop-styrningslage. Se ID1278.

645 NEGATIV MOMENTGRANS 6 (2.6.23.21]

Stall in momentgransen for negativ riktning med den har parametern.

646 POSITIV MOMENTGRANS 6 (2.6.23.22)

Stall in momentgransen for positiv riktning med den har parametern.

649 PMS-MOTORAXELNS NOLLAGE 6 (2.6.24.4)

Stall in axelns nollage med den har parametern.

Uppdateras under identifieringskorning med en absolut pulsgivare.

650 MOTORTYP 6 (2.6.24.1]

Stall in motortypen med den har parametern.
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Tabell 165: Val for ID650

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Asynkronmotor

Permanentmagnetsynkron
motor

651 FLODESSTROM KP 6 [P2.6.24.8]

Stall in flodesstromregulatorns forstarkning med den har parametern.

Definierar forstarkningen for flodesstromregulatorn nar en PMS-motor anvands. Beroende
pa motorns konstruktion och den rampfrekvens som anvands for att ga till
faltforsvagningsomradet kan hdg forstarkning behdvas for att utspanningen inte ska na
maximigransen och forhindra korrekt motorstyrning. For hog forstarkning kan orsaka
instabil styrning. Integrationstiden ar i det har fallet viktigare for styrningen.

652 FLODESSTROM, TID 6 [P2.6.24.9)
Stall in flodesstromregulatorns integrationstid med den har parametern.

Definierar integrationstiden for flodesstromregulatorn nar en PMS-motor anvands.
Beroende pa motorns konstruktion och den rampfrekvens som anvands for att ga till
faltférsvagningsomradet kan korta integrationstider behdvas for att utspanningen inte ska
n& maximigransen och férhindra korrekt motorstyrning. For snabb integrationstid kan ocksa
orsaka instabil styrning.

655 MODULERINGSGRANS 6 (2.6.23.34]

Styr frekvensomriktarens modulering av utspanningen med den har parametern.

Minskning av detta varde begransar den maximala utspanningen. Om ett sinusformat filter
anvands ska den har parametern stéllas in pa 96 %.

656 LOAD DROOPING-TID 6 (2.6.18)
Stall in motorns drooping-tid med den har parametern.

Tid for drooping for att kunna fa dynamisk séankning av hastigheten pa grund av dndrad
belastning. Parametern anger hur lange aterstallningen av varvtalet till 63 % av dndringen
ska paga.

657 STROMREGLERINGSTID 6 (P2.6.23.18)

Justera stromregulatorns integrationstidskonstant med den har parametern. Det har vardet
visas i sekunder.

662 UPPMATT SPANNINGSFALL 6 (2.6.25.16)

Anvand den har parametern till att stalla in uppmatt spanningsfall vid statormotstand mellan
tva faser med motorns nominella strom.
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Uppmatt spanningsfall vid statormotstand mellan tva faser med motormarkstrommen.
Denna parameter identifieras under ID-kérning. Stall in det har vardet for att fa optimal
momentberakning for Open Loop-lagfrekvenser.

664 IR: LAGG TILL NOLLPUNKTSSPANNING 6 (2.6.25.17]

Anvand den har parametern till att stalla in den spanning som matas till motorn vid
stillastdende nar momentokning anvéands.

665 IR: LAGG TILL GENERATORSKALA 6 (2.6.25.19)

Stall in skalningsfaktor for IR-kompensering pa generatorsidan nar momentmaximering
anvands med den har parametern.

667 IR: LAGG TILL MOTORSKALA 6 (2.6.25.20]

Stall in skalningsfaktor for IR-kompensering pa motorsidan nar momentmaximering
anvands med den har parametern.

668 IU-OFFSET 6 (2.6.25.21)

Anvand den har parametern till att stalla in offsetvardet for fasstrommatningen.

669 IV-OFFSET 6 (2.6.25.22)

Anvand den har parametern till att stalla in offsetvardet for fasstrommatningen.

670 IW-OFFSET 6 (2.6.25.23)

Anvand den har parametern till att stalla in offsetvardet for fasstrommatningen.
Identifierad under ID-korning.

673 LS-SPANNINGSFALL 6 (P2.6.25.21)

Stall in Ls-spanningsfall mellan tva faser med den har parametern.

Lackinduktansspanningsfall vid markstrom och markfrekvens. Den har parametern
definierar Ls-spanningsfallet mellan tva faser. Gor en identifieringskorning for att faststélla
den optimala installningen.

674 MOTORBEM-SPANNING 6 (2.6.25.20)

Justera motorinducerad motspanning med den har parametern.

700 REAKTION PA 4 MA REFERENSFEL 234567 (2.7.1)

Valj frekvensomriktarens svar pa 4mA ref-fel med den har parametern.
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Tabell 166: Val for parametern ID700

Alternativets

——— Benamning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Varning Frekvensen fréan 10 sekunder tillbaka stélls in som bérvarde
3 Varning 4mA-felfrekvensen (parameter ID728) stalls in som borvérde
4 Fel- Stopplage efter fel enligt ID506
5 Fel- Stopplage efter fel alltid genom utrullning

En varning eller ett fel och ett larm genereras om 4-20 mA referenssignal anvands och
signalen faller under 3,0 mA i 5 sekunder eller under 0,5 mA i 0,5 sekunder. Informationen
kan ocksd programmeras till digitalutgang DO1 och reldutgangarna RO1 och RO2.

701 REAKTION PA EXTERNT FEL 234567 (2.7.3)

Valj omriktarens svar pa externt fel med den h&r parametern.

Tabell 167: Val for parametern ID701

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

En varning eller ett fel genereras fran den externa felsignalen i de programmerbara
digitalingdngarna DIN3 eller med parametrarna |D405 och ID406. Informationen kan ocksa
programmeras till digitalutgdng DO1 och reldutgangarna RO1 och RO2.

702 GVERVAKNING AV UTGANGSFAS 234567 (2.7.6)

Valj omriktarens svar pa utgangsfasfel med den har parametern.
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Tabell 168: Val for parametern ID702

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

Overvakningen av utgdngsfaser sikerstaller att motorfaserna har ungefér lika stora
strommar.

703 JORDFELSSKYDD 234567 (2.7.7)

Valj omriktarens svar pa jordfel med den har parametern.

Tabell 169: Val for parametern ID703

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506
3 Fel, stoppldge efter fel alltid

genom utrullning

Jordfelsskyddet sakerstaller att summan av strommarna i motorfaserna ar noll.
Overstromsskyddet ar alltid i funktion och skyddar frekvensomriktaren fran héga strommar
vid jordfel.

704 TERMISKT MOTORSKYDD 234567 (2.7.8)

Valj omriktarens svar pa motoréverlastfel med den har parametern.
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Tabell 170: Val for parametern ID704

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506

Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

Inaktivering av skyddet, dvs. installning av parametern till 0 dterstaller motorns termiska
skede till 0 %. Se avsnitt 9.4 Parametrar fér termiskt motorskydd (ID:n 704 till 708).

Motordvertemperaturavkanning kravs om parametern stélls in pa 0.

705 TERMISKT MOTORSKYDD: FAKTOR FOR MOTORNS OMGIVNINGSTEMPERATUR 234567
(2.7.9)

Anvand den har parametern till att stalla in faktorn for den omgivningstemperatur vid vilken
motorn installeras.

Faktorn kan stallas in pa mellan -100,0 % ... 100,0 % dar
-100,0% =0°C

0,0% =40°C
100,0 % =80 °C

Se avsnitt 9.4 Parametrar fér termiskt motorskydd (ID:n 704 till 708).

706 TERMISKT MOTORSKYDD: MOTORNS KYLFAKTOR VID STILLASTAENDE 234567 (2.7.10)

Anvand den har parametern till att stalla in kylfaktorn vid stillastdende i forhallande till den
punkt dar motorn gar med nominellt varvtal utan extern kylning.

Se Bild 72 Motorns termiska strom-IT-kurva.

Standardvardet ar installt for omstandigheter da det inte finns nagon yttre flakt. Om du
anvander en yttre flakt kan du stalla in ett hogre varde, exempelvis 90 %.

Om du &ndrar parametern Motormarkstrém aterstalls denna parameter automatiskt till
standardvarde.

Aven om du dndrar parametern har den ingen effekt pd omriktarens maximala
utgangsstrom. Se avsnitt 9.4 Parametrar fér termiskt motorskydd (ID:n 704 till 708).

Hornfrekvensen for det termiska skyddet &r 70 % av vardet pa parametern
Motormarkfrekvensen (ID111].
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Bild 72: Motorns termiska strém-It-kurva

707 TERMISKT MOTORSKYDD: TIDSKONSTANT 234567 (2.7.11]

Stall in motorns termiska tidskonstant med den har parametern.
Den har tiden kan stallas in mellan 1 och 200 minuter.

Tidskonstanten ar den tid inom vilken den beraknade uppvarmningskurvan nar 63 % av sitt
malvérde. Tidskonstantens langd beror pa motorns dimension. Ju stérre motor, desto storre
tidskonstant.

Den termiska tidskonstanten &r olika i olika motorer. Den skiljer sig ocksa at hos olika
motortillverkare. Standardvardet for parametern varierar mellan olika storlekar.

té6-tiden ar den tidsléangd i sekunder som motorn kan koras pa ett sdkert satt vid sex gangen
markstrommen. Det kan handa att motortillverkaren har angett dessa uppgifter. Om du
kanner till motorns té6-varde kan du anvanda vardet nar du staller in tidskonstanten.
Vanligtvis ar motorns termiska tidskonstant i minuter 2 x t6. Nar omriktaren ar i stopplaget
okas tidskonstanten internt till tre ganger parameterinstallningen eftersom kylningen
baseras pa konvektion.

Se aven Bild 73 Motorns termiska tidskonstant.

708 TERMISKT MOTORSKYDD: MOTOROVERL.FAKT 234567 (2.7.12)

Stall in faktorn for motorns termiska lastbarhet med den har parametern.

Vardet kan stallas in pa 0 %-150 %. Se avsnitt 9.4 Parametrar for termiskt motorskydd (ID:n
704 till 708).

Om du exempelvis anger vardet 130 % leder det till att motorn uppnar den nominella
temperaturen med 130 % av motorns nominella strom.
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Bild 73: Motorns termiska tidskonstant

709 FASTLASNINGSSKYDD 234567 (2.7.13)

Valj omriktarens svar pa fastlasningsfel med den har parametern.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 308 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Tabell 171: Val for parametern ID709

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

Om parametern far vardet 0 inaktiveras skyddet och l&stidsriaknaren aterstalls. Se avsnitt
9.5 Parametrar fér fastlasningsskydd (ID:n 709 till 712).

710 GRANS FOR FASTLASNINGSSTROM 234567 (2.7.14)

Anvand denna parameter till att stalla in den grans som motorstrémmen maste ligga Gver
for att fastlasning ska intréffa.

Du kan ge den har parametern ett varde mellan 0,0 och 2 x I4. For att ett fastldsningtillstand
ska uppsta, maste strommen ha 6verstigit det har gréansvardet. Om parametern ID107
Motormarkstromsgrans andras beraknas den har parametern automatiskt till 90 % av
stromgransen. Se avsnitt 9.5 Parametrar for fastldsningsskydd (ID:n 709 till 712).

OBS!
Vardet pa gransen for fastlasningsstrommen maste ligga under
motorstromgransen.

A1

Fastlaspingsom-
rade

ID710

v

ID712

Bild 74: Instéllning av fastlasningsfunktioner

711 FASTLASNINGSTID 234567 (2.7.15)

Stall in maximal tid fér en fastlasning med den har parametern.
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Du kan stélla in tidsgransen pa ett intervall mellan 1,0 och 120,0 sek.

Det har ar den maximala tiden for ett fastlasningsskede. Fastlasningstiden mats av en intern
raknare. Om réknaren gar over denna grans leder skyddet till en utlésning av omriktaren (se
ID709). Se avsnitt 9.5 Parametrar fér fastlasningsskydd (ID:n 709 till 712).

Fastlésning‘stidréknare
Utlésningsomrade
Par. ID711 + \
Utlésning/varning
ID709
>t
Fastlgsning----
Ingen fastlgsning4 L L

Bild 75: Rékning av faslasningstid.

712 FASTLASNINGSFREKVENSGRANS 234567 (2.7.16)

Stall in den grans som omriktarens utfrekvens maste ligga under for att fastlasning ska ske
med den har parametern.

Frekvensen kan stallas in i omradet 1-fmax.(1D102).

For att ett fastlasningtillstand ska uppsta, maste utfrekvensen ha varit under detta
gransvarde under en viss tid. Se avsnitt 9.5 Parametrar for fastlasningsskydd (ID:n 709 till 712).

713 UNDERLASTSKYDD 234567 (2.7.17]

Valj omriktarens svar pd underlastfel med den har parametern.

Tabell 172: Val for parametern ID713

Alternativets

- Bendmning Beskrivning
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506

Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

Se avsnitt 9.6 Parametrar fér undebelastningsskydd (ID:n 713 till 716).
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714 UNDERLASTSKYDD, LAST | FALTFORSVAGNINGSOMRADE 234567 (2.7.18)

Anvand den har parametern till att stalla in minsta moment som motorn behover nar
omriktarens utfrekvens ligger over forsvagningspunktens frekvens.

Du kan ge den har parametern ett varde mellan 10,0 och 150,0 % x TnMotor.

Om du &ndrar vardet pa parametern ID113 (Motorméarkstrom) aterstalls denna parameter
automatiskt till sitt standardvarde. Se avsnitt 9.6 Parametrar for undebelastningsskydd (ID:n
713 till 716).

1 Moment

ID714

ID715

Underlastomrade

f

| »

5I Hz Faltfo rsvag'ningspunkE

Bild 76: Stalla in minsta belastning

715 UNDERLASTSKYDD, LAST VID NOLLFREKVENS 234567 (2.7.19)

Anvand den har parametern till att stalla in det lagsta moment som motorn behdver nar
omriktarens utfrekvens ar 0.

Momentgransen kan stallas in mellan 5,0-150,0 % x TnMotor.

Se Bild 76 Stélla in minsta belastning. Vid andring av vardet for parametern ID113
(Motormarkstrom) aterstalls denna parameter automatiskt till standardvardet. Se avsnitt 9.6
Parametrar for undebelastningsskydd (ID:n 713 till 716).

716 UNDERBELASTNINGSTID 234567 (2.7.20)

Stall in maximal tid for ett underbelastningstillstdnd med den har parametern.
Du kan stélla in tidsgransen pa ett intervall mellan 2,0 och 600,0 sek.

Underbelastningstiden méts av en intern raknare. Om réknaren gar over denna grans leder
skyddet till en utlosning. Omriktaren utloser enligt installningen i parametern ID713. Om
omriktaren stoppas aterstalls raknaren for underbelastning till 0. Se Bild 77 Réknaren for
underbelastningstid och avsnitt 9.6 Parametrar for undebelastningsskydd (ID:n 713 till 716).
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4 Tidraknare for underlast

Utldsningsomrade
ID716 1
1\
. Utlésning/varning id 713
I
I
I
I
I
I
|
I
1 Tid
Underlast . L

Ej underlast

Bild 77: Rdknaren fér underbelastningstid

717 AUTOMATISK ATERSTART: VANTETID 234567 (2.8.1]

Anvand den har parametern nar du vill stalla in vantetiden innan den férsta aterstallningen
gors.

718 AUTOMATISK ATERSTART: FORSOKSTID 234567 (2.8.2)

Anvanda den har parametern nar du vill stalla in forsokstiden for den automatiska
aterstallningen.

Under den tiden genomfors forsok till aterstallning nar fel har intraffat. Om antalet fel under
forsokstiden overskrider vardet for respektive parameter installd med ID720 till ID725
genereras ett permanent fel.
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Vantetid Vantetid Vantetid
. Par. ID717 Par. ID717 Par. ID717
< > - > —
Felutlésning
Varning
Aterstart 1 Aterstart 2
Automatisk _‘ _‘

aterstéllning

Forsokstid Forsokstid
Par. ID718

[
Aktivt fel L

Autodterstéllningsfunktion: (Férsok = 2)

Bild 78: Exempel pa automatiska aterstarter med tva aterstarter

Parametrarna ID720 till ID725 bestammer maximalt antal automatiska aterstarter under den
forsokstid som anges av parameter ID718. Tiden bdrjar matas fran forsta automatiska
omstarten. Om antalet fel under forsokstiden overskrider vardena for parametrarna 1D720
till ID725 aktiveras fellaget. Annars nollstalls raknaren nar forsokstiden har forflutit och vid
nasta fel borjar forsokstiden l6pa pa nytt.

Om ett fel kvarstar under forsokstiden aktiveras felstatus.

719 AUTOMATISK ATERSTART: STARTFUNKTION 234567 (2.8.3)

Valj startlage for den automatiska aterstallningen med den har parametern.

Tabell 173: Val for parametern ID719

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Start med ramp
1 Flygande start
2 Start enligt ID505
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720 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV UNDERSPANNINGSFEL
234567 (2.8.4)

Anvand den har parametern till att stalla in hur manga automatiska omstarter
frekvensomriktaren kan gora under den angivna forsokstiden efter ett underspanningsfel.

Tabell 174: Val for parametern ID720

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
0 Ingen automatisk aterstart
50 Antal automatiska aterstarter Felet aterstalls och omriktaren startas automatiskt efter att
efter underspanningsfel DC-spanningen har atergatt till normal niva.

721 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER GVERSPANNINGSUTLGSNING 234567
(2.8.5)

Anvand den har parametern till att stélla in hur manga automatiska omstarter
frekvensomriktaren kan gora under den angivna forsokstiden efter ett overspanningsfel.

Tabell 175: Val for parametern ID721

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av dverspan-
ningsfel

Antal automatiska aterstarter Felet aterstalls och omriktaren startas automatiskt efter att
>0 efter utlésning av 6verspan- DC-spanningen har atergatt till normal niva.
ningsfel

722 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER GVERSPANNINGSUTLGOSNING 234567
(2.8.6)

Anvand den har parametern till att stélla in hur manga automatiska omstarter
frekvensomriktaren kan gora under den angivna forsokstiden efter ett overstromsfel.

0BS!
Omfattar aven IGBT-temperaturfel.
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Tabell 176: Val for parametern ID722

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av dverstroms-
fel

Antal automatiska aterstarter
>0 efter overstromsutldsning och
IGBT-temperaturfel.

723 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER 4 MA BORVARDESUTLGSNING 234567
(2.8.7)

Anvand den har parametern till att stalla in hur manga automatiska omstarter

frekvensomriktaren kan gora under den angivna forsokstiden efter ett 4mA-fel.

Tabell 177: Val for parametern ID 723

Alternativets N -
Benamning Beskrivning

nummer

Ingen automatisk aterstart

efter utlosning av borvardesfel

Antal automatiska aterstarter
efter att den analogstromsig-
nalen (4-20 mA) har atergatt
till normal nivé (>4 mA)

>0

725 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV EXTERNT FEL 234567
(2.8.9)

Anvand den har parametern till att stalla in hur manga automatiska omstarter
frekvensomriktaren kan gora under den angivna forsokstiden efter ett externt fel.

Tabell 178: Val for parametern ID725

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen automatisk aterstart
efter utlosning av externt fel
50 Antal automatiska aterstarter
efter utlosning av externt fel
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726 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV
MOTORTEMPERATURFEL 234567 (2.8.8)

Anvand den har parametern till att stélla in hur manga automatiska omstarter
frekvensomriktaren kan gora under den angivna forsokstiden efter ett motortemperaturfel.

Tabell 179: Val for parametern ID726

Alternativets

Bendmning Beskrivning
nummer
Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av motortempe-

raturfel

Antal automatiska omstarter
>0 efter att motortemperaturen
har atergatt till normal niva

727 RESPONS PA UNDERSPANNINGSFEL 234567 (2.7.5)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett underspanningsfel med den har parametern.

Tabell 180: Val for parametern ID727

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Fel lagrat i felhistoriken
1 Fel ej lagrat i felhistoriken

Se produktens anvéandarhandbok angadende granser for underspéanning.

728 4MA FELFREKVENSBORVARDE 234567 (2.7.2]

Anvand den har parametern till att stalla in motorns frekvensreferens efter ett 4 mA-fel nar
felresponsen ar en varning.

Om vardet for parametern ID700 &r installt pa 3 och 4mA-felet intraffar ar frekvensborvardet
till motorn vardet for den har parametern.

730 GVERVAKNING AV INGANGSFAS 234567 (2.7.4)

Valj matningsfaskonfiguration for omriktaren med den har parametern.
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Tabell 181: Val for parametern ID730

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

Ingangsfasdvervakningen sakerstéller att frekvensomriktarens ingangsfaser har ungefar
lika mycket strom.

731 AUTOMATISK ATERSTART 1 (2.20)

Anvand den har parametern till att aktivera den automatiska aterstallningsfunktionen.

Tabell 182: Val for parametern ID731

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Sparrad
1 Tillganglig

Funktionen aterstaller foljande fel [max. tre ganger) (se produktens anvandarhandbok:

« Overstrém (F1)

«  Overspanning (F2)

« Underspanning (F9)

«  Overtemperatur i frekvensomriktaren (F14)
+  Motordvertemperatur (F16)

« Borvardesfel (F50)

732 RESPONS PA TERMISTORFEL 234567 (2.7.21)

Valj omriktarens svar pa termistorfel med den har parametern.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 317

Tabell 183: Val for parametern ID732

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

Skyddet inaktiveras genom att satta parametern till 0.

733 RESPONS PA FALTBUSSFEL 234567 (2.7.22)
Valj omriktarens svar pa faltbussatergangsfel med den har parametern.

For mera information, se respektive instruktion for faltbusskort.

Tabell 184: Val for parametern ID733

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen atgard Ingen reaktion
1 Varning Varning
2 Fel- Fel, stoppa vid fel enligt parametern ID506
3 Fel, utrulln Fel, stoppa vid fel alltid genom utrullning
4 Varn:InstFre Varning, frekvensreferens installd pa faltbussfelets forvalda
frekvens (param. ID1801) (*)

(*) endast NXP-omriktare, multifunktionsapplikation.

734 RESPONS PA KORTPLATSFEL 234567 (2.7.23)
Valj omriktarens svar pa kortplatskommunikationsfel med den har parametern.
Har sker instéllning av reaktion pa kortplatsfel pga saknat eller felaktigt kort.

Se parameter ID732.

738 AUTOMATISK ATERSTART: ANTAL FORSOK EFTER UTLGSNING AV
UNDERBELASTNINGSFEL (2.8.10)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett underlastfel med den har parametern.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 318 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Tabell 185: Val for parametern ID738

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Ingen automatisk aterstart
0 efter utlosning av underbelast-
ningsfel

Antal automatiska aterstarter
>0 efter utlosning av underbelast-
ningsfel

739 TKORT1-ANTAL (ANTAL PT100-INGANGAR | BRUK] 567 [2.7.24)

Anvand den har parametern till att valja antalet sensorer i bruk nar ett temperaturkort ar
installerat.

0BS!

Parameternamnet TKort1-antal anvands i multifunktionsstyrningen. Det tidigare
namnet (Antal PT100-ingangar i bruk) anvands fortfarande i PID-reglerings- och
pump- och flaktstyrningsapplikationen.

Om ett temperaturkort ar installerat i frekvensomriktaren kan du har valja antalet sensorer i
bruk. Se dven handboken till VACON® NX I/0-kort.

Tabell 186: Val for parametern ID739

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvinds inte
1 Kanal 1
2 Kanal 1 och 2
3 Kanal 1,2 0ch 3
4 Kanal 2 och 3
5 Kanal 3

0BS!
Om det valda vardet overstiger det faktiska antalet sensorer i bruk visar displayen
200 °C. Om ingdngen ar kortsluten visas vardet -30 °C.

740 TKORT-FELRESP. [RESPONS PA PT100-FEL) 567 (2.7.25)

Valj omriktarens svar pa temperaturfel med den har parametern.
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0BS!

Parameternamnet TKort-felresp. anvands i multifunktionsstyrningen. Det tidigare
namnet (Respons pa PT100-fel] anvands fortfarande i PID-reglerings- och pump-
och flaktstyrningsapplikationen.

Tabell 187: Val for parametern ID740

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt

ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

741 TKORT1-VARN.GRANS [PT100-VARNINGSGRANS) 567 [2.7.26)

Stall in varningsgransen for temperaturen med den har parametern.

OBS!

Parameternamnet TKort1-varn.grans anvands i multifunktionsstyrningen. Det
tidigare namnet (PT100-varningsgrans) anvéands fortfarande i PID-reglerings- och
pump- och flaktstyrningsapplikationen.

742 TKORT1-FELGRANS [PT100-FELGRANS) 567 (2.7.27]

Stall in gransen for temperaturfel med den har parametern.

0BS!

Parameternamnet TKort1-felgrans anvands i multifunktionsstyrningen. Det
tidigare namnet (PT100-felgrans) anvands fortfarande i PID-reglerings- och pump-
och flaktstyrningsapplikationen.

743 TKORT2-ANTAL 6 (2.7.37)

Anvand den har parametern till att valja antalet sensorer i bruk nar ett temperaturkort ar
installerat.

Om ett temperaturkort ar installerat i frekvensomriktaren kan du har valja antalet sensorer i
bruk. Se dven handboken till VACON® NX I/0-kort.
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Tabell 188: Val for parametern ID743

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Anvands inte
1 Kanal 1
2 Kanal 1 och 2
3 Kanal 1, 2 och 3
4 Kanal 2 och 3
5 Kanal 3

0BS!
Om det valda vardet overstiger det faktiska antalet sensorer i bruk visar displayen
200 °C. Om ingangen &r kortsluten visas vardet -30 °C.

745 TKORT2-VARN.GRANS 6 (2.7.38)

Stall in varningsgransen for temperaturen med den har parametern.

746 TKORT2-FELGRANS 6 (2.7.39)

Stall in gransen for temperaturfel med den har parametern.

750 KYLNINGSOVERVAKNING 6 (2.2.7.23]

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som visar status for den
kylenhet som anvands. Den har parametern anvands for vatskekylda frekvensomriktare.

Ett fel genereras om insignalen &r lag nar omriktaren ar i DRIFT-lage. Om omriktaren ar i
STOPP-lage genereras endast en varning. Se anvandarhandboken till VACON® NX
vatskekylda omriktare.

751 KYLNINGSFELFORDROJNING 6 (2.7.32)

Anvand den har parametern till att stalla in den fordrojning efter vilken frekvensomriktaren
overgar till FEL-status nar nagon Kylning OK-signal inte ges.

752 VARVTALSFELFUNKTION 6 (2.7.33)

Anvand den har parametern till att valja felresponsen nar varvtalsborvardet och
pulsgivarvarvtalet overskrider angivna granser.
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Tabell 189: Val for parametern ID752

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel alltid
genom utrullning

753 VARVTALSFEL, MAXSKILLNAD 6 (2.7.34]

Anvand den har parametern till att stalla in maximal skillnad mellan varvtalsborvardet och
pulsgivarvarvtalet. Nar skillnaden hamnar utanfor denna grans intraffar ett fel.

Varvtalsfelet avser skillnaden mellan varvtalsborvardet och pulsgivarvarvtalet. Den har
parametern definierar den grans dar ett fel genereras.

754 VARVTALSFELFOGRDROJNING 6 (2.7.35)

Anvand den har parametern till att stalla in den fordrojning efter vilken frekvensomriktaren
overgar till FEL-status vid ett varvtalsfel.

755 SAKERT INAKTIVERINGSLAGE 6 (2.7.36)

Anvand den har parametern till att vélja svar pa ett aktiverat sékert inaktiveringslége.

0OBS!

Se separat handbok till VACON® NX OPTAF (STO)-kort for detaljer om funktionen
for saker inaktivering. Funktionen ar endast tillganglig om omriktaren ar utrustad
med VACON® -optionskortet OPTAF.

Med den har parametern gar det att védlja om den aktiverade funktionen for séker
inaktivering ska besvaras som fel eller varning. Ingangen for saker inaktivering stoppar
omriktarmoduleringen oavsett detta parametervarde.

756 SAKER INAKTIVERING AKTIV 6 (2.3.3.30)

Anvand den har parametern till att valja den digitala utsignal som visar status for saker
inaktivering.

776 RESPONS PA AKTIVT FILTERFEL 6 (2.7.41)

Anvand den har parametern till att stalla in felrespons for aktivt filterfel.

Den har parametern anger den respons som ska utlosas néar det aktiva filterfelets ingang
(stélls in med param. ID214]) stangs.
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Tabell 190: Val for parametern ID776

Alternativets

——— Benamning Beskrivning
0 Ingen atgard Ingen reaktion
1 Varning Varning
2 Fel- Fel, stoppa vid fel enligt parametern ID506
3 Fel, utrulln Fel, stoppa vid fel alltid genom utrullning

Den har parametern finns endast i NXP-omriktare.

850 MINIMISKALNING AV FALTBUSSBORVARDE 6 (2.9.1)

Anvand den har parametern till att stalla in skalning av faltbussens borvardesignal.

851 MAXIMISKALNING AV FALTBUSSBORVARDE 6 (2.9.2)

Anvand den har parametern till att stalla in skalning av faltbussens borvardesignal.

Om ID850 = ID851 anvands inte egen skalning, utan minimi- och maximifrekvenserna for
skalning anvands.

Skalningen sker s& som beskrivs i . Se dven avsnitt 9.7 Parametrar for faltbusstyrning [ID:n
850 till 859).

0OBS!
Anvandning av den egna skalningsfunktionen paverkar ocksa skalningen av
arvardet.

852 TILL 859 FALTBUSSDATA UT VAL 1 TILL 86 (2.9.3 TILL 2.9.10)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller évervakningsvardets id-nummer
med den har parametern.

Ange ID-numret for det objekt som du vill 6vervaka dessa parametervarden for. Se avsnitt
9.7 Parametrar for faltbusstyrning (ID:n 850 till 859).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 323

1 Utgangsfrekvens 15 Status for digitalingédngar 1,2,3

2 Motorvarvtal 16 Status for digitalingadngar 4,5,6

3 Motorstrom 17 Status for digital- och relautgangar

4 Motormoment 25 Frekvensreferens

5 Motoreffekt 26 Analog utgangsstrom

6 Motorspanning 27 Al3

7 DC-mellanledets spanning 28 Al4

8 Enhetens temperatur 31 AOT1 [tillaggskort)

9 Motortemperatur 32 AO02 (tillaggskort)

13 Al1 37 Aktivt fel 1

14 Al2 45 Motors_tr'dm (omriktaroberoende) anges med
en decimal

Se dven avsnitt 6.4.1 Overvakningsvérden [manéverpanel: Meny M1) for fler
overvakningsvarden.

876 TILL 883 FALTBUSSDATA IN-VAL 1 TILL 8

Anvand den har parametern till att valja ett parameter- eller overvakningsvarde som ska
styras fran faltbussen.

Ange ID-numret for det objekt som du vill styra dessa parametervarden for. Se Tabell 45
Overvakningsvarden, NXP-omriktare.

1001 ANTAL HJALPENHETER 7 (2.9.1)
Anvand den har parametern till att stalla in det totala antalet hjalpenheter.

Funktionerna som reglerar hjalpenheterna (parametrarna ID458 till ID462) kan
programmeras till reldutgangar eller digitalutgang. En hjalpenhet &r i bruk som standard
och ar programmerad till reldutgang RO1 pa B.1.

1002 STARTFREKVENS, HJALPENHET 17 (2.9.2)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
startar hjalpenheten.

Frekvensen fér den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste dverstiga gransen
enligt dessa parametrar med 1 Hz innan hjalpenheten startas. Onddiga start/stopp undvikes
med denna 1 Hz-hysteres. Se Bild 79 Exempel pa parameterinstéllning; omriktare med
variabelt varvtal och en hjdlpenhet, ID101 och ID102.

1003 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 17 (2.9.3)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
stoppar hjalpenheten.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 324 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Frekvensen fér den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste sjunka med 1 Hz
under gransen enligt dessa parametrar innan hjalpenheten stoppas. Stoppfrekvensgransen
definierar aven den frekvens till vilken den reglerade omriktarfrekvensen minskas efter start
av hjalpenheten. Se Bild 79 Exempel pa parameterinstallning; omriktare med variabelt varvtal
och en hjélpenhet.

1004 STARTFREKVENS, HJALPENHET 27 (2.9.4)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
startar hjalpenheten.

1005 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 27 (2.9.5)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
stoppar hjalpenheten.

1006 STARTFREKVENS, HJALPENHET 37 (2.9.6)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
startar hjalpenheten.

1007 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 37 (2.9.7)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
stoppar hjalpenheten.

1008 STARTFREKVENS, HJALPENHET 47 (2.9.8)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
startar hjalpenheten.

1009 STOPPFREKVENS, HJALPENHET 47 (2.9.9)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensgransen for den frekvensomriktare som
stoppar hjalpenheten.

Se parametrarna ID1002 och ID1003.

1010 STARTFORDROJNING AV HJALPENHETER 7 (2.9.10)
Anvand den har parametern till att stalla in fordrojningstiden for start av hjalpenheten.

Frekvensen for den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste halla sig dver
hjalpenhetens startfrekvens under den tid som anges med den har parametern innan
hjalpenheten startas. Den angivna fordrojningen galler samtliga hjalpdrifter. Detta
forhindrar onddiga starter orsakade av kortvariga overskridanden av startgransen. Se Bild
79 Exempel pa parameterinstéllning; omriktare med variabelt varvtal och en hjélpenhet.

1011 STOPPFORDROJNING AV HJALPENHETER 7 (2.9.11)

Anvand den har parametern till att stalla in fordrojningstiden for stopp av hjalpenheten.

Frekvensen for den enhet som regleras av frekvensomriktaren maste halla sig under
hjalpenhetens stoppgrans under den tid som anges med den har parametern innan enheten
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stoppas. Den angivna fordrojningen galler samtliga hjalpdrifter. Fordrojningen forhindrar
onoddiga stopp orsakade av kortvariga underskridanden av stoppgransen.

fut ful
Startfordréjning i
4 4 hjalpenheterna (par. ID1010)

T

1

1
Startfrekv. i hjélpenh. 1 Startfrekv. i hjélpenh. 1 | | 5k-
par. ID1002 + 1 Hz) par. ID1002 + 1 Hz) i EfﬁgVSn”;gk

—————————————————————————————— — — startfordroj-

Frekvens efter start_ av T ningen
hjalpenh. 1 &ar
par. D1003-1 Hz

\

Stoppfrekv. i hjélpenh.
1 (par. ID1003-1 Hz)

______ Frekvens efter start av - - rgkven—aningkmn%— - Et&p%ﬁ)}gggg}]—glan%gar
under stoppfér- _¥_ : 151811) -

Stoppfrekv. i hjalpenh. 1 hjalpenh. 1 ar

me
par. ID101

B (parID1003 1 tiz) par. ID1003 + 1 Hz = =7 Uisiningen
> par. ID101 >
Flode Fldde

Bild 79: Exempel pa parameterinstéllning; omriktare med variabelt varvtal och en hjélpenhet

1012 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 17 (2.9.12)

Anvand den har parametern till att stalla in ett referenssteg som laggs till borvardet nar
hjalpenheten startas.

1013 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 27 (2.9.13)

Anvand den har parametern till att stalla in ett referenssteg som laggs till borvardet nar
hjalpenheten startas.

1014 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 37 (2.9.14)

Anvand den har parametern till att stalla in ett referenssteg som laggs till borvardet nar
hjalpenheten startas.

1015 BORVARDESSTEG EFTER START AV HJALPENHET 47 (2.9.15)

Anvand den har parametern till att stalla in ett referenssteg som laggs till borvardet nar
hjalpenheten startas.

Borvardessteget laggs alltid till automatiskt till borvardet nar motsvarande hjalpenhet
startas. Med borvardesstegen kan t.ex. den tryckforlust i rorledningar som orsakas av det
okade trycket kompenseras.
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Borvarde for PI-regulator

Borvardessteg 3
par. ID1014

Borvardessteg 2 T
par. ID1013

Borvdrdessteg 1
par. ID1012 1

Referens 1
(AI)

start

Hjalpenhet 1  stopp .

start
Hjélpenhet 2 stopp |

start
Hjalpenhet 3 stopp

Bild 80: Bérvardessteg efter start av hjalpenheter

1016 VILOLAGESFREKVENS 57 (2.1.15)

Anvand den har parametern till att stélla in den gréns som utfrekvensen maste halla sig
under i en angiven tid innan omriktaren Gvergar i vilolage.

Omriktaren forsatts i viloldge (omriktaren stannar) nar omriktarens utfrekvens ligger under
den har parameterns frekvensgrans under langre tid an den som anges i parameter ID1017.
PID-requlatorn arbetar under stopptillstandet och staller om frekvensomriktaren till
driftlage da arvérdesignalen antingen underskrider eller 6verskrider (se parameter ID1019)
uppvakningsnivan som anges av parameter ID1018. Se Bild 81 Frekvensomriktarens
viloldgesfunktion.

1017 INSOMNINGSFORDROJNING 57 (2.1.16)

Anvand den har parametern till att stélla in den minsta varaktighet som utfrekvensen maste
halla sig under en angiven grans innan omriktaren évergar i vilolage.

Se Bild 81 Frekvensomriktarens vilolagesfunktion.
1018 UPPVAKNINGSNIVA 57 (2.1.17)

Stall in nivan dar omriktaren ska vakna fran vilolaget med den har parametern.

Uppvakningsnivan definierar den nivéd som &drvardet maste underskrida eller som maste
overskridas innan frekvensomriktarens driftlage aterstalls.
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Driftvarde

)

Uppvakningsniva
(par. ID1018

™~

-t
k :
ViIoIégesnivz?] t < par. ID1017 t> par. ID1017 i
(par. ID1016 |
_________________________________ o]
: >t
Start-/stoppstatus i drift
for omriktare med Lan
variabelt varvtal sto

Bild 81: Frekvensomriktarens viloldgesfunktion

1019 UPPVAKNINGSFUNKTION 57 (2.1.18)
Anvand den har parametern till att valja funktion for uppvakningsgransen.

Den har parametern definierar om driftlaget aterstalls nar arvardesignalen underskrider
eller 6verskrider Uppvakningsnivan (parameter ID1018). Se avsnitt 1018 Uppvakningsniva 57
(2.1.17) och Tabell 192.

Val 0-1 ar tillgangliga i applikation 5 och val 0-3 ar tillgangliga i applikation 7.
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Tabell 192: Valbara uppvakningsfunktioner

Alternati

vets Funktion Beskrivning
nummer

Uppvaknandet sker [Gransen i parametern
nar arvardet under- [ID1018 anges i procentav | Arvarde-
skrider gransen maximalt arvarde signal

A
—— 100%

Par. ID1018=30%

Start

Stopp

Uppvaknandet sker |Gransen i parametern
nar arvardet over- [ID1018 anges i procentav | Arvarde-
skrider gransen maximalt arvarde signal

A
—— 100%

Par. ID1018=60%

Start

Stopp
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Tabell 192: Valbara uppvakningsfunktioner

Alternati

vets Funktion Beskrivning
nummer

Uppvaknandet sker [Gransen i parametern
nar arvardet under- [ID1018 anges i procent av Arvarde-

skrider gransen bérvardesignalens aktu- signal
ella varde A
—— 100%
) boérvarde = 50 %
B Par. ID1018 = 60 %
grans=60 %*borvarde=30 %
-t
Start
Stopp
Uppvaknandet sker |Gransen i parametern Ar-
nar arvardet 6ver- |ID1018 anges i procentav | \5rde-
skrider gransen borvardesignalens aktu- signal
ella varde A
|1 100%
Par. ID1018=140 %
grans = 140 %*bdrvarde = 70 %
3 | bérvarde = 50 %

Start

Stopp

1020 PID-REGULATOR, BYPASS 7 [2.9.16)
Anvand den har parametern till att vdlja om PID-regulatorn ska kringgas.

Den reglerade omriktarens frekvens och hjalpenheternas startpunkter definieras da enligt
arvardesignalen.
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fmax
(par. ID102)

. Startfrekv. i
Startfrekv. i hjalpenh. 2

?églfexgq'o%)z)\ (par. ID1004)

Stoppfrekv. i hjalpenh.
Stoppfrekv. i hjalpenh. 2 (par. ID1005)

f )

fit y L Arvarde

(par. ID101) 1 (par. ID1003) e
Minimum Maximum
av arvardet av arvardet

Start-/ Start

t tyrni

SIOPE™™ Stopp cor

omriktare

Hjalpenhet 1 Stopp Start

Hjalpenhet 2 Stopp

Bild 82: Exempel
regulator

pa omriktare med variabelt varvtal och tva hjélpenheter med kringgangen PID-

1021 VAL AV ANALOGINGANG FOR MATNING AV INGANGSTRYCK 7 (2.9.17)

Anvand den har

parametern till att valja den analoga insignal som matningen av

ingangstryck ska stallas in for.

1022 GVRE GRANS FOR INGANGSTRYCK 7 (2.9.18)

Anvand den har

parametern till att stalla in den 6vre gransen for den analoga ingdng som

valts for matning av ingangstryck.

1023 UNDRE GRANS FOR INGANGSTRYCK 7 (2.9.19]

Anvand den har

parametern till att stalla in den nedre grénsen for den analoga ingang som

ska valts for matning av ingangstryck.

1024 VARDE FOR UTGANGSTRYCKFALL 7 (2.9.20)

Anvand den har

parametern till att stalla in minskningen av ingangstryck nar detta faller

under den nedre gransen for ingangstrycket.

| tryckdkningsstationer kan minskning av utgangstrycket behévas om ingangstrycket sjunker

under en viss gr

ans. Den nodvandiga ingangstryckmatningen ar ansluten till den

analogingang som valts med parametern ID1021.
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NX *)

[

Bild 83: Ingangs- och utgangstryckmatning

*)
« Ingangstryckmatning vald med par. ID1021
«  Pl-regulators drvéardeingang, par. ID333

Granserna for det ingangstryckomrade dar utgangstrycket sénks kan véljas med
parametrarna ID1022 och ID1023. Vardena anges i procent av ingangstryckmattets
maxvarde. Vardet for utgangstryckminskningen i det har omradet kan stéllas in med
parametern ID1024. Vardet anges i procent av maxborvardet.

utgangstryck

Par. ID1024
Vérgle for
utgangs-
tryckfall

Par. ID1026
Ovre grans for
ingangstryck

Par. ID1032 |
Undre gréns  +
for ingangstryck

|
|
|
|
!
ngangstryck
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

t

Bild 84: Utgangstryckets agerande beroende pa ingangstryck och parameterinstallningar

1025 FREKVENSFALLFORDROJNING EFTER START AV HJALPENHET 7 (2.9.21)

Anvand den har parametern till att stalla in den fordrojningstid efter vilken frekvensen
minskas efter att hjalpenheten startas.
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1026 FREKVENSOKNINGSFORDROJNING EFTER STOPP AV HJALPENHET 7 (2.9.22]

Anvand den har parametern till att stalla in den fordrojningstid efter vilken frekvensen dkas
efter att hjalpenheten stoppas.

Om hjalpenhetens varvtal 6kar sakta (t.ex. i mjukstartsstyrning) blir styrningen smidigare
med en fordrojning mellan hjalpenhetens start och frekvensfallet i omriktaren med variabelt
varvtal. Denna fordrojning kan justeras med parametern 1D1025.

Pa motsvarande satt kan en fordréjning mellan stoppet av hjalpenheten och
frekvensokningen i omriktaren med variabelt varvtal programmeras med parametern
ID1026, om hjalpenheternas varvtal sjunker sakta.

Om nagot av vardena for parametrarna ID1025 eller ID1026 &r installt pa maximum (300,0 s),
sker inget frekvensfall eller -6kning.

Startfrekv. i hjalpenh. +1 Hz !\

Stoppfrekv. i
hjalpenh. -1 Hz

t

: ; : >
Startfordrojning i Frekvensfallférdréjning
(par 1D1010) | - (PRRIDIOZ) g
x | Stoppfordrajning | (par. ID1026)
' ‘i hjalpenh.
(par. ID1011)

' ! '
' ! '
'
' '
'
'
i

Hjalpenh.
styrning

Hjalpenh.
varvtal

Bild 85: Frekvensfalls- och kningsfordrojningar
1027 AUTOVAXLING 7 (2.9.24)

Aktivera eller inaktivera vaxling av startordningen och prioriteten mellan motorerna med
den har parametern.
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Tabell 193: Val for parametern ID1027

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Autovaxling ej i bruk
1 Autovaxling i bruk

1028 AUTOVAXLINGS-/FORREGLINGSAUTOMATIK, VAL 7 (2.9.25)

Anvand den har parametern till att valja om autovaxling ska anvandas for hjalpenheten eller
alla enheter.

Tabell 194: Val for parametern ID1028

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Automatik (autovéxling/férreg- |Den enhet som regleras av frekvensomriktaren andras inte.

0 ling) tillampad endast pa hjal- Endast natkontaktorn behdvs for vardera enhet. Se Bild 86
penheter Autovéxling tillimpad endast pa hjalpenheter.
Alla enheter ingar i autovax- Den enhet som regleras av frekvensomriktaren ingar i auto-
1 lings-/forreglingssekvensen matiken och tva kontaktorer behdvs fér vardera enhet for

anslutning till natet eller frekvensomriktaren. Se Bild 87
Autovéxling med alla enheter.

e &

\_/
~__
Bild 86: Autovéxling tillimpad endast pa hjélpenheter
1. Motorhjalp.1 2. Motorhjalp.2
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T AT

Il f
M1 M2 -®3

Bild 87: Autovéxling med alla enheter

1. Hjalpanslutning
1029 AUTOVAXLINGSINTERVALL 7 (2.9.26)

Justera autovaxlingsintervallen med den har parametern.

Nar den har tiden har passerat intréffar autovaxlingen om kapaciteten underskrider nivan
som stéllts in med parametrarna ID1031 (Autovaxlingsfrekvensgréans) och ID1030 (Maximalt
antal hjalpenheter). Om kapacitetsbehovet éverskrider vardet for ID1031, sker inte
autovaxling forran kapacitetsbehovet sjunker under denna grans.

Tidrékning aktiveras endast om start-/stoppbegaran ar aktiv.
Tidréakningen aterstélls efter att autovéxlingen har skett.

Se avsnitt 1037 Autovéxlingsfrekvensgréns 7 (2.9.28).

1030 MAXIMALT ANTAL HJALPENHETER 7 (2.9.27)

Anvand den har parametern till att stalla in antalet hjalpenheter som anvands.

1031 AUTOVAXLINGSFREKVENSGRANS 7 (2.9.28]

Stall in autovaxlingsfrekvensgransen med den har parametern.

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska kunna ske.

Nivan definieras sa har:
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* Om antalet hjalpenheter i drift ar mindre an vardet for parametern ID1030 kan
autovaxlingen aga rum.

* Om antalet hjalpenheter i drift ar lika med vardet for parametern ID1030 och frekvensen
for den reglerade enheten ar lagre an vardet for parametern ID1031 kan autovaxlingen
agarum.

« Om véardet for parametern ID1031 ar 0,0 Hz kan autovaxling ske endast i stillastaende
lage (Stopp och Viloldge) oavsett vardet for parametern 1D1030.

f
LK Autovaxlingsmoment

Par. ID1030 =1
Max. antal
hjalpenheter

Par. ID1031
Autovaxlingsniva,
frekvens

i Par. 1D1029
' Autovaxlingsintervall

Par. ID1029
Autovaxlingsintervall

Styrning av

hjalpenh. 1

Styrning av |

hjalpenh. 2

Bild 88: Autovaxlingsintervall och -granser

1032 FORREGLINGSVAL 7 (2.9.23)

Aktivera eller inaktivera forreglingarna med den har parametern.

Forreglingsarvardesignalerna kommer fran brytarna som ansluter motorerna till den
automatiska styrningen (frekvensomriktaren) direkt till natet eller placerar dem i FRAN-
lage. Forreglingsarvardesfunktionerna ar anslutna till frekvensomriktarens digitalingangar.
Programmera parametrarna ID426 till ID430 till att ansluta arvardefunktionerna till
digitalutgangarna. Varje enhet maste anslutas till sin egen férreglingsingang. Pump- och
fléaktstyrningen reglerar endast motorer med aktiv férreglingsingang.
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Tabell 195: Val for parametern ID1032

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Forreglingsarvarde anvands Frekvensomriktaren far inga forreglingsarvarden fran enhe-
inte terna

Uppdatering av autovaxlings- Frekvensomriktaren far forreglingsarvarden fran enheterna.
ordning vid stopp Om en av enheterna av ndgon anledning kopplas bort fran
systemet och sedan ateransluts kommer den att placeras
sist i autovaxlingskon utan att systemet stoppas. Om auto-
vaxlingsordningen da blir t.ex. [P1 -> P3 -> P4 -> P2], kom-
mer den dock att uppdateras vid nésta stopp (autovéxling,
vilolage, stopp osv.)

EXEMPEL.:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 LAST] -> [P1 -> P3 -> P4 -> P2] ->
[VILA] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Omgaende uppdatering av ord- |Frekvensomriktaren far férreglingséarvarden fran enheterna.
ning Nar en enhet dteransluts till autovaxlingskdn stoppar auto-
matiken alla motorer omgéende och startar om med en ny
uppsattning.

EXEMPEL:

[P1-> P2 -> P4] -> [P3 LAST] -> [STOPP] -> [P1 -> P2 -> P3 -
> P4]

1033 SPECIALVISNING AV ARVARDE, MINIMUM 57 (2.2.46, 2.9.29)

Anvand den har parametern till att stalla in minimivarde for specialvisningen.
1034 SPECIALVISNING AV ARVARDE, MAXIMUM 57 (2.2.47, 2.9.30)

Anvand den har parametern till att stalla in maxvarde for specialvisningen.
1035 SPECIALVISNING AV ARVARDE, DECIMALER 57 (2.2.48, 2.9.31)

Anvand den har parametern till att stalla in decimaler for specialvisningen.
1036 SPECIALVISNING AV ARVARDE, ENHET 57 (2.2.49, 2.9.32)

Anvand den har parametern till att stalla in enhet for specialvisningen.

Parametrarna for specialvisning av arvarde anvands till att omvandla och visa
arvardesignalen i ett tydligare format for anvandaren.
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Parametrarna for specialvisning av arvarde ar tillgangliga i PID-, pump- och
flaktregleringsapplikationerna.

EXEMPEL:

Arvardesignalen som skickas fr&n en sensor (i mA) ger dig mangden avloppsvatten som
pumpas upp ur en tank per sekund. Signalomradet &r 0(4)-20 mA. | stallet for att se
arvardesignalens niva (i mA) pa displayen vill du kanske se mangden uppumpat vatten i
m3/s. Da ska du stélla in ett varde fér parametern ID1033 som motsvarar minimisignalnivan
(0/4 mA) och ett annat varde fér parametern ID1034 som motsvarar maximisignalnivan (20
mA]. Antalet nédvandiga decimaler kan stéllas in med parametern ID1035, och enheten
(m3/s) med parametern ID1036. Arvardesignalens nivé skalas sedan mellan instéllda
minimi- och maximivarden och visas i den valda enheten.

Féljande enheter kan valjas (parameter ID1036):
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Tabell 196: Valbara vdrden for specialvisning av arvarde

VI Enhet P4 panelen

0 Anvands inte

1 % %
2 °C °C
3 m m
4 bar bar
5 mbar mbar
6 Pa Pa
7 kPa kPa
8 psi psi
9 m/s m/s
10 /s /s
11 /min /m
12 U/h l/h
13 m3/s m3/s
14 m3/min m3/m
15 m3/h m3/h
16 °F °F
17 ft ft
18 gallon/s GPS
19 gallon/min GPM
20 gallon/h GPH
21 ft3/s CFS
22 ft3/min CFM
23 ft3/h CFH
24 A A
25 \% \
26 W W
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Tabell 196: Valbara vdrden for specialvisning av arvarde

VI Enhet P4 panelen
27 kW kW
28 Hp Hp
29 * tum tum

* = Géller endast for Applikation 5 (PID-regleringsapplikationen).

OBS!
Det maximala antalet tecken som kan visas pa panelen &r 4. Det innebar att
visningen av varden pa panelen i vissa fall inte uppfyller standarden.

(RN LREAOY
SEEEE] Loco !

Spec displ min.

0.00 >

®®

A. Arvarde min. (max.) B. Antal decimaler

Bild 89: Visningsexempel

1080 LIKSTROMSBROMSSTROM VID STOPP 6 (2.4.14)

Anvand den har parametern till att stalla in den strom som matas till motorn i stoppat lage
nar DC-bromsning ar aktiv.

Vid multifunktionsstyrning definierar den har parametern den strom som matas till motorn i
stopplage nar parametern ID416 ar aktiv. | alla andra applikationer ar detta varde faststallt
till en tiondel av likstromsbromsstrommen.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1081 VAL AV SLAVBORVARDE 6 (2.11.3)

Anvand den har parametern till att valja varvtalsborvardet for slavomriktaren.
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Tabell 197: Val for parametern ID1081

Alternativets

——— Funktion Beskrivning
0 Analogingang 1 (Al1) Se ID377
1 Analogingdng 2 (AI2) Se ID388
2 Al1+AI2
3 Al1-Al2
4 Al2-Al1
5 AlT*Al2
6 Al1 joystick
7 Al2 joystick
8 Panelbérvarde (R3.2)

9 Faltbussbhorvarde

Potentiometerborvarde; styrs
10 med ID418 (SANT=6kning) och
ID417 (SANT=minskning)

" Den lagsta av Al1 eller Al2

12 Den hogsta av Al1 eller Al2
Maxfrekvens ID102 (rekom-

13 menderas endast vid moment-
styrning)

14 Al1/AI2-val Se ID422

15 Pulsgivare 1 (Al-ingang C.1)
Pulsgivare 2 [med OPTA7 varv-

16 talssynkronisering, NXP endast
Al-ingéng C.3)

17 Masterbdrvarde

18 Master Ramp Out (standard)

1082 RESPONS VID SYSTEMBUSSKOMMUNIKATIONSFEL 6 (2.7.30)

Anvand den har parametern till att vélja omriktarens svar pa en systembusskommunikation.
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Tabell 198: Val for parametern ID1082

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

1083 MOMENTBGORVARDE FOR SLAV, VAL 6 (2.11.4)

Anvand den har parametern till att valja momentborvardet for slavomriktaren.

1084 STYRALTERNATIV 6 (2.4.19)
Anvand den har parametern till att valja styralternativ.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
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Tabell 199: Val for parametern ID1084

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

b0 Inaktiverar pulsgivarfel

Uppdatera rampgenerator nar
b1 Motorstyrningslége andras fran
TK (4) tilL SC (3)

Upprampning; anvand accele-
b2 rationsramp (for Closed Loop-
momentstyrning)

Nedrampning; anvand retarda-
b3 tionsramp (fér Closed Loop-
momentstyrning)

FoljFaktiskt; folj vardet for fak-
tiskt varvtal inom FonsterPos/
NegBredd (for closed loop-
momentstyrning)

b4

TK TvingaRampStopp; Under
b5 stoppbegaran tvingar varvtals-
gransen motorn att stanna

bé Reserverad

Inaktiverar minskning av kopp-

b7 lingsfrekvens

b8 Inaktivera p;arametern “Idrift
parameterlas”.

b9 Reserverad

b10 Invertera fordrojd digitalutgang

1

Invertera fordrojd digitalutgéng

b11 2

1085 STROMGRANS FGR BROMSTILL-/FRANSLAG 6 (2.3.4.16]

Stall in bromsstromgransen med den har parametern.

Den mekaniska bromsen stangs omedelbart om motorstrommen ar lagre an det har vardet.
Den har parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1087 SKALNING AV GENERATORMOMENTGRANS 6 (2.2.6.6)

Anvand den har parametern till att valja den analoga insignal som justerar det maximala
motorgenererande momentet.
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Tabell 200: Val for parametern ID1087

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Parameter
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 FB-grénsskalning

Signalen justerar det maximala motorgenererande momentet till mellan 0 och den
maxgrans som stallts in med ID1288. Analogingangsniva noll betyder
nollgeneratormomentgrans. Den har parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1088 SKALNING AV GENERATOREFFEKTGRANS 6 (2.2.6.8)

Anvand den har parametern till att valja den analoga insignal som justerar den maximala
motorgenererande kraften.

Tabell 201: Val for parametern ID1088

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Parameter
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 FB-gransskalning

Den har signalen justerar den maximala motorgeneratoreffekten till mellan 0 och den
maxgrans som stallts in med parametern ID1290. Denna parameter ar endast tillganglig for
Closed Loop-styrning. Analogingangsniva noll betyder nollgeneratoreffektgrans.

1089 SLAV, STOPPFUNKTION é (2.11.2]
Anvand den har parametern till att valja hur den har slavomriktaren stoppas.

Definierar hur slavenheten stoppas (nar bérvérdet for den valda slaven inte &r masterramp,
parameter ID1081, val 18).
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Tabell 202: Val for parametern ID1089

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Utrullning; slaven behaller
0 kontrollen aven om master
stoppas av fel

Rampning; slaven behaller
1 kontrollen aven om master
stoppas av fel

Som master; slaven agerar lika
som master

1090 ATERSTALL PULSGIVARRAKNARE 6 (2.2.7.29]

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som nollstaller
overvakningsvarden for axelvinkel och axelvarv.

Se Tabell 44 Overvakningsvérden, NXS-omriktare.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1092 MASTER-SLAVLAGE 26 (2.2.7.31)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som aktiverar det andra
Master-Slavlaget.

Valj digitalingang for aktivering av det andra master-slavlaget som valts med parametern
ID1093. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1093 MASTER-SLAVLAGE 2, VAL 6 (2.11.7]

Anvand den har parametern till att valja Master-Slavfunktion.

Valj master-slavlage 2 som anvands nar DI aktiveras. Nar slav valjs overvakas
driftforfragningskommandot fran master och alla andra bérvarden &r valbara via
parametrar.

Tabell 203: Val for parametern ID1093

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Separat omriktare
1 Ledare
2 Follower
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1209 BEKRAFTELSE AV INGANGSBRYTARE 6 (2.2.7.32)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som bekraftar status for
ingangsbrytaren.

Ingadngsbrytaren ar vanligtvis en insatssakring eller en natkontaktor som matar kraften till
omriktaren. Om bekréftelse av ingangsbrytaren saknas l6ser omriktaren ut vid
ingangsbrytaréppningsfel (F64). Parametern &r endast tillganglig for NXP-omriktare.

1210 BEKRAFTELSE AV EXTERN BROMS 6 (2.2.7.24)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som bekraftar status for den
externa bromsen.

Koppla den héar digitala ingangssignalen till en hjalpkontakt pa den mekaniska bromsen. Om
bromskommandot har getts utan att kontakten for bromsarvardessignalen stangs inom den
angivna tiden visas ett bromsfel (felkod 58). Parametern ar endast tillganglig for NXP-
omriktare.

1213 NODSTOPP 6 (2.2.7.30)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som aktiverar
nodstoppsfunktionen.

Indikation till omriktaren att maskinen har stoppats av den externa nodstoppskretsen. Valj
digitalingang for aktivering av nodstoppsinsignalen till omriktaren. Nar digitalinsignalen ar
lag stoppas omriktaren enligt parameterdefinitionen i ID1276 Nédstoppslage och indikerar
varningskoden Aé3.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1217 ID BIT LEDIG DO1 6 [P2.3.1.6)

Anvand den har parametern till att valja den signal som styr digitalutgangen.

Parametern maste stallas in med formatet xxxx.yy dar xxxx ar signalens ID-nummer och yy
ar bitnumret. Vardet fb'rodigitalutgéngsstyrning ar t.ex. 43.06. 43 ar ID-numret for Statusord.
Sa digitalutgangen ar PA nar bitnummer 06 for Statusord (ID-nr 43) d.v.s. Driftfrigivning &r

pa.
1218 DC-KLAR PULS 6 (2.3.3.29)

Anvand den har parametern till att valja den digitala insignal som mojliggor laddning av
inverteromriktaren via en ingangsbrytare.

Ladda DC. Anvands for laddning av inverteromriktaren via en ingangsbrytare. Nar DC-
spanningen ligger hégre an laddningsnivan genereras ett 2-sekunders pulstag for stangning
av ingangsbrytaren. Pulstaget ar AV nar bekréaftelsen av ingédngsbrytaren stiger hogt.
Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1239 KRYPBORVARDE 1 6 (2.4.15)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensreferenserna for krypfunktionen.
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1240 KRYPBORVARDE 2 6 (2.4.16)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensreferenserna for krypfunktionen.
Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1241 VARVTALSDELNING 6 (2.11.5)

Anvand den har parametern till att stalla in ytterligare skalning for frekvensreferensen.
Definierar procentandelen slutligt varvtalsborvarde av mottaget varvtalsborvarde.

1244 MOMENTBORVARDE FILTERTID 6 [2.10.10)

Anvand den har parametern till att stalla in filtertiden for momentbdrvardet.

1248 LASTDELNING 6 (2.11.6)

Anvand den har parametern till att stalla in ytterligare skalning for momentborvardet.
Definierar procentandelen slutligt momentborvarde av mottaget momentborvarde.
1250 FLODESBORVARDE 6 (2.6.23.32)

Anvand den har parametern till att stalla in skalning for motorns magnetiseringsstrom.

1252 VARVTALSSTEG 6 (2.6.15.1, 2.6.25.25)

Anvand den har parametern till att justera varvtalsregulatorn nar NCDrive anvands.

Se narmare NCDrive-verktyg: Stegrespons. Med det har verktyget kan du ge ett
varvtalsborvarde ett stegvarde efter rampstyrning.

1253 MOMENTSTEG 6 (2.6.25.26]

Anvand den har parametern till att justera momentstyrningen nar NCDrive anvands.

Se narmare NCDrive-verktyg: Stegrespons. Med det har verktyget kan du ge ett
momentborvarde ett steg.

1257 KRYPRAMP 6 (2.4.17]

Anvand den har parametern till att stalla in ramptiden nar krypning ar aktiv.
Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1276 NODSTOPPSLAGE 6 (2.4.18)

Anvand den har parametern till att valja metod for att stoppa omriktaren nar
nodstoppskommandot kommer fran Dl eller faltbuss.

Definierar atgarden efter lag 10-nddsignal. Parametern &r endast tillganglig for NXP-
omriktare.
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Tabell 204: Val for parametern ID1276

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Utrullningsstopp
1 Rampningsstopp

1278 MOMENTVARVTALSGRANS, CLOSED LOOP 6 (2.10.6]

Valj utfrekvensgranslage for momentstyrningen med den har parametern.

Tabell 205: Val for parametern ID1278

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer

0 Varvtalsreglering, closed loop

1 Positiv och negativ frekvens-
grans

2 Rampgeneratorutgang (-/+)

3 Negativ frekvensgrans - Ramp-
generatorutgang

4 Rampgeneratorutgéng - Positiv
frekvensgrans

5 Rampgeneratorutgang med
fonster

6 0 - Rampgeneratorutgang

7 Rampgeneratorutgdng med
fonster och till-/fran-granser

For val av den har parametern i NXS-omriktare, se ID644.

1285 POSITIV FREKVENSGRANS 6 (2.6.20)

Stall in den slutliga frekvensreferensgransen for positiv riktning med den har parametern.

Maxfrekvensgrans for omriktaren. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
1286 NEGATIV FREKVENSGRANS 6 (2.6.19)

Stall in den slutliga frekvensreferensgransen for negativ riktning med den har parametern.

Minimifrekvensgrans for omriktaren. Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1287 MOTORMOMENTGRANS 6 (2.6.22)

Stall in maximal momentgrans for motorsidan med den har parametern.
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Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.
1288 GENERATORMOMENTGRANS 6 (2.6.21)

Stall in maximal momentgrans for den generatorsidan med den har parametern.

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1289 MOTOREFFEKTGRANS 6 (2.6.23.20)

Stall in maximal effektgrans for motorsidan med den har parametern.

Endast for closed loop-styrningslage.
1290 GENERATOREFFEKTGRANS 6 (2.6.23.19)

Stall in maximal effektgrans for den genererande sidan med den har parametern.

Endast for closed loop-styrningslage.

1316 BROMSFELSRESPONS 6 (2.7.28)

Stall in svarstypen till bromsfel med den har parametern.

Tabell 206: Val for parametern ID1316

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
2 Fel, stopplage efter fel enligt
ID506
3 Fel, stopplage efter fel alltid

genom utrullning

1317 BROMSFELSFORDROJNINGAR 6 (2.7.29)

Anvand den har parametern till att stalla in den fordrojning efter vilken bromsfel aktiveras
vid mekanisk bromsfordrojning.

Se parameter ID1210.
1324 MASTER-SLAVVAL 6 (2.11.1)

Anvand den har parametern till att valja Master-Slavlage.

Nar vardet slav valjs dvervakas driftforfragningskommandot fran mastern. Alla andra
borvarden kan valjas med parametrar.
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Tabell 207: Val for parametern ID1324

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Separat omriktare
1 Master
2 Follower

1352 SYSTEMBUSSFELFORDROJNING 6 (2.7.31)

Anvand den har parametern till att stalla in maximala tid som puls far saknas innan ett
systembussfel intraffar.

1355 TILL 1369 FLODE 10-150 % 6 (2.6.25.1 - 2.6.25.15)

Anvand den har parametern till att stalla in flodesnivan i procent av den nominella
flodesspanningen.

Motorspanning motsvarande 10 %-150 % av flodet i procent av nominell flodesspanning.

1385 ID BIT FRITT D02 6 [P2.3.2.6)

Anvand den har parametern till att vélja den signal som styr digitalutgangen.

Parametern maste stéllas in med formatet xxxx.yy dar xxxx &r signalens ID-nummer och yy
ar bitnumret. Vardet fb'rodigitalutgéngsstyrning ar t.ex. 43.06. 43 ar ID-numret for Statusord.
Sa digitalutgangen &r PA nar bitnummer 06 for Statusord (ID-nr 43) d.v.s. Driftfrigivning ar

pa.
1401 FLODE | STOPPLAGE 6 (2.6.23.24)

Anvand den har parametern till att stélla in flodet som bibehalls i motorn efter att
frekvensomriktaren stoppas.

Flodet bibehalls under den tid som anges av parametern ID1402. Den har parametern kan
endast anvandas i closed loop-styrningslage.

1402 FLODESFRANSLAGSFGRDRGJNING 6 (2.6.23.23)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som stopplégesflédet bibehalls i motorn
efter att frekvensomriktaren stoppas.

Flodet som definieras av parametern ID1401 bibehalls i motorn under den angivna tiden
efter att omriktaren har stoppats. Den har funktionen anvands for att korta tiden tills fullt
motormoment blir tillgangligt.
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Tabell 208: Val for parametern ID1402

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Inget flode efter att motorn har
stoppats.

Flodesfranslagsfordrajning i

>0 sekunder.

Flodet bibehalls i motorn efter
<0 stoppet tills nasta driftorder
inkommer till omriktaren.

1412 MOMENTSTABILISERARFORSTARKNING 6 (2.6.26.1]

Anvand den har parametern till att stalla in forstarkningen for momentstabilisatorn vid
“open loop”-reglering.

Ytterligare forstarkning for momentstabiliseraren vid nollfrekvens.

1413 MOMENTSTABILISERARDAMPNING 6 (2.6.26.2)

Anvand den har parametern till att stalla in dampningstidskonstant for momentstabilisatorn.
Ju hogre parametervarde desto kortare tidskonstant.

Om en PMS-motor anvands i Open Loop-styrningslage rekommenderas anvandning av
vardet 980 i den har parametern i stallet for 1 000.

1414 MOMENTSTABILISERARFORSTARKNING | FALTFORSVAGNINGSPUNKT 6 (2.6.26.3)

Anvand den har parametern till att stalla in forstarkningen for momentstabilisatorn vid
faltforsvagningspunkten vid "open loop”-reglering.

1424 ATERSTARTSFGRDROJNING 6 (2.6.17)

Anvand den har parametern till att stalla in den tidsfordrojning under vilken omriktaren inte
far startas om efter ett utrullningsstopp (n&r flygande start inte anvénds).

Tiden kan stéllas in pa upp till 60 000 sekunder. Closed Loop-styrningslédget tillampar en
annan sorts fordrojning.

0BS!
Den har funktionen ar inte tillganglig nar flygande start valjs som startfunktion
(ID505).

Parametern ar endast tillganglig for NXP-omriktare.

1516 MODULATORTYP 6 (2.4.20]

Anvand den har parametern till att valja modulatortyp.

For viss anvandning kravs en mjukvarumodulator.
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Alternativets num- |Benamning Beskrivning
mer

En klassisk tredje 6vertonsinjektion. Spektrumet ar nagot
battre an med Software 1-modulatorn.

0 ASIC-modulator 0oBS!

ASIC-modulator kan inte anvandas nar en DriveSynch-
eller PMS-motor med inkrementell pulsgivartyp
anvands.

Symmetrisk vektormodulator med symmetriska nollvek-
torer. Stromdistortionen ar mindre an med mjukvarumo-
dulator 2 om &kning anvands.

1 Mjukvarumodulator 1 0BS!

Rekommenderad for DriveSynch (stalls in som standard
nar DS aktiveras) och behdvs ndr PMS-motor med
inkrementell pulsgivare anvands.

1536 SLAVFEL 6 (2.11.8)

Anvand den har parametern till att vélja masteromriktarens svar pa fel i nagon av
slavomriktarna.

For diagnostikandamal, nar ett av omriktarskydden utloses, skickar masteromriktaren ett
kommando om att trigga dataloggning i alla omriktare.

Tabell 209: Val for parametern ID1536

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ingen reaktion
1 Varning
Fel, stopp efter fel enligt stopp-
2 ;
funktion

1550 FLODESCIRKELNS STABILISERARFGRSTARKNING 6 (2.6.26.5)
Anvand den har parametern till att stalla in forstarkningen for flodescirkelstabiliseraren.

Forstarkning for flodescirkelns stabiliserare (0-32766)

1551 FLODESSTABILISERARENS TK 6 (2.6.26.6)

Anvand den har parametern till att stalla in filterkoefficienten for id-stromstabiliseraren.
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1552 SPANNINGSSTABILISERARENS TK 6 (2.6.26.11)

Anvand den har parametern till att stalla in dampningshastigheten for
spanningsstabiliseraren.

Spanningsstabiliserarens dampningshastighet, (0-1 000).

1553 SPANNINGSSTABILISERARGRANS 6 (2.6.26.11)

Anvand den har parametern till att stalla in grénserna for spanningsstabiliserarens utgang.

Den h&r parametern stéller in granserna for spanningsstabiliserarutgangen, d.v.s. maximi-
och minimivarde for korrigeringstermen df i frekv.skala.

1566 POLARITETSPULSSTROM 6 [P2.6.24.5)

Anvand den har parametern till att stélla in stromnivan for polaritetsriktningskontroll av
magnetaxeln under identifieringen av startvinkeln.

Vardet 0 innebar att den interna strémnivan anvands, som oftast &r nagot hogre an den
vanliga identifieringsstrom som definieras av P2.6.24.4. Kontroll av polaritetsriktningen ar
sallan nodvandig eftersom identifieringen i sig anger den ratta riktningen. | de flesta fall kan
denna funktion darfor inaktiveras genom att stalla in vilket negativt parametervarde som
helst, vilket rekommenderas i synnerhet om F1-fel uppstar under identifieringen.

1587 INVERTERING FORDROJD DO1 6 (P2.3.1.5)

Anvand den har parametern till att invertera den fordrojda digitala utsignalen.

Invertering av fordrojd digitalutsignal 1.

1588 INVERTERING FORDROJD D02 6 (P2.3.2.5)

Anvand den har parametern till att invertera den fordrojda digitala utsignalen.

Invertering av fordrojd digitalutsignal 2.

1691 STARTVINKEL-ID HAR ANDRATS 6 [P2.6.24.3]

Anvand den har parametern till att valja startvinkelidentifiering nar ingen absolut pulsgivare
eller en inkrementell pulsgivare med z-puls anvands.

Identifiering av startvinkeln, dvs. rotorns magnetaxelposition i férhallande till statorns U-
fasmagnetaxel, behovs om ingen absolut pulsgivare eller en inkrementell pulsgivare med z-
puls anvands. Denna funktion definierar hur startvinkelidentifiering gors i dessa fall.
Identifieringstiden beror pa motorns elektriska egenskaper men tar som regel 50-200 ms.

For absoluta pulsgivare laser startvinkeln av vinkelvardet direkt fran pulsgivaren. Daremot
anvands inkrementell pulsgivare med z-puls automatiskt for synkronisering om dess
position definieras av annat an noll i P2.6.24.2. F6r absoluta pulsgivare maste ocksa
P2.6.24.2 vara annat an noll, annars tolkas det som att pulsgivaridentifiering inte har korts
och korning tillats inte annat &n vid bypass av den absoluta kanalen vid
startvinkelidentifieringen.
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OBS!

Modulatortyp (P2.4.20) maste vara >0 for att den har funktionen ska kunna
anvandas.

Tabell 210: Val for parametern ID1691

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Beslutet om att anvanda startvinkelidentifiering fattas auto-
matiskt baserat pa vilken typ av pulsgivare som &r ansluten

0 Automatiskt till omriktaren. Detta passar i vanliga fall. Stoder: OPT-A4-,
OPT-A5-, OPT-A7- och OPT-AE-kort.
Bypass av omriktarens automatiska logik och tvingar star-
. tvinkelidentifieringen att vara aktiv. Kan t.ex. anvandas med
1 Tvingat

absoluta pulsgivare for bypass av absolut kanalinformation
och fér att anvanda startvinkelidentifiering i stallet.

Som standard upprepas startvinkelidentifiering vid varje
start om identifieringen ar aktiv. Denna funktion aktiverar

2 Vid start identifiering endast vid first start efter att omriktaren har
startats. Vid efterfoljande starter uppdateras vinkeln baserat
pa pulsgivarens pulsrékning.

Anvénds nar Z-pulsen frén pulsgivaren anvands for startvin-

10 Disabled kelidentifiering.

1693 I/F-STROM 6 (P2.6.24.6)

Anvand den har parametern till att ange strémnivan som anvénds nar |/f-styrning av PMS-
motorer ar aktiverad.

|/f-stromparametern anvands for flera olika syften.

I/F-STYRNING

Den har parametern definierar strémnivan vid I/f-styrning i procent av motormarkstrommen.
NOLLPOSITION MED INKREMENTELL PULSGIVARE OCH Z-PULS

Vid closed loop-styrning med pulsgivarens z-puls definierar denna parameter ocksa den
stromniva som anvands i starten innan z-pulsen tas emot for synkronisering.

DC-STARTVINKELIDENTIFIERING

Den har parametern definierar DC-strémnivan nar tiden for startvinkelidentifiering ar
installd pa hogre an noll. Se P2.8.5.5 Tid for startvinkelidentifiering.

1720 MOMENTSTABILISERARE, GRANSFORHALLANDE 6 (2.6.26.4)

Anvand den har parametern till att stalla in en grans for momentstabiliserarens utgang.

ID111 *ID1720 = Momentstabiliserargrans
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1738 SPANNINGSSTABILISERARFORSTARKNING 6 (2.6.26.9]

Stall in spanningsstabiliserarens forstarkning med den har parametern.

1756 STARTVINKEL-ID-STROM 6 (P2.6.24.4)

Anvand den har parametern till att stalla in den stromniva som anvénds vid
startvinkelidentifieringen.

Rétt niva beror pa typen av motorn som anvands. | allmanhet brukar 50 % av motorns
markstrom vara tillréckligt, men hogre strém kan behovas t.ex. pa grund av motorns
mattningsniva.

1790 I/F-STYRNINGSGRANS 6 [P2.6.24.7)

Anvand den har parametern till att stélla in frekvensgréansen for I/f-styrningen.

Den har parametern staller in frekvensgransen for |I/f-styrning i procent av motorns
markfrekvens. I/f-styrning anvands nar frekvensen ligger under gréansen. Anvandningen
atergar till den normala nér frekvensen dverstiger denna grans med 1 Hz hysteres.

1796 FLODESSTABILISERARKOEFFICIENT 6 (2.6.26.8)

Anvand den har parametern till att stalla in flodesstabiliserarens koefficient for
asynkronmotorer.

1797 FLODESSTABILISERARFORSTARKNING 6 (2.6.26.7)

Anvand den har parametern till att stalla in flodesstabiliserarens forstarkning for
asynkronmotorer.

1801 FB-FEL, FORVALD FREKVENS 6 [P2.7.40)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensreferensen for
faltbusskommunikationsvarningen.

Den har parametern representerar det frekvensborvarde som ska anvandas nar faltbussen
ar den aktiva styrplatsen om faltbussfelet &r aktiv och responsen pa felet (param. ID733) &r
installd pa 4/Varn:ForvFrekv.

Den har parametern finns endast i NXP-omriktare.

1900 RAMP; HOPPA OVER S2 6 [P2.4.21)

Anvand den har parametern till att kringga den 6vre S-rampen.

Den héar funktionen anvands till att kringgad den 6vre S-rampen (for att undvika den onddiga
varvtalsékning som visas med heldragen linje i Bild 90 Ramp; hoppa éver S2) nar borvardet
andras innan det slutliga varvtalet har uppnatts. Aven S4 kringgds nar borvardet 6kas medan
hastigheten rampas ned.
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Bild 90: Ramp; hoppa over S2

Den ovre S-rampen kringgas nar borvardet andras vid 25 Hz.

9.1 PANELSTYRNINGSPARAMETRAR

Till skillnad mot parametrarna som anges ovan ar dessa parametrar placerade pa
manoverpanelens M3-meny. Frekvens- och momentbdrvardesparametrarna har inget ID-
nummer.

114 STOPPKNAPP AKTIVERAD (3.4, 3.6)

Aktivera panelstoppknappen med den har parametern.

Om man vill att stoppknappen alltid ska stoppa omriktaren oavsett vald styrplats, ska denna
parameter ges vardet 1.
Se dven parametern ID125.

125 STYRPLATS (3.1)

Anvand den har parametern till att valja styrplats.

Den aktiva styrplatsen kan andras med denna parameter. Mer information finns i produktens
anvandarhandbok.

Om startknappen trycks in i 3 sekunder valjs manoverpanelen som den aktiva styrplatsen
och kopierar driftstatusinformationen (Drift/Stopp, riktning och bérvarde).
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Tabell 211: Val for parametern ID125

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 PC-styrning, aktiverad av
NCDrive

1 I/0-styrning

2 Panel

3 Faltbuss

123 PANEL ROT.RIKTN. (3.3

Stall in motorns rotationsriktning nar styrplatsen ar panelen med den har parametern.

Tabell 212: Val for parametern ID123

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Framat Motorns rotationsriktning &r framat, d& mangverpanelen &r
aktiv styrplats.

Bakat Motorns rotationsriktning ar bakat, d& mandéverpanelen ar
aktiv styrplats.

Mer information finns i produktens anvandarhandbok.

R3.2 PANELBORVARDE (3.2)

Frekvensreferensen kan justeras fran panelen med denna parameter.

Utfrekvensen kan kopieras som panelborvarde genom att trycka pa stoppknappen i 3
sekunder pa ndgon av sidorna i M3-menyn. Mer information finns i produktens
anvandarhandbok.

167 PID-BOGRVARDE 157 (3.4)

Stall in PID-regulatorns borvarde med den har parametern.

Panelreferensen till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
det aktiva PID-borvardet om parametern ID332 = 2.

168 PID-BORVARDE 2 57 (3.5)

Stall in PID-regulatorns borvarde med den har parametern.

Panelreferens 2 till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0% och 100%. Detta borvarde ar
aktivt om DIN5-funktionen = 13 och DIN5-kontakten ar stangd.
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R3.5 MOMENTBORVARDE 6 (3.5]

Definiera har momentborvardet inom -300,0 ... 300,0 %.

9.2 MASTER-SLAVFUNKTION (ENDAST NXP)

Master-slavfunktionen ar utformad for applikationer dar systemet drivs av flera NXP-
omriktare och motoraxlarna ar kopplade till varandra via drev, kedja, rem osv. Anvandning av
closed loop-styrningslaget rekommenderas.

De externa start- och stoppstyrningssignalerna ar endast anslutna till masteromriktaren.
Varvtals- och momentborvarden och styrningslagen valjs separat for varje omriktare.
Mastern reglerar slaven/slavarna via en systembuss. Masterstationen ar som regel
varvtalsstyrd och de andra omriktarna foljer dess moment eller varvtalsborvarde.

Slavens momentstyrning ska anvandas nar master- och slavomriktarnas motoraxlar ar fast
kopplade till varandra med drev, kedja osv., sa att ingen varvtalsskillnad mellan omriktarna
ar mojlig. Fonsterstyrning rekommenderas for att halla slavens varvtal i ndrheten av
masterns.

Slavens varvtalsstyrning ska anvéndas nar beroendet av varvtalsprecision ar lagre. | sddana
fall rekommenderas load drooping i alla omriktare for att fordela belastningen jamnt.

9.2.1 MASTER-SLAVLANKENS FYSISKA KOPPLINGAR

| figurerna nedan sitter masteromriktaren till vanster och alla de andra ar slavar. Den
fysiska master-slavlanken kan byggas med OPTD2-optionskortet. Mer information finns i
anvandarhandboken till VACON® NX I/0-kort.

9.2.2 OPTISK FIBERANSLUTNING MELLAN FREKVENSOMRIKTARE MED OPTD2

OPTD2-kortet i mastern har standardbygellégen, d.v.s. X6:1-2, X5:1-2. For slavarna maste
bygelldgena andras: X6:1-2, X5:2-3. Det har kortet har ocksa ett CAN-
kommunikationsalternativsom ar anvandbart for overvakning av flera omriktare med
NCDrive PC-programvara vid driftsattning av master-slavfunktioner eller linjesystem.

OPTD2 OPTD2 OPTD2 OPTD2
Bygel X5: TX1 Bygel X5: TX2 Bygel X5: TX2 Bygel X5: TX2
X6 : TILL X6 : TILL X6 : TILL X6 : TILL
Ledare Slav Slav Slav
SBIBruk =Ja SBIBruk =Ja SBIBruk =Ja SBIBruk =Ja
SBID =1 SBID =2 SBID =3 SBID =4
SBNé&stalD =2 SBNé&stalD =3 SBNé&stalD =4 SBNé&stalD =1
SBSistalD =4 SBSistalD =4 SBSistalD =4 SBSistalD =4

H2
(TX)

H2
(TX)

H2 H2
(TX) (TX)

Bild 91: Fysiska systembusskopplingar med OPTD2-kort

Information om parametrar for OPTD2-tillaggskort finns i anvandarhandboken till VACON®
NX 1/0-kort.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 358 PARAMETERBESKRIVNINGAR

9.3 EXTERN BROMSSTYRNING MED YTTERLIGARE GRANSER (ID:N 315, 316,
346 TILL 349, 352, 353)

Den externa bromsen som anvands for extra bromsning kan styras genom parametrarna
ID315, ID316, ID346 till ID349 och ID352/ID353. Genom att vélja till-/fran-styrning av
bromsen, definiera den/de frekvens- eller momentgréans(er) som bromsen ska reagera pa
samt bromstill-/franslag far man en effektiv bromsstyrning.

OBS!
Under identifieringskorningen (se parametern ID631) ar bromsstyrningen
inaktiverad.

Momentgréns ~ / \ /.
ID349

Frekvensgrans
ID347

START _|
Bromstillslagsférdroj-

STOPP

|

| Bromsfranslags-
 fordréjning;
|
I

ID352 [

Bromsfranslag
Bromstillslag

Bild 92: Bromsstyrning med ytterligare grdanser

Under 21 ovan ar bromsstyrningen installd pa att reagera pa bade
momentdvervakningsgransen (parametern ID349) och frekvensovervakningsgransen (ID347).
Samma frekvensgréans anvands ocksa till bade bromsfranslags- och
bromstillslagsstyrningen genom att ge parametern ID346 vardet 4. Det gar ocksa att
anvanda tva olika frekvensgranser. Parametrarna ID315 och ID346 maste da ges vardet 3.

Bromsfranslag: For att bromsen ska slappas maste tre forutsattningar vara uppfyllda: 1)
omriktaren maste vara i driftlage, 2) momentet maste ligga hogre &n den instéllda gransen
(om det anvands) och 3] utfrekvensen maste ligga hogre an den installda gransen (om den
anvands).

Bromstillslag: Stoppkommandot aktiverar bromsfordrojningsrakningen och bromsen stangs
nar utfrekvensen faller under den instéllda gréansen (ID315 eller ID346). Som
sékerhetsatgard stangs bromsen senast nar bromstillslagsfordréjningen lGper ut.
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OBS!

Vid ett fel- eller stopplage stangs bromsen omedelbart utan fordrojning.

For att undvika skador pa bromsen rekommenderas starkt att installningen for
bromstillslagsfordrojningen ar langre an ramptiden.

Ingen broms- 0-2
D346 _[franslaqsstyrnlnq
Bromsfranslagsstyrn., 2| 3
grénser Bromstill- 4
/franslagsstyrn., 1 gréns
g‘ SANT 02
a f.= ID347 —e3 4
3
'i Ingen bromsfranslagssty- 0-2 OCH FRANSLAGS-
o ID348 —[”""9 FORDROJNING
Q Bromsfranslagsstyrn., 3
a momentgrans 4
b
3, SANT 02
3 3
Q Motormoment 2ID349 —{-e 5
Bromsfranslag
. —|Bromstillslag
Driftstatus INTE
TILLSLAGS-
Ingen ——— 1 FORDROJINING
driftorder
Reverserin
Ingen 9 ELLER
driftorder L
- Ingen bromstillslagsstyrning -2 ELLER|_|
5 ID315 —I: . 3 —| OCH
o Bromstillslagsstyrn., 3 |
a 2 granser ELLER
= Ingen bromstillslagsstyrnindQ-3
@ 4
o D346 -I:Bromstill-/franslagsstyr1.4 |
Q 1 gréns i
n 1
< 0-3
3 D316 03
g ID347 ® 4
fut - <
Fel-

Bild 93: Bromsstyrningslogik

Nar master-slavfunktionen anvands dppnar slavomriktaren bromsen samtidigt som master
gor det, aven om slavens villkor for bromsoppning inte har uppfyllts.

9.4 PARAMETRAR FOR TERMISKT MOTORSKYDD (ID:N 704 TILL 708)
Det termiska motorskyddet &r till for att skydda motorn fran dverhettning.

Omriktaren kan ge hogre strom an markstrommen. Om den hogre strommen ar nédvandig
for lasten maste den anvandas. | sadana fall finns det risk for termisk Gverbelastning. Risken
ar hogre vid laga frekvenser. Vid ldga frekvenser reduceras saval motorns kylningseffekt
som kapacitet. Om motorn &r utrustad med en extern flakt &r laddningsreduktionen vid laga
frekvenser liten.
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Det termiska motorskyddet baseras pa berdkningar. Skyddsfunktionen anvander
omriktarens utgangsstrom for att faststélla motorns belastning. Om styrkortet inte &r far
strom aterstéalls berakningarna.

Motorskyddet kan stallas in med hjalp av parametrar. Termisk strom-IT specificerar den
laststrom ovanfor vilken motorn blir overbelastad. Den har stromgransen ar en funktion av
utfrekvensen.

Motorns termiska tillstand kan 6vervakas pa manoverpanelens display. Se produktens
anvandarhandbok.

OBS!

Om du anvander ldnga motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

c VAR FORSIKTIG!
Se till att luftflodet till motorn inte ar blockerat. Om luftflodet ar blockerat skyddas
inte motorn av funktionen och motorn kan éverhettas. Det kan leda till skador pa
motorn.

9.5 PARAMETRAR FOR FASTLASNINGSSKYDD (ID:N 709 TILL 712)

Skyddet mot fastlasning skyddar motorn mot korta 6verbelastningar. Motorn kan
overbelastas om exempelvis axeln fastnar. Reaktionstiden for fastldsningsskyddet kan
stallas in for att vara kortare an termiskt motorskydd.

Motorns fastlasningsstatus specificeras med tva parametrar, ID710 (Fastlasningsstrom) och
ID712 (Fastlasningsfrekvensgrans). Om strommen &r hogre och utfrekvensen ar lagre an de
faststéllda granserna &r fastlasningen ett faktum.

Skyddet mot fastlasning &r en typ av 6verstromsskydd.

0oBS!

Om du anvander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

9.6 PARAMETRAR FOR UNDEBELASTNINGSSKYDD (ID:N 713 TILL 716)

Motorns skydd for underbelastning garanterar att det finns belastning pa motorn nar
omriktaren ar i drift. Om motorn forlorar sin belastning kan det bli problem i processen.
Exempelvis kan en rem brista eller en pump ga torr.

Motorns undebelastningsskydd kan justeras med parametrarna ID714 (Belastning for
faltforsvagningsomrade) och ID715 (Nollfrekvenslast). Underbelastningskurvan ar en
fyrkantig kurva mellan nollfrekvens och faltforsvagningspunkten. Skyddet ar inte aktivt
under 5 Hz. Tidsraknaren gar inte under 5 Hz.
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Vardena pa parametrarna for underbelastning anges i procent av motorns
nominalvridmoment. Sok efter skalningsomradet for det interna momentvardet med hjalp av
uppgifterna pd motorns markskylt, motorns nominella strém och omriktarens nominella
strom IH. Om du anvander en annan strom an motorns nominella strom blir berakningarna
mindre noggranna.

0BS!

Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m) tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrom som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

9.7 PARAMETRAR FOR FALTBUSSTYRNING (ID:N 850 TILL 859)

Parametrarna for faltbusstyrning anvands nar frekvens- eller varvtalsborvardet kommer
fran faltbussen (Modbus, Profibus, DeviceNet osv.). Med valet Faltbussdata ut 1-8 kan
varden fran faltbussen overvakas.

9.7.1 PROCESSDATA UT (SLAV -> MASTER)]

Faltbussmastern kan lasa frekvensomriktarens arvarden med hjalp av processdatavariabler.
Grund-, standard-, lokal/fjarr-, konstant-, PID-reglerings- samt pump- och
flaktstyrningsapplikationer anvander processdata enligt foljande:

Tabell 213: Standardvardena for processdata till faltbuss

Data Standardvarde Enhet Skala id
Processdata ut 1 Utgangsfrekvens Hz 0,01 Hz. 1
Processdata ut 2 Motorvarvtal rpm Trpm 2
Processdata ut 3 Motorstrom A 0,TA 45
Processdata ut 4 Motormoment % 0.1% 4
Processdata ut 5 Motoreffekt % 0.1% 5
Processdata ut 6 Motorspanning v 0,1V 6
Processdata ut 7 DC-mellanledets spanning \% 1V 7
Processdata ut 8 Aktiv felkod - - 37

Multifunktionsapplikationen har en valjarparameter for varje processdata.
Overvakningsvarden och omriktarparametrar kan valjas med ID-numret. Standardvalen ar
de som anges i tabellen ovan.
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9.7.2 STROMSKALNING | OLIKA ENHETSSTORLEKAR

0BS!
Overvakningsvirde ID45 (vanligen i Processdata OUT3) anges med endast en
decimal.

Tabell 214: Stromskalning i olika enhetsstorlekar

Spanning Storlek Skala
208 - 240 Vac NX_2 0001 - 0011 100-0,01 A
208 - 240 Vac NX_2 0012 - 0420 10-0,1TA
380 - 500 Vac NX_5 0003 - 0007 100-0,01 A
380 - 500 Vac NX_5 0009 - 0300 10-0,1A
380 - 500 Vac NX_5 0385 - 1-1A
525 - 690 Vac NX_6 0004 - 0013 100-0,01 A
252 - 690 Vac NX_6 0018 - 10-0,1A

9.7.3 PROCESSDATA IN (MASTER -> SLAV)

Styrord, Borvarde och Processdata anvands i All-in-One-applikationer enligt foljande:

Tabell 215: Grund-, Standard-, Lokal/Fjarr-, Konstantapplikationer

Data VELG Enhet Skala
Referens Varvtalshorvarde % 0.01%
Styrord Start-/Stoppkommando - -

Felaterstillningskommando

PD1 - PD8 Anvands inte - -

0BS!
Installningarna i tabellen nedan ar fabriksstandard. Se aven parametergrupp G2.9.
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Tabell 216: Multifunktionsstyrning

EYE] Varde Enhet Skala
Referens Varvtalsbhorvarde % 0.01%
Styrord Start-/Stoppkommando - -

Felaterstallningskommando

Processdata IN1 Moment borvarde % 0.1%
Processdata IN2 Ledig analogingang % 0.01%
Processdata IN3 Justera ingang % 0.01%
PD3 - PD8 Anvands inte - -
Tabell 217: PID-reglerings-, pump- och flaktstyrningsapplikationer
Data Varde Enhet Skala
Referens Varvtalsborvarde % 0.01%
Styrord Start-/Stoppkommando - -
Felaterstallningskommando
Processdata IN1 Borvarde for PID-regulator % 0.01%
Processdata IN2 Arvarde 1 till PID-regulator % 0.01%
Processdata IN3 Arvarde 2 till PID-regulator % 0.01%
PD4 - PD8 Anvands inte - -

9.8 CLOSED LOOP-PARAMETRAR (ID:N 612 TILL 621)

Valj Closed loop-styrningslage genom att stalla in vardet 3 eller 4 for parameter ID600.

Closed loop-styrningslage (se avsnitt 600 Motorstyrningsldage 234567 (2.6.1)) anvands nar
forbattrad prestanda nara nollvarvtal och battre statisk varvtalsprecision vid hogre varvtal
kravs. Closed loop-styrningslége bygger pa "rotorflodesorienterad stromvektorstyrning”.
Med denna styrningsprincip delas fasstrommen in i en momentproducerande stromdel och
en magnetiseringsstromdel. Darmed kan den burlindade induktionsmaskinen styras som
separat magnetiserad DC-motor.
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0BS!
Dessa parametrar kan endast anvandas med VACON® NXP-omriktare.

EXEMPEL:
Motorstyrningslage = 3 (Closed loop-varvtalsstyrning)

Detta ar det vanliga driftlaget vid behov av snabba reaktiontider, hog precision eller reglerad
drift vid nollfrekvenser. Pulsgivarkortet ska kopplas till kortplats C i styrenheten. Stall in
pulsgivarens P/R-parameter (P7.3.1.1). Kér i open loop och kontrollera pulsgivarens varvtal
och riktning (V7.3.2.2). Byt pulsgivarkablar eller motorkabelfaser vid behov. Kér inte om
pulsgivarvarvtalet ar fel. Programmera tomgangsstrémmen till parametern D612 eller utfor
ID-korning utan belastning pa motoraxeln och stéll in parametern D619
(efterslapningsjustering) for att fa spanningen strax éver den linjara U/f-kurvan med
motorfrekvensen pa cirka 66 % av motormarkfrekvensen. Motorméarkvarvtalsparametern
(ID112) ar kritisk. Stromgransparametern (ID107) reglerar den tillgangliga
momentlineariteten relativt motormarkstrommen.

9.9 PROGRAMMERINGSPRINCIPEN "TERMINAL TILL FUNKTION” (TTF)

Programmeringsprincipen for in- och utsignaler i multifunktionsapplikationen samt i pump-
och flaktstyrningsapplikationen (och delvis i den andra applikationerna) skiljer sig fran den
konventionella metoden som tilldmpas i andra VACON® NX-applikationer.

| den konventionella programmeringsmetoden, Function to Terminal (FTT), har man en fast
ingang eller utgang att definiera en viss funktion for. Applikationerna som namns ovan
anvander dock programmeringsmetoden Terminal to Function (TTF), dar
programmeringsprocessen sker pa motsatt vis: Funktioner visas som parametrar som
operatoren definierar en viss in- eller utgang for. Se Varning i avsnitt 9.9.2 Definiera en plint
for en viss funktion med NCDrive-programmeringsverktyget.

9.9.1 DEFINIERA EN INGANG/UTGANG FOR EN VISS FUNKTION PA PANELEN

En viss ingang eller utgang kan kopplas till en specifik funktion (parameter] genom att
tilldela parametern ett tillampligt varde. Vardet formuleras utifran kortplatsen pa VACON®
NX-styrkortet (se produktens anvéandarhandbok] och respektive signalnummer, se nedan.

[READY
@\ Pa337 EED

Al ref fel/varn.
DigOUT:B.1 >

® &0

Bild 94: Definiera en ingang/utgang fér en viss funktion pa panelen

A. Funktionsnamn C. Kortplats
B. Plinttyp D. Plintnummer
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EXEMPEL

Du vill koppla digitalutgangsfunktionen Bérvardesfel/-varning (parameter 2.3.3.7) till
digitalutgdngen DO1 pa grundkortet OPTA1 (se produktens anvdandarhandbok).

1

9.9.2

Leta upp parametern 2.3.3.7 pa panelen. Tryck pa
menyknappen till hoger en gang for att 6ppna
redigeringslaget. Pa varderaden ser du en plinttyp
till vanster (DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT) och till
hoger ser du den aktuella in-/utgang som
funktionen &r kopplad till (B.3, A.2 osv.] eller, om
den inte &r kopplad, ett varde (0.#).

Nar vardet blinkar trycker du uppat eller nedat pa
bladdringsknappen och letar upp onskad kortplats
och signalnummer. Programmet rullar igenom
kortplatserna med bérjan fran 0 och gar vidare fran
A till E och I/0-valet fran 1 till 10.

Nar du har stallt in 6nskat varde trycker du pa
Enter-knappen en gang for att bekrafta andringen.

[ READY
PEIICED

Al Borv.fel/-varn.

DigOUT:0.0

[ READY
ZEERT o)

AI Borv.fel/-varn.

DigOUT;0,0-

+
ReADY
PEII D
AI Borv.fel/-varn.
DigOUT;B. 1" R

DEFINIERA EN PLINT FOR EN VISS FUNKTION MED NCDRIVE-

PROGRAMMERINGSVERKTYGET

Om du anvander NCDrive-programmeringsverktyget for parameterinstallning maste du

skapa en koppling mellan funktionen och ingdngen/utgangen pa samma satt som med

mandverpanelen. Valj adresskoden pa rullgardinsmenyn i Varde-kolumnen.
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B &3 G 231 DIG OUT SIGNALS
P 2311 Ready
P2312Run
B P231.3Faul
B P 2314 Fault, Inverted
B P231.5Warming
B P 231.6Estemal Faul
|P231.74 Ref 'F';ulf\k{alr_"
P2318 Uvel.Temp \c\-".am.
P 231.9Reserved
P 2.3.1.10 Direct. Differenc
P 23111 At Ref. Speed
B P231.12 Jogging Speed
B P231.13ExtConticl Place
B P 231,14 Ext Brake Contl
B P231.15ExtBrakeCtllny
B P231.16 FreqDut SupwLim
P 23117 FreqOut SupvLim2
P 231.18 Ref Lim Supery.

=

P231.5 |Wami

|DigOUT:0.1

[ DighUT 01 DigOUTE 10|
DigOUT:0.1 | 7ig0UT:E 10|

M Parameter Window =10 x|
LOADED Compare... !
(3] G 225ANALOG INPUT 4 Al index | varisbleTes [ Vale Default [ Unit [ Min Max
®-|2] G 226 DIGITAL INPUTS B33 DigDUT-A1 DigDUT-01 XigDUT:E. 10} d
et e P2314 | DigOUT01. [ DigOUT-01 DiglUT-E.10]

Bild 95: Skarmbild av NCDrive-programmeringsverktyget; Ldgga in adresskoden

VAR FORSIKTIG!

VAN

funktionskonflikter och for att sakerstalla problemfri drift.

OBS!

Till skillnad mot utgangarna kan ingangarna inte dndras i DRIFT-l&ge.

9.9.3

DEFINIERA OANVANDA INGANGAR/UTGANGAR

Se ABSOLUT till att inte ansluta tva funktioner till samma utgang for att undvika

Alla oanvanda ingangar och utgangar maste ges kortplatsvardet 0 och vardet 1 aven for
plintnumret. Vardet 0.1 ar ocksa standardvardet for de flesta funktionerna. Om du vill
anvanda vardena for en digitalinsignal t.ex. endast for testning, kan du dock stalla in
kortplatsvardet pa 0 och plintnumret pa valfritt nummer mellan 2-10 f6r att placera
ingangen i ett SANT-ldge. Vardet 1 motsvarar alltsa "6ppen kontakt” och vérdena 2 till 10

motsvarar “stangd kontakt”.

Avseende analogingadngar, om man ger plintnumret vérde 1 motsvarar det 0 % signalniva,
varde 2 motsvarar 20 %, varde 3 till 30 % osv. Vardet 10 for plintnumret motsvarar 100 %
signalniva.
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9.10 VARVTALSSTYRNINGSPARAMETRAR (ENDAST APPLIKATION 6)

Forstarkning -%

A
CW |Varvta|sstyrning_Kp_F@—>——

—100 %———

(W |Varvta|sstyrning_Kp_f0>—>—

>
f
CW Varvtalsstyrning_f0

CW Varvtalsstyrning_f1

K

CW |Fé|tf6rsvagningspunkt

Bild 96: Varvtalsregulator, adaptiv forstarkning

1295 VARVTALSREGULATORMOMENT, MINIMAL FORSTARKNING 6 (2.6.23.30)

Anvand den har parametern till att stalla in den relativa forstarkningen i procent nar
momentet ar lagre an SPC Torg Min.

Den relativa forstarkningen i procentandel av varvtalsregulatorns ID613 nar
momentborvardet eller varvtalsregleringsutgangen &r lagre &n vardet for parametern
ID1296. Den har parametern anvands vanligen till att stabilisera regulatorns varvtal i ett
omriktarsystem med vaxelspelrum.

1296 VARVTALSREGULATORMOMENT, MINIMALT 6 (2.6.23.29)

Anvand den har parametern till att stalla in gransen for varvtalsregulatorns reducerade
forstarkning.

Momentbdrvardesnivan under vilken varvtalsregulatorns forstarkning @ndras fran 1D613 till
ID1295. Anges i procent av motorns nominella moment. Andringen filtreras enligt
parametern ID1297.

1297 VARVTALSREGULATORMOMENT, MINIMAL FILTRERINGSTID 6 [2.6.23.31)

Anvand den har parametern till att stalla in filtertiden for varvtalsregulatorns forstarkning.

Filtreringstiden for moment nar varvtalsregulatorns forstarkning vaxlas mellan ID613 och
ID1295 beroende pa ID1296.

1298 VARVTALSREGULATORNS FORSTARKNING | FALTFGRSVAGNINGSOMRADE 6 (2.6.23.28)

Anvand den har parametern till att stalla in varvtalsregulatorns slutliga forstarkning vid
faltforsvagningspunkt.

Varvtalsregulatorns relativa forstarkning i faltférsvagningsomradet i procent av parametern
ID613.
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1299 VARVTALSREGULATORNS FORSTARKNING FO0 6 (2.6.23.27)

Anvand den har parametern till att stalla in den relativa forstarkningen i procent under
varvtalsregulatorns FO-punkt.

Varvtalsregulatorns relativa forstarkning i procent av parametern ID613 nar varvtalet
underskrider den niva som definieras av ID1300.

1300 VARVTALSREGULATOR FO PUNKT 6 (2.6.23.26)

Anvand den har parametern till att stalla in den varvtalsniva under vilken varvtalsregulatorns
forstarkning ar lika med varvtalsregulatorforstarkningen FO.

Varvtalsnivan i Hz under vilken varvtalsregulatorns forstarkning ar lika med parametern
ID1299.

1301 VARVTALSREGULATOR F1 PUNKT 6 (2.6.23.25)

Anvand den har parametern till att stalla in den varvtalsniva 6ver vilken varvtalsregulatorns
forstarkning ar lika med varvtalsregulatorns P-forstarkning.

Varvtalsnivan i Hz 6ver vilken varvtalsregulatorns forstarkning ar lika med parametern
ID613. Fran varvtalet som definieras av parametern ID1300 till varvtalet som definieras av
parametern ID1301 véxlas varvtalsregulatorns forstarkning linjart fran parametrarna ID1299
till ID613 och omvant.

1304 FONSTER POSITIVT 6 (2.10.12)

Anvand den har parametern till att stalla in fonsterstorleken i positiv riktning fran det
slutliga varvtalsborvardet.

1305 FONSTER NEGATIVT 6 (2.10.11)

Anvand den har parametern till att stélla in fonsterstorleken i negativ riktning fran det
slutliga varvtalsborvardet.

1306 FONSTER, POSITIV FRAN-GRANS 6 (2.10.14)

Anvand den har parametern till att stélla in varvtalsregulatorns positiva fran-grans nar
varvtalet aterkommer i fonstret.

1307 FONSTER, NEGATIV FRAN-GRANS 6 (2.10.13)

Anvand den har parametern till att stélla in varvtalsregulatorns negativa fran-grans nar
varvtalet aterkommer i fonstret.

1311 VARVTALSFELFILTER, TK 6 (2.6.23.33)

Anvand den har parametern till att stalla in filtertiden for varvtalsborvardet och
varvtalsarvardesfelet.

Kan anvandas till att avldgsna sma stérningar i pulsgivarsignalen.
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1382 VARVTALSREGLERING, UTGANGSGRANS 6 (2.10.15)

Anvand den har parametern till att stalla in en maximal momentgrans for
varvtalsregulatorutgangen i procent av motorns nominella moment.

9.1 AUTOMATISK VAXLING MELLAN OMRIKTARE (ENDAST APPLIKATION 7)

Funktionen Autovaxling tillater att start- och stoppordningen for drifter styrda av pump- och
flaktautomatik véxlas med 6nskade intervall. Enheten som styrs av omriktaren kan ocksa
inga i den automatiska vaxlings- och forreglingssekvensen (P2.9.25). Autovéxlingsfunktionen
mojliggor jamn fordelning av drifttiden pa motorerna och férhindrar t ex att en pump slutar
fungera pga for langa stopp i driften.

« Valj autovaxlingsfunktionen med parametern 2.9.24, Autovaxling.

» Den automatiska véxlingen dger rum da tiden instélld med parametern 2.9.26,
Autovéxlingsintervall, har l6pt ut och anvand kapacitet understiger nivan definierad med
parametern 2.9.28, Autovéaxlingsniva.

«  Motorer i drift stoppas och aterstartas enligt den nya ordningen.

« Externa kontaktorer styrda via frekvensomriktarens relautgangar ansluter enheterna till
frekvensomriktaren eller till ndtet. Om motorn som styrs av frekvensomriktaren ingar i
autovéxlingssekvensen styrs den alltid av den forst aktiverade relautgangen. De 6vriga
relderna som aktiveras senare styr hjalpenheterna (se Bild 98 Exempel pd 2-pumps
autovéxling, huvudkretsschema och Bild 99 Exempel pa 3-pumps autovéxling,
huvudkretsschemal).

1027 AUTOVAXLING 7 (2.9.24]

Aktivera eller inaktivera vaxling av startordningen och prioriteten mellan motorerna med
den har parametern.

Tabell 218: Val for parametern ID1027

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Autovaxling ej i bruk
1 Autovaxling i bruk

Den automatiska vaxlingen av start- och stoppordning aktiveras och appliceras pa antingen
enbart hjalpenheterna eller pa hjalpenheterna och enheten som styrs av
frekvensomriktaren, beroende pa installningen av parametern 2.9.25, Automatikval.
Autovaxlingen &r aktiverad som standard for 2 enheter. Se Bild 19 Exempel pa pump- och
fléktstyrningsapplikationens I/0-standardkonfiguration och anslutning (med 2-tradig séndare)
och Bild 98 Exempel pa 2-pumps autovéxling, huvudkretsschema.

1028 AUTOVAXLINGS-/FORREGLINGSAUTOMATIK, VAL 7 (2.9.25)

Anvand den har parametern till att valja om autovaxling ska anvandas for hjalpenheten eller
alla enheter.
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Tabell 219: Val for parametern ID1028

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Automatik (autovaxling/férreg- |Den enhet som regleras av frekvensomriktaren andras
0 ling) tilldmpad endast pa hjal- [inte. ///Endast ndtkontaktor kravs for en hjalpdrift.
penheter
Alla enheter ingar i autovax- Den enhet som regleras av frekvensomriktaren ingar i auto-
1 lings-/forreglingssekvensen matiken och en kontaktor behovs for vardera enhet for
anslutning till antingen natet eller frekvensomriktaren.

1029 AUTOVAXLINGSINTERVALL 7 (2.9.26)

Justera autovaxlingsintervallen med den har parametern.

Nar tiden som definierats med denna parameter lopt ut sker autovaxlingsfunktionen om
kapaciteten som anvands ligger under den niva som definieras med parametrarna 2.9.28
(Autovaxlingsfrekvensgrans) och 2.9.27 (Maximalt antal hjalpenheter). Om kapacitetsbehovet
overskrider vardet for P2.9.28, sker inte autovaxling forran kapacitetsbehovet sjunker under
denna grans.

« Tidrékningen aktiveras endast om start-/stoppbegéran ar aktiv pa styrplats A.
« Tidrakningen aterstélls efter att autovaxlingen har dgt rum eller nar startbegéran pa
styrplats A tas bort.

1030 OCH 1031 MAXIMALT ANTAL HJALPENHETER OCH AUTOVAXLINGSFREKVENSGRANS
(2.9.27 AND 2.9.28)

1030: Anvand den har parametern till att stalla in antalet hjalpenheter som anvands.
1031: Stall in autovaxlingsfrekvensgransen med den har parametern.

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska kunna ske.

Nivan definieras sa har:

« Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r mindre &n vérdet hos parameter 2.9.27 kan
autovaxling ske.

« Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r lika med vardet hos parameter 2.9.27 och
huvuddriftens frekvens ar under vardet for parameter 2.9.28 kan autovaxling ske.

« Om vérdet hos parameter 2.9.28 ar 0.0 Hz, kan autovaxling ske endast i vilolage (stopp
och insomning) oavsett vardet hos parameter 2.9.27.

9.12 FORREGLINGSVAL (P2.9.23)

Denna parameter anvands for att aktivera férreglingsingangarna. Férreglingssignalerna
kommer fran motorernas arbetsbrytare. Signalerna (funktionerna) ansluts till digitala
ingangar som programmeras som forreglingsingangar med tillhérande parametrar. Pump-
och flaktautomatiken styr endast motorer med aktiva forreglingssignaler.
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» Forreglingsdata kan anvandas aven nar autovaxlingsfunktionen inte ar aktiverad.

» Om forreglingen for en hjalpenhet inte ar aktiverad och en annan hjalpenhet ar
tillganglig anvands den senare utan att frekvensomriktaren stoppas.

* Om forreglingen for den reglerade enheten inte ar aktiv stoppas alla motorer och
aterstartas med den nya installningen.

« Om forreglingen ateraktiveras i driftlage fungerar automatiken enligt parameter 2.9.23,
Forreglingsval:

Tabell 220: Alternativ for forreglingsval

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Anvands inte

Uppdatering under stopp Forreglingarna anvands. Den nya enheten placeras sist i
autovaxlingskon utan att systemet stoppas. Om autovax-
lingsordningen da blir t.ex. [P1 -> P3 -> P4 -> P2], kommer
den dock att uppdateras vid nésta stopp (autovaxling, vilo-
lage, stopp osv.).

EXEMPEL:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 LAST] ->[P1 -> P3 -> P4 -> P2] ->
[VILA] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Stopp och uppdatering Forreglingarna anvands. Automatiken stoppar alla motorer
omedelbart och startar om med en ny installning.

2 EXEMPEL:

[P1-> P2 -> P4] -> [P3 LAST] -> [STOPP] -> [P1 -> P2 -> P3 -
> P4]

Se kapitel 9.13 Exempel pa autovéxling och forreglingsval.

9.13 EXEMPEL PA AUTOVAXLING OCH FORREGLINGSVAL

9.13.1 PUMP- OCH FLAKTAUTOMATIK MED FORREGLING MEN UTAN AUTOVAXLING
Situation:

* Enreglerad enhet och tre hjalpenheter.

* Parameterinstallningar: 2.9.1=3, 2.9.25=0

+ Forreglingssignaler anvands, autovaxling anvands inte.

» Parameterinstallningar: 2.9.23=1, 2.9.24=0

« Forreglingssignalerna kommer fran de digitalingangar som valts med parametrarna
2.2.6.181ill 2.2.6.21.

«  Styrningen av hjalpenhet 1 (P2.3.1.27) aktiveras genom férregling 1 (P2.2.6.18),
styrningen av hjalpenhet 2 (P2.3.1.28) genom férregling 2 (P2.2.6.19) osv.
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Faser:

1. Systemet och motorn som styrs av frekvensomriktaren startas.

2. Hjalpenhet 1 startar nar huvudenheten nar installd startfrekvens (P2.9.2).

3. Huvudenheten minskar i varvtal ned till stoppfrekvensen for hjalpenhet 1 (P2.9.3) och
borjar vid behov att 6ka mot startfrekvensen for hjalpenhet 2.

4. Hjalpenhet 2 startar nar huvudenheten har natt installd startfrekvens (P2.9.4).

5. Forreglingsarvardet avlagsnas fran hjalpenhet 2. Eftersom hjélpenhet 3 inte anvands
startas den for att ersatta den avlagsnade hjalpenheten 2.

6. Huvudenheten okar hastigheten till max eftersom inga fler hjalpenheter ar tillgangliga.

7. Den avlagsnade hjalpenheten 2 ateransluts och placeras sist i startordningen for
hjalpenheter som nu ar 1-3-2. Huvudenheten minskar i hastighet till den installda
stoppfrekvensen. Startordningen for hjalpenheter uppdateras antingen direkt eller vid
nasta stopp (autovaxling, vila, stopp osv.) enligt P2.9.23.

8. Om ytterligare kraft behdvs 6kar huvudenheten till maxfrekvens och staller 100 % av
utgangskraften till systemets forfogande.

Nar kraftbehovet avtar stangs hjalpenheterna avi omvand ordning (2-3-1; efter
uppdateringen 3-2-1).

9.13.2  PUMP- OCH FLAKTAUTOMATIK MED FORREGLING OCH AUTOVAXLING

Ovanstaende galler aven nar autovaxlingsfunktionen anvénds. Utéver den dndrade och
uppdaterade startordningen beror dven huvudenheternas &ndringsordning pa parametern
2.9.23.
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Bild 97: Exempel pa hur PFC-applikationen med tre hjélpenheter fungerar
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Bild 99: Exempel pa 3-pumps autovéxling, huvudkretsschema
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10 FELSOKNING

10.1 FELKODER

Und.lfe.:IZOd : Mojlig orsak Korrigera felet sa hir
1 Overstrom S1=Hard- |[Strémmen &r for hég (over Kontrollera belastningen.
varuutlés- |4 x IH) i motorkabeln. Det Kontrollera motorn.
ning kan ha orsakats av ndgot av |Kontrollera kablarna och anslut-
foljande: ningarna.
S2= Gor en identifikationskdrning.
Reserverad o L
. Plotslig belastningsok-
53 = Over- ning o
vakningav |° Kortslutning i motor-
strémre- kablarna
gulator . Fel motortyp
S4 =
Anvandar-
konfigure-
rad grans
for overs-
trom har
overskri-
dits
2 Overspinning S1=Hard- |DC-spédnningen &r hogre an |Stallin en ldngre retardationstid.
varuutlos- |granserna. Anvand en bromschopper eller ett
ning bromsmotstand. Produkterna finns

som tillbehor.

S2 = 0Over- |[° For kort retardationstid | Axtivera overspanningsregulatorn.

. Hoga overspannings-

vakning av 2 E ==k Kontrollera den inkommande span-
Gverspan- spikar i elnatet ningen.
ningsregu- | S}art—/stoppsekvens
lator for snabb
3* Jordfel Strommatningar visar att Kontrollera motorkablarna och
summan av motorns fas- motorn.
strom inte ar noll.
. Isoleringsfel i kablar
eller motor
5 Laddningsbrytare Laddningsbrytaren ar ppen Aterstill felet och starta om enhe-
nar startkommandot ges. ten.
Kontakta distributoren om felet
o intraffar pa nytt.
. Driftstorningar
. Komponentfel
6 Nodstopp Stoppsignalen har givits Kontrollera nddstoppets krets.

frén optionskortet.
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Underkod i
T.14

Mojlig orsak Korrigera felet s hir

7 Méttning Felet gar inte att aterstalla fran

. Komponentfel mandverpanelen.

e bromsmotstandet ar Bryt strommen.
kortslutet eller overbe- |STARTAINTE OM OMRIKTAREN

lastat och ANSLUT INTE STROMMEN
IGEN!

Kontakta fabriken.

Om felet visar sig samtidigt som
Fel 1 ska motorkabeln och motorn
undersokas.

8 Systemfel S1= Aterstill felet och starta om enhe-
Reserverad |. Driftstérningar ten.

. Komponentfel Kontakta distributoren om felet
S2 = intraffar pa nytt.

Reserverad

S3=
Reserverad

S4 =
Reserverad

Sh=
Reserverad

S6 =
Reserverad

S7 = Ladd-
ningsbry-
tare

S8 =
Enhetskor-
tet saknar
strom

S9 = Kraft-

enhetskom-
munikation

(TX)

S10=
Kraften-
hetskom-
munikation
(Utlosn.)

S11 =
Kraften-
hetskomm.
(Matning)
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Underkod i
T.14

Mdjlig orsak

Korrigera felet sa har

9 * Underspanning S1=DC- DC-bryggans spanning ar Om ett tillfalligt avbrott i matnings-
span- lagre an granserna. spanningen intréffar ska felet ater-
ningen for stallas och enheten startas om.
&g under e ) . Kontrollera matningsspanningen.
drift : Fpr lag matningsspan- Om matningsspanningen ar till-

ning ) racklig ar felet internt.
S2 =Inga ) Interpt fel i frekven- Kontakta distributéren och fraga
data fran somrlkt.are;n o efter mer information.
kraftenhet |° Defekt ingangssakring

. Extern laddningsbry-

53 = Over- tare ar inte stangd
vakning av
under-
spannings-
regulator

10 * Overvakning av Ingangsfas saknas. Kontrollera matningsspanning,

ingadngsfaser sakringar och matningskabel.

11 * Overvakning av Strommatningar visar att Kontrollera motorkabeln och

utgangsfaser det inte finns ndgon strémi | motorn.
en av faserna i motorn.

12 Overvakning av Inget bromsmotstand ar har |Kontrollera bromsmotstandet och

bromschopper installerats. Bromsmotstan- |kablarna.
det ar trasigt. Bromschop- Om du inte hittar nagot fel finns
pern fungerar inte. felet i motstandet eller choppern.
Kontakta distributéren och fraga
efter mer information.
13 Undertemperatur For lag temperatur i kraft-
hos frekvensom- enhetens kylare eller pa
riktaren kraftkortet. Kylflanstempe-
raturen ar lagre an -10 °C.

14 Overtemperatur Kylflanstemperaturen ar Kontrollera kylluftens mangd och

hos frekvensom- hogre an 90 °C (eller 77 °C, |flode.
riktaren NX_6, FR6). Kontrollera om det finns smuts i
Overtemperaturlarmet kylaren.
utloses nar kylflanstempe- |[Kontrollera omgivningstemperatu-
raturen Gverstiger 85 °C (72 |[ren.
°C). Se till att kopplingsfrekvensen inte
ar for hog i forhallande till omgiv-
ningstemperaturen och motorlas-
ten.

15 * Motor fastlast Motor &r fastlast. Kontrollera motorn och belas-

tningen.

16 * Overtemperatur Motorn har for hdg belas- Minska motorns belastning. Om

hos motor tning. motorn inte ar overbelastad, kon-
trollera temperaturmodellpara-
metrar.

17 * Underbelastning Motorns underlastskydd har |Kontrollera belastningen.

av motorn

[Ost ut.
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Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet s& hir
18 ** Obalans S1=5tro- |Obalans mellan kraftmodu- |Kontakta distributoren om felet
mobalans |leri parallella kraftenheter. [intraffar pa nytt.
S2 = Oba-
lans i DC-
spanning
22 EEPROM check- Fel i parameterlagring. Kontakta distributoren om felet
summefel intraffar pa nytt.
. Driftstorningar
. Komponentfel

24 ** Raknarfel Varden som visas pa rak-
nare ar felaktiga

25 Watchdog-feli Aterstall felet och starta om enhe-

mikroprocessor . Driftstérningar ten.
. Komponentfel Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

26 Start forhindrad Omriktarens start har for- Avbryt forhindrande av start om
hindrats. Driftorder i PA- detta kan goras pa ett sdkert sétt.
lage nar ny applikation lad- |Avldagsna driftorder
das ned till enheten.

29 * Termistorfel Optionskortets termisto- Kontrollera motorkylningen och
ringang har upptéckt en belastningen.
okning av motortemperatu- |[Kontrollera termistoranslutningen.
ren. (Om optionskortets termistoring-

ang inte anvands ska den kortslu-
tas).

30 Saker bortkoppling OPTAF-kortets ingang har Avbryt Saker inaktivering om detta
oppnats, kan gdras pa ett sakert satt.

31 IGBT-temperatur Overtemperaturskyddet for [ Kontrollera belastningen.

(hé&rdvara) IGBT-inverteringsbryggan Kontrollera motorstorleken.
har en for hog kortsiktig Gor en identifikationskorning.
overbelastningsstrom

32 Flaktkylning Frekvensomriktarens kyl- Kontakta distributéren och fraga
flakt startar inte nar PA- efter mer information.
kommandot ges.

34 CAN-busskommu- Skickat meddelande e] Se till att det finns en annan enhet

nikation bekraftat. pa bussen med samma konfigura-
tion.

35 Applikation Problem med applikations- |Kontakta distributéren och fréga
programvaran. efter mer information. Om du ar

applikationsprogrammerare bor du
kontrollera applikationsprogram-
met.
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Underkod i

T.14

Mdjlig orsak

Korrigera felet sa har

36 Styrenhet En NXS-styrningsenhet kan |Andra styrenhet.
inte styra en NXP-kraften-
het, eller omvant.
37 ** Enhet andrad Optionskortet har bytts ut Aterstall felet. Enheten ar klar for
(samma typ) mot ett nytt som har anvandning. Omriktaren borjar
anvants tidigare i samma anvanda de tidigare parameterin-
kortplats. Parametrarna ar |stallningarna.
redan tillgangliga i omrikta-
ren.
38 ** Enhet tillagd Optionskortet har lagts till. Aterstall felet. Enheten &r klar for
(samma typ) Du har anvant samma anvandning. Omriktaren borjar
optionskort tidigare i anvanda de tidigare parameterin-
samma kortplats. Paramet- |stallningarna.
rarna ar redan tillgangliga i
omriktaren.
39 ** Enhet borttagen Ett optionskort har tagits Enheten ar inte langre tillganglig.
bort frén kortplatsen. Aterstill felet.
40 Okand enhet S1=0kand |En okand enhet har anslu- Kontakta distributéren och fraga
enhet tits (kraftenhet/optionskort] |efter mer information.
S2 = Kraft1
arinte av
samma typ
som Kraft2
41 IGBT-temperatur Overtemperaturskyddet for | Kontrollera belastningen.
IGBT-inverteringsbryggan Kontrollera motorstorleken.
har en for hog kortsiktig Gor en identifikationskadrning.
overbelastningsstrom.
42 Overtemperatur i Bromsmotstandets dver- Stall in en langre retardationstid.
bromsmotstandet temperaturskydd har upp-  [Anvand externt bromsmotstand.

tackt for tung bromsning.
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Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet sa har
43 Pulsgivarfel 1 =Pulsgi- |Problem i Pulsgivarsignaler [Kontrollera Pulsgivaranslutning-
vare 1 har upptackts. arna.
kanal A Kontrollera pulsgivarkortet.
saknas Kontrollera pulsgivarfrekvensen i
open loop.
2 = Pulsgi-
vare 1
kanal B
saknas
3=Bada
pulsgivare
1-kana-
lerna sak-
nas
4 = Pulsgi-
vare rever-
serad
5 = Pulsgi-
varkort
saknas
L4 ** Enhet andrad Optionskort eller kraftenhet Aterstall.
(annan typ) har andrats. Stall in optionskortets parametrar
Ny enhet av annan typ eller [igen om optionskortet har andrats.
annan markeffekt. Stall in frekvensomriktarens para-
metrar igen om kraftenheten har
andrats.
45 ** Enhet tillagd Optionskort av annan typ Aterstall.
(annan typ) har lagts till. Ange kraftenhetens parametrar
igen.
49 Delning med nolli Delning med noll har intréf- |Om felet visar sig igen medan frek-
applikation fat i applikationsprogram- vensomriktaren ar i driftlage ska
met. distributoren radfragas om
instruktioner. Om du ar applika-
tionsprogrammerare bor du kon-
trollera applikationsprogrammet.
50 * Analog ingang lin < Strommen i analogingangen [Kontrollera kretsarna i stréms-
4 mA (valt signal- ar <4mA. Felet ar antingen lingan.
omréade 4-20 mA]) ar en trasig styrkabel eller
l6s signalkalla.
51 Externt fel Yttre fel. ,&tgérda feltillstdndet i extern
enhet.
52 Kommunikations- Det ar fel pa anslutningen Kontrollera mandverpanelens
fel mot mandover- mellan mandverpanelen anslutning och kabel.
panel (eller NCDrive) och omrikta-
ren.
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Und_:::lzod : Mdjlig orsak Korrigera felet sa har
53 Faltbussfel Dataanslutningen mellan Kontrollera installationen och falt-
faltbussmastern och falt- bussmastern.
busskortet fungerar inte Om installationen ar korrekt ska
distributoren radfrégas om
instruktioner.
54 Kortplatsfel Defekt tillaggskort eller Kontrollera kortet och kortplatsen.
kortplats Kontakta distributéren och fréga
efter mer information.
56 Overtemp. Temperaturen 6verskrider Hitta orsaken till temperaturok-
den installda gransen. ningen.
Sensorn har lossnat.
Kortslutning.
57 ** Identifiering Identifikationskorningen Korningskommandot togs bort
misslyckades. innan identifikationskorningen
slutfordes.
Motorn ar inte ansluten till frek-
vensomriktaren.
Motoraxeln ar belastad.
58 * Broms- Bromsens faktiska status Kontrollera den mekaniska brom-
skiljer sig frén styrsignalen. |[sens status och anslutningar.
59 Slavkommunika- Systembuss- eller CAN- Kontrollera optionskortets para-
tion kommunikationen har bru-  |metrar.
tits mellan master och slav. |Kontrollera den optiska fiberkabeln
eller CAN-kabeln.
60 Kylning Kylningscirkulationen i vats- |Ta reda pa orsaken till funktionsfe-
kekyld enhet fungerarinte. [letidet externa systemet.
61 Varvtalsfel Motorvarvtalet ar inte lika Kontrollera pulsgivaranslutningen.
som borvardet. PMS-motorn dverskrider maximi-
momentet.
62 Forregla drift Driftfrigivningssignalen ar Ta reda pa orsaken till den laga
lag. driftfrigivningssignalen.
63 ** Nodstopp Nodstoppskommando frén Nytt kdrkommando accepteras
digitalingdng eller faltbuss |efter aterstéllning.
har mottagits.
b4 ** Oppen ingéngsbry- Omriktarens ingangsbrytare |Kontrollera omriktarens huvud-
tare ar oppen. strombrytare.
65 Overtemp. Temperaturen overskrider  |Hitta orsaken till temperaturok-
den installda gransen. ningen.
Sensorn har lossnat.
Kortslutning.
70 * Fel pa aktivt filter Fel utlost av digital ingdng | Atgarda feltillstandet i aktivt filter
(se parameter P2.2.7.33).
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Underkod i
T.14

Mojlig orsak Korrigera felet s hir

74 Slavfel Nar normal master-slav-
funktion anvands ges den
har felkoden om ett eller
flera omriktarskydd utloses.

* = Du kan stalla in olika typer av reaktion pa dessa fel i applikationen. Se parametergruppen
Skyddsfunktioner.

** = Endast A-fel (larm).
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