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VACON ¢ 3

POSLUGIWANIE SIE INSTRUKCJA OBSLUGI ORAZ INSTRUKCJA APLIKACJI ,,All in One”

W Instrukcji aplikacji pakietu ,All in One” zawarte sg informacje na temat poszczegdlnych aplikacji (programéw
aplikacyjnych), w ktére wyposazony jest standardowo kazdy przemiennik czestotliwosci. Jezeli zadna z tych
aplikaciji nie spetnia Panstwa oczekiwan, prosimy o kontakt celem zaproponowania aplikacji specjalne;j.

Niniejsza instrukcja dostepna jest w wersji ksigzkowej oraz elektronicznej. O ile jest to mozliwe zalecamy
stosowanie wersji elektronicznej, poniewaz:

W tresci instrukcji zawarte sg odsytacze do innych rozdziatéw, co utatwia poruszanie sie w tresci instrukciji,
szybsze wyszukiwanie oraz sprawdzanie informaciji;

W tresci instrukcji zawarte sg takze odsytacze do stron internetowych. W tym przypadku wymagana jest
przegladarka internetowa.
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6 ¢ VACON Aplikacja Podstawowa

1. APLIKACJA PODSTAWOWA

1.1 Wprowadzenie

Aplikacja podstawowa jest tatwa i elastyczna w uzyciu z powodu wszechstronnych mozliwosci sterowania
napedu przy niewielkiej liczbie parametréw. Aplikacja ta jest fabrycznie ustawiana jako domysina. Wyboru
innej aplikacji, badZz powrotu do podstawowej dokonuje sie w menu gtéwnym M6 na stronie S6.2. Wiecej
informacji na temat wyboru aplikacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

Funkcja wejscia cyfrowego DIN3 jest programowalna.

Parametry aplikacji podstawowej opisane zostaly w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy poszczegdlnych
parametréw sg uporzadkowane wg indywidualnych numeroéw ID.

1.1.1 Zabezpieczenia silnika w aplikacji podstawowej

Aplikacja podstawowa zapewnia niemal takie same funkcje zabezpieczajace, jak pozostate aplikacje:

Odpowiedz na usterke zewnetrzng

Kontrola faz napiecia wejsciowego

Zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem zasilajagcym
Kontrola faz napiecia wyjsciowego

Zabezpieczenie przed skutkami zwarcia doziemnego
Termiczne zabezpieczenie silnika

Termistorowe zabezpieczenie silnika

Usterka magistrali komunikacyjne;j

Usterka slotu karty rozszerzen przemiennika

W przeciwienstwie do pozostatych aplikacji, aplikacja podstawowa nie posiada parametrow pozwalajgcych
wybiera¢ sposob odpowiedzi na poszczegodlne usterki oraz modyfikowac liczbowe limity stosowane w
poszczegolnych zabezpieczeniach. Informacje na temat termicznego zabezpieczenia silnika zamieszczone sg
na stronie 182.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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Aplikacja Podstawowa VACON o 7
1.2 WE/WY sterujace
Potencjometr zadajacy OPT-A1
1...10kQ m Zacisk Sygnat Opis
r—— - - 1 +10V,.4 | Wyj$cie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.
: _____ 2 Al1+ Z\;ekjrsecgeoi]?g?%“ée’ Zadajace wejscie napieciowe
R 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
4 Al2+ Wejscie analogowe, Zadaiace weicie pradowe
5| Al2- | Zakres 0—20mA jace wejscie pra
[ 6| +24v@| VWiscie napiecia Zasilanie WE sterujacych , maks. 0.1 A
I pomocniczego
| / 7 | @ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
I
¢ s T T T T T T 8 DIN1 Start do przodu Zestyk zamkniety = start do przodu
L / ________
| 9 DIN2 Start do tylu Zestyk zamkniety = start do tytu
I /
- —————— Wejscie usterki zewnetrznej Zestyk otwarty = brak usterki
10 DIN3 SR
| (programowalny) Zestyk zamkniety = usterka
: 11 CMA Wspdiny dla DIN 1—DIN 3 Nalezy dotgczy¢ do GND lub +24V
| 12 +24V @ WyJSC|e_nap|QC|a Zasilanie WE sterujacych (jak zacisk #6)
| pomocniczego
I / T————[_13 |@ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujacych
—— —_— g ————| 14 DIN4 Wybér predkosci, wejscie 1 DIN4 DINS Cz. zadana
| | 15 otwarty otwarty Zad. WE Al1(Uaq)
I I . T zam. otwart Predk. stata 1
L / o DIN5 | Wybor predkosci, wejscie 2 otwarty | zam. y Prgdk. stata 2
| I zam zam Predko$¢ max
| | : n. d .
| / ———=————| 16 DING Kasowanie usterki Zestyk otwart)_/ B b_rak reakql_ .
| I Zestyk zamkniety = kasowanie usterki
I I 17 CMB Wspdiny dla DIN4—DIN6 Nalezy dotgczy¢ do GND lub +24V
| . | _ 18 AO1+ Wyijscie analogowe Programowalne
| GOTOWOSC I - 19 |@ AO1- CZESTOTLIWOSC WYJ. zakres 0—20 mA/R., maks. 500Q
I _ __®___ ___:__ ——| 20 DO1 Wyjscie cyfrowe Programowalne
: | GOTOWOSC otwarty kolektor, I<50mA, U<48 VDC
| I OPT-A2
| I 21 RO1
I PRACA T RoT 11— wy przekaznikowe 1
SR __ RO1  |— PRACA
23
24 RO2 .
T sl Ry | WYereaione?
VAC—-———/ F————— 26 RO2 |1

Tabela 1-1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatow sterujgcych
aplikacji podstawowey.

UWAGA: wiecej informacji na temat
zwor znajduje sie w Instrukcji
Uzytkownika.

Blok zwor X3
podiaczenie CMA i CMB

CMB podtaczone do GND
CMA podtaczone do GND

LX)

QE CMB izolowane od GND
.lZI CMA izolowane od GND

e

CMB i CMA wewnetrznie potaczone,
izolowane od GND

= ustawienia fabryczne

TELKO-POLAND Sp. z 0.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

tel. (22) 330 12 00
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8 ¢ VACON Aplikacja Podstawowa

1.3 Schemat logiczny sygnatéw sterujacych Aplikacji Podstawowej

_| 3.2 Zadawanie z panelu |
e | 2.14 Wybor wejscia zadajgcego |
:
|
|
' 2.18 Predkos¢ stata 1
\ _| 2.19 Predkosé stata 2
|
[}
DINA@f----=-~----=----F--=----- '} _______ 1~ " _: ,-I 3.1 Miejsce sterowania
DINS®-f---===-========F-=—====-=5--=---- F====7 1 :
|
Al & : o !
A2 ® :\\ X !
L o h I :
|
* — |
| 2.2 Cz. maksymalna |—‘ : Wewnetrzna
! Czestotliwo$¢ zadana
ha | W Ll
|
|
[}
|
|
|
I ]
l
-
i !
Przycisk Reset — !
Magistrala - zadawanie ) y —)—
Przyciski Start/Stop !
Magistrala — Start/Stop |
|
Magistrala - kierunek :
Start w przod Start/Stop :
DIN1 ® Logika Start/Stop '\:\_Wewnetrzny Start/Stop
DIN2 ® oraz nawrot .
Start w tyt |
Nawrdt :
|3.3 Kierunek z panelu I « Wewnetrzny nawrot >
. . | Wewnetrzne kas. usterki
Kasowanie usterki
DING & 21 >
Wejscie usterki zewnetrznej (programowalne
DIN3 ® i gtrznej (prog ) .
NX12k00.th8

Rysunek 1-1. Schemat logiczny sygnatow sterujgcych Aplikacji Podstawowey.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
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Aplikacja Podstawowa VACON e« 9

1.4 Aplikacja Podstawowa - lista parametrow

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametrow z podziatem na poszczegdlne grupy. Bardziej
szczegobtowe opisy poszczegolnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209.

Znaczenie poszczeg6lnych kolumn tabeli parametréw:

Kod = Numer parametru (wyswietlany przez wskaznik miejsca panelu)

Parametr = Nazwa parametru

Min = Minimalna wartos¢ parametru

Maks = Maksymalna warto$¢ parametru

Jed. = Jednostka

Fabr. = Wartos¢ ustawiona fabrycznie (domysina)

ID = Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych i w

tworzeniu adreséw do komunikacji z magistralg komunikacyjng (np. Modbus)

|:| = parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP

1.4.1 Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gftéwne M1)

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez statusy oraz wartosci
wybranych sygnatéw mierzonych. Wielko$ci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.
Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX, rozdziat 7.

Kod Parametr Jed ID Opis

V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika

V1.2 Czestotliwos¢ zadana Hz 25 | Czestotliwo$¢ zadana

V1.3 Predkos¢ obrotowa silnika obr/min 2 Predkos¢ obrotowa silnika w obr/min

V1.4 Wartos$¢ pradu silnika A 3

V1.5 Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowedo silnika

V1.6 Moc silnika % 5 Moc na wale silnika

V1.7 Napiecie silnika \Y 6

V1.8 Napiecie w obwodzie DC \% 7

V1.9 Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora

V1.10 | Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika

V1.11 | Napiecie wejsciowe Al1 \% 13 Wartos$¢ sygnatu wejscia analogowego Al1

V1.12 | Prad wejsciowy Al2 mA 14 Wartos¢ sygnatu wejscia analogowego Al2

V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stan wejsc¢ cyfrowych

V1.14 | DIN4, DIN5, DING 16 | Stan wejsc cyfrowych

V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 §:§Qk‘g’%’fiﬁfw‘;f;°‘”ego oraz wyjs¢

V1.16 | Prad wyjsciowy AO1 mA 26 Wartos¢ sygnatu wyjscia analogowego AO1

V117 M.onitorowar]ie Wyéyvietlanie trze_ch wybrapych wielkosci
wielopozycyjne monitorowanych jednoczesnie

Tabela 1-2. WielkoSci monitorowane.

TELKO-POLAND Sp. z o.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa
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Aplikacja Podstawowa

1.4.2 Parametry podstawowe (z panelu: menu giéwne M2 > G2.1)
Kod Parametr Min Maks | Jed. Fabr. ID Uwagi
Czestotliwos¢
P2.1 minimalnapar212 0,00 Par.22 | Hz 0,00 101
UWAGA: jezeli faks > czest.
P22 | Czestotliwose maksymalna| Par.24 | 32000 | Hz | 5000 | 102 ggﬁgg‘ﬁgﬁ‘p"oﬁf’;ﬁ;&dzi cczy
jest to dopuszczalne.
P2.3 Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P2.4 Czas hamowania 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.5 Ogr. pradu wyjsciowego 0,1 x4 2 x|y A I 107
Napiecie znamionowe NX_2: 230V Z tabliczki znamionowej silnika.
P2.6 silnika 180 690 VvV [NX_5:400V| 110
NX_6: 690V
P2 7 Czestot!lwosc Znamionowa 8,00 320,00 Hy 50,00 11 Z tabliczki znamionowej silnika.
silnikapar217
P28 Predkoéc’:.zr.'namionowa 24 20 000 opr/ 1440 112 Vya.rtos'é qstawiona fabrycznie dla
silnika min silnika 4 biegunowego.
P2.9 Prad znamionowy silnika 0,1 xIn 2xl4 A Iy 113 | Ztabliczki znamionowe;j silnika
P2.10 |Znamionowy cos @ silnika 0,30 1,00 0,85 120 | Ztabliczki znamionowe;j silnika
P2.11 Funkgja startu 0 1 0 505 (1’:\LN9 charakterystyki (rampy)
=Lotny start
0=Wybiegiem
1=W(g charakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli nie
P2.12 Funkcja zatrzymania 0 3 0 506 aktywne zgzwolgnlg ha prace —
hamowanie wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wg charakterystyki
Optymalizacja 0=Nie uzywana -
P2.13 Pty ! 0 1 0 109 | 1=Automatyczne podbicie momentu
charakterystyki U/f
przy rozruchu
. 0=WE analogowe Al1
P2.14 . Wybor sygna{u 1=WE analogowe Al2
. wejsciowego .zad’aj'apego 0 3 0 117 2=Panel
czestotliwose 3=Magistrala komunikacyjna
Wybor zakresu sygnatu 0=0+20mA
P2.15 wejscia pradowego 0 ! ! 302 1=4 +20mA
0=Nie uzywane
1=Cz. wyjsciowa (0-frmaks)
2=Cz. zadana (0-fraks)
. 3=Predkos¢ obrotowa (0 - nysi
p2.1p |"unkaja WY analogowego | g 8 1 307 | 4-Prag sinika (o-|nsi.nika() :
5=Moment silnika (0-M sinika)
6=Moc na wale (0-Pn sinika)
7=Napiecie silnika (0-Un sinia)
8=Napiecie obwodu DC (0-1000V)
0=Nie uzywane
1=We usterki zewnetrznej, jezeli
zestyk zamkniety
2=We usterki zewnetrznej, jezeli
zestyk otwarty
P2 17 Funkcja wejscia cyfrowego 0 7 1 301 3=Zezyvolenie na start, jezeli zestyk
DIN3 zamkniety
4=Zezwolenie na start, jezeli zestyk
otwarty
5=Miejsce ster. z zaciskow WE/WY
6=Miejsce sterowania z panelu
7=Miejsce sterowania magistrala
P2.18 Predkos¢ stata 1 0,00 |Par.2.1.2| Hz 0 105 Stale poziomy predkosci
P2.19 Predkos¢ stata 2 0,00 [Par.2.1.2| Hz 50,00 106
P2.20 Automatyczne wznowienie 0 1 0 731 OfZaprpnione
pracy 1=Mozliwe

TELKO-POLAND Sp. z 0.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894

fax.: (22) 330 12 12
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Aplikacja Podstawowa VACON e« 11

Tabela 1-3. Parametry podstawowe G2.1.

1.4.3 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gtéwne M3)

Parametry stuzace do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujg sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.

Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr ID Uwagi
Wvbér mieisca 1 = WE/WY sterujace
P3.1 y ) 1 3 1 125 | 2 = panel
sterowania _ :
3 = magistrala kom.
R3.2 Zadawanie Par.21 | Par.22 | Hz
czestotliwosci z panelu
P3.3 ngawanle'z panglu 0 1 0 123 0 f w przdd
kierunku wirowania 1=wtyt
0 = z ograniczeniami
R3.4 Stop 0 1 1 114 | 1 = wcisniecie STOP
zawsze zatrzymuje naped

Tabela 1-4. Parametry sterowania napedu z panelu, M3.

1.4.4 Menu systemowe (z panelu: menu giéwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogolne funkcje przemiennika czestotliwosci, takie jak: wybor aplikacji,
uaktywnienie wybranego zestawu parametrow uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

1.4.5 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gféwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujgcych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegolnymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.

TELKO-POLAND Sp. z o.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa




12 ¢« VACON Aplikacja Standardowa

2. APLIKACJA STANDARDOWA
2.1 Wprowadzenie

Wyboru aktywnej aplikacji, w tym takze aplikacji standardowej, dokonuje sie w menu gtéwnym parametréw
M6, na stronie S6.2.

Typowym obszarem zastosowania aplikacji standardowej sg napedy pomp, wentylatoréw, przenosnikéw, w
ktérych aplikacja podstawowa narzuca zbyt duze ograniczenia, ale jednoczes$nie nie wystepuje potrzeba
stosowania specjalizowanych funkgciji.

e Aplikacja standardowa ma takie same WE/WY sterujgce oraz takg samag logike sterujgca, jak
aplikacja podstawowa.

o Wejscie cyfrowe DIN3 oraz wszystkie wyjscia sg swobodnie programowalne.
Dodatkowe funkcje w stosunku do aplikacji podstawowe;j:

Programowana logika start/stop oraz nawrét

Skalowanie sygnatu Zzrodta zadajgcego

Sygnalizacja jednego wybranego poziomu czestotliwosci wyjsciowe;j

Mozliwos¢ zaprogramowania dwdch charakterystyk rozruchu/hamowania, takze krzywych w
ksztalcie litery S

Programowalne funkcje start oraz stop

Mozliwos¢ hamowania pradem statym

Jeden przedziat czestotliwosci zabronionych

Programowana charakterystyka U/f oraz czestotliwos¢ kluczowania

Mozliwos¢ automatycznego wznowienia pracy po wystapieniu usterki

Zabezpieczenia silnika przed utykiem oraz termiczne, programowalna odpowiedz napedu: brak
reakcji, ostrzezenie, wytgczenie

Parametry aplikacji standardowej przedstawione zostaly w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy
poszczegodlnych parametrow sg uporzadkowane wg indywidualnych numeréw ID.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa



Aplikacja Standardowa VACON ¢ 13
2.2 WE/WY sterujace
Potencjometr zadajacy OPT-A1
1...10kQ Zacisk Sygnat Opis

r— ‘I : |‘— -1 1 +10V,.q | Wyj$cie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.

! N 2 Al1+ Wejscie analogowe, Zadajace wejscie napieciowe

I zakres 0—10V DC jace wej pie

R 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych

4 Al2+ Wejscie analogowe, Zadaiace weiscie pradowe
5| Al2- | Zakres 0—20mA jace wejscie pra
e T 6 +24V @ WYJSC'e.nap'QC'a Zasilanie WE sterujacych , maks. 0.1 A
| pomocniczego
I _ / 7 /@ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
I
¢ s T T T T T T 8 DIN1 Start do przodu Zestyk zamkniety = start do przodu
L / (programowalny)
- == Start do tylu s
: / 9 DIN2 (programowalny) Zestyk zamkniety = start do tytu
b——r" e —_ - Wejscie usterki zewnetrznej Zestyk otwarty = brak usterki
10 DIN3 A
| (programowalny) Zestyk zamkniety = usterka
| 11 CMA Wspdiny dla DIN1 - DIN3 Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
I o] - n
I 12 +24V @ WyJSCle.naplema Zasilanie we sterujacych (jak zacisk #6)
| pomocniczego
| / T————_13 |[@ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
- —_— g ————| 14 DIN4 Wybér sygnatu zadajgcego 1 DIN4 DIN5 Cz. zadana
| : Otwarty | Otwarty | Zad. WE Al1 (Uzg)
| / . . Zam. Otwarty Pred. stata 1
- 1l ___| 15 DINS Wybér sygnatu zadajacego 2 Otwarty Zam. Pred. stata 2
: : Zam. Zam. Zad. WE A2 (lag)
I / | 16 DING Kasowanie usterki Zestyk otwarty = b_rak reakdji. .
= —_— g Zestyk zamkniety = kasowanie usterki
I | 17 CMB Wspdiny dla DIN4—DING Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
| L, | @ — | 18 AO1+ Wviscie analogowe Programowalne
| GOTOWOSC | —[ 19 |® AOt- Y 9 zakres 0—20 mA/R,, maks. 500Q
__ _ _— 'If -———— 2 DO1 Wyjscie cyfrowe Programowalne
: I GOTOWOSC otwarty kolektor, IS50mA, U<48 VDC
| | OPT-A2
| I 21 RO1
I PRACA _____ 2T Rot 1—"  wy przekaznikowe 1 | o
'___®_ _________ 3| ROT | —I PRACA 9
24 RO2 . .
220 ———"1 /P ————— 25 RO2 j/ wy przekaljgl_:_(gvr\\:ii Programowalne
VAC-———-/ F————— 26 RO2 |1

TELKO-POLAND Sp. z 0.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

aplikacji standardowey.

Tabela 2-1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatow sterujgcych

UWAGA: wiecej informacji na temat
zwor znajduje sie w Instrukcji
Uzytkownika.

Blok zwor X3
podiaczenie CMA i CMB

CMB podtaczone do GND
CMA podtaczone do GND

LX)

QE CMB izolowane od GND
.lZI CMA izolowane od GND

e

CMB i CMA wewnetrznie potaczone,
izolowane od GND

= ustawienia fabryczne

tel. (22) 330 12 00

fax.: (22) 330 12 12

serwis: 603 386 894

e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
www.vacon.com.pl




14 ¢« VACON Aplikacja Standardowa

2.3 Schemat logiczny sygnatow sterujacych Aplikacji Standardowej

R3.2 Zad. cz. panelem

2.1.11 Zaciski - wybor wejscia zad.

2.1.12 Panel — wybér wejscia zad.
2.1.13 Magistrala — wybér we zad.

I
[}
] [}
1 | -===9
I h 2.1.14 Predkosc¢ stafa 1
: 1| —]2.1.15 Predkosé stata 2
| 1
I 11
DIN4 @ f---==--=---=-~ '_______":_____:_:_" _____ q |-|3.1 Miejsce sterowania
DINS @ f---=---—-=-=--f-=--=---9-- “‘:‘:‘ 1 : :
Al1 ® : 1 1 :
[}
A2 ® N |
1 l
e [ —;\_ !
. IR M— !
[}
i h \ Wewnetrzna
- ——-
. ! o~ czestotliwos¢ zadana
/ :
a \
\
L o r——--- -
L« 1
I
—_— -
‘ ryP—— r - Przycisk Reset —
agistra’a - zadawanie Przycisk Start/Stop |
Magistrala — Start/Stop |
[}
Magistrala - kierunek :
DIN1 ® Start w przéd Programowalna Start/Stop !
¢ Wewnetrzny Start/Sto
(programowalne) logika Start/Stop L— e ey P
DIN2 oraz nawrét - |
® Start w tyt (programowalne) !
Nawrot !
o Wewnetrzny nawrot
| 3.3 Kierunek z panelu I :\e >
Kasowanie usterki ] > 1 Wewnetrzne kas. ufterki
DIN6 ® z
Wejscie usterki zewnetrznej (programowalne
DIN3 & ] etrznej (prog ) .

Rysunek 2-1. Schemat logiczny sygnatéw sterujgcych Aplikacji standardowey.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894

fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl

www.vacon.com.pl




Aplikacja Standardowa VACON ¢ 15

2.4 Aplikacja standardowa - lista parametrow

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametrow z podziatem na poszczegdlne grupy. Bardziej
szczegobtowe opisy poszczegolnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209. Opisy poszczegdlnych
parametréw sg uporzadkowane wg indywidualnych numeréw ID.

Znaczenie poszczeg6lnych kolumn tabeli parametréw:

Kod = Numer parametru (wyswietlany przez wskaznik miejsca panelu)

Parametr = Nazwa parametru

Min = Minimalna warto$¢ parametru

Maks = Maksymalna warto$¢ parametru

Jed. = Jednostka

Fabr. = Wartos$¢ ustawiona fabrycznie (domy$ina)

ID = Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych i w
tworzeniu adreséw do komunikacji z magistralg komunikacyjng (np. Modbus)

I:I = Tio pozycji tabeli, do zmiany parametru nalezy zastosowaé metode TTF.

I:I = Parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP.

2.4.1 Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gftéwne M1)

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak réwniez statusy oraz wartosci
wybranych sygnatéw mierzonych. Wielko$ci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.
Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

Kod Parametr Jed ID opis

V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika
V1.2 Czestotliwo$¢ zadana Hz 25 Czestotliwo$¢ zadana

V1.3 Predko$¢ obrotowa silnika obr/min 2 Predko$¢ obrotowa silnika w obr/min

V1.4 Warto$¢ pradu silnika A 3

V1.5 Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowego silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Moc na wale silnika

V1.7 Napiecie silnika V 6

V1.8 Napiecie w obwodzie DC V 7

V1.9 Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora

V1.10 | Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika

V1.11 | Napiecie wejsciowe Al1 V 13 Wartos¢ sygnatu wejscia analogowego Al1
V1.12 | Prad wejsciowy Al2 mA 14 Wartos$¢ sygnatu wejscia analogowego Al2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 Stan wejs¢ cyfrowych

V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 Stan wej$¢ cyfrowych

V115 | DO1, RO1, RO2 17 Stan wyjscia cyfrowego oraz wyjsé

przekaznikowych

V1.16 | Prad wyjsciowy AO1 mA 26 Wartos$¢ sygnatu wyjscia analogowego AO1
. L . Wyswietlanie trzech wybranych wielkosci
V1.17 | Monitorowanie wielopozycyjne . : L2
monitorowanych jednoczesnie
Tabela 2-2. Wielko$ci monitorowane.
TELKO-POLAND Sp. z o.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl

02-677 Warszawa
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Aplikacja Standardowa

2.4.2 Parametry podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.1)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr ID uwagi
Czestotliwos¢ 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
P2.1.1 .
minimalnapar212
UWAGA: jezeli fmaks >
czestotliwosci
Czestotliwos¢ odpowiadajacej predkosci
P2.1.2 maksymalna Par.2.1.1] 320,00 Hz 50,00 102 synchronicznej pola,
sprawdzi¢ czy jest to
dopuszczalne
P2.1.3 Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 Czas hamowania 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.15 Ograniczenie pradu | 4 | 2y, A I 107
wyjsciowego
Napiecie znamionowe NX_2:230V
P2.1.6 P& bt 180 690 vV INX_5:400V| 110
NX_6: 690V
Czestotliwos¢ Z tabliczki znamionowej
P2.1.7 znamionowa 8,00 320,00 Hz 50,00 111 | silnika
silnikapar217
Predkos$¢ znamionowa obr/ Wartosc ustawiona
P2.1.8 ¢ silnika 24 20 000 min 1440 112 | fabrycznie dla silnika 4
biegunowego
P28  |Prad znamionowy silnika | 01 x 1y | 2 x 1y A I 113 élt:’if(’gcz"' Znamionowe
2110 Znamio_nqu cos @ 0,30 1,00 0.85 120 Z ta!bliczki Znamionowej
silnika silnika
0=WE analogowe Al1
Wybor sygnatu (fabrycznie 0-10V)
wejsciowego zadajacego 1=WE analogowe Al2
o czestotliwosé, jezeli 0 3 0 s (fabrycznie 0-20mA)
wybrana listwa 2=Panel
3=Magistrala uzytkownika
Wvbor svanatu 0=WE analogowe Al1
_ Lyyborsygnat (fabrycznie 0-10V)
wejsciowego zadajacego 1=WE analogowe Al2
2112 czestotliwose, jezeli 0 3 2 121 (fabrycznie 0-20mA)
wybranym miejscem 2=Paynel
sterowania jest panel 3=Magistrala uzytkownika
Wybdr sygnatu 0=WE analogowe Al1
wejsciowego zadajacego (fabrycznie 0-10V)
czestotliwosé, jezeli 1=WE analogowe Al2
Z L sterowanie odbywa sie 0 3 3 122 (fabrycznie 0-20mA)
poprzez magistrale 2=Panel
uzytkownika 3=Magistrala uzytkownika
2.1.14 Predkos¢ stata 1 0,00 Par.2.1.2 Hz 10,00 105 . ..
- State poziomy predkosci
2.1.15 Predkos¢ stata 2 0,00 Par.2.1.2 Hz 50,00 106

Tabela 2-3. Parametry podstawowe, grupa G2.1.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894

fax.: (22) 330 12 12

e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
www.vacon.com.pl
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2.4.3 Parametry wejsé (z panelu: menu giéwne M2 > grupa G2.2)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
DIN1 DIN2
0 | Start w przéd Start w tyt
Wybor logiki sygnatow 3| Sarvsop i
arvsto ezwolenie
P22 START/STOP 0 6 0 300 3 | Impuls sfart Impuls stop
4 | Startw przéd * Start w tyt *
5 | Start/stop* Nawrot
6 | Start/stop* Zezwolenie
0=Nie uzywane
1=We usterki zewnetrznej jezeli
zestyk zamkniety
2=We usterki zewnetrznej jezeli
zestyk otwarty
3=Zezwolenie na start
P222 Funkcja wejscia cyfrowego 0 8 1 301 4=Czas przysp./ham., wyboér
DIN3 czasu 1 lub 2
5=Miejsce sterowania z zaciskow
WE/WY
6=Miejsce sterowania z panelu
7=Miejsce sterowania poprzez
magistrale
8=Nawrot
Wybér zakresu sygnatu 0=0 + 20mA
P223 wejécia pradowegopar223 0 ! ! 302 1= 4 + 20mA
Okresla wartosc¢ czestotliwosci
Skalowanie sygnatu wyjsciowej odpowiadajacej
P2.2.4 zadajgcego, wartosé 0,00 | 320,00 Hz 0,00 [ 303 [ minimalnej wartosci sygnatu
minimalna zadajgcego
0,00 = bez skalowania
Okresla wartos$¢ czestotliwosci
Skalowanie sygnatu wyjsciowej odpowiadajacej
P2.2.5 zadajacego, wartosé 0,00 | 320,00 Hz 0,00 | 304 | maksymalnej wartosci sygnatu
maksymalna zadajgcego
0,00 = bez skalowania
. . 0 = Bez inwers;ji
P2.2.6 |Inwersja sygnatu zadajacego 0 1 0 305 1= Inwersja
ppo7 [Stataczasowafitraciisygnaty oo | 1000 | s | 0110 | 306 | 0= Bez filtracj
zadajacego
P228 Al1 wybér sygnatu A1 377 Metoda programowania TTF. Patrz
strona 66
P229 AI2 wybér sygnatu AD 388 Metoda programowania TTF. Patrz
strona 66
Tabela 2-4. Parametry sygnatéw wej$ciowych, grupa G2.2.
* = wymagane rozwarcie przed startem
TELKO-POLAND Sp. z o.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl

02-677 Warszawa
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2.4.4 Parametry wyjs¢ (z panelu: menu giéwne M2 > grupa G2.3)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr ID Uwagi
o Metoda programowania TTF.

P2.3.1 AO1 wybor sygnatu 0 A1 464 Patrz strona 66.
0=Nie uzywane
1=Cz. wyjsciowa (0-fmaks)
2=Cz. zadana (0-fmaks)

. o 3=Predkosc¢ obrotowa (0- nn i)

P2.3.2 Aoé;‘;rl‘c')‘cfw";’ch'a 0 8 1 307 | 4=Prad silnika (0-In sinica)

goweg 5=Moment silnika (0-Mj i)
6=Moc na wale (0-P i)
7=Napiecie silnika (0-Un sil)
8=Napiecie DC (0-1000V)
pp33 (MO stalaczasowafiiacii |\ g5 | 4o00 | s | 1,00 | 308 |0=Bezfitrac
wyjscia analogowego
P2 3.4 AO ir)wersja sygnatu 0 1 0 309 0 i Bez in\_/versji
wyjscia analogowego 1 = Inwersja
P2.35 AO, vyybpr zakresu sygnatu 0 1 0 310 0 f 0 — 20mA
wyjscia analogowego 1=4+20mA
P23 | AO Skalowaniesygnalu | 45 | 4o00 | o 100 | 311
wyjscia analogowego
0=Nie uzywane
1=Gotowos¢
2=Praca
3=Usterka
4=Inwersja sygnatu usterka
5=0Ostrzezenie o przegrzaniu
przemiennika
6=Zewnetrzna usterka lub
ostrzezenie
7=0Ostrzezenie lub usterka
zrodta zadajacego
Wybor funkcji wyjscia 8=O'strzezen|e .

P2.3.7 cyfrowego DO1 0 16 1 312 | 9=Kierunek obrotow w tyt
10=Wybrana predkosci 1
11=0siagniecie predkosci
zadanej
12=Aktywny regulator
pod/nadnapieciowy
13=Sygnalizacja wybranej
czestotliwosci wyjsciowej
14=Miejscem sterowania sg
WE/WY sterujace
15=0strzezenie/usterka na
wejsciu termistorowym
16=Magistrala komunikacyjna

P2.3.8 | Wybdr funkcji wyj. RO1 0 16 2 313 | jak2.3.7

P2.3.9 | Wybor funkgji wyj. RO2 0 16 3 314 | jak2.3.7

Sygnalizacja wybranej cz 0 = Nie uzywana
p2.3.10 [PY9nalzacjawybran€j cz. | 2 0 315 | 1 = Spadek ponizej
wyjsciowej 1, funkcja 2=W e
zrost powyzej
Sygnalizacja wybranej cz.
P2.3.11 wyjsciowej 1,wartos¢ 0,00 320,00 Hz 0,00 316
sygnalizowana
. Metoda programowania TTF.

P2.3.12 AO2 wybor sygnatu 0 0,1 471 Patrz strona 66.

P2.3.13 AO2 wybor funkciji 0 8 4 472 | jak2.3.2

P2.3.14 A(]?.Z stata czasowa 000 | 1000 | s 1,00 | 473 | 0= Bezfiltracji

iltracji sygnatu
P2.3.15 AQ2 0 1 0 474 | 9= Bezinwersj
Inwersja sygnatu 1 = Inwersja
AO2 0=0+20mA
P2.3.16 wybor zakresu 0 ! 0 475 1=4+20mA
P2.3.17 AO2 skalowanie 10 1000 % 100 476

Tabela 2-5. Sygnaly wyjsciowe, G2.3.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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2.4.5 Parametry sterowania napedu (z panelu: menu giéwne M2 > grupa G2.4)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
Ksztalt 1 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.41 przysp/hamowania 0.0 10,0 S 0.0 500 >0 = Krzywa w ksztalcie litery S
Ksztalt 2 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.4.2 przysp/hamowania 0.0 10,0 S 0.0 501 >0 = Krzywa w ksztatcie litery S
P2.4.3 Czas przyspieszania 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P2.4.4 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 S 10,0 | 503
0=Nie uzywany
1=Uzywany w stanie PRACA
Sterownik rezystanciji 2=Zewnetrzny
P2.4.5 . 0 4 0 504 | 3=Uzywany w stanie PRACA oraz
hamowania (chopper) STOP
4=Uzywany w stanie praca (bez
impulséw testujacych)
0=W(g charakterystyki
P2.4.6 Funkcja startu 0 1 0 505 | (rampy)
1=Lotny start
0=Wybiegiem
1=Wg chrakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli nie
P2.4.7 Funkcja zatrzymania 0 3 0o | 506 ﬁkty""”e zezwolenie na prace —
amowanie wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli
nie aktywne zezwolenie na prace
— hamowanie wg charakterystyki
P2.4.8 Wartos¢ pradu przy 0,00 I A | 7% | 507
hamowaniu DC In
Czas hamowania DC po 0 = Nie uzywane
P24.9 zatrzymaniupar249 0,00 600,00 s 0,00 | 508 (przy hamowaniu)
p24.10 |CZestotiwoscrozpoczecial 645 | 1000 | Hz | 150 | 515
hamowania DC
P2.4.11 Czas hamowania DC przed 0,00 600,00 s 0,00 | 516 0 = Nie uzywane
startem (przed startem)
P2.4.12 | Hamowanie strumieniem 0 1 0 520 0 f Wytaczone
1 = Wiaczone
P2.4.13 Wartos¢ pradu przy 0,00 I A | 519
hamowaniu strumieniem
Tabela 2-6. Parametry sterowania napedem, G2.4.
2.4.6 Przedziat czestotliwos$ci zabronionych (z panelu: menu giéwne M2 2 grupa G2.5)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr ID Uwagi
P2.5.1 Dolna granica 0,00 par. 2.5.2 Hz 0,00 509
P2.5.2 Gorna granica 0,00 320,00 Hz 0,0 510
Wspétczynnik skalowania
P2.5.3 czasu przyspieszanial 0,1 10,0 1,0 518
hamowania w przedziale
czestotliwosci zabronionych
Tabela 2-7. Parametry przedziatu czestotliwo$ci zabronionych, G2.5.
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2.4.7 Parametry sterowania silnika (z panelu: menu gféwne M2 > grupa G2.6)
Kod Parametr Min Maks | Jed. fabr ID uwagi
0 =Sterowanie czestotliwosciowe
1 =Regulacja predkosci
P2.6.1 Tryb sterowania silnika 0 1/3 0 600 | Dodatkowo tylko NXP:
2=Nie uzywane
3=Reg. predkosci w petli zamknietej
Optymalizacja 0 = Nie uzywana
P2.6.2 . 0 1 0 109 | 1 = Automatyczne podbicie
charakterystyki U/f
momentu przy rozruchu
0 = Liniowa
P2.6.3 Wybér charakterystyki 0 3 0 108 1 f Kwadratowa
u/f 2 = Programowalna
3 = Liniowa z optymalizacjg strumienia
P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Napiecie w punkcie o o -
P2.6.5 osfabienia pola 10,00 | 200,00 % 100,00 | 603 | n% X Unsinika
Prog. ch-a U/f, ar
P2.6.6 czestotliwos¢ w punkcie| 0,00 par. Hz 50,00 604
. P2.6.4
Srodkowym
Prog. ch-a U/f, napiecie N N% X Un sinika
R2ed W punkcie srodkowym 0,00 100,00 o 100,00 | 605 warto$¢ maks.= par.2.6.5
pogg |Frog-ch-a Ulf napiecie| 55 | 4000 | % | zmienna | 606 | n% x Un sinie
przy zerowej czestotl.
P2.6.9 Czestotllwo.sc 1.0 smienna | kHz | zmienna | 601 Zalezy od mocy przemiennika
kluczowania Patrz Tabela 8-12
0 = Nie uzywany
P26.10 | ReQU'atorarzm ol © 2 1 607 | 1= Aktywny (bez rampy)
nadnapieciowyp 2 = Aktywny(z rampa)
. 0 = nie uzywany
P2.6.11 Reg. podnapieciowy 0 1 1 608 1 = aktywny
P2.6.12 Zwiekszenie poslizgu 0,00 100,0 % 0,00 620
Automatyczna 0 = Nie uzywane
P2.6.13 |. o - 0 1/2 0 631 | 1 =Z nieruchomym watem
identyfikacja par. silnika 2 = 7 wirui
= Z wirujgcym watem
| Parametry pracy w petli zamknietej, grupa 2.6.14 (tylko NXP)
P2.6.14.1 Prad magnesujacy 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.14.2 | Reg. predkosci, wzmoc. P 1 1000 30 613
P2.6.14.3 |Reg. predk., czas calk. | 0,0 500 ms 30,0 614
P2.6.14.5 | Kompens. bezwfadnosci| 0,00 300,0 S 0,00 626
P2.6.14.6 | Kompensacja poslizgu 0 500 % 100 619
P26.147 | radmagnesowania | 4, IL A | 000 | 627
przy starcie
p26.148 | CZas magnesowania 0 60000 | ms 0 628
przy starcie
p26.149 |CZaspredkosciOprzed| | 55400 | ms | 100 | 615
startem
p2.6.14.10 | CZaspredkosciOpo | 5 | 35050 | ;s | 100 | 616
zatrzymaniu
0= Nie uzywany
P2.6.14.11 | Moment rozruchowy 0 3 0 621 | 1= Pamie¢ momentu
2= Zadawanie momentu
3= Moment rozruchowy w przod/tyt
P2.6.14.12 | Moment Fr)?zzggcm""y W 3000 | 3000 | % 00 | 633
P2.6.14.13 |Moment rozruchowy w tyt| -300,0 300,0 % 0,0 634
Stata czasowa filtracji
P2.6.14.15 sygnatu pomiaru 0 100,0 ms 0,0 618
predkosci z enkodera
P2.6.14.17 |  Regulator prady, 0,00 | 1000 | % | 4000 | 617
wzmocnienie P

Tabela 2-8. Parametry sterowania silnikiem, G2.6.
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2.4.8 Zabezpieczenia (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.7)

Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr | ID Uwagi

0=Brak reakcji

1=0Ostrzezenie

2=0Ostrzezenie i ustawienie cz.
zadanej sprzed 10s

Odpowiedz na usterke

P2.7.1 . . . 0 5 0 700 | 3=Ostrzezenie i ustawienie cz.
<4mA Zrédia zadajacego okreslonej par. 2.7.2
4=Usterka i zatrzymanie wg
parametru 2.4.7
5=Usterka, zat. wybiegiem
P2.7.2 Cz. po usterce <4mA 0,00 2P?r.2 Hz 0,00 | 728
P273 Odpowiedz na usterke 0 3 2 701 OfBrak re_akql
zewnetrzng 1=0Ostrzezenie
o 2=Usterka, zatrzymanie zgodnie z
P27.4 Odrﬁ’g"‘i"ec‘i’; ra :‘fltg\:\'/‘f szy 0 3 o | 730 | par. 247
pie ) 9 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
o L 0 =Usterka zapamietana w historii
p2.7.5 | Odpowiedz nazbytniside | 1 0 | 727 | usterek
P 1 =Usterka nie zapamietana
p2.76 |Odpowiedz na usterke fazy| 3 2 | 702 i
napiecia wyjsciowego 0=Brak reakc;ji
P2.7.7 | Odp. na zwarcie doziemne 0 3 2 703 | 1=0Ostrzezenie
Odpowiedz na zadziatanie 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
pP2.7.8 zabezp. termicznego 0 3 2 704 | 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

silnikapar278
Zabezpieczenie termiczne
P2.7.9 silnika: wspotczynnik -100,0 [ 100,0 % 0,0 705
temperatury otoczenia silnika
Zabezpieczenie termiczne
P2.7.10 | silnika: prad przy zerowej 0,0 150,0 % 40,0 706

czestotliwosci
Zabezpieczenie termiczne

P2.7.11 silnika: cieplna stata 1 200 min Zmnf” 707
czasowa silnika
p2.7.12 | £8bezpieczenie termiczne | 100 % | 100 | 708
silnika: cykl obcigzenia
0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 1=0Ostrzezenie
P2.7.13 utykiem silnika 0 3 0 709 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.14 Prad utyku 0,0 2x 1y A In 710
P2.7.15 Czas utyku 1,00 120,00 s 15,00 | 711

P2.7.16 | Maks. czestotliwos$¢ utyku 1,0 Par2.1.2 Hz 25,0 712

0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 0 3 0 713 1=0Ostrzezenie
niedocigzeniem silnika 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7

3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

P2.7.17

Zab. przed niedocigzeniem,
P2.7.18 moment w obszarze 10 150 % 50 714
ostabionego pola
Zab. przed niedocigzeniem

P2.7.19 h 5,0 150,0 % 10,0 | 715
moment przy zerowej czestot.
p2.7.20 | 43P Przednied. czas 2 600 s 20 | 716
niedocigzenia
0=Brak reakcji
Odpowiedz na usterke na 1=Ostrzezenie
P2.7.21 WE termistorowym 0 3 2 732 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.22 |Odp. na usterke magistrali 0 3 2 733 | PatrzP 2.7.21
P2.7.23 QOdp. na usterke slotu 0 3 2 734 | Patrz P 2.7.21
Tabela 2-9. Zabezpieczenia, G2.7.
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2.4.9 Par. automatycznego wznowienia pracy (z panelu: menu gi. M2 > grupa G2.8)
Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. [ ID Uwagi
P2.8.1 Czas zwioki 0,10 10,00 S 0,50 | 717
P2.8.2 Czas préby 0,00 60,00 s 30,00 | 718
1 = Wg charakterystyki
P2.8.3 Wybor funkcji startu 0 2 0 719 | 2 = Lotny start
3 = Zgodnie z par. 2.4.6
p2.g.4 | !10S¢prob pozbytniskim | 10 0o | 720
napieciu zasilania
P2.85 llo$¢ pro.b po zby? wysoklm 0 10 0 791
napieciu zasilania
P2.86 llo$¢ préb po ;byt wysokiej 0 3 0 7992
wartosci pradu

P287 llo$¢ prob po.usterce zrodta 0 10 0 723

zadajgcego

llos¢ préb po zadziataniu

P2.8.8 zabezpieczenia 0 10 0 726

termicznego

llo$¢ préb po zatrzymaniu

P2.8.9 na skutek usterki 0 10 0 725

zewnetrznej
p2.8.10 | !10SC prob po wystapieniu | 10 0o | 738

niedocigzenia

Tabela 2-10. Parametry automatycznego wznowienia pracy, G2.8.

2.4.10 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gftéwne M3)

Parametry stuzace do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujg sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.

Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
Wvbér mieisca 0 = WE/WY sterujace
P3.1 y ) 1 3 1 125 | 1= Panel
sterowania _ .
2 = Magistrala
Zadawanie Par Par
R3.2 czestotliwosci z 211 212 Hz
panelu
Zadawanie z panelu 0 =W przdd
P33 kierunku wirowania 0 ! 0 123 1=W tyt
0 = Z ograniczeniami
R3.4 Stop 0 1 1 114 | 1 = Wcisnigcie STOP
zawsze zatrzymuje naped

Tabela 2-11. Parametry sterowania napedu z panelu, M3

2.4.11 Menu systemowe (z panelu: menu giéwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogdlne funkcje przemiennika czestotliwosci, takie jak: wybor aplikaciji,
uaktywnienie wybranego zestawu parametréw uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

2.4.12 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gtéwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujacych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegolnymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.
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3. APLIKACJA ZE STEROWANIEM ZDALNYM/LOKALNYM

3.1 Wprowadzenie

Wyboru aplikacji ze sterowaniem zdalnym/lokalnym, dokonuje sie w menu gtéwnym parametréw M6, na
stronie S6.2.

Aplikacja ze sterowaniem zdalnym/lokalnym umozliwia sterowanie napedu poprzez zaciski sterujace z dwoch
réznych miejsc. Dla kazdego z tych miejsc zadawanie czestotliwosci moze odbywac sie z panelu, poprzez
zaciski sterujgce lub magistrale komunikacyjng. Aktywne w danej chwili miejsce sterowania wybierane jest
wejsciem cyfrowym DING.

e Wszystkie wyjscia sg swobodnie programowalne.

Dodatkowe funkcje w stosunku do aplikacji podstawowej:

e Programowana logika start/stop, nawrot

e Skalowanie sygnatu zrédta zadajgcego

e Sygnalizacja jednego wybranego poziomu czestotliwosci wyjsciowe;j

e Mozliwos¢ zaprogramowania dwoch charakterystyk rozruchu/hamowania, takze krzywych w
ksztatcie litery S

e Programowalne funkcje start oraz stop

e  Mozliwo$¢ hamowania pragdem statym

e Jeden przedziat czestotliwo$ci zabronionych

e Programowana charakterystyka U/f oraz czestotliwos¢ kluczowania

e Mozliwos¢ automatycznego wznowienia pracy po wystapieniu usterki

e Zabezpieczenia silnika przed utykiem oraz termiczne, programowalna odpowiedz napedu: brak

reakcji, ostrzezenie, wytgczenie

Parametry aplikacji zdalne/lokalne przedstawione zostaty w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy
poszczegolnych parametrow sg uporzadkowane wg indywidualnych numeréw ID.
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3.2 WE/WY sterujace

. . OPT-A1
Potencjometr zadajac Zacisk ; -
1. 10kO h acis Sygna Opis
r— - 1 +10V,.q | Wyj$cie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.
| ) S — 2 Al1+ Wejscie analogowe, Zadajace wejscie napieciowe
| zakres 0—10V DC Miejsce B
04)-20mA L__________ 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajacych i sterujacych
————————————————— 4 Al2+ Wejscie analogowe, Zadajace wejscie pradowe
————————————————— 5 Al2- Zakres 0—20mA Miejsce A
Zadawanie  listwy we/wy 6| +24v@ ‘é\éyrfgéfﬂggepg?oc'a Zasilanie WE sterujacych , maks. 0.1 A
o _/ 7 /@ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
T Miejsce A Start do przodu .
+24V 8 DIN1 (programowalny) Zestyk zamkniety = start do przodu
L_ / ________ s
| 9 DIN2 Miejsce A Start do tytu Zestyk zamkniety = start do tytu
I / (programowalny)
L o __ 10 Wejscie usterki zewnetrznej Zestyk otwarty = brak usterki
DIN3 AT
GND (programowalny) Zestyk zamkniety = usterka
——————————————————— 11 CMA Wspdiny dla DIN1 - DIN3 Nalezy dotgaczy¢ do GND lub +24V
—F————————————— 12 +24V @ x\éﬁsgéiiggglgeoma Zasilanie we sterujgcych (jak zacisk #6)
: / T————113 GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
- —==+===7 14 || oing '(\Qg;?:n?ovsvg:y(;o przodu Zestyk zamkniety = start w przod
-~ ———1———- 15| DIN5 m'r'zjgf:rfo\?g:y‘;" tyhu Zestyk zamkniety = start w tyt
| / | - T
|—— -4+ ———— 16 DING Wybér miejsca sterowania A/B %estyk otwarty al(tywne miejsce A
| | estyk zamkniety = aktywne miejsce B
| | 17 CMB Wspdiny dla DIN4—DING6 Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
I . I ‘_ 18 || AO1+ o Programowalne
| GOTOWOSC | @)_ 19 |@ AO1- | viscie analogowe zakres 0—20 mA/R,, maks. 5000
I—— _.®___ ___:__ ——| 20| Dboi Wyjscie cyfrowe Programowalne
: | GOTOWOSC otwarty kolektor, I<50mA, U<48 VDC
I | OPT-A2
| | 21 RO1
| PRACA LT Rt 17— wy przekaznikowe 1 | o o
) ___ 23 | ROT |—1 PRACA 9
USTERKA
24 RO2 .
220 ——— :lZ': ————— 5T Roz 11— WY przekajg"T‘g"F‘éif\ Programowalne
VAC————/ ————— 26 RO2 |1
— — Tabela 3-1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatoéw sterujgcych
aplikacji ze sterowaniem zdalnym/lokalnym.
- . " Blok zwor X3
UWAGA.. wigce informaciji na temat podiaczenie CMA i CMB
zwor znajduje sie w Instrukcji
Uzytkownika.
CMB podtaczone do GND
IE' CMA podtaczone do GND
.lZl CMB izolowane od GND
.lZI CMA izolowane od GND
[ ] CMB i CMA wewnetrznie potaczone,
|E| izolowane od GND
= ustawienia fabryczne
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3.3 Schemat logiczny sygnatow sterujacych aplikacji ze sterowaniem
zdalnym/lokalnym

By e e e :
2.1.14 Magistrala - wybér we. zad. |- === === ------ =

2.1.13 Panel - wybérwe. zad. |-----------+ i

2.1.12Miejsce B -wybdrwe. zad. |- - - - - - - =

2.1.11Miejsce A - wybor we. zad.
I R3.2 Zadawanie z panelu,_

Al @ |
A2 @

1
! ]
® Motopotencjomet r==+ 1 78
otopotencjometr ! b
_‘_N—‘J
Bt I
)

- = |3.1 Migjsce sterowania

1
1
]
1
1
1
1
1
. \ ! Wewnetrzna
e ] . —e. cz. zadana
—9 1 " 1
. : : :
- 1 . —®
- 1
1
1
! |
1
jm=——----- = |
= I |
— ! . '

:/ pm———m o 4 Przyciski Starl/Stop
Przycisk Reset

Magistrala - zadawanie —

Magistrala - Start/Stop

Magistrala - kierunek

Start w przéd ———
DINT & (programowalne) | Programowalna A Start/Sto --
S logika Start/Stop ; :
DIN2 an wy oraz nawrot -
® {programowalne) miejsco A B ! i
|
| I
Start w przéd | programowalna | . Wewnetrzny Start/Stop
DIN4 & (programowalne) logika Start/Stop A } Nawrét —e : | >
Start w tyt oraz nawrot —e |
DINS ® (programowaine) | miejsce B —l—.B :
- : ' Wewnetrzny nawrot
| 3.3 Kierunek z panelu | * e >
. ‘ Wewnetrzne kasowanie usterki
DIN3 ® Kasowanie usterki > 1 >
(programowalne)
NX12k05.fh8

Rysunek 3-1. Schemat logiczny sygnatow sterujgcych aplikacji ze sterowaniem zdalnym/lokalnym.
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3.4 Aplikacja ze sterowaniem zdalnym/lokalnym - lista parametrow

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametréw z podziatem na poszczegélne grupy. Bardziej
szczegobtowe opisy poszczegolnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209.

Znaczenie poszczegoinych kolumn tabeli parametréw:

Kod = Numer parametru (wyswietlany przez wskaznik miejsca panelu)

Parametr = Nazwa parametru

Min = Minimalna warto$¢ parametru

Maks = Maksymalna warto$¢ parametru

Jed. = Jednostka

Fabr. = Wartos¢ ustawiona fabrycznie (domysina)

ID = Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych i w

tworzeniu adreséw do komunikacji z magistralg komunikacyjng (np. Modbus)

|:| = Tio pozyciji tabeli, do zmiany parametru nalezy zastosowa¢ metode TTF
I:I = Parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP
3.4.1 Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gtéwne M1)

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak réwniez statusy oraz wartosci
wybranych sygnatéw mierzonych. Wielkosci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.
Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

Kod Parametr Jed. | ID Opis
V1.1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika
V1.2 | Czestotliwo$¢ zadana Hz 25 | Czestotliwo$¢ zadana
V1.3 | Predkos¢ obrotowa silnika ?T:)IZ 2 Predkos¢ obrotowa silnika w obr/min
V1.4 | Wartos¢ pradu silnika A 3
V1.5 | Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowego silnika
V1.6 | Moc silnika % 5 Moc na wale silnika
V1.7 | Napiecie silnika V 6
V1.8 | Napiecie w obwodzie DC \ 7
V1.9 | Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora
V1.10 | Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika
V1.11 | Napiecie wejsciowe Al1 Vv 13 | Wartos$¢ sygnatu wejscia analogowego Al1
V1.12 | Prad wej$ciowy Al2 mA 14 | Warto$¢ sygnatu wejscia analogowego Al2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stan wejs¢ cyfrowych
V1.14 | DIN4, DINS, DING 16 | Stan wejs¢ cyfrowych
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 Stan wyjscia cyfrowego oraz wyjs¢
przekaznikowych
V1.16 | Prad wyjsciowy AO1 mA | 26 | Warto$¢é sygnatu wyjscia analogowego AO1
V1.17 | Monitorowanie wielopozycyjne Wysywetlame trze_ch wybrap yph wielkosci
monitorowanych jednoczesnie
Tabela 3-2. Wielko$ci monitorowane.
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3.4.2 Parametry podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 - grupa G2.1)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
P2.1.1 Czestotliwose 0,00 |Par.212| Hz 0,00 | 101
minimalnapar212
UWAGA: jezeli fmaks >
czestotliwosci
S odpowiadajacej predkosci
P2.1.2 | Czestotliwos¢é maksymalna |Par. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 synchronicznej pola,
sprawdzi¢ czy jest to
dopuszczalne
P2.1.3 Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 Czas hamowania 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Ograniczenie pradu 01xly | 2xly A IL 107
wyjéciowego
Napiecie znamionowe NX_2:230V]
P2.1.6 D e 180 690 vV INX_5:400v| 110
NX_6: 690V
P2 17 Czestotliwo$¢ znamionowa 800 320.00 Hz 50 00 111 Z tabliczki znamionowej
o silnikapar217 ’ ’ ’ silnika
Predko$¢ znamionowa obr/ Wartos¢ ustawiona
P2.1.8 . 24 20 000 . 1440 112 | fabrycznie dla silnika 4
silnika min .
biegunowego
P2.1.9 Prad znamionowy silnika 0,1x Iy 2 Xy A In 113 silt::EgCZk' Zhamionowey
P2AM0 | Znamionowy cos g sinika | 0,30 1,00 085 | 120 | £ taPheziiznamionowe]
0=WE analogowe Al1
Zrodto sygnatu zadajacego 1=WE analogowe Al2
P2.1.11 - 0 4 1 117 | 2=Panel
dla miejsca A _ -
3=Magistrala kom.
4=Motopotencjometr
0=WE analogowe Al1
Zrédio sygnatu zadajacego 1=WE analogowe Al2
P2.1.12 . 0 4 0 131 | 2=Panel
dla miejsca B _ -
3=Magistrala kom.
4=Motopotencjometr
wejéc\:q\(/)}\j\?:éos iggj};cego 0=WE analogowe Al
P2AM3 | czestotiiwosé, jezeli 0 3 2 121 | J-pl analogowe Al2
sterowanie odbywa sie z _ ;
3=Magistrala kom.
panelu
Wybér sygnatu
wejsciowego zadajacego 0=WE analogowe Al1
P21 14 czestotl!wosc, Jezelll 0 3 3 122 1iWE analogowe Al2
sterowanie odbywa sie 2=Panel
poprzez magistrale 3=Magistrala kom.
komunikacyjng
P2.1.15 Predko$¢ nadrzedna 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 124

Tabela 3-3. Parametry podstawowe, grupa G2.1.
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3.4.3 Parametry wejs¢ (z panelu: menu gtiéwne M2 2 grupa G2.2)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
DIN1 DIN2
0 | Start w przéd Start w tyt
1 | Start/stop Nawrot
Wybér logiki sygnatow 2 | Start/stop Zezwolenie
3 | Impuls startu Impuls stopu
P2.21 .START/STOP . 0 8 0 300 4 | Start w przéd Motopoten. w gore
dla miejsca sterowania A 5 | Start w przod* | Start w tyt*
6 | Start/stop* Nawrot/w tyt
7 | Start/stop* Zezwolenie
8 | Start w przéd* | Motopoten. w goére

0=Nie uzywane

1=We usterki zewnetrznej, jezeli
zestyk zamkniety

2= We usterki zewnetrznej, jezeli
zestyk otwarty

3=Zezwolenie na start

4=Czas przysp./ham., wybor czasu 1 lub 2
5=Miejsce sterowania z zaciskéw WE/MWY
0 13 1 301 | 6=Miejsce sterowania z panelu
7=Miejsce sterowania poprzez
magistrale komunikacyjng

8=Nawrdét (jesli par. 2.2.1=3)
9=Predkos$¢ nadrzedna
10=Kasowanie usterki

11=Zakaz przyspieszania oraz ham.
12=Polecenie hamowania DC
13=Motopotencjometr w dét

Funkcja wejscia

s cyfrowego DIN3

Metoda programowania TTF

P2.2.3 Al1 wybdr sygnatu 0 A1 377 (patrz strona 66)

0=0 + 100%**
0 2 0 320 | 1=20 = 100%**
2=Zakres uzytkownika**

Al1 wybor

P2.2.4 zakresupar223

Okresla wartos¢ czestotliwosci
wyjsciowej odpowiadajacej minimalnej
wartosci sygnatu zadajacego

0,00 = bez skalowania

Al1
P2.2.5 Wybdr minimalnej -160,00 [ 160,0 % 0,00 321
wartosci sygnatu

Okresla wartosc¢ czestotliwosci
wyjsciowej, odpowiadajacej maks.
wartosci sygnatu zadajacego
100,00 = bez skalowania

Al1
P2.2.6 Wybor maksymalnej | -160,00 | 160,00 % 100,00 | 322
wartosci sygnatu

P2.2.7 Al 0 1 0 | 323 |9=Bezinwersj
Inwersja sygnatu 1=Inwersja
Al1
P2.2.8 Stata czasowa filtracji 0,00 10,00 S 0,10 324 | 0=Bez filtrac;ji
sygnatu

Metoda programowania TTF

P2.2.9 Al2 wybdr sygnatu 0 A2 388 (patrz strona 66)
0=0 + 20mA**
P2.2.10 Al2 wybor zakresu 0 2 1 325 | 1=4 + 20mA**

2=Zakres uzytkownika

Okresla wartos¢ czestotliwosci
wyjsciowej, odpowiadajacej min.
wartosci sygnatu zadajacego
0,00 = bez skalowania

Al2
P2.2.11 Wybdr minimalnej -160,00 [ 160,00 % 0,00 326
wartosci sygnatu

Okresla wartos$¢ czestotliwosci
wyjsciowej, odpowiadajgcej maks.
wartosci sygnatu zadajacego
100,00 = bez skalowania

Al2
P2.2.12 | Wybdr maksymalnej | -160,00 | 160,00 % 100,00 | 327
wartosci sygnatu

P2.2.13 Al2 0 1 0 | 328 | 0= bezinwersj
Inwersja sygnatu 1 = inwersja
Al2
P2.2.14 | Stala czasowa filtracji 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0 = bez filtracji
sygnatu
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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DIN4 DIN5
0 | Start w przéd Start w tyt
P2.2.15 START/STOP 0 6 0 363 |2 partistop Zezwolenie
dla miejsca sterowania B 4 StaF)rl:\?vslg)liél:j* Na’\)/\lljrc’S»tf opu
5 | Start*/stop Nawrot/przéd
6 | Start*/stop Zezwolenie
Skalowanie sygnatu Wybér czestotliwosci odpowiadajacej
P2.2.16 | zadajacego A, wartos¢ | 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | minimalnej wartosci sygnatu
minimalna zadajgcego
Wybér czestotliwosci odpowiadajacej
Skalowanie sygnatu maksymalnej wartosci sygnatu
P2.2.17 | zadajgcego A, wartos¢ | 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | zadajacego,
maksymalna 0,00=bez skalowania
>0=przeskalowanie maksimum
Skalowanie sygnatu Wybér czestotliwosci odpowiadajacej
P2.2.18 | zadajacego B, wartos¢ | 0,00 320,00 Hz 0,00 364 | minimalnej wartosci sygnatu
minimalna zadajgcego
Wybér czestotliwosci odpowiadajacej
Skalowanie sygnatu maksymalnej wartosci sygnatu
P2.2.19 | zadajgcego B, wartos¢ | 0,00 320,00 Hz 0,00 365 | zadajacego,
maksymalna 0,00=bez skalowania
>0=przeskalowanie maksimum
Wybér sygnatu wolnego 0=Nie uzywane
P2.2.20 . 0 2 0 361 | 1=Wejscie napieciowe
wejscia analogowego 2=Weisci
ejScie pradowe
0=Nie uzywane
1=0graniczenie maksymalnego pradu
wyjsciowego (par. 2.1.5)
P22 21 Wyt')'ér. funkcji wolnego 0 4 0 362 2ngrani_czeni<_a pradu hamowapia DC_
wejscia analogowego 3=0graniczenie czasu przyspieszania
i hamowania
4=0graniczenie wartosci
sygnalizowanego momentu
Szybkos$¢ zmian
p2.2.2p | CZestolliwosciprzy |4t 50000 | Hzs | 100 | 331
zadawaniu
motopotencjometrem
. — 0=Bez kasowania
Kasowanie pamieci 1=Kasowanie po zatrzymaniu lub
P2.2.23 pzestotliwosci zadawane 0 2 1 367 ik lani
motopotencjometrem ;ﬁ?(' u zasfiania . o
=Kasowanie tylko po zaniku zasilania
Pamie¢ startu/stopu
impulsowego przy _ . .
P2.224 |  zmianie miejsca 0 1 0o | 49 ‘1’j§tatus PRACA nie jest kopiowany
; =Status PRACA jest kopiowany
sterowania
(z A na B lub odwrotnie)

Tabela 3-4. Parametry sygnatéw wejsciowych, grupa G2.2.

* = Wymagane rozwarcie przed startem
**= Pamietaj o odpowiednim ustawieniu zwér w bloku X2,wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika, rozdziat 6.2.2.2
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3.4.4 Parametry wyjsé (z panelu: menu giéwne M2 - grupa G2.3)

Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi

a Metoda programowania TTF (patrz
P2.3.1 AO1 wybor sygnatu 0 A1 464 strona 66)

0=Nie uzywane

1=Cz. wyjsciowa (0-fmaks)

2=Cz. zadana (0-fmaks)

3=Predko$¢ obrotowa (0- Ny sinika)

AO, funkcja wyjscia 0 8 1 307 | 4=Prad silnika (0-In sinia)
analogowego 5=Moment silnika (0-Ms sinika)

6=Moc na wale (0-Pn sinika)

7=Napiecie silnika (0-Un sinika)

8=Napiecie DC obwodu

posredniczacego (0-1000V)

P2.3.2

AO, stata czasowa
P2.3.3 filtracji wyjscia 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Bez filtracji
analogowego

AO, inwersja sygnatu 0 1 0 309 0 = Bez inwers;ji

P2.3.4 U _ :
wyjscia analogowego 1 = Inwersja

AO, wybdr zakresu
) 0=0+20mA
P2.3.5 o sygnatu 0 1 0 310 1=4+20mA
wyjécia analogowego

AO, skalowanie sygnatu

P2.3.6 e
wyjscia analogowego

10 1000 % 100 311

0=Nie uzywane

1=Gotowos¢

2=Praca

3=Usterka

4=Inwersja syg. usterka

5=0strzezenie o przegrzaniu przem.

6=Zewnetrzna usterka lub ostrzezenie

7=0Ostrzezenie lub usterka zrodta

zadajacego

8=0Ostrzezenie

9=Kierunek obrotéw w tyt

10=Wybrana predkos¢ nadrzedna

11=0Osiagniecie pr. zadanej

12=Aktywny regulator nadnapieciowy

lub nadpradowy

Wybér funkcji wyjscia 0 29 1 312 13=Sygnalizacja wybranej
cyfrowego DO1 czestotliwosci wyjsciowe;j 1

14=Sygnalizacja wybranej

czestotliwosci wyjsciowej 2

15=Syg. wybranej warto$ci momentu

16=Sygnalizacja wybranej wartosci

sygnatu Zrodta zadajacego

17=Sterowanie hamulca zewnetrznego

18=Wybranym miejscem sterowania

sg zaciski WE/WY

19=Sygnalizacja wybranej

temperatury przemiennika

20=Niepozadany kierunek obrotow

21=Negacja sygnatu sterowania

hamulca zew.

22=0Ostrzezenie usterka na wejsciu

termistorowym

P2.3.7

P2.3.8|Wybor funkgji wyj. RO1 22 313 | Jak 2.3.7

o
N

P2.3.9 |Wybdr funkcji wyj. RO2 | 0 22 3 314 | Jak 2.3.7

0 = Nie uzywana
0 2 0 315 | 1 = Spadek ponizej
2 = Wzrost powyzej

Sygnalizacja wybranej

P2.3.10 IR ;
cz. wyjsciowej 1, funkcja

Sygnalizacja wybranej
P2.3.11 cz. wyjsciowej 1, 0,00 320,00 Hz 0,00 316
warto$¢ sygnalizowana

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.12 cz. wyjsciowej 2, 0 2 0 346 | 1 = Spadek ponizej
funkcja 2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.13 cz. wyjsciowej 2, 0,00 | 320,00 Hz 0,00 347
warto$¢ sygnalizowana
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.14 | wartosci momentu, 0 2 0 348 | 1 = Spadek ponizej
funkcja 2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.15 wartosci momentu, -300,0 300,0 % 0,0 349
warto$¢ sygnalizowana
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.16 wartosci zadanej, 0 2 0 350 | 1 = Spadek ponizej
funkcja 2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.17 wartosci zadanej, 0,00 100,0 % 0,0 351
warto$¢ sygnalizowana
P2.3.18 Op"’ih”ie”ie wylaczenia | g | 1000 s 05 | 352
amulca zew.
P2.3.19 r?p"’z“ie“ie zalaezenia | o | 4000 | s 15 | 353
amulca zewnetrznego
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.20 | warto$ci temperatury 0 2 0 354 | 1 = Spadek ponizej
przem., funkcja 2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.21 | wartosci temperatury -10 +100 °C 40 355
przem., warto$¢
P2.3.22 | AO2 Wybér sygnatu 0 gl || 4 || DTTEGETE MEEE PregEr, 1F
(patrz strona 66).
P2.3.23 [ AO2 Wybdr funkciji 0 8 4 472 | jak 2.3.2
P2.3.24 A?.z Stataczasowa | g4 | 1000 | s 1,00 | 473 | 0 = Bez filtracji
iltracji sygnatu
P2.3.25 | AO2Inwersja sygnatu | 0O 1 0 | a7a | §Z Doz nwersl
= Inwersja
AO2 Wybér zakresu 0=0+20mA
P2.3.26 sygnalu 0 1 0 475 1=4+2mA
p23.27 | AO?2 Skalowanie 10 1000 % 100 | 476
syg_;naiu

Tabela 3-5. Sygnaty wyjsciowe, G2.3.
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3.4.5 Parametry sterowania napedu (z panelu: menu giéowne M2 > grupa G2.4)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr ID Uwagi
Ksztatt 1 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.4.1 przysp/hamowaxiay 0.0 10,0 S 0.0 500 >0 = Krzywa w ksztatcie litery S
Ksztatt 2 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.4.2 przysp/hamowar):iay 0.0 10,0 S 0.0 501 >0 = Krzywa w ksztalcie litery S
P2.4.3 | Czas przyspieszania2| 0,1 3000,0 s 10,0 502
P2.4.4 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
0=Nie uzywany
1=Uzywany w stanie PRACA
Sterownik rezystancji 2=Zewnetrzny
P2.4.5 . 0 4 0 504 | 3=Uzywany w stanie PRACA oraz
hamowania (chopper) STOP
4=Uzywany w stanie praca (nie
testowany)
P2.4.6 Funkcja startu 0 1 o | 505 2fW9 charakterystyki (rampy)
=Lotny start
0=Wybiegiem
1=Wg charakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli nie
P2.4.7 Funkcja zatrzymania 0 3 0 506 ﬁktywne z_ezwolgnlg na prace —
amowanie wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wg charakterystyki
p2.4.g [famowanie DC, wartosq o, I A | 07xl4 | 507
pradu
Hamowanie DC, czas
P2.4.9 hamowania przy 0,00 | 600,00 s 0,00 508 | 0 = Nie uzywane (przy hamowaniu)
zatrzymaniupar249
Hamowanie DC,
P2.4.10 czestotliwose 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515
rozpoczecia hamowania
Hamowanie DC, czas
P2.4.11 hamowania przed 0,00 | 600,00 s 0,00 516 | 0 = Nie uzywane (przed startem)
startem
P2.4.12 Hamowanie strumieniem 0 1 0 520 0 i Wytaczone
1 = Wiaczone
Hamowanie
P2.4.13 | strumieniem, wartos¢ 0,00 I A Iy 519
pradu
Tabela 3-6. Parametry sterowania napedem, G2.4.
3.4.6 Przedzialy czestotliwos$ci zabronionych (z panelu: menu giéwne M2 >grupa G2.5)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
P2.5.1 Dolna granica 1 0,00 | 320,00 Hz 0,00 509
P2.5.2 Gorna granica 1 0,00 320,00 Hz 0,0 510 | 0=Przedziat 1 wytaczony
P2.5.3 Dolna granica 2 0,00 320,00 Hz 0,00 511
P2.5.4 Gorna granica 2 0,00 320,00 Hz 0,0 512 | 0=Przedziatl 2 wytaczony
P2.5.5 Dolna granica 3 0,00 320,00 Hz 0,00 513
P2.5.6 Gérna granica 3 0,00 320,00 Hz 0,0 514 | 0=Przedziat 3 wytgczony
Wspditczynnik skalowania
czasu przyspieszania/
P2.5.7 [hamowania w przedziale| 0,1 10,0 1,0 518
czestotliwosci
zabronionych
Tabela 3-7. Parametry przedziatdw czestotliwosci zabronionych, G2.5.
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3.4.7 Parametry sterowania silnika (z panelu: menu gféwne M2 > grupa G2.6)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
0 = Sterowanie czestotliwosciowe
. 1 = Regulacja predkosci
P2.6.1 Tryb sterowania 0 113 0 | 600 | Dodatkowo tylko NXP:
silnika P—
2 = Nie uzywane
3 = Reg. predkosci w petli zamk.
Optymalizacja 0 = Nie uzywana
22 charakterystyki U/f 0 ! 0 109 1 = Automatyczne podbicie momentu
0 = Liniowa
Wybor 1 = Kwadratowa
et charakterystyki U/f 0 3 0 108 2 = Programowalna
3 = Liniowa z optymalizacjg strum.
P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Napiecie w punkcie o o o
P2.6.5 osfabienia pola 10,00 200,00 % 100,00 | 603 | n% x Unsinika
Programowalna ch-a ar
P2.6.6 U/f, czestotliwosé w| 0,00 par. Hz 50,00 604
<, P2.6.4
punkcie srodkowym
Programowalna ch-a 0% x Un i
P2.6.7 U/f, napiecie w 0,00 100,00 % | 100,00 | 605 o7 Cnsinka
o warto$¢ maks. = par.2.6.5
punkcie srodkowym
Programowalna ch-a
P2.6.8 U/f, napigcie przy | 0,00 40,00 % | zmienna | 606 | n% X Un sinika
zerowej czestotliwosci
P26.9 Czestotliwo.sc 1.0 smienna | kHz | zmienna | 601 Zalezy od mocy przemiennika
kluczowania Patrz Tabela 8-12
Regulator 0 = Nie uzywany
P2.6.10 nadnapieciowypar2 0 2 1 607 | 1 = Aktywny (bez rampy)
610 2 = Aktywny (z rampa)
P2.6.11 Regulator 0 1 1 gog | 9 = Nie uzywany
podnapieciowy 1 = Aktywny
P2.6.12 [Zwiekszenie poslizgu] 0,00 100,00 % 0,00 620
Automatyczna 0 = Nie uzywane
P2.6.13 identyfikacja par. 0 1/2 0 631 | 1 =Z nieruchomym watem

silnika
l Parametry pracy w petli zamknietej
P2.6.14.1 Prad magnesujacy

2 = Z wirujgcym watem

P2.6.142 |Regulator predkosci,| 4 1000 30 | 613
wzmocnienie P
P2.6.143 |Regulator predkosci,| g g 5000 | ms | 300 | 614
czas zdwojenia |
P2.6.14.5 [Komp. bezwiadnosci| 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.14.6 Komp. poslizgu 0 500 % 100 619
P2.6.147 |"rad magnesowanial I A 0,00 | 627
przy starcie
P26.14.8 |°73Smagnesowanial 60000 | ms 0 628
przy starcie
P26.149 | CzaspredkosciO | 32000 | ms | 100 | 615
przed startem
P2.6.14.10 |C7as predkosciOpol 32000 | ms | 100 | 616
zatrzymaniu
0= Nie uzywany
P2.6.14.11 |Moment rozruchowy| 0 3 0 | 621 | 1= Pamie¢ momentu
2= Zadawanie momentu
3= Mom. rozruchowy w przéd/ w tyt
P2.6.14.12 | Mom. rozr. w przéd | -300,0 300,0 % 0,0 633
P2.6.14.13 Mom. rozr. w tyt -300,0 300,0 % 0,0 634
Stata czasowa
P2.6.14.15 filtracji sygnatu 0 100,0 ms 0,0 618
pomiaru predkosci
P2.6.14.17 |Reg. pradu, wzmoc. P| 0,00 100,00 % 40,00 | 617

Tabela 3-8. Parametry sterowania silnika, G2.6.
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3.4.8 Zabezpieczenia (z panelu: menu gféwne M2 > grupa G2.7)
Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi
0=Brak reakcji
— 1=Ostrzezenie
Odpo <ﬁ'§f;§;2terke 2=0strzezenie i ustawienie czest.
P2.7.1 sadaiacedo 0 5 0 700 | zadanej sprzed 10s
jaceq 3=0Ostrzezenie i ust. cz. wg par. 2.7.2
4=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
5=Usterka, zat. wybiegiem
P2.7.2 Cz. po usterce <4mA 0,00 Par.21.2 | Hz 0,00 728
P2.73 Odpowiedz na usterke 0 3 2 701 OfBrak re_akql
zewnetrzng 1=0Ostrzezenie
Odpowiedz na usterke 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
P2.7.4 fazy nap. wejsciowego 0 3 0 730 | 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
— 0 = Usterka zapamietana w
P2.7.5 Oi‘i’;l’i"ées; ?acizgyt 0 1 0 | 727 | historii usterek
P 1 = Usterka nie zapamietana
P2.7.6 rg?)‘i’ég: \‘,‘ijg'l‘gv\flae?(’) 0 3 2 | 702
Odpowiedz na zwarcie 0=Brak reakji
P2.7.7 : 0 3 2 703 | 1=Ostrzezenie
doziemne _ .
Odp. na zadziatanie 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
P2 78 zabezp. tem, 0 3 5 704 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
silnikapar278
Zab. termiczne silnika:
P2.7.9 |wsp. temp. otoczenia | —100,0 100,0 % 0,0 705
silnika
p2.7.10 |4ab-term.sinka:prad| g4 | 4500 | o | 400 | 706
przy zerowej czest.
Zab. termiczne silnika: smien
P2.7.11 | cieplna stata czasowa 1 200 min na 707
silnika
Zabezpieczenie
P2.7.12 |termiczne silnika: cykl 0 100 % 100 708
obcigzenia
0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 1=0Ostrzezenie
P2.7.13 utykiem silnika 0 3 0 709 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.14 Prad utyku 0,00 2 X Iy A In 710
P2.7.15 Czas utyku 1,00 120,00 s 15,00 | 711
Maksymalna Par.
P2.7.16 czestotliwos¢ utyku 1.0 21.2 Hz 250 | 712
0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 1=Ostrzezenie
P2.7.17 niedocigzeniem silnika 0 3 0 713 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
Zab. przed nied.:
P2.7.18 | moment w obszarze 10 150 % 50 714
ostabionego pola
Zab. przed nied.:
P2.7.19 | moment przy zerowej 5,0 150,0 % 10,0 715
czestot.
p27.20 | Z2b.przed nied. 2 600 s | 20 | 716
czas niedocigzenia
Odpowied nia t=ostrrene
P2.7.21 usterke na WE 0 3 2 732 _ .
. 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
termistorowym _ : -
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
p27.22 | Odpowiedzna 0 3 2 | 733 | Patrz P 2.7.21
usterke magistrali
P2.7.23 Odpowiedz na 0 3 2 | 734 | Patrz P 2.7.21

usterke slotu

Tabela 3-9. Zabezpieczenia, G2.7.
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3.4.9 Parametry automatycznego wznowienia pracy (z panelu: menu giéwne M2 > grupa

G2.8)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
P2.8.1 Czas zwloki 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Czas proby 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Wg charakterystyki
P2.8.3 Wybor funkgiji startu 0 2 0 719 | 1=Lotny start
2=7godnie z par. 2.4.6
llo$¢ préb po zbyt
P2.8.4 niskim napigciu 0 10 0 720
zasilania
llo$¢ préb po zbyt
P2.8.5 wysokim napieciu 0 10 0 721
zasilania
llo$¢ préb po zbyt
P2.8.6 wysokiej wartosci 0 3 0 722
pradu
p2.g7 [lOSCprobpoustercel 10 0 723
zrodfa zadajacego
llo$¢ préb po
P2.8.8 zadziataniu 0 10 0 726
zabezpieczenia
termicznego
llo$¢ préb po
zatrzymaniu na
P2.8.9 skutek usterki 0 10 0 725
zewnetrznej
llo$¢ préb po
P2.8.10 wystapieniu 0 10 0 738
niedocigzenia

Tabela 3-10. Parametry automatycznego wznowienia pracy, G2.8.

3.4.10 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gftéwne M3)

Parametry stuzgce do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujg sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.

Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
Wybér miejsca 1 = WE/WY sterujace

P3.1 sterowania 1 3 1 125 | 2 = Panel

3 = Magistrala komunikacyjna
Zadayvanje_ Par Par
R3.2 czestotliwosci z 211 2192 Hz
panelu
Zadawanie z panelu 0 =W przéd

P33 kierunku wirowania 0 ! 0 123 1=W tyt
0 = Z ograniczeniami

R3.4 Stop 0 1 1 114 | 1 = Wcisniecie STOP zawsze
zatrzymuje naped

Tabela 3-11. Parametry sterowania napedu z panelu, M3.

3.4.11 Menu systemowe (z panelu: menu giéwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogolne funkcje przemiennika czestotliwo$ci, takie jak: wybor aplikacii,
uaktywnienie wybranego zestawu parametrow uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informaciji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

3.4.12 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gféwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujgcych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegdlinymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.
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4. APLIKACJA Z WIELOMA POZIOMAMI PREDKOSCI

4.1 Wprowadzenie

Wyboru aktywnej aplikacji, w tym takze aplikacji z wieloma poziomami predkosci, dokonuje sie w menu
gtébwnym parametréw M6, na stronie S6.2.

W aplikacji tej istnieje mozliwos$¢ zaprogramowania wielu poziomow predkosci statych, w sumie 15+2 rézne
predkosci: jedna podstawowa, 15 dodatkowych oraz 1 nadrzedna. Wymagana predkos¢ jest wybierana
wejsciami cyfrowymi: DIN3, DIN4, DIN5, DIN6. W przypadku stosowania predkosci nadrzednej, nalezy
przeprogramowac funkcje wejscia DIN3 z wejscia usterki zewnetrznej na wybor predkosci nadrzedne;.
Predkos$¢ mozna zadawac réwniez wejsciem analogowym napieciowym (zaciski 2 i 3) albo pradowym (zaciski
4 i 5). Niewykorzystane wejscie analogowe moze zosta¢ wykorzystane do innych celéw.

e Wszystkie wyjscia sq swobodnie programowalne.
Dodatkowe funkcje w stosunku do aplikacji podstawowej:

Programowana logika start/stop oraz nawrot

Skalowanie sygnatu zrédta zadajacego

Sygnalizacja jednego wybranego poziomu czestotliwosci wyjsciowej

Mozliwos¢ zaprogramowania dwdch charakterystyk rozruchu/hamowania, takze krzywych w
ksztatcie litery S

Programowalne funkcje start oraz stop

Mozliwo$¢ hamowania prgdem statym

Jeden przedziat czestotliwo$ci zabronionych

Programowalna charakterystyka U/f oraz czestotliwos¢ kluczowania

Mozliwos¢ automatycznego wznowienia pracy po wystgpieniu usterki

Zabezpieczenia silnika przed utykiem oraz termiczne, programowalna odpowiedz napedu: brak
reakcji, ostrzezenie, wyltgczenie

Parametry aplikacji wielopredkosciowej przedstawione zostaty w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy
poszczegodlnych parametrow sg uporzadkowane wg indywidualnych numeréw ID.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa




Aplikacja z Wieloma poziomami predkosci VACON e 37
4.2 WE/WY sterujace
OPT-A1
Potencjometr zadajacy N\ Zacisk __ Sygna' i _ _ Opis i i
1...10kQ r—— ——— 1 +10V,.¢ | Wyj$cie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.
| Weiscie analogowe Podstawowe wejscie zadajace
T T T T 2 Al1+ zakJres 0—10\?DC ’ (programowalne), zakres 0-10V DC
|
T oL T 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
éadjg}aar?:]ee;)odstawowe_ - 4 Al2+ Wejscie analogowe, Zadajace wejscie pradowe
pe) ———[ 5| Al2- | Zakres 0—20mA zakres 0-20 mA
mTTT T 61 4oav® x\éﬁsgéiigigg'a Zasilanie WE sterujacych , maks 0.1 A
| / 7 |® GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
__ Start w przéd L i
: / ________ 8 DIN1 (programowalny) Zestyk zamkniety = start w przéd
L Start w tyt L
: 9 DIN2 (programowalny) Zestyk zamkniety = start w tyt
L_ / ________ 10 DIN3 Wejscie usterki zewnetrznej Zestyk otwarty = brak usterki
I (programowalny) Zestyk zamkniety = usterka
: 11 CMA Wspéiny dla DIN 1—DIN3 Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
: 12 124V ¢ Wst<:|e_nap|QC|a Zasilanie we sterujacych (jak zacisk #6)
pomocniczego
: / m——— 13 | @ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
S - . . z.1 z.2 z.3 z.4 (zDIN3)
: I 14 DIN4 1 zacisk wyboru predkosci 0 0 0 0 pr. podst.
I s
:_ _ / N S I DIN5 2 zacisk wyboru predkosci (1) (1) 8 g E:thgzg ;
|
:_ _ / I 16 DIN6 | 3 zacisk wyboru predkosci '1' ) 1 1 1 pré(;k-oéé 15
|
| 17 CMB Wspdiny dla DIN4—DING Nalezy dotgczy¢ do GND lub +24V
|
: | 1 18 AO1+ Wviscie analodowe Programowalne
| GoTOwo$¢ | .19 [ @ AO1- Y 9 zakres 0—20 mA/R,, maks. 500Q
_ ® _____ _:_ ————| 20 DO Wyjscie cyfrowe Programowalne
| | GOTOWOSC otwarty kolektor, I<50mA, U<48 VDC
| OPT-A2
|
|
| 21 RO1
| PRACA [ 57T RoT —" W przekaznikowe 1 broaramowalne
|___®_ _________ 0 | ROT | —I PRACA 9
24 RO2 j/ .
20—~ /r————— 25 RO2 WY przekajgl_llfgvr\\iii Programowalne
VAC—-———-/ F————— 26 RO2 |1

Tabela 4- 1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatéw sterujgcych

aplikacji z wieloma poziomami predkoSci.

UWAGA: wiecej informacji na temat
zwor znajduje sie w Instrukcji
Uzytkownika.

Blok zwér X3
podiaczenie CMA i CMB

CMB podtaczone do GND
CMA podtaczone do GND

(e 0]

©[@ | CMBizolowane od GND
.lZl CMA izolowane od GND

e

CMB | CMA wewnetrznie potaczone,
izolowane od GND

= ustawienia fabryczne
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4.3 Schemat logiczny sygnatéw sterujacych aplikacji z wieloma poziomami

predkosci
3.2 Zadawanie z panelu I, et 2.1.11 Zaciski - wybor we. zad.
: pom—-- 2.1.12 Panel - wybor we. zad.
: : ;----_2.1.13 Magistrala_- wybor we. zad.
: ;! 2.1.15 Predko$¢ stata 1
: y do 2.1.29 Predko$¢ stata 15
i I I Vo —12.1.14 Predkos¢ nadrzednal
Wybér pr. statych we 1 Bt e el -=1
DINA @ f--------------}-------—+ R T !
Wybor pr. statych we 2 i i I :
DINS & F----------"--—f—mm o - e R e ! }
Wyb6r pr. statych we 3 ! o o |
DING @ F -7 -5 o i7" B S r ! 3.1 Miejsce sterowania |
pIVENY Ak et il o S RISISS, SO o AR : |
I [ 1 v ! !
Al @ g I i BN | !
A2 @ N Lt g !
® i Ly i
Py | 1 !
* i !
e i Wewnetrzna
® ' . Cz. zadana
=/1/——- : . :
L] : :
. |
on S i
L o 1 !
J |
1
- , Przycisk Reset —] !
L_| Magistrala - zadawanie Przyciski Start/Stop —'—:
Magistrala - Start/Stop \
Magistrala - kierunek i
¢ Start/Sto !
DIN1 ® =Ll przodl Programowalna : o~ Wewnetrzny Start/Stop
e IR logika Start/Stop - >
R Start w tyt oraz nawrét T !
(programowlane) Nawrot ‘-\: Wewnetrzny nawrét
3.3 Kierunek z panelu :
DIN3 @ e T >1 Wewnetrzne kas. usterki
(programowalne)
NX12k03.fh8

Rysunek 4-1. Schemat logiczny sygnatéw sterujgcych aplikacji z wieloma poziomami predkoSci.
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4.4 Aplikacja z wieloma poziomami predkosci — lista parametréw

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametrow z podziatem na poszczegdlne grupy. Bardziej
szczegotowe opisy poszczegodlnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209.

Znaczenie poszczegolnych kolumn tabeli parametrow:

Kod

Parametr

Min
Maks
Jed.
Fabr.
ID

[ ]
[ ]

4.4.1

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez statusy oraz wartosci

Numer parametru (wyswietlany przez wskaznik miejsca panelu)

Nazwa parametru

= Minimalna warto$¢ parametru
= Maksymalna wartos¢ parametru

= Jednostka

= Wartos¢ ustawiona fabrycznie (domysina)

= Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych i w
tworzeniu adresow do komunikacji z magistralg komunikacyjna (np. Modbus)

Tto pozycji tabeli, do zmiany parametru nalezy zastosowa¢ metode TTF

= Parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP

Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gtéwne M1)

wybranych sygnatéw mierzonych. Wielkosci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.
Wiecej informac;ji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX, rozdziat 7.

Kod Parametr Jed. ID Opis
V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika
V1.2 Czestotliwos¢ zadana Hz 25 Czestotliwos¢ zadana
V1.3 Predkos¢ obrotowa silnika obr/min 2 Predkos$¢ obrotowa silnika w obr/min
V1.4 Wartos$¢ pradu silnika A 3
V1.5 Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowego silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Moc na wale silnika
V1.7 Napiecie silnika V 6
V1.8 Napiecie w obwodzie DC \Y 7
V1.9 Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora
V1.10 | Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika
V1.11 | Napiecie wejsciowe Al1 V 13 Wartos¢ sygnatu wejscia analogowego Al1
V1.12 | Prad wejsciowy Al2 mA 14 Wartos¢ sygnatu wejscia analogowego Al2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 Stan wej$¢ cyfrowych
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 Stan wejs¢ cyfrowych
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 Stan W)’/jé'Cia cyfrowego oraz wyj$é
przekaznikowych
V1.16 | Prad wyjsciowy AO1 mA 26 Warto$¢ sygnatu wyjscia analogowego AO1
. Co . Wyswietlanie trzech wybranych wielkosci
V1.17 | Monitorowanie wielopozycyjne

monitorowanych jednoczesnie

Tabela 4-2. Wielko$ci monitorowane.
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4.4.2 Parametry podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.1)

Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
Czestotliwosé
P2.1.1 minimalnapar212 0,00 |Par.2.1.2 Hz 0,00 101
UWAGA: jezeli fmaks >
Par czestotliwosci odpowiadajacej
P2.1.2 |Czestotliwo$¢ maksymalna 21 1 320,00 Hz 50,00 102 | predkosci synchronicznej
T pola, sprawdzi¢ czy jest to
dopuszczalne
P2.1.3 Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 Czas hamowania 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.15 Ograniczenie pradu | o 4, 1 2y, A I 107
wyj$ciowego
Napiecie znamionowe NX_2:230V]
P2.1.6 Sl 180 690 vV INX_5:400v| 110
NX_6: 690V
Czestotliwose Z tabliczki znamionowej
P2.1.7 znamionowa 8,00 320,00 Hz 50,00 111 | silnika
silnikapar217
Predkos¢ znamionowa obr/ Wartos¢ ustawiona
P2.1.8 S 24 20 000 . 1440 112 | fabrycznie dla silnika 4
silnika min .
biegunowego
P2.1.9 | Prad znamionowy silnika | 0,1xIy | 2 x Iy A I 113 filtn"’}lk’gcz"' zhamionowe)
P20 |Zznamionowy cos ¢ silnika | 0,30 | 1,00 085 | 120 | £ tapliziiznamionowe]
Wybér sygnatu
wejsciowego zadajacego 0=WE analogowe Al1
P21 11 czestotllwosp !ezell 0 3 1 117 1fWE analogowe Al2
wybranym miejscem 2=Panel
sterowania sg zaciski 3=Magistrala komunikacyjna
WE/WY
wejétx\éwgg;osiggg;;cego 0=WE analogowe Al
P2.1.12 czestotliwos¢ jezeli 0 3 2 121 ;:\F’,\;'i :lna'°9°""e Al2
wybranym miejscem 3=Magistrala komunikacyjna
sterowania jest panel
Wybér sygnatu
wejsciowego zadajacego 0=WE analogowe Al1
P2.1.13 czestot!lwosc Jezelll 0 3 3 122 1iWE analogowe Al2
sterowanie odbywa sie 2=Panel
poprzez magistrale 3=Magistrala komunikacyjna
komunikacyjng
P2.1.14 Predkos¢ nadrzedna 0,00 [Par.2.1.2 Hz 0,00 124
P2.1.15 Predkos¢ stata 1 0,00 |Par.2.1.2 Hz 5,00 105
P2.1.16 Predkos¢ stata 2 0,00 |Par.2.1.2 Hz 10,00 106
P2.1.17 Predkos¢ stata 3 0,00 |Par.2.1.2 Hz 12,50 126
P2.1.18 Predko$¢ stata 4 0,00 |Par.2.1.2| Hz 15,00 127
P2.1.19 Predkos¢ stata 5 0,00 |Par.2.1.2 Hz 17,50 128
P2.1.20 Predkos¢ stata 6 0,00 |Par.2.1.2 Hz 20,00 129
P2.1.21 Predkos¢ stata 7 0,00 |Par.212| Hz 22,50 130
P2.1.22 Predkos¢ stata 8 0,00 |Par.2.1.2 Hz 25,00 133
P2.1.23 Predkos¢ stata 9 0,00 |Par.2.1.2| Hz 27,50 134
P2.1.24 Predko$¢ stata 10 0,00 |Par.2.1.2| Hz 30,00 135
P2.1.25 Predko$¢ stata 11 0,00 |Par.2.1.2| Hz 32,50 136
P2.1.26 Predkos¢ stata 12 0,00 |Par.2.1.2 Hz 35,00 137
P2.1.27 Predkos¢ stata 13 0,00 |Par.2.1.2 Hz 40,00 138
P2.1.28 Predko$¢ stata 14 0,00 |Par.2.1.2| Hz 45,00 139
P2.1.29 Predko$¢ stata 15 0,00 |Par.2.1.2| Hz 50,00 140
Tabela 4-3 Parametry podstawowe, grupa G2.1.
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4.4.3 Parametry wejs¢ (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
DIN1 DIN2
0 | Startwprzdd | Start w tyt
Websr lodiki y 1 | Start/stop Nawrot
ybor logiki sygnatow 2 | Start/stop Zezwolenie

P2.24 START/STOP 0 6 0 300 3 | Impuls start | Impuls stop
4 | Startw przod* | Start w tyt *
5 | Start*/stop Nawrot
6 | Start*/stop Zezwolenie*
0=Nie uzywane
1=We usterki zewnetrznej jezeli
zestyk zamkniety
2= We usterki zewnetrznej jezeli
zestyk otwarty
3=Zezwolenie na start
4=Czas przysp./ham., wyboér
czasu 1lub 2
5=Miejsce sterowania z zaciskéw

P22 2 Funkcja wejscia cyfrowego 0 13 y 301 V\LE/\.N.Y _

DIN3 6=Miejsce sterowania z panelu
7=Miejsce sterowania poprzez
magistrale komunikacyjng
8=Nawrdét (jesli par. 2.2.1=3)
9=Predkos$¢ nadrzedna
10=Kasowanie usterki
11=Zakaz przysp. oraz ham.
12=Polecenie ham. prgdem statym
13=Wybrana jedna z predkosci
statych

. Metoda programowania TTF.

P2.2.3 Al1 wybor sygnatu 0 A1 377 Patrz strona 66.
0=0...100%**

P2.2.4 Al1 wybdr zakresu 0 2 0 320 | 1=20...100%**
2= Zakres uzytkownika

Al Ok.rfeé'la w_artoéé cg@stptlivvpéci
P2.2.5 | wybor minimalnej wartosci | -16000 | 160,00 | % | 0,00 | 321 | Wibclowel Odp?"‘,"a.dalacei
sygnalu minimalnej wartosci sygnatu

zadajacego

Al Ok_rfaé_la wgrtoéc’: c;estptliw_oéci

P2.2.6 wybér maksymalnej 16000 | 160,00 | % | 100,0 | 322 | WyiSciowej odpowiadajace;
wartosci sygnatu makgymalnej wartosci sygnatu
zadajgcego
P2.2.7 Al1, Inwersja sygnatu 0 1 0 | 323 | 9= Bezinwersji
1 = Inwersja
poog | AllStataczasowafitracii | 55 | 1000 | s | 010 | 324 | 0= Bezfitracj
sygnatu
. Metoda programowania TTF.
P2.2.9 Al2 wybor sygnatu 0 A2 388 Patrz strona 66.
0= 0 + 20mA**
P2.2.10 Al2 wybdr zakresu 0 2 1 325 [ 1=4 + 20mA**
2= Zakres uzytkownika
AI2 wybér minimalnej Okresla wartos¢ czestotliwosci
P2.2.11 - -160,00 | 160,00 % 0,00 | 326 | wyjsciowej odpowiadajacej
wartosci sygnatu e g ‘o
minimalnej wartosci sygnatu
P22 12 Al2 wybél" maksymalnej 160,00 | 160,00 % 100,00 | 327 Okresla warto$¢ c’zgst. wyjsciowej
wartosci sygnatu odp. maks. wartosci sygnatu zad.
: 0 = Bez inwers;ji
P2.2.13 Al2 Inwersja sygnatu 0 1 0 328 1= Inwersja
p2.2.14 | Al2Stataczasowafilracji | 4y | 4000 | s | 0,10 | 329 | 0 = Bez filtracji
sygnatu
Skalowanie sygnatu Wybor czestotliwosci
P2.2.15 zadajgcego , wartosé 0,00 320,00 Hz 0,00 | 303 | odpowiadajacej minimalnej
minimalna wartosci sygnatu zadajgcego
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Skalowanie sygnatu Wybor czestotliwosci odp. maks.

P2216 | zadajacego,wartosé | 000 | 320,00 | Hz | 000 | 304 | Wartoscisygnaiu zadajacego,
0,00=bez skalowania

maksymalna >0=przeskalowanie maksimum
Wolne wejscie 0=Nie uzywane
P2.2.17 analogowego 0 2 0 361 | 1=Wejscie napieciowe
wybor sygnatu 2=Wejscie pragdowe

0=Nie uzywane
1=0Ograniczenie maksymalnego
pradu wyjsciowego (par. 2.1.5)
2=0graniczenie pradu

0 4 0 362 | hamowania DC
3=0graniczenie czasu
przyspieszania i hamowania
4=0graniczenie wartosci
sygnalizowanego momentu

P2.2.18 Wolne Wej§cie analllogowe
wybor funkgji

Tabela 4-4. Parametry sygnatéw wej$ciowych, grupa G2.2.

** = pamietaj o odpowiednim ustawieniu zwor w bloku X2,wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika, rozdziat 6.2.2.2

* = wymagane potwierdzenie zboczem
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4.4.4

Parametry wyjs$é (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.3)

Kod

Parametr

Min

Maks

Jed.

Fabr.

ID

Uwagi

P2.3.1

AO1 wybor sygnatu

0

A1

464

Metoda programowania TTF (patrz
strona 66).

P2.3.2

AO, funkcja wyjscia
analogowego

307

0=Nie uzywane

1=Cz. wyjsciowa (0-fmaks)

2=Cz. zadana (0-fmaks)
3=Predkosc¢ obrotowa (0-Nnsinika)
4=Prad silnika (0-In sinika)
5=Moment silnika (0-M siinika)
6=Moc na wale (0-Ph sinika)
7=Napiecie silnika (0-Up sinika)
8=Napiecie obwodu DC (0-1000V)

P2.3.3

AOQ, stata czasowa filtraciji
wyjscia analogowego

0,00

10,00

1,00

308

0 = Bez filtracji

P2.3.4

AQ, inwersja sygnatu
wyjscia analogowego

309

0 = Bez inwers;ji
1 = Inwersja

P2.3.5

AO, wybdr zakresu sygnatu
wyjscia analogowego

310

0=0+20mA
1=4+20mA

P2.3.6

AO, skalowanie sygnatu
wyjscia analogowego

10

1000

%

100

311

P2.3.7

Wybér funkcji wyjscia
cyfrowego DO1

22

312

0=Nie uzywane

1=Gotowos¢

2=Praca

3=Usterka

4=Inwersja syg. usterka
5=0strzezenie o przegrzaniu
przemiennika

6=Zewnetrzna usterka lub ostrzez.
7=0Ostrzezenie lub usterka zrédta
zadajgcego

8=0Ostrzezenie

9=Kierunek obrotéw w tyt
10=Wybrana predkos¢ nadrzedna
11=0siagniecie pr. zadanej
12=Aktywny regulator nadnapieciowy
lub nadpradowy

13=Sygnalizacja wybranej
czestotliwosci wyjsciowej 1

14= Sygnalizacja wybranej
czestotliwosci wyjsciowej 2
15=Sygnalizacja wybranej wartosci
momentu

16=Sygnalizacja wybranej wartosci
sygnatu zrodta zadajacego
17=Sterowanie hamulca zewnetrznego
18=Wybranym miejscem sterowania
sg zaciski WE/WY
19=Sygnalizacja wybranej
temperatury przemiennika
20=Niepozadany kierunek obrotéw
21=Negacja sygnatu sterowania
hamulca zewnetrznego
22=0strzezenie/usterka na wejsciu
termistorowym

P2.3.8

Wybér funkcji wyj. RO1

o

22

313

Jak 2.3.7

P2.3.9

Wybér funkcji wyj. RO2

22

314

Jak 2.3.7

P2.3.10

Sygnalizacja wybranej cz.
wyjsciowej 1, funkcja

315

0 = Nie uzywana
1 = Spadek ponizej
2 = Wzrost powyzej

P2.3.11

Sygnalizacja wybranej cz.
wyjsciowej 1, wartos¢
sygnalizowana

0,00

320,00

Hz

0,00

316
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Sygnalizacja wybranej cz 0 = Nie uzywana
P2.3.12 o . (O 0 2 0 346 | 1 = Spadek ponizej
wyjsciowej 2, funkcja _ e
2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej cz.
P2.3.13 wyjsciowej 2, wartos¢ 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 347
sygnalizowana
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.14 e . 0 2 0 348 | 1 = Spadek ponizej
wartosci momentu, funkcja _ e
2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej -
P2.3.15 wartosci momentu, 300, | 300,0 % 100,0 | 349
wartos¢ sygnalizowana 0
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.16 o ’ . 0 2 0 350 | 1 = Spadek ponizej
wartosci zadanej, funkcja _ e
2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.17 |wartosci zadanej, wartos¢ 0,0 100,0 % 0,0 351
sygnalizowana
p2.3.1g | Opdznienie wylaczenia 0,0 | 1000 | s 05 | 352
hamulca zew.
p2.3.19 | Opoznienie zalaczenia 0,0 | 1000 | s 1,5 | 353
hamulca zewnetrznego
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.20 wartosci temperatury 0 2 0 354 | 1 = Spadek ponizej
przem., funkcja 2 = Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.21 wartosci temperatury -10 +100 °C 40 355
przem., wartos¢
. Wymagana metoda progr. TTF (patrz
P2.3.22 AO2, wybor sygnatu 0 0,1 471 strona 66)
p2323 | AO2 funkda wyjscia 0 8 4 | 472 |jak232
analogowego
p2.3.24 |AO2 Stalaczasowafiiaci | 40 | o009 | s | 1,00 | 473 | 0= Bez filtraji
wyjscia analogowego
P2 325 AO%, inwersja sygnatu 0 1 0 474 0 f Bez inwersji
wyjscia analogowego 1 = Inwersja
P2.326 AO2, ngr zakresu sygnatu 0 1 0 475 0 f 0 — 20mA
wyjscia analogowego 1=4+20mA
p2.3.27 | AO2 skalowaniesygnatu |44 | 4900 | o | 100 | 476
wyjscia analogowego

Tabela 4-5. Sygnaty wyjsciowe, G2.3.
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4.4.5 Parametry sterowania napedu (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.4)

Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi
Ksztalt 1 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.4.1 przysp/hamowania 0.0 10,0 S 0.1 500 >0 = Krzywa w ksztalcie litery S
Ksztalt 2 charakterystyki 0 = Liniowa
P24.2 przysp/hamowania 0.0 100 S 0,0 501 >0 = Krzywa w ksztalcie litery S
P2.4.3 Czas przyspieszania 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
0=Nie uzywany
1=Uzywany w stanie PRACA
Sterownik rezystancji 2=Zewngtrzny
P2.4.5 hamowania (chopper) 0 4 0 504 | 3=Uzywany w stanie PRACA
PP oraz STOP
4=Uzywany w stanie PRACA
(nie testowany)
P2.4.6 Funkgja startu 0 1 0 | 505 |9=Wg charakterystyki (rampy)
1=Lotny start
0=Wybiegiem
1=Wg charakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli
nie aktywne zezwolenie na
P2.4.7 Funkcja zatrzymania 0 3 0 506 | prace —hamowanie
wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli
nie aktywne zezwolenie na
prace — hamowanie wg ch-ki
Wartos¢ pradu przy
P2.4.8 hamowaniu DC 0,00 I A | 07xly | 507
Czas hamowania DC 0 = Nie uzywane
P2.4.9 przy zatrzymaniupar249 0,00 600,00 s 0,00 508 (przy hamowaniu)
Czestotliwos$¢ rozpoczecia
P2.4.10 hamowania DC przy 0,10 10,00 Hz 1,50 515
zatrzymywaniu
P2.4.11 Hamowanie DC przed 0.00 600,00 s 0,00 516 0 = Nie uzywane
startem (przed startem)
P2.4.12 Hamowanie strumieniem 0 1 0 520 0 f Wytaczone
1 = Wiaczone
P24.13 | Wartos¢ pradu przy 0,00 I A | 519
amowaniu strumieniem
Tabela 4-6. Parametry sterowania napedu, G2.4.
4.4.6 Przedzialy czestotliwos$ci zabronionych (z panelu: menu giéwne M2 >grupa G2.5)
Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr ID Uwagi
P2.5.1 Dolna granica 1 0,00 320,00 Hz 0,00 509
P2.5.2 Gorna granica 1 0,00 320,00 Hz 0,0 510 | O0=Przedziat 1 wylgczony
P2.5.3 Dolna granica 2 0,00 320,00 Hz 0,00 511
P2.54 Gorna granica 2 0,00 320,00 Hz 0,0 512 | 0=Przedziat 2 wylaczony
P2.5.5 Dolna granica 3 0,00 320,00 Hz 0,00 513
P2.5.6 Gorna granica 3 0,00 320,00 Hz 0,0 514 0=Przedziat 3 wytaczony
Wspotczynnik skalowania
P2.5.7 czasu przyspieszanial 0,1 10,0 1,0 | 518
hamowania w przedziale
czestotliwosci zabronionych
Tabela 4-7. Parametry przedziatéw czestotliwo$ci zabronionych, G2.5.
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4.4.7 Parametry sterowania silnika (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.6)

Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. | ID Uwagi

0 = Sterowanie czestotliwosciowe
1 = Regulacja predkosci
P2.6.1 Tryb sterowania silnika 0 1/3 0 600 | Dodatkowo tylko NXP:

2 =Nie uzywane

3 =Reg. Predk. w petli zamkniet.
0 = Nie uzywana

Optymalizacja

P2.6.2 charakterystyki U/t 0 1 0 109 [ 1 = Automatyczne podbicie
momentu przy rozruchu
0 = Liniowa

. . 1 = Kwadratowa

P2.6.3 Wybér charakterystyki U/f 0 3 0 108 2 = Programowalna
3 = Liniowa z optymaliz. strumienia

P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 320,00 Hz | 50,00 | 602

P2.6.5 Napigcie w punkcie | 1694 | 20000 | % | 10000 | 603 | n% x Un sinia

ostabienia pola
Programowalna ch-ka U/f,

P2.6.6 czestotliwo$é w punkcie 0,00 par. Hz | 50,00 | 604
. P2.6.4
Srodkowym
- o _—
paier7 | Programowalnach-ka U | g | 40000 | % | 100,00 | 605 | %X Unsinia
napiecie w punkcie srodkowym wartos¢ maks. = par.2.6.5
poig | rogramowainachka U, | o | 4900 | o | 2™ | 606 | 1% x Upsina
napiecie przy zerowej czest. na
P2.6.9 Czestotliwos¢ kluczowania 1,0 zmienna | kHz Zmien 601 Zalezy od mocy przemiennika
na Patrz Tabela 8-12
0 = Nie uzywany
P2.6.10 g ReQU'atorarzm ol © 2 1| 607 | 1= Aktywny (bez rampy)
nadnapieciowyp 2 = Aktywny (z rampa)
. 0 = Nie uzywany
P2.6.11 Regulator podnapieciowy 0 1 1 608 1 = Aktywny
P2.6.12 Zwiekszenie poslizgu 0,00 100,00 % 0,00 620
. o 0 = Nie uzywane
p2.6.43 [|Automatyczna identyfikacjal 112 0 | 631 | 1=2 nieruchomym watem
par. silnika _ L
2 = Z wirujgcym watem
I Parametry pracy w petli zamknietej, grup (tylko NXP)
P2.6.14.1 Prad magnesujacy 0,00 100,00 A 0,00 612
P26.14.2 | hegulator predkosc 1 1000 30 |613

wzmocnienie P
Regulator predkosci, czas

P2.6.14.3 co 0,0 500,0 ms 30,0 | 614
zdwojenia |

P2.6.14.5 |Kompensacja bezwtadnosci| 0,00 300,00 s 0,00 626

P2.6.14.6 Kompensacja poslizgu 0 500 % 100 619

P2.6.14.7 | Fradmagnesowaniaprzy | g I A | 000 | 627

starcie

P2.6.14.8 | Czas magnes. przy starcie 0 60000 ms 0 628

P2.6.14.9 |Czas predkosci O przed startem| 0 32000 ms 100 615

p26.14.10 | ©7as predkosci 0 po 0 32000 | ms | 100 | 616

zatrzymaniu

0= Nie uzywany
1= Pamie¢ momentu

P2.6.14.11 Moment rozruchowy 0 3 0 621 | 2= Zadawanie momentu
3= Moment rozruchowy w
przod/ w tyt

P2.6.14.12 | Moment rozruchowy w przod | -300,0 300,0 % 0,0 633

P2.6.14.13 | Moment rozruchowy w tyt | -300,0 300,0 % 0,0 634

P26.14.15 | Stataczasowafilracii | 1000 | ms | 00 | 618

sygnatu pomiaru predkosci
P2.6.14.17 Regulator pradu, 0,00 | 10000 | % | 4000 | 617
wzmochnienie P
Tabela 4-8. Parametry sterowania silnika, G2.6.
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4.4.8 Zabezpieczenia (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.7)

Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi

0=Brak reakgc;ji
1=Ostrzezenie

2=0Ostrzezenie i ustawienie cz.
Odpowiedz na usterke zadanej sprzed 10s

P2.7.1 <4mA Zrédta zadajacego 0 5 0 700 | 3=Ostrzezenie i ustawienie cz.
okreslonej par. 2.7.2
4=Usterka i zatrzymanie wg
parametru 2.4.7

5=Usterka, zatrz. wybiegiem

P2.7.2 Cz. po usterce 4-20mA 0,00 Par.212| Hz 0,00 728
Odpowiedz na usterke

0=Brak reakcji

P2.7.3 0 3 2 701 _ A
zewnetrzng 1=Ostrzezenie
Odpowiedz na usterke fazy 2=Ust. zatrzym. wg par. 2.4.7
P2.7.4 napiecia wejsciowego 0 3 0 730 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
o s 0 = Usterka zapamietana w
P2.7.5 Odpow'er?; ’i‘aciZ:yt niskie | g 1 0 727 | historii usterek
pIe 1 = Usterka nie zapamietana
Odpowiedz na usterke fazy _ ..
P2.7.6 napiecia wyjsciowego 0 3 2 702 2:gratk rgakqjl
P2.7.7 | Odp. na zwarcie doziemne 0 3 2 703 - strzezenie .
— - - 2=Usterka, zatrzymanie wg par.
Odpowiedz na zadziatanie 247
P2.7.8 zabezp. termicznego 0 3 2 704 Y

sinikapar278 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

Zabezpieczenie termiczne

P2.7.9 | silnika: wsp. temperatury | —100,0 100,0 % 0,0 705
otoczenia silnika

Zabezp. term. silnika: prad

P2.7.10 ; o] 0,0 150,0 % 40,0 706
przy zerowej czestotliwosci
P2711 |. Zabezp. term. S|In|kg: _ 1 200 min zmie 707
cieplna stata czasowa silnika| nna
p2.7.12 | £@bezpieczenie termiczne | 100 % | 100 | 708
silnika: cykl obcigzenia
0=Brak reakgc;ji
Zabezpieczenie przed 1=Ostrzezenie
P2.7.13 ) o 0 3 0 709 | 2=Usterka, zatrzymanie wg par.
utykiem silnika 247
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.14 Prad utyku 0,00 2 Xy A Iy 710
P2.7.15 Czas utyku 1,00 120,00 s 15,00 | 711
P2.7.16 | Maks. czestotliwosé utyku | 1,0 2P frz Hz | 250 | 712
0=Brak reakgc;ji
Zabezpieczenie przed 1=Ostrzezenie
P2.7.17 P P 0 3 0 713 | 2=Usterka, zatrzymanie wg par.

niedocigzeniem silnika 247

3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

Zab. przed niedocigzeniem,
P2.7.18 moment w obszarze 10 150 % 50 714
ostabionego pola
Zab. przed niedocigzeniem
P2.7.19 moment przy zerowe;j 50 150,0 % 10,0 715
czestotliwosci
Zab. przed nied.: czas

P2.7.20 : L 2 600 s 20 716
niedocigzenia
0=Brak reakgc;ji
Odpowiedz na usterke na 1=0Ostrzezenie

P2.7.21 WE termistorowym 0 3 2 732 2=Ust. zatrzym. wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

P2.7.22 |Odp. na usterke magistrali 0 3 2 733 Patrz P 2.7.21

P2.7.23 | Odpowiedz na usterke slotu 0 3 2 734 Patrz P 2.7.21

Tabela 4-9. Zabezpieczenia, G2.7.
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4.4.9 Parametry automatycznego wznowienia pracy (z panelu: menu giéwne M2 2 grupa

G2.8)
Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi

P2.8.1 Czas zwhoki 0,10 10,00 s 0,50 717

P2.8.2 Czas proby 0,00 60,00 S 30,00 718

0=W(g charakterystyki
P2.8.3 Wybér funkcji startu 0 2 0 719 | 1=Lotny start
2=Zgodnie z par. 2.4.6
p2.g4 | !loSCprob pozbytniskim | 10 o | 720
napieciu zasilania
P285 llo$¢ préb po.zb'yt wysokim 0 10 0 791
napieciu
P2.86 llo$¢ préb po ;byt wysokiej 0 3 0 799
wartosci pradu
P2.87 llo$¢ préb po usterce zrodta 0 10 0 793
zadajgcego 4mA
P288 llos¢ prob po zadz@anlu 0 10 0 726
zabezpieczenia termicznego
llo$¢ préb po zatrzymaniu
P2.8.9 na skutek usterki 0 10 0 725
zewnetrznej
p2.8.10 | !10SCProb po wystapieniu | 10 0o | 738
niedocigzenia

Tabela 4-10. Parametry automatycznego wznowienia pracy, G2.8.

4.4.10 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gftéwne M3)

Parametry stuzace do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujg sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.

Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi
1 = WE/WY sterujace
P3.1 Wybdr miejsca sterowania 1 3 1 125 | 2 = Panel
3 = Magistrala komunikacyjna
Zadawanie czestotliwosci z| Par. Par.
R3.2 panelu 2.1.1 2.1.2 Hz
Zadawanie z panelu 0 =W przéd
P3.3 kierunku wirowania 0 ! 0 123 1=Wtyt
0 = Z ograniczeniami
R3.4 Stop 0 1 1 114 | 1 = Wcisnigcie STOP zawsze

zatrzymuje naped

Tabela 4-11. Parametry sterowania napedu z panelu, M3.

4.4.11 Menu systemowe (z panelu: menu giéwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogdlne funkcje przemiennika czestotliwosci, takie jak: wybor aplikaciji,
uaktywnienie wybranego zestawu parametrow uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informaciji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

4.4.12 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gtéwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujgcych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegélnymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.
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5. APLIKACJA Z REGULATOREM PID

5.1 Wprowadzenie

Wyboru aplikacji z regulatorem PID dokonuje sie w menu gtéwnym parametrow M6, na stronie S6.2.

W aplikacji tej sg dwa miejsca zadawania predkosci z zaciskdéw sterujgcych: z miejsca A sygnat zadajacy
podawany jest na wejscie regulatora, z miejsca B predko$¢ zadawana jest bezposrednio, z pominieciem
regulatora. Wybor miejsca A lub B dokonywany jest wejsciem cyfrowym DING.

Warto$¢ zadana dla regulatora PID moze zosta¢ podana wybranymi wejSciami analogowymi, magistralg
komunikacyjng, motopotencjometrem, aktywacjg zadawania drugiej wartosci dla reg. PID lub z panelu.
Warto$¢ rzeczywista dla regulatora moze zostaé podana wybranymi wejSciami analogowymi, magistralg
komunikacyjna, z pomiaru predkosci silnika lub jako funkcja matematyczna sygnatéw wejsciowych.

Bezposrednie zadawanie czestotliwosci, z pominieciem regulatora, moze odbywac sie poprzez wybrane
wejscie analogowe, magistrale komunikacyjng, motopotencjometr lub z panelu.

Typowym obszarem zastosowania aplikacji z regulatorem PID jest kontrola mierzonego poziomu w
zbiornikach, sterowanie pomp i wentylatoréw. W takich zastosowaniach przemiennik, otrzymujac sygnat
pomiaru, zapewnia tagodna regulacje bez potrzeby stosowania dodatkowych komponentow.

e Wejscia cyfrowe DIN2, DIN3, DIN5 oraz wszystkie wyjscia sg swobodnie programowalne.

Dodatkowe funkcje w stosunku do aplikacji podstawowe;j:

e Wybodr zakresu sygnatu wejsé analogowych

e Sygnalizacja dwoch wybranych poziomoéw czestotliwosci wyjsciowej

e Sygnalizacja wybranego poziomu momentu obrotowego

e Sygnalizacja wybranego poziomu sygnatu zadajgcego

e Mozliwos¢ zaprogramowania dwdch charakterystyk rozruchu/hamowania, takze krzywych w
ksztatcie litery S

e Programowana logika start/stop

e Mozliwo$¢ hamowania pragdem statym przed startem i przy zatrzymaniu

e Trzy przedziaty czestotliwosci zabronionych

e Programowana charakterystyka U/f oraz czestotliwosé kluczowania

e Mozliwo$¢ automatycznego wznowienia pracy po wystapieniu usterki

e W pelni programowalne zabezpieczenia silnika przed utykiem oraz termiczne, odpowiedz napedu:
brak reakcji, ostrzezenie, wytaczenie

e Mozliwosc¢ sygnalizacji niedocigzenia silnika

e Kontrola faz napiecia wejsciowego oraz wyjsciowego

e Mozliwos¢ dodatkowego sumowania sygnatéw na wyjsciu regulatora

e Mozliwo$¢ zadawania dla regulatora PID z dwdch miejsc na listwie sterujacej, z panelu lub poprzez

magistrale komunikacyjng
e Funkcja ,miekkiego” przetaczenia zrédta zadajacego
e Funkcja uspienia

Parametry aplikacji zdalne/lokalne przedstawione zostaty w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy
poszczegolnych parametrow sg uporzadkowane wg indywidualnych numeréw ID.
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5.2 WE/WY sterujace

Potencjometr zadajacy OPT-A1
1...10kQ AN Zacisk Sygnat Opis
r ——— 1 +10V,.4 | Wyj$cie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.
| 2 Al1+ Wejscie analogowe, Zadajgce wejscie napieciowe
Przetwornik | zakres 0—10V DC
dwuprzewodowy — T T T T T 7] 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajgcych i sterujgcych
Warto$¢ rzecz T T T T 4 Al2+ Wejscie analogowe, Zadajgce wejscie pradowe
+ = 5 Al2- Zakres 0—20mA zakres 0-20 mA
(o 2|0 m - +-4-=--|_6 +24V @ | Wyjscie nap. pomocniczego Zasilanie WE sterujacych , maks 0.1 A
— = Vo—— 7 GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujacych
Start/Stop
:— - / ———————— 8 DIN1 Miejsce sterowania A Zestyk zamkniety = start
I (regulator PID)
| / Wejscie usterki zewnetrznej | Zestyk otwarty = brak usterki
- === 9 DIN2 L
I (program(_)walny) _ Zestyk zamkniety = usterka
l— — / ________ 10 DIN3 Kasowanie usterki Zestyk zamkniety = kasowanie usterki
(programowalny)
11 CMA Wspéiny dla DIN1—DIN3 Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
e ——————— 12 +24V @ | Wyjscie nap. pomocniczego Zasilanie we sterujacych (jak zacisk #6)
I i 13 |® GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujacych
|__/ L] Start/Stop
I Jl_ 14 DIN4 Miejsce sterowania B Zestyk zamkniety = start
: | (zadawanie bezposrednie)
[ E— / —_ ]I_ ———— 15 DIN5S ng:;r;mgsvzﬁ; nadrzednej Zestyk zamkniety = predkos¢ nadrzedna
| I —
| / e . Zestyk otwarty = aktywne miejsce A
= _—_ :_ —____16 DING Wybér miejsca sterowania A/B Zestyk zamkniety = aktywne miejsce B
| | 17 CMB Wspéiny dla DIN4—DING Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
I | _ —1 18 [ [ AO1+ | Wyjscie analogowe Programowalne
I GOTOWOSG I —— 19 | @ AO1- Czestotliwosé wyjsciowa zakres 0-20 mA/R,, maks. 500Q
: I 20 DO1 Wyjscie cyfrowe Programowalne
. @" T 1|' T GOTOWOSC otwarty kolektor, I<50mA, U<48 VDC
| I OPT-A2
| I 21 RO1
: PRACA - ——— T Rt 1—"  wy przekaznikowe 1 | oo ine
RO1 1 PRACA
———()-———————— 23
24 RO2 .
220 ——— :|Z|: ————— 25 RO2 j/ oy przekajgl_llfgvléii Programowalne
VAC———-/ F————— 26 RO2 |—1

Tabela 5-1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatéw sterujgcych
aplikacji z regulatoram PID (z przetwornikiem dwuprzewodowym).

UWAGA: wiecej informaciji na temat
zwor znajduje sie w Instrukcji
Uzytkownika.

Blok zwor X3
podiaczenie CMA i CMB

CMB podtaczone do GND
CMA podtaczone do GND

X

©®[@ | CMBizolowane od GND
.E CMA izolowane od GND

e

CMB | CMA wewnetrznie potaczone,
izolowane od GND

= ustawienia fabryczne
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5.3 Schemat logiczny sygnatow sterujuacych aplikacji z regulatorem PID

Wejscie usterki zewnetrznej (programowalne)

DIN2 ®
DINS®-} _Predkost nadrzedna (programowalne)

PR Zezwolenie na zad. 2 dla PID
DIN6 @ } _WybérmigjscaAB |

2.2.7 Magistrala - wyboér we. zad. |-=—~~~~ |
2.2.6 Panel - wybdér we. zad. |77~ 7 1
2.2.5 Zacisk B - wybér we. zad. |---

I
I
[2.2.4 Sumowanie sygn. PID} ---+ 1
: ! R3.5 Panel wartos$é
L zad. 2 dla PID ¢
DIN2 @} —-— r® 1 P
Motopotencjometr —®2 +A |, 1 1 ' L
DIN3 @ —"— o3 ™ PID {.D
@ 4 [ I i T
2111 Wartose | ®TTC[®°_, i IS \r":;’:;'v‘:i';ﬂgﬁ‘:‘ J{ Wybdr wartosci |_|
zadana PID | oo ywisty L & rzeczywistej PID
Al @ €0 11 par2.2.9i22.10| |par2.2.8
A2 ® o1l i1t |
R3.4 Panel wartosé o2 AT R
zadanaPID *3 P
e 4 oo : ]
el __ Ot ! 1
w:‘l\\_ .
[R3.2 Zadawanie z panelu] L] :25 B IO
] 1
Py : : ! :
5 : : : Ly
& + 1
oe0 i : '
e R
° W~ 2.1.19 Predko$é nadrzedna |
o3 oL @
® 4 : '
& o5 l 3.1 Miejsce sterowania
e A _: : Wewnetrzna
—e1 ! 1
2 | :\1\_\ cz. zadana
—e = L T
0—0—3"‘3 i Ma'g. | Magistrala !
- @5 | | )
Magistrala - zadawanie — | : Przycisk Reset
| I
Magistrala Start/Stop : :
Magistrala - kierunek : | Przyciski Start/Stop
(S 4 [ I

Start; Miejsce A '\

DIN1&® %smmsmp _:\‘\_ Wewnegtrzny Start/Stop

- I
2l Start; Miejsce B B .
DINZ& }
DIN3Q@—ff-—-—-—- - e — | — &y Wewnetrzny nawrot
DIN5 [ 3.3 Kierunek z panelu §\ >
. : : ] Wewnetrzne kasowanie usterki
DIN3® Wejscie kasowania usterki (programowalne) > 1 .

NX12k04.fh8

Rysunek 5-1. Schemat logiczny sygnatéw sterujugcych aplikacji z requlatorem PID.
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5.4 Aplikacja z regulatorem PID — lista parametréow

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametrow z podziatem na poszczegdlne grupy. Bardziej
szczegotowe opisy poszczegodlnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209.

Znaczenie poszczeg6lnych kolumn tabeli parametréw:

Kod = Numer parametru (wyswietlany przez wskaznik miejsca panelu)

Parametr = Nazwa parametru

Min = Minimalna warto$¢ parametru

maks = Maksymalna wartos¢ parametru

jed. = Jednostka

fabr. = Wartos¢ ustawiona fabrycznie (domy$ina)

ID = Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych i w

tworzeniu adreséw do komunikacji z magistralg komunikacyjng (np. Modbus)

|:| = Tto pozyciji tabeli, do zmiany parametru nalezy zastosowa¢ metode TTF
I:I = Parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP
5.4.1 Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gtéwne M1)

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez statusy oraz wartosci
wybranych sygnatéw mierzonych. Wielkosci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.

Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX. Wielkosci monitorowane V1.19 do V1.22 sg
dostepne tylko w aplikacji z regulatorem PID.

Kod Parametr Jed ID Opis

V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika

V1.2 | Czestotliwos¢ zadana Hz 25 | Czestotliwos¢ zadana

V1.3 | Predkosé obrotowa silnika ?T:: 2 Predkos¢ obrotowa silnika w obr/min

V1.4 | Warto$¢ pradu silnika A 3

V1.5 | Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowego silnika

V1.6 | Moc silnika % 5 Moc na wale silnika

V1.7 | Napiecie silnika \ 6

V1.8 | Napiecie w obwodzie DC Vv 7

V1.9 | Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora

V1.10 | Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika

V1.11 | Wejscie analogowe 1 V 13 | A1

V1.12 | Wejscie analogowe 2 mA 14 | Al2

V1.13 | Wejscie analogowe 3 27 | AI3

V1.14 | Wejscie analogowe 4 28 | Al4

V1.15 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stan wej$¢ cyfrowych

V1.16 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stan wejs¢ cyfrowych

V1.17 | DO1, RO1, RO2 17 Stan wyjépia cyfrowego oraz wyjs¢
przekaznikowych

V1.18 | Prad wyjsciowy AO1 mA | 26 | Warto$¢ sygnatu wyjscia analogowego AO1

V1.19 | PID wartos¢ zadana % | 20 | Waresczadanaw%
czestotliwosci maksymalnej

V1.20 | PID warto¢ rzeczywista 9% | 21 |WartosCrzeczywistaw %
czestotliwosci maksymalnej

V1.21 | PID uchyb % 29 Uchyb regulacji w % maksymalnej wartosci
uchybu

V1.22 | PID wyjscie % 23 Sygnat wyjélci(')wy w % maksymalnej wartosci
sygnatu wyjsciowego PID

v1.23 | Wyswietlanie wartosci 29 | Patrz parametr 2.2.46 do 2.2.49

procesowych
V1.24 | Temperatura czujnika PT-100 C’ 42 | Najwyzsza temperatura z wejs¢ PT-100
G1.25 | Moni S . Wyswietlanie trzech wybranych wielkosci
. onitorowanie wielopozycyjne ; . L

monitorowanych jednocze$nie

Tabela 5-2. WielkoS$ci monitorowane.
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5.4.2 Parametry podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.1)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
P2.1.1 Czestotliwo$¢ minimalna 0,00 [Par.2.1.2| Hz 0,00 101
UWAGA: jezeli fmaks >
Par czestotliwosci odpowiadajace;j
P2.1.2 Czestotliwos¢ maksymalna 21 1 320,00 | Hz 50,00 102 | predkosci synchronicznej pola,
T sprawdzi¢ czy jest to
dopuszczalne
UWAGA: jezeli regulator PID
P2.1.3 Czas przyspieszania 1 01 | 30000 | s 1,0 103 | lestuzywany,
automatycznie jest stosowany
czas przyspieszania 2 (par.2.4.3)
UWAGA: jezeli regulator PID
P2.1.4 Czas hamowania 1 01 | 30000 | s 1,0 104 | lestuzywany,
automatycznie jest stosowany
czas hamowania 2 (par.2.4.4)
P2.1.5 Ograniczenie pradu 01xly | 2xly | A I 107
wyjsciowego
NX2: 230V
P2.1.6 |Napiecie znamionowe silnika| 180 690 V  |[NX5:400V| 110
NX6: 690V
P2.1.7 CZQSt"t"W‘;ﬁrﬁ"f;am"’”"Wa 8,00 | 320,00 | Hz | 50,00 | 111 | Z tabliczki znamionowej silnika
P2.18 Predkoéé.zr}amionowa 24 20 000 opr/ 1440 112 Wart_os’f: ustav_viona fabrycznie
silnika min dla silnika 4 biegunowego
P2.1.9 Prad znamionowy silnika 01xlh | 2xIn A Iy 113 [ Z tabliczki znamionowe;j silnika
P2.1.10 | Znamionowy cos ¢ silnika 0,30 1,00 0,85 120 | Z tabliczki znamionowe;j silnika
0=Al1 (napieciowe, #2-3)
1=Al2 (pradowe, #4-5)
2=Zadawanie z panelu,
P2.1.11 Regulator PI!D,. wartos¢ 0 4 0 332 pzirametr R?_>.4
zadana (miejsce A) 3=Zadawanie poprzez
magistrale komunikacyjng
(ProcessDatalN 1)
4=Motopotencjometr
P2.1.12 Regulator PID 00 |10000 | % | 1000 | 118
wzmocnienie P
p2.1.13 | Regulator PID, czas 0,00 |32000]| s | 1,00 | 119
zdwojenia |
P2.1.14 Regulator PID, czas 0,00 | 10000 | s | 000 | 132
wyprzedzenia D
Czestotliwosc Par.
P2.1.15 uspieniapar2115 0,00 2192 Hz 10,00 1016
P2.1.16 Opdznienie uspienia 0 3600 S 30 1017
p2.4.17 | Poziom przebudzenia, 0,00 | 100,00 | % | 2500 | 1018
wartosc
0=Przebudzenie po spadku cz.
Wyj. ponizej poziomu uspienia
P2.118 Poziom przel:_)udzenla, 0 1 0 1019 (p_arametr 2.1.j7) o
funkcja 1=przebudzenie po wzroscie
Cz. Wyj. powyzej poziomu
uspienia (par. 2.1.17)
Predkosc¢
P2.1.19 nadrzednapar2119 0,00 |Par.2.1.2| Hz 10,00 124

Tabela 5-3. Parametry podstawowe, grupa G2.1.
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5.4.3

Parametry wejs$¢ (z panelu: menu giéwne M2 > grupa G2.2)

Kod

Parametr

Min

Maks

Jed.

Fabr.

ID

Uwagi

P2.2.1

Funkcja wejscia cyfrowego
DIN2

13

319

0=Nie uzywane

1=We usterki zewnetrznej jezeli
zestyk zamkniety

2= We usterki zewnetrznej jezeli
zestyk otwarty

3=Zezwolenie na start

4=Czas przysp./ham., wybdr czasu 1 lub 2
5=Miejsce sterowania z zaciskow WE/WY
6=Miejsce sterowania z panelu
7=Miejsce sterowania poprzez
magistrale komunikacyjng

8=Nawrdét (jesli par. 2.2.1=3)
9=Predkos$¢ nadrzedna
10=Kasowanie usterki

11=Zakaz przysp. oraz hamowania
12=Polecenie ham. prgdem statym
13=Motopotencjometr w gore

P2.2.2

Funkcja wejscia cyfrowego
DIN3

13

10

301

Jak P2.2.1 z wyjatkiem:
13=motopotencjometr w dét

P2.2.3

Funkcja wejscia cyfrowego
DIN5

13

330

Jak P2.2.1 z wyjatkiem:
13=Zezwolenie na zadawanie dla PID
ze zrodta 2

P2.2.4

Sumowanie sygnatu
wyjsciowego regulatora PID z
wybranym sygnatem
wejsciowym par224

376

0=Tylko syg. wyj. PID

1=Syg. wyj. PID + Al1

2=Syg. wyj. PID + Al2

3=Syg. wyj. PID + AI3

4=Syg. wyj. PID + Al4

5= Syg. wyj. PID + wartos$¢ zad. z panelu
6=Syg. wyj. PID + warto$¢ zadana
przez magistrale

7=Syg. wyj. PID + warto$¢ zad.
motopotencjometrem

P2.2.5

Miejsce zadawania B

343

0=Wejscie analogowe Al1
1=Wejscie analogowe Al2
2=Wejscie analogowe Al3
3=Wejscie analogowe Al4
4=Zadawanie z panelu

5=Zad. poprzez magistrale komunik.
6=Zad. motopotencjometrem
7=Zadawanie poprzez regulator PID

P2.2.6

Wybér sygnatu wej. zad.
czestotliwos¢, jezeli wybranym
miejscem sterowania jest panel

121

Jak parametr 2.2.5

P2.2.7

Wybér sygnatu wej. zad.
czestotliwos¢, jezeli wybranym
miejscem ster. jest magistrala

122

Jak parametr 2.2.5

P2.2.8

Wybér zrédia wartosci
rzyczywistej dla regulatora PID

333

0=Wejscie analogowe Al1

1=Al1 + Al2

2=Al1 - Al2

3=Al1* Al2

4=Wiekszy z Al1, Al2

5=Mniejszy z Al1, Al2

6=Wartos¢ srednia Al1, Al2
7=Pierwiastek kw. Al1 + pierwiastek kw. Al2

P2.2.9

Wybér wielkosci stanowigcej 1
wartos¢ rzeczywistg

10

334

0=Nie uzywana
1=Wejscie analogowe Al1
2=Wejscie analogowe Al2
3=Wejscie analogowe AI3
4=Wejscie analogowe Al4
5=Magistrala

6=Moment silnika
7=Predkos¢ silnika
8=Prad silnika

9=Moc silnika
10=Czestotliwos¢ enkodera
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Wybdr wielkosci stanowigcej 2

0=Nie uzywana

1=Wejscie analogowe Al1
2=Wejscie analogowe Al2
3=Wejscie analogowe Al3
4=Wejscie analogowe Al4

regulacji regulatora PID

Bzl wartosé rzeczywistg 0 9 0 335 5=Magistrala
6=Moment silnika
7=Predkos¢ silnika
8=Prad silnika
9=Moc silnika
P2.2.11 rzesc';‘za‘)'/fl’v"l":t‘gﬁ wanosel | tem00 | 16000 | % | 0,0 | 336 | 0=Bez skalowania minimum
P2.2.12 rzei'z‘;',;’l‘g’tz?'f wanosel | 16000 | 16000 | % | 1000 | 337 | 100=Bez skalowania maksimum
P2.2.13 rzs:g‘/fl’v‘fﬁg;‘zwriﬁ;ﬂm 16000 | 16000 | % | 0,0 | 338 | 0=Bez skalowania minimum
P2.2.14 rzei'z‘;‘\';’l‘é"tf‘a;‘f warosol | 16000 | 16000 | % | 1000 | 339 | 100= Bez skalowania maksimum
. Metoda programowania TTF. Patrz
P2.2.15 Al1 wybdr sygnatu 0 A1 | 377 strona 66
0=0...100%*
P2.2.16 Al1 wybor zakresu 0 2 0 320 | 1=20...100%"
2=Zakres uzytkownika*
p2.2.17 | AlTwybor rr;;\ér:]w:;SeJ wartosel | 16000 | 16000 | % | 0,00 | 321
p221g | Allwybérmaksymalnej | 4650 | 46000 | % | 10000 | 322
warto$ci sygnatu
P2.2.19 Al1 inwersja sygnatu 0 1 0 | 323 | 0=Bez inwersj
1=Inwersja
p2220 | Al Sta"as‘;zansaﬁ‘t’fa filracji | 500 | 1000 | s | 0,10 | 324 | 0=Bez filtracji
. Metoda programowania TTF. Patrz
P2.2.21 Al2 wybdr sygnatu 0 A2 | 388 strona 66
0=Zakres 0-20 mA*
P2.2.22 Al2 wybor zakresu 0 2 1 325 | 1=Zakres 4-20 mA*
2=Zakres uzytkownika*
P2.2.23 | Al2 wybdr min. wartosci sygnatu | -160,00 | 160,00 | % | 0,00 | 326
P2.2.24 [AI2 wybdr maks. wartosci sygnatu| -160,00 | 160,00 | % | 10000 | 327
. . 0=Bez inwersji
P2.2.25 Al2 inwersja sygnatu 0 1 0 328 1=Inwersja
p2226 | A2 Sta*as‘;zansa‘ma filtracii | 600 | 1000 | s | 0,10 | 329 | 0=Bez filtraci
p2.2.27 | Motopotencjometr, s2ybkoSc | o4 | 50000 | Hzs | 10,0 | 331
zmian czestotliwosci
0=Bez kasowania
P2 228 Motopotencjometr, kasowanie 0 2 1 367 1=Po zatrzymaniu STOP oraz po
- pamieci czestotliwo$ci wytgczeniu zasilania
2=Po wytaczeniu zasilania
0=Bez kasowania
P2 2 29 Motopotencjometr, kasowanie 0 2 0 370 1=Po zatrzymaniu STOP oraz po
- pamieci wartosci zadanej PID wytaczeniu zasilania
2=Po wylgczeniu zasilania
Ograniczenie sygnatu Par
P2.2.30 | wyjsciowego regulatora PID, | -16000 29 3'1 % 0,00 | 359
minimum -
Ograniczenie sygnatu P
P2.2.31 | wyjsciowego regulatora PID, | , 5=, | 160000 | % | 10000 | 360
maksimum o
P2.232 Inwersja sygnatu uchybu 0 1 0 340 0=Bez inwersji

1=Inwersja
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p2233 | Czasnarastaniawartosci | o, | 4000 | 5 | 50 | 341
zadanej regulatora PID
p2.2.34 | ©?3sopadania wartosc 00 | 1000 | s | 50 | 342
zadanej regulatora PID
Skalowanie sygnatu
P2.2.35 zadajacego, warto$é 0,00 320,00 [ Hz | 0,00 344
minimalna, miejsce Bpar2233
Skalowanie sygnatu
zadajacego, wartosé
P2.2.36 maksymalna, miejsce 0,00 | 32000 [ Hz | 0,00 | 345
Bpar2233
P2.2.37 Miekkie” przetaczenie 0 1 0 | 366 | 9=Bezkopiowania wartosci zadanej
o ” 1=Z kopiowaniem wartosci zadanej
. Metoda programowania TTF. Patrz
P2.2.38 Al3 wybor sygnatu 0 0.1 141 strona 66
. 0=Zakres 0-10V
P2.2.39 AI3 wybdr zakresu 0 1 1 143 1=Zakres 2-10V
. 0=Bez inwersji
P2.2.40 Al3 Inwersja sygnatu 0 1 0 151 1=Inwersja
p2241 | Aldstalaczasowafitraci | o4, | 4000 | s | 010 | 142 | 0=Bez filtragji
sygnatu
. Metoda programowania TTF. Patrz
P2.2.42 Al4 wybodr sygnatu 0 0.1 152 strona 66
. 0=Zakres 0-10V
P2.2.43 Al4 wybor zakresu 0 1 1 154 1=Zakres 2-10V
P2.2.44 Al4 Inwersja sygnatu 0 1 o | 162 ‘1’f:3ez inwersji
=Inwersja
p2245 | Aldstalaczasowafitraci | o, | 41000 | s | 0,10 | 153 | 0=Bez filtragji
sygnatu
2246 | VySwietlanie wartosci 0 | 30000 0 | 1033
rzeczywistych, minimum
p2.247 | VySwietlanie wartosci o | 30000 100 | 1034
rzeczywistych, maksimum
p224g |  Wyswietlanie wartosci 0 4 1 | 1035
rzeczywistych, ilo$¢ cyfr
p2.2.49 |  Wyswietlanie wartosci | 28 4 | 1036 | Patrz strona 200.
rzeczywistych, wybor jednostki

Tabela 5-4. Parametry sygnatow wejsciowych, grupa G2.2.

*= pamietaj o odpowiednim ustawieniu zwor w bloku X2,wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika, rozdziat 6.2.2.2
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5.4.4

Parametry wyjs$é (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.3)

Kod

Parametr

Min

Maks

Jed.

Fabr.

ID

Uwagi

P2.3.1

AO1 wybdr sygnatu

0

A1

464

Metoda programowania TTF (patrz
strona 66)

P2.3.2

AO, funkcja wyjscia
analogowego

14

307

0=Nie uzywane

1=Cz. wyjsciowa (0-fmaks)

2=Cz. zadana (0-fmaks)
3=Predkos¢ obrotowa (0-ny sinika)
4=Prad silnika (0-In sinika)
5=Moment silnika (0-Mj, siinika)
6=Moc na wale (0-Ph sinika)
7=Napiecie silnika (0-Up, siinika)
8=Napiecie obwodu DC (0-1000V)
9=Warto$¢ zadana PID
10=Wartosc rzeczywista 1 reg. PID
11=Wartos¢ rzeczywista 2 reg. PID
12=Uchyb regulacji PID

13=Sygnat wyjsciowy PID
14=PT100 temperatura

P2.3.3

AO, stata czasowa filtracji
wyjscia analogowego

0,00

10,00

1,00

308

0=Bez filtrac;ji

P2.3.4

AOQ, inwersja sygnatu
wyjscia analogowego

309

0 =Bez inwersji
1 =Inwersja

P2.3.5

AO, wybdr zakresu sygnatu
wyjscia analogowego

310

0=0+20mA
1=4+20mA

P2.3.6

AO, skalowanie sygnatu
wyjscia analogowego

10

1000

%

100

311

P2.3.7

Wybér funkcji wyjscia
cyfrowego DO1

23

312

0=Nie uzywane

1=Gotowos¢

2=Praca

3=Usterka

4=Inwersja syg. usterka
5=0strzezenie o przegrzaniu przem.
6=Zewnetrzna usterka lub ostrzezenie
7=0Ostrzezenie lub usterka zrédta zad.
8=0strzezenie

9=Kierunek obrotéw w tyt
10=Wybrana predkos¢ statg 1
11=0Osiggniecie predkosci zadanej
12=Aktywny regulator silnika
13=Sygnalizacja wybranej
czestotliwosci wyjsciowej 1

14= Sygnalizacja wybrane;j
czestotliwosci wyjsciowej 2
15=Sygnalizacja wybranej wartosci
momentu

16=Sygnalizacja wybranej wartosci
sygnatu zrodta zadajacego
17=Sterowanie hamulca zewnetrznego
18=Wybranym miejscem sterowania sg
zaciski WE/WY

19=Sygnalizacja wybranej temperatury
przemiennika

20=Niepozadany kierunek obrotéw
21=Negacja sygnatu ster. hamulca zew.
22=0strzezenie usterka na wejsciu
termistorowym

23=Wybranym miejscem sterowania
jest magistrala

P2.3.8

Wybér funkcji wyj. RO1

o

23

N

313

Jak 2.3.7

P2.3.9

Wybor funkcji wyj. RO2

23

314

Jak 2.3.7

P2.3.10

Sygnalizacja wybranej cz.
wyjsciowej 1, funkcja

315

0 = Nie uzywana
1 = Spadek ponizej
2 = Wzrost powyzej
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Sygnalizacja wybranej cz.
P2.3.11 wyjsciowej 1, wartos¢ 0,00 | 320,00 | Hz | 0,00 | 316
sygnalizowana

0 = Nie uzywana
0 2 0 346 | 1 = Spadek ponizej
2 = Wzrost powyzej

Sygnalizacja wybranej cz.

P2.3.12 wyjsciowej 2, funkcja

Sygnalizacja wybranej cz.
P2.3.13 wyjsciowej 2, wartos¢ 0,00 | 320,00 | Hz | 0,00 | 347
sygnalizowana

0 = Nie uzywana
0 2 0 348 | 1 = Spadek ponizej
2 = Wzrost powyzej

Sygnalizacja wybrane;j

P2.3.14 wartosci momentu, funkcja

Sygnalizacja wybrane;j
P2.3.15 | wartosci momentu, wartos¢ -3000 | 300,0 % 100,0 | 349
sygnalizowana

0 = Nie uzywana
0 2 0 350 | 1 = Spadek ponizej
2 = Wzrost powyzej

Sygnalizacja wybrane;j

P2.3.16 |\ artosci zadanej, funkcja

Sygnalizacja wybranej
P2.3.17 | warto$ci zadanej, wartos¢ 0,00 | 100,00 % 0,00 | 351
sygnalizowana

Opodznienie wytgczenia

P2.3.18 0,0 100,0 s 0,5 | 352
hamulca zewnetrznego
p2.3.19 | OpoZnienie zataczenia 00 | 1000 | s | 15 | 353
hamulca zewnetrznego
Sygnalizacja wybranej 0 = Nie uzywana
P2.3.20 |wartosci temperatury przem., 0 2 0 354 | 1 = Spadek ponizej
funkcja 2 = Wzrost powyzej

Sygnalizacja wybranej
P2.3.21 |wartosci temperatury przem., | -10 100 °C 40 355

wartos¢
P2.3.22 AO2 wybor sygnatu 0 00 || amq || WPEESERR EiERE BEET. TIF (el
strona 66)
P2.3.23 AQ2, funkcja wyjscia 0 14 4 | 472 | Jak 2.3.2
analogowego
p2.3.24 | AO2 stata czasowafiltracji | o | 1900 | s | 1,00 | 473 | 0 = Bez filtragj
wyj$cia analogowego
P23.95 AO.2’, inwersja sygnatu 0 1 0 474 0 f Bez inwersji
wyjscia analogowego 1 = Inwersja
P2.326 AO2, vy}/t?or zakresu sygnatu 0 1 0 475 0 f 0 — 20mA
wyjécia analogowego 1=4+20mA
p2.3.27 | AO2 skalowaniesygnalu | 45 | 4000 | o | 100 | 476

wyjscia analogowego

Tabela 5-5. Sygnaty wyjsciowe, G2.3.
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5.4.5 Parametry sterowania napedu (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.4)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
Ksztalt 1 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.4.1 przysp/hamowania 0.0 10,0 S 0.1 500 >0 = Krzywa w ksztatcie litery S
Ksztalt 2 charakterystyki 0 = Liniowa

P2.4.2 ; 0,0 10,0 s 0,0 | 501
przysp/hamowania

P2.4.3 Czas przyspieszania 2 0,1 3000,0 s 10,0 | 502
P2.4.4 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 S 10,0 | 503

>0 = Krzywa w ksztalcie litery S

0=Nie uzywany

1=Uzywany w stanie PRACA
2=Zewnetrzny

3=Uzywany w stanie PRACA oraz STOP
4=Uzywany w stanie PRACA (nie
testowany)

0=W(g charakterystyki (rampy)
1=Lotny start

0=Wybiegiem

1=Wg charakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wg charakterystyki

Sterownik rezystancji

RESi hamowania (chopper)

0 4 0 | 504

P2.4.6 Funkcja startu 0 1 0 505

P2.4.7 Funkcja zatrzymania 0 3 0 506

Wartos¢ pradu przy
hamowaniu DC
Czas hamowania DC przy
zatrzymaniupar249
Czestotliwos¢ rozpoczecia
P2.4.10 hamowania DC 0,170 | 10,00 Hz 1,50 | 515
przy zatrzymaniu
Hamowanie DC przed

P2.4.8 0,00 I A 0,7xly | 507

P2.4.9 0,00 | 600,00 s 0,00 | 508 | 0 = Nie uzywane (przy hamowaniu)

P2.4.11 0,00 | 600,00 s 0,00 | 516 | 0 = Nie uzywane (przed startem)
startem
. o 0 = Wylgczone
P2.4.12 | Hamowanie strumieniem 0 1 0 520 1 = Wiaczone
p2.4.13 |  Wartosc pradu przy 0,00 | I A | 1 |519
hamowaniu strumieniem
Tabela 5-6. Parametry sterowania napedu, G2.4.
5.4.6 Przedzialy czestotliwos$ci zabronionych (z panelu: menu gtéwne M2 >grupa G2.5)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr | ID Uwagi
P2.51 Dolna granica 1 0,00 | 320,00 Hz 0,0 509 | 0=Nie uzywane
P2.5.2 Gérna granica 1 0,00 | 320,00 Hz 0,0 510 | 0=Nie uzywane
P2.5.3 Dolna granica 2 0,00 | 320,00 | Hz 0,0 511 | 0=Nie uzywane
P254 Gorna granica 2 0,00 | 320,00 | Hz 0,0 512 | 0=Nie uzywane
P2.5.5 Dolna granica 3 0,00 | 320,00 | Hz 0,0 513 | 0=Nie uzywane
P2.5.6 Gorna granica 3 0,00 | 320,00 | Hz 0,0 514 | 0=Nie uzywane
Wspétczynnik skalowania
p2.57 |ZAsuprzysp/hamowaniaw| 4 | 454 | x | 10 | 518
przedziale czestotliwosci
zabronionych
Tabela 5-7. Parametry przedziatéw czestotliwosci zabronionych, G2.5.
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5.4.7 Parametry sterowania silnika (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.6)

Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi

0 = Sterowanie czestotliwosciowe

1 = Regulacja predkosci

P2.6.1 Tryb sterowania silnika 0 1/3 0 600 | Dodatkowo tylko NXP:

2 = Nie uzywane

3 = Reg. predkosci w petli zamknietej
0 = Nie uzywana

Optymalizacja

262 charakterystyki U/f 0 ! 0 109 1 = Automatyczne podbicie momentu
0 = Liniowa
P263  |Wybor charakterystyki Ul 0 3 0 | 108 | 1= Kwadratowa

2 = Programowalna
3 = Liniowa z optymalizacjg strumienia

P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 | 320,00 | Hz | 50,00 | 602
Napiecie w punkcie

P2.6.5 oo 10,00 | 200,00 | % 100,00 | 603 | n% X Un sinika
ostabienia pola

Programowalna ch-ka Uf, par.
RS czest. w punkcie srodkowym 0,00 P2.6.4 Hz | 50,00 | 604

Prog. ch-ka U/f, napiecie o N% X Un sinika
=] w punkcie srodkowym 0,00 | 100,00 A 100,00 | 605 warto$¢ maks. = par.2.6.5

Prog. ch-ka U/f, napiecie o zmie o -
RESE przy zerowej czestotliwosci 000 | 40,00 L nna | 806 | " o X Unsinika
P2 6.9 Czestotllwo.sc 1.0 zmien | | | zmie | oo, Zalezy od mocy przemiennika

kluczowania na nna Patrz Tabela 8-12
0 = Nie uzywany

P2.6.10 d Regulatorarzm 0 0 2 1 607 | 1 = Aktywny (bez rampy)

nadnapigciowyp 2 = Aktywny (z ramp3a)
P2.6.11 |Regulator podnapieciowy| 0 1 1 608 0 = Nie uzywany

1 = Aktywny

P2.6.12 Zwiekszenie poslizgu 0,00 | 100,00 | % 0,00 | 620

Automatyczna 0 = Nie uzywane
. o o 0 1/2 0 631 | 1 = Z nieruchomym watem
identyfikacja par. silnika _ o

2 = Z wirujgcym watem

I Parametry pracy w petli zamknietej, grupa 2.6.14 (tylko NXP)

P2.6.14.1 Prad magnesujacy 0,00 | 100,00 A 0,00 | 612
p2.6.14.2 | Regulatorpredkosci, 14| 4500 30 |613
wzmocnienie P
P2.6.14.3 |regulator predkosci, czas g | 550 | ms | 30,0 | 614
zdwojenia |
P2.6.14.5 [Kompensacja bezwtadnosci| 0,00 | 300,00 s 0,00 [ 626
P2.6.14.6 | Kompensacja poslizgu 0 500 % 100 | 619
Prad magnesowania przy

P2.6.13

P2.6.14.7 . 0,00 I A | 0,00 | 627
starcie
P2.6.14.8 |CZaSmagnesowaniaprzyl 4 | gooo0 | ms | 00 | 628
starcie
p26.14.9 | CZaspredkosciOprzed | 5 | 35000 | ms | 100 | 615
startem
p2.6.14.10 | ©CZas predkosci 0 po 0 |32000]| ms | 100 | 616
zatrzymaniu
0= Nie uzywany
P2.6.14.11 | Moment rozruchowy | 0 3 0 | 621 | 1= Pamiec momenty
2= Zadawanie momentu
3= Moment rozruchowy w przod/ w tyt
P2.6.14.12 | Momentrozruchowy w | 45,4 | 3000 | 9 00 | 633

przod
P2.6.14.13 [Moment rozruchowy w tyt| -3000 | 300,0 % 0,0 634
P2.6.14.15 | Stataczasowafitaci | g | 4500 | ms | 00 |618
sygnatu pomiaru predkosci
Regulator pradu,
wzmocnienie P

Tabela 5-8. Parametry sterowania silnika, G2.6.

P2.6.14.17 0,00 | 100,00 [ % 40,00 | 617
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5.4.8 Zabezpieczenia (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.7)

Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi

0=Brak reakcji
1=0Ostrzezenie

Odpowiedz na usterke <4mA 2=0strz. i ustawienie cz. zad. sprzed 10s

P2.7.1 Zrédia zadajacego 0 5 4 700 3=0Ostrzezenie i ustawienie cz. wg. par. 2.7.2
4=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
5=Usterka, zat. wybiegiem

P2.7.2 Cz. po usterce 4-20mA 0,00 2P ?“2 Hz | 0,00 | 728

P2.73 Odpowiedz na usterke 0 3 5 701 OiBrak rgakgjl

zewnetrzng 1=Ostrzezenie
P 2=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
Odpowiedz na usterke fazy _ c ' b
P2.7.4 napiecia wej$ciowego 0 3 0 730 | 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P275 Odpowiedz na ;byt niskie 0 1 0 797 0 iUsterka za.pamletana. w historii usterek
napiecie 1 =Usterka nie zapamiegtana
Odpowiedz na usterke fazy _ .

P2.7.6 napiecia wyj$ciowego 0 3 2 702 | 0=Brak reakcji

1=Ostrzezenie
Odpowiedz na zadziatanie 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
pP2.7.8 zabezp. termicznego 0 3 2 704

silnikapar278

Zabezpieczenie termiczne
P2.7.9 silnika: wsp. temperatury -100,0 [ 100,0 % 0,0 705
otoczenia silnika

Zabezp. term. silnika: prad

P2.7.10 . S 0,0 150,0 % 40,0 | 706
przy zerowej czestotliwosci
P27 11 Zabezp. term. sﬂmkg: gleplna 1 200 min | ZMie | 297
stata czasowa silnika nna
p2.7.12 | 4abezpieczenie termiczne | 100 | % | 100 | 708
silnika: cykl obcigzenia
0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 1=0Ostrzezenie
P2.7.13 utykiem silnika 0 3 L 709 2=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.14 Prad utyku 0,00 2 X Iy A Iy 710
P2.7.15 Czas utyku 1,00 | 120,00 s 15,00 | 711
P2.7.16 | Maks. czestotiwosé utyku | 1,0 2P 2o | Hz | 250 | 712
0=Brak reakc;ji
Zabezpieczenie przed 1=0Ostrzezenie
P2.7.17 niedocigzeniem silnika 0 3 0 13 2=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7

3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

Zab. przed niedocigzeniem,
P2.7.18 moment w obszarze 10 150 % 50 714
ostabionego pola

Zab. przed niedocigzeniem

P2.7.19 X 5,0 150,0 % 10,0 | 715
moment przy zerowej czestot.
p27.20 | 43 przednied. czas 2 | 600 | s | 20 | 716
niedocigzenia
0=Brak reakcji
Odpowiedz na usterke na 1=0Ostrzezenie
P2.7.21 WE termistorowym 0 3 2 732 2=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.22 | Odp. na usterke magistrali 0 3 2 733 | PatrzP 2.7.21
P2.7.23 | OdpowiedZ na usterke slotu 0 3 2 734 | Patrz P 2.7.21
P2.7.24 llos¢ wejsc PT100 0 3 0 739
0=Brak reakcji
Odpowiedz na usterke 1=Ostrzezenie
P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.26 PT100 limit ostrzezenia -30,0 | 200,0 C" 1200 [ 741
P2.7.27 PT100 limit usterki -30,0 | 200,0 C* | 1300 | 742
Tabela 5-9. Zabezpieczenia, G2.7.
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5.4.9 Par. automatycznego wznowienia pracy (z panelu: menu gi. M2 2 grupa G2.8)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.8.1 Czas zwioki 0,10 10,00 s 0,50 | 717
P2.8.2 Czas proby 0,00 60,00 S 30,00 [ 718
0=Wg charakterystyki
P2.8.3 Wybor funkgji startu 0 2 0 719 | 1=Lotny start
2=7godnie z par. 2.4.6
p2g4 | oS¢ prob po zbyt niskim 0 10 o | 720
napieciu zasilania
p2.g5 | !los¢prob pozbyt wysokim | 10 o | 721
napieciu zasilania
P28.6 llos¢ préb po ;byt wysokiej 0 3 0 792
wartosci pradu
P28.7 llo$¢ prob po'usterce zrédta 0 10 0 723
zadajgcego
P2.88 llos¢ prob po zadz@amu 0 10 0 726
zabezpieczenia termicznego
P289 llos$¢ préb po z;atrzymamu na 0 10 0 795
skutek usterki zewnetrznej
p2.g.10 | 0S¢ Prob po wystapieniu | 10 o | 738
niedocigzenia

Tabela 5-10. Parametry automatycznego wznowienia pracy, G2.8.

5.4.10 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gféwne M3)

Parametry stuzace do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujg sie w Instrukcji uzytkownika

Vacon NX.

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. [ ID Uwagi
1 = WE/WY sterujgce

P3.1 Wybér miejsca sterowania 1 3 1 125 | 2 = Panel
3 = Magistrala kom.

Zadawanie czestotliwosci z | Par. Par.
R3.2 panelu 211 | 212 | 12
P3.3 Zadawanle.z panglu kierunku 0 1 0 123 0 f W przéd
wirowania 1=Wtyt

R3.4 Zadawanie dla reg. PID 0,00 100,00 % 0,00

R3.5 Zadawanie dla reg. PID 2 0,00 100,00 % 0,00
0 = Z ograniczeniami

R3.6 Stop 0 1 1 114 | 1 = Wcisniecie STOP zawsze
zatrzymuje naped

Tabela 5-11. Parametry sterowania napedu z panelu, M3.

5.4.11 Menu systemowe (z panelu: menu giéwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogdélne funkcje przemiennika czestotliwosci, takie jak: wybor aplikacii,
uaktywnienie wybranego zestawu parametrow uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

5.4.12 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gftéwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujacych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegdlnymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika

Vacon NX.
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6. APLIKACJA WIELOZADANIOWA

6.1 Wprowadzenie

Wyboru aplikacji wielozadaniowej, dokonuje sie w menu gtéwnym parametréw M6, na stronie S6.2.

Aplikacja wielozadaniowa posiada bardzo szeroki zakres parametréw do sterowania napeddéw. Dzieki temu
moze by¢ stosowana w procesach réznego rodzaju, gdzie wymagana jest duza elastycznos¢ wejsciowych i
wyjsciowych sygnatow sterujgcych przemiennika oraz nie jest wymagany regulator PID. (Jezeli jest wymagany
regulator, mozna stosowac Aplikacje z regulatorem PID lub Aplikacje pompowo-wentylatorowg).

Czestotliwos¢é moze by¢ zadawana np. poprzez wejscia analogowe, joystick, motopotencjometrem, jako
wybrana funkcja matematyczna sygnatéw wejs¢ analogowych. Aplikacja zawiera takze parametry do
komunikacji poprzez magistrale. Wejsciami cyfrowymi, po odpowiednim ich zaprogramowaniu, mozna
wybierac jeden z wielu poziomoéw predkosci statych lub predko$¢ nadrzedna.

e Wejscia cyfrowe oraz wszystkie wyjscia sg swobodnie programowalne, wszystkie karty WE/WY sg
obstugiwane przez aplikacje.

Dodatkowe funkcje w stosunku do aplikacji podstawowe;:

Wybér zakresu sygnatu wej$é analogowych

Sygnalizacja dwéch wybranych pozioméw czestotliwosci wyjsciowej

Sygnalizacja wybranego poziomu momentu obrotowego

Sygnalizacja wybranego poziomu sygnatu zadajgcego

Mozliwos¢ zaprogramowania dwoch charakterystyk rozruchu/hamowania, takze krzywych w
ksztalcie litery S

Programowana logika start/stop oraz nawrot

Mozliwos¢ hamowania pragdem statym

Trzy przedziaty czestotliwo$ci zabronionych

Programowana charakterystyka U/f oraz czestotliwos¢ kluczowania

Mozliwo$¢ automatycznego wznowienia pracy po wystgpieniu usterki

Zabezpieczenia silnika przed utykiem oraz termiczne, programowalna odpowiedz napedu: brak
reakcji, ostrzezenie, wytgczenie

Zabezpieczenie przed niedocigzeniem silnika

Kontrola faz napiecia wejsciowego oraz wyjsciowego

Mozliwo$¢ zadawania czestotliwo$ci poprzez joystick, z programowang histerezg

Funkcja uspienia

Funkcje w NXP:
e Funkcja ograniczenia mocy
Osobne ograniczenia mocy dla funkcji napedowej i generatorowej
Funkcja Master Follower
Osobne ograniczenia momentu dla funkcji napedowej i generatorowe;j
Monitorowanie wejscia chtodzenia z wymiennika ciepta
Monitorowanie wej$cia hamulca oraz aktualnego pradu dla bezzwtocznego zamkniecia hamulca
Oddzielne sterowanie predkosci dla réznych predkosci i obcigzen
Funkcja impulsowania dla dwoch réznych wejs¢ zadajacych
Mozliwos¢ podigczenia danej FB Process do réznych parametréw i niektérych wartosci monitorowanych
Parametry automatycznej identyfikacji parametréw silnika, mogg zosta¢ dostosowane recznie

Parametry aplikacji wielozadaniowej wyjasnione zostaty w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy
poszczegolnych parametréw sg uporzadkowane wg indywidualnych numeréw ID.
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6.2 WE/WY sterujace

Potencjometr zadajacy OPT-A1
1...10kQ N Zacisk Sygnat Opis
r—— ——— 1 +10V,.4 | Wyj$cie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.
I 9 Al1+ Wejscie analogowe, Napieciowe wejscie zadajace
————— zakres 0—10V DC
——————————— 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
4 Al2+ Wejscie analogowe, Pradowe wejscie zadajace
5 Al2- Zakres 0—20mA
. T T T T 6 +24V @ WyJSC|e.nap|e0|a Zasilanie WE sterujgcych, maks 0.1 A
pomocniczego
:__ / 7 | ® GND Masa i Masa wej$¢ zadajgcych i sterujgcych
. 8| | DINT | | o e ) Zestyk zamkniety = start w przod
r / ———————— 9 || DiN2 (ngor;;’;mwamy) Zestyk zamkniety = start w tyt
b—— 10 DIN3 Kasowanie usterki Zestyk zamkniety = kasowanie usterki
(programowalny)
11 CMA Wspéiny dla DIN1—DIN3 Nalezy dotaczy¢ do GND lub +24V
| —————= 12 +24V @ \é\éﬁégéiigiggeoda Zasilanie we sterujgcych (jak zacisk #6)
I -————— 13 | ® GND Masa Masa wej$é j i j
j$¢ zadajacych i sterujacych
:— - / _ Wybor predkosci nadrzednej | Zestyk zamknigty = wybrana predkos¢
| 14 DIN4
| | (programowalny) nadrzedna
| / L 15 DIN5 Wejscie usterki zewnetrznej | Zestyk otwarty = brak usterki
I~ Ty T T (programowalny) Zestyk zamkniety = usterka
[ / | 16 | | bing | Wybor czasu Zestyk otwarty = par. 2.1.3, 2.1.4
== I przespieszania/hamowania Zestyk zamkniety = par. 2.4.3,2.4.4
: | 17 CMB Wspolny dla DIN4—DING Nalezy dotaczyé do GND lub +24V
| o .— T 18 | AOT+ |\ iecio analodowe Programowalne
| GOTOWOSC : L _["19 | @ AO1- Y 9 zakres 0—20 mA/R,, maks. 500Q
|——— ————t————| 9 DO1 Wyjscie cyfrowe Programowalne
: I GOTOWOSC otwarty kolektor, [<50mA, U<48 VDC
| OPT-A2
! |
I 21 RO1
| PRACA (R 22T ROT 1—" WY prakaznikowe 1 —
l___ ®_ _________ 5 | ROT | —I PRACA 9
24 RO2 j/ .
20~ ——71 /I~ ———— 25 RO2 W przekaj g'.llfg\geKi Programowalne
VAC————/ F————— 26 RO2 | —

Tabela 6-1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatéw sterujacych
aplikacji wielozadaniowey.

UWAGA: wiecej informacji na temat
zwor znajduje sie w Instrukcji

Uzytkownika.

Blok zwor X3
podiaczenie CMA i CMB

CMB podtaczone do GND
CMA podtaczone do GND

(0]

.E CMB izolowane od GND
.[l CMA izolowane od GND

s

CMB | CMA wewnetrznie potaczone,
izolowane od GND

= ustawienia fabryczne
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6.3 Schemat logiczny sygnatéw sterujacych aplikacji wielozadaniowej

3.2 Zadawanie z panelu }_ “““““““ 2.1.11 Zaciski — wybér we. zad.
------- 2.1.12 Panel - wybor we. zad.

;—--- 2.1.13 Magistrala - wybor we. zad.
| 2.1.15 Predko$¢ stata 1
: do 2.1.21 Predko$¢ stata 7
I
1

DIN$@Q----—---------1----- 1
I —|2.1.‘I4P dko$¢ nadrzed
Wybor pr. statych we |1 s S e e e e e ] Sk rediose nadrze na‘
DIN#®@ | ---- S i = e P e PSS PSS S EEC T
DIN: @ Wybor pr. statych we 0
Wybor pr. statych we B _E : |

-|3.1 Miejsce sterowania |

| ] |
] I :
Al @ o 1t !
Al ;\:_: .
' ° o e :
DIN# Gora o L |
®_-_ | Motopotencjometr _: ' ’: : E Wewnqtrzna
®- . .. cz.zadana
DIN# -— |
Dot ° :
I
I
Y F——=—=-- -
I
—e I P
4/
Maaisiral 3 - Przycisk Reset —|
L Magistrala - zadawanie
g. Przyciski Start/Stop '
Magistrala Start/Stop N
1
Magistrala - kierunek :
o Start/Sto !
DIN# & (Stfon :;r‘ilrt?\?vilne) Programowalna P =\:\. Wewnetrzny Start/Stop
DINE @ Piod logika Start/Stop - >
Startw tyl (programowalne) | "3z nawrot ,
Nawrot : " ; o
. ewnetrzny nawrd
| 3.3 Kierunek z panelu | * g et/ >
Wej$cie kasowania usterki (programowalne) S 1 Wewnetrzne kasowanie usterki

DIN# &

NX12k103.fh8

Rysunek 6-1. Schemat logiczny sygnatéw aplikacji wielozadaniowe.
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6.4 Zasady programowania ,, Terminal To function” (TTF)

Zasady programowania sygnatéw wejsciowych oraz wyjsciowych w Aplikacji wielozadaniowej jak réwniez
Aplikacji pompowo-wentylatorowej (i czesciowo takze w niektérych innych aplikacjach) sg odmienne od
konwencjonalnych zasad stosowanych w pozostatych aplikacjach Vacon NX.

W konwencjonalnej metodzie Function to Terminal Programming Method (FTT), ustalonym wejsciom oraz
wyjsciom przyporzadkowujemy okreslone funkcje. W niniejszej aplikacji stosowana jest metoda Terminal to
Function Programming method (TTF), w ktorej ustalony funkcjom w procesie programowania zostajg
przyporzadkowane wybrane wejscia oraz wyjscia. Patrz ostrzezenie na stronie 67.

6.4.1 Przyporzadkowanie wybranemu WE/WY okreslonej funkcji za pomoca panelu

Potaczenie pewnego wejscia lub wyjscia z pewng funkcjg (parametrem) jest wykonywane poprzez nadanie
parametrowi odpowiedniej wartosci. Warto$¢ sktada sie z symbolu wybranego slotu dla danej karty we/wy
(opis slotéw znajduje sie w Instrukcji uzytkownika w rozdziale 6.2) i numeru sygnatu. Patrz ponizej:

(READY]
P2.3.3.7 IZ

Al Ref Faul/Warn
QigOUT:B.]i L

Typ WE/WY Slot Numer WE/WY

Nazwa funkcji

v

Przyklad: nalezy przyporzadkowac¢ funkcje wyjscia cyfrowego Ostrzezenie/usterka zrédta zadajacego
(Reference fault/warning), parametr 2.3.3.7, do wyjscia cyfrowego DO1, znajdujacego sie na karcie
podstawowej NXOPTA1 (wiecej informacji na temat WE/WY oraz kart znajduje sie w rozdziale 6.2 instrukcji
uzytkownika).

Najpierw nalezy znalez¢ parametr 2.3.3.7, nastepnie nacisnaé przycisk przesuwania w prawo w celu wejscia
w tryb edycji parametru. W wierszu wartosci wyswietlacza widoczny jest z lewej strony typ zacisku (DigIN,
DigOUT, An.IN, An.OUT), z prawej strony aktualne wejscie/wyjscie, do ktérego dana funkcja jest dotgczona
(np.B.3, A.2). Jezeli funkcja nie jest dotgczona do zadnego wejscia/wyjscia, widoczna jest warto$¢ 0.#.

W trybie edycji wartos¢ miga, przyciskami przegladania w gore i w dét nalezy wybraé wymagang opcje:
oznaczenie slotu i numer sygnatu. Dostepne opcje slotéw sa nastepujace: 0(brak), litery od A do E, opcje
zaciskow WE/WY od 1 do 10.

Wybér nalezy potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

ED ED ED
P2.3.3.7 EED P2.3.3.7 GIED P2.3.3.7 CEIED

Al Ref Faul/Warn » Al Ref Faul\/\{Vefarn A Al Ref Faul/\lNarn
DigOUT:0.0 +| DigOUT:00 +| DigOUTA.1 +
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6.4.2 Przyporzadkowanie wybranemu WE/WY okreslonej funkcji w programie NCDrive

W przypadku stosowania do parametryzacji programu narzedziowego NCDrive, potgczenia pomiedzy
funkcjami i zaciskami WE/WY wykonuje sie w taki sam sposob, jak za pomocg panelu. Wiasciwg opcje
wybieramy z listy dostepnych opcji rozwijanego menu w kolumnie wartosci okna parametréw (patrz rysunek
ponizej).

R
LOADED Compare... |
[ G225ANAL0G INPUT 4 ;I Index Yariable Text Walue Drefault Linit tin [LEN |
(3 G 22BDIGITAL INPUTS P231.3 [Fault DigOUT: A1 DigOUT-01 [mglUT:EAD ;I
F231.4 [Fault, Inverted DigdUT:0.1 DigQUT:01 [xigDUT:E A0
= a SRR F 2315 |Waming DigdUT:0.1 DigoUT:0.1 [xigDUT:E. 10
B3 G 237 DIG OUT SIGHALS P231E |Ewerna Faul DigOUT 0.1 DigOUT:0.1 [xigUT:E.10
P231.1 Ready P 2.31.7 | Al Ref Faulfwam DignUT:E. TE DigOUT:0.1 [igdUT:E. 10
P231.2Run DigllT:A4 o
N DigOUT:A5
P 2.3.1.3 Fault J DigOUT:AE
P 231, 4 Faul, Inverted DigOUT:A 7 _I
2 . DigOUT:A8
P 2.3.1.5Warming DigDUT 49

P 23.1.6 Extetnal Faul
ByiP 2317 Al Ref Faulw/am!
P 2.3.1.8 OverT emp W arn,

P 2.3.1.9 Reserved

P 2.3.1.10 Direct Differenc
P23.1.11 At Ref. Speed

P 2.3.1.12 Jogging Speed

P 2.3.1.13 ExtContral Place
P 2.3.1.14 Ext Brake Contl

P 2.3.1.15 ExtBrakeCtl Inv

P 2.3.1.16 FreqOut SupvLim1
P 2.31.17 FreqDut SupvLim2
P231.18FefLim Supere. || -

Rysunek 6-2. Widok programu narzedziowego NCDrive; Ustawienie adresu funkcji.

DighUT:4.10

DigOUT:B.2
DigOUT:B.3 i

W celu zapewnienia poprawnego dziatania nalezy by¢ absolutnie pewnym,
ze nie nastapito przyporzadkowanie dwéch funkcji do jednego i tego
UWAGA samego wyjscia.

Uwaga: Wejscia w przeciwienstwie do wyjs¢, nie moga by¢ programowane w stanie PRACA.

6.4.3 Definiowanie nie uzywanych wejs$é¢ i wyjs¢ sterujacych

Wszystkie nie uzywane wejscia i wyjscia musza mie¢ przyporzadkowane oznaczenie slotu 0 oraz numer
zacisku 1. Wartos¢ 0.1 takze jest stosowana jako wartos¢ fabryczna do wiekszosci funkcji. Jezeli wartosé
sygnatu wejscia cyfrowego ma by¢ stosowana np. w celach testowych (bez podawania rzeczywistego
sygnatu), nalezy przyporzadkowaé oznaczenie slotu 0 oraz numer zacisku wybraé z przedziatu 2...10 w celu
uzyskania stanu PRAWDA. Innymi stowy, wartos¢ 1 odpowiada stanowi ,zestyk otwarty”, wartos¢ 2...10
odpowiada stanowi ,zestyk zamkniety”.

W przypadku wejs¢ analogowych, przyporzgdkowanie wartosci 1 jako numeru zacisku odpowiada wartosci
sygnatu 0%, wartos¢ 2 odpowiada wartosci sygnatu 20%, warto$¢ z przedziatu 3...10 odpowiada 100%.
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6.5 Funkcja Master/Follower (tylko NXP)

Funkcja Master/Follower jest zaprojektowana dla aplikacji w ktérych system sktada sie z kilku napedéw NXP
oraz waly silnikbw sg potaczone ze sobg poprzez mechanizm napedowy, taricuch, pas itp. Naped NXP jest
sterowany w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego.

Zewnetrzne sygnaty sterujace sg poditgczone tylko do napedu Master. Naped Master steruje napedami
Follower poprzez magistrale komunikacyjng. Master jest kontrolowany predkosciowo a pozostate napedy
podazajg za jego momentem lub predkoscia.

Kontrola momentu obrotowego powinna by¢ stosowana kiedy waty silnikow Master i Follower sg potaczone
sztywno jeden do drugiego poprzez mechanizm napedowy, tancuch itp. i nie jest mozliwa réznica predkosci
pomiedzy napedami.

Kontrola predkosci obrotowej powinna zostaé uzyta kiedy waty silnikow Master i Follower sg potaczone
gietko wiec drobna réznica miedzy predkosciami napedow jest dopuszczalna. Zaréwno naped Master jak i
Follower sg sterowane predkosciowo.

6.5.1 Pofaczenie fizyczne Master/Follower

Ukfad Master umieszczany jest po lewej stronie a pozostate napedy sg napedami nadgzajacymi. Potgczenie
fizyczne miedzy uktadami jest realizowane za pomoca kart rozszerzerh OPT-D1 lub OPT-D2.

6.5.2 Pofaczenie optyczne miedzy przemiennikami czestotliwosci za pomoca OPT-D1
Nalezy podtaczy¢ wyjscie 1 napedu 1 do wejscia 2 napedu 2 oraz wejscie napedu 1 do wyjscia 2 napedu 2.
Uwaga: w urzgdzeniu ostatnim jedna para zaciskéw jest nie uzywana.

6.5.3 Pofaczenie optyczne miedzy przemiennikami czestotliwos$ci za pomoca OPT-D2

W tym przyktadzie urzadzeniem po lewej stronie jest Master a pozostate sg uktadami nadgzajgcymi. Karta
rozszerzen OPT-D2 w uktadzie Master ma fabrycznie ustawione zwory w pozycje: X6:1-2, X5:1-2. W ukfadzie
Follower pozycje zwor muszg zosta¢ zmienione: X6:1-2, X5:2-3

Rysunek 6-3. Uktad potgczen za pomocg karty OPT-D2.
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Rysunek 6-4. Uktad potgczen za pomocag karty OPT-D1.

6.5.4 Menu karty rozszerzen OPT-D2

SBCRCErrorCounter
Wskazuje numer btedu CRC- btedu w komunikaciji.
SBOk
Wskazanie: SystemBus pracujacy wtasciwie.
SBInuUse
Parametr stuzy do aktywacji komunikacji SystemBus.
0= nie uzywane
1= komunikacja aktywna
SBId
Numer napedu w SystemBus. Nalezy uzy¢ 1 dla Master lub takiego samego ID jak w systemie CAN.
SBNextld
Numer nastepnego napedu w SystemBus.
SBSpeed
Parametr wyboru predkosci transmisji w SystemBus.
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ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl

02-677 Warszawa



70 ¢« VACON Aplikacja wielozadaniowa

6.6 Aplikacja wielozadaniowa — lista parametréow

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametrow z podziatem na poszczegdlne grupy. Bardziej
szczegotowe opisy poszczegodlnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209.

Znaczenie poszczeg6lnych kolumn tabeli parametréw:

Kod = Numer parametru (wyswietlany przez wskaznik miejsca panelu)

Parametr = Nazwa parametru

Min = Minimalna warto$¢ parametru (liczbowa)

Maks = Maksymalna warto$¢ parametru (liczbowa)

Jed. = Jednostka

Fabr. = Wartos¢ ustawiona fabrycznie (domy$ina)

ID = Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych

I:I = parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP

I:I = tlo pozyciji tabeli, do zmiany parametru nalezy zastosowac¢ metode TTF

I:I = wielko$ci monitorowane, kontrolowane przez magistrale komunikacyjng za pomocg
numerow ID

6.6.1 Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gtéwne M1)

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez statusy oraz wartosci
wybranych sygnatéw mierzonych. Wielkosci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.
Wiecej informaciji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX, rozdziat 7.

Kod Parametr Jed. ID Opis

V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika
V1.2 Czestotliwo$¢ zadana Hz 25 Czestotliwo$é zadana

V1.3 Predko$¢ obrotowa silnika obr/min 2 Predkos$¢ obrotowa silnika w obr/min
V1.4 Wartos$¢ pradu silnika A 3

V1.5 Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowego silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Moc na wale silnika

V1.7 Napiecie silnika V 6

V1.8 Napigcie w obwodzie DC V 7

V1.9 Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora
V1.10 | Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al1
V1.12 | Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 Stan wej$¢ cyfrowych
V1.14 | DIN4, DIN5, DING 16 Stan wejs¢ cyfrowych

Wartos$¢ sygnatu wyjscia analogowego

V1.15 | Prad wyjsciowy AO1 mA 26 AO1
V1.16 | Wejscie analogowe 3 V/mA 27 Al1
V1.17 | Wejscie analogowe 4 V/mA 28 Al
V1.18 | Moment zadany % 18
V1.19 | Temperatura czujnika PT-100 C’ 42 Najwyzsza temperatura z wejs¢ PT-100
G1.20 Monitorowanie Wyswietlanie trzech wybranych wielkosci
) wielopozycyjne monitorowanych jednoczes$nie
V1.21.1 | Prad A 1113 | Niefiltrowany prad silnika
V1.21.2 | Moment % 1125 | Niefiltrowany moment silnika
V1.21.3 | Napiecie DC Vv 44 Nie filtrowane napigcie w obwodzie DC
V1.21.4 | Stowo stanu 43
V1.21.5 | Prad silnika do FB A 45 | Pradsilnika (napedu niezaleznego)
podany z jedng cyfrg dziesietng
Tabela 6-2. Wielko$ci monitorowane, NXS.
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Kod Parametr Jed. ID Opis
V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika
V1.2 Czestotliwos¢ zadana Hz 25 Czestotliwo$¢ zadana
V1.3 Predko$¢ obrotowa silnika (r)nblrr1/ 2 Predkos¢ obrotowa silnika w obr/min
V1.4 Wartos¢ pradu silnika A 3
V1.5 Moment obrotowy silnika % 4 W % momentu znamionowego silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Moc na wale silnika
V1.7 Napiecie silnika V 6
V1.8 Napiecie w obwodzie DC V 7
V1.9 Temperatura przemiennika °C 8 Temperatura radiatora
V1.10 Temperatura silnika % 9 Obliczona temperatura silnika
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 Stan wejs$¢ cyfrowych
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 Stan wej$¢ cyfrowych
V115 Prad wyjsciowy AO1 mA 26 XVS:toéé sygnatu wyjscia analogowego
V1.16 Wejscie analogowe 3 V/mA 27 Al
V1.17 Wejscie analogowe 4 V/mA 28 Al1
V1.18 Moment zadany % 18
V1.19 Temperatura czujnika PT-100 C’ 42 Najwyzsza temperatura z wejs¢ PT-100
G1.20 Monitorowanie Wyswietlanie trzech wybranych wielkosci
) wielopozycyjne monitorowanych jednoczesnie
V1.21.1 Prad A 1113 | Niefiltrowany prad silnika
V1.21.2 | Moment % 1125 | Niefiltrowany moment silnika
V1.21.3 | Napiecie DC V 44 Nie filtrowane napiecie w obwodzie DC
V1.21.4 | Stowo statusu 43
V1.21.5 | Czestotliwo$¢ enkodera 1 Hz 1124
V1.21.6 | llo$¢ obrotow watu r 1170
V1.21.7 | Kat watu ° 1169
V1.21.8 | Zmierzona temperatura 1 ‘C 50
V1.21.9 | Zmierzona temperatura 2 ‘C 51
V1.21.10 | Zmierzona temperatura 3 °C 52
V1.21.11 | Czestotliwos¢ enkodera 2 Hz 53 Karta OPTA7
v1.21.12 | Bezwzgledna pozycja 54 | Karta OPTBB
enkodera
Vv1.21.13 | Bezwzgledne obroty 55 | Karta OPTBB
enkodera
V1.21.14 | Status zmiennej RUN 49
V1.21.15 | llo$¢ par biegunoéw 58
V1.21.16 | Wejscie analogowe 1 % 59 Al
V1.21.17 | Wejscie analogowe 2 % 60 Al2
V1.21.18 | Wejscie analogowe 3 % 61
V1.21.19 | Wejscie analogowe 4 % 62
V1.21.20 | Wyjscie analogowe 2 % 50 AO2
V1.21.21 | Wyjscie analogowe 3 % 51 AO3
Ostateczna czestotliwosc Uzywane do dostrojenia predkosci w petli
V1.21.22 | zadawania w petli Hz 1131 L
s zamknietej
zamknietej
V1.21.23 | Odpowiedz Hz 1132
V1.22.1 FB moment zadany % 1140 | Domyslna nastawa FB - dana procesowa 1
V1.22.2 | FB skalowanie limitu % 46 Domyslna nastawa FB - dana procesowa 2
V1.22.3 | FB dostrojenie zadawania % 47 Domyslna nastawa FB - dana procesowa 3
V1.22.4 | FB wyjscie analogowe % 48 Domyslna nastawa FB - dana procesowa 4
V1.22.5 | Ostatnia aktywna usterka 37
V1.22.6 | Prad silnika do FB A 45 | Pradsilnika (napedu niezaleznego)
podany z jedng cyfra dziesietng
VV1.24.7 | DIN stowo statusowe 1 56
V1.24.8 | DIN stowo statusowe 2 57

Tabela 6-3. WielkoSci monitorowane, NXP.
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6.6.2 Stowo Statusowe Aplikacji
Stowo Statusowe Aplikacji
é’rﬁg(/ﬁzcja Standardowa LZdaIne/ Wit PID e AETETIE
okalne predkosciowa zadaniowa wentylatorowa
Statusowe
b0
b1 Gotowos¢ Gotowosc¢ Gotowosc¢ Gotowosc¢ Gotowosc¢ Gotowosc¢
b2 Praca Praca Praca Praca Praca Praca
b3 Usterka Usterka Usterka Usterka Usterka Usterka
b4
b5 Stop awaryjny
(NXP)

b6 Zezwolenie Zezwolenie Zezwolenie Zezwolenie Zezwolenie Zezwolenie

na prace na prace na prace na prace na prace na prace
b7 Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie
b8
b9
b10
b11 Hamowanie Hamowanie Hamowanie Hamowanie Hamowanie Hamowanie

DC DC DC DC DC DC
b12 Podany Start | Wymagany Wymagany Wymagany Wymagany Wymagany
Start Start Start Start Start
b13 Kontrola limitu | Kontrola limitu | Kontrola limitu | Kontrola limitu | Kontrola limitu | Kontrola limitu
b14 Sterowanie Dodatkowy
hamulcem silnik 1
b15 PID aktywny Dodatkowe
silnik 2

Tabela 6-4. Zawarto$¢ stowa statusowego aplikacji.
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6.6.3 Parametry podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 - grupa G2.1)
Kod Parametr Min Maks Jed. Fabr. ID Uwagi
P2.1.1 Czestotliwost 0,00 |Par.212| Hz | 000 | 101
minimalnapar212
UWAGA: jezeli fmaks >
o Par. czestotliwosci odp. predkosci
P2.1.2 CZQStOtllWOSC maksymalna 211 320,00 Hz 50,00 102 synchronicznej p0|a' Sprawdzié
o czy jest to dopuszczalne
P2.1.3 Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
P2.1.4 Czas hamowania 1 0,1 3000,0 S 1,0 104
P2.15 Ograniczenie pradu 0 21y A I 107
wyjsciowego
NX_2: 230V
P2.1.6 |Napiecie znamionowe silnika| 180 690 V' [NX_5:400V| 110
NX_6: 690V
Czestotliwos¢ znam. Z tabliczki znam. silnika
P2.1.7 silnikapar217 8,00 320,00 Hz 50,00 111
P2.18 Predkoéé.zr)amionowa 24 20 000 opr/ 1440 112 Wart.oé(.': ustawjona fabrycznie
silnika min dla silnika 4 biegunowego
P2.1.9 Prad znamionowy silnika 0,4x Iy 2 X Iy A Iy 113 | Z tabliczki znam. silnika
P2.1.10 | Znamionowy cos ¢ silnika 0,30 1,00 0,85 120 [ Z tabliczki znam. silnika
0=WE analogowe Al1
(fabrycznie 0-10V)
1=WE analogowe Al2
(fabrycznie 0-20mA)
2=Al1 + Al2
3=Al1-AI2
4=A12 - A1
Wybdr sygnatu wejsciowego 5=Al1 x Al2
zadajacego czestotliwosé 6=Al1 joystick
P2.1.11 | jezeli wybranym miejscem 0 16 0 117 | 7=Al2 joystick
sterowania sg zaciski 8=Panel
WE/WY 9=Magistrala
10=Motopotencjometr
11=Mniejszy z Al1,Al2
12=Wiekszy z Al1,Al2
13=Maks. czestotliwosé
14=Wybodr Al1/AI2
15=Enkoder 1
16=Enkoder 2(tylko NXP)
0=WE analogowe Al1
(fabrycznie 0-10V)
1=WE analogowe Al2
(fabrycznie 0-20mA)
Wybdr sygnatu wejsciowego 2=Al1 + Al2
zadajacego czestotliwosé 3=Al1 - Al2
P2.1.12 jezeli wybranym miejscem 0 9 8 121 4=Al2 - A1
sterowania jest panel 5=Al1 x Al2
6=Al1 joystick
7=Al2 joystick
8=Panel
9=Magistrala
Wybér sygnatu we. zad. cz.
P2.1.13 |iezeli sterowanie odbywa sie 0 9 9 122 | Do wyboru opcje jak 2.1.12
poprzez magistrale
P2.1.14 Predko$¢ nadrzedna 0,00 Par.2.1.2 Hz 5,00 124 | Patrz ID413
P2.1.15 Predkos¢ stata 1 0,00 [Par.212 | Hz 10,00 105
P2.1.16 Predkos$¢ stata 2 0,00 | Par.2.1.2 | Hz 15,00 106
P2.1.17 Predkos¢ stata 3 0,00 [Par.212 | Hz 20,00 126
P2.1.18 Predkos¢ stata 4 0,00 [Par.212 | Hz 25,00 127
P2.1.19 Predkosc¢ stata 5 0,00 [Par.212 | Hz 30,00 128
P2.1.20 Predkos$¢ stata 6 0,00 | Par.2.1.2 | Hz 40,00 129
P2.1.21 Predkos¢ stata 7 0,00 [Par.212 | Hz 50,00 130

Tabela 6-5. Parametry podstawowe, grupa G2.1.
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6.6.4 Sygnaly wejsciowe
6.6.4.1  Ustawienia podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.2.1)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
Sygnat Sygnat
Start 1 Start 2
(fabrycz. DIN1) | (fabrycz. DIN2)
0 | Start w przéd Start w tyt
A iki A 1 | Start/stop Nawrét
pom | | sTARTISTOP | O ! 0 | 300 | 2] Startstop Zezwolenie
3 | Impuls start Impuls stop
4 | Start Motopot. T
5| Imp. w przéd Imp. w tyt
6 | Impuls start Imp. w tyt
7 | Impuls start Imp. zezwolenia
Szybkos¢ zmian
paip |  Crestotiwosci przy 01 | 20000 | % | 100 | 331
zadawaniu s
motopotencjometrem
0=Bez kasowania
Kasowanie pamieci 1=Kasowanie po zatrzymaniu lub
P2.2.1.3 | czestotliwosci zadawanej 0 2 1 367 | zaniku zasilania
motopotencjometrem 2=Kasowanie tylko po zaniku
zasilania
0=Nie uzywane
1=Al1
Dostosowanie 2=A12
P2.2.1.4 wejscia 0 5 0 493 | 3=AI3
4=Al4
5=Magistrala komunikacyjna
(FBProcessDatalN3)
P2.2.1.5 Dostosowanie min. 0,0 100,0 % 0,0 494
P2.2.1.6 Dostosowanie maks. 0,0 100,0 % 0,0 495

Tabela 6-6. Sygnaty wejsciowe: ustawienia podstawowe, G2.2.1.

6.6.4.2  Wejscie analogowe Al1 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.2)
Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi
P2.2.2.1 Al1, wybodr sygnatu 0 A1 377
p2222 |Al stala czasowafiltracji| 0 | 4900 | s | 010 | 324 | 0=Bez fitracj
sygnatu
0=Zakres 0...100%*
= o/ *
P2.2.2.3 |Al1,wybor zakresu sygnatu| 0 3 0 | 320 ;=_Z130k\;esf$6\'/1*00 o
3=Zakres uzytkownika*
p2.224 | Al wyborminimanej | 45000 | 46000 | % | 000 | 321
warto$ci sygnatu
p22.25 | Al wybormaksymalnej | 15006 | 16000 | % | 10000 | 322
wartosci sygnatu
Al1 skalowanie sygnatu Wybcr czgstotliwosci
P2.2.2.6 e ’ 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | odpowiadajgcej minimalnej
wartos¢ minimalna . ;
wartosci sygnatu zadajgcego
Al1 skalowanie sygnatu Wybor czgstotliwosci
P2.2.2.7 oz ’ 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | odpowiadajacej maksymalnej
warto$¢ maksymalna o \
wartosci sygnatu zadajacego
P2.2.2.8 Al histereza przy 000 | 2000 | % | 000 | 384
zadawaniu joystick'em
p2229 | Al wartosésygnatu | o4, | 40000 | % | 000 | 385
uspienia
P2.2.2.10 | Al1, opdznienie uspienia 0,00 320,00 S 0,00 | 386
P2.2.2.11 Al1,joystick offset -100,00 | 100,00 % 0,00 165

Tabela 6-7. Parametry wejscia analogowego Al1, G2.2.2.

*= pamietaj o odpowiednim ustawieniu zwor w bloku X2,wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika, rozdziat 6.2.2.2
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6.6.4.3  Wejscie analogowe Al2 (z panelu: menu gtébwne M2 2 grupa G2.2.3)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr ID Uwagi
P2.2.3.1 Al2, wybdr sygnatu 0 A1 388
p2232 |Al2 stalaczasowafitracii| oo, | 1000 | s | 0,10 | 329 | 0=Bez filtracji
sygnatu
0=Zakres 0...100%*
) 1=Zakres20...100%*
P2.2.3.3 [Al2,wybdr zakresu sygnatu 0 3 1 325 2=-10V._ +10V*
3=Zakres uzytkownika*
p2.234 | A% wyborminimainej | 6600 | 16000 | % | 20,00 | 326
wartosci sygnatu
p2.235 | Al wybormaksymainej | 4650 | 460,00 | % | 10000 | 327
warto$ci sygnatu
Al2 skalowanie sygnatu Wybor czestotliwosci
P2.2.3.6 RN ’ 0,00 320,00 Hz 0,00 | 393 | odpowiadajacej minimalnej
warto$¢ minimalna o :
wartosci sygnatu zadajacego
Al2 skalowanie sygnatu Wybdr czestotliwosci
P2.2.3.7 iy ’ 0,00 320,00 Hz 0,00 [ 394 | odpowiadajacej maksymalnej
wartos¢é maksymalna . f
wartosci sygnatu zadajgcego
P2.2.3.8 Al2 histereza przy 000 | 2000 | % | 000 | 395
zadawaniu joystick'em
p2239 | AlZwartoscsygnali | o0, | 40000 | % | 0,00 | 396
uspienia
P2.2.3.10 [ Al2, opdznienie uspienia 0,00 320,00 S 0,00 397
P2.2.3.11 Al1,joystick offset -100,00 | 100,00 % 0,00 | 166

Tabela 6-8. Parametry wejscia analogowego Al2, G2.2.3.

6.6.4.4  Wejscie analogowe Al3 (z panelu: menu gtébwne M2 2 grupa G2.2.4)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
P2.2.41 AlI3 wybdr sygnatu 0 0,1 141
p2242 |Al3stalaczasowafitracii | oo, | 1000 | s | 0,00 | 142 | 0=Bez filtracji
sygnatu
0=Zakres 0...100%*
= o/ *
P2.2.4.3 |AI3 wybér zakresu sygnatu| 0 3 0 | 143 | 174akres20..100%

2=-10V...+10V*
3=Zakres uzytkownika*

Al3, wybdr minimalnej

P2.2.4.4 or -160,00 | 160,00 | % | 0,00 | 144
wartosci sygnatu
p2.2.45 | A3 wybdrmaksymainej | 15640 | 16000 | % | 100,00 | 145
warto$ci sygnatu
P2.2.4.6 Al3 inwersja sygnatu 0 1 0 | 151 | 9=Bezinwers;

1=Inwersja

Tabela 6-9. Parametry wejscia analogowego Al3, G2.2.4.

*= pamietaj o odpowiednim ustawieniu zwor w bloku X2,wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika, rozdziat 6.2.2.2
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6.6.4.5 Wejscie analogowe Al4 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.5)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.2.5.1 Al4 wybér sygnatu 0 01 | 152
p2252 |AlMstalaczasowafitracii | 5 | 1000 | s | 010 | 153 | 0=Bez filtracj
sygnatu
0=Zakres 0...100%*
i 1=Zakres20...100%*
P2.2.5.3 |Al4 wybdr zakresu sygnatu 0 3 1 154 2=-10V._+10V*
3=Zakres uzytkownika*
p2254 | A4 wyborminimainej | 45654 | 46000 | % | 20,00 | 155
wartosci sygnatu
p2255 | A4 wybdrmaksymainej | ;5600 | 16000 | % | 10000 | 156
wartosci sygnatu
P2256 | Al4inwersja sygnatu 0 1 0 | 162 | P62 Inwers)
=Inwersja

Tabela 6-10. Parametry wej$cia analogowego Al4, G2.2.5.

6.6.4.6  Wolne wejscie analogowe, wybor sygnatu (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.6)

Kod Parametr Min Maks | Jed. el ID Uwagi
0=Nie uzywane
. . 1=Al1
Ograniczenie 2=A12
P2.2.6.1 maksymalnego pradu 0 5 0 399 3=A13
wyjéciowego 4=Al4
5=Magistrala(FBProcessDatalN2)
Ograniczenie pradu Skalowanie
P2262 hamowania DC 0 ° 0 | 490 | 54 0doID507
Ograniczenie czasu Skalowanie od czasu rampy do
P2.2.6.3 przyspieszania i 0 5 0 401 01s
hamowania ’
Ograniczenie wartosci Skalowanie
P2.2.6.4 [sygnalizowanego momentu 0 5 0 402 od 0 do 1D348
obrotowego
Ograniczenie momentu Skalowanie od 0 do ID609(NXS)
P2.26.5 obrotowego 0 5 0 | 485 | |4b do ID1287(NXP)
Tylko NXP

Ograniczenie
P2.2.6.6 maksymalnego 0 5 0 1087 | Skalowanie od 0 do ID1288
wytwarzanego momentu
Skalowanie ograniczenia
mocy pracy silnikowej
Skalowanie ograniczenia
mocy pracy generatorowe;j

Tabela 6-11. Wybor sygnatu wolnego wejscia analogowego, G2.2.6.

P2.2.6.7 0 5 0 179 | Skalowanie od 0 do ID1289

P2.2.6.8 0 5 0 1088 | Skalowanie od 0 do ID1290

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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6.6.4.7  Wejscia cyfrowe (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.4)
Kod Parametr Min | Fabr. ID Uwagi
P2.2.7.1 Sygnat start 1 0 A1 403
P2.2.7.2 Sygnat start 2 0 A2 404
P2.2.7.3 Zezwolenie na start 0 0.2 407 | Zestyk zamkniety = start silnika jest mozliwy
P2.2.7.4 Kierunek obrotéw w tyt 0 0.1 412 A3 otwarty " w_przod
Zestyk zamkniety = w tyt
P2.2.7.5 Predkos¢ stata 1 0 0.1 419
P2.2.7.6 Predko$¢ stata 2 0 0.1 420 | Patrz6.2.1
P2.2.7.7 Predkos¢ stata 3 0 0.1 421
Motopotencjometr w dét Zestyk zamkniety = zmniejszanie predkosci
P2.2.7.8 e ! o 0 0.1 417 . -
(zmniejszenie predkosci) przy zadawaniu motopotencjometrem
Motopotencjometr w gére Zestyk zamkniety = zwiekszanie predkosci
P2.2.7.9 X g . 0 0.1 418 . -
(zwiekszenie predkosci) przy zadawaniu motopotencjometrem
P2.2.7.10 Kasowanie usterki 0 0.1 414 AEBY I IES7 = [EETTEME EGRImET
usterek
P2.2.7.11 HEEdE us't er!q AT 0 0.1 405 | Zestyk zamkniety = zgtoszenie usterki
(zamkniecie zestyku)
P2.2.7.12 WD ustgrkl LA 0 0.2 406 | Zestyk otwarty = zgtoszenie usterki
(otwarcie zestyku)
Zestyk otwarty = wybrany 1 czas
P22713 .Wybot czasu . 0 0.1 408 przyspleszamg/haTowanla
przyspieszania’/hamowania Zestyk zamkniety = wybrany 2 czas
przyspieszania/hamowania
P22714 Zakaz przyspieszania oraz 0 0.1 415 Zestyk.zamkr_thy = zabronlong jest
hamowania przyspieszanie oraz hamowanie
P2.2.7.15 Hamowanie pradem statym 0 0.1 416 LB za_rnkn|Qty= wEEE ST
hamowanie DC
P2.27.16 Predkos$¢ nadrzedna 9 || Aa | ajp | ZEEUSZEINMTICS ZRERE Bieless
nadrzedna
Wybdr zadawania predkosci poprzez
P2.2.7.17 Al lub AI2 0 0.1 422
Zestyk zamkniety= miejscem sterowania
P2.2.7.18 | Sterowanie przez zaciski WE/WY 0 0.1 409 | przemiennika staje sie listwa zaciskow
sterujacych
P2.2.7.19 Sterowanie poprzez panel 0 0.1 410 Zestyl§ za!'nknle'ty=. T BT Sze
przemiennika staje sie panel
Sterowanie poprzez magistral Zestyk zamkniety= miejscem sterowania
P2.2.7.20 pop ‘mag ¢ 0 0.1 411 | przemiennika staje sie magistrala
komunikacyjna ) )
komunikacyjna
Wybdr zestawu parametréw Zestyk zamkniety= aktywny set2
Rkl set1/set2 v O G Zestyk otwarty= aktywny set1
Zestyk zamkniety= tryb 2
P2.2.7.22 | Wybér sposobu sterowania silnika 0 0.1 164 | Zestyk otwarty= tryb 1
Patrz par.2.6.1 oraz 2.6.12
Tylko NXP
P2.2.7.23 Monitor chtodzenia 0 0.2 750 | W jednostkach chtodzonych ciecza
P2.2.7.24 | Zewnetrzny hamulec, potwierdzenie 0 0.2 | 1210 | Sygnat z hamulca zewnetrznego
P2.2.7.25 | Zabezpieczenie przed autostartem 0 0.2 | 1420 | Wejscie wytacznika awaryjnego
P2.2.7.26 Aktywacja impulsowania 0 0.1 532 t?algig\j::jme i el iy e prRekoss
P2.2.7.27 Zadawanie impulsowe 1 0 0 | mpy | PLEEE D[RO R e
zadawania uruchomi naped
P2.2.7.28 Zadawanie impulsowe 2 0 04 | Zp | ALUNEE O T T T
zadawania uruchomi naped
P2.2.7.29 |  Enkoder, kasowanie licznika 0 0.1 | 1090 | Kasowanie sygnaléw monitorujacych ilos¢
obrotéw waltu i jego kat
P2.2.7.30 Stop awaryjny 0 0.2 | 1213
P2.2.7.31 Master Follower tryb 2 0 0.1 1092
pagap | RN NEREENY (BUEAT o | 02 | 1209
wytacznik) potwierdzenie

Tabela 6-12. Sygnaty wejs¢ cyfrowych, G2.2.4.
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6.6.5 Sygnaly wyjsciowe
6.6.5.1  Wyjscie cyfrowe DO1 (z panelu: menu gtbwne M2 2 grupa G2.3.1)

Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.3.1.1 DO1, wybdr sygnatu 0 0.1 486 | Mozliwos¢ zmiany z ID1084 (tylko NXP)
0=Nie uzywane
1=Gotowos¢
2=Praca
3=Usterka

4=Negacja syg.usterka

5=0strzezenie o przegrzaniu przemiennika
6=Zewnetrzna usterka lub ostrzezenie
7=0Ostrzerzenie lub usterka zrodta
zadajgcego

8=0Ostrzerzenie

9=Kierunek obrotéw w tyt

10=Wybrana predkos¢ nadrzedna
11=0Osiagniecie cz. zadanej

12=Aktywny regulator sil.
13=Sygnalizacja wybranej czestotliwosci
wyjsciowej 1

14=Sygnalizacja wybranej czestotliwosci
wyjsciowej 2

15=Sygnalizacja wybranej wartosci
momentu obr.

16=Sygnalizacja wybranej wartosci
sygnatu zrodta zadajacego
17=Sterowanie hamulca zewnetrznego
18=Aktywnym miejscem sterowania sg
zaciski WE/WY

19=Sygnalizacja wybranej temperatury
przemiennika

20=Niepozadany kierunek obrotéw silnika
21=Negacja sygnatu sterowania hamulca
Zew.

22=Wejscie termistorowe, ostrzezenie lub
usterka

23=Sygnalizacja z histerezg
24=Magistrala we cyfrowe 1
25=Magistrala we cyfrowe 2
26=Magistrala we cyfrowe 3

P2.3.1.2 DO1, wybor funkgji 0 26 1 312

DO1, opdznienie

P2.3.1.3 . 0,00 | 320,00 ] 0,00 | 487 | 0,00 = Bez opdznienia
zatgczenia

p2.314 | DOT.opoznienie | 4541 32000 | s | 000 | 488 | 0,00 = Bez opoznienia
wylgczenia

Tabela 6-13. Parametry wyjscia cyfrowego DO1, grupa G2.3.1.

6.6.5.2  Wyjscie cyfrowe DO2 (z panelu: menu gtowne M2 2 G2.3.2)

Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.3.2.1 DO2,wybodr sygnatu 0 0.1 489 [ Mozliwos¢ zmiany z ID1084 (tylko NXP)
P2.3.2.2 DO2,wybor funkgiji 0 26 0 490 ([ Patrz par.2.3.1.2
p2323 | DO2opoznienie | 4441 354900 | s | 0,00 | 491 | 0,00 = bez opéznienia
zatgczenia
P2.324 | DO2opoZnienie 4641 32000 | s | 000 | 492 | 0,00 = bez opéznienia
wylgczenia

Tabela 6-14. Parametry wyjscia cyfrowego DO2, grupa G2.3.2.
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6.6.5.3  Sygnaty wyjsc¢ cyfrowych (z panelu: menu gtowne M2 2 G2.3.3)

Kod Parametr Min Fabr. ID Uwagi
P2.3.3.1 Gotowos¢é 0 A.1 432 | Gotowos¢ do pracy
P2.3.3.2 Praca 0 B.1 433 | Pracuje
P2.3.3.3 Usterka 0 B.2 434 | Aktywny stan usterka
P2.3.34 Negacja sygnatu usterka 0 0.1 435 | Stan usterka nie aktywny
P2.3.3.5 Ostrzezenie 0 0.1 436 | Aktywny stan ostrzezenie
P2.3.3.6 Usterka zewnetrzna 0 0.1 437 | Aktywny stan usterka zewetrz.
P2.3.3.7 Ostrzezenie lub usterka zrodta zadajacego 0 0.1 438 | Aktywny stan usterka <4mA
P2.3.3.8 Ostrzezenie o przegrzaniu przemiennika 0 0.1 439 | Przegrzanie przemiennika
P2.3.3.9 Kierunek obrotéw w tyt 0 0.1 440 | Czest. wyj. <OHz
P2.3.3.10 Niepozgdany kierunek obrotow 0 0.1 441 Zadawanie <> czest. wyj.
P2.3.3.11 | Osiagniecie zadanej czestotliwosci wyjsciowej 0 0.1 442 | Zadawanie = czest. wyj.
Aktywna predkosé
P2.3.3.12 Wybdr predkosci nadrzedne;j 0 0.1 443 | nadrzedna lub predkos¢
stata (z we cyfrowych)
Aktywnym miejscem sterowania sg zaciski Aktywne sterowanie z
sl WE/WY e L 444 zaciskow WE/WY
P2.3.3.14 Sterowanie hamulca zewnetrznego 0 0.1 445 | Patrz objasnienie na stronie
P2.3.3.15 Negacja sterowania hamulca zewnetrznego 0 0.1 446 162
P23316 Sygnalizacja wybra.nlej. war@oéci czestotliwosci 0 0.1 447 | Patrz ID315
wyjsciowej 1
P23317 Sygnalizacja wybra.n’ej. wadoéci czestotliwosci 0 0.1 448 | Patrz ID346
wyjsciowej 2
P233.18 Sygnalizacja wybranej_wartoéci sygnatu zrodta 0 0.1 449 | Patrz ID350
zadajacego
P233.19 Sygnalizacja wybranej wartoéci temperatury 0 0.1 450 Patrz ID354
przemiennika
P233.20 Sygnalizacja wybranej warto$ci momentu 0 0.1 451 Patrz ID348
obrotowego
P2 3321 Sygnalizacja przekroczgnia temperatury silnika 0 0.1 452
(termistor)
P23.3.22 Sygnalizacja wybranej wartosci wejscia 0 0.1 463 | Patrz ID356
analogowego
P2.3.3.23 Aktywny regulator silnika 0 0.1 454
P2.3.3.24 Magistrala D 0 0.1 455 FB CW B11 (Stowo kontrolne)
P2.3.3.25 Magistrala DIN2 0 0.1 456 | FB CW B12 (Stowo kontrolne)
P2.3.3.26 Magistrala DIN3 0 0.1 457 | FB CW B13 (Stowo kontrolne)
P2.3.3.27 Magistrala DIN4 0 0.1 169 | FB CW B14 (Stowo kontrolne)
P2.3.3.28 Magistrala DIN5 0 0.1 170 FB CW B15 (Stowo kontrolne)
Tylko NXP
P.2.3.3.29 | Impuls tadowania DC [ o [ 01 [ 1218 | Gotowos¢ obwodu DC
Tabela 6-15. Sygnaty wyjsc¢ cyfrowych, grupa G2.3.3.
W celu zapewnienia poprawnego dzialania nalezy by¢ absolutnie
pewnym, ze nie nastapito przyporzadkowanie dwéch funkcji do
UWAGA jednego i tego samego wyjscia.
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6.6.5.4  Ustawienia limitow (z panelu: menu gtéwne M2 2 G2.3.4)
Kod Parametr Min Maks | Jed. [ Fabr. | ID Uwagi
0=Nie uzywana
Sygnalizacja wybranej 1=Spadek ponizej
P2.3.4.1 |czestotliwosci wyjsciowej 1, 0 3 0 315 | 2=Wzrost powyzej
wybor funkgiji 3=Sterowanie z opdznieniem
zalgczenia (np. hamulec zewnetrzny)
Sygnalizacja wybranej Par
P2.3.4.2 |czestotliwosci wyjsciowej 1, 0,00 21 2 Hz 0,00 | 316
wybor warto$ci o
0=Nie uzywana
1=Spadek ponizej
Sygnalizacja wybranej 2=Wzrost powyzej
P2.3.4.3 |czestotliwosci wyjsciowej 2, 0 4 0 346 | 3=Sterowanie z op6znieniem
wybor funkcji wylaczenia
4=Sterowanie z opdznieniem
zatgczenia/wylgczenia
Sygnalizacja wybranej Par
P2.3.4.4 |czestotliwosci wyjSciowej 2, 0,00 21 2 Hz 0,00 | 347
wybor wartosci o
0=Nie uzywana
Sygnalizacja wybranej 1=Spadek ponizej
P2.3.4.5 wartosci momentu 0 3 0 348 | 2=Wzrost powyzej
obrotowego,wybor funkc;ji 3=Sterowanie z op6znieniem
wytaczenia
Sygnalizacja wybranej
P2.3.4.6 wartosci momentu -300,0 | 300,0 % 100,0 | 349
obrotowego, wybor wartosci
Sygnalizacja wybranej 0=Nie uzywana
P2.3.4.7 wartosci sygnatu zrodta 0 2 0 350 | 1=Spadek ponizej
zadajacego, wybor funkcji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P2.3.4.8 wartosci sygnatu zrédta 0,00 100 % 0,00 | 351
zadajacego, wybdér wartosci
Sterowanie hamulca
P2.3.4.9 | zewnetrznego, opdznienie 0,0 100,0 s 0,5 352
wylaczenia
Sterowanie hamulca
P2.3.4.10 | zewnetrznego, opdznienie 0,0 100,0 s 1,5 353
zatgczenia
Sygnalizacja wybranej 0=Nie uzywana
P2.3.4.11 wartosci temperatury 0 2 0 354 | 1=Spadek ponizej
przemiennika, wybér funkciji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P234.12 | Wartosci temperatury 10 | 100 | °c | 40 | 355
przemiennika, wybér
wartosci
0=Nie uzywana
Sygnalizacja wybranego 1=Al1
P2.3.4.13 poziomu z regulowang, 0 4 0 356 | 2=Al2
histerezg 3=Al3
4=Al4
P2.34.14 | Sygnalizacja z histereza, 0 |10000| % | 1000 | 357
dolna granica
P234.15 | Sygnalizacja z histereza, | 4 | 40000 | o | 90,00 | 358
gérna granica
Tylko NXP
P23.4.16 HaLmu.Iec whwyt 0 2l A 0 1085 Hamulec z.ostaje__ze)mlfniety g'd)./
imit pradu prad bedzie ponizej tej wartosci

Tabela 6-16. Ustawienia progow sygnalizacji, grupa G2.3.4.
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6.6.5.5 WyjScie analogowe AO1 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.3.5)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi

P2.3.5.1 AO1 wybor sygnatu 0 A1 464

0=Nie uzywane

1=Cz. wyjsciowa (0-fmax)
2=Cz. zadana (0-fmax)
3=Predkos¢ silnika (0-Nznam.)
4=Prad silnika (0-In sil)
5=Moment obr. (0-M si)
6=Moc silnika (O-Pn Silnika)
7=Napiecie silnika (0-Un sinika)
8=Napiecie DC (0-1000)
9=Al1

10=Al2

11=Cz. wyj. (fmin - fmax)
12=Moment silnika (-2...+2xMnsil)
13=Moc silnika (-2...+2xMysil)
14=Temperatura PT100
15=Wyjscie analogowe FB

P2.3.5.2 AO1 wybor funkciji 0 15 1 307

AO1, stata czasowa filtrac;ji

P2.3.5.3
sygnatu

0,00 10,00 s 1,00 | 308 | 0= Bez filtraciji

0= Bez inwersji

P2.3.5.4 AO1, inwersja sygnatu 0 1 0 309 _ .
1= Inwersja

0=0mA

P2.3.5.5 AO1, wybor zakresu 0 1 0 310 1= 4 mA

P2.3.5.6 AO1, skalowanie sygnatu 10 1000 % 100 311

P2.3.5.7 AO1, offset sygnatu -100,00 | 100,00 [ % 0,00 [ 375

Tabela 6-17. Parametry wyjscia analogowego AO1, grupa G2.3.5.

6.6.5.6  Wyjscie analogowe AO2 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.3.6)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi

P2.3.6.1 AO2 wybdr sygnatu 0 0.1 471

P2.3.6.2 AO2 wybor funkciji 0 15 4 472 | Patrz par.2.3.5.2

2363 |AO2 stataczasowafiltraci | 54 | 4000 | s | 1,00 | 473 | 0= Bez filtracji

sygnatu
P2.3.6.4 AO2, inwersja sygnatu 0 1 0 474 of Bez inwersjt
1= Inwersja
. 0=0mA

P2.3.6.5 AQO2, wybor zakresu 0 1 0 475 1= 4 mA

P2.3.6.6 | AO2, skalowanie sygnatu 10 1000 % 100 | 476

P2.3.6.7 AO2, offset sygnatu -100,00 | 100,00 [ % 0,00 | 477
Tabela 6-18. Parametry wyjscia analogowego AO2, grupa G2.3.6.
TELKO-POLAND Sp. z o.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 33012 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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6.6.5.7 Wyjscie analogowe AOS3 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.3.7)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi

P2.3.7.1 AO3 wybdr sygnatu 0 0.1 | 478

P2.3.7.2 AO3 wybor funkgiji 0 15 5 479 | Patrz par. 2.3.5.2

p2.3.7.3 [AO3 stata czasowadiltraci | g5 | 1900 | s | 1,00 | 480 | 0= Bez filtracj

sygnatu
P237.4 | AO3, inwersja sygnatu 0 1 0 | 481 |0 Doz nwers]
= Inwersja
. 0=0 mA

P2.3.7.5 AQO3, wybor zakresu 0 1 0 482 1= 4 mA

P2.3.7.6 [ AO3, skalowanie sygnatu 10 1000 % 100 483

P2.3.7.7 AO3, offset sygnatu -100,00 | 100,00 | % 0,00 | 484
Tabela 6-19. Parametry wyjscia analogowego AO3, grupa G2.3.7.
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6.6.6 Parametry sterowania napedu (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.4)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
Ksztalt 1 charakterystyki O=Liniowa
P2.4.1 przysp/hamowania 0.0 10,0 S 0.0 500 >0=Krzywa w ksztatcie litery S
Ksztatt 2 charakterystyki O=Liniowa

P2.4.2 ) 0,0 10,0 S 0,0 501
przysp/hamowania

P2.4.3 Czas przyspieszania 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 S 10,0 503

>0=Krzywa w ksztalcie litery S

0=Nie uzywany
1=Uzywany i testowany w stanie
PRACA
Sterownik rezystanciji 0 4 0 504 2=Zewnetrzny

hamowania 3=Uzywany w stanie PRACA oraz
STOP
4=Uzywany w stanie PRACA (nie
testowany)
0=W(g charakterystyki (rampy)
1=Lotny start
0=Wybiegiem
1=Wg charakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace-
hamowanie wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wg charakterystyki

P2.4.5

P2.4.6 Funkcja startu 0 1 0 505

P2.4.7 Funkcja zatrzymania 0 3 0 506

Hamowanie DC, warto$¢

P2.4.8 0 I A | 07xly | 507
pradu
Hamowanie DC, czas 0=Nie uzywane (prz
P2.4.9 hamowania przy 0,00 | 600,00 | s | 000 | 508 y przy

zatrzymywaniu zatrzymywaniu)

Hamowanie DC,
P2.4.10 | czestotliwosé rozpoczecia 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515
przy zatrzymywaniu
Hamowanie DC, czas

P2.4.11 h . 0,00 | 600,00 S 0,00 516 0=Nie uzywane (przed startem)
amowania przed startem
P2.4.12 Hamowanie strumieniem 0 1 0 520 Onychzone
1=Wiaczone
P2.4.13 Hamowamel §trum|en|em, 0 I A I 519
warto$¢ pradu
Tylko NXP
p2.4.15 |Hamowanie pradem staym,| L | A |oixl| 1080
prad w stanie zatrzymania
P2.4.16 Zadawanie impulsowe 1 -320,00] 320,00 | Hz 2,00 1239
P2.4.17 Zadawanie impulsowe 2 -320,00( 320,00 | Hz -2,00 1240
P2.4.18 Rampa zadawania 01 | 320000]| s | 100 | 533
impulsowego
Wytgczenie awaryjne, 0=Wybiegiem
P2.4.21 funkcja zatrzymania 0 ! 0 1276 1=Wg. charakterystyki
P2.4.22 Opcje sterowania 0 65536 0 1084
Tabela 6-20. Parametry sterowania napedu, grupa G2.4.
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6.6.7 Przedzialy czestotliwos$ci zabronionych (z panelu: menu gtéwne M2 >grupa G2.5)
Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. ID Uwagi

P2.5.1 Dolna granica 1 0,00 | par.252 Hz 0,00 509 [ 0=Nie uzywane
P2.5.2 Godrna granica 1 0,00 320,00 Hz 0,0 510 0=Nie uzywane
P2.5.3 Dolna granica 2 0,00 | par.25.2 Hz 0,00 511 0=Nie uzywane
P2.54 Gorna granica 2 0,00 320,00 Hz 0,0 512 0=Nie uzywane
P2.5.5 Dolna granica 3 0,00 | par.25.2 Hz 0,00 513 | 0=Nie uzywane
P2.5.6 Gorna granica 3 0,00 320,00 Hz 0,0 514 0=Nie uzywane

Wspoétczynnik skalowania
p2.57 |CZasuprzysp/hamowania | 4 | 44, X 10 | 518

w przedziale czestotliwosci

zabronionych

Tabela 6-21. Parametry przedziatéw czestotliwosci zabronionych, G2.5.
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6.6.8 NXS: Parametry sterowania silnika (z panelu: menu giéwne M2 2 grupa G2.6)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi

0 = Sterowanie czestotliwosciowe
1 = Regulacja predkosci

P2.6.1 Tryb sterowania silnika 0 4 0 600 | 2 = Regulacja momentu

3 = Regulacja predkosci w zam. petli
4 = Regulacja momentu w zam. petli
0 = Nie uzywana

Optymalizacja

P2.6.2 charakterystyki U/f 0 1 0 109 | 1 = Automatyczne podbicie
momentu
0 = Liniowa
1 = Kwadratowa
P2.6.3 Wybor charakterystyki U/f 0 3 0 108 | 2 = Programowalna
3 = Liniowa z optymalizacjg
strumienia
P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 | 320,00 | Hz 50,00 | 602
P2.6.5 Napigcie w punkcie | 4465 | 20000 | % | 100,00 | 603 | N% X Un sirika
ostabienia pola
Programowalna
charakterystyka U/f, par.
REe czestotliwo$é w punkcie 0,00 P2.6.4 Hz 5000 | 604
Srodkowym
Programowalna
0, oo
P2.6.7 charakterystyka UIf, =1 4 55 | 100,00 | % | 10000 | 605 | N7 X Unsinia
napiecie w punkcie warto$¢ maks. = par.2.6.5
Srodkowym
Programowalna
poeig | charakterystyka UM | 506 | 4000 | % | zmienna | 606 | n% x Un sinike

napiecie przy zerowej
czestotliwosci

Zalezy od mocy przemiennika
Patrz Tabela 8-12
0 = Nie uzywany

P2.6.9 | Czestotliwos¢ kluczowania| 1,0 | zmienna | kHz | zmienna | 601

Regulator
P2.6.10 o 0 2 1 607 | 1 = Aktywny (bez rampy)
nadnapieciowypar2610 2 = Aktywny (z rampa)

0 = Nie uzywany

P2.6.11 Regulator podnapieciowy 0 2 1 608 | 1 = Aktywny (bez rampy)
2 = Aktywny (z rampa do zera)

P2.6.12 Tryb 2 sterowania silnika 0 4 2 521 | Patrz par. 2.6.1

Regulator predkosci,
P2.6.13 wzmochienie P (otwarta 0 32767 3000 637
petla)
p2.6.14 | Regulatorpredkosci, czas | | 35767 300 | 638

zdwojenia | (otwarta petla)
P2.6.15 Zwiekszenie poslizgu 0,00 [ 100,00 % 0,00 620

0 = Nie uzywane
0 2 0 631 | 1 = Z nieruchomym watem
2 = Z wirujgcym watem

Automatyczna identyfikacja

P2.6.16 o
par. silnika

Tabela 6-22. Parametry sterowania silnika, NXS grupa G2.6.
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6.6.8.1  NXS: Parametry pracy w petli zamknietej (z panelu: menu gtowne M2 2 grupa G2.6.17)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.6.17.1 Prad magnesujacy 0,00 | 100,00 | A | 000 | 612 | Jesliwpisano 0, przemiennik sam
oblicza prad magnesujacy
p26.17.2 | Regulator predkosci, 1 1000 30 |613
wzmocnienie P
P2.617.3 Regulator prgdk.osch CZas| a5 32000 ms | 100,0 | 614 Wartosci ujemne wykor.zystUJq
zdwojenia | doktadnos$¢ 0,1ms zamiast 1ms
P2.6.17.5 Kompensacja 0,00 | 3000 | s | 000 | 626
bezwtadno$ci
P2.6.17.6 Kompensacja poslizgu 0 500 % 100 619
p2.6.17.7 |Frad magnesowaniaprzy| IL A | 000 | 627
starcie
p2.6.17.8 |CZ3S magnesowaniaprzy| 32000 | ms | 0,0 | 628
starcie
p26.17.9 | CZaspredkosciOprzed | 32000 | ms | 100 | 615
startem
p26.17.10 | CZas predkosci 0 po 0 32000 | ms | 100 | 616
zatrzymaniu
0= Nie uzywany
1= Pamie¢ momentu
P2.6.17.11 Moment rozruchowy 0 3 0 621 | 2= Zadawanie momentu
3= Moment rozruchowy w przéd/ w
tyt
P2.6.17.12 | Moment ;?Zzg“fhowy " | -3000 | 3000 | % | 00 | 633
P2.6.17.13 | Moment rozruchowy w tyt| -300,0 300,0 % 0,0 634
P2.6.17.15 | Stafaczasowafitracji |, 1000 | ms | 0 | 618
sygnatu pomiaru predkosci
p26.17.17 |  Regulator prady, 0,00 | 100,00 | % | 40,00 | 617
wzmocnienie P

Tabela 6-23. Parametry w petli zamknietej, NXS.

6.6.8.2  NXS: Identyfikacja (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.6.19)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.6.19.23 Krok predkosci 500 | 500 | 00 | 00 | 1252 | Dopasowanie predkosciw
programie NCDrive
P2.6.19.24 Krok momentu 1000 | 1000 | 0,0 | 00 | 1253 | Dopasowanie momentuw
programie NCDrive

Tabela 6-24. Parametry sterowania silnika, NXS.
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6.6.9 NXP: Parametry sterowania silnika (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.6)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi

0 = Sterowanie czestotliwosciowe
1 = Regulacja predkosci

2 = Regulacja momentu

P2.6.1 Tryb sterowania silnika 0 4 0 600 | 3 = Regulacja predkosci w petli
zamknietej

4 =Regulacja momentu w petli
zamknietej

0 = Nie uzywana

0 1 0 109 | 1 = Automatyczne podbicie
momentu

0 = Liniowa

1 = Kwadratowa

P2.6.3 Wybér charakterystyki U/f 0 3 0 108 | 2 = Programowalna

3 = Liniowa z optymalizacjg
strumienia

Optymalizacja

o charakterystyki U/f

P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 320,00 | Hz | 50,00 602
Napiecie w punkcie

0, 0, Lo
P2.6.5 ostabienia pola 10,00 | 200,00 | % | 100,00 | 603 | n% X Unsinika
Programowalna
charakterystyka U/f, par.
R2s5id czestotliwosé w punkcie 0.00 P2.6.4 Hz | 50,00 | 604
Srodkowym
Programowalna
0, P
P2.6.7 charakterystyka UFf, 0,00 | 100,00 | % | 10000 | 605 | "% XUnsinia
napiecie w punkcie wartos¢ maks. = par.2.6.5
Srodkowym
Programowalna
P2.6.8 charakterystyka UIf, |50 | 4000 | % | 2™ | 606 | n% x Un sinice
napiecie przy zerowej na
czestotliwosci
P2.6.9 Czestotliwos¢ kluczowania 1,0 zmienna | kHz zmien 601 Zalezy od mocy przemiennika
na Patrz Tabela 8-12
0 = Nie uzywany
P2610 | R?C‘;'ato;rzm o | 0 2 1| 607 | 1= Aktywny (bez rampy)
pieciowyp 2 = Aktywny (z rampg)
0 = Nie uzywany
P2.6.11 Regulator podnapieciowy 0 2 1 608 | 1 = Aktywny (bez rampy)
2 = Aktywny (z rampa do zera)
P2.6.12 Tryb 2 sterowania silnika 0 4 2 521 | Patrz par. 2.6.1
P2.6.13 Regulator predkosdi, 0 | 32767 3000 | 637
wzmochnienie P (otwarta petla)
p2.6.14 | Regulatorpredkosci, czas | | 39747 300 | 638
zdwojenia | (otwarta petla)
P2.6.15 Zwiekszenie poslizgu 0,00 100,00 | % 0,00 620
0 = Nie uzywane
P2.6.16 Automatyczna_ |qentyf|ka01a 0 3 0 631 1 f z nlfergchomym watem
par. silnika 2 = Z wirujacym watem
3= Enkoder ID - sil. synchroniczne
p2.6.17 | Opoznienie wznowienia | 500 | 65535 | s | zmienna | 1424

pracy
P2.6.18 | Czas zwiekszenia poslizgu 0 32000 | ms 0 656
Dolne ograniczenie

P2.6.19 nicze 320,00 | 320,00 | Hz | -320,00 | 1286
czestotliwosci
P2.6.20 Gérme ograniczenie 320,00 | 320,00 | Hz | 32000 | 1285
czestotliwosci
P2.6.21 Praca generatorowa, 00 | 3000 | % | 3000 | 1288
ograniczenie momentu
P2.6.22 Praca silnikowa, 0,0 | 3000 | % | 300,0 | 1287

ograniczenie momentu
Tabela 6-25. Parametry sterowania silnika, NXP grupa G2.6.
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6.6.9.1  NXP: Parametry pracy w petli zamknietej (z panelu: menu gtowne M2 2 grupa G2.6.27)

Kod Parametr Min Maks | Jed. [ Fabr. | ID Uwagi
P2.6.27.1 Prad magnesujacy 0,00 100,00 A 0,00 | 612
p26.27.2 | Regulator predkosc, 1 1000 30 | 613

wzmochienie P

Regulator predkosci, czas Dla warto$ci ujemnych uzywana

P2.6.27.3 -32000 | 32000 ms | 100,0 | 614

zdwojenia | dokfadno$¢ 1ms zamiast 0,1ms
P2.6.27.5 Kompensacja 0,00 | 3000 | s | 000 | 626
bezwtadnosci
P2.6.27.6 Kompensacja poslizgu 0 500 % 75 619
p2.6.27.7 |Frad magnesowaniaprzy| I A | 000 | 627
starcie
p2.6.27.8 |CZ3Smagnesowaniaprzy| o | go00 | s | 00 | 628
starcie
p26.27.9 | CZaspredkosciOprzed | | 35009 | ms | 100 | 615
startem
p2.6.27.10 | C7as predkosci0po 0 | 32000 | ms | 100 | 616
zatrzymaniu
0= Nie uzywany
P2.6.27.11 Moment rozruchowy 0 3 0 621 1f Pamie¢ ".‘°me”t“
2= Zadawanie momentu
3= Moment rozruchowy w przod/ w tyt
P2.6.27.12 | Momentrozruchowyw | 3504 | 3000 | 9% | 00 | 633

przéd

P2.6.27.13 | Moment rozruchowy w tyt| -300,0 | 300,0 % 0,0 634

p2.6.27.15 | Stataczasowafiraci |44 | 49000 | ms | o | 618
sygnatu pomiaru predko$ci

Regulator pradu,

P2.6.27.17 rpr 0,00 | 100,00 | % | 40,00 | 617
wzmochnienie P

P2.6.27.19 | Pracageneratorowa, 00 | 3000 | % | 300,0 | 1290

ograniczenie mocy
P2.6.27.20 Praca silnikowa, 00 | 3000 | % | 3000 | 1289

ograniczenie mocy
P2.6.27.21 U‘em”rﬁoon%rei?fze”'e 00 | 3000 | % | 3000 | 645
P2.6.27.22 D°da":ri%‘;?£$°29“ie 00 | 3000 | % | 3000 | 646
P2.6.27.23 Opoz“:ﬂ;;gfizcze”'a -1 32000 | s 0 | 1402 | -1= Zawsze

P2.6.27.24 | Strumien podczas stopu 0,0 150,0 % 100,0 | 1401

p2.6.27.25 |  Punkiflregulatora 0,00 | 32000 | Hz | 0,00 | 1301
predkosci

Punkt fO regulatora

P2.6.27.26 predkosci

0,00 | 320,00 | Hz | 0,00 | 1300

Wzmocnienie fO regulatora

P2.6.27.27 predkosci

0 1000 % 100 | 1299

Wzmocnienie regulatora
P2.6.27.28 predkosci w obszarze 0 1000 % 100 | 1298
punktu ostabienia pola

P2.6.27.29 Minimum momentu 0 4000 | % | 00 | 129
regulatora predkosci

Minimum wzmocnienia

P2.6.27.30 momentu regulatora 0 1000 % 100 | 1295
predkosci
Czas filtrowania minimum
P2.6.27.31 momentu regulatora 0 1000 ms 0 1297
predkosci

P2.6.27.32 Zadawanie strumienia 0,0 500,0 % 100,0 | 1250

Czas filtrowania btedu
P2.6.27.33 | predkosci przy sterowaniu 0 1000 ms 0 1311
momentem

Tabela 6-26. Parametry sterowania silnika w petli zamknietej (G2.6.4).
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6.6.9.2 NXP: Parametry sterowania silnikiem synchronicznym (z panelu: menu gtébwne M2 2>
grupa G2.6.28)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
0=Silnik indukcyjny
P2.6.28.1 Typ silnika 0 1 0 650 | 1=Silnik synchroniczny z
magnesami trwatymi
P2.6.28.2 Kp pradu strumienia 0 32000 5000 651
P2.6.28.3 Ti pradu strumienia 0 1000 25 652
P26.28.4 | _Pozyeawalusinika 0 | 65565 0 649
synchronicznego PMS
P2.6.28.5 | Wiacznie identyfikacjiRs | 0 1 1 654 2:?5(
P2.6.28.6 Wzmocnienie stabilizatora 0 1000 800 1412
momentu
P2.6.28.7 Stata czasowa 0 1000 100 | 1413
stabilizatora momentu
P2.6.288 Wzmochnienie stabilizatora 0 1000 50 1414

momentu w punkcie FWP

Tabela 6-27. Parametry sterowania silnika PMS.

6.6.9.3  NXP: Parametry identyfikacji (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.6.29)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID uwagi
P2.6.29.1 Strumien 10% 0 2500 % 10 1355
P2.6.29.2 Strumien 20% 0 2500 % 20 1356
P2.6.29.3 Strumien 30% 0 2500 % 30 1357
P2.6.29.4 Strumien 40% 0 2500 % 40 1358
P2.6.29.5 Strumien 50% 0 2500 % 50 1359
P2.6.29.6 Strumien 60% 0 2500 % 60 1360
P2.6.29.7 Strumien 70% 0 2500 % 70 1361
P2.6.29.8 Strumien 80% 0 2500 % 80 1362
P2.6.29.9 Strumien 90% 0 2500 % 90 1363
P2.6.29.10 Strumien 100% 0 2500 % 100 1364
P2.6.29.11 Strumien 110% 0 2500 % 110 1365
P2.6.29.12 Strumien 120% 0 2500 % 120 1366
P2.6.29.13 Strumien 130% 0 2500 % 130 1367
P2.6.29.14 Strumien 140% 0 2500 % 140 1368
P2.6.29.15 Strumien 150% 0 2500 % 150 1369
P2.6.29.16 | Zmierzony spadek o | 30000 Zzmienna | 662
napiecia na Rs
P2.6.29.19 | I skalowanie czesci 0 | 30000 zmienna | 665
generatorowej
P2.6.29.20 | I skalowanie czesci 0 | 30000 zmienna | 667
silnikowej
P2.6.29.21 Offset U -32000 | 32000 0 668
P2.6.29.22 Offset IV 32000 | 32000 0 669
P2.6.29.23 Offset IW -32000 | 32000 0 670
P2.6.29.24 Krok predkosci 50 | 500 | 00| 00 | 1252 |Dopasowanie predkosciw
programie NCDrive
P2.6.29.25 Krok momentu 100 | 1000 | 0,0 | 0,0 1253 | Dopasowanie momentu w
programie NCDrive

Tabela 6-28. Parametry identyfikacji NXP.
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6.6.10 Zabezpieczenia (z panelu: menu giéwne M2 2 grupa G2.7)

Kod Parametr Min Maks Jed. | Fabr. | ID Uwagi

0=Brak reakc;ji

1=0Ostrzezenie

2=0Ostrzezenie i ustawienie cz.
zadanej sprzed 10s

3=0Ostrzezenie i ustawienie cz.
okreslonej par. 2.7.2

4=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
5=Usterka, zat. wybiegiem

Odpowiedz na usterke <4mA
P2.7.1 zrodta zadajgcego 0 5 0 700

P2.7.2 Cz. po usterce 4-20mA 0,00 P2.1.2 Hz 0,00 728

Odpowiedz na usterke 0=Brak reakcji

P2.7.3 0 3 2 701 _ A
zewnetrzng 1=Ostrzezenie
P2.74 Odpowiedz na usterke fazy 0 3 0 730 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
e napchia Wejéciowego 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
I _r 0 = Usterka zapamietana w
p2.7.5 | Odpowiedznazbytniskie | 1 0 | 727 | historii usterek

napiecie 1 = Usterka nie zapamietana

Odpowiedz na usterke fazy

P2.7.6 o e 0 3 2 702
napiecia wyjsciowego 0=Brak reakaji
P27.7 Odpovzjled.z na zwarcie 0 3 2 703 | 1=Ostrzezenie
oziemne 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
Odp. na zadziatanie 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.8 zabezp. term. 0 3 2 704
silnikapar278
P27.9 Zabezp. termiczne silnika: 1000 100,0 % 0.0 705

wsp. temp. otoczenia silnika

Zabezp. termiczne silnika:

P2.7.10 ) 0,0 150,0 % 40,0 | 706
prad przy zerowej czestot.
P27 .11 Zfabezp. termiczne S|In|kg: 1 200 min | ZMie | 797
cieplna stata czasowa sil. nna
p2.7.12 | 4@bezpieczenie termiczne | 100 % | 100 | 708
silnika: cykl obcigzenia
0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 1=Ostrzezenie
P2.7.13 utykiem silnika 0 3 0 709 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.14 Prad utyku 0,0 2xly A Iy 710
P2.7.15 Czas utyku 1,00 120,00 S 15,00 | 711

P2.7.16 | Maks. czestotliwos¢ utyku 1,0 Par.2.1.2 Hz 25,0 712

0=Brak reakc;ji

Zabezpieczenie przed 0 3 0 713 1=0Ostrzezenie

niedocigzeniem silnika 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

P2.7.17

Zab. przed niedocigzeniem,
P2.7.18 moment w obszarze 10 150,0 % 50,0 714
ostabionego pola

Zab. przed niedocigzeniem

P2.7.19 - 5,0 150,0 % 10,0 | 715
moment przy zerowej czest.
p2.7.20 | 48P Przednied:czas | 50, | goo00 | s | 2000 716
niedocigzenia
0=Brak reakc;ji
Odpowiedz na usterke na 1=0Ostrzezenie
P2.7.21 WE termistorowym 0 3 2 732 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.22 | Odp. na usterke magistrali 0 3 2 733 | Patrz P 2.7.21
P2.7.23 |Odpowiedz na usterke slotu 0 3 2 734 | Patrz P 2.7.21
P2.7.24 llos¢ wejs¢ PT100 0 3 0 739
0=Brak reakc;ji
Odpowiedz na usterke 1=Ostrzezenie
P2.7.25 PT100 0 3 0 740 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7

3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem

P2.7.26 PT100 limit ostrzezenia -30,0 200,0 C’ 120,0 | 741

P2.7.27 PT100 limit usterki -30,0 200,0 C" | 130,0 | 742
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Tylko NXP
1=0Ostrzezenie
P2.7.28 | Usterka hamulca, reakcja 1 3 1 1316 | 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
p2.7.29 |  Usterkahamulca, 000 | 32000 | s | 020 | 1317
opoznienie
0=Brak reakgc;ji
Usterka magistrali 1=0Ostrzezenie
P2.7.30 systemowej 2 2 2 1082 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.31 Usterka magistrali | ¢ o9 | 32000 | s | 3,00 | 1352
systemowej, op6znienie
p2.7.32 | Usterka chiodzenia 000 | 700 | s |200] 751
opodznienie

Tabela 6-29. Zabezpieczenia, G2.7.

6.6.11 Par. automatycznego wznowienia pracy (z panelu: menu gi. M2 2> grupa G2.8)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
P2.8.1 Czas zwitoki 0,10 10,00 S 0,50 | 717
P2.8.2 Czas proby 0,00 60,00 S 30,00 718

0=Wg charakterystyki
P2.8.3 Wybor funkgiji startu 0 2 0 719 | 1=Lotny start
2=7godnie z par. 2.4.6

llos¢ préb po zbyt niskim

P2.8.4 o 2 0 10 0 720
napieciu zasilania
P285 llos¢ pro.b po zby"t wysoklm 0 10 0 791
napieciu zasilania
P2.86 llo$¢ préb po ;byt wysokiej 0 3 0 799
wartosci pradu
P2.87 llo$¢ préb po usterce zrédta 0 10 0 793

zadajgcego <4mA
llo$¢ préb po zadziataniu
P2.8.8 zabezpieczenia 0 10 0 726
termicznego
llo$¢ préb po zatrzymaniu

P2.8.9 na skutek usterki 0 10 0 725
zewnetrznej
P2.8.10 llo$¢ préb po wystgpieniu 0 10 0 738

niedocigzenia
Tabela 6-30. Parametry automatycznego wznowienia pracy, G2.8.
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6.6.12 Parametry magistrali komunikacyjnej (z panelu: menu gf. M2 > grupa G2.9)

Kod Parametr Min Maks [ Jed. | Fabr. ID Uwagi
Zadawanie poprzez
P2.9.1 magistrale, skalowanie 0,00 320,00 Hz 0,00 850
wartosci minimalnej
Zadawanie poprzez
P2.9.2 magistrale, skalowanie 0,00 320,00 Hz | 0,00 851
warto$ci maksymalnej
P2.9.3 Wybér wyjscia 1 o | 10000 1 852 Wybor wielkosci
monitorowanej par.|D
P2.9.4 Wybdr wyjscia 2 0 10000 2 853 jw.
P2.9.5 Wybodr wyjscia 3 0 10000 45 854 jw.
P2.9.6 Wybdr wyjscia 4 0 10000 4 855 jw.
P2.9.7 Wybdr wyjscia 5 0 10000 5 856 jw.
P2.9.8 Wybdr wyjscia 6 0 10000 6 857 jw.
P2.9.9 Wybor wyjscia 7 0 10000 7 858 jw.
P2.9.10 Wybodr wyjscia 8 0 10000 37 859 jw.
Tylko NXP
P2.9.11 Wybdr wyjscia 1 0 10000 1140 876 jw.
P2.9.12 Wybodr wyjscia 2 0 10000 46 877 jw.
P2.9.13 Wybdr wyjscia 3 0 10000 47 878 jw.
P2.9.14 Wybdr wyjscia 4 0 10000 48 879 jw.
P2.9.15 Wybdr wyjscia 5 0 10000 0 880 jw.
P2.9.16 Wybodr wyjscia 6 0 10000 0 881 jw.
P2.9.17 Wybdr wyjscia 7 0 10000 0 882 jw.
P2.9.18 Wybér wyjscia 8 0 10000 0 883 jw.

Tabela 6-31. Parametry magistrali komunikacyjnej.
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6.6.13 Kontrola momentu (z panelu: menu gtéwne M2 2G2.10)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr | ID Uwagi
P2.10.1 Ograniczenie momentu 0,0 300,0 % 300,0 | 609
p2.102 | Regulator momentu, 0,0 | 32000 3000 | 610 | .. .
wzmocnienie P Uzywany tylko w sterowaniu w
p2.10.3 | Regulatormomentu, czas | 5 | 3590 200 | 611 | Otwartel pet
zdwojenia |
0= Nie uzywane
1= Al1
2= Al2
3=AI3
Zadawanie momentu, 4= Al4

P2.10.4 wybor zrodka 0 8 O | 841 | 52 Al1 joystick
6= Al2 joystick
7= Zadawanie momentu z panelu,
par. R3.5
8= Magistrala

p2.10.5 | Zadawaniemomentu, | s506 | 3000 | % | 100 | 642

skalowanie maks.
p2.10.6 | Z3dawaniemomentu, | 34554 | 3000 | % | 00 | 643
skalowanie min.
Predko$¢ maksymalna przy 0= Cz. maksymalna
P2.10.7 0 2 1 644 | 1= Wybrana cz. zadana

zadawaniu momentu 2= Predkosé stata 7

Czestotliwos¢ minimalna

P2.10.8 pracy w trybie kontroli 0,00 50,00 Hz 3,00 636

momentu w petli otwartej
Regulator momentu,

P2.10.9 o 0 32000 150 639
wzmocnienie P
P2.10.10 | Regulator momentu, czas | 5 | 3540 10 | 640
zdwojenia |
Tylko NXP
0= Kontrola predkosci w zamknietej petli
1= Dolne i gébrmne ograniczenie czestotliwo.
2= Wyjscie generatora rampy (-/+)
. 3= Ujemne ograniczenie czestotliwosci
Predkos¢ maksymalna przy — wyjscie generatora rampy.
P2.10.11 zadawaniu momentu w 0 7 2 1278 | 4= Wyjscie generatora rampy —
zamknietej petli Dodatnie ograniczenie czestotliwosci.
5= Wyjscie generatora rampy z oknem
6= 0 — wyjScie generatora rampy
7= Wyjscie generatora rampy z oknem i
limitami Wtaczony/Wytaczony
P2.10.12 Czas filtracji zadawania 0 32000 ms 0 1244
momentu
P2.10.13 Okno ujemne 0,00 50,00 Hz 2,00 | 1305
P2.10.14 Okno dodatnie 0,00 50,00 Hz 2,00 | 1304
p2.10.15 | Limitwylaczeniawoknie | 4 oy | p5 1913 | Hz | 0,00 | 1307
ujemnym
p2.10.16 | LiMitwylaczenia woknie | qo | o114 | Hz | 0,00 | 1306
dodatnim
p2.10.17 | Odraniczenie wyjscia 00 | 3000 | % |3000 | 1382

regulatora czestotliwosci

Tabela 6-32. Parametry kontroli momentu, G2.10.
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6.6.14 NXP: Parametry Master Follower (z panelu: menu gtéowne M2 >G2.11)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi

0 = Pojedynczy naped
1 = Master

P2.11.1 Tryb Master Follower 0 4 0 1324 | 2 = Follower

3 = Aktualny master

4 = Aktualny follower

0 = Wybiegiem
0 2 2 1089 | 1 = Wg. charakterystyki
2 = Jak Master

Follower, funkcja

P2.11.2 X
zatrzymania

0=AI1
1=AI2
2 = AlI1+AI2
3 =Al1-Al2
4 = Al2-Al1
5 = Al1xAI2
6 = Al1 Joystick
7 = Al2 Joystick
8 = Panel
Follower, wybdr miejsca 9 = Magistrala
zadajacego predkosc 0 18 7 1081 10 = Motopotencjometr
11 = Al1,Al2 minimum
12 = Al1,Al2 maksimum
13 = Maksym. czestot.
14 = Al1/AI2 wybor
15 = Enkoder 1
16 = Enkoder 2
17 = Zadawanie jak Master
18 = Zadawanie jak Master z by-
pass’em ramp

P2.11.3

0 = Nie uzywany
1=AN

2=AI12

3=AI3
Follower, wybdr miejsca 4 =Al4
zadajgcego moment 0 10 10 1083 5 = A1 Joystick

6 = Al2 Joystick

7 = Zadawanie momentu z panelu,R3.5
8 = Magistrala

9 = Moment z Master

P2.11.4

Aktywny réwniez w sterowaniu

P2.11.5 Podziat predkosci -300,00 | 300,00 [ % | 10000 | 1283 .
pojedynczego napedu

Aktywny rowniez w sterowaniu

P2.11.6 Podziat momentu 0,0 500,0 % 100,0 | 1248 )
pojedynczego napedu

0 = Pojedynczy naped
1 = Master

P2.11.7 Master Follower tryb 2 0 4 0 1093 | 2 = Follower

3 = Aktualny master

4 = Aktualny follower

Tabela 6-33. Tryb Master Follower, G2.5.
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6.6.15 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gtéwne M3)

Parametry stuzgce do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujg sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX

Kod Parametr Min Maks | Jed. [ Fabr. | ID Uwagi
0 = Sterowanie z komputera PC
1 = WE/WY sterujace

P3.1 Wybor miejsca sterowania 0 3 1 125 2 = Panel

3 = Magistrala kom.
Zadawanie czestotliwosci z| Par. Par.
R3.2 panelu 214 | 212 | M?
Zadawanie z panelu 0 =W przod

P3.3 kierunku wirowania 0 1 0 123 1=W tyt
0 = Z ograniczeniami

R3.4 Stop 0 1 1 114 | 1 = Wcidniecie STOP zawsze zatrzymuje
naped

R3.5 Zadawanie momentu z 0.0 100,0 % 0.0

panelu
Tabela 6-34. Parametry sterowania napedu z panelu, M3.

6.6.16 Menu systemowe (z panelu: menu gféwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogdlne funkcje przemiennika czestotliwosci, takie jak: wybor aplikaciji,
uaktywnienie wybranego zestawu parametréw uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX, rozdziat 7.3.6.

6.6.17 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gtéwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujacych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegdolnymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.
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7. APLIKACJA POMPOWO-WENTYLATOROWA

7.1 Wprowadzenie

Wyboru aplikacji wielozadaniowej, dokonuje sie w menu gtéwnym parametréw M6, na stronie S6.2.

Aplikacja pompowo-wentylatorowa moze by¢ stosowana do sterowania jednego napedu regulowanego oraz
do czterech napedow dodatkowych. Regulator PID przemiennika steruje predkosé napedu regulowanego oraz
wypracowuje sygnaty start i stop napeddéw dodatkowych w celu regulacji catkowitego przeptywu. Poza
oSmioma podstawowymi grupami parametrow dostepna jest grupa specjalistycznych parametréw do
sterowania kaskady pomp lub wentylatorow.

W aplikacji tej sg dwa miejsca zadawania predkosci z zaciskdéw sterujgcych: z miejsca A sygnat zadajacy
podawany jest na wejscie regulatora, z miejsca B predkos¢ zadawana jest bezposrednio, z pominieciem
regulatora. Wybor miejsca A lub B dokonywany jest wejsciem cyfrowym DING.

Jak juz wspomniano, aplikacja jest stosowana do obstugi pomp oraz wentylatorow. Moze by¢ stosowana np.
do zwiekszania dostarczanego cisnienia w stacjach pomp, jezeli mierzone cisnienie wejsciowe spada ponizej
okre$lonego przez uzytkownika limitu.

Aplikacja wykorzystuje zewnetrzne styczniki do przetgczania silnikébw dotagczonych do przemiennika
czestotliwosci. Funkcje “autochange” cechuje mozliwos¢ zmiany kolejnosci pracy napedéw dodatkowych.
»+Autochange” pomiedzy 2 silnikami (gtéwny + 1 dodatkowy) ustawiony jest jako domysine, patrz rozdziat 7.4.1.

e Wszystkie wejscia i wyjscia sg swobodnie programowalne

Dodatkowe funkcje w stosunku do aplikacji podstawowej:

Wybor zakresu sygnatu wejsé analogowych

Sygnalizacja dwéch wybranych pozioméw czestotliwosci wyjsciowej

Sygnalizacja wybranego poziomu momentu obrotowego

Sygnalizacja wybranego poziomu sygnatu zadajgcego

Mozliwos¢ zaprogramowania dwoch charakterystyk rozruchu/hamowania, takze krzywych w
ksztatcie litery S

Programowana logika start/stop oraz nawrot

Mozliwos¢ hamowania pradem statym przed startem i przy zatrzymaniu

Trzy przedziaty czestotliwosci zabronionych

Programowana charakterystyka U/f oraz czestotliwos¢ kluczowania

Mozliwos¢ automatycznego wznowienia pracy po wystgpieniu usterki

W petni programowalne zabezpieczenia silnika przed utykiem oraz termiczne, odpowiedz napedu:
brak reakcji, ostrzezenie, wytaczenie

Mozliwos¢ sygnalizacji niedocigzenia silnika

e Kontrola faz napiecia wejsciowego oraz wyjsciowego

e Funkcja uspienia

Parametry aplikacji pompowo-wentylatorowej przedstawione zostaty w rozdziale 8 niniejszej instrukcji. Opisy
poszczegolnych parametrow sg uporzgdkowane wg indywidualnych numeréw ID.
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7.2 WE/WY sterujace
Potencjometr zadajacy OPT-A1
1..10kQ N Zacisk Sygnat Opis
r —— 1 +10V.q | Wyjscie napiecia zadajgcego Napiecie zasilajgce potencjometr, itp.
| 2 A1+ Wejscie analogowe, Zadai - -
[ VU sakres 0—10V DC adajace wejscie napieciowe
Przetwornik |
dwuprzewodowy T~ 3 Al1- Masa wej$¢ analogowych Masa wej$¢ zadajacych i sterujacych
wartos¢ rzecz. T T T T 4 Al2+ Wejscie analogowe, Zadajace wejscie pradowe
g=--1 9 Al2- Zakres 0—20mA zakres 0-20 mA
+
(014 |20 A - _,_T_I:__ | 6 +24V @ | Wyjscie napiecia pomocniczego | Zasilanie WE sterujacych , maks 0.1 A
= Tl MAT v t--- 7 |®@ GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujacych
e _____ 8 DINA Start/Stop, Miejsce sterowania A Zestyk zamkniety = start
| (regulator PID, programowalny)
- o ___ 9 DIN2 Wejscie blokujace 1 Zestyk otwarty = blokada
: - (programowalny) Zestyk zamkniety = bez blokady
_ e ] Wejscie blokujace 2 Zestyk otwarty = blokada
10 DIN3 (programowalny) Zestyk zamkniety = bez blokady
11 CMA Wspdiny dla DIN1—DIN3 Nalezy dotgczy¢ do GND lub +24V
T ————— 12 +24V Wyj$cie nap. pomocniczego Zasilanie we sterujacych (jak zacisk #6)
r———- 13 |® GND Masa Masa wej$¢ zadajacych i sterujgcych
|
I | 14 Start/Stop, Miejsce sterowania B
—— _— ___ Jl_ — ] DIN4 (zadawanie bezposrednie, Zestyk zamkniety = start
| programowalny)
| , Py -
:— _— - T——- 15 DIN5S Wybor pI'QdkCI)SCI nadrzednej Zestyk zamkniety = predko$¢ nadrzedna
| | (programowalny)
L _— | 16 DING Wybér miejsca sterowania A/B Zestyk otwarty = aktywne miejsce A
| - T T T (programowalny) Zestyk zamkniety = aktywne miejsce B
I | 17 CMB Wspéiny dla DIN4—DING Nalezy dotgczy¢ do GND lub +24V
| | —— 18 AO1+ o Programowalne, patrz rozdziaty 7.5.4.3,
| - Wyjscie analogowe
I | ——1 19 | @ AO1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa 7.544,7.54.5
| USTERKA | (GND) zakres 0—20 mA/R;, maks. 500Q
:_ _ S DO Wyjscie cyfrowe Programowalne
| I USTERKA otwarty kolektor, IS50mA, U<48 VDC
I I OPT-A2
|
: I g; 581 ) WY przekaznikowe 1
| RO1 naped dodatkowy, | Programowalne, patrz rozdziat 7.5.4.1
—_——— - | F————— 23 autochange 1
przekaznikowe
24 RO2 j/ WY kaznik 2
220 - ——1 /F————] 25 RO2 naped dodatkowy, | Programowalne, patrz rozdziat 7.5.4.1
VAC———/ F————- 26 RO2 autochange 2
— — Tabela 7-1. Fabrycznie ustawiona konfiguracja sygnatéw sterujgcych

aplikacji pompowo-wentylatorowej (z przetwornikiem 2 przewodowym).

UWAGA: wiecej informacji na temat
zwor znajduje sie w Instrukcji
Uzytkownika.

Blok zwor X3
podiaczenie CMA i CMB

CMB podtaczone do GND
CMA podtaczone do GND

(0]

.E CMB izolowane od GND
.[l CMA izolowane od GND

s

CMB | CMA wewnetrznie potaczone,
izolowane od GND

= ustawienia fabryczne
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230 vAaC
2 VACON NXOPTAZ2 S
24vDC
S5 12 g DINZ ROz DIN3 7 10
23 a3
Autom. O Siec Autom. O Siec
51 ] £ S 4 s2 ~t /. A /
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 7_ K21 K2 7‘-
Kt | Kkt | | K2 | ] ka1 | |
NX12k105.dsf
M1/Vacon M1/Siec M2/Siec M2/Siec
Rysunek 7-1. Dwupompowy system autochange, schemat gtéwny.
230 VAC
VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1
24VDC  DIN2 DIN3 10 DIN4
12 9 14
2 VACON NXOPTB5 4 2 VACON NXOPTBS { 26
23 26 29
A O siec A O siec A O siec
st i g & s2 i B s3 1 2 \
K3 K3 K1
K2 K3 j K1 Kat K2 K1 j
K2 K1 K2
K1.1 K1 7 K2.1 K2 7- K34 K3 7
K1 K11 K2 K2.1 K3 K3.1
NX12k106.dsf
M1/Vacon M1/Siec M2/Vacon M2/Siec M3/Vacon M3Siec
Rysunek 7-2. Trzypompowy system autochange, schemat gtéwny.
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7.3 Schemat logiczny sygnatéw sterujacych aplikacji pompowo-wentylatorowej

Predkos$¢ nadrzedna (programowalne, par. 2.2.6.12)

D G o e e et~ edar v = =
v g | Wybor miejsca A/B (programowalne, par 2.26.3) _ |
DIN2 ® Blokada nap. dodatkowego 1 (programowalne, parb.2.6.18)

DIN3 ® Blokada nap. dodatkowego 2 (programowalne, par2.2‘1.6.19)
T
2.2.1.3 Magistrala - wybdr we. zad| - - - - - - __ :

2.2.1.2 Panel -wyborwe.zad.  t------5
Wy Zezwolenie|na zad. z panelu dla PID 2

I
o
(I : )
2211 Zacisk B-wyborwe.zad. | ---- I (par. 2.2.6.23)
. . !
2.2.1.1 Mieisce B—wvbérwe. zad. |-=r 1 1 1!
1 I
2.2.11Wartosé zadana 1zPID -1 1 | | ! |
i o Obliczanie
Al2 SENIREEE ——| cz. zadanej
Al3 o2 | Y i logiki napedéw
Ald I B } W. rzeczywista 1 PID| |dodat<owych |MNaped dodatkowy 1RO1
Magistrala - 2 ot 5-2-;\'-9 Logika Zmiany—.‘pmgramowalne)
1 = Nia 113 - -
wartoéé zad. 1 PID o R A v kolejnosci [ Naped dodatiowy 2 R02
o8l it 2= A2 (programowalne)
Panel - R 3.4 3 tAZo 4 3= Al3
wartos¢ zad. 1 PID : et
Panel- R 3.5 P W. rzeczywista 2
wartos¢ zad. 2 PID . } b ! | (1} :Riﬁ uzywana
i L S I =
Magistrala - | leTe T Pl 2= A2
Lwartos¢ zad. 2 PID % P | 3= A3
Zad. zpan. R 3.2 ® 4 Ly ! 4=Al4
® 5 1 : " 5 = Magistrala
QI L . Miejsce A
o0 0 [ : -
ole ro !
@ 2 ! : 1
Gora ® 3 ! J [2.1.19 Preedkosc nadrzedna |
] !
DlN# ® Dot | Motopotencjometr 95 : | ‘
DIN4 ® - .
(programowalne) lg0 | ___1 '
—e 1 NE | Wewnetrzna
_.. % ! ¢z, zadana
= 1
'S .. 5/4 F | Magistrala \
@ 6 : 1
1
: :
1 P isk t
Magistrala - zadawanie - ' | ikt
1
Magistrala Start/Stop L !
Magistrala - kierunek : | Przyciski Start/Stop
1

Start miejsce A, progr. par 2.2.6.1 A |r :

DIN1® | ® | Aktywacja
Start/Stoy Wewnetrzny Start/Sto !
DINA® LQ‘L'—I b —e Swnelrany 4 przycisku Stop
® LB

— ®B
Start miejsce B, r.par2.26.2
gelobliie sl 21 [536=1
Nawro6t, par2.2.6.11

DIN# 5
® (programowalne) [3 3 Kierunek z panelu i : I Wewnetrzny nawrdt

- - Wewnetrzne kasowanie usterki
IMaglstraIa - kasowanle! > -

A1 = zadawanie 1 dla PID migjsce A; A2 = zadawanie 2 dla PID miejsce A; B = zadawanie bezposrednie migjsce B

K = zadawanie z panelu; F = zadawanie z magistrali

Rysunek 7-3. Schemat logiczny sygnatéw sterujgcych aplikacji pompowo-wentylatorowey.
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7.4 Skrocony opis funkcji oraz kluczowych parametrow
7.4.1 Automatyczna zmiana kolejnosci pracy napedow (Autochange, P2.9.24)

Funkcja Autochange pozwala na zmiane kolejnosci pracy napedow sterowanych przez aplikacje w sposéb
automatyczny, w wyznaczonych odstepach czasu. Naped sterowany przez przemiennik czestotliwosci moze
takze zostaé wigczony w uktad autochange i sekwencje blokowania (par. 2.9.25). Funkcja autochange
umozliwia dostosowanie czaséw startu silnikow dodatkowych i moze zapobiega¢ utykowi pomp
spowodowanemu np. dtugimi przestojami.

o Funkcje Autochange uaktywnia sie parametrem 2.9.24 Autochange.

e Automatyczna zmiana kolejnosci nastepuje po uptywie czasu okreslonego parametrem 2.9.26
Autochange interval, jezeli czestotliwosé wyjsciowa przemiennika jest mniejsza od limitu okre$lonego
parametrem 2.9.28 Autochange frequency limit.

e Pracujace napedy zostajg zatrzymane i nastepuje restart stosownie do nowego porzadku pracy

e Styczniki zewnetrzne sterowane przez wyjscia przekaznikowe przemiennika czestotliwosci dotaczajg
napedy do przemiennika lub do sieci zasilajgcej. Jezeli silnik zasilany z przemiennika wtgczony jest w
sekwencje autochange, zawsze sterowany jest wyjsciem przekaznikowych aktywowanym jako pierwsze.
Pozostate wyjscia przekaznikowe, aktywowane pozniej, sterujg napedy dodatkowe. Patrz rysunek 7-5
oraz 7-6.

Parametr 2.9.24, Autochange

0 Automatyczna zmiana kolejnosci nie jest uzywana
1 Automatyczna zmiana kolejnoéci jest uzywana

Automatyczna zmiana kolejno$ci moze dotyczy¢ tylko napedéw dodatkowych lub wszystkich napeddw, tzn.
takze napedu regulowanego przez przemiennik. Zalezy to od wyboru opcji parametru 2.9.25 Automatics
selection. Fabrycznie funkcja autochange jest ustawiona dla 2 napedéw. Patrz rysunek 7-1 oraz 7-5.

Parametr 2.9.25, Automatyczna zmiana kolejnosci pracy napedéw

0 Automatyczny (autochange/interlockings) stosowany tylko do napedéw dodatkowych

Naped regulowany pozostaje caty czas dotagczony do przemiennika. Tylko napedy dodatkowe wymagajg
stycznikow.

1 Automatyczny autochange/interlockings stosowany do wszystkich napedéw

Naped regulowany przez przemiennik jest wikgczony w automatyczng sekwencje autochange. Kazdy naped
wymaga stycznikow tgczacych go z siecig badz tez z przemiennikiem.

Parametr 2.9.26, Autochange, przedziat czasu

Po uptywie czasu okreslonego tym parametrem nastepuje automatyczna zmiana kolejnosci, jezeli
dodatkowo wydajnos¢ uktadu znajduje sie ponizej poziomu okreslonego parametrem 2.9.28.
(Autochange, limit czestotliwosci) oraz 2.9.27 (Maksymalna ilos¢ pracujgcych napedow
dodatkowych). Jezeli wydajnos¢ uktadu przekracza wartos¢ okreslong parametrem 2.9.28,
automatyczna zmiana kolejnosci nie nastgpi.

e Licznik czasu jest aktywny tylko jezeli Start/Stop jest sterowany z migjsca A
e Licznik czasu jest zerowany po zmianie kolejnosci
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Parametry 2.9.27, Maksymalna ilo$¢ pracujacych napedow dodatkowych w chwili zmiany kolejnosci
2.9.28, Autochange, limit czestotliwo$ci

Parametr ten okre$la poziom, ponizej ktérego musi znajdowac sie wydajnos¢ uktadu, aby
mozliwa byta automatyczna zmiana kolejnosci

Poziom ten definiuje sie w nastepujacy sposob:

e Jezeliilos¢ pracujacych w danej chwili napedéw dodatkowych jest mniejsza niz wartos¢
parametru 2.9.27 moze nastgpi¢ autochange.

e Jezeliilod¢ pracujgcych w danej chwili napedéw dodatkowych jest rowna wartosci parametru
2.9.27 oraz jednocze$nie czestotliwos¢ napedu regulowanego przez przemienik jest
mniejsza od wartosci parametru 2.9.28 moze nastgpi¢ autochange.

o Jezeli wartos¢ parametru 2.9.28 wynosi 0.0 Hz, autochange moze nastgpi¢ w stanie, gdy
uktad jest zatrzymany (stop lub uspienie) bez wzgledu na warto$¢ parametru 2.9.27.
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7.4.2 Wybér wyltaczenia — Interlock (P2.9.23)

Parametr ten jest stosowany do aktywacji wejS¢ blokujacych poszczegdlne napedy. Sygnaty blokujace
pochodzg z wytacznikow silnikéw. Sygnaly (funkcje) sa przyporzadkowane do wejs¢ cyfrowych
zaprogramowanych odpowiednimi parametrami jako wejscia blokujgce (interlocks). Aplikacja pompowo-
wentylatorowa steruje tylko te napedy, ktére nie sg blokowane wejsciami interlock.

e Wejscia blokujace moga by¢ stosowane nawet wéwczas, gdy nie jest stosowana
automatyczna zmiana kolejnosci pracy napedow

o Jezeli wejscie blokujgce napedu dodatkowego nie jest aktywne (tzn. dany naped zostanie
zablokowany) i inny nieuzywany naped dodatkowy jest dostepny, zostanie on uruchomiony
bez zatrzymania napedu regulowanego (przemiennika)

e Jezeli zostanie zablokowany naped regulowany przez przemiennik, wszystkie napedy
zostang zatrzymane i nastapi restart uktadu z nowymi nastawami

e Jezeli nastapi odblokowanie napedu w stanie PRACA przemiennika, wtgczenie do pracy
odblokowanego napedu nastepuje zgodnie z wybrang opcjg parametru 2.9.23 Interlock
selection

0 Nie uzywana
1 Aktualizacja po zatrzymaniu

Blokady sg uzywane. Odblokowany naped zostaje umieszczony na koncu kolejki napedow
oczekujgcych na wejscie do pracy, przy czym uktad nie zostaje zatrzymany. [P1 > P3 > P4
- P2], uaktualnienie kolejnosci nastgpi w nastepnym stanie zatrzymania (automatyczna
zmiana kolejno$ci, uspienie, zatrzymanie, itd.)

Przyktad:

[P1 > P3 > P4] > [P2 odblokowany] 3[P1 3 P3 3 P4 = P2] = [USPIENIE] = [P1 > P2
>P3 3P4

2 Zatrzymanie i aktualizacja

Blokady sa uzywane. Po odblokowaniu napedu nastepuje natychmiastowe zatrzymanie
catego ukfadu i rozruch z nowymi nastawami.

Przyktad:
[P1 2 P2 2 P4] 2 [P3 odblokowany] 2 [STOP] 2 [P1 2 P2 2 P3 2 P4]

Patrz rozdziat 7.4.3, Przykiad.
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7.4.3 Przykfady

Automatyka pompowo-wentylatorowa z blokadami, bez automatycznej zmiany kolejnosci (bez funkciji
autochange)

Sytuacja:  Jeden naped regulowany i trzy dodatkowe
Ustawienia parametréw: 2.9.1=3, 2.9.25=0
Stosowane sg sprzezenia zwrotne jako sygnaty blokad, zmiana kolejnosci napedow nie jest
stosowana.
Ustawienia parametrow: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Jako wejscia sygnatéw blokujacych zostaly wybrane wejscia cyfrowe okreslone parametrami
2.2.6.18do 2.2.6.21.
Sterowanie 1 napedu pomochniczego (par. 2.3.1.27) jest mozliwe poprzez wejscie blokujace 1
(par. 2.2.6.18), sterowanie 2 napedu pomocniczego (par. 2.3.1.28) jest mozliwe poprzez wejscie
blokujgce 2 (par. 2.2.6.19), itd.

Fazy cyklu: 1) Ukfad startuje, startuje naped regulowany przez przemiennik.

2) 1 naped dodatkowy startuje po osiagnieciu przez naped regulowany czestotliwosci startu 1
napedu dodatkowego (par. 2.9.2).

3) Naped regulowany zmniejsza predkos¢ do wartosci odpowiadajacej czestotliwosci
zatrzymania 1 napedu dodatkowego (par. 2.9.3) i nastepnie zwieksza predkosc¢ do
czestotliwosci startu 2 napedu dodatkowego.

4) Startuje 2 naped dodatkowy po osiggnieciu przez naped regulowany czestotliwosci startu 2
napedu dodatkowego (par. 2.9.4).

5) Sygnat Interlock 2 napedu dodatkowego zanika na wejsciu blokady, naped zostaje
zatrzymany. Poniewaz naped dodatkowy 3 w tym momencie nie pracuje, nastepuje jego
rozruch w celu zastgpienia napedu 2.

6) Naped regulowany zwieksza predkos¢ do wartosci maksymalnej, poniewaz nie ma
dostepnych wiecej napedéw dodatkowych.

7) Zablokowany (zatrzymany) naped dodatkowy 2 zostaje dotaczony ponownie i umieszczony
jako ostatni w kolejce napedow dodatkowych, ktora teraz jest nastepujaca: 1-3-2. Naped
regulowany zmniejsza predkos¢ do wartosci odpowiadajgcej czestotliwosci zatrzymania.
Kolejnos¢ startu napedéw dodatkowych zostanie zaktualizowana albo niezwtocznie, albo w
najblizszym stanie STOP (tzn. autochange, uspienie, zatrzymanie, itd.), stosownie do
wybranej opcji parametru 2.9.23.

8) Jezeli w dalszym ciggu konieczne jest zwiekszanie wydajnosci uktadu, naped regulowany
zwieksza predkosé do wartosci maksymalnej, przy ktérej uktad osigga 100% swojej
wydajnosci.

Jezeli wymagane jest zmniejszenie wydajnosci uktadu, napedy dodatkowe wytaczane sg w
odwrotnej kolejnosci (2-3-1, jezeli nastapita aktualizacja 3-2-1)

Automatyka pompowo-wentylatorowa z blokadami oraz automatyczng zmiana kolejnosci (z funkcja
autochange)

Powyzszy opis jest odpowiedni takze jezeli uzywana jest funkcja automatycznej zmiany kolejnosci. Dodatkowo
zmiana i aktualizacja kolejnosci startu, takze napedu regulowanego, zalezy od parametru 2.9.23.
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Blokady

Blokada 4 QR

Blokada 3 SR
ON

Blokada 2 OFF 5 ) 7

Blokada 1 Qf¢

oM i ! Dodatkowy 3 pracuje |
Sterowanie ON ’_E :
przekaznikami OFF : J Dodatkowy 2 pracuje
SPF . Dodatkowy 1 pracuje
ON . .
255 ' : Naped gléwny pracuje
Czestotliwosc maks. — o -
Czestotliwos¢ startu ——2——4———'3-——~— S e e
napedu dodatkowego 1,2,3 i R 1 3 i ;
Czestotliwos$¢ wyj.
napedu giéwnego : i g ;
Czestotliwos$¢ stopu GO E3 ¥ i L Py

napedu dodatkowego 1,2,3

v

Czestotliwosé min. 1

f“

100%

Wyjscie PID

Naped dodatkowy 1

Rysunek 7-4. Przyktad aplikacji pompowo-wentylatorowej z trzema napedami dodatkowymi.
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Rysunek 7-6. Trzypompowy system autochange, schemat gtowny.
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7.5 Aplikacja pompowo-wentylatorowa — lista parametréow

Na nastepnych stronach znajduje sie lista parametrow z podziatem na poszczegdlne grupy. Bardziej
szczegobtowe opisy poszczegolnych parametrow znajdujg sie na stronach 122 do 209.

Znaczenie poszczegdlnych kolumn tabeli parametréw:

Kod = Numer parametru (wskaznik miejsca w lewym, gérnym rogu wyswietlacza)
Parametr = Nazwa parametru

Min = Minimalna wartos¢ parametru (liczbowa)

Maks = Maksymalna wartos¢ parametru (liczbowa)

Jed. = Jednostka

Fabr. = Wartosc¢ ustawiona fabrycznie (domysina)

ID = Numer ID parametru stosowany w komputerowych programach narzedziowych

= Parametr moze zosta¢ zmieniony tylko w stanie pracy STOP

= Do zmiany parametru nalezy zastosowa¢ metode Terminal to Function Method (TTF).
Patrz rozdziat 6.4.

7.5.1 Wielkosci monitorowane (z panelu: menu gftéwne M1)

Wielkosci monitorowane sg to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez statusy oraz wartosci
wybranych sygnatéw mierzonych. Wielko$ci monitorowane nie mogg by¢ edytowane.

Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX, rozdziat 7. Wielko$ci monitorowane V1.18
do V1.23 s dostepne tylko w aplikacji pompowo-wentylatorowe;j.

Kod Parametr Jed. ID Opis

V1.1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 | Czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika

V1.2 | Czestotliwos¢ zadana Hz 25 | Czestotliwos¢ zadana

V1.3 | Predkos$¢ obrotowa silnika obr/min | 2 | Predkos$¢ obrotowa silnika w obr/min

V1.4 | Wartosc¢ pradu silnika A 3

V1.5 | Moment obrotowy silnika % 4 | W % momentu znamionowego silnika

V1.6 | Moc silnika % 5 | Moc na wale silnika

V1.7 | Napiecie silnika V 6

V1.8 | Napiecie w obwodzie DC V 7

V1.9 | Temperatura przemiennika °C 8 | Temperatura radiatora

V1.10 | Temperatura silnika % 9 | Obliczona temperatura silnika

V1.11 | Wejscie analogowe 1 V/imA | 13 | A1

V1.12 | Wejscie analogowe 2 VIimA | 14 | AI2

V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stan wejs¢ cyfrowych

V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stan wej$¢ cyfrowych

V1.15 | Prad wyjsciowy AO1 mA 26 | Wartos$¢ sygnatu wyjscia analogowego AO1

V1.16 | Wejscie analogowe 3 V/ImA | 27 | AI3

V1.17 | Wejscie analogowe 4 V/ImA | 28 | Al4

V1.18 | PID wartos¢ zadana % |20 | Warosczadanaw%
czestotliwosci maksymalnej

V1.19 | PID wartos¢ rzeczywista 9% |21 | WartosCrzeczywistaw %
maksymalnej wartosci aktualnej

V1.20 | PID uchyb % 29 Uchyb regulacji w % maksymalnej wartosci
uchybu

V1.21 | PID wyjscie % 23 Sygnat wyjég:ic')wy w % maksymalnej wartosci
sygnatu wyjsciowego PID

V122 llo$¢ pracujacych napedéw 30 llos¢ pracujacych w danej chwili napedéw

) dodatkowych dodatkowych
V123 | Skalowanie wartosci 29 | Patrz parametr 2.9.29 do 2.9.31
rzeczywistej
V1.24 | Temperatura PT-100 C’ 42 | Najwyzsza temperatura z uzywanych PT100
G1.25 Monitorowanie Wyswietlanie trzech wybranych wielkosci
) wielopozycyjne monitorowanych jednocze$nie

Tabela 7-2. Wielko$ci monitorowane.
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7.5.2 Parametry podstawowe (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.1)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr | ID Uwagi
P2.1.1 | Czestotliwosé minimalna | 0,00 2P &5 | Hz | 000 | 101
UWAGA: jezeli fmaks > czestotliwosci
P2.1.2 | Czestotliwos¢ maksymalna Par. 320,00 | Hz | 50,00 | 102 odp0W|aanchJ predkosci .,
211 synchronicznej pola, sprawdzi¢ czy
jest to dopuszczalne
P2.1.3 Czas przyspieszania 1 0,1 3000,0 s 1,0 103
P2.1.4 Czas hamowania 1 0,1 3000,0 S 1,0 104
P2.1.5 Ograniczenie pradu 01xly | 2xIy | A L | 107
wyj$ciowego
NX2:
230V
Napiecie znamionowe NX5:
P2.1.6 silnika 180 690 \Y 400V 110
NX6:
690V
P2.1.7 CZQStO“'""Zﬁﬁigam'O”OW"" 8,00 | 320,00 | Hz | 50,00 | 111 | Z tabliczki znamionowej silnika
P2.18 Predkoéé_zr)amionowa 24 20 000 ob_r/ 1440 | 112 V\/artos’(: u§tawiona fabrycznie dla
silnika min silnika 4 biegunowego
P2.1.9 | Prad znamionowy silnika | 0,1 x14 | 2xI4 A In 113 | Z tabliczki znamionowej silnika
P2.1.10 |Znamionowy cos @ silnika 0,30 1,00 0,85 120 | Z tabliczki znamionowej silnika
0=Al1 (napieciowe, #2—3)
1=AlI2 (pradowe, #4—5)
2=Al3
Regulator PID, warto$¢ 3=Al4
P2.1.11 9 S 0 6 4 332 | 4=Zadawanie z panelu, parametr
zadana (miejsce A) R3.4
5=Zadawanie poprzez magistrale
kom. (ProcessDatalN 1)
6=Motopotencjometr
P2.1.12 Regulator PID 00 |10000| % | 1000 | 118
wzmocnienie P
p2.113 | Regulator PID, czas 000 |32000]| s | 1,00 | 119
zdwojenia |
p2.1.14 | Regulator PID, czas 0,00 | 1000 | s | 000 | 132
wyprzedzenia D
Czestotliwos¢ Par.
P2.1.15 uspieniapar2115 0 2.1.2 Hz | 10,00 | 1016
P2.1.16 Opodznienie uspienia 0 3600 s 30 1017
p2.1.47 | Poziom przebudzenia, 0,00 | 100,00 | % | 2500 | 1018
wartos¢
0=Przebudzenie po spadku cz. wyj.
ponizej poziomu uspienia (parametr
2.1.17)
1=Przebudzenie po wzroscie cz.
Wyj. powyzej poziomu uspienia (par.
Poziom przebudzenia, 2.1.17)
P2.1.18 funkcja 0 3 0 1019 2=Przebudzenie po spadku cz. wyj.
ponizej poziomu uspienia (w. zad
PID)
3=Przebudzenie po wzroscie cz.
wyj. powyzej poziomu uspienia (w.
zad PID)
Predkos¢ Par.
P2.1.19 nadrzednapar2119 0,00 2192 Hz | 10,00 | 124
Tabela 7-3. Parametry podstawowe, grupa G2.1.
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7.5.3 Sygnafty wejsciowe
7.56.3.1  Parametry wejsc (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.1)
Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
0=Al1
1=Al2
Wybér zrédta zadajacego, 2:A|3
sterowanie z WE/WY 3=Al4 :

P2.2.1.1 ; 0 7 0 343 | 4=Zadawanie z panelu
sterujacych, aktywne 5=7Zadawanie bo istral
miejsce sterowania B poprzez magistrale

(FB SpeedReference)
6=Motopotencjometr
7=Zadawanie z PID

p2i2qip |Vyborzrodia zadajacego,| 7 4 | 121 | Patrz par. 2.2.1.1
sterowanie z panelu

Wybér zrédita zadajacego,
P2.2.1.3 sterowanie poprzez 0 7 5 122 | Patrz par. 2.2.1.1
magistrale
0=Al1
1=Al2
2=AI3
Wybor zrédta zadajacego 3=Al4 .
P2.2.1.4 0 7 7 371 | 4=Zadawanie 1 dla PID z panelu
2 dla regulatora PID 5=Zadawanie istral

poprzez magistrale

komunikacyjng (FBProcessDatalN3)

6=Motopotencjometr

7=Zadawanie 2 dla PID z panelu

P2215 Inwersja sygnatu uchybu 0 y 0 340 OfBez in\(versji
reg. PID 1=Inwersja
Czas narastania sygnatu Czas zmiany wartosci zadanej od 0%

P2.21.6 wartosci zadanej reg. PID 0.0 100,0 s 5.0 341 do 100%

Czas opadania sygnatu Czas zmiany wartosci zadanej od

P2.21.7 wartosci zadanej reg. PID 0.0 100,0 S 50 342 100% do 0%

0=Wartos$¢ rzeczywista 1
1=W.rz. 1+ w.rz.2
Wyboér zrédta wartosci §;w g} ‘\A";’rrzzzz
P2.2.1.8 [rzyczywistej dla regulatora 0 7 0 333 4=Wiekszy z 1, 2
PID g T
5=Mniejszy z 1, 2
6=Wartos¢ srednia 1, 2
7=Pierwiastek kw. 1 + pierwiastek kw. 2
0=Nie uzywana
1=Al1
Wybér wielkosci 2=Al2
P2.2.1.9 stanowiacej 1 warto$¢ 0 5 2 334 | 3=AI3
rzeczywistg 4=Al4
5=Magistrala komunikacyjna
(FBProcessDatalN2)
0=nie uzywana
1=Al1
Wybér wielkosci 2=Al2
P2.2.1.10 stanowiacej 2 warto$¢ 0 5 0 335 | 3=AI3
rzeczywistg 4=Al4
5=magistrala komunikacyjna
(FBProcessDatalN3)

p2.2.1.11 | Skalowanie wartosci | 46404 | 16000 | % | 0,00 | 336 | 0=bez skalowania minimum

rzeczywistej 1, minimum

p2.2.1.12 | Skalowaniewartosti | 1644 | 46000 | o | 1000 | 337 | 100= bez skalowania maksimum

rzeczywistej 1, maksimum

p2.2.1.13 | Skalowanie wartosti | 4654 | 46000 | % | 0,00 | 338 | 0= bez skalowania minimum

rzeczywistej 2, minimum
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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P2.2.1.14 rzei;‘;'la‘gtz;‘f warnosCl | 1600 | 16000 | % | 1000 | 339 | 100= bez skalowania maksimum
Szybkos¢ zmian
p2.2.1.15 | czestotliwosci przy 01 | 20000 | Hzis | 10,0 | 331
zadawaniu
motopotencjometrem
Motopotencjometr, giﬁez kasoyvania t iU lub
P2.2.1.16 | kasowanie pamieci 0 2 1| 3e7 | [Trasowanie po zalrzymaniu iu
ar22116 zaniku zasilania
P 2=Kasowanie po zaniku zasilania
. 0=Bez kasowania
Motopotencjometr, 1=Kasowanie po zatrzymaniu lub
P2.2.1.17 | zadawanie dla regulatora 0 2 0 370 zaniku zasilania
PID, kasowanie pamiegci - - . _—
2=Kasowanie po zaniku zasilania
Skalowanie sygnatu
zadajgcego, wartosé 0=Bez skalowania
P2.2.1.18 minimalna, miejsce 0,00 320,00 Hz 0,00 | 344 >0=Skalowanie minimum
Bpar2233
Skalowanie sygnatu
zadajgcego, wartosé 0=Bez skalowania
P2.2.1.19 maksymalna, miejsce 0.0 320,00 Hz 0,00 | 345 >0=Skalowanie maksimum
Bpar2233

Tabela 7-4. Sygnaty wejsciowe, ustawienia podstawowe.

7.5.3.2  Wejscie analogowe Al1 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.2)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.2.2.1 Al1, wybor sygnatu 0 A1 377
p2.222 |All. stata czasowaffiltracji o, | 4000 | s | 010 | 324 | 0= Bez filtracji
sygnatu
Al1, wybér zakresu 0= Zakres 0 - 100%
P2.2.23 ’ Sy naty 0 2 0 320 | 1= Zakres 20 — 100%*
Y9 2= Zakres uzytkownika
Al1, wybdr minimalnej - o
P2.2.2.4 wartosci sygnatu 100,00 100,00 %o 0,00 | 321
p2.225 | All, wybdrmaksymalnej | - | 45000 | 9 | 10000 | 322
wartosci sygnatu 100,00
P2226 | Al,inwersja sygnatu 0 1 0 | 323 | 9= Bezinwersji
1= Inwersja

Tabela 7-5. Sygnaty wejsciowe, wejscie analogowe 1.

7.5.3.3  Wejscie analogowe Al2 (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.2.3)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.2.3.1 Al2, wybdr sygnatu 0 A2 388

2232 | Al2 stala czasowaffiltracji | 50 | 4000 | s | 010 | 329 | 0= bez filtragj

sygnatu

0=zakres 0—20mA*
P2.2.3.3 [AI2, wybor zakresu sygnatu 0 2 1 325 | 1=zakres 4—20mA*
2=zakres uzytkownika*

Al2, wybdr minimalnej

P2.2.3.4 or -160,00 | 100,00 | % | 0,00 | 326
wartosci sygnatu
p2.235 | Al2 wybdrmaksymalnej | 460, | 16000 | % | 10000 | 327
wartosci sygnatu
P2.236 | Al2, inwersja sygnatu 0 1 0 | 328 | 9=bezinwersii

1=inwersja

Tabela 7-6. Sygnaty wejSciowe, wejscie analogowe 2.

*= pamietaj o odpowiednim ustawieniu zwor w bloku X2,wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika.
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7.5.3.4  Wejscie analogowe Al3 (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.2.4)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.2.4.1 Al3, wybdr sygnatu 0 0.1 141

p22.42 | Al3 stata czasowafitracji | o6, | 1000 | s | 010 | 142 | 0= Bez filtragji

sygnatu

0= Zakres 0—20mA
P2.2.4.3 | Al3, wybor zakresu sygnatu 0 2 1 143 | 1= Zakres 4—20mA
2= Zakres uzytkownika

Al3, wybdr minimalnej

P2.2.4.4 or -160,00 | 160,00 | % | 0,00 | 144
wartosci sygnatu
p2.2.45 | A3 wybdrmaksymainej | g6 00 | 16000 | % | 10000 | 145
wartosci sygnatu
P2.24.6 | AI3, inwersja sygnatu 0 1 0 | 151 | 9 Bezinwers;

1= Inwersja

Tabela 7-7. Sygnaty wejsciowe, wejscie analogowe 3.

7.5.3.5 Wejscie analogowe Al4 (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.2.5)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.2.5.1 Al4, wybor sygnatu 0 0.1 152

p2.252 | Al stata czasowafitracji | o6, | 1000 | s | 0,10 | 153 | 0= Bez filtragji

sygnatu

0= Zakres 0—20mA
P2.2.5.3 | Al4, wybor zakresu sygnatu 0 2 1 154 | 1= Zakres 4—20mA
2= Zakres uzytkownika

Al4, wybor minimalnej

P22.54 <oi 16000 | 160,00 | % | 000 | 155
wartosci sygnatu
p2.2.55 | Ald wybormaksymainej | 15040 | 16000 | % | 1900 | 156
wartosci sygnatu 0
P2.2.5.6 Al4, inwersja sygnatu 0 1 0 162 0= Bez inwersji

1= Inwersja

Tabela 7-8. Sygnaty wejsciowe, wejscie analogowe 4.

* = Pamietaj o wtasciwym umieszczeniu zwory na ztgczu X2. Patrz NX instrukcja uzytkownika, rozdziat 6.2.2.2
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7.5.3.6  Wejscia cyfrowe (z panelu: menu gtbwne M2 2 grupa G2.2.6)

Kod Parametr Min Fabr. | ID Uwagi
P2.2.6.1 Sygnat start, miejsce A 0 A1 423
P2.2.6.2 Sygnat start, miejsce B 0 A4 424
P2.26.3 Wybér miejsca sterowania A/B 0 AB | dps || ZEITETEI A
Zestyk zamkniety = B
P2.2.6.4 e B zeV\{thrzneJ, gesL b 0 0.1 405 | Zestyk zamkniety = usterka
zamkniety
P2.2.6.5 |Wejscie usterki zewnetrznej, zestyk otwarty 0 0.2 406 | Zestyk otwarty = usterka
P2.2.6.6 Zezwolenie na start 0 0.2 407 | Zestyk zamkniety = start mozliwy
. . . . Zestyk otwarty = 1 czas
P2.2.6.7 Wybodr czasu przyspieszania’lhamowania 0 0.1 408 Zestyk zamkniety = 2 czas
.. . . Zestyk zamkniety = miejscem
P2.2.6.8 Mlejsc?lvsé?\x:(va;g;ggmskow 0 0.1 409 | sterowania stajq sie zaciski
P WE/WY
P2.2.6.9 Miejsce sterowania z panelu 0 0.1 410 A zqunlgty - miejscem
sterowania staje sie panel
Zestyk zamkniety = miejscem
P2.2.6.10 Miejsce sterowania poprzez magistrale 0 0.1 411 | sterowania staje sie magistrala
kom.
P2.2.6.11 Nawrot 0 0 | agy | ZSSIROmElmy) = v
Zestyk zamkniety = w tyt
. o . Zestyk zamkniety = zadana
P2.2.6.12 Wybor predkosci nadrzednej 0 A5 413 predkosé nadrzedna
P2.2.6.13 Kasowanie usterki 0 Bl || aqe || ZEBPKZETISEY S EEaE
aktywnych usterek
. f Zestyk zamkniety = zabronione
P2.2.6.14 Zikaz przyspe;sr;g 10 ;az 0 0.1 415 | jest przyspieszanie oraz
amowaniap hamowanie
. Zestyk zamkniety = w stanie
P2.2.6.15 Hamowanie pragdem statym 0 0.1 416 STOP hamowanie DC
. . - . Zestyk zamkniety = zmniejszanie
P2.2.6.16 BB E T do’{ T 0 0.1 417 | predkosci przy zadawaniu
predkosci) .
motopotencjometrem
. . . . Zestyk zamkniety = zwiekszanie
Pramy | OEEETE R T sk 0 0.1 | 418 | predkosci przy zadawaniu
predkosci) .
motopotencjometrem
P2.2.6.18 Blokada napedu dodatkowego 1 0 AZ | gop | AEURENEY= TR I EE]
napedu dodatkowego
P2.2.6.19 Blokada napedu dodatkowego 2 0 AB | sy | ZEYNEHEY S ENGTIE LllE e
napedu dodatkowego
P2.2.6.20 Blokada napedu dodatkowego 3 0 0l || amg | 2B CUELY = Elini e
napedu dodatkowego
P2.2.6.21 Blokada napedu dodatkowego 4 0 04 | aag | ASHUKCINENY = ERITHE 2@k
napedu dodatkowego
P2.2.6.22 Blokada napedu dodatkowego 5 0 0.1 430 A3 EIETY = el Bl
napedu dodatkowego
Zestyk otwarty = zadawanie
P22 6.23 Wybér zrédita zadajacego 2 dla regulatora 0 0.1 431 zgodnie z par. 21 ._11 .
PID Zestyk zamkniety = zadawanie
zgodnie z par. 2.2.1.4

Tabela 7-9. Sygnaty wejsciowe, wejscia cyfrowe.
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7.5.4 Sygnaty wyjsciowe

7.56.4.1  Sygnaty wyjsc cyfrowych (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.3.1)

Kod Parametr Min Fabr. | ID Uwagi
P2.3.1.1 Gotowosépar2331 0 0.1 | 432
P2.3.1.2 Praca 0 0.1 433
P2.3.1.3 Usterka 0 A1 434
P2.3.1.4 Negacja sygnatu usterka 0 0.1 435
P2.3.1.5 Ostrzezenia 0 0.1 436
P2.3.1.6 Usterka zewnetrzna 0 0.1 437
P2.3.1.7 Ostrzezenie lub usterka zrodta zadajacego 0 0.1 438
P2.3.1.8 Ostrzezenie o przegrzaniu przemiennika 0 0.1 439
P2.3.1.9 Kierunek obrotéw w tyt 0 0.1 440

P2.3.1.10 Niepozgdany kierunek obrotow 0 0.1 441
P2.3.1.11 Osiggniecie zadanej czestotliwosci wyjsciowej 0 0.1 442
P2.3.1.12 Predkosc¢ nadrzedna 0 0.1 443
Aktywnym miejscem sterowania sg zaciski
P2.3.1.13 WEMY 0 0.1 444
P2.3.1.14 Sterowanie hamulca zewnetrznego 0 0.1 445
Negacja sterowania hamulca
P2.3.1.15 zewnetrznegopar23315 0 0.1 446
P2.3.1.16 Sygnalizacja wybranej waritoéci czestotliwosci 0 0.1 447
wyjsciowej 1
P2.3117 Sygnalizacja wybra_n’ej. war’_[oéci czestotliwosci 0 0.1 448
wyjsciowej 2
P23118 Sygnalizacj’a ’wybranej.wartoéci sygnatu 0 0.1 449
zrodia zadajacego
P2.3.1.19 Sygnalizacja wybranej wa.rtoéci temperatury 0 0.1 450
przemiennika
P2.3.1.20 Sygnalizacja wybranej wartosci momentu 0 0.1 451
obrotowego
P2.3.1.21 Sygna!izgcja przlgzk.roczen_ia temperatury 0 0.1 452
silnika (wejscie termistorowe)
Sygnalizacja wykroczenia sygnatu wejscia
P2.3.1.22 analogowego poza okreslony 0 0.1 463
zakrespar23322
P2.3.1.23 Aktywny regulator silnika 0 0.1 454
P2.3.1.24 Magistrala - dana wejsciowa 1 0 0.1 455
P2.3.1.25 Magistrala - dana wejsciowa 2 0 0.1 456
P2.3.1.26 Magistrala - dana wejsciowa 3 0 0.1 457
P2.3.1.27 Autochange 1/ naped 1 0 B.1 458
P2.3.1.28 Autochange 2 / naped 2 0 B.2 | 459
P2.3.1.29 Autochange 3 / naped 3 0 0.1 460
P2.3.1.30 Autochange 4 / naped 4 0 0.1 461
P2.3.1.31 Autochange 5 / naped 5 0 0.1 462
Tabela 7-10. Sygnaty wyjSciowe, wyjsScia cyfrowe.
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7.5.4.2  Ustawienia limitow (z panelu: menu gtéwne M2 2 grupa G2.3.2)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
Sygnalizacja wybranej 0=Nie uzywana
P2.3.21 czestotliwosci wyjsciowej 1, 0 2 0 315 | 1=Spadek ponizej
wybor funkgiji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej Par
P2.3.22 czestotliwosci wyjsciowej 1, 0,00 21 2 Hz 0,00 | 316
wybor warto$ci o
Sygnalizacja wybrane; 0=Nie uzywana
P2323 | czgstotliwosci wyjSciowe; 2, 0 2 0 | 346 | 1=Spadek ponizej
wybor funkji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej
P23.24 czestotliwosci wyjsciowej 2, 0,00 320,00 Hz 0,00 347
wybor warto$ci
Sygnalizacja wybranej wartosci 0=Nie uzywana
P23.25 momentu obrotowego, 0 2 0 348 | 1=Spadek ponizej
wybor funkciji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej wartosci
P2.3.2.6 momentu obrotowego, -300,0 300,0 % 100,0 | 349
wybor wartoéci
Sygnalizacja wybranej wartosci 0=Nie uzywana
P2.3.2.7 sygnatu zadajacego, wyboér 0 2 0 350 | 1=Spadek ponizej
funkciji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej wartosci
P2.3.2.8 sygnatu zrédta zadajgcego, 0,00 100,0 % 0,00 | 351
wybdr wartosci
Sterowanie hamulca
P2.3.2.9 zewnetrznego, opdznienie 0,0 100,0 S 0,5 352
wytgczeniapar2349
Sterowanie hamulca
P2.3.2.10 zewnetrznego, opdznienie 0,0 100,0 s 1,5 353
zatgczenia
Sygnalizacja wybranej 0=Nie uzywana
P2.3.2.11 wartosci temperatury 0 2 0 354 | 1=Spadek ponizej
przemiennika, wyboér funkciji 2=Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej wartosci
P2.3.212 temperatury przemiennika, -10 75 °C 40 355
wybor wartosci
Sygnalizacja wybranej wartosci 0=Al1
P2.3.2.13 | sygnatu wejscia analogowego, 0 1 0 372 1=A12
wybor wejscia
Sygnalizacja wybranej warto$ci 0=Nie uzywana
P2.3.2.14 | sygnatu wejscia analogowego, 0 2 0 373 | 1=Spadek ponizej
wybor funkcjipar23414 2=\Wzrost powyzej
Sygnalizacja wybranej wartosci
P2.3.2.15 | sygnatu wejscia analogowego, | 0,00 100,00 % 0,00 | 374
wybor warto$ci sygnalizowanej

Tabela 7-11. Sygnaty wyjsciowe, ustawienia limitéw.
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7.5.4.3  Wyjscie analogowe AO1 (z panelu: menu gtowne M2 2 grupa G2.3.3).

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
AO1, wybor
P2.3.3.1 sygnatupar2351 0 A1 464

0=Nie uzywane

1=Cz. wyjsciowa (0-fmaks)

2=Cz. zadana (0-fmaks)

3=Predkos¢ obrotowa (0-nn sinika)
4=Prad silnika (0-Iy sinika)

5=Moment silnika (0-Mh siinika)

6=Moc na wale (0-Ph sinika)
7=Napiecie silnika (0-Uj sinika)
P2.3.3.2 AO1, wybor funkciji 0 14 1 307 | 8=Napiecie obwodu DC (0-1000V)
9=Wartos¢ zadana PID

10=Wartos$¢ rzeczywista 1 regulatora
PID

11=Wartos$¢ rzeczywista 2 regulatora
PID

12=Uchyb regulacji reg. PID
13=Syg. wyjsciowy reg. PID
14=Temperatura PT100

AO1, stata czasowa

P2.3.3.3 ' - 0,00 10,00 s 1,00 | 308 | 0= Bez filtrac;ji
filtracji sygnatu
P2.3.3.4 | AO1, inwersja sygnatu 0 1 0 309 OfBez inwers
1=Inwersja
. 0=0 mA
P2.3.3.5 AO1, wybor zakresu 0 1 0 310 1=4 mA
p23.36 | AOT skalowanie 10 | 1000 | % | 100 | 311

sygnatu
P2.3.3.7 AO1, offset -100,00 | 100,00 | % 0,00 | 375

Tabela 7-12. Sygnaty wyjsciowe, wyjscie analogowe AO1.

7.5.4.4  Wyjscie analogowe AOZ2 (z panelu: menu gtbwne M2 2 grupa G2.3.4)

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi

P2.3.4.1 AO2, wybdr sygnatu 0 0.1 471

P2.3.4.2 AO2, wybor funkgiji 0 14 0 472 | Patrz par. 2.3.3.2

p2.3.4.3 [AO2 stata czasowafitracii | 55 | 4909 | s | 100 | 473 | 0=Bezfiltracj

sygnatu
P2.3.44 | AO2, inwersja sygnatu 0 1 0 474 of Bez inwersjt
1= Inwersja
) 0=0mA

P2.3.4.5 AO2, wybor zakresu 0 1 0 475 1= 4 mA

P2.3.4.6 | AO2, skalowanie sygnatu 10 1000 % 100 476

P2.3.4.7 AO2, offset -100,00 | 100,00 % 0,00 477
Tabela 7-13. Sygnaty wyjsciowe, wyjscie analogowe AO2.
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7.5.4.5 Wyjscie analogowe AQO3 (z panelu: menu gtdbwne M2 2 grupa G2.3.5)

Kod Parametr Min Maks [ Jed. | Fabr. ID Uwagi

P2.3.5.1 AO3, wybdr sygnatu 0 0.1 478

P2.3.5.2 AO3, wybdr funkgiji 0 14 0 479 | Patrz par.2.3.3.2

p2.353 |AO3 stata czasowafiltracji | 55 | 4900 | s | 100 | 480 | 0=Bezfiltracj

sygnatu
P2.354 | AO3, inwersja sygnatu 0 1 0 481 ‘1’f lBeZ inwersji
= Inwersja
) 0=0mA

P2.3.5.5 AQO3, wybor zakresu 0 1 0 482 1= 4 mA

P2.3.5.6 | AO3, skalowanie sygnatu 10 1000 % 100 483

P2.3.5.7 AO3, offset -100,00 | 100,00 % 0,00 484
Tabela 7-14. Sygnaty wyjsciowe, wyjscie analogowe AO3.
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7.5.5 Parametry sterowania napedu (z panelu: menu giéwne M2 > grupa G2.4)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
Ksztalt 1 charakterystyki 0 = Liniowa
P2.4.1 przysp/hamowania 0.0 10,0 S 0.1 500 >0 = Krzywa w ksztalcie litery S
P24 Ksztalt 2 charakterystyki 0.0 10,0 s 0.0 501 0 = Liniowa

przysp/hamowania >0 = Krzywa w ksztalcie litery S

P2.4.3 Czas przyspieszania 2 0,1 3000,0 s 10,0 502

P2.4.4 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 S 10,0 503

0=Nie uzywany

1=Uzywany w stanie PRACA
Sterownik rezystanciji 0 4 0 504 2=Zewnetrzny

hamowania (chopper) 3=Uzywany w stanie PRACA oraz STOP
4=Uzywany w stanie PRACA (nie
testowany)

P2.4.5

0=W(g charakterystyki (rampy)

P2.4.6 Funkgja startu 0 1 0 505 1=Lotny start

0=Wybiegiem

1=Wg charakterystyki
2=Normalnie wg ch-ki, jezeli nie
506 aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wybiegiem
3=Normalnie wybiegiem, jezeli nie
aktywne zezwolenie na prace —
hamowanie wg charakterystyki

P2.4.7 Funkcja zatrzymania 0 3 0

Wartos$¢ pradu przy

P2.4.8 hamowaniu DC

0 I A | 0,7xly | 507

Czas hamowania DC

P2.4.9 przy zatrzymaniupar249

0,00 | 600,00 s 0,00 | 508 | 0 = Nie uzywane (przy hamowaniu)

Czestotliwos¢ rozpoczecia

P2.4.10 : 0,10 | 10,00 | Hz 1,50 | 515
hamowania DC
P2.4.11 Hamow:tgﬁeac przed 0,00 | 60000 | s | 0,00 | 516 | 0= Nie uzywane (przed startem)
P2.4.12 | Hamowanie strumieniem 0 1 0 520 0 f Wylgczone
1 = Wiaczone
P2.4.13 |  \Wartosc pradu przy 0 Lo oA | |59
amowaniu strumieniem
Tabela 7-15. Parametry sterowania napedu, G2.4.
7.5.6 Przedzialy czestotliwosci zabronionych (z panelu: menu giéwne M2 2 grupa G2.5)
Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. | ID Uwagi
P2.5.1 Dolna granica 1par251 0,00 | 32000 | Hz | 0,00 | 509 | 0= Nie uzywany
P2.5.2 Goérna granica 1 0,00 [ 320,00 | Hz 0,00 [ 510 [ 0 = Nie uzywany
P2.5.3 Dolna granica 2 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 511 | 0 = Nie uzywany
P2.54 Gorna granica 2 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 512 | 0 = Nie uzywany
P2.5.5 Dolna granica 3 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 513 | 0 = Nie uzywany
P2.5.6 Goérna granica 3 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 514 | 0 = Nie uzywany
Wspétczynnik skalowania
czasu przyspieszania/
P2.5.7 hamowania w przedziale 0.1 10,0 X 1,0 518
czestotliwosci zabronionych
Tabela 7-16. Parametry przedziatow czestotliwo$ci zabronionych, G2.5.
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7.5.7 Parametry sterowania silnika (z panelu: menu gtéwne M2 > grupa G2.6)
Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr | ID Uwagi
P2.6.1 Tryb sterowania silnika 0 1 0 600 0 f Sterowa_nle CZQStqt“.W osclowe
1 = Regulacja predkosci
Optymalizacja 0 = Nie uzywana
B2:6:2 charakterystyki U/f 0 ! 0 109 1 = Automatyczne podbicie momentu
0 = Liniowa
21613 | Wybor charakterystyki Uff | 0 3 0 | 108 | 1= Kwadratowa
2 = Programowalna
3 = Liniowa z optymalizacjg strumienia
P2.6.4 Punkt ostabienia pola 8,00 | 32000 | Hz | 50,00 | 602
Napigcie w punkcie o o o
P2.6.5 osfabienia pola 10,00 | 20000 [ % | 100,00 [ 603 | N% X U sinika
Programowalna
charakterystyka U/, par.
LR czestotliwosé w punkcie 0,00 P26.4 Hz | 50,00 | 604
Srodkowym
Programowalna
0, P
oy | charakterystyka U1 g 64 | 410000 | % | 10000 | 605 | N7 X Unsinia
napiecie w punkcie max wart.= par.2.6.5
Srodkowym
Programowalna
P2.6.8 charakterystyka U/f, | 455 | 4000 | % | 2™ | 606 | n% x U siniea
napiecie przy zerowej na
czestotliwosci
P2.6.9 | Czestotliwos¢ kluczowania| 1,0 ZmieNn | iz | ZMeN | go1 Zalezy od mocy przemiennika. Patrz
na na Tabela 8-12
0 = Nie uzywany
P2610 | . ?i?ﬁv'ft";rzm ol © 2 1| 607 | 1=Aktywny (bez rampy)
pie yp 2 = Aktywny
. 0 = Nie uzywany
P2.6.11 | Regulator podnapigeciowy 0 1 1 608 1 = Aktywny

Tabela 7-17. Parametry sterowania silnika, G2.6.
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7.5.8 Zabezpieczenia (z panelu: menu gféwne M2 > grupa G2.7)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
0=Brak reakcji
1=Ostrzezenie
Odpowiedz na usterke 2=0Ostrzezenie i ustawienie cz. zadane;j
P2.7.1 zrodta zadajgcego 0 5 4 700 | sprzed 10s
4mA 3=0Ostrzezenie i ustawienie cz. wg par. 2.7.2
4=Usterka i zatrzymanie wg par. 2.4.7
5=Usterka, zat. wybiegiem
P27.2 | Czpousterced-20mA | 0,00 | 22% | Hz | 000 | 728
P2.73 Odpowiedz na usterke 0 3 2 701 OfBrak re_akgji
zewnetrzng 1=0Ostrzezenie
Odpowiedz na usterke fazy 2=Usterka, zatrzymanie wg. par. 2.4.7
P2.74 napiecia wejsciowego 0 3 0 730 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P275 Odpowiedz na _zbyt niskie 0 1 0 797 Ostterka zgpamletang w historii usterek
napiecie 1=Usterka nie zapamietana
rars |PhoEttrasmeiem ] o | s 2 | o2
Odpowiedz na zwarcie 0=Brak reakji
P2.7.7 ; 0 3 2 703 | 1=Ostrzezenie
doziemne _ .
Odp. na zadzialanie 2=Usterka, zatrzymanie wg.par. 2.4.7
P2 78 zabezp. term, 0 3 5 704 3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
silnikapar278
Zabezp. termiczne silnika:
P2.7.9 |wspdtczynnik temperatury | —100,0 [ 100,0 % 0,0 705
otoczenia silnika
P2.7.10 Zabezp. termlczng silnika: 0.0 150,0 % 40,0 706
prad przy zerowej czestot.
P27 11 Zabezp. termiczne S|Ir_1|k.a: 1 200 min | Zmien | 2o
cieplna stata czasowa silnika na
p2.7.12 | £3bezpieczenie termiczne | 100 | % | 100 | 708
silnika: cykl obcigzenia
0=Brak reakc;ji
Zabezpieczenie przed 1=Ostrzezenie
P2.7.13 utykiem silnika 0 3 1 709 2=Usterka, zatrzymanie wg. par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.14 Prad utyku 0,00 | 2xlIy A IH 710
P2.7.15 Czas utyku 1,00 [ 120,00 s 15,00 | 711
P27 16 Maksymalna czestotliwosc 10 Par. Hz 250 | 712
utyku 2.1.2
0=Brak reakcji
Zabezpieczenie przed 1=0Ostrzezenie
P2.7.17 niedocigzeniem silnika 0 3 0 713 2=Usterka, zatrzymanie wg par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
Zab. przed niedocigzeniem,
P2.7.18 moment w obszarze 10 150 % 50 714
ostabionego pola
p2.7.19 |£3b- przed niedociazeniem| 54 | 4504 | o | 100 | 715
moment przy zerowej czestot.
p2.7.20 | 48P przed nied.. czas 2 | 600 | s | 20 |716
niedocigzenia
0=Brak reakc;ji
Odpowiedz na usterke na 1=0Ostrzezenie
P2.7.21 WE termistorowym 0 3 2 732 2=Usterka, zatrzymanie wg. par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
P2.7.22 |Odp. na usterke magistrali 0 3 2 733 | Patrz P 2.7.21
P2.7.23 Odp. na usterke slotu 0 3 2 734 | PatrzP 2.7.21
P2.7.24 llos¢ wejs¢ PT100 0 3 0 739
0=Brak reakc;ji
P2.7.95 Odpowiedz na usterke 0 3 2 740 1=0Ostrzezenie

PT100

2=Usterka, zatrzymanie wg. par. 2.4.7
3=Usterka, zatrzymanie wybiegiem
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P2.7.26 | PT100 limit ostrzezenia -30,0 | 2000 | C 120,0 | 741

pP2.7.27 PT100 limit usterki -30,0 | 200,0 | C° [ 130,0 | 742

Tabela 7-18. Zabezpieczenia, G2.7.

7.5.9 Par. automatycznego wznowienia pracy (z panelu: menu gt. M2 2> grupa G2.8)
Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
P2.8.1 Czas zwioki 0,10 | 10,00 s 0,50 | 717
P2.8.2 Czas préby 0,00 | 60,00 S 30,00 | 718
0=Wg charakterystyki
P2.8.3 Wybér funkcji startu 0 2 0 719 | 1=Lotny start
2=Zgodnie z par. 2.4.6
p2.g.4 | l0SCprob po zbyt niskim 0 10 1 | 720
napieciu zasilania
p2.g5 | 0S¢ prob po zbyt wysokim | 10 1| 721
napieciu zasilania
P2.8.6 llos¢ préb po ;byt wysokiej 0 3 1 799
wartosci pradu
P2.87 llos¢ préb po.usterce zrodta 0 10 1 723
zadajacego
llo$¢ préb po zadziataniu
P2.8.8 | zabezpieczenia termicznego 0 10 1 726
silnika
P2.8.9 llos¢ préb po zgtrzymanlu na 0 10 0 75
skutek usterki zewnetrznej
P2.8.10 | llos¢ préb po niedocigzeniu 0 10 1 738

Tabela 7-19. Parametry automatycznego wznowienia pracy, G2.8.
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7.5.10 Parametry sterowania pomp i wentylatoréw (z panelu: menu M2 — grupa G2.9)

Kod Parametr Min | Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
P2.9.1 | llos$¢ napeddéw dodatkowych 0 4 1 1001
Czestotliwos¢ startu napedu | Par.
P2.9.2 dodatkowego 1 293 320,00 | Hz | 51,00 | 1002
Czestotliwos¢ stopu napedu | Par. Par.
P29.3 dodatkowego 1 211 | 292 | Hz | 10,00 11003
Czestotliwos¢ startu napedu | Par.
P2.9.4 dodatkowego 2 295 320,00 | Hz | 51,00 | 1004
Czestotliwos¢ stopu napedu | Par. Par.
P2.9.5 dodatkowego 2 211 | 204 | Hz | 10,00 | 1005
Czestotliwos¢ startu napedu | Par.
P2.9.6 dodatkowego 3 297 320,00 | Hz | 51,00 | 1006
Czestotliwos¢ stopu napedu | Par. Par.
P2.9.7 dodatkowego 3 211 29.6 Hz | 10,00 | 1007
P29.38 Czestotliwos¢ startu napedu | Par. 32000 | Hz | 51.00 | 1008
" dodatkowego 4 2.9.9 ' ’
Czestotliwos¢ stopu napedu | Par. Par.
P2.9.9 dodatkowego 4 214 | 298 | Hz | 10,00 | 1009
p2.9.10 | OpoZnienie startunapeddw | 4 | 3900 | s | 40 | 1010
dodatkowych
P2.9.11 | Opoznienie stopu napedow | 4 | 3900 | 5 | 20 | 1011
dodatkowych
p29.12 | SKokwartosci zadanej 00 [1000| % | 00 |1012
napedu dodatkowego 1
p2.9.43 | Skokwartoscizadane] | o4 | 4000 | o | 00 | 1013
napedu dodatkowego 2
Skok wartosci zadanej o
P2.9.14 napedu dodatkowego 3 0,0 100,0 % 0,0 1014
p29.15 | SKokwartosci zadanej 00 [1000| % | 00 |1015
napedu dodatkowego 4
P2.9.16 Bypass regulatora PID 0 1 0 1020 [ 1=Bypass reg. PID wigczony
0=Nie uzywane
Sygnat pomiaru cisnienia ;:ﬁ:;
P2.9.17 | wejsciowego, wybor wejscia 0 5 0 1021 3=AI3
anologowego 4=Al4
5=Magistrala (FBProcessDatalN3)
p2.9.1g | Sygnatpomiarucisnienia | o4 | 4000 | 9 | 30,00 | 1022
wejsciowego, gorny limit
p2.9.19 | Sygnatpomiarucisnienia |4 | 4000 | o | 20,00 | 1023
wejsciowego, dolny limit
P2.9.20 Spadek cisnienia 00 | 1000 | % | 3000 | 1024
wyj$ciowego
Opoznienie zmniejszania 0=Bez opd2Znienia
p2.9.21 |  Czestotliwosci napedu 00 | 300, 00 | 1025 | 300-Brak warostu i spadk
e regulowanego po zatgczeniu ’ ’ s ’ ~ rﬁ Wzrostu I spadku
napedu dodatkowego czestotliwosc
Opdznienie zwiekszania 0=Bez opbznienia
P2.9.22 regﬁé‘?vj;‘r’]tggg;‘z \’I‘v‘;‘/‘fa‘?fz‘;niu 00 [3000] s | 00 | 1026 | 300=Brak wzrostu i spadku
napedu dodatkowego czestotliwosci
0=Blokowanie nie uzywane
. o 1=Aktualizacja kolejnosci podczas
Wybdr sposobu aktualizacii .
P2.9.23 |kolejnosci pracy napedéw po| 0 2 1| 1032 ;‘}tg‘;,ha”ge' par.2.9.26 lub po stanie
zadziataniu blokady napedu 2= Natychmiastowe zatrzymanie i
rozruch
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Automatyczna zmiana 0=Nie uzywana

P2.9.24 kolejnosci napedow 0 1 1 1027 s
1=Uzywana
(autochange)
P2.9.25 | Autochange i blokady 0 1 1| 1028 | 9=Tylko napedy dodatkowe

1=Takze naped regulowany

Autochange, przedziat czasu
P2.9.26 automatycznej zmiany 0,0 3000,0 h 48,0 | 1029 | 0,0=TEST=40s
kolejnosci napedow
Autochange, maksymalna

P2.9.27 | ilo$¢ pracujacych napedow 0 4 1 1030
dodatkowych
Autochange, maksymalna Par
P2.9.28 czestotliwo$¢ napedu 0,00 21 2 Hz | 25,00 | 1031

regulowanego
Wyswietlanie wartosci

P2.9.29 lanie wal o | 3000 o |1033
rzeczywistej minimum
P293g | Wyswietlanie wartosci 0 | 3000 100 | 1034
rzeczywistej maksimum
P2931 | WySwietlanie wartosci 0 4 1 | 1035
rzeczywistej, ilos¢ cyfr
p2.9.32 | Wyswietlanie wartosci 0 28 4 | 1036 | Patrz strona 200.

rzeczywistej, jednostka

Tabela 7-20. Parametry sterowania pomp i wentylatorow.

7.5.11 Parametry sterowania napedu z panelu (z panelu: menu gftéwne M3)

Parametry stuzgce do wyboru aktywnego miejsca sterowania napedu, zadawania czestotliwosci oraz kierunku
wirowania z panelu przedstawia ponizsza tabela. Dodatkowe informacje znajdujq sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.

Kod Parametr Min Maks | Jed. | Fabr. ID Uwagi
1 = WE/WY sterujace
P3.1 Wybdr miejsca sterowania 1 3 1 125 | 2 = Panel
3 = Magistrala kom.
Zadawanie czestotliwosci z | Par. Par.
R3.2 panelu 2.1.1 2.1.2 Hz
P3.3 Zadawanle.z panglu kierunku 0 1 0 123 0 f W przéd
wirowania 1=Wtyt

R3.4 Zadawanie 1 dla reg. PID 0,00 | 100,00 | % 0,00
R3.5 Zadawanie 2 dla reg. PID 0,00 | 100,00 | % 0,00

0 = Z ograniczeniami
R3.6 Przycisk Stop 0 1 1 114 | 1 = Wcisniecie STOP zawsze
zatrzymuje naped

Tabela 7-21. Parametry sterowania napedu z panelu, M3.

7.5.12 Menu systemowe (z panelu: menu giéwne M6)

Menu zawiera parametry kontrolujgce ogdlne funkcje przemiennika czestotliwosci, takie jak: wybor aplikaciji,
uaktywnienie wybranego zestawu parametréw uzytkownika, informacje na temat wykonania sprzetowego i
wersji oprogramowania, itp. Wiecej informaciji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika Vacon NX.

7.5.13 Menu kart WE/WY (z panelu: menu gtéwne M7)

Menu gtéwne M7 zawiera informacje na temat znajdujacych sie w przemienniku kart oraz umozliwia edycje
parametréw zwigzanych z poszczegdolnymi kartami. Wiecej informacji znajduje sie w Instrukcji uzytkownika
Vacon NX.
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8. SZCZEGOLOWY OPIS PARAMETROW

Na nastepnych stronach znajduje sie szczegdtowy opis zorganizowany wg indywidualnych numeréw ID
poszczegolnych parametréw. Numer na szarym tle (np. 418 motopotencjometr w gére) oznacza, ze dany
parametr programuje sie metodg TTF (Terminal to Function), ktérej opis znajduje sie w rozdziale 6.4.

Z prawej strony nazw parametréw umieszczone sg cyfry wskazujgce na to, w ktérych aplikacjach fabrycznego
zestawu ,All in One” dany parametr jest dostepny. Jezeli z prawej strony nazw parametru nie sg umieszczone
zadne cyfry oznacza to, ze dany parametr wystepuje we wszystkich siedmiu aplikacjach zestawu ,All in
One”. Patrz opis ponizszych parametrow. W nawiasach podane sg numery pod ktérymi parametry wystepujg
w poszczegolnych aplikacjach.

1 Aplikacja podstawowa 4 Aplikacja z wieloma poziomami predkosci

2 Aplikacja standardowa 5 Aplikacja z regulatorem PID

3 Aplikacja ze sterowaniem 6 Aplikacja wielozadaniowa
zdalnym/lokalnym 7 Aplikacja pompowo-wentylatorowa

101 Czestotliwo$¢ minimalna (2.1, 2.1.1)

102  Czestotliwos¢é maksymalna (2.2, 2.1.2)

Okresla dolng oraz gorng granice przedziatu mozliwych do uzyskania czestotliwosci wyj$ciowych.
Maksymalna warto$¢ wynosi 320 Hz.
Przemiennik automatycznie sprawdza wprowadzone wartosci parametréw ID105, ID106, ID315 oraz

ID728.
103 Czas przyspieszania 1 (2.3, 2.1.3)
104 Czas hamowania 1 (2.4, 2.1.4)

Jest to czas zmiany czestotliwosci wyjsciowej przemiennika od zera do wartosci
maksymalnej (par. ID102).

105  Predkosé stata 1 1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15)
106  Predkos¢ stafa 2 1246 (2.19,2.1.15,2.1.16)

Wartosci tych parametréow nie mogg wykraczaé poza zakres okreslony czestotliwoscig minimalng i
maksymalng (par. ID101, ID102).

W aplikacji wielozadaniowej do programowania niniejszych parametrow stosuje sie metode TTF. Patrz
parametry ID419, ID420 oraz 1D421.

. Wejscie wyboru predkosci 1 | Wejscie wyboru predkosci 1
Predkosc¢ (DIN4) (DIN4)
Predkos¢ podstawowa 0 0
ID105 1 0
ID106 0 1

Tabela 8-1. Wybor predkosci statych.
107 Ograniczenie pradu wyjsciowego (2.5, 2.1.5)

Parametr ten okresla maksymalny prad silnika. Wartos¢ tego parametru zalezy od wielkoSci
przemiennika. Jezeli wartos¢ tego parametru zostanie zmieniona, to warto$¢ pradu utyku (ID710)
automatycznie przyjmuje wartos¢ 90% ograniczenia pradu wyjsciowego.
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108 Wybor charakterystyki U/ff 234567 (2.6.3)

Liniowa: Napiecie silnika zmienia sie liniowo wraz ze zmianami czestotliwo$ci zapewniajac

0 utrzymanie statego strumienia silnika w zakresie czestotliwosci od OHz do punktu
ostabienia pola, w ktérym napiecie silnika osigga warto$¢ znamionowa. Liniowa
charakterystyka U/f wykorzystywana jest w ukladach napedowych charakteryzujacych
sie statym momentem w funkcji predkosci obrotowej. Jezeli nie ma specjalnych
wskazan do stosowania innych opcji, nie nalezy zmienia¢ ustawionej fabrycznie
liniowej charakterystyki U/f.

Kwadratowa: Napiecie silnika w funkcji czestotliwo$ci zmienia sie w drugiej potedze, w zakresie

1 czestotliwosci od OHz do punktu ostabienia pola, w ktérym napiecie silnika osigga

wartos¢ znamionowa. W tym zakresie silnik jest niedomagnesowywany, mniejszy jest
mozliwy do uzyskania moment obrotowy, mniejszy jest takze hatas
elektromechaniczny. Kwadratowa charakterystyka U/f jest wykorzystywana jezeli
moment jest proporcjonalny do kwadratu predkosci, tj. w odsrodkowych pompach i
wentylatorach.

A U[V]
Unt- < bryeane napisde """
Znie: 1€Cl | punkt
ID603 znamionowe silnika : gs’fabienia pola

|

I

I

|

|

.. I
liniowa I
|

|

I

I

|

I

kwadratowa | g eznie: czestotiiwosé

| ’ >
znamionowa silnika
! f[Hz]
>

NX12K07

Rysunek 8-1. Zmiana napiecia silnika wg charakterystyki liniowej i kwadratowe.

Programowalna charakterystyka U/f:

2 Charakterystyka U/f moze by¢ programowana poprzez zmiane wspotrzednych
trzech punktéw. Programowalna charakterystyka U/f moze by¢é stosowana w
przypadku, jezeli pozostate nastawy nie zapewniajg wystarczajgcego momentu, w
petnym zakresie czestotliwo$ci.
A UV
Un 'Tf_b____.___.__. _________
aprycznie: napiecie ! iani
e znamionowe silnika i gg:’;kt oslabienia
I
I
I
|
I
ID605 |
(fabr. 10%) | fabrycznie: czestotliwosc
D606 : :znamionowa silnika
(fabr. 1,3%) ! / fiHz]
ID604
(fabr. 5Hz) NX12K08
Rysunek 8-2. Programowalna charakterystyka U/f.
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl

ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl




124 « VACON Opisy parametrow

Liniowa z optymalizacjg strumienia:

3 Przemiennik rozpoczynajgc prace optymalizuje strumien celem zminimalizowania
poboru pradu. Uzyskuje sie w ten sposdb oszczednos¢ energii, zmniejszenie zaktocen
i hatasu. Opcja ta moze zosta¢ zastosowana w aplikacjach, w ktérych nie wystepujg
szybkie zmiany obcigzenia np. wentylatory, pompy.

109 Optymalizacja charakterystyki U/f (2.13, 2.6.2)
Automatyczne Napiecie silnika jest regulowane automatycznie zapewniajac wystarczajacy
»podbicie” moment do rozruchu i pracy z matymi czestotliwosciami. Warto$¢ zwiekszonego
momentu w ten sposéb napiecia zalezy od typu i mocy silnika. Automatyczne podbicie

momentu moze by¢ stosowane w aplikacjach wymagajacych duzego momentu
rozruchowego np. przenosniki.

PRZYKLAD:
Co nalezy ustawi¢ aby ruszy¢ z obcigzeniem od czestotliwosci O0Hz
° Ustawi¢ parametry znamionowe silnika (grupa 2.1).

Opcija 1: Uaktywni¢ automatyczne podbicie momentu.

Opcja 2: Uaktywni¢ programowalng charakterystyke U/f

Uzyskanie wymaganego momentu mozna zapewni¢ poprzez ustawienie napiecia przy zerowej
czestotliwosci oraz napiecia i czestotliwosci punktu srodkowego charakterystyki (parametry grupy 2.6)
w taki sposéb, aby silnik pobierat wystarczajacy prad przy niskich czestotliwosciach. Najpierw nalezy
wybra¢ opcje 2 parametru ID108 (programowalna charakterystyka U/f). Nastepnie nalezy zwiekszy¢
napiecie przy zerowej czestotliwosci (ID606) do warto$ci zapewniajgcej wystarczajacy prad przy
zerowej czestotliwosci. Nastepnie nalezy ustawi¢ napiecie punktu srodkowego ID605=1.4142*|D606
oraz czestotliwos¢ punktu srodkowego ID604=ID606/100%*ID111.

UWAGA! W trakcie pracy silnika z duzym momentem przy matych predkoSciach obrotowych
wystepuje niebezpieczenstwo jego przegrzania. Jezeli silnik musi pracowac dtuzej w
takich warunkach, nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na jego chtodzenie.

Moze okazac sie niezbedne zastosowanie chtodzenia obcego.

110 Napiecie znamionowe silnika (2.6, 2.1.6)

Nalezy podac wartos¢ U, z tabliczki znamionowej silnika. Parametr ten okresla napigcie wyjsciowe

przemiennika w punkcie ostabienia pola (ID603) jako 100% * Uy, sinika- Nalezy réwniez zwrdci¢ uwage
na sposoéb potgczenia silnika - tréjkat/gwiazda.

111 Czestotliwos¢ znamionowa silnika (2.7, 2.1.7)

Nalezy podac¢ wartos¢ f,, odczytang z tabliczki znamionowej silnika. Parametr ten ustala punkt
ostabienia pola (ID602) na te samg wartosé.

112  Predkos$¢ znamionowa silnika (2.8, 2.1.8)
Nalezy poda¢ wartosé n, z tabliczki znamionowej silnika.

113 Prad znamionowy silnika (2.9, 2.1.9)

Nalezy podac¢ wartos¢ |, odczytang z tabliczki znamionowej silnika.
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117  Zadawanie czestotliwo$ci z zaciskow WE/WY 12346 (2.14, 2.1.11)

Okresla, kitore wejscie zadajgce czestotliwos¢ wybrane jest jako aktywne jezeli sterowanie
przemiennika odbywa sie poprzez WE/WY sterujace.

Aplikacja 1do4 5

Opcja

0 Wejscie analogowe Al1, zaciski Wejscie analogowe Al1,
2-3 zaciski 2-3
1 Wejscie analogowe Al2, zaciski Wejscie analogowe Al2,
4-5 zaciski 4-5
2 Zadawanie z panelu (menu M3) Al1+AI2
Zadawanie czestotliwosci
3 poprzez magistrale Al1-Al2
komunikacyjng
Al2-Al1
Al1*AI2

Zadawanie joystickiem poprzez Al1
Zadawanie joystickiem poprzez Al2
Zadawanie z panelu (menu M3)
Zadawanie czestotliwosci poprzez magistrale
komunikacyjng
Zadawanie motopotencjometrem poprzez wejscia
cyfrowe DIN5 oraz DING:

- zamkniety zestyk DINS5=czestotliwos¢
zadana jest zwiekszana
- zamkniety zestyk DIN6=czestotliwos¢
zadana jest zmniejszana
Sygnat zadajacy= sygnat o mniejszej wartosci z Al1
oraz A2
Sygnat zadajacy= sygnat o wiekszej wartosci z Al1
oraz Al2
Maksymalna warto$¢ zadana (rekomendowana tylko
w trybie kontroli momentu)
Wybdr Al1/AI2
Sygnat z enkodera 1
Sygnat z enkodera 2 (karta OPT-A7, synchronizacja
predkosci , tylko NXP)

Tabela 8-2. Dostepne opcje parametru ID117.

118 Regulator PID, wzmocnienie P 57 (2.1.12)

Parametr ten okresla wzmocnienie regulatora PID. Jezeli warto$¢ parametru wynosi 100%, 10%
zmiana wartosci uchybu na wejsciu regulatora powoduje 10% zmiane sygnatu na jego wyjsciu. Jezeli
warto$¢ parametru wynosi 0 oznacza to, ze wzmocnienie nie wystepuje. Patrz przyktad na stronie 127.

119 Czas zdwojenia (l) regulatora PID 57 (2.1.13)

Parametr ten okresla czas catkowania regulatora PID. Jezeli wartos¢ parametru wynosi 1,00s, 10%
zmiana wartosci uchybu na wejsciu regulatora powoduje zmiane wartosci sygnatu na jego wyjsciu o
10%/s. Jezeli warto$¢ parametru wynosi 0,00 oznacza to, ze catkowanie nie wystepuje. Patrz przyktad
na stronie 127.

120 Znamionowy cos¢ silnika (2.10, 2.1.10)

Nalezy podac wartos¢ ,,cos@” odczytang z tabliczki znamionowej silnika.
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121

122

124

126
127
128
129
130

TELKO-POLAND Sp. zo.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

Zadawanie czestotliwosci z panelu 234567

(2.1.12,2.1.13, 2.2.6, 2.2.1.2)

Parametr ten okre$la zrédto sygnatu zadajgcego kiedy naped jest sterowany z panelu.

Aplikacja_ 2.4 5 | 6 7
Opcja
0 Wejscie analogowe Al1, Wejscie analogowe | Wejscie analogowe | Wejscie analogowe
zaciski 2-3 Al1, zaciski 2-3 Al1, zaciski 2-3 Al1, zaciski 2-3
1 Wejscie analogowe Al2, Wejscie analogowe | Wejscie analogowe | Wejscie analogowe
zaciski 4-5 Al2, zaciski 4-5 Al2, zaciski 4-5 Al2, zaciski 4-5
2 Zadawanie z panelu Wejscie analogowe Sygnat zadajacy Wejscie analogowe
(menu M3) Al3 Al1+AI2 Al3
. Zadpal)vg?zn; cr::ggit;):::;/gsm Wejscie analogowe Sygnat zadajacy Wejscie analogowe
. N Al4 Al1-Al2 Al4
komunikacyjn
Zadawanie z panelu Sygnat zadajacy Zadawanie z panelu
(menu M3) - (menu M3)
Zadawanie Zadawanie
czestotliwosci Sygnat zadajacy czestotliwosci
poprzez magistrale Al1*AI2 poprzez magistrale
komunikacyjng* komunikacyjna*
Zadawanie . _Zaglawanle Zadawanie
. joystickiem poprzez .
motopotencjometrem Al motopotencjometrem
7 . Zadawanie .
adawanie poprzez | . tickiem poprzez Zadawanie poprzez
regulator PID joys Al2p P regulator PID
Zadawanie z panelu
(menu M3)
Zadawanie

czestotliwosci
poprzez magistrale
komunikacyjng*

Tabela 8-3. Dostepne opcje parametru ID 121.

*Zadawanie predkosci z magistrali komunikacyjnej

Zadawanie czestotliwosci poprzez magistrale komunikacyjna 234567 (2.1.13,2.1.14,2.2.7,2.2.1.3)

Parametr ten okresla zrédto sygnatu zadajacego kiedy naped jest sterowany poprzez magistrale
komunikacyjng. Do wyboru opcje w poszczegdlnych aplikacjach jak dla parametru ID121.

Predkosc¢ nadrzedna 34567

(2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)

Parametr ten okresla statg predkos¢ nadrzedng. Uaktywnienie nastepuje wejsciem cyfrowym DIN3,
ktére moze by¢ zaprogramowane dla predkosci nadrzednej. Patrz opis parametru ID301.

Wartos¢ parametru nie moze wykracza¢ poza zakres okreslony czestotliwoscig minimalng (ID101)
oraz czestotliwoscig maksymalng (ID102). Warunek ten jest kontrolowany automatycznie.

Predkos¢ stafa 3 46 (2.1.17)
Predkosc stata 4 46 (2.1.18)
Predkos¢ stafa 5 46 (2.1.19)
Predkosc stafa 6 46 (2.1.20)
Predkos¢ stata 7 46 (2.1.21)

Parametry te okreslajg state poziomy predkosci wybierane wejsciami cyfrowymi DIN3, DIN4, DIN5S

oraz DING. Patrz takze parametry ID105 oraz ID106.

Wartos¢ parametru nie moze wykraczaé¢ poza zakres okreslony czestotliwoscig minimalng (ID101)
oraz czestotliwoscig maksymalng (ID102). Warunek ten jest kontrolowany automatycznie.

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894

fax.: (22) 330 12 12

e-mail: vacon@telkogroup.com.pl

www.vacon.com.pl
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Predkosé Wejscie wyboru Wejscie wyboru Wejscie wyboru Wejscie wyboru
predkosci 1 (DIN4) | predkosci 2 (DIN5) | predkosci 3 (DIN6) | predkosci 4 (DIN3)
podstawowa 0 0 0 0
P2.1.17(3) 1 1 0 0
P2.1.18(4) 0 0 1 0
P2.1.19(5) 1 0 1 0
P2.1.20(6) 0 1 1 0
P2.1.21(7) 1 1 1 0

Tabela 8-4. Wybor predkosci 3 do 7.

131 Miejsce sterowania B, wybOr wejscia zadajacego czestotliwos¢ jezeli sterowanie odbywa sie z
zaciskow WE/WY 3 (2.1.12)
Mozliwe opcje jak dla parametru ID117
132  Regulator PID, czas rézniczkowania D 57 (2.1.14)
Parametr ten okresla czas rézniczkowania regulatora PID. Jezeli wartos¢ parametru wynosi 1,00s,
10% zmiana wartosci uchybu na wejsciu regulatora w czasie 1s powoduje zmiane wartosci sygnatu na
jego wyijsciu 0 10,00%. Jezeli warto$¢ parametru wynosi 0 oznacza to, ze ré6zniczkowanie nie
wystepuje.
Patrz przyktad ponizej.
Przyktad 1:
Zeby sprowadzi¢ uchyb regulacji do zera, dla danych wartosci parametréw, wyjscie przemiennika
zachowuje sie w sposo6b nastepujacy:
Dane wartosci parametréw:
Par.2.1.12, P = 0%
Par.2.1.13,1=1.00 s
Par.2.1.14,D=0.00 s cz. minimalna = 0 Hz
uchyb (sygnat zadajacy — wartos¢ procesowa) = 10.00% cz. maksymalna = 50 Hz
W tym przyktadzie regulator PID pracuje jako regulator |. Wobec tego, stosownie do wartoSci
parametru 2.1.13 (czas catkowania), sygnat wyjsciowy regulatora zwieksza sie¢ o 5Hz (10% roznicy
pomiedzy czestotliwoscig maksymalng a minimalng) co sekunde az do chwili, w ktérej uchyb regulac;ji
osiggnie wartos¢ 0.
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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Hz ¢
_____ wyjscie PID
------------------ uchyb
ge=====----. --
’/ ‘ 10% =5 Hz/s
7[A
S 10% 1=5 Hz/s
’ Y
TR
<] 10% =5 Hz/s
/"‘
,, 10% 1=5 Hz/s
A
¢ | uchyb =10% =5 Haz/s
A4 >
> .
1s t
NX12k70

Rysunek 8-3. Dziatanie regulatora PID jako regulatora .

Przyktad 2:
Dane warto$ci parametrow:

Par.2.1.12, P = 100%

Par.2.1.13,1=1.00 s

Par.2.1.14,D=1.00s

uchyb (sygnat zadajacy — wartos¢ procesowa) = £10%

cz. minimalna = 0 Hz
cz. maksymalna = 50 Hz

Po rozpoczeciu procesu regulacji, system wykrywa réznice pomiedzy wartoscig zadang a procesowg
wartoscig rzeczywistg i zaczyna zwiekszac¢ lub zmniejszac (jezeli uchyb jest ujemny) wartos¢ sygnatu
na wyjsciu regulatora PID stosownie do wartosci czasu catkowania |. Réznica pomiedzy wartoscig
zadang a wartoscig rzeczywistg zostaje sprowadzona do zera zgodnie z warto$cig parametru 2.1.13.
W przypadku, gdy uchyb ma znak przeciwny, przemiennik reaguje odpowiednim zmniejszeniem

sygnatu wyjsciowego. Patrz rysunek 8-4.

Hz

VRS
uchyb =10% \\
\\
"3 ‘\
;_Iuchyb=10% .
uchyb = -10% I P=-5Hz ¢

NX12k69

Rysunek 8-4. Przebieg sygnatu wyjsciowego regulatora PID z przyktadu 2.

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894
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Przykiad 3:
Dane wartosci parametrow:

Par. 2.1.12, P = 100%

Par.2.1.13,1=0.00 s

Par.2.1.14,D=1.00s

uchyb (sygnat zadajacy — wartos¢ procesowa) = £10%/s

¢z. minimalna = 0 Hz
cz. maksymalna = 50 Hz

Poniewaz zwieksza sie wartos¢ uchybu, takze sygnat wyjsciowy regulatora PID zwieksza sie
stosownie do ustawionych parametrow (czas D = 1,00s).

Hz 4

.
e & N
s Qaf \? \\ ”"'»\70
S 8° N A
¢ SN A O"a{S‘
’ Mo
¢ \ %,
y \
¢ A Y
& \
S o P=100%*uchyb PID=5,00Hz/s "\
L
[ 100/0 ‘\ ";,"
a5 A N —"ﬁ_»
>
1,00s NX12k72 t

Rysunek 8-5. Przebieg sygnatu wyjsciowego regulatora PID z przyktadu 3.

133  Predkos¢ stata 8 4 (2.1.22)
134  Predkosc stata 9 4 (2.1.23)
135  Predkosc stata 10 4 (2.1.24)
136  Predkosc stata 11 4 (2.1.25)
137  Predkosc stata 12 4 (2.1.26)
138 Predkos¢ stata 13 4 (2.1.27)
139 Predkos¢ stafa 14 4 (2.1.28)
140  Predkos¢ stata 15 4 (2.1.29)
Wejscie wyboru | Wejscie wyboru | Wejscie wyboru | Wejscie wyboru
Predkosc¢ predkosci 1 predkosci 2 predkosci 3 predkosci 4
(DIN4) (DIN5S) (DING) (DIN3)

P2.1.22 (8) 0 0 0 1

P2.1.23 (9) 1 0 0 1

P2.1.24 (10) 0 1 0 1

P2.1.25 (11) 1 1 0 1

P2.1.26 (12) 0 0 1 1

P2.1.27 (13) 1 0 1 1

P2.1.28 (14) 0 1 1 1

P2.1.29 (15) 1 1 1 1

Tabela 8-5. Wybor predkoSci statych za pomocq wejs¢ DIN3, DIN4, DIN5, DING.

TELKO-POLAND Sp. zo.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa
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141 AI3 wybor sygnatu 567 (2.2.38, 2.2.4.1)

Nalezy dotaczy¢ sygnat Al3 do wybranego wejscia analogowego metodg programowania TTF. Wiecej
informacji na temat tej metody programowania znajduje sie w rozdziale 6.4.

142  AI3 stala czasowa filtracji sygnatu 567 (2.2.41,2.2.4.2)

Warto$¢ parametru wieksza od 0 okresla statg czasowa filtracji sygnatu wejscia analogowego. Duza
stata czasowa powoduje spowolnienie regulacji. Patrz takze parametr ID324.

143  AI3 wybor zakresu sygnatu 567 (2.2.39, 2.2.4.3)

Parametr ten okresla wartos¢ sygnatu wejscia analogowego Al3.

Aplikacia | 5 5 7
Opcja
0 0...100% 0...100% 0...100%
1 20...100% | 20...100% | 20...100%
2 -10...+10V | uzytkownika
3 uzytkownika

Tabela 8-6. Mozliwe opcje parametru ID143.
144  AI3 wybo6r minimalnej wartos$ci sygnafu 67 (2.2.4.4)

145  AI3 wybor maksymalnej warto$ci sygnatu 67 (2.2.4.5)

Parametry te pozwalajg na wybdr przez uzytkownika minimalnej i maksymalnej wartosci sygnatu
wejscia analogowego Al3 w przedziale -160...160%.

151 AI3 inwersja sygnafu 567 (2.2.40, 2.2.4.6)
0 = bez inwersji
1 = inwersja
152 Al4 wybor sygnatu 567 (2.2.42,2.2.5.1)

Patrz opis parametru ID141.

153  Al4 stafa czasowa filtracji sygnatu 567 (2.2.45, 2.2.5.2)
Patrz opis parametru ID142.

154  Al4 wybér zakresu sygnatu 567 (2.2.43, 2.2.5.3)
Patrz opis parametru ID143.

155  Al4 wyb6r minimalnej wartos$ci sygnafu 67 (2.2.5.3, 2.2.5.4)

156  Al4 wybor maksymalnej wartosci sygnatu 67 (2.2.5.4, 2.2.5.5)
Patrz opisy parametréow ID144 oraz ID145.

162  Al4 inwersja sygnatu 567 (2.2.44, 2.2.5.5, 2.2.5.6)

Patrz opis parametru ID151.

164 Wybor trybu sterowania silnika 1 lub 2 6 (2.2.7.22)
zestyk otwarty = wybrany 1 tryb sterowania silnika
zestyk zamkniety = wybrany 2 tryb sterowania silnika

Dostepne tryby sterowania — patrz opis parametréw ID600 oraz ID521.

TELKO-POLAND Sp. zo.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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165  Al1 offset joysticka 6 (2.2.2.11)
Definiuje punkt zerowy w sposob nastepujacy: Podczas wyswietlania tego parametru na wyswietlaczu
panela, nalezy ustawi¢ potencjometr w punkcie zadanego zera i przycisng¢ przycisk Enter na panelu.
Uwaga: Nastawa ta nie zmienia skalowania zadawania.
Aby przywréci¢ wartosé tego parametru do 0,00% nalezy przycisnaé przycisk Reset.
166  Al2 offset joysticka 6 (2.2.3.11)
Patrz parametr ID165.
169 Magistrali Komunikacyjnej dana wejsciowa 4 (Ustalone sfowo kontrolne MK, bit 6) 6 (2.3.3.27)
170  Magistrali Komunikacyjnej dana wejsciowa 5 (Ustalone sfowo kontrolne MK, bit7) 6 (2.3.3.28)
Dana z magistrali komunikacyjnej (Ustalone stowo kontrolne MK) moze by¢ przekierowana na wyjscia
cyfrowe przemiennika czestotliwosci.
179 Skalowanie ograniczenia mocy silnika 6 (2.2.6.7)
Jezeli wybrang wartoscig tego parametru jest ,Not used — Nie uzywane”, ograniczenie monitorowania
mocy jest rowne parametrowi ID1289. Parametr ten dostepny jest jedynie dla przemiennikow NXP.
0 = Nie uzywane
1=AN1
2=AI2
3=AI3
4 =Al4
5 = Skalowanie ograniczenia MK ID46 (wartos¢ monitorowana)
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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300  Wybér logiki sygnatéw START/STOP 2346 (2.2.1,2.2.1.1)

0 DIN1: zestyk zamkniety = start w przéd
DINZ2: zestyk zamkniety = start w tyt

4 czestotliwos¢ funkcja stop
w j$ciowa
przod | (ID506)
= wybiegiem
A|||” ||||” . “lhh t
| |
| ! . I .
I | | |
I ! | | I
wiyt| : I ! !
v | ! : ' :

bpNg —! ] J_ _.
y
(15 NX12K09 @

Rysunek 8-6. Logika: start w przdd, start w tyt/nawrot.

@® Pierwszy wybrany kierunek ma najwyzszy priorytet.

@ Otwarcie zestyku DIN1 powoduje rozpoczecie nawrotu.

® Jezeli rownoczesnie stang sie aktywne sygnaty startu w przod (DIN1) i startu w tyt (DIN2), wyzszy
priorytet ma sygnat startu w przod (DINT).

1  DIN1: zestyk zamkniety = start zestyk otwarty = stop

DIN2: zestyk zamkniety = nawr6t zestyk otwarty = w przéd
Patrz rysunek ponize;.

A R
w czestotliwos¢ funkcja stop
264 wyjsciowa (ID506)
P = wybiegiem

w tyt

i
114
I
I
| \ |
DINT —J ____ O I S T

NX12K10

DN — | o _____________]
Rysunek 8-7. Logika: Start/stop, nawrot.

2 DIN1: zestyk zamkniety = start zestyk otwarty = stop
DIN2: zestyk zamkniety = start mozliwy zestyk otwarty = start niemozliwy i zatrzymanie, jesli pracuje

(DIN3 moze zosta¢ zaprogramowane jako podajgce impuls nawrotu)
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3 Sterowanie trojprzewodowe (impulsowe):
DIN1: zestyk zamkniety = impuls startu
DINZ2: zestyk otwarty = impuls stopu
(DIN3 moze zosta¢ zaprogramowane jako podajgce impuls nawrotu)
Patrz rysunek 8-8.

4 czestotliwosé funkcja stop Jezeli impulsy start i stop
w d wyjsciowa (ID506) pojawig sie jednoczesnie,
przo = wybiegiem wyzszy priorytet ma stop
T -
| AII" : »
|
: ! !
| | I
w tyt | : :
v | . -
|
|
DIN1 - - - -
Start :
DIN2
Stop |_| L UD012K11

Rysunek 8-8. Sterowanie impulsowe: impuls start, impuls stop.

Opisane ponizej opcje 4 do 6 powinny by¢ uzyte aby wykluczy¢ mozliwos¢ niezamierzonego,
samoczynnego rozruchu napedu, np. po zatagczeniu zasilania przemiennika, po powrocie napiecia po
zaniku zasilania, po skasowaniu usterki, po zatrzymaniu sygnatem zezwolenia na start lub kiedy
zmienione zostato miejsce sterowania napedu. Zestyki start/stop muszg zosta¢ na chwile otworzone
przed dokonaniem rozruchu.

Aplikacje 2 oraz 4
4 DIN1: zestyk zamkniety = start w przéd (wymagane rozwarcie przed startem)
DIN2: zestyk zamkniety = start w tyl (wymagane rozwarcie przed startem)

5 DIN1: zestyk zamkniety = start (wymagane rozwarcie przed startem)
zestyk otwarty = stop
DIN2: zestyk zamkniety = nawrét
zestyk otwarty = w przéd

6 DIN 1: zestyk zamkniety = start (wymagane rozwarcie przed startem)
zestyk otwarty = stop
DIN2: zestyk zamkniety = start mozliwy
zestyk otwarty = start niemozliwy i zatrzymanie jesli pracuje
(DIN3 moze zosta¢ zaprogramowane jako podajgce impuls nawrotu)

Aplikacje 3 oraz 6
4 DIN1: zestyk zamkniety = start w przéd
DIN2: zestyk zamkniety = motopotencjometr w gére (zadawanie motopotencjometrem,
automatycznie wybierana jest warto$¢ 4 parametru, jezeli wybrana
zostanie opcja 3 lub 4 parametru ID117).

5 DIN1: zestyk zamkniety = start w przéd (wymagane rozwarcie przed startem)
DIN2: zestyk zamkniety = start w tyt (wymagane rozwarcie przed startem)
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6 DIN1: zestyk zamkniety = start (wymagane rozwarcie przed startem)
zestyk otwarty = stop
DIN2: zestyk zamkniety = nawrot
zestyk otwarty = w przéd

7 DIN 1: zestyk zamkniety = start (wymagane rozwarcie przed startem)
zestyk otwarty = stop
DIN2: zestyk zamkniety = start mozliwy
zestyk otwarty = start niemozliwy i zatrzymanie jesli pracuje

Aplikacja 3

8 DIN1: zestyk zamkniety = start w przéd (wymagane rozwarcie przed startem)
DIN2: zestyk zamkniety = motopotencjometr w goére (zadawanie motopotencjometrem,
automatycznie wybierana jest wartos¢ 4 parametru, jezeli wybrana
zostanie opcja 3 lub 4 parametru ID117)

301  DIN3 wybér funkcji 12345 (2.17,2.2.2)

0 Nie uzywane
1 Wejscie usterki zewnetrznej, zamkniecie zestyku = Naped zostaje zatrzymany i sygnalizowana jest

usterka.
2 Wejscie usterki zewnetrznej, otwarcie zestyku = Naped zostaje zatrzymany i sygnalizowana jest
usterka
3 Zezwolenie na start , zestyk otwarty = Start silnika nie jest mozliwy i zatrzymanie je$li
pracuje
zestyk zamkniety = Start silnika jest mozliwy
Aplikacja 1:
4 Zezwolenie na start , zestyk otwarty = Start silnika jest mozliwy
zestyk zamkniety = Start silnika nie jest mozliwy i zatrzymanie jesli
pracuje
Aplikacje 2 do 5:
4 Wybdr czasu przyspieszania/lhamowania
Zestyk otwarty = Wybrany 1 czas przyspieszania’/lhamowania
Zestyk zamkniety = Wybrany 2 czas przyspieszania/hamowania

5 Zamkniecie zestyku: miejscem sterowania stajq sie zaciski WE/WY

6 Zamkniecie zestyku: miejscem sterowania staje sie panel

7 Zamkniecie zestyku: miejscem sterowania staje sie magistrala uzytkownika
Jezeli zmiana miejsca sterowania narzuca zmiane wartosci sygnatéw start/stop, kierunku obrotow i
czestotliwosci zadanej, sygnaty te przyjmujg wartosci ustawione dla nowego miejsca sterowania
(zgodnie z parametrami ID117,1D121 oraz 1D122).
UWAGA: wartos¢ parametru ID125 (parametr: miejsce sterowania napedem w menu M3) nie
ulega zmianie. Tak wiec kiedy zestyk DIN3 jest otwarty, miejsce sterowania napedem jest
okreslone parametrem 3.1.

Aplikacje 2 do 5:
8 Nawré6t  zestyk otwarty
zestyk zamkniety

W przéd Moze zostac uzyty do nawrotu jezeli

Nawrot | parametr ID300 ma wartosé 3.

Aplikacje 3 do 5:
9 Wybor predkosci nadrzedne;j
zamkniecie zestyku =  Czestotliwos¢ zadana przyjmuje wartos¢ statg
10 Kasowanie usterki
zamkniecie zestyku =  Kasowanie wszystkich aktywnych usterek
11 Zakaz przyspieszania oraz hamowania
zestyk zamkniety =  Zabronione jest przyspieszanie oraz hamowanie
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12 Polecenie hamowania DC
zestyk zamkniety

W stanie pracy STOP silnik jest hamowany pradem statym az

do chwili otwarcia zestyku, patrz rysunek 8-9.

Aplikacje 3 do 5:

13 Motopotencjometr w dét
zestyk zamkniety

Czestotliwos¢ zadana jest zmniejszana az do chwili otwarcia
zestyku

Aplikacja 4:

13 Jedno z wejs¢ wyboru predkosci statych

czestotliwos¢
A wyjsciowa

czestotliwosé
A wyjsciowa

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
ID515 I
2.
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

|

7 A+,

DIN2
PRACA ]
STOP |

a) DIN3 jako wejscie hamowania DC, sposéb
zatrzymania = Rampa

7 2

\

DIN2 I
PRACA ]
STOP I |

b) DIN3 jako wejscie hamowania DC, sposéb
zatrzymania = Wybieg

Rysunek 8-9. Wejscie DIN 3 jako polecenie hamowania pradem statym:
a)zatrzymanie wg charakterystyki, b)zatrzymanie wybiegiem.

302 Wybor przesuniecia (offset) sygnatu wejscia pradowego 12 (2.15, 2.2.3)

0 Brak przesunigecia (0 + 20mA)

1  Offset 4mA (czynne zero), zapewnia nadzér poziomu zerowego (4 + 20mA). W aplikacji
standardowej odpowiedz przemiennika na wykrycie btedu sygnatu zadajagcego mozna
zaprogramowac parametrem |D700.

303 Skalowanie sygnafu zadajacego, wartos¢ minimalna 2346 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6)
304 Skalowanie sygnatu zadajacego, warto$¢ maksymalna 2346 (2.2.5,2.2.17, 2.2.2.7)

Ustawianie wartosci granicznych: 0 < par. ID303 < par. ID304 < par. ID102

Jezeli parametr ID303 oraz ID394 = 0, skalowanie sygnatu zadajgcego jest wytaczone. Zakres

czestotliwosci wyjsciowej jest okreslony czestotliwoscig minimalna i maksymalna.
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A czestotliwosé A czestotliwosc

wyjsciowa wyjsciowa

czestotliwo$¢ maks. ID102

+ czestotliwo$¢ maks. 1D102 - s

ID102 3
ID103 ! 3
| WE | WE
— czgstotliwos¢ min. ID101 ' analogowe [V] ¢ czgstotliwos¢ min. ID101 ; analogowe
0 0 0 o
NX12K13
Rysunek 8-10. lewy: przeskalowany sygnat zadajgcy;
prawy: sygnat zadajgcy bez skalowania (par. ID303=0).
305  Inwersja sygnatu zadajacego 2 (2.2.6)
Maksymalna wartos¢ sygnatu zadajacego = A czestotlinost
minimalna czestotliwos¢ zadana. wyisciowa
Minimalna wartos¢ sygnatu zadajgcego = D304 | czestotiiwosé mas. 10102
maksymalna czestotliwosé zadana. ,
0 Bez inwersji :
1 Inwersja !
ID303 |
—czestotliwo$¢ min. ID101 ! WE anflogowe
0 mlaks -
NX12K14
Rysunek 8-11. Inwersja sygnatu zadajgcego.
306 Stata czasowa filtracji sygnatu zadajacego 2 (2.2.7)

Pozwala na odfiltrowanie oscylacji sygnatu
zac_igj_apego, podawanego na napieciowe % sygnal przed filtracja
wejscie analogowe. Duza stata czasowa
filtracji powoduje spowolnienie regulaciji.

100% +--

sygnat po filtracji
63% H--t-----

t[s]

| JD306

I NX12K15

Rysunek 8-12. Filtracja sygnatu zadajgcego.
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307  Funkcja wyj$cia analogowego (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Parametrem tym wybiera sie sygnat podawany na wyjscie analogowe. Patrz strony 10, 18, 30, 43, 57,
81 oraz 114 w celu okreslenia mozliwych opcji parametru w poszczegdlnych aplikacjach.

308  Stala czasowa filtracji wyjscia analogowego 234567 (2.3.3, 2.3.5.3, 2.3.3.3)

Parametr ten okresla statg czasowa filtracji sygnatu wyjscia analogowego.

Ustawienie wartosci 0 tego parametru
powoduje dezaktywowanie filtrowania.

A
%

sygnat przed filtracjg

100% + -

63% -

t[s]

NX12K16

Rysunek 8-13. Filtracja sygnatu wyjscia analogowego.

309 Inwersja sygnatu wyjscia analogowego 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Maksymalna wartos¢ sygnatu wyjsciowego = o
minimalna wartos¢ sygnatu monitorowanego Fonslog.
Minimalna warto$¢ sygnatu wyjsciowego = A S

maksymalna wartos¢ sygnatu monitorowanego

12mAL - - - L\, N :;\,\ ,,,,,,, ",":u.pm

Patrz parametr ID311. 10mAd

AmMA+- - - — — —— = =\ - R N e

, sygnatu okreslona
| parametrem ID307

0mA

0.5 1.0

NX12K17

Rysunek 8-14. Inwersja sygnatu wyjscia analogowego.

310 Wybor zakresu sygnatu wyjscia analogowego 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

Parametr ten okresla minimalng warto$¢ sygnatu: OmA lub 4mA (czynne zero). Prosze zwroci¢ uwage
na réznice w skalowaniu sygnatu wyjscia analogowego parametrem ID311 (Rysunek 8-15).

0 Ustawiona warto$¢ minimalna OmA
1 Ustawiona warto$¢ minimalna 4mA
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311 Skalowanie sygnafu wyjscia analogowego 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

Wspoiczynnik skalowania wyjscia analogowego

Sygnat Maks. warto$¢ sygnatu prad Wy A
czestotliwos¢ wyjsciowa | cz. maks. (par. ID102) analog. ID311= ID311=
czestotliwos¢ zadana cz. maks. (par. ID102) 200% 100%
A predko$é znamionowa e 7

predkos¢ silnika "y |

silnika 1 X Ny sinika |
prad wyjéciowy ?rj? znamionowy silnika !

n silnika JE S A
- moment znamionowy silnika 12mA 7 Pagm. 235
moment obrotowy silnika 1% M 10mA ‘ -
n silnika :

moc silnika moc znamionowa silnika ID310=1 | 7 }

1x Pn silnika 4mA =77 : K i rosé
napiecie silnika 100% X Un sinika | M eygnalu okresiona
napiecie na szynie DC 1000 V IDB1OO:‘2 ‘ ,_parametrem ID307
PID w. zadana 100% x maks. w. zadana 0 05 1.0
PID w. rzeczywista 1 100% x maks. w. rzecz. UD012K18
PID w. rzeczywista 2 100% x maks. w. rzecz.
PID uchyb 100% x maks. w. uchybu
PID wyjscie 100% x maks. w. wyjsciowa

Tabela 8-7. Skalowanie WY analogowego. Rysunek 8.15. Skalowanie WY analog.
312 Wybér funkcji WY cyfrowego DO1 23456 (2.3.7,2.3.1.2)

313 Wybér funkcji wyjscia przekaznikowego 1-go RO1 2345 (2.3.8, 2.3.1.3)
314 Wybér funkcji wyjscia przekaznikowego 2-go RO2 2345 (2.3.9)

Ustawiona wartosé Opis
0 = Nie uzywane

Wyiscie cyfrowe DO1 oraz wyjscia przekaznikowe (RO1,
RO2) sg aktywne jezeli:

1= GOTOWOSC Przemiennik jest gotowy do pracy
2 = PRACA Silnik pracuje

Nastapito zatrzymanie w wyniku wystapienia
niebezpiecznych warunkéw pracy

4 = Negacja sygnatu USTERKA Usterka nie wystapita

3 = USTERKA

b (p)rszt:;]eize?]r:iel;(: przegrzaniu Temperatura radiatora przemiennika > +70°C
Ostrzezenie lub usterka, zaleznie od ustawienia parametru
ID701

Ostrzezenie lub usterka, zaleznie od ustawienia parametru

ID700 (jezeli wybrany jest zakres WE

6 = Zewnetrzna usterka lub ostrzezenie

7 = Usterka lub ostrzezenie zrodta

ZEEIRpEER 4+20 mA | warto$é sygnatu jest <4mA)
8 = Ostrzezenie Zawsze jezeli aktywne jest ostrzezenie
9 = Kierunek obrotow w tyt Wybrany zostat kierunek obrotow w tyt
10 = Wybrana jedna z predkosci
statych (aplikacja 2) Na wejscia cyfrowe podane zostaty sygnaty zadajace
10 = Wybrana predko$¢ nadrzedna zaprogramowang predkos¢ statg
(aplikacje 3456)
11 = Osiagniecie predkosci zadanej Czestotliwos¢ wyjsciowa osiggneta wartos¢ zadang
12 = Aktywny regulator silnika Aktywny jest regulator nadnapieciowy lub nadpradowy
13 = Sygnalizacja okreslonej czestotliwosci | Czestotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza/wieksza od
wyjsciowej 1 czestotliwosci granicznej (patrz ID315 oraz ID316)
14 = Sterowanie z zaciskow WE/WY Sterowanie odbywa sie z zaciskow WE/WY

14 = sygnalizacja wybranej
czestotliwosci wyjsciowej 2
(aplikacje 3456)

czestotliwosé wyjsciowa jest mniejsza/wieksza od
czestotliwosci granicznej (patrz ID346 oraz ID347)
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15 = Zabezpieczenie termistorowe
silnika, ostrzezenie lub usterka
(aplikacja 2)

15 = Sygnalizacja wybranej wartosci
momentu obrotowego (aplikacje
3456)

16 = Dana magistrali (aplikacja 2)
16 = Sygnalizacja wybranej wartosci
zadanej

17 = Sterowanie hamulcem
zewnetrznym (aplikacje 3456)

18 = Sterowanie przemiennika z
zaciskow WE/WY (aplikacje
3456)

19 = Sygnalizacja wybranej wartosci
temperatury przemiennika
(aplikacje 3456)

20 = Niepozadany kierunek obrotow
(aplikacje 345)

20 = Inwersja sygnatu zadajacego
(aplikacja 6)

21 = Negacja sygnatu sterowania
hamulcem zewnetrznym
(aplikacje 3456)

22 = Sygnat ostrzezenia lub usterki z
termistora (aplikacja 3456)

23 = Dana magistrali (aplikacja 5)

23 = Sygnalizacja wartosci wejscia
analogowego (aplikacja 6)

24 = Dana 1 magistrali (aplikacja 6)

25 = Dana 2 magistrali (aplikacja 6)
26 = Dana 3 magistrali (aplikacja 6)

Sygnat na wejsciu termistorowym. Ostrzezenie lub
usterka w zaleznosci od wybranej opcji ID732

Moment obrotowy jest mniejszy/wiekszy od
okreslonego (patrz ID348 oraz ID349)

Dana stowa sterujacego (FBFixedControlWord)
Wartos$¢ zadana jest mniejsza/wieksza od okreslonej
(patrz ID350 oraz ID351)

Zalgczenie/wytgczenie hamulca zewnetrznego z
programowalnym opdznieniem (patrz ID352 oraz
ID353)

Sterowanie odbywa sie poprzez zaciski sterujgce
(menu M3, parametr ID125)

Temperatura przemiennika jest mniejsza/wieksza od
okreslonej (patrz ID354 oraz ID 355)

Kierunek wirowania watu silnika rézni sie od
wymaganego

Zatgczenie/wytgczenie hamulca zewnetrznego (patrz
ID352 oraz ID353). Wyjscie jest aktywne gdy
hamulec jest wytaczony

Cyfrowe wejscie termistorowe karty rozszerzen
WE/WY sygnalizuje przekroczenie temperatury.
Ostrzezenie lub usterka zaleznie od ID732

Dana stowa sterujacego (FBFixedControlWord)

Sygnalizacja wybranego poziomu sygnatu wejscia
analogowego. Patrz parametry ID356, ID357, ID 358
oraz ID463.

Dana stowa sterujacego (Ze stowa sterujgcego)
wyprowadzona na DO/RO (wy cyfrowe/wy przeka.)
jow.

jow.

Tabela 8-8. Sygnaty wyjscia cyfrowego DO1 oraz wyjs¢ przekaznikowych RO1 i RO2.

315 Sygnalizacja wybranej czestotliwosci wyjsciowej, wybor funkcji 234567 (2.3.10,2.3.4.1,2.3.2.1)

0 Nie uzywana

1 Sygnalizacja spadku ponizej wybranej wartosci

2 Sygnalizacja wzrostu powyzej wybranej wartosci

3 Zalgczenie hamulca (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 9.1 na stronie 210)

Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika spadnie ponizej lub wzrosnie powyzej limitu okreslonego
parametrem ID316, funkcja ta generuje sygnat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe DO1 lub przez
ktores z wyjs¢ przekaznikowych RO1, RO2 zaleznie od wyboru opcji parametréw 1D312...ID314.
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316 Sygnalizacja wybranej czestotliwosci wyjsciowej 1, wybor wartos$ci sygnalizowanej
234567 (2.3.11, 2.3.4.2, 2.3.2.2)

Parametr okresla wartos¢ sygnalizowanej czestotliwosci wyjsciowej w zalezno$ci od parametru ID315.
Patrz rysunek 8-16.

ID316 -

v—

przyktad: |54 Ro1_—/. 21|RO1—— |21 Ro1j

22| RO1 22 RO13 22| RO1
23|RO1— 23|RO1 23|RO1—

NX12K19

Rysunek 8-16. Sygnalizacja wybranej czestotliwo$ci wyjsciowey.

319  DIN2 wybér funkcji 5 (2.2.1)

Do wyboru jest 14 opcji. Jezeli wejscie nie jest uzywane, nalezy wybraé wartosc 0.

1

2

10

Wejscie usterki zewnetrznej,

Zamkniecie zestyku = Naped zostaje zatrzymany i sygnalizowana jest usterka

Wejscie usterki zewnetrznej,

Otwarcie zestyku = Naped zostaje zatrzymany i sygnalizowana jest usterka

Zezwolenie na start ,

Zestyk otwarty = Start silnika nie jest mozliwy i zatrzymanie jesli pracuje

Zestyk zamkniety = Start silnika jest mozliwy

Wybdr czasu przyspieszania/hamowania

Zestyk otwarty = Wybrany 1 czas przyspieszania/hamowania

Zestyk zamkniety = Wybrany 2 czas przyspieszania’hamowania

Zamkniecie zestyku = miejscem sterowania stajg sie zaciski WE/WY

Zamkniecie zestyku = miejscem sterowania staje sie panel

Zamkniecie zestyku = miejscem sterowania staje sie magistrala komunikacyjna

Jezeli zmiana miejsca sterowania narzuca zmiane wartosci sygnatow start/stop, kierunku obrotéw
i czestotliwosci zadanej, sygnaly te przyjmujg wartosci ustawione dla nowego miejsca sterowania
(zgodnie z parametrami ID343, 1D121, ID122).

UWAGA: wartos¢ parametru ID125 (parametr: miejsce sterowania napedem w menu M3) nie
ulega zmianie. Tak wiec kiedy zestyk DIN2 jest otwarty, miejsce sterowania napedu jest
okredlone parametrem ID125.

Nawrét
Zestyk otwarty = W przéd Jezeli kilka wejs¢ jest zaprogramowanych jako nawrot,
Zestyk zamkniety = Nawrét nawrotu mozna dokona¢ dowolnym z nich.

Wybdr predkosci nadrzednej (patrz ID124)

Zamkniecie zestyku = Czestotliwos¢ zadana przyjmuje zaprogramowang wartos¢
Kasowanie usterki

Zamkniecie zestyku = Kasowanie wszystkich aktywnych usterek
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11 Zakaz przyspieszania oraz hamowania
Zestyk zamkniety = Zabronione jest przyspieszanie oraz hamowanie
12 Polecenie hamowania DC
Zestyk zamkniety = W stanie pracy STOP silnik jest hamowany pradem statym az do chwili
otwarcia zestyku, patrz rysunek 8-17.
13 Motopotencjometr w goére
Zestyk zamkniety = Czestotliwos¢ zadana jest zwiekszana az do chwili rozwarcia zestyku

czestotliwose
A wyjsciowa

czestotliwosé
A wyjsciowa

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
ID515 I
/ I
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

7 i v,

DIN2
PRACA |
STOP |

\/

DIN2

PRACA |
STOP |

Rysunek 8-17. Wejscie DIN2 jako polecenie hamowania pradem statym:
Lewy: zatrzymanie wg charakterystyki, Prawy: zatrzymanie wybiegiem.

320 A1 wybér zakresu sygnafu 34567 (2.2.4,2.2.16, 2.2.2.3)

Aplikacja 4 O

opcja
0 0...100% 0...100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 uzytkownika -10...+10V uzytkownika
3 uzytkownika

Tabela 8-9. Opcje parametru ID320.
Wybierajac opcje ,uzytkownika”, patrz parametry ID321 oraz ID322.

321  Al1, wyb6r minimalnej wartosci sygnatu 34567 (2.2.5,2.2.17, 2.2.2.4)
322 A1, wyb6r maksymalnej wartos$ci sygnatu 34567 (2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)

Parametry te pozwalajg na wybdér minimalnej i maksymalnej wartosci sygnatu w przedziale

-160...160%
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323 AN, inwersja sygnatu 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6)

Wybranie wartosci 0 nie powoduje inwersji sygnatu wejscia analogowego Al1
Uwaga: W aplikacji 3, Al1 stanowi miejsce zadawania czestotliwosci B jezeli parametr ID131 =0
(ustawienie fabryczne)

A s
czestotliwosé
wyjsciowa

ID303) - __

ID320=1 |

Al = uzytkqwnika

D304~ ‘
| | oAl
| } | zacisk 2
0 ID321 ID322 100%

vvvvvvvv

Rysunek 8-18. Al1 bez inwersji.

Wybranie wartosci 1 powoduje inwersje sygnatu

o A L
wejscia analogowego Al1: czestotliwose
wyjsciowa

warto$¢ maks. syg. Al1=min. ustawionej predkosci
warto$¢ min. syg. Al1=maks. ustawionej predkosci

'1D320 = 1

ID304, __ __ _ I Al1 =uzytkowniRa _ _ 2>
| I Al
! | , zacisk 2.
1 [ 1 \
0 1D321 ID322  100%

NX12K73

Rysunek 8-19. Inwersja sygnatu Al1.

324  Al1, stafa czasowa filtracji sygnatu 34567 o 4
(2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)

sygnat przed filtracjg

Gdy wartos¢ parametru jest wieksza od zera 100% |
aktywna jest funkcja odfiltrowania oscylacji sygnatu
zadajgcego, podawanego na napieciowe wejscie

analogowe. sygnat po filtracji

63% - -f-----
Duza stata czasowa filtracji powoduje spowolnienie

regulacji.
Patrz rysunek 8-20.

t[s]
Rysunek 8-20. Al filtracja sygnatu.
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325 AI2 wybor zakresu sygnatu 34567 (2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3)
Aplikacja 4 O
opcja
0 0...20mA 0...20mA 0...100% 0...100%
1 4..20mA 4mA/20...100% 20...100% 20...100%
2 uzytkownika uzytkownika -10...+10V uzytkownika
3 uzytkownika

Tabela 8-10. Opcje parametru ID325.

Y S
czestotliwosé
wyjsciowa

ID304 -~

ID326 = uzytkownika
\

ID325 =0
Al2=0 — 100%

ID303 =77 AI2=20 - 100% 'AI2
, ! | :(zaciski 3,
0 ' 4ma 5 20mA
ID326 ID327  jxrakrs

Rysunek 8-21. Al2, skalowanie sygnatu.

326  Al2, wybo6r minimalnej wartosci sygnatu 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4)
327  Al2, wyb6r maksymalnej wartos$ci sygnatu 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5)

Parametry te pozwalajg na wybér wartosci sygnatu w przedziale -160...160%

328  Al2, inwersja sygnatu 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6)

Patrz opis parametru ID323.
Uwaga: W aplikacji 3, Al2 jest miejscem zadawania czestotliwosci A, jezeli parametr ID117=1
(ustawienie fabryczne).

329  Al2, stafa czasowa filtracji sygnatu 34567 (2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2)
Patrz opis parametru ID324
330  DIN5 wybor funkcji 5 (2.2.3)

Do wyboru jest 14 opcji. Jezeli wejscie nie jest uzywane, nalezy wybraé wartosc¢ 0.
Opcje sg takie same, jak parametru ID319 z wyjatkiem:

13 zezwolenie na zadawanie dla regulatora PID ze Zrédta 2
zestyk otwarty = Zrodto sygnatu zadajacego dla regulatora PID wybierane jest parametrem 1D332
zestyk zamkniety = zadawanie dla regulatora PID z panelu, zrédto 2, par. R3.5

331 Motopotencjometr, szybkos¢ zmian czestotliwosci 3567 (2.2.22, 2.2.27,2.2.1.2, 2.2.1.15)

Okresla szybkos¢ zmian czestotliwosci zadanej [Hz/s], jezeli zadawanie odbywa sie

motopotencjometrem.
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332  Regulator PID, wartos¢ zadana (miejsce sterowania A) 57 (2.1.11)

Okresla, ktore wejscie wybrane jest jako zrodio wartosci zadanej dla regulatora PID.
Wartos$¢ ustawiona fabrycznie 0.

Aplikacja 5 7
opcje
0 Al1, zaciski 2-3 Al1, zaciski 2-3
1 Al2, zaciski 4-5 Al2, zaciski 4-5
2 Zadawanie z panelu (menu sterowania Al3
z panelu M3, parametr R3.4)
3 Zadawanie poprzez magistrale Al4
komunikacyjna (FBProcessDatalN1)
4 Zadawanie motopotencjometrem Zadawanie z panelu (menu sterowania z
panelu M3, parametr R3.4)
5 Zadawanie poprzez magistrale

komunikacyjng (FBProcessDatalN1)
6 Zadawanie motopotencjometrem

Tabela 8-11. Opcje parametru ID332.

333 Wybor zrédta wartosci rzeczywistej dla regulatora PID 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Parametr ten okresla zrédto wartosci rzeczywistej dla regulatora PID

0 Wartos¢ rzeczywista 1

Wartos¢ rzeczywista 1 + warto$é rzeczywista 2

Wartos¢ rzeczywista 1 - wartos¢ rzeczywista 2

Wartos¢ rzeczywista 1 * wartos¢ rzeczywista 2

Wiekszy z sygnatow warto$ci rzeczywistej 1 oraz warto$ci rzeczywistej 2

Mniejszy z sygnatéw wartosci rzeczywistej 1 oraz wartosci rzeczywistej 2

Srednia z sygnatéw wartosci rzeczywistej 1 oraz wartosci rzeczywistej 2

Pierwiastek kwadratowy z wartosci sygnatu 1 + pierwiastek kwadratowy z warto$ci sygnatu 2

NOoOahRrWN=

334 Wybor wielkosci stanowiagcej 1 wartos¢ rzeczywista 57 (2.2.9, 2.2.1.9)
335 Wybor wielkosci stanowigcej 2 wartos¢ rzeczywista 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Nie uzywana
Wejscie analogowe Al1
Wejscie analogowe Al2
Wejscie analogowe Al3
Wejscie analogowe Al4
Magistrala (w. rzecz. 1: FBProcessDatalN2; w. rzecz. 2: FBProcessDatalN3)
plikacja 5
Moment obrotowy silnika
Predkos$¢ obrotowa silnika
Prad silnika
Moc silnika
Czestotliwos¢ enkodera (tylko dla wartosci rzeczywistej 1)

PWARWN=O

= O 00 ~N»

o

336 Skalowanie wartosci rzeczywistej 1, minimum 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Parametr ten okresla wartos¢ rzeczywistg 1 odpowiadajgcg minimum wartosci zadanej. Patrz rysunek
8-22.

337  Skalowanie wartosci rzeczywistej 1, maksimum 57 (2.2.12,2.2.1.12)
Parametr ten okresla wartosc¢ rzeczywistg 1 odpowiadajgcg maksimum wartosci zadanej. Patrz
rysunek 8-22.

338  Skalowanie wartosci rzeczywistej 2, minimum 57 (2.2.13, 2.2.1.13)
Parametr ten okresla wartos¢ rzeczywistg 2 odpowiadajacg minimum wartosci zadanej. Patrz rysunek
8-22.
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339 Skalowanie wartosci rzeczywistej 2, maksimum 57 (2.2.14, 2.2.1.14)

Parametr ten okresla wartos¢ rzeczywistg 2 odpowiadajgcg maksimum wartosci zadanej. Patrz
rysunek 8-22.

4 pr;e’skalowany sygnat 4 przeskalowany sygnat
wejsciowy [%] wejsciowy [%]

100--- === == - -y

ID336 = 30%
ID337 = 80%

‘
‘
|
‘
|
! ID338 = -30%
|
|
|
|

ID339 = 140%

|
isygnat

sygnat wejscia 17.7 wejscia
;analogowego (3.5 mA), ?nalog.
[%] e i [%]
0 T t t > < :150 0 ¥ + »
0 30 380 100V 0 100V
0 6.0 160 200mA 0 200mA
4 88 168 200mA 4 200 MA NX12k34

Rysunek 8-22. Przyktady skalowania sygnatow wartoSci rzeczywistey.

340 Inwersja sygnatu uchybu regulacji regulatora PID 57 (2.2.32, 2.2.1.5)

Parametr ten umozliwia inwersje sygnatu uchybu, a tym samym inwersje dziatania regulatora PID.
0 Bezinwersji
1 Inwersja

341 Czas narastania wartos$ci zadanej regulatora PID 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

Parametr ten okresla czas, w ktérym warto$¢ zadana regulatora PID narasta od 0% do 100%.

342 Czas opadania wartosci zadanej regulatora PID 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Parametr ten okres$la czas, w ktérym wartos¢ zadana regulatora PID opada od 100% do 0%.

343  Miejsce sterowania B (bezposSrednie zadawanie czestotliwosci) 57 (2.2.5, 2.2.1.1)

Parametr ten okresla zrodto sygnatu zadajgcego kiedy naped jest sterowany z zaciskéw WE/WY, z
miejsca B (zamkniety zestyk wejscia cyfrowego DING).

Wejscie analogowe Al1 (zaciski 2 i 3, np. potencjometr)

Wejscie analogowe Al2 (zaciski 5 i 6, np. przetwornik)

Wejscie analogowe Al3

Wejscie analogowe Al4

Zadawanie z panelu (parametr R3.2)

Zadawanie poprzez magistrale (FBSpeedReference)

Zadawanie motopotencjometrem

Zadawanie poprzez regulator PID

- wybdr wartosci rzeczywistej (par. ID333 do ID339) oraz zadanej dla PID (ID332)

Jezeli wybrana zostanie opcja 6 w aplikacji 5, warto$ci parametréw ID319 oraz ID301 automatycznie
przyjmujg wartos¢ 13 .

W aplikacji 7 funkcje motopotencjometr w dét, motopotencjometr w gére muszg zostaé podtagczone do
wejs¢ cyfrowych (parametry ID417 oraz ID418), jezeli wybrana zostanie opcja 6 parametru.

Noah~rhwN=_0
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344 Skalowanie sygnatu zadajacego, warto$¢ minimalna, miejsce sterowania B
57 (2.2.35,2.2.1.18)

345 Skalowanie sygnatu zadajacego, warto$¢ maksymalna, miejsce sterowania B
57 (2.2.36, 2.2.1.19)

Parametry te pozwalajg na zawezenie mozliwego do uzyskania zakresu czestotliwosci wyjsciowych w
przedziale okreslonym czestotliwo$cig minimalng i maksymalna.

Jezeli skalowanie nie jest wymagane, nalezy wybrac¢ wartosé¢ 0.

Na ponizszym rysunku wejscie napieciowe Al1 o zakresie 0...100% jest wybrane jako zrédito sygnatu
zadajacego dla miejsca sterowania B.

4 czestotliwosé A czgstqtliwoéé
wyjéciowa wyjsciowa
cz. maksymalna ID102 cz. maksymalna ID102

1D3457

1 wejscie  ID344 wejscie
'analogowe
' L cz. minimalna ID101 analogowe

CM Vi

0 10 0 10

cz. minimalna ID101

Rysunek 8-23. Lewy: sygnat zadajgcy bez skalowania par. ID344=0;
Prawy: przeskalowany sygnat zadajgcy.

346 Sygnalizacja wybranej czestotliwosci wyjsciowej 2, wyboér funkcji 34567 (2.3.12, 2.3.4.3,

2.3.2.3)

0 Nie uzywana

1 Spadek ponizej

2 Wzrost powyzej

3 Sterowanie z opéznieniem zatgczenia (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 9.1, strona 214)

4 Sterowanie z opoznieniem zatgczenia/wylgczenia (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 9.1, strona 214)

Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika spadnie ponizej lub wzrosnie powyzej limitu okreslonego
parametrem 1ID347, funkcja ta generuje sygnat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe DO1 lub przez
ktores z wyjs¢ przekaznikowych RO1, RO2 zaleznie od:

1) wyboru opcji parametréw ID312 do ID314 (aplikacje 3,4,5) lub

2) do ktérych wyjs¢ dotaczony jest sygnat monitorujacy (par. ID447 oraz ID448) w aplikacjach 6,7.

347  Sygnalizacja wybranej czestotliwosci wyjsciowej 2, wybor wartosci
34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

Parametr okresla warto$¢ sygnalizowanej czestotliwosci w zaleznosci od parametru ID346.
Patrz rysunek 8-16.

348  Sygnalizacja wybranej wartosci momentu obrotowego, wybor funkcji
34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

0 Nie uzywana

1  Spadek ponizej

2 Wazrost powyzej

3  Sterowanie z opdznieniem wytgczenia (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 9.1, strona 210)

Jezeli wartos¢ obliczonego momentu obrotowego spadnie ponizej lub wzrosnie powyzej limitu
okreslonego parametrem ID349, funkcja ta generuje sygnat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe DO1
lub przez ktdres$ z wyjs¢ przekaznikowych RO1, RO2 zaleznie od:

1) wyboru opcji parametréw ID312 do ID314 w aplikacjach 3,4,5
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2) do ktérego wyjscia dotgczony jest sygnat monitorujacy (par. ID451) w aplikacjach 6i 7

349 Sygnalizacja wybranej wartosci momentu obrotowego, wartosci sygnalizowanej
34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)

Parametr okresla sygnalizowang wartos¢ obliczonego momentu obrotowego w zaleznosci od
parametru ID348.

Aplikacje 3i 4:
Warto$¢ sygnalizowanego momentu obrotowego moze zosta¢ zredukowana sygnatem wolnego
wejscia analogowego, patrz parametry ID361 oraz ID362.

350 Sygnalizacja wybranej wartosci aktywnego sygnatu zadajacego, wybor funkcji
34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

0 Nie uzywana

1  Spadek ponizej

2 Wzrost powyzej

Jezeli wartos¢ sygnatu zadajgcego czestotliwosé wyjsciowg spadnie ponizej lub wzrosnie powyzej
limitu okreslonego parametrem ID351, funkcja ta generuje sygnat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe
DO1 lub przez ktéres z wyjs¢ przekaznikowych RO1, RO2 zaleznie od:

1) wyboru opcji parametréw ID312 do ID314 w aplikacjach 3,4,5

2) do ktérego wyjscia dotgczony jest sygnat monitorujacy (par. ID449) w aplikacjach 6 7.

Monitorowane jest aktywne w danej chwili wejscie zadajace czestotliwosé. Moze to byé miejsce
zadawania A lub B zaleznie od stanu wejscia DING, lub panel, jezeli jest aktywnym w danej chwili
miejscem zadawania.

351 Sygnalizacja wybranej wartosci aktywnego sygnatu zadajacego, wybor wartosci
sygnalizowanej 34567 (2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Parametr okresla warto$¢ sygnalizowanego sygnatu zadajgcego czestotliwosé w zaleznosci od
parametru ID350.

352 Opoznienie wylaczenia hamulca zewnetrznego 34567 (2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9)
353 Opdznienie zalgczenia hamulca zewnetrznego 34567 (2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Parametry te pozwalajg na zsynchronizowanie sterowania hamulca zewnetrznego z sygnatami startu i
zatrzymania. Patrz Rysunek 8-24 i rozdziat 9.1 na stronie 214.

Sygnat sterowania hamulca zewnetrznego moze by¢ generowany przez wyjscie cyfrowe DO1 lub
przez ktéres z wyjs¢ przekaznikowych RO1, RO2, patrz opis parametréw ID312 oraz ID314 (aplikacje
3,4,5) lub opis parametru 1D445 (aplikacje 6 oraz 7).

torr=ID352 ton=ID353 torr=ID352 ton=1D353

] i < i

wyt T wyt 1 T

ham. zew. } ! DO1/RO1/ ham. zew. ! | DO1/RO1/
= | RO2 = ! RO2

I T |

I

1

B
START w przod ‘
;

1
DIN DIN1: impuls START |
|

STOP !

DIN2 START w tyt
STOP t DIN2: impuls STOP H

NX12K45 t
P

Rysunek 8-24. Sterowanie hamulca zewnetrznego:
a) sterowanie Start/Stop, par. ID300=0,1 lub 2
b) sterowanie Start/Stop, par. ID300=3.
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354 Sygnalizacja wybranej wartosci temperatury przemiennika, wybor funkcji
34567 (2.3.20, 2.3.4.11, 2.3.2.11)

0 = Nie uzywana
1 = Sygnalizacja spadku ponizej wybranej wartosci
2 = Sygnalizacja wzrostu powyzej wybranej wartosci

Jezeli wartos¢ temperatury przemiennika spadnie ponizej lub wzrosnie powyzej limitu okreslonego
parametrem ID355, funkcja ta generuje sygnat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe DO1 lub przez
ktores z wyjs¢ przekaznikowych RO1 lub RO2 zaleznie od:

1) wyboru opcji parametréw ID312 do ID314 w aplikacjach 3,4,5

2) do ktérego wyjscia dotgczony jest sygnat monitorujacy (par. ID449) w aplikacjach 6 7.

355 Sygnalizacja wybranej wartosci temperatury przemiennika, wybér wartosci sygnalizowanej

34567 (2.3.21, 2.3.4.12, 2.3.2.12)
Parametr ten okresla sygnalizowang wartos¢ temperatury przemiennika w zaleznosci od parametru
ID354.

356 Sygnalizacja wybranego wej$cia analogowego 6 (2.3.4.13)

Parametr okresla ktére wejscie analogowe jest monitorowane

0 = Nie uzywana

1=Al1

2=Al2

3=AI3

4=Al4
357 Sygnalizacja wybranego poziomu z regulowana histereza, dolna granica 6 (2.3.4.14)
358 Sygnalizacja wybranego poziomu z regulowanag histereza, gérna granica 6 (2.3.4.15)

Parametry te okreslajg dolng oraz gérng granice histerezy sygnalizowanego poziomu sygnatu wejscia
analogowego, wybranego parametrem ID356. Patrz Rysunek 8-25.

A Wejscie analogowe wybrane parametrem 1D356
| I/
ID358 ! '
| |
| |
| |
| . I
ID357 ! | I
| IK/ :
: T . >
| | | czas
| : :
1
RO1 0
W tym przyktadzie zaprogramowana warto$¢ parametru ID463 = B.1
NX12k116
Rysunek 8-25. Przyktad sygnalizacji z requlowang histereza.
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359 Ograniczenie sygnafu wyj$ciowego regulatora PID, wartos¢ minimalna 5 (2.2.30)
360 Ograniczenie sygnafu wyj$ciowego regulatora PID, wartos¢ maksymalna 5 (2.2.31)

Parametry te okreslajg minimalng oraz maksymalng warto$¢ sygnatu wyjsciowego regulatora PID w
sposéb nastepujacy:

—1600.0% (wartosci fiaks) < par. ID359 < par. ID360 < 1600.0% (wartosci fiaks)-

Ograniczenia te sg istotne i powinny zosta¢ uwzglednione przy doborze nastaw regulatora PID.

361 Woline wejscie analogowe, wybor sygnafu 34 (2.2.20, 2.2.17)

Wybdr sygnatu wolnego wejscia analogowego (wejscia, ktore nie jest wykorzystywane do zadawania
predkosci):

0 = Nieuzywane

1 = Sygnat napieciowy Uy,

2 = Sygnat pradowy |y

362 Wolne wejscie analogowe, wybor funkcji 34 (2.2.21, 2.2.18)

Parametrem tym dokonuje sie wyboru funkgiji
wolnego wejscia analogowego:

A . .
ograniczenie pradu

. . 100% -
0 = Nieuzywane Par.ID107

1 = Redukcja maksymalnego pradu silnika
(okreslonego parametrem ID107)

Sygnat wolnego wejscia analogowego ogranicza
maksymalny prad silnika zgodnie
z rysunkiem 8-26.

we analogowe
>

|

g\nl-\A zakres sygnatu ég\n/m NX12K61
4mA 20mA
Uzytkownika Uzytkownika

Rysunek 8-26. Redukcja maksymalnego pradu

silnika.
2 = Redukcja pragdu hamowania DC
4 prad
Prad hamowania DC moze zostaé ograniczony hamowania DG
sygnatem wolnego wejscia analogowego w 100% .

przedziale od 0.4 x Iy do wartosci okreslonej Par.ID507
parametrem ID507. Patrz rysunek 8-27.

wolne
wejscie
I analogowe
\ >

04x 1y 4

|

0 zakres sygnatu NX12K58

Rysunek 8-27. Redukcja pradu hamowania DC.
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3 = Redukcja czasu przyspieszania i hamowania

Czas przyspieszania i hamowania moze zosta¢ N
ograniczony sygnatem wolnego wejscia wspdtczynnik R
analogowego zgodnie z formuta;
Redukcja czasu = czas przyspieszania i
hamowania (okreslony parametrami
ID103,ID104, ID502, ID503) podzielony przez
wspotczynnik R, patrz rysunek 8-28.

wolne
wejscie
analogowe

| »
»

zakres sygnatu NX12K59

Rysunek 8-28. Redukcja czasu przyspieszania i
hamowania.

4 = Redukcja sygnalizowanej wartosci momentu obrotowego

Sygnalizowana wartos¢ momentu obrotowego .
. . . A Sygnalizowany

moze zosta¢ ograniczona sygnatem wolnego moment obrotowy

wejscia analogowego w przedziale od 0 do 100%

wartosci okreslonej parametrem 1D349. I .

Patrz rysunek 8-29. ' |
I wolne
| wejscie
'analogowe

0 zakres sygnatu NX12K0

Rysunek 8-29. Redukcja sygnalizowanego
momentu obrofowego.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa




Opisy parametrow VACON o 151

363 Miejsce sterowania B, wybor logiki sygnatéow START/STOP 3 (2.2.15)

0 DIN4: zestyk zamkniety = start w przéd
DINS: zestyk zamkniety = start w tyt

A L
czestotliwosé .
S funkcja stop

W | wyj$ciowa
przéd | (par. ID506)

= wybiegiem
I~ \
|||”| : |||||” t

pING — ] J _.
A
® NX12K09 @

Rysunek 8-30. Logika: start w przéd, start w tyt.

@® Pierwszy wybrany kierunek ma najwyzszy priorytet.
@ Otwarcie zestyku DIN4 powoduje rozpoczecie nawrotu.
® Jezeli rownoczesnie stang sie aktywne sygnaty startu w przod (DIN4) i startu w tyt (DIN5), wyzszy
priorytet ma sygnat startu w przod (DIN4).
1 DIN4: zestyk zamkniety = start zestyk otwarty = stop
DINS: zestyk zamkniety = nawrét zestyk otwarty = w przéd
Patrz rysunek 8-31
4 czestotliwose funkcja stop
W | wyjsciowa (par. ID506)
przéd N e
= wybiegiem
‘ MMWWWN
|
|
| | |
w tyt | | I
v ! | I ! I
| i
I |
I |
DINd — ) ___ A o Ao
oINS ] NX12K10
Rysunek 8-31. Logika: Start/stop, nawrot.
2 DIN4: zestyk zamkniety = start zestyk otwarty = stop
DINS: zestyk zamkniety = start mozliwy zestyk otwarty = start niemozliwy i zatrzymanie
jesli pracuje
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3 sterowanie trojprzewodowe (impulsowe):
DIN4: zestyk zamkniety = impuls startu
DINS: zestyk otwarty = impuls stopu
DIN6 moze zosta¢ zaprogramowane jako podajgce impuls nawrotu
Patrz rysunek 8-32.

4 czestotliwosé funkcja stop Jezeli impulsy start i stop
W’d wyj$ciowa (par.ID506) pojawig sie jednoczesnie,
przo = wybiegiem wyzszy priorytet ma stop
Jﬂﬂmn““““”“m“"mmmﬂmm s
I t
1 | t >
I
| |
w tyt : :
\ A

Start !

DINS
Stop |—| |\ UDO012K11

Rysunek 8-32. Sterowanie impulsowe: impuls startu, impuls stopu.

. ] [

Opcje 4 do 6 powinny by¢ uzyte aby wykluczy¢ mozliwos$¢ nie zamierzonego, samoczynnego
rozruchu napedu, np. po zatgczeniu zasilania przemiennika, powrocie napiecia po zaniku, po
skasowaniu usterki, po zatrzymaniu sygnatem zezwolenia na start lub kiedy zmienione zostato
miejsce sterowania napedu. Zestyki start/stop muszg zostac¢ na chwile otworzone przed
dokonaniem rozruchu.

4 DIN4: zestyk zamkniety = start w przéd (wymagane rozwarcie przed startem)
DINS: zestyk zamkniety = start w tyl (wymagane rozwarcie przed startem)
5 DIN4: zestyk zamkniety = = start (wymagane rozwarcie przed startem)
zestyk otwarty = stop
DINS: zestyk zamkniety = nawro6t
zestyk otwarty =w przod
6 DIN4: zestyk zamkniety =~ = start (wymagane rozwarcie przed startem)
zestyk otwarty = stop
DINS: zestyk zamkniety = start mozliwy
zestyk otwarty = start niemozliwy i zatrzymanie jesli pracuje
364  Miejsce sterowania B, skalowanie sygnatu zadajacego, warto$¢ minimalna 3 (2.2.18)

365 Miejsce sterowania B, skalowanie sygnatu zadajacego, wartos¢ maksymalna 3 (2.2.19)

Patrz opis parametréw ID303 oraz ID304.
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366 tatwe przefaczenie 5 (2.2.37)
0 Bez kopiowania wartosci zadanej
1 Z kopiowaniem warto$ci zadanej
Jezeli wybrana zostanie opcja z kopiowaniem wartosci zadanej, mozliwe jest przetagczenie zadawania
z bezposredniego (z pominieciem regulatora) na zadawanie poprzez regulator PID oraz w przeciwnym
kierunku bez potrzeby przeskalowania wartosci zadanej i rzeczywistej.
Na przykiad.: proces jest sterowany z bezposrednim zadawaniem czestotliwosci (miejsce sterowania z
zaciskow B, magistrala lub panel) do pewnego punktu i nastepuje przetgczenie miejsca sterowania w
taki sposéb, ze do procesu regulacji zostaje wigczony regulator PID, ale punkt pracy zostaje
zachowany. Warto$¢ uchybu regulacji w chwili przetgczenia zostaje sprowadzona do zera.
Mozliwe jest takze przetaczenie w przeciwnym kierunku. W takim przypadku czestotliwos¢ wyjsciowa
zostaje skopiowana jako warto$¢ zadana. Jezeli docelowym miejscem zadawania jest panel,
skopiowany zostaje status napedu (PRACA/STOP, kierunek wirowania, czestotliwos¢ zadana).
Przetaczenie jest tagodne jezeli docelowym zrédiem zadawania jest panel lub wewnetrzny
motopotencjometr (par. ID332 [ster. PID] = 2 lub 4, ID343 [ster. I/O B] = 2 lub 4, ID121[ster. poprzez
panel] = 2 lub 4, ID122 [magistrala] = 2 lub 4.
367  Motopotencjometr, kasowanie pamieci czestotliwosci 3567 (2.2.23,2.2.28, 2.2.1.3,
2.2.1.16)
0 Bez kasowania
1 Kasowanie pamieci po zatrzymaniu (STOP) oraz po wylgczeniu zasilania
2 Kasowanie pamieci po wytaczeniu zasilania
370  Motopotencjometr, kasowanie pamieci wartosci zadanej PID 57 (2.2.29, 2.2.1.17)
0 Bez kasowania
1 Kasowanie pamieci po zatrzymaniu (STOP) oraz po wytaczeniu zasilania
2 Kasowanie pamieci po wytaczeniu zasilania
371 PID miejsce zadawania 2 (miejsce sterowania A, dodatkowe miejsce zadawania) 7
(2.2.1.4)
Jezeli wartos¢ par. ID330 = PRAWDA, parametr okresla, ktére miejsce jest wybrane jako aktywne dla
Zadawania regulatorem PID.
0 = Wejscie analogowe Al1 (zaciski 2 i 3, np. potencjometr)
1 = Wejscie analogowe Al2 (zaciski 4 i 5, np. przetwornik)
2 = Wejscie analogowe Al3
3 = Wejscie analogowe Al4
4 = 1 miejsce zadawanie z panelu dla regulatora PID
5 = Zadawanie poprzez magistrale komunikacyjng (FBProcessDatalN3)
6 = Zadawanie motopotencjometrem
7 = 2 miejsce zadawanie z panelu dla regulatora PID
Jezeli wybrana jest opcja 6, funkcje Motopotencjometr w déf oraz Motopotencjometr w gére muszg
by¢ dotaczone do wybranych wejs¢ cyfrowych (parametry ID417 oraz 1D418).
372  Monitorowane wejscie analogowe 7 (2.3.2.13)
0 = zadawanie wejsciem analogowym Al1 (zaciski 2 i 3, np. potencjometr)
1 = zadawanie wejsciem analogowym Al2 (zaciski 5 i 6, np. przetwornik)
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373  Monitorowane wejscie analogowe 7 (2.3.2.14)

Jezeli wartos¢ sygnatu wybranego wejscia analogowego spadnie ponizej lub wzrosnie powyzej limitu
okreslonego parametrem D374, funkcja ta generuje sygnat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe lub
ktéres z wyjs¢ przekaznikowych zaleznie od tego, do ktérego wyjscia funkcja jest dotaczona (ID463).

0 = Nie uzywana
1 = Sygnalizacja spadku ponizej wybranej wartosci
2 = Sygnalizacja wzrostu powyzej wybranej wartosci

374  Monitorowane wejscie analogowe, wybor wartosci sygnalizowanej 7 (2.3.2.15)

375 Offset wyjscia analogowego 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)

Dodaje warto$¢ z przedziatu —100.0% do 100.0% do sygnatu wyjscia analogowego.

376 Sumowanie sygnatu wyjsciowego regulatora PID z wybranym sygnatem wejsciowym
(bezposrednie zadawanie dla miejsca A) 5 (2.2.4)

Parametr okresla ktore zrodto zadajgce jest sumowane z sygnatem wyjsciowym regulatora PID

Tylko sygnat wyjsciowy regulatora PID

Syg. wyj. PID + Al1 (zaciski 2 i 3, np. potencjometr)

Syg. wyj. PID + Al2 (zaciski 4 i 5, np. przetwornik)

Syg. wyj. PID + wartos¢ zadana dla regulatora PID z panelu

Syg. wyj. PID + wartos¢ zadana poprzez magistrale komunikacyjng (FBSpeedReference)
Syg. wyj. PID + wartos¢ zadana motopotencjometrem

Syg. magistrali komunikacyjnej + syg. wyj. PID (ProcessDatalN3)

Syg. z motopotencjometru + syg. wyj. PID

NooahWN-=_0

Jezeli wybrana jest opcja 7, wartosci parametréow ID319 oraz ID301 automatycznie przyjmujg warto$¢
13. Patrz rysunek 8-33.

Hz $
30,00 u
il AN PID gérny limit - —
/ "\" '}E == == == == == "/"/" - EY' I e ¥
—_
\ | PID dolny limit :
20,00 ‘

t

Rysunek 8-33. Sygnat zadajacy jako suma sygnatu wyjSciowego regulatora PID i wybranego sygnatu
wejsciowego.

UWAGA: Limity maksimum i minimum, zobrazowane na powyzszym rysunku, dotyczg tylko wyjscia
regulatora PID, a nie innych wyjsc.
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377 Al wybér sygnatu 234567 (2.2.8,2.2.3,2.2.15, 2.2.2.1)

Nalezy dotaczy¢ sygnat Al1 do wybranego wejscia analogowego metodg programowania TTF. Wiecej
informacji na temat tej metody programowania znajduje sie w Rozdziale 6.4.

384  Al1, histereza przy zadawaniu joystickiem 6 (2.2.2.8)

Parametry te okreslajg histereze w przedziale od 0% do 20%.

Kiedy sygnat zadajacy z joysticka lub pptencjometru przechodzi przez 0 i nastepuje zmiana kierunku
obrotow z w tyt na w przéd, czestotliwosé wyjsciowa zmniejsza sie liniowo do czestotliwosci
minimalnej (joystick lub potencjometr w potozeniu $rodkowym) i pozostaje na tym poziomie az do
chwili osiggniecia potozenia odpowiadajgcemu komendzie nawrotu. Zalezy to od wielkosci histerezy,
okreslonej rozpatrywanymi parametrami, jak diugo joystick/potencjometr musi byé zwrécony aby
nastapit wzrost czestotliwosci do wybranej czestotliwosci maksymalnej.

Jezeli wartos¢ parametru wynosi 0, czestotliwo$¢ wyjsciowa zaczyna wzrastac liniowo niezwiocznie po
przejéciu przez potozenie Srodkowe. Jezeli sygnat zadajacy przechodzi przez 0 w przeciwnym
kierunku, czestotliwo$¢é zadana zmienia sie w sposob analogiczny. Patrz Rysunek 8-34.

cz. zadana |Hz]

A W TYL W PRZOD
50% 50%
skalowanie syg.
zadajacego, maks A !
—

ID304 = 70Hz

zmiana z w tyt na w przéd

cz. maksymalna
ID102 = 50Hz

zmiana z w przéd na w tyt

. Wejscie analogowe(V/mA)
skalowanie syg. 2\ 1 (0-10V/20mA)
zadajacego, min.= o\
cz.minimalna D107 .-

ID303 = OHz Par. ID321 ¢ ¢ Par. ID322
=20% =90%

histereza joysticka
ID384 = 20%

NX12k92

Rysunek 8-34. Przyktad histerezy joysticka. W tym przyktadzie warto$¢ parametru ID385 (poziom
uspienia) = 0.
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385 A1, poziom uspienia 6 (2.2.2.9)

Przemiennik zatrzymuje sie automatycznie jezeli wartos¢ sygnatu wejscia analogowego spadnie
ponizej poziomu uspienia okreslonego parametrem ID385. Patrz Rysunek 8-35.

cz. zadana [HZ]

A W TYL W PRZOD
skalowanie syg. | 50% 50%
zadajgcego, maks B i

D304 = 70Hz

zmiana z w tyf na w przod

cz. maksymalna SART sTOP \ /

ID102 = 50Hz < >
STOP ST/
D zmiana z w przéd na w tyt
\ Wejscie analogowe(V/mA)
skalowanie syg. \ (Oi)V/ 20mA)
zadajacego, min.= o3y Par. ID322= 90%
czminimalna D101 _ 5o, ]
ID303 = 0Hz Poziom
uspienia par.
ID325 =7%
histereza joysticka NiAez
ID384 =20%
Rysunek 8-35. Przyktad funkcji uspienia.
cz. zadana [Hz]
A W TYL W PRzOD
50% 50%

zmiana z w tyt
na w przéd

cz.maksymalna
ID102=50Hz—  ——T—~  — — — | —— — — —

zmiana w przéd
na w tyt

Par.ID321 = 90%

Skalowanie syg.
zadajgcego,min.=
cz. minimalna ID101
ID303 = OHz

>

Par.ID321 = 20% /]\ /F Par.ID321 = 90%

Histereza joysticka,
ID384 = 20%

NX12k95

Rysunek 8-36. Histereza joysticka z czestotliwoscig minimalng na poziomie 35Hz.
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386

388

393

394

395

396

397

399
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Al1, opdéznienie uspienia 6 (2.2.2.10)

Parametry te okreslajg czas, w jakim poziom sygnatu wejscia analogowego musi znajdowac sie
ponizej poziomu uspienia (par. ID385), aby nastgpito zatrzymanie silnika.

Al2, wybér sygnatu 234567 (2.2.9, 2.2.21, 2.2.3.1)

Nalezy dotaczy¢ sygnat Al2 do wybranego wejscia analogowego metodg programowania TTF. Wiecej
informacji na temat tej metody programowania znajduje sie w Rozdziale 6.4.

Al2, skalowanie sygnatu zadajacego, wartos¢ minimalna 6 (2.2.3.6)

Al2, skalowanie sygnatu zadajacego, warto$¢ maksymalna 6 (2.2.3.7)

Patrz opisy parametréow ID303 oraz ID304
Al2, histereza przy zadawaniu joystickiem 6 (2.2.3.8)
Patrz opis parametru ID384

Al2, poziom uspienia 6 (2.2.3.9)
Patrz opis parametru ID385

Al2, opbznienie uspienia 6 (2.2.3.10)
Patrz opis parametru ID386

Ograniczenie maksymalnego pradu silnika 6 (2.2.6.1)
0 = Nie uzywane

1=Al1

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5 = Magistrala komunikacyjna (FBProcessDatalN2)

Sygnat ten ogranicza maksymalny prad silnika w przedziale od 0 do limitu okreslonego parametrem
ID107.
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400 Ograniczenie pradu hamowania DC 6 (2.2.6.2)

Do wyboru opcje jak ID399. A

Prad hamowania DC

Prad hamowania w trakcie hamowania 100%
pradem statym moze by¢ ograniczany par. ID507
sygnatem wolnego wejscia analogowego w
przedziale od 0,4 x |y do limitu okreslonego
parametrem ID507. Patrz Rysunek 8-37.

I Wolne wejscie
' analogowe
‘ >

0,15xI. |

0

zakres svanatu NX12K58

Rysunek 8-37. Ograniczenie prgdu hamowania DC.

401 Ograniczenie czasu przyspieszania i hamowania 6 (2.2.6.3)

Do wyboru opcje jak ID399

Czas przyspieszania oraz hamowania moze wpotezynnik R
by¢ ograniczany sygnatem wolnego wejscia
analogowego zgodnie z nastepujgca formuta;

Zredukowany czas = ustawiony czas (par.
ID103,104; ID502, ID503) podzielony przez
wspotczynnik R, patrz Rysunek 8-38.

wolne wejscie
analogowe

»
>

zakres sygnatu NX12K59

Rysunek 8-38. Ograniczenie czasu przyspieszania i
Hamowania.
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402 Ograniczenie sygnalizowanej warto$ci momentu obrotowego 6 (2.2.6.4)
Do wyboru opcje jak ID399
. . . A Sygnalizowany
Sygnalizowana wartos¢ momentu moment obrotowy
obrotowego moze zosta¢ ograniczona 100%
sygnatem wolnego wejscia analogowego w par.ID3497|T T T T T T TS T T o T T oo oo oo !
przedziale od 0 do wartosci okreslonej !
parametrem ID349. !
Patrz rysunek 8-39. :
E Wolne wejscie
| analogowe
0 zakres sygnatu NX12K607
Rysunek 8-39. Ograniczenie sygnalizowanej wartosci
momentu obrotowego.
403 Sygnat START 1 6 (2.2.7.1)
Wejscie 1 logiki START/STOP
Ustawienie fabryczne A.1
404 Sygnat START 2 6 (2.2.7.2)
Wejscie 2 logiki START/STOP
Ustawienie fabryczne A.2
405 Wejscie usterki zewnetrznej (zamkniecie zestyku) 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)
Zestyk zamkniety: sygnalizowana jest usterka i silnik zostaje zatrzymany.
406 Wejscie usterki zewnetrznej (otwarcie zestyku) 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5)
Zestyk otwarty: sygnalizowana jest usterka i silnik zostaje zatrzymany.
407  Zezwolenie na start 67 (2.2.7.3, 2.2.6.6)
Zestyk otwarty: start silnika nie jest mozliwy
Zestyk zamkniety: start silnika jest mozliwy
408 Wybér czasu przyspieszania/lhamowania 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)
Zestyk otwarty: wybrany 1 czas przyspieszania’hamowania
Zestyk zamkniety: wybrany 2 czas przyspieszania’hamowania
Czas przyspieszania/lhamowania okreslony jest parametrem 1D103 oraz ID104
409 Sterowanie poprzez zaciski WE/WY 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8)
Zestyk zamkniety: miejscem sterowania przemiennika staje sie listwa zaciskow sterujacych.
410 Sterowanie poprzez panel 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9)
Zestyk zamkniety: miejscem sterowania przemiennika staje sie panel.
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411 Sterowanie poprzez magistrale komunikacyjna 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Zestyk zamkniety: miejscem sterowania przemiennika staje magistrala komunikacyjna.

UWAGA: Jezeli zmianie ulega miejsce sterowania, sygnaty Start/Stop, kierunek oraz
wartos¢ zadana przyjmujg wartosci wkasciwe dla nowego miejsca sterowania.
Warto$¢ parametru ID125 (miejsce starowania z panelu) nie ulega zmianie. Jezeli
wejscie jest otwarte, miejsce sterowania jest okreslone parametrem 1D125

412  Nawrdét 67 (2.2.7.4,2.2.6.11)
Zestyk otwarty: kierunek w przéd
Zestyk zamkniety: kierunek w tyt

413  Predkosc¢ nadrzedna 67 (2.2.7.16, 2.2.6.12)

Zestyk zamkniety: jako predkos¢ zadana wybrana zostaje predkos¢ nadrzedna.
Patrz parametr ID124
Ustawienie fabryczne: A.4.

414  Kasowanie usterki 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)
Zestyk zamkniety: wszystkie aktywne usterki zostajg skasowane.
415  Zakaz przyspieszania/hamowania 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)
Zestyk zamkniety: przyspieszanie oraz hamowanie zostaje wstrzymane do chwili otwarcia zestyku.
416 Hamowanie pradem stalym 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15)
Zestyk zamkniety: w stanie STOP hamowanie DC do chwili otwarcia zestyku.
417  Motopotencjometr w déf 67 (2.2.7.8, 2.2.6.16)

Zestyk zamkniety: czestotliwos¢ zadana jest ZMNIEJSZANA do chwili otwarcia zestyku.

418  Motopotencjometr w gore 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17)

Zestyk zamkniety: czestotliwos¢ zadana jest ZWIEKSZANA do chwili otwarcia zestyku.

419 Wybér predkosci stalych, wejscie 1 6 (2.2.7.5)
420 Wybor predkosci stalych, wejscie 2 6 (2.2.7.6)
421 Wybér predkosci stalych, wejscie 3 6 (2.2.7.7)

Wartosci predkosci statych, okreslone powyzszymi parametrami, sg automatycznie ograniczane do
przedziatu pomiedzy czestotliwoscig minimalng i maksymalng (parametr ID101 oraz ID102).

422 Wybér podstawowego zrédfa zadajacego AI1/AI2 6 (2.2.7.17)
Parametr ten okresla wejscie (Al1 lub Al2) zadajace czestotliwosé.

423  Miejsce sterowania A, sygnat START 7 (2.2.6.1)

Sygnat START dla miejsca sterowania A.
Ustawienie fabryczne: A.1
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424  Miejsce sterowania B, sygnat START 7 (2.2.6.2)

Sygnat START dla miejsca sterowania B.
Ustawienie fabryczne: A.4

425 Wybo6r miejsca sterowania A/B 7 (2.2.6.3)
Zestyk otwarty: miejsce sterowania A
Zestyk zamkniety: miejsce sterowania B

Ustawienie fabryczne: A.6

426 Blokada napedu dodatkowego 1 7 (2.2.6.18)

Zestyk zamkniety = aktywna jest blokada automatycznej zmiany kolejnosci napedu 1 lub blokada
napedu dodatkowego 1.
Ustawienie fabryczne: A.2

427  Blokada napedu dodatkowego 2 7 (2.2.6.19)

Zestyk zamkniety = aktywna jest blokada automatycznej zmiany kolejnosci napedu 2 lub blokada
napedu dodatkowego 2.
Ustawienie fabryczne: A.3

428 Blokada napedu dodatkowego 3 7 (2.2.6.20)

Zestyk zamkniety = aktywna jest blokada automatycznej zmiany kolejnosci napedu 3 lub blokada
napedu dodatkowego 3.

429 Blokada napedu dodatkowego 4 7 (2.2.6.21)

Zestyk zamkniety = aktywna jest blokada automatycznej zmiany kolejnosci napedu 4 lub blokada
napedu dodatkowego 4.

430 Blokada napedu dodatkowego 5 7 (2.2.6.22)

Zestyk zamkniety = aktywna jest blokada automatycznej zmiany kolejnosci napedu 5.

431 Zrédio zadajace 2 dla regulatora PID 7 (2.2.6.23)
Zestyk otwarty: zrédto zadajace dla PID okreslone parametrem 1D332.
Zestyk zamkniety: zrédto zadajgce 2 dla PID okreslone parametrem ID371.
432 Gotowosc 67 (2.3.3.1,2.3.1.1)

Przemiennik jest gotowy do pracy.

433  Praca 67 (2.2.3.2,2.3.1.2)
Silnik pracuje.

434  Usterka 67 (2.3.3.3,2.3.1.3)

Nastgpito zatrzymanie w wyniku wystapienia niebezpiecznych warunkéw pracy.
Ustawienie fabryczne A.1

435  Negacja sygnatu usterka 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4)
Nie sg aktywne usterki.

436 Ostrzezenie 67 (2.3.3.5, 2.3.1.5)

Ogolny sygnat ostrzezenia.
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437  Zewnetrzna usterka lub ostrzezenie 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)

Ostrzezenie lub usterka, zaleznie od ustawienia parametru ID701.

438 Usterka lub ostrzezenie zrédta zadajacego 67 (2.3.3.7, 2.3.1.7)

Ostrzezenie lub usterka, zaleznie od ustawienia parametru ID701.

439 Ostrzezenie o przegrzaniu przemiennika 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)
Temperatura radiatora przemiennika przekracza +70°C.
440  Kierunek obrotéw w tyt 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Wybrany zostat kierunek obrotéw w tyt.

441 Niepozadany kierunek obrotow 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

Kierunek wirowania watu silnika r6zni sie od wymaganego.

442 Osiagniecie predkosci zadanej 67 (2.3.3.11, 2.3.1.11)
Czestotliwos¢ wyjsciowa osiggneta wartos¢ zadana.

443 Wybrana predkos¢ nadrzedna 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Wybrana zostata nadrzedna predkos¢ stata.

444 Sterowanie z zaciskéw WE/WY 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)

Sterowanie odbywa sie poprzez zaciski sterujgce (menu M3, parametr ID125).

445  Sterowanie hamulca zewnetrznego 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14)

Zatgczenie/wytgczenie hamulca zewnetrznego z programowalnym opdznieniem. Uzywane w
aplikacjach w ktérych hamulec mechaniczny jest zamkniety, kiedy cewka hamulca nie jest zasilana.
Kiedy uzywana jest funkcja Master Follower, hamulec napedu Follower zostanie otwarty w tym samym
czasie co napedu Master, nawet wtedy kiedy warunki do otwarcia hamulca dla napedu Follower nie
zostaty spetnione.

446 Negacja sygnatu sterowania hamulca zewnetrznego 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)

Zatgczenie/wytgczenie hamulca zewnetrznego. Uzywane w aplikacjach w ktérych hamulec
mechaniczny jest otwarty, kiedy cewka hamulca nie jest zasilana.

Kiedy uzywana jest funkcja Master Follower, hamulec napedu Follower zostanie otwarty w tym samym
czasie co napedu Master, nawet wtedy kiedy warunki do otwarcia hamulca dla napedu Follower nie
zostaly spetnione.

447  Sygnalizacja wybranej czestotliwosci wyjsciowej 1 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza/wieksza od okreslonej czestotliwosci granicznej (patrz
parametry ID315i ID316).
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448 Sygnalizacja wybranej czestotliwosci wyjsciowej 2 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)
Czestotliwosé wyjsciowa jest mniejsza/wieksza od okreslonej czestotliwosci granicznej (patrz
parametry ID346 i ID347).

449 Sygnalizacja wybranej czestotliwos$ci zadanej 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Wartos¢ zadana jest mniejsza/wieksza od okreslonej (patrz ID350 oraz ID351).

450 Sygnalizacja wybranej wartosci temperatury przemiennika 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)
Temperatura przemiennika jest mniejsza/wieksza od okreslonej (patrz parametry ID354 oraz ID355).

451 Sygnalizacja wybranej wartosci momentu obrotowego 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)
Temperatura przemiennika jest mniejsza/wieksza od okreslonej (patrz parametry ID348 oraz ID349).

452  Zabezpieczenie termiczne silnika wejsciem termistorowym 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)
Sygnat przekroczenia temperatury silnika z wejscia termistorowego moze zosta¢ podany na wejscie
cyfrowe przemiennika.
UWAGA: Parametr ten moze zosta¢ wykorzystany jezeli przemiennik jest wyposazony w karte Vacon
OPT-A3 lub OPT-B2 (termistorowe wyj$cie przekaznikowe).

454  Aktywny regulator 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23)
Aktywny jest regulator nadnapieciowy lub nadpradowy.

455  Magistrala komunikacyjna DIN1 (FBFixedControlWord, bit 3) 67 (2.3.3.24, 2.3.1.24)

456 Magistrala komunikacyjna DIN2 (FBFixedControlWord, bit 4) 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)

457 Magistrala komunikacyjna DIN3 (FBFixedControlWord, bit 5) 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26)
Dane z magistrali komunikacyjnej (FBFixedControlWord) mogg zosta¢ podane na wyjscia cyfrowe
przemiennika.

458  Automatyczna zmiana napedu 1/ sterowanie napedu dodatkowego 1 7 (2.3.1.27)
Sygnat sterujgcy automatyczng zmiang / napedem dodatkowym 1.

Ustawienie fabryczne: B.1

459  Automatyczna zmiana napedu 2 / sterowanie napedu dodatkowego 2 7 (2.3.1.28)
Sygnat sterujgcy automatyczng zmiang / napedem dodatkowym 2.

Ustawienie fabryczne: B.2

460 Automatyczna zmiana napedu 3/ sterowanie napedu dodatkowego 3 7 (2.3.1.29)
Sygnat sterujgcy automatyczng zmiang / napedem dodatkowym 3. Jezeli zastosowane sa trzy (lub
wiecej) napedy dodatkowe, zalecane jest dofgczenie takze napedu 3 do wyjscia przekaznikowego.
Poniewaz standardowa karta OPT-A2 ma dwa wyjscia przekaznikowe, konieczne jest zastosowanie
karty zwiekszajacej ilos¢ wyjs¢ przekaznikowych (np. Vacon OPT-B5).
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461 Automatyczna zmiana napedu 4 / sterowanie napedu dodatkowego 4 7 (2.3.1.30)

Sygnat sterujgcy automatyczng zmiang / napedem dodatkowym 3. Jezeli zastosowane sa trzy (lub
wiecej) napedy dodatkowe, zalecane jest dotaczenie takze napeddw 3 oraz 4 do wyjs¢
przekaznikowych. Poniewaz standardowa karta OPT-A2 ma dwa wyjscia przekaznikowe, konieczne
jest zastosowanie karty zwiekszajacej ilos¢ wyj$¢ przekaznikowych (np. Vacon OPT-BS).

462 Sterowanie napedu dodatkowego 5 7 (2.3.1.31)
Sygnat sterujgcy napedem dodatkowym 5

463 Sygnalizacja wybranej wartosci sygnatu wejscia analogowego 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Sygnat wybranego wejscia analogowego jest mniejszy/wiekszy od okreslonego (patrz parametry
ID372, ID373 oraz ID374)

464 AO1, wybor sygnafu 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

Parametr ten umozliwia dotgczenie sygnatu AO1 do wybranego wyjscia analogowego metodg
programowania TTF, przedstawiong w Rozdziale 6.4

471  AO2, wybér sygnatu 234567 (2.3.12,2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)

Parametr ten umozliwia dotgczenie sygnatu AO2 do wybranego wyjscia analogowego metodg
programowania TTF, przedstawiong w Rozdziale 6.4

472  AO2, wybér funkcji 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
473  AO2, stala czasowa filtracji sygnatu 234567 (2.3.14, 2.3.24, 2.3.6.3, 2.3.4.3)
474  AO2, inwersja sygnafu 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
475  AO2, wybér wartosci minimalnej sygnatu 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)
476 AO2, skalowanie sygnafu 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

Patrz opisy analogicznych parametréw AO1 na stronach 137 do 138.

477  AO2, wybor przesuniecia (offset) 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)

Dodaje wartos¢ z przedziatu —100% do +100% do sygnatu wyjscia analogowego.

478  AO3, wybor sygnafu 67 (2.3.7.1,2.3.5.1)
Patrz ID464.

479  AO3, wybor funkcji 67 (2.3.7.2,2.3.5.2)
Patrz ID307.

480  AOg3, stala czasowa filtracji sygnatu 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3)
Patrz ID308.

481  AOg3, inwersja sygnatu 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)
Patrz ID309.

482  AO3, wybor wartosci minimalnej sygnatu 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)
Patrz ID310.
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483  AO3, skalowanie sygnatu 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)
Patrz ID311.
484  AO3, wybor przesuniecia (offset) 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
Patrz ID375.
485 Ograniczenie warto$ci momentu obrotowego 6 (2.2.6.5)
Do wyboru opcje jak dla parametru ID399.
486 Wyjscie cyfrowe DO1, wybor sygnatu 6 (2.3.1.1)
Parametr ten umozliwia dotgczenie do wyjscia DO1 wybranej funkcji wyjs¢ cyfrowych metodg
programowania TTF, przedstawiong w rozdziale 6.4. Dziatanie wyjscia cyfrowego moze byc¢
negowane za pomocg opciji kontroli, parametr ID1084.
487  DO1, opdznienie sygnatu przy zalaczaniu 6 (2.3.1.3)
488  DO1, opdznienie sygnatu przy wytaczaniu 6 (2.3.1.4)
Parametrami tymi programuje sie opdznienie sygnatéw wyjs¢ cyfrowych.
dowiscin ! |
wyjécia DO1 lub DO2 : E
opdznienie przy zatgczaniu opdznienie przy wytaczaniu
_ NX12k102
Rysunek 8-40. Opdznienie sygnatow wyjs¢ cyfrowych DO1, DO2
489 Wyjscie cyfrowe DO2, wybor sygnatu 6 (2.3.2.1)
Patrz opis parametru ID486.
490 Wyjscie cyfrowe DO2, wybor funkcji 6 (2.3.2.2)
Patrz opis parametru ID312.
491 Wyjscie cyfrowe DO2, opdéznienie sygnalu przy zataczaniu 6 (2.3.2.3)
Patrz opis parametru ID487.
492 Wyjscie cyfrowe DO2, op6znienie sygnatu przy wyfaczaniu 6 (2.3.2.4)
Patrz opis parametru ID488.
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493  Dostosowanie wejscia 6 (2.2.1.4)

Parametrem tym mozna wybraé
sygnat zadajacy czestotliwosc, ktory Y ohz Dostosowanie maks.
podlega dostosowaniu ID495 = 10%

44Hz \

Nie uzywany Dost. 0%

Wejscie analogowe Al1
Wejscie analogowe Al2 40Hz
Wejscie analogowe Al3
Wejscie analogowe Al4 36Hz
Magistrala komunikacyjna DSstosowanie min.
(FBProcessDatalN) ID494 = 10%

AhwOMNM-_O

»

wejscie analogowe

NX12K108

Rysunek 8-41. Przyktad dostosowania wejscia.

494  Dostosowanie minimum 6 (2.2.1.5)
495  Dostosowanie maximum 6 (2.2.1.6)

Parametry te okreslajg minimum oraz maksimum dostosowywanego sygnatu.
Patrz Rysunek 8-41.

496  Wybor zestawu parametrow Zestaw 1/ Zestaw 2 6 (2.2.7.21)

Parametrem tym mozna dokona¢ wyboru aktywnego zestawu parametréow. Funkcje ta mozna
przyporzadkowac wejsciu cyfrowemu w wybranym slocie. Procedura wyboru aktywnego zestawu
parametréw zostata wyjasniona w Instrukcji uzytkownika.

Wejscie cyfrowe = FALSZ:
- Zestaw 1 zostaje uaktywniony

Wejscie cyfrowe = PRAWDA:
- Aktywny zestaw zostaje zapamietany jako Zestaw 1

Uwaga: Warto$ci parametru sg przechowywane tylko kiedy wybrany jest parametr P6.3.1 Zestawy
parametrow Zapamietanie zestawu 1 lub Zapamigtanie zestawu 2 w menu systemowym lub w
programie NCDrive: Drive> Parameter Sets.

498  Pamigé startu impulsowego 3 (2.2.24)

Parametr ten okresla, czy w chwili zmiany miejsca sterowania z A na B lub odwrotnie aktualny status
PRACA zostanie skopiowany do nowego miejsca sterowania.

0 = Status PRACA nie jest kopiowany
1 = Status PRACA jest kopiowany

Parametr ten dotyczy sterowania impulsowego. Parametry ID300 oraz ID363 musza by¢ ustawione na

wartos¢ = 3.
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500  Ksztalt 1 charakterystyki przyspieszania/hamowania 234567 (2.4.1)
501 Ksztait 2 charakterystyki przyspieszania/hamowania 234567 (2.4.2)

Parametry te pozwalaja wygtadzic nachylenie charakterystyki przyspieszania/lhamowania w
poczatkowej i koncowej fazie zmiany predkosci. Wybranie wartosci 0 daje liniowg charakterystyke.
Powoduje to natychmiastowa zmiane przyspieszenia/opdznienia po zmianie sygnatu zadajgcego.
Wybranie wartosci 0,1...10s powoduje nadanie charakterystyce ksztattu krzywej w postaci litery S.
Czas przyspieszania/lhamowania jest okreslony parametrami ID103/ID104 (ew. ID502/ID503).

A
(Hz]

ID103, ID104) ——
(ID502, 1D503)

!

ID500 (ID501)

PR
ID500 (ID501) [l
UD012K207

Rysunek 8-42. Czas przyspieszania/hamowania (charakterystyka w ksztafcie litery S).

502 Czas przyspieszania 2 234567 (2.4.3)
503 Czas hamowania 2 234567 (2.4.4)

Parametry okreslajg czas potrzebny do zmiany czestotliwosci wyjsciowej od zera do czestotliwosci
maksymalnej, okreslonej parametrem ID102. Powyzsze parametry zapewniajg mozliwosé ustawienia
dwadch réznych czasoéw przyspieszania i hamowania w jednej aplikacji. Aktywny zestaw wybierany jest
wejsciem cyfrowym DIN3 (patrz opis parametru ID301).

504 Sterownik rezystancji hamowania (chopper) 234567 (2.4.5)

0 = Nie uzywany

1 = Sterownik uzywany i testowany w czasie pracy silnika. Moze by¢ testowany takze w stanie
GOTOWOSC

2 = Zewnetrzny sterownik rezystancji hamowania (nie testowany)

3 = Sterownik uzywany i testowany w stanie GOTOWOSC oraz w czasie pracy

4 = Sterownik uzywany w czasie pracy (nie testowany)

Podczas hamowania silnika przemiennikiem, bezwtadnos$¢ silnika i maszyny roboczej moga,
spowodowacé koniecznos¢ wytracenia energii w zewnetrznym rezystorze hamowania. Jezeli rezystor
jest dobrany prawidtowo umozliwia to przemiennikowi hamowanie z momentem zapewniajacym
utrzymanie zadanej charakterystyki. Wiecej informacji znajduje sie w oddzielnej instrukcji rezystorow
hamowania.

505 Funkcja startu (2.4.6)

Wedtug charakterystyki (rampy):

0 Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika wzrasta od 0 do wartosci zadanej liniowo (ze statym
przyspieszeniem) w zadanym przedziale czasu. Bezwtadnos¢ obcigzenia oraz tarcie statyczne
mogg spowodowac wydituzenie czasu przyspieszania.

TELKO-POLAND Sp. z o.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 1212 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa




168 ¢« VACON Opisy parametrow

Lotny start:

1  Przemiennik czestotliwosci jest w stanie dokonaé rozruchu obracajacego sie silnika. Poczatkowo
przemiennik steruje silnik w taki sposéb, Zze rozwijany moment obrotowy jest maty, szukajac
jednoczesnie czestotliwosci wyjsciowej odpowiadajgcej aktualnym obrotom silnika.
Przeszukiwanie czestotliwosci zaczyna sie od czestotliwo$ci maksymalnej, konczy z chwilg
dopasowania czestotliwosci wyjsciowej do chwilowej predkosci watu. Nastepnie czestotliwos¢
wyjsciowa jest zwiekszana (zmniejszana) do wartosci zadanej zgodnie z zaprogramowanymi
parametrami przyspieszania’hamowania.

Opcje te mozna zastosowac, jezeli w chwili wydania komendy START silnik hamuje wybiegiem.
Mozliwe jest uruchamianie silnika pomimo wystepowania krétkotrwatych zanikéw napiecia
zasilajgcego.

506  Funkcja zatrzymania (2.4.7)

Wybiegiem:
0 Po wydaniu komendy STOP silnik zatrzymuje sie swobodnie, bez kontroli ze strony
przemiennika.

Wedlug zadanej charakterystyki (rampy):

1  Po komendzie STOP czestotliwosé wyjsciowa przemiennika zmniejsza sie liniowo w zadanym
przedziale czasu, zgodnie z zaprogramowanymi parametrami hamowania.
Jezeli zwracana do przemiennika energia jest zbyt duza, celem zwiekszenia szybkosci
hamowania moze okazac sie konieczne zastosowanie zewnetrznego rezystora hamowania.

Normalnie wg zadanej charakterystyki, jezeli nie aktywne zezwolenie na prace — hamowanie wybiegiem

2 Po komendzie STOP predkos¢ silnika jest zmniejszana stosownie do ustawionych parametrow
hamowania. Jezeli jednak nie podany jest sygnat zezwolenia na prace, silnik hamuje wybiegiem,
bez jakiejkolwiek kontroli ze strony przemiennika.

Normalnie wybiegiem, jezeli nie aktywne zezwolenie na prace — hamowanie wg zadanej charakterystyki

3  Po komendzie STOP silnik hamuje wybiegiem, bez jakiejkolwiek kontroli ze strony przemiennika.
Jezeli jednak nie podany jest sygnat zezwolenia na prace, predkosé silnika jest zmniejszana
stosownie do ustawionych parametréw hamowania. Jezeli energia hamowania jest zbyt duza
moze okazac sie konieczne zastosowanie zewnetrznego rezystora hamowania.

507 Wartos¢ pradu hamowania przy hamowaniu pradem stalym 234567 (2.4.8)
Okresla prad wymuszony w silniku w trakcie hamowania prgdem statym.
508 Czas hamowania pradem stalym przy zatrzymaniu 234567 (2.4.9)

Parametrem tym mozna wigczy¢ opcje hamowania pradem statym jednoczesnie okreslajac jego czas.
Funkcja hamowania pradem statym zalezna jest od funkcji zatrzymania, parametr ID506.

0 hamowanie pradem statym nie jest uzywane
>0 wigczone hamowanie pradem statym, zalezy od funkcji zatrzymania (parametr ID506). Parametr
ten okresla czas hamowania prgdem statym.

Jezeli par. ID506 = 0; funkcja zatrzymania = hamowanie wybiegiem:

Po komendzie STOP silnik hamuje wybiegiem, bez kontroli ze strony przemiennika.
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Stosujac hamowanie pradem statym mozna intensywnie hamowac silnik bez potrzeby stosowania
zewnetrznego rezystora hamowania.

Czas hamowania pradem stalym zalezny jest od czestotliwosci wyjsciowej przemiennika w chwili
rozpoczecia hamowania. Jezeli czestotliwosé w chwili rozpoczecia hamowania

jest > od czestotliwosci znamionowej silnika, wartos¢ parametru ID508 okresla czas hamowania
pradem statym. Jezeli czestotliwosé w chwili rozpoczecia hamowania jest < 10% czestotliwosci
znamionowej silnika, czas hamowania pragdem statym jest rowny 10% wartosci parametru ID508.

A A

czestotliwo$é wyjsciowa b czestotliwo$é wyjsciowa

fn fn +
\ czestotliwo$¢ wyjsciowa
\

<
\\/ predkos¢ silnika
\
N L -
N czestotliwos$¢ wyjsciowa

N
N

kos¢ silnik:
hamowanie DC " 0,1 x fn /per 0S¢ silnika
\

//// hamowanie DC
t t

| = Txpar. ID508 t=10,Txpar. ID508

R — o

PRACA PRACA
STOP

STOP

A\

NX12K21

Rysunek 8-43. Czas hamowania pradem statym gdy aktywna jest funkcja zatrzymania wybiegiem.

Jezeli par. ID506 = 1; funkcja zatrzymania = wg zadanej charakterystyki (rampy):

Po wydaniu komendy STOP predkos¢ silnika
jest w sposdb kontrolowany i zgodny z A czestotliwosé wyjsciowa
ustawionymi parametrami hamowania e o
zmniejszana do wartosci wynikajacej z \——Predkosc siinika
parametru ID515, przy ktorej rozpoczyna sie

hamowanie pradem statym.

\\ czestotliwo$é wyjsciowa

Czas hamowania pragdem statym okreslony jest \
parametrem ID508. Jezeli duza bezwtadno$é | y  fhamowanie DC
uniemozliwia szybkie hamowanie, celem jego par D515 [ \ /

A\
przyspieszenia zaleca sie zastosowanie %
5 t

zewnetrznego rezystora hamowania. Patrz

rysunek 8-44. t=par ID508 >
PRACA
STOP NX12K23

Rysunek 8-44. Czas hamowania prgdem statym
gdy aktywna jest funkcja zatrzymania wg zadanej
charakterystyki.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 330 1200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa




170 ¢« VACON Opisy parametrow

509  Przedzial czestotliwosci zabronionych 1, dolna granica 23457 (2.5.1)

510  Przedziat czestotliwosci zabronionych 1, gérna granica 23457 (2.5.2)

511 Przedziaf czestotliwosci zabronionych 2, dolna granica 3457 (2.5.3)

512 Przedziaf czestotliwos$ci zabronionych 2, gérna granica 3457 (2.5.4)

513  Przedzial czestotliwosci zabronionych 3, dolna granica 3457 (2.5.5)

514  Przedzial czestotliwosci zabronionych 3, gérna granica 3457 (2.5.6)

W niektorych uktadach napedowych moze okazaé sie konieczne niedopuszczenie do pracy w
pewnych przedziatach predkosci ze wzgledu
na problem rezonansu mechanicznego. 4 czgstotliwose
Parametry te wyznaczajg obszar czestotliwosci wyjsclowa
wyjsciowej pomijany przy regulacji predkosci
simika. < .
\ G |
ID509 [1D510
ID511 | ID511 wartosé
ID513 | ID514 7adana
‘ . [Hz]
NX12K33
Rysunek 8-45. Przedziaty czestotliwosci
zabronionych.

515 Czestotliwosc¢ rozpoczecia hamowania pradem stafym 234567 (2.4.10)
Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika przy ktérej rozpoczyna sie hamowanie pradem statym. Patrz
Rysunek 8-45.

516 Czas hamowania pradem statym przed startem 234567 (2.4.11)
Hamowanie pradem statym jest aktywne kiedy podane jest polecenie Startu. Parametr ten definiuje
czas jaki uptynie po wydaniu polecenia Start do wytgczenia hamowania DC. Po wytgczeniu
hamowania, czestotliwo$¢ wyjsciowa narasta zgodnie z ustawiong parametrem D505 funkcjg Startu.
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518 Wspébiczynnik skalowania czasu przyspieszania/hamowania w przedziale czestotliwosci
zabronionych 23457 (2.5.3, 2.5.7)

Parametr ten okre$la czas przyspieszania/lhamowania (nachylenie charakterystyki) w przedziale
czestotliwosci zabronionych (parametry ID509 oraz ID510). Czas przyspieszania/ hamowania 1 lub 2,
jest w przedziale czestotliwosci zabronionych mnozony przez ten wspdtczynnik. Tzn. warto$¢
wspétczynnika 0,1 dziesieciokrotnie skraca czas przyspieszania w stosunku do wartosci spoza
zakresu cz. zabronionych.

‘ czestotliwo$¢ wyjsciowa [Hz]

e
Ve
Ve
Par. ID518=0,2 /./'/

par. ID510 AN -7

@os12;| <

ID514) ,/‘/

A
/'/

par.(lllg)551019 __________________ - Par. ID518=1,2

ID513)

czas [s]

—

Rysunek 6-46. Skalowanie nachylenia charakterystyki przyspieszania/hamowania w
przedziale czestotliwo$ci zabronionych.

519 Wartosé pradu w trakcie hamowania strumieniem 234567 (2.4.13)

Parametr ten okresla wartos¢ pradu w trakcie hamowania strumieniem. Zakres wartosci, jaki mozna
ustawi¢ zalezy od uzytej apikacji.

520 Hamowanie strumieniem 234567 (2.4.12)

Zamiast hamowania DC, hamowanie strumieniem jest uzywane dla zwiekszenia skuteczno$ci
hamowania, w przypadku gdy nie jest niezbedny zewnetrzny rezystor hamowania.

Gdy hamowanie ma nastgpi¢, czestotliwosc¢ jest zmniejszana a strumien w silniku jest zwiekszany, co
powoduje hamowanie silnika. W odroznieniu do hamowania DC, przy hamowaniu strumieniem
predkos¢ silnika podczas hamowania jest kontrolowana.

Hamowanie strumieniem moze by¢ ustawione jako Wtaczone lub Wytgczone.

0 = Hamowanie strumieniem wylgczone
1 = Hamowanie strumieniem witgczone

Uwaga: Hamowanie strumieniem przeksztatca energie kinetyczna w cieplo, ktére wydziela sie w
silniku. W zwigzku z tym hamowanie strumieniem powinno byé uzywane w cyklicznie, aby nie
doprowadzi¢ do przegrzania silnika.

521 Tryb sterowania silnika 2 6 (2.6.12)

Parametrem tym mozna zmieni¢ tryb sterowania silnika. Ktéry tryb jest aktywny okredla parametr
ID164. Dostepne tryby, patrz opis parametru ID600.
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530 Zadawanie impulsowe 1 6 (2.2.7.27)
531 Zadawanie impulsowe 2 6 (2.2.7.28)

Wejscia te aktywujg zadawanie impulsowe, jesli impulsowanie jest aktywowane. Jezeli wejsScia sg
aktywne, i nie ma zadania startu z innego miejsca, rowniez zataczajg przemiennik (RUN). Parametr
dostepny jest dla przemiennikéw NXP.

532  Zezwolenia na zadawanie impulsowe 6 (2.2.7.26)

Aby uzywanie funkcji zadawanie impulsowe byto mozliwe, parametr ten nalezy aktywowac¢ wejsciem
cyfrowym lub ustawienie wartosci tego parametru na 0.2. Parametr dostepny jest dla przemiennikéw
NXP.

533  Rampa dla zadawania impulsowego. 6 (2.4.18)

Parametr ten okre$la czas przySpieszania i hamowania gdy funkcja zadawania impulsowego jest
aktywna. Parametr dostepny jest dla przemiennikéw NXP.
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600 Tryb sterowania silnika 234567 (2.6.1)

NXS:

0 Sterowanie czestotliwosciowe: Sygnat zadajacy poprzez zaciski sterujgce
WE/WY lub panel zadaje czestotliwos¢ wyjsciowa.
Czestotliwos¢ wyjsciowa jest kontrolowana przez przemiennik
(rozdzielczosc¢ czestotliwosci wynosi = 0,01 Hz)

1 Regulacja predkosci: Sygnat zadajacy poprzez zaciski sterujgce
WE/WY lub panel zadaje predkos$¢ silnika. Przemiennik
czestotliwosci  kontroluje predkos¢ silnika kompensujac
poslizg silnika (doktadnosé¢ 0,5%).

2 Regulacja momentu: (Tylko aplikacja wielozadaniowa) W trybie sterowania
momentu sygnat zadajacy jest uzywany do kontrolowania
momentu silnika.

Ponizsze opcje dostepne sg dla przemiennikdw NXP w aplikacjach 2, 3,4, 5i 7.

3 Regulacja predkosci: Sygnat zadajacy poprzez zaciski sterujgce WE/WY lub panel

(petla zamknieta) zadaje predkos¢ wyjsciowa, predkos¢ jest kontrolowana przez
przemiennik z duzg dokladnoscig przez pordéwnanie z
sygnatem sprzezenia zwrotnego (doktadno$¢ 0,01%).
4 Regulacja momentu: Sygnat zadajacy poprzez zaciski sterujgce WE/WY lub panel
(petla zamknieta) zadaje moment obrotowy, moment jest kontrolowany przez
przemiennik.
601 Czestotliwos$¢ kluczowania 234567 (2.6.9)

Hatas emitowany przez silnik mozna ograniczy¢ stosujac duza czestotliwos¢ przetgczen tranzystorow.

Zwiekszenie czestotliwosci kluczowania zwieksza moc strat powodujgc zmniejszenie obcigzalnosci

przemiennika.

Zakres tego parametru zalezy od mocy znamionowej przemiennika w sposéb nastepujacy:

Typ Min. [kHz] Max. [kHz] Fabrycznie [kHZz]
0003 — 0061 NX_5
0003 — 0061 NX_2 1.0 16.0 10.0
0072 — 0520 NX_5 1.0 10.0 3.6
0041 — 0062 NX_6
0144 — 0208 NX_6 1.0 6.0 15

Tabela 8-12. Czestotliwos¢ kluczowania dla réznych mocy przemiennika.

Uwaga! Czestotliwo$¢ kluczowania moze by¢ zredukowana do 1,5kHz, poprzez funkcje zarzadzania

temperaturg. Powinno to by¢ wziete pod uwage przy uzyciu filtra sinusoidalnego lub innego filtra

wyjsciowego z niska czestotliwoscig rezonansowg (dla filtréw sinusoidalnych, czestotliwo$¢
kluczowania powinna by¢ = 3,6kHz — sprawdzi¢ w DTR filtra).
602  Punkt osfabienia pola 234567 (2.6.4)

Parametr ten okres$la czestotliwos¢ wyjsciowg przemiennika, przy ktérej napiecie wyjsciowe osigga

wartos¢ maksymalng, okreslong parametrem ID603.
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603 Napiecie w punkcie ostabienia pola 234567 (2.6.5)

W przedziale czestotliwosci wyjsciowych powyzej punktu ostabienia pola, napiecie wyjsciowe
pozostaje na statym, maksymalnym poziomie. W przedziale czestotliwosci wyjsciowych ponizej punktu
ostabienia pola, napiecie wyjsciowe zalezy od wybranego ksztattu charakterystyki U/f. Patrz parametry
ID109, ID108, ID604, ID605.

Po zmianie wartoéci parametrow ID110 oraz ID111 (znamionowe napiecie oraz znamionowa
czestotliwosé silnika), wartosci parametrow ID602 oraz ID603 sg zmieniane automatycznie stosownie
do wprowadzonych zmian w danych znamionowych silnika. Jezeli zachodzi potrzeba nadania innych
wartosci dla punktu ostabienia pola i maksymalnego napiecia wyj$ciowego nalezy to uczyni¢ po
ustawieniu parametréw ID110i ID111.

604 Programowalna charakterystyka U/f, czestotliwos$é w punkcie sSrodkowym
234567 (2.6.6)

Jezeli parametrem ID108 wybrana zostanie programowalna charakterystyka U/f, parametr ten okresla
czestotliwosé w srodkowym punkcie charakterystyki, patrz rysunek 8-2.

605 Programowalna charakterystyka U/f, napiecie w punkcie Srodkowym
234567 (2.6.7)

Jezeli parametrem ID108 wybrana zostanie programowana charakterystyka U/f, parametr ten okresla
napiecie w srodkowym punkcie charakterystyki, patrz rysunek 8-2.

606 Programowalna charakterystyka U/f, napiecie wyj$Sciowe przy zerowej czestotliwosci 234567
(2.6.8)

Jezeli parametrem ID108 wybrana zostanie programowalna charakterystyka U/f, parametr ten okresla
napiecie wyjsciowe przy zerowej czestotliwosci wyjsciowej. UWAGA: Jezeli warto$¢ parametru ID108
zostata zmieniona , parametr ten przyjmuje wartos¢ zero. Patrz rysunek 8-2.

607  Regulator nadnapieciowy 234567 (2.6.10)

Parametr ten pozwala wytaczy¢ dziatanie regulatora nad-/podnapieciowego. Moze to by¢ przydatne
np. jezeli napiecie zasilajgce wykazuje wahania wieksze niz —15%...+10%, a chcemy unikng¢
wytgczen napedu nad-/podnapieciowych przy ww. poziomie napiecia. Po wytaczeniu regulatora
czestotliwo$¢ wyjsciowa regulowana jest z uwzglednieniem wahanh napiecia zasilajgcego.

0 Regulator wytaczony
1  Regulator wtgczony (bez rampy) = Dokonywana jest niewielka zmiana czestotliwosci wyjsciowe;.
2  Regulator witgczony (z rampa) = Zmiana czestotliwosci wyjsciowej moze siegac cz. maksymainej.

608  Regulator podnapieciowy 234567 (2.6.11)

Patrz opis parametru ID607.
UWAGA: Jezeli regulator nadnapieciowy/podnapieciowy nie jest aktywny réwniez mogg mie¢ miejsce
wylgczenia spowodowane zbyt wysokim lub zbyt niskim napieciem zasilania.

0 Regulator wytaczony
1 Regulator wiaczony (bez rampy) = Dokonywana jest niewielka zmiana czestotliwosci wyjsciowej.
2 Regulator witgczony (z rampg) = Zmiana czestotliwosci wyjsciowej moze siegac cz. zerowe;j.

609 Ograniczenie momentu 6 (2.10.1)

Parametr ten okresla maksymalng wartos¢ momentu obrotowego w przedziale od 0.0 do 300.0%.
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Wzmocnienie P regulatora momentu 6 (2.10.1)

Parametr ten okresla wzmocnienie regulatora momentu. Uzywany tylko w trybie sterowania w otwartej
petli sprzezenia.

Wielkos$¢ stalej catkowania I regulatora momentu 6 (2.10.2)

Parametr ten okresla wielkos¢ statej catkowania regulatora momentu. Uzywany tylko w trybie
sterowania w otwartej petli sprzezenia.

Zamknieta petla: Prad magnesujacy 23456 (2.6.4.1, 2.6.27.1)

Parametr ten okre$la prad magnesujacy silnika (prad biegu jalowego). Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Regulator predkos$ci, wzmocnienie P 23456 (2.6.4.2, 2.6.27.2)

Parametr okresla wzmocnienie regulatora predkosci w % na Hz. Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Regulator predkosci, czas catkowania | 23456 (2.6.4.3, 2.6.27.3)

Parametr ten okresla czas catkowania regulatora predkoéci. Zwiekszenie czasu catkowania poprawia
stabilno$¢ regulacji ale jednoczesnie wydtuza czas regulacji predkosci. Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Czas predkosci 0 przed startem 23456 (2.6.4.9, 2.6.27.9)

Po podaniu komendy START przemiennik utrzymuje zerowg predkos¢ silnika w czasie okreslonym
niniejszym parametrem. Po uptywie zadanego czasu nastepuje rozruch do zadanej czestotliwoSci
(predkosci). Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Czas predkosci 0 po zatrzymaniu 23456 (2.6.4.10, 2.6.27.10)

Po zatrzymaniu w wyniku podania komendy STOP, przemiennik zachowujac kontrole nad silnikiem,
utrzymuje zerowg predkos¢ w czasie okreslonym niniejszym parametrem. Parametr ten nie
funkcjonuje jezeli wybrana jest funkcja zatrzymania wybiegiem (opcja par. ID506). Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Regulator pradu, wzmocnienie P 23456 (2.6.4.17, 2.6.27.17)

Parametr okre$la wzmocnienie regulatora pradu. Regulator pradu jest aktywny tylko w zamknietej petli
regulacji lub przy zaawansowanym sterowaniu w petli otwartej. Regulator generuje wektor napiecia
zadanego dla modulatora. Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Stafa czasowa filtracji sygnatu pomiaru predkosci
23456 (2.6.4.15, 2.6.27.15)

Parametr okresla statg czasowa filtracji sygnatu pomiaru predkosci.
Parametr moze by¢ zastosowany w celu ograniczenia zaktécen sygnatu enkodera. Zbyt duza stata
czasowa pogarsza stabilnos¢ pomiaru predkosci. Patrz rozdziat 9.2.

Zamknieta petla: Kompensacja poslizgu 23456 (2.6.4.6, 2.6.27.6)

Odczytana z tabliczki silnika predkos¢ znamionowa jest wykorzystywana do obliczania poslizgu
znamionowego. Wartos¢ poslizgu jest wykorzystywana do regulacji napiecia wyjsciowego
przemiennika przy zmianach obcigzenia. Rzeczywista wartos¢ predkosci czasami troche rézni sie od
znamionowej i w takim przypadku parametr ten mozna wykorzysta¢ do doktadnego dostrojenia.
Zmniejszenie wartosci parametru powoduje wzrost wartosci napiecia silnika przy danym obcigzeniu.
Patrz rozdziat 9.2.
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620 Zwiekszenie poslizgu 23456 (2.6.12, 2.6.15)

Funkcja ta umozliwia zmniejszenie predkosci w funkcji obcigzenia, w odniesieniu do momentu
znamionowego silnika.

626 Zamknieta petla: Kompensacja bezwfadnosci 23456 (2.6.4.5, 2.6.27.5)

Ustawienie kompensacji bezwtadnos$ci poprawia regulacje predkosci podczas przyspieszania oraz
hamowania. Parametr ten jest zdefiniowany jako czas przyspieszania do predkosci znamionowej ze
znamionowym momentem obrotowym. Parametr jest aktywny takze przy zaawansowanym sterowaniu
w petli otwarte;.

627  Zamknieta petla: Prad magnesujacy przy starcie 23456 (2.6.4.7, 2.6.27.7)

628 Zamknieta petla: Czas pradu magnesujacego przy starcie 23456 (2.6.4.8, 2.6.27.8)

Parametr okresla poczatek magnesowania przy starcie.

631  Identyfikacja 23456 (2.6.13, 2.6.16)

Uruchomienie identyfikacji jest funkcja stuzaca do automatycznego dostrojenia specjalnych
parametréw przemiennika i silnika, do charakterystyki danego silnika. Funkcja automatycznej
identyfikacji mierzy i przelicza parametry silnika, ktére stuzg do uzyskania optymalnej regulacji
predkosci silnika.

0 = Nie uzywana
Brak zadania identyfikaciji.
1 = Identyfikacja bez obracania sie silnika

Przemiennik identyfikuje parametry silnika przy nieobracajacym sie silniku. Na silnik podawane jest
napiecie i prad a czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 0 Hz.

2 = |dentyfikacja przy obracajgcym sie silniku

Przemiennik identyfikuje parametry silnika przy obracajgcym sie silniku.
Uwaga: Aby uzyskac¢ dobre wyniki identyfikacji, zalecane jest aby identyfikacja przebiegata na
rozsprzegnietym silniku.
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3 = Identyfikacja z enkoderem

Identyfikacja okresla zerowg pozycje watu dla silnika synchronicznego PMS, sprzezonego z
enkoderem absolutnym.

Przed rozpoczeciem identyfikacji nalezy ustawi¢ wlasciwe, podstawowe dane silnika, podane na
tabliczce znamionowej silnika:

ID110 Znamionowe napiecie silnika (par. 2.1.6)
ID111 Znamionowa czestotliwos$¢ silnika (par. 2.1.7)
ID112 Znamionowa predko$c¢ silnika (par. 2.1.8)
ID113 Znamionowy prad silnika (par. 2.1.9)

ID120 Wspbtczynnik mocy cose (par. 2.1.10)

W identyfikacji z zamknietg petlg sprzezenia z enkoderem, nalezy réwniez ustawi¢ parametry ilosci
pulséw/obrét (menu M7).

Automatyczna identyfikacja aktywowana jest poprzez ustawienie wartosci parametru na zgdang wartos¢
i wydanie komendy Start w zgdanym kierunku. Komenda Startu musi by¢ wydana w ciggu 20s od
ustawienia parametru. Jezeli komenda Startu nie zostanie wydana w ciggu 20s, identyfikacja bedzie
anulowana a parametr zostanie ustawiony na warto$¢ domysina.

Trwajgca identyfikacja moze byé zatrzymana w kazdej chwili komenda Stop a parametr zostanie
ustawiony na warto$¢ domysing. Gdy podczas identyfikacji przemiennik wykryje usterke, jezeli to bedzie
mozliwe identyfikacja zostanie doprowadzona konca. Po zakonczeniu identyfikacji, przemiennik
sprawdzi status identyfikacji i zgtosi usterki/ostrzezenia, kidére ewentualnie wystgpity podczas
identyfikacji. Podczas identyfikacii, sterowanie hamulcem jest wytaczone (patrz rozdziat 9.1).

633 Zamknieta petla: Moment rozruchowy w przéd 23456 (2.6.4.12, 2.6.27.12)
Parametr ten okresla moment rozruchowy dla kierunku obrotéw w przéd, jezeli wybrana jest
odpowiednia opcja parametru ID621.

634 Zamknieta petla: Moment rozruchowy w tyl 23456 (2.6.4.13, 2.6.27.13)
Parametr ten okresla moment rozruchowy dla kierunku obrotéw w tyl, jezeli wybrana jest odpowiednia
opcja parametru |ID621.

636 Minimalna czestotliwos¢ sterowania momentu w otwartej petli 6 (2.10.7)
Parametr okresla limit czestotliwos$ci, ponizej ktérego przemiennik pracuje w trybie regulacji
czestotliwoSci.

Poniewaz poslizg oraz moment silnika nie sg doktadnie obliczane przy pracy z niskimi
czestotliwosciami wyjSciowymi, zaleca sie stosowanie w takim przypadku trybu regulaciji
czestotliwosci.

637  Regulator predkosci w otwartej petli, wzmocnienie P 6 (2.6.13)

Okresla wzmocnienie regulatora predkosci w trybie sterowania w otwartej petli.

638 Regulator predkosci w otwartej petli, stata catkowania | 6 (2.6.14)
Okresla wielkos¢ statej catkowania regulatora predkosci w trybie sterowania w otwartej petli.

639  Regulator momentu, wzmocnienie P 6 (2.10.8)

Okresla wzmocnienie P regulatora momentu.

640 Regulator momentu, wielko$¢ statej catkowania | 6 (2.10.9)
Okresla wielkos¢ statej catkowania regulatora momentu.
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641  Zrédio zadawania momentu 6 (2.10.4)

Okresla zrédio zadawania momentu

0 Nie uzywane

Wejscie analogowe Al1

Wejscie analogowe Al2

Wejscie analogowe Al3

Wejscie analogowe Al4

Wejscie analogowe Al1 (joystick)
Wejscie analogowe Al2 (joystick)
Zadawanie z panelu (parametr R3.5)
Zadawanie poprzez magistrale

O~NOOGOPAWN=

642  Skalowanie sygnafu zadajacego moment, warto$¢ maksymalna 6 (2.10.4)
643 Skalowanie sygnatu zadajacego moment, warto$¢ minimalna 6 (2.10.5)

Parametry pozwalajg na przeskalowanie minimalnej oraz maksymalnej warto$ci sygnatu wejsé
analogowych w przedziale —300,0...+300,0%.

644  Limit predkosci w trybie regulacji momentu,NXS 6 (2.10.6)
Parametr okresla maksymalng czestotliwos¢ wyjsciowa w trybie regulacji momentu.

0 Czestotliwo$¢ maksymalna
1  Wybrana czestotliwos¢ zadana
2 Czestotliwos¢ stata 7

Przemiennik NXP posiada wiecej opcji wyboru dla tego parametru. Patrz strona 208.

645  Ujemne ograniczenie momentu 6 (2.6.27.21)
646  Dodatnie ograniczenie momentu 6 (2.6.27.22)
649  Pozycja walu silnika synchronicznego PMS 6 (2.6.28.4)

Identyfikacja okresla zerowa pozycje watu dla silnika synchronicznego PMS, sprzezonego z
enkoderem absolutnym.

650 Typ silnika 6 (2.6.28.1)
Za pomocg tego parametru definiuje sie rodzaj podtaczonego silnika.

0  Silni indukcyjny asynchroniczny
1  Silnik synchroniczny z magnesami trwatymi PMS

654 Wiacznie identyfikacji Rs 6 (2.6.28.1)
Identyfikacja rezystancji stojana podczas startu.

0 Nie
1 Tak

655 Oznaczenie limitu modulatora

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do zwiekszenia napiecia silnika w punkcie ostabienia pola.
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656 Czas zwiekszenia poslizgu
Funkcja ta uzywana jest do uzyskania dynamicznego spadku predkosci, podczas zmiany momentu.
662 Zmierzony spadek napiecia 6 (2.6.29.16)
Zmierzony spadek napiecia na rezystancji stojana pomiedzy dwiema fazami przy znamionowym
pradzie silnika.
665 Ir: skalowanie czes$ci generatorowej 6 (2.6.29.19)
Skalowanie dla kompensacji Ir czesci generatorowe;j.
667  Ir: skalowanie cze$ci silnikowej 6 (2.6.29.20)
Skalowanie dla kompensacji Ir czesci silnikowej.
668 Offset IU 6 (2.6.29.21)
669 Offset IV 6 (2.6.29.22)
670 Offset IW 6 (2.6.29.23)
Wartos¢ offsetu dla pomiaru pradu fazowego.
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700  Odpowiedz po wystapieniu usterki zrédfa zadajacego 234567 (2.7.1)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Ostrzezenie, jako zadana zostaje ustawiona czestotliwos¢ sprzed 10 sekund

3 = Ostrzezenie, jako czestotliwos¢ zadana ustawiona zostaje wartos¢ okres$lona parametrem ID728
4 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506

5 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Ostrzezenie lub usterka sg generowane jezeli wykorzystywany jest zakres sygnatu zadajgcego 4 +
20mA i prad spadnie ponizej 3,5mA przez czas 5s lub ponizej 0,5mA przez czas 0,5s. Sygnaty
ostrzezenie oraz usterka mozna podac na wyjscie cyfrowe DO1 lub na wyjscia przekaznikowe RO1,
RO2, po ich odpowiednim zaprogramowaniu.

701 Odpowiedz po wystapieniu usterki zewnetrznej 234567 (2.7.3)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Sygnat ostrzezenia lub usterki jest generowany po podaniu z zewnatrz sygnatu na wejscie cyfrowe
DIN3. Sygnaly ostrzezenie oraz usterka mozna poda¢ na wyjscie cyfrowe DO1 lub na wyjscia
przekaznikowe RO1, RO2 po ich odpowiednim zaprogramowaniu.

702 Odpowiedz na usterke fazy napiecia wyj$sciowego 234567 (2.7.6)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Funkcja nadzoru faz napiecia wyjsciowego zapewnia, ze prady we wszystkich fazach silnika sg w
przyblizeniu réwne.

703 Odpowiedz na zwarcie doziemne 234567 (2.7.7)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Funkcja kontroli zwarcia doziemnego sprawdza, czy suma pradéw fazowych silnika jest rowna zeru.
Ponadto caty czas jest aktywne zabezpieczenie nadpradowe wytgczajace duze prady wyjsciowe,
wystepujace w stanach zwarcia.

704 Odpowiedz na zadzialanie zabezpieczenia termicznego 234567 (2.7.8)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Jezeli wybrana jest opcja zatrzymania, po wykryciu przegrzania naped zatrzymuje sie sygnalizujac
usterke. Dezaktywacja zabezpieczenia poprzez ustawienie wartosci parametru 0 spowoduje, po
wykryciu przegrzania, wyzerowanie zabezpieczenia i jego przejscie do stanu poczatkowego 0%.
Patrz Rozdziat 9.4.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 330 1200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
02-677 Warszawa




Opisy parametrow VACON o 181

705 Zabezpieczenie termiczne silnika: wspéiczynnik temperatury otoczenia silnika
234567 (2.7.9)
Wspotczynnik moze zosta¢ wybrany z przedziatu —100,0%...+100,0%. Patrz Rozdziat 9.4.
706  Zabezpieczenie termiczne silnika: prad przy czestotliwosci réwnej zeru
234567 (2.7.10)
Prad ten moze zosta¢ wybrany z przedziatu 0—150.0% X In, siinika i okresla warto$¢ pradu przy
czestotliwosci wyjsciowej rownej zeru. Patrz rysunek 8-47.
Wartos¢ tego parametru ustawiong fabrycznie dobrano przy zatozeniu, ze silnik jest wyposazony w
chtodzenie wiasne. W przypadku chtodzenia obcego warto$¢ tego parametru moze zosta¢ zwiekszona
do 90%, lub nawet wiece;.
UWAGA: Parametr ten wyrazony jest w procentach pragdu znamionowego silnika, okreslonego
parametrem ID113, a nie znamionowego pradu
wyjsciowego przemiennika. AP oo
Znamionowy prad silnika jest wartoscig pradu,
ktora silnik wytrzymuje bez niebezpieczenstwa
przegrzania przy zasilaniu bezposrednio z sieci. e
Jezeli zmieniony zostanie parametr ID113 (prad 100% obszar przecigzenia
znamionowy silnika), przywracana jest T | IT
automatycznie fabrycznie ustawiona wartos$¢ |
parametru D706 |
Zmiana wartosci parametru D706 nie zmienia g“;bﬁzm% ! :
wartosci maksymalnego pradu wyjsciowego :
przemiennika, ktory jest okreslony wytacznie :
parametrem ID107. Patrz Rozdziat 9.4. |
| f
0 1I:n NX1ZVKGZ
Rysunek 8-47. Krzywa prgdu I wyznaczajgca
obszar przecigzenia silnika.
707  Zabezpieczenie termiczne silnika: cieplna stata czasowa silnika 234567 (2.7.11)
Warto$¢ tego parametru mozna ustawi¢ w przedziale od 1 do 200 minut.
Wieksze silniki majg wieksza cieplng statg czasowa. Po uplywie czasu réwnego cieplnej statej
czasowej silnika jego temperatura osigga wartos¢ 63% kornicowej wartosci ustalone;j.
Cieplna stata czasowa silnika zalezy od jego konstrukcji i moze sie zmienia¢ w zaleznosci od
producenta.
Jesli jest znany czas t6 (czas w [s] w ciagu ktérego silnik moze pracowaé bezpiecznie z 6-cio krotnym
pradem znamionowym, warto$¢ podawana przez producenta), cieplna stata czasowa moze zosta¢
wyznaczona na tej podstawie. Szacunkowo cieplna stata czasowa w minutach jest rowna dwukrotne;j
wartosci czasu t6 wyrazonego w sekundach. Jezeli silnik jest zatrzymany, stata czasowa jest
wewnetrznie zwiekszana do trzykrotnej wartosci w stosunku do ustawionej parametrami. Dzieje sie tak
poniewaz chtodzenie (wlasne) silnika w stanie zatrzymania jest spowolnione, odbywa sie tylko
poprzez konwekcje. Patrz rysunek 8-48.
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708  Zabezpieczenie termiczne silnika: cykl obciazenia 234567 (2.7.12)

Parametr ten okresla szacunkowe obcigzenie silnika w zastosowanym cyklu pracy w stosunku do
obcigzenia znamionowego.
Wartos¢ parametru moze by¢ zmieniana w zakresie 0% + 100%. Patrz Rozdziat 9.4.

A
temperatura silnika

105%

0y
o
.
o
o
X
o

lub usterka
(par. ID704)

g

.

""""
..

stata czasowa T )

"
o
B
.
g

temperatura silnika © = (I/I'|')2 X (1-e'UT) czas

»
>

*) zalezy od wielkosci silnika oraz warto$ci parametru ID707 NX12kE2

Rysunek 8-48. Zabezpieczenie termiczne silnika, obliczanie temperatury.

709 Odpowiedz po wykryciu stanu utyku silnika 234567 (2.7.13)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Wybranie opcji 0 dezaktywuje zabezpieczenie i zeruje licznik czasu utyku.
Patrz Rozdziat 9.5.

710  Prad utyku 234567 (2.7.15)

Warto$c¢ tego parametru mozna ustawi¢ w
przedziale 0.0...2*ly. W stanie utyku prgd musi I
przekroczy¢ wyznaczony w ten sposob limit. Patrz
rysunek 8-49. Oprogramowanie przemiennika nie
pozwala na wpisanie wiekszej wartosci od 2*1.
Jezeli wartos¢ parametru ID107 (ograniczenie
pradu wyjsciowego) zostanie zmieniona, wartos¢
pradu utyku automatycznie przyjmuje warto$é obszar utyku
90% wartosci ograniczenia pradu. Patrz rozdziat
9.5.

Par.ID710

f
ParID712  wxixes

Rysunek 8-49. Okreslenie obszaru utyku.
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711 Czas utyku 234567 (2.7.15)

Wartosc¢ tego parametru mozna ustawi¢ w "

przedziale od 1.0s do 120.0s. czas utyku
Jest to czas, po uptywie ktoérego stan pracy -
sygnalizowany jest jako utyk. Czas utyku jest bar. D711 obszar sygnalizacy
zliczany przez wewnetrzny licznik zliczajacy w ’ I \
gére I.W.d0’f. N _ ostrzezenie
Jezeli zliczona warto$¢ przekroczy ustawiony lub usterka
limit, sygnalizowany jest stan utyku zgodnie z (par. ID709)
parametrem ID709. Patrz rozdziat 9.5.
‘czas
utyk — | ——

brak utyku

NX12k64

Rysunek 8-50. Licznik czasu utyku.

712 Maksymalna czestotliwos¢ utyku 234567 (2.7.16)

Wartos¢ tego parametru mozna ustawi¢ w przedziale od 1 do f,4x (parametr ID102).

Aby sygnalizowany byt stan utyku, czestotliwo$¢ wyjsciowa musi by¢ nizsza od wyznaczonego tym
parametrem limitu. Patrz Rozdziat 9.5.

713 Odpowiedz po wykryciu stanu niedociazenia silnika 234567 (2.7.17)

0 = Brak reakcji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Jezeli opcja wytgczenia jest aktywna naped zatrzyma sie sygnalizujgc usterke.
Dezaktywacja zabezpieczenia poprzez wybranie opcji 0 zeruje licznik czasu niedocigzenia.
Patrz Rozdziat 9.6.

714  Zabezpieczenie przed niedociazeniem silnika, moment minimalny w obszarze osfabionego pola
234567 (2.7.18)

Warto$¢ momentu moze by¢ ustawiona w
zakresie 10.0—150.0 % x Mp sijinika 4 moment
Parametr ten wyznacza warto$¢ minimalnego
dopuszczalnego momentu obrotowego dla
czestotliwosci wyjsciowych powyzej punktu
ostabienia pola. Patrz rysunek 8-51.

Par. ID714

Jezeli wartos¢ parametru ID113 (prad
znamionowy silnika) zostanie zmieniona,

Par. ID715

wartos¢ parametru ID714 automatycznie obszar
przyjmuje warto$¢ ustawiong fabrycznie. niedocigzZenia
Patrz Rozdziat 9.6. f
| »
NX12KE5 S5 Hz punkt ostab. wzb.ID602

Rysunek 8-51. Wyznaczenie obszaru
niedocigzenia.
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715 Zabezpieczenie przed niedociazeniem silnika, moment przy zerowej -czestotliwosci
234567 (2.7.19)

Warto$s¢ momentu moze by¢ ustawiona w przedziale 5.0—150.0 % x Mn, silnika

Parametr ten wyznacza warto$¢ minimalnego dopuszczalnego momentu obrotowego dla
czestotliwosci wyjsciowej rownej zero. Patrz Rysunek 8-51.

Jezeli wartos¢ parametru ID113 (prad znamionowy silnika) zostanie zmieniona, warto$¢ parametru
ID715 automatycznie przyjmuje warto$¢ ustawiong fabrycznie. Patrz Rozdziat 9.6.

716  Zabezpieczenie przed niedociazeniem silnika, czas niedociazenia 234567 (2.7.20)

Wartos¢ czasu moze by¢ ustawiona w przedziale od 2.0s do 600.0s.

Jest to czas, po uptywie ktdrego stan pracy sygnalizowany jest jako niedocigzenie. Czas
niedocigzenia jest zliczany przez wewnetrzny licznik zliczajacy w gore i w doét. Jezeli zliczona warto$¢
przekroczy ustawiony limit, sygnalizowany jest stan niedocigzenia zgodnie z parametrem ID713. W
chwili zatrzymania napedu licznik czasu niedocigzenia jest zerowany.

Patrz rysunek 8-52 oraz Rozdziat 9.6.

4 czas niedociazenia
obszar sygnalizaciji
Par. ID716 |
:
JostrzeZenie lub
| usterka
I (par. ID713)
|
|
|
|
|
I
|
: czas
niedocigz.- - -
brak _ [ -
NX12k66

Rysunek 8-52. Licznik czasu niedocigzenia.

717  Automatyczne wznowienie pracy, czas zwfoki 234567 (2.8.1)

Okresla czas od chwili zaniku usterki do chwili podjecia préoby dokonania samoczynnego wznowienia
pracy.

718  Automatyczne wznowienie pracy, czas proby 234567 (2.8.2)

Funkcja automatycznego wznowienia pracy dokonuje préby samoczynnego rozruchu po zatrzymaniu
napedu spowodowanym wystapieniem usterek okreslonych parametrami ID720 do ID725, po zaniku
usterki i uptynieciu czasu zwioki.
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czas zwtokKji czas zwtoKi czas zwtoKi

ID717 ID717 ID717
wywotanie r ’/

usterki

stop silnika H H H

Restart 1 Restart 2
start silnika §| _‘
kontrola czas proby .
czasu proby Par. ID718
aktywna usterka I
kasowanie _\
usterki NX12k67

automatyczne wznowienie pracy: liczba prob 2

Rysunek 8-53. Przyktad dwukrotnej proby automatycznego wznowienia pracy.

Parametry ID720 do ID725 okre$lajg maksymalng ilos¢ prob automatycznego wznowienia pracy po
wystgpieniu poszczegdlnych usterek, przy czym dodatkowo parametrem ID718 okresla sie czas
proby. Czas ten jest liczony od chwili rozpoczecia pierwszej proby. Jezeli ilos¢ wznowien, ktdre
wystapity w czasie préby, przekracza warto$¢ dopuszczalng, okreslong odpowiednim parametrem
ID720 do ID725, naped zostaje zatrzymany i pozostaje w stanie Usterka. W przeciwnym wypadku
usterka jest kasowana po uptywie Czasu préby, wznowienie zliczania czasu i ilosci prob nastepuje po
wystgpieniu kolejnej usterki.

Jezeli po uptywie Czasu proby usterka pozostaje, stan Usterka staje sie aktywny.

719  Automatyczne wznowienie pracy, wybor funkcji 234567 (2.8.3)

Parametr ten okresla sposob rozruchu w trakcie automatycznego wznowienia pracy. Dostepne sg
nastepujace opcje:

0 = Rozruch wg charakterystyki
1 = Lotny start
2 = Rozruch zgodnie z parametrem ID505

720 Automatyczne wznowienie pracy, ilo$¢é préb po zbyt niskim napieciu zasilania
234567 (2.8.4)

Parametr ten okre$la ilo§¢ prob automatycznego wznowienia pracy po wystapieniu zbyt niskiego
napiecia zasilajgcego, jakie podejmie przemiennik w czasie proby. Czas ten okreslony jest
parametrem ID718.

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana.
>0 = llos¢ préb wznowienia pracy. Usterka jest kasowana i zostaje podjeta préba
automatycznego wznowienia pracy po powrocie napiecia w obwodzie
posredniczagcym do normalnego poziomu.
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721 Automatyczne wznowienie pracy, ilo$¢ préob po wystapieniu przepiecia 234567
(2.8.5)
Parametr ten okresla ilos¢ prob automatycznego wznowienia pracy po wystapieniu zbyt wysokiego
napiecia zasilajgcego, jakie podejmie przemiennik w czasie proby. Czas ten okre$lony jest
parametrem ID718.
0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana.
>0 = llos¢ préb wznowienia pracy. Usterka jest kasowana i zostaje podjeta préba
automatycznego wznowienia pracy po powrocie napiecia w obwodzie
posredniczgcym do normalnego poziomu.
722 Automatyczne wznowienie pracy, ilos¢ préb po wystapieniu przeciazenia 234567
(2.8.6)
(UWAGA! Wigcznie z usterka Temperatura modutu IGBT)
Parametr ten okresla ilos¢ préb automatycznego wznowienia pracy, jakie podejmie przemiennik w
czasie proby. Czas ten okreslony jest parametrem ID718.
0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana
>0 = llo$¢ préb wznowienia pracy po zbyt wysokiej wartosci pradu wyjsciowego, nasyceniu
lub przekroczeniu temperatury IGBT.
723  Automatyczne wznowienie pracy, ilo$¢ prob po usterce zrédta zadajacego 234567
(2.8.7)
Parametr ten okresla ilo$¢ préb automatycznego wznowienia pracy, jakie podejmie przemiennik w
czasie proby. Czas ten okres$lony jest parametrem |D718.
0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana.
>0 = llos¢ prob wznowienia pracy po powrocie analogowego sygnatu zadajgcego (4 + 20
mA) do normalnego poziomu (>4 mA).
725  Automatyczne wznowienie pracy, iloS¢ préb po zatrzymaniu na skutek usterki zewnetrznej
234567 (2.8.9)
Parametr ten okre$la ilo§¢ prob automatycznego wznowienia pracy, jakie podejmie przemiennik w
czasie proby. Czas ten okreslony jest parametrem ID718.
0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana.
>0 = llo$¢ préb wznowienia pracy po zaniku na wejsciu cyfrowym (DIN3) sygnatu usterki
zewnetrznej.
726  Automatyczne wznowienie pracy, ilos¢ prob po zatrzymaniu w wyniku zadziatania termicznego
zabezpieczenia silnika 234567 (2.8.8)
Parametr ten okresla ilo$¢ préb automatycznego wznowienia pracy, jakie podejmie przemiennik w
czasie proby. Czas ten okreslony jest parametrem ID718.
0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana.
>0 = llo$¢ préb wznowienia pracy po powrocie temperatury silnika do normalnego poziomu.
727 Odpowiedz na zbyt niskie napiecie zasilania 234567 (2.7.5)
0 = usterka jest przechowywana w historii usterek
1 = usterka nie jest przechowywana w historii usterek
Limity napiecia powodujgce zadziatanie zabezpieczenia podnapieciowego podane zostaty w Instrukcji
uzytkownika.
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728 Czestotliwos$¢ po usterce 4mA: ustawienie jako zadanej zaprogramowanej wartosci statej
234567 (2.7.2)

Jezeli wartos¢ parametru ID700 wynosi 3, po wystgpieniu usterki 4 mA warto$¢ czestotliwosci
wyjéciowej przyjmuje wartos¢ okreslong parametrem |D728.

730  Dzialanie po usterce fazy napiecia wejsciowego 234567 (2.7.4)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Funkcja kontroli faz napiecia wej$ciowego sprawdza, czy prady we wszystkich fazach wejsciowych sg
w przyblizeniu rowne.

731  Automatyczne wznowienie pracy, funkcja startu 1 (2.20)

Parametr ten uaktywnia automatyczne wznowienie pracy.

0 = Automatyczne wznowienie nie jest mozliwe
1 = Automatyczne wznowienie jest mozliwe

Funkcja ta kasuje nastepujace usterki (maksymalnie trzykrotnie, usterki zostaty szczegétowo opisane
w Instrukcji uzytkownika):

Przekroczenie wartosci pradu wyjsciowego (F1)

Przekroczenie wartosci napiecia w obwodzie DC (F2)

Zbyt niskie napiecie (F9)

Zbyt wysoka temperatura przemiennika (F14)

Przekroczenie temperatury silnika (F16)

Prad wejscia analogowego |, < 4mA jezeli wybrany jest zakres 4-20mA (F50)

732  Odpowiedz na usterke na wejsciu termistorowym 234567 (2.7.21)

0 = Brak reakdji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

Dezaktywacja zabezpieczenia poprzez wybranie opciji 0.

733 Odpowiedz na usterke magistrali komunikacyjnej 234567 (2.7.22)
Jezeli w przemienniku zostata zastosowana karta magistrali komunikacyjnej, parametr ten okresla
odpowiedzZ na jej usterke. Wiecej informacji znajduje sie w oddzielnych instrukcjach poszczegdlnych
kart komunikacyjnych.

Patrz parametr ID732.

734 Odpowiedz na usterke slotu 234567 (2.7.23)

Parametr ten okresla odpowiedz na usterke potgczenia z kartg WE/WY, spowodowang utratg
potaczenia lub uszkodzeniem karty.

Patrz parametr ID732.
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738  Automatyczne wznowienie pracy, liczba préb po zatrzymaniu na skutek zadziatania
zabezpieczenia niedociazenia silnika (2.8.10)

Parametr ten okresla ilos¢ préb automatycznego wznowienia pracy, jakie podejmie przemiennik w
czasie proby. Czas ten okreslony jest parametrem ID718.

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana po wystgpieniu niedocigzenia
>0 = llo$¢ préb wznowienia pracy po zaniku na wejsciu cyfrowym (DIN3) sygnatu usterki
zewnetrznej

739 llo$¢é uzywanych wejsé PT100 567 (2.7.24)

Jezeli w przemienniku zainstalowana jest karta wej$¢ czujnikow PT100, tym parametrem mozna
wybrac ilo$¢ uzywanych wejs¢ PT100. Wiecej informacji podano w dokumentaciji kart rozszerzen
Vacon.

Uwaga: Jezeli ilos¢ wybranych wejs¢ bedzie wieksza niz ilos¢ faktycznie podigczonych czujnikow
PT100, wyswietlacz pokaze temperature 200°C. Jezeli wejscie bedzie zwarte, wyswietlacz pokaze
temperature -30°C.

740  Reakcja na usterke temperaturowa z PT100 567 (2.8.25)

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

741 Limit ostrzezenia z PT100 567 (2.8.26)
Parametr stuzy do okres$lenia limitu temperatury dla ktérego bedzie aktywne ostrzezenie.
742  Limit usterki z PT100 567 (2.8.27)
Parametr stuzy do okreslenia limitu temperatury dla ktérego bedzie aktywna usterka (F56).
750  Monitorowanie chiodzenia 6 (2.2.7.23)
Przy przemienniku chtodzonym woda, wejscie to nalezy podtagczy¢ do sygnatu wyjsciowego Cooling

OK. (chtodzenie prawidtowe) aplikacji kontroli przeptywu Vacon. Parametr ten dostepny jest dla
przemiennikow NXP.

751 Opdbznienie po bledzie chlodzenia

Opdznienie po jakim silnik jest zatrzymywany wybiegiem po zaniku sygnatu Cooling OK.
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850 Skalowanie minimum sygnatu zadajacego poprzez magistrale 6 (2.9.1)
851 Skalowanie maksimum sygnatu zadajacego poprzez magistrale 6 (2.9.2)

Parametry te stuzg do skalowania sygnatu zadajgcego poprzez magistrale.

Ustawianie warto$ci granicznych: 0 < par. ID850 <ID851 < ID102. Jezeli parametr ID851 = 0,
skalowanie sygnatu zadajgcego jest wytagczone, zakres czestotliwosci wyjsciowej jest okreslony
czestotliwoscig minimalng i maksymalna.

Przyktad analogicznego skalowania przedstawia Rysunek 8-10. Patrz takze Rozdziat 9.7.

Uwaga: Zastosowanie przeskalowania sygnatu zadajacego powoduje przeskalowanie sygnatu
wartosci rzeczywistej.

852 do
859 Wybér 1 do 8 danych wyjsciowych magistrali 6 (2.9.3 do 2.9.10)

Parametry pozwalajg na monitorowanie wielkosci monitorowanych lub parametréw poprzez
magistrale. Nalezy wprowadzi¢ numer ID monitorowanej pozycji jako warto$¢ parametru.
Patrz Rozdziat 9.7.

Typowe wartosci:

1 Czestotliwosé wyjsciowa 15 Status wejs¢ cyfrowych 1,2,3

2 Predkos¢ silnika 16 Status wejs¢ cyfrowych 4,5,6

3 Prad silnika 17 Status wyjs¢ cyfrowych

4 Moment obrotowy silnika 25 Czestotliwosé zadana

5 Moc na wale silnika 26 Sygnat wyjscia AO1

6 Napiecie silnika 27 Sygnat wejscia Al3

7 Napiecie DC silnika 28 Sygnat wejscia Al4

8 Temperatura przemiennika 31 AO1 (karta rozszerzen)

9 Temperatura silnika 32 AQO2 (karta rozszerzen)

13 Sygnat wejscia Al1 37 Aktywne usterki 1

14 Sygnat wejscia Al2 45 Prad silnika (naped niezalezny) podany
z jedng cyfrg dziesietng

Tabela 8-13.

876 do

883 Wybér 1 do 8 danych wejsciowych magistrali

Parametry pozwalajg na kontrolowanie wielko$ci monitorowanych lub parametréw poprzez magistrale.
Nalezy wprowadzi¢ numer ID kontrolowanej pozycji jako warto$¢é parametru.
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1001 llos¢ napedéw dodatkowych 7 (2.9.1)

Parametr ten okresla zastosowang ilos¢ napedow dodatkowych. Sygnaty sterujace napedami
dodatkowymi (parametry D458 do ID462) moga zosta¢ przyporzadkowane do wybranych wyjs¢
przekaznikowych RO lub cyfrowych DO. Fabrycznie ilo$¢ napedoéw dodatkowych ustawiona jest jako 1
i jego sterowanie odbywa sie poprzez wyjscie przekaznikowe RO1 na karcie w slocie B (B.1).

1002 Czestotliwosé startu napedu dodatkowego 1 7 (2.9.2)

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik musi przekroczy¢ o 1Hz limit okreslony tym
parametrem aby nastapit start danego napedu dodatkowego. Wymaog przekroczenia o 1Hz wprowadza
histereze w celu unikniecia niepotrzebnych wylgczen i ponownych rozruchéw napedéw dodatkowych.
Patrz rysunek 8-54 oraz parametry ID101 i 1D102 na stronie 122.

1003 Czestotliwosé zatrzymania napedu dodatkowego 1 7 (2.9.3)

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik musi spas¢ o 1Hz ponizej limitu okreslonego
tym parametrem aby nastgpito zatrzymanie danego napedu pomocniczego. Parametr ten okresla
jednoczesnie do jakiej wartosci spada czestotliwosé napedu sterowanego przez przemiennik w chwili
startu danego napedu pomocniczego. Patrz rysunek 8-54.

1004 Czestotliwosé startu napedu dodatkowego 2 7 (2.9.4)
1005 Czestotliwosé zatrzymania napedu dodatkowego 2 7 (2.9.5)
1006 Czestotliwosé startu napedu dodatkowego 3 7 (2.9.6)
1007 Czestotliwos$é zatrzymania napedu dodatkowego 3 7 (2.9.7)
1008 Czestotliwos¢ startu napedu dodatkowego 4 7 (2.9.8)
1009 Czestotliwos¢ zatrzymania napedu dodatkowego 4 7 (2.9.9)
Patrz opis parametréw ID1002 oraz ID 1003.
1010 Opodznienie startu napedow dodatkowych 7 (2.9.10)

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik musi pozostawac powyzej czestotliwosci startu
napedu dodatkowego przez czas zdefiniowany tym parametrem, aby nastgpit rozruch danego napedu
dodatkowego. Zdefiniowany w ten sposodb czas zwtoki dotyczy wszystkich napedéw dodatkowych.
Zabezpiecza to przed niepozgdanymi rozruchami spowodowanymi chwilowymi przekroczeniami
limitow. Patrz rysunek 8-54.

1011 Opodznienie zatrzymania napedéw dodatkowych 7 (2.9.11)

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik musi pozostawac ponizej czestotliwosci
zatrzymania napedu dodatkowego przez czas zdefiniowany tym parametrem, aby nastgpito
zatrzymanie danego napedu dodatkowego. Zdefiniowany w ten sposéb czas zwitoki dotyczy
wszystkich napeddéw dodatkowych. Zabezpiecza to przed niepozgadanymi wytagczeniami
spowodowanymi chwilowymi spadkami ponizej limitéw. Patrz rysunek 8-54.
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Czestotliwos$¢ wyjéciowa Czestotliwos¢ wyjéciowa L i
Opdznienie startu napedow
A A dodatkowych (par. ID1010)
ha—
Wzrost cz.
Cz. startu napedu t---n podczas
Cz. startu napedu dod. 1 (par. ID1002 + 1 Hz) dodatkowego 1 I_ opoznienia

(par. ID1002 + 1Hz) startu

dodatkowego 1
par. ID1003 — 1Hz

Cz. stopu napedu
dodatkowego 1 (par.
ID1003 — 1Hz)

Cz. min . \
ID101 \ I R
"""" Cz. po starcie napedu

Cz. st d
2. S OPU Napedu dodatkowego 1 o=

Opoznienie stopu napedow

- dodatkowego 1 Cz. min opdznienia T dodatkowych (par. ID1011)
par. ID1003 — 1Hz par. ID1003 + 1Hz par. ID101 stopu >
Przeptyw Przeptyw
NX12k89

Rysunek 8-54. Przyktad ustawien parametréw, naped regulowany i jeden dodatkowy.

1012 Skokowe zwiekszenie wartosci zadanej napedu dodatkowego 1 7 (2.9.12)
1013 Skokowe zwiekszenie wartosci zadanej napedu dodatkowego 2 7 (2.9.13)
1014 Skokowe zwiekszenie wartosci zadanej napedu dodatkowego 3 7 (2.9.14)
1015 Skokowe zwiekszenie wartosci zadanej napedu dodatkowego 4 7 (2.9.15)

Warto$¢ zadana czestotliwosci jest automatycznie w sposéb skokowy zwiekszana o wartosc
okreslong tymi parametrami w chwili startu danego napedu dodatkowego. W ten sposéb mozliwa jest
kompensacja spadku ci$nienia w sieci wodociggowej spowodowanego zwiekszonym przeptywem po
starcie kolejnych pomp. Patrz Rysunek 8-55.

Wartos¢ zadana dla regulatora PID
Skok w.
zadanej 3
par. ID1014
Skok w. N
zadanej 2
par. ID1013
Skok w. N
zadanej 1
par. ID1012
Wartogé
zadana ;
(wejscie
analogowe)
>
Czas
start
Naped
dodatkowy 1 sto start
Naped stop
dodatkowy 2
start
Naped Stop‘
dodatkowy 3
NX12k90

Rysunek 8-55. Skokowe zwiekszenie warto$ci zadanej po starcie napeddéw dodatkowych.
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1016 Czestotliwos¢ uspienia 57 (2.1.15)

Przemiennik zatrzymuje sie automatycznie jezeli czestotliwo$¢ sterowanego napedu spadnie ponizej
poziomu uspienia okreslonego tym parametrem i utrzyma sie w tym zakresie w przedziale czasu
okreslonym parametrem ID1017. W czasie uspienia regulator PID powoduje rozruch napedu jezeli
sygnat wartosci rzeczywistej spadnie ponizej lub wzros$nie powyzej (patrz par. ID1019) poziomu
przebudzenia okreslonego parametrem ID1018. Patrz Rysunek 8-56.

1017 Opodznienie uspienia 57 (2.1.16)

Parametr ten okresla minimalny czas, w ktérym czestotliwos¢ wyjsciowa musi byé¢ nizsza od
czestotliwosci uspienia, aby przemiennik przeszedt do stanu uspienia. Patrz Rysunek 8-56.

1018 Poziom przebudzenia 57 (2.1.17)

Parametr ten okresla czestotliwo$¢ wyjsciowg ponizej ktorej sygnat wartosci rzeczywistej musi spasé
lub powyzej ktorej musi wzrosnagé, aby nastapito przebudzenie. Patrz rysunek 8-56.

warto$¢ rzeczywista

poziom przebudzenia (par. ID1018)

.............................................................. czas

t< par. ID1017 t?Ear. ID1017

|<—>i
poziom !
uspienia
par. 1D1016
P

Status START/STOP praca praca

napedu |
stop NX12k56

Rysunek 8-56. Funkcja uspienia napedu.

1019 Poziom przebudzenia, wybor funkcji 57 (2.1.18)

Parametr okresla czy przebudzenie nastepuje po spadku sygnatu wartosci rzeczywistej ponizej czy
wzroscie powyzej poziomu przebudzenia, okreslonego parametrem ID1018. Patrz Rysunek 8-56 oraz
Rysunek 8-57 na stronie 193.

W aplikacji 5 dostepne sg opcje 0 — 1, w aplikacji 7 opcje 0 — 3.
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193

War.
par.

Funkcja

Limit

Opis

Przebudzenie

0 nastepuje kiedy
wartos¢ rzeczywista
spada ponizej limitu

Limit okreslony
parametrem ID1018
wyrazony jest w %
maksymalnej wartos¢
rzeczywistej

wartos¢ rzeczywista

100%

Par. ID1018 = 30%

czas

’

Start

Stop |

1 Przebudzenie
nastepuje kiedy
wartos¢ rzeczywista
wzrosnie powyzej
limitu

Limit okreslony
parametrem ID1018
wyrazony jest w %
maksymalnej wartos¢
rzeczywistej

wartos¢ rzeczywista
100%

Par. ID1018 = 60%

czas

Start

Stop |

Przebudzenie

2 nastepuje kiedy
wartos¢ rzeczywista
spada ponizej limitu

Limit okreslony
parametrem ID1018
wyrazony jest w %
aktualnej wartosci
sygnatu zadajacego

wartos¢ rzeczywista

100%

war. zadana = 50%

par. ID1018 = 60%
limit = 60% * war. zadana = 30%

czas

>

Start

Stop |

Przebudzenie

3 nastepuje kiedy
wartos¢ rzeczywista
wzrosnie powyzej
limitu

Limit okreslony
parametrem ID1018
wyrazony jest w %
aktualnej wartosci
sygnatu zadajacego

wartos¢ rzeczywista

100%
|~ par. ID1018 = 140%
limit = 140% * war. zadana7 70%

——war. zadana = 50%

czas

Start

Stop |

NX12k88.fh8

Rysunek 8-57. Opcje funkcji przebudzenia.
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1020 Bypass regulatora PID 7 (2.9.16)
Parametr ten uaktywnia bypass regulatora PID. W takim przypadku czestotliwosé napedu
regulowanego oraz punkty startu napeddéw dodatkowych sg okreslone przez sygnat wartosci
rzeczywistej. Patrz rysunek 8-58.
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
A
Gz MAKS. |
(par. ID102)
Cz. startu napedu gjajffgxegaopgdl_’_\
dodatkowego 1 (par.ID1004)
(par.ID1002)
Cz. stopu napedu Cz. d <
Cz. min. : dodatkowego 1 dcfd:ttlfgv%:;c? 5 Wartosé
(par. D101y~ ¥ (parD1004) (par.ID1005) rzeczyista
Minimum Maksimum
wartosci wartosci
rzeczywistej rzeczywistej
Sterowanie
start/stop start
przemiennika sto
start
Naped
dodatkowy 1 stop li start
Naped
dod aetllfc?wy 2 stop NX12k91
Rysunek 8-58. Przyktad napedu regulowanego z dwoma napedami dodatkowymi pracujgcego
Z bypassem regulatora PID.
1021 Sygnaf pomiaru ci$nienia wejsciowego: wybér wejscia analogowego 7 (2.9.17)
1022 Sygnaf pomiaru cisnienia wejSciowego: gorny limit 7 (2.9.18)
1023 Sygnaf pomiaru ciSnienia wej$ciowego: dolny limit 7 (2.9.19)
1024 Spadek ci$nienia wyj$ciowego 7 (2.9.20)

W stacjach podnoszacych cisnienie moze zachodzi¢ potrzeba obnizenia cisnienia wyjsciowego jezeli

cisnienie wejsciowe spadnie ponizej okreslonego limitu. Sygnat pomiaru monitorowanego cisnienia
wejsciowego doprowadzony jest do wejscia analogowego, wybranego parametrem 2.9.17.

Patrz Rysunek 8-59.

TELKO-POLAND Sp. zo.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894

fax.: (22) 330 12 12
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Vacon NX

Pomiar ci$nienia
wejsciowego
par. ID1021

Wejscie wartosci

rzeczywistej dla

regulatora PID
par. ID333

11/
/77

NX12k93.fh8

Rysunek 8-59. Sygnaty pomiaru cisnienia wej$ciowego oraz wyjsciowego.

Parametry ID1022 oraz ID1023 okreslajg dolng oraz gérng granice obszaru ci$nienia wejsciowego, w
ktérym cisnienie wyjsciowe ulega zmniejszeniu. Wartosci wyrazone sg w procentach maksymailne;j
wartosci mierzonej cisnienia wejsciowego. Parametr ID1024 okresla wartos¢ spadku cisnienia
wyjéciowego w ww. obszarze. Wartos¢ wyrazona jest w procentach maksymalnej wartosci zadane;j.
Patrz rysunek 8-60.

CISNIENIE WYJSCIOWE

Par. 2.9.20
Warto$¢ spadku
ci$nienia
wyjsciowego

CISNIENIE WEJSCIOWE CZAS

Par.2.9.18
Limit gérny
ci$nienia

wejsciowego ]

Par. 2.9.19
Limit dolny
Cisnienia
wejsciowego

CZAS

Rysunek 8-60. Zachowanie cisnienia wyjsciowego zalezy od cisnienia wej$ciowego oraz ustawien

parametrow
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
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1025 Opodznienie zmniejszenia czestotliwosci napedu regulowanego po zataczeniu napedu

dodatkowego 7 (2.9.21)
1026 Opodznienie zwiekszenia czestotliwosci napedu regulowanego po wyfaczeniu napedu
dodatkowego 7 (2.9.22)

Jezeli predkos¢ napedu dodatkowego wzrasta powoli (np. rozruch z softstartem) wtedy wprowadzenie
zwloki czasowej pomiedzy startem napedu dodatkowego a zmniejszeniem czestotliwosci napedu
regulowanego fagodzi regulacje. Opdznienie jest okreslone parametrem ID1025. Analogicznie, jezeli
predkos¢ napedu pomocniczego zmniejsza sie powoli, opdznienie pomiedzy zatrzymaniem napedu
dodatkowego a zwiekszeniem predkosci napedu regulowanego mozna regulowaé parametrem
ID1026. Patrz Rysunek 8-61.

Jezeli obie wartosci parametrow ID1025 oraz ID1026 sg ustawione na maksimum (300,0s), nie
wystepuje zmniejszenie lub zwiekszenie czestotliwosci.

Czestotliwos¢ wyjéciowa

A

Czestotliwos¢ startu napedu

dodatkowego + 1Hz \

Czestotliwo$¢ stopu napedu
dodatkowego - 1Hz

1 1
E i , Czas
|
1 ! 1
N i Opdznienie ' : L >
poznienie | _zmniejszenia cz. | ' Opdznienie
startu napgdu .+ (par. ID1025) 1 L. Zwigkszenia
dodatkowego .1 ——— , /== czestotliwosci
|

:Opéinienie stopu  ---..

(par. ID1010) . N
napedu dod. (par.ID1011) !
N 1

. (par. ID1026)
1

Sterowanie |
napedu

dodatkowego

Predkosc¢
napedu
dodatkowego

NX12k94.th3

Rysunek 8-61. Opdznienie zmniejszenia oraz zwiekszenia czestotliwo$ci napedu

regulowanego.
1027 Automatyczna zmiana kolejnosci wchodzenia napedoéw (Autochange) 7 (2.9.24)
0 Nie uzywana
1 Uzywana
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
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1028 Automatyczna zmiana kolejnos$ci pracy napedéw: wybor trybu 7 (2.9.25)
0 Automatyczna zmiana stosowana tylko dla napedéw dodatkowych

Naped sterowany przez przemiennik nie zmienia sie. Tylko jeden stycznik zasilania jest wymagany do
kazdego napedu. Patrz rysunek 8-62.

o N Vacon
i
|

Nap. dod. 1 Nap. dod. 2

—

Rysunek 8-62. Automatyczna zmiana kolejno$ci napedéw dodatkowych.

1  Automatyczna zmiana kolejnosci wszystkich napedow

Naped sterowany przez przemiennik wtgczony jest w sekwencje automatycznej zmiany kolejnosci

pracy. Wymagane sg dwa styczniki do kazdego napedu, pozwalajgce na dotgczenie do sieci lub do
przemiennika. Patrz Rysunek 8-63.

~ ~

Vacon

sprzezenie sprzezenie

el

Rysunek 8-63. Automatyczna zmiana kolejnosci wszystkich napedow.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl

ul. Cybernetyki 19 serwis: 603 386 894 www.vacon.com.pl
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1029 Autochange, przedzial czasu automatycznej zmiany kolejnosci pracy 7 (2.9.26)

Po uptywie czasu okreslonego tym parametrem nastepuje automatyczna zmiana kolejnosci, jezeli
dodatkowo wydajnos¢ uktadu znajduje sie ponizej poziomu okreslonego parametrem ID1031
(Autochange, limit czestotliwo$ci) oraz ID1030 (Maksymalna ilo$¢ pracujgcych napedéw
dodatkowych). Jezeli wydajnos¢ uktadu przekracza warto$¢ okreslong parametrem ID1031
automatyczna zmiana kolejnosci nie nastapi.

e Licznik czasu jest aktywny tylko jezeli Start/Stop jest aktywny
e Licznik czasu jest zerowany po zmianie kolejnosci

Patrz rysunek 8-64.

1030 Maksymalna ilos¢ pracujacych napedow dodatkowych 7 (2.9.27)
1031 Automatyczna zmiana kolejnosci, limit czestotliwosci 7 (2.9.28)

Parametry te okreslajg poziom, ponizej ktérego musi znajdowac sie wydajnos¢ uktadu, aby mozliwa
byta automatyczna zmiana kolejnosci

Poziom ten definiuje sie w nastepujacy sposob:

o Jezeliilos¢ pracujacych w danej chwili napedéw dodatkowych jest mniejsza niz wartosé
parametru ID1030 moze nastgpi¢ autochange.

e Jezeliilod¢ pracujgcych w danej chwili napedéw dodatkowych jest rowna wartosci parametru
ID1030 oraz jednoczesnie czestotliwos¢ napedu regulowanego przez przemiennik jest mniejsza
od wartosci parametru ID1031 moze nastapi¢ autochange.

o Jezeli wartos¢ parametru ID1031 wynosi 0.0 Hz, autochange moze nastapic¢ w stanie, gdy ukfad
jest zatrzymany (stop lub uspienie) bez wzgledu na warto$¢ parametru ID1030.

Czestotliwos¢ wyjsciowa
Moment zmiany kolejnosci
A

Par. ID1030 = 1

maksymalna ilo$¢

napedéw dodatkowych
Par. ID1031
Automatyczna zmiana,
poziom czestotliwosei [~/ -/~ 1/ """~~~ "~~~

czas
: ; >
Par. ID1029 Par. ID1029
przedziat zmiany cz. ' ‘ przedziat zmiany cz.
Papgais pom 1
Sterowanie
napedu pom.2
NX12k98.fh3
Rysunek 8-64. Czasy i limity automatycznej zmiany kolejnosci.
TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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1032 Wybobr sposobu aktualizacji kolejnosci pracy napeddéw po zadziataniu blokady (tzw. interlock)
napedu dodatkowego 7 (2.9.23)
Parametr ten jest stosowany do aktywaciji lub dezaktywacji sygnatéw sprzezenia zwrotnego z
poszczegdlnych napeddéw. Sygnaly sprzezenia zwrotnego pochodzg z wytgcznikéw blokujacych prace
silnikow, taczg je z uktadem sterowania (przemiennikiem), bezposrednio z zasilaniem lub miejscem ich
wytaczania. Funkcje interlock zostajg przyporzadkowane do wej$¢ cyfrowych przemiennika poprzez
zaprogramowanie parametréw 1D426 do 1D430. Kazdy naped musi mie¢ swoje wlasne wejscie
blokujace. Aplikacja pompowo-wentylatorowa steruje tylko te napedy, ktérych wejscie interlock jest
aktywne.
0 wejscia blokujgce nie sg uzywane
Przemiennik czestotliwosci nie otrzymuje sygnatu sprzezenia zwrotnego z napedéw
1  aktualizacja po zatrzymaniu ukfadu
Blokady sg uzywane. Jezeli z jakiej$ przyczyny jeden z napeddw zostaje wytaczony z systemu i
nastepnie zatagczony ponownie, zostanie umieszczony na koricu kolejki napedow oczekujacych na
wejscie do pracy przy czym uktad nie zostanie zatrzymany. Jezeli nastgpi automatyczna zmiana
kolejnosci, np. [P1 > P3 = P4 > P2], uaktualnienie kolejnosci nastapi w nastepnym stanie
zatrzymania (automatyczna zmiana kolejnosci, uspienie, zatrzymanie, itd.)
Przykiad: .
[P1 2 P3 2 P4] 2 [P2 ZABLOKOWANY] 2 [P1 2 P3 2 P4 > P2] 2 [USPIENIE] »>
[P1 2 P2 2 P3 2 P4]
2 natychmiastowe zatrzymanie i aktualizacja
Blokady sg uzywane. W przypadku wytgczenia napedu i jego ponownego wigczenia do systemu,
wszystkie napedy zostajg niezwiocznie zatrzymane i startujg z uaktualniong kolejno$cig wchodzenia
do pracy.
Przykiad:
[P1 2 P2 2 P4] 2 [P3 ZABLOKOWANY] 2 [STOP] =2 [P1 2 P2 2 P3 > P4]

1033 Wyswietlanie wartosci rzeczywistej, minimum 57 (2.2.46, 2.9.29)

1034 Wyswietlanie wartosci rzeczywistej, maksimum 57 (2.2.47, 2.9.30)

1035 Wyswietlanie wartosci rzeczywistej, ilos¢ cyfr 57 (2.2.48, 2.9.31)

1036 Wyswietlanie wartosci rzeczywistej, jednostka 57 (2.2.49, 2.9.32)
Parametry Wyswietlanie warto$ci rzeczywistej stuzg do zamiany i wyswietlania wartosci wielkosci
rzeczywistej w formie bardziej informacyjnej dla uzytkownika.
Parametry wyswietlania dostepne sg w Aplikacji z regulatorem PID oraz w Aplikacji pompowo-
wentylatorowe;:
Przyktad:
Sygnat wartosci rzeczywistej jest wystany z czujnika (w mA) i informuje o ilosci wody Sciekowej
przepompowanej w ostatniej sekundzie. Zakres sygnatu czujnika 0(4)...20mA. Chcemy obserwowac
na wyswietlaczu zamiast wartosci rzeczywistej w mA, wartos¢ podawana w m¥/s. Nalezy w tym celu
parametrowi ID1033 przypisa¢ minimalny poziom sygnatu czujnika (0/4mA) a parametrowi ID1034
maksymalny poziom sygnatu (20mA). llos¢ liczb dziesietnych jakie majg by¢ wyswietlane nalezy
ustawi¢ parametrem ID1035 a wyswietlang jednostke (m3/s) parametrem |ID1036. Poziom sygnatu
wartosci rzeczywistej jest skalowany pomiedzy wartoscig minimalng a maksymalng i wyswietlany w
wybranej jednostce.

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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Moga zosta¢ wybrane nastepujgce jednostki (ID1036):

Wartos¢ Jednostka sl Wartosé | Jednostka s
na panelu na panelu
0 Nie uzywane 15 m°/h m°/h
1 % % 16 °F °F
2 °C °C 17 ft ft
3 m m 18 gall/s GPS
4 bar bar 19 gal/min GPM
5 mbar mbar 20 gal/h GPH
6 Pa Pa 21 ft'/s CFS
7 kPa kPa 22 ft*/min CFM
8 PSI PSI 23 ft’/h CFH
9 m/s m/s 24 A A
10 I/s I/s 25 V V
11 [/min I/m 26 W W
12 I/h I/h 27 kwW kwW
13 m°/s m°/s 28 Hp Hp
14 m>/min m°/m

Tabela 8-14. Opcje wyboru wys$wietlania wartosci rzeczywistey.

Uwaga: Na wyswietlaczu przemiennika mogg zosta¢ pokazane maksymalnie 4 znaki. Oznacza to ze
w niektérych przypadkach moga nie zosta¢ zachowane standardy w wyswietlaniu jednostek.

el <CED
p22ag
Specl Displ Min
Warto$¢ aktualna min (max) ———— (.00 +
i 1
llo$¢ dziesiatek ]
1080 Hamowanie pradem stalym, prad w stanie zatrzymania 6 (2.4.15)

Okresla warto$¢ pradu podawang na silnik w stanie stop kiedy aktywny jest parametr ID416.
Parametr jest dostepny tylko w przemienniku NXP.

1081 Follower, zadawanie predkosci 6 (2.11.3)
Okresla predkos¢ zadang dla napedu Follower.
1082 Odpowiedz na usterke komunikacji SystemBus 6 (2.7.30)

Okresla odpowiedz na usterke komunikacji SystemBus.

0 = Brak reakg;ji

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, zatrzymanie wg wybranej opcji parametru ID506
3 = Usterka, zatrzymanie zawsze wybiegiem

TELKO-POLAND Sp. zo.0.
ul. Cybernetyki 19
02-677 Warszawa

tel. (22) 330 12 00
serwis: 603 386 894

fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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1083

1084

1085

1087

1088

1089

1090
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Follower, zadawanie momentu 6 (2.11.4)

Okresla zrédto zadawania momentu dla napedu Follower.

Opcje sterowania 6 (2.4.22)

Funkcje parametru sg zalezne od wersji aplikacji Vacon Advance. Parametr jest dostepny tylko w
przemienniku NXP.

b0 = Wytacza btad enkodera

b1 = Aktualizuje generator rampy gdy tryb sterowania silnika zmieni sie z TC (4) na SC (3)

b2 = Rampa przyspieszajaca; w uzyciu rampa przyspieszajgca

b3 = Rampa zwalniajaca; w uzyciu rampa zwalniajaca

b4 = FollowActual; podaza za aktualng wartoscig predkosci pomiedzy Oknem dodatnim/Oknem ujemnym
b5 = TC ForceRampStop; Po wydaniu komendy Stop, ograniczenie predkosci wymusza zatrzymanie
silnika.

Zafaczenie/wyfaczenie hamulca zewnetrznego, limit pradu 6 (2.3.4.16)

Jesli prad silnika spadnie ponizej wartosci okreslonej tym parametrem, hamulec bezzwtocznie
zostanie zamkniety. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

Ograniczenie maksymalnego wytwarzanego momentu 6 (2.2.6.6)

0 = Parametr

1=AN

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5 = Ograniczenie poprzez magistrale komunikacyjng FB

Wybrany sygnat ogranicza maksymalny moment wytwarzany w przedziale od 0 do limitu okre$lonego
parametrem |ID1288. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

Ograniczenie maksymalnej mocy wytwarzanej 6 (2.2.6.8)

0 = Parametr

1=AN1

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5 = Ograniczenie poprzez magistrale komunikacyjng FB

Wybrany sygnat ogranicza maksymalng moc wytwarzany w przedziale od 0 do limitu okreslonego
parametrem ID1290. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

Follower, funkcja zatrzymania 6 (2.11.2)
Parametr okresla funkcje zatrzymania napedu follower.

0 Wybiegiem, follower pozostaje pod kontrolg nawet jesli master zatrzymat sie po wystgpieniu
usterki

1 Wg. charakterystyki, follower pozostaje pod kontrolg nawet jesli master zatrzymat sie po
wystgpieniu usterki

2 Jak master, naped follower zachowuje sie jak naped master

Kasowanie licznika enkodera 6 (2.2.7.29)

Kasowanie monitorowanych wartosci kata watu oraz obrotu watu do zera. Parametr dostepny tylko w
przemienniku NXP.
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1092 Master Follower tryb 2 6 (2.2.7.31)

Wejscie cyfrowe aktywuje drugi tryb Master Follower okreslony parametrem ID1093. Parametr
dostepny tylko w przemienniku NXP.

1093 Master Follower tryb 2, wybor opcji 6 (2.11.7)

Tryb 2 Master Follower jest wybrany kiedy aktywne jest wejscie cyfrowe. Gdy wybrano Follower
komenda Zzadania Start jest sprawdzana przez Mastera, wszystkie inne zadawania wybierane sg za
pomocg parametrow.

0 = Pojedynczy naped
1 = Master

2 = Follower

3 = Aktualny master

4 = Aktualny follower

TELKO-POLAND Sp. z 0.0. tel. (22) 3301200 fax.: (22) 330 12 12 e-mail: vacon@telkogroup.com.pl
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1209 Aparat wejsciowy, potwierdzenie 6 (2.2.7.32)
Wejsciem cyfrowym uzyskuje sie potwierdzenie o stanie aparatu wejsciowego. Aparatem wejsciowym
jest zazwyczaj rozigcznik bezpiecznikowy lub gtéwny stycznik za pomoca ktérego jest dostarczany
prad do przemiennika. Jesli brakuje potwierdzenia od aparatu wejsciowego, naped uaktywnia usterke
Wejsciowy roztgcznik otwarty — Input switch open (F64). Parametr dostepny tylko w przemienniku
NXP.

1210 Hamulec zewnetrzny, potwierdzenie 6 (2.2.7.24)
Jesli przemiennik nie otrzyma potwierdzenia w okreslonym czasie, przemiennik wygeneruje usterke
hamulca. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

1213 Wylacznik bezpieczenstwa 6 (2.2.7.30)
Wejsciem cyfrowym aktywuje sie wytaczenie napedu pochodzace od stopu awaryjnego. Kiedy wejscie
cyfrowe zostanie aktywowane naped zostanie zatrzymany zgodnie z wartoscig parametru ID1276.
Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

1218 Impuls gotowosci szyny DC 6 (2.3.3.29)
Uzywane do tadowania szyny DC przemiennika poprzez aparat fgczeniowy OVEA. Gdy poziom
natadowania szyny DC przekroczy poziom natadowania, wysytany jest 2 sekundowy impuls
zamykajgcy aparat tgczeniowy. Po przejsciu sygnatu potwierdzenia w stan wysoki, sygnat zamykajacy
przestaje by¢ generowany.

1239 Zadawanie impulsowe 1 6 (2.4.16)

1240 Zadawanie impulsowe 2 6 (2.4.17)
Parametry definiujg czestotliwos¢ zadang kiedy aktywne jest impulsowanie. Parametr dostepny tylko
w przemienniku NXP.

1241 Podziat predkosci 6 (2.11.5)
Okresla procent dla zadawania ostatecznej predkosci z otrzymanej czestotliwosci zadane;j.

1244 Czas filtracji zadawania momentu 6 (2.10.10)

1248 Podziat momentu 6 (2.11.6)
Okresla procent dla zadawania ostatecznego momentu z otrzymanego momentu zadanego.

1250 Zadawanie strumienia 6 (2.6.27.32)
Okresla jak wysoki prad magnesujacy bedzie uzywany.

1252 Krok predkosci 6 (2.6.19.23, 2.6.29.24)
Parametr dla programu NCDrive, pomocny przy strojeniu regulatora predko$ci.

1253 Krok momentu 6 (2.6.19.24, 2.6.29.25)
Parametr dla programu NCDrive, pomocny przy strojeniu regulatora momentu.
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1276 Stop bezpieczenstwa, tryb zatrzymania 6 (2.4.21)

Parametr definiuje zachowanie przemiennika po przej$ciu w stan niski sygnatu wytacznika
bezpieczenstwa. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

0 Wybiegiem
1 Wg. charakterystyki (rampy)

1278 Ograniczenie predkosci dla momentu, zamknieta petla 6 (2.10.6)
Parametr okresla maksymalng czestotliwos¢ przy sterowaniu zadawaniem momentu

Kontrola predkosci w zamknietej petli

Dolne i gérne ograniczenie czestotliwosci

Wyjscie generatora rampy (-/+)

Ujemne ograniczenie czestotliwosci — wyjscie generatora rampy.
Wyjscie generatora rampy — Dodatnie ograniczenie czestotliwosci.
Wyjscie generatora rampy z oknem

0 — wyjscie generatora rampy

Wyjscie generatora rampy z oknem i limitami Wiaczony/Wytaczony

N~Nooah~hwN=_0

Opcje parametru dla przemiennika NXS, patrz strona 178.
1285 Gorne ograniczenie czestotliwosci 6 (2.6.20)

Maksymalny limit czestotliwo$ci przemiennika. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.
1286 Dolne ograniczenie czestotliwosci 6 (2.6.19)

Minimalny limit czestotliwosci napedu. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

1287 Praca silnikowa, ograniczenie momentu 6 (2.6.22)

Parametr okresla maksymalne ograniczenie momentu przy pracy silnikowej. Parametr dostepny tylko
w przemienniku NXP.

1288 Praca generatorowa, ograniczenie momentu 6 (2.6.21)

Parametr okresla maksymalne ograniczenie momentu przy pracy generatorowej. Parametr dostepny
tylko w przemienniku NXP.

1289 Praca silnikowa, ograniczenie mocy 6 (2.6.27.20)
Parametr okresla maksymalng moc przy pracy silnikowe;.

1290 Praca generatorowa, ograniczenie mocy 6 (2.6.27.19)

Parametr okresla maksymalng moc przy pracy generatorowej.
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1316 Odpowiedz na usterke hamulca 6 (2.7.28)

Parametr okresla odpowiedz na aktywng usterke hamulca.

1317 Usterka hamulca, opd6znienie 6 (2.7.29)

Opdznienie aktywaciji usterki hamulca. Parametr jest uzywany kiedy istnieje mechaniczne opéznienie
w dziataniu hamulca.

1324 Master/Follower wybor opcji 6 (2.11.1)
Wybér trybu Master/Follower.
0 = Pojedynczy naped
1 = Master
2 = Follower

3 = Aktualny master
4 = Aktualny follower

1352 SystemBus, op6znienie usterki 6 (2.7.31)
Opdznienie aktywaciji usterki po zerwaniu komunikaciji fieldbus.

1355 do
1369 Strumien 10...150% 6 (2.6.29.1-2.6.29.15)

Napiecie silnika odpowiadajgce od 10%....150% strumienia jako procent strumienia znamionowego.

1382 Ograniczenie wyjscia regulatora czestotliwosci 6 (2.10.15)
Maksimum ograniczenia momentu dla regulatora predkosci jako procent znamionowego momentu
silnika.
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1401 Strumien podczas stopu 6 (2.6.27.24)

Wartosc¢ strumienia jako procent znamionowy strumienia silnika, jaki pozostanie w silniku po
zatrzymaniu. Strumien jest podtrzymywany przez czas definiowany parametrem 1D1402. Parametr ten
moze by¢ wykorzystany tylko w sterowaniu z zamknietg petlg sprzezenia zwrotnego.

1402 Opodznienie wylaczenia strumienia 6 (2.6.27.23)

Czas podtrzymania strumienia zdefiniowanego parametrem ID1401, po stopie.

0 Brak strumienia po zatrzymaniu silnika
>0 Opodznienie wytgczenia strumienia w sekundach
<0 Strumien jest utrzymywany w silniku po zatrzymaniu, do chwili ponownego zadania pracy (Start)

1412 Strumien podczas stopu 6 (2.6.28.6)

Dodatkowe wzmocnienie dla stabilizatora momentu w zerze czestotliwosci.

1413 Wzmocnienie stabilizatora momentu 6 (2.6.28.7)

Dodatkowe wzmocnienie momentu przy zerowej czestotliwosci.

1414 Wzmocnienie stabilizatora momentu w punkcie FWP 6 (2.6.28.8)

Wzmocnienie gtowne dla stabilizatora momentu

1420 Strumien podczas stopu 6 (2.2.7.25)

Parametr stuzy do zablokowania mozliwosci kluczowania tranzystoréw IGBT — zablokowanie startu.
Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.

1424 Opdznienie wznowienia pracy 6 (2.6.17)

Zwtoka restartu przemienniki po zatrzymaniu wybiegiem. Zwtoka moze by¢ ustawiona do 60000
sekund. Parametr dostepny tylko w przemienniku NXP.
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8.1 Parametry regulatora predkosci (tylko aplikacja 6)

Wzmocnienie "/13“ SpeedControl = Sterowanie predkoscia

(W | SpeedControl_Kp_FW)—)——

—100 % —»—1— 1

(\N | SpeedControI_Kp_fo} g

—
- Y

KW SpeedControl_f0 :— ( w ‘ FieldWeakeningPoinD—
W | SpeedControl_f1

Rysunek 8-65. Dopasowanie wzmocnienia regulatora predkosci.

1295 Minimum wzmocnienia momentu regulatora predkosci 6 (2.6.27.30)
Wzmocnienie wzgledne jako procent parametru ID613 regulatora predkosci gdy zadawanie momentu
lub wyj$cie regulatora predkosci jest mniejsze niz warto$¢ parametru ID1296. Parametr ten jest
zazwyczaj uzywany do stabilizacji regulatora predkosci w uktadach napedowych z luzem
przektadniowym.

1296 Minimum momentu regulatora predkosci 6 (2.6.27.29)

Poziom zadawania momentu ponizej ktérego wzmocnienie regulatora predkosci zmienia sie z
parametru ID613 na ID1295. Warto$¢ okreslona jest jako procent momentu znamionowego silnika.
Zmiana wzmocnienia filtrowana jest zgodnie z parametrem 1D1297.

1297 Czas filtrowania minimum momentu regulatora predkosci 6 (2.6.27.31)

Czas filtrowania gdy wzmocnienie regulatora predkosci zmienia sie z ID613 na ID1295.

1298 Wzmocnienie regulatora predkosci w obszarze punktu osfabienia pola 6 (26.27.28)
Wzmocnienie wzgledne regulatora predkosci w obszarze punktu ostabienia pola, jako procent parametru
ID613.

1299 Wzmocnienie f0 regulatora predkosci 6 (2.6.27.27)

Wzmocnienie wzgledne regulatora predkosci jako procent parametru ID613, gdy predkosci jest
ponizej poziomo zdefiniowanego parametrem 1D1300.
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1300 Punkt f0 regulatora predkosci 6 (2.6.27.26)
Poziom predkosci w Hz, ponizej ktérego wzmocnienie regulatora predkosci jest rbwne parametrowi
ID1299.

1301 Punkt f1 regulatora predkosci 6 (2.6.27.25)

Poziom predkosci w Hz, powyzej ktérego wzmocnienie regulatora predkosci jest rowne parametrowi
ID613. Od predkosci okreslonej parametrem ID1300, do predkosci okreslonej parametrem ID1301,
wzmochnienie regulatora predkosci zmienia sie liniowo od parametru ID1299 do ID613 i odwrotnie.

1304 Okno dodatnie 6 (2.10.12)
Okresla wymiar okna dla kierunku dodatniego.
1305 Okno ujemne 6 (2.10.11)
Okresla wymiar okna dla kierunku ujemnego.
1306 Limit wyfaczenia w oknie dodatnim 6 (2.10.14)

Okresla wytgczenie regulatora predkosci w oknie dodatnim gdy regulator predkosci sprowadzi wartosé
predkosci ponownie do okna.

1307 Limit wytaczenia w oknie ujemnym 6 (2.10.13)

Okresla wytaczenie regulatora predkosci w oknie ujemnym gdy regulator predkosci sprowadzi wartos¢
predkosci ponownie do okna.

1311 Czas filtrowania btedu predkosci przy sterowaniu momentem 6 (2.6.27.33)

Staty czas filtrowania dla regulatora predkosci i aktualnego btedu predkosci.
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8.2 Parametry sterowania napedu z panelu

W przeciwiehnstwie do parametrow opisanych powyzej, nw. parametry znajdujg sie w menu gtéwnym panelu
M3. Parametry stuzace do sterowania z panelu nie posiadajg numeréw ID.

114  Aktywacja przycisku STOP (3.4, 3.6)
Jezeli parametrowi temu nadana zostanie warto$¢ 1, przycisk STOP zatrzyma naped zawsze,
niezaleznie od aktywnego w danej chwili miejsca sterowania napedu (,goracy” przycisk stop).
Patrz takze opis parametru ID125.
125 Wybor miejsca sterowania (3.1)
Parametr ten moze zmieni¢ aktywne miejsce sterowania napedu. Wiecej informacji znajduje sie w
instrukcji uzytkownika.
Naciskajac przycisk START na 3 sekundy, panel zostaje wybrany jako aktywne miejsce sterowania
napedu i jednoczesnie kopiuje parametry pracy (status START/STOP, kierunek obrotéw, zadana
wartos¢ czestotliwosci).
123 Zmiana kierunku wirowania (3.3)
0 W oprzdéd: kierunek wirowania watu silnika w przéd, jezeli panel jest aktywnym w danej chwili
miejscem sterowania napedem
1 Wiyk kierunek wirowania watu silnika w tyt, jezeli panel jest aktywnym w danej chwili
miejscem sterowania napedem
Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji uzytkownika.
R3.2 Zadawanie czestotliwosci (3.2)
Parametrem tym mozna z panelu zadawac czestotliwos¢ wyjsciowg przemiennika.
Czestotliwos¢ wyjsciowa moze zosta¢ skopiowana do panelu jako zadana przez nacisniecie przycisku
STOP na 3 sekundy, jezeli wyswietlacz znajduje sie na ktdrejs ze stron menu M3. Wiecej informaciji
znajduje sie w instrukcji uzytkownika.
R3.4 Wartos¢ zadana z panelu dla regulatora PID, zrédio 1 57 (3.4)
Wartos¢ zadang z panelu dla regulatora PID (zrodto 1) mozna zmienia¢ w zakresie od 0% do 100%.
Zrédto to jest aktywne jezeli parametr ID332 = 2.
R3.5 Wartos¢ zadana z panelu dla regulatora PID, zrédio 2 57 (3.5)
Wartos¢ zadang z panelu dla regulatora PID (zrodto 2) mozna zmienia¢ w zakresie od 0% do 100%.
Zrédio to jest aktywne jezeli opcja wejscia DINS = 13 i zamkniety jest zestyk.
R3.5 Zadawanie momentu w trybie regulacji momentu 6 (3.5)
Wartos¢ zadang z panelu mozna zmienia¢ w zakresie od 0 do 100%.
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9. ZALACZNIKI

W tym rozdziale znajdujg sie dodatkowe informacje dla specjalnej grupy parametrow. Tymi grupami sa:

Parametry sterowania zewnetrznym hamulcem z dodatkowymi limitami (rozdziat 9.1).
Parametry zamknietej petli (rozdziat 9.2).

Parametry zaawansowanego sterowania ze sprzezeniem z otwartg petlg (rozdziat 9.3).
Parametry zabezpieczenia termiczneqo silnika (rozdziat 9.4).

Parametry zabezpieczenia przed utykiem (rozdziat 9.5).

Parametry zabezpieczenia przed niedocigzeniem (rozdziat 9.6).

Parametry magistrali komunikacyjnej (rozdziat 9.7).

9.1 Sterowania zewnetrznym hamulcem z dodatkowymi limitami (ID: 315, 316, 346
do 349, 352, 353)

Hamowanie za pomoca zewnetrznego hamulca moze by¢ kontrolowane za pomoca parametréw ID: 315, 316,

346 do 349, 352, 353. Wybor zat/wyt sterowania hamulcem, okre$lenie limitu(éw) predkosci lub momentu na

ktore sterowanie hamulca ma zadziataC oraz okreslenie opdznienia zat/wyt, pozwoli na efektywne hamowanie.
Patrz rysunek 9-1.

Uwaga: Pod czas identyfikacji z obracajgcym sie silnikiem (RUN), sterowanie hamulcem jest wytaczone.

Limit momentu
ID349 T T T T T e e

Limit czestotliwosci........._/Z.

Hamowanie wyt | |
Hamowanie wt

|
5
ID347 ;o I
|
L I
[ I
[ |
1! |
(- I
(- I
START — |
STOP o i
1! Opoznienie | Opéznienie wt hamowania
' | wythamowania . ID353 :
| | ID352 : |
l
.

NX12k115.fh8

Rysunek 9-1. Sterowanie hamulcem z dodatkowymi limitami.

Na rysunku 9.1, sterowanie hamulcem jest ustawione na zadziatanie wg limitu momentu (ID349) i limitu
czestotliwosci (ID347). Dodatkowo ten sam limit czestotliwosci jest uzywany do zataczenia i wytgczenia
hamulca poprzez ustawienie wartosci 4 parametru ID346. Uzycie dwoch réznych limitow czestotliwosci jest
réwniez mozliwe. W takim przypadku parametry ID315 i ID346 musza by¢ ustawione na wartosc¢ 3.

Hamowanie wylaczone: Przed wyzwoleniem hamulca, trzy warunki muszg by¢ spetnione: 1) przemiennik
musi by¢ w trybie RUN, 2) moment musi by¢ ponad ustawionym limitem (jezeli uzywany), 3) czestotliwosé
wyjsciowa musi by¢ ponad ustawionym limitem (jezeli uzywany).
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Hamowanie wiagczone: Komenda Stop aktywuje rozpoczecie odliczania opéznienia hamowania oraz gdy
czestotliwo$¢ wyjsciowa spadnie ponizej ustawionego limitu (ID315 lub ID346) hamowanie bedzie aktywne.
Dla bezpieczenstwa hamowanie bedzie aktywne jezeli jako pierwszy uptynie czas opéznienia hamowania.
Uwaga: Btad lub stan Stop aktywuje hamowanie bezzwtocznie.

Patrz rysunek 9-2.

Aby uniknaé¢ uszkodzenia hamulca. zaleca si¢ aby zwloka wigczenia hamowania byta dluzsza niz czas
rampy.

No brake-off control 0-2
ID346 Brake-off ctrl, 2 limits 3
Brake-on/off crtl, 1 limit| 4
w TRUE o0
o -
g Output frequency = ID347 ——e 3.4
&
o No brake-off control 0-2 AND BEEA\/
(<] 1D348 —| ==
3 Brake-off ctrl, 3 COUNT:
= torgue limit
e
TRUE 22
Motor torque = ID349 T3
Brake on
Run state . NOT
ON-
No Run request DELAY
COUNT
Reversing oR
No run request
No brake-on control 0-2 OR
g ID315 —[ 3 AND
= Brake-on ctrl, 2 limits 3 |
g OR
4 i—|No brake-on control 0-3
° ID346 -|_ 4
o Brake-on/off crtl, 1 limit| 4 !
3 ]
=3
e ID316
D347
Output frequency
Fault NX12k114.fh8

Rysunek 9-2. Logika sterowania hamulcem.

Gdy uzyta jest funkcja Master-Follower, przemiennik follower otworzy hamulec w tym samym czasie jak
master, nawet gdy warunki otwarcia hamulca w follower nie zostaty spetnione.
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9.2 Parametry zamknietej petli (ID: 612 do 621)

Poprzez wybranie w parametrze ID600 wartosci 3 lub 4, mozna wybra¢ sterowanie w zamknietej petli
sprzezenia. Sterowanie takie (patrz strona 173) uzywane jest w przypadkach wymagania lepszych
parametréw regulacji w predkosciach bliskich 0 i do utrzymania dokfadniejszej predkosci statycznej przy
wyzszych predkosciach. Metoda sterowania w zamknietej petli oparta jest o zasade ,polowo zorientowanego
wektrora strumienia wirnika”. W tej metodzie sterowania prady fazowe podzielone sa na czes¢ wytwarzajaca
moment i prad magnesujacy. Tym sposobem silnik klatkowy sterowany jest tak jak silnik DC z osobnym
wzbudzeniem.

Uwaga: Parametry te moga by¢ uzyte w przemienniku Vacon NXP.
PRZYKLAD:
Tryb Sterowania Silnika = 3 (sterowanie predkoscig w zamknietej petli sprzezenia)

Tryb ten zazwyczaj uzywany jest gdy wymagany jest krotki czas odpowiedzi, wysoka doktadnosé lub
sterowanie z predkosciami bliskimi 0. Karta enkoderowa powinna byé umieszczona w slocie C jednostki
sterujgcej. Nalezy wprowadzi¢ parametry P/R enkodera (P7.3.1.1). Uruchomié przemiennik w trybie
sterowania z otwartg petla i sprawdzi¢ predkos¢ obrotowa enkodera i kierunek obrotow (V7.3.2.2).
Jezeli to konieczne nalezy zmieni¢ (P7.3.1.2) kierunek wirowania silnika lub zamieni¢ kolejnos¢ kabli
silnikowych. Nie nalezy uruchamia¢ przemiennika w zamknietej petli, jezeli predko$¢ enkodera (Hz) jest
niewlasciwa w stosunku do predkosci wyjsciowej przemiennika (Hz). Nastepnie nalezy wprowadzi¢
wartos¢ pradu magnesowania silnika (prad biegu jatlowego oraz) ID612 i wartos¢ parametru
kompensacja poslizgu 1D619, aby uzyska¢ napiecie nieznacznie powyzej liniowej charakterystyki U/f
przy 66% znamionowej czestotliwosci silnika. Krytycznym parametrem jest znamionowa predkosc
silnika ID112. Parametr ograniczenie pradu ID107, kontroluje liniowo dostepny moment w zaleznosci
od pradu znamionowego silnika.

9.3 Parametry zaawansowanego sterowania ze sprzezeniem w otwartej petli (ID: 622
do 625, 632, 635)

Poprzez wybranie w parametrze ID600 wartosci 5 lub 6, mozna wybra¢ zaawansowane sterowanie w otwartej
petli sprzezenia (niedostepne w aplikacji 1i 6).

Sterowanie to stosuje sie w przypadkach jak sterowanie w zamknietej petli. Jednak sterowanie z zamknietg
petla bedzie charakteryzowato sie lepszymi parametrami.

PRZYKLAD:

Tryb Sterowania Silnika = 5 sterowanie czestotliwo$ciowe (zaawansowane sterowanie w otwartej petli) i
6 sterowanie predkosciowe (zaawansowane sterowanie w otwartej petli)

Przy matych czestotliwosciach silnik pracuje ze sterowaniem polowo zorientowanego wektora pradu. Przy
czestotliwosciach powyzej okreslonego limitu silnik pracuje ze sterowaniem czestotliwosciowym. Domys$ina
wartos¢ pradu w 0 czestotliwosci wynosi 120%. W parametrze ID108 nalezy ustawi¢ sterowanie liniowe U/f.
Po dokonaniu takich nastaw powinno by¢ osiggalne 120% momentu rozruchowego. Czasami prace moze
poprawi¢ zwiekszenie limitu czestotliwosci ID635. Limit czestotliwosci jest punktem krytycznym. Aby uzyskaé
wystarczajacg wartos¢ prgdu w punkcie limitu czestotliwosci nalezy zwiekszyé wartosé punktu zerowej
czestotliwosci.
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9.4 Parametry zabezpieczenia termicznego silnika (ID: 704 do 708)

Informacje ogdlne

Zabezpieczenie termiczne silnika zapobiega przed przegrzaniem silnika. Przemiennik czestotliwo$ci Vacon
ma mozliwos¢ zasilania silnika prgdem wiekszym niz prad znamionowy silnika. Jezeli obcigzenie wymaga
tego wiekszego pradu, istnieje ryzyko przegrzania silnika. Sytuacja taka moze wystgpi¢ szczegdlnie przy
niskich czestotliwosciach. Przy matych czestotliwo$ciach wydajnosc¢ silnika i chtodzenie silnika jest znacznie
mniej skuteczne (lub ogranicza sie jedynie do chtodzenia przez konwekcje). Jezeli silnik wyposazony jest w
chtodzeni obce, przy niskich czestotliwosciach obcigzalnos¢ silnika jest tylko nieznacznie mniejsza.
Zabezpieczenie termiczne silnika oparte jest o model matematyczny silnika, ktéry m.in. na podstawie
wysokosci ptynacego pradu w czasie, okresla obcigzenie i nagrzewanie sie silnika.

Zabezpieczenie termiczne silnika moze byé¢ dostrojone za pomocg parametrow. Prad termiczny IT okresla
prad obcigzenia powyzej ktdrego silnik jest przecigzony. Prad ten jest funkcjg czestotliwosci wyjsciowe;.

Stan termiczny silnika moze by¢ monitorowany na panelu sterujgcym przemiennika. Patrz instrukcja obstugi
przemiennika.

Uwaga! Model matematyczny nie chroni silnika jezeli przeptyw powietrza chtodzacego silnik
jest ograniczony poprzez zablokowanie kratki wlotowej powietrza na silniku.

9.5 Parametry zabezpieczenia przed utykiem (ID: 709 do 712)

Informacje ogodline

Ochrona przed utykiem silnika ma na celu zabezpieczenie silnika przed krétkotrwatym przecigzeniem np.
przed zablokowaniem watu. Czas zadziatania zabezpieczenia przed utykiem, moze by¢ krétszy niz czas
zadziatania zabezpieczenia termicznego silnika. Stan utyku definiowany jest za pomocg dwdch parametréw,
ID710 (prad utyku) i ID712 (limit czestotliwosci utyku). Jezeli prad jest wyzszy niz ustawiona warto$¢ limitu
pradu i czestotliwo$¢ wyjsciowa jest nizsza niz ustawiony limit, uaktywni sie stan utyku. W rzeczywistosci nie
ma rzeczywistego czujnika obrotéw watu silnika. Zabezpieczenie przed utykiem jest odmiang zabezpieczenia
od zbyt wysokiego pradu.

9.6 Parametry zabezpieczenia przed niedocigzeniem (ID: 713 do 716)

Informacje ogdlne

Celem zabezpieczenia przed niedocigzeniem jest upewnienie sie, ze na wale silnika jest obcigzenie gdy silnik
pracuje. Jezeli silnik straci obcigzenie, moze to oznaczac zakitdcenie procesu np. zerwany pas transmisyjny,
suchobieg pompy.

Zabezpieczenie to moze byé dostrojone poprzez nastawienie krzywej niedocigzenia parametrem D714
(obszar ostabienia momentu) i ID715 (obciazenie w zerze czestotliwosci). Ochrona nie jest aktywna ponizej
5Hz (licznik czasu niedocigzenia jest zatrzymany).

Warto$¢ momentu dla nastawienia krzywej niedocigzenia podana jest w procentach momentu znamionowego
silnika. Wartosci z tabliczki znamionowej silnika, parametr okreslajacy prad znamionowy silnika oraz prad
znamionowy przemiennika IH uzywane sg do wyznaczenia wspoéiczynnika przeskalowania wartosci
wewnetrznego momentu. Jezeli z przemiennikiem pracuje silnik inny niz znamionowy, doktadno$¢ kalkulaciji
momentu jest zmniejszona.
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9.7 Parametry magistrali komunikacyjnej (ID: 850 do 859)

Parametry magistrali komunikacyjnej sg uzywane, gdy zadawanie czestotliwosci lub predkosci pochodzi z
magistrali komunikacyjnej (Modbus, Profibus, DeviceNet itp.). Poprzez wybor danych wyjsciowych magistrali
komunikacyjnej od 1 do 8, mozna monitorowac¢ parametry przemiennika poprzez magistrale komunikacyjng.
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