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Lokalizacja parametru w menu, tj.
numer parametru.

Nazwa parametru.

Minimalna wartos¢ parametru.
Maksymalna warto$é parametru.
Jednostka wartosci parametru.
Jednostka pojawi sie, gdy jest dostepna.

Wartos¢ domyslna ustawiona fabrycznie.

Wtasne ustawienia uzytkownika.

Numer identyfikacyjny parametru.

Krotki opis wartosci parametru i/lub jego
funkcji.

Jesli pojawia sie ten symbol, mozna
uzyskac wiecej danych na temat
parametru w rozdziale Opis parametrow.
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1 APLIKACJA PODSTAWOWA

1.1 WPROWADZENIE

Aplikacja podstawowa jest prosta i tatwa w obstudze. Jest to domyslne ustawienie fabryczne.
W przeciwnym razie aplikacje podstawowa mozna wybra¢ w menu Mé (strona $6.2). Patrz
instrukcja obstugi produktu.

Wejscie cyfrowe DIN3 jest programowalne.

Objasnienia dotyczace parametrdéw aplikacji podstawowe]j zawiera rozdziat 8 Opis parametréw
niniejszej instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegélnych numerdw ID
parametrow.

1.1.1 FUNKCJE ZABEZPIECZENIA SILNIKA W APLIKACJI PODSTAWOWEJ

Aplikacja podstawowa zapewnia prawie wszystkie funkcje zabezpieczenia, ktore sa dostepne
w innych aplikacjach:

» Zabezpieczenie przed usterkami zewnetrznymi

« Monitorowanie faz wejsciowych

» Zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem

«  Kontrola faz wyjsciowych

« Zabezpieczenie przed skutkami zwar¢ doziemnych

» Zabezpieczenie termiczne silnika

» Zabezpieczenie przed usterka termistora

» Zabezpieczenie przed btedem komunikacji magistrali
» Zabezpieczenie przed btedem gniazda

W odrdznieniu od innych aplikacji aplikacja podstawowa nie umozliwia wyboru parametrow
funkcji reakcji ani wartosci limitow usterek. Wiecej informacji na temat zabezpieczen
termicznych silnika zawiera cze$¢ ID704 w rozdziale 8 Opis parametrow.
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1.2 WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE

Reference potentiometer, Standard I/O board

1-10kQ - - -
Terminal ___Signal__| Description
X VoIta
_ _I 1 | | +10V | |Reference output | pote |ometer etc. |

|
Analogue input 1 Analogue input 1
| \— ----- All+ Volt: 0—10 VvV DC
I 2 PfO;r%fnﬁ’;%fe (P2.14) frequency reference
Ground for reference
_____ | 3 ][An- | [1/0 ground | [Sroung for cefer |
4 N
| | | AL2+ | |Ana|ogue input 2 | Analogue input 2
| 5 | | Al2- | |Current range 0-20mA | frequency reference
T TTmmmmmmommmome-- -I 6 | | +24V ® | |Contro| voltage output | |\éé)clt € ror W'tChes |
| [ 7 |[GND ® | [1/0 ground g
Lo- o .| 8 | | DIN1 | |Start forward | |Contact closed = start forward |
E—— - —/ ———————— -I 9 | | DIN2 | |Start reverse | |Contact closed = start reverse |
oee e {10 [oms | e By | (o
E | 11 |[CMA | | common for DN 1—pIN 3 | [Somnectte |
E | 12 | | +24V (] | |C0ntro| voltge outpud |Vo|tage for switches (see #6) |
o r----1 13 | |GND ® | [1/0 ground | [Srqund for reference |
“-- ---r----1 14 | [ DIN4 | [Preset speed select 1| | DIN4 | DINS | Freq. ref.
' \ Open 1/0 reféPZ 14{
| _/ i Closed |Open | Preset Speed
[ I 15 DIN5 Preset speed select 2 | Open |Closed | Preset Speed 2
. ! Closed IClosed | Max frequency
/ ---+----{ 16 | | DIN6 | |Fault reset | [Contact cloced = faut raset |
' I
! ! 17 CMB |Common for DIN4-DIN6 | Connect to GND or +24 V
\ |
: | 18 | | AO1+ Analogue output 1
| : Output frequency ||Range 0—20 mA/RL,
: ! 1 19 || ro1- e | |Programmable max. 500 Q
: ! P2.16)
©  READY ! (P2.
! X Digital output 1 Open collector,
[ I JRRY 20 DO1
| @ ! READY I<50 mA, U<48 VDC
1
! OPTA 2 / OPTA 3 *)
1
| 1
! X 21 RO1 7 Relay output 1
i RUN Lo 22 | [ RO1 RUN
1
L @ _________ 23 | [ RO1
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 j FAULT
26 RO2

Rys. 1: Fabryczna konfiguracja wejsc/wyjsc aplikacji podstawowej
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*) Opcjonalna karta A3 nie ma za
(brak zacisku 24).

cisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu przekaznika

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

CMB potaczono z GND

CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 2: Ustawienia zworek
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1.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI PODSTAWOWEJ

— 3.2 Sterow. z panelu |
_____________ Z. 14 Sterowanie czgstotliwoscig
z zaciskdw wp/v,uy
— 2.18 Predkosc stata 1
2.19 Predkos¢ stata 2
DINS @ o---------mmqrmmmmmo oo oo R RRREE (3.1 Miejsce sterowania
All ® o~ Do !
AI2 ® ;\0—
L e .
hd — i Wewnetrzna,
|2.2 Maks. czestotl. | | czestotliwo$¢ zadana
|_. . Py
- - - - L Przycisk zerowania: ) Y
| |Zadawanie z magistrali komunikagyjnej (Reset) : O O
Sygnaf Start/Stop z Przyciski Start/Stopt—| 0O
agistrali komunikacyjnej '
Kierunek z magistrali komunikacyjpej
DIN1 @->tart do przodu Logika Start/ Start/stop _-.-\E Wewnetrzny Start/Stop
DIN2 ® Stop i Do tytu o
Start do tytu _| '
I3 Rierunek obrorew—— 2o tvlu e Wewnetrzne odwrécenie
z panelu | °
- . . — Zerowanie usterki
DIN6 ® Wejscie kasowania usterki > 1 Wtﬁﬁej
DIN3 ® Wejscie usterki zewn. (programowalne)

Rys. 3: Logika sygnatu sterowania aplikacji podstawowej

1.4 APLIKACJA PODSTAWOWA — LISTY PARAMETROW

1.4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatdw mierzonych. Wartosci monitorowanych nie mozna
modyfikowac.
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Tabela 1: Wielkosci monitorowane

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
19 Temperatura prze- oC 8 Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
' miennika heita
110 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejsc cyfrowych 4-6
V115 DO1, RO1, RO2 17 I13_o3kazu1e stan wyjs¢ cyfrowych i przekaznikowych
V1.16 Analogowe lout mA 26 AO1
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
V1.17 wania wielopozycyj-
nego
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1.4.2

Tabela 2: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1

Ukrywanie

Minimalna czes-
totliwosc

0.00

P2.2

Hz

PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA:

0.00

101

MENU M2 -> G2.1)

P2.2

Maksymalna
czestotliwosc

P2.1

320.00

Hz

50.00

102

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-
nicznej silnika,
nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.3

Czas przyspiesza-
nia 1

0.1

3000.0

3.0

103

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

P2.4

Czas hamowania 1

0.1

3000.0

3.0

104

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

P2.5

Limit pradu

0,1xIH

2xIH

107

P2.6

napiecie znamio-
nowe silnika

180

690

NX2: 230
\%
NX5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Odszukaj wartosc
Un na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

Sprawdz, czy pod-
taczenie silnika
jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.

P2.7

czestotliwosc¢ zna-
mionowa silnika

8.00

320.00

Hz

50.00

m

Odszukaj wartos¢
fn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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Tabela 2: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.8

Ukrywanie

Predkos$¢ znamio-
nowa silnika

24

20000

obr./mi
n

1440

12

Odszukaj wartosc
nn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.

P2.9

Prad znamionowy
silnika

0,1x1IH

2xIH

13

Odszukaj wartosc
In na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

P2.10

Wartos$¢é cos SYM-
BOL silnika

0.30

1.00

0.85

120

Odszukaj wartos¢
na tabliczce zna-
mionowej silnika.

P2.11

Funkcja Start

505

0 =rampa

1 =start ,.w biegu”
2 = warunkowy
start ,.w biegu”

P2.12

Funkcja Stop

506

0 = wybieg
1=rampa

2 =rampa + wita-
czenie pracy na
wybiegu

3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa

P2.13

Optymalizacja U/f

109

0 = nieuzywany

1 = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego

P2.14

Sterowanie czes-
totliwoscia z
zaciskow we/wy

17

0=AI

1=AI2

2 = panel

3 =magistrala
komunikacyjna

P2.15

Wejscie analo-

gowe 2, przesu-

niecie referen-
cyjne

302

0=0-20mA
1=4mA-20 mA
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Tabela 2: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany

1 = czestotliwos¢
wyjsciowa (0-
fmaks.)

2 = czestotliwosé
zadana (0-fmaks.)
3 = predkos¢ sil-
nika (0-znamio-
nowa predkos¢ sil-
nika)

0 8 1 307 | 4=pradwyjsciowy
(0-InMotor)

5 =moment obro-
towy silnika (0-
TnMotor)

6 = moc silnika (0-
PnMotor]

7 = napiecie silnika
(0-UnMotor)

8 = napiecie na
szynie DC (0-
1000 V]

Funkcja wyjscia

P2.16
analogowego

0 = nieuzywany

1 = usterka zew-
netrzna, styk
zamkniety

2 = usterka zew-
netrzna, styk
otwarty

3 =wtaczenie
pracy, styk
zamkniety

4 = wtaczenie
pracy, styk otwarty
5 = przestaw cp na
zaciski we/wy

6 = przestaw cp na
panel sterujacy

7 = przestaw cp na
magistrale komu-
nikacyjna

P2.17 Funkcja DIN3 0 7 1 301

Predkosci usta-
0.00 P2.2 Hz 0.00 105 |wione przez opera-
tora

Predkos$¢ zada-

pP2.18
wana 1

Predkosci usta-
0.00 P2.2 Hz 50.00 106 |wione przez opera-
tora

Predkos¢ zada-

P2.19 wana 2
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Tabela 2: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

Automatyczny

P2.20
ponowny start

0 1 0 731 0 = wytaczony
2 = wtaczony

1.4.3 PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3])

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.

Tabela 3: Parametry panelu sterowania, M3

Indeks Ukrywanie

1 = we/wy steru-
P31 Miejsce ;terowa— 1 3 1 195 |Jace
nia 2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
P3.2 Sterowanie z P2.1 P2.2 Hz 0.00
panelu
Za pomoca tego
rune e o
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 T ’
totliwosc zada-
cym)
wana z panelu ste-
rujacego.
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
R3.4 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony

1.4.4 MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé6)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.
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1.4.5 KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty
sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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2 APLIKACJA STANDARDOWA

2.1 WPROWADZENIE
Wybierz standardowa aplikacje w menu Mé na stronie S6.2.

Standardowa aplikacja jest uzywana zwykle w zastosowaniach zwiazanych z pompami,
wentylatorami i przenos$nikami, w ktérych aplikacja podstawowa jest niewystarczajaca, lecz
nie sa tez wymagane specjalne funkcje.

« Aplikacja standardowa ma te same sygnaty we/wy i te sama logike sterowania co
aplikacja podstawowa.
«  Wejscie cyfrowe DIN3 i wszystkie wyjscia mozna swobodnie programowac.

Funkcje dodatkowe:

«  Programowalna logika sygnatu Start/Stop oraz Do tytu

« Skalowanie wartosci zadawane;j

«  Monitorowanie limitu czestotliwosci

* Programowanie drugich ramp i rampy o ksztatcie S

* Programowalne funkcje Start i Stop

* Hamowanie pradem statym przy zatrzymaniu

« Jeden obszar zabronionej czestotliwosci

«  Programowalna krzywa U/f i czestotliwos$¢ przetaczania

* Automatyczne ponowne uruchomienie

* Ochrona silnika przed przegrzaniem i utykiem: Programowalna reakcja; wytaczenie,
ostrzezenie, usterka

Parametry aplikacji standardowej zostaty opisane w rozdziale 8 Opis parametréw niniejszej
instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegdlnych numerdw ID parametrow.
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2.2 WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE

Reference potentiometer, OPTA1

____Terminal _J§ _ Signal __J Description _____

1-10kQ

\ _ _I 1 | | +10V, | | Reference output | | Voltage for potentiometer, etc.|
| .
Analogue input 1 Analogue input 1
| \— ----- 2 AIl+ Voltage range 0—10V DC
| Programmable (P2.1.11) frequenCy reference
————— Ground for reference
3 All- 1/0 Ground and controls
A2+
4 Analogue input 2 Analogue input 2
gurggnt range frequency reference
5 || AL2- —20mA
b 6 | +24V ® | | Control voltage output | Joltage for switches, |
E / | 7 | | GND o | | I/0 ground | | Ground for reference and controls |
. Start f d =
LR .I ) | | DIN1 | |Prgqra%mgrble lodic (P2.2.1|) | Contact closed = start forward|
- - o _I 9 | | DIN2 | Start reverse | | Contact closed = start reverse|
! External fault input C =no faul
P e 1 10 | [ DIN3 | [Frogrammable (33.2.2) | | Eontact chsed = fat "
: 11 || CMA Common for DIN 1—DIN 3 | [ Connect to GND or +24 V
. |
E | 12 | | +24V [ | |Contro| voltage output | | Voltage for switches (see #6) |
E Frm=-=- -I 13 | | GND [ ] | | 1/0 ground | | Ground for reference and controls |
E__ R EEEEE 14 DIN4 [Preset speed select 1 | [ DIN4 | DIN5| Freq. ref. |
1 ! 8 end 8pen })/O R?rgren%el
' ose en |Preset Spee
Lo _/ R EREEE 15 DIN5 Preset speed select 2 Glosed |Qpen | | Ereset SBeed 3
1 I -
b R { 16 | | DING | [Fault reset | [ Sontact open = no action
H |
! ! 17 CMB |Common for DIN4—DIN6 | | Connect to GND or +24 V |
. |
! ! 18 AO1+ Analogue output 1
E ! Output frequency Range 0—20 mA/R,
! I au - Programmable (P2.3.2)| | Max. 500 Q
| READY : 19 AO1 [ J d ( )
-@E _________ 20 DO1 EliEgAi%l\l(OUtput 1 Open collector,
: : Programmable (P2.3.7) I=50 mA, U<48 VDC
1 1
! ; | OPTA2 / OPTA3 *)
1 1
! ! 21 RO1 Relay output 1
. RUN _______ ; RUN
. 22 | [ RO1
i Programmable
N T T 23 || RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 j Relay output 2
25 RO2 FAULT
Programmable
26 RO2 — (P2.3.9)

Rys. 4: Domyslna konfiguracja we/wy aplikacji standardowej
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*) Opcjonalna karta A3 nie ma za
(brak zacisku 24).

cisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu przekaznika

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

CMB potaczono z GND

CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 5: Ustawienia zworek
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2.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI STANDARDOWEJ

— 3.2 Sterow. z panelu |

2.1 11 Sterowanie czestothiwoscig z
zaciskow we/wy

---------- 2..1.12 Predkos¢ ster z pan ster 1

Z. T. T3 Sterowanie czestotliwosCiq Z
magistrali komunikacyjnej

2.1.14 Predkos$c¢ stafa 1

2.1.15 Predkos¢ stata 2
DING @ |-~ T
Qs ¢
AI2 g . 3.1 Miejsce sterowania
* i L o
® L Wewnetrzna
R ° 5 czestotliwos¢ zadana
:/: ° .
« ’—’
L e :
/
- - oo ®
Przycisk zerowania !
Zadawanie z mangU’all ' .
Hkomunikacyinei (Reset) ' OOO
ygnat bta"t/bmp < magistrall przyciski Start/Stop—{—| O
komunikacyjnej
Kierunek z maglstrall
komunikacyjnej :
DIN1 g-2tartdoprzodu _fo- " o e [orart/stop . Wewnetrzny Start/Stop
(programowalny) ; [ oo - <~
DIN2 ® logika Start/Stop o'
(SE’%rtrggwEX/t/%In ) oraz Do tylu _|
prog y . Doty e Wewnetrzne odwrdcenie
|3.3 Kierunek obrotéw z panelu M
Wejscie kasowania usterki | Zerowanie usterki
DIN6 ® ] > 1 [wewnetrzngj
DIN3 ® Wejscie usterki zewn. (programowalne)

Rys. 6: Logika sygnatu sterowania aplikacji standardowej

2.4 APLIKACJA STANDARDOWA — LISTY PARAMETROW

2.4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametrow, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatéw mierzonych. Wartosci monitorowanych nie mozna

modyfikowad.
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Tabela 4: Wielkosci monitorowane

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
19 Temperatura prze- oC 8 Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
' miennika heita
110 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejsc cyfrowych 4-6
V115 DO1, RO1, RO2 17 I13_o3kazu1e stan wyjs¢ cyfrowych i przekaznikowych
V1.16 Analogowe lout mA 26 AO1
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
V1.17 wania wielopozycyj-
nego
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2.4.2

Tabela 5: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.1

Ukrywanie

Minimalna czes-
totliwosc

0.00

P2.1.2

Hz

PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA:

0.00

101

MENU M2 -> G2.1)

P2.1.2

Maksymalna
czestotliwosc

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-
nicznej silnika,
nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.1.3

Czas przyspiesza-
nia 1

0.1

3000.0

0.0

103

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

P2.1.4

Czas hamowania 1

0.1

3000.0

0.0

104

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

P2.1.5

Limit pradu

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6

napiecie znamio-
nowe silnika

180

690

NX2: 230
\%
NX5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Odszukaj wartosc
Un na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

Sprawdz, czy pod-
taczenie silnika
jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.

P2.1.7

czestotliwosc¢ zna-
mionowa silnika

8.00

320.00

Hz

50.00

m

Odszukaj wartos¢
fn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.
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Tabela 5: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

Ukrywanie

Odszukaj wartosc
P2 18 Predkos¢ znamio- 24 20 000 obr./mi 1440 112 |0 na‘tabhcz_ce.
nowa silnika n znamionowej sil-
nika.
Odszukaj wartosc
pp.1.9 | Pradznamionowy | g oy A IH 113 | na tabliczce.
silnika znamionowe;j sil-
nika.
iy Odszukaj wartos¢
p2.1.10 | Wartosc cos SYM= | 5 1.00 0.85 120 |na tabliczce zna-
BOL silnika . o
mionowej silnika.
. 0=Al1
Sterowanie czes- 12 A2
P2.1.11 totliwoscia z 0 3 0 17 2 = panel
zaciskow we/wy 3 = magistrala
komunikacyjna
Wartos¢ zadana ? : ﬁ:;
P2.1.12 przy sterowaniu z 0 3 2 121 2
" = panel
pane 3 =magistrala
komunikacyjna
Wartos¢ zadana ? : ﬁ:;
P2.1.13 | przy sterowaniu z 0 3 3 122 2= L
istrali - pane
magis 3 =magistrala
komunikacyjna
Predkoé¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.14 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 105 [|wione przez opera-
wana 1 tora
Predkos¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.15 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 106 |wione przez opera-
wana 2 tora
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2.43 SYGNALY WEJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.2)

Tabela é: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Logika=0
Sygnat 1 = start do
przodu

Sygnat 2 = start do
tytu

Logika=1

Sygnat 1 = start/stop
Ctrl sgn 2 = do tytu

Logika=2

Sygnat 1 = start/stop
Sygnat 2 = wtaczenie
pracy

Logika=3

Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)

P2.2.1 Logika Start/Stop 0 6 0 300 Sygnat 2 = impuls
Stop
Logika =4

Sygnat 1 =impuls do
przodu (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu (zbocze)

Logika=5

Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu

Logika=6

Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = wtacz
impuls
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Tabela é: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks

Ukrywanie

0 = nieuzywany

1 = usterka zew-
netrzna, styk
zamkniety

2 = usterka zew-
netrzna, styk otwarty
3 = wtaczenie pracy
4 = wybdr czasu

wartosci zadanej

P2.2.2 Funkcja DIN3 0 8 1 301 przyspieszania/
hamowania
5 = przestaw cp na
zaciski we/wy
6 = przestaw cp na
panel sterujacy
7 = przestaw cp na
magistrale komuni-
kacyjna
8 =do tytu
Wejscle anato- 0=0-20 mA (0-10 V)
p223 | 9OWe 4 preesus 0 1 1 302 |**
niecie referen- 1=4-20 mA [2-10 V)
cyjne .
Wybor czestotliwosci,
Wartos$¢ mini- ktdéra odpowiada syg-
pp.24 |Malnaskalowania | a0 f 30900 | h 0.00 3g3 | natowi minimalnej
wartosci zadawa- wartosci zadanej,
nej 0,00 = brak skalowa-
nia
Wybor czestotliwosci,
Wartos¢ maksy- ktéra odpowiada syg-
ppos5 |Malnaskalowania | g | 39509 Hz 0.00 304 |Natowi maksymalne]
wartosci zadawa- wartosci zadanej,
nej 0,00 = brak skalowa-
nia
pp.2.6 | MWersiawartosci 0 1 0 305 | 0=bezinwersji
zadanej 1= odwré
odwrécony
P2 27 Czas filtrowania 0.00 10.00 s 010 306 0 = brak filtrowania
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Tabela é: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz 8.9 Zasada pro-
P2.2.8 *** | Wybor sygnatu Al1 A1 377 |gramowania metody
TTF (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz 8.9 Zasada pro-
P2.2.9 *** [Wybdr sygnatu Al2 A2 388 | gramowania metody
TTF (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

** = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

*** = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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2.4.4 SYGNALY WYJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.3

Tabela 7: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks

P2.3.1

Ukrywanie

Wybor sygnatu
wyjscia analogo-
wego 1

Al

464

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz 8.9 Zasada
programowania
metody TTF [Termi-
nal to function,
zacisk do funkcji).

P2.3.2

Funkcja wyjscia
analogowego

307

0 = nie uzywane
(20 mA/10 V)

1 = czestotliwosc
wyjsciowa (0-
fmaks.)

2 = czestotliwosc
zadana (0-fmaks.)
3 = predkos¢ sil-
nika (0-znamio-
nowa predkosc sil-
nika)

4 = prad silnika (0-
InMotor)

5 = moment obro-
towy silnika (0-
TnMotor]

6 = moc silnika (0-
PnMotor]

7 = napiecie silnika
(0-UnMotor)

8 = napiecie na
szynie DC (0-

1000 V)

P2.3.3

Czas filtrowania
wyjscia analogo-
wego

0.00

10.00

1.00

308

0 = brak filtrowania

P2.3.4

Inwersja wyjscia
analogowego

309

0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

P2.3.5

Minimum wyjscia
analogowego

310

0=0mA(0V)
T=4mA(2V)

P2.3.6

Skala wyjscia ana-
logowego

1000

%

100

311
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Tabela 7: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
1 = gotowosé

2 =praca

3 = usterka

4 = odwrdcona
usterka

5 = ostrzezenie o
przegrzaniu prze-
miennika czestot-
liwosci

6 = usterka lub
ostrzezenie rozsz.
7 = usterka lub
ostrzezenie zad.
Funkcja wyjscia 0 1% 1 312 8= ostrz?Zenie
cyfrowego 1 9 = odwrdcone

10 = predkos¢
stata 1

11 = dla predkosci
12 = aktywny regu-
lator silnika

13 = monitorowa-
nie limitu czestot-
liwosci OP 1

14 = miejsce ste-
rowania: we/wy

15 = usterka/
ostrzezenie ter-
mistora

16 = magistrala
DIN1

P2.3.7

Jak dla parametru

P2.3.8 Funkcja RO1 0 16 2 313 237

Jak dla parametru

P2.3.9 Funkcja RO2 0 16 3 314 937

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gérnego limitu

Monitorowanie
P2.3.10 limitu czestotli- 0 2 0 315
wosci wyjsciowej 1

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
1; warto$¢ moni-

torowana

P2.3.11 0.00 320.00 Hz 0.00 316
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Tabela 7: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Wybér sygnatu Patrz 8.9 Zasada
P2.3.12 * | wyjscia analogo- 0.1 E.10 0.1 471 programowania
wego 2 metody TTF [Termi-
nal to function,
zacisk do funkcji).
P2 313 Funkcja wyjscia 0 8 4 472 Jak dla parametru
analogowego 2 2.3.2
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.14 wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473
wego 2
pp3.15 | IMwersiawyjscia 0 1 0 474 | 0= bez inwersji
analogowego 2 1= .
= odwrdcony
P2.3.16 M'”'T“m e 0 1 0 475 |[0=0mA(0V)
analogowego 1=4mA(2V)
Skalowanie wyj-
P.2.3.17 | $cia analogowego 10 1000 % 1.00 476
2

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametréw.
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2.4.5 PARAMETRY STEROWANIA NAPEDEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.4

Tabela 8: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

Wspétczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.1 Kszattt zbocza 1 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Wspotczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.2 Kszattt zbocza 2 0.0 10.0 s 0.0 501
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Czas przyspiesza-

P2.4.3 nia 2

0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Czas hamowania 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = wytaczony

1 = uzywane pod-
czas pracy

2 = zewnetrzny
modut hamujacy
3 = uzywane pod-
czas zatrzymania/
pracy

4 = uzywane pod-
czas pracy (bez
testowania)

P2.4.5 Modut hamujacy 0 4 0 504

0 =rampa

P2.4.6 Funkcja Start 0 2 0 505 1 = start ,.w biegu”
2 = warunkowy
start ,w biegu”
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Tabela 8: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 =wybieg

1 =rampa

2 =rampa + wta-
P2.4.7 Funkcja Stop 0 3 0 506 czenie pracy na
wybiegu

3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa

Prad hamowania

P2.4.8 pradem statym

0.00 IL: A 0,7x1IH 507

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-

czony przy zatrzy-

maniu

Czas hamowania
P2.4.9 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 508
przy zatrzymaniu

Czestotliwos¢ roz-
poczecia hamowa-
nia pradem sta-
tym podczas
zatrzymywania z
rampa

P2.4.10 0.10 10.00 Hz 1.50 515

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-
czony podczas

Czas hamowania
P2.4.11 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 516
podczas startu

startu
pp.4.12+ |Hamulecstrumie- | g 1 0 520 |0 =wytaczona
niowy O _ W{

Prad hamowania

. 0.00 IL: A IH 519
strumieniem

P2.4.13
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2.4.6 PARAMETRY ZABRONIONEJ CZESTOTL|WOSC| (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -
> G2.5)

Tabela 9: Parametry zabronionej czestotliwosci, G2.5

Indeks Ukrywanie

P2.5.1 Dolna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509

P2.5.2 Gérna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
Zabronione przy-

P2.5.3 spieszanie/hamo- 0.1 10.0 X 1.0 518
wanie z rampa

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 36 APLIKACJA STANDARDOWA

2.4.7 PARAMETRY STEROWANIA SILNIKIEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.6)

Tabela 10: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = sterowanie
czestotliwoscia
1 = sterowanie
predkoscia

NXP:

0 1/3 0 600 |2 =sterowanie
momentem z petla
otwarta

3 = kontrola pred-
kosci z zamknieta
petla

4 = sterowanie
momentem z petla
zamknieta

Tryb sterowania

*
P2.6.1 silnikiem

0 = nieuzywany

1 = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego

P2.6.2* Optymalizacja U/f 0 1 0 109

0 = liniowa

1 = kwadratowa

2 = programo-
walna

3 = liniowy z opty-
malizacja strumie-
nia

Wybor wspdtczyn-

nika U/f 0 3 0 108

P2.6.3*

Punkt ostabienia
pola to czestotli-
wos¢ wyjsciowa,

P64+ | Punktostabienia | g5 | 39000 | hz 50.00 s02 |Prey ktorej napie-
pola cie wyjsciowe

osiaga wartosé
napiecia punktu
ostabienia pola.

Napiecie w punkcie
ostabienia pola
10.00 200.00 % 100.00 603 |jako procent
napiecia znamio-
nowego silnika.

Napiecie w punk-

*
P2.6.5 cie ostabienia pola
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Tabela 10: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Jesli wartosé
P2.6.3 jest progra-

Czestotliwos¢ mowalna, ten
P2.6.6 * punktu $rodko- 0.00 P2.6.4 Hz 50.00 604 | parametr definiuje
wego krzywej U/f czestotliwosc

punktu érodko-
wego krzywej.

Jesli wartos¢
P2.6.3 jest progra-

Napiecie punktu mowalna, ten
P2.6.7* | $rodkowego krzy- 0.00 100.00 % 100.00 605 |parametr definiuje
wej U/f czestotliwosé

punktu srodko-
wego krzywej.

Ten parametr
okreéla napiecie
przy zerowej czes-
totliwosci dla krzy-
wej U/f. Wartos¢
domyslna zalezy
od rozmiaru jed-

nostki.

Napiecie wyj-
P2.6.8 * Sciowe przy zero- 0.00 40.00 % Zmienny 606
wej czestotliwosci

Zwiekszanie czes-
totliwosci kluczo-
wania powoduje
zmniejszanie
wydajnosci prze-
miennika czestotli-
wosci. W przy-
padku uzywania
dtugiego kabla sil-
nika zaleca sie sto-
sowanie niskiej
czestotliwosci klu-
czowania w celu
ograniczenia do
minimum pradow
pojemnosciowych
na kablu. Hatas
silnika mozna zmi-
nimalizowac przy
uzyciu wysokiej
czestotliwosci klu-
czowania.

Czestotliwos¢ klu-

P2.6.9 .
czowania

1.0 Zmienny kHz Zmienny 601
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Tabela 10: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
Regula?or: prze- 0 9 1 607 1 = uzywane [bfez.
piec zmien. predkosci
2 = uzywane
(zmien. predkosci)

P2.6.10

Regulator zbyt

P2.6.11 - o
niskiego napiecia

0 1 1 608 0 = nieuzywany
1 = uzywane

Funkcja umozliwia
zmniejszenie pred-
kosci obrotowej w
funkcji obciazenia.
Spadek obciazenia
podawany jako
procent predkosci
znamionowej przy
obciazeniu zna-
mionowym.

P2.6.12 |Spadek obciazenia 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = brak reakcji
1 = identyfikacja
bez pracy

2 = identyfikacja
P2.6.13 Identyfikacja 0 1/2 0 631 przy pracy

3 = przebieg ID
kodera

4 = brak reakcji
5 = niepowodzenie
ID przy pracy

Grupa parametrow petli zamknietej 2.6.14
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Tabela 10: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Prad magnesowa-
nia silnika (w sta-
nie bez obciaze-
nia). Wartosci
parametréw U/f sa
identyfikowane na
podstawie pradu
Prad magnesowa- .m.:ﬂgnesowama,
P2.6.14.1 ’ nia 0.00 2x IH A 0.00 612 |jesli sa podane
przed przebiegiem
identyfikacyjnym.
Jesli wartosc jest
ustawiona na zero,
prad magnesowa-
nia zostanie obli-
czony wewnetrz-
nie.
Wzmocnienie P
P2.6.14.2 | sterowania pred- 1 1000 30 613
koscia
P2.6.14.3 |CZaslsterowania |4 | 35500 | ms 30.0 614
predkoscia
P2.6.145 | Kompensaca 0.00 | 300.00 s 0.00 626
przyspieszenia
P2.6.14.6 Regulacja 0 500 % 100 619
poslizgu
P2.6.14.7 |Pradmagnesowa- |44, IL: A 0.00 627
nia przy starcie
P2.6.14.8 |C?3S magnesowa- 0 60000 ms 0 628
nia przy starcie
P2.6.14.9 | 735 predkosciO 0 32000 ms 100 615
przy starcie
P2.6.14.10 | 735 predkosci-O0 0 32000 ms 100 616
przy zatrzymaniu
0 = nieuzywany
1 = pamiec
momentu obroto-
P2.6.14.11 | Momentobrotowy |4 3 0 s21 |we9e
rozruchu 2 = wartos¢
zadana momentu
3 =moment obro-
towy rozruchu do
przodu/do tytu
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Tabela 10: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Moment obrotowy
P2.6.14.12 rozruchu DO -300.0 300.0 % 0.0 633
PRZODU

Moment obrotowy

P2.6.14.13 rozruchu DO TYLU

-300.0 300.0 % 0.0 634

Czas filtrowania

P2.6.14.15 kodera

0.0 100.0 ms 0.0 618

Biezace wzmoc-
P2.6.14.17 | nienie P sterowa- 0.00 100.00 % 40.00 617
nia

Grupa parametrow identyfikacji 2.6.15

P2.6.15.1 |Predkoé¢ krokowa | -50.0 50.0 0.0 0.0 1257 |Dostrajanie pred-
. kosci NCDrive

* = warto$¢ parametru mozna zmieni¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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2.4.8

Tabela 11: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Odpowiedz na

ZABEZPIECZENIA (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.7

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

2 = ostrzezenie
+poprzednia czes-
totliwosé

3 = ostrzezenie

czenia silnika

P2.7.1 usterke wartosci 0 5 0 700 Y
- +czestotliwos¢
zadanej 4 mA stata 2.7.2
4 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
5 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Czestotliwosé
P2.7.2 usterki wartosci 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
zadanej 4 mA
Odpowiedz na
P2.7.3 usterke zew- 0 3 2 701 0 = brak reakgji
netrznag 1 = ostrzezenie
2 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
P74 |Monitorowanie faz 0 3 0 730 3 = usterka,
wejsciowych zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na 0 = usterka zapi-
P2.7.5 usterke zbyt 0 1 0 727 sana w historii
niskiego napiecia Usterka niezapi-
sana
p2.7.6 | Kontrolafazwyj- 1 g 3 2 702
Sciowych 0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.7 przed skutkami 0 3 2 703 wedtug 2.4.7
zwar¢ doziemnych 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
p2.7.8 | Zebezpieczenie 0 3 2 704 | Wtadnoscia
termiczne silnika
wspotczynnik
P2.7.9 temperatury oto- -100.0 100.0 % 0.0 705
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Tabela 11: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Wspotczynnik
pp.7.10 | Cchtodzeniasilnika |4 4 150.0 % 40.0 706
przy zerowej
predkosci
Stata czasowa . .
P2.7.11 . o 1 200 min Zmienny 707
ciepta silnika
P2.7.12 | cykl pracy silnika 0 150 % 100 708
0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.13 przed utykiem 0 3 0 709 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.14 Prad utkniecia 0.00 2xIH A IH 710
P2.7.15 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Himit predkosci 10 | P212 | He 25.00 712
utkniecia
0 = brak reakcji
. . 1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka. sto
P2.7.17 | przed niedociaze- 0 3 0 713 » S1OP
. wedtug 2.4.7
niem
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Zabezpieczenie
pp.7.1g | Przed niedociaze- | 150.0 % 50.0 714
niem, moment
obrotowy
Zabezpieczenie
przed niedociaze-
P2.7.19 niem, czestotli- 5.0 150.0 % 10.0 715
wosc¢ zerowa dla
obciazenia
Limit czasu
p2.7.20 | Zabezpieczenia 2.00 | 600.00 s 20.00 716
przed niedociaze-
niem
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Tabela 11: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

Odpowiedz na 2 = usterka, stop
P2.7.21 usterke termis- 0 3 2 732 |
tora wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na Patrz P2.7.21.
P2.7.22 |usterke magistrali 0 3 2 733
komunikacyjnej
P2 723 Odpowiedz na 0 3 ” 734 Patrz P2.7.21.

usterke gniazda

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 44 APLIKACJA STANDARDOWA

2.4.9 PARAMETRY AUTOMATYCZNEGO PONOWNEGO STARTU (PANEL STEROWANIA:
MENU M2 -> G2.8)

Tabela 12: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Czas zwtoki przed
P2.8.1 Czas oczekiwania 0.10 10.00 s 0.50 717  |pierwsza préba
resetowania.

Jesli uptynat czas
proby, a usterka

P2.8.2 Czas préby 0.00 60.00 s 30.00 718 nadal jest aktywna,
naped wytaczy sie.
Wybor trybu startu
dla automatycz-
nego resetowania.
P2.8.3 Funkcja Start 0 2 0 719

0 =rampa

1 = start ,.w biegu”
2 = zgodnie z
P2.4.6

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu za
niskiego napiecia

P2.8.4 0 10 0 720

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu przekro-
czenia napiecia

P2.8.5 0 10 0 721

Liczba prob po
P2.8.6 wyzwoleniu nad- 0 3 0 722
pradowym

Liczba préb po
wyzwalaniu war-
tosci zadanej 4
mA

P2.8.7 0 10 0 723

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki tempera-
tury silnika

P2.8.8 0 10 0 726

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki zewnetrz-
nej

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabela 12: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Liczba préb po
wyzwalaniu
usterki niedocia-
zenia

P2.8.10 0 10 0 738

2.410 PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3)

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.

Tabela 13: Parametry panelu sterowania, M3

Ukrywanie

1 = we/wy steru-
P31 Miejsce ;terowa— 1 3 1 195 |Jace
nia 2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
P3.2 Sterowanie z P2.1 P2.2 Hz 0.00
panelu
Za pomoca tego
rune e o
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 T ’
totliwos¢ zada-
cym)
wana z panelu ste-
rujacego.
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
R3.4 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony

2.4.11 MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.
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2.4.12  KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty

sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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3 APLIKACJA STEROWANIA LOKALNEGO/
ZDALNEGO

3.1 WPROWADZENIE

Wybierz aplikacje sterowania lokalnego/zdalnego w menu Mé na stronie S6.2.

Aplikacja sterowania lokalnego/zdalnego umozliwia korzystanie z dwdch roznych miejsc
sterowania. W kazdym miejscu sterowania wartos¢ zadana czestotliwo$ci mozna wybrac z
poziomu panelu sterujacego, magistrali lub we/wy sterujacych. Aktywne miejsce sterowania
jest wybierane za pomoca wejscia cyfrowego DING.

«  Wszystkie wyjscia mozna swobodnie programowac.

Funkcje dodatkowe:

«  Programowalna logika sygnatu Start/Stop oraz Do tytu

« Skalowanie wartosci zadawane;j

« Monitorowanie limitu czestotliwosci

* Programowanie drugich ramp i rampy o ksztatcie S

»  Programowalne funkcje Start i Stop

* Hamowanie pradem statym przy zatrzymaniu

« Jeden obszar zabronionej czestotliwosci

«  Programowalna krzywa U/f i czestotliwo$¢ przetaczania

* Automatyczne ponowne uruchomienie

* Ochrona silnika przed przegrzaniem i utykiem: Programowalna reakcja; wytaczenie,
ostrzezenie, usterka

Parametry aplikacji sterowania lokalnego/zdalnego zostaty opisane w rozdziale 8 Opis
parametrow niniejszej instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegolnych
numerdéw ID parametréw.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 48

APLIKACJA STEROWANIA LOKALNEGO/ZDALNEGO

3.2

WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE

1-10kQ

Reference potentiometer, OPTA1

__Terminal _J __sSignal ___] __Description __

L Il e I e

3 9F

%

Hﬁ _ _I 1 | | +10V | |Reference output | |Vo|tage for potentiometer, etc.|
| -
Analogue input 1 i
I \— ----- 2 All+ Voltage range 0—10V DC Al}alogue IanUtl ! B
Programmable (P2.1.12) rererence ror place
————— Ground for reference
3 All- 1/0 Ground and controls
Remote Reference---- 4 AI2+ Analogue input 2
Current range Analogue input 2
0—20mA reference for place A
0(4)-20mA---4 5 Al2- Programmable
(P2.1.11)
Voltage for switches,
6 || +24v ¢ | [Control voltage output | | gorrage for sw! |
| 7 | | GND [ ) | |I/O ground | |Gr0und for reference and controls |
________ _I ) | | DIN1 | Place M. Start forward 2.1y | | Contact closed = start forward|
"""" ‘I 9 | | DIN2 | &'iar%‘?nA::Sst?(';thrg"erse | |Contact closed = start reversel
________ External fault input =
110 | [ DIN3 | [Froarammable (P2.2.2) | [Eontaet chend e "
| 11 || CMA | [common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
| 12 | | +24Ve | |Contro| voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
| ————— -I 13 | | GND ® | |I/O ground | |Ground for reference and controls |
1
X Place B: Start forward Contact closed
EEEEEEETE 14 DIN4 Programmable logic (P2.2.15) = start forward
Place B: Start reverse Contact closed
- 1 15 | [ DINS | [REE. 25 | | = start reverse
T { 16 | | DIN6 | [Place A/B selection | [Contact open = place A Ts active
17 | | cmB | Common for DIN4—DIN6 | [ Connect to GND or +24 V|
18 AO1+ Analogue output 1
Output frequency Range 0—20 mA/R,
4 19 AO1- ® Programmable (P2.3.2) ||Max. 500 Q
Digital output Open collector,
20 DO1 READY '
Programmable (P2.3.7) [=50 mA, U<48 VDC
| OPTA2 / OPTA3 *)
21 RO1 Relay output 1
_______ ; RUN
22 RO1
Programmable
""""" 23 || RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 7 FAULT
Programmable
26 | [ RO2 — (P2.3.9)

Rys. 7: Domyslna konfiguracja wejsc¢/wyjsc aplikacji sterowania lokalnego/zdalnego
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*) Opcjonalna karta A3 nie ma zacisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu przekaznika
(brak zacisku 24).

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

ee| CMB potaczono z GND
®e®| CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

o CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 8: Ustawienia zworek
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3.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI LOKALNEJ/ZDALNEJ

DIN3 @1 -

9 T

2.1.14 Wartos$¢ zadana sterowania z magigtrati----------- '
2.1.13 Warto$¢ zadana sterowania z panetu """""" i
2.1.12 Wartos$¢ zadana B we/w
2.1.11 Warto$¢ zadana A we/wy-

______

|R3.2 Zadawanie z panelu I— E i 3.1 Miejsce
All® . P “"|sterowania
Al2® : A
DIN2 @1~ gc,)re Potencjometr o B
DIN3®MW dot Isilnika — . T

DIN1 ®

XXX

(XXX X
{

Wewnetrzne zada-

DIN2 ®

DIN4 ®

DIN5 ®

DIN3®

| [o : —.‘\,\\ivanle czestotliwosci
«— " ! T
o i —e !
o T i
—* |
—® jmmmmmmmmmt Przyciski Start/Stop
| Przycisk zerowania '
' (Reset) i
Zadawanie z magistrali kolen'kacyjnej H \ ! . .
Sygnat Start/Stop z magistréh’ komtmnikacyinej : E OOO .
Kierunek z magistrali komunikacyjnej i H . o0
Start do przodu A E |
(programowalny) g? (%iSktaA E Start/stop I____-
Start do tytu  |>:37 o%elfu | 5| E
(programowalny) i !
i e Wewnetrzny Start/St
Start do przodu Proaramowal- A b ) EDe ewnetrzny Start/Stop
(programowainy) g;ta (% <i,-:.kta B ! o tytu :
art/Sto )
Start do tytu orar Do t)F/J’ru e B i

(programowalny)

Wewnetrzne odwrdcenie

[3.3 Kierunek obrotow
z panelu

Wejscie kasowania usterki (programowalne)

Zerowanie usterki

=

1

——.
wewnetrznej

Rys. 9: Logika sygnatu sterowania aplikacji sterowania lokalnego/zdalnego
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3.4 APLIKACJA STEROWANIA LOKALNEGO/ZDALNEGO — LISTY
PARAMETROW

3.4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatéw mierzonych. Wartosci monitorowanych nie mozna
modyfikowac.
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Tabela 14: Wielkosci monitorowane

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
19 Temperatura prze- oC 8 Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
' miennika heita
110 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejsc cyfrowych 4-6
V115 DO1, RO1, RO2 17 I13_o3kazu1e stan wyjs¢ cyfrowych i przekaznikowych
V1.16 Analogowe lout mA 26 AO1
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
V1.17 wania wielopozycyj-
nego
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3.4.2

Tabela 15: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.1

Ukrywanie

Minimalna czes-
totliwosc

0.00

P2.1.2

Hz

PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA:

0.00

101

MENU M2 -> G2.1)

P2.1.2

Maksymalna
czestotliwosc

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-
nicznej silnika,
nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.1.3

Czas przyspiesza-
nia 1

0.1

3000.0

0.0

103

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

P2.1.4

Czas hamowania 1

0.1

3000.0

0.0

104

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

P2.1.5

Limit pradu

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6*

napiecie znamio-
nowe silnika

180

690

NX2: 230
\%
NX5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Odszukaj wartosc
Un na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

Sprawdz, czy pod-
taczenie silnika
jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.

P2.1.7*

czestotliwosc¢ zna-
mionowa silnika

8.00

320.00

Hz

50.00

m

Odszukaj wartos¢
fn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.
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Tabela 15: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

Ukrywanie

Odszukaj wartosc
P2 18* Predkos¢ znamio- 24 20 000 obr./mi 1440 112 |0 na‘tabhcz_ce.
nowa silnika n znamionowej sil-
nika.
Odszukaj wartosc
p.1.9* | Pradznamionowy | g4 | 9y A IH 113 |!nnatabliczce
silnika znamionowe;j sil-
nika.
iy Odszukaj wartos¢
p2.1.10+ | Wartosc cos SYM= g 4 1.00 0.85 120 [na tabliczce zna-
BOL silnika . o
mionowej silnika.
0=Al1
1=AI2
P2 111 * Wartos¢ zadana A 0 4 1 117 2=pan§l
we/wy 3 = magistrala
komunikacyjna
4 = potencjometr
silnika
0=Al
1=AI2
P2 112 * Wartos¢ zadana B 0 4 0 131 2=pangl
we/wy 3 = magistrala
komunikacyjna
4 = potencjometr
silnika
Wartos¢ zadana ? : ﬁ:;
P2.1.13* | przy sterowaniu z 0 3 2 121 2
" = panel
pane 3 =magistrala
komunikacyjna
Wartos¢ zadana ? : ﬁ:;
P2.1.14* | przy sterowaniu z 0 3 3 122 2 L
istrali - pane
magis 3 =magistrala
komunikacyjna
Wartosc¢ zadana
P2.1.15* | predkosci impul- 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 124
sowania

* = warto$¢ parametru mozna zmienic¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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3.4.3 SYGNALY WEJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.2)

Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Logika=0
Sygnat 1 = start do
przodu

Sygnat 2 = start do
tytu

Logika=1

Sygnat 1 = start/stop
Ctrl sgn 2 = do tytu

Logika=2

Sygnat 1 = start/stop
Sygnat 2 = wtaczenie
pracy

Wybor logiki syg-
P2.2.1 *** | natéw Start/Stop 0 8 0 300 [Logika=3

miejsca A Sygnat 1 = impuls

Start (zbocze)
Sygnat 2 = impuls

Stop

Logika =4
Sygnat 1 = start do
przodu

Sygnat 2 = potencjo-
metr silnika w goére

Logika=5

Sygnat 1 = Start do
przodu (zbocze)
Sygnat 2 = Start do
tytu (zbocze)

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 56 APLIKACJA STEROWANIA LOKALNEGO/ZDALNEGO

Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Logika=6

Sygnat 1 = Start
(zbocze)/Stop
Ctrl sgn 2 = do tytu

Logika=17
Wybor logiki syg- Sygnat 1 = Start
P2.2.1 *** | natéw Start/Stop 0 8 0 300 (zbocze)/Stop
miejsca A Sygnat 2 = wtaczenie
pracy
Logika=8

Sygnat 1 = Start do
przodu (zbocze)
Sygnat 2 = potencjo-
metr silnika w goére

0 = nieuzywany

1 = usterka zew-
netrzna, styk
zamkniety

2 = usterka zew-
netrzna, styk otwarty
3 = wtaczenie pracy
4 = wybor czasu
przyspieszania/
hamowania

5 = przestaw cp na
zaciski we/wy

6 = przestaw cp na
panel sterujacy
P2.2.2 Funkcja DIN3 0 13 1 301 7 = przestaw cp na
magistrale komuni-
kacyjna

8 =do tytu

9 = predkos¢ impul-
sowania

10 = kasowanie
usterki

11 = zabroniona ope-
racja przyspiesza-
nia/hamowania

12 = polecenie
hamowania pradem
statym

13 = potencjometr
silnika w dot
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Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9

P2.2.3 .

—— Wybér sygnatu Al1 0.1 E.10 A1 377 |Zasada programowa-
nia metody TTF (Ter-
minal to function,
zacisk do funkcji).
0=0-10V(0-20

Zakres sygnatu 1=2-10V (4-20
P2.2.4 Al 0 2 0 320 mA*)
2 = zakres niestan-
dardowego ustawie-
nia**
Niestandardowe Skala minimalna
P2.2.5 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 321 |wejscia analogowego
wienie Al1 1.
Niestandardowe Skala maksymalna
P2.2.6 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 322 |wejscia analogowego
ustawienie Al1 1.
Inwersia svanatu Inwersja wartosci
P2.2.7 JAH y9 0 1 0 323 |zadanej tak/nie wejé-
cia analogowego 1.
Czas filtrowania
P2 28 Czas filtrowania 0.00 10.00 < 0.10 394 wa‘rFo.su zadanych
sygnatu Al1 wejscia analogowego
1, stata.
Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
P2 99 Patrz rozdziat 8.9

N Wybér sygnatu Al2 0.1 E.10 A2 388 |Zasada programowa-
nia metody TTF (Ter-
minal to function,
zacisk do funkcji).
0=0-10V(0-20

Zakres sygnatu 1=2-10V(4-20
P2.2.10 AlD 0 2 1 325 mA*)

2 = zakres niestan-
dardowego ustawie-
nia**
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Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Niestandardowe Skala minimalna
P2.2.11 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 326  |wejscia analogowego
wienie Al2 2.
Niestandardowe Skala maksymalna
P2.2.12 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 327 |wejscia analogowego
ustawienie Al2 2.

. Inwersja wartosci
Inwersja sygnatu

P2.2.13 A2 0 1 0 328 |zadanej tak/nie wejs-
cia analogowego 2.
Czas filtrowania
P2 9 14 Czas filtrowania 0.00 10.00 < 0.10 399 wa‘rFo.su zadanych
sygnatu Al2 wejscia analogowego

2, stata.
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Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Logika=0
Sygnat 1 = start do
przodu
Sygnat 2 = start do
tytu
Logika =1
Sygnat 1 = start/stop
Ctrlsgn 2 =do tytu
Logika =2
Sygnat 1 = start/stop
Sygnat 2 = wtaczenie
pracy
Logika=3
Sygnat 1 =impuls
P2 915 Wybér logiki syg- Start (zbocze)
x natéw Start/Stop 0 6 0 363 [Sygnat2 =impuls
miejsca B Stop
Logika =4
Sygnat 1 =impuls do
przodu (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu (zbocze)
Logika =5
Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu
Logika=6
Sygnat 1 =impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = wtacz
impuls
Wartos$¢ mini- Wyl{)o.r CZ?StOtU_
malna skalowania wosci, ktora odpo-
P2.2.16 . . 0.00 320.00 Hz 0.00 303 |wiada sygnatowi
wartosci zadanej - . ,
o minimalnej wartosci
miejsca A .
zadanej.
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Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks

Ukrywanie

Wartos¢ maksy-
malna skalowania

Wybér czestotli-
wosci, ktéra odpo-
wiada sygnatowi
maksymalnej war-

P2.2.17 wartosci zadanej 0.00 304 tosci zadanej, 0,00 =
miejsca A brak skalowania, >0
= skalowana wartos¢
maksymalna.
Wartos$¢ mini- Wyl,)é.r Iiz,e,stotclii—
. woscl, ktora odpo-
pp.2.1g |Malnaskalowania |4 g0 | 390 g9 Hz 0.00 364 |wiada sygnatowF;
wartosci zadanej . : , .
miejsca B mlnlmglnej wartosci
zadanej.
Wybor czestotli-
wosci, ktora odpo-
wiada sygnatowi
Wartoé¢ maksy- maksymalnej war-
malna skalowania tosci zadanej.
pP2.2.19 .. ) 0.00 320.00 Hz 0.00 365
wartosci zadanej
miejsca B 0,00 = brak skalowa-
nia
>0 = skalowana war-
to$¢ maksymalna
O
P2.2.20 | analogowe, wybor 0 2 0 361 gowe 1
sygnatu 2 = wejscie analo-
gowe 2
0 = brak kasowania
1 = zmniejszenie
limitu pradu (P2.1.5)
2 = zmniejszenie
Wolne wejécie pradu hamowania
P2.2.21 | analogowe, funk- 0 4 0 362 gradem.sFatym.
. =zmniejszenie
cja czasow przyspiesza-
nia i hamowania
4 = zmniejszenie
limitu monitorowa-
nia momentu obro-
towego
Czas rampy
P2.2.22 |potencjometru sil- 0.1 2000.0 Hz/s 10.0 331
nika
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Tabela 16: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Kasowanie 0 = brak kasowania

pamieci czestotli- 1 =zerowanie po

P2.2.23 wosci zadanej 0 2 1 367 | zatrzymaniu lub
potencjometrem odtaczeniu zasilania
silnika 2 =reset przy wyta-

czeniu zasilania

0 = brak kopiowania
0 1 0 498 stanu pracy

1 = skopiowano stan
pracy

Pamie¢ impulsu

P2.2.24 Start

** = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

**#* = wartosé parametru mozna zmienic dopiero po zatrzymaniu przemiennika
czestotliwosci.

**** = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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3.4.4 SYGNALY WYJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.3

Tabela 17: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks

P2.3.1

Ukrywanie

Wybér sygnatu
AO1

0.1

E.10

AN

464

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Zasada programo-
wania metody TTF
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

P2.3.2

Funkcja wyjscia
analogowego

307

0 = nie uzywane
(20 mA/10 V)

1 = czestotl. wyj-
Sciowa (0-fmax]

2 = czestot. zadana
(0-fmax)

3 = predkos¢ sil-
nika (0-znamio-
nowa predkosc sil-
nika)

4 = prad silnika (0-
InMotor)

5 =moment obr.
silnika (0-TnMotor)
6 = moc silnika (0-
PnMotor]

7 = napiecie silnika
(0-UnMotor)

8 = napiecie na
szynie DC (0-

1000 V)

P2.3.3

Czas filtrowania
wyjscia analogo-
wego

0.00

10.00

1.00

308

0 = brak filtrowania

P2.3.4

Inwersja wyjscia
analogowego

309

0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

P2.3.5

Minimum wyjscia
analogowego

310

0=0mA(0V)
T=4mA(2V)

P2.3.6

Skala wyjscia ana-
logowego

1000

%

100

31
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Tabela 17: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
1 = gotowosé

2 =praca

3 = usterka

4 = odwrdcona
usterka

5 = ostrzezenie o
przegrzaniu prze-
miennika czestot-
liwosci
6 = usterka lub
ostrzezenie rozsz.
7 = usterka lub
ostrzezenie zad.
8 = ostrzezenie
9 = odwrocone
10 = wybrano
predkos$¢ impulso-
wania
11 = dla predkosci
Funkcja wyjscia 0 29 1 312 12 = aktyyvny regu-
cyfrowego 1 lator silnika
13 = monitorowa-
nie limitéw czes-
totliwosci OP 1
14 = monitorowa-
nie limitow czes-
totliwosci OP 2
15 = monitorowa-
nie limitow
momentu obroto-
wego
16 = monitorowa-
nie limitow war-
tosci zadanych
17 = kontrola
hamulca zew-
netrznego
18 = miejsce ste-
rowania: we/wy
19 = monitorowa-
nie limitéw tempe-
ratury FC

P2.3.7
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Tabela 17: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

20 = niepozadany
kierunek obrotow
21 = odwrdcona

0 22 1 312 kontrola hamulca
zewnetrznego

22 = usterka/
ostrzezenie ter-
mistora

Funkcja wyjscia

P2.3.7
cyfrowego 1

Jak dla parametru

P2.3.8 Funkcja RO1 0 22 2 313 237

Jak dla parametru

P2.3.9 Funkcja RO2 0 22 3 314 937

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gérnego limitu

Monitorowanie
P2.3.10 limitu czestotli- 0 2 0 315
wosci wyjsciowej 1

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
1; warto$¢ moni-

torowana

P2.3.11 0.00 320.00 Hz 0.00 316

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gornego limitu

Monitorowanie
P2.3.12 limitu czestotli- 0 2 0 346
wosci wyjsciowej 2

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
2; warto$¢ moni-

torowania

P2.3.13 0.00 320.00 Hz 0.00 347

Funkcja monitoro-
wania limitu 0 = nie
P2.3.14 momentu obroto- 0 2 0 348 1 = dolny limit

wego 2 =gorny limit

Wartos$¢é monito-
P2.3.15 rowania limitu -300.0 | 300.0 % 0.0 349
momentu obroto-

wego
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Tabela 17: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks

Ukrywanie

Funkcja monitoro- 0 = nie
P2.3.16 wania limitow 0 2 0 350 o
. 1 =dolny limit
wartosci zadanych 2 . o
=gorny limit
Wartos¢ monito-
P2.3.17 rowania limitu 0.0 100.0 % 0.0 351
wartosci zadanych
Opoznienie wyta-
P2.3.18 czenia hamulca 0.0 100.0 s 0.5 352
zewnetrznego
Opodznienie wta-
P2.3.19 czenia hamulca 0.0 100.0 s 1.5 353
zewnetrznego
Monitorowanie
pp3.20 | lmitowtempera- | 2 0 T A
tury przemiennika 1 =dolny limit
czestotliwosci 2 =gorny limit
Wartos¢ limitu
p2.3.21 |temperaturyprze- 44 100 °C 40 355
miennika czestot-
liwosci
Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
. . Patrz rozdziat 8.9
Skalowanie wyj- Zasada programo-
P2.3.22 | éciaanalogowego | 0.1 E.10 0.1 471 aa prog
wania metody TTF
2 .
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P2 393 Funkcja wyjscia 0 8 4 472 Jak dla parametru
analogowego 2 2.3.2
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.24 | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473
wego 2
pp3.25 | IMwersiawyjscia 0 1 0 474 | 0= bez inwersji
analogowego 2 _ .
1 = odwrdécony
P2.3.26 M'”'T“m sl o 1 0 475 [0=0mA(0V)
analogowego 1=4mA(2V)
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Tabela 17: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Skalowanie wyj-
P.2.3.27 | écia analogowego 10 1000 % 1.00 476
2
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3.4.5 PARAMETRY STEROWANIA NAPEDEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.4

Tabela 18: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

Wspétczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.1 Kszattt zbocza 1 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Wspotczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.2 Kszattt zbocza 2 0.0 10.0 s 0.0 501
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Czas przyspiesza-

P2.4.3 nia 2

0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Czas hamowania 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = wytaczony

1 = uzywane pod-
czas pracy

2 = zewnetrzny
modut hamujacy
3 = uzywane pod-
czas zatrzymania/
pracy

4 = uzywane pod-
czas pracy (bez
testowania)

P2.4.5 Modut hamujacy 0 4 0 504

0 =rampa

P2.4.6 Funkcja Start 0 2 0 505 1 = start ,.w biegu”
2 = warunkowy
start ,w biegu”
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Tabela 18: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 =wybieg

1 =rampa

2 =rampa + wta-
P2.4.7 Funkcja Stop 0 3 0 506 czenie pracy na
wybiegu

3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa

Prad hamowania

P2.4.8 pradem statym

0.00 IL: A 0,7x1IH 507

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-

czony przy zatrzy-

maniu

Czas hamowania
P2.4.9 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 508
przy zatrzymaniu

Czestotliwos¢ roz-
poczecia hamowa-
nia pradem sta-
tym podczas
zatrzymywania z
rampa

P2.4.10 0.10 10.00 Hz 1.50 515

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-
czony podczas

Czas hamowania
P2.4.11 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 516
podczas startu

startu
pp.4.12+ |Hamulecstrumie- | g 1 0 520 |0 =wytaczona
niowy O _ W{

Prad hamowania

. 0.00 IL: A IH 519
strumieniem

P2.4.13
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3.4.6 PARAMETRY ZABRONIONEJ CZESTOTL|WOSC| (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -
> G2.5)

Tabela 19: Parametry zabronionej czestotliwosci, G2.5

Indeks Ukrywanie

P2.5.1 Dolna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
0 = zakres zabro-
P2.5.2 Gérna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 [nionych 1 jest
wytaczony
P2.5.3 Dolna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
0 = zakres zabro-
P2.5.4 Gérna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 512 [nionych 2 jest
wytaczony
P2.5.5 Dolna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
0 = zakres zabro-
P2.5.6 Gérna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 514 [nionych 3 jest
wytaczony
Zabronione przy-
P2.5.7 spieszanie/hamo- 0.1 10.0 X 1.0 518
wanie z rampa
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3.4.7 PARAMETRY STEROWANIA SILNIKIEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.6)

Tabela 20: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = sterowanie
czestotliwoscia
1 = sterowanie
predkoscia

NXP:

0 1/3 0 600 |2 =sterowanie
momentem z petla
otwarta

3 = kontrola pred-
kosci z zamknieta
petla

4 = sterowanie
momentem z petla
zamknieta

Tryb sterowania

*
P2.6.1 silnikiem

0 = nieuzywany

1 = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego

P2.6.2* Optymalizacja U/f 0 1 0 109

0 = liniowa

1 = kwadratowa

2 = programo-
walna

3 = liniowy z opty-
malizacja strumie-
nia

Wybor wspdtczyn-

nika U/f 0 3 0 108

P2.6.3*

Punkt ostabienia
pola to czestotli-
wos¢ wyjsciowa,

P64+ | Punktostabienia | g5 | 39000 | hz 50.00 s02 |Prey ktorej napie-
pola cie wyjsciowe

osiaga wartosé
napiecia punktu
ostabienia pola.

Napiecie w punkcie
ostabienia pola
10.00 200.00 % 100.00 603 |jako procent
napiecia znamio-
nowego silnika.

Napiecie w punk-

*
P2.6.5 cie ostabienia pola
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Tabela 20: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Jesli wartosé
P2.6.3 jest progra-

Czestotliwos¢ mowalna, ten
P2.6.6 * punktu $rodko- 0.00 P2.6.4 Hz 50.00 604 | parametr definiuje
wego krzywej U/f czestotliwosc

punktu érodko-
wego krzywej.

Jesli wartos¢
P2.6.3 jest progra-

Napiecie punktu mowalna, ten
P2.6.7* | $rodkowego krzy- 0.00 100.00 % 100.00 605 |parametr definiuje
wej U/f czestotliwosé

punktu srodko-
wego krzywej.

Ten parametr
okreéla napiecie
przy zerowej czes-
totliwosci dla krzy-
wej U/f. Wartos¢
domyslna zalezy
od rozmiaru jed-

nostki.

Napiecie wyj-
P2.6.8 * Sciowe przy zero- 0.00 40.00 % Zmienny 606
wej czestotliwosci

Zwiekszanie czes-
totliwosci kluczo-
wania powoduje
zmniejszanie
wydajnosci prze-
miennika czestotli-
wosci. W przy-
padku uzywania
dtugiego kabla sil-
nika zaleca sie sto-
sowanie niskiej
czestotliwosci klu-
czowania w celu
ograniczenia do
minimum pradow
pojemnosciowych
na kablu. Hatas
silnika mozna zmi-
nimalizowac przy
uzyciu wysokiej
czestotliwosci klu-
czowania.

Czestotliwos¢ klu-

P2.6.9 .
czowania

1.0 Zmienny kHz Zmienny 601
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Tabela 20: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
Regula?or: prze- 0 9 1 607 1 = uzywane [bfez.
piec zmien. predkosci
2 = uzywane
(zmien. predkosci)

P2.6.10

Regulator zbyt

P2.6.11 - o
niskiego napiecia

0 1 1 608 0 = nieuzywany
1 = uzywane

Funkcja umozliwia
zmniejszenie pred-
kosci obrotowej w
funkcji obciazenia.
Spadek obciazenia
podawany jako
procent predkosci
znamionowej przy
obciazeniu zna-
mionowym.

P2.6.12 |Spadek obciazenia 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = brak reakcji
1 = identyfikacja
bez pracy

2 = identyfikacja
P2.6.13 Identyfikacja 0 1/2 0 631 przy pracy

3 = przebieg ID
kodera

4 = brak reakcji
5 = niepowodzenie
ID przy pracy

Grupa parametrow petli zamknietej 2.6.14

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APLIKACJA STEROWANIA LOKALNEGO/ZDALNEGO

VACON - 73

Tabela 20: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

Ukrywanie

Prad magnesowa-
nia silnika (w sta-
nie bez obciaze-
nia). Wartosci
parametréw U/f sa
identyfikowane na
podstawie pradu
Prad magnesowa- .m.:ﬂgnesowama,
P2.6.14.1 ’ nia 0.00 2x IH A 0.00 612 |jesli sa podane
przed przebiegiem
identyfikacyjnym.
Jesli wartosc jest
ustawiona na zero,
prad magnesowa-
nia zostanie obli-
czony wewnetrz-
nie.
Wzmocnienie P
P2.6.14.2 | sterowania pred- 1 1000 30 613
koscia
P2.6.14.3 |CZaslsterowania |4 | 35500 | ms 30.0 614
predkoscia
P2.6.145 | Kompensaca 0.00 | 300.00 s 0.00 626
przyspieszenia
P2.6.14.6 Regulacja 0 500 % 100 619
poslizgu
P2.6.14.7 |Pradmagnesowa- |44, IL: A 0.00 627
nia przy starcie
P2.6.14.8 |C?3S magnesowa- 0 60000 ms 0 628
nia przy starcie
P2.6.14.9 | 735 predkosciO 0 32000 ms 100 615
przy starcie
P2.6.14.10 | 735 predkosci-O0 0 32000 ms 100 616
przy zatrzymaniu
0 = nieuzywany
1 = pamiec
momentu obroto-
P2.6.14.11 | Momentobrotowy |4 3 0 s21 |we9e
rozruchu 2 = wartos¢
zadana momentu
3 =moment obro-
towy rozruchu do
przodu/do tytu
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Tabela 20: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Moment obrotowy
P2.6.14.12 rozruchu DO -300.0 300.0 % 0.0 633
PRZODU

Moment obrotowy

P2.6.14.13 rozruchu DO TYLU

-300.0 300.0 % 0.0 634

Czas filtrowania

P2.6.14.15 kodera

0.0 100.0 ms 0.0 618

Biezace wzmoc-
P2.6.14.17 | nienie P sterowa- 0.00 100.00 % 40.00 617
nia

Grupa parametrow identyfikacji 2.6.15

P2.6.15.1 |Predkoé¢ krokowa | -50.0 50.0 0.0 0.0 1257 |Dostrajanie pred-
. kosci NCDrive

* = warto$¢ parametru mozna zmieni¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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3.4.8

Tabela 21: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Odpowiedz na

ZABEZPIECZENIA (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.7

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

2 = ostrzezenie
+poprzednia czes-
totliwosé

3 = ostrzezenie

czenia silnika

P2.7.1 usterke wartosci 0 5 0 700 Y
- +czestotliwos¢
zadanej 4 mA stata 2.7.2
4 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
5 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Czestotliwosé
P2.7.2 usterki wartosci 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
zadanej 4 mA
Odpowiedz na
P2.7.3 usterke zew- 0 3 2 701 0 = brak reakgji
netrznag 1 = ostrzezenie
2 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
P74 |Monitorowanie faz 0 3 0 730 3 = usterka,
wejsciowych zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na 0 = usterka zapi-
P2.7.5 usterke zbyt 0 1 0 727 sana w historii
niskiego napiecia Usterka niezapi-
sana
p2.7.6 | Kontrolafazwyj- 1 g 3 2 702
Sciowych 0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.7 przed skutkami 0 3 2 703 wedtug 2.4.7
zwar¢ doziemnych 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
p2.7.8 | Zebezpieczenie 0 3 2 704 | Wtadnoscia
termiczne silnika
wspotczynnik
P2.7.9 temperatury oto- -100.0 100.0 % 0.0 705
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Tabela 21: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Wspotczynnik
pp.7.10 | Cchtodzeniasilnika |4 4 150.0 % 40.0 706
przy zerowej
predkosci
Stata czasowa . .
P2.7.11 . o 1 200 min Zmienny 707
ciepta silnika
P2.7.12 | cykl pracy silnika 0 150 % 100 708
0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.13 przed utykiem 0 3 0 709 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.14 Prad utkniecia 0.00 2xIH A IH 710
P2.7.15 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Himit predkosci 10 | P212 | He 25.00 712
utkniecia
0 = brak reakcji
. . 1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka. sto
P2.7.17 | przed niedociaze- 0 3 0 713 » S1OP
. wedtug 2.4.7
niem
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Zabezpieczenie
pp.7.1g | Przed niedociaze- | 150.0 % 50.0 714
niem, moment
obrotowy
Zabezpieczenie
przed niedociaze-
P2.7.19 niem, czestotli- 5.0 150.0 % 10.0 715
wosc¢ zerowa dla
obciazenia
Limit czasu
p2.7.20 | Zabezpieczenia 2.00 | 600.00 s 20.00 716
przed niedociaze-
niem
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Tabela 21: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

Odpowiedz na 2 = usterka, stop
P2.7.21 usterke termis- 0 3 2 732 |
tora wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na Patrz P2.7.21.
P2.7.22 |usterke magistrali 0 3 2 733
komunikacyjnej
P2 723 Odpowiedz na 0 3 ” 734 Patrz P2.7.21.

usterke gniazda
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3.4.9 PARAMETRY AUTOMATYCZNEGO PONOWNEGO STARTU (PANEL STEROWANIA:
MENU M2 -> G2.8)

Tabela 22: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Czas zwtoki przed
P2.8.1 Czas oczekiwania 0.10 10.00 s 0.50 717  |pierwsza préba
resetowania.

Jesli uptynat czas
proby, a usterka

P2.8.2 Czas préby 0.00 60.00 s 30.00 718 nadal jest aktywna,
naped wytaczy sie.
Wybor trybu startu
dla automatycz-
nego resetowania.
P2.8.3 Funkcja Start 0 2 0 719

0 =rampa

1 = start ,.w biegu”
2 = zgodnie z
P2.4.6

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu za
niskiego napiecia

P2.8.4 0 10 0 720

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu przekro-
czenia napiecia

P2.8.5 0 10 0 721

Liczba prob po
P2.8.6 wyzwoleniu nad- 0 3 0 722
pradowym

Liczba préb po
wyzwalaniu war-
tosci zadanej 4
mA

P2.8.7 0 10 0 723

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki tempera-
tury silnika

P2.8.8 0 10 0 726

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki zewnetrz-
nej

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabela 22: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Liczba préb po
wyzwalaniu
usterki niedocia-
zenia

P2.8.10 0 10 0 738

3.4.10 PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3)

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.

Tabela 23: Parametry panelu sterowania, M3

Ukrywanie

1 = we/wy steru-
P31 Miejsce ;terowa— 1 3 1 195 |Jace
nia 2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
P3.2 Sterowanie z P2.1 P2.2 Hz 0.00
panelu
Za pomoca tego
rune e o
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 T ’
totliwos¢ zada-
cym)
wana z panelu ste-
rujacego.
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
R3.4 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony

3.4.11 MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.
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3.4.12  KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty

sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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4 APLIKACJA STEROWANIA PREDKOSCIA
WIELOKROKOWA

4.1 WPROWADZENIE
Wybierz aplikacje sterowania predkoscia wielokrokowa w menu Mé na stronie S6.2.

Aplikacja sterowania predkoscia wielokrokowa jest uzywana zwykle wtedy, gdy wymagane sa
state predkosci. Mozna zaprogramowac tacznie 15 + 2 réznych predkosci: jedna predkosc
podstawowa, 15 predkosci wielokrokowych i jedna predkosé impulsowania. Wartosci
predkosci sa wybierane przy uzyciu sygnatéow cyfrowych DIN3, DIN4, DIN5 i DINé6. Jesli jest
uzywana predkos¢ impulsowania, DIN3 mozna zaprogramowac w zakresie od zerowania
usterki do wybranej predkosci impulsowania.

Wartos¢ zadana predkosci podstawowej moze byé sygnatem napiecia lub pradu za
posrednictwem zaciskéw wejsécia analogowego (2/3 lub 4/5). Inne wejécia analogowe mozna
zaprogramowac do innych celéw.

«  Wszystkie wyjscia mozna swobodnie programowac.

Funkcje dodatkowe:

« Programowalna logika sygnatu Start/Stop oraz Do tytu

« Skalowanie wartosci zadawanej

« Monitorowanie limitu czestotliwosci

*  Programowanie drugich ramp i rampy o ksztatcie S

» Programowalne funkcje Start i Stop

* Hamowanie pradem statym przy zatrzymaniu

« Jeden obszar zabronionej czestotliwosci

«  Programowalna krzywa U/f i czestotliwo$¢ przetaczania

» Automatyczne ponowne uruchomienie

* Ochrona silnika przed przegrzaniem i utykiem: Programowalna reakcja; wytaczenie,
ostrzezenie, usterka

Parametry aplikacji sterowania predkoscia wielokrokowa zostaty opisane w rozdziale 8 Opis
parametrow niniejszej instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegdlnych
numerow ID parametrow.
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4.2

WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE

1-10kQ

Reference potentiometer, OPTA1

___Terminal _J __sSignal ___] __Description __

\ _ _I 1 | | +10V | | Reference output | |Vo|tage for potentiometer, etc. |
|
| \_ _____ All+ Analogue input 1. Analogue input 1
2 Voltage range 0—10V DC frequency reference
|
————— Ground for reference
3 All- 1/0 Ground and controls
Analogue input 2.
) ] 4 A2+ A gt P Analogue input 2
Basic reference urrent range
(optional) 0—20mA frequency reference
S s AL Programmable Default reference
(P2.1.11)
R 6 || +24v @ | [Control voltage output | [{2398 1% 3'A e |
E | 7 | | GND | | 1/0 ground | |Ground for reference and controls |
5— -- -/ -------- -I 8 | | DIN1 | gﬁgqﬂr;‘r’gmiﬁe logic (P2.2.1) | |Contact closed = start forward |
- - I -| 9 | | DIN2 | Start reverse, | |Contact closed = start reverse |
L External fault input =
= {_20] D3 | (Fonmne Brzs | [Conac chaag T
| 11 |[ CMA | [ common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
E | 12 | | +24V @ | |Contro| voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
E ity -I 13 | | GND | | I/0 ground | Ground for reference and controls
! X sell sel2 sel3 sel4(with DIN3
L. L 14 | | DIN4 Preset speed select 1 0 0 0 0 LOref
. ) 1 0 0 0 Speed1
b-- . { 15 | | DINS | [Preset speed select2 [0 1 0 0 Speed2
1 1 - -
- v A { 16 | | DIN6 | [Preset speed select3 ||t 1 1 1 Speedis
E E 17 CMB | Common for DIN4—DIN6 | |Connect to GND or +24 V
! ! 18 AO1+ Analogue output 1:
| Output frequency Range 0—20 mA/R ,
' | 4 19 AO1- Programmable (P2.3.2) ||max. 500 Q
| READY |
.@' e 20 bo1 Eg%l\l(output Open collector,
X | Programmable (P2.3.7) I<50 mA, U=48 VDC
1
1
! 5 | OPTA2 /OPTA3 *)
! 1
! | 21 RO1 Relay output 1
1
| RUN ! ; RUN
——————— 22
: RO1 Programmable Programmable
VAN A 23 | | RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 7 FAULT Programmable
Programmable
26 | | RO2 — (P2.3.9)

Rys. 10: Domyslna konfiguracja wejsc¢/wyjsc aplikacji sterowania predkoscia wielokrokowa

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APLIKACJA STEROWANIA PREDKOSCIA WIELOKROKOWA VACON - 83

*) Opcjonalna karta A3 nie ma zacisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu przekaznika
(brak zacisku 24).

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

ee| CMB potaczono z GND
®e®| CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

o CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 11: Ustawienia zworek
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4.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI STEROWANIA PREDKOSCIA

WIELOKROKOWA
| 3.2 Sterow. z panelu I_ mommmo oo 2.1.11 Sterowanie czestotliwoscia z zaciskéw we/w
i FERRREEEE 2.1.12 Wartoé¢ zadana sterowania z panelu
E E Pt 2.1.13 Sterowanie czestotliwoscig z magistrali komunikacyjhej
{1 [2.1.15 Predko$C stata 1
e ! v ...2.1.29 Predkos¢ stata 15
- o 2.1.14 Wartos¢ zadana
DIN4 gl Predk.zadawana 1| “TTTiTTTTTTRITTTTTTTTTTT |predkosci impulsowania
DINS & | Predk.zadawana2| SR B N i
DIN6® | Predk.zadawana 3| RIS U 8 N i

DIN3 g/ Predk.zadawana 4 8.1 Miejsce sterowanip

RS L

B ! Wewnetrzna
I | o czestotliwosé¢ zadana
=/ E el
e Tt ' i
L o E !
s _~ Przycisk zerowania;
(Reset) _ | : ® o
adawanie z magistrali Przyciski ! O ®
W Start/Stop ] &2
yagaiqtrali komunikacyjnej E OO

Kierunek z magistrali I
omunikacyjnej H
Start do przodu Start/stop |

DIN1 ® Programowalna e  Wewnetrzny Start/Stop

(programowalny) Iqogi?(a Stary "~ g S

top oraz Do tytu ° |
DIN2® Start do tytu i

(programowalne) Do tytu _ E W . AW )

3.3 Kierunek obrotéw z o e VEWNELrZNE odwrocenie
panelu o
L Zerowanie usterki

DIN3 & Wejscie kasowania usterki > 1 wewnetrznej
(programowalny)

Rys. 12: Logika sygnatu sterowania aplikacji predkosci wielokrokowej

4.4 APLIKACJA STEROWANIA PREDKOSCIA WIELOKROKOWA — LISTY
PARAMETROW

4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatdw mierzonych. Wartosci monitorowanych nie mozna
modyfikowac.
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Tabela 24: Wielkosci monitorowane

Indeks Wielkos¢ Jednostk

monitorowana a

Czestotliwos¢ wyj-

Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika

V1.1 L Hz 1

Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem

wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min

silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu

silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika

Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
19 Temperatura prze- oC 8 Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
' miennika heita
110 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejsc cyfrowych 4-6
V115 DO1, RO1, RO2 17 I13_o3kazu1e stan wyjs¢ cyfrowych i przekaznikowych
V1.16 Analogowe lout mA 26 AO1
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru

V1.17 wania wielopozycyj-

nego
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4.4.2 PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.1)

Tabela 25: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

Minimalna czes-

P2.1.1 totliwoscé

0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-

nicznej silnika,
C"gggfmvav?;é P2.11 | 32000 | Hz 50.00 102 |nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.1.2

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
0.1 3000.0 s 0.0 103 |totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

Czas przyspiesza-

P2.1.3 )
nia 1

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
P2.1.4 |Czas hamowania 1 0.1 3000.0 s 0.0 104 [totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do

zera.
P2.1.5 Limit pradu 0,1xIH 2xIH A IL: 107
Odszukaj wartosc
NX2: 230 Un na tabliczce
\'/ znamionowe;j sil-
P2 14+ | Napiecieznamio- 180 690 N NX5: 400 110 nika. ,
nowe silnika N Sprawdz, czy pod-
NX6: 690 taczenie silnika
\'/ jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.
Odszukaj wartos¢
pp 17 |Czestotliwosczna- o g 320.00 Hz 50.00 111 |fnna tabliczce.
mionowa silnika znamionowej sil-

nika.
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Tabela 25: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

Odszukaj wartosc

P2 18* Predkos¢ znamio- 24 20 000 obr./mi 1440 112 |0 na‘tabhcz_ce.
nowa silnika n znamionowej sil-
nika.
Odszukaj wartosc
p.1.9* | Pradznamionowy | g4 | 9y A IH 113 |!nnatabliczce
silnika znamionowe;j sil-
nika.
iy Odszukaj wartos¢
p2.1.10+ | Wartosc cos SYM= g 4 1.00 0.85 120 [na tabliczce zna-
BOL silnika

mionowej silnika.

Sterowanie czes- ? :2:;
P2.1.11 % totliwoscia z 0 3 1 17
2 = panel

zaciskow we/wy 3 = magistrala

komunikacyjna

Wartos¢ zadana ? ; ﬁ:;
P2.1.12* | przy sterowaniu z 0 3 2 121 2= l
panelu pane
3 =magistrala
komunikacyjna
Wartos¢ zadana ? ; ﬁ:;
P2.1.13 * | przy sterowaniu z 0 3 3 122 2 = panel
magistrali

3 =magistrala
komunikacyjna

Wartoé¢ zadana
P2.1.14 predkosci impul- 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 124
sowania

Predkoé¢ zada- Predkosci usta-

P2.1.15 0.00 P2.1.2 Hz 5.00 105 |wione przez opera-
wana 1
tora.
Predkos¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.16 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 106 |wione przez opera-
wana 2
tora.
Predkoé¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.17 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 12.50 126 |wione przez opera-
wana 3 tora
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Tabela 25: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

Predko$é zada- Predkosci usta-
P2.1.18 gaxosc zada 000 | P212 | Hz 15.00 127 |wione przez opera-
wana 4
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.19 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 17.50 128  |wione przez opera-
wana 5
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.20 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 20.00 129  |wione przez opera-
wana 6
tora.
Predko$¢ zada- Predkoéci usta-
P2.1.21 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 22.50 130 |wione przez opera-
wana 7
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.22 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 133 |wione przez opera-
wana 8
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.23 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 27.50 134 |wione przez opera-
wana 9
tora.
Predkoé¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.24 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 30.00 135 |wione przez opera-
wana 10
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.25 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 32.50 136 |wione przez opera-
wana 11
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.26 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 35.00 137 |wione przez opera-
wana 12
tora.
Predkosé zada- Predkosci usta-
P2.1.27 gaxosc zada 000 | P212 | Hz 40.00 138 |wione przez opera-
wana 13
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.28 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 45.00 139  |wione przez opera-
wana 14
tora.
Predko$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.29 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 50.00 140  |wione przez opera-
wana 15 e

* = warto$¢ parametru mozna zmienic¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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4.4.3 SYGNALY WEJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.2)

Tabela 26: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Logika=0
Sygnat 1 = start do
przodu

Sygnat 2 = start do
tytu

Logika=1

Sygnat 1 = start/stop
Ctrl sgn 2 = do tytu

Logika=2

Sygnat 1 = start/stop
Sygnat 2 = wtaczenie
pracy

Logika=3

Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)

P2.2.1 *** | Logika Start/Stop 0 6 0 300 Sygnat 2 = impuls
Stop
Logika =4

Sygnat 1 =impuls do
przodu (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu (zbocze)

Logika=5

Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu

Logika=6

Sygnat 1 = impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = wtacz
impuls
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Tabela 26: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany

1 = usterka zew-
netrzna, styk
zamkniety

2 = usterka zew-
netrzna, styk otwarty
3 = wtaczenie pracy
4 = wybdr czasu
przyspieszania/
hamowania

5 = przestaw cp na
zaciski we/wy

6 = przestaw cp na
panel sterujacy

7 = przestaw cp na
magistrale komuni-
kacyjna

8 = Rvs (jesli P2.2.1 =
2,3 lub 6]

9 = predkos¢ impul-
sowania

10 = kasowanie
usterki

11 = zabroniona ope-
racja przyspiesza-
nia/hamowania

12 = polecenie
hamowania pradem
statym

13 = predkos¢ zada-
wana

P2.2.2 Funkcja DIN3 0 13 1 301

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Wybér sygnatu Al1 0.1 E.10 Al 377 |Zasada programowa-
nia metody TTF (Ter-
minal to function,
zacisk do funkcji).

P2.2.3

* %k %k

0=0-10V(0-20

mA**]

Zakres sygnatu 1=2-10V (4-20
Al 0 2 0 320 MA*)

2 = zakres niestan-

dardowego ustawie-

nia**

P2.2.4
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Tabela 26: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks

Ukrywanie

Niestandardowe Skala minimalna
P2.2.5 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 321 |wejscia analogowego
wienie Al1 1.
Niestandardowe Skala maksymalna
P2.2.6 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 322 |wejscia analogowego
ustawienie Al1 1.
Inwersia svanatu Inwersja wartosci
P2.2.7 JAH y9 0 1 0 323 |zadanej tak/nie wejé-
cia analogowego 1.
Czas filtrowania
P2 28 Czas filtrowania 0.00 10.00 < 0.10 394 wa‘rFo.su zadanych
sygnatu Al1 wejscia analogowego
1, stata.
Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
P2 99 Patrz rozdziat 8.9
N Wybér sygnatu Al2 0.1 E.10 A2 388 |Zasada programowa-
nia metody TTF (Ter-
minal to function,
zacisk do funkcji).
0=0-10V(0-20
Zakres sygnatu 1=2-10V(4-20
P2.2.10 Al 0 2 1 325 mA*)
2 = zakres niestan-
dardowego ustawie-
nia**
Niestandardowe Skala minimalna
P2.2.11 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 326 |wejscia analogowego
wienie Al2 2.
Niestandardowe Skala maksymalna
P2.2.12 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 327 |wejscia analogowego
ustawienie Al2 2.
Inwersia svanatu Inwersja wartosci
P2.2.13 JAlzyg 0 1 0 328 |zadanej tak/nie wejé-
cia analogowego 2.
Czas filtrowania
P2 2 14 Czas filtrowania 0.00 10.00 s 010 329 wa.rFo.su zadanych
sygnatu Al2 wejscia analogowego
2, stata.
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Tabela 26: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks

Ukrywanie

Wartoé¢ mini-
malna skalowania

Wybér czestotli-
wosci, ktéra odpo-

analogowe, funk-
cja

P2.2.15 . 0.00 320.00 Hz 0.00 303 |wiada sygnatowi
wartosci zadawa- o : -
. minimalnej wartosci
nej .
zadanej.
Wybér czestotli-
wosci, ktéra odpo-
wiada sygnatowi
Wartoé¢ maksy- maksymalnej war-
malna skalowania tosci zadanej.
P2.2.16 L 0.00 320.00 Hz 0.00 304
wartosci zadawa-
nej 0,00 = brak skalowa-
nia
>0 = skalowana war-
tos$¢ maksymalna
Wolne wejscie 0 = nieuzywany
P2.2.17 | analogowe, wybdr 0 2 0 361 1= Al
sygnatu 2= AI2
0 = bez funkgji
1 =zmniejszenie
limitu pradu (P2.1.5)
2 = zmniejszenie
pradu hamowania
Wolne wejscie pradem statym,
P2.2.18 0 4 0 362 P2.4.8

3 = zmniejszenie
czasOw przyspiesza-
nia i hamowania

4 = zmniejszenie
limitu monitorowa-
nia momentu obro-
towego P2.3.15

CP= miejsce sterowania
cc = styk zamkniety
oc = styk otwarty

** = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi

produktu.

*** = warto$¢ parametru mozna zmienié dopiero po zatrzymaniu przemiennika
czestotliwosci.

**** = uzyj metody TTF do programowania tych parametréw.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



APLIKACJA STEROWANIA PREDKOSCIA WIELOKROKOWA

VACON - 93

4.4.4 SYGNALY WYJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.3

Tabela 27: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Wybér sygnatu

*
P2.3.1 AOT

0.1 E.10

AN

464

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Zasada programo-
wania metody TTF
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

Funkcja wyjscia

P2.3.2
analogowego

307

0 = nie uzywane
(20 mA/10 V)

1 = czestotl. wyj-
Sciowa (0-fmax]

2 = czestot. zadana
(0-fmax)

3 = predkos¢ sil-
nika (0-znamio-
nowa predkosc sil-
nika)

4 = prad silnika (0-
InMotor)

5 =moment obr.
silnika (0-TnMotor)
6 = moc silnika (0-
PnMotor]

7 = napiecie silnika
(0-UnMotor)

8 = napiecie na
szynie DC (0-

1000 V)

Czas filtrowania
P2.3.3 wyjscia analogo- 0.00 10.00
wego

1.00

308

0 = brak filtrowania

Inwersja wyjscia

P2.3.4
analogowego

309

0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

Minimum wyjscia

P2.3.5
analogowego

310

0=0mA(0V)
T=4mA(2V)

Skala wyjscia ana-

P2.3.6
logowego

10 1000

%

100

31
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Tabela 27: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
1 = gotowosé

2 =praca

3 = usterka

4 = odwrdcona
usterka

5 = ostrzezenie o
przegrzaniu prze-
miennika czestot-
liwosci
6 = usterka lub
ostrzezenie rozsz.
7 = usterka lub
ostrzezenie zad.
8 = ostrzezenie
9 = odwrocone
10 = wybrano
predkos$¢ impulso-
wania
11 = dla predkosci
Funkcja wyjscia 0 29 1 312 12 = aktyyvny regu-
cyfrowego 1 lator silnika
13 = monitorowa-
nie limitéw czes-
totliwosci OP 1
14 = monitorowa-
nie limitow czes-
totliwosci OP 2
15 = monitorowa-
nie limitow
momentu obroto-
wego
16 = monitorowa-
nie limitow war-
tosci zadanych
17 = kontrola
hamulca zew-
netrznego
18 = miejsce ste-
rowania: we/wy
19 = monitorowa-
nie limitéw tempe-
ratury FC

P2.3.7
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Tabela 27: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

20 = niepozadany
kierunek obrotow
21 = odwrdcona

0 22 1 312 kontrola hamulca
zewnetrznego

22 = usterka/
ostrzezenie ter-
mistora

Funkcja wyjscia

P2.3.7
cyfrowego 1

Jak dla parametru

P2.3.8 Funkcja RO1 0 22 2 313 237

Jak dla parametru

P2.3.9 Funkcja RO2 0 22 3 314 937

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gérnego limitu

Monitorowanie
P2.3.10 limitu czestotli- 0 2 0 315
wosci wyjsciowej 1

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
1; warto$¢ moni-

torowana

P2.3.11 0.00 320.00 Hz 0.00 316

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gornego limitu

Monitorowanie
P2.3.12 limitu czestotli- 0 2 0 346
wosci wyjsciowej 2

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
2; warto$¢ moni-

torowania

P2.3.13 0.00 320.00 Hz 0.00 347

Funkcja monitoro-
wania limitu 0 = nie
P2.3.14 momentu obroto- 0 2 0 348 1 = dolny limit

wego 2 =gorny limit

Wartos$¢é monito-
P2.3.15 rowania limitu -300.0 | 300.0 % 0.0 349
momentu obroto-

wego
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Tabela 27: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Funkcja monitoro- 0 = nie
P2.3.16 wania limitéw 0 2 0 350 .
. 1 =dolny limit
wartosci zadanych 2 . .
=gorny limit
Wartos¢ monito-
P2.3.17 rowania limitu 0.0 100.0 % 0.0 351
wartosci zadanych
Opoznienie wyta-
P2.3.18 czenia hamulca 0.0 100.0 s 0.5 352
zewnetrznego
Opodznienie wta-
P2.3.19 czenia hamulca 0.0 100.0 s 1.5 353
zewnetrznego
Monitorowanie
pp3.20 | lmitowtempera- | 2 0 T A
tury przemiennika 1 =dolny limit
czestotliwosci 2 =gorny limit
Wartos¢ limitu
p2.3.21 |temperaturyprze- 44 100 °C 40 355
miennika czestot-
liwosci
Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
. . Patrz rozdziat 8.9
Skalowanie wyj- Zasada programo-
P2.3.22* | éciaanalogowego | 0.1 E.10 0.1 471 aa prog
9 wania metody TTF
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P 393 * Funkcja wyjscia 0 8 4 472 Jak dla parametru
analogowego 2 2.3.2
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.24 * | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473
wego 2
pp.3.25+ | Inwersia wyjscia 0 1 0 474 | 0= bez inwersji
analogowego 2 1= .
= odwrdcony
P2.3.26 * M'”'T“m T 1 0 475 [0=0mA(0V)
analogowego 1=4mA2V)
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Tabela 27: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Skalowanie wyj-

P.2.3.27 * | $cia analogowego 10 1000 % 1.00 476
2

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametréw
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4.4.5 PARAMETRY STEROWANIA NAPEDEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.4

Tabela 28: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

Wspétczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.1 Kszattt zbocza 1 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Wspotczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.2 Kszattt zbocza 2 0.0 10.0 s 0.0 501
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Czas przyspiesza-

P2.4.3 nia 2

0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Czas hamowania 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = wytaczony

1 = uzywane pod-
czas pracy

2 = zewnetrzny
modut hamujacy
3 = uzywane pod-
czas zatrzymania/
pracy

4 = uzywane pod-
czas pracy (bez
testowania)

P2.4.5 Modut hamujacy 0 4 0 504

0 =rampa

P2.4.6 Funkcja Start 0 2 0 505 1 = start ,.w biegu”
2 = warunkowy
start ,w biegu”
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VACON - 99

Tabela 28: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks

Ukrywanie

0 =wybieg
1 =rampa
2 =rampa + wta-
P2.4.7 Funkcja Stop 0 3 0 506 czenie pracy na
wybiegu
3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa
p2.4g | Pradhamowania | 4, IL: A 0,7 x IH 507
pradem statym
Czas hamowania 0 = hamulec pradu
P249 | prademstatym | 0.00 | 600.00 s 0.00 s0g | Stategojestwyta-
’ . czony przy zatrzy-
przy zatrzymaniu maniu
Czestotliwos¢ roz-
poczecia hamowa-
P2.4.10 | Maprademsta- g, 10.00 Hz 1.50 515
tym podczas
zatrzymywania z
rampa
Czas hamowania 0 = hamulec pradu
P2411 | prademstatym | 0.00 | 600.00 s 0.00 516 i;{r‘fgoézi;:g{a'
podczas startu startﬁp
P2.4.12* Hamufif)jf;“m'e' 0 1 0 520 |0 =wytaczona
0=Wt
P2.4.13 | Pradhamowania | 5 IL: A IH 519
strumieniem
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4.4.6 PARAMETRY ZABRONIONEJ CZESTOTL|WOSC| (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -
> G2.5)

Tabela 29: Parametry zabronionej czestotliwosci, G2.5

Indeks Ukrywanie

P2.5.1 Dolna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 509
0 = zakres zabro-
P2.5.2 Gérna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 [nionych 1 jest
wytaczony
P2.5.3 Dolna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
0 = zakres zabro-
P2.5.4 Gérna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 512 [nionych 2 jest
wytaczony
P2.5.5 Dolna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
0 = zakres zabro-
P2.5.6 Gérna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 514 [nionych 3 jest
wytaczony
Zabronione przy-
P2.5.7 spieszanie/hamo- 0.1 10.0 X 1.0 518
wanie z rampa
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4.4.7 PARAMETRY STEROWANIA SILNIKIEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.6)

Tabela 30: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = sterowanie
czestotliwoscia
1 = sterowanie
predkoscia

NXP:

0 1/3 0 600 |2 =sterowanie
momentem z petla
otwarta

3 = kontrola pred-
kosci z zamknieta
petla

4 = sterowanie
momentem z petla
zamknieta

Tryb sterowania

*
P2.6.1 silnikiem

0 = nieuzywany

1 = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego

P2.6.2* Optymalizacja U/f 0 1 0 109

0 = liniowa

1 = kwadratowa

2 = programo-
walna

3 = liniowy z opty-
malizacja strumie-
nia

Wybor wspdtczyn-

nika U/f 0 3 0 108

P2.6.3*

Punkt ostabienia
pola to czestotli-
wos¢ wyjsciowa,

P64+ | Punktostabienia | g5 | 39000 | hz 50.00 s02 |Prey ktorej napie-
pola cie wyjsciowe

osiaga wartosé
napiecia punktu
ostabienia pola.

Napiecie w punkcie
ostabienia pola
10.00 200.00 % 100.00 603 |jako procent
napiecia znamio-
nowego silnika.

Napiecie w punk-

*
P2.6.5 cie ostabienia pola
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Tabela 30: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Jesli wartosé
P2.6.3 jest progra-

Czestotliwos¢ mowalna, ten
P2.6.6 * punktu $rodko- 0.00 P2.6.4 Hz 50.00 604 | parametr definiuje
wego krzywej U/f czestotliwosc

punktu érodko-
wego krzywej.

Jesli wartos¢
P2.6.3 jest progra-

Napiecie punktu mowalna, ten
P2.6.7* | $rodkowego krzy- 0.00 100.00 % 100.00 605 |parametr definiuje
wej U/f czestotliwosé

punktu srodko-
wego krzywej.

Ten parametr
okreéla napiecie
przy zerowej czes-
totliwosci dla krzy-
wej U/f. Wartos¢
domyslna zalezy
od rozmiaru jed-

nostki.

Napiecie wyj-
P2.6.8 * Sciowe przy zero- 0.00 40.00 % Zmienny 606
wej czestotliwosci

Zwiekszanie czes-
totliwosci kluczo-
wania powoduje
zmniejszanie
wydajnosci prze-
miennika czestotli-
wosci. W przy-
padku uzywania
dtugiego kabla sil-
nika zaleca sie sto-
sowanie niskiej
czestotliwosci klu-
czowania w celu
ograniczenia do
minimum pradow
pojemnosciowych
na kablu. Hatas
silnika mozna zmi-
nimalizowac przy
uzyciu wysokiej
czestotliwosci klu-
czowania.

Czestotliwos¢ klu-

P2.6.9 .
czowania

1.0 Zmienny kHz Zmienny 601
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Tabela 30: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
Regula?or: prze- 0 9 1 607 1 = uzywane [bfez.
piec zmien. predkosci
2 = uzywane
(zmien. predkosci)

P2.6.10

Regulator zbyt

P2.6.11 - o
niskiego napiecia

0 1 1 608 0 = nieuzywany
1 = uzywane

Funkcja umozliwia
zmniejszenie pred-
kosci obrotowej w
funkcji obciazenia.
Spadek obciazenia
podawany jako
procent predkosci
znamionowej przy
obciazeniu zna-
mionowym.

P2.6.12 |Spadek obciazenia 0.00 100.00 % 0.00 620

0 = brak reakcji
1 = identyfikacja
bez pracy

2 = identyfikacja
P2.6.13 Identyfikacja 0 1/2 0 631 przy pracy

3 = przebieg ID
kodera

4 = brak reakcji
5 = niepowodzenie
ID przy pracy

Grupa parametrow petli zamknietej 2.6.14
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Tabela 30: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

Ukrywanie

Prad magnesowa-
nia silnika (w sta-
nie bez obciaze-
nia). Wartosci
parametréw U/f sa
identyfikowane na
podstawie pradu
Prad magnesowa- .m.:ﬂgnesowama,
P2.6.14.1 ’ nia 0.00 2x IH A 0.00 612 |jesli sa podane
przed przebiegiem
identyfikacyjnym.
Jesli wartosc jest
ustawiona na zero,
prad magnesowa-
nia zostanie obli-
czony wewnetrz-
nie.
Wzmocnienie P
P2.6.14.2 | sterowania pred- 1 1000 30 613
koscia
P2.6.14.3 |CZaslsterowania |4 | 35500 | ms 30.0 614
predkoscia
P2.6.145 | Kompensaca 0.00 | 300.00 s 0.00 626
przyspieszenia
P2.6.14.6 Regulacja 0 500 % 100 619
poslizgu
P2.6.14.7 |Pradmagnesowa- |44, IL: A 0.00 627
nia przy starcie
P2.6.14.8 |C?3S magnesowa- 0 60000 ms 0 628
nia przy starcie
P2.6.14.9 | 735 predkosciO 0 32000 ms 100 615
przy starcie
P2.6.14.10 | 735 predkosci-O0 0 32000 ms 100 616
przy zatrzymaniu
0 = nieuzywany
1 = pamiec
momentu obroto-
P2.6.14.11 | Momentobrotowy |4 3 0 s21 |we9e
rozruchu 2 = wartos¢
zadana momentu
3 =moment obro-
towy rozruchu do
przodu/do tytu
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Tabela 30: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Moment obrotowy
P2.6.14.12 rozruchu DO -300.0 300.0 % 0.0 633
PRZODU

Moment obrotowy

- 0,
P2.6.14.13 | T o Tvry | -3000 | 3000 % 0.0 634
P2.6.14.15 | Czas filtrowania 0.0 100.0 ms 0.0 618
kodera
Biezace wzmoc-
P2.6.14.17 | nienie P sterowa- | 0.00 100.00 % 40.00 617

nia

Grupa parametrow identyfikacji 2.6.15

P2.6.15.1 |Predkoé¢ krokowa | -50.0 50.0 0.0 0.0 1257 |Dostrajanie pred-
. kosci NCDrive

* = warto$¢ parametru mozna zmieni¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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4.4.8

Tabela 31: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Odpowiedz na

ZABEZPIECZENIA (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.7)

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

2 = ostrzezenie
+poprzednia czes-
totliwosé

3 = ostrzezenie

czenia silnika

P2.7.1 usterke wartosci 0 5 0 700 Y
- +czestotliwos¢
zadanej 4 mA stata 2.7.2
4 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
5 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Czestotliwosé
P2.7.2 usterki wartosci 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
zadanej 4 mA
Odpowiedz na
P2.7.3 usterke zew- 0 3 2 701 0 = brak reakgji
netrznag 1 = ostrzezenie
2 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
P74 |Monitorowanie faz 0 3 3 730 3 = usterka,
wejsciowych zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na 0 = usterka zapi-
P2.7.5 usterke zbyt 0 1 0 727 sana w historii
niskiego napiecia Usterka niezapi-
sana
p2.7.6 | Kontrolafazwyj- 1 g 3 2 702
Sciowych 0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.7 przed skutkami 0 3 2 703 wedtug 2.4.7
zwar¢ doziemnych 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
p2.7.8 | Zebezpieczenie 0 3 2 704 | Wtadnoscia
termiczne silnika
wspotczynnik
P2.7.9 temperatury oto- -100.0 100.0 % 0.0 705
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Tabela 31: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Wspotczynnik
pp.7.10 | Cchtodzeniasilnika |4 4 150.0 % 40.0 706
przy zerowej
predkosci
Stata czasowa . .
P2.7.11 . o 1 200 min Zmienny 707
ciepta silnika
P2.7.12 | cykl pracy silnika 0 150 % 100 708
0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.13 przed utykiem 0 3 0 709 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.14 Prad utkniecia 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711
po.7.16 | Hmitpredkosc g0 pogo | He 25.00 712
utkniecia
0 = brak reakcji
. . 1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka. sto
P2.7.17 | przed niedociaze- 0 3 0 713 » S1OP
. wedtug 2.4.7
niem
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Zabezpieczenie
pp.7.1g | Przed niedociaze- | 150.0 % 50.0 714
niem, moment
obrotowy
Zabezpieczenie
przed niedociaze-
P2.7.19 niem, czestotli- 5.0 150.0 % 10.0 715
wosc¢ zerowa dla
obciazenia
Limit czasu
p2.7.20 | Zabezpieczenia 2.00 | 600.00 s 20.00 716
przed niedociaze-
niem
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Tabela 31: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

Odpowiedz na 2 = usterka, stop
P2.7.21 usterke termis- 0 3 2 732 |
tora wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na Patrz P2.7.21.
P2.7.22 |usterke magistrali 0 3 2 733
komunikacyjnej
P2 723 Odpowiedz na 0 3 734 Patrz P2.7.21.

usterke gniazda
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4.4.9 PARAMETRY AUTOMATYCZNEGO PONOWNEGO STARTU (PANEL STEROWANIA:
MENU M2 -> G2.8)

Tabela 32: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Czas zwtoki przed
P2.8.1 Czas oczekiwania 0.10 10.00 s 0.50 717  |pierwsza préba
resetowania.

Jesli uptynat czas
proby, a usterka

P2.8.2 Czas préby 0.00 60.00 s 30.00 718 nadal jest aktywna,
naped wytaczy sie.
Wybor trybu startu
dla automatycz-
nego resetowania.
P2.8.3 Funkcja Start 0 2 0 719

0 =rampa

1 = start ,.w biegu”
2 = zgodnie z
P2.4.6

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu za
niskiego napiecia

P2.8.4 0 10 0 720

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu przekro-
czenia napiecia

P2.8.5 0 10 0 721

Liczba prob po
P2.8.6 wyzwoleniu nad- 0 3 0 722
pradowym

Liczba préb po
wyzwalaniu war-
tosci zadanej 4
mA

P2.8.7 0 10 0 723

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki tempera-
tury silnika

P2.8.8 0 10 0 726

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki zewnetrz-
nej

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabela 32: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Liczba préb po
wyzwalaniu
usterki niedocia-
zenia

P2.8.10 0 10 0 738

4.410 PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3)

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.

Tabela 33: Parametry panelu sterowania, M3

Ukrywanie

1 = we/wy steru-
P31 Miejsce ;terowa— 1 3 1 195 |iace
nia 2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
P3.2 Sterowanie z P21.1 | P212 | Hz 0.00
panelu
Za pomoca tego
rune .
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 T ’
totliwos¢ zada-
cym)
wana z panelu ste-
rujacego.
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
R3.4 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony

4.4.11 MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.
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4.4.12  KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty

sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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5 APLIKACJA REGULACJIPID

5.1 WPROWADZENIE
Wybierz aplikacje sterowania PID w menu Mé na stronie S6.2.

W aplikacji sterowania PID sa dwa miejsca sterowania we/wy sterujacymi: miejsce A to
regulator PID, a zrodto B to bezposrednia warto$é zadana czestotliwosci. Miejsce sterowania
A lub B jest wybierane za pomoca wejscia cyfrowego DINé.

Wartos$¢ zadana regulatora PID mozna wybrac za pomoca wejs¢ analogowych, magistrali
komunikacyjnej, potencjometru silnika, panelu sterujacego lub wtaczajac wartos¢ zadana
PID 2. Wartosc¢ rzeczywista regulatora PID mozna wybraé za pomoca wejs¢ analogowych,
magistrali komunikacyjnej, wartosci rzeczywistych silnika lub funkcji matematycznych.

Bezposrednie zadanie czestotliwo$ci mozna wykorzystac¢ do sterowania bez regulatora PID
i mozna je wybrad dla wejs¢ analogowych, magistrali komunikacyjnej, panelu sterujacego
i potencjometru silnika.

Zwykle aplikacja PID stuzy do sterowania pomiarami poziomu lub pomp i wentylatorow. W
tych zastosowaniach aplikacja PID zapewnia bezproblemowe sterowanie oraz wbudowana
funkcje pomiaru w przypadku, gdy nie sa wymagane elementy dodatkowe.

«  Wejscia cyfrowe DIN2, DIN3, DIN5 i wszystkie wyjscia mozna swobodnie programowac.

Funkcje dodatkowe:

«  Wybdr zakresu sygnatu wejscia analogowego

«  Monitorowanie limitow dwdch czestotliwosci

« Monitorowanie limitéw momentu obrotowego

« Monitorowanie limitu wartosci zadanych

*  Programowanie drugich ramp i rampy o ksztatcie S

*  Programowalne funkcje Start i Stop

* Hamulec pradu statego podczas uruchamiania i zatrzymywania

« Trzy obszary zabronionej czestotliwosci

« Programowalna krzywa U/f i czestotliwo$¢ przetaczania

* Automatyczne ponowne uruchomienie

* Ochrona silnika przed przegrzaniem i utykiem: w petni programowalna; wytaczenie,
ostrzezenie, usterka

» Zabezpieczenie silnika przed niedociazeniem

« Monitorowanie faz wejsciowych i wyjsciowych

« Dodanie sumy punktéw czestotliwosci do wyjscia PID

« Regulatora PID mozna réwniez uzy¢ z miejsc sterowania we/wy B, panelu i magistrali
komunikacyjnej

*  Funkcja tatwego przetaczania

« Funkcja uspienia

Parametry aplikacji sterowania PID zostaty opisane w rozdziale 8 Opis parametréw niniejszej
instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegdlnych numerdw ID parametrow.
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5.2 WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE

OPTA1

Sterowanie potencjometrem,
1-10 kQ

| zacisk | Sygnat
\ _ _I 1 | | +10 V, 0t sadana |Wyjéciowe napiecie odniesienia | |Napchie wzorcowe potencjometru it4.

| —
Wejscie analogowe 1 P
\— ----- 2 AIl+ Pakres napiecia 0-10 V (prad staty) WeJSCI,e, aanQOwePlID
Programowalne (P2.1.11) wartosc zadawana

_____ Masa dla wejsé/wyjsc

3 All- Masa dla wejscia/wyjscia zadajacych oraz sterujacych
Nadajnik 2-przewodowy 4 AI2+ Wejscie analogowe 2
] Zakres pradu 0-20 mA | |wejécie analogowe 2
RzeczyW|st Py R
wartosé Wartosc rzeczywista PID 1
PR 5 Al2- Programowalne (P2.2.9)
(0) 4-20 . '
mA .
[ 6 | +24V @ | |Wyjs'cie napiecia sterujqcegol |%aapk|SC|e dla przekaznikow itp., |
E / .____1 7 | | GND ° | |Masa dla WE/WY | Masa dla we]sc/wzjsc,
- - __ Miejsce A: Start do przodu i —
- .I 8 | | DIN1 | |R elsce AL Sta p | |Zestyk zamkniety = start do przoiju
b oo o] o | e ST estyk zomkniey = sart do
R _/ ________ .I 10 | | DIN3 | Zerowanie usterki Styk zamkniet_y = usterka
i | 11 | | CMA | |Wspé|ne dla DIN 1 - DIN 3| |Styk zamkniety = kasowanie uslterki
[12|[+24V @ | |wyjscie napiecia sterujacego| [Potacz z GND Iub +24 |
: F------ | 13 | | GND ® | |Masa dla WE/WY | '\lapiecie dla przekaznikéw (patrlz 6)
' 1
; s Miejsce B: Start do przod(i[Masa dla wej$¢/wyjéé zadajacych
P BT 14 DIN4 R.min. = 5 kQ oraz sterujacych
1
| Wyb dki I Sygnaf startu dI t B
r'"/ SRR | 15 | [ DINS | [Prbaamouae (b3 sy "] e ot vadons (o025 ]
i 1
il / il ‘I 16 | | DING | |Wyb°r miejsca sterowania A/B | SEyld(kzoaérgli(erLtj sowania aktywn
' 1 — .
. . el Styk otwarty = miejsce sterowania A
! | 17 CMB Wspodlne dla zaciskow jest aktywne, styk zamkniety =
' : DIN4-DIN6 miejsce sterowania B jest aktywne
! --| 18 | | AO1+ | Wyjscie analogowe 1 |Po+acz z GND lub +24 V |
' L Czestotliwos$¢ wyjsciowa —
h \ _ o Zakres 0-20 mA/R ,
! GOTOWOSE -4 19 AO1 Programowalne (P2.3.2) | |maks. 500 Q -
- oo 20 DO1 gg%_s’gi:/(gséf([:'owe Otwarty kolektor, IS50 mA,
X | Programowalne (P2.3.7) Us<48 V (prad staty)
I 1
! : | OPTA2 / OPTA3 *)
I 1
! c X 21 RO1 7Nyjécie przekaznikowe 1
PRACA
! . 22 | [ RO1 PRACA
1 Programowalne
o '@ """"" 23 | | RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 7Nyjécie przekaznikowe 2|
25 RO2 USTERKA
Programowalne
26 RO2 — (P2.3.9)

Rys. 13: Domyslna konfiguracja we/wy aplikacji PID (za pomoca nadajnika 2-przewodowego)

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 114

APLIKACJA REGULACJI PID

*) Opcjonalna karta A3 nie ma za
(brak zacisku 24).

cisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu przekaznika

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

CMB potaczono z GND

CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 14: Ustawienia zworek
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5.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI STEROWANIA PID

DIN2 ® Usterka zewn. (programowalna)
DIN5 & |- Predkosc impulsowania (programowalna)
A iad i Wiaczenie zadawania regulatora
DING@._WYD_QF_mJ_e_.lS_CQ_A/E__,__' ----------- 1 1PID z panelu 2 (DIN5 = 13)
2.2.7 Ster(l)wkame czEstotllwosaq Vo
z magistrali komunikacyjnej }-------- .
2.2.6 Sterowanie czestotliwoscig |------ Do E
7z panelu sterowania o
2.2.5 Wartos$¢ zadana we/wy Br---1 ! | | |
[
.2.4 Gtéwna wartos¢ zadana PI[P----: E E E i E
; E ! E i E L{I?»DS Zadavlvanzie regulatord—‘
DIN2® Potencjometr] _:.\?\Ad—i—{—:—}— Z paneu -«
DIN3® silnika 3§ * N PID_@
L ] H I ] !
2.1.11 Wartos¢ zadang t -} - R R >mﬁggcl iy wgrt‘)cggci |
AIl ® 5 requiatora 0 i - P ézaercg\éwfs?t?] %ACt 2 rzeczywistej
| dla regula @0 1 4o 2,107 par. 2.2.8
R e ez AT
regulatora PID z panelu ® i b b
leg 010
oo 1 E i E 1
R3.2 War zad pan stef] . % B Lo
L) I [
ot L
. Ll
[ YY) \ E i 1
» ol 1 |1 !
=§"I'<' E | I—'—|. 2.1.19 Wart. zad. predk. impulsow
py |
®5 E B E 3.1 Miejsce stérowania
- (1) q------ P;;nel WeanItrzng zadawanie
L o1 ! ; czestotliwosci
i sterujacy!
L o2 ! !
S ;
\ . F iMagistrala
o5 ikomunikacyjna )
adawanie z magistrali |_| H Przycisk zerowania (Reset) O S .
1
S S Ry frei : . c9®
%ﬁ]ﬁr;ﬁ&(azcyr}jr?e%lstrah } Przyciski Start/Stop] ()OO
Start; Miejsce A o T -
B%Néllg 4§, [Start/stop o> Wewnetrzny Start/Stop
DIN2 Start; Miejsce B B d
DIN3 ® . Wewnetrzne odwrdcenie
DINS 3.3 Kierunek obrotéw z panefu g'\o—e>
DIN3 g Wejécie kasowania usterki (programowalne) 1> | Zerowanie usterki wewngtrznej

Rys. 15: Logika sygnatu sterowania aplikacji sterowania PID

5.4 APLIKACJA STEROWANIA PID — LISTY PARAMETROW

5.4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametrow, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatdw mierzonych. Wartosci monitorowanych nie mozna
modyfikowad.
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WSKAZOWKA!
Wartosci monitorowania od V1.19 do V1.22 sa dostepne tylko za posrednictwem
aplikacji sterowania PID.
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Tabela 34: Wielkosci monitorowane

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
19 Temperatura prze- oC 8 Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
' miennika heita
110 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 Wejscie analogowe 3 27 Al3
V1.14 Wejscie analogowe 4 28 Al4
V1.15 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejsc¢ cyfrowych 1-3
V1.16 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 4-6
V1.17 DO1, RO1, RO2 17 I13_o3kazu1e stan wyjsc cyfrowych i przekaznikowych
V1.18 Analogowe lout mA 26 AO1
V119 Sygnat zadajacy dla % 20 W procentach maksymalnej czestotliwosci
regulatora PID
Wartos¢ rzeczywista W procentach maksymalnej mozliwej wartosci rze-
V1.20 % 21 C o
dla regulatora PID czywistej
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Tabela 34: Wielkosci monitorowane

Indeks Wielkos¢ Jednostk

monitorowana a

Wartos¢ uchybu regulatora PID. Jest to odchylenie

Wartosc¢ uchybu o sprzezenia zwrotnego od wartosci zadanej w jed-
%o 22

regulatora PID nostkach procesowych. Za pomoca parametru

mozna wybrac jednostke procesowa.

V1.21

Wyjscie PID jako procent (0-100%). Te wartos¢
V1.22 Wyjécie PID % 23 mozna Yvykorzystac do s.terolw.anla 5|Ln|k|1em [Jako

warto$¢ zadana czestotliwosci) lub podaé na wyj-
Scie analogowe.

Specjalne wyswietla- Patrz parametry od 2.2.46 do 2.2.49.
V1.23 nie wartosci rzeczy- 29
wistej
Temperatura Najwyzsza temperatura uzytych wejsé
vi.24 modutu PT100 sC 42
61.25 Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
’ wania
V1.26.1 Prad A 1113
V1.26.2 Moment obrotowy % 1125
V1.26.3 Napiecie DC \% 44
V1.26.4 Stowo stanu 43
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5.4.2

Tabela 35: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.1

Ukrywanie

Minimalna czes-
totliwosc

0.00

P2.1.2

Hz

PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA:

0.00

101

MENU M2 -> G2.1)

P2.1.2

Maksymalna
czestotliwosc

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-
nicznej silnika,
nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.1.3

Czas przyspiesza-
nia 1

0.1

3000.0

0.0

103

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

P2.1.4

Czas hamowania 1

0.1

3000.0

0.0

104

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

P2.1.5

Limit pradu

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6*

napiecie znamio-
nowe silnika

180

690

NX2: 230
\%
NX5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Odszukaj wartosc
Un na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

Sprawdz, czy pod-
taczenie silnika
jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.

P2.1.7*

czestotliwosc¢ zna-
mionowa silnika

8.00

320.00

Hz

50.00

m

Odszukaj wartos¢
fn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.
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Tabela 35: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

pP2.1.8*

Ukrywanie

Predkos$¢ znamio-
nowa silnika

24

Odszukaj wartosc
obr./mi 1440 112 |0 na‘tabhcz_ce.
n znamionowej sil-

nika.

20000

P2.1.9*

Prad znamionowy
silnika

0,1x1IH

Odszukaj wartosc
In na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

2xIH A IH 13

P2.1.10*

Wartos$é cos SYM-
BOL silnika

0.30

Odszukaj wartos¢
1.00 0.85 120 [na tabliczce zna-
mionowej silnika.

P2.1.11*

Sygnat wartosci
zadanej regula-
tora PID (miejsce
A)

0=Al1

1=AI2

2 =wartosé
zadana PID ze
strony sterowania
panelu, P3.4

4 1 332 3 = wartos¢
zadana PID z
magistrali komu-
nikacyjnej (wejscie
danych proceso-
wych 1)

4 = potencjometr
silnika

P1.1.12

Wzmocnienie
regulatora PID

0.0

Jesli wartosc para-
metru zostanie
ustawiona na
100%, zmiana war-
tosci uchybu o 10%
powoduje zmiane
wyjscia regulatora
0 10%.

1000.0 % 100.0 118

P1.1.13

Czas regulacji |
regulatora PID

0.00

Jesli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
wartosci uchybu o
10% powoduje
zmiane wyjscia
regulatora

0 10,00%/s.

320.00 s 1.00 19
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Tabela 35: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P1.1.14

Ukrywanie

Czas regulacji D
regulatora PID

0.00

100.00

0.00

132

Jesdli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
wartosci uchybu o
10% w trakcie 1,00
s powoduje zmiane
wyjscia regulatora
0 10,00%.

P1.1.15

Czestotliwosé
uspienia

0.00

P2.1.2

Hz

10.00

1016

Naped przechodzi
w tryb uspienia,
gdy czestotliwosé
wyjsciowa utrzy-
muje sie ponizej
tego limitu przez
czas dtuzszy niz
okreslony za
pomoca parametru
Opodznienie uspie-
nia.

P1.1.16

Opodznienie uspie-
nia

3600

30

1017

Minimalny czas,
przez ktory czes-
totliwos$¢ powinna
pozostawad ponizej
poziomu uspienia
przed zatrzyma-
niem napedu.

P1.1.17

Poziom budzenia

0.00

100.00

%

25.00

1018

Okresla poziom
monitorowania
budzenia dla war-
tosci sprzezenia
zwrotnego regula-
tora PID. Uzywane
sa skonfigurowane
jednostki proce-
sowe.

P1.1.18

Funkcja budzenia

1019

0 = budzenie po
spadku ponizej
poziomu budzenia
(2.1.17)

1 = budzenie po
przekroczeniu
poziomu budzenia
(2.1.17)

P1.1.19

Wartoé¢ zadana
predkosci impul-
sowania

0.00

P2.1.2

Hz

10.00

124
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* = wartosé parametru mozna zmienic¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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5.4.3 SYGNALY WEJSCIOWE

Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany

1 = usterka zewn.,
st. zamk.

2 = usterka zewn.,
st. rozw.

3 = wtaczenie
pracy

4 = wybdr czasu
przyspieszania/
hamowania

5 = CP: we/wy ste-
rujace (ID125)

6 = CP: Panel ste-
rujacy (ID125)

7 = CP: Magistrala
(ID125)

P2.2.1 ** Funkcja DIN2 0 13 1 319 | 8=do przodu/do
tytu

9 = czestotliwosé
impulsowania
(styk zamkniety)
10 = kasowanie
usterki (styk
zamkniety)

11 = zabronione
przyspieszanie/
hamowanie (styk
zamkniety)

12 = polecenie
hamowania pra-
dem statym

13 = potencjometr
silnika UP (géra)
(zam. zest.)

Patrz powyzej z
wyjatkiem:

P2.2.2 ** Funkcja DIN3 0 13 10 301 .
13 = potencjometr

silnika DOWN (dét)
(styk zamkniety)

Patrz powyzej z
wyjatkiem:
P2.2.3 ** Funkcja DINS 0 13 9 330

13 = Wtacz war-
tos¢ zadana PID 2
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks

P2.2.4 **

Ukrywanie

Wartos$¢ zadana
sumy punktow
PID

376

0 = wartos$¢ bezpo-
sredniego wyjscia
PID

1 = All+wyjécie
PID

2 = Al2+wyjscie
PID

3 = Al3+wyjscie
PID

4 = Ald+wyjscie
PID

5 = panel PID+wyj-
Scie PID

6 = magistrala
komunikacyjna
+wyjécie PID (Pro-
cessDatalN3])

7 = potencjometr
silnika+wyjscie
PID

P2.2.5**

Wybor wartosci
zadanej B we/wy

343

0=Al1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = zadawanie z
panelu ster.

5 = wartos¢
zadana z magi-
strali komunika-
cyjnej (FBSpeed-
Reference)

6 = potencjometr
silnika

7 =regulator PID

P2.2.6 **

Wybor Zzrodta war-
tosci zadanej przy
sterowaniu z
panelu

121

Tak jak P2.2.5

P2.2.7 **

Wybor zrodta war-
tosci zadanej przy
sterowaniu z
magistrali

122

Tak jak P2.2.5
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

0 = wartos¢ rze-

czywista 1

1 =rzeczywista 1 +

rzeczywista 2

2 =rzeczywista 1 -

rzeczywista 2

3 =rzeczywista 1 *

rzeczywista 2

Wybdr wa.rtoé.ci 0 7 0 133 4 = Min. (rzeczy-
rzeczywistej wista 1, rzeczy-

wista 2)

5 = Maks. (rzeczy-

wista 1, rzeczy-

wista 2)

6 = $rednia (rze-

czywista 1, rzeczy-

wista 2)

7 = pierw. (rzecz.1)

+ pierw. (rzecz.2)

P2.2.8 **

0 = nieuzywany
1 =sygnat Al1
(karta c]

2 =sygnat Al2
(karta c)
3=AI3

4=Al4

Wybor wgrto_éci 0 10 2 334 5= Proces§Da- .
rzeczywistej 1 taIN2 magistrali

6 = moment obro-
towy silnika

7 = predkos¢ obro-
towa silnika

8 = prad silnika

9 = moc silnika

10 = czestotliwos¢
kodera

P2.2.9 **
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany

1 =sygnat Al

2 = sygnat Al2

3=AI3

4=Al4

5 =ProcessDa-

Wejscie V\{artgéci 0 10 0 335 taIN3 magistrali
rzeczywistej 2 6 = moment obro-

towy silnika

7 = predkos¢ obro-

towa silnika

8 = prad silnika

9 = moc silnika

10 = czestotliwos¢

kodera

P2.2.10 **

Minimalne skalo- 0 = bez skalowania
P2.2.11 wanie wartosci -1600.0 1600.0 % 0.0 336 minimum
rzeczywistej 1

Maksymalne ska- 100 = bez skalowa-
P2.2.12 lowanie wartosci | -1600.0 | 1600.0 % 100.0 337 |nia maksimum
rzeczywistej 1

Minimalne skalo- 0 = bez skalowania
P2.2.13 wanie wartosci -1600.0 1600.0 % 0.0 338 minimum
rzeczywistej 2

Maksymalne ska- 100 = bez skalowa-
P2.2.14 lowanie wartoséci | -1600.0 1600.0 % 100.0 339 nia maksimum
rzeczywistej 2

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
P2.215 1 \wybsr sygnatu AT | 0.1 E.10 A1 377 fgﬁgz”;‘;ﬂya%‘;
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

0=0-10V(0-20
mA*)

0 2 0 320 1=2-10V (4-20
mA*)

2 = zakres niestan-
dardowy*

Zakres sygnatu

P2.2.16 Al
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Niestandardowe
pP2.2.17 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 321
wienie Al1

Niestandardowe
P2.2.18 maksymalne -160.00 160.00 % 100.0 322
ustawienie Al1

P2.2.19 Odwracanie Al1 0 1 0 323 | 0=bezinwers;ji
1 = odwrdcony

P2.2.20 Czas fl'lAt|r10wan|a 0.00 10.00 s 0.10 324 0 = brak filtrowania
0=0-20 mA (0-10
V *)
P2.2.21 | Wybdr sygnatu Al2 0.1 E.10 A2 388 1=4-20mA (2-10
V *)
2 = zakres niestan-
dardowy*
7ok t 0 =0-20 mA*
P2.2.22 akres sygnatu 0 2 1 325 | 1=4-20 mA*
Al2 .
2 = niestandar-
dowe*
Niestandardowe
pP2.2.23 minimalne usta- | -160.00 160.00 % 0.00 326
wienie Al2
Niestandardowe
P2.2.24 maksymalne -160.00 160.00 % 0.00 327
ustawienie Al2
P2.2.25 Odwracanie Al2 0 1 0 328 0 = bez inwersji

1 = odwrdcony

P2 2.26 Czas fl'lAtlrzowanla 0.00 10.00 S 0.10 329 0 = brak filtrowania
Czas rampy
P2.2.27 |potencjometru sil- 0.1 2000.0 Hz/s 10.0 331
nika
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

0 = brak kasowa-
nia

Kasgwanle . 1 = zerowanie po
pamieci czestotli- zatrzymaniu lub
P2.2.28 wosci zadanej 0 2 1 367 ymal .
. odtaczeniu zasila-
potencjometrem nia ’
silnika 2 =reset przy
wytaczeniu zasila-
nia
0 = brak kasowa-
K . nia
asowanie 1 = zerowanie po
pamieci wartosci zatrzymaniu lub
pP2.2.29 PID zadanej 0 2 0 370 . .
) odtaczeniu zasila-
potencjometrem nia ’
silnika

2 =reset przy
wytaczeniu zasila-
nia

Limit minimalnej

P2.2.30 wartosci PID

-1600.0 | P2.2.31 % 0.0 359

Limit maksymal-

P2.2.31 nej wartosci PID

P2.2.30 | 1600.0 % 100.0 360

Inwersja wartosci 0 1 0 340 O'= brak odwraca-
uchybu nia

1 =inwersja

P2.2.32

Czas narastania
P2.2.33 wartosci zadanej 0.1 100.0 s 5.0 341
PID

Czas zmniejszania
P2.2.34 wartosci zadanej 0.1 100.0 s 5.0 342
PID

Warto$¢ mini-
p2.2.35 |malnaskalowania | 4 o, 320.0 Hz 0.00 344
wartosci zadanej,

miejsce B

Wartos¢ maksy-
p2.2.36 |malnaskalowania | 4, 320.0 Hz 0.00 345
wartosci zadanej,

miejsce B
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks

P2.2.37

Ukrywanie

tatwe przetacza-
nie

366

0 = zachowanie
wartosci zadanej
1 = kopiowanie
rzeczywistej war-
tosci zadanej

P2.2.38

* %k

Wybor sygnatu Al3

0.1

E.10

0.1

141

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Zasada programo-
wania metody TTF
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

P2.2.39

Zakres sygnatu
Al3

143

0 = zakres sygnatu
0-10V
1 = zakres sygnatu
2-10V

P2.2.40

Odwracanie AI3

151

0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

P2.2.41

Czas filtrowania
Al3

0.00

10.00

0.10

142

0 = brak filtrowania

P2.2.42

* %k

Wybor sygnatu Al4

0.1

E.10

0.1

152

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Zasada programo-
wania metody TTF
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

P2.2.43

Zakres sygnatu
Al4

154

0 = zakres sygnatu
0-10V
1 = zakres sygnatu
2-10V

P2.2.44

Odwracanie Al4

162

0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

P2.2.45

Czas filtrowania
Al4

0.00

10.00

0.10

153

0 = brak filtrowania
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Tabela 36: Sygnaty wejsciowe, G2.2

Indeks Ukrywanie

Specjalne
wyswietlanie war-
tosci rzeczywistej,

minimalne

P2.2.46 0 30000 0 1033

Specjalne
wyswietlanie war-
tosci rzeczywistej,

maksymalne

P2.2.47 0 30000 100 1034

Specjalne
wyswietlanie war-
tosci rzeczywistej,
miejsca dziesietne

P2.2.48 0 4 1 1035

Specjalne Patrz ID1036 w
wyswietlanie war- rozdziale 8 Opis
tosci rzeczywistej, 0 29 4 1036 parametrow.

jednostka

P2.2.49

CP= miejsce sterowania
cc = styk
oc = styk otwarty

* = nalezy pamietac¢ o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = wartosé parametru mozna zmienic¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.

*** = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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5.4.4 SYGNALY WYJSCIOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.3

Tabela 37: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Wybér sygnatu Zasada programo-

AO1 0.1 E.10 Al 464 wania metody TTF
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

pP2.3.1*

0 = nieuzywany

1 = czestotl. wyj-
Sciowa (0-fmax]

2 = czestot. zadana
(0-fmax)

3 = predkos¢ sil-
nika (0-znamio-
nowa predkosc sil-
nika)

4 = prad silnika (0-
InMotor])

5 =moment obr.
silnika (0-TnMotor)
6 = moc silnika (0-
PnMotor]

7 = napiecie silnika
(0-UnMotor)

0 14 1 307 |8=napiecie na
szynie DC (0-

1000 V)

9 = wartosé
zadana regulatora
PID

10 = wartosc¢ rze-
czywista 1 regula-
tora PID

11 = wartos¢ rze-
czywista 2 regula-
tora PID

12 = wartos¢
uchybu regulatora
PID

13 = wyjscie regu-
latora PID

14 = temperatura
modutu PT100

Funkcja wyjscia

P2.3.2
analogowego

Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.3 wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 308
wego
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Tabela 37: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

p2.34 | IMwersjawyjscia 0 1 0 309 | 0=bezinwersji
analogowego

1 = odwrdcony

p235 | Minimum wyjscia 0 1 0 310 [0=0mA(0V)
analogowego

1=4mA(2V)

P236 Skala wyjscia ana-

10 1000 % 100 31
logowego
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Tabela 37: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
1 = gotowosé

2 =praca

3 = usterka

4 = odwrdcona
usterka

5 = ostrzezenie o
przegrzaniu prze-
miennika czestot-
liwosci

6 = usterka lub
ostrzezenie rozsz.
7 = usterka lub
ostrzezenie zad.
8 = ostrzezenie

9 = odwrocone

10 = predkos¢
stata 1

11 = dla predkosci
12 = aktywny regu-
lator silnika

0 23 1 312 13 = monitorowa-
nie limitéw czes-
totliwosci OP 1

14 = monitorowa-
nie limitow czes-
totliwosci OP 2

15 = monitorowa-
nie limitow
momentu obroto-
wego

16 = monitorowa-
nie limitow war-
tosci zadanych

17 = kontrola
hamulca zew-
netrznego

18 = miejsce ste-
rowania: we/wy
19 = monitorowa-
nie limitow tempe-
ratury FC

20 = niepozadany
kierunek obrotow

Funkcja wyjscia

P2.3.7
cyfrowego 1
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Tabela 37: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

21 = odwrdcona
kontrola hamulca
zewnetrznego

0 23 1 312 22 = usterka/
ostrzezenie ter-
mistora

23 = magistrala
DIN1

Funkcja wyjscia

P2.3.7
cyfrowego 1

Jak dla parametru

P2.3.8 Funkcja RO1 0 23 2 313 237

Jak dla parametru

P2.3.9 Funkcja RO2 0 23 3 314 937

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gérnego limitu

Monitorowanie
P2.3.10 limitu czestotli- 0 2 0 315
wosci wyjsciowej 1

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
1; warto$¢ moni-

torowana

P2.3.11 0.00 320.00 Hz 0.00 316

0 = bez limitu

1 = monitorowanie
dolnego limitu

2 = monitorowanie
gornego limitu

Monitorowanie
P2.3.12 limitu czestotli- 0 2 0 346
wosci wyjsciowej 2

Limit czestotli-
wosci wyjsciowej
2; warto$¢ moni-

torowania

P2.3.13 0.00 320.00 Hz 0.00 347

Funkcja monitoro-
wania limitu 0 = nie
P2.3.14 momentu obroto- 0 2 0 348 1 = dolny limit

wego 2 =gorny limit

Wartos$¢é monito-
P2.3.15 rowania limitu -300.0 | 300.0 % 100.0 349
momentu obroto-

wego
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Tabela 37: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks

Ukrywanie

Funkcja monitoro- 0 = nie
P2.3.16 wania limitow 0 2 0 350 o
. 1 =dolny limit
wartosci zadanych 2 . .
=gorny limit
Wartos¢ monito-
P2.3.17 rowania limitu 0.0 100.0 % 0.0 351
wartosci zadanych
Opoznienie wyta-
P2.3.18 czenia hamulca 0.0 100.0 s 0.5 352
zewnetrznego
Opodznienie wta-
P2.3.19 czenia hamulca 0.0 100.0 s 1.5 353
zewnetrznego
Monitorowanie
pp3.20 | lmitowtempera- | 2 0 T A
tury przemiennika 1 =dolny limit
czestotliwosci 2 =gorny limit
Monitorowana
p23p1 |Wartosctempera- | 4, 100 °C 40 355
tury przemiennika
czestotliwosci
Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
. . Patrz rozdziat 8.9
Skalowanie wyj- Zasada programo-
P2.3.22 | 4cia analogowego | 0.1 E.10 0.1 471 aa prog
wania metody TTF
2 .
(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P2 393 Funkcja wyjscia 0 14 4 472 Jak dla parametru
analogowego 2 2.3.2
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.24 | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473
wego 2
pp3.25 | IMwersiawyjscia 0 1 0 474 | 0= bez inwersji
analogowego 2 _ .
1 = odwrdécony
P2.3.26 M'”'T“m AT 1 0 475 [0=0mA(0V)
analogowego 1=4mA2V)
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Tabela 37: Sygnaty wyjsciowe, G2.3

Indeks Ukrywanie

Skalowanie wyj-
P.2.3.27 | écia analogowego 10 1000 % 1.00 476
2

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametréw
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5.4.5 PARAMETRY STEROWANIA NAPEDEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.4

Tabela 38: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 = liniowa
> 0 = czas opada-
nia krzywej S

P2.4.1 Kszattt zbocza 1 0.0 10.0 s 0.1 500

0 = liniowa
> 0 = czas opada-
nia krzywej S

P2.4.2 Kszattt zbocza 2 0.0 10.0 s 0.0 501

Czas przyspiesza-

P2.4.3 nia 2

0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Czas hamowania 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = wytaczony

1 = uzywane pod-
czas pracy

2 = zewnetrzny
modut hamujacy
3 = uzywane pod-
czas zatrzymania/
pracy

4 = uzywane pod-
czas pracy (bez
testowania)

P2.4.5 Modut hamujacy 0 4 0 504

0 =rampa

P2.4.6 Funkcja Start 0 2 0 505 1 = start ,.w biegu”
2 = warunkowy
start ,.w biegu”

0 = wybieg

1 =rampa

2 =rampa + wita-
P2.4.7 Funkcja Stop 0 3 0 506 czenie pracy na
wybiegu

3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa

Prad hamowania

P2.4.8 pradem statym

0.00 IL: A 0,7xIH 507

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 138 APLIKACJA REGULACJI PID

Tabela 38: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-

czony przy zatrzy-

maniu

Czas hamowania
P2.4.9 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 508
przy zatrzymaniu

Czestotliwosc¢ roz-
poczecia hamowa-
nia pradem sta-
tym podczas
zatrzymywania z
rampa

P2.4.10 0.10 10.00 Hz 1.50 515

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-
czony podczas

Czas hamowania
P2.4.11 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 516
podczas startu

startu
pp.4.12+ |Hamulecstrumie- | g 1 0 520 |0 =wytaczona
niowy 0 =Wt

Prad hamowania

P2.4.13 ..
strumieniem

0.00 IL: A IH 519

5.4.6 PARAMETRY ZABRONIONEJ CZESTOTLlWOéC| (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -
> G2.5)

Tabela 39: Parametry zabronionej czestotliwosci, G2.5

Indeks Ukrywanie

P2.5.1 Dolna granica 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509 |0 =nieuzywany
P2.5.2 Goérna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 |0 = nieuzywany
P2.5.3 Dolna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511 0 = nieuzywany
P2.5.4 Goérna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |0 = nieuzywany
P2.5.5 Dolna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513 |0 = nieuzywany
P2.5.6 Gdrna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |0 = nieuzywany
Zabronione przy-
P2.5.7 spieszanie/hamo- 0.1 10.0 X 1.0 518
wanie z rampa
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5.4.7 PARAMETRY STEROWANIA SILNIKIEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.6)

Tabela 40: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

P2.6.1

Ukrywanie

Tryb sterowania
silnikiem

1/3

600

0 = sterowanie
czestotliwoscia
1 = sterowanie
predkoscia

NXP:

2 = nieuzywany

3 = kontrola pred-
kosci z zamknieta
petla

4 = sterowanie
momentem z petla
zamknieta

P2.6.2

Optymalizacja U/f

109

0 = nieuzywany

1 = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego

P2.6.3

Wybor wspdtczyn-
nika U/f

108

0 = liniowa

1 = kwadratowa

2 = programo-
walna

3 = liniowy z opty-
malizacja strumie-
nia

P2.6.4

Punkt ostabienia
pola

8.00

320.00

Hz

50.00

602

Punkt ostabienia
pola to czestotli-
wos¢ wyjsciowa,
przy ktorej napie-
cie wyjsciowe
osiaga wartosc
napiecia punktu
ostabienia pola.

P2.6.5

Napiecie w punk-
cie ostabienia pola

10.00

200.00

%

100.00

603

Napiecie w punkcie
ostabienia pola
jako procent
napiecia znamio-
nowego silnika.
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Tabela 40: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Jesli wartosé
P2.6.3 jest progra-

Czestotliwos¢ mowalna, ten
P2.6.6 punktu $rodko- 0.00 P2.6.4 Hz 50.00 604 | parametr definiuje
wego krzywej U/f czestotliwosc

punktu érodko-
wego krzywej.

Jesli wartos¢
P2.6.3 jest progra-

Napiecie punktu mowalna, ten
P2.6.7 $rodkowego krzy- 0.00 100.00 % 100.00 605 |parametr definiuje
wej U/f czestotliwosé

punktu srodko-
wego krzywej.

Ten parametr
okreéla napiecie
przy zerowej czes-
totliwosci dla krzy-
wej U/f. Wartos¢
domyslna zalezy
od rozmiaru jed-

nostki.

Napiecie wyj-
P2.6.8 Sciowe przy zero- 0.00 40.00 % Zmienny 606
wej czestotliwosci

Zwiekszanie czes-
totliwosci kluczo-
wania powoduje
zmniejszanie
wydajnosci prze-
miennika czestotli-
wosci. W przy-
padku uzywania
dtugiego kabla sil-
nika zaleca sie sto-
sowanie niskiej
czestotliwosci klu-
czowania w celu
ograniczenia do
minimum pradow
pojemnosciowych
na kablu. Hatas
silnika mozna zmi-
nimalizowac przy
uzyciu wysokiej
czestotliwosci klu-
czowania.

Czestotliwos¢ klu-

P2.6.9 .
czowania

1 Zmienny kHz Zmienny 601
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Tabela 40: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

Ukrywanie

P2.6.10

Regulator prze-
piec¢

607

0 = nieuzywany

1 = uzywane (bez
zmien. predkosci
2 = uzywane
(zmien. predkosci)

P2.6.11

Regulator zbyt
niskiego napiecia

608

0 = nieuzywany
1 = uzywane

P2.6.12

Spadek obciazenia

0.00

100.00

%

0.00

620

Funkcja umozliwia
zmniejszenie pred-
kosci obrotowej w
funkcji obciazenia.
Spadek obciazenia
podawany jako
procent predkosci
znamionowej przy
obciazeniu zna-
mionowym.

P2.6.13

Identyfikacja

1/2

631

0 = brak reakcji
1 = identyfikacja
bez pracy
2 = identyfikacja
przy pracy

Grupa parametrow petli zamkni

etej 2.6.14

P2.6.14.1

Prad magnesowa-
nia

0.00

2 x IH

0.00

612

Prad magnesowa-
nia silnika (w sta-
nie bez obciaze-
nia). Warto$ci
parametrow U/f sa
identyfikowane na
podstawie pradu
magnesowania,
jesli sa podane
przed przebiegiem
identyfikacyjnym.
Jesli wartos¢ jest
ustawiona na zero,
prad magnesowa-
nia zostanie obli-
czony wewnetrz-
nie.

P2.6.14.2

Wzmocnienie P
sterowania pred-
koscia

1000

30

613
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Tabela 40: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

P2.6.14.3 | CZas!sterowania | g4 | 39000 | ms 30.0 614
predkoscia
P2.6.145 | Kompensacja 0.00 | 300.00 % 0.00 626
przyspieszenia
P2.6.14.6 Regulacja 0 500 % 100 619
poslizgu
P2.6.14.7 |Frad magnesowa- |4, IL: A 0.00 627
nia przy starcie
P2.6.148 |C73Smagnesowa- |, 60000 | ms 0 628
nia przy starcie
P2.6.14.9 | C73spredkosciO 0 32000 ms 100 615
przy starcie
P2.6.14.10 | CZ3s predkosci-0 1 32000 | ms 100 616
przy zatrzymaniu
0 = nieuzywany
1 = pamiec
momentu obroto-
P2.6.14.11 | Moment obrotowy |4 3 0 621 |We% |
rozruchu 2 = wartos¢
zadana momentu
3 = moment obro-
towy rozruchu do
przodu/do tytu
Moment obrotowy
P2.6.14.12 rozruchu DO -300.0 300.00 % 0.0 633
PRZODU
Moment obrotowy 0
P2.6.14.13 rozruchu DO TYEU -300.0 300.0 Yo 0.0 634
P2.6.14.15 | CZas filtrowania 0.0 100.0 ms 0.0 618
kodera
Biezace wzmoc-
P2.6.14.17 | nienie P sterowa- 0.00 100.00 % 40.00 617
nia
Grupa parametrow identyfikacji 2.6.15
P2.6.15.1 |Predko&¢ krokowa | -50.0 50.0 % 0.0 1250 |Dostrajanie pred-
kosci NCDrive

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APLIKACJA REGULACJI PID

VACON - 143

5.4.8

ZABEZPIECZENIA (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.7

Tabela 41: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Odpowiedz na

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

2 = ostrzezenie
+poprzednia czes-
totliwosé

3 = ostrzezenie

silnika

P2.7.1 usterke wartosci 0 5 4 700 Y
T +czestotliwos¢
zadanej 4 mA stata 2.7.2
4 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
5 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Czestotliwos¢
P2.7.2 usterki wartosci 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
zadanej 4 mA
Odpowiedz na
P2.7.3 usterke zew- 0 3 2 701 0 = brak reakgji
netrzng 1 = ostrzezenie
2 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
p2.7.4 | Monitorowaniefaz | 3 0 730 |37 usterka,
wejsciowych zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na 0 = usterka zapi-
P2.7.5 usterke zbyt 0 1 0 727 sana w historii
niskiego napiecia Usterka niezapi-
sana
p2.7.6 | Kontrola faz wyj- 0 3 2 702
sciowych 0 = brak reakcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.7 przed skutkami 0 3 2 703 wedtug 2.4.7
zwar¢ doziemnych 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
pp.7.8 | Zabezpieczenie 0 3 2 704 | Wtadnoscia
termiczne silnika
wspdtczynnik tem-
P2.7.9 peratury otoczenia | -100.0 100.0 % 0.0 705
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Tabela 41: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

Wspotczynnik
p2.7.10 | chtodzeniasilnika 0.0 150.0 % 40.0 706
przy zerowej pred-

kosci

P2.7.11 Stata czasowa 1 200 min | Zmienny 707
ciepta silnika

P2.7.12 | cykl pracy silnika 0 150 % 100 708

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

Zabezpieczenie 2 = usterka, stop

P2.7.13 przed utykiem 0 3 ! 709 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.14 Prad utkniecia 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Limitpredkosci 10 | P212 | He 25.0 712
utkniecia
0 = brak reakgji
. . 1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka. sto
P2.7.17 | przed niedociaze- 0 3 0 713 » S1OP
. ’ wedtug 2.4.7
niem
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Zabezpieczenie
pp.7.1g | Przed niedociaze- | 4 150.0 % 50.0 714
niem, moment
obrotowy
Zabezpieczenie
przed niedociaze-
P2.7.19 niem, czestotli- 5.0 150.0 % 10.0 715
wos¢ zerowa dla
obciazenia

Limit czasu zabez-
P2.7.20 pieczenia przed 2.00 600.00 s 20.00 716
niedociazeniem
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Tabela 41: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Odpowiedz na 2 = usterka, stop
P2.7.21 usterke termistora 0 3 2 732 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na Patrz P2.7.21.
P2.7.22 | usterke magistrali 0 3 2 733
komunikacyjnej
P2 7 93 Odpowed; na 0 3 2 734 Patrz P2.7.21.
usterke gniazda
Liczba wejsé
P2.7.24 PT100 0 5 0 739
0 = brak reakcji
0d od 1 = ostrzezenie
P2.7.25 powiedz na 0 3 0 740 |2 = usterka, stop
usterke PT100
’ wedtug 2.4.7
3 = usterka, stop
wedtug wybiegu
Limit ostrzezenia
P2.7.26 PT100 -30.0 200.0 sC 120.0 741
p2.7.27 | Limitusterki 300 | 2000 | sC 130.0 742
o PT100 ’ ’ ’ ’
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5.4.9 PARAMETRY AUTOMATYCZNEGO PONOWNEGO STARTU (PANEL STEROWANIA:
MENU M2 -> G2.8)

Tabela 42: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Czas zwtoki przed
P2.8.1 Czas oczekiwania 0.10 10.00 s 0.50 717  |pierwsza préba
resetowania.

Jesli uptynat czas
proby, a usterka

P2.8.2 Czas préby 0.00 60.00 s 30.00 718 nadal jest aktywna,
naped wytaczy sie.
Wybor trybu startu
dla automatycz-
nego resetowania.
P2.8.3 Funkcja Start 0 2 0 719

0 =rampa

1 = start ,.w biegu”
2 = zgodnie z
P2.4.6

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu za
niskiego napiecia

P2.8.4 0 10 0 720

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu przekro-
czenia napiecia

P2.8.5 0 10 0 721

Liczba prob po
P2.8.6 wyzwoleniu nad- 0 3 0 722
pradowym

Liczba préb po
wyzwalaniu war-
tosci zadanej 4
mA

P2.8.7 0 10 0 723

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki tempera-
tury silnika

P2.8.8 0 10 0 726

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki zewnetrz-
nej

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabela 42: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Liczba préb po
wyzwalaniu
usterki niedocia-
zenia

P2.8.10 0 10 0 738

5.4.10 PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3)

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.

Tabela 43: Parametry panelu sterowania, M3

Ukrywanie

1 = we/wy steru-
P31 Miejsce ;terowa— 1 3 1 125 jace
nia 2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
P3.2 Sterowaniez | o544 | p212 | Hz 0.00
panelu
Za pomoca tego
erunck e el
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 T ’
totliwosc zada-
cym)
wana z panelu ste-
rujacego.
P3.4 Wartoscpzlgdawa”a 0.00 | 100.00 % 0.00 167
Wartosc¢ zada-
P3.5 wana regulatora 0.00 100.00 % 0.00 168
PID 2
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
R3.4 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony
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5.4.11 MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.

5.4.12  KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty
sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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6 APLIKACJA STEROWANIA UNIWERSALNEGO

6.1 WPROWADZENIE
Wybierz aplikacje sterowania uniwersalnego w menu Mé na stronie 56.2.

Aplikacja sterowania uniwersalnego udostepnia szereg parametréw do sterowania silnikami.
Mozna ja zastosowadé w réznych procesach, w ktérych jest wymagana duza elastycznos¢
sygnatéw we/wy i nie jest potrzebna regulacja PID (w przypadku, gdy wymagane sa funkcje
regulacyjne PID, nalezy korzystac z aplikacji sterowania PID lub aplikacji sterowania pompa i
wentylatorem).

Wartos¢ zadana czestotliwosci mozna wybrac np. za pomoca wejs¢ analogowych, uktadu
sterowania manipulatorem, potencjometru silnika oraz za pomoca funkcji matematyczne;j
wejsc¢ analogowych. Mozna uzywacd tez parametrow magistrali komunikacyjnej. Ponadto
mozna wybrac¢ predkosci wielokrokowe i predkos¢ impulsowania, o ile zaprogramowano

wejscia cyfrowe dla tych funkcji.

«  Wejscia cyfrowe i wszystkie wyjscia mozna swobodnie programowac, a aplikacja
obstuguje wszystkie karty we/wy

Funkcje dodatkowe:

«  Wybdr zakresu sygnatu wejscia analogowego

« Monitorowanie limitow dwdch czestotliwosci

* Monitorowanie limitéw momentu obrotowego

« Monitorowanie limitu wartosci zadanych

*  Programowanie drugich ramp i rampy o ksztatcie S

« Programowalna logika Start/Stop oraz Do tytu

* Hamulec pradu statego podczas uruchamiania i zatrzymywania

« Trzy obszary zabronionej czestotliwosci

« Programowalna krzywa U/f i czestotliwo$¢ przetaczania

» Automatyczne ponowne uruchomienie

* Ochrona silnika przed przegrzaniem i utykiem: w petni programowalna; wytaczenie,
ostrzezenie, usterka

» Zabezpieczenie silnika przed niedociazeniem

« Monitorowanie faz wejsciowych i wyjSciowych

» Histereza manipulatora

« Funkcja usépienia
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Funkcje NXP:

*  Funkcje limitu mocy

« Rozne limity mocy dla pracy silnikowej i generatorowe;j

« Funkcja nadrzedny/napedzany

* Rodzne limity momentu dla pracy silnikowej i generatorowej

«  Wejscie monitorowania chtodzenia w module wymiany ciepta

«  Wejscie monitorowania hamulcéw i monitorowanie rzeczywistego pradu na potrzeby
natychmiastowego zamkniecia hamulcow.

« 0Oddzielne dostrajanie sterowania predkoscia dla réznych predkosci i obciazen

« Dwie rozne wartosci zadane funkcji pracy impulsowej

*  Mozliwos¢ podtaczenia danych procesowych FB do dowolnego parametru i pewnych
wartosci monitorowania

« Parametr identyfikacji mozna dopasowac recznie

Parametry aplikacji sterowania uniwersalnego zostaty opisane w rozdziale 8 Opis parametréw
niniejszej instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegdlnych numerdéw ID
parametrow.
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6.2

WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE

1-10kQ

Reference potentiometer, OPTA1

___Terminal _J __signal ___] __Description __

Hﬁ _ | 1 ][+10v, | | Reference output | [ voltage for potentiometer, ¢tc.
| Analo i
gue input 1 .
| \— ----- 2 All+ Voltage range 0—10V DC Analogue input 1
| Programmable (P2.1.11) | | frequency reference
————— Ground for reference
3 All- I/0 Ground and controls
a4 AI2+ .
Analogue input 2 Analogue input 2
Current range 0—20mA | | frequency reference
5 AI2-
R RERORLRELLE 6 |[+24V o | [ Control voltage output | | Joarage for svatches, |
E % | 7 | | GND ® | | 1/0 ground | | Ground for reference and contrlols
. Start f d =
Fe- - .I ) | | DIN1 | Start forward  ogic (P2.2.1.1) | | Contact closed = start forward|
vV oo Start reverse -
--- - -| 9 | | DIN2 | puart reverse, | | Contact closed = start reverse|
Lo oo Fault reset TSt =
o .I 10 | | DIN3 | P?ggrarﬁwsgable (62.2.7) | @ttact closed (rising edge) faultl
| 11 | [CMA | [ common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
jmmmmmm e -I 12 | | +24V @ | | Control voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
1
! jm———— -I 13 | | GND o | | I/0 ground | | Ground for reference and contriols
1
: / ! Jogging speed selection Contact open = IO reference active
1
T i Ay 14 | | DIN4 Programmable (G2.2.7) Coptact closed i
| ' L. = Jogging speed active
! Contact = no fault
L-- _/ - .E ------ -I 15 | | DINS | | Ei‘éggﬁq’,ﬁ;ﬁe (G2.2.7) | Contact closed = external fault
v _/ O Accel. /decel. time select Contact open = P2.1.3, and P2.1.4
:' | 16 DING6 Programmable (G2.2.7) ngults%(iir?r&tsaé:t closed = P2.4.3., and
X 4.
! | | 17 | | CMB | | Common for DIN4—DIN6 | | Connect to GND or +24 V |
! 1
! 1
| ! + 18 | |A°1+ | Analogue output 1 Range 0—20 mA/R,,
! | Output frequency max. 500 Q
1 - .
E READY ' ~4 19 | |AO1 Y Programmable (P2.3.5.2
L _®_ A 20 bO1 ELQA‘B"\'("“W“ Open collector,
X | Programmable (G2.3.3) [=50 mA, U=48 VDC
1
1
; 5 | OPTA2 / OPTA3 *)
o RUN 21 | | RO1 7 Relay output 1
L @ ! RUN
-- iy 22 RO1
! Programmable
——————— 23 | [ RO1 — (G2.3.3)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 7 FAULT
Programmable
26 RO2 — (G2.3.3)

Rys. 16: Domyslna konfiguracja we/wy aplikacji sterowania uniwersalnego i przyktad potaczenia
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*) Opcjonalna karta A3 nie ma za
(brak zacisku 24).

cisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu przekaznika

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

CMB potaczono z GND

CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 17: Ustawienia zworek
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6.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI STEROWANIA
UNIWERSALNEGO
| 3.2 Sterow. z panelu I_ oo 2.1.11 Sterowanie czestotliwoscia z zaciskéw we/wy
! et 2.1.12 Wartos¢ zadana sterowania z panelu
' Ve ] Z.T. 13 Sterowanie CZestotliwoscig Z
H [ magistrali kamunikacyjnej
' b 2.1.15 Predkglfé sta a*l
! 11 T [...2.1.21 Predko$¢ stata 7
DIN# @1------emmmmmmmemmcfocaes Co S —
A Lo 2.1.14 Wartos¢ zadana
DIN# gl edkzadawana 1| | =---r=-moroas ot predkosci impulsowania
Predk.zadawana 2 I b
DIN# @ 5-Foi-oooioomoommabomomomoooe deeeedeot
DIN# /| ¢dk.zadawana 3| L] — .
i [ :43.1 Miejsce sterowanlla
Al# @ ol I :
Al# @ o N1 i
DIN# . ! i
®—-—1lPotencjometr e E E Wewnet_rzn:;],
®—-—/silnika ! ! . czestotliwos¢ zadana
DIN# «— E e E -
i |
—e i
* - (Przycis)k zerowania °
Reset) i
[P oA ] prayciia — 2\
Sygnat Start/Stop z . Start/Stop ! O O
magistrali komunikacyjne| ! . QO
Kierunek z magistrali I
Start do przocIi<8mun|kacvme1 Start/stop ! W ¢ St t/St
Programo- o ewnegtrzny Star op
Bimz ® (programowalny) walna/ logika [ o Te
® Start/Stop .,
(Ssa(;tg daonqtgmalne) oraz Do tytu 5o tvi i
rogr w o tylu i 4 i
B3 Kierunek obrotow ~__ Wewnetrzne odwrdcenie
z panelu .
DIN# & Wejscie kasowania usterki T >1 M,U_Sterki
(programowalny) wewnetrznej

Rys. 18: Logika sygnatu sterowania aplikacji sterowania uniwersalnego

6.4 APLIKACJA STEROWANIA UNIWERSALNEGO — LISTY PARAMETROW

6.4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametroéw, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatdw mierzonych. Monitorowanie wartosci oznaczonych
gwiazdka (*) moze by¢ sterowane za pomoca magistrali.
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Tabela 44: Monitorowanie wartosci, napedy NXS

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
Temperatura prze- o Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
V1.9 L C 8 .
miennika heita
V1.10 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejsc cyfrowych 4-6
V1.15 Wyjscie analogowe 1 V/mA 26 AO1
V1.16 Wejscie analogowe 3 | V/mA 27 Al3
V1.17 Wejscie analogowe 4 V/mA 28 Al4
V118 Wartosc¢ zadana % 18
momentu
V119 Temperatura .m‘ak— C 42 Najwyzsza zmierzona temperatura
symalna czujnika ’
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
G1.20 wania wielopozycyj-
nego
V1.21.1 Prad A 1113 Niefiltrowany prad silnika
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Tabela 44: Monitorowanie wartosci, napedy NXS

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a

V1.21.2 Moment obrotowy % 1125 Niefiltrowany moment obrotowy silnika
V1.21.3 Napiecie DC \% 4t Niefiltrowane napiecie szyny DC
V1.21.4 Stowo stanu 43 PatrzTabela 53 Tresc stowa stanu aplikacji.
V1.21.5 Historia usterek 37 Kod ostatniej aktywnej usterki
V1.21.6 Prad silnika A 45
V1.21.7 Ostrzezenie 74 Ostatnie ostrzezenie aktywne.
V1218 Tempergtura czuj- C 50 Temperatura czujnika 1

nika 1 ’
V1.21.9 Tempergtura czuj- C 51 Temperatura czujnika 2

nika 2 ’
V1.21.10 Tempergtura czuj- C 59 Temperatura czujnika 3

nika 3 ’
V1.21.95 Tempergtura czuj- C 49 Temperatura czujnika 4

nika 4 ’
V1.21.26 Tempergtura czuj- C 70 Temperatura czujnika 5

nika 5 ’
V1.21.27 Temperatura czuj- sC 71 Temperatura czujnika 6

nika 6
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Tabela 45: Monitorowanie wartosci, napedy NXP

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
Temperatura prze- o Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
V1.9 L C 8 .
miennika heita
V1.10 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.11* Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 * Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DINT,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 4-6
V1.15 Wyjscie analogowe 1 V/mA 26 AO1
V1.16 *  [Wejscie analogowe 3 | V/mA 27 Al3
V1.17 * Wejscie analogowe 4 V/mA 28 Al4
V118 Wartosc¢ zadana % 18
momentu
V119 Temperatura .m‘ak— oC 42 Najwyzsza zmierzona temperatura
symalna czujnika
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
G1.20 wania wielopozycyj-
nego
V1.21.1 Prad A 1113 Niefiltrowany prad silnika
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Tabela 45: Monitorowanie wartosci, napedy NXP

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V1.21.2 Moment obrotowy % 1125 Niefiltrowany moment obrotowy silnika
V1.21.3 Napiecie DC \% 4t Niefiltrowane napiecie szyny DC
V1.21.4 Stowo stanu 43 Patrz Tabela 53 Tresc stowa stanu aplikacji.
V1215 Czestotliwos¢ Hz 1124 Wejscie C.1
kodera 1
V1.21.6 Cykle watu r 1170 Patrz ID1090.
V1.21.7 Kat watu Stopnie 1169 Patrz ID1090.
V1218 Tempergtura czuj- sC 50 Temperatura czujnika 1
nika 1
V1.21.9 Tempergtura czuj- C 51 Temperatura czujnika 2
nika 2 ’
V1.21.10 Tempergtura czuj- C 52 Temperatura czujnika 3
nika 3 ’
V12111 Czestotliwos¢ by 53 Od karty OPTA7 (wejscie C.3)
kodera 2
V12112 Be;wzgledne poto- 54 Od karty OPTBB
zenie kodera
V1.21.13 Bezwzgledne rotacje 55 Od karty OPTBB
kodera
V1.21.14 Stan pracy ID 49
V1.21.15 PolePairNumber 58 Uzyty PPN z wartosci znamionowych silnika
V1.21.16 | Wejscie analogowe 1 % 59 Al
V1.21.17 | Wejscie analogowe 2 % 60 Al2
V1.21.18 * | Wejscie analogowe 3 % 61 Al3
V1.21.19 * | Wejscie analogowe 4 % 62 Al4
V1.21.20 | Wyjscie analogowe 2 % 31 AO02
V1.21.21 Wyjscie analogowe 3 % 32 AO3
Zamknieta petla Stuzy do dostrajania predkosci petli zamknietej
V1.21.22 ostatecznej Warto§C| Hz 1131
zadanej czestotli-
wosci
V1.21.23 Reakcja krokowa Hz 1132 Stuzy do dostrajania predkosci petli zamknietej
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Tabela 45: Monitorowanie wartosci, napedy NXP

Indeks Wielkos¢ Jednostk
monitorowana a
V1.21.24 Moc wyjsciowa kW 1508 Moc wyjsciowa napedu w kW
V1.21.95 Tempergtura czuj- C 49 Temperatura czujnika 4
nika 4 ’
V1.21.26 Tempergtura czuj- C 70 Temperatura czujnika 5
nika 5 ’
V1.21.27 Tempergtura czuj- C 71 Temperatura czujnika 6
nika 6 ’
V1221 * Wartosc¢ zadana % 1140 Domyslne sterowanie FB PD In 1
momentu FB
V1229 * Skalowanie limitu o 46 Domyslne sterowanie FB PD In 2
. . FB (o]
V1223 * Wartos$¢ zadana o 47 Domyslne sterowanie FB PD In 3
o regulacji FB °
V1.22.4 * Wyjscie analogowe % 48 Domyslne sterowanie FB PD In 4
o FB
V1225 Ostatnia aktywna 37
usterka
V1.22.6 Prad silnika do FB A 45 P.rad s,lmka [n|ez‘al-ezn|e od napgdu] z doktadnos-
’ cia do jednego miejsca po przecinku
V1.22.7 St stanu 1 DIN 56 }:’Da5t;z Tabela 47 Stany wejsc cyfrowych: ID56 oraz
V1.22.8 St stanu 2 DIN 57 ;DDa;;z Tabela 47 Stany wejsc cyfrowych: ID56 oraz
V1.22.9 Ostrzezenie 74 Kod ostatniego aktywnego ostrzezenia
V1.22.10 Stowo usterki 1 1172 Patrz Tabela 48 Stowo usterki 1, ID1172
V1.22.11 Stowo usterki 2 1173 Patrz Tabela 49 Stowo usterki 2, ID1173
V1.22.12 Stowo ostrzezenia 1 1174 Patrz Tabela 50 Stowo ostrzezenia 1, ID1174
V1.23.1 Stan systemu Sys- 1601 Patrz Tabela 51 Stowo stanu SystemBus, ID1601
temBus
V1.23.2 Prad catkowity A 83 igzzdc;;(ﬁ;ww napeddw w systemie nadrzedny/
V1.23.3.1 Prad silnika D1 A 1616 E;pézsut to wartosc pradu silnika pierwszego
V1.23.3.2 Prad silnika D2 A 1605 D2: jest to wartos¢ pradu silnika drugiego napedu.
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Tabela 45: Monitorowanie wartosci, napedy NXP

Wielkos¢
Indeks -
monitorowana

V1.23.3.3 Prad silnika D3 A 1606 D3: jest to wartos¢ pradu silnika trzeciego napedu.
V12334 Prad silnika D4 A 1607 D4: jest to wartos¢ pradu silnika czwartego

’ napedu.
V1.23.4.1 St. stanu D1 1615 Patrz Tabela 52 Stowo stanu napedu napedzanego
V1.23.4.2 St. stanu D2 1602 Patrz Tabela 52 Stowo stanu napedu napedzanego
V1.23.4.3 St. stanu D3 1603 Patrz Tabela 52 Stowo stanu napedu napedzanego
V1.23.4.4 St. stanu D4 1604 Patrz Tabela 52 Stowo stanu napedu napedzanego

Tabela 46: Stany wejsc cyfrowych: ID15 oraz ID16

Stan DIN1/DIN2/DIN3 Stan DIN4/DIN5/DINé

b0 DIN3 DINé
b1 DIN2 DINS
b2 DIN1 DIN4
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Tabela 47: Stany wejs¢ cyfrowych: ID56 oraz ID57

St. stanu 1 DIN St. stanu 2 DIN

b0 DIN: A1 DIN: C.5
b1 DIN: A.2 DIN: C.6
b2 DIN: A3 DIN: D.1
b3 DIN: A.4 DIN: D.2
b4 DIN: A5 DIN: D.3
b5 DIN: A.6 DIN: D.4
bé DIN: B.1 DIN: D.5
b7 DIN: B.2 DIN: D.6
b8 DIN: B.3 DIN: E1
b9 DIN: B.4 DIN: E.2
b10 DIN: B.5 DIN: E.3
b11 DIN: B.6 DIN: E.4
b12 DIN: C.1 DIN: E.5
b13 DIN: C.2 DIN: E.6
b14 DIN: C.3

b15 DIN: C.4
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Tabela 48: Stowo usterki 1, ID1172

Usterka Komentarz

b0 Przek nat. pradu lub IGBT F1, F31, F41
b1 Przekroczenie dopuszczalnej wartosci napiecia F2
b2 Za niskie nap. F9
b3 Utyk silnika F15
b4 Usterka doziemienia F3
b5 Silnik niedociazony F17
b6 Zbyt wysoka temperatura napedu F14
b7 Zbyt wysoka temperatura F16, F56, F29
b8 Faza napiecia wejsciowego F10
b11 Panel sterujacy lub sterowanie PC F52
b12 Magistrala komunikacyjna F53
b13 SystemBus F59
b14 Gniazdo F54
b15 4 mA F50

Tabela 49: Stowo usterki 2, ID1173

Usterka Komentarz

b2 Koder F43
b4

b6 Zewnetrzny F51
b9 IGBT F31, F41
b10 Hamulec F58
b14 Gtéwny przetacznik otwarty Fé4
b15
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Tabela 50: Stowo ostrzezenia 1, ID1174

Usterka Komentarz

b0 Utyk silnika W15

b1 Przegrzanie silnika W16

b2 Silnik niedociazony W17

b3 Utrata fazy wejsciowej W10

b4 Utrata fazy wyjsciowe;j W11

b9 Wejscie analogowe < 4 mA W50

b10 Nieuzywane

b13 Nieuzywane

b14 Hamulec mechaniczny W58
b15 Panel sterujacy lub PC, usterka/ostrzezenie FW52
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Tabela 51: Stowo stanu SystemBus, ID1601

Fatsz Prawda

b0 Zarezerwowane
b1 Naped 1 jest gotowy
b2 Naped 1 pracuje
b3 Usterka napedu 1
b4 Zarezerwowane
b5 Naped 2 jest gotowy
b6 Naped 2 pracuje
b7 Usterka napedu 2
b8 Zarezerwowane
b9 Naped 3 jest gotowy
b10 Naped 3 pracuje
b11 Usterka napedu 3
b12 Zarezerwowane
b13 Naped 4 jest gotowy
b14 Naped 4 pracuje
b15 Usterka napedu 4
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Tabela 52: Stowo stanu napedu napedzanego

Fatsz Prawda

b0 Strumien nie jest gotowy Strumien gotowy (> 90%])

b1 Nie w stanie gotowosci Gotowos¢

b2 Nie pracuje Praca

b3 Brak usterki Usterka

b4 Stan przetacznika tadowania

b5

b6 Praca wytaczona Wtaczenie pracy

b7 Brak ostrzezenia Ostrzezenie

b8

b9

b10

b11 Brak hamowania DC Hamowanie pradem statym jest aktywne
b12 Bez zadania pracy Zadanie pracy

b13 Brak aktywnego sterowania limitem Sterowanie limitem aktywne

b14 Kontrola hamulca zewnetrznego wytaczona Kontrola hamulca zewnetrznego wtaczona
b15 Heartbeat

Stowo stanu aplikacji taczy rézne stany napedu w jedno stowo danych (patrz Monitorowanie
wartosci stowa stanu V1.21.4). Stowo stanu jest widoczne na panelu sterujacym tylko w
aplikacji uniwersalnej. Stowo stanu dowolnej innej aplikacji mozna odczyta¢ za pomoca
oprogramowania NCDrive PC.
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Tabela 53: Tresc stowa stanu aplikacji

Aplikacja
Standard Loc/Rem Wiele krokéw
Stowo stanu
b1 Gotowosc Gotowosc Gotowosé Gotowosc Gotowoscé Gotowosc
b2 Praca Praca Praca Praca Praca Praca
b3 Usterka Usterka Usterka Usterka Usterka Usterka
b4
b5 Brak EMStop
(NXP)
b Wtaczenie Wtaczenie Wtaczenie Wtaczenie Wtaczenie Wtaczenie
pracy pracy pracy pracy pracy pracy
b7 Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie Ostrzezenie
b8
b9
b10
b11 Hamowanie Hamowanie Hamowanie Hamowanie Hamowanie Hamowanie
DC DC DC DC DC DC
b12 Zadanie pracy |Zadanie pracy |Zadanie pracy |Zadanie pracy |Zadanie pracy |Zadanie pracy
b13 Sterowanie Sterowanie Sterowanie Sterowanie Sterowanie Sterowanie
limitem limitem limitem limitem limitem limitem
b14 Kontrola =1 b - ikowy 1
hamowania
b15 Miejsce B jest PID aktywne Dodatkowy 2
aktywne
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6.4.2

Tabela 54: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.1

Ukrywanie

Minimalna czes-
totliwosc

0.00

P2.1.2

Hz

0.00

101

PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.1)

P2.1.2

Maksymalna
czestotliwosc

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-
nicznej silnika,
nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.1.3

Czas przyspiesza-
nia 1

0.1

3000.0

3.0

103

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

P2.1.4

Czas hamowania 1

0.1

3000.0

3.0

104

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

P2.1.5

Limit pradu

Zmienny

Zmienny

0.00

107

Limit pradu sil-
nika. Przemiennik
czestotliwosci
obniza czestotli-
wosc¢ wyjsciowa,
gdy dziata funkcja
limitu.

P2.1.6*

napiecie znamio-
nowe silnika

180

690

NX2: 230
\%
NX5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Odszukaj wartosc
Un na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

Sprawdz, czy pod-
taczenie silnika
jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.
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Tabela 54: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.7*

Ukrywanie

czestotliwosc¢ zna-
mionowa silnika

8.00

320.00

Hz

50.00

m

Odszukaj wartosc
fn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.

P2.1.8*

Predkos$¢ znamio-
nowa silnika

24

20 000

obr./mi
n

1440

112

Odszukaj wartosc
nn na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

P2.1.9*

Prad znamionowy
silnika

Zmienny

Zmienny

5.40

13

Odszukaj wartos¢
In na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

P2.1.10

Wartos¢ cos SYM-
BOL silnika

0.30

1.00

0.85

120

Odszukaj wartos¢
na tabliczce zna-
mionowe;j silnika.

P2.1.11

Sterowanie czes-
totliwoscia z
zaciskow we/wy

15/16

17

0=AI

1=AI2
2=Al1+AlI2
3=AI1-Al2

4 = Al2-Al

5 = Al1xAl2

6 = manipulator
Al1

7 = manipulator
Al2

8 = panel

9 = magistrala
komunikacyjna

10 = potencjometr
silnika

11 = minimum Al1,
Al2

12 = maksimum
Al1, Al2

13 = maksymalna
czestotliwosc

14 = wybér Al1/AI2
15 = koder 1

16 = koder 2 (tylko
NXP)
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Tabela 54: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

Ukrywanie

Wybor zrédta war-
tosci zadanej czes-
totliwosci wejscio-
wej, gdy miejscem
sterowania jest

wana 6

panel.
0=AI
Wartos¢ zadana 1=Al12
P2.1.12 przy sterowaniu z 0 9 8 121 2=Al1+AlI2
panelu 3=AI1-Al2
4 = Al2-Al
5 = Al1xAl2
6 = manipulator
Al1
7 = manipulator
Al2
8 = panel
9 = magistrala
komunikacyjna
Wartos¢ zadana Patrz P2.1.12.
P2.1.13 | przy sterowaniu z 0 9 9 122
magistrali
Wartos¢ zadana Patrz ID413 w roz-
P2.1.14 predkosci impul- 0.00 P2.1.2 Hz 5.00 124 |dziale 8 Opis para-
sowania metrow.
Predkoéé zada- Predkosci usta-
P2.1.15 ’ z 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 105 [|wione przez opera-
wana 1
tora.
Predkos$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.16 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 15.00 106 |wione przez opera-
wana 2
tora.
Predkos¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.17 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 20.00 126 |wione przez opera-
wana 3
tora.
Predkoé¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.18 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 127 |wione przez opera-
wana 4
tora.
Predkos$¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.19 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 30.00 128 |wione przez opera-
wana 5
tora.
Predkos¢ zada- Predkosci usta-
P2.1.20 ’ 0.00 P2.1.2 Hz 40.00 129  |wione przez opera-

tora.
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Tabela 54: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

Predkosci usta-
0.00 P2.1.2 Hz 50.00 130 |wione przez opera-
tora.

Predkos¢ zada-

P2.1.21
wana 7

* = warto$é parametru mozna zmienic¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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6.4.3 SYGNALY WEJSCIOWE

Tabela 55: Podstawowe ustawienia [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.1)

Indeks Ukrywanie

Logika=0
Sygnat 1 = start do
przodu

Sygnat 2 = start do
tytu

Logika=1

Sygnat 1 = start/stop
Ctrlsgn 2 = do tytu

Logika=2

Sygnat 1 = start/stop
Sygnat 2 = wtaczenie
pracy

Logika=3

Sygnat 1 =impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = impuls
Stop

P2.2.1.1 Start/Wybér
o logiki Stop 0 7 0 300 Logika =4

Sygnat 1 = start
Sygnat 2 = potencjo-
metr silnika w gore

Logika=5

Sygnat 1 = impuls do
przodu (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu (zbocze)

Logika=6

Sygnat 1 =impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = impuls do
tytu

Logika=7

Sygnat 1 =impuls
Start (zbocze)
Sygnat 2 = wtacz
impuls
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Tabela 55: Podstawowe ustawienia [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.1)

Indeks

Ukrywanie

Wspétczynnik zmiany
wartosci zadanej z
Czas rampy pgtencjometrg ;il—
P221.2 | ,otencjometru 0.1 2000.0 | Hz/s 10.0 337 [nika podczas jej
silnika 2W|e.k§zan|§ lub
zmniejszania przy
uzyciu wejscia DI5
lub DI6.
Kasowanie 0 = brak kasowania
P2213 pamieci czestotli- 1= zerowa.nie po
e wosci zadanej 0 2 1 367 | zatrzymaniu lub
potencjometrem odtaczeniu zasilania
silnika 2 =reset przy wyta-
czeniu zasilania
0 = nieuzywany
1=AI
P.2.2.1.4 Regulowanie 2=AI2
*4 wejécia 0 5 0 493 32 A3
4 =Alb
5 = magistrala (patrz
grupa G2.9)
Regulowanie
P2.2.1.5 wartosci mini- 0.0 100.0 % 0.0 494
malnej
Regulowanie
P2.2.1.6 | wartosci maksy- 0.0 100.0 % 0.0 495
malnej

** = wartos¢ parametru mozna zmienic dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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Tabela 56: Wejscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.2]

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat
P2 291 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al1 0.1 E.10 A1 377 | mowania metody
TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).
Stuzy do filtrowa-
P2299 Czas filtrowania 0.00 320.00 S 0.10 304 |Mi@ zaktocen przy-
Al chodzacego syg-
natu analogowego.
0=0-10V(0-20
mA*)
Zakres sygnatu 1=2-10V(4-20
P2.2.2.3 Al 0 3 0 320 mA*)
2=-10V..+10 v*
3 = zakres niestan-
dardowy*
Wartosc¢ procen-
Niestandardowe towa zakresu syg-
P2.2.2.4 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 321 natu wejéciowego.
wienie Al1 Na przyktad: 3V =
30%.
Niestandardowe Na przyktad: 9V =
P2.2.2.5 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 322 |90%.
ustawienie Al1
Wartos$¢ mini- Wyl,)o.r cz,e,stotU—
malna skalowania wosci, ktora odpo-
P2.2.2.6 . . 0.00 320.00 Hz 0.00 303 |wiada sygnatowi
wartosci zadanej - .
minimalnej war-
Al1 L .
tosci zadanej.
Wartos¢ maksy- Wyl,)o.r cz,e,stotU—
malna skalowania wosci, ktora odpo-
P2.2.2.7 . . 0.00 320.00 Hz 0.00 304 |wiada sygnatowi
wartosci zadanej .
maksymalnej war-
Al1 - ;
tosci zadanej.
Gdy wartos¢
zadana jestw
Histereza manipu- zakresie od 0 do 0
P2.2.2.8 P 0.00 20.00 % 0.00 384 |+ wartoéé tego
latora Al1
parametru, war-
tos¢ zadana zosta-
nie ustawiona na 0.
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Tabela 56: Wejscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.2]

Indeks Ukrywanie

Przemiennik czes-
totliwosci przecho-
dzi w tryb uspienia,
P2.2.2.9 | Limit uspienia Al1 0.00 100.00 % 0.00 385 |jesli wejscie jest
ponizej tego limitu
przez okreslony
czas.

Opoznienie uspie-

P2.2.2.10 ) 0.00 320.00 s 0.00 386
nia Al1
Nacisnij Enter, aby
Przesuniecie ustawic przesunie-
P2.2.2.11 . -100.00 | 100.00 % 0.00 165 [cieo1s, lub Ska-

manipulatora Al1 suj, aby ustawié¢

wartosc¢ 0,00.

* = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametrow (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcji))
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Tabela 57: Wejscie analogowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.3)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat
P2 931 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al2 0.1 E.10 A2 388 | mowania metody
TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

P2 239 Czas fl'lAtlrzowanla 0.00 320.00 S 0.10 329 0 = brak filtrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

Zakres sygnatu 1=2-10V (4-20

P2.2.3.3 A9 0 3 1 325 mA*)
2=-10V..+10V*

3 = zakres niestan-
dardowy*
Wartos¢ procen-
Niestandardowe towa zakresu syg-
P2.2.3.4 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 20.00 326 [natu wejsciowego.
wienie Al2 Na przyktad: 2 mA
=10%
Niestandardowe Na przyktad: 18

P2.2.3.5 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 327 |mA=90%

ustawienie Al2

P2.23¢ |Matnaskalowania | 4y | 550 g9 Hz 0.00 393 |wiada sygnatowi

wartosci zadanej - .
A2 minimalnej war-
tosci zadane;j.
p2.2.37 |Malnaskalowania | g 4q | 3500 | 0.00 394  |wiada sygnatowi
wartosci zadanej .
A2 maksymalnej war-
tosci zadane;j.
Gdy wartos¢
zadana jestw
. . zakresie od 0 do 0
p2.2.3g |Histerezamanipu-1 qqy | 9909 % 0.00 395 |+ wartodé tego
latora Al2
parametru, war-
to$¢ zadana zosta-
nie ustawiona na 0.
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Tabela 57: Wejscie analogowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.3)

Indeks Ukrywanie

Przemiennik czes-
totliwosci przecho-
dzi w tryb uspienia,
P2.2.3.9 | Limit uspienia Al2 0.00 100.00 % 0.00 396 |jesli wejscie jest
ponizej tego limitu
przez okreslony
czas.

Opoznienie uspie-

P2.2.3.10 ) 0.00 320.00 s 0.00 397
nia Al2
Nacisnij Enter, aby
Przesuniecie ustawic przesunie-
P2.2.3.11 . -100.00 | 100.00 % 0.00 166 [cieo1s, lub Ska-

manipulatora Al2 . .,
suj, aby ustawic

wartosc¢ 0,00.

* = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametrow (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcji))
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Tabela 58: Wejscie analogowe 3 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat

Al3

P2 9 4.1 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al3 0.1 E.10 0.1 141 mowania metody
TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

P2 9 4.2 Czas fl'lAtlgowama 0.00 320.00 S 0.00 142 0 = brak filtrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

Zakres sygnatu 1=2-10V (4-20

P2.2.4.3 Al3 0 3 0 143 mA*)
2=-10V...+10 V*
3 = zakres niestan-
dardowy*

Niestandardowe ngvr:c;zckfgzsesn_ i

P2.2.4.4 minimalne usta- | -160.00 160.00 % 0.00 144 Kresu syg

wienie Al3 natu wejscia np. 2
mA = 10%
Niestandardowe np. 18 mA = 90%
P2.2.4.5 maksymalne -160.00 160.00 % 100.00 145
ustawienie Al3
P2.2.4¢ | IMWersiasygnatu 0 1 0 151 | 0 = bez inwersji

1 = odwrdcony

* = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi

produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametrow (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania

metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcji))
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Tabela 59: Wejscie analogowe 4 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.5)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat
P2 95 1 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al4 0.1 E.10 0.1 152 | mowania metody
TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

P2 259 Czas fl'lAtlr[‘owanla 0.00 320.00 S 0.00 153 0 = brak filtrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

Zakres sygnatu 1=2-10V (4-20

P2.2.5.3 Ald 0 3 1 154 mA*)
2=-10V..+10V*

3 = zakres niestan-
dardowy*
Niestandardowe ngv:zzckfgzsesn_ )
P2.2.5.4 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 20.00 155 (resu syg
ienie Al4 natu wejscia np. 2
wieme mA = 10%
Niestandardowe np. 18 mA = 90%
P2.2.5.5 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 156
ustawienie Al4
P2.25¢ | IMWersiasygnatu 0 1 0 162 | 0= bez inwersji
Al4 .
1 = odwrdcony

* = nalezy pamietac o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametrow (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcji))
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Tabela 60: Wolne wejscie analogowe, wybdr sygnatu [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.6)

Ukrywanie

0 = nieuzywany
1=AN
Lo 2=AI2
P29 6.1 Skalowan(lje limitu 399 3-A13
pradu b=Al4
5 = skalowanie
limitu FB (patrz
grupa G2.9)
Tak jak parametr
Skalowanie pradu P2.2.6.1, skalowa-
P2.2.6.2 hamowania DC 400 nie w zakresie od 0
do ID507.
Tak jak parametr
Skalowanie cza- P2.2.6.1, skalowa-
P2.2.6.3 | séw przyspiesza- 401 nie rampy aktyw-
nia/hamowania nej w zakresie od
100% do 10%.
Skalowanie limitu Tak jak parametr
P22 6.4 monitorowania 402 P2.2.6.1, ska.lowa-
momentu obroto- nie w zakresie od 0
wego do 1D348.
Tak jak parametr
Skalowanie limitu P2.2.6.1, skalowa-
P2.2.6.5 | momentu obroto- 485 |nie w zakresie od 0
wego do (ID609 (NXS]) lub
ID1287 (NXP]).
Tylko napedy NXP
Skalowanie limitu Tak jak parametr
P22 6.6 momentu obroto- 1087 P2.2.6.1, ska.lowa-
wego przy pracy nie w zakresie od 0
generatorowej do ID1288.
Tak jak parametr
P22 4.7 Skalowan!e !lmltu 179 P2.2.6.1, ska.lowa-
mocy silnika nie w zakresie od 0
do 1D1289.
Tak jak parametr
P22 4.8 Skalowanie llmltu 1088 P2.2.6.1, ska.lowa-
mocy pradnicy nie w zakresie od 0
do ID1290.

Uzywaj metody programowania TTF dla wszystkich parametrow wejs¢ cyfrowych. Patrz
rozdziat 8.9 Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji).
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Tabela 61: Wejscia cyfrowe [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Indeks

Ukrywanie

DomysLni

P2.2.7.1* Sygnat startu 1 0.1 A1 403  |Patrz P2.2.1.1.
P2.2.7.2* Sygnat startu 2 0.1 A2 404 |Patrz P2.2.1.1.
P2.2.7.3 * Wtaczenie pracy 0.1 0.2 47 | Yruchomienie silnika wia-
czone [styk zamkniety)
Kierunek do przodu (styk
P2.2.7.4* Do tytu 0.1 0.1 412 | otwarty)
Kierunek wsteczny (styk
zamkniety)
P2.2.7.5* Predkos¢ zadawana 1 0.1 0.1 419  |Patrz predkosci state w
parametrach podstawowych
P2.2.7.6 * Predko$¢ zadawana 2 0.1 0.1 420 |(G2.1).
P2.2.7.7* Predkos¢ zadawana 3 0.1 0.1 421
Wartosé zadana z potencio- Zmniejszenie wartosci zada-
P2.2.7.8 * ana z potency 0.1 0.1 417 |nej potencjometru silnika
metru silnika w dot .
(styk zamkniety).
Wartosé zadana z potencio- Zwiekszenie wartosci zada-
P2.2.7.9 % ['Variosczadana z porencio 0.1 0.1 418 |nej potencjometru silnika
metru silnika w gore .
(styk zamkniety).
Kasowanie wszystkich
P2.2.7.10 * Zerowanie usterki 0.1 A3 414 |aktywnych usterek dla war-
tosci PRAWDA.
Usterka zewnetrzna Wyswietlenie usterki zew-
P2.2.7.11 % L 0.1 A5 405 |netrznej (F51) (styk
(zamkniety) .
zamkniety).
Usterka zewnetrzna Wyswietlenie usterki zew-
* 7
P2.2.7.12 (otwarty) 0.1 0.2 406 netrznej (F51) (styk otwarty).
Wybs . Czas przyspieszania/hamo-
P2.2.7.13+ | '1YPOr czasu przyspiesza- 0.1 A6 408 | wania 1 (styk otwarty)
nia/hamowania . .
Czas przyspieszania/hamo-
wania 2 [styk zamkniety)
Nie jest mozliwe przyspie-
P2.2.7.14 * Przys/zwal zabronion 0.1 0.1 415 |szanie ani hamowanie do
chwili otwarcia zestyku.
P2.2.7.15* | Hamowanie pradem statym | 0.1 0.1 416 |AKktywne hamowanie pradem

statym (styk zamkniety).
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Tabela 61

: Wejscia cyfrowe [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Ukrywanie Domysini
Predkos$¢ impulsowania
P2.2.7.16 * | Predkos¢ impulsowania 0.1 Ad 413 |Wybrana dla wartosci zada-
nej czestotliwosci (styk
zamkniety).
Styk zamkniety = Al2 stuzy
P2.2.7.17 * Wybdr Al1/AI2 0.1 0.1 422 |jako wartos$¢ zadana, gdy
ID117 =14
P2 2718 * Sterowanie z zaciskow 01 01 409 Wymu_szame sterowania na
we/wy zaciski we/wy.
P2.2.7.19 * Sterowanie z panelu 0.1 0.1 410 Wymuszenie sterowania z
panelu.
P2.2.7.20* | Sterowanie z magistrali 0.1 0.1 411 | Wymuszenie sterowania z
magistrali.
Styk zamkniety = uzyto zes-
P2 2791 % Wybor zestaw 1/’zestaw 2 01 01 496 tawu 2 .
parametrow Styk otwarty = uzyto zestawu
1
Styk zamkniety = uzyto trybu
P2 27 99 * Tryb sterowania silnikiem 01 01 164 2
o 1/2 ’ ’ Styk otwarty = uzyto trybu 1
Patrz parametr 2.6.1, 2.6.12
Tylko napedy NXP
P2.2.7.23 * | Monitorowanie chtodzenia 0.1 0.2 750 Stosowa.me 2 jednostkg chto-
dzona ciecza.
P2 27 94 * Potwierdzenie hamulca 01 0.2 1210 Monitorowanie sy.gna{u z
zewnetrznego hamulca mechanicznego.
P2.27 26 * Wtaczenie pracy impulso- 01 01 532 Wtaczenle funkql pracy
wej impulsowe;.
Wartos¢ zadana pracy impul-
Wartos¢ zadana prac sowej 1. [Domyslnie do
P2.2.7.27* .  pracy 0.1 0.1 530 |przodu 2 Hz. Patrz P2.4.15),
impulsowej 1 . T
Spowoduje uruchomienie
napedu.
Wartos¢ zadana pracy impul-
Wartos¢ zadana prac sowej 2. [Domyslnie do
P2.2.7.28* .  pracy 0.1 0.1 531 |przodu 2 Hz. Patrz P2.4.16).
impulsowej 2 . o
Spowoduje uruchomienie
napedu.
P2.2.7.29 * | Kasowanie licznika kodera | 0.1 0.1 1090 |Kasowanie cykliikata watu
(patrz 6-3).
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Tabela 61: Wejscia cyfrowe [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

DomysLni

Ukrywanie

Niski sygnat aktywuje zatrzy-

P2.2.7.30 * Zatrzymanie awaryjne 0.1 0.2 1213 . .
manie awaryjne.

Patrz rozdziat 8.2 Funkcja

Tryb nadrzedny/napedzany nadrzedny/napedzany (tylko

*
P2.2.7.31 2 01 01 1092 NXP] i parametry P2.11.1-
P2.11.7.
P2 2739 % Potmerdzgmg przetacznika 01 0.2 1209 Niski sygnat generuje
wejéciowego usterke (Fb4).

cc = styk zamkniety
oc = styk otwarty

* = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji)).
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6.4.4 SYGNALY WYJSCIOWE

Tabela 62: OpoZnione wyjscie cyfrowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.1)

Indeks Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9

Wybér sygnatu Zasada programo-
* jSci wania metody TTF
P2.3.1.1 wyjscia c1yfrowego 0.1 E.10 0.1 486 (Terminal to func-

tion, zacisk do funk-
cjil. Mozliwos¢
odwrdcenia z
ID1084 (tylko NXP).
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Tabela 62: OpdzZnione wyjscie cyfrowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.1)

Indeks Ukrywanie

0 = nieuzywany
1 = gotowosé

2 =praca

3 = usterka

4 = odwrdcona
usterka

5 = ostrzezenie o

przegrzaniu prze-

miennika czestot-

liwosci

6 = usterka lub

ostrzezenie rozsz.

7 = usterka lub

ostrzezenie zad.

8 = ostrzezenie

9 =do tytu

10 = wybrano

predkos$¢ impulso-

wania

11 = dla predkosci

12 = aktywny regu-

lator silnika

13 = monitorowa-

Funkcja wyjscia 0 29 1 312 qie lilm.itu czestot-
cyfrowego 1 liwosci 1

14 = monitorowa-

nie limitu czestot-

liwosci 2

15 = monitorowa-

nie limitow

momentu obroto-

wego

16 = monitorowa-

nie limitu wartosci

zadanej

17 = kontrola

hamulca zew-

netrznego

18 = miejsce ste-

rowania we/wy

aktywne

19 = monitorowa-

nie limitow tempe-

ratury FC

20 = odwrdcona

wartosc zadana

21 = odwrdcona

kontrola hamulca

zewnetrznego

P2.3.1.2
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Tabela 62: OpdzZnione wyjscie cyfrowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.1)

Indeks Ukrywanie

22 = usterka/
ostrzezenie ter-
mistora
23 = sterowanie
wtaczeniem/wyta-
czeniem
24 = magistrala
DIN1
25 = magistrala
DIN 2
26 = magistrala

. v . DlN 3
Funkcja wyjscia 0 29 1 312 27 = ostrzezenie o

P2.3.1.2
cyfrowego 1 temperaturze

Tylko napedy
NXS:

28 = usterka zwia-
zana z tempera-
tura

Tylko napedy
NXP:

29 = ID.Bit

Opdznienie wta- 0,00 = opdznienie
P2.3.1.3 czenia wyjscia 0.00 320.00 s 0.00 487  |wtaczenia nieuzy-
cyfrowego 1 wane

Opodznienie wyta- 0,00 = opdznienie
P2.3.1.4 czenia wyjscia 0.00 320.00 s 0.00 488 |wtaczenia nieuzy-
cyfrowego 1 wane

Tylko napedy NXP

Odwrdcenie opd- 0 1 0 1587 |0 =nie

P2.315 znionego DO1 1= tak

Numer ID po lewej
stronie kropki i
liczba bitowa po
prawej stronie.

P2.3.1.6 | BitID, wolny DO1 0.0 200.15 0.0 1217

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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Tabela 63: OpdZnione wyjscie cyfrowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.2)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9
Zasada programo-

Wybér sygnatu .
P2.3.2.1 |wyjécia cyfrowego | 0.1 E.10 0.1 4g9 |Wania metody TTF
) (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
¢jil. Mozliwoéé
odwroécenia z
ID1084 (tylko NXP)
P23.22 Funkcja wyjscia 0 29 0 490 Patrz P2.3.1.2.
cyfrowego 2
Opoznienie wta- 0,00 = op6znienie
P2.3.2.3 czenia wyjscia 0.00 320.00 0.00 491 wtaczenia nieuzy-
cyfrowego 2 wane
Opodznienie wyta- 0,00 = opdznienie
P2.3.2.4 czenia wyjscia 0.00 320.00 0.00 492  |wtaczenia nieuzy-
cyfrowego 2 wane
Tylko napedy NXP
Odwrécenie op6- .
P2.3.2.5 L. 0 1 0 1588 [0 =nie
znionego DO1 1= tak
Numer ID po lewej
P2.3.2.6 | BitID,wolnyDO1 | 00 | 200.15 0.0 1385 | Stronie kropki

liczba bitowa po
prawej stronie.
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Tabela 64: Sygnaty wyjscia cyfrowego [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)
Indeks Ukrywanie Domysini
P2.3.3.1* Gotowos¢ 0.1 Al 432 | Gotowosc do pracy
P2.3.3.2* Praca 0.1 B.1 433 Praca
pP2.3.3.3* Usterka 0.1 B.2 434 | Naped w stanie usterki
N , Naped nie jest w stanie
P2.3.3.4 Odwroécona usterka 0.1 0.1 435 .
usterki
P2.3.3.5* Ostrzezenie 0.1 0.1 436 | Ostrzezenie aktywne
P2.3.3.6 * Usterka zewnetrzna 0.1 0.1 437 |Usterka zewnetrzna aktywna
P2 337 * Usterka/f)s.trzezenl.e war- 01 01 438 AImA, usterka lub ostrzeze-
tosci zadanej nie aktywne
P2.3.3.8* | Ostrzezenie o przegrzaniu 0.1 0.1 439 Zbyt wysoka temperatura
napedu aktywna
P2.33.9 * Do tytu 0.1 0.1 440 Eéeswt“wosc wyjsciowa <0
" Lo . Kierunek rzeczywisty <> kie-
P2.3.3.10 Niepozadany kierunek 0.1 0.1 441 .
runek zadany
P2 3311 * Osiagnieto predkosc 01 01 440 Wa,rtlosc.zla_dana = czestotli-
zadana wos¢ wyjsciowa
Polecenie dotyczace impul-
P2.3.3.12* Predkos$¢ impulsowania 0.1 0.1 443 |sowania lub predkosci statej
aktywne
P2.3.3.13 * | Miejsce sterowania we/wy 0.1 0.1 444 |Sterowanie we/wy aktywne
P23.3.14 * Kontrola hamulca zew- 01 01 445 Pa.trz ID 445 i 1D 446 w roz-
netrznego dziale 8 Opis parametrdw.
P2 3315 * Kontrola hamulcall zew- 01 01 4hb
netrznego, odwrécona
P23.3.16 * Momt.orovlva.nle.Lln?ltu czes- 01 01 447 PaFrz ID315 erozd2|ale 8
totliwosci wyjsciowej 1 Opis parametrow.
P2 3317 * Mon|t9r0\/’va‘n|e.lln?|tu czes- 01 01 448 PaFrz ID346 erozd2|ale 8
totliwosci wyjsciowej 2 Opis parametrow.
P2373.18 * Monltorc,)w.ame limitu war- 01 01 449 PaFrz ID350 w lrozd2|ale 8
tosci zadanych Opis parametrow.
Monitorowanie limitéw Monitorowanie temperatury
P2.3.3.19 * 0.1 0.1 450  |napedu. Patrz ID354 w roz-
temperatury S . )
dziale 8 Opis parametrdw.
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Tabela 64: Sygnaty wyjscia cyfrowego [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Ukrywanie Domysini
P2 .3.3.20 * Monitorowanie limitow 01 01 451 PaFrz ID348 w Irozd2|ale 8
momentu obrotowego Opis parametrow.
P2 3391 * Usterka lub. ostrzezenie 01 01 452
termistora
P2.3.322* Limit monltorowanla wejs- 01 01 463 PaFrz ID356 w Irozd2|ale 8
cia analogowego Opis parametrow.
P2 3393 * Aktywacja rggulatora sil- 01 01 454
nika

P2.3.3.24 * Magistrala DIN 1 0.1 0.1 455 | Patrzinstrukeja obstugi
magistrali

P2.3.3.25 * Magistrala DIN 2 0.1 0.1 456 |Fatrzinstrukcja obstugi
magistrali

P2.3.3.26 * Magistrala DIN 3 0.1 0.1 457 | Patrzinstrukeja obstugi
magistrali

P2.3.3.27 * Magistrala DIN 4 0.1 0.1 149 |Patrzinstrukcja obstugi
magistrali

P2.3.3.28 * Magistrala DIN 5 0.1 0.1 170 |Patrz instrukcja obstugi
magistrali

Tylko napedy NXP

" - Dotyczy zewnetrznej tado-

P2.3.3.29 Impuls gotowosci DC 0.1 0.1 1218 .
warki DC

P2 3330 * Bezpieczne wytaczenie 01 01 756

aktywne

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametréw.

C UWAGA!
Aby unikna¢ btedu i zapewni¢ prawidtowe dziatanie funkcji, nalezy mieé
CALKOWITA pewnosé, ze nie doszto do podtaczenia dwoch funkcji do tego samego
wyjscia.
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Tabela 65: Ustawienia limitu [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.4)

Ukrywanie

0 = bez monitoro-
wania
Monitorowanie 1 = monitorowanie
P2.3.4.1 limitu czestotli- 0 3 0 315 dolnego limitu
wosci wyjsciowej 1 2 = monitorowanie
gornego limitu
3 = wtaczona kon-
trola hamowania
Limit czestotli-
P2.3.4.2 | WOSCIWYISCIOWE] | g 59 | 320.00 Hz 0.00 316
1: wartos¢ moni-
torowana
0 = bez monitoro-
wania
1 = monitorowanie
. . dolnego limitu
Monitorowanie 2 = monitorowanie
P2.3.4.3 limitu czestotli- 0 4 0 346 . o
LT . gornego limitu
wosci wyjsciowej 2 3 = wytgczona kon-
trola hamowania
4 = wtaczona/
wytaczona kon-
trola hamowania
Limit czestotli-
P2.3.4.4 | WOSCIWYISCIOWE] 1500 | 32000 | Hz 0.00 347
2; warto$¢ moni-
torowana
0 = bez monitoro-
wania
Monitorowanie 1 = monitorowanie
P2.3.4.5 | limitéw momentu 0 3 0 348 | dolnego limitu
obrotowego 2 = monitorowanie
gornego limitu
3 = wytaczona kon-
trola hamowania
Wartos¢ monito- W przypadku kon-
P23.46 rowania limitu -300.0 3000 % 100.0 349 troli hamowania
momentu obroto- stosowane sa war-
wego tosci bezwzgledne.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



APLIKACJA STEROWANIA UNIWERSALNEGO VACON - 189

Tabela 65: Ustawienia limitu [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.4)

Indeks Ukrywanie

Monitorowanie 0 = bez monitoro-
P2.3.4.7 limitu wartosci 0 2 0 350 wania
zadanych 1 = dolny limit
2 =gorny limit

0,0 = minimalna

Wartos¢ monito- P
czestotliwosc

P2.3.4.8 rowania limitu 0.0 100.0 % 0.0 351

. 100,0 = maksy-
wartosci zadanych .
malna czestotli-
wosé
Opoznienie wyta- Z limitow wytacze-
P2.3.4.9 czenia hamulca 0.0 100.0 s 0.5 352 | nia hamowania.

zewnetrznego

Z zadania pracy.

Opdznienie wta- Uzyj dtuzszego

P2.3.4.10 czenia hamulca 0.0 100.0 s 1.5 353 .
Zewnetrznego czasu niz w przy-
’ padku P2.1.4.
Monitorowanie 0 = bez monitoro-
P2.3.4.11 | limitow tempera- 0 2 0 354 | wania
tury 1 = dolny limit

2 =gorny limit

Wartoé¢é monito-

P2.3.4.12 | rowanej tempera- -10 100 °C 40 355
tury
Sygnat monitoro- ? : Zﬁuzywany
P2.3.4.13 wania analogo- 0 4 0 356 2= AI2
wegeo 3=AI3
4=Al4
Dolny limit moni- Limit wytaczenia
P2.3.4.14 | torowania analo- 0.00 100.00 % 10.00 357 DO. Patrz
gowego P2.3.3.22.
Gorny limit moni- Limit wytaczenia
P2.3.4.15 | torowania analo- 0.00 100.00 % 90.00 358 |DO. Patrz
gowego P2.3.3.22.

Tylko napedy NXP
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Tabela 65: Ustawienia limitu [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.4)

Indeks Ukrywanie

Hamulec jest i
pozostanie

0 2xIH A 0 1085 [zamkniety, jesli
prad spadnie poni-
zej tej wartosci.

Limit pradu wta-
P2.3.4.16 | czenia/wytaczenia
hamowania
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Tabela 66: Wyjscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.5)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9

Wybor sygnatu Zasada programo-
P2.3.5.1* | wyjécia analogo- | 0.1 E.10 A1 464 aa prog
wego 1 wania metody TTF

(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

0 = nie uzywane
(20 mA/10 V)

1 = czestotl. wyj-
Sciowa (0-fmax]

2 = czestot. zadana
(0-fmax)

3 = predkosc sil-
nika (0-znamio-
nowa predkosc sil-
nika)

4 = prad silnika (0-
InMotor)

5 =moment obr.
silnika (0-TnMotor)
6 = moc silnika (0-
PnMotor]

Funkcja wyjscia 7 = napiecie silnika
analogowego 1 0 15 ! 307 (0-UnMotor)

8 = napiecie szyny
DC (0-1000 V)
9=Al1

10 = Al2

11 = czestotl. wyj-
$ciowa (fmin -
fmax)

12 = moment sil-
nika
(-2...+2xTNmot)

13 = moc silnika
(-2...+2xTNmot)

14 = temperatura
modutu PT100

15 = wyjscie analo-
gowe FB Process-
Data4 (NXS)

P2.3.5.2

Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.5.3 | wyjscia analogo- 0.00 100.00 s 1.00 308
wego 1
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Tabela 66: Wyjscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.5)

Indeks Ukrywanie

P2.354 | IMWersiawyjscia 0 1 0 309 | 0=bezinwersji
analogowego 1 _ .
1 = odwrdcony
P2.3.5.5 M'”'T“m s 0 1 0 310 [0=0mA(0V)
analogowego 1=4mA(2V)
Skala wyjscia ana-
P2.3.5.6 10 1000 % 100 31
logowego 1
Przesuniecie wyj-
P2.3.5.7 | $cia analogowego | -100.00 | 100.00 % 0.00 375
1

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametréw.
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Tabela 67: Wyjscie analogowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.6)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
, Patrz rozdziat 8.9
Wybr sygnatu Zasada programo-
P2.3.6.1* | wyjécia analogo- | 0.1 E.10 0.1 471 aa prog
weqo 2 wania metody TTF
g (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P2 3.6.2 Funkcja wyjscia 0 15 4 472 Patrz P2.3.5.2.
analogowego 2
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.6.3 | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473
wego 2
P23.64 | IMWersiawyjscia 0 1 0 474 |0 =bez inwersji
analogowego 2 1= odwrécony
p2.3.65 | Minimum wyjscia 0 1 0 475 [0=0mAl0V)
analogowego 2 1=4mA(2V)
Skala wyjscia ana-
P2.3.6.6 10 1000 % 100 476
logowego 2
Przesuniecie wyj-
P2.3.6.7 | $cia analogowego | -100.00 | 100.00 % 0.00 477
2

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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Tabela 68: Wyjscie analogowe 3 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.7)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
, Patrz: Rozdziat 8.9
Wybr sygnatu Zasada programo-
P2.3.7.1* | wyjécia analogo- | 0.1 E.10 0.1 478 aa prog
weao 3 wania metody TTF
g (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P2 379 Funkcja wyjscia 0 15 5 479 Patrz P2.3.5.2.
analogowego 3
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.7.3 | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 480
wego 3
P2.3.7.4 | IMwersiawyjscia 0 1 0 481 |0 =bez inwersji
analogowego 3 1= odwrécony
p2.3.75 | Minimum wyjscia 0 1 0 482 [0=0mA(0V)
analogowego 3 1=4mA(2V)
Skala wyjscia ana-
P2.3.7.6 10 1000 % 100 483
logowego 3
Przesuniecie wyj-
P2.3.7.7 | écia analogowego | -100.00 | 100.00 % 0.00 484
3

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



APLIKACJA STEROWANIA UNIWERSALNEGO VACON - 195

6.4.5 PARAMETRY STEROWANIA NAPEDEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.4

Tabela 69: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 = liniowa

P2.4.1 Kszattt zbocza 1 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

0 = liniowa

P2.4.2 Kszattt zbocza 2 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
0.1 3000.0 s 10.0 502 |totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malnej.

Czas przyspiesza-

P2.4.3 nia 2

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
P2.4.4 |Czas hamowania 2 0.1 3000.0 s 10.0 503 |[totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

0 = wytaczony

1 = uzywane pod-
czas pracy

2 = zewnetrzny
modut hamujacy
3 = uzywane pod-
czas zatrzymania/
pracy

4 = uzywane pod-
czas pracy (bez
testowania)

P2.4.5* | Modut hamujacy 0 4 0 504

0 =rampa

P2.4.6 Funkcja Start 0 2 0 505 1 =start .w biegu”
2 = warunkowy
start ,.w biegu”
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Tabela 69: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 =wybieg

1 =rampa

2 =rampa + wta-
P2.4.7 Funkcja Stop 0 3 0 506 czenie pracy na
wybiegu

3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa

Okreséla prad
wprowadzany do
0.00 IL: A 0,7 xIH 507 silnika podczas
hamowania pra-
dem statym.

Prad hamowania

P2.4.8 pradem statym

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-
czony przy zatrzy-

Czas hamowania
P2.4.9 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 508
przy zatrzymaniu

maniu
Czestotliwosé roz- Czestotliwos¢ wyj-
poczecia hamowa- Sciowa, przy ktorej
p2.4.10 | Maprademsta- | g4 10.00 Hz 1.50 515 |nastepuje zadzia-
tym podczas tanie hamowania
zatrzymywania z pradem statym.

rampa

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-
czony podczas
startu

Czas hamowania
P2.4.11 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 516
podczas startu

pp.4.1p |Hamulecstrumie- | 1 0 520 |0 =wytaczona

niowy 0= WH.

Okresla prad
0.00 IL: A IH 519 hamowania stru-
mieniem.

Prad hamowania

P2.4.13 ..
strumieniem

Tylko napedy NXP

Prad przy hamo-
P2.4.14 waniu DC przy 0 IL: A 0,7xIH 1080
zatrzymaniu

Wartoé¢ zadana
P2.4.15 pracy impulsowej | -320.00 | 320.00 Hz 2.00 1239
1
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Tabela 69: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

Warto$¢ zadana
P2.4.16 | pracy impulsowej | -320.00 | 320.00 Hz 653.36 1240
2

Rampa pracy

. ; 0.1 3200.0 s 1.0 1257
impulsowej

P2.4.17

Tryb zatrzymania

; 0 1 0 1276 |0 =wybieg
awaryjnego

1 =rampa

P2.4.18

Zmiana dozwolona
P2.4.19 Opcje sterowania 0 65536 0 1084 |[tylko w stanie
stopu.

Parametr zmiany
typu modulatora.

P2.4.20 Typ modulatora 0 1 0 1516 | 0 = modulator
ASIC

1 = modulator pro-
gramowy 1

Funkcja stuzy do
obejscia drugiego
naroznika rampy S
(tzn. unikniecia
niepotrzebnego
zwiekszenia pred-
kosci, niebieska
linia na wykresie
Rys. 90 Rampa;
pomiri S2) po zmia-
nie wartosci zada-
nej przed uzyska-
niem koncowej
predkosci. Obejs-
cie S4 ma miejsce
réwniez wtedy, gdy
wartos¢ zadana
zwieksza sie pod-
czas zmniejszania
predkosci.

P2.4.21 Rampa; pomin S2 0 1 0 1900

* = wartosé parametru mozna zmienic¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
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6.4.6 PARAMETRY ZABRONIONEJ CZESTOTL|WOSC| (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -
> G2.5)

Tabela 70: Parametry zabronionej czestotliwosci, G2.5

Indeks Ukrywanie

P2.5.1 Dolna granica 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509 |0 = nieuzywany
P2.5.2 Goérna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 |0 = nieuzywany
P2.5.3 Dolna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511 0 = nieuzywany
P2.5.4 Gdérna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |0 = nieuzywany
P2.5.5 Dolna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513 |0 = nieuzywany
P2.5.6 Goérna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |0 = nieuzywany
Zabronione przy-
P2.5.7 spieszanie/hamo- 0.1 10.0 X 1.0 518
wanie z rampa
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6.4.7

Tabela 71: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

P2.6.1

PARAMETRY STEROWANIA SILNIKIEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.6)

Ukrywanie

Tryb sterowania
silnikiem

2/4

600

0 = sterowanie
czestotliwoscia

1 = sterowanie
predkoscia

2 = sterowanie
momentem obro-
towym

NXP:

3 = kontrola pred-
kosci z zamknieta
petla

4 = kontrola
momentu z
zamknieta petla

P2.6.2

Optymalizacja U/f

109

0 = nieuzywany

1 = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego

P2.6.3

Wybor wspétczyn-
nika U/f

108

0 = liniowa

1 = kwadratowa

2 = programo-
walna

3 = liniowy z opty-
malizacja strumie-
nia

P2.6.4

Punkt ostabienia
pola

8.00

320.00

Hz

50.00

602

Punkt ostabienia
pola to czestotli-
wos¢ wyjsciowa,
przy ktorej napie-
cie wyjsciowe
osiaga wartosé
napiecia punktu
ostabienia pola.

P2.6.5

Napiecie w punk-
cie ostabienia pola

10.00

200.00

%

100.00

603

Napiecie w punkcie
ostabienia pola
jako procent
napiecia znamio-
nowego silnika.
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Tabela 71: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

P2.6.6

Ukrywanie

Czestotliwos¢
punktu $rodko-
wego krzywej U/f

0.00

P2.6.4

Hz

50.00

604

Jesdli wartosé
P2.6.3 jest progra-
mowalna, ten
parametr definiuje
czestotliwosc
punktu $rodko-
wego krzywe,;.

P2.6.7

Napiecie punktu
srodkowego krzy-
wej U/f

0.00

100.00

%

100.00

605

Jesli wartos¢
P2.6.3 jest progra-
mowalna, ten
parametr definiuje
czestotliwosé
punktu srodko-
wego krzywej.

P2.6.8

Napiecie wyj-
Sciowe przy zero-
wej czestotliwosci

0.00

40.00

%

Zmienny

606

Ten parametr
okresla napiecie
przy zerowej czes-
totliwosci dla krzy-
wej U/f. Wartos¢
domyslna zalezy
od rozmiaru jed-
nostki.

P2.6.9

Czestotliwos¢ klu-
czowania

Zmienny

kHz

Zmienny

601

Zwiekszanie czes-
totliwosci kluczo-
wania powoduje
zmniejszanie
wydajnosci prze-
miennika czestotli-
wosci. W przy-
padku uzywania
dtugiego kabla sil-
nika zaleca sie sto-
sowanie niskiej
czestotliwosci klu-
czowania w celu
ograniczenia do
minimum pradow
pojemnosciowych
na kablu. Hatas
silnika mozna zmi-
nimalizowac przy
uzyciu wysokiej
czestotliwosci klu-
czowania.
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Tabela 71: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

Ukrywanie

0 = nieuzywany
. 1 = uzywane (bez
P2.6.10 |Regulator przepie¢ 0 2 1 607 zmien. predkosci)
2 = uzywane
(zmien. predkosci)
0 = nieuzywany
pp6.11 | Regulatorzbyt 0 2 1 sog | 1= uzywane [bez
niskiego napiecia zmien. predkosci)
2 = uzywane
(zmien. predkosci)
P2 6.12 Tryl? sFe.rowanla 0 4 2 591 Patrz P2.6.1.
silnikiem 2
Wzmocnienie P
pp.6.13 | regulatora pred- 0 32767 3000 637
kosci (petla
otwarta)
Wzmocnienie |
p2.6.14 | regulatora pred- 0 32767 300 638
kosci [petla
otwarta)
Funkcja spadku
obciazenia umozli-
wia zmniejszenie
predkosci obroto-
wej w funkgcji
P2.6.15 | Spadek obciazenia 0.00 100.00 % 0.00 620 |obciazenia. Spadek
zostanie okreslony
jako procent pred-
kosci znamionowe;j
przy obciazeniu
znamionowym.
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Tabela 71: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
1 = identyfikacja
bez pracy

NXP:

2 = identyfikacja
przy pracy

3 = przebieg ID
kodera [silnik
PMS)

4 = identyfikacja
wszystkich

P2.6.16 Identyfikacja 0 1/4 0 631

Tylko napedy NXP

o Opdznienie OL
Opdznienie ponow-

P2.6.17 0.100 60000 s Zmienny 1424 | zatrzymania z
nego startu T
wybiegiem.
P2.6.18 Czas spadku 0 32000 | ms 0 s56 | Dotz zmian
obciaz. dynamicznych.
Uiemny limit czes- Limit alternatywny
P2.6.19 J y mit €z -327.67 | P2.6.20 Hz -327.67 1286 |dla kierunku ujem-
totliwosci
nego.
S Limit alternatywny
p2.6.20 |Dodatnilimitezes— oy g9 | 32767 | Hz 327.67 1285 |dla kierunku
totliwosci .
dodatniego.
P2.6.21 | obrotowego prad- 0.0 300.0 % 300.0 1288

wego przy pracy

nicy .
generatorowe|.

Limit momentu Maksymalny limit

P2.6.22 L 0.0 300.0 % 300.0 1287 |momentu przy
obrotowego silnika S .
pracy silnikowe;j.

* = warto$¢ parametru mozna zmieni¢ dopiero po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.
WSKAZOWKA!

W zaleznosci od wersiji aplikacji kod parametru moze by¢ wyswietlany jako
2.6.17.xx, a nie 2.6.23.xx.
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Tabela 72: Napedy NXS: Parametry zamknietej petli [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.23)

Ukrywanie

Prad magneso- Jesli zero jest obli-
P2.6.17.1 ad magneso 0.00 2 x IH A 0.00 612 |czane wewnetrz-
wania )
nie.
P2.6.17.2 |Sterowanie pred- 1 1000 30 613
koscia P
W przypadku
Czas | sterowania ujemnej wartosci
P2.6.17.3 redkodcia -3200.0 | 3200.0 ms 100.0 614 |stosowana jest
Pré ' doktadnos¢ do 1
ms, a nie 0,1 ms.
P2.6.17.5 | Kompensaca 0.00 | 300.00 s 0.00 626
przyspieszenia
P2.6.17.6 Regulacja 0 500 % 75 619
poslizgu
Prad magneso-
P2.6.17.7 | wania przy star- 0.00 IL: A 0.00 627
cie
Czas magneso-
P2.6.17.8 | wania przy star- 0 32000 ms 0 628
cie
p2.6.17.9 |72 predkoscil 0 32000 ms 100 615
przy starcie
P2.6.17.10 | CZaspredkosci-0 |t a5000 | g 100 616
przy zatrzymaniu
0 = nieuzywany
1 =pamiec
momentu obroto-
p2.6.17.11 | Moment obro- 0 3 0 621 |Ne%°
towy rozruchu 2 = wartosé
zadana momentu
3 =moment obro-
towy rozruchu do
przodu/do tytu
Moment obro-
P2.6.17.12 [towy rozruchu DO | -300.0 300.0 s 0.0 633
PRZODU
Moment obro-
P2.6.17.13 |towy rozruchu DO | -300.0 300.0 s 0.0 634
TYLU
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Tabela 72:

Indeks

P2.6.17.15

Ukrywanie

Czas filtrowania

Napedy NXS: Parametry zamknietej petli [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.23)

kodera 0.0 100.0 ms 0.0 618
Wzmocnienie dla
regulatora pradu.
Ten regulator jest
aktywny tylko w
Biezace wzmoc- petli zamknietej i
P2.6.17.17 | nienie P sterowa- 0.00 100.00 % 40.00 617 |zaawansowanej

nia

petli otwartej.
Generuje wartos¢
zadana wektora
napiecia dla modu-
latora.
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Tabela 73: Napedy NXP: Parametry zamknietej petli [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.23)

Ukrywanie

Prad magneso-

Jesli zero jest obli-

TYrU

P2.6.23.1 ; 0.00 2xIH A 0.00 612 | czane wewnetrz-
wania )
nie.
P2.6.23.2 |Sterowanie pred- 1 1000 30 613
koscia P
W przypadku
Czas | sterowania ujemnej wartosci
P2.6.23.3 redkodcia -32000 3200.0 ms 100.0 614 |stosowana jest
Pré ' doktadnos¢ do 1
ms, a nie 0,1 ms.
P2.6.235 | Kompensaca 0.00 | 300.00 s 0.00 626
przyspieszenia
P2.6.23.6 Regulacja 0 500 % 75 619
poslizgu
Prad magneso-
P2.6.23.7 | wania przy star- 0 IL: A 0.00 627
cie
Czas magneso-
P2.6.23.8 | wania przy star- 0 60000 ms 0 628
cie
P2.6.239 |C7aspredkoscil 0 32000 ms 100 615
przy starcie
P2.6.23.10 | C7aspredkosci-0 |t a5000 | g 100 616
przy zatrzymaniu
0 = nieuzywany
1 =pamiec
momentu obroto-
P2.6.23.11 | Moment obro- 0 3 0 621 |Ne%°
towy rozruchu 2 = wartosé
zadana momentu
3 =moment obro-
towy rozruchu do
przodu/do tytu
Moment obro-
P2.6.23.12 [towy rozruchu DO | -300.0 300.0 s 0.0 633
PRZODU
Moment obro-
P2.6.23.13 |towy rozruchu DO | -300.0 300.0 s 0.0 634
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Tabela 73: Napedy NXP: Parametry zamknietej petli [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.23)

Indeks

Ukrywanie

P2.6.23.15 | C7asfitrowania |55 ypg0 | g 0.0 618
kodera
Wzmocnienie dla
regulatora pradu.
Ten regulator jest
aktywny tylko w
Biezace wzmoc- petli zamknietej i
P2.6.23.17 | nienie P sterowa- 0.00 320.00 % 40.00 617 |zaawansowanej
nia petli otwartej.
Generuje wartos¢
zadana wektora
napiecia dla modu-
latora.
Stata czasu inte-
Czas regulacji gratora regulatora
P2.6.23.18 oradu 0.0 3200.0 ms 1.5 657 pradu (0-1000) =
0-100,0 ms.
Limit mocy orad- Maksymalny limit
P2.6.23.19 o ypra 0.0 300.0 % 300.0 1290 | mocy przy pracy
y generatorowe;.
Limit m i Maksymalny limit
P2.6.23.20 ni;acy s 0.0 300.0 % 300.0 1289 |mocy przy pracy
silnikowe;.
Ujemny limit
P2.6.23.21 | momentu obroto- 0.0 300.0 % 300.0 645
wego
Dodatni limit
P2.6.23.22 | momentu obroto- 0.0 300.0 % 300.0 646
wego
P2.6.23.23 | OPOznieniewyta- |, 32000 s 0 1402 |71 = 7awsze
czenia strumienia
P2.6.23.24 | Strumienstanu | g4 | 45500 | o 100.00 1401
stopu
P2.6.23.25 Punkt SPC f1 0.00 320.00 Hz 0.00 1301
P2.6.23.26 Punkt SPC f0 0.00 320.0 Hz 0.00 1300
P2.6.23.27 SPC Kp f0 0 1000 % 100 1299
P2.6.23.28 SPC Kp FWP 0 1000 % 100 1298
Minimalny
P2.6.23.29 | moment obro- 0.0 400.0 % 0.0 1296
towy SPC
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Tabela 73: Napedy NXP: Parametry zamknietej petli [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.23)

Indeks Ukrywanie

Kp, minimalny
P2.6.23.30 moment obro- 0 1000 % 100 1295
towy SPC

Moment obro-

P2.6.23.31 towy SPC Kp TC 0 1000 ms 0 1297

Wartoé¢ zadana

P2.6.23.32 . 0.0 500.0 % 100.0 1250
strumienia

TC, filtr btedéw

P2.6.23.33 oredkodci

0 1000 ms 0 1311

Jesli uzywany jest
P2.6.23.34 | Limit modulacji 0 150 % 100 g55 | filtr sinusoidalny,
nalezy ustawic
wartosc 96%.
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Tabela 74: Napedy NXP: Parametry sterowania silnikiem PMS [panel sterujacy: menu M2 ->
G2.6.24)

Ukrywanie

0 = silnik induk-

cyjny
1 = silnik PMS

P2.6.24.1 Typ silnika 0 1 0 650

Maty kat stowa
Pozycja watu sil- kodera (endat)
nika PMS 0 65535 0 649 odpowiada pozycji

0 watu.

P2.6.24.2

ID kata startu

P2.6.24.3 zmodyfikowano

0 10 0 1691

Poziom pradu
identyfikacji kata
watu, 1000 =
100,0% wartosci
znamionowej sil-
nika.

P2.6.24.4 |Prad ID kata startu 0.0 150.0 % 0.0 1756

Poziom pradu
impulsu polaryza-
cji identyfikacji
kata watu, 1000 =
100,0% wartosci
Prad impulsu -1.0 200.0 % -1.0 1566 |Znamionowe; sil-

polaryzacji nika. (0 = uzyto
wartosci domysl-
nych, ujemna war-
tos¢ wytacza
impulsy polaryza-
cjil.

P2.6.24.5

Poziom pradu DC
podczas pozycjo-
nowania startu, 0-
100,0% wartosci
znamionowej, sil-
nik PMS.

P2.6.24.6 Prad I/f 0.0 150.0 % 50.0 1693

Czestotliwos¢ dru-
giego naroznika
(czestotliwosd
Limit sterowania mieszanego trybu
P2.6.24.7 \/f 0.0 300.0 % 10.0 1790 | pradowy/napie-

ciowy) (0-1000) =
0-100% czestotli-
wosci znamionowej
silnika.

P2.6.24.8 FluxCurrent Kp 0 32000 500 651
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Tabela 74: Napedy NXP: Parametry sterowania silnikiem PMS [panel sterujacy: menu M2 ->
G2.6.24)

Indeks Ukrywanie

P2.6.24.9 | Czas FluxCurrent

0.0 | 100.0 | ms | 5.0 | | 652 |

Tabela 75: Napedy NXS: Parametry identyfikacji ([panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.25)

Indeks Ukrywanie

pp6ag | Predkosckro- o 54, 50.0 % 0.0 1252 |Dostrajanie pred-
kowa kosci NCDrive.
Krok momentu Dostrajanie
P2.6.18.2 -100.0 300.0 % 0.0 1253 [momentu obroto-
obrotowego .
wego NCDrive.
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Tabela 76: Napedy NXP: Parametry identyfikacji [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.25)

Ukrywanie

P2.6.25.1 Strumien 10% 0.0 250.0 % 10.0 1355
P2.6.25.2 Strumien 20% 0.0 250.0 % 20.0 1356
P2.6.25.3 Strumien 30% 0.0 250.0 % 30.0 1357
P2.6.25.4 Strumien 40% 0.0 250.0 % 40.0 1358
P2.6.25.5 Strumien 50% 0.0 250.0 % 50.0 1359
P2.6.25.6 Strumien 60% 0.0 250.0 % 60.0 1360
P2.6.25.7 Strumien 70% 0.0 250.0 % 70.0 1361
P2.6.25.8 Strumien 80% 0.0 250.0 % 80.0 1362
P2.6.25.9 Strumien 90% 0.0 250.0 % 90.0 1363
P2.6.25.10 | Strumien 100% 0.0 250.0 % 100.0 1364
P2.6.25.11 | Strumien 110% 0.0 250.0 % 110.0 1365
P2.6.25.12 | Strumien 120% 0.0 250.0 % 120.0 1366
P2.6.25.13 | Strumien 130% 0.0 250.0 % 130.0 1367
P2.6.25.14 | Strumien 140% 0.0 250.0 % 140.0 1368
P2.6.25.15 | Strumien 150% 0.0 250.0 % 150.0 1369
Stuzy do obliczania
Spadek napiecia . momentu obroto-
P2.6.25.16 0 30000 Zmienny 662 .
Rs wego w petli
otwarte;.
Dodawanie Ir,
P2.6.25.17 | napiecie punktu 0 30000 Zmienny 664
zerowego
Dodawanie Ir,
P2.6.25.18 | skalowanie prad- 0 30000 Zmienny 665
nicy
Dodawanie Ir,
P2.6.25.19 | skalowanie pracy 0 30000 Zmienny 667
silnikowej
Napiecie wsteczne
Napiecie BEM sil- o indukowane przez
P2.6.25.20 nika 0.00 320.00 %o 90.0 674 silnik, 10000 =
100,00%.
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Tabela 76: Napedy NXP: Parametry identyfikacji [panel sterujacy: menu M2 -> G2.6.25)

Indeks

Ukrywanie

Spadek napiecia
uptywu indukcyj-
- nego pradu zna-
P2.6.25.21 | SPadek napiecia 0 3000 512 673 | mionowego i czes-
Ls L R T
totliwosci silnika.
Jednostka: 256 =
10%.
P2.6.25.22 | Przesuniecie lu -32000 32000 10000 668
P2.6.25.23 | Przesuniecie lv -32000 32000 0 669
P2.6.25.24 | Przesuniecie Iw | -32000 32000 0 670
P2.6.2525 | Predkosckro- - 54 4 50.0 % 0.0 1250 |Dostrajanie pred-
kowa kosci NCDrive.
Krok momentu Dostrajanie
P2.6.25.26 -100.0 100.0 % 0.0 1253 |momentu obroto-
obrotowego .
wego NCDrive.
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Tabela 77: Stabilizatory

Ukrywanie

Wzmocnienie sta-
Wzmocnienie sta- bilizatora
P2.6.26.1 bilizatora 0 1000 100 1412 | momentu przy ste-
momentu rowaniu w petli
otwarte;.
Stata czasu ttu-
mienia stabiliza-
P2 6.26.2 Ttumienie stabili- 0 1000 900 1413 tora momentu..
zatora momentu W przypadku sil-
nika PMS uzyj war-
tosci 980.
Wzmocnienie sta-
- bilizatora
Wzmocnienie sta-
P2.6.26.3 bilizatora 0 1000 50 1414 |momentu w punk-
momentu FWP cie ostabienia .pola
przy sterowaniu w
otwartej petli.
Limit wyjscia stabi-
Wspotczynnik lizatora momentu,
P2.6.26.4 | limitu stabiliza- 0 20.00 % 3.00 1720 |Limit[Hz]= war-
tora momentu toé¢/skala czestot-
liwosci.
Wzmocnienie sta- Wzmocnienie sta-
P2.6.26.5 | bilizatora kregu 0 32767 10000 1550 |bilizatora kregu
strumienia strumienia.
Wspotczynnik fil-
P2 6.26.6 Stabil.iza‘tor stru- 0 32700 900 1551 trowania stgbiliza—
mienia TC tora pradu identy-
fikacji.
Wzmocnienie sta- Wzmocnienie sta-
P2.6.26.7 bilizatora stru- 0 32000 500 1797 |bilizatora strumie-
mienia nia.
Wspotczynnik fil-
Wspotczynnik trowania stabiliza-
P2.6.26.8 stabilizatora -30000 32766 64 1796 |tora strumienia,
strumienia 32767 réwna sie 1
ms.
Wzmocnienie sta- Wzmocnienie sta-
P2.6.26.9 | bilizatora napie- 0 100.0 % 10.0 1738 |bilizatora napiecia.
cia
Stabilizator Predkos¢ tumie-
P2.6.26.10 S 0 1000 900 1552 [nia stabilizatora
napiecia TC o
napiecia.
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Tabela 77: Stabilizatory

Indeks

Ukrywanie

Limit wyjécia stabi-
Limit stabiliza- lizatora momentu,
P2.6.26.11 o 0 32000 Hz 1.50 1553 | Limit[Hz]= war-
tora napiecia i
tos¢/skala czestot-
liwosci.
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6.4.8

Tabela 78: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Odpowiedz na

ZABEZPIECZENIA (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.7

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

2 = ostrzezenie
+poprzednia czes-
totliwosé

3 = ostrzezenie

czenia silnika

P2.7.1 usterke wartosci 0 5 0 700 Y
- +czestotliwos¢
zadanej 4 mA stata 2.7.2
4 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
5 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Czestotliwosé
P2.7.2 usterki wartosci 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
zadanej 4 mA
Odpowiedz na
P2.7.3 usterke zew- 0 3 2 701 0 = brak reakgji
netrznag 1 = ostrzezenie
2 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
P74 |Monitorowanie faz 0 3 3 730 3 = usterka,
wejsciowych zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na 0 = usterka zapi-
P2.7.5 usterke zbyt 0 1 0 727 sana w historii
niskiego napiecia Usterka niezapi-
sana
p2.7.6 | Kontrolafazwyj- 1 g 3 2 702
Sciowych 0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.7 przed skutkami 0 3 2 703 wedtug 2.4.7
zwar¢ doziemnych 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
p2.7.8 | Zebezpieczenie 0 3 2 704 | Wtadnoscia
termiczne silnika
wspotczynnik
P2.7.9 temperatury oto- -100.0 100.0 % 0.0 705
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Tabela 78: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Wspotczynnik
pp.7.10 | Cchtodzeniasilnika |4 4 150.0 % 40.0 706
przy zerowej
predkosci
Stata czasowa . .
P2.7.11 . o 1 200 min Zmienny 707
ciepta silnika
P2.7.12 | cykl pracy silnika 0 150 % 100 708
0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.13 przed utykiem 0 3 0 709 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.14 Prad utkniecia 0.00 P2.1.2 A TH 710
P2.7.15 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711
p2.7.16 | Himitpredkosci g pogo | 1z 25.0 712
utkniecia
0 = brak reakgji
. . 1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka. sto
P2.7.17 | przed niedociaze- 0 3 0 713 » S1OP
. ’ wedtug 2.4.7
niem
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
obciazenie w
P2.7.18 | obszarze ostabie- 10.0 150.0 % 50.0 714
nia pola
obciazenie przy
P2.7.19 | zerowej czestotli- 5.0 150.0 % 10.0 715
wosci
Limit czasu
p2.7.20 | Zabezpieczenia | n5 1 4500 s 20.00 716
przed niedociaze-
niem

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 216 APLIKACJA STEROWANIA UNIWERSALNEGO

Tabela 78: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

Odpowiedz na 2 = usterka, stop

P2.7.21 usterkte termis- 0 3 2 732 wedtug 2.4.7
ora 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na Patrz P2.7.21.
P2.7.22 |usterke magistrali 0 3 2 733
komunikacyjnej
P2 7 93 Odpowmd; na 0 3 2 734 Patrz P2.7.21.
usterke gniazda
0 = nieuzywany
1 =kanat 1
P2.7.24 Liczby TBoard1 0 5 0 739 2=kanat1i2
3=kanat1i2i3
4=kanat2i3
5=kanat3
0 = brak reakgji
1 = ostrzezenie
Usterka TBoard 2 = usterka, stop
P2.7.25 Reakcla 0 3 0 740 | wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia

Ustawienie limitu,
. o przy ktdrym
P2.7.26 L'm'tT;Ztar:jfe”'a 300 | 2000 | sc 120.0 741 |ostrzezenie o tem-
peraturze zostanie
uaktywnione.

Ustawienie limitu,
o . przy ktdrym zosta-
pp727 | Limitusterki 300 | 2000 | sc 130.0 742 |nie uaktywniona
TBoard1
usterka dotyczaca
temperatury (F65).

Tylko napedy NXP
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Tabela 78: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

1 = ostrzezenie
Reakei 2 = usterka, stop
P2.7.28 eaxcjana 1 3 1 1316 | wedtug 2.4.7
usterke hamulca
v 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.29 Opoznienie 0.00 | 320.00 s 0.20 1317
usterki hamulca
0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
P2.7.30 Usterka szyny 3 3 3 1082 2 = usterka, stop
systemowej wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Opodznienie
P2.7.31 usterki szyny sys- 0.00 10.00 s 3.00 1352
temowe;j
P2.7.32 Opoznienie |4 7.00 s 2.00 751
usterki chtodzenia
0 = brak reakgcji
P2 733 Tryb bte@u.pred- 0 9 0 759 1 = ostrzezenie
kosci 2 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Maksymalna réz-
P2.7.34 nica btedu pred- 0 100 % 5 753
kosci
Opdznienie
P2.7.35 usterki btedu 0.00 100.0 s 0.50 754
predkosci
1 = ostrzezenie,
. zatrzymaj wybie-
p2.7.3¢ |11Ybbezpiecznego | 2 1 755 | giem
wytaczenia
2 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Napedy NXP i NXS
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Tabela 78: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

P2.7.37

Ukrywanie

Liczby TBoard2

743

W przypadku zain-
stalowania dodat-
kowej karty
pomiaru tempera-
tury w przemien-
niku czestotliwosci
w tym miejscu
mozna wybrac
liczbe uzywanych
czujnikow. Zobacz
takze instrukcje do
kart we/wy Vacon.

0 = nieuzywany
1 =kanat 1
2=kanat1i2
3=kanat1i2i3
4L=Kkanat2i3
5=kanat 3

WSKAZOWKA!

Jesli wybrana
wartosc¢ jest
wieksza niz rze-
czywista liczba
uzywanych czuj-
nikow, bedzie
wyswietlana tem-
peratura 200°C.
W przypadku
wystapienia zwar-
cia na wejsciu
bedzie wyswiet-
lana wartos¢ -
30°C.

P2.7.38

Limit ostrzezenia
TBoard2

-30.0

200.0

°C

120

745

Ustawienie limitu,
przy ktérym
ostrzezenie o tem-
peraturze zostanie
uaktywnione.

P2.7.39

Limit usterki
TBoard2

-30.0

200.0

°C

130

746

Ustawienie limitu,
przy ktérym zosta-
nie uaktywniona

usterka dotyczaca
temperatury (F65).
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6.4.9 PARAMETRY AUTOMATYCZNEGO PONOWNEGO STARTU (PANEL STEROWANIA:
MENU M2 -> G2.8)

Tabela 79: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Czas zwtoki przed
P2.8.1 Czas oczekiwania 0.10 10.00 s 0.50 717  |pierwsza préba
resetowania.

Jesli uptynat czas
proby, a usterka

P2.8.2 Czas préby 0.00 60.00 s 30.00 718 nadal jest aktywna,
naped wytaczy sie.
Wybor trybu startu
dla automatycz-
nego resetowania.
P2.8.3 Funkcja Start 0 2 0 719

0 =rampa

1 = start ,.w biegu”
2 = zgodnie z
P2.4.6

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu za
niskiego napiecia

P2.8.4 0 10 0 720

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu przekro-
czenia napiecia

P2.8.5 0 10 0 721

Liczba prob po
P2.8.6 wyzwoleniu nad- 0 3 0 722
pradowym

Liczba préb po
wyzwalaniu war-
tosci zadanej 4
mA

P2.8.7 0 10 0 723

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki tempera-
tury silnika

P2.8.8 0 10 0 726

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki zewnetrz-
nej

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabela 79: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Liczba préb po
wyzwalaniu
usterki niedocia-
zenia

P2.8.10 0 10 0 738

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APLIKACJA STEROWANIA UNIWERSALNEGO

VACON - 221

6.4.10

Tabela 80: Parametry magistrali komunikacyjnej

Indeks

Ukrywanie

Minimalna skala

PARAMETRY MAGISTRALI (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.9)

wych 7 magistrali

P2.9.1 . ) 0.00 320.00 Hz 0.00 850
magistrali
ppgo |Maksymalnaskala | 444 | 3909 Hz 0.00 851
magistrali
Dane wysytane do
magistrali z iden-
tyfikatorem para-
metru lub moni-
tora. Dane sa ska-
. o lowane do formatu
Wybor wyjscia 16-bitowego bez
P2.9.3 danych proceso- 0 10000 1 852 got
. . znaku, zgodnie z
wych 1 magistrali
formatem na
panelu sterujacym.
Na przyktad 25,5
na wyswietlaczu
odpowiada liczbie
255.
Wybdr wyjscia \(;\;ynbocrhW)rl'chcéasu za
P2.9.4 | danych proceso- 0 10000 2 853 yeh p ;
wych 2 magistrali pomoca identyfika-
tora parametru.
e
P2.9.5 danych proceso- 0 10000 45 854 yeh p .
wych 3 magistrali pomoca identyfika-
tora parametru.
Wybdr wyjscia \é\;ynbocrhwyrjscctleasu za
P2.9.6 | danych proceso- 0 10000 4 855 yeh p ,
. . pomoca identyfika-
wych 4 magistrali
tora parametru.
Wybr wyjscia \c/i\;ynbocrhwyrjsgaasu za
P2.9.7 danych proceso- 0 10000 5 856 yeh p .
. . pomoca identyfika-
wych 5 magistrali
tora parametru.
Wybdr wyjscia \é\;ynbocrhwyrjsgeiu za
P2.9.8 | danych proceso- 0 10000 6 857 yeh p ,
. . pomoca identyfika-
wych 6 magistrali
tora parametru.
Wybdr wyjscia \é\;ynbocrhwvjfleasu za
P2.9.9 | danych proceso- 0 10000 7 858 yehp

pomoca identyfika-
tora parametru.
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Tabela 80: Parametry magistrali komunikacyjnej

Indeks

P2.9.10

Ukrywanie

Wybor wyjscia
danych proceso-
wych 8 magistrali

10000

37

859

Wybor wyjscia
danych procesu za
pomoca identyfika-
tora parametru.

Tylko napedy NXP (w NXS wartosci domyslne nie sa

edytowalne)

P2.9.11

Dane procesowe
magistrali w 1
wyborze

10000

1140

876

Nieprzetworzona
wartos$¢ danych
procesowych w
formacie 32-bito-
wym.

Wybierz kontrolo-
wane dane z para-
metrem ID Def:
Wartosc¢ zadana
momentu FB

P2.9.12

Dane procesowe
magistrali w 2
wyborze

10000

46

877

Nieprzetworzona
wartos$¢ danych
procesowych w
formacie 32-bito-
wym.

Wybierz kontrolo-
wane dane z para-
metrem ID Def:
Skalowanie limitu
FB.

P2.9.13

Dane procesowe
magistraliw 3
wyborze

10000

47

878

Nieprzetworzona
warto$¢ danych
procesowych w
formacie 32-bito-
wym.

Wybierz kontrolo-
wane dane z para-
metrem ID Def:
Wartos¢ zadana
regulacji FB.

P2.9.14

Dane procesowe
magistrali w 4
wyborze

10000

48

879

Nieprzetworzona
wartos¢ danych
procesowych w
formacie 32-bito-
wym.

Wybierz kontrolo-
wane dane z para-
metrem ID Def:
Wyjscie analogowe
FB.
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Tabela 80: Parametry magistrali komunikacyjnej

Indeks Ukrywanie

Nieprzetworzona
wartos$¢ danych

rocesowych w
Dane procesowe P y

P2.9.15 | magistraliw5 0 10000 0 ggo |formacie 32-bito-

wyborze wym.
y Wybierz kontrolo-

wane dane z para-
metrem ID.

Nieprzetworzona
wartos¢ danych

rocesowych w
Dane procesowe P y

P2.9.16 | magistraliw 6 0 10000 0 gg1 |formacie 32-bito-

wyborze wym.
y Wybierz kontrolo-

wane dane z para-
metrem ID.

Nieprzetworzona
wartos$¢ danych

rocesowych w
Dane procesowe P y

P2.9.17 | magistraliw 7 0 10000 0 ggp |formacie 32-bito-

wyborze wym.
y Wybierz kontrolo-

wane dane z para-
metrem ID.

Nieprzetworzona
wartos¢ danych

rocesowych w
Dane procesowe P y

P2.9.18 | magistraliw 8 0 10000 0 ggg |formacie 32-bito-

wyborze wym.
y Wybierz kontrolo-

wane dane z para-
metrem ID.
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6.4.11 PARAMETRY STEROWANIA MOMENTEM OBROTOWYM (PANEL STERUJACY:

MENU M2 -> G2.10)

Tabela 81: Parametry sterowania momentem obrotowym, G2.10

Indeks

P2.10.1

Ukrywanie

Limit momentu
obrotowego

0.0

300.0

%

300.0

609

Kombinacja 1D1288
i 1D1287, uzywana
jest mniejsza war-
tosc.

P2.10.2

Wzmocnienie P
sterowania limi-
tem momentu

32000

3000

610

P2.10.3

Wzmocnienie |
sterowania limi-
tem momentu

32000

200

611

Uzywane wytacznie
w trybie sterowa-
nia petli otwartej.

P2.10.4

Wybor war. zada-
nej momentu

641

0 = nieuzywany
1=AI

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5 = manipulator
Al (-10...10V)

6 = manipulator
Al2(-10...10V)

7 = wartos¢
zadana momentu z
panelu steruja-
cego, R3.5

8 = wartos¢
zadana momentu
magistrali

P2.10.5

Maksymalna war-
tos¢ zadana
momentu

-300.0

300.0

%

100

642

Wartosc¢ zadana
momentu odpo-
wiadajaca maksy-
malnej wartosci
sygnatu wartosci
zadanej. Jest to
warto$¢ uzywana
jako maksymalna
wartos¢ zadana
momentu dla war-
tosci dodatnich
oraz ujemnych.
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Tabela 81: Parametry sterowania momentem obrotowym, G2.10

Indeks

Ukrywanie

Minimalna war-

Wartos$¢ zadana
momentu odpo-
wiadajaca mini-

P2.10.6 tos¢ zadana -300.0 300.0 % 0.0 643 . L
malnej wartosci
momentu L.
sygnatu wartosci
zadanej.
0 = maksymalna
Limit predkosci czestotliwosé
P2.10.7 | momentu obroto- 0 3 1 YA 1 =wybrana czes-
wego (OL) totliwos$¢ zadana
2 = predkos¢ stata
7
- Limit czestotli-
Minimalna czes- LT .
C wosci wyjsciowej,
totliwosc przy ste- onizei ktoreao
P2.10.8 | rowaniu momen- 0.00 P2.1.2 Hz 3.00 636 |P ) 9
. naped pracuje w
tem w petli otwar- ; ..
. trybie regulacji w
te) . .
petli otwartej.
Okresla wzmocnie-
nie P regulatora
momentu w trybie
regulacji momentu
w petli otwartej.
Wartos$¢ wzmoc-
Wzmocnienie P nienia P réwna 1,0
P2.10.9 regulatora 0 32000 150 639 |oznacza zmiane
momentu czestotliwosci wyj-

Sciowej o 1 Hz, gdy
uchyb momentu
wyniesie 1% zna-
mionowego
momentu obroto-
wego silnika.
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Tabela 81: Parametry sterowania momentem obrotowym, G2.10

Indeks Ukrywanie

Wzmocnienie |
P2.10.10 regulatora
momentu

32000

640

Okresla wzmocnie-
nie | regulatora
momentu w trybie
regulacji momentu
w petli otwartej.
Warto$¢ wzmoc-
nienia | réowna 1,0
oznacza osiagnie-
cie przez czton cat-
kujacy wartosci 1,0
Hz w ciagu 1
sekundy, gdy
uchyb momentu
wyniesie 1% zna-
mionowego
momentu obroto-
wego silnika.

Tylko napedy NXP

Limit predkosci
P2.10.11 | momentu obroto-
wego (CL)

1278

0 = sterowanie
predkoscia CL

1 = limity czestotli-
wosci dodatni/
ujemny

2 = wyjscie rampy
(-/+)

3 = limit ujemny
czestotliwosci -
wyjscie rampy

4 = wyjscie rampy
- limit dodatni
czestotliwosci

5 = okno wyjscia
rampy

6 = wyjscie rampy
0

7 = wtaczenie/
wytaczenie okna
wyjscia rampy

Czas filtrowania
P2.10.12 | wartosci zadanej
momentu

32000

1244

P2.10.13 Okno ujemne

0.00

50.00

Hz

2.00

1305

P2.10.14 Okno dodatnie

0.00

50.00

Hz

2.00

1304

Okno ujemne

P2.10.15
wytaczone

0.00

P2.10.13

Hz

0.00

1307
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Tabela 81: Parametry sterowania momentem obrotowym, G2.10

Indeks Ukrywanie

p2.10.16 | Oknododatnie 16 00 poq0a4 | 1z 0.00 1306
wytaczone

Limit wyjscia ste-
P2.10.17 | rowania predkos- 0.0 300.0 % 300.0 1382
cia
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6.4.12  NAPEDY NXP: PARAMETRY NADRZEDNY/NAPEDZANY (PANEL STERUJACY:
MENU M2 -> G2.11)

Tabela 82: Parametry nadrzedny/napedzany, G2.5

Indeks

P2.11.1

Ukrywanie

Tryb nadrzedny/
napedzany

1324

0 = jeden naped
1 = naped nad-

rzedny

2 = naped nape-
dzany

P2.11.2

Funkcja stopu
napedzanego

1089

0 =wybieg
1 =rampa
2 = jako nadrzedny

P2.11.3

Wybor wartosci
zadanej predkosci
napedu napedza-
nego

1081

0=Al

1=AI2
2=A11+AI2
3=AI1-Al2

4 = Al2-Al

5= AlTxAl2

6 = manipulator
Al1

7 = manipulator
Al2

8 = panel

9 = magistrala
komunikacyjna

10 = potencjometr
silnika

11 = minimum Al1,
Al2

12 = maksimum
Al1, Al2

13 = maksymalna
czestotliwosc

14 = wybor AIT/AI2
15 = koder 1 (C.1)
16 = koder 2 (C.3)
17 = nadrzedna
wartos¢ zadana
18 = nadrzedne
wyjscie rampy
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Tabela 82: Parametry nadrzedny/napedzany, G2.5

Indeks

P2.11.4

Ukrywanie

Wybdr wartosci
zadanej momentu
napedu napedza-

nego

1083

0 = nieuzywany
1=AI1

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5 = manipulator
Al

6 = manipulator
Al2

7 = wartosc
zadana momentu z
panelu steruja-
cego, R3.5

8 = wartosc
zadana momentu
FB

9 = nadrzedny
moment obrotowy

P2.11.5

Udziat predkosci

-300.00

300.00

%

100.0

1241

Aktywne réwniez w
trybie z jednym
napedem

P2.11.6

Udziat obciazenia

0.0

500.0

%

100.0

1248

Aktywne réwniez w
trybie z jednym
napedem

P2.11.7

Tryb nadrzedny/
napedzany 2

1093

Uaktywniono przez
P2.2.7.31

0 = jeden naped
1 = naped nad-
rzedny

2 = naped nape-
dzany

P2.11.8

Usterka napedu
napedzanego

1536

0 = jeden naped
1 = naped nad-
rzedny

2 = naped nape-
dzany

6.4.13  PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3)

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.
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Tabela 83: Parametry panelu sterowania, M3

Ukrywanie

0 = sterowanie PC
Miei ¢ ) 1 = we/wy steru-
P3.1 1ejsce sterowa 0 3 1 125 |jace
nia
2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
R3.2 Sterowanie z P21.1 | P212 | Hz 0.00
panelu
Kierunek (na
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 0 =do przodu
cym) 1 =do tytu
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
P3.4 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony
R3.5 Wartosc zadana | 3555 | 3009 % 0.0
momentu

6.4.14  MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.

6.4.15  KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty
sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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7 APLIKACJA STEROWANIA POMPA |
WENTYLATOREM

71 WPROWADZENIE
Wybierz aplikacje sterowania pompa i wentylatorem w menu Mé na stronie 56.2.

Aplikacja sterowania pompa i wentylatorem stuzy do sterowania jednym napedem o zmiennej
predkosci i co najwyzej czterema napedami dodatkowymi. Regulator PID przemiennika
czestotliwosci steruje predkoscia napedu o zmiennej predkosci i podaje sygnaty sterujace
Start i Stop do napeddw dodatkowych w celu sterowania przeptywem catkowitym. Oprocz
standardowych o$miu grup parametréw dostepna jest grupa parametrow dla funkcji
sterowania wieloma pompami i wentylatorem.

W aplikacji sa dwa miejsca sterowania w we/wy sterujacych. Miejsce A to regulator pompy i
wentylatora, a miejsce B to bezposrednia wartos¢ zadana czestotliwosci. Miejsce sterowania
jest wybierane za pomoca wejscia cyfrowego DING.

Zgodnie ze swoja nazwa aplikacja sterowania pompa i wentylatorem stuzy do sterowania
dziataniem pomp i wentylatoréw. Mozna jej uzywac np. do zmniejszenia dostarczanego
cis$nienia w stacjach sprezania, gdy zmierzone cisnienie wejSciowe spadnie ponizej limitu
okreslonego przez uzytkownika.

W zastosowaniach sa uzywane styczniki zewnetrzne do przetaczania sie miedzy silnikami
podtaczonymi do przemiennika czestotliwosci. Funkcja automatycznej zmiany umozliwia
zmiane kolejnosci uruchamiania napedéw dodatkowych. Automatyczna zmiana kolejnosci 2
napeddow (naped gtowny + 1 naped dodatkowy) jest ustawiona domyslnie, patrz rozdziat 8.71
Automatyczne przetaczanie miedzy napedami (tylko aplikacja 7).

«  Wszystkie wejscia i wyjscia mozna swobodnie programowac.

Funkcje dodatkowe:

«  Wybdr zakresu sygnatu wejscia analogowego

«  Monitorowanie limitéow dwdch czestotliwosci

« Monitorowanie limitéw momentu obrotowego

* Monitorowanie limitu wartosci zadanych

*  Programowanie drugich ramp i rampy o ksztatcie S

« Programowalna logika Start/Stop oraz Do tytu

* Hamulec pradu statego podczas uruchamiania i zatrzymywania

« Trzy obszary zabronionej czestotliwosci

« Programowalna krzywa U/f i czestotliwo$¢ przetaczania

* Automatyczne ponowne uruchomienie

* Ochrona silnika przed przegrzaniem i utykiem: w petni programowalna; wytaczenie,
ostrzezenie, usterka

» Zabezpieczenie silnika przed niedociazeniem

« Monitorowanie faz wejsciowych i wyjsciowych

«  Funkcja usépienia
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Parametry aplikacji sterowania pompa i wentylatorem zostaty opisane w rozdziale 8 Opis

parametrow niniejszej instrukcji. Objasnienia sa uporzadkowane wedtug poszczegolnych
numerdw ID parametrow.
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7.2 WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE
Reference potentiometer, OPTA1
1-10kQ - - -
Terminal |____signal ] Description
\ _ _I | | +10V | |Reference output | |Vo|tage for potentiometer, etc. |
|
\_ Analogue input 1 Analogue input 1 PID reference
----- A1+ from 1/0
: 2 Voltage range 0—10V DC Sggm{ reference from keypad P3.4
————— Ground for reference and
3 AIl- 1/0 Ground controls
2 wire AL
Transmitter 4 + .
Actual Tt Analogue input 2 Analogue input 2 PID
Ctua - Current range 0—20 mA [value 1
lwe .~ | ----1 actual value
value : 5 AI2- Programmable (P2.2.1.9)
(0) 4-20 + .
mA —
p————— N B R oA | [Control voltage output | [gorage for switches, |
E % '""‘I 7 | | GND ® | |I/O ground | |Ground for reference and contrl)ls
! Place A: Start/St Start TT trol place A
T / """" ‘I 8 | | DIN1 | |PrEcl)fJerammaablé (cgzp.z.s) | PID Ccsjlr(iqtr:(anlle?'r contreT pace |
L . Tnterlock 1 C Tosed = Interlock used
e {9 ] [om2 | [Prorste 226 | [Conac ooeae ameaeas o s
o Tnterlock 2 =
--- 1 10 | | DIN3 | [Proarammable (G2.2.6) | [Eonaet Spen T nteniock aot aed
| 11 | [ CMA | [common for DIN 1—DIN 3 | [Connect to GND or +24V |
mmmmmm e o -I 12 | | +24V @ | |Contro| voltage output | |Vo|tage for switches (see #6) |
1
! R .I 13 | | GND ® | |1/o ground | [Ground for reference and contrpls
| 1
, ! Place B: Start/Stop _
- v R EEEEEEE 14 | | DIN4 Programmable (G2.2.6) Contact closed = Start
| ! 7 d selecti Contact closed = Joggi
L ? e {15 ] [oms | [Bagmgemesizdsmon | |Gopeact cosed = Jogging speeg
[ o Control place A/B selection Contact open = Control place /-\ is
T ! 16 DIN6 Programmable (G2.2.6) ng::‘éeé:%ngigtvg 5sed = Bontrol
! X 17 | | CMB | |Common for DIN4—DIN6 | |Connect to GND or +24 V |
1 1
! | 18 | | AO1+ | Analogue output 1 **)
! : Output frequency Range 0—20 mA/R ,
' Fault 19 | | AO1-(GND) ® | |programmable (P2.3.3.2)| |[max. 500 Q
1
E_ _ _®_ e ] 20 DO1 Elizgligl(output Open collector,
X | Programmable (G2.3.1) I=50 mA, U=48 VDC
| 1
; : | OPTA2 / OPTA3 **x)
| 1
! : 21 RO1 Relay output 1
! o 22 RO1 Aux/Autochange 1 %)
, Programmable
B VA e 23 || RO1 — (G2.3.1)
24 RO2 Relay output 2
25 RO2 Aux/Autochange 2| | *)
Programmable
26 RO2 — (G2.3.1)

Rys. 19: Domyslna konfiguracja we/wy aplikacji sterowania pompa i wentylatorem i przyktad

potaczenia [z nadajnikiem 2-przewodowym)
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*) Patrz Tabela 92 Sygnaty wyjscia cyfrowego [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.1).

**) Patrz Tabela 94 Wyjscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.3), Tabela 95 Wyjscie
analogowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.4] i Tabela 96 Wyjscie analogowe 3 [panel
sterujacy: menu M2 -> G2.3.7).

***] Opcjonalna karta A3 nie ma zacisku dla styku rozwiernego na drugim wyjsciu
przekaznika (brak zacisku 24).

WSKAZOWKA!
Patrz ustawienia zworek ponizej. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi

produktu.

Blok zworek X3:
Uziemienie CMA i CMB

ee| CMB potaczono z GND
ee®| CMA potaczono z GND

e@ | CMB izolowane od GND
e@® | CMA izolowane od GND

o CMB i CMA wewnetrznie
potgczone ze soba,
izolowane od GND

= ustawienie fabryczne

Rys. 20: Ustawienia zworek
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230V AC
22 VACON OPT-A2 25
prad staty 24 V.
ROL | P57 S"DIN2 RO2 DIN3 ¢ 10
» 23 » 26
Autom. C?Zasilar ie sieciowe Autom. QZasiIanis sieciowe
S1 i S2 7 [ N 7
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 7/ K2.1 K2/
Kt _JIki.1[ ] kK2 C k2.1
M1/Vacon M1/zasilanie M2/Vacon M2/zasilanie

Rys. 21: System automatycznej zmiany pomp, gtowny schemat sterowania
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230V AC
! VACON OPT-A1 VACON OPT-A1 VACON OPT-A1!
iprad stapIng v DIN3 DIN4
12 9 10 14
22 VACON OPT-B5 125 VACON OPT-B5t 28
23 26 29
A oZasilgnie sieciowe A o Zasilahie sieciowe A o Zasilapie sieciowe
R i S2 L R i
K37 ka K3\ K3/ ki1 7‘3 K17 ka2 Kli
K2 K1 ‘ K2
K1.1 K17 K2.1 K2 7 K3.1 K3 7
K1 Kl.lE‘j K2 K2.1E‘j K3 K3.1E‘j
M1/Vacon M1/zasilanie M2/Vacon M2/zasilanie M3/Vacon M3/zasilanie

Rys. 22: System automatycznej zmiany pomp, gtowny schemat sterowania
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7.3 LOGIKA SYGNALU STEROWANIA W APLIKACJI STEROWANIA POMPA |

WENTYLATOREM
TS Predkos¢ impulsowania (programowalna, par. 2.2.6.12)
Wyhor miejsca A/B (programowalne, par. 2.2.6.3)
DIN6 & |
E—_— Blokada 1 (programowalne, par. 2.2.6.18)
Blokada 2 (programowalne, par. 2.2.6.19)
DIN3 & :
2.2.1.3 Wartos¢ zadana  |.____________. i
gfg,:%\;\,zaﬂgrztoggnzeﬁﬂa“a """""": E E Wiacz zadlaw PID, wartoéc’_
5.2.1.1 Wartos¢ zadana B we Wy - ' : zadana z:panelu 2 (par. 2.4.6.23)
2.2.1.4 Warto$¢ zadana PIDr 2---- E : E :
2.1.11 Wartoé¢ zadana PID[1---=, ' ' . !
" ot 0b||<%zat|r]|e L Wartoéé
AlL R Ceetotosel | [zadana A
a1 't AL L zadanej i logikd
AlL2 AI3 5% L T o sterowania = |Automatyczna zmiana
Al4 3 | I zZ PID napedow kolejnosci silnikow 1
4 o4 b ' Wartos¢ rzeczy ta 1 dodatkowych (programowalne) RO1
PID, wartos¢ zadan e 1 oo 3-3-,ﬁé%iywany_ _|Logika Y,
magistrali 4 o0 ! Ve 1 = All automatyc- RO. 2
(FBProcessDataIN1) ol e | o 2 = A2 znej zmiany
7z 2 A2 3 =AI3 kolejnosci A#qt.orr?af(ﬁénﬁo, .
PID, wartos¢ zadan 3 | g ! : 4 = Al zmiana jnosci
panelu 1 R3.4 oc o ~ magistrala |. silnikow 2
% ° T 5 = komunikacyjina (programowalne)
PID, wartos¢ zadana P Lo H Wartosc¢ rzeczywista 2
z panelu 2 R3.5 e v ' ! ({ = r}_\ieuiywany
PID, wartosc zadana [ - R =
, W 2 H oo [ ' 2 = AI2
%Frg.]gugrﬁ.t:rqaqlll')%raTN?\ 2 H ' 3 = AI3
P | 3 o 4= Al4
Warto$¢ zadana z | o4 Y 5 = marg|strale )
panelu, R3.2 12 vy komunikatyjna
T v N Wartos¢ zadapaA
o0 N
ol I R
W gdre %JAK'- ‘ : L 2.1.19 Wart. zad. prefk. impulsow
DIN# ® 7 ao1 | Potencjometr oc ael & = - * '
DIN# ®—— silnika o6 =
(programowalny) Le0 .| ____u 1 B B.1 Miejsce sterowania
—e Padnel (a8 !  Wewnetrzne zadawanie
H— : St?rUJ&le o~ czestotliwosci
p L —F 'Magistrala 1
®6 komunikacyjna
Zadawanie z magistrali ' i Przycisk zerowania (Reset)
komunikacyjnej B ! I )
Sygnat Start/Stop z | — L ! . @)
magistrali komunikacyjnej ! ' Lo Yo .
J_k_rw-rIKierune Z magjstrali ) i | Przyciski Start/Stop
komunikacyjnej [~ ' O B s OO
Start; Miejsce A, progr. par. 2i2.6.1 N
Bmig A B [Start/stop -\: Wewnetrzny Start/Stop | Praycisk
Start; Miejsce B, progr. par. 2.2.6.2 o >1m™ Sﬁgp
we/wy do tytu, par. 2.2.6.11 (programowalne) : Wewr)Qtrzne B 33 »évl?y'
DIN# ®- Y.2Q.Lytd, pal. £.£.0.11 (Prog o odwrdcenie e
|3.3 Kierunek obrotéw z|panelu °

— Zerowanie usterki wewnetrznej
——»

1

\%

Kasowanie z magistrali}

A1l = wartos$¢ zadana PID (we/wy A); A2 = wartos¢ zadana regulatora PID 2 (we/wy A); B = bezposrednie zadawanie czestotliwosci (we/wy B);

Rys. 23: Logika sygnatu sterowania aplikacji sterowania pompa i wentylatorem

7.4 APLIKACJA STEROWANIA POMPA | WENTYLATOREM — LISTY
PARAMETROW

7.4.1 MONITOROWANIE WARTOSCI (PANEL STEROWANIA: MENU M1)

Wartosci monitorowane sa to aktualne wartosci wybranych parametréw, jak rowniez stany
oraz wartosci wybranych sygnatéw mierzonych. Wartosci monitorowanych nie mozna
modyfikowac.
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WSKAZOWKA!

Wartosci monitorowania od V1.18 do V1.23 sa dostepne tylko za posrednictwem
aplikacji sterowania PFC.
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Tabela 84: Wielkosci monitorowane

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
V11 Czestotliwos¢ wyj- Hy 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa dla silnika
' Sciowa
V1.2 Czestotliwos¢ zada- Hy 25 Czestotliwos¢ zadawana do sterowania silnikiem
wana
V13 Predko;c pbrotowa obr./min 2 Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika w obr./min
silnika
V1.4 Prad silnika A 3
V15 Momer?t qbrotowy % 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V1.6 Moc silnika % 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
V1.7 Napiecie silnika v 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
Napiecie w obwodzie Zmierzone napiecie w obwodzie pradu statego
V1.8 \% 7
pradu statego napedu
19 Temperatura prze- oC 8 Temperatura radiatora w st. Celsjusza lub Fahren-
' miennika heita
110 Temperatura silnika % 9 Ot?llczong temperatura silnika Jgko procent zna-
mionowej temperatury roboczej
V1.1 Wejscie analogowe 1 V/mA 13 Al
V1.12 Wejscie analogowe 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Pokazuje stan wejs¢ cyfrowych 1-3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Pokazuje stan wejsc cyfrowych 4-6
V1.15 Analogowe lout mA 26 AO1
V1.16 Wejscie analogowe 3 [ V/mA 27 Wartos$¢ wejsciowa Al3
V1.17 Wejscie analogowe 4 V/mA 28 Wartos¢ wejsciowa Al4
V118 Sygnat zadajacy dla % 20 W procentach maksymalnej czestotliwosci
regulatora PID
Wartosc¢ rzeczywista W procentach maksymalnej mozliwej wartosci rze-
V1.19 % 21 Do
dla regulatora PID czywistej
Wartos¢ uchybu W procentach maksymalnej mozliwej wartosci
V1.20 % 22
regulatora PID uchybu
V121 Wyjécie PID % 93 \,N.proc.entach maksymalnej mozliwej wartosci wyj-
Sciowej
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Tabela 84: Wielkosci monitorowane

Wielkos¢ Jednostk
Indeks -
monitorowana a
Praca napeddw Liczba pracujacych napedéw dodatkowych
V1.22 30
dodatkowych
Specjalne wyswietla- Patrz parametry od 2.9.29 do 2.9.31.
V1.23 nie wartosci rzeczy- 29
wistej
V1.24 Temperatura C 42 Najwyzsza temperatura uzytych wejs¢ PT100
modutu PT100 ’
Elementy monitoro- Wyswietla trzy wartosci monitorowania do wyboru
G1.25 wania wielopozycyj-
nego
V1.26.1 Prad A 1113 Filtrowany prad silnika
V1.26.2 Moment obrotowy % 1125 Niefiltrowany moment obrotowy silnika
V1.26.3 Napiec. szyny DC \Y 7 Napiecie DC w woltach
V1.26.4 Stowo stanu 43
V1.26.5 Historia usterek 37
V1.26.6 Prad silnika A 45
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7.4.2

Tabela 85: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.1

Ukrywanie

Minimalna czes-
totliwosc

0.00

P2.1.2

Hz

PARAMETRY PODSTAWOWE (PANEL STEROWANIA:

0.00

101

MENU M2 -> G2.1)

P2.1.2

Maksymalna
czestotliwosc

P2.1.1

320.00

Hz

50.00

102

Jesli fmaks. jest
wyzsza od pred-
kosci synchro-
nicznej silnika,
nalezy sprawdzic,
czy jest ona
dopuszczalna dla
silnika oraz sys-
temu napedo-
wego.

P2.1.3

Czas przyspiesza-
nia 1

0.1

3000.0

1.0

103

Okresla czas
wymagany do
zwiekszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od zera do
wartosci maksy-
malne;j.

P2.1.4

Czas hamowania 1

0.1

3000.0

1.0

104

Okresla czas
wymagany do
zmniejszenia czes-
totliwosci wyjscio-
wej od wartosci
maksymalnej do
zera.

P2.1.5

Limit pradu

0,1xIH

2xIH

107

P2.1.6*

napiecie znamio-
nowe silnika

180

690

NX2: 230
\%
NX5: 400
\%
NXé: 690
\%

110

Odszukaj wartosc
Un na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

Sprawdz, czy pod-
taczenie silnika
jest typu Tréjkat
czy Gwiazda.

P2.1.7*

czestotliwosc¢ zna-
mionowa silnika

8.00

320.00

Hz

50.00

m

Odszukaj wartos¢
fn na tabliczce
znamionowej sil-
nika.
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Tabela 85: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

pP2.1.8*

Ukrywanie

Predkos$¢ znamio-
nowa silnika

24

Odszukaj wartosc
obr./mi 1440 112 |0 na‘tabhcz_ce.

n znamionowej sil-
nika.

20000

P2.1.9*

Prad znamionowy
silnika

0,1x1IH

Odszukaj wartosc
In na tabliczce
znamionowe;j sil-
nika.

2xIH A IH 13

P2.1.10*

Wartos$é cos SYM-
BOL silnika

0.30

Odszukaj wartos¢
na tabliczce zna-
mionowej silnika.

1.00 0.85 120

P2.1.11*

Sygnat wartosci
zadanej regula-
tora PID (miejsce
A)

0=AIN

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = wartos¢
zadana PID ze
strony sterowania
panelu, P3.4

5 =wartos¢
zadana PID z
magistrali komu-
nikacyjnej (FBPro-
cessDatalN1)

6 = potencjometr
silnika

6 4 332

P2.1.12

Wzmocnienie
regulatora PID

0.0

Jesli wartosc¢ para-
metru zostanie
ustawiona na
100%, zmiana war-
tosci uchybu o 10%
powoduje zmiane
wyjscia regulatora
0 10%.

1000.0 % 100.0 118

P2.1.13

Czas regulacji |
regulatora PID

0.00

Jesli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
wartosci uchybu o
10% powoduje
zmiane wyjscia
regulatora

0 10,00%/s.

320.00 s 1.00 19
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Tabela 85: Podstawowe parametry G2.1

Indeks

P2.1.14

Ukrywanie

Czas regulacji D
regulatora PID

0.00

10.00

0.00

132

Jesdli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
wartosci uchybu o
10% w trakcie 1,00
s powoduje zmiane
wyjscia regulatora
0 10,00%.

P2.1.15

Czestotliwosé
uspienia

P2.1.2

Hz

10.00

1016

Naped przechodzi
w tryb uspienia,
gdy czestotliwos$¢
wyjsciowa utrzy-
muje sie ponizej
tego limitu przez
czas dtuzszy niz
okreslony za
pomoca parametru
Opodznienie uspie-
nia.

P2.1.16

Opodznienie uspie-
nia

3600

30

1017

Minimalny czas,
przez ktory czes-
totliwos¢ powinna
pozostawac ponizej
poziomu uspienia
przed zatrzyma-
niem napedu.

P2.1.17

Poziom budzenia

0.0

1000.0

%

25.0

1018

Okresla poziom
monitorowania
budzenia dla war-
tosci sprzezenia
zwrotnego regula-
tora PID. Uzywane
sa skonfigurowane
jednostki proce-
sowe.
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Tabela 85: Podstawowe parametry G2.1

Indeks Ukrywanie

0 = budzenie po
spadku ponizej
poziomu budzenia
(P2.1.17)

1 = budzenie po
przekroczeniu
poziomu budzenia
P2.1.18 | Funkcja budzenia 0 3 0 1019 | (P2.1.17)

2 = budzenie po
spadku ponizej
poziomu budzenia
(P3.4/3.5)

3 = budzenie po
przekroczeniu
poziomu budzenia
(P3.4/3.5)

Wartoé¢ zadana
P2.1.19 predkosci impul- 0.00 P2.1.2 Hz 10.00 124
sowania

* = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji)).
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7.43

SYGNALY WEJSCIOWE

Tabela 86: Podstawowe ustawienia [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.1)

Indeks

Ukrywanie

Wybor B czestotli-

0=Al

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = zadawanie z
panelu ster.

regulatora PID 2

P2.2.1.1* | wosci zadanej z 343 5 = wartos¢
we/wy zadana z magi-
strali komunika-
cyjnej (FB Speed-
Reference)
6 = potencjometr
silnika
7 =regulator PID
Wybor Zzrodta war- Tak jak P2.2.1.1
P22 12* tosci zadangj przy 121
sterowaniu z
panelu
Wybor zrodta war- Tak jak P2.2.1.1
P2 213 tosci zadante przy 122
sterowaniu z
magistrali
0=Al1
1=AI2
2=AI3
3=Al4
4 = wartos¢
zadana PID 1z
panelu steruja-
cego
P2 214 * Wartoé¢ zadana 371 5 = warto$¢

zadana magistrali
komunikacyjnej
(FBProcessDa-
talN3)

6 = potencjometr
silnika

7 = wartosé
zadana regulatora
PID 2 z panelu ste-
rujacego
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Tabela 86:

Indeks

P2.2.1.5

Podstawowe ustawienia [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.1)

Ukrywanie

Inwersja wartosci
uchybu regulatora
PID

0 = brak odwraca-
nia
1 =inwersja

0 340

P2.2.1.6

Czas narastania
wartosci zadanej
PID

0.1

100.0

Czas dla wartosci
5.0 341 zadanej przy zmia-
nie od 0% do 100%

P2.2.1.7

Czas zmniejszania
wartosci zadanej
PID

0.1

100.0

Czas dla wartosci
5.0 342 |zadanej przy zmia-
nie od 100% do 0%

P2.2.1.8*

Wybor wartosci
rzeczywistej PID

0 = wartos¢ rze-
czywista 1

1 =rzeczywista 1 +
rzeczywista 2

2 =rzeczywista 1 -
rzeczywista 2

3 =rzeczywista 1 *
rzeczywista 2

4 = maks. (rzeczy-
wista 1, rzeczy-
wista 2)

5 = min. (rzeczy-
wista 1, rzeczy-
wista 2)

6 = srednia (rze-
czywista 1, rzeczy-
wista 2)

7 = pierw. (rzecz.1)
+ pierw. (rzecz.2).
Patrz P2.2.1.9 i
P2.2.1.10

0 333

P2.21.9*

Wybor wartosci
rzeczywistej 1

0 = nieuzywany
1= Al1 (karta ste-
rowania)

2 = A2 (karta ste-
rowania)

3=AI3

4=Al4

5 = magistrala
komunikacyjna
(FBProcessDa-
talN2)

2 334
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Tabela 86: Podstawowe ustawienia [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.1)

Indeks

Ukrywanie

0 = nieuzywany
1= Al (karta ste-
rowania)
2 = A2 (karta ste-
P2.2.1.10 | Wejscie wartosci rowania)
* rzeczywistej 2 0 5 0 335 3=AI3
4=Al4
5 = magistrala
komunikacyjna
(FBProcessDa-
talN3)
Minimalne skalo- 0 = bez skalowania
P2.2.1.11 wanie wartosci -1600.0 | 1600.0 % 0.0 336 |minimum
rzeczywistej 1
Maksymalne ska- 100 = bez skalowa-
P2.2.1.12 | lowanie wartosci | -1600.0 1600.0 % 100.0 337 nia maksimum
rzeczywistej 1
Minimalne skalo- 0 = bez skalowania
P2.2.1.13 wanie wartosci -1600.0 | 1600.0 % 0.0 338 | minimum
rzeczywistej 2
Maksymalne ska- 100 = bez skalowa-
P2.2.1.14 | lowanie wartosci | -1600.0 | 1600.0 % 100.0 339 | nia maksimum
rzeczywistej 2
Czas rampy
P2.2.1.15 |potencjometru sil- 0.1 2000.0 Hz/s 10.0 331
nika
0 = brak kasowa-
. nia
Kasowanie 1= .
. . = zerowanie po
pamieci czestotli- zatrzymaniu lub
P2.2.1.16 wosci zadanej 0 2 1 367 . .
. odtaczeniu zasila-
potencjometrem nia ’
silnika
2 =reset przy
wytaczeniu zasila-
nia
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Tabela 86: Podstawowe ustawienia [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.1)

Indeks Ukrywanie

0 = brak kasowa-
nia

Kasowanie 1 .
L , . = zerowanie po
pamieci wartoscl zatrzymaniu lub
P2.2.1.17 PID zadanej 0 2 0 370 . .
) odtaczeniu zasila-
potencjometrem nia ’
silnika

2 =reset przy
wytaczeniu zasila-
nia

0 = skalowanie
wytaczone

>0 = skalowana
wartos¢ mini-
malna

Skala wartosci
P2.2.1.18 | zadanej B, mini- 0.00 320.00 Hz 0.00 344
malna

0 = skalowanie
wytaczone

>0 = skalowana
wartos¢ mini-
malna

Skala wartosci
P2.2.1.19 |zadanej B, maksy- 0.00 320.00 Hz 0.00 345
malna

* = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcji)).
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Tabela 87: Wejscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.2)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat

P2 221 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al1 0.1 E.10 A1 377 | mowania metody
TTF [Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

2222 | ¢ fii\tlrfwa”ia 0.00 | 10.00 s 0.10 34 |0 = brakfiltrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

p2.2.23 | Z3kressygnatu 0 2 0 320 |1=2-10V(4-20

Al
mA*)
2 = niestandar-
dowe*
Niestandardowe
P2.2.2.4 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 321

wienie Al1

Niestandardowe
pP2.2.2.5 maksymalne -160.00 160.00 % 100.00 322
ustawienie Al1

Inwersja sygnatu

P2.2.2.6 Al

0 1 0 323 0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

* = nalezy pamietac¢ o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcjil)
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Tabela 88: Wejscie analogowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.3)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat

P2 231 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al2 0.1 E.10 A2 388 | mowania metody

TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

p2232 | ¢ fii\tl"zowa”ia 0.00 | 10.00 s 0.10 399 |0 = Pbrakfiltrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

p2.233 | Zakressygnatu 0 2 1 325 | 1=2-10V (4-20

Al2
mA*)
2 = niestandar-
dowe*
Niestandardowe
P2.2.3.4 | minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 326

wienie Al2

Niestandardowe
pP2.2.3.5 maksymalne -160.00 160.00 % 100.00 327
ustawienie Al2

P2.2.3.6 Odwracanie Al2 0 1 0 328 0 = bez inwersji
1 = odwrdcony

* = nalezy pamietac¢ o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF [Terminal to function, zacisk do funkcjil).
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Tabela 89: Wejscie analogowe 3 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat
P22 41 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al3 0.1 E.10 0.1 141 mowania metody
TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

P2 9 4.2 Czas fi'lAtlgowania 0.00 10.00 S 0.10 142 0 = brak filtrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

P2.2.43 | Zakressygnatu 0 2 1 143 |1=2-10V (4-20

Al3
mA*)
1 = niestandar-
dowe*
Niestandardowe ngvrefozsackfggﬁesr;;-
P2.2.4.4 minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 144 s
wienie Al3 natu wejscia np. 2
mA = 10%
Niestandardowe np. 18 mA = 90%
P2.2.4.5 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 145
ustawienie AI3
P2.2.46 | !MWersiasygnatu 0 1 0 151 | 0 = bez inwersji
Al3 .
1 = odwrdcony

* = nalezy pamietac¢ o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi
produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji))
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Tabela 90: Wejscie analogowe 4 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.5)

Ukrywanie

Programowanie
TTF. Patrz rozdziat

Al4

P2 251 8.9 Zasada progra-
o Wybor sygnatu Al4 0.1 E.10 0.1 152 | mowania metody
TTF (Terminal to
function, zacisk do
funkcji).

2252 | ©%° fii\tl'fwa”ia 0.00 | 10.00 s 0.00 153 |0 = brakfiltrowania
0=0-10V(0-20
mA*)

p2.253 | Zakressygnatu 0 2 1 154 | 1=2-10V (4-20

Al4
mA*)
2 = niestandar-
dowe*
Niestandardowe ngvrefozsackfggﬁesr;;-
P2.2.5.4 | minimalne usta- | -160.00 | 160.00 % 0.00 155 s
wienie Al4 natu wejscia np. 2
mA = 10%
Niestandardowe np. 18 mA = 90%
P2.2.5.5 maksymalne -160.00 | 160.00 % 100.00 156
ustawienie Al4
P2.256 | !MWersiasygnatu 0 1 0 162 | 0= bez inwersji

1 = odwrdcony

* = nalezy pamietac¢ o odpowiednim ustawieniu zworek bloku X2. Patrz instrukcja obstugi

produktu.

** = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania

metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji))
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Tabela 91: Wejscia cyfrowe [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Ukrywanie

P2.2.6.1* | Sygnatstartu A 0.1 Al 423
P2.2.6.2* | Sygnatstartu B 0.1 A4 424
P22 43 * V:/ybor mI-EJZ;aB 0.1 A6 425 | Miejsce sterowania A (styk otwarty)
sterowania Miejsce sterowania B (styk zamkniety)
P22 64+ Usterka zewn. 0.1 01 405 Wyswietlenie usterki zewnetrznej F51
o (styk zamkniety) ' ' (styk zamkniety)
P22 6.5 * Usterka zewn. 01 0.2 406 Wyswietlenie usterki zewnetrznej F51
e (styk otwarty) : : (styk otwarty)
P2.2.6.6* | Wtaczenie pracy 0.1 0.2 407 garrickhnﬁgﬁme silnika wtaczone (styk
Wybér czasu przy- Czas przyspieszania/hamowania 1 (styk
P2.2.6.7 * | spieszania/hamo- 0.1 0.1 408 otwarty)
wania Czas przyspieszania/hamowania 2 (styk
zamkniety)
Sterowanie z Wymuszanie miejsca sterowania na
P2.2.6.8 * 0.1 0.1 409
o zaciskow we/wy : : we/wy (styk zamkniety)
P2264.9* Sterowanie z 0.1 01 410 Wymuszenie panelu sterujacego jako
o panelu ' ’ miejsca sterowania (styk zamkniety)
P2 241 * Sterowanie z 0.1 01 A1 Wymuszanie miejsca sterowania na magi-
B magistrali : : strale komunikacyjna (styk zamkniety)
P2.2>;6.11 Do tytu 0.1 0.1 412 | Kierunek do przodu (styk otwarty)
Kierunek wsteczny (styk zamkniety)
L Predkos$¢ impulsowania wybrana dla war-
P2'2;6'12 Predsl;cis;:irrawpul 0.1 A5 413 |tosci zadanej czestotliwosci (styk
zamkniety)
P2.2’;6.13 Zerowanie usterki 0.1 0.1 414 ZK;;?(V:?;I;] wszystkich usterek (styk
P2.2.6.14 | Przys/zwal zabro- Przys/zwal zabronion (styk zamkniety)
M . 0.1 0.1 415
nion
P2.2.6.15 | Hamowanie pra- 0.1 01 W6 Aktywne hamowanie pradem statym (styk
* dem statym : : zamkniety)
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Tabela 91: Wejscia cyfrowe [panel sterujacy: menu M2 -> G2.2.4)

Indeks Ukrywanie

P22 6.16 Wartosc¢ zadana z Zmniejszenie wartosci zadanej potencjo-
e potencjometru sil- 0.1 0.1 417 | metru silnika (styk zamkniety)
nika w dot
P22 617 Wartosc¢ zadana z Zwiekszenie wartosci zadanej potencjo-
e potencjometru sil- 0.1 0.1 418 |metru silnika (styk zamkniety)
nika w gére
P2.2>;6.18 Blokadg au.toma— 0.1 A2 426 Aktywne, jesli styk zamkniety
tycznej zmiany 1
P2.2;6.19 Blokadfa au.toma- 0.1 A3 427 Aktywne, jesli styk zamkniety
tycznej zmiany 2
P2.2.6.20 | Blokada automa- Aktywne, jesli styk zamkniety
. S 0.1 0.1 428
tycznej zmiany 3
P2.2.6.21 | Blokada automa- Aktywne, jesli styk zamkniety
. S 0.1 0.1 429
tycznej zmiany 4
P2.2>;6.22 Blokada automa- 0.1 01 430 Aktywne, jesli styk zamkniety

tycznej zmiany 5

P22 6.23 Wartos¢ zada- Wybrane za pomoca P2.1.11 (styk
e wana regulatora 0.1 0.1 431 otwarty)
PID 2 Wybrane za pomocg P2.2.1.4 (styk
zamkniety)

cc = styk zamkniety
oc = styk otwarty

* Zastosuj metode TTF do tych parametrow (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania metody
TTF [Terminal to function, zacisk do funkcji)).

7.4.4 SYGNALY WYJSCIOWE

Uzywaj metody TTF do programowania wszystkich parametrow sygnatéw wyjsc cyfrowych.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APLIKACJA STEROWANIA POMPA | WENTYLATOREM

VACON -

255

Tabela 92: Sygnaty wyjscia cyfrowego [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.1)

Ukrywanie

P2.3.1.1 Gotowosé 0.1 0.1 432 | Gotowosc do pracy
P2.3.1.2 Praca 0.1 0.1 433 |Praca
P2.3.1.3 Usterka 0.1 A 434 |Naped w stanie usterki
P23.14 Odwrdcona 0.1 01 435 Naped nie jest w stanie usterki
usterka
P2.3.1.5 Ostrzezenie 0.1 0.1 436 | Ostrzezenie aktywne
P23.16 Usterka zew- 0.1 01 437 Usterka zewnetrzna aktywna
netrzna
Usterka/ostrzeze- Aktywna usterka 4 mA
P2.3.1.7 |nie wartosci zada- 0.1 0.1 438
nej
P23.18 OstrzeZenlg 0 0.1 01 439 Zbyt wysoka temperatura napedu
przegrzaniu aktywna
P2.3.1.9 Do tytu 0.1 0.1 440 | Czestotliwosc wyjsciowa < 0 Hz
P23.110 Niepozadany kie- 0.1 01 44 \{Vgrtosc zadana <> czestotliwos¢ wyj-
runek sciowa
P23.1.11 05|ag,r]|e;to pred- 0.1 01 442 \(Vgrtosc zadana = czestotliwos¢ wyj-
kos¢ zadana Sciowa
P23.112 Predkos¢ |mpul- 0.1 01 443 Polecerjlg dotyc.zace impulsowania lub
sowania predkosci statej aktywne
Zewnetrzne Sterowanie we/wy aktywne
P2.3.1.13 | miejsce sterowa- 0.1 0.1 Lbd
nia
P231 14 Kontrola hamulca 01 01 445 Pa{trz ID445 w rozdziale 8 Opis parame-
zewnetrznego trow.
Kontrola hamulca
P2.3.1.15 zewnetrznego, 0.1 0.1 446
odwrdcona
Monitorowanie Patrz ID315 w rozdziale 8 Opis parame-
P2.3.1.16 | Llimitu czestotli- 0.1 0.1 447 |trow.
wosci wyjsciowej 1
Monitorowanie Patrz ID346 w rozdziale 8 Opis parame-
P2.3.1.17 | limitu czestotli- 0.1 0.1 448 |trow.
wosci wyjsciowej 2
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Tabela 92: Sygnaty wyjscia cyfrowego [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.1)

Indeks Ukrywanie

Monitorowanie Patrz ID350 w rozdziale 8 Opis parame-
P2.3.1.18 limitu wartosci 0.1 0.1 449 |trow.
zadanych
Monitorowanie Monitorowanie temperatury napedu.
P2.3.1.19 | limitow tempera- 0.1 0.1 450 | Patrz ID354 w rozdziale 8 Opis parame-
tury napedu trow.
Monitorowanie Patrz ID348 w rozdziale 8 Opis parame-
P2.3.1.20 | limitéw momentu 0.1 0.1 451 trow.
obrotowego

Zabezpieczenie Usterka lub ostrzezenie termistora

P2.3.1.21 - . 0.1 0.1 452
termiczne silnika
Limit monitoro-
P2.3.1.22 wania wejscia 0.1 0.1 463
analogowego
P2 3123 Aktywaqg rggula— 0.1 01 454 Sterowanie limitem A jest aktywne
tora silnika
P2.3.1.24 | Magistrala DIN 1 0.1 0.1 455
P2.3.1.25 | Magistrala DIN 2 0.1 0.1 456
P2.3.1.26 | Magistrala DIN 3 0.1 0.1 457

Sterowanie auto-
P2.3.1.27 | matyczna zmiana 0.1 B.1 458
1/dodatkowy 1

Sterowanie auto-
P2.3.1.28 | matyczna zmiana 0.1 B.2 459
2/dodatkowy 2

Sterowanie auto-
P2.3.1.29 | matyczna zmiana 0.1 0.1 460
3/dodatkowy 3

Sterowanie auto-
P2.3.1.30 | matyczna zmiana 0.1 0.1 461
4/dodatkowy 4

Wyjscia automa-

P2.3.1.31 S
tycznej zmiany 5

0.1 0.1 462

é UWAGA!
Aby unikna¢ btedu i zapewni¢ prawidtowe dziatanie funkcji, nalezy mieé
CALKOWITA pewnosé, ze nie doszto do podtaczenia dwdch funkcji do tego samego
wyjscia.
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Tabela 93: Ustawienia limitu [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.2)

Ukrywanie

Monit . 0 = bez limitu
. O.nl orowanlg 1 = monitorowanie
pP2.3.2.1 limitu czestotli- 0 2 0 315 S
L . dolnego limitu
wosci wyjsciowe; 1 2 = monitorowanie
gornego limitu
Limit czestotli-
P2.3.2.2 | WOSCIWYISCIOWE] 1590 | 32000 | Hz 0.00 316
1; wartos¢ moni-
torowana
Monit . 0 = bez limitu
. O.nl orowanlg 1 = monitorowanie
pP2.3.2.3 limitu czestotli- 0 2 0 346 .
LT . dolnego limitu
wosci wyjsciowej 2 2 = monitorowanie
gornego limitu
Limit czestotli-
P2.3.2.4 | WOSCIWYISCIOWE] 1 g 59 | 320.00 Hz 0.00 347
2; wartos¢ moni-
torowana
. . 0 = nieuzywany
‘M.orjltorowanle 1 = monitorowanie
P2.3.2.5 | limitow momentu 0 2 0 348 .
brot dolnego limitu
obrotowego 2 = monitorowanie
goérnego limitu
Warto$é monito- W kontroli hamo-
p2.3.2.6 | rowamalimitu 500 1 3000 | % 100.0 349 |Waniastosowane
momentu obroto- sa wartosci bez-
wego wzgledne.
Monitorowanie 0 = nieuzvwan
P2.3.2.7 | limitu wartoéci 0 2 0 350 ywany
1 =dolny limit
zadanych X o
2 = goérny limit
Warto$¢ monito-
pP2.3.2.8 rowania limitu 0.0 100.0 % 0.0 351
wartosci zadanych
Opodznienie wyta- Z limitow wytacze-
pP2.3.2.9 czenia hamulca 0.0 100.0 s 0.5 352 nia hamowania
zewnetrznego
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Tabela 93: Ustawienia limitu [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.2)

Indeks

Ukrywanie

P Z zadania pracy.
Opdznienie wta- Usvi dtuzszeqo
P2.3.2.10 | czenia hamulca 0.0 100.0 s 15 353 y] ctuzszeg
Zewnetrznego czasu niz w przy-
’ padku P2.1.4.
Monitorowanie 0 = nieuzywany
P23.2.11 temperatury FC 0 2 0 354 1 = dolny limit
2 =gorny limit
Warto$¢ monito-
P2.3.2.12 | rowanej tempera- -10 100 °C 40 355
tury FC
Monitorowane
P2.3.2.13 wejscie analo- 0 1 0 372 0=AI
gowe 1=AI2
. . 0 = bez limitu
Monitorowanie 1 = monitorowanie
P2.3.2.14 limitu wejscia 0 2 0 373 S
dolnego limitu
analogowego 2= . .
= monitorowanie
goérnego limitu
Wartos$¢ monito-
P2.3.2.15 | rowanego wejscia 0.00 100.00 % 0.00 374
analogowego
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Tabela 94: Wyjscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.3)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
Patrz rozdziat 8.9

Wybor sygnatu Zasada programo-
P2.3.3.1* | wyjécia analogo- | 0.1 E.10 A1 464 aa prog
wego 1 wania metody TTF

(Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.

0 = nie uzywane
(20 mA/10 V)

1 = czestotliwosc
wyjsciowa (0-
fmaks.)

2 = czestotliwosé
zadana (0-fmaks.)
3 = predkosc¢ sil-
nika (0-znamio-
nowa predkos¢ sil-
nika)

4 = prad silnika (0-
InMotor)

5 =moment obro-
towy silnika (0-
TnMotor)

6 = moc silnika (0-
PnMotor)

0 14 1 307 7 = napiecie silnika
(0-UnMotor)

8 = napiecie szyny
DC (0-1000 V)

9 = wartosé
zadana regulatora
PID

10 = wartos¢ rze-
czywista 1 regula-
tora PID

11 = wartosc¢ rze-
czywista 2 regula-
tora PID

12 = wartos¢
uchybu regulatora
PID

13 = wyjscie regu-
latora PID

14 = temperatura
modutu PT100

Funkcja wyjscia

P2.3.3.2
analogowego

Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.3.3 wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 308
wego
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Tabela 94: Wyjscie analogowe 1 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.3)

Indeks Ukrywanie

P2.33.4 | IMWersiawyjscia 0 1 0 309 | 0=bezinwersji
analogowego _ .
1 = odwrdcony
P2.3.3.5 M'”'ml“m wyscia 0 1 0 310 [0=0mA(0V)
analogowego 1=4mA(2V]
Skala wyjscia ana-
P2.3.3.6 10 1000 % 100 311
logowego
p2.33.7 | Frzesunieciewyi- I 10609 | 100.00 % 0.00 375
$cia analogowego

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametréow.
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Tabela 95: Wyjscie analogowe 2 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.4)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
, Patrz rozdziat 8.9
Wybr sygnatu Zasada programo-
P2.3.6.1* | wyjécia analogo- | 0.1 E.10 0.1 471 aa prog
weqo 2 wania metody TTF
g (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P2 3.6.2 Funkcja wyjscia 0 14 0 472 Patrz P2.3.3.2.
analogowego 2
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.6.3 | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473
wego 2
P23.64 | IMWersiawyjscia 0 1 0 474 |0 =bez inwersji
analogowego 2 1= odwrécony
p2.3.65 | Minimum wyjscia 0 1 0 475 [0=0mAl0V)
analogowego 2 1=4mA(2V)
Skala wyjscia ana-
P2.3.6.6 10 1000 % 100 476
logowego 2
Przesuniecie wyj-
P2.3.6.7 | $cia analogowego | -100.00 | 100.00 % 0.00 477
2

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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Tabela 96: Wyjscie analogowe 3 [panel sterujacy: menu M2 -> G2.3.7)

Ukrywanie

Uzyta metoda pro-
gramowania TTF.
, Patrz rozdziat 8.9
Wybr sygnatu Zasada programo-
P2.3.5.1* | wyjécia analogo- | 0.1 E.10 0.1 478 aa prog
weao 3 wania metody TTF
g (Terminal to func-
tion, zacisk do funk-
cjil.
P2 359 Funkcja wyjscia 0 4 4 479 Patrz P2.3.5.2.
analogowego 3
Czas filtrowania 0 = brak filtrowania
P2.3.5.3 | wyjscia analogo- 0.00 10.00 s 1.00 480
wego 3
P2354 | IMWersiawyjscia 0 1 0 481 |0 =bez inwersji
analogowego 3 1= odwrécony
p2.3.55 | Minimum wyjscia 0 1 0 482 [0=0mA(0V)
analogowego 2 1=4mA(2V)
Skala wyjscia ana-
P2.3.5.6 10 1000 % 100 483
logowego 3
Przesuniecie wyj-
P2.3.5.7 | écia analogowego | -100.00 | 100.00 % 0.00 484
3

* = uzyj metody TTF do programowania tych parametrow.
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7.4.5 PARAMETRY STEROWANIA NAPEDEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.4

Tabela 97: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

Wspétczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.1 Kszattt zbocza 1 0.0 10.0 s 0.1 500 o
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Wspotczynnik
wygtadzania krzy-
wych S.

P2.4.2 Kszattt zbocza 2 0.0 10.0 s 0.0 501
0 = liniowa

100 = petne czasy
przyspieszania/
zwalniania

Czas przyspiesza-

P2.4.3 nia 2

0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Czas hamowania 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = wytaczony

1 = uzywane pod-
czas pracy

2 = zewnetrzny
modut hamujacy
3 = uzywane pod-
czas zatrzymania/
pracy

4 = uzywane pod-
czas pracy (bez
testowania)

P2.4.5 Modut hamujacy 0 4 0 504

0 =rampa

P2.4.6 Funkcja Start 0 2 0 505 1 = start ,.w biegu”
2 = warunkowy
start ,w biegu”
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Tabela 97: Parametry sterowania napedu, G2.4

Indeks Ukrywanie

0 =wybieg

1 =rampa

2 =rampa + wta-
P2.4.7 Funkcja Stop 0 3 0 506 czenie pracy na
wybiegu

3 = wybieg + wta-
czenie pracy z
rampa

Prad hamowania

P2.4.8 pradem statym

0.00 IL: A 0,7x1IH 507

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-

czony przy zatrzy-

maniu

Czas hamowania
P2.4.9 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 508
przy zatrzymaniu

Czestotliwos¢ roz-
poczecia hamowa-
nia pradem sta-
tym podczas
zatrzymywania z
rampa

P2.4.10 0.10 10.00 Hz 1.50 515

0 = hamulec pradu
statego jest wyta-
czony podczas

Czas hamowania
P2.4.11 pradem statym 0.00 600.00 s 0.00 516
podczas startu

startu
pp.4.12+ |Hamulecstrumie- | g 1 0 520 |0 =wytaczona
niowy O _ W{

Prad hamowania

. 0.00 IL: A IH 519
strumieniem

P2.4.13
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7.4.6 PARAMETRY ZABRONIONEJ CZESTOTL|WOSC| (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -
> G2.5)

Tabela 98: Parametry zabronionej czestotliwosci, G2.5

Indeks Ukrywanie

P2.5.1 Dolna granica 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509 |0 = nieuzywany
P2.5.2 Goérna granica 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510 |0 = nieuzywany
P2.5.3 Dolna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511 0 = nieuzywany
P2.5.4 Gdérna granica 2 0.00 320.00 Hz 0.00 512 |0 = nieuzywany
P2.5.5 Dolna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513 |0 = nieuzywany
P2.5.6 Goérna granica 3 0.00 320.00 Hz 0.00 514 |0 = nieuzywany
Zabronione przy-
P2.5.7 spieszanie/hamo- 0.1 10.0 X 1.0 518
wanie z rampa
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7.4.7 PARAMETRY STEROWANIA SILNIKIEM (PANEL STEROWANIA: MENU M2 -> G2.6)

Tabela 99: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks

Ukrywanie

. 0 = sterowanie
p2.6.1% | TTYPsterowania 0 1 0 600 | czestotliwoscia
silnikiem 12 -
= sterowanie
predkoscia
0 = nieuzywany
P2.62* | Optymalizacja Uff | 0 1 0 109 | = automatyczne
zwiekszanie
momentu obroto-
wego
0 = liniowa
1 = kwadratowa
pp.e3* |Wybdrwspotczyn- 0 3 0 108 | 2= Programo-
nika U/f walna
3 = liniowy z opty-
malizacja strumie-
nia
Punkt ostabienia
pola to czestotli-
wos¢ wyjsciowa,
P64+ | Punktostabienia | g | 39000 | 50.00 602 |Prey kidrej napie-
pola cie wyjsciowe
osiaga wartosé
napiecia punktu
ostabienia pola.
poes+ | Napieciewpunk- g 00 1 o000 | g 100.00 403 |70 X UnMotor
cie ostabienia pola
Jesli wartosc
P2.6.3 jest progra-
Czestotliwosé mowalna, ten
P2.6.6 * punktu srodko- 0.00 P2.6.4 Hz 50.00 604 | parametr definiuje
wego krzywej U/f czestotliwosc
punktu $rodko-
wego krzywe;.
Napiecie punktu n% x UnMotor
P2.6.7* | srodkowego krzy- 0.00 100.00 % 100.00 605 | Maks. wartosc
wej U/f parametru = P2.6.5
Napiecie wyj- n% x UnMotor
P2.6.8* | Sciowe przy zero- 0.00 40.00 % Zmienny 606
wej czestotliwosci
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Tabela 99: Parametry sterowania silnika, G2.6

Indeks Ukrywanie

Doktadne wartosci
Czestotliwos¢ klu- zawiera Tabela 158
P2.6.9 ’ . 1 Zmienny kHz Zmienny 601 Czestotliwosci prze-
czowania ) .
taczania zalezne od
wielkosci.
0 = nieuzywany
Regulator prze- 1 = uzywane (bez
P2.6.10 o 0 2 1 607 . L
piec zmien. predkosci
2 = uzywane
(zmien. predkosci)
P2.6.11 Regulator zbyt 0 1 1 608 |0 = nieuzywany
niskiego napiecia 1= u3
= uzywane
_— 0 = brak reakgji
P2.6.12 Identyfikacja 631 1 = identyfikacja
bez pracy

* = Zastosuj metode TTF do tych parametréw (patrz rozdziat 8.9 Zasada programowania
metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji)).
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7.4.8

Tabela 100: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks

Ukrywanie

Odpowiedz na

ZABEZPIECZENIA (PANEL STERUJACY: MENU M2 -> G2.7

0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie

2 = ostrzezenie
+poprzednia czes-
totliwosé

3 = ostrzezenie

czenia silnika

P2.7.1 usterke wartosci 0 5 4 700 Y
- +czestotliwos¢
zadanej 4 mA stata 2.7.2
4 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
5 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Czestotliwosé
P2.7.2 usterki wartosci 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
zadanej 4 mA
Odpowiedz na
P2.7.3 usterke zew- 0 3 2 701 0 = brak reakgji
netrznag 1 = ostrzezenie
2 = usterka, stop
wedtug 2.4.7
P74 |Monitorowanie faz 0 3 0 730 3 = usterka,
wejsciowych zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na 0 = usterka zapi-
P2.7.5 usterke zbyt 0 1 0 727 sana w historii
niskiego napiecia Usterka niezapi-
sana
p2.7.6 | Kontrolafazwyj- 1 g 3 2 702
Sciowych 0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.7 przed skutkami 0 3 2 703 wedtug 2.4.7
zwar¢ doziemnych 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
p2.7.8 | Zebezpieczenie 0 3 2 704 | Wtadnoscia
termiczne silnika
wspotczynnik
P2.7.9 temperatury oto- -100.0 100.0 % 0.0 705
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Tabela 100: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

Wspotczynnik
pp.7.10 | Cchtodzeniasilnika |4 4 150.0 % 40.0 706
przy zerowej
predkosci
Stata czasowa . .
P2.7.11 . o 1 200 min Zmienny 707
ciepta silnika
P2.7.12 | cykl pracy silnika 0 150 % 100 708
0 = brak reakgcji
1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka, stop
P2.7.13 przed utykiem 0 3 ! 709 wedtug 2.4.7
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
P2.7.14 Prad utkniecia 0.00 2xIH A TH 710
P2.7.15 Limit czasu utyku 1.00 120.00 s 15.00 711
po.7.16 | Hmitpredkosc g0 pogo | He 25.00 712
utkniecia
0 = brak reakgji
. . 1 = ostrzezenie
Zabezpieczenie 2 = usterka. sto
P2.7.17 | przed niedociaze- 0 3 0 713 » S1OP
. wedtug 2.4.7
niem
3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Zabezpieczenie
pp.7.1g | Przed niedociaze- | 150.0 % 50.0 714
niem, moment
obrotowy
obciazenie przy
P2.7.19 | zerowej czestotli- 5.0 150.0 % 10.0 715
wosci
Limit czasu
p2.7.20 | Zabezpieczenia | q5 1 4500 s 20.00 716
przed niedociaze-
niem
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Tabela 100: Zabezpieczenia, G2.7

Indeks Ukrywanie

0 = brak reakgcji
Copoiec i
P2.7.21 usterke termis- 0 3 2 732 !
e wedtug 2.4.7
ora 3 = usterka,
zatrzymaj bez-
wtadnoscia
Odpowiedz na Patrz P2.7.21.
P2.7.22 |usterke magistrali 0 3 2 733
komunikacyjnej
P2 7 93 OdeW|ed; na 0 3 2 734 Patrz P2.7.21.
usterke gniazda
Liczba wejsé
P2.7.24 PT100 0 3 0 739
0 = brak reakcji
0d ods 1 = ostrzezenie
P2.7.25 powiedz na 0 3 0 740 |2 = usterka, stop
usterke PT100
; wedtug 2.4.7
3 = usterka, stop
wedtug wybiegu
Limit ostrzezenia
P2.7.26 PT100 -30.0 200.0 sC 120.0 741
p2.7.27 | Limitusterki 300 | 2000 | sC 130.0 742
o PT100 ’ ’ ’ ’
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7.4.9 PARAMETRY AUTOMATYCZNEGO PONOWNEGO STARTU (PANEL STEROWANIA:
MENU M2 -> G2.8)

Tabela 101: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Czas zwtoki przed
P2.8.1 Czas oczekiwania 0.10 10.00 s 0.50 717  |pierwsza préba
resetowania.

Jesli uptynat czas
proby, a usterka

P2.8.2 Czas préby 0.00 60.00 s 30.00 718 nadal jest aktywna,
naped wytaczy sie.
Wybor trybu startu
dla automatycz-
nego resetowania.
P2.8.3 Funkcja Start 0 2 0 719

0 =rampa

1 = start ,.w biegu”
2 = zgodnie z
P2.4.6

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu za
niskiego napiecia

P2.8.4 0 10 1 720

Liczba préb po
wytaczeniu z
powodu przekro-
czenia napiecia

P2.8.5 0 10 1 721

Liczba prob po
P2.8.6 wyzwoleniu nad- 0 3 1 722
pradowym

Liczba préb po
wyzwalaniu war-
tosci zadanej 4
mA

P2.8.7 0 10 1 723

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki tempera-
tury silnika

P2.8.8 0 10 1 726

Liczba proéb po
wyzwalaniu
usterki zewnetrz-
nej

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabela 101: Parametry automatycznego ponownego startu, G2.8

Indeks Ukrywanie

Liczba préb po
wyzwalaniu
usterki niedocia-
zenia

P2.8.10 0 10 1 738
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7.4.10 PARAMETRY STEROWANIA POMPA | WENTYLATOREM (PANEL STERUJACY:
MENU M2 -> G2.9)

Tabela 102: Parametry sterowania pompa i wentylatorem

Indeks Ukrywanie

p2.9.q | Liczba dodatko- 0 4 1 1001
wych napeddw

Czestotliwosé
P2.9.2 startu, naped P2.9.3 320.00 Hz 51.00 1002
dodatkowy 1

Czestotliwos¢
zatrzymania,
naped dodatkowy
1

P2.9.3 P2.1.1 P2.9.2 Hz 10.00 1003

Czestotliwosé
P2.9.4 startu, naped P2.9.5 320.00 Hz 51.00 1004
dodatkowy 2

Czestotliwosé
zatrzymania,
naped dodatkowy
2

P2.9.5 P2.1.1 P2.9.4 Hz 10.00 1005

Czestotliwosé
P2.9.6 startu, naped P2.9.7 320.00 Hz 51.00 1006
dodatkowy 3

Czestotliwos¢
zatrzymania,
naped dodatkowy
3

P2.9.7 P2.1.1 P2.9.6 Hz 10.00 1007

Czestotliwosé
P2.9.8 startu, naped P2.9.9 320.00 Hz 51.00 1008
dodatkowy 4

Czestotliwosé
zatrzymania,
naped dodatkowy
4

P2.9.9 P2.1.1 P2.9.8 Hz 10.00 1009

Opdznienie startu,

P2.9.10 napedy dodatkowe

0.0 300.0 s 4.0 1010

Opoznienie stopu,

P2.9.11 napedy dodatkowe

0.0 300.0 s 2.0 1011

Krok zadany,
pP2.9.12 naped dodatkowy 0.00 100.00 % 0.00 1012
1
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Tabela 102: Parametry sterowania pompa i wentylatorem

Indeks Ukrywanie

Krok zadany,
P2.9.13 | naped dodatkowy 0.00 100.00 % 0.00 1013
2
Krok zadany,
P2.9.14 | naped dodatkowy 0.00 100.00 % 0.00 1014
3
Krok zadany,
P2.9.15 | naped dodatkowy 0.00 100.00 % 0.00 1015
4
Obejscie regula- 1 = dokonano
P2.9.16 J 9 0 1 0 1020 |obejécia regulatora
tora PID
PID
0 = nieuzywany
1=Al
Wybor wejscia 2=AI2
pp.9.17 | 3nalogowego do 0 5 0 1021 [3TAB
pomiaru cisnienia 4=Al4
wejsciowego 5 = sygnat magi-
strali komunika-
cyjnej (FBProcess-
DatalN3)
p2.9.1g |Gernylimitcisnie- 4 100.0 % 30.0 1022
nia wejsciowego
Dolny limit cisnie-
P2.9.19 . o 0.0 100.0 % 20.0 1023
nia wejsSciowego
p2.9.20 | SPadekcisnienia |4 100.0 % 30.0 1024
wyjSciowego
Opé2nienie :i: brak opoznie-
P2.9.21 spadku clze_stoth— 0.0 300.0 s 0.0 1025 300 = bez spadku i
wosci .
wzrostu czestotli-
wosci
Opé2nienie E,;; brak opdznie-
P2.9.22 | wzrostu czestotli- 0.0 300.0 s 0.0 1026 .
L 300 = bez spadku i
Wosci .
wzrostu czestotli-
wosci
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Tabela 102: Parametry sterowania pompa i wentylatorem

Indeks

Ukrywanie

0 = blokady nie-
uzywane

1 = ustawienie
nowej blokady jako
ostatniej; aktuali-

tosci rzeczywistej,
maksymalne

P2.9.23 Wybér blokady 0 2 1 1032 . oo
zacja kolejnosci po
wartosci P2.9.26
lub stanie stopu
2 =Stop i bez-
zwtoczna aktuali-
zacja kolejnosci

Automatyczna 0 = nieuzywany
P2.9.24 | zmiana kolejnosci 0 1 1 1027 |1 =automatyczna
silnikow zmiana kolejnosci
uzywana
\:\/ybor automa- 0 = tylko napedy
P29.25 |  Ycznelzmiany 0 1 1 1028 | dodatkowe
kolejnosci i blo- 1 .
= wszystkie
kady
napedy
Przedziat czasu 0,0=TEST=40s
P2.9.26 automatycznej 0.0 3000.0 godz. 48.0 1029
zmiany
Automatyczna
zmiana; maksy-
P2.9.27 malna liczba 0 4 1 1030
napedow dodatko-
wych
Limit czestotli-
P2.9.28 wosci automa- 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 1031
tycznej zmiany
Specjalne
p2.9.29 |Wyswietlanie war- 0 30000 0 1033
tosci rzeczywiste),
minimalne
Specjalne
pp.93g |Wyswietlaniewar- | 30000 100 1034
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Tabela 102: Parametry sterowania pompa i wentylatorem

Indeks Ukrywanie

Specjalne
wyswietlanie war-
tosci rzeczywistej,
miejsca dziesietne

P2.9.31 0 4 1 1035

Specjalne Patrz ID1036 w
wylsywetlanle war- 0 28 4 1036 rozdziale 8 Opis
tosci rzeczywiste|, parametrow.

jednostka

P2.9.32

7.4.11 PANEL STEROWANIA (PANEL STEROWANIA: MENU M3)

Ponizej zostaty wymienione parametry wyboru miejsca sterowania i kierunku. Patrz menu
panelu sterujacego w instrukcji obstugi produktu.

Tabela 103: Parametry panelu sterowania, M3

Indeks Ukrywanie

1 = we/wy steru-
P31 Miejsce ;terowa— 1 3 1 125 jace
nia 2 = panel
3 = magistrala
komunikacyjna
P3.2 Sterowaniez | o544 | p212 | Hz 0.00
panelu
Kierunek (na
P3.3 panelu steruja- 0 1 0 123 0 = do przodu
cym) 1 =do tytu
Wartos¢ zada-
P3.4 wana regulatora 0.00 100.00 % 0.00 167
PID 1
Wartos¢ zada-
P3.5 wana regulatora 0.00 100.00 % 0.00 168
PID 2
0 = ograniczone
Przycisk zatrzy- dziatanie przycisku
R3.6 mania 0 1 1 M4 STOP
1 = przycisk STOP
zawsze wtaczony
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7.4.12  MENU SYSTEMOWE (PANEL STEROWANIA: MENU Mé)

Parametry i funkcje zwiazane z ogélnym zastosowaniem przemiennika czestotliwosci, takie
jak wybdr jezyka i aplikacji, niestandardowe zestawy parametrow lub informacje o sprzecie i
oprogramowaniu, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi produktu.

7.413  KARTY ROZSZERZEN (PANEL STEROWANIA: MENU M7

W menu M7 sa wyswietlane karty rozszerzen i opcjonalne karty podtaczone do karty
sterujacej oraz informacje zwiazane z karta. Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi
produktu.
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8 OPIS PARAMETROW

Na ponizszych stronach mozna znalez¢ opisy parametréw uporzadkowane wedtug kolejnych
numerow ID. Gwiazdka po numerze ID parametru ID (np. 418 Potencjometr silnika w gore *)
oznacza konieczno$¢ zastosowania metody programowania TTF do danego parametru (patrz
rozdziat 8.9 Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcjil).

Po nazwach niektdrych parametrow wystepuje kod liczbowy oznaczajacy aplikacje All in One,
w ktorych parametr jest uwzgledniony. Brak kodu oznacza, ze parametr jest dostepny we
wszystkich aplikacjach. Patrz ponizej. Podawane sa rowniez numery, pod ktérymi parametry
pojawiaja sie w roznych aplikacjach.

1. Aplikacja podstawowa

2. Aplikacja standardowa

3. Aplikacja sterowania lokalnego/zdalnego

4. Aplikacja sterowania predkoscia wielokrokowa
5. Aplikacja regulacji PID

6. Aplikacja sterowania uniwersalnego

7. Aplikacja sterowania pompa i wentylatorem

101 CZESTOTLIWOSC MINIMALNA (2.1, 2.1.1)

102 CZESTOTLIWOSC MAKSYMALNA (2.2, 2.1.2)

Definiuje limity czestotliwosci przemiennika czestotliwosci. Maksymalna wartos¢ tych
parametréow wynosi 320 Hz.

Czestotliwosci minimalna i maksymalna okreslaja limity innych parametréw dotyczacych
czestotliwosci [np. Predkos¢ stata 1 (ID105), Predko$c¢ stata 2 (ID106) i Predkos¢ stata usterki
4 mA (ID728).

103 CZAS PRZYSPIESZENIA 1 (2.3, 2.1.3)

Okresla czas wymagany do zwiekszenia czestotliwosci wyjsciowej od zera do wartosci
maksymalne;.

104 CZAS HAMOWANIA 1 (2.4, 2.1.4)

Okresla czas wymagany do zmniejszenia czestotliwosci wyjsciowej od wartosci maksymalne;j
do zera.

105 PREDKOSC STALA 1 1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15]

106 PREDKOSC STALA 2 1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16)

Parametry te moga stuzy¢ do okreslania czestotliwosci zadanych stosowanych po
aktywowaniu odpowiednich wejs¢ cyfrowych.

Wartosci parametréw sa automatycznie ograniczane do czestotliwosci maksymalnej (ID102).
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WSKAZOWKA!
Uzycie metody programowania TTF w aplikacji sterowania uniwersalnego.

Poniewaz wszystkie wejscia cyfrowe sa programowalne, najpierw nalezy przypisac
dwa wejscia DIN do funkcji Predko$¢ stata (parametry ID419 i 1D420).

Tabela 104: Predkosc stata

Predkos¢ Predkos¢ stata 1 (DIN4/ID419) Predkos¢ stata 2 (DIN5/ID420)
Podstawowa
wartosé 0 0
zadana
ID105 1 0
ID106 0 1

107 LIMIT PRADU (2.5, 2.1.5)

Ten parametr okresla maksymalny prad silnika z przemiennika czestotliwosci. Zakres
wartosci parametru zalezy od rozmiaru obudowy napedu. W przypadku zmiany limitu pradu,
limit pradu utyku (ID710) jest wewnetrznie przeliczany na 90% limitu pradu.

W przypadku osiagniecia limitu pradu czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu zostanie obnizona.

WSKAZOWKA!
Limit pradu nie jest limitem zabezpieczenia nadpradowego.
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108 WYBOR WSPOLCZYNNIKA U/F 234567 (2.6.3)

Tabela 105: Wybory dotyczace parametru ID108

Nazwa wyboru

0 Liniowe

Napiecie silnika zmienia sie liniowo jako funkcja czestotli-
wosci wyjsciowej. Napiecie zmienia sie z wartosci parametru
Napiecie przy zerowej czestotliwosci (ID606) na wartosé
Napiecie punktu ostabienia pola (ID603]) przy czestotliwosci
ustawionej w parametrze Czestotliwos$¢ punktu ostabienia
pola (ID602). Jesli nie jest konieczne korzystanie z innego
ustawienia, nalezy uzyc¢ tego ustawienia domyslnego.

1 Kwadratowe

Napiecie silnika zmienia sie wedtug krzywej kwadratowej od
wartosci parametru Napiecie przy zerowej czestotliwosci
(ID606) do wartosci parametru Czestotliwos¢ punktu ostabie-
nia pola (ID603). Silnik pracuje niedomagnesowany ponizej
punktu ostabienia pola i wytwarza mniejszy moment obro-
towy. Kwadratowego wspétczynnika U/f mozna uzywac w
zastosowaniach, gdzie wymagany jest moment obrotowy pro-
porcjonalny do kwadratu predkosci, np. w wentylatorach i
pompach odsrodkowych. Patrz Rys. 24.

2 Programowalne

Krzywa U/f mozna zaprogramowac przy uzyciu 3 réznych
punktow: napiecie przy zerowej czestotliwosci (P1), napiecie/
czestotliwo$¢ w punkcie srodkowym krzywej (P2) i punkt
ostabienia pola (P3). Jesli wymagany jest wiekszy moment
obrotowy przy nizszych czestotliwosciach, mozna uzyc¢ pro-
gramowalnej krzywej U/f. Optymalne ustawienia mozna
uzyskac automatycznie po wykonaniu przebiegu identyfika-
cyjnego (ID631). Patrz Rys. 25.

Liniowy z optymalizacja stru-
mienia

Przemiennik czestotliwosci najpierw ustala minimalny prad
silnika, aby oszczedza¢ energie i zapewnic cichsza prace.
Funkcja przydaje sie m.in. przy sterowaniu wentylatorami i
pompami.
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ID603 Domyslnie:

1YS ) o Punkt ostabienia pola
napiecie znamionowe silnika

Liniowe

Domyslnie:
czestotliwos¢
znamionowa silnika

Kwadratowe

f[Hz]
>

Rys. 24: Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika

A U[V]

Unb-o-oooo oo
ID603 | Domyslnie: napiecie
znamionowe silnika

Punkt ostabienia pola

ID60S5 | _____
) | Domyslnie: czestotliwos¢
ID606 154 ! . znamionowa silnika
| Y fitz)
ID604 ID602 g

Rys. 25: Programowalna krzywa U/f
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109 OPTYMALIZACJA U/F (2.13, 2.6.2]

A

N i

u

Napiecie punktu
ostabienia pola

Zwiekszenie momentu

Napiecie punktu Kwadratowe

$srodkowego {
\jﬂl Liniowe
e Programowalne
Napiecie punktu
zerowego -

Czestotliwo$é punktu $rodkowego Fwp

Rys. 26: Optymalizacja U/f

Napiecie silnika zmienia sie proporcjonalnie do wymaganego momentu obrotowego, co
powoduje, ze silnik wytwarza wystarczajacy moment obrotowy do rozruchu i zatrzymania
przy niskiej czestotliwosci. Automatycznego zwiekszania momentu obrotowego mozna
uzywac w zastosowaniach, gdzie wystepuje duzy moment obrotowy uruchamiania, np. w
przenosnikach.

Aby uruchomic z wysokim momentem obrotowym od 0 Hz, nalezy ustawi¢ wartosci
znamionowe silnika (grupa parametrow 2.1) automatycznie lub recznie.

Ustawienie wartosci znamionowych silnika za pomoca automatycznych funkcji

1. Uruchom przebieg identyfikacyjny (ID631) z obrotami silnika.

2. W razie potrzeby uaktywnij sterowanie predkoscia lub optymalizacje U/f (zwiekszenie
momentu obrotowego).

3. W razie potrzeby uaktywnij zaréwno sterowanie predkoscia, jak i optymalizacje U/f.
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Ustawienie wartosci znamionowych silnika za pomoca recznego strojenia

1. Ustaw prad magnesowania silnika:

1. Uruchom silnik przy uzyciu 2/3 znamionowej czestotliwosci silnika jako
czestotliwosci zadanej.

2. Odczytaj prad silnika w menu monitorowania lub uzyj NCDrive do monitorowania.

3. Ustaw ten prad jako prad magnesowania silnika (ID612).

Ustaw wybor wspétczynnika U/f (ID108) na wartosc 2 (programowalna krzywa U/f).

3. Uruchom silnik z zerowa czestotliwoscia zadana i zwiekszaj napiecie punktu zerowego
silnika (ID606), az prad silnika bedzie w przyblizeniu taki sam jak prad magnesowania
silnika. Jesli silnik pracuje w dolnym obszarze czestotliwosci tylko w krétkich okresach,
mozliwe jest wykorzystanie do 65% pradu znamionowego silnika.

4. Ustaw napiecie punktu srodkowego (ID605) na wartos¢ 1,4142*ID606 i czestotliwosc
punktu srodkowego (ID604) na wartos$¢ 1D606/100%*ID111.

5. W razie potrzeby uaktywnij sterowanie predkoscia lub optymalizacje U/f (zwiekszenie
momentu obrotowego).

6. W razie potrzeby uaktywnij zaréwno sterowanie predkoscia, jak i optymalizacje U/f.

N

WSKAZOWKA!

ﬂ W zastosowaniach o duzym momencie obrotowym i niskiej predkosci - istnieje duze
prawdopodobienstwo przegrzania silnika. Jesli silnik ma przez dtuzszy czas
pracowa¢ w tych warunkach, nalezy zwrdcic¢ szczegdlna uwage na chtodzenie
silnika. Jesli temperatura ma tendencje do nadmiernego wzrostu, nalezy uzy¢
chtodzenia zewnetrznego.

110 NAPIECIE ZNAMIONOWE SILNIKA (2.6, 2.1.6)

Znajdz te wartosc Un na tabliczce znamionowej silnika. Ten parametr ustawia napiecie w
punkcie ostabienia pola (ID603) na wartos¢ 100% * U.nMotor.

WSKAZOWKA!
Sprawdz, czy podtaczenie silnika jest typu Trdjkat czy Gwiazda.

111 CZESTOTLIWOSC ZNAMIONOWA SILNIKA (2.7, 2.1.7)

Znajdz te wartos¢ fn na tabliczce znamionowej silnika. Ten parametr ustawia punkt
ostabienia pola (ID602) na te sama warto$c.

112 ZNAMIONOWA PREDKOSC SILNIKA (2.8, 2.1.8]
Znajdz te wartos¢ nn na tabliczce znamionowej silnika.
113 ZNAMIONOWY PRAD SILNIKA (2.9, 2.1.9)

Znajdz te wartos¢ In na tabliczce znamionowej silnika. Jesli wystepuje prad magnesowania,
nalezy ustawi¢ tez parametr ID612 przed uruchomieniem identyfikacji (tylko NXP).

114 AKTYWNY PRZYCISK STOP (3.4, 3.6)

Jesli przycisk Stop ma zostac przyciskiem szybkiego dostepu, ktory zawsze zatrzymuje naped
bez wzgledu na wybrane miejsce sterowania, nalezy nada¢ temu parametrowi wartosc 1.
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Patrz réwniez parametr ID125.

117 WYBOR CZESTOTLIWOSCI ZADANEJ Z WE/WY 12346 (2.14, 2.1.11)

Definiuje wybrane zrodto czestotliwosci zadanej w przypadku sterowania za pomoca miejsca
sterowania we/wy.

Tabela 106: Wybory dotyczace parametru ID117

Zastos.

0 Wejscie analogowe 1 (Al1) Wejscie analogowe 1 (Al1). Patrz ID377.
1 Wejscie analogowe 2 (Al2). Wejscie analogowe 2 (Al2). Patrz 1D388.
2 Sterowanie z panelu ([menu M3]) Al1+AI2
3 Wartosc zadana magistrali komunikacyjnej [AlI1-Al2
4 Wartoé;’ zadana z potencjometru (tylko Al2-Al1
aplikacja 3)
5 AlT*AI2
6 Manipulator Al1
7 Manipulator Al2
8 Sterowanie z panelu ([menu M3])
9 Warto$¢ zadana magistrali komunikacyjnej

Wartos¢ zadana potencjometru; sterowanie za
10 pomoca parametru ID418 (PRAWDA = zwieksze-
nie) i ID417 (PRAWDA = zmniejszenie)

" Al1 lub Al2, ten ktory jest mniejszy

12 Al1 lub Al2, ten ktéry jest wiekszy

13 Maksymalna czestotliwos¢ (zalecane tylko w ste-
rowaniu momentem)

14 Wybdr Al1/AI2, patrz D422

15 Koder 1 (wejécie Al C.1)

16 Koder 2 (z synchronizacja predkosci OPTA7, tylko

NXP) (wejécie Al C.3)

118 WZMOCNIENIE REGULATORA PID 57 [2.1.12)

Ten parametr okresla wzmocnienie regulatora PID. Jesli wartos¢ parametru zostanie
ustawiona na 100%, zmiana wartosci uchybu o 10% powoduje zmiane wyjscia regulatora o
10%. Jesli wartos¢ parametru jest ustawiona na 0, regulator PID pracuje jako regulator ID.
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Przyktady zawiera rozdziat ID132.

119 CZAS REGULACJI | REGULATORA PID 57 (2.1.13)

Parametr ID119 okresla czas catkowania regulatora PID. Jesli ten parametr zostanie
ustawiony na 1,00 s, zmiana wartosci uchybu o 10% powoduje zmiane wyjscia regulatora
0 10,00%/s. Jesli warto$¢ parametru jest ustawiona na 0,00 s, regulator PID pracuje jako
regulator PD.

Przyktady zawiera rozdziat ID132.
120 ZNAMIONOWA WARTOSC COS ® SILNIKA (2.10, 2.1.10)

Warto$¢ mozna znalezé¢ na tabliczce znamionowej silnika.

121 WYBOR CZESTOTLIWOSCI ZADANEJ Z PANELU STERUJACEGO 234567 (2.1.12, 2.1.13, 2.2.6,
2.2.1.2)

Wybér zrodta wartosci zadanej, gdy miejscem sterowania jest panel sterujacy.

Tabela 107: Wybor dotyczacy parametru ID121

0 Wejscie analogowe 1 Wejscie analogowe 1 Wejscie analogowe 1 Wejscie analogowe 1
(Al1) (AI1) (AI1) (A1)
1 Wejscie analogowe 2 Wejscie analogowe 2 Wejscie analogowe 2 Wejscie analogowe 2
(AI2) (AI2) (AI2) (AI2)
Sterowanie z panelu Al3 Al1+AI2 Al3
2
(menu M3)
Wartos¢ zadana magi- |Al4 Al1-Al2 Al4
3 : . o
strali komunikacyjnej*
4 Sterowanie z panelu Al2-Al1 Sterowanie z panelu
(menu M3) (menu M3)
5 Wartos¢ zadana magi- AlT*AlI2 Wartos¢ zadana magi-
strali komunikacyjnej* strali komunikacyjnej*
6 Wartosc¢ zadana z poten- |[Manipulator Al1 Wartosc¢ zadana z
cjometru potencjometru
7 Wartos¢ zadana z regu- [ Manipulator Al2 Wartos¢ zadana z regu-
latora PID latora PID
8 Sterowanie z panelu
(menu M3)
9 Wartos¢ zadana magi-
strali komunikacyjnej*
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*FBSpeedReference. Wiecej informacji mozna znalez¢ w odpowiedniej instrukcji obstugi
magistrali komunikacyjnej.

122 WYBOR WARTOSCI CZESTOTLIWOSCI ZADANEJ Z MAGISTRALI KOMUNIKACYJNEJ 234567
(2.1.13,2.1.14, 2.2.7, 2.2.1.3)

Wybér zrodta wartosci zadanej, gdy miejscem sterowania jest magistrala.

Aby uzyskac informacje o wyborach dotyczacych innych zastosowan, patrz ID121.

123 ZMIANA KIERUNKU Z PANELU STERUJACEGO (3.3)

Tabela 108: Wybory dotyczace parametru ID123

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Prawe silnik obraca sie do przodu, gdy aktywnym miejscem stero-

wania jest panel.

Do tytu silnik obraca sie do tytu, gdy aktywnym miejscem sterowania
jest panel.

Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi produktu.

124 WARTOSC ZADANA PREDKOSCI IMPULSOWANIA 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)

Okresla zadana predkos¢ impulsowania po aktywowaniu przez wejscie cyfrowe. Patrz
parametry ID301 i [D413.

Wartos¢ parametru jest automatycznie ograniczana do czestotliwosci maksymalnej (ID102).

125 MIEJSCE STEROWANIA (3.1)

Za pomoca tego parametru mozna zmieni¢ aktywne miejsce sterowania. Wiecej informacji
zawiera instrukcja obstugi produktu.

Nacisniecie przycisku Start przez 3 sekundy powoduje wybranie panelu sterujacego jako
aktywnego miejsca sterowania i skopiowanie informacji o stanie uruchomienia (Praca/Stop,
kierunek i wartos¢ zadana).

Tabela 109: Wybory dotyczace parametru ID125

Numer

wyboru Nazwa wyboru

0 SterowanieIPC (aktywowane
przez NCDrive)

1 WE/WY sterujace

2 Panel sterujacy

3 Magistrala komunikacyjna
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126 PREDKOSC STALA 3 46 (2.1.17)
127 PREDKOSC STALA 4 46 (2.1.18)
128 PREDKOSC STALA 546 (2.1.19)
129 PREDKOSC STALA 6 46 (2.1.20)

130 PREDKOSC STALA 7 46 (2.1.21)

Parametry te moga stuzy¢ do okreslania czestotliwosci zadanych stosowanych po
aktywowaniu odpowiednich kombinacji wejs¢ cyfrowych.

W aplikacji sterowania predkoscia wielokrokowa (aplikacja 4) wejscie cyfrowe DIN4, DIN5 i
DIN6 sa przypisane do funkcji Predkos¢ stata. Kombinacje tych aktywowanych wejsc
wybieraja zadana predkos¢ stata.

WSKAZOWKA!
Uzycie metody programowania TTF w aplikacji sterowania uniwersalnego.

Poniewaz wszystkie wejscia cyfrowe sa programowalne, najpierw nalezy przypisaé
trzy wejsécia DIN do funkcji Predkos$¢ stata (parametry ID41, ID420 i ID421).

Tabela 110: Predkosci zadawane od 1 do 7

Predkos¢ DIN4/ID419 DIN5/ID420 DIN6/1D421
Podstawowa predkos¢ 0 0 0
Predkoé¢ stata 1 (ID105) 1 0 0
Predkoé¢ stata 2 (ID106) 0 1 0
Predkosc stata 3 (ID126) 1 1 0
Predkoé¢ stata 4 (ID127) 0 0 1
Predkoé¢ stata 5 (1D128) 1 0 1
Predkosc stata 6 (1D129) 0 1 1
Predkoé¢ stata 7 (1D130) 1 1 1

Patrz réowniez parametry ID105 i ID106.

Warto$¢ parametru jest automatycznie ograniczana do czestotliwo$ci maksymalnej (ID102).

131 WYBOR CZESTOTLIWOSCI ZADANEJ Z WE/WY, MIEJSCE B3 (2.1.12)

Wartosci parametru ID117 podano powyzej.
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132 CZAS REGULACJI D REGULATORA PID 57 (2.1.14)

Parametr ID132 okresla czas rozniczkowania regulatora PID. Jesli ten parametr zostanie
ustawiony na 1,00 s, zmiana wartosci uchybu o 10% w ciagu 1,00 s powoduje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%. Jesli wartos¢ parametru jest ustawiona na 0,00 s, regulator PID pracuje
jako regulator PI.

Patrz przyktady ponizej.
PRZYKLAD 1:

W celu zmniejszenia wartosci uchybu do zera przy zadawanych wartosciach wyjscie
przemiennika czestotliwosci bedzie zachowywac sie w nastepujacy sposdb:

Zadawane wartosci:

P2.1.12,P=0%
P2.1.13,czas1=1,00s
P2.1.14, czas D = 0,00 s, czestotliwo$¢ minimalna = 0 Hz

Warto$¢ uchybu (wartosé zadana - warto$¢ procesu) = 10,00%, czestotliwo$¢ maksymalna =
50 Hz

W tym przyktadzie regulator PID pracuje praktycznie tylko jako regulator |.

Zgodnie z zadawang wartoécia parametru 2.1.13 (czas ) wyjscie regulatora PID zwieksza sie
0 5 Hz (10% réznicy miedzy czestotliwoscia maksymalna i minimalna) co sekunde do chwili
osiagniecia przez uchyb wartosci 0.

------------ Wyjscie PID
Hz mnnn Wartoéé uchybu
’ 10%]I=5 Hz/s
10% 1I=5 Hz/s
10% I=5 Hz/s
............. 10% e 122 M
71 Uchyb=10% | I=Shz/s |
T; t

Rys. 27: Praca regulatora PID jako regulatora |
PRZYKLAD 2

Zadawane wartosci:

P2.1.12, P = 100%
P2.1.13,czas1=1,00s
P2.1.14, czas D = 1,00 s, czestotliwos¢ minimalna = 0 Hz

Wartos¢ uchybu (wartosé zadana - wartos¢ procesu) = £10%, czestotliwo$¢ maksymalna = 50
Hz
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W trakcie wtaczania zasilania system wykrywa réznice miedzy punktem ustawienia

i rzeczywista wartoécia procesu i zaczyna zwiekszac albo zmniejszac (w przypadku ujemne;
wartosci uchybu) wyjscie regulatora PID zgodnie z czasem regulacji I. Gdy réznica miedzy
punktem ustawienia i wartoscia procesu spadnie do 0, sygnat wyjSciowy jest zmniejszany o

wielkos$¢ odpowiadajaca wartosci parametru 2.1.13.

W przypadku ujemnej wartosci uchybu przemiennik czestotliwosci reaguje, odpowiednio
zmniejszajac sygnat wyjsciowy.

"""""" Wyjscie PID
Hz momnnn - Warto$¢ uchybu
D r
'o'\/ D }?\‘
D
....:E P=5 HZ : ngr‘IYIb.l:l}lol(.’/lol.l ‘* t
Uchyb= -10% |3 P= -5 Hz E

Rys. 28: Krzywa wyjsciowa regulatora PID dla wartosci z przyktadu 2
PRZYKLAD 3

Zadawane wartosci:

P2.1.12, P=100%
P2.1.13,czas 1=0,00 s
P2.1.14, czas D = 1,00 s, czestotliwo$¢ minimalna = 0 Hz

Wartos$¢ uchybu (wartos$é zadana - wartosé procesu) = 10%/s, czestotliwos¢é maksymalna =
50 Hz

W miare wzrostu wartosci uchybu rowniez wyjscie regulatora PID zwieksza sie zgodnie
z ustawionymi wartosciami (czas requlacji D = 1,00 s).
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L e Wyjscie PID
Hz »"'i D=]_O°/o=5,00 Hz e \Wartosé UChybU

= -10%= -5,00 Hz

-~

1.00 s

Rys. 29: Wyjscie regulatora PID dla wartosci z przyktadu 3

133 PREDKOSC STALA 8 4 (2.1.22)

134 PREDKOSC STALA 9 4 (2.1.23)

135 PREDKOSC STALA 10 4 (2.1.24)
136 PREDKOSC STALA 11 4 (2.1.25)
137 PREDKOSC STALA 12 4 (2.1.26]
138 PREDKOSC STALA 13 4 (2.1.27)
139 PREDKOSC STALA 14 4 (2.1.28)

140 PREDKOSC STALA 15 4 (2.1.29)

Aby uzywac tych predkosci statych w aplikacji sterowania predkoscia wielokrokowa
(ASFIFF04), parametr ID301 musi mie¢ okreslona wartos¢ 13. W aplikacji sterowania
predkoscia wielokrokowa (aplikacja 4], wejscia cyfrowe DIN4, DINS i DIN6 sa przypisane do
funkcji Predkos¢ stata. Kombinacje tych aktywowanych wejs¢ wybieraja zadana predkosé
stata.
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Tabela 111: Wybor predkosci wielokrokowych za pomoca wejsc cyfrowych DIN3, DIN4, DINS i
DINé

Wybor predkosci Wybor predkosci Wybor predkosci Wybor predkosci
Predkos¢ wielokrokowej 1 wielokrokowej 2 wielokrokowej 3 wielokrokowej 4
(DIN4) (DIN5) (DINé) (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25 (11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

141 WYBOR SYGNALU AI3 * 567 (2.2.38, 2.2.4.1]

Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat Al3 do wybranego wejscia analogowego.
Wiecej informacji zawiera rozdziat 8.9 Zasada programowania metody TTF (Terminal to
function, zacisk do funkcji).

WSKAZOWKA!

W przypadku uzycia napedu NXP i aplikacji sterowania uniwersalnego (aplikacja 6)
mozliwe jest sterowanie Al3 za pomoca magistrali po ustawieniu tego wejscia na
wartosc 0,1.

142 CZAS FILTROWANIA SYGNALU AI3 567 [2.2.41, 2.2.4.2]

Jesli parametr ten ma nadana wartos¢ wieksza od 0.0, uaktywniana jest funkcja
odfiltrowujaca zaktdcenia z przychodzacego sygnatu analogowego.

Dtugie czasy filtrowania spowalniaja odpowiedz regulacji. Patrz parametr ID324.

143 ZAKRES SYGNALU AI3 567 (2.2.39, 2.2.4.3)

Za pomoca tego parametru mozna wybrad zakres sygnatu Al3.
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Tabela 112: Wybor dotyczacy parametru ID143

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20-100% 4 mA/20-100% 4 mA/20-100%
2 -10..+10V Niestandardowe
3 Niestandardowe

144 NIESTANDARDOWE MINIMALNE USTAWIENIE Al3 67 (2.2.4.4]

145 NIESTANDARDOWE MAKSYMALNE USTAWIENIE AI3 67 (2.2.4.5]

Ustaw niestandardowy poziom minimalny i maksymalny dla sygnatu Al3 w zakresie -
160...160%.

Przyktad: Min 40%, Max 80% = 8-16 mA.

151 INWERSJA SYGNALU AI3 567 (2.2.40, 2.2.4.6)

Tabela 113: Wybory dotyczace parametru ID151

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Bez inwersji
1 Sygnat odwrdcony

152 WYBOR SYGNALU Al4 * 567 (2.2.42, 2.2.5.1)
Patrz ID141.

153 CZAS FILTROWANIA Al4 567 (2.2.45, 2.2.5.2)
Patrz ID142.

154 ZAKRES SYGNALU Al4 567 (2.2.43, 2.2.5.3)
Patrz ID143.

155 NIESTANDARDOWE MINIMALNE USTAWIENIE Al4 67 (2.2.5.3, 2.2.5.4)

156 NIESTANDARDOWE MAKSYMALNE USTAWIENIE Al4 * 67 (2.2.5.4, 2.2.5.5]

Patrz ID 144 i 145.
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162 INWERSJA SYGNALU Al4 567 (2.2.44, 2.2.5.5, 2.2.5.6)
Patrz ID151.

164 TRYB STEROWANIA SILNIKIEM 1/2 6 (2.2.7.22]

Styk jest otwarty (oc) = wybrano tryb sterowania silnikiem 1
Styk jest zamkniety (cc) = wybrano tryb sterowania silnikiem 2

Patrz identyfikatory parametrow 600 i 521.

Zmiana trybu sterowania z petli otwartej na petle zamknieta lub odwrotnie jest mozliwa tylko
w stanie stopu.

165 PRZESUNIECIE MANIPULATORA Al1 6 (2.2.2.11)
Zdefiniuj punkt zerowy czestotliwosci w nastepujacy sposodb:

Gdy ten parametr jest widoczny na wyswietlaczu, umiesc potencjometr w przyjetym punkcie
zerowym, a nastepnie nacisnij klawisz Enter na panelu sterujacym.

WSKAZOWKA!
Jednak nie zmieni to skalowania wartosci zadane;.

Aby zmieni¢ warto$¢ parametru z powrotem na 0,00%, naciénij przycisk Skasuj (Reset).

166 PRZESUNIECIE MANIPULATORA AI2 6 [2.2.3.11)

Patrz parametr ID165.

167 WARTOSC ZADANA PID 1 57 (3.4)

Sterowanie regulatorem PID z panelu mozna ustawi¢ w zakresie od 0% do 100%. Ta wartos¢
zadana jest aktywna wartoscia zadana regulatora PID, jesli parametr ID332 = 2.

168 WARTOSC ZADANA REGULATORA PID 2 57 (3.5)

Sterowanie regulatorem PID z panelu 2 mozna ustawi¢ w zakresie od 0% do 100%. Ta
wartos¢ zadana jest aktywna, jesli funkcja DINS = 13 i styk DINS jest zamkniety.

169 MAGISTRALA KOMUNIKACYJNA DIN4 (FBFIXEDCONTROLWORDK, BIT é) 6 (2.3.3.27)

170 MAGISTRALA KOMUNIKACYJNA DIN 5 (FBFIXEDCONTROLWORD, BIT 7) 6 (2.3.3.28)

Dane pochodzace z magistrali komunikacyjnej mozna poprowadzi¢ do wyjs¢ cyfrowych
przemiennika czestotliwosci. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi magistrali
komunikacyjnej.

179 SKALOWANIE LIMITU MOCY SILNIKA 6 (2.2.6.7]

Jesli wybrano wartos¢ 0 Nieuzywane, limit mocy silnika jest rowny ID1289. Jesli wybrano
dowolne wejscia, limit mocy silnika jest skalowany w zakresie od zero do wartosci parametru
ID1289. Ten parametr dotyczy tylko trybu sterowania petli zamknietej NXP.
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Tabela 114: Wybory dotyczace parametru ID179

Nazwa wyboru

0 Nieuzywane

1 Al1

2 Al2

3 Al3

4 Al4

5 Skalowanie limitu FB ID46
(warto$¢ monitorowania)
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300 WYBOR LOGIKI SYGNALOW START/STOP 2346 (2.2.1, 2.2.1.1]

Tabela 115: Wybory dotyczace parametru ID300

Wyhor DIN1 DIN2 ]| K]
styk zamkniety = start do styk zamkniety = start do tytu
0 przodu
Patrz Rys. 30.
styk zamkniety = start, styk styk zamkniety = do tytu, styk
1 otwarty = stop otwarty = do przodu
Patrz Rys. 31.
styk zamkniety = start, styk styk zamkniety = start wta- mozna zaprogramowac dla pole-
9 otwarty = stop czony, styk otwarty = start cenia zmiany kierunku na
wytaczony i zatrzymanie uru- wsteczny
chomionego napedu
styk zamkniety = impuls Start |styk otwarty = impuls Stop mozna zaprogramowac dla pole-
cenia zmiany kierunku na
3* wsteczny
Patrz Rys. 32.
Aplikacje 2 4:
styk zamkniety = start do styk zamkniety = start do tytu
4 przodu (wymagany start w (wymagany start w przypadku
przypadku narastajacego zbo- [narastajgcego zbocza)
cza)
styk zamkniety = start (wyma- | styk zamkniety = do tytu
5 gany start w przypadku styk otwarty = do przodu
narastajgcego zbocza)
styk otwarty = stop
mozna zaprogramowac dla pole-
styk zamkniety = start (wyma- | styk zamkniety = start wta- cenia zmiany kie.runku na
6 gany startw przypadku czony WSteCZny, oile nie Wybrano dla
narastajgcego zboczal styk otwarty = start wytaczony i DINZ
styk otwarty = stop zatrzymanie uruchomionego
napedu
Aplikacje 3i 6:
styk zamkniety = start do styk zamkniety = zwiekszenie
przodu wartoéci zadanej (warto$¢
zadana potencjometru silnika;
4 jesli ustawieniem parametru

ID117 jest 4 [aplikacja 41),
parametr jest automatycznie
ustawiany na 4.
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Tabela 115: Wybory dotyczace parametru ID300

Wyboér DI DIN2

styk zamkniety = start do styk zamkniety = start do tytu

5 przodu (wymagany start w (wymagany start w przypadku
przypadku narastajacego zbo- [narastajgcego zbocza)
cza)
styk zamkniety = start (wyma- | styk zamkniety = do tytu

6 gany start w przypadku styk otwarty = do przodu
narastajgcego zbocza)
styk otwarty = stop
styk zamkniety = start (wyma- | styk zamkniety = start wta-

7 gany start w przypadku czony
narastajgcego zboczal styk otwarty = start wytaczony i
styk otwarty = stop zatrzymanie uruchomionego

napedu
Aplikacja 3:

styk zamkniety = start do styk zamkniety = wartos¢

8 przodu (wymagany start w zadana rosnie (wartos¢ zadana
przypadku narastajacego zbo- |potencjometru silnika)
czal

* = potaczenie 3-przewodowe (sterowanie impulsami)

OPIS PARAMETROW

Wybory zawierajace tekst ,Wymagany start w przypadku narastajacego zbocza” musza by¢
uzywane, gdy konieczne jest unikniecie niezamierzonego startu. Przyktadowe sytuacje tego
typu: po zataczeniu napiecia lub ponownym zataczeniu napiecia po braku zasilania, po
skasowaniu usterki, po zatrzymaniu napedu brakiem zezwolenia na prace (Wtaczenie pracy =
FALSZ) lub po zmianie miejsca sterowania na sterowanie z we/wy. Uruchomienie silnika
wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.
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A

DO
PRZODU

DO
TYLUY

DIN1 — 1 - - -~

DIN2 — I _____

Rys. 30: Start do przodu/Start do tytu

1. Najwyzszy priorytet ma pierwszy 3. Jesli sygnaty Start do przodu (DIN1] i
wybrany kierunek. Start do tytu (DIN2) sa aktywowane

2. W przypadku otwarcia styku DIN1 jednoczesnie, sygnat Start do przodu
zacznie sie zmienia¢ kierunek obrotow. (DIN1) ma pierwszenstwo.

A) Funkcja stopu (ID506) = wybieg

A
DO fu
PRZODU

W)

g 2

= C
4

|

|

|

|

+

DIN2———— -]

Rys. 31: Start, Stop, Do tytu

A) Funkcja stopu (ID506) = wybieg
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A
fout
/ /Q9 ./.
| . t

| T »

| | |

| : |
DO : | :
TYLUY : ]
DIN1 H l . _
start !
DIN2 |
Stop U

Rys. 32: Impuls Start/Impuls Stop

A) Funkcja stopu (ID506) = wybieg
B) Jesliimpulsy Start i Stop sa aktywne jednoczesnie, impuls Stop zastepuje impuls Start.
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301 FUNKCJA DIN3 12345 (2.17, 2.2.2]

Tabela 116: Wybory dotyczace parametru ID301

Nazwa wyboru

0 Nieuzywane

Usterka zew- Styk zamkniety: Wyswietlanie usterki i reakcja
1 . . .

netrzna na nia odbywa sie zgodnie z ID701.

Usterka zew- Styk otwarty: Jesli wejscie jest nieaktywne,

2 netrzna wyswietlanie usterki i reakcja na nia odbywa

sie zgodnie z ID701.

Wtaczenie pracy Zestyk otwarty: Uruchomienie silnika jest
wytaczone, a silnik jest zatrzymany
Sygnat GOTOWOSC jest ustawiony na warto$¢

3 FALSZ
Zestyk zamkniety: Uruchomienie silnika wta-
czone
Aplikacja 1

Wtaczenie pracy Zestyk otwarty: Uruchomienie silnika wta-
czone

4

Zestyk zamkniety: Uruchomienie silnika jest
wytaczone, a silnik jest zatrzymany
Aplikacje 2i 5
Wybor czasu przy- |Zestyk otwarty: Wybrano czas 1 przyspiesza- | Jesli w miejscu sterowania
spieszania/hamo- | nia/hamowania wymuszono zmiane wartosci

4 wania. Start/Stop, beda uzywane

Zestyk zamkniety: Wybrano czas 2 przyspie- wartosci Kierunek i Wartosc
szania/hamowania zadana poprawne w odpo-
wiednim miejscu sterowania

5 Styk zamkniety Wymuszanie miejsca sterowania na we/wy (warto$¢ zadana zgodnie z
parametrami ID117,1D1211i

6 Styk zamkniety Wymuszenie panelu sterujacego jako miejsca |[ID122).

sterowania
- —— — WSKAZOWKA!
Styk zamkniety Wymuszanie magistrali komunikacyjnej jako
miejsca sterowania Wartos¢ parametru ID125
Panel jako miejsce stero-

7 wania nie zmieni sie.
Otwarcie DIN3 spowoduje
wybranie miejsca sterowania
zgodnie z parametrem 3.1.

Aplikacje 2i 5
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Tabela 116: Wybory dotyczace parametru ID301

Nazwa wyboru

Do tytu Zestyk otwarty: Prawe Mozna uzywac¢ do zmiany kie-
8 runku, jesli wartos¢ parame-
Zestyk zamkniety: Do tytu tru ID300 jest ustawiona na
2,3 lub 6.
Aplikacje 3do 5
9 Predkos¢ impulso- |Zestyk zamkniety: Predkos¢ impulsowania
wania wybrana dla wartosci zadanej czestotliwosci
10 Zerowanie usterki |Zestyk zamkniety: Kasowanie wszystkich
usterek
Zabroniona opera- |Zestyk zamkniety: Zatrzymuje przyspieszanie
" cja przyspieszania/ |lub hamowanie do chwili otwarcia styku.
hamowania
Polecenie hamo- Zestyk zamkniety: W trybie Stop hamowanie
12 wania DC pradem statym dziata, dopdki styk jest otwarty
(patrz rys. 30 oraz opisy parametréw ID507 i
1D1080).
Aplikacje 3i 5
Potencjometr sil- Zestyk zamkniety: warto$¢ zadawana jest
13 . . - . .
nika w dot zmniejszana do chwili otwarcia zestyku
Aplikacja 4
13 Predkos¢ stata
T
A ! A
|
fuy ® . fuy
|
|
|
ID515 |
|
|
>t : >t
|
DIN3J I_ | DIN3J I—
PRACA : PRACA
STOP ' STOP

Rys. 33: DIN3 jako wejscie polecenia hamowania DC

A. Tryb Stop = rampa

B. Tryb Stop = wybieg
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302 WEJSCIE ANALOGOWE 2, PRZESUNIECIE REFERENCYJNE 12 (2.15, 2.2.3)

Tabela 117: Wybory dotyczace parametru ID302

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Bez przesuniecia: 0-20 mA
Przesuniecie 4 mA (zero syg- Zapewnia monitorowanie sygnatu poziomu zero. W aplikacji
1 natu) standardowe]j odpowiedzZ na usterke wartosci zadanej mozna
zaprogramowac przy uzyciu parametru 1D700.

303 WARTOSC MINIMALNA SKALOWANIA WARTOSCI ZADANEJ 2346 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6]

304 SKALOWANIE WARTOSCI ZADANEJ, MAKSYMALNA WARTOSC 2346 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.7)

Dodatkowe skalowanie wartosci zadanej. Jesli oba parametry, ID303 i ID304 = 0, skalowanie
jest wytaczone. Do skalowania uzyto czestotliwosci, minimalnej i maksymalne;.

WSKAZOWKA!
Skalowanie nie ma wptywu na wartos¢ zadanag magistrali komunikacyjnej

(skalowana w zakresie od minimalnej czestotliwosci (parametr ID101) do
maksymalnej czestotliwosci (parametr ID102)).

+f_ID101 LALV] -
0 0 > 0 10

f . ID101 P Al [\L]

Rys. 34: Lewy: Skalowanie wartosci zadanej; prawy: brak skalowania (parametr ID303 = 0]

305 INWERSJA WARTOSCI ZADANEJ 2 (2.2.6)

Odwraca sygnat wartosci zadanej:
Maksymalny sygnat wejsciowy = minimalna wartos¢ zadana czestotliwosci
Minimalny sygnat wejsciowy = maksymalna wartos$¢ zadana czestotliwosci
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Tabela 118: Wybory dotyczace parametru ID305

Numer Nazwa wyboru
wyboru
0 Bez inwersji
1 Odwrdcona warto$¢ zadana
A
fout
T fmax ID102
ID304 -
ID303 | :
+f . ID101 LAl
: >
0 maks.

Rys. 35: Odwrdcenie wartosci zadanej

306 CZAS FILTROWANIA WARTOSCI ZADANEJ 2 (2.2.7)

Stuzy do filtrowania zaktdcen sygnatow wejs¢ analogowych Al1 i Al2. Dtugie czasy filtrowania
spowalniaja odpowiedz regulacji.
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%

Sygnat niefiltrowany

100%----{- -\ AN\ -

Sygnat filtrowany
63%-----4---------, e

p t[s]

ID306

Rys. 36: Filtrowanie wartosci zadanej

307 FUNKCJA WYJSCIA ANALOGOWEGO (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Ten parametr stuzy do wyboru zadanej funkcji analogowego sygnatu wyjsciowego.
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Tabela 119: Wybory dotyczace parametru ID307

0 Nieuzywane Nieuzywane Nieuzywane
1 Czestotliwo$¢ wyjéciowa (0— | Czestotliwo$¢ wyjéciowa (0— Czestotliwo$¢ wyjsciowa (0—
fmaks.) fmaks.) fmaks.)
? Wartos¢ zadana czestotli- Wartos¢ zadana czestotliwosci (0 |Warto$¢ zadana czestotliwosci
wosci (0—fmaks.) —fmaks.) (0—fmaks.)
Predko$¢ obrotowa silnika (0 | Predko$¢ obrotowa silnika (0 — Predko$¢ obrotowa silnika (0 —
3 — predkos$¢ znamionowa sil- | predko$¢ znamionowa silnikal predkos¢ znamionowa silnika)
nika)
4 Prad wyjsciowy (0-InMotor) Prad wyjsciowy (0-InMotor) Prad wyj$ciowy (0-InMotor)
5 Moment obrotowy silnika (0— |Moment obrotowy silnika (0— Moment obrotowy silnika (0—
TnMotor) TnMotor]) TnMotor])
6 Moc silnika (0—PnMotor) Moc silnika (0—PnMotor]) Moc silnika (0—PnMotor)
7 Napiecie silnika (0-UnMotor] | Napiecie silnika (0-UnMotor) Napiecie silnika (0-UnMotor]
8 Napiecie szyny DC (0-1000 V) |Napiecie szyny DC (0-1000 V] Napiecie szyny DC (0-1000 V)
9 Wartos¢ zadana regulatora PID Al1
10 Wartosc¢ rzeczywista regulatora  |Al2
PID1
Wartosc rzeczywista regulatora Czestotliwos¢ wyjsciowa (fmin -
"
PID 2 fmaks.)
12 Wartos¢ uchybu regulatora PID Moment obrotowy silnika (-2...
+2XxTNmot)
13 Wyjscie regulatora PID Moc silnika (-2...+2xTNmot)
14 Temperatura modutu PT100 Temperatura modutu PT100
15 Wyjscie analogowe FB Process-
Data4 (NXS)

308 CZAS FILTROWANIA WYJSCIA ANALOGOWEGO 234567 (2.3.3, 2.3.5.3, 2.3.3.3]

Definiuje czas filtrowania analogowego sygnatu wyjsciowego.

Ustawienie wartosci 0 dla tego parametru spowoduje wytaczenie filtrowania.
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%

Sygnat niefiltrowany

100%----{- -\ AN\ -

Sygnat filtrowany
63%-----4---------, e

p t[s
ID308 [s]
Rys. 37: Filtrowanie wyjscia analogowego
309 INWERSJA WYJSCIA ANALOGOWEGO 234567 2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Odwraca analogowy sygnat wyjsciowy:
Maksymalny sygnat wyjsciowy = minimalna ustawiona wartos¢
Minimalny sygnat wyjsciowy = maksymalna ustawiona wartos¢
Patrz parametr ID311 ponizej.
Prad
wyais',cia 4
analogowego
20 MA e
12 mA F------ L‘«»_‘:\ _____ IR ID311=50%
10 MA |----omm oo (o
“ ” ID311=100%
4 mMA [--mmmmeeeeaX--0 R CCEEERR = L,
ID311= Maks. wartosc sygnatu
1200% wybierana za pomocg ID307
0mA g 0.5 1.0 >

Rys. 38: Odwrdcenie wyjscia analogowego

310 MINIMUM WYJSCIA ANALOGOWEGO 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

Ustawia minimum sygnatu na 0 mA lub 4 mA (zero sygnatu). Nalezy zwroéci¢ uwage na
roznice skalowania wyjscia analogowego w parametrze ID311 (8-15).
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Tabela 120: Wybory dotyczace parametru ID310

Nazwa wyboru

Ustawienie wartosci minimal-
nej na 0 mA/0V

Ustawienie wartosci minimal-
nejna 4 mA/2V

311 SKALA WYJSCIA ANALOGOWEGO 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

Wspotczynnik skalowania wyjscia analogowego. Podany wzor umozliwia obliczanie wartosci.

Tabela 121: Skalowanie wyjscia analogowego

Sygnat Maks. wartosc¢ sygnatu

Czestotliwos$¢ wyjsciowa Maks. czestotl. (parametr 1D102)
Wartos¢ zadana czestotliwosci Maks. czestotl. (parametr ID102)
Predkos¢ obrotowa silnika Predkosé znamionowa silnika 1xnmMotor
Prad wyjsciowy Prad znamionowy silnika 1xInMotor
Moment obrotowy silnika Znamionowy moment obrotowy silnika 1xTnMotor
Moc silnika Moc znamionowa silnika 1xPnMotor
Napiecie silnika 100% x Unmotor

Napiecie w obwodzie pradu statego |1000V

Wartos¢ zadawana regulatora Pl [ 100% x maks. wart. zadawana

Wartos¢ rzeczywista regulatora Pl | 100% x maks. wart. rzeczywista
1

Wartosc¢ rzeczywista regulatora Pl | 100% x maks. wart. rzeczywista

2
Wartos¢ uchybu regulatora Pl 100% x maks. wart. uchybu
Wyjscie regulatora Pl 100% x maks. wart. wyjsciowa
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Prad wyjscia,
analogowego

20 mA. 200% 100%

12 mA |
10 mA |

<1 1D311=50%

A LTt g,

s i
--------- e e e -y
e g

ID310 =0
0 mA

Maks. wartos¢ sygnatu
i wybierana za pomocg ID307

>

0 05 1.0

Rys. 39: Skalowanie wyjscia analogowego

Sygnat * skala wyjscia analogowego (%)
100%

Sygnat wyjsciowy =

312 FUNKCJA WYJSCIA CYFROWEGO 23456 (2.3.7, 2.3.1.2)

313 FUNKCJA WYJSCIA PRZEKAZNIKOWEGO 1, 2345 (2.3.8, 2.3.1.3)
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314 FUNKCJA WYJSCIA PRZEKAZNIKOWEGO 2, 2345 (2.3.9)

Tabela 122: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem DO1 oraz wyjscia przekaZznikowe RO1i RO2

Wartosc¢ ustawienia Zawartosc sygnatu

0 = nieuzywany

Nie dziata

Prad wyjscia cyfrowego DO1 i programowalne przekazniki (RO1,
R0O2) sa aktywowane, jesli:

1 = gotowos¢

Naped pradu przemiennego jest gotowy do pracy

2 =praca

Naped pradu przemiennego dziata (silnik pracuje)

3 = usterka

Wystapita usterka

4 = odwrdcona usterka

Nie wystapita usterka

5 = ostrzezenie o przegrzaniu przemien-
nika czestotliwosci

Temperatura radiatora przekracza +70°C

6 = zewnetrzna usterka lub ostrzezenie

Usterka lub ostrzezenie zalezy od parametru ID701

7 = usterka lub ostrzezenie wartosci
zadawanej

Usterka lub ostrzezenie zalezy od parametru ID700, jesli analogowa
wartos¢ zadana wynosi 4-20 mA, a sygnat <4 mA

8 = ostrzezenie

Zawsze, jesli istnieje ostrzezenie

9 = odwrdcone

Wybrano polecenie odwrdcenia

10 = predkos¢ stata (aplikacje 2)
10 = predko$¢ impulsowania (aplikacje
3456)

Predkos$¢ zadawana zostata wybrana za pomoca wejscia cyfrowego
Predkos$¢ impulsowania zostata wybrana za pomoca wejscia cyfro-
wego

11 = dla predkosci

Czestotliwosc wyjsciowa osiagneta ustawiona wartos$¢ zadana.

12 = uaktywniony regulator silnika

Jeden z ogranicznikéw (np. ogranicznik pradu, momentu obroto-
wego) zostat uaktywniony.

13 = monitorowanie limitu czestotliwosci
wyjsciowej 1

Czestotliwos¢ wyjsciowa przekracza ustawiony limit dolny/gérny
monitorowania (patrz parametry ID315i ID316 ponizej).

14 = sterowanie z zaciskéw we/wy (apli-
kacje 2)
14 = monitorowanie limitu czestotliwosci
wyjéciowe] 2 (aplikacje 3456)

Wybrano tryb sterowania we/wy (w menu M3)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa przekracza ustawiony limit dolny/gérny
monitorowania (patrz parametry ID346 i ID347 ponizej).

15 = usterka lub ostrzezenie termistora
(aplikacja 2)
15 = monitorowanie limitu momentu
obrotowego (aplikacje 3456)

Wejscie termistora na opcjonalnej karcie wskazuje przegrzanie sil-
nika. Usterka lub ostrzezenie zalezy od parametru ID732.

Moment obrotowy silnika przekracza ustawiony limit dolny/gérny
monitorowania (patrz parametry ID348 i ID349).
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Tabela 122: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem DO1 oraz wyjscia przekaznikowe RO1i RO2

Wartosc¢ ustawienia Zawartosc sygnatu

16 = magistrala DIN1 (aplikacja 2)
16 = monitorowanie limitu wartosci zada-
nych

Wejscie cyfrowe magistrali 1. Patrz instrukcja obstugi magistrali
komunikacyjnej.

Aktywna warto$¢ zadana przekracza ustawiony limit dolny/gérny
monitorowania (patrz parametry ID350 i ID351).

17 = kontrola hamulca zewnetrznego
(aplikacja 3456)

Wtaczenie/wytaczenie kontroli hamulca zewnetrznego z programo-
walnym opdznieniem (parametry ID352 i ID353)

18 = sterowanie z zaciskow we/wy (aplika-
cje 3456)

Zewnetrzny tryb sterowania (menu M3; 1D125)

19 = monitorowanie limitow temperatury
przemiennika czestotliwoéci (aplikacja
3456)

Temperatura radiatora przemiennika czestotliwosci przekracza
ustawione limity monitorowania (parametry ID354 i ID355).

20 = niepozadany kierunek obrotéw (apli-
kacja 345)
20 = odwrdcona warto$¢ zadana (aplika-
cja 6)

Kierunek obrotéw jest rézny od zadanego.

21 = kontrola hamulca zewnetrznego,
odwrdcona (aplikacja 3456)

Wtaczenie/wytaczenie kontroli hamulca zewnetrznego (parametry
ID352 i ID353); wyjscie jest aktywne, gdy kontrola hamowania jest
wytaczona

22 = usterka lub ostrzezenie termistora
(aplikacja 3456)

Wejscie termistora na opcjonalnej karcie wskazuje przegrzanie sil-
nika. Usterka lub ostrzezenie zalezy od parametru ID732.

23 = magistrala DIN1 (aplikacja 5)
23 = monitorowanie wejscia analogowego
(aplikacja 6)

Wejscie cyfrowe magistrali 1. Patrz instrukcja obstugi magistrali
komunikacyjnej.

Wybor wejscia analogowego, ktére bedzie monitorowane. Patrz
parametry ID356, ID357, ID358 i ID463.

24 = magistrala DIN1 (aplikacja 6)

Wejscie cyfrowe magistrali 1. Patrz instrukcja obstugi magistrali
komunikacyjne;j.

25 = magistrala DIN2 (aplikacja 6)

Wejscie cyfrowe magistrali 2. Patrz instrukcja obstugi magistrali
komunikacyjnej.

26 = magistrala DIN3 (aplikacja 6)

Wejscie cyfrowe magistrali 3. Patrz instrukcja obstugi magistrali
komunikacyjne;j.
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315 FUNKCJA MONITOROWANIA LIMITU CZESTOTLIWOSCI WYJSCIOWEJ 234567 (2.3.10,
2.3.4.1,2.3.2.1)

Tabela 123: Wybory dotyczace parametru ID315

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Bez monitorowania
1 Monitorowanie dolnego limitu
2 Monitorowanie gérnego limitu

Wtaczona kontrola hamowania | (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zew-
3 netrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315, 316, 346
do 349, 352, 353).)

Jesli czestotliwosc wyjsciowa wykroczy poza ustalony limit (ID316), ta funkcja wygeneruje
komunikat za pomoca wyjscia cyfrowego w zaleznosci od

1. ustawien parametréw od ID312 do ID314 (aplikacje 3,4,5) lub
2. w zaleznosci od podtaczonego wyjscia sygnatu monitorowania 1 (ID447) (aplikacje 6 i 7).

W kontroli hamowania uzywane sa inne funkcje wyjsé. Patrz ID445 i ID446.

316 WARTOSC MONITOROWANIA LIMITU CZESTOTLIWOSCI WYJSCIOWEJ 234567 (2.3.11,
2.3.4.2,2.3.2.2)

Umozliwia wybranie wartosci czestotliwo$ci monitorowanej za pomoca parametru ID315.

A
f [Hz] ID315 =2
| |
ID316 - _____ L N L
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
l l t>
Przyktad: |51 [RO1 j 21 |RO1 1 |21 |RO1 j
22 |RO1 22 |RO1 1\ 22 |RO1
23 |RO1 [— 23 |RO1 23 [RO1 [—

Rys. 40: Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej
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319 FUNKCJA DIN2 5 (2.2.1)

Ten parametr ma 14 opcji. Jesli wejscie cyfrowe DIN2 nie jest uzywane, nalezy ustawic
wartos¢ parametru na 0.
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Tabela 124: Wybory dotyczace parametru ID319

[N EVAVERTOY LI 1]

Usterka zew- Zestyk zamkniety: usterka zostanie wyswiet-

1 netrzna, zwykle lona, a silnik zatrzymany, jesli wejscie jest

otwarte aktywne
Usterka zew- Zestyk otwarty: Usterka zostanie wyswietlona,

2 netrzna, zwykle a silnik zatrzymany, jesli wejscie jest nieak-

zamkniete tywne.
Wtaczenie pracy Styk otwarty, uruchomienie silnika jest nie-
mozliwe.

3

Zestyk zamkniety: uruchomienie silnika wta-
czone
Wybor czasu przy- |Styk otwarty, wybrano czas 1 przyspieszania/
spieszania lub hamowania
4 hamowania
Zestyk zamkniety: Wybrano czas 2 przyspie-
szania/hamowania

5 Styk zamkniety Wymuszanie miejsca sterowania na we/wy Jesliw miejscu sterowania
wymuszono zmiane wartosci

6 Styk zamkniety Wymuszenie panelu sterujacego jako miejsca |Start/Stop, beda uzywane

sterowania wartosci Kierunek i Wartos¢
zadana poprawne w odpo-
Styk zamkniety Wymuszanie magistrali komunikacyjnej jako  |wiednim miejscu sterowania
miejsca sterowania (warto$é¢ zadana zgodnie z
parametrami D343, ID121 i
ID122).
WSKAZOWKA!

7 Wartos¢ parametru ID125
(Panel jako miejsce stero-
wania) nie zmieni sie.
Otwarcie DIN2 spowoduje
wybranie miejsca sterowania
zgodnie z wyborem panelu
na miejsce sterowania.

Do tytu Styk otwarty: do przodu Jesli zaprogramowano kilka
wejsc¢ do zmiany kierunku na

8 Styk zamkniety: do tytu wsteczny, wystarczy jeden
aktywny styk do ustawienia
kierunku na wsteczny.

Predkos¢ impul- | Zestyk zamkniety: Predkos$¢ impulsowania

9 sowania (patrz wybrana dla wartosci zadanej czestotliwosci

par. ID124)

10 Zerowanie usterki |Zestyk zamkniety: Kasowanie wszystkich

usterek
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Tabela 124: Wybory dotyczace parametru ID319

Numer . .
wyboru [N EVAVERTOY LI 1] (0] 11 Uwagi
Przyspieszanie/ Zestyk zamkniety: Nie jest mozliwe przyspie-
1 zwalnianie zabro- |szanie ani hamowanie do chwili otwarcia
nione styku.
Polecenie hamo- |Zestyk zamkniety: w trybie Stop hamowanie
12 wania DC pradem statym dziata do chwili otwarcia zes-
tyku. Patrz Rys. 41 Polecenie hamowania DC
[wybdr 12] wybrano dla DIN2
13 Potencjometr sil- |Zestyk zamkniety: wartos¢ zadawana jest
nika w gore zwiekszana do chwili otwarcia zestyku

T
A ! A
f:out @ : fout
I
I
|
ID515 |
|
>t >t
DIN2— L " DIN2— L
PRAIEA—,—\— ' PRACA
STO | STOP

Rys. 41: Polecenie hamowania DC [wybér 12) wybrano dla DIN2
A. Tryb Stop = rampa B. Tryb Stop = wybieg

320 ZAKRES SYGNALU Al1 34567 [2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3

Tabela 125: Wybory dotyczace parametru ID320

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20-100% 4 mA/20-100% 4 mA/20-100%
2 Niestandardowe -10..+10V Niestandardowe
3 Niestandardowe

W przypadku wyboru opcji Niestandardowe, patrz parametry ID321 i ID322.

321 NIESTANDARDOWE MINIMALNE USTAWIENIE Al1 34567 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.4)
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322 NIESTANDARDOWE MAKSYMALNE USTAWIENIE Al1 34567 (2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5]

Parametry umozliwiaja swobodne dostosowanie sygnatu na wejsciu analogowym w zakresie
od -160 do 160%.

Na przyktad sygnat na wejsciu analogowym mozna wykorzystac jako wartos¢ zadana
czestotliwosci i ustawic te dwa parametry na wartosci z przedziatu od 40 do 80%. W takich
warunkach wartosc zadana czestotliwosci bedzie sie zmienia¢ w zakresie: minimalna
wartos¢ zadana czestotliwosci (ID101) - maksymalna warto$¢ zadana czestotliwoéci (1ID102),
a sygnat wejscia analogowego w zakresie 8-16 mA.

323 INWERSJA SYGNALU Al1 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6]

Jesli parametr = 0, inwersja sygnatu wejs¢ analogowych nie zachodzi

WSKAZOWKA!
W aplikacji 3 Al1 jest czestotliwoscia zadana miejsca B, jesli parametr ID131=0

(domyslnie).

Af

out

ID303 | i R .

ID320 =0
AIl = 0-100%

ID304 ... .. ID320 =1 AIl

LAIL = i , _
' niestandardowy: i (zacisk 2)>
0  ID321 ID322 100%

Rys. 42: Bez inwersji sygnatu Al1

Jesli parametr = 1, ma miejsce inwersja sygnatu wejs¢ analogowych.

Maksymalny sygnat Al1 = minimalna wartos¢ zadana czestotliwosci
Minimalny sygnat Al1 = maksymalna wartos¢ zadana czestotliwosci
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ID303 L. . .

ID320=0
Al = 0-100%:

D320 = 1

All = ;
ID304 |....._.__. E.me_s_ta_n_da_rdo.wy...: ........ AI1 (zacisk 2)
: ! : >
0 ID321 ID322 100%

Rys. 43: Inwersja sygnatu Al1

324 CZAS FILTROWANIA SYGNALU Al1 34567 (2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2]

Ten parametr stuzy do filtrowania zaktdcen w analogowym sygnale wejsciowym. Aby
uaktywnié ten parametr, nalezy ustawic¢ go na wartos¢ wieksza od zera.

WSKAZOWKA!
Dtugie czasy filtrowania spowalniaja odpowiedz regulacji.

%
A

Sygnat niefiltrowany

100% |- L\ AN AL -

Sygnat filtrowany
63%-----4---------, e

p t[s]

ID324

Rys. 44: Filtrowanie sygnatu Al1
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325 Al2 ZAKRES SYGNALU WEJSCIA ANALOGOWEGO 34567 (2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3

Tabela 126: Wybory dotyczace parametru ID325

0 0-20 mA 0-20 mA 0-100% 0-100%

1 4-20 mA 4 mA/20-100% 4 mA/20-100% 4 mA/20-100%
2 Niestandardowe Niestandardowe -10..+10V Niestandardowe
3 Niestandardowe

326 WEJSCIE ANALOGOWE AI2 NIESTANDARDOWE USTAWIENIE MIN. 34567 (2.2.11, 2.2.23,
2.2.3.4)

327 WEJSCIE ANALOGOWE AI2 NIESTANDARDOWE USTAWIENIE MAKS. 34567 (2.2.12, 2.2.24,
2.2.3.5)

Parametry umozliwiaja swobodne dostosowanie sygnatu na wejsciu analogowym w zakresie
od -160 do 160%. Patrz ID322.

ID325 = 1 :
AI2 = 20-100%

ID303 -1 | AI2 (zacisk 3,4)

0 @ 4mA ID327 20 mA
ID326

Rys. 45: Skalowanie wejscia analogowego Al2

328 INWERSJA WEJSCIA ANALOGOWEGO 2, 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6)
Patrz ID323.

WSKAZOWKA!
W aplikacji 3 Al2 jest czestotliwoscia zadana miejsca A, jesli parametr ID117=1

(domyslnie).
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329 STALA CZASOWA FILTRACJI WEJSCIA ANALOGOWEGO 2, 34567 (2.2.14,2.2.26, 2.2.3.2)
Patrz ID324.

330 FUNKCJA DIN5 5 (2.2.3)

Wejscie cyfrowe DINS ma 14 mozliwych funkcji. Jesli nie musi byé uzywane, nalezy ustawic
wartos¢ parametru na 0.

Opcje sa takie same jak dla parametru ID319, z wyjatkiem:

13 Wtacz wartos¢ zadang PID 2

Zestyk otwarty: Wybrano wartos¢ zadana regulatora PID za pomoca parametru ID332.
Zestyk zamkniety: Wybrano sterowanie regulatorem PID z panelu 2 za pomoca parametru
R3.5.

331 CZAS RAMPY POTENCJOMETRU SILNIKA 3567 (2.2.22, 2.2.27, 2.2.1.2, 2.2.1.15)

Okresla predkos¢ zmian wartosci zadanej potencjometru silnika (Hz/s). Czasy rampy
sterowania silnikiem sa nadal aktywne.

332 SYGNAL WARTOSCI ZADANEJ REGULATORA PID (MIEJSCE A) 57 (2.1.11)

Okresla, jakie miejsce wartosci zadanej czestotliwosci zostato wybrane dla regulatora PID.

Tabela 127: Wybor dotyczacy parametru ID332

0 Wejscie analogowe 1 Wejscie analogowe 1
1 Wejscie analogowe 2 Wejscie analogowe 2
Wartosc¢ zadana z PID za pomoca menu M3,
2 Al3
parametr P3.4
Wartos$¢ zadana z magistrali (FBProcessDa-
talN1)
3 Patrz rozdziat 8.7 Parametry sterowania Al4
magistrala (parametry o identyfikatorach 850
do 859).
. . . Wartos¢ zadana z PID za pomoca menu M3,
4 Sterowanie potencjometrem silnika
parametr P3.4
Warto$¢ zadana z magistrali [FBProcessDa-
5 talN1)
Patrz rozdziat 8.7 Parametry sterowania magi-
stralg [parametry o identyfikatorach 850 do 859).
6 Sterowanie potencjometrem silnika
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333 WYBOR RZECZYWISTEJ WARTOSCI ZADANEJ REGULATORA PID 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Ten parametr stuzy do wyboru wartosci rzeczywistej regulatora PID.

Tabela 128: Wybory dotyczace parametru ID333

Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru

0 Wartos¢ rzeczywista 1

1 Wartos$¢ rzeczywista 1 + war-
tos¢ rzeczywista 2

2 Wartosc¢ rzeczywista 1 - war-
tos¢ rzeczywista 2

3 Wartos$¢ rzeczywista 1 * war-
tos¢ rzeczywista 2

4 Mniejsza z wartosci rzeczywis-
tej 1i wartosci rzeczywistej 2

5 Wieksza z wartosci rzeczywistej
1iwartosci rzeczywistej 2

6 Srednia wartosci rzeczywistej 1
i wartosci rzeczywistej 2
Pierwiastek kwadratowy war-
tosci rzeczywistej 1 + pierwia-

7 L
stek kwadratowy wartosci rze-
czywistej 2

334 WYBOR WARTOSCI RZECZYWISTEJ 1, 57 (2.2.9, 2.2.1.9)
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335 WYBOR WARTOSCI RZECZYWISTEJ 2, 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Tabela 129: Wybory dotyczace parametrow o identyfikatorach 334 i 335

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Nieuzywane
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
Magistrala komunikacyjna (Wartos¢ rzeczywista 1: FBProcessDatalN2; wartos¢ rzeczy-
5 wista 2: FBProcessDatalN3). Patrz rozdziat 8.7 Parametry
sterowania magistrala [parametry o identyfikatorach 850 do
859).
Aplikacja 5
6 Moment obrotowy silnika
7 Predko$¢ obrotowa silnika
8 Prad silnika
9 Moc silnika
Czestotliwo$¢ kodera (dotyczy
10 . S
tylko wartosci rzeczywistej 1)

336 MINIMALNE SKALOWANIE WARTOSCI RZECZYWISTEJ 1, 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Okresla minimalny punkt skalowania dla wartosci rzeczywistej 1. Patrz Rys. 46 Przyktady
skalowania sygnatu wartosci rzeczywistej.

337 MAKSYMALNA SKALA WARTOSCI RZECZYWISTEJ 1, 57 (2.2.12, 2.2.1.12)

Okresla maksymalny punkt skalowania dla wartosci rzeczywistej 1. Patrz Rys. 46 Przyktady
skalowania sygnatu wartosci rzeczywistej.

338 MINIMALNE SKALOWANIE WARTOSCI RZECZYWISTEJ 2, 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Okresla minimalny punkt skalowania dla wartosci rzeczywistej 2. Patrz rozdziat 339
Maksymalna skala wartosci rzeczywistej 2, 57 (2.2.14, 2.2.1.14).

339 MAKSYMALNA SKALA WARTOSCI RZECZYWISTEJ 2, 57 (2.2.14, 2.2.1.14)

Okresla maksymalny punkt skalowania dla wartosci rzeczywistej 2. Patrz REF. Rys. 46
Przyktady skalowania sygnatu wartosci rzeczywistej.
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ASkalowane A Skalowane
sygnat wejsciowy [%] sygnat wejsciowy [%]
30 [0 N S — y0 [0 S e ”

ID336 = 30%
ID337 = 80%

76.5.
(15,3 mA)|ID338 = -30%
ID339 = 140%

17.7
P (3,5 mA), : :
0 80 100 All%] -30-0 100 140 AI[%]
0 3.0 8.0 10,0 V h 0 10,0 V g
0 6.0 16.0 20.0 mA 0 20.0 mA
4 8.8 16.8 20.0 mA 4 20.0 mA

Rys. 46: Przyktady skalowania sygnatu wartosci rzeczywistej
340 INWERSJA WARTOSCI UCHYBU REGULATORA PID 57 (2.2.32, 2.2.1.5)

Ten parametr umozliwia odwrdcenie wartosci uchybu regulatora PID (czyli dziatania
regulatora PID).

Tabela 130: Wybory dotyczace parametru ID340

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Bez inwersji
1 Odwrdcony

341 CZAS NARASTANIA WARTOSCI ZADANEJ PID 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

Okresla czas narastania wartosci zadanej regulatora PID od 0% do 100%.

342 CZAS ZMNIEJSZANIA WARTOSCI ZADANEJ PID 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Okresla czas zmniejszenia wartosci zadanej regulatora PID od 100% do 0%.

343 CZAS ZMNIEJSZANIA WARTOSCI ZADANEJ WE/WY 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Definiuje wybrane zrddto czestotliwosci zadanej, gdy naped jest sterowany z zacisku we/wy i
aktywne jest miejsce B [DIN6=zamkniete).
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Tabela 131: Wybory dotyczace parametru ID343

va;I;:?': Nazwa wyboru (0] ]1
0 wartos¢ zadawana Al (zaciski 2i 3, np. potencjometr)
1 wartos¢ zadawana Al2 (zaciski 5 i 6, np. przetwornik]
2 wartos¢ zadawana Al3
3 warto$¢ zadawana Al4
4 Sterowanie z panelu (parametr

R3.2)

Sterowanie z magistrali komu-

> nikacyjnej (FBSpeedReference)

6 Sterowanie potencjometrem
silnika

7 Wartos¢ zadana kontrolera PID

Wybér wartosci rzeczywistej (parametry od ID333 do ID339) i wartoéci zadanej sterowanie
PID (parametr ID332). Jesli dla tego parametru wybrano wartos$¢ 6 w aplikacji 5, wartosci
parametrow ID319 1 ID301 sa automatycznie ustawiane na 13.

W aplikacji 7 funkcje Potencjometr silnika w dét i Potencjometr silnika w gore musza by¢
podtaczone do wejs¢ cyfrowych (parametry ID417 i 1D418), jesli wybrano wartos¢ 6 dla tego
parametru.

344 WARTOSC MINIMALNA SKALOWANIA WARTOSCI ZADANEJ, MIEJSCE B 57 (2.2.35, 2.2.1.18]

345 WARTOSC MAKSYMALNA SKALOWANIA WARTOSCI ZADANEJ, MIEJSCE B 57 (2.2.36,
2.2.1.19)

Mozna wybrac¢ zakres skalowania wartosci zadanej czestotliwosci za pomoca miejsca
sterowania B w zakresie od minimum do maksimum czestotliwosci.

Jesli skalowanie jest niepotrzebne, nalezy ustawié¢ wartos¢ parametru na 0.

Na ponizszych rysunkach jako warto$¢ zadana miejsca B zostato wybrane wejscie napieciowe
Al1 o zakresie sygnatu 0-100%.

WSKAZOWKA!
Skalowanie nie ma wptywu na wartos¢ zadana magistrali komunikacyjnej

(skalowana w zakresie od minimalnej czestotliwosci (parametr ID101) do
maksymalnej czestotliwosci (parametr 1D102)).
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| .
»
o
c
-
o
c
-

ID345} - E

; ID344
+f . 1ID101 P AL[V] +f ., ID101 L AL[V]
0 10 > 0 10 >
Rys. 47: Wartos¢ maksymalna skalowania wartosci zadawanej
A. Par.D344=0 (bez skalowania wartosci B. Skalowanie wartosci zadawanej
zadanej)

346 FUNKCJA MONITOROWANIA LIMITU CZESTOTLIWOSCI WYJSCIOWEJ 2, 34567 (2.3.12,
2.3.4.3,2.3.2.3)

Tabela 132: Wybory dotyczace parametru ID346

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Bez monitorowania
1 Monitorowanie dolnego limitu
2 Monitorowanie gérnego limitu

Wtaczona kontrola hamowania | (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zew-
3 netrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315, 316, 346
do 349, 352, 353).)

Wtaczona/wytaczona kontrola (tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zew-
4 hamowania netrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315, 316, 346
do 349, 352, 353).)

Jesli czestotliwosc wyjsciowa przekroczy ustalony limit (ID347), ta funkcja wygeneruje
komunikat ostrzegawczy za pomoca wyjscia cyfrowego w zaleznosci od

1. ustawien parametréw od ID312 do ID314 (aplikacje 3,4,5) lub
2. w zaleznosci od podtaczonego wyjécia sygnatu monitorowania 2 (ID448) (aplikacje 6 i 7).

W kontroli hamowania uzywane sa inne funkcje wyjs¢. Patrz parametry ID445 i ID446.

347 WARTOSC MONITOROWANIA LIMITU CZESTOTLIWOSCI WYJSCIOWEJ 2, 34567 (2.3.13,
2.3.4.4,2.3.2.4)

Umozliwia wybdr wartosci czestotliwosci monitorowanej za pomoca parametru ID346. Patrz
Rys. 40 Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej.
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348 LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO, FUNKCJA MONITOROWANIA 34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

Tabela 133: Wybory dotyczace parametru ID348

v':;l::?'; Nazwa wyboru Opis
0 Bez monitorowania
1 Monitorowanie dolnego limitu
2 Monitorowanie gérnego limitu

Wytaczona kontrola hamowania |(tylko aplikacja 6, patrz rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zew-
3 netrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315, 316, 346
do 349, 352, 353).)

Jesli obliczona warto$¢ momentu obrotowego spadnie ponizej ustalonego limitu (ID349) lub
go przekroczy, ta funkcja wygeneruje komunikat ostrzegawczy za pomoca wyjscia cyfrowego
w zaleznosci od

1. ustawien parametréw od ID312 do ID314 (aplikacje 3,4,5) lub
2. podtaczonego wyjscia sygnatu monitorowania limitu momentu obrotowego (parametr
ID451) (aplikacje 6 7).

349 LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO, WARTOSC MONITOROWANIA 34567 (2.3.15, 2.3.4.6,
2.3.2.6)

Umozliwia ustawienie wartosci momentu obrotowego monitorowanej za pomoca parametru
ID348.

APLIKACJE 31 4:

Wartos¢ monitorowania momentu obrotowego mozna zmniejszy¢ do wartosci mniejszej od
zadanej, wybierajac sygnat zewnetrznego wolnego wejscia analogowego i funkcje (patrz
parametry ID361i1D362).

350 LIMIT WARTOSCI ZADANEJ, FUNKCJA MONITOROWANIA 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

Tabela 134: Wybory dotyczace parametru ID350

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Bez monitorowania
1 Monitorowanie dolnego limitu
2 Monitorowanie gérnego limitu

Jesli wartos¢ zadana spadnie ponizej ustalonego limitu (ID351) lub go przekroczy, ta funkcja
wygeneruje ostrzezenie za pomoca wyjscia cyfrowego w zaleznosci od

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 324 OPIS PARAMETROW

1. ustawien parametréw od ID312 do ID314 (aplikacje 3,4,5) lub
2. podtaczonego wyjscia sygnatu monitorowania limitu wartosci zadanej (parametr ID449)
(aplikacje 6i 7).

Monitorowana jest aktywna wartos¢ zadana pradu. Moze to by¢ wartos¢ zadana miejsca A lub
B w zaleznosci od tego, czy chodzi o wejscie DIN6, sterowanie z zaciskéw we/wy, panelu lub
magistrali komunikacyjnej.

351 LIMIT WARTOSCI ZADANEJ, WARTOSC MONITOROWANIA 34567 (2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8]

Wartosc¢ czestotliwosci, ktdra bedzie monitorowana za pomoca parametru ID350. Nalezy
podac wartosc jako procent skali w zakresie czestotliwosci, minimalnej i maksymalnej.

352 OPOZNIENIE WYLACZENIA HAMULCA ZEWNETRZNEGO 34567 (2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9]

353 OPOZNIENIE WLACZENIA HAMULCA ZEWNETRZNEGO 34567 (2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Parametry te pozwalaja na okreslenie czasu uruchamiania funkcji hamulca zewnetrznego za
pomoca sygnatéw sterujacych start i stop. Patrz Rys. 48 Kontrola hamulca zewnetrznego i
rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zewnetrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315, 316, 346
do 349, 352, 353).

Sygnat sterujacy hamowaniem mozna zaprogramowac za posrednictwem wyjscia cyfrowego
DO1 lub jednego z wyjs$¢ przekaznikowych RO1 lub RO2; patrz parametry od ID312 do ID314
(aplikacje 3,4,5) lub ID445 (aplikacje 6 i 7). Opdznienie wtaczenia hamulca jest ignorowane,
jesli jednostka osiaga stan stopu po zmniejszaniu predkosci lub zostanie zatrzymana przez
wybieg.

®

to=1D352 t,,=ID353
Zewnetrzny H M

HAMULEC: OFF (WYL. ] DO1/RO1/
ON (WE. L [RO2

DIN1: PRACA DO|PRZODU

t,,=ID352 t, =Par. ID353

OFF
Zewnetrzny | M

HAMULEC: OFF (WYL.) ' DO1/RO1/R0O2
ON (WL.) !

DIN1: START |_|

STOP IMPULS| !
DIN2: PRACA DO TYLU DIN2: STOP '
STOP IMPULS |_|
4
Ll

L

Rys. 48: Kontrola hamulca zewnetrznego

A. Wybdr logiki sygnatéw Start/Stop, ID300  B. Wybdr logiki sygnatow Start/Stop,
=0,1lub?2 ID300=3
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354 MONITOROWANIE LIMITOW TEMPERATURY PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI 34567
(2.3.20, 2.3.4.11, 2.3.2.11)

Tabela 135: Wybory dotyczace parametru ID354

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Bez monitorowania
1 Monitorowanie dolnego limitu
2 Monitorowanie gérnego limitu

Jesli temperatura przemiennika czestotliwosci spadnie ponizej ustalonego limitu (ID355) lub
go przekroczy, ta funkcja wygeneruje komunikat ostrzegawczy za pomoca wyjscia cyfrowego
w zaleznosci od

1. ustawien parametréw od ID312 do ID314 (aplikacje 3,4,5) lub
2. podtaczonego wyjscia sygnatu monitorowania limitu temperatury (parametr ID450)
(aplikacje 6 7).

355 WARTOSC LIMITU TEMPERATURY PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI 34567 (2.3.21,
2.3.4.12,2.3.2.12)

Ta wartos¢ temperatury jest monitorowana za pomoca parametru ID354.

356 SYGNAL. MONITOROWANIA ANALOGOWEGO 6 (2.3.4.13)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac wejscie analogowe do monitorowania.

Tabela 136: Wybory dotyczace parametru ID356

va;l:‘;?': Nazwa wyboru (0] ]1
0 Nieuzywane
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4

357 DOLNY LIMIT MONITOROWANIA ANALOGOWEGO 6 [2.3.4.14]

358 GORNY LIMIT MONITOROWANIA ANALOGOWEGO 6 (2.3.4.15)

Parametry te okreslaja limity, dolny i gérny sygnatu wybranego przy uzyciu parametru ID356.
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Al *)
A
ID358 f /
ID357 VAR
_

»t

1

RO1
0

Rys. 49: Przyktadowe sterowanie wtgczeniem/wytaczeniem

*) Wybrane za pomoca par. ID356

WSKAZOWKA!
W tym przyktadzie programowanie par. ID463 = B.1

359 LIMIT MINIMALNEJ WARTOSCI REGULATORA PID 5 (2.2.30)

360 LIMIT MAKSYMALNEJ WARTOSCI REGULATORA PID 5 (2.2.31)

Parametry te umozliwiaja okreslenie limitdw minimalnej i maksymalnej wartosci dla wyjscia
regulatora PID.

Ustawienie limitu: -=1600,0% (fmaks.) < par. ID359 < par. ID360 < 1600,0% (fmaks.).

Limity te maja znaczenie np. podczas okreslania wzmocnienia, czaséw | i D dla regulatora
PID.

361 WOLNE WEJSCIE ANALOGOWE, WYBOR SYGNALU 34 (2.2.20, 2.2.17)

Wybér sygnatu wejsciowego wolnego wejscia analogowego (wejscie nieuzywane do
przesytania sygnatu wartoéci zadanej):
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Tabela 137: Wybory dotyczace parametru ID361

Nazwa wyboru

0 nieuzywany
1 Wejscie analogowe 1 (Al1)
2 Wejscie analogowe 2 (Al2)

362 WOLNE WEJSCIE ANALOGOWE, FUNKCJA 34 (2.2.21, 2.2.18]

Ten parametr stuzy do wybierania funkcji dla sygnatu wolnego wejscia analogowego.

Tabela 138: Wybory dotyczace parametru ID362

Nazwa wyboru

0 Funkcja nieuzywana
Zmniejsza limit pradu silnika Ten sygnat reguluje maksymalny prad silnika w zakresie od 0
1 (ID107) do limitu maksymalnego okreslonego za pomoca parametru

ID107. Patrz Rys. 50.

Zmniejszenie pradu hamowania |Prad hamowania pradem statym mozna zmniejszy¢ przy uzy-
pradem statym ciu sygnatu wolnego wejscia analogowego w zakresie od zera
do wartosci pradu okreslonej przy uzyciu parametru |ID507.
Patrz Rys. 51.

Zmniejszenie czasdw przyspie- |Czasy przyspieszenia i hamowania mozna zmniejszy¢ przy
szania i hamowania uzyciu sygnatu z wolnego wejscia analogowego zgodnie z
nastepujacymi wzorami:

Zmniejszony czas = ustawiony czas przyspieszenia/hamowa-
nia (parametry ID103, ID104; ID502, ID503) dzielony przez
wspotczynnik R na Rys. 52.

Zmniejszenie limitu monitoro- | Ustawiony limit monitorowania mozna zmniejszy¢ za pomoca
wania momentu obrotowego sygnatu z wolnego wejscia analogowego w zakresie od 0 do
ustawionej wartosci monitorowania limitu momentu obroto-
wego (ID349), patrz Rys. 53.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 328 OPIS PARAMETROW

Limit momentu obrotowego

100%  [-ocreeeemeesoseennennss :
Par. ID107 |

. Al
0 V Zakres sygnatu 10 V
0 mA 20 mA
4 mA 20 mA

Niestandardowy Niestandardowy

Rys. 50: Skalowanie maksymalnego pradu silnika

A
Prad hamowania pradem statym
100% W [ .
Par. ID507 :
Wolne
. wejscie
0,4 x IH- | analogowe

0 Zakres sygnatu

Rys. 51: Zmniejszenie pradu hamowania DC

A
Wspétczynnik R

» Wolne

2_ ' wejscie
1] i analogowe

.
L

0 Zakres sygnatu

Rys. 52: Zmniejszenie czasdw przyspieszania i hamowania
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A
Limit momentu

obrotowego

100% = [oeeemmmemmmeememeeees

Par. ID349

Wolne
wejscie
analogowe

[,
Ll

0 Zakres sygnatu

Rys. 53: Zmniejszenie limitu monitorowania momentu obrotowego

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 330 OPIS PARAMETROW

363 WYBOR LOGIKI SYGNALOW START/STOP, MIEJSCE B3 (2.2.15]

Tabela 139: Wybory dotyczace parametru ID363

Wybér DIN3 DIN4 DINS

styk zamkniety = start do styk zamkniety = start do tytu
przodu

Patrz Rys. 54.

styk zamkniety = start, styk styk zamkniety = do tytu, styk
1 otwarty = stop otwarty = do przodu
Patrz Rys. 55.
styk zamkniety = start, styk styk zamkniety = start wtaczony,
9 otwarty = stop styk otwarty = start wytaczony i
zatrzymanie uruchomionego
napedu
Mozna zaprogramowac dla styk zamkniety = impuls Start | styk otwarty = impuls Stop
polecenia zmiany kierunku na
3* wsteczny
Patrz Rys. 56.
styk zamkniety = start do styk zamkniety = start do tytu
4 przodu (wymagany start w (wymagany start w przypadku
przypadku narastajacego zbo- |narastajacego zbocza)
cza)

styk zamkniety = start (wyma- [ styk zamkniety = do tytu
5 k¥ gany start w przypadku naras- | styk otwarty = do przodu
tajacego zbocza)

styk otwarty = stop

styk zamkniety = start (wyma- | styk zamkniety = start wtaczony

6 ** gany start w przypadku naras- | styk otwarty = start wytaczony i
tajacego zbocza) zatrzymanie uruchomionego
styk otwarty = stop napedu

* = potaczenie 3-przewodowe (sterowanie impulsami)

** = Wybory 4 i 6 umozliwiaja wykluczenie mozliwosci wystapienia niezamierzonego startu.
Przyktadowe sytuacje tego typu: po zataczeniu napiecia lub ponownym zataczeniu napiecia po
braku zasilania, po skasowaniu usterki, po zatrzymaniu napedu brakiem zezwolenia na prace
(Wtaczenie pracy = FALSZ) lub po zmianie miejsca sterowania. Uruchomienie silnika
wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.

Wybory zawierajace tekst ,Wymagany start w przypadku narastajacego zbocza” musza by¢
uzywane, gdy konieczne jest unikniecie niezamierzonego startu. Przyktadowe sytuacje tego
typu: po zataczeniu napiecia lub ponownym zataczeniu napiecia po braku zasilania, po
skasowaniu usterki, po zatrzymaniu napedu brakiem zezwolenia na prace (Wtaczenie pracy =
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FALSZ) lub po zmianie miejsca sterowania na sterowanie z we/wy. Uruchomienie silnika
wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.

A

DO
PRZODU

out

DO
TYLUY

DINd — 1 - - -~

DING — 1 _____

Rys. 54: Start do przodu/Start do tytu

1. Najwyzszy priorytet ma pierwszy 3. Impuls Start/Impuls Stop
wybrany kierunek.

2. W przypadku otwarcia styku DIN4
zacznie sie zmienia¢ kierunek obrotow.

A) Funkcja stopu (ID506) = wybieg

DO fu
PRZODU

DINS —— -]

Rys. 55: Start, Stop, Do tytu

A) Funkcja stopu (ID506) = wybieg
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A
fout
/@> ./’
| . t

| T »

| | |

| : |
DO : | :
TYLUY ! —
DIN4 H l . _
start !
DIN5 :
Stop U

Rys. 56: Impuls Start/Impuls Stop

A) Funkcja stopu (ID506) = wybieg
B) Jesliimpulsy Start i Stop sa aktywne jednoczesnie, impuls Stop zastepuje impuls Start.

364 SKALOWANIE WARTOSCI ZADANEJ, WARTOSC MINIMALNA, MIEJSCE B3 (2.2.18)

365 SKALOWANIE WARTOSCI ZADANEJ, MAKSYMALNA WARTOSC, MIEJSCE B3 (2.2.19]

Patrz parametry ID303 i ID304 powyzej.

366 LATWE PRZELACZANIE 5 (2.2.37)

Tabela 140: Wybory dotyczace parametru ID366

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Zachowanie wartosci zadanej
1 Kopiowanie wartosci zadanej

W przypadku wybrania opcji Kopiowanie wartosci zadanej istnieje mozliwosc przetaczenia
bezposredniego sterowania na sterowanie PID i z powrotem bez skalowania wartosci zadane;j
i wartosci rzeczywiste;.

Na przyktad: Proces jest kierowany za pomoca bezposredniej wartosci zadanej czestotliwosci
(miejsce sterowania we/wy B, magistrala komunikacyjna lub panel sterujacy) do pewnego
punktu, a nastepnie miejsce sterowania jest przetaczane na to, w ktérym wybrano regulator
PID. Uruchamiane jest sterowanie PID w celu zachowania tego punktu.

Istnieje tez mozliwo$¢ zmiany zrédta sterowania z powrotem na bezposrednie sterowanie
czestotliwoscia. W takim przypadku czestotliwosé wyjsciowa jest kopiowana jako
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czestotliwos¢ zadana. Jesli miejscem docelowym jest panel sterujacy, zostanie skopiowany
stan uruchomienia (Praca/Stop, Kierunek i Warto$¢ zadana).

Przetaczenie jest bezproblemowe, jesli warto$¢ zadana docelowego zrédta pochodzi z panelu
sterujacego lub wewnetrznego potencjometru silnika (parametr ID332 [Wart zadana PID] = 2
lub 4, ID343 [Wart zadana WE/WY] = 2 lub 4, par. ID121 [War zad pan ster] = 2 lub 4 i ID122
[Warto$¢ zadana z magistralil= 2 lub 4.

367 KASOWANIE PAMIECI POTENCJOMETRU SILNIKA (WARTOSC ZADANA CZESTOTLIWOSCI)
3567(2.2.23,2.2.28, 2.2.1.3, 2.2.1.16)

Tabela 141: Wybory dotyczace parametru ID367

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak mozliwosci kasowania.
1 Kasowanie pamieci dla zatrzy-
mania i wytaczenia zasilania
2 Kasowanie pamieci dla wyta-
czenia zasilania

370 KASOWANIE PAMIECI POTENCJOMETRU SILNIKA WARTOSC ZADANA PID] 57 (2.2.29,
2.2.1.17)

Tabela 142: Wybory dotyczace parametru ID370

Numer

wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Brak mozliwosci kasowania.
1 Kasowanie pamieci dla zatrzy-
mania i wytaczenia zasilania
2 Kasowanie pamieci dla wyta-
czenia zasilania

371 WARTOSC ZADANA REGULATORA PID 2 (DODATKOWA WARTOSC ZADANA MIEJSCA A} 7
(2.2.1.4)

Jesli funkcja Wartos¢ zadana regulatora PID 2, wtaczenie wejscia (ID330)= PRAWDA,
parametr okresla miejsce wartosci zadanej, ktére wybrano jako wartos¢ zadana kontrolera
PID.
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Tabela 143: Wybory dotyczace parametru ID371

VNv;j[::?-; Nazwa wyboru (0] ]1
0 wartos¢ zadawana Al (zaciski 2i 3, np. potencjometr)
1 wartos¢ zadawana Al2 (zaciski 5 i 6, np. przetwornik]
2 wartos¢ zadawana Al3
3 warto$¢ zadawana Al4

Wartos¢ zadana PID 1 z panelu

sterujacego

Wartosc¢ zadana z magistrali patrz rozdziat 8.7 Parametry sterowania magistralg (parametry
5 komunikacyjnej (FBProcessDa- |o identyfikatorach 850 do 859)

talN3)

Potencjometr silnika Jesli dla parametru wybrano wartos¢ 6, funkcje Potencjo-
6 metr silnika w do6t i Potencjometr silnika w gére musza by¢

podtaczone do wejs¢ cyfrowych (parametry ID417 i ID418).

- Wartosc¢ zadana regulatora PID

2 z panelu sterujacego

372 MONITOROWANE WEJSCIE ANALOGOWE 7 (2.3.2.13]

Tabela 144: Wybory dotyczace parametru ID372

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Wejscie analogowe 1 (Al1)
1 Wejécie analogowe 2 (Al2)

373 MONITOROWANIE LIMITU WEJSCIA ANALOGOWEGO 7 (2.3.2.14)

Jesli wartosé wybranego wejscia analogowego jest mniejsza lub wieksza od ustawionej
wartoéci monitorowania (parametr ID374), ta funkcja generuje komunikat za po$rednictwem
wyjscia cyfrowego lub wyjs¢ przekaznikowych w zaleznosci od tego, do ktdrego wyjscia
podtaczono funkcje monitorowania wejscia analogowego (parametr |D463).
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Tabela 145: Wybory dotyczace parametru ID373

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Bez monitorowania
1 Monitorowanie dolnego limitu
2 Monitorowanie gérnego limitu

374 WARTOSC MONITOROWANEGO WEJSCIA ANALOGOWEGO 7 (2.3.2.15]

Wartos¢ wybranego wejscia analogowego, ktére ma by¢ monitorowane za pomoca parametru
ID373.

375 PRZESUNIECIE WYJSCIA ANALOGOWEGO 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7]

Dodaj wartos¢ z zakresu od -100,0 do 100,0% do sygnatu wyjscia analogowego.

376 WARTOSC ZADANA SUMY PUNKTOW PID [BEZPOSREDNIA WARTOSC ZADANA MIEJSCA A) 5
(2.2.4)

Okresla zrodto wartosci zadanej dodawane do wyjscia regulatora PID, jesli regulator PID jest
uzywany.
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Tabela 146: Wybory dotyczace parametru ID376

Nazwa wyboru

Brak dodatkowej wartosci (Wartos¢ bezposredniego wyjscia PID)
zadanej

Wyjscie PID + warto$¢ zadana
1 Al1 z zaciskéw 2 i 3 [np. poten-
cjometr)

Wyjscie PID + wartos¢ zadana
2 Al2 z zaciskéw 4 i 5 (np. prze-
twornik]

Wyjscie PID + wartos¢ zadana z
panelu sterujacego PID

Wyjscie PID + wartos$¢ zadana
4 magistrali komunikacyjnej
(FBSpeedReference)

Wyjscie PID + warto$¢ zadana z
potencjometru silnika

Wyjscie PID + magistrala patrz rozdziat 8.7 Parametry sterowania magistrala [parametry
6 komunikacyjna+wyjscie PID o identyfikatorach 850 do 859)
(ProcessDatalN3)

Wyjscie PID + potencjometr sil-
nika

Jesli dla tego parametru wybrano wartos¢ 7, wartosci parametrow ID319 1 1D301 sa
automatycznie ustawiane na 13.

Hz
A

30.00 S Y
. AR Limit maks. PID- <

A
Sy e ]

h \—f

« | Limit min.,PID

Y

AN

N
e -\--1

20.00

e e

>t

Rys. 57: Wartosc zadana sumy punktéw PID

WSKAZOWKA!

Limity, maksymalny i minimalny, przedstawione na rysunku dotycza tylko wyjscia
PID i nie dotycza zadnych innych wyjsé.
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377 WYBOR SYGNALU Al1 * 234567 [2.2.8, 2.2.3, 2.2.15, 2.2.2.1]

Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat Al'1 do wybranego wejscia analogowego.
Wiecej informacji na temat metody programowania TTF mozna znalez¢ w rozdziale 8.9
Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcjil.

384 HISTEREZA MANIPULATORA Al1 6 (2.2.2.8]

Ten parametr okresla histereze manipulatora w zakresie od 0 do 20%.

Gdy zmieniany jest kierunek obrotéw manipulatorem lub potencjometrem z wstecznego na
do przodu, czestotliwosé wyjsciowa spada liniowo do wybranej czestotliwosci minimalne;
(manipulator/potencjometr w potozeniu $rodkowym) i pozostaje taka az do wybrania obrotow
do przodu manipulatorem/potencjometrem. Wielko$¢ wychylenia manipulatora/
potencjometru konieczna do rozpoczecia zwiekszania czestotliwosci do wartosci
maksymalnej zalezy od wielkosci histerezy manipulatora okreslonej w tym parametrze.

Jesli wartos¢ parametru wynosi 0, liniowe narastanie czestotliwosci rozpoczyna sie
natychmiast po przechyleniu manipulatora/przekreceniu potencjometru w potozenie do
przodu z potozenia srodkowego. Po zmianie kierunku z do przodu na wsteczny czestotliwosé
zmienia sie w taki sam sposob, jak w przypadku odwrotnym.

Wartos¢ zadana czestotliwosci Hz

A DO TYLU DO PRZODU
Maks. skalowania 50% 50%
wartosci zadanej
ID304 = 70 Hz A B :

Z do tytu na do przodu

f_ID102 — —— N\l I
= 50 Hz

Z do przodu na do tytu

_ AL (V/mA)
f . ID101 = Min. (0-10 /20 mA)
skalowania war.
zad. ID303 = 0 Hz »
L
Par. ID321 T Par. ID322
= 20%  Histereza manipula- = 90%

tora, ID384 = 20%

Rys. 58: Przyktad histerezy manipulatora. W tym przyktadzie wartos¢ parametru D385 (Limit
uspienial = 0

385 LIMIT USPIENIA Al1 6 (2.2.2.9)

Przemiennik czestotliwosci jest zatrzymywany, jesli poziom sygnatu Al spadnie ponizej limitu
uspienia okreslonego za pomoca tego parametru. Patrz rowniez parametr ID386 i Rys. 59.
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Wartos$¢ zadana czestotliwosci Hz

A DO TYLtU DO PRZODU
Maks. skalowania 50% 50%
wartosci zadanej

ID304 = 70 Hz

A B

Z do ty’ru'na do przodu

fa ID102  —f——\-----—i----- —
= 50 Hz

S'LART STOP

S[IOP__ START Z do przodu na do tytu

Al (V/mA)
f ., 1D101 = Min, (0-10 V/20 mA)
snlzrélowania war. / '
zad. ID303 Par. ID321 Par. 1D322

— O HZ = 200/0 = 90 /0

S |lLimit uspienia ID385=7%
Histereza manipulatora,

ID384 = 20%

Rys. 59: Przyktad funkcji limitu uspienia

Wartos$¢ zadana czestotliwosci Hz

A DO TYtU DO PRZODU
Maks. skalowania 50% 50%
wartosci zadanej
ID304 = 70 Hz A B
Z do tytu na do przodu
f .. ID102 —_ T\t —
= 50 Hz
L NS Z do przodu na do tytu
AI (V/mA)
f ., ID101 = (0-10 V/20 mA)
Min. skalowania -
war. zad. ID303 1351750, ID322 = 90%

=0 Hz

Histereza manipulatora,
ID384 = 20%

Rys. 60: Histereza manipulatora z czestotliwoscia minimalna 35 Hz

386 OPOZNIENIE USPIENIA Al1 6 (2.2.2.10)

Parametr ten okresla czas pozostawania sygnatu wejs¢ analogowych na poziomie nizszym od
limitu uspienia, okreslonego za pomoca parametru ID385, w celu zatrzymania przemiennika
czestotliwosci.
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388 WYBOR SYGNALU AI2 * 234567 (2.2.9, 2.2.21, 2.2.3.1)

Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat Al2 do wybranego wejscia analogowego.
Wiecej informacji na temat metody programowania TTF mozna znalez¢ w rozdziale 8.9
Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcjil.

393 WARTOSC MINIMALNA SKALOWANIA WARTOSCI ZADANEJ Al2 6 (2.2.3.6)

394 WARTOSC MAKSYMALNA SKALOWANIA WARTOSCI ZADANEJ Al2 6 (2.2.3.7)

Dodatkowe skalowanie wartosci zadanej. Jesli wartosci parametréw ID393 i ID394 wynosza
zero, skalowanie jest wytaczone. Do skalowania uzyto czestotliwosci, minimalnej i
maksymalnej. Patrz parametry ID303 i ID304

395 HISTEREZA MANIPULATORA Al2 6 (2.2.3.8)

Ten parametr okresla martwa strefe manipulatora w zakresie od 0 do 20%. Patrz ID384.

396 LIMIT USPIENIA AI2 6 (2.2.3.9]

Przemiennik czestotliwosci jest zatrzymywany, jesli poziom sygnatu Al spadnie ponizej limitu
uspienia okreslonego za pomoca tego parametru. Patrz rowniez parametr ID397 i Rys. 60
Histereza manipulatora z czestotliwoscia minimalna 35 Hz.

Patrz ID385.

397 OPOZNIENIE USPIENIA AI2 6 (2.2.3.10)

Parametr ten okresla czas pozostawania sygnatu wejs¢ analogowych na poziomie nizszym od
limitu uspienia, okreslonego za pomoca parametru Limit uépienia Al2 (ID396), w celu
zatrzymania przemiennika czestotliwosci.

399 SKALOWANIE LIMITU PRADU 6 (2.2.6.1)

Tabela 147: Wybory dotyczace parametru ID399

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Nieuzywane
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Magistrala komunikacyjna Patr; rozdz?at 8.7 Parametry sterowania magistrala (parame-
(FBProcessDatalN2) try o identyfikatorach 850 do 859).

Ten sygnat reguluje maksymalny prad silnika w zakresie od 0 do wartosci Limit pradu silnika
(ID107).
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400 SKALOWANIE PRADU HAMOWANIA DC 6 (2.2.6.2)
Aby zapoznac sie z opcjami do wyboru, patrz parametr ID399.

Prad hamowania pradem statym mozna zmniejszy¢ przy uzyciu sygnatu wolnego wejscia
analogowego w zakresie od zera do wartosci pradu okreslonej przy uzyciu parametru ID507.

A
Prad hamowania pradem statym
100% [ ,
Par. ID507 :
Wolne
 wejscie
0,4 x IH] | analogowe>
0 Zakres sygnatu

Rys. 61: Skalowanie pradu hamowania DC

401 ZMNIEJSZENIE CZASOW PRZYSPIESZANIA | HAMOWANIA 6 (2.2.6.3)

Patrz parametr ID399.

Czasy przyspieszenia i hamowania mozna zmniejszy¢ przy uzyciu sygnatu z wolnego wejscia
analogowego zgodnie z nastepujacymi wzorami:

Zmniejszony czas = ustawiony czas przyspieszenia/hamowania (parametry ID103, ID104;
ID502, ID503) dzielony przez wspétczynnik R z Rys. 62.

Poziom zero wejscia analogowego odpowiada czasom rampy ustawionym za pomoca
parametrow. Poziom maksymalny oznacza dziesiata czes¢ wartosci ustawionej za pomoca
parametru.

4
‘ Wspétczynnik R

: Wolne

2 | wejscie
1] i analogowe

>
0 Zakres sygnatu

Rys. 62: Zmniejszenie czasow przyspieszania i hamowania

402 SKALOWANIE LIMITU MONITOROWANIA MOMENTU OBROTOWEGO 6 (2.2.6.4]

Patrz ID399.
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Ustawiony limit monitorowania momentu obrotowego mozna zmniejszy¢ za pomoca sygnatu
z wolnego wejscia analogowego w zakresie od 0 do ustawionej wartosci limitu monitorowania
ID349.

A
Limit momentu

obrotowego

100% = [ ;

Par. ID349

: Wolne

1 wejscie

i analogowe
: >

0 Zakres sygnatu

Rys. 63: Zmniejszenie limitu monitorowania momentu obrotowego

403 SYGNAL STARTU * 16 (2.2.7.1)

Wybdr sygnatu 1 dla logiki Start/Stop.

Programowanie domyslne A.1.

404 SYGNAL STARTU * 26 (2.2.7.2)

Wybér sygnatu 2 dla logiki Start/Stop.

Programowanie domyslne A.2.

405 USTERKA ZEWNETRZNA (ZAMKNIETY) * 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)

Styk zamkniety: wyswietlanie usterki (F51) i zatrzymanie silnika.

406 USTERKA ZEWNETRZNA (OTWARTY) * 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5]

Styk otwarty: wyswietlanie usterki (F51) i zatrzymanie silnika.

407 WLACZENIE PRACY * 67 [2.2.7.3, 2.2.6.6)
Jesli styk jest OTWARTY, funkcja uruchamiania silnika jest wytaczona.
Jesli styk jest ZAMKNIETY, funkcja uruchamiania silnika jest wtaczona.

Aby ja zatrzymac, naped uwzglednia wartos¢ parametru ID506. Czton napedzany zawsze
bedzie pracowat na luzie do momentu zatrzymania.

408 WYBOR CZASU PRZYSPIESZANIA/HAMOWANIA * 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)

Gdy styk jest OTWARTY, wybrano czas 1 przyspieszania/hamowania
Gdy styk jest ZAMKNIETY, wybrano czas 2 przyspieszania/hamowania

Ustaw czasy przyspieszania/hamowania za pomoca parametréw ID103 i ID104 oraz
alternatywne czasy rampy za pomoca parametréow ID502 i ID503.
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409 STEROWANIE Z ZACISKOW WE/WY * 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8)

Styk zamkniety: wymuszanie miejsca sterowania na we/wy.

To wejscie ma pierwszenstwo nad parametrami ID410 i ID411.

410 STEROWANIA Z PANELU * 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9)

Styk zamkniety: wymuszanie panelu sterujacego jako miejsca sterowania.

To wejscie ma pierwszenstwo nad parametrem ID411, lecz ustepuje parametrowi ID409.
411 STEROWANIE Z MAGISTRALI * 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Styk zamkniety: wymuszanie magistrali komunikacyjnej jako miejsca sterowania.

To wejscie ustepuje pod wzgledem priorytetu parametrom ID409 i ID410.

WSKAZOWKA!

Jesli w miejscu sterowania wymuszono zmiane wartosci Start/Stop, beda uzywane

wartosci Kierunek i Wartos¢ zadana poprawne w odpowiednim miejscu sterowania.
Warto$¢ parametru ID125 (Panel jako miejsce sterowania) nie zmieni sie.

Otwarcie wejscia spowoduje wybranie miejsca sterowania zgodnie z wyborem panelu za
pomoca parametru 1D125.

412DOTYLU *67(2.2.7.4, 2.2.6.11)

Zestyk otwarty: Kierunek do przodu
Zestyk zamkniety: Kierunek wsteczny

To polecenie jest aktywne po uzyciu sygnatu Start 2 (ID404) do innych celow.

413 PREDKOSC IMPULSOWANIA * 67 (2.2.7.16, 2.2.6.12)

Zestyk zamkniety: Predkos$¢ impulsowania wybrana dla wartosci zadanej czestotliwosci
Patrz parametr ID124.

Programowanie domyslne: A.4.

414 KASOWANIE USTERKI * 67 [2.2.7.10, 2.2.6.13)

ZAMKNIETY = kasowanie wszystkich aktywnych usterek

415 PRZYSPIESZANIE/ZWALNIANIE ZABRONIONE * 67 [2.2.7.14, 2.2.6.14)

Nie jest mozliwe przyspieszanie ani hamowanie do chwili otwarcia zestyku.

416 HAMOWANIE PRADEM STALYM * 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15)

Styk zamkniety: w trybie STOP hamowanie pradem statym dziata do chwili otwarcia styku.

Patrz ID1080.
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417 POTENCJOMETR SILNIKA W DOL * 67 (2.2.7.8, 2.2.6.16)

Zestyk zamkniety: Wartos¢ zadana z potencjometru silnika SPADA az do otwarcia styku.

418 POTENCJOMETR SILNIKA W GORE * 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17)

Styk zamkniety: warto$¢ zadana z potencjometru silnika ROSNIE az do otwarcia styku.

419 PREDKOSC STALA * 16 (2.2.7.5)
420 PREDKOSC STALA * 26 (2.2.7.6)

421 PREDKOSC STALA * 36 (2.2.7.7)
Wybory wejscia cyfrowego na potrzeby aktywacji predkosci statych.
422 WYBOR AI1/AI2 * 6 (2.2.7.17]

Po wyborze wartosci 14 dla parametru ID117 parametr ten umozliwia wybranie sygnatu Al1
lub Al2 dla czestotliwosci zadanej.

423 SYGNAL STARTUA *7(2.2.6.1)
Polecenie Start z miejsca sterowania A.
Programowanie domyslne: A.1

424 SYGNAL STARTUB *7(2.2.6.2)
Polecenie Start z miejsca sterowania B.

Programowanie domyslne: A.4

425 WYBOR MIEJSCA STEROWANIA A/B * 7 (2.2.6.3)

Styk otwarty: miejsce sterowania A
Styk zamkniety: miejsce sterowania B

Programowanie domyslne: A.6

426 BLOKADA AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 1, * 7 (2.2.6.18)

Styk zamkniety: uaktywniono blokade automatycznej zmiany napedu 1 lub naped dodatkowy
1.

Programowanie domyslne: A.2.
427 BLOKADA AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 2, * 7 (2.2.6.19)

Styk zamkniety: uaktywniono blokade automatycznej zmiany napedu 2 lub naped dodatkowy
2.

Programowanie domyslne: A.3.
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428 BLOKADA AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 3, * 7 (2.2.6.20)

Styk zamkniety: uaktywniono blokade napedu automatycznej zmiany 3 lub naped dodatkowy
3.

429 BLOKADA AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 4, 7 (2.2.6.21)

Styk zamkniety: uaktywniono blokade napedu automatycznej zmiany 4 lub naped dodatkowy
4.

430 BLOKADA AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 5, * 7 (2.2.6.22]

Styk zamkniety: uaktywniono blokade napedu automatycznej zmiany 5.

431 WARTOSC ZADANA PID * 27 (2.2.6.23)

Zestyk otwarty: Wybrano wartos¢ zadana regulatora PID za pomoca parametru ID332.
Zestyk zamkniety: Wybrano sterowanie regulatorem PID z panelu 2 za pomoca parametru
ID371.

432 GOTOWOSC *67(2.3.3.1,2.3.1.1)

Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy.

433 PRACA *67(2.3.3.2, 2.3.1.2)

Przemiennik czestotliwosci dziata.

434 USTERKA * 67 (2.3.3.3, 2.3.1.3)

Wystapita usterka.

435 ODWROCONA USTERKA * 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4]

Nie wystapita usterka.

436 OSTRZEZENIE * 67 (2.3.3.5, 2.3.1.5)

Sygnat ostrzezenia ogolnego.

437 ZEWNETRZNA USTERKA LUB OSTRZEZENIE * 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)

Usterka lub ostrzezenie zalezy od parametru ID701.

438 USTERKA LUB OSTRZEZENIE WARTOSCI ZADANEJ * 67 (2.3.3.7, 2.3.1.7)

Usterka lub ostrzezenie zalezy od parametru ID700.

439 OSTRZEZENIE 0 PRZEGRZANIU NAPEDU * 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)

Temperatura radiatora przekracza limit ostrzezenia.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW VACON - 345

440DOTYLU *67(2.3.3.9, 2.3.1.9)

Wybrano polecenie odwrocenia.

441 NIEPOZADANY KIERUNEK * 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10]

Kierunek obrotéw silnika jest rozny od zadanego.

442 DLA PREDKOSCI * 67 (2.3.3.11, 2.3.1.11]

Czestotliwos¢ wyjsciowa osiagneta ustawiona wartos¢ zadana.

Histereza rowna sie znamionowemu poslizgowi silnika w przypadku silnikéw indukcyjnych i
1,00 Hz w przypadku silnikéw PMS.

443 PREDKOSC IMPULSOWANIA * 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)
Wybrano predkos$¢ impulsowania.
444 MIEJSCE STEROWANIA WE/WY AKTYWNE * 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)

Aktywne miejsce sterowania to we/wy sterujace.

445 KONTROLA HAMULCA ZEWNETRZNEGO * 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14]

Wtaczenie/wytaczenie kontroli hamulca zewnetrznego Aby uzyskac szczeg6towe informacje,
patrz rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zewnetrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315,
316, 346 do 349, 352, 353).

Przyktad: Karta RO1 na OPTAZ2:
Funkcja hamowania WEACZONA: Zaciski 22-23 sa zamkniete (przekaznik jest pod
napieciem).

Funkcja hamowania WYLACZONA: Zaciski 22-23 sa otwarte (przekaznik nie jest pod
napieciem).

WSKAZOWKA!
Wytaczenie zasilania karty sterowania powoduje otwarcie zaciskow 22-23.

Gdy funkcja nadrzedny/napedzany jest wtaczona, naped napedzany otworzy hamulec w tym
samym czasie co nadrzedny, nawet jesli nie sa spetnione warunki napedzanego dotyczace
otwierania hamulca.

446 KONTROLA HAMULCA ZEWNETRZNEGO, ODWROCONA * 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)

Wtaczenie/wytaczenie kontroli hamulca zewnetrznego Aby uzyskaé szczegétowe informacie,
patrz rozdziat 8.3 Kontrola hamulca zewnetrznego z dodatkowymi limitami (identyfikatory 315,
316, 346 do 349, 352, 353).

Przyktad: Karta RO1 na OPTAZ2:
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Funkcja hamowania WEACZONA: Zaciski 22-23 sa otwarte (przekaznik nie jest pod
napieciem).
Funkcja hamowania WYLACZONA: Zaciski 22-23 sa zamkniete (przekaznik jest pod
napieciem).

Gdy funkcja nadrzedny/napedzany jest wtaczona, naped napedzany otworzy hamulec w tym
samym czasie co nadrzedny, nawet jesli nie sa spetnione warunki napedzanego dotyczace
otwierania hamulca.

447 MONITOROWANIE LIMITU CZESTOTLIWOSCI WYJSCIOWEJ 1 * 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Czestotliwos¢ wyjéciowa przekracza ustawiony limit dolny/gérny monitorowania (patrz
parametry ID315i 1D316).

448 MONITOROWANIE LIMITU CZESTOTLIWOSCI WYJSCIOWEJ 2 * 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)

Czestotliwos¢ wyjéciowa przekracza ustawiony limit dolny/gérny monitorowania (patrz
parametry |ID346 i ID347).

449 MONITOROWANIE LIMITU WARTOSCI ZADANYCH * 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Aktywna warto$¢ zadana przekracza ustawiony limit dolny/gérny monitorowania (patrz
parametry ID350i ID351).

450 MONITOROWANIE LIMITU TEMPERATURY * 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Temperatura radiatora przemiennika czestotliwosci przekracza ustawione limity
monitorowania (patrz parametry D354 i ID355).

451 MONITOROWANIE LIMITU MOMENTU OBROTOWEGO * 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)

Moment obrotowy silnika przekracza ustawione limity monitorowania (patrz parametry ID348
i ID349).

452 USTERKA LUB OSTRZEZENIE TERMISTORA * 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)

Termistor silnika inicjuje sygnat nadmiernej temperatury, ktéry mozna poprowadzi¢ do
wyjscia cyfrowego.

WSKAZOWKA!
Ta funkcja wymaga przemiennika wyposazonego w wejscie termistorowe.

454 AKTYWACJA REGULATORA SILNIKA * 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23)

Jeden z regulatorow limitu (limitu pradu, limitu momentu obrotowego) zostat uaktywniony.

455 WEJSCIE CYFROWE MAGISTRALI 1 * 67 (2.3.3.24, 2.3.1.24)

456 WEJSCIE CYFROWE MAGISTRALI 2 * 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)
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457 WEJSCIE CYFROWE MAGISTRALI 3 * 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26)

Dane pochodzace z magistrali komunikacyjnej (stowo sterujace magistrali) mozna
poprowadzi¢ do wyjs¢é cyfrowych przemiennika czestotliwosci. Aby uzyskac szczegdtowe
informacje, patrz instrukcja obstugi magistrali komunikacyjnej. Patrz réwniez parametry
ID16911D170.

458 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI 1/STEROWANIE NAPEDEM DODATKOWYM 17
(2.3.1.27]

Sygnat sterujacy automatycznej zmiany/napedu dodatkowego 1.

Programowanie domyslne: B.1

459 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI 2/STEROWANIE NAPEDEM DODATKOWYM 2 * 7
(2.3.1.28)

Sygnat sterujacy automatyczna zmiana/napedem dodatkowym 2.

Programowanie domyslne: B.2

460 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI 3/STEROWANIE NAPEDEM DODATKOWYM 3 * 7
(2.3.1.29)

Sygnat sterujacy automatyczna zmiana/napedem dodatkowym 3. Jesli uzywane sa trzy (lub
wiecej) napedy dodatkowe, zaleca sie, aby podtaczy¢ réwniez nr 3 do wyjscia
przekaznikowego. Poniewaz karta OPTA2 ma tylko dwa wyjscia przekaznikowe, zaleca sie
zakup karty rozszerzen we/wy z dodatkowymi wyjsciami przekaznikowymi (np. Vacon OPTBS5).

461 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI 4/STEROWANIE NAPEDEM DODATKOWYM 4 * 7
(2.3.1.30]

Sygnat sterujacy automatyczng zmiana/napedem dodatkowym 4. Jesli uzywane sa trzy (lub
wiecej) napedy dodatkowe, zaleca sie, aby podtaczyé réwniez nr 3 i 4 do wyjscia
przekaznikowego. Poniewaz karta OPTA2 ma tylko dwa wyjscia przekaznikowe, zaleca sie
zakup karty rozszerzen we/wy z dodatkowymi wyjsciami przekaznikowymi (np. Vacon OPTBS5).

462 STEROWANIE AUTOMATYCZNA ZMIANA 5 * 7 (2.3.1.31)
Sygnat sterujacy automatyczna zmiana napedu 5.
463 LIMIT WYLACZENIA MONITOROWANIA WEJSCIA ANALOGOWEGO * 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Sygnat wybranego wejscia analogowego przekracza ustawione limity monitorowania (patrz
parametry D372, ID373 i ID374).

464 WYBOR SYGNALU WYJSCIA ANALOGOWEGO 1 * 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1]

Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat AO1 do wybranego wyjscia analogowego.
Wiecej informacji na temat metody programowania TTF mozna znalez¢ w rozdziale 8.9
Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji).
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471 WYBOR SYGNALU WYJSCIA ANALOGOWEGO 2 * 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)

Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ sygnat AO2 do wybranego wyjscia analogowego.
Wiecej informacji na temat metody programowania TTF mozna znalez¢ w rozdziale 8.9
Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcjil.

472 FUNKCJA WYJSCIA ANALOGOWEGO 2, 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)

473 CZAS FILTROWANIA WYJSCIA ANALOGOWEGO 2, 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.3, 2.3.4.3)
474 INWERSJA WYJSCIA ANALOGOWEGO 2, 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)

475 MINIMUM WYJSCIA ANALOGOWEGO 2, 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)

476 SKALOWANIE WYJSCIA ANALOGOWEGO 2, 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

Aby uzyskac wiecej informacji dotyczacych tych pieciu parametrow, patrz odpowiednie
parametry wyjscia analogowego 1 (parametry o identyfikatorach 307-311).

477 PRZESUNIECIE WYJSCIA ANALOGOWEGO 2, 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)

Dodaj wartos¢ z zakresu od -100,0 do 100,0% do wyjscia analogowego.

478 WYJSCIE ANALOGOWE 3, WYBOR SYGNALU * 67 (2.3.7. 1,2.3.5.1)
Patrz ID464.

479 WYJSCIE ANALOGOWE 3, FUNKCJA 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2)

Ten parametr stuzy do wyboru zadanej funkcji analogowego sygnatu wyjsciowego. Patrz
ID307.

480 WYJSCIE ANALOGOWE 3, CZAS FILTROWANIA 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3)

Definiuje czas filtrowania analogowego sygnatu wyjsciowego. Ustawienie wartosci 0 dla tego
parametru spowoduje wytaczenie filtrowania. Patrz ID308.

481 INWERSJA WYJSCIA ANALOGOWEGO 3, 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4]

Odwraca analogowy sygnat wyjsciowy. Patrz ID309.

482 MINIMUM WYJSCIA ANALOGOWEGO 3, 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5]

Ustawia minimum sygnatu na 0 mA lub 4 mA (zero sygnatu). Patrz ID310.

483 SKALOWANIE WYJSCIA ANALOGOWEGO 3, 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)

Wspotczynnik skalowania wyjscia analogowego. Wartos¢ 200% podwaja wyjscie. Patrz ID311.
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484 PRZESUNIECIE WYJSCIA ANALOGOWEGO 3, 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)

Dodaj wartos¢ z zakresu od -100,0 do 100,0% do sygnatu wyjscia analogowego. Patrz ID375.

485 SKALOWANIE LIMITU MOMENTU OBROTOWEGO SILNIKA 6 (2.2.6.5)

Tabela 148: Wybory dotyczace parametru ID485

v':;l::?'; Nazwa wyboru Opis
0 Nieuzywane
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Magistrala komunikacyjna Patr; rozdz?at 8.7 Parametry sterowania magistrala (parame-
(FBProcessDatalN2) try o identyfikatorach 850 do 859)

4 Limit momentu
obrotowego

100% [ ;
Par. ID349 !

: Wolne
1 wejscie
i analogowe

[,
Ll

0 Zakres sygnatu

Rys. 64: Skalowanie limitu momentu obrotowego silnika

486 WYBOR SYGNALU WYJSCIA CYFROWEGO 1, * 6 (2.3.1.1]
Za pomoca tego parametru mozna podtaczy¢ op6zniony sygnat DO1 do wybranego wyjscia
cyfrowego. Wiecej informacji na temat metody programowania TTF mozna znalezé w

rozdziale 8.9 Zasada programowania metody TTF (Terminal to function, zacisk do funkcji).
Funkcje wyjscia cyfrowego mozna odwrdcic¢ za pomoca opcji sterowania, parametr ID1084.

487 OPOZNIENIE WEACZENIA WYJSCIA CYFROWEGO 1(2.3.1.3)
488 OPOZNIENIE WYLACZENIA WYJSCIA CYFROWEGO 1, 6 (2.3.1.4)

Za pomoca tych parametréw mozna ustawié op6znienia wtaczenia i wytaczenia wyjsc
cyfrowych.
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Sygnat zaprogramowany
dla wyjscia cyfrowego— 1

Wyjécie DO1 lub DO2

|
P P
Opdznienie wigczenia  Opodznienie wytaczenia

Rys. 65: Wyjscia cyfrowe 12, wtaczenie i wytaczenie opdznier
489 WYBOR SYGNALU WYJSCIA CYFROWEGO 2, * 6 (2.3.2.1)
Patrz ID486.

490 FUNKCJA WYJSCIA CYFROWEGO 2, 6 (2.3.2.2)

Patrz ID312.

491 OPOZNIENIE WEACZENIA WYJSCIA CYFROWEGO 2, 6 (2.3.2.3)

492 OPOZNIENIE WYLACZENIA WYJSCIA CYFROWEGO 2, 6 (2.3.2.4)

Za pomoca tych parametréw mozna ustawic¢ opdznienia wtaczenia i wytaczenia wyjs¢
cyfrowych.

Patrz parametry ID487 i ID488.

493 REGULOWANIE WEJSCIA 6 (2.2.1.4)

Parametr ten umozliwia wybdr sygnatu odpowiadajacego doskonale dopasowane;j
czestotliwosci zadanej silnika.

Tabela 149: Wybory dotyczace parametru ID493

va;:::': Nazwa wyboru (0] ]1

0 Nieuzywane

1 Wejscie analogowe 1

2 Wejscie analogowe 2

3 Wejscie analogowe 3

4 Wejscie analogowe 4

5 Sy.gne.lt z magistrali komunika- Patr; rozdz?at 8.7 Parametry ster.owania magistrala [parame-

cyjnej (FBProcessDatalN) try o identyfikatorach 850 do 859] i grupa parametréw G2.9
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A
f/Hz
Regulowany

Regulowanie wartosci maksymalnej
ID495 = IW
44 Hz

Regulowanie 0%

40 Hz

36 Hz Regulowanie wartosci
minimalnej
ID494 = 10%

v

Al

Rys. 66: Przyktad regulowania wejscia

494 REGULOWANIE WARTOSCI MINIMALNEJ 6 (2.2.1.5]

495 REGULOWANIE WARTOSCI MAKSYMALNEJ 6 (2.2.1.6)

Parametry te okreslaja wartos¢ minimalna i maksymalna dopasowanych sygnatéw. Patrz
Rys. 66 Przyktad regulowania wejscia.

WSKAZOWKA!
Regulowany jest podstawowy sygnat wartosci zadanej.

496 WYBOR ZESTAW 1/ZESTAW 2 PARAMETROW * 6 (2.2.7.21)

Ten parametr okresla wejscie cyfrowe, ktdre ma stuzy¢ do wyboru zestawu parametréow 11 2.
Jako wejscie tej funkcji mozna wybraé dowolne gniazdo. Wiecej informacji na temat wyboru
zestawu zawiera instrukcja obstugi produktu.

Wejscie cyfrowe = FALSZ:

- Jako aktywny zestaw zostat wczytany zestaw 1

Wejscie cyfrowe = PRAWDA:

- Jako aktywny zestaw zostat wczytany zestaw 2

WSKAZOWKA!

Wartosci parametréw sa przechowywane tylko w przypadku wybrania zestawu
parametrow P6.3.1, Zestaw przechowywania 1 lub Zestaw przechowywania 2, w
menu systemowym lub NCDrive: Naped > zestaw parametrow.
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498 PAMIEC IMPULSU START 3 (2.2.24)

Podana wartos¢ tego parametru okresla, czy obecny stan PRACA zostanie skopiowany po
zmianie miejsca sterowania A na B lub na odwrét.

Tabela 150: Wybory dotyczace parametru I1D498

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Stan PRACA nie jest kopiowany
1 Stan PRACA jest kopiowany

Aby parametr ten dziatat, parametry ID300 i ID363 musza ustawic¢ wartosc 3.

500 KSZTALT RAMPY 1 PRZYSPIESZANIA/ZWALNIANIA 234567 (2.4.1)

501 KSZTALT RAMPY 2 PRZYSPIESZANIA/ZWALNIANIA 234567 [2.4.2)

Za pomoca tych parametréw mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec ramp przyspieszania

i zwalniania. Ustawienie wartosci 0,0% daje liniowy ksztatt rampy. W reakcji na zmiany
sygnatu zadajacego przyspieszanie i zwalnianie odbywa sie natychmiast.

Ustawienie wartosci od 1,0% do 100,0% daje rampe przyspieszania i zwalniania w ksztatcie S.
Ta funkcja stuzy zwykle do ograniczenia zuzycia mechanicznego czesci i udaréw pradowych w

przypadku zmian wartosci zadanej. Czas przyspieszenia mozna zmieniaé za pomoca
parametréw |D103/ID104 (1D502/1D503).

A
[Hz]

ID103, ID104 ——
(ID502, ID503)

54—»
ID500
/! (ID501)
-
ID500
(ID501) [t]

Rys. 67: Przyspieszanie/zwalnianie [ksztatt litery S)

502 CZAS PRZYSPIESZENIA 2, 234567 (2.4.3)
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503 CZAS HAMOWANIA 2, 234567 (2.4.4)

Te wartosci odpowiadaja czasowi wymaganemu, aby czestotliwos¢ wyjsciowa przyspieszyta
od czestotliwosci zerowej do ustawionej czestotliwosci maksymalnej (parameter ID102).
Parametry te daja mozliwos¢ ustawienia dwdch réznych zestawoéw czasow przyspieszania/
zwalniania dla jednej aplikacji. Zestaw aktywny mozna wybraé za pomoca programowalnego
sygnatu DIN3 (parametr ID301).

504 MODUE HAMUJACY 234567 (2.4.5)

Tabela 151: Wybory dotyczace parametru ID504

Numer
wyboru

Nazwa wyboru

Modut hamujacy nie jest uzy-
wany

Modut hamujacy — uzywaniei | Testowanie jest mozliwe réwniez w stanie GOTOWOSC.
testowanie podczas pracy.

Zewnetrzny modut hamujacy
(bez testowania)

Uzywanie i testowanie w stanie
GOTOWOSC i podczas pracy.

Uzywanie podczas pracy (bez
testowania)

Gdy przemiennik czestotliwosci zwalnia silnik, bezwtadnosc silnika i obciazenie sa
przekazywane na zewnetrzny rezystor hamowania. Umozliwia to przemiennikowi
czestotliwosci spowolnienie obciazenia przy momencie obrotowym réwnym momentowi
przyspieszania (zaktadajac, ze zostat wybrany prawidtowy rezystor hamowania).

Tryb testowy modutu hamujacego generuje impuls do rezystora co sekunde. Jesli sprzezenie
zwrotne impulsu nie dziata wtasciwie (brak rezystora lub modutu hamujacego), generowana
jest usterka F12.

Patrz oddzielna Instrukcja instalacji rezystora hamowania.
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505 FUNKCJA STARTU (2.4.6)

Tabela 152: Wybory dotyczace parametru ID505

Nazwa wyboru

Przemiennik czestotliwosci startuje od 0 Hz i przyspiesza do
ustawionej wartosci zadanej czestotliwosci w ustawionym
czasie przyspieszania. (Bezwtadno$¢ obciazenia lub tarcie
rozruchu moga powodowac wydtuzenie czaséw przyspiesze-
nia).

Przemiennik czestotliwosci moze wystartowac przy dziataja-
cym silniku, przyktadajac do silnika niewielkie impulsy pradu
i szukajac czestotliwosci odpowiadajacej predkosci silnika.
Wyszukiwanie rozpoczyna sie od czestotliwosci maksymalnej
w kierunku czestotliwosci rzeczywistej do chwili wykrycia
prawidtowej wartosci. Nastepnie czestotliwo$¢ wyjsciowa
zostanie zwiekszona/zmniejszona w celu ustawienia wartosci
zadanej zgodnie z parametrami przyspieszania/hamowania.
Tego trybu nalezy uzywaé, jesli silnik obraca sie z rozpedu po
wydaniu polecenia uruchomienia. Start ,.w biegu” umozliwia
uruchomienie silnika przy rzeczywistej predkosci bez wymu-
szania predkosci zerowej przed zmiana predkosci na zadana.

Rampa
0

Start .. w biegu”
1

Warunkowy start ,w biegu”
2

W tym trybie mozna odtaczy¢ silnik od przemiennika czestot-
liwosci lub dotaczy¢ do niego, nawet jesli polecenie Start jest
aktywne. Po ponownym podtaczeniu silnika naped dziata
zgodnie z opisem w wyborze 1.
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506 FUNKCJA STOPU (2.4.7)

Tabela 153: Wybory dotyczace parametru ID506

Nazwa wyboru

Wybieg Silnik obraca sie z rozpedu do zatrzymania bez sterowania
przez przemiennik czestotliwosci po wydaniu polecenia Stop.

Sterowane zwalnianie:

Po wydaniu polecenia Stop szybkos$¢ silnika jest zmniejszana
az do zera zgodnie z ustawionymi parametrami zwalniania.
Jesli odzyskiwana energia jest duza, moze by¢ konieczne
uzycie zewnetrznego rezystora hamowania do zatrzymania w
ustawionym czasie hamowania.

Normalne zatrzymanie: Po wydaniu polecenia Stop szybkos¢ silnika jest zmniejszana
Rampa/Wtaczenie pracy, stop: | zgodnie z ustawionymi parametrami zwalniania. Jednak po
2 wybieg wybraniu funkcji Wtaczenie pracy silnik obraca sie z rozpedu
do zatrzymania bez sterowania przez przemiennik czestotli-
wosci.

Normalne zatrzymanie: Silnik obraca sie z rozpedu do zatrzymania bez sterowania
Wybieg/Wtaczenie pracy, stop: | przez przemiennik czestotliwoéci. Jednak po wybraniu syg-
zmien. predkosci natu Wtaczenie pracy predkos¢ silnika jest zmniejszana

3 zgodnie z ustawionymi parametrami zwalniania. Jesli odzys-
kiwana energia jest duza, moze by¢ konieczne uzycie zew-
netrznego rezystora hamowania w celu szybszego wyhamo-
wania.

507 PRAD HAMOWANIA PRADEM STALYM 234567 (2.4.8]

Okresla prad podawany do silnika przy hamowaniu pradem statym. Przy hamowaniu DC w
stanie stopu uzywana jest jedynie dziesiata czes¢ wartosci tego parametru.

Podczas rozruchu parametr ten jest uzywany wraz z parametrem ID516 do skrocenia czasu
uzyskiwania przez silnik zdolnosci wytwarzania maksymalnego momentu obrotowego.

508 CZAS HAMOWANIA PRADEM STALYM PRZY ZATRZYMANIU 234567 (2.4.9]

Okresla, czy hamowanie jest wtaczone czy tez wytaczone, oraz czas hamowania hamulca
pradu statego podczas zatrzymywania silnika. Funkcja hamowania pradem statym zalezy od
funkcji stopu, parametr ID506.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 356 OPIS PARAMETROW

Tabela 154: Wybory dotyczace parametru ID508

Numer
wyboru

Nazwa wyboru

Hamowanie pradem statym nie

0 . .
jest uzywane
Hamowanie pradem statym jest
uzywane i jego funkcja zalezy
50 od funkcji stopu (parameter

ID506). Ten parametr okresla
czas hamowania pradem sta-
tym.

PARAMETR ID506 = 0; FUNKCJA STOPU = WYBIEG:

Po wydaniu polecenia Stop silnik obraca sie z rozpedu do zatrzymania bez sterowania za
pomoca przemiennika czestotliwosci.

Dzieki podaniu pradu statego silnik mozna elektrycznie zatrzymac w najkrétszym mozliwym
czasie bez korzystania z opcjonalnego zewnetrznego rezystora hamowania.

Czas hamowania jest skalowany zgodnie z czestotliwoscia, gdy zostanie uruchomione
hamowanie pradem statym. Jesli czestotliwos¢ jest » czestotliwosci znamionowej silnika,
ustawiona wartos¢ parametru ID508 okresla czas hamowania. Jesli czestotliwosc¢ jest <10%
znamionowej, czas hamowania wynosi 10% ustawionej wartosci parametru ID508.

/@ 0,1xf

s >t - >t
£= 1 x par. ID50§ | |.t=1xpar. ID508
PRACA PRACA
STOP STOP

Rys. 68: Czas hamowania pradem statym, gdy tryb Stop = wybieg

A. Czestotliwos¢ wyjsciowa C. Hamowanie pradem statym WELACZONE
B. Predkos¢ obrotowa silnika

PARAMETR ID506 = 1; FUNKCJA STOPU = RAMPA:

Po wydaniu polecenia Stop predkos¢ silnika jest zmniejszana zgodnie z ustawionymi
parametrami zwalniania tak szybko, jak tylko to mozliwe, do predkosci zdefiniowanej za
pomoca parametru ID515, gdy rozpocznie sie hamowanie pradem statym.
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Parametr ID508 okresla czas hamowania. W przypadku istnienia duzej bezwtadnosci, zaleca
sie uzycie zewnetrznego rezystora hamowania w celu przyspieszenia zwalniania.

f
wy
A
________ :1\ /@
! \
1 \
H \
i \\
i g
H \
H \
! \
: \
1 \
! \
’ v ©
: \
Par. ID515 -~ o —
i \
! \
i \ t
: : >
' t = Par. ID508
PRACA
STOP
Rys. 69: Czas hamowania pradem statym, gdy tryb Stop = opadanie
A. Predkosé obrotowa silnika C. Hamowanie pradem statym

B. Czestotliwos¢ wyjsciowa

509 0BSZAR CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONEJ 1; DOLNY LIMIT 23457 (2.5.1)

510 0BSZAR CZE,STOTLIWOS’CI ZABRONIONEJ 1; GORNY LIMIT 23457 (2.5.2)

511 0BSZAR CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONEJ 2; DOLNY LIMIT 3457 (2.5.3)

512 0BSZAR CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONEJ 2; GORNY LIMIT 3457 (2.5.4]

513 O0BSZAR CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONEJ 3; DOLNY LIMIT 3457 (2.5.5]

514 OBSZAR CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONEJ 3; GORNY LIMIT 3457 (2.5.6)

W niektdrych systemach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, ktére moga

powodowac problemy z rezonansem mechanicznym. Za pomoca tych parametréw mozna
ustawic limity zakresu ,pomijanych czestotliwosci”.
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Rzeczywista wartos$¢ zadana
A

Gorny limith-—------ o —

Dolny limit |--------------- :

Y

ID509 |ID510
ID511 |ID512
ID513 |ID514

: - > s
Dolny Gorny Zadana wartos¢ zadana
limit limit

Rys. 70: Przyktad ustawienia obszaru zabronionej czestotliwosci

515 CZESTOTLIWOSC HAMOWANIA PRADEM STALYM PRZY ZATRZYMANIU 234567 (2.4.10)

Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy ktérej nastepuje rozpoczecie hamowania pradem statym.
Patrz Rys. 70 Przyktad ustawienia obszaru zabronionej czestotliwosci.

516 CZAS HAMOWANIA PRADEM STALYM PODCZAS STARTU 234567 (2.4.11]

Hamowanie pradem statym jest uaktywniany po wydaniu polecenia Start. Parametr okresla
czas podawania pradu statego do silnika przed przyspieszeniem.

Prad przy hamowaniu DC stuzy podczas startu do wstepnego namagnesowania silnika przed
praca. Zwieksza to wydajnos¢ momentu obrotowego podczas startu. Potrzebny czas miesci
sie w zakresie od 100 ms do 3 s i zalezy od parametrow silnika. Wiekszy silnik wymaga
dtuzszego czasu. Patrz parametr ID507.

WSKAZOWKA!
W przypadku uzycia funkcji Start ,w biegu” (patrz parametr ID505) do uruchomienia
hamowanie DC podczas startu jest wytaczone.

518 WSPOLCZYNNIK SKALOWANIA SZYBKOSCI ZMIANY PREDK 0SCI PRZYSPIESZANIA/
ZWALNIANIA MIEDZY LIMITAMI ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 23457 [2.5.3, 2.5.7]

Definiuje czas przyspieszanie/zwalniania, gdy czestotliwo$¢ wyjéciowa znajduje sie miedzy
wybranymi ograniczeniami zakresu zabronionej czestotliwosci [parametry od ID509 do
ID514). Szybkos¢ zmiany predkosci (wybrany czas 1 lub 2 przyspieszania/zwalniania) jest
mnozona przez wartos¢ tego wspoétczynnika. Na przyktad wartos¢ 0,1 powoduje, ze czas
przyspieszania jest 10 razy krétszy niz poza limitami zakresu zabronionej czestotliwosci.
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f... [(HZ]
Par. ID518 = 0,2 L
Par. ID510 /,/
(ID512; ID514) 7
Par. ID509 e Par. ID518 = 1,2

(ID511; ID513)

-t [s]

Rys. 71: Skalowanie szybkosci zmiany predkosci miedzy zabronionymi czestotliwosciami

519 PRAD HAMOWANIA STRUMIENIEM 234567 (2.4.13)

Okresla prad hamowania strumieniem. Zakres ustawionych wartosci zalezy od uzywane;j
aplikacji.

520 HAMULEC STRUMIENIOWY 234567 [2.4.12)

Alternatywa dla hamowania pradem statym jest hamowanie strumieniowe. Hamowanie
strumieniowe zwieksza mozliwos¢ hamowania w przypadku, gdy nie sg wymagane
dodatkowe rezystory hamowania.

Gdy wystapi potrzeba hamowania, uktad zmniejszy czestotliwos¢ i wzrosnie strumien w
silniku. Zwiekszy to zdolno$¢ hamowania silnika. W czasie hamowania jest kontrolowana
predkosc obrotowa silnika.

Hamowanie strumieniowe mozna wtaczy¢ lub wytaczyc.
Tabela 155: Wybory dotyczace parametru ID520

Numer
wyboru

Nazwa wyboru

Hamowanie strumieniem
WYLACZONE

Hamowanie strumieniem WLA-
CZONE

C UWAGA!
Hamowanie nalezy stosowac wytacznie z przerwami. Hamowanie strumieniowe
przeksztatca energie w ciepto i moze spowodowad uszkodzenie silnika.
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521 TRYB STEROWANIA SILNIKIEM 26 (2.6.12]

Parametr ten umozliwia ustawienie innego trybu sterowania silnikiem. Wyboér uzywanego
trybu okresla parametr ID164.

Aby zapoznac sie z opcjami do wyboru, patrz parametr ID600.

WSKAZOWKA!
Zmiana trybu sterowania z petli otwartej na petle zamknieta lub odwrotnie nie jest

mozliwa, gdy silnik jest w stanie PRACA.

530 WARTOSC ZADANA PRACY IMPULSOWEJ 16 (2.2.7.27)

531 WARTOSC ZADANA PRACY IMPULSOWEJ 2 6 (2.2.7.28)

Te wejscia umozliwiaja uaktywnianie wartosci zadanej pracy impulsowej, jesli ta funkcja jest
wtaczona.

WSKAZOWKA!
Ponadto uaktywnione wejscia powoduja uruchomienie napedu, jesli polecenie

Zadanie pracy nie jest aktywne w innym miejscu.

Ujemna wartos¢ zadana jest uzywana w przypadku kierunku wstecznego (patrz parametry
ID1239 i 1D1240).

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

532 WLACZENIE PRACY IMPULSOWEJ 6 [2.2.7.26)

Praca impulsowa to kombinacja polecenia Start i predkosci statych (ID1239 i ID1240) oraz
czasu rampy (ID533).

W przypadku uzycia funkcji pracy impulsowej nalezy ustawic¢ wartos¢ wejsciowa na PRAWDA
za pomoca sygnatu cyfrowego lub ustawi¢ wartos¢ parametru na 0,2. Parametr dostepny
tylko w przypadku napeddw NXP.
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600 TRYB STEROWANIA SILNIKIEM 234567 (2.6.1)

Tabela 156: Wybory dotyczace trybu sterowania silnikiem w innych aplikacjach.

Aplikacj

NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
Nieuzywane Nieuzywane Nieuzywane Nieuzywane NXS/P Nie dotyczy

NXP NXP NXP NXP NXP Nie dotyczy
Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy NXP Nie dotyczy

Tabela 157: Wybor dotyczacy parametru ID600 Tryb sterowania silnikiem

Nazwa wyboru

Sterowanie czestotliwoscia Wartos$¢ zadana czestotliwosci napedu jest ustawiana na
czestotliwosé wyjsciowa bez kompensacji poslizgu. Rzeczy-
wista predkos¢ obrotowa silnika jest okreslana na podstawie

obciazenia silnika.

Sterowanie predkoscia Wartos¢ zadana czestotliwosci napedu jest ustawiana na
wartos¢ zadana predkosci obrotowe;j silnika. Predkos$¢ obro-
towa silnika jest taka sama bez wzgledu na jego obciazenie.

Wystepuje kompensacja poslizgu.

Sterowanie momentem obroto- |Wartos¢ zadana predkosci jest maksymalnym limitem pred-
wym kosci obrotowej, a silnik wytwarza moment obrotowy w gra-
nicach predkosci obrotowej w celu osiagniecia wartosci
zadanej momentu.

Sterowanie predkoscia (petla Wartos¢ zadana czestotliwosci napedu jest ustawiana na
zamknieta) wartos$¢ zadana predkosci obrotowej silnika. Predkosc obro-
3 towa silnika jest taka sama bez wzgledu na jego obciazenie.
W trybie sterowania z petla zamknieta sygnat zwrotny pred-
kosci stuzy do osiagniecia optymalnie doktadnej predkosci.

Sterowanie momentem (petla
zamknieta)

Wartosc¢ zadana predkosci jest maksymalnym limitem pred-
kosci, ktory zalezy od limitu predkosci momentu obrotowego
CL (ID1278), a silnik wytwarza moment obrotowy w granicach
4 predkosci w celu osiagniecia wartosci zadanej momentu. W
trybie sterowania z petla zamknieta sygnat zwrotny pred-
kosci stuzy do osiagniecia optymalnie doktadnego momentu
obrotowego.
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601 CZESTOTLIWOSC PRZELACZANIA 234567 (2.6.9]

Zwiekszanie czestotliwosci kluczowania powoduje zmniejszanie wydajnosci przemiennika
czestotliwosci. W przypadku uzywania dtugiego kabla silnika zaleca sie stosowanie niskiej
czestotliwosci kluczowania w celu ograniczenia do minimum pradéw pojemnosciowych na
kablu. Hatas silnika mozna zminimalizowa¢ przy uzyciu wysokiej czestotliwosci kluczowania.

Zakres tego parametru zalezy od wielkosci przemiennika czestotliwosci:

Tabela 158: Czestotliwosci przetaczania zalezne od wielkosci

Min. [kHz] Maks. [kHz] Domyslnie [kHz]
0003—0061 NX_2 1.0 16.0 10.0
0075—0300 NX_2 1.0 10.0 3.6
0003—0061 NX_5 1.0 16.0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 6.0 3.6
0004—0590 NX_6 1.0 6.0 1.5

WSKAZOWKA!

Rzeczywista czestotliwosé przetaczania moze by¢ zmniejszona do wartosci 1,5 kHz
za pomoca funkcji zarzadzania temperatura. Nalezy przy tym bra¢ pod uwage
uzycie filtrow sinusoidalnych lub innych filtrow wyjsciowych z niska czestotliwoscia
rezonansowa. Patrz parametry ID1084 i ID655.

602 PUNKT OStABIENIA POLA 234567 (2.6.4)

Punkt ostabienia pola to czestotliwo$¢ wyjsciowa, przy ktdrej napiecie wyjsciowe osiaga
wartos¢ napiecia punktu ostabienia pola.

603 NAPIECIE W PUNKCIE OStABIENIA POLA 234567 (2.6.5)

Powyzej czestotliwosci w punkcie ostabienia pola napiecie wyj$ciowe odpowiada ustawione;
wartosci maksymalnej. Ponizej czestotliwosci w punkcie ostabienia pola napiecie wyjsciowe
zalezy od ustawienia parametrow krzywej U/f. Patrz parametry ID109, ID108, ID604 i ID605.

Po ustawieniu parametrow ID110i ID111 (napiecie znamionowe i czestotliwo$¢ znamionowa
silnika) parametrom 1D602 i ID603 zostana automatycznie nadane odpowiednie wartosci.
Jesli potrzebne sa inne wartosci punktu ostabienia pola i maksymalnego napiecia
wyjsciowego, nalezy zmienic te parametry dopiero po ustawieniu parametréw P3.1.1.1 i
P3.1.1.2.

604 KRZYWA U/F, CZESTOTLIWOSC PUNKTU SRODKOWEGO 234567 (2.6.6)

Jesli wartos¢ ID108 jest programowalna, ten parametr definiuje czestotliwos¢ punktu
srodkowego krzywej. Patrz Rys. 24 Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika i parametr
ID605.
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605 KRZYWA U/F, NAPIECIE PUNKTU SRODKOWEGO 234567 (2.6.7)

Jesli wartos¢ ID108 jest programowalna, ten parametr definiuje napiecie punktu srodkowego
krzywej. Patrz rozdziat 108 Wybér wspétczynnika U/F 234567 (2.6.3).

606 NAPIECIE WYJSCIOWE PRZY ZEROWEJ CZESTOTLIWOSCI 234567 (2.6.8]

Ten parametr okresla napiecie przy zerowej czestotliwosci dla krzywej U/f. Wartosé
domyslna zalezy od rozmiaru jednostki.

WSKAZOWKA!
W przypadku zmiany wartosci parametru ID108 ustawiana jest wartos¢ zero tego
parametru. Patrz Rys. 25 Programowalna krzywa U/f.

607 REGULATOR PRZEPIEC 234567 (2.6.10)

Po wtaczeniu parametru D607 lub ID608 regulatory rozpoczna monitorowanie zmian
napiecia zasilajacego. Regulatory zmienia czestotliwos¢ wyjsciowa, jesli bedzie ona za
wysoka lub za niska.

Aby zatrzymad prace regulatoréw zbyt niskiego napiecia i regulatoréw nadnapieciowych,
nalezy wytaczyc¢ te dwa parametry. Jest to przydatne, gdy zmiany napiecia zasilajacego
przekraczaja przedziat od -15% do +10%, a w danej aplikacji nie jest tolerowane dziatanie
regulatordéw.

Tabela 159: Wybory dotyczace parametru ID607

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Regulator wytaczony
1 Regulator wtaczony (bez zmien. |Wykonywanie mniejszych regulacji czestotliwosci OP.
predkosci
2 Regulator wtgczony (ze zmien. |Regulator dopasowuje czestotliwo$¢ OP do maksymalne;.
predkosci)

W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 aktywny staje sie tez regulator przepiec petli
zamknietej (w aplikacji sterowania uniwersalnego).

608 REGULATOR ZBYT NISKIEGO NAPIECIA 234567 (2.6.11)

Patrz parametr ID607.

WSKAZOWKA!
Wytaczenia z powodu za wysokiego/za niskiego napiecia moga wystapic, gdy
regulatory sa wytaczane.
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Tabela 160: Wybory dotyczace parametru ID608

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 Regulator wytaczony

Regulator wtaczony (bez zmien. |Wykonywanie mniejszych regulacji czestotliwosci OP.
predkosci

Regulator wtgczony (ze zmien. |Regulator dopasowuje czestotliwo$¢ OP do maksymalne;.
predkosci

W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 aktywny staje sie tez regulator przepiec petli
zamknietej (w aplikacji sterowania uniwersalnego).

609 LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO 6 (2.10.1)

Parametr ten umozliwia ustawienie sterowania limitemn momentu obrotowego w zakresie od
0,0 do 300,0%.

W aplikacji sterowania uniwersalnego wyboru limitu momentu obrotowego dokonuje sie w
zakresie od wartosci minimalnej tego parametru do limitéw momentéw pracy silnikowe;j i
generatorowej (parametry ID1287 i 1D1288).

611 WZMOCNIENIE | STEROWANIA LIMITEM MOMENTU 6 (2.10.3)

Ten parametr okresla wzmocnienie | regulatora limitu momentu obrotowego. Jest uzywany
wytacznie w trybie sterowania petli otwartej.

612 CL: PRAD MAGNESOWANIA 6 (2.6.23.1]

Prad magnesowania silnika (w stanie bez obciazenia). Wartosci parametréow U/f sa
identyfikowane na podstawie pradu magnesowania, jesli sa podane przed przebiegiem
identyfikacyjnym. Jesli wartosc¢ jest ustawiona na zero, prad magnesowania zostanie
obliczony wewnetrznie.

W NXP wartoéci parametrow U/f sa identyfikowane na podstawie pradu magnesowania, jesli
sg podane przed przebiegiem identyfikacyjnym. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli zamknietej
[parametry o identyfikatorach 612 do 621).

613 CL: WZMOCNIENIE P STEROWANIA PREDKOSCIA 6 (2.6.23.2)

Wzmocnienie regulatora predkosci w trybie sterowania silnikiem petli zamknietej, podawane
w % na Hz. Wzmocnienie o wartosci 100% oznacza, ze znamionowa warto$¢ zadana momentu
jest wytwarzana na wyjsciu regulatora predkosci dla btedu czestotliwosci 1Hz. Patrz rozdziat
8.8 Parametry petli zamknietej (parametry o identyfikatorach 612 do 621).

614 CL: CZAS | STEROWANIA PREDKOSCIA 6 (2.6.23.3)

Ustawia integralng stata czasowa dla regulatora predkosci. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli
zamknietej [parametry o identyfikatorach 612 do 621).
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Wyjscie sterowania predkoscialk) = SPC OUT(k-1) + SPC Kp*[btad predkoscilk) - btad
predkosci (k-1)] + Ki*btad predkosci(k)

gdzie Ki = SPC Kp*Ts/SPC Ti.
615 CL: ZEROWY CZAS PREDKOSCI PRZY STARCIE 6 (2.6.23.9)

Po podaniu polecenia Start predkos¢ napedu ma wartos¢ 0 przez czas okreslony tym
parametrem. Predko$¢ moze osiagnac ustawiona wartos¢ zadana czestotliwosci/predkoséci
po uptywie czasu liczonego od momentu podania polecenia. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli
zamknietej [parametry o identyfikatorach 612 do 621).

616 CL: ZEROWY CZAS PREDKOSCI PRZY ZATRZYMANIU 6 (2.6.23.10)

Predkos¢ napedu bedzie miata wartosc 0 przy aktywnych regulatorach w czasie okreslonym
przez ten parametr liczonym od osiagniecia predkosci zerowej po podaniu polecenia stopu.
Parametr nie dziata, jesli wybrana funkcja stopu (ID506) jest wybieg. Czas predkosci zerowe;j
jest liczony od momentu, gdy oczekiwany czas rampy osiagnie predkosc zerowa. Patrz
rozdziat 8.8 Parametry petli zamknietej [parametry o identyfikatorach 612 do 621).

617 CL: BIEZACE WZMOCNIENIE P STEROWANIA 6 (2.6.23.17)

Ustawia wzmocnienie dla regulatora pradu. Ten regulator jest aktywny tylko w trybie
sterowania petli zamknietej. Regulator generuje wartos¢ zadana wektora napiecia dla
modulatora. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli zamknietej [parametry o identyfikatorach 612 do
621).

618 CL: CZAS FILTROWANIA KODERA 6 [2.6.23.15]

Ustawia stata czasowa filtrowania dla pomiaru predkosci.

Parametr moze stuzy¢ do eliminowania szumow sygnatu kodera. Zbyt duzy czas filtrowania
zmniejsza stabilnosc¢ sterowania predkoscia. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli zamknietej
[parametry o identyfikatorach 612 do 621).

619 CL: REGULACJA POSLIZGU 6 (2.6.23.6)

Predkos¢ znamionowa silnika stuzy do obliczania poslizgu znamionowego. Wartos¢ ta
umozliwia regulacje napiecia silnika, gdy silnik jest obciazony. Czasami predkos$é
znamionowa bywa niedoktadna i wtedy ten parametr umozliwia dopasowanie poslizgu.
Zmniejszenie wartosci regulacji poslizgu powoduje zwiekszenie napiecia silnika, gdy silnik
jest obciazony. Wartos¢ 100% odpowiada poslizgowi znamionowemu przy obciazeniu
znamionowym. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli zamknietej [parametry o identyfikatorach 612
do 621).

620 SPADEK OBCIAZENIA 23456 (2.6.12, 2.6.15)

Funkcja spadku obciazenia umozliwia zmniejszenie predkosci obrotowej. Ten parametr
umozliwia ustawienie procentowego spadku nominalnego momentu obrotowego silnika.

Z tej funkcji mozna korzystac, gdy dla silnikow sprzezonych mechanicznie jest wymagane
zrownowazone obciazenie.
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Jesli dla silnika o czestotliwosci znamionowej 50 Hz z obcigzeniem znamionowym (100%
momentu) spadek obciazenia jest ustawiony na 10%, mozliwe jest zmniejszenie
czestotliwosci wyjsciowej 0 5 Hz wzgledem czestotliwosci zadane,;.

621 CL: MOMENT OBROTOWY ROZRUCHU 6 (2.6.23.11]
Umozliwia wybranie momentu obrotowego rozruchu.

Pamie¢ momentu obrotowego jest wykorzystywana w aplikacjach dzwigowych. W innych
aplikacjach moment obrotowy rozruchu DO PRZODU/DO TYLU moze wspomagac regulator
predkosci. Patrz rozdziat 8.8 Parametry petli zamknietej (parametry o identyfikatorach 612 do
621).

Tabela 161: Wybory dotyczace parametru IDé21

Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru
0 Nieuzywane
1 Pamie¢ momentu obrotowego  |Silnik rozpocznie prace z tym samym momentem obroto-
wym, przy ktérym zostat zatrzymany
2 War. zadana momentu Podczas startu warto$¢ zadana momentu jest uzywana do
okreslenia momentu obrotowego rozruchu
3 Moment obrotowy do przodu/ Patrz ID633 i 634.
moment obrotowy do tytu

626 CL: KOMPENSACJA PRZYSPIESZENIA 6 (2.6.23.5)

Ustawia kompensacje bezwtadnosci w celu zwiekszenia predkosci reakcji podczas
przyspieszania i zwalniania. Czas jest okreslony jako czas przyspieszenia do predkosci
znamionowej przy znamionowym momencie obrotowym. Gdy jest znana bezwtadnos¢
systemu, funkcja stuzy do uzyskiwania optymalnej predkosci przy zmianie wartosci zadanych.

2 . 2 . 2
TE fll()m :J' ( TE fnom)

nom nom

Kompensacja przyspieszenia TC = J-

J = bezwtadnos$¢ uktadowa (kg*m?2)

fznamionowa = czestotliwo$¢ znamionowa silnika (Hz)
Tnom = znamionowy moment obrotowy silnika

Pnom = znamionowa moc silnika (kW)

627 CL: PRAD MAGNESOWANIA PRZY STARCIE 6 [2.6.23.7]

Okresla prad silnika stosowany po wydaniu polecenia Start (w trybie sterowania petli
zamknietej). Podczas rozruchu parametr ten jest uzywany wraz z parametrem 1D628 do
skrocenia czasu uzyskiwania przez silnik zdolnosci wytwarzania maksymalnego momentu
obrotowego.
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628 CL: CZAS MAGNESOWANIA PRZY STARCIE 6 (2.6.23.8)

Okresla czas stosowania pradu magnesowania (ID627) w silniku podczas startu. Prad
magnesowania stuzy podczas startu do wstepnego namagnesowania silnika przed praca.
Zwieksza to wydajnos¢ momentu obrotowego podczas startu. Potrzebny czas zalezy od
parametrow silnika. Wartos¢ parametru miesci sie w zakresie od 100 ms do 3 s. Im wiekszy
silnik, tym wiecej czasu potrzeba.

631 IDENTYFIKACJA 23456 (2.6.13,2.6.16)

Funkcja identyfikacji oblicza lub mierzy parametry silnika, ktére sa wymagane do
prawidtowego sterowania silnikiem i jego predkoscia.

Przebieg identyfikacyjny utatwia dostosowanie parametrédw zwiazanych z silnikiem i
napedem. Jest to narzedzie do uruchamiania i obstugi napedu. Celem jest znalezienie
wartosci parametrow optymalnych do pracy napedu.

WSKAZOWKA!
Przed uruchomieniem przebiegu identyfikacyjnego nalezy ustawi¢ parametry z
tabliczki znamionowej silnika.

ID110 Napiecie znamionowe silnika (P2.1.6)
ID111 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika (P2.1.7)
ID112 Predko$¢ znamionowa silnika (P2.1.8)
ID113 Prad znamionowy silnika (P2.1.9)

ID120 Cos @ silnika (P2.1.10)
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Tabela 162: Wybory dotyczace parametru IDé31

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 Brak dziatania Nie zazadano identyfikacji.

Identyfikacja bez uruchamiania |Naped jest uruchamiany bez predkosci w celu zidentyfikowa-
silnika nia parametrow silnika. Do silnika sa podawane prad i napie-
cie, ale o zerowej czestotliwosci. Jest identyfikowany wspot-

czynnik U/f.

Identyfikacja z uruchamianiem |Naped jest uruchamiany z predkoscia w celu zidentyfikowa-
silnika (tylko NXP) nia parametrow silnika. Sa identyfikowane wspotczynnik U/f i
prad magnesowania.

WSKAZOWKA!
aby uzyskac najdoktadniejsze wyniki, ten przebieg identyfi-
kacyjny nalezy przeprowadzi¢ przy nieobciazonym silniku.
3 Przebieg identyfikacyjny kodera [ldentyfikuje zerowe potozenie watu, gdy uzywany jest silnik
PMS z koderem w potozeniu bezwzglednym.
4 (Zarezerwowane)
5 Btad identyfikacji Wartosc¢ przechowywana w przypadku btedu identyfikacji.

Aby uaktywnié funkcje identyfikacji, ustaw ten parametr i wydaj polecenie uruchomienia.
Polecenie uruchomienia nalezy wyda¢ w ciagu 20 sekund. Jesli w tym czasie nie zostanie ono
wydane, przebieg identyfikacyjny nie uruchomi sie. Zostanie przywrdcona warto$¢ domyslna
parametru i pojawi sie alarm identyfikacji.

Aby zatrzymadé niezakonczony przebieg identyfikacyjny, nalezy wyda¢ polecenie zatrzymania.
Spowoduje to przywrdcenie domyslnej wartosci parametru. Jesli przebieg identyfikacyjny nie
zostanie zakonczony, pojawi sie alarm identyfikacji.

Podczas przebiegu identyfikacyjnego kontrola hamowania jest wytaczona (patrz rozdziat 8.3
Kontrola hamulca zewnetrznego z dodatkowymi limitami [identyfikatory 315, 316, 346 do 349, 352,
353)).

WSKAZOWKA!

Po identyfikacji jest wymagane uruchomienie zbocza narastajacego.

633 CL: MOMENT OBROTOWY ROZRUCHU, DO PRZODU 23456 (2.6.23.12)

Ustawia moment obrotowy rozruchu w kierunku do przodu w przypadku wybrania za pomoca
parametru [D621.

634 CL: MOMENT OBROTOWY ROZRUCHU, DO TYLU 23456 (2.6.23.13)

Ustawia moment obrotowy rozruchu w kierunku wstecznym w przypadku wybrania za
pomoca parametru ID621.
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636 MINIMALNA CZESTOTLIWOSC PRZY STEROWANIU MOMENTEM W PETLI OTWARTEJ 6
(2.10.7)

Limit czestotliwosci wyjsciowej, ponizej ktdrego naped pracuje w trybie regulacji w petli
otwartej.

Z powodu poslizgu znamionowego silnika wewnetrzne obliczenia momentu obrotowego sa
niedoktadne przy matych predkosciach; w takim przypadku zalecane jest korzystanie z trybu
sterowania czestotliwoscia.

637 WZMOCNIENIE P REGULATORA PREDKOSCI, PETLA OTWARTA 6 (2.6.13)
Definiuje wzmocnienie P predkosci kontrolowanej w trybie sterowania w petli otwartej.

638 WZMOCNIENIE | REGULATORA PREDKOSCI, PETLA OTWARTA 6 (2.6.14)

Definiuje wzmocnienie | predkosci kontrolowanej w trybie sterowania w petli otwarte;.

639 WZMOCNIENIE P REGULATORA MOMENTU 6 (2.10.8)

Okresla wzmocnienie P regulatora momentu w trybie regulacji momentu w petli otwartej.

640 WZMOCNIENIE | REGULATORA MOMENTU 6 (2.10.9)

Okresla wzmocnienie | regulatora momentu w trybie regulacji momentu w petli otwarte;j.

641 WYBOR WARTOSCI ZADANEJ MOMENTU 6 (2.10.3)

Okresla zrodto wartosci zadanej momentu. Patrz rozdziat 8.7 Parametry sterowania
magistrala [parametry o identyfikatorach 850 do 859).
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Tabela 163: Wybory dotyczace parametru IDé41

VNv;j[::?-; Nazwa wyboru
0 Nieuzywane
1 Wejscie analogowe 1
2 Wejscie analogowe 2
3 Wejscie analogowe 3
4 Wejscie analogowe 4
5 Wejscie analogowe 1 [manipu-

lator)

Wejscie analogowe 2 (manipu-

lator)

7 Z panelu sterujacego, parametr
R3.5

8 Wartos¢ zadana momentu Patrz rozdziat 8.7 Parametry sterowania magistrala (parame-
magistrali try o identyfikatorach 850 do 859).

642 SKALOWANIE WARTOSCI ZADANEJ MOMENTU, WARTOSC MAKSYMALNA 6 (2.10.4)

643 SKALOWANIE WARTOSCI ZADANEJ MOMENTU, WARTOSC MINIMALNA 6 (2.10.5]

Skalowanie niestandardowych poziomdw, minimalnego i maksymalnego, dla wejs¢
analogowych w zakresie -300,0...300,0%.

644 LIMIT PREDKOSCI MOMENTU OBROTOWEGO, PETLA OTWARTA 6 (2.10.6)

Parametr umozliwia wybranie czestotliwosci maksymalnej dla sterowania momentem.

Tabela 164: Wybory dotyczace parametru ID644

Numer

wyboru Nazwa wyboru

0 Czestotliwo$¢ maksymalna

Wybrana wartos$¢ zadana czes-
totliwosci

2 Predkos¢ zadawana 7

W przypadku napedéw NXP dostepnych jest wiecej wyborow dotyczacych tego parametru w
trybie sterowania w petli zamknietej. Patrz ID1278.

645 UJEMNY LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO 6 (2.6.23.21)
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646 DODATNI LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO 6 (2.6.23.22)

Okresla limit momentu obrotowego dla kierunku dodatniego i ujemnego.

649 ZEROWE POLOZENIE WALU SILNIKA PMS 6 (2.6.24.4)

Zidentyfikowane zerowe potozenie watu. Zaktualizowany przebieg identyfikacyjny kodera z
koderem w potozeniu bezwzglednym.

650 TYP SILNIKA 6 (2.6.24.1)

W tym parametrze mozna ustawic typ silnika w procesie.

Tabela 165: Wybory dotyczace parametru ID650

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 Silnik indukcyjny

Silnik synchroniczny z magne-
sami statymi

651 PRAD STRUMIENIA KP é (P2.6.24.8)

Definiuje wzmocnienie regulatora pradu strumienia, gdy uzywany jest silnik PMS. Zaleznie od
budowy silnika i predkosci przyspieszania uzywanej do przechodzenia do obszaru ostabienia
pola moze by¢ wymagane duze wzmocnienie, aby napiecie wyjSciowe nie osiagneto limitu
maksymalnej wartosci, co uniemozliwitoby prawidtowe sterowanie silnikiem. Zbyt wysokie
wzmocnienie moze prowadzi¢ do niestabilnego sterowania. Czas catkowania ma w tym
wypadku wieksze znaczenie dla sterowania.

652 CZAS PRADU STRUMIENIA 6 [P2.6.24.9]

Definiuje czas catkowania regulatora pradu strumienia, gdy uzywany jest silnik PMS.
Zaleznie od budowy silnika i predkosci przyspieszania uzywanej do przechodzenia do obszaru
ostabienia pola moze byé wymagany krotki czas catkowania, aby napiecie wyjsciowe nie
osiagneto limitu maksymalnej wartosci, co uniemozliwitoby prawidtowe sterowanie
silnikiem. Zbyt krotki czas catkowania moze réwniez prowadzi¢ do niestabilnego sterowania.

654 WLACZ IDENTYFIKACJE RS 6 [2.6.24.5]

Parametr umozliwia wytaczenie identyfikacji Rs podczas uruchamiania hamowania DC.
Wartos$¢ domyslna parametru wynosi 1 (Tak).

655 LIMIT MODULACJI 6 (2.6.23.34)
Parametr umozliwia sterowanie sposobem modulacji napiecia wyjsciowego przez silnik.

Zmniejszenie tej wartosci powoduje ograniczenie maksymalnego napiecia wyjsciowego. Jesli
uzywany jest filtr sinusoidalny, nalezy ustawic¢ parametr na wartos¢ 96%.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 372 OPIS PARAMETROW

656 CZAS SPADKU OBCIAZENIA 6 (2.6.18)

Funkcja spadku obciazenia jest uzywana w celu uzyskania dynamicznego spadku predkosci
przy zmianie obciazenia. Ten parametr okresla czas, w trakcie ktorego jest przywracany
poziom 63% predkosci sprzed zmiany.

657 CZAS REGULACJI PRADU 6 [P2.6.23.18)

Stata czasu integratora regulatora pradu.

662 ZMIERZONY SPADEK NAPIECIA 6 (2.6.25.16)

Zmierzony spadek napiecia na rezystancji stojana miedzy dwiema fazami z pradem
znamionowym silnika. Parametr jest identyfikowany podczas przebiegu ID. Ustawienie tej
wartosci umozliwia obliczenie optymalnego momentu obrotowego przy niskich
czestotliwosciach w petli otwartej.

664 IR: DODAWANIE NAPIECIA PUNKTU ZEROWEGO 6 (2.6.25.17)

Okresla wielko$c¢ napiecia w silniku przy zerowej predkosci podczas zwiekszania momentu
obrotowego.

665 IR: DODAWANIE SKALOWANIA PRADNICY 6 [2.6.25.19]

Okresla wielkos¢ napiecia w silniku przy zerowej predkosci podczas zwiekszania momentu
obrotowego.

667 IR: DODAWANIE SKALOWANIA PRACY SILNIKOWEJ 6 (2.6.25.20)

Wspotczynnik skalowania do kompensacji IR przy pracy silnikowej, gdy jest uzywana funkcja
zwiekszenia momentu obrotowego.

668 PRZESUNIECIE IU 6 [2.6.25.21)
669 PRZESUNIECIE IV 6 (2.6.25.22)

670 PRZESUNIECIE IW 6 (2.6.25.23)
Wartosci przesuniecia pomiaru pradu fazowego. Zidentyfikowane podczas przebiegu ID.
673 SPADEK NAPIECIA LS 6 [P2.6.25.21)

Spadek napiecia uptywu indukcyjnego pradu znamionowego i czestotliwosci silnika.
Parametr ten definiuje spadek napiecia Ls miedzy dwiema fazami. Wykonaj automatyczna
identyfikacje w celu okreslenia optymalnego ustawienia.

674 NAPIECIE BEM SILNIKA 6 (2.6.25.20]

Napiecie wsteczne indukowane przez silnik.
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700 ODPOWIEDZ NA USTERKE WARTOSCI ZADANEJ 4 MA 234567 (2.7.1)

Tabela 166: Wybory dotyczace parametru ID700

v':;l::?'; Nazwa wyboru Opis

0 Brak reakcji

1 Ostrzezenie

2 Ostrzezenie Czestotliwos¢ od 10 s wstecz jest ustawiana jako wartos¢
zadana

3 Ostrzezenie pzestotliwgé:é usterki 4mA (parametr ID728) jest ustawiana
jako wartos¢ zadana

4 Usterka Tryb Stop po wystapieniu usterki zgodnie z ID506

5 Usterka Tryb Stop po usterce zawsze przy uzyciu wybiegu

Ostrzezenie lub czynnos¢ dla usterki oraz komunikat sa generowane, jesli jest uzywany
sygnat wartosci zadawanej 4-20 mA i opadnie on ponizej wartosci 3,0 mA na 5 s lub ponizej
wartosci 0,5 mA na 0,5 s. Informacje te mozna réwniez zaprogramowac dla wyjscia
cyfrowego DO1 i wyjs¢ przekaznikowych RO1 i RO2.

701 ODPOWIEDZ NA USTERKE ZEWNETRZNA 234567 (2.7.3)

Tabela 167: Wybory dotyczace parametru ID701

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Ostrzezenie lub czynnos¢ dla usterki oraz komunikat sa generowane w programowalnych
wejsciach cyfrowych DIN3 na podstawie zewnetrznego sygnatu usterki lub za pomoca
parametrow ID405 i ID406. Informacje te mozna réwniez zaprogramowac dla wyjscia
cyfrowego DO1 i wyjs¢ przekaznikowych RO1 i RO2.
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702 KONTROLA FAZ WYJSCIOWYCH 234567 (2.7.6)

Tabela 168: Wybory dotyczace parametru ID702

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Kontrola faz wyjsciowych silnika zapewnia w przyblizeniu jednakowy prad wszystkich faz
silnika.

703 ZABEZPIECZENIE PRZED SKUTKAMI ZWARC DO UZIEMIENIA 234567 (2.7.7]

Tabela 169: Wybory dotyczace parametru ID703

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Zabezpieczenie przed skutkami zwaré doziemnych zapewnia, ze suma praddw faz silnika jest
rowna zeru. Zabezpieczenie przed przekroczeniem dopuszczalnej wartosci pradu dziata
zawsze i chroni przemiennik czestotliwosci przed duzymi pradami w przypadku zwarc do
uziemienia.
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704 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA 234567 (2.7.8)

Tabela 170: Wybory dotyczace parametru ID704

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Wytaczenie zabezpieczenia, tzn. ustawienie parametru na 0, spowoduje wyzerowanie stanu
termicznego silnika (0%). Patrz rozdziat 8.4 Parametry zabezpieczenia termicznego silnika
[parametry o identyfikatorach 704 do 708).

Jesli parametr jest ustawiony na 0, wymagany jest czujnik przegrzania silnika.

705 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA: WSPOLCZYNNIK TEMPERATURY OTOCZENIA
SILNIKA 234567 (2.7.9)

Wspoétczynnik mozna ustawi¢ w zakresie od -100,0% do 100,0%, gdzie

-100,0% = 0°C
0,0% = 40°C
100,0% = 80°C

Patrz rozdziat 8.4 Parametry zabezpieczenia termicznego silnika [parametry o identyfikatorach
704 do 708).

706 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA: WSPOLCZYNNIK CHLODZENIA SILNIKA PRZY
ZEROWEJ PREDKOSCI 234567 (2.7.10)

Okresla wspotczynnik chtodzenia przy predkosci zerowej w odniesieniu do punktu, gdy silnik
pracuje przy predkosci znamionowej bez chtodzenia zewnetrznego. Patrz Rys. 72 Krzywa |
charakterystyki cieplnej silnikaT ..

Wartos¢ domyslna jest ustawiana przy zatozeniu, ze nie ma zadnego wentylatora
zewnetrznego. Jesli jest uzywany wentylator zewnetrzny, mozna ustawic¢ warto$¢ wyzsza niz
w przypadku braku wentylatora. Na przyktad 90%.

W przypadku zmiany parametru Prad znamionowy silnika zostanie automatycznie
przywrocona warto$¢ domyslna tego parametru.

Zmiana tego parametru nie ma zadnego wptywu na maksymalny prad wyjsciowy napedu.
Patrz rozdziat 8.4 Parametry zabezpieczenia termicznego silnika [parametry o identyfikatorach
704 do 708).

Czestotliwos¢ charakterystyczna zabezpieczenia termicznego to 70% wartosci parametru
Czestotliwos¢ znamionowa silnika (ID111).
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Pchtodzenia A
Obszar przecigzenia
100% f---=--nnmemmemoeoos e
| |
ID706=40% : :
i
zestotliwosc
0 charaekte rystyczna fn f

Rys. 72: Krzywa | charakterystyki cieplnej silnikat .

707 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA: STAtA CZASOWA 234567 (2.7.11)
Ten czas mozna ustawi¢ w zakresie od 1 do 200 minut.

Stata czasowa jest to czas, w ciagu ktérego obliczona krzywa cieplna osiaga 63% swojej
wartosci docelowe]. Dtugosc¢ statej czasowej zalezy od wymiarow silnika. Im wiekszy silnik,
tym dtuzsza stata czasowa.

Stata czasowa ciepta silnika rézni sie w zaleznosci od silnika. Jest rowniez rézna dla réznych
producentow silnikdw. Wartos¢ domyslna parametru zalezy od wymiardw.

Té jest to czas w sekundach, przez ktdry silnik moze bezpiecznie pracowac przy
szesciokrotnym przekroczeniu pradu znamionowego. Producent silnika moze podac ten
parametr w informacjach na temat silnika. Jesli znasz warto$¢ parametru té silnika, na jego
podstawie mozesz ustawic stata czasowa. Zwykle stata czasowa ciepta silnika (w minutach)
wynosi 2*té. Jesli naped jest w stanie zatrzymania, stata czasowa jest wewnetrznie
zwiekszana do potrdjnej ustawionej wartosci parametru, poniewaz chtodzenie opiera sie na
konwekcji.

Patrz takze Rys. 73 Stata czasowa ciepta silnika.
708 ZABEZPIECZENIE TERMICZNE SILNIKA: CYKL PRACY SILNIKA 234567 (2.7.12)

Wartos¢ mozna ustawi¢ w zakresie 0%...150%. Patrz rozdziat 8.4 Parametry zabezpieczenia
termicznego silnika (parametry o identyfikatorach 704 do 708).

Na przyktad po ustawieniu wartosci 130% silnik osiagnie temperature znamionowa przy
130% wartosci pradu znamionowego.
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Rys. 73: Stata czasowa ciepta silnika
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709 ZABEZPIECZENIE PRZED UTYKIEM 234567 [2.7.13)

Tabela 171: Wybory dotyczace parametru ID709

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Ustawienie parametru na 0 spowoduje wytaczenie zabezpieczenia i wyzerowanie licznika
czasu utyku. Patrz rozdziat 8.5 Parametry zabezpieczenia silnika przed utykiem (parametry o
identyfikatorach 709 do 712).

710 LIMIT PRADU UTYKU 234567 (2.7.14]

Wartosc¢ tego parametru mozna ustawié w zakresie od 0,0 do 2*In. Aby wystapit stan utyku,
prad musi przekroczyc ten limit. W przypadku zmiany parametru ID107 Limit znamionowego
pradu silnika wartos¢ tego parametru zostanie automatycznie obliczona na 90% limitu pradu.
Patrz rozdziat 8.5 Parametry zabezpieczenia silnika przed utykiem (parametry o identyfikatorach
709 do 712).

WSKAZOWKA!
Wartosc¢ Limit pradu utyku musi by¢ mniejsza od limitu pradu silnika.

A1

Obszar utyku

ID710

v

ID712

Rys. 74: Ustawienia charakterystyki utyku

711 CZAS UTYKU 234567 [2.7.15]

Limit czasu mozna ustawi¢ w zakresie od 1,0 do 120,0 s.
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Jest to maksymalny czas etapu utyku. Czas utyku jest mierzony za pomoca licznika
wewnetrznego. Jesli wartosc¢ licznika przekroczy ten limit, zabezpieczenie spowoduje
wytaczenie napedu (patrz ID709). Patrz rozdziat 8.5 Parametry zabezpieczenia silnika przed
utykiem [parametry o identyfikatorach 709 do 712).

Licznik czasu utyku

Obszar automatycz-
nego wytaczenia

Wyltgczenie/
ostrzezenie

Par. ID711 |

ID709
>t
Utyk----
Brak uty%u4 L L

Rys. 75: Licznik czasu utyku

712 LIMIT CZESTOTLIWOSICI UTYKU 234567 (2.7.16)
Czestotliwo$¢é mozna ustawi¢ w zakresie 1-f.maks.(ID102).

Aby wystapit utyk, czestotliwos¢ wyjsciowa musi pozostawaé ponizej tego limitu przez
okresélony czas. Patrz rozdziat 8.5 Parametry zabezpieczenia silnika przed utykiem (parametry o
identyfikatorach 709 do 712).

713 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM 234567 (2.7.17]

Tabela 172: Wybory dotyczace parametru ID713

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce

wedtug ID506

Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Patrz rozdziat 8.6 Parametry zabezpieczenia silnika przed niedociazeniem (parametry o
identyfikatorach 713 do 716).
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714 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM, 0BSZAR OStABIENIA POLA DLA OBCIAZENIA
234567 (2.7.18)

Wartos$¢ tego parametru mozna ustawi¢ w zakresie od 10,0 do 150,0% X TnMotor. Ta wartosc¢ to
minimalny dopuszczalny moment obrotowy, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest powyzej punktu
ostabienia pola.

W przypadku zmiany parametru ID113 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrdcona wartos¢ domyslna tego parametru. Patrz rozdziat 8.6 Parametry zabezpieczenia
silnika przed niedociazeniem (parametry o identyfikatorach 713 do 716).

sMoment obrotowy

ID714 (-~ :

ID715 0
Punkt ostahienia pola

f

| . >
5 Hz Obszar niedocigzenia

Rys. 76: Ustawianie minimalnego obciazenia

715 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM, CZESTOTLIWOSC ZEROWA DLA OBCIAZENIA
234567 (2.7.19)

Limit momentu obrotowego mozna ustawié¢ w zakresie 5,0-150,0% x TnMotor.

Okresla warto$¢ minimalnego dopuszczalnego momentu obrotowego dla czestotliwosci
zerowej. Patrz Rys. 76 Ustawianie minimalnego obciazenia. W przypadku zmiany wartosci
parametru ID113 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie przywrécona warto$¢
domyslna tego parametru. Patrz rozdziat 8.6 Parametry zabezpieczenia silnika przed
niedociazeniem (parametry o identyfikatorach 713 do 716).

716 CZAS NIEDOCIAZENIA 234567 (2.7.20]

Limit czasu mozna ustawi¢ w zakresie od 2,0 do 600,0 s.

Jest to maksymalny czas aktywnego stanu niedociazenia. Czas niedociazenia jest mierzony
za pomoca licznika wewnetrznego. Jesli wartosc licznika przekroczy ten limit, zabezpieczenie
spowoduje wytaczenie napedu. Naped wytaczy sie zgodnie z ustawieniem parametru ID713.
Jesli naped zatrzyma sie, licznik niedociazenia zostanie ponownie wyzerowany. Patrz Rys. 77
Funkcja licznika czasu niedociazenia i rozdziat 8.6 Parametry zabezpieczenia silnika przed
niedociazeniem [parametry o identyfikatorach 713 do 716).
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4 Licznik czasu niedocigzenia

Obszar
automatycznego
ID716 | Wytaczenia
Wytaczenie/ostrzezenie
D713
Czas
Niedocigzenie ] L —

Brak niedocigzenia

Rys. 77: Funkcja licznika czasu niedociazenia

717 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: CZAS ZWLOKI 234567 (2.8.1]

Czas zwtoki przed pierwsza préba resetowania.

718 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: CZAS PROBY 234567 (2.8.2)

Ten parametr stuzy do ustawiania czasu proby dla funkcji automatycznego wznowienia pracy.
W czasie proby funkcja automatycznego wznowienia pracy probuje skasowac usterki, ktére
wystapity. Jesli liczba usterek w czasie prébnym przekroczy wartos¢ odpowiedniego
parametru ustawionego za pomoca od ID720 do ID725, generowana jest usterka trwata.
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Czas oczekiwania Czas oczekiwania Czas oczekjwania
. Par. ID717 Par. ID717 Par. ID717
- > - > —
Sygnat usterki
Ostrzezenie
Ponowne_ _ Ponowne_ )
uruchomienie 1 i uruchomienie 2
Automatyczne

wznawianie

Czas proby Czas proby I
Par. ID718
Usterka L
aktywna

Funkcja automatycznego zerowania: (préby = 2)

Rys. 78: Przyktad: automatyczne ponowne starty z dwoma startami

Parametry ID720 do ID725 okreslaja maksymalna liczbe automatycznych ponownych startéw
w czasie okreslonym przez parametr ID718. Odliczanie czasu rozpoczyna sie od pierwszego
automatycznego resetu. Jesli liczba usterek wystepujacych w czasie préoby przekroczy
wartosci parametrow ID720 do ID725, zostanie uaktywniony stan usterki. W przeciwnym razie
usterka jest kasowana po uptywie czasu proby i z nastepna usterka ponownie jest
uruchamiane zliczanie czasu proby.

Jesli w czasie proby trwa pojedyncza usterka, zostanie ustawiony stan btedu.

719 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: FUNKCJA STARTU 234567 (2.8.3)

Wybér trybu startu dla automatycznego resetowania.

Tabela 173: Wybory dotyczace parametru ID719

v':;"l::?': Nazwa wyboru (0] ]1
0 Start z rampa
1 Start .. w biegu”
2 Start zgodnie z ID505
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720 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWALANIU USTERKI ZA NISKIEGO
NAPIECIA 234567 (2.8.4)

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startow po wyzwoleniu za niskiego
napiecia mozliwych w czasie préby ustawionym przez parametr ID718.

Tabela 174: Wybory dotyczace parametru ID720

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Bez automatycznego ponow-
nego startu
Liczba automatycznych ponow- |Usterka jest kasowana, a silnik jest uruchamiany automa-
>0 nych startow po wystapieniu tycznie po przywrdceniu normalnego poziomu napiecia szyny
usterki za niskiego napiecia DC.

721 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWOLENIU PRZEKROCZENIA
NAPIECIA 234567 (2.8.5]

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startéw po wyzwoleniu przekroczenia
napiecia mozliwych w czasie préby ustawionym przez parametr ID718.

Tabela 175: Wybory dotyczace parametru ID721

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
Brak automatycznych ponow-
0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki przekroczenia napiecia

Liczba automatycznych ponow- |Usterka jest kasowana, a silnik jest uruchamiany automa-
>0 nych startow po wyzwoleniu tycznie po przywrdceniu normalnego poziomu napiecia szyny
usterki przekroczenia napiecia. |DC.

722 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWOLENIU PRZEKROCZENIA
NATEZENIA PRADU 234567 (2.8.6)

WSKAZOWKA!
Uwzgledniana jest rowniez usterka IGBT.

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startow mozliwych w czasie proby
ustawionym przez parametr ID718.
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Tabela 176: Wybory dotyczace parametru ID722

Numer Nazwa wyboru

wyboru

Liczba automatycznych ponow-
nych startow po wyzwoleniu

0 usterki przekroczenia nateze-
nia pradu
Liczba automatycznych ponow-
50 nych startow po wyzwoleniu

przekroczenia natezenia pradu
i usterkach przegrzania IGBT.

723 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWALANIU WARTOSCI ZADANEJ 4
MA 234567 (2.8.7]

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startéw mozliwych w czasie proby
ustawionym przez parametr ID718.

Tabela 177: Wybory dotyczace parametru ID 723

Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru

Liczba automatycznych ponow-
0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki wartosci zadanej

Liczba automatycznych ponow-
nych startow po przywréceniu
>0 normalnego poziomu (>4 mA)
analogowego sygnatu prado-
wego (4-20 mA)]

725 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWALANIU USTERKI
ZEWNETRZNEJ 234567 (2.8.9)

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startéw mozliwych w czasie proby
ustawionym przez parametr ID718.

Tabela 178: Wybory dotyczace parametru ID725

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
Brak automatycznych ponow-
0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki zewnetrznej

Liczba automatycznych ponow-
>0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki zewnetrznej
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726 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWALANIU USTERKI
TEMPERATURY SILNIKA 234567 (2.8.8)

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startéw mozliwych w czasie proby
ustawionym przez parametr ID718.

Tabela 179: Wybory dotyczace parametru ID726

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
Liczba automatycznych ponow-
0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki temperatury silnika

Liczba automatycznych ponow-
nych startéw po przywrdceniu
normalnego poziomu tempera-
tury silnika

727 ODPOWIEDZ NA USTERKE ZA NISKIEGO NAPIECIA 234567 (2.7.5)

Tabela 180: Wybory dotyczace parametru ID727

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Usterka zapisana w historii

usterek

Usterka niezapisana w historii
usterek

Informacje na temat limitow zbyt niskiego napiecia mozna znalez¢ w instrukcji obstugi
produktu.

728 WARTOSC ZADANA CZESTOTLIWOSCI USTERKI 4 MA 234567 (2.7.2)

Jesli wartos¢ parametru ID700 jest ustawiona na 3, a wystapita usterka 4 mA, wartoscia
zadana czestotliwosci silnika jest wartos¢ tego parametru.
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730 KONTROLA FAZ WEJSCIOWYCH 234567 (2.7.4)

Tabela 181: Wybory dotyczace parametru ID730

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Kontrola faz napiecia wejSciowego zapewnia w przyblizeniu jednakowy prad faz napiecia
wejsciowego przemiennika czestotliwosci.

731 AUTOMATYCZNY PONOWNY START 1 (2.20)

Parametr umozliwia wtaczenie funkcji automatycznego kasowania.

Tabela 182: Wybory dotyczace parametru ID731

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Wytaczony
1 Wtaczony

Funkcja kasuje nastepujace usterki (maksymalnie trzy razy) (patrz instrukcja obstugi
produktu):

«  Przekroczenie natezenia pradu (F1)

»  Przekroczenie napiecia (F2)

«  Zaniskie napiecie (F9)

«  Zbyt wysoka temperatura przemiennika czestotliwosci (F14)
+  Przegrzanie silnika (F16)

+  Usterka wartos$ci zadanej (F50)
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732 ODPOWIEDZ NA USTERKE TERMISTORA 234567 (2.7.21)

Tabela 183: Wybory dotyczace parametru ID732

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

Ustawienie parametru na 0 spowoduje wytaczenie zabezpieczenia.

733 ODPOWIEDZ NA USTERKE MAGISTRALI KOMUNIKACYJNEJ 234567 (2.7.22)

Tutaj nalezy ustawié tryb odpowiedzi na usterke magistrali komunikacyjnej, jesli magistrala
jest aktywnym miejscem sterowania. Wiecej informacji mozna znalez¢ w odpowiedniej
instrukcji obstugi karty magistrali komunikacyjnej.

Patrz parametr ID732.

734 ODPOWIEDZ NA USTERKE GNIAZDA 234567 (2.7.23)

Tutaj nalezy ustawi¢ tryb odpowiedzi na usterke gniazda karty spowodowany brakiem lub
uszkodzeniem karty.

Patrz parametr ID732.

738 AUTOMATYCZNY PONOWNY START: LICZBA PROB PO WYZWALANIU USTERKI
NIEDOCIAZENIA (2.8.10]

Parametr okresla liczbe automatycznych ponownych startéw mozliwych w czasie proby
ustawionym przez parametr ID718.

Tabela 184: Wybory dotyczace parametru ID738

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
Brak automatycznych ponow-
0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki niedociazenia

Liczba automatycznych ponow-
>0 nych startéw po wyzwoleniu
usterki niedociazenia
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739 LICZBY TBOARD1 (LICZBA WEJSC PT100 W UZYCIU) 567 (2.7.24)

WSKAZOWKA!
Nazwa parametru Liczby TBoard1 jest uzywana w aplikacji sterowania

uniwersalnego. Stara nazwa (Liczba wej$¢ PT100 w uzyciu) jest nadal uzywana w
aplikacji regulacji PID i aplikacji sterowania pompa i wentylatorem.
W przypadku zainstalowania karty pomiaru temperatury w przemienniku czestotliwosci w
tym miejscu mozna wybracd liczbe uzywanych czujnikéw. Zobacz takze instrukcje do kart
we/wy Vacon.

Tabela 185: Wybory dotyczace parametru ID739

va;ljl:?)?': Nazwa wyboru (0] ]1
0 Nieuzywane
1 Kanat 1
2 Kanat 1i2
3 Kanat1,2i3
4 Kanat2i3
5 Kanat 3

WSKAZOWKA!

Jesli wybrana wartosc¢ jest wieksza niz rzeczywista liczba uzywanych czujnikdw,
bedzie wyswietlana temperatura 200°C. W przypadku wystapienia zwarcia na
wejsciu bedzie wyswietlana wartosé -30°C.

740 TBOARD FLT.RESP (ODPOWIEDZ NA USTERKE PT100) 567 (2.7.25)

WSKAZOWKA!
Nazwa parametru TBoard Flt.Resp jest uzywana w aplikacji sterowania

uniwersalnego. Stara nazwa (Odpowiedz na usterke PT100) jest nadal uzywana w
aplikacji regulacji PID i aplikacji sterowania pompa i wentylatorem.
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Tabela 186: Wybory dotyczace parametru ID740

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie

Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506

Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

741 LIMIT OSTRZEZENIA TBOARD1 (LIMIT OSTRZEZENIA PT100) 567 (2.7.26]

WSKAZOWKA!
Nazwa parametru Limit ostrzezenia TBoard1 jest uzywana w aplikacji sterowania
uniwersalnego. Stara nazwa (Limit ostrzezenia PT100) jest nadal uzywana w
aplikacji regulacji PID i aplikacji sterowania pompa i wentylatorem.

Ustawienie limitu, przy ktorym ostrzezenie o temperaturze zostanie uaktywnione.

742 LIMIT USTERKI TBOARD1 (LIMIT USTERKI PT100) 567 (2.7.27]

WSKAZOWKA!
Nazwa parametru Limit usterki TBoard1 jest uzywana w aplikacji sterowania

uniwersalnego. Stara nazwa (Limit usterki PT100) jest nadal uzywana w aplikacji
regulacji PID i aplikacji sterowania pompa i wentylatorem.
Ustawienie limitu, przy ktérym zostanie uaktywniona usterka dotyczaca temperatury (F56).

743 LICZBY TBOARD2 6 (2.7.37)

W przypadku zainstalowania karty pomiaru temperatury w przemienniku czestotliwosci w
tym miejscu mozna wybrac liczbe uzywanych czujnikdéw. Zobacz takze instrukcje do kart
we/wy Vacon.
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Tabela 187: Wybory dotyczace parametru ID743

va;I;:?': Nazwa wyboru
0 Nieuzywane
1 Kanat 1
2 Kanat 1i2
3 Kanat1i2i3
4 Kanat2i3
5 Kanat 3

WSKAZOWKA!

Jesli wybrana wartosc jest wieksza niz rzeczywista liczba uzywanych czujnikéw,
bedzie wyswietlana temperatura 200°C. W przypadku wystapienia zwarcia na
wejsciu bedzie wyswietlana wartos¢ -30°C.

745 LIMIT OSTRZEZENIA TBOARD2 6 (2.7.38)

Ustawienie limitu, przy ktérym ostrzezenie o temperaturze zostanie uaktywnione.

746 LIMIT USTERKI TBOARD2 6 (2.7.39)

Ustawienie limitu, przy ktérym zostanie uaktywniona usterka dotyczaca temperatury (F65).

750 MONITOROWANIE CHLODZENIA 6 (2.2.7.23)

W przypadku korzystania z napedu chtodzonego ciecza nalezy podtaczyc¢ to wejscie do
sygnatu potwierdzajacego chtodzenie generowanego przez modut wymiany ciepta lub
dowolnego wejscia pokazujacego stan uzywanego modutu chtodzenia. W przypadku niskiej
wartosci wejsciowej, gdy silnik jest w stanie PRACA, generowana jest usterka. Gdy naped jest
w stanie stopu, generowane jest tylko ostrzezenie. Patrz instrukcja obstugi napeddw Vacon
chtodzonych ciecza.

751 OPOZNIENIE USTERKI CHLODZENIA 6 (2.7.32]

Parametr okresla opdznienie przejscia napedu w stan USTERKA, gdy brak sygnatu
potwierdzajacego chtodzenie.

752 FUNKCJA USTERKI BLEDU PREDKOSCI 6 (2.7.33)

Okresla reakcje na usterke, gdy wartos¢ zadana predkosci i predkos¢ kodera przekraczaja
ustawione limity.
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Tabela 188: Wybory dotyczace parametru ID752

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

753 MAKSYMALNA ROZNICA BLEDU PREDKOSCI 6 (2.7.34)

Btad predkosci dotyczy réznicy miedzy wartoscia zadana predkosci i predkoscia kodera.
Parametr okresla limit, przy ktorym usterka jest generowana.

754 OPOZNIENIE BLEDU PREDKOSCI 6 (2.7.35]

Okresla czas, ktory musi uptynac, aby btad predkosci zostat uznany za usterke.

755 TRYB BEZPIECZNEGO WYLACZENIA 6 (2.7.36]

WSKAZOWKA!

Aby uzyskac szczegétowe informacje na temat funkcji bezpiecznego wytaczania,
patrz instrukcja obstugi karty Vacon NX OPTAF (STO). Funkcja jest dostepna, tylko
jesli naped jest wyposazony w opcjonalna karte Vacon OPTAF.

Parametr umozliwia okreslenie, aby reakcja na usterke lub ostrzezenie byto aktywowanie
funkcji bezpiecznego wytaczania. Wejscie bezpiecznego wytaczania zatrzymuje modulacje
napedu niezaleznie od wartosci tego parametru.

756 BEZPIECZNE WYLACZENIE AKTYWNE é (2.3.3.30)
Wybdr wyjscia cyfrowego pokazujacego stan bezpiecznego wytaczenia.

850 WARTOSC ZADANA MAGISTRALI, SKALOWANIE WARTOSCI MINIMALNEJ 6 (2.9.1)

851 WARTOSC ZADANA MAGISTRALI, SKALOWANIE WARTOSCI MAKSYMALNEJ 6 (2.9.2]

Te dwa parametry umozliwiaja skalowanie sygnatu wartosci zadanej magistrali.

Jesli ID850 = 1D851, niestandardowe skalowanie nie jest uzywane, a do skalowania jest
wykorzystywana czestotliwo$¢ minimalna i maksymalna.

Wykonywanie skalowania przedstawiono w . Patrz tez rozdziat 8.7 Parametry sterowania
magistrala [parametry o identyfikatorach 850 do 859).

WSKAZOWKA!
Uzycie tej niestandardowej funkcji skalowania ma wptyw rowniez na skalowanie
wartosci rzeczywiste;.
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852 DO 859 WYBORY WYJSCIA DANYCH MAGISTRALI 1 D0 8, 6 (2.9.3 DO 2.9.10)

Parametry umozliwiaja monitorowanie dowolnej wartosci parametru z magistrali. Wpisz
numer ID elementu, dla ktdrego chcesz monitorowac wartosci tych parametréow. Patrz
rozdziat 8.7 Parametry sterowania magistrala (parametry o identyfikatorach 850 do 859).

1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa 15 Stany wejs¢ cyfrowych 1, 2, 3
2 Predkos¢ obrotowa silnika 16 Stany wejs¢ cyfrowych 4, 5, 6
3 Prad silnika 17 Stany wyjs¢ cyfrowych i przekaznikowych
4 Moment obrotowy silnika 25 Czestotliwos$¢ zadawana
5 Moc silnika 26 Prad wyjscia analogowego
6 Napiecie silnika 27 Al3
7 Napiecie w obwodzie pradu statego 28 Al4
8 Temperatura przemiennika 31 AO1 (karta rozszerzen)
9 Temperatura silnika 32 AO2 (karta rozszerzen)
13 Al 37 Aktywna usterka 1
Al2 Prad silnika (niezaleznie od napedu) z
14 45 doktadnoscia do jednego miejsca po prze-
cinku

Aby uzyskac wiecej informacji na temat wartosci monitorowania, patrz tez rozdziat 6.4.1
Monitorowanie wartosci [panel sterowania: menu M1).

876 DO 883 DANE SZYNY, WYBORY IN 1 D0 8

Parametry umozliwiaja sterowanie dowolnym parametrem lub monitorowanie niektérych
wartosci z magistrali. Wpisz numer ID elementu, ktérym chcesz sterowac za pomoca
wartosci tych parametrow. Patrz Tabela 45 Monitorowanie wartosci, napedy NXP.

1001 LICZBA DODATKOWYCH NAPEDOW 7 (2.9.1)

Za pomoca tego parametru mozna okresli¢ liczbe uzywanych napedéw dodatkowych. Funkcje
sterujace napedami dodatkowymi (parametry ID458 do ID462) mozna zaprogramowac dla
wyjs¢ przekaznikowych lub wyjscia cyfrowego. Domyslnie uzywany jest jeden naped
dodatkowy, ktory jest zaprogramowany dla wyjscia przekaznikowego RO1 w B.1.

1002 CZESTOTLIWOSC STARTU, NAPED DODATKOWY 17 (2.9.2]

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik czestotliwosci musi przekraczac limit
okreslony za pomoca tych parametréw o 1 Hz przed uruchomieniem napedu dodatkowego.
Przekroczenie o 1 Hz zapewnia histereze pozwalajaca uniknac zbednych uruchomien

i zatrzyman. Patrz Rys. 79 Przyktad ustawienia parametru; naped o zmiennej predkosci i jeden
naped dodatkowy, ID10111D102.
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1003 CZESTOTLIWOSC ZATRZYMANIA, NAPED DODATKOWY 17 (2.9.3]

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik czestotliwosci musi by¢ o 1 Hz nizsza
od limitu okreslonego za pomoca tych parametrow przed zatrzymaniem napedu
dodatkowego. Limit czestotliwosci zatrzymania okresla rowniez czestotliwosé, do ktdrej
spada czestotliwo$é napedu sterowanego przez przemiennik czestotliwosci po uruchomieniu
napedu dodatkowego. Patrz Rys. 79 Przyktad ustawienia parametru; naped o zmiennej
predkosci i jeden naped dodatkowy.

1004 CZESTOTLIWOSC STARTU, NAPED DODATKOWY 27 (2.9.4)
1005 CZESTOTLIWOSC ZATRZYMANIA, NAPED DODATKOWY 27 (2.9.5]
1006 CZESTOTLIWOSC STARTU, NAPED DODATKOWY 37 (2.9.6]
1007 CZESTOTLIWOSC ZATRZYMANIA, NAPED DODATKOWY 37 (2.9.7]
1008 CZESTOTLIWOSC STARTU, NAPED DODATKOWY 47 (2.9.8)

1009 CZESTOTLIWOSC ZATRZYMANIA, NAPED DODATKOWY 47 (2.9.9)
Patrz parametry ID1002 i ID1003.

1010 OPOZNIENIE STARTU NAPEDOW DODATKOWYCH 7 (2.9.10)

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik czestotliwosci musi pozostawac
powyzej czestotliwosci startu napedu dodatkowego przez czas okreslany przez ten parametr
przed uruchomieniem napedu dodatkowego. Okreslone op6znienie dotyczy wszystkich
napeddéw dodatkowych. Zapobiega to niepotrzebnym uruchomieniom powodowanym przez
chwilowe przekroczenia limitu uruchomienia. Patrz Rys. 79 Przyktad ustawienia parametru;
naped o zmiennej predkosci i jeden naped dodatkowy.

1011 OPOZNIENIE ZATRZYMANIA NAPEDOW DODATKOWYCH 7 (2.9.11)

Czestotliwos¢ napedu sterowanego przez przemiennik czestotliwo$ci musi pozostawacé
ponizej limitu stopu napedu dodatkowego przez czas okreslany przez ten parametr przed
zatrzymaniem napedu. Okreslone opdznienie dotyczy wszystkich napeddw dodatkowych.
Zapobiega to niepotrzebnym zatrzymaniom powodowanym przez chwilowy spadek ponizej
limitu zatrzymania.
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out

out
A A Op6znienie startu napedéw
dodatkowych (par. ID1010)
Lo
Czestotliwos¢ startu napedu dodatkowego 1, Czestotliwos¢ startu napedu S Zwiekszenie
par. ID1002 + 1 Hz) dodatkowego 1, par. ID1002 + 1 Hz) ! czestotliwosci
—————————————————————————————— —| — —jpodczas
Czestotliwos¢ po uruchomieniu opoznienia
napedu dodatkowego I, startu
par. D1003-1 Hz

Czestotliwosé
zatrzymania napedu
dodatkowego 1 (par,

ID1003-1 Hz)
______ Czestotliwos¢ po uruchomieniu |- — ~Zmriiejszénie —h~| ~ 7% Opéznienie zatrzymania
Czestotliwoé¢ zatrzymania napedu dodatkowego 1, czestotliwosci t 1 napedéw dodatkowych (par.
napedu dodatkowego 1 par. ID1003 + 1 Hz F - podczas zatrzyma-. ' ID1011)
(par. ID1003 - 1 Hz) min nia opo6znienie .
> par. ID101 >

Przeptyw Przeptyw

me
par. ID101

Rys. 79: Przyktad ustawienia parametru; naped o zmiennej predkosci i jeden naped dodatkowy

1012 KROK ZADANY PO URUCHOMIENIU NAPEDU DODATKOWEGO 17 (2.9.12)
1013 KROK ZADANY PO URUCHOMIENIU NAPEDU DODATKOWEGO 27 (2.9.13)
1014 KROK ZADANY PO URUCHOMIENIU NAPEDU DODATKOWEGO 37 (2.9.14)
1015 KROK ZADANY PO URUCHOMIENIU NAPEDU DODATKOWEGO 47 (2.9.15)
Krok zadany bedzie dodawany automatycznie do wartosci zadanej zawsze po uruchomieniu

odpowiedniego napedu dodatkowego. Kroki zadane umozliwiaja np. kompensacje strat
cisnienia w przewodach z powodu zwiekszonego przeptywu.
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Wartos$¢ zadana regulatora PI

Krok zadany 3
Par. ID1014

Krok zadany 2 T
Par. ID1013

Krok zadany 1 \
Par. ID1012 1

Wartos$¢ zadana 1
(AI)

start

Dodatkowy zatrzymany

naped 1 start

Dodatkowy zatrzymany|

naped 2 start
Dodatkowy zatrzymany
naped 3

Rys. 80: Kroki zadane po uruchomieniu napedu dodatkowego

1016 CZESTOTLIWOSC USPIENIA 57 (2.1.15)

Naped przechodzi w tryb uépienia (zatrzymuje sie), gdy jego czestotliwo$¢ wyjsciowa spada
ponizej limitu czestotliwosci na dtuzej, niz to okreslono za pomoca parametru ID1017. W
stanie Stop regulator PID steruje przemiennikiem czestotliwosci do stanu pracy, gdy
rzeczywista wartos¢ sygnatu albo spadnie ponizej, albo przekroczy (patrz parametr ID1019)

poziom budzenia okreslany przez parametr ID1018. Patrz Rys. 81 Funkcja uspienia
przemiennika czestotliwosci.

1017 OPOZNIENIE USPIENIA 57 (2.1.16)

Minimalny czas, przez ktory czestotliwosé powinna pozostawad ponizej poziomu uspienia
przed zatrzymaniem napedu. Patrz Rys. 81 Funkcja uspienia przemiennika czestotliwosci.

1018 POZIOM BUDZENIA 57 (2.1.17]

Poziom budzenia okresla poziom, ponizej ktdrego musi spasé wartosé rzeczywista lub ktory
nalezy przekroczy¢ przed przywroéceniem stanu pracy przemiennika czestotliwosci.
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Wartos¢ rzeczywista

)

Poziom budzenia
(par. ID1018)

Poziom us’pienia t < par. ID1017 t< Par. ID1017

(par. ID1016)

~

>t

Stan Start/Stop
napedu o zmiennej
predkosci

dziatajacy

zatrzymany

Rys. 81: Funkcja uspienia przemiennika czestotliwosci

1019 FUNKCJA BUDZENIA 57 (2.1.18]

Ten parametr okresla, czy nastapi przywrocenie stanu pracy, jesli sygnat wartosci
rzeczywistej opadnie ponizej lub przekroczy poziom budzenia (parametr ID1018). Patrz

rozdziat 1018 Poziom budzenia 57 (2.1.17] i Tabela 190.

W aplikacji 5 dostepne sa wybory 0-1, a w aplikacji 7 wybory 0-3.
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Tabela 190: Wybierane funkcje budzenia

Funkcja
Budzenie naste- Limit zdefiniowany para- Sygnat
puje, jesli rzeczy- metrem ID1018 jest wartosci
wista wartos$¢ wyznaczany w procentach rzeczywistej
spadnie ponizej maksymalnej wielkosci A
limitu rzeczywistej
—— 100%

Par. ID1018=30%

start

Stop

Budzenie naste- Limit zdefiniowany para- Sygnat
puje, jesli rzeczy- metrem ID1018 jest wartosci
wista wartos$¢ prze- |wyznaczany w procentach rzeczywistej
kroczy limit maksymalnej wielkosci A
rzeczywistej
—— 100%
1
Par. ID1018=60%
-t
start

Stop
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Tabela 190: Wybierane funkcje budzenia

Funkcja
Budzenie naste- Limit zdefiniowany para- Sygnat
puje, jesli rzeczy- metrem ID1018 jest wartosci
wista wartos$¢ wyznaczany w procentach rzeczywistej
spadnie ponizej biezacej wielkosci sygnatu A
limitu zadajacego czestotliwos¢
— 100%
) cz.zadawana=50%
B Par. ID1018=60%
\Limit=60%*wartoéé zadana=30%
-t
start
Stop
Budzenie naste- Limit zdefiniowany para-
puje, jesli rzeczy- metrem ID1018 jest ig?.?gga
wista wartos$¢ prze- |wyznaczany w procentach rzeczywistej
kroczy limit biezacej wielkosci sygnatu
zadajacego czestotliwos¢
| 100%
Par. ID1018=140%
limit=140%%*cz.zadawana=70%
3 | cz.zadawana=50%
-t
start
Stop

1020 OBEJSCIE REGULATORA PID 7 (2.9.16]

Parametr umozliwia zaprogramowanie obejscia regulatora PID. Czestotliwo$¢ sterowanego
napedu i punkty uruchamiania napedéw dodatkowych sa okreslone zgodnie z rzeczywista

wartoscia sygnatu.
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f

out

A
(par. ID102) |

s liwosc¢ k
Czestotliwosé startu gz(%s;gtllgfggdrs)tartu napedu dodatkowego

napedu dodatkowego 1
(par. ID1002) \\

Czestotliwos¢ zatrzymania napedu

f ! Czestdotlic\llv%éc' I(zatrzymania dodatkowego 2 (par. ID1005) ! Wartos¢
N | napedu dodatkowego 1 (par. ID1003 | rzeczywista
(par. ID101) : pe gol(p ) | rzeczywista
Minimalna warto$¢ Maksymalna wartos¢
rzeczywista rzeczywista
Sterowanie start
Start/Stop
przemiennika Stop) start
czestotliwosci
Dodatkowy Stop
nade 1 start
Dodatkowy Stop
naped 2

Rys. 82: Przyktad napedu o zmiennej predkosci i dwdch napeddow dodatkowych z requlatorem PID
z obejsciem

1021 WYBOR WEJSCIA ANALOGOWEGO DO POMIARU CISNIENIA WEJSCIOWEGO 7 (2.9.17]
1022 GORNY LIMIT CISNIENIA WEJSCIOWEGO 7 (2.9.18]

1023 DOLNY LIMIT CISNIENIA WEJSCIOWEGO 7 (2.9.19)

1024 SPADEK CISNIENIA WYJSCIOWEGO 7 (2.9.20)

W przypadku spadku cisnienia wejsciowego ponizej pewnego poziomu moze by¢ konieczne
zmniejszenie cisnienia wyjsciowego w stacjach sprezania. Pomiar niezbednego cisnienia

wejsciowego jest potaczony z wejsciem analogowym wybranym za pomoca parametru
ID1021.
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NX *)

[

Rys. 83: Pomiar cisnienia wejsciowego i wyjsciowego

*)
« Pomiar ci$nienia wejsciowego wybranego za pomoca parametru. ID1021
«  Wartos¢ rzeczywista wejscia regulatora Pl, parametr ID333

Parametry ID1022 i ID1023 umozliwiaja wybranie limitdw dla obszaru cisnienia wejsciowego,
w ktorym nastapit spadek cisnienia wyjsciowego. Wartosci sa wyrazone jako procent wartosci
maksymalnej pomiaru cisnienia wejsciowego. Za pomoca parametru ID1024 mozna ustawic
wartos¢ spadku cisnienia wyjsciowego w danym obszarze. Wartosc¢ jest wyrazona w
procentach maksymalnej wartosci zadanej.

ciSnienie wyjsciowe

Par. ID1024 | —+
Spadek T
ci$nienia T
wyjsciowego| T

cisnienie wejsciowe

|
|
|
1 |
|
Par. ID1026 Gérny T |
limit ci$nienia T '
wejéciowego + I
Par. ID1032 Dolny +
limit ci$nienia
wejsciowego

Rys. 84: Dziatanie cisnienia wyjsciowego w zaleznosci od cisnienia wejsciowego i ustawier
parametrow

1025 OPOZNIENIE SPADKU CZESTOTLIWOSCI PO URUCHOMIENIU NAPEDU DODATKOWEGO 7
(2.9.21)
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1026 OPOZNIENIE WZROSTU CZESTOTLIWOSCI PO ZATRZYMANIU NAPEDU DODATKOWEGO 7
(2.9.22)

Jesli predkos¢ napedu dodatkowego zwieksza sie powoli (np. w sterowaniu tagodnym
startem), opdznienie pomiedzy uruchomieniem napedu dodatkowego a spadkiem
czestotliwosci napedu o zmiennej predkosci ma wptyw na ptynnos$é sterowania. Opdznienie
mozna dopasowac za pomoca parametru 1D1025.

Podobnie, jesli predkosé napedow dodatkowych spada powoli, opéznienie pomiedzy
zatrzymaniem napedu dodatkowego a wzrostem czestotliwosci napedu o zmiennej predkosci
mozna zaprogramowac za pomoca parametru 1D1026.

Jeslijeden z parametrow ID1025 i ID1026 jest ustawiony na warto$¢ maksymalna (300,0 s),
nie wystepuje ani spadek, ani wzrost czestotliwosci.

lo}
c
-

|

Czestotliwos¢ startu napedu dodatkowego + 1 Hz !\

Czestotliwos¢ zatrzymania
napedu dodatkowegp - 1 Hz

t

! >
Opoznienie startu napedu i OpOznienie spadku
dodatkowego : i czestotliwosci (par‘. ID1025) Opodznienie
(par. ID1010) | } wzrostu
x 1Opéznienie zatrzymania _/ czestotliwosci
Co ?ape%%vilodlo;j)atkowyclN : (par. ID1026)
par. 1

Sterowanie
dodatkowego napedu

Predkos¢ napedu
dodatkowego

Rys. 85: OpdZnienia spadku i wzrostu czestotliwosci
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1027 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI SILNIKOW 7 (2.9.24)

Tabela 191: Wybory dotyczace parametru ID1027

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Automatyczna zmiana kolej-

nosci nie jest uzywana

Automatyczna zmiana kolej-
nosci jest uzywana

1028 WYBOR AUTOMATYCZNEJ ZMIANY KOLEJNOSCI/BLOKOWANIA 7 (2.9.25)

Tabela 192: Wybory dotyczace parametru ID1028

va;]I:T::i: Nazwa wyboru (0] 11

Funkcje automatyczne (auto- Naped sterowany przez przemiennik czestotliwosci pozostaje

0 matyczna zmiana kolejnoéci/ bez zmian. Kazdy naped wymaga jedynie uzycia stycznika
blokowanie] dotycza tylko zasilania. Patrz Rys. 86 Automatyczna zmiana kolejnosci doty-
napedéw dodatkowych czy tylko napeddw dodatkowych..
Wszystkie napedy uwzgled- Naped sterowany przez przemiennik czestotliwosci zostat
niane w sekwencji automatycz- |podtaczony do uktadu automatyki, a dwa styczniki sa

1 nej zmiany kolejnosci/blokowa- |potrzebne dla kazdego napedu w celu podtaczenia ich do
nia zasilania albo przemiennika czestotliwosci. Patrz Rys. 87

Automatyczna zmiana dla wszystkich napeddw.

44

& @

—

Rys. 86: Automatyczna zmiana kolejnosci dotyczy tylko napeddw dodatkowych.

1. Silnik pomocniczy 1 2. Silnik pomocniczy 2
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T AT

M1 -

Rys. 87: Automatyczna zmiana dla wszystkich napedow

1. Potaczenie pomocnicze

1029 PRZEDZIAL CZASU AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 7 [2.9.26)

Po uptywie tego czasu zostanie uruchomiona funkcja automatycznej zmiany, jesli
wykorzystywana wydajnos$¢ bedzie ponizej poziomu okreslonego parametrami ID1031 (Limit
czestotliwosci automatycznej zmiany) i ID1030 (Maksymalna liczba napedéw dodatkowych).
Jesli wydajnosé przekroczy warto$é ID1031, automatyczna zmiana nie nastapi, zanim
wydajnos¢ nie spadnie ponizej tego limitu.

Licznik czasu jest wtaczany tylko wtedy, jesli jest aktywne zadanie Start/Stop.
Licznik czasu jest zerowany po przeprowadzeniu automatycznej zmiany.

Patrz rozdziat 7037 Limit czestotliwosci automatycznej zmiany 7 (2.9.28).

1030 MAKSYMALNA LICZBA NAPEDGW DODATKOWYCH 7 (2.9.27]

1031 LIMIT CZESTOTLIWOSCI AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 7 (2.9.28)

Te parametry okreslaja poziom, ponizej ktérego musi pozostawac wydajnosc, aby mozna byto
przeprowadzi¢ automatyczna zmiane.

Ten poziom jest definiowany w nastepujacy sposdb:

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 404 OPIS PARAMETROW

« Jesli liczba dziatajacych napeddw dodatkowych jest mniejsza niz wartos¢ parametru
ID1030, mozna wykonac funkcje automatycznej zmiany.

« Jedli liczba dziatajacych napeddéw dodatkowych jest réwna wartosci parametru ID1030
i czestotliwo$é sterowanego napedu jest ponizej wartosci parametru ID1031, mozna
wykonac funkcje automatycznej zmiany.

« Jesliwartos¢ parametru ID1031 wynosi 0,0 Hz, automatyczna zmiane mozna wykonac
tylko w potozeniu spoczynku (zatrzymanie i uspienie) bez wzgledu na warto$é parametru
ID1030.

fo
Kt Moment automatycznej zmiany

Par. ID1030 =1
Maks. liczba
dodatkowych napedéw

Par. ID1031
Poziom automa-
tycznej zmiany,
czestotliwos¢

Par. ID1029 i

Par. ID1029
Okres automatycznej Okres automatycznej
zmiany zmiany

Sterowanie dodat- |_

kowego napedu 1

Sterowanie dodat- |

kowego napedu 2

Rys. 88: Okres i limity automatycznej zmiany

1032 WYBOR BLOKADY 7 (2.9.23]

Parametr umozliwia uaktywnianie lub dezaktywowanie sygnatu sprzezenia zwrotnego z
napeddow. Sygnaty sprzezenia zwrotnego blokady pochodza z przetacznikdw, ktore tacza
silniki z systemem automatycznego sterowania (przemiennik czestotliwoéci), bezposrednio z
siecia zasilajaca lub je wytaczaja. Funkcje sprzezenia zwrotnego blokady sa potaczone z
wejsciami cyfrowymi przemiennika czestotliwosci. Programowanie parametrow ID426 do
ID430 ma na celu podtaczenie funkcji sprzezenia zwrotnego do wejs¢ cyfrowych. Kazdy naped
musi by¢ podtaczony do wtasnego wejscia blokady. Uktad sterowania pompy i wentylatora
steruje tylko silnikami z aktywnym wej$ciem blokady.
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Tabela 193: Wybory dotyczace parametru ID1032

Numer Nazwa wyboru (0] ]1

wyboru

Sprzezenie zwrotne blokady nie |Przemiennik czestotliwosci nie otrzymuje sprzezenia zwrot-
jest uzywane nego blokady z napeddéw

Aktualizacja automatycznej Przemiennik czestotliwosci otrzymuje sprzezenie zwrotne
zmiany kolejnosci w stanie Stop |blokady z napeddw. W przypadku, gdy jeden z napeddow z
jakiegos powodu jest odtaczany od systemu, a nastepnie
ponownie podtaczany, bedzie on umieszczony na ostatnim
miejscu w sekwencji automatycznej zmiany bez zatrzymywa-
nia systemu. Jednak w przypadku zmiany kolejnosci w funk-
cji automatycznej zmiany na kolejnosé np. [P1 -> P3 -> P4 ->
P2], bedzie ona uaktualniona w nastepnym stanie stopu
(automatyczna zmiana, uspienie, stop itd.)

PRZYKLAD:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 ZABLOKOWANY] -> [P1 -> P3 -> P4 ->
P2] -> [USPIENIE] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Bezzwtoczna aktualizacja kolej- | Przemiennik czestotliwosci otrzymuje sprzezenie zwrotne
nosci blokady z napedéw. W przypadku ponownego podtaczenia
napedu do linii automatycznej zmiany uktad automatyki
zatrzyma wszystkie silniki i ponownie je uruchomi zgodnie z
nowa konfiguracja.

PRZYKtAD:

[P1-> P2 -> P4] -> [P3 ZABLOKOWANY] -> [STOP] -> [P1 ->
P2 -> P3 -> P4]

1033 SPECJALNE WYSWIETLANIE WARTOSCI RZECZYWISTEJ, MINIMALNE 57 (2.2.46, 2.9.29]
1034 SPECJALNE WYSWIETLANIE WARTOSCI RZECZYWISTEJ, MAKSYMALNE 57 (2.2.47, 2.9.30)

1035 SPECJALNE WYSWIETLANIE WARTOSCI RZECZYWISTEJ, MIEJSCA DZIESIETNE 57 (2.2.48,
2.9.31)
1036 SPECJALNE WYSWIETLANIE WARTOSCI RZECZYWISTEJ, JEDNOSTKA 57 [2.2.49, 2.9.32)

Parametry z grupy Specjalne wyswietlanie wartosci rzeczywistej stuza do konwertowania
sygnatu wartosci rzeczywistej i wyswietlania tej wartosci w postaci bardziej zrozumiatej dla
uzytkownika.
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Parametry Specjalne wyswietlanie wartosci rzeczywistej sa dostepne w aplikacji regulacji
PID i aplikacji sterowania pompa i wentylatorem.

PRZYKLAD:

Sygnat wartosci rzeczywistej wystany z czujnika (w mA) informuje o ilosci marnowanej wody
pompowanej ze zbiornika na sekunde. Zakres sygnatu to 0(4)-20 mA. Uzytkownik chciatby,
aby zamiast poziomu sygnatu wartosci rzeczywistej (w mA) na wyswietlaczu byta podawana
iloé¢ pompowanej wody w m3/s. W tym celu nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru ID1033
odpowiadajaca minimalnemu poziomowi sygnatu (0/4 mA) i warto$¢ parametru ID1034
odpowiadajaca maksymalnemu poziomowi sygnatu (20 mA). Ustawienie liczby miejsc
dziesietnych umozliwia parametr ID1035, a ustawienie jednostki (m3/s) — parametr ID1036.
Poziom sygnatu wartosci rzeczywistej jest nastepnie skalowany w zakresie ustawionych
wartosci minimalnej oraz maksymalnej i wyswietlany zgodnie z wybrana jednostka.

Mozna wybraé nastepujace jednostki (parametr ID1036):
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VACON - 407

Tabela 194: Wybierane wartosci parametru Specjalne wyswietlanie wartosci rzeczywistej

Wartosc Jednostka Na panelu sterujacym

0 Nieuzywane

1 % %
2 °C °C
3 m m
4 bar bar
5 mbar mbar
6 Pa Pa
7 kPa kPa
8 PSI PSI
9 m/s m/s
10 /s /s
11 /min /m
12 U/h l/h
13 m3/s m3/s
14 m3/min m3/m
15 m3/h m3/h
16 °F °F
17 ft ft
18 gal/s GPS
19 gal/min GPM
20 gal/h GPH
21 ft3/s CFS
22 ft3/min CFM
23 ft3/h CFH
24 A A
25 \% \
26 W W
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Tabela 194: Wybierane wartosci parametru Specjalne wyswietlanie wartosci rzeczywistej

Wartosc Jednostka Na panelu sterujacym
27 kW kW
28 Hp Hp
29 * Inch Inch

* = Dotyczy tylko aplikacji 5 (aplikacja regulacji PID).

WSKAZOWKA!
Maksymalna liczba znakdéw, ktére mozna wyswietli¢ na panelu, wynosi 4. Oznacza

to, ze w niektorych przypadkach wyswietlanie jednostki na panelu jest niezgodne z

normami.
oE E
SERRE] Loca
Wysw.Spec.Min
0.00 >
Rys. 89: Przyktad wyswietlania
A. Rzeczywista warto$¢ min. (maks.) B. Liczba miejsc dziesietnych

1080 PRAD PRZY HAMOWANIU DC PRZY ZATRZYMANIU 6 (2.4.14]
W aplikacji sterowania uniwersalnego parametr okresla prad podawany do silnika w stanie

stopu, gdy parametr ID416 jest aktywny. We wszystkich innych aplikacjach ta wartos¢ jest
ograniczona do jednej dziesiatej pradu przy hamowaniu DC.

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

1081 WYBOR WARTOSCI ZADANEJ NAPEDU NAPEDZANEGO 6 (2.11.3)

Wybor wartosci zadanej predkosci dla napedu napedzanego.
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Tabela 195: Wybory dotyczace parametru ID1081

va;I;:?': Funkcja
0 Wejscie analogowe 1 (Al1) Patrz ID377.
1 Wejscie analogowe 2 (Al2) Patrz ID388.
2 AlT+Al2
3 Al1-Al2
4 Al2-Al1
5 AlT*AI2
6 Manipulator Al1
7 Manipulator Al2
8 Sterowanie z panelu (R3.2)
9 Warto$¢ zadana magistrali

komunikacyjnej

Wartos¢ zadana potencjometru;
sterowanie za pomoca parame-

10 tru ID418 (PRAWDA = zwieksze-
nie) i ID417 (PRAWDA = zmniej-
szenie)

Al1 lub Al2, ten ktory jest

11 -
mniejszy

Al1 lub Al2, ten ktory jest wiek-
szy

12

Maksymalna czestotliwos¢
13 ID102 (zalecane tylko w stero-
waniu momentem)

14 Wybaor Al1/AI2 Patrz ID422.
15 Koder 1 (wejécie Al C.1)
Koder 2 (z synchronizacja pred-
16 kosci OPTA7, tylko NXP, wejs-
cie Al C.3)
17 Nadrzedna wartos¢ zadana
18 Nadrzedne wyjscie rampy (war-

tos¢ domyslna)

1082 REAKCJA NA USTERKE KOMUNIKACJI SYSTEMBUS 6 (2.7.30)

Okresla dziatanie w przypadku braku funkcji Heartbeat magistrali SystemBus.
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Tabela 196: Wybory dotyczace parametru ID1082

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie

Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506

Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

1083 WYBOR WARTOSCI ZADANEJ MOMENTU NAPEDU NAPEDZANEGO 6 (2.11.4)

Wybér wartosci zadanej momentu dla napedu napedzanego.

1084 OPCJE STEROWANIA 6 (2.4.19)

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.
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Tabela 197: Wybory dotyczace parametru ID1084

Nazwa wyboru

b0 Wytacza usterke kodera

Aktualizacja generatora rampy
b1 po zmianie trybu sterowania
silnikiem z TC (4) na SC (3)

Rampa w gére; uzycie rampy
b2 przyspieszania (dla sterowania
momentem z petlg zamknieta)

Rampa w dét; uzycie rampy
b3 zwalniania (dla sterowania
momentem z petla zamknieta)

SledzZ rzeczywista; zachowanie
zgodnosci z rzeczywista war-
toscia predkosci w zakresie

ba WindowPos/NegWidth (dla ste-
rowania momentem z petla
zamknieta)
Stata czasowa wymuszania
zatrzymania rampy; w przy-

b5 padku zadania Stop limit pred-
kosci wymusza zatrzymanie sil-
nika

bé Zarezerwowane

b7 Wytacza zmniejszenie czestotli-
wosci przetaczania
Wytaczenie parametru Stan

b8
pracy, blokada parametru

b9 Zarezerwowane

b10 Inwersja opdznionego wyjscia

cyfrowego 1

Inwersja opdznionego wyjscia

b1 cyfrowego 2

1085 LIMIT PRADU WEACZENIA/WYLACZENIA HAMOWANIA 6 (2.3.4.16)

Hamulec mechaniczny zamknie sie natychmiast, jesli prad silnika spadnie ponizej tej
wartosci.

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.
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1087 SKALOWANIE LIMITU MOMENTU OBROTOWEGO PRACY GENERATOROWEJ 6 (2.2.6.6)

Tabela 198: Wybory dotyczace parametru ID1087

v':;l::?'; Nazwa wyboru Opis
0 Ukrywanie
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Skalowanie limitu FB

Ten sygnat reguluje maksymalny moment pracy generatorowej silnika w zakresie od 0 do
limitu maksymalnego okreslonego za pomoca parametru ID1288. Poziom zero wejscia
analogowego oznacza zerowy limit momentu obrotowego przy pracy generatorowe;.
Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

1088 SKALOWANIE LIMITU MOCY PRACY GENERATOROWEJ 6 (2.2.6.8]

Tabela 199: Wybory dotyczace parametru ID1088

va;ll?;?-: Nazwa wyboru
0 Ukrywanie
1 Al1
2 AI2
3 AI3
4 Al4
5 Skalowanie limitu FB

Sygnat reguluje wartos¢ maksymalna mocy pracy generatorowej silnika w zakresie od 0 do
limitu maksymalnego ustawionego za pomoca parametru ID1290. Parametr ten jest dostepny
tylko dla trybu sterowania petli zamknietej. Poziom zero wejscia analogowego oznacza
zerowy limit mocy generatora.

1089 FUNKCJA STOPU NAPEDZANEGO 6 (2.11.2)

Okresla sposob zatrzymania napedu napedzanego (gdy wybrana warto$¢ zadana napedu
napedzanego nie jest rampa nadrzednego, parametr ID1081, wybér 18).
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Tabela 200: Wybory dotyczace parametru ID1089

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

Wybieg, sterowanie napedem
napedzanym pozostaje, nawet
jesli naped nadrzedny jest

zatrzymany z powodu usterki

Zmienianie predkosci, sterowa-
nie napedem napedzanym

1 pozostaje, nawet jesli naped
nadrzedny jest zatrzymany z
powodu usterki

Jako nadrzedny; naped nape-
2 dzany zachowuje sie jak naped
nadrzedny

1090 KASOWANIE LICZNIKA KODERA 6 (2.2.7.29)

Resetuje do zera wartosci monitorowania Kat watu i Cykle watu. Patrz Tabela 44
Monitorowanie wartosci, napedy NXS.

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.
1092 TRYB NADRZEDNY/NAPEDZANY 26 (2.2.7.31)

Wybdr wejscia cyfrowego do uaktywnienia drugiego trybu nadrzedny/napedzany wybranego
za pomoca parametru ID1093. Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

1093 WYBOR TRYBU NADRZEDNY/NAPEDZANY 2, 6 (2.11.7)

Wyboér trybu nadrzedny/napedzany 2, ktdry jest uzywany po uaktywnieniu DI. Gdy wybrano
naped napedzany, polecenie Zadanie pracy jest monitorowane z napedu nadrzednego, a
wszystkie inne wartosci zadane mozna wybrac¢ za pomoca parametrow.

Tabela 201: Wybory dotyczace parametru ID1093

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Naped pojedynczy
1 Nadrzedny
2 Napedzany

1209 POTWIERDZENIE PRZELACZNIKA WEJSCIOWEGO 6 (2.2.7.32)
Wybdr wejscia cyfrowego w celu potwierdzenia stanu przetacznika wejsciowego. Zwykle role

przetacznika wejsciowego petni bezpiecznik przetacznikowy lub gtowny stycznik, przez ktory
ptynie prad do napedu. Jesli brak potwierdzenia przetacznika wejsciowego, naped generuje
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usterke otwartego przetacznika wejéciowego (F64). Parametr dostepny tylko w przypadku
napeddéw NXP.

1210 POTWIERDZENIE HAMULCA ZEWNETRZNEGO 6 (2.2.7.24)

Mozna podtaczyc¢ ten sygnat wejscia cyfrowego do pomocniczego styku hamulca
mechanicznego. Jesli po wydaniu polecenia otwarcia hamulca styk sygnatu sprzezenia
zwrotnego hamowania nie zostanie zamkniety w zadanym czasie, zostanie wygenerowana
usterka hamulca mechanicznego (kod usterki 58). Parametr dostepny tylko w przypadku
napedow NXP.

1213 ZATRZYMANIE AWARYJNE 6 (2.2.7.30]

Wskazanie dla napedu, ze maszyna zostata zatrzymana przez zewnetrzny obwod zatrzymania
awaryjnego. Wybor wejscia cyfrowego do uaktywniania wejscia zatrzymania awaryjnego do
napedu. W przypadku niskiej wartosci wejscia cyfrowego naped zatrzymuje sie zgodnie z
definicja parametru ID1276 Tryb zatrzymania awaryjnego i wskazywany jest kod ostrzezenia
A63.

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.
1217 BIT ID, WOLNY D01, 6 [P2.3.1.6]

Wybdr sygnatu do kontrolowania DO. Parametr musi mie¢ ustawiony format xxxx.yy, gdzie
xxxx to numer ID sygnatu, a yy to liczba bitowa. Na przyktad wartos¢ sterowania DO to 43.06.
43 to numer ID stowa stanu. Wyjscie cyfrowe jest wtaczone, jesli liczba bitowa 06 stowa stanu
(numer ID 43) — tzn. parametr Wtaczenie pracy — jest wtaczona.

1218 IMPULS GOTOWOSCI DC 6 (2.3.3.29]

tadowanie DC. Stuzy do tadowania napedu falownika za posrednictwem przetacznika
wejsciowego. Jesli napiecie szyny DC przewyzsza poziom tadowania, jest generowany
dwusekundowy ciag impulséw zamykajacy przetacznik wejsciowy. Ciag impulsdéw jest
wytaczany po wzroscie wartosci potwierdzenia przetacznika wejsciowego. Parametr dostepny
tylko w przypadku napedow NXP.

1239 WARTOSC ZADANA PRACY IMPULSOWEJ 1, 6 (2.4.15)

1240 WARTOSC ZADANA PRACY IMPULSOWEJ 2, 6 (2.4.16)

Te parametry definiuja wartos¢ zadana czestotliwosci po aktywowaniu funkcji pracy
impulsowe|.

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.
1241 UDZIAL. PREDKOSCI 6 (2.11.5]

Okresla, jaki procent koncowej wartosci zadanej predkosci stanowi odebrana warto$¢ zadana
predkosci.

CZAS FILTROWANIA WARTOSCI ZADANEJ MOMENTU 6 (2.10.10)

Okresla czas filtrowania wartosci zadanej momentu.
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1248 UDZIAL OBCIAZENIA 6 (2.11.6)

Okresla, jaki procent koncowej wartosci zadanej momentu stanowi odebrana wartos¢ zadana
momentu.

1250 WARTOSC ZADANA STRUMIENIA 6 (2.6.23.32)

Okresla wielkos$¢ uzywanego pradu magnesowania.

1252 PREDKOSC KROKOWA 6 (2.6.15.1, 2.6.25.25)

Parametr NCDrive utatwiajacy dopasowanie regulatora predkosci. Wiecej narzedzi NCDrive:
Reakcja krokowa. Narzedzie umozliwia podanie wartosci kroku do wartosci zadanej
predkosci po sterowaniu rampa.

1253 KROK MOMENTU OBROTOWEGO 6 (2.6.25.26)

Parametr NCDrive utatwiajacy dopasowanie regulatora momentu obrotowego. Wiecej
narzedzi NCDrive: Reakcja krokowa. To narzedzie umozliwia podawanie kroku do wartosci
zadanej momentu.

1257 RAMPA PRACY IMPULSOWEJ 6 (2.4.17)

Okresla czas przyspieszania i hamowania po uaktywnieniu funkcji pracy impulsowe;.

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

1276 TRYB ZATRZYMANIA AWARYJNEGO 6 (2.4.18)

Okresla dziatanie po spadku wartosci wejscia awaryjnego we/wy. Parametr dostepny tylko w
przypadku napedéw NXP.

Tabela 202: Wybory dotyczace parametru ID1276

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Zatrzymanie z wybiegiem
1 Zatrzymanie z rampa

1278 LIMIT PREDKOSCI MOMENTU OBROTOWEGO, PETLA ZAMKNIETA 6 (2.10.6)

Parametr umozliwia wybranie czestotliwosci maksymalnej dla sterowania momentem.
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Tabela 203: Wybory dotyczace parametru ID1278

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 Sterowanie predkoscia w petli
zamknietej

1 Dodatni i ujemny limit czestotli-
wosci

2 Wyjscie generatora rampy (-/+)

3 Ujemny limit czestotliwosci —
wyjscie generatora rampy

4 Wyjscie generatora rampy —
dodatni limit czestotliwosci

5 Wyjscie generatora rampy z
oknem

6 0 — wyjscie generatora rampy
Wyjscie generatora rampy z

7 oknem i limity wtaczenia/wyta-
czenia

Aby uzyskac informacje na temat wyboru tego parametru w napedach NXS, patrz ID644.

1285 DODATNI LIMIT CZESTOTLIWOSCI 6 (2.6.20]

Maksymalny limit czestotliwosci napedu. Parametr dostepny tylko w przypadku napedéw
NXP.

1286 UJEMNY LIMIT CZESTOTLIWOSCI 6 (2.6.19)
Minimalny limit czestotliwosci napedu. Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.
1287 LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO SILNIKA 6 (2.6.22)

Maksymalny limit momentu przy pracy silnikowej. Parametr dostepny tylko w przypadku
napedow NXP.

1288 LIMIT MOMENTU OBROTOWEGO PRZY PRACY GENERATOROWEJ 6 (2.6.21)

Maksymalny limit momentu obrotowego przy pracy generatorowej. Parametr dostepny tylko
w przypadku napeddw NXP.

1289 LIMIT MOCY SILNIKA 6 (2.6.23.20)

Maksymalny limit mocy przy pracy generatorowej. Dotyczy tylko trybu sterowania w petli
zamknietej.
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1290 LIMIT MOCY PRADNICY 6 (2.6.23.19)

Maksymalny limit mocy przy pracy silnikowej. Dotyczy tylko trybu sterowania w petli
zamknietej.

1316 REAKCJA USTERKI HAMULCA 6 (2.7.28]

Okresla dziatanie w przypadku wykrycia usterki hamulca.

Tabela 204: Wybory dotyczace parametru ID1316

Numer

wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
2 Usterka, tryb Stop po usterce
wedtug ID506
3 Usterka, tryb Stop po usterce
zawsze przy uzyciu wybiegu

1317 OPOZNIENIA USTERKI HAMULCA 6 (2.7.29)

Opdznienie przed uaktywnieniem usterki hamulca (F58). Uzywane w przypadku wystapienia
mechanicznego op6znienia w hamulcu. Patrz parametr ID1210.

1324 WYBOR NADRZEDNY/NAPEDZANY 6 (2.11.1)

Wybor trybu nadrzedny/napedzany. W przypadku wybrania wartosci napedzanego polecenie
Zadanie pracy jest monitorowane z nadrzednego. Wszystkie inne wartosci zadane mozna
wybraé za pomoca parametrow.

Tabela 205: Wybory dotyczace parametru ID1324

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Naped pojedynczy
1 Nadrzedny
2 Napedzany

1352 OPOZNIENIE USTERKI SYSTEMBUS 6 (2.7.31]

Okresla op6znienie generowania usterek w przypadku braku funkcji Heartbeat.

1355 DO 1369 STRUMIEN 10-150% 6 (2.6.25.1 - 2.6.25.15)

Napiecie silnika odpowiadajace 10%-150% strumienia jako procent znamionowego napiecia
strumienia.
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1385 BIT ID, WOLNY D02, 6 [P2.3.2.6)

Wybdr sygnatu do kontrolowania DO. Parametr musi mie¢ ustawiony format xxxx.yy, gdzie
xxxx to numer ID sygnatu, a yy to liczba bitowa. Na przyktad wartos¢ sterowania DO to 43.06.
43 to numer ID stowa stanu. Wyjscie cyfrowe jest wtaczone, jesli liczba bitowa 06 stowa stanu
(numer ID 43) — tzn. parametr Wtaczenie pracy — jest wtaczona.

1401 STRUMIEN STANU STOPU 6 (2.6.23.24)

Wielkos¢ strumienia jako procent znamionowego strumienia silnika utrzymywana w silniku
po zatrzymaniu napedu. Strumien jest utrzymywany przez czas ustawiony za pomoca
parametru ID1402. Ten parametr moze by¢ uzywany tylko w trybie sterowania silnikiem w
petli zamkniete;j.

1402 OPOZNIENIE WYLACZENIA STRUMIENIA 6 (2.6.23.23)

Strumien okreslony za pomoca parametru ID1401 jest utrzymywany w silniku po zatrzymaniu
napedu przez ustawiony czas. Funkcja umozliwia skrécenie czasu osiggania petnego
momentu obrotowego silnika.

Tabela 206: Wybory dotyczace parametru ID1402

Numer Nazwa wyboru

wyboru

Brak strumienia po zatrzyma-

0 niu silnika.

Opdznienie wytaczenia strumie-

>0 nia w sekundach.

Strumien jest utrzymywany w
silniku po jego zatrzymaniu,
dopdki nastepne zadanie pracy
nie zostanie podane do napedu.

<0

1412 WZMOCNIENIE STABILIZATORA MOMENTU 6 (2.6.26.1]

Dodatkowe wzmocnienie stabilizatora momentu przy zerowej czestotliwosci.

1413 TLUMIENIE STABILIZATORA MOMENTU 6 (2.6.26.2)

Parametr ten okresla stata czasowa dla stabilizatora momentu. Im wieksza jest wartosc
parametru, tym krotsza jest stata czasowa.

W przypadku uzywania silnika PMS w trybie sterowania w petli otwartej zaleca sie uzycie w
tym parametrze wartosci 980 zamiast 1000.

1414 WZMOCNIENIE STABILIZATORA MOMENTU W PUNKCIE OStABIENIA POLA 6 (2.6.26.3)

Ogoélne wzmocnienie stabilizatora momentu.
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1420 ZAPOBIEGANIE ROZRUCHOWI 6 (2.2.7.25]

Parametr jest aktywny w przypadku uzycia obwodu Zapobieganie uruchomieniu do
blokowania impulséw bramki. Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

1424 OPOZNIENIE PONOWNEGO STARTU 6 (2.6.17)

Czas opoznienia, w ktérym nie mozna ponownie uruchomi¢ napedu po zatrzymaniu z
wybiegiem. Maksymalny czas, ktéry mozna ustawié to 60 000 s. W trybie sterowania w petli
zamknietej uzywane jest inne opdznienie.

WSKAZOWKA!
Funkcja jest niedostepna w przypadku wybrania startu ,w biegu” dla funkcji startu
(ID505).

Parametr dostepny tylko w przypadku napedow NXP.

1516 TYP MODULATORA 6 (2.4.20]

Wybierz typ modulatora. Niektore operacje wymagaja uzycia modulatora programowego.

Numer wyboru Nazwa wyboru Opis

Klasyczny wtrysk przy trzeciej harmonicznej. Zakres jest
nieznacznie lepszy w poréwnaniu do modulatora progra-
mowego 1.

0 Modulator ASIC WSKAZOWKA!

Modulatora ASIC nie mozna uzywac¢ podczas korzystania
z silnika DriveSynch lub PMS z koderem typu przyrosto-
wego.

Modulator wektora symetrycznego z symetrycznymi wek-
torami zerowymi. Znieksztatcenie pradu jest mniejsze niz
w przypadku modulatora programowego 2, jesli stoso-
wane jest wzmocnienie.

1 Modulator programowy 1

WSKAZOWKA!

Zalecane w przypadku funkcji DriveSynch (ustawienie
domyslne po aktywacji funkcji DS) i wymagane podczas
korzystania z silnika PMS z koderem przyrostowym.

1536 USTERKA NAPEDU NAPEDZANEGO 6 (2.11.8)
Okresla reakcje napedu nadrzednego w przypadku wystapienia usterki w dowolnym napedzie

napedzanym. Na potrzeby diagnostyki, w przypadku gdy jeden z napedéw generuje usterke,
naped nadrzedny wysle polecenie wyzwolenia rejestratora danych we wszystkich napedach.
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Tabela 207: Wybory dotyczace parametru ID1536

Numer
Nazwa wyboru
wyboru
0 Brak reakcji
1 Ostrzezenie
Usterka, tryb Stop po usterce
2 =
wedtug funkcji stopu

1550 WZMOCNIENIE STABILIZATORA KREGU STRUMIENIA 6 [2.6.26.5]

Wzmocnienie stabilizatora kregu strumienia (0-32766)

1551 STABILIZATOR STRUMIENIA TC 6 [2.6.26.6)

Wspotczynnik filtrowania stabilizatora pradu identyfikacji.

1552 STABILIZATOR NAPIECIA TC 6 [2.6.26.11)

Predkos¢ ttumienia stabilizatora napiecia, (0-1000).

1553 LIMIT STABILIZATORA NAPIECIA 6 (2.6.26.11)

Parametr ustawia limity dla wyjscia stabilizatora napiecia, tzn. wartos¢ maksymalna i
minimalna dla wyrazenia korygujacego df w skali czestotliwosci.

1566 PRAD IMPULSU POLARYZACJI 6 [P2.6.24.5)

Ten parametr definiuje poziom pradu dla kontroli kierunku osi polaryzacji magnesu podczas
identyfikacji kata startu (P2.6.24.3). Warto$¢ 0 oznacza, ze uzywany jest wewnetrzny poziom
pradu, ktéry jest zwykle nieznacznie wyzszy niz normalny prad identyfikacji definiowany przez
parametr P2.6.24.4. Kontrola kierunku polaryzacji jest rzadko wymagana, poniewaz sama
identyfikacja zapewnia prawidtowy kierunek. Z tego wzgledu w wiekszosci przypadkow te
funkcje mozna wytaczyc, ustawiajac dowolna wartos¢ ujemna parametru, co jest szczegdlnie
zalecane, jesli podczas identyfikacji wystepuja btedy F1.

1587 ODWROCENIE OPOZNIONEGO DO1 6 [P2.3.1.5)

Odwraca opdzniony sygnat wyjscia cyfrowego 1.

1588 ODWROCENIE OPOZNIONEGO D02 6 [P2.3.2.5)

Odwraca opdzniony sygnat wyjscia cyfrowego 2.

1691 ZMODYFIKOWANA IDENTYFIKACJA KATA STARTU é (P2.6.24.3]

Identyfikacja kata startu, tj. potozenia osi magnesu wirnika w odniesieniu do osi magnesu
stojana fazy U, jest wymagana, jesli nie jest uzywany koder bezwzgledny lub koder
przyrostowy z funkcja zpulse. Ta funkcja definiuje sposob identyfikacji kata poczatkowego w
tych przypadkach. Czas identyfikacji zalezy od charakterystyki elektrycznej silnika, ale trwa
ona zwykle 50-200 ms.
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W przypadku koderow bezwzglednych kat startu odczytuje wartos¢ kata bezposrednio z
kodera. Z kolei funkcja z-pulse kodera przyrostowego jest uzywana automatycznie do
synchronizacji, jesli potozenie zdefiniowane w parametrze w P2.6.24.2 jest inne niz zero.
Rowniez w przypadku koderdow absolutnych parametr P2.6.24.2 musi mie¢ wartos¢ inna niz
zero. W przeciwnym razie przebieg identyfikacyjny kodera jest uznawany za niewykonany i
uruchomienie bedzie zabronione, o ile kanat bezwzgledny nie zostanie pominiety podczas

identyfikacji kata startu.

WSKAZOWKA!

Typ modulatora (P2.4.20) musi by¢ > 0, aby mozna byto korzystac¢ z tej funkcji.

Tabela 208: Wybory dotyczace parametru ID1691

Nazwa wyboru

Decyzja dotyczaca uzycia identyfikacji kata startu jest doko-
nywana automatycznie na podstawie typu kodera podtaczo-
nego do napedu. Ma to zastosowanie w typowych przypad-
kach. Obstuga: karty OPT-A4, OPT-A5, OPT-A7 i OPT-AE.

0 Automatyczne

Pomija automatyczna logike napedu i wymusza aktywacje
identyfikacji kata startu. Moze by¢ uzywana na przyktada z

1 Wymuszone koderami bezwzglednymi w celu pominiecia informacji z
kanatu bezwzglednego i uzycia zamiast nich identyfikacji kata
startu.

Domyslnie identyfikacja kata startu bedzie powtarzana pod-

czas kazdego uruchomienia, jesli identyfikacja jest aktywna.
To ustawienie wtaczy identyfikacje tylko podczas pierwszego
uruchomienia po wtaczeniu zasilania napedu. Podczas kolej-
nych uruchomien kat zostanie zaktualizowany na podstawie

liczby impulséw kodera.

2 Po wtaczeniu zasilania

Uzywana, gdy funkcja Z-pulse kodera jest uzywana podczas

10 Disabled identyfikacji kata startu.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 422 OPIS PARAMETROW

1693 PRAD I/F 6 [P2.6.24.6)
Parametr Prad I/f ma kilka réznych zastosowan.
STEROWANIE I/F

Ten parametr definiuje poziom pradu podczas sterowania l/f jako warto$¢ procentowa pradu
znamionowego silnika.

ZEROWE POLOZENIE Z KODEREM PRZYROSTOWYM | FUNKCJA Z-PULSE

W przypadku sterowania w petli zamknietej przy uzyciu kodera z funkcja z-pulse ten
parametr definiuje réwniez poziom pradu uzywany podczas uruchamiania przed
otrzymaniem impulsu funkcji z-pulse do synchronizacji.

IDENTYFIKACJA KATA STARTU DC

Ten parametr definiuje poziom pradu DC, gdy czas identyfikacji kata startu ma wartos¢
wieksza niz zero. Patrz P2.8.5.5 Czas identyfikacji kata startu.

1720 WSPOLCZYNNIK LIMITU STABILIZATORA MOMENTU 6 (2.6.26.4)
Limit wyjscia stabilizatora momentu.

D111 * ID1720 = Limit stabilizatora momentu

1738 WZMOCNIENIE STABILIZATORA NAPIECIA 6 (2.6.26.9]

1756 PRAD IDENTYFIKACJI KATA STARTU 6 [P2.6.24.4)

Ten parametr definiuje poziom pradu uzywany podczas identyfikacji kata startu. Prawidtowy
poziom zalezy od typu uzywanego silnika. Zwykle wystarcza 50% pradu znamionowego
silnika, ale w zaleznosci od poziomu nasycenia silnika moze byé na przyktad wymagany
wyzszy prad.

1790 LIMIT STEROWANIA I/F 6 [P2.6.24.7]

Ten parametr okresla limit czestotliwosci sterowania l/f jako warto$¢ procentowa
czestotliwosci znamionowe;j silnika. Sterowanie I/f jest uzywane, gdy czestotliwosc jest
ponizej tego limitu. Normalna praca jest przywracana, gdy czestotliwos$¢ jest powyzej tego
limitu przy histerezie wynoszacej 1 Hz.

1796 WSPOLCZYNNIK STABILIZATORA STRUMIENIA 6 (2.6.26.8)
1797 WZMOCNIENIE STABILIZATORA STRUMIENIA 6 [2.6.26.7]
1900 RAMPA; POMIN S2 6 (P2.4.21)

Funkcja stuzy do obejscia drugiego naroznika rampy S (tzn. unikniecia niepotrzebnego
zwiekszenia predkosci widocznego jako linia ciagta na wykresie Rys. 90 Rampa; pomir S2) po
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zmianie wartosci zadanej przed osiagnieciem koncowej predkosci. Obejscie S4 ma miejsce
rowniez wtedy, gdy wartos¢ zadana zwieksza sie podczas zmniejszania predkosci.
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Rys. 90: Rampa; pomin S2

Obejscie drugiej krzywej S nastepuje po zmianie wartosci zadanej na 25 Hz.

8.1 PARAMETRY PANELU STERUJACEGO

W odrdznieniu od parametréw wymienionych powyzej, te parametry sa dostepne w menu M3
panelu sterujacego. Parametry czestotliwosci i wartosci zadanej momentu nie maja
numerow ID.

114 AKTYWNY PRZYCISK STOP (3.4, 3.6)

Jesli przycisk Stop ma zostaé przyciskiem szybkiego dostepu, ktory zawsze zatrzymuje naped
bez wzgledu na wybrane miejsce sterowania, nalezy nada¢ temu parametrowi wartosc 1.
Patrz rowniez parametr ID125.

125 MIEJSCE STEROWANIA [3.1)

Za pomoca tego parametru mozna zmieni¢ aktywne miejsce sterowania. Wiecej informacji
zawiera instrukcja obstugi produktu.

Nacisniecie przycisku Start przez 3 sekundy powoduje wybranie panelu sterujacego jako
aktywnego miejsca sterowania i skopiowanie informacji o stanie uruchomienia (Praca/Stop,
kierunek i wartos¢ zadana).
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Tabela 209: Wybory dotyczace parametru ID125

Numer
Nazwa wyboru

wyboru

0 SterowanieIPC, aktywowane
przez NCDrive

1 WE/WY sterujace

2 Panel sterujacy

3 Magistrala komunikacyjna

123 ZMIANA KIERUNKU Z PANELU STERUJACEGO (3.3)

Tabela 210: Wybory dotyczace parametru ID123

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
0 Prawe silnik obraca sie do przodu, gdy aktywnym miejscem stero-
wania jest panel.
1 Do tytu silnik obraca sie do tytu, gdy aktywnym miejscem sterowania
jest panel.

Wiecej informacji zawiera instrukcja obstugi produktu.

R3.2 STEROWANIE Z PANELU (3.2)
Za pomoca tego parametru mozna z panelu dostosowad zadawana czestotliwosc.

Czestotliwos¢ wyjsciowa mozna kopiowac jako wartos¢ zadana panelu, naciskajac przycisk
Stop na 3 s po otwarciu dowolnej strony menu M3. Wiecej informacji zawiera instrukcja
obstugi produktu.

167 WARTOSC ZADANA PID 157 (3.4)

Sterowanie regulatorem PID z panelu mozna ustawi¢ w zakresie od 0% do 100%. Ta wartos¢
zadana jest aktywna wartoscia zadana regulatora PID, jesli parametr ID332 = 2.

168 WARTOSC ZADANA REGULATORA PID 2 57 (3.5)

Sterowanie regulatorem PID z panelu 2 mozna ustawi¢ w zakresie od 0% do 100%. Ta
wartos¢ zadana jest aktywna, jesli funkcja DINS = 13 i styk DINS jest zamkniety.

R3.5 WARTOSC ZADANA MOMENTU 6 (3.5)

Umozliwia okreslenie wartosci zadanej momentu w zakresie -300.0...300.0%.
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8.2 FUNKCJA NADRZEDNY/NAPEDZANY (TYLKO NXP)

Funkcja nadrzedny/napedzany jest przeznaczona dla aplikacji, w ktérych system jest
uruchamiany przez kilka napedéw NXP, a waty silnika sa potaczone ze soba za
posrednictwem przektadni, tancucha, pasa itd. Zaleca sie korzystanie z trybu sterowania w
petli zamkniete;j.

Zewnetrzne sygnaty sterowania Start/Stop sa podtaczone jedynie do napedu nadrzednego.
Wartosci zadane predkosci i momentu obrotowego oraz tryby sterowania mozna wybrac¢ dla
kazdego napedu oddzielnie. Naped nadrzedny steruje napedami napedzanymi za
posrednictwem magistrali SystemBus. Stacja nadrzedna zwykle jest sterowana predkoscia, a
pozostate napedy dostosowuja sie do jej wartosci zadanej momentu obrotowego lub
predkosci.

Sterowanie momentem obrotowym napedu napedzanego powinno by¢ stosowane w
przypadku, gdy waty silnika napedéw nadrzednego i napedzanego sa solidnie ze soba
potaczone za pomoca przektadni, tancucha itd., dzieki czemu réznice predkosci miedzy
napedami sa niemozliwe. Zaleca sie sterowanie za pomoca okna w celu utrzymania
zblizonych predkosci napedu napedzanego i nadrzednego.

Sterowanie predkoscia napedu napedzanego powinno by¢ stosowane w przypadku, gdy
zadana doktadnos¢ predkosci jest mniejsza. W takich przypadkach zaleca sie stosowanie
spadku obciazenia we wszystkich napedach do rownowazenia obciazenia.

8.2.1 POLACZENIA FIZYCZNE Z Lt ACZEM NADRZEDNY/NAPEDZANY

Na ponizszych rysunkach naped nadrzedny znajduje sie po lewej stronie, a wszystkie
pozostate to napedzane. Fizyczne potaczenie typu nadrzedny/napedzany mozna utworzy¢
przy uzyciu opcjonalnej karty OPTD2. Wiecej informacji na ten temat mozna znalez¢é¢ w
instrukcji karty Vacon NX 1/0.

8.2.2 POLACZENIE SWIATLOWODOWE PRZEMIENNIKOW CZESTOTLIWOSCI ZA POMOCA
OPTD2

Karta OPTD2 w czesci nadrzednego ma zworki ustawione domyslnie, tzn. X6:1-2, X5:1-2. W
przypadku napeddw napedzanych potozenie zworek trzeba zmienié: Xé6:1-2, X5:2-3. Karta jest
rowniez wyposazona w opcje komunikacji CAN przydatna do monitorowania wielu napeddéw
za pomoca oprogramowania NCDrive PC podczas uruchamiania funkcji nadrzedny/
napedzany lub systemow liniowych.
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OPTD2 OPTD2 OPTD2 OPTD2
Zworka X5: TX1 Zworka X5: TX2 Zworka X5: TX2 Zworka X5: TX2
X6: ON (Wk.) X6: ON (Wt.) X6: ON (Wk.) X6: ON (Wk.)
Nadrzedny Napedzany Napedzany Napedzany
SBInUse  =Tak SBInUse =Tak SBInUse =Tak SBInUse =Tak
SBID =1 SBID =2 SBID =3 SBID =4
SBNextID =2 SBNextID =3 SBNextID =4 SBNextID =1
SBLastID =4 SBLastID =4 SBLastID =4 SBLastID =4

H2
(TX)

H2
(TX)

H2 H2
(TX) (TX)

Rys. 91: Potaczenia fizyczne szyny systemowej z karta OPTD2

Wiecej informacji o parametrach karty rozszerzen OPTD2 mozna znalez¢ w instrukcji karty
Vacon NX 1/0.

8.3 KONTROLA HAMULCA ZEWNETRZNEGO Z DODATKOWYMI LIMITAMI
(IDENTYFIKATORY 315, 316, 346 DO 349, 352, 353)

Hamulcem zewnetrznym uzywanym do dodatkowego hamowania mozna sterowaé za
posrednictwem parametréow ID315, ID316, ID346 do 1D349 i ID352/ID353. Skuteczna kontrola
hamowania wymaga wybrania opcji sterowania wtaczeniem/wytaczeniem hamulca,
okreslenia limitow czestotliwosci lub momentu wywotujacych reakcje hamulca i okreslenia
opdznien wtaczania/wytaczania hamulca.

WSKAZOWKA!
Podczas przebiegu identyfikacyjnego (patrz parametr ID631) kontrola hamowania
jest wytaczona.
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Limit momentu
obrotowego

ID349 /RO e

limit czestotliwosci /!
ID347

Opdznienie wytaczenia

|

| Opodznieni€ wiaczenia
1 hamulca; ID352 ;

|

I

Hamulec wytaczony
Hamulec wiaczony

Rys. 92: Kontrola hamowania z dodatkowymi limitami

W powyzszym przyktadzie kontrola hamowania jest ustawiona na reagowanie zaréwno na
limit monitorowania momentu obrotowego (parametr ID349), jak i limit monitorowania
czestotliwosci (ID347). Ponadto ten sam limit czestotliwosci jest uzywany do sterowania
wytaczaniem i wtaczaniem hamulca przez ustawienie dla parametru ID346 wartosci 4.
Mozliwe jest tez stosowanie dwoch réznych limitow czestotliwosci. W parametrach ID315 i
ID346 nalezy ustawi¢ wartosé 3.

Hamulec wytaczony: Zwolnienie hamulca wymaga spetnienia trzech warunkéw: 1) naped
musi by¢ w stanie pracy, 2) moment obrotowy musi by¢ wiekszy od ustawionego limitu (jesli
jest stosowany] i 3) czestotliwo$¢ wyjsciowa musi by¢ wieksza od ustawionego limitu (jesli
jest stosowany).

Hamulec wtaczony: Polecenie Stop uaktywnia licznik op6znienia hamulca, a hamulec jest
zamykany, gdy czestotliwo$¢ wyjéciowa spadnie ponizej ustawionego limitu (ID315 lub 1D346).
Jako ostatni srodek ostroznosci hamulec zamyka sie, gdy wygasa opoznienie wtaczenia
hamulca.

WSKAZOWKA!
Stan usterki lub stopu zamyka hamulec natychmiast bez op6znienia.

Zdecydowanie zaleca sie, aby opdznienie wtaczenia hamulca ustawi¢ dtuzsze od czasu rampy
w celu unikniecia uszkodzenia hamulca.
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Rys. 93: Logika kontroli hamowania

Gdy funkcja nadrzedny/napedzany jest wtaczona, naped napedzany otworzy hamulec w tym
samym czasie co nadrzedny, nawet jesli nie sa spetnione warunki napedzanego dotyczace
otwierania hamulca.

8.4 PARAMETRY ZABEZPIECZENIA TERMICZNEGO SILNIKA (PARAMETRY O
IDENTYFIKATORACH 704 DO 708)

Zabezpieczenie termiczne silnika chroni silnik przed przegrzaniem.

Przemiennik czestotliwosci moze dostarczac prad o parametrach wiekszych niz znamionowe.
Prad o wyzszych parametrach moze by¢ wymagany ze wzgledu na obciazenie i nalezy go
wykorzysta¢. W takiej sytuacji istnieje ryzyko przeciazenia termicznego. Przy nizszych
czestotliwosciach ryzyko jest wieksze. Przy niskich czestotliwosciach pogarsza sie zdolnos¢
chtodzenia silnika i jego wydajnos¢. Jesli silnik jest wyposazony w zewnetrzny wentylator,

zmniejszenie obciazenia przy matych predkosciach jest niewielkie.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW VACON - 429

Ochrona termiczna silnika opiera sie na obliczeniach. Funkcja ochrony korzysta z pradu
wyjsciowego napedu w celu identyfikacji obciazenia silnika. Jesli karta sterowania nie jest
zasilana, obliczenia zostana zresetowane.

Zabezpieczenie termiczne silnika mozna dostosowac za pomoca parametréw. Prad termiczny
IT okresla prad obciazenia, powyzej ktorego silnik jest przeciazony. To ograniczenie pradu
jest funkcja czestotliwosci wyjsciowej.

Stan termiczny silnika mozna monitorowac na wyswietlaczu panelu sterujacego. Patrz
instrukcja obstugi produktu.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie pradow
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

c UWAGA!
Upewnij sie, ze doptyw powietrza do silnika nie jest zablokowany. Jesli doptyw
powietrza jest zablokowany, funkcja nie chroni silnika, ktory moze sie przegrzad.
Moze to prowadzi¢ do uszkodzenia silnika.

8.5 PARAMETRY ZABEZPIECZENIA SILNIKA PRZED UTYKIEM (PARAMETRY 0
IDENTYFIKATORACH 709 DO 712)

Funkcja ochrony przed utykiem silnika zabezpiecza silnik przed krotkimi przeciazeniami.
Przyczyna przeciazenia moze by¢ na przyktad zablokowany wat. Mozna ustawic czas reakcji
zabezpieczenia przed utykiem krotszy niz czas zabezpieczenia termicznego silnika.

Stan utyku silnika jest okreslany za pomoca parametréw: ID710 (Prad utyku) oraz ID712
(Limit czestotliwosci utyku). Jesli prad jest wyzszy od ustawionego limitu, a czestotliwo$¢
wyjsciowa nizsza od limitu, silnik znajduje sie w stanie utyku.

Ochrona przed utykiem jest rodzajem zabezpieczenia przed przekroczeniem dopuszczalnej
wartosci pradu.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie pradow
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

8.6 PARAMETRY ZABEZPIECZENIA SILNIKA PRZED NIEDOCIAZENIEM
(PARAMETRY O IDENTYFIKATORACH 713 DO 716)

Celem zabezpieczenia silnika przed niedociazeniem jest zapewnienie, ze silnik jest obciazony
podczas pracy napedu. Jesli silnik traci obciazenie, by¢ moze wystapit problem w pracy. Na
przyktad wystapito pekniecie paska lub nastapit suchobieg pompy.
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Zabezpieczenie silnika przed niedociazeniem mozna regulowac za pomoca parametréow
ID714 (Obciazenie w obszarze ostabienia pola) i ID715 (Obcigzenie przy zerowe;
czestotliwosci). Krzywa niedociazenia jest krzywa paraboliczng przebiegajaca miedzy
czestotliwoscia zerowa i punktem ostabienia pola. Ochrona jest nieaktywna ponizej 5 Hz.
Licznik czasu niedocigzenia nie dziata ponizej 5 Hz.

Wartosci parametrow zabezpieczenia przed niedociazeniem sa ustawiane jako wartosci
procentowe odnoszace sie do znamionowego momentu obrotowego silnika. Do okreslenia
wspodtczynnika skalowania wartosci wewnetrznego momentu obrotowego uzyj danych z
tabliczki znamionowej silnika, parametrow znamionowy prad silnika i znamionowy prad
napedu IH. W przypadku uzycia pradu innego niz znamionowy prad silnika spadnie
doktadnos¢ obliczen.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie pradow
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

8.7 PARAMETRY STEROWANIA MAGISTRALA (PARAMETRY O
IDENTYFIKATORACH 850 DO 859)

Parametry sterowania magistrala sa stosowane w przypadku, gdy wartos¢ zadana
czestotliwosci lub predkosci pochodzi z magistrali (Modbus, Profibus, DeviceNet itp.). Wybory
wyjscia danych magistrali 1-8 stuza do monitorowania wartosci pochodzacych z magistrali
komunikacyjne].

8.7.1 WYJSCIE DANYCH PROCESOWYCH (PODRZEDNY -> NADRZEDNY)

Sterownik magistrali moze odczytywac wartosci rzeczywiste przemiennika czestotliwosci
przy uzyciu zmiennych danych procesowych. Aplikacje podstawowa, standardowa, lokalne/
zdalne, wielokrokowa, sterowania PID oraz sterowania pompa i wentylatorem uzywaja
danych procesowych w nastepujacy sposob:
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Tabela 211: Domyslne wartosci wyjscia danych procesowych na magistrali

Dane Wartosc¢ domyslna Jet:(r;“t Skala
Wyjscie danych proceso- Czestotliwos$¢ wyjsciowa Hz 0,01 Hz 1
wych 1
Wyjscie danych proceso- . . . .
Predkos¢ obrotowa silnika obr./min | 1obr./min 2
wych 2
Wyjscie danych proceso- Prad silnika A 0,1A 45
wych 3
Wyjscie danych proceso- Moment obrotowy silnika % 0.1% 4
wych 4
Wyjscie danych proceso- Moc silnika % 0.1% 5
wych 5
Wyjscie danych proceso- Napiecie silnika v 01V 6
wych 6
Wyjscie danych proceso- | Napiecie w obwodzie pradu sta-
\ % 7
wych 7 tego
Wyjscie danych proceso- Kod aktywnej usterki - - 37
wych 8

W aplikacji uniwersalnej jest parametr selektora do kazdego rodzaju danych procesowych.
Wartosci monitorowania i parametry napedéw mozna wybraé za pomoca numeru ID. Wybory
domyslne przedstawia powyzsza tabela.

8.7.2 SKALOWANIE PRADU W ROZNYCH JEDNOSTKACH
WSKAZOWKA!

Wartos$¢ monitorowana ID45 (zwykle w danych procesowych OUT3) jest podawana
tylko z jednym miejscem po przecinku.
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Tabela 212: Skalowanie pradu w roznych jednostkach

Napiecie Rozmiar Skala
208-240 VAC NX_2 0001 - 0011 100-0,01 A
208-240V AC NX_2 0012-0420 10-0,1 A
380-500V AC NX_5 0003 - 0007 100-0,01 A
380-500V AC NX_5 0009-0300 10-0,1 A
380-500V AC NX_5 0385 - 1-1A
525-690 V AC NX_6 0004-0013 100-0,01 A
252-690VAC NX_6 0018 - 10-0,1 A

8.7.3

nastepujacy sposob:

Tabela 213: Aplikacje podstawowa, standardowa, lokalne/zdalne,

WEJSCIE DANYCH PROCESOWYCH (NADRZEDNY -> PODRZEDNY)

Stowo sterujace, wartos¢ zadana i dane procesowe sa uzywane w aplikacjach All in One w

wielokrokowa
Dane Wartosc Jednostka Skala
Wartosc¢ zadana Zadawanie predkosci % 0.01%

Stowo sterujace

Polecenie Start/Stop
Polecenie kasowania usterki

PD1-PD8

Nieuzywane

OPIS PARAMETROW

WSKAZOWKA!

Ponizsza tabela zawiera domyslne ustawienia fabryczne. Patrz rowniez grupa
parametrow G2.9.
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Tabela 214: Aplikacja sterowania uniwersalnego

Dane Wartos¢ Jednostka Skala
Wartos¢ zadana Zadawanie predkosci % 0.01%
Stowo sterujace Polecenie Start/Stop - -

Polecenie kasowania usterki

Wejscie danych proceso-

Wartoé¢ zadana momentu % 0.1%
wych IN1
Wejscie danych proceso- Wolne wejscie analogowe % 0.01%
wych IN2
Wejscie danych proceso- Regulowanie wejscia % 0.01%
wych IN3
PD3 - PD8 Nieuzywane - -

Tabela 215: Aplikacje sterowania PID i sterowania pompa i wentylatorem

Dane Wartos¢ Jednostka Skala
Wartos¢ zadana Zadawanie predkosci % 0.01%
Stowo sterujace Polecenie Start/Stop - -

Polecenie kasowania usterki

Wejscie danych proceso-

.. . .
wych IN1 Wartos¢ zadana regulatora PID % 0.01%

Wejscie danych proceso- |[Rzeczywista wartosé 1 do regula- o 0.01%
wych IN2 tora PID o Lo

Wejscie danych proceso- |Rzeczywista wartos¢ 2 do regula- o 0.01%
wych IN3 tora PID 0 Lo
PD4 - PD8 Nieuzywane - -

8.8 PARAMETRY PETLI ZAMKNIETEJ (PARAMETRY O IDENTYFIKATORACH 612
DO 621)

Wybér trybu sterowania w petli zamknietej przez ustawienie wartosci 3 lub 4 dla parametru
ID600.

Tryb sterowania w petli zamknietej (patrz rozdziat 600 Tryb sterowania silnikiem 234567
(2.6.1)) jest uzywany w przypadku, gdy potrzebna jest zwiekszona wydajno$¢ w poblizu
zerowe] predkosci i lepsza doktadnos$c statyczna przy wyzszych predkosciach. Tryb
sterowania w petli zamknietej jest oparty na ,.sterowaniu pradem z orientacja wektora
strumienia wirnika”. Wedtug tej zasady sterowania prady fazowe podzielono na grupe pradéw
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wytwarzajacych moment obrotowy i grupe pradéw magnesowania. Zatem klatkowa maszyna
indukcyjna mozna sterowac za pomoca oddzielnie wzbudzanego silnika pradu statego (DC).

WSKAZOWKA!
Te parametry moga by¢ uzywane tylko z napedem Vacon NXP.

PRZYKLAD:
Tryb sterowania silnikiem = 3 (sterowanie predkoscia w petli zamknietej)

Jest to zwykty tryb dziatania, gdy potrzebne sa krotkie czasy odpowiedzi, duza doktadnos¢ lub
kontrolowana praca przy zerowych czestotliwosciach. Karte kodera nalezy podtaczyc¢ do
gniazda C modutu sterujacego. Ustaw parametr P/R kodera (P7.3.1.1). Uruchom w petli
otwartej i sprawdz predkos¢ i kierunek kodera (V7.3.2.2). W razie potrzeby przetacz
okablowanie kodera lub fazy kabli silnikowych. Nie uruchamiaj, jesli predkosc kodera jest
zta. Zaprogramuj prad w stanie bez obciazenia za pomoca parametru ID612 lub wykonaj
przebieg ID bez obciazania watu silnika i ustaw parametr ID619 (Regulacja poslizgu), aby
uzyskac napiecie nieco powyzej przebiegu krzywej U/f z czestotliwoscia silnika ok. 66% jej
wartosci znamionowej. Parametr Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika (ID112) ma istotne
znaczenie. Parametr Limit pradu (ID107) steruje liniowo dostepnym momentem obrotowym
w stosunku do wartosci znamionowej pradu silnika.

8.9 ZASADA PROGRAMOWANIA METODY TTF (TERMINAL TO FUNCTION,
ZACISK DO FUNKCJI)

Zasada programowania sygnatow wejsciowych i wyjsciowych w aplikacji sterowania
uniwersalnego oraz aplikacji sterowania pompa i wentylatorem (oraz czeéciowo i w innych
aplikacjach) rézni sie od konwencjonalnej metody stosowanej w innych aplikacjach Vacon NX.

Konwencjonalna metoda programowania, FTT (Function to Terminal Programming Method,
metoda programowania funkcji do zacisku) polega na okreslaniu pewnej funkcji dla statego
wejscia lub wyjscia. Jednak w aplikacjach wymienionych powyzej wykorzystywana jest
metoda TTF, w ktdrej proces programowania jest wykonywany w inny sposob: Funkcje sa
wyswietlane jako parametry, dla ktérych operator okresla pewne wejécia/wyjscia. Patrz
ostrzezenie w rozdziale 8.9.2 Okreslanie zacisku dla funkcji przy uzyciu narzedzia do
programowania NCDrive.

8.9.1 OKRESLANIE WEJSCIA/WYJSCIA DLA FUNKCJI ZA POMOCA PANELU
STERUJACEGO

Potaczenie wejscia lub wyjscia z funkcja (parametrem) polega na ustawieniu dla parametru
odpowiedniej wartosci. Wartosc¢ sktada sie z oznaczenia gniazda karty na karcie sterowania
Vacon NX (patrz instrukcja obstugi produktu) i odpowiedniego numeru sygnatu (patrz
ponizej).
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[READY
@\ Pa33 EED

Ust.Wej.An/Ostrz
DigOUT:B.1 >

® &9

Rys. 94: Okreslanie wejscia/wyjscia dla funkcji za pomoca panelu sterujacego

A. Nazwa funkcji C. Gniazdo
B. Typ zacisku D. Numer zacisku
PRZYKLAD

Chcesz potaczy¢ funkcje wyjsécia cyfrowego Usterka/ostrzezenie wartosci zadanej (parametr
2.3.3.7) z wyjsciem cyfrowym DO1 na podstawowej karcie OPTA1 (patrz instrukcja obstugi
produktu).

1 Znajdz na panelu sterujacym parametr 2.3.3.7.

Jednokrotne nacisniecie przycisku przesuwania w PREADY
prawo powoduje przejscie w tryb edycji. W wierszu PRIICED

wartosci po lewej stronie wyswietlany jest typ

zacisku (DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT), a po AI Ref Faul/Warn
prawej stronie jest wyéwietlane biezace wejscie/ DigOUT: 0.0 >
wyjscie, z ktérym funkcja jest potaczona (B.3, A.2

itp.) lub (jesli nie jest potaczona) wartos¢ (0.#).

2 Jesliwartos¢ miga, przytrzymaj wcisniety przycisk
przegladania w doét lub w gore, aby znalez¢ zadane PREADY
gniazdo karty i numer sygnatu. Program wyswietla P33 CED

liste gniazd karty, poczynajac od 0, a nastepnie od A
do E, oraz opcje we/wy od 1 do 10. Al Ref Faul/Warn

~ 7
DigOUT: 0.0~ >
3 Po ustawieniu zadanej wartosci nalezy nacisnac raz
przycisk Enter, aby potwierdzi¢ zmiane. PREADY

PEII D
AI Ref Faul/Warn

. \ | v
DigOUT;B. 1! >

8.9.2 OKRESLANIE ZACISKU DLA FUNKCJI PRZY UZYCIU NARZEDZIA DO
PROGRAMOWANIA NCDRIVE

W przypadku parametryzacji przy uzyciu narzedzia do programowania NCDrive nalezy
okresli¢ potaczenie funkcji z wejsciem/wyjsciem w taki sam sposob jak za pomoca panelu
sterujacego. Wystarczy wybrac kod adresu z menu rozwijanego w kolumnie wartosci.
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P2312Run

B P231.3Faul

B P 2314 Fault, Inverted

B P231.5Warming

B P 231.6Estemal Faul
|P231.74 Ref 'F';ulf\k{alr_"
P2318 Uvel.Temp \c\-".am.

P 231.9Reserved

P 2.3.1.10 Direct. Differenc

P 23111 At Ref. Speed

B P231.12 Jogging Speed
B P231.13ExtConticl Place
B P 231,14 Ext Brake Contl
B P231.15ExtBrakeCtllny
B P231.16 FreqDut SupwLim
P 23117 FreqOut SupvLim2
P 231.18 Ref Lim Supery.

-

il
LOADED Compare... !
E ] G 225ANALDG INPUT 4 Al index | varisbleTes [ Vale Default [ Unit [ Min M
L = —— o=
= 4 [Fault, Inverte [DigUT-0.1. [ DigDUT-0.1 DigDUT-E 10|
T R2SUUTEUT SV [ Warring DigOUT 01 [ DigOUT-0.1 DgOUTE 10]
B {3 G231 DIG OUT SIGNALS Estemal Fault DigDUT:0.1 DighUT:0.1 |3igDUT:E.10]
P 23.1.1 Ready Al Ref Faul Dig0 T-0 OUT:E.10

Rys. 95: Zrzut ekranu narzedzia do programowania NCDrive; wprowadzenie kodu adresu

VAN

8.9.3

UWAGA!

Aby unikna¢ btedu i zapewni¢ prawidtowe dziatanie funkcji, nalezy miec
CALKOWITA pewnosé, ze nie doszto do podtaczenia dwoch funkcji do tego samego

wyjscia.
WSKAZOWKA!

Wejs¢, w przeciwienstwie do wyjs¢, nie mozna zmieni¢ w stanie PRACA.

OKRESLANIE NIEUZYWANYCH WEJSC/WYJSC

Dla wszystkich nieuzywanych wejs¢ i wyjs¢ nalezy podac¢ wartos¢ 0 gniazda karty oraz
wartos¢ 1 dla numeru zacisku. Wartosc¢ 0.1 jest tez wartoscia domyslna dla wiekszosci
funkcji. Aby jednak korzysta¢ z wartosci sygnatu wejscia cyfrowego np. tylko do testowania,
mozna ustawic¢ wartosc gniazda karty na 0, a numer zacisku na dowolna liczbe w zakresie
2-10, co spowoduje przejscie wejscia do stanu PRAWDA. Innymi stowy: wartosc 1 oznacza
styk otwarty, a wartosci od 2 do 10 oznaczaja styk zamkniety.

W przypadku wejs¢ analogowych podanie wartosci 1 dla numeru zacisku odpowiada
poziomowi sygnatu 0%, wartos¢ 2 odpowiada 20%, wartos¢ 3 odpowiada 30% itd. Podanie
wartosci 10 dla numeru zacisku odpowiada poziomowi sygnatu 100%.
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8.10 PARAMETRY STEROWANIA PREDKOSCIA (TYLKO APLIKACJA 6)

Wzmocnienie -%

A

CW |Ster predkoécia__Kp_FW)—*—
—100 % ——+

(W |Ster predkoscig_Kp_f0 )—*—

f
CW Ster predkoscig_f0

CW Ster predkoscig_f1

K

<W|Punkt ostabienia pola

Rys. 96: Adaptacyjne wzmocnienie regulatora predkosci

1295 MINIMALNE WZMOCNIENIE MOMENTU OBROTOWEGO REGULATORA PREDKOSCI 6
(2.6.23.30]

Wzgledne wzmocnienie jako procent ID613 regulatora predkosci, gdy wartos¢ zadana
momentu lub wyjscie sterowania predkoscia jest mniejsze niz wartos¢ parametru ID1296.
Parametr ten jest zwykle uzywany do stabilizacji requlatora predkosci dla systemu
napedowego z luzami w skrzyni biegow.

1296 MINIMALNY MOMENT OBROTOWY REGULATORA PREDKOSCI 6 (2.6.23.29)

Poziom wartosci zadanej momentu, ponizej ktdrego wzmocnienie regulatora predkosci
zmienia sie z1D613 na ID1295. Jest to procent znamionowego momentu obrotowego silnika.
Zmiana jest filtrowana zgodnie z parametrem ID1297.

1297 MINIMALNY CZAS FILTROWANIA MOMENTU OBROTOWEGO REGULATORA PREDKOSCI 6
(2.6.23.31)

Czas filtrowania momentu obrotowego, jesli wzmocnienie regulatora predkosci zmienia sie
miedzy ID61311D1295 w zaleznosci od ID1296.

1298 WZMOCNIENIE REGULATORA PREDKOSCI W OBSZARZE OStABIENIA POLA 6 (2.6.23.28)

Wzgledne wzmocnienie regulatora predkosci w obszarze ostabienia pola jako procent
parametru [D613.

1299 WZMOCNIENIE REGULATORA PREDKOSCI FO0 6 (2.6.23.27)

Wzgledne wzmocnienie regulatora predkosci jako procent parametru ID613, jesli predkos¢
jest nizsza od poziomu okreslonego przez parametr ID1300.
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1300 PUNKT FO REGULATORA PREDKOSCI 6 (2.6.23.26)

Poziom predkosci w Hz, ponizej ktérego wzmocnienie regulatora predkosci réwna sie
parametrowi ID1299.

1301 PUNKT F1 REGULATORA PREDKOSCI 6 (2.6.23.25)

Poziom predkosci w Hz, powyzej ktérego wzmocnienie regulatora predkosci réwna sie
parametrowi ID613. Od predkosci okreslonej parametrem ID1300 do predkosci okreslonej
parametrem ID1301, wzmocnienie regulatora predkosci zmienia sie liniowo od parametrow
ID1299 do ID613 i odwrotnie.

1304 OKNO DODATNIE 6 (2.10.12]

Okresla rozmiar okna w kierunku dodatnim od ostatecznej wartosci zadanej predkosci.

1305 OKNO UJEMNE 6 (2.10.11]

Okresla rozmiar okna w kierunku ujemnym od ostatecznej wartosci zadanej predkosci.

1306 LIMIT WYLACZENIA OKNA DODATNIEGO 6 (2.10.14]

Okresla limit wytaczenia dodatniego regulatora predkosci, jesli regulator predkosci przenosi
predkosc z powrotem do okna.

1307 LIMIT WYLACZENIA OKNA UJEMNEGO 6 (2.10.13)

Okresla limit wytaczenia ujemnego regulatora predkosci, jesli regulator predkosci przenosi
predkos¢ z powrotem do okna.

1311 TC, FILTR BLEDOW PREDKOSCI 6 (2.6.23.33]

Stata czasu filtrowania dla wartosci zadanej predkosci i btedu rzeczywistej predkosci. Moze
stuzy¢ do usuwania niewielkich zaktdcen sygnatu kodera.

1382 LIMIT WYJSCIA STEROWANIA PREDKOSCIA 6 (2.10.15)

Limit maksymalnego momentu obrotowego dla wyjscia regulatora predkosci jako procent
znamionowego momentu obrotowego silnika.

8.11 AUTOMATYCZNE PRZELACZANIE MIEDZY NAPEDAMI (TYLKO APLIKACJA
7)

Funkcja automatycznej zmiany umozliwia zmiane kolejnosci uruchamiania i zatrzymywania
napedow sterowanych przez uktad automatyki pompy i wentylatora w zadanych odstepach
czasu. Naped sterowany przez przemiennik czestotliwosci moze rowniez zostac¢ wtaczony do
sekwencji automatycznej zmiany i blokowania (P2.9.25). Funkcja automatycznej zmiany
umozliwia wyréwnanie czasow pracy silnikdw i zapobieganie utknieciom np. pompy ze
wzgledu na zbyt dtugo dziatajace hamulce.
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» Zastosuj funkcje automatycznej zmiany z parametrem 2.9.24, Automatyczna zmiana
kolejnosci silnikow.

» Automatyczna zmiana nastapi, gdy uptynie czas ustawiony za pomoca parametru 2.9.26
(Przedziat czasu automatycznej zmiany) i wykorzystywana wydajnos¢ spadnie ponizej
poziomu zdefiniowanego za pomoca parametru 2.9.28 (Limit czestotliwosci
automatycznej zmiany).

» Dziatajace napedy zostana zatrzymane i ponownie uruchomione zgodnie z nowa
kolejnoscia.

« Zewnetrzne styczniki sterowane za pomoca wyjs¢ przekaznikowych przemiennika
czestotliwosci podtaczaja napedy do przemiennika czestotliwosci lub do zasilania. Jesli
silnik sterowany przemiennikiem czestotliwosci jest wtaczony do sekwencji
automatycznej zmiany, jest on zawsze sterowany przez wyjscie przekaznikowe wtaczane
jako pierwsze. Pozostate, pdzniej wtaczane przekazniki steruja napedami dodatkowymi
(patrz Rys. 98 Przyktad automatycznej zmiany dla 2 pomp, schemat gtéwny i Rys. 99
Przyktad automatycznej zmiany dla 3 pomp, schemat gtowny).

1027 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI SILNIKOW 7 (2.9.24)

Tabela 216: Wybory dotyczace parametru ID1027

Numer .
wyboru Nazwa wyboru (0] ]1
Automatyczna zmiana kolej-
nosci nie jest uzywana

Automatyczna zmiana kolej-
nosci jest uzywana

Automatyczna zmiana kolejnosci uruchamiania i zatrzymywania jest uaktywniana i
stosowana tylko do napedow dodatkowych albo do napeddéw dodatkowych i napedu
sterowanego przez przemiennik czestotliwosci w zaleznosci od ustawienia parametru 2.9.25
(Wybdr automatyczny). Domyslnie Automatyczna zmiana kolejnoséci silnikdw jest aktywna dla
2 napedoéw. Patrz Rys. 19 Domysina konfiguracja we/wy aplikacji sterowania pompa i
wentylatorem i przyktad potaczenia (z nadajnikiem 2-przewodowym] i Rys. 98 Przyktad
automatycznej zmiany dla 2 pomp, schemat gtéwny.
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1028 WYBOR AUTOMATYCZNE.J ZMIANY KOLEJNOSCI/BLOKOWANIA 7 (2.9.25)

Tabela 217: Wybory dotyczace parametru ID1028

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
Funkcje automatyczne (auto- Naped sterowany przez przemiennik czestotliwosci pozostaje
0 matyczna zmiana kolejnosci/ bez zmian. W zwiazku z tym stycznik zasilania jest potrzebny
blokowanie] dotycza tylko tylko dla jednego napedu dodatkowego.

napedéw dodatkowych

Wszystkie napedy uwzgled- Naped sterowany przez przemiennik czestotliwosci zostat
niane w sekwencji automatycz- |[podtaczony do uktadu automatyki, a stycznik jest potrzebny
nej zmiany kolejnosci/blokowa- |dla kazdego napedu w celu podtaczenia albo do zasilania,
nia albo do przemiennika czestotliwosci.

1029 PRZEDZIAL CZASU AUTOMATYCZNEJ ZMIANY 7 [2.9.26)

Po uptywie czasu okreslonego za pomoca tego parametru zostanie uruchomiona funkcja
automatycznej zmiany, jesli wykorzystywana wydajnos$¢ znajduje sie ponizej poziomu
okreslonego za pomoca parametrow 2.9.28 (Limit czestotliwosci automatycznej zmiany) i
2.9.27 (Maksymalna liczba napedéw dodatkowych). Jesli wydajnos$¢ przekroczy wartosc
P2.9.28, automatyczna zmiana nie nastapi, zanim wydajnos¢ nie spadnie ponizej tego limitu.

« Licznik czasu jest wtaczany tylko wtedy, jesli jest aktywne zadanie Start/Stop w miejscu
sterowania A.

» Licznik czasu jest zerowany po przeprowadzeniu automatycznej zmiany lub po usunieciu
zadania Start w miejscu sterowania A.

10301 1031, MAKSYMALNA LICZBA NAPEDOW DODATKOWYCH I LIMIT CZESTOTLIWOSCI
AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (2.9.27 1 2.9.28)

Te parametry okreslaja poziom, ponizej ktérego musi pozostawac wydajnosc, aby mozna byto
przeprowadzi¢ automatyczna zmiane.

Ten poziom jest definiowany w nastepujacy sposob:

« Jesli liczba dziatajacych napeddw dodatkowych jest mniejsza niz wartos¢ parametru
2.9.27, mozna wykonac funkcje automatycznej zmiany.

« Jesliliczba dziatajacych napeddéw dodatkowych jest réwna wartosci parametru 2.9.27 i
czestotliwosé sterowanego napedu jest ponizej wartosci parametru 2.9.28, mozna
wykonacd funkcje automatycznej zmiany.

« Jesli wartos¢ parametru 2.9.28 wynosi 0,0 Hz, automatyczna zmiane mozna wykonac
tylko w potozeniu spoczynku (zatrzymanie i uépienie) bez wzgledu na warto$¢ parametru
2.9.27.

8.12 WYBOR BLOKADY (P2.9.23)

Ten parametr stuzy do wtaczania wejs¢ blokowania. Sygnaty blokowania pochodza
z przetacznikow silnika. Sygnaty (funkcje) sa podtaczone do wejs¢ cyfrowych, ktére zostaty
zaprogramowane jako wejscia blokowania za pomoca odpowiednich parametréow. Uktad
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automatyki sterowania pompy i wentylatora steruje tylko silnikami z aktywnymi danymi
blokowania.

« Dane blokowania moga by¢ stosowane, nawet jesli funkcja automatycznej zmiany
kolejnosci silnikdw nie jest aktywowana.

« Jesli blokada napedu dodatkowego jest nieaktywna i jest dostepny inny nieuzywany
naped dodatkowy, ten ostatni zostanie uruchomiony bez zatrzymywania przemiennika
czestotliwosci.

« Jesli blokada sterowanego napedu jest nieaktywna, wszystkie silniki zostana zatrzymane
i ponownie uruchomione zgodnie z nowa konfiguracja.

« Jesli blokada zostata ponownie uaktywniona w stanie pracy, funkcje automatyczne
dziataja zgodnie z parametrem 2.9.23 (Wybér blokady):

Tabela 218: Opcje wyboru blokady

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis

0 Nieuzywane

Aktualizacja w trybie stopu Blokady sa uzywane. Nowy naped bedzie umieszczony na
ostatnim miejscu w sekwencji automatycznej zmiany bez
zatrzymywania systemu. Jednak w przypadku zmiany kolej-
nosci w funkcji automatycznej zmiany na kolejnosé np. [P1 ->
P3 -> P4 -> P2], bedzie ona uaktualniona w nastepnym stanie
1 stopu (automatyczna zmiana, uspienie, stop itd.).

PRZYKtAD:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 ZABLOKOWANY] ->[P1 -> P3 -> P4 ->
P2] -> [USPIENIE] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Stop i aktualizacja Blokady sa uzywane. Jesli blokada zostanie ponownie uak-
tywniona w stanie pracy, uktad automatyki zatrzyma wszyst-
kie silniki i ponownie je uruchomi zgodnie z nowa konfigura-
cja.

PRZYKLAD:

[P1 -> P2 -> P4] -> [P3 ZABLOKOWANY] -> [STOP] -> [P1 ->
P2 -> P3 -> P4]

Patrz rozdziat 8.13 Przyktady wyboru parametréow automatycznej zmiany kolejnosci silnikow i
blokady.
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8.13 PRZYKLADY WYBORU PARAMETROW AUTOMATYCZNEJ ZMIANY
KOLEJNOSCI SILNIKOW | BLOKADY

8.13.1  AUTOMATYKA POMP | WENTYLATOROW Z BLOKADAMI ORAZ BEZ
AUTOMATYCZNEJ ZMIANY

Sytuacja:

» Jeden sterowany naped i trzy napedy dodatkowe.

* Ustawienia parametru: 2.9.1=3, 2.9.25=0

* Sauzywane sygnaty sprzezenia zwrotnego blokady, nie jest uzywana automatyczna
zmiana.

» Ustawienia parametru: 2.9.23=1, 2.9.24=0

« Sygnaty sprzezenia zwrotnego blokady pochodza z wejs¢ cyfrowych wybieranych za
pomoca parametrow 2.2.6.18 do 2.2.6.21.

«  Sterowanie napedem dodatkowym 1 (P2.3.1.27) jest wtaczone za posrednictwem Blokada
1(P2.2.6.18), Sterowanie napedem dodatkowym 2 (P2.3.1.28) — za posrednictwem
Blokada 2 (P2.2.6.19] itd.

Fazy:

1. Uruchomienie systemu i silnika sterowanego za pomoca przemiennika czestotliwosci.

2. Naped dodatkowy 1 jest uruchamiany, gdy naped gtdwny osiagnie ustawiona
czestotliwos$¢ startu (P2.9.2).

3. Naped gtéwny zmniejsza predkosc do czestotliwosci zatrzymania napedu dodatkowego 1
(P2.9.3) i w razie potrzeby zwieksza ja do czestotliwosci startu napedu dodatkowego 2.

4. Naped dodatkowy 2 jest uruchamiany, jesli naped gtdwny osiagnat ustawiona
czestotliwos¢ startu (P2.9.4).

5. Sprzezenie zwrotne blokady usunieto z napedu dodatkowego 2. Poniewaz naped
dodatkowy 3 nie jest uzywany, zostanie uruchomiony, aby zastapic¢ usuniety naped
dodatkowy 2.

6. Naped gtéwny zwieksza predkos¢ do maksymalnej, poniewaz nie ma wiecej dostepnych
napeddw dodatkowych.

7. Usuniety naped dodatkowy 2 jest ponownie podtaczany i umieszczany na ostatnim
miejscu w kolejce uruchamiania napedéw dodatkowych (teraz jest to kolejnosé 1-3-2).
Naped gtéwny zmniejsza predkosé do ustawionej czestotliwosci zatrzymania. Kolejnos¢
uruchamiania napeddw dodatkowych zostanie zaktualizowana albo natychmiast, albo
przy nastepnym zatrzymaniu (automatyczna zmiana, uspienie, stop itd.) zgodnie z
P2.9.23.

8. Jesli nadal potrzeba wiecej mocy, predkos¢ napedu gtéwnego rosnie do czestotliwosci
maksymalnej, 100% mocy wyjsciowe] jest do dyspozycji systemu.

Gdy zmniejszy sie zapotrzebowanie na moc, napedy dodatkowe sa wytaczane w odwrotnej

kolejnosci (2-3-1; po aktualizacji 3-2-1).

8.13.2  AUTOMATYKA POMP | WENTYLATOROW Z BLOKADAMI ORAZ AUTOMATYCZNA
ZMIANA

Powyzsze informacje dotycza réwniez sytuacji, gdy funkcja automatycznej zmiany jest
uzywana. Oprdcz zmiany i aktualizacji kolejnosci uruchamiania, réwniez zmiana kolejnosci
napeddw gtownych zalezy od parametru 2.9.23.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW

VACON -

443

Blokady

Blokada 4 SPF(E'“"V&%_)
\

Blokada 3 89,:(%";‘}'\‘;'{({{_)

ALk

Blokada 2 OFF ("Wyf_ )
Blokada 1 8|:|: (WY"_)

ON ( l
Sterowanie OFF /WV )
przekaznikiem 8N (WL

ON (Wk..

iDodatkowy 3 pracuje

'Dodatkowy 2 pracuje
] L

iDodatkowy 1 pracuje

OFF £
ON (W&
OFF((WYL )

Naped gtdwny pracuje

ﬁnax ‘

(o))

Czestotliwos¢ startu
dodatkowych 1, 2i 3

Naped gtéwny, f_|

Czestotliwos¢

e

Y
LY
LY
LY
LY
LY
Y
Y
Y
Y
Y
[y
Y
LY
LY
LY
Y
LY
kY
R\

zatrzymania dodat-
kowych 1,2 i3 i

min

100%

Wyjscie PID

Dodatkowy naped 1

Rys. 97: Przyktad dziatania aplikacji PFC z trzema napedami dodatkowymi
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Rys. 99: Przyktad automatycznej zmiany dla 3 pomp, schemat gtéwny
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9 SLEDZENIE USTEREK

9.1 KODY USTEREK

us}izgki SUI.:.II(,IO: w Mozliwa przyczyna Sposdb usuniecia usterki

1 Przekroczenie S1= Zbyt duzy prad (powyzej Sprawdz obciazenie silnika.
dopuszczalnej wyzwalanie |4*IH) w kablach silnikowych. |Sprawdz silnik.
wartoéci pradu sprzetowe |Mozliwa jest jedna z naste- [Sprawdz kable i podtaczenia.

pujacych przyczyn: Uruchom przebieg identyfikacyjny.
S2 = zare-
zerwowane
. nagty, duzy wzrost
S3 = moni- obciazenia;
torowanie |° zwarcie w kablach sil-
regulatora n!kowych; )
pradu . nieprawidtowy typ sil-
’ nika;

2 Przekroczenie S1= Napiecie w obwodzie pradu  |Ustaw dtuzszy czas hamowania.
dopuszczalnej wyzwalanie |statego przekracza ustalony [Uzyj modutu hamujacego lub rezys-
wartosci napiecia  |sprzetowe |limit. tora hamowania. Sa one dostepne

jako opcje.

S2 = moni- L Uaktywnij regulator nadnapieciowy.
torowanie |° zbyt.krotkl czas hamo- Sprawdz napiecie wejsciowe.
regulacji Wa,ma L L
przepiet duze przepiecia w sieci

energetycznej

. zbyt szybka sekwencja

startu/stopu.

3* Usterka doziemie- Pomiar pradu wykazuje, ze  |Sprawdz silnik i jego kable.
nia suma pradow fazowych sil-

nika jest rézna od zera.
. nieprawidtowa izolacja
kabli lub silnika

5 Przetacznik tado- Przetacznik tadowania pozo- |Skasuj usterke i dokonaj ponow-
wania staje otwarty po sygnale nego rozruchu napedu.

START. Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
. ) butorem w celu uzyskania dalszych
. nieprawidtowa praca instrukcji.
e wadliwy podzespdét,

6 Zatrzymanie awa- Opcjonalna karta wygenero- |Sprawdz obwéd zatrzymania awa-

ryjne wata sygnat stopu. ryjnego.
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Kod Subkod w

usterki Usterka T.14 Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia usterki
7 Wyzwalanie nasy- Tej usterki nie mozna skasowac z
cenia . wadliwy podzespét, panelu sterujacego.

. zwarcie lub przeciaze- |Wytacz zasilanie.
nie rezystora hamowa- NIE URUCHAMIAJ PONOWNIE
nia. NAPEDU ANI NIE PODLACZAJ
ZASILANIA!
Popros producenta o dalsze
instrukcje.
W przypadku pojawienia sie tej
usterki jednoczesnie z usterka
Fault 1 sprawdz kable silnikowe
oraz sam silnik.
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Kod
usterki Usterka
8 Usterka syste-
mowa

Subkod w
T.14

S1 =zare-
zerwowane

S2 = zare-
zerwowane

S3 = zare-
zerwowane

S4 = zare-
zerwowane

S5 = zare-
zerwowane

Sé6 = zare-
zerwowane

S7 = prze-
tacznik
tadowania

S8 = brak
zasilania
karty ste-
rownika

S9 = komu-
nikacja
modutu
mocy (TX)

S10=
komunika-
cja modutu
mocy
(wyzwala-
nie)

S11=
komunika-
cja modutu
mocy
(pomiary)

Mozliwa przyczyna

nieprawidtowa praca
wadliwy podzespot,

Sposdb usuniecia usterki

Skasuj usterke i dokonaj ponow-
nego rozruchu napedu.

Jesli usterka pojawi sie ponownie,
skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
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us}izgki Usterka Sul-:ln_l.(1ol:1 w Mozliwa przyczyna Sposodb usuniecia usterki

9* Za niskie nap. S1 = zbyt Napiecie w obwodzie pradu |W przypadku chwilowej awarii zasi-
niskie statego jest nizsze niz usta- |lania skasuj usterke i ponownie
napiecie lony limit. uruchom naped.
szyny DC Sprawdz napiecie zasilania. Jesli
podczas o o napiecie zasilania jest wystarcza-
pracy : zbyF n_'Sk'e napigcie jace, oznacza to usterke wew-

zasilajace netrzna.
S2 = brak : usterka wewnetrzna Skontaktuj sie z najblizszym dystry-
danych z napeQu AC, ) ) butorem w celu uzyskania dalszych
modutu ‘ wa.d,ll\(vy bezpiecznik instrukcji.
mocy wejsciowy; .
. zewnetrzny wytacznik

S3 = moni- tadowania nie jest
torowanie zamkniety.
regulacji
zbyt
niskiego
napiecia

10 * Monitorowanie linii Brak fazy linii wejSciowe;j. Sprawdz napiecie zasilania, bez-
wejsciowych pieczniki i kabel zasilania.

1M * Kontrola faz wyj- Pomiar pradu wykazuje brak |Sprawdz silnik i jego kable.
$ciowych pradu w 1 fazie silnika.

12 Monitorowanie Nie zainstalowano rezystora |Sprawdz rezystor hamowania i jego
modutu hamuja- hamowania. Rezystor hamo- [kable.
cego wania jest uszkodzony. Usz- |Jesli nie sa uszkodzone, usterka

kodzony modut hamujacy. dotyczy rezystora lub modutu.
Skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.

13 Zbyt niska tempe- Zbyt niska temperatura w
ratura przemien- radiatorze modutu mocy lub
nika czestotliwosci na karcie zasilania. Tempe-

ratura radiatora nie prze-
kracza -10°C (14°F).

14 Zbyt wysoka tem- Temperatura radiatora Sprawdz rzeczywista ilosc i prze-
peratura prze- przekracza 90°C (194°F) ptyw powietrza chtodzacego.
miennika czestotli- (lub 77°C (170,6°F], NX_6, Sprawdz, czy radiator nie jest zaku-
wosci FRé). rzony.

Alarm zbyt wysokiej tempe- |Sprawdz temperature otoczenia.
ratury jest generowany, gdy |Sprawdz, czy czestotliwosé kluczo-
temperatura radiatora prze- |wania nie jest zbyt wysoka w sto-
kracza 85°C (185°F) (72°C sunku do temperatury otoczenia
(161,6°F)). oraz obciazenia silnika.

15 * Utyk silnika Utyk silnika. Sprawdz silnik i jego obciazenie.

16 * Przegrzanie silnika Zbyt duze obciazenie silnika. |Zmniejsz obciazenie silnika. Jesli
silnik nie jest przeciazony, sprawdz
parametry modelowania tempera-
tury.
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Kod

usterki Usterka

Subkod w
T.14

Mozliwa przyczyna

Sposdb usuniecia usterki

(sprzet)

17 * Silnik niedociazony Zadziatato zabezpieczenie Sprawdz obciazenie.

silnika przed niedociaze-
niem.

18 ** Niezréwnowazenie |S1 = nie- Niezréwnowazenie rowno-  |Jesli usterka pojawi sie ponownie,
zrownowa- |legtych modutow mocy. skontaktuj sie z najblizszym dystry-
zenie butorem w celu uzyskania dalszych
pradu instrukcji.

S2 = nie-
zrownowa-
zenie
napiecia
DC
22 Btad sumy kon- Usterka zapisywania para- Jesli usterka pojawi sie ponownie,
trolnej pamieci metréw. skontaktuj sie z najblizszym dystry-
EEPROM butorem w celu uzyskania dalszych
. ) instrukcji.
. nieprawidtowa praca
e wadliwy podzespdt,
24 ** Usterka licznika Wartosci wyswietlane przez
liczniki sa nieprawidtowe
25 Usterka uktadu Skasuj usterke i dokonaj ponow-
monitorujacego . nieprawidtowa praca nego rozruchu napedu.
dziatanie mikro- «  wadliwy podzespét, Jesli usterka pojawi sie ponownie,
procesora skontaktuj sie z najblizszym dystry-
(.watchdog”) butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
26 Blokada rozruchu Zablokowano rozruch Anuluj blokade rozruchu, jesli jest
napedu. Zadanie pracy wta- |[to bezpieczne.
czone podczas pobierania Usun zadanie pracy
nowej aplikacji do napedu.

29 * Usterka termistora Na wejsciu termistora Sprawdz chtodzenie i obciazenie

opcjonalnej karty wykryto silnika.

wzrost temperatury silnika. |Sprawdz podtaczenie termistora.
(jesli wejscie termistora na opcjo-
nalnej karcie nie jest uzywane,
musiato nastapi¢ zwarcie).

30 Bezpieczne wyta- Wejscie karty OPTAF zostato |Anuluj bezpieczne wytaczenie, jesli

czenie otwarte. jest to bezpieczne.

31 Przegrzanie IGBT Uktad chroniacy most falow- |Sprawdz obciazenie silnika.

nika IGBT wykryt zbyt duzy
prad krotkotrwatego prze-
ciazenia.

Sprawdz parametry silnika.
Uruchom przebieg identyfikacyjny.
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32 Chtodzenie wenty- Nie mozna uruchomic¢ wen- |Skontaktuj sie z najblizszym dystry-
latora tylatora chtodzacego prze- butorem w celu uzyskania dalszych
miennika czestotliwosci po  |instrukcji.
wydaniu polecenia wtacze-
nia.
34 Komunikacja Brak potwierdzenia wysta- Upewnij sie, czy na magistrali ist-
magistrali CAN nia komunikatu. nieje inne urzadzenie z ta sama
konfiguracja.
35 Aplikacja Problem dotyczy oprogra- Skontaktuj sie z najblizszym dystry-
mowania aplikacji. butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji. Jesli jestes programista
aplikacji, sprawdz program aplika-
cji.
36 Modut sterujacy Modut sterujacy NXS nie Zmien modut sterujacy.
kontroluje modutu mocy
NXP i odwrotnie
37 ** Zmieniono urza- Karta opcjonalna zostata Skasuj usterke. Naped jest gotowy
dzenie (ten sam wymieniona na nowa, ktdra |do uzycia. Naped rozpocznie
typ) byta wczesniej uzywana w korzystanie ze starych ustawien
tym gniezdzie. Parametry sa |parametrow.
dostepne w napedzie.
38 ** Dodano urzadzenie Dodano opcjonalna karte. Skasuj usterke. Naped jest gotowy
(ten sam typ) Wczesniej uzywano tej do uzycia. Naped rozpocznie
samej opcjonalnej karty w korzystanie ze starych ustawien
tym samym gniezdzie. Para- |parametrow.
metry sa dostepne w nape-
dzie.
39 ** Urzadzenie usu- Karta opcjonalna zostata Urzadzenie jest niedostepne. Ska-
niete wyjeta z gniazda. suj usterke.
40 Nieznane urzadze- [S1 = nie- Podtaczono nieznane urza- |Skontaktuj sie z najblizszym dystry-
nie znane dzenie (modut mocy/karte butorem w celu uzyskania dalszych
urzadzenie |opcjonalna) instrukcji.
S2 =moc 1
nie jest
tego
samego
typu co
moc 2
41 Temperatura Uktad chroniacy most falow- |Sprawdz obciazenie silnika.
modutu IGBT nika IGBT wykryt zbyt duzy Sprawdz parametry silnika.
prad krotkotrwatego prze- Uruchom przebieg identyfikacyjny.
ciazenia.
42 Przegrzanie rezys- Zabezpieczenie przez prze- |Ustaw dtuzszy czas hamowania.
tora hamowania grzaniem rezystora hamo- Uzyj zewnetrznego rezystora
wania wykryto zbyt mocne hamowania.
hamowanie.
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Kod

usterki Usterka

43 Usterka kodera

Subkod w
T.14

1 =brak
kanatu A
kodera 1

2 = brak
kanatu B
kodera 1

3 =brak
obu kana-
téw kodera
1

4 = koder
odwrodcony

5 =brak
karty
kodera

Mozliwa przyczyna

Wykryto problem w sygna-
tach kodera.

Sposdb usuniecia usterki

Sprawdz potaczenia kodera.
Sprawdz karte kodera.

Sprawdz czestotliwos¢ kodera w
otwartej petli.

L4 ** Zmieniono urza-

dzenie (inny typ)

Zmieniono opcjonalna karte
lub modut mocy.

Inny typ lub inna moc zna-
mionowa nowego urzadze-
nia.

Skasuj.

Ponownie ustaw parametry opcjo-
nalnej karty, jesli zostata ona zmie-
niona.

Ponownie ustaw parametry prze-
miennika, jesli zmieniono modut
mocy.

45 ** Dodano urzadzenie Dodano opcjonalna karte Skasuj.
(inny typ) innego typu. Ustaw ponownie parametry modutu
mocy.
49 Dzielenie przez Wystapito dzielenie przez Jesli usterka pojawi sie ponownie,
zero w aplikacji zero w programie aplikacji. | gdy przemiennik czestotliwosci jest
w stanie pracy, skontaktuj sie z naj-
blizszym dystrybutorem w celu
uzyskania dalszych instrukcji. Jesli
jestes programista aplikacji,
sprawdz program aplikacji.
50 * Wejscie analogowe Prad na wejsciu analogo- Sprawdz obwaéd petli pradowe;j.
lwe < 4 mA wym ma wartos¢ < 4 mA.
(wybrany zakres Uszkodzony jest kabel ste-
od 4 do 20 mA] rujacy lub zrédto sygnatu.
51 Usterka zew- Usterka sygnalizowana na Usun przyczyne usterki w urzadze-
netrzna wejsciu cyfrowym. niu zewnetrznym.
52 Btad w komunika- Potaczenie miedzy panelem |Sprawdz podtaczenie panelu steru-
cji z panelem ste- sterujgcym (lub NCDrive) a  |jacego i jego kabel.
rowania napedem jest uszkodzone.
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53 Btad komunikacji Potaczenie miedzy karta Sprawdz instalacje oraz sterownik
magistrali magistrali a zewnetrznym magistrali.
sterownikiem zostato usz- Jesli instalacja jest prawidtowa,
kodzone. skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
54 Usterka gniazda Wadliwe gniazdo lub opcjo- |Sprawdz karte i gniazdo.
nalna karta. Skontaktuj sie z najblizszym dystry-
butorem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
56 Zbyt wysoka tem- Temperatura przekracza Znajdz przyczyne wzrostu tempera-
peratura ustawiony limit. tury.
Odtaczony czujnik.
Zwarcie.
57 ** Identyfikacja Przebieg identyfikacyjny nie |Polecenie uruchomienia zostato
powiddt sie. usuniete przed ukonczeniem prze-
biegu identyfikacyjnego.
Silnik nie jest potaczony z prze-
miennikiem czestotliwosci.
Silnik jest obciazony.
58 * Hamulec Rzeczywisty stan hamulca Sprawdz stan i podtaczenia
rozni sie od sygnatu steruja- |hamulca mechanicznego.
cego.
59 Komunikacja Przerwana komunikacja Sprawdz parametry opcjonalnej
napedzanego SystemBus lub CAN pomie- |karty.
dzy nadrzednym i napedza- |Sprawdz kabel swiattowodowy lub
nym. kabel CAN.
60 Chtodzenie Uszkodzona cyrkulacja Sprawdz przyczyne awarii w syste-
chtodziwa w napedzie chto- |mie zewnetrznym.
dzonym ciecza.
61 Btad predkosci Predkos¢ obrotowa silnika Sprawdz potaczenie kodera.
jest inna niz wartos¢ Silnik PMS przekroczyt wyciagany
zadana. moment obrotowy.
62 Praca wytaczona Sygnat wtaczenia pracy jest |Sprawdz przyczyne stabego syg-
staby. natu wtaczenia pracy.
63 ** Zatrzymanie awa- Otrzymano polecenie zatrzy- |Zaakceptowano nowe polecenie
ryjne mania awaryjnego z wejscia |uruchomienia po skasowaniu.
cyfrowego lub magistrali.
b4 ** Otwarty przetacz- Przetacznik wejsciowy Sprawdz gtéwny wytacznik zasila-
nik wejsciowy napedu jest otwarty. nia napedu.
65 Zbyt wysoka tem- Temperatura przekracza Znajdz przyczyne wzrostu tempera-
peratura ustawiony limit. tury.
Odtaczony czujnik.
Zwarcie.
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74 Usterka napedu W przypadku uzycia zwyktej
napedzanego funkcji nadrzedny/nape-

dzany ten kod usterki jest
generowany, jesli jeden lub
wiecej napedow napedza-
nych zainicjuje usterke.

* =W aplikacji mozna ustawic rézne reakcje na te usterki. Patrz: grupa parametrow
Zabezpieczenia.

** = Tylko usterki (alarmy).
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