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NIEKOLKO SLOV O PRIRUCKE APLIKACNYCH PROGRAMOV , ALL IN ONE“.

V prirucke aplika¢nych programov ,All in One" najdete informacie o roznych aplikacnych
programoch a taktiez o stbore aplikacnych programov ,All in One®. Pokial by tieto aplikacné
programy nesplnali poziadavky vasej aplikacie, pre informacie o Specialnych aplikaénych
programoch kontaktujte prosim vyrobcu.

Prirucka je k dispozicii v papierovej aj elektronickej forme. Ak je to mozné odporicame Vam
vyuzivat elektronickl verziu. Vyuzitim elektronickej verzie budete méct vyuzivat nasledovné
vyhody:

Prirucka obsahuje viacero odkazov a krizovych referencii na iné miesta v prirucke, ¢o umoziiuje
rychlejSie najdenie pozadovanych informacii.

Prirucka obsahuje taktieZ odkazy na internetové stranky. Aby bolo mozné prehliadat tieto

internetové stranky prostrednictvom odkazov v dokumente, musi byt na poditadi nainstalovany
internetovy prehliadac.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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1. ZAKLADNY APLIKACNY PROGRAM
Koéd softvéru: ASFIFFO1

1.1 Uvod

Zakladny aplikacny program je jednoduchy a lahko pouzitelny. Toto program je vyrobcom
prednastaveny pri vyrobe, ak napriek tomu nie je aktivne mdzete ho zvolit v menu M6 skupina
S6.2, vid. prirucka pouzivatela.

Digitalny vstup DIN3 je programovatelny.

Parametre zakladného aplikacného programu su vysvetlené v kapitole 8 tejto prirucky. Parametre
s zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.

1.1.1 Funkcie ochran motora v zakladnom aplikacnom programe

Zakladny aplikacny program ma podobné funkcie ochran ako iné aplikacné programy:

Vyhodnotenie externej poruchy

Kontrola vstupnej fazy

Ochrana pred podpatim

Kontrola vystupnej fazy

Ochrana pred zemnym skratom

Tepelna ochrana motora

Ochrana termistorom

Ochrana pred poruchou na priemyselnej zbernici
Ochrana pred poruchou slotu

Zakladny aplikacny program, na rozdiel od ostatnych aplikaénych programov, neumoznuje vyber
reakcie alebo prispésobenie nastavenia hranicnych hodnét v pripade vyskytu poruchy. Tepelna
ochrana motora je podrobnejSie vysvetlena na strane 185.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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1.2 Riadiace I/0

Potenciometer - referencia,

110k NXOPTA1
Svorka Signal Opis
r—— -——— 1 +10V, | Referencné napatie Pre potenciometer a pod., max. 10 mA
[ 2 All+ Analégovy vstup 1, Analégovy vstup 1, referencia
| Napétovy rozsah 0—-10V DC frekvencie
: Programovatelné (P2.14)
——————————— 3 All- Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
4 Al2+ Analégovy vstup 2, Analégovy vstup 2, referencia
5 Al2- Pradovy rozsah 0—20mA frekvencie
- 6 +24V 9| Pomocné napétie 24V Napétie pre spinace a pod., max. 0,1 A
| / 7 |® GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
:— - ——————— 8 DIN1 Start dopredu Kontakt zopnuty = Start dopredu
:_ _ / ________ 9 DIN2 Start dozadu Kontakt zopnuty = Start dozadu
| / DIN3 Vstup externej poruchy Kontakt otvoreny = bez poruchy
- ——————— 10 Programovatelné (P2.17) Kontakt zopnuty = porucha
: 11 CMA Spolo¢na pre DIN1- DIN3 Pripojte na GND alebo +24V
: 12 +24V @| Pomocné napatie 24V Napétie pre spinace a pod. (vid. #6)
| / r————|_13 |® GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
J—— -———t————| 14 DIN4 Vyber rychlosti 1 DIN4 DIN5S Referencia frekv.
| | DINS Vyber rychlosti 2 otvor. otvor. 1/0 ref. (P2.14)
: : 15 zopnuty | otvor. Prednas. rychl. 1
L I otvor. zopnuty | Prednas. rychl. 2
| | zopnuty | zopnuty | Max. frekv.
| / | 16 DING6 Reset poruchy Kontakt otvoreny = ziadna akcia
- — _— Kontakt zopnuty = reset poruchy
: : 17 CmB Spolo¢na pre DIN4— DING Pripojte na GND alebo +24V
| | ‘— — 18 || AO1+ | Analégovy vystup 1 Rozsah 0—20 mA/R,, max. 500Q
VR —— 19 |® AO1- Vystupna frekvencia
: PRIPRAVENY | Programovatelné (P2.16)
i- —— - —E— ————_| 20| POt EF'QQI';;%IE"&@"“F’ 1 Otvoreny kolektor, 1<50mA, U<48 VDC
| | NXOPTA2
| - | 21 RO1 j/ Reléovy vystup 1
| BEZI e 22 [ RO1 M\(IDYT\(IDYR BEZT
Y 0 23| Rro1 | —!
24 RO2 j/ Reléovy vystup 2
2207 /T T T T — 25 RO2 PORUCHA
VAC - —— :|Z|: ————— 26| Ro2 |—
~ Tab. 1-1. Konfiguréacia I/O pre zakladny aplikacny program.
Poznamka: Prepojky X3:
Vid" nizsie volbu prepojok. Viac Uzemnenie CMA a CMB
informacii najdete v prirucke ®®] CMB spojené s GND
pouzivatela. ® ®| CMA spojené s GND
e CMB izolované od GND
of® CMA izolované od GND

interne spojené,

Izl CMB a CMASU
izolované od GND

[ele

=Tovarenské natavenie

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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1.3 Logika riadiacich signalov zakladného aplikaéného programu

—| R3.2 Referenc. z panelu |
jm———————— -| 2.14 Referen. pri ovl. I/O

2.18 Prednast. rychlost 1
—1 2.19 Prednast. rychlost 2

DIN4 @- == =====----—=-F-------- HE N " |-| 3.1 Spdsob ovladania
DINS @-f--======--=—==--f-—--——--q------- T !
1
1
1

1

]

1

Al ® -~ | i
A2 D a- o l
— . v\\‘_'l |
o L |

2.2 Max. frekvencia \
| |

Interna referencia
frekvencie

- - TlaCidlo reset—|
L__| Referencia zo zbernice A
— - Tlacidla Start/stop |
Start/stop zo zbernice I
|
Smer zo zbernice !
Start dopredu Start/stop ) Internv &tart/sto
DIN1 ® Logika Start/stop [ & y P,
DIN2 ®—— a reveracie .
Start dozadu I
Reverzécial : |
by nterna reverzacia
3.3 Smer z panelu i i\‘ >
| Interny reset poruchy
> >
DING ® Reset poruchy >1
DIN3 ® Vstup pre externu poruchu (programovatelny) N

NX12k00.th8

Obr. 1-1. Logika riadiacich signalov zakladného aplikacného programu

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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1.4 Zoznam parametrov zakladného aplikacného programu

Na nasledovnych stranach s uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Kazdy parameter obsahuje odkaz na popis prislusného parametra. Popis parametrov je
uvedeny na stranach 120 az 212.

Vysvetlenie stipcov:

Kod = Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra
Parameter = Nazov parametra

Min = Minimalna hodnota parametra

Max = Maximalna hodnota parametra

Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii

Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom

Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)

ID = ID dislo parametra

= Hodnota parametra sa mdze menit iba v rezZime Stop (motor nebezi).

1.4.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat.
Podrobnejsie informacie najdete v prirucke pouzivatela.

Kaod Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1 | Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 | Referencia frekvencie Hz 25 | Zelana hodnota frekvencie
V1.3 | Rychlost motora 1/min 2 | Vypoditand rychlost motora
V1.4 | Prud motora A 3 Merany pruad motora
V1.5 | Moment motora % 4 | Vypocitany moment motora
V1.6 | Vykon motora % 5 | Vypoditany aktualny vykon
V1.7 | Napatie motora \ 6
Napatie JS
V18 medziobvodu v ’
V1.9 | Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladi¢a
V1.10 | Teplota motora % 9 | Vypoditana teplota motora
V1.11 | Analégovy vstup 1 V/mA | 13 | All
V1.12 | Analégovy vstup 2 V/mA 14 | Al2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stavy digitalnych vstupov
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stavy digitalnych vstupov
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 SFavy digitalnych a reléovych
vystupov
V1.16 | Analégovy vystup lo mA 26 | AO1
Polozky Zobrazuje tri volitelné
M1.17 - . . . .
multimonitorovania monitorované hodnoty

Tab. 1-2. Monitorované signaly

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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ZAKLADNY APLIKACNY PROGRAM

1.4.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu P2 2 P2.1)

Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednast. | Vlast.| ID Poznamka
P2.1 Min. frekvencia 0,00 pP2.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: AK je fax
véacsia ako synchrénna
p2.2 Max. frekvencia P2.1 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu
P2.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 103 | Z 0 Hz na max. frekvenciu
P2.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 104 | Z max. frekvencie do O Hz
Pradové
P2.5 obmedzenie 0 2X Iy A I 107
Nominalne napétie NX2: 230V Overte L’Jd_aj na §t_itkt_J motora,
P2.6 motora 180 690 \% NX5: 400V 110 | skontrolujte zapojenie
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P27 Nomi_nélna 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Overte Udaj na Stitku motora
frekvencia motora
Overte Udaj na Stitku motora
P28 Nominalna rychlost 24 20 000 min- 1440 112 Prednas'tave,né hodnota plati
motora pre 4-pélovy motor a
nomindlny vykon menica.
P29 Nominalny prud 0.1 x Iy 2% 1y A I 113 Overte Udaj na Stitku motora
motora
P2.10 U¢innik motora 0,30 1,00 0,85 120 [ Overte tGdaj na Stitku motora
O=Po rampe
P2.11 Spbsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
1=Po rampe
P2.12 Spésob zastavenia 0 3 0 506 | 2~ Rampatpripraveny:
dobeh
3=Dobeh-+pripraveny:
rampa
O=Nevyuzité
P2.13 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | 1= Automatické zvySenie
momentu
O=Al1
Referencia pri 1=AI2
E2:1d ovladani cez 1/0 0 3 0 117 2=Panel
3=Priem. zbernica
Analégovy vstup 2 - 0=0—20mA
P2.15 ofset 0 1 1 802 1=4mA—20 mA
O=Nevyuzité
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
) 3=Rychlost motora (0-
Funkcia nomin. rychl. motora)
P2.16 analégového 0 8 1 307 e A
vystupu 4:Vystupny prad (O-lnmotor)
5=Moment motora (O-Tnwotor)
6=Vykon motora (0-Pnvotor)
7=Napatia motora (0-Unmotor)
8=JS napétie (0-1000V)
O=Nevyuzité
1=Externa porucha, cc.
2=Externa porucha, oc.
P2.17 Funkcia DIN3 0 7 1 301 | 3=Pripraveny, cc
4=Pripraveny, oc
5=Spbsob ovl. 10 svorkov.
6=Spodsob ovl. panel
7=Spbsob ovl. zbernica
p2.18 Prednast. rychlost 1 | 0,00 p2.2 Hz 0,00 105 | Prednastavend rychlost uziv.
P2.19 Prednast. rychlost 2 | 0,00 p2.2 Hz 50,00 106 | Prednastavena rychlost uziv.
S O=Nevyuzity
pP2.20 Automaticky reStart 0 1 0 731 1=Vyusity

Tab. 1-3. Zakladné parametre G2.1

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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1.4.3 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu K3)

Parametre pre vyber sp6sobu ovladania a smeru z panelu su zobrazené nizSie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouZivatela.

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Viast. 1D Poznamka
Vber spdsobu 1=1/0 svorkovnica
P3.1 YDEr Spos 1 3 1 125 | 2=0Ovladaci panel
ovladania g . .
3=Priemyselna zbernica
R3.2 Referencia z panelu P2.1 pP2.2 Hz
O=Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu
. y. 0=0bmedzena funkcia
R3.4 Aktivacia tlacidla 0 1 1 114 | 1=Tlacidlo Stop vzdy
Stop .
aktivne

Tab. 1-4. Parametre riadiaceho menu panela, M3

1.4.4 Systémové menu (Ovladaci panel: Menu M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajuce sa vieobecného pouzitia frekvenéného menica, ako vlastné
sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid. prirucka pouzivatela.

1.4.5 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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2.  STANDARDNY APLIKACNY PROGRAM
Koéd softvéru: ASFIFFO2

2.1 Uvod

Standardny aplika¢ny program sa voli v menu M6 skupina S6.2.

Standardny aplika¢ny program sa beZne pouziva v aplikaciach ¢erpadie, ventilatorov a dopravnikov,
kde je zakladny aplikacny program priliS obmedzujlci pre danu aplikaciu a nevyzaduju sa Specialne
funkcie.

o Standardny aplikaény program ma rovnaké I/0 signdly a rovnaku riadiacu logiku ako
zakladny aplikacny program.

e Digitalny vstup DIN3 ako aj vsetky vystupy su volne programovatelné.
Dalsie funkcie:

Programovatelna logika signalov Start/stop a reverzacie
Nastavenie mierky ziadanej hodnoty

Dohlad nad jednou hranicou frekvencie

Podpora druhého nastavenia ramp a programovanie S-kriviek
Programovatelné funkcie start a stop

Jednosmerna brzda v rezime stop

Jedno pasmo zakazanych frekvencii

Programovatelna charakteristika U/f a spinacia frekvencia
Automaticky reStart po poruche

Tepelna ochrana motora a ochrana pred pretazenim: programovatelné reakcie; Ziadna
akcia, hlasenie varovania, hlasenie poruchy

Parametre Standardného aplikacného programu su vysvetlené v kapitole 8 tejto prirucky. Parametre
su zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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2.2 Riadiace I/0

Potenciometer - referencia,

1..10 kQ NXOPTAL
A Svorka Signal Popis
r— ——| \ |—— —— 1| +10V.s | Referencné napatie Pre potenciometer a pod., max. 10 mA
[ U Analégovy vstup 1, Zelanéa frekvencia z analégového
| 2 | All+ | Napéatovy rozsah 0— 10V DC | vstupu 1
: Programovatelny (P2.1.11)
——————————— 3 All- Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
4 Al2+ Analégovy vstup 2, Zelana frekvencia z analégového
5 Al2- Pradovy rozsah 0—20mA vstupu 2
e 6 +24V® | Pomocné napétie 24V Napétie pre spinace a pod., max. 0,1 A
I 7 |® GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
|_ _ / ________ 8 DIN1 Start dopredu Kontakt zopnuty = Start dopredu
: / Fjrogramov. logika (P2.2.1)
———" 9 DIN2 Start dozadu Kontakt zopnuty = Start dozadu
| Ri min =5k Q
. / ________ 10 DIN3 Vstup externej poruchy Kontakt otvoreny = bez poruchy
I Programovatelny (P2.2.2) Kontakt zopnuty = porucha
: 11 CMA Spoloc¢na pre DIN1- DIN3 Pripojte na GND alebo +24V
I
I 12 | | +24V@| Pomocné napétie 24V Napatie pre spinace a pod. (vid. #6)
| / |————13 GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
:— - -————d———— 14 DIN4 Vyber rychlosti 1 DIN4 DIN5S Referencia frekv.
| | 15 DINS Vyber rychlosti 2 otvor. otvor. 1/0 referencia
I__ / o _I' o zopnuty | otvor. Prednast. rychl. 1
| | otvor. zopnuty |Prednast. rychl. 2
| I zopnuty | zopnuty |Analégovy vstup 2
: / | 16 DING Reset poruchy Kontakt otvoreny = Ziadna akcia
- TTTAT T T Kontakt zopnuty = reset poruchy
| : 17 CMB Spoloc¢na pre DIN4— DING Pripojte na GND alebo +24V
: I v~ 18 AO1+ Analégovy vystup 1 Rozsah 0—20 mA/R., max. 500Q
v | —— 19 AO1- Vystupna frekvencia
: PRIPRAVENY | Programovatelny (P2.3.2)
F—— ——d———220 DO1 Digitalny vystup 1 Otvoreny kolektor, I<50mA, U<48 VDC
| : PRIPRAVENY
| | Programovatelnhy (P2.3.7)
: | NXOPTA2
| s 21 RO1 j/ Reléovy vystup 1
| BEZI ' —— {22 ROz MOTOR BEZI
l__ _®_ _________ 23 RO1 |— Programovat. (P2.3.8)
24 RO2 j/ Reléovy vystup 2
20— /T T 77 25 RO2 PORUCHA
VAC - —— :|Z|: ————— 26 | RO2 |— Programovat. (P2.3.9)

Tab. 2-1. Konfiguracia I/O prednastavena pre Standardny aplikacny

prog

ram.

Poznamka:
Vid" nizsie volbu prepojok. Viac
informacii ndjdete v prirucke

pouzivatela.

Prepojky X3:
Uzemnenie CMA a CMB

[®®] CMB spojené s GND
[®®] CMASspojené s GND

®[® | CMBizolované od GND
®[® | CMA izolované od GND

CMB a CMASsU
interne spojené,
izolované od GND

5

=Tovéarenské natavenie

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




14 ® VACON STANDARDNY APLIKACNY PROGRAM

2.3 Logika riadiacich signalov standardného aplikacného programu

—| 3.2 Referenc. z panelu

j=————=—==== 2.1.11 Ref. priovl. cez I/O
——=== 2.1.12 Ref. pri ovl. cez panel
r—---12.1.13 Ref. priovl. cez zbernicu
2.1.14 Prednast. rychlost 1

—t 2.1.15 Prednast. rychlost 2

1

1

1

I

1

DIN4 @- == =====-==-=--==f-------= T T " |-| 3.1 Sposob ovladania
DING®-fF=============——f-——=————q-—— -~ - !

ne L

j——— = Interna referencia
— frekvencie
— —
ad 1
1
|
po e o
|
—e 1 'S

- - Tlacidlo reset -
L| Referencia zo zbernice Tlagidla Start/stop |
Start/stop zo zbernice !
Smer zo zbernice i
DIN1 ® Start dopredu (programovat.) — Start/stop N Interny Start/stop
Programovatelna o D -
DIN2 ®—— logika Start/stop ol
Start dozadu (programovat.) |& reveracie |
Reverzécia | Interms L
. nterna reverzacia
| 3.3 Smer z panelu | E\ >
| Interny reset poruchy
Reset poruch > >
DING & P y 21
Vstup pre externd poruchu (programovatelny
DIN3 & pp! p (prog y) .
NX12k01

Obr. 2-1. Logika riadiacich signalov standardného aplikacného programu
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2.4 Zoznam parametrov standardného aplikacného programu

Na nasledovnych stranach st uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Popis parametrov je uvedeny na stranach 120 az 212. Popis je zoradeny podla 1D
cisla parametrov.

Vysvetlenie stipcov:

Kod Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra
Parameter = Nazov parametra

Min = Minimalna hodnota parametra

Max = Maximalna hodnota parametra

Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii
Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom

Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)
1D ID cislo parametra
- V riadku parametra: Na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
= Na kode parametra: Hodnota parametra sa mbze menit iba v reZime Stop (motor
nebezi).

2.4.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat.
Podrobnejsie informacie najdete v prirucke pouzivatela.

Kéd Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1l Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Zelana hodnota frekvencie
V1.3 Rychlost motora 1/min 2 | Vypocitand rychlost motora
V14 Prud motora A 3 Merany prud motora
V1.5 Moment motora % 4 | Vypocitany moment motora
V1.6 Vykon motora % 5 | Vypoditany aktudlny vykon
V1.7 Napétie motora \ 6
Napatie JS
vis medziobvodu v ’
V1.9 Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladica
V1.10 | Teplota motora % 9 | Vypocditana teplota motora
V1.11 | Analégovy vstup 1 V/mA 13 | All
V1.12 | Analégovy vstup 2 V/mA 14 | Al2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stavy digitalnych vstupov
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stavy digitalnych vstupov
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 S’Eavy digitalnych a reléovych
vystupov
V1.16 | Analdégovy vystup I mA 26 | AO1
Polozky Zobrazuje tri volitelné
M1.17 - . . . .
multimonitorovania monitorované hodnoty

Tab. 2-2. Monitorované signaly

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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2.4.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.1)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
pP2.1.1 Min. frekvencia 0,00 pP2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: AK je fmax
véacsia ako synchrénna
pP2.1.2 Max. frekvencia pP2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 103 | Z 0 Hz na max. frekvenciu
P2.1.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 104 | Z max. frekvencie do 0 Hz
Pradové
P2.1.5 obmedzenie 0 2 X Iy A I 107
Nominalne napétie NX2: 230V %\ﬁ;treaugsc]):tioslﬂ't;u
P2.1.6 o ors P 180 690 V| NX5: 400v 110 | 20 onic )
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P2 1.7 Noml_nalna 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Overte Udaj na Stitku
frekvencia motora motora
Overte Udaj na Stitku
Nominalna rychlost motora
P2.1.8 24 20 000 min? 1440 112 | Prednastavena hodnota
motora : N
plati pre 4-p6lovy motor a
nomindlny vykon menica.
P2.1.9 Nominalny prud 0.1 x Iy 2x 1 A I 113 Overte Udaj na Stitku
motora motora.
P2.1.10 Uginnik motora 0,30 1,00 0,85 120 | Overte udaj nastitku
motora
O=Al1
Referencia pri 1=Al2
B2l ovladani cez 1/0 0 3 0 117 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
O=Al1
P2.1.12 Referencia pri 0 3 2 121 | 1TA2
ovladani panelom 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
O=Al1
Referencia pri 1=Al12
B2ARES ovladani zbernicou 0 3 3 122 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
P2.1.14 | Prednast. rychlost 1 | 0,00 P2.1.2 Hz 0,00 105 | Prednastavena rychlost
P2.1.15 | Prednast. rychlost 2 | 0,00 P2.1.2 Hz 50,00 106 | uzivatelom

Tab. 2-3. Zakladné parametre G2.1
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2.4.3 Vstupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
DIN1 DIN2
O |[dopredu dozadu
1 |Start/stop reverz
P2.2.1 Logika &tart/stop 0 6 0 300 |2 [Start/stop pripraveny
3 [Start hrana stop hrana
4 |dopredu™* dozadu*
5 |Start*/stop reverz
6 |Start*/stop pripraveny

O=Nevyuzité

1=Extern& porucha, cc.
2=Externa porucha, oc.
3=Pripraveny, cc

p2.2.2 Funkcia DIN3 0 8 1 301 | 4=Vyber Casov rozb./dob.
5=Spobsob ovl. 10 svorkov.
6=Spobsob ovl. panel
7=Spbsob ovl. zbernica
8=Reverz, cc

0=0—20mA (0—10V)**

Analégovy vstup 2

P2.2.3 ofset 0 1 1 302 1=4—20mA (2—10V)**
Vyber frekvencie
pp.2.4 | Zmenamierkymin. | g o, 320,00 Hz 0,00 303 | Zodpovedajucej minimu
hodnoty referencie referencného signalu
0,00 = Bez zmeny
Vyber frekvencie
pp25 | ZMmenamierky max. | g o, 320,00 Hz 0,00 304 | Zodpovedajucej maximu
hodnoty referencie referencného signalu
0,00 = Bez zmeny
P2.2.6 Inverzia referencie 0 1 0 305 OfN'e e
1=Inverzia
po.p7 | Casovakonst fitra | 10,00 s 0,10 306 | O=Bez filtracie
referencie
P2.2.8 | Vyber signalu All Al ei77 || Ll IS ENIE

TTF, vid. str. 66.

. L Metdéda programovania
P2.2.9 Vyber signalu Al2 A.2 388 TTF, vid. str. 66.

Tab. 2-4. Vstupné signaly, G2.2 . . . L.
* = Start vyZaduje nabeznu hranu
**=nezabudnite prehodit prepojky X2 na
OPT-A1 podla prirucky pouZivatela

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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2.4.4 Vystupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3)

Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.3.1 Vy'ber SJgnaIu 0 Al 464 I\/!e:coda programovania TTF,
analdg. vystupu 1 vid’. str. 66.
O=Nevyuzité (20mA/10V)
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3=Rychlost motora (0-
Funkcia analégového nomin. rychl. motora)
P2.3.2 vystupu 1 0 8 1 307 4=Vystupny prad (O-lnvotor)
5=Moment motora (O-Tnwotor)
6=Vykon motora (0-Pnmotor)
7=Napatia motora (0-Unmotor)
8=JS napétie (0-1000V)
Casova konst. filtra
pP2.3.3 analégového 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Bez filtracie
vystupu 1
Inverzia o .
P2.3.4 analogového 0 1 0 309 | O=Neinvertovany
§ 1=Invertovany
vystupu 1
Minimum analég. 0=0 mA (0V)
pP2.3.5 vystupu 1 0 1 0 310 1=4 mA (2V)
P23 | Mierka analogového 10 1000 % 100 311
vystupu 1
O=Nevyuzité
1=Pripraveny
2=Motor bezi
3=Porucha
4=Invertovana porucha
5=Prehriatie FM - varovanie
6=Externa
porucha/varovanie
7=Referen.
e porucha/varovanie
P2.3.7 F“”kc'ias Sj'g:;‘al'”eho 0 16 1 312 | 8=Varovanie
Vystup 9=Reverzovany
10=Prednast. rychlost 1
11=Referencia dosiahnuta
12=Regulatory obmedzeni
aktivne
13=Dohliad. vyst. frek. 1
14=Spbsob ovladania: 1/0
15=Termistor porucha/
varovanie
16=DIN1 priemys.zbernice
pp3g | Funkciareléového 0 16 2 313 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 1
p23.9 | Funkeiareleového 0 16 3 314 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 2
. o 0=Ziadny limit
P2.3.10 Df’:t"af‘::l?\'/‘;:'ggt;' 0 2 0 315 | 1=Dolny limit
Vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
pP2.3.11 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
frekvencie 1
P2.3.12 Vy'ber SJgnaIu 0.1 E10 0.1 471 l\/!eltoda programovania TTF,
analdg. vystupu 2 vid’ str. 66.
P2.3.13 Funkcia analog. 0 8 4 472 | Ako parameter 2.3.2
vystupu 2
p2.3.14 | Casovakonst filtra | o 10,00 s 1,00 473 | 0=Bez filtracie
analég. vystupu 2
P2 3.15 Inverzna analog. 0 1 0 474 O=Ne|nvertov§ny
vystupu 2 1=Invertovany
Minimum analég. 0=0 mA (0V)
p2.3.16 VYStup 2 0 1 0 475 | 120 ma v
pp.3.17 | Merkaanalogoveho | 1000 % 100 476
vystupu 2

Tab. 2-5. Vystupné signaly, G2.3
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2.4.5 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel:: Menu M2 2 G2.4)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
O = Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 5 0,0 500 =0 = Cas s-krivky
0 = Linearna
P2.4.2 Tvar rampy 2 0,0 10,0 S 0,0 501 ~0 = Cas s-krivky
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 5 10,0 502
P2.4.4 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 5 10,0 503
O=Vypnuty
1=Vyuzity pri behu
S iy 2=Externy striedac
P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504 3=Vyuzity v stope a behu
4=Vyuzity pri behu (bez
testovania)
O=Po rampe
P2.4.6 Spdsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
1=Po rampe
P2.4.7 | Sposob zastavenia 0 3 0 506 | 2~ Rampatpripraveny:
dobeh
3=Dobeh+pripraveny:
rampa
P2.4.8 Prad JS brzdenia 0,00 I A 0,7 X Iy 507
P2 4.9 Cas JS brzdenlla po 0,00 600,00 s 0,00 508 0=JS brzdefue ie po.
zastaveni zastaveni vypnuté
Frekv. spustenia JS Spustenie JS brzdenia pri
P2 4.10 brzdenia pri 0.10 10,00 Hz 1,50 515 zastavovani po rampe po
zastavovani po poklese frekvencie pod
rampe nastavenu tymto param.
P2 411 Cas Jvarzdenla 0,00 600,00 s 0,00 516 0:‘35 brzdenie je p'red
pred Startom Startom vypnuté
P2.4.12 | Brzdenie tokom 0 1 0 500 | 9= Vypnute
1=Zapnuté
pp.4.13 | Prud pribrzdeni 0,00 I A I 519

tokom

Tab. 2-6. Parametre riadenia pohonu, G2.4

2.4.6 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel: Menu M2 = G2.5)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
Dolny limit
p2.5.1 zakazanej 0,00 320,00 Hz 0,00 509 | O=Nevyuzité
frekvencie 1
Horny limit
pP2.5.2 zakazanej 0,00 320,00 Hz 0,00 510 | O=Nevyuzité
frekvencie 1
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného Casu
P2.5.3 prechode 0,1 10,0 1,0 518 | rampy v zakdzanom pasme
zakdzanym pasmom frekvencii
Tab. 2-7. Parametre pasma zakazanych frekvencii, G2.5
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2.4.7 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
O=Frekvencné riadenie
Resim riadenia 1=Riadenie rychlosti
P2.6.1 0 1/3 0 600 | DalSie pre NXP:
motora ; )
2=Riadenie momentu
3=Uzatvorené rych. riad.
P2.6.2 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | O=Newyuzite
1=Aut. zosilnenie momentu
O=Linearna
1=Kvadraticka
P2.6.3 U/f charakteristika 0 3 0 108 | 2=Programovatelha
3=Lineéarna s optimaliz.
magnetického toku
P2.6.4 Zaciatok 8,00 320,00 Hz 50,00 602
odbudzovania
P2.6.5 Napatie v zaciatku | ¢ o | 500,00 % 100,00 603 | N% X Unmot
odbudzovania
P2.6.6 Stredna frekvencia |, P2.6.4 Hz 50,00 604
na U/f krivke
Stredné napatie na o N% X Upmot
265 U/f krivke 0,00 100,00 Yo 100,00 605 Max. hodnota = P2.6.5
P2.6.8 Napatie pri nulovej | 40,00 % R6zne 606 | N% X Unmot
frekvencii
P2.6.9 Spinacia frgk\_lenaa 1.0 Rozne KHz RozNne 601 Vid. Tab. 8-14 pre presné
moduléacie hodnoty
O=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator prepatia 0 2 1 607 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (PI)
. sgs O=Nevyuzity
pP2.6.11 Regulator podpéatia 0 1 1 608 1=Vyusity
p2g12 |ZMZovaniefrekv.od| 100,00 % 0,00 620
zatazenia
O=Neaktivna
1=Identifikacia bez
P2.6.13 Identifikacia 0 1/2 0 631 otacania motora

I Skupina paral

metrov pre uzatvorené riadeni

e 2.6.14 (len NXP)

2=Ildentifikacia s otaCanim
motora

P2.6.14.1 Magnetiza¢ny prud 0,00 2 Xy A 0,00 612
P2.6.14.2 | Reg. rychl. P-zlozka 0 1000 30 613
P2.6.14.3 | Reg. rychl. I-zlozka | 0,0 3200,0 ms 30,0 614
P2.6.14.5 Kompenzacia 0,00 300,00 s 0,00 626
zrychlenia
P2.6.14.6 Doladenie skizu 0 500 % 100 619
p2.6.14.7 | Magnetizacny prad | o, I A 0,00 627
pri Starte
P2.6.14.8 |Cas magnetizacie pri 0 60000 ms 0 628
Starte
p2.6.149 |Nulova rychlost pred 0 32000 ms 100 615
Startom
p2.6.14.10 | 'ulova rychlostpo 0 32000 ms 100 616
zastaveni
O=Nevyuzité
1=Momentova pamat
P2.6.14.11 Moment pri Starte 0 3 0 621 | 2=Referencia momentu
3=Moment pri Starte
dopredu/dozadu
Moment pri Starte
P2.6.14.12  OPREDU -300,0 300,0 s 0,0 633
Moment pri Starte
P2.6.14.13 DOZADU -300,0 300,0 s 0,0 634
P2.6.14.15 | Casovakonst.filtra | 100,0 ms 0,0 618
enkodéra
P2.6.14.17 Regulacia prudu 0,00 100,00 % 40,00 617
P zlozka

Tab. 2-8. Parametre riadenia motora, G2.6

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251



STANDARDNY APLIKACNY PROGRAM VACON ® 21
2.4.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.7)
Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
, . v 2=Varov.+predch. frekv.
pP2.7.1 prudoé\l/regslucky 0 5 0 700 3=vVar +frek. P2.7.2
4=Por., stop podla P2.4.7
5=Porucha, volny dobeh
P2.7.2 Referencia pri 0,00 P2.1.2 Hz 0,00 728
poruche 4mA
P27.3 Reakcia na externt 0 3 5 o1 O=Ziadna gkcna
poruchu 1=Varovanie
Dohliadanie 2=Por., stop podla P2.4.7
p2.7.4 vstupnej fazy 0 3 0 730 3=Porucha, volny dobeh
Reakecia na poruchu O=Porucha sa ulozi do
P2.7.5 ' P 0 1 0 727 | histérie porach
podpatia — S <. -
1=Porucha nie je uloZena
Kontrola vystupnej
P2.7.6 fazy 0 3 2 792 | 5—Ziadna akcia
Ochrana pred 1=Varovanie
p2.7.7 zemnym skratom 0 3 2 703 2=Por., stop podla P2.4.7
P2.7.8 Tepelna ochrana 0 3 5 204 | 3=Porucha, volny dobeh
motora
pp7.9 | Koeficientokolitej |, 100,0 % 0,0 705
teploty motora
Koeficient chladenia —100,0% = 0°C
pP2.7.10 motora pri O 0,0 150,0 % 40,0 706 0,0% = 40°C
rychlosti —100,0% = 80°C
P2.7.11 Tepelna Casova 1 200 min R6zne 707
konst. motora
P2.7.12 Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
O=Ziadna akcia
Ochrana 1=Varovanie
P2.7.13 zablokovania 0 3 0 709 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
P2.7.14 Pradovy limit 0,00 2 x Iy A I 710
zablokovania
P2.7.15 Casovy limit 1,00 120,00 s 15,00 711
zablokovania
P2.7.16 Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania
O=Ziadna akcia
v 1=Varovanie
P2.7.17 | Ochrana odlahcenia 0 3 0 713 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
p2.7.1g |Zatazenievzadiatku| 150 % 50 714
odbudzovania
P2.7.19 Zatazenie pri 5,0 150,0 % 10,0 715
nulovej frekvencii
P2.7.20 Casovy limit 2 600 s 20 716
ochrany odlahcenia
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.21 termistora 0 3 2 732 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
p2.7.22 | Reakcianaporuchu |, 3 2 733 | Vid. P2.7.21
priem. zbernice
p2.7.23 | Reakemnaporuehu | g 3 2 734 | vid. P2.7.21

Tab. 2-9. Ochrany, G2.7
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2.4.9 Parametre automatického restartu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.8)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.8.1 Cas &akania 0,10 10,00 s 0,50 717
pP2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
O=Po rampe
P2.8.3 Spodsob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start
2=Podla P2.4.6
po.g.a | Pocetpokusovpo 0 10 0 720
podpati
pogs | Pocetpokusovpo 0 10 0 721
prepati
p2.g6 | "ocetpokusovpo 0 3 0 722
nadprude
po.g7 | Pocetpokusov po 0 10 0 723
poruche 4mA
p2.gg | Pocetpokusovpo 0 10 0 726
prehriati motora
p2.go | Pocetpokusov po 0 10 0 725
externej poruche
p2.g.10 | Pocet pokusovpo 0 10 0 738
odlahceni

Tab. 2-10. Parametre automatického reStartu po poruche, G2.8

2.4.10 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu M3)

Parametre pre vyber sposobu ovladania a smeru z panelu st zobrazené nizSie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouzivatela.

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Viast. 1D Poznamka
Vber spdsobu 1=1/0 svorkovnica
P3.1 YDEr Spos 1 3 1 125 | 2=0Ovladaci panel
ovladania g . .
3=Priemyselna zbernica
R3.2 Referencia z panelu pP2.1.1 p2.1.2 Hz
O=Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu
o y. 0=0Obmedzena funkcia
R3.4 Aktivacia tacidla 0 1 1 114 | 1=Tlacidlo Stop vidy
Stop .
aktivne

Tab. 2-11. Parametre riadiaceho menu panela, M3

2.4.11 Systémové menu (Ovladaci panel: M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajluce sa vSeobecného pouzitia frekvenéného menica, ako vyber
aplika¢ného programu, jazyka, vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid.
prirucka pouzivatela.

2.4.12 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.
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3.  APLIKACNY PROGRAM MIESTNEHO/DIALKOVEHO OVLADANIA
Koéd softvéru: ASFIFFO3

3.1 Uvod

Aplikacné program miestneho/dialkového ovladania sa voli v menu M6 skupina S6.2.

Tento aplikacny program, umoziuje mat dve r6zne miesta ovladania. Ziadana frekvencia sa pre
kazdé miesto ovlddania mdze zadat pomocou ovladacieho panela, I/O svorkovnice alebo
priemyselnej zbernice. Aktivhe miesto ovladania sa voli pomocou digitalneho vstupu DING.

e Vsetky vystupy su volne programovatelné.
Dalsie funkcie:

Programovatelna logika signalov Start/stop a reverzacie
Nastavenie mierky Ziadanej hodnoty

Dohlad nad jednou hranicou frekvencie

Podpora druhého nastavenia ramp a programovanie S-kriviek
Programovatelné funkcie Start a stop

Jednosmerna brzda v rezime stop

Tri pAsma zakazanych frekvencii

Programovatelna charakteristika U/f a spinacia frekvencia
Automaticky reStart po poruche

Tepelna ochrana motora a ochrana pred pretazenim: programovatelné reakcie; Ziadna
akcia, hlasenie varovania, hlasenie poruchy

Parametre aplikacného programu pre miestneho/dialkového ovladania su vysvetlené v kapitole 8
tejto prirucky. Parametre su zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.
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3.2 Riadiace 1/0

Potenciometer referencie, NXOPTA1L
1..10 kQ Svorka Signal Popis
1 | +10V.s | Referencné napatie Napétie pre potenciometer a pod.,
T——7] - max. 10 mA
| All+ Analégovy vstup 1 Zelana hodnota frekvencie
: ——— 2 Napétovy rozsah 0 —10V DC | analégového vstupu 1 pre miesto
| Programovatelny (P2.1.12) ovladania B
_ T 3 All- Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
Dialkova referencia —————— 4 Al2+ Analégovy vstup 2 Zelana hodnota frekvencie
5 Al2- Pradovy rozsah 0—20mA analégového vstupu 2 pre miesto
0#)-20mA - ————— Programovatelny (P2.1.11) | ovladania A
+24V @| Pomocné napétie 24V Napatie pre spinace a pod., max. 0,1 A
Dialkové ovladanie GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
2@/_ ] 8 DIN1 Miesto A: Start dopredu Kontakt zopnuty = Start dopredu
T Programov. logika (P2.2.1)
/ ________ 9 DIN2 Miesto A: Start dozadu Kontakt zopnuty = Start dozadu
| Ri min=5 kohm
I_/ ________ 10 DIN3 Vstup externej poruchy Kontakt otvoreny = bez poruchy
Programovatelny (P2.2.2) Kontakt zopnuty = porucha
Zem dialkového ovladania 11 CMA Spoloc¢na pre DIN1- DIN3 Pripojte na GND alebo +24V
S —— 12 +24V @| Pomocné napétie 24V Napétie pre spinace a pod. (vid. #6)
: r———— 13 GND Zem 1/0 Zem pre referenéné a riadiace signaly
__ / o 1'_ e __|l 14 DIN4 Miesto B, Start dopredu Kontakt zopnuty = Start dopredu
| I Programov. logika (P2.2.15)
:_ _ / ___l____| 15 DIN5 Miesto B, Start dozadu Kontakt zopnuty = Start dozadu
| | Ri min = 5 kohm
— / ___r____T1e DING6 Vyber miesta ovladania A/B | Kontakt otvoreny = aktivne je miesto A
' T
| | Kontakt zopnuty = aktivne je miesto B
: I 17 CMB Spolo¢na pre DIN4 — DING Pripojte na GND alebo +24V
| : ‘— —1.18 AO1+ Analégovy vystup 1 Rozsah 0—20 mA/R., max. 500Q
' . | @— 119 [L A01- | Vystupna frekvencia
: PRIPRAVENY I Programovatelny (P2.3.2)
|—— _® ————_Ll____] 20| DO1 | Digitalny vystup Otvoreny kolektor, 1<50mA, U<48 VDC
| : PRIPRAVENY
I | Programovatelny (P2.3.7)
: | NXOPTA2
| 21 RO1 Reléovy vystup 1
I val Sy
| BEZI L————[22] RO1L - MOTOR BEZI
l—— _® __________ 23 RO1 |—! Programovat. (P2.3.8)
24 RO2 j/ Reléovy vystup 2
20— /Fr————— 25 RO2 PORUCHA
VAC———/ b————_ 26 ro2 — Programovat. (P2.3.9)
~— Tab. 3-1. Prednastavena konfiguracia I/O miestneho/dialkového
ovladania.
Poznamka:

Vid" nizsie volbu prepojok. Viac
informacii najdete v prirucke
pouzivatela.

Prepojky X3:
Uzemnenie CMA a CMB

CMB spojené s GND
CMA spojené s GND

CMB izolované od GND
CMA izolované od GND

CMB a CMASsU
interne spojené,
izolované od GND

=Tovéarenské natavenie
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3.3 Logika riadiacich signalov aplikacného programu miestneho/dial'kového ovladania

0 !
1
DIN6®@-p------------mmmmmmmm oo ! ———[2115 Ref. zavadzacej rych|
2.1.14 Ref. pri ovl. cez zbernicu|----------—--- - : :
1
2.1.13 Ref. pri ovl. cez panel e : : :
| I
2.1.12 Ref. cez /O miesto B |- ————_— ;o ! !
[
2.1.11 Ref. cez /O miestoA [~~~ i P | |
I I I !
R3.2 Referenc. z panelu |7 : i : i \ : 1=~ |3.1 Sposob ovladania
| |
Al ® , by i ! !
A2 @ «l ' aloaAn ! !
E\‘—:—;—:—\:‘t.‘l/._ !
pe | [ [ ! \
@ Motor P C Te | !
@ potenciometer N. N ! |
[ ! |
g (. ! I
. P ! I
(. ! I
(. ! I
(. : I
o I
| 4 r------ 4 \ [ Interna referencia
. | | ! ' frekvencie
" | T *
. I : —e
: I
| 1
| 1
jmm——————= - |
= !
— | ;
—e r—————-- -4 Tlagidla Start/stop
1 | Tlagidlo reset
1
Referencia zo zbernice [ : } 1
1
Start/stop zo zbernice !
Smer zo zbernice :
i
1
Start dopredu !
DIN1® (programovat.) | Programovat. Al . -
- logika Start/stop | Start/stop I
Start dozad ACi
DIN2®@ art dozadu areverdcieA | —e | !
(programovat.) B | I
| 1
1 ! o~
& ol Interny Start/sto
DINA® Start dopredu ! N y E’
(programovat.) | Programovat. A . —*
< 7| logika $tart/sto Reverzacia s |
Start dozad 9 o aoP i
DIN5® art cozadu a reverécie B I "
(programovat.) | , i Interné& reverzacia
3.3Smerzpanelu | * >
. Interny reset poruchy
DIN3® Reset poruchy (programovatelny) >1 »

Obr. 3-1. Logika riadiacich signalov miestneho/dialkového ovladania
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3.4 Zoznam parametrov aplikacného programu miestneho/dial’kového ovladania

Na nasledovnych stranach st uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Popis parametrov je uvedeny na stranach 120 az 212.

Vysvetlenie stipcov:

Kéd = Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra

Parameter = Na&zov parametra

Min = Minimalna hodnota parametra

Max = Maximalna hodnota parametra

Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii

Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom

Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)

1D = ID dislo parametra

- = V riadku parametra: Na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
= Na kode parametra: Hodnota parametra sa mbze menit iba v reZime Stop (motor

nebezi).

3.4.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat.
Podrobnejsie informacie najdete v prirucke pouzivatela.

Kaod Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Zelana hodnota frekvencie
V1.3 Rychlost motora 1/min 2 | Vypoditand rychlost motora
V1.4 Prdd motora A 3 Merany prud motora
V1.5 Moment motora % 4 | Vypocitany moment motora
V1.6 Vykon motora % 5 | Vypoditany aktudlny vykon
V1.7 Napétie motora \Y 6
Napéatie JS
vi8 medziobvodu v ’
V1.9 | Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladi¢a
V1.10 | Teplota motora % 9 | Vypoditana teplota motora
V1.11 | Napéfovy vstup V/mA | 13 | All
V1.12 | Prddovy vstup V/mA 14 | Al2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stavy digitalnych vstupov
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stavy digitalnych vstupov
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 S’favy digitalnych a reléovych
vystupov
V1.16 | Analégovy vystup Iyt mA 26 | AO1
Polozky Zobrazuje tri volitelné
M1.17 - . . . ,
multimonitorovania monitorované hodnoty

Tab. 3-2. Monitorované signaly
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3.4.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.1)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Vlast. 1D Poznamka
P2.1.1 Min. frekvencia 0,00 pP2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: Ak je frax Va&Sia
P2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 | 320,00 | Hz 50,00 102 |2k synchronna rychlost
motora, overte vhodnost
motora a celého pohonu
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 103 | Z 0 Hz na max. frekvenciu
P2.1.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 | Z max. frekvencie do O Hz
P2.1.5 Pridové obmedzenie 0 2 X Iy A I 107
Nominalne napétie NX2: 230V Overte L’anj na ét!'tkg motora,
P2.1.6 motora 180 690 \Y NX5: 400V 110 |skontrolujte zapojenie
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P2.1.7 Nom'”ar':gtgrzk"enc'a 8,00 | 320,00 | Hz 50,00 111 |Overte tdaj na Stitku motora
Overte Udaj na Stitku motora
P2.1.8 Nominalna rychlost on 20000 | min® 1440 112 Prednas:cavepé hodnota plati
motora pre 4-pélovy motor a
nomindlny vykon menica.
P2.1.9 [Nominalny prdd motoral 0,1 X Iy 2 X1y A Iy 113 | Overte Udaj na Stitku motora.
P2.1.10 Ucinnik motora 0,30 1,00 0,85 120 | Overte Udaj na Stitku motora
O=Al1
Referencia pri ovladani 1=A|2, .
P2.1.11 . 0 4 1 117 | 2=O0vladaci panel
cez 1/0 miesto A . .
3=Priem. zbernica
4=Motor potenciometer
0=Al1
Referencia pri ovladani 1:A|2, .
P2.1.12 . 0 4 0 131 |2=Ovladaci panel
cez 1/0 miesto B g -
3=Priem. zbernica
4=Motor potenciometer
O=Al1
P2.1.13 Referencia pri ovladani 0 3 2 121 1iA|2' )
panelom 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
0=Al1
P2 1.14 Referencia p_ri ovladani 0 3 3 122 1=AI2, )
zbernicou 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
p2.1.15 |Referenciazavadzacej| g, | pryo | H 0,00 124
rychlosti

Tab. 3-3. Zakladné parametre G2.1
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3.4.3 Vstupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2)

Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
DIN1 DIN2
O | dopredu dozadu
1 | Start/stop reverz
2 | Start/stop pripraveny
P21 Logika Start/stop 0 8 0 300 | 3|3tart hrana | stop hrana
miesto A 4 | dopredu MP HORE
5 | dopredu* dozadu*
6 | Start*/stop |[reverz
7 | Start*/stop | pripraveny
8 | dopredu* MP HORE
O=Nevyuzité
1=Extern& porucha, cc.
2=Externa porucha, oc.
3=Pripraveny, cc
4=Vyber Casov rozb./dob.
5=Spbsob ovl. 10 svorkov.
6=Spodsob ovl. panel
pP2.2.2 Funkcia DIN3 0 13 1 301 | 7=Spbsob ovl. zbernica
8=Reverz (ak par.2.2.1=3)
9=Zavadzacia rychlost, cc.
10=Reset poruchy, cc.
11=Z&akaz zrych./spomal.
12=Povel JS brzdenia
13=Motor potenciometer
DOLE
. L Metbéda programovania
P2.2.3 Vyber signalu Al1 0.1 E.10 Al 377 TTF, vid. str. 66.
0=0—10V (0—20 mA**)
pP2.2.4 Rozsah signalu All1 0 2 0 320 | 1=2—10V (4—20 mA**)
2=UZivatelsky rozsah**
P22 5 Uzivatelské minimum -160,00 160,00 % 0.00 321 Minimum analégového
All vstupu 1
P2 26 Uil’_vatel’ské -160,00 160,00 % 100,0 322 Maximum analégového
maximum All vstupu 1
P2.2.7 Inverzia Al 0 1 0 323 | Inverziareferencie z All
ano/nie
po.og | CA@sovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 324 | 0=Bez filtracie
filtra Al1
. L Metdda programovania
P2.2.9 Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A2 388 TTF, vid. str. 66.
0=0 — 20 mA (0—10V**)
P2.2.10 Rozsah signalu Al2 0 2 1 325 | 1=4 — 20 mA (2—10V**)
2=UZivatelsky rozsah
P2.2.11 Uzivatelské minimum -160,00 160,00 % 0.00 326 Minimum analégového
Al2 vstupu 2
P2.2.12 Uzivatelske -160,00 | 160,00 % | 100,00 327 | Maximum analogoveého
maximum Al2 vstupu 2
P2.2.13 Inverzia Al2 0 1 0 30g | Inverziareferencie z Al2
ano/nie
p2.2.14 | C@sova konstanta 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Bez filtracie
filtra Al2
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Kéd Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
DIN4 DINS
O | dopredu dozadu
1 | Start/stop reverz
. 2 | Start/stop pripraveny
P2.2.15 Log'k? stfrtéstop 0 6 0 363 | 3 |Start hrana | stop hrana
miesto 4 | dopredu* dozadu*
5 | Start*/stop |reverz
6 | Start*/stop | pripraveny
Miesto A - zmena Nastavenie frekvencie,
P2.2.16 | mierky min. hodnoty 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | ktora zodpoveda minimu
referencie referen¢ného signalu
Nastavenie frekvencie,
Miesto A - zmena ktora zodpoveda maximu
P2.2.17 | mierky max. hodnoty 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | referencného signalu
referencie 0,00 = Bez zmeny mierky
>0 = Zmena mierky
Miesto B - zmena Nastavenie frekvencie,
P2.2.18 | mierky min. hodnoty 0,00 320,00 Hz 0,00 364 | ktora zodpoveda minimu
referencie referen¢ného signalu
Nastavenie frekvencie,
Miesto B - zmena ktora zodpoveda maximu
P2.2.19 | mierky max. hodnoty 0,00 320,00 Hz 0,00 365 | referen¢ného signalu
referencie 0,00 = Bez zmeny mierky
>0 = Zmena mierky
, L " O=Nevyuzité
p2.2.20 | VYber signalu volneho 0 2 0 361 | 1=Analégovy vstup 1

analégového vstupu 2—=Analégovy vstup 2

O=Ziadna funkcia
1=ZmenSenie pradového
obmedzenia (P2.1.5)
Funkcia volného 2=Zmensenie prudu JS
p2.2.21 . p 0 4 0 362 brzdenia
analégového vstupu _ vy
3=Zmensenie casov
rozbehu a dobehu
4=ZmenSenie hranice
dohliadania momentu

Cas rampy motor

pP2.2.22 : 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
potenciometra
O=Nikdy
Nulovanie pamati 1=Nulovanie po stope
pP2.2.23 referencie Motor 0 2 1 367 a vypnuti napajania
potenciometra 2=Nulovanie po vypnuti
napajania
P2.2.24 | Pamét &tartu A<->B 0 1 0 408 | O=Stav beh sa nekopiruje
1=Stav beh sa kopiruje
Tab. 3-4. Vstupné signaly, G2.2 * = $tart vyzaduje nabeznu hranu

** = K prislusnej volbe nastavte aj blok prepojok
X2. Vid. pouzivatelska prirucka.
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3.4.4 Vystupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.3.1 Vyber sjgnélu analég. 0.1 E10 Al 464 I\/!e:céda programovania TTF,
vystupu 1 vid’. str. 66
O=Nevyuzité (20mA/ 10V)
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3=Rychlost motora (0-
nomin. rychl. motora)
Funkcia analog. 4=Vystupny prad (O-lnvotor)
P2.3.2 vystupu 1 0 8 1 307 5=Moment motora (0O-
TI‘IMO[OT)
6=Vykon motora (0-Pnmotor)
7=Napatia motora (O-
UnMotor)
8=JS napétie (0-1000V)
pp.3.3 | Casovakonstfiltra | 4 4, 10,00 s 1,00 308 | 0=Bez filtracie
analdg. vystupu 1
P2 3.4 Inve|:zia analég. 0 1 0 309 OiNeinvertove’my
vystupu 1 1=Invertovany
Minimum analég. 0=0 mA
pP2.3.5 wystupu 1 0 1 0 310 1=4 mA
p2.3.6 | Mierkaanalogoveho 10 1000 % 100 311
vystupu 1
O=Nevyuzité
1=Pripraveny
2=Motor bezi
3=Porucha
4=Invertovana porucha
5=Prehriatie FM - varovanie
6=Externa
porucha/varovanie
7=Referen.
porucha/varovanie
8=Varovanie
9=Reverzovany
10=Zavadzacia rychlost
P2 3.7 Funkci,a digitalneho 0 2 1 312 11iRefergncia dosiahnuté’
vystupu 1 12=Regulatory obmedzeni
aktivne
13=Dohliad. vyst. frek. 1
14=Dohliad. vyst. frek. 2
15=Dohliadanie momentu
16=Dohliadanie referencie
17=Riadenie externej brzdy
18=Spdsob ovladania: 10
19=Dohliad. teploty FM
20=0pacny smer otacania
ako je Ziadany
21=Inverzné riadenie
externej brzdy
22=Termistor var./porucha
p2.3g | runkciareleoveho 0 22 2 313 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 1
p2.39 | runkciareléoveho 0 22 3 314 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 2
) S 0=Ziadny limit
P2.3.10 D,Osht"?‘::;\'/eer'lgt;‘ 0 2 0 315 | 1=Dolny limit
Vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.11 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
frekvencie 1
. . O=Ziadny limit
P2.3.12 D?;"??:Q\'/Zr'lgt; 0 2 0 346 | 1=Dolny limit
Vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
pP2.3.13 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 347
frekvencie 2
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Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. o 0=Ziadny limit
p2.3.14 | Dehliadanie limitu 0 2 0 348 | 1=Dolny limit
momentu B A
2=Horny limit
P2.3.15 Hodnota limitu -300,0 | 3000 | % 0,0 349
dohliadania momentu
) o 0=Ziadny limit
p2.3.16 | Dohliadanie limitu 0 2 0 350 | 1=Dolny limit
referencie _ A
2=Horny limit
P2.3.17 Hodnota limitu 0,0 100,0 % 0,0 351
dohliadania referencie
Externa brzda —
P2.3.18 oneskorenie 0,0 100,0 s 0,5 352
odbrzdenia
Externa brzda —
pP2.3.19 oneskorenie 0,0 100,0 s 1,5 353
zabrzdenia
Dohliadanie limitu 0=Ziadny limit
P2.3.20 | teploty frekvenéného 0 2 0 354 | 1=Dolny limit
menica 2=Horny limit
P2.3.21 Hodnota limitu -10 100 °C 0 355
T dohliadania teploty FM
P2 3.92 Vyber SJgnaIu analdg. 01 E10 01 471 I\/!e:coda programovania TTF,
vystupu 2 vid’. str. 66
P2.3.23 Funkcia analog. 0 8 4 472 | Ako parameter 2.3.2
vystupu 2
p2.3.24 | Casovakenst.fitra a4 | 4009 s 1,00 473 | 0=Bez filtracie
analég. vystupu 2
P2 3.25 Inve|:2|a analég. 0 1 0 474 O=Ne|nvertov§ny
vystupu 2 1=Invertovany
Minimum analég. 0=0 mA
p2.3.26 VStupu 2 0 1 0 475 | [ 4 ma
p2.3.27 | Mierka analégového 10 1000 % 100 476
vystupu 2

Tab. 3-5. Vystupné signaly, G2.3
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3.4.5 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.4)

Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
0 = Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 S 0,1 500 ~0 = Cas s-krivky
0 = Linearna
pP2.4.2 Tvar rampy 2 0,0 10,0 S 0,0 501 ~0 = Cas s-krivky
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 5 10,0 503
O=Vypnuty
1=Vyuzity pri behu
P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504 | 2=Externy striedac
o 3=VyuZity v stope a behu
4=Vyuzity pri behu (bez
testovania)
O=Po rampe
P2.4.6 Spbsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
. . 1=Po rampe
pP2.4.7 Spbsob zastavenia 0 3 0 506 2=Rampa-+priprav.: dobeh
3=Dobeh+priprav.: rampa
P2.4.8 Prad JS brzdenia 0 I A 0,7 X Iy 507
P2 4.9 Cas JS brzdenja po 0,00 600,00 s 0,00 508 0=JS brzder’1ie je po.
zastaveni zastaveni vypnuté
Frekvencia
spustenia JS
P2.4.10 brzdenia pri 0,10 10,00 Hz 1,50 515
zastavovani po
rampe
P2 411 Cas Jvarzdenia 0,00 600,00 s 0,00 516 0:95 brzdenie je p'red
pred Startom Startom vypnuté
P2.412 | Brzdenie tokom 0 1 0 520 | O7Vypnute
1=Zapnuté
pp.4.q3 | Prud pribrzdeni 0 I A I 519
tokom

Tab. 3-6. Parametre riadenia pohonu, G2.4

3.4.6 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel:

Menu M2 2 G2.5)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. Viast. 1D Poznamka

P2.5.1 Dolny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 509 | 0%2kaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité

P2.5.2 Horny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 510 | 07%2kaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité

P2.5.3 Dolny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 511 | 07%3kaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité

P2.5.4 Horny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 512 | O773kaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité

P2.5.5 Dolny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 513 | O=Zakaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité

P2.5.6 Horny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 514 | O74aKaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného

p2.5.7 prechode 0,1 10,0 1,0 518 | casu rampy v zakdzanom

zakdzanym pasmom pasme frekvencii

Tab. 3-7. Parametre pasma zakazanych frekvencii, G2.5
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3.4.7 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6)
Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. Viast. 1D Poznamka
O=Frekvencné riadenie
Resim riadenia 1=Riadenie rychlosti
P2.6.1 0 1/3 0 600 | DalSie pre NXP:
motora ; )
2=Riadenie momentu
3=Uzatvorené rych. riad.
P2.62 | Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | O=Newyuzite
1=Aut. zosilnenie momentu
O=Linearna
1=Kvadraticka
P2.6.3 U/f charakteristika 0 3 0 108 | 2=Programovatelha
3=Linearna s optimalizaciou
magnetického toku
P2.6.4 Zaciatok 8,00 | 320,00 | Hz 50,00 602
odbudzovania
poies | Napdtievzadatku |00 | 20000 | % 100,00 603 | N% X Unmot
odbudzovania
polgle | Strednafrekvencia | P2.6.4 Hz 50,00 604
na U/f krivke
Stredné napatie na o N% X Upmot
B2eN U/f krivke 0,00 100,00 7o 100,00 605 Max. hodnota = P2.6.5
poieg | '\apateprinulove] | g 40,00 % Rozne 606 | N% X Unmot
frekvencii
P2 6.9 Spinacia frgk\_lenaa 1.0 Rozne KHz Rozne 601 Vid. Tab. 8-14 pre presné
moduléacie hodnoty
O=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator prepatia 0 2 1 607 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (PI)
. sgs O=Nevyuzity
P2.6.11 Regulator podpéatia 0 1 1 608 1=Vyusity
p2g12 |ZMzovanieirekv.od| 6 | 10000 | % 0,00 620
zatazenia
O=Neaktivna
1=Identifikacia bez otacania
P2.6.13 Identifikacia 0 1/2 0 631 motora

2=Ildentifikacia s otaCanim
motora

I Skupina parametrov pre uzatvorené riadenie 2.6.14 (len NXP)

P2.6.14.1 | Magnetiza¢ny prud 0,00 2 X Iy A 0,00 612
P2.6.14.2 | Reg. rychl. P-zlozka 0 1000 30 613
P2.6.14.3 | Reg. rychl. I-zlozka | 0,0 3200,0 | ms 30,0 614
P2.6.14.5 Kompenzacia 0,00 | 300,00 s 0,00 626
zrychlenia
P2.6.14.6 | Doladenie skizu 0 500 % 100 619
p2.6.14.7 | Magnetizacny prad 0 I A 0,00 627
pri Starte
p2.6.14.g | ©3S Magnetizacie pri 0 60000 | ms 0 628
Starte
p2.6.14.9 | Nulova rychlost pred 0 32000 ms 100 615
Startom
p2.6.14.10 | 'ulova rychlost po 0 32000 ms 100 616
zastaveni
O=Nevyuzité
1=Momentova pamat
P2.6.14.11 | Moment pri Starte 0 3 0 621 | 2=Referencia momentu
3=Moment pri Starte
dopredu/dozadu
Moment pri Starte
P2.6.14.12 OPREDU -300,0 | 300,0 s 0,0 633
Moment pri Starte
P2.6.14.13 DOZADU -300,0 | 300,0 s 0,0 634
P2.6.14.15 | Casova konst.filtra |, 100,0 ms 0,0 618
enkodéra
p2.6.14.17 | Regulacia pradu 0,00 100,00 % 40,00 617
P zlozka

Tab. 3-8. Parametre riadenia motora, G2.6
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3.4.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.7)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
, . v 2=Varovan.+predch. frekv.
p2.7.1 prudoé\l/rerJ]Aslucky 0 5 0 700 3=vVar +frek. P2.7.2
4=Por., stop podla P2.4.7
5=Porucha, volny dobeh
P2.7.2 Referencia pri 0,00 P2.1.2 Hz 0,00 728
poruche 4mA
P2 73 Reakcia na externu 0 3 > 701 O=Ziadna gkma
poruchu 1=Varovanie
Dohliadanie 2=Por., stop podla P2.4.7
p2.7.4 vstupnej fazy 0 3 0 730 3=Porucha, volny dobeh
Reakcia na poruchu O=Porucha sa ulozi do
pP2.7.5 I 0 1 0 727 histérie poruch
podpatia _ L <. -
1=Porucha nie je uloZena
Kontrola vystupnej
pP2.7.6 fazy 0 3 2 702 0=7iadna akcia
Ochrana pred 1=Varovanie
p2.7.7 zemnym skratom 0 3 2 703 2=Por., stop podla P2.4.7
P2.78 Tepelna ochrana 0 3 2 704 3=Porucha, volhy dobeh
motora
p27.9 | Koeficientokolitej | ;454 | 100,0 % 0,0 705
teploty motora
Koeficient chladenia —100,0% = 0°C
pP2.7.10 motora pri O 0,0 150,0 % 40,0 706 0,0% = 40°C
rychlosti —100,0% = 80°C
p2.7.11 | 'epelnacasova 1 200 min R6zNne 707
konst. motora
P2.7.12 Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
O=Ziadna akcia
Ochrana 1=Varovanie
P2.7.13 zablokovania 0 3 0 709 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
P2.7.14 Pradovy limit 0 2 x Iy A I 710
zablokovania
P2.7.15 Casovy limit 1,00 120,00 s 15,00 711
zablokovania
P2.7.16 Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania
O=Ziadna akcia
v 1=Varovanie
P2.7.17 | Ochrana odlahcenia 0 3 0 713 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
p2.7.1g |Zatazenievzadiatku| 150 % 50 714
odbudzovania
P2.7.19 Zatazenie pri 5,0 150,0 % 10,0 715
nulovej frekvencii
P2.7.20 Casovy limit 2 600 s 20 716
ochrany odlahcenia
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.21 termistora 0 3 2 732 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
p2.7.22 | Reakcianaporuchu |, 3 2 733 | Vid. P2.7.21
priem. zbernice
pp.7.23 | Reakeianaporuchu |, 3 2 734 | vid. P2.7.21
slotu
Tab. 3-9. Ochrany, G2.7
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3.4.9 Parametre automatického restartu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.8)

Kod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
pP2.8.1 Cas Cakania 0,10 10,00 S 0,50 717
pP2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
O=Po rampe
P2.8.3 Spodsob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start
2=Podla parametra P2.4.6
po.g.a | Pocetpokusovpo 0 10 0 720
podpati
pogs | Pocetpokusovpo 0 10 0 721
prepati
poge | Pocetpokusovpo 0 3 0 722
nadprude
po.g7 | Pocetpokusov po 0 10 0 723
poruche 4mA
p2.gg | Pocetpokusovpo 0 10 0 726
prehriati motora
p2.go | Pocetpokusov po 0 10 0 725
externej poruche
p2.g.10 | Pocet pokusovpo 0 10 0 738
odlahceni

Tab. 3-10. Parametre automatického restartu po poruche, G2.8

3.4.10 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu M3)

Parametre pre vyber spdsobu ovladania a smeru z panelu su zobrazené nizsie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouZivatela.

Kod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
WWber spdsobu 1=1/0 svorkovnica
P3.1 YDEr Spos 1 3 1 125 | 2=0Ovladaci panel
ovladania g . .
3=Priemyselna zbernica
R3.2 Referencia z panelu | P2.1.1 p2.1.2 Hz
O=Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu
. \. 0=0Obmedzené funkcia
R3.4 Aktivacia tlacidla 0 1 1 114 | 1=Tlacidlo Stop vzdy
Stop .
aktivne

Tab. 3-11. Parametre riadiaceho menu panela, M3

3.4.11 Systémové menu (Ovladaci panel: Menu M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajlce sa vSeobecného pouzitia frekvenéného menica, ako vyber
aplikac¢ného programu, jazyka, vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid.
prirucka pouzivatela.

3.4.12 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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4. VIACRYCHLOSTNY APLIKACNY PROGRAM
Koéd softvéru: ASFIFFO4

4.1 Uvod
Viacrychlostny aplikacny program sa voli v menu M6 skupina S6.2.

.....

konstantnych prednastavenych rychlosti. Je mozné naprogramovat celkovo 15+2 rdznych rychlosti:
jedna zakladna rychlost, 15 viacstupfiovych rychlosti a jedna zavadzacia rychlost. Jednotlivé
rychlosti sa volia pomocou digitalnych vstupov DIN3, DIN4, DIN5 a DIN6. Ak sa pouziva zavadzacia
rychlost, mdze sa DIN3 preprogramovat z resetovania poruchy na vyber referencie zavadzacej
rychlosti.

Ziadana hodnota zéakladnej rychlosti mdze byt zadana pomocou napéatového, alebo pridového
signalu, prostrednictvom vstupnych analégovych svoriek (2/3 alebo 4/5). Ostatné analégové
vstupy mdzu byt naprogramované na iné Gcely.

e Vsetky vystupy su volne programovatelné.
Dalsie funkcie:

Programovatelna logika signalov Start/stop a reverzacie
Nastavenie mierky ziadanej hodnoty

Dohlad nad jednou hranicou frekvencie

Podpora druhého nastavenia ramp a programovanie S-kriviek
Programovatelné funkcie Start a stop

Jednosmerna brzda v rezime stop

Tri pasma zakazanych frekvencii

Programovatelna charakteristika U/f a spinacia frekvencia
Automaticky restart po poruche

Tepelna ochrana motora a ochrana pred pretazenim: programovatelné reakcie; Ziadna
akcia, hlasenie varovania, hlasenie poruchy

Parametre viacrychlostného aplikacného programu su vysvetlené v kapitole 8 tejto prirucky.
Parametre su zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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4.2 Riadiace I/0

Potenciometer referencie,

Signal

Popis

Referencné napatie

Napétie pre potenciometer a pod.,
max. 10 mA

Analégovy vstup 1
Napétovy rozsah 0— 10V DC

Zelana frekvencia z analégového
vstupu 1

Zem 1/0

Zem pre referencné a riadiace signaly

Analégovy vstup 2,
Prddovy rozsah 0—20mA
Programovatelny (P2.1.11)

Zelanéa frekvencia z analégového
vstupu 2
Prednastavena referencia

Pomocné napétie 24V

Napétie pre spinace a pod., max. 0,1 A

Zem 1/0

Zem pre referencné a riadiace signaly

Start dopredu
Programov. logika (P2.2.1)

Kontakt zopnuty = Start dopredu

Start dozadu
Ri min.= 5k Q

Kontakt zopnuty = Start dozadu

Vstup externej poruchy
Programovatelny (P2.2.2)

Kontakt otvoreny = bez poruchy
Kontakt zopnuty = porucha

Spolocna pre DIN1— DIN3

Pripojte na GND alebo +24V

Pomocné napétie 24V

Napétie pre spinace a pod. (vid. #6)

Zem 1/0

Zem pre referencné a riadiace signaly

Vyber rychlosti 1

Vyber rychlosti 2

Vyber rychlosti 3

vyb.1 vyb.2 vyb.3 vyb.4 (s DIN3)
0 0 0 0 1/0 referencia
1 0 0 0 Rychlost 1
0 1 0 0 Rychlost 2

1 1 1 1 Rychlost 15

Spolocna pre DIN4— DING

Pripojte na GND alebo +24V

Analégovy vystup 1
Vystupna frekvencia
Programovatelny (P2.3.2)

Rozsah 0—20 mA/R;, max. 500Q

Digitalny vystup
PRIPRAVENY

Otvoreny kolektor, 1<50mA, U<48 VDC

Programovatelny (P2.3.7)
Reléovy vystup 1

j/ MOTOR BEZI

10 Ka NXOPTA1L
Svorka
r— _—— +10Vref
|
| _—— All+
|
b —— 3 | AL
Zakladna referencia —— ——|_4 Al2+
(volitelné) ____| 5 Al2-
[ 6 | +24V
| 7 GND
|__/ ________ 8 | [DiN
|
{__/ ________ 9 [ |[oin2
I
1__/ ________ 10 | | DIN3
|
: 11 | | cva
: 12 | | +24v
r————[13 ][ onD
L_/ ——_l____|14|®DIN4
|
I
L __i____15[]|DINs
I
I
I
l__/ ___:_____ 16 | | DIN6
|
| : 17 | | cvB
| | — |18 [ [ A01+
: |__ 19 | ®A01-
v |
: PRIPRAVENY : o 5ot
.
: | NXOPTA2
. | 21 [ RO1
[
| BEZI L——— 22 | RO1
L__® __________ 23| RO1
24| RO2
20— /F————— 25 | RO2
VAC-———/ F————+ 26 | RO2

— 1 Programovat. (P2.3.8)
Reléovy vystup 2
j/ PORUCHA

—1 Programovat. (P2.2.9)

aplikacného programu.

Tab. 4-1. Prednastavena konfiguracia 1/0 viacrychlostného

pouzivatela.

Poznamka:
Vid" nizsie volbu prepojok. Viac
informacii ndjdete v prirucke

Prepojky X3:
Uzemnenie CMA a CMB

[®®] cCMB spojené s GND
[®®] CMAspojené s GND

®[® | CMB izolované od GND
®[® | CMA izolované od GND

[ ] CMB a CMAsU

|f||§| interne spojené,

izolované od GND

=Tovéarenské natavenie

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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4.3 Logika riadiacich signalov viacrychlostného aplikacéného programu

3.2 Referenc. z panelul— [ 2.1.11 Ref. pri ovl. cez I/O
| r———-- 2.1.12 Ref. pri ovl. cez panel
| i 7---- 2.1.13 Ref. pri ovl. cez zbernicy
| P 2.1.15 Prednast. rychlost 1
: b ...2.1.29 Prednast. rychlost 15
DIN3@fF----------—---—f----- 1 I o -
; ! ! o 2.1.14 Referecia
Prednast. rychlost 1 it Sl mllelllllltaly ~~1  |rychlosti zavadzania
DINA@ [ -=—-—=—=>-————f———————— T e T !
Prednast. rychlost 2 I - I :
DINS@®-f - s === == o ——f—— - SR el e e 1! ,
DIN6®- Prednast. rychlost' 3 2 I 1 "
I "Prednast. rvchlost 4|~~~ T T T T N N ! 113.1 Sp6sob ovladania
DIN3®- | -Crednast. rychlost 4l ______ SR S i ! ﬁ p
All @ | Lo RN ! !
A2 ® - R .
- A d] | |1 e :
. Lo |
1 1 :
. i Interna referencia
— ! ! frekvencie
— : —e i
4 I
i
o r—-——-- =
L.
—/
- - Tlacidlo reset —
L{_Referencia zo zbernice

Tlagidla Start/stop

Start/stop zo zbernice

Smer zo zbernice

Start dopredu (programovat. Start/sto L
DIN1® b (prog ) Programovatelné P b Interny Start/stop
& logika Start/stop — b >
DIN2 = a reveracie -
Start dozadu (programovat.) |
Reverzacig \
o~ __Interna reverzacia
3.3 Smer z panelu « >
DIN3® Reset poruchy >1 Interny reset porgchy
(programovatelny)
NX12k03.th8

Obr. 4-1. Logika riadiacich signalov viacrychlostného aplikacného programu
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4.4 Zoznam parametrov viacrychlostného aplikacného programu

Na nasledovnych stranach st uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Popis parametrov je uvedeny na stranach 120 az 212.

Vysvetlenie stipcov:

Kéd = Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra
Parameter = Nazov parametra

Min = Minimalna hodnota parametra

Max = Maximalna hodnota parametra

Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii

Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom

Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)

ID = ID dislo parametra

V riadku parametra: Na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
= Na kdde parametra: Hodnota parametra sa mdze menit iba v rezime Stop (motor
nebezi).

4.4.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat.
Podrobnejsie informacie najdete v prirucke pouzivatela.

Kéd Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1l Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Zelana hodnota frekvencie
V1.3 Rychlost motora 1/min 2 | Vypoditana rychlost motora
V14 Prud motora A 3 Merany prud motora
V1.5 Moment motora % 4 | Vypocitany moment motora
V1.6 Vykon motora % 5 | Vypoditany aktudlny vykon
V1.7 Napétie motora \Y 6
Napatie JS
vis medziobvodu v ’
V1.9 | Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladica
V1.10 | Teplota motora % 9 | Vypoditana teplota motora
V1.11 | Analégovy vstup 1 V/mA 13 | All
V1.12 | Analégovy vstup 2 V/mA 14 | Al2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stavy digitalnych vstupov
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stavy digitalnych vstupov
V1.15 | DO1, ROL, RO2 17 Sfavy digitalnych a reléovych
vystupov
V1.16 | Analégovy vystup lg mA 26 | AO1
Polozky Zobrazuje tri volitelné
M1.17 - . . . .
multimonitorovania monitorované hodnoty

Tab. 4-2. Monitorované signaly
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4.4.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.1)

Kod Parameter Min Max Jed. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.1.1 Min. frekvencia 0,00 pP2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: Ak je fmax
véacsia ako synchrénna
pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 103 | Z 0 Hz na max. frekvenciu
P2.1.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 104 | Z max. frekvencie do 0 Hz
P2.1.5 Pridové obmedzenie 0 2 X Iy A I 107
Nominalne napatie NX2: 230V Sw\(lfcgzugsé:t?oslg'ttkeu
P2.1.6 motora P 180 690 \% NX5: 400V 110 zapojen'ie )
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P21.7 Nominalna frekvencia 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Overte Udaj na Stitku
motora motora
Overte Udaj na Stitku
Nominalna rychlost motora
P2.1.8 24 20000 | min® 1440 112 | Prednastavena hodnota
motora . P
plati pre 4-p6lovy motor a
nominalny vykon menica.
P21.9 Nominalny prud 0.1 x Iy 2% I A I 113 Overte Udaj na Stitku
motora motora.
P2.1.10 Uinnik motora 0,30 1,00 0,85 120 | Overte daj na Stitku
motora
0=Al1
Referencia pri ovladani 1=AI2
— cez 1/0 0 3 0 117 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
0=Al1
2112 Referencia pri ovladani 0 3 5 121 1iA|2» )
panelom 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
0=Al1
2113 Referencia pri ovladani 0 3 3 122 1iA|2» )
zbernicou 2=0vladaci panel
3=Priem. zbernica
pp.1.14 | Referenciazavadzacej | ng | pp1o | H 0,00 124
rychlosti
P2.1.15 Prednast. rychlost 1 0,00 p2.1.2 Hz 5,00 105 | Konstantna rychlost €. 1
P2.1.16 Prednast. rychlost 2 0,00 p2.1.2 Hz 10,00 106 | Konstantna rychlost &. 2
P2.1.17 Prednast. rychlost 3 0,00 p2.1.2 Hz 12,50 126 | Konstantna rychlost ¢&. 3
P2.1.18 Prednast. rychlost 4 0,00 p2.1.2 Hz 15,00 127 | Kondtantna rychlost &. 4
P2.1.19 Prednast. rychlost 5 0,00 p2.1.2 Hz 17,50 128 | Konstantna rychlost &. 5
P2.1.20 Prednast. rychlost 6 0,00 p2.1.2 Hz 20,00 129 | Konstantna rychlost &. 6
p2.1.21 Prednast. rychlost 7 0,00 p2.1.2 Hz 22,50 130 | Kondtantna rychlost &. 7
p2.1.22 Prednast. rychlost 8 0,00 p2.1.2 Hz 25,00 133 | Konstantna rychlost ¢. 8
P2.1.23 Prednast. rychlost 9 0,00 p2.1.2 Hz 27,50 134 | Konstantna rychlost ¢. 9
P2.1.24 | Prednast. rychlost 10 0,00 p2.1.2 Hz 30,00 135 | Konstantna rychlost ¢. 10
P2.1.25 | Prednast. rychlost 11 0,00 p2.1.2 Hz 32,50 136 | Konstantna rychlost ¢. 11
P2.1.26 | Prednast. rychlost 12 0,00 p2.1.2 Hz 35,00 137 | Konstantna rychlost ¢. 12
P2.1.27 | Prednast. rychlost 13 0,00 p2.1.2 Hz 40,00 138 | Konstantna rychlost ¢. 13
P2.1.28 | Prednast. rychlost 14 0,00 p2.1.2 Hz 45,00 139 | Konstantna rychlost ¢. 14
P2.1.29 | Prednast. rychlost 15 0,00 p2.1.2 Hz 50,00 140 | Konétantna rychlost ¢. 15

Tab. 4-3. Zakladné parametre G2.1
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4.4.3 Vstupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
DIN1 DIN2
O | dopredu dozadu
1 | Start/stop reverz
P22 | Logika Start/stop 0 6 0 300 |2|Start/stop | pripraveny
3| Start hrana | stop hrana
4 | dopredu* dozadu*
5| Start*/stop |reverz
6 | Start*/stop | pripraveny
O=Nevyuzité
1=Extern& porucha, cc.
2=Externa porucha, oc.
3=Pripraveny, cc
4=\Vyber ¢asov rozb./dob.
5=Spobsob ovl. 10 svorkov.
P2.2.2 Funkcia DIN3 0 13 1 301 | 8=Sposob ovl. panel
7=Spbsob ovl. zbernica
8=Reverz (ak P2.2.1 #2,3,6
9=Vyber zavadzacej rychl.
10=Reset poruchy, cc.
11=Z&kaz zrych./spomal.
12=Povel JS brzdenia
13=Prednast. rychlost 4
. L Metdda programovania
pP2.2.3 Vyber signalu Al1 0.1 E.10 Al 377 TTF, vid. str. 66.
0=0-10V (0—20mA**)
P2.2.4 Rozsah signalu All 0 2 0 320 | 1=2-10V (4—20mA*¥*)
2=UZivatelsky rozsah**
P2.25 Uzivatelské minimum -160,00 160,00 % 0,00 321 Minimum analégového
All vstupu 1
P2.2.6 Uil’_vatel’ské -160,00 160,00 % 1000 322 Maximum analégového
maximum All vstupu 1
P2.2.7 Inverzia Al 0 1 0 323 | Inverziareferencie z All
ano/nie
p2.2g | C@sovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 324 | 0=Bez filtracie
filtra Al1
g L Metéda programovania
p2.2.9 Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A.2 388 TTF, vid. str. 66.
0=0 —20mA (0—10V**)
P2.2.10 Rozsah signalu Al2 0 2 1 325 | 1=4 —20mA (2—-10V**)
2=UzZivatelsky rozsah
P22 11 Uzivatelské minimum ~160,00 160,00 % 0,00 326 Minimum analégového
Al2 vstupu 2
P2.2.12 Uzivatelske -160,00 | 160,00 % 100,00 327 | Maximum analégoveho
maximum Al2 vstupu 2
P2.2.13 Inverzia Al2 0 1 0 308 | INverziareferencie z Al2
ano/nie
p2.2.14 | C@sova konstanta 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Bez filtracie
filtra Al2
Zmena mierky min Nastfa venie frek\,/en(_:ie;,
p2.2.15 L 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | ktord zodpoveda minimu
hodnoty referencie v L
referencného signalu
Nastavenie frekvencie,
Zmena mierky max ktora zgdrfovedé n,1aximu
pP2.2.16 T 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | referencného signalu
hodnoty referencie _ .
0,00 = Bez zmeny mierky
>0 = Zmena mierky
Vyber signalu O=Nevyuzité
P2.2.17 [ volného analégového 0 2 0 361 | 1=AI1
vstupu 2=Al2
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Koéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka

O=Ziadna funkcia
1=ZmenSenie prudového
obmedzenia (P2.1.5)
2=Zmensenie prudu JS
P2.2.18 Fupkcia'vol’ného 0 a 0 362 _brzderjia, _(Pv2.4.8)
analégového vstupu 3=Zmensenie casov
rozbehu a dobehu
4=7ZmenSenie hranice
dohliadania momentu
(P2.3.15)

Tab. 4-4. Vstupné signaly, G2.2 ovl.=sp6sob ovladania

cc=kontakt zopnuty
oc=kontakt otvoreny

* = §tart vyZaduje nabeznud hranu

**= K prislusnej volbe nastavte aj blok prepojok X2.
Vid'. pouzivatelska prirucka NX

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251




VIACRYCHLOSTNY APLIKACNY PROGRAM VACON ® 43
4.4.4 Vystupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
Vyber signalu anal6g. Metbéda programovania
P2.3.1 S 0.1 E.10 Al 464 | TTF, vid. str. 66
O=Nevyuzité (20mA/ 10V)
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3= Rychlost motora (0-
Nomin. rychl. motora)
P2.3.2 Funkcia} analégového 0 8 1 307 4=Vystupny prud (O-lnvotor)
vystupu 1 5=Moment motora (O-
TI’\MOIOI’)
6=Vykon motora (0-Pnmotor)
7=Napatia motora (O-
UnMotor)
8=JS napatie (0-1000V)
pp.33 | Casovakonst.fitra | 4 o, 10,00 s 1,00 308 | 0=Bez filtracie
analdg. vystupu 1
P23.4 Inve|:zia analég. 0 1 0 309 OiNeinvertove,my
vystupu 1 1=Invertovany
Minimum analég. 0 =0mA (0V)
p2.3.5 vystupu 1 0 1 0 310 | 4 ma V)
p2.36 | Mierkaanalogoveho 10 1000 % 100 311
vystupu 1
O=Nevyuzité
1=Pripraveny
2=Motor bezi
3=Porucha
4=Invertovana porucha
5=Prehriatie FM — varov.
6=Ext. porucha/varovanie
7=Referen. porucha/varov.
8=Varovanie
9=Reverzovany
10=Zavéadzacia rychlost
Funkcia digitalneho 11=Referencia dosiahputé
pP2.3.7 vystupu 1 0 22 1 312 | 12=Reg. obmedz. aktivhe
13=Dohliad. vyst. frek. 1
14=Dohliad. vyst. frek. 2
15=Dohliadanie momentu
16=Dohliadanie referencie
17=Riadenie exter. brzdy
18=Spobsob ovladania: 10
19=Dohliad. teploty FM
20=0pacny smer otacania
ako je Ziadany
21=Inverzné riadenie
externej brzdy
22=Termistor var./porucha
pp.3.g | Funkciareléoveho 0 22 2 313 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 1
p2.3.9 | Funkeiareléoveho 0 22 3 314 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 2
. Lo O=Ziadny limit
P2.3.10 Df’;"?f:;\'/ir']'c'}:t; 0 2 0 315 | 1=Dolny limit
Vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.11 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
frekvencie 1
] o O=Ziadny limit
P2.3.12 5;;“??:&;:‘2}3; 0 2 0 346 | 1=Dolny limit
i 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.13 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 347
frekvencie 2
) S O=Ziadny limit
p2.3.14 | Dohliadanie limitu 0 2 0 348 1:Do|nyy|imit
momentu _ L
2=Horny limit
24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




44 ® VACON VIACRYCHLOSTNY APLIKACNY PROGRAM
Koéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
p2.3.15 |  Hodnomlimitu 1 5506 | 3000 % 0,0 349
dohliadania momentu
. o O=Ziadny limit
pp3.16 | Dohliadanie limitu 0 2 0 350 | 1=Dolny limit
referencie _ R
2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.17 dohliadania 0,0 100,0 % 0,0 351
referencie
P2.3.18 Externa brzda — 0,0 100,0 s 0,5 352
oneskorenie vypnutia
P2.3.19 Externa brzda — 0,0 100,0 s 1,5 353
oneskorenie zapnutia
Dohliadanie limitu O=Ziadny limit
P2.3.20 | teploty frekvencného 0 2 0 354 | 1=Dolny limit
menica 2=Horny limit
Hodnota limitu
p2.3.21 dohliadania teploty -10 75 °C 0 355
FM
Vyber signalu analég. Metdda programovania
P2.3.22 stupu 2 0.1 E.10 0.1 471 TTF, vid. str. 66
P2.3.23 Funkcia analog. 0 8 4 472 | Ako parameter 2.3.2
vystupu 2
p2.3.24 | Casovakonst filtra | ) 10,00 s 1,00 473 | 0=Bez filtracie
analég. vystupu 2
P2 3.95 Inver2|a analdg. 0 1 0 474 0=Ne|nvertov;§ny
vystupu 2 1=Invertovany
Minimum analég. 0=0 mA (0V)
P2.3.26 Vystupu 2 0 1 0 475 1=4 mA (2V)
p2.3.27 | Mierkaanalogoveho 10 1000 % 100 476
vystupu 2

Tab. 4-5. Vystupné signaly, G2.3
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4.4.5 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.4)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
O = Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 S 0,1 500 ~0 = Cas s-krivky
0 = Linearna
pP2.4.2 Tvar rampy 2 0,0 10,0 S 0,0 501 ~0 = Cas s-krivky
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 5 10,0 503
O=Vypnuty
1=Vyuzity pri behu
P2.4.5 Brzdny strieda¢ 0 4 0 504 | 2=Externy striedac
o 3=Vyuzity v stope a behu
4=Vyuzity pri behu (bez
testovania)
O=Po rampe
P2.4.6 Spbsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
1=Po rampe
P2.4.7 | Sposob zastavenia 0 3 0 506 Zzgggﬂaw”pr&"e“":
3=Dobeh+pripraveny:
rampa
P2.4.8 Prud JS brzdenia 0 I A 0,7 X In 507
P2 4.9 Cas JS brzderya po 0,00 600,00 s 0,00 508 0=JS brzderye je po
zastaveni zastaveni vypnuté
Frekv. spustenia JS Spustenie JS brzdenia pri
P2 4.10 brzdenia pri 0,10 10,00 Haz 1,50 515 zastavovani po rampe po
zastavovani po poklese frekvencie pod
rampe nastavenu tymto param.
P2411 Cas Jvarzdenla 0,00 600,00 s 0,00 516 0=:JS brzdenie je p'red
pred Startom Startom vypnuté
P2.4.12 Brzdenie tokom 0 1 0 520 | O=Vypnute
1=Zapnuté
p2.4.13 | Frud pribrzdeni 0 I A I 519

tokom

Tab. 4-6. Parametre riadenia pohonu, G2.4

4.4.6 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.5)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.5.1 Dolny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 509 | O=%akaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité
P2.5.2 Horny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 510 | OF%akaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité
P2.5.3 Dolny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 511 | O74akaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité
P2.5.4 Horny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 512 | O72akaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité
P2.5.5 Dolny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 513 | 07%akaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité
P2.5.6 Horny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 514 | O=%akaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného Casu
pP2.5.7 prechode 0,1 10,0 X 1,0 518 | rampy v zakdzanom pasme

zakazanym pasmom

frekvencii

Tab. 4-7. Parametre pasma zakazanych frekvencii, G2.5
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4.4.7 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6)

Kaéd Parameter Min Max Jedn.| Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
0=Frekvencné riadenie
Resim riadenia 1=Riadenie rychlosti
P2.6.1 motora 0 1/3 0 600 | Dal$ie pre NXP:
2=Nevyuzité
3=Uzatvorené rych. riad.
P2.6.2 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | O=Newyuzite
1=Aut. zosilnen. momentu
O=Linearna
1=Kvadraticka
P2.6.3 U/f charakteristika 0 3 0 108 | 2=Programovatelna
3=Linearna s optimaliz.
magnetického toku
P2.6.4 Zaciatok 8,00 | 320,00 | Hz 50,00 602
odbudzovania
P2.6.5 Napatie v zadiatku | 14 0 | 200,00 | 9% 100,00 603 | N% X Unmot
odbudzovania
P2.6.6 Stredna frekvencia | - 55 | prga | Hz 50,00 604
na U/f krivke
Stredné napatie na o N% X Unmot
2 U/f krivke 0,00 100,00 Yo 100,00 605 Max. hodnota = P2.6.5
P2.6.8 Napatie pri nulovej | 40,00 | % Rozne 606 | N% X Unmot
frekvencii
P2.6.9 Spinacia frgkyenma 1.0 Rézne KHz RézNe 601 Vid' Tab. 8-14 pre presné
modulacie hodnoty
O=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator prepéatia 0 2 1 607 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (PI)
. . O=Nevyuzity
P2.6.11 Regulator podpéatia 0 1 1 608 1=Vyusity
pog.1p |ZNiZovanieirekv.od| 65 | 100,00 | % 0,00 620
zatazenia
O=Neaktivna
1=Identifikacia bez otacania
P2.6.13 Identifikacia 0 1/2 0 631 motora

2=Identifikacia s otacanim
motora

I Skupina parametrov pre uzatvorené riadenie 2.6.14 (len NXP)

P2.6.14.1 Magnetiza¢ny prad 0,00 2 Xy A 0,00 612
P2.6.14.2 | Reg. rychl. P-zlozka 0 1000 30 613
P2.6.14.3 | Reg. rychl. I-zlozka | 0,0 3200,0 | ms 30,0 614
P2.6.14.5 Kompenzacia 0,00 | 300,00 | s 0,00 626
zrychlenia
P2.6.14.6 Doladenie sklzu 0 500 % 100 619
P2.6.14.7 | Magnetizacny prud 0 I A 0,00 627
pri $tarte
P2.6.14.8 |C3S Magnetizacie pri 0 60000 | ms 0 628
Starte
p2.6.14.9 |Nulova rychlost pred 0 32000 | ms 100 615
Startom
p2.6.14.10 | Nulova rychlost po 0 32000 | ms 100 616
zastaveni
O=Nevyuzité
1=Momentova pamat
P2.6.14.11 Moment pri Starte 0 3 0 621 | 2=Referencia momentu
3=Moment pri Starte
dopredu/dozadu
Moment pri Starte
P2.6.14.12 S OPREDU ~300,0 | 300,0 s 0,0 633
Moment pri Starte
P2.6.14.13 DOZADU ~300,0 | 300,0 s 0,0 634
P2.6.14.15 | Casova konst. filtra | 100,0 | ms 0,0 618
enkodéra
p2.6.14.17 | Regulacia pradu 0,00 100,00 | % 40,00 617
P zlozka

Tab. 4-8. Parametre riadenia motora, G2.6

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251




VIACRYCHLOSTNY APLIKACNY PROGRAM VACON ® 47

4.4.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.7)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka

O=Ziadna akcia
1=Varovanie
2=Varov.+predch. frekv.
3=Var.+frek. P2.7.2
4=Por., stop podla P2.4.7
5=Porucha, volny dobeh

Reakcia na poruchu
p2.7.1 prudovej slucky 0 5 0 700
4mA

Referencia pri

pP2.7.2 0,00 pP2.1.2 Hz 0,00 728
poruche 4mA
P2 73 Reakcia na externt 0 3 5 01 O=Ziadna gkma
poruchu 1=Varovanie
Dohliadanie 2=Por., stop podla P2.4.7
p2.7.4 vstupnej fazy 0 3 0 730 3=Porucha, volny dobeh
Reakecia na poruchu O=Porucha sa ulozi do
P2.7.5 ' P 0 1 0 727 | histérie porach
podpatia — S <. -
1=Porucha nie je uloZena
Kontrola vystupnej
P2.7.6 fazy 0 3 2 7092 | 0=Ziadna akcia
Ochrana pred 1=Varovanie
p2.7.7 zemnym skratom 0 3 2 703 2=Por., stop podla P2.4.7
P2.7.8 Tepelna ochrana 0 3 5 204 | 3=Porucha, volny dobeh
motora
pp7.9 | Koeficientokolitej |, 100,0 % 0,0 705
teploty motora
Koeficient chladenia —100,0% = 0°C
pP2.7.10 motora pri O 0,0 150,0 % 40,0 706 0,0% = 40°C
rychlosti —100,0% = 80°C
P2.7.11 Tepelna Casova 1 200 min R6zne 707
konst. motora
P2.7.12 Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
O=Ziadna akcia
Ochrana 1=Varovanie
P2.7.13 zablokovania 0 3 0 709 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
P2.7.14 Pradovy limit 0 2 x Iy A I 710
zablokovania
P2.7.15 Casovy limit 1,00 120,00 s 15,00 711

zablokovania

P2.7.16 Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania

O=Ziadna akcia
1=Varovanie

2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volny dobeh

P2.7.17 | Ochrana odlahcenia 0 3 0 713

pp7.1g |Z3tazenievzadiatku| 4, 150 % 50 714
odbudzovania

ZataZenie pri

pP2.7.19 . . 5,0 150,0 % 10,0 715
nulovej frekvencii
P2.7.20 Casovy limit 2 600 s 20 716
ochrany odlahcenia
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.21 termistora 0 3 2 732 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
pp.7.02 | Reakcianaporuchu |, 3 2 733 | Vid. P2.7.21
priem. zbernice
p2.7.23 | Reakeia naporuchu | 3 2 734 | Vid. P2.7.21

slotu

Tab. 4-9. Ochrany, G2.7
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4.4.9 Parametre automatického restartu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.8)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
pP2.8.1 Cas Cakania 0,10 10,00 S 0,50 717
pP2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
0O=Po rampe
P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start
2=Podla parametra P2.4.6
p2.g.4 | Pocetpokusovpo 0 10 0 720
podpati
pogs | Pocetpokusov po 0 10 0 721
prepati
poge | Pocetpokusovpo 0 3 0 722
nadprude
po.g7 | Pocetpokusov po 0 10 0 723
poruche 4mA
pogg | Pocetpokusov po 0 10 0 726
prehriati motora
p2.go | Pocetpokusov po 0 10 0 725
externej poruche
p2.g.10 | POcet pokusov po 0 10 0 738
odlahceni

Tab. 4-10. Parametre automatického restartu po poruche, G2.8

4.4.10 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu M3)

Parametre pre vyber spdsobu ovladania a smeru z panelu si zobrazené nizsie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouzivatela.

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Vber spdsobu 1=1/0 svorkovnica
P3.1 YDEr Spos 1 3 1 125 | 2=0Ovladaci panel
ovladania g . .
3=Priemyselna zbernica
R3.2 Referencia z panelu pP2.1.1 p2.1.2 Hz
O=Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu
s .. 0=0bmedzena funkcia
P3.4 Aktivacia tlacidla 0 1 1 114 | 1=Tlacidlo Stop vzdy
Stop .
aktivne

Tab. 4-11. Parametre riadiaceho menu panela, M3

4.4.11 Systémové menu (Ovladaci panel: M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajlce sa vSeobecného pouzitia frekvenéného menica, ako vyber
aplikac¢ného programu, jazyka, vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid.
prirucka pouzivatela.

4.4.12 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.
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5. APLIKACNY PROGRAM PID REGULACIE
Koéd softvéru: ASFIFFO5

5.1 Uvod

Aplikacny program PID reguldcie sa voli v menu M6 skupina S6.2.

V aplika¢nom programe PID regulacie su dve miesta ovladania z I/0 svorkovnice; PID regulator je
aktivny, ak je zvolené miesto A; priama zZiadana hodnota frekvencie je aktivny, ak je zvolené miesto
B. Pomocou digitalneho vstupu DING sa voli miesto ovladania A alebo B.

Ziadan( hodnotu pre PID reguldtor je mozné zadat cez analdgové vstupy, priemyselnti zbernicu,
motor potenciometer, zvolenim PID referencie 2 z panela alebo pouzitim referencie z ovladacieho
panela. Spatna vazbu pre PID regulator je mozné zadat cez analdgové vstupy, priemyselnu
zbernicu, skuto¢né hodnoty veli¢in motora alebo prostrednictvom matematickych funkcii tychto
velicin.

Priamu ziadanu hodnotu frekvencie je mozné pouzit pre riadenie bez PID regulatora a zdrojom
hodnoty mdzu byt analégové vstupy, priemyselna zbernica, motor potenciometer alebo panel.

Aplikacny program PID regulacie sa typicky vyuZziva pri regulacii hladiny, tlaku alebo c¢erpadiel a
ventilatorov. Pri takychto aplikaciach program poskytuje plynulé riadenie, integrované meranie a
subor riadiacich ¢innosti tak, ze nie su potrebné ziadne dalsSie riadiace prvky.

o Digitalne vstupy DIN2, DIN3, DIN5 a vsSetky vystupy su volne programovatelné.

Dalgie funkcie:

Nastavenie rozsahu signalov analégovych vstupov

Dohlad nad dvomi hranicami frekvencie

Dohliadanie hranice momentu

Dohliadanie hranice referencie

Podpora druhého nastavenia ramp a programovanie S-kriviek

Programovatelné funkcie Start a stop

Jednosmerna brzda v rezime stop

Tri pasma zakazanych frekvencii

Programovatelna charakteristika U/f a spinacia frekvencia

Automaticky reStart po poruche

Tepelna ochrana motora a ochrana pred pretazenim: programovatelné reakcie; Ziadna
akcia, hlasenie varovania, hlasenie poruchy

Ochrana odlahc¢enia motora

Kontrola vypadku vstupnej a vystupnej fazy

Vstup predkorekcie vystupu PID

PID reguladtor mdze byt pouzity aj v pripade, ze spdsob ovladania je: 1/0 svorkovnica
miesto B, panel alebo priemyselna zbernica

Plynul& funkcia prepnutia medzi PID regulaciou a priamou referenciou

e Funkcia parkovania (zastavenie motora po poklese/prekroceni zadanej hodnoty spatnej
vézby PID)

Parametre aplikacného programu PID regulacie su vysvetlené v kapitole 8 tejto prirucky. Parametre
su zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.
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5.2 Riadiace 1/0

Potenciometer referencie, NXOPTAL
1..10 k@ Svorka Signal Popis
r—— ﬁ ——— 1| +10V.s | Referencné napatie Napétie pre potenciometer a pod.
| 2 All+ Analégovy vstup 1 PID referencia z analégového vstupu 1
N Nap&tovy rozsah 0—10V DC
2-vodicovy | Programovatelny (P2.1.11)
vysielac b 3| All- | zem1/o Zem pre referenéné a riadiace signaly
Merana F————— 4 Al2+ Analégovy vstup 2 Spéatna vazba PID z analégového
hodnota I .| s Al2- Pridovy rozsah 0—20mA vstupu 2,
{0)4..20 mA | + : Programpvatg!n_y (P2.2.9) _ _
F——— :— —— 6 +24V. Pomocnée napatie 24V Napéatie pre spinace a pod., max. 0,1 A
| [
: :L_ 7 [ GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
L_ / ________ 8 DIN1 Miesto ovladania A: Start Startovaci signal pre miesto A
| Ri min.- 5kQ PID regulator
' _ / ________ 9 DIN2 Vstup externej poruchy Kontakt otvoreny = bez poruchy
ll_ Programovatelny (P2.2.1) Kontakt zopnuty = porucha
| 10 DIN3 Reset poruchy Kontakt otvoreny = ziadna akcia
L / ________ Programovatelny (P2.2.2) Kontakt zopnuty = reset poruchy
(ndbezna hrana)
11 CMA Spoloc¢na pre DIN1- DIN3 Pripojte na GND alebo +24V
_______________ 12 +24V @ | Pomocné napétie 24V Napétie pre spinace a pod. (vid. #6)
: === 13 GND Zem 1/0 gem pre referen¢né a riadiace signaly
L / I D DIN4 Miesto ovladania B: Start Startovaci signal pre miesto B
| | Ri min.- 5kQ Referencia frekvencie podla (P2.2.5)
| / | 15 DINS Vyber rychlosti zavadzania Kontakt zopnuty = rych. zavadzania
== ———t———- Programovatelny (P2.2.3) (P2.1.19) je aktivna
: / Jl 16 DING6 Vyber miesta ovladania A/B | Kontakt otvoreny = aktivne je miesto A
i~ I Kontakt zopnuty = aktivne je miesto B
| | 17 CwmB Spolocna pre DIN4— DING Pripojte na GND alebo +24V
| | ——| 18 || AO1+ | Analégovy vystup 1 Rozsah 0—20 mA/R., max. 500Q
: : | 19 AO1- Vystupna frekvencia
| PRIPRAVENY | Programovatelny (P2.3.2)
| I 20 DO1 Digitalny vy§tup Otvoreny kolektor, I<50mA, U<48 VDC
=== - == PRIPRAVENY
| I Programovatelny (P2.3.7)
| ! NXOPTA2
o 21 RO1 Reléovy vystup 1
| BEZI e _[Saren |~ MOTOR BEZi
I__ — ®_ _________ 23 RO1 —1 Programovat. (P2.3.8)
24 RO2 j/ Reléovy vystup 2
20 - ——71 /T~~~ —— 25 RO2 PORUCHA
VAC — — — :lZ‘: _____ 26 RO2 —  Programovat. (P2.3.9)
~ Tab. 5-1. Konfiguracia I/O programu PID regulacie (s dvojvodi¢ovym
vysielacom)
Poznamka: o Prepojky X3:
Vid’ nizSie volbu prepojok. Viac Uzemnenie CMA a CMB
mfotr,nacu ’naJdete v prirucke [€®] CMB spojené s GND
pouzivatela. [®@®] CMA spojené s GND

®[® | CMBizolované od GND
®[® | CMA izolované od GND

[ CMB a CMAsU

interne spojené,
izolované od GND

=Tovéarenské natavenie
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5.3 Logika riadiacich signalov aplikacného programu PID regulacie

DIN2 ® Extern& porucha (programovatelny) -~
DIN5S ®-F - chlost zavadzania (programovatelny) ________ e
Wber miesta ovladania A/B :Aktlvaua PID ref. z panelu 2 (DIN5=13)
DING ®- | - OPFL TUENId OGN AE o L
1
P.2.7 Referencia zo zbernice @~ [------ Lo |
2.2.6 Referencia z panelu Tt ! i
1
R.2.5 Referenia /O B S Do
L A
P.2.4 Refer. + vystup PID------- + A
! [
| ooy ! R35 PID ref. z panelu 2
1 1
DIN2 B Motor b A A A 1 -
. T 2 +A | 1 1 1y -
DIN3 @ tenciometer .3 T PID _(9
“51 : ol : Vyber meran.| Act 1 Merana velicing
|ZI.II Referencia P DI_ -1 -F-=-, Lo P P hodndt, par. [ act2]| |
® o R I .2.9&2.21 ber par. 2.2.8
o 1
ﬁ:% ® el | i |
[R3.4 Ref. PID z panely «2 A | Lo |
s 3 1 1
o4 P!
I
-= 1 1 : |
o] : : I :
[R3.2 Referen. z panely} «2 B L !
e 3
i R
s5 : : ! L1I
s o0 ; ; I !
———fa !
T o : 1.19 Rychlost dzanid
PY I 1. ychliost zavaazani
«3 K it [0
o L—e
. b
1 I
Y S B ! , .
L o1 1 \ | Interna referencia
«2 | | | Panel L frekvencie
"—"3—,‘ 'Zbernica ¢
s : :
. | 1 _
Referencia zo zbernice™ i i Tlacidlo reset
Start/stop zo zbernice ' '
ISmer zo zbernice : : Tlacidla §tart/st0p
- e i = PR (S PR
Start; miesto A 1 _ 1
B: Ei g I_/.LL__lswﬂlstOP N Interny Start/stop_
Start; miesto B B .
DIN2 '
B:Ng i 33 Smer 2 oanoin ] $~L__ Interna reverzécia
DIN3 ®-|_Resetporuchy (programovatefny) | >1 [Interny reset porychy
NX12k04.th8
Obr. 5-1. Logika riadiacich signalov aplikacného programu PID regulacie

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




52 ® VACON APLIKACNY PROGRAM PID REGULACIE

5.4 Zoznam parametrov aplikacného programu PID regulacie

Na nasledovnych stranach st uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Popis parametrov je uvedeny na stranach 120 az 212.

Vysvetlenie stipcov:

Kéd = Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra

Parameter = Na&zov parametra

Min = Minimalna hodnota parametra

Max = Maximalna hodnota parametra

Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii

Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom

Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)

1D = ID dislo parametra

- = V riadku parametra: Na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
= Na kode parametra: Hodnota parametra sa mbze menit iba v rezime Stop (motor

nebezi).

5.4.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat.
Podrobnejsie informacie najdete v prirucke pouzivatela.

Kod Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Zelana hodnota frekvencie
V1.3 | Rychlost motora 1/min 2 | Vypoditand rychlost motora
V1.4 Prdd motora A 3 Merany prud motora
V1.5 | Moment motora % 4 | Vypocitany moment motora
V1.6 | Vykon motora % 5 | Vypoditany aktudlny vykon
V1.7 Napétie motora \Y 6
Napéatie JS
vis medziobvodu v ’
V1.9 | Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladi¢a
V1.10 | Teplota motora % 9 | Vypoditana teplota motora
V1.11 | Analégovy vstup 1 V/mA 13 | All
V1.12 | Analégovy vstup 2 V/mA 14 | Al2
V1.13 | Analégovy vstup 3 27 | AI3
V1.14 | Analégovy vstup 4 28 | Al4
V1.15 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stavy digitalnych vstupov
V1.16 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stavy digitalnych vstupov
V1.17 | DO1, RO1, RO2 17 SFavy digitalnych a reléovych
vystupov
V1.18 | Analégovy vystup Iy mA 26 | A0l
V1.19 | Referencia PID % 20 | V % z max. frekvencie
V1.20 | Spatna vazba PID % 21 | V % z max. spatnej vazby
V1.21 | Odchylka PID % 22 | V % z max. hodnoty odchylky
V1.22 | Vystup PID % 23 | V% z max. hodnoty vystupu
v1.23 | Speciane zobrazenie 29 | Vid. parametre 2.2.46 — 2.2.49
meranej veliCiny
V1.24 | PT-100 teplota oc | ap | NavySSiateplota pouzitych
vstupov
Polozky Zobrazuje tri volitelné
G1.25 . . . . .
multimonitorovania monitorované hodnoty

Tab. 5-2. Monitorované signaly
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5.4.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Viast. 1D Poznamka
pP2.1.1 Min. frekvencia 0,00 p2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: AK je frax
véacsia ako synchrénna
pP2.1.2 Max. frekvencia pP2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu
POZNAMKA: Ak je PID
> reg. aktivny, automaticky
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 S 3,0 103 je pouzity &as rozbehu 2
(P2.4.3)
POZNAMKA: Ak je PID
P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000,0 s 3,0 104 | Fe9. aktivny, automaticky
je pouzity cas dobehu 2
(P2.4.4)
Pradové
P2.1.5 obmedzenie 0,1 X Iy 2 X Iy A I 107
Nominalne napatie NX2: 230V S"l\?c;tr%ugsg)r?t?oslﬂFéu
P2.1.6 o P 180 690 V| NX5: 400V 110 | 0 e I
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P2.1.7 Nominalna 8,00 320,00 Hz 50,00 117 | ©verte tdaj na Stitku
frekvencia motora motora
Overte Udaj na Stitku
Nominalna rychlost motora.
P2.1.8 24 20 000 min? 1440 112 Prednastavena hodnota
motora . P
plati pre 4-pdlovy motor a
nomindlny vykon menica.
P2.1.9 Nominalny prud 0.1 x Iy 2x 1 A I 113 Overte Udaj na Stitku
motora motora.
P2.1.10 Uginnik motora 0,30 1,00 0,85 120 | Overte daj na Stitku
motora
O=Al1
Signal referencie ;igg PID 7 panelu, P3.4
P2.1.11 PID regulatora 0 4 0 332 ey p P
(miesto oviadania A) 3=Ref .PID z pr. zbernice
(ProcessDatalN1)
4=Motor potenciometer
pP2.1.12 Zosil. P zlozky PID 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.1.13 | Cas. konst. I zloZzky 0,00 320,00 S 1,00 119
P2.1.14 | Cas. konst. D zlozky 0,00 100,00 S 0,00 132
P2.1.15 Frekvencia P2.1.1 P2.1.2 Hz 10,00 1016
parkovania
P2.1.16 Oneskorenie 0 3600 s 30 1017
zaparkovania
P2.1.17 Uroven restartu 0,00 100,00 % 25,00 1018
O=ReStart po poklese pod
P2.1.18 | Funkcia restartu 0 1 0 1019 uroven restartu (2.1.17)
1=Restart po prekroceni
Urovne reStartu (2.1.17)
pp.1.19 | Referenciarychlosti| ., P2.1.2 Hz 10,00 124
zavadzania

Tab. 5-3. Zakladné parametre G2.1
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5.4.3 Vstupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka

O=Nevyuzité

1=Extern& porucha, cc.
2=Externa porucha, oc.
3=Pripraveny, cc
4=\Vyber ¢asov rozb./dob.
5=8p. ovl. I1/0 sv. (ID125)
6=Sp. ovl. panel (ID125)
7=Sp. ovl.zbernica (ID125)
8=Dopredu/dozadu
9=Zavadzacia rychlost, cc.
10=Reset poruchy, cc.
11=Zakaz zrych./spomal.
12=Povel JS brzdenia
13=Motor potenc. HORE

P2.2.1 Funkcia DIN2 0 13 1 319

Vid'. vysSie okrem:

P2.2.2 Funkcia DIN3 0 13 10 301 13= Motor potenc. DOLE

Vid.. vysSie okrem:

P2.2.3 Funkcia DIN5 0 13 9 330 13=Vyber PID ref. panelu 2

O=Len vystup PID
1=Al1+vystup PID
2=Al2+vystup PID
N 3=Al2+vystup PID
P2.2.4 fo;:ﬂ;fnf‘;clg' 0 7 0 376 | 4=AI3+vystup PID
5=PID panel+vystup PID
6=Zbernica+vystup PID
(ProcessDatalN3)
7=Mot.pot.+vystup PID

O=Al1

1=AI2

2=AI3

Referencia pri 3=Al4

P2.2.5 ovladani cez 1/0 0 7 1 343 | 4=Referencia z panelu

miesto B 5=Referencia z pr. zbernice
(FBSpeedReference)

6=Motor potenciometer

7=PID regulator

Referencia pri

P2.2.6 ) .
ovladani panelom

0 7 4 121 | Ako parameter P2.2.5

Referencia pri

2230 ovladani zbernicou

0 7 5 122 | Ako parameter P2.2.5

O=Merana hodnota 1
1=Merana 1 + merana 2
2=Merana 1 — Merana 2
3=Merana 1 * Merana 2
P2.2.8 | Vstup spatnej vazby 0 7 0 333 | 4=Min(Merana 1,Merana 2)
5=Max(Meranal,Merana2)
6=Str(Merana 1, Merana 2)
7=0dmocnina (Merl) +
odmocnina (Mer2)

ovl.=spbsob ovladania
cc=kontakt zopnuty
oc=kontakt otvoreny
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Kod Parameter Min Max Jedn. Predn. | Viast. 1D Poznamka
O=Nevyuzité
1=Signal All1
2=Signal Al2
3=AI3
4=Al4
Vyber signalu 5=Zbernica
F2.2.9 meranej veli¢iny 1 0 10 2 334 (ProcessDatalN2)
6=Moment motora
7=Rychlost motora
8=Prud motora
9=Vykon motora
10=Frekvencia enkodéra
O=Nevyuzité
1=Signal Al1
2=Signal Al2
3=AI3
Vyber signalu 4=Al4
P2.2.10 meg;ne. Vé’“éin ) 0 9 0 335 | 5=zbernica
1 Y (ProcessDatalN3)
6=Moment motora
7=Rychlost motora
8=Prud motora
9=Vykon motora
pppqy | Merkamerane] | 5046 | 1000,0 % 0,0 336 | O=Min. mierka nevyuzita
veli¢iny 1 minimum
P2.2.12 Mierka meranej | 15000 | 1000,0 % 100,0 337 | 100=Max. mierka
veli¢iny 1 maximum nevyuzita
P2.2.13 Mierkameranej | ;36660 | 1000,0 % 0,0 338 | 0=Min. mierka nevyuzita
veli¢iny 2 minimum
P2.2.14 Mierka meranej | 15000 | 1000,0 % 100,0 339 | 100=Max. mierka
veli¢iny 2 maximum nevyuzita
. i Metéda programovania
P2.2.15 Vyber signalu All 0.1 E.10 Al 377 TTF, vid. str. 66.
0=0-10V (0 —20mA~*)
P2.2.16 Rozsah signalu All 0 2 0 320 1=2-10V (4 —20mA¥*)
2=UzZivatelsky rozsah*
P2 217 Uzivatelské minimum ~160,00 160,00 % 0,00 321 Minimum analégového
All vstupu 1
P2 218 UZ|_vateIske ~160,00 160,00 % 100.,0 392 Maximum analégového
maximum All vstupu 1
P2.2.19 Inverzia All 0 1 0 323 | O=Bezinverzie
1=Invertovany
p2.2.20 | Casovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Bez filtrécie
filtra All
. L Metéda programovania
pP2.2.21 Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A.2 388 TTF, vid. str. 66.
0=0 —20mA (0—10V*)
p2.2.22 Rozsah signalu Al2 0 2 1 325 1=4 —20mA (2—-10V¥*)
2=UZivatelsky rozsah*
P2 2 23 Uzivatelské minimum ~160,00 160,00 % 0,00 326 Minimum analégového
Al2 vstupu 2
P2.2.24 Uzlvatelske -160,00 | 160,00 % | 100,00 327 | Maximum analogoveho
maximum Al2 vstupu 2
P2.2.25 Inverzia Al2 0 1 0 308 | 97Bez inverzie
1=Invertovany
p2.2.06 | Casovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Bez filtrécie
filtra Al2
p2.2.27 | ©8Srampy motor 0,1 2000,0 | Hz/s 10,0 331
potenciometra
0=Nikdy
Nulovanie pamati 1=Nulovanie po stope
P2.2.28 | referencie frekvencie 0 2 1 367 a vypnuti napajania

motor potenciometra

2=Nulovanie po vypnuti
napajania
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Koéd Parameter Min Max Jedn. Predn. | Vlast. 1D Poznamka
O=Nikdy
Nulovanie pamati PID 1=Nulovanie po stope
pP2.2.29 referencie motor 0 2 0 370 a vypnuti napajania
potenciometra 2=Nulovanie po vypnuti
napajania
p2.2.30 | OPmedzeniePID | 15000 | p2231 | 0,00 359
minimum
pop3y | ObmedzeniePID | o, 5 35 | 1600,0 % 100,00 360
maximum
P2.2.32 | Inverzia odchylky 0 1 0 340 | O=Bezinverzie
1=Inverzia
p2.2.33 | @snabehu PID 0,0 100,0 s 5,0 341 | Cas nabehu z 0% na 100%
referencie
0,
P2 234 Cas dobehL! PID 0.0 100,0 s 5.0 342 Cas dobehu zo 100% na
referencie 0%
Zmena mierky min.
p2.2.35 hodnoty referencie, 0,00 320,00 Hz 0,00 344
miesto B
Zmena mierky max.
P2.2.36 | hodnoty referencie, 0,00 320,00 Hz 0,00 345
miesto B
O=UdrZanie referencie
p2.2.37 Plynulé prepnutie 0 1 0 366 1=Kopirovanie aktuélnej
referencie
. i Metéda programovania
P2.2.38 Vyber signalu Al3 0.1 E.10 0.1 141 TTF, vid. str. 66.

Lo 0O=Rozsah signalu 0—10V
p2.2.39 Rozsah signalu Al3 0 1 1 143 1=Rozsah signalu 2—10V
P2.2.40 Inverzia Al3 0 1 0 151 | O=Bezinverzie

1=Invertovany
p2.2.41 | Casovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 142 | 0=Bez filtrécie
filtra AI3
. L Metbéda programovania
P2.2.42 Vyber signalu Al4 0.1 E.10 0.1 152 TTF, vid. str. 66.

. 0O=Rozsah signalu 0—10V
pP2.2.43 Rozsah signalu Al4 0 1 1 154 1=Rozsah signalu 2—10V
P2.2.44 Inverzia Al4 0 1 0 162 | 97Bez inverzie

1=Invertovany
p2.2.45 | Casovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 153 | 0=Bez filtrécie
filtra Al4

p2.2.46 | ZODrazenie meranej 0 30000 0 1033 | Hodnota zodpovedajuca

veli¢iny - minimum minimu signalu sp. vazby
p2.2.47 | ZODrazenie meranej 0 30000 100 1034 | Hodnota zodpovedajica

veli€iny - maximum maximu signalu sp. vazby
P2 2.48 Zobraze_nle mer. vel. 0 a 1 1035 Pocet_zol?razen_ych

- desatinné miesta desatinnych miest
p2.2.4g | ZODrazenie meranej 0 28 4 1036 | Vid. strana 204.

veliCiny - jednotka

Tab. 5-4. Vstupné signaly, G2.2

* = K prislusnej volbe nastavte aj blok prepojok X2.
Vid' pouzivatelska prirucka.
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5.4.4 Vystupné signaly (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.3.1 Vyber sjgnélu analég. 01 E.10 Al 464 N!e,tc’)da programovania TTF,
vystupu 1 vid'. str. 66
O=Nevyuzité (20mA / 10V)
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3=Rychlost motora (0-
nomin. rychl. motora)
4=Vystupny prud (O-lnvotor)
5=Moment motora (O-Tnmotor)
Funkcia analégového 6=Vykon motora (O-Pnwmotor)
P2.3.2 vystupu 1 0 14 1 307 7=Napatia motora (0-Unmotor)
8=JS napatie (0-1000V)
9=Referencia PID regulatora
10=Meran& hodnota 1 PID
11=Merana hodnota 2 PID
12=0dchylka PID regulatora
13=Vystup PID regulatora
] 14=Teplota PT100
p23.3 | Casovakonst.fitra | g 50 | 1000 s 1,00 308 | 0=Bez filtracie
analdg. vystupu 1
P23.4 Inverzia’l analégového 0 1 0 309 OiNeinvertovqny
vystupu 1 1=Invertovany
Minimum analégového 0=0 mA (0V)
pP2.3.5 vystupu 1 0 1 0 310 1=4 mA (2V)
p2.3.6 | Merkaanalogoveho 10 1000 % 100 311
vystupu 1
O=Nevyuzité
1=Pripraveny
2=Motor bezi
3=Porucha
4=Invertovana porucha
5=Prehriatie FM - varovanie
6=Externa porucha/varovanie
7=Referen.
porucha/varovanie
8=Varovanie
9=Reverzovany
10=Zavéadzacia rychlost
11=Referencia dosiahnuta
P2 3.7 Funkcig digitalneho 0 23 1 312 12=Regulétory obmedzeni
vystupu 1 aktivne
13=Dohliad. vyst. frek. 1
14=Dohliad. vyst. frek. 2
15=Dohliadanie momentu
16=Dohliadanie referencie
17=Riadenie externej brzdy
18=Spobsob ovladania: 10
19=Dohliadanie teploty FM
20=0pacny smer otacania
ako je ziadany
21=Inverzné riadenie
externej brzdy
22=Termistor var./porucha
23=Vstup zbernice DIN1
pp.3g | Funkciareléového 0 23 2 313 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 1
p2.3.9 | Funkciareléového 0 23 3 314 | Ako parameter 2.3.7
vystupu 2
) o O=Ziadny limit
P2.3.10 D?:t“af‘::l?\'/eer:'g:t;' 0 2 0 315 | 1=Dolny limit
Vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.11 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
frekvencie 1
. T O=Ziadny limit
p2.3.12 | Dohliadanie limitu 0 2 0 346 | 1=Dolny limit

vyst. frekvencie 2

2=Horny limit
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Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Hodnota limitu
P2.3.13 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 347
frekvencie 2
. o O=Ziadny limit
p2.3.14 | Dohliadanie limitu 0 2 0 348 | 1=Dolny limit
momentu A
2=Horny limit
p2.3.15 |  Hodnota limitu -300,0 | 3000 | % 0,0 349
dohliadania momentu
) o O=Ziadny limit
p2.3.16 | Dohliadanie limitu 0 2 0 350 | 1=Dolny limit
referencie _ AR
2=Horny limit
P2.3.17 Hodnota limitu 1 55 | 100,00 | % 0,00 351
dohliadania referencie
Externa brzda —
pP2.3.18 oneskorenie 0,0 100,0 s 0,5 352
odbrzdenia
Externa brzda —
pP2.3.19 oneskorenie 0,0 100,0 s 1,5 353
zabrzdenia
Dohliadanie limitu O=Ziadny limit
P2.3.20 | teploty frekvenéného 0 2 0 354 | 1=Dolny limit
menica 2=Horny limit
P2.3.21 Hodnota limitu -10 100 °C 0 355
T dohliadania teploty FM
P2.3.22 Vyber s'lgnalu analdég. 01 E.10 01 471 Me,toda programovania TTF,
vystupu 2 vid’ str. 66
P2.3.23 Funkcia analog. 0 8 4 472 | Ako parameter P2.3.2
vystupu 2
p2.3.24 | Casova konst. filtra 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Bez filtracie
analdg. vystupu 2
P2 3.95 Inver2|a} analégového 0 1 0 474 0=Ne|nvertov§ny
vystupu 2 1=Invertovany
Minimum analégového 0=0 mA
P2.3.26 vyStupl 2 0 1 0 475 1=4 mA
p2.3.27 | Mierka analogoveho 10 1000 % 100 476
vystupu 2

Tab. 5-5. Vystupné signaly, G2.3
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5.4.5 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.4)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
O = Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 S 0,0 500 ~0 = Cas s-krivky
0 = Linearna
pP2.4.2 Tvar rampy 2 0,0 10,0 S 0,0 501 ~0 = Cas s-krivky
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 5 10,0 503
O=Vypnuty
1=Vyuzity pri behu
P2.4.5 Brzdny strieda¢ 0 4 0 504 | 2=Externy striedac
o 3=Vyuzity v stope a behu
4=Vyuzity pri behu (bez
testovania)
O=Po rampe
P2.4.6 Spbsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
1=Po rampe
P2.4.7 | Sposob zastavenia 0 3 0 506 Zzgggﬂaw”pr&"e“":
3=Dobeh+pripraveny:
rampa
P2.4.8 Prud JS brzdenia 0 I A 0,7 X In 507
P2 4.9 Cas JS brzderya po 0,00 600,00 s 0,00 508 0=JS brzderye je po
zastaveni zastaveni vypnuté
Frekv. spustenia JS Spustenie JS brzdenia pri
P2 4.10 brzdenia pri 0,10 10,00 Haz 1,50 515 zastavovani po rampe po
zastavovani po poklese frekvencie pod
rampe nastavenu tymto param.
P2411 Cas Jvarzdenla 0,00 600,00 s 0,00 516 0=:JS brzdenie je p'red
pred Startom Startom vypnuté
P2.4.12 Brzdenie tokom 0 1 0 520 | O=Vypnute
1=Zapnuté
p2.4.13 | Prud pribrzdeni 0,00 I A I 519

tokom

Tab. 5-6. Parametre riadenia pohonu, G2.4

5.4.6 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.5)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.5.1 Dolny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 509 | O=%akaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité
P2.5.2 Horny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 510 | OF%akaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité
P2.5.3 Dolny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 511 | O74akaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité
P2.5.4 Horny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 512 | O72akaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité
P2.5.5 Dolny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 513 | 07%akaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité
P2.5.6 Horny limit 0,00 320,00 Hz 0,00 514 | O=%akaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného Casu
pP2.5.7 prechode 0,1 10,0 X 1,0 518 | rampy v zakdzanom pasme

zakazanym pasmom

frekvencii

Tab. 5-7. Parametre pasma zakazanych frekvencii, G2.5
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5.4.7 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Viast. 1D Poznamka
O=Frekvencné riadenie
Resim riadenia 1=Riadenie rychlosti
P2.6.1 0 1/3 0 600 | DalSie pre NXP:

motora oy

2=Newvyuzité
3=Uzatvorené rychl. riad.
O=Nevyuzité
1=Aut. zosilnenie momentu
O=Linearna
1=Kvadraticka
P2.6.3 U/f charakteristika 0 3 0 108 | 2=Programovatelna
3=Lineéarna s optimalizaciou
magnetického toku

P2.6.2 Optimalizacia U/f 0 1 0 109

P2.6.4 Zaciatok 8,00 320,00 Hz 50,00 602
odbudzovania

Napétie v zaciatku
odbudzovania

palele | Strednafrekvencia | P2.6.4 Hz 50,00 604

na U/f krivke

Stredné napatie na

P2.6.5 10,00 200,00 % 100,00 603 | N% X Unmot

n% X Unmot

0,
F2.6.7 U/f krivke 0,00 100,00 i 100,00 605 Max. hodnota = P2.6.5
poigg | '\apatie prinulovej | o 40,00 % Rozne 606 | N% X Unmot
frekvencii
P2.6.9 Spinacia frgkyenma 1.0 RozNne KHz Rozne 601 Vid. Tab. 8-14 pre presné
modulacie hodnoty
O=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator prepéatia 0 2 1 607 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (P1)
. . O=Nevyuzity
pP2.6.11 Regulator podpatia 0 1 1 608 1=Vyugity
p26.12 |ZMzovaniefrekv.od| 64 | 100,00 % 0,00 620
zatazenia
O=Neaktivna
1=Identifikacia bez otacania
P2.6.13 Identifikacia 0 1/2 0 631 motora
2=Identifikacia s otaanim
motora
Skupina parametrov pre uzatvorené riadenie 2.6.14 (len NXP)
P2.6.14.1 | Magnetizacny prud 0,00 2 X Iy A 0,00 612
P2.6.14.2 | Reg. rychl. P-zloZzka 0 1000 30 613
P2.6.14.3 Reg. rychl. I-zlozka 0,0 3200,0 ms 30,0 614
P2.6.14.5 Kompenzacia 0,00 300,00 s 0,00 626
zrychlenia
P2.6.14.6 Doladenie sklzu 0 500 % 100 619
p2.6.14.7 | 'Magnetizacny prud 0 I A 0,00 627
pri Starte
p2.6.14.g |Cas Magnetizacie pri 0 60000 ms 0 628
Starte
p2.6.14.0 | 'Nulovarychl. pred 0 32000 ms 100 615
Startom
p2.6.14.10 | Nulovarychl. po 0 32000 ms 100 616
zastaveni
O=Nevyuzité
1=Momentové pamat
P2.6.14.11 | Moment pri Starte 0 3 0 621 | 2=Referencia momentu
3=Moment pri Starte
dopredu/dozadu
Moment pri Starte
P2.6.14.12 DOPREDU -300,0 300,0 S 0,0 633
Moment pri Starte
P2.6.14.13 DOZADU -300,0 300,0 S 0,0 634
p2.6.14.15 | Casova konst.filtra | 100,0 ms 0,0 618
enkodéra
p2.6.14.17 | Regulacia pradu 0,00 100,00 % 40,00 617
P zlozka

Tab. 5-8. Parametre riadenia motora, G2.6
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5.4.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.7)
Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
, . v 2=Varovan.+predch. frekv.
p2.7.1 prudoé\l/rerJ]Aslucky 0 5 0 700 3=vVar +frek. P2.7.2
4=Por., stop podla P2.4.7
5=Porucha, volny dobeh
P2.7.2 Referencia pri 0,00 P2.1.2 Hz 0,00 728
poruche 4mA
P2 73 Reakcia na externu 0 3 5 701 O=Ziadna gkaa
poruchu 1=Varovanie
Dohliadanie 2=Por., stop podla P2.4.7
p2.7.4 vstupnej fazy 0 3 0 730 3=Porucha, volny dobeh
Reakecia na poruchu O=Porucha sa ulozi do
P2.7.5 P 0 1 0 727 | histérie pordch
podpatia — S <. -
1=Porucha nie je uloZena
Kontrola vystupnej
pP2.7.6 fazy 0 3 2 702 0=7iadna akcia
Ochrana pred 1=Varovanie
p2.7.7 zemnym skratom 0 3 2 703 2=Por., stop podla P2.4.7
P2.7.8 Tepelna ochrana 0 3 5 204 | 3=Porucha, volny dobeh
motora
pp.7.9 | Koeficientokolitej |, 100,0 % 0,0 705
teploty motora
Koeficient chladenia —100,0% = 0°C
pP2.7.10 motora pri O 0,0 150,0 % 40,0 706 0,0% = 40°C
rychlosti —100,0% = 80°C
P2.7.11 Tepelna Casova 1 200 min R6zne 707
konst. motora
P2.7.12 Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
O=Ziadna akcia
Ochrana 1=Varovanie
P2.7.13 zablokovania 0 3 0 709 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.14 Pradovy limit 0 2 x 1y A I 710
zablokovania
P2.7.15 Casovy limit 1,00 120,00 s 15,00 711
zablokovania
P2.7.16 Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania
O=Ziadna akcia
v 1=Varovanie
P2.7.17 | Ochrana odlahcenia 0 3 0 713 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
p2.7.1g |Zatazenie v zaciatku 10 150 % 50 714
odbudzovania
P2.7.19 Zatazenie pri 5,0 150,0 % 10,0 715
nulovej frekvencii
P2.7.20 Casovy limit 2 600 s 20 716
ochrany odlahcenia
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.21 termistora 0 3 2 732 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.22 | Porucha pr. zbernice 0 3 2 733 | Vid. P2.7.21
P2.7.23 Porucha slotu 0 3 734 | Vid. P2.7.21
P2.7.24 Pocet PT100 0 739
vstupov
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
P2.7.26 PT100 varovanie —30,0 200,0 °C 120,0 741
P2.7.27 PT100 porucha —30,0 200,0 °C 130,0 742

Tab. 5-9. Ochrany, G2.7
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5.4.9 Parametre automatického restartu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.8)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
pP2.8.1 Cas Cakania 0,10 10,00 S 0,50 717
pP2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
O=Po rampe
P2.8.3 Spodsob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start
2=Podla parametra P2.4.6
po.g.a | Pocetpokusovpo 0 10 0 720
podpati
pogs | Pocetpokusovpo 0 10 0 721
prepati
poge | Pocetpokusovpo 0 3 0 722
nadprude
po.g7 | Pocetpokusov po 0 10 0 723
poruche 4mA
p2.gg | Pocetpokusovpo 0 10 0 726
prehriati motora
p2.go | Pocetpokusov po 0 10 0 725
externej poruche
p2.g.10 | Pocet pokusovpo 0 10 0 738
odlahceni

Tab. 5-10. Parametre automatického restartu po poruche, G2.8

5.4.10 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu M3)

Parametre pre vyber spdsobu ovladania a smeru z panelu si zobrazené nizsie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouzivatela.

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Vber spdsobu 1=1/0 svorkovnica
P3.1 YDEr Spos 1 3 1 125 | 2=0Ovladaci panel
ovladania g . .
3=Priemyselna zbernica
R3.2 Referencia z panelu | P2.1.1 p2.1.2 Hz
O=Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu
P3.4 Referencia PID 0,00 100,00 % 0,00 167
z panelu
P3.5 Referencia PID 0,00 100,00 % 0,00 168
z panelu 2

Aktivacia tlacidla 0=0bmedzena funkcia
R3.6 0 1 1 114 | 1=Tlacidlo Stop vzdy
Stop .
aktivne

Tab. 5-11. Parametre riadiaceho menu panela, M3

5.4.11 Systémové menu (Ovladaci panel: M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajuce sa vieobecného pouzitia frekvencného menica, ako vyber
aplika¢ného programu, jazyka, vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid.
prirucka pouzivatela.

5.4.12 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.
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6. VIACUCELOVY APLIKACNY PROGRAM
Kod softvéru: ASFIFFO6 (NXS), APFIFFO6 (NXP)

6.1 Uvod

Viacucelovy aplikacny program sa voli v menu M6 skupina S6.2.

Viacucelovy aplikacny program poskytuje mnozstvo parametrov pre riadenie motorov. M6ze sa
pouzit na viaceré typy procesov, kde sa vyzaduje velka flexibilita vstupov/vystupov a PID-riadenie
nie je potrebné (ak potrebujete PID-riadenie, pouZzite aplikacny program PID regulacie alebo
aplika¢ny program riadenia Cerpadiel a ventilatorov PFC).

Ziadan( hodnotu frekvencie je mozné zadat cez analégové vstupy, ru¢né ovladanie, motor
potenciometer, alebo prostrednictvom matematickych funkcii analégovych vstupov. Obsahuje aj
parametre pre komunikaciu po priemyselnej zbernici. Nastavenim digitdlnych vstupov sa méze volit
aj viacej prednastavenych rychlostnych ako aj rychlost zavadzania.

o Digitalne vstupy a vSetky vystupy su volne programovatelné a aplikacny program
podporuje vSetky pridavné 1/0 karty.

Dalgie funkcie:

Nastavenie rozsahu signalov analégovych vstupov

Dohlad nad dvomi hranicami frekvencie

Dohliadanie hranice momentu

Dohliadanie hranice referencie

Podpora druhého nastavenia ramp a programovanie S-kriviek
Programovatelné funkcie Start a stop

Jednosmerna brzda pri Starte a zastaveni

Tri pAsma zakazanych frekvencii

Programovatelna charakteristika U/f a spinacia frekvencia
Automaticky restart po poruche

Tepelna ochrana motora a ochrana pred pretazenim: programovatelné reakcie; Ziadna
akcia, hlasenie varovania, hlasenie poruchy

Ochrana odlahcenia motora

e Kontrola vypadku vstupnej a vystupnej fazy

e Hysterézia ru¢ného ovladania

¢ Funkcia parkovania

Funkcie NXP:

Funkcie obmedzenia vykonu

R6zna hodnota obmedzenia vykonu v motorickom a generatorickom rezime

Funkcie Master-follower

R6zna hodnota obmedzenia momentu v motorickom a generatorickom reZzime

Vstup monitorovania z vymennika tepla

Vstup monitorovania brzdy a monitorovanie pradu s funkciou okamzitého zavretia brzdy
Rozli¢né nastavenia reguldtor rychlosti pri réznych rychlostiach a zatazi

Funkcia krokovania s dvomi nastavitelnymi referenciami

Moznost priradenia procesnych Udajov priemyselnej zbernice fubovolnému parametru
a niektorym monitorovanym hodnotam

e Identifikované parametre mézu byt zmenené manualne

Parametre viacucelového aplikacného programu su vysvetlené v kapitole 8 tejto prirucky. Parametre
su zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.
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6.2 Riadiace I/0

Potenciometer referencie, NXOPTA1
1..10kQ Svorka Signal Popis
r—— —_——— 1 +10V,s | Referencné napatie Pre potenciometer a pod., max. 10 mA
: 2 All+ Analégovy vstup 1 Zelanéa frekvencia z analégového
| I Napétovy rozsah 0—10V DC | vstupu 1
| Programovatelny (P2.1.11)
L 3 All- Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
4 Al2+ Analégovy vstup 2 Zelana frekvencia z analégového
5 Al2- Pradovy rozsah 0—20mA vstupu 2
- ———————-— 6 +24V @ | Pomocné napéitie 24V Napétie pre spinace a pod., max. 0,1 A
I 7 GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
I__ / ________ 8 DIN1 Start dopredu Kontakt zopnuty = Start dopredu
| Program. logika (P2.1.1.1)
:__ / ________ 9 DIN2 Start dozadu Kontakt zopnuty = Start dozadu
| Ri min.- 5kQ
L / ________ 10 DIN3 Reset poruchy Kontakt zopnuty (ndbezna hrana) =
Programovatelny (G2.2.7) reset poruchy
11 CMA Spoloc¢na pre DIN1- DIN3 Pripojte na GND alebo +24V
[——————————————- 12 +24V @ | Pomocné napitie 24V Napatie pre spinace a pod. (vid. #6)
| r———-.13 GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
I / [ O - DIN4 Vyber rychlosti zavadzania Kontakt otvoreny = 1/0 referencia
' T Programovatelny (G2.2.7) Kontakt zopnuty = rychlost zavédzania
:_ _ / o _:_ ____15 DINS Vstup externej poruchy Kontakt otvoreny = bez poruchy
I | Programovatelny (G2.2.7) Kontakt zopnuty = externa porucha
I / I 16 DING Vyber ¢asov ramp Otvoreny = vyuzité P2.1.3, aP2.1.4
I~ I Programovatelhy (G2.2.7) Zopnuty = vyuzité P2.4.3, a P2.4.4
: : 17 CMB Spolocna pre DIN4 — DING Pripojte na GND alebo +24V
| I —— 18 AO1+ Analégovy vystup 1 Rozsah 0—20 mA/R., max. 500Q
| | | 19 ® AO1- Vystupna frekvepcia
I PRIPRAVENY | Programovatelhy (P2.3.5.2)
| | 20 DO1 Digitalny vystup Otvoreny kolektor, I<50mA, U<48 VDC
:———— —————:———— PRIPRAVENY
| | Programovatelny (G2.3.3)
| I NXOPTA2
| .. I 21 RO1 j/ Reléovy vystup 1
: BEZI L———— 22| RO1 MOTOR BEZI
L _® _________ 23 RO1 |—— Programovat. (G.2.3.3)
24 RO2 j/ Reléovy vystup 2
220-—— fF————— 25 RO2 PORUCHA
VAC - —— :|Z|: ————— 26 RO2 |—! Programovat. (G.2.3.3)

Tab. 6-1. Prednastavena konfiguracia I/0 viactcelového programu.

Poznamka:

Vid" nizsie volbu prepojok. Viac
informacii ndjdete v prirucke

pouzivatela.

Prepojky X3:
Uzemnenie CMA a CMB

[®®] cMB spojené s GND
[®®] CMASspojené s GND

®[® | CMBizolované od GND
®[® | CMA izolované od GND

CMB a CMAsl
interne spojené,
izolované od GND

5

=Tovéarenské natavenie
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6.3 Logika riadiacich signalov viactucelového aplikacného programu

3.2 Referenc. z panelu | — rmmm 2.1.11 Ref. pri ovl. cez I/O
| N — 2.1.12 Ref. pri ovl. cez panel
| : ;—--- 2.1.13 Ref. pri ovl. cez zbernicu
: P! 2.1.15 Prednast. rychlost 1
: D! ...2.1.21 Prednast. rychlost 7
DIN#@-F—======-=—=—=-=—7----- 1 Lo .
I I o 2.1.14 Referecia
P . rychlost 1 ittt it bl nie i --1 | rychlosti zavadzania
DIN#&- ___rgc_irla_SE _r)’ic_ _O_SE’ ___________ :____:__I_ _________ - ! y
DIN#®~——E—re—j—n9§:—' D,'—CE:—°§:7§ ————————— dmmm - pe oo !
rednast. rychlos 1o I |
DIN#@ F-—== === -"="=-~==~—===~~ A R T ! 3.1 Sposob ovladania
! [ 1! | !
| |
Al @ -1 Lo 1! ! !
Al ® ‘\'\'I_:_ R ! !
PY ] 1 |
1 | |
DIN# . Lo |
—-—[ . 1
® Motor -t ! Interna referencia
®—-—H Potenciometer] —e ' | ! frekvencie
DIN# —
|
g 1
|
S r-———- -
L 1,
—/
ot - — Tlacidlo reset—]
L ve erencia zo zbernice Tlagidla Start/stop :
Start/stop zo zbernice !
Smer zo zbernice :
Start dopredu (programovat. Start/sto |
DIN# & P (prog ) Programovatelnd P ’\:\. Interny Start/stop_
® logika Start/stop .
DIN# Start dozadu (programovat.) [& reveracie !
Reverzacia| o
| 3.3 Smer z panelu | e ~—__Interna reverzacja
T Interny reset poruch
DIN#&® Reset poruchy >1 y D y
(programovatelny)
NX12k103.fh8

Obr. 6-1. Logika riadiacich signalov viacucelového aplikacného programu
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6.4 Princip programovania TTF (,,Terminal To Function*“- ,,Svorka ku funkcii‘)

Vo viacucelovom aplikacnom programe ako aj v aplikachom programe riadenia cerpadiel
a ventilatorov (a scCasti aj v inych aplikacnych programoch) je princip programovania vstupnych
a vystupnych signalov rozdielny v porovnani s tradi¢nou metddou, ktord sa pouziva v ostatnych
aplika¢nych programoch Vacon NX.

V tradi¢nej metdde programovania “funkcia ku svorke” (FTT- Function To Terminal) existuje pevny
vstup alebo vystup, ku ktorému sa definuje urcita funkcia. PouZitim metddy “svorka ku funkcii” (TTF
- Terminal To Function) je spdsob programovania iny: Funkcie vystupujd ako parameter, ktorym
operator definuje prislusny vstup/vystup. Vid. varovanie na strane 67.

6.4.1 Definovanie vstupu/vystupu pre stanovenu funkciu pomocou ovladacieho panela

Priradenie prislusného vstupu alebo vystupu stanovenej funkcii (parametru) sa vykona nastavenim
vhodnej hodnoty parametra. Hodnota pozostava z pismena slotu na riadiacej karte Vacon NX (vid.
priru¢ka pouzivatela) a z prislusného cisla signalu, vid. nizsie.

[READY
P233 708D

Al ref por./var.
DigOUT;B.1~ +
X

N

Slot Poradové cislo I/O na karte
Typ svorky

v

Nazov funkcie

Priklad: Reléovému vystupu RO1 zakladnej karty NXOPTA2 (vid. prirucka pouzivatela) chcete
priradit funkciu Referencia porucha/varovanie (par. 2.3.3.7).

Najprv vyhladajte na ovlddacom paneli parameter 2.3.3.7. Aby ste vstupili do editovacieho médu,
stlacte Tlacidlo menu vpravo. Na lavej strane riadku hodnoty uvidite typ svorky (DigIN, DigOUT,
An.IN, An.OUT) a na pravej aktualny vstup/vystup ku ktorému je funkcia priradena (B.3, A.2 atd.),
alebo ak nie je priradena, tak je zobrazena hodnota (0.#).

Ked' blikd hodnota, aby ste nasli pozadovany slot na karte a Cislo signalu, podrzte Tlacidlo
prehladavania hore alebo dole. Program prejde zoznamom slotov na karte po¢nuc O a pokracovanim
od A po E a vyberom 1/0 od 1 po 10.

Po nastaveni pozadovanej hodnoty, zmenu potvrdte stlacenim Tlacidla enter.

[RerD [ReADY [RerD
P2337EED P233.7CEED P233.7CEED
Al ref por./var. > (Al ref por./var. A | Al ref por./var.
DigOUT:0.0 + DigOUT:0.0- + DigOUT;B.1~ +
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6.4.2 Definovanie vstupu/vystupu pre stanovenu funkciu pomocou nastroja NCDrive

Ak na parametrizovanie pouzivate programovaci nastroj NCDrive, priradenie vstupu/vystupu
k funkcii, mozete vykonat rovnako ako pomocou ovladacieho panela. Jednoducho v stlpci hodnota
(Value), z rozbalovacieho menu, vyberte prislusny kéd (vid. obrazok nizsie).

&4 Parameter Window i =] 5]
LOADED Compare... |
[ G225 ANALDG INPUT 4 ;I Index Y ariable Text Walue Default Unit Min I ax |
[ G226 DIGITAL IMPUTS P231.3 |Fault DigOUT A1 DigQUT:0.1 [2igOUT:E A0 ;I
P 2314 |Faul, Inverted DigDUT:0.1 DigOUT:0.1 [2igOUT:E. 10
G 230UTFUT SIGNALS F2315 |Wamng DigOUT01 DigOUT-01 [JigdITE.10
=3 G227 DIG 0UT SIGMALS F 2316 |Extemal Faul DigOUT:0.1 DigOUT:0.1 DigdUT:E. 10
P 23.1.1 Ready 12 31.7 | Al Ref Faulfwam DigouUT:E. 1 DigDUT:0.1 ighUT:E. 10
8 DiglUT:A4  a
P231.2Run DigOUT:4.5
P 231.3Fault DighUT A8
P 2.3.1.4 Fault, Inverted B@ggﬂ:i.g
B, . igl A
P 2.3.1.5Wamning DigDUT:A.S

P 2.3.1.6 Extermal Fault

DigOUT:2.10

DigdUT:B.2

F 2.3.1.8 OverTemp Wam. DigQUT:E.2 hd

P 2.3.1.9Reserved

P 2.3.1.10 Direct. Differenc

P 2.3.1.11 &t Ref. Speed

P 2.3.1.12 Jogging Spe=d

P 2.3.1.13 ExtContral Place
P 2.3.1.14 Est Brake Contrl

P 2.3.1.15 ExtBrakeChl I

P 2.3.1.16 FregOut SupwLim1
P 2.3.1.17 FregOut SupvlLim2
P 23118 Ref Lim Superv. = -

Obr. 6-2. Zaber z obrazovky programovacieho nastroja NCDrive; Zadavanie kodu

UISTITE sa, ze ste nepripojili viacej funkcii na jeden rovnaky
vystup. Zabranite tym strate informacii funkcie a zarucite

VAROVANIE bezchybnu prevadzku.

Poznamka: Na rozdiel od vystupov, sa vstupy nemdzu menit v stave BEZI (Chod motora).

6.4.3 Definovanie nepouzitych vstupov/vystupov

Kazdy nepouzity vstup a vystup musi mat priraden( hodnotu slotu na karte O a pre ¢islo svorky
hodnotu 1. Pre vacsinu funkcii je taktiez prednastavend hodnota 0.1. Avsak, ak chcete pouzivat
hodnoty signalov digitalnych vstupov, napr. iba na testovacie Ucely, moZete nastavit hodnotu
slotu na karte na 0, ale aby ste vstupu priradili stav PRAVDA, nastavte Cislo svorky na lubovolnu
hodnotu medzi 2...10. Inymi slovami, hodnota 1 zodpoveda rozpojenému kontaktu a hodnoty 2 az
10 zopnutému kontaktu.

Pre analégové vstupy, nastavenim hodnoty Cisla svorky na 1 zodpoveda 0%, hodnota 2 zodpoveda
20%, hodnota 3 zodpoveda 30%, atd. a 10 zodpoveda 100%-nej Urovni signalu.
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6.5 Funkcie Master-follower (len NXP)

Funkcia Master-Follower je navrhnuta pre systémy s niekolkymi NXP pohonmi, kde su hriadele
motorov medzi sebou spojené prevodovkou, retazou, remeriom atd. V tomto pripade sa odporuca
pouzit rezim uzatvoreného vektorového riadenia so snimanim otacok motora.

Externé ovladacie START/STOP signaly su pripojené len ku Master pohonu. Referencia rychlosti

a momentu a rezim riadenia su zvolené pre kazdy pohon samostatne. Master riadi pohony
followerov cez systémovu zbernicu. Master zvycCajne pracuje v rezime riadenia rychlosti a ostatné
pohony pouzicaju jeho referenciu momentu alebo rychlosti.

Momentovy rezim followera by mal byt pouZity, ked si hriadele motorov mastra a followera
spriahnuté medzi sebou pevne prevodovkou retazou a pod. To znamena, Zze medzi pohonmi nie je
mozny rozdiel rychlosti. Odporucané je pouZitie riadenia okna, aby bolo mozné udrziavat rychlost
followera blizko rychlosti mastra.

Rychlostny rezim followera by mal byt pouzity, ked' nie je poziadavka na vysoku presnost rychlosti.
V tomto pripade, je odporucané pouzitie znizovania zataze vo vSetkych pohonoch za ucelom
vyrovnania zatazenia.

6.5.1 Fyzické prepojenie Mastra a followera

Na obrazkoch nizSie je meni¢ master nalavo a ostatné menice su followre. Fyzické prepojenie
mastra a followra méZe byt urobené pomocou pridavnych kariet OPT-D1 alebo OPT-D2 a optickymi
vldknami. DalSie informacie su uvedené v prirucke pridavnych kariet (ud00741).

6.5.2 Pripojenie optickych kablov pri pouziti OPT-D1

V tomto priklade zapojenia je lavy krajny meni¢ master a ostatné menice su followre. Pripojte
vystup 2 prvého menica do vstupu 1 druhého menica a vstup 2 prvého menica do vystupu 1
druhého menica. Jeden par svoriek krajnych menicov zostane nevyuzity.

TX | RX | TX | RX TX RX TX RX TX|RX | TX | RX
11| 2| 2 1 1 2 2 1/1| 2|2
A A A A ‘

!

Obr. 6-3. Pripojenie optickych kablov pri pouziti OPT-D1

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251




VIACUCELOVY APLIKACNY PROGRAM VACON ® 69

6.5.3 Pripojenie optickych kablov pri pouziti OPT-D2

Prepojky karty OPT-D2 v menici typu master maju prednastavené nastavenie, t.j. X6:1-2, X5: 1-2.
Prepojky na kartach v menic¢och typu follower musia byt zmenené na X6:1-2, X5: 2-3. Tato karta

obsahuje aj komunikac¢nu zbernicu CAN. V pripade zapojenia viacerych menicov do siete je mozné

pracovat s ktorymkolvek cez program NCDrive.

TX

Obr. 6-4. Pripojenie optickych kablov pri pouziti OPT-D2

Dalsie informacie o parametroch pridavnych kariet OPT-D1 a OPT-D2 su uvedené v prirucke
pridavnych kariet (ud00741).
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6.6 Zoznam parametrov viacucelového aplikacného programu

Na nasledovnych stranach s uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Popis parametrov je uvedeny na stranach 120 az 212.

Vysvetlenie stipcov:

Kéd = Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra
Parameter = Nazov parametra
Min = Minimalna hodnota parametra
Max = Maximalna hodnota parametra
Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii
Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom
Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)
1D = ID dislo parametra
= Na kode parametra: Hodnota parametra sa mbze menit iba v reZime Stop.
- = V riadku parametra: Na programovanie tychto parametrov pouzite metdédu TTF

(vid. kapitola 6.4)
= Hodnoty monitorovania, ktoré su ovladatelné cez priemyselna zbernicu cez ID.

6.6.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat. Podrobnejsie informacie najdete
v prirucke pouzivatela.

Kéd Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 Zelana hodnota frekvencie
V1.3 Rychlost motora 1/min 2 Vypoditand rychlost motora
V1.4 Prud motora A 3 Merany prud motora
V1.5 Moment motora % 4 Vypoditany moment motora
V1.6 Vykon motora % 5 Vypoditany aktudlny vykon
V1.7 Napétie motora \ 6
Napatie JS
vis medziobvodu v ’
V1.9 Teplota jednotky °C 8 Teplota chladica
V1.10 Teplota motora % 9 Vypocditana teplota motora
V1.11 Analégovy vstup 1 V/mA 13 All
V1.12 Analégovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 Stavy digitalnych vstupov
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 Stavy digitalnych vstupov
V1.15 Analégovy vystup 1 V/mA 26 AO1
V1.16 Analégovy vstup 3 V/mA 27 Al3
V1.17 Analégovy vstup 4 V/mA 28 Al4
V1.18 Referencia momentu % 18
V1.19 | PT-100 teplota co 42 | NaivySSia teplota pouzitych
vstupov
Polozky Zobrazuje tri volitelné
G1.20 - . . . .
multimonitorovania monitorované hodnoty
V1.21.1 | Prdd motora A 1113 | Nefiltrovany pridd motora
V1.21.2 | Moment motora % 1125 | Nefiltrovany moment motora
V1.21.3 | Nap. JS medziobvodu \ 44 Nefiltrované nap. medziobvodu
V1.21.4 | Stavové slovo 43 Pozri kapitolu 6.6.2
Prad pre priemyselnu Prad f“°t°ra s_jednym .
V1.21.5 - A 45 desatinnym miestom (nezavisly
zbernicu oy
od typu menica)

Tab. 6-2. Monitorované signaly, meni¢a NXS
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Kaod Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 Zelana hodnota frekvencie
V1.3 Rychlost motora 1/min 2 Vypoditana rychlost motora
V1.4 Prdad motora A 3 Merany prad motora
V1.5 Moment motora % 4 Vypoditany moment motora
V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany aktualny vykon
V1.7 Napéatie motora \Y 6
V1.8 Napatie JS medziobvodu \Y 7
V1.9 Teplota jednotky °C 8 Teplota chladica
V1.10 Teplota motora % 9 Vypoditana teplota motora
V1.11 Analégovy vstup 1 V/mA 13 All
V1.12 Analégovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 Stavy digitalnych vstupov
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 Stavy digitalnych vstupov
V1.15 Analégovy vystup 1 mA 26 AO1
V1.16 Analégovy vstup 3 V/mA 27 Al3
V1.17 Analégovy vstup 4 V/mA 28 Al4
V1.18 Referencia momentu % 18
V1.19 PT-100 teplota ce 42 NajvysSia teplota pouzitych vstupov
G1.20 Polozky multimonitorovania Zobrazuje tri volitelné monitorované
hodnoty
V1.21.1 | Prid motora A 1113 | Nefiltrovany prdd motora
V1.21.2 | Moment motora % 1125 | Nefiltrovany moment motora
V1.21.3 | Nap. JS medziobvodu \Y 44 Nefiltrované nap. medziobvodu
V1.21.4 | Stavové slovo 43 Pozri kapitolu 6.6.2
V1.21.5 | Frekvencia enkodéra 1 Hz 1124 | Vstup C.1
V1.21.6 | Pocet otacok hriadela ot 1170 | Vid. 1D1090
V1.21.7 | Uhol hriadela ° 1169 | Vid. 1D1090
V1.21.8 | Merana teplota 1 °C 50
V1.21.9 | Merana teplota 2 °C 51
V1.21.10 | Merana teplota 3 °C 52
V1.21.11 | Frekvencia enkodéra 2 Hz 53 Z karty OPT-A7 (vstup C.3)
V1.21.12 | Absolutna poloha 54 Z karty OPT-BB
V1.21.13 | Absolltne otacky 55 Z karty OPT-BB
V1.21.14 | Stav ID Chod 49
V1.21.15 | Pocet pdlovych dvojic sg | Vypoditany zo zadanych parametrov
motora
V1.21.16 | Analégovy vstup 1 % 59 All
V1.21.17 | Analégovy vstup 2 % 60 Al2
V1.21.18 | Analégovy vstup 3 % 61 Al3
V1.21.19 | Analégovy vstup 4 % 62 Al4
V1.21.20 | Analégovy vystup 2 % 50 AO2
V1.21.21 | Analégovy vystup 3 % 51 AO3
Vysledna referencia VvuZiva sa bri ladeni uzatvoreného
V1.21.22 | frekvencie v uzatvorenom Hz 1131 yuziva sa pri I uzatv
o rezimu riadenia motora
rezime
V1.21.23 | Odozva na skokovu zmenu Hz 1132 Vyvgzwa sa pri ladeni uzatvoreneho
rezimu riadenia motora
V1.21.24 | Vystupny vykon kW 1508 | Vystupny vykon pohonu v kW
V1.22.1 | PZ referen. momentu % 1140 | Prednast. riadenie PZ PD In 1
V1.22.2 | PZ mierka obmedzenia % 46 Prednast. riadenie PZ PD In 2
V1.22.3 | PZ doladenie referen. % 47 Prednast. riadenie PZ PD In 3
V1.22.4 | PZ analégovy vystup % 48 Prednast. riadenie PZ PD In 4
V1.22.5 | Posledné aktivna porucha 37
V1226 Pruad pre priemyselnu A a5 Pr_L'Jd motora s,jgdr}ym desa_tinnym
zbernicu miestom (nezavisly od menica)
V1.22.7 | Stavové slovo 1 DIN 56
V1.22.8 | Stavové slovo 2 DIN 57

Tab. 6-3. Monitorované signaly, meni¢a NXP
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6.6.1.1 Stavy digitalnych vstupov:1D15 a ID16

Stav DIN1/DIN2/DIN3 Stav DIN4/DIN5/DIN6
b0 DIN3 DING
bl DIN2 DINS
b2 DIN1 DIN4

6.6.1.2 Stavy digitalnych vstupov:ID56 a ID57

DIN Stavové slovo 1 DIN Stavové slovo 2
b0 DIN:A.1 DIN:C.5
bl DIN:A.2 DIN:C.6
b2 DIN:A.3 DIN:D.1
b3 DIN:A.4 DIN:D.2
b4 DIN:A.5 DIN:D.3
b5 DIN:A.6 DIN:D.4
b6 DIN:B.1 DIN:D.5
b7 DIN:B.2 DIN:D.6
b8 DIN:B.3 DIN:E.1
b9 DIN:B.4 DIN:E.2
b10 DIN:B.5 DIN:E.3
b1l DIN:B.6 DIN:E.4
b12 DIN:C.1 DIN:E.5
b13 DIN:C.2 DIN:E.6
bl4 DIN:C.3 DIN:
B15 DIN:C.4 DIN:
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6.6.2 Stavové slovo aplikacného programu

Stavové slovo aplikacného programu kombinuje rézne stavy menica do jednej premennej (vid'
menu monitorovania V1.21.4 Stavové slovo). Sledovat stavové slovo na ovlddacom paneli je mozné
len v pripade, ak je zvoleny viacUcelovy aplikacny program. Ak sa pouziva iny aplikacny program je

mozné toto stavové slovo sledovat pomocou programu NCDrive.

Aplik. program | . ; . _ L . ,
~ Standardny| Miest/dialk | Viacrychl. PID Viacucelovy PFC
Stavoveé slovo
b0
bl Pripraveny | Pripraveny | Pripraveny | Pripraveny | Pripraveny [ Pripraveny
b2 Chod Chod Chod Chod Chod Chod
b3 Porucha Porucha Porucha Porucha Porucha Porucha
b4
Nie je nadz.
b5 stop (NXP)
b6 Chovd ) Chovd ) Chovd ) Chovd ) Chovd ) Chovd )
mozny mozny mozny mozny mozny mozny
b7 Varovanie | Varovanie Varovanie [ Varovanie | Varovanie [ Varovanie
b8
b9
b10
bll JS brzda JS brzda JS brzda JS brzda JS brzda JS brzda
bl2 Povel chod | Povel chod | Povel chod | Povel chod | Povel chod | Povel chod
b13 Riadenie Riadenie Riadenie Riadenie Riadenie Riadenie
obmedzeni | obmedzeni | obmedzeni | obmedzeni | obmedzeni | obmedzeni
bl4 Elrz;g)e/nle Pomocny 1
Miesto PID
b15 ovladania B P Pomocny 2
. . aktivne
je aktivne

Tab. 6-4. Obsah stavového slova aplikacného programu
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6.6.3 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.1)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
pP2.1.1 Min. frekvencia 0,00 p2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: AK je frax
véacsia ako synchrénna
p2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 | 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 103 | Z 0 Hz na max. frekvenciu
P2.1.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 | Z max. frekvencie do O Hz
P2.1.5 Pridové obmedzenie 0 2 X Iy A I 107
Overte Udaj na Stitku
Nominalne napatie NX2: 230V motora skéntrolujte
P2.1.6 motora 180 690 \Y NX5: 400V 110 Zapojen,ie
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P2 1.7 Nominalna frekvencia 8,00 320,00 Hz 50,00 111 Overte Udaj na Stitku
motora motora
Overte Udaj na motore
P2.1.8 Nominalna rychlost on 20000 | min? 1440 112 Prec}nastaver;é hpdnota
motora plati pre 4-pdlovy motor a
nomindlny vykon menica.
P2.1.9 Nominalny prud 01xly| 2x1, A I 113 Overte Udaj na Stitku
motora motora.
P2.1.10 Ucinnik motora 0,30 1,00 0,85 120 | Overte idaj na motore
O=Al1
1=Al2
2=Al1+Al2
3=AIl1-Al2
4=A12-Al1
5=AIl1xAlI2
6=Al1 rucné ovladanie
Referencia pri 7=Al2 ru¢né ovladanie
P2.1.11 i . 0 15/16 0 117 8=0vladaci panel
ovladani cez 1/0 g .
9=Priem. zbernica
10=Motor potenciometer
11=AIl1, AlI2 minimum
12=Al1, Al2 maximum
13=Max. frekvencia
14=Vyber AI1/AI2
15=Enkodér 1
16=Enkodér 2 (len NXP)
O=Al1
1=AI2
2=Al1+AI2
3=Al1-Al2
Referencia pri 4=Al2-Al1
P2.1.12 ovladani panelom 0 ° 8 121 5=AI1xAI2
6=AI1 ruc¢né ovladanie
7=Al2 rucné ovladanie
8=0vladaci panel
9=Priem. zbernica
P2.1.13 Referencia pri 0 9 9 122 | Vid. P2.1.12
ovladani zbernicou
pp.1.14 |Referenciazavadzacej| qg | py15 | hy 5,00 124 | Vid. ID413
rychlosti
p2.1.15 Prednast. rychlost 1 0,00 p2.1.2 Hz 10,00 105 | Nastavend rychlost &. 1
P2.1.16 Prednast. rychlost 2 0,00 p2.1.2 Hz 15,00 106 | Nastavend rychlost &. 2
P2.1.17 Prednast. rychlost 3 0,00 P2.1.2 Hz 20,00 126 | Nastavena rychlost &. 3
p2.1.18 Prednast. rychlost 4 0,00 p2.1.2 Hz 25,00 127 | Nastavend rychlost &. 4
P2.1.19 Prednast. rychlost 5 0,00 P2.1.2 Hz 30,00 128 | Nastavena rychlost &. 5
P2.1.20 Prednast. rychlost 6 0,00 P2.1.2 Hz 40,00 129 | Nastavena rychlost &. 6
p2.1.21 Prednast. rychlost 7 0,00 p2.1.2 Hz 50,00 130 | Nastavenad rychlost &. 7

Tab. 6-5. Zakladné parametre G2.1
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6.6.4 Vstupné signaly
6.6.4.1  Zakladne nastavenia (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2.1)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Signal §t. 1 | Signal st. 2
(Prednast.: | (Prednast:
DIN1) DIN2)
O | dopredu dozadu
1 | Start/stop reverz
P2.2.1.1 Logika Start/stop 0 7 0 300 2 | Start/stop pripraveny
3 | Start* stop™
4  dopredu MP.HORE
5 | dopredu* dozadu*
6 | Start*/stop |reverz
7 | Start*/stop | pripraveny
P22z | ©@srampy motor 01 | 20000 | Hz/s 10,0 331
potenciometra
O=Nikdy
Nulovanie pamati 1=Nulovanie po stope
P2.2.1.3 | referencie frekvencie 0 2 1 367 a vypnuti napajania
motor potenciometra 2=Nulovanie po vypnuti
napajania
O=Nevyuzité
1=Al1
Vstup doladenia 2=Al2
P2.2.1.4 referencie 0] 5 0 493 3=AI3
4=Al4
5=Zbernica (vid. G2.9)
P2.2.1.5 Doladenie minimum 0,0 100,0 % 0,0 494
P2.2.1.6 | Doladenie maximum 0,0 100,0 % 0,0 495
Tab. 6-6. Vstupné signaly: zakladné nastavenia, G2.2.1 * = Start vyzaduje nabeznu hranu
stop vyZaduje dobeznl hranu
6.6.4.2  Analogovy . vstup. 1 (Qvladaci panel: Menu M2 2 G2.2.2)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. — Metdda programovania
p2.2.2.1 Vyber signalu All 0.1 E.10 A.l 377 TTF, vid. str. 66
p2.2.2.2 Casova konst. AIl 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Bez filtracie
0=0-10V (0-20mA™*)
o 1=2-10V (4-20mA¥*)
p2.2.2.3 Rozsah signéalu All 0 3 0 320 5= _10V.. +10V*
3=Uzivatelsky rozsah *
UZivatelské o V % z rozsahu signalu All
pP2.2.2.4 minimum AlL -160,00 160,00 Y% 0,00 321 napr. 3V=30%
UZivatelské o V % z rozsahu signalu All
pP2.2.2.5 maximum All -160,00 160,00 Y% 100,00 322 napr. 9V=90%
Zmena mierky min. rodpovedajice) minimu
P2.2.2.6 | hodnoty referencie | 0,00 320,00 Hz 0,00 303 povedajuce) mi
referencného signalu
All
0,00 = Bez zmeny
. Vyber frekvencie
Zmena mierky max. zodpovedajucej maximu
P2.2.2.7 | hodnoty referencie | 0,00 320,00 Hz 0,00 304 povedajucej me
Al referencného signalu
0,00 = Bez zmeny
P2.2.2.8 All hysteréza 0,00 20,00 % 0,00 384 | Napr.: 10 % = +/- 5 %
ru¢ného ovladania
Al1 hranica Motor sa zastavi po
P2.2.2.9 - 0,00 100,00 % 0,00 385 | poklese vstupu pod tuto
parkovania y
hodnotu po nast. Case
p2.2.2.10 | AL oneskorenie 0,00 320,00 s 0,00 386
parkovania
AI1 ofset ruéného Ofset sa nastavi stlatenim
pP2.2.2.11 . - -100,00 100,00 % 0,00 165 | ENTER a stlacenim RESET
ovladania P
sa nastavi spat na 0,00

* = K prislusnej volbe nastavte aj blok prepojok X2.

Tab. 6-7. Parametre analégového vstupu 1, G2.2.2
Vid. pouZivatelska prirucka
y
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6.6.4.3 Analégovy vstup 2 (Qvladaci panel; Menu M2 2 G2.2.3)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.2.3.1 | Vyber signalu AI2 0 A2 crarg || MEIE EEEEMEETIE

TTF, vid. str. 66
P2.2.3.2 Casova konstanta 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Bez filtracie

filtra Al2
0=0-20mA (0-10V*)
1=4-20mA (2-10V*)

P2.2.3.3 Rozsah signalu Al2 0 3 1 325 2 _10V.. +10V*
3=UZivatelsky rozsah *
UZivatelské o V % z rozsahu signalu Al2
P2.2.3.4 minimum AI2 -160,00 160,00 % 0,00 326 napr. 2mA=10%
< — o ——
P2 235 Uzivatelske ~160,00 160,00 % 100,00 397 V % z rozsahu signalu Al2

maximum Al2 napr. 18mA=90%
Vyber frekvencie
zodpovedajucej minimu
referencného signalu
0,00 = Bez zmeny
Vyber frekvencie
zodpovedajucej maximu
referencného signalu
0,00 = Bez zmeny

0,00 20,00 % 0,00 395 | Napr.: 10 % = +/-5 %

Zmena mierky min.
P2.2.3.6 hodnoty referencie 0,00 320,00 Hz 0,00 393
Al2

Zmena mierky max.
P2.2.3.7 hodnoty referencie 0,00 320,00 Hz 0,00 394
Al2

Al2 hysteréza

p2.2.3.8 ru¢ného ovladania

Al2 hranica Motor sa zastavi po
P2.2.3.9 arkovania 0,00 100,00 % 0,00 396 | poklese vstupu pod tuto
P hodnotu po nast. ¢ase

P2.2.3.10 Al2 oneskorenie 0,00 320,00 s 0,00 397
parkovania

Ofset sa nastavi stlacenim
-100,00 100,00 % 0,00 166 | ENTER a stlacenim RESET
sa nastavi spat na 0,00

AI2 ofset ru¢ného

pP2.2.3.11 ) B
ovladania

Tab. 6-8. Parametre analégového vstupu 2, G2.2.3

6.6.4.4 Analégovy vstup 3 (Qvladaci panel; Menu M2 2 G2.2.4)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. L Metéda programovania
P2.2.4.1 Vyber signalu Al3 0 0.1 141 TTF, vid. str. 66
p2.2.4p | C3sovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 142 | 0=Bez filtracie
filtra AI3
0=0-20mA (0-10V*)
o 1=4-20mA (2-10V*)
P2.2.4.3 Rozsah signalu Al3 0 3 0 143 2= _10V.. +10V*
3=UZivatelsky rozsah *
UZivatelské o V % z rozsahu signalu Al3
pP2.2.4.4 minimum AI3 -160,00 160,00 % 0,00 144 napr. 2mA=10%
UZivatelské o V % z rozsahu signalu Al3
pP2.2.4.5 maximum Al3 -160,00 160,00 % 100,00 145 napr. 18mMA=90%
P2.2.4.6 Inverzia AI3 0 1 0 151 | O=Bezinverzie
1=Invertovany

Tab. 6-9. Parametre analégového vstupu 3, G2.2.4 * = K prisluénej volbe nastavte aj blok prepojok X2.
Vid. Pouzivatel'ska prirucka NX
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6.6.4.5 Analégovy vstup 4 (Qvladaci panel; Menu M2 2 G2.2.5)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka

P2.2.5.1 | Vyber signalu Al4 0 0.1 g || WEHRE IR e e

TTF, vid. str. 66
2252 | Casovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 153 | O=Bez filtracie
filtra Al4

0=0-20mA (0-10V*)
1=4-20mA (2-10V*)

p2.2.5.3 Rozsah signalu Al4 0 3 1 154 2 _10V.. +10V*
3=UZivatelsky rozsah *
UZivatelské o V % z rozsahu signalu Al4
P2.2.5.4 minimum Al4 -160,00 160,00 % 0,00 155 napr. 2mA=10%
< — o ——
P2 255 Uzivatel'ske ~160,00 160,00 % 100,00 156 V % z rozsahu signalu Al4

maximum Al4 napr. 18mA=90%

0O=Bez inverzie

P2.2.5.6 Inverzia Al4 0 1 0 162 .
1=Invertovany

Tab. 6-10. Parametre analégového vstupu 4, G2.2.5

6.6.4.6  Volba signalov volhych analdgovych vstupov _(Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2.6)

Kod Parameter Min Max Jedn. [ Predn. | Viast. 1D Poznamka
O=Nevyuzité
1=Al1
&1z . . . 2=Al2
P2.2.6.1 Ska'oc‘)’;:‘:s dg;“nc:g"eho 0 5 0 399 | 3=AI3
4=Al4
5=Priem. zbernica
(vid G2.9)
Skalovanie pradu JS Ako parameter P2.2.6.1
P2.2.6.2 brzdenia 0 > 0 400 Od 0 do ID507
Ealovanie Easov Ako parameter P2.2.6.1
P2.2.6.3 rozbehu/dobehu 0 5 o] 401 | Meni strmost ramp
od 100% do 10%
Skalovanie hranice Ako parameter P2.2.6.1
P2.2.6.4 dohliadania momentu 0 > 0 402 Od 0 do ID348
Skalovanie Ako parameter P2.2.6.1
pP2.2.6.5 obmedzenia momentu 0 5 0 485 Od 0 do ID609 (NXS)
alebo 1D1287 (NXP)
Len pre menice NXP
Skalovanie
e Ako parameter P2.2.6.1
pP2.2.6.6 generatorlckeijo 0 5 0 1087 0d 0 do 1D1288
obmedzenia pradu
Skalovanie
S Ako parameter P2.2.6.1
P2.2.6.7 motorlc_keho, 0 5 0 179 0d 0 do 1D1289
obmedzenia pradu
Skalovanie
e Ako parameter P2.2.6.1
pP2.2.6.8 generatquckfeho 0 5 0 1088 0d 0 do 1D1290
obmedzenia vykonu

Tab. 6-11. Volba signalov volhych analégovych vstupov, G2.2.6
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6.6.4.7 Digitalne vstupy . (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2.4)

Pre vSetky tieto parametre pouzZite metddu “svorka ku funkcii” (TTF), vid. kapitola 6.4.

Kod Parameter Min Prednas. Vlast. 1D Poznamka
pP2.2.7.1 Signal Startu 1 0.1 Al 403 Vid' P2.2.1.1.
pP2.2.7.2 Signal Startu 2 0.1 A.2 404 Vid' P2.2.1.1.
pP2.2.7.3 Pripraveny 0.1 0.2 407 Start motora je mozny (cc)
P2.2.7.4 Reverzécia 0.1 0.1 dp || STErEEEEEN (EE)
Smer dozadu (cc)
pP2.2.7.5 Prednastavena rychlost 1 0.1 0.1 419 | Vid. prednastavené rychlosti
P2.2.7.6 Prednastavena rychlost 2 0.1 0.1 420 | v skupine zékladnych
P2.2.7.7 Prednastavend rychlost 3 0.1 0.1 421 parametrov (G2.1)
Referencia motor ZniZzovanie referencie motor
Fcliod potenciometra DOLE 9. 9. e potenciometra (cc)
Referencia motor ZvySovanie referencie motor
el potenciometra HORE 9.4 9.4 A potenciometra (cc)
P2.2.7.10 Reset poruchy 0.1 A.3 414 Reset vSetkych portch (cc)
Externa porucha .
pP2.2.7.11 (zopnuty) 0.1 A.5 405 Externéa porucha (F51) (cc)
Externa porucha .
p2.2.7.12 (otvoreny) 0.1 0.2 406 Externéa porucha (F51) (oc)
Vyber ¢asov Casy rozbehu/dobehu 1 (oc)
P A rozbehu/dobehu o 5 G Casy rozbehu/dobehu 2 (cc)
P2.2.7.14 Zakaz zrych./spomal. 0.1 0.1 415 Zrych./spomal. zakazané (cc)
p2.2.7.15 JS brzdenie 0.1 0.1 416 JS brzdenie aktivne (cc)
P2.2.7.16 Rychlost zavadzania 0.1 A4 g | AR EERTER IR AETEE D
zvolena rychl. zavadzania (cc)
Vyber Al1/Al2 ako cc= Al2 je nastaveny ako
p2.2.1.17 referencie frekvencie 0.1 0.1 422 referencia ked'ID117=14
P2.2.7.18 Spbsob ovlada_mla 1/0 01 01 409 Vyber sposob_u ovladania cez
svorkovnica 1/0 svorkovnicu (cc)
P2.2.7.19 Spbsob ovladania 01 01 410 Vyber spésobu ovladania cez
cez panel panel (cc)
P2.2.7.20 Sposgb ovladan}a 01 01 a11 V){ber sposok_)u ovladania cez
cez priem. zbernicu priem. zbernicu (cc)
Vyber sady Kontakt zop. = sada 2 aktivna
i parametrov 1/2 0 o Kl Kontakt otv. = sada 1 aktivha
Resim riadenia Kont. zop. = rezim 2 aktivny
pP2.2.7.22 motora 1/2 0.1 0.1 164 Kont. otv. = rezim 1 aktivny
Vid. par. 2.6.1, 2.6.12
Len pre menice NXP
pP2.2.7.23 Monitorovanie chladenia 0.1 0.2 750 Vyuz_l:(e S VEIRll @l R
menicmi
P2.2.7.24 | Externa brzda - potvrdenie | 0.1 0.2 1210 ﬁrpzzt;a VER 22 2 MEETEE ]
P2.2.7.25 Rezervované 0 0 1499
pP2.2.7.26 Povolenie krokovania 0.1 0.1 532 Aktivuje funkciu krokovania
Zvoli frekvenciu krokovania 1 a
pP2.2.7.27 Referencia krokovania 1 0.1 0.1 530 spusti motor. (prednast. su

2Hz) vid. P2.4.16.

Zvoli frekvenciu krokovania 2 a
pP2.2.7.28 Referencia krokovania 2 0.1 0.1 531 spusti motor. (prednast. su -
2Hz) vid. P2.4.17.

Vynuluje pocet otacok a uhol

Vynulovat poditadlo

P2.2.7.29 enkodéra 0.1 0.1 1090 Vid. Tab. 6-3

P2.2.7.30 Nudzovy STOP 0.1 0.2 1213 | oc = aktivuje nudzovy stop
" Vid. kapitola 6.5 a parametre

P2.2.7.31 Master follower — rezim 2 0.1 0.1 1092 P2 111 — P2.11.7.

P2.2.7.32 | Hlavny vypinac - potvrdenie 0.1 0.2 1209 | oc = aktivuje poruchu (F64)

Tab. 6-12. Signaly digitalnych vstupov, G2.2.4 cc = kontakt zopnuty

oc = kontakt otvoreny
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6.6.5 Vystupné signaly

6.6.5.1

Kéd

Parameter

Min

Max

Jedn.

Prednas.

VI.

1D

Poznamka

P2.3.1.1

Vyber signalu
digitalneho vystupu
1

0.1

0.1

486

Metdda programovania TTF,
vid’. str. 66

Moznost inverzie s 1D1084
(len NXP)

P2.3.1.2

Funkcia digitalneho
vystupu 1

26

312

O=Nevyuzité
1=Pripraveny
2=Motor bezi
3=Porucha
4=Invertovana porucha
5=Prehriatie FM - varovanie
6=Externa
porucha/varovanie
7=Referen.
porucha/varovanie
8=Varovanie
9=Reverzovany
10=Zavadzacia rychlost
11=Referencia dosiahnuta
12=Regulatory obmedzeni
aktivne
13=Dohliad. vyst. frek. 1
14=Dohliad. vyst. frek. 2
15=Dohliadanie momentu
16=Dohliadanie referencie
17=Riadenie externej brzdy
18=Spdsob ovladania: 10
19=Dohliadanie teploty FM
20=Invertovana referencia
21=Inverzné riadenie
externej brzdy
22=Termistor var./porucha
23=Zap/vyp riadenie
24=Zbernica DIN 1
25=Zbernica DIN 2
26=Zbernica DIN 3

P2.3.1.3

Oneskorenie
zopnutia digitalneho
vystupu 1

0,00

320,00

0,00

487

0,00 = bez oneskorenia
zopnutia

P2.3.1.4

Oneskorenie
vypnutia digitalneho
vystupu 1

0,00

320,00

0.00

488

0,00 = bez oneskorenia
vyphnutia

Tab. 6-13. Parametre oneskoreného digitalneho vystupu 1, G2.3.1

6.6.5.2  Oneskoreny digitalny vystup 2 (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3.2)
Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. L Metbéda programovania
Vyber signalu TTF, vid. str. 66
p2.3.2.1 dlgltalnehzo vystupu 0.1 E.10 0.1 489 Mo¥nost inverzie s ID1084
(len NXP)
p2.3.2.2 | Funkciadigitaineho 0 26 0 490 | Vid. P2.3.1.2
vystupu 2
Oneskorenie _ .
P2.3.2.3 | zopnutia digitalneho | 0,00 320,00 s 0,00 491 | 000 = bez oneskorenia
; zopnutia
vystupu 2
Oneskorenie 0,00 = bez oneskorenia
pP2.3.2.4 vypnutia digitalneho 0,00 320,00 s 0,00 492 Y
p vypnutia
vystupu 2

Tab. 6-14. Parametre oneskoreného digitalneho vystupu 2, G2.3.2

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




80 ® VACON

VIACUCELOVY APLIKACNY PROGRAM

6.6.5.3

Pre vSetky tieto parametre pouzZite metddu “svorka ku funkcii” (TTF), vid. kapitola 6.4.

Kod Parameter Min Prednas. Vlast. 1D Poznamka
P2.3.3.1 Pripraveny 0.1 A.l 432 Meni¢ pripraveny na chod
pP2.3.3.2 Motor bezi 0.1 B.1 433 Motor bezi
P2.3.3.3 Porucha 0.1 B.2 434 Porucha pohonu
pP2.3.3.4 Invertovana porucha 0.1 0.1 435 Nie je porucha pohonu
P2.3.3.5 Varovanie 0.1 0.1 436 Varovanie je aktivhe
P2.3.3.6 Externa porucha 0.1 0.1 437 Externa porucha je aktivna

Referencia 4mA Porucha / varovanie
pP2.3.3.7 . 0.1 0.1 438 pouzivaného prudového
porucha/varovanie
vstupu
pP2.3.3.8 Prehriatie FM varovanie 0.1 0.1 439 Varovanie prehriatia FM
P2.3.3.9 Reverzovany 0.1 0.1 440 Vystupna frekvencia < 0 Hz
P2.3.3.10 Opacny _smve_:r otac/ama 01 01 441 Aktualny smer <> Ziadany
ako je ziadany smer
P2.3.3.11 | Referencia dosiahnuta 0.1 0.1 g | REUEEREE = IEIIOTE]
frekvencii
P2.3.3.12 Zavadzacia rychlost 0.1 0.1 443 | Povel na zavadzaciu alebo
prednast. rych. je aktivny
P2.3.3.13 Spbsob ovladania 01 01 444 Zvoleny je spdsob ovladania
cez 1/0 cez 1/0
pP2.3.3.14 Riadenie externej brzdy 0.1 0.1 445 o .
Riadenie externei brzd Vid. vysvetlenia na strane
P2.3.3.15 ! 1 0r2dy. 1 0.1 0.1 446 | 163.
invertované
Fpgags | PRMEIENE WELREE g g 0.1 447 | Vid. 1D315
frekvencie 1
Fpaay | PRMEENE WELRRE g g 0.1 448 | Vid. 1D346
frekvencie 2
P2.3.3.18 Eellice il 0.1 0.1 449 | Vid. ID350
referencie
Dohliadanie hranice Dohliadanie teploty menica.
Ry teploty menica e e S8y Vid. ID354
P2.3.3.20 Bl il e 0.1 0.1 451 | Vid. ID348
momentu
P2.3.3.21 Termistor porucha / 01 01 452 Poru<_:ha/varovan|e
varovanie termistora
p2.3.3.22 | Dehliadanie hranice 0.1 0.1 463 | Vid. ID356
analégového vstupu
P2.3.3.23 Aktivacia regulqtorov 01 01 454 Regulatory obmedzeni su
obmedzeni aktivne
P2.3.3.24 Priem. zbernica DIN1 0.1 0.1 455 | Vid. prirucka priem.zbernice
P2.3.3.25 Priem. zbernica DIN2 0.1 0.1 456 Vid'. prirucka priem.zbernice
P2.3.3.26 Priem. zbernica DIN3 0.1 0.1 457 | Vid. prirucka priem.zbernice
P2.3.3.27 Priem. zbernica DIN4 0.1 0.1 169 | Vid. prirucka priem.zbernice
P2.3.3.28 Priem. zbernica DIN5 0.1 0.1 170 Vid'. prirucka priem.zbernice
Len pre menice NXP
P2.3.3.29 Nl i 0.1 0.1 1218 | Pre externy nabijaci obvod
pripraveny - impulz
P2.3.3.30 EEEECIE TS 0.1 0.1 756
aktivne

Tab. 6-15. Signaly digitalnych vystupov, G2.3.3

VAROVANIE

prevadzku.

UISTITE sa, ze ste nepripojili viacej funkcii na jeden vystup.
Zabranite tym strate informacii funkcii a zarucite bezchybnt
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6.6.5.4  Nastavenie limitov dohliadania (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3.4)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
O=Nevyuzité
Dohliadanie limitu 1=Dolny limit
P2.3.4.1 vyst. frekvencie 1 0 3 0 315 2=Horny limit
3=Zabrzdenie brzdy
Hodnota limitu
P2.3.4.2 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
frekvencie 1
O=Nevyuzité
1=Dolny limit
Dohliadanie limitu 2=Horny limit
P2.3.4.3 vyst. frekvencie 2 0 4 0 346 3=0dbrzdenie brzdy
4=0dbrzdenie/zabrzdenie
brzdy
Hodnota limitu
P2.3.4.4 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 347
frekvencie 2
O=Nevyuzité
P2345 Dohliadanie limitu 0 3 0 348 1iDOIn§{ Ii_mi_t
momentu 2=Horny limit
3=0dbrzdenie brzdy
Hodnota limitu Pre riadenie brzdy je
P2.3.4.6 dohliadania -300,0 300,0 % 100,0 349 irs .
pouzita absoltutna hodnota
momentu
. L O=Nevyuzité
p2.3.4.7 | Dohliadanie limitu 0 2 0 350 1=D0\I,r¥y limit
referencie S
2=Horny limit
Hodnota limitu . .
P2.3.4.8 dohliadania 0,00 100,00 % 0,00 351 | 9:00=min. frekvencia
. 100,00=max. frekvencia
referencie
Externa brzda — Po splneni limitov pre
P2.3.4.9 oneskorenie 0,0 100,0 S 0,5 352 .
. odbrzdenie
odbrzdenia
Externa brzda — Po povele na stop. PouZite
P2.3.4.10 oneskorenie 0,0 100,0 S 1,5 353 v v :
. cas dlhsi ako P2.1.4
zabrzdenia
Dohliadanie limitu O=Nevyuzité
P2.3.4.11 |teploty frekvencného 0 2 0 354 | 1=Dolny limit
menica 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.4.12 dohliadania teploty -10 100 °C 0 355
FM
O=Nevyuzité
Signal riadenia 1=AI1
P2.3.4.13 zapnutia/vypnutia 0 4 0 356 | 2=Al2
3=AI3
4=Al4
P2.3.4.14 Dolna hranica 0,00 100,00 % 10,00 357 | Vid. P2.3.3.22
zap/vyp riadenia
P2.3.4.15 Horna hranica 0,00 100,00 % 90,00 358 | Vid. P2.3.3.22
zap/vyp riadenia
Len pre menic¢e NXP
Prédovy limit Brzda sa zabrzqi aje
P2.3.4.16 0 2 X Iy A 0 1085 | zabrzdend, ak je prud pod

zap/vyp brzdy

touto hodnotou

Tab. 6-16. Nastavenie limitov dohliadania, G2.3.4
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6.6.5.5 Analogovy vystup. 1 (Oviadaci panel: Menu M2 2 G2.3.5)
Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
VB Sl Metéda programovania
P2.3.5.1 | analégového vystupu 0.1 E.10 A.l 464 TTF, vid, str. 66
O=Nevyuzité (20mA / 10V)
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3=Rychlost motora (0-
nomin. rychl. motora)
4=Vystupny prad (O-lnwotor)
5=Moment motora (0-
TnMotor)
6=Vykon motora (0-Pnvotor)
7=Napatia motora (O-
. - - UI‘IMO[OI’)
p2.3.5.2 | Funkcia analogového 0 15 1 307 | 8=JS napatie (0-1000V)
vystupu 1 _
9=Al1
10=AI2
11=Vystup. frekv. (fmin-
Finax)
12=Moment motora
(_2 e +2XTNmot)
13=Vykon motora
(_2 e +2XPNmot)
14=Teplota PT100
15=PZ anal6égovy vystup
ProcessData4 (NXS)
p2.3.5.3 | (asovakonst.filtra 0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Bez filtracie
analégov. vystupu 1
P2 354 Inverzne,l analégového 0 1 0 309 OiNelnvertove’my
vystupu 1 1=Invertovany
Minimum analégov. O=0mA (0V)
pP2.3.5.5 vystupu 1 0 1 0 310 1=4 mA (2 V)
p2.3.5.6 | Merkaanalogoveho 10 1000 % 100 311
vystupu 1
p2.357 | Ofsetanaldgoveho | ;6500 | 100,00 % 0,00 375
vystupu 1
Tab. 6-17. Parametre analégového vystupu 1, G2.3.5
6.6.5.6  Analdgovy vystup 2 (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3.6)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
VB Sl Metdda programovania
P2.3.6.1 | analégového vystupu 0.1 E.10 0.1 471 TTF, vid. str. 66
p2.3.6.2 | Funkeia analogového 0 15 4 472 | Vid. P2.3.5.2
vystupu 2
p2.3.6.3 | asova konst. filra 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Bez filtracie
analdégov. vystupu 2
P2.3.6.4 Inverzu% analégového 0 1 0 474 OiNelnvertovgny
vystupu 2 1=Invertovany
Minimum analégov. 0=0mA (0 V)
P2.3.6.5 vystupu 2 0 1 0 475 1=4 mA (2 V)
p2.36.6 | Mierkaanalogov. 10 1000 % 100 476
vystupu 2
p2.3.6.7 | Ofsetanaldgovéno 1 14600 | 100,00 % 0,00 477
vystupu 2
Tab. 6-18. Parametre analdégového vystupu 2, G2.3.6
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6.6.5.7 Analégovy vystup. 3 (Qvladaci panel; Menu M2 2.G2.3.7)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
VB Sl Metbéda programovania
pP2.3.7.1 analogovego vystupu 0.1 E.10 0.1 478 TTF, vid. str. 66
p2.3.7.2 | Funkeia analogového 0 15 5 479 | Vid. P2.3.5.2
vystupu 3
p2.3.7.3 | (asova konst. filtra 0,00 10,00 s 1,00 480 | 0=Bez filtracie
analégov. vystupu 3
P2.37.4 Inver2|a'1 analégového 0 1 0 481 0=Ne|nvertove§ny
vystupu 3 1=Invertovany
Minimum analégov. 0=0mA (0 V)
pP2.3.7.5 vystupu 3 0 1 0 482 1=4 mA (2 V)
p2.3.7.6 | Mierkaanalogoveho 10 1000 % 100 483
vystupu 3
pp3.7.7 | Ofsetanaldgoveho | 14466 | 100,00 % 0,00 484
vystupu 3

Tab. 6-19. Parametre analégového vystupu 3, G2.3.7
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6.6.6 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.4)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
0 = Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 S 0,0 500 ~0 = Cas s-krivky
0 = Linearna
pP2.4.2 Tvar rampy 2 0,0 10,0 S 0,0 501 =0 = Cas s-krivky
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
O=Vypnuty
1=Vyuzity pri behu
P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504 | 2=Externy striedac
o Y 3=Vyuzity v stope a behu
4=Vyuzity pri behu (bez
testovania)
O=Po rampe
P2.4.6 Spbsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
. . 1=Po rampe
pP2.4.7 Spbsob zastavenia 0 3 0 506 2=Rampa-+priprav.: dobeh
3=Dobeh+priprav.: rampa
P2.4.8 Prad JS brzdenia 0 I A 0,7 x Iy 507
P2 4.9 Cas JS brzderya po 0,00 600,00 S 0.00 508 0=JS brzderye je po
zastaveni zastaveni vypnuté
Frekv. spustenia JS Spustenie JS brzdenia pri
P2 4.10 brzdenia pri 0,10 10,00 Hz 1,50 515 zastavovani po rampe po
zastavovani po poklese frekvencie pod
rampe nastavenu tymto param.
P2 411 Cas Jvarzdenla 0,00 600,00 S 0,00 516 0=:JS brzdenie je p,red
pred Startom Startom vypnuté
P2.4.12 Brzdenie tokom 0 1 0 520 | 97 Vypnute
1=Zapnuté
P2.4.13 Prad pri brzdeni 0 I A I 519
tokom
Len pre menice NXP
P2.4.14 JS brzdny prud 0 I A 0,1 x Iy 1080
Vv rezime Stop
P2.4.15 Referencia 320,00 | 320,00 | Hz 2,00 1239 | Vid. ID530
krokovania 1
P2.4.16 Referencia -320,00 | 320,00 | Hz -2,00 1240 | Vid. ID531
krokovania 2
P2.4.17 | Rampa pri krokovani 0,1 3200,0 S 1,0 1257
P2 418 Sposob nudzgveho 0 1 0 1276 0=Volhy dobeh
zastavenia 1=Po rampe
P2.4.19 Volby riadenia 0 65536 0 1084 | ZMeny su mozné iba
v stave Stop

Tab. 6-20. Parametre riadenia pohonu, G2.4

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251




VIACUCELOVY APLIKACNY PROGRAM

VACON ® 85

6.6.7 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.5)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka

P2.5.1 Dolny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 509 | O=Zakaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité

P2.5.2 Horny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 510 | OF%4akaz. pasmo 1
zakazanej frekv. 1 nevyuzité

P2.5.3 Dolny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 511 | O74akaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité

P2.5.4 Horny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 512 | O73kaz. pasmo 2
zakazanej frekv. 2 nevyuzité

P2.5.5 Dolny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 513 | 07%akaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité

P2.5.6 Horny limit 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 514 | O773Kaz. pasmo 3
zakazanej frekv. 3 nevyuzité
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného Casu

pP2.5.7 prechode 0,1 10,0 X 1,0 518 | rampy v zakdzanom pasme

zakazanym pasmom frekvencii

Tab. 6-21. Parametre pasma zakazanych frekvencii, G2.5
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6.6.8 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6)

Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
O=Frekvencné riadenie
1=Riadenie rychlosti
Rezim riadenia 2=Torque control
P2.6.1 motora 0 2/4 0 600 Dalsie pre NXP:
3=Uzatvorené rychlost. r.
4=Uzatvorené moment. r.
O=Nevyuzité
P2.6.2 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | 1=Automatické zosilnenie
momentu
O=Linearna
1=Kvadraticka
P2.6.3 U/f charakteristika 0 3 0 108 | 2=Programovatelha
3=Linearna s optimalizac.
magnetického toku

P2.6.4 Zaciatok 8,00 320,00 Hz 50,00 602
odbudzovania

Napéatie v zaciatku
odbudzovania

P2.6.6 Stredna frekvencia |, o, P2.6.4 Hz 50,00 604

na U/f krivke

Stredné napatie na

P2.6.5 10,00 200,00 % 100,00 603 | N% X Unmot

n% X Unmot

P2.6.7 U/f krivke 0,00 100,00 % 100,00 605 Max. hodnota = P2.6.5
poieg | Napatie prinulovej | o 40,00 % R6zne 606 | N% X Unmot
frekvencii
P2 6.9 Spinacia frgk\_lencia 1,0 RozNe KHz ROzNE 601 Vid. Tab. 8-14 pre presné
modulacie hodnoty
O=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator prepéatia 0 2 1 607 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (PI)
O=Nevyuzity
P2.6.11 Regulator podpéatia 0 2 1 608 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (PI)
P2.6.12 Rezim riadenia 0 a4 2 521 | Vid. P2.6.1
motora 2
Regulator rychlosti
P2.6.13 zosilnenie P zlozky 0 32767 3000 637

(rychlost. riadenie)
Regulator rychlosti
P2.6.14 zosilnenie | zlozky 0 32767 300 638
(rychlost. riadenie)
Znizovanie frekv. od
zataZenia

P2.6.15 0,00 100,00 % 0,00 620

O=Neaktivna
1=Identifikacia bez
otacania motora
P2.6.16 Identifikacia 0 1/3 0 631 | Dalgie pre NXP:
2=Identifikacia s otacanim

motora

3=Ident. uhla PMSM
| Len pre meni¢e NXP
Oneskorenie Oneskorenie dalSieho Startu
P2.6.17 - 0,000 65,535 s Rozne 1424 | po zastaveni volnym
restartu . ) .
dobehom (riad. rychlosti)

Cas zniZovania

P2.6.18 : 0 32000 ms 0 656 | Pri dynamickych zmenach

frekvencie
Zaporné Dali limit pre zaporny

P2.6.19 obmedzenie -320,00 | 320,00 Hz -320,00 1286 | o5 pre zaporny
frekvencie

p2.g.20 | Kladnéobmedzenie | 554 4 | 355 00 Hz 320,00 1285 | Dali limit pre kladny smer
frekvencie

P2.6.21 Generatoricke 0,0 300,0 % 300,0 1288

obmedz. momentu

p2.6.2p | Motorické obmedz. 0,0 300,0 % 300,0 1287
momentu

Tab. 6-22. Parametre riadenia motora G2.6
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6.6.8.1 Parametre uzatvoreného riadenia (Qvladaci panel; Menu M2 2 G2.6.23)

POZNAMKA: v zavislosti od verzie softvéru sa mdze zobrazit kdd parametra ako 2.6.17.xx namiesto
2.6.23.xX.

Koéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Viast. 1D Poznamka
e, Ak je 0, potom sa vypocita
P2.6.23.1 Magnetizacny prud 0,00 2X 1y A 0,00 612 automaticky
P2.6.23.2 | Reg. rychl. P-zlozka 0 1000 30 613
P2.6.23.3 | Reg. rychl. I-zlozka | -32000 | 3200,0 ms 100,0 614 | Ked'su pouzite zaporne
hodnoty presnost je v 1ms
P2.6.23.5 Kompenzacia 0,00 300,00 s 0,00 626
zrychlenia
P2.6.23.6 Doladenie sklzu 0 500 % 75 619
p2.6.23.7 | Magnetizacny prud 0 I A 0,00 627
pri Starte
p2.6.23.8 |C3S magnetizacie pri 0 32000 ms 0 628
Starte
p2.6.23.9 | Nulovarychl. pred 0 32000 ms 100 615
Startom
p2.6.23.10 | Nulovarychl. po 0 32000 ms 100 616
zastaveni
O=Nevyuzité
1=Momentova pamat
P2.6.23.11 | Moment pri Starte 0 3 0 621 | 2=Referencia momentu
3=Moment pri Starte
dopredu/dozadu
Moment pri Starte o
P2.6.23.12 OPREDU -300,0 | 300,0 % 0,0 633
Moment pri Starte o
P2.6.23.13 DOZADU -300,0 | 300,0 % 0,0 634
p2.6.23.15 | Casova konst.filtra | 100,0 ms 0,0 618
enkodéra
p2.6.23.17 | Regulacia pradu 0,00 100,00 % 40,00 617
P zlozka
P2.6.23.18 | Regulacia pradu 0,0 3200,0 ms 1,5 647
Ti zlozka
P2.6.23.19 Generatorické 0,0 300,0 % 300,0 1290
obmedzenie vykonu
P2.6.23.20 Motoricke 0,0 300,0 % 300,0 1289
obmedzenie vykonu
Zaporné
P2.6.23.21 obmedzenie 0,0 300,0 % 300,0 645
momentu
P2.6.23.22 | Kladné obmedzenie |, 300,0 % 300,0 646
momentu
P2.6.23.23 Oneskorenie 1 32000 s 0 1402 | -1=Motor je budeny stale
vypnutia toku
. - - —
P2 6.23.24 Budenie v reZime 0.0 150,0 % 100,0 1401 % z nominalneho toku
Stop motora
P2.6.23.25 RR bod f1 0,00 320,00 Hz 0,00 1301
P2.6.23.26 RR bod O 0,00 320,00 Hz 0,00 1300
P2.6.23.27 RR Kp O 0 1000 % 100 1299
P2.6.23.28 | RRKp zaciatok 0 1000 % 100 1298
odbudzovania
P2.6.23.29 RR minimum 0,0 400,0 % 0,0 1296
momentu
P2.6.23.30 | "R Kp pri min. 0 1000 % 100 1295
momente
P2.6.23.31 | RRTfiltr. pri min. 0 1000 ms 0 1297
momente
P2.6.23.32 | Referencia toku 0,0 500,0 % 100,0 1250
Cas. konst. filtra
P2.6.2333 | N st 0 1000 ms 0 1311
P2.6.23.34 Obmedz,e_nle 0 150 % 100 655 Ak je pouzity sinusovy filter
modulacie nastavte param. na 96%

Tab. 6-23. Parametre uzatvoreného rychlostného riadenia motora (G2.6.23)
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6.6.8.2 Typ NXP: Parametre PMSM motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 .G2.6.24)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.6.24.1 Typ motora 0 1 0 50 | OAsynchronny motor
1=Synchrénny motor
P2.6.24.2 Reg. tok. prudu Kp 0 32000 5000 651
P2.6.24.3 Reg. tok. pradu Ti 0 1000 25 652
Poloha hriadela
P2.6.24.4 PMSM 0 65565 0 649
Povolenie O=Nie
P2.6.24.5 identifikacie Rs 0 1 1 654 1=Ano
p2.6.24.6 | 20SiIn. stabilizatora 0 1000 100 1412
momentu
Tlmenie stabilizatora Pre synchrénny motor
P2.6.24.7 momentu 0 1000 900 1413 nastavte hodnotu 980
Zosiln. stabilizatora
P2.6.24.8 pri zaciatku 0 1000 50 1414
odbudzovania

Tab. 6-24. Parametre synchrénneho motora s PM, meni¢ NXP

6.6.8.3  Menic¢ NXP: Identifikacia (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6.25)

Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.6.25.1 Tok 10% 0 2500 % 10 1355
P2.6.25.2 Tok 20% 0 2500 % 20 1356
P2.6.25.3 Tok 30% 0 2500 % 30 1357
P2.6.25.4 Tok 40% 0 2500 % 40 1358
P2.6.25.5 Tok 50% 0 2500 % 50 1359
P2.6.25.6 Tok 60% 0 2500 % 60 1360
P2.6.25.7 Tok 70% 0 2500 % 70 1361
P2.6.25.8 Tok 80% 0 2500 % 80 1362
P2.6.25.9 Tok 90% 0 2500 % 90 1363
P2.6.25.10 Tok 100% 0 2500 % 100 1364
P2.6.25.11 Tok 110% 0 2500 % 110 1365
P2.6.25.12 Tok 120% 0 2500 % 120 1366
P2.6.25.13 Tok 130% 0 2500 % 130 1367
P2.6.25.14 Tok 140% 0 2500 % 140 1368
P2.6.25.15 Tok 150% 0 2500 % 150 1369
p2.6.25.16 | Ubytok napatiana 0 30000 RozNne o2 | Vyuziva sana vypocet
Rs momentu v rych. riadeni
P2.6.25.17 | Ir komp. OHz nap. 0 30000 Rézne 664
P2.6.25.18 | Ir komp. generator. 0 30000 R&zne 665
P2.6.25.19 | Ir komp. motoricky 0 30000 R&zne 667
P2.6.25.20 | 'ndukovane napatie % Rozne 674
motora
p2.6.25.21 | UoYtok 'I‘_";‘pat'a na Rozne 673
P2.6.25.22 Ofset IU -32000 32000 Rbzne 668
P2.6.25.23 Ofset IV -32000 32000 Rézne 669
P2.6.25.24 Ofset IW -32000 32000 R&zne 670
P2.6.25.25 Skok rychlosti -50,0 50,0 0,0 0,0 1252 | Ladenie rychlosti v NCDrive
P2.6.25.26 | Skok momentu | -100,0 | 1000 | 0,0 0,0 1253 | -adenie momentu v
NCDrive

Tab. 6-25. Parametre identifikacie, meni¢e NXP
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6.6.9 Ochrany (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.7)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Viast. 1D Poznamka
O=Ziadna akcia
1=Varovanie

Reakcia na poruchu 2=Varovanie+predch. frek.
p2.7.1 prudovej slucky 4mA 0 5 0 700 3=Var.+frek. P2.7.2
4=Por., stop podla P2.4.7
5=Porucha, volny dobeh
P2.7.2 Referencj‘n‘:;' poruche | 4 5o P2.1.2 | Hz 0,00 728
P2.7.3 Reakcia na externu 0 3 5 o1 O=Ziadna gkma
poruchu 1=Varovanie
Dohliadanie vstupnej 2=Por., stop podla P2.4.7
P2.7.4 fazy 0 3 0 730 3=Porucha, volny dobeh
Reakcia na poruchu O=Porucha sa ulozi do
P2.7.5 P 0 1 0 727 histérie portch
podpétia _ o .. -
1=Porucha nie je uloZzena
Kontrola vystupnej
p2.7.6 fazy © 3 2 702 O=Ziadna akcia
Ochrana pred 1=Varovanie
p2.7.7 zemnym skratom 0 3 2 703 2=Por., stop podla P2.4.7
P2.7.8 Tepelna ochrana 0 3 5 204 | 3=Porucha, volny dobeh
motora
P2.7.9 Koeficient okalitej | ;54 5 | 100,0 % 0,0 705
teploty motora
Koeficient chladenia —100,0% = 0°C
P2.7.10 motora pri O rvchlosti 0,0 150,0 % 40,0 706 0,0% = 40°C
priury ~100,0% = 80°C
pp.7.11 | TePelna casova konst. 1 200 min R6zNne 707
motora
P2.7.12 Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
O=Ziadna akcia
. 1=Varovanie
P2.7.13 | Ochrana zablokovania 0 3 0 709 2=por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
P2.7.14 Pradovy limit 0 2 x Iy A I 710
zablokovania
P2.7.15 Casovy limit 1,00 | 120,00 s 15,00 711
zablokovania
P2.7.16 Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania
O=Ziadna akcia
oy 1=Varovanie
pP2.7.17 Ochrana odlahcenia 0 3 0 713 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
p2.7.1g | Zatazenie v zaciatku 10 150 % 50 714
odbudzovania
p2.7.19 | Z3tazenieprinulovej | g 150,0 % 10,0 715
frekvencii
p2.7.20 | C@sovy limit ochrany 2 600 s 20 716
odlahcenia
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.21 termistora 0 3 2 732 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
p2.7.02 | Reakeiana poruchu 0 3 2 733 | Vid. P2.7.21
priem. zbernice
p2.7.23 | Reakeia na poruchu 734 | Vid. P2.7.21
slotu
P2.7.24 | Pocet PT100 vstupov 739
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.26 PT100 hranica -30,0 | 2000 oc 120,0 741

varovania
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Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.7.27 PT100 hranica 30,0 | 2000 oc 130,0 742
poruchy
Len pre menic¢e NXP
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.28 brzdy 1 3 1 1316 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
p2.7.29 | Oneskorenie poruchy | ¢y | 35509 s 0,20 1317
brzdy
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.30 systémovej zbernice 3 3 3 1082 2=Por., stop podla P2.4.7
3=Porucha, volhy dobeh
pp.7.31 | Oneskorenie poruchy | | 550 g9 s 3,00 1352
systémovej zbernice
pp.7.3p | Oneskorenie poruchy | 7,00 s 2,00 751
chladenia
O=Ziadna akcia
pP2.7.33 Porucha rychlosti 0 2 2 752 | 1=Varovanie
2=Porucha, volny dobeh
p2.7.34 | Maximalny rozdiel 0 100 % 5 753
rychlosti
pp.7.35 | Oneskorenie poruchy | o 10,00 s 0,50 754
rychlosti
P2 736 Rezim bezpe_cneho 1 2 1 755 1=Varovanie, v,oI,ny dobeh
vypnutia 2=Porucha, volnhy dobeh
P2.7.37 Pocet 2. PT100 0 3 x 0 743
vstupov
p27.3g | 2 Fri00hranica 1 354 | 2000 | ec 120,0 745
varovania
p2.7.39 | 2 PTL00hranica -30,0 | 200, oc 130,0 746
poruchy

Tab. 6-26. Ochrany, G2.7

6.6.10 Parametre autom

. reStartu po poruche (Ovladaci panel: Menu M2 = G2.8)

Kod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2.8.1 Cas Cakania 0,10 10,00 S 0,50 717
p2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
O=Po rampe
pP2.8.3 Spbsob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start
2=Podla P2.4.6
po.g.a | Pocetpokusovpo 0 10 0 720
podpati
P2.8.5 Pocet pokusov po 0 10 0 721
prepati
P2.8.6 Pocet pokusov po 0 3 0 722
nadprude
P2.8.7 Pocet pokusov po 0 10 0 723
poruche 4mA
p2.gg | Focetpokusov po 0 10 0 726
prehriati motora
p2.g.g | Pocetpokusov po 0 10 0 725
externej poruche
p2.g.10 | Pocet pokusov po 0 10 0 738
odlahceni

Tab. 6-27. Parametre automatického reStartu po poruche, G2.8
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.6. i j z i \E i : u .
6.6.11 Parametre priemyselnej zbernice (Ovladaci panel: Menu M2 2G2.9
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Zmena mierky
P2.9.1 minima referencie 0,00 320,00 Hz 0,00 850
cez zbernicu
Zmena mierky
p2.9.2 maxima referencie 0,00 320,00 Hz 0,00 851
cez zbernicu
Wher datového Monitorovany Udaj
P2.9.3 's{u u 1 zbernice 0 10000 1 852 | vyberiete zadanim jeho ID
vystup Predn.: vystupna frek.
. e Monitorovany Udaj
P2.9.4 gﬁea‘fﬁ‘gﬁ:ﬁce 0 10000 2 853 | vyberiete zadanim jeho 1D
Vystup Predn.: rychlost motora
. e Monitorovany Udaj
P2.9.5 Vyber datového 0 10000 45 854 | vyberiete zadanim jeho 1D
Vystupu 3 zbernice Predn.: prid motora
. e Monitorovany Udaj
P2.9.6 T/S{Se[]‘ia;%‘frzioce 0 10000 4 855 | vyberiete zadanim jeho 1D
vystup Predn.: moment motora
. e Monitorovany Udaj
P2.9.7 Vyber datoveho 0 10000 5 856 | vyberiete zadanim jeho ID
vystupu 5 zbernice Predn.: vykon motora
. I Monitorovany Udaj
P2.9.8 }/S{Be[]%a;%‘frzioce 0 10000 6 857 | vyberiete zadanim jeho 1D
Vystup Predn.: napatie motora
. e Monitorovany Udaj
P2.9.9 Vyber datového 0 10000 7 858 | vyberiete zadanim jeho 1D
Vystupu 7 zbernice Predn.: JS napétie
. e Monitorovany Udaj
P2.9.10 Vyber datoveho 0 10000 37 859 | vyberiete zadanim jeho 1D

vystupu 8 zbernice

Predn.: kéd posl. poruchy

Len pre menice NXP (V menicoch

NXS nie je mozné prednastavené hodnot

menit)

Vyber datového

Vyberte riadeny udaj ID

vstupu zbernice 8

P2.9.11 . 0 10000 1140 876 | Cislom parametra
vstupu zbernice 1 h
Predn.: ref. momentu z PZ
. e Vyberte riadeny udaj ID
P2.9.12 V\S/%’:EJ ‘ng;‘:xiecgoz 0 10000 46 877 | &slom parametra
P Predn.: Skala limitov z PZ
. S Vyberte riadeny udaj ID
P2.9.13 V\S/:'fel; SS::XEZOS 0 10000 47 878 | &slom parametra
P Predn.: dolad’. Ref. z PZ
. I Vyberte riadeny udaj ID
P2.9.14 Vyber datového 0 10000 48 879 | &slom parametra
vstupu zbernice 4 k .
Predn.: an. vystup z FB
P2 915 Vyber datoyeho 0 10000 0 880 \v/’yberte riadeny udaj ID
vstupu zbernice 5 Cislom parametra
P2 916 Vyber datov_eho 0 10000 0 881 \v/,yberte riadeny udaj ID
vstupu zbernice 6 Cislom parametra
P2.9.17 Vyber datov_eho 0 10000 0 882 \v/,yberte riadeny udaj ID
vstupu zbernice 7 Cislom parametra
P2 918 Vyber datového 0 10000 0 883 Vyberte riadeny udaj 1D

Cislom parametra

Tab. 6-28. Parametre priemyselnej zbernice
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6.6.12 Parametre riadenia momentu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.10)

Kod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Obmedzenie V kombinacii ID1288 a
P2.10.1 momentu 0,0 300,0 % 300,0 609 1D1287 je pouzity nizSie.
Regulacia
P2.10.2 obmedzenia 0,0 32000 3000 610
momentu P-zloZzka Vyuzité len v otvorenom
Regulacia reZzime riadenia motora
P2.10.3 obmedzenia 0,0 32000 200 611
momentu I-zlozka
O=Nevyuzité
1=AIl1
2=Al12
3=AI3
Vyber referencie 4=Al4
P2.10.4 momentu 0 8 0 641 5=AI1 ruc¢.ovl.(-10..10V)
6=AI2 ruc.ovl.(-10..10V)
7=Referencia momentu
z panelu, R3.5
8=Priem. zbernica
P2.10.5 Maximum. ref. | 3556 | 300,0 % 100 642
momentu
P2.10.6 Minimum ref. - 3000 | 300,0 % 0,0 643
momentu
Obmedzenie 0O=Max. frekvencia
P2.10.7 rychlosti (riadenie 0 2 1 644 1=Vybrata ref. frekv.
bez snimaca) 2=Prednast. rychlost 7
Min. frekvencia pre
P2.10.8 otvorené moment. 0,00 par. 2.1.1 Hz 3,00 636
riadenie
p2.10.0 |REgulator momentu| 32000 150 639
zosilnenie P zlozky
p2.10.10 |Regulator momentuj 32000 10 640
zosilnenie | zlozky
Len pre menice NXP
O=Uzatv. rychl. riadenie
1=Klad/z4p. limit frekv.
2=Vystup ramp (-/+)
Obmedzenie 3=Zap.fr.lim.-vyst.ramp
P2.10.11 rychlosti pri uzat. 0 7 2 1278 | 4=Vyst.ramp-klad.fr.lim.
moment. riadeni 5=0kno & vystup ramp
6=0-vystup ramp
7=0kno & vyst.ramp &
zap/vyp
p2.10.12 | ¢3S konst. filtra 0 32000 ms 0 1244
ref. momentu
P2.10.13 [ Okno zaporny smer 0,00 50,00 Hz 2,00 1305
P2.10.14 | Okno kladny smer 0,00 50,00 Hz 2,00 1304
P2.10.15 | Okno zaporné vyp. 0,00 P2.10.13 Hz 0,00 1307
P2.10.16 Okno kladné vyp. 0,00 P2.10.14 Hz 0,00 1306
Obmedzenie
P2.10.17 vystupu reg. 0,0 300,0 % 300,0 1382
rychlosti

Tab. 6-29. Parametre riadenia momentu, G2.10
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6.6.13 Typ NXP: Parametre master follower (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.11)

Kaéd Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka

ReZim master O=NevyuZité
P2.11.1 0 2 0 1324 | 1=Pohon master
follower _

2=Pohon follower

0=Volny dobeh
0 2 2 1089 | 1=Po rampe
2=Ako master

Spdsob zastavenia

pP2.11.2
followera

O=Al1

1=AI2

2=Al1+Al2

3=Al1-Al2

4=Al2-Al1

5=AI1xAlI2

6=AI1 ruc¢né ovladanie

7=AI2 ru¢né ovladanie

8=0vladaci panel

Vyber referencie 9=Priemyselna zbernica

rychlosti followera 0 18 18 1081 10=Motor potenciometer

11=Al1, Al2 minimum

12=AIl1, Al2 maximum

13=Max. frekvencia

14=Vyber Al1/Al2

15=Enkodér 1 (C.1)

16=Enkodér 2 (C.3)

17=Referencia mastra

18=Vystup generatora
rampy mastra

P2.11.3

O=Nevyuzité

1=Al1

2=Al2

3=AI3

4=Al4

0 9 9 1083 | 5=AI1 rucné ovladanie

6=AI2 ruc¢né ovladanie

7=Ref. momentu z panelu,
R3.5

8=PZ referencia momentu

9=Moment mastra

Vyber referencie

P2.11.4
momentu followera

Aktivne tiez v rezime

pP2.11.5 Podiel rychlosti -300,00 300,00 % 100,00 1241 .
samostatného pohonu

Aktivne tiez v rezime

P2.11.6 Podiel zataze 0,0 500,0 % 100,0 1248 .
samostatného pohonu

Aktivovany P2.2.7.31
P2 11.7 Rezim 2 master 0 > 0 1093 OiSamostatny pohon
follower 1=Pohon master

2=Pohon follower

Tab. 6-30. Parametre master follower, G2.11
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6.6.14 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu M3)

Parametre pre vyber spdsobu ovladania a smeru z panelu si zobrazené nizsie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouZivatela.

Kod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Vyber sposobu 1=1/0 'svor’kovnica
P3.1 . . 1 3 1 125 | 2=O0vladaci panel
ovladania g . .
3=Priemyselna zbernica
R3.2 Referencia z panelu | P2.1.1 p2.1.2 Hz
O=Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu
0=0bmedzena funkcia
P3.4  |Aktivacia tlacidla Stop 0 1 1 114 | 1=Tlacidlo Stop vzdy
aktivne
R3.5 Referencia momentu| -300,0 300,0 % 0,0

Tab. 6-31. Parametre riadiaceho menu panela, M3

6.6.15 Systémové menu (Ovladaci panel: Menu M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajluce sa vSeobecného pouzitia frekvenéného menica, ako vyber
aplikac¢ného programu, jazyka, vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid.
prirucka pouzivatela.

6.6.16 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.
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7. RIADENIE CERPADIEL A VENTILATOROV (PFC APLIKACNY PROGRAM)
Koéd softvéru: ASFIFFO7

7.1 Uvod
PFC aplikacny program sa voli v menu M6 skupina S6.2.

PFC aplika¢ny program mozno pouzit na riadenie jedného regulovaného pohonu a az $tyroch
pomocnych pohonov. PID regulator frekvenéného menica riadi rychlost regulovaného pohonu a na
riadenie celkového prietoku dava riadiace signaly na spustenie a vypnutie pomocnych pohonov.
Okrem Standardnych 6smich skupin parametrov je k dispozicii skupina parametrov pre funkcie
kaskadneho riadenia niekolkych Cerpadiel a ventilatorov.

Tento aplikaCny program ma dve miesta ovladania na I/O svorkovnici. Miesto A slizi na kaskadnu
reguldciu cerpadiel a ventilatorov, a miesto B je na priamu Ziadant hodnotu frekvencie. Miesto
ovladania sa voli pomocou digitalneho vstupu DING.

Ako uz samotny nazov naznacuje, tento aplikacny program sa pouziva na riadenie Cinnosti Cerpadiel
a ventilatorov. Mdze sa napriklad pouzit na znizenie dodavaného tlaku do retransla¢nych stanic, ak
je namerany vstupny tlak nizsi ako hranica zadefinovana uzivatelom.

Na prepinanie motorov pripojenych na frekvencny menic sa pouzivaju externé stykace. Funkcia
automatického striedania pontka moznost menit poradie spustania pomocnych pohonov. Vyrobcom
je nastavené automatické prepinanie medzi dvomi pohonmi (hlavny pohon + jeden pomocny
pohon), vid' kapitola 7.4.1.

e Vsetky vstupy a vystupy su volne programovatelné.
Dalsie funkcie:

Nastavenie rozsahu signalov analégovych vstupov

Dohlad nad dvomi hranicami frekvencie

Dohliadanie hranice momentu

Dohliadanie hranice referencie

Podpora druhého nastavenia ramp a programovanie S-kriviek
Programovatelné funkcie Start a stop

Jednosmerna brzda v rezime stop

Tri pasma zakazanych frekvencii

Programovatelna charakteristika U/f a spinacia frekvencia
Automaticky restart po poruche

Tepelna ochrana motora a ochrana pred pretazenim: programovatelné reakcie; Ziadna
akcia, hlasenie varovania, hlasenie poruchy

e Ochrana odlahc¢enia motora

e Kontrola vypadku vstupnej a vystupnej fazy

¢ Funkcia parkovania

Parametre PFC aplikacného programu su vysvetlené v kapitole 8 tejto priruc¢ky. Parametre su
zoradené podla jednotlivych ID Cisiel parametrov.
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7.2 Riadiace 1/0

Potenciometer referencie, NXOPTA1
1..10kQ Svorka Signal Popis
I~ & ———| 1| +10V.s | Referencné napatie Napétie pre potenciometer a pod.
| 2 All+ Analégovy vstup 1 Analégovy vstup 1 PID referencia z 1/0
U Napatovy rozsah 0—10V DC | Prednastavena referencia z panelu P3.4
2wvodicovy | _ | 3| All-_| zem /O Zem ferenéné a riadiace signal
vysielad pre referencné a riadiace signaly
Merama L —————— 4 Al2+ Analbgovy vstup 2 Analégovy vstup2
velidina i - Al Prudovy rozsah 0—20mA PID aktualna merana velic¢ina 1
4 i Programovatelny (P2.2.1.9)
©4.20mA | __ ! __| +24V | Pomocné napétie 24V Napatie pre spinace a pod., max. 0,1 A
____________ —_——
{ . 7 |@ GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
: / 8 DIN1 Miesto A: Start/stop Startovaci signal pre miesto A
F— === Programovatelny (G2.2.6) PID regulator
| / 9 DIN2 Zaradeny 1 Kontakt zopnuty = pohon zaradeny
L—— e — Programovatelny (G2.2.6) Kontakt otvoreny = pohon vyradeny
: / 10 DIN3 Zaradeny 2 ) Kontakt zopnuty = pohon zaradeny
- === Programovatelny (G2.2.6) Kontakt otvoreny = pohon vyradeny
11 CMA Spolocna pre DIN1- DIN3 Pripojte na GND alebo +24V
r——————————————— 12 +24V @| Pomocné napitie 24V Napatie pre spinace a pod. (vid. #6)
I ————-_13 |® GND Zem 1/0 Zem pre referencné a riadiace signaly
- / 1l ___]1 DIN4 Miesto B: Start/stop Startovaci signal pre miesto B
: | Programovatelny (G2.2.6) Referencia podla parametra (P2.2.1.1)
[ / e _:_ ____| 15 DIN5 | Vyber rychlosti zavadzania Kontakt zopnuty = rychlost zavadzania
| | Programovatelny (G2.2.6) aktivha
| _ / e _ 1L ____| 16 DING Vyber miesta ovladania A/B | Kontakt otvoreny = miesto A je aktivne
| | Programovatelny (G2.2.6) Kontakt zopnuty = miesto B je aktivne
: | 17 CMB Spolocna pre DIN4 — DING Pripojte na GND alebo +24V
| : 18 || AO1+ | Analégovy vystup 1 Vid. kapitoly 7.5.4.3, 7.5.4.4a7.5.4.5
| I 19 ® AO1- Vystupné frekvencia Rozsah 0—20 mA/R., max. 500Q
| ORUCHA I (GND) | Programovatelny (P2.3.3.2)
' P | 20 DO1 Digitalny vystup Otvoreny kolektor, I<50mA, U<48 VDC
:-———® ————— E——— PORUCHA
I : Programovatelny (G2.3.1)
| I NXOPTA2
: [ 21 [ RO1 — Reléovy vystup 1 | Vid. kapitola 7.5.4.1
| L.———[ 22| RO1 Pomocny/striedanie 1
L % _____ 23 RO1 |—  Programov. (G2.3.1)
24 RO2 j/ Reléovy vystup 2 | Vid. kapitola 7.5.4.1
20— /r————— 25 RO2 Pomocny/striedanie 2
VAC - —— :|Z|: ————— 26 RO2 |—  Programov. (G2.3.1)

Tab. 7-1. Konfiguracia 1/0 prednastavena vyrobcom a priklad
zapojenia (s 2-vodicovym vysielacom) pre PFC aplikacny program

Poznamka:
Vid" nizsie volbu prepojok. Viac
informacii ndjdete v prirucke

pouzivatela.

Prepojky X3:
Uzemnenie CMA a CMB

[®®] cMB spojené s GND
[®®] CMA spojené s GND

®[® | CMB izolované od GND
®[® | CMA izolované od GND

CMB a CMAssU
interne spojené,
izolované od GND

5l

=Tovarenské natavenie
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230 VAC
22 VACON NXOPTA2 25
24VDC
RO1 RO2
12 9 DIN2 DIN3 t 10
23 26
Autom. O Mains ‘ Autom. O Mains
| o o /. /
ST ¥ i s2 [ i
K2 K1
K2 K1
K11 K1 7- . K2.1 K2 7-
K1 K11 K2 K2.1
NX12k105.dsf
M1/Vacon Ml/mains M2/Vacon M2/mains

Obr. 7-1. Systém automatického striedania dvoch Cerpadiel, zakladna schéma ovladanie

230 VAC
VACON NXOPTA1 VACON NXOPTAL VACON NXOPTA1
24VDC  DIN2 DIN3 10 DIN4
12 9 14
22 VACON NXOPTB5 ¢ 2 VACON NXOPTB54 28
23 26 29
A o Mains| A O Mains A O Mains
K1 Kli
K2 K1 K2

" ﬁ “
/
]

T

K1 ki1 [ ke [ ] kea [

K3 K3.1
NX12k106.dsf

M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains M3/Vacon M3/mains

Obr. 7-2. Systém automatického striedania troch Cerpadiel, zakladna schéma ovladania
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7.3 Logika riadiacich signalov v PFC aplikachom programe

DINS ®- - =t = === S e e A e e T o e ems s
DING ®- | _Vyber miesta A/B_(programovatelny, par. 2.2.6.3)

Zaradeny 1 (programovatelny, par. 2.2.6.18)
Zaradeny 2 (programovatelny, par. 2.2.6.19)

DIN2 ®
DIN3 ®

P.2.1.3 Ref. priovl. zbernicof - - - ———-——--
2.2.1.2 Ref. pri ovl. panelom | ---------~-

2.2.1.1 Ref.priovl. /OB  |--------
2.2.1.4 ReferenciaPID2  [----- +
2.1.11 ReferenciaPID1  |----- I

(par: 2.2.6.23)

Vypocet ref.

1
1
1
1
]
[]
1
1
1
: IAktivaciajreferen. PID 2
1
1
1
1
1
1
1
1
1

AL & 0 ! frekv. a
A2 & N3 e Al I Te— riadiaca logika
Al4 23 b Merana vel. 1 PID ggwooncg\ych Striedanie 1 ROL
Ref.PID zo zbernice] 2 i b 2219 Logika | (programovateiny),
FBProcessDatalN1) ~ ! 0 = Nevyuzit¢ [ | |automat. i i RQ2
po0 | 1o 1=Al1 striedania Striedanie 2 —
1o % o : ' 2=A2 (programovatelny)
1 -
|Ref. PID z panelul | 23 L i = ﬁ:i
' =
R34 I *5 N 5 = Zbernica
Ref. PID panelu 2 7 ;o Meranéa vel. 2
R3.5 b 0 = Nevyuzité
Ref.PID zo zbern. 2 | | L 1% [ 1=Al1
(FBProcessDatalN3) P : | :2% = ﬁ:%
. | =
|Ref. panelu, R3.2| .2 B : : 4=Al4
.5 : \ 5 = Zbernica
6 T Referencia A
o0 !
o1 :
22 N
DINA® hore e 3 ' l_=_|2.1.19 Ref. rychl. zavadz]
otor . i
DIN# @ dole potenciometer 4 Ag !
(programovatelny) L e0 _
* é 1 AB | Internal
— s : 'Panel frequency ref.
JF- 1Zbernica
.5 1

Start/stop zo zbernice
ISmer zo zbernice

Tlacidla Start/stop

)

1

I

1

! 1

! 1

! 1

- —1] ' ! Tlagidlo reset

eferencia zo zbernice H '
1

1

! 1

! 1

T 1

! 1

_____________ -4-4---1

DIN1L® Start; miesto A, prog. par. 2261, 1 | —l—TI sidlo St
S 7 & acidlo Stop
DINGG I_‘\L._l Start/stop —— \__Interny $tart/stop akdivne, P3.6-1

= *B
Start; miesto B, prog. par.2.2.6.2

/O reverzécia, par. 2.2.6.11
(programovatelny)

DIN# @

$~L___Interné reverzacia

|3.3 Smer z panelu |

X12K05.M8

[Reset z priem. zbernice | >1 |lnterny reset porchy

Al = Referencia PID (1/0 A); A2 = Referencia PID 2 (I/O A); B = Priama referencia frekv. (I/O B); K = Referencia z panelu; F = Referencia z priem. zbernice

Obr. 7-3. Logika riadiacich signalov v PFC aplikacnom programe
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7.4 Kratky popis funkcii a délezitych parametrov
7.4.1 Automatické striedanie pohonov (Automatické striedanie, P2.9.24)

Funkcia automatického striedania umoznuje striedanie poradia spustania a zastavovania pohonov
riadenych PFC automatikou v pozadovanych intervaloch. Aj pohon regulovany frekvencnym
meni¢om moze byt zaradeny do sekvencie striedania pohonov (P2.9.25). Funkcia automatického
striedania zabezpecuje rovnaky pocet motohodin jednotlivych pohonov, tym sa predchadza napr.
zablokovaniu Cerpadiel v dosledku dlhych prestavok v prevadzke.

¢ Funkciu automatického striedania aktivujete parametrom 2.9.24, Automatické striedanie.

e Pohony sa vystriedaju, ked uplynie ¢as nastaveny parametrom 2.9.26, Interval striedania, a
pouzity vykon je pod Uroviiou definovanou parametrom 2.9.28, Limit frekvencie pre striedanie.

e BeZiace pohony su zastavené a opat spustené podla nového poradia.

e Externé stykace ovladané reléovymi vystupmi frekvenéného menica pripajajua motory
k frekvenénému menicu alebo na siet. Ak je motor riadeny frekvenénym menic¢om zaradeny do
automatického striedania, je vzdy ovladany cez reléovy vystup, ktory je aktivovany ako prvy.
Ostatné relé su spinané neskor a ovladaju pomocné pohony (vid. Obr. 7-5 a Obr. 7-6).

Parameter 2.9.24, Automatické striedanie

O Striedanie nevyuzité

1 Striedanie sa pouziva
Automatické striedanie poradia Startovania a zastavenia je aktivované a aplikované bud'iba na
pomocné pohony, alebo na pomocné pohony a aj pohon regulovany frekvenénym menicom v
zavislosti od nastavenia parametra 2.9.25, Vyber automatiky. Prednastavené je automatické
striedanie dvoch pohonov, vid. Obr. 7-1 a Obr. 7-5.

Parameter 2.9.25, Vyber automatiky striedania/zaradenia

O Automatika (striedanie/zaradenia) sa uplatriuje len na pomocné pohony

Pohon regulovany frekvenénym meni¢om zostava ten isty, preto je jeden sietovy stykac potrebny
pre jeden pomocny pohon.

1 VSetky pohony su zaradené do sekvencie striedania/zaradenia
Pohon riadeny frekvenénym meni¢om je zahrnuty do automatiky a je potrebny stykac na pripojenie
vsetkych pohonov na elektricku siet alebo na frekvenény menié. (Potrebné su dva stykace na kazdy
motor)

Parameter 2.9.26, Interval striedania

Po uplynuti ¢asu nastavenym tymto parametrom sa pohony vystriedaju, ak je pouzity
vykon je pod Uroviiou definovanou parametrom 2.9.28 (Limit frekvencie pre striedanie)
a pocet pouzitych pomocnych pohonov je mensi ako 2.9.27 (Maximalny pocet
pomocnych pohonov). Ak je vykon vyssi ako hodnota nastavena parametrom P2.9.28,
striedanie sa nevykona pred tym, nez vykon klesne pod tato hranicu.

e Pocitanie Casu sa zacne iba, ak je poziadavka na Start/stop v mieste ovladania
A aktivna.

e Pocitadlo ¢asu sa vynuluje po vystriedani pohonov alebo deaktivacii povelu na sStart
VvV mieste ovladania A
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Parametre 2.9.27, Maximalny pocet pomocnych pohonov
2.9.28, Limit frekvencie pre striedanie

Tieto parametre definuji Uroveri, pod ktorou musi zostat vykon, aby sa uskutoénilo
automatické striedanie.

Tato Uroven je definovana nasledovne:

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov mensi ako hodnota parametra 2.9.27,
vystriedanie pohonov sa méze uskutoénit.

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov rovnaky ako je hodnota parametra 2.9.27
a frekvencia regulovaného je pod hodnotou parametra 2.9.28, vystriedanie pohonov
sa moze uskutocnit.

¢ Ak je hodnota parametra 2.9.28 nastavena na 0 Hz, automatické striedanie sa méze
uskutocnit iba v stave stop alebo parkovania, bez ohladu na hodnotu parametra
2.9.27.

7.4.2 Vyber zaradeni (P2.9.23)

Tento parameter sa vyuziva na aktivaciu vstupov zaradenia. Na signaly zaradenia mozu byt vyuzité
pomocné kontakty motorovych spustacov. Tieto signaly su pripojené na digitalne vstupy, ktoré maju
prislusnym parametrom nastavenu funkciu Zaradeny. Automatika riadenia Cerpadiel a ventilatorov
potom riadi iba motory, ktoré maju aktivny signal zaradenia.
o Udaje zo signalov zaradeni mozu byt pouZité aj v pripade, Ze funkcia automatického
striedania nie je aktivna.
e Ak je signal zaradenia pomocného pohonu deaktivovany a dalsi pomocny pohon je
dispozicii, volny pohon bude pouZity bez zastavenia frekvenc¢ného menica.

e Ak je signal zaradenia regulovaného pohonu deaktivovany, vSetky motory budu
zastavené a znovu spustené v novom poradi.

e Ak je signal zaradenia znovu aktivovany v stave beZi, ¢innost automatiky zavisi od
nastavenia parametra 2.9.23, Vyber zaradeni:
0] Nevyuzité
1 Obnovenie v stave stop

Zaradenia sa vyuzivaju. Novy pohon sa bez zastavenia systému zaradi na koniec
radu automatického prepinania. Avsak, ak nastane poradie automatickej vymeny
napriklad, [P1 - P3 - P4 - P2], bude obnovené pri nasledovnom zastaveni
(striedanie, parkovanie, stop, atd’)

Priklad:

[P1 = P3 > P4] = [P2 ZARAD.] 3[P1 - P3 > P4 - P2] > [PARKOV.] > [P1 > P2 >P3 >
P4]

2 Zastavenie a obnovenie

Zaradenia sa vyuzivaju. Automatika okamzite zastavi vSetky motory a nanovo
nasStartuje v novom poradi.

Priklad:
[P1 = P2 2 P4] =2 [P3 ZARADENY] 2 [STOP] = [P1 = P2 3 P3 2 P4]

Vid. kapitola 7.4.3, priklady.
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7.4.3 Priklady

Automatika cerpadiel a ventilatorov so zaradeniami a bez automatického striedania

Situacia: Jeden regulovany pohon a tri pomocné pohony.
Nastavenia parametrov: 2.9.1=3, 2.9.25=0
Pouziva sa spatnovéazbovy signal zaradeni a automatické striedanie sa nepouziva.
Nastavenia parametrov: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Spatnovazbovy signal zaradeni sa ziskava z digitalnych vstupov parametrami 2.2.6.18
az 2.2.6.21.
Riadenie pomocného pohonu 1 (P2.3.1.27) je aktivované zaradenim 1 (P2.2.6.18),
Riadenie pomocného pohonu 2 (P2.3.1.28) zaradenim 2 (P2.2.6.19) atd-.

Fazy: 1)
2)

3)

4)
5)
6)

[p)

8)

Systém a motor regulovany frekvenénym meni¢om je spusteny.

Pomocny pohon 1 nastartuje, ked' hlavny pohon dosiahne nastavenu( tartovaciu
frekvenciu (P2.9.2).

Hlavny pohon znizuje rychlost na Stop frekvenciu pomocného pohonu 1 (P2.9.3) a
ak je potrebné zacina zvySovat frekvenciu na Startovaciu frekvenciu pomocného
pohonu 2.

Pomocny pohon 2 startuje, ked hlavny pohon nadobudne nastavenu startovaciu
frekvenciu pomocného pohonu 2 (P2.9.4).

Signal zaradenia pomocného pohonu 2 je deaktivovany. Pretoze sa pomocny pohon
3 nepouziva, bude nastartovany na vymenu odstraneného pomocného pohonu 2.
Hlavny pohon zvysi rychlost na maximum, lebo Ziadny dalsi pomocny pohon nie je
k dispozicii.

Odpojeny pomocny pohon 2 je znovu pripojeny a zaradeny ako posledny v
Startovacom poradi, ktoré je 1-3-2. Hlavny pohon zniZi rychlost na nastavenu
frekvenciu zastavenia. Startovacie poradie pomocného pohonu bude obnovené bud’
okamzite, alebo pocas nasledovného zastavenia (striedanie, parkovanie, stop, atd.)
podla P2.9.23.

Ak je potrebny vyssi vykon, rychlost hlavného pohonu sa zvys$i na maximalnu
frekvenciu nastavenim vystupného vykonu na 100%.

Ked' je potrebné znizovat vykon, pomocné pohony sa vypinaju v opa¢nom poradi (2-
3-1; po obnoveni 3-2-1).

Automatika cerpadiel a ventilatorov so zaradeniami a s automatickym striedanim

Hore uvedena automatika je aplikovatelna aj ked'je pouzita funkcia automatického striedania.
Navyse zmenené a obnovené Startovacie poradie ako aj zmena poradia hlavného pohonu zavisi od
parametra 2.9.23.
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Obr. 7-5. Priklad automatického striedania dvoch Cerpadiel, zapojenie silovej Casti
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Obr. 7-6. Priklad automatického striedania troch Cerpadiel, zapojenie silovej Casti

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




104 ® VACON RIADENIE CERPADIEL A VENTILATOROV (PFC APLIKACNY PROGRAM)

7.5 Zoznam parametrov PFC aplikacného programu

Na nasledovnych stranach st uvedené zoznamy parametrov v ramci jednotlivych skupin
parametrov. Popis parametrov je uvedeny na stranach 120 az 212.

Vysvetlenie stipcov:

Kéd = Umiestnenie na paneli; operatorovi ukazuje Cislo aktualneho parametra
Parameter = Na&zov parametra
Min = Minimalna hodnota parametra
Max = Maximalna hodnota parametra
Jedn. = Jednotka hodnoty parametra; uvedena je ak je k dispozicii
Prednast. = Hodnota prednastavena vyrobcom
Vlastné = Vlastné nastavenie (uzivatelské)
ID = ID dislo parametra
= Na kode parametra: Hodnota parametra sa mbze menit iba v reZime Stop (motor
nebezi).
- = V riadku parametra: Na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF

(vid. kapitola 6.4)

7.5.1 Monitorované hodnoty (Ovladaci panel: menu M1)

Monitorované hodnoty zobrazuju aktualne hodnoty parametrov a signalov, ako aj ich stavy a
namerané hodnoty. Monitorované hodnoty nie je mozné editovat.

Podrobnejsie informacie najdete v prirucke pouzivatela. Monitorované hodnoty V1.18 az V1.23 su
dostupné len v PFC aplikacnom programe.

Kod Nazov signalu Jedn. 1D Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 | Vystupna frekvencia na motor
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Zelana hodnota frekvencie
V1.3 Rychlost motora 1/min 2 | Vypoéitana rychlost motora
V1.4 Prad motora A 3 Merany prad motora
V1.5 Moment motora % 4 | Vypoditany moment motora
V1.6 Vykon motora % 5 | Vypoditany aktualny vykon
V1.7 Napatie motora \ 6
V1.8 Napatie JS medziobvodu \ 7
V1.9 Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladica
V1.10 | Teplota motora % 9 | Vypoditana teplota motora
V1.11 | Analégovy vstup 1 V/mA 13 | All
V1.12 | Analégovy vstup 2 V/mA 14 | AlI2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Stavy digitalnych vstupov
V1.14 DIN4, DIN5, DIN6 16 | Stavy digitadlnych vstupov
V1.15 | Analégovy vystup o mA 26 | AO1
V1.16 | Analégovy vstup 3 V/mA 27 | AI3
V1.17 | Analégovy vstup 4 V/mA 28 | Al4
V1.18 Referencia PID % 20 | V % z max. frekvencie
V1.19 Spéatna vézba PID % 21 | V % z max. spatnej vazby
V1.20 Odchylka PID % 22 | V % z max. hodnoty odchylky
V1.21 | Vystup PID % 23 | V % z max. hodnoty vystupu
V1.22 | BeZiace pomocné pohony 30 | Pocet beZiacich pomocnych pohonov
v1.23 | Specialne zobrazenie 29 | Vid. parametre 2.9.29 — 2.9.31
meranej veliCiny
V1.24 PT-100 teplota °C 42 | Najvyssia teplota pouzitych vstupov
G1.25 | Polozky multimonitorovania Zobrazuje tri volitelné monitorované
hodnoty

Tab. 7-2. Monitorované signaly
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7.5.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.1)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Vlast. 1D Poznamka
pP2.1.1 Min. frekvencia 0,00 pP2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: AK je frax
véacsia ako synchrénna
pP2.1.2 Max. frekvencia pP2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 103 | Z 0 Hz na max. frekvenciu
pP2.1.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 | Z max. frekvencie do 0 Hz
P2.1.5 obpnr:ﬁj‘;‘éiie 01xh | 2xIy A I 107
Overte Udaj na Stitku
Nominalne napétie NX2: 230V motora skgmtrolujte
P2.1.6 motora 180 690 \% NX5: 400V 110 zapojen’ie
NX6: 690V hviezda/trojuholnik
P2.1.7 Nominaina 8,00 | 320,00 | Hz 50,00 111 | Overte daj na Stitku
frekvencia motora motora
Overte Udaj na Stitku
Nomindlna rychlost i motora .
P2.1.8 24 20 000 min 1440 112 | Prednastavena hodnota
motora . P
plati pre 4-pdlovy motor a
nominadlny vykon menica.
P2.1.9 Nominalny prud 0.1 x Iy 2x 1 A I 113 Overte Udaj na Stitku
motora motora.
P2.1.10 Uginnik motora 0,30 1,00 0,85 120 | Overte udaj na Stitku
motora
O=Al1
1=AI2
. . 2=AI3
Signal referencie 3=Al4
P2.1.11 PID regulatora 0 6 4 332 _
(miesto ovladania A) 4=Ref. PID z panelu P?_;.4
5=Ref. PID z pr. zbernice
(FBProcessDatalN1)
6= Motor potenciometer
pP2.1.12 Zosil. P zlozky PID 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.1.13 | Cas. konst. I zlozky 0,00 320,00 s 1,00 119
P2.1.14 | Cas. konét. D zlozky 0,00 10,00 s 0,00 132
P2.1.15 Frekvencia 0 P2.1.2 Hz 10,00 1016
parkovania
P2.1.16 Oneskorenie 0 3600 s 30 1017
zaparkovania
P2.1.17 Uroven reétartu 0,00 100,00 % 25,00 1018
O=ReStart po poklese pod
Uroven restartu (P2.1.17)
1=Restart po prekroceni
Urovne reStartu (P2.1.17)
P2.1.18 | Funkcia restartu 0 3 0 1019 | 27Restart po poklese pod
uroven restartu
(P3.4/3.5)
3=Restart po prekroceni
Urovne restartu
(P3.4/3.5)
pp.1.19 | Referenciarychlosti | o | b5 g 4 Hz 10,00 124
zavadzania

Tab. 7-3. Zakladné parametre G2.1
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7.5.3 Vstupné signaly

7.5.3.1 Zakladné nastavenia (Qvladaci panel: Menu M2 2 G2.2.1)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
0=Al1
1=AI2
Referencia ZfAls
frekvencie pri 3=Al4 .
P2.2.1.1 . . 0 7 0 343 | 4=Referencia z panelu
ovladani cez 1/0 _ . .
miesto B 5=Referencia z pr. zbernice
(FBSpeedReference)
6=Motor potenciometer
7=PID regulator
P2.2.1.2 Referencia pri 0 7 4 121 | Ako parameter P2.2.1.1
ovladani panelom
P2.2.1.3 Referencia pri 0 7 5 122 | Ako parameter P2.2.1.1
ovladani zbernicou
0=Al1
1=AI2
2=AI3
3=Al4
P2.2.1.4 PID referencia 2 0 7 7 371 | 4=Referen. PID z panelu 1
5=Referen. z pr. zbernice
(FBProcessDatalN3)
6=Motor potenciometer
7=Referen. PID z panelu 2
P2215 Inverzia odchylky 0 1 0 340 OiBez inyerzie
PID 1=Inverzia
P2 216 Cas nabehu PID 0.0 100,0 s 5.0 241 Cas nabehu referencie z 0%
referencie na 100%
Cas dobehu PID Cas dobehu referencie
pP2.2.1.7 referencie 0,0 100,0 s 5,0 342 76 100% na 0%
0=Merana veli¢ina 1
1=Merana 1 + Merana 2
2=Merana 1 — Merana 2
3=Merana 1 * Merana 2
Vyber spétnej vézby 4=Min(Meran§ 1, Meranét, 2)
P2.2.1.8 PID 0] 7 0] 333 5)=Max(Merana 1, Merana
2
6=Str(Merana 1, Merana 2)
7=0dmocnina (Merl) +
odmocnina(Mer2)
Vid. P2.2.1.9 a P2.2.1.10
O=Nevyuzité
1=AI1
Vyber signalu 2=AI12
P2.2.1.9 meranej veli¢iny 1 0 5 2 334 | 3=AI3
4=Al4
5=Priemyselna zbernica
(FBProcessDatalN2)
O=Nevyuzité
1=Al1
Vyber signalu 2=A12
P2.2.1.10 meranej veliginy 2 0 5 0 335 | 3=AI3
4=Al4
5=Priemyselna zbernica
(FBProcessDatalN3)
P2.2.1.11 Mierka minima ~1600,0 | 1600,0 | % 0,0 336 | O=Min. mierka nevyuzita
meranej veliciny 1
p2.2.1.12 | Merkamaxdma | 15500 | 16000 | % 100,0 337 | 100= Max. mierka
meranej veliiny 1 nevyuzita
P2.2.1.13 Mierka minima -1600,0 | 1600,0 | % 0,0 338 | 0=Min. mierka nevyuzita
meranej veliiny 2
p2.2.1.14 | Merkamaxima 1,556 6 | 16000 | % 100,0 339 | 100= Max. mierka
meranej veliiny 2 nevyuzita
p2.2.1.15 | @S rampy motor 0.1 2000,0 | Hz/s 10,0 331

potenciometra
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Nulovanie pamati
referencie

O=Nikdy
1=Nulovanie po stope

P2.2.1.16 frekvencie motor 0 2 1 367 _a vypnufcl napajania )
: 2=Nulovanie po vypnuti
potenciometra A
napajania
Nulovanie pamati OiN'kdy .
PID referencie 1=Nulovanie po stope
pP2.2.1.17 motor 0 2 0 370 a vypnuti napajania
- 2=Nulovanie po vypnuti
potenciometra A
napajania
Zmena mierky min. 0=Bez zmeny mierky
P2.2.1.18 | hodnoty referencie, 0,0 320,0 Hz 0,0 344 | =0=Zmena mierky min.
miesto B hodnoty
Zmena mierky max. 0=Bez zmeny mierky
P2.2.1.19 | hodnoty referencie, 0,0 320,0 Hz 0,0 345 | >0=Zmena mierky max.
miesto B hodnoty
Tab. 7-4. Vstupné signaly: zakladné nastavenia
7.5.3.2  Analogovy vstup 1 (Ovladaci panel: Menu M2 2 .G2.2.2)
Kéd Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. L Metbéda programovania
P2.2.2.1 Vyber signalu All 0.1 E.10 Al 377 TTF, vid. str. 66.
p2.2.2 | CAsovakonstanta | - o4 10,00 s 0,10 324 | 0=Bez filtracie
filtra All
0=0-10V (0—20mA)*
pP2.2.2.3 Rozsah signalu All 0 2 0 320 | 1=2-10V (4-20mA)*
2=UZivatelsky rozsah*
P2.2.2.4 Uzivatelske -160,00 | 160,00 | % 0,00 321 | Minimum analogoveho
minimum All vstupu 1
P2.2.2.5 Uzivatelske -160,00 | 160,00 | % 100,0 322 | Maximum analogoveého
maximum All vstupu 1
P2.2.2.6 Inverzia Al 0 1 0 323 | 9=Bezinverzie
1=Invertovany
Tab. 7-5. Vstupné signaly, analégovy vstup 1
7.5.3.3  Analogovy vstup. 2 (Qvladaci panel: Menu M2 2 G2.2.3)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. [ Vlast. 1D Poznamka
. L Metbéda programovania
p2.2.3.1 Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A.2 388 TTF, vid. str. 66.
p2.2.32 | (asovakonstanta 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Bez filtracie
filtra Al2
0=0—20 mA (0—10V)*
pP2.2.3.3 Rozsah signalu Al2 0 2 1 325 [ 1=4—20 mA (2—10V)*
2=UzZivatelsky rozsah*
P2.2.3.4 Uzivatelske 160,00 | 160,00 | % 0,00 326 | Minimum analogoveho
minimum Al2 vstupu 2
P2.2.35 Uzivatelske 160,00 | 160,00 | % 100,00 327 | Maximum analogoveho
maximum Al2 vstupu 2
P2.2.3.6 Inverzia Al2 0 1 0 32g | 9=Bezinverzie

1=Invertovany

Tab. 7-6. Vstupné signaly, analégovy vstup 2

* = K prislusnej volbe nastavte aj blok prepojok X2.

Vid'. pouZivatelska prirucka.
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Kaéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. L Metéda programovania
P2.2.4.1 Vyber signalu Al3 0.1 E.10 0.1 141 TTF, vid. str. 66.
P2.2.4.2 Casova konstanta 0,00 10,00 s 0,10 142 | 0=Bez filtracie
filtra Al3

0=0—20 mA (0—10V)*

P2.2.4.3 | Rozsah signalu AI3 0 2 1 143 | 1=4—20 mA (2—10V)*
2=UzZivatelsky rozsah

P2.2.4.4 UZ'Vate'Sielsm'”'m“m -160,00 | 160,00 % 0,00 144

P2.2.45 UZ'Vate'siel énax'm“m -160,00 | 160,00 % 100,00 145

P2.2.4.6 Inverzia A3 0 1 0 151 | O=Bez inverzie
1=Invertovany

Tab. 7-7. Vstupné signaly, analégovy vstup 3

7.5.3.5 Analdgovy vstup 4 (Qvladaci panel: Menu M2_2 G2.2.5)
Koéd Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. L Metéda programovania
P2.25.1 Vyber signalu Al4 0.1 E.10 0.1 152 TTF, vid. str. 66.
P2.2.5.2 Casova konstanta 0,00 10,00 s 0,10 153 | 0=Bez filtracie
filtra Al4

0=0—20 mA (0—10V)*

P2.2.5.3 | Rozsah signalu Al4 0 2 1 154 | 1=4—20 mA (2—10V)*
2=UzZivatelsky rozsah

P2.2.5.4 UZ'Vate'siel 4m'”'m“m -160,00 | 160,00 % 0,00 155

P2.2.55 Uz'vate's'ﬁ:"ax'm“m -160,00 | 160,00 % 100,00 156

P2.2.5.6 Inverzia Al4 0 1 0 162 | O=Bez inverzie

1=Invertovany

Tab. 7-8. Vstupné signaly, analégovy vstup 4

* = K prislusnej volbe nastavte aj blok prepojok X2.
Vid' pouzivatelska prirucka.
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7.5.3.6  Digitalne vstupy . (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.2.4)
Pre vSetky tieto parametre pouzZite metddu “svorka ku funkcii” (TTF), vid. kapitola 6.4.
Kaod Parameter Min Prednas. Vlast. 1D Poznamka
P2.2.6.1 Signal Startu, miesto A 0.1 A.l 423
P2.2.6.2 Signal Startu, miesto B 0.1 A.4 424
Vyber miesta ovladania Miesto ovladania A (oc)
P A/B 0L P — Miesto ovladania B (cc)
P2.2.6.4 ST por’ucha 0.1 0.1 405 | Externa porucha F51 (cc)
(zopnuty)
P2.2.6.5 S porycha 0.1 0.2 406 | Externa porucha F51 (oc)
(otvoreny)
P2.2.6.6 Pripraveny 0.1 0.2 407 | Start motora je mozny (cc)
Vyber ¢asov Casy rozbehu/dobehu 1 (oc)
e rozbehu/dobehu e 0.4 A8 Casy rozbehu/dobehu 2 (cc)
P2 268 Spbsob ovlada_tnla 1/0 01 01 409 Vyber sposopu ovladania cez
svorkovnica 1/0 svorkovnicu (cc)
P2 2.6.9 Spodsob ovladania cez 01 01 410 Vyber spésobu ovladania cez
panel panel (cc)
P2.2.6.10 Sposgb ovladan_la cez 01 01 411 V){ber sposok_)u ovladania cez
priem. zbernicu priem. zbernicu (cc)
P2.2.6.11 Reverzécia 0.1 0.1 fqp || STMET CEERER ()
Smer dozadu (cc)
Ako referencia frekvencie je
P2.2.6.12 Rychlost zavadzania 0.1 A.5 413 | zvolena rychlost zavadzania
(co
P2.2.6.13 Reset poruchy 0.1 0.1 414 | Reset vSetkych porich (cc)
P2.2.6.14 Zékaz zrych./spomal. 0.1 0.1 415 | Zrych./spomal. zakdzané (cc)
pP2.2.6.15 JS brzdenie 0.1 0.1 416 | JS brzdenie aktivne (cc)
Referencia motor Znizovanie referencie motor
S L potenciometra DOLE O 0.4 4Lr potenciometra (cc)
Referencia motor ZvySovanie referencie motor
e potenciometra HORE O 0.4 A potenciometra (cc)
pP2.2.6.18 Striedanie; zaradenie 1 0.1 A2 426 | Aktivne ak je kontakt zopnuty
P2.2.6.19 Striedanie; zaradenie 2 0.1 A.3 427 | Aktivne ak je kontakt zopnuty
P2.2.6.20 Striedanie; zaradenie 3 0.1 0.1 428 | Aktivne ak je kontakt zopnuty
p2.2.6.21 Striedanie; zaradenie 4 0.1 0.1 429 | Aktivne ak je kontakt zopnuty
P2.2.6.22 Striedanie; zaradenie 5 0.1 0.1 430 | Aktivne ak je kontakt zopnuty
. Vybraté s P2.1.11 (oc)
P2.2.6.23 Referencia PID 2 0.1 0.1 431 Vybraté s P2.2.1.4 (cc)

Tab. 7-9. Vstupné signaly, digitalne vstupy
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7.5.4 Vystupné signaly
7.5.4.1  Signaly digitalnych vystupov (Qvladaci panel: Menu M2 2.G2.3.1)

Pre vSetky tieto parametre pouzZite metddu “svorka ku funkcii” (TTF), vid. kapitola 6.4.

Kod Parameter Min Prednas. Viast. 1D Poznamka
P2.3.1.1 Pripraveny 0.1 0.1 432 | Menic pripraveny na chod
P2.3.1.2 Motor bezi 0.1 0.1 433 | Motor bezi
pP2.3.1.3 Porucha 0.1 A.l 434 | Porucha pohonu
pP2.3.1.4 Invertovana porucha 0.1 0.1 435 | Nie je porucha pohonu
pP2.3.1.5 Varovanie 0.1 0.1 436 | Varovanie je aktivne
P2.3.1.6 Externa porucha 0.1 0.1 437 | Externa porucha je aktivna

Referencia 4mA Porucha / varovanie
pP2.3.1.7 ; 0.1 0.1 438 | pouzivaného prudového
porucha/varovanie
vstupu
pP2.3.1.8 Prehriatie FM varovanie 0.1 0.1 439 | Varovanie prehriatia FM
pP2.3.1.9 Reverzovany 0.1 0.1 440 \|_/|)Z/stupna ITELSTETEEL <= 0
P2.3.1.10 Opacny _smve_r otaganla 01 01 441 Aktualny smer <> Ziadany
ako je ziadany smer
P2.3.1.11 Referencia dosiahnuta | 0.1 0.1 v || FEIRTETEE = EIE
frekvencii
P2.3.1.12 Zavadzacia rychlost 0.1 0.1 2y || BT R 2 Tl LT
prednast. rych. je aktivny
P2.3.1.13 Exterqe zv_oleny sposob 0.1 0.1 444 Extt’erne'zvoleny sposob
ovladania cez 1/0 ovladania cez 1/0
pP2.3.1.14 Riadenie externej brzdy 0.1 0.1 445 o .
Riadenie externe Vid. vysvetlenia na strane
P2.3.1.15 - 1 0.1 0.1 446 | 163.
brzdy, invertované
FREags || OUERENE WEIRRE] | o 01 447 | Vid. 1D315
frekvencie 1
ey || POUERENE WEIRrE] | o 0.1 448 | Vid. 1D346
frekvencie 2
P2.3.1.18 Relliics i 0.1 0.1 449 | Vid. ID350
referencie
Dohliadanie hranice Dohliadanie teploty
PRl teploty menica O O A2 menica. Vid. 1D354
P2.3.1.20 Rl S e 0.1 0.1 451 | Vid. 1D348
momentu
P2.3.1.21 Tepelna ochrana motora 0.1 0.1 452 IR CUEEI

termistora

P2.3.1.22 PEERENS EIES 0.1 0.1 463 | Vid. ID356
analégoveho vstupu

Aktivacia regulatorov

Regulatory obmedzeni su

pP2.3.1.23 . 0.1 0.1 454 y
obmedzeni aktivne

pP2.3.1.24 Zbernica DIN1 0.1 0.1 455

pP2.3.1.25 Zbernica DIN2 0.1 0.1 456

P2.3.1.26 Zbernica DIN3 0.1 0.1 457

P2.3.1.27 Riadenie striedania 1 / 0.1 B.1 458

pomocného pohonu 1

P2.3.1.28 Rladenle,strledanla 2/ 0.1 B.2 459
pomocného pohonu 2

P2 .3.1.29 Rladenle'strledanla 3/ 0.1 0.1 460
pomocného pohonu 3

P2.3.1.30 Rladenle'strledanla 4/ 01 01 461
pomocného pohonu 4

pP2.3.1.31 Riadenie striedania 5 0.1 0.1 462

Tab. 7-10. Vystupné signaly, digitalne vystupy

UISTITE sa, ze ste nepripojili viacej funkcii na jeden vystup,
¢im zabranite strate informacii funkcii a zarucite bezchybn
VAROVANIE prevadzku.
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7.5.4.2  Nastavenie limitov dohliadania (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3.2)
Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
. S O=Ziadny limit
P2.3.2.1 Df’:t"af‘::l?\'/‘;:'ggt;' 0 2 0 315 | 1=Dolny limit
vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
pP2.3.2.2 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 316
frekvencie 1
) o O=Ziadny limit
P2.3.2.3 D?:t“af?:‘&eer:'ge't; 0 2 0 346 | 1=Dolny limit
Vyst. 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.2.4 dohliadania vyst. 0,00 320,00 Hz 0,00 347
frekvencie 2
) o O=Ziadny limit
p2.3.255 | Dohliadanie limitu 0 2 0 348 | 1=Dolny limit
momentu A
2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.2.6 dohliadania -300,0 300,0 % 100,0 349
momentu
. o O=Ziadny limit
p2.3.27 | DPohliadanie limitu 0 2 0 350 | 1=Dolny limit
referencie _ R
2=Horny limit
Hodnota limitu
pP2.3.2.8 dohliadania 0,0 100,0 % 0,0 351
referencie
P232.9 Externa_ brzda — _ 0.0 100,0 s 0.5 352 Po splnen_l limitov pre
oneskorenie vypnutia odbrzdenie
Externa brzda — Po povele na stop. Pouzite
P2.3.2.10 oneskorenie zapnutia 0.0 100,0 S 1,5 353 Cas dIhsi ako P2.1.4
Dohliadanie limitu O=Ziadny limit
P2.3.2.11 | teploty frekvencného 0 2 0 354 | 1=Dolny limit
menica 2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.2.12 | dohliadania teploty -10 100 °C 40 355
FM
P23.2.13 Vybe,r dohlladaneho 0 3 0 372 0=All
analdégoveého vstupu 1=AI2
. o O=Ziadny limit
p2.3.2.14 | Dohliadanie limitu 0 2 0 373 | 1=Dolny limit
analégového vstupu _ R
2=Horny limit
Hodnota limitu
P2.3.2.15 dohliadania 0,00 100,00 % 0,00 374

analégového vstupu

Tab. 7-11. Vystupné signaly,

nastavenie obmedzeni
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7.5.4.3  Analogovy vystup. 1 (Qviadaci panel: Menu M2 2 G2.3.3)
Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Viast. 1D Poznamka
VB Sl Metéda programovania
P2.3.3.1 | analégového vystupu 0.1 E.10 A.l 464 TTF, vid, str. 66
O=Nevyuzité (20mA / 10V)
1=Vystupna frekv. (0-fmax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3=Rychlost motora (0-
momin. rychl. motora)
4=Vystupny prad (O-lmotor)
5=Moment motora (0-
TnMotor)
6=Vykon motora (0-Pnvotor)
P233.2 Funkma} analégového 0 14 1 307 7=Napatia motora (O-
vystupu 1 Unmotor)
8=JS napétie (0-1000V)
9=Referencia PID
regulatora
10=Merana hodnota 1 PID
11=Merana hodnota 2 PID
12=0dchylka PID
regulatora
13=Vystup PID regulatora
14=Teplota PT100
p2.3.3.3 | Casovakonst filtra 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Bez filtracie
analdg. vystupu 1
P2.3.3.4 InveI:Z|a analog. 0 1 0 309 O=Ne|nvertove,my
vystupu 1 1=Invertovany
Minimum analég. 0=0 mA (0 V)
P2.3.3.5 vystupu 1 0 1 0 310 1=4 mA (2 V)
P2.3.3.6 Mierka analog. 10 1000 % 100 311
vystupu 1
p2.3.37 | Ofsetanaldgového | )44 00 | 100,00 % 0,00 375
vystupu 1
Tab. 7-12. Vystupné signaly, analégovy vystup 1
7.5.4.4  Analogovy vystup. 2 (Qviadaci panel: Menu M2 2. G2.3.4)
Kaod Parameter Min Max Jedn. [ Prednas. | Viast. 1D Poznamka
VB Sl Metéda programovania
P2.3.4.1 analogovego vystupu 0.1 E.10 0.1 471 TTF, vid, str. 66
p2.3.4.2 | Funkeia analogového 0 14 0 472 | Vid. P2.3.3.2
vystupu 2
Casova konst. filtra
P2.3.4.3 | analégového vystupu 0,00 10,00 s 1,00 473 | O=Bez filtracie
P234.4 Inver2|a} analégového 0 1 0 474 OiNelnvertove’my
vystupu 2 1=Invertovany
Minimum analégového O=0mA (0V)
pP2.3.4.5 VStupu 2 0 1 0 475 | [ 4 mA V)
p2.3.4.6 | Mierkaanalégoveho 10 1000 % 100 476
vystupu 2
p23.4.7 | Ofsetanaldgového | 4,64 | 100,00 % 0,00 477
vystupu 2

Tab. 7-13. Vystupné signaly, analégovy vystup 2
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7.5.4.5 Analdgovy vystup 3 (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.3.5)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
VB Sl Metbéda programovania

P2.3.5.1 | analégového vystupu 0.1 E.10 0.1 478 TTF, vid. str. 66
p2.3.5.2 | Funkeia analogového 0 14 0 479 | Vid. P2.3.3.2

vystupu 3

Casova konst. filtra
P2.3.5.3 | analégového vystupu 0,00 10,00 s 1,00 480 | O=Bez filtracie
3

P235.4 Inverznq analégového 0 1 0 481 OiNelnvertovqny

vystupu 3 1=Invertovany

Minimum analégového 0=0mA (0 V)

pP2.3.5.5 wystupu 3 0 1 0 482 1=4 mA (2 V)
p235.6 | Merkaanalogového 10 1000 % 100 483

vystupu 3
2357 | Ofsetanaldgoveno | )00 00 | 100,00 % 0,00 484

vystupu 3

Tab. 7-14. Vystupné signaly, analégovy vystup 3
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7.5.5 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.4)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
0 = Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 S 0,0 500 ~0 = Cas s-krivky
O = Linearna
pP2.4.2 Tvar rampy 2 0,0 10,0 S 0,0 501 ~0 = Cas s-krivky
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
O=Vypnuty
1=Vyuzity pri behu
P2.4.5 Brzdny strieda¢ 0 4 0 504 | 2=Externy striedac
o 3=Vyuzity v stope a behu
4=Vyuzity pri behu (bez
testovania)
O=Po rampe
P2.4.6 Spbsob Startu 0 2 0 505 | 1=Letmy Start
2=Podmieneny letmy Start
0=Volny dobeh
N . 1=Po rampe
P2.4.7 Spbsob zastavenia 0 3 0 506 2=Rampa-+priprav.: dobeh
3=Dobeh+priprav.: rampa
P2.4.8 Prad JS brzdenia 0 I A 0,7 X Iy 507
P24.9 Cas JS brzdenlla po 0,00 600,00 s 0,00 508 0=JsS brzder’ue ie po.
zastaveni zastaveni vypnuté
Frekv. spustenia JS Spustenie JS brzdenia pri
P2.4.10 brzdenia pri 0,10 10,00 Hz 1,50 515 zastavovani po rampe po
zastavovani po poklese frekvencie pod
rampe nastavenu tymto param.
P2 411 Cas Jvarzdenla 0,00 600,00 S 0,00 516 0=:JS brzdenie je p,red
pred Startom Startom vypnuté
P2.4.12 | Brzdenie tokom 0 1 0 520 | O7Vypnute
1=Zapnuté
p2.4.13 | Prud pribrzdeni 0 I A I 519
tokom

Tab. 7-15. Parametre riadenia pohonu, G2.4

7.5.6 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.5)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
pp51 | Doinylimitzakazanej | gy | 35500 | 0,00 509 | O=Zakaz. pasmo 1
frekvencie 1 nevyuzité
pa5p | Homylimitzakazanej | gy | 35500 | 0,00 510 | OF%akaz. pasmo 1
frekvencie 1 nevyuzité
p253 | Doinylimitzakazanej | oy | 356500 | 0,00 511 | O74akaz. pasmo 2
frekvencie 2 nevyuzité
p25.a | Homylimitzakazanej | g | 35500 | HZ 0,00 512 | O74akaz. pasmo 2
frekvencie 2 nevyuzité
po55 | Dolnylimitzakazanej | o gy | 35000 | Hz 0,00 513 | 07%akaz. pasmo 3
frekvencie 3 nevyuzité
pa5e | Hormylimitzakazanej | o) | 35500 | Hz 0,00 514 | O=%akaz. pasmo 3
frekvencie 3 nevyuzité
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného Casu
pP2.5.7 prechode zakazanym 0,1 10,0 X 1,0 518 | rampy v zakdzanom pasme
pasmom frekvencii

Tab. 7-16. Parametre pasma zakazanych frekvencii, G2.5
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7.5.7 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.6)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
P2 6.1 Rezim riadenia 0 1/3 0 600 0=Frekve!'1cnf: rlade_nle
motora 1=Riadenie rychlosti
P262 | Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | O=Newyuzite
1=Aut. zosilnenie momentu
O=Linearna
1=Kvadraticka
P2.6.3 U/f charakteristika 0 3 0 108 | 2=Programovatelna
3=Lineéarna s optimaliz.
magnetického toku
P2.6.4 Zaciatok 8,00 320,00 Hz 50,00 602
odbudzovania
polgls | Napatie v zaciatku | . o, 200,00 % 100,00 603 | N% X Unmot
odbudzovania
poiee | Strednafrekvencia | o, P2.6.4 Hz 50,00 604
na U/f krivke
Stredné napatie na o Nn% X Unmot
2N U/f krivke 0,00 100,00 Yo 100,00 605 Max. hodnota = P2.6.5
poieig | '\apateprinulovej | o, 40,00 % R6zNne 606 | N% X Unmot
frekvencii
P2 6.9 Spinacia frelkyen0|a 1,0 ROzZNEe KHz ROzZNEe 601 Vid. Tab. 8-14 pre presné
modulécie hodnoty
O=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator prepéatia 0 2 1 607 | 1=Vyuzity (P)
2=Vyuzity (PD)
. . O=Nevyuzity
P2.6.11 Regulator podpétia 0 1 1 608 1=Vyuzity
p26.12 | ZMiZovanie frekv. 0,00 100,00 % 0,00 620
od zatazenia
O=Neaktivha
P2.6.13 Identifikacia 0 1 0 631 | 1=Identifikdcia bez otacania

motora

Tab. 7-17. Parametre riadenia motora, G2.6
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7.5.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.7)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
O=Ziadna akcia
1=Varovanie

Reakcia na poruchu 2=Varovan.+predch. frekv.
P2.7.1 prudovej slucky 4mA 0 5 0 700 3=Var.+frek. 2.7.2
4=Por., stop podla 2.4.7
5=Porucha, volny dobeh
P2.7.2 Referencia pri 0,00 P2.1.2 | Hz 0,00 728
poruche 4mA
P2 7.3 Reakcia na externu 0 3 > 701 O=Ziadna gkua
poruchu 1=Varovanie
Dohliadanie vstupnej 2=Por., stop podla 2.4.7
P2.7.4 fazy 0 3 0 730 3=Porucha, volny dobeh
Reakcia na poruchu O=Porucha sa ulozi do
P2.7.5 P 0 1 0 727 | histérie portch
podpétia - o <. -
1=Porucha nie je uloZzena
Kontrola vystupnej
P2.7.6 fazy 0 3 2 702 0=7iadna akcia
Ochrana pred 1=Varovanie
P2.7.7 zemnym skratom 0 3 2 703 2=Por., stop podla 2.4.7
P2 7.8 Tepelna ochrana 0 3 2 704 3=Porucha, volhy dobeh
motora
pa7.9 | Koeficentokolitej 1 15006 | 1000 | % 0,0 705
teploty motora
Koeficient chladenia —100,0% = 0°C
pP2.7.10 motora pri O rvchlosti 0,0 150,0 % 40,0 706 0,0% = 40°C
priory ~100,0% = 80°C
p2.7.11 |'€Pelna casova konst. 1 200 min Rozne 707
motora
P2.7.12 Pracovny cyklus 0 100 % 100 708
motora
O=Ziadna akcia
. 1=Varovanie
P2.7.13 | Ochrana zablokovania 0 3 0 709 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.14 Pradovy limit 0 2 x Iy A I 710
zablokovania
P2.7.15 Casovy limit 1,00 | 120,00 s 15,00 711
zablokovania
P2.7.16 Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania
O=Ziadna akcia
s 1=Varovanie
P2.7.17 | Ochrana odlahcenia 0 3 0 713 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
p2.7.1g | ZAtazenie v zaciatku 10 150 % 50 714
odbudzovania
p2.7.19 | Z3tazenie prinulovej | - g 150,0 % 10,0 715
frekvencii
p2.7.20 | CasOVY limit ochrany 2 600 s 20 716
odlahcenia
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.21 termistora 0 3 2 732 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.22 | Poruchu pr. zbernice 0 3 2 733 | Vid. P2.7.21
pP2.7.23 Porucha slotu 0 3 2 734 | Vid. P2.7.21
P2.7.24 | Pocet PT100 vstupov 0 3 0 739
O=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Por., stop podla 2.4.7
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.26 PT100 varovanie -30,0 200,0 °C 120,0 741
pP2.7.27 PT100 porucha -30,0 200,0 °C 130,0 742

Tab. 7-18. Ochrany, G2.7
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7.5.9 Parametre automatického restartu (Ovladaci panel: Menu M2 2 G2.8)

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
pP2.8.1 Cas Cakania 0,10 10,00 S 0,50 717
p2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
O=Po rampe
pP2.8.3 Spbsob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start
2=Podla P2.4.6
po.g.a | Pocetpokusovpo 0 10 0 720
podpéati
P2.8.5 Pocet pokusov po 0 10 0 721
prepéti
P2.8.6 Pocet pokusov po 0 3 0 722
nadprude
P2.8.7 Pocet pokusov po 0 10 0 723
poruche 4mA
P2.8.8 Pocet pokusov po 0 10 0 726
prehriati motora
p2.g.g | FPOcetpokusov po 0 10 0 725
externej poruche
p2.8.10 | Focet pokusov po 0 10 0 738
odlahceni

Tab. 7-19. Parametre automatického restartu po poruche, G2.8
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7.5.10 Parametre kaskadneho riadenia cerpadiel a ventilatorov (Menu M2 > G2.9)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Viast. 1D Poznamka
P2.9.1 Pocet pomocnych 0 4 1 1001
pohonov

P2.9.2 Frekvencia Startu, P2.9.3 | 320,00 | Hz 51,00 1002
pomocny pohon 1

pp.o3 |Frekvenciazastavenia, | o, 1 | pyg5 Hz 10,00 1003
pomocny pohon 1

P2.9.4 Frekvencia Startu, | o5 g5 | 35000 | Hz 51,00 1004
pomocny pohon 2

pp.os5 |Frekvenciazastavenia, | o, 4 | pyg4 Hz 10,00 1005
pomocny pohon 2

P2.9.6 Frekvencia Startu, P2.9.7 | 320,00 | Hz 51,00 1006
pomocny pohon 3

pp.o7 |Frekvenciazastavenia, | o, 1 | prgg Hz 10,00 1007
pomocny pohon 3

P2.9.8 Frekvencia Startu, P2.9.9 | 320,00 | Hz 51,00 1008
pomocny pohon 4

pp.og |Frekvenciazastavenia, | o, 44 | pygg Hz 10,00 1009

pomocny pohon 4

p2.9.10 | Oneskorenie Startu 0,0 300,0 s 4,0 1010
pomocnych pohonov

Oneskorenie

P2.9.11 | zastavenia pomocnych 0,0 300,0 s 2,0 1011
pohonov
P2.9.12 Skok referencie, 0,0 100,0 % 0,0 1012
pomocny pohon 1
P2.9.13 Skok referencie, 0,0 100,0 % 0,0 1013
pomocny pohon 2
P2.9.14 Skok referencie, 0,0 100,0 % 0,0 1014
pomocny pohon 3
P2.9.15 Skok referencie, 0,0 100,0 % 0,0 1015
pomocny pohon 4
P2.9.16 Vyradenie PID 0 1 0 1020 | 1=PID regulator vyradeny
regulatora
O=Nevyuzité
1=AI1
Vyber signalu pre 2=AI12
P2.9.17 VS,[{] me?ania tﬁ’aku 0 5 0 1021 | 3=AI3
p 4=Al4
5=Priem. zbernica
(FBProcessDatalN3)
p2.9.18 | Hormy "r‘t’lg‘ﬁt”p“eho 0,0 100,0 % 30,00 1022
p2o19 | DOV "T;;l’jt“p”eho 0,0 100,0 % 20,00 1023
P2.9.20 Pokles ;gitl”p”eho 0,0 100,0 % 30,00 1024
Oneskorenie poklesu O=Ziadne oneskorenie
P2.9.21 P 0,0 300,0 s 0,0 1025 | 300=Bez poklesu alebo

frekvencie .
rastu frekvencie

Oneskorenie rastu O=Ziadne oneskorenie
pP2.9.22 . 0,0 300,0 s 0,0 1026 | 300=Bez poklesu alebo
frekvencie X
rastu frekvencie

O=Zaradenia nevyuzité
1=Nastavenie posledného
zaradeného pohonu na

Vyber pouzitia signalov koniec; obnovit

P2.9.23 0 2 1 1032

zaradeni poradie po P2.9.26
alebo zastaveni
2=Zastavit a obnovit
poradie okamzite
P2.9.24 |Automatické striedanie| 0 1 1 1027 | O=Newwuzite
1=Striedanie vyuzité
Vyber automatiky O=Len pomocné pohony
P2.9.25 striedania/zaradenia 0 1 1 1028 1=VSetky pohony
P2.9.26 Interval striedania 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | O,0=TEST=40s
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P2.9.27 Maximalny pocet 4 1 1030
pomocnych pohonov
p2.gog | Lmitfrekvenciepre | oo, | py g5 Hz 25,00 1031
striedanie
p2.9.29 | ZObrazenie meranej 30000 0 1033 | Hodnota zodpovedajica
veli¢iny - minimum minimu signalu sp. vézby
p2.9.30 | Zobrazenie meranej 30000 100 1034 | Hodnota zodpovedajica
veli¢iny - maximum maximu signalu sp. vazby
P2 9.31 Zobraze_nle mer. vel. - 0 a 1 1035 Pocet_zotfrazerm_ych
desatinné miesta desatinnych miest
p2.o.3p | ZObrazenie meranej 0 28 4 1036 | Vid. strana 204.
veliCiny - jednotka

Tab. 7-20. Parametre riadenia Cerpadiel a ventilatorov

7.5.11 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu M3)

Parametre pre vyber spdsobu ovladania a smeru z panelu si zobrazené nizsie v tabulke. Vid.
riadiace menu panela v prirucke pouZivatela.

Kaod Parameter Min Max Jedn. | Prednas. | Vlast. 1D Poznamka
Vyber sposobu 1=1/0 'svor’kovnica
P3.1 . . 1 3 1 125 | 2=0vladaci panel
ovladania g . .

3=Priemyselna zbernica

R3.2 Referencia z panelu | P2.1.1 p2.1.2 Hz
O=Dopredu

P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1=Dozadu

P3.4 Referencia PID 1 0,00 100,00 % 0,00 167

P3.5 Referencia PID 2 0,00 100,00 % 0,00 168

Aktivacia tlacidla 0=0Obmedzena funkcia
P3.6 Stop 0 1 1 114 1=Tlacidlo Stop vzdy aktivne

Tab. 7-21. Parametre riadiaceho menu panela, M3

7.5.12 Systémové menu (Ovladaci panel: M6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajluce sa vSeobecného pouzitia frekvenéného menica, ako vyber
aplika¢ného programu, jazyka, vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid.
prirucka pouzivatela.

7.5.13 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu M7)

Menu M7 zobrazuje zoznam pripojenych pridavnych kariet k riadiacej doske a s nimi spojené
informécie. Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.
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8. POPIS PARAMETROV

Na nasledujcich stranach najdete popis parametrov zoradeny podla individualneho identifikacného
ID Cisla daného parametra. ID Cislo v Sedom poli (napr. 418 Motor potenciometer HORE)
indikuje, Ze na tento parameter ma byt pouZitd TTF programovacia metoda (vid’ kapitola 6.4).

Za niektorymi nazvami parametrov nasleduje Ciselny kdd oznacujlci aplikacné programy “All in
One”, v ktorych sa parameter vyskytuje. Ak nie je uvedeny zZiadny koéd znamena to, Ze sa
nachadza vo vsetkych aplikacnych programoch. Vid. nizSie. Uvedené su tiez Cisla parametrov,
pod ktorymi sa parametre nachadzaju v rozlicnych aplikacnych programoch.

1 Zakladny aplikacny program 5 Aplikacny program PID regulacie
2 Standardny aplikacny program 6 Viacucelovy aplikacny program
3 Aplik. prog. miestn./dialkového oviad. 7 Aplikacny program kaskadneho riadenia
4 Viacrychlostny aplikacny program Cerpadiel a ventilatorov
101 Minimalna frekvencia (2.1, 2.1.1)
102 Maximalna frekvencia (2.2,2.1.2)
Definuje rozpétie frekvencii frekvencného menica.
Maximalna hodnota tychto parametrov je 320 Hz.
Minimalna frekvencia a maximalna frekvencia definuja hranice pre dalSie parametre
stvisiace s frekvenciou (napr. Prednastavena rychlost 1 (ID105), Prednastavena
rychlost 2 (ID106) a prednastavena rychlost pri poruche signalu 4 mA (1D728).
103 Cas rozbehu 1 (2.3, 2.1.3)
104 Cas dobehu 1 (2.4,2.1.49)
Tieto parametre definuju ¢as potrebny na zvysenie vystupnej frekvencie z 0 na
nastavend maximalnu frekvenciu (par. 1D102).
105 Prednastavena rychlost’ 1 1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15)
106 Prednastavena rychlost 2 1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16)
Tieto parametre urcuju zelanu frekvenciu, ktora je pouzita pri aktivacii prislusnych
digitalnych vstupov.
Hodnoty parametrov sU automaticky limitované maximalnou frekvenciou (par. 1D102).
Vsimnite si pouzitie TTF programovacej metody vo viacucelovom aplikaénom programe.
Vsetky digitdlne vstupy programovatelné, preto musite najprv priradit funkcie volby
prednastavenych rychlosti dvom digitdlnym vstupom (parametre 1D419, 1D420).
Prednastavena Prednastavena
Rychlost rychlost 1 rychlost 2
(DIN4/1D419) (DIN5/1D420)
Zakladné referencia 0 0
ID105 1 0
ID106 0 1
Tab. 8-1. Prednastavend rychlost
107 Pradové obmedzenie (2.5, 2.1.5)

Tento parameter uréuje maximalny prid motora dodavany menic¢om frekvencie.
Prednastavena hodnota parametra sa meni v zavislosti od velkosti menica. Po zmene
prudového obmedzenia sa limit pridu ochrany zablokovania motora (ID710) interne
prepocita a zmeni na 90% hodnoty pridového obmedzenia.

Ked' prud motora dosiahne obmedzenie vystupna frekvencia menica je znizovana.
POZNAMKA: Tento parameter nie je limit nadpradovej ochrany (porucha 1)
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U/f charakteristika 234567 (2.6.3)

Linearna:
0

Kvadraticka:

1

Napétie motora sa linearne meni s frekvenciou ako funkcia vystupnej
frekvencie od napétia pri nulovej frekvencii (ID606) po napatie v bode
pociatku odbudzovania (FWP) (1ID603) pri FWP frekvencii (ID602). Tato
hodnota parametra prednastavena vyrobcom, by mala byt
pouzita, ak nie je ziadna Specialna poziadavka pre iné nastavenie.
Napétie motora sa meni od napatia pri nulovej frekvencii (ID606)
kvadraticky od 0 Hz po bod zaciatku odbudzovania (1D602). Pod bodom
odbudzovania motor pracuje so znizenym budenim a generuje mensi
moment. Kvadratick( zavislost U/f je mozné pouZzit v aplikaciach, kde je
poziadavka na moment Umerna druhej mocnine rychlosti, napr. pri
odstredivych ventilatoroch a ¢erpadlach.

A UV]
unp - ____ e -
ID603| Prednastavené: Z adiatok
nominalne napatie motora : odbudzovania
|
|
|
|
|
|
|
Lineara :
|
|
|
Kvadratickd | Prednastavené:

1 nomindna frekvencia
1, motora f[Hz]
i >

NX12K07

Obr. 8-1. Linearna a kvadraticka U/f charakteristika

Programovatelna zavislost U/f:

2

U/f charakteristiku je mozné naprogramovat v troch réznych bodoch:
napatie pri nulovej frekvencii (P1), stredny bod napatia/frekvencie (P2)

a bod odbudzovania (P3). Programovatelnd U/f charakteristika sa pouZziva,
ak je potrebny zvySeny moment motora pri nizkej frekvencii. Optimalne
nastavenie moze byt automaticky dosiahnuté identifikacnym chodom
motora (ID631).

Un s m - e
ID603 | Prednastavené:
nominéalne napéatie motora

Zadiatok
odbudzovania

1S N G

ID605 |
(Nast. 10%) 0 Prednastavené:
ID606 I nominalna frekvencia
4 |
(Nast. 1,3%) | motora flHz]
ID604 ID602
(Nast. 5Hz) NX12K08

Obr. 8-2. Programovatelha krivka U/f
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Linearna s optimalizaciou magnetického toku:

3 Meni¢ frekvencie za¢ne hladat minimalny prid motora za Géelom Uspory
energie, znizenia arovne hluku motora. Tato funkciu je mozné pouzit
v aplikaciach, kde ¢asto nedochddza k zmenam zatazenia napr.:
ventilatory, Cerpadla atd.

109 Optimalizacia U/F (2.13, 2.6.2)

Automatické Napatie motora sa meni proporcionalne so zelanym momentom.

zvysenie Vytvara sa tym vacsi moment pri Starte a pri chode v oblasti nizkych
momentu frekvencii. Automatické zvySenie momentu je mozné pouzit
v aplikaciach, kde je potrebny vysoky zaberovy moment, kvoli napr.
suchému treniu pri dopravnikoch.

PRIKLAD:

Aké zmeny su potrebné pri rozbehu s vysokym zaberovym momentom od 0 Hz?
. Najskoér nastavte nominalne hodnoty motora (Skupina parametrov 2.1).

Moznost 1: automatické funkcie

1. krok: Urobte identifikacny chod motora (1D631, P2.6.16).

2. krok: Aktivujte funkciu zadberového momentu nastavenim tohto parametra na 1.

MoZnost 2: manualne nastavenie
Pouzite programovatelnt zavislost U/f nastavenim P2.6.3 (1ID108) na hodnotu 2.

Pre zabezpelenie momentu musite nastavit napatie pri nulovej frekvencii (ID606) a
napatie/frekvenciu v strednom bode (ID604 a ID605) tak, Ze motor bude pri nizkych
frekvencidch odoberat jednu tretinu nominalneho pradu. Ak je potrebny vaési moment
pouzite vysSi prad.

Najskor nastavte par. 1D108 na Programovatelhd zavislost U/f (hodnota 2). Zvyste
napatie pri nulovej frekvencii (ID606), aby ste dosiahli dostatocny prad pri nulovej
rychlosti. Potom nastavte napétie stredného bodu (ID605) na 1.4142*1D606 a
frekvenciu stredného bodu (ID604) na hodnotu ID606/100%*ID111.

POZNAMKA!  V aplikdcidch s vysokym momentom a nizkou rychlostou, je
pravdepodobné Ze sa motor prehreje. Ak ma motor beZat za takychto
podmienok dIhsi ¢as, musi sa chladeniu motora venovat specialna
pozornost. PouZite externé chladenie motora, ak je predpoklad, ze
teplota stupne prilis vysoko.

110 Nominalne napéatie motora (2.6, 2.1.6)

Tato hodnotu U, najdete na Stitku motora. Pri zmene tohto parametra sa nastavi napatie
v bode pociatku odbudzovania (ID603) na 100% * Unyetor- VSimnite si tiez, ¢i je motor
zapojeny do hviezdy alebo trojuholnika.

111 Nominalna frekvencia motora (2.7,2.1.7)

Hodnotu f najdete na Stitku motora. Pri zmene tohto parametra sa nastavi napatie
v bode pociatku odbudzovania (ID602) na ta istt hodnotu.

112 Nominalne otacky motora (2.8, 2.1.8)

Hodnotu n,, najdete na Stitku motora.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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Nominalny prud motora (2.9, 2.1.9)

Hodnotu 1, najdete na Stitku motora. Ak je znamy aj magnetizacny prud, pred
spustenim identifikacného chodu, nastavte tiez parameter ID612 (len NXP).

Aktivacia tlacidla Stop (3.4, 3.6)

Ak chcete, aby bolo mozné tladidlom Stop vzdy zastavit motor bez ohladu na zvoleny
spbsob ovladania, nastavte tento parameter na hodnotu 1.

Vid. tiez parameter 1D125.

Vyber zdroja referencie pri ovladani cez 1/0 12346 (2.14, 2.1.11)

Urcuje, ktory zdroj Ziadanej frekvencie sa vyberie, ak je meni¢ ovladany cez I/O
svorkovnicu.

Aplikaény

0 Analégovy vstup 1 (All) Analégovy vstup 1 (AIl), vid. ID377
1 Analégovy vstup 2 (Al2) Analégovy vstup 2 (AI2) , vid. ID388
2 Referencia z panelu (Menu M3) Al1+AI2
3 Referencia z priem. zbernice Al1-AlI2
4 Refer_enma Z motor Al2—AlL
otenciometra (len 3
5 Al1*AI2
6 AI1 rucné ovladanie
7 AI2 rucné ovladanie
8 Referencia z panelu (Menu M3)
9 Referencia z priem. zbernice
10 Motor potenciometer; 1D418
(zvySovanie) a 1D417 (znizovanie)
1 All alebo AI2, podla toho ktory je
mensi
12 AIl alebo AI2, podla toho ktory je
vacsi
Maximalna frekvencia
13 (odporucané len v rezime riadenia
momentu)
14 Vyber Al1/AI12, vid. 1D422
15 Enkodér 1 (Al vstup C.1)
16 Enkodér 2 (synchronizacia rychlosti

s OPT-A7 a NXP) (Al vstup C.3)

Tab. 8-2. Moznosti vyberu parametra 1D117

Zosilnenie PID regulatora 57 (2.1.12)

Tento parameter urcuje zosilnenie PID regulatora. Ak je hodnota parametra nastavena
na 100%, zmena hodnoty odchylky o 10% spdsobi zmenu vystupu regulatora o 10%.
Ak je parameter nastaveny na O, PID regulator pracuje ako ID-regulator.

Vid. priklady na strane 125.

Integracna casova konstanta PID regulatora 57 (2.1.13)

Parameter ID119 urcuje integracnu ¢asovu konstantu PID regulatora. Ak je parameter
nastaveny na 1,00 sekundy, zmena hodnoty odchylky o 10% sp6sobi zmenu vystupu
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regulatora o 10,00%/s. Ak je hodnota parametra nastavena na 0,00 s, PID regulator
pracuje ako PD regulator.

Vid. priklady na strane 125.

120 Ucinnik motora (2.10, 2.1.10)

Hodnotu ucinnika motora najdete na stitku motora pod oznacenim cos ¢.

121 Vyber ref. pri ovladani cez panel 234567 (2.1.12,2.1.13, 2.2.6, 2.2.1.2)

Urcuje, ktory zdroj Ziadanej frekvencie sa vyberie, ak je menic ovladany cez panel.

Aplik.

Vvber 2-4 5 6 7
0 Analégovy Analégovy Analégovy Analégovy
vstup 1 (All) vstup 1 (All) vstup 1 (All) vstup 1 (All)
1 Analégovy Analégovy Analégovy Analégovy
vstup 2 (Al2) vstup 2 (Al2) vstup 2 (Al2) vstup 2 (Al2)
Referencia
2 2 panelu (M3) Al3 AlL+AI2 Al3
3 Referencia z pr. Al4 AI1-AI2 Al4
zbernice *

Referencia Referencia
& z panelu (M3) Al2-AlL z panelu (M3)
5 Referencfia Z pr. AI1*AI2 Referengia Z pr.

zbernice * zbernice *

Motor AIl rucné Motor
6 . . . .
potenciometer ovladanie potenciometer

7 Referencia PID AI2 rucné Referencia PID

regulatora ovladanie regulatora
8 Referencia

Z panelu (M3)
9 Referencia z pr.
zbernice *

Tab. 8-3. Moznosti vyberu parametra ID121

*FBSpeedReference, dalSie informacie najdete v prirucke priemyselnej zbernice.

122 Vyber ref. pri ovladani cez pr. zbernicu 234567 (2.1.13, 2.1.14,2.2.7, 2.2.1.3)

Urcuje, ktory zdroj Ziadanej frekvencie sa vyberie, ak je menic ovladany cez priemyselnu
zbernicu. Pre volby v jednotlivych aplikacnych programoch, vid. ID121.

123 Smer z panelu (3.3)
o Dopredu: Ak je aktivny spbsob ovladania panel, motor sa otac¢a dopredu.
1 Dozadu: Ak je aktivny spbsob ovladania panel, motor sa otac¢a dozadu.

Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.

124 Referencia rychlosti zavadzania 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)

Urcuje hodnotu frekvencie rychlosti zavadzania, ktora sa vyberie digitalnym vstupom,
vid. parameter ID301 a 1D413.

Hodnota parametra je automaticky obmedzena maximalnou frekvenciou (1D102).
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Vyber spbsobu ovladania (3.1)
Tymto parametrom je mozné zmenit spdsob ovladania menica (spdsob zadavania povelu
na Start/stop). Viac informacii najdete v prirucke pouzivatela.

Stlacenim tlacidla Start na 3 sekundy sa zvoli ovladanie cez panel, pri¢om sa skopiruju
stavoveé informacie ako Start/stop, smer, referencia.

0 Pocitac (aktivované cez NCDrive)
1 1/0 svorkovnica

2 Panel

3 Priemyselna zbernica

Prednastavena rychlost’ 3 46 (2.1.17)
Prednastavena rychlost' 4 46 (2.1.18)
Prednastavena rychlost' 5 46 (2.1.19)
Prednastavena rychlost’ 6 46 (2.1.20)
Prednastavenda rychlost 7 46 (2.1.21)

Tieto parametre urcuju prednastavené frekvencie, ktoré s pouzité ako zelana
frekvencia, pri aktivovani prislusnej kombinacie digitalnych vstupov.

Vo viacrychlostnom aplikacnom programe (4), su digitalne vstupy DIN4, DIN5 a
DING priradené k funkciam vyberu prednastavenych rychlosti. Kombinaciou
aktivovanych vstupov sa zvoli prislusna prednastavena rychlost.

Vo viacicelovom aplikacnom programe pouzite metédu programovania TTF. Vietky
digitalne vstupy programovatelné, preto musite najprv priradit funkcie volby
prednastavenych rychlosti digitdlnym vstupom (parametre 1D419, 1D420 a 1D421).

Hodnoty parametrov su automaticky obmedzené maximalnou frekvenciou (1D102).

Rychlost DIN4/1D419 DIN5/1D420 DIN6/1D421

Zakladna rychlost 0 0 0
Prednast. rychlost 1 (ID105) 1 0 0
Prednast. rychlost 2 (ID106) 0 1 0
Prednast. rychlost 3 (ID126) 1 1 0
Prednast. rychlost 4 (1D127) 0 0 1
Prednast. rychlost 5 (ID128) 1 0 1
Prednast. rychlost 6 (1D129) 0 1 1
Prednast. rychlost 7 (1D130) 1 1 1

Tab. 8-4. Prednastavené rychlosti 1 az 7

Vid. tieZ parametre ID105 a ID106.
Hodnoty parametrov su automaticky obmedzené maximalnou frekvenciou (1D102).

Vyber referencie pri ovladani cez 1/0 svorkovnicu, miestoB 3 (2.1.12)

Vid. hodnoty parametra ID117 vysSie.

Derivacna casova konstanta PID regulatora 57 (2.1.14)

Parameter ID132 urcuje derivacnu ¢asovu konstantu PID reguldtora. Ak je tento
parameter nastaveny na 1,00 s, zmena hodnoty regulacnej odchylky o 10% pocas
1,00 s spdsobi zmenu vystupu o0 10%. Ak je hodnota parametra nastavena na 0,00 s,
PID regulator sa sprava ako PI regulator.

Vid'. priklady niZSie.
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Priklad 1:

Za ucelom znizenia hodnoty odchylky na nulu, so zadanymi hodnotami, sa vystup
menica frekvencie sprava nasledovne:

Zadané hodnoty:

P2.1.12, P = 0%

P2.1.13, I-zlozka = 1.00 s

P2.1.14, D-zlozka = 0.00 s Min. frek. = 0 Hz
Odchylka (zelana — skutocna) = 10.00% Max. frek. = 50 Hz

V tomto priklade pracuje PID regulator prakticky len ako | regulator.

Na zaklade zadanej hodnoty parametra 2.1.13 (Integracna Casova konstanta), sa vystup
PID zvySi 0 5 Hz (10% z rozdielu medzi maximalnou a minimalnou frekvenciou) kazdu
sekundu, az kym bude odchylka rovna 0.

Hz $
----- vystup PID
------------------ hodnota odchylky
.*" [[10% 1-2l02.25 HzIs
(4 A
*
,**|] 10% 1-zlozka=5 Hz/s
A
A
," . 10% I-zlozka=5 Hz/s
(4
L4
',' 10% I-zlozka=5 Hz/s
A
N ‘ odchylka=10% I-zloZka=5 Hz/s
(4 h 4
-—> g
1s t
NX12k70

Obr. 8-3. PID regulator vo funkcii | regulatora.

Priklad 2:
Zadané hodnoty:

P2.1.12, P = 100%

P2.1.13, I-zlozka = 1,00 s

P2.1.14, D-zlozka = 1,00 s Min. frek. = 0 Hz
Odchylka (zelana — skutocnd) = £10% Max. frek. = 50 Hz

Po zapnuti napajania systém zisti odchylku medzi pozadovanou a skutocnou hodnotou a
zacne zvySovat alebo zniZzovat (v pripade, ze je regulacna odchylka zaporna) vystup PID
na zaklade integracnej Casovej konstanty. Ako nahle sa rozdiel medzi pozadovanou a
skuto¢nou hodnotou znizi na 0, vystup sa znizi o hodnotu zodpovedajlcu hodnote
parametra 2.1.13.

V pripade, Ze je regula¢na odchylka zaporna, menic frekvencie zareaguje
zodpovedajlcim zniZzenim vystupu, vid. Obr. 8-4.
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Hz 4

D-zlozka ’

)]

zlozka

i p_zlozka=5 Hz E[Odchwka:lo%

vystup PID
hodnota odchylky

Odchylka= -10%E P-zlozka= -5 Hz

NX12k69

Obr. 8-4. Priebeh vystupu PID regulatora s hodnotami z prikladu 2.

Priklad 3:
Zadané hodnoty:

P2.1.12, P = 100%

P2.1.13, I-zlozka = 0,00 s

P2.1.14, D-zlozka = 1,00 s

Odchylka (zelana — skutoCna) = +10%/s

Min. frek. = 0 Hz

Max. frek.

= 50 Hz

S narastajucou odchylkou taktiez vystup PID narasta na zéklade nastavenych hodnét

(derivacna cCasova konstanta = 1,00s).

Hz ¢
------ vystup PID
---------------------- hodnota odchylky
a
/1 | D-zlozka=10%=5,00 Hz
' 4 'S ','
¢ W 175
R ' I’—,,, D-zlozka= -10%= -5,00 Hz
e LY =
2 L
* AV %\
e .,\" 5 “\""—:0_9
! RN ‘%"«ﬂ(/ﬂ\
¢ y S
¢ K4 . ‘Fv %
R 4 A
¢ 8 S =
s 4 P-zlozka=100% *PID odch. = 5,00Hz/s *« >,
\ R
' o 100 o
3 L. >
1,00s NX12k72 t

Obr. 8-5. Vystup PID regulatora s hodnotami z prikladu 3.

Prednastavena rychlost' 8
Prednastavena rychlost’ 9
Prednastavena rychlost 10
Prednastavena rychlost' 11
Prednastavend rychlost 12

ADMDAMDD

(2.1.22)
(2.1.23)
(2.1.24)
(2.1.25)
(2.1.26)
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Prednastavena rychlost 13 4 (2.1.27)
Prednastavena rychlost 14 4 (2.1.28)
Prednastavena rychlost 15 4 (2.1.29)

Aby ste mohli tieto prednastavené rychlosti vyuZzivat vo viacrychlostnom aplikaénom
programe (ASFIFF04), musi byt parameter ID301 nastaveny na hodnotu 13. Vo
viacrychlostnom aplikaénom programe, su digitalne vstupy DIN4, DIN5S a DIN6
priradené k funkciam vyberu prednastavenych rychlosti. Kombinaciou aktivovanych
vstupov sa zvoli prislusna prednastavena rychlost.

Rychlost yyber Yiacerych yyber Yiacerych YYber Yiacechh YYber Yiacechh
rychlosti 1 (DIN4) | rychlosti 2 (DIN5) | rychlosti 3 (DIN6) | rychlosti 4 (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25 (11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

Tab. 8-5. Vyber rychlosti pomocou digitalnych vstupov DIN3, DIN4, DIN5 a DIN6

Vyber signalu Al3 567 (2.2.38,2.2.4.1)

Tento parameter slUzi na priradenie jedného z analégovych vstupov k signalu Al3. Viac
informacii najdete v kapitole 6.4 princip programovania , Svorka k funkcii“ (TTF).

POZNAMKA: Ak vyuzivate meni¢ NXP a ViacUcelovy aplikacny program (6), mozete
signal AI3 ovladat cez priemyselnl zbernicu. Vtedy musi byt tento parameter nastaveny
na hodnotu 0.1.

Casova konstanta filtra AI3 567 (2.2.41,2.2.4.2)

AK je tento parameter nastaveny na hodnotu vacsiu ako 0,0, aktivuje sa filtracia
vstupného analdgového signalu. DIha filtraéna ¢asova konstanta znizuje rychlost
regulacie, vid. parameter 1D324.

Rozsah signalu AI3 567 (2.2.39, 2.2.4.3)

Tymto parametrom si vyberiete rozsah signalu Al3.

Aplik.

Vyber > © ’
(0] 0...100% 0...100% 0...100%
1 4mA/20...100% 4mA/20...100% 4mA/20...100%
2 —10...+10V Uzivatelsky
3 Uzivatelsky

Tab. 8-6. Moznosti pre parameter 1D143

UZivatel'ské minimum AI3 67 (2.2.4.4)
UzZivatel'ské maximum AI3 67 (2.2.4.5)

Slazi na vlastné miniméalne a maximalne hodnoty signalu Al3 v rozsahu -160...160%.
Priklad: minimum 40%, maximum 80% = 8...16 mA.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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Inverzia AlI3 567 (2.2.40, 2.2.4.6)

O=Bez inverzie
1=Signal je invertovany

Vyber signalu Al4 567 (2.2.42,2.2.5.1)
Vid. ID141.

Casova konstanta filtra AI4 567 (2.2.45,2.2.5.2)
Vid. ID142.

Rozsah signalu Al4 567 (2.2.43,2.2.5.3)
Vid. 1D143.

Uzivatel'ské minimum AI4 67 (2.2.5.4)
UZivatel'ské maximum AI4 67 (2.2.5.5)

Vid. 1D144 a I1D145.

Inverzia Al4 567 (2.2.44, 2.2.5.6)

Vid. ID151.

ReZim riadenia motora 1/2 6 (2.2.7.22)

Pri otvorenom kontakte (oc) = je vybraty rezim riadenia motora 1
Pri zopnutom kontakte (cc) = je vybraty rezim riadenia motora 2

Vid. parametre ID600 a ID521.
Zmena z bezsnimacového riadenia na uzatvorené a opacne je mozna len v stave stop.

AIl ofset rucného ovladania 6 (2.2.2.11)

Definujte nulovy bod frekvencie nasledovne: S tymto parametrom na displeji, nastavte
potenciometer do predpokladaného nulového bodu a stlacte Enter. Poznamka: Tento
parameter neovplyvni zmenu mierky referencie.

Stlactte tlacidlo Reset, aby ste zmenili hodnotu parametra spat na 0,00%.

AI2 ofset rucného ovladania 6 (2.2.3.11)
Vid'. parameter ID165.

Referencia PID z panelu 1 57 (3.4)

Ziadana hodnota PID regulétora z panela, mdze byt nastavena v rozsahu 0% az 100%.
Téato Zziadana hodnota je aktivnou ziadanou hodnotou PID, ak parameter 1D332 = 2.
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169
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179

Referencia PID z panelu 2 57 (3.5)

Ziadana hodnota PID regulétora z panela 2, mdze byt nastavena v rozsahu 0% az
100%. Tato ziadan& hodnota je aktivnou Ziadanou hodnotou PID, ak parameter Funkcia
DIN5=13 a kontakt DIN5 je zopnuty.

Digitalny vstup 4 priem. zbernice 6 (2.3.3.27)
Digitalny vstup 5 priem. zbernice 6 (2.3.3.27)

Data z priemyselnej zbernice je mozné priviest na digitalne vystupy frekvenéného
menica. Detailnejsie informacie najdete v prirucke priemyselnej zbernice.

Zmena mierky obmedzenia vykonu v motorickom rezime 6 (2.2.6.7)

Ak je vybrata hodnota O ‘Nevyuzité’, obmedzenie vykonu v motorickom rezime je rovné
hodnote 1D1289. Ak je vybratd ind hodnota, potom sa velkost obmedzenia vykonu meni
od 0 do I1D1289. Tento parameter je pristupny len pre NXP v reZzime uzatvoreného
rychlostného riadenia.

0 = Nevyuzité
1=AI1
2 =AI2
3 =AI3
4 =Al4

5 = PZ mierka obmedzenia ID46 (monitorovana hodnota)

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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300 Vyber logiky Start/stop 2346 (2.2.1,2.2.1.1)

O DIN1: kontakt zopnuty = Start dopredu
DIN2: kontakt zopnuty = Start dozadu

A
Dopredu| Vystupna
frekvencia

Al

Spdsob zastavenia
(ID506) = volny dobeh

Dozadu

\/

DIN1 -——— IL

biN2— ] J_ -
A
® ®
NX12K09

Prvy zvoleny smer ma najvyssiu prioritu.

Obr. 8-6. Start dopredu/start dozadu

Ked sa kontakt DIN1 rozpoji, smer otacania sa za¢ne menit.

®© O

Ak st signaly Start dopredu (DIN1) a Start dozadu (DIN2) su aktivované sucasne,
tak ma vySSiu prioritu Start dopredu (DIN1).

1 DIN1: kontakt zopnuty = Start kontakt otvoreny = stop
DIN2: kontakt zopnuty = reverz kontakt otvoreny = dopredu

A
Dopredu| Vystupna
frekvencia

Spdsob zastavenia
(ID506) = volny dobeh

Dozadu

\

DINIT —————-- A - e A

DIN2 NX12K10

Obr. 8-7. Start, stop, reverzacia

2 DIN1: kontakt zopnuty = Start kontakt otvoreny = stop

DIN2: kontakt zopnuty = Start moznykontakt otvoreny = Start zablokovany a menic
sa zastavi, ak bezal

(DIN3 je mozné naprogramovat pre povel reverzacie)

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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3 3-vodicové zapojenie (impulzné ovladanie):

DIN1: kontakt zopnuty = Startovaci impulz
DIN2: kontakt otvoreny = impulz zastavenia
(DIN3 je mozné naprogramovat pre povel reverzacie)
Vid. Obr. 8-8.
A
Dopredu | Vystupna ) _ Ak hrnany Startu a stopu
frekvencia Spoésob zastavenia nastanu su¢asne, signal

(ID506) =volnydobeh  stop ma vy3siu prioritu

A\

]
! I
! I
! I
! :
! I
I
I
H I
I
DIN1 11 -
I
I

Start
DIN2 U H NX012K11
Stop

Obr. 8-8. Startovaci impulz / impulz stop

v

Dozadu

Volby zahffiajuce text ,Pre Start sa vyzaduje nabezna hrana" by sa mali pouzivat na
vylicenie moznosti neimyselného Startu napriklad, ak je pripojené napajanie, znovu
pripojené po vypadku napdjania, po vyresetovani poruchy, po zastaveni menica
signalom Pripraveny (Pripraveny je neaktivny), alebo pri zmene sp6sobu ovladania z 1/0
svorkovnica. Kontakt Start/Stop musi byt najprv rozpojeny, aby bolo mozné motor
nastartovat.

Aplikacné programy 2 a 4:

4 DIN1: kontakt zopnuty = Start dopredu (Pre Start sa vyZzaduje nabezna hrana)
DIN2: kontakt otvoreny = Start dozadu (Pre Start sa vyZzaduje nabezna hrana)

5 DIN1: kontakt zopnuty = Start (Pre Start sa vyzaduje nadbezné hrana)
kontakt otvoreny = stop
DIN2: kontakt zopnuty = reverzacia
kontakt otvoreny = dopredu

6 DIN1: kontakt zopnuty = Start (Pre Start sa vyzaduje nabezna hrana)
kontakt otvoreny = stop
DIN2: kontakt zopnuty = Start mozny
kontakt otvoreny = Start zablokovany a menic sa zastavi, ak bezal
(DIN3 je mozné naprogramovat pre povel reverzacie, ak nie je reverzéacia
zvolena cez DIN2)

Aplikacné programy 3 a 6:

4 DIN1: kontakt zopnuty = Start dopredu

DIN2: kontakt zopnuty = Ziadana hodnota narasta (Zziadana hodnota motor
potenciometra; tento parameter je automaticky nastaveny
na 4, ak je parameter ID117 nastaveny 4 [aplik. prog. 4]).

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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5 DIN1: kontakt zopnuty = Start dopredu (Pre Start sa vyZaduje nabezna hrana)
DIN2: kontakt zopnuty = Start dozadu (Pre Start sa vyzaduje nabezna hrana)

6 DIN1: kontakt zopnuty = Start (Pre Start sa vyZaduje nabezna hrana)
kontakt otvoreny = stop
DIN2: kontakt zopnuty = reverzacia
kontakt otvoreny = dopredu

7 DIN1: kontakt zopnuty = Start (Pre Start sa vyZzaduje nabezna hrana)
kontakt otvoreny = stop
DIN2: kontakt zopnuty = Start mozny
kontakt otvoreny = Start zablokovany a menic sa zastavi, ak bezal

Aplika¢ny program 3:

8 DIN1: kontakt zopnuty = Start dopredu (Pre Start sa vyzaduje nabezna hrana)

DIN2: kontakt zopnuty = zZiadana hodnota narasta (zZziadana hodnota motor
potenciometra).

301 Funkcia DIN3 12345(2.17, 2.2.2)
O Newvyuzité
1 Externa porucha, spinaci kontakt = Menic¢ zareaguje tak, ako je nastavené

v parametri ID701.

2 Externa porucha, rozpinaci kontakt = Menic zareaguje tak, ako je nastavené
v parametri ID701, ked'tento vstup nie je

aktivny.
3 Pripraveny, kontakt otvoreny = Start zablokovany a motor sa zastavi, menic
nie je v stave pripraveny
kontakt zopnuty = Start motora je mozny
Aplikaény program 1:
4 Pripraveny kontakt otvoreny = Start motora je mozny
kontakt zopnuty = Start zablokovany a motor sa zastavi
Aplikac¢né programy 2 az 5:
4  Vyber Casov kontakt otvoreny = Vybraté s Casy rozbehu a dobehu 1
rozb./dob. kontakt zopnuty = Vybraté su ¢asy rozbehu a dobehu 2
5 Spinaci kontakt: vnutenie spdsobu ovladania cez 1/0 svorkovnicu

o

Spinaci kontakt: vnatenie spdsobu ovladania cez panel
7  Spinaci kontakt: vnutenie spdsobu ovladania cez priemyselnd zbernicu

Pri vnutenej zmene spdsobu ovladania sa pouziju hodnoty Start/stop, smer a
referencia platné pre prislusny sposob ovladania (referencia podla parametrov
ID117, ID121 a 1D122).

Poznédmka: Hodnota parametra ID125 Spdsob ovladania sa nezmeni.
Po rozopnuti DIN3 je spdsob ovladania zvoleny podla parametra 3.1(1D125).
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Aplikaéné programy 2 az 5:

8 Reverzacia kontakt otvoreny = dopredu |Mdze byt vyuzity na reverzaciu,
kontakt zopnuty = dozadu |ak je parameter ID300 nastaveny
na 2,3 alebo 6.

Aplika¢né programy 3 az 5:
9 Rychlost zavadzania
kontakt zopnuty = Ako referencia frekvencia je vybrata zav. rychlost
10 Reset poruchy
kontakt zopnuty = Vyresetovanie vSetkych aktivnych portch
11 Zakaz zrychlovania a spomalovania
kontakt zopnuty = Zrychlovanie a spomalovanie sa zastavi, az kym
sa kontakt neotvori
12 Povel JS brzdenia

kontakt zopnuty = v reZime stop je jednosmerna brzda v prevadzke,
az kym sa kontakt neotvori, vid. Obr. 8-9 ako aj
parametre ID507 a 1D1080.

Aplikaéné programy 3 a 5:
13 Motor potenciometer dole
kontakt zopnuty = referencia sa znizuje, az kym sa kontakt neotvori

Aplikacny program 4:
13 Prednastavena rychlost

A

4+ vystupna Vystupna
frekvencia frekvencia

ID515
s

t

»

DIN3 DIN3 I_
57 BEZI

BEZi NX12K83

SToP NX12K83 STOP

a) DIN3 ako povel JS brzdenia a spdsob zastavenia je b) DIN3 ako povel JS brzdenia a spdsob zastavenia je
volhy dobeh

po rampe

Obr. 8-9. DIN3 ako povel JS brzdenia: spbsob zastavenia a) po rampe, b) volhy dobeh

302 Analégovy vstup 2, ofset referencie 12 (2.15, 2.2.3)

O Ziadny ofset: 0—20mA

1 Ofset je 4 mA, poskytuje moznost diagnostikovania nulovej Grovne signalu.
V Standardnom aplikaénom programe moéze byt nastavena reakcia na poruchu
referencie 4mA s parametrom ID700.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251




POPIS PARAMETROV VACON ® 135

303 Zmena mierky referencie, minimalna hodnota 2346 (2.2.4,2.2.16,2.2.2.6)
304 Zmena mierky referencie, maximalna hodnota 2346 (2.2.5,2.2.17,2.2.2.7)

Dalsia moznost $kalovania referencie. Ak st obidva parametre ID303 a 1D304 nastavené
na 0, zmena mierky je vypnuta. Na nastavenie mierky sa potom pouzivaji minimalna a
maximalna frekvencia.

POZNAMKA: toto $kalovanie neovplyvriuje referenciu z priemyselnej zbernice. Téato je
Skalovana medzi minimalnou (ID101) a maximalnou frekvenciou (1D102).

b Vystupna 4 vystupna

frekvencia frekvencia

Max. frek. ID102

T Max. frek. 1D102 =
D304 - - e ___

P e e e - —

4 Min. frek. ID101 csﬂﬁ'p?[%,]o"y —Allin. frek. 1D101 OS'E'S[%‘}W
0 0 0 10

NX12K13

Obr. 8-10. Nalavo: mierka referencie; Napravo: bez zmeny mierky (par. ID303 = 0).

305 Inverzia referencie 2 (2.2.6)
Invertuje signal Ziadanej hodnoty: A yystupna
Max. vstup. signal = Min. ref. frekv. frekvencia

Min. vstup. signal = Max. ref. frekv.
T Max. frek. 1D102

O Bezinverzie
1 Ziadana hodnota je invertovana

1D303 <
Analégovy

- Min. frek. ID101 vstup

>
0 max.
NX12K14

Obr. 8-11. Inverzia referencie
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306

307

Casova konstanta filtra referencie 2

Vyfiltruje ruSenie zo vstupnych
analégového signalov Alla Al2.

DIha filtracna ¢asova konstanta
spomaluje dobu regulacie.

Funkcia analégového vystupu

(2.2.7)

%

63% ---

100% +4--1+4--f-

Nefiltrovany signal

t[s]

ID306

>

NX12K15

Obr. 8-12. Filtrovanie referencie

(2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Tymto parametrom sa nastavuje pozadovana funkcia pre signal analégového vystupu.

laz4 5a7 6
[0) Nevyuzité Nevyuzité Nevyuzité
1 Vystupna frekv. (0-fax) Vystupna frekv. (0-frax) Vystupna frekv. (0-frax)
2 Referen. frekv. (0O-fmax) Referen. frekv. (0-fmax) Referen. frekv. (0-fmax)
3 Rychlost motora (0- nomin. Rychlost motora (0- nomin. Rychlost motora (0- nomin.
rychl. motora) rychl. motora) rychl. motora)
4 Vystupny prad (O-lnwotor) Vystupny prad (0-lnvotor) Vystupny prad (0-lnvotor)
5 Moment motora (0-Tamotor) Moment motora (0-Thwotor) Moment motora (0-Tawotor)
6 Vykon motora (0-Pnwotor) Vykon motora (0-Pnwotor) Vykon motora (O-Pnwotor)
7 Napatia motora (0-Unwmotor) Napéatia motora (0-Unmotor) Napéatia motora (0-Unmotor)
8 JS napétie (0-1000V) JS napétie (0-1000V) JS napétie (0-1000V)
9 Referencia PID regulatora All
10 Meran& hodnota 1 PID Al2
11 Merana hodnota 2 PID Vystup. frekv. (fmin—fmax)
12 Odchylka PID regulatora I\?Srzn e:tzgc;::tr)a
. . Vykon motora

13 Vystup PID reguléatora (2.4 2XPrinad)
14 Teplota PT100 Teplota PT100
15 PZ analégovy vystup

ProcessDatad4 (NXS)

Tab. 8-7. Moznosti vyberu pre parameter 1D307
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308 Casova konst. filtra analég. vystupu 234567 (2.3.3,2.3.5.3, 2.3.3.3)
Definuje filtracnu ¢asovu konstantu
signalu analégového vystupu. %

Nastavenie tohto parametra na
hodnotu O, deaktivuje filtrovanie.

Nefiltrovany signal

100% - - - L\ LN\~

Filtrovany signal
63% - —f - -

t[s]

NX12K16

Obr. 8-13. Filtracia analégového vystupu

309 Inverzia analégového vystupu 234567 (2.3.4,2.3.5.4, 2.3.3.4)
Invertuje signal analégového
. R Prad A
vystupu: analég.
vystupyl
Maximalny vystupny signal = 20MAPRge —————————m———— -

Minimalna nastavena hodnota
Minimalny vystupny signal =

Maximalna nastavena hodnota . . -
12mA+ < S e

10 MAT————--\->——--- g -

Vid. parameter ID311 niZSie.

\ ", |IDb311=
) .y 100%
AMAf=——————— -\ —-J——-—-——— - _\_\,:_ ?

Max. hodnota
vybrata ID307

1
1
1
0mA { +
0 0.5 1.0

NX12K17

Obr. 8-14. Inverzia analégového vystupu

310 Minimum analégového vystupu 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

Definuje minimum signalu na 0 mA alebo 4 mA. VSimnite si rozdiel v nastaveni mierky
analégového vystupu v parametri ID311 (Obr. 8-15).

O Nastavena minimalna hodnota na 0 mA/0 V
1 Nastavena minimalna hodnota na 4 mA/2 V
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311 Mierka analégového vystupu 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)
Zmena mierky analégového vystupu.
Na vypocet hodnoty pouZite vzorec Prid 4
- v analog.
uvedeny nizsie. V)'/Stugu D311 =
Signal Max. hodnota signalu 20 mA-]
Vystupna frekven. Max. frekvencia (par.1D102)
Referencia frekven. Max. frekvencia (par.ID102)
Rychlost motora Nom. rych. motora 1XNmuotor
Prdd motora Nom. prid motora 1XInmotor
Moment motora Nom. moment mot. 1XTnmotor 12mA
Vykon motora Nom. vykon motora 1XPwotor 10 mA D31 =
Napétie motora 100% X Unmotor
Nap. JS medziob. 1000 V ID310 =1
Referencia PID 100% x max. ref. hodnoty 4 mA+
Mer. veli¢. PID 1 100% x max. mer. veli¢iny 310 0 M%X' h,odns%a
Mer. veli¢. PID 2 100% x max. mer. veli¢iny ID 10_mA‘ , vybrata ID307
Odchylka PID 100% x max. odchylky 0 . 10 \yiokis
Vystup PID 100% X max. vystupu
Tab. 8-8. Mierka analégového vystupu Obr. 8-15. Mierka analégového vystupu
. vstup * mierka an. vstupu %
vystup=
100 %
312 Funkcia digitalneho vystupu 23456 (2.3.7, 2.3.1.2)
313 Funkcia reléového vystupu 1 2345 (2.3.8,2.3.1.3)
314 Funkcia reléového vystupu 2 2345 (2.3.9)
Nastavena hodnota Obsah signalu
0 = Nevyuzité Vystup nema zvolenu Ziadnu funkciu

Digitalny vystup DO1 a programovatelné relé (RO1,
RO2) su aktivne ked"

1 = Pripraveny Frekvencny menic je pripraveny na prevadzku

2 = Motor bezi Frekvencny menic je v prevadzke (motor beZi)

3 = Porucha Vyskytla sa porucha

4 = Invertovana porucha Porucha sa nevyskytla

5 = Prehriatie FM - varovanie Teplota chladic¢a presiahla +70°C

6 = Externa porucha alebo varovanie Porucha alebo varovanie v zavislosti od par. ID701

Porucha alebo varovanie v zavislosti od par. ID700

7 = Porucha / varovanie referencie 4mA - ak je anal6gova referencia 4—20 mA a signal je <4mA

8 = Varovanie Vzdy ak je aktivne aspon jedno varovanie

9 = Reverzovany Je zvoleny povel reverzacie

10 = Prednastavena rychlost 1 (aplik. 2) Digitdlnym vstupom bola vybrata prednast. rychlost
10 = Rychlost zavadzania (aplik. 3456) Digitalnym vstupom bola vybrata rychlost zavadzania
11 = Referencia dosiahnuta Vystupna frekvencia dosiahla nastavenu referenciu

Boli aktivované regulatory obmedzeni (prepatia,
pradového obmedzenia ...)

Vystupna frekvencia je mimo nastaveného horného
alebo dolného limitu (vid. parameter ID315 a ID316)
14 = Ovladanie cez 1/0 svorkov. (aplik. 2) | Bol vybraty spdsob ovladania cez 1/0 (v menu M3)
14 = Dohliadanie hranice vystup. frekv. 2 Vystupna frekvencia je mimo nastaveného horného

12 = Regulatory obmedzeni aktivne

13 = Dohliadanie hranice vystup. frekv. 1

(aplikacné programy 3456) alebo dolného limitu (vid. parameter ID346 a 1D347)
15 = Termistor porucha/varovanie Vstup termistora na pridavnej karte indikuje prehriatie
(aplik. program 2) motora. Porucha/varovanie v zavislosti od par. ID732.
15 = Dohliadanie hranice momentu Moment motora je mimo nastaveného horného alebo
(aplik. programy 3456) dolného limitu (par. ID348 a 1D349).
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16 = Pr. zbernica DIN1 (aplik. 2) Dig. vstup 1 z pr. zbernice, vid. manual pr. zbernice.
16 = Dohliadanie hranice referencie Aktivna referencia je mimo nastaveného horného
alebo dolného limitu (par. ID350 a ID351)

Riadenie externej brzdy ON/OFF s nastavitelnym

17 = Riadenie externej brzdy (aplik. 3456) oneskorenim (par. ID352 a ID353)

18 = Ovladanie cez 1/0 svorkov. (aplik. Spdsob ovladania cez 1/0 svorkovnicu (Menu M3;
3456) ID125)
19 = Dohliadanie hranice teploty Teplota chladica menica je mimo nastavenej hranice

frekvencného menica (aplik. 3456) (par. ID354 a ID355).
20 = Opacny smer otacania ako je Ziadany | Smer otacania je opacny ako Zelany smer otacania.

(aplik. 345)
20 = Invertovana referencia (aplik. 6)
21 = Inverzné riadenie externej brzdy Riadenie externej brzdy ON/OFF (par. ID352 a
(aplik. 3456) ID353); Vystup je aktivny, ked' je brzda zabrzdena
22 = Termistor porucha/varovanie Vstup termistora na pridavnej karte indikuje prehriatie
(aplik.3456) motora. Porucha/varovanie v zavislosti od par ID732.
23 = Priem. zbernica DIN1 (aplik. 5) Dig. vstup 1 z pr. zbernice, vid. manual pr. zbernice.
23 = Riadenie zapnutia/vypnutia (aplik. 6) | Vid. par. ID356, ID357, ID358 a 1D463.
24 = Priem. zbernica DIN1 (aplik. 6) Dig. vstup 1 z pr. zbernice, vid. manual pr. zbernice.
25 = Priem. zbernica DIN2 (aplik. 6) Dig. vstup 2 z pr. zbernice, vid. manual pr. zbernice.
26 = Priem. zbernica DIN3 (aplik. 6) Dig. vstup 3 z pr. zbernice, vid. manual pr. zbernice.

Tab. 8-9. Vystupné signaly cez DO1 a reléové vystupy RO1 a RO2.

315 Dohliadanie limitu vystup. frekvencie 1 234567 (2.3.10, 2.3.4.1, 2.3.2.1)
O=Ziadny limit
1=Dolny limit
2=Horny limit
3=Riadenie zabrzdenia brzdy (len v aplik. programe 6, vid. kapitola 9.1 na str. 215)

Ak vystupna frekvencia prekroci/klesne pod stanovenu hranicu (ID316), tato funkcia
aktivuje digitalny vystup, v zavislosti na

1) nastaveni parametrov ID312 az 1D314 (aplikacné programy 3,4,5) alebo

2) tom, ktory vystup je priradeny funkcii Dohliadanie vystupnej frekvencie 1 (1D447)
(aplika¢né programy 6,7)

Riadenie brzdy vyuziva iné funkcie vystupov, vid. 1D445 a 1D446.
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316 Hodnota limitu dohliadania vyst. frekvencie 234567 (2.3.11, 2.3.4.2, 2.3.2.2)

Vybera hodnotu frekvencie kontrolovanu parametrom ID315. Vid. Obr. 8-16.

A
flHz] ID315 = 2

ID316 - oo -

v

Priklad: 21 ROlj 21|ROY— |21 R01_—/

22| RO 22 ROll 22| RO1
23| ROY— 23| RO1 23| ROL—

NX12K19

Obr. 8-16. Dohliadanie vystupnej frekvencie

319 Funkcia DIN2 5 (2.2.1)

Tento parameter ma 14 volieb. Ak sa digitalny vstup DIN2 nepouziva, nastavte hodnotu
parametra na O.

1 Externa porucha, spinaci kontakt
Kontakt zopnuty: Meni¢ zareaguje tak, ako je nastavené v parametri ID701
2 Externa porucha, rozpinaci kontakt
Kontakt otvoreny: Menic zareaguje tak, ako je nastavené v parametri ID701
3 Pripraveny
Kontakt otvoreny: Start motora nie je mozny
Kontakt zopnuty: Start motora je mozny
4 Vyber inych ¢asov rozbehu a dobehu
Kontakt otvoreny: vybraté s Casy rozbehu a obehu 1
Kontakt zopnuty: vybraté su ¢asy rozbehu a obehu 2
5 Spinaci kontakt: vnutenie spdsobu ovladania cez 1/0 svorkovnicu
Spinaci kontakt: vnutenie spdsobu ovladania cez panel
7 Spinaci kontakt: vnutenie spdsobu ovladania cez priemyselnu zbernicu

Pri vnatenej zmene spdsobu ovladania sa pouziju hodnoty Start/stop, smer a
referencia platné pre prislusny sp6sob ovladania (referencia podla parametrov 1D343,
ID121 a 1D122).

Poznamka: Hodnota parametra ID125 Spdsob ovladania sa nezmeni.
Po rozopnuti DIN2 je sp6sob ovladania zvoleny podla parametra 3.1(1D125).
8 Reverzacia

(@)

Kontakt otvoreny: dopredu |Ak je niekolko vstupov naprogram. na reverzaciu, na
Kontakt zopnuty:  dozadu zmenu smeru staci, ak je aktivny jeden z nich.

9 Rychlost zavadzania (vid. par. 1D124)
Kontakt zopnuty: Ako referencia frekvencia je vybrata zavadzacia rychlost
10 Reset poruchy
Kontakt zopnuty: Vyresetovanie vSetkych aktivnych poruich
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11 Zakaz zrychlovania a spomalovania

Kontakt zopnuty: Zrychlovanie a spomalovanie sa zastavi, az kym sa kontakt
neotvori

12 Povel JS brzdenia

Kontakt zopnuty: v rezime stop je jednosmerna brzda v prevadzke, az kym sa
kontakt neotvori, vid. Obr. 8-17.

13 Motor potenciometer HORE
Kontakt zopnuty: referencia sa zvySuje, az kym sa kontakt neotvori.

} Wstupna
frekvencia

} VWstupna
frekvencia

ID515
Ve

one | |

BEZI
STOP

DIN2
BEZI
STOP

NX12K32

Obr. 8-17. Pre DINZ2 je zvoleny prikaz jednosmerného brzdenia (volba 12).
Viavo: sp8sob zastavenia = po rampe; Vpravo: spdsob zastavenia = volhy dobeh

320 Rozsah signalu All 34567 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3)
Aplik.
: 3,4,5 6 7
Vyber
0} 0...100% 0...100% 0...100%
1 4mA/20...100% 4mA/20...100% 4mA/20...100%
2 UZivatelsky —10..+10V Uzivatelsky
3 Uzivatelsky

Tab. 8-10. Volby pre parameter 1D320

Pre volby ,UzZivatelsky rozsah" vid. parametre ID321 a ID322.

321 UzZivatel'ské minimum AI1 34567 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.4)

322 UZivatel'ské maximum AI1l 34567 (2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)
Tieto parametre nastavuju rozsah vstupného analégového signalu 1 v ramci rozsahu
-160 az 160%.

Priklad: Ak je Skalovanie vstupu nastavené na 40%...80% referencia sa meni v rozsahu
minimalnej (ID101) a maximalnej frekvencie (ID102) pri zmene All v rozsahu
8...16mA.
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323 Inverzia signalu All 3457 (2.2.7,2.2.19, 2.2.2.6)
Ak je hodnota tohto parametra = O, Avystupna
analdégovy signal nebude invertovany. frekvencia

Poznamka: V aplikacnom programe 3,
je All Ziadanou hodnotou frekvencie
miesta B, ak parameter ID131=0
(prednastavené).

ID303 4 === mmmm e

ID320=1
ID304 2 - — __ All = uzivat.
I All
: svorka 2
T >
0 ID321 D322 100%

NX12K71

Obr. 8-18. All bez inverzie signalu

Ak je hodnota tohto parametra = 1, Ao -
- L. . . . Vystupna
analdégovy signal bude invertovany. frekvencia

Max. signalu Al1 = min. refer. frekvencie

Min. signalu Al1 = max. refer. frekvencie
D303~~~ N~~~ - - —————-—-——--- 1

ID320=10
All = 0—100%

ID320 =1
All = uZivat.

R R A

ID304 T ————~
All
svorka 2

1
1
1
T
1 ID322 100%
NX12K73

o-F--

0 ID3

Obr. 8-19. Inverzia signalu All

324 Casovéd konstanta filtra AI1 34567 (2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)
Ak je tento parameter nastaveny na .
hodnotu vacsiu ako 0, aktivuje sa % _ o
filtracia vstupného analégového signalu. Nefiltrovany signal
100% 14—+ d-—f -\ /- N SDN\=<=

DIha filtracna Casova konstanta znizuje
rychlost reguldcie, vid. Obr. 8-20.

63% |- —-f—— e

tfs]

D324

Obr. 8-20. Filtracia signalu All

NX12K74
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325 Rozsah signalu Al2 34567 (2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3)

Aplik.
, 3,4 5 6 7

Vyber
(0] 0...20mA 0...20mA 0...100% 0...100%
1 4..20mA 4mA/20...100% 4mA/20...100% 4mA/20...100%
2 UZivatel. rozsah UZivatel. rozsah —10...+10V UZivatel'. rozsah
3 UZivatel. rozsah

Tab. 8-11. Volby pre parameter ID325

326 Uzivatel’'ské minimum AI2 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4)
327 Uzivatel’'ské maximum AI2 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5)

Tieto parametre nastavuju Al2 pre K
lubovolny rozsah vstupného signalu Xvibu%n?
v ramci -160 az 160%. Vid. 1D321. ervenca

D304} = === m == mmm e ——— o

ID325 = uzivat.

ID325 =0
Al2 = 0—100%

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
ID325=1 1
1
1

1D3037 A2 = 20-100%
| 1 Al2
: : : svorka 3,4
T 1 >
0 I 4 mA 20 mA
ID326 D327

NX12K75

Obr. 8-21. Nastavenie mierky Al2.

328 Inverzia signalu Al2 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6)

Vid. 1D323.

Poznamka: V aplikachom programe 3, je AI2 ziadanou hodnotou frekvencie pre miesto
A, ak parameter ID117 = 1 (prednastavené)

329 Casové konstanta filtra AI2 34567 (2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2)
Vid. 1D324.
330 Funkcia DIN5S 5 (2.2.3)

Digitalny vstup DIN5 ma 14 moznych funkcii. Ak sa nepouziva, nastavte hodnotu tohto
parametra na O.

Volby su rovnaké ako pri parametri ID319 okrem:

13 Vyber PID referencie z panelu 2
Kontakt otvoreny: Ziadana hodnota PID regulatora je vybrata parametrom 1D332.

Kontakt zopnuty: Ziadana hodnota PID regulatora je vybrata parametrom P3.5
Referencia PID z panelu 2

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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331 Cas rampy motor potenciometra 3567 (2.2.22,2.2.27,2.2.1.2,2.2.1.15)

Definuje rychlost zmeny hodnoty referencie motor potenciometra (Hz/s). Casy rozbehu
a dobehu riadenia motora su stale aktivne.

332 Signal referencie PID regulatora (miesto ovladania A) 57 (2.1.11)

Definuje zdroj referencie PID regulatora.

Aplik.
Vyber > !
0 Analégovy vstup 1 Analégovy vstup 1
1 Analégovy vstup 2 Analégovy vstup 2
2 PID ref. z menu M3, par. P3.4 Al3
3 Zo zbernice (FBProcessDatalN1) Al
Vid' kapitola 9.6
4 Referencia motor potenciometra PID ref. z menu M3, par. P3.4
5 Zo zbernice (FBProcessDatalN1)
Vid'. kapitola 9.6
6 Referencia motor potenciometra

Tab. 8-12. MoZnosti pre parameter 1D332
333 Vyber veliciny spéatnej viazby PID 57 (2.2.8,2.2.1.8)

Tymto parametrom vyberiete signal spatnej vazby PID regulatora.

Merana velicina 1

Merana veli¢ina 1 + Merana velicina 2

Merana veli¢ina 1 — Merana velic¢ina 2

Merana veli¢ina 1 * Merana velic¢ina 2

Mensia z Merana velic¢ina 1 a Merana velicina 2

V&csia z Merana veli¢ina 1 a Merana velic¢ina 2

Stredna hodnota z Merana veli¢ina 1 a Merana velicina 2
Odmocnina meranej veli¢iny 1 + odmocnina meranej veliciny 2

NoOUODdhWNEO

334 Vyber signalu meranej veliciny 1 57 (2.2.9,2.2.1.9
335 Vyber signalu meranej veliciny 2 57 (2.2.10, 2.2.1.10)
Nevyuzité

All

Al2

Al3

Al4

Priemyselna zbernica (Merana veli¢ina 1: FBProcessDatalN2; Merana veli¢ina 2:
FBProcessDatalN3). Vid. kapitola 9.6.

Aplikacny program 5

6 Moment motora

7 Rychlost motora

8 Prdd motora

9 Vykon motora

10 Frekvencia enkodéra (len pre meranu velicinu 1)

aAbhwWNEFO

336 Mierka minima meranej veliciny 1 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Nastavuje minimum mierky meranej veli¢iny 1. Vid. Obr. 8-22.

v

337 Mierka maxima meranej veliciny 1 57 (2.2.12,2.2.1.12)

Nastavuje maximum mierky meranej veli¢iny 1. Vid. Obr. 8-22.
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338 Mierka minima meranej veliciny 2 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Nastavuje minimum mierky meranej veliiny 2. Vid. Obr. 8-22.

339 Mierka maxima meranej veliciny 2 57 (2.2.14, 2.2.1.14)

Nastavuje maximum mierky meranej veli¢iny 2. Vid. Obr. 8-22.

A Mierka MMierka
vstupného signdlu [%] vstupného signdlu [%]
100 q--=-===-==-====——-——y 100=====—====—=-—---————-—-=— - —--—== A
-
-
ID336 = 30% 76.5 -
= ") G
ID337 =80% (15,3 mA)

I I
I I
I I
I I
I I
: ID338 = -30% :
! ID339 = 140% !
i i
1 1
1 1
1 1
I I
I I
I

17,7
! 3.5 mA) !
+ Analégovy P | Analégovy
o 3 80 100 vstupJ%] _ 30— 0 100 140 vstEp[%]
0 31,0 8:0 lOI,O \ o 0 100 V I i
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA NX12k34
Obr. 8-22. Priklady nastavenia mierky signalu meranej veliciny
340 Inverzia odchylky PID regulatora 57 (2.2.32,2.2.1.5)

Tento parameter umozfiuje invertovat hodnotu regulaénej odchylky PID regulatora (a
tak aj ¢innost PID reguldtora).

O Bez inverzie
1 Invertovany

341 Cas nabehu PID referencie 57  (2.2.33,2.2.1.6)

Urcuje Cas, za ktory sa Ziadana hodnota PID regulatora zvysi z 0% na 100%.

342 Cas dobehu PID referencie 57  (2.2.34,2.2.1.7)

Urcuje Cas, za ktory sa ziadana hodnota PID regulatora znizi zo 100% na 0%.

343 Vyber referencie pri ovladdani cez 1/0, miesto B 57 (2.2.5,2.2.1.1)

Urcuje zdroj referencie frekvencie, ked' je menic ovladany cez I/O svorkovnicu a miesto
ovladania je B (DIN6=zopnuty).

Al1l referencia (svorky 2 a 3, napr. potenciometer)

AI2 referencia (svorky 5 a 6, napr. snimac)

AIl3 referencia

Al4 referencia

Referencia z panelu (parameter R3.2)

Referencia z priemyselnej zbernice (FBSpeedReference)

Referencia motor potenciometra

PID regulator

- vybratd merana veliina (par. ID333 az 1D339) a referencia PID regulatora (par.
ID332)

N~Noah~WNERO

AK je tento parameter nastaveny na hodnotu 6 v aplikacnom programe 5, hodnoty
parametrov ID319 a ID301 su automaticky nastavené na 13.
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V aplikaénom programe 7, musia byt funkcie Motor potenciometer DOLE a Motor
potenciometer HORE spojené s digitalnymi vstupmi (parametre 1D417 a 1D418), ak je
pre tento parameter zvolena hodnota 6.

344 Zmena mierky minimalnej hodnoty referencie, miesto B 57 (2.2.35, 2.2.1.18)
345 Zmena mierky maximalnej hodnoty referencie, miesto B 57 (2.2.36, 2.2.1.19)

MozZete si vybrat mierku pre Ziadanu hodnotu frekvencie z miesta ovladania B v rozsahu
minimalnej a maximalnej frekvencie.
Ak nie je potrebna Uprava mierky, nastavte hodnotu parametra na O.

Na nizSie uvedenych obrazkoch je vybraty vstup All s rozsahom signalu 0...100% pre
Ziadanu hodnotu z miesta B.

POZNAMKA: toto Skalovanie neovplyvriuje referenciu z priemyselnej zbernice. Tato je
Skalovana medzi minimalnou (ID101) a maximalnou frekvenciou (1D102).

A vystupna Avystupna
frekvencia frekvencia

_|_Max frek.1D102 _|_Max frek. 1D102
ID345 4 - — - e e

1D344+
. | Analégovy . 1 Analégovy
—-F Min frek. ID101 I vstup [A] T Minfreq. ID101 1vstup [A]
0 10 0 10

NX12K35

Obr. 8-23. Viavo: par. ID344=0 (bez zmeny); Vpravo: zmena mierky Ziadanej hodnoty

346 Dohliadanie limitu vystup. frekvencie 2 34567 (2.3.12, 2.3.4.3, 2.3.2.3)
O Ziadny limit
1 Dolny limit
2 Horny limit
3 Riadenie zabrzdenia brzdy (len v aplik. programe 6, vid. kapitola 9.1 strana 215)
4 Riadenie zabrzdenia/odbrzdenia brzdy (len aplik. prog. 6, vid. kapitola 9.1 str. 215)

Ak vystupna frekvencia prekroci/klesne pod stanoven( hranicu (ID347), tato funkcia
aktivuje digitalny vystup, v zavislosti na

1) nastaveni parametrov ID312 az 1D314 (aplikacné programy 3,4,5) alebo
2) tom, ktory vystup je priradeny funkcii Dohliadanie vystupnej frekvencie 2 (par.
ID448) (aplikacné programy 6 a 7).

Riadenie brzdy vyuziva iné funkcie vystupov, vid. 1D445 a 1D446.

347 Hodnota limitu dohliadania vystup. frekvencie 2 34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

Vybera hodnotu frekvencie kontrolovanej parametrom ID346. Vid. Obr. 8-16.

348 Funkcia dohliadania limitu momentu 34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)
O Ziadny limit
1 Dolny limit
2 Horny limit
3 Riadenie odbrzdenia brzdy (len aplikacny program 6, vid. kapitola 9.1 strana 215)
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349

350

351

352
353
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Ak vypocitany moment prekroci/klesne pod stanovenu hranicu (ID349), tato funkcia
aktivuje digitalny vystup, v zavislosti na
1) nastaveni parametrov 1D312 az ID314 (aplikacné programy 3,4,5) alebo

2) tom, ktory vystup je priradeny funkcii Dohliadanie limitu momentu (par. 1D451,
aplika¢né programy 6 a 7).

Hodnota limitu dohliadania momentu 34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)

Tymto parametrom nastavite hodnotu momentu, ktora je kontrolovana parametrom
1ID348.

Aplikacné programy 3 a 4:
Dohliadani hodnotu momentu je mozné znizit pod nastavent hodnotu pomocou volného
vstupného analégového signalu and zvolenej funkcie, vid. parametre ID361 a 1D362.

Funkcia dohliadania limitu referencie 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

O Ziadny limit

1 Dolny limit

2 Horny limit

Ak Ziadana hodnota nadobudne hodnotu niZSiu alebo vysSiu ako je nastavena hranica

(ID351), tato funkcia generuje vystrazné hlasenie prostrednictvom digitalneho vystupu
DO1 alebo reléového vystupu RO1, alebo RO2 v zavislosti na

1) nastaveni parametrov ID312 to 1D314 (Aplikacny programy3, 4, 5) alebo

2) v zavislosti na tom, na ktory vystup je signal dohliadania referencie (par. 1D449)
pripojeny (Aplikacny programy 6 a 7).

Kontrolovanou referenciou je aktivna referencia. M6Ze to byt referencia miesta A alebo
B, v zavislosti na vstupe DING, 1/0 referencia, referencia z panelu alebo referencia
z priemyselnej zbernice.

Hodnota limitu dohliadania referencie 34567 (2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Hodnota frekvencie, ktora je kontrolovana parametrom ID350. Nastavte hodnotu
v percentach z rozsahu medzi minimalnou a maximalnou frekvenciou.

Externa brzda — oneskorenie odbrzdenia 34567 (2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9)
Externa brzda — oneskorenie zabrzdenia 34567 (2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Pomocou tychto parametrov je mozné Casovat ¢innost externej brzdy vzhladom
k riadiacim signalom Start a stop, vid. Obr. 8-24 a kapitola 9.1 na str. 215.

Signal ovladania brzdy je mozné programovat prostrednictvom digitalneho vystupu DO1,
alebo pomocou jedného z reléovych vystupov RO1 a RO2, vid'. parametre ID312 az
ID314 (aplik. programy 3,4,5) alebo 1D445 (aplik. programy 6 a 7). Oneskorenie
zabrzdenia nie je brané do Uvahy, ked menic presiel do stavu stop po ukonceni dobehu
po rampe alebo po zastaveni volnym dobehom.




148 ® VACON POPIS PARAMETROV

a) b)
topr = 1D352 to = ID353 toer = 1D352 toy = Par. ID353
Externa — . Externa ,
1
brzda: VYP : ™1 boirow/ brzda: VYP i ! DOLROL/
zAP i ! RO2 zAP ' I RO2
—_— —_— 1
1 : ! :
DIN1: DOPREDU DIN1: IMPULZ !
sToP START :
_— - ]
DIN2: DOZADU t DINL: IMPULZ
SToP > STOP

NX12K45 t

Obr. 8-24.Riadenie externej brzdy:
a) Logika signalov Start/stop, ID300 = 0O, 1 alebo 2
b) Logika signalov Start/stop, ID300= 3

354 Dohliadanie limitu teploty menica 34567 (2.3.20, 2.3.4.11, 2.3.2.11)
0 = Ziadny limit — dohliadanie vypnuté
1 = Dolny limit
2 = Horny limit

Ak teplota frekvencného menica dosiahne hodnotu nizSiu alebo vyssiu ako je nastavena

hranica (ID355), tato funkcia generuje vystrazné hlasenie prostrednictvom digitalneho
vystupu DO1 alebo reléového vystupu RO1, alebo RO2, v zavislosti na

1) nastaveni parametrov 1D312 az ID314 (aplikacné programy 3,4,5) alebo

2) v zavislosti na tom, na ktory vystup je signal dohliadania limitu teploty (par. 1D450)
priradeny (aplikacné programy 6 a 7).

355 Hodnota limitu dohliadania teploty menic¢a 34567 (2.3.21, 2.3.4.12, 2.3.2.12)

Tato hodnota teploty je kontrolovana parametrom 1D354.

356 Signal riadenia zapnutia/vypnutia 6 (2.3.4.13)

Pomocou tohto parametra mozete vybrat, ktory analégovy vstup ma byt monitorovany.

O = Newvyuzité
1=A11
2 =AI2
3 =AI3
4 =Al4
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Dolna hranica zap/vyp riadenia 6 (2.3.4.14)
Horna hranica zap/vyp riadenia 6 (2.3.4.15)

Tieto parametre nastavuju hodnoty dolnej a hornej hranice signalu vybratého
parametrom par. ID356. Vid. Obr. 8-25.

Analbégovy vstup (vybraty s par. ID356)

>__
<

ID358

AN
NSV

ID357

D

RO1

V tomto priklade je parameter ID463 = B.1 NX12k116

Obr. 8-25. Priklad riadenia zapnutia/vypnutia

Dolné obmedzenie PID regulatora 5 (2.2.30)
Horné obmedzenie PID regulatora 5 (2.2.31)

Pomocou tychto parametrov mdzete nastavit dolné a horné obmedzenie vystupu PID
regulatora.
Nastavenie obmedzeni: —1600.0% (z fha)<par.ID359<par.ID360<1600.0% (Z frax)-

Tieto obmedzenia su dolezité napriklad ked' definujete pre PID regulator zosilnenie,
integracnu Casovu konstantu a derivacnu ¢asovu konstantu.

Vyber signalu vol'ného analégového vstupu 34 (2.2.20, 2.2.17)

Vyber vstupného signalu z analégovych vstupov (vstup, ktory nie je pouzity pre signal
referencie frekvencie):

O = Nevyuzité
1 = Analdégovy vstup 1 (All)
2 = Analégovy vstup 2 (Al2)
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362 Vol'ny analégovy vstup, funkcia 34 (2.2.21, 2.2.18)
Tento parameter je pouzity na vyber A
funkcie pre signal volného analégového Pridové obmedzernie
vstupu:
100% —-—————-—--—--———-—-—-—--—-—
Par. D107

O = Funkcia sa nepouziva
1 = Znizuje limit pradu motora (ID107)

Tento signal nastavi maximalny
pruad motora v rozsahu O az
maximalne obmedzenie, ktoré je

nastavené pomocou 1D107, vid. i
Obr. 8-26. o ) oV >
0 mA Rozsah signélu 20mA NX12K61
4 mA 20mA
UZivat. UZivat.
Obr. 8-26. Nastavenie mierky
maximélneho pridu motora
2 = Znizuje prud pri JS brzdeni.
A
Prad JS
- .. L. brzdenia
Prad pri jednosmernom brzdeni je 10004
v 7 Favrs . 7 0 | T Tttt T T T T T T T T T T T T T T T
mozne znizit pomocou signalu na Par. ID507
volhnom analégovom vstupe v
rozsahu 0,4 x Iy aZ prud nastaveny
parametrom ID507. Vid. Obr. 8-27.
1 Volny
0,4 X1 : analogovy
| vstup
0 Rozsah signalu NX12K587

Obr. 8-27. Znizenie pradu pri JS brzdeni
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3 = Skracuje ¢asy rozbehu a dobehu.

A
Casy rozbehu a dobehu je mozné Koeficient R
skratit pomocou signdlu na volnom
analégovom vstupe na zaklade
nasledovnych rovnic:

10 m e e

Skrateny ¢as = nastaveny Cas 1
rozbehu/dobehu (par.1D103, 1D104;
ID502, 1D503) podeleny koeficientom 4
R z Obr. 8-28.

! Volny
; analégovy
1 vstup

1

»

Rozsah signalu NX12K59

Obr. 8-28. Skratenie ¢asov rozbehu a dobehu

4 = Znizuje hranicu dohliadania

momentu 1 Hranica
momentu
100%

Nastavenu kontroln( hranicu je Par. D349 | T, \
mozné znizit pomocou volného i
vstupného analégového signalu !
v rozsahu 0 az nastavena hodnota :
limitu dohliadania momentu |
(1D349), vid. Obr. 8-29. i

1

i

! Volny

| analdgovy

I vstup

0 Rozsah signélu NX12K6OV

Obr. 8-29. Znizenie hranice dohliadania momentu
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363 Logika Start/stop, miesto B 3 (2.2.15)

O DIN4: kontakt zopnuty = Start dopredu
DIN5: kontakt zopnuty = Start dozadu

A
Dopredu| Vystupna
frekvencia A .
Spdsob zastavenia

(ID506) = volny dobeh

Dozadu

v

DINd —d—————

DING —o [ R J_ .
© o
NX12K09

® Prvy zvoleny smer ma najvysSiu prioritu.

Obr. 8-30. Start dopredu/start dozadu

@ Ked sa kontakt DIN4 rozpoji, smer otacania sa za¢ne menit.

® Ak s signaly Start dopredu (DIN4) a Start dozadu (DIN5) su aktivované sucastne,
tak ma vysSiu prioritu Start dopredu (DIN4).

1 DIN4: kontakt zopnuty = Start kontakt otvoreny = stop
DIN5: kontakt zopnuty = reverz kontakt otvoreny = dopredu
Vid. Obr. 8-31.
A
Dopredu| Vystupna
frekvencia Spdsob zastavenia
(ID506) = volny dobeh
t
: ! l
1 | :
Dozadu : ! I
y ! I I ! I
T T
| |
| |
| |
DINg — I ——__ Ao - dommm e
DINS ] NX12K10

Obr. 8-31. Start, stop, reverzéacia

2 DIN4: kontakt zopnuty = Start kontakt otvoreny = stop

DIN5: kontakt zopnuty = Start moznykontakt otvoreny = 3tart zablokovany a menic
sa zastavi, ak bezal
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3 3-vodicové zapojenie (impulzné ovladanie):

DIN4: kontakt zopnuty = Startovaci impulz
DIN5: kontakt otvoreny = impulz zastavenia
(DIN3 je mozné naprogramovat pre povel reverzacie)
Vid. Obr. 8-32.
A
Dopredu | Vystupna . . Ak hrnany Startu a stopu
frekvencia Sposob zastavenia nastani stéasne, signal

(ID506) =volnydobeh  stop ma vyssiu prioritu

_M/ d '

v

I

\/

Dozadu

Start

DIN5S
Stop U H NX012K11

Obr. 8-32. Startovaci impulz / impulz stop.

Volby 4 aZ 6 by sa mali pouzivat na vyliéenie moznosti neimyselného Startu napriklad,
ak je pripojené napajanie, znovu pripojené po vypadku napajania, po vyresetovani
poruchy, po zastaveni menica signalom Pripraveny (Pripraveny je neaktivny), alebo pri
zmene spdsobu ovlddania. Kontakt Start/Stop musi byt najprv rozpojeny, aby bolo
mozné motor nastartovat.

4 DIN4: kontakt zopnuty = Start dopredu (Pre Start sa vyzaduje nabezna hrana)
DIN5: kontakt zopnuty = Start dozadu (Pre Start sa vyZaduje nabezna hrana)

5 DIN4: kontakt zopnuty = Start (Pre Start sa vyzZzaduje nabezna hrana)
kontakt otvoreny = stop
DIN5: kontakt zopnuty = reverzéacia
kontakt otvoreny = dopredu

6 DIN4: kontakt zopnuty = Start (Pre Start sa vyzaduje nabezna hrana)
kontakt otvoreny = stop
DIN5: kontakt zopnuty = Start mozny
kontakt otvoreny = Start zablokovany a menic sa zastavi, ak bezal

364 Zmena mierky min. hodnoty referencie, miesto B 3 (2.2.18)
365 Zmena mierky max. hodnoty referencie, miesto B 3 (2.2.19)

Vid'. parametre ID303 a 1D304.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




154 ® VACON POPIS PARAMETROV

366 Plynulé prepnutie 5 (2.2.37)

O Udrzanie referencie
1 Kopirovanie aktualnej referencie

Ak bola zvolend moznost kopirovanie aktualnej referencie, je mozné prepnut z priamej
referencie frekvencie na PID reguldciu a spat, bez nastavovania mierky Ziadanej hodnoty
a skutocnej hodnoty.

Napriklad: Proces je riadeny pomocou priamej hodnoty frekvencie (miesto ovladania 1/0
B, priemyselna zbernica, alebo panel) pokym nedéjde k prepnutiu na také miesto
ovladania, v ktorom je vybraty PID regulator. Spusti sa PID regulécia, aby bol
dosiahnuty dany bod.

Taktiez je mozné znova zmenit miesto ovladania na priame riadenie frekvencie. V tomto
pripade je vystupna frekvencia kopirovana ako ziadana hodnota frekvencie. Ak je
cielovym miestom Panel, bude kopirovany prevadzkovy stav (Chod/Stop, Smer a
Ziadana hodnota.

Prepnutie bude plynulé, ak Ziadana hodnota cielového zdroja pochadza z panela, alebo z

vnutorného motor potenciometra (par. 1ID332 [PID Ref.] = 2 alebo 4, ID343 [1/0 B Ref]
= 2 alebo 4, par. ID121 [Ref. z panelu] = 2 alebo 4 a ID122 [Ref. z priem. zbernice]= 2

alebo 4.
367 Nulovanie pamati motor potenciometra (priama referencia) 3567 (2.2.23,
2.2.28,2.2.1.3, 2.2.1.16)
O Nikdy

1 Nulovanie po stope a vypnuti napajania
2 Nulovanie po vypnuti napajania

370 Nulovanie pamati motor potenciometra (PID referencia) 57 (2.2.29, 2.2.1.17)

O Nikdy
1 Nulovanie po stope a vypnuti napajania
2 Nulovanie po vypnuti napajania

371 PID referencia 2 (d'alsia referencia pre miesto A) 7 (2.2.1.49)

Ak je aktivny digitalny vstup s funkciou Referencia PID 2 (ID431) tento parameter
definuje, ktory zdroj je vybraty ako Ziadana hodnota PID regulatora.

= Referencia All (svorky 2 a 3, napr. potenciometer)

= Referencia AI2 (svorky 5 a 6, napr. snimac)

= Referencia Al3

= Referencia Al4

= Referencia PID z panelu 1

= Referencia z priemyselnej zbernice (FBProcessDatalN3); vid. kapitola 9.6
= Motor potenciometer

= Referencia PID z panelu 2

Ak je pre tento parameter vybrata hodnota 6, funkcie Motor potenciometer DOLE a
Motor potenciometer HORE musia byt pripojené na digitdlne vstupy (parametre 1D417 a
ID418).

N~NoOoh~hWNRERO

372 Vyber dohliadaného analégového vstupu 7 (2.3.2.13)

O = Analégovy vstup 1(All)
1 = Analégovy vstup 2 (Al2)
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373 Dohliadanie limitu analégového vstupu 7 (2.3.2.14)

Ak hodnota vybraného analégového vstupu nadobudne hodnotu nizsiu alebo vysSiu ako
je nastavené obmedzenie (par. ID374), tato funkcia generuje vystrazné hlasenie
prostrednictvom digitalneho vystupu alebo reléovych vystupov, podla toho na ktory
vystup je pripojena funkcia dohliadania analégového vstupu (par. 1D463).

O Funkcia dohliadania vypnuta
1 Dolny limit
2 Horny limit

374 Hodnota limitu dohliadania analégového vstupu 7 (2.3.2.15)

Hodnota hranice vybraného analégového vstupu, ktord ma byt kontrolovana
parametrom ID373.

375 Ofset analégového vystupu 1 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)
Pripocitanie —100,0 aZ 100,0% k signalu analégového vystupu.

376 Referencia suctu s vystupom PID (miesto A priama referencia) 5
(2.2.4)

Urcuje, ktory zdroj referencie je pripocitany k vystupu PID regulatora, ak sa PID
regulator pouziva.

Ziadna pridavna referencia (priamy vystup PID regulatora)

Vystup PID + referencia All zo svoriek 2 a 3 (napr. potenciometer)
Vystup PID + referencia AI2 zo svoriek 4 a 5 (napr. snimac)
Vystup PID + referencia Al3

Vystup PID + referencia Al4

Vystup PID + PID z panelu

Vystup PID + Priem. zbernica (ProcessDatalN3); vid. kapitola 9.6
Vystup PID + Motor potenciometer

Ak je pre tento parameter zvolena hodnota 7, hodnoty parametrov ID319 a ID301 su
automaticky nastavené na 13. Vid. Obr. 8-33.

N~NoOoh~hWNREFRO

Hz 4
30,00 e
yad AN Obmedzenie PID maxjmum
A Y. A . G e e
\" %k /7 - _:
\ Obmedzeni;/PlD minimum :
20,00 A !

>

nx12k85fh8 t

Obr. 8-33. Referencia suctu s vystupom PID

Poznamka: Minimum a maximum obmedzenia, zobrazené na obrazku, obmedzuju len
vystup PID a nie iné vystupy.
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377 Vyber signalu All 234567 (2.2.8,2.2.3,2.2.15, 2.2.2.1)

Tymto parametrom priradite signalu AI1 analégovy vstup podla vasho vyberu. Viac
informacii o metdde programovania TTF ndjdete v kapitole 6.4.

384 AIl hysteréza ruc¢ného ovladania 6 (2.2.2.8)

Tento parameter definuje hysterézu ru¢ného ovladania v rozsahu 0 az 20 %.

Ked' je pakovym ovladacom, alebo potenciometrom smer zmeneny z chodu dozadu na
chod dopredu, vystupna frekvencia linearne klesa na zvolend minimalnu frekvenciu
(pakovy ovladac, alebo potenciometer v strednej polohe) a zostane na nej az do
presunutia pakového ovladaca / potenciometra do polohy povelu pre chod dopredu. Od
velkosti hysterézy ru¢ného ovladania, definovanej tymto parametrom, zavisi nakolko
musi byt nato¢eny padkovy ovladac / potenciometer, aby sa zacala zvySovat frekvencia
az po zvolen maximalnu frekvenciu.

Ak je hodnota tohto parametra 0, frekvencia sa zacne linedrne zvySovat okamzite po
vychyleni pakového ovladaca / potenciometra zo strednej polohy smerom k prikazu pre
chod dopredu. Ak sa smer zmeni na smer dozadu, frekvencia sleduje opac¢nu krivku, vid'.
Obr. 8-34.

Referencia frekvencie

Hz] A DOZADU DOPREDU
50% 50%
Mierka max.
referencie A
1D304 = 70Hz
Dozadu->dopredu
Max. frek. — ——f————— — — — — — e
1D102= 50Hz

Dozadu<-dopredu

Analégovy
i vstup (V/mA)
Min. frek. 1D101 = i (0-10V/20mA)
mierka min. ref. .
ID303 = OHz Par. ID321 1‘ 1‘ Par. 1D322
=20% Hysterézaruéného ovladania, =90 %
ID384 = 20 % NX12k92

Obr. 8-34. Priklad hysterézy ru¢ného oviadania. V priklade je hodnota parametra
ID385 (Hranica parkovania) = 0

385 All hranica parkovania 6 (2.2.2.9)

Frekvencny menic¢ zastavi motor, ak Uroven signalu AI1 klesne pod hranicu parkovania
definovanu tymto parametrom, vid. par. 1D386 a Obr. 8-35.
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Referencia frekvencie
Hz] A DOZADU DOPREDU
50% 50%
Mierka max.
referencie A B
ID304 = 70Hz
Dozadu->dopredu
Max. frek. — e———— e
ID102= 50Hz
START StoP
< >
iTOP STA=R Dozadu<-dopredu
Analégovy
[ vstup (V/mA)
Min. frek. D101 = T\ (0-10v720mA)
mierka min. ref. ! >
ID303 = 0Hz Par. 1D321 Hranica Par. 1D322
=20% parkovania =90 %
1D385 = 7%
Hysterézaruéného ovladania, NX12k99
ID384 =20 %

Obr. 8-35. Priklad funkcie parkovania

Referencia frekvencie
[Hz]
A DOzZADU DOPREDU
] 50% 50%
Mierka max.
referencie
ID304 = 70Hz
Dozadu->dopredu
Max. frek.
ID102= 50Hz
Min. frek. Dozadu<-dopredu
ID101=35Hz __ —
Analégovy
vstup (V/mA)
) ) (0-10Vv/20mA)
Mierka min. ref.
ID303 = OHz -
ID321 ’T‘ 'T‘ ID322
=20 % ; L. | . =90 %
Hysteréza ruéného ovladania,
ID384 = 20 % NX12k95

Obr. 8-36. Hysteréza ru¢ného ovladania s minimalnou frekvenciou 35Hz

386 Al1l oneskorenie parkovania 6 (2.2.2.10)

Tento parameter definuje ¢as, pocas ktorého musi mat analégovy vstupny signal
hodnotu nizsiu ako je hranica parkovania uréena parametrom ID385, aby do3lo
k zastaveniu motora.
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388 Vyber signalu Al2 234567 (2.2.9,2.2.21, 2.2.3.1)

Tymto parametrom priradite signalu AI2 analdgovy vstup podla vasho vyberu. Viac
informacii o metdde programovania TTF najdete v kapitole 6.4.

393 Zmena mierky referencie Al2, minimalna hodnota 6 (2.2.3.6)
394 Zmena mierky referencie Al2, maximalna hodnota 6 (2.2.3.7)

Daldia moznost $kalovania referencie. Ak st obidva parametre ID393 a ID394 nastavené
na 0, zmena mierky je vypnuta. Na nastavenie mierky sa potom pouzivaju minimalna a
maximalna frekvencia. Vid. parametre ID303 a 1D304.

395 AI2 hysteréza rucného oviadania 6 (2.2.3.8)

Tento parameter definuje hysterézu ru¢ného ovlddania v rozsahu 0 az 20 %. Vid. 1D384.

396 Al2 hranica parkovania 6 (2.2.3.9)

Frekvencny menic zastavi motor, ak Uroven signalu AI2 klesne pod hranicu parkovania
definovanu tymto parametrom, vid. par. ID397 a Obr. 8-35. Vid" 1D385.

397 Al2 oneskorenie parkovania 6 (2.2.3.10)

Tento parameter definuje ¢as, pocas ktorého musi mat analégovy vstupny signal
hodnotu nizsiu ako je Al2 hranica parkovania ur¢end parametrom ID396, aby doslo
k zastaveniu motora.

399 Zmena mierky prudového obmedzenia 6 (2.2.6.1)
0O = Nevyuzité
1=AI1
2 =AI2
3 =AI3
4 =Al14

5 = Priem. zbernica (FBProcessDatalN2); vid. kapitola 9.6.

Tento signal upravi maximalny prdd motora v rozsahu 0 az prudové obmedzenie, ktoré
je nastavené parametrom ID107.
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400 Zmena mierky prudu JS brzdenia 6 (2.2.6.2)

Pre moznosti vyberu vid. par. ID399.

Jednosmern)’/ brzdny prud je Prad JS
mozné znizit pomocou volného brzdenia
vstupného analégového signélu 100% -

v rozsahu pradov od 0 az po Par. D507

prad nastaveny parametrom
ID507, vid. Obr. 8-37.

Vol’ny .
0.4 % |H ) analogovy
vstup
0 Rozsah signélu NX12K587

Obr. 8-37. Nastavenie mierky JS brzdného pradu

401 Skalovanie ¢asov rozbehu a dobehu 6 (2.2.6.3)
Vid. par. ID399.

Casy rozbehu a dobehu je mozné A
$kalovat pomocou signdlu na volnom
analégovom vstupe na zaklade
nasledovnych rovnic:

Koeficient R
10—
Zmeneny Cas = nastaveny cas

rozbehu/dobehu (par.1D103, 1D104; 4
ID502, 1D503) podeleny koeficientom

R z Obr. 8-38. 4

Nulova hodnota analégového vstupu

zodpoveda nastavenym parametrom. 2 1 Volny
Maximéalna hodnota znamena 1 | analégovy
desatinu hodnoty nastavenej : | vsiup >
parametrov. Rozsah signélu NX12K59

Obr. 8-38. Skalovanie ¢asov rozbehu a dobehu
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402 Skalovanie hranice dohliadania momentu 6 (2.2.6.4)
Vid. 1D399. R
Hranica
- - . . momentu
Nastavenu kontrolnd hranicu je 100%
mozné znizit pomocou volného Par D349 | T TTTTTTTTTTTTTTTS

vstupného analégového signalu
v rozsahu O az nastavena
kontrolna hranica, 1D349. Vid.

1
]
]
]
|
Obr. 8-39. !
1
1
1
|
1
: Volny
, analégovy
! vstup R
0 Rozsah signalu Nx12Keo'
Obr. 8-39. ZmensSenie hranice dohliadania momentu
403 Signal Startu 1 6 (2.2.7.1)

Vyber signalu 1 pre logiku Start/stop.
Prednastavena hodnota A.1.

404 Signal Startu 2 6 (2.2.7.2)

Vyber signalu 2 pre logiku Start/stop.
Prednastavena hodnota A.2.

405 Externa porucha (zopnuty) 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)
Kontakt zopnuty: Zobrazi sa porucha F51 a zastavi sa motor.

406 Externd porucha (rozopnuty) 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5)
Kontakt rozopnuty: Zobrazi sa porucha F51 a zastavi sa motor.

407 Pripraveny 67 (2.2.7.3, 2.2.6.6)
Kontakt rozopnuty: Start motora je zablokovany
Kontakt zopnuty: Start motora je mozny

Frekvenény menic¢ zastavi motor podla toho ako je nastavena funkcia zastavenia
parametrom ID506. Menic vo funkcii followera zastavi vzdy volnym dobehom.

408 Vyber casov rozbehu/dobehu 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)
Kontakt rozopnuty: Vybraté su c¢asy rozbehu/dobehu 1
Kontakt zopnuty: Vybraté su ¢asy rozbehu/dobehu 2

Casy rozbehu a dobehu sa nastavuji parametrami 1D103 a ID104 a druhé ¢asy rozbehu
a dobehu s ID502 a ID503.

409 Spbsob ovladania 1/0 svorkovnica 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8)

Kontakt zopnuty: Vnutenie spdsobu ovladania cez 1/0 svorkovnicu
Tento vstup ma vysSiu prioritu ako parametre 1D410 a I1D411.
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Spbésob ovladania cez panel 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9)

Kontakt zopnuty: Vnutenie spésobu ovladania cez panel
Tento vstup ma vysSiu prioritu ako parameter ID411 a nizSiu ako 1D409.

Spbésob ovladania cez priem. zbernicu 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Kontakt zopnuty: Vnutenie spésobu ovladania cez priem. zbernicu
Tento vstup ma nizSiu prioritu ako parametre 1D409 a 1D410.

Poznamka: Pri zmene miesta ovladania, sU pouzité hodnoty Start/stop, smeru a
Ziadanej hodnoty platné pre prislusné miesto ovladania. Hodnota parametra 1D125
(Spbsob ovladania) sa nezmeni. Pri rozopnuti vstupu je nastaveny sp6sob ovladania
podla nastavenia parametra 1D125.

Reverzacia 67 (2.2.7.4,2.2.6.11)
Kontakt otvoreny: Smer dopredu
Kontakt zopnuty: Smer dozadu

Tato funkciu je mozné pouzit, ked' je Signal Startu 2 (1D404) pouZity na int funkciu
a reverzacia.

Rychlost zavadzania 67 (2.2.7.16, 2.2.6.12)

Kontakt zopnuty: Ako referencia frekvencie je zvolena rychlost zavadzania
Vid'. parameter 1D124.
Prednastavena hodnota: A.4.

Reset poruchy 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)
Kontakt zopnuty: VSetky poruchy su vynulované.

Zakaz zrychl'ovania/spomal’ovania 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Kontakt zopnuty: Zrychlovanie alebo spomalovanie nie je dovolené.

JS brzdenie 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15)

Kontakt zopnuty: V rezime STOP je jednosmerné brzdenie v Cinnosti pri zopnutom
kontakte. Vid' 1D1080.

Motor potenciometer DOLE 67 (2.2.7.8, 2.2.6.16)
Kontakt zopnuty: ZNIZOVANIE referencie motor potenciometra.
Motor potenciometer UP 67 (2.2.7.9,2.2.6.17)
Kontakt zopnuty: ZVYSOVANIE referencie motor potenciometra.
Prednastavena rychlost’ 1 6 (2.2.7.5)
Prednastavena rychlost 2 6 (2.2.7.6)
Prednastavena rychlost’ 3 6 (2.2.7.7)

Vyber digitalnych vstupov pre aktivaciu prednastavenych rychlosti.
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422 Vyber Al1/AI12 ako referencie frekvencie 6 (2.2.7.17)

Pomocou tohto parametra mozete vybrat signal All, alebo Al2 ako Ziadanu frekvenciu,
ak je parameter ID117 nastaveny na hodnotu 14.

423 Signal Startu, miesto A 7 (2.2.6.1)

Signal povelu Start z miesta ovladania A.
Prednastavena hodnota: A.1
424 Signal Startu, miesto B 7 (2.2.6.2)

Signal povelu Start z miesta ovladania B.
Prednastavena hodnota: A.4

425 Vyber miesta ovladania A/B 7 (2.2.6.3)
Kontakt rozopnuty: Miesto ovladania A
Kontakt zopnuty: Miesto ovladania B

Prednastavena hodnota: A.6

426 Striedanie; zaradenie 1 7 (2.2.6.18)

Kontakt zopnuty: Automaticky striedany pohon 1 alebo pridavny pohon 1 je zaradeny do
sekvencie striedania.

Prednastavena hodnota: A.2.

427 Striedanie; zaradenie 2 7 (2.2.6.19)

Kontakt zopnuty: Automaticky striedany pohon 2 alebo pridavny pohon 2 je zaradeny do
sekvencie striedania.

Prednastavena hodnota: A.3.

428 Striedanie; zaradenie 3 7 (2.2.6.20)
Kontakt zopnuty: Automaticky striedany pohon 3 alebo pridavny pohon 3 je zaradeny do
sekvencie striedania.

429 Striedanie; zaradenie 4 7 (2.2.6.21)
Kontakt zopnuty: Automaticky striedany pohon 4 alebo pridavny pohon 4 je zaradeny do
sekvencie striedania.

430 Striedanie; zaradenie 5 7 (2.2.6.22)

Kontakt zopnuty: Automaticky striedany pohon 5 je zaradeny do sekvencie striedania.

431 Referencia PID 2 7 (2.2.6.23)
Kontakt otvoreny: Ziadana hodnota PID regulatora je vybrata parametrom 1D332.
Kontakt zopnuty: Ziadana hodnota PID regulatora z panela 2, je vybrata

parametrom par. ID371.

432 Pripraveny 67 (2.3.3.1,2.3.1.1)

Frekvencny menic je pripraveny na spustenie motora.

433 Motor bezi 67 (2.3.3.2,2.3.1.2)

Frekvencny menic je v prevadzke.
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Porucha 67 (2.3.3.3, 2.3.1.3)

Doslo k zastaveniu menica v dosledku poruchy.

Invertovana porucha 67 (2.3.3.4,2.3.1.4)

Nevyskytla sa Ziadna porucha.

Varovanie 67 (2.3.3.5, 2.3.1.5)

VSeobecny signal varovania.

Externa porucha alebo varovanie 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)

Porucha alebo varovanie v zavislosti na par. ID701.

Referencia 4mA porucha/varovanie 67 (2.3.3.7,2.3.1.7)

Porucha alebo varovanie v zavislosti na par. 1D700.

Prehriatie menica varovanie 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)

Teplota chladica prekracuje limit varovania.

Reverzovany 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Bol vybraty prikaz reverzécie.

Opacny smer otacania ako je Ziadany 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

Smer otacania motora sa liSi od pozadovaného.

Referencia dosiahnuta 67 (2.3.3.11, 2.3.1.11)

Vystupna frekvencia dosiahla nastavenu ziadanu hodnotu. Hysterézia je rovna
nominalnemu sklzu asynchrénneho motora a 1 Hz pri synchréonnom motore.

Zavadzacia rychlost’ 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Je vybrata zavadzacia rychlost.

Aktivny spésob ovladania cez 1/0 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)

Je aktivny sp6sob ovladania cez 1/0 svorkovnicu.

Riadenie externej brzdy 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14)

Riadenie odbrzdenia/zabrzdenia externej brzdy. Podrobnosti najdete v kapitole 9.1.

Priklad RO1 na karte OPT-A2:
Odbrzdenie brzdy: svorky 22-23 su zopnuté (cievka relé pod napatim).
Zabrzdenie brzdy: svorky 22-23 su rozopnuté (cievka relé bez napatia).

Poznamka: Po vypnuti ovladacieho napétia riadiacej karty sa svorky 22-23 rozopnda.

Pri pouziti funkcie master/follower, follower odbrzdi brzdu v tom istom okamihu ako
master, aj ked' nie su splnené podmienky na odbrzdenie followera.
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446 Riadenie externej brzdy, invertované 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)

Riadenie odbrzdenia/zabrzdenia externej brzdy. Podrobnosti najdete v kapitole 9.1.

Priklad RO1 na karte OPT-A2:
Odbrzdenie brzdy: svorky 22-23 su rozopnuté (cievka relé bez napatia).
Zabrzdenie brzdy: svorky 22-23 su zopnuté (cievka relé pod napatim).

Poznamka: Po vypnuti ovladacieho napatia riadiacej karty sa svorky 22-23 rozopnu.

Pri pouziti funkcie master/follower, follower odbrzdi brzdu v tom istom okamihu ako
master, aj ked' nie su splnené podmienky na odbrzdenie followera.

447 Dohliadanie vystupnej frekvencie 1 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Vystupna frekvencia sa nachadza mimo nastavenu kontrolovanu spodnu alebo hornu
hranicu (vid parametre ID315 a I1D316)

448 Dohliadanie vystupnej frekvencie 2 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)

Vystupna frekvencia sa nachadza mimo nastavenu kontrolovanu spodnu alebo hornu
hranicu (vid. parametre 1D346 a 1D347)

449 Dohliadanie hranice referencie 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Aktivna referencia frekvencie sa nachadza mimo nastavend kontrolovanu spodnu alebo
hornu hranicu (vid. parametre ID350 a ID351).

450 Dohliadanie hranice teploty 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Teplota chladica frekvenéného menica presahuje kontrolované hranice (vid. parametre
ID354 a ID355).

451 Dohliadanie hranice momentu 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)
Velkost momentu motora nie je v rozsahu kontrolovanych hranic (vid. parametre 1D348
a 1D349).

452 Termistor — porucha/varovanie 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)

Termistor motora generuje signal prehriatia, ktory je mozné priviest na digitalny vystup.

POZNAMKA: Tato funkcia vyzaduje, aby bol meni¢ vybaveny kartou s termistorovym
vstupom.

454 Aktivéacia regulatorov obmedzeni 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23)

Bol aktivovany jeden z regulatorov obmedzeni (prddu, momentu).

455 Digitalny vstup 1 priem. zbernice 67 (2.3.3.24, 2.3.1.24)
456 Digitalny vstup 2 priem. zbernice 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)
457 Digitalny vstup 3 priem. zbernice 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26)

Data z priemyselnej zbernice (riadiace slovo zbernice) je mozné priviest na digitdlne
vystupy frekvencného menica. DetailnejSie informacie najdete v prirucke priemyselnej
zbernice, vid. ID169 a ID170
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Riadenie striedania 1/pomocného pohonu 1 7 (2.3.1.27)

Riadiaci signal pre automatické striedanie / pomocny pohon 1.
Prednastavena hodnota: B.1

Riadenie striedania 2/pomocného pohonu 2 7 (2.3.1.28)

Riadiaci signal pre automatické striedanie / pomocny pohon 2.
Prednastavena hodnota: B.2

Riadenie striedania 3/pomocného pohonu 3 7 (2.3.1.29)

Riadiaci signal pre automatické striedanie / pomocny pohon 3. Ak su pouzité 3 (alebo
viac) pomocnych pohonov, odporii¢éame zapojit aj ¢islo 3 na reléovy vystup. Pretoze
karta OPT-A2 obsahuje len dva reléové vystupy, odpori¢ame objednat si kartu na
rozsirenie I/0 s dalSimi reléovymi vystupmi (napr. Vacon OPT-B5).

Riadenie striedania 4/pomocného pohonu 4 7 (2.3.1.30)

Riadiaci signal pre automatické striedanie / pomocny pohon 4. Ak su pouzité 3 (alebo
viac) pomocnych pohonov, odpori¢ame zapojit aj Cislo 3 a 4 na reléovy vystup. Pretoze
karta OPT-A2 obsahuje len dva reléové vystupy, odpori¢ame objednat si kartu na
rozsirenie I/0 s dalSimi reléovymi vystupmi (napr. OPT-B5).

Riadenie striedania 5 7 (2.3.1.31)

Riadiaci signal pre automatické striedanie pohonu 5.

Dohliadanie hranice analégového vstupu 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Signal zo zvoleného analégového vstupu je mimo nastavenych kontrolovanych hranic
(vid. parametre ID372, ID373 a ID374).

Vyber signalu analégového vystupu 1 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

Tymto parametrom priradite signal AO1 na zvoleny analégovy vystup. BlizSie informacie
0 metéda programovania TTF najdete v kapitole 6.4.

Vyber signalu analégového vystupu 2 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)

Tymto parametrom priradite signal AO2 na zvoleny analégovy vystup. BlizSie informacie
0 metéda programovania TTF n4jdete v kapitole 6.4.

Funkcia analégového vystupu 2 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
Filtracia analégového vystupu 2 234567 (2.3.14, 2.3.24, 2.3.6.3, 2.3.4.3)
Inverzia analégového vystupu 2 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
Minimum analdgového vystupu 2 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)
Mierka analégového vystupu 2 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

BlizSie informacie o tychto piatich parametroch najdete pri zodpovedajucich parametroch
pre analégovy vystup 1 na stranach 136 az 138.

Ofset analégového vystupu 2 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)

Pripocitanie —100,0 az 100,0% k anal6govému vystupu.
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478 Vyber signalu analégového vystupu 3 67 (2.3.7.1, 2.3.5.1)
Vid'. 1D464.

479 Funkcia analégového vystupu 3 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2)
Tymto parametrom sa nastavuje poZzadovana funkcia pre signal analégového vystupu.
Vid’. 1D307.

480 Casova konst. filtra analégového vystupu 3 67 (2.3.7.3,2.3.5.3)

Definuje filtracnd C¢asovu konstantu signalu analégového vystupu. Nastavenie tohto
parametra na hodnotu O, deaktivuje filtrovanie. Vid. 1D308.

481 Inverzia analégového vystupu 3 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)
Invertuje signal analégového vystupu. Vid. 1D309.

482 Minimum analégového vystupu 3 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)

Definuje minimum signalu na 0 mA alebo 4 mA. Vid. ID310.

483 Mierka analégového vystupu 3 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)
Zmena mierky analégového vystupu. Hodnota 200% zdvojnasobi vystup. Vid. ID311.

484 Ofset analégového vystupu 3 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
Pripocitanie —100,0 aZ 100,0% k signalu analégového vystupu. Vid. ID375.

485 Zmena mierky momentu v motorickom chode 6 (2.2.6.5)
O = Nevyuzité X
4
1=AI1 Hranica
2 =AI2 100% momentu
3=AI13 S P
4 = Al4 Par. ID349

5 = Priem. zbernica
(FBProcessDatalN2); vid. kapitola

|
|
|
:
|
9.6. |
|
|
|
|
|
|
:
| Analbgovy
! vstup
0 Rozsah signalu qumg
Obr. 8-40. Zmena mierky momentu
486 Vyber signalu digitalneho vystupu 1 6 (2.3.1.1)

Tymto parametrom priradite signal oneskoreného DO1 na digitalny vystup, podla vasho
vyberu. BlizSie informacie o metdda programovania TTF najdete v kapitole 6.4. Funkcia
digitédlneho vystupu méze byt invertovana volbami riadenia 1D1084.
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487 Oneskorenie zopnutia digitalneho vystupu 1 6 (2.3.1.3)
488 Oneskorenie vypnutia digitalneho vystupu 1 6 (2.3.1.4)

Pomocou tychto parametrov mdzete nastavit na digitdlnych vystupoch oneskorenie pri
zopnuti a oneskorenie pri vypnuti.

Signal naprogramovany
na digitalny vystup

Vystup DO1 alebo DO2
1 |
1 |
—»t —

Oneskorenie zopnutia Oneskorenie vypnutia

| |
1 |
| |
I 1
1 |
1 |
t |
| |
1 I

NX12k102

Obr. 8-41. Digitalne vystupy 1 a 2, oneskorenia pri zopnuti a vypnuti

489 Vyber signalu digitalneho vystupu 2 6 (2.3.2.1)
Vid. ID486.

490 Funkcia digitalneho vystupu 2 6 (2.3.2.2)
Vid. ID312.

491 Oneskorenie zopnutia digitalneho vystupu 2 6 (2.3.2.3)

492 Oneskorenie vypnutia digitalneho vystupu 2 6 (2.3.1.4)

Pomocou tychto parametrov mozete nastavit na digitalnych vystupoch oneskorenie pri
zopnuti a oneskorenie pri vypnuti Vid. 1D487 a 1D488.

493 Vstup doladenia referencie 6 (2.2.1.4)

Tymto parametrom moZete iy
;. , , A Maximalne
vybrat signal, na zaklade zled ) doladenie
s 7 = 0,
ktorého bude doladena oladena ID495 = 10%
ziadana hodnota frekvencie 44Hz
motora.

Doladenie 0 %

40Hz
Nevyuzité
Analégovy vstup 1 36Hz
Analégovy vstup 2 Minimalne

- . doladenie
Anal6govy vstup 3 ID494 = 10%
Analégovy vstup 4
Signal z pr. zbernice

(FBProcessDatalN); vid. -
kapitolu 9.6 a skupinu . Analégovy vstup
parametrov G2.9

aObrhWNEFO

Obr. 8-42. Priklad doladenia referencie frekvencie

494 Doladenie minimum 6 (2.2.1.5)
495 Doladenie maximum 6 (2.2.1.6)

Tieto parametre urcuji minimum a maximum doladovania, vid’. Obr. 8-42.
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496 Vyber sady parametrov 1/2 6 (2.2.7.21)

Pomocou tohto parametra mozete vybrat sadu parametrov Sada 1, alebo sadu
parametrov Sada 2. Vstup pre tuto funkciu je mozné vybrat z lubovolného slotu. Postup
vyberu sady je vysvetleny v priruc¢ke pouzivatela.

Digitalny vstup = neaktivny:
- Sada 1 je zavedena do aktivnej sady
Digitalny vstup = aktivny:
- Sada 2 je zavedena do aktivnej sady
Poznamka: Hodnoty parametrov zo sady 1 a 2 su pozité, len ak boli predtym ulozené
cez panel P6.3.1 Sady parametrov, UloZit sadu 1 alebo UloZit sadu 2, alebo cez NCDrive:
Drive->Parameter Sets.
498 Pamét startu A<->B 3 (2.2.24)
Nastavenie tohto parametra urcuje, ¢i bude stav CHOD kopirovany pri zmene miesta
ovladania z A na B, alebo naopak.

O = Stav CHOD nie je kopirovany
1 = Stav CHOD je kopirovany

Aby sa uplatnil tento parameter, parametre 1ID300 a ID363 musia byt nastavené na
hodnotu 3.
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500
501

502
503

504
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Tvar rozbehovej/dobehovej rampy 1
Tvar rozbehovej/dobehovej rampy 2

234567 (2.4.1)
234567 (2.4.2)

Zaciatok a koniec rémp rozbehu a dobehu je mozné pomocou tychto parametrov zaoblit.
Hodnota O zabezpecuje linedrny priebeh rychlosti pri rozbehu a dobehu. Nastavenie
hodnoty tohto parametra v rozmedzi 0,1 ... 10 sekdnd ma za nasledok rozbeh a dobeh
po S-krivke. Cas rozbehu je ur¢end parametrami 1D103/1D104 (ID502/1D503).

Tieto parametre sa vyuzivaju na znizenie mechanického namahania a prudovych Spiciek
pri zmene Zelanej hodnoty frekvencie.

A
[Hz]

ID103, ID104 ___
(ID502, ID503)

ID500 (ID501) [t]

NX12K20

Obr. 8-43. Zrychlovanie/spomalovanie (S-krivka)

Cas rozbehu 2 234567 (2.4.3)
Cas dobehu 2 234567 (2.4.4)

Tieto hodnoty zodpovedaju ¢asu potrebnému na to, aby frekvenény menic zrychlil z
nulovej frekvencie na nastavend maximalnu frekvenciu (par. ID102). Tieto parametre
poskytuja moznost nastavit dve rézne sady ¢asov rozbehu a dobehu pre jeden aplika¢ny
program. Aktivnu sadu je mozné vybrat pomocou programovatelného signalu DIN3 (par.
ID301).

Brzdny striedac 234567 (2.4.5)

0 = Brzdny striedac nie je pouzity

1 = Brzdny striedad je pouzity a testovany v rezime chodu. Méze byt testovany aj
V rezime pripraveny

2 = Externy brzdny striedac (bez testovania)

3 = Brzdny striedac je pouzity a testovany v reZzime pripraveny a v rezime chodu

4 = Brzdny striedac je pouzity v reZime chodu (bez testovania)

Ak frekvencny meni¢ spomaluje motor tak energia, ktora vznika vplyvom zotrvacnosti
motora a zataze, je marena v externom brzdnom odpore. To dovoluje, aby frekvenény
meni¢ spomaloval zataz s rovnakym momentom ako pri rozbehu (za predpokladu, Ze bol
vybraty spravny brzdny odpor).

Rezim testovania brzdného striedaca generuje impulz do brzdného rezistora. Ak je
odozva na tento impulz nespravna (rezistor alebo brzdny striedac chyba), menic vyhlasi
chybu F12 Brzdny striedac.

Bliz3ie informacie najdete v samostatnej prirucke instalacie brzdného odporu.
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505 Spdsob Startu (2.4.6)
Po rampe:
0 Frekvenény menic zacina na 0 Hz a zrychluje na nastavenu ziadanu frekvenciu

polas nastavenej doby rozbehu. (Zotrva¢nost zataze, alebo trenie pri rozbehu
mozu zapricinit predlZzenie ¢asu rozbehu).

Letmy Start:

1 Frekvenény menic sa dokaze spustit pri to¢iacom sa motore tak, ze do motora
generuje pradové pulzy a hlada frekvenciu, ktord zodpoveda rychlosti otacania
motora. Hladanie zacina od maximalnej frekvencie smerom k aktualnej
frekvencii, kym nie je zistena spravna hodnota. Nasledne bude
zvySovana/znizovana vystupna frekvencia na nastavenu Zziadanu hodnotu,
podla nastavenych parametrov pre rozbeh/dobeh.

Tento rezim pouzite, ak motor pri prikaze Start motor eSte dobieha. Pomocou
letmého Startu je mozné rozbehnut motor z aktualnej rychlosti bez toho, aby
bol motor zabrzdeny a rozbiehanie zacinalo z nulovej rychlosti.

Podmieneny letmy Start:

2 V tomto rezime je mozné odpojit a pripojit motor k frekvenénému menicu aj
pocas chodu. Po opatovnom pripojeni motora bude meni¢ fungovat ako pri
volbe 1.
506 Spdsob zastavenia (2.4.7)
Volny dobeh:
(0] Po prikaze Stop motor dobieha volne az po UpIné zastavenie bez riadenia

frekvenéného menica.

Po rampe:

1 Po prikaze Stop sa rychlost motora znizuje do nuly podla nastaveného ¢asu
dobehu.
Ak je pocas zastavovania generovana prilis velka energia, pre dodrzanie
nastaveného ¢asu dobehu mdze byt potrebné pouZitie externého brzdného
odporu.

Povel Stop: po rampe/ stop pomocou signalu Pripraveny: volnhy dobeh

2 Po prikaze Stop sa rychlost motora znizuje v stlade s nastavenymi
parametrami pre dobeh. AvSak ak je deaktivovany signal Pripraveny, motor
dobieha volne, bez riadenia frekvenéného menica.

Povel Stop: volnhy dobeh / stop pomocou signalu Pripraveny: po rampe

3 Po prikaze Stop motor dobieha volne aZz po Uplné zastavenie, bez riadenia
frekvenéného menica. AvSak ak je deaktivovany signal Pripraveny, rychlost
motora znizuje podla nastaveného Casu dobehu. Ak je pocas zastavovania
generovana prilis velka energia, pre dodrzanie nastaveného ¢asu dobehu
moze byt potrebné pouZitie externého brzdného odporu

507 Prad jednosmerného brzdenia 234567 (2.4.8)

Definuje prad motora pri jednosmernom brzdeni. Pri JS brzdeni v stave Stop bude
hodnota pridu jedna desatina z hodnoty nastavenej tymto parametrom.
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Tento parameter spolu s parametrom ID516 je pouzity na skratenie ¢asu potrebného na
dosiahnutie maximalneho zaberového momentu pri Starte.

508 Cas JS brzdenia po zastaveni 234567 (2.4.9)

Urcuje ¢i je brzdenie zapnuté (ON), alebo vypnuté (OFF) a brzdnu dobu jednosmernej
brzdy pri zastavovani motora. Cinnost jednosmernej brzdy zavisi na vybratom spdsobe
zastavenia ID506.

0] Jednosmerna brzda nie je pouzita

=0 Jednosmerna brzda sa pouziva a jej Cinnost zavisi na vybratom spésobe
zastavenia, (param. ID506). Cas brzdenia v sekundach je uréeny hodnotou
tohto parametra.

Par. ID506 = 0; sposob zastavenia = vol'ny dobeh:

Po prikaze stop, motor dobieha aZ do zastavenia bez riadenia menicom.

Jednosmernym brzdenim je mozné zastavit motor elektricky v najkrat$ej moznej dobe,
bez pouzitia pridavného externého brzdného odporu.

Cas brzdenia sa nastavuje podla frekvencie v okamihu zadiatku jednosmerného
brzdenia. Ak je frekvencia vacsia, alebo rovna nominalnej frekvencii motora, trvanie
brzdenia urcuje nastavena hodnota parametra ID508. Ak je frekvencia mensia, alebo
rovna ako 10% nominalnej frekvencie motora, brzdna doba je nastavena na 10% z
nastavenej hodnoty parametra 1D508.

3
fout fout

fn . ) . fn+
N Vystupna frekvencia
\

<
- N~ Rychlost motora
~

AN Vystupna frekvencia

\

JS brzdenie \ Rychlost motora
zapnuté 0.1xfn —

\ JS brzdenie
F:. -..J _..q t \ zapnuté t

l< t=1 x Par. ID508 ‘I ! | t=01xPar. ID508

< >

A 4

STOP STOP
NX12K21

Obr. 8-44. Cas JS brzdenia, ked’ spdsob zastavenia = volhy dobeh.

Par. 1ID506 = 1:; spdsob zastavenia = po rampe:
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Po prikaze stop sa rychlost
motora zniZzuje podla nastavenych fout

parametrov pre spomalenie, tak | N Rychlost motora
rychlo ako je to mozné, na
hodnotu definovani parametrom
ID515, pri ktorej sa spusta
jednosmerné brzdenie.

Vystupna frekvencia

Cas JS brzdenia je definovana i

JS brzdenie

parametrom IDS08. Pri vysokych par. D515 [F========+====-=-~
momentoch zotrvacnosti sa kvoli
prudsiemu spomaleniu odporuca ¢
pouzit externy brzdny odpor, vid. | = per. 10508 >
Obr. 8-45. e} L= P

BEH

STOP NX12K23

Obr. 8-45. Cas JS brzdenia, spdsob zastavenia = po rampe

509 Dolny limit zakazanej frekvencie 1 234567 (2.5.1)
510 Horny limit zakazanej frekvencie 1 234567 (2.5.2)
511 Dolny limit zakazanej frekvencie 2 34567 (2.5.3)
512 Horny limit zakazanej frekvencie 2 34567 (2.5.9)
513 Dolny limit zakazanej frekvencie 3 34567 (2.5.5)
514 Horny limit zakazanej frekvencie 3 34567 (2.5.6)

V niektorych systémoch moze byt

nutné vyludit urcité frekvencie kvoli 4 )

- . Vystupna
problémom s mechanickou frekvencia [Hz]

rezonanciou. Pomocou tychto
parametrov je mozné nastavit
hranice oblasti zakadzanych ,
frekvencii. Vid. Obr. 8-46. o

J

ID509 | ID510
ID511 | ID512
ID513 | ID514

Referencia [Hz]

NX12K33

Obr. 8-46. Nastavenia pisma zakazanych frekv.

515 Frekvencia spustenia JS brzdenia pri dobehu po rampe 234567 (2.4.10)

Vystupna frekvencia, pri ktorej sa spusti jednosmerné brzdenie, vid. Obr. 8-45.

516 Cas JS brzdenia pred startom 234567 (2.4.11)

Jednosmerna brzda je aktivovana po povele na start. Tento parameter urcuje cas, ako
diho pred startom zrychlovania, je aktivne ]S brzdenie. JS prad pri Starte sa pouziva za
Ucelom nabudenia motora pred rozbehom, ¢im sa zlepsi kvalita regulacie momentu
motora pri Starte. Cas sa v zavislosti na vykone motora pohybuje od 100ms po 3s.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251




POPIS PARAMETROV VACON ® 173

POZNAMKA: Ked'je pouzita funkcia letmého Startu (vid. par. ID505) JS brzdenie pri
Starte nie je pouzité.

518 Zmena rampy pri prechode zakazanym pasmom 234567 (2.5.3, 2.5.7)

Definuje ¢as rozbehu/dobehu, ak je vystupna frekvencia v pasme zakazanych frekvencii
(parametre ID509 aZz 1D514). Sklon rampy (nastaveny cas rozbehu/dobehu 1, alebo 2)
je nasobeny tymto koeficientom. Napriklad hodnota 0,1 zniZuje dobu rozbehu 10 krat
ako je mimo pasma zakazanych frekvencii.

fout [HZ]
e
R
7
R
Par. ID518 =0,2 /‘/
\ e
7
Kd
Par. ID510 [~—————----—------- _______/___,
(ID512; ID514) P
/'/
Par. ID509 | —--—— - oo .~ Par. ID518 = 1,2
(ID511; ID513)
Cas[s]
NX12k81

Obr. 8-47. Zmena rampy pri prechode zakazanym pasmom

519 Prad pri brzdeni tokom 234567 (2.4.13)

Definuje velkost prudu pre brzdenie magnetickym tokom. Rozsah nastavenia parametra
zavisi od pouzitého aplikacného programu.

520 Brzdenie magnetickym tokom 234567 (2.4.12)

Brzdenie magnetickym tokom je umozriuje zvysit brzdiaci G¢inok v pripadoch, ked' nie je
potrebny externy brzdny odpor.

AK je potrebné brzdenie, frekvencia sa znizi a zaroven sa zvysi magneticky tok, ¢im sa
zvySia brzdné moznosti motora. Na rozdiel od jednosmerného brzdenia, rychlost motora
je pri brzdeni riadena.

Brzdenie magnetickym tokom je mozné zapnut (ON), alebo vypnut (OFF).

O = Brzdenie magnetickym tokom je vypnuté (OFF)
1 = Brzdenie magnetickym tokom je zapnuté (ON)

Poznamka: Pri brzdeni magnetickym tokom sa mechanicka energia motora premiena
na teplo a preto by sa malo pouzivat len zriedka, aby sa predislo poskodeniu motora.

521 Rezim riadenia motora 2 6 (2.6.12)

Tymto parametrom méZete nastavit iny reZzim riadenia motora. To ktory rezim je
pouzity, je ur¢ené parametrom 1D164.

Moznosti vyberu, vid. parameter 1D600.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com




174 ® VACON POPIS PARAMETROV

POZNAMKA: Zmena rezimu riadenia motora z rychlostného bez snimaca otacok na
uzatvorené zo snimacom otacok a naopak nie je mozna pocas chodu.

530 Referencia krokovania 1 6 (2.2.7.27)
531 Referencia krokovania 2 6 (2.2.7.28)
Tieto digitalne vstupy aktivuju referencie krokovania, ak je krokovanie povolené.

POZNAMKA: Tymito vstupmi sa zaroven spusti motor, aj ked’ nie je aktivny
povel na chod z inych zdrojov.

Ak je pouzita zaporna referencia, smer otacania motora bude opacny (vid. 1D1239
a 1D1240).

Tento parameter je pristupny len pre menice NXP.

532 Povolenie krokovania 6 (2.2.7.26)

Krokovanie je kombinaciou povel na chod a prednastavenych rychlosti (1D1239
a 1D1240) s rampou definovanou parametrom ID533.

Ak chcete pouzivat funkciu krokovania, tento signal musi mat hodnotu logicka 1. MozZe
byt aktivovany digitalnym vstupom alebo nastavenim hodnoty tohto parametra na 0.2.
Tento parameter je pristupny len pre meni¢e NXP.

533 Rampa krokovania 6 (2.4.18)

Tento parameter definuje ¢asy rozbehovych a dobehovych ramp, ked je aktivne
krokovanie. Tento parameter je pristupny len pre menice NXP.
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600 ReZim riadenia motora 234567 (2.6.1)

Aplik.

T 3 4 5 6 7
0} NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
1 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
2 Nevyuzité | Nevyuzité | Nevyuzité | Nevyuzité NXS/P —_—
3 NXP NXP NXP NXP NXP —_—
4 —_— —_— —_— —_— NXP —_—

Tab. 8-13. Volby pre parameter ID600 v r6znych aplikaciach a typoch menica

Vol'by:

O Frekvencné riadenie: Zelana frekvencia je nastavena ako vystupna frekvencia bez
kompenzacia sklzu. Okamzita rychlost motora je dana
zatazenim motora.

1 Riadenie rychlosti: Zelana frekvencia je nastavena ako referencia rychlosti
motora. Otacky motora su regulované na ziadanu hodnotu,
sklz je kompenzovany.

2 Riadenie momentu Referencia rychlosti je pouzita ako hranica maximalnych
otacok. Pokial’ st otacky mensie ako maximalne, motor
vytvara moment motora rovny Ziadanej hodnote momentu.

3 Riadenie rychlosti Zelana frekvencia je nastavena ako referencia rychlosti

(uzatvorena slucka) motora. Otacky motora su regulované na zZiadanu hodnotu.
Na dosiahnutie optimalnej presnosti rychlosti sa vyuziva
snimac otacok.

4 Riadenie momentu Referencia rychlosti je pouzitd ako hranica maximalnych

(uzatvorena slucka) otacok, zavisi na nastaveni momentového rychlostného
limitu (ID1278). Motor vytvara moment motora rovny
Ziadanej hodnote momentu. Na dosiahnutie optimalnej
presnosti momentu sa vyuZziva snimac otacok.
601 Spinacia frekvencia Sirkovej modulacie 234567 (2.6.9)

Hluk motora je mozné znizit pomocou vysokej spinacej frekvencie. So zvySovanim
spinacej frekvencie sa znizuje vykon frekvencného menica. Pri pouziti dlhych
motorovych kablov je odporucané nastavenie nizSej spinacej frekvencie, aby sa znizili
kapacitné prudy v kabloch.

Rozsah tohto parametra zavisi od vykonovej rady frekvenc¢ného menica:

Typ Min. [kHZz] Max. [kHZ] Prednast. [kHz]
0003—0061 NX_5

0003—0061 NX_2 1.0 16,0 10,0
0072—0520 NX_5 1,0 10,0 3,6
0041—0062 NX_6 1.0 6.0 15

0144—0208 NX_6

Tab. 8-14. Spinacie frekvencie, ktoré su zavislé na velkosti menica

Poznamka! Spinacia frekvencia mdze byt automaticky zniZzena na 1,5 kHz funkciou
riadenia teploty. S tymto sa musi poditat pri pouziti sinusového filtra alebo inych
vystupnych filtrov s nizkou rezonancnou frekvenciou (vid. 1D1084 a ID655).
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602 Bod zaciatku odbudzovania 234567 (2.6.4)
Bod pociatku odbudzovania je vystupna frekvencia, pri ktorej vystupné napatie dosiahne
hodnotu nastavenu parametrom (I1D603).

603 Napatie v zaciatku odbudzovania 234567 (2.6.5)
Pre frekvencie vysSie ako je bod pociatku odbudzovania, vystupné napdtie zostava na
nastavenej maximalnej hodnote. Pre frekvencie nizSie ako je bod pociatku

odbudzovania, vystupné napétie zavisi na nastaveni parametrov zavislosti U/f, vid.
parametre 1D109, 1D108, ID604 a ID605.

Ak st zmenené parametre ID110 a ID111 (nominalne napatie a nominalna frekvencia
motora), parametrom ID602 a ID603 su automaticky priradené zodpovedajuce hodnoty.
Ak potrebujete iné hodnoty pre bod pociatku odbudzovania a maximalne vystupné
napatie, zmerite tieto parametre po nastaveni parametrov 1D110 a ID111.

604 Bod strednej frekvencie na U/f krivke 234567 (2.6.6)

Ak bola parametrom 1D108 zvolena programovatelna zavislost U/f, tento parameter
definuje frekvenciu v strednom bode krivky, vid. Obr. 8-2 a parameter 1D605.

605 Bod Stredného napétia na U/f krivke 234567 (2.6.7)

Ak bola parametrom 1D108 zvolena programovatelna zavislost U/f, tento parameter
definuje napdtie v strednom bode krivky, vid. Obr. 8-2.

606 Napéatie pri nulovej frekvencii 234567 (2.6.8)

Tento parameter definuje napatie na U/f krivke pri nulovej frekvencii. Prednastavena
hodnota zavisi od vykonu meni¢a. POZNAMKA: Ak je parameter 1D108 zmeneny tento
parameter je nastaveny na nulu, vid. Obr. 8-2.

607 Regulator prepatia 234567 (2.6.10)

Tieto parametre umozfiuju vyradit z ¢innosti regulatory podpétia/prepétia. Méze to byt

uzito¢né napriklad, ak napajacie napétie sa meni viac ako —15% az +10% a aplikacia

netoleruje toto podpéatie/prepéatie. V tomto pripade regulator riadi vystupnu frekvenciu s

tym, Ze zohladriuje kolisanie napajania.

O Regulator je vypnuty

1 Regulator je zapnuty (P) = Vykonavaji sa malé Upravy vystupnej frekvencie

2 Regulator je zapnuty (Pl) = Regulator upravuje vystupnui frekvenciu az po max.
frekvenciu.

Ak je zvolena hodnota rézna od 0, aktivuje sa aj regulator prepétia v uzatvorenom
riadeni so snimacom otacok vo Viacucelovom aplikacnom softvéri.

608 Regulator podpatia 234567 (2.6.11)

Vid’ par. ID607.

Poznamka: Ak su tieto regulatory vyradené z Cinnosti, m6zu sa pocas prevadzky
vyskytovat poruchy prepétie a podpétie.

O Reguléator je vypnuty

1 Regulator je zapnuty (P) = Vykonavaju sa malé Upravy vystupnej frekvencie

2 Regulator je zapnuty (Pl) = Regulator upravuje vystupnu frekvenciu az do nulovej
rychlosti (len NXP).
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Ak je zvolena hodnota rézna od 0, aktivuje sa aj regulator podpéatia v uzatvorenom
riadeni so snimacom otacok vo Viacucelovom aplikacnom softvéri.

Obmedzenie momentu 6 (2.10.1)

Pomocou tohto parametra mdzete nastavit riadenie obmedzenia momentu v rozsahu 0,0
— 300,0 %o.

Vo Viacucelovom aplikacnom softvéri je limit momentu dany minimom tohto parametra
a motorického a generéatorického limitu 1D1287 a 1D1288.

Regulacia obmedzenia momentu P-zlozka 6 (2.10.2)

Tento parameter definuje zosilnenie regulatora obmedzenia momentu. Pouziva sa len
v rezime riadenia v otvorenej slucke bez snimaca otacok.

Regulacia obmedzenia momentu I-zlozka 6 (2.10.3)

Tento parameter definuje zosilnenie | zlozky regulatora obmedzenia momentu. Pouziva
sa len v rezime riadenia v otvorenej slucke bez snimaca otacok.

UR: Magnetizacny prud 6 (2.6.23.1)

Tymto parametrom nastavite magnetizacny prad motora (prad naprazdno). V menici
NXP st hodnoty U/f krivky identifikované podla zadaného magnetizacného prudu, ak bol
nastaveny este pred spustenim identifikacie, vid'. kapitola 9.2.

UR: Regulator rychlosti P-zlozka 6 (2.6.23.2)

Nastavuje zosilnenie regulatora rychlosti v uzatvorenom rezime riadenia v % na Hz.
Zosilnenie 100% znamena nominalnu referenciu momentu pri odchylke regulatora
rychlosti 1 Hz, vid. kapitola 9.2.

UR: Regulator rychlosti integracny cas 6 (2.6.23.3)

Nastavuje integra¢nd casovu konstantu regulatora rychlosti, vid'. kapitola 9.2.

SPC OUT(k) = SPC OUT(k-1) + SPC Kp*[Speed Error(k) — Speed
Error(k-1)] + Ki*Speed error(k)

kde Ki = SPC Kp*Ts/SPC Ti.

UR: Nulova rychlost pred startom 6 (2.6.23.9)

Po povele start, menic zotrva na nulovej rychlosti po dobu definovanu tymto
parametrom. Po zadani tohto prikazu a uplynuti tohto ¢asu, bude odblokovana rampa,
ktora sleduje nastavenu ziadanu hodnotu frekvencie/rychlosti, vid. kapitola 9.2.

UR: Nulova rychlost po zastaveni 6 (2.6.23.10)

Po povele stop a po dosiahnuti nulovej rychlosti, zotrva menic na nulovej rychlosti

s aktivnymi regulatormi na dobu definovanu tymto parametrom. Tento parameter nema
Ziadny vplyv, ak je zvoleny spdsob zastavenia (ID506) volny dobeh. Pocitanie ¢asu
zadina, ked' vystup generatora rampy dosiahne nulova rychlost , vid. kapitola 9.2.
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617 UR: Regulacia prudu P zlozka 6 (2.6.23.17)

Nastavuje zosilnenie regulatora pradu. Tento regulator je aktivny len v rezimoch
uzatvoreného riadenia so snimac¢om otacok. Regulator generuje ziadany napatovy
vektor pre modulator, vid. kapitola 9.2.

618 UR: Casové konst. filtra enkodéra 6 (2.6.23.15)

Nastavuje ¢asovu konstantu snimaca rychlosti pri merani rychlosti.

Tento parameter je mozné pouZit na eliminaciu Sumu signalu zo snimada. Prili$ velka
filtracna Casova konstanta znizuje stabilitu regulacie rychlosti, vid' kapitola 9.2.

619 UR: Doladenie sklzu 6 (2.6.23.6)

Stitkovéa rychlost motora sa pouZiva na vypocet nominalneho skizu. Tato hodnota sa
pouziva na nastavenie napatia motora pri zatazeni. Stitkova rychlost je niekedy mierne
nepresna a tento parameter méze preto byt pouZity na Gpravu skizu. ZniZzenie hodnoty
Upravy sklzu zvysuje napéatie motora pri jeho zatazeni. Hodnota 100% zodpoveda
nominalnemu sklzu pri nominalnej zatazi, vid. kapitola 9.2.

620 ZniZovanie frekvencie od zataZenia 23456 (2.6.12, 2.6.15)
Funkcia znizovania dovoluje znizovanie rychlosti ako funkcie zatazenia. Tento parameter
nastavuje hodnotu koreSpondujlicu nominalnemu momentu motora.

Napriklad: Ak je znizovanie nastavené na 10%, motor ma nominalnu frekvenciu 50 Hz
a motor je zatazeny nominalnou zatazou (100% momentu), vystupna frekvencia sa
moze znizit 0 5 Hz z referencie. Tato funkcia sa pouZiva napr. ak je potrebné rozlozit
zataz medzi motory, ktoré st mechanicky spriahnuté.

621 UR: Moment pri Starte 6 (2.6.23.11)

Tymto parametrom nastavite moment pri Starte motora.

Pri aplikacidch ako napr. Zeriavy sa pouziva Momentova pamat. Zaberovy moment
Vpred/Vzad je mozné pouzit pri inych aplikacidch na podporu reguldtora rychlosti, vid.
kapitola 9.2.

O = Nevyuzité

1 = Momentova paméat; Motor bude mat pri Starte taky isty moment ako pri zastaveni
2 = Referencia momentu; Ako zaberovy moment je pouzita referencia momentu.

3 = Moment dopredu/moment dozadu; Vid. ID633 a 1D634.

626 UR: Kompenzacia zrychlenia 6 (2.6.23.5)

Nastavuje kompenzaciu momentu zotrvacnosti na skvalitnenie odozvy rychlosti pri
rozbehu a dobehu. Je definovany ¢as ako doba rozbehu na nominalnu rychlost pri
nominalnom momente. Tato funkcia sa pouziva, ked' je znamy moment zotrvacnosti
systému. Dosiahne sa fiou najlepsia presnost rychlosti pri zmenach Zelanej frekvencie.

J = moment zotrvaénosti systému [kg.m?]
from = Nominalna frekvencia motora [Hz]
Thom = NOmMinalny moment motora

Prom = nominalny vykon motora [kW]
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627 UR: Magnetizacny prud pri Starte 23456 (2.6.14.7, 2.6.23.7)

Definuje prad motora po povele na Start (v uzatvorenom riadeni). Tento prud je
dodavany do motora ¢as definovany parametrom ID628 . Tato funkcia sa pouZziva na
skratenie ¢asu potrebny na nabudenia motora, aby mohol vytvarat maximalny moment.

628 UR: Cas magnetizécie pri starte 23456 (2.6.14.8, 2.6.23.8)

Tymto parametrom nastavite ¢as dodavania magnetizacného pradu 1D627 do motora po
povele na Start. Magnetizacny prud pri Starte sa pouziva na predbudenie motora pred
rozbehom. Zlepsi sa tym kvalita generovania momentu pri Starte. Potrebny cas zavisi od

.....

potrebuje dlhsi Cas.

631 Identifikacia 23456 (2.6.13, 2.6.16)

Identifikacny beh je ¢astou naladenia parametrov motora a 3pecifickych parametrov
menica. Je to nastroj pre uvadzanie do prevadzky a servis pohonu. Cielom je dosiahnut
¢o najlepsie nastavenie parametrov pohonu. Automaticka identifikacia motora
vypocditava alebo meria parametre motora, ktoré st potrebné pre optimalnu regulaciu
motora a rychlosti.

O = Neaktivna
Nie je poziadavka na identifikaciu.

1 = Identifikacia bez ota¢ania motora

Pohon bezi bez otaCania motora za Ucelom identifikacie parametrov motora. Motor je
napajany napatim a pradom, ale s nulovou frekvenciou. Identifikovana je krivka U/f.

2 = Identifikacia s otd¢anim motora (len menice NXP)

Pohon bezi aj s otacanim motora za Ucelom identifikacie parametrov motora. Je
identifikovana krivka U/f a magnetiza¢ny prud.

Poznamka: Aby boli dosiahnuté presné vysledky, identifika¢ny chod s otac¢anim motora
musi byt urobeny bez zataze motora.

3 = Identifikacia enkodéra

Identifikuje nulova polohu hriadela, ked’ sa riadi synchronny motor s PM s absolttnym
snimacom.

4 = Rezervované

5 = Identifikacia zlyhala

Pred spustenim identifikacie musia byt spravne nastavené Stitkové Udaje motora:
ID110 Nominalne napéatie motora (P2.1.6)
ID111 Nominalna frekvencia motora (P2.1.7)
ID112 Nomindlna rychlost motora (P2.1.8)
ID113 Nominalny prid motora (P2.1.9)
ID120 Ué&innik motora (P2.1.10)
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V pripade uzatvoreného riadenia so snimac¢om rychlosti je potrebné nastavit parameter
pocet impulzov na otacku snimaca (v Menu M7).

Automaticka identifikacia je aktivovana nastavenim tohto parametra na prislusnu
hodnotu a naslednym povelom na Start v pozadovanom smere. Povel Start musi byt
zadany do 20s od nastavenia parametra identifikacie. Ak povel na Start nepride do 20s,
identifikacny beh je zruseny a parameter nadobudne hodnotu 0.

Identifikacny beh méze byt kedykolvek preruseny povelom stop, parameter nadobudne
hodnotu 0. Ak pocas identifikacie nastane porucha alebo iny problém, identifikacny beh
sa dokondi, ak je to mozné. Po skonceni identifikacie, aplikacny program skontroluje
stav identifikacie a vygeneruje poruchu alebo varovanie a sa nejaké vyskytlo. Ovladanie
externej brzdy je pocas identifikaéného behu vyradené s Cinnosti (vid. kapitola 9.1).

POZNAMKA: Na Start motora po identifikéacii je vyZzadovana nabezna hrana
signalu povelu na Start.

633 UR: Moment pri Starte DOPREDU 23456 (2.6.14.12, 2.6.23.12)
Nastavuje zaberovy moment pre smer vpred, ak je tdto moznost zvolenad parametrom
ID621.

634 UR: Moment pri Starte DOZADU 23456 (2.6.14.13, 2.6.23.13)
Nastavuje zaberovy moment pre smer vzad, ak je tdto moznost zvolena parametrom
ID621.

636 Minimalna frekvencia pre otvorené momentové riadenie 6 (2.10.8)

Definuje hrani¢nu frekvenciu pod ktorou frekvenény menic pracuje v rezime
frekvencného riadenia.

V dosledku nominalnemu sklzu motora je pri nizkych rychlostiach interny vypocet
momentu nepresny a odporuca sa pouzit rezim frekvenéného riadenia.

637 Regulator rychlosti P zlozka, otvorené riadenie 6 (2.6.13)

Definuje zosinenie P zlozky pre rychlost riaden( v rezime bezsnimacového riadenia.

638 Regulator rychlosti | zlozka, otvorené riadenie 6 (2.6.14)

Definuje zosinenie I zlozky pre rychlost riadenu v rezime bezsnimacového riadenia.

639 Regulator momentu, zosilnenie P zloZzky 6 (2.10.9)

Definuje zosilnenie P zloZky regulatora momentu v rezime bezsnimacového riadenia.

640 Regulator momentu, zosilnenie | zlozky 6 (2.10.10)

Definuje zosilnenie | zlozky regulatora momentu v rezime bezsnimacového riadenia.
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Vyber ziadanej hodnoty momentu 6 (2.10.9)

Definuje zdroj referencie momentu, vid. kapitola 9.6.

O Nevyuzité

1 Analégovy vstup 1

2 Analégovy vstup 2

3 Analégovy vstup 3

4 Analégovy vstup 4

5 Analégovy vstup 1 (ru¢né ovladanie)

6 Analdgovy vstup 2 (rucné ovladanie)

7 Z panelu, parameter R3.5

8 Priemyselna zbernica; vid. kapitola 9.6.

Zmena mierky referencie momentu, maximum 6 (2.10.5)
Zmena mierky referencie momentu, minimum 6 (2.10.6)

Nastavte vlastné minimalne a maximalne Urovne pre analégové vstupy v rozsahu
-300,0...300,0%.

Limit rychlosti v momentovom rezime, otvorené riadenie 6 (2.10.7)

Tymto parametrom je mozné vybrat maximalnu frekvenciu pri momentovom riadeni.

0 Maximalna frekvencia, par. ID102
1 Vybrata ziadana hodnota frekvencie
2 Prednastavena rychlost 7, par. 1D130

Menice typu NXP maju viac moznosti nastavenia v rezime uzatvoreného riadenia, vid.
strana 208.

Zaporné obmedzenie momentu 6 (2.6.23.21)
Kladné obmedzenie momentu 6 (2.6.23.22)

Definuje obmedzenie momentu pre kladny a zaporny smer.

Nulova poloha hriadel'a SMPM 6 (2.6.24.4)

Identifikovana nulova poloha hriadela, automaticky nastavena pocas identifikacného
chodu uhla SMPM pri pouziti absolttneho snimaca.

Typ motora 6 (2.6.24.1)

Tymto parametrom moézete vybrat typ motora.
O Asynchrénny motor

1 Synchrénny motor s permanentnymi magnetmi
Povolenie identifikacie Rq 6 (2.6.24.5)

Tento parameter umozriuje vypnut identifikaciu odporu statora pocas ]S brzdenia pri
Starte (hodnota O = Nie). Prednastavena hodnota parametra je 1 = Ano.

Limit koeficientu modulatora 6 (2.6.23.34)

Tymto parametrom je mozné ovplyvnit spdsob moduldcie vystupného napétia. Znizenim
hodnoty sa obmedzi maximalne vystupné napétie. Ak je pouzity sinusovy filter nastavte
tento parameter na hodnotu 96%.
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656 Cas zniZovania frekvencie 6 (2.6.18)

Touto funkciou sa dosahuje dynamicky pokles rychlosti v zavislosti od zmien zataze.
Tento parameter definuje ¢as, po ktorom je rychlost obnovend na Urover na akej bola
pred zvySenim zatazenia.

662 Merany ubytok napatia na Rs 6 (2.6.25.16)

Merany Ubytok napétia na statorovom odpore medzi dvoma fazami s nominalnym
pradom motora. Tento parameter je identifikovany pocas identifikacného chodu.
Nastavuje sa za ucelom dosiahnutia optimalneho vypoctu momentu motora pri
bezsnimacovom riadeni.

664 Ir kompenzéacia pri nulovej rychlosti 6 (2.6.25.17)
Definuje velkost napatia pri nulovej rychlosti pri zapnutom automatickom zvy$ovani
momentu.

665 Ir kompenzacia v generatorickom rezime 6 (2.6.25.18)

Koeficient zmeny mierky IR kompenzacie v generatorickom rezime pri zapnutom
automatickom zvySovani momentu.

667 Ir kompenzéacia v motorickom rezime 6 (2.6.25.19)

Koeficient zmeny mierky IR kompenzacie v motorickom rezime pri zapnutom
automatickom zvySovani momentu.

668 Ofset 1U 6 (2.6.25.20)
669 Ofset IV 6 (2.6.25.21)
670 Ofset IW 6 (2.6.25.22)

Hodnoty ofsetov merani pradov v jednotlivych fazach motora. Hodnoty sU nastavené
pocas identifika¢ného chodu.
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Reakcia na poruchu prudovej slucky 4mA 234567 (2.7.1)

O = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Varovanie, ako Ziadana hodnota je nastavena frekvencia spred desiatich sekind
3 = Varovanie, ako ziadana hodnota je nastavena frekvencia dana parametrom ID728
4 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla ID506

5 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Varovanie, porucha a hlasenie je generované, ak je pouzity signal ziadanej hodnoty
4...20 mA a tento signal klesne pod 3,0 mA po dobu 5-tich sekdnd, alebo pod 0,5 mA na
0,5 sekundy. Tato informacia méze byt naprogramovana aj na digitalny vystup DO1,
reléové vystupy RO1 a RO2.

Reakcia na externu poruchu 234567 (2.7.3)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Varovanie, porucha a hlasenie je generované, ak je aktivny signal externej poruchy

z programovatelného digitalneho vstupu DIN3 alebo vstupmi definovanymi parametrami
ID405 a ID406. Informaciu je mozné naprogramovat aj do digitadlneho vystupu DO1 a do
reléovych vystupov RO1 a RO2.

Kontrola vystupnej fazy 234567 (2.7.6)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Kontrola vystupnej fazy motora zarucuje, ze cez fazy motora tecie priblizne rovnaky
prad.

Ochrana pred zemnym skratom 234567 (2.7.7)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Ochrana pred zemnym skratom zarucuje, Ze sucet prudov vo fazach motora je nulovy.
Nadprudova ochrana je v Cinnosti za kazdych okolnosti a chrani frekvenény menic pred
zemnymi skratmi s velkymi pradmi.

Tepelna ochrana motora 234567 (2.7.8)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Deaktivacia ochrany, t.j. nastavenie parametra na O, nastavi hodnotu tepelného modelu
motora na 0%, vid'. kapitola 9.3.
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705 Tepelna ochrana motora: Koeficient okolitej teploty motora 234567 (2.7.9)

Koeficient je mozné nastavit v rozsahu —100,0% aZz 100,0% kde:

—-100,0% = 0°C
0,0% = 40°C
100,0% = 80°C

Vid'. kapitola 9.3.

706 Tepelna ochrana motora: Koef. chladenia pri O rychlosti 234567 (2.7.10)

Definuje koeficient chladenia pri nulovej rychlosti v porovnani s tym, ked motor bezi na
nominalne otacky bez externého chladenia, vid. Obr. 8-48.

Prednastavena hodnota je nastavena s predpokladom, Ze motor nie je ochladzovany
pridavnym ventilatorom. Ak je
pouzity pridavny ventilator, tento Pchladeniah
parameter moze byt nastaveny na
90% (alebo este viac). Oblast pretaZovania

Ak zmenite parameter Nominalny 100% L - - - o e o -
prud motora, tento parameter je
automaticky prepisany na
prednastavenu hodnotu.

Nastavenie tohto parametra

neovplyvni maximalny vystupny Par.

prud menica, ktory je urceny ID706=40%
jedine parametrom 1D107. Vid.

kapitola 9.3.

e e - -

[
>

Frekvencia zlomu tepelnej ochrany
je v 70% nominalnej frekvencie
motora (ID111).

0 frek.zlomu f f
NX12k62

=]

Obr. 8-48. Krivka tepelného pradu motora I+

707 Tepelna ochrana motora: Casova konstanta 234567 (2.7.11)

Tento ¢as moze byt nastaveny v rozmedzi 1 az 200 mindt.

Tento parameter reprezentuje tepelnl ¢asovl konstantu motora. Cim vacsi je motor,
tym vacsia je Casova konstanta. Tato ¢asova konstanta predstavuje cas, za ktory
vypocditany teplotny stupen dosiahne 63% z konecnej hodnoty.

Teplotna Casova konstanta motora zavisi na ndvrhu motora a je rézna pre rozli¢nych
vyrobcov motorov. Prednastavena hodnota zavisi od vykonu.

Ak je parameter motora Cas-t6 (t6 je Cas v sekundach, pocas ktorého méze motor
bezpecne pracovat s pridom, ktory 6-nasobne prekraduje nominalny prid) znamy
(poskytol ho vyrobca motora), parameter ,éasova konstanta® moze byt nastaveny podla
neho. Tepelna casova konstanta motora v minutach je rovna 2xt6. Ak sa menic
nachadza v rezime stop, ¢asova konstanta sa vnutorne zvysi na trojnasobok nastavenej
hodnoty parametra. V rezime stop je ochladzovanie zabezpecené pridenim tepla a
Casova konstanta sa zvysi, vid. Obr. 8-49.
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708 Tepelna ochrana motora: Pracovny cyklus motora 234567 (2.7.12)

Parameter moze byt nastaveny 0%...150%, vid. kapitola 9.3.

Hodnota 150% znamena, Ze sa nominalna teplota motora dosiahne pri priade motora
o velkosti 130% z nominalneho pradu motora.

A
Teplota motora

105%

W
1
!
!
!
.
’\
';\
—
.

- : Poruchaiarovanie
& par. ID704

x L, o *)
Casova konstanta T\

(o ' Teplota motora[ ] = (I/IT)2 X (1-e't/T) Gas

*) Meni sa s velkostou motora a je
nastavitelna parametrom ID707

NX12k82

Obr. 8-49. Vypocet teploty motora

709 Ochrana zablokovania 234567 (2.7.13)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Nastavenie parametra na O deaktivuje ochranu a vynuluje pocitadlo ¢asu pretazenia,
vid. kapitola 9.4.

710

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com

Pradovy limit zablokovania

Prad moze byt nastaveny na 0,0...2x1,,.
Aby nastalo pretazenie, prad musi
presiahnut tuto hranicu, vid. Obr. 8-50.
Ak sa zmeni parameter Obmedzenie
prudu ID107 tento parameter sa
automaticky prepocita na 90%
obmedzenia pradu. Vid. kapitola 9.4.
POZNAMKA: Ochrana zablokovania
funguje spravne len, ak je hodnota
tohto parametra mensia ako
Obmedzenie pradu ID107.

234567

(2.7.14)

Par. ID710

A
|

Oblast
zablokovania

f

»

Par. ID712

»

NX12k63

Obr. 8-50. Nastavenie ochrany zablokovania
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711 Casovy limit zablokovania 234567 (2.7.15)
Tento Cas je mozné nastavit A Pocitadlo Gasu
v rozmedzi 1,0 az 120,0 s. zablokovania
Je to maximalny Cas, ktory je Oblast poruchy
dovoleny pre fazu pretazenia. Cas b
v . v ’ ’ ar. ID711+
pretazenia sa pocCita vnutornym
vratnym poataglom. . Porucha/ivarovanie
Ak hodnota pocitadla doby pretazenia par. ID709
prekrodi tuto hranicu, ochrana sp6sobi
odstavenie menica (vid. ID709),
kapitola 9.4.
Cas
Zablokovany - -
Nengl?)\I/(%T/)e/my—l l—l [—
NX12k64
Obr. 8-51. Poditanie ¢asu pretaZenia
712 Limit frekvencie zablokovania 234567 (2.7.16)

Frekvencia moze byt nastavend v rozsahu 1-f__ (1D102).
K poruche zablokovania déjde, ak vystupna frekvencia zostane pod touto hranicou urcity

Cas, vid. kapitola 9.4.
713 Ochrana odl'ahcenia 234567 (2.7.17)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Vid'. kapitola 9.5.

714 Ochrana odl'ahéenia, ZataZenie v zadiatku odbudzovania 234567 (2.7.18)

Hranica momentu je mozné nastavit 4
v rozmedzi 10,0—150,0 % X Tnmotor-

Tento parameter nastavuje hodnotu
pre minimalny pripustny moment,
ak je vystupna frekvencia vysSia
ako je bod pociatku odbudzovania,
vid. Obr. 8-52.

h Moment

Par. ID714

Ak zmenite parameter ID113

(Nominalny prad motora), tento Par. ID715 | :

parameter je automaticky prepisany Oblastlodlahcenia

na prednastavenu hodnotu, vid. :

kapitola 9.5. I i
5 Hz Zatiatok odbudzovania

par. ID602 NX12k65

Obr. 8-52. Nastavenie minimalneho zataZenia
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715 Ochrana odl'ahéenia, ZataZenie pri nulovej frekvencii 234567 (2.7.19)

Hranica momentu je mozné nastavit v rozmedzi 5,0—150,0 % X Tavotor-

Tento parameter nastavuje hodnotu pre minimalny pripustny moment pri nulovej
frekvencii, vid. Obr. 8-52.

Ak zmenite parameter ID113 (Nominalny prad motora), tento parameter je automaticky
prepisany na prednastavenu hodnotu, vid. kapitola 9.5.

716 Ochrana odl'ahcenia, ¢asovy limit 234567 (2.7.20)

Tento ¢as mo6ze byt nastaveny od 2,0 az 600,0 s.

Je to maximalny pripustny Cas stavu odlahcenia. Vnutorné vratné pocitadlo pocita
akumulovany cas odlahcenia. Ak hodnota pocitadla odlahcenia presiahne tato hranicu,
ochrana vykona akciu podla nastavenia parametra ID713. Ak je menic zastaveny,
pocitadlo odlahcenia sa vynuluje, vid. Obr. 8-53 a kapitola 9.5.

APocitadlo ¢asu
odlahcenia
Oblast poruchy
Par. ID716 +
1
I Porucha/varovanie
: par. ID713
1
1
1
1
1
1
1
1
1 %
| Cas
Odrahgeny - - | LT | I
Neodlah¢eny: NX12Kk66

Obr. 8-53. Cinnost politadla ¢asu odlahcenia

717 Automaticky restart: Cas cakania 234567 (2.8.1)

Definuje ¢as medzi zanikom poruchy a pokusom o automaticky reset poruchy.

718 Automaticky restart: Trvanie pokusu 234567 (2.8.2)

Funkcia automatického restartu resetuje poruchy pocas ¢asu definovaného tymto
parametrom. Ak pocet porich pocas tejto doby prekroc¢i hodnoty definované
parametrami ID720 az ID725 menic¢ vyhlasi trvall poruchu.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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719

720

cakanie Gakanie Cakanie

par. ID717% par. 1D7 17| par. ID717
Okamih poruchy I—‘ I»‘ I—

Zastavenie motora |—| ﬂ ﬂ

Restart 1 Restart 2
Start motora <‘ T
Dohliadanie ) Cas pokusu  —
Par. ID718
Porucha aktivna -
RESET/ ]

reset poruch
p y NX12k67

Funkcia automatického resetu poruchy (2 pokusy)

Obr. 8-54. Priklad automatického reStartu s dvoma resetmi poruchy

Parametre 1D720 az ID725 urcuju maximalny pocet automatickych resetov v priebehu
trvania pokusu nastaveného parametrom ID718. Pocitanie ¢asu zacina pri prvom
autoresete. Ak pocet poruch, ktoré sa vyskytli pocas trvania pokusu o restart presiahne
hodnoty parametrov ID720 az ID725, aktivuje sa poruchovy stav. V ostatnych pripadoch
je porucha vynulovana po uplynuti trvania pokusu o resStart a nasledujica porucha znova
spusta poditadlo trvanie pokusu.

Ak pocas trvania pokusu trva jedna porucha, menic vyhlasi poruchovy stav.

Automaticky resStart: sp6sob Startu 234567 (2.8.3)

Tymto parametrom je vybraty sp6sob Startu po automatickom reStarte. Tento
parameter definuje spdsob restartu:

0 = Start po rampe
1 = Letmy Start (Start do volne dobiehajuceho motora)
2 = Spobsob Startu podla nastavenia parametra 1D505

Automaticky restart: Pocet pokusov po podpéti 234567 (2.8.4)

Tento parameter urcuje poCet moznych automatickych restartov po zastaveni v désledku
podpatia, pocas trvania pokusu nastavenej parametrom ID718.

0] = Bez automatického reStartu po podpati

>0 Pocet automatickych restartov po poruche spdsobenej podpatim.
Porucha je vynulovana a menic je automaticky spusteny ako nahle
napatie jednosmerného medziobvodu nadobudne normalnu Uroveri.
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Automaticky restart: Pocet pokusov po prepédti 234567 (2.8.5)

Tento parameter urcuje pocet moznych automatickych restartov po zastaveni v dosledku
prepatia, pocas trvania pokusu nastaveného parametrom ID718.

0] = Bez automatického reStartu po prepati

>0 = Pocet automatickych restartov po zastaveni v dosledku prepatia.
Porucha je vynulovana a menic je automaticky spusteny ako nahle
napatie jednosmerného medziobvodu nadobudne normalnu Groven.

Automaticky restart: Pocet pokusov po nadpride234567 (2.8.6)

(POZNAMKA! Vratane poruchy z prehriatia IGBT)

Tento parameter urcuje poCet moznych automatickych restartov pocas trvania pokusu
nastaveného parametrom ID718.

0] = Bez automatického reStartu po nadprude

>0 = Pocet automatickych restartov po zastaveni v dosledku nadprudu,
saturacie a prehriatia IGBT.

Automaticky restart: Pocet pokusov po poruche 4mA 234567 (2.8.7)

Tento parameter urcuje pocet moznych automatickych restartov pocas trvania pokusu
nastaveného parametrom ID718.

0] = Bez automatického reStartu po poruche analdg. signalu 4mA

>0 = Pocet automatickych restartov potom ako sa hodnota analégového
signalu (4...20mA) vratila na normalnu Groven (=4mA)

Automaticky restart: Pocet pokusov po externej poruche 234567 (2.8.9)

Tento parameter urcuje poCet moznych automatickych restartov pocas trvania pokusu
nastaveného parametrom ID718.

0] = Bez automatického reStartu po externej poruche
>0 = Pocet automatickych restartov po externej poruche
Automaticky restart: Pocet pokusov po prehriati motora 234567 (2.8.8)

Tento parameter urcuje pocet moznych automatickych restartov pocas trvania pokusu
nastaveného parametrom ID718.

0] = Bez automatického reStartu po prehriati motora

>0 = Pocet automatickych restartov po navrate teploty motora na
normalnu Uroven

Reakcia na poruchu podpétia 234567 (2.7.5)

O = Porucha sa ulozi do histérie portch
1 = Porucha nie je ulozena do histérie porich

Hranice podpatia najdete v Prirucke pouzivatela.
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728

730

731

732

733

734

Referencia frekvencie pri poruche 4mA 234567 (2.7.2)

Ak je hodnota parametra ID700 nastavena na 3 a vyskytne sa porucha 4 mA, potom
Ziadan& hodnota frekvencie generovanej na motor, je dana hodnotou tohto parametra.

Dohliadanie vstupnej fazy 234567 (2.7.4)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla ID506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Kontrola vstupnej fazy zarucuje, Ze vstupnymi fazami frekvenéného menica tecu
priblizne rovnaké prudy.

Automaticky restart 1 (2.20)

Automaticky restart je aplikovany s tymto parametrom.

0 = Nevyuzity
1 = Vyuzity

Tato funkcia resetuje nasledovné poruchy (maximalne trikrat) (Vid. Prirucka pouzivatela
Vacon NX):

Nadprad (F1)

Prepatie (F2)

Podpatie (F9)

Prehriatie frekvenéného menica (F14)
Prehriatie motora (F16)

Porucha referencie 4mA (F50)

Reakcia na poruchu termistora 234567 (2.7.21)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla ID506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

Nastavenie parametra na O deaktivuje ochranu.

Reakcia na poruchu priem. zbernice 234567 (2.7.22)

Tymto parametrom nastavite rezim odozvy na poruchu priemyselnej zbernice, ak je
zvoleny sp6sob ovladania cez priemyselnu zbernicu. PodrobnejSie informéacie najdete v
prislusnej Prirucke karty pre priemyselnu zbernicu.

Vid. parameter ID732.

Reakcia na poruchu slotu 234567 (2.7.23)

Tymto parametrom nastavite rezim odozvy na poruchu slotu dosky sp&sobent
chybajucou, alebo poskodenou kartou.

Vid. parameter ID732.
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Automaticky restart: Pocet pokusov po odl'ahceni (2.8.10)

Tento parameter urcuje pocet moznych automatickych restartov pocas trvania pokusu
nastaveného parametrom ID718.

0 = Bez automatického restartu po odlahceni
>0 = Pocet automatickych restartov po zastaveni v dosledku odlahcenia
Pocet pouzivanych PT100 vstupov 567 (2.7.24)

Ak mate vo vasom frekvenénom menici nainstalovand vstupnu kartu pre PT100, tymto
parametrom mozete zvolit pocet pouzitych vstupov pre PT100, vid. tiez Priru¢ku I/O
kariet Vacon.

O = Nevyuzité

1 = Vyuzité PT100 vstupy 1

2 = Vyuzité PT100 vstupy 1 a 2

3 = Vyuzité PT100 vstupy 1, 2 a 3
4 = Vyuzité PT100 vstupy 2 a 3

5 = Vyuzité PT100 vstupy 3

Poznamka: Ak je vybrata hodnota vacsia nez skutoény pocet pouzitych vstupov pre
PT100, na displeji sa zobrazi hodnota 200°C. Ak je vstup skratovany, zobrazena hodnota
bude —30°C.

Reakcia na poruchu PT100 567 (2.7.25)

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla 1D506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

PT100 hranica varovania 567 (2.7.26)

Tymto parametrom nastavite hodnotu, pri ktorej bude aktivované varovanie PT100.

PT100 hranica poruchy 567 (2.7.27)

Tymto parametrom nastavite hodnotu, pri ktorej bude aktivovana porucha PT100 (F56).

Monitorovanie chladenia 6 (2.2.7.23)

Ked' vyuzivate kvapalinou chladeny menic, pripojte na tento vstup signal Chladenie OK
z vymennika tepla alebo akykolvek signal, ktory signalizuje, Ze chladiaca jednotka
pracuje spravne. Menic vyhlasi poruchu, ked tento vstup nie je aktivny a menic je

v stave chod. V stave stop menic signalizuje varovanie. Vid. Prirucka pouzivatela Vacon
kvapalinou chladené menice.

Oneskorenie poruchy chladenia 6 (2.7.32)

Oneskorenie po ktorom meni¢ vyhlasi poruchu, ked prestal byt aktivny signal Chladenie
OK.

Porucha rychlosti 6 (2.7.33)

Definuje reakciu meni¢a na poruchu, ked' rozdiel medzi referenciou rychlosti a rychlostou
zo snimaca otacok presiahne nastavené hranice.




192 ® VACON POPIS PARAMETROV

0 = Ziadna akcia
1 = Varovanie
2 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

753 Porucha rychlosti, maximalny rozdiel 6 (2.7.34)

Porucha rychlosti vyhodnocuje rozdiel medzi referenciou rychlosti a rychlostou zo
snimaca otacok. Tento parameter nastavuje hranicu, kedy je tato porucha vyhlasena.

754 Oneskorenie poruchy rychlosti 6 (2.7.35)
Definuje ¢as po ktorom je vyhlasena porucha, ak rozdiel medzi referenciou rychlosti

a rychlostou zo snimaca otacok prekrocil nastaveny limit ID753.

755 RezZim bezpecného vypnutia 6 (2.7.36)

DOLEZITE: Vo Vacon manuali ud01066 najdete detailné informacie
o funkcii bezpecného vypnutia. Funkcia je dostupna len, ak je menic
vybaveny pridavnou kartou OPT-AF.

Tento parameter umoziiuje vybrat, ¢i sa aktivované bezpeéné vypnutie prejavi ako
porucha alebo ako varovanie. Vstup bezpecného vypnutia zastavi modulaciu menica bez
ohladu na nastavenie tohto parametra.

756 Bezpecné vypnutie aktivne 6 (2.3.3.30)
Vyberte digitalny vystup, ktory indikuje stav funkcie bezpecného vypnutia.
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850 Zmena mierky minima referencie cez zbernicu 6 (2.9.1)
851 Zmena mierky maxima referencie cez zbernicu 6 (2.9.2)

Tymito dvoma parametrami nastavite mierku signalu ziadanej hodnoty z priemyselnej
zbernice.

Ak sa ID850= ID851 nastavenie mierky nepouziva a na nastavenie mierky je pouzita
minimalna a maximalna frekvencia.

Nastavenie mierky sa realizuje podla Obr. 8-10, tiez vid. kapitola 9.6.

Poznamka: Pouzitie tejto funkcie pre nastavenie uZivatelskej mierky ovplyviuje aj
mierku skuto¢nej hodnoty.

852 az
859 Vyber datového vystupu zbernice 1 az 8 6 (2.9.3 az 2.9.10)
Pouzitim tychto parametrov mdzete monitorovat [ubovolnd monitorovant hodnotu,
alebo parameter z priemyselnej zbernice. Vlozte ID ¢islo parametra, ktory chcete
monitorovat, vid. kapitola 9.6.
Niektoré typické hodnoty:
1 | Vystupna frekvencia 15 | Stavy digitalnych vstupov 1,2,3
2 | Rychlost motora 16 | Stavy digitalnych vstupov 4,5,6
3 | Prad motora 17 | Stavy digitalnych a reléovych vystupov
4 | Moment motora 25 | Referencia frekvencie
5 | Vykon motora 26 | Prud analégového vystupu
6 | Napéatie motora 27 | AI3
7 | Napatie JS medziobvodu 28 | Al4
8 | Teplota jednotky 31 | AO1 (pridavna karta)
9 | Teplota motora 32 | AO2 (pridavna karta)
13 | Al 37 | Aktivna porucha 1
14 | AI2 a5 Pr_ud njotora (n_ezaylsly (_)d menica)
s jednym desatinnym miestom
Tab. 8-15.
Viac monitorovanych signalov ngjdete v kapitole 6.6.1.
876 az
883 Vybery datového vstupu zbernice 1 az 8 6 (2.9.11 az 2.9.18)

Pouzitim tychto parametrov mdzete riadit lubovolny parameter alebo niektoré
monitorované signaly z priemyselnej zbernice. Vlozte ID Cislo parametra, ktorému
chcete menit hodnotu, vid. Tab. 6-3.
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1001 Pocet pomocnych pohonov 7 (2.9.1)

Tymto parametrom sa definuje pocCet pouzitych pomocnych pohonov. Funkcie, ktoré
ovladaju pomocné pohony (parametre 1D458 aZ 1D462) mdzu byt naprogramované na
reléové a digitalne vystupy. Prednastavené je pouzitie jedného pomocného pohonu

a jeho ovladanie ja naprogramované na reléovy vystup RO1 (B.1).

1002 Frekvencia Startu, pomocny pohon 1 7 (2.9.2)

Skor nez sa spusti pomocny pohon, frekvencia pohonu riadeného frekvenénym menicom
musi prekrodit hranicu definovand tymito parametrami o 1 Hz. Presah o 1 Hz vytvara
hysterézu potrebnl na zabranenie vzniku neZiaducich spusteni a vypnuti, vid. Obr. 8-55
a tiez parametre 1D101 a ID102, str. 120.

1003 Frekvencia zastavenia, pomocny pohon 1 7 (2.9.3)

Skor nez sa vypne pomocny pohon, frekvencia pohonu regulovaného frekvenénym
meni¢om musi klesnit o 1 Hz pod hranicu definovand tymito parametrami. Hranica
frekvencie vypnutia definuje tiez frekvenciu, na ktoru poklesne frekvencia pohonu
regulovaného frekven¢nym meni¢om po spusteni pomocného pohonu, vid. Obr. 8-55.

1004 Frekvencia Startu, pomocny pohon 2 7 (2.9.4)
1005 Frekvencia zastavenia, pomocny pohon 2 7 (2.9.5)
1006 Frekvencia Startu, pomocny pohon 3 7 (2.9.6)
1007 Frekvencia zastavenia, pomocny pohon 3 7 (2.9.7)
1008 Frekvencia Startu, pomocny pohon 4 7 (2.9.8)
1009 Frekvencia zastavenia, pomocny pohon 4 7 (2.9.9)
Vid. ID1002 a ID1003.
1010 Oneskorenie Startu pomocnych pohonov 7 (2.9.10)

Skor nez sa spusti pomocny pohon, frekvencia pohonu regulovaného frekvenénym
meni¢om musi zotrvat nad spustacou frekvenciou pomocného pohonu po dobu
definovanu tymto parametrom. Definované oneskorenie sa pouzije pre vSetky pomocné
pohony. Zabraruje to zbytonym spusteniam v dosledku kratkodobého prekrocenia
hranice spustenia, vid. Obr. 8-55.

1011 Oneskorenie zastavenia pomocnych pohonov 7 (2.9.11)

Skor nez sa vypne pomocny pohon, frekvencia pohonu regulovaného frekvenénym
meni¢om musi zotrvat pod hranicou vypnutia pomocného pohonu po dobu definovanu
tymto parametrom. Definované oneskorenie sa pouzije pre vSetky pomocné pohony.
Zabranuje to zbyto¢nym vypnutiam v dosledku kratkodobého poklesu pod hranicu
vypnutia, vid. Obr. 8-55.
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Vystupna frekvencia Vystupna frekvencia
A A Oneskorenie spustenia
pom. pohonov (par. ID1010)

—

t---a ZvySenie frekvencie
pocas oneskorenia
— =¥ spustenia

Frekv. Startu pom. pohonu 1 (par. ID1002 + 1 Hz)

___________________ -

Frekvencia po Starte__----,
pom. pohonu 1
je par. ID1003 - 1 Hz

Frekv. Startu pom. pohonu 1

(par. ID1002 + 1 Hz)

Frekv. zastavenia

pom. pohonu 1

(par. ID1003 - 1 Hz,
|

\ 1
]

\ R

\
Frekvencia po Starte

pocas oneskorenig,

Pokles frekvencie I D

|
i . )
| Oneskorenie zastavenia

| pom. pohonu 1 pom. pohonu 1 = - ; !
(par. 1D1003 - 1 Hz) je par. ID1003 + 1 Hz Egg"}mofas‘a"e”'a k—s! pom. pohonov (par. D1011)
Prietok Prietok >

NX12k89

Obr. 8-55. Priklad nastavenia parametrov; regulovany pohon a jeden pomocny pohon

1012 Skok referencie po Starte pomocného pohonu 1 7 (2.9.12)
1013 Skok referencie po Starte pomocného pohonu 2 7 (2.9.13)
1014 Skok referencie po Starte pomocného pohonu 3 7 (2.9.14)
1015 Skok referencie po Starte pomocného pohonu 4 7 (2.9.15)

Skokova zmena ziadanej hodnoty bude automaticky pripocitana k Ziadanej hodnote
vzdy, ked' je spusteny prislusny pomocny pohon. Pomocou skokovych zmien Ziadanej
hodnoty je mozné napriklad kompenzovat zniZenie tlaku v potrubi vplyvom zvyseného
prietoku, vid. Obr. 8-56.

Referencia pre PID

A

Skok referencie 3
par. ID1014

N

Skok referencie 2
par. I_D1013

Skok referencie 1
par. ‘ID1012

\
\~
“I

Referencia
(analégovy
vstup)

Start

Pom. pohon 1 sto

Start

stop

Pom. pohon 2

Start

stop l

Pom. pohon 3

NX12k90

Obr. 8-56. Skokové zmeny ziadanych hodnét po spusteni pomocnych pohonov
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1016 Frekvencia parkovania 57 (2.1.15)

Frekvencny meni¢ automaticky zastavi motor (prejde do rezimu stop) pri poklese
frekvencie pod frekvenciu parkovania definovanu tymto parametrom, na cas dlhsi ako je
nastaveny ID1017. Pocas stavu Stop je v ¢innosti PID regulator, ktory opatovne prepne
frekvencny menic do stavu beZi (zapne motor), ak signal skuto¢nej hodnoty klesne pod,
alebo prekrodi (vid. par. ID1019) drover restartu uréend parametrom ID1018. Vid.

Obr. 8-57.

1017 Oneskorenie zaparkovania 57 (2.1.16)

Minimalny ¢as pocas ktorého musi frekvencia zotrvat pod frekvenciu parkovania, aby
mohol byt frekvenény meni¢ prepnuty do rezimu stop (motor zastaveny), vid. Obr. 8-57.

1018 Urover restartu 57  (2.1.17)

Uroveri redtartu definuje hranicu, pod ktor musi klesntt hodnota spatnej vazby
(skuto¢na hodnota), alebo ktoru je nutné prekrodit, aby bol obnoveny stav chod
frekvencného menica (motor bezi), vid. Obr. 8-57.

Merana hodnota

A

Uroven restartu (param. 1D1018)) /

Vystupna frekvencia

A

t <par. ID1017 t< par.1D1017
1 1 1 N
1 1 : !
1
Parkovani\, L I
par. D1016 i
1

- bezi
Start/stop

regulovaného pohonu stop NX12K56

Obr. 8-57. Funkcia parkovania frekvenéného menica

1019 Funkcia reStartu 57 (2.1.18)

Tento parameter definuje, ¢i déjde k opdtovnému spusteniu motora, ak signal skutocnej
hodnoty poklesne pod, alebo presiahne Uroveri restartu (par. ID1018). Vid. Obr. 8-57 a
Obr. 8-58 na str. 197.

Aplikacny program 5 ma k dispozicii moznosti 0-1 a Aplikacny program 7 ma k dispozicii
moznosti 0—3.
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Hodn. . . .
param Funkcia Obmedzenie Opis
. . Signal meranej veli¢in
0 Motor sa rozbehne, |Je definované 9 ) y
ked merana parametrom ID1018]  00%
hodnota klesne pod |v percentach =070
obmedzenie z maximalnej
hodnoty meranej
veliCiny
\ Par. ID1018=30%
~— ¢as
1 | Motor sa rozbehne, |Je definované Signal meranej veliciny
ked merana parametrom ID1018 ey
hodnota prekroci Vv percentach el
obmedzenie Z maximalnej
hodnoty meranej Par. |D1018560%
veli€iny
cas
Start
StOp
. . Signal jvelici
2 Motor sa rozbehne, |Je definované 1gnatmeranej velciny
ked merana parametrom 1D1018
hodnota klesne pod |v percentach _[100%
obmedzenie Z aktualnej _
hodnoty referencie referencia=50%
] Par. ID1018=60%
limit=60%*referencia=30%
Start
sto
Signal gneranej veliciny
3 Motor sa rozbehne, |Je definované R
ked merana parametrom ID1018 _[100%
hodnota prekroci Vv perce ntach Par. 1D1018=140%
obmedzenie z aktualnej limit=140%*referencia=70%’
hodnoty referencie .
T referencia=50%
cas
Start
stop
NX12k88.fh8

Obr. 8-58. Vyber spdsobu opatovného Startu po zaparkovani
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1020 Vyradenie PID regulatora 7 (2.9.16)

Pomocou tohto parametra je mozné PID vyradit s ¢innosti. Potom frekvencia riadeného
pohonu a spustacie hodnoty pomocnych pohonov st definované na zaklade signalu
skutoc¢nej hodnoty, vid. Obr. 8-59.

Vystupna frekv.
Max. frekv.
(par. ID102)
Frekv. Startu pom. pohonu 1 Frekv. Startupom. pohonu 2
(par. ID1002) “ (par. ID1004) ™
. ’ Frekv. zastavenia pom.
Min. frekv.. Frekv. zastavenia pom. pohonu 2 (par. ID1005) Merana
(par. ID101Y pohonu 1 (par. ID1003) veligina
Maximum >
Minimum meranej veliiny
meranej veli¢iny
- Start
Start/stop frekv. ~a
menica sto
Start
Pom. pohon 1 StOD| Start
Pom. pohon 2 stop NX12k91

Obr. 8-59. Priklad regulovaného pohonu a dvoch pomocnych pohonov s vyradenym

PID
1021 Vyber signalu pre vstup merania tlaku 7 (2.9.17)
1022 Horny limit vstupného tlaku 7 (2.9.18)
1023 Dolny limit vstupného tlaku 7 (2.9.19)
1024 Pokles vystupného tlaku 7 (2.9.20)

V prelerpavacich staniciach méze byt potreba zvy$enia vystupného tlaku, ak vstupny
tlak poklesne pod istu hranicu. Hodnota meraného vstupného tlaku, ktora je potrebna,
je pripojena na analégovy vstup vybrany parametrom ID1021. Vid. Obr. 8-60.
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Vacon NX

Meranie
vstupného tlaku
vybratého

par. ID1021

Merana vstupna
veli€iva
Plregulatora
par. ID333

Y7

777

NX12k93.th8

Obr. 8-60. Meranie vstupného a vystupného tlaku

Parametrami ID1022 a ID1023 je mozné zvolit hranice pre oblast vstupného tlaku, pri
ktorom je zniZeny vystupny tlak. Hodnoty su v percentach z maximalnej hodnoty
meraného vstupného tlaku. Parametrom ID1024 je mozné nastavit hodnotu pre pokles
vystupného tlaku v tejto oblasti. Hodnota je v percentach z maxima ziadanej hodnoty,
vid'. Obr. 8-61.

OUTPUT PRESSURE

Par. 1D1024
Output
pressure
drop value

TIME

I
INPUT PRESSUFjE
Par.ID1026 | ‘
Input pressure ‘
high limit T
Par.1D1032 |
Input pressure|
low limit

TIME

PUMP631.DS4

Obr. 8-61. Spravanie vystupného tlaku v zavislosti na vstupnom tlaku a nastaveni parametrov
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1025 Oneskorenie poklesu frekvencie po Starte pomocného pohonu 7 (2.9.21)
1026 Oneskorenie rastu frekvencie po Starte pomocného pohonu 7 (2.9.22)

Ak sa rychlost pomocného pohonu pomaly zvy3uje (napr. pri riadeni softStartérom)
potom oneskorenie medzi spustenim pomocného pohonu a poklesom frekvencie
regulovaného pohonu spésobi, Ze riadenie bude hladSie. Toto oneskorenie je mozné
nastavit parametrom ID1025.

Rovnako, ak rychlost pomocného pohonu pomaly klesa, potom je mozné naprogramovat
oneskorenie medzi vypnutim pomocného pohonu a zvySovanim frekvencie regulovaného
pohonu pomocou parametra ID1026, vid. Obr. 8-62.

Ak niektora z hodnét parametrov 1D1025 a ID1026 je nastavena na maximum (300,0
s), neddjde k poklesu ani narastu frekvencie.

Vystupna frekvencia

Frekv. Startu pom. pohonu + 1 Hz

S

Frekv. zastavenia pom. pohonu - 1 HZ
AN

Cas

>

_Oneskorenie zvySenia
-~ frekvencie (par. ID1026)

I

I

1

]

. I
i i Oneskorenie poklesu
Oneskorenie spustenia , ; !
pom. pohonu (par. ID1010) ! e frekvencie (par. ID1025) | :_
=L — Oneskorenie zastav.] ==

| | pom. pohonu ~~, - !
! (par. ID1011) S :
1

4

Riadenie
po. pohonu

Rychlost
pom pohonu

NX12k94.fh3

Obr. 8-62. Oneskorenie poklesu a narastu frekvencie

1027 Automatické striedanie 7 (2.9.24)

O Nevyuzité
1 Striedanie vyuzité
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1028 Vyber automatiky striedania/zaradenia 7 (2.9.25)

O Automatika (automatické striedanie) sa tyka len pomocnych pohonov

Pohon riadeny frekvenénym meni¢om zostdva ten isty. Potrebny je len sietovy stykac
pre kazdy pomocny pohon, vid. Obr. 8-63.

Vacon

X V H

]

OO

Pom. pohon 1 Pom. pohon 2

v nx12k96.fh8

Obr. 8-63. Automatické striedanie len pre pomocné pohony.

1 Automatické striedanie a zaradenia vSetkych pohonov (frekvencny menic aj pridavné
pohony)

Pohon regulovany frekvenénym meni¢om je zahrnuty do automatiky a su potrebné dva

stykace pre kazdy pohon na pripojenie pohonov na elektricku siet alebo na frekvenény
menic. Vid. Obr. 8-64.

~

Vacon

pomocné pomocné
zapojenie Zapojenie

\% N\ \% ?--\
Pohon 1 dﬂ) Pohon 2 d/l) NX12k97.th8

Obr. 8-64. Striedanie so vSetkymi pohonmi
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1029 Interval striedania 7 (2.9.26)

Po uplynuti ¢asu nastavenym tymto parametrom sa pohony vystriedaju, ak je pouzity
vykon je pod Uroviiou definovanou parametrom ID1031 (Limit frekvencie pre striedanie)
a pocet pouzitych pomocnych pohonov je mensi ako 1D1030 (Maximalny pocet
pridavnych pohonov). Ak je vykon vySsi ako hodnota nastavena parametrom 1D1031,
striedanie sa nevykona, pred tym nez vykon klesne pod tato hranicu.

e Pocitanie Casu sa zacne iba, ak je poziadavka na Start/stop aktivna.
e Pocitadlo ¢asu sa vynuluje po vystriedani pohonov alebo deaktivacii povelu na start.

Vid'. Obr. 8-65.
1030 Maximalny pocet pomocnych pohonov 7 (2.9.27)
1031 Limit frekvencie pre striedanie 7 (2.9.28)

Tieto parametre definuji Urover, pod ktorou musi zostat vykon, aby sa uskutocnilo
automatické striedanie.

Tato uroven je definovana nasledovne:

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov mensi ako hodnota parametra ID1030
vystriedanie pohonov sa méze uskutoénit.

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov rovnaky ako je hodnota parametra
ID1030 a frekvencia regulovaného je pod hodnotou parametra ID1031 vystriedanie
pohonov sa méze uskuto¢nit.

e Ak je hodnota parametra ID1031 nastavena na 0,0 Hz, automatické striedanie sa
mbze uskutocnit iba v stave stop alebo parkovania bez ohladu na hodnotu
parametra 1D1030.

Vystupna
Afrekvencia
Okamih zdmeny

Par. ID1030 =1
Maximalny pocet
pomocnych pohonov

Par. ID1031
Frekvencia
aut. zameny

Cas
a a >
Par. 1D1029 ! : Par. 1D1029
< g ¢ >

Interval zameny Interval zameny
Riadenie Q |—| |_
pom. pohonu 1
Riadenie g |

pom. pohonu 2

NX12k98.fh3

Obr. 8-65. Intervaly automatického striedania a hranice
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1032

1033
1034
1035
1035
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Vyber pouzitia signalov zaradeni 7 (2.9.23)

Pomocou tohto parametra mozete aktivovat, alebo deaktivovat spatnovézbovy signal

z pohonov (napr. s motorovych Startérov/ochran). Spatnovézbové signaly zaradeni su
privedené zo spinacov, ktoré zapajaju motory na automatické riadenie (frekvencny
menic), priamo na siet, alebo ich vypinaju. Funkcie zaradeni su prepojené s digitalnymi
vstupmi frekvencného menica. Programovanim parametrov 1D426 az 1D430 pripojite
spatnovazbové funkcie na digitalne vstupy. Kazdy pohon musi byt pripojeny na svoj
vstup blokovania. Riadenie Cerpadiel a ventilatorov ovlada len motory s aktivnym
vstupom zaradenia.

O Spéatnovazbové signaly zaradeni sa nevyuzivaju
Frekvenény menic neprijima z pohonov zZiadnu spatnu vazbu zaradenia

1 Zmena poradia automatického striedania pri zastaveni (Stop)

Frekvenény menic prijima z pohonov spatna véazbu zo zaradeni. V pripade, Ze jeden

z pohonov je, z nejakych dévodov, odpojeny od systému a neskdr znova pripojeny, tak
bude umiestneny na koniec v poradi automatickej vymeny a bez vypnutia systému.
Avsak ak teraz dbjde k automatickej vymene poradia, napriklad, [P1 > P3 > P4 > P2],
tato zmena sa uplatni pri nasledujucom vypnuti (automatické striedanie, parkovanie,
stop, atd’)

Priklad:

[P1 = P3 > P4] 2 [P2 ZOPNUTY] 2 [P1 2 P3 P4 - P2] 2 [ZOPNUTY] = [P1 2 P2 >
P3 > P4]

2 Okamzitda zmena poradia

Frekvencny menic prijima z pohonov spatni véazbu zo zaradeni. Pri opatovnom zaradeni
pohonu do radu automatického striedania, automatika okamzite vypne vSetky motory a
spusti ich pri novom poradi.

Priklad:
[P1 2 P2 2 P4] =2 [P3 ZOPNUTY] = [STOP] = [P1 2 P2 2 P3 > P4]

Zobrazenie meranej veli¢iny, minimum 57 (2.2.46, 2.9.29)
Zobrazenie meranej veliciny, maximum 57 (2.2.47, 2.9.30)
Zobrazenie meranej veliciny, desatinné miesta 57 (2.2.48, 2.9.31)
Zobrazenie meranej veliciny, jednotka 57 (2.2.49, 2.9.32)

Parametre Zobrazenia meranej veli¢iny su urcené na zobrazenie signalu meranych
veli¢in vo forme, ktorad dava uzivatelovi vacsiu informacn( hodnotu.

Parametre zobrazenia meranej veli¢iny su k dispozicii v aplikathom programe PID
regulacie a Kaskadnom riadeni Cerpadiel a ventilatorov:

Priklad:

Merana velicina zo snimaca (v mA) hovori o mnozstve precerpavanie odpadovej vody
Zz nadrze za sekundu. Rozsah signalu je 0(4)...20mA. Namiesto zobrazenia prietoku v
mA, mdze byt na displeji zobrazeny prietok v m*/s. Je potrebné nastavit hodnotu par.
ID1033, ktora zodpoveda minimalnej drovni signalu (0/4 mA) a hodnotu par. 1D1034,
ktord zodpoveda maximalnej Urovni (20 mA). Polet desatinnych miest méze byt
nataveny par. ID1035 a jednotka (m®/s) s par. ID1036. Rozsah meranej veliéiny je
potom medzi minimalnou a maximalnou hodnotou a je zobrazena v nastavenych
fyzikalnych jednotkach.
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Na vyber su k dispozicii nasledovné fyzikalne jednotky (par. 1D1036):

Hodnota | Jednotka Na paneli Hodnota | Jednotka Na paneli
0 Nevyuzité 15 m3 /h m3/h
1 % % 16 °F °F
2 °C °C 17 ft ft
3 m m 18 gal/s GPS
4 bar bar 19 gal / min GPM
5 mbar mbar 20 gal/ h GPH
6 Pa Pa 21 ft3/s CFS
7 kPa kPa 22 ft3 / min CFM
8 PSI PSI 23 ft3/h CFH
9 m/s m/s 24 A A
10 1/s I/s 25 V V
11 |/ min I/m 26 W W
12 1/h I/h 27 KW kwW
13 m3 /s m3/s 28 Hp Hp J
14 m3 /min m3/m

Tab. 8-16. Vyber fyzikalnych jednotiek pre Zobrazenie meranej veli¢iny

POZNAMKA: Na displeji mbze byt zobrazenych najviac 4 znaky jednotky. To znamena,
Ze v niektorych pripadoch zobrazenie jednotky na displeji nezodpoveda Standardom.

dAEl c
Po22g @D
ZobrMerVel. min
Merana veli¢ina min (max) ——— (.00 +
Pocet desatinnych miest
1080 JS brzdny prad v rezime Stop 6 (2.4.15)

Vo viacucelovom aplika¢nom programe tento parameter definuje velkost pridu, ktorym
je napajany motor, ked' je digitalny vstup definovany parametrom 1D416 aktivny.

V ostatnych aplikacnych programoch je tato hodnota pevne na desatinu ]S brzdného
pruadu.

Tento parameter je pristupny len pre menice NXP.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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1081 Vyber referencie rychlosti followera 6 (2.11.3)

Definuje referenciu rychlosti pohonu followera.

Vyber Funkcia Vyber Funkcia
. . - Motor potenciometer; riadeny

0 Analégovy vstup 1 (AI1), vid. 10 s ID418 (1=nérast) a ID417

ID377 _

(1=pokles)

1 Analégovy vstup 2 (Al2), vid. 11 Al1 alebo AlI2, podla toho ktory je

1D388 mensi
> AlL+AI2 12 All alebo Al2, ppv(jvlla toho ktory je

Vacsi
3 Al1-Al2 13 Max. frekvencia 1D102 (o_dporucane
len v momentovom riadeni)

4 Al2-All 14 Vyber AI1/AI2, vid. 1D422
5 AI1L*AI2 15 Enkodér 1 (Al vstup C.1)

- . . Enkodér 2 (synchronizacia rychlosti
6 16

Al rucne ovladanie s OPT-A7, len NXP Al vstup C.3)
7 AI2 ruéné ovladdanie 17 Referencia mastra
8 Referencia z panelu (R3.2) 18 Vystup generatora rampy mastra
(prednastavené)
9 Priemyselna zbernica
Tab. 8-17. Volby pre parameter ID1081
1082 Reakcia na poruchu systémovej zbernice 6 (2.7.30)

Definuje reakciu, ked’ sa zastavi komunikacia na optickej systémovej zbernici.
0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla ID506

3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

1083 Vyber referencie momentu followera 6 (2.11.49)

Definuje referenciu momentu pohonu followera.

1084 Vol'by riadenia 6 (2.4.19)

Tento parameter je pristupny len pre menice NXP.
b0 = Vyradi poruchu enkodéra

bl = Aktualizuje generator ramp pri prepnuti rezimu riadenia motora z momentového
(4) na rychlostné (3).

b2 = Zrychlovanie; vyuZziva sa rozbehova rampa (pre uzatvorené momentové riadenie)
b3 = Spomalovanie; vyuziva sa dobehova rampa (pre uzatvorené momentové riadenie)

b4 = SledujAktualnu; sleduj aktualnu hodnotu rychlosti v rdmci kladnej/zapornej Sirky
okna (pre uzatvorené momentové riadenie)

b5 = Mom. riad. vnuteny stop po rampe; Po poziadavke na stop limit rychlosti vnuti
zastavenie motora.

b6 = Rezervované

b7 = Vypnutie funkcie znizovania spinacej frekvencie od teploty chladica
b8 = Deaktivacia blokovania zmien parametrov pocas chodu motora

b9 = Rezervované

b10= Inverzia oneskoreného digitalneho vystupu 1

bl11= Inverzia oneskoreného digitalneho vystupu 2

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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1085 Pradovy limit zapnutia/vypnutia brzdy 6 (2.3.4.16)

Ked' prud motora klesne pod tuto hodnotu brzda sa zabrzdi okamZite. Tento parameter
je pristupny len pre menice NXP.

1087 Zmena mierky obmedzenia pradu v generatorickom rezime 6 (P2.2.6.6)
O = Parameter
1=Al1
2=AI2
3 =AI3
4 =Al4

5 = PZ zmena mierky obmedzeni

Tymto signadlom sa doladi maximum momentu v generatorickom rezime medzi O az
max. limit dany parametrom 1D1288. Nulova hodnota analégového vstupu znamena
nulové obmedzenie momentu v generatorickom rezime. Tento parameter je pristupny
v uzatvorenom rezime riadenia so snimac¢om otacok.

1088 Zmena mierky obmedzenia vykonu v generatorickom rezime 6 (P2.2.6.8)
O = Parameter
1=AI1
2=AI2
3 =AI3
4 =Al4

5 = PZ zmena mierky obmedzeni

Tymto signalom sa doladi maximum vykonu v generatorickom rezime medzi 0 az max.
limit dany parametrom 1D1290. Nulova hodnota analégového vstupu znamena nulové
obmedzenie vykonu v generatorickom rezime. Tento parameter je pristupny

v uzatvorenom rezime riadenia so snimac¢om otacok.

1089 Spdsob zastavenia followera 6 (P2.11.2)

Definuje spbsob zastavenia pohonu followera (ak vybrata referencia nie je followera nie
je rampa mastra, 1D1081, vyber 18).

0=Volny dobeh, follower pokracuje v riadeni, aj ked' sa master zastavil po poruche.
1=Po rampe, follower pokracuje v riadeni, aj ked' sa master zastavil po poruche.
2=Ako master, follower sa sprava ako master.

1090 Vynulovanie pocitadla enkodéra 6 (P2.2.7.29)

Vynuluje hodnoty monitorovania Pocet otacok hriadela a Uhol hriadela, vid'. strana 71
Tento parameter je pristupny len pre menice NXP.

1092 Aktivacia rezimu 2 master followera 6 (P2.2.7.31)

Slazi na vyber digitalneho vstupu, ktorym sa aktivuje druhy rezim master followera
vybratého parametrom 1D1093. Tento parameter je pristupny len pre meni¢e NXP.

1093 Vol'ba rezimu 2 master followera 6 (2.11.7)

Vyber druhého rezimu master followera, ked’ aktivovany nastaveny digitalny vstup
(ID1092). Ked' je vybrata volba Follower, povel na chod je sledovany z mastra a vietky
ostatné referencie su nastavitelné parametrami. Tento parameter je pristupny len pre
menice NXP.

0 = Samostatny pohon

1 = Pohon master
2 = Pohon follower

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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Hlavny vypinac — potvrdenie 6 (2.2.7.32)

Sluzi na vyber digitalneho vstupu, ktorym sa potvrdzuje stav hlavného vypinaca. Hlavny
vypinac je zvycajne jednotka poistkového odpinaca alebo hlavny stykac, ktorymi je
napajanie privedené do menica. Ak chyba potvrdenie o zopnuti hlavného vypinaca,
menic vyhlasi poruchu Hlavny vypinac rozopnuty (F64). Tento parameter je pristupny
len pre menice NXP.

Externa brzda - potvrdenie 6 (2.2.7.24)

Pripojte tento vstup k pomocnému kontaktu mechanickej brzdy. Ak sa tento kontakt
nezopne do urcitého ¢asu, menic vyhldsi poruchu Brzdy (F58). Tento parameter je
pristupny len pre menice NXP.

Nuadzovy stop 6 (2.2.7.30)

Informacia pre menic, Ze zariadenie bolo odstavené externym obvodom nudzového
zastavenia. SlUZi na vyber digitalneho vstupu nudzového zastavenia menica. Ked' je
tento digitalny vstup neaktivny, menic zastavi motor, tak ako je to definované
parametrom ID1276 Sp6sob nudzového zastavenia a na displeji sa zobrazi varovanie
A63. Tento parameter je pristupny len pre meni¢e NXP.

JS medziobvod pripraveny - impulz 6 (2.3.3.29)

Nabijanie JS medziobvodu. Pouziva sa pri nabijani invertora cez hlavny vypinac typu
OEVA. Ked'je napétie JS medziobvodu nad nabijacou Urovnou, do hlavného vypinaca je
generovany dvoj sekundovy sled impulzov. Impulzy su vypnuté po potvrdeni zopnutia
hlavného vypinaca. Tento parameter je pristupny len pre meni¢e NXP.

Referencia krokovania 1l 6 (2.4.15)
Referencia krokovania 1 6 (2.4.16)

Tieto parametre definuju referenciu frekvencie, ked' je aktivované krokovanie digitalnymi
vstupmi. Tento parameter je pristupny len pre meni¢e NXP.

Podiel rychlosti 6 (2.11.5)

Uréuje vyslednu rychlost v percentach zo vstupnej referencie rychlosti.

Filtracna konstanta referencie momentu 6 (2.10.12)

Urcuje Casovu konstantu filtra referencie momentu.

Podiel zataze 6 (2.11.6)

Urcuje vyslednu referenciu momentu v percentach zo vstupnej referencie momentu.

Referencia magnetického toku 6 (2.6.23.32)

Definuje velkost magnetiza¢ného pradu.

Skok rychlosti 6 (2.6.25.25)

Parameter programu NCDrive, ktory slGzi na nastavovanie regulatora rychlosti. Vid'
program NCDrive (Tools->Step response). NCDrive umoziuje skokovl zmenu referencie
rychlosti po vystupe z generatora rampy.
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1253 Skok momentu 6 (2.6.25.26)

Parameter programu NCDrive, ktory slGZi na nastavovanie regulatora momentu. Vid.
program NCDrive (Tools->Step response). NCDrive umoznuje skokovl zmenu referencie
momentu.

1257 Rampa v reZime krokovania 6 (2.4.17)

Urcuje rampy pri zrychlovani a spomalovani, ked' je aktivny rezim krokovania. Tento
parameter je pristupny len pre menice NXP.

1276 Spbsob nudzového zastavenia 6 (2.4.18)

Definuje reakciu po deaktivacii digitadlneho vstupu nudzového zastavenia. Tento
parameter je pristupny len pre menice NXP.

0 = Volny dobeh

1 = Po rampe

1278 Obmedzenie rychlosti uzatvorenom momentovom rezime 6 (2.10.11)

Tymto parametrom je mozné vybrat maximalnu frekvenciu pri momentovom riadeni.

Uzatvorené rychlostné riadenie

Kladné a zaporné obmedzenie frekvencie

Vystup generatora ramp (-/+)

Zaporné obmedzenie frekvencie - vystup generatora ramp
Vystup generatora ramp - kladné obmedzenie frekvencie
Vystup generatora ramp s oknom

0 - vystup generatora ramp

Vystup generatora ramp s oknom a limity zapnutia/vypnutia

NOoO O WNEO

MoZnosti hastavenia v rezime otvoreného momentového riadenia bez snimaca otacok,
vid. ID644 na strane 181.

1285 Kladné obmedzenie frekvencie 6 (2.6.20)
Definuje maximalnu frekvenciu pohonu. Tento parameter je pristupny len pre menice
NXP.

1286 Zaporné obmedzenie frekvencie 6 (2.6.19)
Definuje minimalnu frekvenciu pohonu. Tento parameter je pristupny len pre menice
NXP.

1287 Obmedzenie momentu v motorickom rezime 6 (2.6.22)

Definuje maximalne obmedzenie momentu v motorickom rezime. Tento parameter je
pristupny len pre menic¢e NXP.

1288 Obmedzenie momentu v generatorickom rezime 6 (2.6.21)

Definuje maximalne obmedzenie momentu v generatorickom rezime. Tento parameter
je pristupny len pre menice NXP.

1289 Obmedzenie vykonu v motorickom rezime 6 (2.6.23.20)

Definuje maximalne obmedzenie vykonu v motorickom rezim, len v rezime
uzatvoreného riadenia so snimac¢om otacok.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251



POPIS PARAMETROV VACON ® 209

1290 Obmedzenie vykonu v generatorickom rezime 6 (2.6.23.19)

Definuje maximalne obmedzenie vykonu v generatorickom rezime , len v rezime
uzatvoreného riadenia so snimacom otacok.

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com
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1316 Reakcia na poruchu brzdy 6 (2.7.28)

Definuje reakciu, ked' je zistena porucha brzdy.

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla ID506
3 = Porucha, vzdy volny dobeh motora po poruche

1317 Oneskorenie poruchy brzdy 6 (2.7.29)

Porucha brzdy (F58) je aktivovana s oneskorenim definovanym tymto parametrom.
Vyuziva sa, ked' ma brzda mechanické oneskorenie, vid. par. 1D1210.

1324 Rezim master follower 6 (2.11.1)

SluZi na vyber rezimu master followera. Ked' je vybraty Follower povel na chod sa berie
z Mastra. VSetky ostatné referencie su volitelné prislusnymi parametrami.

O = Nevyuzité
1 = Pohon master
2 = Pohon follower

1352 Oneskorenie poruchy systémovej zbernice 6 (2.7.31)
Definuje oneskorenie aktivacie poruchy systémovej zbernice po strate komunikacie na
zbernici.

1355 az

1369 Magneticky tok 1026 - 150%6 6 (P2.6.25.1 - 15)

Napatie motora zodpovedajuce 10% - 150% magnetického toku v percentach
nominalneho napatia toku.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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Budenie v reZime Stop 6 (2.6.23.24)

Definuje hodnotu magnetického toku udrzovaného v rezime Stop. Hodnota je

v percentach z nominalneho toku. Tento toku je udrzovany po dobu nastavenu
parametrom 1D1402. Tento parameter je pouzitelny len v reZime uzatvoreného riadenia
motora.

Oneskorenie vypnutia toku 6 (2.6.23.23)

Tok definovanym parametrom 1D1401 je udrZiavany nastaveny ¢as po zastaveni
motora. Tato funkcia sa vyuZiva na skratenie ¢asu na dosiahnutie plného momentu
motora.

O Po zastaveni motor nie je budeny
>0 Oneskorenie vypnutia toku v sekundach
<0 Tok je udrziavany po zastaveni nepretrzite az do dalSieho Startu

Zosilnenie stabilizatora momentu 6 (2.6.24.6)

Zosilnenie stabilizatora momentu pri nulovej frekvencii.

TImenie stabilizatora momentu 6 (2.6.24.7)
Tento parameter definuje ¢asovu konstantu stabilizatora momentu. Véacsia hodnota
parametra znamena mensiu ¢asovu konstantu.

Ak je riadeny SMPM v otvorenom rezime bez snimaca otacok, nastavte tento parameter
na hodnotu 980.

Zosilnenie stabilizatora momentu v zaciatku odbudzovania 6 (2.6.24.8)

Zosilnenie stabilizatora momentu.

Oneskorenie restartu 6 (2.6.17)

Definuje ¢as po zastaveni motora volnym dobehom, kedy neméZe byt motor znova
spusteny. Cas moze byt nastaveny od 0 do 60 s. V uzatvorenom rezime so snimac¢om
otacok sa pouziva iné oneskorenie.

POZNAMKA: Toto oneskorenie sa nepouziva, ak je ako spdsob Startu nastaveny letmy
tart (ID505).

Tento parameter je pristupny len pre menice NXP.
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8.1 Parametre regulatora rychlosti (Ien aplikaény program 6)
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Obr. 8-66. Adaptivne zosilnenie regulatora rychlosti

Zosilnenie regulatora rychlosti pri minimalnom momente 6 (2.6.23.30)

Definuje relativne zosilnenie regulatora rychlosti v percentach parametra 1D613, ked’
referencia momentu alebo vystup regulatora rychlosti s menSie ako hodnota parametra
ID1296. Tento parameter sa vyuziva na stabilizovanie regulatora rychlosti v systémoch
s prevodovkou s volou.

Regulator rychlosti - minimum momentu 6 (2.6.23.29)

Uroveri referencie momentu, pod ktorou je zosilnenie reguldtora momentu menena
z hodnoty danej parametrom ID613 na ID1295. Tento parameter je v percentach
z nominalneho momentu motora. Zmena je filtrovana. Nastavuje sa parametrom
ID1297.

Regulator rychlosti - filtracia momentu 6 (2.6.23.31)

Filtracna Casova konstanta momentu, ked' je zosilnenie regulatora momentu zmenené
medzi ID613 n I1D1295 v zavislosti od 1D1296.

Zosilnenie regulatora rychlosti v oblasti odbudzovania 6 (2.6.23.28)

Relativne zosilnenie regulatora rychlosti v percentach z ID613 v oblasti odbudzovania.

Zosilnenie regulatora rychlosti v bode fO 6 (2.6.23.28)

Relativne zosilnenie regulatora rychlosti v percentach z ID613, ked' je rychlost pod
urovnou definovanou parametrom 1D1300.

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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Regulator rychlosti - bod fO 6 (2.6.23.26)

Uroven rychlosti v Hz, pod ktorou je zosilnenie regulatora rychlosti rovné parametru
ID1299.

Regulator rychlosti - bod f1 6 (2.6.23.25)

Uroveri rychlosti v Hz, nad ktorou je zosilnenie regulatora rychlosti rovné parametru
ID613. Od rychlosti definovanej parametrom ID1300 do rychlosti definovanej
parametrom ID1301 sa zosilnenie regulatora rychlosti meni linearne medzi 1D1299 a
ID613.

Okno kladny smer 6 (2.10.14)

Definuje velkost okna v kladnom smere od vyslednej referencie rychlosti.

Okno zaporny smer 6 (2.10.13)

Definuje velkost okna v zapornom smere od vyslednej referencie rychlosti.

Okno limit vypnutia v kladnom smere 6 (2.10.16)

Definuje limit vypnutia regulatora rychlosti vkladnom smere, ked' regulator rychlosti vrati
rychlost spat do okna.

Okno limit vypnutia v zapornom smere 6 (2.10.15)

Definuje limit vypnutia regulatora rychlosti vkladnom smere, ked' regulator rychlosti vrati
rychlost spat do okna.

Casova konstanta filtra odchylky rychlosti 6 (2.6.23.33)

Casové konétanta filtra referencie rychlosti a aktualnej rychlosti. MoZe sa pouzit na
vyfiltrovanie malého rusenia zo signalu zo snimaca otacok.

Obmedzenie vystupu regulatora rychlosti 6 (2.10.17)

Maximalna referencia momentu vystupu regulatora rychlosti v percentach nominalneho
momentu motora.
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8.2 Parametre riadenia ovladacieho panelu

Na rozdiel od parametrov uvedenych vysSie, tieto parametre sa nachadzaju v menu M3 ovladacieho
panela. Parametre referencie frekvencie a momentu nemaju ID cislo.

114 Aktivacia tlacidla Stop (3.4, 3.6)

Ak chcete, aby bolo mozné tlacidlom Stop vzdy zastavit motor bez ohladu na zvoleny
spbsob ovladania, nastavte tento parameter na hodnotu 1.

Vid. parameter ID125.

125 Vyber spésobu ovladania (3.1)

Tymto parametrom je mozné zmenit spdsob ovladania menica (spdsob zadavania povelu
na Start/stop). Viac informdcii najdete v priru¢ke pouZivatela.

Stlacenim tladidla Start na 3 sekundy sa zvoli ovladanie cez panel, pricom sa skopiruju
stavové informacie ako Start/stop, smer, referencia.

O = Pocitac (aktivované cez NCDrive)
1 = 1/0 svorkovnica

2 = Ovladaci Panel

3 = Priemyselnéa zbernica

123 Smer z panelu (3.3)

0 Dopredu: Motor sa to¢i smerom dopredu, ak je panel nastaveny ako aktivny
spdsob ovladania.

1 Dozadu: Motor sa to¢i smerom dozadu, ak je panel nastaveny ako aktivny
spdsob ovladania.

Viac informacii najdete v priruc¢ke pouzivatela.

R3.2 Referencia z panelu (3.2)

Tento parameter slUzZi na nastavovanie referencie frekvencie cez panel.

Vystupnu frekvenciu je mozné kopirovat ako Ziadan( hodnotu z ovladacieho panela,
stlacenim tlacidla Stop na 3 sekundy, v pripade, Ze sa nachadzate na niektorej zo
stranok menu M3. Viac informacii najdete v prirucke pouZivatela.

167 Referencia PID z panelu 1 57 (3.4)

Ziadana hodnota PID regulétora z panela, mdze byt nastavena v rozsahu 0% az 100%.
Této Ziadan& hodnota je aktivnou Ziadanou hodnotou PID, ak parameter ID332 = 2.

168 Referencia PID z panelu 2 57 (3.5)

Ziadana hodnota PID reguldtora z panela 2, mdze byt nastavena v rozsahu 0% az
100%. Tato ziadana hodnota je aktivnou ziadanou hodnotou PID, ak parameter Funkcia
DIN5=13 a digitalny vstup DIN5 je aktivny.

R3.5 Referencia momentu 6 (3.5)

Definuje Ziadanu hodnotu momentu v rozsahu -300,0...300,0%.
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9. PRILOHY

V tejto kapitole najdete doplnkové informéacie o Specialnych skupinach parametrov. Takymi
skupinami su:

= Parametre riadenia externej brzdy s pridavnymi obmedzeniami (Kapitola 9.1)
= Parametre uzatvoreného riadenia so spatnou vazbou (Kapitola 9.2)

= Parametre tepelnej ochrany motora (Kapitola 9.3)

= Parametre ochrany zablokovania (Kapitola 9.4)

* Parametre ochrany odlahcenia (Kapitola 9.5)

= Riadiace parametre priemyselnej zbernice (Kapitola 9.6)

9.1 Riadenie externej brzdy s obmedzeniami (ID: 315, 316, 346 az 349, 352, 353)

Externd brzda pouzitd na pridavné brzdenie moze byt ovlddana pomocou parametrov 1D315, ID316,
ID346 az 1D349 a ID352/1D353. Vyber riadenia zabrzdené/odbrzdené, urcenie obmedzeni
frekvencie alebo momentu, na ktoré ma brzda reagovat a uréenie oneskoreni zabrzdenia a
odbrzdenia brzdy, umozni efektivne riadenie brzdy, vid. Obr. 9-1.

Poznamka: Pocas identifikacného behu (vid. par. ID631) je externa brzda vyradena z cinnosti.

Hranica momentu /\ /,
ID349 . N__ "

:

1

|

1

|

1

START |

1
1
:
I 1

STOP — Lo
11 Oneskorenie IOneskorenie
| jodbrzdenia ID352 1zabrzdenia ID353
1
1
1

1

|

I | !
1

NX12k115.h8

Brzda odbrzdena
Brzda zabrzdena

Obr. 9-1. Riadenie externej brzdy s pouzitim limitov

Na Obr. 9-1 je riadenie brzdy nastavené tak, aby reagovalo na hranicu dohliadania momentu (par.
ID349) a hranicu dohliadania frekvencie (ID347). NavySe je pouzité rovnaka hranica frekvencie pre
riadenie zabrzdenia aj odbrzdenia a to tak, Ze parameter 1D346 je nastaveny na hodnotu 4. Pouzitie
dvoch réznych hranic frekvencie je takisto mozné. Potom musia byt parametre ID315 a ID346
nastavené na hodnotu 3.

Odbrzdenie brzdy: Na odbrzdenie musia byt splnené tri podmienky: 1) pohon sa musi nachadzat
v stave Chod, 2) moment musi byt vyssi ako je nastavena hranica (ak je pouzitd) a 3) vystupna
frekvencia musi mat hodnotu vys$siu ako je nastavena hranica (ak je pouzita).

Zabrzdenie brzdy: Prikaz Stop aktivuje pocitanie oneskorenia brzdy a brzda sa aktivuje, ked’
vystupna frekvencia klesne pod nastavenu hranicu (ID315 alebo 1D346). Brzda sa aktivuje
najneskor po uplynuti oneskorenia zabrzdenia brzdy.

Poznamka: Porucha, alebo stav Stop zabrzdia brzdu okamzite a bez oneskorenia.

Vid'. Obr. 9-2.
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Kvoéli moznosti poSkodenia brzdy je vhodné, aby nastavené oneskorenie zabrzdenia brzdy
bolo dlhsie ako je ¢as dobehovej rampy.

Bez riadenia odbrzden.| -2
ID346 Odbrzdenie, 2 limity 3
Odbrzd./zabrzd., 1limit]| 4
2 0-2
= o K
g PRAVDA BN
3 Vystupna frekvencia [1] ID347 ——a 34
=
<
% iadenia odbrzd Onesk i
Bez riadenia odbrzden.| 0- | | Oneskorenie
N 1D348 g2 AND odbrzdenia
[~3 Riadenie odbrzdenia, 3
g limit momentu
=3
Y
PRAVDA —-.{2
Moment motora (1] ID349 1+ 3-
L Brzda odbrzdena
— Brzda zabrzdena
Stav.Chod NOT
3 Oneskorenie
Poziad. na stop Zabrzdenia
Reverzovanie oR
PoZiad. na sto
)
Y Bez riadenia zabrzden. | o-2 || OR [~
= ID315 ~|: 3 AND
= Odbrzdenie, 2 limity 3 |
o OR
s Bez riadenia zabrzden. | 0-3
o ID346 { 4
N Odbrzd /zabrzd., 1 limit| 4 :
=3 1
g 1
o 1D316 —-%
ID347 = 4
Vystupna frekvencia | —| x
[
Porucha
NX 12k114.fh8

Obr. 9-2. Logika riadenia brzdy

Ak sa pouziva funkcia Master/follower, pohon follower odbrzdi brzdu v tom istom ase ako master
aj, ked podmienky odbrzdenia brzdy follower eSte neboli splnené.
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9.2 Parametre uzatvoreného riadenia (ID612 az 1D621)

Parametrom ID600 zvolte reZim riadenia s uzatvoreného riadenia so snimacom otacok jeho
nastavenim na hodnotu 3 alebo 4.

Rezim riadenia so snimacom otacok (vid. strana 175) sa pouziva vtedy, ak su potrebné lepsie
vlastnosti v okoli nulovej rychlosti a vyssia staticka presnost pri vyssich rychlostiach. Uzatvorené
riadenie vyuziva pradové vektorové riadenie s orientaciou na vektor magnetického toku rotora. Pri
tejto metdde riadenia sa fazové prady delia na zlozku vytvarajicu moment a na magnetizacnu
zlozku. Takymto spésobom je mozné riadit asynchronny motor s kotvou nakratko podobne ako
jednosmerny motor s cudzim budenim.

Poznamka: Tieto parametre su k dispozicii len v meni¢och Vacon NXP.

PRIKLAD:

Rezim riadenia motora = 3 (Riadenie rychlosti so snimac¢om otacok)

Tento rezim sa pouziva, ak st potrebné rychle ¢asy odozvy, vysoka presnost alebo
regulacia pri nulovej frekvencii. V slote C riadiacej jednotky, musi byt vloZzena pridavna
karta pre snimac otacok. Nastavte parameter snimaca pocet impulzov na otacku
(P7.3.1.1). Spustite meni¢ s otvorenym riadenim a skontrolujte rychlost a smer otacania
snimaca (V7.3.2.2). Prehodte kanaly snimaca alebo vymernite fazy motorového kabla, ak je
to potrebné. Nespustajte pohon, ak rychlost nie je spréavna. Do parametra ID612 nastavte
prud naprazdno alebo vykonajte identifikaény chod bez zataze a nastavte parameter
ID619 (doladenie sklzu) tak, aby napétie mierne presiahlo linedrnu zavislost U/f pri
frekvencii motora v okoli 66% nominalnej frekvencie motora. Kritické je spravne
nastavenie nominalnych otacok motora (1ID112). Parameter Obmedzenie pradu (1D107)
riadi pouzitelny moment linedrne vo vztahu k nominalnemu pradu motora.
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9.3 Parametre tepelnej ochrany motora (ID704 az 1D708):

VSeobecné informacie

Tepelna ochrana motora ma chranit motor pred prehriatim. Frekvenény meni¢ Vacon je schopny
napajat motor vy$sim prudom ako je nomindlny prud motora. Ak zataz vyzaduje tento velky prad,
vznikad nebezpecenstvo tepelného pretazenia motora. Je to pripad hlavne nizkych frekvencii. Pri
nizkych frekvenciach klesa ucinnost chladenia motora a jej vykon. Ak je motor vybaveny vonkajsim
ventiladtorom, znizenie zatazenia pri nizkych rychlostiach je nizke.

Tepelna ochrana motora vychadza z vypocitaného modelu a vyuziva vystupny prid menica na
uréenie zatazenia motora.

Tepelnd ochranu motora je mozné nastavit pomocou parametrov. Tepelny prid It $pecifikuje

zataZovaci prud nad ktorym dochadza k pretazeniu motora. Toto obmedzenie pridu je funkciou
vystupnej frekvencie.

Tepelny stav motora je mozné monitorovat na displeji ovladacieho panela. Vid. priru¢ka pouzivatela.

it POZNAMKA! Ak su pri meni¢och s nizkym vykonom ( <1,5kW) pouzité dlhé motorové
ako skutocny prud motora kvéli kapacitnym priadom v motorovom kabli.
Uvedené skutocnosti berte do Uvahy pri nastavovani funkcie tepelnej

ochrany motora.

POZOR! Vypocitany model nechrani motor v pripade, Ze pridenie vzduchu do
motora je obmedzené zablokovanym privodom vzduchu. Teplotny model
pocita teplotu od nuly po vypnuti/zapnuti riadiacej jednotky

9.4 Parametre ochrany zablokovania (ID709 az ID712):

VSeobecné informacie

Ochrana motora pred zablokovanim chrani motor pred kratkodobym pretazenim, ako je napriklad
zablokovany hriadel. Nastaveny reakény ¢as ochrany pred pretazenim moéze byt krat$i ako v pripade
tepelnej ochrany motora. Stav pretaZenia je definovany dvomi parametrami, 1D710 (Pradovy limit
zablokovania) a ID712 (Limit frekvencie zablokovania). Ak je prud vyssi ako nastavené obmedzenie
a vystupna frekvencia je nizsia ako nastavena hranica, dochadza k pretazeniu. V skuto¢nosti sa
nevyuziva informacia o otacani hriadela. Ochrana zablokovania je urcitym typom nadpradovej
ochrany.

.....

it POZNAMKA! Ak su pri menicoch s nizkym vykonom ( <1,5kW) pouzité dlhé motorové

ako skutoc¢ny prud motora kvéli kapacitnym priidom v motorovom kabli.
Uvedené skutocnosti berte do Uvahy pri nastavovani funkcie ochrany
zablokovania motora.
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9.5 Parametre ochrany odl'ahcenia (ID713 az ID716):

VSeobecné informacie

Uc&elom ochrany motora odlahcenia je zabezpetit, aby bol motor zatazeny, ak je pohon v chode. Ak
motor strati zataz, tak to mdze byt spdsobené problémom v technologickom procese, napriklad
roztrhnutym pasom, alebo zavzdusnenym cerpadlom.

Ochranu pred odlahéenim motora je mozné nastavit pomocou krivky odlahéenia s parametrami
ID714 (Zatazenie v zaciatku odbudzovania) a ID715 (ZataZenie pri nulovej frekvencii), vid. nizSie.
Krivka odlahcenia ma kvadraticky priebeh a nachadza sa medzi nulovou frekvenciou a bodom
pociatku odbudzovania. Ochrana nie je aktivna pre frekvencie nizSie ako 5 Hz (pocitadlo ¢asu
odlahcenia je zastavené).

Hodnoty momentu pre nastavenie krivky odlahcenia su nastavené v percentach vzhladom
k nominalnemu momentu motora. Na urcenie mierky pre hodnotu vnutorného momentu su pouzité
Stitkové udaje motora, nominalny priad motor a nominalny prud menica I4. Ak na menic nie je

pripojeny predpisany motor, presnost vypo¢tu momentu sa znizuje.

kable (max. 100m), prad motora merany v menici moze byt ovela vacési
ako skutocny prud motora kvéli kapacitnym priadom v motorovom kabli.
Uvedené skutocnosti berte do Uvahy pri nastavovani funkcie ochrany
odlahéenia motora.

it POZNAMKA! Ak su pri menicoch s nizkym vykonom ( <1,5kW) pouzité dlhé motorové

9.6 Riadiace parametre priemyselnej zbernice (ID850 az 1D859)

Riadiace parametre priemyselnej zbernice sa pouzivaju v pripade, Ze Zziadana hodnota frekvencie,
alebo rychlosti, prichadza z priemyselnej zbernice (Modbus, Profibus, DeviceNet atd.). Pomocou
MozZnosti 1 az 8 pre vystup Udajov cez priemyseln( zbernicu mdzete monitorovat hodnoty

z priemyselnej zbernice.

9.6.1 Vystupné data priem. zbernice (Slave =2 Master)

Master jednotka priemyselnej zbernice méze Citat aktudlne hodnoty z frekvenéného menica
pomocou vystupnych dat priemyselnej zbernice.

Aplikacné programy zakladny, sStandardny, miestne/dialkové ovladanie, viacrychlostny, PID riadenie,
PFC pouzivaju nasledovnu konfiguraciu vystupnych dat:

Data Hodnota Jednot. Skéla ID
Datovy vystup 1 Vystupna frekvencia Hz 0,01 1
Déatovy vystup 2 Rychlost motora ot/min 1 2
Datovy vystup 3 Prud motora A 0,1 45
Datovy vystup 4 Moment motora % 0,1 4
Datovy vystup 5 Vykon motora % 0,1 5
Datovy vystup 6 Napéatie motora V 0,1 6
Datovy vystup 7 Napéatie JS medziobvodu \Y 1 7
Datovy vystup 8 Posledna porucha - - 37

Tab. 9-1. Vystupné data priemyselnej zbernice

Viacucelovy aplikacny program ma parametre pre vyber monitorovaného signalu pre vsetky datové
vystupy. Monitorované hodnoty a parametre mézu byt vybraté pouzitim ID Cisla. Prednastavené
signaly su v tabulke vysSie.

9.6.2 Skala pridu pri réznych vykonoch menic¢a

POZNAMKA: Monitorovana hodnota ID45 (zvy¢ajne nastavend na datovy vystup 3) ma jedno
desatinné miesto.
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Napatie Vel'kost Skala
208 — 240 Vac NX 2 0001 — 0011 100 — 0,01A
208 — 240 Vac NX 2 0012 — 0420 10-0,1A
380 — 500 Vac NX 5 0003 — 0007 100 — 0,01A
380 — 500 Vac NX 5 0009 — 0300 10 —-0,1A
380 — 500 Vac NX 5 0385 — 1—-1A
525 — 690 Vac NX 6 0004 — 0013 100 — 0,01A
525 — 690 Vac NX=6 0018 — 10 -0,1A

Tab. 9-2. Skalovanie pradu

9.6.3 Vstupné data priem. zbernice (Master = Slave)

Riadiace slovo, referencia a vstupné data st v aplikacnych programoch ,All in One" pouzité
nasledovne:

Zakladny, standardny, miestne/dialkové oviladanie, viacrychlostny

Data Hodnota Jednot. Skala
Referencia Referencia rychlosti % 0,01
Riadiace slovo Povely Start/stop, reset ~ ~
poruchy
PD1 — PD8 Nevyuzité - -
Tab. 9-3.
Viacucelovy

(POZNAMKA: Nastavenia v tabulke zodpovedaji prednastavenym parametrom. Vid. skupina
parametrov G2.9)
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Data Hodnota Jednot. Skala
Referencia Referencia rychlosti % 0,01
Riadiace slovo Povely Start/stop, reset _ _

poruchy
Datovy vstup 1 Referencia momentu % 0,1
Datovy vstup 2 Volny analdégovy vstup % 0,01
Datovy vstup 3 Skala referencie % 0,01
PD4 — PD8 Nevyuzité - -
Tab. 9-4.
PID riadenie, PFC

Data Hodnota Jednot. Skala
Referencia Referencia rychlosti % 0,01
Riadiace slovo Povely Start/stop, reset ) ;

poruchy
Datovy vstup 1 Referencia PID % 0,01
Datovy vstup 2 Merana velicina 1 pre PID % 0,01
Datovy vstup 3 Merana velicina 2 pre PID % 0,01
PD4 — PD8 Nevyuzité - -
Tab. 9-5.
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10. ODSTRANOVANIE PORUCH

V niZdie uvedenej tabulke si kody portch, ich pri¢iny a opatrenia na napravu. Sedé pozadie maju
len poruchy typu A (varovanie). Polozky napisané bielym pismom na ¢iernom pozadi reprezentujt
poruchy, pre ktoré moézete vo vasej aplikacii naprogramovat rézne reakcie, vid. skupina parametrov
Ochrany.
Poznamka: Ak budete kontaktovat predajcu, alebo vyrobny zavod kvdli poruche, nezabudnite si
odpisat vSetky texty a kddy z displeja panela.

Porucha Mozna pricina

1 Nadprud

2 Prepéatie

5 Nabijaci
spinac

6 Nudzové
zastavenie

7 Saturacia

8 Systémova
porucha

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com

Frekvencény menic¢ zaznamenal prilis
velky prdd (>4*I,) v motorovom
kabli:

— nahle a vyrazné zvysenie zataze
— skrat v motorovom kabli

— nevhodny motor

Napétie JS medziobvodu presiahlo
definované obmedzenia.

— prili$ kratky ¢as dobehu

— prepatové Spicky v napajani

vo fazach motora nie je nulovy.

— porucha izolacie v kabloch, alebo
Vv motore

Nabijaci spinac nie je po povele start
zopnuty

- nespravna ¢innost

- porucha suciastky

Z pridavnej karty bol vyslany signal

Stop.

Rozne priciny:

- poskodena suciastka

— skrat brzdného odporu, alebo
pretazenie

— porucha sudiastky

- nespravna ginnost

Pozrite si zaznam udajov o poruche.
S1 = Sp. vazba napatia motora

S2 = Rezervované

S3 = Rezervované

S4 = Porucha karty ASIC

S5 = RusSenie na VaconBus

S6 = Sp. vazba spinaca nabijania
S7 = Spinac nabijania

S8 = Driver karta neméa napajanie
S9 = Komunik. vykon. modulu (TX)

S10 = Komunik. vykon. modulu (Por.)

S11 = Komunik. vykon. modulu.
(Meranie)

Meranie prudu zistilo, ze sucet priudov

Opatrenia pre napravu
Skontrolujte zatazenie.
Skontrolujte motor.
Skontrolujte kable.

Predizte dobu dobehu. Pouzite
brzdny striedac alebo brzdny
odpor (su k dispozicii ako
doplnkova vybava)

Skontrolujte motorové kable a |

motor.

Resetujte poruchu a reStartujte
menic.

Ak sa porucha vyskytne znovu,
kontaktujte vasho miestneho
predajcu.

Nie je mozné resetovat z panela.
Vypnite napajanie.
NEPRIPAJAJTE ZNOVA
NAPAJANIE!

Kontaktujte vyrobny zavod.

Ak sa tato porucha vyskytne
spolu s poruchou 1, skontrolujte
motorové kable a motor.
Resetujte poruchu a reStartujte
menic. Ak sa porucha vyskytne
znovu, kontaktujte vasho
miestneho predajcu.
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12

13

14

Podpétie

Kontrola
vstupnych
faz
Kontrola
vystupnych
faz
Kontrola
brzdného
striedaca

Nizka
teplota
frekvencnéh
0 menica
Prehriatie
frekvencnéh
0 menica

Zablokovan
y motor
Prehriatie
motora

Odlahcenie
motora

Porucha Mozna pricina

Napatie JS medziobvodu je nizSie ako

su napéatové definované limity.

— najpravdepodobnejsia pricina:
priliS nizke napajacie napétie
vnutorna porucha frekvencného
menica

Vypadok fazy vo vstupnom vedeni.

Meranie pradu zaznamenalo, Ze
jednou fazou motora netecie prud.

— nie je nainStalovany brzdny odpor
— brzdny odpor je poskodeny
— porucha brzdného striedaca

Teplota chladica je nizsia ako —10°C

Teplota chladica je vyssia nez 90°C
(alebo 77°C, NX_6, FR6).

Ak teplota chladica presiahne 85°C
(72°C), je signalizované varovanie o
prehriati.

Ochrana zablokovania motora
zastavila menic.

Na zaklade tepelného modelu motora
vo frekvenénom menici, bolo zistené

prehriatie motora. Motor je pretazeny.

Nastala porucha odlahcenie motora.

Opatrenia pre napravu
V pripade docasného vypadku

napajacieho napétia vynulujte
poruchu a restartujte frekvencny
menic. Skontrolujte napajacie
napatie. Ak ma patricnd hodnotu,
nastala vnutorna porucha.
Kontaktujte vasho lokalneho
predajcu.

Skontrolujte napajanie a kabel.

Skontrolujte motorovy kabel a
motor.

Skontrolujte brzdny odpor.
Ak je odpor v poriadku, potom je
poSkodeny striedac. Kontaktujte
vasho lokalneho predajcu.

prudenie chladiaceho vzduchu.
Skontrolujte, ¢i chladi¢ nie je
zaneseny prachom. Skontrolujte
teplotu okolia. Presvedcite sa, Ci
spinacia frekvencia nie je prilis
vysoka vzhladom na teplotu
okolia a zataz motora.
Skontrolujte motor.

Znizte zatazenie motora. Ak na
motor nie je pripojena ziadna
zataz, skontrolujte parametre
tepelného modelu.

22 Kontrolny Porucha ulozenia parametrov Kontaktujte vasho lokalneho
sucet — nespravna c¢innost predajcu.
EEPROM — porucha suciastky

24 | Porucha Hodnoty zobrazované na pocitadlach
pocitadla sl nespravne

25 Porucha - nespravna ¢innost Vynulujte poruchu a restartujte
mikroproc. — porucha suciastky menic. Ak sa porucha vyskytne
alebo znovu, kontaktujte vasho
watchdog lokalneho predajcu.

26 Zablokovan | Je zablokované spustenie pohonu. ZrusSte zablokovanie spustenia.

| € spustenie

Teplota
termistora

' Na vstupe pre termistor na pridavnej

karte bolo zistené zvysSenie teploty
motora

' Skontrolujte chladenie a

zatazenie motora. Skontrolujte
pripojenie termistora (Ak sa vstup
pre termistor na pridavnej karte
nepouziva, musi byt
zoskratovany

Skontrolujte spravne mnozstvo a ‘
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Porucha Mozna pricina

Opatrenia pre napravu

31 Teplota Tepelna ochrana IGBT mosta Skontrolujte zataZenie.

IGBT frekvencného menica zaznamenala Skontrolujte dimenzovanie
(hardveér) kratkodoby vysoky nadprdd. motora.

32 Chladenie Chladiaci ventilator frekvencného Kontaktujte vasho lokalneho
ventilatoro | menica sa po prikaze na start, predajcu.
m nespusti.

34 Komunikaci | Prijatie odoslanej spravy nebolo Zaistite, aby na zbernici bolo
ana potvrdené. dalsie zariadenie s rovnakou
zbernici konfiguraciou.

CAN

35 | Aplikacny Problém v aplikachom programe. Kontaktujte vasho predaju.
program Ak ste programator, skontrolujte

aplika¢ny program

36 Riadiaca Riadiaca jednotka NXS nedokaze riadit | Vymerite riadiacu jednotku
jednotka Vykonovu jednotku NXP a opacne.

37 Vymenené Bola vymenena pridavna karta alebo Resetujte
zariadenie riadiaca jednotka. Rovnaky typ karty, | Poznamka: Bez zaznamu udajov
(rovnaky alebo rovnaky vykon menica. o Case poruchy!
typ)

38 Pridané Bola pridana pridavna karta alebo Resetujte
zariadenie menic. Pridany bol rovnaky typ karty, | Poznamka: Bez zaznamu tGdajov
(rovnaky alebo rovnaky vykon menica. o Case poruchy!
typ)

39 Zariadenie Odstranenie pridavnej karty. Resetujte
odstranené | Odstranenie povodnej riadiacej Casti. Poznamka: Bez zaznamu udajov

o Case poruchy!

40 Nezname Neznama pridavna karta alebo Kontaktujte vasho lokalneho
zariadenie komponent menica. predajcu.

41 Teplota Tepelna ochrana IGBT mosta Skontrolujte zatazenie.

IGBT frekvencného menica zaznamenala Skontrolujte dimenzovanie
| kratkodoby vysoky nadprad. motora.

| Prehriatie

brzdného
odporu
Porucha

Tepelna ochrana brzdného odporu
zaznamenala prili§ naro¢né brzdenie

VSimnite si zaznam o Gdajoch

| Nastavte dlhsiu dobu dobehu.

Pouzite externy brzdny odpor.

Skontrolujte zapojenie kanalov

enkodéra poruchy. Pridavné kédy: snimaca.
1 = Chyba kanal A snimaca 1 Skontrolujte pridavnu kartu pre
2 = Chyba kanal B snimaca 1 enkodér.
3 = Chybaju oba kanaly snimaca 1
4 = Snimac sa toci opacne
5 = Chyba karta snimaca otacok
6 = Porucha komunikacie EnDat/SSI
7 = Nesuhlasia kanaly A a B
8 = Chybny pocet pdlov
9 = Nie je identifikovany uhol SMPM
44 Vymenené Bola vymenena pridavna karta, alebo | Resetujte
zariadenie riadiaca jednotka. Iny typ karty, alebo | Poznamka: Bez zaznamu udajov
(iny typ) na iny vykon menica. o Case poruchy!

24-hodinova podpora: +420 777 784 075 = Email: vacon.czech@vacon.com

Poznamka: Hodnoty parametrov
aplikac¢ného programu su
nastavené na prednastavené
hodnoty.
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ODSTRANOVANIE PORUCH

Porucha Mozna pricina

Opatrenia pre napravu

Analégovy
vstup

li, < 4mA
(pri rozsahu

Externa
porucha
Porucha
komunikéaci
e s panelom
Porucha
komunikac.
zbernice

52

53

54 Porucha

slotu
56 Porucha
merania
teploty
Pt100
Porucha
identifikacie

57

| Prad na analégovom vstupe < 4maA.

— riadiaci kabel je poSkodeny
alebo odpojeny
— porucha zdroja signalu

Porucha signalizovana na digitalnom
vstupe.

Porucha spojenia medzi ovladacim
panelom a frekvenénym menicom.

PreruSenie spojenia medzi Mastrom
a pridavnou kartou Slavea
komunikacnej zbernice.

PoSkodena pridavna karta, alebo slot.
Boli prekroCené nastavené hodnoty
teplotnych obmedzeni pre parametre
karty pre Pt100.

Pri identifikacnom chode motora

nastala chyba

Signalizovany stav brzdy
nezodpoveda riadiacemu signalu.

Pridané Bola pridana pridavna karta, alebo Resetujte

zariadenie riadiaca jednotka. Iny typ karty, alebo | Poznamka: Bez zaznamu udajov

(iny typ) na iny vykon menica. o Case poruchy!
Poznamka: Hodnoty parametrov
aplika¢ného programu su
nastavené na prednastavené
hodnoty.

49 Delenie V aplikacnom programe nastalo Kontaktujte vasho predaju.
nulou delenie nulou Ak ste programator, skontrolujte
| aplikaény program

Skontrolujte obvody prudovej
slucky.

Skontrolujte pripojenie a pripadny
kabel panela.

Skontrolujte inStalaciu.
Ak je inStalacia spravna,

Skontrolujte kartu a slot.
Kontaktujte najblizSieho predajcu
Vacon.

Vyhladajte pricinu zvySenia
teploty.

Povel chod bol zruseny skor ako
bola identifikacia dokoncena.
Motor nie je pripojeny k menicu.
Hriadel’ motora je zatazeny.
Skontroluje stav mechanizmu
brzdy a pripojenie vodicov

Externa
brzda

Komunikaci
a followera

59

60 Chladenie

kvapalinou

61 Porucha

rychlosti

64

Vstupny
spinac

Tab. 10-1. Kédy poruch

PreruSend komunikéacia medzi
mastrom a followerom po systémovej
zbernici alebo CAN

Porucha obehu chladiacej zmesi pri
menici chladenom kvapalinou

Rychlost motora nie je umerna
referencii

Vstupny spinac je rozpojeny

Skontrolujte parametre pridavnej
karty.

Skontrolujte opticky alebo CAN
kabel.

Skontroluje pric¢inu poruchy

v systéme chladenia

Skontrolujte zapojenie enkodéra.
Synchrénny motor s PM prekrodil
maximalny moment.
Skontrolujte vstupny spinac
menica.

kontaktujte najblizSieho predajcu ‘
Vacon. |

Tel. +420 234 063 250 = Fax +420 234 063 251
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