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Index Parameter Min ax Unit Default | Cust | ID Description ‘
G-
A. Pozicia parametra v menu, to znamena G. Vlastné nastavenie zdkaznika.
Cislo parametra. H. Cislo ID daného parametra.
B. Nazov parametra. [.  Kratky popis hodnot parametra alebo
C. Minimalna hodnota parametra. jeho funkcie.
D. Maximalna hodnota parametra. J. Ak sa zobrazuje symbol, v kapitole
E. Jednotka hodnoty parametra. Jednotka Popisy parametrov najdete dalSie Udaje
znazornuje, Ci je dostupny. o danom parametri.
F. Hodnota nastavena pri vyrobe.
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1 ZAKLADNA APLIKACIA

1.1 uvoD

Zakladna aplikacia je jednoducha a lahko sa pouziva.V zariadeni je priamo z vyroby pouzita
ako Standardné nastavenie.Zakladnu aplikaciu mozete inak vybrat v menu Mé na strane
S6.2.Pozrite si navod na pouZzivanie vyrobku.

Digitalny vstup DIN3 je programovatelny.

Parametre zakladnej aplikacie su vysvetlené v kapitole8 Popisy parametrov tejto
prirucky.Vysvetlenia su usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.

1.1.1 FUNKCIE NA OCHRANU MOTORA V ZAKLADNEJ APLIKACII

Takmer vSetky ochranné funkcie v zakladnej aplikacii su rovnaké ako v ostatnych aplikaciach:

* Ochrana pred externou poruchou

« Kontrola vstupnej fazy

« Ochrana pred podpatim

« Kontrola vystupnej fazy

» Ochrana pred poruchou uzemnenia

« Tepelna ochrana motora

* Ochrana pred poruchou termistora

* Ochrana pred poruchou komunikacnej zbernice
* Ochrana pred poruchou slotu

Na rozdiel od ostatnych aplikacii neposkytuje zakladna aplikacia ziadne parametre na vyber
sposobu reakcie na poruchu ani limitné hodnoty pre pripad poruchy.DalSie informacie o
tepelnej ochrane motora najdete v polozke ID704 v kapitole 8 Popisy parametrov.
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1.2 RIADIACE ROZHRANIE I/0

. . Standardna karta I/0
Referenény potenciometer,

N svorka [ signal | Popis

’jﬁ _ _I 1 | | +10V,, | |Referenény vystup| |Napétie pre potenciometer, atd’-|
| ——
Analégovy vstup 1 4 7

| \‘ """ 2 All+ Rozsah napéatia 0 - 10 V DC Anfalogcivyl \;Stllip 1, .

| Programovatelné (P2.14) rererencna frekvencia
_____ All- Uzemnenie Uzemnenie pre referenciu a riadenie

3
| 4 | | AI2+ | |Ana|égov§/ vstup 2 |

Analdgovy vstup 2,

| 5 | |A12— | Fozsah pridu 0 — 20 mA| referencna frekvencia
FTmTmmmmmmmomom-mme- 'I 6 | | +24V ® | |V)’Istup riadiaceho napétial |§&Pértri§xp5els%nace ’ |
| 7 ||GND ® | |uzemnenie | [(Zemnente Pre teni
[ _/ ________ _I 8 | | DIN1 | |Start dopredu | Kontakt uzatvoreny =
Po- ? -------- 19 |[DIN2 | [Startdosadu | KSRGS = |
: Vst ternej h Kontaki y = Ziad h
ool oo 1 10 | [ DIN3 | [eroopamovorhnt (85 17) | [Eontakt cvatverint 2 porutu
| 11 | | CMA | |Spo|oény pre DIN 1 - DIN 3| |Pripojit' k GND alebo +24 V |
E | 12 | | +24 V ([ | |Vystup riadiaceho napétia| |Napétie pre spinaée (pozri #6)|
E ---- _I 13 | | GND ® | | Uzemnenie | |Uzemnenie pre referenciu a riadeniel
c-- . r----4 14 | [ DIN4 | [vyber predn. rychlosti 1| | DIN4 | DIN5 | Frek. ref.
' | Otvorené [Otvorené| Ref. I/O (P2.14)
i _/ 1 Zavreté |Otvorené|Prednast. rychlost 1
[ I 15 DIN5 Vyber predn. rychlosti 2| |Otvorené | Zavreté |Prednast. rychlost 2
' : Zavreté | Zavreté | Max. frekvencia
T r-----.16 | [DINe | [Reset poruchy | [Konakt Soivareny 2 rasar poruchy
! ! 17 | [cmB Spoloény pre DIN4 - DINg| [Pripojit k GND alebo +24 V
. |
E | 18 | | AO1+ Analégovy vystup 1 Rozsah 0 - 20 mA/R ,
: | i Vystupna frekvencia max. 500 Q
E o 19 | | AO1- ® | Programovatelny (P2.]16)
! PRIPRAVENE
i ! »0 | | po1 Digitalny vystup 1 | |Otvoreny kolektor,
i B ey PRIPRAVENE I <50mA, U=<48VDC
I 1
1

| ! OPTA 2 / OPTA 3 *)
1
| 1
X X 21 RO1 Reléovy vystup 1
| CHOD (B 22 RO1 CHOD
1
L @ _________ 23 | [ RO1 I

24 RO2 Reléovy vystup 2

25 RO2 PORUCHA

26 RO2 —

Obr. 1: Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 zakladnej aplikacie
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ZAKLADNA APLIKACIA

*) Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka

24 chyba).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode

na pouzivanie vyrobku.

Uzemnenie CMA a CMB

Blok prepojok X3:

CMB pripojené ku GND
CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 2: Usporiadanie prepojok
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1.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV V ZAKLADNEJ APLIKACII

— 3.2 Referencia z panela |

R 2.14 Referencia I/O
! — 2.18 Prednast. rychlost 1

2.19 Prednast. rychlost 2

DIN4 @ ;
) e 3.1 Riadiace miesto

All ®
Al2 ®

I

—

. ! Internd referenéna
|2.2 Max. frekvencial—

+ frekvencia

O o
Referencia z Komunikacne;j .. : eXe L J
-lzbernice Tlacidlo Reset] i oo
Spustenie/zastavenie Z Tlagidla Start/Stop ¢ ©
komunikacnej zhernice
Smer z komunikacnej zbernice
DIN1 g->tart dopredu LLogicky obvod Start/Stop _‘.-\ Interné spustenie/zastavenie
DIN2 &1 Start/Stop a reverz o
Start dozadu ,
Reverzagia o I ; ;
: nterny reverzny chod
[3.3 Smer z panela ] s -NIErny reyerzny
— Interny reset poruch
DIN6 ® Vstup resetu poruchy > 1 —y> p y

DIN3 ® Vstup externej poruchy (programovatelny)

Obr. 3: Logické obvody riadiacich signdlov zékladnej aplikacie

1.4 ZAKLADNA APLIKACIA - ZOZNAM PARAMETROV

1.4.1 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL:MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skuto¢né hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a
merani.Monitorovacie hodnoty nie je mozné upravit.
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Tabulka 1: Monitorované hodnoty

H_odnota . Jednotka
monitorovania

V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora

V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora

V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min

V1.4 Prid motora A 3

V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela

V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach
V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora

Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 \% 7
obvodu
19 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
110 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty
V1.11 Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1
V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 - 3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V115 DO1, RO1, RO2 17 gobraZUJe stav digitalnych a reléovych vstupov 1 -
V1.16 Analégovy lvystup mA 26 AO1
V117 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat
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1.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 2: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1 Min. frekvencia 0.00 P2.2 Hz 0.00

101

pP2.2 Max. frekvencia P2.1 320.00 Hz 50.00

102

Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
skontrolujte
vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

P2.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 3.0

103

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

P2.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 3.0

104

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

P2.5 Prudove obme- 1 o4 1 | 2x 11 A I
dzenie

107

NX2:230
\%

180 690 \ NX5:400
\%

NX6:690
\%

Menovité napatie

P2.6
motora

110

Vyhladajte hodnotu
Un na typovom
stitku motora.
Zistite, Ci je motor
zapojeny do troju-
holnika alebo
hviezdy.

pp.7 | Menovita frekven- | g 4 320.00 Hz 50.00
cla motora

1

Vyhladajte hodnotu
fn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

P2.8
motora

24 20000 |ot./min. 1440

12

Vyhladajte hodnotu
nn na typovom
Stitku motora.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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Tabulka 2: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Vyhladajte hodnotu
0,1x1IH 2XIH A IH 113 ln na typovom
Stitku motora.

Menovity prad

pP2.9
motora

Vyhladajte hodnotu
P2.10 Cos Fi motora 0.30 1.00 0.85 120 | na typovom Stitku
motora.

0= Rampa
P2.11 Sposob startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start

0 = volny dobeh
motora

1= Rampa

2 =rampa + Chod
povoleny, volny
dobeh

3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa

P2.12 Sposob zastavenia 0 3 0 506

0 = nepouzité
P2.13 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 1 = automatické
zosilnenie
momentu

0=Al1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikac¢na
zbernica

P2.14 Referencia I/0 0 3 0 117

Analdgovy vstup 2,
P2.15 referencna 0 1 1 302 0=0-20mA
odchylka 1=4mA-20mA

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Tabulka 2: Zakladné parametre G2.1

Parameter

0 = nepouzité

1 = vystupna frekv.
(0-fmax)

2 =referencnd
frekv. (0-fmax]

3 = otacky motora
(0 - menovité
ota¢ky motora)

4 = vystupny prud
0 8 1 307 (0 - InMotor)

5 =moment
motora (0 - TnMo-
tor)

6 = vykon motora
(0 - PnMotor)

7 = napatie motora
(0 - UnMotor)

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000 V)

Funkcia analégo-

P2.16 vého vystupu

0 = nepouzité

1 = ext. porucha,
zopnuty kont.

2 = ext. porucha,
rozpojeny kont.

3 = chod povoleny,
cc

P2.17 Funkcia DIN3 0 7 1 301 4 = chod povoleny,
oc

5 = vynuteny cp. do
10

6 = vynateny cp. do
panela

7 = vynuUteny cp. do
komunikacnej
zbernice

Rychlosti predna-
0.00 P2.2 Hz 0.00 105 |stavené operato-
rom

Prednast. rychlost

P2.18 1

Rychlosti predna-
0.00 P2.2 Hz 50.00 106 |stavené operato-
rom

Prednast. rychlost

P2.19 2

P2.20 Automaticke 0 1 0 731 | 0 = zablokované
restartovanie ,
2 = povolené

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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1.4.3 RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NizSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v ndvode na pouzivanie vyrobku.

Tabulka 3: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

1 =1/0 svorkovnica

P3.1 Riadiace miesto 1 3 1 125 2 = panel
3 = komunikacna
zbernica

P3.2 Referencia panela P2.1 P2.2 Hz 0.00

Pomocou tohto
parametra je

P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | mozné na paneli
upravit referencnu
frekvenciu.

0 = obmedzena
funkcia tlacidla
Stop

1 = tlacidlo Stop
vzdy povolené

R3.4 Tlacidlo Stop 0 1 1 14

1.4.4 MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU Mé)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vSeobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, nadjdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.

1.4.5 ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujuce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi sUvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouzivanie vyrobku.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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2 STANDARDNA APLIKACIA

2.1 uvoD
Standardnu aplikaciu vyberte v menu Mé na strane S6.2.

Standardné aplikacia sa zvy&ajne pouZiva v aplikaciach zahffiajlcich ¢erpadla a ventiltory,
ako aj pri dopravnikoch, pre ktoré by zakladna aplikacia bola priliS obmedzena a ktoré
zaroven nevyzaduju ziadne Specialne funkcie.

- Standardna aplikacia vyuZiva rovnaké signaly I/0 a rovnaké riadiace logické obvody ako
zakladna aplikacia.
« Digital. vstup DIN3 a vSetky vystupy je mozné lubovolne naprogramovat.

Doplnkové funkcie:

«  Programovatelny Start/Stop a logicky obvod reverzného signalu

» Referencné nastavenie rozsahu

« Kontrola jedného frekvencného limitu

« Druhé rampy a programovanie rampy tvaru S

* Programovatelné funkcie spustenia a zastavenia

« DC brzda pri zastaveni

« Jedna oblast zakazanej frekvencie

« Programovatelna krivka U/f a spinacia frekvencia

« Automat. restartovanie

« Tepelnad ochrana motora a ochrana motora pred zablokovanim:Programovatelna akcia;
vyp., vystraha, porucha

Parametre Standardnej aplikacie su vysvetlené v kapitole8 Popisy parametrov tejto
prirucky.Vysvetlenia su usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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2.2 RIADIACE ROZHRANIE 1/0
. OPTA1
Referencny
potenciometer,
T 0 ke m_ |___signal _JPopis |
_ 1 | | +10 Vref | | Referencny vystup | | Napétie pre potenciometer, atd. |
|
Analégovy vstup 1 Analogovy vstup 1
| \‘ """ 2 All+ Rozsah napatia 0 - 10 V DQ v '
| Programovatelné (P2.1.11) referencna frekvencia
————— Uzemnenie pre referenciu
3 AIl- I/O zem a riadenie
a4 Al2+ . ,
Analo%ovy,\d/stup 2 || Analdgovy vstup 2,
gozszao prudu referenénd frekvencia
5 || A2- ~ 20 mA
CTTTTTTTTTTT T 6 | +24 V ® | |V\'/stup riadiaceho napatia | ggj?aﬂgxpgels%nace ' |
E / | 7 | | GND ® | | Uzemnenie | | Uzemnenie pre referenciu a riadeniel
E_ T / ________ -I 8 | | DIN1 | i:zgnr::«:/eai:rny logicky obvod (P2.2.1) stolnjstf_eknt'euzyaptvteodreny -
! Start dozadu =
roC oo 1.9 |[DIN2 | Rt sko | [KongpKE azasygreny |
. Vst t h Kontakt ot = Ziad h
A {10] [oms | (Prmemah (o) | Koot sty ot
E | 11 | | CMA | | Spolo¢ny pre DIN 1 - DIN 3| | Pripojit k GND alebo +24 V |
E | 12 | | +24V [ | |V§/stup riadiaceho napét|i4 Napétie pre spinace (pozri #6)|
E Frm=-=- -I 13 | | GND [ ] | | Uzemnenie | | Uzemnenie pre referenciu a riadeniel
T E T 14 DIN4 [Vyber predn. rychlosti 1] [ DIN4 | DIN5| Frek.ref. |
. ! OtvorenéOtvoren Refderencu; Ih/IO
' \/ / i Zavreté Otvorend Prednast. rychlost 1
[ _/ - ': """" 15 DINS Vyber predn. rychlosti 2 Otvoregé avreté Predr)ast.,rgchlosg 2
\ 1
ben e e [16 ] [oms | [Reset poruchy | [ESnit ooent 2o e
! ! 17 CMB | Spoloény pre DIN4 - DIN6 | | Pripojit k GND alebo +24 V |
\ |
! ! 18 AO1+ Analégovy vystup 1
; ! Vystupna frekvencia Rozsago% _on mA/RL,
: 3 au _ ® | | Programovatelné (p2.3.2) | Max.
'PRIPRAVENE 19 AC1
.®: _________ 20 | | bo1 Digitalny vystup 1 Otvoreny kolektor,
1
: : Programovatelné (r2.3.7) I =50 mA, U=<48VDC
1 1
! ; | OPTA2 / OPTAS3 %)
1
: | 21 | [ rRO1 Reléovy vystup 1
. CHOD . ______ 22 RO1 ; CHOD
X Programovatelné
e X )t 23 RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 jReléovy vystup 2
25 RO2 PORUCHA,
Programovatelne
26 RO2 — (P2.3.9)

Obr. 4: Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 standardnej aplikacie
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*) Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka
24 chybal).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode
na pouzivanie vyrobku.

Blok prepojok X3:
Uzemnenie CMA a CMB

ee] CMB pripojené ku GND
®®| CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

° CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 5: Usporiadanie prepojok

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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2.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV V STANDARDNEJ APLIKACII

—3.2 Referencia z panela
pTTTTTTTmme e 2.1.11 Referencia I/0O
' R P..1.12 Rychlost pri ovl. cez panel 1
RCERTRE 2.1.13 Referencia ovlad. cez kom. zbernicu
2.1.14 Prednast. rychlost 1
! b 2.1.15 Prednast. rychlost 2
DINA @1+~ mwsmemmmesmemmensd oo f b2
o e a1}
AI2 g ;\ HI /| 3.1 Riadiace miestq
. L= | ,
® L . Interna_
R - . referencna frekvencia
« ’—’
L e :
/
~ . | 0o\®
LIReferencia z komunikaénej zbernice E:scéflo_ c®
Spustenie/zastavenie z Tladidl4 Start/Stop —|| | OO
komunikacnej zbernice !
Smer z komunikac¢nej zbernice '
DIN1 @ >tart dopredu _ Irogicky obvod | Start/Stop o.__ Interné spustenie/
(programovatelne)programovatelnéhg —o\ﬁm
DIN2 @+~ Start/Stop a ..
(S;)E%grg%gggtel’né‘ reverzného chodu _| R L .
} e 1 r r
, verzadla o.__ Interny reverzny chod
| 3.3 Smer z panela | s ———————
DING .| Vstup resetu poruchy — > 1 Interny reset poruchy
DIN3 ® Vstup externej poruchy (programovatelny)

Obr. 6: Logické obvody riadiacich signalov standardnej aplikacie

2.4 STANDARDNA APLIKACIA - ZOZNAM PARAMETROV

2.41 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL: MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skutocné hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a merani.
Monitorovacie hodnoty nie je mozné upravit.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Tabulka 4: Monitorované hodnoty

Hodnota

. . Jednotka
monitorovania

V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora

V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora

V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min

V1.4 Prid motora A 3

V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela

V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach

V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora

Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 \% 7
obvodu
19 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
110 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty
V1.11 Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1
V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 - 3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V115 DO1, RO1, RO2 17 gobraZUJe stav digitalnych a reléovych vstupov 1 -
V1.16 Analégovy lvystup mA 26 AO1
V117 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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2.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 5: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1.1 Min. frekvencia 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 skontrolujte

vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 0.0 103 | kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 0.0 104 kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

P2.1.5 Prudove obme- 1 o4 1 | 2x 11 A I 107
dzenie

Vyhladajte hodnotu

NX2:230 Un na typovom
iy r % stitku motora.
pp.1.6 | Menovite napdtie | g, 690 v | Nxsw00 110 |zZistite, & je motor
motora v zapojeny do troju-
NX6:690 holnika alebo
v hviezdy.

Menovita frekven- Vyhladajte hodnotu
P2.1.7 8.00 320.00 Hz 50.00 1 fn na typovom

cia motora Stitku motora.

Vyhladajte hodnotu
24 20000 |[ot./min. 1440 112 |nn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

P2.1.8
motora
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Tabulka 5: Zakladné parametre G2.1

P2.1.9

Parameter

Menovity prad
motora

0,1xIH

2XIH

13

Vyhladajte hodnotu
ln na typovom
Stitku motora.

P2.1.10

Cos Fi motora

0.30

1.00

0.85

120

Vyhladajte hodnotu
na typovom stitku
motora.

P2.1.11

Referencia I/0

17

0=Al1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikacna
zbernica

P2.1.12

Referencie pri
ovladani cez panel

121

0=AI1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikac¢na
zbernica

P2.1.13

Referencie pri

ovladani cez

komunikacnu
zbernicu

122

0=AI1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikacna
zbernica

P2.1.14

Prednast. rychlost
1

0.00

P2.1.2

Hz

10.00

105

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.

P2.1.15

Prednast. rychlost
2

0.00

P2.1.2

Hz

50.00

106

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.
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2.43 VSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.2)

Tabulka é: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Logika=0

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred

Riad. sign. 2 = spu-
stenie vzad

Logika=1

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Ctrl sgn 2 = reverza-
cia

Logika =2

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Riad. sign. 2 = chod
povoleny

Logika=3

Logika spust_enia/ 0 6 0 300 | Riad.sign. 1 =impulz
zastavenia spustenia (okraj)
Riad. sign. 2 = impulz

zastavenia

P2.2.1

Logika=4

Riad. sign. 1 = impulz
vpred (okraj)

Riad. sign. 2 = impulz
vzad (okraj)

Logika=5

Riad. sign. 1 = impulz
spustenia (okraj)
Riad. sign. 2 = impulz
vzad

Logika=6

Riad. sign. 1 = impulz
spustenia (okraj)
Riad. sign. 2 = impulz
na povolenie
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Tabulka é: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

0 = nepouzité

1 = ext. porucha,
zopnuty kont.

2 = ext. porucha, roz-
pojeny kont.

3 = chod povoleny

4 = vyber ¢asu roz-
P2.2.2 Funkcia DIN3 0 8 1 301 behu/dobehu

5 = vynuteny cp. do
10

6 = vynateny cp. do
panela

7 = vynuGteny cp. do
komunikacnej zber-
nice

8 = reverzacia

Analdégovy vstup 2, 0=0-20mA(0-
P2.2.3 referencna 0 1 1 302 [10V)**
odchylka 1=4-20mA(2-10
V] * %k

Viyberie frekvenciu,

Ref . ta- , .
eferencne nasta ktora zodpoveda

venie rozsahu pre

P2.2.4 o 0.00 320.00 Hz 0.00 303 min. referenénému
minimalnu hod- L,
signalu 0,00 = bez
notu
zmeny rozsahu
Refereniné nasta- Viyberie frekvenciu,
venie rozsahu pre ktora zodpoveda
P2.2.5 _ P 0.00 320.00 Hz 0.00 304 | max. referencnému
maximalnu hod- L
signalu 0,00 = bez
notu
zmeny rozsahu
P2.26 Inverzia .referen- 0 1 0 305 0 = neotodend
cie .
1 =otocené
P2 27 Cas refgrencneho 0.00 10.00 < 0.10 306 0 = Ziadne filtrovanie
filtra
Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Vid' 8.9 Princip
P2.2.8 *** | Vyber signalu Al1 Al 377 |programovania
. Svorka k funkcii”
(Terminal to Function
- TTF).
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Tabulka é: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Pouziva sa metéda
programovania
TTF.Vid' 8.9 Princip
P2.2.9 *** | Vyber signalu Al2 A2 388 |programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Function
- TTF).

** = Nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

*** = Na programovanie tychto parametrov pouzite metddu TTF.
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2.4.4

Tabulka 7: Vystupné signaly, G2.3

P2.3.1

Parameter

Vyber signalu
analdg. vystupu 1

VYSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.3

Al

464

Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Vid' 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.3.2

Funkcia analégo-
vého vystupu

307

0 = nepouziva sa
(20 mA/10 V)

1 = vystupna frekv.
(0-fmax)

2 =referenc¢nd
frekv. (0-fmax]

3 = otacky motora
(0 - menovité
otacky motora)

4 = prid motora
(0-InMotor)

5 =moment
motora (0 - TnMo-
tor)

6 = vykon motora
(0 - PnMotor)

7 = napatie motora
(0 - UnMotor)

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000 V)

P2.3.3

Casova konétanta
analégového
vystupu

0.00

10.00

1.00

308

0 = ziadne filtrova-
nie

P2.3.4

Inverzia analégo-
vého vystupu

309

0 = neotocené
1 = otoCené

P2.3.5

Min. analdg.
vystupu

310

0=0mA(0V)
1T=4mA(2V)

P2.3.6

Rozsah analdgo-
vého vystupu

1000

%

100

3N
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Tabulka 7: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

0 = nepouzité

1 = pripravené

2 = beziace

3 =Porucha

4 = porucha inver-
tovana

5 = vystraha pre-
hriatia FC

6 = ext. porucha
alebo vystraha

7 =ref. porucha
alebo vystraha

8 = vystraha

0 16 1 312 | 9=vratené do
povodného stavu
10 = pred-

nast. rychlost 1

11 = pri rychlosti
12 = regulator
motora aktivny

13 = kontrola
limitu OP frekv. 1
14 = riadiace mie-
sto:10

15 = porucha ter-
mistora/vystraha
16 = komunikac¢na
zbernica DIN1

Funkcia digital-

P2.3.7 neho vystupu 1

Ako parameter

P2.3.8 Funkcia RO1 0 16 2 313 937

Ako parameter

P2.3.9 Funkcia RO2 0 16 3 314 237

0 = Ziadny limit

1 = nizky limit kon-
troly

2 = vysoky limit
kontroly

Kontrola limitu
P2.3.10 |vystupnej frekven- 0 2 0 315
cie 1

Limit vystupnej
pP2.3.11 frekvencie 1, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 316
trolnd hodnota
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Tabulka 7: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania

Vyber signalu TTF.Vid 8.9 Princip

P2.3.12* analéa. wstupu 2 0.1 E.10 0.1 471 programovania
9. vystup .Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
Funkcia analégo- Ako parameter
P2.3.13 vého vystupu 2 0 8 4 472 2.3.2
P23.14 Caslflltrei analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473 0.= ziadne filtrova-
vého vystupu 2 nie
P2.3.15 Inv,erZIalanalogo- 0 1 0 474 0 = neotocené
vého vystupu 2 1= ototend

P2.3.16 | Minimum analo- 0 1 0 475 |0=0mA(0V)

gového vystupu 2 1=4mA(2V)

Nastavenie roz-
P.2.3.17 | sahu analdgového 10 1000 % 1.00 476
vystupu 2

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metddu TTF.
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2.4.5 PARAMETRE RIADENIA FREKVENCNEHO MENICA (RIADIACI PANEL:MENU M2 ->
G2.4

Tabulka 8: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.1 500 0 = linearna

100 = Gplny rozb/
dobeh Casy stip/
kles

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.2 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501 0 = linearna

100 = Uplny rozb/
dobeh &asy stup/
kles

P2.4.3 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = zablokované
1 = pouziva sa
pocas chodu

2 = externy brzdny
striedac

3 = pouziva sa pri
zastaveni/pocas
chodu

4 = pouZiva sa
pocas chodu (bez
testovania)

P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504

0= Rampa
P2.4.6 Sposob Startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start
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Tabulka 8: Parametre riadenia frekvenéného menica, G2.4

Parameter

0 = zastavenie
motorom

1= Rampa

2 =rampa + Chod
povoleny, volny
dobeh

3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa

P2.4.7 Sposob zastavenia 0 3 0 506

Prud jedno-

P2.4.8 smer. brzdenia

0.00 IL A 0,7xIH 507

Cas |j.s. brzdenia 0 =DC brzda je pri

P2.4.9 . . 0.00 600.00 s 0.00 508 ,
pri zastavovani zastaveni vyp.
Frekvencia na
spustenie
P2.4.10 |j.s. brzdenia pocas 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zastavenia na
rampe
p2.4.11 | Casis-brzdenia g5 | o000 | s 0.00 51 |0=DCbrzdajepri
pri starte spusteni vyp.
P2.4.12* | Brzdenie tokom 0 1 0 520 0 = vypnuté
0 = zap.
p2.4.13 | Frudpribrzdeni | g g IL A IH 519

tokom

2.4.6 PARAMETRE ZAKAZANYCH FREKVENCII (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.5)

Tabulka 9: Parametre zakazanych frekvencii, G2.5

Parameter

pa5q | Dotnylimitzaka- 1 00 | 39459 Hz 0.00 509
zané frekvencie 1
pp5o | Hornylmitzaka- 1444 | 3909 Hz 0.00 510
zané frekvencie 1
pp5g3 |Rempazakaz roz- |, 10.0 X 1.0 518
e behu/dobehu ’ ’ '
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2.4.7 PARAMETRE RIADENIA MOTORA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.6)

Tabulka 10: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

0 = Riadenie fre-
kvencie

1= riadenie rychlo-
sti

P2 4.1 * ReZim riadenia 0 13 0 400 NX?. ' ,
e motora 2 =riadenie kru-
tiaceho momentu
otvorenej slucky
3 =riad. rychlosti
uzatvor. slucky

4 = riadenie kru-
tiaceho momentu
uzatvor. slucky

0 = nepouzité
P2.6.2* Optimalizacia U/f 0 1 0 109 1 = automatické
zosilnenie
momentu

0 =linedrna

1 = kvadraticka
P2.6.3 * Volba pomeru U/f 0 3 0 108 2 = programova-
telna
3=linedrnas
optim. toku

Zaciatok odbudzo-
vania predstavuje

vystupnu frekven-
Zaciatok odbudzo-

P2.6.4* . 8.00 | 320.00 Hz 50.00 s0p |CIU. priktorej
vania vystupné napatie

dosahuje napatie
zaciatku odbudzo-
vania.

Napatie na
zaCiatku odbudzo-
Napatie pri vania vyjadrené
P2.6.5* |zaciatku odbudzo- 10.00 200.00 % 100.00 603 | percentualnou
vania hodnotou menovi-
tého napatia
motora.
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Tabulka 10: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter in. Predvole

Stredna frekven-

*
P2.6.6 cia na krivke U/f

0.00 P2.6.4 Hz 50.00

604

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

Stredné napétie

*
P2.6.7 na krivke U/f

0.00 100.00 % 100.00

605

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

Vystupné napétie
pP2.6.8 * pri nulovej fre- 0.00 40.00 % meni sa
kvencii

606

Tento parameter
udava napatie pri
nulovej frekvencii
na krivke U/f.Pred-
nastavena hodnota
je pri roznych vel-
kostiach jednotiek
odlisna.

Spinacia frekven-

P2.6.9 cia 1.0 meni sa kHz meni sa

601

Ak zvysite spinaciu
frekvenciu, znizi
sa kapacita fre-
kvencného
menica.Ak je kabel
motora dlhy a
chcete znizit kapa-
citné prady v kabli
motora, odporu-
¢ame pouzit nizku
spinaciu frekven-
ciu.Na znizenie
hluku motora pou-
Zite vysoku spina-
ciu frekvenciu.

Regulator prepa-

P2.6.10
tia

607

0 = nepouzité

1 = pouzité (bez
pouZzitia rampy)
2 = pouzité (po
rampe)
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Tabulka 10: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.11

Regulator podpa-
tia

608

0 = nepouzité
1 = Pouzité

P2.6.12

Pokles zataze

0.00

100.00

%

0.00

620

Funkcia umoznuje
vykonat pokles
rychlosti vo vztahu
k zatazeniu.Pokles
zataze sa udadvav
percentach meno-
vitej rychlosti pri
menovitom zata-
Zeni.

P2.6.13

Identifikacia

1/2

631

0 = ziadna akcia

1 = identifikacia
s/bez chodu

2 = identifikacia s
chodom

3 =1D chod enko-
déra

4 = ziadna akcia

5 =1D chod zlyhal

Skupina parametrov pre uzatvorenu slucku 2.6.14

P2.6.14.1

Magnet. prad

0.00

2 x IH

0.00

612

Magnetizacny prud
(prud bez zataze)
motora.Magneti-
zacny prud identifi-
kuje hodnoty para-
metrov U/f, ak sa
zadaju este pred
identifikaCnym
chodom.Ak je hod-
nota nastavena na
0, magnetizacny
prud sa vypocita
interne.

P2.6.14.2

Riadenie rychlosti
P zisk

1000

30

613

P2.6.14.3

Riadenie rychlosti
| ¢as

0.0

3200.0

30.0

614

P2.6.14.5

Kompenzacia roz-
behu

0.00

300.00

0.00

626

P2.6.14.6

Uprava sklzu

500

%

100

619
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Tabulka 10: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.14.7 | Magnet prudpri | g 44 IL A 0.00 627
spusteni
P2.6.14.8 | C3S magnetizacie 0 60000 ms 0 628
pri spusteni
P2.6.14.9 |38 O-veirychlosti | 32000 | ms 100 615
pri spusteni
P2.6.14.10 |38 0-ve ychlosti | g 32000 | ms 100 616
pri zastaveni
0 = nepouzité
1 = momentova
Kritiaci ‘ pamat
P2.6.14.11 | T I8C TN 0 3 0 621 |2 = referencia krd-
pri spustent tiaceho momentu
3 = kratiaci
moment pri spu-
steni vpred/vzad
Kratiaci moment
P2.6.14.12 pri spusteni -300.0 300.0 % 0.0 633
VPRED
Kratiaci moment 0
P2.6.14.13 ori spusteni VZAD -300.0 300.0 Yo 0.0 634
P2.6.14.15 | Casfiltraenko- 55 4000 | ms 0.0 618
déra
P2.6.14.17 Reg“la?izlfr“d“ Pl 000 | 100.00 % 40.00 617
Skupina parametrov na identifikaciu 2.6.15
P2.6.15.1 | Krok rychlosti -50.0 50.0 0.0 0.0 1250 |Vytadenie rychlosti
NCDrive

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
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2.4.8 OCHRANY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.7
Tabulka 11: Ochrany, G2.7

Parameter

Predvole

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 =varovanie +
predchadzajlca
frekv.
Reakcia na poru- 3 =varovanie +
P2.7.1 chu referencie 0 5 0 700 prednast. frekv
4 mA 2.7.2
4 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7
5 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Frekvencia poru-
P2.7.2 chy referencie 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
4 mA
P2.7.3 Reakcia na 0 3 2 701
externd poruchu 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
zastavenie podla
P27 4 Kontrolz? vstupnej 0 3 0 730 2.4.7
fazy 3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia na poru- 0 = porucha je ulo-
P2.7.5 chu v dosledku 0 1 0 727 | zena v historii
podpatia Porucha nie je ulo-
Zend
p2.7.6 | Kontrola wstup- 0 3 2 702
nej fazy 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Ochrana pred 2 = porucha,
P2.7.7 poruchou uzem- 0 3 2 703 | zastavenie podla
nenia 2.4.7
3 = porucha,
P2 78 Tepelna ochrana 0 3 ? 704 zastavenie volnym
motora dobehom
po.7.9 | Koeficientokolite] 1 4504 | 400 | 5 0.0 705
teploty motora
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Tabulka 11: Ochrany, G2.7

Parameter

Koeficient chlade-
P2.7.10 nia motora pri 0.0 150.0 % 40.0 706
nulovej rychlosti
pp.7.11 | Tepelnacasova 1 200 min. | menisa 707
konstanta motora
pp.7.12 | Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
0 = ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
p2.7.13 | Ochrana zabloko- 0 3 0 709 | zastavenie podla
vania
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.14 | Prud zablokovania 0.00 2xIH A IH 710
Casovy limit
P2.7.15 . 1.00 120.00 s 15.00 711
zablokovania
pp.7.16 | Frekvencnylimit 1.0 P2.1.2 Hz 25.00 712
zablokovania
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Och q 2 = porucha,
P2.7.17 chrana pre 0 3 0 713 | zastavenie podta
odlahéenim (UP)
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.18 UP od krat. 10.0 150.0 % 50.0 714
momentu
pp.7.19 | UPzatazeniepri |, 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
Casovy limit
P2.7.20 ochrany odlahce- 2.00 600.00 s 20.00 716
nia
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Tabulka 11: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
. . 2 = porucha,
pp.7.21 | Reakeia priporu- 0 3 2 732 | zastavenie podla
che termistora
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia pri poru- Vid' P2.7.21
P2.7.22 | che komunikacnej 0 3 2 733
zbernice
P2 7 93 Reakcia pri poru- 0 3 2 734 Vid' P2.7.21
che slotu
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2.4.9 PARAMETRE AUTOMAT. RESTARTOVANIA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.8)

Tabulka 12: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

5 Cas ¢akania pred
P2.8.1 Cas Cakania 0.10 10.00 s 0.50 717  |vykonanim prvého
resetu.

Ked uplynie Cas
trvania pokusu a
porucha je stale
aktivna, menic
prejde do porucho-
vého stavu.

P2.8.2 Trvanie pokusu 0.00 60.00 s 30.00 718

Vyber rezimu spu-
stenia pre Automa-
ticky reset.

P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719
0= Rampa

1 = letmy Start
2 = podla P2.4.6

Pocet pokusov po

ndatenom odpojeni

v dosledku podpa-
tia

P2.8.4 0 10 0 720

Pocet pokusov po

natenom odpojeni

v dosledku prepa-
tia

P2.8.5 0 10 0 721

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku nad-
pruadu

P2.8.6 0 3 0 722

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku 4 mA
referencie

P2.8.7 0 10 0 723

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku poru-
chy teploty motora

P2.8.8 0 10 0 726

Pocet pokusov po

ndtenom odpojeni

v dosledku exter-
nej poruchy

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabulka 12: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku poru-
chy odlahcenia

P2.8.10 0 10 0 738

2.4.10  RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NiZSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v navode na pouzivanie vyrobku.

Tabulka 13: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

1 =1/0 svorkovnica

P3.1 Riadiace miesto 1 3 1 125 2 = panel
3 = komunikacna
zbernica

P3.2 Referencia panela P2.1 P2.2 Hz 0.00

Pomocou tohto
parametra je

P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | mozné na paneli
upravit referencnu
frekvenciu.

0 = obmedzena
funkcia tlacidla
Stop

1 = tlacidlo Stop
vzdy povolené

R3.4 Tlacidlo Stop 0 1 1 14

2.4.11 MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU Mé)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vSeobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, najdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.

2.412  ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujluce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi sUvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouzivanie vyrobku.
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3 APLIKACIA MIESTNEHO/VZDIALENEHO
OVLADANIA

3.1 uvob
Aplikaciu na miestne/vzdialené ovladanie vyberte v menu M6 na strane S6.2.

Aplikacia na miestne/vzdialené ovlddanie umoznuje pouzivat dve rézne riadiace miesta.Pre
kazdé riadiace miesto je mozné zvolit referencnt frekvenciu bud z riadiaceho panela, I/0
terminalu alebo komunikacnej zbernice.Aktivne riadiace miesto sa zvoli pomocou digitalneho
vstupu DIN6.

« VsSetky vystupy je mozné lubovolne naprogramovat.

Doplnkové funkcie:

«  Programovatelny Start/Stop a logicky obvod reverzného signalu

» Referencné nastavenie rozsahu

« Kontrola jedného frekvencného limitu

« Druhé rampy a programovanie rampy tvaru S

«  Programovatelné funkcie spustenia a zastavenia

« DC brzda pri zastaveni

« Jedna oblast zakazanej frekvencie

« Programovatelna krivka U/f a spinacia frekvencia

« Automat. restartovanie

« Tepelna ochrana motora a ochrana motora pred zablokovanim:Programovatelna akcia;
vyp., vystraha, porucha

Parametre aplikacie na miestne/vzdialené ovladanie su vysvetlené v kapitole8 Popisy
parametrov tejto prirucky.Vysvetlenia su usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.
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3.2

RIADIACE ROZHRANIE I/0

1-10kQ

OPTA1
Referencny potenciometer,

Vzdialena referencia - - -

L Il e I e

A\ _ _I 1 | | +10V | |Referen<“:ny'/ vystup | |Napétie pre potenciometer, atd’.|
| Z =
Analdgovy vstup 1 4 Y
| \— ----- 2 All+ Rozsah napéatia 0 - 10 V DC Anfalogoyy VStuD.l’t B
Programovatelné (P2.1.12) rererencia pre miesto
————— Uzemnenie pre referenciu
3 All- /0 zem a riadenie
4 AI2+ Analégovy vstup 2
Rozsah pridu 0 - 20 mA || Analégovy vstup 2,
. referencia pre miesto A
0(4)-20mA ---4 5 Al2- Programovatelné (P2.1.11)
6 |[ +24Vv @ | Vystup riadiaceho napatia| [Napitie pre spinace , atd. max 0,1 A|
| 7 | | GND ® | | Uzemnenie | |Uzemnenie pre referenciu a riadenie |
-------- 1 8 |[DIN1 | e A oI E 4 o ey fontoKt uzatvoreny = spustenie vpref
________ .I 9 | | DIN2 | Eic;ﬁsitrc])‘/l:sstallgh%)zadu | |Kontakt uzatvoreny = spustenie vzadl
________ Vstup externe oruch Kontakt ot = ziad h
110 | [ DIN3 | [Brogramovatelng (p2.3.2) | [Kontakt coatvorony = porudoa
| 11 | | CMA | |Spo|o(:m’/ pre DIN 1 - DIN 3 | | Pripojit k GND alebo +24 V |
| 12 | | +24 Ve | |\/ystup riadiaceho napétia| | Napétie pre spinace (pozri #6)|
jmm---- ‘I 13 | | GND [ ] | | Uzemnenie | |Uzemnenie pre referenciu a riadenie|
1
I Miesto B:Start dopredu , Kontakt uzatvoreny = spustenig|
_/ R 14 DIN4 Programovatelny logicky vored
1 obvod (P2.2.15) ontak . pre
/ ! Miecto BTt dooadn ontakt uzatvoreny = spustenig]
-- 2 i | 15 | | DINS | R, min. = 5 k9 | vzad
S e { 16 | | DIN6 | [Vyber miesta A/B | Koniakt Snamvartny = & oktlend mesto 5
17 CMB |Spo|o<”:n§/ pre DIN4 - DIN¢|Pripojit’ k GND alebo +24 V|
18 AO1+ Analdgovy vystup 1
\Vystupna frekvencia Rozsah 0 - 20 mA/R,,
4 19 AO1- ® | [Programovatelné (p2.3.2) [ max. 500
Digitalny vystup Otvoreny kolektor, I < 50 mA
20 | | DO1 PRIPRAVENE Y L= '

Programovatelné (P2.3.7) U = 48 VDC

OPTA2 / OPTA3

*)

%

21 RO1 7 Reléovy vystup 1
CHOD
22
RO1 Programovatelné
23 RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Reléovy vystup 2
25 RO2 : PORUCHA
Programovatelné
26 RO2 — (P2.3.9)

Obr. 7: Predvolena konfigurécia rozhrania I/0 aplikacie na miestne/vzdialené ovladanie
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*) Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka
24 chybal).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode
na pouzivanie vyrobku.

Blok prepojok X3:
Uzemnenie CMA a CMB

ee] CMB pripojené ku GND
®®| CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

° CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 8: Usporiadanie prepojok
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3.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV V APLIKACII NA MIESTNE/
VZDIALENE OVLADANIE

5 N

DING®{--------mooo oo ——2.1.15 Pref. rychlosti posuvu|

12.1.14 Referencia ovlad. cez kom. zbernicp---=----------- ,
2.1.13 Referencie pri ovl. cez panel [~~~~""~"""" H
2.1.12 ReferenciaI/OB  |-----»

2.1.11 Referencia I/O A -

3.1 Riadiace

1
i
i
|R3.2 Referencia z panela I— !
:
1
1

Start dopredu

DIN1 ® —{Togicky obvod A .
(programovatelné rogramovatelhé- R
Y g ) ﬁo gtart/Stop a Sta rt/Stop
Start dozadu reverzneho chodu |

All® S |miesto
Al2® ~ i i A !
;\‘—;—:—;—O\:‘:/._ !
Hore N | b i :
DIN2® Potenciometelr|motora rmmnd i i B! !
DIN3®{Dole AN )R |
b ; i Interna ref.
o ! ! . frekvencia
o N : i a ]
o— ! 1 - : o
. P .
o [T i !
—o : i - :
— e ----------1 Tladidla Start/Stop
Tlacidlo Reset \
et |
zbernice ~ 1
Spustenie/zastavenie z \: O .
komunikacnej zberni ] OO.
Smer z komunikacnej zberni¢e | . O

1
1
i
DIN2 ® (programovatelné) B i i
! 1 r .
. | i1 Interné spustenie/
Start dopredu 0gicky obvod i ®.._ zastavenie
DIN4® (programovatelné) ﬁmgramo‘/ate'hé' A ' Reverzaciq —* °

. 0 Start/r1Sto% ad ——_ E
DIN5 ® Start dozadu _ reverzneho chodu | e B |
(programovatelné) ! . ,
) Interny reverzny chod
[3.3 Smer z panela |

Vstup resetu poruchy (programovatelny) Interny reset poruchy

DIN3® >

[SY

Obr. 9: Logické obvody riadiacich signalov aplikacie na miestne/vzdialené ovladanie
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3.4 APLIKACIA NA MIESTNE/VZDIALENE OVLADANIE - ZOZNAM
PARAMETROV

3.4.1 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL: MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skuto¢né hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a merani.
Monitorovacie hodnoty nie je mozné upravit.

Tabulka 14: Monitorované hodnoty

Hodnota

. . Jednotka
monitorovania

V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora

V1.2 Referenc(r;ie; frekven- Hz 25 Referencna frekvencia do riadenia motora

V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min

V1.4 Prad motora A 3

V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany krutiaci moment hriadela

V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach

V1.7 Napétie motora \Y 6 Vystupné napatie do motora

Napétie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 % 7
obvodu
19 Teplota menica oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
110 Teplota motora % 9 Vypos:ltana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty
V1.1 Analdogovy vstup 1 V/mA 13 Al
V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 -3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V115 DO1, RO, RO2 17 éObFaZUJe stav digitalnych a reléovych vstupov 1 -
V1.16 Analégovy Ivystup mA 26 AO1
V1.17 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat
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3.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 15: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1.1 Min. frekvencia 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 skontrolujte

vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 0.0 103 | kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 0.0 104 kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

P2.1.5 Prudove obme- 1 o4 1 | 2x 11 A I 107
dzenie

Vyhladajte hodnotu

NX2:230 Un na typovom
iy r v stitku motora.
P21+ | Menovite napdtie | g, 690 v | Nxsw00 110 |zZistite, & je motor
motora v zapojeny do troju-
NX6:690 holnika alebo
v hviezdy.

Menovita frekven- Vyhladajte hodnotu
p2.1.7 * 8.00 320.00 Hz 50.00 111 fn na typovom

cia motora Stitku motora.

Vyhladajte hodnotu
24 20000 |[ot./min. 1440 112 |nn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

P2.1.8 *
motora
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Tabulka 15: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Vyhladajte hodnotu
0,1x1IH 2XIH A IH 113 ln na typovom
Stitku motora.

Menovity prad

p2.1.9 *
motora

Vyhladajte hodnotu
P2.1.10 * Cos Fi motora 0.30 1.00 0.85 120 | na typovom Stitku
motora.

0=AI

1=AI2

2 = panel

3 = komunikacna
zbernica

4 = potenciometra
motora

P2.1.11* | Referencial/OA 0 4 1 17

0=AI1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikacna
zbernica

4 = potenciometra
motora

P2.1.12 * | Referencial/OB 0 4 0 131

0=Al1
R’efer?nue pri 0 3 2 121 1=AI2
ovladani cez panel 2 = panel

3 = komunikacna

zbernica

P2.1.13*

Referencie pri 0=AI

* ovladani cez 1=AI2

P21.14 komunikaénu 0 3 3 122 2 = panel
zbernicu 3 = komunikacéna

zbernica

Referencia rychlo-

P2.1.15* .
sti posuvu

0.00 P2.1.2 Hz 0.00 124

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
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3.4.3 VSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL: MENU M2 -> G2.2)

Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Logika=0

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred

Riad. sign. 2 = spu-
stenie vzad

Logika=1

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Ctrl sgn 2 = reverza-
cia

Logika =2

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Riad. sign. 2 = chod

povoleny
Vyber logiky spu- .
P2.2.1 *** | stenia/zastavenia 0 8 0 300 Logika=3
miesta A Riad. sign. 1 =
impulz spustenia
(okraj)
Riad. sign. 2 =

impulz zastavenia

Logika =4

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred

Riad. sign. 2 =
potenciometer
motora - ZVYSOVA-
NIE

Logika=5

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred (hrana)
Riad. sign. 2 = spu-
stenie vzad (hrana)
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Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Logika=6

Riad. sign. 1 = spu-
stenie (hrana)/zasta-

venie
Ctrl sgn 2 = reverza-
cia
Logika=7
Vyber logiky spu- Riad: s[ian. 1 =]/spu-
P2.2.1 *** [ stenia/zastavenia 0 8 0 300 S(t;r_];e ranal/zasta-
iesta A veni
miese Riad. sign. 2 = chod
povoleny
Logika=8

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred (hrana)
Riad. sign. 2 =
potenciometer
motora - ZVYSOVA-
NIE

0 = nepouzité

1 = ext. porucha,
zopnuty kont.

2 = ext. porucha,
rozpojeny kont.

3 =chod povoleny
4 = vyber Casu roz-
behu/dobehu

5 = vynateny cp. do
10

6 = vynateny cp. do
panela

7 = vynuteny cp. do
komunikacnej zber-
nice

8 = reverzacia

9 = rychlost posuvu
10 = reset poruchy
11 = zdkaz operacie
rozbehu/dobehu

12 = prikaz

j-s. brzdenia

13 = potenciometer
motora - ZNIZOVA-
NIE

P2.2.2 Funkcia DIN3 0 13 1 301
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Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

P2.2.3

% % %k

Parameter

Vyber signalu Al1

0.1

E.10

Al

377

Pouziva sa metéda
programovania TTF.
Pozrite si kapitolu
8.9 Princip programo-
vania ,Svorka k funk-
cii“[Terminal to
Function - TTF).

P2.2.4

Rozsah signalu
Al

320

0=0-10V(0-

20 mA**)
1=2-10VI(4-20
mA**]

2 =rozsah vlastného
nastavenia**

P2.2.5

Minimalne vlastné
nastavenie Al1

-160.00

160.00

%

0.00

321

Minimum rozsahu
analdgového
vstupu 1.

P2.2.6

Maximalne
vlastné nastavenie
Al

-160.00

160.00

%

100.00

322

Maximum rozsahu
analégového
vstupu 1.

P2.2.7

Inverzia signalu
Al

323

Inverzia referencie
analégového
vstupu 1 ano/nie.

P2.2.8

Casova konétanta
filtra Al1

0.00

10.00

0.10

324

Cas filtra referen-
cie analédgového
vstupu 1, konstant.

P2.2.9

* %k %k

Vyber signalu Al2

0.1

E.10

A2

388

Pouziva sa metdda
programovania TTF.
Pozrite si kapitolu
8.9 Princip programo-
vania ,.Svorka k funk-
cii” [Terminal to
Function - TTF).

P2.2.10

Rozsah signalu
Al2

325

0=0-10V(0-

20 mA**)
1=2-10V(4-20

2 =rozsah vlastného
nastavenia**

P2.2.11

Minimalne vlastné
nastavenie Al2

-160.00

160.00

%

0.00

326

Minimum rozsahu
analdgového
vstupu 2.
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Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Maximalne Maximum rozsahu
P2.2.12 |vlastné nastavenie | -160.00 | 160.00 % 100.00 327 |analdgového
Al2 vstupu 2.

Inverzia referencie
analégového
vstupu 2 ano/nie.

Inverzia signalu 0 1 0 328

P2.2.13 A2

Casova kon&tanta Cas filtra referen-
P2.2.14 0.00 10.00 s 0.10 329 |cie analégového

filtra AI2 vstupu 2, konstant.
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Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Logika=0

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred

Riad. sign. 2 = spu-
stenie vzad

Logika=1

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Ctrl sgn 2 = reverza-
cia

Logika =2

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Riad. sign. 2 = chod

povoleny
Logika=3
Riad. sign. 1=
P2 2 15 Vyber logiky spu- impulz spustenia
ek stenia/zastavenia 0 6 0 363 | (okraj)
miesta B Riad. sign. 2 =

impulz zastavenia

Logika =4

Riad. sign. 1 =
impulz vpred (okraj)
Riad. sign. 2 =
impulz vzad (okraj)

Logika=5

Riad. sign. 1 =
impulz spustenia
(okraj)

Riad. sign. 2 =
impulz vzad

Logika=6

Riad. sign. 1=
impulz spustenia
(okraj)

Riad. sign. 2 =
impulz na povolenie
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Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Minimalna hod-
nota nastavenia

Vyberie frekvenciu,
ktora zodpoveda

potenciometra

P2.2.16 0.00 320.00 Hz 0.00 303 ) . .
rozsahu referen- min. referencnému
cie miesta A signalu.
Vyberie frekvenciu,
Maximalna hod- ktora ZOdeV%dé
nota nastavenia max. referen¢nému
pP2.2.17 0.00 304  |signdalu 0,00 = bez
rozsahu referen-
S zmeny rozsahu > 0 =
cie miesta A
nast. rozsahu
max. hodnoty.
Minimalna hod- Viyberie frekvenciu,
p2.2.qg | Motanastavenia - q40 | 35000 | Hz 0.00 364 |Ktorazodpoveda
rozsahu referen- min. referencnému
cie miesta B signalu.
Vyberie frekvenciu,
ktora zodpoveda
max. referen¢nému
Maximalna hod- signalu.
p2.2.19 | Motanastavenia | a0 | 35000 | M 0.00 365
rozsahu referen-
cie miesta B 0,.00 = bez nastave-
nia rozsahu
> 0 = nast. rozsahu
max. hodnoty
Volny analogovy ? : grig{)éugzc;t/? vstup
P2.2.20 vstup, vyber sig- 0 2 0 361 1
nalu , ,
2 = analdgovy vstup
2
0 = ziaden reset
1 = zniZi prad. obme-
dzenie (P2.1.5)
P2 2 91 Volny analogqu 0 4 0 362 2 =znizi prud.Jedno-
vstup, funkcia smer. brzdenia
3 =znizi asy roz-
behu a dobehu
4 = znizi limit kon-
troly momentu
pp.2.22 |38 rampymotor |4 4 2000.0 | Hz/s 10.0 331
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Tabulka 16: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Resetovanie
pamate referenc-

0 = Ziaden reset
1 = resetovanie pri

impulzov

P2.2.23 nej frekvencie 0 2 1 367 | zastavenialebo
potenciometra poklese vykonu
motora 2 =reset pri poklese
vykonu
iy v s 0 = stav chodu
pp.oo4 |Pamatspustacich | 1 0 498 | neskopirovany

1 = stav chodu skopi-
rovany

** = Nezabudnite prisluSne umiestnit prepojky bloku X2. Pozrite si ndvod na pouzivanie

vyrobku.

**#* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.

**** = na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
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3.4.4 VYSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL: MENU M2 -> G2.3

Tabulka 17: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.3.1 Vyber signalu AO1 0.1 E.10 AN 464

0 = nepouziva sa
(20 mA/10 V)

1 = Vystupna frekv.
(0 - fmax)

2 = Refer. frekven-
cia (0 -fmax]

3 = otacky motora
(0 - menovité
otacky motora)

4 = Prad motora (0
Funkcia f?nalégo- 0 8 1 307 -lrlMotor]

vého vystupu 5 =moment
motora (0 - TnMo-
tor)

6 = moment
motora (0 - PnMo-
tor)

7 = moment
motora (0 - UnMo-
tor)

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000V]

P2.3.2

Casova konétanta 0 = Ziadne filtrova-
P2.3.3 analégového 0.00 10.00 s 1.00 308 |nie
vystupu

Inverzia analdgo-

P2.3.4 vého vystupu

0 1 0 309 0 = neotocené
1 = otocené

Min. analdg.

; 0 1 0 310 [0=0mAI(0V)
vystupu

1=4mA(2V)

P2.3.5

Rozsah analégo-

P2.3.6 vého vystupu

10 1000 % 100 31
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Tabulka 17: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

0 = nepouzité

1 = pripravené

2 = beziace

3 =Porucha

4 = porucha inver-
tovana

5 = vystraha pre-
hriatia FC

6 = ext. porucha
alebo vystraha

7 =ref. porucha
alebo vystraha

8 = vystraha

9 = vratené do
povodného stavu
10 = zvolena

0 22 1 312 | rychl. posuvu

11 = pri rychlosti
12 = regulator
motora aktivny
13 = kontrola
limitu OP frekv. 1
14 = kontrola
limitu OP frekv.2
15 = kontrola limi-
tov momentu

16 = kontrola
ref. limitov

17 = riadenie
ext. brzdy

18 = riadiace mie-
sto: 10

19 = kontrola
limitu FC tepl.

Funkcia digital-

P23.7 neho vystupu 1

20 = nevyziadany
smer otacania

0 22 1 312 21 = invertované
riadenie ext. brzdy
22 = porucha/varo-
vanie termistora

Funkcia digital-

P23.7 neho vystupu 1

Ako parameter

P2.3.8 Funkcia RO1 0 22 2 313 937

Ako parameter

P2.3.9 Funkcia RO2 0 22 3 314 937
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Tabulka 17: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Kontrola limitu ? : :fiim[iﬂmltlmn-
P2.3.10 |vystupnej frekven- 0 2 0 315 troly y
cie 1 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
P2.3.11 frekvencie 1, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 316
trolnd hodnota
Kontrola limitu ? : :fiim[iﬂmltlmn-
P2.3.12 |vystupnej frekven- 0 2 0 346 troly y
cie 2 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
pP2.3.13 frekvencie 2, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
trolnd hodnota
Funkcia kontroly 0 =nie
P2.3.14 limitu momentu 0 2 0 348 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
pp.315 | Hodnotakontroly | g5q4 | 3990 | o 0.0 349
limitu momentu
p2.3.16 | Funkcia kontroly 0 2 0 350 |0=Me
limitu referencie 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
pp.3.17 | Hodnota kontroly | 4 100.0 % 0.0 351
limitu referencie
Oneskorenie
P2.3.18 | vypnutia externej 0.0 100.0 s 0.5 352
brzdy
Oneskorenie
P2.3.19 zapnutia externej 0.0 100.0 s 1.5 353
brzdy
Kontrola limitu 0 = nie
P2.3.20 teploty frekvenc- 0 2 0 354 ~ P
; - 1 = Dolny limit
ného menica PR
2 =Horny limit
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Tabulka 17: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Hodnota limitu
P2.3.21 teploty frekvenc- -10 100 °C 40 355
ného menica

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si

Nastavenie roz- kapitolu 8.9 Princip

P2.3.22 | sahu analdgového 0.1 E.10 0.1 471 .
Vystupu 2 programovania
y .Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
Funkcia analégo- Ako parameter
P2.3.23 vého vystupu 2 0 8 4 472 2.3.2
P2 3.24 Cas'flltra’ analégo- 0.00 10.00 s 1.00 473 O.= Ziadne filtrova-
vého vystupu 2 nie
p23.25 | Inverziaanalogo- 0 1 0 474 | 0=neototené

vého vystupu 2 1 = otolené

p2.3.26 | Minimum analo- 0 1 0 475 |o=0malow)

gového vystupu 2 1=4mA(2V)

Nastavenie roz-
P.2.3.27 | sahu analdgového 10 1000 % 1.00 476
vystupu 2
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3.4.5 PARAMETRE RIADENIA FREKVENCNEHO MENICA (RIADIACI PANEL:MENU M2 ->
G2.4

Tabulka 18: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.1 500 0 = linearna

100 = Gplny rozb/
dobeh Casy stip/
kles

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.2 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501 0 = linearna

100 = Uplny rozb/
dobeh &asy stup/
kles

P2.4.3 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = zablokované
1 = pouziva sa
pocas chodu

2 = externy brzdny
striedac

3 = pouziva sa pri
zastaveni/pocas
chodu

4 = pouZiva sa
pocas chodu (bez
testovania)

P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504

0= Rampa
P2.4.6 Sposob Startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 62 APLIKACIA MIESTNEHO/VZDIALENEHO OVLADANIA

Tabulka 18: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

0 = zastavenie
motorom

1= Rampa

2 =rampa + Chod
povoleny, volny
dobeh

3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa

P2.4.7 Sposob zastavenia 0 3 0 506

Prud jedno-

P2.4.8 smer. brzdenia

0.00 IL A 0,7xIH 507

Cas |j.s. brzdenia 0 =DC brzda je pri

P2.4.9 . . 0.00 600.00 s 0.00 508 ,
pri zastavovani zastaveni vyp.
Frekvencia na
spustenie
P2.4.10 |j.s. brzdenia pocas 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zastavenia na
rampe
p2.4.11 | Casis-brzdenia g5 | o000 | s 0.00 51 |0=DCbrzdajepri
pri starte spusteni vyp.
P2.4.12* | Brzdenie tokom 0 1 0 520 0 = vypnuté
0 = zap.
p2.4.13 | Frudpribrzdeni | g g IL A IH 519

tokom
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3.4.6 PARAMETRE ZAKAZANYCH FREKVENCII (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.5)

Tabulka 19: Parametre zakazanych frekvencii, G2.5

Parameter

pp5q | Dotnylimitzaka- 1 05 | 39659 Hz 0.00 509
zané frekvencie 1
p2.5p | Hornylimitzaka- |4 00 | 556 59 Hz 0.00 510 |0 = Zakazanyroz-
zané frekvencie 1 sah 1 je vyp.
pp5g | Dolvlimitzaka- ) g4 | 390 g9 Hz 0.00 511
zané frekvencie 2
p2.5.4 | Hornylimitzaka- 15 00| 556 59 Hz 0.00 512 |0 = Zakazanyroz-
zané frekvencie 2 sah 2 je vyp.
pa55 | Dotnylimitzaka- 1 05| 39459 Hz 0.00 513
zané frekvencie 3
pp5e | Hornylmitzaka- | 444 | 39049 Hz 0.00 514 |0 zakazanyroz-
zané frekvencie 3 sah 3 je vyp.
pp57 |Rempazakaz.roz- |, 10.0 X 1.0 518
e behu/dobehu ’ ’ '
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3.4.7 PARAMETRE RIADENIA MOTORA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.6)

Tabulka 20: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

0 = Riadenie fre-
kvencie

1= riadenie rychlo-
sti

P2 4.1 * ReZim riadenia 0 13 0 400 NX?. ' ,
e motora 2 =riadenie kru-
tiaceho momentu
otvorenej slucky
3 =riad. rychlosti
uzatvor. slucky

4 = riadenie kru-
tiaceho momentu
uzatvor. slucky

0 = nepouzité
P2.6.2* Optimalizacia U/f 0 1 0 109 1 = automatické
zosilnenie
momentu

0 =linedrna

1 = kvadraticka
P2.6.3 * Volba pomeru U/f 0 3 0 108 2 = programova-
telna
3=linedrnas
optim. toku

Zaciatok odbudzo-
vania predstavuje

vystupnu frekven-
Zaciatok odbudzo-

P2.6.4* . 8.00 | 320.00 Hz 50.00 s0p |CIU. priktorej
vania vystupné napatie

dosahuje napatie
zaciatku odbudzo-
vania.

Napatie na
zaCiatku odbudzo-
Napatie pri vania vyjadrené
P2.6.5* |zaciatku odbudzo- 10.00 200.00 % 100.00 603 | percentualnou
vania hodnotou menovi-
tého napatia
motora.
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Tabulka 20: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter in. Predvole

Stredna frekven-

*
P2.6.6 cia na krivke U/f

0.00 P2.6.4 Hz 50.00

604

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

Stredné napétie

*
P2.6.7 na krivke U/f

0.00 100.00 % 100.00

605

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

Vystupné napétie
pP2.6.8 * pri nulovej fre- 0.00 40.00 % meni sa
kvencii

606

Tento parameter
udava napatie pri
nulovej frekvencii
na krivke U/f.Pred-
nastavena hodnota
je pri roznych vel-
kostiach jednotiek
odlisna.

Spinacia frekven-

P2.6.9 cia 1.0 meni sa kHz meni sa

601

Ak zvysite spinaciu
frekvenciu, znizi
sa kapacita fre-
kvencného
menica.Ak je kabel
motora dlhy a
chcete znizit kapa-
citné prady v kabli
motora, odporu-
¢ame pouzit nizku
spinaciu frekven-
ciu.Na znizenie
hluku motora pou-
Zite vysoku spina-
ciu frekvenciu.

Regulator prepa-

P2.6.10
tia

607

0 = nepouzité

1 = pouzité (bez
pouZzitia rampy)
2 = pouzité (po
rampe)
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Tabulka 20: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.11

Regulator podpa-
tia

608

0 = nepouzité
1 = Pouzité

P2.6.12

Pokles zataze

0.00

100.00

%

0.00

620

Funkcia umoznuje
vykonat pokles
rychlosti vo vztahu
k zatazeniu.Pokles
zataze sa udadvav
percentach meno-
vitej rychlosti pri
menovitom zata-
Zeni.

P2.6.13

Identifikacia

1/2

631

0 = ziadna akcia

1 = identifikacia
s/bez chodu

2 = identifikacia s
chodom

3 =1D chod enko-
déra

4 = ziadna akcia

5 =1D chod zlyhal

Skupina parametrov pre uzatvorenu slucku 2.6.14

P2.6.14.1

Magnet. prad

0.00

2 x IH

0.00

612

Magnetizacny prud
(prud bez zataze)
motora.Magneti-
zacny prud identifi-
kuje hodnoty para-
metrov U/f, ak sa
zadaju este pred
identifikaCnym
chodom.Ak je hod-
nota nastavena na
0, magnetizacny
prud sa vypocita
interne.

P2.6.14.2

Riadenie rychlosti
P zisk

1000

30

613

P2.6.14.3

Riadenie rychlosti
| ¢as

0.0

3200.0

30.0

614

P2.6.14.5

Kompenzacia roz-
behu

0.00

300.00

0.00

626

P2.6.14.6

Uprava sklzu

500

%

100

619
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Tabulka 20: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.14.7 | Magnet prudpri | g 44 IL A 0.00 627
spusteni
P2.6.14.8 | C3S magnetizacie 0 60000 ms 0 628
pri spusteni
P2.6.14.9 |38 O-veirychlosti | 32000 | ms 100 615
pri spusteni
P2.6.14.10 |38 0-ve ychlosti | g 32000 | ms 100 616
pri zastaveni
0 = nepouzité
1 = momentova
Kritiaci ‘ pamat
P2.6.14.11 | T I8C TN 0 3 0 621 |2 = referencia krd-
pri spustent tiaceho momentu
3 = kratiaci
moment pri spu-
steni vpred/vzad
Kratiaci moment
P2.6.14.12 pri spusteni -300.0 300.0 % 0.0 633
VPRED
Kratiaci moment 0
P2.6.14.13 ori spusteni VZAD -300.0 300.0 Yo 0.0 634
P2.6.14.15 | Casfiltraenko- 55 4000 | ms 0.0 618
déra
P2.6.14.17 Reg“la?izlfr“d“ Pl 000 | 100.00 % 40.00 617
Skupina parametrov na identifikaciu 2.6.15
P2.6.15.1 | Krok rychlosti -50.0 50.0 0.0 0.0 1250 |Vytadenie rychlosti
NCDrive

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
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3.4.8 OCHRANY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.7

Tabulka 21: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 =varovanie +
predchadzajlca
frekv.
Reakcia na poru- 3 =varovanie +
P2.7.1 chu referencie 0 5 0 700 prednast. frekv
4 mA 2.7.2
4 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7
5 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Frekvencia poru-
P2.7.2 chy referencie 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
4 mA
P2.7.3 Reakcia na 0 3 2 701
externd poruchu 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
zastavenie podla
P27 4 Kontrolz? vstupnej 0 3 0 730 2.4.7
fazy 3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia na poru- 0 = porucha je ulo-
P2.7.5 chu v dosledku 0 1 0 727 | zena v historii
podpatia Porucha nie je ulo-
Zend
p2.7.6 | Kontrola wstup- 0 3 2 702
nej fazy 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Ochrana pred 2 = porucha,
P2.7.7 poruchou uzem- 0 3 2 703 | zastavenie podla
nenia 2.4.7
3 = porucha,
P2 78 Tepelna ochrana 0 3 ? 704 zastavenie volnym
motora dobehom
po.7.9 | Koeficientokolite] 1 4504 | 400 | 5 0.0 705
teploty motora
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Tabulka 21: Ochrany, G2.7

Parameter

Koeficient chlade-

P2.7.10 nia motora pri 0.0 150.0 % 40.0 706
nulovej rychlosti
p2.7.11 | Tepelna casova 1 200 min. | menisa 707
konstanta motora
pp.7.12 | Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
pp.7.13 | Ochrana zabloko- 0 3 0 709 | zastavenie podla
vania
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.14 | Prud zablokovania 0.00 2xIH A IH 710
Casovy limit
P2.7.15 . 1.00 120.00 s 15.00 711
zablokovania
pp.7.16 | Frekvencnylimit 1.0 P2.1.2 Hz 25.00 712
zablokovania
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Och q 2 = porucha,
P2.7.17 chrana pre 0 3 0 713 | zastavenie podta
odlah¢éenim (UP)
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.18 UP od krut. 10.0 150.0 % 50.0 714
momentu
pp.7.19 | UPzatazeniepri | g, 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
Casovy limit
P2.7.20 ochrany odlahce- 2.00 600.00 s 20.00 716
nia
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Tabulka 21: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
. . 2 = porucha,
pp.7.21 | Reakeia priporu- 0 3 2 732 | zastavenie podla
che termistora
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia pri poru- Vid' P2.7.21
P2.7.22 | che komunikacnej 0 3 2 733
zbernice
P2 7 93 Reakcia pri poru- 0 3 2 734 Vid' P2.7.21
che slotu
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3.4.9 PARAMETRE AUTOMAT. RESTARTOVANIA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.8)

Tabulka 22: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

5 Cas ¢akania pred
P2.8.1 Cas Cakania 0.10 10.00 s 0.50 717  |vykonanim prvého
resetu.

Ked uplynie Cas
trvania pokusu a
porucha je stale
aktivna, menic
prejde do porucho-
vého stavu.

P2.8.2 Trvanie pokusu 0.00 60.00 s 30.00 718

Vyber rezimu spu-
stenia pre Automa-
ticky reset.

P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719
0= Rampa

1 = letmy Start
2 = podla P2.4.6

Pocet pokusov po

ndatenom odpojeni

v dosledku podpa-
tia

P2.8.4 0 10 0 720

Pocet pokusov po

natenom odpojeni

v dosledku prepa-
tia

P2.8.5 0 10 0 721

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku nad-
pruadu

P2.8.6 0 3 0 722

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku 4 mA
referencie

P2.8.7 0 10 0 723

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku poru-
chy teploty motora

P2.8.8 0 10 0 726

Pocet pokusov po

ndtenom odpojeni

v dosledku exter-
nej poruchy

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabulka 22: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku poru-
chy odlahcenia

P2.8.10

3.4.10  RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NiZSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v navode na pouzivanie vyrobku.

Tabulka 23: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

1 =1/0 svorkovnica

P3.1 Riadiace miesto 1 3 1 125 2 = panel
3 = komunikacna
zbernica

P3.2 Referencia panela P2.1 P2.2 Hz 0.00

Pomocou tohto
parametra je

P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | mozné na paneli
upravit referencnu
frekvenciu.

0 = obmedzena
funkcia tlacidla
Stop

1 = tlacidlo Stop
vzdy povolené

R3.4 Tlacidlo Stop 0 1 1 14

3.4.11 MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU Mé)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vSeobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, najdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.

3.4.12  ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujluce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi sUvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouzivanie vyrobku.
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4 APLIKACIA RIADENIA RYCHLOSTI MULTI-STEP

41 uvoD

Aplikaciu riadenia rychlosti Multi-step vyberte v menu Mé na strane S6.2.

Aplikaciu riadenia rychlosti Multi-step je mozné pouzit v aplikaciach, pri ktorych sa vyzaduju
pevné rychlosti.Celkovo je mozné naprogramovat 15 + 2 roznych rychlosti:jednu zakladnu
rychlost, 15 rychlosti multi-step a jednu rychlost posuvu.Urovne rychlosti sa vyberaju
digitalnymi signalmi DIN3, DIN4, DIN5 a DIN6.Ak sa pouziva rychlost posuvu, DIN3 je mozné
preprogramovat z resetovania poruchy na vyber rychlosti posuvu.

Ako referencia pre zakladnu rychlost moze sluzit bud signal napatia, alebo signal pradu
prenasany prostrednictvom svoriek analdgového vstupu (2/3 alebo 4/5).Druhy z analégovych
vstupov je mozné naprogramovat na iné ucely.

« VsSetky vystupy je mozné lubovolne naprogramovat.

Doplnkové funkcie:

«  Programovatelny Start/Stop a logicky obvod reverzného signalu

» Referencné nastavenie rozsahu

« Kontrola jedného frekvencného limitu

* Druhé rampy a programovanie rampy tvaru S

« Programovatelné funkcie spustenia a zastavenia

« DC brzda pri zastaveni

» Jedna oblast zakazanej frekvencie

«  Programovatelna krivka U/f a spinacia frekvencia

« Automat. restartovanie

« Tepelna ochrana motora a ochrana motora pred zablokovanim:Programovatelna akcia;
vyp., vystraha, porucha

Parametre aplikacie riadenia rychlosti Multi-step su vysvetlené v kapitole8 Popisy parametrov
tejto prirucky.Vysvetlenia st usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.
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4.2 RIADIACE ROZHRANIE I/0

Referencny OPTA1

potenciometer,
SUTHNN  Svorka B Signal ] _ Popis |

\ _ _I 1 | | +10 Veer. | | Referencny vystup | |Napétie pre potenciometer, atd’|
| p ;
| \_ _____ All+ Analégovy vstup 1. Analdgovy vstup 1,
2 Rozsah napétia 0 - 10 V DC | |referenéna frekvencia

————— Uzemnenie pre

3 All- 1/0 zem referenciu a riadenie
Analdgovy vstup 2. , ,
4 A2+ . Analégovy vstup 2,
Zakll_?dlpa! referencia Rozsah prudu 0 = 20 mA referencna frekvencia
(voliteina) R A Programovatelné Predvolena referencia
(P2.1.11)
T 6 | +24V @ | | Vystup riadiaceho napatia | |Nap'étie pre spinace , atd. max 0,1 Al
E / | 7 | | GND o | | Uzemnenie | |Uzemnenie pre referenciu a riadeniel
. Start dopred =
E- T / ________ -I 8 | | DIN1 | Proa ramg\?e:‘til’nl‘\l'/ logicky obvod (P2.2.1)| |SKSS§?Cl(rtlllejz\?Dt¥géeny |
R &tart dozad =
— o ] [omz | | ] Fooes, [ raa—
L Vst ternej R =
o e | e Tz [sonae coapls ot
| 11 |[ CMA | [ spolony pre DIN 1 - DIN 3| [Pripojit k GND alebo +24V |
E | 12 | | +24V e | |V\'/stup riadiaceho napétia | |Napétie pre spinaée (pozri #6) |
E jmm---- ‘I 13 | | GND [ ] | | Uzemnenie | Uzemnenie pre referenciu a riadenie
! X sell sel2 sel3 sel4(s DIN3)
L. R — 14 | | DIN4 Vyber predn. rychlosti1 [[© 0 0 0 Ref1/O
. \ 1 0 0 0 Rychlost 1
:————/ c e { 15 | | DINS | [vyber predn. rychlosti2 | [0 1 0 0 Rychlost2
' 1 - e
E----/ A -| 16 | | DING6 | |V§/ber predn. rychlosti 3 | 1 1 1 1 Rychlost1§
E E 17 CMB | Spoloény pre DIN4 - DIN6 | |Pripojit’ k GND alebo +24 V |
' ! 18 AO1+ Analdgovy vystup 1:
| Vystupna frekvencia Rozsah 0 - 20 mA/RL,
' L 4 19 AO1- °® Programovatelné (P2.3.2)|mMax. 500 Q
EPRIPRAVENﬁ
.@' e 20 DO1 E&%géw\&/'EVNVEStUD Otvoreny kolektor,
X : Programovatelné (P2.3.7) I[=<50mA, U=<48VDC
1
1
! 5 | OPTA2 /OPTA3 *)
! 1 7 R
! | 21 RO1 Reléovy vystup 1
1
| CHOD ! CHOD
——————— 22 . ; né
: RO1 Programovatelné Programovatelné
N T 23 || RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 7 Reléovy vystup 2
25 RO2 PORUCI,—M, Programovatelné
Programovatelné
26 RO2 — (P2.3.9)

Obr. 10: Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 aplikacie na riadenie rychlosti Multi-step
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*) Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka
24 chybal).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode
na pouzivanie vyrobku.

Blok prepojok X3:
Uzemnenie CMA a CMB

ee] CMB pripojené ku GND
®®| CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

° CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 11: Usporiadanie prepojok
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4.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV V APLIKACII RIADENIA
RYCHLOSTI MULTI-STEP
|3.2 Referencia z panela I— ST 2.1.11 Referencia I/O
5 PR 2.1.12 Referencie ovl. cez panel
i E I 2.1.13 Referencia ovlad. cez kom. zbernicl
{1 1 [2.1.15 Prednast. rychlost 1 ]
S : v ...2.1.29 prednastavena rychlost 15
e R o 2,1.14 Referencia
DIN4 g Prednast. rychlost i “77737777T T [rychlosti posuvu
DIN5 [Prednast. rychlost2 SR B N P
Prednast. rychlost3___________ SIS S R ___ ,
Bmggf’mﬂr_@_&t;_ry'_c_hlp_st'_fl_____________: _____ N I B.1 Riadiace miestd
All ® o i IR 5
A2 @ \*g L
S P i Internd referenénd
o | | o, frekvencia
— — el
e Tt ' i
— Tlagidlo |
Reset _ | X O [
Rlerer(_enua Z Komunikacne] Ilaéldla’ L O .
bernice. ' H O O
Spustenie/zastavenie z Start/Stop | OO0
Smer z komunikacnej zbernige E
Start dopredu — Start/Stop ' Interné spustenie/
ky obvod o |
DIN1 & (programovatelné) gcr)gglgcra»;n%v\;t)el’ného e Te_zastavenie
DIN2 ® — tart/Stop a ° |
Spustit reverz reverzného chodu_‘ R il i
'ny everzadia i
(programovatelny) o _ Interny reverzny chod
3.3 Smer z panela .
DIN3 | Vstup resetu poruchy ] s 1 Interny reset poruchy
(programovatelné) B

Obr. 12: Logické obvody riadiacich signalov aplikacie riadenia rychlosti Multi-step

4.4 APLIKACIA RIADENIA RYCHLOSTI MULTI-STEP - ZOZNAM PARAMETROV

4.1 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL: MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skuto¢né hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a merani.
Monitorovacie hodnoty nie je mozné upravit.
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Tabulka 24: Monitorované hodnoty

Hodnota

. . Jednotka
monitorovania

V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora

V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora

V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min

V1.4 Prid motora A 3

V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela

V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach

V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora

Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 \% 7
obvodu
19 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
110 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty
V1.11 Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1
V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 - 3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V115 DO1, RO1, RO2 17 gobraZUJe stav digitalnych a reléovych vstupov 1 -
V1.16 Analégovy lvystup mA 26 AO1
V117 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat
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4.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 25: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1.1 Min. frekvencia 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 skontrolujte

vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 0.0 103 | kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 0.0 104 kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

P2.1.5 Prudove obme- 1 o4 1 | 2x 11 A I 107
dzenie

Vyhladajte hodnotu

NX2:230 Un na typovom
iy r v stitku motora.
P21+ | Menovite napdtie | g, 690 v | Nxsw00 110 |zZistite, & je motor
motora v zapojeny do troju-
NX6:690 holnika alebo
v hviezdy.

Menovita frekven- Vyhladajte hodnotu
p2.1.7 * 8.00 320.00 Hz 50.00 111 fn na typovom

cia motora Stitku motora.

Vyhladajte hodnotu
24 20000 |[ot./min. 1440 112 |nn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

P2.1.8 *
motora

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




APLIKACIA RIADENIA RYCHLOSTI MULTI-STEP

VACON - 79

Tabulka 25: Zakladné parametre G2.1

P2.1.9*

Parameter

Menovity prad
motora

0,1xIH

2XIH

13

Vyhladajte hodnotu
ln na typovom
Stitku motora.

P2.1.10*

Cos Fi motora

0.30

1.00

0.85

120

Vyhladajte hodnotu
na typovom stitku
motora.

P2.1.11*

Referencia I/0

17

0=Al1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikacna
zbernica

P2.1.12*

Referencie pri
ovladani cez panel

121

0=Al1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikac¢na
zbernica

P2.1.13*

Referencie pri

ovladani cez

komunikacnu
zbernicu

122

0=Al1

1=AI2

2 = panel

3 = komunikacna
zbernica

P2.1.14

Ref. rychlosti
posuvu

0.00

P2.1.2

Hz

0.00

124

P2.1.15

Prednast. rychlost
1

0.00

P2.1.2

Hz

5.00

105

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.

P2.1.16

Prednast. rychlost
2

0.00

P2.1.2

Hz

10.00

106

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.

P2.1.17

Prednast. rychlost
3

0.00

P2.1.2

Hz

12.50

126

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.

P2.1.18

Prednast. rychlost
4

0.00

P2.1.2

Hz

15.00

127

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.

P2.1.19

Prednast. rychlost
5

0.00

P2.1.2

Hz

17.50

128

Rychlosti predna-
stavené operato-
rom.
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Tabulka 25: Zakladné parametre G2.1

Parameter

, , Rychlosti predna-

P2.1.20 Pred”asz ryehlost 1 500 | P212 | H2 20.00 129 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.21 P”Ed”asg ryehlost 1 00 | p212 | H2 22,50 130 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.22 Pred”asg ryehlost 1 500 | p212 | H2 25.00 133 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.23 Pred”as’tg' ryehlost | 900 | P212 | He 27.50 134 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.24 Pred”as;brycm‘”t 000 | P212 | Hz 30.00 135 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.25 Pred”as;'1 ryehlost 1 500 | p212 | H2 32.50 136 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.26 Pred”as;'zryCthSt 000 | P212 | Hz 35.00 137 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.27 Pred”as;érycm‘”t 000 | P212 | Hz 40.00 138 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.28 Pred”as&rycmm 000 | P212 | Hz 45.00 139 |stavené operéto-
rom.

, , Rychlosti predna-

P2.1.29 Pred”as;éryc"l“t 000 | P212 | Hz 50.00 140 |stavené operéto-
rom.

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
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4.4.3 VSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.2)

Tabulka 26: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Logika=0

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred

Riad. sign. 2 = spu-
stenie vzad

Logika=1

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Ctrl sgn 2 = reverza-
cia

Logika =2

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Riad. sign. 2 = chod
povoleny

Logika=3

Riad. sign. 1 =
impulz spustenia
0 6 0 300 | (okraj)

Riad. sign. 2 =
impulz zastavenia

Logika spustenia/

P2.2.1 *** .
zastavenia

Logika =4

Riad. sign. 1=
impulz vpred (okraj)
Riad. sign. 2 =
impulz vzad (okraj)

Logika =5

Riad. sign. 1 =
impulz spustenia
(okraj)

Riad. sign. 2 =
impulz vzad

Logika=6

Riad. sign. 1=
impulz spustenia
(okraj)

Riad. sign. 2 =
impulz na povolenie
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Tabulka 26: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

0 = nepouzité

1 = ext. porucha,
zopnuty kont.

2 = ext. porucha,
rozpojeny kont.

3 = chod povoleny

4 = vyber ¢asu roz-
behu/dobehu

5 = vynuteny cp. do
10

6 = vynateny cp. do
P2.2.2 Funkcia DIN3 0 13 1 301 panela

7 = vynuGteny cp. do
komunikacnej zber-
nice

8 =Rvs (ak P2.2.1 =
2,3 alebo 6)

9 = rychlost posuvu
10 = reset poruchy
11 = zdkaz operacie
rozbehu/dobehu

12 = prikaz

j-s. brzdenia

13 = prednast. rychl.

Pouziva sa metéda
programovania
TTF.Pozrite si Kapi-

P*2,;f;k3 Vyber signalu Al1 0.1 E.10 Al 377  |tolu 8.9 Princip pro-
gramovania ,Svorka
k funkcii” (Terminal
to Function - TTF)
0=0-10V(0-

Rozsah signalu 20 mA™)

P2.2.4 Al 0 2 0 320 1=2-10VI(4-20
2 = rozsah vlastného
nastavenia**

Minimalne vlastné M|n|r,num,rozsahu
P2.2.5 : -160.00 | 160.00 % 0.00 321 analdégového
nastavenie Al1
vstupu 1.
Maximalne Maximum rozsahu
P2.2.6  |vlastné nastavenie | -160.00 | 160.00 % 100.00 322 |analdégového
Al vstupu 1.
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Tabulka 26: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Inverzia referencie
0 1 0 323 |analdgového
vstupu 1 ano/nie.

Inverzia signalu

P2.2.7 Al

Casova kon&tanta Cas filtra referen-
P2.2.8 0.00 10.00 s 0.10 324 |cie analdgového

filtra A1 vstupu 1, konstant.

Pouziva sa metéda
programovania
TTF.Pozrite si kapi-
Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A2 388 |tolu 8.9 Princip pro-
gramovania ,Svorka
k funkcii” (Terminal
to Function - TTF).

P2.2.9

* Kok K

0=0-10V(0-

20 mA**)

0 2 1 325 1=2-10VI(4-20
nwA**]

2 = rozsah vlastného
nastavenia**

Rozsah signalu

P2.2.10 A2

Minimalne vlastné Minimum rozsahu
pP2.2.11 : -160.00 160.00 % 0.00 326 analégového
nastavenie Al2

vstupu 2.
Maximalne Maximum rozsahu
P2.2.12 |vlastné nastavenie | -160.00 | 160.00 % 100.00 327 |analégového
Al2 vstupu 2.

Inverzia referencie
0 1 0 328 |analégového
vstupu 2 &no/nie.

Inverzia signalu

P2.2.13 A2

Casova kon&tanta Cas filtra referen-
P2.2.14 0.00 10.00 s 0.10 329 |cie analdgového

filtra A2 vstupu 2, konstant.
Referencné nasta- Vyberie frekvenciu,
pp.2.15 |Vvenierozsahupre | o440 | 55000 |k, 0.00 3g3 |Ktora zodpoveda
minimalnu hod- min. referencnému
notu signalu.
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Tabulka 26: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Vyberie frekvenciu,
ktora zodpoveda
max. referen¢nému
Referencné nasta- signalu.

venie rozsahupre | 54 | 394 g Hz 0.00 304
maximalnu hod-

notu 0,.00 = bez nastave-
nia rozsahu

> 0 = nast. rozsahu
max. hodnoty

P2.2.16

Volny analdgovy
pP2.2.17 vstup, vyber sig- 0 2 0 361
nalu

0 = nepouzité
1=Al
2=AI2

0 = Ziadna funkcia

1 = znizi prad. obme-
dzenie (P2.1.5)

2 = znizi prad jedno-
Volny analdgovy 0 4 0 340 | SMer brzdenia,
vstup, funkcia P2.4.8

3 =zniZi Casy roz-
behu a dobehu

4 = znizi limit kon-
troly momentu
P2.3.15

P2.2.18

CP = riadiace miesto
cc = zopnuty kontakt
oc = rozopnuty kontakt

** = Nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

**#* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.

**** = na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
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L.4.4 VYSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL: MENU M2 -> G2.3

Tabulka 27: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.3.1* | Vyber signalu AO1 0.1 E.10 AN 464

0 = nepouziva sa
(20 mA/10 V)

1 = Vystupna frekv.
(0 - fmax)

2 = Refer. frekven-
cia (0 -fmax]

3 = otacky motora
(0 - menovité
otacky motora)

4 = Prad motora (0
Funkcia f?nalégo- 0 8 1 307 -lrlMotor]

vého vystupu 5 =moment
motora (0 - TnMo-
tor)

6 = moment
motora (0 - PnMo-
tor)

7 = moment
motora (0 - UnMo-
tor)

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000V]

P2.3.2

Casova konétanta 0 = Ziadne filtrova-
P2.3.3 analégového 0.00 10.00 s 1.00 308 |nie
vystupu

Inverzia analdgo-

P2.3.4 vého vystupu

0 1 0 309 0 = neotocené
1 = otocené

Min. analdg.

; 0 1 0 310 [0=0mAI(0V)
vystupu

1=4mA(2V)

P2.3.5

Rozsah analégo-

P2.3.6 vého vystupu

10 1000 % 100 31
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Tabulka 27: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

0 = nepouzité

1 = pripravené

2 = beziace

3 =Porucha

4 = porucha inver-
tovana

5 = vystraha pre-
hriatia FC

6 = ext. porucha
alebo vystraha

7 =ref. porucha
alebo vystraha

8 = vystraha

9 = vratené do
povodného stavu
10 = zvolena

0 22 1 312 | rychl. posuvu

11 = pri rychlosti
12 = regulator
motora aktivny
13 = kontrola
limitu OP frekv. 1
14 = kontrola
limitu OP frekv.2
15 = kontrola limi-
tov momentu

16 = kontrola
ref. limitov

17 = riadenie
ext. brzdy

18 = riadiace mie-
sto: 10

19 = kontrola
limitu FC tepl.

Funkcia digital-

P23.7 neho vystupu 1

20 = nevyziadany
smer otacania

0 22 1 312 21 = invertované
riadenie ext. brzdy
22 = porucha/varo-
vanie termistora

Funkcia digital-

P23.7 neho vystupu 1

Ako parameter

P2.3.8 Funkcia RO1 0 22 2 313 937

Ako parameter

P2.3.9 Funkcia RO2 0 22 3 314 937
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Tabulka 27: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Kontrola limitu ? : :fiim[iﬂmltlmn-
P2.3.10 |vystupnej frekven- 0 2 0 315 troly y
cie 1 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
P2.3.11 frekvencie 1, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 316
trolnd hodnota
Kontrola limitu ? : :fiim[iﬂmltlmn-
P2.3.12 |vystupnej frekven- 0 2 0 346 troly y
cie 2 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
pP2.3.13 frekvencie 2, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
trolnd hodnota
Funkcia kontroly 0 =nie
P2.3.14 limitu momentu 0 2 0 348 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
pp.315 | Hodnotakontroly | g5q4 | 3990 | o 0.0 349
limitu momentu
p2.3.16 | Funkcia kontroly 0 2 0 350 |0=Me
limitu referencie 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
pp.3.17 | Hodnota kontroly | 4 100.0 % 0.0 351
limitu referencie
Oneskorenie
P2.3.18 | vypnutia externej 0.0 100.0 s 0.5 352
brzdy
Oneskorenie
P2.3.19 zapnutia externej 0.0 100.0 s 1.5 353
brzdy
Kontrola limitu 0 = nie
P2.3.20 teploty frekvenc- 0 2 0 354 ~ P
; - 1 = Dolny limit
ného menica PR
2 =Horny limit
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Tabulka 27: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Hodnota limitu
P2.3.21 teploty frekvenc- -10 100 °C 40 355
ného menica

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si

Nastavenie roz- kapitolu 8.9 Princip

P2.3.22 * [ sahu analégového 0.1 E.10 0.1 471 .
Vystupu 2 programovania
y .Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
Funkcia analégo- Ako parameter
*
P23.23 vého vystupu 2 0 8 4 472 2.3.2
P2 3.4 * Cas'flltra’ analdgo- 0.00 10.00 s 1.00 473 O.= ziadne filtrova-
vého vystupu 2 nie
p2.3.25+ | INverzia analogo- 0 1 0 474 | 0=neototené

vého vystupu 2 1 = otolené

p2.3.26* | Minimum anals- 0 1 0 475 |o=0malow)

gového vystupu 2 1=4mA(2V)

Nastavenie roz-
P.2.3.27 * | sahu analégového 10 1000 % 1.00 476
vystupu 2

* = na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF
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4.4.5 PARAMETRE RIADENIA FREKVENCNEHO MENICA (RIADIACI PANEL:MENU M2 ->
G2.4

Tabulka 28: Parametre riadenia frekvencného menic¢a, G2.4

Parameter

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.1 500 0 = linearna

100 = Gplny rozb/
dobeh Casy stip/
kles

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.2 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501 0 = linearna

100 = Uplny rozb/
dobeh &asy stup/
kles

P2.4.3 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = zablokované
1 = pouziva sa
pocas chodu

2 = externy brzdny
striedac

3 = pouziva sa pri
zastaveni/pocas
chodu

4 = pouZiva sa
pocas chodu (bez
testovania)

P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504

0= Rampa
P2.4.6 Sposob Startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start
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Tabulka 28: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

0 = zastavenie
motorom

1= Rampa

2 =rampa + Chod
povoleny, volny
dobeh

3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa

P2.4.7 Sposob zastavenia 0 3 0 506

Prud jedno-

P2.4.8 smer. brzdenia

0.00 IL A 0,7xIH 507

Cas |j.s. brzdenia 0 =DC brzda je pri

P2.4.9 . . 0.00 600.00 s 0.00 508 ,
pri zastavovani zastaveni vyp.
Frekvencia na
spustenie
P2.4.10 |j.s. brzdenia pocas 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zastavenia na
rampe
p2.4.11 | Casis-brzdenia g5 | o000 | s 0.00 51 |0=DCbrzdajepri
pri starte spusteni vyp.
P2.4.12* | Brzdenie tokom 0 1 0 520 0 = vypnuté
0 = zap.
p2.4.13 | Frudpribrzdeni | g g IL A IH 519

tokom
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4.4.6 PARAMETRE ZAKAZANYCH FREKVENCII (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.5)

Tabulka 29: Parametre zakazanych frekvencii, G2.5

Parameter

pp5q | Dotnylimitzaka- 1 05 | 39659 Hz 0.00 509
zané frekvencie 1
p2.5p | Hornylimitzaka- |4 00 | 556 59 Hz 0.00 510 |0 = Zakazanyroz-
zané frekvencie 1 sah 1 je vyp.
pp5g | Dolvlimitzaka- ) g4 | 390 g9 Hz 0.00 511
zané frekvencie 2
p2.5.4 | Hornylimitzaka- 15 00| 556 59 Hz 0.00 512 |0 = Zakazanyroz-
zané frekvencie 2 sah 2 je vyp.
pa55 | Dotnylimitzaka- 1 05| 39459 Hz 0.00 513
zané frekvencie 3
pp5e | Hornylmitzaka- | 444 | 39049 Hz 0.00 514 |0 zakazanyroz-
zané frekvencie 3 sah 3 je vyp.
pp57 |Rempazakaz.roz- |, 10.0 X 1.0 518
e behu/dobehu ’ ’ '
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4.4.7 PARAMETRE RIADENIA MOTORA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.6)

Tabulka 30: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

0 = Riadenie fre-
kvencie

1= riadenie rychlo-
sti

P2 4.1 * ReZim riadenia 0 13 0 400 NX?. ' ,
e motora 2 =riadenie kru-
tiaceho momentu
otvorenej slucky
3 =riad. rychlosti
uzatvor. slucky

4 = riadenie kru-
tiaceho momentu
uzatvor. slucky

0 = nepouzité
P2.6.2* Optimalizacia U/f 0 1 0 109 1 = automatické
zosilnenie
momentu

0 =linedrna

1 = kvadraticka
P2.6.3 * Volba pomeru U/f 0 3 0 108 2 = programova-
telna
3=linedrnas
optim. toku

Zaciatok odbudzo-
vania predstavuje

vystupnu frekven-
Zaciatok odbudzo-

P2.6.4* . 8.00 | 320.00 Hz 50.00 s0p |CIU. priktorej
vania vystupné napatie

dosahuje napatie
zaciatku odbudzo-
vania.

Napatie na
zaCiatku odbudzo-
Napatie pri vania vyjadrené
P2.6.5* |zaciatku odbudzo- 10.00 200.00 % 100.00 603 | percentualnou
vania hodnotou menovi-
tého napatia
motora.
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Tabulka 30: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter in. Predvole

Stredna frekven-

*
P2.6.6 cia na krivke U/f

0.00 P2.6.4 Hz 50.00

604

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

Stredné napétie

*
P2.6.7 na krivke U/f

0.00 100.00 % 100.00

605

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

Vystupné napétie
pP2.6.8 * pri nulovej fre- 0.00 40.00 % meni sa
kvencii

606

Tento parameter
udava napatie pri
nulovej frekvencii
na krivke U/f.Pred-
nastavena hodnota
je pri roznych vel-
kostiach jednotiek
odlisna.

Spinacia frekven-

P2.6.9 cia 1.0 meni sa kHz meni sa

601

Ak zvysite spinaciu
frekvenciu, znizi
sa kapacita fre-
kvencného
menica.Ak je kabel
motora dlhy a
chcete znizit kapa-
citné prady v kabli
motora, odporu-
¢ame pouzit nizku
spinaciu frekven-
ciu.Na znizenie
hluku motora pou-
Zite vysoku spina-
ciu frekvenciu.

Regulator prepa-

P2.6.10
tia

607

0 = nepouzité

1 = pouzité (bez
pouZzitia rampy)
2 = pouzité (po
rampe)
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Tabulka 30: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.11

Regulator podpa-
tia

608

0 = nepouzité
1 = Pouzité

P2.6.12

Pokles zataze

0.00

100.00

%

0.00

620

Funkcia umoznuje
vykonat pokles
rychlosti vo vztahu
k zatazeniu.Pokles
zataze sa udadvav
percentach meno-
vitej rychlosti pri
menovitom zata-
Zeni.

P2.6.13

Identifikacia

1/2

631

0 = ziadna akcia

1 = identifikacia
s/bez chodu

2 = identifikacia s
chodom

3 =1D chod enko-
déra

4 = ziadna akcia

5 =1D chod zlyhal

Skupina parametrov pre uzatvorenu slucku 2.6.14

P2.6.14.1

Magnet. prad

0.00

2 x IH

0.00

612

Magnetizacny prud
(prud bez zataze)
motora.Magneti-
zacny prud identifi-
kuje hodnoty para-
metrov U/f, ak sa
zadaju este pred
identifikaCnym
chodom.Ak je hod-
nota nastavena na
0, magnetizacny
prud sa vypocita
interne.

P2.6.14.2

Riadenie rychlosti
P zisk

1000

30

613

P2.6.14.3

Riadenie rychlosti
| ¢as

0.0

3200.0

30.0

614

P2.6.14.5

Kompenzacia roz-
behu

0.00

300.00

0.00

626

P2.6.14.6

Uprava sklzu

500

%

100

619
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Tabulka 30: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.14.7 | Magnet prudpri | g 44 IL A 0.00 627
spusteni
P2.6.14.8 | C3S magnetizacie 0 60000 ms 0 628
pri spusteni
P2.6.14.9 |38 O-veirychlosti | 32000 | ms 100 615
pri spusteni
P2.6.14.10 |38 0-ve ychlosti | g 32000 | ms 100 616
pri zastaveni
0 = nepouzité
1 = momentova
Kritiaci ‘ pamat
P2.6.14.11 | T I8C TN 0 3 0 621 |2 = referencia krd-
pri spustent tiaceho momentu
3 = kratiaci
moment pri spu-
steni vpred/vzad
Kratiaci moment
P2.6.14.12 pri spusteni -300.0 300.0 % 0.0 633
VPRED
Kratiaci moment 0
P2.6.14.13 ori spusteni VZAD -300.0 300.0 Yo 0.0 634
P2.6.14.15 | Casfiltraenko- 55 4000 | ms 0.0 618
déra
P2.6.14.17 Reg“la?izlfr“d“ Pl 000 | 100.00 % 40.00 617
Skupina parametrov na identifikaciu 2.6.15
P2.6.15.1 | Krok rychlosti -50.0 50.0 0.0 0.0 1250 |Vytadenie rychlosti
NCDrive

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
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4.4.8 OCHRANY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.7)

Tabulka 31: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 =varovanie +
predchadzajlca
frekv.
Reakcia na poru- 3 =varovanie +
P2.7.1 chu referencie 0 5 0 700 prednast. frekv
4 mA 2.7.2
4 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7
5 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Frekvencia poru-
P2.7.2 chy referencie 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
4 mA
P2.7.3 Reakcia na 0 3 2 701
externd poruchu 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
zastavenie podla
P27 4 Kontrolz? vstupnej 0 3 3 730 2.4.7
fazy 3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia na poru- 0 = porucha je ulo-
P2.7.5 chu v dosledku 0 1 0 727 | zena v historii
podpatia Porucha nie je ulo-
Zend
p2.7.6 | Kontrola wstup- 0 3 2 702
nej fazy 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Ochrana pred 2 = porucha,
P2.7.7 poruchou uzem- 0 3 2 703 | zastavenie podla
nenia 2.4.7
3 = porucha,
P2 78 Tepelna ochrana 0 3 ? 704 zastavenie volnym
motora dobehom
po.7.9 | Koeficientokolite] 1 4504 | 400 | 5 0.0 705
teploty motora
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Tabulka 31: Ochrany, G2.7

Parameter

Koeficient chlade-

P2.7.10 nia motora pri 0.0 150.0 % 40.0 706
nulovej rychlosti
p2.7.11 |, Tepelna casova 1 200 min. | menisa 707
konstanta motora
pp.7.12 | Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
pp.7.13 | Ochrana zabloko- 0 3 0 709 | zastavenie podla
vania
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.14 | Prud zablokovania 0.00 2xIH A TH 710
Casovy limit
P2.7.15 . 1.00 120.00 s 15.00 711
zablokovania
p2.7.16 | Frekvencnylimit |y 54 | by gy Hz 25.00 712
zablokovania
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Och q 2 = porucha,
P2.7.17 chrana pre 0 3 0 713 | zastavenie podta
odlah¢éenim (UP)
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.18 . UP od 10.0 150.0 % 50.0 714
krdt. momentu
pp.7.19 | UPzatazeniepri | g4 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
Casovy limit
P2.7.20 ochrany odlahce- 2.00 600.00 s 20.00 716
nia
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Tabulka 31: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
. . 2 = porucha,
pp.7.21 | Reakeia priporu- 0 3 2 732 | zastavenie podla
che termistora
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia pri poru- Vid' P2.7.21
P2.7.22 | che komunikacnej 0 3 2 733
zbernice
P2 7 93 Reakcia pri poru- 0 3 734 Vid' P2.7.21
che slotu
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4.4.9 PARAMETRE AUTOMAT. RESTARTOVANIA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.8)

Tabulka 32: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

5 Cas ¢akania pred
P2.8.1 Cas Cakania 0.10 10.00 s 0.50 717  |vykonanim prvého
resetu.

Ked uplynie Cas
trvania pokusu a
porucha je stale
aktivna, menic
prejde do porucho-
vého stavu.

P2.8.2 Trvanie pokusu 0.00 60.00 s 30.00 718

Vyber rezimu spu-
stenia pre Automa-
ticky reset.

P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719
0= Rampa

1 = letmy Start
2 = podla P2.4.6

Pocet pokusov po

ndatenom odpojeni

v dosledku podpa-
tia

P2.8.4 0 10 0 720

Pocet pokusov po

natenom odpojeni

v dosledku prepa-
tia

P2.8.5 0 10 0 721

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku nad-
pruadu

P2.8.6 0 3 0 722

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku 4 mA
referencie

P2.8.7 0 10 0 723

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku poru-
chy teploty motora

P2.8.8 0 10 0 726

Pocet pokusov po

ndtenom odpojeni

v dosledku exter-
nej poruchy

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabulka 32: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku poru-
chy odlahcenia

P2.8.10

4.4.10  RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NiZSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v navode na pouzivanie vyrobku.

Tabulka 33: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

1 =1/0 svorkovnica

P3.1 Riadiace miesto 1 3 1 125 2 = panel
3 = komunikacna
zbernica

P3.2 Referencia panela | P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00

Pomocou tohto
parametra je

P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | mozné na paneli
upravit referencnu
frekvenciu.

0 = obmedzena
funkcia tlacidla
Stop

1 = tlacidlo Stop
vzdy povolené

R3.4 Tlacidlo Stop 0 1 1 14

4.4.11 MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU Mé)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vSeobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, najdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.

4.6.12  ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujluce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi sUvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouzivanie vyrobku.
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5 APLIKACIA RIADENIE PID

5.1 uvoD
Aplikaciu riadenia PID vyberte v menu Mé na strane S6.2.

Aplikacia riadenia PID obsahuje dve riadiace miesta so svorkami I/0 - ako miesto A sldzi
regulator PID a ako zdroj B je to priama referencna frekvencia.Riadiace miesto A alebo B sa
zvoli pomocou digitadlneho vstupu DINé.

Referenciu pre regulator PID je mozné zvolit pomocou analdgovych vstupov, komunikacne;j
zbernice, motorizovaného potenciometra, aktivovanim referencie PID 2 alebo pouZzitim
referencie riadiaceho panela.Skuto¢nu hodnotu regulatora PID je mozné zvolit
prostrednictvom analdgovych vstupov, komunikacnej zbernice, skutocnych hodnot motora
alebo prostrednictvom matematickych funkcii tychto poloziek.

Priamu referencnd frekvenciu je mozné pouzivat na riadenie bez regulatora PID a je mozné
ju zvolit prostrednictvom analdgovych vstupov, komunikacnej zbernice, potenciometra
motora alebo panela.

Aplikacia PID sa zvyCajne pouziva na regulaciu merania hladiny alebo ovladanie ¢erpadiel a
ventilatorov.Pri tychto spdsoboch pouzivania poskytuje aplikacia PID plynulé riadenie a
predstavuje balik integrovanych procesov merania a regulacie, kde nie su potrebné Ziadne
dalSie komponenty.

« Digital. vstupy DIN2, DIN3, DIN5 a vSetky vystupy je mozné lubovolne naprogramovat.

Doplnkové funkcie:

« Vyber rozsahu signalu analédgového vstupu

»  Dve kontroly limitov frekvencie

* Kontrola limitu momentu

* Kontrola limitu referencie

« Druhé rampy a programovanie rampy tvaru S

« Programovatelné funkcie spustenia a zastavenia

« DC brzda pri spusteni a zastaveni

« Trioblasti zakazanej frekvencie

« Programovatelna krivka U/f a spinacia frekvencia

« Automat. restartovanie

« Tepelnad ochrana motora a ochrana motora pred zablokovanim:Uplne programovatelné;
vyp., varovanie, porucha

« Ochrana pred odlah¢enim motora

« Kontrola vstupnej a vystupnej fazy

« Pridanie frekvencie sumarneho bodu do vystupu PID

« Regulator PID je navy$e mozné pouzivat prostrednictvom riadiacich miest I/0 B, panela a
komunikacnej zbernice

«  Funkcia Plynuly prechod

» Funkcia parkovania

Parametre aplikacie riadenia PID su vysvetlené v kapitole8 Popisy parametrov tejto
prirucky.Vysvetlenia su usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.
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5.2 RIADIACE ROZHRANIE I/0

OPTA1

Referen¢ny potenciometer,
SN Svorka N sSignal -E_

| ’jm _ | 1 ][+10v, | [Referentny vystup | [Referencne napatic pre
Analogovy vstup 1
. 2 || AL+ Rozsah napatia 0 - 10 v DC | [Analégovy vstup 1
| Programovatelné (P2.1.11) | |Referencia PID
————— Uzemnenie pre referenciu
3 AIl- I/O zem a riadenie
2-vodicovy vysielaé a4 A2+ Analégov{/lvstup 2
AKtudne -1 Rozsah prudu 0 - 20 mA Analégovy vstup 2
hodnota ] Skutocna hodnota PID 1
PR 5 AI2- Programovatelné (P2.2.9)
(0) 4 - 20 :
mA +
P 6 | +24V @ | |V;’/stup riadiaceho napatia | |Nap'étie pre spinace , atd. max 0,1 A|
' """I 7 | | GND ® | |Uzemnenie | |Uzemnenie pre referenciu a riadeniel
E_ _ _/ ________ _I 8 | | DIN1 | |'|;’||n§“5nto_A55tart dopredu | |Kontakt uzatvoreny = spustenie vpredl
E_ - _/ ———————— -I 9 | | DIN2 | |\P/t§(§grp')a$r¥(§\e/gt‘g}neo{g§hﬁl 2) | |Kontakt uzatvoreny = spustenie vzad |
v - Reset hy Ki ki = h
e (0] [ome | oo e rz.00 | [ ey S,
E | 11 | | CMA | |SPO|Oén\" pre DIN 1 - DIN 3 | |Kontakt uzatvoreny = reset poruc}]y
| 12 | | +24V @ | M’/stup riadiaceho napa’tia| |Pripojit' k GND alebo +24 V|
‘ F------ | 13 | | GND [ | |Uzemnenie | |Napétie pre spinade (pozri #6) |
' 1
' / | Miesto B:Start dopredu Uzemnenie pre
[ "E """" 14 DIN4 R min. = 5 kQ referenciu a riadenie
SRR SRR 125 | [DINs | (e e mouatea (£5.9.3) | [eferatos hevence (oo sy |
i 1
b _/ S -I 16 | | DING | |Vyber miesta riadenia A/B | Kontakt uzatvoreny = Je
' : . . Kontakt otvoreny = je aktivne riadiade
! 1 17 CMB Spolo¢ny pre DIN4 — DING miesto A Kontakt uzatvoreny = je
. 1 aktivne riadiace miesto B
1 1
5 ! -{ 18 ] [AO1+ | [Analégovy vystup 1 |Pripojit k GND alebo +24 V|
' | 19 AOL- ® Vystupna frek,v?nma Rozsah 0 - 20 mA/R ,
E PRIPRAVENIE - Programovatelné (P2.3.2) | | max. 500 ©
r@* ““““ 20 | | pO1 P Otvoreny kolektor,
X | Programovatelné (P2.3.7) I'=50mA, U =48 VDC
I 1
! : | OPTA2 / OPTA3 *)
I 1
! X 21 RO1 Reléovy vystup 1
1
X cHop 22 RO1 ; CHOD
: Programovatelné
BV VA 23 | | RO1 — (P2.3.8)
24 RO2 Reléovy vystup 2
; PORUCHA
25 RO2 v
Programovatelné
26 RO2 — (P2.3.9)

Obr. 13: Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 aplikacie PID (s 2-vodicovym vysielacom)
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*) Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka
24 chybal).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode
na pouzivanie vyrobku.

Blok prepojok X3:
Uzemnenie CMA a CMB

ee] CMB pripojené ku GND
®®| CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

° CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 14: Usporiadanie prepojok
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5.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV V APLIKACII RIADENIE PID

DIN2 & Externa porucha (programovatelny)
DINS & - RYchlost posuvu (programovatelny)
DING® . Vybermiesta A/B i Povolit refer. PID z
i 1 panela 2 (DIN5 = 13)
2.2.7 Referencia ovlad. cez kom. zbgraicu-----, H H
2.2.6 Referencie ovl. cez panel[~~="73 i E i
2.2.5 Referencia I/0 B i E Vo
[2:2.4 Hlavna referencia P}D---, ! | P
i 111} !| R3SReferPIDz panelal2—]
DIN2 ® Potenciom. _52}‘—5—!—:—!— ———
DIN3® motora o3 o PID_@
® 4 [ Skut.
o5 I Vyber 1 Vyber ||
2.1.11 Referencia PIQ» F---Fq-F---- o Vo > rs]kL(thoEtnej — ﬁklétOCtHEJ
o0 , ! ' 1 1 odnoty, odnoty par.
Allg :O | 1 H ot par. 22Y9 m 2.2.8
Al2 et 22210 2
PID z panela 3 ! E P
geg il
oto 1 Lo
[R3.2 Refer. z 1 o2 B T
panela °3 b
; 5 E E i =
o0 0 \ i i 1
ol
=§"K' ! . 2.1.19 Pref. rychlosti posuvu
| e
o5 P iesto
00 {-----2 | .
! | Interna ref.
—el : frekvencia
ID—.’s/F“:—.‘V P .
o4 1 Komunikacna zbernica
Referencia z ®5 ! V.
komunikacnej zbernice[— H Tlacidlo Reset O @) .
REnIkeAnes bemid : o 0 ®
?tr)r%%r;i%ekomunikacnej ! Tladidla Start/Stop| (OO
DIN1 & Start; miesto A oo - , ) )
DIN4 & |—_§\L._|Start/Stop e~ Interné spustenie/zastavenie
DIN2 Start; miesto A B d
DIN3 ® e , +__ Interny reverzny chod
DINS 3.3 Smer z panela S — T —~
DIN3 g_| Vstup resetu poruchy (programovatelny) 1> Interny reset poruchy

Obr. 15: Logické obvody riadiacich signalov aplikacie Riadenie PID

5.4 APLIKACIA RIADENIE PID - ZOZNAM PARAMETROV

5.4.1 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL: MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skutocné hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a merani.
Monitorovacie hodnoty nie je mozné upravit.

POZNAMKA!
Monitorovacie hodnoty V1.19 az V1.22 st dostupné iba pri aplikacii Riadenie PID.
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Tabulka 34: Monitorované hodnoty

H_odnota . Jednotka
monitorovania

V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora

V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora

V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min

V1.4 Prid motora A 3

V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela

V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach

V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora

Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 \% 7
obvodu
19 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-

heita

110 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty

V1.11 Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1

V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2

V1.13 Analdogovy vstup 3 27 Al3

V1.14 Analdgovy vstup 4 28 Al4

V1.15 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 -3

V1.16 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6

V1.17 DO1, RO, RO2 17 éObFaZUJe stav digitalnych a reléovych vstupov 1 -

V1.18 Analégovy lvystup mA 26 AO1

V1.19 Referencia PID % 20 V % max. frekvencie

v . o .
V1.20 Skutocna hodnota % 91 V % max. skuto¢nej hodnoty
PID

Hodnota odchylky regulatora PID. Ide o odchylku

V1.21 Hodnota chyby PID % 29 s;?atnej vazby o’d. referenc.le v prvoc’esnychljednot-
kach. Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou
parametra.
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Tabulka 34: Monitorované hodnoty

H_odnota . Jednotka
monitorovania
Vystup PID ako percentuélna hodnota (0 - 100 %).
, Tlto hodnotu je mozné odoslat riadeniu motora
V1.22 Vystup PID % 23 . . . L
(referencna frekvencia) alebo cez analégovy
vystup.
Specialne zobraze- Pozrite si parametre 2.2.46 a7 2.2.49
V1.23 nie pre skuto¢nu 29
hodnotu
V1.24 Teplota PT-100 °C 42 Najvyssia teplota pouzitych vstupov
61.25 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
) nia mozné vybrat
V1.26.1 Prud A 113
V1.26.2 Moment % 1125
V1.26.3 Jednosm. napatie \Y IA
V1.26.4 Stavove slovo 43
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5.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 35: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1.1 Min. frekvencia 0.00 P2.1.2 Hz 0.00

101

pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320.00 Hz 50.00

102

Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
skontrolujte
vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

P2.1.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 0.0

103

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 0.0

104

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

P2.1.5 Prudove obme- 1 o4 1 | 2x 11 A I
dzenie

107

NX2:230
\%

180 690 \ NX5:400
\%

NX6:690
\%

Menovité napatie

P2.1.6 *
motora

110

Vyhladajte hodnotu
Un na typovom
stitku motora.
Zistite, Ci je motor
zapojeny do troju-
holnika alebo
hviezdy.

pp.1.7+ |Menovitafrekven- | g 320.00 Hz 50.00
cla motora

1

Vyhladajte hodnotu
fn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

P2.1.8 *
motora

24 20000 |ot./min. 1440

12

Vyhladajte hodnotu
nn na typovom
Stitku motora.
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Tabulka 35: Zakladné parametre G2.1

Parameter

P2.1.9*

Menovity prad
motora

0,1xIH

2XIH

13

Vyhladajte hodnotu
ln na typovom
Stitku motora.

P2.1.10*

Cos Fi motora

0.30

1.00

0.85

120

Vyhladajte hodnotu
na typovom stitku
motora.

P2.1.11*

Referencny signal
reguldtora PID
(miesto A)

332

0=Al1

1=AI2

2 =ref. PID z ria-
diaceho menu
Panel, P3.4
3=ref. PIDz
komunikacnej
zbernice (Proces-
sDatalN 1)

4 = potenciometra
motora

P1.1.12

Zisk regulatora
PID

0.0

1000.0

%

100.0

118

Ak bude hodnota
parametra nasta-
vena na 100 %,
zmena 10 % v hod-
note chyby sp6sobi
zmenu vystupu
regulatora o 10 %.

P1.1.13

I-Cas regulatora
PID

0.00

320.00

1.00

19

Ak je tento para-
meter nastaveny
na 1,00 s, zmena
10 % v hodnote
chyby spbsobi
zmenu vystupu
regulatora o
10,00 %/s.

P1.1.14

D-Cas regulatora
PID

0.00

100.00

0.00

132

Ak je tento para-
meter nastaveny
na 1,00 s, zmena
10 % za 1,00 sek-
undu v hodnote
chyby sposobi
zmenu vystupu
regulatora o
10,00 %.
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Tabulka 35: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Menic prejde do
rezimu parkovania,
ked vystupna fre-
kvencia zostane
0.00 P2.1.2 Hz 10.00 1016 |pod tymto limitom
dlhsie, ako je
nastavené para-
metrom Oneskore-
nie parkovania.

Frekvencia parko-

P1.1.15 .
vania

Minimalna Casova
dizka, podas ktorej
frekvencia musi

0 3600 s 30 1017 |zostat pod Uroviiou
parkovania pred
zastavenim
menica.

Oneskorenie par-

P1.1.16 kovania

Udava uroven pre
kontrolu restartu
pre hodnotu
odozvy PID.Pouziva
nastavené pro-
cesné jednotky.

P1.1.17 Uroven restartu 0.00 100.00 % 25.00 1018

0 =restart pri
poklese pod uro-
ven restartu
(2.1.17)

1 =restart pri zvy-
Seni nad Uroven
reStartu (2.1.17)

P1.1.18 Funkcia restartu 0 1 0 1019

Referencia rychlo-

P1.1.19 .
sti posuvu

0.00 P2.1.2 Hz 10.00 124

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
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5.4.3 VSTUPNE SIGNALY

Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

0 = nepouzité

1 = externa poru-
chacc

2 = externa poru-
chaoc

3 = chod povoleny
4 =volba Casu roz-
behu/dobehu

5 = CP:I/0 svor-
kovnica (ID125)

6 = CP:Panel
(ID125)

P2.2.1 ** Funkcia DIN2 0 13 1 319 |7 =CP:Komuni-
kacna zbernica
(ID125)

8 = vpred/vzad

9 = frekvencia
posuvu (cc)

10 = reset poruchy
(cc)

11 =Zé&kaz
Rozb/Dob (cc)

12 = prikaz na

j-s. brzdenie

13 = pot. motoraZ-
VYS. (cc)

Ako vySSie, okrem:

P2.2.2 ** Funkcia DIN3 0 13 10 301
13 = pot. motoraZ-
NIZ. (cc)
Ako vyssie, okrem:
P2.2.3 ** Funkcia DIN5 0 13 9 330

13 =referencia
povolenia PID 2
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Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Referencia
P2.2.4** | sumarneho bodu 0 7
PID

376

0 = hodnota pria-
meho vystupu PID
1=Al1 + vystup
PID

2 = Al2 + vystup
PID

3 =AI3 + vystup
PID

4 = Al4 + vystup
PID

5=panel PID +
vystup PID

6 = kom. zbernica
+ vystup PID (Pro-
cessDatalN3])

7 = pot. motora +
vystup PID

Vyber referencie

k%
P2.2.5 /OB

343

0=Al1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 =referencia z
panela

5 =referencia
komunikacnej
zbernice (FBSpee-
dReference)

6 = potenciometra
motora

7 =regulator PID

Vyber referencie
P2.2.6 ** ovladania cez 0 7
panel

121

Ako pri P2.2.5

Vyber referencie
pri ovlddani cez
komunikacnu
zbernicu

P2.2.7 **

122

Ako pri P2.2.5
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Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

0 = skuto¢na hod-
nota 1

1 =skutoéna 1 +
skutocna 2

2 =skutocna 1 -
skutocna 2

3 =skutocnd 1*
oy |0 7 0 S v
1, skutoc¢na 2)

5 = Max [skuto¢nd
1, skutoc¢na 2)

6 = Mean (sku-
toc¢na 1, skutocna
2)

7 = Sqrt (skut. 1] +
Sqrt (skut. 2)

P2.2.8 **

0 = nepouzité

1 =signal Al1 (c-
doska)

2 = signal A2 (c-
doska)

3=AI3

4 =Al4

0 10 2 334 5 = kom. zbernica
ProcessDatalN2
6 = moment
motora

7 = otacky motora
8 = prud motora
9 = vykon motora
10 = frekvencia
enkodéra

Vyber skutocnej

k%
P2.2.9 hodnoty 1

0 = nepouzité

1 =signal Al1

2 = signal Al2
3=AI3

4=Al4

5 = kom. zbernica
0 10 0 335 ProcessDatalN3
6 = moment
motora

7 = otacky motora
8 = prud motora
9 = vykon motora
10 = frekven-

cia enkodéra

Vstup pre sku-

* %
P2.2.10 to¢nd hodnotu 2
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Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Minimum rozsahu

0 = Ziadny min. bod

P2.2.11 | pre skutonl hod- | -1600.0 | 1600.0 % 0.0 336 |rozsahu
notu 1
Maximum rozsahu 100 = Ziadny
P2.2.12 | pre skutocnu hod- | -1600.0 | 1600.0 % 100.0 337 | maxim. bod roz-
notu 1 sahu
Minimum rozsahu 0 = ziadny min. bod
P2.2.13 | pre skutocnd hod- | -1600.0 | 1600.0 % 0.0 338 |rozsahu
notu 2
Maximum rozsahu 100 = Ziadny
P2.2.14 | pre skuto¢nl hod- | -1600.0 | 1600.0 % 100.0 339 [maxim. bod roz-
notu 2 sahu
Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Pozrite si
P2215 1 \uber signaluAll | 0.1 E.10 A1 377 | kapitolu 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
0=0-10VI(0-
Rozsah signalu 20 mA*)
P2.2.16 Al 0 2 0 320 122-10V (4~
20 mA*)
2 = vlastny rozsah*
Minimalne vlastné
P2.2.17 : -160.00 | 160.00 % 0.00 321
nastavenie Al1
Maximalne
P2.2.18 |vlastné nastavenie | -160.00 | 160.00 % 100.0 322
Al
P2.2.19 Al1 inverzia 0 1 0 323 0 = neotocené
1 = otocené
P2.2.20 Cas filtra Al1 0.00 | 10.00 s 0.10 324 ?”: zladne filtrova-
0=0-20mA(0-
P2.2.21 Vyb ignalu Al2 0.1 E.10 A2 388 10 V)
2. yber signalu . . . 1=4-20mA(2 -
10 V¥

2 = vlastny rozsah*

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 114

APLIKACIA RIADENIE PID

Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

referencie PID

Rozsah signalu 0=0-20 mA*
P2.2.22 Al2 0 2 1 325 124 - 20 mA*
2 = prispdsobené*
Minimalne vlastné
P2.2.23 . -160.00 | 160.00 % 0.00 326
nastavenie Al2
Maximalne
P2.2.24 |vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 0.00 327
Al2
P2.2.25 Al2 inverzia 0 1 0 328 0 = neotocené
1 = otoCené
P2.2.26 | Gasfiltra Al2 000 | 10.00 s 0.10 3g9 |0 = #adne fitrova-
p2.2.27 | L3srampymotor |, 2000.0 | Hz/s 10.0 331
potenciometra
Resetovanie 0 = Ziaden reset
pamate referenc- 1 = resetovanie pri
P2.2.28 nej frekvencie 0 2 1 367 |zastavenialebo
potenciometra poklese vykonu
motora 2 =reset pri
poklese vykonu
. 0 = Ziaden reset
Resetovanie . .
ste referencie 1 =resetovanie pri
p2.2.29 |Pama . 0 2 0 370 | zastaveni alebo
PID potenciome- ,
poklese vykonu
tra motora 2= .
=reset pri
poklese vykonu
pa230 | MMMEVEM | qe000 | P2231 | % 0.0 359
Maximalny limit
P2.2.31 PID P2.2.30 | 1600.0 % 100.0 360
Inverzia hodnoty 5. . .
P2.2.32 , 0 1 0 340 0 = Ziadna inverzia
odchylky 12 .
= inverzia
p2.2.33 | Caszvwsovania 0.1 100.0 s 5.0 341
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Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

p2.234 | Casznitovania 0.1 100.0 s 5.0 342
referencie PID

Minimalna hod-
ppp35 | Notanastavenia |44 59q4 Hz 0.00 344
rozsahu referen-

cie, miesto B

Maximalna hod-
p223¢ | Notanastavenia |44 5oq Hz 0.00 345
rozsahu referen-

cie, miesto B

0 = zachovanie
referencie

1 = skopirovanie
skuto¢nej referen-
cie

P2.2.37 Plynuly prechod 0 1 0 366

Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania

. Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P22.38 | \yber signalu A3 | 0.1 E.10 0.1 141

0 = rozsah signalu
0 1 1 143 [0-10V
1 =rozsah signalu
2-10V

Rozsah signalu

P2.2.39 A3

P2.2.40 Al3 inverzia 0 1 0 151 0 = neotocené
1 = otocené

0 = ziadne filtrova-

P2.2.41 Cas filtra AI3 0.00 10.00 s 0.10 142 nie

Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania

. Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

PZ*.Z;ZQ Vyber signalu Al4 0.1 E.10 0.1 152
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Tabulka 36: Vstupné signaly, G2.2

Parameter

Rozsah signalu 0 = rozsah signalu

P2.2.43 0 1 1 154 |0-10V
Al4 S
1 =rozsah signalu
2-10V
P2.2.44 Al4 inverzia 0 1 0 162 | 0=neotocené
1 = otoCené
P2.245 | GasfiltraAlé | 000 | 1000 | s 0.10 153 |0~ elodnefiltrova-
Minimum Special-
P2.2.46 neho zobrazenia 0 30000 0 1033
skutocnej hodnoty
Maximum Special-
P2.2.47 neho zobrazenia 0 30000 100 1034
skuto¢nej hodnoty
Desatinné miesta
P2.2.48 specialneho 0 4 1 1035
zobrazenia sku-
tocnej hodnoty
Jednotka Special- Pozrite si ID1036 v
P2.2.49 neho zobrazenia 0 29 4 1036 |kapitole 8 Popisy
skutocnej hodnoty parametrov.

CP =riadiace miesto
cc = kontakt
oc = rozopnuty kontakt

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni FC.

*** = Na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF.
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5.4.4 VYSTUPNE SIGNALY (RIADIACI PANEL: MENU M2 -> G2.3

Tabulka 37: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.3.1* | Vyber signalu AO1 0.1 E.10 A1 464

0 = nepouzité

1 = Vystupna frekv.
(0 - fmax)

2 = Refer. frekven-
cia (0 -fmax)

3 = otaCky motora
(0 - menovité
otacky motora)

4 = Prad motora (0
~lnMotor)

5= moment
motora (0 - TnMo-
tor]

6 = moment
motora (0 - PnMo-
tor)

7 = moment

0 14 1 307 motora (0 - UnMo-
tor]

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000V)

9 = ref. hodnota
regulatora PID

10 = skutocna
hodn. regulatora
PID 1

11 = skutocna
hodn. regulatora
PID 2

12 = hodnota
odchylky

regul. PID

13 = vystup regula-
tora PID

14 = teplota PT100

Funkcia analégo-

P2.3.2 vého vystupu

Casova konétanta 0 = Ziadne filtrova-
P2.3.3 analogového 0.00 10.00 s 1.00 308 [|nie
vystupu
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Tabulka 37: Vystupné signaly, G2.3

P2.3.4

Parameter

Inverzia analégo-
vého vystupu

309

0 = neotocené
1 = otocené

P2.3.5

Min. analdg.
vystupu

310

0=0mA(0V)
1=4mA(2V)

P2.3.6

Rozsah analdgo-
vého vystupu

1000

%

100

31

P2.3.7

Funkcia digital-
neho vystupu 1

23

312

0 = nepouzité

1 = pripravené

2 = beziace

3 = Porucha

4 = porucha inver-
tovana

5 = vystraha pre-
hriatia FC

6 = ext. porucha
alebo vystraha

7 =ref. porucha
alebo vystraha

8 = vystraha

9 = vratené do
povodného stavu
10 = pred-

nast. rychlost 1
11 = pri rychlosti
12 = regulator
motora aktivny
13 = kontrola
limitu OP frekv. 1
14 = kontrola
limitu OP frekv.2
15 = kontrola limi-
tov momentu

16 = kontrola
ref. limitov

17 = riadenie
ext. brzdy

18 = riadiace mie-
sto: 10

19 = kontrola
limitu FC tepl.
20 = nevyziadany
smer otacania
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Tabulka 37: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Funkcia digital-

21 =invertované
riadenie ext. brzdy

limitu referencie

P2.3.7 . 0 23 1 312 |22 = porucha/varo-
neho vystupu 1 . .
vanie termistora
23 = komunikac¢na
zbernica DIN1
P2.3.8 Funkcia RO1 0 23 2 313 /;gofarameter
P2.3.9 Funkcia RO2 0 23 3 314 2“3"7"”3”"“”
Kontrola limitu ? : :fazin)[ilrlnni’jtltkon-
P2.3.10 |vystupnej frekven- 0 2 0 315 troly y
cie | 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
P2.3.11 frekvencie 1, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 316
trolnd hodnota
Kontrola limitu ? : :fazin)[ilrlnni’jtltkon-
P2.3.12 |vystupnej frekven- 0 2 0 346 troly y
cie 2 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
P2.3.13 | frekvencie 2, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
trolnd hodnota
P2 314 F.un.kua kontroly 0 9 0 348 0 =nie o
limitu momentu 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
pp.3.15 | Modnotakontroly |- 5544 | 5094 % 100.0 349
limitu momentu
p2.3.16 | Funkcia kontroly 0 2 0 50 |0°Me
limitu referencie 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
pp.3.17 | Hodnota kontroly 14 4 100.0 % 0.0 351
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Tabulka 37: Vystupné signaly, G2.3

Parameter

Oneskorenie

P2.3.18 | vypnutia externej 0.0 100.0 s 0.5 352
brzdy
Oneskorenie
P2.3.19 zapnutia externej 0.0 100.0 s 1.5 353
brzdy

Kontrola limitu

- 0 =nie
P2.3.20 teplloty frek\{(inc— 0 2 0 354 1 = Dolny limit
ného menica SR
2 =Horny limit

Kontrolna hodnota
P2.3.21 teploty frekvenc- -10 100 °C 40 355
ného menica

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si

Nastavenie roz- kapitolu 8.9 Princip

P2.3.22 | sahu analdgového 0.1 E.10 0.1 471 .
Vystupu 2 programovania
Y .Svorka k funkcii’
(Terminal to Func-
tion - TTF).
Funkcia analégo- Ako parameter
P2.3.23 vého vystupu 2 0 14 4 472 2.3.2
P2.3.24 Cas’flltral analogo- 0.00 10.00 s 1.00 473 0.= ziadne filtrova-
vého vystupu 2 nie
p23.25 | Inverziaanalogo- 0 1 0 474 |0 =neototené
vého vystupu 2 1 .
= otocene
p23.26 | Minimumanalo: 1 0 475 |0=0mA(0V)
gového vystupu 2 1=4mA(2V)
Nastavenie roz-
P.2.3.27 | sahu analdgového 10 1000 % 1.00 476

vystupu 2

* = na programovanie tychto parametrov pouzite metédu TTF
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5.4.5 PARAMETRE RIADENIA FREKVENCNEHO MENICA (RIADIACI PANEL:MENU M2 ->
G2.4

Tabulka 38: Parametre riadenia frekvencného menic¢a, G2.4

Parameter

0 =linedrna
> 0 = ¢as rampy
krivky S

P2.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.1 500

0 =linedrna
> 0 = ¢as rampy
krivky S

P2.4.2 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501

P2.4.3 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = zablokované
1 = pouziva sa
pocas chodu

2 = externy brzdny
striedad

3 = pouziva sa pri
zastaveni/pocas
chodu

4 = pouziva sa
pocas chodu (bez
testovania)

P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504

0= Rampa
P2.4.6 Sposob Startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start

0 = zastavenie
motorom

1= Rampa

2 =rampa + Chod
povoleny, volny
dobeh

3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa

P2.4.7 | Spdsob zastavenia 0 3 0 506

Prud jedno-

P2.4.8 smer. brzdenia

0.00 IL A 0,7x1IH 507
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Tabulka 38: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

P49 | Casks.brzdenia | g05 | gnpp | s 0.00 508 |0 DCbrzdajepri
pri zastavovani zastaveni vyp.
Frekvencia na
spustenie
P2.4.10 |j.s. brzdenia pocas 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zastavenia na
rampe
p2.4.11 | Casks-brzdenia g 05 1 45000 s 0.00 516 |0 =DCbrzdajepri
pri starte spusteni vyp.
P2.4.12* Brzdenie tokom 0 1 0 520 0 = vypnuté
0 = zap.
p2.4.13 | Frudpribrzdeni | g g IL A IH 519
tokom

5.4.6 PARAMETRE ZAKAZANYCH FREKVENCIi (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.5)

Tabulka 39: Parametre zakazanych frekvencii, G2.5

Parameter

pp5.1 | Dotylimitzaka- 1459 | 32900 | He 0.00 so9 |0 = nepouzite
zané frekvencie 1

pp.5p | Horylimitzaka- | g 05 | 32000 | 2 0.00 510 |0 nepousite
zané frekvencie 1

pp5g | Dotylimitzakd- | g5 | 3000 | 2 0.00 511 |0 nepouzite
zané frekvencie 2

pp5y4 | Hormylimitzaka- | 54 396 gg Hz 0.00 512 |0 = nepouzite
zané frekvencie 2

po5s | Dowylimitzaks- | g5 | 3000 | 2 0.00 513 |0 nepouzite
zané frekvencie 3

P25 | Hornylimitzaka- | g 05 | 32000 | 2 0.00 514 |0 nepousite
zané frekvencie 3

pp57 |Rampazakaz roz- |, 10.0 X 1.0 518

. behu/dobehu ) ) :
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5.4.7 PARAMETRE RIADENIA MOTORA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.6)

Tabulka 40: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

0 = Riadenie fre-
kvencie

1= riadenie rychlo-
sti

P2 6.1 ReZim riadenia 0 13 0 400 NXP:
motora

2 = nepouzité

3 =riad. rychlosti
uzatvor. slucky

4 =riadenie kru-
tiaceho momentu
uzatvor. slucky

0 = nepouzité
P2.6.2 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 1 = automatické
zosilnenie
momentu

0 =linearna

1 = kvadraticka
P2.6.3 Volba pomeru U/f 0 3 0 108 2 = programova-
telna
3=linedrnas
optim. toku

Zaciatok odbudzo-
vania predstavuje

vystupnu frekven-
Zaciatok odbudzo-

P2.6.4 . 8.00 | 32000 | Hz 50.00 602 |Ci Priktorej
vania vystupne napatie

dosahuje napatie
zaciatku odbudzo-
vania.

Napatie na
zacCiatku odbudzo-
Napatie pri vania vyjadrené
P2.6.5 zaciatku odbudzo- 10.00 200.00 % 100.00 603 | percentualnou
vania hodnotou menovi-
tého napatia
motora.
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Tabulka 40: Parametre riadenia motora, G2.6

P2.6.6

Parameter

Stredna frekven-
cia na krivke U/f

0.00

Predvole

P2.6.4 Hz 50.00

604

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

P2.6.7

Stredné napétie
na krivke U/f

0.00

100.00 % 100.00

605

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

P2.6.8

Vystupné napétie
pri nulovej fre-
kvencii

0.00

40.00 % meni sa

606

Tento parameter
udava napatie pri
nulovej frekvencii
na krivke U/f.Pred-
nastavena hodnota
je pri roznych vel-
kostiach jednotiek
odlisna.

P2.6.9

Spinacia frekven-
cia

meni sa kHz meni sa

601

Ak zvysite spinaciu
frekvenciu, znizi
sa kapacita fre-
kvencného
menica.Ak je kabel
motora dlhy a
chcete znizit kapa-
citné prady v kabli
motora, odporu-
¢ame pouzit nizku
spinaciu frekven-
ciu.Na znizenie
hluku motora pou-
Zite vysoku spina-
ciu frekvenciu.

P2.6.10

Regulator prepa-
tia

607

0 = nepouzité

1 = pouzité (bez
pouZzitia rampy)
2 = pouzité (po
rampe)
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Tabulka 40: Parametre riadenia motora, G2.6

P2.6.11

Parameter

Regulator podpa-
tia

608

0 = nepouzité
1 = Pouzité

P2.6.12

Pokles zataze

0.00

100.00

%

0.00

620

Funkcia umoznuje
vykonat pokles
rychlosti vo vztahu
k zatazeniu.Pokles
zataze sa udadvav
percentach meno-
vitej rychlosti pri
menovitom zata-
Zeni.

P2.6.13

Identifikacia

1/2

631

0 = ziadna akcia

1 = identifikacia
s/bez chodu

2 = identifikacia s
chodom

Skupina parametrov pre uzatvorenu slucku 2.6.14

P2.6.14.1

Magnet. prad

0.00

2 x IH

0.00

612

Magnetizacny prud
(prud bez zataze)
motora.Magneti-
zacny prud identifi-
kuje hodnoty para-
metrov U/f, ak sa
zadaju este pred
identifikacnym
chodom.Ak je hod-
nota nastavend na
0, magnetizacny
prud sa vypocita
interne.

P2.6.14.2

Riadenie rychlosti
P zisk

1000

30

613

P2.6.14.3

Riadenie rychlosti
| ¢as

0.0

3200.0

30.0

614

P2.6.14.5

Kompenzacia roz-
behu

0.00

300.00

%

0.00

626

P2.6.14.6

Uprava sklzu

500

%

100

619

P2.6.14.7

Magnet. prad pri
spusteni

0,00

0.00

627
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Tabulka 40: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.148 | ©3S magnetizacie |, 60000 | ms 0 628
pri spusteni
P2.6.14.9 |C3sO-veirychlosti 0 32000 ms 100 615
pri spustenti
P2.6.14.10 |3 veimvehlosti | 95000 g 100 616
pri zastaveni
0 = nepouzité
1 =momentova
Kritiaci ¢ pamat
P2.6.14.11 | TrHact momen 0 3 0 621 |2 = referencia kri-
pri spusteni )
tiaceho momentu
3 = kratiaci
moment pri spu-
steni vpred/vzad
Kratiaci moment
P2.6.14.12 pri spusteni -300.0 300.00 % 0.0 633
VPRED
Kratiaci moment 0
P2.6.14.13 ori spusteni VZAD -300.0 300.0 %o 0.0 634
P2.6.14.15 | Casfiltra enko- 0.0 100.0 ms 0.0 618
déra
P2.6.14.17 |ReOUAC PUAU T | 000 | 10000 | % 40.00 617
Skupina parametrov na identifikaciu 2.6.15
P2 6.15.1 Uroverlw nastayenla 500 50.0 % 0.0 1252 Vyladgme rychlosti
rychlosti NCDrive
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5.4.8 OCHRANY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.7

Tabulka 41: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 =varovanie +
predchadzajlca
frekv.
Reakcia na poru- 3 =varovanie +
P2.7.1 chu referencie 0 5 4 700 prednast. frekv
4 mA 2.7.2
4 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7
5 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Frekvencia poru-
P2.7.2 chy referencie 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
4 mA
P2 73 Reakcia na externu 0 3 ” 701
poruchu 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
zastavenie podla
P27 4 Kontrola' vstupnej 0 3 0 730 2.4.7
fazy 3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia na poru- 0 = porucha je ulo-
P2.7.5 chu v dosledku 0 1 0 727 | zena v historii
podpatia Porucha nie je ulo-
Zend
P2 74 Kontrola,vystupnej 0 3 ” 702
fazy 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Ochrana pred 2 = porucha,
P2.7.7 | poruchou uzemne- 0 3 2 703 | zastavenie podla
nia 2.4.7
3 = porucha,
P2 78 Tepelnd ochrana 0 3 ? 704 zastavenie volnym
motora dobehom
po.7.9 | Koeficientokolite 44554 | 4000 | % 0.0 705
teploty motora
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Tabulka 41: Ochrany, G2.7

Parameter

Koeficient chlade-
P2.7.10 nia motora pri 0.0 150.0 % 40.0 706
nulovej rychlosti
p2.7.11 | Tepelna casova 1 200 min. | menisa 707
konstanta motora
pp.7.12 | Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
0 = ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
p2.7.13 | Ochrana zabloko- 0 3 1 709 | zastavenie podla
vania
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.14 | Prud zablokovania 0.00 2xIH A TH 710
pp.7.15 |Casowlimitzablo- |y 55 | 490 g9 s 15.00 711
kovania
p2.7.16 | Frekvencnylimit 1.0 P2.1.2 Hz 25.0 712
zablokovania
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Och d 2 = porucha,
P2.7.17 chrana pre 0 3 0 713 | zastavenie podta
odlahéenim (UP)
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.18 , UP od 10.0 150.0 % 50.0 714
krut. momentu
pp.7.19 | UPzatazeniepri 5.0 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
Casovy limit
P2.7.20 ochrany odlahce- 2.00 600.00 s 20.00 716
nia
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Tabulka 41: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
. . 2 = porucha,
pp.7.21 | Reakeia priporu- 0 3 2 732 | zastavenie podla
che termistora
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia pri poru- Vid' P2.7.21
P2.7.22 | che komunikacnej 0 3 2 733
zbernice
P2 7 93 Reakcia pri poru- 0 3 2 734 Vid' P2.7.21
che slotu
Pocet vstupov
P2.7.24 PT100 0 5 0 739
0 = ziadna odozva
1 =varovanie
. 2 = porucha,
pp.7.25 | Reakcia na poru- 0 3 0 740 | zastavenie podla
chu PT100 247
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Limit varovania o
P2.7.26 PT100 -30.0 200.0 C 120.0 741
P2.7.27 Limit poruchy -30.0 | 2000 oC 130.0 742
o PT100 ' ' ’

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 130 APLIKACIA RIADENIE PID

5.4.9 PARAMETRE AUTOMAT. RESTARTOVANIA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.8)

Tabulka 42: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

5 Cas ¢akania pred
P2.8.1 Cas Cakania 0.10 10.00 s 0.50 717  |vykonanim prvého
resetu.

Ked uplynie Cas
trvania pokusu a
porucha je stale
aktivna, menic
prejde do porucho-
vého stavu.

P2.8.2 Trvanie pokusu 0.00 60.00 s 30.00 718

Vyber rezimu spu-
stenia pre Automa-
ticky reset.

P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719
0= Rampa

1 = letmy Start
2 = podla P2.4.6

Pocet pokusov po

ndatenom odpojeni

v dosledku podpa-
tia

P2.8.4 0 10 0 720

Pocet pokusov po

natenom odpojeni

v dosledku prepa-
tia

P2.8.5 0 10 0 721

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku nad-
pruadu

P2.8.6 0 3 0 722

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku 4 mA
referencie

P2.8.7 0 10 0 723

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku poru-
chy teploty motora

P2.8.8 0 10 0 726

Pocet pokusov po

ndtenom odpojeni

v dosledku exter-
nej poruchy

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabulka 42: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku poru-
chy odlahcenia

P2.8.10 0 10 0 738

5.4.10  RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NiZSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v navode na pouzivanie vyrobku.

Tabulka 43: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

1 =1/0 svorkovnica

P3.1 Riadiace miesto 1 3 1 125 2 = panel
3 = komunikacna
zbernica

P3.2 Referencia panela | P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00

Pomocou tohto
parametra je

P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | mozné na paneli
upravit referencnu
frekvenciu.

P3.4 Referencia PID 0.00 100.00 % 0.00 167

P3.5 Referencia PID 2 0.00 100.00 % 0.00 168

0 = obmedzena
funkcia tlacidla
Stop

1 =tlacidlo Stop
vzdy povolené

R3.4 Tlacidlo Stop 0 1 1 M4

5.4.11 MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU M)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vSeobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, ndjdete v navode na pouzivanie vyrobku.
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5.412  ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujuce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi sUvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.
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6 VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA

6.1 uvoD

Viacucelovu riadiacu aplikaciu vyberte v menu Mé na strane S6.2.

Viacucelova aplikacia riadenia poskytuje Siroké spektrum parametrov na ovladanie
motorov.Je mozné ju pouzivat na rozne druhy procesov, pri ktorych je potrebna flexibilita
signalov I/0 a nie je potrebné riadenie PID (ak potrebujete riadiace funkcie PID, pouZite
aplikaciu Riadenie PID alebo aplikaciu na ovladanie ¢erpadiel a ventilatorov).

Referencnu frekvenciu je mozné vybrat napr. prostrednictvom analégovych vstupov,
ovladania joystickom, potenciometra motora a pomocou matematickych funkcii analégovych
vstupov.Dostupné su aj parametre na komunikaciu cez komunikacnu zbernicu.Zaroven je
mozné vybrat aj rychlosti Multi-step a rychlost posuvu, ak su pre tieto funkcie
naprogramované digitalne vstupy.

« Digitalne vstupy a vSetky vystupy je mozné lubovolne naprogramovat a aplikacia
podporuje vsetky dosky rozhrania 1/0.

Doplnkové funkcie:

« Vyber rozsahu signalu analégového vstupu

* Dve kontroly limitov frekvencie

* Kontrola limitu momentu

» Kontrola limitu referencie

«  Druhé rampy a programovanie rampy tvaru S

«  Programovatelny Start/Stop a logicky obvod reverzného chodu

« DC brzda pri spusteni a zastaveni

« Trioblasti zakazanej frekvencie

« Programovatelna krivka U/f a spinacia frekvencia

« Automat. restartovanie

« Tepelnd ochrana motora a ochrana motora pred zablokovanim:uplne programovatelné;
vyp., varovanie, porucha

« Ochrana pred odlah¢enim motora

« Kontrola vstupnej a vystupnej fazy

*  Hysteréza joysticku

*  Funkcia parkovania
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Funkcie NXP:

«  Funkcie limitov vykonu

* Rozdielne limity vykonu pre stranu motora a generatora

»  Funkcia rezimov Master Follower

* Rozdielne limity momentu pre stranu motora a generatora

« Monitorovaci vstup chladenia z jednotky vymennika tepla

*  Monitorovaci vstup brzdenia a monitor skuto¢ného prudu na okamzité zopnutie brzdy.

« Samostatné ladiace nastavenie regulacie rychlosti pre rozne rychlosti a zataze

« Dve rozne referencie pre funkciu krokovania

« Moznost prepojenia procesnych Udajov KZ s akymkolvek parametrom a s niektorymi
monitorovacimi hodnotami

« lIdentifikacny parameter je mozné upravit rucne

Parametre viacucelovej riadiacej aplikacie su vysvetlené v kapitole8 Popisy parametrov tejto
prirucky.Vysvetlenia su usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.
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6.2 RIADIACE ROZHRANIE I/0

.. . OPTA1
Referencny potenciometer,

BN svorka ___J _ signal ___J ___ Popis

Hﬁ _ _I 1 | | +10V | | Referencny vystup | |Napétie pre potenciometer, atd’.|
|

Analdgovy vstup 1 . .
[ N 2 | |AIL+ Rozsah napatia 0 - 10 v pc| | Analogovy vstup 1,

Programovatelné (P2.1.11) | | referencna frekvencia

_____ Uzemnenie pre

3 All- 1/0 zem referenciu a riadenie
a4 Al2+
Analé y vstup 2 3 Y
nalogovy vstup Analogovy vstup 2,
Rozsah prudu 0 - 20 mA| | referenénd frekvencia
5 Al2-
R R 6 | +24V @ | | Vystup riadiaceho napétia| |Napétie pre spinace , atd. max 0,1 A|
E 7 | | GND [ ] | | Uzemnenie | pzemnenie pre referenciu a riadenie |
Lo _/ ________ Start dopredu Kontakt uzatvoreny = spustenie vpre
E- 8 | | DIN]‘ | Programovatelny logicky obvod (P2.2.1.J)| Y P P F
E_ - _/ ———————— 9 | | DIN2 | | Spustenie vzad R, min. = 5 kQ | |Kontakt uzatvoreny = spustenie vzadl

|
1
1
e 1.10 | [DIN3 | [Bogtaovatding (G2.2.7) ] [ o oreny e e |-
|
1
1

11 | [CMA | [ spoloény pre DIN 1 - DIN 3] [Pripojit k GND alebo +24 v |
jmmmmmm e 12 | | +24V @ | | Vystup riadiaceho napétia | | Napétie pre spinade (pozri #6) |
1
! 1m----- 13 | | GND [ ] | | Uzemnenie | | Uzemnenie pre referenciu a riadeniel

1
! 1 Vvb vchlosti Kontakt otvoreny = je aktivna
| yber rychlosti posuvu refdceaang
- —/ - -E ——————— 14 DIN4 Programovatelné (G2.2.7)| [Kontakt uzatvoreny = je, aitlvca
X ! E h Kontakt ot y = Ziad h
on Ao { 15 | [DINs | (B ramBontene: (G2.2.7) | [Kontai Coatvoreny = externd porecta
o 16 | [ome Vjber Casu rosbehu/doben | [ KIS T B 2,
! I Programovatelhé (G2.2.7) | = pousivajli sa P2,4.3. a P2.44 |
! | | 17 | [cmB | | spolo¢ny pre DIN4 - DING | [ Pripojit k GND alebo +24 v |
1
! 1
1 r ’ ’
- : 1 18 | a0+ | Analogovy vystup 1 Rozsah 0 - 20 mA/R,,
! | Vystupna frekvencia max. 500 O L
| 0 1 19 | | AOAl- ° Programovatelné (P2.3.5.2) )
1PRIPRAVENE,
! r ’
[ e Digitalny vystup Otvoreny kolektor, I < 50 mA,
: 1 20 DOA1 PRIPRAVENE i U < 48 VDC
. : Programovatelné (G2.3.3) -
1
! 5 | OPTA2 / OPTA3 *)
1
! CHOD | 21 RO1 7 Reléovy vystup 1
1
--- SRR 22 | | RO1 CHOD
X Programovatelné
------- 23 | | RO1 — (G2.3.3)
24 RO2 Reléovy vystup 2
25 | [ RO2 FOIC
Programovatelne
26 RO2 — (G2.3.3)

Obr. 1é: Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 a priklad zapojenia viacucelovej riadiacej aplikacie
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*) Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka

24 chyba).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode

na pouzivanie vyrobku.

Uzemnenie CMA a CMB

Blok prepojok X3:

CMB pripojené ku GND
CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 17: Usporiadanie prepojok
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6.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV VO VIACUCELOVEJ RIADIACEJ

APLIKACII
|3.2 Referencia z panela | T 2.1.11 Referencia 1/0
! 1=mm oo 2.1.12 Referencie ovl. cez panel
i [ ity 2.1.13 Referencia ovlad. cez kom. zbernicu
! b 2.1.15 Prednast. rychlost 1
! b ...2.1.21 prednastavena rychlost 7
DIN# ®"'""""": """"""" P b 2.1.14 Referencia
DIN# o Prednast. rychlost|1 Bt ettt e el telieiietieieleted bl rychlosti posuvu
DIN# & Prednast. rychlost]{2 .
DIN# Prednast. rychlost[3™ T — -
120 el E N /3.1 Riadiace miesto
Al# & ol | !
Al# @ o N1 i
DIN# . L i ) L
®—-—1l Potenciometer s E E Interna r_eferencna
®—-—1|motora ! ! s frekvencia
DIN# — —
Lo s
—e | '
= Tlagidlo ;
| Referencia Z Komunikacne 1-|a(:id|§eset_ E @) ..
pustenie/zastavenie z Start/Stop ! O O
komunikacnej zbernice I OO
Smer z komunikacnej i
. gbernice N i
DIN# ® Start dopredu Logicky obvod Start/Stop «. Interné spustenie/zastavenie
(programovatelné) programovatel- [ o
DIN# ® D everaneho P .
Spustit reverz chodu i
(programovatelny) Reverzadia | / .
[3.3 Smer z panela_| Mrzny chod
DIN# ® Vstup resetu poruchy T >1 Inter—nyres,et porUChy
(programovatelné)

Obr. 18: Logické obvody riadiacich signalov viacucelovej riadiacej aplikacie

6.4 VIACUCELOVA APLIKACIA NA OVLADANIE - ZOZNAM PARAMETROV

6.4.1 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL: MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skutocné hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a merani.
Monitorovacie hodnoty oznacené hviezdi¢kou (*) je mozné ovladat prostrednictvom
komunikacnej zbernice.
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Tabulka 44: Monitorovacie hodnoty, menice NXS

H_odnota . Jednotka
monitorovania
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora
V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora
V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min
V1.4 Prid motora A 3
V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela
V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach
V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora
Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 \% 7
obvodu
V1.9 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
V1.10 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty
V1.11 Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1
V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 - 3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V1.15 Analdégovy vystup 1 V/mA 26 AO1
V1.16 Analogovy vstup 3 V/mA 27 Al3
V1.17 Analdgovy vstup 4 V/mA 28 Al4
V118 Referencia krutia- % 18
ceho momentu
V119 Max. teplotva zo sni- oC 42 NajvyssSia namerana teplota
maca
51.20 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat
V1.21.1 Prud A 1113 Nefiltrovany prud motora
V1.21.2 Moment % 1125 Nefiltrovany moment motora
V1.21.3 Jednosm. napétie \Y L4 Nefiltrované napétie j.s. medziobvodu
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Tabulka 44: Monitorovacie hodnoty, menice NXS

Hodnota

monitorovania Jednotka
V1214 Stavové slovo 43 ZZ_Zrite siTabulka 53 Obsah stavového slova aplika-
V1.21.5 Historia poruch 37 Koéd poslednej aktivnej poruchy
V1.21.6 Prad motora A 45
V1.21.7 Varovanie 74 Posledné aktivne varovanie.
V1.21.8 Tepl. zo snimaca 1 °C 50 Teplota zo snimaca 1
V1.21.9 Tepl. zo snimaca 2 °C 51 Teplota zo snimaca 2
V1.21.10 Tepl. zo snimaca 3 °C 52 Teplota zo snimaca 3
V1.21.25 Tepl. zo snimaca 4 °C 69 Teplota zo snimaca 4
V1.21.26 Tepl. zo snimaca 5 °C 70 Teplota zo snimaca 5
V1.21.27 Tepl. zo snimaca 6 °C 71 Teplota zo snimaca 6
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Tabulka 45: Monitorovacie hodnoty, menice NXP

H_odnota . Jednotka
monitorovania
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora
V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora
V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min
V1.4 Prid motora A 3
V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela
V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach
V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora
Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica
V1.8 \% 7
obvodu
V1.9 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
V1.10 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty
V1.11 * Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1
V1.12* Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 - 3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V1.15 Analdégovy vystup 1 V/mA 26 AO1
V1.16 * Analdogovy vstup 3 V/mA 27 Al3
V1.17 * Analdgovy vstup 4 V/mA 28 Al4
V118 Referencia krutia- % 18
ceho momentu
V119 Max. teplotva zo sni- co 42 NajvyssSia namerana teplota
maca
51.20 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat
V1.21.1 Prud A 1113 Nefiltrovany prud motora
V1.21.2 Moment % 1125 Nefiltrovany moment motora
V1.21.3 Jednosm. napétie \Y L4 Nefiltrované napétie j.s. medziobvodu
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Tabulka 45: Monitorovacie hodnoty, menice NXP

Hodnota

monitorovania

Jednotka

Pozrite si Tabulka 53 Obsah stavového slova aplika-

V1.21.4 Stavové slovo 43 cie.

V1215 Frekvsg:;a1enko— Hy 1124 Vstup C.1

V1.21.6 Okruhy hriadela r 1170 Vid'1D1090

V1.21.7 Uhol hriadela Deg 1169 Vid'1D1090

V1.21.8 Tepl. zo snimaca 1 °C 50 Teplota zo snimaca 1

V1.21.9 Tepl. zo snimaca 2 °C 51 Teplota zo snimaca 2

V1.21.10 Tepl. zo snimaca 3 °C 52 Teplota zo snimaca 3

V12111 Frekvsg:;azenko- by 53 Z dosky OPTA7 (vstup C.3]

V1.21.12 Absoldtnalpoloha 54 Z dosky OPTBB

enkodéra

V12113 Absc;lnuktggéortaé]éky 55 Z dosky OPTBB

V1.21.14 Stav ID chodu 49

V1.21.15 PolePairNumber 58 Pouzité PPN z nom. hodn6t motora
V1.21.16 Analdgovy vstup 1 % 59 Al

V1.21.17 Analdégovy vstup 2 % 60 Al2
V1.21.18 * Analdgovy vstup 3 % 61 Al3
V1.21.19 * Analdgovy vstup 4 % 62 Al4

V1.21.20 Analdgovy vystup 2 % 31 AO02

V1.21.21 Analdgovy vystup 3 % 32 AO3

Uzatvor. slucka Sluzi na vyladenie rychlosti uzatvor. slucky
V1.21.22 finalnej referencnej Hz 1131
frekvencie

V1.21.23 Reakcia kroku Hz 1132 Sluzi na vyladenie rychlosti uzatvor. slucky
V1.21.24 Vystupny vykon kW 1508 Vystupny vykon menica v kW
V1.21.25 Tepl. zo snimaca 4 °C 69 Teplota zo snimaca 4

V1.21.26 Tepl. zo snimaca 5 °C 70 Teplota zo snimaca 5

V1.21.27 Tepl. zo snimaca 6 °C 71 Teplota zo snimaca 6
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Tabulka 45: Monitorovacie hodnoty, menice NXP

Hodnota

. . Jednotka
monitorovania
V1221 * Referencia krutia- % 1140 Predvolene riadenie KZ PD vstup. 1
ceho momentu KZ
V1229 % Nastayeme rozsahu % 46 Predvolené riadenie KZ PD vstup. 2
limitu KZ

V1223 * Referenlz? upravy % 47 Predvolené riadenie KZ PD vstup. 3

V1.22.4* | Analégovy vystup KZ % 48 Predvolené riadenie KZ PD vstup. 4

V1225 Posledna aktivna 37

porucha

V1.22.6 Prid motora do KZ A 45 Plrud moto.ra [’neza\(|sly od menica) udavany s jed-
nym desatinnym miestom

V1.22.7 DIN StavSlovo 1 56 Pozrite si Tabulka 47 Stavy digitalnych vstupov: ID56
a ID57

V1228 DIN StavSlovo 2 57 Pozrite si Tabulka 47 Stavy digitalnych vstupov: D56
a ID57

V1.22.9 Varovanie 74 Kod posledného aktivneho varovania

V1.22.10 Poruch. slovo 1 1172 Pozrite si Tabulka 48 Poruch. slovo 1, ID1172

V1.22.11 Poruch. slovo 2 1173 Pozrite si Tabulka 49 Poruch. slovo 2, ID1173

V1.22.12 Vystrazné slovo 1 1174 Pozrite si Tabulka 50 Vystrazné slovo 1, ID1174

Stav systému Pozrite si Tabulka 51 Stavové slovo SystemBus,

V1231 SystemBus 1601 1D1601

V1.23.2 Celkovy prud A 83 Celkovy prud menicov v systéme Master Follower.

V1.23.3.1 Prad motora D1 A 1616 D1: Tato hodnota je prud motora menica Cislo
jeden.

V1.23.3.2 Prud motora D2 A 1605 D2: Tato hodnota je prid motora menica Cislo dva.

V1.23.3.3 Prud motora D3 A 1606 D3: Tato hodnota je prid motora menica cislo tri.

V1.23.3.4 Prid motora Dé4 A 1607 éDtl;:riTato hodnota je prid motora menica cislo

V1.23.4.1 Stavové slovo D1 1615 Pozrite si Tabulka 52 Stavové slovo menica typu Fol-
lower

V1.23.4.2 Stavové slovo D2 1602 Pozrite si Tabulka 52 Stavové slovo menica typu Fol-
lower

V1.23.4.3 Stavové slovo D3 1603 Zcxer;te si Tabulka 52 Stavové slovo menica typu Fol-
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Tabulka 45: Monitorovacie hodnoty, menice NXP

Hodnota Jednotka

monitorovania

V1.23.4.4 Stavové slovo D4

lower

Pozrite si Tabulka 52 Stavoveé slovo menica typu Fol- ‘

Tabulka 46: Stavy digitalnych vstupov: ID15a ID16

Stav DIN1/DIN2/DIN3 Stav DIN4/DIN5/DINé

b0 DIN3 DINé
b1 DIN2 DINS
b2 DIN1 DIN4

Tabulka 47: Stavy digitalnych vstupov: ID56 a ID57

DIN StavSlovo 1 DIN StavSlovo 2

b0 DIN: A1 DIN: C.5
b1 DIN: A.2 DIN: C.6
b2 DIN: A3 DIN: D.1
b3 DIN: A4 DIN: D.2
b4 DIN: A5 DIN: D.3
b5 DIN: A.6 DIN: D.4
o] DIN: B.1 DIN: D.5
b7 DIN: B.2 DIN: D.6
b8 DIN: B.3 DIN: E1
b9 DIN: B.4 DIN: E.2
b10 DIN: B.5 DIN: E.3
b11 DIN: B.6 DIN: E.4
b12 DIN: C.1 DIN: E.5
b13 DIN: C.2 DIN: E.6
b14 DIN: C.3

b15 DIN: C.4
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Tabulka 48: Poruch. slovo 1, ID1172

Porucha Komentar

b0 Nadprud alebo IGBT F1, F31, F41
b1 Prepatie F2
b2 Podpatie F9
b3 Zablokovanie motora F15
b4 Porucha uzemnenia F3
b5 Odlah&enie motora F17
bé Prehriatie menica F14
b7 Prehriatie F16, F56, F29
b8 Vstupna faza F10
b11 Riadenia cez panel alebo PC F52
b12 Komunikacna zbernica F53
b13 Systémova zbernica F59
b14 Slot F54
b15 4 mA F50

Tabulka 49: Poruch. slovo 2, ID1173

Porucha Komentar

b2 Enkodér F43
b4

bé Externd F51
b9 IGBT F31, F41
b10 Brzda F58
b14 Hlavny spinac otvoreny F64
b15
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Tabulka 50: Vystrazné slovo 1, ID1174

Porucha Komentar

b0 Zablokovanie motora W15
b1 prehriatie motora W16
b2 Odlah&enie motora W17
b3 Strata na vstupnej faze W10
b4 Strata na vystupnej faze W11
b9 Analégovy vstup < 4 mA W50
b10 Nepouzité

b13 Nepouzité

b14 Mechanicka brzda W58
b15 Porucha/varovanie na paneli alebo PC FW52
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Tabulka 51: Stavové slovo SystemBus, ID1601

b0 Rezervované

b1 Menic 1 pripraveny
b2 Menic 1 v prevadzke
b3 Menic 1 porucha
b Rezervované

b5 Menic 2 pripraveny
b6 Menic 2 v prevadzke
b7 Menic 2 porucha
b8 Rezervované

b9 Menic 3 pripraveny
b10 Menic 3 v prevadzke
b11 Menic 3 porucha
b12 Rezervované
b13 Menic 4 pripraveny
b14 Menic 4 v prevadzke
b15 Menic 4 porucha
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Tabulka 52: Stavové slovo menica typu Follower

b0 Tok nie je pripraveny Tok pripraveny (> 90 %)
b1 Nie je v stave pripraveny Pripravené

b2 Nie je v prevadzke V prevadzke

b3 Ziadna porucha Porucha

b4 Stav nabijacieho spinaca
b5

b6 Chod zablokovany Chod povoleny

b7 Bez varovania Varovanie

b8

b9

b10

b11 Bez DC brzdy DC brzda je aktivna
b12 Bez poziadavky na chod Poziadavka na chod
b13 Nie su aktivne Ziadne kontroly limitov Aktivna kontrola limitov
b14 Riadenie externej brzdy VYP Riadenie externej brzdy ZAP
b15 Tep

Stavové slovo aplikacie spaja rézne stavy menica do jedného datového vyrazu (pozri
Monitorovacia hodnota V1.21.4 Stavové slovo). Stavové slovo sa zobrazuje na paneli iba pri
viacucelovej aplikacii. Stavové slovo ktorejkolvek inej aplikacie je mozné precitat pomocou
pocitacového softvéru NCDrive.
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Tabulka 53: Obsah stavového slova aplikacie

Aplikacia

Stavoveé
slovo

Standardna

Lok./Vzdial.

Multi-step

b1 Pripravené Pripravené Pripravené Pripravené Pripravené Pripravené

b2 Chod Chod Chod Chod Chod Chod

b3 Porucha Porucha Porucha Porucha Porucha Porucha

b4

b5 Bez“\lf)lz/IPS]top

b Chod povo- Chod povo- Chod povo- Chod povo- Chod povo- Chod povo-
leny leny leny leny leny leny

b7 Varovanie Varovanie Varovanie Varovanie Varovanie Varovanie

b8

b9

b10

b11 DC brzda DC brzda DC brzda DC brzda DC brzda DC brzda

b12 PoZiadavka PoZiadavka Poziadavka PoZiadavka PoZiadavka PoZiadavka

na chod na chod na chod na chod na chod na chod

b13 Kontrola limi- | Kontrola limi- | Kontrola limi- | Kontrola limi- | Kontrola limi- | Kontrola limi-
tov tov tov tov tov tov

b4 Rffzzr;e Aux 1

b15 Je.aktl'vne PID aktivny Aux 2

miesto B

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA VACON - 149

6.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 54: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1.1 Min. frekvencia 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 skontrolujte

vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 3.0 103 | kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 3.0 104 kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

Obmedzenie pradu
motora.Ked'je
Pridové obme- funkcia obmedze-
P2.1.5 . meni sa | menisa A 0.00 107 [|nia aktivovana, fre-

dzenie Kty a,

kvenény menic

zniZi vystupnu fre-
kvenciu.

Viyhladajte hodnotu

NX2:230 Un na typovom
. s v Stitku motora.
P21+ | Menoviténapdtie | g, 690 v | NX5:400 110 |Zistite, i je motor
motora v zapojeny do troju-
NX6:690 holnika alebo
% hviezdy.

[ Vyhladajte hodnotu
pp.q7+ |Menovitafrekven-1 g 05 | 59509 Hz 50.00 111 |fn na typovom

cia motora Stitku motora.
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Tabulka 54: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Vyhladajte hodnotu
24 20000 |[ot./min. 1440 112 [nn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

p2.1.8 *
motora

Vyhladajte hodnotu
meni sa | menisa A 5.40 113 |ln na typovom
Stitku motora.

Menovity prud

pP2.1.9 *
motora

Viyhladajte hodnotu
P2.1.10 Cos Fi motora 0.30 1.00 0.85 120 [na typovom Stitku
motora.

0=AI1

1=AI2
2=Al1+AI2
3=Al1-AI2
4=AlI2-Al
5=Al1xAI2

6 = Al1 joystick

7 = Al2 joystick

8 = panel

9 = komunikacna
zbernica

10 = potenciome-
tra motora

11 = minimum Al1,
Al2

12 = maximum Al1,
Al2

13 = max. frekven-
cia

14 = vyber AI1/AI2
15 = enkodér 1

16 = enkodér 2 (iba
NXP)

P2.1.11 Referencia I/0 0 15/16 0 117
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Tabulka 54: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Ked'sa ako ria-

diace miesto pou-
Ziva panel, vyberte
vstup referencnej

6

frekvencie.
0=AN
; : 1=AI2
Referencie pri
P2112 1o viadani cez panel 0 7 8 121 [2=A11+Al2
3=Al1-AI2
4=Al2 - Al
5=Al1xAI2
6 = Al1 joystick
7 = Al2 joystick
8 = panel
9 = komunikacna
zbernica
Referencie pri Vid'P2.1.12
P2.1.13 ovladani cez 0 9 9 122
komunikacnu
zbernicu
Referencia rvchlo- Pozrite si ID413 v
P2.1.14 nclary 000 | P21.2 Hz 5.00 124 |kapitole 8 Popisy
sti posuvu
parametrov.
, , Rychlosti predna-
P2.1.15 Pred”35t1' ryehlost 1 500 | P212 | H2 10.00 105 |stavené operéto-
rom.
. , Rychlosti predna-
P2.1.16 Pred”aStz; ryehlost 1 500 | p212 | H2 15.00 106 |stavené operéto-
rom.
. , Rychlosti predna-
P2.1.17 Pred”asg ryehlost 1 600 | p212 | H2 20.00 126 |stavené operéto-
rom.
, , Rychlosti predna-
P2.1.18 Pred“asz ryehlost 1 500 | P212 | H2 25.00 127 |stavené operéto-
rom.
. , Rychlosti predna-
P2.1.19 Pred”asg ryehlost 1 500 | p212 | H2 30.00 128 |stavené operéto-
rom.
. , Rychlosti predna-
pp1o0 |Prednast-rychlost| oo | pogo |k, 40.00 129 |stavené operéto-

rom.
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Tabulka 54: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Rychlosti predna-
0.00 P2.1.2 Hz 50.00 130 |stavené operato-
rom.

Prednast. rychlost

P2.1.21 7

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni FC.
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6.4.3 VSTUPNE SIGNALY

Tabulka 55: Zakladné nastavenia (riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.1)

Parameter

Logika=0

Riad. sign. 1 = spu-
stenie vpred

Riad. sign. 2 = spu-
stenie vzad

Logika=1

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Ctrlsgn 2 = reverza-
cia

Logika=2

Riad. sign. 1 = spu-
stenie/zastavenie
Riad. sign. 2 = chod
povoleny

Logika=3

Riad. sign. 1 = impulz
spustenia (okraj)
Riad. sign. 2 = impulz

P2.2.1.1 | Spustenie/Vyber 0 7 0 200 zastavenia
ok logiky zastavenia
Logika =4

Ctrlsgn 1 = Start
Riad. sign. 2 = poten-
ciometer motora -
ZVYSOVANIE

Logika=5

Riad. sign. 1 = impulz
vpred (okraj)

Riad. sign. 2 = impulz
vzad (okraj)

Logika=6

Riad. sign. 1 = impulz
spustenia (okraj)
Riad. sign. 2 = impulz
vzad

Logika=7

Riad. sign. 1 = impulz
spustenia (okraj)

Riad. sign. 2 = impulz
na povolenie
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Tabulka 55: Zakladné nastavenia [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.1)

Parameter

Miera zmeny refe-
3 rencie potenciometra
P2.2.1.2 |Cas rampy motor 01 2000.0 Hz/s 10.0 331 motora pri zvySovani
o potenciometra alebo znizovani
pomocou vstupu DI5
alebo DIé.
Resetovanie 0 = Ziaden reset
P22.13 pamate referenc- 1 = resetovanie pri
e nej frekvencie 0 2 1 367 | zastavenialebo
potenciometra poklese vykonu
motora 2 =reset pri poklese
vykonu
0 = nepouzité
1=Al
. 2=AI2
P.2;2*.1.4 Nasttaveme 0 5 0 493 |3=A13
vstupu 4= Ak
5 = komunikacna
zbernica (pozri sku-
pinu G2.9)
P2.2.1.5 Uprava minima 0.0 100.0 % 0.0 494
P2.2.1.6 Uprava maxima 0.0 100.0 % 0.0 495

** = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni FC.
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Tabulka 56: Analdgovy vstup 1 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.2)

Parameter

Programovanie
TTF.Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip

sticku Al1

P2.2.2.1 , Lo .
o Vyber signalu Al1 0.1 E.10 A1 377 |programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
Vyfiltruje rusenia z
P2.2.2.2 Cas filtra Al1 0.00 | 320.00 s 0.10 34 |Prichadzajuceho
analégového sig-
nalu.
0=0-10VI(0-
Rozsah sianal 20 mA*)
P2.2.2.3 oes e 0 3 0 320 |1=2-10V(4-
20 mA*)
2=-10V..+10 V*
3 =vlastny rozsah*
Rozsah vstupného
Minimalne vlastné | o signalu v percen-
P2.2.24 nastavenie Al1 160.00 1 160.00 K 0.00 321 tach.Napriklad: 3V
=30 %
Maximalne Napriklad 9 V =
P2.2.2.5 [vlastné nastavenie | -160.00 | 160.00 % 100.00 322 |190%
Al
Referencné nasta- Vyberie frekvenciu,
venie rozsahu Al1, ktora zodpoveda
P2.2.2.6 L 0.00 320.00 Hz 0.00 303 ) L
minimalna hod- min. referencnému
nota signalu.
Referencné nasta- Vyberie frekvenciu,
venie rozsahu Al1, ktora zodpoveda
P2.2.2.7 ny 0.00 320.00 Hz 0.00 304 2
maximalna hod- max. referenc-
nota nému signalu.
Ked'je referencia
Hysteréza iov- medzi hodnotou 0
P2.2.2.8 y 19Y 0.00 20.00 % 0.00 384 |a2 0+ tento para-

meter, referencia
sa nastavi na 0.
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Tabulka 56: Analdgovy vstup 1 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.2)

Parameter

Ak je vstup nizsi
ako tento limit
Limit parkovania pocas nastaveného
p2.2.2.9 pAI‘I 0.00 100.00 % 0.00 385 ¢asového intervalu,
frekvenény menic
prejde do rezimu
parkovania.
p2.2.2.10 | Oneskoreniepar- |4 | 590 09 s 0.00 386
kovania Al1
Stlacenim ,Enter”
S . apodrzanimna s
P2.2.2.11 OdChylkf\ljfySt'Ck“ -100.00 | 100.00 % 0.00 165  [nastavte odchylku,
pomocou ,Reset”
nastavte 0,00.

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania ., Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF))
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Tabulka 57: Analdgovy vstup 2 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.3)

Parameter

Programovanie
TTF.Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip

Al2

P2.2.3.1 , Lo .
o Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A2 388 |programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
P2232 | Casfiltra Al2 0.00 | 320.00 s 0.10 329 E”: zladne filtrova-
0=0-10VI(0-
R h sianal 20 mA*)
P2.2.3.3 oese g 0 3 1 325 [1=2-10V(4-
20 mA*)
2=-10V..+10 V*
3 = vlastny rozsah*
Rozsah vstupného
Minimalne vlastne | 0 signalu v percen-
P2.23.4 nastavenie Al2 160.00 | 160.00 o 20.00 326 tach.Napriklad:
2mA=10%
Maximalne Napriklad 18 mA =
P2.2.3.5 [vlastné nastavenie | -160.00 | 160.00 % 100.00 327 |190%
Al2
Referencné nasta- Vyberie frekvenciu,
P22.3.6 |VenierozsahuAlZ | g5 | 59000 | g 0.00 393 |Ktorazodpoveda
minimalna hod- min. referencnému
nota signalu.
Referencné nasta- Vyberie frekvenciu,
pp.237 |VenierozsahuAlZ 4 44 | 590 g9 Hz 0.00 394 |Ktora zodpoveda
maximalna hod- max. referenc-
nota nému signalu.
Ked'je referencia
Hysteréza iov- medzi hodnotou 0
P2.2.3.8 ystereza Joy 0.00 20.00 % 0.00 395 |a20 + tento para-
sticku Al2 .
meter, referencia
sa nastavi na 0.
Ak je vstup nizsi
ako tento limit
Limit parkovania pocas nastaveného
P2.2.3.9 P 0.00 100.00 % 0.00 396 |casového intervalu,

frekvenény menic
prejde do rezimu
parkovania.
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Tabulka 57: Analdgovy vstup 2 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.3)

Parameter

Oneskorenie par-

P2.2.3.10 RN 0.00 | 320.00 s 0.00 397
Stlaéenim ..Enter”
S . a podrzanimna1s
p2.2.3.11 |Qdehytkajoysticku | 1645 | 100,00 % 0.00 166 |nastavte odchylku,

Al2 pomocou ,Reset”

nastavte 0,00.

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF])
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Tabulka 58: Analdgovy vstup 3 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.4)

Parameter

Programovanie

TTF.Pozrite si

P22 41 kapitolu 8.9 Princip
o Vyber signalu Al3 0.1 E.10 0.1 141 |programovania

.Svorka k funkcii”

(Terminal to Func-

tion - TTF).

0 = ziadne filtrova-
nie

P2.2.4.2 Cas filtra AI3 0.00 320.00 s 0.00 142

0=0-10VI(0-

20 mA*]

0 3 0 143 1=2-10VI(4-
20 mA*)
2=-10V..+10 V*

3 = vlastny rozsah*

Rozsah signalu

P2.2.4.3 A3

Minimalne vlastné % rozsahu vstup-
P2.2.4.4 : -160.00 160.00 % 0.00 144 [ného signalu, napr.
nastavenie Al3

2mA=10%
Maximalne napr. 18 mA =90 %
P2.2.45 |vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 100.00 145
Al3
P2.2.4.6 '”Verzf\’lg'gnal“ 0 1 0 151 | 0 = neotocené
1 = otocené

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF])
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Tabulka 59: Analdgovy vstup 4 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.5)

Parameter

Programovanie

TTF.Pozrite si

P2 251 kapitolu 8.9 Princip
e Vyber signalu Al4 0.1 E.10 0.1 152  |programovania

.Svorka k funkcii”

(Terminal to Func-

tion - TTF).

0 = ziadne filtrova-
nie

P2.2.5.2 Cas filtra Al4 0.00 320.00 s 0.00 153

0=0-10VI(0-

20 mA*]

0 3 1 154 1=2-10VI(4-
20 mA*)
2=-10V..+10 V*

3 = vlastny rozsah*

Rozsah signalu

P2.253 Ald

Minimalne vlastné % rozsahu vstup-
P2.2.5.4 : -160.00 160.00 % 20.00 155 ného signalu, napr.
nastavenie Al4

2mA=10%
Maximalne napr. 18 mA =90 %
P2.2.5.5 |vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 100.00 156
Al4
P2.2.5.4 '”Verzf\’lz'gnal“ 0 1 0 162 | 0= neotocené
1 = otocené

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF])
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Tabulka 60: Volny analdgovy vstup, vyber signalu (panel:menu M2 -> G2.2.6)

Parameter

0 = nepouzité

1=Al
Nastavenie roz- 2=AI2
P2.2.6.1 | sahu prad. obme- 399 |3=AI3
dzenia 4 =Al4
5 = nastavenie roz-
sahu limitu KZ,
pozri skupinu G2.9
. Ako parameter
Nastavenie roz- P2.2.6.1 nastavenie
P2.2.6.2 |sahu prddu jedno- 400 T
<mer. brzdenia rozsahu od 0 do
- przdent ID507.
Ako parameter
Nastavenie roz- P2.2.6.1 nastavenie
P2.2.6.3 sahu ¢asov roz- 401 |rozsahu aktivnej
behu/dobehu rampy od 100 % do
10 %.
. Ako parameter
Nastavenie roz- P2.2.6.1 nastavenie
P2.2.6.4 sahu limitu kon- 402 T
trolv momentu rozsahu od 0 do
y ID348.
Ako parameter
Nastavenie roz- P2.2.6.1 nastavenie
P2.2.6.5 sahu limitu 485 rozsahu od 0 do
momentu (ID609 (NXS) alebo
ID1287 (NXP]).
Iba menice NXP
Nastavenie roz- Ako parameter
P22 6.6 sahu limitu ] 1087 P2.2.6.1 nastavenie
momentu genera- rozsahu od 0 do
tora |D1288.
. Ako parameter
Nastavenie roz- P2.2.6.1 nastavenie
P2.2.6.7 sahu limitu 179 T
Wkonu motora rozsahu od 0 do
y ID1289.
Nastavenie roz- Ako parameter
P22 4.8 'sahu l|m|tu, 1088 P2.2.6.1 nastavenie
vykonu genera- rozsahu od 0 do
tora ID1290.

Pre vSetky parametre digitalnych vstupov pouzite metédu programovania TTF.Pozrite si
Kapitolu 8.9 Princip programovania . Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF)
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Tabulka 61: Digitalne vstupy (riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.4)

Predvole
Parameter na
hodnota
P2.2.7.1* Start signal 1 0.1 A1 403 Vid'P2.2.1.1.
P2.2.7.2* Start signal 2 0.1 A2 404 |Vid' P2.2.1.1.
P2.2.7.3* Chod povoleny 0.1 0.2 407  |Start motora povoleny (cc)
P2.2.7.4* Reverzéacia 0.1 0.1 412 | Smer vpred (oc)
Smer vzad (cc)
P2.2.7.5* Prednast. rychlost 1 0.1 0.1 419  |Pozrite si prednastavené
rychlosti v Zakladnych para-
P2.2.7.6* Prednast. rychlost 2 0.1 0.1 420  [metroch (G2.1).
P2.2.7.7* Prednast. rychlost 3 0.1 0.1 421
Referencia potenciometra Znizenie referencie
*
P2.278 motora NADOL 01 01 417 pot. motora (cc).
Referencia potenciometra Zvysenie referencie
*
P2.27.9 motora NAHOR 0.1 0.1 418 pot. motora (cc).
Pri hodnote TRUE sa rese-
*
P2.2.7.10 Reset poruchy 0.1 A3 414 tujii vietky aktivne poruchy.
P2.2.7.11 * | Externa porucha (zopnuty) 0.1 A5 405 [Zcoct]>ra2| sa ext. porucha (F51)
P227 12 * Externa poruc{:ha (rozop- 0.1 0.2 406 Zobrazi sa ext. porucha (F51)
nuty) (oc).
P2.2.7.13 * |Volba Casu rozbehu/dobehu 0.1 A6 408 (j)as rozbehu/dobehu 1 (oc)
Cas rozbehu/dobehu 2 (cc)
Kym sa kontakt neotvori, nie
P2.2.7.14 * Zakaz rozbehu/dobehu 0.1 0.1 415 |je mozné zrychlenie ani spo-
malenie.
P2.2.7.15 * J.s. brzdenie 0.1 0.1 416 |J.s. brzdenie aktivne (cc).
P2.2.7.16 * Rychlost posuvu 0.1 A4 413 |Prereferencnd frekvenciu sa
zvoli rychlost posuvu (cc).
" , cc = Al2 sa pouzije ako refe-
P2.2.7.17 Vyber Al1/AI2 0.1 0.1 422 rencia, ked D117 = 14
P2.2.7.18 * | Riadenie z I/0 svorkovnice | 0.1 0.1 4o9  |Nutené riadenie do I/O svor-
kovnice.
P2.2.7.19 * Riadenie z panela 0.1 0.1 410 |Nutené riadenie do panela.
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Tabulka 61: Digitalne vstupy (riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.4)

Predvole

Parameter

na
hodnota

P2.2.7.20 *

Riadenie z komunikacnej
zbernice

0.1

0.1

411

Nuatené riadenie do komuni-
kacnej zbernice.

P2.2.7.21*

Vyber sady parametrov 1/2

0.1

0.1

496

Zopnuty kontakt = pouzije sa
sada 2

Rozopnuty kontakt = pouZzije
sa sada 1

P2.2.7.22*

ReZim riadenia motora 1/2

0.1

0.1

164

Zopnuty kontakt = pouzije sa
rezim 2

Rozopnuty kontakt = pouzije
sarezim 1

Pozri parameter 2.6.1, 2.6.12

Iba menice NXP

P2.2.7.23 *

Monitor chladenia

0.1

0.2

750

Pouziva sa pri kvapalinovo
chladenej jednotke.

P2.2.7.24 *

Potvrdenie externej brzdy

0.1

0.2

1210

Monitorovaci signal z
mechanickej brzdy.

P2.2.7.26 *

Povolit krokovanie

0.1

0.1

532

Povoli funkciu krokovania.

P2.2.7.27*

Referencia krokovania 1

0.1

0.1

530

Referencia krokovania 1.
(predvolene vpred 2 Hz.pozri
P2.4.15).Tym sa spusti
menic.

P2.2.7.28 *

Referencia krokovania 2

0.1

0.1

531

Referencia krokovania 2.
(predvolene vpred 2 Hz.pozri
P2.4.16).Tym sa spusti
menic.

P2.2.7.29 *

Vynulovat pocitadlo enko-
déra

0.1

0.1

1090

Vynulovanie okruhov a uhla
hriadela (pozri 6-3).

P2.2.7.30 *

Nudzové zastavenie

0.1

0.2

1213

Nizka droven signalu akti-
vuje NUDZ.STAV.

P2.2.7.31*

ReZim Master Follower 2

0.1

0.1

1092

Pozrite si kapitolu 8.2 Funk-
cia Master/Follower (iba NXP]
a parametre P2.11.1 -
P2.11.7.

P2.2.7.32*

Potvrdenie stavu vstupného
spinaca

0.1

0.2

1209

Nizka Uroven signalu vyge-
neruje poruchu (Fé4).

cc = zopnuty kontakt
oc = rozopnuty kontakt
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* = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania ., Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF)).
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6.4b.4 VYSTUPNE SIGNALY

Tabulka é2: Oneskorenie digitalneho vystupu 1 [panel: menu M2 -> G2.3.1)

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania

0.1 E.10 0.1 486 |.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF). Je
mozné invertovat
pomocou ID1084
(iba NXP).

Vyber signalu digi-

*
P23.1.1 talneho vystupu 1

0 = nepouzité

1 = pripravené

2 = beZiace

3 =Porucha

4 = porucha inver-
tovana

5 = vystraha pre-
hriatia FC

6 = ext. porucha
alebo vystraha

7 =ref. porucha
alebo vystraha

8 = vystraha

9 = reverzacia

10 = zvolena

rychl. posuvu

11 = pri rychlosti
Funkci§ digital- 0 29 1 319 12 = regula',tor
neho vystupu 1 motora aktivny

13 = kontrola
limitu frekv. 1

14 = kontrola
limitu frekv. 2

15 = kontrola limi-
tov momentu

16 = kontrola refe-
ren. limitu

17 = riadenie
externej brzdy

18 = aktiv. riadiace
miesto 1/0

19 = kontrola
limitu FC tepl.

20 = invertovana
referencia

21 = invertované
riadenie ext. brzdy

P2.3.1.2
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Tabulka é2: Oneskorenie digitalneho vystupu 1 [panel: menu M2 -> G2.3.1)]

Parameter

P2.3.1.2

Funkcia digital-
neho vystupu 1

29

312

22 = porucha alebo
varovanie termist.
23 = riadenie
zapnutia/vypnutia
24 = komunikac¢na
zbernica DIN 1

25 = komunikacéna
zbernica DIN 2

26 = komunikac¢na
zbernica DIN 3

27 = varovanie v
dosledku teploty

Iba menice

NXS:

28 = poruchav
dosl. teploty

Iba menice
NXP:

29 = ID.bit

P2.3.1.3

Oneskorenie zop-
nutia digit.
vystupu 1

0.00

320.00

0.00

487

0,00 = oneskorenie
zopnutia sa nepou-
ziva

P2.3.1.4

Oneskorenie
vypnutia digit.
vystupu 1

0.00

320.00

0.00

488

0,00 = oneskorenie
zopnutia sa nepou-
Ziva

Iba menice

NXP

P2.3.1.5

INV oneskorena
DO1

1587

0 =nie
1=4ano

P2.3.1.6

ID bit volny DO1

0.0

200.15

0.0

1217

Cislo ID nalavo od
bodky a bitové
¢islo napravo.

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metodu TTF.
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Tabulka é3: Oneskorenie digitalneho vystupu 2 [panel: menu M2 -> G2.3.2]

Parameter

Vyber signalu digi-

Pouziva sa metéda
programovania
TTF. Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania

P2.3.2.1 talneho vstupu 2 0.1 E.10 0.1 489 |.Svorka k funkcii”
ystup (Terminal to Func-
tion - TTF). Je
mozné invertovat
pomocou ID1084
(iba NXP)
P23.22 Funkaall digital- 0 29 0 490 Vid' P2.3.1.2
neho vystupu 2
Oneskorenie zop- 0,00 = oneskorenie
P2.3.2.3 nutia digit. 0.00 320.00 0.00 491 zopnutia sa nepou-
vystupu 2 Ziva
Oneskorenie 0,00 = oneskorenie
P2.3.2.4 vypnutia digit. 0.00 320.00 0.00 492 | zopnutia sa nepou-
vystupu 2 Ziva
Iba menice NXP
p2.3.25 | INVoneskorena 0 1 0 1588 |0 = nie
DO1 ,
1=4no
Cislo ID nalavo od
P2.3.2.6 ID bit volny DO1 0.0 200.15 0.0 1385 |bodky a bitové

¢islo napravo.
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Tabulka é4: Signaly digitalnych vystupov (riadiaci panel: menu M2 -> G2.2.4)

Predvole
Parameter na
hodnota
P2.3.3.1* Pripravené 0.1 Al 432  [Pripravené na chod
P2.3.3.2* Chod 0.1 B.1 433 |V prevadzke
P2.3.3.3* Porucha 0.1 B.2 434 [Menic v poruchovom stave
P2.3.3.4* Porucha invertovana 0.1 0.1 435 Menic nie je v poruchovom
stave
P2.3.3.5* Varovanie 0.1 0.1 436 | Aktivne varovanie
P2.3.3.6* Externd porucha 0.1 0.1 437 |Externd porucha je aktivna
P2 337 * Porucha/varoyanle referen- 01 01 438 Aktivna 4 mA porucha alebo
cie varovanie
P2338 * Varovanie v Fio;ledku pre- 01 01 439 Aktivne prehriatie menica
hriatia
P2.33.9* Reverzacia 0.1 0.1 440  |Vystupna frekvencia < 0 Hz
" . , Skutocny smer <> pozado-
P2.3.3.10 Nepozadovany smer 0.1 0.1 441 ,
vany smer
P2.3.3.11* Pri rychlosti 0.1 0.1 44y |Referencia =vystupna fre-
kvencia
Prikaz pre rychlost posuvu
P2.3.3.12* Rychlost posuvu 0.1 0.1 443  |alebo prednastavend rych-
lost aktivny
P2.3.3.13 * Riadiace miesto 1/0 0.1 0.1 YA Riadenie cez I/0 aktivne
P2.3.3.14 * Riadenie externej brzdy 0.1 0.1 445 Pozrite ID 445 a 446 v kapi-
tole 8 Popisy parametrov.
p2.33.15+ | Riadenie externej brzdy, 0.1 0.1 446
invertovane
P2 3316 * Kontrola llmltu.vystupnej 01 01 447 Pozr|te si ID315 v kapitole 8
frekvencie 1 Popisy parametrov.
P2 3317 * Kontrola l|m|tu.vystupnej 01 01 448 Pozr|te si ID346 v kapitole 8
frekvencie 2 Popisy parametrov.
P2.3.3.18 * | Kontrola limitu referencie | 0.1 0.1 449 |Pozrite siID3S0 v kapitole 8
Popisy parametrov.
Kontrola teploty menica.
P2.3.3.19 * Kontrola limitu teploty 0.1 0.1 450 Pozrite si ID354 v kapitole 8
Popisy parametrov.
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Tabulka é4: Signaly digitalnych vystupov (riadiaci panel: menu M2 -> G2.2.4)

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P2.3.3.20 * | Kontrola limitu momentu 0.1 0.1 451 Pozr|te si D348 v kapitole 8
Popisy parametrov.
P2 3391 * Porucha ale.bo varovanie 01 01 452
termistora
P2 3322 * Limit k?ntroly analogo- 01 01 463 Pozr|te si ID356 v kapitole 8
vého vstupu Popisy parametrov.
P2 3393 * Aktivacia regulatora 01 01 454
motora
P2.3.3.24* Kom. zbernica DIN 1 0.1 0.1 455 |Pozrite st manualku komu-
nikacnej zbernici
P2.33.25% |  Kom. zbernica DIN 2 0.1 0.1 456 |Pozrite si manualku komu-
nikacnej zbernici
P2.3.3.26* Kom. zbernica DIN 3 0.1 0.1 457 |Pozrite st manualku komu-
nikacnej zbernici
P2.33.27* |  Kom.zbernica DIN 4 0.1 0.1 169 |Pozrite si manualku komu-
nikacnej zbernici
P2.3.3.28* Kom. zbernica DIN 5 0.1 0.1 170 |Pozrite simanualku komu-
nikacnej zbernici
Iba menice NXP
P2.3.3.29 * Impulz DC pripraveny 0.1 0.1 1218 |Pre externt DC nabijacku
P2 3330 * Aktivne bezpegne deaktivo- 01 01 756
vanie

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metddu TTF.

c VYSTRAHA!
Dbajte DOSLEDNE na to, aby ste k jednému a tomu istému vystupu nepripojili dve
funkcie. Predidete tak potlaceniu funkcii a zarucite plynull prevadzku.
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Tabulka é5: Nastavenia limitov [riadiaci panel: menu M2 -> G2.3.4)]

Parameter

0 = bez kontroly
Kontrola limitu :r:l;uky limit kon-
P2.3.4.1 vystupngj frekven- 0 3 0 315 2 = vysoky limit
cie 1
kontroly
3 =riadenie
zapnutia brzdy
Limit vystupnej
P2.3.4.2 | frekvencie 1, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 316
trolna hodnota
0 = bez kontroly
1 = nizky limit kon-
troly
Kontrola limitu 2 = vysoky limit
P2.3.4.3 |vystupnej frekven- 0 4 0 346 kontroly
cie 2 3 =riadenie vypnu-
tia brzdy
4 =riadenie
zapnutia/vypnutia
brzdy
Limit vystupnej
P2.3.4.4 | frekvencie 2, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
trolna hodnota
0 = bez kontroly
1 = nizky limit kon-
P2 345 Kontrola limitu 0 3 0 348 troly o
momentu 2 = vysoky limit
kontroly
3 =riadenie vypnu-
tia brzdy
Na riadenie brzdy
P2.3.4 | Hodnotakontroly | 5504 | 3099 % 100.0 349 |sa pouzivajd abso-
limitu momentu .
lutne hodnoty.
P2 347 Kontrola llmltu 0 9 0 350 0=bez k,or.mtrply
referencie 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
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Tabulka é5: Nastavenia limitov [riadiaci panel: menu M2 -> G2.3.4)]

Parameter

0,0 = min. frekven-
p2.3.4.g | Hodnotakontroly | 4 100.0 % 0.0 351 |cia
limitu referencie
100,0 = max. fre-
kvencia
Oneskorenie Od limitov vypnutia
P2.3.4.9 vypnutia exter- 0.0 100.0 s 0.5 352 | brzdy.
nej brzdy
Oneskorenie Od poiigdavky na
P2.3.4.10 | zapnutia exter- 0.0 100.0 s 1.5 353 épustervle. Pouzite
nei brzd ¢as dlhsi ako
) Drecy P2.1.4.
P2 3411 Kontrola limitu 0 9 0 354 0 =bez k,or.mtr.oly
teploty 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
p2.3.4.12 |Kontrolovana hod-1 44 100 °C 40 355
nota teploty
0 = nepouzité
Analdgovy kon- 1=Al1
PLILT3 | irolny signl 0 b 0 396 122 A2
3=AI3
4 =Ald
Dolny limit analé- 0 Limit vypnutia DO.
P2.3.4.14 govej kontroly 0.00 100.00 %o 10.00 357 Vid P2.33.22.
Horny limit analé- 0 Limit vypnutia DO.
P2.3.4.15 govej kontroly 0.00 100.00 %o 90.00 358 Vid P2.33.22.
Iba menice NXP
Limit pradu Ak prud klesne pod
P2.3.4.16 | zapnutia/vypnutia 0 2xIH A 0 1085 tato hodnotu, .
brzd brzda sa uzavrie a
y zostane uzavreta.
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Tabulka é6: Analdgovy vystup 1 [riadiaci panel: menu M2 -> G2.3.5)

P2.3.5.1*

Parameter

Vyber signalu
analdg. vystupu 1

0.1

E.10

A1

464

Pouziva sa metéda
programovania
TTF. Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.3.5.2

Funkcia analégo-
vého vystupu 1

307

0 = nepouziva sa
(20 mA/10V)

1 = Vystupna frekv.
(0 - fmax)

2 = Refer. frekven-
cia (0 -fmax)

3 = otacky motora
(0 - menovité
otacky motora)

4 = Prad motora (0
~lnMotor)

5 = moment
motora (0 - TnMo-
tor)

6 = moment
motora (0 - PnMo-
tor)

7 = moment
motora (0 - UnMo-
tor)

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000V)

9=Al

10 = Al2

11 = Vystupna
frekv. (fmin - fmax)
12 = Moment
motora
(-2...+2xTNmot)

13 = Prdd motora
(-2...+2xTNmot)

14 = teplota PT100
15 = ProcessData4
pre analégovy
vystup KZ (NXS)

P2.3.5.3

Cas filtra analégo-
vého vystupu 1

0.00

100.00

1.00

308

0 = ziadne filtrova-
nie
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Tabulka é6: Analdgovy vystup 1 [riadiaci panel: menu M2 -> G2.3.5)

Parameter

Inverzia analégo-

P2.35.4 vého vystupu 1

0 1 0 309 0 = neotocené
1 = otocené

p2.355 | Minimum analo- 0 1 0 310 [0=0mAl0V)

gového vystupu 1 T=4mA(2V)

Rozsah analdgo-

P2.356 vého vystupu 1

10 1000 % 100 31

Odchylka analégo-

P2.357 vého vystupu 1

-100.00 | 100.00 % 0.00 375

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metddu TTF.

Tabulka é7: Analdgovy vystup 2 [riadiaci panel: menu M2 -> G2.3.6)

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF. Pozrite si

Vyber signalu kapitolu 8.9 Princip

P2.3.6.1* L 0.1 E.10 0.1 471 .
analdg. vystupu 2 programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
P2 362 Fu?kualanalogo— 0 15 4 472 Vid'P2.3.5.2
vého vystupu 2
P2363 Cas'flltra’ analégo- 0.00 10.00 S 1.00 473 O.= Ziadne filtrova-
vého vystupu 2 nie
P23.64 | Mverziaanalogo- 0 1 0 474 | 0=neototené

vého vystupu 2 1 = otolené

p2.3.65 | Minimum analo- 0 1 0 475 |o=0malow

gového vystupu 2 1=4mA(2V)

Rozsah analégo-

P2.3.6.6 vého vystupu 2

10 1000 % 100 476

Odchylka analégo-

P2.3.6.7 vého vystupu 2

-100.00 | 100.00 % 0.00 477

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 174 VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metodu TTF.

Tabulka é8: Analdgovy vystup 3 [riadiaci panel: menu M2 -> G2.3.7)

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
Vober sianalu TTF. Pozri kapitolu
P2.3.7.1* yber sig 0.1 E.10 0.1 478 |8.9 Princip progra-
analdg. vystupu 3 movania . Svorka k
funkcii” (Terminal
to Function - TTF).
P2379 Fu?kualanalogo— 0 15 5 479 Vid'P2.3.5.2
vého vystupu 3
P23.73 Cas'flltra’ analégo- 0.00 10.00 s 1.00 480 O.= Ziadne filtrova-
vého vystupu 3 nie
p23.7.4 | Mverziaanalogo- 0 1 0 481 | 0=neototené
vého vystupu 3 1 = ototend
p2.375 | Minimumanalo- g 1 0 482 |0-0mA(0V)
gového vystupu 3 1=4mA(2V)
Rozsah analégo-
P2.3.7.6 . . 10 1000 % 100 483
vého vystupu 3
p2.3.7.7 |Cdchvtkaanalogo= 4049 | 10000 | % 0.00 484
vého vystupu 3

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metodu TTF.
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6.4.5 PARAMETRE RIADENIA FREKVENCNEHO MENICA (RIADIACI PANEL: MENU M2 ->
G2.4

Tabulka 69: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

0 =linedrna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.1 500 100 = Uplny rozb/
dobeh &asy stip/
kles

0 =linedrna
P2.4.2 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501 100 = Uplny rozb/
dobeh &asy stup/
kles

Definuje Cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
P2.4.3 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 10.0 502 |kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

Definuje Cas
potrebny na znize-
nie vystupnej fre-
P2.4.4 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 10.0 503 | kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

0 = zablokované
1 = pouziva sa
pocas chodu

2 = externy brzdny
striedac

3 = pouziva sa pri
zastaveni/pocas
chodu

4 = pouZiva sa
pocas chodu (bez
testovania)

P2.4.5* Brzdny striedac 0 4 0 504

0= Rampa
P2.4.6 Sposob Startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 176

VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA

Tabulka 69: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

0 = zastavenie
motorom
1= Rampa
P2.4.7 |Spésob zastavenia [ 0 3 0 506 |2 = rampa Chod
povoleny, volny
dobeh
3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa
Definuje prad
- dodavany do
P2.4.8 Prad jedno- 0.00 IL A 0,7 x IH 507 [motora pogas
smer. brzdenia L
brzdenia jedno-
smernym pradom.
po4g | Casisbrzdenia 4 g0 000 | s 0.00 s0g |0 = DCbrzdajenpri
pri zastavovani zastaveni vyp.
Frekvencia na Vystupna frekven-
spustenie cia, pri ktorej je
P2.4.10 |j.s. brzdenia pocas 0.10 10.00 Hz 1.50 515 |aktivuje brzdenie
zastavenia na j.s. prudom.
rampe
p2.4.11 | Casks-brzdenia | g 05 0000 s 0.00 516 |0 =DCbrzdajepri
pri starte spusteni vyp.
P2.4.12 Brzdenie tokom 0 1 0 520 0 = vypnuté
0 = zap.
Prud pri brzdeni Udava droven
P2.4.13 P 0.00 IL A IH 519  |prudu pre brzdenie
tokom
tokom.
Iba menice NXP
po.4.14 | Prud DCbrzdypri 0 IL A 0.1 xIH 1080
zastaveni
p2.4.15 | Referenciakroko- | 30400 | 32000 | Hz 2.00 1239
vania 1
p2.4.16 |Referenciakroko- 1 45000 | 32000 | Hz | 653.36 1240
vania 2
P2.4.17 Rampaﬂ‘g"kova' 0.1 3200.0 s 1.0 1257
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Tabulka 69: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

p2.4.1g | Redimnudzoveho | . 0 1y7s | 0= zastavenie
zastavenia motorom
1= Rampa

Zmeny su povolené
P2.4.19 Moznosti riadenia 0 65536 0 1084 |iba v stave zasta-
venia.

Parameter na
zmenu typu modu-
latora.

P2.4.20 Typ modulatora 0 1 0 1516
0 = Modulator

ASIC
1 = Softvérovy
modulator 1

Tato funkcia sluzi
na vynechanie
(ByPass) rampy S v
druhom rohu (t. j.
na vyhnutie sa
nepotrebnému zvy-
Seniu rychlosti,
modra Ciara v Obr.
90 Rampa; presko-
Rampa; preskoce- cenie S2), ked

nie S2 0 ! 0 1900 déjde k zmene
referencie eSte
pred dosiahnutim
konecnej rychlosti.
Zaroven sa vyne-
cha aj krivka S4, a
to pri zvySeni refe-
rencie pocas
poklesu rychlosti
po rampe.

P2.4.21

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni FC.
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6.4.6 PARAMETRE ZAKAZANYCH FREKVENCII (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.5)

Tabulka 70: Parametre zakazanych frekvencii, G2.5

Parameter

pp5.q | Dotnylimitzaka- | 4 o5 | 37900 | g 0.00 509 |0 = nepouzite
zané frekvencie 1

pp5p | Hormylimitzaka | go5 | 3000 | 2 0.00 519 |0 nepouzite
zané frekvencie 1

pp53 | Donylimitzaka- | g o5 | 33900 | H2 0.00 511 |0 = nepousite
zané frekvencie 2

pp5y4 | Hornylmitzaka- 1 g4 | 49049 Hz 0.00 512 |0 = nepouzite
zané frekvencie 2

pp.55 | Dotnylimitzaka | g o5 | 533900 | H2 0.00 513 |0 = nepousite
zané frekvencie 3

po5e | Hormylimitzaka- | g5 | 3000 | 2 0.00 514 |0 nepouzite
zané frekvencie 3

pp5y |Rempazakaz roz- |, 10.0 X 1.0 518

e behu/dobehu ) ) :
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6.4.7 PARAMETRE RIADENIA MOTORA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.6)

Tabulka 71: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

0 = Riadenie fre-
kvencie

1= riadenie rychlo-
sti

2 = riadenie kru-
Rezim riadenia tiaceho momentu

P2.6.1 0 2/4 0 600
motora

NXP:

3 = riad. rychlosti
uzatvor. slucky

4 = riad. rychlosti
uzatv. slucky

0 = nepouzité
P2.6.2 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 1 = automatické
zosilnenie
momentu

0 =linearna

1 = kvadraticka
P2.6.3 Volba pomeru U/f 0 3 0 108 2 = programova-
telna
3=Llinedrnas
optim. toku

Zaciatok odbudzo-
vania predstavuje

vystupnu frekven-
Zaciatok odbudzo-

P2.6.4 . 8.00 | 32000 | Hz 50.00 602 |Ci Priktore]
vania vystupnée napatie

dosahuje napatie
zaciatku odbudzo-
vania.

Napatie na
zaCiatku odbudzo-
Napatie pri vania vyjadrené
P2.6.5 zaciatku odbudzo- 10.00 200.00 % 100.00 603 |percentualnou
vania hodnotou menovi-
tého napatia
motora.
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Tabulka 71: Parametre riadenia motora, G2.6

P2.6.6

Parameter

Stredna frekvencia
na krivke U/f

0.00

P2.6.4

Hz

50.00

604

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

P2.6.7

Stredné napétie na
krivke U/f

0.00

100.00

%

100.00

605

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

P2.6.8

Vystupné napétie
pri nulovej fre-
kvencii

0.00

40.00

%

meni sa

606

Tento parameter
udava napatie pri
nulovej frekvencii
na krivke U/f.Pred-
nastavena hodnota
je pri roznych vel-
kostiach jednotiek
odlisna.

P2.6.9

Spinacia frekven-
cia

meni sa

kHz

meni sa

601

Ak zvysite spinaciu
frekvenciu, znizi
sa kapacita fre-
kvencného
menica.Ak je kabel
motora dlhy a
chcete znizit kapa-
citné prady v kabli
motora, odporu-
¢ame pouzit nizku
spinaciu frekven-
ciu.Na znizenie
hluku motora pou-
Zite vysoku spina-
ciu frekvenciu.

P2.6.10

Regulator prepétia

607

0 = nepouzité

1 = pouzité (bez
pouZzitia rampy)
2 = pouZzité (po
rampe)
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Tabulka 71: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

0 = nepouzité
1 = pouzité (bez

P2.6.11 [Regulator podpatia 0 2 1 608 _
pouzitia rampy)
2 = pouZzité (po
rampe)
P2 6.12 ReZim riadenia 0 4 2 591 Vid' P2.6.1
motora 2

Zisk P regulatora
P2.6.13 | rychlosti (otvorena 0 32767 3000 637
slucka)

Zisk | regulatora
P2.6.14 | rychlosti (otvorena 0 32767 300 638
slucka)

Funkcia poklesu
umoznuje realizo-
vat pokles rychlosti
vo vztahu k zataZe-
P2.6.15 Pokles zataze 0.00 100.00 % 0.00 620 [niu.Pokles je defi-
novany v percen-
tadch menovitej
rychlosti pri meno-
vitom zatazeni.

0 = Ziadna akcia
1 = identifikacia
s/bez chodu

P2.6.16 Identifikacia 0 1/4 0 631 |NXP:

2 = identifikacia s
chodom

3 =1D chod enko-
déra (PMSM)

4 = |dent. vSetky

Iba menice NXP

Oneskorenie Oneskorenie OL
P2.6.17 0.100 60000 s meni sa 1424 | pre zastavenie vol-

restartu nym dobehom.
x ey Pre dynamické
P2.6.18 |Cas poklesu zataze 0 32000 ms 0 656
zmeny.
po.6.19 |Lmitzapornejfre- | 400 0 1 pogoo | Hz | -327.47 1286 |Alternativny limit
kVenCle pre Zaporny smer.
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Tabulka 71: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

Limit kladnej fre-

Alternativny limit

motora

P2.6.20 . P2.6.19 | 327.67 Hz 327.67 1285 .
kvencie pre kladny smer.
Limit kratiaceho Limit max. kratia-
P2.6.21 | momentu genera- 0.0 300.0 % 300.0 1288 |ceho momentu na
tora strane generatora.
Limit kratiaceho Limit max. kratia-
P2.6.22 momentu strany 0.0 300.0 % 300.0 1287 |ceho momentu na

strane motora.

* = hodnotu parametra je mozné zmenit az po zastaveni frekvencného menica.
POZNAMKA!

V zavislosti od verzie aplikacie sa moze kdd parametra zobrazit ako 2.6.17.xx, a nie
ako 2.6.23.xx.
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Tabulka 72: Menice NXS:Parametre uzatvorenej slucky (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.23)

Parameter

P2.6.17.1 | Magnet.prad | 000 | 2xIn A 0.00 g12 |AkIe hodnota nula,
vypocitane interne.
P2.6.17.2 R'ade”'eprycm"s“ 1 1000 30 613
Pri zapornej hod-
Riadenie rychlosti note sa namiesto
pP2.6.17.3 | Eaz -3200.0 3200.0 ms 100.0 614 presnosti 0,1 ms
pouzije presnost
1 ms.
Po.6.17.5 | Kompenzacia 1 q4q | 30000 | s 0.00 626
rozbehu
P2.6.17.6 Uprava sklzu 0 500 % 75 619
P2.6.17.7 | Magnet prudpri | g 44 IL A 0.00 627
spusteni
P2.6.17.8 | L3S magnetizacie 0 32000 | ms 0 628
pri spustenti
p2.6.17.9 |C3s0-veirychlo- 0 32000 ms 100 615
sti pri spusteni
P2.6.17.10 | C3s 0-vei rychlo- 0 32000 | ms 100 616
sti pri zastaveni
0 = nepouzité
1 = momentova
Kratiaci ; pamat
P2.6.17.11 rutiaci mct)mtlan 0 3 0 621 2 = referencia kru-
pri spustent tiaceho momentu
3 = krutiaci
moment pri spu-
steni vpred/vzad
Kruatiaci moment
P2.6.17.12 pri spusteni -300.0 300.0 s 0.0 633
VPRED
p2.6.17.13 | Krétiacimoment 1 500 5 | 3900 | s 0.0 634
R pri spusteni VZAD ' ’ '
p2.6.17.15 | Casfittraenko- 44 100.0 ms 0.0 618
déra

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 184 VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA

Tabulka 72: Menice NXS:Parametre uzatvorenej slucky [riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.23]

Parameter

Zosilnenie pre
regulator
pridu.Tento regu-
lator je aktivny iba
pri uzatvorenej
0.00 100.00 % 40.00 617  |slucke a rozsirenej
otvorenej
slucke.Generuje
referenciu vektora
napatia do modu-
latora.

Regulacia pradu

P2.6.17.17 P sisk
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Tabulka 73: Menice NXP:Parametre uzatvorenej slucky (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.23)

Parameter

P2.6231 | Magnet.prad | 000 | 2xIn A 0.00 g12 |AkIe hodnota nula,
vypocitane interne.
P2.6.23.2 R'ade”'eprycm"s“ 1 1000 30 613
Pri zapornej hod-
. L . note sa namiesto
P2.6.23.3 R'adenl'iazcmos“ 32000 | 32000 | ms 100.0 614 |presnosti0,1 ms
pouzije presnost
1 ms.
Pp.6.235 | Kompenzacia | q4q | 30000 | s 0.00 626
rozbehu
P2.6.23.6 Uprava sklzu 0 500 % 75 619
P2.6.23.7 | Magnet prudpri 0 IL A 0.00 627
spusteni
P2.6.238 |L3s magnetizacie 0 60000 | ms 0 628
pri spustenti
P2.6.23.9 |Cas0-veirychlo- 0 32000 ms 100 615
sti pri spusteni
P2.6.23.10 | C3s 0-vei rychlo- 0 32000 | ms 100 616
sti pri zastaveni
0 = nepouzité
1 =momentova
Kratiaci moment pamat . .
P2.6.23.11 . , 0 3 0 621 2 =referencia kru-
pri spusteni ti
iaceho momentu
3 = kratiaci
moment pri spu-
steni vpred/vzad
Kratiaci moment
P2.6.23.12 pri spusteni -300.0 300.0 s 0.0 633
VPRED
Kratiaci moment
P2.6.23.13 ori spusteni VZAD -300.0 300.0 s 0.0 634
P2.6.23.15 | Casfittraenko- |44 100.0 ms 0.0 618
déra
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Tabulka 73: Menice NXP:Parametre uzatvorenej slucky (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.23)

Parameter

Zosilnenie pre
regulator
pridu.Tento regu-
lator je aktivny iba
Regulacia pradu pri uzatvorene
P2.6.23.17 9 p ziskp 0.00 320.00 % 40.00 617  |slucke a rozsirenej
otvorenej
slucke.Generuje
referenciu vektora
napatia do modu-
latora.
Casova konétanta
EasRequlscie- integrovaného
P2.6.23.18 Pr?]du 0.0 3200.0 ms 1.5 657  |obvodu regulatora
pradu (0 - 1000) =
0-100,0 ms.
Limit vikon Limit max. vykonu
P2.6.23.19 yond 0.0 300.0 % 300.0 1290 [na strane genera-
generatora
tora.
P2.6.23.20 | Limitwkonu 00 | 3000 % 300.0 1289 |Limit max. vykonu
motorovej strany na strane motora.
Zaporny limit
P2.6.23.21 krutiaceho 0.0 300.0 % 300.0 645
momentu
P2.6.23.22 | Kladnylimitkru- | 4 4 300.0 % 300.0 646
tiaceho momentu
P2.6.23.23 | Oneskorenie -1 32000 s 0 1402 |71 vedy
vypnutia toku
P2.6.23.24 |TOKVStavezasta- | g4 | 45000 | o 100.00 1401
venia
P2.6.23.25 Bod SPC f1 0.00 320.00 Hz 0.00 1301
P2.6.23.26 Bod SPC f0 0.00 320.0 Hz 0.00 1300
P2.6.23.27 SPC Kp f0 0 1000 % 100 1299
P2.6.23.28 SPC Kp FWP 0 1000 % 100 1298
P2.6.23.29 Minimalny 0.0 400.0 % 0.0 1296
moment SPC
P2.6.23.30 Minimalny 0 1000 % 100 1295
T moment SPC Kp °
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Tabulka 73: Menice NXP:Parametre uzatvorenej slucky (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.23)

Parameter

P2.6.23.31 MO”‘e"TtCSPC Kp 0 1000 ms 0 1297

P2.6.23.32 | Referencia toku 0.0 500.0 % 100.0 1250

P2.6.23.33 | Filter chyb rych- 0 1000 ms 0 1311

losti TC

Ak sa pouziva sinu-

P2.6.23.34 | Limit modulacie 0 150 % 100 455 [S0W filter, tuto
hodnotu nastavte
na 96 %.
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Tabulka 74: Menice NXP:Parametre riadenia motora PMS (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.24)

Parameter

P2.6.24.1 Typ motora 0 1 0 650 |0 =indukény motor
1 = motor PMS

Oznacenie nizkeho
uhla enkodéra
P2.6.242 | PolohaPMSM 0 65535 0 649 |(endat) zodpoveda-
hriadela ., )
juce 0 polohe hria-
dela.

Upravené ID pocia-

P2.6.24.3 to¢ného uhla

0 10 0 1691

Hladina pradu pri
identifikacii uhla
0.0 150.0 % 0.0 1756 |hriadela 1000 =
100,0 % menovitej
hodnoty motora.

Prud ID pociatoc-

P2.6.24.4 ného uhla

Hladina prddu
impulzu polarity
pri identifikacii
uhla hriadela 1000
=100,0 % menovi-
-1.0 200.0 % -1.0 1566 |[tej hodnoty motora
(0 = pouzivajl sa
predvolené hod-
noty, zaporna hod-
nota deaktivuje
impulzy polarity).

Prad impulzov

P2.6.24.5 .
polarity

Hladina jedno-
smer. prudu pocas
spustacieho polo-
hovania, 0 -

100,0 % menovitej
hodnoty, PMSM.

P2.6.24.6 Prud I/f 0.0 150.0 % 50.0 1693

Druha frekvencia
zlomu (frekvencia
zmiedaného
P2.6.24.7 | Limit riadenia I/f 0.0 300.0 % 10.0 1790 |rezimu prad/napa-
tia) (0-1000) =0 -
100 % hodnoty
MotorNomFreq.

P2.6.24.8 TokPrad Kp 0 32000 500 651

P2.6.24.9 TokPrud ¢as 0.0 100.0 ms 5.0 652
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Tabulka 75: Menice NXS:ldentifikacné parametre [riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.25]

Parameter

P2.6.18.1 | Jrovennastave- | 544 | g5ng % 0.0 1252 | V¥tadenie rychlosti
nia rychlosti NCDrive.
Vyladenie
P2.6.18.2 Krok momentu -100.0 300.0 % 0.0 1253 | momentu pre
NCDrive.
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Tabulka 76: Menice NXP:ldentifikacné parametre (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.25)

Parameter

P2.6.25.1 Tok 10 % 0.0 250.0 % 10.0 1355

P2.6.25.2 Tok 20 % 0.0 250.0 % 20.0 1356

P2.6.25.3 Tok 30 % 0.0 250.0 % 30.0 1357

P2.6.25.4 Tok 40 % 0.0 250.0 % 40.0 1358

P2.6.25.5 Tok 50 % 0.0 250.0 % 50.0 1359

P2.6.25.6 Tok 60 % 0.0 250.0 % 60.0 1360

P2.6.25.7 Tok 70 % 0.0 250.0 % 70.0 1361

P2.6.25.8 Tok 80 % 0.0 250.0 % 80.0 1362

P2.6.25.9 Tok 90 % 0.0 250.0 % 90.0 1363

P2.6.25.10 Tok 100 % 0.0 250.0 % 100.0 1364

P2.6.25.11 Tok 110 % 0.0 250.0 % 110.0 1365

P2.6.25.12 Tok 120 % 0.0 250.0 % 120.0 1366

P2.6.25.13 Tok 130 % 0.0 250.0 % 130.0 1367

P2.6.25.14 Tok 140 % 0.0 250.0 % 140.0 1368

P2.6.25.15 Tok 150 % 0.0 250.0 % 150.0 1369
Pouziva sa na

P2.6.25.16 | Pokles napatia 0 30000 meni sa g2 |VYPOCitanie

Rs krdt. momentu v

otvorenej slucke.

P2.6.25.17 | I pridanie naps- 0 30000 meni sa 664

tia nulového bodu
P2.6.25.1g | " pridanie roz- 0 30000 meni sa 665
sahu generatora
Ir pridanie roz-
P2.6.25.19 sahu strany 0 30000 meni sa 667
motora
Zaverné napatie
Napatie Motor- 0 indukované moto-

P2.6.25.20 BEM 0.00 320.00 %o 90.0 674 rom 10000 =

100,00 %.
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Tabulka 76: Menice NXP:Identifikacné parametre (riadiaci panel:menu M2 -> G2.6.25)

Parameter

Pokles napatia
rozptylovej indukc-

P2.6.25.21 | Pokles napatiaLs | 0 3000 512 473 [nostismenovitym
prudom a frekven-
ciou motora.Jed-
notka: 256 = 10 %.

P2.6.25.22 lu odchylka -32000 32000 10000 668

P2.6.25.23 Iv odchylka -32000 32000 0 669

P2.6.25.24 Iw odchylka -32000 32000 0 670

P2.6.25.25 | Krok rychlosti -50.0 50.0 % 0.0 1250 |Vytadenie rychlosti
NCDrive.
Vyladenie

P2.6.25.26 | Krok momentu -100.0 100.0 % 0.0 1253 | momentu pre
NCDrive.
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Tabulka 77: Stabilizatory

Parameter

Zisk stabilizatora
P2 4.26.1 Zisk stabilizatora 0 1000 100 1412 m(-)mentu“v riadia-
momentu cej funkcii otvore-
nej slucky.
Casova kondtanta
Tl i stabili- tlmenia stabiliza-
P2.6.26.2 Za{gf;f}jnfe:\iu 0 1000 900 1413 |tora momentu.
Pre PMSM pouzite
hodnotu 980.
Zisk stabilizatora
momentu pri
P2 6.26.3 Zisk stabilizatora 0 1000 50 1414 zaC{atkulod.budz‘o—
momentu FWP vania v riadiacej
funkcii otvorenej
slucky.
Limit pre vystup
Pomer limitu sta- stabilizatora
P2.6.26.4 bilizatora 0 20.00 % 3.00 1720 |momentu [Hz]=
momentu hodnota/Freq-
Scale.
Zisk stabilizatora Zisk pre stabiliza-
P2.6.26.5 okruhu toku 0 32767 10000 1550 tor okruhu toku.
I Koeficient filtra
P2.6.266 | 1C Statg'k“jatora 0 32700 900 1551 |stabilizatora id
prudenia.
P2 6.26.7 Zisk stabilizatora 0 32000 500 1797 Zisk stabilizatora
toku toku.
Koeficient filtra
Koeficient stabili- stabilizatora toku,
P2.6.26.8 Jatora toku -30000 32766 b4 1796 39767 rovna sa
1 ms.
P2 6.26.9 Zisk stab.|.l|.zatora 0 100.0 % 10.0 1738 lelf.s.tablllzatora
napatia napatia.
_ Rychlost utlmenia
P2.6.26.10 | 1C stabilizatora 0 1000 900 1552 |stabilizatora napé-
napatia .
tia.
Limit pre vystup
Limit stabiliza- stabilizatora
P2.6.26.11 vyl 0 32000 Hz 1.50 1553 | momentu [Hzl=
tora napatia
hodnota/Freq-
Scale.
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6.4.8 OCHRANY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.7

Tabulka 78: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 =varovanie +
predchadzajlca
frekv.
Reakcia na poru- 3 =varovanie +
P2.7.1 chu referencie 0 5 0 700 prednast. frekv
4 mA 2.7.2
4 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7
5 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Frekvencia poru-
P2.7.2 chy referencie 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
4 mA
P2.7.3 Reakcia na 0 3 2 701
externd poruchu 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
zastavenie podla
P27 4 Kontrolz? vstupnej 0 3 3 730 2.4.7
fazy 3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia na poru- 0 = porucha je ulo-
P2.7.5 chu v dosledku 0 1 0 727 | zena v historii
podpatia Porucha nie je ulo-
Zend
p2.7.6 | Kontrola wstup- 0 3 2 702
nej fazy 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Ochrana pred 2 = porucha,
P2.7.7 poruchou uzem- 0 3 2 703 | zastavenie podla
nenia 2.4.7
3 = porucha,
P2 78 Tepelna ochrana 0 3 ? 704 zastavenie volnym
motora dobehom
po.7.9 | Koeficientokolite] 1 4504 | 400 | 5 0.0 705
teploty motora
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Tabulka 78: Ochrany, G2.7

Parameter

Koeficient chlade-
P2.7.10 nia motora pri 0.0 150.0 % 40.0 706
nulovej rychlosti
pp.7.11 | Tepelnacasova 1 200 min. | menisa 707
konstanta motora
pp.7.12 | Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
0 = ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
p2.7.13 | Ochrana zabloko- 0 3 0 709 | zastavenie podla
vania
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.14 | Prud zablokovania 0.00 P2.1.2 A 1H 710
Casovy limit
P2.7.15 . 1.00 120.00 s 15.00 711
zablokovania
pp.7.16 | Frekvencnylimit 1.0 P2.1.2 Hz 25.0 712
zablokovania
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Och q 2 = porucha,
P2.7.17 chrana pre 0 3 0 713 | zastavenie podta
odlahéenim (UP)
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
pp.7.g | Z3tazenieoblasti |40 | 450 % 50.0 74
odbudzovania
P2.7.19 Zatazeniepri | g4 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
Casovy limit
P2.7.20 ochrany odlahce- 2.00 600.00 s 20.00 716
nia
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Tabulka 78: Ochrany, G2.7

P2.7.21

Parameter

Reakcia pri poru-
che termistora

732

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie

2 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7

3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom

P2.7.22

Reakcia pri poru-
che komunikacnej
zbernice

733

Vid' P2.7.21

P2.7.23

Reakcia pri poru-
che slotu

734

Vid' P2.7.21

P2.7.24

Pocet TBoard1

739

0 = nepouzité
1=Kanal 1
2=Kanal1a?2
3=Kanal1,2a3
4=Kanal2a3
5=Kanal 3

P2.7.25

Odozva pri poru-
che TBoard.

740

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie

2 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7

3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom

P2.7.26

Limit
varov. TBoard1

-30.0

200.0

°C

120.0

741

Tu nastavte limit,
pri ktorom sa akti-
vuje varovanie v
dosledku teploty.

P2.7.27

Limit
poruch. TBoard1

-30.0

200.0

°C

130.0

742

Tu nastavte limit,

pri ktorom sa akti-
vuje porucha (Fé5)
v dosledku teploty.

Iba menice NXP
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Tabulka 78: Ochrany, G2.7

Parameter

1 =varovanie

2 = porucha,

Akcia pri poruche zastavenie podla
brzdy ! 3 ! 1816 1547

3 = porucha,

zastavenie volnym

dobehom

P2.7.28

P2.7.29 Oneskorenie 0.00 | 320.00 s 0.20 1317
poruchy brzdy

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie

2 = porucha,

3 3 3 1082 | zastavenie podla
2.4.7

3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom

Porucha systémo-

P2.7.30 . .
vej zbernice

Oneskorenie
P2.7.31 poruchy systémo- 0.00 10.00 s 3.00 1352
vej zbernice

P2.7.32 Oneskorenie - 0.00 7.00 s 2.00 751
poruchy chladenia

0 = ziadna odozva

P2 733 Rezim chyl?y rych- 0 ’ 0 752 1 =varovanie
losti 2 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
p2.7.34 | Maximalny rozdiel |4 100 % 5 753
pri chybe rychlosti
Oneskorenie
P2.7.35 | poruchy pri chybe 0.00 100.0 s 0.50 754
rychlosti
1 = varovanie,
Rezim bezpec- zastavenie volnym
P2.7.36 ného deaktivova- 0 2 1 755 dobehom
nia 2 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




VIACUCELOVA APLIKACIA RIADENIA VACON - 197

Tabulka 78: Ochrany, G2.7

Parameter

Menice NXP a NXS

Ak je vo frekvenc-
nom menici nain-
Stalovana druhd
doska merania
teploty, je na tomto
mieste mozné
nastavit pocet pou-
Zivanych snima-
cov.Pozrite si aj
manualy dosiek I/0
od spolocnosti
Vacon.

0 = nepouzité
1=Kanal 1
2=Kanal1a?
3=Kanal1,2a3
4=Kanal2a3
5=Kanal 3

P2.7.37 Pocet TBoard?2 0 5 0 743

POZNAMKA!

Ak je zvolena
hodnota vyssia
ako skutocny
pocet pouzitych
snimacov, na
displeji sa zobrazi
200 °C.Ak je na
vstupe skrat,
zobrazuje sa hod-
nota -30 °C.

Tu nastavte limit,
P2.7.38 Limit 300 | 2000 co 120 745 |Priktorom sa akti-
varov. TBoard2 vuje varovanie v

dosledku teploty.

Tu nastavte limit,
Limit o pri ktorom sa akti-
P2.7.39 poruch. TBoard2 -30.0 200.0 c 130 746 vuje porucha (Fé5)

v dosledku teploty.
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6.4.9 PARAMETRE AUTOMAT. RESTARTOVANIA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.8)

Tabulka 79: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

5 Cas ¢akania pred
P2.8.1 Cas Cakania 0.10 10.00 s 0.50 717  |vykonanim prvého
resetu.

Ked uplynie Cas
trvania pokusu a
porucha je stale
aktivna, menic
prejde do porucho-
vého stavu.

P2.8.2 Trvanie pokusu 0.00 60.00 s 30.00 718

Vyber rezimu spu-
stenia pre Automa-
ticky reset.

P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719
0= Rampa

1 = letmy Start
2 = podla P2.4.6

Pocet pokusov po

ndatenom odpojeni

v dosledku podpa-
tia

P2.8.4 0 10 0 720

Pocet pokusov po

natenom odpojeni

v dosledku prepa-
tia

P2.8.5 0 10 0 721

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku nad-
pruadu

P2.8.6 0 3 0 722

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku 4 mA
referencie

P2.8.7 0 10 0 723

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku poru-
chy teploty motora

P2.8.8 0 10 0 726

Pocet pokusov po

ndtenom odpojeni

v dosledku exter-
nej poruchy

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabulka 79: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku poru-
chy odlahcenia

P2.8.10 0 10 0 738
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6.4.10  PARAMETRE KOMUNIKACNEJ ZBERNICE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.9)

Tabulka 80: Parametre komunikacnej zbernice

Parameter

Rozsah komuni-
P2.9.1 kacnej zbernice 0.00 320.00 Hz 0.00 850
min.
Rozsah komuni-
P2.9.2 kacnej zbernice 0.00 320.00 Hz 0.00 851
max.
Udaje odoslané do
komunikacnej
zbernice pomocou
ID parametra
alebo moni-
tora.Udaje sa
Vyber vystupu nastavuju
P2.9.3 |procesnych Udajov 0 10000 1 852 |do nepodpisaného
zbernice 1 16-bitového for-
matu podla for-
matu na riadiacom
paneli.Napriklad
25,5 na displeji
zodpoveda hodnote
255.
Vyber vystupu V)"beI:V)'/S,tup_u pro-
P2.9.4 |procesnych ddajov 0 10000 2 g53 | cesnych udajov
zbernice 2 pomocou ID para-
metra.
Vyber vystupu Vyber vystupu pro-
P2.9.5 [procesnych Gdajov 0 10000 45 gss  |cesnych udajov
zbernice 3 pomocou ID para-
metra.
Vyber vystupu V)'/bEI: V)'/s,tup_u pro-
P2.9.6 |[procesnych Gdajov 0 10000 4 gs5  |cesnych udajov
zbernice 4 pomocou ID para-
metra.
Vyber vystupu V)'/befvf/s,tup_u pro-
P2.9.7 |procesnych udajov 0 10000 5 g5 |cesnych udajov
zbernice 5 pomocou ID para-
metra.
Vyber vystupu V)'/ber)'Is,tup_u pro-
P2.9.8 [procesnych udajov 0 10000 6 g57  |cesnych udajov
zbernice 6 pomocou ID para-
metra.
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Tabulka 80: Parametre komunikacnej zbernice

Parameter

Vyber vystupu V)’/bGTV)'/sltup.u pro-
P2.9.9 |procesnych adajov 0 10000 7 gsg | cesnych udajov
zbernice 7 pomocou ID para-
metra.
Vyber vystupu VYbeI:V)'ls,tup_u pro-
P2.9.10 |procesnych Gdajov 0 10000 37 g59 | cesnych udajov
zbernice 8 pomocou ID para-
metra.
Iba menic¢e NXP (pri type NXS nie je moZné upravit predvolené hodnoty)
Nespracovana

hodnota proces-
nych Gdajov v 32-
bitovom podpisa-

Vyber vstupu pro- nom formate.
P2.9.11 cesnych udajov 0 10000 1140 876 |Vyberte ovladané
zbernice 1 Udaje pomocou

parametra ID
Def:referencia
krutiaceho
momentu KZ.

Nespracovana
hodnota proces-
nych Gdajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Udaje pomocou
parametra ID
Def:Nastavenie
rozsahu limitu KZ.

Vyber vstupu pro-
P2.9.12 cesnych udajov 0 10000 46 877
zbernice 2

Nespracovana
hodnota proces-
nych udajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Gdaje pomocou
parametra ID
Def:Referencia
Upravy KZ.

Vyber vstupu pro-
P2.9.13 cesnych udajov 0 10000 47 878
zbernice 3
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Tabulka 80: Parametre komunikacnej zbernice

P2.9.14

Parameter

Vyber vstupu pro-
cesnych udajov
zbernice 4

10000

48

879

Nespracovana
hodnota proces-
nych Gdajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Udaje pomocou
parametra ID
Def:Analdgovy
vystup KZ.

P2.9.15

Vyber vstupu pro-
cesnych Udajov
zbernice 5

10000

880

Nespracovana
hodnota proces-
nych udajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Gdaje pomocou
parametra ID.

P2.9.16

Vyber vstupu pro-
cesnych udajov
zbernice 6

10000

881

Nespracovana
hodnota proces-
nych Gdajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Udaje pomocou
parametra ID.

P2.9.17

Vyber vstupu pro-
cesnych Udajov
zbernice 7

10000

882

Nespracovana
hodnota proces-
nych udajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Udaje pomocou
parametra ID.

P2.9.18

Vyber vstupu pro-
cesnych udajov
zbernice 8

10000

883

Nespracovana
hodnota proces-
nych Gdajov v 32-
bitovom podpisa-
nom formate.
Vyberte ovladané
Udaje pomocou
parametra ID.
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6.4.11 PARAMETRE RIADENIA MOMENTU (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.10)

Tabulka 81: Parametre riadenia momentu, G2.10

Parameter

p2.10.q | Himitkrutiaceho f 300.0 % 300.0
momentu

609

Kombinacia 1D1288
a ID1287, pouziva
sa nizsia.

p2.102 | ZiskPriadenia 0 32000 3000
limitu momentu

610

p2.103 | ZiSklriadenia 0 32000 200
limitu momentu

611

Pouziva saibav
rezime riadenia
otvorenej slucky.

Vyber referencie
P2.10.4 kratiaceho 0 8 0
momentu

641

0 = nepouzité
1=Al

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5= Al1 joystick (-
10...10V)

6 = Al2 joystick (-
10...10V)

7 = referencia
momentu z
panela, R3.5

8 = Ref. momentu
kom. zbernice

p2.105 | Max-referencia | 4500 | 3500 % 100
momentu

642

Referencia
momentu, ktora
zodpoveda maxi-
malnej hodnote
referencného sig-
nalu.Tato hodnota
sa pouziva ako
maximalna refe-
rencia momentu
pre zaporné a
kladné hodnoty.

p2.10.6 | Min-referencia i 4565 | 3000 % 0.0
momentu

643

Referencia
momentu, ktora
zodpoveda mini-
malnej hodnote
referencného sig-
nalu.
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Tabulka 81: Parametre riadenia momentu, G2.10

Parameter

0 = max. frekven-
cia

0 3 1 YA 1 = zvolena ref.
frekvencia

2 = prednast. rych-
lost 7

Limit rychlosti

P2.10.7 momentu (OL)

Limit vystupnej
frekvencie, pod
0.00 P2.1.2 Hz 3.00 636  |ktorym menic pra-
cuje v rezime ria-
denia frekvencie.

Minimalna fre-
kvencia pre riade-
nie momentu v
otvorenej slucke

P2.10.8

Udava zisk P pre
regulator
momentu v reZime
riadenia otvorenej
slucky.Hodnota
zisku P 1,0 spdsobi
0 32000 150 639 |zmenu vystupne;j
frekvencie o 1 Hz,
ked chyba krutia-
ceho momentu
predstavuje 1 %
menovitého
momentu motora.

Zisk P regulatora

P2.10.9
momentu

Udava zisk | pre
regulator
momentu v reZime
riadenia otvorenej
slucky.Hodnota
zisku | 1,0 sposobi,
. . Ze integracia
ZisklIregulatora | o | 35099 10 640 |dosiahne 1.0 Hav
momentu ;

priebehu 1 sek-
undy, ked' chyba
kratiaceho
momentu predsta-
vuje 1 % menovi-
tého momentu
motora.

P2.10.10

Iba menice NXP
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Tabulka 81: Parametre riadenia momentu, G2.10

Parameter

0= riadenie rychlo-
sti CL

1 = klad./zap.
limity frekv.

2 = RampOut (-/+)
3 = NegFreqgLimit-
RampOut

4 = RampOut-
PosFreqgLimit

5 = okno RampOut
6 = 0-RampOut

7 = zap./vyp. okno
RampOut

Limit rychlosti

P2.1011 | ety (CL)

0 7 2 1278

Cas filtrovania
P2.10.12 | referencie krutia- 0 32000 ms 0 1244
ceho momentu

P2.10.13 Okno z&porné 0.00 50.00 Hz 2.00 1305
P2.10.14 Okno kladné 0.00 50.00 Hz 2.00 1304
P2.10.15 | Okno zaporné vyp. 0.00 P2.10.13 Hz 0.00 1307
P2.10.16 | Okno kladné vyp. 0.00 P2.10.14 Hz 0.00 1306

Limit vystupu ria-

P2.10.17 denia rychlosti

0.0 300.0 % 300.0 1382
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6.4.12  MENICE NXP:PARAMETRE REZIMU MASTER FOLLOWER (RIADIACI PANEL:MENU
M2 -> G2.11)

Tabulka 82: Parametre reZimu Master Follower, G2.5

Parameter

P2 111 Rezim Master Fol- 0 ) 0 1304 0 = Jeden menic
lower 1 = pohon Master

2 = pohon Follower

Sposob zastavenia 0 = zastavenie
P2.11.2 zariadenia Follo- 0 2 2 1089 | motorom
wer 1 = pouZitie rampy

2 = ako Master

0=Al1

1=AI2
2=Al1+AI2
3=Al1-AI2
4=A12-Al
5=Al1xAI2

6 = Al1 joystick

7 = Al2 joystick

8 = panel

9 = komunikacna
zbernica

10 = potenciome-
Vyber referencie tra motora
P2.11.3 | rychlosti zariade- 0 18 18 1081 |11 =minimum Al1,
nia Follower Al2

12 = maximum Al1,
Al2

13 = max. frekven-
cia

14 = vyber AlI1/AI2
15 = enkodér 1 (C.
1)

16 = enkodér 2 (C.
3)

17 = referencia
zariadenia Master
18 = vystup rampy
Master
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Tabulka 82: Parametre reZimu Master Follower, G2.5

P2.11.4

Parameter

Vyber referencie
momentu zariade-
nia Follower

1083

0 = nepouzité
1=Al

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5= Al1 joystick
6 = Al2 joystick
7 = referencia
momentu z
panela, R3.5

8 =referencia
momentu KZ
9 = moment zaria-
denia Master

P2.11.5

Podiel rychlosti

-300.00

300.00

%

100.0

1241

Aktivne aj v reZime
s jednym zariade-
nim

P2.11.6

Podiel zataze

0.0

500.0

%

100.0

1248

Aktivne aj v rezime
s jednym zariade-
nim

P2.11.7

Rezim Master Fol-
lower 2

1093

Aktivované pomo-
cou P2.2.7.31

0 = Jeden menic
1 = pohon Master
2 = pohon Follower

P2.11.8

Porucha zariade-
nia Follower

1536

0 = Jeden menic
1 = pohon Master
2 = pohon Follower

6.4.13  RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NizSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v ndvode na pouzivanie vyrobku.
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Tabulka 83: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

0 = PC ovladanie
P3.1 Riadiace miesto 0 3 1 125 ; = l/0 svorkovnica
= panel
3 = komunikac¢na
zbernica
R3.2 Referencia panela | P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00
P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | 0=dopredu
1 =reverzacia
0 = obmedzena
P3.4 Tlagidlo Stop 0 1 1 14 ;“”kc'a tacidla
top
1 =tlacidlo Stop
vzdy povolené
R3.5 Referencia krutia- -300.0 300.0 % 0.0
ceho momentu

6.4.14  MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU Mé)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vSeobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, najdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.

6.4.15  ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujuce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi sUvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouzivanie vyrobku.
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7 APLIKACIA NA OVLADANIE CERPADIEL A
VENTILATOROV

7.1 uvoD

Aplikaciu na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov vyberte v menu Mé na strane S6.2.

Aplikaciu na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov je mozné pouzivat na ovladanie jedného
pohonu s variabilnymi otackami a najviac Styroch pomocnych pohonov.Regulator PID
frekvencného menica riadi rychlost pohonu s variabilnymi otackami a vysiela riadiace signaly
na spustenie a zastavenie pomocnych pohonov, ¢im ovlada celkovy prietok.Okrem
Standardne poskytovanych 6smych skupin parametrov je dostupna aj skupina parametrov
pre funkcie ovladania viacerych Cerpadiel (Multi-¢erpadlo) a ventilatorov.

Na I/0 svorkovnici ma aplikacia dve riadiace miesta.Miesto A sluzi na ovladanie cerpadiel a
ventiladtorov a miesto B ako priamy zdroj referencnej frekvencie.Riadiace miesto sa zvoli
pomocou vstupu DINé.

Aplikacia na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov, ako hovori uz jej samotny nazov, sa pouziva
na riadenie prevadzky cerpadiel a ventilatorov.Mo6ze sa napriklad pouZzivat na znizenie
vytlacného tlaku v kompresorovych staniciach, ak namerany vstupny tlak klesne pod
pouzivatelom nastaveny limit.

Aplikacia vyuziva externé stykace na prepinanie motorov pripojenych k frekvencnému
menicu.Funkcia automatického striedania umoznuje menit poradie spustania pomocnych
pohonov.Standardne je nastaveny rezim Automat. striedania 2 pohonov (hlavny pohon + 1
pomocny pohon), pozrite si kapitolu8.77 Automatické striedanie menicov (iba aplikacia 7).

«  VSetky vstupy a vystupy je mozné lubovolne naprogramovat.

Doplnkové funkcie:

« Vyber rozsahu signalu analégového vstupu

» Dve kontroly limitov frekvencie

* Kontrola limitu momentu

* Kontrola limitu referencie

« Druhé rampy a programovanie rampy tvaru S

«  Programovatelny Start/Stop a logicky obvod reverzného chodu

« DC brzda pri spusteni a zastaveni

« Trioblasti zakdzanej frekvencie

«  Programovatelna krivka U/f a spinacia frekvencia

« Automat. restartovanie

« Tepelna ochrana motora a ochrana motora pred zablokovanim:Uplne programovatelné;
vyp., varovanie, porucha

* Ochrana pred odlah¢enim motora

« Kontrola vstupnej a vystupnej fazy

* Funkcia parkovania

Parametre aplikacie na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov su vysvetlené v kapitole8 Popisy
parametrov tejto prirucky.Vysvetlenia su usporiadané podla jednotlivych Cisel ID parametrov.
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7.2 RIADIACE ROZHRANIE I/0
OPTA1l
Referencny potenciometer,
\ _ _I 1 | | +10V | |Referenény vystup | |Napétie pre potenciometer, atd'. |
| , D -
\_ _____ Analégovy vstup 1 Analogovy vstup 1 Referencia
| 2 All+ Rozsah napétia 0 - 10 V DQ Elgaﬁééopgridvolena referencia
| .
————— Uzemnenie pre referenciu
3 AIl- I/O zem a riadenie
2-vodicovy vysielac 4 AI2+ ) ,
Aktudina - Analogovy vstup 2 Analégovy vstup 2
hodnota .~ |~ ____] Rozsah prudu 0 - 20 mA | |Skuto&na hodnota PID 1
i 5 Al2- Programovatelné (P2.2.1.9)
(0) 4 -20 + .
mA !
.--------------_-_-E_- 21 6 |[+24V @ | [Vvystup riadiaceho napétia | [Napatie pre spinace , atd. max 0,1 4
E (. -'I 7 | | GND | |Uzemnenie | |Uzemnenie pre referenciu a riadeniel
E_ - - _/ ________ _I 8 | | DIN1 | Miesto A:Star‘t/S,tOE |Sign?I SEL;stenligrprep:li_?diace |
E___ ________ i Kontakt uzat = @ blok
e’ {To | [om2 | [Bemedeme & e (226, | EoRors okvoreny - poym v
Lo s { 10 [DIN3 | (BT 2 et (c2.2.0 ] oo Stomvone Y b e
| 11 | | CMA | |Spo|oén§/ pre DIN 1 - DIN 3 | |Prip0jit' k GND alebo +24 V |
fmmmmmmmmm—mmm -I 12 | | +24V @ | |V§/stup riadiaceho napétid |Napétie pre spinade (pozri #6)|
1
! R { 13 | | GND | [Uzemnenie | [Jzemnenie pre referendu
1 1
I ! Miesto B:Start/Sto . .
:_ - / - _: _______ 14 DIN4 Programovatel’né/(G2.|23.6) Kontakt uzatvoreny = spustenig
! | \Vyb vchlosti Kontakt uzatvoreny = je
C ? "E """ ‘I 15 | | DINS | m&%ﬂm_l aktivna rychlost posuvu
Lo oo __ Vyber miesta riadenia A/B Kontakt otvoreny = je aktivne ,
[ B
| : 16 | DIne Hlosramovateine (Go2e | [egiace mietto ) Kontald Uptvprens
: ! 17 | [ cmB | spolocny pre DIN4 - DING | Pripojit k GND alebo +24 V]
1 1
! | 18 | | AO1+ | Analdgovy vystup 1 **) Rozsah 0 - 20 mA/R,
! | Vystupna frekvencia ||max. 500 Q
' porucha 19 | | AO1-(GND) ® | |programovatelné (P2.3.3.2)
1 ! P 7 ’
L. _®_ Ao 20 DO1 E&glgm\)/'E\'/\lYEtUp Otvoreny kolektor,
X E Programovatelné (G2.3.1) 1 =50 mA, U = 48 VDC
1
; : | OPTA2 / OPTA3 **x)
| 1
: E 21 RO1 7 Reléovy vy-stuP 1 . -
: L 22 RO1 Pomoc./automatické s’trledanle 1 *)
| Programovatelné
oo 'm """"" 23 RO1 — (G2.3.1)
24 RO2 ) Reléovy vystup 2
25 RO2 Pomoc./automatické striedanie 2, *)
Programovatelné
26 RO2 — (G2.3.1)

Obr. 19: Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 a priklad zapojenia aplikacie na ovladanie

Cerpadiel a ventilatorov (s 2-vodic¢ovym vysielacom]
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*) Pozri Tabulka 92 Signaly digitalnych vystupov (riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.1).

**) Pozri Tabulka 94 Analdgovy vystup 1 (riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.3), Tabulka 95 Analégovy
vystup 2 (riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.4] a Tabulka 96 Analégovy vystup 3 [riadiaci panel:menu
M2 ->G2.3.7).

***] Pridavna karta A3 nema svorku na NC kontakt na druhom reléovom vystupe RO2 (svorka
24 chybal).

POZNAMKA!
Pozrite si nizéie uvedené usporiadanie prepojok. DalSie informacie najdete v navode
na pouZzivanie vyrobku.

Blok prepojok X3:
Uzemnenie CMA a CMB

ee] CMB pripojené ku GND
®®] CMA pripojené ku GND

e@ | CMB izolované od GND
e@® | CMA izolované od GND

° CMB a CMA navzajom
vhutorne prepojene,
izolované od GND

= Standardné nastavenie
z vyroby

Obr. 20: Usporiadanie prepojok
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230 VAC
22 VACON OPT-A2 25
24 VDC
RO1 412 34 DIN2 RO2 DIN3 410
23 » 26
Autom. C?EIektri tka siet Autom. OElektricl a siet
S1 i S2 7 [ N 7
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 /- K2.1 K2 /-
Ki[ _Jk1i.1[ ] kK2 [ _Jk2.1[ 1
M1/Vacon M1/el. siet M2/Vacon M2/el. siet

Obr. 21: Systém automatického striedania Cerpadiel, hlavna riadiaca schéma
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230 VAC
EVACON OPT-A1l VACON OPT-A1 VACON OPT—AlE
i24 VDC DIN2 DIN3 DIN4
512 9 10 14 :
22 VACON OPT-B5 t 25 VACON OPT-B5t 28
23 26 29
A ?Elektr cka siet

cka siet

A oElektfické siet A O Elektr
Sl .“»‘5:7!‘"""/- ------- -\' --------- j Sz l“.‘;::":""""/ ......... S‘ --------- j S3 “‘E": """""" /' """"" \ """"" i

K37 kalk K3/ kil KL7 kalki
) 4
K2 K1 K2
Ki.l7 K1Y K217 K27 K3.17 K37

K1 Kl.lE‘j K2 K2.1E‘j K3 K3.1E‘j

M2/Vacon M2/el. siet M3/Vacon M3/el. siet

M1/Vacon M1/el. siet

Obr. 22: Systém automatického striedania Cerpadiel, hlavna riadiaca schéma
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7.3 LOGICKE OBVODY RIADIACICH SIGNALOV V APLIKACII NA OVLADANIE
CERPADIEL A VENTILATOROV

DINS ® Rychlost posuvu (programovatelny, par.2.2.6.12)
bING & | Vyber miesta A/B (programovatelny, par.2.2.6.3)
o Blokacia 1 (programovatelny, par.2.2.6.18)
S E Blokéacia 2 (programovatelny, par.2.2.6.19)
2.2.1.3 Referenciaovlad. | ____________. !
cez kom, zbernicu I
2.2.1.2 Referencie ovl. cez ranel-------5 i | Povolit'refer. PID z
2.2.1.1 Referencia I/O Bf--------7 | | panelai2 (par.2.2.6.23)
2.2.1.4 Referencia PID 2{----- Cob b
2.1.11 Referencia PID 1 [~~~ Loy
e podet ref.
ALL IR frekvencie & lodické—{Referencia Al
AL2 _) ol 1AL 1 T e riadiace obvod
AI3 f% ' A o —e pomocnych RO1
Al4 o7 ! b | 2 ;iogna hodfota 1 ) PID| menicov Automat. striedanie 1
Ref. PID z kom. zberris gg o 0'="nepouzité | | _|Logika prograrrllovatel’m'/) 1
FBProcessDataIN1) 4 o0 oo r g 1 = AIl automatic. RO
! ; 25 AR % = ﬁg striedania__ [5 ;tomat. striedanie 2
Refer. PID z panela 1 E;} [ S ] 4 =kAI4 ikad (programovatefny)
R3.4 ST T [ e
R3.5 e ;
Ref. PID z kom. zberricel2 | | { $-89 T 31
(FBProcessDataIN3) ®2 vy 3 =AI3
3 e =
Pefer. z panela, R'*! 2 o4 [ : _kémunikaénc
35 H ' H “zbernica
*6 T Referencia Al
90 A
ol T i
=% I'K' ! : : i
naho S e I y i
DIN# ®— : IrPotenciometer oz L n—|2.1.19 Pref. rychlosti bosuvu
DIN# ®-{“““|motora ___ ot o
(programovatelné) 1 P —— 1 B [3.1 Riadiace miesto |
L o1 , 7
' ' A/B | Interna ref.
| —23 ;Panelwkvenma
L — o4 > : 9.
l o F 'Komunikaéna
- 1zbernica
Referencia 7 . ' . Tlacidlo Reset
komunikacnej zbernice [~ ! . .
Spustenie/zastavenie z L . . O
komunikacnej zbernice ! ' v. , Yo .
Smer z komunikagnej h ' [Tlacidla Start/Stop
zbernice ' i OL0O
Start; miesto A, program. par.2.2.6.1 T 5 -
20 R starson I e N PO
DIN4 ® b op
& 5 °. id
Start; miesto B, progr. par. 2.2.6.2 I =1 Slétg/n_e,l
1/0 reverzacia, par.2.2.6.11 (programovatelny , , , s
DIN# &- / 2 (prog Y) e Interny reverzny chod
[3.3 Smer z paneld M
— Interny reset poruchy
|Reset z komunikacnej zbernice I 21
A1= referencia PID (I/O A); A2= referencia PID 2 (I/O A); B= Priama referen. frekvencia (I/O B);

Obr. 23: Logické obvody riadiacich signalov aplikacie na ovladanie Cerpadiel a ventildtorov

7.4 APLIKACIA NA OVLADANIE CERPADIEL A VENTILATOROV - ZOZNAM
PARAMETROV

7.4.1 MONITOROVACIE HODNOTY (RIADIACI PANEL: MENU M1)

Monitorovacie hodnoty su skuto¢né hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavov a merani.
Monitorovacie hodnoty nie je mozné upravit.
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POZNAMKA!

Monitorovacie hodnoty V1.18 az V1.23 s dostupné iba v aplikacii Riadenie PFC.
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Tabulka 84: Monitorované hodnoty

H_odnota . Jednotka
monitorovania
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora
V1.2 Referenc:iz frekven- Hy 95 Referencna frekvencia do riadenia motora
V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Skuto¢né otacky motora v 1/min
V1.4 Prid motora A 3
V1.5 Moment motora % 4 Vypocitany kratiaci moment hriadela
V1.6 Vykon motora % 5 Vypocitany vykon hriadela motora v percentach
V1.7 Napatie motora v 6 Vystupné napatie do motora
Napatie j.s. medzi- Namerané napétie na j.s. medziobvode menica

V1.8 \% 7

obvodu

19 Teplota menida oC 8 Teplota chladica v stupnoch Celzia alebo Fahren-
heita
110 Teplota motora % 9 Vypogtana tgplota motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty

V1.11 Analdgovy vstup 1 V/mA 13 Al1
V1.12 Analdgovy vstup 2 V/mA 14 Al2
V1.13 DIN1,2,3 15 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 1 - 3
V1.14 DIN 4,5, 6 16 Zobrazuje stav digitalnych vstupov 4 - 6
V1.15 Analdgovy Ivystup mA 26 AO1
V1.16 Analdogovy vstup 3 V/mA 27 Vstupna hodnota AI3
V1.17 Analdgovy vstup 4 V/mA 28 Vstupna hodnota Al4
V1.18 Referencia PID % 20 V % max. frekvencie

“ . o .
V119 Skutoc¢na hodnota % 91 V % max. skutoCnej hodnoty

PID

V1.20 Hodnota chyby PID % 22 V % max. chybovej hodnoty
V1.21 Vystup PID % 23 V % max. vystupnej hodnoty
V1.22 Pomocné pohony v 30 Pocet pomocnych pohonov v chode

chode

Specialne zobraze- Pozrite si parametre 2.9.29 az 2.9.31

V1.23 nie pre skutocnd 29

hodnotu
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Tabulka 84: Monitorované hodnoty

H_odnota . Jednotka
monitorovania
V1.24 Teplota PT-100 °C 42 Najvyssia teplota pouzitych vstupov PT100
61.25 Polozky monitorova- Zobrazuje tri monitorovacie hodnoty, ktoré je
’ nia mozné vybrat
V1.26.1 Prud A 1113 Filtrovany prid motora
V1.26.2 Moment % 1125 Nefiltrovany moment motora
V1.26.3 Napatie j.s. medzi- N 7 Jednosmer. napatie vo voltoch
obvodu
V1.26.4 Stavové slovo 43
V1.26.5 Historia portch 37
V1.26.6 Prud motora A 45
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7.4.2 ZAKLADNE PARAMETRE (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.1)

Tabulka 85: Zakladné parametre G2.1

Parameter in. Predvole

P2.1.1 Min. frekvencia 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 101
Ak je fmax > ako
synchrénne
otacky motora,
pP2.1.2 Max. frekvencia P2.1.1 320.00 Hz 50.00 102 skontrolujte

vhodnost pre
motor a systém
frekvencného
menica.

Udava cas
potrebny na zvyse-
nie vystupnej fre-
P2.1.3 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 1.0 103 | kvencie z nulovej
hodnoty na maxi-
malnu hodnotu
frekvencie.

Udava cas
potrebny na znizZe-
nie vystupnej fre-
P2.1.4 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 1.0 104 kvencie z maxi-
malnej hodnoty na
nulovd hodnotu
frekvencie.

P2.1.5 Prudove obme- 1 o4 1 | 2x 11 A I 107
dzenie

Vyhladajte hodnotu

NX2:230 Un na typovom
iy r v stitku motora.
P21+ | Menovite napdtie | g, 690 v | Nxsw00 110 |zZistite, & je motor
motora v zapojeny do troju-
NX6:690 holnika alebo
v hviezdy.

Menovita frekven- Vyhladajte hodnotu
p2.1.7 * 8.00 320.00 Hz 50.00 111 fn na typovom

cia motora Stitku motora.

Vyhladajte hodnotu
24 20000 |[ot./min. 1440 112 |nn na typovom
Stitku motora.

Menovité otacky

P2.1.8 *
motora
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Tabulka 85: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Vyhladajte hodnotu
0,1x1IH 2XIH A IH 113 ln na typovom
Stitku motora.

Menovity prad

p2.1.9 *
motora

Vyhladajte hodnotu
P2.1.10 * Cos Fi motora 0.30 1.00 0.85 120 | na typovom Stitku
motora.

0=Al
1=AI2
2=AI3
3=Al4

Referencny signal 3izcr::].oPr|n[;rzwrla-
P2.1.11* regulatora PID 0 6 4 332 Panel, P3.4

(miesto A) 5 =ref. PID z
komunikacnej
zbernice (FBPro-
cessDatalN1)

6 = potenciometra
motora

Ak bude hodnota
parametra nasta-
vena na 100 %,

0.0 1000.0 % 100.0 118 |zmena 10 % v hod-
note chyby spdsobi
zmenu vystupu
regulatora o 10 %.

Zisk regulatora

P2.1.12 PID

Ak je tento para-
meter nastaveny
na 1,00 s, zmena
[-¢as regulatora 10 % v hodnote
PID 0.00 320.00 s 1.00 19 chyby spbsobi
zmenu vystupu
regulatora o

10,00 %/s.

P2.1.13

Ak je tento para-
meter nastaveny
na 1,00 s, zmena
10 % za 1,00 sek-
0.00 10.00 s 0.00 132 [unduv hodnote
chyby spbsobi
zmenu vystupu
regulatora o
10,00 %.

D-cas regulatora

P2.1.14 PID
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Tabulka 85: Zakladné parametre G2.1

Parameter

Menic prejde do
rezimu parkovania,
ked vystupna fre-
kvencia zostane

0 P2.1.2 Hz 10.00 1016 |pod tymto limitom
dlhsie, ako je
nastavené para-
metrom Oneskore-
nie parkovania.

Frekvencia parko-

P2.1.15 .
vania

Minimalna Casova
dizka, podas ktorej
frekvencia musi

0 3600 s 30 1017 |zostat pod Uroviiou
parkovania pred
zastavenim
menica.

Oneskorenie par-

P2.1.16 .
kovania

Udava uroven pre
kontrolu restartu
pre hodnotu
odozvy PID.Pouziva
nastavené pro-
cesné jednotky.

P2.1.17 Uroven retartu 0.0 1000.0 % 25.0 1018

0 =restart pri
poklese pod uro-
ven restartu
(P2.1.17)

1 =restart pri zvy-
Seni nad Uroven
P2.1.18 Funkcia restartu 0 3 0 1019 | redtartu (P2.1.17)
2 =restart pri
poklese pod Uro-
ven restartu
(P3.4/3.5)

3 = restart pri zvy-
Seni nad Groven
restartu (P3.4/3.5)

Referencia rychlo-

P2.1.19 .
sti posuvu

0.00 P2.1.2 Hz 10.00 124

* = na tieto parametre pouZzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF]).
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7.4.3 VSTUPNE SIGNALY

Tabulka 86: Zakladné nastavenia (riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.1)

Parameter

P2.21.1*

Vyber ref. fre-
kvencie cez /0 B

343

0=Al

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 =referencia z
panela

5 =referencia
komunikacnej
zbernice (FB Spe-
edReference)

6 = potenciometra
motora

7 = regulator PID

P2.21.2*

Vyber referencie
ovladania cez
panel

121

Ako pri P2.2.1.1

P2.21.3*

Vyber referencie
pri ovladani cez
komunikaénu
zbernicu

122

Ako pri P2.2.1.1

P2.21.4*

Referencia PID 2

371

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4 = referencia PID
1z panela

5 = referencia
komunikacnej
zbernice (FBPro-
cessDatalN3)

6 = potenciometra
motora

7 = referencia PID
2 z panela

P2.2.1.5

Inverzia hodnoty
chyby PID

340

0 = Ziadna inverzia
1 =inverzia

P2.2.1.6

Cas zvySovania
referencie PID

0.1

100.0 s

5.0

341

Cas na zmenu
referencnej hod-
noty z 0 % na
100 %
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Tabulka 86: Zakladné nastavenia [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.1)

Parameter

Cas na zmenu

Cas zniZovania referencnej hod-
P22.1.7 referencie PID 01 100.0 s 50 342 noty zo 100 % na
0%

0 = skutoc¢néa hod-
nota 1

1 =skutoénd 1 +
skutocnd 2

2 =skutocna 1 -
skutocna 2

3 =skutocna 1*
skutocna 2
Vndnaty 0 | 0 7 0 0 || i
5 = Min (skutoéna
1, skutoc¢na 2)

6 = Mean (sku-
tocnd 1, skutoéna
2)

7 = Sqrt (skut. 1) +
Sqrt (skut. 2) Pozri
P2.2.19a
P2.2.1.10

P2.2.1.8*

0 = nepouzité

1 =Al1 (riadiaca
doska)

2 = Al2 (riadiaca
0 5 2 334 | doskal

3=AI3

4=Al4

5 = kom. zbernica
(FBProcessDa-
talN2)

Vyber skutocnej

*
P2.2179 hodnoty 1

0 = nepouzité

1 =Al1 [riadiaca
doska)

2 = Al2 (riadiaca
0 5 0 335 doska)

3=AI3

4=Al4

5 = kom. zbernica
(FBProcessDa-
talN3)

P2.2.1.10 Vstup pre sku-
* to¢nud hodnotu 2
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Tabulka 86: Zakladné nastavenia [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.1)

Parameter

Minimum rozsahu 0 = ziadny min. bod
P2.2.1.11 |pre skuto¢nl hod- | -1600.0 | 1600.0 % 0.0 336 |rozsahu
notu 1
Maximum rozsahu 100 = Ziadny
P2.2.1.12 |pre skutocnd hod- | -1600.0 | 1600.0 % 100.0 337 | maxim. bod roz-
notu 1 sahu
Minimum rozsahu 0 = ziadny min. bod
P2.2.1.13 | pre skutocnd hod- | -1600.0 | 1600.0 % 0.0 338 |rozsahu
notu 2
Maximum rozsahu 100 = Ziadny
P2.2.1.14 |pre skuto¢nl hod- | -1600.0 | 1600.0 % 100.0 339 [maxim. bod roz-
notu 2 sahu

Cas rampy motor

P2.2.1.15 ) 0.1 2000.0 Hz/s 10.0 331
potenciometra
Resetovanie 0 = Ziaden reset
pamate referenc- 1 = resetovanie pri
P2.2.1.16 nej frekvencie 0 2 1 367 zastaveni alebo
potenciometra poklese vykonu
motora 2 =reset pri
poklese vykonu
. 0 = Ziaden reset
Resetovanie 12 A
ste referencie = reset9van|e pri
p2.2.1.17 [Pama : 0 2 0 370 | zastaveni alebo
PID potenciome- ,
poklese vykonu
tra motora 2= ;
=reset pri

poklese vykonu

R h ref i 0 = nastavenia roz-
p2.2.1.18 |NozaN reterencie 4 00 1 320.00 Hz 0.00 344 | sahu vyp.

B, minimum > 0 = nast. rozsahu
min. hodnoty

R h ref i 0 = nastavenia roz-
P2.2.1.19 [NOzsaNTEICTENCI® 4459 | 320.00 Hz 0.00 345 | sahu vyp.

B, maximum > 0 = nast. rozsahu
min. hodnoty

* = na tieto parametre pouZzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF]).
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Tabulka 87: Analdgovy vstup 1 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.2)

Parameter

Programovanie
TTF.Pozrite si
P2221 kapitolu 8.9 Princip

e Vyber signalu Al1 0.1 E.10 A1 377 |programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.2.2.2 Cas filtra Al1 0.00 10.00 s 0.10 324 E”:Z'ad”e filtrova-

0=0-10VI(0-
20 mA*]
1=2-10VI(4-
20 mA*)

2 = prispbsobené*

Rozsah signalu

P2.2.2.3 Al

0 2 0 320

p2.2.2.4 |Minimalneviastné |,/ 05 1 44009 % 0.00 321
nastavenie Al1

Maximalne
P2.2.2.5 [vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 100.00 322
Al1

Inverzia signalu

P2.2.2.6 Al

0 1 0 323 0 = neotocené
1 = otocené

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF])
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Tabulka 88: Analdgovy vstup 2 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.3)

Parameter

Programovanie
TTF.Pozrite si
P2231 kapitolu 8.9 Princip

e Vyber signalu Al2 0.1 E.10 A2 388 |programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

0 = ziadne filtrova-
nie

P2.2.3.2 Cas filtra Al2 0.00 10.00 s 0.10 329

0=0-10VI(0-
20 mA*]
1=2-10VI(4-
20 mA*)

2 = prispbsobené*

Rozsah signalu

P2.2.33 A2

0 2 1 325

p2.2.34 |Minimalneviastné |,/ 05 1 44009 % 0.00 326
nastavenie Al2

Maximalne
P2.2.3.5 |[vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 100.00 327
Al2
pP2.2.3.6 Al2 inverzia 0 1 0 328 0 = neotocené

1 = otocené

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF]).

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 226 APLIKACIA NA OVLADANIE CERPADIEL A VENTILATOROV

Tabulka 89: Analdgovy vstup 3 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.4)

Parameter

Programovanie

TTF.Pozrite si

P22 41 kapitolu 8.9 Princip
o Vyber signalu Al3 0.1 E.10 0.1 141 |programovania

.Svorka k funkcii”

(Terminal to Func-

tion - TTF).

0 = ziadne filtrova-
nie

P2.2.4.2 Cas filtra AI3 0.00 10.00 s 0.10 142

0=0-10VI(0-
Rozsah signalu 20 mA*)

A3 0 2 1 13 11 2-10vi4-
20 mA*)
1 = prispésobené*

P2.2.43

Minimalne vlastné % rozsahu vstup-
P2.2.4.4 : -160.00 160.00 % 0.00 144 |ného signalu, napr.
nastavenie Al3

2mA=10%
Maximalne napr. 18 mA =90 %
P2.2.45 |vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 100.00 145
Al3
P2.2.4.6 '”Ve”fl;'g”al“ 0 1 0 151 |0 =neotocené
1 = otocené

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF])
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Tabulka 90: Analdgovy vstup 4 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.5)

Parameter

Programovanie

TTF.Pozrite si

P2 251 kapitolu 8.9 Princip
e Vyber signalu Al4 0.1 E.10 0.1 152  |programovania

.Svorka k funkcii”

(Terminal to Func-

tion - TTF).

0 = ziadne filtrova-
nie

P2.2.5.2 Cas filtra Al4 0.00 10.00 s 0.00 153

0=0-10V(0-
Rozsah signalu 20 mA*)
Al 0 2 1 % 1 o2-10vis-
20 mA*)

2 = prispbsobené*

P2.2.53

Minimalne vlastné % rozsahu vstup-
pP2.2.5.4 : -160.00 160.00 % 0.00 155 ného signalu, napr.
nastavenie Al4

2mA=10%
Maximalne napr. 18 mA =90 %
P2.2.5.5 |[vlastné nastavenie | -160.00 160.00 % 100.00 156
Al4
P2.2.5.4 '”Ve”fl[f'g”al“ 0 1 0 162 |0 =neotocené
1 = otocené

* = nezabudnite prislusne umiestnit prepojky bloku X2.Pozrite si navod na pouzivanie
vyrobku.

** = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” [Terminal to Function - TTF])
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Tabulka 91: Digitalne vstupy (riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.4)

Parameter

*

NADOL

P2.2.6.1* Start signal A 0.1 A 423
P2.2.6.2* Start signal B 0.1 A4 424
p2.2.6.3* | VYbermiestaria- |, A6 425 | Riadiace miesto A (oc)
denia A/B o .
Riadiace miesto B (cc])
P22 64 * Extern['aCE]orucha 0.1 01 405 Zobrazi sa ext. porucha F51 (cc)
P22 45 * Extern[aoslorucha 01 0.2 406 Zobrazi sa ext. porucha F51 (oc]
P2.2.6.6 * Chod povoleny 0.1 0.2 407 | Start motora povoleny (cc)
P2.2.6.7* Vglt;f Tdebehe | 0 0.1 408 | Cas rozbehu/dobehu 1 (oc)
ehu/dobenu Cas rozbehu/dobehu 2 (cc)
P22 6.8 * Riadenie z I/0 01 01 409 Nitene ngstawt riadiace miesto na I/0
svorkovnice svorkovnicu (cc)
P2.2.6.9 * | Riadenie z panela 0.1 01 410 {\iz;ene nastavit riadiace miesto na panel
P22 4.1 * R.ladvenlg z komu- 0.1 01 A Nutene nas.tawt riadiace miesto na
nikacnej zbernice kom. zbernicu (cc)
P2_2*_‘6_11 Reverzacia 0.1 0.1 412 | Smer vpred (oc]
Smer vzad (cc)
P2.2.6.12 Rychlost posuvu 0.1 A5 413 Pre’ referencnt frekvenciu sa zvoli rych-
* lost posuvu (cc)
P2.2;6.‘|3 Reset poruchy 0.1 0.1 414 Resetovanie vetkych poruch (cc)
P2.2.6.14 | Zakaz rozbehu/ Rozbeh/dobeh zakazané (cc)
M 0.1 0.1 415
dobehu
P2.2;6.‘|5 Js. brzdenie 0.1 0.1 416 J.s. brzdenie aktivne (cc]
P22 6.16 Referencia poten- Znizenie referencie pot. motora (cc)
e ciometra motora 0.1 0.1 417
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Tabulka 91: Digitalne vstupy (riadiaci panel:menu M2 -> G2.2.4)

Parameter in. Predvo
lend
hodnot
a
P2 9 6.17 Referencia poten- ZvySenie referencie pot. motora (cc)
e ciometra motora 0.1 0.1 418
NAHOR
Blokéacia automa- Aktivovany ak cc
P2'2;6'18 tického strieda- 0.1 A2 426
nia 1
Blokacia automa- Aktivovany ak cc
P2'2;6'19 tického strieda- 0.1 A3 427
nia 2
Blokéacia automa- Aktivovany ak cc
P2_2*_<6_20 tického strieda- 0.1 0.1 428
nia 3
Blokéacia automa- Aktivovany ak cc
P2'2;6'21 tického strieda- 0.1 0.1 429
nia 4
Blokacia automa- Aktivovany ak cc
P2'2;6'22 tického strieda- 0.1 0.1 430
nia 5
P2'2,;6'23 Referencia PID 2 0.1 0.1 431 | Zvolené pomocou P2.1.11 (oc]
Zvolené pomocou P2.2.1.4 (cc)

cc = zopnuty kontakt
oc = rozopnuty kontakt

* Na tieto parametre pouZzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF]).

7.4.4 VYSTUPNE SIGNALY

Pre vSetky parametre signalov digitalneho vystupu pouZite metdédu programovania TTF.
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Tabulka 92: Signaly digitalnych vystupov (riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.1)

Parameter

hodnot
a

referencie

P2.3.1.1 Pripravené 0.1 0.1 432 |Pripravené na chod
P2.3.1.2 Chod 0.1 0.1 433 |V prevadzke
P2.3.1.3 Porucha 0.1 A 434 |Menic v poruchovom stave
P2314 Porucha |r,1verto— 0.1 01 435 Menic nie je v poruchovom stave
vana
P2.3.1.5 Varovanie 0.1 0.1 436 | Aktivne varovanie
P2.3.1.6 Externa porucha 0.1 0.1 437 |Externa porucha je aktivna
P2317 Porucha/varoya— 0.1 01 438 Aktivna 4 mA porucha
nie referencie
Varovanie v Aktivne prehriatie menica
P2.3.1.8 | ddsledku prehria- 0.1 0.1 439
tia
P2.3.1.9 Reverzacia 0.1 0.1 440  |Vystupna frekvencia < 0 Hz
P23.110 Nepozadovany 0.1 01 44 Ref <> Vystupna frekvencia
smer
P2.3.1.11 Pri rychlosti 0.1 0.1 442 | Ref = vystupna frekvencia
P2.3.1.12 | Rychlost posuvu 0.1 0.1 443 | Prikaz pre rychlost posuvu alebo predna-
stavenu rychlost aktivny
P23.113 Externg riadiace 0.1 01 i Riadenie cez I/0 aktivne
miesto
P23.114 Riadenie externej 0.1 01 445 Pozrite si ID445 v kapitole 8 Popisy para-
brzdy metrov.
p23.1.15 | Riadenie externej |, 0.1 446
brzdy, invertované
Kontrola limitu Pozrite si ID315 v kapitole 8 Popisy para-
P2.3.1.16 |vystupnej frekven- 0.1 0.1 447 |metrov.
cie 1
Kontrola limitu Pozrite si ID346 v kapitole 8 Popisy para-
P2.3.1.17 |vystupnej frekven- 0.1 0.1 448 | metrov.
cie 2
P23.118 Kontrola limitu 0.1 01 449 Pozrite si ID350 v kapitole 8 Popisy para-

metrov.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



APLIKACIA NA OVLADANIE CERPADIEL A VENTILATOROV VACON - 231

Tabulka 92: Signaly digitalnych vystupov (riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.1)

Parameter in. Predvo

lend
hodnot
a

P23119 Kontrola limitu 0.1 01 450 Kon-trola teplo_ty menica.Pozrite si ID354 v

teploty pohonu kapitole 8 Popisy parametrov.
P2.3.1.20 Kontrola limitu 0.1 01 451 Pozrite si ID348 v kapitole 8 Popisy para-
momentu metrov.
P2 3191 Tepelnd ochrana 0.1 01 452 Porucha alebo varovanie termistora
motora

Limit kontroly
P2.3.1.22 analdgo- 0.1 0.1 463
vého vstupu

Aktivacia regula-
tora motora

Je aktivny regulator limitov

P2.3.1.23 0.1 0.1 454

Kom. zbernica
P2.3.1.24 DIN 1 0.1 0.1 455

Kom. zbernica
P2.3.1.25 DIN 2 0.1 0.1 456

Kom. zbernica
P2.3.1.26 DIN 3 0.1 0.1 457

Riadenie auto-
P2.3.1.27 mat. stried. 1/ 0.1 B.1 458
pomocné 1

Riadenie auto-
P2.3.1.28 mat. stried. 2/ 0.1 B.2 459
pomocné 2

Riadenie auto-
P2.3.1.29 mat. stried. 3/ 0.1 0.1 460
pomocné 3

Riadenie auto-
P2.3.1.30 mat. stried. 4/ 0.1 0.1 461
pomocné 4

p23.131 | Automaticke 0.1 0.1 462
striedanie 5

C VYSTRAHA!
Dbajte DOSLEDNE na to, aby ste k jednému a tomu istému vystupu nepripojili dve
funkcie. Predidete tak potlaceniu funkcii a zarucite plynult prevadzku.
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Tabulka 93: Nastavenia limitov [riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.2)

Parameter

Kontrola limitu ? : :fiim[iﬂmltlmn-
P2.3.2.1 |vystupnej frekven- 0 2 0 315 troly y
cie 1 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
pP2.3.2.2 | frekvencie 1, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 316
trolna hodnota
Kontrola limitu ? : :fiim[iﬂmltlmn-
P2.3.2.3 |vystupnej frekven- 0 2 0 346 troly y
cie 2 2 = vysoky limit
kontroly
Limit vystupnej
P2.3.2.4 | frekvencie 2, kon- 0.00 320.00 Hz 0.00 347
trolna hodnota
0 = nepouzité
P23925 Kontrola limitu 0 ’ 0 348 1 = nizky limit kon-
momentu troly
2 = vysoky limit
kontroly
Na riadenie brzdy
p2.3.2.6 | Modnotakontroly | 5544 | 5494 % 100.0 349 |sa pouzivaj abso-
limitu momentu .
lutne hodnoty.
P23.27 Kontrola llmltu 0 2 0 350 0= nepoEJz.|te.
referencie 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
p23.2.8 | Hodnotakontroly {5 qg00 | o 0.0 351
limitu referencie
Oneskorenie Od limitov vypnutia
P2.3.2.9 vypnutia exter- 0.0 100.0 s 0.5 352 |brzdy
nej brzdy
Oneskorenie Cpsstente Poutie
P2.3.2.10 zapnutia exter- 0.0 100.0 s 1.5 353 °P .
. cas dlhsi ako
nej brzdy P2 1.4
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Tabulka 93: Nastavenia limitov [riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.2)

Parameter

Kontrola teploty 0 = nepouzité
P2.3.2.11 FC 0 2 0 354 1 = Dolny limit
2 = Horny limit
Kontrolovana hod- °
P2.3.2.12 nota teploty FC -10 100 C 40 355
P2.3.2.13 KOTFFOLO,Va”tV ana- | g 1 0 372 |0=AN
dgovy vstup 12 A2
Kontrola limitu ? : ilféz]ﬁn{igwrrillLon—
P2.3.2.14 analdgo- 0 2 0 373 troly y
veho vstupu 2 = vysoky limit
kontroly
Kontrolovana hod-
P2.3.2.15 | nota analégového 0.00 100.00 % 0.00 374
vstupu
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Tabulka 94: Analogovy vystup 1 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.3)

Parameter

P2.3.3.1*

Vyber signalu
analdg. vystupu 1

0.1

E.10

A1

464

Pouziva sa metéda
programovania
TTF.Pozrite si
kapitolu 8.9 Princip
programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).

P2.3.3.2

Funkcia analégo-
vého vystupu

307

0 = nepouziva sa
(20 mA/10 V)

1 = vystupna frekv.
(0-fmax)

2 =referencna
frekv. (0-fmax]

3 = otacky motora
(0 - menovité
otacky motora)

4 = prud motora
(0-InMotor)

5 = moment
motora (0 - TnMo-
tor)

6 = vykon motora
(0 - PnMotor)

7 = napatie motora
(0 - UnMotor)

8 = napatie

j.s. medziobvodu (0
-1000 V)

9 = ref. hodnota
regulatora PID

10 = skutocna
hodn. regulatora
PID 1

11 = skutocna
hodn. regulatora
PID 2

12 = hodnota
odchylky

regul. PID

13 = vystup regula-
tora PID

14 = teplota PT100

P2.3.3.3

Casova konétanta
analogového
vystupu

0.00

10.00

1.00

308

0 = Ziadne filtrova-
nie
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Tabulka 94: Analogovy vystup 1 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.3)

Parameter

P2.334 | 'nverziaanalogo- 0 1 0 309 | 0=neotocené
vého vystupu 1 = ototend
= otocene
P2.3.3.5 Min. at”alog' 0 1 0 310 [0=0mA(0V)
vystupu T=4mA(2V)
p2.33.4 | Rozsahanalogo- 10 1000 % 100 311
vého vystupu
p2.33.7 |Qdchytkaanalogo- | 46 05 | 10000 % 0.00 375
vého vystupu

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metddu TTF.

Tabulka 95: Analdgovy vystup 2 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.4)

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Pozrite si

Vyber signalu kapitolu 8.9 Princip

P2.3.6.1* L 0.1 E.10 0.1 471 .
analdg. vystupu 2 programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
P2 362 Fu?kualanalogo— 0 14 0 472 Vid' P2.3.3.2
vého vystupu 2
P2363 Cas'flltra’ analégo- 0.00 10.00 S 1.00 473 O.= Ziadne filtrova-
vého vystupu 2 nie
P23.64 | Mverziaanalogo- 0 1 0 474 | 0=neototené

vého vystupu 2 1 = otolené

p2.3.65 | Minimum analo- 0 1 0 475 |o=0malow

gového vystupu 2 1=4mA(2V)

Rozsah analégo-

P2.3.6.6 vého vystupu 2

10 1000 % 100 476

Odchylka analégo-

P2.3.6.7 vého vystupu 2

-100.00 | 100.00 % 0.00 477
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* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metodu TTF.

Tabulka 96: Analdgovy vystup 3 [riadiaci panel:menu M2 -> G2.3.7)

Parameter

Pouziva sa metdda
programovania
TTF.Pozrite si

Vyber signalu kapitolu 8.9 Princip

P2.3.5.1* R 0.1 E.10 0.1 478 .
analog. vystupu 3 programovania
.Svorka k funkcii”
(Terminal to Func-
tion - TTF).
P2 352 Furlwkma’analogo— 0 4 4 479 Vid'P2.3.5.2
vého vystupu 3
P2353 Caslflltral analogo- 0.00 10.00 s 1.00 480 0.= ziadne filtrova-
vého vystupu 3 nie
P2.3.5.4 Inverzia analogo- 0 1 0 481 0 = neotocené

vého vystupu 3 1 = otolené

p2.355 | Minimum analo- 0 1 0 482 |0=0mA(0V)

gového vystupu 2 1=4mA(2V)

Rozsah analégo-

P2.35.6 vého vystupu 3

10 1000 % 100 483

Odchylka analdgo-

P2.357 vého vystupu 3

-100.00 | 100.00 % 0.00 484

* = Na programovanie tychto parametrov pouzite metodu TTF.
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7.4.5 PARAMETRE RIADENIA FREKVENCNEHO MENICA (RIADIACI PANEL:MENU M2 ->
G2.4

Tabulka 97: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.1 500 0 = linearna

100 = Gplny rozb/
dobeh Casy stip/
kles

Plynulé proporcie
pre krivky S.

P2.4.2 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501 0 = linearna

100 = Uplny rozb/
dobeh &asy stup/
kles

P2.4.3 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 502

P2.4.4 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 1.0 503

0 = zablokované
1 = pouziva sa
pocas chodu

2 = externy brzdny
striedac

3 = pouziva sa pri
zastaveni/pocas
chodu

4 = pouZiva sa
pocas chodu (bez
testovania)

P2.4.5 Brzdny striedac 0 4 0 504

0= Rampa
P2.4.6 Sposob Startu 0 2 0 505 1 = letmy Start
2 = podmieneny
letmy Start
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Tabulka 97: Parametre riadenia frekvencného menica, G2.4

Parameter

0 = zastavenie
motorom

1= Rampa

2 =rampa + Chod
povoleny, volny
dobeh

3 =volny dobeh +
Chod povoleny,
rampa

P2.4.7 Sposob zastavenia 0 3 0 506

Prud jedno-

P2.4.8 smer. brzdenia

0.00 IL A 0,7xIH 507

Cas |j.s. brzdenia 0 =DC brzda je pri

P2.4.9 . . 0.00 600.00 s 0.00 508 ,
pri zastavovani zastaveni vyp.
Frekvencia na
spustenie
P2.4.10 |j.s. brzdenia pocas 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zastavenia na
rampe
p2.4.11 | Casis-brzdenia g5 | o000 | s 0.00 51 |0=DCbrzdajepri
pri starte spusteni vyp.
P2.4.12* | Brzdenie tokom 0 1 0 520 0 = vypnuté
0 = zap.
p2.4.13 | Frudpribrzdeni | g g IL A IH 519

tokom
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7.4.6 PARAMETRE ZAKAZANYCH FREKVENCII (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.5)

Tabulka 98: Parametre zakazanych frekvencii, G2.5

Parameter

pp5.q | Dotnylimitzaka- | 4 o5 | 37900 | g 0.00 509 |0 = nepouzite
zané frekvencie 1

pp5p | Hormylimitzaka | go5 | 3000 | 2 0.00 519 |0 nepouzite
zané frekvencie 1

pp53 | Donylimitzaka- | g o5 | 33900 | H2 0.00 511 |0 = nepousite
zané frekvencie 2

pp5y4 | Hornylmitzaka- 1 g4 | 49049 Hz 0.00 512 |0 = nepouzite
zané frekvencie 2

pp.55 | Dotnylimitzaka | g o5 | 533900 | H2 0.00 513 |0 = nepousite
zané frekvencie 3

po5e | Hormylimitzaka- | g5 | 3000 | 2 0.00 514 |0 nepouzite
zané frekvencie 3

pp5y |Rempazakaz roz- |, 10.0 X 1.0 518

e behu/dobehu ) ) :
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7.4.7 PARAMETRE RIADENIA MOTORA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.6)

Tabulka 99: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

P2.6.1*

Rezim riadenia
motora

600

0 = Riadenie fre-
kvencie

1= riadenie rychlo-
sti

P2.6.2*

Optimalizacia U/f

109

0 = nepouzité

1 = automatické
zosilnenie
momentu

P2.63*

Volba pomeru U/f

108

0 =linedrna

1 = kvadraticka
2 = programova-
telna

3 =linedrnas
optim. toku

P2.6.4*

Zaciatok odbudzo-
vania

8.00

320.00

Hz

50.00

602

Zaciatok odbudzo-
vania predstavuje
vystupnu frekven-
ciu, pri ktorej
vystupné napatie
dosahuje napatie
zaCiatku odbudzo-
vania.

P2.6.5*

Napatie pri
zaciatku odbudzo-
vania

10.00

200.00

%

100.00

603

n% x Unmot

P2.6.6*

Stredna frekven-
cia na krivke U/f

0.00

P2.6.4

Hz

50.00

604

Ak je pre parame-
ter P2.6.3 nasta-
vena hodnota Pro-
gramovatelny,
tento parameter
udava frekvenciu
stredového bodu
na krivke.

P2.6.7*

Stredné napatie
na krivke U/f

0.00

100.00

%

100.00

605

n% x Unmot
Max. hodnota
parametra = P2.6.5

P2.6.8*

Vystupné napatie
pri nulovej fre-
kvencii

0.00

40.00

%

meni sa

606

n% x Unmot
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Tabulka 99: Parametre riadenia motora, G2.6

Parameter

Presné hodnoty su
Spinacia frekven- uvedené v Tabulka
P2.6.9 P cia 1 meni sa kHz meni sa 601 158 Spinacie fre-
kvencie zavislé od
velkosti.
0 = nepouzité
p2.6.10 | Regulator preps- 0 ) 1 go7 |1 = pouité [bez
tia pouzitia rampy)
2 = pouZzité (po
rampe)
p2.6.11 | Regulsterpodpd- 1 i i 608 | 0= nepousité
tia vz
1 = Pouzité
o 0 = Ziadna akcia
P2.6.12 Identifikacia 631 1 = identifikacia
s/bez chodu

* = na tieto parametre pouzite metddu Svorka k funkcii (Terminal to Function - TTF) (pozri
kapitolu 8.9 Princip programovania , Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF]).

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 242 APLIKACIA NA OVLADANIE CERPADIEL A VENTILATOROV

7.4.8 OCHRANY (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.7

Tabulka 100: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 =varovanie +
predchadzajlca
frekv.
Reakcia na poru- 3 =varovanie +
P2.7.1 chu referencie 0 5 4 700 prednast. frekv
4 mA 2.7.2
4 = porucha,
zastavenie podla
2.4.7
5 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Frekvencia poru-
P2.7.2 chy referencie 0.00 P2.1.2 Hz 0.00 728
4 mA
P2.7.3 Reakcia na 0 3 2 701
externd poruchu 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
zastavenie podla
P27 4 Kontrolz? vstupnej 0 3 0 730 2.4.7
fazy 3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia na poru- 0 = porucha je ulo-
P2.7.5 chu v dosledku 0 1 0 727 | zena v historii
podpatia Porucha nie je ulo-
Zend
p2.7.6 | Kontrola wstup- 0 3 2 702
nej fazy 0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Ochrana pred 2 = porucha,
P2.7.7 poruchou uzem- 0 3 2 703 | zastavenie podla
nenia 2.4.7
3 = porucha,
P2 78 Tepelna ochrana 0 3 ? 704 zastavenie volnym
motora dobehom
po.7.9 | Koeficientokolite] 1 4504 | 400 | 5 0.0 705
teploty motora
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Tabulka 100: Ochrany, G2.7

Parameter

Koeficient chlade-

P2.7.10 nia motora pri 0.0 150.0 % 40.0 706
nulovej rychlosti
p2.7.11 |, Tepelna casova 1 200 min. | menisa 707
konstanta motora
pp.7.12 | Pracovny cyklus 0 150 % 100 708
motora
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
2 = porucha,
pp.7.13 | Ochrana zabloko- 0 3 1 709 | zastavenie podla
vania
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.14 | Prud zablokovania 0.00 2xIH A TH 710
Casovy limit
P2.7.15 . 1.00 120.00 s 15.00 711
zablokovania
p2.7.16 | Frekvencnylimit |y 54 | by gy Hz 25.00 712
zablokovania
0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
Och q 2 = porucha,
P2.7.17 chrana pre 0 3 0 713 | zastavenie podta
odlah¢éenim (UP)
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
P2.7.18 . UP od 10.0 150.0 % 50.0 714
krdt. momentu
P2.7.19 Zatazeniepri | g5, 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
Casovy limit
P2.7.20 ochrany odlahce- 2.00 600.00 s 20.00 716
nia
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Tabulka 100: Ochrany, G2.7

Parameter

0 = Ziadna odozva
1 =varovanie
. . 2 = porucha,
pp.7.21 | Reakeia priporu- 0 3 2 732 | zastavenie podla
che termistora
2.4.7
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Reakcia pri poru- Vid' P2.7.21
P2.7.22 | che komunikacnej 0 3 2 733
zbernice
P2 7 93 Reakcia pri poru- 0 3 2 734 Vid' P2.7.21
che slotu
Pocet vstupov
P2.7.24 PT100 0 3 0 739
0 = ziadna odozva
1 =varovanie
. 2 = porucha,
pp.7.25 | Reakciana poru- 0 3 0 740 | zastavenie podla
chu PT100 247
3 = porucha,
zastavenie volnym
dobehom
Limit varovania o
P2.7.26 PT100 -30.0 200.0 C 120.0 741
P2.7.27 Limit poruchy -30.0 | 200.0 oC 130.0 742
o PT100 ' ' ’
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7.4.9 PARAMETRE AUTOMAT. RESTARTOVANIA (RIADIACI PANEL:MENU M2 -> G2.8)

Tabulka 101: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

5 Cas ¢akania pred
P2.8.1 Cas Cakania 0.10 10.00 s 0.50 717  |vykonanim prvého
resetu.

Ked uplynie Cas
trvania pokusu a
porucha je stale
aktivna, menic
prejde do porucho-
vého stavu.

P2.8.2 Trvanie pokusu 0.00 60.00 s 30.00 718

Vyber rezimu spu-
stenia pre Automa-
ticky reset.

P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719
0= Rampa

1 = letmy Start
2 = podla P2.4.6

Pocet pokusov po

ndatenom odpojeni

v dosledku podpa-
tia

P2.8.4 0 10 1 720

Pocet pokusov po

natenom odpojeni

v dosledku prepa-
tia

P2.8.5 0 10 1 721

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku nad-
pruadu

P2.8.6 0 3 1 722

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku 4 mA
referencie

P2.8.7 0 10 1 723

Pocet pokusov po
nutenom odpojeni
v dosledku poru-
chy teploty motora

P2.8.8 0 10 1 726

Pocet pokusov po

ndtenom odpojeni

v dosledku exter-
nej poruchy

P2.8.9 0 10 0 725
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Tabulka 101: Parametre automat. restartovania, G2.8

Parameter

Pocet pokusov po

nutenom odpojeni

v dosledku poru-
chy odlahcenia

P2.8.10 0 10 1 738
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7.410  PARAMETRE RIADENIA CERPADIEL A VENTILATOROV (RIADIACI PANEL:MENU
M2 -> G2.9)

Tabulka 102: Parametre na riadenie cerpadiel a ventilatorov

Parameter

Pocet pomocnych

P2.9.1
pohonov

0 4 1 1001

Frekvencia startu,

P2.9.2 .
pomocny pohon 1

P2.9.3 320.00 Hz 51.00 1002

Frekvencia zasta-
P2.9.3 venia, pomocny P2.1.1 P2.9.2 Hz 10.00 1003
pohon 1

Frekvencia Startu,

P2.9.4 pomocny pohon 2

P2.9.5 320.00 Hz 51.00 1004

Frekvencia zasta-
P2.9.5 venia, pomocny P2.1.1 P2.9.4 Hz 10.00 1005
pohon 2

Frekvencia Startu,

P2.9.6 pomocny pohon 3

P2.9.7 320.00 Hz 51.00 1006

Frekvencia zasta-
pP2.9.7 venia, pomocny P2.1.1 P2.9.6 Hz 10.00 1007
pohon 3

Frekvencia Startu,

P2.9.8 pomocny pohon 4

P2.9.9 320.00 Hz 51.00 1008

Frekvencia zasta-
P2.9.9 venia, pomocny P2.1.1 P2.9.8 Hz 10.00 1009
pohon 4

Oneskorenie
P2.9.10 Startu, pomocné 0.0 300.0 s 4.0 1010
pohony

Oneskorenie
P2.9.11 zastavenia, 0.0 300.0 s 2.0 1011
pomocné pohony

Krok nastavenia
P2.9.12 referencie, 0.00 100.00 % 0.00 1012
pomocny pohon 1

Krok nastavenia
P2.9.13 referencie, 0.00 100.00 % 0.00 1013
pomocny pohon 2

Krok nastavenia
P2.9.14 referencie, 0.00 100.00 % 0.00 1014
pomocny pohon 3
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Tabulka 102: Parametre na riadenie cerpadiel a ventilatorov

Parameter

Krok nastavenia
P2.9.15 referencie, 0.00 100.00 % 0.00 1015
pomocny pohon 4
P29 16 ByPass regulatora 0 1 0 1020 1 = regl,Jlator PID
PID obideny
0 = nepouzité
Vyber analégo- P=Al
“ho vst 2=AI2
p2.9.17 | YEMovstuPdna 0 5 0 1021 [3=A13
meranie vstup-
. 4=Al4
ného tlaku S
5 =signal kom.
zbernice (FBPro-
cessDatalN3])
p2.9.g | Hormylimitvstup=} g0 4000 | 9% 30.0 1022
ného tlaku
p2.9.19 | Dotny limitvstup- 14 4 100.0 % 20.0 1023
ného tlaku
P2.9.20 | Poklesvystup- 0.0 100.0 % 30.0 1024
ného tlaku
. 0 = Ziadne onesko-
Oneskorenie renie
P2.9.21 poklesu .frekven- 0.0 300.0 s 0.0 1025 300 = frekvencia
cie .
neklesne, ani sa
nezvysi
0 = Ziadne onesko-
Oneskorenie zvy- renie
P2.9.22 Senia frekvencie 00 300.0 s 0.0 1026 300 = frekvencia
neklesne, ani sa
nezvysi
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Tabulka 102: Parametre na riadenie cerpadiel a ventilatorov

Parameter

0 = blokacie sa
nepouziju

1 = nastavit novu
blokaciu ako
poslednd; aktuali-
P2.9.23 Vyber blokacie 0 2 1 1032 | zovat poradie po
hodnote parame-
tra P2.9.26 alebo
stave zastavenia

2 = zastavit a ihned'
aktualizovat pora-
die

Aut tické 0 = nepouzité
P2.9.24 utomaticke 0 1 1 1027 |1 =pouije sa

striedanie automat. strieda-
nie

Automaticky vyber 0 = iba pomocné

P2.9.25 aut. striedania a 0 1 1 1028
blokacii pohony
1 = vSetky pohony
P29 26 Interval automa- 0.0 30000 h 48.0 1029 0,0=TEST=40s

tického striedania

Automat. strieda-
nie; maximalny
pocet pomocnych
pohonov

P2.9.27 0 4 1 1030

Limit frekvencie
P2.9.28 automatic- 0.00 P2.1.2 Hz 25.00 1031
kého striedania

Minimum Special-
P2.9.29 neho zobrazenia 0 30000 0 1033
skutocnej hodnoty

Maximum Special-
P2.9.30 neho zobrazenia 0 30000 100 1034
skuto¢nej hodnoty

Desatinné miesta
Specialneho
zobrazenia sku-
tocnej hodnoty

P2.9.31 0 4 1 1035
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Tabulka 102: Parametre na riadenie cerpadiel a ventilatorov

Parameter

Jednotka Special- Pozrite si ID1036 v
P2.9.32 neho zobrazenia 0 28 4 1036 |kapitole 8 Popisy
skuto¢nej hodnoty parametrov.

7.4.11 RIADENIE CEZ PANEL (RIADIACI PANEL:MENU M3)

NizSie su uvedené parametre na vyber riadiaceho miesta a smeru na paneli.Pozrite si menu
riadenia z panela v ndvode na pouzivanie vyrobku.

Tabulka 103: Parametre riadenia z panela, M3

Parameter

1 =1/0 svorkovnica

P3.1 Riadiace miesto 1 3 1 125 2 = panel
3 =komunikacna
zbernica

P3.2 Referencia panela | P2.1.1 P2.1.2 Hz 0.00

P3.3 Smer [na paneli) 0 1 0 123 | 0=dopredu

1 = reverzacia

P3.4 | ReferenciaPID1 | 0.00 | 100.00 % 0.00 167
P3.5 Referencia PID 2 0.00 100.00 % 0.00 168

0 = obmedzena
R3.6 Tlagidlo Stop 0 1 1 114 | funkcia tlacidla

Stop
1 = tlacidlo Stop
vzdy povolené

7.4.12  MENU SYSTEMU (RIADIACI PANEL:MENU M)

Informacie o parametroch a funkciach suvisiacich so vseobecnym pouzivanim frekvencného
menica, ako napr. vyber aplikacii a jazykov, vlastné sady parametrov alebo informacie o
hardvéri a softvéri, ndjdete v navode na pouzivanie vyrobku.

7.413  ROZSIRUJUCE DOSKY (RIADIACI PANEL:MENU M7

V- menu M7 su uvedené rozsirujuce a doplnkové dosky pripojené k riadiacej doske, ako aj s
nimi suvisiace informacie.DalSie informacie najdete v ndvode na pouzivanie vyrobku.
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8 POPISY PARAMETROV

Na nasledujucich stranach sd uvedené vysvetlenia parametrov, ktoré su usporiadané podla
jednotlivych Cisel ID danych parametrov.Hviezdicka nasledujuca za Cislom ID urcitého
parametra (napr. 418 Motor potenciometer ZVYSOVANIE *) oznacuje, e pri tomto parametri
je potrebné pouzivat metddu programovania TTF (pozrite si kapitolu8.9 Princip programovania
.Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF)).

Za niektorymi nazvami parametrov nasleduje ¢iselny kod oznacujuci aplikacie typu ,vSetko v
jednom”, v ktorych sa dany parameter nachddza.Ak nie je uvedeny Ziadny kdd, parameter je
dostupny vo vsSetkych aplikaciach.Pozrite si nizsie uvedené informacie.Zaroven su uvedené aj
Cisla parametra, pod ktorymi sa dany parameter zobrazuje v jednotlivych aplikaciach.

Zakladna aplikacia

Standardna aplikacia

Aplikacia Miestneho/Vzdialeného ovladania
Aplikacia riadenia Rychlosti Multi-Step
Aplikacia Riadenie PID

Viacucelova aplikacia riadenia

Aplikacia na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov

NougprLh -

101 MINIMALNA FREKVENCIA (2.1, 2.1.1)

102 MAXIMALNA FREKVENCIA (2.2, 2.1.2)

Definuje limity frekvencie daného frekvencného menica.Maximalna hodnota pre tieto
parametre je 320 Hz.

Minimalne a maximalne frekvencie stanovuju limity pre iné parametre suvisiace s
frekvenciou (napr. Prednast. rychlost 1 (ID105), Prednast. rychlost 2 (ID106) a Prednast.
rychlost 4 mA poruchy (ID728).

103 CAS ROZBEHU 1 (2.3, 2.1.3]

Udava Cas potrebny na zvysSenie vystupnej frekvencie z nulovej hodnoty na maximalnu
hodnotu frekvencie.

104 CAS DOBEHU 1 (2.4, 2.1.4)

Udava Cas potrebny na znizZenie vystupnej frekvencie z maximalnej hodnoty na nulovu
hodnotu frekvencie.

105 PREDNAST. RYCHLOST 1 1246 (2.18, 2.1.14, 2.1.15)

106 PREDNAST. RYCHLOST 2 1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16)

Pomocou tychto parametrov je mozné definovat referencné frekvencie, ktoré sa pouziju pri
aktivovani prislusnych digitalnych vstupov

Hodnoty parametrov s automaticky obmedzené maximalnou frekvenciou (ID102).
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POZNAMKA!

Pouzivanie metddy programovania TTF vo viacucelovej riadiacej aplikacii.Vzhladom
na to, Ze vSetky digitalne vstupy je mozné naprogramovat, musite najskor priradit
dva vstupy DIN funkciach prednastavenej rychlosti (parametre ID419 a ID420).

Tabulka 104: Prednast. rychlost

Rychlost Prednast. rychlost 1 (DIN4/1D419) Prednast. rychlost 2 (DIN5/1D420)
Zakladng 0 0
referencia

ID105 1 0

ID106 0 1

107 PRUDOVE OBMEDZENIE (2.5, 2.1.5)

Tento parameter udava maximalny prud motora z frekvencného menica.Rozsah hodnét tohto
parametra je pri jednotlivych velkostiach menica odliSny.Pri zmene limitu prudu sa limit
prudu zablokovania (ID710) interne prepocita na 90 % daného limitu pradu.

Pri aktivnom limite prudu sa vystupna frekvencia menica znizuje.

POZNAMKA!
Limit pradu nie je limitom pre ndtené odpojenie pri nadprude.
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108 VOLBA POMERU U/F 234567 (2.6.3]

Tabulka 105: Vyber pre parameter ID108

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Napatie motora sa linedrne meni ako funkcia vystupnej fre-
kvencie.Napatie sa zmeni z hodnoty parametra Napétie pri
nulovej frekvencii (ID606) na hodnotu parametra Napétie pri
0 Linearne zaciatku odbudzovania(lD603) pri frekvencii nastavenej v
parametri Frekvencia zaciatku odbudzovania (ID602).Ak nie
je potrebné iné nastavenie, pouzite toto predvolené nastave-
nie.

Napatie motora sa zmeni z hodnoty v parametri Napatie pri
nulovej frekvencii (ID606) na hodnotu parametra Frekvencia
zaciatku odbudzovania (ID603) po kvadratickej krivke.Motor
pracuje podmagnetizovany pod bodom zaciatku odbudzova-
nia a vytvara mensi kratiaci moment.Kvadraticky pomer U/f
je mozZné pouzivat v aplikaciach, kde je poziadavka na kratiaci
moment Umerna druhej mocnine rychlosti, napr. v radialnych
ventilatoroch a odstredivych cerpadlach.Pozrite siObr. 24.

1 Kvadratické

Krivku U/f je mozné naprogramovat s 3 roznymi bodmi:napa-
tie pri nulovej frekvencii (P1), stredné napétie/frekvencia (P2)
a zaCiatok odbudzovania (P3).Programovatelnt krivku U/f je
2 Programovatelné mozné pouzivat pri nizkych frekvenciach, ak je potrebné
dosiahnut vySSi kratiaci moment.Optimalne nastavenia je
mozné dosiahnut automaticky pomocou identifikacného
chodu (ID631).Pozrite siObr. 25.

Frekvencny menic zacne hladéd minimalny prid motora s cie-
3 Linedrna s optimalizaciou toku |[lom uSetrit energiu a zniZit hluk motora.Tdto funkciu mozno
pouzivat v aplikaciach, ako su ventilatory, ¢erpadla a pod.
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ID603

Predvolena hodnota: Zacliatok odbudzovania

Menovité napatie motora

Linearne

Predvolena hodnota:
Menovita frekvencia
,/ motora f [Hz]

. >
ID602

Kvadratické

Obr. 24: Linearna a kvadraticka zmena napétia motora

A U[V]
U
ID603 | Predvolena hodnota:
Menovité napatie
motora

| ZacCiatok odbudzovania

ID605 | ____ Predvolend hodnota:

ID606 5, ! mi?g;/;ta frekvencia
: f [Hz]

1D604 D602 -

Obr. 25: Programovatelna krivka U/f
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109 OPTIMALIZACIA U/F (2.13, 2.6.2)

A
U, :

Napatie FWp | AT

Zosilnenie momentu

Napéatie stredného bodu

/ )
Napéatie nulového bodu

Kvadratické

Linearne

Programovatelné

Obr. 26: Optimalizécia U/f

.....

moment pri Starte a prevadzke na nizkych frekvenciach.Automatické zosilnenie momentu je
mozné pouzit v situaciach, ked je Startovaci moment v dosledku Startovacieho trenia vysoky,
napr. pri dopravnikoch.

Ak sa ma pri Starte pouzit vysoky moment uz od hodnoty 0 Hz, nastavte menovité hodnoty
motora (skupina parametrov 2.1) automaticky alebo rucne.

Nastavenie menovitych hodnot motora pomocou automatickych funkcii

1. Vykonajte identifikac¢ny chod (ID631) s rotujicim motorom.

2. Vpripade potreby aktivujte regulaciu otacok alebo optimalizaciu U/f (zosilnenie
momentu).

3. V pripade potreby aktivujte regulaciu otacok aj optimalizaciu U/f sicasne.
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Nastavenie menovitych hodnot motora ru¢nym nastavovanim

1. Nastavte magnetizacny prad motora:

1. Spustite motor a ako referencnu frekvenciu pritom pouzite 2/3 menovitej frekvencie
motora.

2. Prud motora odcitajte v menu monitorovania alebo pouzite na monitorovanie softvér
NCDrive.

3. Tento prud nastavte ako magnetizacny prid motora (ID612).

2. Parameter Volba pomeru U/f (ID108) nastavte na hodnotu 2 (programovatelna
krivka U/f).

3. Spustite motor pri nulovej referencnej frekvencii a zvySujte napatie nulového bodu
motora (ID606), az kym pridd motora nedosahuje priblizne rovnakd hodnotu, ako ma
magnetizacny prdd motora.Ak sa v tomto pripade motor nachadza v nizkofrekvencne;j
oblasti iba kratkodobo, je mozné vyuzivat az 65 % menovitého prudu motora.

4. Nastavte stredné napatie (ID605) na hodnotu 1,4142*ID606 a strednt frekvenciu (ID604)
na hodnotu ID606/100 %*ID111.

5. V pripade potreby aktivujte regulaciu otacok alebo optimalizaciu U/f (zosilnenie
momentu].

6. V pripade potreby aktivujte regulaciu otacok aj optimalizaciu U/f sucasne.

POZNAMKA!

Pri vysokom krutiacom momente - nizkootackové aplikacie - d6jde pravdepodobne
k prehriatiu motora.Ak musi motor v tychto podmienkach pracovat dlhodobo, je
nutné zabezpecit dostatocné chladenie motora.Ak dosahovana teplota bude prilis
vysoka, pouzivajte externé chladenie motora.

110 MENOVITE NAPATIE MOTORA (2.6, 2.1.6)

Vyhladajte tuto hodnotu Un na typovom Stitku motora.Tymto parametrom sa nastavuje
napétie pri zaciatku odbudzovania (ID603) na 100 % * U.nMotor.

POZNAMKA!
Zistite, Ci je motor zapojeny do trojuholnika alebo hviezdy.

111 MENOVITA FREKVENCIA MOTORA (2.7, 2.1.7)

Vyhladajte tuto hodnotu fn na typovom sStitku motora.Tymto parametrom sa nastavuje
zaciatok odbudzovania (ID602) na rovnakd hodnotu.

112 MENOVITE OTACKY MOTORA (2.8, 2.1.8)

Vyhladajte tdto hodnotu nn na typovom sStitku motora.

113 MENOVITY PRUD MOTORA (2.9, 2.1.9)

Vyhladajte tdto hodnotu In na typovom stitku motora.Ak je dostupny aj magnetizacny prud,
pred vykonanim identifikaéného chodu nastavte aj parameter ID612 (iba typ NXP).
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114 AKTIVOVANE TLACIDLO STOP (3.4, 3.6)

Ak chcete tlacidlo Stop nastavit ako ,.centralny vypinac”, ktory vzdy zastavi pohon bez ohladu
na zvolené riadiace miesto, zadajte pre tento parameter hodnotu 1.

Pozrite si aj parameter ID125.

117 VYBER REF. FREKVENCIE CEZ I/0 12346 (2.14, 2.1.11)

Definuje, ktory zdroj referencnej frekvencie sa zvoli pri riadeni cez riadiace miesto /0.

Tabulka 106: Vyber pre parameter ID117

0 Analdgovy vstup 1 (Al1) Analdgovy vstup 1 (Al1).Vid' ID377

1 Analdégovy vstup 2 (Al2). Analdégovy vstup 2 (Al2).Vid' ID388
2 Referencia z panela [menu M3) Al1 + Al2

3 Referencia komunikacnej zbernice All - Al2

4 Referencia potenciometra (iba aplikacia3) [Al2 - Al

5 Al1 * Al2

6 Joystick Al1

7 Joystick Al2

8 Referencia z panela [menu M3)

9 Referencia komunikacnej zbernice

Referencia potenciometra; riadena pomocou

10 ID418 (TRUE = zvySenie) a ID417 (TRUE = znize-
nie)

1" Al1 alebo Al2, podla toho, ktora je nizsia

12 Al1 alebo Al2, podla toho, ktora je vyssia

13 Max. frekvencia (odporaca sa iba pri riadeni
momentu)

14 Vyber Al1/AI2, pozrite si D422

15 Enkodér 1 (Al vstup C.1)

16 Enkodér 2 (so synchronizaciou rychlosti OPTA7,

iba NXP) (Al vstup C.3)
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118 ZISK REGULATORA PID 57 (2.1.12)

Tento parameter definuje zisk regulatora PID.Ak bude hodnota parametra nastavena na 100
%, zmena 10 % v hodnote chyby sposobi zmenu vystupu regulatora o 10 %.Ak je parameter
nastaveny na hodnotu 0, regulator PID funguje ako regulator ID.

Priklady su uvedené v Casti ID132.

119 1-CAS REGULATORA PID 57 (2.1.13)

Parameter ID119 definuje Casovl konstantu integracie regulatora PID.Ak je tento parameter
nastaveny na 1,00 s, zmena 10 % v hodnote chyby spdsobi zmenu vystupu regulatora o

10,00 %/s.Ak je parameter nastaveny na hodnotu 0,00, regulator PID bude fungovat ako
regulator PD.

Priklady su uvedené v Casti ID132.

120 UGINNIK MOTORA [COS @) (2.10, 2.1.10)

N3jst tuto hodnotu na typovom stitku motora.

121 VYBER REFERENCNEJ FREKVENCIE Z PANELA 234567 (2.1.12, 2.1.13, 2.2.6, 2.2.1.2)

Vyber zdroja referencie, ked'je riadiacim miestom panel.

Tabulka 107: Vyber pre parameter ID121

0 Analégovy vstup 1 (Al1)

Analégovy vstup 1 (Al1)

Analégovy vstup 1 (Al1)

Analdgovy vstup 1 (Al

Analdgovy vstup 2 (Al2)

Analdgovy vstup 2 (Al2)

Analégovy vstup 2 (Al2)

Analégovy vstup 2 (Al2)

Referencia z panela Al3 Al1 + Al2 Al3

(menu M3)

Referencia komunikac- |Al4 Al1 - Al2 Al4

nej zbernice*
Referencia z panela Al2 - Al Referencia z panela
(menu M3) (menu M3)
Referencia komunikac- |Al1 * Al2 Referencia komunikac-
nej zbernice* nej zbernice*
Ref. potenciometra Joystick Al1 Ref. potenciometra
Ref. reqgulatora PID Joystick Al2 Ref. reguldtora PID

Referencia z panela
(menu M3)

Referencia komunikac-
nej zbernice*
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*FBSpeedReference.Dalsie informécie najdete v prirucke k pouzivanej komunikacnej
zbernici.

122 VYBER REFERENCNEJ FREKVENCIE KOM. ZBERNICE Z PANELA 234567 (2.1.13, 2.1.14,
2.2.7,2.2.1.3)

Vyber zdroja referencie, ked'je riadiacim miestom komunikacna zbernica.

Moznosti vyberu v jednotlivych aplikaciach najdete v ¢asti ID121.

123 SMER Z PANELA (3.3)

Tabulka 108: Vyber pre parameter ID123

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Dopredu Ked'je panel nastaveny ako aktivne riadiace miesto, motor
rotuje smerom vpred.

Reverzacia Ked je panel nastaveny ako aktivne riadiace miesto, motor

1 ;
rotuje smerom vzad.

DalSie informacie najdete v navode na pouzivanie vyrobku.

124 REFERENCIA RYCHLOSTI POSUVU 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19]

Definuje referenciu rychlosti posuvu pri aktivovani prostrednictvom digitalneho
vstupu.Pozrite si parameter ID301 a ID413.

Hodnota parametra je automaticky obmedzena na maximalnu frekvenciu (ID102).

125 RIADIACE MIESTO (3.1)

Pomocou tohto parametra je mozné zmenit aktivne riadiace miesto.DalSie informacie najdete
v navode na pouzivanie vyrobku.

Stlacenim a podrzanim tlacidla Start na 3 sekundy sa ako aktivne riadiace miesto zvoli
riadiaci panel a skopiruju sa udaje o stave chodu (Chod/Stop, smer a referencia).

Tabulka 109: Vyber pre parameter ID125

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ovléd’anie cez PQ, (aktivované
softvérom NCDrive)
1 I/0 svorkovnica
2 Panel
3 Komunikacna zbernica

126 PREDNAST. RYCHLOST 3 46 (2.1.17)
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127 PREDNAST. RYCHLOST 4 46 (2.1.18)
128 PREDNAST. RYCHLOST 5 46 (2.1.19)
129 PREDNAST. RYCHLOST 6 46 (2.1.20)

130 PREDNAST. RYCHLOST 7 46 (2.1.21)
Pomocou tychto parametrov je mozné definovat referencné frekvencie, ktoré sa pouziju pri
aktivovani prislusnych kombinacii digitalnych vstupov.

V aplikacii riadenia rychlosti Multi-step (aplikacia 4) sa digitalne vstupy DIN4, DIN5 a DIN6
priradia funkciadch prednastavenej rychlosti.Kombinacie tychto aktivovanych vstupov slizia
na vyber referencie prednastavenych rychlosti.

POZNAMKA!

Pouzivanie metody programovania TTF vo viacucelovej riadiacej aplikacii.Vzhladom
na to, Ze vSetky digitalne vstupy je mozZné naprogramovat, musite najskor priradit

tri vstupy DIN funkcidam prednastavenej rychlosti (parametre ID41, ID420 a 1D421).

Tabulka 110: Prednastavené rychlosti 1az 7

Rychlost DIN4/1D419 DIN5/1D420 DIN6/1D421

Zakladna rychlost 0 0 0
Prednast. rychlost 1 (ID105) 1 0 0
Prednast. rychlost 2 (ID106) 0 1 0
Prednast. rychlost 3 (ID126) 1 1 0
Prednast. rychlost 4 (ID127) 0 0 1
Prednast. rychlost 5 (ID128) 1 0 1
Prednast. rychlost 6 (ID129) 0 1 1
Prednast. rychlost 7 (ID130) 1 1 1

Pozrite si aj parametre ID105 a ID106.

Hodnota parametra je automaticky obmedzena na maximalnu frekvenciu (ID102).

131 VYBER REF. FREKVENCIE CEZ I/0, MIESTO B3 (2.1.12]

Pozrite si vysSsie uvedené hodnoty parametra ID117.

132 D-CAS REGULATORA PID 57 (2.1.14)

Parameter ID132 definuje ¢asovd konstantu derivacie regulatora PID.Ak bude tento
parameter nastaveny na 1,00 sekundu, zmena 10 % za 1,00 sekundu v hodnote chyby sposobi
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zmenu vystupu regulatora o 10,00 %.Ak je parameter nastaveny na hodnotu 0,00, regulator
PID bude fungovat ako regulator PI.

Pozrite si nizSie uvedené priklady.
PRIKLAD 1:

S cielom znizit hodnotu chybovej odchylky na nulu funguje vystup frekvencného menica pri
danych hodnotach nasledovne:

Dané hodnoty:

P2.1.12,P=0%

P2.1.13,1-Cas=1,00s

P2.1.14, D-¢as = 0,00 sMin frekv. =0 Hz

Hodnota chybovej odchylky (referencia - procesna hodnota) = 10,00 % Max frekv. = 50 Hz

V tomto priklade funguje regulator PID prakticky iba ako regulator .

Vzhladom na danl hodnotu parametra 2.1.13 (I-¢as) sa bude frekv. vystupu PID kazdu
sekundu zvySovat 0 5 Hz (10 % rozdielu medzi maximalnou a miniméalnou frekvenciou), az
kym chybova odchylka nedosiahne hodnotu 0.

------------ Vystup PID
Hz muns - Hodnota chyb. odchylky
10%]I-¢ast = 5 Hz/s

10% I-¢ast = 5 Hz/s
10% I-¢ast = 5 Hz/s
10% I-¢ast = 5 Hz/s
Chyba = 10 % I-¢ast = 5 Hz/s

o NN N NN ENEENNENEENEENEEEEN] t

1ls

Obr. 27: Fungovanie reguldtora PID ako regulatora |

PRIKLAD 2

Dané hodnoty:

P2.1.12, P =100 %

P2.1.13,1-Cas=1,00s

P2.1.14, D-¢as = 1,00 sMin frekv. = 0 Hz

Hodnota chybovej odchylky (referencia - procesna hodnota) = +10 % Max frekv. = 50 Hz

Po zapnuti napajania systém zisti rozdiel medzi referenciou a skutocnou procesnou hodnotou
a za¢ne bud zvySovat, alebo znizovat (ak je hodnota chybovej odchylky zaporna) vystup PID
podla daného | Casu.Ked rozdiel medzi referenciou a procesnou hodnotou klesne na 0, vystup
sa znizi v rozsahu zodpovedajuicom hodnote parametra 2.1.13.
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Ak ma chybova odchylka zapornu hodnotu, frekvencny menic na to zareaguje prislusnym
znizenim vystupu.

------------ Vystup PID

Hz munns Hodnota chyb. odchylky

. ,&CL
Dijcast SO

Chyba = 10 %
Chyba = -10 %1

Obr. 28: Krivka vystupu PID s hodnotami prikladu 2
PRIKLAD 3

Dané hodnoty:

P2.1.12, P =100 %

P2.1.13,1-Cas=0,00s

P2.1.14, D-¢as = 1,00 sMin frekv. =0 Hz

Hodnota chybovej odchylky (referencia - procesna hodnota) = +10 %/sMax frekv. = 50 Hz

Pri zvySovani sa hodnoty chybovej odchylky sa zaroven zvysuje aj vystup PID podla
nastavenych hodnot (D-¢as = 1,00 s).

L e Vystup PID

""'i D_éastl =10 % = 5,00 Hz 'sssssnnnnnsn HOdnpta ChYb
y odchylky

Hz

-5,00 Hz

1.00 s

Obr. 29: Vystup PID s hodnotami prikladu 3

133 PREDNAST. RYCHLOST 8 4 (2.1.22)
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134 PREDNAST. RYCHLOST 9 4 (2.1.23)

135 PREDNAST. RYCHLOST 10 4 (2.1.24)

136 PREDNAST. RYCHLOST 11 4 (2.1.25)

137 PREDNAST. RYCHLOST 12 4 (2.1.26)

138 PREDNAST. RYCHLOST 13 4 (2.1.27)

139 PREDNAST. RYCHLOST 14 4 (2.1.28]

140 PREDNAST. RYCHLOST 15 4 (2.1.29]

Aby bolo mozné pouzivat tieto prednastavené rychlosti v aplikacii riadenia rychlosti Multi-
step (ASFIFF04), pre parameter ID301 sa musi nastavit hodnota 13. V aplikacii riadenia
rychlosti Multi-step (aplikacia 4) sa digitalne vstupy DIN4, DIN5 a DIN6 priradia funkciach

prednastavenej rychlosti.Kombinacie tychto aktivovanych vstupov slizia na vyber referencie
prednastavenych rychlosti.

Tabulka 111: MoZnosti vyberu rychlosti Multi-step pomocou digitalnych vstupov DIN3, DIN4,
DIN5 a DINé

Rychlost Vyber rychl. Multi- Vyber rychl. Multi- Vyber rychl. Multi- Vyber rychl. Multi-
step1 (DIN4) step2 (DIN5) step3 (DIN6) step4 (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25(11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

141 VYBER SIGNALU AI3 * 567 [2.2.38, 2.2.4.1)

Pripojte signal A3 k analégovému vstupu podla vasho vyberu pomocou tohto
parametra.Podrobnejsie informacie najdete v kapitole 8.9 Princip programovania , Svorka k
funkcii” [Terminal to Function - TTF).
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POZNAMKA!

Ak pouzivate meni¢ typu NXP a viactUcelovu riadiacu aplikaciu (aplikacia é), mozete
vstup AI3 riadit prostrednictvom kom. zbernice, ak je tento vstup nastaveny na
hodnotu 0,1.

142 CASOVA KONSTANTA FILTRA AI3 567 (2.2.41, 2.2.4.2)

Ak je tomuto parametru priradena hodnota vyssia ako 0.0, aktivuje sa funkcia, ktora z
prichadzajuceho analégového signalu filtruje rusenia.

Dlhy cas filtrovania spomaluje regulacnu odozvu.Pozri parameter 1D324.

143 ROZSAH SIGNALU AI3 567 (2.2.39, 2.2.4.3)

Pomocou tohto parametra moézete vybrat rozsah signalu Al3.

Tabulka 112: Vyber pre parameter ID143

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20 - 100 % 4 mA/20 - 100 % 4 mA/20 - 100 %
2 -10..+10V Prispdsobené
3 Prisposobené

144 MINIMALNE VLASTNE NASTAVENIE AI3 67 (2.2.4.4)

145 MAXIMALNE VLASTNE NASTAVENIE AI3 67 (2.2.4.5)

Vlastné nastavenie minimalnej a maximalnej urovne pre signal vstupu Al3 v rozsahu -
160...160 %.

Priklad:Min 40 %, Max 80 % =8 - 16 mA.

151 INVERZIA SIGNALU AI3 567 (2.2.40, 2.2.4.6)

Tabulka 113: Vyber pre parameter ID151

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez inverzie
1 Signal invertovany

152 VYBER SIGNALU Al4 * 567 [2.2.42, 2.2.5.1)

Vid'ID141.
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153 CAS FILTRA Al4 567 [2.2.45, 2.2.5.2]
Vid'ID142.

154 ROZSAH SIGNALU Al4 567 (2.2.43, 2.2.5.3)
Vid'ID143.

155 MINIMALNE VLASTNE NASTAVENIE Al4 67 [2.2.5.3, 2.2.5.4]

156 MAXIMALNE VLASTNE NASTAVENIE Al4 * 67 (2.2. 5.4,2.2.5.5)
Pozrite si ID 144 a 145.

162 INVERZIA SIGNALU Al4 567 (2.2.44, 2.2.5.5, 2.2.5.6)
Vid'ID151.

164 REZIM RIADENIA MOTORA 1/2 6 (2.2.7.22)

Kontakt je otvoreny (oc) = je zvoleny rezim riadenia motora 1
Kontakt je zatvoreny (cc) = je zvoleny reZim riadenia motora 2

Pozrite si parametre ID 600 a 521.

Zmenu z riadiaceho rezimu otvorenej slucky na uzatvorenu slucku a naopak je mozné
vykonat iba v stave zastavenia.

165 ODCHYLKA JOYSTICKU Al1 6 (2.2.2.11)

Nulovy bod frekvencie definujte nasledovne:

Ked'sa tento parameter zobrazuje na displeji, nastavte potenciometer na predpokladany
nulovy bod a na paneli stlacte tlacidlo Enter.

POZNAMKA!
Tymto sa vSak nezmeni referencné nastavenie rozsahu.

Stlacenim tlacidla Reset sa hodnota parametra zmeni spat na 0,00 %.
166 ODCHYLKA JOYSTICKU Al2 6 (2.2.3.11)
Pozri parameter ID165.

167 REFERENCIA PID 157 (3.4]

Referenciu panela regulatora PID je moZné nastavit v rozsahu 0 % az 100 %.Tato referencna
hodnota sluzi ako aktivna referencia PID, ak sa parameter ID332 = 2.

168 REFERENCIA PID 2 57 (3.5]

Referenciu panela regulatora PID 2 je mozné nastavit v rozsahu 0 % az 100 %.Tato referencia
je aktivna, ak sa funkcia DINS = 13 a kontakt DINS je uzatvoreny.
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169 KOM. ZBERNICA DIN4 (FBFIXEDCONTROLWORDK, BIT é) 6 (2.3.3.27)

170 KOM. ZBERNICA DIN 5 (FBFIXEDCONTROLWORD, BIT 7) 6 (2.3.3.28)

Udaje z komunikac¢nej zbernice je mozné priviest do digitalnych vystupov frekvenéného
menica.Podrobnejsie informacie najdete v prirucke k pouzivanej komunikacnej zbernici.

179 NASTAVENIE ROZSAHU LIMITU VYKONU MOTORA 6 (2.2.6.7)

Limit vykonu motora sa rovna ID1289, ak je zvolena hodnota 0 .,NepouZité“.Ak je zvoleny
ktorykolvek zo vstupov, limit vykonu motora sa nastavi v rozsahu od nuly po parameter
ID1289.Tento parameter je dostupny iba pre riadiaci rezim uzatvorenej slucky menica typu
NXP.

Tabulka 114: Vyber pre parameter ID179

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Nastavenig rozsah.u limitu KZ
ID46 (monitorovacia hodnota)
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300 VYBER LOGIKY SPUSTENIA/ZASTAVENIA 2346 (2.2.1, 2.2.1.1)

Tabulka 115: Vyber pre parameter ID300

Vyber DIN1 DIN2 DIN3
kontakt uzatvoreny = spuste- | kontakt uzatvoreny = spustenie
0 nie vpred vzad
Pozrite siObr. 30.
kontakt uzatvoreny = spuste- |kontakt uzatvoreny = vzad/
nie/kontakt otvoreny = zasta- |kontakt otvoreny = vpred
1 venie
Pozrite siObr. 31.
kontakt uzatvoreny = spuste- |kontakt uzatvoreny = spustenie |je mozné ho naprogramovat na
2 nie/kontakt otvoreny = zasta- | povolené/kontakt otvoreny = prikaz chodu vzad
venie spustenie zablokované a pohon
sa v pripade chodu zastavi
kontakt uzatvoreny = spustaci |kontakt otvoreny = impulz je mozné ho naprogramovat na
3% impulz zastavenia prikaz chodu vzad
Pozrite siObr. 32.
Aplikacie 2 a 4:
kontakt uzatvoreny = spuste- |kontakt uzatvoreny = spustenie
4 nie vpred (na spustenie sa vzad (na spustenie sa vyzaduje
vyzaduje nabezna hrana) nabezna hrana)
kontakt uzatvoreny = spuste- | kontakt uzatvoreny = vzad
5 nie (na spustenie sa vyZaduje | kontakt otvoreny = vpred
nabezna hrana)
kontakt otvoreny = zastavenie
je mozné ho naprogramovat na
kontakt uzatvoreny = spuste- | kontakt uzatvoreny = spustenie prikaz vzad, pokial nie je zvolené
nie (na spustenie sa vyzaduje | povolené pre DIN2
6 O , .
nabezna hrana) kontakt uzatvoreny = spustenie
kontakt otvoreny = zastavenie | zablokované a pohon sav pri-
pade chodu zastavi
Aplikacie 3 a 6:
kontakt uzatvoreny = spuste- |kontakt uzatvoreny = referen-
nie vpred cia sa zvysi (referencia poten-
ciometra motora; tento para-
4 meter sa automaticky nastavi
na hodnotu 4, ak je parameter
ID117 nastaveny na hodnotu 4
[aplikacia 4]).
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Tabulka 115: Vyber pre parameter ID300

Vyber DI DIN2

kontakt uzatvoreny = spuste- |kontakt uzatvoreny = spustenie

5 nie vpred (na spustenie sa vzad (na spustenie sa vyzaduje
vyzaduje ndbezna hrana) nabezna hrana)
kontakt uzatvoreny = spuste- | kontakt uzatvoreny = vzad

b nie (na spustenie sa vyZaduje | kontakt otvoreny = vpred
nabezna hrana)
kontakt otvoreny = zastavenie
kontakt uzatvoreny = spuste- | kontakt uzatvoreny = spustenie
nie (na spustenie sa vyzaduje | povolené

7 v s , .
nabezna hrana) kontakt uzatvoreny = spustenie
kontakt otvoreny = zastavenie |zablokované a pohon sav pri-

pade chodu zastavi
Aplikacia 3:

kontakt uzatvoreny = spuste- |kontakt uzatvoreny = referen-

8 nie vpred (na spustenie sa cia sa zvysi (referencia poten-

vyzaduje ndbezna hrana)

ciometra motora)

* = 3-vodicové pripojenie (impulzové riadenie)

POPISY PARAMETROV

MoZnosti vyberu obsahujuice text ,Na spustenie sa vyZzaduje nabezna hrana” sa musia
pouzivat na vylucenie moznosti neumyselného spustenia, napriklad pri pripojeni napajania,
znovupripojeni po vypadku energie, po resetovani poruchy, po zastaveni pohonu pomocou
prikazu Chod povoleny (Chod povoleny = False) alebo po zmene riadiaceho miesta z Riadenia
cez 1/0.Kontakt Start/Stop musi byt rozpojeny, aby bolo mozné spustit motor.
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A
FWD | fvyst.

|
|
REV | | !
| | |
| 1 |
| 1 |
| | |
DIN1l — 1 - - - : - | -
DIN2 — I -
3
Obr. 30: Start vpred/Start vzad
1. Smer vybrany ako prvy ma najvyssiu 3. Ak sl signaly Start vpred (DIN1) a Start
prioritu. vzad (DIN2) aktivne stcasne, prioritu
2. Priotvoreni kontaktu DIN1 sa zaCne bude mat signal prikazu Start vpred

menit smer otacania. (DIN1).

A) Spdsob zastavenia (ID506) = volny dobeh

A
FWD | fvyst.

DIN2——— -]

Obr. 31: Start, Stop, Reverz

A) Spodsob zastavenia (ID506) = volny dobeh
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A
fvyst.
/ /Q9 ./.
| . t

| | :

| : |

| | !
REV || . :

H |
DIN1 l . .
Start !
DIN2 |
Stop U

Obr. 32: Impulz spustenia /impulz zastavenia

A) Sposob zastavenia (ID506) = volny dobeh
B) Ak suimpulzy spustenia a zastavenia aktivne sucasne, impulz zastavenia potlaci impulz
spustenia
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301 FUNKCIA DIN3 12345 (2.17, 2.2.2)

Tabulka 116: Vyber pre parameter ID301

Nazov vyberu Poznamky

0 Nepouzité

1 Externa porucha Kontakt uzatvoreny:Zobrazi sa porucha, na
ktoru bude zariadenie reagovat podla ID701.

Externd porucha Kontakt otvoreny:Zobrazi sa porucha, na ktoru

2 bude zariadenie reagovat podla ID701, ked'
vstup nie je aktivny.

Chod povoleny Kontakt otvoreny:Spustenie motora sa zablo-
kuje a motor zastavi

3 Signal PRIPRAVENY sa nastavi na hodnotu
FALSE
Kontakt zatvoreny:Start motora povoleny

Aplikacia 1
Chod povoleny Kontakt otvoreny:Start motora povoleny
4 Kontakt zatvoreny:Spustenie motora sa zablo-
kuje a motor zastavi
Aplikacie 2 az 5
Vyber ¢asu roz- Kontakt otvoreny:Zvoli sa ¢as rozbehu/dobehu |Ked riadiace miesto ndtene
behu/dobehu 1 zmeni hodnoty Start/Stop,

4 pouziju sa smer a referencia
Kontakt zatvoreny:Zvoli sa ¢as rozbehu/ platné v prisluSnom riadia-
dobehu 2 com mieste (referencia podla

parametrov ID117,1D121 a
5 Kontakt uzatvoreny |[Nutene nastavit riadiace miesto na I/0 svor- ID122).
kovnicu
—— —— POZNAMKA!
6 Kontakt uzatvoreny |Nutene nastavit riadiace miesto na panel
Hodnota parametra ID125
Kontakt uzatvoreny [Nutene nastavit riadiace miesto na kom. zber- |Riadiace miesto panela sa
nicu nezmeni.
7 Pri otvoreni DIN3 sa riadiace
miesto zvoli podla parametra
3.1.
Aplikacie 2 az 5
Reverzacia Kontakt otvoreny:Dopredu Je mozné ho pouzit na rever-

8 zaciu, ak je hodnota parame-

Kontakt zatvoreny:Reverzacia tra ID300 nastavena na 2,3
alebo 6.
Aplikacie 3az5
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Tabulka 116: Vyber pre parameter ID301

Nazov vyberu Poznamky
9 Rychl. posuvu Kontakt zatvoreny:Pre referencnu frekvenciu
sa zvoli rychlost posuvu
10 Reset poruchy Kontakt zatvoreny:Resetuje vSetky poruchy
1" Zakaz operacie Kontakt zatvoreny:Zastavi rozbeh alebo
rozbehu/dobehu dobeh, az kym sa kontakt neotvori
Prikaz j.s. brzdenia [Kontakt zatvoreny:V rezime zastavenia fun-
12 guje j.s. brzdenie, kym sa kontakt neotvori,
pozrite si obrazok 30, ako aj parametre ID507
a|D1080

Aplikacie3 a5

13 Motor potenciome- |Kontakt zatvoreny:Referencia sa znizuje, az

tra - znizovanie kym sa kontakt neotvori
Aplikacia 4
13 Prednast. rychlost
T
A ! A
fout @ : fOUt
|
|
ID515 |
|
SEE >t
|
DIN3—| L pina— L
CHOD ' CHOD
STOP | STOP
Obr. 33: DIN3 ako vstup pre prikaz j.s. brzdenia
A. ReZim zastavenia = rampa B. ReZim zastavenia = volny dobeh

302 ANALOG. VSTUP 2, REFERENCNA ODCHYLKA 12 (2.15, 2.2.3]

Tabulka 117: Vyber pre parameter 1D302

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez odchylky:0 - 20 mA
Odchylka 4 mA (,aktivna nula”) |Poskytuje kontrolu signalu nulovej Grovne.V Standardnej
1 aplikacii je mozné naprogramovat reakciu na poruchu refe-
rencie pomocou parametra [D700.
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303 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU, MINIMALNA HODNOTA 2346 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6)

304 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU, MAXIMALNA HODNOTA 2346 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.7)

Dodatocné referencné nastavenie rozsahu.Ak sa oba parametre ID303 aj ID304 =0,
nastavenie rozsahu je vyp.Na nastavenie rozsahu sa pouziju minimalne a maximalne
frekvencie.

POZNAMKA!
Toto nastavenie rozsahu nijako neovplyvni referenciu kom. zbernice (rozsah

nastaveny medzi minimalnou frekvenciou (parameter ID101) a maximalnou
frekvenciou (parameter ID102).

Afvyst. a fvyst.

ID304 oo ,

f . ID101 P ALLV]

+f_. ID101 L AT [V] -
' : >

0 0 0 10

Obr. 34: Vlavo:Referencné nastavenie rozsahu; Vpravo:Nastavenie rozsahu sa nepouZije
[parameter 1D303 = 0)

305 INVERZIA REFERENCIE 2 (2.2.6)

Invertuje referencny signal:
Max. vstupny signal = min. refer. frekvencia
Min. vstupny signal = max. refer. frekvencia

Tabulka 118: Vyber pre parameter ID305

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez inverzie
1 Referencia invertovana
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POPISY PARAMETROV

A

ID304 -

ID303 +

fvyst.

-f__ ID102

-f_ID101 § Al

v

0

max.

Obr. 35: Invertovanie referencie

306 CAS REFERENCNEHO FILTRA 2 (2.2.7)

Vyfiltruje rusenia zo signalov analégovych vstupov Al1 a Al2.Dlhy Cas filtrovania spomaluje

regulacnu odozvu.

%
A

100%-----

63%.| ---

Nefiltrovany signal

Filtrovany signal

» t[s]

ID306

Obr. 36: Referencné filtrovanie

307 FUNKCIA ANALOGOVEHO VYSTUPU (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Pomocou tohto parametra sa zvoli pozadovana funkcia pre signal analégového vystupu.
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Tabulka 119: MoZnosti vyberu pre parameter ID307

0 Nepouzité Nepouzité Nepouzité

1 Vystupna frekv. (0 - fmax Vystupna frekv. (0 - fmax Vystupna frekv. (0 - fmax)

2 Ref. frekvencia (0 - fmax] Ref. frekvencia (0 - fmax) Ref. frekvencia (0 - fmax]

3 Ot‘lé\?ky motora (0 - menovité Oti;'\véky motora (0 - menovité Ot':évéky motora (0 - menovité
otacky motoral) ota¢ky motora) otacky motora)

4 Vystupny prdd (0 - InMotor) Vystupny prad (0 - InMotor) Vystupny prad (0 - InMotor)

5 Moment motora (0 - TnMotor) |Moment motora (0 - TnMotor]) Moment motora (0 - TnMotor)

6 Vykon motora (0 - PnMotor]) Vykon motora (0 - PnMotor] Vykon motora (0 - PnMotor]

7 Napatie motora (0 - UnMotor) |Napétie motora (0 - UnMotor] Napatie motora (0 - UnMotor)

8 Napétie j.s. medziobvodu (0 - |Napatie j.s. medziobvodu (0 - Napétie j.s. medziobvodu (0 -
1000 V) 1000 V) 1000 V)

9 Ref. hodnota regulatora PID Al

10 Skuto€na hodn. regulatora PID 1 | AI2

" Skutoéna hodn. reguldtora PID 2 |Vystupna frekv. (fmin. - fmax)

12 Hodnota odchylky regul. PID Moment motora (-2...+2 x

TNmot)

13 Vystup regulatora PID Vykon motora (-2...+2 x TNmot)

14 Teplota PT100 Teplota PT100

15 ProcessData4 pre analégovy

vystup KZ (NXS)

308 CASOVA KONSTANTA FILTROVANIA ANALOGOVEHO VYSTUPU 234567 (2.3.3, 2.3.5.3,

2.3.3.3)

Definuje casovu konstantu filtrovania analégového vystupného signalu.

Nastavenim tohto parametra na hodnotu 0 sa deaktivuje filtrovanie.
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%

Nefiltrovany signal

100%----{- -\ AN\ -

Filtrovany signal
63%---- Ao, S

p t[s
ID308 [s]
Obr. 37: Casova konstanta filtrovania analégového vystupu
309 INVERZIA ANALOGOVEHO VYSTUPU 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Invertuje signal analégového vystupu:
Maximalny vystupny signal = minimalna nastavena hodnota
Minimalny vystupny signal = maximalna nastavena hodnota
Pozrite si nizSie uvedeny parameter ID311.
Analégovy,
vystupny
prud
20 MA e
12 MA oo\ N ID311 = 50 %
10 MA |----omm oo (o
“ ” ID311 = 100 %
4 mMA [--mmmmeeeeaX--0 R CCEEERR = .
ID311 = Max. hodnota signalu
1200 % zvolena pomocou ID307
0mA g 0.5 1.0 >

Obr. 38: Invertovanie analégového vystupu

310 MINIMUM ANALOGOVEHO VYSTUPU 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

Definuje minimalnu hodnotu signalu bud' na 0 mA, alebo 4 mA (aktivna nula).Véimnite si
rozdiel v nastaveni rozsahu analdgového vystupu v parametri ID311 (8-15).
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Tabulka 120: Vyber pre parameter ID310

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Nastavit minimalnu hodnotu na
0 mA/0V

Nastavit minimalnu hodnotu na
4L mA/2V

311 ROZSAH ANALOGOVEHO VYSTUPU 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

Faktor nastavenia rozsahu pre analdgovy vystup.Hodnoty vypocitajte pomocou daného
vzorca.

Tabulka 121: Skalovanie analdgového vystupu

Signal Max. hodnota signalu

Vystupna frekvencia

Max. frekvencia (parameter ID102)

Ref. frekvencia

Max. frekvencia (parameter ID102)

Otacky motora

Men. otacky motora 1xnmMotor

Vystupny prud

Men. prdd motora 1xnMotor

Moment motora

Menov. moment motora 1xTnMotor

Vykon motora

Menov. vykon motora 1xPnMotor

Napatie motora

100 % x Unmotor

Napatie j.s. medziobvodu 1000V

Ref. hodnota PI 100 % x max. ref. hodnota

Skutocna hodn. Pl 1 100 % x max. skut. hodnota

Skutocna hodn. Pl 2 100 % x max. skut. hodnota

Hodnota chyb. odchylky PI 100 % x max. hodnota chyb. odchylky

Vystup Pl 100 % x max. vystup
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Analégovy,
vystupny
prud ID311 = ID311 =
20mA| . 200 % 100 %
12mA| R S
10 mA _.-="""1ID311 = 50 %
ID310=1 | </ '
4 mA i/ ! )
: Max. hodnota signalu
ID310=0 1 zvolena pomocou ID307
0 mA : >
0 0.5 1.0
Obr. 39: Skalovanie analégového vystupu
VstupnySignal = Signal * Analogovy vystup Rozsah%
100%

312 FUNKCIA DIGITALNEHO VYSTUPU 23456 (2.3.7, 2.3.1.2]

313 FUNKCIA RELEOVEHO VYSTUPU 1 2345 (2.3.8, 2.3.1.3)
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314 FUNKCIA RELEOVEHO VYSTUPU 2 2345 (2.3.9)

Tabulka 122: Vystupné signaly cez DO1 a vystupné relé RO1 a RO2

Hodnota nastavenia Obsah signalu

0 = nepouzité

Mimo prevadzky

Digitalny vystup DO1 znizi prud a programovate(né relé (RO1, RO2)
sa aktivuje, ked:

1 = pripravené

Menic striedavého pradu je pripraveny na prevadzku

2 = beziace

Meni¢ striedavého pradu je v prevadzke (motor bezi)

3 =Porucha

Objavila sa porucha

4 = porucha invertovana

Nedoslo k prevadzkovej poruche

5 =Varovanie o prehriati frekvenéného
menica

Teplota chladica prekroci hodnotu +70 °C

6 = externa porucha alebo varovanie

Porucha alebo varovanie v zavislosti od parametra ID701

7 = Porucha alebo varovanie referencie

Porucha alebo varovanie v zavislosti od parametra ID700 - ak je
referencia analdgového signalu 4 - 20 mA a signél je < 4 mA

8 = vystraha

VZdy, ak je aktivne varovanie

9 = vratené do povodného stavu

Bol vybraty prikaz na reverzaciu.

10 = prednast. rychlost (aplikacie 2)
10 = rychlost posuvu (aplikacie 3456)

Prednastavena rychlost bola vybratd pomocou digitalneho vstupu
Rychlost posuvu bola vybratd pomocou digitalneho vstupu

11 = pri rychlosti

Vystupna frekvencia dosiahla nastavenu referenciu.

12 = reguldtor motora je aktivovany

Je aktivovany jeden z regulatorov obmedzenia (napr. pridového
obmedzenia, obmedzenia momentu).

13= kontrola limitu vystupnej frekvencie 1

Vystupna frekvencia prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kon-
troly (pozrite si nizSie uvedené parametre ID315 a ID316).

14 = riadenie z I/0 svorkovnic (apl.2)
14 = Kontrola limitu vystupnej frekven-
cie 2 (aplikacie 3456)

Zvoleny rezim riadenia cez I/0 (v menu M3])
Vystupna frekvencia prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kon-
troly (pozrite si nizdie uvedené parametre ID346 a ID347).

15 = Porucha alebo varovanie termistora
(apl. 2)
15 = kontrola limitu momentu (apl. 3456)

Vstup termistora doplnkovej dosky signalizuje prehriatie
motora.Porucha alebo varovanie v zavislosti od parametra ID732.
Moment motora prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kontroly
(pozrite si niz&ie uvedené parametre ID348 a ID349).
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Tabulka 122: Vystupné signaly cez DO1 a vystupné relé RO1a RO2

Hodnota nastavenia Obsah signalu

16 = DINT kom. zbernice (aplikacia 2)
16 = kontrola limitu referencie

Vstup kom. zbernice 1. Pozrite si manual ku komunikacnej zber-
nici.

Aktivna referencia prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kon-
troly (pozrite si nizéie uvedené parametre ID350 a ID351).

17 = riadenie externej brzdy (apl.3456)

Riadenie ZAP/VYP externej brzdy s programovatelnym oneskore-
nim (parametre ID352 a ID353)

18 = riadenie z I/0 svorkovnic (apl.3456)

ReZim externého riadenia (menu M3; ID125)

19 = kontrola limitu teploty frekvenéného
menica (apl.3456)

Teplota chladica frekvenc¢ného menica prekroci nastavené limity
kontroly (parametre ID354 a ID355).

20 = nevyziadany smer otacania (apl.345)
20 = invertovana referencia (apl.é)

Smer otacania sa nezhoduje s pozadovanym smerom.

21 = invertované riadenie externej brzdy
(apl.3456)

Riadenie ZAP/VYP externej brzdy (parametre ID352 a ID353); Vystup
aktivny, ked'je riadenie brzdy VYP.

22 = porucha alebo varovanie termistora
(apl. 3456)

Vstup termistora doplnkovej dosky signalizuje prehriatie
motora.Porucha alebo varovanie v zavislosti od parametra ID732.

23 = DIN1 kom. zbernice (aplikacia 5)
23 = kontrola analdgového vstupu (aplika-
cia 6)

Vstup kom. zbernice 1. Pozrite si manual ku komunikacnej zber-
nici.

Vyberie analdgovy vstup uréeny na monitorovanie.Pozrite si para-
metre ID356, ID357, ID358 a ID463.

24 = DIN1 kom. zbernice (aplikacia 6)

Vstup kom. zbernice 1. Pozrite si manual ku komunikacnej zbernici.

25 = DIN2 kom. zbernice (aplikacia 6]

Vstup kom. zbernice 2. Pozrite si manual ku komunikacnej zbernici.

26 = DIN3 kom. zbernice (aplikacia 6)

Vstup kom. zbernice 3. Pozrite si manual ku komunikacnej zbernici.

315 FUNKCIA KONTROLY LIMITU VYSTUPNEJ FREKVENCIE 234567 (2.3.10, 2.3.4.1, 2.3.2.1)

Tabulka 123: Vyber pre parameter ID315

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez kontroly
1 Kontrola s nizkym limitom
2 Kontrola s vysokym limitom

Riadenie zapnutia brzdy

(iba aplikacia 6, pozri kapitolu8.3 Riadenie externej brzdy s
dodatoénymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).)
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Ak vystupna frekvencia klesne pod/stipne nad nastaveny limit (ID316), tato funkcia
vygeneruje hlasenie cez digitalny vystup v zavislosti od

1. nastaveni parametrov ID312 az ID314 (aplikacie 3,4,5) alebo
2. toho, ku ktorému vystupu je pripojeny kontrolny signal 1 (ID447) (aplikacie 6 a 7).
Riadenie brzdy vyuziva rozne funkcie vystupov.Pozri ID445 a |D446.

316 HODNOTA KONTROLY LIMITU VYSTUPNEJ FREKVENCIE 234567 (2.3.11, 2.3.4.2, 2.3.2.2)

Sluzi na vyber hodnoty frekvencie kontrolovanej parametrom ID315.

A
f [Hz] ID315 =2
| |
I I
D316 .. AN L
I I
I I
| |
I I
I I
| |
I I
I I
| |
I I
l l t
Priklad: 159 |RO1 j 21 |RO1 1 |21 |RO1 j
22 [RO1 22 |RO1 3 22 |RO1
23 [RO1 — 23 |RO1 23 |RO1 —

Obr. 40: Kontrola vystupnej frekvencie

319 FUNKCIADIN2 5 (2.2.1]

Tento parameter ponuka 14 moznosti na vyber.Ak nie je potrebné pouzivat digitalny vstup
DIN2, nastavte parameter na hodnotu 0.
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Tabulka 124: Vyber pre parameter ID319

Nazov vyberu Poznamky
Externd porucha, [Kontakt zatvoreny:Ak je vstup aktivny, zobrazi
1 normalne otvo- sa porucha a motor sa zastavi
reny
Externd porucha, |Kontakt otvoreny:Ak vstup nie je aktivny,
2 normalne zatvo- zobrazi sa porucha a motor sa zastavi.
reny
Chod povoleny Kontakt otvoreny, Start motora je zabloko-
3 vany.
Kontakt zatvoreny:Start motora je povoleny
Vyber casu roz- Kontakt otvoreny, zvoli sa ¢as rozbehu/
behu alebo dobehu 1
4 dobehu
Kontakt zatvoreny:Zvoli sa ¢as rozbehu/
dobehu 2
5 Kontakt uzatvo- Nutene nastavit riadiace miesto na 1/0 svor- Ked'riadiace miesto nutene
reny kovnicu zmeni hodnoty Start/Stop,
pouZziju sa smer a referencia
6 Kontakt uzatvo- Nutene nastavit riadiace miesto na panel platné v prisluSnom riadia-
reny com mieste (referencia
podla parametrov ID343,
Kontakt uzatvo- Ndtene nastavit riadiace miesto na kom. zber- [ID121 a ID122).
reny nicu
POZNAMKA!
Hodnota parametra ID125
7 (Riadiace miesto panela) sa
nezmeni.
Pri otvoreni DIN2 sa riadiace
miesto zvoli podla vyberu v
parametri riadiaceho miesta
panela.
Reverzacia Kontakt otvoreny: vpred Ak je reverzny chod napro-
gramovany na viacerych
8 Kontakt uzatvoreny: vzad vstupoch, na prepnutie
smeru na chodu vzad postaci
jeden aktivny kontakt.
9 Rychlost posuvu Kontakt zatvoreny:Pre referencnd frekvenciu
(pozri par.ID124)  |sa zvoli rychlost posuvu
10 Reset poruchy Kontakt zatvoreny:Resetuje vSetky poruchy
1 Rozbeh/dobeh Kontakt zatvoreny:Kym sa kontakt neotvori,
zakazany nie je mozné vykonat rozbeh ani dobeh
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Tabulka 124: Vyber pre parameter ID319

Cislo . . . .
vjberu Nazov vyberu Popis Poznamky
Prikaz naj.s. brz- |Kontakt zatvoreny:V rezZime zariadenia fun-
denie guje j.s. brzdenie, az kym sa kontakt
12 neotvori.Pozrite siObr. 41 Pre vstup DIN2 je
zvoleny prikaz na j.s. brzdenie [moZnost vyberu
12
Motor potencio- Kontakt zatvoreny:Referencia sa zvySuje, azZ
13 meter ZVYSOVA-  [kym sa kontakt neotvori.
NIE
T
A ! A
fvyst. @ | fvyst.
|
|
|
ID515 :
|
|
> ! >t
|
|
DIN2J I_ | DIN2J |_
CHOIE—,—\— : CHOD
STO . STOP
Obr. 41: Pre vstup DIN2 je zvoleny prikaz na j.s. brzdenie [moZnost vyberu 12)
A. ReZim zastavenia = rampa B. ReZim zastavenia = volny dobeh

320 ROZSAH SIGNALU Al1 34567 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3

Tabulka 125: Vyber pre parameter ID320

0 0-100% 0-100% 0-100%

1 4 mA/20 - 100 % 4 mA/20 - 100 % 4 mA/20- 100 %
2 Prispdsobené -10..+10V Prispdsobené
3 Prisposobené

Informacie o mozZnosti vyberu ,,Prispésobené” najdete v parametroch ID321 a ID322.

321 MINIMALNE VLASTNE NASTAVENIE Al1 34567 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.4)
322 MAXIMALNE VLASTNE NASTAVENIE Al1 34567 (2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)

Parametre umoznuju lubovolne upravit rozsah signalu analégového vstupu v rozmedzi -160
az 160 %.
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Mozete, napriklad, pouzit signal analdégového vstupu ako referencnt frekvenciu a tieto dva
parametre nastavit v rozmedzi 40 az 80 %.Za takychto podmienok sa referencna frekvencia
meni v rozmedzi minimalnej referencnej frekvencie (ID101) a maximalnej referencnej
frekvencie (ID102), a signal analégového vstupu sa meni v rozmedzi 8 az 16 mA.

323 INVERZIA SIGNALU Al1 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6)

Ak sa tento parameter = 0, nevykona sa inverzia signalu analégového vstupu

POZNAMKA!
V aplikacii 3 sluzi vstup Al1 ako referencna frekvencia miesta B, ak parameter
ID131= 0 (predvolené).

A fvyst.
110 ] 01 I R .
ID320 =0 ' :
AIl = 0 - 100 %
1D304 L ... : IAl?fz_o =I 1tn" ne
| = vias ei i (svor.2) -
0  ID321 ID322  100%

Obr. 42: Al1 bez inverzie signalu

Ak sa tento parameter = 1, vykona sa inverzia signalu analégového vstupu.

Max. signal Al1 = minimalna ref. frekvencia
Min. signal Al1 = maximalna ref. frekvencia
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ID303 +---

ID304 |....

A fyyst,

ID320=0 |
AIl = 0 - 100 %

1D320 = 1
'AIl = vlastné

------ PSRN AT (term. 2)

0

[,
Ll

IDI321 ID322  100%

Obr. 43: Inverzia signalu Al

324 CASOVA KONSTANTA FILTRA SIGNALU Al1 34567 (2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)

Pomocou tohto parametra sa vyfiltruju rusenia v signali analégového vstupu.Na aktivovanie
tohto parametra je potrebné nastavit ho na hodnotu vyssiu ako 0.

POZNAMKA!
Dlhy cas filtrovania spomaluje regulacnu odozvu.

%
A

100%+----

63%-|---

Nefiltrovany signal

Filtrovany signal

p t[s]

ID324

Obr. 44: Filtrovanie signalu Al1
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325 ROZSAH SIGNALU ANALOGOVEHO VSTUPU Al2 34567 (2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3

Tabulka 126: Vyber pre parameter ID325

0 0-20mA 0-20mA 0-100% 0-100%

1 4 -20 mA 4 mA/20-100 % 4 mA/20-100 % 4 mA/20 - 100 %
2 Prispdsobené Prispdsobené -10..+10V Prispdsobené
3 Prispésobené

326 MIN. UZiV. NASTAVENIE ANALOGOVEHO VSTUPU AlI2 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4)

327 MAX. UZiV. NASTAVENIE ANALOGOVEHO VSTUPU AI2 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5)

Parametre umoznuju lubovolne upravit rozsah signalu analégového vstupu v rozmedzi -160
az 160 %.Vid'ID322.

ID325 = 1 :
AI2 = 20 - 100 %

ID303 -7 + AI2 (term.3,4)

— : : >
0 @ 4mA ID327 20 mA
ID326

Obr. 45: Nastavenie rozsahu analdgového vstupu Al2

328 INVERZIA ANALOGOVEHO VSTUPU 2 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6]
Vid'ID323.

POZNAMKA!
V aplikacii 3 sluzi vstup Al2 ako referencna frekvencia miesta A, ak parameter
ID117=1 (predvolené)

329 CAS. KONSTANTA FILTRA ANALOGOVEHO VSTUPU 2 34567 [2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2)

Vid'ID324.
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330 FUNKCIA DIN5 5 (2.2.3)

Digit. vstup DIN5 ma 14 moznych funkcii.Ak nie je potrebné ho pouZit, nastavte tento
parameter na hodnotu 0.

Moznosti vyberu su rovnaké ako v parametri ID319 s vynimkou:

13 Referencia povolenia PID 2
Kontakt otvoreny:Referencia regulatora PID sa zvoli pomocou parametra ID332.
Kontakt zatvoreny:Referencia z panela regulatora PID sa zvoli pomocou parametra R3.5.

331 CAS RAMPY POTENCIOMETRA MOTORA 3567 (2.2.22, 2.2.27, 2.2.1.2, 2.2.1.15]

Definuje rychlost zmeny referenénej hodnoty potenciometra motora (Hz/s).Casy rampy
riadenia motora su stale aktivne.

332 REFERENCNY SIGNAL REGULATORA PID (MIESTO A) 57 (2.1.11)

Definuje, ktoré miesto referencnej frekvencie sa zvoli pre regulator PID.

Tabulka 127: Vyber pre parameter ID332

0 Analdégovy vstup 1 Analdégovy vstup 1
1 Analégovy vstup 2 Analégovy vstup 2
2 Ref. PID z menu M3, parameter P3.4 Al3

Ref. komun. zbernice (FBProcessDatalN1)
3 Pozri kapitolu8.7 Parametre riadenia pomo- Al4
cou komunikacnej zbernice (ID 850 aZ 859).

4 Referencia potenciometra motora Ref. PID z menu M3, parameter P3.4

Ref. komun. zbernice (FBProcessDatalN1)
5 Pozri kapitolu8.7 Parametre riadenia pomocou
komunikacnej zbernice (ID 850 az 859).

6 Referencia potenciometra motora

333 VYBER SKUTOCNEJ HODNOTY REGULATORA PID 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Tento parameter vyberie skutoc¢nu hodnotu regulatora PID.
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Tabulka 128: Vyber pre parameter ID333

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Skutocna hodnota 1

Skutoéna hodnota 1 + skuto¢na

hodnota 2

2 Skuto¢na hodnota 1 - skutocna
hodnota 2

3 Skutocna hodnota 1 * skutocna
hodnota 2

4 NizSia zo skutocnej hodnoty 1 a
skutocnej hodnoty 2

5 Vyssia zo skutocnej hodnoty 1 a
skutocnej hodnoty 2
Priemerna hodnota zo skutoc-

6 nej hodnoty 1 a skutocnej hod-

noty 2

Druhd odmocnina zo skutocnej
7 hodnoty 1 + druha odmocnina
zo skutocnej hodnoty 2

334 VYBER SKUTOCNEJ HODNOTY 157 (2.2.9, 2.2.1.9)
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335 VYBER SKUTOCNEJ HODNOTY 2 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Tabulka 129: Vyber pre parameter ID 334 a 335

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 NepouZzité

1 Al

2 Al2

3 Al3

4 Al4

Komunikac¢na zbernica (Skutoéna hodnota 1:FBProcessDatalN2; Skutoéna hodnota

5 2:FBProcessDatalN3).Pozri kapitolu8.7 Parametre riadenia

pomocou komunikacnej zbernice (ID 850 aZ 859).

Aplikacia 5
6 Moment motora
7 Otacky motora
8 Prud motora
9 Vykon motora
10 Frekvencia enkodéra (iba pre

skutoénl hodnotu 1)

336 MINIMUM ROZSAHU PRE SKUTOCNU HODNOTU 157 (2.2.11, 2.2.1.11)

SlUzi na nastavenie minimalneho bodu rozsahu pre skutocnu hodnotu 1. Pozri Obr. 46
Priklady nastavenia rozsahu signalu skutocnej hodnoty.

337 MAXIMUM ROZSAHU PRE SKUTOCNU HODNOTU 157 (2.2.12, 2.2.1.12)

Sluzi na nastavenie maximalneho bodu rozsahu pre skuto¢nu hodnotu 1. Pozri Obr. 46
Priklady nastavenia rozsahu signalu skutocnej hodnoty.

338 MINIMUM ROZSAHU PRE SKUTOCNU HODNOTU 2 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Sluzi na nastavenie minimalneho bodu rozsahu pre skuto¢nu hodnotu 2. Pozri kapitolu 339
Maximum rozsahu pre skutocnd hodnotu 2 57 (2.2.14, 2.2.1.14).

339 MAXIMUM ROZSAHU PRE SKUTOCNU HODNOTU 2 57 (2.2.14, 2.2.1.14]

SluZi na nastavenie maximalneho bodu rozsahu pre skutoc¢nu hodnotu 2. PozriObr. 46
Priklady nastavenia rozsahu signalu skutocnej hodnoty.
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ASkalov. A Skalov.
vstupny signal [%] vstupny signal [%]

100} - — 7010 ] E onneen -
ID336 == 30 g/O i i 76.5 ___________________________ i 7 g i
ID337 = 80 % (15,3 mA)[ID338 = -30 %

ID339 = 140 ¢
17.7
P (3,5 mA), : :

0 80 100 All%] -30-0 100 140 AI[%]
0 3.0 8.0 10,0 V h 0 10,0 V g
0 6.0 16.0 20.0 mA 0 20.0 mA
4 8.8 16.8 20.0 mA 4 20.0 mA

Obr. 46é: Priklady nastavenia rozsahu signalu skutocnej hodnoty
340 INVERZIA HODNOTY CHYBY PID 57 (2.2.32, 2.2.1.5)

Pomocou tohto parametra je mozné invertovat chybovd hodnotu regulatora PID (a tym aj
prevadzku regulatora PID).

Tabulka 130: Vyber pre parameter ID340

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez inverzie
1 Otoceny

341 CAS ZVYSOVANIA REFERENCIE PID 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

Definuje Cas, v priebehu ktorého stupne referencia regulatora PID z 0 % na 100 %.

342 CAS ZNIZOVANIA REFERENCIE PID 57 (2.2.34, 2.2.1.7]

Definuje Cas, v priebehu ktorého klesne referencia regulatora PID zo 100 % na 0 %.

343 CAS ZNIZOVANIA REFERENCIE 1/0 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

Definuje zvolené miesto referencnej frekvencie, ked je pohon riadeny z I/0 svorkovnice a je
aktivne miesto referencie B (DINé = uzatvoreny).
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Tabulka 131: Vyber pre parameter ID343

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Referencia Al1 (svorky 2 a 3, napr. potenciometer])
1 Referencia Al2 (svorky 5 a 6, napr. prevodnik]

2 Referencia Al3

3 Referencia Al4

4 Referencia z panela (parameter
R3.2)

5 Referencia z komunikacnej
zbernice (FBSpeedReference)

6 Referencia potenciometra
motora

7 Referencia regulatora PID

Vyberte skutocnu hodnotu (parameter ID333 az ID339) a referenciu riadenia PID (parameter
ID332]).Ak sa v aplikacii 5 zvoli pre tento parameter hodnota 6, hodnoty parametrov ID319 a
ID301 sa automaticky nastavia na 13.

Ak sa pre tento parameter zvoli hodnota 6, musia sa v aplikacii 7 funkcie Potenciometer
motora ZNIZOVANIE a Potenciometer motora ZVYSOVANIE pripojit k digitalnym vstupom
(parametre ID417 a ID418).

344 MINIMALNA HODNOTA NASTAVENIA ROZSAHU REFERENCIE, MIESTO B 57 (2.2.35, 2.2.1.18)

345 MAXIMALNA HODNOTA NASTAVENIA ROZSAHU REFERENCIE, MIESTO B 57 (2.2.36,
2.2.1.19]

Mozete vybrat nastavovaci rozsah pre referencnu frekvenciu z riadiaceho miesta B medzi
minimalnou a maximalnou frekvenciou.

Ak nastavenie rozsahu nie je potrebné, nastavte tento parameter na hodnotu 0.

V nasledujdcich diagramoch je pre referenciu miesta B zvoleny vstup Al1 s rozsahom signalu
0-100 %.

POZNAMKA!

Toto nastavenie rozsahu nijako neovplyvni referenciu kom. zbernice (rozsah
nastaveny medzi minimalnou frekvenciou (parameter ID101) a maximalnou
frekvenciou (parameter 1D102).
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A fvyst. A fvyst.

ID345

ID344 1

+f__ID101 AL V] +f_1D101 | AL[V]
0 10 > 0 10 >
Obr. 47: Referencné nastavenie rozsahu pre maximalnu hodnotu
A. Par.ID344 =0 (bez nastavenia rozsahu B. Referencné nastavenie rozsahu
referencie)

346 FUNKCIA KONTROLA LIMITU VYSTUPNEJ FREKVENCIE 2 34567 (2.3.12, 2.3.4.3, 2.3.2.3)

Tabulka 132: Vyber pre parameter ID346

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Bez kontroly

1 Kontrola s nizkym limitom

2 Kontrola s vysokym limitom

3 Riadenie zapnutia brzdy (iba aplikacia 6, pozri kapitolu8.3 Riadenie externej brzdy s

dodatocnymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).)

4 Riadenie zapnutia/vypnutia (iba aplikacia 6, pozri kapitolu8.3 Riadenie externej brzdy s

brzdy dodato&nymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).)

Ak vystupna frekvencia klesne pod/stipne nad nastaveny limit (ID347), tato funkcia
vygeneruje varovanie cez digitalny vystup v zavislosti od

1. nastaveni parametrov ID312 az ID314 (aplikacie 3, 4, 5) alebo
2. toho, ku ktorému vystupu je pripojeny kontrolny signal 2 (ID448) (aplikacie 6 a 7).

Riadenie brzdy vyuziva rozne funkcie vystupov.Pozrite si parametre 1D445 a ID446.
347 KONTROLNA HODNOTA LIMITU VYSTUPNEJ FREKVENCIE 2 34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

SluZi na vyber hodnoty frekvencie kontrolovanej parametrom 1D346.Vid Obr. 40 Kontrola
vystupnej frekvencie.
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348 LIMIT KRUTIACEHO MOMENTU, FUNKCIA KONTROLY 34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

Tabulka 133: Vyber pre parameter ID348

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez kontroly
1 Kontrola s nizkym limitom
2 Kontrola s vysokym limitom
3 Riadenie vypnutia brzdy (iba aplvikléci'a '6, 'poz.ri kapitolu8.3 Riadenie externej brzdy s
dodatocnymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).)

Ak vypocitana hodnota momentu klesne pod alebo stipne nad nastaveny limit (ID349), tato
funkcia vygeneruje hlasenie cez digitalny vystup v zavislosti od

1. nastaveni parametrov ID312 az ID314 (aplikacie 3, 4, 5) alebo
2. toho, ku ktorému vystupu je pripojeny kontrolny signal limitu momentu (parameter
ID451) (aplikacie 6 a 7).

349 LIMIT KRUTIACEHO MOMENTU, HODNOTA KONTROLY 34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)
Sluzi na nastavenie hodnoty momentu, ktord sa ma kontrolovat parametrom ID348.

APLIKACIE 3 A 4:

Hodnotu kontroly momentu je mozné znizit pod referencnd hodnotu pomocou vyberu signalu
externého volného analégového vstupu a zvolenej funkcie, pozrite si parametre ID361 a
ID362.

350 LIMIT REFERENCIE, FUNKCIA KONTROLY 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7]

Tabulka 134: Vyber pre parameter ID350

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez kontroly
1 Kontrola s nizkym limitom
2 Kontrola s vysokym limitom

Ak referencna hodnota klesne pod alebo stipne nad nastaveny limit (ID351), tato funkcia
vygeneruje varovanie cez digitalny vystup v zavislosti od

1. nastaveni parametrov ID312 az ID314 (aplikacie 3, 4, 5) alebo
2. toho, ku ktorému vystupu je pripojeny signal kontroly limitu referencie (parameter ID449)
(aplikécie 6 a 7).
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Kontrolovana referencia je aktualne aktivnou referenciou.Moze to byt referencia miesta A
alebo B v zavislosti od vstupu DINé, referencie z I/0, referencie z panela alebo referencie z
kom. zbernice.

351 LIMIT REFERENCIE, HODNOTA KONTROLY 34567 (2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Hodnota frekvencie, ktora sa ma kontrolovat pomocou parametra ID350.Zadajte hodnotu v
percentach daného rozsahu v rdmci minimalnej a maximalnej frekvencie.

352 ONESKORENIE VYPNUTIA EXTERNEJ BRZDY 34567 (2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9]

353 ONESKORENIE ZAPNUTIA EXTERNEJ BRZDY 34567 (2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Pomocou tychto parametrov je mozné nacasovat funkciu externej brzdy, ktora sa bude
zapinat a vypinat na zaklade riadiacich signalov.Pozrite siObr. 48 Riadenie externej brzdy a
kapitolu 8.3 Riadenie externej brzdy s dodatocnymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).

Signal riadenia brzdy je mozné naprogramovat prostrednictvom digitalneho vystupu DO1
alebo jedného z reléovych vystupov RO1 a RO2, pozrite si parametre ID312 az ID314 (aplikacie
3, 4, 5) alebo ID445 (aplikacie 6 a 7).Ked zariadenie dosahuje stav zastavenia pod dobehu po
rampe alebo ak sa zastavi volnym dobehom, oneskorenie zapnutia brzdy sa ignoruje.

= ID352 t,, = ID353 t,,, = ID352 t,, = Par.ID353
Externa M Externa H M

T
1
1
1
1
1
1
BRZDA:VYP. ! ! DO1/RO1/ :BRZDA:VYP. ! ' DO1/RO1/RO2
ZAP . ' RO2 \ ZAP | !
' ' 1 i
1 ,
1
1
1
1
1
1
1

_ 1
'

DIN1:CHOD VPRED

DIN1:START |—|

STOP IMPULZ !
DIN2:CHOD VZAD DIN2:STOP '
STOP IMPULZ |_|
>t

>t

Obr. 48: Riadenie externej brzdy

A. Vyber logiky spustenia/zastavenia, ID300  B. Vyber logiky spustenia/zastavenia, ID300
=0, 1 alebo 2 =3

354 KONTROLA LIMITU TEPLOTY FREKVENCNEHO MENICA 34567 (2.3.20, 2.3.4.11, 2.3.2.11)

Tabulka 135: Vyber pre parameter ID354

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez kontroly
1 Kontrola s nizkym limitom
2 Kontrola s vysokym limitom

Ak teplota jednotky frekvencného menica klesne pod alebo stipne nad nastaveny limit
(ID355), tato funkcia vygeneruje hlasenie cez digitalny vystup v zavislosti od
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1. nastaveni parametrov ID312 az ID314 (aplikacie 3, 4, 5) alebo
2. toho, ku ktorému vystupu je pripojeny signal kontroly limitu teploty (parameter 1D450)
(aplikécie 6 a 7).

355 HODNOTA LIMITU TEPLOTY FREKVENCNEHO MENICA 34567 (2.3.21, 2.3.4.12, 2.3.2.12)

Tato hodnota teploty je kontrolovana parametrom ID354.

356 ANALOGOVY KONTROLNY SIGNAL 6 (2.3.4.13)

Pomocou tohto parametra je mozné zvolit analégovy vstup, ktory sa ma monitorovat.

Tabulka 136: Vyber pre parameter ID356

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
1 Al1
2 Al2
3 Al3
4 Al4

357 DOLNY LIMIT ANALOGOVEJ KONTROLY 6 (2.3.4.14]
358 HORNY LIMIT ANALOGOVEJ KONTROLY 6 (2.3.4.15)

Tieto parametre slUzia na nastavenie dolného a horného limitu signalu zvoleného pomocou
parametra ID356.
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Al *)
A
ID358 f /
ID357 VAR
_

»t

1

RO1
0

Obr. 49: Priklad riadenie zapnutia/vypnutia

*) Zvolené pomocou par.ID356

POZNAMKA!
V tomto priklade sa naprogramovana hodnota parametralD463 = B.1

359 MINIMALNY LIMIT REGULATORA PID 5 (2.2.30)

360 MAXIMALNY LIMIT REGULATORA PID 5 (2.2.31)

Pomocou tychto parametrov je mozné nastavit minimalny a maximalny limit pre vystup
regulatora PID.

Nastavenie limitu:-1600,0 % (z fmax) < par.ID359 < par.ID360 < 1600,0 % (z fmax).

Tieto limity su dolezité napriklad pri definovani zisku, I-¢asu a D-Casu pre regulator PID.

361 VOLNY ANALOGOVY VSTUP, VYBER SIGNALU 34 (2.2.20, 2.2.17)

Vyber vstupného signalu pre volny analégovy vstup (vstup, ktory sa nepouziva pre referencny
signal):
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Tabulka 137: Vyber pre parameter ID361

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouziva sa
1 Analdgovy vstup 1 (Al1)
2 Analdgovy vstup 2 (Al2)

362 VOLNY ANALOGOVY VSTUP, FUNKCIA 34 (2.2.21, 2.2.18)

Tento parameter sliZi na vyber funkcie pre signal volného analdgového vstupu:

Tabulka 138: Vyber pre parameter ID362

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Funkcia sa nepouziva
Znizenie prudového obmedze- |Pomocou tohto signalu sa upravi maximalny prid motora v
1 nia motora (ID107) rozmedzi od 0 do max. limitu nastaveného pomocou

ID107.Pozrite siObr. 50.

Znizenie prudu DC brzdenia Prud j.s. brzdenia je mozné znizit pomocou signalu volného
2 analdgového vstupu v rozsahu od nulového pradu az po prud
nastaveny parametrom ID507.Pozrite siObr. 57.

Skratenie ¢asov rozbehu a Casy rozbehu a dobehu je mozné skratit pomocou signalu
3 dobehu volného analdgového vstupu podla nasledujucich vzorcov:
Skrateny ¢as = nastaveny ¢as rozbehu/dobehu (parametre
ID103, ID104; ID502, ID503) vydeleny faktorom R naObr. 52.
Skratenie limitu kontroly Nastaveny limit kontroly je mozné znizit prostrednictvom sig-
4 momentu nalu volného analdgového vstupu v rozsahu od 0 po hodnotu

nastaveného limitu kontroly momentu (ID349), pozriObr. 53.

Limit momentu

100%  f-ooeeeemmemeemeeeeee
Par.ID107

Al
0 V Rozsah signalu10 Vv
0 mA 20 mA
4 mA 20 mA,
Vlastny Vlastny

Obr. 50: Nastavenie rozsahu max. prudu motora
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A, . .
‘ Prud jednosmer. brzdenia
100 % [ .
Par.ID507 :
Volny
0.4 x IH ranaldogovy
! b  vstup >
0 Rozsah signalu
Obr. 51: ZniZenie prudu DC brzdenia
y
‘ Faktor R
10
T ‘Voly
2 ranaldogovy
1 1 vstup
0 Rozsah signalu g
Obr. 52: Skratenie casov rozbehu a dobehu
A
Limit
momentu
100% e :
Par.ID349 :
Volhy )
 analogovy
L vstup
— >
0 Rozsah signalu

Obr. 53: Znizenie limitu kontroly momentu
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363 VYBER LOGIKY SPUSTENIA/ZASTAVENIA, MIESTO B3 (2.2.15)

Tabulka 139: Vyber pre parameter ID363

Vyber DIN3 DIN4 DINS

kontakt uzatvoreny = spustenie |kontakt uzatvoreny = spustenie
0 vpred vzad

Pozrite siObr. 54.

kontakt uzatvoreny = spuste- kontakt uzatvoreny = vzad/
nie/kontakt otvoreny = zastave- |[kontakt otvoreny = vpred
1 nie
Pozrite siObr. 55.
kontakt uzatvoreny = spuste- kontakt uzatvoreny = spustenie
? nie, kontakt otvoreny = zasta- | povolené, kontakt otvoreny = spu-
venie stenie zablokované a pohon sav

pripade chodu zastavi

Je mozné ho naprogramovat | kontakt uzatvoreny = spuistaci | kontakt otvoreny = impulz zasta-

3% na prikaz chodu vzad impulz venia
Pozrite siObr. 56.
kontakt uzatvoreny = spustenie |kontakt uzatvoreny = spustenie
4 ** vpred (na spustenie sa vyza- vzad (na spustenie sa vyZzaduje

duje ndbezna hrana) nabezna hrana)

kontakt uzatvoreny = spustenie | kontakt uzatvoreny = vzad
5 ** (na spustenie sa vyZzaduje kontakt otvoreny = vpred
nabezZnda hrana)

kontakt otvoreny = zastavenie

kontakt uzatvoreny = spustenie | kontakt uzatvoreny = spustenie
(na spustenie sa vyzaduje povolené

nabezna hrana) kontakt uzatvoreny = spustenie
kontakt otvoreny = zastavenie | zablokované a pohon sa v pripade
chodu zastavi

6**

* = 3-vodicové pripojenie (impulzové riadenie)

** = Moznosti vyberu 4 az 6 slUzia na vylucenie moznosti neimyselného spustenia, napriklad
pri pripojeni napdjania, znovupripojeni po vypadku energie, po resetovani poruchy, po
zastaveni pohonu pomocou prikazu Chod povoleny (Chod povoleny = False) alebo po zmene
riadiaceho miesta.Kontakt Start/Stop musi byt rozpojeny, aby bolo mozné spustit motor.

MoZnosti vyberu obsahujlce text ,Na spustenie sa vyZzaduje nabezna hrana” slizia na
vylucenie moznosti nelimyselného spustenia, napriklad pri pripojeni napajania,
znovupripojeni po vypadku energie, po resetovani poruchy, po zastaveni pohonu pomocou
prikazu Chod povoleny (Chod povoleny = False) alebo po zmene riadiaceho miesta z Riadenia
cez 1/0.Kontakt Start/Stop musi byt rozpojeny, aby bolo mozné spustit motor.
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FWD | fvyst.

|
|
REV | | !
| | |
| 1 |
| 1 |
| | |
DINd — 1 - - - : - | -
DING — | _____ -
3
Obr. 54: Start vpred/Start vzad
1. Smer vybrany ako prvy ma najvyssiu 3. Impulz spustenia /impulz zastavenia

prioritu.
2. Priotvoreni kontaktu DIN4 sa zacne
menit smer otacania.

A) Spdsob zastavenia (ID506) = volny dobeh

A
FWD | fvyst.

DINS —— -]

Obr. 55: Start, Stop, Reverz

A) Spodsob zastavenia (ID506) = volny dobeh
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A
fvyst.
/@> ./‘
| . t

| . "

| : |

| | |
REV || . :

H |
DIN4 | _ .
Start :
DIN5 :
Stop U

Obr. 56: Impulz spustenia /impulz zastavenia

A) Sposob zastavenia (ID506) = volny dobeh
B) Ak suimpulzy spustenia a zastavenia aktivne sucasne, impulz zastavenia potlaci impulz
spustenia

364 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU, MINIMALNA HODNOTA, MIESTO B3 (2.2.18)

365 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU, MAXIMALNA HODNOTA, MIESTO B3 (2.2.19]

Pozrite si vySsSie uvedené parametre ID303 a ID304.

366 PLYNULY PRECHOD 5 (2.2.37)

Tabulka 140: Vyber pre parameter ID366

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Zachovanie referencie
1 Kopirovanie referencie

Ak sa zvoli mozZnost Kopirovanie referencie, je mozné prepnut z priameho riadenia na
riadenie PID a spat bez toho, aby pritom bolo potrebné nastavit rozsah referencnej a
skutocnej hodnoty.

Napriklad:Proces je regulovany prostrednictvom priamej referenc¢nej frekvencie (riadiace
miesto I/0 B, kom. zbernica alebo panel] po urcity bod a nasledne sa riadiace miesto prepne
na jednu z moznosti, v ktorej je zvoleny regulator PID.Riadenie PID zacne udrziavat dany bod.

Je tiez mozné zmenit zdroj riadenia spat na priame frekvenéné riadenie.V tomto pripade sa
vystupna frekvencia skopiruje ako referencna frekvencia.Ak je cielovym miestom panel,
skopiruje sa stav chodu (Chod/Stop, smer a referencial.
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Prechod je plynuly, ked referencia cielového zdroja pochadza z panela alebo interného
potenciometra motora (parameter ID332 [Ref. z PID] = 2 alebo 4, ID343 [Ref. z1/0 B] = 2 alebo
4, par.ID121 [Ref. z panelal = 2 alebo 4 a ID122 [Ref. z kom. zber.]= 2 alebo 4.

367 RESETOVANIE PAMATE POTENCIOMETRA MOTORA (REFERENCNA FREKVENCIA) 3567

(2.2.23,2.2.28, 2.2.1.3, 2.2.1.16]

Tabulka 141: Vyber pre parameter ID367

Cislo vyberu Nazov vyberu

0 Ziaden reset

Popis

Resetovanie pamate pri zasta-
veni a Uplnom vypnuti

Resetovanie pamate pri Gplnom
vypnuti

370 RESETOVANIE PAMATE POTENCIOMETRA MOTORA (REFERENCIA PID] 57 (2.2.29, 2.2.1.17)

Tabulka 142: Vyber pre parameter ID370

Cislo vyberu Nazov vyberu

0 Ziaden reset

Popis

Resetovanie pamate pri zasta-
veni a Gplnom vypnuti

Resetovanie pamaéte pri Gplnom
vypnuti

371 REFERENCIA PID 2 (DODATOCNA REFERENCIA Z MIESTA A) 7 (2.2.1.4]

Ak sa funkcia povolenia vstupu preferencie PID 2 (ID330) = TRUE, tento parameter sluzi na
definovanie referencného miesta, ktoré sa zvoli ako referencia regulatora PID.
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Tabulka 143: Vyber pre parameter ID371

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Referencia Al1 (svorky 2 a 3, napr. potenciometer])
1 Referencia Al2 (svorky 5 a 6, napr. prevodnik]
2 Referencia Al3
3 Referencia Al4
4 Referencia PID 1 z panela
5 Referencia z komunikacnej pozri kapitolu8.7 Parametre riadenia pomocou komunikacnej
zbernice (FBProcessDatalN3)  |zbernice (ID 850 aZ 859)
Potenciometer motora Ak sa pre tento parameter zvoli hodnota 6, musia byt funkcie
6 Motor potenciometer ZNIZOVANIE a Motor potenciometer
ZVYSOVANIE pripojené k digitalnym vstupom (parametre
ID417 a ID418).
7 Referencia PID 2 z panela

372 KONTROLOVANY ANALOGOVY VSTUP 7 (2.3.2.13)

Tabulka 144: Vyber pre parameter ID372

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Analdgovy vstup 1 (Al1)
1 Analdgovy vstup 2 (Al2)

373 KONTROLA LIMITU ANALOGOVEHO VSTUPU 7 (2.3.2.14)

Ak hodnota zvoleného analdégového vstupu klesne pod/stipne nad nastavenu kontrolnd
hodnotu (parameter ID374), tato funkcia vygeneruje hlasenie cez digitalny vystup alebo
reléové vystupy v zavislosti od toho, ku ktorému vystupu je pripojena funkcia kontroly
analdgového vstupu (parameter ID463).

Tabulka 145: Vyber pre parameter ID373

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Bez kontroly
1 Kontrola s nizkym limitom
2 Kontrola s vysokym limitom

374 KONTROLOVANA HODNOTA ANALOGOVEHO VSTUPU 7 (2.3.2.15)

Hodnota zvoleného analégového vstupu, ktord sa ma kontrolovat parametrom ID373.
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375 ODCHYLKA ANALOGOVEHO VYSTUPU 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)
Pripocitanie -100,0 az 100,0 % k signalu analégového vystupu.
376 REFERENCIA SUMARNEHO BODU PID (PRIAMA REFERENCIA Z MIESTA A} 5 (2.2.4)

Definuje, ktory zdroj referencie sa pripocita k vystupu regulatora PID, ak sa pouziva regulator
PID.

Tabulka 146: Vyber pre parameter ID376

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna dodatoéna referencia (Hodnota priameho vystupu PID)
Referencia vystupu PID + Al1 zo
1 svoriek 2 a 3 (napr. potentiome-
ter)
2 Referencia vystupu PID + Al2 zo
svoriek 4 a 5 [napr. prevodnik)
3 Referencia vystupu PID +
panela PID
Referencia vystupu PID +
4 komunikacnej zbernice
(FBSpeedReference)
5 Referencia vystupu PID +
potenciometra motora
Referencia vystupu PID + pozri kapitolu8.7 Parametre riadenia pomocou komunikacnej
6 kom. zbernice + vystupu PID zbernice (ID 850 az 859)
(ProcessDatalN3)
g Vystup PID + potenciometer
motora

Ak sa pre tento parameter zvoli hodnota 7, hodnoty parametrov ID319 a ID301 sa automaticky
nastavia na 13.
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L’ . [Max. limit PID- - < _

20.00

Obr. 57: Referencia sumarneho bodu PID

POZNAMKA!
Maximalne a minimalne limity zndzornené na obrazku limituju iba vystup PID,
Ziadny z inych vystupov.

377 VYBER SIGNALU Al1 * 234567 (2.2.8, 2.2.3, 2.2.15, 2.2.2.1]

Pripojte signal Al1 k analégovému vstupu podla vasho vyberu pomocou tohto
parametra.DalSie informacie o metdde programovania TTF najdete v kapitole 8.9 Princip
programovania ,Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF).

384 HYSTEREZA JOYSTICKU Al1 6 (2.2.2.8)

Tento parameter definuje hysterézu joysticku v rozsahu od 0 do 20 %.

Ked'sa ovladanie joystickom alebo potenciometrom otoci zo smeru vzad na smer vpred,
vystupna frekvencia linedrne spada na zvolend minimalnu frekvenciu (joystick/potenciometer
v stredovej polohe) a zostane tak, kym sa joystick/potenciometer neotoc¢i smerom k prikazu
vpred.Nevyhnutna miera otoCenia joysticku/potenciometra potrebna na spustenie zvySovania
frekvencie smerom k pozadovanej maximalnej frekvencii zavisi od velkosti hysterézy
joysticku definovanej prostrednictvom tohto parametra.

Ak je pre tento parameter nastavena hodnota 0, frekvencia zacne okamzite linearne stupat,
ked sa joystick/potenciometer otoci zo stredovej polohy smerom k prikazu vpred.Ked sa
ovladdanie zmeni zo smeru dopredu na reverzaciu, frekvencia nasleduje tito schému
opacnym spdsobom.
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Referencna frekvencia Hz

A VZAD VPRED
Nastav. rozsahu 50% 50%
ref. max
ID304 = 70 Hz A B

Zo smeru vzad na smer vpred

f . 1D102 —f —4— Nl I
=50 Hz

Zo smeru vpred na smer vzad

Al (V/mA)

f . ID101 = (0 - 10 V/20 mA)
Nastav. rozsahu
ref. min ID303 >
=0 Hz Par.ID321 T Par.ID322
=20 % Hysteréza joysticku, = 90 %

ID384 = 20 %

Obr. 58: Priklad hysterézy joysticku.V tomto priklade sa hodnota parametra ID385 (Limit
parkovanial =0

385 LIMIT PARKOVANIA Al1 6 [2.2.2.9]

Ak Uroven signalu vstupu Al klesne pod limit parkovania definovany tymto parametrom,
frekvencny menic sa zastavi.Pozrite si aj parameter 1D386 aObr. 59.

Zo smeru vzad na smer vpred

frp [D102  — ———\-——mmm - —
=50 Hz

START STOP
<

Referencna frekvencia Hz

A VZAD VPRED
Nastav. rozsahu 50% 50%
ref. max ID304
= 70 Hz

A B

Zo smeru vpred na smer vzad

Al (V/mA)
f 1D101 = (0 - 10 V/20 mA)
ﬁgstav. rozsahu 5
ref. min ID303 Par.ID321 Par.ID32
= 20% = 90%

=0 Hz

& l¢Limit parkovania ID385 = 7 %

Hysteréza
joysticku, ID384 = 20 %

Obr. 59: priklad funkcie limitu parkovania
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Referencna frekvencia Hz

A VZAD VPRED
Nastav. rozsahu 50% 50%
ref. max ID304
= 70 Hz A B
Zo smeru vzad na smer vpred
f ID102 —F—F—\---—f-—---—- —
= 50 Hz
o NS Z0o smeru vpred na smer vzad
Al (V/mA)
f .ID101 = (0 -10V/20 mA)
Nastav. rozsahu R
ref. min ID303 15551750 o ID322 = 90 %

=0 Hz

Hystereza joysticku,
ID384 = 20 %

Obr. 60: Hysteréza joysticku s minimalnou frekvenciou na drovni 35 Hz

386 ONESKORENIE PARKOVANIA Al1 6 (2.2.2.10]

Tento parameter definuje Casovy interval, pocas ktorého musi signal analégového vstupu
zotrvat pod limitom parkovania ur¢enym v parametri ID385, aby sa frekvencny menic vypol.

388 VYBER SIGNALU Al2 * 234567 (2.2.9, 2.2.21, 2.2.3.1)

Pripojte signal Al2 k analégovému vstupu podla vasho vyberu pomocou tohto
parametra.DalSie informacie o metdde programovania TTF najdete v kapitole 8.9 Princip
programovania ,Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF).

393 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU Al2, MINIMALNA HODNOTA 6 (2.2.3.6]

394 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU Al2, MAXIMALNA HODNOTA 6 (2.2.3.7]

Dodatocné referencné nastavenie rozsahu.Ak s parametre ID393 aj ID394 nastavené na
hodnotu nula, nastavenie rozsahu je vypnuté.Na nastavenie rozsahu sa pouZziju minimalne a
maximalne frekvencie.Pozrite si parametre ID303 a ID304

395 HYSTEREZA JOYSTICKU AI2 6 (2.2.3.8]

Tento parameter definuje mrtvu zonu joysticku v rozsahu od 0 do 20 %.Vid ID384.

396 LIMIT PARKOVANIA Al2 6 [2.2.3.9]

Ak Uroven signalu vstupu Al klesne pod limit parkovania definovany tymto parametrom,
frekvencny menic sa zastavi.Pozrite si aj parameter ID397 a Obr. 60 Hysteréza joysticku s
minimalnou frekvenciou na urovni 35 Hz.

Vid'1D385.
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397 ONESKORENIE PARKOVANIA AI2 6 (2.2.3.10)

Tento parameter definuje Casovy interval, pocas ktorého musi signal analégového vstupu
zotrvat pod limitom parkovania ur¢enym v parametri Limit parkovania Al2 (ID396), aby sa
frekvencny menic vypol.

399 NASTAVENIE ROZSAHU PRUD. OBMEDZENIA 6 (2.2.6.1)

Tabulka 147: Vyber pre parameter ID399

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Nepouzité

1 Al

2 Al2

3 Al3

4 Al4

5 Kom. zbernica (FBProcessDa- | Pozri _kapitolu8.7 Parametre riadenia pomocou komunikacnej

talN2) zbernice (ID 850 aZ 859).

Pomocou tohto signalu sa upravi maximalny prdd motora v rozsahu od 0 do obmedzenia
prudu motora (ID107).

400 NASTAVENIE ROZSAHU PRUDU JEDNOSMER. BRZDENIA 6 (2.2.6.2)
Moznosti vyberu su uvedené v parametri ID399.

Prdd jedn. smerného brzdenia je mozné znizit pomocou signalu volného analdégového vstupu
v rozsahu od nulového prudu aZ po prud nastaveny parametrom ID507.

A _ . .
Prud jednosmer. brzdenia
100 % W [ .
Par.ID507 :
Volny
' analogovy
0,4 x IH/ | vstup S

0 Rozsah signalu

Obr. 61: Nastavenie rozsahu prudu jednosmer. brzdenia

401 NASTAVENIE ROZSAHU CASOV ROZBEHU A DOBEHU 6 (2.2.6.3)
Pozri parameter ID399.

Casy rozbehu a dobehu je moZné skratit pomocou signalu volného analégového vstupu podla
nasledujlcich vzorcov:
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Skrateny ¢as = nastaveny Cas rozbehu/dobehu (parametre ID103, ID104; ID502, ID503)
vydeleny faktorom R zObr. 62.

Nulova Uroven analégového vstupu zodpoveda casom ramp nastavenych prostrednictvom
parametrov.Maximalna Uroven oznacuje desatinu hodnoty nastavenej prostrednictvom
parametra.

Volny )
ranalogovy
vstup

[,
Ll

0 Rozsah signalu

Obr. 2: Skratenie ¢asov rozbehu a dobehu

402 NASTAVENIE ROZSAHU LIMITU KONTROLY MOMENTU 6 (2.2.6.4]
Vid'ID399.

Nastaveny limit kontroly momentu je mozné znizit prostrednictvom signalu volného
analdgového vstupu v rozsahu od 0 po nastaveny limit kontroly, ID349.

A
Limit
momentu
100% [ :

Par.ID349

Volny
ranalogovy
»vstup

[,
Ll

0 Rozsah signalu

Obr. 63: ZniZenie limitu kontroly momentu

403 START SIGNAL * 16 (2.2.7.1)

Vyber signalu 1 pre logiku spustenia/zastavenia.

Predvolene naprogramované na A.1.

404 START SIGNAL * 26 (2.2.7.2)

Vyber signalu 2 pre logiku spustenia/zastavenia.

Predvolene naprogramované na A.2.
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405 EXTERNA PORUCHA (UZATVORENY) * 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)

Kontakt uzatvoreny: zobrazi sa porucha (F51) a motor sa zastavi.

406 EXTERNA PORUCHA [OTVORENY) * 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5)

Kontakt otvoreny: zobrazi sa porucha (F51) a motor sa zastavi.

407 CHOD POVOLENY * 67 (2.2.7.3, 2.2.6.6)

Ked'je kontakt ROZOPNIUTY, je spustenie motora zakazané.
Ked'je kontakt ZAVRETY, je spustenie motora povolené.

Na zastavenie sa pohon riadi hodnotou parametra ID506.Servomechanizmus bude brzdit
zotrvacnostou az do zastavenia.

408 VYBER CASU ROZBEHU/DOBEHU * 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)

Ked'je kontakt OTVOREN\'(,Izvoll' sa Cas rozbehu/dobehu 1
Ked je kontakt ZATVORENY, zvoli sa ¢as rozbehu/dobehu 2

Casy rozbehu/dobehu nastavte pomocou parametrov ID103 a ID104 a alternativne ¢asy ramp
pomocou parametrov ID502 a ID503.

409 RIADENIE Z I/0 SVORKOVNICE * 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8]

Kontakt uzatvoreny: vynatené prepnutie riadiaceho miesta na /0 svorkovnicu

Tento vstup ma vysSiu prioritu ako parametre ID410 a ID411.

410 RIADENIE Z PANELA * 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9]

Kontakt uzatvoreny: vynutené prepnutie riadiaceho miesta na panel

Tento vstup ma vyssiu prioritu ako parameter ID411, no nizsiu ako parameter ID409.
411 RIADENIE Z KOMUNIKACNEJ ZBERNICE * 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Kontakt uzatvoreny: vynltené prepnutie riadiaceho miesta na kom. zbernicu

Tento vstup ma nizsiu prioritu ako parametre ID409 a ID410.

POZNAMKA!
Ked riadiace miesto nutene zmeni hodnoty Start/Stop, pouZiju sa smer a referencia
platné v prislusnom riadiacom mieste.

Hodnota parametra ID125 (Riadiace miesto panela) sa nezmeni.

Pri otvoreni vstupu sa riadiace miesto zvoli podla vyberu v parametri ID125 riadiaceho miesta
panela.
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412 REVERZACIA * 67 (2.2.7.4, 2.2.6.11)

Kontakt otvoreny:Smer vpred
Kontakt zatvoreny:Smer vzad

Tento prikaz je aktivny, ak sa Signal Start 2 (ID404) pouZiva na iné Gcely.
413 RYCHLOST POSUVU * 67 (2.2.7.16, 2.2.6.12)

Kontakt zatvoreny:Pre referencnt frekvenciu sa zvoli rychlost posuvu
Pozri parameter ID124.

Predvolené naprogramovanie:A.4.

414 RESET PORUCHY * 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)

ZAVRETE = resetuju sa vietky aktivne poruchy.

415 ROZBEH/DOBEH ZAKAZANY * 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Kym sa kontakt neotvori, nie je mozné zrychlenie ani spomalenie.

416 J.S. BRZDENIE * 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15]

Kontakt uzatvoreny: v rezime STOP funguje j.s. brzdenie, az kym sa kontakt neotvori.

Vid'1D1080.

417 MOTOR POTENCIOMETRA - ZNIZOVANIE * 67 (2.2.7.8, 2.2.6.16)

Kontakt zatvoreny:Referencia potenciometra motora SA ZNIZUJE, a7 kym sa kontakt
neotvori.

418 MOTOR POTENCIOMETRA - ZVYSOVANIE * 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17]

Kontakt uzatvoreny: referencia motora potenciometra SA ZVYSUJE, a7 kym sa kontakt
neotvori.

419 PREDNAST. RYCHLOST * 16 (2.2.7.5)
420 PREDNAST. RYCHLOST * 26 (2.2.7.6]

421 PREDNAST. RYCHLOST * 36 (2.2.7.7]

Moznosti vyberu digitalneho vstupu na aktivovanie prednastavenych rychlosti.

422 VYBER Al1/AI2 * 6 (2.2.7.17)

Ak sa pre parameter ID117 zvoli hodnota 14, je pomocou tohto parametra mozné vybrat pre
referencnu frekvenciu bud'signal Al1, alebo Al2.
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423 STARTSIGNAL A *7(2.2.6.1)

Prikaz na spustenie z riadiaceho miesta A.
Predvolené naprogramovanie:A.1

424 START SIGNAL B *7(2.2.6.2]

Prikaz na spustenie z riadiaceho miesta B.

Predvolené naprogramovanie:A.4

425 VYBER RIADIACEHO MIESTA A/B * 7 (2.2.6.3)

Kontakt otvoreny: riadiace miesto A
Kontakt uzatvoreny: riadiace miesto B

Predvolené naprogramovanie:A.6

426 BLOKACIA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 1 * 7 (2.2.6.18]

Kontakt uzatvoreny: je aktivovana blokacia automatického striedania menica 1 alebo
pomocného pohonu 1.

Predvolené naprogramovanie:A.2.
427 BLOKACIA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 2 * 7 [2.2.6.19)

Kontakt uzatvoreny: je aktivovana blokacia automatického striedania pohonu 2 alebo
pomocného pohonu 2.

Predvolené naprogramovanie:A.3.
428 BLOKACIA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 3 * 7 [2.2.6.20)

Kontakt uzatvoreny: je aktivovana blokacia automatického striedania pohonu 3 alebo
pomocného pohonu 3.

429 BLOKACIA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 4 7 (2.2.6.21)

Kontakt uzatvoreny: je aktivovana blokacia automatického striedania pohonu 4 alebo
pomocného pohonu 4.

430 BLOKACIA AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 5 * 7 (2.2.6.22]

Kontakt uzatvoreny: je aktivovana blokacia automatického striedania pohonu 5.

431 REFERENCIA PID * 27 (2.2.6.23)

Kontakt otvoreny:Referencia regulatora PID sa zvoli pomocou parametra ID332.
Kontakt zatvoreny:Referencia z panela regulatora PID 2 sa zvoli pomocou parametra ID371.

432 PRIPRAVENY * 67 (2.3.3.1, 2.3.1.1)

Frekvencny menic je pripraveny na prevadzku.
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433 VCHODE * 67 (2.3.3.2, 2.3.1.2)

Frekvencny menic je v prevadzke.

434 PORUCHA * 67 (2.3.3.3, 2.3.1.3]

Objavila sa porucha.

435 PORUCHA INVERTOVANA * 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4)

Nedoslo k nutenému vypnutiu v désledku poruchy.

436 VAROVANIE * 67 [2.3.3.5, 2.3.1.5)

Signal vSeobecného varovania.

437 EXTERNA PORUCHA ALEBO VAROVANIE * 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)

Porucha alebo varovanie v zavislosti od parametra ID701.

438 PORUCHA ALEBO VAROVANIE REFERENCIE * 67 [2.3.3.7, 2.3.1.7)

Porucha alebo varovanie v zavislosti od parametra ID700.

439 VAROVANIE V DOSLEDKU PREHRIATIA POHONU * 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)

Teplota chladica prekrocila limit varovania.

440 REVERZACIA * 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Bol vybraty prikaz na reverzaciu.

441 NEPOZADOVANY SMER * 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10]

Smer otacania motora sa nezhoduje s poZzadovanym smerom.

442 PRI RYCHLOSTI * 67 (2.3.3.11, 2.3.1.11)

Vystupna frekvencia dosiahla nastavenu referenciu.

Hysteréza sa rovna menovitému sklzu motora pri indukénych motoroch a do 1,00 Hz pri
synchr. motoroch s permanentnym magnetom.

443 RYCHLOST POSUVU * 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Zvolena rychl. posuvu.

444 AKTIVNE RIADIACE MIESTO I/0 * 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)

Aktivnym riadiacim miestom je 1/0 svorkovnica.

445 RIADENIE EXTERNEJ BRZDY * 67 [2.3.3.14, 2.3.1.14)

Riadenie ZAP/VYP externej brzdy.Podrobné tdaje najdete v kapitole 8.3 Riadenie externej
brzdy s dodatoénymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).
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Priklad:RO1 na doske OPTA2:

Funkcia brzdy ZAP:Svorky 22 - 23 st uzatvorené (relé je pod pradom).
Funkcia brzdy VYP:Svorky 22 - 23 su otvorené (relé nie je pod pridom).

POZNAMKA!
Ked'sa riadiaca doska odpoji od elektrického napajania, svorky 22 - 23 sa otvoria.

Pri pouzivani funkcie Master Follower aktivuje podradeny pohon (Follower) brzdu sic¢asne s
hlavnym pohonom (Master), a to aj v pripade, ak neboli splnené podmienky na aktivovanie
brzdy podradeného pohonu.

446 RIADENIE EXTERNEJ BRZDY, INVERTOVANE * 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)

Riadenie ZAP/VYP externej brzdy.Podrobné tdaje najdete v kapitole 8.3 Riadenie externej
brzdy s dodatoénymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353).

Priklad:RO1 na doske OPTA2:

Funkcia brzdy ZAP:Svorky 22 - 23 su otvorené (relé nie je pod prddom).
Funkcia brzdy VYP:Svorky 22 - 23 su uzatvorené (relé je pod prddom).

Pri pouzivani funkcie Master Follower aktivuje podradeny pohon (Follower) brzdu si¢asne s
hlavnym pohonom (Master], a to aj v pripade, ak neboli splnené podmienky na aktivovanie
brzdy podradeného pohonu.

447 KONTROLA LIMITU VYSTUPNEJ FREKVENCIE 1 * 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Vystupna frekvencia prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kontroly (pozrite si parametre
ID315 a ID316).

448 KONTROLA LIMITU VYSTUPNEJ FREKVENCIE 2 * 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17]

Vystupna frekvencia prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kontroly (pozrite si parametre
ID346 a ID347).

449 KONTROLA LIMITU REFERENCIE * 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Aktivna referencia prekroci nastaveny dolny limit/horny limit kontroly (pozrite si nizsie
uvedené parametre ID350 a ID351).

450 LIMIT KONTROLY TEPLOTY * 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Teplota chladica frekvenéného menica prekroci nastavené limity kontroly (pozrite si
parametre ID354 a ID355).

4571 KONTROLA LIMITU MOMENTU * 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20]

Moment motora prekroci nastavené limity kontroly (pozrite si parametre ID348 a ID349).

452 PORUCHA ALEBO VAROVANIE TERMISTORA * 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21]

Termistor motora vysle signal prehriatia, ktory je mozné viest do digitalneho vystupu.
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POZNAMKA!
Pri tejto funkcii je nutné pouzit prevodnik vybaveny vstupom termistora.

454 AKTIVACIA REGULATORA MOTORA * 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23)

Jeden z regulatorov obmedzenia [(napr. pridového obmedzenia, obmedzenia momentu]) sa
aktivoval.

455 DIGITALNY VSTUP KOM. ZBERNICE 1 * 67 (2.3.3.24, 2.3.1.24)
456 DIGITALNY VSTUP KOM. ZBERNICE 2 * 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)

457 DIGITALNY VSTUP KOM. ZBERNICE 3 * 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26]

Udaje z komunikacnej zbernice (Riadiace slovo komunika¢nej zbernice) je mozné priviest do
digitalnych vystupov frekvencného menica.Podrobné Udaje najdete v prirucke ku
komunikacnej zbernici.Pozrite si aj ID169 a ID170.

458 RIADENIE AUTOMAT. STRIEDANIE 1/POMOCNY POHON 17 (2.3.1.27)

Riadiaci signal pre automat. striedanie/pomocny pohon 1.

Predvolené naprogramovanie:B.1

459 RIADENIE AUTOMAT. STRIEDANIE 2/POMOCNY POHON 2 * 7 (2.3.1.28]

Riadiaci signal pre automat. striedanie/pomocny pohon 2.

Predvolené naprogramovanie:B.2

460 RIADENIE AUTOMAT. STRIEDANIE 3/POMOCNY POHON 3 * 7 (2.3.1.29)

Riadiaci signal pre automat. striedanie/pomocny pohon 3. Ak sa pouZzivajd tri pomocné
pohony (pripadne viac), odporticame pripojit ¢. 3 tiez k reléovému vystupu.KedZe doska

OPTAZ2 je vybavena iba dvomi reléovymi vystupmi, odporticame zakUpit rozsirujucu dosku 1/0
s dodatoénymi reléovymi vystupmi (napr. Vacon OPTB5).

461 RIADENIE AUTOMAT. STRIEDANIE 4/POMOCNY POHON 4 * 7 (2.3.1.30)
Riadiaci signal pre automat. striedanie/pomocny pohon 4. Ak sa pouZivajd tri pomocné
pohony (pripadne viac), odporu¢ame pripojit ¢. 3 a 4 tiez k reléovému vystupu.KedZe doska

OPTAZ2 je vybavena iba dvomi reléovymi vystupmi, odpord¢ame zakupit rozsirujicu dosku I/0
s dodato¢nymi reléovymi vystupmi (napr. Vacon OPTB5).

462 RIADENIE AUTOM. STRIEDANIA 5 * 7 (2.3.1.31)

Riadiaci signal pre automat. striedanie pohonu 5.
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463 LIMIT KONTROLY ANALOGOVEHO VSTUPU * 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Signal zvoleného analdgového vstupu prekroci nastavené limity kontroly (pozrite si
parametre ID372, ID373 a ID374).

464 VYBER SIGNALU ANALOG. VYSTUPU 1 * 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

Pomocou tohto parametra pripojte signal AO1 k vami zvolenému analogovému
vystupu.DalsSie informacie o metdde programovania TTF najdete v kapitole 8.9 Princip
programovania ,Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF).

471 VYBER SIGNALU ANALOG. VYSTUPU 2 * 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1]

Pomocou tohto parametra pripojte signal AO2 k vami zvolenému analdgovému
vystupu.DalsSie informacie o metdde programovania TTF najdete v kapitole 8.9 Princip
programovania ,,Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF).

472 FUNKCIA ANALOGOVEHO VYSTUPU 2 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
473 CAS FILTRA ANALOGOVEHO VYSTUPU 2 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.3, 2.3.4.3]
474 INVERZIA ANALOGOVEHO VYSTUPU 2 234567 [2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
475 MINIMUM ANALGGOVEHO VYSTUPU 2 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5]

476 NASTAVENIE ROZSAHU ANALOGOVEHO VYSTUPU 2 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

DalSie informécie o tychto piatich parametroch najdete v prislusnych parametroch
vztahujucich sa na analdgovy vystup 1 (ID 307 az 311).

477 ODCHYLKA ANALOGOVEHO VYSTUPU 2 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)
Pripocitanie -100,0 az 100,0 % k analdgovému vystupu.

478 ANALOGOVY VYSTUP 3, VYBER SIGNALU * 67 (2.3.7.1, 2.3.5.1)
Vid ID464.

479 ANALOGOVY VYSTUP 3, FUNKCIA 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2)

Pomocou tohto parametra sa zvoli poZadovana funkcia pre signal analégového vystupu.Vid
ID307.

480 ANALOGOVY VYSTUP 3, CAS FILTRA 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3)

Definuje ¢asovu konstantu filtrovania analégového vystupného signalu.Nastavenim tohto
parametra na hodnotu 0 sa deaktivuje filtrovanie.Vid ID308.

481 INVERZIA ANALOGOVEHO VYSTUPU 3 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)

Invertuje signal analégového vystupu.Vid 1D309.
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482 MINIMUM ANALOGOVEHO VYSTUPU 3 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)

Definuje minimalnu hodnotu signalu bud na 0 mA, alebo 4 mA (aktivna nula).Vid' ID310.

483 NASTAVENIE ROZSAHU ANALOGOVEHO VYSTUPU 3 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)

Faktor nastavenia rozsahu pre analdgovy vystup.Hodnota 200 % zdvojnasobi vystup.Vid' ID311.

484 ODCHYLKA ANALOGOVEHO VYSTUPU 3 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
Pripocitanie -100,0 az 100,0 % k signalu analégového vystupu.Vid ID375.

485 NASTAVENIE ROZSAHU MOMENTU MOTORA 6 (2.2.6.5)

Tabulka 148: Vyber pre parameter ID485

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 NepouZzité
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Kom. zbernica (FBProcessDa- | Pozri kapitolu8.7 Parametre riadenia pomocou komunikacnej
talN2) zbernice (ID 850 aZ 859)
y S
Limit
momentu
100% [ :
Par.ID349 :
Volny
ranalogovy
»vstup
: >
0 Rozsah signalu

Obr. é4: Nastavenie rozsahu momentu motora

486 VYBER SIGNALU DIGITALNEHO VYSTUPU 1 * 6 (2.3.1.1)

Pomocou tohto parametra pripojte oneskoreny signal DO1 k vami zvolenému digitalnemu
vystupu.DalSie informacie o metdde programovania TTF najdete v kapitole 8.9 Princip
programovania ,,Svorka k funkcii” (Terminal to Function - TTF).Funkciu digitdlneho vystupu je
mozné invertovat prostrednictvom moznosti Riadenia, parameter ID1084.

487 ONESKORENIE ZOPNUTIA DIGIT. VYSTUPU 1(2.3.1.3)
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488 ONESKORENIE VYPNUTIA DIGIT. VYSTUPU 16 (2.3.1.4)

Tieto parametre umoZznuju nastavit oneskorenia zopnutia a vypnutia pre digitalne vystupy.

Signal naprogramovany |
do dig. vystupu - '

Vystup DO1 alebo : !
DO2 I I ! I
P —»

Oneskorenie zopnutia dneskorenie vypnutia

Obr. 65: Digital. vystupy 1 a 2, oneskorenia zopnutia a vypnutia

489 VYBER SIGNALU DIGITALNEHO VYSTUPU 2 * 6 (2.3.2.1)
Vid ID486.

490 FUNKCIA DIGITALNEHO VYSTUPU 2 6 (2.3.2.2)
Vid'ID312.

491 ONESKORENIE ZOPNUTIA DIGIT. VYSTUPU 2 6 (2.3.2.3]

492 ONESKORENIE VYPNUTIA DIGIT. VYSTUPU 2 6 [2.3.2.4)

Tieto parametre umoznuju nastavit oneskorenia zopnutia a vypnutia pre digitalne vystupy.

Pozrite si parametre ID487 a 1D488.

493 NASTAVENIE VSTUPU 6 (2.2.1.4)

Pomocou tohto parametra je mozné zvolit signal, podla ktorého sa presne prispdsobi
referencna frekvencia danému motoru.

Tabulka 149: Vyber pre parameter ID493

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Nepouzité

1 Analdégovy vstup 1

2 Analdgovy vstup 2

3 Analdgovy vstup 3

4 Analdgovy vstup 4

5 Signal z komunikacnej zbernice |Pozri 'kapitolu8.7lv:’arametre rigden/'a pomocou komunikacnej

(FBProcessDatalN) zbernice (ID 850 a7 859] a skupina parametrov G2.9
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A
f/Hz
Upravené
Uprava maxima
ID495 = 10 %
44 Hz Uprava 0 %
40 Hz
36 Hz ,
Uprava minima
ID494 = 10 %
>
Al

Obr. éé: Priklad prispésobenia vstupu

494 UPRAVA MINIMA 6 (2.2.1.5)

495 UPRAVA MAXIMA 6 (2.2.1.6)

Tieto parametre definuju minimalnu a maximalnu hodnotu upravenych signalov.Vid Obr. 66
Priklad prispésobenia vstupu.

POZNAMKA!
Upravi sa zakladny referencny signal.

496 VYBER SADY PARAMETROV 1/2 * 6 (2.2.7.21)

Tento parameter definuje digitalny vstup, ktory slizi na vyber medzi sadou parametrov 1 a
sadou parametrov 2. Ako vstup pre tuto funkciu je mozné pouzit ktorykolvek zo slotov.Postup
vyberu jednotlivych sad je vysvetleny v ndvode na pouzivanie vyrobku.

Digitalny vstup = FALSE:

- Sada 1 sa nacita ako aktivna sada

Digitalny vstup = TRUE:

- Sada 2 sa nacita ako aktivna sada

POZNAMKA!

Hodnoty parametrov sa ulozia iba v pripade, ak sa v P6.3.1 Sady parametrov zvoli
prikaz Ulozit sadu 1 alebo Ulozit sadu 2 v menu Systém alebo prostrednictvom
softvéru NCDrive:Menic > Sady parametrov.
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498 PAMAT SPUSTACICH IMPULZOV 3 (2.2.24)

Zadanim hodnoty pre tento parameter sa urci, ¢i sa pri zmene riadiaceho miesta zAna B
alebo naopak skopiruje prednastaveny stav CHOD.

Tabulka 150: Vyber pre parameter ID498

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Stav CHOD sa neskopiruje
1 Stav CHOD sa skopiruje

Aby bol tento parameter Ucinny, musia byt parametre ID300 a ID363 nastavené na hodnotu 3.

500 TVAR RAMPY ROZBEHU/DOBEHU 1234567 (2.4.1)

501 TVAR RAMPY ROZBEHU/DOBEHU 2 234567 (2.4.2)

Pomocou tychto parametrov je mozné zmiernit zaCiatok a koniec rozbehovej a dobehove;j
rampy.Ak sa hodnota nastavi na 0,0 %, dosiahne sa linearny tvar rampy.Rozbeh a dobeh
okamzZite reaguju na zmeny referencného signalu.

Ak sa nastavi hodnota v rozsahu od 1,0 % do 100,0 %, rampa rozbehu a dobehu bude mat tvar
S.Tato funkcia sluZzi na zniZzenie mechanickej erdzie dielov a prudovych Spiciek pri zmenach
referencie.Cas rozbehu je mozné upravit pomocou parametrov ID103/ID104 (ID502/1D503).

A
[Hz]

ID103, ID104 ——
(ID502, ID503)

D
ID500
/! (ID501)
D500
(ID501) [t]

Obr. 67: Rozbeh/dobeh [tvar S]

502 CAS ROZBEHU 2 234567 (2.4.3]
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503 CAS DOBEHU 2 234567 (2.4.4)

Tieto hodnoty vyjadruju cas potrebny na rozbeh vystupnej frekvencie z nulovej hodnoty az na
maximalnu nastavenu frekvenciu (parameter ID102).Tieto parametre umoziuju nastavit pre
jednu aplikaciu aZ dve rozdielne sady ¢asov rozbehu/dobehu.Aktivnu sadu je mozné zvolit
pomocou programovatelného signalu DIN3 (parameter ID301).

504 BRZDNY STRIEDAC 234567 (2.4.5)

Tabulka 151: Vyber pre parameter ID504

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 NepouZziva sa brzdny striedac
Brzdny striedac sa pouziva a Je mozné ho otestovat aj v stave PRIPRAVENY.

otestuje sa pocas chodu.

Externy brzdny striedac (bez

2 testovania)

3 PouZiva sa a testuje v stave
PRIPRAVENY aj pocas chodu

4 PouZiva sa pocas chodu (bez

testovania)

Ked frekvencny menic znizuje otacky motora, zotrvacna sila motora a zataz sa privadzaju do
externého brzdného rezistora.Vdaka tomu moze frekvencény menic znizovat zataz pri dobehu
rovnakym momentom, aky sa pouziva pri rozbehu (za predpokladu, Ze bol zvoleny spravny
brzdny rezistor).

Testovaci rezim brzdného striedaca vytvara kazdu sekundu impulz do rezistora.Ak je odozva
na impulz nespravna (rezistor alebo striedac nie st pritomné), vygeneruje sa porucha F12.

Pozrite si samostatny instalacny manual brzdného rezistora.
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505 SPOSOB STARTU (2.4.6)

Tabulka 152: Vyber pre parameter ID505

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Rampa Frekvencny menic zacne od hodnoty 0 Hz a v priebehu nasta-
veného Casu rozbehu zrychli aZz na nastavenu referencnd fre-
kvenciu.(zataZova zotrvaénost alebo rozbehové trenie mézu
prediZit ¢asy rozbehu).

Letmy Start
Frekvencny menic¢ sa moze spustit a zapojit do chodu uz spu-
steného motora vyslanim nizkopriddovych impulzov do
motora a vyhladanim frekvencie zodpovedajlcej otdckam, na
ktorych motor prave pracuje.Vyhladavanie sa zacina od
maximalnej frekvencie a postupne prechadza ku skutocnej
frekvencii, az kym sa nezisti spravna hodnota.Nasledne sa

1 zvysi/znizi vystupna frekvencia na nastavenu referenénd
hodnotu v sulade s nastavenymi parametrami rozbehu/
dobehu.

Tento rezim pouzite, ak je motor pri zadani prikazu na spu-
stenie eSte v stave volného dobehu.Letmy Start umoznuje
spustit motor priamo zo skutocnych otacok bez toho, aby sa
museli otacky pred nabehom po rampe do referencnej hod-
noty najskor ndtene znizit na nulu.

Podmieneny letmy Start Pomocou tohto rezimu mozno odpojit a pripojit motor od fre-
kvencného menica dokonca aj vtedy, ked'je aktivny prikaz na

spustenie (Start).Pri opatovnom pripojeni motora bude meni¢
fungovat podla popisu v moznosti vyberu 1.
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506 SPGOSOB ZASTAVENIA (2.4.7)

Tabulka 153: Vyber pre parameter ID506

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Volny dobeh Motor sa po prikaze na zastavenie (Stop) Uplne zastavi vol-
0 nym dobehom bez akejkolvek regulacie z frekvencného
menica.
Rampa:

Po prikaze Stop sa rychlost motora znizi podla nastavenych
parametrov dobehu na nulovu rychlost.

Ak je regenerovana energia velmi vysoka, moze byt potrebné
pouzit externy brzdny rezistor na zastavenie v rdmci nasta-
vené Casu dobehu.

Normalne zastavenie:zastave- | Po prikaze Stop sa otacky motora zniZia podla nastavenych

nie rampa/chod povoleny:volny |parametrov dobehu.No ak sa zvoli moznost Chod povoleny,
2 . M .

dobeh motor sa Uplne zastavi volnym dobehom bez akejkolvek

regulacie z frekvencného menica.

Normalne zastavenie:zastave- [Motor sa Uplne zastavi volnym dobehom bez akejkolvek

nie volny dobeh/chod povo- reguldcie z frekvenéného menica.No ak sa zvoli signéal Chod
3 leny:po rampe povoleny, otacky motora sa znizia podla nastavenych para-

metrov dobehu.Ak je regenerovana energia velmi vysoka,
moZze byt potrebné pouzit externy brzdny rezistor na dosiah-
nutie kratSieho ¢asu dobehu.

507 PRUD JEDNOSMER. BRZDENIA 234567 (2.4.8]

Udava prud privadzany do motora pocas j.s. brzdenia.DC brzda v stave zastavenia pouZije iba
desatinu hodnoty tohto parametra.

Tento parameter sluzi spolu s parametrom ID516 na skratenie Casu, ktory je potrebny na to,
aby motor mohol pri spusteni vytvarat maximalny moment.

508 CAS J.S. BRZDENIA PRI ZASTAVOVANI 234567 (2.4.9)

Urcuije, ¢ je brzdenie ZAPNUTE alebo VYPNUTE a &as brzdenia brzdy jednosmerného pridu
pri zastavovani motora.Funkcia DC brzdy zavisi od spdsobu zastavenia, parameter ID506.
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Tabulka 154: Vyber pre parameter ID508

Cislo vyberu

0

Nazov vyberu

DC brzda sa nepouzije

Popis

DC brzda sa pouziva a jej funk-
cia zavisi od spdsobu zastave-
nia (parameter ID506).Tento
parameter urcuje cas

j.s. brzdenia.

>0

PARAMETER ID506 = 0; SPOSOB ZASTAVENIA = VOLNY DOBEH:

Motor sa po prikaze na zastavenie zastavi volnym dobehom bez regulacie z frekvencného
menica.

Pri privedeni jednosmer. napétia je motor mozné elektricky zastavit v najkratSom moznom
Case bez nutnosti pouzitia pridavného externého brzdného rezistora.

Rozsah Casu brzdenia sa nastavi podla frekvencie, pri ktorej sa spusti j.s. brzdenie.Ak je
frekvencia > ako menovita frekvencia motora, hodnota nastavena pre parameter ID508
urcuje Cas brzdenia.Ak je frekvencia < ako 10 % menovitej hodnoty, ¢as brzdenia dosahuje
10 % hodnoty nastavenej pre parameter ID508.

fvyst.
A

f /@ f 1
/@ 0,1xf

!:t =1x par.ID5084

CHOD

STOP

fvyst.
A

o |t =1xparID508

Obr. 68: Cas j.s. brzdenia pri reZime zastavenia = volny dobeh

A. Vystupna frekvencia C. J.s.brzdenie ZAP

B. Otacky motora

PARAMETER ID506 = 1; SPOSOB ZASTAVENIA = RAMPA:

Po prikaze zastavenia sa o najrychlejsie znizia otacky motora podla nastavenych parametrov
dobehu az na otacky definované pomocou parametra ID515, pri ktorych sa spusti
j.s. brzdenie.

Cas brzdenia je definovany parametrom ID508.Ak dochadza k vytvaraniu vysokej zotrvacnosti,
odporuca sa pouzit externy brzdny rezistor na dosiahnutie kratsieho ¢asu dobehu.
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Obr. 69: Cas j.s. brzdenia pri reZime zastavenia = rampa

A. Otacky motora C. J.s.brzdenie
B. Vystupna frekvencia

509 OBLAST ZAKAZANEJ FREKVENCIE 1; DOLNY LIMIT 23457 (2.5.1]

510 OBLAST ZAKAZANEJ FREKVENCIE 1; HORNY LIMIT 23457 (2.5.2)

511 0BLAST ZAKAZANEJ FREKVENCIE 2; DOLNY LIMIT 3457 (2.5.3)

512 OBLAST ZAKAZANEJ FREKVENCIE 2; HORNY LIMIT 3457 (2.5.4)

513 OBLAST ZAKAZANEJ FREKVENCIE 3; DOLNY LIMIT 3457 (2.5.5)

514 OBLAST ZAKAZANEJ FREKVENCIE 3; HORNY LIMIT 3457 (2.5.6)

V niektorych systémoch bude mozno potrebné vyhnut sa urcitym frekvencidm z dovodu

problémov suvisiacich s mechanickou rezonanciou.Pomocou tychto parametrov je mozné
nastavit limity pre oblast ..nezelanych frekvencii”.
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Skutoc¢na referencia
A

Horny lim oo L et

Y

Dolny lim |- :

ID509 |ID510
ID511 |ID512
ID513 |ID514

' ' ; >, ;
Dolny Horny Pozadovana
Lim. Lim. Referencia

Obr. 70: Priklad nastavenia oblasti zakazanej frekvencie

515 FREKVENCIA J.S. BRZDENIA PRI ZASTAVOVANI 234567 (2.4.10)

Vystupna frekvencia, pri ktorej je spusti j.s. brzdenie.Vid Obr. 70 Priklad nastavenia oblasti
zakazanej frekvencie.

516 CAS J.S. BRZDENIA PRI STARTE 234567 (2.4.11)

DC brzda sa aktivuje pri zadani prikazu na spustenie.Tento parameter udava Cas, pocas
ktorého je pred zacdiatkom rozbehu privadzany do motora jednosmerny (DC) prud.

Prud j.s. brzdy sa pouziva pri spusteni na predmagnetizovanie motora pred aktivnou
prevadzkou.Tym sa zlepSi momentovy vykon pri spustani.Potrebny cas, ktory sa pohybuje od
100 ms az do 3 s, zavisi od velkosti motora.Vacsi motor vyzaduje viac casu.Pozri parameter
ID507.

POZNAMKA!
Ak sa ako spdsob spustenia pouZije Letmy Start (pozrite si parameter 1D505),
j. s. brzdenie je pri spustani zakazané.

518 POMER NASTAVENIA ROZSAHU RYCHLOSTI RAMPY ROZBEHU/DOBEHU MEDZI LIMITMI
ZAKAZANYCH FREKVENCII 23457 (2.5.3, 2.5.7]

Definuje ¢as rozbehu/dobehu, ked sa vystupna frekvencia nachadza medzi zvolenymi limitmi
rozsahu zakazanych frekvencii [parametre ID509 az ID514).Rychlost po rampe (zvoleny Cas
rozbehu/dobehu 1 alebo 2) sa vyndsobi tymto faktorom.Napr. pri pouZiti hodnoty 0,1 sa Cas
rozbehu 10-nasobne skrati v porovnani s oblastou mimo limitov rozsahu zakazanych
frekvencii.
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fvystup [Hz]
A

Par.ID518 = 0,2 e

Par.ID510 e
(ID512; ID514) yd

Par.ID509 e
(ID511; ID513)

-t [s]

Obr. 71: Nastavenia rozsahu rychlosti rampy medzi zakdazanymi frekvenciami

519 PRUD PRI BRZDENI TOKOM 234567 (2.4.13)

Udava Uroven prudu pre brzdenie tokom.Rozsah nastavenia hodnoty zavisi od pouzitej
aplikacie.

520 BRZDENIE TOKOM 234567 (2.4.12]

Ako alternativu k DC brzdeniu je mozné pouzivat brzdenie tokom.Brzdenie tokom zvysuje
brzdiaci vykon v podmienkach, ked nie st potrebné dalSie brzdné rezistory.

Ked'je potrebné brzdenie, systém znizi frekvenciu a zvySi prudenie do motora.Tym sa zvysi
brzdiaci vykon motora.0Otacky motora sa pocas brzdenia reguluju.

Brzdenie tokom moZete povolit alebo zakazat.

Tabulka 155: Vyber pre parameter ID520

Cislo vyberu

0

Nazov vyberu

Brzdenie tokom VYP.

Popis

1

Brzdenie tokom ZAP.

C VYSTRAHA!

Brzdenie pouZzivajte iba v kratkych intervaloch.Brzdenie tokom premiena energiu na
teplo a moze sposobit poSkodenie motora.

521 REZIM RIADENIA MOTORA 26 (2.6.12)

Pomocou tohto parametra je mozné nastavit iny rezim riadenia motora.Pouzity rezim sa urci
prostrednictvom parametra ID164.

Moznosti vyberu su uvedené v parametri ID600.
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POZNAMKA!
Rezim riadenia motora nie je mozné zmenit z Otvor. slucky na Uzatvor. slucku a

naopak, pokym je pohon v stave CHODU.

530 REFERENCIA KROKOVANIA 1 6 (2.2.7.27]

531 REFERENCIA KROKOVANIA 2 6 [2.2.7.28]

Ak je povolené krokovanie, tieto vstupy aktivuju referenciu krokovania.

POZNAMKA!
Vstupy tiez spustia menic, ak je aktivovany a zo Ziadneho iného zdroja nebol vydany
prikaz poziadavky o spustenie.

Pre reverzny chod sa pouzije zdporna referencna hodnota (pozrite si parametre ID1239 a
ID1240).

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.
532 POVOLIT KROKOVANIE 6 (2.2.7.26)

Krokovanie je kombinaciou prikazu na spustenie a prednastavenych rychlosti (ID1239 a
ID1240) s casom rampy (ID533).

Ak pouZzivate funkciu krokovania, vstupna hodnota musi byt TRUE nastavena digitalnym
signalom alebo nastavenim hodnoty parametra na 0,2.Parameter je dostupny iba pre menice
NXP.

600 REZIM RIADENIA MOTORA 234567 (2.6.1)

Tabulka 156: MoZnosti vyberu pre rezimy riadenia motora v réznych aplikaciach

Aplikaci

0 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
1 NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS/P NXS
2 Nepouzité Nepouzité Nepouzité Nepouzité NXS/P NA
3 NXP NXP NXP NXP NXP NA
4 NA NA NA NA NXP NA
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Tabulka 157: MoZnosti vyberu pre ID600 ReZim riadenia motora

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Frekven. riadenie Frekvencna referencia pohonu je nastavena na vystupnu fre-
0 kvenciu bez kompenzacie preSmykovania.Skutoc¢néa rychlost

motora sa nakoniec definuje podla zatazenia motora.

Rychlos. riadenie Frekvencna referencia pohonu je nastavena na rychlostnu
1 referenciu motora.Rychlost motora zostava rovnaka bez
ohladu na zatazenie motora.PreSmykovanie sa kompenzuje.

Riadenie momentu Rychlostna referencia sa pouziva ako maximalny rychlostny
2 limit a motor generuje moment v ramci rychlostného limitu
za Ucelom dosiahnutia referencie momentu.

Riad. rychlosti (uzatvor. slucka) |Frekvenéna referencia pohonu je nastavena na rychlostnu
referenciu motora.0tad¢ky motora zostanu rovnaké bez

3 ohladu na zataZenie motora.V rezime riadenia uza-

tvor. slucky sa na dosiahnutie optimalnej presnosti otacok
pouzije signal odozvy rychlosti.

Riad. momentu (uzatvor. Referencia rychlosti sa pouziva ako maximalny rychlostny
sluckal limit, ktory zavisi od limitu rychlosti momentu CL (ID1278) a
motor generuje moment v ramci rychlostného limitu, aby sa
dosiahla referencia momentu.V rezime riadenia uza-

tvor. slucky sa na dosiahnutie optimalnej presnosti momentu
pouzije signal odozvy rychlosti.

601 SPINACIA FREKVENCIA 234567 (2.6.9)

Ak zvysite spinaciu frekvenciu, znizi sa kapacita frekvencného menica. Ak je kdbel motora
dlhy a chcete znizit kapacitné prudy v kabli motora, odpordcame pouzit nizku spinaciu
frekvenciu. Na zniZenie hluku motora pouzite vysoku spinaciu frekvenciu.

Rozsah tohto parametra zavisi od velkosti frekvencného menica:

Tabulka 158: Spinacie frekvencie zavislé od velkosti

Typ Min. [kHz] Max. [kHz] Predvolena [kHz]
0003—0061 NX_2 1.0 16.0 10.0
0075—0300 NX_2 1.0 10.0 3.6
0003—0061 NX_5 1.0 16.0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 6.0 3.6
0004—0590 NX_6 1.0 6.0 1.5
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POZNAMKA!

Skutocna spinacia frekvencia sa moze znizit az na hodnotu 1,5 kHz posobenim
funkcii riadenia teploty. Toto je potrebné zohladnit pri pouzivani sinusovych
vlnovych filtrov alebo inych vystupnych filtrov v nizkou rezonancnou frekvenciou.
Pozrite si parametre ID1084 a ID655.

602 ZACIATOK ODBUDZOVANIA 234567 (2.6.4)

Zaciatok odbudzovania predstavuje vystupnu frekvenciu, pri ktorej vystupné napatie dosahuje
napatie zaciatku odbudzovania.

603 NAPATIE PRI ZACIATKU ODBUDZOVANIA 234567 (2.6.5]

Nad frekvenciou na zaciatku odbudzovania vystupné napatie zotrva na nastavenej maximalnej
hodnote.Pod frekvenciou na zaciatku odbudzovania je vystupné napatie regulované
parametrami krivky U/f.Pozrite si parametre ID109, ID108, D604 a I1D605.

Pri nastaveni parametrov ID110 a ID111 (menovité napatie a menovita frekvencia motora) sa
parametrom ID602 a ID603 automaticky priradia prislusné hodnoty.Ak chcete, aby mali
zacCiatok odbudzovania a maximalne vystupné napatie odliSné hodnoty, zmente tieto
parametre az po nastaveni parametrov P3.1.1.1 a P3.1.1.2.

604 KRIVKA U/F, FREKVENCIA STREDOVEHO BODU 234567 (2.6.6)

Ak je pre parameter ID108 nastavena hodnota Programovatelny, tento parameter udava
frekvenciu stredového bodu na krivke.Pozrite si Obr. 24 Linedrna a kvadraticka zmena
napétia motora a parameter 1D605.

605 KRIVKA U/F, NAPATIE STREDOVEHO BODU 234567 (2.6.7]

Ak je pre parameter ID108 nastavena hodnota Programovatelny, tento parameter udava
napatie stredového bodu na krivke.Pozrite si kapitolu 708 Volba pomeru U/f 234567 (2.6.3).

606 VYSTUPNE NAPATIE PRI NULOVEJ FREKVENCII 234567 [2.6.8]

Tento parameter udava napatie pri nulovej frekvencii na krivke U/f.Prednastavena hodnota je
pri roznych velkostiach jednotiek odlisna.

POZNAMKA!
Ak sa hodnota parametra ID108 zmeni, tento parameter sa nastavi na hodnotu
nula.Pozrite si Obr. 25 Programovatelna krivka U/f.

607 REGULATOR PREPATIA 234567 (2.6.10]

Ked povolite parameter ID607 alebo ID608, regulatory zacnu monitorovat zmeny v napajacom
napati.Regulatory upravia vystupnu frekvenciu, ak dosiahne prili$ vysoku alebo nizku
hodnotu.

Zakazanim tychto 2 parametrov vypnete prevadzku regulatorov podpatia a prepatia.Tato
funkcia je praktickd, ak napajacie napatie koliSe v rozsahu vacsom ako -15 % az +10 % a ak
aplikacia neumoznuje prevadzku regulatorov.
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Tabulka 159: Vyber pre parameter ID607

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Regulator vypnuty

Regulator zapnuty (bez pouzitia |Vykonajd sa mensie Upravy OP frekvencie
rampy)

2 Regulator zapnuty (po rampe) Regulator upravi OP frekvenciu az na max. frekv.

Ak sa zvoli ind hodnota ako 0, aktivuje sa aj regulator prepatia uzatvor. slucky (vo
viactcelovej riadiacej aplikacii).

608 REGULATOR PODPATIA 234567 (2.6.11)

Pozri parameter ID607.

POZNAMKA!
Ak sa regulatory vyradia z prevadzky, moze dochadzat k ndtenym vypnutiam v
dosledku prepétia/podpatia.

Tabulka 160: Vyber pre parameter ID608

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Regulator vypnuty

Regulator zapnuty (bez pouzitia |Vykonajui sa mensie Upravy OP frekvencie
rampy)

2 Regulator zapnuty (po rampe) Regulator upravi OP frekvenciu az na max. frekv.

Ak sa zvoli ind hodnota ako 0, aktivuje sa aj regulator prepatia uzatvor. slucky (vo
viacucelovej riadiacej aplikacii).

609 LIMIT MOMENTU 6 (2.10.1)

Pomocou tohto parametra je mozné nastavit regulaciu limitu momentu v rozsahu 0,0 -
300,0 %.

Vo viacucelovej riadiacej aplikacii sa limit momentu vyberie spomedzi minimalnej hodnoty
tohto parametra a limitov momentu motora a generatora ID1287 a ID1288.

611 ZISK | RIADENIA LIMITU MOMENTU 6 (2.10.3)

Tento parameter urcuje zisk | regulatora limitu momentu.Pouziva sa iba v rezime riadenia
otvorenej slucky.
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612 CL:MAGNET. PRUD 6 (2.6.23.1)

Magnetizacny prud (prud bez zataZze) motora.Magnetizacny prad identifikuje hodnoty
parametrov U/f, ak sa zadaju este pred identifikacnym chodom.Ak je hodnota nastavena na 0,
magnetizacny prud sa vypocita interne.

V typoch NXP sa hodnoty parametrov U/f zistuju podla magnetiza¢ného prudu, ak bol zadany
pred identifikaciou.Pozrite si kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej slucky (ID 612 az 621).

613 CL:RIADENIE RYCHLOSTI P ZISK 6 (2.6.23.2]

Zisk pre regulator otacok v reZime riadenia motora otvorenej slucky udany v % na jeden
Hz.Hodnota zisku 100 % znamena, ze menovita referencia momentu je vytvarana na vystupe
reguldtora otacok pre odchylku frekvencie 1 Hz.Pozrite si kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej
slucky (ID 612 az 621).

614 CL:RIADENIE RYCHLOSTI I CAS 6 (2.6.23.3)

Sluzi na nastavenie integracnej ¢asovej konstanty pre regulator otacok.Pozrite si kapitolu 8.8
Parametre uzatvorenej slucky (ID 612 az 621).

Vystup Rychlos.riadenie(k) = SPC OUT(k-1) + SPC Kp*[Odchylka rychl.(k) - Odchylka rychl.
(k-1)] + Ki*Odchylka rychL.(k]

kde Ki = SPC Kp*Ts/SPC Ti.

615 CL:CAS NULOVEJ RYCHLOSTI PRI SPUSTENI 6 (2.6.23.9]

Tento parameter definuje Cas, v priebehu ktorého zachova menic po zadani prikazu na
spustenie nulové otacky.0tacky sa aktivuju na dosiahnutie nastavenej referencnej frekvencie/
otadcok po uplynuti tohto casu od okamihu zadania prikazu.Pozrite si kapitolu 8.8 Parametre
uzatvorenej slucky (ID 612 az 621).

616 CL:CAS NULOVEJ RYCHLOSTI PRI ZASTAVENI 6 (2.6.23.10]

Tento parameter definuje cas, v priebehu ktorého si pohon zachova nulové otacky a
regulatory zostanu aktivne po dosiahnuti nulovych otacok, ked bol zadany prikaz na
zastavenie.Tento parameter nebude Ucinny, ak sa ako spdésob zastavenia (ID506) nastavi
volny dobeh.Cas nulovej rychlosti sa spusti, ked ma ¢as na rampe dosiahnut nulové
otacky.Pozrite si kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej slucky (ID 612 az 621).

617 CL:REGULACIA PRUDU P ZISK 6 (2.6.23.17)

Sluzi na nastavenie zisku pre regulator prudu.Tento regulator je aktivny iba v rezime riadenie
uzatvorenej slucky.Regulator generuje referenciu vektora napatia do modulatora.Pozrite si
kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej slucky (ID 612 aZ 621).

618 CL:CAS FILTRA ENKODERA 6 (2.6.23.15)

Sluzi na nastavenie konstanty filtra casu na meranie otacok.

Parameter je mozné pouzivat na odstranenie rusenia signalu enkodéra.PriliS vysoky cas
filtra oslabuje stabilitu regulacie otacok.Pozrite si kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej slucky
(ID 612 az 621).
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619 CL:UPRAVA SKLZU 6 (2.6.23.6)

Na vypocitanie menovitého sklzu sa pouzivaju otacky uvedené na vykonovom stitku
motora.Tato hodnota sa pouZiva na Upravu napatia motora pri zatazeni.Otacky uvedené na
vykonovom stitku motora nemusia byt vzdy dokonale presné a pomocou tohto parametra je v
takom pripade mozné doladit sklz motora.Pri zniZeni hodnoty Upravy sklzu sa zvysi napatie
motora, ked sa motor zatazi.Hodnota 100 % zodpoveda menovitému sklzu pri menovitom
zatazeni.Pozrite si kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej slucky (ID 612 az 621).

620 POKLES ZATAZE 23456 (2.6.12, 2.6.15)

Funkcia Pokles zataze umoznuje znizenie otacok.Tento parameter nastavi pokles v
percentach menovitého momentu motora.

Tato funkciu je mozné pouzivat, ak je potrebné dosiahnut vyvazenu zataz pri mechanicky
pripojenych motoroch.

Ak menovita frekvencia motora dosahuje hodnotu 50 Hz, motor sa zatazi menovitou zatazou
(100 % momentu) a pokles zataze sa nastavi na 10 %, vystupna frekvencia bude méct klesnut
0 5 Hz od referencnej frekvencie.

621 CL:MOMENT PRI SPUSTENI 6 (2.6.23.11)

V tomto parametri je mozné nastavit moment pri spusteni.

Momentova pamat sa pouziva v aplikaciach so zeriavmi.Moment pri spusteni VPRED/VZAD je
mozné pouzivat v inych aplikacidch na podporu prevadzky regulatora otacok.Pozrite si
kapitolu 8.8 Parametre uzatvorenej slucky (ID 612 aZ 621).

Tabulka 161: Vyber pre parameter ID621

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
1 Momentova pamat Motor sa spusti s rovhakym momentom, aky dosahoval pri
vypnuti
2 Ref. momentu Referencia momentu sa pouziva pri spustani pre moment pri
spusteni
3 Moment vpred/Moment vzad Pozrite si ID633 a 634

626 CL:KOMPENZACIA ROZBEHU 6 [2.6.23.5)

SluZi na nastavenie kompenzacie zotrvacnosti s cielom zlepsit odozvu otacok pocas rozbehu
a dobehu.Cas je definovany ako ¢as rozbehu na menovité otacky pri menovitom
momente.Tato funkcia sa pouziva v pripadoch, ked zotrvacnost systému zvycajne dosahuje
najvyssiu presnost otacok pri roznych referenénych hodnotach.
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Zn.fll()m (2n.fnom)2

KompenzaciaRozbehuTC =J

nom nom

J = zotrvacénost systému (kg*m?2)

from. = menovita frekvencia motora (Hz)
Tnom. = menovity moment motora

Pnom. = menovity vykon motora (kW)

627 CL:MAGNET. PRUD PRI SPUSTENI 6 (2.6.23.7)

Definuje prud, ktory sa privedie do motora pri zadani prikazu na spustenie (v rezime riadenie
uzatvorenej slucky).Pri spusteni sluzi tento parameter spolu s parametrom 1D628 na
skratenie Casu, ktory je potrebny na to, aby motor mohol pri spusteni vytvarat maximalny
moment.

628 CL:CAS MAGNETIZACIE PRI SPUSTENI 6 (2.6.23.8)

Definuje, ako dlho sa magnetizacny prad (ID627) privadza do motora pri
spustani.Magnetizacny prud pri spusteni sa pouziva na predmagnetizovanie motora pred
aktivnou prevadzkou.Tym sa zlepSi momentovy vykon pri spustani.Potrebny cas zavisi od
velkosti motora.Hodnota parametra sa pohybuje v rozsahu od 100 ms do 3 s.Cim je motor
vacsi, tym viac Casu treba.

631 IDENTIFIKACIA 23456 (2.6.13,2.6.16]

Identifikacny chod vypocita alebo zmeria parametre motora, ktoré s nevyhnutné na
optimalne riadenie motora a otacok.

Identifikacny chod pomaha upravit parametre Specifické pre dany motor a menic.lde o
nastroj slUziaci na uvadzanie menica do prevadzky a jeho servisnu Gdrzbu.Cielom je najst
hodnoty parametrov, ktoré budu optimalne na prevadzku daného menica.

POZNAMKA!
Pred spustenim identifikacného chodu je potrebné nastavit parametre uvedené na
typovom Stitku motora.

ID110 Menovité napatie motora (P2.1.6)
ID111 Menovita frekvencia motora (P2.1.7)
ID112 Menovité otacky motora (P2.1.8)
ID113 Menovity prdd motora (P2.1.9)
ID120 Cos Fi motora (P2.1.10)
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Tabulka 162: Vyber pre parameter ID631

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna akcia Nevyziadana ziadna identifikacia.
Identifikacia bez chodu motora | Menic sa prevadzkuje bez rychlosti, aby sa identifikovali
1 parametre motora.Motor je napdjany pridom aj nap&tim, no
s nulovou frekvenciou.ldentifikoval sa pomer U/f.
Identifikacia s chodom motora |Menic sa prevadzkuje s rychlostou, aby sa identifikovali para-
(iba NXP) metre motora.ldentifikoval sa pomer U/f a magnetizacny
prud.
2 ,
POZNAMKA!
Tento identifikacny chod sa musi v zaujme ziskania pre-
snych vysledkov vykonavat bez zataze na hriadeli motora.
Identifikacny chod enkodéra Slazi na identifikaciu nulovej polohy hriadela pri pouzivani
3 . .
motora PMS s absoldtnym enkodérom.
4 (Rezervované)
5 Identifikacia zlyhala Tato hodnota sa uloZi pri zlyhani identifikacie.

Na aktivovanie funkcie ldentifikacia nastavte tento parameter a vydajte prikaz na
spustenie.Prikaz na spustenie musite zadat do 20 s. Ak v priebehu tohto limitu nevydate
prikaz na spustenie, identifikacny chod sa nespusti.Parameter sa resetuje na prednastavenu
hodnotu a zobrazi sa alarm identifikacie.

Ak chcete identifikacny chod zrusit eSte pred jeho dokoncenim, vydajte prikaz na
zastavenie.Tymto sa obnovi prednastavena hodnota parametra.Ak sa identifikacny chod
nedokondi, zobrazi sa alarm identifikacie.

Pocas identifikacného chodu sa zablokuje riadenie brzdy (pozri kapitolu 8.3 Riadenie externej
brzdy s dodatoénymi limitmi (ID 315, 316, 346 to 349, 352, 353)).

POZNAMKA!
Na spustenie po identifikacii sa vyZzaduje nabezna hrana.

633 CL:MOMENT PRI SPUSTENI, VPRED 23456 (2.6.23.12)

Pri zvoleni parametrom ID621 slizi na nastavenie momentu pri spusteni pre smer vpred.
634 CL:MOMENT PRI SPUSTENI, VZAD 23456 (2.6.23.13)

Pri zvoleni parametrom ID621 slizi na nastavenie momentu pri spusteni pre smer vzad.
636 MINIMALNA FREKVENCIA PRE RIADENIE MOMENTU V OTVORENEJ SLUCKE 6 (2.10.7)

Limit vystupnej frekvencie, pod ktorym menic pracuje v rezime riadenia frekvencie.

V dosledku menovitého sklzu motora je interny vypocet momentu nepresny pri nizkych
otackach, pri ktorych sa odporutca pouzivat rezim riadenia frekvencie.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 336 POPISY PARAMETROV

637 ZISK P REGULATORA RYCHLOSTI, OTVOR. SLUCKA 6 (2.6.13)

Definuje zisk P pre regulator otacok v rezime riadenia otvorenej slucky.

638 ZISK | REGULATORA RYCHLOSTI, OTVOR. SLUCKA 6 (2.6.14)

Definuje zisk | pre regulator otacok v reZzime riadenia otvorenej slucky.

639 ZISK P REGULATORA MOMENTU 6 (2.10.8)

Udava zisk P pre regulator momentu v rezime riadenia otvorenej slucky.

640 ZISK | REGULATORA MOMENTU 6 (2.10.9)

Udava zisk | pre reguldtor momentu v rezime riadenia otvorenej slucky.
641 VYBER REFERENCIE MOMENTU 6 (2.10.3)

Definuje zdroj referencie momentu.Pozrite si kapitolu 8.7 Parametre riadenia pomocou
komunikacnej zbernice (ID 850 aZ 859).

Tabulka 163: Vyber pre parameter ID641

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
1 Analégovy vstup 1
2 Analdgovy vstup 2
3 Analdogovy vstup 3
4 Analégovy vstup 4
5 Analdgovy vstup 1 (joystick]
b Analdgovy vstup 2 (joystick]
7 Z panela, parameter R3.5
8 Referencia .momentu z Pozri _kapitolu8.7 Parametre riadenia pomocou komunikacnej
kom. zbernice zbernice (ID 850 aZ 859).

642 REFERENCNE NASTAVENIE ROZSAHU MOMENTU, MAXIMALNA HODNOTA 6 (2.10.4]

643 NASTAVENIE ROZSAHU REFERENCIE MOMENTU, MINIMALNA HODNOTA 6 (2.10.5)

Nastavenie rozsahu vlastnej minimalnej a maximalnej drovne pre analégové vstupy v rozsahu
-300,0...300,0 %.

644 LIMIT RYCHLOSTI MOMENTU, OTVOR. SLUCKA 6 (2.10.6)

Pomocou tohto parametra je mozné zvolit maximalnu frekvenciu na reguladciu momentu.
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Tabulka 164: Vyber pre parameter ID644

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Maximalna frekvencia
1 Zvolena referencna frekvencia
2 Prednast. rychlost 7

V menic¢och NXP je dostupnych viac moznosti na vyber pre tento parameter rezime riadenia
uzatvor. slucky.Vid' ID1278.

645 ZAPORNY LIMIT MOMENTU 6 (2.6.23.21)

646 KLADNY LIMIT MOMENTU 6 (2.6.23.22)

Definuje limit momentu pre kladny aj zaporny smer.

649 NULOVA POLOHA HRIADELA MOTORA PMS 6 (2.6.24.4)

Zistena nulova poloha hriadela.Aktualizovana pocas identifikacného chodu enkodéra s
absolutnym enkodérom.

650 TYP MOTORA 6 (2.6.24.1)

V tomto parametri mdzZete nastavit typ motora pouzivaného vo vasom procese.

Tabulka 165: Vyber pre parameter ID650

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Indukény motor

Synchrénny motor s perma-
nentnym magnetom

651 PRUDOVY REGULATOR TOKU KP 6 (P2.6.24.8)

Definuje zisk prudového regulatora toku pri pouziti motora PMS. V zavislosti od konstrukcie
motora a intenzity rampy pouZitej na prechod do oblasti odbudzovania bude mozno potrebny
vysoky zisk, aby vystupné napatie nedosiahlo maximalny limit a nezabranilo poZadovane;j
regulacii motora. PriliS vysoky zisk moZe spdsobit nestabilnd regulaciu. V tomto pripade je
pre regulaciu dolezitejsSi integracny cas.

652 INTEGRACNY CAS PRUDOVEHO REGULATORA TOKU 6 (P2.6.24.9)

Definuje integracny cas prudového regulatora toku pri pouziti motora PMS. V zavislosti od
konstrukcie motora a intenzity rampy pouzitej na prechod do oblasti odbudzovania bude
mozno potrebny kratky integracny Cas, aby vystupné napatie nedosiahlo maximalny limit a
nezabranilo pozadovanej regulacii motora. Aj prilis rychly integracny cas mdze sposobit
nestabilnu regulaciu.
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654 POVOLIT RS IDENTIFIKACIU 6 (2.6.24.5)

Pomocou tohto parametra je mozné zakazat Rs identifikaciu pocas spustenia DC
brzdy.Prednastavena hodnota parametra je 1 (Ano).

655 LIMIT MODULACIE 6 (2.6.23.34)

Tento parameter slUZi na riadenie sposobu, ako meni¢ moduluje vystupné napatie.Znizenim
tejto hodnoty sa obmedzi maximalne vystupné napatie.Ak sa pouziva sinusoidovy filter,
nastavte tento parameter na 96 %.

656 CAS POKLESU ZATAZE 6 (2.6.18)

Pokles zataze pouZzite na dosiahnutie dynamického poklesu otacok pri zmene zataze.Tento
parameter udava Cas, v priebehu ktorého sa rychlost obnovi na 63 % zmeny.

657 INTEGRACNY CAS PRUDOVEHO REGULATORA 6 (P2.6.23.18)
Integracna casova konstanta prddového regulatora.
662 NAMERANY POKLES NAPATIA 6 (2.6.25.16)

Namerany pokles napatia na odpore statora medzi dvomi fazami s menovitym pridom
motora.Tento parameter sa zisti pocas identifikacného chodu.Nastavenim tejto hodnoty
dosiahnete vypocet optimalneho momentu pre nizke frekvencie otvorenej slucky.

664 IR:PRIDANIE NAPATIA NULOVEHO BODU 6 (2.6.25.17]

Definuje mnozZstvo napatia, ktoré sa aplikuje na motor pri nulovych otackach pri pouziti
zosilnenia momentu.

665 IR:PRIDANIE ROZSAHU GENERATORA 6 (2.6.25.19)

Definuje mnozstvo napatia, ktoré sa aplikuje na motor pri nulovych otackach pri pouziti
zosilnenia momentu.

667 IR:PRIDANIE ROZSAHU STRANY MOTORA 6 (2.6.25.20)

Faktor Skalovania pre IR kompenzaciu na strane motora, ked'sa pouZiva zosilnenie
momentu.

668 1U ODCHYLKA 6 (2.6.25.21)
669 IV ODCHYLKA 6 (2.6.25.22)

670 IW ODCHYLKA 6 (2.6.25.23)

Hodnoty odchylok na meranie fazového priudu.Zistené pocas identifikacného chodu.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




POPISY PARAMETROV VACON - 339

673 UBYTOK NAPATIA LS 6 [P2.6.25.21]

Ubytok napatia na rozptylovej indukénosti s menovitym pridom a frekvenciou motora. Tento
parameter definuje Ubytok napatia na Ls medzi dvoma fazami. Na urcenie optimalneho
nastavenia pouzite identifikacny chod.

674 INDUKOVANE NAPATIE MOTORA 6 (2.6.25.20]

Spatné indukované napatie motora.

700 REAKCIA NA PORUCHU REFERENCIE 4 MA 234567 (2.7.1)

Tabulka 166: Vyber pre parameter ID700

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Ziadna odozva

1 Varovanie

2 Varovanie Ako referencia sa nastavi frekvencia zistena pred 10 sekun-
dami

Varovanie Ako referencia sa nastavi frekvencia 4 mA poruchy (parame-

3
ter 1D728)

4 Porucha ReZim zastavenia po poruche podla ID506

5 Porucha ReZim zastavenia po poruche vzdy volnym dobehom

Ak sa pouzije referencny signal 4 - 20 mA a signal na 5 sekund klesne pod 3,0 mA alebo na
0,5 sekundy pod hodnotu 0,5 mA, vygeneruje sa varovanie alebo akcia pri poruche a
hlasenie.Udaje je tiez mozné naprogramovat do digitalneho vystupu DO1 a reléovych vystupov
RO1 a RO2.

701 REAKCIA NA EXTERNU PORUCHU 234567 (2.7.3]

Tabulka 167: Vyber pre parameter ID701

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie

Porucha, rezim zastavenia po
poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

Zo signalu externej poruchy v programovatelnych digitalnych vstupoch DIN3 alebo pomocou
parametrov ID405 a ID406 sa vygeneruje varovanie alebo akcia pri poruche a hldsenie.Udaje
je tiez mozné naprogramovat do digitalneho vystupu DO1 a reléovych vystupov RO1 a RO2.
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702 KONTROLA VYSTUPNYCH FAZ 234567 (2.7.6)

Tabulka 168: Vyber pre parameter ID702

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

Kontrola vystupnych faz motora zabezpecuje, aby mali fazy motora priblizne rovnaky prud.

703 OCHRANA PRED ZEMNYM SKRATOM 234567 (2.7.7)

Tabulka 169: Vyber pre parameter ID703

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
9 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

Ochrana pred zemnym skratom zabezpecuje, aby bol stcet pridov na fazach motora rovny
nule.Ochrana pred nadprudom je vzdy funkcna a chrani frekvencny menic pred zemnymi
skratmi s vysokymi pradmi.

704 TEPELNA OCHRANA MOTORA 234567 [2.7.8]

Tabulka 170: Vyber pre parameter ID704

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom
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Deaktivovanim ochrany, t. j. nastavenim parametra na hodnotu 0, sa resetuje teplotny stav
motora na 0 %.Pozrite si kapitolu 8.4 Parametre tepelnej ochrany motora (ID 704 aZ 708).

Ak sa parameter nastavi na hodnotu 0, je potrebné pouzit snimac prehriatia motora.

705 TEPELNA OCHRANA MOTORA:KOEFICIENT OKOLITEJ TEPLOTY MOTORA 234567 (2.7.9]

Koeficient je mozné nastavit v rozsahu od -100,0 % do 100,0 %, kde

-100,0 % =0°C
0,0% =40°C
100,0 % =80 °C

Pozrite si kapitolu 8.4 Parametre tepelnej ochrany motora (ID 704 aZ 708).

706 TEPELNA OCHRANA MOTORA:KOEFICIENT CHLADENIA MOTORA PRI NULOVEJ RYCHLOSTI
234567 (2.7.10)

Udava koeficient chladenia pri nulovych otackach vzhladom na bod, pri ktorom motor bezi na
menovitych otadckach bez externého chladenia.Pozrite siObr. 72 Krivka tepelného pradu
motora IT.

Prednastavena hodnota je nastavena pre podmienky, v ktorych nie je dostupny externy
ventilator.Ak sa pouziva externy ventilator, je mozné nastavit hodnotu vySsSiu ako v pripade
bez ventilatora, napriklad na 90 %.

Pri zmene parametra Menovity prdd motora sa tento parameter automaticky nastavi na
prednastavenu hodnotu.

Aj ked'tento parameter upravite, nebude to mat ziadny vplyv na maximalny vystupny prud
menica.Pozrite si kapitolu 8.4 Parametre tepelnej ochrany motora (ID 704 aZ 708).

Frekvencia zlomu pre tepelnt ochranu je 70 % hodnoty parametra Menovita frekvencia
motora (ID111).
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Pchladenie A
Oblast pretazenia
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Obr. 72: Krivka tepelného prddu motora It

707 TEPELNA OCHRANA MOTORA:CASOVA KONSTANTA 234567 (2.7.11)

Tento Cas je mozné nastavit v rozsahu od 1 do 200 minut.

Casova konstanta je Cas, za ktory vypocitana krivka ohrevu dosiahne 63 % svojej cielovej
hodnoty.Dlzka ¢asovej konstanty suvisi s velkostou motora.Cim je motor vacsi, tym je casova

konstanta dlhsia.

Tepelna Casova konstanta motora je pri roznych motoroch odliSna.Jej hodnoty sa liSia aj v
zavislosti od vyrobcu daného motora.Prednastavena hodnota parametra je pri kazdej velkosti

Ina.

Hodnota té-Cas uvadza Cas v sekundach, v priebehu ktorého dokaze motor bezpecne
fungovat pri 6-nasobku menovitého pridu.Je mozné, Ze k danému motoru poskytne udaje
jeho vyrobca.Ak poznate hodnotu t6 motora, mozZete pomocou nej nastavit parameter casovej
konstanty.Tepelna c¢asova konstanta motora v minatach ma zvycajne hodnotu 2*t6.Ak je
menic v stave ZASTAVENIA, ¢asova konstanta sa interne zvysi na 3-ndsobok nastavene;j
hodnoty parametra, pretoze chladenie sa vykonava formou konvekcie.

Pozrite si aj Obr. 73 Tepelna casova konstanta motora.

708 TEPELNA OCHRANA MOTORA:PRACOVNY CYKLUS MOTORA 234567 (2.7.12)

Hodnotu mozno nastavit na 0 % - 150 %.Pozrite si kapitolu 8.4 Parametre tepelnej ochrany

motora [ID 704 aZ 708).

Ak, napriklad, nastavite hodnotu na 130 %, motor dosiahne menovitu teplotu pri 130 %

menovitého prudu motora.
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Obr. 73: Tepelna casova konstanta motora

709 OCHRANA PRED ZABLOKOVANIM 234567 (2.7.13)

Tabulka 171: Vyber pre parameter ID709

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom
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Nastavenim parametra na 0 deaktivujete ochranu a resetujete pocitadlo casu
zablokovania.Pozrite si kapitolu 8.5 Parametre ochrany pred zablokovanim (ID 709 aZ 712).

710 LIMIT PRUDU ZABLOKOVANIA 234567 (2.7.14]

Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 0,0 az 2*I4.Aby doslo k stavu
zablokovania, musi prud prekrocit tento limit.Ak sa zmeni parameter ID107 Menovité

prudové obmedzenie motora, tento parameter sa automaticky prepocita na 90 % prud.
obmedzenia.Pozrite si kapitolu 8.5 Parametre ochrany pred zablokovanim (ID 709 az 712).

POZNAMKA!
Hodnota limitu pradu zablokovania musi byt niZsia ako prddové obmedzenie

motora.

Oblast
zablokovania

ID710

-

v

ID712

Obr. 74: Nastavenie vlastnosti zablokovania

711 DOBA ZABLOKOVANIA 234567 (2.7.15)

(vlasovy limit je moZné nastavit v rozmedzi od 1,0 do 120,0 s.

Toto to maximalny Cas pre trvanie stavu zablokovania.Cas zablokovania sa meria internym
pocitadlom.Ak hodnota pocitadla prekroci tento limit, ochrana vyvold ndtené odpojenie

menica (pozrite si ID709).Pozrite si kapitolu 8.5 Parametre ochrany pred zablokovanim (ID 709
az 712).
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Pocitadlo éasy zablokovania
Aktiva¢na oblast
Par. ID711 + \
Aktivacia/varovanie
ID709
>t
Zablokovanie----
Bez zablokovaniaJ L L

Obr. 75: Pocitanie ¢asu zablokovania

712 LIMIT FREKVENCIE ZABLOKOVANIA 234567 (2.7.16)
Frekvenciu je mozné nastavit v rozsahu 1-fmax(ID102).

Aby sa dosiahol stav zablokovania, vystupna frekvencia musi na urcity ¢as klesnut pod tento
limit.Pozrite si kapitolu 8.5 Parametre ochrany pred zablokovanim (ID 709 az 712).

713 OCHRANA PRED ODLAHCENIM 234567 (2.7.17)

Tabulka 172: Vyber pre parameter ID713

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

3 Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

Pozrite si kapitolu 8.6 Parametre ochrany odlahcenia (ID 713 aZ 716).

714 OCHRANA PRED ODLAHCENIM, ZATAZ OBLASTI ODBUDZOVANIA 234567 (2.7.18)

Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 10,0 - 150,0 % x TnMotor.Tato
hodnota je limitom pre minimalny moment v pripade, ked vystupna frekvencia prekracuje
zaCiatok odbudzovania.

Pri zmene parametra ID113 (Menovity prdd motora) sa automaticky obnovi prednastavena
hodnota tohto parametra.Pozrite si kapitolu 8.6 Parametre ochrany odlahcenia (ID 713 aZ 716).
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1 Moment

ID714 (-~ :

ID715 '
Oblast odlahé&enia

v

5 Hz Zaciatok
odbudzovania

Obr. 76: Nastavenie minimalneho zatazZenia

715 OCHRANA PRED ODLAHCENIM, ZATAZ PRI NULOVEJ FREKVENCII 234567 (2.7.19)
Limit momentu je moZné nastavit v rozsahu 5,0 - 150,0 % x TnMotor-.

Udava hodnotu pre minimalny moment pripustny v pripade nulovej frekvencie.Vid Obr. 76
Nastavenie minimalneho zataZenia.Pri zmene hodnoty parametra ID113 (Menovity prad
motora) sa pre tento parameter automaticky obnovi predvolend hodnota.Pozrite si kapitolu
8.6 Parametre ochrany odlahcenia (ID 713 az 716).

716 CAS ODLAHCENIA 234567 (2.7.20)
éasovy limit je mozné nastavit v rozmedzi od 2,0 do 600,0 s.

Je to maximalny ¢as aktivneho trvania stavu odlah&enia.Cas odlah&enia sa meria internym
pocitadlom.Ak hodnota z pocitadla prekroci tento limit, ochrana vyvola nutené odpojenie
menica.Pohon sa nutene vypne podla nastavenia v parametri ID713.Ak sa pohon zastavi,
pocitadlo odlahcenia sa vynuluje. Pozrite siObr. 77 Funkcia pocitadla casu odlahcenia a kapitolu
8.6 Parametre ochrany odlahcenia (ID 713 az 716).
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ID716

Aktiva¢na oblast

\

4 Pocitadlo ¢asu odlahcenia

Aktivacia/varovanie ID713

. Odlahcenie----
Ziadne odhlah.—

Obr. 77: Funkcia pocitadla casu odlahcenia

717 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:CAS CAKANIA 234567 (2.8.1)

Cas Cakania pred vykonanim prvého resetu.

718 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:TRVANIE POKUSU 234567 (2.8.2)

Tento parameter slUZi na nastavenie trvania pokusu pre funkciu automatického resetu.Pocas
trvania pokusu sa funkcia automatického resetu pokusi resetovat poruchu, ku ktore;j
doslo.Ak pocet poruch pocas trvania pokusu prekroci hodnotu prislusného parametra
nastaveného prostrednictvom ID720 az ID725, vygeneruje sa trvala porucha.
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Cas ¢akania Cas ¢akania Cas ¢akania
. ParID717 Par.ID717 Par.ID717
Sputad ) ]
poruchy
Varovanie
Restart 1 Restart 2
Automaticky _‘ _‘
reset
Trvanie Trvanie pokusu I
pokusu Par.ID718
Porucha L
aktivna
Funkcia automatického resetu:(pokusy = 2)

Obr. 78: Priklad automatickych restartovani s dvomi restartmi

Parametre ID720 az ID725 urcuju maximalny pocet automatickych restartovani pocas trvania
pokusu nastaveného pomocou parametra ID718.Pocitanie ¢asu sa zacina od prvého
autoresetu.Ak pocet poruch, ku ktorym dojde pocas trvania pokusu, prekroci hodnoty
parametrov ID720 az ID725, aktivuje sa poruchovy stav.V opacnom pripade sa porucha po
uplynuti trvania pokusu vymaze a odpocitavanie trvania pokusu sa znova spusti pri dalsej
poruche.

Ak pocas trvania pokusu zostane aktivna jedna porucha, ma poruchovy stav hodnotu True.

719 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:SPOSOB STARTU 234567 (2.8.3)

Vyber rezimu spustenia pre Automaticky reset.

Tabulka 173: Vyber pre parameter ID719

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Start po rampe
1 Letmy Start
2 Start podla ID505
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720 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI KVOLI
PORUCHE V DOSLEDKU PODPATIA 234567 (2.8.4)

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania
pokusu nastaveného parametrom ID718 po nitenom odpojeni v dosledku podpatia.

Tabulka 174: Vyber pre parameter ID720

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické reétartova-
nie

0

Pocet automatickych restarto- |Ked sa napatie medziobvodu obnovi spat na normalnu Gro-
>0 vani po poruche v dosledku ven, porucha sa resetuje a pohon sa automaticky spusti.
podpatia

721 AUTOMA TICKE RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI V DOSLEDKU
PREPATIA 234567 (2.8.5)

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania

pokusu nastaveného parametrom ID718 po nutenom odpojeni v dosledku prepatia.

Tabulka 175: Vyber pre parameter ID721

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické restartova-
0 nie po ndtenom odpojeni kvoli
poruche v dosledku prepatia

Pocet automatickych restarto- |Ked sa napatie medziobvodu obnovi spat na normalnu Gro-
>0 vani po nGtenom odpojeni kvdli |ven, porucha sa resetuje a pohon sa automaticky spusti.
poruche v dosledku prepatia.

722 AUTOMA TICKE RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI V DOSLEDKU
NADPRUDU 234567 (2.8.6)

POZNAMKA!
Je zahrnuta aj porucha teploty IGBT.

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania
pokusu nastaveného parametrom ID718.
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Tabulka 176: Vyber pre parameter ID722

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické restartova-
0 nie po ndtenom odpojeni kvoli
poruche v désledku nadprudu

Pocet automatickych restarto-
vani po nitenom odpojeni v
dosledku nadpridu a poruch
teploty IGBT.

>0

723 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI V DOSLEDKU
4 MA REFERENCIE 234567 (2.8.7)

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania

pokusu nastaveného parametrom ID718.

Tabulka 177: Vyber pre parameter ID 723

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické restartova-
0 nie po ndtenom odpojeni kvoli
poruche referencie

Pocet automatickych restarto-
vani po obnoveni normalne;j
urovne (> 4 mA] analégového
prudového signalu (4 =20 mA)

>0

725 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI V DOSLEDKU
EXTERNEJ PORUCHY 234567 (2.8.9)

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania

pokusu nastaveného parametrom ID718.

Tabulka 178: Vyber pre parameter ID725

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické restartova-
0 nie po ndtenom odpojeni v
dosledku externej poruchy

Pocet automatickych restarto-
>0 vani po nitenom odpojeni v
dosledku externej poruchy

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




POPISY PARAMETROV VACON - 351

726 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI V DOSLEDKU
PORUCHY TEPLOTY MOTORA 234567 (2.8.8)

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania

pokusu nastaveného parametrom ID718.

Tabulka 179: Vyber pre parameter ID726

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické reétartova-
nie po nitenom odpojeni v
dosledku poruchy teploty
motora

Pocet automatickych restarto-
>0 vani po obnoveni normalnej
Urovne teploty motora

727 REAKCIA NA PORUCHU V DOSLEDKU PODPATIA 234567 (2.7.5]

Tabulka 180: Vyber pre parameter ID727

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Porucha sa uloZi do histdrie

0 portch

Porucha sa neulozi do histérie
poruch

Informacie o limitoch podpatia su uvedené v navode na pouzivanie vyrobku.

728 REFERENCNA FREKVENCIA PORUCHY 4 MA 234567 (2.7.2)

Ak je hodnota parametra ID700 nastavena na 3 a ddjde k 4 mA poruche, potom je hodnotou
tohto parametra referencna frekvencia do motora.

730 KONTROLA VSTUPNEJ FAZY 234567 (2.7.4]

Tabulka 181: Vyber pre parameter ID730

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie

Porucha, rezim zastavenia po
poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom
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Kontrola vstupnych faz zabezpecuje, aby mali vstupné fazy frekvencného menica priblizne
rovnaky prud.

731 AUTOMATICKE RESTARTOVANIE 1 (2.20)

Tento parameter sluZi na aktivovanie funkcie automat. resetovania.

Tabulka 182: Vyber pre parameter ID731

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Zakazané
1 Povolené

Funkcia resetuje nasledujlce poruchy (max. trikrat) (pozrite si ndvod na pouzivanie vyrobku:

« Nadprud (F1)

+  Prepétie (F2)

« Podpitie (F9)

« Prehriatie frekvenéného menica (F14)
+ Prehratie motora (F16)

« Porucha referencie (F50)

732 REAKCIA PRI PORUCHE TERMISTORA 234567 (2.7.21)

Tabulka 183: Vyber pre parameter ID732

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie

Porucha, rezim zastavenia po
poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

Nastavenim parametra na 0 deaktivujete ochranu.

733 REAKCIA PRI PORUCHE KOMUNIKACNEJ ZBERNICE 234567 (2.7.22]

V tomto parametri nastavite rezim odozvy pri poruche komunikacnej zbernice, ak je ako
riadiace miesto nastavena kom. zbernica.DalSie informacie najdete v prislusnej prirucke k
doske komunikacnej zbernice.

Pozri parameter ID732.
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734 REAKCIA PRI PORUCHE SLOTU 234567 (2.7.23)

V tomto parametri nastavite rezim odozvy pri poruche slotu dosky v dosledku nedostupne;j
alebo nefunkcnej dosky.

Pozri parameter ID732.

738 AUTOMA TICKIE‘ RESTARTOVANIE:POCET POKUSOV PO NUTENOM ODPOJENI V DOSLEDKU
PORUCHY ODLAHCENIA (2.8.10]

Tento parameter urcuje, kolko automatickych restartovani je mozné vykonat pocas trvania

pokusu nastaveného parametrom ID718.

Tabulka 184: Vyber pre parameter ID738

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Ziadne automatické restartova-
0 nie po nutenom odpojeni v
dosledku poruchy odlahcenia

Pocet automatickych restarto-
>0 vani po nitenom odpojeni v
dosledku poruchy odlahcenia

739 POCET TBOARD1 (POCET POUZIVANYCH VSTUPOV PT100) 567 (2.7.24)

POZNAMKA!
Nazov parametra Pocet TBoard1 sa pouziva vo Viacucelovej riadiacej

aplikacii.Pévodny nazov (Pocet pouzivanych vstupov PT100) sa nadalej pouziva v
Aplikacii Riadenie PID a Aplikacii na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov.

Ak je vo frekvencnom menici nainstalovana doska merania teploty, je na tomto mieste mozné
nastavit poCet pouzivanych snimacov.Pozrite si aj manualy dosiek 1/0 od spolo¢nosti Vacon.

Tabulka 185: Vyber pre parameter ID739

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
1 Kanal 1
2 Kanal1a2
3 Kanal1,2a3
4 Kanal2a3
5 Kanal 3
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POZNAMKA!
Ak je zvolena hodnota vyssSia ako skutocny pocet pouzitych snimacov, na displeji sa
zobrazi 200 °C.Ak je na vstupe skrat, zobrazuje sa hodnota -30 °C.

740 REAK. NA PORUCHU TBOARD (REAKCIA NA PORUCHU PT100) 567 (2.7.25]

POZNAMKA!

Nazov parametra Reak. na poruchu TBoard sa pouziva vo Viacucelovej riadiacej
aplikacii.Povodny nazov (Reakcia na poruchu PT100) sa nadalej pouziva v Aplikacii
Riadenie PID a Aplikacii na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov.

Tabulka 186: Vyber pre parameter ID740

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

741 LIMIT VAROV. TBOARD1 [LIMIT VAROVANIA PT100) 567 (2.7.26)

POZNAMKA!
Nazov parametra Limit varov. TBoard1 sa pouziva vo Viacucelovej riadiacej

aplikacii.Pévodny nazov (Limit varovania PT100) sa nadalej pouziva v Aplikacii
Riadenie PID a Aplikacii na ovladanie cerpadiel a ventilatorov.

Tu nastavte limit, pri ktorom sa aktivuje varovanie v dosledku teploty.

742 LIMIT PORUCH. TBOARD1 (LIMIT PORUCHY PT100) 567 (2.7.27]

POZNAMKA!
Nazov parametra Limit poruch. TBoard1 sa pouziva vo ViacUcelovej riadiacej
aplikacii.Pévodny nazov (Limit poruchy PT100) sa nadalej pouziva v Aplikacii
Riadenie PID a Aplikacii na ovladanie cerpadiel a ventilatorov.

Tu nastavte limit, pri ktorom sa aktivuje porucha v désledku teploty (F56).

743 POCET TBOARD2 6 (2.7.37)

Ak je vo frekvencnom menici nainstalovana doska merania teploty, je na tomto mieste mozné
nastavit pocet pouzivanych snimacov.Pozrite si aj manualy dosiek 1/0 od spolo¢nosti Vacon.
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Tabulka 187: Vyber pre parameter ID743

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
1 Kanal 1
2 Kanal1a2
3 Kanal1,2a3
4 Kanal2a3
5 Kanal 3

POZNAMKA!
Ak je zvolena hodnota vyssia ako skutocny pocet pouzitych snimacov, na displeji sa
zobrazi 200 °C.Ak je na vstupe skrat, zobrazuje sa hodnota -30 °C.

745 LIMIT VAROV. TBOARD2 6 (2.7.38)

Tu nastavte limit, pri ktorom sa aktivuje varovanie v dosledku teploty.

746 LIMIT PORUCH. TBOARD?2 6 (2.7.39)

Tu nastavte limit, pri ktorom sa aktivuje porucha (F65) v désledku teploty.

750 MONITOR CHLADENIA 6 [2.2.7.23]

Pri pouzivani kvapalinou chladeného menica pripojte tento vstup k signalu Chladenie OK z
jednotky vymennika tepla alebo ku ktorémukolvek inému vstupu, ktory indikuje stav
pouzivanej chladiacej jednotky.Ked je menic v stave CHOD a vstup je pritom nizky, vygeneruje
sa porucha.Ak je menic v stave zastavenia (STOP), vygeneruje sa iba varovanie.Pozrite si
navody na pouzivanie pre kvapalinou chladené menice znacky Vacon.

751 ONESKORENIE PORUCHY CHLADENIA 6 (2.7.32)

Tento parameter sluzi na definovanie Casu oneskorenia, po uplynuti ktorého prejde menic do
stavu PORUCHA, ked'nie je dostupny signal ,,Chladenie OK".

752 FUNKCIA PORUCHY PRI CHYBE RYCHLOSTI 6 (2.7.33]

Definuje reakciu na poruchu, ked referencia rychlosti a rychlost enkodéra prekrocia
nastavené limity.
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Tabulka 188: Vyber pre parameter ID752

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, r:eiim za,stavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

753 MAXIMALNY ROZDIEL PRI CHYBE RYCHLOSTI 6 (2.7.34)

Chyba rychlosti sa vztahuje na rozdiel medzi referenciou rychlosti a rychlostou
enkodéra.Tento parameter definuje limit, pri ktorom sa vygeneruje porucha.

754 ONESKORENIE CHYBY RYCHLOSTI 6 (2.7.35]

Definuje Cas, po uplynuti ktorého sa bude chyba povazovat za poruchu.

755 REZIM BEZPECNEHO DEAKTIVOVANIA 6 (2.7.36)

POZNAMKA!

Podrobné informacie o funkcii bezpecného deaktivovania najdete v samostatnom
manuali k doske Vacon NX OPTAF (STQ).Tato funkcia je dostupna, iba ak je menic
vybaveny doplnkovou doskou Vacon OPTAF.

Pomocou tohto parametra je mozné nastavit, Ci sa ako reakcia na aktivovanie funkcie
bezpecného deaktivovania vygeneruje porucha, alebo varovanie.Vstup bezpecného
deaktivovania zastavi modulaciu menica bez ohladu na hodnotu tohto parametra.

756 AKTIVNE BEZPECNE DEAKTIVOVANIE 6 (2.3.3.30)

Vyber digitdlneho vystupu na zobrazenie stavu funkcie Bezpecného deaktivovania.

850 NASTAVENIE ROZSAHU MINIMALNEJ HODNOTY REFERENCIE KOM. ZBERNICE 6 (2.9.1)

851 NASTAVENIE ROZSAHU MAXIMALNEJ HODNOTY REFERENCIE KOM. ZBERNICE 6 (2.9.2)

Tieto dva parametre sliZia na nastavenie rozsahu signalu referencie kom. zbernice.

Ak ID850 = ID851, nepouzije sa vlastné nastavenie rozsahu a na nastavenie rozsahu sa
pouziju minimalne a maximalne frekvencie.

Nastavenie rozsahu sa vykona podla postupu uvedeného v .Pozrite si aj kapitolu 8.7
Parametre riadenia pomocou komunikacnej zbernice (ID 850 az 859).

POZNAMKA!
Pouzivanie tejto funkcie vlastného nastavenia rozsahu ovplyvni aj nastavenie

rozsahu skuto¢nej hodnoty.
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852 AZ 859 MOZNOSTI VYBERU DATOVYCH VYSTUPOV ZBERNICE 1 AZ 8 6 (2.9.3 T0 2.9.10)

Pomocou tychto parametrov je mozné monitorovat akikolvek monitorovaciu hodnotu alebo
hodnotu parametra prostrednictvom kom. zbernice.Ako hodnotu tychto parametrov zadajte
Cislo ID polozky, ktoru chcete monitorovat.Pozrite si kapitolu 8.7 Parametre riadenia pomocou
komunikacnej zbernice (ID 850 aZ 859).

1 Vystupna frekvencia 15 Stavy digitalnych vstupov 1, 2, 3

2 Otacky motora 16 Stavy digitalnych vstupov 4, 5, 6

3 Prud motora 17 Stavy digitalnych a reléovych vystupov

4 Moment motora 25 Referencna frekvencia

5 Vykon motora 26 Analdgovy vystupny prad

6 Napatie motora 27 Al3

7 Napatie j.s. medziobvodu 28 Al4

8 Teplota menica 31 AO1 (rozsirujica doskal)

9 Teplota motora 32 AO2 (rozsirujlica doskal

13 Al 37 Aktivna porucha 1

14 Al2 45 F’rL’Jdlmotora !ne;évisl.}'/ od menica) udavany s
jednym desatinnym miestom

Dalgie monitorovacie hodnoty st uvedené v kapitole 6.4.1 Monitorovacie hodnoty [riadiaci
panel: menu M1).

876 AZ 883 MOZNOSTI VYBERU DATOVYCH VSTUPOV KOM. ZBERNICE 1 AZ 8

Pomocou tychto parametrov je mozné riadit akykolvek parameter alebo niektoré
monitorovacie hodnoty prostrednictvom kom. zbernice.Ako hodnotu tychto parametrov
zadajte Cislo ID polozky, ktoru chcete riadit.Vid Tabulka 45 Monitorovacie hodnoty, menice NXP.

1001 POCET POMOCNYCH POHONOV 7 (2.9.1)

Pomocou tohto parametra sa definuje pocet pomocnych pohonov.Funkcie sliZiace na
riadenie pomocnych pohonov (parametre ID458 az ID462) je mozné naprogramovat na
reléové vystupy alebo digitalny vystup.Ako prednastavena hodnota sa pouziva jeden pomocny
pohon, ktory je naprogramovany na reléovy vystup RO1 na B.1.

1002 FREKVENCIA STARTU, POMOCNY POHON 17 (2.9.2]

Pred spustenim pomocného pohonu musi najskor frekvencia menica riadeného frekven¢nym
menicom prekrocit o 1 Hz limit definovany pomocou tychto parametrov.Prekrocenie o 1 Hz
vytvori hysterézu, ktord ma zabranit nezelanych spusteniam a zastaveniam.Pozrite si Obr. 79
Priklad nastavenia parametra; Menic s variabilnymi otackami a jeden pomocny pohon, ID101 a
ID102.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 358 POPISY PARAMETROV

1003 FREKVENCIA ZASTAVENIA, POMOCNY POHON 17 (2.9.3]

Pred zastavenim pomocného pohonu musi najskér frekvencia pohonu riadeného
frekvenénym menicom klesnut o 1 Hz pod limit definovany pomocou tychto parametrov.Limit
frekvencie zastavenia tiez definuje frekvenciu, na ktoru poklesne frekvencia pohonu
riadeného frekvencnym meni¢om po spustenim pomocného pohonu.Vid Obr. 79 Priklad
nastavenia parametra; Menic s variabilnymi otackami a jeden pomocny pohon.

1004 FREKVENCIA STARTU, POMOCNY POHON 27 (2.9.4)
1005 FREKVENCIA ZASTAVENIA, POMOCNY POHON 27 (2.9.5]
1006 FREKVENCIA STARTU, POMOCNY POHON 37 (2.9.6)
1007 FREKVENCIA ZASTAVENIA, POMOCNY POHON 37 (2.9.7)
1008 FREKVENCIA STARTU, POMOCNY POHON 47 (2.9.8)

1009 FREKVENCIA ZASTAVENIA, POMOCNY POHON 47 (2.9.9]
Pozrite si parametre ID1002 a ID1003.

1010 ONESKORENIE STARTU POMOCNYCH POHONOV 7 (2.9.10)

Pred spustenim pomocného pohonu si musi frekvencia pohonu riadeného frekven¢nym
menic¢om uchovat v priebehu casu definovaného v tomto parametri hodnotu vyssiu, ako ma
frekvencia startu pomocného pohonu.Definované oneskorenie sa vztahuje na vSetky
pomocné pohony.Tymto sa predide neZiaducim spusteniam, ktoré su spésobené
momentalnym prekrocenim limitov spustenia.Vid Obr. 79 Priklad nastavenia parametra; Menic
s variabilnymi otackami a jeden pomocny pohon.

1011 ONESKORENIE ZASTAVENIA POMOCNYCH POHONOV 7 (2.9.11]

Pred zastavenim pohonu si musi frekvencia pohonu riadeného frekvenénym menicom
uchovat v priebehu ¢asu definovaného v tomto parametri hodnotu nizsiu, ako ma limit
zastavenia pomocného pohonu.Definované oneskorenie sa vztahuje na vsetky pomocné
pohony.Tymto sa predide neZiaducim zastaveniam, ktoré su spésobené momentalnym
poklesom pod limit zastavenia.
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fvyst. fvyst.
A A Oneskorenie spustenia
pomoc. menicov (par.ID1010)
T
1 1
Frekv. spustenia pomoc. Frekv. spustenia pomoc. H o Zvysenie
menica 1 par.ID1002 + 1 Hz) menica 1 par.ID1002 + 1 Hz) ! frekvencie
—————————————————————————————— - — —jpocas
Frekvencia po spusteni pom. T oneskorenia
menica 1 je Y spustenia
par.D1003-1 Hz

Frekv. zastavenia
pomoc. menicov 1

(par.ID1003 - 1 Hz

Frekvencia po spusteni — —x T === =~ —~|= A o ; i

-_——— - J F nizenie frekven neskorenie zastavenia
Frekv, zastavenia pomoc. pom. menica 1 je polézaes éenersekovrgnicé.et_ I SR menicov (par.

menicov 1 (par.ID1003 - 1 Hz) par.ID1003 + 1 Hz = =7 Zastavenia ' 1D1011)

arID101
> par., >

Tok Tok

me.
par.ID101

Obr. 79: Priklad nastavenia parametra; Menic s variabilnymi otackami a jeden pomocny pohon

1012 KROK NASTAVENIA REFERENCIE PO SPUSTENI POMOCNEHO POHONU 17 (2.9.12)
1013 KROK NASTAVENIA REFERENCIE PO SPUSTENI POMOCNEHO POHONU 27 (2.9.13)
1014 KROK NASTAVENIA REFERENCIE PO SPUSTENI POMOCNEHO POHONU 37 (2.9.14)
1015 KROK NASTAVENIA REFERENCIE PO SPUSTENI POMOCNEHO POHONU 47 (2.9.15)
Krok nastavenia sa automaticky pripocita k referencnej hodnote pri kazdom spusteni

prislusného pomocného pohonu.Pomocou krokov nastavenia je napriklad mozné
kompenzovat pokles tlaku v potrubi sposobeny zvysenym prietokom.
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Referencia pre regulator PI

Krok nastavenia referencie 3
Par.ID1014
Krok nastavenia referencie 2 T
Par.ID1013
Krok nastavenig referencie 1
Par.ID1012
Referencia 1
(AI)
.
t
Start
Pom. menic 1 stop 3
Start
Pom. menic¢ 2 stop |

Start

Pom. menic¢ 3 stop

Obr. 80: Kroky nastavenia referencie po spusteni pomocnych pohonov
1016 FREKVENCIA PARKOVANIA 57 (2.1.15]

Pohon prejde do rezimu parkovania (CiZe sa zastavi), ked' je vystupna frekvencia menica
nizsia ako limit frekvencie nastaveny v tomto parametri na dlhsi cas, ako je urcené
parametrom ID1017.Pocas stavu zastavenia je regulator PID v prevadzke, pri ktorej prepne
frekvencny menic do stavu CHOD, ked signal skutocnej hodnoty klesne pod alebo stupne nad
(pozrite si parameter ID1019) Uroven restartu nastavend parametrom ID1018.Vid Obr. 81
Funkcia parkovania frekvencného menica.

1017 ONESKORENIE PARKOVANIA 57 (2.1.16)

Minimalna casova dlzka, pocas ktorej frekvencia musi zostat pod Uroviou parkovania pred
zastavenim menica.Vid Obr. 81 Funkcia parkovania frekvencného menica.

1018 UROVEN RESTARTU 57 (2.1.17)

Uroven restartu definuje Uroven, pod ktord musi klesnat alebo nad ktord musi stupnut
skuto¢na hodnota, nez sa vo frekvenénom menici obnovi stav Chod.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




POPISY PARAMETROV VACON - 361

Aktualna hodnota

)

Urover restartu
(par.ID1018)

Uroveri
parkovania
(par.ID1016)

t <Par.ID1017

'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
(
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
d
'
'
'
'
'
'
'
'
'

.
1
'
'
'
'
'
'
'
'

Stav spustenia/
zastavenia menica v chode
s var.otackami sto

Obr. 81: Funkcia parkovania frekvencného menica

1019 FUNKCIA RESTARTU 57 (2.1.18)

Tento parameter definuje, i sa stav Chod obnovi pri poklese signalu skutocnej hodnoty pod
uroven reStartu, alebo pri prekroCeni drovne restartu (parameter 1D1018).Pozri kapitolu
1018 Uroveri restartu 57 (2.1.17) aTabulka 190.

V aplikacii 5 su dostupné moznosti vyberu 0 - 1 a v aplikacii 7 su to mozZnosti vyberu 0 - 3.
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Tabulka 190: Funkcie restartu dostupné na vyber

Funkcia

Restart sa vykona,
ked'skutoc¢na hod-
nota klesne pod
limit

Limit definovany parame-
trom ID1018 je v percen-
tadch maximalnej skutoc-
nej hodnoty

Restart sa vykona,
ked'skutoc¢na hod-
nota stupne nad
limit

Limit definovany parame-
trom ID1018 je v percen-
tadch maximalnej skutoc-
nej hodnoty

Signal
skutoCnej
hodnoty
A
—— 100%
Par. ID1018=30%
v -t
Start
Stop
Signal
skutoCnej
hodnoty
A
—1— 100%
Par. ID1018=60%
v -t
Start
Stop
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Tabulka 190: Funkcie restartu dostupné na vyber

Cislo Funkcia Limit Popis
vyberu
Restart sa vykona, |Limit definovany parame- Signal
ked skutocnd hod- |trom ID1018 je v percen- skutocnej
nota klesne pod tach aktualnej hodnoty hodnoty
limit referencného signalu A
—— 100%
) referencia = 50 %
R Par.ID1018 = 60 %
limit=60 %*referencia=30 %
< >t
Start
Stop
Restart sa vykond, [Limit definovany parame- Signal
ked skutocnd hod- |trom ID1018 je v percen- skuto¢nej
nota stupne tach aktualnej hodnoty hodnoty
nad limit referencného signalu A
| 100%
Par.ID1018 = 140 %
limit = 140 %*referencia = 70 %/
3 _ | referencia = 50 %
< >t
Start
Stop

1020 BYPASS REGULATORA PID 7 (2.9.16)

Pomocou tohto parametra je mozné naprogramovat obidenie (ByPass) regulatora PID.Potom
sa frekvencia riadeného menica a zaciatocné body pomocnych pohonov definuju podla

signalu skuto¢nych hodnot.
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fvyst
A .
(nﬁaax'r. ID102) | Frekv. Spu_.:,temaFrekv spustenia pomoc. 'ri'ié'ﬁi'éé"z"';
pomoc. meni¢a 1 (par.ID1004
(par.ID1002) \{ ;
| Frekv. zastavenia pomoc.
£ 1/~ Frekv, zastavenia pomoc. menica 2 (par.ID1005) i Skutocna
("BSr.ID1o1)"' """ ¢ menica 1 (par.ID1003) i hodnotg
Minimum skuto&nej Maximum skutoénej
hodnoty hodnoty
Start
Riadenie spustenia/
taveni op -
?l?esksgﬁér;aého menica Start
Pom. meni¢ 1 Stop Start
Pom. meni¢ 2 Stop

Obr. 82: Priklad pohonu s variabilnymi otackami a dvoch pomocnych pohonov s obidenym
reguldtorom PID

1021 VYBER ANALOGOVEHO VSTUPU NA MERANIE VSTUPNEHO TLAKU 7 (2.9.17)

1022 HORNY LIMIT VSTUPNEHO TLAKU 7 (2.9.18]

1023 DOLNY LIMIT VSTUPNEHO TLAKU 7 (2.9.19)

1024 HODNOTA POKLESU VYSTUPNEHO TLAKU 7 (2.9.20)

Ak v staniciach na zvySovanie tlaku klesne vstupny tlak pod urcity limit, moze byt potrebné

znizit vystupny tlak.Potrebné meranie vstupného tlaku je pripojené k analégovému vstupu
zvolenému pomocou parametra ID1021.
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NX *)

[

Obr. 83: Meranie vstupného a vystupného tlaku

*)
« Meranie vstupného tlaku zvolené pomocou par.ID1021
«  Vstup skutocnej hodnoty regulatora Pl par.ID333

Pomocou parametrov ID1022 a ID1023 je mozné zvolit limity pre oblast vstupného tlaku, pri
dosiahnuti ktorej sa znizi vystupny tlak.Hodnoty s uvedené v percentach maximalnej
hodnoty merania vstupného tlaku.Pomocou parametra ID1024 je moZné nastavit hodnotu pre
znizenie vystupného tlaku v ramci tejto oblasti.Hodnota je uvedena v percentach maximalnej
referencnej hodnoty.

vystupny tlak

Par.ID1024
Hodnota
poklesu
vystupného
tlaku

l
|
|
|
|
!
vstupny tlak
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Par.ID1026
Horny limit
vstupného tlak
Par.ID1032
Dolny limit
vstupného tlaku

t

Obr. 84: Reakcia vystupného tlaku v zavislosti od vstupného tlaku a nastaveni parametrov

1025 ONESKORENIE POKLESU FREKVENCIE PO SPUSTENI POMOCNYCH POHONOV 7 (2.9.21)
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1026 ONESKORENIE ZVYSENIA FREKVENCIE PO ZASTAVENI POMOCNEHO POHONU 7 (2.9.22)

Ak sa rychlost pomocného pohonu zvy$uje pomaly (napr. pri riadeni jemnym spustanim),
vdaka oneskoreniu medzi spustenim pomocného pohonu a poklesom frekvencie pohonu s
variabilnymi otackami bude regulacia plynulejSia.Toto oneskorenie je mozné upravit
pomocou parametra ID1025.

Rovnako, ak sa rychlost pomocného pohonu pomaly zniZuje, je pomocou parametra ID1026
mozné naprogramovat oneskorenie medzi zastavenim pomocného pohonu a zvySenim
frekvencie pohonu s variabilnymi otackami.

Ak sa ktordkolvek z hodnét parametrov ID1025 a ID1026 nastavi na maximum (300,0 s),
nevykona sa ani pokles, ani zvysSenie frekvencie.

fvyst.

A

Frekv. spustenia pomoc. menic¢a + 1 Hz !\

Frekv. zastavenia
pomoc. menica - 1 Hz

t
i : >
k t i Oneskorenie poklesu , )
Ogr?qsocorﬁrgﬁ.igus:e”'a i frekvencie (parID1025) Oneskorenie
(par.ID1010) \_Z / zvysenia
Oneskorenie zas% ; frekvencie
‘pomoc. menica = (par.ID1026)
(par.ID1011)
Riadenie

pom. menica

Rychlost
pom. menica

Obr. 85: Oneskorenia poklesu a zvysenia frekvencie

1027 AUTOMATICKE STRIEDANIE 7 (2.9.24)

Tabulka 191: Vyber pre parameter ID1027

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Automat. striedanie sa nepou-
Zije
1 Automat. striedanie sa pouzije
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1028 AUTOMATICKY VYBER AUT. STRIEDANIA/BLOKACII 7 [2.9.25)

Tabulka 192: Vyber pre parameter ID1028

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Automatika (aut. striedanie/ Menic riadeny frekvenénym menicom zostava nezme-
blokacie) sa aplikuje iba na neny.Pre kazdy pohon je potrebny iba sietovy stykac.Pozrite
pomocné pohony siObr. 86 Automat. striedanie aplikované iba na pomocné
pohony.

VSetky pohony su sucastou sek- | Pohon riadeny frekvenénym meni¢om je sucastou automa-
vencie automatického strieda- [tiky a pre kazdy pohon su potrebné dva stykace na jeho pri-
1 nia/blokacii pojenie k elektrickej sieti alebo frekvencnému
menicu.Pozrite siObr. 87 Automat. striedanie so vSetkymi
pohonmi.

Gl

\\__

A

I %
‘B % 4

—

Obr. 86: Automat. striedanie aplikované iba na pomocné pohony

1. Pomocny motor 1 2. Pomocny motor 2
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T AT

M1 -

Obr. 87: Automat. striedanie so vsetkymi pohonmi

1. Pomocné pripojenie
1029 INTERVAL AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 7 (2.9.26]

Po uplynuti tohto ¢asu sa vykona automatické striedanie, ak je kapacita nizsia ako Uroven
nastavena pomocou parametrov ID1031 (Limit frekvencie automatického striedania) a ID1030
(Maximalny pocet pomocnych pohonov).Ak kapacita prekroci hodnotu parametra ID1031,
automatické striedanie sa vykona az po klesnuti kapacity pod tento limit.

Odpocitavanie Casu sa aktivuje iba v pripade, ak je aktivna poZiadavka na spustenie/
zastavenie.

Po vykonani automatického striedania sa odpocitavanie Casu resetuje.

Pozrite si kapitolu 7037 Limit frekvencie automatického striedania 7 (2.9.28).

1030 MAXIMALNY POCET POMOCNYCH POHONOV 7 (2.9.27)

1031 LIMIT FREKVENCIE AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 7 (2.9.28)

Tieto parametre stanovuju Uroven, ktord nesmie prekrocit pouzita kapacita, aby sa vykonalo
automatické striedanie.

Tato Uroven je definovana nasledovne:
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« Ak je poCet pomocnych pohonov v prevadzke nizsi ako hodnota parametra ID1030, moze
sa vykonat funkcia automatického striedania.

» Ak sa pocet pomocnych pohonov v prevadzke rovna hodnote parametra ID1030 a
frekvencia riadeného pohonu je nizsSia ako hodnota parametra ID1031, automatické
striedanie sa moze vykonat.

« Ak ma parameter ID1031 hodnotu 0,0 Hz, automatické striedanie sa mdze vykonat iba v
pokojovej polohe (Zastavenie a Parkovanie) bez ohladu na hodnotu parametra ID1030.

fvyst.
Moment automatického striedania

Par.ID1030 = 1 Max.
pocet pomocnych
menicov

Par.ID1031
Automatické |-/l /Al
striedanie,
frekvencia

i Par.ID1029 i

Par.ID1029 5
Interval automatického " Interval automatického
striedania striedania

Riadenie pom.

menica 1

Riadenie pom. |

menica 2

Obr. 88: Interval a limity automatického striedania

1032 VYBER BLOKACIE 7 (2.9.23)

Pomocou tohto parametra je mozné aktivovat alebo deaktivovat signal odozvy z
pohonov.Signaly odozvy blokacii su privadzané zo spinacov, ktoré pripajajud motory k
zariadeniam na automatickl regulaciu (frekvencny menic), priamo k elektrickej sieti alebo
ktoré ich uvedu do vypnutého stavu.Funkcie odozvy blokacii su pripojené k digitalnym
vstupom frekvencného menica.Naprogramujte parametre ID426 az ID430 na pripojenie
funkcii odozvy k digitalnym vstupom.Kazdy meni¢ musi byt pripojeny k svojmu vlastnému
vstupu blokacie.ReZim ovladania cerpadiel a ventilatorov ovlada iba tie motory, ktoré maju
aktivny vstup blokacie.
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Tabulka 193: Vyber pre parameter ID1032

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Odozva blokacie sa nepouzije Frekvencny menic neprijima z pohonov Ziadnu odozvu bloka-
cie
Aktualizovanie poradia auto- Frekvencny menic prijima z pohonov odozvu blokacie.V pri-
mat. striedania pri zastaveni pade, ak sa z nejakého dévodu odpoji jeden z pohonov od

systému a neskor sa znova pripoji, bude zaradeny na
posledné miesto v poradi automatického striedania bez toho,
aby sa pritom zastavil cely systém.No ak sa teraz poradie
automatického striedania zmeni na napr. [P1 -> P3 -> P4 ->

1 P2], aktualizuje sa pri dalsom zastaveni (automat. striedanie,
parkovanie, zastavenie, atd.)

PRIKLAD:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 UZAMKNUTE] -> [P1 -> P3 -> P4 -> P2]
-> [PARKOVANIE] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Okamzité aktualizovanie pora- |Frekvencny menic prijima z pohonov odozvu blokacie.Pri

dia opatovnom zapojeni pohonu do poradia automatického strie-
dania vypne automatika okamzite vSetky motory a nasledne
ich znova spusti s novou konfiguraciou poradia.

PRIKLAD:

[P1-> P2 -> P4] -> [P3 UZAMKNUTE] -> [STOP] -> [P1 -> P2 -
> P3 -> P4]

1033 MINIMUM SPECIALNEHO ZOBRAZENIA SKUTOCNEJ HODNOTY 57 (2.2.46, 2.9.29)
1034 MAXIMUM SPECIALNEHO ZOBRAZENIA SKUTOCNEJ HODNOTY 57 (2.2.47, 2.9.30]

1035 DESATINNE MIESTA SPECIALNEHO ZOBRAZENIA SKUTOCNEJ HODNOTY 57 (2.2.48,
2.9.31)

1036 JEDNOTKA SPECIALNEHO ZOBRAZENIA SKUTOCNEJ HODNOTY 57 (2.2.49, 2.9.32)

Parametre Specialneho zobrazenia skutocnej hodnoty slizia na prevod a zobrazenie signalu
skutocnej hodnoty vo forme, ktora pouZzivatelovi poskytuje este presnejsie udaje.

Parametre Specidlneho zobrazenia skuto¢nej hodnoty st dostupné v aplikacii Riadenie PID a
aplikacii na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov.

PRIKLAD:

Signal skutoénej hodnoty odosielany zo snimaca (v mA) vam poskytuje Gdaje o mnoZstve
odpadovej vody odCerpanej z nadrze za jednu sekundu.Rozsah signalu je 0(4) - 20 mA.Vy vak
chcete, aby sa na displeji zobrazovali namiesto Udajov o Grovni signalu skuto¢nej hodnoty (v
mA)] Udaje o mnozstve odc¢erpanej vody v m3/s.V takom pripade musite v parametri ID1033
nastavit hodnotu, ktord bude zodpovedat minimalnej Grovni signalu (0/4 mA) a v parametri
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ID1034 nastavit hodnotu zodpovedajicu maximalnej Urovni signalu (20 mA).Pomocou
parametra ID1035 je mozné nastavit poZadovany pocet desatinnych miest a v parametri
ID1036 nastavit pozadované jednotky (m3/s).Uroven signalu skutoénej hodnoty sa nasledne
prepocita v rozsahu nastavenych min. az max. hodnot a zobrazi sa na displeji vo zvolenych
jednotkach.

Zvolit je mozné nasledujlce jednotky (parameter ID1036):
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Tabulka 194: Volitelné hodnoty pre Specialne zobrazenie skutocnej hodnoty

Hodnota Jednotka Na paneli

0 Nepouzité

1 % %
2 °C °C
3 m m
4 bar bar
5 mbar mbar
6 Pa Pa
7 kPa kPa
8 PSI PSI
9 m/s m/s
10 /s /s
11 /min /m
12 U/h l/h
13 m3/s m3/s
14 m3/min m3/m
15 m3/h m3/h
16 °F °F
17 ft ft
18 gal/s GPS
19 gal/min GPM
20 gal/h GPH
21 ft3/s CFS
22 ft3/min CFM
23 ft3/h CFH
24 A A
25 \% \
26 W W
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Tabulka 194: Volitelné hodnoty pre Specialne zobrazenie skutocnej hodnoty

Hodnota Jednotka Na paneli
27 kW kW
28 Hp Hp
29 * Inch Inch

* = plati iba pre aplikaciu 5 (Aplikacia Riadenie PID).

POZNAMKA!
Na paneli je mozné zobrazit maximalne 4 znaky. V dosledku toho sa niekedy moze
stat, Ze zobrazenie jednotky na paneli nebude Uplne Standardné.

(RN LREAOY
SEEEE] Loco !

ZobrMerVel. min.

0.00 >

Obr. 89: Priklad zobrazenia

A. Min. (max.) skuto¢na hodnota B. Pocet desatinnych miest

1080 PRUD DC BRZDY PRI ZASTAVENI 6 (2.4.14)
Vo viacucelovej riadiacej aplikacii definuje tento parameter prud privadzany do motora v

stave zastavenia, ked je aktivny parameter ID416.Vo vSetkych ostatnych aplikaciach je tato
hodnota pevne nastavena na desatinu prudu j.s. brzdenia.

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1081 VYBER REFERENCIE ZARIADENIA FOLLOWER 6 (2.11.3)

Vyber referencie rychlosti pre podradeny pohon (Follower).

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 374 POPISY PARAMETROV

Tabulka 195: Vyber pre parameter ID1081

Cislo vyberu Funkcia Popis
0 Analégovy vstup 1 (Al1) Vid'ID377
1 Analdgovy vstup 2 (Al2) Vid'ID388
2 Al1 + Al2
3 Al1 - AI2
4 Al2 - Al
5 Al1* Al2
6 Joystick Al1
7 Joystick Al2
8 Referencia panela (R3.2)

9 Referencia komunikacnej zber-
nice
Referencia potenciometra; ria-
10 dena pomocou ID418 (TRUE =
zvy$enie) a ID417 (TRUE = zni-
Zenie)
1 Al1 alebo Al2, podla toho, ktora
je nizsia
12 Al1 alebo Al2, podla toho, ktora
je vyssia
Max. frekvencia ID102 (odpo-
13 ruca sa iba pri riadeni
momentu)
14 Vyber Al1/AI2 Vid'ID422
15 Enkodér 1 (Al vstup C.1)
Enkodér 2 (so synchronizaciou
16 rychlosti OPTA7, iba NXP, Al
vstup C.3)
17 Referencia zariadenia Master
18 Vystup rampy Master (predvo-

lené)

1082 REAKCIA NA PORUCHU KOMUNIKACIE SYSTEMOVEJ ZBERNICE 6 (2.7.30]

Definuje ¢innost ak chyba SystemBus tlkot srdca.
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Tabulka 196: Vyber pre parameter ID1082

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie
2 Porucha, rezim zastavenia po

poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

1083 VYBER REFERENCIE MOMENTU ZARIADENIA FOLLOWER 6 (2.11.4]

Vyber referencie momentu pre podradeny menic (Follower).

1084 MOZNOSTI RIADENIA 6 (2.4.19)

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.
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Tabulka 197: Vyber pre parameter ID1084

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

b0 Deaktivuje poruchu enkodéra

Aktualizovanie rampy genera-
b1 tora pri zmene rezimu Motor-
ControlMode z TC (4) na SC (3)

RampUp; pouzije sa rampa roz-
b2 behu (pre riadenie momentu
uzatvor. slucky)

RampDown; pouZije sa rampa
b3 dobehu (pre riadenie momentu
uzatvor. slucky)

FollowActual; priebeh podla

hodnoty skutocnej rychlosti v
b4 rémci WindowPos/NegWidth
(pre riadenie momentu uza-

tvor. slucky)

TC ForceRampStop; na zaklade
poziadavky o zastavenie rych-

b lostny limit ndtene zastavi
motor
bé Rezervované
Deaktivuje zniZovanie spinacej
b7 .
frekvencie
Deaktivovanie parametra
b8 Uzamknutie parametra Stav
chodu
b9 Rezervované
b10 Invertovanie oneskoreného

digitalneho vystupu 1

Invertovanie oneskoreného

b1 digitalneho vystupu 2

1085 LIMIT PRUDU ZAPNUTIA/VYPNUTIA BRZDY 6 (2.3.4.16)

Ak prud motora klesne pod tuto hodnotu, okamzZite sa zopne mechanicka brzda.

Tento parameter je dostupny iba pre menice NXP.
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1087 NASTAVENIE ROZSAHU LIMITU MOMENTU GENERATORA 6 (2.2.6.6]

Tabulka 198: Vyber pre parameter ID1087

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Parameter
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Nastavenie rozsahu limitu KZ

Pomocou tohto signalu sa upravi maximalny generovany moment motora v rozsahu od 0 do
max. limitu nastaveného parametrom ID1288.Ak sa Uroven analégového vstupu rovna nule,
ma limit momentu generatora hodnotu nula.Tento parameter je dostupny iba pre menice
NXP.

1088 NASTAVENIE ROZSAHU LIMITU VYKONU GENERATORA 6 (2.2.6.8)

Tabulka 199: Vyber pre parameter ID1088

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Parameter
1 Al
2 Al2
3 Al3
4 Al4
5 Nastavenie rozsahu limitu KZ

Pomocou tohto signalu sa upravi maximalny generovany vykon motora v rozsahu od 0 do
max. limitu nastaveného parametrom ID1290. Tento parameter je dostupny iba pre riadiaci
rezim uzatvorenej slucky.Ak sa Uroven analdgového vstupu rovna nule, ma limit vykonu
generatora hodnotu nula.

1089 SPGSOB ZASTAVENIA ZARIADENIA FOLLOWER 6 (2.11.2)

Definuje spdsob zastavenie podradeného pohonu (Follower] (ak ako referencia podradeného
zariadenia nie je zvolend rampa Master, parameter ID1081, moznost vyberu 18).
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Tabulka 200: Vyber pre parameter ID1089

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Volny dobeh, zariadenie Follo-
wer si nadalej zachova riadiacu
0 funkciu, aj ked'sa zariadenie
Master zastavilo v dosledku
poruchy

Po rampe, zariadenie Follower
si nadalej zachova riadiacu

1 funkciu, aj ked'sa zariadenie
Master zastavilo v dosledku
poruchy

2 Ako Master; zariadenie Follo-

wer funguje ako Master

1090 VYNULOVAT POCITADLO ENKODERA 6 (2.2.7.29)

Vynuluje monitorovacie hodnoty Uhol hriadela a Okruhy hriadela.Vid Tabulka 44 Monitorovacie
hodnoty, menice NXS.

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.
1092 REZIM MASTER FOLLOWER 26 (2.2.7.31)

Sluzi na vyber digitdlneho vstupu na aktivovanie druhého rezimu Master Follower zvoleného
parametrom ID1093.Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1093 VYBER REZIMU MASTER FOLLOWER 2 6 (2.11.7)

Vyber rezimu Master Follower 2, ktory sa pouzije pri aktivovani dig. vstupu.Ak zvolite rezim
Follower, zariadenie Master monitoruje iba prikaz Poziadavka na chod a vSetky ostatné
referencie je mozné zvolit pomocou parametrov.

Tabulka 201: Vyber pre parameter ID1093

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Jeden menic
1 Master
2 Follower

1209 POTVRDENIE STAVU VSTUPNEHO SPINACA 6 (2.2.7.32]

SluZi na vyber digitadlneho vstupu na potvrdenie stavu vstupného spinaca.Vstupny spinac je
zvyCajne vypinacia poistka alebo hlavny stykac, prostrednictvom ktorych je do menica
privaddzané napajacie napatie.Ak potvrdenie vstupného spinaca nie je dostupné, pohon sa
nutene vypne na zaklade Poruchy v désledku rozopnutia vstupného spinaca (F64).Parameter
je dostupny iba pre menice NXP.
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1210 POTVRDENIE EXTERNEJ BRZDY 6 (2.2.7.24)

Tento digitalny vstupny signal pripojte k pomocnému kontaktu mechanickej brzdy.Ak sa zada
prikaz na otvorenie brzdy, no kontakt signalu odozvy brzdy sa neuzatvori v danom case,
zobrazi sa porucha mechanickej brzdy (kéd poruchy 58).Parameter je dostupny iba pre
menice NXP.

1213 NUDZOVE ZASTAVENIE 6 (2.2.7.30)

Meni¢ dostane informaciu o tom, Ze sa stroj zastavil prostrednictvom externého obvodu
nudzového zastavenia.Vyberte digitalny vstup na aktivovanie vstupu nidzového zastavenia do
menica.Ked je Uroven digitalneho vstupu nizka, menic sa zastavi podla hodnoty definovanej v
parametri ID1276 Rezim nudzového zastavenia a zobrazi varovny kod Aé3.

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.
1217 ID BIT VOLNY DO1 6 (P2.3.1.6)

Sluzi na vyber signalu na riadenie vystupu DO. Parameter je potrebné nastavit vo formate
xxxx.yy, v ktorom xxxx oznacuje Cislo ID signalu a yy je bitové Cislo. Napriklad, hodnota pre
riadenie DO je 43.06. 43 je &islo ID stavového slova. TakZe digitalny vystup je ZAPNUTY, ak je
zapnuté bitové ¢islo 06 stavového slova (€. ID 43), t. j. Chod povoleny.

1218 IMPULZ DC PRIPRAVENY 6 (2.3.3.29)

Napajaci DC.SlUzi na napajanie menica s invertorom prostrednictvom vstupného spinaca.Ked'
je napatie j.s. medziobvodu vyssSie ako Uroven napdjania, vygeneruje sa 2-sekundova séria
impulzov na zopnutie vstupného spinaca.Ked potvrdenie stavu vstupného spinaca stlipne na
vysokU hodnotu, séria impulzov sa VYPNE.Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1239 REFERENCIA KROKOVANIA 1 6 (2.4.15)

1240 REFERENCIA KROKOVANIA 2 6 [2.4.16)

Tieto parametre definuju referencnd frekvenciu pri aktivovanom krokovani.
Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1241 PODIEL RYCHLOSTI 6 (2.11.5)

Definuje percentualnu hodnotu konecnej referencnej rychlosti v pomere k prijatej
referencnej rychlosti.

CAS FILTROVANIA REFERENCIE MOMENTU 6 (2.10.10]

Udava cas filtrovania pre konecnu referenciu momentu.

1248 PODIEL ZATAZE 6 (2.11.6)

Definuje percentualnu hodnotu koncovej referencie momentu v pomere k prijatej referencii
momentu.
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1250 REFERENCIA TOKU 6 (2.6.23.32)
Definuje mnozstvo pouzitého magnetizacného prudu.
1252 KROK RYCHLOSTI 6 (2.6.15.1, 2.6.25.25)

Parameter NCDrive slUziaci na Upravu nastavenia regulatora otacok.Pozrite si Udaje v
Nastrojoch NCDrive:Reakcia kroku.Pomocou tohto nastroja je mozné zadat hodnotu kroku
pre referencnu rychlost po riadeni cez rampu.

1253 KROK MOMENTU 6 (2.6.25.26)

Parameter NCDrive slUziaci na Upravu nastavenia regulatora momentu.Pozrite si Udaje v
Nastrojoch NCDrive:Reakcia kroku.Pomocou tohto nastroja je mozné zadat krok pre
referenciu momentu.

1257 RAMPA KROKOVANIA 6 (2.4.17)

Udava casy rozbehu a dobehu pri aktivovanej funkcii krokovania.

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1276 REZIM NUDZOVEHO ZASTAVENIA 6 (2.4.18)

Definuje kroky nasledujlce po poklese nudzového vstupu I0.Parameter je dostupny iba pre
menice NXP.

Tabulka 202: Vyber pre parameter ID1276

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Zastavenie volnym dobehom
1 Zastavenie po rampe

1278 LIMIT RYCHLOSTI MOMENTU, UZATVOR. SLUCKA 6 (2.10.6)

Pomocou tohto parametra je mozné zvolit maximalnu frekvenciu na regulaciu momentu.
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Tabulka 203: Vyber pre parameter ID1278

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

0 Riadenie rychlosti v uzatvorenej
slucke

1 Limit kladnej a zapornej fre-
kvencie

2 Vystup generatora rampy (-/+)

3 Limit zapornej frekvencie -
Vystup generatora rampy

4 Vystup generatora rampy -
Limit kladnej frekvencie

5 Vystup generatora rampy s
oknom

6 0 - Vystup generatora rampy

g Vystup generatora rampy s
oknom a limitmi Zap/Vyp

Informacie o vybere tohto parametra v menicoch NXS najdete v ID644.

1285 LIMIT KLADNEJ FREKVENCIE 6 (2.6.20]

Limit maximalnej frekvencie pre menic¢.Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1286 LIMIT ZAPORNEJ FREKVENCIE 6 (2.6.19]

Limit minimalnej frekvencie pre menic.Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1287 LIMIT MOMENTU STRANY MOTORA 6 (2.6.22)

Limit max. krdtiaceho momentu na strane motora.Parameter je dostupny iba pre menice
NXP.

1288 LIMIT MOMENTU GENERATORA 6 (2.6.21)

Limit max. krdtiaceho momentu na strane generatora.Parameter je dostupny iba pre menice
NXP.

1289 LIMIT VYKONU MOTOROVEJ STRANY 6 (2.6.23.20)

Limit max. vykonu na strane generatora.lba pre rezim riadenia uzatvor. slucky.

1290 LIMIT VYKONU GENERATORA 6 (2.6.23.19)

Limit max. vykonu na strane motora.lba pre rezim riadenia uzatvor. slucky.
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1316 REAKCIA NA PORUCHU BRZDY 6 (2.7.28)

Definuje postup pri zisteni poruchy brzdy.

Tabulka 204: Vyber pre parameter ID1316

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie

Porucha, rezim zastavenia po
poruche podla ID506

Porucha, rezim zastavenia po
poruche vzdy volnym dobehom

1317 ONESKORENIA PORUCHY BRZDY 6 (2.7.29)

Cas oneskorenia, po ktorom sa aktivuje porucha brzdy (F58).Pouziva sa pri mechanickom
oneskoreni v brzde.Pozri parameter ID1210.

1324 VYBER REZIMU MASTER FOLLOWER 6 (2.11.1)

Vyber rezimu Master/Follower.Ak zvolite hodnotu Follower, zariadenie Master monitoruje
prikaz Poziadavka na chod.VSetky ostatné referencie je mozné zvolit pomocou parametrov.

Tabulka 205: Vyber pre parameter ID1324

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Jeden menic
1 Master
2 Follower

1352 ONESKORENIE PORUCHY SYSTEMOVEJ ZBERNICE 6 (2.7.31)

Definuje Casy oneskorenia na vygenerovanie poruchy pri strate signalu zo zbernice.

1355 AZ 1369 TOK 10 - 150 % 6 (2.6.25.1 - 2.6.25.15)

Napatie motora zodpovedajuce rozsahu 10% - 150 % toku ako percentualna hodnota napatia
menovitého toku.

1385 ID BIT VOLNY D02 6 (P2.3.2.6)

SluZi na vyber signalu na riadenie vystupu DO. Parameter je potrebné nastavit vo formate
xxxx.yy, v ktorom xxxx oznacuje Cislo ID signalu a yy je bitové cislo. Napriklad, hodnota pre
riadenie DO je 43.06. 43 je &islo ID stavového slova. Takze digitalny vystup je ZAPNUTY, ak je
zapnuté bitové Cislo 06 stavového slova (¢. ID 43), t. j. Chod povoleny.
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1401 TOK V STAVE ZASTAVENIA 6 (2.6.23.24)

Mnozstvo toku ako percentualna hodnota menovitého toku motora udrziavaného v motore po
zastaveni menica.Tok sa udrziava po dobu nastavenu parametrom ID1402.Tento parameter je
mozné pouzivat iba v rezime riadenia motora uzatvorenej slucky.

1402 ONESKORENIE VYPNUTIA TOKU 6 (2.6.23.23)

Tok definovany parametrom ID1401 sa udrziava v motore pocas nastaveného ¢asu od
zastavenia menica.Tato funkcia sluzi na skratenie Casu, ktory je potrebny na dosiahnutie
Uplného momentu motora.

Tabulka 206: Vyber pre parameter ID1402

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Po zastaveni motora nie je

0 dostupny ziadny tok.

Oneskorenie vypnutia toku v
sekundach.

Po zastaveni sa v motore udr-
Ziava tok, aZz kym sa do menica
neodosle dalSia poZiadavka na
spustenie.

<0

1412 ZISK STABILIZATORA MOMENTU 6 (2.6.26.1]

Dodatocny zisk pre stabilizadtor momentu pri nulovej frekvencii.

1413 TLMENIE STABILIZATORA MOMENTU 6 (2.6.26.2)

Tento parameter definuje ¢asovl kondtantu pre stabilizator momentu.Cim vysgia je hodnota
parametra, tym kratSia je casova konstanta.

Ak sa pouziva motor PMS v rezime riadenia otvorenej slucky, odporuca sa v tomto parametri
pouzit namiesto hodnoty 1000 hodnotu 980.

1414 ZISK STABILIZATORA MOMENTU PRI ZACIATKU ODBUDZOVANIA 6 (2.6.26.3)

VSeobecny zisk pre stabilizator momentu.

1420 ZABRANENIE SPUSTENIU 6 (2.2.7.25)

Tento parameter je aktivovany, ked sa na potlacenie hradlovych impulzov pouziva obvod na
.Zabranenie spusteniu”.Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1424 ONESKORENIE RESTARTU 6 (2.6.17]

Cas oneskorenia, v ramci ktorého nie je mozné restartovat menic po zastaveni volnym
dobehom.Cas je mozné nastavit az na 60,000 sekind.Rezim riadenia motora uzatvor. slucky
pouziva iny ¢as oneskorenia.
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POZNAMKA!

Tato funkcia nie je dostupna, ak je ako spdsob spustenia (ID505) nastavena moznost
Letmy Start.

Parameter je dostupny iba pre menice NXP.

1516 TYP MODULATORA 6 (2.4.20)

Vyberte typ modulatora. Niektoré cinnosti si vyzaduju pouzitie softvérového modulatora.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Klasicka superpozicia tretej harmonickej. Spektrum je o
nieco lepSie v porovnani so softvérovym modulatorom 1.

0 Modulétor ASIC POZNAMKA!

Modulator ASIC nemozno pouzit pri pouziti DriveSynch
alebo motora PMS s inkrementalnym enkodérom.

Symetricka vektorova modulacia so symetrickymi nulo-
vymi vektormi. Deformacia prudu je nizsia ako pri softvé-
rovom moduldtore 2, ak sa pouzije zosilnenie.

1 Softvérovy modulator 1 POZNAMKA!

Odporuca sa pre DriveSynch (pri aktivacii sa DS nasta-
vuje na predvolend hodnotu) a vyzaduje sa pri pouZziti
motora PMS s inkrementalnym enkodérom.

1536 PORUCHA ZARIADENIA FOLLOWER 6 (2.11.8)

Definuje reakciu v menici Master, ked'v niektorom z menicov Follower dojde k poruche.Ked
sa niektory z menicov nutene vypne v dosledku poruchy, meni¢ Master odosle na
diagnostické Ucely prikaz na spustenie zaznamnika Udajov vo vSetkych menicoch.

Tabulka 207: Vyber pre parameter ID1536

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ziadna odozva
1 Varovanie

Porucha, rezim zastavenia po
2 poruche podla Sposobu zasta-
venia

1550 ZISK STABILIZATORA OKRUHU TOKU 6 (2.6.26.5]
Zisk pre stabilizator okruhu toku (0 - 32766)
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1551 TC STABILIZATORA TOKU 6 (2.6.26.6)

Koeficient filtra stabilizatora id prudenia.

1552 TC STABILIZATORA NAPATIA 6 (2.6.26.11)

Rychlost utlmenia stabilizatora napatia, (0 - 1000).

1553 LIMIT STABILIZATORA NAPATIA 6 (2.6.26.11)

Tento parameter slUZi na nastavenie limitov pre vystup stabilizatora napatia, t. j. max. a
min. hodnotu pre korekény vyraz df v FreqScale.

1566 PRUD IMPULZOV POLARITY 6 (P2.6.24.5)

Tento parameter definuje Uroven prudu pre kontrolu smeru polarity magnetickej osi v
priebehu identifikacie pociatocného uhla (P2.6.24.3). Hodnota 0 znameng, Ze je pouzita
Uroven vnutorného prudu, ktord je zvyCajne o nieCo vyssia ako normalny prud identifikacie
definovany v P2.6.24.4. Kontrola smeru polarity je malokedy potrebna, pretoze identifikacia
uz sama osebe urcuje spravny smer. Preto vo vacsine pripadov mozno tato funkciu
zablokovat nastavenim (ubovolnej negativnej hodnoty parametra, ¢o sa odpordca najma
vtedy, ked'sa v priebehu identifikacie vyskytne chyba F1.

1587 INV ONESKORENEHO D01 6 (P2.3.1.5)

SluZi na invertovanie oneskoreného signalu digitalneho vystupu 1.

1588 INV ONESKORENEHO D02 6 (P2.3.2.5)

SluzZi na invertovanie oneskoreného signalu digitalneho vystupu 2.

1691 REZIM IDENTIFIKACIE POCIATOCNEHO UHLA 6 (P2.6.24.3)

Identifikacia pociatocného uhla, t. j. poloha magnetickej osi rotora v zavislosti od fazy U
magnetickej osi statora, je potrebna vtedy, ak nie je pouZzity Ziadny absolutny ani
inkrementalny enkodér s pulzom Z. Tato funkcia definuje, ako sa v tychto pripadoch vykona
identifikacia pociatoéného uhla. Cas identifikacie zavisi od elektrickych vlastnosti motora,
bezne vSak trva od 50 do 200 ms.

Ak su pouzité absolutne enkodéry, hodnota pociatocného uhla sa nacita priamo z enkodéra.
Inkrementalny enkodér s pulzom Z sa automaticky pouzije na synchronizaciu, ak jeho pozicia
v P2.6.24.2 je definovana inac ako nulova. V pripade absolutnych enkodérov musi byt
P2.6.24.2 takisto ind ako nulova, inac by sa to vysvetlovalo tak, Ze sa nevykonal identifikacny
chod enkodéra a chod by bol zakazany, ak by sa pri identifikacii pociatocného uhla neobisiel
absolutny kanal.

POZNAMKA!
Typ modulétora (P2.4.20) musi byt > 0, aby bolo mozné pouzit tato funkciu.
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Tabulka 208: Vyber pre parameter ID1691

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Rozhodnutie vyuzit identifikaciu pociato¢ného uhla sa vykona
automaticky podla typu enkodéra napojeného na menic. Pou-

0 Automaticky Ziva sa v beznych pripadoch. Podporuje: Riadiace dosky OPT-
A4, OPT-A5, OPT-A7 and OPT-AE.
Obchadza automaticku logiku menica a aktivuje identifikaciu
1 Vnitens pociato¢ného uhla. Pouziva sa napriklad na to, aby absolltne

enkodéry obisli informacie absolitneho kanala a namiesto
toho zacali identifikaciu pociatocného uhla.

Ak je identifikacia aktivna, identifikacia pociatocného uhla sa
bude opakovat pri kazdom zaciatku ako predvolena. Toto

2 Po zapnuti napajania nastavenie umozni identifikaciu iba pri prvom Starte po spu-
steni menica. Pri Startoch nasledujucich po sebe bude uhol
obnoveny podla poctu pulzov enkodéra.

Pouziva sa vtedy, ked bol na identifikaciu pociatocného uhla

N Deaktivované pouzity pulz Z enkodéra.

1693 PRUD I/F 6 [P2.6.24.6]

Parameter Prud I/f sa pouZiva na viaceré rozne tcely.

RIADENIE I/F

Tento parameter definuje Uroven prddu v priebehu riadenia I/f v percentach menovitého
prudu motora.

NULOVA POLOHA S INKREMENTALNYM ENKODEROM A PULZOM Z.

V rezime riadenia uzavretej slucky s vyuzitim pulzu Z enkodéra tento parameter definuje aj
Uroven prudu pouzitého pri Starte predtym, ako je prijaty pulz Z na synchronizaciu.

IDENTIFIKACIA POCIATOCNEHO UHLA PRE JEDNOSMERNY PRUD

Tento parameter definuje Uroven jednosmerného prudu pri nastaveni ¢asu identifikacie
pociatocného uhla na hodnotu vyssSiu ako nula. Pozrite P2.8.5.5 Cas identifikacie
pocCiatocného uhla.

1720 POMER LIMITU STABILIZATORA MOMENTU 6 (2.6.26.4)

Limit vystupu stabilizatora momentu.

[D111 *ID1720 = limit stabilizdtora momentu

1738 ZISK STABILIZATORA NAPATIA 6 (2.6.26.9)
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1756 PRUD ID POCIATOCNEHO UHLA 6 [P2.6.24.4)

Tento parameter definuje Uroven prudu, ktord sa pouZije pri identifikacii poCiatoc¢ného uhla.
Spravna uroven zavisi od typu pouZzitého motora. VSeobecne plati, ze 50 % menovitého prudu
motora je postacujlcich, no napriklad v zavislosti od Urovne saturacie motora bude mozno
potrebna vyssia Uroven prudu.

1790 LIMIT RIADENIA I/F 6 (P2.6.24.7)

Tento parameter nastavuje frekvenény limit pre riadenie I/f v percentach z menovitej
frekvencie motora. Riadenie I/f sa pouZije vtedy, ked'je frekvencia pod tymto limitom.
Prevadzka sa zmeni na normalnu, ked bude frekvencia nad tymto limitom s hysterézou 1 Hz.

1796 KOEFICIENT STABILIZATORA TOKU 6 (2.6.26.8)
1797 ZISK STABILIZATORA TOKU 6 (2.6.26.7)

1900 RAMPA; PRESKOCENIE S2 6 (P2.4.21)

Tato funkcia sldzi na vynechanie (ByPass] rampy S v druhom rohu (t. j. na vyhnutie sa
nepotrebnému zvyseniu rychlosti, zobrazena neprerusovanou ciarou na0Obr. 90 Rampa;
preskocenie S2), ked d6jde k zmene referencie este pred dosiahnutim konecnej
rychlosti.Zaroven sa vynecha aj krivka S4, a to pri zvySeni referencie pocas poklesu rychlosti
po rampe.

40
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Obr. 90: Rampa; preskocenie S2

Druhd krivka S sa obide, ked' sa referencia zmeni na 25 Hz.

8.1 PARAMETRE RIADENIA Z PANELA

Na rozdiel od vyssie uvedenych parametrov sa tieto parametre nachadzajd v menu M3
riadiaceho panela.Parametre pre referenéné hodnoty frekvencie a momentu nemaju cislo ID.
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114 AKTIVOVANE TLACIDLO STOP (3.4, 3.6)

Ak chcete tlacidlo Stop nastavit ako ,.centralny vypinac”, ktory vzdy zastavi pohon bez ohladu
na zvolené riadiace miesto, zadajte pre tento parameter hodnotu 1.
Pozrite si aj parameter ID125.

125 RIADIACE MIESTO (3.1]

Pomocou tohto parametra je mozné zmenit aktivne riadiace miesto.DalSie informacie najdete
v navode na pouZzivanie vyrobku.

Stlacenim a podrzanim tlacidla Start na 3 sekundy sa ako aktivne riadiace miesto zvoli
riadiaci panel a skopiruju sa udaje o stave chodu (Chod/Stop, smer a referencia).

Tabulka 209: Vyber pre parameter ID125

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ovléd{anie cez P(?, aktivované
softvérom NCDrive
1 I/0 svorkovnica
2 Panel
3 Komunikacna zbernica
123 SMER Z PANELA (3.3)

Tabulka 210: Vyber pre parameter ID123

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Dopredu Ked je panel nastaveny ako aktivne riadiace miesto, motor
rotuje smerom vpred.

Reverzacia Ked'je panel nastaveny ako aktivne riadiace miesto, motor
rotuje smerom vzad.

DalSie informacie najdete v ndvode na pouZzivanie vyrobku.

R3.2 REFERENCIA Z PANELA (3.2]

Pomocou tohto parametra je mozné upravit referencnu frekvenciu prostrednictvom panela.

Ked mate otvorenu ktorukolvek stranu menu M3, je mozZné stlacenim a podrzanim tlacidla
Stop na 3 sekundy skopirovat vystupnu frekvenciu ako referenciu z panela.DalSie informacie
najdete v navode na pouzivanie vyrobku.

167 REFERENCIA PID 157 (3.4]

Referenciu panela regulatora PID je moZné nastavit v rozsahu 0 % az 100 %.Tato referencna
hodnota sluzi ako aktivna referencia PID, ak sa parameter ID332 = 2.
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168 REFERENCIA PID 2 57 (3.5]

Referenciu panela regulatora PID 2 je moZné nastavit v rozsahu 0 % az 100 %.Tato referencia
je aktivna, ak sa funkcia DINS = 13 a kontakt DINS je uzatvoreny.

R3.5 REFERENCIA MOMENTU 6 (3.5)

V tomto parametri definujte referenciu momentu v rozsahu -300,0 - 300,0 %.

8.2 FUNKCIA MASTER/FOLLOWER (IBA NXP)

Funkcia Master/Follower je urcend na pouzivanie v systémoch, ktoré pozostavaju z
niekolkych menicov typu NXP a v ktorych su hriadele motorov vzajomne prepojené
prostrednictvom prevodoviek, retazi, remenov a pod. Odporuca sa pouzivat rezim riadenia
uzatvor. slucky.

Externé riadiace signaly na spustenie/zastavenie su pripojené iba k menicu
Master.Referencie rychlosti a momentu a rezimy riadenia sa nastavuju pre kazdy menic
zvlast.Menic Master riadi menice Follower prostrednictvom systémovej zbernice.Jednotka
Master ma zvycajne regulovanu rychlost a ostatné menice sa riadia jej referenciami
momentu a rychlosti.

Ak su hriadele motorov pri menicoch Master a Follower vzajomne prepojené napevno
prostrednictvom prevodovky, retaze a pod., je potrebné pouzivat pre menice Follower
riadenie momentu, aby medzi jednotlivymi meni¢mi nevznikali Ziadne rozdiely v rychlosti.Na
udrziavanie rychlosti menicov Follower priblizne na Urovni rychlosti meni¢a Master sa
odporuca pouzivat riadenie oknom.

Riadenie rychlosti menicov Follower je potrebné pouzivat v pripadoch, ked nie je kladeny
velky doraz na presnost rychlosti.V takych pripadoch sa odporuca pouzivat na vyrovnavanie
zataze vo vSetkych menicoch pokles zataze.

8.2.1 FYZICKE PREPOJENIA KONFIGURACIE MASTER/FOLLOWER

Na nasledujucom obrazku sa meni¢ Master nachadza na lavej strane a vSetky ostatné menice
su Follower.Fyzické prepojenie zariadeni Master/Follower je mozZné vytvorit prostrednictvom
doplnkovej dosky OPTD2.Podrobnejsie informacie najdete v prirucke k doske Vacon NX /0.

8.2.2 PREPOJENIE FREKVENCNYCH MENICOV OPTICKYMI KABLAMI POMOCOU DOSKY
OPTD2

Doska OPTD2 v menici Master ma predvolené usporiadanie prepojok, t. j. X6:1-2, X5:1-2.Pri
menicoch Follower je nutné zmenit umiestnenie prepojok:X6:1-2, X5:2-3.Na tejto doske je
dostupna aj moznost komunikacie cez zbernicu CAN, ktora je vhodna na monitorovanie
viacerych menicov prostrednictvom pocitacového softvéru NCDrive pri uvadzani funkcii alebo
linkovych systémov Master Follower do prevadzky.
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OPTD2 OPTD2 OPTD2 OPTD2
Prepojka X5:TX1 Prepojka X5:TX2 Prepojka X5:TX2 Prepojka X5:TX2
X6:ZAP X6:ZAP X6:ZAP X6:ZAP
Master Follower Follower Follower
SBPouz. =ano SBPouz.  =ano SBPouz. =ano SBPouz.  =ano
SBID =1 SBID =2 SBID =3 SBID =4
SBdal.ID =2 SBdal.ID =3 SBdal.ID =4 SBdal.ID =1
SBposled.ID=4 SBposled.ID=4 SBposled.ID=4 SBposled.ID=4

H2
(TX)

H2
(TX)

H2 H2
(TX) (TX)

Obr. 91: Fyzické pripojenia systémovej zbernice na doske OPTD2

Informacie o parametroch rozsirujlicej dosky OPTD2 najdete v prirucke k doske Vacon NX
/0.

8.3 RIADENIE EXTERNEJ BRZDY S DODATOCNYMI LIMITMI (ID 315, 316, 346
TO 349, 352, 353)

Externd brzdu sluZiacu na pridavné brzdenie je mozné riadit prostrednictvom parametrov
ID315, ID316, ID346 az ID349 a ID352/ID353.Zvolenim riadenia zapnutia/vypnutia brzdy,
definovanim limitov frekvencie a momentu, na ktoré musi brzda reagovat, ako aj definovanim
Casov oneskorenia zapnutia/vypnutia brzdy sa dosiahne velmi ucinné riadenie brzdy.

POZNAMKA!
Pocas identifika¢ného chodu (pozrite si parameter ID631) sa zablokuje riadenie
brzdy.
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Limit momentu

ID349

limit frekvencie
ID347

|
Oneskoren!e zapnutia

|

| Oneskorenie

| vypnutia brzdy;
|

I

_———— — L

ID352 [

Vypnutie brzdy
Zapnutie brzdy

Obr. 92: Riadenie brzdy s dodatocnymi limitmi

Vo vySsie uvedenom 21 je riadenie brzdy nastavené tak, aby reagovalo na limit kontroly
momentu (parameter ID349) aj limitu kontroly frekvencie (ID347).NavySe sa zadanim hodnoty
4 pre parameter ID346 pouzil rovnaky limit frekvencie pre riadenie vypnutia brzdy aj zapnutia
brzdy. Je tiez mozné pouzit dva rozne limity frekvencie.Pre parametre ID315 a ID346 sa musi
nastavit hodnota 3.

Vypnutie brzdy:Na uvolnenie brzdy musia byt splnené tri podmienky:1) meni¢ musi byt v stave
chodu, 2) moment musi byt vy$si ako nastaveny limit (ak sa pouziva) a 3) vystupna frekvencia
musi byt vy$Sia ako nastaveny limit (ak sa pouziva).

Zapnutie brzdy:Prikaz na zastavenie aktivuje odpocitavanie oneskorenia brzdy a brzda sa
uzatvori, ked vystupna frekvencia klesne pod nastaveny limit (ID315 alebo ID346).V ramci
bezpecnosti sa brzda uzatvori najneskor po uplynuti ¢asu oneskorenia zapnutia brzdy.

POZNAMKA!
Pri poruche alebo v stave zastavenia sa brzda uzatvori okamzite bez oneskorenia.

Aby sa predislo poskodeniu brzdy, dorazne odporicame nastavit pre oneskorenie zapnutia
brzdy dlhsi ¢as, ako je Cas rampy.
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Bez riadenia vypnutia brzdy|0-2|
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Obr. 93: Logické obvody riadenie brzdy

Pri pouzivani funkcie Master Follower aktivuje podradeny menic (Follower) brzdu sGcéasne s
hlavnym meni¢om (Master), a to aj v pripade, ak neboli splnené podmienky na aktivovanie
brzdy podradeného menica Follower.

8.4 PARAMETRE TEPELNEJ OCHRANY MOTORA (ID 704 AZ 708)

Tepelnd ochrana motora chrani motor pred prehriatim.

Frekvencény meni¢ dokaze dodavat prud, ktory je vyssi ako menovity prad.Vysoky prud moze
byt potrebny pre danu zataz a musi sa pouzivat.V takychto podmienkach hrozi riziko
tepelného pretazenia.Pri nizkych frekvenciach je riziko vySsie.Pri nizkych frekvenciach sa
znizuje ucinok chladenia motora, ako aj jeho kapacita.Ak je motor vybaveny externym
ventildtorom, zniZenie zatazenia pri nizkych frekvenciach je malé.

Tepelnd ochrana motora je zalozena na vypoctoch.Ochranna funkcia vyuziva vystupny prud
menica na zistenie zatazenia motora.Ak je riadiaca doska odpojena od zdroja energie, vypocty
sa vynuluju.
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Tepelnu ochranu motora je mozné upravit pomocou parametrov.Tepelny prud IT urcuje
zataZovaci prud, pricom nad jeho hodnotu je motor pretazeny.Limit prddu je funkcia
vystupnej frekvencie.

Teplotnu fazu motora je mozné monitorovat na displeji riadiaceho panela.Pozrite si ndvod na
pouzivanie vyrobku.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi meni¢mi (1,5 kW] pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prdd motora namerany menicom moze byt ovela vyssi ako skutocny prud
motora.Toto je sposobené kapacitnymi prddmi v kabli motora.

f VYSTRAHA!
Uistite sa, Ze nie je zablokovany privod vzduchu k motoru.Ak je privod vzduchu
zablokovany, funkcia nechrani motor a moze dojst k prehriatiu motora.Mohlo by to
spbsobit poskodenie motora.

8.5 PARAMETRE OCHRANY PRED ZABLOKOVANIM (ID 709 AZ 712)

Funkcia ochrany motora pred zablokovanim poskytuje ochranu motora proti kratkym
pretazeniam.Pretazenie moze byt zapricinené napriklad zablokovanym hriadelom.Reakcny
Cas ochrany pred zablokovanim je mozné nastavit na hodnotu kratSiu, ako je tepelna ochrana
motora.

Stav zablokovania motora je uréeny parametrami ID710 (Zablok. prid) a ID712 (Frekvenény
limit zablokovania).Ak prad prekroci dany limit a vystupna frekvencia bude nizsia ako
nastaveny limit, motor je v stave zablokovania.

Ochrana pred zablokovanim je urcitym druhom nadprudovej ochrany.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi menic¢mi (<1,5 kW) pouzivate dlhé kable motora (max. 100 m),
prad motora namerany menicom mdoze byt ovela vyssi ako skutocny prud
motora.Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

8.6 PARAMETRE OCHRANY ODLAHCENIA (ID 713 AZ 716)

Ochrana pred odlahcenim motora ma za Ulohu zabezpecit, aby bol pri spustenom menici
motor zataZzeny.Ak je zatazenie motora nedostatocné, v procese mozu nastat problémy.Moze,
napriklad, dojst k pretrhnutiu remena alebo zavzdusSneniu cerpadla.

Ochranu motora pred odlahcenim je mozné upravit pomocou parametrov ID714 (Zatazenie
oblasti odbudzovania) a ID715 (Zatazenie pri nulovej frekvencii).Krivka odlahlenia je
kvadraticka krivka medzi nulovou frekvenciou a zaciatkom odbudzovania.Ochrana sa aktivuje
az pri hodnote vyssSej ako 5 Hz.Pocitadlo ¢asu odlahcenia sa zapina aZ pri hodnote vyssej ako
5 Hz.

Hodnoty parametrov ochrany pred odlahcenim sa nastavuju vo forme percentualnej hodnoty
menovitého krutiaceho momentu motora.Na zistenie pomeru nastavenia rozsahu pre
hodnotu vnitorného momentu pouzite Udaje z typového Stitka motora, menovity prdd motora
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a menovity prud menica IH.Ak pouzijete iny druh prudu ako menovity prdd motora, znizi sa
presnost vypoctu.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi meni¢mi (1,5 kW] pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prad motora namerany menicom mdoze byt ovela vyssi ako skutocny prud
motora.Toto je sposobené kapacitnymi prddmi v kabli motora.

8.7 PARAMETRE RIADENIA POMOCOU KOMUNIKACNEJ ZBERNICE (ID 850 AZ
859)

Parametre riadenia pomocou komunikacnej zbernice sa pouZzivaju, ked je zdrojom
referencnej frekvencie alebo rychlosti komunikaéna zbernica (Modbus, Profibus, DeviceNet a
pod.).Prostrednictvom moznosti vyberu datového vystupu kom. zbernice 1 - 8 je mozné
monitorovat hodnoty z komunikacnej zbernice.

8.7.1 VYSTUP DAT PROCESU (SLAVE -> MASTER)

Komunikacna zbernica Master dokaze nacitat skutocné hodnoty z frekvencného menica
pomocou premennych dat procesu.Zakladna aplikacia, Standardna aplikacia, aplikacia
Miestne/Vzdialené, aplikacia Multi-Step, aplikacia Riadenie PID a aplikacia na ovladanie
Cerpadiel a ventiladtorov vyuzivaju procesné Udaje takto:

Tabulka 211: Prednastavené hodnoty pre vystup procesnych udajov v
komunikacnej zbernici

Jednotk

Udaj Prednastavena hodnota a Mierka
Vystup dat procesu 1 Vystupna frekvencia Hz 0,01 Hz 1
Vystup dat procesu 2 Otacky motora ot./min. 1 ot./min. 2
Vystup dat procesu 3 Prud motora A 0,1TA 45
Vystup dat procesu 4 Moment motora % 0.1% 4
Vystup dat procesu 5 Vykon motora % 0.1% 5
Vystup dat procesu 6 Napétie motora \Y 0,1V 6
Vystup dat procesu 7 Napatie j.s. medziobvodu \% 1V 7
Vystup dat procesu 8 Kod aktivnej poruchy - - 37

Viacucelova riadiaca aplikacia ma vyberovy parameter pre kazdy vystup dat
procesu.Monitorovacie hodnoty a parametre menica je mozné zvolit pomocou ¢isla
ID.Predvolené moznosti vyberu najdete vo vyssie uvedenej tabulke.
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8.7.2 NASTAVENIE ROZSAHU PRUDU V ROZNYCH VELKOSTIACH JEDNOTIEK

POZNAMKA!
Monitorovacia hodnota ID45 (zvyc¢ajne vo vystupe dat procesu 3) sa udava iba s
jednym desatinnym miestom.

Tabulka 212: Nastavenie rozsahu prudu v réznych velkostiach jednotiek

Napitie Velkost Mierka
208 - 240 Vac NX_2 0001 - 0011 100-0,01 A
208 - 240 Vac NX_2 0012 - 0420 10-0,1TA
380 - 500 Vac NX_5 0003 - 0007 100-0,01 A
380 - 500 Vac NX_5 0009 - 0300 10-0,1A
380 - 500 Vac NX_5 0385 - 1-1A
525 - 690 Vac NX_6 0004 - 0013 100-0,01 A
252 - 690 Vac NX_6 0018 - 10-0,1A

8.7.3 VSTUP DAT PROCESU (MASTER -> SLAVE)

Riadiace slovo, referencia a data procesu sa pouzivaju v aplikaciach typu ,véetko v jednom”
takto:

Tabulka 213: Zakladna aplikacia, Standardnd aplikacia, aplikacia Miestne/
Vzdialené, aplikacia Multi-Step

Udaj Hodnota Jednotka Mierka
Referencia Referencna rychlost % 0.01%
Riadiace slovo Prikaz na spustenie/zastavenie - -

Prikaz na reset poruchy

PD1-PD8 Nepouzité - -

POZNAMKA!
Nastavenia v nizsie uvedenej tabulke su predvolené nastavenia z vyroby.Pozrite si aj
skupinu parameter G2.9.
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Tabulka 214: Viacucelova aplikacia riadenia

Udaj Hodnota Jednotka Mierka
Referencia Referencna rychlost % 0.01%
Riadiace slovo Prikaz na spustenie/zastavenie - -

Prikaz na reset poruchy

Vstup IN1 dat procesu Referencia krdtiaceho momentu % 0.1%

Vstup IN2 dat procesu Volny analdgovy vstup % 0.01%

Vstup IN3 dat procesu Nastavenie vstupu % 0.01%
PD3 - PD8 NepouZité - -

Tabulka 215: Aplikacia Riadenie PID a aplikacia na ovladanie cerpadiel a
ventilatorov

Udaj Hodnota Jednotka Mierka
Referencia Referencna rychlost % 0.01%
Riadiace slovo Prikaz na spustenie/zastavenie - -

Prikaz na reset poruchy

Vstup IN1 dat procesu Referencia pre regulator PID % 0.01%

Skutocna hodnota 1 do regula-

A 0, 0,
Vstup IN2 dat procesu tora PID %o 0.01%
Vstup IN3 dat procesu Skutocna hodnota 2 do regula- % 0.01%
tora PID
PD4 - PD8 Nepouzité - -

8.8 PARAMETRE UZATVORENEJ SLUCKY (ID 612 AZ 621)

Nastavenim hodnoty 3 alebo 4 pre parameter ID600 zvolte rezim riadenia uzatvor. slucky.

Rezim riadenia uzatvor. slucky (pozrite si kapitolu 600 ReZim riadenia motora 234567 (2.6.1))
sa pouziva, ked'je potrebné dosiahnut lepSi vykon v okoli nulovych otacok a vyssiu presnost
statickych otacok pri vyssich rychlostiach.Rezim riadenia uzatvor. slucky je zaloZeny na
.reguldcii vektorového prudu zameranej na prddenie v rotore”.Pri tomto riadiacom principe
sa fazové prudy rozdelia na Cast s prddom vytvarajdcim kratiaci moment a na cast s
magnetizacnym prddom.Tymto spésobom je mozné riadit indukény stroj s kotvou nakratko
sposobom jednosmerného motora s cudzim odbudzovanim.
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POZNAMKA!
Tieto parametre je mozné pouzivat iba pri menicoch Vacon NXP.

PRIKLAD:

ReZim riadenia motora = 3 (riadenie rychlosti v uzatvorenej slucke)

Toto je obvykly prevadzkovy rezim v pripadoch, ked'je potrebné dosiahnut rychle c¢asy odozvy,
vysoku presnost alebo presne regulovany chod pri nulovych frekvencidch.Doska enkodéra
musi byt pripojena k slotu C riadiacej jednotky.Nastavte parameter P/R enkodéra
(P7.3.1.1).Spustite v otvorenej slucke a skontrolujte rychlost a smer enkodéra (V7.3.2.2).V
pripade potreby prepnite zapojenie vodicov enkodéra alebo fazy kablov motora.Ak je rychlost
enkodéra nespravna, zariadenie nespustajte.Naprogramujte prud bez zataze na parameter
ID612 alebo vykonajte identifikacny chod bez zataZze na hriadeli motora a nastavte parameter
1D619 (Uprava sklzu), aby napatie mierne stiplo nad lineadrnu krivku U/f pri frekvencii motora
na hodnote priblizne 66 % menovitej frekvencie motora.Rozhodujulci je pritom parameter
(ID112) Menovité otacky motora.Parameter Prddové obmedzenie (ID107) riadi dostupny
moment linedrne vzhladom na menovity prud motora.

8.9 PRINCiP PROGRAMOVANIA ,,SVORKA K FUNKCII“ (TERMINAL TO
FUNCTION - TTF)

Princip programovania vstupnych a vystupnych signalov vo viactucelovej riadiacej aplikacii,
ako aj v aplikacii na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov (a ¢iastocne aj v ostatnych aplikaciach)
sa lisi od beZne pouzivaného sposobu programovania v inych aplikaciach Vacon NX.

Pri bezne pouZivanom sp6sobe programovania, metdéda Funkcia ku svorke (Function to
Terminal - FTT), mate k dispozicii pevne dany vstup alebo vystup, pre ktory definujete urcitd
funkciu.Avsak vyssie uvedené aplikacie vyuzivaju metddu programovania ,Svorka k funkcii”
(Terminal to Function - TTF), pri ktorej sa proces programovania vykonava opacnym
sposobom:Funkcie sa zobrazuju ako parametre, pre ktoré operator definuje urcity vstup
alebo vystup.Pozrite si Varovanie v kapitole8.9.2 Definovanie svorky pre urcitd funkciu pomocou
programovacieho nastroja NCDrive.

8.9.1 DEFINOVANIE VSTUPU/VYSTUPU PRE URCITU FUNKCIU NA PANELI

Prepojenie urcitého vstupu alebo vystupu s uréitou funkciou (parametrom) sa vykona
zadanim prislusnej hodnoty pre dany parameter.Hodnota pozostava z slotu dosky na riadiacej
doske Vacon NX (pozrite si ndvod na pouzivanie vyrobku) a prislusného cisla signalu, pozri
nizsie.
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[READY
@\ Pa33 EED

Ref.4mA por./var
DigOUT:B.1 >

® &9

Obr. 94: Definovanie vstupu/vystupu pre urcitd funkciu na paneli

A. Nazov funkcie C. Slot
B. Typ svorky D. Cislo svorky
PRIKLAD

Chcete pripojit funkciu digitalneho vystupu Porucha/varovanie referencie (parameter 2.3.3.7)
k digitalnemu vystupu DO1 na zakladnej doske OPTA1 (pozrite si navod na pouzivanie

vyrobkul.
1 Vyhladajte parameter 2.3.3.7 na paneli.Jednym
stlacenim tlacidla Menu vpravo prejdite do rezimu PREADY |
Uprav.V riadku s hodnotou je na lavej strane PRIICED
uvedeny typ svorky (DigIN, DigOUT, An.IN, An.QUT)
a na pravej strane je zobrazeny vstup/vystup, ku Al Ref. Por./Varov.
ktorému je prave pripojena funkcia (B.3, A.2 a pod.}, DigOUT:0.0 N
pripadne ak nie je pripojend, zobrazuje sa hodnota
(0.#).
2 Ked hodnota blika, stlacte a podrzte tlacidlo
Prehliadaca nahor alebo nadol, az kym nenajdete PREADY
pozadovany slot dosky a Cislo signalu.Program PRI CED
postupne zobrazi sloty dosky zacinajuc od 0 a bude
pokracovat od A po E, ako aj moZnosti na vyber Al Ref. I?O,r'/,va rov.
vstupu/vystupu od 1 do 10. DigOUT: 0.0~ »
3 Po nastaveni poZzadovanej hodnoty jednym
stlacenim tlacidla Enter potvrdte vykonanu zmenu. PREADY |
PEII D
AI Ref. Por./Varov.
R \ | v
DigOUT;B. 1] R

8.9.2 DEFINOVANIE SVORKY PRE URCITU FUNKCIU POMOCOU PROGRAMOVACIEHO
NASTROJA NCDRIVE

Ak na parametrizaciu pouZivate programovaci nastroj NCDrive, funkciu budete musiet
prepojit s danym vstupom/vystupom rovnakym sp6sobom, ako pri programovani cez riadiaci
panel.Staci vybrat kod s adresou z vystvacieho zoznamu v stlpci Value (Hodnota).
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P 231.18 Ref Lim Supery.

=

Obr. 95: Snimka obrazovky s programovacim nastrojom NCDrive - zadavania kddu s adresou

VYSTRAHA!

VAN

Dbajte DOSLEDNE na to, aby ste k jednému a tomu istému vystupu nepripojili dve

funkcie. Predidete tak potlaceniu funkcii a zarucite plynull prevadzku.

POZNAMKA!

Vstupy nie je mozné, na rozdiel od vystupov, zmenit v stave CHOD.

8.9.3

DEFINOVANIE NEPOUZITYCH VSTUPOV/VYSTUPOV

Pre vSetky nepouzité vstupy a vystupy sa musi ako slot dosky nastavit hodnota 0 a pre Cislo
svorky je tiez nutné nastavit hodnotu 1.Hodnota 0.1 je zaroven prednastavenou hodnotou pre
vacsinu funkcii.Ak vSak chcete pouzit hodnoty signalu digitalnych vstupov napr. iba na
testovacie Ucely, mozete slot dosky nastavit na hodnotu 0 a ¢islo svorky na lubovolné Cislo v
rozsahu 2 - 10, aby ste vstup prepli do stavu TRUE.Inak povedané, hodnota 1 zodpoveda stavu
.Kontakt otvoreny” a hodnoty 2 az 10 stavu . Kontakt uzatvoreny”.

V pripade analégovych vstupov bude zadanie hodnoty 1 pre Cislo svorky zodpovedat Urovni
signalu 0 %, hodnota 2 bude zodpovedat Urovni 20 %, hodnota 3 urovni 30 % a tak
dalej.Zadana hodnota 10 pre Cislo svorky zodpoveda 100 % Urovni signalu.
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8.10 PARAMETRE RIADENIA RYCHLOSTI (IBA APLIKACIA 6)

Zisk - %
A

(W RiadenieRychlosti_Kp_FW¥——

—100 %———

(W |RiadenieR;'/chIosti_Kp_f@—>—

-
f
CW RiadenieRychlosti_f0

CW RiadenieRychlosti_f1

K

CW IZac“:iatokOdbudzovani

Obr. 96: Prispbsobitelny zisk regulatora rychlosti

1295 ZISK PRI MINIMALNEJ HODNOTE MOMENTU REGULATORA RYCHLOSTI 6 (2.6.23.30)

Relativny zisk ako percento parametra ID613 regulatora rychlosti, ked'je referencia
momentu alebo vystup riadenia rychlosti nizsi ako hodnota parametra ID1296.Tento
parameter sa zvyCajne pouziva na stabilizaciu regulatora rychlosti pre systém menicov s
volou prevodovky.

1296 MINIMALNA HODNOTA MOMENTU REGULATORA RYCHLOSTI 6 (2.6.23.29)

Uroven referencie momentu, pod ktorou sa zisk regulatora rychlosti zmeni z ID613 na
ID1295.Je udana v percentach menovitého momentu motora.Zmena sa filtruje podla
parametra ID1297.

1297 CASOVA KONSTANTA FILTRA MINIMALNEJ HODNOTY MOMENTU REGULATORA
RYCHLOSTI 6 (2.6.23.31)

Casova konétanta filtra pre kritiaci moment, ked'sa zisk regulatora rychlosti zmeni z D613
na ID1295 v zavislosti od ID1296.

1298 ZISK REGULATORA RYCHLOSTI V OBLASTI ZACIATKU ODBUDZOVANIA 6 (2.6.23.28)

Relativny zisk regulatora rychlosti v oblasti zaciatku odbudzovania ako percento z parametra
ID613.

1299 ZISK REGULATORA RYCHLOSTI F0 6 (2.6.23.27)

Relativny zisk regulatora rychlosti ako percento parametra ID613, ked'je rychlost pod
Urovnou definovanou parametrom ID1300.

1300 BOD FO REGULATORA RYCHLOSTI 6 (2.6.23.26)

Uroven rychlosti v Hz, pod ktorou sa zisk regulatora rychlosti rovna parametru 1D1299.
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1301 BOD F1 REGULATORA RYCHLOSTI 6 (2.6.23.25)

Uroven rychlosti v Hz, nad ktorou sa zisk requlatora rychlosti rovna parametru 1D613.0d
rychlosti definovanej parametrom ID1300 aZ po rychlost definovanu parametrom ID1301 sa
zisk regulatora rychlosti linedrne meni z parametrov ID1299 na ID613 a naopak.

1304 OKNO KLADNE 6 (2.10.12)

Definuje velkost okna na kladny smer od konecnej referencnej rychlosti.

1305 OKNO ZAPORNE 6 (2.10.11)

Definuje velkost okna na zaporny smer od konecnej referencnej rychlosti.

1306 KLADNY LIMIT VYPNUTIA V OKNE 6 [2.10.14)

Definuje kladny limit vypnutia regulatora rychlosti, ked regulator rychlosti vrati rychlost spat
do okna.

1307 ZAPORNY LIMIT VYPNUTIA V OKNE 6 (2.10.13)

Definuje zaporny limit vypnutia regulatora rychlosti, ked regulator rychlosti vrati rychlost
spat do okna.

1311 FILTER CHYB RYCHLOSTI TC 6 (2.6.23.33)

Casova konstanta filtra pre chybu referenénej rychlosti a skutoénej rychlosti.Je mozné ju
pouzivat na odstranenie mensich ruseni v signali enkodéra.

1382 LIMIT VYSTUPU RIADENIA RYCHLOSTI 6 (2.10.15)

Limit max. krdtiaceho momentu pre vystup regulatora rychlosti ako percento z menovitého
momentu motora.

8.11 AUTOMATICKE STRIEDANIE MENICOV (IBA APLIKACIA 7)

Funkcia automatického striedania umoznuje menit v poZzadovanych intervaloch poradie
spustania a zastavenia menicov riadenych automatikou cerpadiel a ventilatorov.Menic
riadeny frekvencnym meni¢om je tiez mozné zaradit do sekvencie automatického striedania
a uzamykania (P2.9.25).Funkcia automatického striedania umoznuje vyrovnavat prevadzkové
Casy motorov a zabranit napr. zablokovaniu Cerpadiel v dosledku priliS dlhych prestavok v
prevadzke.
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« Funkciu automatického striedania aplikujte pomocou parametra 2.9.24, Automat.Stried.

« Automatické striedanie sa vykona po uplynuti ¢asu nastaveného v parametri 2.9.26,
Interval automatického striedania, a vyuzita kapacita je nizsia ako Uroven definovana
parametrom 2.9.28, Limit frekvencie automatického striedania.

* Menice v prevadzke sa zastavia a znova spustia v novom poradi.

«  Menice su k frekvenénému menicu alebo elektrickej sieti pripojené prostrednictvom
externych stykacov, ktoré su riadené prostrednictvom reléovych vystupov frekvencného
menica.Ak je motor riadeny frekvencnym meni¢om sucastou sekvencie automatického
striedania, je vzdy riadeny prostrednictvom reléového vystupu, ktory bol aktivovany ako
prvy.Ostatné relé aktivované neskor riadia pomocné pohony (pozriObr. 98 Priklad
automatického striedania 2 cerpadiel, hlavna schéma aObr. 99 Priklad automatického
striedania 3 Cerpadiel, hlavna schéma).

1027 AUTOMATICKE STRIEDANIE 7 (2.9.24)

Tabulka 216: Vyber pre parameter ID1027

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Automat. striedanie sa nepou-
Zije
1 Automat. striedanie sa pouzije

Automatickd zmena poradia spustania a zastavenia sa aktivuje a pouZije bud'iba na pomocné
pohony, alebo na pomocné pohony a pohon riadeny frekvenénym menic¢om, a to v zavislosti
od nastavenia parametra 2.9.25, Automaticky vyber.Predvolene je automat.striedanie
aktivované pre 2 menice.Pozrite si Obr. 19 Predvolena konfiguracia rozhrania I/0 a priklad
zapojenia aplikacie na ovladanie Cerpadiel a ventilatorov (s 2-vodicovym vysielacom) a Obr. 98
Priklad automatického striedania 2 cerpadiel, hlavna schéma.

1028 AUTOMATICKY VYBER AUT. STRIEDANIA/BLOKACII 7 (2.9.25)

Tabulka 217: Vyber pre parameter ID1028

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Automatika (aut. striedanie/ Menic riadeny frekvenénym meni¢om zostava nezmeneny.Z
0 blokacie) sa aplikuje iba na tohto dovodu je sietovy stykac potrebny iba pre jeden
pomocné pohony pomocny pohon.

VSetky pohony st sucastou sek- |Menic riadeny frekven¢nym menicom je sucastou automatiky
1 vencie automatického strieda- |a pre kazdy menic je potrebny stykac na jeho pripojenie bud'k
nia/blokacii elektrickej sieti, alebo frekvenénému menicu.

1029 INTERVAL AUTOMATICKEHO STRIEDANIA 7 (2.9.26)

Po uplynuti ¢asu urceného pomocou tohto parametra sa vykona funkcia automatického
striedania, ak bude pouzita kapacita pod Urovnou definovanou pomocou parametrov 2.9.28
(Limit frekvencie automatického striedania) a 2.9.27 (Maximalny pocet pomocnych
pohonov).Ak kapacita prekroc¢i hodnotu parametra P2.9.28, automatické striedanie sa vykona
az po klesnuti kapacity pod tento limit.
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« Odpocitavanie Casu sa aktivuje iba v pripade, ak je aktivna poZiadavka na spustenie/
zastavenie v riadiacom mieste A.

« Odpocitavanie ¢asu sa vynuluje po vykonani automatického striedania alebo po
odstraneni poziadavky na spustenie v riadiacom mieste A.

1030 A 1031 MAXIMA'LNY POCET POMOCNYCH POHONOV A LIMIT FREKVENCIE
AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (2.9.27 A 2.9.28)

Tieto parametre stanovuju Uroven, ktord nesmie prekrocit pouzita kapacita, aby sa vykonalo
automatické striedanie.

Tato Uroven je definovana nasledovne:

« Ak je pocet pomocnych pohonov v prevadzke nizsi ako hodnota parametra 2.9.27, méze
sa vykonat funkcia automatického striedania.

« Ak sa pocet pomocnych pohonov v prevadzke rovna hodnote parametra 2.9.27 a
frekvencia riadeného menica je nizSia ako hodnota parametra 2.9.28, automatické
striedanie sa moze vykonat.

« Ak ma parameter 2.9.28 hodnotu 0,0 Hz, automatické striedanie sa moze vykonat iba v
pokojovej polohe (Zastavenie a Parkovanie) bez ohladu na hodnotu parametra 2.9.27.

8.12 VYBER BLOKACIE (P2.9.23)

Tento parameter slUzi na aktivovanie blokovacich vstupov.Blokovacie signaly prichadzaju zo
spinaov motora.Signaly (funkcie) su pripojené k digitalnym vstupom, ktoré st pomocou
prislusnych parametrov naprogramované ako blokovacie vstupy.Automatika riadenia
Cerpadiel a ventilatorov riadi iba motory s aktivnymi tdajmi blokacie.

«  Udaje blokéacie je mozné pouzivat aj vtedy, ak nie je aktivovana funkcia automatického
striedania

« Ak nie je aktivovana blokacia niektorého pomocného pohonu a je dostupny iny
nepouzivany pomocny pohon, nepouzivany pomocny pohon sa pouzije bez zastavenie
frekvencného menica.

« Ak sa deaktivuje blokacia riadeného menica, vSetky motory sa zastavia a znova spustia s
novou konfiguraciou.

« Ak sa blokacia znova aktivuje v stave Chod, automatika funguje podla parametra 2.9.23,
Vyber blokacie:
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Tabulka 218: MozZnosti pre vyber blokacie

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité
Aktualizovat pri zastaveni Blokacie sa pouziju.Novy menic sa zaradi na posledné miesto

v poradi automatického striedania bez zastavenia
systému.No ak sa teraz poradie automatického striedania
zmeni na napr. [P1 -> P3 -> P4 -> P2], aktualizuje sa pri dal-
Som zastaveni (automat. striedanie, parkovanie, zastavenie,
1 atd.).

PRIKLAD:

[P1-> P3 -> P4] -> [P2 UZAMKNUTE] -> [P1 -5 P3 -> P4 -> P2]
-> [PARKOVANIE] -> [P1 -> P2 -> P3 -> P4]

Zastavit a aktualizovat Blokacie sa pouziju.Automatika okamzite zastavi vSetky
motory a nasledne ich znova spusti s novou konfiguraciou.

2 PRIKLAD:

[P1-> P2 -> P4] -> [P3 UZAMKNUTE] -> [STOP] -> [P1 -> P2 -
> P3 -> P4]

Pozrite si kapitolu8.13 Priklady vyberu automatického striedania a blokacii.

8.13 PRIKLADY VYBERU AUTOMATICKEHO STRIEDANIA A BLOKACII

8.13.1  AUTOMATIKA CERPADIEL A VENTILATOROV S BLOKACIAMI A BEZ
AUTOMAT. STRIEDANIA

Situacia:

« Jeden riadeny menic a tri pomocné pohony.

* Nastavenia parametrov:2.9.1=3, 2.9.25=0

« Pouzivaju sa signaly odozvy blokacii, automat. striedanie sa nepoutzije.

* Nastavenia parametrov:2.9.23=1, 2.9.24=0

« Signaly odozvy blokacii su privadzané z digitalnych vstupov zvolenych parametrami
2.2.6.18a22.2.6.21.

« Riadenie pomocného pohonu 1 (P2.3.1.27) je povolené prostrednictvom Blokacie 1
(P2.2.6.18), Riadenie pomocného pohonu 2 (P2.3.1.28) prostrednictvom Blokéacie 2
(P2.2.6.19) atd.
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Fazy:

1. Spusti sa systém a motor riadeny prostrednictvom frekvenéného menica.

2. Pomocny pohon 1 sa spusti, ked hlavny menic dosiahne nastavenu frekvenciu Startu
(P2.9.2).

3. Hlavny menic zniZi rychlost na frekvenciu zastavenia pomocného pohonu 1 (P2.9.3) av
pripade potreby zacne stupat smerom k frekvencii Startu pomocného pohonu 2.

4. Pomocny pohon 2 sa spusti, ked hlavny meni¢ dosiahne nastavenu frekvenciu spustenia
(P2.9.4).

5. Z pomocného pohonu 2 sa odstrani odozva blokacie. KedZe sa pomocny pohon 3
nepouziva, spusti sa, aby nahradil odstraneny pomocny pohon 2.

6. Hlavny menic zvysi rychlost na maximum, pretoze nie su dostupné ziadne dalSie
pomocné pohony.

7. Odstraneny pomocny pohon 2 sa znovu pripoji a zaradi do poradia spustenia pomocnych
pohonov, ktoré je teraz 1 - 3 - 2.Hlavny menic znizi rychlost na nastavenu frekvenciu
zastavenia.Poradie spustenia pomocnych menicov sa aktualizuje hned alebo pri dalSom
zastaveni (automat. striedanie, parkovanie, zastavenie, atd.) podla parametra P2.9.23.

8. Ak je nadalej potrebny vyssi vykon, rychlost hlavného menica stupne az na maximalnu
frekvenciu, ¢im systému poskytne 100 % vystupného vykonu.

Ked'uz nie je potrebné také velké mnozstvo vykonu, pomocné pohony sa vypnu v opachom
poradi(2 - 3 - 1; po aktualizovani 3 -2 - 1).

8.13.2  AUTOMATIKA éERPAQIEL A VENTILATOROV S BLOKACIAMI A
AUTOMAT. STRIEDANIM

VyssSie uvedeny postup plati aj vtedy, ak sa pouziva funkcia automatického striedania.Okrem
zmeneného a aktualizovaného poradia spustania zavisi od parametra 2.9.23 aj poradie
striedania hlavnych menicov.
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Obr. 99: Priklad automatického striedania 3 Cerpadiel, hlavna schéma
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SLEDOVANIE PORUCH

9
9.1

Kod
poruchy

SLEDOVANIE PORUCH

KODY PORUCH

Porucha

Podkéd v
T.14

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

dosledku saturacie

. chybna suciastka
. skrat alebo pretazenie
brzdného rezistora

1 Nadpruad S1=Hard- |V kabli motora je prilis Skontrolujte zatazenie.
vérové vysoky prud (> 4*1 H).Spéso- |Skontrolujte motor.
vypnutie bovat to moZze 1z tychto pri- |Skontrolujte kable a pripojky.
cin. Vykonajte identifikacny chod.
S2 = vyhra-
dené . o
. nahle zvySenie silno-
S3 = kon- prudu i
trola regu- skravt’v kabloch rr]otora
latora pouZiva sa nespravny
pridu typ motora
2 Prepatie S1=Hard- |[Napatiej.s. medziobvodu je [Nastavte dlhSi ¢as dobehu.
vérové vySsie ako limity. Pouzite brzdny striedac alebo
vypnutie brzdny rezistor.Su dostupné ako
S volitelné moznosti.
S2 = kon- : prilis kratky cas Aktivujte regulator prepatia.
trola regu- dobeh,uv . " Skontrolujte vstupné napatie.
latora pre- vysokg_spfcky prepétia
pétia vnapdjani
+  Postupnost Start/Stop
je prilis rychla
3* Porucha uzemne- Meranie prudu zistilo, ze Skontrolujte kable motora a motor.
nia sUcet prudu faz motora nie
je nula.
. porucha izolacie kablov
alebo motora
5 Radic ¢lankov Radic ¢lankov je otvoreny pri |Resetujte poruchu a znova spustite
zadani prikazu START. menic.
Ak sa opat zobrazi porucha,
i i poradte sa s vasim miestnym dis-
. prevadzkova porucha tribltorom.
. chybna suciastka
6 Nudzové zastave- Z doplnkovej dosky bol odo- [Skontrolujte obvod nidzového
nie slany signal zastavenia. zastavenia.
7 Vypnutie v Tuato poruchu nie je mozné reseto-

vat z riadiaceho panela.

Vypnite napdjanie.
NERESTARTUJTE MENIC ani HO
NEPRIPAJAJTE K NAPAJANIU!
Poradte sa s vyrobcom.

Ak sa tato porucha zobrazi sucasne
s poruchou 1, skontrolujte kabel
motora a motor.
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Kod

Porucha
poruchy

8 Porucha systému

Podkad v
T.14

S1 =vyhra-
dené

S2 = vyhra-
dené

S3 = vyhra-
dené

S4 = vyhra-
dené

S5 = vyhra-
dené

S6 = vyhra-
dené

S7 =radic
¢lankov

S8 =do
karty
menica nie
je priva-
dzané
napatie

S9 = komu-
nikacia
vykonového
modulu
(TX)

S10=
komunika-
cia vykono-
vého
modulu
(vypnutie)

S11=
komun. vyk
onového
modulu(me
ranie)

Mozna pricina

prevadzkova porucha
chybna suciastka

Sposob opravy poruchy

Resetujte poruchu a znova spustite
menic.

Ak sa opat zobrazi porucha,
poradte sa s vasim miestnym dis-
tribatorom.
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SLEDOVANIE PORUCH

po}::ghy Porucha Po.(:_lf&d v Mozna pricina Sposob opravy poruchy
9 * Podpatie S1= Napétie j.s. medziobvodu je |V pripade docasného prerusenia
j.s. medzi- [nizSie ako limity. napajacieho napétia resetujte poru-
obvod chu a znovu spustite menic.
pocas e L Skontrolujte napajacie napatie.Ak
chodu pri- |° pr|l|"s mzke napajacie je napajacie napétie dostatocné, ide
li$ nizky hapatltle, - o internu poruchu.
: |ntgrna c’hyba menica Poradte sa s vasim miestnym dis-
S2 = ziadne strledalaveh.o pradu, tribdtorom.
Gdaje z . chybna poistka na
vykonového vstupe, o,
modulu . externy radic¢ clankov
nie je zatvoreny
S3 = kon-
trola regu-
latora pod-
patia
10 * Kontrola vstup- Chyba faza vstupného vede- |Skontrolujte napdjacie napétie,
ného vedenia nia. poistky a napajaci kabel.
1 * Kontrola vystupnej Meranie prudu zistilo, ze v Skontrolujte kabel motora a motor.
fazy 1 faze motora nie je ziadny
prud.
12 Kontrola brzdného Nie je dostupny Ziadny Skontrolujte brzdny rezistor a
striedaca brzdny rezistor.Brzdny kablové vedenie.
rezistor je pokazeny.Brzdny |Ak su v poriadku, doslo k poruche
striedac je pokazeny. rezistora alebo striedaca.Poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.
13 Podchladenie fre- Teplota v chladici vykono-
kvencného menica vého modulu alebo na doske
napajania je prilis
nizka.Teplota chladica je
nizSia ako -10 °C (14 °F).
14 Prehriatie fre- Teplota chladica je vyssia Skontrolujte skutocné mnozstvo
kven¢ného menica ako 90 °C (194 °F) (alebo 77 |a prudenie chladiaceho vzduchu.
°C (170,6 °F), NX_6, FRé). Skontrolujte, ¢i sa v chladi¢i nena-
Alarm v dosledku prehriatia |chadza prach.
sa aktivuje, ak teplota chla- | Skontrolujte teplotu okolitého pro-
di¢a stupne nad 85 °C (185 [stredia.
°F) (72 °C (161,6 °F)). Uistite sa, ze frekvencia prepinania
nie je prilis vysoka vzhladom
na teplotu okolitého prostredia a
zatazenie motora.
15 * Zablokovanie Motor sa zablokoval. Skontrolujte motor a zatazZenie.
motora
16* prehriatie motora Zataz motora je prilis Znizte zatazenie motora.Ak motor
vysoka. nie je pretazeny, skontrolujte para-
metre modelu teploty.
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Kod Podkéd v v i v "

poruchy Porucha T.14 Mozna pricina Sposob opravy poruchy

17 * Odlahcenie motora Ochrana pred odlah¢enim Skontrolujte zatazenie.

motora aktivovala vypnutie.

18 ** Nevyvazenost S1=nevy- [Nevyvazeny stav medzi Ak opat dojde k poruche, poradte
vazenost vykonovymi veli¢inami v sa s vasim miestnym distributo-
pradu paralelnych vykonovych rom.

moduloch.

S2 = nevy-
vazenost
jednosm.
napatia

22 Porucha kontrol- Porucha ulozenia parame-  |Ak opat dojde k poruche, poradte

ného suctu trov. sa s vasim miestnym distributo-
EEPROM rom.

. prevadzkova porucha

. chybna suciastka

24 ** Porucha pocitadiel Hodnoty zobrazené na poci-

tadlach nie st spravne

25 Porucha strazcu Resetujte poruchu a znova spustite

mikroprocesora . prevadzkova porucha menic.

. chybné stéiastka Ak sa opat zobrazi porucha,
poradte sa s vasim miestnym dis-
tribatorom.

26 Prevencia spuste- Systém zabranil v Starte Ak to neohrozi bezpecnost, zruste

nia menica.Poziadavka na spu- |prevenciu proti spusteniu.

stenie je ZAP, ked'sa do Odstrante poziadavku na spustenie

menica prevezme nova apli-

kacia.

29 * Porucha termi- Vstup termistora doplnkovej |Skontrolujte chladenie a zatazenie

stora dosky zistil zvySenie teploty [motora.

motora. Skontrolujte pripojenie termistora.
(Ak sa vstup termistora doplnkovej
dosky nepouziva, musi byt spojeny
skratom).

30 Bezpecné deakti- Vstup dosky OPTAF sa otvo- |Ak to neohrozi bezpecnost, zruste

vovanie ril, bezpecné deaktivovanie.

31 Teplota IGBT Ochrana pred prehriatim Skontrolujte zatazenie.

(hardvér] mostika invertora IGBT Skontrolujte velkost motor.

zistila priliS vysoky kratko-  |Vykonajte identifikacny chod.

doby prud pretazenia

32 Chladenie ventila- Po zadani prikazu ZAP sa Poradte sa s vasim miestnym dis-

torom nespusti chladiaci ventilator [tribdtorom.

frekvencného menica.

34 Komunikacia cez Odoslana sprava nebola Uistite sa, Ze je k zbernici pripojené

zbernicu CAN potvrdena. dalSie zariadenie s rovnakou konfi-
guraciou.
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Kod Podkéd v v i v "
poruchy Porucha T.14 Mozna pricina Sposob opravy poruchy
35 Aplikacia Problém v softvéri aplikacie. |Poradte sa s vasim miestnym dis-
tribitorom.Ak ste programatorom
aplikacie, skontrolujte program
aplikacie.
36 Riadiaca jednotka Riadiaca jednotka NXS Zmente riadiacu jednotku.
nemoze riadit vykonovy
modul NXP a naopak
37 ** Zariadenie je Doplnkova doska bola Resetujte poruchu.Zariadenie je
vymenené (rovnaky nahradena novou doskou, pripravené na pouzitie.Menic zacne
typ) ktoru ste uz pouzivali v rov- |pouZivat staré nastavenia parame-
nakom slote.Parametre si  [trov.
dostupné v menici.
38 ** Zariadenie pridané Bola pridana doplnkova Resetujte poruchu.Zariadenie je
(rovnaky typ) doska.Rovnaku doplnkovu pripravené na pouzitie.Menic zacne
dosku ste uz predtym pouzili |pouzivat staré nastavenia parame-
v tom istom slote.Parametre |trov.
su dostupné v menici.
39 ** Zariadenie bolo Zo slotu bola odstranena Zariadenie nie je dostupné.Rese-
odstranené doplnkova doska. tujte poruchu.
40 Zariadenie nebolo |S1= Bolo pripojené nezname Poradte sa s vasim miestnym dis-
rozpoznané nezname zariadenie (vykonovy modul/ |tribGtorom.
zariadenie |doplnkovéa doska)
S2=
Power1 nie
je rovna-
kého typu
ako
Power2
41 Teplota IGBT Ochrana pred prehriatim Skontrolujte zataZenie.
mostika invertora IGBT Skontrolujte velkost motor.
zistila prilis vysoky kratko-  |Vykonajte identifikacny chod.
doby prud pretazenia.
42 Prehriatie Ochrana pred prehriatim Nastavte dlhsi ¢as dobehu.
brzdného rezistora brzdného rezistora zistila Pouzite externy brzdny rezistor.
prilis intenzivne brzdenie.
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Kod Podkéd v v i v "
poruchy Porucha T.14 Mozna pricina Sposob opravy poruchy
43 Porucha kdodova- 1 =kanal A |Bol zisteny problém v signa- |Skontrolujte pripojky enkodéra.
cieho zariadenia enkodéra 1 [loch enkodéra. Skontrolujte dosku enkodéra.
chyba Skontrolujte frekvenciu enkodéra v
otvorenej slucke.
2 =kanalB
enkodéra 1
chyba
3 = chybaju
oba kanaly
enkodéra 1
4 = opacne
zapojeny
enkodér
5 = chyba
doska
enkodéra
L ** Zariadenie je Bola zmenena doplnkova Resetujte.
vymenené (iny typ) doska alebo vykonovy modul [Ak sa zmenila doplnkova doska,
Nové zariadenie je iného znovu nastavte parametre doplnko-
typu alebo ma iny menovity |vej dosky.
vykon. Ak bol vykonovy modul zmeneny,
nastavte parametre konvertora
znova.
45 ** Zariadenie pridané Bol pridany iny typ doplnko- |Resetujte.
(iny typ) vej dosky. Znova nastavte parametre vykono-
vého modulu.
49 Delenie nulou v V programe aplikacie sa Ak sa porucha opat zobrazi, ked
aplikacii vyskytlo delenie nulou. bude frekvencny menic v stave
chodu, poradte sa s vasim miest-
nym distribdtorom.Ak ste progra-
matorom aplikacie, skontrolujte
program aplikacie.
50 * Analégovy vstup lin Prud na analégovom vstupe |Skontrolujte ststavu elektrickych
< 4 mA (zvol. roz- je < 4 mA. Riadiaci kdbelje  |obvodov.
sah signalu 4 az preruseny alebo uvolneny,
20 mA) zdroj signalu zlyhal.
51 Externa porucha Porucha digitalneho vstupu. |Odstrante pricinu poruchy v exter-
nom zariadeni.
52 Porucha komuni- Doslo k poruche pripojenia  [Skontrolujte pripojenie riadiaceho
kacného panela medzi riadiacim panelom panela a kabel riadiaceho panela.
(alebo NCDrive) a meni¢om.
53 Porucha kom. Doslo k poruche datového Skontrolujte instalaciu a hlavny

zbernice

pripojenia medzi hlavnym
radicom komunikacnej
zbernice a doskou komuni-
kacnej zbernice.

radi¢ komunikacnej zbernice.
Ak je inStalacia spravna, poradte sa
s vasim miestnym distribdtorom.
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Kod Podkéd v v i v "
poruchy Porucha T.14 Mozna pricina Sposob opravy poruchy
54 Porucha zasuvky Poskodena doplnkova doska |Skontrolujte dosku a slot.
alebo slot Poradte sa s vasim miestnym dis-
tribatorom.
56 Prehriatie Teplota prekrocila nasta- Vyhladajte pricinu narastu teploty.
veny limit.
Odpojeny snimac.
Skrat.

57 ** Identifikacia Identifikacny chod zlyhal. Prikaz Chod bol odstraneny este
pred dokoncenim identifikacného
chodu.

Motor nie je pripojeny k frekvenc-
nému menicu.
Na hriadeli motora je zataz.
58 * Brzda Skutocny stav brzdy sa liSi Skontrolujte stav a pripojenie
od riadiaceho signalu. mechanickej brzdy.
59 Komunikacia s Komunikacia medzi zariade- |Skontrolujte parametre doplnkovej
podradenym zaria- niami Master a Follower cez [dosky.
denim (Follower]) systémovu zbernicu alebo Skontrolujte kabel motora z optic-
zbernicu CAN sa prerusila.  |kého vlakna alebo kabel CAN.
60 Chladenie Zlyhala cirkulacia chladiacej |Skontrolujte dévod zlyhania v
kvapaliny v kvapalinou chla- |externom systéme.
denom menici.

61 Chyba rychlosti Otacky motora sa nerovnaju |Skontrolujte pripojenie enkodéra.

referencii. Motor PMS prekrocil maximalny
krutiaci moment.

62 Zablokovanie Signal na povolenie chodu Skontrolujte dévod poklesu signalu

chodu ma nizku intenzitu. na povolenie chodu.

63 ** Nudzové zastave- Prikaz na nidzové zastave- |Po resetovani sa prijme novy prikaz

nie nie bol prijaty z digitdlneho  |na spustenie.
vstupu alebo zbernice.

b4 ** Vstupny spinac Vstupny spina¢ menica je Skontrolujte hlavny vypinac

otvoreny otvoreny. menica.

65 Prehriatie Teplota prekrocila nasta- Vyhladajte pricinu narastu teploty.

veny limit.
Odpojeny snimac.
Skrat.
74 Porucha zariade- Pri pouzivani normalnej

nia Follower funkcie Master Follower sa
tento kad poruchy objavi, ak
v jedenom alebo viacerych
menicoch Follower vyskytne
porucha.

* = pre tieto poruchy je mozné v aplikacii nastavit rozne reakcie.Pozrite si skupinu
parametrov Ochrany.
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