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설치 및 시운전시, 최소한 다음에 나오는 빠른 시작 가이드는 반드시 수행해야 

합니다. 

 

어떤 문제라도 발생하면, 해당 지역 협력사에 연락 하십시오. 

 

 
빠른 시작 가이드 

 
1. 주문 품목과 배송품이 맞는지 확인 하고, 3장을 보십시오. 

 
2. 모든 시운전 작업을 하기 전에, 1장의 안전 지시를 주의 깊게 읽으십시오. 

 
3. 기계 파트의 설치작업 전에 장비(5.6장) 주위에 최소 여유를 확인 하고, 4.2장에  

따라 주변 환경을 확인 하십시오. 
 

4. 모터 케이블, 주전원 케이블의 사이즈, 주전원 퓨즈의 사이즈, 케이블의 접속을  
체크하고, 6.2.2장부터 6.2.7장까지 읽으십시오. 

 
5. 설치 지시에 따라 진행하고, 7장을 읽으십시오. 

 
6. 제어 연결은 8.2.1장에 설명되어 있습니다. 

 
7. 시작 마법사가 활성화 되면, 키패드 언어와 사용하기를 원하는 어플리케이션을  

선택하고 설치마법사에 따른 기본 파라미터를 설정 하십시오. 
 

7a. 메뉴 M6, 페이지 6.1의 키패드 언어를 설정하십시오. 
키패드 사용 지침은 9장에 있습니다. 

 
7b. 메뉴 M6, 페이지 6.2로부터 사용하기를 원하는 어플리케이션을 선택하십시오. 

키패드 사용 지침은 9장에 있습니다. 
 

8. 모든 파라미터는 공장 초기값으로 설정 되어 있습니다. 올바른 동작을 위해서,  
아래 값에 대한 명판 정격 데이터와 파라미터 그룹 G2.1의 파라미터에 따라  
체크하십시오. 
• 모터의 정격 전압 
• 모터의 정격 주파수 
• 모터의 정격 스피드 
• 모터의 정격 전류 
• 모터의 cosφ(파워팩터) 

 
몇 가지 옵션은 특정 파라미터 세팅이 필요 할 수 있습니다. 
 
모든 파라미터는 All in One Application 매뉴얼에 설명되어 있습니다. 

 
9. 시운전 지시에 따르고, 10장을 보십시오 

 
10. VACON NX_주파수 변환기는 사용할 준비가 되었습니다. 

 
주파수 변환기 사용시, 지시에 따르지 않는 경우, VACON PLC의 책임이 아닙니다. 

 

 



Tel. +358 (0)201 2121 • Fax +358 (0)201 212 205 

 

 

구 성 

 

VACON NXC 사용자 매뉴얼 

 

찾기 

 

1. 안전 

2. 서론 

3. 배송 수령 

4. 기술 데이터 

5. 설치 

6. 케이블링 및 연결 

7. 저 고조파 회생 캐비닛 드라이브 

8. 설치 지침 

9. 제어 키패드 

10. 시운전 

11. 폴트 추적 

 

 

 

 

  



 

24-hour support: +358 (0)40 837 1150 • Email: vacon@vacon.com 

찾기 
document: DPD01776B 

발행일: 6.21.2007 

 
1. 안전 ........................................................................................................................................ 5 

1.1 주의 ........................................................................................................................................................................... 5 
1.2 안전 지시 ............................................................................................................................................................... 5 
1.3 접지 및 접지 불량 보호 ................................................................................................................................. 6 
1.4 모터 운전 ............................................................................................................................................................... 6 
 

2. 서론 ........................................................................................................................................ 7 

2.1 제조사 Declaration of Conformity ............................................................................................................. 8 
 

3. 배송 수령 ............................................................................................................................... 9 

3.1 타입 코드 ............................................................................................................................................................... 9 
3.2 NXC 추가 옵션 코드 ..................................................................................................................................... 10 
3.3 보관 ........................................................................................................................................................................ 12 
3.4 유지보수 ............................................................................................................................................................... 12 
3.5 보증 ........................................................................................................................................................................ 13 
 

4. 기술 터이터 ......................................................................................................................... 14 

4.1 정격 파워 ............................................................................................................................................................ 14 
4.2 기술 데이터 ........................................................................................................................................................ 18 
 

5. 설치 ...................................................................................................................................... 20 

5.1 치수 ........................................................................................................................................................................ 20 
5.2 배송 패키지에서 유닛 분리 ....................................................................................................................... 22 
5.3 바닥 및 벽면 유닛 고정 .............................................................................................................................. 22 
5.4 AC 리액터 결선 ............................................................................................................................................... 24 
5.5 보조 전압 변압기 탭 ..................................................................................................................................... 25 
5.6 냉각 ........................................................................................................................................................................ 26 
5.7 전력 손실 ............................................................................................................................................................ 28 
 

6. 케이블 및 연결 ................................................................................................................... 29 

6.1 전력 유닛 위상 이해 ..................................................................................................................................... 29 
6.2 주전원 연결 ........................................................................................................................................................ 31 
 

7. 저 고조파 회생 캐비닛 드라이브 ..................................................................................... 49 

7.1 NXC 저 고조파 회생 캐비닛 프리챠징 및 MCCB 작동 지침 ................................................... 49 
 

8. 설치 지침 ............................................................................................................................. 53 

8.1 케이블 설치 및 UL 표준 ............................................................................................................................. 54 
8.2 제어 유닛 ............................................................................................................................................................ 56 
8.3 전원 및 내부 제어 케이블 연결 .............................................................................................................. 63 
8.4 광통신 케이블, 신호 리스트 및 연결 .................................................................................................... 64 
 

9. 제어 키패드 ......................................................................................................................... 65 

9.1 키패드 디스플레이의 표시 .......................................................................................................................... 65 
9.2 키패드 누름-버튼 ............................................................................................................................................. 67 
9.3 제어 키패드 네비게이션 .............................................................................................................................. 68 
9.4 키패드 추가 기능 ............................................................................................................................................ 92 
 

  



Tel. +358 (0)201 2121 • Fax +358 (0)201 212 205 

10. 시운전 ................................................................................................................................... 93 

10.1 안전 ........................................................................................................................................................................ 93 
10.2 주파수 변환기의 시운전 .............................................................................................................................. 93 
 

11. 폴트 추적 ............................................................................................................................. 96 

11.1 폴트 시간 데이터 기록 ................................................................................................................................. 96 

 

 

 

 



 

24-hour support: +358 (0)40 837 1150 • Email: vacon@vacon.com 

1 

1. 안전 

 
 

1.1 주의 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 VACON NX 주파수 변환기는 고정 설치 되어야 합니다. 

2 주파수 변환기가 주전원에 연결되어 있으면, 어떤 측정도 하지 마십시오. 

3 

VACON NX의 어떤 부분에서도 전압 내력 시험을 하지 마십시오. 수행될 

테스트에 따라 정해진 절차가 있습니다. 이 절차를 무시하는 것은 제품을 

손상 시킬 수 있습니다. 

4 주파수 변환기에는 대량의 용량성 누설 전류가 있습니다. 

5 
주파수 변환기가 기계의 한 부분으로 사용 된다면, 기계 제조사는 주전원 

스위치(EN 60204-1)와 기계를 함께 제공 해야 할 책임이 있습니다. 

6 VACON 에 의해 배송된 스페어 파트(spare parts)만 사용 할 수 있습니다. 

7 

기동 명령이 ‘ON’이면 모터는 작동을 시작합니다. 추가로, 만약 파라미터, 

어플리케이션 및 소프트웨어가 변경되면 I/O 상관관계(스타트 입력 

포함)는 변경될 수 있습니다. 그러므로 만약 예상치 못한 스타트로 인해 

위험을 발생 시킬 수 있을 경우에는, 모터를 분리 하십시오 

8 
모터 및 모터 케이블 측정 전에 모터 케이블을 주파수 변환기로부터 분리 

하십시오. 

9 
회로 보드에 있는 구성품을 만지지 마십시오. 정전압이 방전되어 

구성품을 손상 시킬 수 있습니다. 

 

1.2 안전 지시 

 

 

 

 

 

 

1 

VACON NX가 주전원 전위에 연결 되어 있다면, 주파수 변환기 파워 

유닛의 구성품 및 설치된 캐비닛 장치들은 전기가 통전될 수 있습니다. 이 

전압과 접촉하는 것은 매우 위험하고 죽음이나 심각한 부상을 유발 할 수 

있습니다. 

2 

VACON NX가 주전원에 연결되어 있거나, 모터가 운전중이 아닐 때라도 

모터 단자대 U,V,W 및 DC-link/제동 저항 단자대 -/+ 및 다른 모든 주요 

장치는 전기가 통할 수 있습니다. 

3 

주파수 변환기를 주전원으로부터 분리한 후, 팬이 스톱하고, 키패드의 

표시가 꺼질 때까지 기다리십시오(만약 키패드가 부착되지 않았다면, 

커버의 표시를 보십시오). VACON NX에서 어떤 연결 작업이라도 하기 

전에 5분 이상 기다리십시오. 이 시간이 지나기 전에는 캐비닛 문도 열지 

마십시오. 

4 

제어 I/O-단자대는 주전원 전위로부터 분리 되어 있습니다. 그러나, 

VACON NX가 주전원으로부터 연결되지 않은 경우라도 릴레이 출력 및 

다른 I/O-단자대는 위험한 제어 전압을 가지고 있을 수도 있습니다. 

5 
주파수 변환기를 주전원에 연결하기 전에 캐비닛 문이 닫혔는지와 

VACON  NX의 정면 및 케이블 커버가 닫혀 있는지 확인 하십시오. 
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1.3 접지 및 접지 불량 보호 

VACON NX 주파수 변환기는 캐비닛 정면 하단에 있는 PE바와 연결된 접지 도체에 항상 

접지 되어야 합니다. 

 

주파수 변환기 내부의 접지 불량 보호는 모터 및 모터 케이블의 접지 불량에 대해서만 

변환기를 보호합니다. 인명 안전을 고려 하지는 않습니다. 

 

주파수 변환기의 용량성 대전류로 인해, 사고전류 보호 스위치가 오작동 할 수도 있습니다. 

 

1.4 모터 운전 

 

주의 기호 

안전을 위해, 아래에 표시된 기호 표시에 대해 세심한 주의를 기울이십시오. 

 

 

= 위험 전압 

 

= 일반적인 주의 사항 

 

= 표면 온도 높음 – 화상 위험 

 

모터 운전 체크 리스트 

 

1 
모터를 스타트하기 전에, 모터가 적절히 취부 되었는지 확인 하고 

모터에 연결된 장비가 모터를 기동 할 수 있는지 확인 하십시오 

2 
모터와 모터에 연결된 기계 장비에 따라, 모터 최대 스피드(주파수)를 

설정하십시오. 

3 
모터의 회전 방향을 바꾸기 전에, 안전하게 변경 될 수 있는지 확인 

하십시오. 

4 
모터 케이블에 연결된 콘덴서 보정시, 파워가 인가 되지 않았는지 

확인 하십시오. 

5 모터 단자대가 주전원 전위에 연결 되어 있지 않은지 확인 하십시오. 
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2. 서론 

 

대전력용 주파수 변환기가 내장 되어있는 VACON NXC는 자립형 제품입니다. 모듈식 

제품인 NXC는 신뢰성 및 높은 유용성이 입증된 모든 어플리케이션에서 사용 할 수 

있습니다. 

 

이 매뉴얼은 설치 및 기본 시운전을 성공적으로 하기 위해 필요한 기본 정보를 제공 

합니다. 사용할 수 있는 옵션의 수가 많기 때문에, 사용할 수 있는 모든 방법이 이 

매뉴얼에 수록 되어 있지는 않습니다. 더 많은 정보를 원할 경우에는, 배송된 세부 서류를 

참조 하십시오. 이 매뉴얼은 설치 및 시운전시 유용하게 사용할 수 있습니다. 

 

All in One 어플리케이션 매뉴얼에서, All in One 패키지가 포함된 다른 어플리케이션에 대한 

정보를 찾을 수 있습니다. 

 

캐비닛에 있는 드라이브 설치에 대한 정보는 ‘NXP 주파수 변환기, IP00 모듈 설치, 프레임 

FR10부터 FR14까지 및 주파수 역변환기(UD01063)와 Active Front End (UD01190) 

매뉴얼에서 찾을 수 있습니다. 

 

이 매뉴얼은 책자 및 전자판 두 가지 형태로 사용 할 수 있습니다. 가능하다면 전자판 

버전을 사용하는 것을 권장 합니다. 자유롭게 사용할 수 있는 전자판 버전을 가지고 있다면, 

다음에 나오는 특징들에 대해 이점이 있습니다. 

 

이 매뉴얼은 몇 개의 링크를 포함 하고 있고, 독자가 매뉴얼을 검색, 확인, 빠르게 찾기를 

더 쉽게 할 수 있도록 위치들에 대한 상호 참조를 포함 하고 있습니다. 

 

또한 이 매뉴얼에는 웹 페이지 하이퍼링크가 있습니다. 이 링크를 통해 웹 페이지를 검색 

하려면, 컴퓨터에 인터넷 브라우저가 인스톨 되어 있어야 합니다. 

 

 

설치 및 시운전시 더 이상 진행 하기 어려운 경우에는, VACON 지역담당 파트너에게 

문의 하십시오. 

 

NXC 회생 저 고조파 드라이브에 대한 사항은 AFE 어플리케이션 매뉴얼에서 볼 수 

있습니다. 
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2.1 제조사 Declaration of Conformity 

 

VACON NXP/C 주파수 변환기의 제조사 Declaration of Conformity 및 EMC-directives의 

보증이 아래에 있습니다. 
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3. 배송 수령 

VACON 주파수 변환기는 고객에게 배송 되기 전에 철저한 테스트 및 품질 확인이 

되었습니다. 

 

만약 운송도중 드라이브에 손상이 있었다면, 먼저 화물 보험사 또는 운송사에 연락하십시오. 

제품 포장 해체작업 후에, 제품에서 배송 중에 손상이 있었는지, 구매한 제품이 제대로 

배송 되었는지 확인 하십시오 (아래의 코드와 제품의 타입 명칭을 비교해 보십시오).  

만약 주문한 제품이 아닐 경우에는, 즉시 공급사에 연락 하십시오. 

 

배송품에 들어있는 작은 플라스틱 가방 안에, 은색의 드라이브 변경 스티커가 있습니다. 

주파수 변환기에서 변경된 점을 서비스 담당자에게 알려주는 용도로 이 스티커를 사용 할 

수 있습니다. 스티커의 분실을 방지하기 위해 스티커를 장비에 부착 하십시오. 만약 추후에 

주파수 변환기에 변경이 있을 경우(옵션 보드 추가, IP 및 EMC 보호 단계 변경), 스티커에 

변경 사항을 기재 하십시오. 

 

3.1 타입 코드 

 

3.1.1 NX 코드 명칭 

 

 

  



Tel. +358 (0)201 2121 • Fax +358 (0)201 212 205 

3 

3.2 NXC 추가 옵션 코드 

NXC 솔루션 동봉품에는 추가 하드웨어 옵션들이 있습니다. 이 옵션들은 기본 타입 코드에 

“+” 코드를 사용하여 추가되어 있습니다. 장비 명판에서 완전한 타입 코드를 볼 수 

있습니다. 가장 보편적인 NXC 옵션들이 아래에 리스트 되어 있습니다. 

 

3.2.1 케이블링 (C-group) 

+CIT Input (mains) cabling from top 입력(주전원) 상부연결 

+COT Output motor cabling from TOP 출력(모터) 상부연결 

 

3.2.2 외부 단자대 (T-group) 

+TIO I/O+ aux terminals (35pcs) X2 

+TID I/O+ double aux terminals (70pcs) 이중터미털 X2 

+TUP Separate terminals forrr 230 VAC CV X1 

 

3.2.3 입력 장치 (I-group) 

+ILS Load switch 로드 스위치 

+IFD Fused disconnecting switch aR Fuses 포함 

+ICO Contactor 컨택터 

+IFU Fused aR Fuses 포함 

+ICB Moulded-case circuit breaker 모듈형 서킷 브레이커 

 

3.2.4 메인 회로 (M-group) 

+MDC DC-bus bar connection Req. BSF converter hardware 

 

3.2.5 출력 필터 (O-group) 

+OCM Common mode choke 페라이트 코어 2x6 

+ODU dU/dt Du/dt필터 

+OSI Sine 사인필터 

 

3.2.6 보호 장비 (P-group) 

+PTR Thermistor relay PTB 인증 

+PES Em. stop (cat 0) DI3 

+PED Em. Stop (cat 1) DI6 (sys.appl.) 

+PAP Arc protection  

+PIF Insulation fault sensor IT-networks 용 

 

3.2.7 일반 (G-group) 

+G40 400 empty cabinet 빈 캐비넷 

+G60 600 empty cabinet 빈 캐비넷 

+G80 800 empty cabinet 빈 캐비넷 

+GPL 100mm base/plinth 400mm, 600mm 또는 800mm 

+GPH 100mm base/plinth 400mm, 600mm 또는 800mm 
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3.2.8 보조 장비 (A-group) 

+AMF Motor fan control 모터 팬 제어용 

+AMH Motor heater feeder 모터 히터용 

+AMB Mechanical brake control 기계 제동 제어용 

+ACH Cabinet heater 캐비넷 히터 

+ACL Cabinet light 캐비넷 등 

+ACR Control relay 제어 릴레이 

+AAI Analogue signal isolator AI1, AO1, AI2 

+AAC Aux. contact (input device) DI3 연결됨 

+AAA Aux. contact(Control voltage device) DI3 연동됨 

+ATx Aux. Transformer 400-690/230VAC 

(주변장비 전원용 트랜스포머) 

x=1 (200VA) 

x=2 (750VA) 

x=3 (2500VA) 

x=4 (4000VA) 

+ADC Power supply 24VDC 10A 24Vdc 파워 서플라이 

+ACS 230VAC customer socket 30 mA 누설전류보호 포함 

 

3.2.9 도어 설치용 

+DLV Pilot light (Control voltage on) 230VAC(제어전원 ON) 

+DLD Pilot light (DO1) 24VDC, DO1(레디) 

+DLF Pilot light (FLT) 230VAC, DO2(폴트) 

+DLR Pilot light (RUN) 230VAC, RO1(동작) 

+DAR Pontentiometer for reference AI1(포텐쇼미터) 

+DCO MC operation switch 0-1-START 

+DRO Local / Remote op. switch 로컬/리모트 스위치/ DI6연결됨 

+DEP Emergency stop push-button 이머젼시 스탑(푸쉬버튼) 

+DRP Reset push-button DI6(리셋) 

+DAM Analogue meter (AO1) 48mm, 기본스케일 0-100% 

+DCM Annologue meter + current transformer 48mm, 기본스케일 0-600A 

+DVM Anologue vltg meter with sel. switch 0, L1-L2, L2-L3, L3-L1 
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3.3 보관 

사용 하기 전, 주파수 변환기를 보관할 경우, 적당한 환경에서 보관해야 합니다. 

  보관 온도   -40…+70℃ 

  상대 습도   < 95%, 온도차에 의한 수증기 응결이 되지 않는 장소 

주위 환경에는 먼지가 없어야 합니다. 만약 공기중에 먼지가 있다면, 주파수 변환기 내부에 

들어가지 않도록 해야 합니다. 

만약 주파수 변환기가 장기간 보관될 경우에는, 주파수 변환기를 24개월에 한번 최소 

2시간 동안 전원에 연결 해야 합니다. 만약 보관 기간이 24개월을 초과할 경우에는, DC 

전해 커패시터를 안전에 주의하여 재충전해야 합니다. 이런 이유로 장기간 보관은 권장하지 

않습니다. 

만약 보관 기간이 24개월을 초과할 경우에는, 커패시터를 재충전 하여 커패시터를 통해 

발생할 수 있는 대량 누설전류를 제한해야 합니다. 이에 대한 가장 좋은 방법은 전류 제한 

조정 DC-파워 서플라이를 사용하는 것 입니다. 예로, 전류 제한은 300…500mA 이고 DC-

파워 서플라이는 B+/B- 단자대(DC 서플라이 단자대)에 연결해야 합니다. 

DC-전압은 유닛(1.35*Un AC)의 정격 DC-전압으로 최소한 1시간 동안 공급해야 합니다. 

만약 적절한 DC-전압을 공급하지 못하는 경우 및 1년 이상 전원이 끊어진 경우에는, 

전원에 연결하기 전에 제조사에 문의 하십시오. 

 

3.4 유지보수 

일반적인 조건에서, VACON NX 주파수 변환기는 유지보수를 하지 않습니다. 그러나 주파수 

변환기를 깨끗하게 유지하는 것을 권장합니다, 예를 들면, 필요시에 따라 언제든지 

에어콤프레셔를 이용하여 히트싱크를 청소하는 것 등입니다. 

 

IP54유닛에서는, 도어 및 천정의 에어 필터를 정기적으로 교체하고 청소해야 합니다. 

 

캐비닛 드라이브의 최고 가동률을 위해 다음에 있는 선행 유지보수 일정에 따르기를 

권고합니다 

 

유지보수 간격 유지보수 업무 

12 개월 (창고 보관시) • 커패시터 충전 (별도 지침을 참조하세요.) 

6-24 개월 

(환경에 따라 다름) 

• I/O 단자대 점검 

• 주전원 결선 및 조임상태 점검 

• 냉각 터널 청소. 

• 냉각팬 동작 확인, 단자대, 버스바 및 표면  

  의 부식을 확인,  

• 도어와 루프 필터를 확인 하십시오. 

5-7 년 

• 냉각팬 교체 

- 메인 팬 

- LCL 필터 팬 

5-10 년 
• 전압 변동이 심할 경우 DC 버스 커패시터를  

  교체 하십시오. 

Table 3-1. 선행 유지 보수 일정 
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3.5 보증 

제조 결함의 경우에만 보증이 적용 됩니다. 제조사는 배송, 수취 도중 발생한 손상 및 취부, 

시운전, 사용시 발생한 손상에 대해서는 책임이 없습니다. 

제조사는 오용, 남용, 잘못된 설치, 부적절한 주위 온도, 먼지, 부식성 물질 및 정격 설계 

내역서를 벗어난 동작으로 인해 발생한 손상이나 기계 고장에 대해서는 어떠한 경우에도 

책임을 지지 않습니다. 

 

또한 제조사는 간접적으로 발생한 손상에 대해서도 책임을 지지 않습니다. 

 

제조사의 보증 기간은 배송 일자로부터 18개월 또는 시운전 일자로부터 12개월의 기간 중, 

둘 중에 먼저 만기 일자가 되는 날로 결정됩니다. (VACON 보증 기간) 

 

지역 협력사는 상기에 기술된 것과 다른 보증 기간을 가질 수 있습니다. 이 보증 기간은 

지역 협력사의 판매 보증 기간에 기술 되어 있습니다. VACON 에는 VACON 보증기간을 

초과하는 다른 어떤 보증에 대한 책임이 없습니다. 

 

보증에 대한 모든 사항은, 사용자의 공급처에 연락 하십시오. 
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4. 기술 터이터 

 

4.1 정격 파워 

 

4.1.1 VACON NXC – 주전원 380 - 500 V 

 

중부하 = 최대 전류 Is, 2초/20초, 정격 과부하 전류, 1분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 min 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력 전류 초과하지 않음(IH) 

경부하 = 최대 전류 Is, 2초/20초, 정격 과부하 전류, 1분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 min 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력 전류 초과하지 않음(IL) 

공급전원 380-500 V, 50/60 Hz, 3~ 

주파수 

변환기 

허용부하 모터 출력파워 

프레임 
치수 및 

무게WxHxD/kg 

경부하 과부하  400V 공급전원 500V 공급전원 

정격 

연속 

전류 IL 

(A) 

정격 

과부하전

류(A) 

정격 

연속 

전류IH 

(A) 

정격 

과부하 

전류(A) 

최대 

전류 

IS 

경부하 

P(kW) 

중부하 

P(kW) 

경부하 

P(kW) 

중부하 

P(kW) 

NX_0261 5 261 287 205 308 349 132 110 160 132 FR9 606x2275x605/371 

NX_0300 5 300 330 245 368 444 160 132 200 160 FR9 606x2275x605/371 

NX_0385 5 385 424 300 450 540 200 160 250 200 FR10 606x2275x605/371 

NX_0460 5 460 506 385 578 693 250 200 315 250 FR10 606x2275x605/403 

NX_0520 5 520 572 460 690 828 250 250 355 315 FR10 606x2275x605/403 

NX_0590 5 590 649 520 780 936 315 250 400 355 FR11 806x2275x605/577 

NX_0650 5 650 715 590 885 1062 355 315 450 400 FR11 806x2275x605/577 

NX_0730 5 730 803 650 975 1170 400 355 500 450 FR11 806x2275x605/577 

NX_0820 5 820 902 730 1095 1314 450 400 560 500 FR12 1206x2275x605/810 

NX_0920 5 920 1012 820 1230 1476 500 450 630 560 FR12 1206x2275x605/810 

NX_1030 5 1030 1133 920 1380 1656 560 500 710 630 FR12 1206x2275x605/810 

NX_1150 5 1150 1265 1030 1545 1620 630 560 800 710 FR13 1406X2275X605/1000 

NX_1300 5 1300 1430 1150 1725 2079 710 630 900 800 FR13 1806X2275X605/1100 

NX_1450 5 1450 1595 1300 1950 2484 800 710 1000 900 FR13 1806X2275X605/1100 

NX_1770 5 1770 1947 1600 2400 2880 1000 900 1200 1100 FR14 2806X2275X605/2440 

NX_2150 5 2150 2365 1940 2910 3492 1200 1100 1500 1300 FR14 2806X2275X605/2500 

표 4-1. 공급전원 380-500V에서 VACON 6펄스 및 12펄스 드라이브의 전력소요량 및 치수  

 

주의 : 주어진 환경의 온도에서, 스위칭 주파수가 공장 초기값보다 적거나 같을 때 

정격전류가 됩니다. (자동 써멀 관리방식) 

 

* 표기된 치수는 기본 6-펄스 IP21 변환기 캐비닛 버전 입니다. 몇몇 옵션에서는 폭, 높이 

및 무게가 증가 할 수 있습니다. 더 자세한 정보를 위해 배송된 세부 문서를 보십시오  
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4.1.2 VACON NXC 회생 저 고조파 드라이브 – 주전원 380 -500 V 

 

중부하 = 최대 전류 Is, 2 초/20 초, 정격 과부하 전류, 1 분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 분 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력, 전류 초과하지 않음(IH) 

경부하 = 최대 전류 Is, 2 초/20 초, 정격 과부하 전류, 1 분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 분 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력 전류 초과하지 않음(IL) 

 

공급전원380-500 V, 50/60 Hz, 3~ 

주파수변환기 

허용부하 모터 출력파워 

프레임 
치수 및 무게* 

WxHxD/kg 

경부하 중부하  400V 공급전원 

연속 

정격전

류IL (A) 

정격 

과부하 

전류(A) 

연속 

정격전류 

IH (A) 

정격 

과부하 

전류(A) 

최대 

전류 

IS 

경부하 

P(kW) 

중부하

P(kW) 

NXC0261 5 261 287 205 308 349 132 110 FI9+FI9 1006x2275x605/680 

NXC0300 5 300 330 245 368 444 160 132 FI9+FI9 1006x2275x605/680 

NXC0385 5 385 424 300 450 540 200 160 FI10+FI10 1006x2275x605/700 

NXC0460 5 460 506 385 578 693 250 200 FI10+FI10 1006x2275x605/700 

NXC0520 5 520 572 460 690 828 250 250 FI10+FI10 1006x2275x605/700 

NXC0650 5 650 715 590 885 1062 355 315 2xFI10+FI12 2006x2275x605/1400 

NXC0730 5 730 803 650 975 1170 400 355 2xFI10+FI12 2006x2275x605/1400 

NXC0820 5 820 902 730 1095 1314 450 400 2xFI10+FI12 2006x2275x605/1400 

NXC0920 5 920 1012 820 1230 1476 500 450 2xFI10+FI12 2006x2275x605/1400 

NXC1030 5 1030 1133 920 1380 1656 560 500 2xFI10+FI12 2006x2275x605/1400 

NXC1150 5 1150 1265 1030 1545 1620 630 560 FI13+FI13 2206X2275X605/1950 

NXC1300 5 1300 1430 1150 1725 2079 710 630 FI13+FI13 2206X2275X605/1950 

NXC1450 5 1450 1595 1300 1950 2484 800 710 FI13+FI13 2206X2275X605/1950 

NXC1770 5 1770 1947 1600 2400 2880 1000 900 2xFI13+FI14 4406X2275X605/3900 

NXC2150 5 2150 2365 1940 2910 3492 1200 1100 2xFI13+FI14 4406X2275X605/3900 

NXC2700 5 2700 2970 2300 3278 3933 1500 1200 2xFI13+FI14 4406X2275X605/3900 

표 4-2. 공급전원 380-500V에서 VACON 저 고조파 드라이브의 전력소요량 및 치수  

 

Note : 주어진 환경의 온도에서, 스위칭 주파수가 공장 초기값보다 적거나 같을 때 

정격전류가 됩니다. (자동 써멀 관리방식) 

 

* 표기된 치수는 기본 회생 저 고조파 IP21 변환기 캐비닛 버전 입니다. 몇몇 옵션에서는 

폭, 높이 및 무게가 증가 할 수 있습니다. 더 자세한 정보를 위해 배송된 세부 문서를 

보십시오  
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4.1.3 VACON NXP/C 6 – 주전원 500-690 V 

 

중부하 = 최대 전류 Is, 2 초/20 초, 정격 과부하 전류, 1 분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 분 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력, 전류 초과하지 않음(IH) 

경부하 = 최대 전류 Is, 2 초/20 초, 정격 과부하 전류, 1 분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 분 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력 전류 초과하지 않음(IL) 

 

공급전원 500-690 V, 50/60 Hz, 3~ 

주파수 

변환기 

허용부하 모터 출력파워 

프레임 
치수 및 무게* 

WxHxD/kg 

경부하 중부하  690V 공급전원 575V 공급전원 

연속 

정격전류

IL (A) 

정격 

과부하 

전류(A) 

연속 

정격전류 

IH (A) 

정격 

과부하 

전류(A) 

최대 

전류 

IS 

경부하 

P(kW) 

중부하 

P(kW) 

경부하 

P(kW) 

중부하 

P(kW) 

NX_0125 6 125 138 100 150 200 110 90 125 100 FR9 606x2275x605/371 

NX_0144 6 144 158 125 188 213 132 110 150 125 FR9 606x2275x605/371 

NX_0170 6 170 187 144 216 245 160 132 150 150 FR9 606x2275x605/371 

NX_0208 6 208 229 170 255 289 200 160 200 150 FR9 606x2275x605/371 

NX_0261 6 261 287 208 312 375 250 200 250 200 FR10 606x2275x605/341 

NX_0325 6 325 358 261 392 470 315 250 300 250 FR10 606x2275x605/371 

NX_0385 6 385 424 325 488 585 355 315 400 300 FR10 606x2275x605/371 

NX_0416 6 416** 416** 325 488 585 400** 315 450** 300 FR10 606x2275x605/403 

NX_0460 6 460 506 385 578 693 450 355 450 400 FR11 806x2275x605/524 

NX_0502 6 502 552 460 690 828 500 450 500 450 FR11 806x2275x605/524 

NX_0590 6 590** 649** 502** 753** 904** 560** 500** 600** 500** FR11 806x2275x605/577 

NX_0650 6 650 715 590 885 1062 630 560 650 600 FR12 1206x2275x605/745 

NX_0750 6 750 825 650 975 1170 710 630 800 650 FR12 1206x2275x605/745 

NX_0820 6 820** 902** 650 975 1170 800** 630 800** 650 FR12 1206x2275x605/745 

NX_0920 6 920 1012 820 1230 1410 900 800 900 800 FR13 1406x2275x605/1000 

NX_1030 6 1030 1130 920 1380 1755 1000 900 1000 900 FR13 1406x2275x605/1000 

NX_1180 6 1180** 1298** 1030** 1463** 1755** 1150** 1000** 1100** 1000** FR13 1406x2275x605/1000 

NX_1500 6 1500 1650 1300 1950 2340 1500 1300 1500 1350 FR14 2406X2275X605/2350 

NX_1900 6 1900 2090 1500 2250 2700 1800 1500 2000 1500 FR14 2806X2275X605/2440 

NX_2250 6 2250 2475 1900 2782 3335 2000 1800 2300 2000 FR14 2806X2275X605/2500 

표 4-3. 공급전원 500-690V에서 VACON 6펄스 및 12펄스 드라이브의 전력소요량 및 치수  

 

주의 : 주어진 환경의 온도에서, 스위칭 주파수가 공장 초기값보다 적거나 같을 때 정격전류가 됩

니다. (자동 써멀 관리방식) 

 

* 표기된 치수는 기본 6 펄스 IP21 변환기 캐비닛 버전 입니다. 몇몇 옵션에서는 폭, 높이 

및 무게가 증가 할 수 있습니다. 더 자세한 정보를 위해 배송된 세부 문서를 보십시오. 

 

** 최대 주위 온도 +35℃ 
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4.1.4 VACON NXC 회생 저 고조파 드라이브 – 주전원 525 – 690 V 

 

중부하 = 최대 전류 Is, 2 초/20 초, 정격 과부하 전류, 1 분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 분 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력, 전류 초과하지 않음(IH) 

경부하 = 최대 전류 Is, 2 초/20 초, 정격 과부하 전류, 1 분/10분 

정격 출력 전류에서 연속 사용, 1 분 동안 정격 과부하 전류, 정격전류 보다 낮은 부하 

전류 기간, 실효 출력 전류 지속기간, 사용률 초과, 정격 출력 전류 초과하지 않음(IL) 

 

공급전원 525-690 V, 50/60 Hz, 3~ 

주파수 

변환기 

허용부하 모터 출력파워 
프레임 

치수 및 무게* 

WxHxD/kg 경부하 중부하  690V 공급전원 

정격 

연속전류

IL (A) 

정격 

과부하전

류(A) 

정격 

연속전

류IH (A) 

50% 

과부하 

전류(A) 

최대 

전류 

IS 

경부하 

P(kW) 

중부하 

P(kW) 
  

NXC0125 6 125 138 100 150 200 110 90 FI9+FI9 606x2275x605/371 

NXC0144 6 144 158 125 188 213 132 110 FI9+FI9 606x2275x605/371 

NXC0170 6 170 187 144 216 245 160 132 FI9+FI9 606x2275x605/371 

NXC0208 6 208 229 170 255 289 200 160 FI9+FI9 606x2275x605/371 

NXC0261 6 261 287 208 312 375 250 200 FI10+FI10 606x2275x605/341 

NXC0325 6 325 358 261 392 470 315 250 FI10+FI10 606x2275x605/371 

NXC0385 6 385 424 325 488 585 355 315 FI10+FI10 606x2275x605/371 

NXC0416 6 416** 416** 325 488 585 400** 315 FI10+FI10 606x2275x605/403 

NXC0460 6 460 506 385 578 693 450 355 2xFI10+FI12 806x2275x605/524 

NXC0502 6 502 552 460 690 828 500 450 2xFI10+FI12 806x2275x605/524 

NXC0590 6 590** 649** 502** 753** 904** 560** 500** 2xFI10+FI12 806x2275x605/577 

NXC0650 6 650 715 590 885 1062 630 560 2xFI10+FI12 1206x2275x605/745 

NXC0750 6 750 825 650 975 1170 710 630 2xFI10+FI12 1206x2275x605/745 

NXC0820 6 820** 902** 650 975 1170 800** 630 2xFI10+FI12 1206x2275x605/745 

NXC0920 6 920 1012 820 1230 1410 900 800 FI13+FI13 1406x2275x605/1000 

NXC1030 6 1030 1130 920 1380 1755 1000 900 FI13+FI13 1406x2275x605/1000 

NXC1180 6 1180** 1298** 1030** 1463** 1755** 1150** 1000** FI13+FI13 1406x2275x605/1000 

NXC1500 6 1500 1650 1300 1950 2340 1500 1300 2xFI13+FI14 2406X2275X605/2350 

NXC1900 6 1900 2090 1500 2250 2700 1800 1500 2xFI13+FI14 2806X2275X605/2440 

NXC2250 6 2250 2475 1900 2782 3335 2000 1800 2xFI13+FI14 2806X2275X605/2500 

표 4-4. 공급전원 500-690V에서 VACON 저 고조파 드라이브의 전력소요량 및 치수  

 

주의 : 주어진 환경의 온도에서, 스위칭 주파수가 공장 초기값보다 적거나 같을 때 정격전류가  

       됩니다. (자동 써멀 관리방식) 

 

* 표기된 치수는 기본 회생 저 고조파 IP21 컨버터 캐비닛 버전 입니다. 몇몇 옵션에서는 

폭, 높이 및 무게가 증가 할 수 있습니다. 더 자세한 정보를 위해 배송된 세부 문서를 

보십시오  

 

** 최대 주위 온도 +35℃ 
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4.2 기술 데이터 

 

주전원 

결선 

입력전압 Uin 208…240V;380…500V;500…690V;-10%....+10% 

NXC저고조파 인버터 525-690V;-10%....+10% 

입력주파수 45....66Hz 

주전원연결 분당 1회 또는 이하 (일반적인 경우) 

모터 

결선 

출력전압 0-Uin(입력전압) 

연속 출력 전류 중부하 능력: IH, 주변 온도 최대 +50°C (≥FR10 + 40°C) 

경부하 능력: IL, 주변 온도 최대 +40°C 

과부하 능력 고: 1.5 x IH (1 분/10 분), 저: 1.1 x IL (1 분/10 분) 

최대 기동전류 Is, 매20초당 2초 

출력 주파수 0….320Hz 

제어 

특성 

제어 성능 오픈 루프 벡터제어(정격 속도의 5-150%): 

속도제어 0.5%, 동적 0.3%초, 토크정도<2%, 토크상승 시간 ~5 

ms 

클로우즈드 루프 벡터제어 (전체 속도 범위): 

속도제어 0.01%, 동적 0.2%초, 토크정도<2%, 토크상승 시간 ~2 

ms 

스위칭 주파수 NX_2/ NX_0061 까지: 

NX_5: 1…16 kHz; 공장 출하시 기본설정 10 kHz 

      NX_0072 부터 

      1…6 kHz; 공장 출하시 기본설정 3.6 kHz 

NX_6: 1…6 kHz; 공장 출하시 기본설정 1.5 kHz 

약계자 지점 8….320Hz 

가속 시간 0….3000초 

감속 시간 0….3000초 

제동 DC 제동: 정격토크의 30%(제동저항 없이), 자속제동 

주변 

조건 

주변 작동온도 –10°C (서리 없음)…+50°C: IH (≥FR10 + 40°C) 

–10°C (서리 없음)…+40°C: IL 

보관온도 -40°C…+70°C 

상대습도 0 - 95% RH, 비 이슬점조건, 비부식성, 낙수 없음 

공기 청정도: 

- 화학 증기 

- 기계적 입자 

IEC 721-3-3, 동작 상태, 등급 3C2 

IEC 721-3-3, 동작 상태, 등급 3S2 

캐비넷 표면처리 나노세라믹 사전처리. 양질 도료 및 표면 파우더 코팅 처리 

고도 1000미터 까지 100% 부하 용량(출력저하 없음) 

1000m이상시 100m마다 1% 감소; 최대 3000m (690V 최대 2000 m) 

진동 

EN50178 

/EN 60068-2-6 

5…31Hz에서 변위 진폭 0.25mm(피크) 

31…150Hz에서 최대 가속중력 1G 

별도의 추갖거인 진동저항 요구사항이 있을 시, 제품 하단에 

진동설비 추가사용(Anti –Vibration) 

충격 

EN 50178, EN 

60068-2-27 

UPS 낙하 시험 (UPS 적용 가능 중량의 경우) 

저장 및 출하: 최대 15 G, 11 ms (포장완료시) 

보호 등급 IP21/NEMA1 제공되는 kW/HP 용량에서 기본 제공 

IP21/NEMA12 제공되는 kW/HP 용량에서 옵션 사항 

EMC 

(기본 

설정) 

전자파 내성 모든 EMC 전자파 내성 요구조건 충족 

전자파 방출 EMC 레벨 L: EN 61800-3(2004), 카테고리 C3 

EMC 레벨 T: 낮은 지락전류 솔루션 - IT 네트워크에 적합, EN 

61800-3(2004) 

(EMC L 레벨에서 변경 가능) 
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안전  EN50178, EN 60204-1, 

IEC 61800-5-1, CE, UL, CUL; (상세 사항은 유닛 명판 참고) 

제어선 

결선 

(공장 

초기 

I/O) 

아날로그입력 

전압 

0…+10 V, Ri = 200 kΩ(–10V…+10V 조이스틱 제어), 분해능 0.1%,  

정도 ±1% 

아날로그입력 

전류 

0(4)…20 mA, Ri = 250 Ω 디퍼런셜, 분해능 0.1%, 정도 ±1% 

디지털 입력(6) 정(포지티브) 또는 부(네거티브) 로직; 18…30 VDC 

보조 전압 +24V,±15%, 최대 전압리플 < 100mVrms ; 최대 250mA 

설계치: 최대 1000mA/제어박스 

출력 기준 전압 +10 V, +3%, 최대 부하 10 mA 

아날로그 출력 0(4)…20 mA; RL 최대 500 Ω, 분해능 10 비트, 정도 ±2% 

디지털 출력 오픈 컬렉터 출력, 50 mA/48 V 

릴레이 출력 2개 프로그램 변경타입(NO/NC) 릴레이 출력 

변환용량:24VDC/8A, 250VAC/8A, 125VDC/0.4A 

최소 스위치 부하 : 5V/10mA  

써미스터 입력 

(OPT-A3) 

전기적 절연, Rtrip = 4.7 kΩ 

보호 

기능 

과전압 트립 

제한값 

저전압 트립 

제한값 

NX_5: 911VDC; NX_6: 1200VDC 

NX_5: 333VDC; NX_6:460VDC 

지락 보호기능 모터 또는 모터 케이블에서 지락 발생 시 동작하며, 오직 AC 

드라이브만 보호목적. 

주전원 감시기능 입력에 문제가 발생하거나 결상시 동작 

모터 출력 

감시기능 

출력에 문제가 발생하거나 결상시 동작 

과전류 보호기능 포함 

제품 과온 

보호기능 

포함 

모터 과부하 

보호 

포함 

모터 스톨 

보호기능 

포함 

모터 경부하 

보호 

포함 

24V및+10V 

지령전압 쇼트 

보호 

포함 

 

* 주어진 환경의 온도에서, 스위칭 주파수가 공장 초기값보다 적거나 같을 때 정격전류가 

됩니다. 써멀 관리 방식은 주파수 출력을 감소 시킬 수 있습니다. 
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5. 설치 

 

5.1 치수 

아래에 있는 표는 기본 캐비닛 도면 치수를 나타냅니다. NXC 옵션에 따라 캐비닛의 전체 

폭 및 높이가 변경 될 수 있습니다. 확장 치수에 대한 배송 세부 정보를 항상 참조 

하십시오. 

 

 
그림 5-1 기본 캐비넷 치수 

 

타입 
치수 [mm] IP21 치수[mm] IP54 

W1 H1 D1 W1 H1 D1 

0261—0520 5 

0125—0416 6 
606** 2275* 605 606** 2400* 605 

0650—0730 5 

0460—0590 6 
806** 2275* 605 806** 2400* 605 

0820—1030 5 

0650—0820 6 
1206** 2275* 605 1206** 2400* 605 

1150 5 1406** 2275* 605 1206** 2400* 605 

1300—1450 5 

 
1606** 2275* 605 1606 2400 605 

0920—1180 6 1406** 2275* 605 1406 2400 605 

1500 6 2406 2275* 605 2406** 2400* 605 

1770—2150 5 

1900—2250 6 
2806 2275* 605 2806** 2400* 605 

표5-1. NXC 6펄스 드라이브 캐비넷 치수 

  

H1

W1

D1
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타입 
치수 [mm] IP21 치수 [mm] IP54 

W1 H1 D1 W1 H1 D1 

0385—0520 5 

0261—0416 6 
606** 2275* 605 606** 2400* 605 

0590—0730 5 

0460—0590 6 
806** 2275* 605 806** 2400* 605 

0820—1030 5 

0650—0820 6 
1206** 2275* 605 1206** 2400* 605 

1150 5 

0920—1180 6 
1406** 2275* 605 1406** 2400* 605 

1300—1450 5 2006** 2275* 605 2006** 2400* 605 

1770—2150 5 

1500—2250 6 
2806** 2275* 605 2806** 2400* 605 

표5-2. NXC12 펄스 드라이브 캐비넷 치수 

 

타입 
치수 [mm] IP21 치수 [mm] IP54 

W1 H1 D1 W1 H1 D1 

0261—0520 5 

0125—0416 6 
1006** 2275* 605 1006** 2405* 605 

0590—1030 5 

0460—0820 6 
2006** 2275* 605 2006** 2405* 605 

1150—1450 5 

0920—1180 6 
2206** 2275* 605 2206** 2445* 605 

1770—2700 5 

1500—2250 6 
4406** 2275* 605 4406** 2445* 605 

표5-3 NXC 회생형 저 고조파 캐비넷 치수 

 

* 옵션 +GPL 및 +GPH(초석)는 각각 100mm 또는 200mm 높이가 증가 합니다. 

** 어떤 옵션은 캐비닛 폭이 증가 합니다.  

   예, +CIT(천정부 입력 케이블링 +400mm), +COT(천정부 출력 케이블링 +400mm), 

+ODU(출력 du/dt 필터 +400mm) 
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5.2 배송 패키지에서 유닛 분리 

 

유닛은 나무 박스 또는 나무 골조로 포장되어 배송 됩니다. 박스는 수직 또는 수평으로 

배송되지만, 나무 골조 배송 시에는 수평 형태로 배송 되지 않습니다. 더 자세한 정보를 

위해, 항상 선적 마크를 참조하십시오. 박스에서 유닛을 꺼낼 때, 캐비닛 무게를 수용할 수 

있는 장비를 사용 하십시오.  

 

캐비닛 상부에 이동용 고리가 있습니다. 이 고리를 이용하여 캐비닛을 세울 수 있고 원하는 

위치로 캐비닛을 이동 시킬 수 있습니다. 

 
그림5-2. 유니트 리프팅 

 

주의 : 이동용 고리는 한 프레임과 다른 프레임 사이에 있습니다. 

 

지역 법규에 따라 포장재를 재활용 하십시오. 

 

5.3 바닥 및 벽면 유닛 고정 

 

캐비닛은 바닥 또는 벽면에 고정 해야 합니다. 설치 조건에 따라서, 다른 방법으로 

캐비닛을 설치 할 수 있습니다. 전면부 코너에 고정용 구멍이 있습니다. 추가로, 캐비닛 

천정부의 레일에 벽면 고정용 고리가 있습니다. 

 

 

변환기의 캐비닛 용접부는 주의를 요하는 구성품이 있을 수 있습니다. 

변환기의 어떤 부위에서는 비접지 전류가 흐를 수 있음을 유의 하십시오. 
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5.3.1 바닥 및 벽면에 고정 

캐비닛을 벽면에 고정할 경우, 캐비닛의 천정부를 벽면에 고정 하는 것이 보다 편리 합니다. 

캐비닛 정면의 두 코너를 볼트로 바닥에 고정 하십시오. 천정 부분을 볼트로 벽면에 고정 

하십시오. 캐비닛을 수평으로 확실히 세우기 위해, 레일 및 고정용 고리를 수평으로 움직일 

수 있습니다. 변환기가 하나 이상의 캐비닛으로 구성된 경우에는, 모두 같은 방법으로 고정 

하십시오. 

 
그림 5-3 바닥과 벽면에 캐비넷 고정 

 

5.3.2 바닥에만 고정 

주의 : FR13 및 이보다 더 큰 유닛에 대해서는 이 옵션이 적용 되지 않습니다. FR13 및 

이보다 더 큰 유닛일 경우에는, 배송된 세부 문서를 보십시오. 

바닥에만 고정할 경우에는, 고정 받침대 또는 균형대가 추가로 필요 합니다. 캐비닛 정면의 

바닥을 볼트로 고정하고, 중간에 고정 받침대를 사용 하십시오. 캐비닛을 모두 같은 

방법으로 고정 하십시오. 

 
그림5-4. 모든 코너를 바닥에 고정 
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5.4 AC 리액터 결선 

 

주의 : NXC 회생 저 고조파 드라이브에는 AC 리액터 대신 LCL 필터로 결합되어 있으며, 이 

지시는 무시 할 수 있습니다. 

 

VACON NX 6-펄스 및 12-펄스 주파수 변환기의 AC 입력 리액터는 몇 가지의 기능을 수행 

합니다. AC 입력 리액터는 고조파에 대한 보호뿐만 아니라 모터 제어, 입력 보호, 예상치 

못한 충전 전류 및 전압에 대한 DC-link 부품 보호를 위한 필수 구성품 입니다. 

NXC 6-펄스 및 12-펄스 주파수 변환기에는 하나 또는 그 이상의 입력 AC 리액터가 

장착되어 있습니다. 이 리액터는 다른 공급 전압에 맞춰 최적의 기능을 설정할 수 있는 두 

가지의 인덕턴스 레벨을 가지고 있습니다. 설치 단계에서는, 리액터 결선을 확인 해야 하고, 

필요할 경우 변경 해야 합니다(FR9 제외). 입력은 항상 단자대 #1에 연결하고(아래의 

그림을 보십시오) 변경 해서는 안됩니다. 리액터 출력은 아래의 표에 따라 단자대 #2 또는 

#3에 연결 해야 합니다(아래의 그림을 보십시오). 단자대에는 유도용량 값 및 적정 전압이 

표시되어 있습니다. FR10에서 FR12까지의 유닛에서는, 적절한 단자대로 케이블을 이동하여 

연결을 변경할 수 있습니다. FR13/14에서는, 표에 있는 세팅에 따라 버스바 연결을 

변경해야 합니다. 

 

 

둘 또는 그 이상의 병렬 리액터가 있는 유닛의 경우에는 (모든 FR12 및 FR13과 

몇몇의 FR11), 모든 리액터는 같은 방법으로 결선 해야 합니다. 만약 리액터가 다른 

방법으로 결선될 경우에는, 정류기가 손상을 입을 수 있습니다. 
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5.5 보조 전압 변압기 탭 

 

주의 : NXC 회생 저 고조파 드라이브에는 보조 전압 변압기가 기본으로 항상 포함 되어 

있습니다. 

 

보조 전압으로 230V를(+ATx 옵션) 공급 하는 보조 전압 변압기와 함께 드라이브를 주문한 

경우에는, 주전원에 따라 변압기 탭을 세팅 해야 합니다. 

 

500V 드라이브의 변압기 탭은 초기값으로 400V로 세팅되어 있고, 690V 드라이브는 690V로 

세팅 되어 있습니다. 

 

변압기는 캐비닛의 아래 위치에 두십시오. 변압기의 1차에는 표준 주전원에 해당하는 탭이 

있있습니다. 주전원 사용 전압에 맞춰 탭을 변경 하십시오. 
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5.6 냉각 

 

5.6.1 캐비닛 주위의 여유 공간 

효율적인 냉각과 유지 보수시 필요한 여유 공간을 위해, 캐비닛의 상부와 전면부에 충분한 

여유 공간을 확보 해야 합니다. 

공냉식 냉각에 필요한 면적이 아래에 있습니다. 공냉식 냉각에 필요한 온도는 변환기 주위 

환경의 최고 온도를 초과하지 않습니다. 

 
그림 5-7. 캐비넷의 상단(좌측)과 전면(우측) 공간확보 

 

타입 필요 공기량 [m3/h) 

0261—0300 5 

0125—0208 6 
1000 

0385—0520 5 

0261—0416 6 
2000 

0650—0730 5 

0460—0590 6 
3000 

0820—1030 5 

0650—0820 6 
4000 

1300—1450 5 (6-p) 

1300—1450 6 (12-p) 

6000 

7000 

1150 5 

0920—1180 6 
5000 

1500 6 (6-p) 9000 

1770—2150 5 

1900—2250 6 
10000 

표 5-4. NXC 6펄스 및 12펄스 드라이브 필요 공기량 

  

    

200 mm

800 mm
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Type Cooling air required [m3/h) 

0261—0520 5 

0125—0416 6 
3100 

0590—1030 5 

0460—0820 6 
6200 

1150—1450 5 

0920—1180 6 
7700 

1770—2700 5 

1500—2250 6 
15400 

표5-5 NXC 회생형 저 고조파 드라이브 필요 공기량 
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5.7 전력 손실 

 

주파수 변환기의 전력 손실은 사용 주파수 변경뿐만 아니라 부하 및 출력 주파수에 의해 

크게 변동 합니다. 일반적인 조건에서 냉각 또는 환기 장치를 위한 공간의 넓이에 대한 

값으로, 다음에 주어진 일반 공식을 이용하여 열 손실에 대한 비교적 정확한 근사값을 구할 

수 있습니다. 

Ploss [kw] = Pmot [kW] x 0,025 

 

NXC 저 하모닉 제품의 열손실은 6펄스 및 12펄스 제품 대비하여 여유있게 1,5 에서 약 

2배정도 선정하면 됩니다. 추가적인 열 손실에 대해서는 제품의 사이즈(용량) 및 전류 

등급에 따라 요구 사항이 변경됩니다.  
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6. 케이블 및 연결 

 

6.1 전력 유닛 위상 이해 

 

사진 6-1과 사진 6-2에서는, 프레임 사이즈 FR10부터 FR14까지의 기본 6-펄스 드라이브의 

주전원 및 모터 결선에 대한 원칙이 나와 있습니다. 

프레임 사이즈 FR11로 제작된 몇몇 유닛에는 2중 입력 장치가 있고, 짝수의 전원 케이블을 

필요로 하지만 모터 케이블은 짝수가 아니어도 사용 할 수 있습니다. 

프레임 사이즈 FR12로 제작된 유닛은 두 개의 전원 모듈로 구성되어 있고, 모터 케이블도 

짝수의 전원 케이블을 사용해야 합니다. 6.2.6장의 사진 6-1 및 표를 보십시오. 

12-펄스 드라이브는 항상 2중 입력 세트로 해야 합니다. 사진 6-1 및 아래에 설명에 

기초하여 모터 연결의 사이즈는 결정 됩니다. 
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주의! 몇몇 옵션을 설치할 경우, 결선 방향이 변경 될 수 있습니다. 그리고 전력 케이블에 대한 

기본적인 지침에 따르기 위해, 정확한 설명이 있는 배송 세부 문서를 항상 확인 하십시오. 
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6.2 주전원 연결 

 

6.2.1 NXC 회생 저 고조파 드라이브의 LCL 필터 결선 다이어그램 

NXC 회생 저 고조파 드라이브의 LCL 필터 구성은 주전원 측에 리액터, 커패시터 그리고 

AFE측에에 리액터를 포함하고 있습니다. 또한 LCL필터는 접지 전위에 대한 커패시터를 

포함하고 있습니다. LCL 필터가 주전원과 연결이 끊어질 때, 캐패시터 방전을 위한 저항이 

가로질러 설치되어 있습니다. 

 
그림 6-3. VACON LCL필터 연결 다이어그램 

 

6.2.1.1 HF 커패시터 제거 

 

만약 다른 제조사의 메인 정류기(PWM Modulation)가 같은 입력 변압기에 연결 되어 있을 

경우, 캐패시터를 반드시 제거 해야 합니다. 이런 경우가 아니면 캐패시터를 제거 하지 

마십시오. 

 

만약 간섭 억제 커패시터를 사용 하지 않는 경우, 사진 6-4 (Fi9, Fi10 및 Fi12)와 사진 6-5 

(Fi13 및 Fi14)에는 각각 커패시터로부터 제거 해야 하는 도선에 붉은색 마킹이 되어 

있습니다. 

도선을 제거 하면 접지 전위로부터 커패시터의 연결을 끊을 수 있습니다. 
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6.2.2 주전원 및 모터 케이블 

 

주전원 케이블은 단자대 L1, L2, L3 (12-펄스 유닛 1L1, 1L2, 1L3, 2L1, 2L2, 2L3)에 연결 

되어 있고, 모터 케이블과 단자대의 케이블에는 U, V, W가 마크되어 있습니다. 사진 6-7을 

보십시오. 

2중 입력 부분으로 구성되어 있는 변환기에서는, 짝수의 입력 케이블이 필요 합니다. 2중 

전원 모듈로 구성되어 있는 변환기에서는, 짝수의 모터 케이블이 필요 합니다. 표 6-2부터 

6-6까지의 케이블링 권고사항을 보십시오. 

 

 

2중 입력 및 출력을 가진 12-펄스 드라이브에서는 같은 치수, 종류의 케이블을 사용 

하는 것이 매우 중요합니다. 그리고 모든 케이블에 대해 라우팅을 사용 합니다. 변환기 

모듈 사이의 케이블링이 대칭적이지 않을 경우, 비대칭 부하는 부하용량 감소를 발생 

시킬 수 있고, 변환기에 손상을 줄 수도 있습니다. 

 

 

2중 모터 출력 유닛의 경우에는, 모터 케이블이 변환기의 말단에 함께 연결 되어서는 

안됩니다. 항상 병렬 모터 케이블을 모터 말단에 함께 연결 하십시오. 모터 케이블의 

최소 길이는 5m입니다. 

 

 

만약 주파수 변환기와 모터 사이에 안전 스위치를 사용 하는 경우에는, 주파수 변환기를 

운전 상태로 하기 전에 스위치 온 하는 것을 유의 하십시오.  

모터 출력 케이블은 360° EMC 접지를 해야 합니다. 출력 필터를 사용 하는 경우에 NXC 

FR9에는 분리 EMC 그라운딩 클램프가 제공 되고, 모든 FR/Fi10-12 사이즈의 드라이브에는 

분리 EMC 그라운딩 클램프가 제공 됩니다. NXC FR/Fi12-14에서는, 케이블 고정대를 통해 

직접 EMC 그라운딩이 되고, 그라운딩 클램프는 필요하지 않습니다. FR/Fi13-14의 EMC 

그라운딩에 대한 더 많은 정보를 위해 6.2.2.1장을 보십시오. 아래의 사진 6-6에 보이는 

것과 같이 AC 리액터 앞의 설치판에 EMC 그라운딩 클램프를 설치 할 수 있습니다. 

케이블에 360°로 접촉하는 출력 케이블 지름과 EMC 그라운딩 클램프는 알맞은 크기가 

되어야 합니다. 출력 케이블 지름에 대한 정보를 위해 6.2.6 및 6.2.7장을 보십시오. 

 

더 상세한 케이블 설치 지침을 위해 8장, 스텝 6을 보십시오. 

 

최소한 +70°C 온도 등급의 케이블을 사용하십시오. 경험 비추어 보면, 정격 명판에서 볼 수 

있는 주파수 변환기 정격 출력 전류에 따라 케이블과 퓨즈 용량을 선정할 수 있습니다. 
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주파수 변환기 입력 전류는 출력 전류를 과도하게 초과하지는 않기 때문에, 출력 전류에 

따라 용량을 선정하는 것을 권장 합니다. 

 

표 6-2를 참조하고, Cu-와 Al-케이블 및 aR퓨즈 사이즈의 최소한의 용량을 참조하십시오. 

 

만약 과부하 보호기능 처럼 드라이브의 모터 과온 보호 장치를 사용될 경우에는(VACON All 

in One Application Manual을 보십시오), 이에 따라서 케이블을 선정해야 합니다. 만약 좀더 

큰 유닛에서 셋 또는 그 이상의 케이블이 병렬로(블록 마다) 사용될 때, 각각 케이블은 

개별 과부하 보호 장치를 필요로 합니다. 

케이블 타입 
Level L 

(2nd environment) 
Level T 

주전원 케이블 1 1 

모터 케이블 2 1/2* 

제어 케이블 4 4 

표6-1. 규정에 따른 케이블 타입 요구사항 

                                             *권장 

 

 Level L = EN-61800-3, 2nd 환경조건 

 Level T  = IT 네트워크 용도 

 1  = 고정 설치와 특정한 주전원 전압을 위한 전용 전력 케이블 

    실드 케이블 불필요 (DRAKA NK CABLES – MCMK 또는 유사한 권장 제품) 

 2 = 보호 동심 전선을 장비하고 특정 주전원 전압을 위한 대칭 파워 케이블  

    (DRAKA NK CABLES – MCMK 또는 유사한 권장 제품) 

 3 = 콤팩트 저-임피던스 실드를 장비한 차폐 케이블  

    (DARAKA NKCABLES – JAMAX, SAB/OZCuY-O 또는 유사한 권장 제품) 

 

주의 : EMC 요구 사항은 캐리어 주파수의 공장 초기화 값에서 만족합니다. 
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6.2.2.1 캐비닛 바닥을 통한 전원 및 모터 케이블의 경로 

 

그림 6-14에서 보여지는 것처럼 캐비닛 바닥을 통하여 전원 및 모터 케이블의 루트를 

정하십시오. 

EMC 필요 조건에 맞추기 위해, 특수한 마개가 사용될 것입니다. 전자기 적합성이 필요한 

경우를 위해, 차폐 케이블과 함께 사용 할 수 있도록 케이블 마개를 디자인 하였습니다. 
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케이블 그랜드 설치 

공장에서 케이블 그랜드를 설치 하지 않았다면, 아래에 나오는 절차를 따르십시오: 

 

1. 부시링(Bush ring)의 좁은 홈에 고무 실링을 조립 하십시오. 조립판과 실링 사이에 틈이 

없이 해야 합니다. 

2. 고정 스프링이 뻣뻣하기 때문에, 부시링에 금속 소켓을 맞추기 위해 콘 모양의 도구의 

사용을 권장 합니다. 스프링을 고리 모양으로 구부려서 죄어 주십시오. 스프링 고정을 

쉽게 하기 위해 소켓을 홈 위로 충분이 당기십시오. 스프링은 소켓을 360°로 죄어 

줍니다. 

3. 소켓을 고정링까지 말아 올리고, 만약 콘 모양의 도구를 사용 했다면 제거 하십시오. 

이제 케이블 설치 작업을 보다 쉽게 할 수 있고 케이블은 소켓을 손상 시키지 않을 것 

입니다. 
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6.2.2.2 모터 케이블에 페라이트 코어 설치 (+OCM) 

IGBT 트랜지스터에 기초한 최근의 PWM 주파수 변환기는 짧은 전압상승 시간(0,1…0,2 )을 

가지는 출력 펄스를 발생 시킵니다. 이런 펄스 엣지는 모터 절연에 대한 스트레스를 

증가시키고, 모터 출력에서 높은 주파수의 동상 전압을 발생 시킵니다. 동상 전압은 수신 

장해를 증가 시키고, 대형 프레임의 모터( > 100kw) 를 사용 할 경우 위험한 베어링 전류의 

원인이 될 수도 있습니다.  

모터 케이블 선택과 설치는 설치 환경 요구조건에 따라야 합니다. 높은 주파수 임피던스를 

가능한 낮게 하기 위하여 모터 케이블의 각각 끝단 마다 접지 연결을 해야 합니다. 가장 

좋은 방법은 360° 그라운딩 입니다. 만약 이 방법을 따르기 어려울 경우에는, 케이블 피복 

노출지점 바로 옆의 PE 도체를 지면 또는 판넬(금속 재질)에 연결 하십시오(사진 6-16, 대안 

a와 b). 추가로 모터의 출력부에 동상 리액터를 설치 함으로써, 동상 전압의 영향을 쉽게 

감소할 수 있습니다. 가장 간단한 방법은 모터 상 도체가 지나갈 만큼 충분히 큰 직경의 

페라이트 코어를 사용 하는 것입니다. 

 

페라이트 코어 설치: 

상 도체가 코어를 지나가게 하십시오 ; 코어 아래쪽 및 외부에 차폐막을 두십시오. 사진 6-

16을 보십시오. PE 도체를 분리 하십시오. 병렬 모터 케이블인 경우에는, 각 케이블 마다 

같은 수의 페라이트 코어 세트를 사용하고, 한 케이블의 모든 상 도체를 하나의 코어 

세트에 넣으십시오. 

 

VACON 배송품은 페라이트 코어가 설치되어 있습니다(옵션). 베어링 손상의 위험을 감소 

시키기 위해 페라이트 코어를 사용하는 경우, 모터 케이블당 항상 두 개의 페라이트 코어 

세트를 사용 하십시오. 

 

주의 : 페라이트 코어는 단지 추가적인 보호장치 입니다. 베어링 전류에 대한 기본적인 

보호 장치는 절연타입의 베어링 입니다. 
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6.2.3 옵션 + ODC의 온도 감시 

 

만약 필터 온도가 안전 한도를 초과 했을 경우, 온도를 표시 할 수 있는 열 온도 감시계 

옵션 +ODC를 설치할 수 있습니다. 자세한 사항은 항상 캐비닛 세부 전기 도면을 참조 

하십시오. 이 NC 접점은 공장 초기설정치에 따라서, 외부 폴트로 DIN3에 결선 되어 

있습니다. 

 

주의! 만약 외부 폴트 입력 DIN3이 다른 용도로 사용 되고 있을 경우에는, +ODU 팬 감시 

결선이 이에 따라 변경 되어야 합니다. RUN 또는 RUN ENABLE 명령과 직렬 NC 접점을 

연결 하는 것도 가능합니다 (보다 자세한 정보를 위해 관련된 어플리케이션 매뉴얼을 

보십시오). 

 

6.2.4 DC 전원 및 제동 저항 케이블 

 

VACON 6-펄스 및 12-펄스 주파수 변환기에는 DC 전원 및 외부 제동 저항을 위한 

단자대가 옵션으로 장비되어 있습니다. 이 단자대에는 B-, B+/R+ 및 R-가 마크되어 

있습니다. 변환기 모듈에서 DC 버스 접속은 단자대 B-와 B+로 되고, 제동 저항 접속은 

R+와 R-로 됩니다. 변환기 모듈의 단자대는 캐비닛에서 옵션으로 사용자 단자대로 결선 할 

수도 있습니다. 

 

 

제동 저항 접속 전에 변환기에 제동유니트장비해야 함을 유의 하십시오 

 

 

드라이브에 손상을 줄 수 있기 때문에 제동 저항을 단자대 B-와 B+에 결선 하지 마

십시오. 

 

6.2.5 제어 케이블 

8.2장의 제어 케이블 정보를 보십시오. 제어 케이블을 캐비닛 내의 좌측 바닥으로 배선 

하십시오. 
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6.2.6 케이블 및 퓨즈 규격, 380-500V 유닛 

 

아래에 있는 표에는 일반적인 드라이브에서 사용할 수 있는 케이블의 사이즈 및 타입이 

나와있습니다. 최종 선택시에는 해당 국가법규, 케이블 설치조건 및 케이블 세부사항에 

따라 결정 해야 합니다. 

 

6.2.6.1 6-펄스 드라이브 

프레임 타입 
IL 

[A] 

Bussmann/Ferraz Shawmut 

fuse type 

퓨즈 In 

[A] 

주전원 및 

모터케이블1) [mm2] 

주전원 

케이블 수량 

모터 

케이블 

수량 

FR9 

NX0261 5 261 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 

Cu: 3*185+95 or 

2*(3*120+70) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0300 5 300 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 Cu: 2*(3*120+70) 짝수/홀수 짝수/홀수 

FR10 

NX0385 5 385 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0460 5 460 
170M8547 (3 pcs) 

NH3UD69V1000PV (3 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*240Al+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0520 5 520 
170M8547 (3 pcs) 

NH3UD69V1000PV (3 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 2*(3*185+95) 

Al: 2*(3*300Al+88Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

FR11 

NX0590 5 590 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*240+120) 

Al: 4*(3*120Al+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX0650 5 650 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*95+50) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX0730 5 730 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*120+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수/홀수 

FR12 

NX0820 5 820 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수 

NX0920 5 920 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*240Al+72Cu) 
짝수 짝수 

NX1030 5 1030 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 4*(3*185+95) 

Al: 4*(3*300Al+88Cu) 
짝수 짝수 

FR13 

NX1150 5 1150 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:5*(3*150+70) 

Al:6*(3*185+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1300 5 1300 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:5*(3*185+95) 

Al:6*(3*240+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1450 5 1450 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*185+95) 

Al:6*(3*240+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

FR14 

NX1770 5 1770 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 6*(3*240+120) 

Al: 8*(3*240+72Cu) 
짝수 짝수 

NX2150 5 2150 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 8*(3*185+95) 

Al: 8*(3*300+88Cu) 
짝수 짝수 

표6-2. NX_5 6펄스 드라이브 케이블 및 퓨즈 사이즈 

 

1)보정률 0.7에 의함. 세 개의 케이블 래더는 수직으로 배치, 주위 온도 30℃ (86°F). 

EN60204-1 및 IEC 60364-5-523. 

 

  



Tel. +358 (0)201 2121 • Fax +358 (0)201 212 205 

6 

6.2.6.2 12-펄스 드라이브 

프레임 타입 
IL 

[A] 

Bussmann/Ferraz Shawmut 

fuse type 

퓨즈 In 

[A] 

주전원 및 

모터케이블1) [mm2] 

주전원 

케이블 수량 

모터 

케이블 

수량 

FR10 

NX0385 5 385 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0460 5 460 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*240Al+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0520 5 520 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*185+95) 

Al: 2*(3*300Al+88Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

FR11 

NX0590 5 590 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*240+120) 

Al: 4*(3*120Al+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX0650 5 650 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*95+50) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX0730 5 730 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*120+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수/홀수 

FR12 

NX0820 5 820 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 
1250/1000 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수 

NX0920 5 920 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 
1250/1000 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*240Al+72Cu) 
짝수 짝수 

NX1030 5 1030 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 
1250/1000 

Cu: 4*(3*185+95) 

Al: 4*(3*300Al+88Cu) 
짝수 짝수 

FR13 

NX1150 5 1150 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 4(3*240+170) 

Al: 6*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX1300 5 1300 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 6(3*150+70) 

Al: 6*(3*240Al+72Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX1450 5 1450 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 6(3*185+95) 

Al: 6*(3*240Al+72Cu) 
짝수 짝수/홀수 

FR14 

NX1770 5 1770 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 6*(3*240+120) 

Al: 8*(3*240Al+72Cu) 
짝수 짝수 

NX2150 5 2150 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 8*(3*185+95) 

Al: 8*(3*300Al+88Cu) 
짝수 짝수 

표 6-3 NX_5 12펄스 드라이브 케이블 및 퓨즈 사이즈 

 

1)보정률 0.7에 의함. 세 개의 케이블 래더는 수직으로 배치, 주위 온도 30℃ (86°F). 

EN60204-1 및 IEC 60364-5-523. 
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6.2.6.3 회생 저 고조파 드라이브 

프레임 타입 
IL 

[A] 

Bussmann/Ferraz Shawmut 

fuse type 

퓨즈 In 

[A] 

주전원 및 

모터케이블1) [mm2] 

주전원 

케이블 

수량 

모터 케이블 

수량 

Fi9 

NX0261 5 261 
170M6202 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 

Cu: 3*185+95 or 

2*(3*120+70) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0300 5 300 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V500PV (3 pcs) 
700/500 Cu: 2*(3*120+70) 짝수/홀수 짝수/홀수 

Fi10 

NX0385 5 385 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0460 5 460 
170M8547 (3 pcs) 

NH3UD69V1000PV (3 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*240Al+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0520 5 520 
170M8547 (3 pcs) 

NH3UD69V1000PV (3 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 2*(3*185+95) 

Al: 2*(3*300Al+88Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

Fi12 

NX0820 5 820 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수 

NX0920 5 920 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*240Al+72Cu) 
짝수 짝수 

NX1030 5 1030 
170M8547 (6 pcs) 

NH3UD69V1000PV (6 pcs) 

1250/ 

1000 

Cu: 4*(3*185+95) 

Al: 4*(3*300Al+88Cu) 
짝수 짝수 

Fi13 

NX1150 5 1150 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:5*(3*150+70) 

Al:6*(3*185+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1300 5 1300 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:5*(3*185+95) 

Al:6*(3*240+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1450 5 1450 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*185+95) 

Al:6*(3*240+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

Fi14 

NX1770 5 1770 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 6*(3*240+120) 

Al: 8*(3*240+72Cu) 
짝수 짝수 

NX2150 5 2150 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 8*(3*185+95) 

Al: 8*(3*300+88Cu) 
짝수 짝수 

 NX2700 5 2700 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu: 8*(3*185+95) 

Al: 8*(3*300+88Cu) 
짝수 짝수 

표 6-4. NX_5 저 하모닉 드라이브 케이블 및 퓨즈 사이즈 

 

1)보정률 0.7에 의함. 세 개의 케이블 래더는 수직으로 배치, 주위 온도 30℃ (86°F). 

EN60204-1 및 IEC 60364-5-523. 
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6.2.7 케이블 및 퓨즈 규격, 500/525-590V 유닛 

아래에 있는 표에는 일반적인 드라이브에서 사용할 수 있는 케이블의 사이즈 및 타입이 

나와있습니다. 최종 선택시에는 해당 국가법규, 케이블 설치조건 및 케이블 세부사항에 

따라 결정 해야 합니다. 

 

6.2.7.1 6-펄스 드라이브 

프레임 타입 
IL 

[A] 

Bussmann/Ferraz 

Shawmut fuse type 

퓨즈 In 

[A] 

주전원 및 

모터케이블1) [mm2] 

주전원 

케이블 

수량 

모터 

케이블 

수량 

FR9 

NX0125 6 

NX0144 6 

NX0170 6 

NX0208 6 

125 

144 

170 

170M3819 (3 pcs) 

NH1UD69V400PV (3 pcs) 
400 Cu: 3*95+50 짝수/홀수 짝수/홀수 

208 
170M3819 (3 pcs) 

NH1UD69V400PV (3 pcs) 
400 Cu: 3*150+70 짝수/홀수 짝수/홀수 

FR10 

NX0261 6 261 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 3*185+95 

Al: 2*(3*95Al+29Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0325 6 325 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*95+50) 

Al: 2*(3*150Al+41Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0385 6 385 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0416 6 416 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

FR11 

NX0460 6 460 
170M8547 (3 pcs) 

NH3UD69V1000PV (3 pcs) 
1250 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*240Al+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0502 6 502 
170M8547 (3 pcs) 

NH3UD69V1000PV (3 pcs) 
1250 

Cu: 2*(3*185+95) 

Al: 2*(3*300Al+88 Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0590 6 590 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*240+120) 

Al: 4*(3*120Al+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

FR12 

NX0650 6 650 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*95+50) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수 

NX0750 6 750 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*120+70) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수 

NX0820 6 820 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수 

FR13 

NX0920 6 920 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:4*(3*150+70) 

Al:4*(3*2405+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1030 6 1030 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:4*(3*185+95) 

Al:5*(3*185+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1180 6 1180 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:5*(3*185+95) 

Al:6*(3*185+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

FR14 

NX1500 6 1500 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*185+95) 

Al:8*(3*185+57Cu) 
짝수/홀수 짝수 

NX1900 6 1900 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*240+120) 

Al:8*(3*240+72Cu) 
짝수 짝수 

NX2250 6 2250 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:8*(3*240+120) 

Al:8*(3*300+88Cu) 
짝수 짝수 

Table 6-5. NX_6 6펄스 드라이브 케이블 및 퓨즈 사이즈 

 

1)보정률 0.7에 의함. 세 개의 케이블 래더는 수직으로 배치, 주위 온도 30℃  (86°F). 

EN60204-1 및 IEC 60364-5-523. 
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6.2.7.2 12-펄스 드라이브 

프레임 타입 
IL 

[A] 

Bussmann/Ferraz 

Shawmut fuse type 

퓨즈 In 

[A] 

주전원 및 

모터케이블1) [mm2] 

주전원 

케이블 

수량 

모터 

케이블 

수량 

FR10 

NX0261 6 261 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V500PV (6 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0325 6 325 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V500PV (6 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0385 6 385 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V500PV (6 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0416 6 416 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V500PV (6 pcs) 
700/500 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

FR11 

NX0460 6 460 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*240Al+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0502 6 502 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*185+95) 

Al: 2*(3*300Al+88 Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0590 6 590 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*240+120) 

Al: 4*(3*120Al+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

FR12 

NX0650 6 650 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*95+50) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수 

NX0750 6 750 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*120+70) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수 

NX0820 6 820 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*3*150+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수 

FR13 

NX0920 6 920 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:4x(3x150+70) 

Al:4x(3x2405+72Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX1030 6 1030 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:4x(3x185+95) 

Al:6x(3x150+41Cu) 
짝수 짝수/홀수 

NX1180 6 1180 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6x(3x185+95) 

Al:6x(3x185+72Cu) 
짝수 짝수/홀수 

FR14 

NX1500 6 1500 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*185+95) 

Al:8*(3*185+57Cu) 
짝수 짝수 

NX1900 6 1900 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*240+120) 

Al:8*(3*240+72Cu) 
짝수 짝수 

NX2250 6 2250 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:8*(3*240+120) 

Al:8*(3*300+88Cu) 
짝수 짝수 

6-6 NX_6 12펄스 드라이브 케이블 및 퓨즈 사이즈 

 

1)보정률 0.7에 의함. 세 개의 케이블 래더는 수직으로 배치, 주위 온도 30℃  (86°F). 

EN60204-1 및 IEC 60364-5-523. 
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6.2.7.3 회생 저 고조파 드라이브 

프레임 타입 
IL 
[A] 

Bussmann/Ferraz Shawmut 

fuse type 

퓨즈 In 

[A] 

주전원 및 모터케이블1) 

[mm2] 

주전원 

케이블 수량 

모터 

케이블 

수량 

Fi9 

NX0125 6 

NX0144 6 

NX0170 6 

NX0208 6 

125 

144 

170 

170M3819 (3 pcs) 

NH1UD69V400PV (3 pcs) 
400 Cu: 3*95+50 짝수/홀수 짝수/홀수 

208 
170M3819 (3 pcs) 

NH1UD69V400PV (3 pcs) 
400 Cu: 3*150+70 짝수/홀수 짝수/홀수 

Fi10 

NX0261 6 261 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 3*185+95 

Al: 2*(3*95Al+29Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0325 6 325 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*95+50) 

Al: 2*(3*150Al+41Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0385 6 385 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*120+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX0416 6 416 
170M5813 (3 pcs) 

NH2UD69V700PV (3 pcs) 
700 

Cu: 2*(3*150+70) 

Al: 2*(3*185Al+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

Fi12 

NX0650 6 650 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*95+50) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수 

NX0750 6 750 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*120+70) 

Al: 4*(3*150Al+41Cu) 
짝수 짝수 

NX0820 6 820 
170M5813 (6 pcs) 

NH2UD69V700PV (6 pcs) 
700 

Cu: 4*(3*150+70) 

Al: 4*(3*185Al+57Cu) 
짝수 짝수 

Fi13 

NX0920 6 920 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:4*(3*150+70) 

Al:4*(3*2405+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1030 6 1030 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:4*(3*185+95) 

Al:5*(3*185+57Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

NX1180 6 1180 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:5*(3*185+95) 

Al:6*(3*185+72Cu) 
짝수/홀수 짝수/홀수 

Fi14 

NX1500 6 1500 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*185+95) 

Al:8*(3*185+57Cu) 
짝수/홀수 짝수 

NX1900 6 1900 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:6*(3*240+120) 

Al:8*(3*240+72Cu) 
짝수 짝수 

NX2250 6 2250 별도 추가 드라이브 퓨즈 없음 
Cu:8*(3*240+120) 

Al:8*(3*300+88Cu) 
짝수 짝수 

 

6-6. NX_6 저 하모닉 드라이브 케이블 및 퓨즈 사이즈 

 

1)보정률 0.7에 의함. 세 개의 케이블 래더는 수직으로 배치, 주위 온도 30℃  (86°F). 

EN60204-1 및 IEC 60364-5-523. 
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7. 저 고조파 회생 캐비닛 드라이브 

이 장에서는 NXC 저 고조파 회생 드라이브(AFI9-14) 제어 장치에 대한 기능들(스위치, 푸쉬 

버튼 및 LED 램프)을 설명합니다.  

 

7.1 NXC 저 고조파 회생 캐비닛 프리챠징 및 MCCB 작동 지침 

DC 프리챠징 회로 및 저 고조파 회생 드라이브의 회로 차단기(MCCB)를 제어 할 수 있는 

세가지 방법이 있습니다. REM-MAN-AUTO 선택 스위치(-S6)로 원하는 제어 위치 또는 제어 

방식을 선택 할 수 있습니다.  

사용 할 수 있는 세 가지 제어 위치/방법은 :  

• MAN – 캐비닛 도어의 0-1-Start 스위치로 수동 작동 

• REM – 제어 단자대로 연결된신호로 원격 작동 

• AUTO – 전압이 인가 되면, 자동적으로 프리챠징 및 MCCB를 동작하는 자동 작동 

 
 

7.1.1 매뉴얼 작동 (MAN) 

MCCB 제어 스위치-S6이 Man으로 설정되면 작동자가 회로 차단기(MCCB) 및 충전 전류를 

캐비닛을 통해 수동으로 제어 할 수 있습니다. 0-1-Start 스위치는 MCCB 및 프리챠징 회로 

로컬 작동을 위해 사용 합니다. 
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선택한 제어 위치/방식에 상관없이, 회로 차단기가 닫혀 있을 때 스위치 –S10을 0 위치로 

돌리면 회로 차단기가 개방되고, 진행된 프리챠징을 중지 시킵니다. 

 

스위치를 1 위치로 돌리면, REM-MAN-AUTO 선택 스위치의 선택되는 모드에 의해 

프리챠징 및 회로차단기(MCCB)을 제어를 가능하게 합니다. 

 

스위치를 Start 위치로 돌리면, DC 버스바의 프리챠징을 시작할 것입니다. 프리챠징은 

드라이브의 용량에 따라 약 5-10초 정도 소요됩니다. DC전압이 어떤 특정 전압에 도달 

하면, AFE 제어 유닛은 자동적으로 회로 차단기를 단락 시킵니다. 스위치의 Start 위치는 

자동 복구 스프링 방식이고 스위치는 조작 후 자동으로 1 위치로 원상 복귀 합니다. 

스위치를 0 위치로 돌리면 프리챠징을 중단 할 수 있습니다. 주전원 공급단이 정전인 

경우에는, 저전압 트립코일이 회로 차단기를 개방 시킵니다. 전원이 공급되면, 프리챠징 및 

회로차단기는(MCCB) 작동자가 활성화 해야 합니다. 

 

AFE Ready LED는 회로차단기가 단락 및 AC 전원이 AFE 유닛에 공급되고, 폴트가 없는 

경우 점등됩니다. AFE Ready LED는 수동/위치에 상관없이 같은 방식으로 작동합니다. 

 

인버터 INU 작동 전에(동작) 키패드, I/O 신호 또는 필드버스 통신을 통해 Run 명령을 줄 

수 있습니다.  

 

7.1.2 원격 작동 (REM) 

회로차단기 제어 스위치 –S6이 REM 위치에 있으면, 원거리 위치/시스템에서 포텐셜 프리 

접점으로 회로차단기 및 충전회로 제어가 가능합니다. 

 

노멀 클로즈(NC) 접점은 X1:60 및 X1:61 단자대(단자대 이름은 프레임 용량에 따라 변경 될 

수 있음)에 연결해야 합니다. 이 접점은 프리챠징이 활성화 되기 전에 NC 상태로 되어야 

합니다. 이 접점을 개방하면 회로 차단기를 개방 시키고 진행중인 프리챠징을 중지 

시킵니다. 
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단자대 X1:57 및 X1:58에 원격 펄스신호(펄스지속시간 0.4-1초)는 드라이브 챠징을 

시작하게 되고, DC 전압이 일정 수준에 도달하면 AFE 유닛이 자동으로 회로 차단기(단자대 

이름은 프레임 용량에 따라 변경 될 수 있음)를 단락 시킵니다. 인버터 INU 작동 전에(동작) 

키패드, I/O 신호 또는 필드버스 통신을 통해 Run 명령을 줄 수 있습니다.  

 
 

주전원 공급단에서 전압강하가 0.7ⅹUN 또는 정전일 경우, 저전압 트립 코일이 회로 

차단기를 개방 시키게 되고, 전원이 공급 되면 프리챠징 및 MCCB 단락은 원격 펄스로 

활성화 해야 합니다.  

 

7.1.3 자동 작동 (AUTO) 

REM-MAN-AUTO 선택 스위치가 AUTO위치에 있고 전원이 공급되면, 프리챠징 및 회로 

차단기 단락이 자동으로 됩니다. 제어 스위치 –S6이 Auto 위치에 놓여지면 유닛의 

프리챠징은 자동으로 시작합니다. DC 전압이 일정 수준에 도달하면 AFE 유닛은 자동으로 

회로 차단기를 단락 시키고, AFE READY LED가 점등 됩니다. 

 

만약 주전원이 중단 되었다가 재공급 되는 경우(예: 네트워크에서 전압 강하), 유닛은 

자동으로 재충전 하고 회로 차단기를 단락 시킵니다. 0-1-Start 스위치는 자동 기능 

활성화인 1위치에 있어야 합니다. 

 

REM-MAN-AUTO 선택 스위치가 AUTO 위치에 있더라도 스위치 –S10을 0으로 돌리면 회로 

차단기가 개방됩니다. 

 

7.1.4 과부하 또는 회로 단락에 의한 회로 차단기 트립 

과부하 또는 회로 단락인 경우 전자 트립 유닛은 개방/트립 합니다. 회로 차단기의 트립 

표시 접점은 직렬로 연결됩니다. 만약 과부하 또는 회로 단락 전류에 의한 회로 차단기 

트립중 하나일 경우, 자동으로 다른 회로 차단기를 개방/트립 합니다. MCCB FAULT LED 은 

점등되고, 회로 차단기가 트립된 상태임이 표시 됩니다. 
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과전류 상태인 경우, 회로 차단기를 리셋 하기 전에 회로 차단기로부터 트립 하기 위해 

발생한 폴트는 반드시 확인하고 제거 해야 합니다.  

-S11 REM-MAN-AUTO 스위치가 MAN위치에 있으면, MCCB는 누름 버튼 –S6으로만 리셋 

할 수 있습니다. 

 

 

 

이것은 회로 차단기(FR9, FR10 또는 FR12에서도 마찬가지로)를 리셋하고 모터 작동자 

스프링 시스템을 재충전 합니다. 이 작업 후에 이전 장에서 설명한 방법으로 프리챠징을 

하고 회로 차단차단 단락 하는 것이 가능합니다. 
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8. 설치 지침 

 

 1 설치 시작 전, 주파수 변환기 소자의 전원이 투입된 구성품이 없는지 확인하십시오. 

2 변환기가 설치될 공간을 확인하고, 변환기가 정상적인지 확인하고, 전원이 공급될 

때 변환기에 손상을 줄 수 있는 작은 입자, 먼지 또는 습기가 생기지 않게 

하십시오. 

3 AC 리액터 및 230V 보조 전압 옵션 변압기가 사용 전압에 맞는지 확인 하십시오 

(5.4장을 보십시오) 

4 모터 케이블을 다른 케이블과 확실하게 이격 설치 하십시오. 

 • 모터 케이블을 다른 케이블과 함께 긴 병렬 라인으로 배치하는 것을  

피하십시오. 

 • 만약 모터 케이블을 다른 케이블과 병렬로 설치 할 경우에는, 아래 표에 있는 

모터 케이블과 다른 케이블 사이의 최소 이격 거리를 유의 하십시오. 

 

케이블 이격거리 

[m] 

실드 케이블 

[m] 

0.3 

1.0 

≤50 

≤300 

 

 • 주어진 거리는 모터 케이블과 다른 시스템의 신호 케이블에도 적용 할 수  

있습니다. 

 • 모터 케이블의 최대 거리는 300m 입니다. 

만약 출력 du/dt 필터 (+ODU 또는 +ODC 옵션)를 사용 한다면, 케이블 길이는 

아래 표에 따라 제한 됩니다. 

 

du/dt 필터 최대 케이블 길이 스위칭 주파수 

100m 

300m 

3,6kHz 

1,5kHz 

 

 • 모토 케이블은 다른 케이블 각도와 90도로 지나가야 합니다. 

5 만약 케이블 절연 체크가 필요할 경우, 8.1.1. 장을 보십시오.. 
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 6 케이블 연결 

 • 모터와 주전원 케이블을 벗기십시오. 

 • 입력 단자대에 사용 하기 위해 보호 그리드 및 변환기 모듈의 보호 커버를 제거 

하십시오. 

 • 바닥 판으로부터 케이블을 당겨고 PE 도체를 캐비닛의 PE 바에 고정 하십시오. 

 • 주전원, 모터 및 제어 케이블을 각 단자대에 연결 하십시오. 파워 케이블의 

케이블 고리를 사용 하십시오. 병렬 케이블을 사용하는 유닛(FR11 및 FR12)의 

경우, 케이블링은 모두 대칭으로 해야 함을 유의 하십시오. 

 • 배송품에 포함되어 있는 접지 클램프를 사용하여 모터 케이블의 실드를 

캐비닛에 고정 하십시오. 

 • UL 규정에 따른 케이블 설치에 대한 정보를 보기 위해, 8.1.장을 보십시오. 

 • 제어 케이블 선을 캐비닛 내부 전자 구성품 또는 제어 구성품과 밀집하여 

배치하지 마십시오. 

 • 만약 외부 제동 저항(옵션)을 사용 하는 경우, 적절한 단자대(R+/R-)에 연결  

하십시오. 또한 변환기에는 제동 유니트가 장비 되어 있음을 유의 하십시오. 

(변환기의 타입 코드에 표시되어 있음) 

 • PE 또는 로 표시된 모터 및 주파수 변환기 단자대에 접지 케이블 연결을 

체크 하십시오. 

 • 파워 케이블에서 분리한 실드를 주파수 변환기, 모터 및 전원부의 단자대에 

연결 하십시오. 

7 중요 : 만약 출력 필터 (+ODU, +ODC 또는 +OSI)를 사용하는 경우, 변환기의 

주파수 변경 ( 파라미터 2.6.9, ID601)는 출력 필터 세부사항에 따라 세팅 되어야 

합니다. 너무 높거나 낮게 주파수를 변경하면, 주파수로 인해 필터에 손상을 입힐 

수 있습니다. 

 

8.1 케이블 설치 및 UL 표준 

 

UL(보험업자 연구소) 규정에 맞추기 위해, UL에서 승인 받은 +60/75℃의 최소 발열 저항 

동선을 사용 해야 합니다. 케이블은 100,000 실효 대칭 전류, 최대 600V를 넘지 않게 

사용시 회로 용량에 적합해야 합니다. Class 1 전선만 사용 하십시오. 

 

단자대 조임 강도가 표 8-1에 있습니다. 

 

타입 프레임 
조임 토크 

[Nm] 

NX_2 0261—0300 

NX_5 0261—0300 

NX_6 0125—0208 

FR9 40/22* 

NX_5 0385—1450 FR10-14 40** 

NX_6 0261—1180 FR10-14 40** 

표8-1. 단자대 조임토크 

 

*  Nm/in-ibs에 기초한 단자대 연결의 조임 강도. 주의 : 모터를 변환기에 직접 연결하는 경우에

만 이 값은 필요합니다.(변환기와 모터 사이에 기기가 없을 경우) 

** 단자대에 손상을 피하기 위해 단자대 나사를 조이거나 풀 때, 단자대의 다른 부위에 있는 너트

에 대해서도 같은 힘을 적용 하십시오. 
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8.1.1 케이블 및 모터 절연 체크 

1. 모터 케이블 절연 체크 

모터와 모터 케이블을 분리하고, 모터 케이블과 주파수 변환기의 단자대 U, V 및 W와 분리하

십시오. 각 상의 도체와 보호 접지 도체 사이의 절연 저항 및 각 상 도체 사이에 대한 모터의 

절연 저항을 측정 하십시오. 

 

절연 저항은 1MΩ을 넘어야 합니다. 

 

2. 주전원 케이블 절연 체크 

주파수 변환기의 단자대 L1, L2 및 L3을 분리하고, 주전원과 주전원 케이블을 분리 하십시오. 

각 상 도체 사이의 주전원 케이블 절연저항을 측정하고, 각 상 도체와 보호 접지 도체 사이의 

주전원 케이블 절연 저항을 측정하십시오. 

 

절연 저항은 1MΩ을 넘어야 합니다. 

 

3. 제동 저항 케이블 절연 체크 

주파수 변환기의 R+ 단자대와 R- 단자대 사이의 제동 저항 케이블을 분리하고, 각 상 도체 사

이의 케이블 절연 저항을 측정하고, 도체와 보호 접지 도체 사이의 케이블 절연 저항을 측정 

하십시오. 

 

절연 저항은 1MΩ을 넘어야 합니다. 

 

4. 모터 절연 체크 

모터와 모터 케이블을 분리하고 모터 연결 박스의 연결 브릿지 연결을 개방 하십시오. 각 모터

의 절연 저항을 측정 하십시오. 측정 전압은 적어도 모터 공칭 전압과 같아야 하고 1000V를 

초과해서는 안됩니다. 절연 저항은 1MΩ을 넘어야 합니다. 

 

5. 제동 저항 절연 체크 

제동 케이블을 분리하고, 파워 단자대부터 접지 단자대까지 절연을 측정하십시오. 측정 전압은 

적어도 모터 공칭 전압과 같아야 하고 1000V를 초과 해서는 안됩니다. 절연 저항은 1MΩ을 넘

어야 합니다. 
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8.2 제어 유닛 

주파수 변환기의 제어 유닛은 간략하게 제어 보드 및 제어 보드의 다섯 개의 슬롯 

커넥터(A에서 E까지)와 연결된 추가 보드(사진 8-1 과 8-2를 보십시오)로 구성됩니다. 제어 

보드는 D-커넥터(1) 또는 광통신 케이블을 통해 파워 유닛과 연결 됩니다. 

 

보통, 주파수 변환기가 공장에서 배송 될 때, 일반적으로 슬롯 A와 B에 설치된 두 개의 

기본 보드(I/O 보드와 릴레이 보드)의 표준 설정에 맞춰져 있습니다.  다음 페이지에서는 

I/O제어 배열, 두 개의 기본 보드의 릴레이 단자대 및 제어 신호 설명을 볼 수 있습니다. 

공장에서 설치된 I/O보드는 타입 코드에 표시되어 있습니다. 옵션 보드에 대한 더 많은 

정보를 위해, VACON NX 옵션 보드 매뉴얼(ud741)을 보십시오. 

양방향 단자대 #6 또는 #12의 외부 전원을 연결 하여 외부적으로 제어 보드의 전원을 

인가 할 수 있습니다. 이 전압은 파라미터 세팅 및 필드버스의 활성화를 유지하고자 할 때 

유용합니다. 

 

주의! NXC 회생 저 고조파 드라이브의 각 AFE 모듈은 각각의 제어 유닛을 가지고 

있습니다. 세 가지의 기본 보드 A1, A2 B5는 기본 사양으로 포함 되어 있습니다. 보통 AFE 

제어는 드라이브 시운전 기간 중 한번만 파라미터 세팅을 하면 됩니다. 

주의! 만약 몇 개의 주파수 변환기 24V 입력이 병렬로 연결된 경우, 전류가 반대 방향으로 

흐르는 것을 피하기 위해 단자대 #6(또는 #12)에 다이오드를 사용하기를 권장합니다. 

아래의 사진을 보십시오. 
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8.2.1 제어 연결 

A1 및 A2/A3에 대한 기본 제어 연결에 대한 그림이 8.2.2장에 있습니다. 

신호 설명은 All in One Application에 있습니다. 
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8.2.1.1 제어 케이블 

제어 케이블은 최소한 0.5mm2 다심 차폐 케이블을 사용하십시오. 표 6-1을 보십시오. 

릴레이 단자대에 대한 최대 단자대 전선 사이즈는 2.5 mm2 다른 단자대에 대한 최대 

사이즈는 1.5mm2 입니다. 

아래의 표에서 옵션보드 단자대의 조임 강도를 찾으십시오. 

단자대 스크류 
조임 토크 

Nm lb-in. 

릴레이 및 써비스터 

단자대 

(M3 스크류) 

0.5 4.5 

기타 단자대 

(M2.6 스크류) 
0.2 1.8 

 

8.2.1.2 전기적 절연보호(Galvanic isolation barriers) 

제어 연결은 주전원으로부터 절연 되어 있고, GND 단자대는 항상 접지와 연결되어 

있습니다. 사진 8-6을 보십시오. 

디지털 입력은 I/O 접지로부터 전기적으로 절연 됩니다. 릴레이 출력은 300VAC(EN-

50178)의 각각에서 추가적으로 2중 절연 됩니다. 

 
그림 8-6. 갈바닉 아이솔레이션 보호 
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8.2.2 제어 단자대 신호 

 

OPT-A1 

단자대 신호 기술 정보 

1 +10 Vref 레퍼런스 전압 최대 전류10 mA 

2 AI1+ 아날로그 입력,  

전압 또는 전류 

점퍼 블럭 X1을 이용하여 V 또는 mA선택  

(62페이지 참조) 

기본: 0– +10V (Ri = 200 k) 

 (-10V…..+10V 조이스틱, 점퍼설정) 

 0– 20mA (Ri = 250 ) 

3 GND/AI1– 아날로그 입력 공통단자 접지와 미사용시, 디퍼런셜 입력;  

+/- 20V 전압과 GND 디퍼런셜 허용  

4 AI2+ 아날로그 입력,  

전압 또는 전류 

점퍼 블럭 X2를 이용하여 V 또는 

mA선택(62페이지 참조): 

기본: 0– 20mA (Ri = 250 ) 

 0– +10V (Ri = 200 k) 

 (-10V…..+10V 조이스틱, 점퍼설정) 

5 GND/AI2– 아날로그 입력 공통단자 접지와 미사용시, 디퍼런셜 입력;  

+/- 20V 전압과 GND 디퍼런셜 허용 

6 24 Vout 

(bidirectional) 

24V 외부 전원 15%, 최대전류250mA (모든 보드전체);150mA 

(신호보드); 외부 파워를 이용하여 제어보드 

백업가능(필드버스 공통) 

7 GND I/O 접지 레퍼런스 및 제어용 접지 

8 DIN1 디지털 입력 1 Ri = 최소. 5k 

18…30V = "1" 9 DIN2 디지털 입력 2 

10 DIN3 디지털 입력 3 

11 CMA  DIN1, DIN2, DIN3을 위한 

디지털 입력 공통 A 

I/O 단자대의 24V 또는 접지와 필히 연결 또는 

외부 24V 또는 접지와 연결 

점퍼 X3과 선택 (62페이지 참조): 

12 24 Vout 

(bidirectional) 

24V 외부전원 #6 단자대와 동일 

13 GND I/O 접지 #7 단자대와 동일 

14 DIN4 디지털 입력 4 Ri = 최소. 5k 

18…30V = "1" 15 DIN5 디지털 입력 5 

16 DIN6 디지털 입력 6 

17 CMB  DIN4, DIN5, DIN6디지털 

입력을 위한 공통단자 B  

I/O 단자대의 24V 또는 접지와 필히 연결 또는 

외부 24V 또는 접지와 연결 

점퍼 X3과 선택 (62페이지 참조): 

18 AO1+ 아날로그 신호 (+출력) 출력 신호범위:전류0(4)–20mA, RL 최대 500  

또는 

전압 0—10V, RL >1k 

점퍼 X3과 선택 (62페이지 참조): 

19 AO1– 아날로그 출력 공통단자 

20 DO1 오픈 콜렉터 출력 최대 Uin = 48VDC 

최대 전류= 50 mA 

표8-3. 베이직 I/O보드 OPT-A1의 제어 I/O 단자대 신호  
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OPT-A2 

단자대 신호 기술 정보 

21 RO1/1  릴레이 출력 1 스위칭 용량 24VDC/8A 

250VAC/8A 

125VDC/0.4A 

최소 스위칭 부하 5V/10mA 

22 RO1/2 

23 RO1/3 

24 RO2/1  릴레이 출력 2 스위칭 용량 24VDC/8A 

250VAC/8A 

125VDC/0.4A 

최소 스위칭 부하 5V/10mA 

25 RO2/2 

26 RO2/3 

표8-4. 베이직 릴레이보드 OPT-A2의 제어 I/O 단자대 신호  

 

OPT-A3 

단자대 신호 기술 정보 

21 RO1/1  릴레이 출력 1 스위칭 용량 24VDC/8A 

250VAC/8A 

125VDC/0.4A 

최소 스위칭 부하 5V/10mA 

22 RO1/2 

23 RO1/3 

25 RO2/1 

 

 릴레이 출력 2 

 

 

스위칭 용량 24VDC/8A 

250VAC/8A 

125VDC/0.4A 

최소 스위칭 부하 5V/10mA 
26 RO2/2 

28 TI1+ 
써미스터 입력 

 

29 TI1–  

표8-5. 베이직 릴레이보드 OPT-A3의 제어 I/O 단자대 신호  

 

8.2.2.1 디지털 입력 신호 반전 

활성 신호 레벨은 연결된 일반 전위 입력 CMA 및 CMB(단자대 11과 17)에 의해 결정 

됩니다. 

다른 방법은 +24V 또는 접지(0V)입니다. 사진 8-7을 보십시오. 

디지털 입력 및 일반 입력(CMA, CMB)에 대한 24-볼트 제어 전압 및 접지를 내부적 또는 

외부적으로 할 수 있습니다. 
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8.2.2.2 OPT-A1 기본 보드의 점퍼 선택 

사용자는 OPT-A1 보드의 점퍼를 특정 위치로 선택하여 사용자의 요구에 맞게 주파수 

변환기의 기능을 설정 할 수 있습니다. 점퍼 위치는 아날로그 및 디지털 입력의 신호 

타입을 결정 합니다. 

A1 기본 보드에서는, 각각 여덟 개의 핀과 두 개의 점퍼를 가지고 있는 네 개의 점퍼 블록 

X1, X2 및 X3가 있습니다. 선택 할 수 있는 점퍼의 위치는 사진 8-9에 나와 있습니다. 
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그림 8-9. OPT-A1 점퍼 설정 

 

 

AI/AO 신호 항목을 변경 하는 경우에는, 메뉴 M7의 관련 보드 파라미터를 변경 

해야함을 기억 하십시오. 
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8.3 전원 및 내부 제어 케이블 연결 

 

스타 커플러 보드에서 파워 모듈까지 광통신 케이블 연결을 해야 필요가 있을 수 있습니다. 

사진 8-11에 따라 케이블을 연결 하십시오. 

 

제어 유닛은 ASIC 보드로부터 공급된 24VDC를 사용하고, 이것은 파워 유닛1의 왼쪽편에 

위치해 있습니다. 보드를 액세스 하기 위해, 파워 모듈 앞의 보호 커버를 제거 하십시오. 

ASIC 보드의 X10커넥터 및 제어 유닛의 뒤쪽에 있는 X2 커넥터에 파워 서플라이 케이블을 

연결 하십시오. 

 

 

 

각 광통신 케이블 양 끝의 케이블 실드에 숫자 1…8 및 11…18가 표시되어 있습니다. 

ASIC 보드 및 제어 유닛 뒤쪽의 같은 숫자로 표시된 커넥터에 각 케이블을 연결 하십시오. 

추가로, 피드백 보드부터 스타 커플러 보드까지 4개의 광통신 케이블을 연결 해야 할 수도 

있습니다. 광신호 리스트는 8.4장에 있습니다. 

 

주의! 광통신 케이블 결선시 주의 하십시오! 전선을 잘못 연결할 경우 전력 전자 

구성품에 손상을 입힐 수 있습니다. 

 

주의!  광케이블의 굴절 반경 최소치는 50mm 입니다. 

 

케이블 손상을 방지 하기 위해, 케이블 다발을 둘 또는 여러 지점에 고정 하십시오(최소한 

각 끝단에 하나 이상) 작업이 완료 되면, 전력 유닛에 보호커버를 설치 하십시오. 
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8.4 광통신 케이블, 신호 리스트 및 연결 
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9. 제어 키패드 

제어 키패드는 VACON 주파수 변환기와 사용자 사이의 연결 장치입니다. 

VACON NX 제어 키패드는 여섯 개의 Run상태 표시 (Run, , READY, STOP, ALARM, 

FAULT)와 제어 위치(I/O term/Keypad/BusComm)에 대한 세 가지 상태표시를 알파벳과 

숫자가 조합된 형태로 디스플레이 합니다. 또한 세 가지 LED 표시(green – green – red)가 

있습니다. 아래의 그림에서 LED의 상태를 보십시오. 

제어 정보, 즉 메뉴 넘버, 메뉴 설명 및 디스플레이 된 값과 숫자 정보가 세 개의 텍스트 

라인에 표시 됩니다.  

주파수 변환기는 제어 키패드의 아홉 개의 누름 버튼으로 작동 됩니다. 

또한, 버튼은 파라미터 세팅 및 값의 모니터링 용도로 사용 됩니다. 

키패드는 분리할 수 있고, 입력 라인 전위로부터 절연 됩니다. 

 

9.1 키패드 디스플레이의 표시 

 
그림9-1 VACON 제어키패드 및 드라이브 상태표시 

 

9.1.1 드라이브 상태 표시 

드라이브 상태 표시는 모터나 드라이브의 상태를 사용자에게 알려주고, 모터 제어 

소프트웨어에 대한 모터 및 주파수 변환기의 기능에서 불규칙을 발견 했는지 아닌지를 

알려 줍니다.  

 

  = 모터가 구동 중. 스톱 명령이 주어지면 점멸. 그러나 주파수는 아직 하강 중. 

  = 모터의 회전 방향을 나타냅니다. 

 
 = 드라이브가 동작하지 않고 있음을 나타냅니다. 

 
 = AC 파워가 on일때 점등되며, 트립일 경우, 심볼은 점등되지 않습니다. 

 
 = 어떤 제한치 및 경고 범위를 초과하여 드라이브가 운전중임을 나타냅니다. 

 
 = 안전하지 않은 동작 상태가 발견되어, 드라이브가 스톱 되었음을 나타냅니다. 
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9.1.2 제어 위치 표시 

심볼 I/O term, Keypad와 Bus/Comm (그림 9-1을 보십시오)은 키패드 제어 메뉴(M3)에 

의해 선택된 제어 위치를 나타냅니다(9.3.3장을 보십시오). 

 

 
I/O term  = I/O단자대가 제어 위치로 선택.  

즉, START/STOP 명령 및 참조 값 등이 I/O단자대를 통해 주어집니다. 

 
Keypad    = 키패드가 제어 위치로 선택.  

                  즉, 모터를 스타트 및 스톱하거나 모터의 참조 값 등이 키패드를  

통해 변경 됩니다. 

 
Bus/Comm = 필드 버스가 제어 위치로 선택. 

 

9.1.3 상태 LED (녹색-녹색-적색) 

드라이브 상태 표시계기가 READY, RUN 및 FAULT일 경우 점등 됩니다. 

 

  
= 드라이브가 AC 파워와 연결이 되고, 폴트가 없으면 활성화 되어 점등 됩니다. 

 

  
= 드라이브가 운전 중일 때 점등 됩니다. STOP 버튼이 눌러졌거나 드라이브가  

정상값보다 낮아질 때 점멸 됩니다. 

 

  
= 안전하지 않은 동작 조건이 발생하여 드라이브가 스톱(Fault Trip) 될 때 점멸 합니다. 

동시에, 드라이브 상황 표시 FAULT가 디스플레이에 점멸되고 폴트에 대한 설명을 볼 

수 있습니다. 9.3.4장 활성화 폴트(Active Fault)를 보십시오. 

 

9.1.4 텍스트 라인(Text line) 

세 개의 텍스트 라인에서는, 드라이브의 동작에 관련된 정보 및 키패드 메뉴 구조에서 

사용자의 현재 위치 정보를 알려줍니다. 

 

    = 이 위치 표시에서는 메뉴 및 파라미터등의 심볼과 숫자를 디스플레이 합니다. 

          예 : M2 = 메뉴 2 (파라미터); P2.1.3 = 가속 타임 

 

  = 이 설명 라인에서는 메뉴, 값, 폴트 설명을 디스플레이 합니다. 

 

 = 이 밸류 라인은 참조값, 파라미터 및 사용 가능한 서브메뉴의 숫자 등을 디스플레이  

합니다. 
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9.2 키패드 누름-버튼 

알파벳과 숫자로 된 VACON 제어 키패드는 아홉 개의 누름-버튼으로 구성 되어 있고, 

주파수 변환기(및 모터) 모니터링, 파라미터 세팅 및 값의 모니터링을 할 수 있습니다. 

 
그림9-2 키패드 푸쉬버튼 

 

9.2.1 버튼 설명 

 
= 이 버튼은 활성화된 폴트를 리셋 하기 위해 사용 합니다. 

 
= 이 버튼은 가장 최근에 사용한 두 개의 디스플레이를 변경할 때 사용 합니다.  

새로운 값이 다른 몇 가지 값에 대해 얼마나 영향을 주는지 쉽게 알 수 있습니다. 

 

= 엔터 버튼 

1) 선택 확인 

2) 폴트 히스토리 리셋(2…3 초) 

 
= 위 버튼 브라우저 / 메인 메뉴 및 다른 서브메뉴의 페이지를 검색.  

값 수정. 

 
= 아래 버튼 브라우저 / 메인 메뉴와 다른 서브메뉴의 페이지를 검색. 

값 수정. 

 
= 왼쪽 버튼  

메뉴에서 뒤로 이동 / 커서를 왼쪽으로 이동 (파라미터 메뉴에서) 

수정 모드 종료 /  3초동안 누르면 메인 메뉴로 이동. 

 
= 오른쪽 버튼 메뉴 

메뉴에서 앞으로 이동 / 커서를 오른쪽으로 이동 (파라미터 메뉴에서) 

수정 모드 종료 

 

= 스타트 버튼 

키패드가 활성화 제어 위치이면, 이 버튼을 눌러 모터를 스타트 합니다. / 9.3.3장 

을 보십시오 

 

= 스톱 버튼 

이 버튼을 누르면 모터가 스톱 합니다. (파라미터 R3.4/R3.6의 실행 해제를 하지 

않고 스톱 가능) 9.3.3장을 보십시오. 
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9.3 제어 키패드 네비게이션 

제어 키패드의 데이터는 메뉴와 서브메뉴에서 정렬됩니다. 예를 들면, 메뉴에서는 측정값과 

제어 신호를 디스플레이 및 수정하거나, 파라미터를 세팅(9.3.2장)하거나, 참조값과 폴트를 

디스플레이 할 수 있습니다. 또한 메뉴에서 디스플레이한 값의 차이를 조정할 수 있습니다. 

 

 

첫 메뉴 단계는 메뉴 M1에서 M7로 구성되고 메인 메뉴라고 부릅니다. 사용자는 위 버튼 

및 아래 버튼을 사용하여 메인 메뉴를 검색 할 수 있습니다. 메뉴 버튼을 사용하여 메인 

메뉴에서 원하는 서브메뉴로 들어 갈 수 있습니다. 현재 디스플레이된 메뉴 및 페이지에서 

하위 항목으로 더 들어갈 페이지가 남아 있으면, 디스플레이의 오른쪽 아래 코너에서 

화살표를 볼 수 있고, 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 다음 단계의 메뉴로 갈 수 있습니다. 

 

제어 키패드 검색 차트는 다음 페이지에 있습니다. 메뉴 M1은 좌측 하단 코너에 위치하고 

있는 것을 반드시 유의 하십시오. 메뉴와 버튼을 사용하여 사용자가 원하는 단계로 이동 할 

수 있습니다. 

다음 장에서부터 이 장보다 상세한 메뉴 설명을 볼 수 있습니다. 
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9.3.1 모니터링 메뉴(M1) 

위치 표시 M1이 디스플레이에서 첫 번째 라인에 보일 때 오른쪽 누름 버튼을 누르면, 메인 

메뉴에서 모니터링 메뉴로 들어 갈 수 있습니다. 모니터된 값을 검색 하는 방법은 사진 9-

4에 있습니다. 

모니터된 신호는 표시 V#.# 를 가지고, 표 9-1에 리스트 되어 있습니다. 값은 매 0.3초 

마다 업데이트 됩니다. 

이 메뉴는 단지 신호 체크만을 의미 합니다. 값은 여기서 수정 되지 않습니다. 파라미터의 

값을 수정 하려면 9.3.2장을 보십시오. 

 

 
 

표 9-1. 모니터 신호 

코드 시그널 이름 단위 설명 

V1.1 Output frequency Hz 모터운전 주파수 

V1.2 Frequency reference Hz  

V1.3 Motor speed Rpm 계산된 모터 속도 

V1.4 Motor current A 측정된 모터 전류 

V1.5 Motor torque % 계산된 모터 샤프트토크 

V1.6 Motor power % 계산된 모터 샤프트출력 

V1.7 Motor voltage V 계산된 모터 전압 

V1.8 DC-link voltage V 측정된 DC-Link 전압 

V1.9 Unit temperature ℃ 방열판 온도 

V1.10 Motor temperature % 계산된 모터온도. All-in-One 메뉴얼 참조 

V1.11 Voltage input V Al1 

V1.12 Current input mA Al2 

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3  디지털 입력 상태 

V1.14 DIN4, DIN5, DIN6  디지털 입력 상태 

V1.15 D01, R01, R02  디지털 및 릴레이 출력 상태 

V1.16 Analogue output current mA A01 

V1.17 Multimonitoring items  3개의 신호 동시 모니터링 참조 챕터 9.3.6.5. 

      공지 : All in One 어플리케이션 제품에서는 더 많은 모니터링 값을 포함합니다. 
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9.3.2 파라미터 메뉴 (M2) 

주파수 변환기에서는 파라미터로 사용자의 명령을 입력 할 수 있습니다. 위치 표시 M2가 

디스플레이의 첫 번째 라인에 보일 때, 메인 메뉴에서 파라미터 메뉴로 이동하여 

파라미터를 수정 할 수 있습니다. 값 수정 절차는 사진 9-5에 나와 있습니다. 

파라미터 그룹(G#)으로 이동하려면 오른쪽 메뉴 버튼을 한번 누르십시오. 검색 버튼을 

사용하여 파라미터 그룹에서 원하는 위치로 이동하고, 오른쪽 메뉴 버튼을 다시 눌러서 이 

그룹 및 파라미터로 이동하십시오. 수정하기를 원하는 파라미터 (P#)를 찾으려면 검색 

버튼을 다시 사용 하십시오. 여기서 두 가지 방법이 아래에 있습니다. 오른쪽 메뉴 버튼을 

누르면 수정 모드로 됩니다. 이 절차의 신호로 파라미터 값이 점멸하기 시작합니다. 이제 

다른 두 가지 방식으로 값을 바꿀 수 있습니다. 

 

1 검색 버튼으로 원하는 값을 세트 하고 엔터 버튼으로 변경을 확인 하십시오.  

결과적으로, 점멸이 스톱하고 새 값이 값 영역에 보입니다. 

2 오른쪽 메뉴 버튼을 다시 한번 누르십시오. 이제 값을 숫자 버튼으로 수정할 수 있을 것입

니다. 디스플레이된 것 보다 상대적으로 더 크거나 더 작은 값을 원할 때 이 방법은 여로 

모로 편리할 수 있습니다. 엔터 버튼으로 변경을 확인 하십시오 

값은 엔터 버튼을 누르지 않으면 변경되지 않습니다. 왼쪽 메뉴 버튼을 누르면 이전 메뉴로 

이동합니다. 

드라이브가 RUN 상태라면, 몇 개의 파라미터는 잠겨 있습니다. 즉 수정 불가능입니다. 만약 

사용자가 파라미터같은 값의 변경을 시도한다면, *Locked*이 나타날 것 입니다. 이런 

파라미터를 변경하기 위해서는 주파수 변환기가 반드시 스톱 되어야 합니다. 

파라미터값은 메뉴 M6의 기능을 사용하여 잠글 수 있습니다.(Parameter lock(P6.5.2장)을 

보십시오). 

 

왼쪽 메뉴 버튼을 3초 동안 눌러서 메인 메뉴로 돌아 갈 수 있습니다. 

기본 어플리케이션 패키지 “All in one”은 서로 다른 파라미터 세트로 구성된 일곱 개의 어플리케

이션을 포함하고 있습니다. 보다 자세한 정보를 위해 All in One Application 매뉴얼을 보십시오. 

파라미터 그룹에서 최근 사용한 파라미터는 위쪽 버튼을 사용하여 그 파라미터 그룹의 첫번째 파

라미터로 바로 이동 할 수 있습니다. 

다음의 파라미터 값 변경 절차를 위한 다이어그램을 보십시오. 
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9.3.3 키패드 제어 메뉴 (M3) 

키패드 제어 메뉴에서는, 제어 위치를 고를 수 있고 주파수 참조값 수정 및 모터의 회전 

방향을 변경할 수 있습니다. 

표 9-2.키패드 제어 파라미터, M3 

 

9.3.3.1 제어 위치 선택 

주파수 변환기를 제어 할 수 있는 세 개의 위치(sources)가 있습니다. 각각 제어 위치에 

대해, 다른 심볼이 알파벳으로 나타날 것 입니다. 

 

 

 

오른쪽 메뉴 버튼으로 수정 모드를 입력하여 제어 위치를 변경 하십시오. 이때 버튼으로 

옵션을 검색할 수 있습니다. 엔터 버튼으로 원하는 제어 위치를 선택하십시오. 

다음페이지에 있는 다이어그램을 보십시오. 또한 위의 9.3.3 보십시오. 

 

 

       

  

코드 파라미터 최소 최대 단위 초기값 Cust ID 공지 

P3.1 Control place 1 3  1  125 

1=I/O terminal 

2=keypad 

3=Fieldbus 

R3.2 
Keypad 

reference 

Par. 

2.1.1 

Par. 

2.1.2 
Hz     

P3.3 
Direction 

(on keypad) 
0 1  0  123 

0=Forward 

1=Reverse 

R3.4 Stop button 0 1  1  114 

0=Liemited function of 

stop buttom 

1=Stop buttom always 

enabled 
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9.3.3.2 키패드 참조 

키패드 참조 서브메뉴(P3.2)에서는, 주파수 참조값을 디스플레이 및 수정할 수 있습니다. 

변경사항은 즉시 적용 됩니다. 그러나 참조값의 위치로 키패드가 선택되지 않으면 모터 

회전 속도는 변경 되지 않습니다. 

주의 : RUN 모드에서, 출력 주파수와 키패드 참조값 사이의 최대 차이는 6Hz입니다. 

 

참조값 수정을 위해 사진 9-5를 보십시오 (엔터 버튼을 누르는 것은 필요 없음) 

 

9.3.3.3 키패드 방향 

키패드 방향 서브메뉴에서는, 모터의 회전 방향을 디스플레이 및 변경 할 수 있습니다. 

그러나 활성화 제어 위치로 키패드가 선택되지 않으면, 모터 회전 방향은 변경 되지 

않습니다. 

 

회전 방향 변경 방법을 위해 사진 9-6을 보십시오. 

 

주의 : 키패드를 이용한 모터 제어에 대한 추가적인 정보는 9.2.1장과 10.2.장에 나와 있습니다. 

 

9.3.3.4 활성화된 스톱 버튼 

STOP 버튼을 누르면, 제어 위치의 선택과 상관없이 초기값에 의해 모터를 항상 스톱 시킬 

것 입니다. 파라미터 3.4 값 0을 입력함로써 이 기능을 해제 할 수 있습니다. 만약 이 

파라미터가 0이라면 키패드가 활성화 제어 위치로 선택될 때만, STOP 버튼은 모터를 스톱 

시킬 것 입니다. 

주의! 메뉴 M3에서 수행 할 수 있는 몇 가지 특별한 기능이 있습니다. 

모터가 운전 중일 때 3초 동안 시작버튼을 눌러서 키패드를 활성화 제어 위치로 선택하십시오. 키패드는 

활성화 제어 위치가 될 것이고, 현재 주파수 참조값과 방향은 키패드로 복사될 것 입니다.모터가 스톱일 

때 3초 동안 정지버튼을 눌러서 키패드를 활성화 제어 위치로 선택 하십시오. 키패드는 활성화 제어 위치

가 될 것이고, 현재 주파수 참조값과 방향은 키패드로 복사될 것 입니다. 

 버튼을 3초동안 눌러서 주파수 참조값 세트를 다른 위치인(I/O, fildbus) 판넬로 복사 하십

시오. 

 

주의 만일 M3 메뉴가 아닌 다른 위치에 있다면, 이 기능들은 작동 하지 않을 것 입니다. 

키패드가 활성화 제어 위치로 선택되어 있지 않았을 때, 만약 M3 메뉴가 아닌 다른 위치에서 START 버튼

을 눌러 모터를 스타트 하려 한다면 Keypad Conerol NOT ACTIVE 에러 메시지를 볼 수 있을 것 입니다. 
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9.3.4 활성화된 폴트메뉴 (M4) 

위치표시 M4가 키패드 디스플레이의 첫 번째 라인에 보일 때, 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 

메인 메뉴에서 활성화 폴트 메뉴로 들어갈 수 있습니다. 

폴트가 주파수 변환기를 스톱시킬 때, 위치 표시 F1, 폴트 코드, 폴트의 간략한 설명 및 

폴트 타입 심볼(9.3.4.1장을 보십시오)이 디스플레이 될 것입니다. 추가로 폴트 및 알람은 

사라지고 (사진 9-1 및 9.1.1장을 보십시오), 폴트일 경우 키패드의 RED는 점멸을 

시작합니다. 동시에, 활성화된 폴트의 리스트는 버튼으로 검색할 수 있습니다. 

 

11.2장, 표 11-2에서 폴트 코드를 찾으십시오. 

 

활성화된 폴트 메모리에는 나타난 명령중에서 최대 10개의 폴트가 저장 됩니다. 

디스플레이는 리셋 버튼으로 지울수 있고, 폴트 트립 이전과 같은 상태로 돌아갈 것입니다. 

리셋 버튼 및 I/O 단자대 또는 필드 버스의 리셋 신호로 삭제 하기전까지 폴트는 활성화된 

상태로 남아 있습니다. 

 

주의! 뜻하지 않은 드라이브 리스타트를 방지하기 위해 폴트 재세팅 전에 외부의 스타트 

신호를 제거 하십시오. 

 

 

 

9.3.4.1 폴트 타입 

NX 주파수 변환기에는 네 가지의 폴트가 있습니다. 이 폴트 타입은 드라이브의 다음 기본 

동작에서 각각 다릅니다.  
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폴트 타입별 심볼 내 용 

A 

(알람) 

이 폴트 타입은 옳지 않은 동작 조건의 사인 입니다. 이것은 

드라이브를 스톱 시키지도 않고, 어떤 특별한 조치를 요구 

하지도 않습니다. ‘A’ fault 사인은 30초 동안 디스플레이 

됩니다. 

F 

(폴트) 

‘F 폴트’는 드라이브를 스톱 시키는 것 중 하나 입니다.  

드라이브를 리스타트 하기 위해 조치가 필요합니다. 

AR 

(폴트 자동리셋) 

만약 ‘AR 폴트’가 발생하면 드라이브는 즉시 스톱할 것 

입니다. 이 폴트는 자동으로 리셋되고 드라이브는 모터를 

리스타트 합니다. 최종적으로, 리스타트가 성공적이지 않으면, 

폴트 트립(FT, 아래를 보십시오)이 발생합니다. 

FT 

(폴트 트립) 

만약 AR 폴트 이후에, 드라이브가 모터를 리스타트 하는 

것이 불가능 하면 FT 폴트가 발생 합니다. 기본적으로 ‘FT 

폴트’의 영향은 F 폴트와 같습니다 그리고 드라이브는 스톱 

합니다. 

표 9-3. 폴트 타입 

 

9.3.4.2 폴트 시간 데이터 기록 

폴트가 발생할 때, 위의 9.3.4에서 설명된 정보는 디스플레이 됩니다. 여기서, 오른쪽 메뉴 

버튼을 눌러서 이 메뉴의 T.1 -> T.13. 으로 표시된 폴트 시간 데이터 기록으로 들어 갈 수 

있습니다. 동시에 폴트 시간중 몇 가지의 선택된 데이터 중에서 유효하고 중요한 데이터는 

기록됩니다. 이것은 사용자 및 서비스 담당자가 폴트의 원인을 규명할 때 도움이 됩니다. 

 

표9-4 저장된 폴트 시간  

T.1 
Counted operation days 

(Fault 43:Additional code) 
D 

T.2 
Counted operation hours 

(Fault 43:Counted operation days) 

hh:mm:ss 

(d) 

T.3 
Output frequency 

(Fault 43:Counted operation hours) 

Hz 

(hh:mm:ss) 

T.4 Motor current A 

T.5 Motor voltage V 

T.6 Motor power % 

T.7 Motor torque % 

T.8 DC voltage V 

T.9 Unit temperature ℃ 

T.10 Run status  

T.11 Direction  

T.12 Warnings  

T.13 0-speed  

* 폴트가 발생 했을 때, 만약 드라이브가 제로 스피드 ( 〈 0.01 Hz )면 사용자에게 알려 

줍니다. 
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9.3.4.3 실시간 기록 

주파수 변환기에서 실시간이 세트 되면, T1과 T2는 다음과 같이 나타날 것 입니다. 

 

T.1 Counted operation days yyyy-mm-dd 

T.2 Counted operation hours Hh:mm:ss,sss 

 

9.3.5 폴트 히스토리 메뉴 (M5) 

키패드 디스플레이의 첫 번째 라인에서 위치 표시 M5가 보일 때, 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러 

메인 메뉴에서 폴트 히스토리 메뉴로 들어갈 수 있습니다. 표 11-2에서 폴트 코드를 

찾으십시오. 

 

모든 폴트는 버튼을 사용하여 검색 할 수 있는 폴트 히스토리 메뉴에 저장됩니다. 추가로, 

폴트 시간 테이터 기록 페이지는 각각 폴트에 대해 접근 가능 합니다 (9.3.4.2장를 

보십시오). 

왼쪽 메뉴 버튼을 눌러서 언제라도 이전 메뉴로 되돌아 갈 수 있습니다. 

 

주파수 변환기의 메모리는 나타난 명령중 최대 30개의 폴트를 저장 할 수 있습니다. 현재 

폴트 히스토리에 있는 폴트의 숫자는 메인 페이지의 밸류 라인에서 볼 수 있습니다 (H1 -> 

H4). 

폴트 명령은 디스플레이 상단 왼쪽 코너에서 위치 표시계에 디스플레이 됩니다. 가장 

최근의 폴트는 표시 F5.1의 값을 가지고 두 번째로 최근의 것은 F5.2등을 가집니다. 

메모리에 지워지지 않은 30개의 폴트가 있다면, 메모리에서 발생한 다음 폴트는 

메모리에서 가장 오래된 것을 삭제할 것입니다. 

 

약 2에서 3초 동안 엔터 버튼을 누르면 전체 폴트 히스토리가 리셋됩니다.  

이때 심볼 H#은 0으로 바뀔 것 입니다. 
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9.3.6 시스템 메뉴 (M6) 

위치 표시 M6이 디스플레이에서 보일 때, 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 메인 메뉴에서 

시스템 메뉴로 들어 갈 수 있습니다. 

제어는 어플리케이션 선택과 같은 주파수 변환기의 일반적인 사용과 관련이 있고, 사용자 

설정 세트 및 하드웨어와 소프트웨어에 대한 정보는 시스템 메뉴의 하위에 위치 합니다. 

서브메뉴와 서브페이지의 수는 밸류라인에서 심볼 S (또는 P)로 나타납니다. 

표 29. 시스템 메뉴 기능 

코드 기능 최소 최대 단위 초기값 Cust 선택사항 

S6.1 
Language 
selection 

   English  
Available selections depend on the 
language package. 

S6.2 
Applicaton 
selection 

   
Basic 

Application 
 

Basic Application 
Standard Application 
Local/Remote control Application 
Multi-Step Application 
PID Control Application 
Multi-Purpose Control Application 
Pump and fan Control Application 

S6.3 
Copy 

parameters 
      

S6.3.1 Parameter sets      

Store set1 
Load set1 
Store set2 
Load set2 
Load factory defaults 

S6.3.2 
Load up to 

keypad 
     All parameters 

S6.3.3 
Load down from 

keypad 
     

All parameters 
All but motor parameters 
Application parameters 

S6.3.4 
Parameters 

backup 
   Yes  

Yes 
No 

S6.4 
Compare 

parameters 
      

S6.4.1 Set1    Not used   

S6.4.2 Set2    Not used   

S6.4.3 Factory settings       

S6.4.4 Keypad set       

S6.5 Security       

S6.5.1 password    Not used  0=Not used 

S6.5.2 Parameter lock    
Change 
Enabled 

 
Change Enabled 
Change Disabled 

S6.5.3 Start-up wizard      
No 
Yes 

S6.5.4 
Multimonitorin

g items 
     

Change Enabled 
Change Disabled 

S6.6 Keypad settings       

S6.6.1 Default page       

S6.6.2 
Default page/ 

Operating menu 
      

S6.6.3 Timeout time 0 65535 S 30   

S6.6.4 Contrast 0 31  18   

S6.6.5 Backlight time 
Alway

s 
65535 min 10   

S6.7 
Hardware 
settings 

      

S6.7.1 Internal brake    Connected  Not connected 
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resistor connected 

S6.7.2 Fan control    
Continuou

s 
 

Continuous 
Temperature 

S6.7.3 
HMI 

acknowledg. 
Timeout 

200 5000 Ms 200   

S6.7.4 
HMI number of 

retries 
1 10  5   

S6.8 
System 

information 
      

S6.8.1 Total counters       

S6.8.1.1 MWh counter   kWh    

S6.8.1.2 
Power On day 

counter 
      

S6.8.1.3 
Power On hours 

counter 
  

Hh:m
m:ss 

   

S6.8.2 Trip counters       

S6.8.2.1 MWh counter   kWh    

S6.8.2.2 
Clear 

MWh trip 
counter 

      

S6.8.2.3 
Operating days 

trip counter 
      

S6.8.2.4 
Operating hours 

trip counter 
  

Hh:m
m:ss 

   

S6.8.2.5 
Clear operating 

time 
counter 

      

S6.8.3 Software info       

S6.8.3.1 
Software 
package 

      

S6.8.3.2 
System softeare 

version 
      

S6.8.3.3 
Firmware 
interface 

      

S6.8.3.4 System load       

S6.8.4 Application       

S6.8.4.# 
Name of 

application 
      

S6.8.4.#.1 Application ID       

S6.8.4.#.2 
Applications: 

Version 
      

S6.8.4.#.3 
Applications: 

Firmware 
interface 

      

S6.8.5 Hardware       

S6.8.5.1 
Info:Power unit 

type code 
      

S6.8.5.2 
Info:Unit 
voltage 

  V    

S6.8.5.3 
Info:Brake 
chopper 

      

S6.8.5.4 
Info:Brake 

resistor 
      

S6.8.6 
Expander 

boards 
      

S6.8.7 Debug menu      
For Application programming only. 
Contact factory for more details 
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9.3.6.1 언어 선택 

사용자가 원하는 언어를 선택하고, 키패드를 이용하여 주파수 변환기를 제어 할 수 

있습니다. 

 

시스템 메뉴 아래에 있는 언어 선택 페이지로 이동 하십시오. 이것의 위치 표시는 S6.1 

입니다. 수정 모드로 들어가기 위해 오른쪽 메뉴 버튼을 한 번 누르십시오. 언어의 이름이 

점멸을 시작할 때 키패드 텍스트를 위한 다른 언어 선택이 가능합니다. 엔터 버튼을 눌러서 

선택을 확인 하십시오. 점멸이 멈추고 키패드의 모든 문자 정보는 사용자가 선택한 언어로 

나타나게 됩니다.  

메뉴의 왼쪽 버튼을 누르면 언제라도 이전 메뉴로 되돌아 갈 수 있습니다. 

 

 

 

9.3.6.2 어플리케이션 선택 

어플리케이션 선택 페이지(S6.2)로 들어가면 사용자가 원하는 어플리케이션을 선택할 수 

있습니다. 시스템 메뉴의 첫번째 페이지에 있을 때, 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 이곳으로 

갈 수 있습니다. 그리고 오른쪽 메뉴 버튼을 다시 한번 눌러서 어플리케이션을 변경 

하십시오. 어플리케이션의 이름은 점멸 하기 시작합니다. 버튼으로 어플리케션을 검색할 수 

있고 엔터 버튼으로 다른 어플리케이션을 선택 할 수 있습니다. 

 

어플리케이션 변경은 모든 파라미터를 리셋할 것입니다. 어플리케이션 변경 후에, 사용자가 

새로운 어플리케이션의 파라미터를 키패드로 업로드 할 것인지 아닌지에 대한 요청을 받을 

것 입니다. 이렇게 하기를 원한다면, 엔터 버튼을 누르십시오. 어떤 다른 버튼을 누르면, 

이전에 사용하고 키패드에 세이브된 파라미터가 유지 됩니다. 더 많은 정보를 위해, 

9.3.6.3장을 보십시오. 

 

어플리케이션 패키지에 대한 더 많은 정보를 위해, VACON NX Application Manual을 

보십시오. 
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9.3.6.3 파라미터 복사 

작동자가 하나의 드라이브에서 다른 드라이브로 하나 또는 모든 파라미터 그룹을 복사 

하거나, 변환기 내부 메모리 파라미터 세트의 저장을 원할 때, 파라미터 복사 기능을 사용 

하면 됩니다. 처음에 모든 파라미터 그룹은 키패드로 업로드 되고, 그때 키패드는 다른 

드라이브와 연결 되고 파라미터 그룹은 다운로드 됩니다. (또는 같은 드라이브의 원래 

자리로 되돌리는 것도 가능). 

 

어떤 파라미터가 드라이브에서 다른 드라이브로 복사가 성공적으로 되기 전에, 파라미터를 

다운로드 하려면 드라이브는 스톱되어야만 합니다. 

 

파라미터 복사 메뉴 (S6.3)에는 네 가지 기능이 있습니다. 

파라미터 세트 (S6.3.1) 

VACON NX 주파수 변환기는 사용자를 위해 공장 초기 파라미터 값을 다시 로드 하거나 두 

개의 사용자 설정 파라미터 세트(어플리케이션에 포함된 모든 파라미터)를 저장 하거나 

로드 할 수 있습니다. 

 

파라미터 세트 페이지 (S6.3.1)에서 수정 메뉴로 들어가기 위해 오른쪽 메뉴 버튼을 

누르십시오. LoadFactDef 문자가 점멸하고, 엔터 버튼을 눌러서 공장 초기값 로딩을 확인 

할 수 있습니다. 드라이브는 자동으로 리셋 됩니다. 

또한 검색 버튼으로 저장 또는 로딩 기능을 선택 할 수도 있습니다. 

엔터 버튼을 눌러 확인 하십시오. 디스플레이에 ‘OK’가 나타날 때까지 기다리십시오. 
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키패드로 파라미터 업로드 (To Keypad S6.3.2) 

드라이브가 스톱되어 있다면, 이 기능은 있는 모든 파라미터 그룹을 키패드로 업로드 

합니다. 

 

파라미터 복사 메뉴에서 키패드 페이지(S6.3.2)로 이동 하십시오. 수정 모드로 들어가기 

위해 오른쪽 메뉴 버튼을 누르십시오. 모든 파라미터 옵션 선택을 하기 위해 검색 버튼을 

사용 하십시오. 디스플레이에 ‘OK’가 나타날 때 까지 기다리십시오. 

 

 

드라이브로 파라미터 다운로드 (From Keypad, S6.3.3) 

드라이브가 스톱 상태라면, 이 기능은 키패드로 업로드된 하나 또는 모든 파라미터 그룹을 

드라이브로 다운로드 합니다. 

파라미터 복사 메뉴에서 키패드 페이지(S6.3.3)로 이동 하십시오. 수정 모드로 들어가기 

위해 메인 메뉴 버튼을 누르십시오. 모든 파라미터 옵션 및 어플리케이션 파라미터를 

선택하기 위해 검색 버튼을 사용하고, 엔터 버튼을 누르십시오. 디스플레이에 ‘OK’가 나타날 

때까지 기다리십시오. 

 

키패드로부터 드라이브로 파라미터를 다운로드 하는 절차는 드라이브에서 키패드로 하는 

것과 비슷합니다. 위를 보십시오. 

 

자동 파라미터 백업 (P6.3.4) 

이 페이지에서는 파라미터 백업 기능을 활성화 또는 비활성화 할 수 있습니다. 오른쪽 메뉴 

버튼을 눌러서 수정 모드로 들어 가십시오. 브라우저 버튼으로 Yes나 No를 선택 하십시오. 

파라미터 백업 기능이 활성화 될 때, VACON NX 제어 키패드는 현재 사용하고 있는 
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어플리케이션의 파라미터를 복사합니다. 파라미터가 변경 될 때마다 키패드 백업은 

자동적으로 업데이트 됩니다. 

어플리케이션이 변경될 때, 키패드로 업데이트된 새로운 어플리케이션의 파라미터를 

원하는지 아닌지에 대한 승인 요청을 받게 될 것입니다. 이 과정을 위해, 엔터 버튼을 

누르십시오. 이전에 하용하고 키패드에 세이브된 어플리케이션 파라미터를 그대로 유지하기 

원한다면 아무 버튼이나 누르십시오. 이제 Chapter 9.3.6.3에 주어진 사용 설명에 따라 이 

파라미터들을 드라이브로 다운로드 할 수 있습니다. 

새로운 어플리케이션의 파라미터가 자동으로 업데이트 되기를 원한다면 페이지 6.3.2의 

지시에 따라 새로운 어플리케이션의 파라미터를 위해 이 작업을 한번 해야만 합니다. 

그렇지 않으면 판넬은 파라미터 업로드를 위한 승인 요청을 항상 할 것 입니다. 

 

주의 : 어플리케이션이 변경 되면, 페이지 S6.3.1에서 세팅하여 저장된 파라미터는 삭제될 

것입니다.어떤 어플리케이션에서 다른 어플리케이션으로 파라미터를 전송하려면, 첫번째로 

키패드로 업로드 해야만 합니다. 

 

9.3.6.4 파라미터 비교 

파라미터 비교 서브메뉴 (S6.4)에서는, 현재 파라미터 값을 사용자 설정 파라미터 세트 및 

키패드로 로드된 것과 비교 할 수 있습니다. 

 

파라미터 비교 서브메뉴 항목에서, 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 비교를 수행 할 수 있습니다. 

현재 파라미터 값은 사용자 설정 파라미터 세트1과 첫 번째로 비교 됩니다. 만약 차이점이 

발견 되지 않으면 최하단 라인에 ‘0’ 이 디스플레이 됩니다. 그러나 만약 어떤 파라미터 

값이 세트1과 다르면, 차이값의 숫자가 심볼 P (예를 들면, P1 ->P5 = 다섯개의 차이값(five 

devating values))와 함께 디스플레이 됩니다. 오른쪽 메뉴 버튼을 다시 한번 눌러서 현재 

값뿐만 아니라 비교된 값을 볼 수 있는 페이지로 갈 수도 있습니다. 이 디스플레이에서 

해설 라인(중간)의 값은 초기값이고 밸류 라인에 있는 것(최하단)은 수정된 값 입니다. 

추가로 오른쪽 메뉴 버튼을 다시 한번 눌러서 갈 수 있는 수정 모드에서 검색 버튼으로 

현재 값을 수정 하는 것도 가능합니다. 

같은 방법으로, 현재값과 세트2, 공장 세팅(Factoy Settings)과 키패드 세트를 비교하는 

작업도 가능합니다. 
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9.3.6.5 보안 

주의 : 보안 서브메뉴는 패스워드로 보호 됩니다. 패스워드를 안전한 곳에 저장 하십시오! 

패스워드 (S6.5.1) 

허용되지 않은 변경에 대해 패스워드 기능을 이용하여 어플리케이션이 변경 되는 것을 

보호 할 수 있습니다 (S6.5.1). 

초기값으로는, 패스워드 기능은 미사용 입니다. 이 기능의 활성화를 원하면, 오른쪽 메뉴 

버튼을 눌러서 수정 모드로 들어 가십시오. 점멸하는 제로(zero)가 디스플레이에 나타나고 

이제 검색 버튼으로 패스워드를 세트 할 수 있습니다. 패스워드는 1 과 65535 사이에서 

어떤 숫자도 가능 합니다. 

 

주의 패스워드는 숫자로도 세트가 가능합니다. 수정 모드에서, 오른쪽 메뉴 버튼을 다시 

한번 누르면 다른 제로(zero)가 디스플레이에 나타납니다. 이제 첫번째 유니트를 세트 

하십시오. 이때 왼쪽 메뉴 버튼을 누르면 기타등을 세트할 수 있습니다. 마지막으로, 엔터 

버튼으로 패스워드 세팅을 확인 하십시오. 이 작업 후에, 패스워드 기능이 활성화 되기 

전에, 타임아웃 시간(P6.6.3) (페이지 87을 보십시오)이 끝나기 전까지 기다려야 합니다. 

이제 어플리케이션이나 패스워드를 변경하면, 현재의 패스워드를 즉시 교체할 것 입니다. 

패스워드는 검색 버튼으로 입력될 것 입니다.  

값 0을 입력하여 패스워드 기능을 비활성화 하십시오. 

 
 

주의! 패스워드를 보안 장소에 저장 하십시오! 유효한 패스워드를 입력하지 않으면  

변경되지 않습니다! 
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파라미터 잠금 (P6.5.2) 

이 기능은 사용자가 파라미터를 변경하는 것을 방지 합니다. 

 

만약 파라미터 잠금이 활성화 되면, 파라미터 값을 수정 하려고 할 때 디스플레이에 

*locked* 문자가 나타날 것 입니다. 

 

주의 : 이 기능은 권한이 없는 파라미터 값의 수정을 방지 하지 않습니다. 

 

오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 수정 모드로 들어가십시오. 파라미터 잠금 상태를 변경하기 

위해 검색 버튼을 사용 하십시오. 엔터 버튼으로 변경을 수락하거나 왼쪽 메뉴 버튼으로 

이전 단계로 되돌아 가십시오. 

 

 

시작 마법사 (P6.5.3) 

시작 마법사에는 주파수 변환기의 시운전을 용이하게 하는 제어 키패드가 있습니다. 만약 

활성화(초기값)가 선택 되어 있다면, 어플리케이션에 속한 파라미터 세트뿐만 아니라 

선택한 언어나 어플리케이션 및 모든 어플리케이션의 공통 파라미터 세트에 대한 값의 

입력을 안내 해 줍니다. 

 

항상 엔터를 눌러서 값을 승인 하고, 검색 버튼으로 옵션을 스크롤 하거나 값을 변경 

하십시오 (위 아래 화살표). 

다음에 나오는 방법으로 시작 마법사를 세트 하십시오 : 시스템 메뉴에서, P6.5.3을 찾으 

십시오. 수정 모드로 가기 위해 오른쪽 메뉴 버튼을 한번 누르십시오. 검색 버튼을 

사용하여 값 세트를 YES로 하고 엔터 버튼으로 선택을 확인 하십시오. 이 기능의 

비활성화를 원한다면 같은 절차를 따르고, 파라미터 값을 No로 하십시오. 
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다중 모니터링 도구 (P6.5.4) 

VACON 의 알파-뉴메릭 키패드는 동시에 세 개까지 실제값을 확인할 수 있는 디스플레이가 

특징입니다 (Chapter 9.3.1 및 사용하고 있는 어플리케이션의 매뉴얼에서 Monitoring values 

Chapter를 보십시오). 시스템 메뉴의 P6.5.4 페이지에서, 모니터 되고 있는 값을 다른 

값으로 대체하는 것이 가능 하다면 그것을 정의 할 수 있습니다. 아래를 보십시오. 

 

 

9.3.6.6 키패드 세팅 

시스템 메뉴 하위의 키패드 세팅 서브메뉴에서는, 주파수 변환기 작동자 인터페이스를 

사용자 설정으로 할 수도 있습니다. 

키패드 세팅 서브메뉴 (S6.6)으로 이동 하십시오. 서브메뉴 항목에 키패드 작동과 관련된 

네 장의 페이지 (P#)가 있습니다. 

 

 

초기 페이지 (P6.6.1) 

키패드에서 타임아웃 시간이 만료되거나 파워가 스위치 온(on) 될 때, 디스플레이가 

이동하는 위치를 자동으로 세트 할 수 있습니다. 

 

만약 초기 페이지 값이 0이면 기능은 활성화 되지 않습니다 즉, 마지막으로 디스플레이된 

페이지가 키패드 디스플레이에 남게 됩니다. 수정 모드로 들어가기 위해 오른쪽 메뉴 

버튼을 한번 누르십시오. 검색 버튼으로 메인 메뉴의 숫자를 변경 하십시오. 오른쪽 메뉴 

버튼을 다시 한번 눌러서 서브메뉴/페이지의 숫자를 수정할 수 있습니다. 초기값에 의한 

페이지 중 이동 하기를 원하는 페이지가 세 번째 단계라면 절차를 따르십시오. 엔터 

버튼으로 새로운 초기 페이지 값을 확인 하십시오. 왼쪽 메뉴 버튼을 누르면 언제라도 이전 

단계로 되돌아 갈 수 있습니다. 
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동작 메뉴의 초기 페이지 (P6.6.2) 

 

여기서 타임아웃 시간(아래를 보십시오)이 만료 되었거나 키패드에서 파워가 스위치 온 될 

때 자동으로 이동하는 동작 메뉴 (스페셜 어플리케이션만)에서 위치를 세트 할 수 있습니다. 

위의 초기 페이지 세팅을 보십시오. 

 

타임아웃 시간 (P6.6.3) 

타임아웃 시간 세팅이 정의 되고난 후 키패드 디스플레이는 초기 페이지로 되돌아 

갑니다(P6.6.1) 위를 보십시오. 

오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 수정 메뉴로 이동 할 수 있습니다. 원하는 타임아웃 시간을 

세트하고 엔터 버튼으로 변경을 승인 하십시오. 왼쪽 메뉴 버튼으로 언제든지 이전 단계로 

되돌아 갈 수 있습니다. 

 
 

주의 : 만약 초기 페이지 값이 0이면, 타임아웃 시간에는 영향이 없습니다. 

콘트라스트 조정 (P6.6.4) 

디스플레이가 불명확한 경우 타임아웃 시간 세팅과 같은 절차를 통해서 차이를 조정할 수 

있습니다 (위를 보십시오). 

백라이트 타임 (P6.6.5) 

백라이트 타임에 대한 값을 주면, 백라이트 사용 시간을 결정 할 수 있습니다. 여기서 

1에서 65535분 또는 ‘계속 사용’을 선택할 수 있습니다. 값 세팅 절차를 위해 타임아웃 

시간(P6.6.3)을 보십시오. 

 

9.3.6.7 하드웨어 세팅 

주의 : 하드웨어 세팅 서브메뉴는 패스워드로 보호 됩니다 (S6.5.1장을 보십시오). 안전한 

장소에 패스워드를 저장 하십시오! 

시스템 메뉴 하위에 있는 하드웨어 세팅 서브메뉴(S6.7)에서, 주파수 변환기 하드웨어의 

몇몇 기능을 제어 할 수도 있습니다. 이 메뉴에서 가능한 기능은 내부 제동 저항 연결, 팬 

제어, HMI 인지 타임아웃 그리고 HMI 재시도 입니다. 

 

내부 제동 저항 연결 (P6.7.1) 

이 기능으로 내부 제동 저항이 연결 되었는지 아닌지 알 수 있습니다. 만약 내부 제동 

저항과 함께 주파수 변환기를 주문했다면, 이 파라미터의 초기값은 연결됨 입니다. 

그러나, 외부 제동 저항을 설치하여 브레이킹 용량의 증가를 필요로 한다거나, 다른 이유로 

내부 제동 저항이 연결 되지 않는다면, 불필요한 폴트 트립을 피하기 위해 이 기능의 값을 

Not conn으로 변경하는 것이 좋습니다. 

 

오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 수정 모드로 들어가십시오. 내부 제동 저항 상태를 변경하기 

위해 검색 버튼을 사용 하십시오. 엔터 버튼으로 변경을 승인 하거나 왼쪽 메뉴 버튼으로 

이전 단계로 되돌아 가십시오.  
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주의! 제동 저항은 모든 제품에서 옵션 장비입니다. FR4에서 FR6까지의 제품에서 내부적으로 설

치 가능합니다. 

 

 

팬 제어 (P6.7.2)  

이 기능은 주파수 변환기의 쿨링 팬 제어를 가능하게 합니다. 파워가 스위치 온 되거나 

유닛의 온도에 따라 팬을 계속 사용으로 세트 할 수 있습니다. 싱크 열온도가 60℃에 

이르거나 변환기가 RUN 상태라면 팬은 자동적으로 스위치 온 됩니다. 싱크 열온도가 

55℃로 내려가고 변환기가 STOP상태이면 팬은 스톱 명령을 받습니다. 그러나 스톱 명령을 

받는 경우 및 파워가 스위치 온 되거나 또는 Continuous to Temperature 값의 변경 후에는 

약 1분정도 팬을 가동 합니다. 

 

주의! RUN상태 에서는 팬은 항상 운전 합니다. 

 

오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 수정 모드로 들어가십시오. 현재 보이는 모드는 점멸하기 

시작합니다. 팬 모드를 변경하기 위해 검색 버튼을 사용 하십시오. 엔터 버튼으로 변경을 

승인 하거나 왼쪽 메뉴 버튼을 눌러서 이전 단계로 되돌아 가십시오. 

 
HMI 인지 타임아웃(P6.7.3) 

이 기능은 추가적인 딜레이가 있는 경우에 HMI 인지 시간의 타임아웃 변경이 가능합니다. 

예로, RS-232 전송에서 장거리 통신을 위한 모뎀의 사용. 

 

주의! 주파수 변환기가 일반 케이블로 PC와 연결된 경우에, 파라미터 6.7.3 및 6.7.4(200 

and 5)의 초기 값은 변경 되어서는 안됩니다. 

주파수 변환기가 모뎀으로 PC와 연결 되어 있고 메시지 전송에 딜레이가 있다면, 

par.6.7.3은 다음에 나오는 딜레이에 따라 세트 되어야 합니다. 
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예제 : 

• 주파수 변환기와 PC사이의 전송 딜레이 = 600ms 

• par.6.7.3의 값은 1200 ms로 세트 (2ⅹ600, 송출지연 + 수신지연) 

• 통신 세팅은 파일 NCDrive.ini의 [Misc]-part에서 들어 가게 될 것입니다: 

    Retries = 5 

    Ack TimeOut = 1200 

    Timeout = 6000 

NCDrivie 모니터링에서, 인지 타임아웃-시간을 사용 하지 않는 것 보다 더 짧게 간격을 

고려해야 합니다. 엔터 버튼으로 변경을 승인 하거나 왼쪽 메뉴 버튼으로 이전 단계로 

되돌아 가십시오. 

 

 

HMI 인지를 받기 위한 재시도 횟수 (P6.7.4) 

만약 인지 시간 안에 완료할 수 없거나 받은 인지가 부적절 하면, 몇번이고 세팅할 수 있는 

이 파라미터를 통해 드라이브는 인지 받기를 시도할 것입니다. 

오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 수정 모드로 들어 가십시오. 현재 값은 점멸을 시작할 것입니다. 

재시도 횟수 변경을 하기 위해 검색 버튼을 사용 하십시오. 엔터 버튼으로 변경을 

승인하거나 왼쪽 메뉴 버튼으로 이전 단계로 되돌아 가십시오. 값 변경 철차에 대한 그림 

9-23을 보십시오. 

 

9.3.6.8 System info 

System info 서브메뉴(S6.8)에서는, 동작과 관련된 정보뿐만 아니라 주파수 변환기와 관련된 

하드웨어와 소프트웨어 정보를 찾을 수 있습니다. 

 

카운터 총계 (S6.8.1) 

카운터 총계 페이지 (S6.8.1)에서는, 주파수 변환기와 관련된 정보를 찾을 수 있습니다  

즉, 지금까지의 MWh의 총계, 작동 일수 및 지난 작동 시간의 정보를 찾을 수 있습니다. 

트립 카운터에서의 카운터와는 달리, 이 카운터는 리셋 할 수 없습니다. 

 

주의! 파워가 on이면, 파워 온 타임 카운터(days and hours)는 항상 동작 합니다.  

페이지 카운터 샘플 

C6.8.1.1. MWh counter  

C6.8.1.2. Power 0n day counter 
Value on display is 1.013. The drive has operated for 1 year and 13 
days. 

C6.8.1.3. Power 0n hour counter 
Value on display is 7:05:16. The drive has operated for 7 hours 5 
minutes and 16 seconds. 

표 9-6. 카운터 페이지트립 카운터 (S6.8.2)  
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트립 카운터 (메뉴 S6.8.2)는 리셋 할 수 있는 값입니다 즉, 0으로 재저장 됩니다. 사용자가 

원하는 대로 사용 할 수 있는 리세팅 카운터가 다음에 나와 있습니다. 예로 표 9-6을 

보십시오. 

 

주의! 모터가 운전중일 때만 트립 카운터가 동작 합니다. 

 

페이지 카운터 

T6.8.2.1 MWh counter 

T6.8.2.3 Operation day counter 

T6.8.2.4 Operation hour counter 

표 9-7. 리셋 카운터 

 

카운터는 페이지 6.8.2.2 (MWh 카운터를 클리어 하십시오)와 6.8.2.5 (작동 시간 카운터를 

클리어 하십시오)에서 리셋 할 수 있습니다 

. 

예재 : 작동시간 카운터를 리셋하려면 다음 과정을 해야만 합니다: 

 

 

소프트웨어 (S6.8.3) 

소프트웨어 정보 페이지에는 다음에 나오는 주제와 관련된 주파수 변환기 소프트웨어에 

대한 정보가 포함되어 있습니다. 

 

페이지 콘텐트 

6.8.3.1 Software package 

6.8.3.2 System software version 

6.8.3.3 Firmware interface 

6.8.3.4 System load 

표 9-8. 소프트웨어 정보 페이지 
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어플리케이션 (S6.8.4) 

S6.8.4 에서는, 현재 사용하고 있는 어플리케이션뿐만 아니라 주파수 변환기에 로드된 모든 

어플리케이션에 관한 정보를 포함하고 있는 어플리케이션 서브메뉴가 있습니다.  

 

사용 가능한 정보: 

페이지 콘텐트 

6.8.4.# Name of application 

6.8.4.#.1 Application ID 

6.8.4.#.2 Version 

6.8.4.#.3 Firmware interface 

표 9-9. 어플리케이션 정보페이지 

 

 

 

어플리케이션 정보 페이지에서 주파수 변환기에 로드되어 있는 어플리케이션만큼 많은 

어플리케이션 페이지로 들어가기 위해 오른쪽 메뉴 버튼을 누르십시오. 검색 버튼으로 

원하는 정보의 어플리케이션으로 이동하고, 오른쪽 메뉴 버튼으로 정보 페이지로 들어 

가십시오. 다른 페이지를 보려면 검색 버튼을 다시 사용 하십시오. 

 

하드웨어 (S6.8.5) 

하드웨어 정보 페이지에는, 다음에 나오는 하드웨어와 관련된 주제에 대한 정보가 있습니다. 

 

페이지 콘텐트 

6.8.5.1 Nominal power of the unit 

6.8.5.2 Norminal voltage of the unit 

6.8.5.3 Brake chopper 

6.8.5.4 Brake resistor 

표 34. 하드웨어 정보 페이지 
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확장 보드 (S6.8.6) 

확장 보드 페이지에서는, 제어 보드에 연결된 기본 보드 및 옵션 보드에 대한 정보를 찾을 

수 있습니다 (8.2장을 보십시오). 

 

메뉴 오른쪽 버튼으로 확장 보드 페이지로 들어가면 각 보드 슬롯의 상태를 체크 할 수 

있습니다. 체크 하기를 원하는 보드를 고르기 위해 검색 버튼을 사용하십시오. 보드의 

상태를 디스플레이 하기 위해 다시 오른쪽 메뉴 버튼을 누르십시오. 검색 버튼 중에서 아무 

버튼이나 누르면 키패드는 각각 보드의 프로그램 버전도 디스플레이 합니다. 보드가 슬롯에 

연결 되어 있지 않다면 ‘no board’ 텍스트가 나타날 것입니다. 보드가 슬롯에 연결 되어 

있지만 접속이 다소 불량이라면 ‘no conn’ 텍스트가 디스플레이 될 것입니다. 더 많은 

정보를 위해 Chapter 8.2와 사진 8-1과 6-16을 보십시오.  

확장 보드와 관련된 파라미터에 대한 더 많은 정보를 위해, 9.3.7장을 보십시오. 

 

 

디버그 메뉴 (S6.8.7) 

이 메뉴는 고급 사용자와 어플리케이션 개발자를 위한 것 입니다. 어떤 도움이라도 

필요하면 대리점으로 연락 하십시오. 
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9.3.7 확장 보드 메뉴 (M7) 

확장 보드 메뉴에서는, 1)확장 보드가 제어 보드에 연결되어 있는 것을 알게 해 주고 2)확장 

보드와 관련된 파라미터로 이동 및 수정을 할 수 있습니다. 

오른쪽 메뉴 버튼으로 다음의 메뉴 레벨 (#G)를 입력 하십시오. 이 단계에서, 연결된 확장 

보드를 보기 위해 검색 버튼을 사용하여 슬롯 A에서 E(페이지 56을 보십시오)까지 검색 할 

수 있습니다. 디스플레이 최하단에서 보드와 관련된 파라미터의 숫자를 볼 수도 있습니다. 

9.3.2장에 설명된 것과 같은 방법으로 파라미터 값을 보고 수정할 수 있습니다.  

표 9-11과 사진 9-27을 보십시오. 

 

확장 보드 파라미터 

표 9-11 확장보드 파라미터(보드 OPT-A1) 

 

 

 

9.4 키패드 추가 기능 

VACON 제어 키패드는 추가적으로 어플리케이션과 관련된 기능을 구현합니다.  

더 많은 정보를 위해 VACON NX 어플리케이션 팩키지를 보십시오. 

코드 파라미터 최소 최대 초기값 Cust 선택 

P7.1.1.1 Al1 mode 1 5 3  

1=0...20 mA 
2=0...20 mA 
3=0....10 V 
4=2...10V 
5=-10....+10 V 

P7.1.1.2 Al2 mode 1 5 1  See P7.1.1.1 

P7.1.1.3 A01 mode 1 4 1  

1=0...20 mA 
2=0...20 mA 
3=0....10 V 
4=2...10V 
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10. 시운전 

 

10.1 안전 

 

시운전 전에, 다음의 지시 및 주의를 유의 하십시오 

 

 

 

 

 

 

 

1 VACON NX가 주전원 에 연결되어 있는 경우, 주파수 변환기의 내부 구성품 

및 회로 보드는 살아 있습니다(전기적으로 절연된 I/O단자대 제외). 이 전압에 

접촉 하는 것은 매우 위험하고 심각한 부상이나 죽음을 초래할 수 있습니다. 

2 VACON NX가 주전원에 연결된 경우 모터가 운전 중이 아니더라도, 모터 

단자대 U,V,W 및 DC-link/제동 저항 단자대 -/+는 통전중에 있습니다. 

3 제어 I/O단자대는 주전원과 절연 되어 있습니다. 그러나, VACON  NX가 

주전원과 연결 되지 않은 상태라 하더라도 출력 릴레이 및 다른 I/O 

단자대는 위험한 제어 전압이 있을 수 있습니다. 

4 주전원에 연결된 주파수 변환기에는 어떠한 연결 작업도 하지 마십시오. 

5 주파수 변환기를 주전원으로부터 분리한 후, 팬이 멈추고 키패드의 표시가 

꺼질 때까지 기다리십시오(부착된 키패드가 없는 경우, 키패드 베이스를 통해 

표시를 보십시오). VACON NX에 어떤 연결 작업을 하기 전에 5분이상 

기다리십시오. 이 시간이 지나기 전에 캐비닛 도어를 열거나 커버를 열지 

마십시오. 

6 주파수 변환기를 주전원에 연결 하기 전에, VACON NX의 전면 커버가 닫혀 

있는지 확인 하십시오. 

 

10.2 주파수 변환기의 시운전 

1 1장과 위의 사항 및 다음에 나오는 안전 지침을 주의 깊게 읽으십시오. 

2 설치 후, 아래의 사항을 주의 하십시오 

- 주파수 변환기 및 모터가 접지 되었는지 확인 

- 주전원과 모터 케이블이 6.2.4장의 요구 사항에 적합 한지 확인 

- 제어 케이블이 전력 케이블과 가능한 멀리 이격 되었는지 확인(7장, 스텝3을 보십시오):  

실드 케이블의 실드가 보호 접지 에 연결 되었는지 확인. 전선이 주파수 변환기의 

전기적인 구성 품에 접촉해서는 안됩니다. 

- 디지털 입력 그룹의 공통 입력이 +24 또는 I/O 단자대의 접지 또는 외부 전원과 연결 되었는지 확인 

3 냉각 에어의 양과 질을 확인 (5.2장 및 표 5-4) 

4 주파수 변환기의 내부에 수증기 응결은 없는지 확인 

5 I/O 단자대에 연결된 모든 Start/Stop 스위치가 Stop-위치에 있는지 확인 

6 주파수 변환기를 주전원에 연결 하십시오. 
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7 사용하는 어플리케이션의 요구사항에 따라 그룹1의 파라미터를 세팅 하십시오.( VACON 

All in One Application 매뉴얼을 보십시오) 최소한 다음에 나오는 파라미터는 세팅 되어야 

합니다. 

- 모터 공칭(정격) 전압 

   - 모터 공칭(정격) 주파수 

   - 모터 공칭(정격) 스피드 

   - 모터 공칭(정격) 전류 

  모터의 명판에서 필요한 파라미터 값을 찾을 수 있습니다. 

 

8 모터 없이 운전 테스트를 수행 하십시오. 

테스트 A 또는 테스트 B를 수행 하십시오 

A I/O 단자대를 통한 제어 

a) 시작/정지 스위치를 ON위치로 하십시오 

b) 주파수 참조를 변경 하십시오 

c) 주파수 참조의 변경에 따라 출력 주파수 값이 변하는 모니터링 메뉴 M1을 체크 하십시오 

d) 시작/정지 스위치를 OFF위치로 하십시오 

 

B 제어 키패드를 통한 제어 

a) 9.3.3.1장의 설명에 따라 I/O 단자대를 키패드 제어로 변경하십시오 

b) 키패드의 시작버튼을 누르십시오 

c) 키패드 제어 메뉴(M#)와 키패드 참조 서브메뉴(9.3.3.2장)로 이동하고 브라우저 버튼을 

사용하여 주파수 참조를 변경 하십시오  

d) 주파수 참조의 변경에 따라 출력 주파수 값이 변하는 모니터링 메뉴 M1을 체크 하십시오 

e) 키패드의 정지버튼을 누르십시오 

 

9 가능 하다면, 모터를 프로세스에 연결하지 않고 시작 테스트를 수행 하십시오. 만약 

이것이 불가능할 경우, 테스트를 수행하기에 앞서 각 테스트의 안전을 확인 하십시오. 같이 

작업 하는 동료에게 테스트를 알리십시오. 

a) 10.1장, 스텝5에 따라, 공급 전압 스위치를 내리고 드라이브가 정지할 때까지 기다리

십시오. 

b) 주파수 변환기의 모터를 모터 케이블 및 모터 케이블 단자대에 연결 하십시오. 

c) 모든 시작/정지 스위치가 정지 위치에 있는지 확인 하십시오. 

d) 주전원 스위치 온 하십시오. 

e) 테스트 8A 또는 8B를 반복 하십시오. 
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10 모터를 프로세스에 연결 하십시오(모터를 연결하지 않고 시작 테스트를 한 경우) 

a) 테스트를 수행 하기 전에, 테스트가 안전하게 진행 될 수 있는지 확인 하십시오. 

b) 작업 동료에게 테스트를 알리십시오. 

c) 테스트 8A 또는 8B를 반복 하십시오. 
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11. 폴트 추적 
폴트 코드, 폴트 원인, 및 적절한 대책이 아래의 표 11-2에 있습니다. 변환기에는 폴트 

원인에 대한 추가 정보와 폴트가 발생한 시간에서의 변환기 상태를 저장하는 내부메모리가 

있습니다. 이런 기능은 사용자 또는 서비스 담당자가 폴트의 원인을 파악하기 위한 것 

입니다. 

 

11.1 폴트 시간 데이터 기록 

폴트가 발생하면 키패드에 폴트 코드가 디스플레이 됩니다. 오른쪽 메뉴 버튼을 눌러서 T.1 

-> T.16으로 표시된 폴트 시간 데이터 기록 메뉴로 들어 갈 수 있습니다. 이 메뉴에는, 폴트 

시간에 발생한 데이터중 중요하고 유효한 폴트가 기록 됩니다. 

 

표 36. 레코드된 폴트 타임 

T.1 Operation days D 

T.2 Operation hours hh:mm:ss 
T.3 Output frequency Hz 
T.4 Motor current A 

T.5 Motor voltage V 

T.6 Motor power % 

T.7 Motor torque % 

T.8 DC voltage V 

T.9 Unit temperature C 

T.10 Run status  

T.11 Direction  

T.12 Warnings  

T.13 0-speed*  

T.14 

Subcode.(서브코드) 
폴트에 대한 추가정보 사항 포함. 

S1…S#: 시스템 발생폴트. 하단의 폴트 표 참조. 

A1: 어플리케이션 발생폴트.  아래 표 또는 해당 어플리케이션 문서 

참조. 

 

T.15 

Module code. (모듈 코드) 

폴트 발생부에 대한 표시. 

Power: 컨버터 전력부(FR11프레임 까지 해당) 

Power1: 병렬구조의 첫번째 전력부 (예. FR12) 

Power2: 병렬구조의 두번째 전력부 (예. FR12) 

Control: 제어파트 또는 제어부 통신 

Expander: 확장카드 또는 확장보드 통신 

Adapter: 어댑터 보드 또는 어댑터 보드 통신 

Starcoupler: 스타커플러 보드(병렬제품한정, 예. FR12) 

Motor: 모터 관련 문제 

Software: 어플리케이션 소프트웨어 

 

T.16 

Module subcode.(모듈 서브코드) 
T15의 모듈관련 문제에 대한 소스 표시. 

Unit: 유니트 문제의 원인, 미 정의 

Board: PCB 문제 또는 PCB통신문제 

U-Phase: U상의 폴트원인  

V-Phase: V상의 폴트원인  

W-Phase: W상의 폴트원인 

Slot A-E: A, B, C, D, E슬롯의 폴트원인 표시 

Application: 어플리케이션 폴트 

 

 

* 폴트가 발생 했을 때, 드라이브가 제로 스피드(<0.01Hz)인지 아닌지 사용자에게 알려줍니다. 
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실시간 기록 

주파수 변환기에서 실시간 운전으로 세팅이 되면, 데이터 도구 T1 및 T2가 다음과 같이 

나타납니다. 

T.1 Date yyyy-mm-dd 

T.2 Time hh:mm:ss,sss 

 

주의 : 폴트 조건의 이유로 VACON  협력사에 연락할 경우, 키패드 디스플레이 전에 항상 

모든 텍스트를 적으십시오 

 

11.2 폴트 코드 

폴트 코드, 폴트의 원인과 적절한 대책이 아래의 표에 있습니다. 검은 바탕에 흰색으로 

쓰여지고 어플리케이션에서 다른 응답을 프로그램 할 수 있는 폴트가 있습니다. 파라미터 

그룹 Protection을 보십시오. 

주의 : 폴트 조건의 이유로 VACON 협력사에 연락할 경우, 키패드 디스플레이 전에 항상 모든 

텍스트를 적으십시오. 

 

폴트 

코드 
폴트 발생 원인 적절한 대처 방법 

1 

과전류 주파수 변환기가 모터 케이블에서 너무 

높은 전류(>4*I H)를 감지 

- 갑작스런 과부하 증가 

- 모터 케이블 단락 

- 적절하지 않은 모터 사용 

 

T.14의 서브코드: 

S1 = 하드웨어 트립 

S2 = 전류 차단 감시(NXS) 

S3 = 전류 제어기 감시 

부하 체크 하십시오. 

모터 체크 하십시오. 

케이블 체크 하십시오. 

2 

과전압 DC 전압이 표-4-5에서 정의 된 제한치 

초과 

- 너무 짧은 감속 시간 

- 전압 공급시 높은 과전압 피크 

 

T.14의 서브코드: 

S1 = 하드웨어 트립 

S2 = 과전압 제어 감시  

감속 시간을 길게 하십시오. 

제동 유니트 또는 제동 저항을 사용 

하십시오(옵션으로 가능) 

3 

지락 폴트 모터의 상 전류 합이 제로가 아닌 전류값 

감지  

- 케이블 또는 모터에서 절연불량 

모터 및 모터 케이블을 체크 하십시오. 

5 

챠징 스위치 시작명령이 주어진 상태에서 챠징 

스위치가 개방 

- 부적절한 작동 

- 구성품 고장 

폴트를 리셋하고 재시작 하십시오. 

폴트가 재발한 경우, 지역 협력사에 

문의 하십시오. 

 

6 비상 정지 옵션보드로부터 정지신호가 주어진 경우 비상 정지 회로를 체크 하십시오. 

7 

포화 트립 다양한 원인 

- 구성품 불량 

- 제동 저항 회로 단락 또는     

  과부하 

키패드를 통해 리셋할 수 없습니다. 

전원을 끄십시오. 

전원을 다시 연결하지 마십시오! 

지역 협력사에 연락 하십시오. 
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과전류와 동시에 발생한 경우, 모터 

케이블과 모터를 체크하십시오. 

8 

시스템 폴트 - 구성품 불량 

- 부적절한 작동 

예외적인 폴트 데이터 기록을 주의 

T.14의 서브코드 

S1 = 모터 전압 피드백 

S2 = 남겨짐 

S3 = 남겨짐 

S4 = ASIC 트립 

S5 = VACON Bus 교란 

S6 = 충전 스위치 피드백 

S7 = 충전 스위치 

S8 = 드라이브 카드 파워 없음 

S9 = 파워 유닛 통신 (TX) 

S10 = 파워 유닛 통신 (Trip) 

S11 = 파워 유닛 통신 (측정) 

폴트를 리셋하고 재시작 하십시오. 

폴트가 재발생할 경우, 지역 협력사에 

연락 하십시오. 

9 

저전압 DC전압이 표-4-5에서 정의된 제한치 

보다 낮음 

- 대부분의 원인 : 공급 전압 부족 

- 주파수 변환기 내부 폴트 

 

T1.4의 서브코드 

S1 = 운전중 DC-link가 너무 낮음 

S2 = 파워 유닛으로부터 데이터 없음 

S3 = 저전압 제어 감시 

일시적인 공급 전압이 끊어진 

경우에는, 폴트를 리셋하고 주파수 

변환기를 재시작 하십시오. 공급 

전압을 체크 하십시오. 이 문제가 

아니라면, 내부 고장이 발생 한 경우 

입니다. 

지역 협력사에 연락 하십시오. 

10 

입력 결상 입력 라인 상이 없음 

 

T.14의 서브코드 

S1 = 상 감시 다이오드 공급 

S2 = AFE 상 감시 

공급 전압, 퓨즈 및 케이블을 체크 

하십시오. 

11 
출력 결상 전류 측정회로 하나의 모터 상에서 전류 

없음이 측정  

모터 케이블 및 모터를 체크 하십시오. 

12 

제동유니트 

감시 

- 설치된 제동저항 없음 

- 제동 저항 손상 

- 제동유니트 고장 

저항 및 케이블링을 체크 하십시오. 

이것이 정상이라면, 유니트가 고장 

입니다. 지역 협력사에 연락 하십시오. 

13 
주파수 변환기 

저온 

히트싱크 온도가 -10℃ 이하  

14 

주파수 변환기 

과온 

히트싱크 온도가 90℃ 이상 

히트싱크 온도가 85℃를 초과 하여 온도 

초과 경고가 발생 

S1 = 측정 

S2 = 내부 서미스터 

냉각 공기의 알맞은 양 및 흐름을 

체크하십시오. 

히트싱크의 먼지를 체크하십시오 

주위 온도와 모터 부하의 관계에서 

주파수 변환이 너무 높지 않은지 확인 

하십시오. 

15 모터 스톨 모터 스톨 보호장치 트립 모터 및 부하를 체크하십시오. 

16 

모터 과온 주파수 변환기 모터 온도 모델에 의해 

모터 과열이 감지 됨.  

모터 과부하 

모터 부하를 줄이십시오. 

모터가 과부하 상태가 아니라면, 온도 

모델 파라미터를 체크 하십시오. 

17 모터 경부하 모터 경부하 보호가 트립 부하를 체크 하십시오. 

18 

불균형 

(경고만 발생) 

병렬 유닛에서 파워 모듈 사이에 불균형 

T.14의 서브코드 

S1 = 전류 뷸균형 

S2 = DC 전압 불균형 

폴트가 재발생 한다면, 지역 협력사에 

연락 하십시오. 

22 

EEPROM 

폴트 검사합계 

파라미터 세이브 폴트 

- 부적절한 작동 

- 구성품 불량 

폴트가 재발생 한다면, 지역 협력사에 

연락 하십시오. 
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24 
카운터 폴트 디스플레이된 카운터 값이 틀림 디스플레이된 카운터에 대해 비판적 

태도를 취하십시오. 

25 

마이크로프로세

서 와치독 폴트 

- 부적절한 작동 

- 구성품 불량 

폴트를 리셋하고 재시작 하십시오. 

폴트가 재발생 한다면, 지역 협력사에 

연락 하십시오. 

26 

시작 중지 드라이브의 시작이 중지됨 만약 시작이 안전하게 완료 될 수 

있다면, 프타트-업의 방해 요소를 제거 

하십시오. 

29 

서미스터 폴트 옵션 보드의 서미스터 입력에서 너무 

높은 모터 온도를 감지 

모터 냉각 및 부하를 체크 하십시오. 

서미스터 연결을 체크 하십시오. (옵션 

보드의 서미스터 입력을 사용하지 

않는 경우라면, 회로 단락일 것입니다.) 

31 
IGBT 온도 

(하드웨어) 

IGBT 브릿지 과열 보호장치에서 짧은 

시간에 너무 높은 과부하 전류를 감지 

부하를 체크 하십시오. 

모터 사이즈를 체크 하십시오. 

32 
팬 냉각 ON 명령이 주어 졌으나 변환기의 냉각 

팬이 스타트 하지 않음 

지역 협력사에 연락 하십시오. 

34 
CAN 버스 통신 승인되지 않은 메시지를 보냄 같은 구성의 버스에 다른 장치가 

있는지 확인 하십시오. 

35 

어플리케이션 어플리케이션 소프트웨어의 문제 협력사에 연락 하십시오. 만약 

프로그래머인 경우라면, 어플리케이션 

프로그램을 체크하십시오. 

37 

장치 변경 

(같은 타입) 

옵션 보드 또는 파워 유닛 변경 

같은 타입 및 정격의 새로운 장치 

리셋 하십시오. 장치를 사용할 준비가 

되었습니다. 이전 파라미터 세팅이 

사용 될 것입니다. 

38 

장치 추가 

(같은 타입) 

옵션 보드 추가 리셋 하십시오. 장치를 사용할 준비가 

되었습니다. 이전 보드 세팅이 사용 될 

것입니다. 

39 
장치 제거 옵션 보드 제거 리셋 하십시오. 장치를 더 이상 사용할 

수 없습니다. 

40 

알 수 없는 

장치 

알 수 없는 옵션 보드 또는 드라이브 

t.14의 서브코드 

S1 = 알 수 없는 장치 

S2  = Power1이 Power2와 같이  

      않은 타입 

S3 = NXs 또는 NXP1 및 스타 커 

     플러 

S4 = 소프트웨어 및 제어 유닛  

     호환불가 

S5 = 오래된 제어 보드 버전 

가까운 협력사에 연락 하십시오 

41 
IGBT 온도 IGBT 브릿지 과열 보호장치에서 짧은 

시간에 너무 높은 과부하 전류 감지 

부하를 체크 하십시오. 

모터 사이즈를 체크 하십시오. 

42 
제동 저항 

과열 

  

43 

엔코더 폴트 엔코더 신호에서 문제 감지 

T.14의 서브코드 

S1 = 엔코더 1채널 A가 없음 

S2 = 엔코더 1채널 B가 없음 

S3 = 양쪽 엔코더 1 채널이 없음 

S4 = 정의된 엔코더 

S5 = 엔코더 보드 없음 

S6 = 시리얼 통신 폴트 

S7 = 채널 A/채널 B 맞지 않음 

S8 = 레졸버/모터 극수 짝이 맞 

     지 않음 

S9 = 시작 앵글 없음 

엔코더 채널 연결을 체크 하십시오. 

엔코더 보드를 체크 하십시오. 
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44 

장치 변경 

(다른 타입) 

옵션 보드 또는 파워 유닛 변경 

이전에 사용한 장치와 달리 다른 타입 

또는 다른 정격의 새 장치 

리셋 하십시오. 

옵션 보드를 변경 하였다면, 옵션 보드 

파라미터를 다시 세트하십시오. 파워 

유닛을 변경 하였다면 변환기 

파라미터를 다시 세트 하십시오. 

45 

장치 추가 

(다른 타입) 

다른 타입의 옵션 보드 추가 리셋 하십시오 

옵션 보드 파라미터를 다시 세트 

하십시오. 

49 

어플리케이션에

서 제로에 의한 

Div 

어플리케이션 프로그램에서 제로에 의해 

A division 발생 

지역 협력사에 연락 하십시오. 만약 

프로그래머일 경우, 어플리케이션 

프로그램을 체크 하십시오. 

50 

아날로그 입력 

Iin < 4mA (sel. 

신호 범위 

4에서 20mA) 

아날로그 입력의 전류 < 4mA 

- 제어 케이블 손상 또는 느슨해짐 

- 신호 소스 불량 

회로 전류 루프를 체크 하십시오 

51 외부 폴트 디지털 입력 폴트  

52 
키패드 통신 

폴트 

제어 키패드와 주파수 변환기 사이의 

연결 불량 

키패드 연결 및 키패드 케이블을 체크 

하십시오 

53 

필드버스 폴트 필드버스 Master와 필드버스 보드 사이의 

데이터 연결이 불량 

설치를 체크 하십시오 

설치에 문제가 없을 경우, 가까운 

VACON  협력사에 연락 하십시오. 

54 

슬롯 폴트 옵션 보드 또는 슬롯 결함 보드 및 슬롯을 체크 하십시오 

가까운 VACON 협력사에 연락 

하십시오. 

56 
PT100 보드 

온도 폴트 

PT100 보드 파라미터에 대한 온도 제한 

값 세트를 초과 

온도 상승의 원인을 찾으십시오 

표 11-2. 폴트코드 
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