Laite: Kayttg &
VLT-no: Paivays:
m Parametriluettelo m Tilailmoitukset Parametri Valinta/alue Tehdas- Asetus
Luettelosta voi tarkistaa asetukset ja siihen Er No kuvaus asetus
voi merkitd omat parametriasetukset. Taajuudenmuuttaja nayttaa hetkellisen 001 Kiel [0] = Englanti, [1] = Saksa, [2] = Ranska, [0]=Englanti
Luettelo sailyy parhaiten taitettuna oheiseen lahtétaajuuden hertseina [Hz]. [3] = Tanska, [4] = Espanja, [5] = Italia
muovitaskuun. 002 Paikallis-/kauko- [0] = Kauko-ohjaus, [1] = Paikallisohjaus ~ [0] = Kauko
ohjaus -ohjaus
| o o . 003 Paikallisohjearvo  O-fyax/ Refyn-Refyax / -Refyax- +Refyax ~ 000.000,000
Taajuudenmuuttaja ndyttaa hetkellisen
lahtovirran ampeereina [A]. 004 Asetusten [0] = Tehdasasetukset, [1] = Asetukset 1,  [1] = Asetukset 1
valinta [2] = Asetukset 2, [3]= Asetukset 3,
[4]= Asetukset 4, [5] = Moniasetukset
_LrJ 0 d 2 nAvttaa hetkell 005 Asetusten [0] = Tehdasasetukset, [1] = Asetukset 1, [5] = Aktiviset
laajuudenmuuttaja nayttaa hetkeliisen ohjelmointi [2] = Asetukset 2, [3]= Asetukset 3, asetukset
lahtojannitteen voltteina [V]. [4]= Asetukset 4,[5] = Aktiiviset asetukset
006 Asetusten Katso Kayttoohpas [O] =Ei kopiointia
'.' Ud kopiointi
° Taajuudenmuuttaja nayttaa valipiirin 007 (thjaU_s?aneeli- [0] t=Ei kﬁ_ﬂgtingaizllll T(*;a&iké%npr;?;a- [0] =Ei kopiointia
5 Lo . opiointi metrien lahetys, [2] = Kaikki =
5 jannitteen voltteina [V]. metrien, vastaanotto, [3] = Tehosta
- rippumattomien parametrien vastaanotto
m Ohjauspainikkeet Po 008 Moottorin taajuus- 0,01 - 100,00 1,00
i i ja nayttas i ayton skaalaus
[QUICK MENU]-painikkeella Taajuudenmuuttaja ndyttaa laskennallisen nayton skac _ i
Quick ) sl oo . : =
padisee Kisiksi Pika-asetuksissa lahtotehon kilowatteina [KW]. 009  Suuri naytto Katso Kayttbohpas [4] = Taajuus [Hz]
kaytettyihin parametreihin. 010 Pienen naytdn,  Katso Kéyttdohpas [1] = Ohjearvo [%]
[QUICK MENUJ-painiketta painetaan myos, jos notrun 11
halutaan, ettei asetettua parametrimuutosta Tama ilmoitus ilmestyy néyttoon, jos 011 Pienen nayton, Katso Kéyttdohpas [6] = Moottorin
- it33 i 1,2 virta [A]
toteuteta. Katso myos [QUICK MENU] + [+]. pyritaan muuttamaan parametrin arvoa ! — =t =
moottorin kaydessa. Pysayta moottori 012 iﬁgnen nayton Katso Kayttoohpas [8] = Teho [kW]
crance | [CHANGE DATA]-painikkeella ennen kuin muutat parametrin arvoa. 013 Paikalliso- [0] = Paikallisohjaus ei aktiivinen [4] = Digitaalinen
. muutetaan parametriasetuksia. hjearvonasetus  [1] = Paikallisohjaus ja avoin piiri _ paikallisohjaus/
DATA [CHANGE DATAJ-painikkeella LCP [2] = Digitaalinen paikallisohjaus ja avoin  kuten par. 100
hvistet .. tett Paikallisohjauspaneeli piri [3] = Palkalllsoh]aus/kuten par. 100,
vanvistetaan myos mutettu N N h [4] = Digitaalinen paikallisohjaus/kuten
parametriasetus. Tama ||m0|tu$ nakyy _naytossa, I.OS. on par. 100
asennettu paikalisohjauspaneeli 2 ja on 014 Paikallispysdytys/ [0] = Ei kaytdssa, [1] = Kaytbssa [1] = Kaytossa
[+/-]-painikkeita kaytetaan painettu [QUICK MENU]- tai [CHANGE kuittaus - R o
parametrin valintaan ja valitun DATA]-_pair_1iket_ta. . 015 gegl;q?mr_éen [0] = Ei kaytdssd, [1] = Kaytdssa [0] = Ei kaytossa
parametriarvon muuttamiseen  Jos paikallisohjauspaneeli 2 on asennettuna,  5rg—paialinen [0]= E1 Kayt0ssa, [1] = KaytGssa [0] = E/ kaytGssa
Naill4 painikkeilla vaindetaan parametreja voi muuttaa vain sen kautta. suunnanvaihto
my0s naytossa nakyva 017 Paikallinen laukai- [0] = Ei kaytdssa, [1] = Kaytossa [1] = Kaytossa
muuttuja. Err sun kuittaus - ' -
Varoitus tai halytys nakyy naytossa 018 Dﬁﬁmgutosten [O] = Ei lukittu, [1] = Lukittu [0] = Ei lukittu
Kaikkiin parametreihin - numerokoodina, esim Err 13. Varoitus 019 Toimintatila [0] = Automaattinen uudelleenkaynnistys,  [1] = Pysaytetty,
paasee kasiksi vain pysyy naytéssé, kunnes vika on Korjattu, ja kaynnistettaessa, kayta tallennettua ohjearvoa kayta tallennettua
+ painamalla (QUICK halytys vilkkuu, kunnes painetaan [RESET]- paikallisohjaus [1] = Pysaytetty, kayta tallennettua ohjearvoa
( >  MENUJ- ja [+]- painiketta. ohjgarvoq ) )
S [2] = Pyséaytetty, aseta ohjearvoksi O
painikkeita
samanaikaisesti. Ha _ . 020 Lock for Hand [0]= Not active, [1]= Active [1]=Active
Taajuudenmuuttaja nayttaa kaytdossa olevan mode
[STOP / RESET]-painiketta Hand mode -ohjetaajuuden hertseina [Hz]. 024 Kayttajan [0]= Ei aktiivinen, [1]= Aktiivinen [0]= Ei aktiivinen
STOP|  kaytetadn kytketyn moottorin pika-asetukset :
o ; . . x 25 Pika- sten Indeksi 1-20 000
RESET pysayttamiseen ja taajuuden- ® Varoitus-/halytyssanomat 2 V;”?]tgsetu '[,WOZ S ]
muuttajan kuittaukseen laukaisun jélkeen. Allaolevassa luettelossa on eri varoitus- ja 100 Toimintatapa [0] = Avoimen piirin nopeudenohjaus [0] = Avoimen
halytyskoodien selostukset. [1] = Suljetun piirin nopeudenohjaus piirin '
[START]-painike kaynnistaa Laukaisu lukittu -tila poistetaan katkaisemalla 5T M - E} = 3ullJ_etun p"rmttp[r;]ses'\;mczpjaus Flc]Jpe{J/dE,nohJaus
: : - . - . omentti = Vakiomomentti [2] = Muuttuva = Vakio-
START tgajuudgnmuuttajan. Painike on verkkov!rta ja korJaam_aIIa ylka. Kytke momentt matala [3] = Muuttuva momentti
aina aktiivinen, mutta [START]- verkkovirta uudelleen ja kuittaa momentti keskimaarainen [4] = Muuttuva
painikkella ei voi kumota pysaytyskaskya. taajuudenmuuttajaa. Taajuudenmuuttaja on momentti korkea [5] = Muuttuva
nyt kayttdvalmis. momentti, alhaisella kaynnistysmomentilla
Laukaisu voidaan kuitata manuaalisesti [6] = Muuttuva momentti, keskimaaraisella
kolmella eri tavalla: kaynnistysmomentilla [7] = Muuttuva
0 me aeritavalia. o momentti korkealla k&ynistysmomentilla
- palnamalla [STOP/RESET]-paInlketta [8] = Erikoismoottoritila
- digitaalitulon kautta 102 Moottorin teho 0,37-11 kW Riippuu laitteesta
- sarjaportin kautta. Pun _, ,
103 Moottorin jannite  200-240 V/380-480 V Riippuu laitteesta
o A U
Eri viat selostetaan Kéyttdoppaassa. 104 Moottorin tagjuus 241000 Hiz 50 Hz
fMN
No 2 "Elava nolla" -vika 105 Moottorin virta 0,01-lIyax Riippuu valitusta
havi VS moottorista
so g \éalhlf Vlkﬁ it 106 Moottorin 100-fyn x 60 (Mmax. 60000 r/min) Riippuu valitusta
o orkea jannite nimellisnopeus moottorista
No 6 Matala jannite 107 Automaattinen  [0] = Optimointi ei kaytdssa [O] = Optimointi
No 7 Ylijannite moottorin sovitus  [2] = Optimoinnin kdynnistys ei kdytdssa
No 8 Alijannite 108 Staattorin 0,000-X,XXXQ Riippuu valitusta
: ; ; ; resistanssi, R moottorista
No9 Vaihtosuuntaajan ylikuormitus 109 Staattorin 0,00-X,XXQ Riippuu valitusta
No 10 Moottori ylikuormitettu reaktanssi X moottorista
No 11 Moottorin termistori 119 Korkea 0,0-0,5s 0,0s
No 12 Virtaraja kaynnistys-
No 13 Ylivirta momentti_
No 14 Maadoitusvika 120 Kaynnistysviive 0,0-10,0s 0,0s
8 No 15 Katkojavika 121  Kaynnistys- [0] = Tasavirtapito kaynnistysviiveen [2] = Vapaa rullaus
No 16 Oikosulku toiminto ajan [1] = Tasavirtajarrutus kaynni- kaynnistysviveen
n No 17 Vakiovaylan aikavalvonta it_ysvuy?en ajan [2] = V?efi]aa }r<q_llaus_ ajan
UAUlEA A aynnistysviiveen ajan [3] = Kaynni-
H_J No 18 HP.FB vay!an alkavalvonta stystaajuus/-jannite myotapaivaan
No 33 Poissa taajuusalueelta [4] = Kaynnistystaajuus/-jannite
No 34 Profibus-yhteys on viallinen ohjearvon suuntaan
No 35 Liian monta kaynnistysyritysta 122 Toiminto {O% = Vapaa rullaus [0] = Vapaa rullaus
HAMNGt pysaytettdessa 1] = Tasavirtapito
mo 3;; 45 ;.'"?‘_F“E’.Ot.'{j‘ . 123 Minimitaajuus, jolla 0,1 - 10,0 Hz 0,1Hz
0o/- ISaisia vikoja toiminto pysaytet-
No 50 AMT Rs poissa alueelta taessa aktivoituu
No 51 AMT-vika, tyyppikilpidata 126  Tasavirtgjautuksen0-60's 10s
No 52 AMT, moottorivaihe puuttuu 5 ¥a'kut,lritsalka e 555 LA oFF
- - : asavirtajarru- , - par. . Laht6taajuuden
No 53 AMT '”‘f’.‘f‘ Plenl mOOt.tO” tuksen alkamis-  ylaraja fyax
No54  AMT vadrad moottori taajuus
No 55 AMT aikavalvonta 128 Terminen Katso Kayttbopas [0] = Ei
No 56 AMT varoitus AMT:n aikana moottorisuojaus  [1] = Termistorin varoitus kaytossa
N Luki ' . [2] = Termistorin laukaisu
099 ukittu 130 Kaynnistystaajuus  0,0-10,0 Hz 0,0Hz
131  Jénnite 0,0-200,0V 0,0V
Kaynnistettédessa
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Laite Kayttg a:
VLT-no: Paivays.
305 Digitaalitulo Katso Kayttdoohje [13] = Ryominta
Parametri Valinta/alue Tehdas- Liitin 29
No Kkuvaus asetus Parametri Valinta/alue Tehdas- Asetus
132 Tasavirtajarru- 0-100 % suurimmasta tasavirtajarru- 0% No kuvaus asetus
tuksen jannite tusjannitteen 307 Digitaalitulo Katso Kayttoohje [0] = Ei toimintoa
133 Kaynnistysjannite 0,00-100,00 V Riippuu Liitin 33
laitteesta 308 Liitin 53, [0] = Ei toimintoa, [1] = Ohjearvo [1] = Ohjearvo
134 Kuormituksen 0,0-300,0% 100,0% analoginen [2] = Takaisinkytkernta
kompensointi tulojannite
135 Jannite-/ 0,00-20,00 V/Hz Riippuu 309 Liitin 53, min. 0,00 - 10,0 V 0,0V
taajuusshde laitteesta skaalaus
136 Jattama- -500 - +500% ja'ttamakompensoinnin 100% 310 Liitin 53, maks. 0-10,0V 10,0 V
kompensointi nimellisarvosta skaalaus
137 Tasavirtapito- 0-100 % tasavirtapitojannitteen 0% 314 Litin 60, ana- [0] = Ei toimintoa, [1] = Ohjearvo [0] = Ei toimintoa
jannite maksimiarvosta loginen tulovirta  [2] = Takaisinkytkernta
138 Jarrun 0,5-132,0/1000,0 Hz 3,0 Hz 315 Liitin 60, min. 0,0 - 20,0 mA 0,0 mA
laukaisutaajuus skaalaus
139 Jarrun 0,5-132,0/1000,0 Hz 3,0 Hz 316 Liitin 60, maks. 0.0 - 20,0 mA 20 mA
kytkentataajuus skaalaus
140 Laajennettu 317 Aikavalvonta 1-99s 10s
mekaanisen
jarrun_ohjaus 0 - 100% Inom 0% 318 Aikavalvonta- [0] = Ei toimintoa, [1] = Laht6taajuuden  [0] = Ei toimintoa
142 Roottorin 0,000-XXX, XXX Q Riippuu valitusta toiminto lukitus, [2] = Pysaytys, [3] = Rydminta,
reaktanssi X, mootoorista [4] = Maksiminopeus, [5] = Pysaytys ja
143 Sisaisen [0] = Automaattinen, [1] = Aina paalla [0] = laukaisu
tuulettimen ohjaus  [2] = Aina poissa kaytosta Automaattinen 319 Analogialdhto Katso Kayttoohje [7] = O-li,
144 Vaihtovirtajarru- 1,00 - 1,50 1,30 liitin 42 0-20 mA
tuksen vahvistus 323 Relelahtd Katso Kayttoohje [1]=Ohjaus
146 Kuittausjannite-  [0]=Off [0]=0Off 1-3 valmiina
vektori [1]=Reset 327 Pulssiohjearvo/- 150 - 67600 Hz 5000 Hz
200 Lahtdtaajuus alue [0] = Vain myo6tapaivaan, 0-132 Hz [0] = Vain myota- takaisinkytkenta
[1] = Molempiin suuntiin, 0-132 Hz paivaan, 0-132 Hz 341 Digitaalilahto Katso Kayttéohje [1] =Ohjaus
[2] = Vain vastapaivaan, 0-132 Hz liitin 46 valmiina
[3] = Vain myétapaivaan, 0-1000 Hz 342 Liitin 46, Max. 150 - 10.000 Hz 5000 Hz
[4] = Molempiin suuntiin, 0-1000 Hz pulssilahtd
[5] = Vain vastapaivaan, 0-1000 Hz 343 Tasmallinen Katso Kayttoohje [0] = Normaali
201 Lahtotaajuuden 0,0 - fuax 0,0 Hz pysaytystoiminto ramppipysaytys
alaraja, fuw 344 Laskurin arvo 1 - 999999 100000 pulssia
202 Lahtotaajuuden  fyy - 132/1000 Hz 132 Hz 349 Jarjestelman 0-100 ms 10 ms
yléraja, fuax viiveaika
203 Ohjearvon/ [0] = Minimiohjearvo/tak.kytk. [0] = Minimio- 400 Jarrutustoiminto  [0] = Ei kaytdssa, [1] = Vastusjarru Tehdasasetus
takaisinkytkennén - Maksimiohjearvo/tak.kytk hjearvo/tak. kytk. [4]= Vaihtovirtajarru, rippuu laitteesta
alue [1] = -Maksimiohjearvo/tak.kytk. Maksimiohjearvo/ [5]= Kuormituksenjako
- Maksimiohjearvo/tak.kytk. tak.kytk. 405 Kuittaustoiminto  Katso Kayttoohje [0] = Manuaalinen
204 Minimiohjearvo, Par. 100 Toimintatapa = Avoin piiri [0] 0,000 Hz kuittaus
Refun - 100,000.000 - par. 205 Refyax 406 Automaattisen 0-10s 5s
Par. Par. 100 Toimintatapa = Suljettu 0,000 uudelleenkaynn-
piiri [1]/[3] - Par. 414 Minimitakaisin- istyksen aika
kytkenté - Par. 205 Refyax 409 Laukaisuviive 0 - 60 s (61=0OFF) OFF
205 Maksimiohjearvo, Par. 100 Toimintatapa = Avoin piiri [0] 50,000 Hz virtarajalla
Refyax Par. 204 Refy,y - 1000.000 Hz 411 Kytkentataajuus 3000 - 14000 Hz 4500 kHz
Par. 100 Toimintatapa = Suljettu 50,000
piiri [1]/[3] Par. 204 Refy, -Par. 415 412 Muuttuva [2] = Ei LC-suodatinta [2] = Ei LC-
Maksimitakaisinkytkenta kylkentataajuus  [3] = LC-suodatin asennettu suodatinta
206 Rampin tyyppi [0] = Lineaarinen [1] = Sinimuoto [0] = Lineaarinen 413 Ylimodulointi- [0] = Ei kaytossa, [1] = Kaytossa [1] = Kaytossa
[2] = Sini>-muoto toiminto
207 Rampin 0,02-3600 s 3,00 s 414 Minimitakaisin- -100.000,000 - par. 415 FByax 0,000
nousuaika 1 kytkentd, FBun
208 Rampin 0,02-3600 s 3,00 s 415 Maksitakaisin- par. 414 FBy,, - 100.000,000 1500,000
laskuaika 1 kytkentd, FBuax
209 Rampin 0,02-3600 s 3,00 s 416 Prosessiyksikot ~ Katso Kayttdohje [0] = Ei yksikkoa
nousuaika 2
210 Rampin 0,02-3600 s 3,00s 417 PID suhteellinen 0,000 (OFF) - 1,000 0,010
laskuaika 2 vahvistus
211 Ryoéminnan 0,02-3600 s 3,00s 418 PID - 20,00 - 999.99 ms (1000 = OFF) 100,00 ms
ramppiaika integrointiaika
212 Pikapysaytyksen 0,02-3600 s 3,00s 419 PID- 0,00 (OFF) - 200,00 ms 20,0 ms
rampin laskuaika derivointiaika
213 RyoOmintataajuus 0,0 - Par. 202 Lahtotaajuuden ylarjaja 10,0 Hz 420 PID D-vahvis- 5,0 - 50,0 5,0
fuax tuksen raja-arvo
214 Ohjearvon tyyppi  [0] = Summa [0] = Summa 421 PID - 20 - 500 ms 20 ms
[1] = Suhteellinen alipdéstosuo-
[2] = Ulkoinen/esivalittu datusaika
215 Esivalittu -100,00% - + 100,00% 0,00% 423  Jannite Ul 0,0 - 999,0 V par. 103
ohjearvo 1
216 Esivalittu -100,00% - + 100,00% 0,00% 424 Taajuus F1 0.0 - par. 426 Taajuus F2 par. 104
ohjearvo 2 Moottorin taajuus
217 Esivalittu -100,00% - + 100,00% 0,00% 425 Jannite U2 0,0 - 999,0 V par. 103
ohjearvo 3
218 Esivalittu -100,00% - + 100,00% 0,00% 426 Taajuus F2 Par. 424 Taajuus F2 - par. 429 par. 104
ohjearvo 4 Taajuus F3 Moottorin tagjuus
219 Kiinniajo ylos/ 0,00-100 % nykyisesta ohjearvosta 0,00% 427 Jannite U3 0,0 - 999,0 V 0,0V
Kinniajo alas
ohjearvoon 428 Taajuus F3 Par. 426 Taajuus F2 - 1000 Hz par. 104
221 Virtaraja, Iy X = XXX.X % maksimivirrasta lyax [A] 160% Moottorin taajuus
437 Prosessin PID [0] = Normaali, [1] = K&&nteinen [0] = Normaali
223 Varoitus: Alhainen 0.0 - Par. 224 Varoitus: Suuri virta, 0,0 A normaali/kaan-
virta, low Ivax teinen ohjaus
224 \Varoitus: Par. 223 Variotus: Alhainen virta | ow lviax 438 Prosessin PID, [0] = Ei kaytossa, [1] = Kaytossa [1] = Kéaytdssa
Suuri virta, lyax - Ivax anti-windup
225 \Varoitus: Alhainen 0,0 - par. 226 Varoitus: Suuri taajuus, fyax 0,0 Hz 439 Prosessin PID - fom - o Par. 201 Lahto-
taajuus, fLow kaynnistystaajuus taajuuden alaraja,
226 Varoitus: Par 225 f ow - 120/1000 Hz 132,0 Hz fun
Suuri taajuus, fuax 440 Prosessin PID, 0,0 - 10,00 0,01
227 \Varoitus: 100,000.000 - Par. 228 Varoitus: FBcy -4000,000 suhteellinen
Alhainen takaisin- vahvistus
kytkent&, FB ow 441 Prosessin PID 0,01 - 9999,99 (OFF) OFF
228 \Varoitus: Par. 227 Varoitus: FB oy - 100,000.000 4000,000 integrointiaika
Suuri takaisin- 442 Prosessin PID 0,00 (OFF) - 10,00 s 0,00 s
kytkentd, FByax derivointiaika
229 Taajuuden 0 (OFF) - fuax 0 Hz 443 Prosessin PID 5,0 - 50,0 5,0
ohituksen derivointivahvis-
kaistanleveys tuksen raja-arvo
230 Taajuuden ohitusl 0 - 132/1000 Hz 0,0 Hz 444 Prosessin PID 0,02 - 10,00 0,02
alipaastosuoda-
231 Taajuuden ohitus 2 0 - 132/1000 Hz 0,0 Hz tusaika
445 Kytkeytyminen [0] = Ei kaytossa, [1] = OK samaan [0] = Ei kéytOssa
302 Digitaalitulo Katso Kayttoohje [7] = Kaynnistys py6rivaan suuntaan, [2] = OK -molempiin suuntiin,
Liitin 18 moottoriin [3] = Tasavirtajarrutus ja kaynnistys
303 Digitaalitulo Katso Kayttdohje [9] = Suunnan- 451 Myo6takytken- 0 - 500% 100%
Liitin 19 vaihto takerroin
304 Digitaalitulo Katso Kayttdohje [3] = Kuittaus ja 452 Saatimen alue 0 - 200% 10%
Liitin 27 vapaa rullaus 456 Jarrutusjannitteen 0 - 25 V 200V laitteilla 0
pysahdyksin, alennus 0 - 50 V 400V laitteilla 0
kaanteinen
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