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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300

Sposob czytania niniejszej Instrukcji obstugi

O SposOb czytania niniejszej Dokumentacji
techniczno-ruchowej
Niniejsza Dokumentacja techniczno-ruchowa pomoze uruchomié, zainstalowac, programowac
i usuwac usterki urzadzenia VLT® AutomationDrive FC 300.
Urzadzenie FC 300 wystepuje w dwdch wersjach wykonania. Urzadzenie FC 301 obejmuje
zakresem przetwornice czestotliwosci od sterowania skalarnego (U/f) do VVC+, a urzadzenie
FC 302 od sterowania skalarnego (U/f) do serwonapedu.
Niniejsza Instrukcja obstugi dotyczy zaréwno urzadzenia FC 301, jak i FC 302. Jesli
informacje obejmuja obie serie, opis dotyczy urzadzenia FC 300. W innych przypadkach
opis dotyczy konkretnie urzadzenia FC 301 lub FC 302.

Rozdziat 1, SposOb czytania niniejszej
Dokumentacji techniczno-ruchowej, zawiera m
wstep i informacje o zatwierdzeniach, symbolach

oraz stosowanych skrotach.

Oznaczenie stron dotyczacych Sposobu czytania niniejszej
Dokumentacji techniczno-ruchowej.

Rozdziat 2, Instrukcje bezpieczenstwa
i ostrzezenia ogdlne, zawiera instrukcje -
prawidtowej obstugi urzadzenia FC 300. &q

Oznaczenie stron dotyczacych Instrukcji bezpieczenstwa
i ostrzezen ogdlnych.
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob czytania niniejszej Instrukcji obstugi —

Rozdziat 3, Sposob instalacji, prowadzi uzytkown-
ika przez instalacje mechaniczng i techniczna.

Oznaczenie stron dotyczacych Sposobu instalacji.

Rozdziat 4, Spos6b programowania, zawiera
opis obstugi i programowania urzadzenia FC 300
za pomocq lokalnego panelu sterowania.

3%

Oznaczenie stron dotyczacych Sposobu programowania.

Rozdziat 5, Ogdélne warunki techniczne, zawiera
dane techniczne urzadzenia FC 300.

AFPATR

Oznaczenie stron dotyczacych Ogdlnych warunkow
technicznych.

Rozdziat 6, Usuwanie usterek, pomaga
uzytkownikowi w rozwigzywaniu probleméw, ktére
moga wystapi¢ podczas pracy urzadzenia FC 300.

Oznaczenie stron dotyczacych Usuwania usterek.

Literatura dostepna dla urzadzenia FC 300

- Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje
niezbedne do uruchomienia i pracy przetwornicy czestotliwosci.

- Zalecenia projektowe VLT® AutomationDrive FC 300 zawierajg wszystkie informacje techniczne
0 przetwornicy czestotliwosci oraz projektach i aplikacjach uzytkownikow.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje
wymagane do sterowania, monitorowania i programowania przetwornicy czestotliwosci
za pomocq magistrali komunikacyjnej Profibus.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa DeviceNet VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje
wymagane do sterowania, monitorowania i programowania przetwornicy czestotliwosci
za pomocg magistrali komunikacyjnej DeviceNet.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa MCT 10 VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje
dotyczace instalacji i obstugi tego oprogramowania na komputerze.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa IP21 / TYP 1 VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera
informacje dotyczace instalacji opcji IP21 / TYP 1.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa Zasilanie rezerwowe 24 V DC VLT® AutomationDrive FC 300
zawiera informacje dotyczace instalacji opcji zasilania rezerwowego 24 V DC.

Literatura techniczna firmy Danfoss Drives jest rowniez dostepna w witrynie www.danfoss.com/drives.
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob czytania niniejszej Instrukcji obstugi —

00 Zatwierdzenia

ce W &

O Symbole
Symbole uzyte w niniejszej Instrukcji obstugi.

Uwaga:
Oznacza co$, na co czytajacy powinien
zwroci¢ uwage.

Oznacza ostrzezenie ogdlne.

Oznacza ostrzezenie dot. wysokiego napiecia.

* Oznacza ustawienie domysine
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob czytania niniejszej Instrukcji obstugi —

O Skroty
Prad zmienny AC
Amerykanska miara kabli AWG
Amper/AMP A
Automatyczne dopasowanie = AMA
do silnika
Ograniczenie pradu ILm
Stopnie Celsjusza °C
Prad staty DC
Elektroniczny przekaznik ETR
termiczny
Przetwornica czestotliwosci FC
Gram g
Herc Hz
Kiloherc kHz
Lokalny panel sterowania LCP
Metr m
Miliamper mA
Milisekunda ms
Minuta min.
Oprogramowanie Motion MCT
Control Tool
Nanofarad nF
Niutonometry Nm
Prad znamionowy silnika Im,N
Czestotliwo$¢ znamionowa fm,N
silnika
Moc znamionowa silnika Pm,n
Napiecie znamionowe silnika Um,n
Parametr par.
Znamionowy prad wyjsciowy Iy
inwertera
Obroty na minute obr/min
Sekunda s
SLC Logiczny sterownik

zdarzen

Ograniczenie momentu TLm
Wolty Vv
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

Instrukcja bezpieczenstwa i ostrzezenie ogdlne

O Ostrzezenie o wysokim napieciu

Napiecie urzadzenia FC 300 jest niebezpieczne, kiedykolwiek przetwornica podtaczana jest do
sieci zasilajacej. Niepoprawne podtaczenie silnika lub VLT moze spowodowac uszkodzenie sprzetu,
powazne obrazenia ciata lub $mier¢. Nalezy zatem obowigzkowo przestrzegac zalecen zawartych w

niniejszej instrukcji, a takze przepiséw lokalnych i krajowych oraz przepiséw bezpieczenstwa.

O Instrukcje bezpieczenstwa

Upewnic¢ sie, ze urzgdzenie FC 300 jest odpowiednio uziemione.

Nie odtacza¢ wtyczek zasilania ani silnika, kiedy urzadzenie FC 300 jest podtaczone do sieci zasilajacej.
Chroni¢ uzytkownikéw przed napieciem zasilania.

Chroni¢ silnik przed przecigzeniem zgodnie z przepisami krajowymi i lokalnymi.

Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem nie zostato dotgczone do ustawien domysinych.

Aby dodac¢ te funkcje nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru 1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika

na Wytaczenie ETR lub Ostrzezenie ETR. Dotyczy Ameryki Pétnocnej: funkcje ETR zapewniajq

klase 20 zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem, zgodnie z NEC.

Prad uptywu przekracza 3,5 maA.

Przycisk [OFF] nie jest wytacznikiem bezpieczenstwa. Nie odtacza on urzadzenia FC 300 od zasilania.

O Przed przystgpieniem do naprawy

PwnNe

Odtaczy¢ urzadzenie FC 300 od zasilania
Odtaczy¢ zaciski 88 i 89 magistrali DC
Zaczeka¢ co najmniej 4 minuty
Odtaczy¢ wtyczki silnika

Zapobieganie przypadkowemu uruchomieniu

Kiedy urzadzenie FC 300 jest podtaczone do zasilania, mozna uruchomié/zatrzymac silnik za pomocg
sygnatow na wejsciach cyfrowych, magistrali komunikacyjnej, wartosci zadanych lub lokalnego zatrzymania.

Jesli wymaga tego bezpieczenstwo osobiste nalezy zawsze odfacza¢ urzadzenie FC 300 od
sieci zasilajacej, aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu.

Aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu, przed zmiang parametrow nalezy

zawsze aktywowac przycisk [OFF].
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Instrukcja bezpieczenstwa i ostrzezenie ogdlne —

o Jesli nie zostanie wytgczony zacisk 37, moze doj$¢ do uruchomienia zatrzymanego silnika na skutek
awarii elektroniki, chwilowego przecigzenia, btedu zasilania lub przerwy w obwodzie silnika.

Ostrzezenie ogoélne

A Ostrzezenie:

Dotkniecie elementéw elektrycznym moze byé
$miertelne, nawet po odtgczeniu urzadzenia od
zasilania.

0T'¥20vd0ET

Nalezy rowniez pamietaé o odlaczeniu pozostatych
zrodel napiecia, takich jak podziat obcigzenia
(pofaczenie obwodu posredniego DC), a takze
ztacza silnika ze wzgledu na rezerwe kinetyczna.

Uzywajgc VLT AutomationDrive FC 300 (o mocy do
7.5 kW): odczekaé przynajmniej 4 minuty

Prad uptywowy
Pradu uptywu z urzadzenia FC 300 przekracza 3,5 mA. Aby zapewni¢ dobre potaczenie mechaniczne
kabla uziemienia z przytaczem uziemienia (zacisk 95), przekrdj poprzeczny kabla musi wynosic¢
przynajmniej 10 mm2 lub nalezy zastosowac 2 zakonczone oddzielnie kable znamionowe.
Wytacznik réznicowopradowy
Ten produkt moze powodowac prad DC w przewodzie ochronnym. Jesli w ramach dodatkowego zabezpieczenia
zastosowano wytacznik réznicowopragdowy (RCD), nalezy uzy¢ tylko RCD typu B (z opdznieniem czasowym)
po stronie zasilania tego produktu. Patrz rowniez Uwagi dot. stosowania RCD MN.90.GX.02.
Uziemienie ochronne urzadzenia FC 300 i zastosowanie wyfgcznika RCD powinno zawsze
by¢ zgodne z przepisami krajowymi i lokalnymi.

O Sie¢ zasilajaca IT

Nie nalezy podtaczaé urzadzen 400 V z filtrami RFI do sieci zasilajacej o napieciu miedzy
faza i ziemig przekraczajacym 440 V. W przypadku sieci zasilajacej IT i uziemienia w trojkat
(uziemiona noga), napiecie sieci moze przekraczac¢ 440 V miedzy faza i ziemia.

Par. 14-50 RFI 1 moze stuzy¢ do odtgczania wewnetrznych kondensatoréw RFI od obwodu posredniego.
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M
Sposob instalacji

O Informacje o rozdziale Sposéb instalacji
Niniejszy rozdziat dotyczy instalacji mechanicznej i elektrycznej do i z zaciskéw
mocy i zaciskow karty sterujacej.
Instalacja elektryczna opcji zostata opisana w odpowiedniej instrukcji.

0 Pierwsze kroki

L1
Postepujac zgodnie z podanymi ponizej L2
wskazéwkami mozna przeprowadzi¢ szybkgq i ',;‘E_ _ -
poprawna wg EMC instalacje urzadzenia FC 300. Al I I
I
I Przed zainstalowaniem urzadzenia nalezy _Tfl_ | |
rzeczytaé instrukcje bezpieczenstwa. G 2595 sege 12T
. P Yy J€ P 91929325 Dggg%*_z?& 7T ] ‘
L1L2L3PE 570 ! !II ! \ 1
—u—u—c—u—,
18 o] | I I
50 o | [} |
53 o
55 o
R-R+ [T
BDl BDZ N ”:” /7'97

130BA015.13

Rysunek przedstawia instalacje podstawowa, w tym
podtaczenie zasilania, silnika, przycisku start/stop i
potencjometru do regulacji predkosci.
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Torba z wyposazeniem dodatkowym
Torba z wyposazeniem dodatkowym urzadzenia
FC 300 zawiera nastepujace czesci.

130BT309.11

o Instalacja mechaniczna

_ wmiary mechaniczne e
Wymiarramy B [ Wymiar ramy C 1
0,25-2,2 KW 3,0-3,7 kW | A f
(200-240 V) (200-240 V) c T
0,37-4,0 kW 5,5-7,5 kW "'b“‘*
(380-500 V) (380-500 V) l 4» 4_\
0,75-7,5 kW — d — i / 7 ]
550-600 V/ y 7 e
i Ve
i Vg
Wysokosc¢ ptyt
tly . P A 268 mm 268 mm
ylnej
Odlegtosc > a
miedzy otworami a 257 mm 257 mm “AE p [
montaiowimi I %g
Szerokos¢ piyt D * 1
Pty B 90 mm 130 mm DDD 4 A 7+\
tylnej O 7/
Odlegtosc 0%30% #
miedzy otworami b 70 mm 110 mm |_ 06:50 | s
montazowymi T ~— /
Teeboiote [ [ Wl 1
Od plyty tylnej do —
PRy Y€l C 220 mm 220 mm
czotowej I
Z opcja A/B 220 mm 220 mm |
Bez opcji 205mm 205 mm / %/
_ ~-~— /
e
C 8,0 mm 8,0 mm 13087308
d g 11 mm g 11 mm
e @ 5,5 mm % 5,5 mm FC 300 IP20 - tabela obok zawiera
f 6|5 mm 6|5 mm wymiary mechaniczne.

1

o
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

1. Wywierci¢ otwory zgodnie z podanymi wymiarami.
2. Nalezy zastosowac s$rubki odpowiednie do powierzchni, na ktérej zostanie zamontowane
urzadzenie FC 300. Ponownie dokreci¢ wszystkie cztery $rubki.

Informacje dotyczace instalacji gérnej i dolnej czesci IP21/TYP 1/IP4X znajdujq sie w
Instrukcji uzupetniajacej, dotaqczonej do urzadzenia FC 300.

Urzadzenia FC 300 IP20 mozna instalowac jedno obok drugiego. Ze wzgledu na wymagania dotyczace
chtodzenia, nalezy zachowa¢ odstep minimum 100 mm nad i pod urzgdzeniem FC 300.

o Instalacja elektryczna

O Podtaczenie do sieci zasilajacej i uziemienie

Uwaga:
Wtyczke zasilania mozna wyjac.

1. Upewnic¢ sie, ze urzadzenie FC 300
jest odpowiednio uziemione. Podtaczyé
przewdd ochronny PE do zacisku uziemienia
(zacisk 95). Uzy¢ s$rubki z torby z
wyposazeniem dodatkowym.

2. Umiesci¢ wtyczke 91, 92, 93 z torby
z wyposazeniem dodatkowym na
zaciskach oznaczonych MAINS na spodzie
urzadzenia FC 300.

3. Podtaczy¢ przewody zasilajace do
wtyczki zasilania.

Przekrdj poprzeczny kabla uziemienia

l powinien wynosi¢ co najmniej 10 mm?2 130BT301
. lub powinny to by¢ 2 znamionowe kable
zasilajace zakonczone oddzielnie. Sposdb podtaczania sieci zasilajacej i uziemienia.

130BA026.10

Uwaga: |
Sprawdzi¢, czy napiecie sieci zasilajacej
odpowiada napieciu podanemu na 3-fazowe 91 (L1)
tabliczce znamionowej urzadzenia FC 300. wejscie 92 (LZ)

mocy 93 (L3)
Nie nalezy podtaczaé urzadzen 400 V z JT— 95 PE@
filtrami RFI do sieci zasilajqcej o napieciu [
miedzy fazg i ziemig przekraczajacym

440 V. W przypadku sieci zasilajacej IT i uziemienia Zaciski sieci zasilajacej i uziemienia.
w trojkat (uziemiona noga), napiecie sieci moze
przekracza¢ 440 V miedzy faza i ziemia.

11
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Podtaczenie silnika

Uwaga:

Przewody sterujgce powinny

by¢ ekranowane/zbrojone. W

razie stosowania przewodow
nieekranowanych/niezbrojonych, nie sa spetniane
niektére wymogi EMC. Dodatkowe informacje
znajduja sie w Warunkach technicznych
EMC w Zaleceniach projektowych VLT
AutomationDrive FC 300.

1. Przymocowad adapter do montazu kabli do
spodu urzadzenia FC 300 za pomocg $rubek i
podkfadek z torby z wyposazeniem dodatkowym.

130BT300

2. Podtaczy¢ kable silnika do zaciskéw 96
(U), 97 (V), 98 (W).

3. Podtaczy¢ przewdd ochronny PE do zacisku
uziemienia (zacisk 99) na adapterze do
montazu kabli za pomocg $rubek z torby z
wyposazeniem dodatkowym.

4, Podtaczy¢ wtyczki 96 (U), 97 (V), 98 (W) i kabel
silnika do zaciskdw oznaczonych MOTOR.

5. Przymocowac ekrany kabli do adaptera do
montazu kabli za pomocg $rubek i nakretek
z torby z wyposazeniem dodatkowym.

N\ by
Vil
N / 130BT302
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

Nr 96 97 98 Napiecie silnika 0-100%
u Y W napiecia zasilania.
3 przewody poza silnikiem
\l/.\l/lz \J; \\//Vzl 6 przewodow poza silnikiem, potaczone w tréjkat
U1l V1 W1 6 przewodow poza silnikiem, potgczone w gwiazde
U2, V2, W2 nalezy potaczy¢ miedzy sobg oddzielnie
Nr 99 Przytacze uziemienia
PE
u v W
o0—e—o0

Do urzadzenia FC 300 mozna podtaczy¢ wszystkie
typy standardowych, tréjfazowych silnikow T T VT’

175ZA114.10

asynchronicznych. Zazwyczaj mate silniki sg
taczone w gwiazde (230/400 V, A/Y). Large motors
are normally delta-connected (400/690 V, A/Y). 96 97 98 96 97 98
Prawidtowy sposdb potgczenia i napiecie zostaty Y A
podane na tabliczce znamionowej.

Uwaga:

W silnikach bez elektrycznej izolacji papierowej lub innego wzmocnienia izolacyjnego
odpowiedniego do pracy z zasilaniem napieciowym (takim jak przetwornica czestotliwosci),
na wyjsciu urzadzenia FC 300 nalezy zainstalowa¢ filtr LC.

O Kable silnika
Prawidtowe wymiary przekroju poprzecznego i dtugosci kabli silnika znajdujg sie w rozdziale
Ogodlne warunki techniczne. Zawsze nalezy przestrzegac przepiséw krajowych i lokalnych
dotyczacych przekroju poprzecznego kabli.

e O ile nie ma innych zalecen dotyczacych wykorzystania filtra RFI, w celu zachowania zgodnosci z
warunkami technicznymi w zakresie emisji EMC, nalezy stosowac¢ ekranowane/zbrojone kable silnika.

o Kabel silnika powinien by¢ jak najkrétszy, aby zredukowaé poziom zaktdcen i prady uptywowe.

e Ekran kabla silnika nalezy podtaczy¢ do adaptera do montazu kabli urzadzenia FC 300
oraz do metalowej puszki przytaczeniowej silnika.

e Potaczenie ekranu powinno miec jak najwiekszg mozliwg powierzchnie (zacisk kablowy). Mozna to
wykonac¢ uzywajac urzadzen instalacyjnych dostarczonych z urzadzeniem FC 300.

o Nalezy unika¢ mocowania skreconych zakoniczen ekrandw (ekrandw skreconych w przewody),
co obniza skutecznos$¢ ekranowania wysokich czestotliwosci.

o Jesli zachodzi koniecznos¢ rozdzielenia ekranu w celu zainstalowania izolatora lub przekaznika silnika,
nalezy kontynuowaé ekran z najnizszg mozliwg impedancjg wysokiej czestotliwosci.

13
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Bezpieczniki
Zabezpieczenie obwodow odgatezionych:
Aby zabezpieczy¢ instalacje przed zagrozeniem elektrycznym i pozarowym, wszystkie obwody
odgatezione w instalacji, aparaturze rozdzielczej, maszynach, itp., powinny zosta¢ zabezpieczone przed
zwarciem i przetezeniem, zgodnie z przepisami krajowymi/miedzynarodowymi.

Zabezpieczenieprzeciwzwarciowe:

Przetwornica czestotliwosci powinna by¢ zabezpieczona przed zwarciem, aby wykluczy¢ zagrozenie elektryczne
i pozarowe. Firma Danfoss zaleca stosowanie wymienionych ponizej bezpiecznikéw, aby ochroni¢ pracownikow
obstugi oraz inne urzadzenia w razie wewnetrznej awarii przetwornicy czestotliwosci. Przetwornica
czestotliwosci zapewnia petne zabezpieczenie przeciwzwarciowe w przypadku zwarcia na wyjsciu silnika.

Zabezpieczenie przeciwprzetezeniowe:

Przetwornice czestotliwosci nalezy zabezpieczy¢ przed przecigzeniem, aby wykluczy¢ zagrozenie
pozarowe z powodu przegrzania kabli w instalacji. Przetwornica czestotliwosci jest wyposazona w
wewnetrzne zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe, ktdére moze petni¢ funkcje przeciwpradowego
zabezpieczenia przed przecigzeniem (oprécz aplikacji UL). Patrz par. 4-18. Ponadto bezpieczniki lub
wytaczniki mogq petni¢ funkcje zabezpieczenia przeciwprzecigzeniowego w instalacji. Zabezpieczenie
przeciwprzecigzeniowe nalezy zawsze wykonac¢ zgodnie z przepisami krajowymi.

Aby zachowaé zgodnos$c z zatwierdzeniami UL/cUL nalezy stosowaé bezpieczniki
wstepne zgodnie z ponizszymi tabelami.

200-240 V
VLT Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut
Typ RK1 Typ ] Typ T Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K2-K75 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K1-2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0-3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
380-500 Vv, 525-600 V
VLT Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut
Typ RK1 Typ J Typ T Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K37-1K5 KTS-R10 JKS-10 J3S-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
2K2-4K0 KTS-R20 JKS-20 J1S-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5-7K5 KTS-R30 JKS-30 J3S-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R

Bezpieczniki KTS firmy Bussmann moga zastepowac¢ KTN w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.
Bezpieczniki FWH firmy Bussmann mogq zastepowaé¢ FWX w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.
Bezpieczniki KLSR firmy LITTEL FUSE mogg zastepowac bezpieczniki KLNR w przy-

padku przetwornic czestotliwosci 240 V.

Bezpieczniki L50S firmy LITTEL FUSE mogq zastepowaé bezpieczniki L50S w przy-

padku przetwornic czestotliwosci 240 V.

14
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

Bezpieczniki A6KR firmy FERRAZ SHAWMUT moga zastepowac¢ A2KR w przypadku
przetwornic czestotliwosci 240 V.
Bezpieczniki A50X firmy FERRAZ SHAWMUT mogq zastepowacé A25X w przypadku
przetwornic czestotliwosci 240 V.

Brak zgodnosci z UL

Jesli wystepuje brak zgodnosci z UL/cUL, zalecamy
stosowanie bezpiecznikéw podanych obok, ktore

zapewnig zgodnos$¢ z normg EN50178: K25-K75 10AD) 200-240 V. typ gG
W razie wadliwego dziatania, nieprzestrzeganie 1K1-2K2 20AY) 200-240 V. typ gG
zaleceh moze spowodowac niepozadane uszkodzenie 3K0-3K7 32A1 200-240 V. typ gG
przetwornicy czestotliwoéci. Bezpieczniki powinny K37-1K5 10AY) 380-500 V. typ gG
by¢ przeznaczone do ochrony w obwodzie 2K2-4K0 20A1) 380-500 V. typ gG

5K5-7K5 32A1) 380-500V typ gG

zdolnym dostarczy¢é maksymalnie 100.000 Arms
(symetrycznie), maks. 500 V.

1) Maks. bezpieczniki - patrz przepisy
krajowe/miedzynarodowe dotyczace wyboru
odpowiedniej wielkosci bezpiecznika.
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Dostep do zaciskow sterowania
Wszystkie zaciski przewoddw sterujgcych znajduja
sie pod ostong zaciskéw z przodu przetwornicy
czestotliwosci. Zdja¢ ostone zaciskdw za pomocg
$rubokreta (patrz ilustracja).

130BT304

O Instalacja elektryczna, zaciski sterowania

1. Przymocowa¢ zaciski z torby z wyposazeniem
dodatkowym z przodu urzadzenia FC 300.

2. Potaczyc zaciski 18, 27 i 37 z +24 V (zacisk
12/13) przewodem sterujgcym.

Ustawienia domysline:

18 = start

27 = wybieg silnika, rozwierny
37 = bezpieczny stop, rozwierny

130BT306

Uwaga:
Podtaczanie przewodu do zacisku:

Izolacja tasmowa 9-10 mm

Wsung¢ $rubokret w kwadratowy otwor.
Wsung¢ przewod w sgsiedni okragty otwor.
Wyjac¢ srubokret. Przewod zostat 4 13087312
podiaczony do zacisku.

AN

Uwaga:
Odfaczanie przewodu od zacisku:

1. Wsuna¢ srubokret w kwadratowy otwoér.
Wyciggna¢ przewod.

130BT311
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Zaciski sterowania
Oznaczenia na rysunku:

10-biegunowa wtyczka cyfrowa wejscie/wyjscie.
3-biegunowa wtyczka magistrali RS485.
6-biegunowe analogowe wejscie/wyjscie.
Ztacze USB.

AL

130BA012.10

Zaciski sterowania

17
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Instalacja elektryczna, przewody sterujace

S e uivasn aml
A A A |'||< '||g '||<| P [
» 91 (L1) 1 | U)yse X/ \ 7/ \lLHfo]
3-fazowe wejs 92 (12) "“| T ™ 97 —— S =
! (A =
cie mocy 3 I 1 | e LENEEEEN]|Ed
X232 — | ] K K K FE)y 9 N/ \/
T —— — ¢ LS. Silnik
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Schemat wszystkich zaciskow elektrycznych. Zacisk 37 nie wystepuje w urzadzeniu FC 301.

Bardzo dtugie przewody sterujace oraz sygnaty analogowe mogg czasami, w zaleznosci od instalacji, tworzy¢
50/60 Hz petle zwarcia doziemnego z powodu zaktdécen powodowanych przez przewody zasilajace.

Jesli do tego dojdzie, moze byc¢ konieczne przerwanie ekranu lub umieszczenie konden-
satora 100 nF miedzy ekranem i obudowa.

Elementy wspdlne dla wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i analogowych nalezy podtaczy¢ oddzielnie, aby zapobiec odd-
ziatywaniu pradow wspotbieznych z jednej grupy (np. wejs¢ cyfrowych) na inne grupy (np. wejscia analogowe).
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

Uwaga:
Przewody sterujace powinny by¢
ekranowane/zbrojone.
1. Do podtaczenia ekranu do ptytki odsprzegajacej
przewodow sterujacych nalezy uzy¢ zacisku z
torby z wyposazeniem dodatkowym.
Informacje dotyczace prawidtowego zakonczenia
przewodow sterujacych znajduja sie w sekcji
Uziemianie ekranowanych/zbrojonych przewodoéw
sterujgcych w Zaleceniach projektowych VLT
AutomationDrive FC 300.
130BT305
O Przetaczniki S201, S202 i S801
Przetaczniki S201 i S202 stuzg do wyboru konfiguracji
pradu (0-20 mA) lub napiecia (-10 - 10 V) zaciskéw
wejscia analogowego odpowiednio 53 i 54. (-
Przefacznik S801 moze stuzy¢ do zataczenia D =4
terminacji portu RS-485 (zaciski 68 i 69).
L
Patrz rysunek Schemat wszystkich zaciskow o
elektrycznych w sekcji Instalacja elektryczna. @QQ )
|l
OQOO /-' L—.I
v A iy
m m |
VLT
130BT310
O Momenty dokrecania
Dokreci¢ podfaczone zaciski z nastepujacymi
momentami:
Sruby adaptera do 2-3
montazu kabli silnika,
zasilania, hamulca,
magistrali DC
Uziemienie, 24 V DC 2-3
Przekaznik 0.5-0.6

19
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Ostateczny zestaw parametrow i test

Aby przetestowac zestaw parametrdéw i upewnic sie, czy urzadzenie FC 300 pracuje,
nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci.

Krok 1. Odszukac tabliczke znamionowa
silnika.

Uwaga:

Silnik jest potaczony w gwiazde (Y) lub
w tréjkat (A). Ta informacja znajduje sie
na tabliczce znamionowej silnika.

BAUER 0-713734 ESLINGEN

3~ MOTOR MR. 1827421 2003
BFS0-04/009LA4
S/E005A%
1.5 kW
31.5 {min. 400 Y v
1400 {min. 50 Hz
0,80 36 A
1,7L
B IP_65 H1M1A
130BT307
Krok 2. Wpisac dane z tabliczki znamionowej 1. |Moc silnika [kW] parametr 1-20
silnika w tej liscie parametréw. 2. _INapiecie silnika _ parametr 1-22
3. |Czestotliwos¢ silnika parametr 1-23
4. Prad silnika parametr 1-24
5. |Znamionowa predkosc parametr 1-25
obrotowa silnika

Krok 3. Uruchomi¢ Automatyczne dopasowanie do silnika (AMA)
Zalecamy uruchomienie funkcji AMA w celu zapewnienia optymalnych osiggdw na wale silnika. Funkcja
AMA mierzy wartosci parametréw odpowiednich dla schematu zastepczego silnika.

Witaczy¢ urzadzenie FC 300 i aktywowac parametr 1-29 funkcja AMA.

Wybra¢ petne lub ograniczone AMA. Jesli zamontowano filtr LC, nalezy uruchomic tylko ograniczone AMA.
Nacisng¢ przycisk [OK]. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Nacisnij Hand on, aby rozpoczac¢".
Nacisng¢ przycisk [Hand on], aby opusci¢ tryb AMA. Pasek postepu w dolnej czesci

wys$wietlacza wskazuje, postep AMA.

.

Zatrzymanie AMA podczas pracy

1. Nacisna¢ przycisk [OFF] - urzadzenie FC 300 przechodzi w tryb alarmowy, a na wyswietlaczu
pojawia sie komunikat, ze AMA zostato zakonczone przez uzytkownika.

AMA zakonczyto sie powodzeniem

1. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat "Nacisnij [OK], aby zakonczy¢ AMA".
2. Nacisng¢ przycisk [OK], aby opusci¢ stan AMA.

20
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

AMA zakonczylo sie niepowodzeniem

1. Urzadzenie FC 300 przechodzi w tryb alarmowy.
~Zgtaszana wartos$¢" w [Alarm Log] pokazuje ostatnig sekwencje pomiarowg, wykonang
przez AMA, zanim urzadzenie FC 300 przeszio w tryb alarmowy. Ten numer razem z opisem
alarmu bedzie pomocny podczas usuwania usterki. W razie kontaktu z serwisem firmy
Danfoss, nalezy pamietac, aby poda¢ ten numer i opis alarmu.

Uwaga:
Nieprawidtowe zakonczenie AMA czesto powodowane jest przez niepoprawne
wpisanie danych z tabliczki znamionowej silnika.

Krok 4. Ustawi¢ ograniczenie predkosci i
czas rozpedzania/hamowania.

Ustawi¢ zadane ograniczenia predkosci i czasu Min. wartos¢ zadana, ‘ parametr 3-02
rozpedzania/hamowania. Refmin
Maks. wartos¢ zadana, ‘ parametr 3-03
Ref max

Ograniczenie niskiej ‘ parametr 4-11 |ub 4-12
predkosci silnika

Ograniczenie wysokiej
predkosci silnika

parametr 4-13 lub 4-14

Czas rozpedzania 1 [s] | parametr 3-41
Czas hamowania 1 [s] | parametr 3-42

o Potaczenia dodatkowe

00 Opcja zewnetrznego zasilania 24 V
Numery zaciskéw:

130BA028.10

Zacisk 35: - zasilanie zewnetrzne 24 V DC.
Zacisk 36: + zasilanie zewnetrzne 24 V DC.

1. Podfaczy¢ kabel 24 V DC do wtyczki 24 V.
Witozy¢ wtyczke w zaciski oznaczone 35, 36.

Podfaczenie do zasilania rezerwowego 24 V.
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

O Podzial obciazenia
Przy podziale obcigzenia mozna podtaczy¢ kilka obwoddw posrednich DC urzadzenia FC 300, pod warunkiem
rozszerzenia instalacji o dodatkowe bezpieczniki i dtawiki wyréwnawcze AC (patrz ilustracja).

$ dl 0 g [

89 88 89 88 89 88

—"™"- pC+ DC- —""" pc+ DC- —"""— DC+ DC-|
] ] ]
—— -
Uwaga:

Kable podziatu obcigzenia powinny by¢ ekranowane/zbrojone. W razie stosowania

przewodow nieekranowanych/niezbrojonych, nie sg spetniane niektére wymogi

EMC. Dodatkowe informacje znajdujq sie w Warunkach technicznych EMC w
Zaleceniach projektowych VLT AutomationDrive FC 300.

\.

Podziat obcigzenia /
obwod posredni DC
| bC - | DC + | Zaciski

¥

Miedzy zaciskami 88 i 89 moga wystapic Nr ‘ 88 ‘ 89
poziomy napiecia siegajace 975 V DC.

O Opcja zaciské6w hamulca
Kabel potaczeniowy rezystora hamulca musi Nr | 81| 82| Rezystor hamulca
by¢ ekranowany/zbrojony. R- | R+| zaciski

1. Uzyj zaciskéw kablowych do podtaczenia ekranu do szafy metalowej urzadzenia FC 300
oraz do adaptera do montazu kabli rezystora hamulca.
2. Wymiar przekroju poprzecznego kabla hamulca powinien odpowiada¢ pradowi hamulca.

Uwaga:
Miedzy zaciskami moze wystepowac napiecie do 975 V DC.

Uwaga:

Jesli dojdzie do zwarcia w rezystorze hamulca, nalezy zapobiec rozproszeniu w nim mocy,
odtaczajac zasilanie sieciowe przetwornicy czestotliwosci za pomocg wytgcznika lub stycznika.
Tylko przetwornica czestotliwosci moze sterowad stycznikiem.

22
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300

O Podlaczanie przekaznika

— Sposob instalacji —

Danfitt

Aby ustawi¢ wyjscie przekaznikowe, patrz grupa Nr

parametrow 5-4* Przekazniki.

01 - 02 | zwierne (standardowo otwarte)

01 - 03 | rozwierne (standardowo
zamkniete)

04 - 05 | zwierne (standardowo otwarte)

04 - 06 | rozwierne (standardowo

zamkniete)

130BA029.11

Zaciski do podtaczania przekaznika.

00 Sterowanie hamulcem mechanicznym
Przy podnoszeniu/opuszczaniu wymagana jest mozliwos¢ sterowania hamulcem elektromechanicznym.

Sterowanie hamulcem odbywa sie za pomocg wyjscia przekaznikowego lub cyfrowego (zaciski 27 i 29).

Jesli urzadzenie FC 300 nie moze 'obstuzy¢’ silnika, na przyktad z powodu zbyt duzego

obcigzenia, nalezy zamknaé wyjscie (bez napiecia).

W zastosowaniach wykorzystujacych hamulec elektromechaniczny nalezy wybrac¢ Sterowanie

hamulcem mechanicznym w par. 5-4* lub 5-3*,

Hamulec zostaje zwolniony, kiedy prad silnika przekracza zaprogramowang warto$¢ w parametrze 2-20.
Hamulec jest zataczony, kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest mniejsza od czestotliwosci zataczania,
ustawionej w par. 2-21 lub 2-22, pod warunkiem, ze urzadzenie FC 300 wykonuje polecenie stop.

Jesli urzadzenie FC 300 znajduje sie w trybie alarmowym lub wystgpito przepiecie,
hamulec mechaniczny natychmiast zatacza sie.

O Réwnolegte taczenie silnikow
Urzadzenie FC 300 moze sterowac kilkoma silnikami
potaczonymi rownolegle. Catkowity pobor pradu
silnikdw nie moze przekracza¢ znamionowego pradu
wyjsciowego Iy dla urzadzenia FC 300.

e

PEH_
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— Sposob instalacji —

Jesli wielkos¢ silnikow jest bardzo rézna, moga wystapi¢ problemy przy rozruchu oraz przy
niskich wartosciach predkosci obr/min, poniewaz stosunkowo wysoka rezystancja omowa
matych silnikow w stojanie wymaga wtedy wyzszego napiecia.

Elektroniczny przekaznik termiczny (ETR) urzadzenia FC 300 nie moze petni¢ funkcji zabezpieczenia
silnika w przypadku silnikdw indywidualnych w systemie z silnikami potaczonymi réwnolegle. Nalezy
zapewni¢ dodatkowe zabezpieczenie silnika, np. termistory w kazdym silniku lub indywidualne
przekazniki termiczne. (Wytaczniki nie sg odpowiednie jako zabezpieczenie).

Uwaga:
Kiedy silniki potgczone sg rownolegle, nie mozna wykorzysta¢ parametru 1-29
Automatyczne dopasowanie do silnika (AMA).

Dodatkowe informacje znajduja sie w Zaleceniach projektowych VLT AutomationDrive FC 300.

0 Zabezpieczenie termiczne silnika
Elektroniczny przekaznik termiczny w urzadzeniu FC 300 otrzymat zatwierdzenie UL dla
zabezpieczenia pojedynczego silnika, kiedy parametr 1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika
ustawiony jest na Wytgczenie ETR, natomiast parametr 1-24 Prgd silnika, Im,n ustawiony jest
na prad znamionowy silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika).

24
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

Sposéb programowania

O SposOb programowania lokalnego
panelu sterowania
Firma Danfoss Drives zaktada, ze posiadajq
Panstwo zainstalowany panel LCP 102:

130BA018.12

Panel sterowania zostat podzielony na cztery
grupy funkcyjne:
1. Wyswietlacz graficzny z wierszem Status. J—

L , . . ) ) Status i) a

2. Przyciski sterujace i lampki sygnalizacyjne 1234rpm T04A 43502 —

- zmiana parametréw i przetaczanie miedzy

funkcjami wyswietlacza. 1 83,5Hz b
3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnal-

izacyjne (diody). Run OK <
4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnal- —_ = = =

izacyjne (diody). 2 Statws | | Quick || Main | | Alarm

Menu Menu Log

Wszystkie dane wyswietlane sg na wyswietlaczu
graficznym LCP, ktory moze wyswietlac¢

maksymalnie pie¢ pozycji danych operacyjnych,
kiedy jest wtaczony [Status]. 3

Wiersze wyswietlacza:

a. Wiersz Status:Komunikaty statusu
zawierajace ikony i grafike.

b. Wiersz 1-2: Dane operatora zawierajace
informacje wybrane lub okreélone przez
uzytkownika. Nacisniecie przycisku [Status]
umozliwia dodanie dodatkowego wiersza.

c. Wiersz Status: Komunikaty statusu
zawierajace tekst.
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Lampki sygnalizacyjne (diody):

o Dioda zielona/Wt.: Informuje, czy sekcja sterowania jest wigczona.
e Dioda z6tta/Ostrz.: Oznacza ostrzezenie.
o Dioda czerwona pulsujgca/Alarm: Oznacza alarm.

Wiekszos¢ zestawdw parametréw urzgdzenia FC 300 mozna zmieniac bezposrednio za pomocg panelu sterowa-
nia, o ile nie utworzono hasta za pomocg parametru 0-60 Hasfo menu lub parametru 0-64 Hasto Quick menu.

Przyciski LCP

[Status] informuje o statusie urzadzenia FC 300 lub silnika. Naciskajac przycisk
[Status] mozna wybiera¢ 3 rézne odczyty:
odczyty 5-wierszowe, odczyty 4-wierszowe lub Logiczny Sterownik Zdarzen.

[Quick Menu] umozliwia szybki dostep do wybranych parametréw Quick menu, takich jak:

- Moje menu osobiste

- Quick Menu

- Wprowadzone zmiany
- Rejestracja przebiegdéw
- Kreatory aplikacji

[Main Menu] stuzy do programowania wszystkich parametrow.

[Alarm Log] wyswietla liste pieciu ostatnich alarmdéw (ponumerowanych od Al do A5). Aby uzyskac
dodatkowe informacje o wybranym alarmie, nalezy zaznaczy¢ go za pomoca, przyciskdw ze strzatkami i
nacisnac¢ [OK]. Zostang wyswietlone informacje o stanie urzadzenia FC 300 przed przejsciem w tryb alarmowy.

[Back] stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku.
[Cancel] stuzy do anulowania ostatniej zmiany lub polecenia.

[Info] stuzy do wyswietlania informacji o wybranym poleceniu, parametrze lub funkcji w dowolnym oknie
wyswietlacza. Tryb ten mozna opusci¢, naciskajac przycisk [Info], [Back] lub [Cancel].

[OK] stuzy do zatwierdzania zmiany parametru. Przycisk [OK] zastepuje przycisk [Change data],
uzywany w innych lokalnych panelach sterowania firmy Danfoss Drives.

[Hand on] stuzy do wtaczania obstugi urzadzenia FC 300 za pomocg LCP. Przycisk [Hand on] stuzy réwniez do
uruchamiania silnika, natomiast za pomoca przyciskdw ze strzatkami mozna ustawic¢ predkos¢ silnika. Przycisk
mozna ustawic jako Aktywny [1] lub Nieaktywny [0] za pomocg parametru 0-40 przycisku [Hand on] na LCP.
Polecenie "start" wydane z LCP moze zosta¢ skasowane przez zewnetrzne sygnaty stop,

aktywowane przez sygnaty sterowania lub magistrale szeregowa.

[Off] stuzy do zatrzymywania podtgczonego silnika. Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywny [1]
lub Nieaktywny [0] za pomocqg parametru 0-41 przycisku [Off] na LCP.

[Auto on] stuzy do sterowania urzadzeniem FC 300 za pomoca zaciskow sterowania i/lub
komunikacji szeregowej. Po aktywacji sygnatu start na zaciskach sterowania i/lub magistrali,
uruchomi sie przetwornica czestotliwosci. Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywny [1] lub Nieaktywny
[0] za pomoca parametru 0-42 przycisku [Auto on] na LCP.

[Reset] stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po alarmie (wytaczeniu). Przycisk mozna ustawic
jako Aktywny [1] lub Nieaktywny [0] za pomocg parametru 0-43 Przyciski reset na LCP.

Przyciski ze strzatkami stuzg do przechodzenia miedzy poleceniami i parametrami.
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Szybki dostep do parametru mozna uzyska¢, przytrzymujac przez 3 sekundy wcisniety przycisk [Main
Menu]. Szybki dostep do parametru umozliwia bezposredni dostep do dowolnego parametru.

O Szybkie przesytanie ustawien parametrow

130BA027.10
__/&-q__
wwﬂm
Po zakonczeniu konfiguracji przetwornicy
czestotliwosci zalecamy zapisanie danych w LCP

lub w komputerze za pomoca oprogramowania \
MCT 10 Set-up Software. & ‘ E

Zapisywanie danych w lokalnym panelu sterowania:

Przej$¢ do par. 0-50 Kopiowanie LCP

Nacisng¢ przycisk [OK]

Zaznaczy¢ "Wszystko do LCP"

Nacisng¢ przycisk [OK]

Wszystkle ustawienia parametréw sg zapisywane w LCP, o czym informuje pasek postepu.
Kiedy dojdzie do 100%, nalezy nacisng¢ [OK].

AN

Uwaga:
Przed wykonaniem tej operacji nalezy zatrzymac urzadzenie.

Nastepnie mozna podtaczy¢ LCP do kolejnej przetwornicy czestotliwosci, a takze sko-
piowac¢ do niej ustawienia parametrdow.

Przesytanie danych z LCP do przetwornicy czestotliwosci:

Przej$¢ do par. 0-50 Kopiowanie LCP

Nacisng¢ przycisk [OK]

Zaznaczy¢ ,Wszystko z LCP"

Nacisng¢ przycisk [OK]

Ustawienia parametrow zapisane w LCP sg przesytane do przetwornicy czestotliwosci, o czym
informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do 100%, nalezy nacisna¢ [OK].

el

Uwaga:
Przed wykonaniem tej operacji nalezy zatrzymac urzadzenie.

O Reset do ustawien domysinych
Aby przywroci¢ wartosci domysine wszystkich parametréw, nalezy przej$¢ do par. 14-22 Tryb pracy i
wybrac¢ Sprowadzanie do wartosci domysinej. Wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci. Przy nastepnym
zatgczeniu zasilania przetwornica czestotliwosci przywrdci automatycznie ustawienia domysine.
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O Regulacja kontrastu wyswietlacza

Aby wyregulowac¢ kontrast wyswietlacza nalezy przytrzymac wcisniety przycisk [STATUS]

i uzy¢ strzatek nawigacji gora lub dot.

O Podtaczanie komputera do urzadzenia FC 300
Aby sterowac przetwornica czestotliwosci z
komputera nalezy zainstalowaé oprogramowanie
MCT 10 Set-up Software.

Komputer podiacza sie za pomocg standardowego
kabla USB (host/urzadzenie) lub za pomocg
interfejsu RS485, jak pokazano w sekcji Podfaczenie
magistrali w rozdziale Sposéb programowania.

O FC 300 Software Dialog
Przechowywanie danych w komputerze
za pomoca oprogramowania MCT 10
Set-up Software:

1. Podtaczyé¢ komputer do urzadzenia przez
port komunikacyjny USB
2. Uruchomié¢ oprogramowanie MCT 10
Set-up Software
3. Wybrac ,Czytaj z przetwornicy czestotliwosci"
4. Wybrac¢ ,Zapisz jako"

Wszystkie parametry zostaty zapisane.

130BT308

Potaczenie USB.

Przesylanie danych z komputera do
przetwornicy czestotliwosci za pomoca
oprogramowania MCT 10 Set-up Software:

1.

4.
5.

Podtaczy¢ komputer do urzadzenia przez
port komunikacyjny USB

Uruchomi¢ oprogramowanie konfigu-
racyjne MCT 10

Wybrac ,, Otwérz" - zostang wyswietlone
magazynowane pliki

Otworzy¢ odpowiedni plik

Wybraé ,,Zapisz w przetwornicy czestotliwosci

Wszystkie parametry zostaty przestane do
przetwornicy czestotliwosci.

Dla oprogramowania MCT 10 Set-up Software
dostepna jest oddzielna instrukcja.
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o Przyktady potaczen

O Start/stop —
Zacisk 18 = start/stop 12 | +24V
Zacisk 37 = stop z wybiegiem silnika 118 | Par. 5-10
(bezpieczny stop) 19
Zacisk 27 = wybieg silnika, rozwierny 57 | par. 5-12
Par. 5-10 Wejscie cyfrowe = Start (domysinie) 137
Par. 5-12 Wejscie cyfrowe = wybieg silnika, 130BA019.12
rozwierny (domys$lnie)

O Start/stop impulsowy m 12 | +24V
Zacisk 18 = start impulsowy |~ 118 Par. 5-10
Zacisk 27 = stop, rozwierny m 27 | par. 5-12

Par. 5-10 Wejscie cyfrowe = Start 37
impulsowy (domyslnie) 1308A020.12
Par. 5-12 Wejscie cyfrowe = Stop, rozwierny
O Przyspiesz/zwolnij 12 | +24V
Zaciski 29/32 = Przyspiesz/zwolnij. 18 | Par. 5-10
27 | Par. 5-12
- 7 . — 7 . I_n | =" |
Par. 5-10 We]s_,cn.e cyfrowe Start(do/myslnle) L [59] par. 513
Par. 5-12 Wejscie cyfrowe = Zatrzasnij m -
wartoéé zadang 32 | Par. 5-14
Par. 5-13 Wejscie cyfrowe = Przyspiesz 137 |
Par. 5-14 Wejscie cyfrowe = Zwolnij 1308402112

O Wartos¢ zadana potencjometru

Warto$¢ zadana napiecia przez potencjometr. +10V out
Par. 3-15 1 Zrédto wartosci zadanej = Wejscie P
analogowe 53(domysinie) ~ '/'717
Par. 6-10 Zacisk 53, niskie napiecie 1308A022.13

= 0 V (domyslnie)

Par. 6-11 Zacisk 53, wysokie napiecie

= 10 V (domyslnie)

Par. 6-14 Zacisk 53, niska wart. zad./sprz.
zwr. = 0 obr/min (domyslinie)

Par. 6-15 Zacisk 53, wysoka wart. zad./sprz.
zwr. = 1 500 obr/min (domys$lnie)
Przetacznik S201 = WYL, (U)
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o Parametry podstawowe

0-01 Jezyk

Zastosowanie:

X English (ENGLISH) [0]
niemiecki (DEUTSCH) [1]
francuski (FRANCAIS) [2]
dunski (DANSK) [3]
hiszpanski (ESPANOL) [4]
witoski (ITALIANO) [5]
chinski (CHINESE) [10]
Zastosowanie:

Wybierz zadany jezyk LCP.

1-20 Moc silnika [kW]

Wartosci nastaw:

0,37 -7,5 kW [Zaleznie
od typu
silnika]

Zastosowanie:

Wartos$¢ powinna by¢ zgodna z danymi na tabliczce
znamionowej podtaczonego silnika. Wartos¢
domysIna odpowiada mocy znamionowej urzadzenia.

Uwaga:

Zmiana wartosci w tym parametrze

wptynie na ustawienia innych

parametrow. Par. 1-20 nie mozna
zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

1-22 Napiecie silnika

Zastosowanie:
200-500 V [Zaleznie
od typu
przemi-
ennika
czestotliwosci]
Zastosowanie:

Wartos¢ powinna by¢ zgodna z danymi na
tabliczce znamionowej podtaczonego silnika.
Warto$¢ domysina odpowiada napieciu
znamionowemu urzadzenia.

Uwaga:

Zmiana wartoséci w tym parametrze

wptynie na ustawienia innych

parametrow. Par. 1-22 nie mozna
zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

1-23 Czestotliwos¢ silnika

Zastosowanie:
%50 Hz (50 HZ) [50]

wyswietlany opis

ustawienia domyslne

60 Hz (60 HZ) [60]
Min. - Maks. czestotliwos¢ silnika:
20 - 300 Hz

Zastosowanie:
Wybra¢ okreslong wartos¢ z tabliczki znamionowej
silnika. Alternatywnie, nalezy ustawié¢ wartos¢
czestotliwosci silnika jako nieskonczenie zmienna.
Jesli wybrano wartos¢ rézng od 50 Hz lub 60 Hz,
konieczna jest zmiana par. 1-50 do 1-54. W
przypadku pracy 87 Hz z silnikami 230/400 V, nalezy
ustawi¢ dane tabliczki znamionowej dla 230 V/50
Hz. Dopasowac par. 2-02 Ograniczenie wysokiej
predkosci wyjsciowej i par. 2-05 Maksymalna
warto$¢ zadana do zastosowania 87 Hz.

Uwaga:

Zmiana wartoséci w tym parametrze

wptynie na ustawienia innych

parametrow. Par. 1-23 nie mozna
zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

Uwaga:

Jesli uzyto potaczenia w tréjkat, nalezy
wybrac¢ znamionowg czestotliwos¢ silnika
dla potaczenia w tréjkat.

1-24 Prad silnika

Wartosci nastaw:
Zaleznie od typu silnika.

Zastosowanie:
Wartos¢ powinna by¢ zgodna z danymi na
tabliczce znamionowej podtaczonego silnika.
Dane wykorzystywane sg do obliczania momentu,
zabezpieczenia silnika, itp.

Uwaga:

Zmiana wartosci w tym parametrze

wptynie na ustawienia innych

parametrow. Par. 1-24 nie mozna
zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

1-25 Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika

Wartosci nastaw:

100 - 60000 obr/min X obr/min

Zastosowanie:
Wartos$¢ powinna by¢ zgodna z danymi na
tabliczce znamionowej podtaczonego silnika.
Dane wykorzystywane sg do obliczania
kompensacji silnika.

wartos¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowej
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1-29 Automatyczne dopasowanie do

silnika, (AMA)

Zastosowanie:

KWyt [0]
Zat. petne AMA [1]
Zat. ograniczone AMA [2]

Zastosowanie:
Jesli wykorzystywana jest funkcja AMA, przetwornica
czestotliwosci automatycznie ustawia niezbedne
parametry sterowania (od par. 1-30 do par.
1-39) przy wytaczonym silniku. AMA gwarantuje
optymalne wykorzystanie silnika. Aby jak najlepiej
dopasowac przetwornice czestotliwosci, nalezy
uruchomi¢ AMA przy zimnym silniku.
Wybrac Zat. petne AMA, jesli przetwornica
czestotliwosci ma przeprowadzi¢ AMA rezystancji
stojana Rs, rezystancji wirnika Ry, reaktancji
rozproszenia stojana Xi, reaktancji rozproszenia
wirnika Xz i reaktancji gtownej X.
Wybra¢ Ograniczone AMA, jesli ma zostac
przeprowadzona procedura ograniczona, w
ktorej zostanie okreslona tylko rezystancja
stojana w silniku.
Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trak-
cie pracy silnika.

Uruchomic¢ funkcje AMA, naciskajac przycisk
[Hand on] po wybraniu [1] lub [2]. Patrz réwniez
rozdziat Automatyczne dopasowanie do silnika. Po
standardowej sekwencji na wyswietlaczu pojawi
sie informacja ,AMA zakonczone prawidtowo".
Nacisng¢ przycisk [Wyt.]. Przetwornica
czestotliwosci jest gotowa do pracy.

Uwaga:

Wazne jest, aby prawidtowo ustawic par.

1-2* silnika, poniewaz stanowig one

czes¢ algorytmu AMA. Aby optymalnie
wykorzystaé parametry dynamiczne silnika, nalezy
przeprowadzi¢ AMA. Moze to zaja¢ do 10 min.,
zaleznie od mocy znamionowej silnika.

Uwaga:
Podczas AMA nalezy unikaé zewnetrznego
momentu generatorowego.

Uwaga:

Jesli jedno z ustawien w par. 1-2%
zostanie zmienione, par. od 1-30 do 1-39
powrdca do ustawien fabrycznych.

ustawienia domyslne  wyswietlany opis

3-02 Minimalna wartos$¢ zadana

Zastosowanie:
-100000,000 - Maks. warto$¢ zadana (par. 3-03)
%*0.000

Zastosowanie:
Minimalna wartos$¢ zadana to warto$¢ minimalna
otrzymana poprzez zsumowanie wszystkich wartosci
zadanych. Minimalna wartos¢ zadana jest aktywna
tylko, jesli w par. 3-00 ustawiono Min. - Maks. [0].
Regulacja predkosci, petla zamknieta:
Regulacja momentu obr/min, sprzezenie
zwrotne predkosci: Nm

3-03 Maksymalna wartos¢ zadana

Zastosowanie:
Min. wartos$¢ zadana (par. 3-02) - 100000,000
* 1500.000

Zastosowanie:
Maksymalna wartos$¢ zadana to wartos¢ najwyzsza
otrzymana poprzez zsumowanie wszystkich
wartosci zadanych. Urzadzenie przyjmuje
wybor konfiguracji w par 1-00.
Regulacja predkosci, petla zamknieta: obr/min
Regulacja momentu, sprzezenie zwrotne
predkosci: Nm

3-41 Ramp Czas Ramp-up 1

Wartosci nastaw:
*LimitWyrazenia S [.’%.
Zastosowanie:

0,01 - 3600,00 s
Czas Ramp-up to czas przyspieszenia od 0
obr/min do znamionowej predkosci obrotowej
silnika nM,N (par. 1-23), zaktadajac, ze prad
wyjsciowy nie osiggnie ograniczenia pradu
(ustawionego w par. 4-16). Wartos¢ 0,00
odpowiada 0,01 s w trybie predkosci.

wartos¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowej
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RPM

P 4-13 RPM
high limit + - 4o - — - — -

Reference —-$-—7—‘._.___
P 1-25 !

Motor speed [

T
¥
Pa-11ppM -—-AdL DA
low limit il H
I 11
14 |
i Ll i L Time
P 3-41i 1P 3-4p
Ramp Pp : \Ramp down
(acc)!l | | l(dec)
| | =
tacc | | _tdec
j—dec |

130BA067.10

t(](f(f * ?7'11/()7"'”, [Z)(I’T' 1 - 25]
Avref [obr/min]

3-42 Ramp Czas Ramp-down 1

Wartosci nastaw:
0,01 - 3600,00 s X LimitWyrazenia s

Par.3—41 = (5]

Zastosowanie:
Czas Ramp-down to czas zwalniania od znamionowej
predkosci obrotowej silnika nm,n (par. 1-23) do
0 obr/min, zakfadajac, ze nie ma przekroczenia
napiecia w inwerterze z powodu pracy generatorowej
silnika, lub jesli wygenerowany prad osiagnie
ograniczenie momentu (ust. w par. 4-17). Wartos¢
0,00 odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz
czas rozpedzania w par. 3-41

* Nporm | par. L — 5
Par.3 — 42 — tace * e [ par l 25]
Avref [obrfmin]

s

ustawienia domysine  wyswietlany opis | wartos¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowej
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Listy parametrow

Zmiany podczas pracy

Danfitt

~TRUE" (,PRAWDA")oznacza, ze parametr mozna zmieni¢ podczas pracy przetwornicy czestotliwosci,

a ,FALSE" (,FALSZ") - ze przed wprowadzeniem zmian nalezy jg zatrzymac.

4-Set-up (4 zestawy parametréw)

'All set-up’ ("Wszystkie zestawy parametréw’): parametry mozna ustawic¢ indywidualnie w kazdym z

czterech zestawow, tj. jeden parametr moze przyja¢ cztery rézne wartosci danych.

1 set-up’ ("1 zestaw parametrow’): wartos$¢ danych bedzie taka sama we wszystkich zestawach parametrdow.

Indeks konwersji

Ta liczba odnosi sie do wartosci wspotczynnika konwersji, uzywanego podczas zapisu

lub odczytu za pomoca przetwornicy czestotliwosci.

nik konwersji

Indeks 100 | 67 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 0 1 4 ‘ 5 ‘ 6
; -
Wspélczyn- 1 | 1/60 | 1000000| 100000 | 10000 | 1000 | 1200 | 10 | 1 | 01 0.00001| 0.000001

Liczba catkowita 8

Liczba catkowita 16

Liczba catkowita 32

Bez znaku 8

Bez znaku 16

Bez znaku 32

Widoczny tancuch znakéw

Wartos¢ znormalizowana 2 bajty
Sekwencja bitéw 16 zmiennych Boole’a
Réznica czasu bez daty

Int8
Intl6e
Int32
Uint8
uint16
Uint32
VisStr
N2

V2
TimD

Dodatkowe informacje na temat typéw danych 33, 35 i 54 znajdujq sie w Zaleceniach projektowych FC 300.

ustawienia domysine  wyswietlany opis | wartos¢ nastawy uzywana przy komunikacji przez port transmisji szeregowej
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O 0-** Praca/Wyswietlacz

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ

podczas konwersji

rac
0-01 Jezyk [0] Angielski 1 set-up TRUE - Uint8
Stan eksploatacyjny przy zataczeniu zasilania [1] Wymuszone zatrzymanie,
0-04 Hand wart. zad.=nieakt. All set-ups TRUE - Uint8
0-10 Aktywny zestaw parametréw [1] Zestaw parametrow 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edytuj zestawy parametrow [1] Zestaw parametrow 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Ten zestaw parametrow potaczony z [1] Zestaw parametrow 1 All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Odczyt: Potaczone zestawy parametrow 0 All set-ups FALSE 0 Uint1l6
0-14  Odczyt: Edytuj zestawy parametréow / kanat 0 All set-ups TRUE 0 Uint32
0-20 Linia 1.1 wyswietlacza, maty [1617] Predkos¢ (obr/min) All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Linia 1.2 wyswietlacza, maty [1614] Prad silnika All set-ups TRUE - uint16
0-22 Linia 1.3 wyswietlacza, maty [1610] Moc (kW) All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Linia 2 wyswietlacza, duzy [1613] Czestotliwosé All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Linia 3 wyswietlacza, duzy [1602] Wartos$¢ zadana % All set-ups TRUE - Uint16
0-25 MoI'e menu osobiste Zalezne od uzitkownika 1 set-ui TRUE 0 Uint16
0-40 Przycisk [Hand on] na LCP [1] Aktywna All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Przycisk [Off] na LCP [1] Aktywna All set-ups TRUE - Uint8
0-42  Przycisk [Auto on] na LCP [1] Aktywna All set-ups TRUE - Uint8

0-43  Przycisk [Reset] na LCP 1] Aktywna All set-ups TRUE = Uint8

0-50 Kopiowanie LCP [0] Brak kopii All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Kopiowanie zestawu parametréw 0] Brak kopii All set-ups FALSE - Uint8

0-60 Hasto gtdwnego menu 100 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-61 Dostep do gtéwnego menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Hasto Quick menu 200 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66 Dostep do Quick menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
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— SposOb programowania —

O 1-** Obciazenie/Silnik

Nr par. Opis parametru

1-00 Tryb konfiguracyjny

1-01 Zasada sterowania silnikiem

1-20  Moc silnika [kW]

1-22 Napiecie silnika

1-23  Czestotliwos¢ silnika

1-24  Prad silnika

1-25 Znamionowa predkos$¢ obrotowa silnika
1-29 Automatyczne dopasowanie do silnika (AMA
1-30 Rezystancja stojana (Rs)

1-31 Rezystancja wirnika (Rr)

1-33 Reaktancja rozproszenia stojana (X1)
1-34 Reaktancja rozproszenia wirnika (X2)
1-35 Reaktancja gtéwna (Xh)

1-36 Rezystancja strat magnetycznych (Rfe)

1-39  Bieguny silnika

1-50 Magnetyzacja silnika przy predkosci zerowej
Magnetyzacja standardowa przy predkosci

1-51 min. [obr/min

1-60 Kompensacja obcigzenia niskiej predkosci

1-61 Kompensacja obcigzenia wysokiej predkosci

1-62 Kompensacja poslizgu

1-63 Stata czasowa kompensacji poslizgu

1-64 Tlumienie rezonansu

1-65 Stata czasowa ttumienia rezonansu

1-66 Prad min. przy niskiej predkosci

1-67 Typ obciazenia

1-68 Inercja minimalna

1-69 nercja maksymalna

1-71  Opoéznienie startu
1-72  Funkcja startu
1-74  Predkos¢ startu [obr/min]

1-76 _ Prad startow

1-80 Funkcja przy stopie
Predkos$¢ min. dla funkcji przy stopie
1-81 obr/min
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika
1-91 Wentylator zewnetrzny silnika
1-93  Zrédio termistora

Wartos¢ domysina

[0] Petla otwarta predkosci
1] VVCplus

Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci
Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci
Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci
Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci
Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci
0] Wyt.

Zaleznie od silnika
Zaleznie od silnika
Zaleznie od silnika
Zaleznie od silnika
Zaleznie od silnika
Zaleznie od silnika
Zaleznie od silnika

100 %

1 obr/min

100 %
100 %
100 %
0,10 s
100 %
5 ms
100 %

[0] Obciazenie bierne
Zaleznie od przetwornicy
czestotliwosci
Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci

0,0 s
[2] Czas wybiegu
silnika/opdznienia
0 obr/min
0,00 A

[0] Wybieg silnika
0 obr/min
[0] Brak zabezpieczenia

[0] Brak
[0] Brak

4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji
rac
All set-ups FALSE - Uint8
All set-ups FALSE = Uint8
All set-ups FALSE 1 Uint32
All set-ups FALSE 0 Uint16
All set-ups FALSE 0 Uint16
All set-ups FALSE -2 uintl6
All set-ups FALSE 67 Uint16
All set-ups FALSE - Uint8
All set-ups FALSE -4 Uint32
All set-ups FALSE -4 Uint32
All set-ups FALSE -4 Uint32
All set-ups FALSE -4 Uint32
All set-ups FALSE -4 Uint32
All set-ups FALSE -3 Uint32
All set-ups FALSE Uint8
All set-ups TRUE 0 Uint16
All set-ups TRUE Uint8
All set-ups TRUE 0 Intl6
All set-ups TRUE 0 Int16
All set-ups TRUE 0 Int16
All set-ups TRUE -2 uint16
All set-ups TRUE 0 Uintl6
All set-ups TRUE -3 Uint8
All set-ups TRUE 0 Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups FALSE -4 Uint32
All set-ups FALSE 4 Uint32
All set-ups TRUE -1 Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE 67 Uint16
All set-ups TRUE 2 Uintl6
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE 67 Uint16
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE - uint16
All set-ups FALSE - Uint8

wyswietlany opis
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300

— SposOb programowania —

0 2-** Hamowanie

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up

2-00 Prad wstrzymania DC 50 % All set-ups
2-01 Prad hamowania DC 50 % All set-ups
2-02 Czas hamowania pradem statym 10,0 s All set-ups

2-10 Funkcje przepiecia i hamowania [0] Wyt All set-ups
Zaleznie od przetwornicy

2-11 Rezystor hamulca (om) czestotliwosci All set-ups
Zaleznie od przetwornicy

2-12  Ograniczenie mocy hamowania (kW) czestotliwosci All set-ups

2-13 Monitorowanie mocy hamowania [0] Wyt All set-ups

2-15 Kontrola hamulca 0] Wyt. All set-ups

2-20 Prad zwalniania hamulca 0,00 A All set-ups

2-21  Predkosc¢ zataczania hamulca [obr/min] 0 obr/min All set-ups

2-23  Opdznienie zataczania hamulca 0,0 s All set-ups

Zmiana
podczas

rac

TRUE
TRUE
TRUE

TRUE

TRUE

TRUE
TRUE
TRUE

TRUE
TRUE
TRUE

Indeks

konwersji

0
0
-1

0

-2
67
-1

Typ

Uint8
Uint16
Uintl6

2-03 Pridkoé(: za+iczania hamowania DC 0 obrimin All set-uis TRUE 67 Uint16

Uint8

Uint16

Uint32
Uint8
Uint8

Uint16
Uint16
Uint8

wyswietlany opis
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— SposOb programowania —

O 3-** Wartos¢ zadana /
Rozpedzanie/hamowanie

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji

rac
3-00 Zakres wartosci zadanej [0] Min - Max All set-ups TRUE - Uint8
3-03 Maksimalna wartos¢ zadana 1500|000 Jednostka All set-uis TRUE -3 Int32
3-10 Programowana wartos$¢ zadana 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-12 Warto$¢ doganiania/zwalniania 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
[0] Podfaczony do Hand
3-13 Miejsce wartosci zadanej / Auto All set-ups FALSE - Uint8
3-14 Programowana wzgledna wartos¢ zadana 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 1 Zrddto wartosci zadanej [1] Wejscie analogowe 53 All set-ups FALSE - Uint8
3-16 2 zrodto wartosci zadanej [2] Wejscie analogowe 54 All set-ups FALSE - Uint8
[11] Warto$¢ zadana
3-17 3 zrddto wartosci zadanej magistrali lokalnej All set-ups FALSE - Uint8
Zrédto wartoéci zadanej skalowania
3-18 wzglednego [0] Brak funkcji All set-ups FALSE - Uint8
3-19  Predkos¢ Jog - pracy manewrowej 200 obr/min All set-ups TRUE 67 Uint16
3-40 Typ Ramp 1 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
Zaleznie od przetwornicy
3-41 Ramp 1 Czas Ramp-up czestotliwosci All set-ups TRUE =) Uint32
Zaleznie od przetwornicy

3-42 amp 1 Czas Ramp-down czestotliwosci All set-ups TRUE 2 Uint32

3-50 Typ Ramp 2 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
Zaleznie od przetwornicy

3-51 Ramp 2 Czas Ramp-up czestotliwosci All set-ups TRUE =) Uint32
Zaleznie od przetwornicy

3-52 ami 2 Czas Rami—down czistotliwoéci All set—uis TRUE -2 Uint32

3-60 Typ Ramp 3 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
Zaleznie od przetwornicy

3-61 Ramp 3 Czas Ramp-up czestotliwosci All set-ups TRUE =) Uint32
Zaleznie od przetwornicy

3-62 ami 3 Czas Rami—down czistotliwoéci All set—uis TRUE -2 Uint32

3-70 Typ Ramp 4 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
Zaleznie od przetwornicy

3-71 Ramp 4 Czas Ramp-up czestotliwosci All set-ups TRUE =) Uint32
Zaleznie od przetwornicy

3-72 ami 4 Czas Rami—down czistotliwoéci All set—uis TRUE -2 Uint32
Czas rozpedzania/hamowania pracy Zaleznie od przetwornicy

3-80 manewrowej czestotliwosci All set-ups TRUE -2 Uint32
Czas rozpedzania/hamowania szybkiego Zaleznie od przetwornicy

3-81 zatrzimania czistotliwoéci 1 set-ui TRUE -2 Uint32

3-90 Wielko$¢ kroku 0.01 % All set-ups FALSE -2 Uint16

3-91 Czas rozpedzania/hamowania 1,00 s All set-ups FALSE =) Uint32

3-92  Przywrocenie zasilania [0] Wyt All set-ups FALSE - Uint8

3-93 Ograniczenie 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
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— SposOb programowania —

O 4-** Ograniczenia / Ostrzezenia

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji
rac
4-10 Kierunek predkosci silnika [2] Oba kierunki All set-ups FALSE - Uint8
Ograniczenie niskiej predkosci silnika
4-11  [obr/min] 0 obr/min All set-ups TRUE 67 Uintl6
Ograniczenie wysokiej predkosci silnika
4-13  [obr/min] 3600 obr/min All set-ups TRUE 67 Uint16
4-16  Tryb silnika ograniczenia momentu 160.0 % All set-ups TRUE -1 uintl6
4-17  Tryb generatora ograniczenia momentu 160.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Ograniczenie pradu 160.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-19  Maks. czistotliwos'é wiis'ciowa 132I0 Hz All set—uis FALSE -1 Uint16
4-50 Ostrzezenie o matym pradzie 0,00 A All set-ups TRUE -2 Uint16
4-51 Ostrzezenie o duzym pradzie Par. 16-37 All set-ups TRUE -2 Uint16
4-52  Ostrzezenie o niskiej predkosci 0 obr/min All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53  Ostrzezenie o wysokiej predkosci Par. 4-13 All set-ups TRUE 67 uint16
4-58 Funkcia braku fazi silnika 0 Wii. All set-uis FALSE - Uint8
4-60 Predkos¢ zabroniona od [obr/min] 0 obr/min All set-ups TRUE 67 uUint16
4-62 Predkos¢ zabroniona do [obr/min] 0 obr/min All set-ups TRUE 67 Uint16
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— SposOb programowania —

O 5-*%* Wejscie/wyjscie cyfrowe

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ

podczas konwersji

rac
5-00 Tryb wejscia/wyjscia cyfrowego [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Tryb zacisku 27 [0] Weijscie All set-ups FALSE - Uint8
5-02  Tryb zacisku 29 0] Wejscie All set-ups FALSE - Uint8
5-10 Wejscie cyfrowe zacisk 18 [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
[10] Zmiana kierunku
5-11 Wejscie cyfrowe zacisk 19 obrotéw All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Wejscie cyfrowe zacisk 27 [2] Wybieg silnika, rozwierny  All set-ups TRUE - Uint8
5-13  Wejscie cyfrowe zacisk 29 [14] Praca manewrowa All set-ups TRUE = Uint8
5-14  Wejscie cyfrowe zacisk 32 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Wejscie cyfrowe zacisk 33 0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-30 Wyijscie cyfrowe zacisk 27 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-31  Wyjscie cyfrowe zacisk 29 0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-40 Funkcja przekaznika [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Opdznienie zat., przekaznik 0,01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Oiéinienie wil.l irzekainik 0I01 S All set—uis TRUE -2 Uint16
5-50 Niska czestotliwo$¢ zacisku 29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 Wysoka czestotliwos¢ zacisku 29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52  Niska wartos$¢ zad./sprz. zwr. zacisku 29 0,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
5-53  Wysoka wartos¢ zad./sprz. zwr. zacisku 29 1500,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
5-54  Stata czasowa filtra impulsowego nr 29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 Niska czestotliwos¢ zacisku 33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56  Wysoka czestotliwos¢ zacisku 33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 Niska warto$¢ zad./sprz. zwr. zacisku 33 0,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Wysoka wartosc zad./sprz. zwr. zacisku 33 1500,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Stata czasowa filtra imiulsoweio nr 33 100 ms All set-uis FALSE = Uintl6
5-60 Zmienna wyjscia impulsowego zacisku 27 [0] Brak dziatania All set-ups FALSE - Uint8
Czestotliwo$¢ maksymalna wyjscia
5-62 impulsowego nr 27 5000 Hz All set-ups FALSE 0 Uint32
5-63 Zmienna wyjscia impulsowego zacisku 29 [0] Brak dziatania All set-ups FALSE - Uint8
Czestotliwo$¢ maksymalna wyjscia
5-65 impulsowego nr 29 5000 Hz All set-ups FALSE 0 Uint32

5-70 Rozdzielczo$¢ enkodera zacisku 32/33 1024 All set-ups FALSE 0 Uint16
[0] Zgodny z ruchem

5-71 Kierunek enkodera zacisku 32/33 wskazdéwek zegara All set-ups FALSE - Uint8
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— SposOb programowania —

O 6-*%* Wejscie/wyjscie analogowe

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ

podczas konwersji

rac
6-00 Czas time-out live zero 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Funkcja time-out live zero 0] Wyt. All set-ups TRUE = Uint8
6-10 Niskie napiecie zacisku 53 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Wysokie napiecie zacisku 53 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int1l6
6-12 Maty prad zacisku 53 0,14 mA All set-ups TRUE -5 Intl6
6-13 Duzy prad zacisku 53 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14  Niska wartos¢ zad./sprz. zwr. zacisku 53 0,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Wysoka wartos¢ zad./sprz. zwr. zacisku 53 1500,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
6-16  Stata czasowa filtra zacisku 53 0I001 s All set-uis FALSE -3 Uint16
6-20 Niskie napiecie zacisku 54 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Wysokie napiecie zacisku 54 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22  Maly prad zacisku 54 0,14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Duzy prad zacisku 54 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Intl6
6-24 Niska warto$¢ zad./sprz. zwr. zacisku 54 0,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Wysoka wartos¢ zad./sprz. zwr. zacisku 54 1500,000 Jednostka All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Stata czasowa filtra zacisku 54 0I001 s All set-uis FALSE -3 Uint16
6-50 Wyjscie zacisku 42 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Skala min. wyjscia zacisku 42 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52  Skala maks. wyjscia zacisku 42 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

O 7-** Regulatory

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji
rac

7-02  Proporcjonalne wzmocnienie PID predkosci 0.015 All set-ups TRUE -3 Uint16
Zaleznie od przetwornicy

7-03 Czas integralny PID predkosci czestotliwosci All set-ups TRUE -4 Uint32
Zaleznie od przetwornicy

7-04  Czas rdoznicowy PID predkosci czestotliwosci All set-ups TRUE -4 Uint16

Ograniczenie wzmocnienia rézn. PID
7-05 predkosci 5.0 All set-ups TRUE -1 uint16
7-06  Czas filtra dolnoprzepustowego PID predkosci 10,0 ms All set-ups TRUE -4 Uintl6
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300

0 8-** Kom.

i opcje

— SposOb programowania —

8-07

8-10

Aktywacja diagnostyki

Profil stowa sterujacego

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up
8-01 Miejsce sterowania [0] Cyfrowe i stowo sterujagce  All set-ups
8-02 Zrddto stowa sterujacego [0] FC RS485 All set-ups
8-03 Czas time-out stowa sterujacego 1,0 s 1 set-up
8-04 Funkcja time-out stowa sterujacego [0] Wyt 1 set-up
8-05 Funkcja po time-out [1] Aktywuj zestaw 1 set-up
8-06 Kasowanie time-out stowa sterujacego [0] Nie kasowac All set-ups

0] Nieaktywn

2 set-ups

0] Profil FC All set-ups

Zmiana
podczas

rac

TRUE
TRUE
TRUE
FALSE
TRUE
TRUE
FALSE

TRUE

Indeks

konwersji

Typ

Uint8
uUint8

=il Uint32

Uint8
Uint8
Uint8
Uint8

Uint8

8-30 Protokét [0] FC 1 set-up FALSE - Uint8
8-31 Adres 1 1 set-up FALSE 0 Uint8
8-32  Szybkos$c¢ transmisji portu FC [2] 9600 bps 1 set-up FALSE - Uint8
8-35 Minimalne opdznienie odpowiedzi 10 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
8-36 Maks. opdznienie odpowiedzi 5000 ms 1 set-up FALSE -3 Uint16
8-37 Maks. oiéinienie miidzi znakami 25 ms 1 set-ui FALSE Uint16
8-50 Wybdr wybiegu silnika [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-51  Wybor szybkiego zatrzymania [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE = Uint8
8-52  Wybdr hamulca DC [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-53  Wybor startu [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-54  Wybdr zmiany kierunku obrotéw [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Wybdr zestawu parametrow [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-56  Wybdr programowanej wartosci zadanej 3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-90 1 predkos¢ Jog magistrali 100 obr/min All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 2 predkos¢ Jog magistrali 200 obr/min All set-ups TRUE 67 Uint16

ustawienia domysine
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Dokumentacja Techniczno - Ruchowa FC 300 M

— SposOb programowania —

0 9-*%* Profibus

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji
pracy
9-00 Wartos¢ zadana 0 All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Warto$¢ rzeczywista 0 All set-ups FALSE 0 Uintl6
9-15 Konfiguracja zapisu PCD 0 1 set-up TRUE - Uint1l6
9-16 Konfiguracja odczytu PCD 0 1 set-up TRUE - Uintl6
9-18 Adres wezia 126 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22  Wybor telegramu [1] 1 telegram standardowy 1 set-up TRUE = Uint8
9-23 Parametry sygnatow 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Edycja parametru [1] Aktywna 1 set-up FALSE - Uint16
[1] Aktywuj cyklicznie
9-28 Regulacja procesu mastera 1 set-up FALSE - Uint8
9-53 Stowo ostrzezenia Profibus 0 All set-ups TRUE 0 V2
[255] Nie znaleziono

9-63 Rzeczywista szybko$¢ transmisji szybkoséci transmisji All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Identyfikacja urzadzenia 0 All set-ups TRUE 0 Uintl6
9-65 Numer profilu 0 All set-ups TRUE 0 Uint8
9-67 1 stowo sterujace 0 All set-ups TRUE 0 V2

9-68 1 stowo statusowe 0 All set-ups TRUE 0 V2

9-71 Zapis wartosci danych [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
9-72 Reset przetwornicy czestotliwosci [0] Brak dziatania 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 Zdefiniowane parametry (1) 0 All set-ups FALSE 0 uint16
9-81 Zdefiniowane parametry (2) 0 All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Zdefiniowane parametry (3) 0 All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Zdefiniowane parametry (4) 0 All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Zmienione parametry (1) 0 All set-ups FALSE 0 Uintl6
9-91 Zmienione parametry (2) 0 All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Zmienione parametry (3) 0 All set-ups FALSE 0 uintl6
9-93 Zmienione parametry (4) 0 All set-ups FALSE 0 uUintl6
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O 10-** Magistrala komunikacyjna CAN

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ

podczas konwersji

rac
10-00 Protokdt CAN [1] DeviceNet All set-ups FALSE - Uint8
10-01 Wybér szybkosci transmisji [20] 125 Kbps All set-ups FALSE - Uint8
10-02 ID MAC 63 All set-ups FALSE 0 Uint8
10-05 Licznik btedéw transmisji odczytu 0 All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Licznik btedéw odbioru odczytu 0 All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Licznik wi+iczer’1 maiistrali odczitu 0 All set-uis TRUE 0 Uintl6
10-10 Wybdr typu danych procesu Zaleznie od zastosowania 1 set-up TRUE - Uint8
10-11 Zapis konfiguracji danych procesu 0 All set-ups FALSE 0 Uint8
10-12 Odczyt konfiguracji danych procesu 0 All set-ups FALSE 0 Uint8
10-13 Parametr ostrzezenia 63 All set-ups FALSE 0 Uint8
10-14 Wartos¢ zadana sieci [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
10-15 Sterowanie sieci 0] Wyt. All set-ups TRUE = Uint8
10-20 1 filtr COS 65535 All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 2 filtr COS 65535 All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 3 filtr COS 65535 All set-ups FALSE 0 uUint16
10-23 4 filtr COS 65535 All set-uis FALSE 0 Uint16
10-30 Typy danych parametréw [0] Errata 1 All set-ups TRUE - Uint8
10-31 Indeks tablicy 0 All set-ups TRUE 0 vint16
10-39 Parametry F DeviceNet 0 All set-ups TRUE 0 Uint32

O 13-** Logiczny sterownik zdarzen

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ

podczas konwersji

rac
13-10 Argument komparatora [0] NIEAKTYWNY 1 set-up FALSE - Uint8
13-11 Operator komparatora [1] = 1 set-up FALSE - Uint8
13-12 Wartosé komiaratora 0.000 1 set-ui -

13-20 Zeiar sterownika SL OIOOO s 1 set—ui -

13-40 Reguta logiki Boole'a 1 [0] Fatsz 1 set-up FALSE - Uint8
13-41 Operator reguty logiki 1 [0] NIEAKTYWNY 1 set-up FALSE = Uint8
13-42 Regufa logiki Boole'a 2 [0] Fatsz 1 set-up FALSE - Uint8
13-43 Operator reguty logiki 2 [0] NIEAKTYWNY 1 set-up FALSE - Uint8
13-44 Regufa logiki Boole'a 3 0] Fatsz 1 set-u

13-50 Tryb sterownika SL [0] Wyt 1 set-up FALSE - Uint8
13-51 Zdarzenie sterownika SL [0] Fatsz 1 set-up FALSE - Uint8
13-52 Dziatanie sterownika SL [0] NIEAKTYWNY 1 set-up FALSE - Uint8
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O 14-** Funkcje specjalne

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji
rac
14-00 Schemat przetaczania [1] SFAVM All set-ups FALSE - Uint8
14-01 Czestotliwo$¢ przetaczania [5] 5,0 kHz All set-ups FALSE - Uint8
14-03 Przemodulowanie [0] Wyt All set-ups FALSE - uint8
14-04 Losowe PWM 0] Wyt. All set-ups FALSE = Uint8
14-10 Biad zasilania [0] Brak funkcji All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Napiecie zasilania przy btedzie zasilania 342 V All set-ups TRUE 0 uUint16
14-12 Funkcja przy niezréwnowazeniu zasilania 0] Wytaczenie All set-ups TRUE - Uint8
14-20 Tryb resetowania [0] Resetowanie reczne All set-ups TRUE - Uint8
Czas automatycznego ponownego
14-21 uruchomienia 10 s All set-ups TRUE 0 uint16
14-22 Tryb pracy [0] Praca normalna All set-ups TRUE - Uint8
Opodznienie wytgczenia przy ograniczeniu

14-25 momentu 60 s = Wyt All set-ups FALSE 0 Uint8
14-29 Kod serwisowi 0 All set-uis FALSE 0 Int32
14-30 Reg. ogr. pradu, wzmocnienie proporcjonalne 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Rei. oir. iriduI czas inteiracl'i 0I020 s All set-uis FALSE -3 Uint16
14-50 RFI 1 [1] Zat. 1 set-up FALSE - Uint8
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O 15-** Informacje o przetwornicy

czestotliwosci
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
iar. iodczas iraci konwersl'i
15-00 Godziny eksploatacji 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Godziny pracy 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Licznik kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Zataczenia zasilania 0 All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Nadmierne temp. 0 All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Przepiecia 0 All set-ups FALSE 0 Uintl6
15-06 Kasowanie licznika kWh [0] Nie kasowac All set-ups FALSE - Uint8
Kasowanie licznika godzin
15-07 prac 0] Nie kasowaé All set-ups FALSE - Uint8
15-20 Dziennik pracy: zdarzenie 0 All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Dziennik pracy: wartosc 0 All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Dziennik iraci: Czas 0 ms All set-uis FALSE -3 Uint32
15-30 Dziennik btedéw: kod btedu 0 All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Dziennik btedow: wartos$¢ 0 All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Dziennik b’rido'w: Czas 0s All set—uis FALSE 0 Uint32
15-40 Typ FC 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Sekcja mocy 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Napiecie 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Wersja oprogramowania 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
Zamowiony cigg znakéw kodu
15-44 typu 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Rzeczywisty ciag znakow kodu
15-45 typu 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Nr zamdwieniowy
15-46 przetwornicy czestotliwosci 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Nr zamoéwieniowy karty mocy 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 Nr id LCP 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Karta sterujaca id SW 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Karta mocy id SW 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
Numer ser. przetwornicy
15-51 czestotliwosci 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Nr seryjny karty moc 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[19
15-60 Opcja w gniezdzie A 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Wersja SW opcji gniazda A 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Nr zamoéwieniowy gniazda A 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Nr ser. opcji gniazda A 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-65 Opcja w gniezdzie B 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-66 Wersja SW opcji gniazda B 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-67 Nr zamoéwieniowy gniazda B 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-68 Nr ser. opcji gniazda B 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-70 Opcja w gniezdzie C 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Wersja SW opcji gniazda C 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Nr zamoéwieniowy gniazda C 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-73 Nr ser. opcji gniazda C 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-75 Opcja w gniezdzie D 0 All set-ups FALSE 0 VisStr[30
15-92 Parametry zdefiniowane 0 All set-ups FALSE 0 uint16
15-93 Parametry zmienione 0 All set-ups FALSE 0 uint16
15-99 Metadane parametréw 0 All set-ups FALSE 0 Uintl6
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O 16-** Odczyty danych

Nr par. Opis parametru

16-00 Stowo sterujace

16-01 Wartos¢ zadana [jednostka]
16-02 Wartos¢ zadana %

16-03 Stowo statusowe

16-05 Rzeczywista wartos$c gtéwna [%

16-10 Moc [kW]

16-11 Moc [hp]

16-12 Napiecie silnika
16-13 Czestotliwosc
16-14 Prad silnika

16-16 Moment

16-17 Predkos¢ [obr/min]
16-18 Termiczne silnika

16-30 Napiecie w obwodzie posrednim DC
16-32 Energia hamowania /s

16-33 Energia hamowania /2 min.

16-34 Temp. radiatora

16-35 Termiczne inwertera

16-36 InomVLT

16-37 ImaxVLT
16-38 Stan regulatora SL
16-39 Temp. karty sterujacej

16-50 Zewnetrzna wartos¢ zadana
16-51 Impulsowa wartos¢ zadana

16-60 Wejscie cyfrowe

16-61 Ustawienia przetaczania zacisku 53
16-62 Wejscie analogowe 53

16-63 Ustawienia przeftaczania zacisku 54
16-64 Wejscie analogowe 54

16-65 Wyjscie analogowe 42 [mA]

16-66 Wyjscie cyfrowe [bin]

16-67 Wejscie czest. nr 29 [Hz]

16-68 Wejscie czest. nr 33 [Hz]

16-69 Wyijscie impulsowe nr 27 [Hz]
16-70 Wyjscie impulsowe nr 29 [Hz

16-80 1 CTW magistrali komunikacyjnej
16-82 1 REF magistrali komunikacyjnej
16-84 STW opcji kom.
16-85 1 CTW portu FC
16-86 1 REF portu FC

16-90 Stowo alarmowe
16-92 Stowo ostrzezenia
16-94 Rozszerzone stowo statusowe

Warto$¢ domysina 4-set-up Zmiana Indeks Typ
podczas konwersji
rac

0 All set-ups FALSE 0 V2
0,000 Jednostka All set-ups FALSE -3 Int32
0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

0 All set-ups FALSE 0 V2

0 All set-ups FALSE 0 N2
0,0 kW All set-ups FALSE 2 Uint32
0,00 hp All set-ups FALSE -2 Uint32
0,0V All set-ups FALSE -1 Uint1l6
0,0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
0,00 A All set-ups FALSE -2 Uint32
0,0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
0 obr/min All set-ups FALSE 67 Int32

0 % All set-uis FALSE 0 Uint8
oV All set-ups FALSE 0 uUintl6
0,000 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
0,000 kw All set-ups FALSE 0 Uint32

0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

0 % All set-ups FALSE 0 Uint8

Zaleznie od przetwornicy
czestotliwosci All set-ups FALSE -2 Uint16
Zaleznie od przetwornicy

czestotliwosci All set-ups FALSE -2 uint16

0 All set-ups FALSE 0 Uint8

i i ii i 0 °C All set-uis FALSE 100 Uint8
0.0 All set-ups FALSE -1 Intl6
i 0.0 All set-uis FALSE -1 Uint32
0 All set-ups FALSE 0 Uint16

[0] Biezace All set-ups FALSE - Uint8
0.000 All set-ups FALSE -3 Int32

[0] Biezace All set-ups FALSE - Uint8
0.000 All set-ups FALSE -3 Int32
0.000 All set-ups FALSE =3} Intl6
0 All set-ups FALSE 0 Int16
0 All set-ups FALSE 0 Int32
0 All set-ups FALSE 0 Int32
0 All set-ups FALSE 0 Int32
0 All set-ups FALSE 0 Int32

0 All set-ups FALSE 0 V2

0 All set-ups FALSE 0 N2

0 All set-ups FALSE 0 V2

0 All set-ups FALSE 0 V2

i 0 All set-uis FALSE 0 N2
0 All set-ups FALSE 0 Uint32
0 All set-ups FALSE 0 Uint32
0 All set-ups FALSE 0 Uint32
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Ogdlne warunki techniczne

Zasilanie sieciowe (L1, L2, L3):

NaPIECIE ZASIHANIA 1.ttt et e 200-240V £10%
Napiecie zasilania ....c.covviiiiiiii FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V £10%
NapPIiECIE ZASHANIA t.viitiiiiii i i e FC 302: 550-600 V £10%
(0741 Lo [T o T oll= Y| = o L= PP 50/60 Hz
Maks. niezrownowazenie miedzy fazami zasilania .................... + 3,0 % napiecia znamionowego zasilania
Rzeczywisty wsp&tczynnik mocy (A) .oovvvvvviviniienenineiennnns. 0,90 znamionowy przy obcigzeniu znamionowym
Wspotczynnik przesuniecia fazowego (cos ?) bliski JEANOSCI ....vvviriiiiiiiiii e eens (#2# 0,98)
Przetgczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3  ..iuiiiiiiiiriiiie i et et etene e st eaeeneeaeneneeaaneneenes 2 razy/min.

Urzadzenie mozna stosowaé w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 100 000 amperow
wartosci skutecznej RMS, symetrycznie, 240/500/600 V maks.

Moc wyjsciowa silnika (U, V, W):

NaPIECIE WYJSCIOWE 1 .titeieiie ittt ettt st e e e e e et et e e ae e enenens 0 - 100% napiecia zasilania
CzestotliWoSE WYJSCIOWE ..vvviviriiiiiiieiii it ie e eeneeeeaes FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz
= r=ov= | a1 T=T A 1= I AA VA oL L P Nieograniczone
Czasy rozpedzania/NamOWania .ot e ettt 0,02 - 3600 s

Charakterystyki momentu:

Moment rozruchowy (Moment staty) ...oooooiiiiiii e 160% przez 1 min.*
Moment rozruchowy (parametr 1-70 Dfugi czas momentu rozruchowego ) .........cccccvvunen. 180% przez 0,5 s*
Prad przecigzenia (MoOmeENt Staly ) .o e e 160%™

*Procent dotyczy pradu znamionowego urzadzenia FC 300.

Wejscia cyfrowe:

Programowalne wejScia CYfrOWE ....iiieieieiii e ee e FC 301: 4 (5) / FC 302: 4 (6)
NUMEE ZACISKU +.eeii ettt et e e e e e e e e e e neeeenees 18, 19,271,291, 32, 33, 372
oo 11 %2 P PNP lub NPN3)
[2loY.4 ] g T aT=] 0] =To1 - IR T 0-24VDC
Poziom napigcia, 10giczny 0" 10giKa PNP .....iiriiiiiiii i e <5VvDC
Poziom napiecia, 10giczny ‘17 10gika PNP ..o e > 10V DC
Poziom napiecia, logiczny ‘0’ logika NPN3) ... > 19V DC
Poziom napiecia, logiczny "1’ 10gika NPN3) ... e e e eeas <14V DC
Napiecie MaKSYMalNE NA WYJSCIU ..uiuiuiieitiiirtetet ittt ettt e e e e e et ear et rteneaeraeneneaarnenenernenenes 28V DC
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REZYSLANCIA WEJSCIOWE, Ri  1ueuvitiniititiiie ittt st ettt tteneae s eaeae s etene et ettt asraenesesenensesrnenererrenens ok. 4 kQ
Wszystkie wejscia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV)

i innych zaciskow wysokiego napiecia.

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wyjscia.

2) Zacisk 37 jest dostepny tylko w urzadzeniu FC 302. Mozna go wykorzystaé tylko jako

wejscie ,,bezpieczny stop". Zacisk 37 jest odpowiedni do instalacji kategorii 3, zgodnie z EN

954-1 (bezpieczny stop wedtug kategorii 0 EN 60204-1).

3) Wyjatek: Zacisk 37 pracuje tylko w logice PNP.

Wejscia analogowe:

Liczba WEJSE @analogoWyCh ..o e 2
[NV LT =T gl Lol 1] (6 T 53, 54
17/ 2 2 P Napiecie lub prad
LAY A Lo T o Y7 o TV Przetacznik S201 i przetacznik S202
Tryb NAPIECIA .iviiii i Przetacznik S201/przetacznik S202 = WYL, (U)
Poziom napiecia ........coeeiiiiiiiiiii FC 301: 0 do + 10/ FC 302: -10 do +10 V (skalowane)
REZYStanCja WEJSCIOWA, Ri wuiuiuiiiiiiiititet e ettt ettt e e e et et e e et et s e e e e e e eneaeas okoto 10 k?
N oY =T ol L g 1 = PPN £20V
Tryb Pradu .o e Przetaqcznik S201/przetacznik S202 = ZAL. (I)
(204 To T 0 oY = [« LU R 0/4 do 20 mA (skalowany)
REZYSTANCIA WEJSCIOWA, Ri +vuitiiiieitiiititiet ettt ettt et e e e et e ea et s e et s e et e et e e e a e e n e et e enanaenenns okoto 200 ?
o 5T 0 1= 30 mA
Rozdzielczos¢ dla WejSCE @analogOWYCh ..uuieiiie it 10 bit (+ znak)
Doktadno$¢ wejSCe analogOWYCN .u.viuieiiiieiii i Maks. btad 0,5% w petnej skali
Y= o) 2o Y=ol o Y= 1 2 1 = 100 Hz

Wejscia analogowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i
innych zaciskow wysokiego napiecia.

Wejscia impulsowe/enkodera:

Programowalne wejscia impulSOWE/ENKOAEIa ....iviviiiiieiiiiiei et a e enes 2/1
Numer zacisku impulSOWEGO/ENKOAEIE ..ucuiuiririririririt it ire e e e e raeenerenes 29, 331/ 18, 32, 332
Czestotliwos$¢ maks. na zacisku 18, 29, 32, 33 ..cvciiiiiiiiieireieiennenenens, 110 kHz (push-pull; przeciwsobnie)
Czestotliwos$é maks. na zacisku 18, 29, 32, 33 .iiiiiiiriiiiiieiriiriiieeiene e 5 kHz (otwarty kolektor)
CzestotliwosS¢ Min. Na ZacCiSKU 18, 29, 32, 33 .iuiiiiiiiiiiiiiiat it iee e tet et e e e e eaeaeararaeaaaenateararaaans 4 Hz
POZIOM NAPIECIA +iiviiiiiii i e patrz sekcja dot. wejscia cyfrowego
Napiecie MaksSymMalNg Na WYJSCIU .euiuiuiuieitiiit ittt et e e e et et e et e e e e e e e e enene e ranenanas 28 Vv DC
REZYSLANCIA WEJSCIOWA, Ri  ceuvitinieitiie ittt et ettt ettt ee e e e e e et eaeae e rteaee e raeneeraenenerarnenenerrenens ok. 4 kQ
Doktadnos¢ wejscia impulsowego (0,1 - 1 KHZ) .oovviiiiiiiiiiiiiieieeeeeene Maks. btad: 0,1% w petnej skali
Doktadnos¢ wejscia enkodera (1 -110 KHZ) vovvviriiiiiiiiiiieeecneeee Maks. btad: 0,05 % w petnej skali

Wejscia impulsowe i enkodera (zaciski 18, 29, 32, 33) sq galwanicznie izolowane od napiecia
zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

1) Wejscia impulsowe to 29 i 33

2) Wejscia enkodera: 18 = Z, 32 = Ai 33 =B

Wyjscie cyfrowe:

Programowalne wyjscia CyfroWe/iMPUISOWE . ..iviieiiiiit ittt e et e e eeas 2
N U0 g1 a2 Yl £ U 27,29 1)
Poziom napiecia przy wyjsciu cyfrowym/czestotliWOSCIOWYM ...iuiuirieiiiiii i aeaes 0-24V
Maks. prad wyjSciowy (UJSCIE TUD ZFOAI0) ..viuiieieiiit i e 40 mA
Maks. obcigzenie przy WyjSCiu CZEStOtIIWOSCIOWY M ..viuiiititi it et et et et e e e e et e e et eneneraeneneraenenes 1 kQ
Maks. obcigzenie pojemnosciowe przy wyjsciu czestotliWoSCIOWYM ...vvviriiiiiiiriii e eens 10 nF
Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwoSCIOWYM ..o.ivviiiiiiiiiiiii e 0 Hz
Maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwoSCioWymM .....veviiiviiiiiiniiiiniiiieeneean, 32 kHz
Doktadnos$¢ na wyjsciu czestotliwoSCIoOWYM ...o.iviviiiiiiiiiire e Maks. btad: 0,1 % w petnej skali
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Rozdzielczos$¢ na wyjsciach CZestotliWOSCIOWYCN ..uiiviriiiii it e e e s e eaeraeaas 12 bit
1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowaé rowniez jako wyjscia.

Wyjscie cyfrowe jest galwanicznie izolowane
od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw
wysokiego napiecia.

Wyjscie analogowe:

Liczba programowalnych wyjS¢ @analogoWyCh ....ueeiiiiiiiiie e et e e e 1
(N0 [ =T il ol =] QU [ PP 42
Zakres pradu przy WYJSCIU @NalOgOWY M uueeiriieitereiie s et esenee e steneaertraeneaerseneneesenenersrnenes 0/4- 20 mA
Obcigzenie maks. do masy przy WYjSCil @nalogOWY M .i.uiuiriiiiiie it re et e s e e eneneraes 500 Q
Doktadnos$¢ na wyjsciu @analogoOWY M ..vuivieuiriiiirieieii et ree e eeaeaneaas Maks. bfad: 0,5 % w petnej skali
RozdzielczoS$E Na WyjJSCiU @nalogOWY M .uiuiuieiitie ettt e e et et r e e e e e e e e eeaeas 12-bitowa

Wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i
innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC:

NN T L g T ol Lo 1= (U N 12, 13
ObcigzZenie Maks. ..o FC 301: 130 mA / FC 302: 200 mA
Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV), lecz posiada ten

sam potencjat, co wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe.

Karta sterujaca, wyjscie 10 V DC:

N U0 g1 2= Tl £ (U 50
N AP IECIE WY TS CIOWE 1 uiuitiitit ittt ettt et e et et e e et et r e et e e et r e e e e 10,5V £0,5V
(O oo = =T o [N 0 0 1= 5 PP 15 mA

Zasilanie 10 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i
innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujgca, komunikacja szeregowa RS 485:

NUMEE ZACISKU e e e e e e e anees 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
NUMEE ZACISKU Bl 1.ttt et et et e et e e e e e e e e eaanenes Masa dla zaciskow 68 i 69
Komunikacja szeregowa RS 485 jest funkcjonalnie oddzielona i galwanicznie

izolowana od napiecia zasilania (PELV).

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB:

1] =1 g o F= e B U 1] = S PRI 1.1 | /4
L A o4 = T U 1] = Standardowa wtyczka urzadzenia USB
Potgczenie z komputerem zostato wykonane za pomocg standardowego kabla USB host/urzadzenie.

Ztacze USB jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskdw wysokiego napiecia.

Wyjscia przekaznikowe:

Programowalne WyjScia PrzeKaZniKOWE ....iuieiriririieireiieirieieieireneieeeeneneesenenenersensn FC 301: 1/ FC 302: 2
Numer zacisku, karta sterujaca .................. 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny)
Obcigzenie maks. zacisku (AC) na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny) karty

L] W= g1 == 240V AC, 2 A
Obcigzenie maks. zacisku (AC) na 4-5 (zwierny) karty sterujacej ......cccvivviiiiiiiiiiiiinninennnn, 400 VAC, 2 A
Obcigzenie min. zacisku na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny) karty

(<] U =Tl = PP 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Styki przekaznikowe sgq galwanicznie izolowane od reszty obwodu przez wzmocniong izolacje.
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Dtugos¢ i przekrdj poprzeczny kabli:

Maks. diugosc kabla silnika, ekranowanego/zbrojonego .........ccccvevvvvvvennnnn. FC 301: 50 m / FC 302: 150 m
Maks. diugosc kabla silnika, nieekranowanego/niezbrojonego .................... FC 301: 75m / FC 302: 300 m
Maks. przekréj poprzeczny do silnika, patrz nastepna sekcja.

Maks. przekrdj poprzeczny przewoddow sterujacych, przewdd sztywny ... 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Maks. przekroj poprzeczny przewodow sterujacych, przewod elastyczny ......ccoovevvvveninnnen. 1 mm2/18 AWG
Maks. przekrdj poprzeczny przewoddéw sterujacych, przewdd z rdzeniem zamknietym ...... 0,5 mmZ2/20 AWG

Dtugosc¢ kabla i wydajnos¢ RFI
FC 30x Filtr Napiecie zasilania Zgodnosc¢ RFI przy maks. dtugosci kabla silnika
FC 301 Z filtrem A1l 200-240V /380 -500V #1#5 m. EN 55011 Grupa A2
FC 302
FC 301 Z Al1/B 200 -240V /380 -500V #1#40 m. EN 55011 Grupa Al
#1#10 m. EN 55011 Grupa B
FC 302 Z A1/B 200 -240V /380 -500V #1#150 m. EN 55011 Grupa Al
#1#40 m. EN 55011 Grupa B
FC 302 Brak filtra RFI 550 - 600 V Niezgodnos¢ z EN 55011

W niektdrych przypadkach nalezy skrdcic¢ kabel silnika, aby zapewni¢ zgodnos¢ z EN 55011 A1 i EN 55011 B.
Nalezy stosowac tylko przewody miedziane (60/75°C).

Wydajnos$¢ karty sterujace;j:
OdSstep SKANOWENIA ittt i et a e a e aaaaaas FC 301: 10 ms/ FC 302: 1 ms

Charakterystyki sterowania:

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej przy 0 - 1000 Hz ...... FC 301: +/- 0,013 Hz / FC 302: +/- 0,003 Hz
Doktadnos$¢ powtarzania dla Dokfadnego startu/stopu (zaciski 18, 19) FC301: =+ 1ms/FC302: =+ 0,1 ms
Czas reakcji systemu (zaciski 18, 19, 27, 29, 32, 33) .oiviiiiiiiiiiiieiinnnns FC 301: =20 ms/FC302: =2 ms
Zakres regulacji predkosci (petla otwarta) ......coovvviiiiiiiiiiii 1:100 predkosci synchronicznej
Zakres regulacji predkosci (petla zamknieta) .....ovvvvviiiiiiiiiiiiiiieinea, 1:1000 predkosci synchronicznej
Doktadnos$c¢ predkosci (petla otwarta) .....oovvvevvvieniiineiiinennnan, 30 - 4000 obr/min: Maks. btad £8 obr/min
Doktadnos$c¢ predkosci (petla zamknieta) ....cocoveveiiiiiiiiiiinnns 0 - 6000 obr/min: Maks. btad £0,15 obr/min
Charakterystyki sterowania opierajq sie na 4-biegunowym silniku asynchronicznym

Otoczenie:

(@018 o1V PP IP 20
Dostepny ZeStaWw ODUAOWY  ...oniiiiii et ettt a e e e e e IP21/TYP 1/IP 4X gdra
B e [ = 1o PP 1,0g
Maks. wilgotnos$¢ wzgledna .............. 5% - 95% (IEC 721-3-3; Klasa 3K3 (niekondensujaca) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 721-3-3), DEZ POKIYCIA ...eevvrrrrueeeeieeseieeeeeeesseeseeseeseeeeeseenieneees klasa 3C2
Srodowisko agresywne (IEC 721-3-3), Z POKIYCIEM w.uuieeierrenieeeeeesieeeeeeeesee e e e e s e e e eereneaeeees klasa 3C3
Temperatura OtOCZENIA ...vivviiiiii i e Maks. 50 °C ($rednie 24h maksimum 45 °C)

Obnizanie wartosci znamionowych w wysokiej temperaturze otoczenia - patrz warunki
specjalne w Zaleceniach projektowych

Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy pPrzemyStOWE] ....c.iiviiiiiiiiiiiiii i reeeeas 0°C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej WydajnoSCi .....c.vvveveiriiiieieiiiiiieieieneeeeienenans -10 °C
Temperatura podczas magazynNowania/tranSPOrtU ...ievveieiiriiieeierierieae i ineaaeaneeaeaans -25 - +65/70 °C
Maksymalna wysokoSE Nad POZIOMEM MOFZA  tviviuieisireniie ittt eseteetertentaeisrteneaeasraeaeasereneaersenenens 1000 m

Obnizanie wartosci znamionowych na duzej wysokosci - patrz warunki specjalne w Zaleceniach projektowych
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Normy EMC, EMIiSja ...vvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieans EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, (EN 50081-1/2)
[N oY 0 VN =1\ (O @ o s Yo o g o Y- ol EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, (EN 50082-1/2)

Patrz sekcja dotyczaca warunkéw specjalnych w Zaleceniach projektowych

Zabezpieczenia i funkcje:

e Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

e Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli
temperatura wzrosnie do 95°C = 5°C. Nie mozna zresetowac¢ alarmu temperatury przecigzenia
dopdki temperatura radiatora nie spadnie ponizej 70°C + 5°C.

e Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed doziemieniem na zaciskach silnika U, V, W.

e W razie braku fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wytacza sie lub generuje ostrzezenie.

e Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci
wylaczy sie, jesli to napiecie bedzie zbyt niskie lub zbyt wysokie.

e Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed btedami doziemienia na zaciskach silnika U, V, W.
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Usuwanie usterek

O Ostrzezenia/Komunikaty alarmowe
Ostrzezenie lub komunikat alarmowy pojawia sie na wyswietlaczu razem z tekstem opisujgcym problem.
Ostrzezenie zniknie z wys$wietlacza dopiero po usunieciu btedu, natomiast czerwona dioda alarmowa bedzie
pulsowa¢ do momentu naciéniecia przycisku [RESET]. Ponizsza tabela zawiera rézne ostrzezenia i alarmy
oraz informacje, czy btad zablokowat urzadzenie FC 300. Po pojawieniu sie komunikatu Alarm/Wytgczenie z
blokada, nalezy odcig¢ zasilanie i usungc¢ przyczyne btedu. Ponownie podtgczy¢ zasilanie. Urzgdzenie FC
300 zostato zresetowane. Komunikat Alarm/Wytgaczenie mozna zresetowac recznie na trzy sposoby:

1. Za pomocq przycisku funkcyjnego [OFF].
2. Za pomocg wejscia cyfrowego.
3. Za pomoca komunikacji szeregowej.

Mozna réowniez wybrac reset automatyczny w parametrze 14-20 Tryb resetowania. Kiedy krzyzyk
pojawi sie przy ostrzezeniu i alarmie, oznacza to, ze albo ostrzezenie wystapito przed alarmem,
albo istnieje mozliwos¢ okreslenia, czy przy danej usterce ma by¢ wyswietlane ostrzezenie czy
alarm. Na przyktad, jest to mozliwe w parametrze 1-40 Zabezpieczenie termiczne silnika. Po
alarmie/wyfaczeniu dojdzie do wybiegu silnika i alarm oraz ostrzezenie beda pulsowaé na urzadzeniu
FC 300. Jesli btad zniknie, bedzie pulsowa¢ tylko dioda alarmowa.
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Nr Opis Os- Alarm/Wylacze- Alarm/Wytaczenie
trzezenie nie z blokada
1 Niskie 10 V X
2 Btad Live zero (X) (X)
3 Brak silnika X
4 Brak fazy zasilania X X X
5 Wysokie napiecie obwodu posredniego DC X
6 Niskie napiecie obwodu posredniego DC X
7 Przepiecie DC X X
8 Napiecie DC ponizej dopuszczalnego X X
9 Przecigzenie inwertera X X
10 Przekroczenie temperatury silnika (ETR) X X
11 Przekroczenie temperatury silnika (termistor) X X
12 Ograniczenie momentu X X
13 Przetezenie X X X
14 Btad doziemienia X X X
16 Zwarcie X X
17 Std. time-out magistrali (X) (X)
18 HP time-out magistrali kom. X X
25 Zwarcie rezystora hamulca X
26 Ogr. mocy rezystora hamulca X X X
27 Btad tranzystora hamulca X
29 Nadmierna temp. przetwornicy czest. X X X
30 Brak fazy U silnika X X
31 Brak fazy V silnika X X
32 Brak fazy W silnika X X
33 Btad natadowania X
34 Btad magistrali komunikacyjnej X X
35 Poza zakresem czestotliwosci X
36 Btad zasilania X X
38 Btad wewnetrzny X X
47 Btad zasilania 24 V X X X
48 Btad zasilania 1,8 V X X
49 Ograniczenie predkosci X
50 Procedura AMA nie powiodta sie X
51 AMA kontrola Unom i Inom X
52 AMA maty Inom X
53 AMA silnik zbyt duzy X
54 AMA silnik zbyt maty X
55 Parametr AMA poza zakresem X
56 AMA przerwane przez uzytkownika X
57 AMA time-out X
58 Btad wewnetrzny AMA X
59 Ograniczenie pradu X
60 Regulator przepiecia X
61 Utrata enkodera (X) (X)
(X) Zaleznie od parametru
Wskazanie diody OSTRZEZENIE 1
Ostrzezenie z6tta Niskie 10 V:
Alarm czerwona pulsujaca Napiecie 10 V zacisku 50 na karcie sterujacej
Wytaczenie z blokadg z6tta i czerwona spadto ponizej 10 V.
54
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Zmniejszy¢ obcigzenie zacisku 50, poniewaz
zasilanie 10 V jest przecigzone. Maks. 15
mA lub minimum 590 (.

OSTRZEZENIE/ALARM 2

Btad Live zero:

Sygnat na zacisku 53 lub 54 nie przekracza
50% wartosci ustawionej w par. odpowiednio
6-10, 6-12, 6-20 lub 6-22.

OSTRZEZENIE/ALARM 3

Brak silnika:

Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie
podtaczono zadnego silnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 4

Brak fazy zasilania:

Brak fazy po stronie zasilania lub niezrownowazenie
napiecia zasilania jest zbyt duze.

Ten komunikat pojawia sie réwniez w

przypadku btedu prostownika wejsciowego w
przetwornicy czestotliwosci.

Nalezy sprawdzi¢ napiecie i prady zasilania
przetwornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 5

Wysokie napiecie obwodu posredniego DC:
Napiecie obwodu posredniego (DC) jest wyzsze,
niz ograniczenie przepiecia w uktadzie sterowania.
Przetwornica czestotliwosci nadal jest aktywna.

OSTRZEZENIE 6:

Niskie napiecie obwodu posredniego DC
Napiecie obwodu posredniego (DC) jest nizsze,
niz ograniczenie przepiecia w uktadzie sterowania.
Przetwornica czestotliwosci nadal jest aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7

Przepiecie DC:

Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza
ograniczenie, po pewnym czasie przetwornica
czestotliwosci wytaczy sie.

Mozliwe korekty:

Podtaczy¢ rezystor hamulca

Wydtuzy¢ czas rozpedzania/hamowania
Aktywowa¢ funkcje w par. 2-10
Zwiekszy¢ par. 14-26

Podtaczy¢ rezystor hamulca. Wydtuzy¢ czas
rozpedzania/hamowania

MG.33.A2.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss

Ograniczenia alarmdéw/ostrzezen:

Napiecie 185 373 532
ponizej do-
puszczalnego
Ostrzezenie 205

410 585
o niskim
napieciu
Ostrzezenie
o wysokim
napieciu (bez
hamulca - z

hamulcem)
Przepiecie

390/405 810/840 943/965

410 855 975

Podane napiecia to napiecie obwodu posredniego
urzadzenia FC 300 z tolerancjg = 5 %. Odpowiednie
napiecie zasilania to napiecie obwodu posredniego
(obwdd posredni DC), podzielone przez 1,35

OSTRZEZENIE/ALARM 8

Napiecie DC ponizej dopuszczalnego:

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie
ponizej ograniczenia "ostrzezenie o niskim napieciu"
(patrz tabela powyzej), przetwornica czestotliwosci
sprawdza, czy podiaqczono zasilanie rezerwowe 24 V.
Jesli w ogodle nie podtaczono zasilania rezerwowego
24 V, przetwornica czestotliwosci wytaczy sie po
odpowiednim czasie, zaleznie od urzadzenia.

Aby sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada
napieciu przetwornicy czestotliwosci, patrz

Ogdlne warunki techniczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 9

Przeciazenie inwertera:

Przetwornica czestotliwosci wytaczy sie z powodu
przecigzenia (zbyt duzy prad przez zbyt dtugi
czas). Licznik elektronicznego, termicznego
zabezpieczenia inwertera generuje ostrzezenie przy
98% i wytacza sie przy 100%, generujac alarm.
Nie mozna zresetowac przetwornicy czestotliwosci
dopdki licznik znajduje sie ponizej 90%.

Btad polega na tym, ze przetwornica czestotliwosci
jest przecigzona o wiecej niz 100% przez

zbyt dtugi czas.

OSTRZEZENIE/ALARM 10

Przekroczenie temperatury silnika ETR:
Wedtug elektronicznego zabezpieczenia termicznego @
(ETR), silnik jest zbyt goracy. Mozna zdecydowag,

czy przetwornica czestotliwosci ma generowac
ostrzezenie czy alarm, kiedy licznik osiggnie
100% w par. 1-90. Btad polega na tym, ze

°
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silnik jest przecigzony o wiecej niz 100% przez
zbyt dtugi czas. Nalezy sprawdzié, czy par. 1-24
silnika jest ustawiony prawidtowo.

OSTRZEZENIE/ALARM 11

Przekroczenie temp. silnika (termistor):
Termistor lub ztgcze termistora jest odtgczone.
Mozna zdecydowaé, czy przetwornica czestotliwosci
ma generowac ostrzezenie czy alarm, kiedy licznik
osiggnie 100% w par. 1-90. Sprawdzi¢, czy termistor
jest poprawnie podtaczony miedzy zaciskiem 53
lub 54 (analogowe wejscie napiecia) i zaciskiem
50 (zasilanie + 10 V), lub miedzy zaciskiem 18
lub 19 (tylko wejscie cyfrowe PNP) i zaciskiem 50.
Jesli uzywany jest czujnik KTY, nalezy sprawdzié
poprawnos$c¢ potaczenia miedzy zaciskami 54 i 55.

OSTRZEZENIE/ALARM 12
Ograniczenie momentu:

Moment jest wyzszy, niz wartos¢ w par.
4-16 (w pracy silnika) lub w par. 4-17 (w
pracy generatorowej).

OSTRZEZENIE/ALARM 13

Przetezenie:

Ograniczenie pradu szczytowego inwertera (ok.
200% pradu znamionowego) jest przekroczone.
Ostrzezenie trwa ok. 8-12 sekundy, po

czym przetwornica czestotliwosci wytacza sie,
generujac alarm. Nalezy wytaczy¢ przetwornice
czestotliwosci i sprawdzi¢, czy mozna obrocié
wat silnika oraz czy moc silnika jest odpowiednia
do przetwornicy czestotliwosci.

Jesli zostanie wybrane rozszerzone sterowanie
hamulcem mechanicznym, wytaczenie mozna
zresetowac z zewnatrz.

ALARM: 14

Btad doziemienia:

Wystepuje przebicie miedzy faza wyjsciowq

a ziemia, albo w kablu miedzy przetwornica,
czestotliwosci i silnikiem, albo w samym silniku.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci

i naprawi¢ btad doziemienia.

ALARM: 16

Zwarcie:

Wystepuje zwarcie w silniku lub na zaciskach silnika.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci

i zlikwidowa¢ zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17

Time-out stowa sterujacego:

Wystepuje brak komunikacji do przetwor-

nicy czestotliwosci.

Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze
par. 8-04 NIE zostat ustawiony na WY%..
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Jesli par. 8-04 jest ustawiony na Zatrzymaj i
wytgcz, wygeneruje ostrzezenie i przetwornica
czestotliwosci zacznie hamowa¢, az do
wylaczenia, generujac alarm.

Mozna zwiekszy¢ par. 8-03 Czas time-out
stowa sterujgcego.

OSTRZEZENIE 25

Zwarcie rezystora hamulca:

Rezystor hamulca jest monitorowany podczas
pracy. Jesli pojawi sie w nim zwarcie, funkcja
hamowania zostanie wytgczona i pojawi sie
ostrzezenie. Przetwornica czestotliwosci nadal
pracuje, ale bez funkcji hamowania. Wytaczy¢
przetwornice czestotliwosci i wymieni¢ rezystor
hamulca (patrz par. 2-15 Kontrola hamulca.

ALARM/OSTRZEZENIE 26

Ogr. mocy rezystora hamuilca:

Moc przesytana do rezystora hamulca obliczona jest
jako wartos¢ procentowa, jako wartos¢ srednia z
ostatnich 120 s na podstawie wartosci rezystancji
rezystora hamulca (par. 2-11) i napiecia obwodu
pos$redniego. Ostrzezenie jest aktywne, kiedy
rozproszona moc hamowania przekracza 90%. Jesli
w par. 2-13 wybrano Wytgczenie [2], przetwornica
czestotliwosci wytacza sie i generuje ten alarm, kiedy
rozproszona moc hamowania przekracza 100%.

OSTRZEZENIE 27

Btad tranzystora hamulca:

Tranzystor hamulca jest monitorowany podczas
pracy i jesli wystgpi na nim zwarcie, funkcja
hamowania wytacza sie i pojawi sie ostrzezenie.
Przetwornica czestotliwosci nadal moze pracowac,
lecz poniewaz tranzystor hamulca jest zwarty,
znaczna moc jest przesytana do rezystora hamulca,
nawet jesli jest on nieaktywny.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci

i odtaczyc¢ rezystor hamulca.

Ostrzezenie: Jesli tranzystor hamulca
jest zwarty, istnieje ryzyko przesytania
@  znacznej mocy do rezystora hamulca.

ALARM/OSTRZEZENIE 28

Kontrola hamulca zakonczyta sie
niepowodzeniem:

Btad rezystora hamulca: rezystor hamulca
nie jest podtaczony/nie dziata.

ALARM 29

Nadmierna temperatura przetwornicy
czestotliwosci:

Jesli obudowa jest klasy IP 20 lub IP 21/TYP
1, temperatura wytaczenia radiatora wynosi
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95 °C £5 °C. Btedu temperatury nie mozna
zresetowad, dopoki temperatura radiatora nie
spadnie ponizej 70°C £ 5 °C.

Moze to by¢ nastepujacy btad:

- Zbyt wysoka temperatura otoczenia
- Zbyt dtugi kabel silnika

ALARM 30

Brak fazy U silnika:

Brak fazy U silnika miedzy przetwornicqy
czestotliwosci i silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci
i sprawdzi¢ faze U silnika.

ALARM 31

Brak fazy V silnika:

Brak fazy V silnika miedzy przetwornicg
czestotliwosci i silnikiem.

Nalezy wytgczy¢ przetwornice czestotliwosci
i sprawdzi¢ faze V silnika.

ALARM 32

Brak fazy W silnika:

Brak fazy W silnika miedzy przetwornicg
czestotliwosci i silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci
i sprawdzi¢ faze W silnika.

ALARM: 33

Btad natadowania:

Wystgpito zbyt wiele zataczen zasilania w krotkim
okresie czasu. Dozwolona liczba zataczen
zasilania w ciqgu jednej minuty zostata podana
w Ogdinych warunkach technicznych.

OSTRZEZENIE/ALARM 34

Btad magistrali komunikacyjnej:
Magistrala komunikacyjna na karcie opcji
komunikacji nie dziata.

OSTRZEZENIE 35

Poza zakresem czestotliwosci:

To ostrzezenie jest aktywne, jesli czestotliwos¢
wyjSciowa osiagneta swoje Ostrzezenie o niskiej
predkosci (par. 4-52) lub Ostrzezenie o wysokiej
predkosci (par. 4-53). Jesli przetwornica
czestotliwosci znajduje sie w trybie Regulacja
procesu, petla zamknieta (par. 1-00), na

wyswietlaczu jest wyswietlane aktywne ostrzezenie.

Jesli przetwornica czestotliwosci nie jest w tym
trybie, bit 008000 Poza zakresem czestotliwosci
w rozszerzonym stowie statusowym jest aktywny,
ale na wyswietlaczu nie ma ostrzezenia.
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ALARM 38

Btad wewnetrzny:

Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 47

Niskie zasilanie 24 V:

Zewnetrzne zasilanie rezerwowe 24 V DC moze
by¢ przecigzone. W przeciwnym razie nalezy
skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 48

Niskie zasilanie 1,8 V:

Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 49

Ograniczenie predkosci:

Nalezy skontaktowaé sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

ALARM 50

Procedura AMA nie powiodta sie:
Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

ALARM 51

AMA kontrola Unom i Inom:
Prawdopodobnie ustawienie napiecia, pradu
i mocy silnika jest nieprawidtowe. Nalezy
sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 52

AMA maty Inom:

Prad silnika jest zbyt maty. Nalezy
sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 53

AMA silnik zbyt duzy:

Silnik jest zbyt maty dla przeprowadzania
procedury AMA.

ALARM 54

AMA silnik zbyt maty:

Silnik jest zbyt maty dla przeprowadzania
procedury AMA.

ALARM 55

Parametr AMA poza zakresem:

Wartosci par. znalezione w silniku przekraczajq
dopuszczalny zakres.

ALARM 56
AMA przerwane przez uzytkownika:
AMA zostato przerwane przez uzytkownika.
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ALARM 57 ALARM 68
AMA time-out: Zatgczony Bezpieczny stop:
Nalezy sprébowac uruchomi¢ AMA ponownie Zostat uruchomiony Bezpieczny stop. Aby
kilka razy, az AMA zostanie wykonane. Nalezy wznowi¢ normalng prace nalezy doprowadzié
pamietaé, ze kolejne rozruchy moga rozgrzac silnik 24 V DC do zacisku 37, a nastepnie wysta¢
do poziomu, w ktdrym zostanie przekroczona sygnat Reset (przez magistrale, wejscie/wyjscie
rezystancja Rs i Rr. Jednak w wiekszosci cyfrowe lub przycisk [RESET]).
przypadkéw nie jest to stan krytyczny.

ALARM 80
ALARM 58 Przetwornica czestotliwosci sprowadzona
Blad wewnetrzny AMA: do wartosci domysinej:
Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem Po recznym resecie (trzypalcowym) ustaw-
firmy Danfoss. ienia parametréw sg sprowadzane do

. ustawien domysinych.
OSTRZEZENIE 59

Ograniczenie pradu:
Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 61

Utrata enkodera:

Nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 62

Maksymalny limit czestotliwosci wyjsciowej:
Czestotliwos$¢ wyjsciowa jest wyzsza od
czestotliwosci ustawionej w par. 4-19.

ALARM 63

Staby hamulec mechaniczny:

Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu
~Zwolnienia hamulca" w oknie czasowym
,OpoOznienia startu".

OSTRZEZENIE 64

Ograniczenie napiecia:

Kombinacja obcigzenia i predkosci wymaga
wyzszego napiecia silnika, nize rzeczywiste
napiecie obwodu posredniego DC.

OSTRZEZENIE/ALARM/WYI’.ACZENIE 65
Nadmierna temperatura karty sterujacej:
Nadmierna temperatura karty sterujacej: Temper-
atura wytaczenia karty sterujacej wynosi 80° C.

OSTRZEZENIE 66

Niska temp. radiatora:

Zmierzona temperatura radiatora wynosi 0° C.
Moze to oznaczac, ze czujnik temperatury jest
wadliwy, co powoduje wzrost predkosci wentylatora
do maksymalnej, kiedy element zasilania lub
karta sterujgca jest bardzo goraca.

ALARM 67

Konfiguracja opcji ulegta zmianie:

Od ostatniego wytaczenia zasilania dodano lub
usunieto jedng lub wiecej opcji.
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