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VLT Serie 5000

Betjeningsvejledning
Softwareversion: 3.7x

C€ C

Denne betjeningsvejledning kan anvendes til alle VLT Serie
5000-frekvensomformere med softwareversion 3.7x.

Se softwareversionsnummeret i parameter 624.

CE- og C-tick-maerkningen geelder ikke for VLT 5001-5250,
525-600 V-apparater.

Denne Betjeningsvejledning er fremstillet som et veerktej til dig som skal installere, betjene og programmere
VLT Serie 5000.

Betjeningsvejledning: er udformet som en vejledning i, hvordan du sikrer optimal installation,
idriftseetning og service.

Design Guide: Giver alle nyttige informationer nar der skal projekteres, samt giver et
godt indblik i teknologi, produktprogram, tekniske data osv.

Betjeningsvejledning, herunder Quick Setup, leveres sammen med apparatet.

Nar denne Betjeningsvejledning leeses igennem, vil du finde diverse symboler, som du skal veere seerligt
opmaerksom pa.

Symbolerne som benyttes er:

Indikerer en generel advarsel
A 2 Indikerer en advarsel for hgjspaending.

NB!:
'@ Indikerer noget, som ber bemaerkes af lasseren

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Frekvensomformerens spaending er
/6\ farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen
Ukorrekt montering af motoren eller VLT

frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af

materiel, alvorlig personskade eller dad.

Overhold derfor anvisningerne i denne manual

samt lokale og nationale reglementer og 7.
sikkerhedsbestemmelser.

VLT® Serie 5000

6. Fjern ikke stikkene til motor -og netforsyningen,
nar frekvensomformeren er tilkoblet net- forsyning.
Kontrollér at netforsyningen er afbrudt, og

at den forngdne tid er gaet, inden du fierner
motor -og netstikkene.

Veer opmaerksom pa at frekvensomformeren har

m Disse regler angar din sikkerhed
1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal veere

koblet fra i forbindelse med reparationsarbejde.
Kontrollér at netforsyningen er afbrudt, og

at den fornadne tid er gaet, inden du fierner
motor -og netstikkene.

. Tasten [STOP/RESET] pa frekvensomformerens
betjeningspanel aforyder ikke for netforsyningen og
méa derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

. Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren
skal sikres imod forsyningsspaending og motoren
skal sikres imod overbelastning iflg. geeldende

flere spaendingstilgange end L1, L2 og L3, nar
loadsharing (sammenkobling af DC mellemkreds)
og ekstern 24 V DC er installeret. Kontrollér at alle
spaendingstilgange er afbrudt og den fornadne tid
er gaet inden reparationsarbejdet pabegyndes.

m Advarsel mod ugnsket start

1.

Motoren kan bringes til stop med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer eller
lokalt stop, mens VLT frekvensomformeren

er tilsluttet netforsyning.

Hvis personsikkerhed kreever, at der ikke

ma forekomme utilsigtet start, er disse
stopfunktioner ikke tilstraekkelige.

nationale og lokale bestemmelser. 2. Under parameterbehandling kan der forekomme
. Leekstremmene til jord er hgjere end 3,5 mA. motorstart. Aktiver derfor altid stoptasten
. Beskyttelse mod overbelastning af motor, er ikke [STOP/RESET], hvorefter data kan esndres.
indeholdt i fabriksindstillingen. Hvis funktionen 3. En stoppet motor kan starte, hvis der opstar

gnskes, indstilles parameter 128 pa dataveerdi

ETR trip eller dataveerdi ETR advarsel .

Bemaerk: Funktionen initialiseres ved 1,16 x nominel
motorstrem og nominel motorfrekvens. For det
nordamerikanske marked: ETR funktionerne sarger
for overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse
20, i overensstemmelse med NEC.

fejl i frekvensomformerens elektronik eller hvis
en midlertidig overbelastning, en fejl opherer i
forsyningsnettet eller i motortilslutningen.

m Installation af mekanisk bremse
Slut ikke en mekanisk bremse til frekvensomformerens
udgang, fer de relevante parametre for
bremsestyring er indstillet.

(Valg af udgang i parameter 319, 321, 323 eller 326 og
indkoblingsstrem og -frekvens i parameter 223 og 225).

m Brug pa isoleret netkilde
Se afsnittet RFI-switch i forbindelse med brug
pé isoleret netkilde.
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Darfoss

VLT® Serie 5000

A Advarsel:

Det kan veere forbundet med livsfare at berore de elektriske dele,
ogsa efter at netforsyningen er koblet fra.

Veer samtidig opmaerksom pé andre spaendingstilgange er koblet
fra, som ekstern 24 V DC, loadsharing (sammen-kobling af DC
mellemkreds), samt motortilslutningen ved kinetisk back-up.

Ved VLT 5001 - 5006, 200-240 V: vent mindst 4 minutter

Ved VLT 5008 - 5052, 200-240 V: vent mindst 15 minutter

Ved VLT 5001 - 5006, 380-500 V: vent mindst 4 minutter

Ved VLT 5008 - 5062, 380-500 V: vent mindst 15 minutter

Ved VLT 5072 - 5302, 380-500 V: vent mindst 20 minutter

Ved VLT 5350 - 5500, 380-500 V: vent mindst 15 minutter

Ved VLT 5001 - 5005, 525-600 V: vent mindst 4 minutter

Ved VLT 5006 - 5022, 525-600 V: vent mindst 15 minutter

Ved VLT 5027 - 5250, 525-600 V: vent mindst 30 minutter

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Introduktion til Hurtig opsaetning L
Denne hurtige opsaetning vejleder dig gennem pa I I _
EMC-korrekt installation af frekvensomformeren Fiﬂi[]i |
ved tilslutning af kabler til netforsyning, motor og flfl il .
styring (fig. 1). Start og stop af motoren skal RIPIE (,51

foretages ved hjeelp af afbryderen.

Lees Tekniske data og Installation angaende
mekanisk og elektrisk installation af VLT 5122 -
5500 380-500 V, VLT 5032 - 5052 200-240 V AC
og VLT 5075 - 5250 525-600 V.

17528048.11

1

T
@

m 1. Mekanisk installation

VLT 5000-frekvensomformere kan monteres side om side. Behovet for kaling ger, at der skal veere 100 mm
luft over og under frekvensomformeren. 5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V og 5016-5062
550-600 V skal bruge 200 mm, 5072-5102, 380-500 V 225 mm).

Bor alle huller efter de mal, der er angivet i tabellen. Bemasrk venligst spaendingsforskellen mellem
apparaterne. Anbring frekvensomformeren pa veeggen. Speend alle fire skruer.

Alle mal nzevnt nedenfor er angivet i mm.

VLT-type A B C a b

Bookstyle IP 20, 200-240 V, (Fig. 2) Fr‘i“ 35—11'8'
5001 - 5003 395 90 260 384 70 H

5004 - 5006 395 130 260 384 70 Q*’%.
Bookstyle IP 20, 380-500 V. (Fig. 2) g e
5001 - 5005 395 90 260 384 70 oA

5006 - 5011 395 130 260 384 70

Compact IP 54, 200-240 V. (Fig. 3) B 9

5001 - 5003 460 282 195 260 258 t

5004 - 5006 530 282 195 330 258 58
5008 - 5011 810 350 280 560 326 Fig. 2

5016 - 5027 940 400 280 690 375 .

Compact IP 54, 380-500 V (Fig. 3) b

5001 - 5005 460 282 195 260 258 & | os
5006 - 5011 530 282 195 330 258 i é e
5016 - 5027 810 350 280 560 326 P T zg,fo

5032 - 5062 940 400 280 690 375 P J K

5072 - 5102 940 400 360 690 375 10! o
Compagt IP 20, 200-240 V (Fig. 4) P e
5001 - 5003 395 220 160 384 200 . }
5004 - 5006 305 220 200 384 200 Fig. 3

5008 560 242 260 540 200 : 85
5011 - 5016 700 242 260 680 200 2 T *ﬂ?
5022 - 5027 800 308 296 780 270 | o
Compact IP 20, 380-500 V (Fig. 4) %

5001 - 5005 395 220 160 384 200 | aA

5006 - 5011 395 220 200 384 200 !

5016 - 5022 560 242 260 540 200 : 2

5027 - 5032 700 242 260 680 200 5| At [

5042 - 5062 800 308 296 780 270 L 8.5
5072 - 5102 800 370 335 780 330 Fig. 4

6 MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m 2. Elektrisk installation, netforsyning

BEMZRK: Klemmerne kan afmonteres pa VLT 5001 -5006, 200 -240 V, VLT 5001 -5011, 380 -500 V og
VLT 5001 -5011, 550 -600 V

Slut netforsyningen til netklemmerne L1, L2 og L3 pé frekvensomformeren og til jordtilslutningen (fig. 5-8).
Ved Bookstyle-apparater monteres aflastningsbeslag til kablerne pa vaeggen. Monter det skaermede
motorkabel til motorklemmerne U, V, W og PE pa frekvensomformeren. Kontroller, at skaermen er tilsluttet
elektrisk til frekvensomformeren.

[ 10

]
@20

[ TLIT T
L1 1213
91 92 93

B
Fig. 5 Fig. 7
Bookstyle IP 20 Compact IP 20
5001 - 5011 380 - 500 V 5016 - 5102 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V 5008 - 5027 200 -240 V

5016 - 5062 525 - 600 V
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Compact IP 54
Fig. 6 5016 - 5062 380 - 500 V
Compact IP 20 og IP 54 5008 - 5027 200 - 240 V

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V
5001 - 5011 525 - 600 V
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Fig. 9
Compact IP 54
5072 - 5102 380 - 500 V

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Decfoss

VLT® Serie 5000

m 3. Elektrisk installation, styreledninger
Brug en skruetreekker til at fierne frontdeekslet
under betjeningspanelet.
Bemeerk: Klemmerne kan afmonteres. Tilslut et
provekabel mellem klemme 12 og 27 (Fig. 10)

Monter det skeermede kabel pa det eksterne
start/stop pa styreklemmerne 12 og 18.

Fig. 10

m 4. Programmering
Frekvensomformeren programmeres via styrepanelet.

Tryk pa QUICK MENU-tasten. Quick Menu vises i
displayet. Parametrene veelges ved hjeelp af pil op
og pil ned. Tryk pd CHANGE DATA-tasten for at
gendre parameterveerdien. Dataveerdierne eendres
ved hjeelp af pil op og pil ned. Tryk pa venstre- og
hojretasten for at beveege markeren. Tryk pa OK
for at gemme parameterindstillingen.

Angiv det gnskede sprog i parameter 001. Der
findes seks muligheder: engelsk, tysk, fransk,
dansk, spansk og italiensk.

Indstil motorparametrene i henhold til motorpladen:

Motoreffekt Parameter 102
Motorspeending Parameter 103
Motorfrekvens Parameter 104
Motorstrom Parameter 105

Nominel motorhastighed Parameter 106

Indstil frekvensintervallet og rampetiderne (fig. 11)

Parameter 204
Parameter 205
Parameter 207
Parameter 208

Min. reference
Max. reference
Rampe op-tid

Rampe ned-tid

Indstil Lokal/fiernbetj. i Parameter 002 til Lokal.

Udgangs— |
frekvens

f MAX.(202) T
Ref. 1

fM,N (104) 1

f MIN.(201) ]

Rampe op-tid
207/209

Rampe ned-tid
208/210

175ZA047.12

Fig. 11

m 5. Motorstart
Tryk p& START-tasten for at starte motoren. Indstil
motorhastigheden i Parameter 003. Kontroller, om
rotationsretningen er som vist i displayet. Den kan
aendres ved at bytte om pa to faser i motorkablet.

Tryk pa STOP-tasten for at stoppe motoren.

Veelg komplet eller reduceret Automatisk
motoroptimering (AMA) i Parameter 107. Se

afsnittet Automatisk motoroptimering, AMA for at
fa yderligere oplysninger om AMA.

Tryk p& START-tasten for at starte Automatisk
motoroptimering (AMA).

Tryk pé& DISPLAY/STATUS-tasten for at afslutte
Quick Menu.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Tilgeengelig litteratur
Nedenstaende liste giver et overblik over den litteratur,
som er tilgeengelig til VLT 5000. Det skal bemeerkes,
at der kan veere afvigelser fra land til land.

Leveres sammen med apparatet:

BetieningSVEJIEANING  ..vviiiiiee it aaaaan MG.51.AX.YY
VLT 5300-5500 INSTallatiONSGUIAE  .....vvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieirreiarnnnnrr s s s s s e s s asaasannes MG.56.AX.YY

Kommunikation med VLT 5000:

VLT 5000 ProfilouS-MaNUAL .......cooiiiiiiiiiiceiceies e e e e e e e e e et eeeeeaaaaa MG.10.EX.YY
VLT 5000 DeVICENET-MANUAI ... .ciiiiiiiiie e e e e e et e e e e e e et e e e e e aaaaeaaes MG.50.HX.YY
VLT 5000 LONWOIKS-MNANUAL ...t e e et e e e e e e e e et e e e e e e e ettt e e aaaaaees MG.50.MX.YY
VLT 5000 MOODUS-MEINUAL ....oeviiiiieiie s nnnnen MG.10.MX.YY
VLT 5000 INtErDUS-IMANUAL ...ttt e e e e e et e e e e e e e et e e e eeeaeeaaaes MG.10.0X.YY

Applikationsoptioner til VLT 5000:

VLT 5000 SynCPOS-0pHONSMANUAD .....iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieieiieeiee et nnnnnnan MG.10.EX.YY
VLT 5000 RegulatorplaCeringSMANUAL ............uuuueueeeeeeeueeeeeeeeeeeeeneeneeeeeneeeeeeeeneeeneeeseenennnnnnnnnennnnnnnnnnnnnns MG.50.PX.YY
VLT 5000 RegulatorsynkroniSENNGSMANUAD .........uurrrrrrrrrmrrrnrnnmmnnnmnnnnsssssssssssssssssssasssasasaasaens MG.10.NX.YY
[iTaTe JESTollaTallnTe ETe] o] 1] o SRS RSR MI.50.2X.02
WO DIE-TUNKEONSOPDTION  1.itiiiiiiiiiiiitiiiiii s MI.50.JX.02
Winder and TENSION-StYIEOPTION ..uuiiii i e e e e e e e e e aaaaaes MG.50.KX.02

Instruktioner til VLT 5000:

BelastningSTordeling oo MI.50.NX.02 -
VLT 5000 BremSemMOASTANGUE  ..vvvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e nnnn MI.90.FX.YY 8
Bremsemodstande til horisontale applikationer (VLT 5001-5011) (kun pa engelsk og tysk) .................. MI.50.SX.YY =
LOBIMOTUIB vt MI.56.DX.YY |8
Omformer til koderindgange (5V TTL til 24 V DC) (kun pa kombineret engelsk og tysk) ..........ccceeveennne. MI.50.1X.51 2
Bagplade til VLT 5000-SEIEN  ..coeiee e MN.50.XX.02

Litteratur til VLT 5000:

DESIGNQUITIE .eiiiieiiiitieee ettt e e e e ettt e e e e e e bbbt e et e e e s bbbt e e e e e s e e e e e s MG.51.BX.YY
Indbygning af VLT 5000 Profibus i et Simatic S5-SYyStEM ......vvvviiiiiiiii e MC.50.CX.02
Indbygning af VLT 5000 Profibus i et Simatic S7-SYyStEM ....uuuviiiiiiiiiie e MC.50.AX.02
Haeve/saenke 0g VLT B000-SEIIEN ...cciiiiiiiiiit e e e e ettt e e e et e e e e e e e e e e e s st r e e e e e s s snaaaaeeaeeeaaas MN.50.RX.02

Diverse (kun pa engelsk):

Protection against eleCtriCal NAzards ..........uviiiiiiiiii e MN.90.GX.02
ChoICE Of PrEFUSES ..o MN.50.0X.02
VLT ON T M@INS 1ttt e e e e e s MN.90.CX.02
Filtering of harmOoniC CUIMENTS ..o, MN.90.FX.02
Handling aggresive ENVIFIONIMENTS ....ccoiiiiii e MN.90.IX.02
CI-TI™ contactors - VLT® freQUENCY CONVEITEIS .......iieuieeieieeeieeeeeeee e et ee et ee e e erae MN.90.KX.02
VLTe frequency converters and UniOP operator PANEIS ..........uuvuviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiies MN.90.HX.02

X = versionsnummer
YY = sprogversion

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke 9
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m Generelle tekniske data

Netforsyning (L1, L2, L3):

Forsyningsspaending 200-240 V apparater .........cccccveeeeeeiiiiiiireeeeeesseiiiinennaeeens 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Forsyningsspeaending 380-500 V apparater .........cccccceeviieeeaiiieeeeiienee e 3 x 380/400/415/440/460/500 V £10%
Forsyningsspaending 525-600 V apparater ........cccvveeeieeiiiiiiiiiiiieeee e 3 x 525/550/575/600 V £10%
FOrSYNINGSTIEKVENS ..ottt et e e e e e s r e e e e e s s bbb eeeeas 48-62 Hz +/- 1%

Maks. ubalance pa forsyningsspaending:

VLT 5001-5011, 380-500 V og 525-600 V og VLT 5001-5006, 200-240V . +2.0% af nominel forsyningsspaending
VLT 5016-5062, 380-500 V og 525-600 V og VLT 5008-5027, 200-240V . +1,5% af nominel forsyningsspaending

VLT 5072-5500, 380-500 V og VLT 5032-5052, 200-240V ......ccoeviivvrnnnn. +3,0% af nominel forsyningsspaending
VLT 5075-5250, 525-B00 V ooovriiiiiiiiiiiieee ettt e e +3,0% af nominel forsyningsspaending
Reel effektfaktor (A) ...ooooeeiii i, 0,90 ved nominel belastning
EffektforskydningSfaktor (COS ©) .vvvviiiiiiiiiiiiii i e e a e e e e ae e teet ved (>0,98)
Antal afbrydere pa forsyningsindgang L1, L2, L3 ..o ca. 1 gang/min.

Se afsnittet om seerlige forhold i Designguide

VLT udgangsdata VLT-udgangsdata (U, V, W):

UdQaNGSSPEENAING  wvvvvriieeieeiiiiitiiiet e e ettt e e et e e e e e s bbb e e e e e e s s annbbnee s 0-100% af forsyningsspaendingen
Udgangsfrekvens VLT 5001-5027, 200-240 V ..o 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5032-5052, 200-240 V' ...cooiiiiiiiiiieeae et e e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5001-5052, 380-500 V' ....ccuuiiiiiiiiiiiaiiiie et a e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5062-5102, 380-500 V ...cciiiiiiiiiii 0-132 Hz, 0-450 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5122-5302, 380-500 V  ...oiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie et 0-132 Hz, 0-800 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5350-5500, 380-500 V  ...oiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie et 0-132 Hz, 0-450 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5001-5011, 525-B00 V ..cooiiiiiiiiiii 0-132 Hz, 0-700 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5016-5052, 525-B00 V' ....couuiiiiiiiiiiiaiiiie et a e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5062-5250, 525-B00 V' ...ccoiiiiiiiiiiiiae et 0-132 Hz, 0-450 Hz
Nominel motorspaending, 200-240 V @pparater ......ccc.eeeiveeiiiiiiiiiiiiieeeiieee e 200/208/220/230/240 V
Nominel motorspaending, 380-500 V apparater ........cccccccvveeiiiiiiiiiiiieeee e 380/400/415/440/460/480/500 V
Nominel motorspaending, 525-600 V @pParater .......cccvvviiiieiiiiiiiiiiiiieeee e 525/550/575 V
NOMINEI MOTOIMIEKVENS . 50/60 Hz
[1Ce] o] [gTe N ot- WUlo o= la e TR TSRS Ubegraenset
RAMIDEIET . 0.05-3600 sek.

Moment karakteristikker:

Startmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V og VLT 5001-5302, 380-500 V  ....ccevviiiiiiiiiiiiiieeniiiiiiinn, 160% i 1 min.
Startmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V og VLT 5350-5500, 380-500 V ....ccvvveeviiiiiiiiiiieeeee i 150% i 1 min.
Startmoment, VLT 5001-5250, 525-B00 V  ..ooueiieeee ettt 160% i 1 min.
S A M O M N e 180% i 0,5 sek.
JYelel) (o e Vilol g T aTe) aa 1< o A PP PRRUPPINt 100%
Overmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V og VLT 5001-5302, 380-500 V

0g VLT 50071-5250, 525-B00 V  ..1ueiiiiiiiiiiiiiitiiie ettt ettt e e e e et e e e e e s s bbb e e e e e e s s ee e e e e e nne 160%
Overmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V og VLT 5350-5500, 380-500 V  ....ivviiiieiiiiiiiiiieeeeessciiiiienn e e e 150%
Bremsemoment ved 0 omdr./min. (JUKKEL SIGITE) ..vvvviiieeiiiiiiiiiiieee e 100%

Den oplyste momentkarakteristik geelder, nér frekvensomformeren er i hgjt overmoment (160%).
| normal overmoment (110%) vil veerdierne blive lavere.
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Bremsning ved hgjt overmoment

Cyklustid (s) Bremsedriftscyklus ved Bremsedriftscyklus ved
100% moment overmoment (150/160%)
200-240 V
5001-5027 120 Kontinuerligt 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V
5001-5102 120 Kontinuerligt 40%
5122-5252 600 Kontinuerligt 10%
5302 600 40% 10%
5350-5500 300 10% 10%
525-600 V
5001-5062 120 Kontinuerligt 40%
5075-5250 300 10% 10%

Styrekort, digitale indgange:

Antal programmerbare digitale INAGANGE .....uuuiuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e an 8
8= aala a1 aTU e Ta A=) CA PP 16, 17,18, 19, 27, 29, 32, 33
KIEMMENUIMIMET <. 0-24 V DC (PNP positiv logik)
SPaENAINGSNIVEAU, I0GISK 07 11iiiiiii ittt e et e e e s e e e e e e s s e bbb e e e e e e e s s bbb reeaeenas <5VDC
SPaENAINGSNIVEAU, I0GISK 17 11ttt et e e e e s e e e e e e e e e st at e e e e e e n b raaaees >10V DC
Maksimal spaending P& INAGANG  ....eevieeeiee ettt ettt et e e e e et e et e e erae e et e et e e eaeeens 28V DC
INAGANGSMOASTANG, Ri oo 2 k2
ScanningStid Pr. INAGANG  .ooiiiiiiiie ettt ——————— 3 msek.

Sikker galvanisk adskillelse: Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV). De
digitale indgange kan desuden adskilles fra de gvrige klemmer pa styrekortet ved at tilslutte en ekstern 24V
DC forsyning og &bne switch 4. VLT 5001-5250, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, analoge indgange:

Antal programmerbare analoge spaendingsindgange/termiStoriNAQaNGE  ......uveurrrrrrrrmrrrrmmrmniinnas 2
(=T anTaa Tt o TU o 0l T OO PSR RPN 53, 54
S ot TaTe TaTe Ts] a1 Y= T OO OO PRSP 0-+10V DC (skalerbar)
INAGANGSMOASTANG, Ri i 10 k2
Antal programmerbare analoge StrAMINAGANGE  ......uuuuuuriiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieerarear s nennns 1
(LY 0T 0TS T 1 0] 0= USSR 60
] 700l )00 1= o [ YO 0/4 - +20 mA (skalerbar)
INAGANGSMOASTANG, Ri 1oeiiiiiiitii ettt e e et e e e e s bbbt e e e e s s e bbbt e e e e e s s anbbbeeeeeeeaas 200 €2
(0] o117 a1/ e TSP UR PP PPPRR 10 bit + fortegn
Nojagtighed DA INAGANG .....viiiieeiie et Maks. fejl 1% af fuld skala
S ter=TalallaTe 1S] 1T I o] el aTe fe =T Ve NPT SPPPPRRRR 3 msek.
(=Yg 0] 0T= o e o T USSP 55

Sikker galvanisk adskillelse: Alle analoge indgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendin-
gen (PELV)* samt fra andre ind- og udgange.
* VLT 5001-5250, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, puls-/koderindgang:

Antal programmeérbare pulS-/KOAENNAGANGE ....uuuuuurrrruiriniiiriiiiriiiriannnnnnnn e a s s s s aaaaaaaaaeeas 4
S aalaaTsTalU aTa 0= CA TR 17, 29, 32, 33
Maks. frekVENS PA KIBMIME 17 oot e et e e e et e e e et e e e sttt e e e s iataeeeans 5 kHz
Maks. frekvens pa KIemme 29, 32, 33 ....oiiiiiiiie ettt 20 kHz (PNP open collector)
Maks. frekvens pa KIEMME 29, 32, 33 ...oiiiiiieiiie ittt 65 kHz (Push-pull)
S otz TaTe [ TaTe 1] 1LY T OSSR PPPP 0-24 V DC (PNP positiv logik)
S Yer= T aTe [ aTe 1) a11Y/=T= T TR (o e |1 N PPPPPPNS <5V DC
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VLT® Serie 5000

SPENAINGSNIVEAU, I0GISK 17 1iiii ittt e e e st e e e e e st b et e e e e e e e bbb aaaee s >10V DC
Maksimal spaending PA INAGANG  .vviivveeiieeiie ettt e e et et e e st a e et e et e e arb e e e aeeatr e e enaeeeees 28V DC
INAGANGSMOASTANG, Ri i 2 k2
S ter=TalallaTe 1S] 1Tl o] el aTe fe =T Ve PSR SPPPPRRRR 3 msek.
(0] o111 a1 o TSRS PPPRR 10 bit + fortegn
Nojagtighed (100-1 kHz) klermme 17, 29, 33 ..o Maks. fejl: 0,5% af fuld skala
Nojagtighed (1-5 KHz), KIEMME 17 oo Maks. fejl: 0,1% af fuld skala
Nojagtighed (1-65 kHz), Klemme 29, 33 ....oiiiiiiiiiiiie e Maks. fejl: 0,1% af fuld skala

Sikker galvanisk adskillelse: Alle puls-/koderindgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen(PELV)*.
Desuden kan puls- og koderindgange isoleres fra de andre kiemmer p& styrekortet ved tilslutning

af en ekstern 24 vV DC-forsyning og &bning af afbryder 4.

* VLT 5001-5250, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, digitale udgange/impulsudgange og analoge udgange:

Antal programmerbare digitale 0g analoge UAGANGE  ......uuuruuuuuuuruiieiiiriiriinnnnninnninnnnnnnnnnnnnnnnn s 2
= aalaaTsTaTU 0 Ta A=) AT 42, 45
Spaendingsniveau ved digital udgang/PUISUAGANG ..c..vveiiiiieeiiiiiiiiie e e e 0-24V DC
Mindstebelastning til jord (klemme 39) ved digital indgang/pulsindgang ... 600 ©2
Frekvensomrader (digital udgang anvendt SOM puISUAGaNG) ....covveiivveeiieiiieeeie e 0-32 kHz
Stramomrade ved analog UGGANG ......vviiiiieiieiiiie ettt ettt e s e et e e et e e srbe e s te e e sbaaesraaeaare s 0/4-20 mA
Maksimumbelastning til jord (klemme 39) ved analog UAQaNG ......cccooiiiiiiiiiieeeeiiiiiiiiee e eiiieee e e e e 500 ©2
Nojagtighed P& analog UAQANG .....cooveiiiuie e Maks. fejl: 1,5% af fuld skala
(@]e)lzlallgTe ol K= lgT=lole HUle o =1 ale F USROS 8 bit

Sikker galvanisk adskillelse: Alle digitale og analoge udgange er galvanisk adskilt fra forsyn-
ingsspaendingen (PELV)* samt andre indgange og udgange.
* VLT 5001-5250, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, 24 V DC-forsyning:

S aalaaTsTaTU e Ta a1ST AT 12,13
Maks. belastning (Kortslutningsbeskyttet) ... 200 mA
= T aT=To T (o T USSP PPPUPPPPPPPPPPN 20, 39

Sikker galvanisk adskillelse: 24 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen
(PELV)*, men har samme potentiale som de analoge udgange.
* VLT 5001-5250, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, RS 485 seriel kommunikation:

KIBMIMENUIMIMIET . 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Sikker galvanisk adskillelse: Fuld galvanisk isolering.

Releeudgange:

Antal programmerDare rElEBUAGANGE .. ..vuuuuieeeiieeiieiiiiieeeeeeeeeeeeee e s 2
KIBIMIMENT., STYTEKOI ..o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeaaaaaaaaaaaaaeaaaees 4-5 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC) pa 4-5, SEYrEKOIM .....c.coiiiiiiiiiie e 50V AC, 1 A, 50 VA
Maks. klemmebelastning (DC-1 (IEC 947)) p& 4-5, Styrekort ......ccccovvveeviieiiiie e 75VDC, 1A 30W
Maks. klemmebelastning (DC-1) pa 4-5; styrekort til UL/cUL-applikationer .............. 30VAC,1A/42,5VDC, 1A
KIeEMMENUMMET, POWEIKOI ...viiiieeei ittt e e e e e e e e e e s et raa e aaeeeaaane 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC) pa 1-3, 1-2, effektkort ......cc.ccooviiiiiiiiiicece e 240V AC, 2 A, 60 VA
Maks. klemmebelastning DC-1 (IEC 947) pa 1-3, 1-2, effektkort .........coooveiviiiiii e 50VDC,2A
Min. klemmebelastning pa 1-3, 1-2, effektkort ..........ccooeevieiiiiiie 24V DC 10 mA, 24V AC 100 mA

Bremsemodstandsklemmer (kun SB og EB apparater):

S a0l 0TS TR 81, 82
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Ekstern 24 V DC-forsyning:

[ aa 10 TS A C TR 35, 36
SPERNAINGSOMIAAE ....iiiviieciee e, 24V DC £15% (maks. 37 VDC i 10 sek.)
Y T o= < e | ale STl o] o )= PO P PSPPI 2V DC
EffEkIfOrOrUG oo 15 W -50W (50 W til opstart, 20 msek.)
MIN. FOr=SIKNING e 6 Amp

Sikker galvanisk adskillelse: Fuld galvanisk adskillelse, séfremt den eksterne 24 V DC forsyning ogsa er af typen PELV.

Kabelleengder, tveaersnit og konnektorer:

Maks. motorkabelleengde, Skaermet KaDEl ........ooiiiiiiiiiiii e 150 m
Maks. motorkabellaengde, uskaermet Kabel ... 300 m
Maks. motorkabellaeengde, skaermet kabel VLT 5011 380-500 V .oooiiiiiiiiiiii 100 m
Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel VLT 5011 525-600 V og VLT 5008, normal overbelastningstilstand,

D25-B00 Vi 50 m
Maks. bremsekabellaengde, skaarmet Kabel ..., 20m
Maks. belastningsfordeling kabelleengde, skaermet kabel ...........cccccevviinne 25 m fra frekvensomformer til DC-bar.

Maks. kabeltvaersnit for motor, bremse og belastningsfordeling, se Elektriske data
Maks. kabeltveersnit til 24 V ekstern DC-forsyning

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V ................. 4 mm2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5122-5500 380-500 V; VLT 5075-5250 525-600 V .............. 2,5 mm2 /12 AWG
Maks. tvaersnit til Styrekabler ..o 1,5mm?2 /16 AWG
Maks. tveersnit til seriel kommunikation ............ccccco 1,5 mm2 /16 AWG

Hvis UL/cUL skal overholdes, skal der benyttes kabel med temperaturklasse 60/75°C

(VLT 5001-5062 380-500 V, 525-600 V og VLT 5001-5027 200-240V).

Hvis UL/cUL skal overholdes, skal der benyttes kabel med temperaturklasse 75°C

(VLT 5072-5500 380-500 V, VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5075-5250 525-600 V).
Konnektorer er beregnet til brug pa bade kobber- og aluminiumkabler, medmindre andet fremgar.

Nojagtigheden af displayudleesningen (parameter 009-012):

Motorstram [6] 0-140% belastning .........coovvvviiiiieeiiiiieeeee e Maks. fejl: +2.0% af nominel udgangsstrem
Moment % [7], -100 - 140% belastning ......c.coooeiiiiiieiie e Maks. fejl: £5% af nominel motorsterrelse
Udgang [8], effekt HK [9], 0-90% belastning ........cccovviiieiiiiiiiiiieeeii Maks. fejl: £5% af nominel udgang

Kontrol karakteristikker:

FIEKVENSOMIATE ..viiiiiiiiiitie ettt ettt ettt e et e e e e e e et e e e tb e e e be e e tb e st e e e staeeaaaeas 0 - 1000 Hz
OpI@sning P& UAGANGSTIEKVENS ......viiiiiiiiie ettt ettt et e e ete e e etaeeeare s +0.003 Hz
R S T AT =S o] 11 1T PSPPSR 3 msek.
Hastighed styringsomrade (G0N SIBIIE) ......c..oocviiiieeieie e 1:100 af synkron hastighed
Hastighed styringsomréde (JUKKet SIBIfE) .......ccveoiviiiiiiiiiiece e, 1:1000 af synkron hastighed
Hastighed nejagtighed (Aben SIZife) .......ocvoviviiiiieiie e <1500 rpm: Max. fejl pa 7,5 rpm
..................................................................................................... >1500 rpm: Max. fejl pa 0,5% aktuel hastighed
Hastighed ngjagtighed (JUKKet SIGIfE) .....vvvviiviiieeiiiiee e < 1500 rpm: Max fejl pa =1,5 rpm
.................................................................................................... >1500 rpm: Max. fejl pa 0,1% aktuel hastighed
Moment styringsnejagtighed (aben sIgjfe) ........c.ccovvvviiiiriiiiennan, 0-150 rpm: Max. fejl pa +20% af nominel moment
........................................................................................... 150-1500 rpm: Max. fejl pa +10% af nominel moment
................................................................................................ >1500 rpm: Max. fejl pa £20% af nominel moment
Moment styringsnejagtighed (hastighedsfeedback) ...........ccccccovviiviiiiiiiniinnnns Max. fejl pa +5% af nominel moment

Alle kontrol karakteristikker er baseret pa en 4-polet asynkron motor.

Omagivelser:

Kapsling (afhaenger af effekistarrelse) ..o, IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Vibrationstest ......ccccccccviiiiiiiiiinnn, 0.7 g RMS 18-1000 Hz randomiseret, 3 retninger i 2 timer (IEC 68-2-34/35/36)
Maks. relativ luftfugtighed .......cvveviiieiii 93 % (IEC 68-2-3) ved opbevaring/transport
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Maks. relativ luftfugtighed .........ccoooiiiiii 95 % ikke-kondenserende (IEC 721-3-3; klasse 3K3) ved drift
Agaressivt Milja (IEC 7271-3-3) iioiiiiiiiiiiiie e Ubelagt klasse 3C2
AGressivt MilI@ (IEC 7271-3-3) 1iiiiiiiiiiiiiiiee ettt e e e e e e e s bbb e e e eeeeas Belagt klasse 3C3

Omgivelsestemperatur IP 20/Nema 1 (hgjt overbelastningsmoment 18096) ......ccoiieririiiiieeiiie e
Maks. 45°C (degngennemsnit maks. 40°C)

Omgivelsestemperatur IP 20/Nema 1 (normalt overbelastningsmoment 110%) ..........ovvvvvvivviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiins Maks.
40°C (degngennemsnit maks. 35°C)

Omagivelsestemperatur IP 54 (hgj overmoment 160%) .......vvvevveeeriinnnns Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)
Omogivelsestemperatur IP 54 (normal overmoment 110%) ..........c........ Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 20/54 VLT 5011 500V ...oooiiiviiiieeiiiieees Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)
Derating for hgj omgivelsestemperatur, se Designguide

Min. omgivelsestemperatur ved fuld drift ..o 0°C
Min. omgivelsestemperatur med redUCEret YAEBVNE ......coiiiiiiiiiiiiiii e -10°C
Temperatur ved [agring/tranSPOT ...oi.ieeiiei e e e e -25-+65/70°C
MaKS. NGJAE OVEI NAVEL ... e e e e e et e e e e e e et e e e e e e aaaaas 1000 m
Derating for hgjde p& over 1000 m over havet, se Designguiden

Anvendte EMC standarder, EMISSIioN .........ccoeevveevivieiinnnnnn. EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Geeldende EMC-standarder, Immunitet ................... EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12
Se afsnittet om seerlige forhold i Designguide
VLT 5001-5250, 525-600 V overholder ikke EMC- eller lavspaendingsdirektiver.

VLT Serie 5000 beskyttelser:

¢ Elektronisk, termisk motorbeskyttelse sikrer motoren mod overbelastning.

» Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren udkobler, hvis temperaturen bliver
90 °C for IP 00, IP 20 og Nema 1. For IP 54 er afbrydelsestemperaturen 80°C. En overtemperatur
kan kun nulstilles, nar kelepladens temperatur igen er under 60°C. VLT 5122-5172, 380-500 V aforyder
ved 80°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C. VLT 5202-5302, 380-500 V aforyder
ved 105°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 70°C.

» VLT frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorklemmerne U, V, W.

» Frekvensomformeren er beskyttet mod jordfejl pa motorklemmerne U, V, W.

» En overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren udkobler ved
en for lav og for hgj mellemkredsspaending.

+ Hvis der mangler en motorfase, udkobles frekvensomformeren, se parameter 234 Motorfaseovervagning.

¢ Ved netfejl kan frekvensomformeren udfere en kontrolleret deceleration.

» Ved manglende netfase udkobles frekvensomformeren, nar motoren belastes.
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m Elektriske data

m Bookstyle og Compact, netforsyning 3 x 200-240 V

| henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Udgangsstrom N [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 156.2
LT, maks (60 ) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Effekt (240 V) Swrin [kVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Typisk akseleffekt Purn kW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
Typisk akseleffekt Puwrn [HK] 1 1.5 2 3 4 5
Maks. kabeltveersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm 2 J/[AWG]? )
Nominel indgangsstrom (200 V)iLn [A] - 3.4 4.8 71 9.5 11.5 14.5
Maks. kabel
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
tvaersnitseffekt [mm?2 J/[AWG] 2 )
(—
o Maks. for-sikringer [-yULY [A] - 16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
[ ]
S Effektivitetd) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
50>
o Veegt IP 20 EB Bookstyle kol 7 7 7 9 9 9.5
Vaegt IP 20 EB Compact kgl 8 8 8 10 10 10
Veegt IP 54 Compact kgl 11.5 11.5 115 13.5 13.5 13.5
Effekttab ved
W] 58 76 95 126 172 194
maks. belastning.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP54 P54 P54 P54 P54 P54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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m Compact netforsyning 3 x 200-240 V

| henhold til internationale krav VLT type 5008 5011 5016 5022 5027
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem vt [Al 32 46 61.2 73 88
LT, maks (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Effekt (240 V) Sui [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Typisk akseleffekt Pyt [kKW] 7.5 11 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Pt [HK] 10 15 20 25 30
] Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
% 3 Udgangsstrom TN [A] 25 32 46 61.2 73
— LT, maks (60 ) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
»%z Effekt (240 V) Swrn [kVA] 10 13 19 25 30
‘ Typisk akseleffekt Puirn [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Pvitn [HK] 7.5 10 15 20 25
Maks. kabeltvaersnit til motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
bremse og belastningsfordeling [mm?2 /AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Min. kabeltveersnit til motor, bremse og
belastningsfordeling® [mm?2 /AWG]?) 108 108 108 108 165
Nominel indgangsstrom (200 V) I N [A] 32 46 61 73 88
Maks. kabeltveersnit, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
effekt [mm? J/[AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Maks. for-sikringer [-/ULY [A] 50 60 80 125 125
E Effektivitet®) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
% Veegt IP 20 EB [kl 21 25 27 34 36
gfui Vesgt IP 54 [kg] 38 40 53 55 56
Effekttab v. maks. belastning.
» - hejt overbelastningsmo- W]
340 426 626 833 994
ment (160 %)
- normalt overbelastningsmo- W]
426 545 783 1042 1243

ment (110 %)

IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
IP 54 1P 54 IP 54 IP 54 IP 54

Kapslingsgrad

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Felg altid nationale og lokale bestemmelser
for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tveersnit pa over 35 mm?2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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m Compact netforsyning 3 x 200-240 V
| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem vt [A] (200-230 V) 115 143 170
LT, maks (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
TN [A] (231-240 V) 104 130 154
VLT maks (B0 s) [A] (231-240V) 115 143 170
Effekt Switn [KVA] (208 V) 41 52 61
Svirn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Typisk akseleffekt [HK] (208 V) 40 50 60
Typisk akseleffekt [kW] (230 V) 30 37 45
Hgjt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrom viTn [A] (200-230 V) 88 115 143
LT, maks [A] (200-230 V) 132 173 215
vrn [A] (231-240 V) 80 104 130
LT, maks [A] (231-240 V) 120 285 195
Effekt Swirn [KVA] (208 V) 32 41 52
Swirn [KVA] 230 V) 35 46 57
Swvurn [KVA] (240 V) 33 43 54
Typisk akseleffekt [HK] (208 V) 30 40 50
[kW] (230 V) 22 30 37
maks. tveersnit af kabel til motor og [mm2 4.6 120
belastningsfordeling [AWG]2:4.6 300 mcm
[mm2 146 25
maks. tvaersnit af kabel til bremse
AWG]246 4
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (230V)  101.3 126.6 149.9
Normalt overbelastningsmoment (150 %):
Nominel indgangsstrom LN [A] (230V) 77,9 101,3 126,6
Maks. kabeltveersnit [mm?2]4.6 120
F stremforsyning [AWG]2:4.6 300 mcm
] Min. kabeltvaersnit til motor, effekt- [mmZ2]4.6 6
%g% forsyning, bremse og belastningsfordeling [AWG]24.6 8
emis Maks. for-sikringer (net) [-J/UL [AI'  150/150 200/200 250/250
» Effektivitetd 0,96-0,97
Effekttab Normal overbelastning [W] 1089 1361 1612
Hej overbelastning [W] 838 1089 1361
Veegt IP 00 [kg] 101 101 101
Vaegt IP 20 Nemal [kg] 101 101 101
Vaegt IP 54 Nema12 [kg] 104 104 104

Kapslingsgrad

IP 00 / Nema 1 (P 20) / IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er den maksimale kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne. Min. kabeltvaersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Folg

altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningspunkt: M8 bremse: M6.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Decfoss

VLT® Serie 5000

m Bookstyle og Compact, netforsyning 3x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004
Udgangsstrom hvirn [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440V) 3.5 4.5 6.5 9
lvirn [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 4.8
T, maks (60 s) [A] (441-500V) 3 4.2 5.5 7.7
Effekt Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 43
Swvirn [KVA] 441-500V) 1.6 2.3 2.9 42
Typisk akseleffekt Pvirn [kW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 1 1.5 2 3
Maks. kabeltvaersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]? ) 410 410 410 410
Nominel indgangsstrem LN [A] B80V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] 460V) 1.9 25 3.4 4.8
H Maks. kabeltvasrsnit, effekt [mm2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
E Maks. for-sikringer [-J/ULY) [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
55 Effektivitet 3 0.96 0.96 0.96 0.96
e Vaegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 75
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Veaegt IP 54 Compact [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Effekttab v. maks. belastning W] 55 67 92 110
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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Darfoss

VLT® Serie 5000

Bookstyle og Compact, netforsyning 3x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5005 5006 5008 5011
Udgangsstrom TN [A] (380-440V) 7.2 10 13 16
IvLT, maks (B0 s) [A] (380-440V)  11.5 16 20.8 25.6
vt [A] (441-500 V) 6.3 8.2 1h 14.5
LT, maks (60 s) [A] (441-500 V)  10.1 13.1 17.6 23.2
Effekt Switn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Swvirn [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6
Typisk akseleffekt Pyt [kW] - 3.0 4.0 5.5 7.5
Typisk akseleffekt Pun [HK] 4 5 7.5 10
Maks. kabeltveersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]? )
Nominel indgangsstrom ILN[A] B8O V) 7 9.1 12.2 15.0
ILn [A] 460 V) 6 8.3 10.6 14.0
e g Maks. kabeltvaersnit, effekt [mm2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
Maks. for-sikringer [-J/ULY [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
g%g Effektivitet 3 0.96 0.96 0.96 0.96
D<]§DDD Veegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 12 14 14 14
Effekttab v. maks. W]
139 198 250 295
belastning.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Decfoss

VLT® Serie 5000

m Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5016 5022 5027
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem v [A] (380-440 V) 32 37.5 44
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
TN [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
VLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 45.5
Effekt Svirn [kVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
Svirn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Typisk akseleffekt Puirn [kW] 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Pvitn [HK] 20 25 30
== Hgjt overbelastningsmoment (160 %):
:mn Udgangsstrem IviTN [A] (380-440 V) 24 32 37.5
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%;. TN [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
‘ VLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Effekt Svirn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Swirn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Typisk akseleffekt Pvirn [kW] 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Puirn [HK] 15 20 25
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
bremse og belastningsfordeling [mm?2 ]/[AWG]2) IP 20 16/6 16/6 35/2
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm2]/[AWG]? 4 10/8 10/8 10/8
Nominel indgangsstrem ILNn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILn [A] (460 V) 27.6 34 41
Maks. kabeltvaersnit, P 54 16/6 16/6 16/6
fgﬂ]é effekt [mm 2 J[AWG] P20 16/6 16/6 35/2
] Maks. for-sikringer [-/ULY) [A] 63/40 63/50 63/60
98 Effektivitetd 0.96 096 096
Joon Veegt IP 20 EB [kg] 21 22 27
Veegt IP 54 [ka] 4 4 42
» Effekttab v. maks. belastning.
- hojt overbelastningsmoment (160 %) [W] 419 559 655
- normalt overbelastningsmoment (110 %) [W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/

Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Felg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.
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VLT® Serie 5000

Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrom Ivitn [A] (380-440 V) 61 73 90
VLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
TN [A] (441-500 V) 54 65 78
VLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Effekt Svizn [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
SviTn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Typisk akseleffekt Pyt [KW] 30 37 45
] Typisk akseleffekt Pyt [HK] 40 50 60
HEE _ Heit overbelastningsmoment (160 %):
:mn Udgangsstrem vt [A] (380-440 V) 44 61 73
VLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
»%: vt [A] (441-500 V) 41.4 54 65
‘ VLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Effekt Switn [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
SviTn [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Typisk akseleffekt Pyitn [KW] 22 30 37
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 30 40 50
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]2)5) IP20 35/2 35/2 50/0
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]24) 10/8 10/8 16/6
Nominel indgangsstrem ILn [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 7
Maks. kabeltveersnit IP 54 35/2 35/2 50/0
fﬂﬂ’Z effekt [mm 2 JAWG? 5) P20 352 35/2 50/0
L Maks. for-sikringer [-/ULD [A] 80/80 100/100 _ 125/125
909 Effektivitet3) 0.96 0.96 0.96
ﬁz Veegt IP 20 EB kal 28 41 42
Veegt IP 54 kal 54 56 56
» Effekttab v. maks. belastning.
- hejt overbelastningsmoment (160 %) W] 768 1065 1275
- normalt overbelastningsmoment W]
1065 1275 1571
(110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Falg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tveersnit pa over 35 mm?2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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Decfoss

VLT® Serie 5000

Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5062 5072 5102
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrom Ivizn [A] (380-440 V) 106 147 177
VLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
vt [A] (441-500 V) 106 130 160
LT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Effekt Svin [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Typisk akseleffekt Pvirn [kKW] (400 V) 55 75 90
Putn [HK] (460 V) 75 100 125
Pvirn [KW] (500 V) 75 90 110
Hgit overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrom vt [A] (380-440 V) 90 106 147
VLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
vt [A] (441-500 V) 80 106 130
»%:' LT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Effekt Swin [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
SviTn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Typisk akseleffekt Pyt kW] (400 V) 45 55 75
Puirn [HK] (460 V) 60 75 100
Pvitn [kW] (500 V) 55 75 90
150/300  150/300
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 50/09)
mcm6) mcm6)
120/250  120/250
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]2) P20 50/05)
mcmd) mcmd)
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/[AWG]4) 16/6 25/4 25/4
Nominel indgangsstrem ILN [A] (380 V) 104 145 174
ILn TA] (460 V) 104 128 158
150/300  150/300
Maks. kabeltvaersnit IP 54 50/09
mcm mcm
F 120/250  120/250
effekt [mm 2 [/[AWG]?) IP 20 50/09
[ mcm®) mcm®)
%i? Maks. for-sikringer /UL [A] 160/150 225/225  250/250
) Effektivitet3) >0.97 >0.97 >0.97
Veegt IP 20 EB kal 43 54 54
» Vaegt IP 54 kgl 60 77 77
Effekttab v. maks. belastning.
- hejt overbelastningsmoment (160 %) W] <1200 <1200 <1400
- normalt overbelastningsmoment (110 W]
<1400 <1400 <1600
%)
P20/ P20/ P20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Felg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.
5. Aluminiumkabler med tveersnit pa over 35 mm?2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
anvendt.

6. Bremse og belastningsfordeling: 95 mm2 / AWG 3/0
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VLT® Serie 5000

m Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5122 5152 5202 5252 5302

Normal overbelastningsstrgm (110 %):

Udgangsstrem vitn [A] (380-440V) 212 260 315 395 480
VLT maks (60 s) [A] (380-440V) 233 286 347 434 528
vt [A] (441-500V) 190 240 302 361 443
VLT, maks (60 s) [A] (441-500V) 209 264 332 397 487
Effekt Svizn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svitn [KVA] 460 V) 151 191 241 288 353
Switn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Typisk akseleffekt [KW] (400 V) 110 132 160 200 250
[HK] (460 V) 150 200 250 300 350
[KW] (500 V) 132 160 200 250 315
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrem lvirn [A] (380-440V) 177 212 260 315 395
VLT, maks (60 s) [A] (380-440V) 266 318 390 473 593
vt [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
VLT maks (60 s) [A] (441-500V) 240 285 360 453 542
Effekt Swvirn [KVA] (400V) 123 147 180 218 274
Svizn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svizn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Typisk akseleffekt [KW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HK] (460 V) 125 150 200 250 300
[KW] (500 V) 110 132 160 200 250
maks. tvaersnit pa kabel til [mm?2]4.6 2 x 185
motor [AWG]2.4.6 2 x 350 mcm
Maks. tveersnit af kabel [mm?2]4.6
2 x 185
til belastningsfordeling og [AWG]24.6
2 x 3560 mcm
bremse
Normal overbelastningsstrgm (110 %):
Nominel indgangsstrem I [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
I [A] (441-500V) 185 236 304 356 431
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Nominel indgangsstrom ILn [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
ILn[A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
Maks. kabeltvaersnit [mm?2]4.6 2 x 185
F stremforsyning [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
C Min. tveersnit pa kabel til [mm?2]4.6 35
E=E motor og stremforsyning [AWG]24.6 2
DGD%DDD Min. tveersnit af [mm?2]4.6 10
kabel til bremse og [AWG]2/4.6
» belastningsfordeling 8
300/ 350/ 450/ 500/ 630/
Maks. for-sikringer (net) [-]/UL (Al
300 350 400 500 600 [}
Effektivitet3 0,98 o
Effekttab Normal overbelastning W] 2619 3309 4163 4977 6107 E
Hoj overbelastning [W] 2206 2619 3309 4163 4977 &
Veegt IP 00 [kgl 89 89 134 134 154
Veegt IP 21/Nemai kgl 96 96 143 143 163
Veegt IP_54/Nemai2 [kg] 96 96 143 143 163

Kapslingsgrad

IP 00, IP 21/Nema 1 og IP 54/Nemai?2

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er den maksimale kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne. Min. kabeltvaersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Folg

altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stremforsyning og motor: M10; bremse og belastningsfordeling: M8
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VLT® Serie 5000

m Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5350 5450 5500
Normal overbelastningsstrgm (110 %):
Udgangsstrgm Ivitn JA] (380-440 V) 600 658 745
IV T, maks (B0 s) [A] (380-440V) 660 724 820
it [A] (441-500 V) 540 590 678
IVIT. maks (60 s) [A] (441-500V) 594 649 746
Effekt Switn [KVA] (400 V) 416 456 516
Switn [KVA] (460 V) 430 470 540
Switn [KVA] (500 V) 468 511 587
Typisk akseleffekt [KW] (400 V) 315 355 400
[HK] (460 V) 450 500 600
[KW] (500 V) 355 400 500
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrem vt [A] (380-440 V) 480 600 658
VLT maks (60 s) [A] (380-440V) 720 900 987
TN [A] (441-500 V) 443 540 590
VLT, maks (60 s) [A] (441-500V) 665 810 885
Effekt Svitn [KVA] (400 V) 333 416 456
Switn [KVA] (460 V) 353 430 470
Switn [KVA] (500 V) 384 468 511
Typisk akseleffekt [KW] (400 V) 250 315 355
[HK] (460 V) 350 450 500
[KW] (500 V) 315 355 400
maks. tveersnit af kabel til motor [mm?2]4.6 2x400-3x150
0g belastningsfordeling [AWG]24.6 2x750 mecm-3x350 mem
Maks. kabeltvaersnit [mm?2]4.6 70
til bremse [AWG]2/4.6 2/0
Normal overbelastningsstrgm (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (380-440 V) 584 648 734
ILn JA] (441-500 V) 526 581 668
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Nominel indgangsstrom ILn [A] (380-440 V) 467 584 648
ILn [A] (441-500 V) 431 526 581
Maks. kabeltvasrsnit, [mmZ2]4.6 2x400-3x150
E stremforsyning [AWG]24.6 2x750 mecm-3x350 mem
] Min. tveersnit af kabel til [mm2]46
898 70
E> motor, stremforsyning og [AWG]2.4.6
D000 3/0
belastningsfordeling
[mm?2]4.6 10
» Min. tvaersnit af kabel til bremse
[AWG]2/4.6 8
Maks. for-sikringer (net) [-]/UL [Al' _700/700 800/800 800/800
Effektivitet3 0,97
Effekttab Normal overbelastning W] 11300 12500 14400
Hgj overbelastning [W] 9280 11300 12500
Veegt IP 00 [kgl 515 560 585
Veegt IP_21/Nemai [kg] 630 675 700
Veegt IP 54/Nemai2 [kg] 640 685 710

Kapslingsgrad

IP_00, IP 20/Nema 1 og IP 54/Nemai2

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er den maksimale kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne. Min. kabeltvaersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Falg

altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stremforsyning, motor og belastningsfordeling: M12; bremse: M8
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Darfoss

VLT® Serie 5000

m Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004

Normalt overbelastningsmoment (110 %):

Udgangsstrem lviTn JAL (B50 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
VT maks (B0 8) [A] (B50 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
TN [AL(B75 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
IviT. maks (60 8) [A] (575 V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Effekt Svitn [KVA] (B50 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Typisk akseleffekt Pvin [KW] 1.1 1.5 2.2 3
Typisk akseleffekt Pytn [HK] 1.5 2 3 4
Hgijt overbelastningsmoment (160%):
Udgangsstrom vty [AL (B50 V) 1.8 2.6 2.9 4.1
VLT maks (60 8) [A] (B50 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
TN [AL(B75 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
M T maks B0 8) [A] (B75V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Effekt Svizn KVA] (50 V) 1.7 2.5 2.8 3.9
Switn [KVA (675 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Typisk akseleffekt Purn [KW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Typisk akseleffekt Pvirn HK] 1 1.5 2 3
Maks. kabeltveersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]2)
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem LN [A] (B50 V) 2.5 2.8 4.0 5.1
LN [AL(BOO V) 2.2 2.5 3.6 4.6
Hgijt overbelastningsmoment ( 160 %):
E Nominel indgangsstrem Iy [A] (B50 V) 1.8 2.5 2.8 4.0
E‘ ILn[AL(BOOV) 1.6 2.2 2.5 3.6
%‘gg‘ Maks. kabeltvaersnit, effekt [mm2 [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
0000 Maks. for-sikringer [/ULD [A] 3 4 5 6
Effektivitet 3 0.96 0.96 0.96 0.96
* Veegt IP 20 EB [kal 10.5 10.5 10.5 10.5
Effekttab v. maks.
W] 63 71 102 129
belastning.
Kapslingsgrad IP 20 / Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® Serie 5000

Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5005 5006 5008 5011

Normalt overbelastningsmoment (110 %):

Udgangsstrom lvitn [A] (550 V) 6.4 9.5 11.5 11.5
LT, maks (60 s) [A] (B50V) 7.0 10.5 12.7 12.7
TN [Al (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IvLT, maks (60 8) [A] (6575V) 6.7 9.9 12.1 12.1
Effekt Svirn [KVA] (50 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Swvurn [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Typisk akseleffekt Puirn [kW] 4 5.5 7.5 7.5
Typisk akseleffekt Pyirn [HK] 5 7.5 10.0 10.0
Hgijt overbelastningsmoment (160%):
Udgangsstrem viTn [A] (550 V) 5.2 6.4 9.5 115
IviT, maks (60 s) [A] (650 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
virn [A] (B75V) 4.9 6.1 9.0 11.0
VLT, maks (60 s) [A] (B75V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Effekt Swviurn [KVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Switn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Typisk akseleffekt Pvirn [kW] 3 4 5.5 7.5
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 4 5 7.5 10
Maks. kabeltvaersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]2)
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILN[Al (B50V) 6.2 9.2 1.2 11.2
ILn [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3

Hgijt overbelastningsmoment ( 160 %):

F Nominel indgangsstrem ILn [A] (650 V) 5.1 6.2 9.2 11.2
L ILn [A] 600 V) 4.6 5.7 8.4 103
88 Maks. kabeltvaersnit, effekt [mm? JJAWG]) 4/10 4/10 410 4/10
b
o000 Maks. for-sikringer [/ULY [A] 8 10 15 20

I Effektivitet 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Veegt IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Effekttab v. maks.
) W] 160 236 288 288
belastning.
Kapslingsgrad IP 20 / Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® Serie 5000

m Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5016 5022 5027
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrom lviTn [AL B50 V) 23 28 34
LT, maks (60 s) [A] (550 V) _25 31 37
N [A] (675 V) _22 27 32
LT, maks (60 s) [A] (575 V) _24 30 35
Effekt Svitn [KVA] (550 V) 22 27 32
Svitn [KVA] (575 V) 22 27 32
Typisk akseleffekt Pvin [KW] 15 18.5 22
[ Typisk akseleffekt Pvizn [HK] 20 25 30
[==2] Heit overbelastningsmoment (160 %):
:I:IIII Udgangsstrom lviTn [AL (B50 V) 18 23 28
LT, maks (60 s) [A] (550 V) _29 37 45
»%ﬂ TN [A] 675 V) _17 22 27
T, maks (60 s) [A] (6575 V) _27 35 43
| Effekt Svitn [KVA] (650 V) 17 22 27
Switn [kVA] (675 V) 17 22 27
Typisk akseleffekt Pyirn [KW] 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Purn HK] 15 20 25
Maks. kabeltveersnit til motor, 16 16 35
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/[AWG]?) 6 6 2
Min. kabeltvaersnit til motor, 0.5 0.5 10
bremse og belastningsfordeling [mm2]/[AWG]4 20 20 8
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (B50 V) 22 27 33
. " ILn [A] (600 V) 21 25 30
% Hgjt overbelastningsmoment (160 %):
] Nominel indgangsstrem ILn JA] (B50 V) 18 22 27
%E? ILn [A] (BOO V) 16 21 25
o Maks. kabeltvasrsnit, 16 16 35
effekt [mm 2 [/[AWG]2) 6 6 2
» Maks. for-sikringer [[/ULY [A] 30 35 45
Effektivitetd) 0.96 0.96 0.96
" - Veegt IP 20 EB kal 23 23 30
Effekttab v. maks. belastning W] 576 707 838
Kapslingsgrad IP 20 / Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Felg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.
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Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052 5062
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem Ivitn [A] (B50 V) 43 54 65 81
LT, maks (60 s) [A] (650 V) _47 59 72 89
TN [Al 675 V) _41 52 62 77
VLT, maks (60 8) [A] (575 V) _45 57 68 85
Effekt Svizn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
SwiTn [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Typisk akseleffekt Pyirn [KW] 30 37 45 55
] Typisk akseleffekt Pun [HK] 40 50 60 75
HEE _ Heit overbelastningsmoment (160 %):
:mn Udgangsstrem lvitn [A] (B50 V) 34 43 54 65
VLT, maks (60 s) [A] (6550 V) _54 69 86 104
»%: viern [A] (675 V) _32 41 52 62
‘ LT, maks (60 s) [A] (675 V) _51 66 83 99
Effekt Svitn [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Switn [KVA]l (B75V) 32 41 52 62
Typisk akseleffekt Pyitn [KW] 22 30 37 45
Typisk akseleffekt Pyn [HK] 30 40 50 60
Maks. kabeltveersnit til motor, 35 50 50 50
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/[AWG]2)5) 2 1/0 1/0 1/0
Min. kabeltveersnit til motor, 10 16 16 16
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/[AWG]4 8 6 6 6
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn [AL (B50 V) 42 53 63 79
ILn[A] (600 V) 38 49 58 72
F Hgit overbelastningsmoment (160 %):
] Nominel indgangsstrem ILN[A] (B50V) 38 42 53 63
%ig ILnJA] (600 V) 30 38 49 58
] Maks. kabeltvaersnit 35 50 50 50
effekt [mm 2 [/JAWG]? 5) 2 1/0 1/0 1/0
» Maks. for-sikringer [-[//ULY) [A] 60 75 90 100
Effektivitetd) 0.96 0.96 0.96 0.96
N - Veegt IP 20 EB kgl 30 48 48 48
Effekttab v. maks. belastning W] 1074 1362 1624 2016
Kapslingsgrad IP 20 / Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Felg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tvaersnit pa over 35 mm2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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VLT® Serie 5000

m Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5075 5100 5125
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem it [A] (B50 V) 104 131 151
VLT, maks (60 s) [A] (550 V) 114 144 166
T [A] (575 V) 99 125 144
IviLT, maks (60 s) [A] (575 V) 109 138 158
Effekt Switn [KVA] (650 V) 99 125 144
Swrn [KVA] (675 V) 99 124 143
Typisk akseleffekt Pyirn [KW] 75 90 110
Typisk akseleffekt Pyitn [HK] 100 125 150
Hgjt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrem virN [A] (650 V) 81 104 131
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 130 166 210
TN [A] (B75V) 77 99 125
IvLT, maks (60 s) [A] (6575V) 123 158 200
Effekt Swrn [KVA] (B50 V) 77 99 125
Swrn [KVA] (575 V) 77 99 124
Typisk akseleffekt (380-440 V) Pyt [kW] 55 75 90
Typisk akseleffekt (380-440 V) Pyirn [HK] 75 100 125
Maks. kabeltveersnit til motor, bremse og belastningsfordeling
e | 120 120 120
4/0 4/0 4/0
[GSN]
Min. kabeltveersnit til motor, bremse og belastningsfordeling4 6 6 6
[mm 2/ AWG] 8
Maks.
indgangsstrom ILmaks [A] (650 V) 101 128 147
110%
ILmaks [A] (675 V) 92 117 134
? Maks.
L indgangsstrem ILmaks [A] (650 V) 79 101 128
898 160%
;]D%DD ILmaks [A] (675V) 72 92 117
Maks. kabeltvaersnit til effekt [mm?2 ] 120 120 120
» [GSN] 4/0 4/0 4/0
Min. kabeltvaersnit til effekt4) [mm 2/ AWG] 6/8 6/8 6/8
Maks. for-sikringer (net) [-J/UL!) [A] 125 175 200
Effektivitet) 0.96-0.97
Vaegt IP 00 kgl 109 109 109 %
Vaegt Nema 1 EB kgl 121 121 121 §
Effekttab v. maks. belastning [W] 2560 3275 3775 &

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

. American Wire Gauge.

. Malt med 30 m skeaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pé klemmerne. Folg altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltveersnit.

. Tilslutningspunkt 1 x M8/2 x M8.

a A~ WD
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VLT® Serie 5000

Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5150 5200 5250

Normalt overbelastningsmoment (110 %):

Udgangsstrom Ivitn [A] (650 V) 201 253 289

VT, maks (60 s) [A] (650 V) 221 278 318

lvitn [A] (B75 V) 192 242 289

IWIT maks (60 s) [A] (675 V) 211 266 318

Effekt Swirn [KVA] (650 V) 191 241 275

Switn [KVA] (675 V) 191 241 288

Typisk akseleffekt Pyitn [KW] 132 160 200

Typisk akseleffekt Pyitn [HK] 200 250 300

Heijt overbelastningsmoment (160 %):

Udgangsstrem lvitn JA]L (B50 V) 151 201 253

VI T. maks (60 s) [A] (650 V) 242 322 405

vitn [A] (675V) 144 192 242

VT maks (60 8) [A] (675 V) 230 307 387

Effekt Svitn [KVA] (550 V) 144 191 241

Svitn [KVA] (575 V) 143 191 241

Typisk akseleffekt Py tn [KW] 110 132 160

Typisk akseleffekt Pyitn [HK] 150 200 250

Maks. kabeltveersnit til motor, bremse og belastningsfordeling

2x120 2x120 2x120
[mm? ]
2x4/0 2x4/0 2x4/0
AWG
Min. kabeltveersnit til motor, bremse og belastningsfordeling® [mm
. 2x6 2x6 2x6
2x8 2x8 2x8
AWG
Maks.
indgangsstrem ILmaks [A] (650 V) 196 246 281
110%
ILmaks [Al (675 V) 179 226 270
faﬂ; Maks.
L] indgangsstrom ILmaks [A] (650 V) 147 196 246
) 160%
YaY
= ILmaks [Al (675 V) 134 179 226
Maks. kabeltvaersnit til effekt [mm2 ] 2x120 2x120 2x120
AWG 2x4/0 2x4/0 2x4/0
Min. kabeltvaersnit til effekt¥ [mm 2 AWG]? 5 6/8 6/8 6/8
Maks. for-sikringer (net) [-[/UL!) [A] 250 350 400
Effektivitetd) 0.96-0.97
Veegt IP 00 [kal 146 146 146
Vaegt Nema 1 EB [kgl 161 161 161
Effekttab v. maks. belastning [W] 5030 6340 7570

Kapslingsgrad

IP_ 00 / Nema 1 (IP_20)

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
. American Wire Gauge.

. Malt med 30 m skeaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

a A 0N

. Tilslutningspunkt 1 x M8/2 x M8.

. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne. Folg altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltveersnit.
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VLT® Serie 5000

m Sikringer
Overholdelse af UL

Hvis UL/cUL-godkendelserne skal overholdes, skal der anvendes for-sikringer i henhold til nedenstédende

tabel.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 eller A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 eller A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 eller A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 eller A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 eller A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 eller A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L258-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L258-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L258-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 eller ABK-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 eller AGK-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 eller ABK-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 eller A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 eller ABK-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 eller ABK-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 eller ABK-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 ABK-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R )
5072 FWH-220 2028220-200 L 50S-225 A50-P225 é o]
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250 % %
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300 ~
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L 50S-800 A50-P800
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525-600 V

Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R0O15 ABK-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-B0R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 ABK-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R
5075 FWP-125A 2018920-125 L70S-125 A70QS-125
5100 FWP-175A 2018920-180 L70S-175 A70QS-175
5125 FWP-200A 2018920-200 L70S-200 A70QS-200
5150 FWP-250A 2018920-250 L70S-250 A70QS-250
5200 FWP-350A 206XX32-350 L70S-350 A70QS-350
5250 FWP-400A 206xx32-400 L70S-400 A70QS-400

KTS-sikringer fra Bussmann kan bruges i stedet for KTN til 240 V-frekvensomformere.
FWH-sikringer fra Bussmann kan bruges i stedet for FWK til 240 V-frekvensomformere.

KLSR-sikringer fra LITTELFUSE kan bruges i stedet for KLNR til 240 V-frekvensomformere.
L50S-sikringer fra LITTELFUSE kan bruges i stedet for L50S til 240 V-frekvensomformere.

ABKR-sikringer fra FERRAZ SHAWMUT kan bruges i stedet for A2KR til 240 V-frekvensomformere.
A50X-sikringer fra FERRAZ SHAWMUT kan bruges i stedet for A25X til 240 V-frekvensomformere.

Ingen overholdelse af UL

Hvis UL/cUL ikke skal overholdes, anbefaler vi brugen af ovenstéende sikringer eller:

VLT 5001-5027 200-240 V. type gG
VLT 5001-5062 380-500 V. type gG
VLT 5001-5062 525-600 V type gG
VLT 5032-5052 200-240 V. type gR
VLT 5072-5500 380-500 V. type gR
VLT 5075-5250 525-600 V type gR

Tilsideseettelse af denne anbefaling kan medfere
beskadigelse af apparatet, hvis der opstar en
fejltilstand. Sikringerne skal veere udviklet til beskyttelse
af kredsleb, der kan levere maks. 100.000 Arms
(symmetrisk), 500/600 V maks.
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VLT® Serie 5000

m Mekaniske dimensioner

Alle méal naevnt nedenfor er angivet i mm.
A B C D a b ab/be Type

Bookstyle IP 20
5001-5003 200-240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001-5005 380-500 V
5004-5006 200-240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006-5011 380-500 V.
Compact IP 00
5032-5052 200-240 V

800 370 335 780 270 225 B
5075-5125 525-600 V
5122-5152 380-500 V 1046 408 3752 1001 304 225 J
5150-5250 525-600 V 1400 420 400 1380 350 225 B
5202-5302 380-500 V 1327 408 3752 1282 304 225 J
5350-5500 380-500 V 1896 1099 494 1847 1065 4001 |
Compact IP 20
5001-5003 200-240 V

395 220 160 384 200 100 (¢}

5001-5005 380-500 V.
5004-5006 200-240 V

5006-5011 380-500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001-5011 525-600 V (IP 20 og Nema 1)
5008 200-240 V

5016-5022 380-500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016-5022 525-600 V (Nema 1)
5011-5016 200-240 V

5027-5032 380-500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027-5032 525-600 V (Nema 1)
5022-5027 200-240 V

5042-5062 380-500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042-5062 525-600 V (Nema 1)
5072-5102 380-500 V. 800 370 335 780 330 225 D)

Compact Nema 1/IP20/IP21
5032-5052 200-240 V

954 370 335 780 270 225 E
5075-5125 525-600 V.
5122-5152 380-500 V 1208 420 3732 1154 304 225 N
5150-5250 525-600 V. 1554 420 400 1380 350 225 E
5202-5302 380-500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350-5500 380-500 V 2010 1200 600 - - 4001 H
Compact IP 54/Nema 12
5001-5003 200-240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001-5005 380-500 V
5004-5006 200-240 V

530 282 195 85 330 258 100 F [0}
5006-5011 380-500 V. i
5008-5011 200-240 V 'c

810 350 280 70 560 326 200 F =
5016-5027_380-500 V. g
5016-5027 200-240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032-5062 380-500 V
5032-5052 200-240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072-5102 380-500 V. 940 400 360 70 690 375 225 F
5122-5152 380-500 V 1208 420 3732 - 1154 304 225 J
5202-5302 380-500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350-5500 380-500 V. 2010 1200 600 - - - 4001 H

ab: Mindste Iuft over kapsling’

be: Mindste luft under kapsling

1: Kun over kapsling (ab) IP 00 ved indbygning i
Rittal-skab.

2: Med afbryder, tilleeg 42 mm.
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m Mekaniske dimensioner, forts.
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m Mekaniske mal, (fortsat)
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m Mekanisk installation

Veer opmaerksom pé de krav der gselder
' for indbygning og frembygning, se
d nedenstdende oversigt. Oplysningerne pa

listen skal overholdes for at undga alvorlig materiel- eller
personskade, seerligt ved installation af store apparater.

Frekvensomformeren skal installeres vertikalt.

Frekvensomformeren afkeles ved luftcirkulation. For
at apparatet kan komme af med keleluften, skal den
mindste frie afstand bade over og under apparatet
vaere som vist i nedenstéende illustration.

For at apparatet ikke bliver for varmt, skal det
sikres, at omgivelsestemperaturen ikke kommer over
frekvensomformerens angivne maks. temperatur, og
at dggngennemsnitstemperaturen ikke overskrides.
Maks. temperatur og degngennemsnit ses i
Generelle tekniske data.

Ved installation af frekvensomformeren péa en

ujeevn overflade, f.eks. en ramme, konsulteres
vejledningen MN.50.XX.YY.

Hvis omgivelsestemperaturen ligger i omradet 45° C -
55° G, kreeves der derating af -frekvensomformeren i
overensstemmelse med diagrammet i Design Guiden.
Frekvensomformerens levetid reduceres, hvis der ikke
tages hejde for derating for omgivelsestemperatur.
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m Installation af VLT 5001-5302
Alle frekvensomformere skal installeres pa en
made, der sikrer ordentlig kaling.

175ZA006.10

Kgling

175ZA117.10

\

Alle Bookstyle- og Compact-apparater kraever en
mindsteafstand over og under kapslingen.

175ZA786.10

175ZA118.10

Side om side/flange mod flange

Alle frekvensomformere kan monteres side om
side/flange mod flange.

d [mm] Kommentarer

Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 ) . ,
VLT 5001-5011, 380-500 V. 100 Installation p& en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
Compact (alle kapslingstyper)
VLT 5001-5006, 200-240 V. 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 ) . _

Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5032-5062, 200-240 V 225 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5122-5302, 380-500 V. 225
VLT 5075-5250, 525-600 V 205 IP 54-filtermatter skal udskiftes, nar de er snavsede.
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m Installation af VLT 5350-5500 380-500 V Compact

Nema 1 (IP 20) og IP 54
Kgling

’> 400mm

'

<

175ZA464.10

Alle apparater i ovennaevnte serie kraever minimum
400 mm luft over kapslingen og skal monteres

péa et plant gulv. Dette geelder bade Nema 1

(IP 20)- og IP 54-apparater.

Adgang til VLT 5350-5500 kraever mindst 605
mm luft foran frekvensomformeren.

Filtermatter i IP 54-enheder skal udskiftes regelmasssigt
afhaengigt af driftsmiljoet.

Side-om-side

. 0 .

Compact Nema 1 (IP 20) og IP 54

Alle Nema 1 (IP 20)- og IP 54-apparater i ovennaevnte
serie kan installeres side om side uden indbyrdes
afstand, da disse apparater ikke kreever keling i siderne.

m [P 00 VLT 5350-5500 380-500 V

IP 00-apparatet er designet til installation i et
skab, nér det installeres i henhold til vejledningen

i VLT 5300-5500 Installationsguide, MG.56.AX.YY.
Bemeerk, at de samme betingelser, som geelder
for Nema 1 / IP 54, skal overholdes.

38
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m Elektrisk installation

Frekvensomformerens spaending er
/'\ farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen.

d Forkert montering af motoren eller
frekvensomformeren kan forérsage tingsskade,
alvorlig personskade eller dadsfald. Overhold derfor
anvisningerne i denne manual samt lokale og nationale

bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.
Det kan vaere forbundet med livsfare at bergre de

elektriske dele, ogsé efter at netforsyningen er koblet fra.

Ved brug af VLT 5001-5006, 200-240 V og
380-500 V: Vent mindst 4 minutter.

Ved brug af VLT 5008-5052, 200-240 V:
vent mindst 15 minutter.

Ved brug af VLT 5008-5062, 380-500 V:
vent mindst 15 minutter.

Ved brug af VLT 5072-5302, 380-500 V:
vent mindst 20 minutter.

Ved brug af VLT 5350-5500, 380-500 V:
vent mindst 15 minutter.

Ved brug af VLT 5001-5005, 525-600 V:
vent mindst 4 minutter.

Ved brug af VLT 5006-5022, 525-600 V:
vent mindst 15 minutter.

Brug af VLT 5027-5250, 525-600 V: vent
mindst 30 minutter.

NB!:
Bl Dot er brugerens eller den certificerede
q elektrikers ansvar at serge for korrekt jording
og beskyttelse i overensstemmelse med
geeldende nationale og lokale normer.

m Hgjspeendingstest
En hegjspeendingstest kan gennemfares ved
kortslutning af klemmerne U, V, W, L+, L2 0og L3 0og
pafering af maks. 2,15 kV DC i ét sekund mellem
denne Kkortslutning og chassiset.

NB!:
'l:' RFl-afbryderen skal veere lukket (position
i ON), nar der gennemfares hejspasndingstest
(se afsnittet RFI-afbryder).
Net- og motorforbindelsen skal ved hgjspaendingstest
af hele installationen aforydes, safremt
leekstrommene er for hgje.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

m Sikkerhedsjording

NB!:
": Frekvensomformeren har hgj laskstrom
q 0g skal jordes forskriftsmaessigt af
sikkerhedshensyn. Brug jordklemmen (se
afsnittet Elektrisk installation, elkabler), som giver
mulighed for forsteerket jording.
Folg nationale sikkerhedsforskrifter.

m Ekstra beskyttelse

Fejlspaendingsreleeer, nulling eller jording kan
anvendes som ekstra beskyttelse, forudsat at lokale
sikkerhedsmeessige normer overholdes.

Ved jordfejl kan der opsta jesvnstremsindhold
i fejlstrammen.

Evt. Fl-releeer skal anvendes i henhold til lokale
bestemmelser. Releeerne skal veere egnede til
beskyttelse af tre-faset udstyr med broensretter og
til kortvarig afledning i indkoblingsejeblikket.

Se iovrigt afsnittet Seerlige forhold i Designguide.

m Elektrisk installation - netforsyning

Netspaendingen tilsluttes med de tre faser il
terminalerne L 1, L2 og La.

L1 L2 L3 =
91 92 93

m Elektrisk installation - motorkabler

NB!:
": Hvis der anvendes et uskaermet kabel,

overholdes visse EMC-krav ikke. Se

Design Guide.
For at overholde EMC-specifikationerne til emission
skal motorkablet veere skaermet, medmindre andet er
angivet for det pagaeldende RFI-filter. For at reducere
stejniveau og leekstremme til et minimum er det vigtigt,
at motorkablet holdes s& kort som muligt.
Motorkablets skeerm skal forbindes til
frekvensomformerens metalkabinet og til motorens
metalkabinet. Skaermforbindelserne foretages med
sé& stor en overflade (kabelogjle) som muligt. Dette
er muliggjort ved forskellige monteringsanordninger
i de forskellige frekvensomformere.

c
o
=
<
©
&
17
c

39



Decfoss

VLT® Serie 5000

Installation med sammensnoede skaermender (Pigtails) = Motorens omdrejningsretning
skal undgés, da det @deleegger skeermvirkningen
ved hgjere frekvenser.

Hvis det er ngdvendigt at bryde skeermen for at u v W
montere motorveern eller motorrelaeser, skal skeermen

viderefgres med sa lav en HF-impedans som muligt.

Oo0——o—°0

Frekvensomformeren er afprevet med en bestemt
kabelleengde med et bestemt tvaersnit. Hvis 96 97 98
tveersnittet oges, stiger kablets afledningskapacitet
og dermed afledningsstreammen, og kabellaengden
skal reduceres tilsvarende. o0—6—o0

Nar VLT frekvensomformere anvendes sammen
med LC-filtre for at reducere den akustiske stgj fra
motoren, skal switchfrekvensen indstilles i henhold
til LC-filter-instruktionen i Parameter 411. Nar

175HA36.00

switchfrekvensen indstilles til mere end 3kHz, derates 96 97 98

udgangsstremmen i SFAWM-tilstand. Hvis Parameter

446 endres til 60° AVM-tilstand, flyttes den frekvens, Fabriksindstillingen giver omdrejning med uret,
ved hvilken strammen derates, opad. Se Design Guide. nar udgangen pa frekvensomformeren er

forbundet pa felgende made.

Klemme 96 forbundet til U-fase.
m Tilslutning af motor Klemme 97 forbundet til V-fase.
Alle typer trefasede asynkrone standard-motorer kan Klemme 98 forbundet til W-fase.
anvendes sammen med VLT Serie 5000.
Omdrejningsretningen kan eendres ved at bytte

u v w om pa to faser i motorkablet.

o—oe—o0
u v w

175ZA114.10

T T T m Parallelkobling af motorer
96 97 98 96 97 98

Y A

Normalt stjernekobles mindre motorer
(2007400 V, A/Y).
Staerre motorer trekantkobles (400/690 V, AYY).

175ZA010.10

Frekvensomformeren kan styre flere parallelt forbundne
motorer. Hvis motorernes omdrejningstal skal veere
forskellige, skal der anvendes motorer med forskellige
nominelle omdrejningstal. Motorernes omdrejningstal
eendres samtidig, hvorved forholdet mellem de
nominelle omdrejningstal bibeholdes over hele omradet.

Motorernes samlede stremforbrug ma ikke
overstige den maksimale nominelle udgangsstrom
lvitn for frekvensomformeren.

Der kan opsta problemer ved start og ved lave
omdrejningstal, hvis motorsterrelserne er meget
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forskellige. Dette skyldes, at sma motorers relativt
store ohmske modstand kreever hgjere spaending
ved start og ved lave omdrejningstal.

| systemer med parallelt forbundne motorer kan
frekvensomformerens elektroniske termorelae (ETR)
ikke anvendes som motorbeskyttelse for den
enkelte motor. Der skal derfor bruges yderligere
motorbeskyttelse, der er egnet til brug med
frekvensomformere, f.eks. termistorer i hver motor
(eller individuelle termiske releser).

Bemeerk, at de enkelte motorkabler til hver motor
skal opsummeres, og at summen ikke ma overstige
den samlede tilladte motorkabellaengde.

m Termisk motorbeskyttelse
Det elektroniske termorelee i UL-godkendte
frekvensomformere er UL-godkendt til
enkeltmotor-beskyttelse, nar parameter 128
er sat til ETR Trip og parameter 105 er
programmeret til motorens nominelle strom
(afleeses pa motorens typeskilt).

m Elektrisk installation - bremsekabel
(Kun standard med bremse og udbygget med
bremse. Typekode: SB, EB).

Nr. Funktion

Nr. Funktion
106, 104, Bremsemodstandstemperatur-
105 switch.

NB!:

": Denne funktion er kun tilgeengelig pa VLT
5032-5052 200-240V, VLT 5125-5500
380-500V og VLT 5075-5250, 525-600 V.

Hvis temperaturen i bremsemodstanden bliver

for hej, og termokontakten falder fra, vil

frekvensomformeren stoppe med at bremse.

Herefter vil motoren kere ud i frilab.

Der skal installeres en KLIXON-kontakt, som skal veere

'normalt lukket’. Hvis funktionen ikke benyttes skal

der veere en kortslutning mellem 106 og.

175ZA877.10

106 (104|105
NC | C [ NO

L

m Elektrisk installation - belastningsfordeling

(Kun udvidet med typekode EB, EX, DE, DX).
Nr. Funktion

81, 82 Bremsemodstandsklemmer

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skeermet. Skaermen forbindes med kabelbgiler
fra frekvensomformerens ledende bagplade til
bremsemodstandens metalkabinet.

Dimensionér kablets tveersnit svarende til
bremsemomentst. Se ogsd Bremsevejledning,
MI.90.FX.YY og MI.50.SX.YY for at fa yderligere
oplysninger om sikker installation.

NB!:
'l:' Bemeerk, at der kan forekommme spaendinger
i pa op til 960 V DC pa klemmerne, afhaengigt
af forsyningsspaendingen.

m Elektrisk installation - bremsemodstand-
stemperaturswitch
Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruesterrelse: M3

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

88, 89 Belastningsfordeling

Klemmer til belastningsfordeling

175ZA799.10

88 | 89
-+

Forbindelseskablet skal veere skaermet, og den
maksimale lzengde fra frekvensomformeren til
DC-stangen er 25 meter.

Belastningsfordeling giver mulighed for
sammenkaedning af DC-mellemkredsene i
flere frekvensomformere.

NB!:
": Bemeerk, at der kan forekomme spaendinger
i op til 960 V DC pa klemmerne.
Belastningsfordeling kraever ekstraudstyr.
Der findes yderligere oplysninger i vejledningen til
Belastningsfordeling MI.50.NX.XX.
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m Tilspaendingsmomenter og skruestgrrelser Netklemmer Num- 91,92, 93
Tabellen viser det kreevede moment ved montering mer
af klemmer pa frekvensomformeren. Pa VLT L1, L2, L3

5001-5027 200-240V, VLT 5001-5102 380-500V og
VLT 5001-5062 525-600 V skal kablerne fastgeres
med skruer. Pa VLT 5032-5052 200-240V, VLT
5125-5500 380-500V og 5075-5250 525-600 V
skal kablerne fastgeres med bolte. Jordklemmen No 94, 95, 99
Tallene geelder kun felgende klemmer:

Motorklemmerne Num- 96, 97, 98

mer
U v, W

Bremsemodstandsklem- 81, 82

merne

Belastningsfordeling 88, 89
VLT type Moment Skrue/ Veerktgj
200-240 V [Nm] Boltstgrrelse
5001-5006 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5008 IP20 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5008-5011 P54 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5011-5022 P20 3 M5 4 mm Unbraconggle
5016-50223 IP54 3 M5 4 mm Unbraconegle
5027 6 M6 4 mm Unbraconggle
5032-50521) 11,3 M8 (bolt og gevindtap)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5016-5022 P20 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5016-5027 P54 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5027-5042 IP20 3 M5 4 mm Unbraconegle
5032-50423) IP54 3 M5 4 mm Unbraconegle
5052-5062 6 M6 5 mm Unbraconegle
5072-5102 P20 15 M6 6 mm Unbraconggle

IP542) 24 M8 8 mm Unbraconggle

5122-53024 19 M10-bolt
5350-55009 42 M12-bolt
525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5016-5027 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5032-5042 3 M5 4 mm Unbraconegle
5052-5062 6 M6 5 mm Unbraconegle
5075-51251 ,3 M8 (bolt og gevindtap)
5150-5250 11,3 M8 (bolt og gevindtap)

1) Bremseklemmer: 3,0 Nm, mgtrik: M6

2) Bremse- og belastningsfordeling: 14 Nm, M6-Unbrakoskrue

3) IP54 med FI—Im,ekIemmer 6 Nm, skrue: M6-5 mm Unbraconggle
4) Belastningsfordelings- og bremseklemmer: 9,5 Nm; bolt M8

5) Bremseklemmer: 11,3 Nm; bolt M8
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m Elektrisk installation - ekstern ventilatorforsyning

N, Funkti
Moment 0,5-0,6 Nm " unktion
Skruestorrelse: M3 1-3 Releeudgang, 1+3 bryde, 1+2 slutte
Drev med AC Drev med ekstern Se parameter 323 i betjenings_
forsyning OC forsyning vejledningen. Se ogsé Generelle
22|22 2,22, tekniske data.
@, @ Dl @
o ?l?@il? ®_l_@®i l? 4,5 Releeudgang, 4+5 slutte
JEE IS sizlsla Se parameter 326 i betjenings-
e L | \

vejledningen. Se ogsé Generelle
tekniske data.

AC forsyning fil
ventilator

Kun til IP54-apparater i effektomradet VLT 5016-5102,
380-500 V og VLT 5008-5027, 200-240 V AC.

Hvis frekvensomformeren forsynes af DC-bussen
(belastningsfordeling), forsynes de interne ventilatorer
ikke med vekselstrom. | dette tilfeelde skal de
forsynes fra en ekstern AC-forsyning.

m Elektrisk installation-24 Volt ekstern DC forsyning
(Kun udbyggede versioner. Typekode: EB, EX, DE, DX).

Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruestorrelse: M3

Nr. Funktion
35, 36 24V ekstern DC-forsyning

Ekstern 24 V DC forsyning kan benyttes som
lavspeendingsforsyning til styrekortet og eventuelt
installerede optionskort. Dette giver mulighed for fuld
drift af LCP-displayet (inkl. parameterindstilling) uden
netforbindelse. Bemeerk, at der gives advarsel om
lavspaending, nar 24 V DC tilsluttes. Trip vil imidlertid
ikke finde sted. Hvis 24 V ekstern DC forsyning
tilsluttes eller kobles til samtidig med netforsyningen,
skal der i parameter 120 Startforsinkelse indstilles
en tid pa min. 120 msek.

En langsomtbraendende for-sikring pa min. 6

Amp kan indseettes for at beskytte den eksterne

24 V DC-forsyning. Effektforbruget er 15-50 W,
afheengigt af belastningen pé styrekortet.

NB!:
'l: Anvend 24 V DC-forsyning af PELV-typen for
q at sikre korrekt galvanisk isolering (PELV-typen)
pa frekvensomformerens styreklemmer.

m Elektrisk installation - releeudgang
Tilspeendingsmoment: 0,5 - 0,6 Nm
Skruesterrelse: M3
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m Elektrisk installation, stramkabler

u v w
s 96 97 98
é L1 L2 L3
SWITCH 1-4 = SWITCH 1—4 91 92 93
17707 35 36 88 89
‘“——/-pC +DC
—24V+
01 02 03
AUX RELAY
-R +R
81 82
Compact IP 20/Nema 1
SWITCH 1-4
p\
0
U VvV WPE

[T 96 97 98 99

| L1 L2 L3
o1 92 93

[ 11 T T T1

I I
@000 Ll s a6 o0 oo
—24V+-DC+DC| (U v W PEQ ‘_?m—nc +DC
135 36 88 89 |96 97 98 99|
[y wp 01 02 03
EX— LOAD MOTOR AUX RELE
TERN SHARING z} R 1R
24Vvd.c. 81 82

L)oes o

LI T I IT0T I =

L1 L2 L3 [|R= R+
91 92 93]181 82101 02 03 175zA211.02

NET BREMSE-  AUX
MODSTAND RELE

Compact IP 54

175ZA065.13

Bookstyle @9eeojecnn)
VLT 5001 -5006 200 -240 V ou

@) WODSTAND EX-  LOAD @
VLT 5001 -5011 380 -500 V 24de.
d—pa Ba B

TERN  SHARING

1752A115.11

\ MOTOR
\ NET

Compact

VLT 5001 -5006 200 -240 V
VLT 5001 -5011 380 -500 V
VLT 5001 -5011 525 -600 V
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m Elektrisk installation, stramkabler
N

N

N

£

RFI-SWITCH

Compact IP 20/Nema 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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175ZA852.10

o
S
D83

SWITCH 1-4

RFI-SWITCH

(—
-
N

N

\V

01 02 03 - 35 36
—
AUX RELE —24V+

u v w
96 97 98

MOTOR

BREMSE

Compact IP 20
VLT 5072-5102 380-500 V

DANFOSS
1752A121.12

— ~
Aux. rele —24V+

[

Compact IP 20/Nema 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5102 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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S
S
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175ZA855.10
TS [lm
N MIIIII 100 101 102 103
\. L1 L2 L1 L2
@///.
91 92 93
/L| 2w SWITCH 1-4 RFI-SWITCH
LINE
/-x *g
LOAD SHARING
| —96 97 98
uv w MOTOR
MOTOR v \
\_B; f: LOAD SHARING 96 97 98 BREMSE
-R +R
BREMSE -8D§ .,.gg L — 31 82
(&)
SSHF e {101 02 03 - 35 36
AUX RELE —24V+
LINE
L3 D
100 101 102 103 93/
b !
92 Z < <
AC-FAN L1
91 y
o
E NET LOAD SHARING MOTOR BREMSE
gg 0o oo L1 L2 L3 DCc- D+ UV R +R
R 91 92 9388 89 96 97 98 81 82
°g2lebe| |0|0|0||©|O|0|0|0
0000000000, Dy|oDs olo le]le)
91| 92| 93| 88| 89| 96|97 |98|81|82|2 (2|22
1] 2| w3 oc-loce| ulv | w|-rl+R{ T |7 |} % 0|00 QQOQG
NET LOAD SHARING MOTOR BREMSE Lz jz
94Q 95@ I:-I'—
dp @b Y 4P| 4B
5
~ .
e
AUX RELE —24V+

Compact IP 54
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
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Compact IP 54

VLT 5072-5102 380-500 V
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RFI-SWITCH

VLT® Serie 5000

35 36
—24V+

SWITCH 1-4

RFI-SWITCH

35 36
-24V+

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103
Loz Lu L2

/ = | AUX FAN
100 101 102 103
L UL

01 02 03
AUX RELAY

01 02 03 L1

LINE AUX RELAY
R s T
91 92 93
L1 L2 L3
\ LINE
MAINS GROUND R s T
91 92 93
L1 L2 L3
LOAD SHARING
-DC +DC
88 89
MOTOR
LOAD SHARING Uu v w
—oc +0c s
88 89 &
BRAKE MOTOR
-R +R u v w
81 82 96 97 98
T T2 T3 _,B?Ri';[
175ZA882.11 81 82 175ZA883.11
Compact IP 00 uden afbryder og sikring Compact IP 00 med afbryder og sikring
VLT 5122-5152 380-500 V VLT 5202-5302 380-500 V

35 36

—2av+ NG RFI-SWITCH
SWITCH 1-4
AUX FA
100 101 1 AUX FAN
01 02 03 U2 UL 100 101 102 103
AUX RELAY 102[03 o2 UL
AUX RELAY L+ 4y
LINE
RS T ,
nEE 3 g
91 92 93

L1 L2 L3
| L —MAINS GROUND

LOAD SHARING -oc +oc |
-DC +DC MOTOR 88 89
88 89
Uu v w
MOTOR
ey S
BRAKE T 72 73
-R +R
81 82
175ZA881.11 175ZA884.11
Compact IP 21/IP54 uden afbryder og sikring Compact IP 21/IP54 med afbryder og sikring
VLT 5122-5152 380-500 V VLT 5202-5302 380-500 V
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i i i SWITCH 1-4
m Elektrisk installation, stramkabler
(2
@
5 o
: 3
J g g
Z%) 5 :
SWITCH 1-4 %DV S B
oty {}82 BREMSETEMP.
’ 104 (KLIX—ON)
_
RFI=-SWITCH 1
01
AUX
|- < 02
03 RELE
| — :33 BREMSETEMP.
104 (KLIX—ON)
35—
36."24Vcl.c.
H—U 96
U 96
Vv 97 N
T—W 98 W o8
RFI-SWITCH 1
—+R 82
[T~ —-R 81
RFI-SWITCH 2 +DC 89
-DC 88

RFI=SWITCH 2
176FA010.13
-
o212 -
| —

L1 U
@ @

9| | |eremseTene. [@ 105 96

g
KLIX-ON
L2 v
-@ 35

@ 92 24Vd.c.+ @ 36 @ a7

L3 w
@ 93 @ 98

g +9c 9 9 -pc | +bC | R- | R+
= ~ + 88 89 81 | 82
o 88 | 8 |81 |82ly }J@ o =] @ci[
©) | S—— e—— ® v v
o o LOAD BREMSE- Kabelskinne
\—n_/ SHARNG \—n_/ ﬂ SHARING MODSTAND

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5032 -5052 200 -240 V Compact IP 54
VLT 5075 -5125 525 -600 V VLT 5032 -5052 200 -240 V
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VLT® Serie 5000

m Elektrisk installation, stramkabler

176FA129.11

152 BREMSETEMP.
104 (KLIX=ON)

RFI-SWITCH 1

DANFOSS
176FA013.12 —
msleAP.
SWITCH (@ 106
KLIX-ON | @ 104
24vu.;g£
|1 LY
T |
RPN
R PNT @' |®
@@, 96|~ 96
vV
2|~ L2 ®' |®
®y,|®s |79
wl_w
3| o L3 ®" |®
Ong[Oe 98|~ 98
ele L T N
-DC |-DC @@
Pa@-) 88 | 88 L ow @c{
s |28t
©®| ® ——
+DC |+DC oy
89 89 MODSTAND

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5150 -5250 525 -600 V
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VLT® Serie 5000

m Elektrisk installation, stramkabler

Sikringer med Sikringer med
programmerbar ladning Indgangsbegrensning
b— [rogangshegre

@

RFI-SWITCH 1

.
0 o] [o] . °
.
105 BREMSE
swirch 1-4) |9 O = 106 TEMP. e,
. 0 104 KLIX-ON
] _
10000 :
/ [9 o [I:I- ° [~
© . o 7
1 . T
o oo °
° °
% ! . o Y Jl'_‘l Y o
o[ T_Tol H_ =
1o fle E_ El 3 02 03 01
e 2 L2
R/L1/91—] 50D o ojte o ] ° o lte HUELPERELE
L -
s/2/9z| ] ¥ o) ar=rING
T/13/93 |
oflo
RFI-SWITCH 2 it
il
ON L] ==
f m Ld Ld O]
T ol &
OFF =0 3 H L
¥ '__IF— S [ _1-u/mi/ss
° L_v/12/97
) o4 W/13/98
+DC 89| < s Ta41 /13/
ofelo c0o eodad e
-pC 88—

Jords'ramsl@ X / an. @

176FA046.10 R+/82

V
R-/81

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
uden afbryder og netstrgmsikringer
VLT 5350-5500 380-500 V
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Qo

105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX-ON

o o o
o o =)
o o o o
ERNI-CHE-R
=
B
T
MAINS =
FUSES
02 03 01
o o o
R/L1/91 L -U/T1/96
S/L2/92 ° ° ° —V/12/97
T/L3/93 MAINS DISCONECTOR |_w,/T3/98
° ) ) ollolo
°l o o )
—= L~
+DC 89 o 6
o=
- —
DC 88 C)
° °
Earth bus bar @ Earth bus bar @
. .

176FA045.10

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
med afbryder og netstrgmsikringer
VLT 5350-5500 380-500 V
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m Elektrisk installation - styrekabler Nr. Funktion
Alle klemmer til styrekablerne findes under 12, 13 Spaendingsforsyning til digitale
frekvensomformerens beskyttelsesdasksel. indgange. Hvis 24 V DC skal
Beskyttelsesdaekslet (se tegning) kan fiernes med et benyttes til de digitale indgange,
spidst veerktej - en skruetreekker eller lignende. skal switch 4 pa styrekortet vaere
A lukket, dvs. i positionen "ON".
/ % 16-33 Digitale indgange/koderindgange
; 7 = . o
Jordforbindelse til digitale
20 .
indgange
39 Jordforbindelse il
analoge/digitale udgange

42, 45 Analoge/digitale udgange il
indikering af frekvens, reference,
strem og moment

SN\
AN
OO

Y
\e
\

50 Forsyningsspeending til
potentiometer og termistor
o 10V DC
i 58, 54 Analog referenceindgang,

spaending 0 - =10V

Nér beskyttelsesdackslet er fiernet, kan den egentlige
EMC-korrekte installation begynde. Se tegningerne 55 Jordforbindelse til analoge
i afsnittet EMC-korrekt installation. referenceindgange

Tilspeendingsmoment: 0,5-0,6 Nm

Skruesterrelse: M3 60 Analog referenceindgang, strom
Se afsnit jording af styrekabler med flettet skaerm. 0/4-20 mA

2 @ @ 2 @ @ @ © @|le @ @ 61 Terminering til seriel

16 17 18 19 20 27 29 32 33 |[61 68 69 kommunikation. Se afsnittet
e | Bus-tilslutning. Denne klemme

DINDIN DIN DIN gOII:‘ DIN DIN DIN DIN Rcs%5 ns:as RS”BS benytteS normal‘[ |kke

68, 69 RS 485-interface, seriel
2 o 2 2 © @ @ @ @ @ @ @ o .
04 05 12 13 39 42 45 50 535 54 55 60 kommunikation.  Hvis
b gdguugoodooodg frekvensomformeren sluttes til en
v o S ROUT AOUT OV AN AN cow AN bus, skal switch 2 og 3 (switch 1-

4) veere lukkede pé den ferste og

den sidste frekvensomformer. P&

de resterende frekvensomformere
— skal switch 2 og 3 vaere dbne.
Fabriksindstillingen er lukket
(position "ON").

175HA379.10

o @&
@&

175HA380.10 L—
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Serie 5000

m Elektrisk installation

14

24Vd.c.
max._ 200mA

175ZA081.

oV

E
Xa
=
3
>
SwW2
SW3| N

5v
| =+
+ - <Et |
swa [ < < 8
EE 1|+
INEEN > > ! 0
RNARDDR sHABARAR s & 4 25 53 )
o O N +1 +1 O (%]
2 22122229 = |
[12]13]16]17]18]19]20|27]|29]32|33]39]42]45]50]53|54]55]60]6 1|68 |69]04]05]01[02]03] |
F:::T']
Int. 24Vd.c. -
SW4 on (Tx+, Rx+)
BUS | (Tx—, Rx-)
f;::iﬂ
[16]17]18]19]20{27]20]32[33] B = —
LT @ =
RRRENARN b
+
Ext. 24Vd.c.
Swe ot | ] @

+ -
24Vd.c.

Konvertering af analoge indgange

Stromindgangssignal til speendingsindgang

0-20mA 0-10V

4-20mA  2-10V

Monter en modstand pa 510 ohm mellem
indgangsklemme 53 og 55 (klemme 54 og 55), og

juster minimum- og maksimumvaerdierne i parameter
309 og 310 (parameter 312 og 313).
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VLT® Serie 5000

m Elektrisk installation - bustilslutning
Den serielle busforbindelse i henhold til normen
RS 485 (2-ledere) tilsluttes frekvensomformerens
klemmer 68/69 (signal P og N). Signal P er det
positive potentiale (TX+, RX+), signal N er det
negative potentiale (TX-, RX-).

Hvis der skal sluttes flere frekvensomformere til samme
master, anvendes parallelforbindelse.

175ZA079.11 H H

=l v

L] L]

[mm] [

> & 5>

DOaD DO00 DO00

B g =S
, ©68|]es ea|[es e8| [eo

For at undgé potentialudligningsstremme i skaermen
kan kabelskeermen jordforbindes via klemme 61,
som er forbundet til chassis via et RC-led.

Busafslutning
Bussen skal afsluttes med et modstandsnetveerk i

hvert af sine endepunkter. Til dette formal saettes
switch 2 og 3 pa styrekortet pa "ON".

m DIP Switch 1-4
Dip switchen findes pa styrekortet.
Den benyttes i forbindelse med seriel kommunikation,
klemme 68 og 69.
Den viste switchposition er lig fabriksindstilling.

o

123 4

175ZA068.11

Switch 1 er uden funktion.

Switch 2 og 3 anvendes til terminering af RS 485
interface, seriel kommunikation.

Switch 4 benyttes til at adskille stelpotentialet for
den interne 24 V DC forsyning fra stelpotentialet

for den eksterne 24 V DC forsyning.

NB!:

'l: Bemaerk at nér Switch 4 er position off, er
den eksterne 24 V DC forsyning galvanisk
adskilt fra frekvensomformeren.
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m Elektrisk installation - EMC-forholdsregler

Folgende er retningslinjer for god praksis ved installation
af frekvensomformere. Det anbefales at folge disse
retningslinjer, hvis EN 61000-6-3, EN 61000-6-4,

EN 55011 eller EN 61800-3 First environment skal
overholdes. Hvis installationen er i EN 61800-3
Second environment, dvs. i industrielle netvaerk

eller i en installation, der har egen transformator,

er det acceptabelt at afvige fra disse retningslinjer.

Det anbefales dog ikke. Se ogséd CE-maerkning,
Emission og EMC-testresultater under specielle forhold
i Designguide for at fa yderligere oplysninger.

God teknisk praksis til sikring af EMC-korrekt
elektrisk installation:

¢ Anvend kun flettede, skeermede motorkabler og
flettede, skeermede styrekabler. Skaermen ber give
en daekning p& mindst 80%. Skasrmningsmaterialet
skal vaere metal, hvilket typisk betyder kobber,
aluminium, stél eller bly, uden dog at veere
begreenset til disse materialer. Der er ingen
seerlige krav til netforsyningskablet.

* Installationer med faste metalror kreever ikke
brug af skaermede kabler, men motorkablet
skal installeres i et ror for sig selv adskilt fra
styre- og netkablerne. Fuld tilslutning af reret
fra frekvensomformeren til motoren kreeves.
EMC-effektiviteten i fleksible rer varierer meget, og
der skal skaffes oplysninger fra producenten.

e Forbind skeermen/roret til jord i begge ender for
bade motorkabler og styrekabler. | visse tilfaelde
vil det ikke vaere muligt at tilslutte skeermningen i
begge ender. | sddanne situationer er det vigtigt
at tilslutte skaermen ved frekvensomformeren. Se
desuden Jording af styrekabler med flettet skeerm.

» Undga terminering af skeermen med sammensnoede
ender (pigtails). En sadan terminering
forager skeermens hgjfrekvensimpedans,
hvilket begreenser dens effektivitet ved hgje
frekvenser. Benyt lavimpedante kabelbgjlereller
EMC-kabelbasninger i stedet.

¢ Det er vigtigt at sikre god elektrisk kontakt
mellem den monteringsplade, frekvensomformeren
monteres pd, og frekvensomformerens
metalchassis. Dette geelder imidlertid ikke
IP54-apparater, da de er udviklet til vaegmontering,
eller VLT 5122-5500, 380-500 V og VLT 5032-5052,
200-240 V i IP20/NEMA 1-kapsling.

» Anvend laseskiver og galvanisk ledende
installationsplader til at sikre god elektrisk kontakt
ved IP0O0- og IP20-installationer.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

» Undga, hvor det er muligt, brug af uskeermede
motor- eller styrekabler i skabe, der indeholder
frekvensomformere.

» En uafbrudt hgjfrekvensforbindelse mellem
frekvensomformeren og motorenhederne
kreeves ved IP54-apparater.

lllustrationen viser et eksempel pd en EMC-korrekt
installation af en IP 20-frekvensomformer.
Frekvensomformeren er monteret i et skab

med en udgangskontaktor og forbundet til en
PLC, der i eksemplet er installeret i et separat
skab. | IP 54-apparater og VLT 5032-5052,
200-240 V i IP20/IP21/NEMA 1-kapsling forbindes
skeermede kabler ved hjeelp af EMC-rer for at
sikre korrekt EMC-funktion. Se illustrationen.
Andre installationsopbygninger kan give tilsvarende
EMC-resultater, hvis retningslinjerne for god
teknisk praksis folges.

Bemeerk, at hvis installationen ikke gennemfares i
henhold til retningslinjerne, og/eller hvis der anvendes
uskeermede kabler og styreledninger, overholdes
enkelte emissionskrav ikke, selvom immunitetskravene
opfyldes. Se afsnittet EMC-testresultater i Designguide
for at fa flere oplysninger.
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56

PLC etc. o
5
N
R
z0)p
— [ Udgangs—
(cesesesssesy rele
PLC
Jordskinne
L
Fjern kabel—
" o isolerin
A 2

Udligningskabel

i C
Styreledninger
1 (

‘ Min. 16mm?2

/

Monter alle kabler
pd en panelside

/

A

+Motorkabler

A e
Min. 200mm
— mellem s'ryre—\
ledninger,
Netforsyning motorkabler og
L1 y netkabler
L2 [
L3
PE

Forsterket jordbeskyttelse

S
Motor, 3 faser og
jordbeskyttelse
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176FA128.10

91 92 93
L1 L2 L3
LINE
96 97 98
u v w
MOTOR
4
U 96
V 97 MOTOR
w 98
o {
1757A720.10
> LINE Motor, 3 faser og
Motor, 3 fas L1 L2 L3 PE forsterket jordbeskyttelse

LINE - er og
L1 L2 L3 PE forsterket jordbeskyttelse
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m Anvendelse af EMC-korrekte kabler
Flettede, skasrmede kabler anbefales for at
optimere EMC-immunitet i styrekablerne og
EMC-emission fra motorkablerne.

Koblingsimpedans (Z7) kan vurderes ud fra
folgende faktorer:
- Skeermmaterialets ledeevne.

Et kabels evne til at reducere ind -og udstraling af - Kontaktmodstanden mellem de enkelte

elektrisk stgj er bestemt af koblingsimpedansen (Z7). skeermledere.

Kablers skaerm er normalt designet til at reducere - Skeermdaekningen, dvs. det fysiske areal

overferslen af elektrisk stgj, og en skasrm med en af kablet, der er deekket af skaermen, ofte

lavere koblingsimpedans (Zr) er mere effektiv end en angivet som en procentveerdi.

skeerm med en hojere koblingsimpedans (Z7). - Skeermtypen, dvs. flettet eller snoet monster.
a

Koblingsimpedans, Z;

mohm/m C% Aluminiumbeklsedt med kobbertrad.
10
y'd

104 / A b Snoet kobbertrad eller skaermet stalwirekabel.

Enkeltlags flettet kobbertrdd med varierende
skaermdaekningsprocent.
Dette er det typiske Danfoss-referencekabel.

Dobbeltlags flettet kobbertrad.

To lag flettet kobbertrdd med magnetisk, skesrmet
mellemlag.

\
N\
\

Kabel, der lgber i kobberrer eller stélror.

0,01 0,1 1 10 100 MHz

175ZA166.13 @E v

Koblingsimpedans (Z1) opgives sjeeldent af
kabelfabrikanterne, men det er dog tit muligt at
estimere koblingsimpedansen (Z1) ved at vurdere
kablets fysiske udformning.

Lederkabel med 1,1 mm vaegtykkelse.

Jo lavere koblingsimpedans Z; jo bedre kabelsk@rmning
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m Elektrisk installation - jording af styrekabler
Generelt skal styrekabler veere flettede, skeermede
og skeermen skal forbindes med kabelbgijle i begge
ender til apparatets metalkabinet.

Nedenstéende tegning viser, hvorledes en korrekt

jording foretages, og hvad man kan gere i tvivls- tilfeelde.

PLC etc.

PLC etc.

PE

PLC etc.

VLT

o]

RXxcxx L
IRy
KRR
RR®xx 2
IR
sy

R

in. 16mm?2
Udligningskabel
PLC etc.

DANFOSS
175ZA165.11
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Korrekt jording

Styrekabler og kabler for seriel kommunikation skal
monteres med kabelbgijler i begge ender, for at
sikre sterst mulig elektrisk kontakt.

Forkert jording
Anvend ikke sammensnoede skaermender (Pigtails), da
disse forager skeermimpedansen ved hgjere frekvenser.

Sikring af jordpotentiale mellem PLC og VLT
Hvis man har et forskelligt jordpotentiale mellem
frekvensomformeren og PLC (etc.) kan der
opstéa elektrisk stgj, som kan forstyrre det totale
system. Dette problem kan lgses ved at montere
et udligningskabel, som placeres ved siden af
styre-kablet. Minimum kabeltvaersnit: 16 mm 2.

Ved 50/60 Hz brumslgijfer

Hvis meget lange styrekabler benyttes, kan der
forekomme 50/60 Hz brumsilgjfer. Dette problem kan
loses ved at forbinde den ene ende af skaermen til jord
via en 100nF kondensator (kort benlaengde).

Kabler til seriel kommunikation

Lav-frekvente stgjstrormme mellem to
frekvensomformere kan elimineres ved at forbinde den
ene ende af skaermen til terminal 61. Denne terminal
er forbundet til jord via et internt RC led. Det anbefales
at benytte parsnoet (twisted pair) kabel for at reducere
differential mode interferensen mellem lederne.
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m RFl-afbryder
Netforsyning isoleret fra jord:
Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret
netkilde (IT-netkilde), anbefales det at sl& RFI-afbryderen
fra (OFF). Hvis der skal opnas optimale EMC-resultater
med parallelle motorer tilsluttet eller med en
motorkabellaengde pé over 25 meter, anbefales
det at seette afbryderen til ON.
| OFF-position afbrydes de interne RFI-kapaciteter
(filterkondensatorer) mellem chassiset og
mellemkredsen for at undga skader pa mellemkredsen
og reducere kapacitetsstremmen pa jord (i
henhold til IEC 61800-3).
Se ogsé applikationsbemasrkningen VLT pa
IT-netkilde, MN.90.CX.02. Det er vigtigt at bruge
isolationsovervagning, der kan bruges sammen

Position for RFl-afbrydere

1752A549.10

med effektelektronik (IEC 61557-8).
' NB!: Bookstyle IP 20
'l: RFl-aforyderen mé ikke betjenes, nar VLT 5001-5006 200-240 V
netforsyningen er tilsluttet enheden. VLT 5001-5011 380-500 V

Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, for
der arbejdes pa RFl-afbryderen.

NB!:
'l:' Aben RFl-afbryder er kun tilladt ved
q fabriksindstillede switchfrekvenser.

NB!:
": RFl-afbryderen afbryder kondensatorerne
q galvanisk til jord.

De rode afbrydere betjenes f.eks. med en
skruetreekker. De er i OFF-position, nér de er
trukket ud, og i ON-position, nér de er trykket
ind. Fabriksindstillingen er ON.

1752485010

° g oFF Compact IP 20/NEMA 1
g VLT 5001-5006 200-240 V
S| |don VLT 5001-5011 380-500 V

VLT 5001-5011 525-600 V

Netforsyning tilsluttet til jord:
RFl-afbryderen skal veere i ON position, hvis
frekvensomformeren skal overholde EMC-standarden.
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175ZAB48.10
Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5008 200-240 V
VLT 5016-5022 380-500 V
VLT 5016-5022 525-600 V
Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5022-5027 200-240 V

VLT 5042-5102 380-500 V
VLT 5042-5062 525-600 V

Compact IP 20/NEMA 1

VLT 5011-5016 200-240 V
VLT 5027-5032 380-500 V
VLT 5027-5032 525-600 V

TSZAEAT 10

Compact IP 54
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Bl 17520651 10

Compact IP 54
VLT 5008-5011 200-240 V
VLT 5016-5027 380-500 V

175ZA867.10

Compact IP 54
VLT 5072-5102 380-500 V

1TSZABS 10

Compact IP 54
VLT 5016-5027 200-240 V
VLT 5032-5062 380-500 V
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m Betjeningspanelet (LCP)
Pa frekvensomformerens forside findes et
betjeningspanel; LCP (Local Control Panel),
som udger et komplet interface for betjening og
programmering af VLT Serie 5000.
Betjeningspanelet er aftageligt og kan alternativt
monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks.
tavlefront ved hjeelp af et tilharende monteringskit.
Betjeningspanelet er funktionelt opdelt i tre grupper:

e displayet
e taster til eendring af programparametre.
e taster til lokalbetjening.

Al indikering af data sker via et 4-liniers alfanumerisk
display, som under normal drift kontinuerligt vil

kunne vise 4 driftsvariabler og 3 driftstilstande.

Under programmering vil der blive vist alle de
informationer, som er ngdvendig for en hurtig og effektiv
parameteropsaetning af frekvensomformeren. Som
supplement til displayet findes tre indikeringslamper
for hhv. spaendingsindikering (power eller 24 V
ekstern), advarsel og alarm.

Alle frekvensomformerens programparametre kan
ezendres umiddelbart via betjeningspanelet, med mindre
denne funktion er blokeret via parameter 018.

175ZA004.10

DANFOSS

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

wn

(b

[y

o

g

(]

o]

[y

CHANGE CANCEL oK (U
DATA =
a4 ”
OALARM  (OWARNING  (OON

—
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

frekvensomformeren

m Betjeningspanelet - displayet
Displayet er et baggrundsbelyst LCD-display med
ialt 4 alfanumeriske linier og et felt som viser
omdrejningsretning (pil) samt det aktuelle Setup, samt
det Setup som man evt. programmerer i.

1. linie 12345673981 23456758946

- M 12345678 7

3. linie 123456783981 23456 7890
4. linie 1234536783981234567890

OL'ervvzS.LL

1. linie viser kontinuerligt op til 3 mélinger i normal
driftsstatus eller en tekst, som forklarer 2. linie.

2. linie viser kontinuerligt en driftsvariabel
med tilhgrende enhed uanset status (pa naer
ved alarm/advarsel).

3. linie er normalt blank, og benyttes i Menu mode
til visning af det valgte parameternummer eller
para-metergruppenummer og -navn.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

4. linie benyttes i driftsstatus til visning af en
statustekst eller i Data change mode, til visning af
den valgte parameters tilstand eller veerdi.

En pil angiver motorens omdrejningsretning. Endvidere
vises det Setup, der er valgt som det aktive Setup

i parameter 004. Hvis et andet Setup end det

aktive Setup indprogrammeres, vises nummeret

péa det Setup, der indprogrammeres, til hgjre.

Dette andet Setup-nummer blinker.

m Betjeningspanelet - indikeringslamperne

Nederst pa betjeningspanelet findes en red
alarmlampe og en gul advarselslampe, samt
en gron spaendingslampe.

1752A022.11
[ (OALARM QOWARNING  QON |
Red Gul Gren

Ved overskridelse af visse greenseveerdier aktiveres
alarm- og/eller advarselslampen samtidig med en
status- og alarmtekst i betjeningspanelet.
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tilsluttet spaending til frekvensomformeren eller 24

\é eksterg fsrTynlhg, S?mt|d|gtme<(1jltat displayets ” [OK] benyttes ved bekrasftelse af en
aggrundsbelysning Vit veere teendt. eendring af den valgte parameter.

[+/-] benyttes ved valg af parameter samt
m Betjeningspanelet - betjeningstasterne V gendring af den valgte parameter eller til at
Betjeningstasterne er funktionsopdelt, saledes eendre udlaesningen i linje 2.

at tas-terne mellem display og indikeringslamper [<>] benyttes ved valg af gruppe samt
benyttes til parameteropsastning, herunder valg af <J Dunder eendring af numeriske parametre
displayets visning under normal drift.

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

cranoe B Cancel Kan veelges aktiv eller inaktiv via parameter
DATA 014. Hvis stop aktiveres, vil displaylinje 2

blinke, og [START] skal aktiveres.

[STOP/RESET] benyttes til at stoppe
sETS;T den tilsluttede motor eller til reset af
frekvensomformeren efter et udfald (trip).

175ZA020.10

[JOG] overstyrer udgangsfrekvensen til en

JOG forudindstillet frekvens, mens tasten holdes
nede. Kan vaelges aktiv eller inaktiv via
parameter 015.

Under indikeringslamperne findes tasterne
til lokalstyring. ~—| [FWD/REV] skifter motorens

rev.| omlgbsretning, hvilket indikeres vha.
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

pilen i displayet, dog kun i Lokal. Kan
veelges aktiv eller inaktiv via parameter 016.

[START] benyttes til start af

start|  frekvensomformeren efter stop via
[STOP]-tasten. Er altid aktiv, kan dog ikke
overstyre en stopkommando afgivet via

oispiay | [DISPLAY / STATUS] benyttes til valg Klemmeraekken.
status | af displayets visningsmade eller ved skift
tilbage til Display mode fra enten Quick NB!:

menu mode eller Menu mode. 'ﬁ Hvis tasterne for lokalstyring er valgt aktive, vil

[QU,ICK fN(;ENU] benyttes vedhprograrg— disse vaere aktive bade nar frekvensomformeren
Menu | mering af de parametre, som herer under er indstillet til Lokalbetjent og Fiernbetjent

guik mean moge.. Eet er mullg; at skifte via parameter 002, dog undtaget [FWD / REV]
Irekte mellem Quick menu mode og der kun er aktiv i Lokalbetjent.

175ZA021.10

m Betjeningstasternes funktion

Menu mode.
venu | [MENU] benyttes ved programmering NB!:
af samtlige parametre. Det er muligt at f)&g Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion,
skifte direkte mellem Menu mode og Quick i og [STOP]-tasten er valgt inaktiv, kan
menu mode. . motoren startes og kun stoppes ved at
cuance | [CHANGE DATA] benyttes ved eendring afbryde spaendingen til motoren.
pata | af den parameter, som er valgt enten i

Menu mode eller Quick menu mode.
cancel | TANNULLER] benyttes, hvis en aendring m Betjeningspanel - displayudleesninger
. af den valgte parameter ikke skal udferes. Displayet har flere forskellige displaytilstande - se
nedenstaende liste - alt efter om frekvensomformeren
er i normal drift eller er under programmering.
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m Display Mode
Ved normal drift kan der efter eget valg kontinuerligt
indikeres op til 4 forskellige driftsvariabler, 1,1 og 1,2
og 1,3 0g 2, og i linie 4 den gjeblikkelige driftsstatus
eller opstaede alarmer og advarsler.

VAR 1.1 VAR 1.2 URAR 1.3

VAR 2 T

OL'€LLVYNS6BH

STATUS

m Displaytilstand-valg af udleesningstilstand
Der er tre muligheder i forbindelse med valg af
udleesningstilstand i Display-tilstand, 1, Il og IIl.
Valget af udleesningstilstand bestemmer antallet
af udleeste driftsvariabler.

Udlaesningstil- It II: I

stand:

Linje 1 Beskrivelse af Dataveerdi for 3 Beskrivelse af 3
driftsvariablen i driftsvariabler i driftsvariabler i
linje 2 linje 1 linje 1

Tabellen nedenfor indeholder enhederne keedet il
variablerne i displayets forste og anden linje.
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Driftsvariabel: Enhed:

Reference [%]

Reference [enhed]

Feedback [enhed]

Frekvens [Hz]

Frekvens x skalering [-]

Motorstrem [A]

Moment [%] qC)
Effekt kW] SO
Effekt [HP] S E
Udgangsenergi [kwh] b 2
Motorspaending V] e g
DC-linkspaending V] S 2
Termisk belastning motor [%] ;% °>)
VLT termisk belastning [%] ] E
Korte timer [Tours] =
Indgangsstatus, dig. Indgang [Binaer kode]

Indgangsstatus, analog klemme 53 V]

Indgangsstatus, analog klemme 54 V]

Indgangsstatus, analog klemme 60 [mA]

Pulsreference [HZ]

Ekstern reference [%]

Statusord [Hex]

Bremseeffekt/2 min. kW]

Bremseeffekt/sek. kW]

Kolepladetemp. [C]

Alarmord [Hex]

Styreord [Hex]

Advarselsord 1 [Hex]

Udvidet statusord [Hex]
Kommunikationsoptionskort advarsel [Hex]

O./MIN [min-1]

OMDR x skalering
LCP-displaytekst

(-1
[-1

Driftsvariablerne 1,1; 1,2 og 1,3 i forste linje
og driftsvariabel 2 i den anden linje veelges via

parameter 009, 010, 011 og 012.

e Udlaesningstilstand I

Denne visningstilstand er standard efter opstart

eller initialisering.

FREKUENS

J8.8 Hz

MOTOR KORER

O\

SETUP

1

Linie 2 angiver dataveerdien for en driftsvariabel

med tilherende enhed, og linie 1 viser en tekst,

som forklarer linie 2, jf. tabellen. | eksemplet er
Frekvens valgt som variabel via parameter 009.
Under normal drift kan en anden variabel umiddelbart
udlaeses ved betjening af [+/-]-tasterne.

e Udlaesningstilstand II:
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Skift mellem Visningstilstand | og Il sker med et
tryk pé [DISPLAY / STATUS] tasten.

24,3% 3@,2% 13, 3R

28,8 Hz Y

MOTOR KORER

| denne tilstand vises dataveerdier for fire driftsveerdier
samtidig, og den relevante enhed oplyses, jf. tabel. |

eksemplet er Reference, Moment, Stream og Frekvens
valgt som variabler i forste og anden linje.

e Udlaesningstilstand Il

Denne visningstilstand kaldes frem, s& leenge
[DISPLAY / STATUS] tasten holdes inde. Nar tasten
slippes, vil der skiftes tilbage til Displaytilstand I,
medmindre tasten er holdt inde i mindre end ca. 1
sek., da altid tilbage til Displaytilstand .

REFX% MOMEMTX STROMA

28,8 Hzo

MOTOR KORER

Her udleeses parameternavne og enheder
for drift-variabler i ferste og anden linje. -
driftsvariabel 2 forbliver ugendret.

¢ Displaytilstand IV:

Denne visningstilstand kan frembringes under
drift, hvis en anden setup skal eendres uden at
stoppe frekvensomformeren. Funktionen aktiveres
i parameter 005 Programmerings-Setup.

24,3% 3@,2% 13,8R

S8.8 Hzo

MOTOR KORER

Det valgte programmeringssetupnummer vil blinke
til hgjre for det aktive Setup.

m Parameteropsaetning

VLT Serie 5000 kan benyttes til praktisk taget
alle forekommmende opgaver, hvorfor antallet af
parametre er ret stort. Derfor er der mulighed for

66

at veelge mellem to programmeringsmader - en
Menu mode og en Quick menu mode.

Forstneevnte giver adgang til samtlige parametre.
Sidstnaevnte bringer brugeren gennem de parametre,
som efter gennemfort opseetning ger det muligt at
saette frekvensomformeren i drift i de fleste tilfeelde.
Uanset valg af programmeringsméde, vil en eendring
af en parameter sld igennem og dermed vesre synlig
i badde Menu mode og Quick menu mode.
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) Pos.:  Nr.: Parameter En-
m Struktur for Quick menu mode kontra Menu Mode hed:
Foruden et navn er hver parameter tilknyttet et nummer, ; 001 Sprog
som er det samme uanset programmeringsmade. |
. . 2 102 Motoreffekt kW]
Menu mode vil parametrene veere opdelt i grupper, hvor _
parameternummerets 1. ciffer (fra venstre) indikerer S 103 Motorspaending M
gruppenummeret for den pagaeldende parameter. 4 104 Motorfrekvens (Hz] c
5 105 Motorstrem [A] " )
* Quick menuen bringer brugeren gennem et antal 6 106 Norminel motorhastighed o/min] GEJ
. N s E
poarametre, gom kan v?ere tllstraekkgl|ge t|.I at 7 107 Automatisk motortipasning, =8
fa motoren til at kare tilnaermelsesvist optimalt, AMA o g
hvis fabriksindstillingen for gvrige parametre i . S Z
. . . 8 204 Minimum reference [Hz] T o
ovrigt tilgodeser gnskede styrefunktioner, samt . ?cns 2
konfigurering for signalind/udgange (styreklemmer) o 205 Maksimum reference [H2] 5]
« Menu mode giver mulighed for valg og sendring 10 207 Rampe op tid 1 [sek.]
af samtlige parametre efter eget valg. " 208 Rampe ned tid 1 [sek]
Dog vil nogle parametre blive "bleendet af* 12 002 Lokal-/fiernbetjening
af-heengig af valget af konfiguration (parameter 100). 13 003 Lokal reference

m Hurtig opseetning
Hurtig opsaetning startes med et tryk pa [QUICK
MENU]-tasten, hvorefter falgende visning
kommer frem i displayet:

m Menu mode
Menu mode startes med et tryk pa [MENU]-tasten,
hvorefter folgende visning kommer frem i displayet:

FREKUEMNS

28,8 Hzo

QUICK MEMU 1 OF

5.8 HZT

G811 SPROG @.. DRIFT&DISPLAY

EMGLISH

Linie 3 i displayet viser parametergruppenum-
mer og -navn.

Nederst i displayet vises parameternummer og
-navn samt status / veerdi for ferste parameter under
Hurtig opseetning. Ferste gang der trykkes péa [Quick
Menu]-tasten, efter der er teendt for apparatet, starter
udleesningerne altid i pos. 1 - se nedenstéende tabel.  m Parametervalg

| menu mode er parametrene gruppeopdelt. Valg af
parametergruppe foretages med [<>]-tasterne.
Folgende parametergrupper vil veere tilgeengelige:

m Valg af parameter
Valg af parameter sker med [+/ -]-tasterne. Gruppenr. Parametergruppe:
Folgende parametre vil veere tillgeengelige: 0 Drift & Display

—_

Belastning & Motor
Referencer & Graense
Indgange & udgange
Specielle funktioner
Seriel kommunikation
Tekniske funktioner
Applikationsoptioner

Fieldbus-profil

© 00 N O O~ W N

Fieldbus-kommunikation

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke 67



Decfoss

VLT® Serie 5000

Nér den enskede parametergruppe er valgt, kan hver
enkelt parameter veelges ved hjeelp af [+/-]-tasterne:

FREKUVENS

28,8 Hzo

B@1 SPROG
EMGLISH

Displayets linje 3 vil vise parameternummer og -navn,
og status / veerdi for den valgte parameter vises i linje 4.

m /Endring af data

Uanset om en parameter er kaldt frem under
Quick menu eller Menu mode vil proceduren for
eendring af data veere den samme.

Et tryk pa [CHANGE DATA]-tasten giver adgang
til eendring af den valgte parameter, hvorefter
understregning i linie 4, vil blive udleest blinkende.
Fremgangsmaéden for aendring af data afhaenger
af, om den valgte parameter repraesenterer en
numerisk dataveerdi eller en tekstveerdi.

m /Endring af tekstveerdi

Er den valgte parameter en tekstveerdi, vil eendring af
tekstveerdien ske ved et valg med [+ / -]-tasterne.

FREKUEHMS

28,8 Hz

BE1 SPROG
EMGLISH

Nederste displaylinie vil vise den tekstvaerdi, som vil
blive indleast (gemt), nar der kvitteres med [OK].

m /Endring af gruppe af numeriske dataveerdier

Repraesenterer den valgte parameter en numerisk
dataveerdi, eendres den valgte dataveerdi
med [+ / -]-tasterne:

FREKUEHNS

5.8 HZY

182 MOTOREFFEKT
8,37 KW

68

FREKVENS

58,8 HZ ™

182 MOTOREFFEKT
@,55 KUl

Den valgte dataveerdi indikeres blinkende.
Nederste displaylinie vil vise den datavaerdi, som vil
blive indleast (gemt), nar der kvitteres med [OK].

m /Endring af numerisk dataveerdi trinlgst

Repreesenterer den valgte parameter en numerisk
dataveerdi, veelges forst ciffer med [< >]-tasterne.

FREKUEMS

28,8 Hz

138 START FREKUENS
B @ HZ

og derneest eendres det valgte ciffer trinlost
med [+ / -]-tasterne:

FREKUVENS

28,8 Hzo

138 START FREKWENS
B9, 6 HZ

Det valgte ciffer indikeres blinkende.
Nederste displaylinie vil vise den dataveerdi, som vil
blive indlaest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

m /Endring af dataveerdi, stepvis

Visse parametre kan eendres stepvis og
trinlest. Det geelder for Motoreffekt (parameter
102), Motorspeending (parameter 103) og
Motorfrekvens (parameter 104).

Dette betyder at parametrene aendres bade
som gruppe af numeriske dataveerdier og som
numerisk dataveerdi, trinlost.

m Udlaesning og programmering af indek-

serede parametre
Parametre indekseres ved placering i en rullestak.
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Parameter 615 - 617 indeholder en forlabslog, som
ogsa kan udlaeses. Veelg den faktiske parameter,
tryk pa [DATAZENDRING]-tasten, og brug [+]- og
[-]-tasterne til at rulle gennem veerdilogbogen. Under
udlaesningen blinker linie 4 i displayet.

Hvis der er monteret en busoption pé drevet,
skal programmeringen af parameter 915 - 916
gennemferes pa felgende méade:

Veelg den faktiske parameter, tryk pa
[DATAZENDRING]-tasten, og brug [+]- og

[-]-tasterne til at rulle gennem de forskellige
indekserede veerdier. Parameterveerdien eendres

ved at veelge den indekserede veerdi og trykke pa
[DATAZENDRING]-tasten. Brug af [+]- og [-]-tasterne vil
f& den veerdi, der skal aendres, til at blinke. Accepter den
nye indstilling med [OK], eller afbryd med [ANNULLER].

m |nitialisering til fabriksindstilling

Frekvensomformeren kan initialiseres til
fabriksindstilling pa to méader.

Initialisering ved hjeelp af parameter 620
- Anbefalet initialisering

e Veelg parameter 620.

«  Tryk pa [CHANGE].

« Veelg "Initialisering".

«  Tryk p& [OK]-tasten.

e Afbryd netspeendingen, og vent, indtil
displayet er slukket.

« Netforsyningen tilsluttes igen, og frekven-
somformeren nulstilles.

Denne parameter initialiserer alt undtagen:

500 Adresse for seriel kommunikation

501 Baudhastighed for seriel
kommunikation

601-605  Driftsdata

615-617  Fejllogbager

Manuel initialisering

¢ Afbryd netspaendingen, og vent, indtil
displayet er slukket.

« Hold felgende taster nede samtidig:
[Display/status]
[Dataeendring]
[OK]

« Netforsyningen tilsluttes igen, mens tasterne
holde nede.

¢ Slip tasterne.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

» Frekvensomformeren er nu programmeret
til fabriksindstillingen.

Denne parameter initialiserer alt undtagen:
600-605  Driftsdata

NB!:

I)=y 'ndstilinger for seriel kommunikation og
q fejllogbager nulstilles.

)
@
c

=

=
)

o]
=
@

]

o(®

(99}

frekvensomformeren
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m Menustruktur

DISPLAY MODE

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

70

DISPLAY MENU
STATUS
MENU MODE

FREKVENS

EE B OHEY

DRIFT&DISFLAY

Valg af Valg af
parameter V gruppe

DATA MODE

FREKUVEHNS

288 HZ T

B@1 SPROG
EMGLISH

DATA CHANGE MODE

FREKUEMS

5.8 HZT

@81 SPROG
EMGLISH

175ZA446.11

URE 2

STATUS

CHANGE
DATA

Valg af
dataveerdi

£\
SETUP

1

Quick DISPLAY
MENU STATUS
QUICK MENU MODE

QGUICK MEHMU 13

a8, H HE”W

@81 SPROG
EMGLISH

P

CHANGE
DATA

RUICK MEMU 13

a8, H HE”“

BEa1 SPROG

EMGLISH
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m Tilslutningseksempler m Setupskift
. 4] 3
m Totrads start/stop - g
_ S 5
4] 12| +24v T
5| + 13|
12| +24v =- 39
13 |_|
- 1 1
39 -
Skl _ PAR. 302
Lo 18] start
27| PAR. 304
[16] S
17| ————32| PAR. 306
18| Par. 302 —— 33| PAR. 307
19]
27 - Valg af Setup med klemme 32 og 33
29 Parameter 306 = Valg af Setup, Isb [10]
T Parameter 307 = Valg af Setup, msb [10] c
Parameter 004 = Multisetup [5]. S S
- Start/stop med klemme 18. =0
Parameter 302 = Start [1] %—i%
Parameter 304 = Frilgbsstop inverteret [O]. ] n =
B
m Puls start/stop 12| +24v =
4] 13]
5 e
N K ro
12| +24Vv v
| —
13 _ PAR. 302
; 1_8 Start

27| PAR. 304
b 29| Par. 305
+——"—— 32| Par. 306

— [ —1e|Par. 300 L—— {33 Par. 307

17
18| PAR. 302 - Parameter 306 = Hastighed op [9]
19 Parameter 307 = Hastighed ned [9]
120] Parameter 305 = Fastfrys reference [9].
27

—— {29|PaR. 305

m Potentiometerreference

- Stop inverteret med klemme 16. o
Parameter 300 = Stop inverteret [2] 54
- Pulsstart med klemme 18. sol+ 10V ud
Parameter 302 = Puls start [2] 1kohm[ﬁ | s3| PAR. 308
- Jog med klemme 29. 55| Stel analog indgang

Parameter 305 = Jog [5]

DANFOSS
176FAD0S.11

Parameter 308 = Reference [1]
Parameter 309 = Klemme 53, min. skalering.
Parameter 310 = Klemme 53, max. skalering.
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m Totradstransmitter

12| +24V
2—trads 1
transmitter ﬁ Stel, analog udgang
42
Forsynet — —
fra VLT [
4-20mA | Vo
55| Stel, analog Indgang
60| PAR. 314, 4-20mA
Transmitter
med ekstern
forsyning 54
O ~ 55| Stel, analog udgang
Forsyning —
O 60| PAR. 314, 0/4—20mA
0/4-20mA -

176FA006.14

Parameter 314 = Reference [1], Feedback [2]
Parameter 315 = Klemme 60, min. skalering.
Parameter 316 = Klemme 60, max. skalering.

m Stramreference med hastighedsfeedback

Forsyning

176FA007.14

0-10VDC,
gen.
Feedback
4-20 mA —

Process signal

Reference

i
50
53
54| PAR. 308
55| Stel, analog indgang
60| PAR. 314

Parameter 100 = Hastighedsstyring, lukket slgjfe.
Parameter 308 = Feedback [2].
Parameter 309 = Klemme 53, min. skalering

Parameter 310 = Klemme 53, maks. skalering
Parameter 314 = Reference [1]
Parameter 315 = Klemme 60, min. skalering

Parameter 316 = Klemme 60, maks. skalering

m Encoder tilslutning

Input B
Input A

27
29
32| PAR. 306
33| PAR. 307

Parameter 306 = Encoder input B [24]
Parameter 307 = Encoder input B [25]

DANFOSS
176FA008.11

Hvis der tilsluttes en encoder med kun en udgang
til Encoder input A [25], skal Encoder input B
[24] seettes til Ingen funktion [O].

72
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m Applikation konfiguration
Med denne parameter er det muligt at veelge en Der kan veelges imellem folgende konfigurationer:
konfiguration (indstilling) af VLT frekvensomformeren,
som passer til den aktuelle applikation som VLT
frekvensomformeren er placeret i.

- Hastighedsstyring, &ben slojfe
- Hastighedsstyring, lukket slgjfe
- Processtyring, lukket slgjfe

NB!: - Momentstyring, aben slejfe
ll: Forst skal motorens typeskilt data veere - Momentstyring, hastighedsfeedback
a indstillet i parameter 102 - 106. Valg af special motor karakteristik kan kombineres

med alle applikation konfigurationer.

m Indstilling af parametre eksternt feedbacksignal (dog med slipkompensering)
Veelg Hastighedsstyring, aben slgjfe, hvis der fra motor eller anleeg.
onskes en normal hastighedsregulering uden Indstil felgende parametre i neevnte raekkefelge:

Hastighedsstyring, &ben slgjfe:

Parame- Indstilling: Dataveerdi:

ter: c S
100 Konfiguration Hastighedsstyring, dben slgjfe [0] =2 =
200 Udgangsfrekvens omréde/retning g g
201 Udgangsfrekvens lav greense Kun hvis [0] eller [2] i par. 200 _%‘E
202 Maksimum frekvens <0
203 Reference/feedbackomréde

204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203

205 Maksimum-reference

Veelg Hastighedsstyring, lukket slgjfe, hvis applikationen Hastighed, aben slgjfe mode ikke er tilstraskkelig,
har et feedbacksignal, og hvor ngjagtigheden i eller der gnskes et fuldt holdemoment.
Indstil folgende parametre i neevnte raekkefelge:

Hastighedsstyring, lukket slgjfe (PID):

Parame- Indstilling: Dataveerdi:
ter:
100 Konfiguration Hastighedsstyring, lukket slgjfe 1]
200 Udgangsfrekvens omréde/retning  Udgangsfrekvens lav graense
201 Udgangsfrekvens lav greense
202 Maksimum frekvens
203 Reference/feedbackomrade
414 Minimumfeedback Kun hvis [0] eller [2] i par. 200
415 Maksimumfeedback
204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203
205 Maksimum-reference
417 Hastighed, PID-proportional-
forsteerkning
418 Hastighed PID-integrationstid
419 Hastighed, PID-differentieringstid
420 Hastighed PID diff. forsteerk.
greense
421 Hastighed, PID-lavpasfiltertid

Veer opmasrksom pa, at kodertabsfunktionen
(parameter 346) er aktiv, nar parameter 100 er
indstillet til Hastighedsstyring, lukket slgjfe.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke 73



Decfoss

VLT® Serie 5000

Veelg Processtyring, lukket slgijfe, hvis applikationen
har et feedbacksignal, som ikke er direkte forbundet
med motorens hastighed (o./min. el. Hz), men

Processtyring, lukket slgjfe (Proces-PID):

enheder som f.eks. temperatur, tryk osv. Typiske
applikationer er pumper og ventilatorer. Indstil
folgende parametre i neevnte reekkefolge:

Parame- Indstilling: Dataveerdi:

ter:

100 Konfiguration Processtyring, lukket slgjfe [3]

201 Udgangsfrekvens lav greense

202 Maksimum frekvens

416 Procesenheder Definer feedback- og
referenceinput som beskrevet |
afsnittet PID til processtyring.

203 Reference/feedbackomréde

204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203

205 Maksimum-reference

414 Minimumfeedback

415 Maksimumfeedback

437 Proces PID normal/vekselretteret

438 Proces PID anti windup

439 Proces PID startfrekvens

440 Proces PID-proportional-

forsteerkning

441 Proces PID integrationstid

442 Proces PID differentieringstid Bruges kun i applikationer med
hoj dynamik

443 Proces PID diff. forsteerk. graense

444 Proces PID lavpasfiltertid

Veelg Momentstyring, aben slgjfe, hvor der enskes
en Pl-regulering som aendrer motorfrekvensen for
at opretholde momentreferencen (Nm).

Dette er relevant i applikationer hvor man opvikler
(winders) og extruderer (extruders).

Momentstyring, aben slgjfe vasiges, nar
hastighedsretningen ikke skal eendres under
drift, dvs. at der keres konstant med en positiv
eller negativ momentreference.

Indstil falgende parametre i naevnte reekkefolge:

Momentstyring, 8ben slgijfe:

Parame- Indstilling: Dataveerdi:
ter:

100 Konfiguration Momentstyring, aben slojfe [4]
200 Udgangsfrekvens omrade/retning

201 Udgangsfrekvens lav greense

202 Maksimum frekvens

203 Reference/feedbackomrade

204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203

205 Maksimum-reference

414 Minimumfeedback

415 Maksimumfeedback

433 Proportional momentforsteerkning

434 Momentintegrationstid

Veelg Momentstyring, hastighedsfeedback, hvor der
onskes at kere med et encoder feedback-signal.
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Dette er relevant i applikationer hvor man opvikler
(winders) og extruderer (extruders).
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Indstil folgende parametre i neevnte reekkefolge:

Momentstyring, hastighedsfeedback, vaelges nar
hastighedsretningen skal kunne eendres samtidig
med at momentreferencen fastholdes.

Momentstyring, hastighedsfeedback:

Parame- Indstilling: Dataveerdi:
ter:
100 Konfiguration Momentstyring, hastighedsfeed- [5]
back

200 Udgangsfrekvens omrade/retning
201 Udgangsfrekvens lav greense
202 Udgangsfrekvens hgj graense
203 Reference/feedbackomrade
204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203
205 Maksimum-reference
414 Minimumfeedback
415 Maksimumfeedback
306 Encoder-feedback, input B [24] c S
307 Encoder-feedback, input A [25] 2 =
329 Encoder-feedback puls/rev _&_5 g
421 Hastighed PID lavpasfiltertid %hé
448 Gearing <o
447 Momentregulering,

hastighedsfeedback
449 Friktionstab

Efter opsaetning af Momentstyring, hastighedsfeedback 2.

bor frekvensomformeren kalibreres, séledes at det
aktuelle moment er lig med frekvensomformerens

moment. Dette krasver, at der monteres en 3.

momentmaler pa akslen, saledes at parameter
447, Moment kompensering, og parameter 449,
Friktionstab, kan justeres preecis. Det anbefales at
kore en AMA inden moment kalibrering. Foretag

folgende inden anleegget tages i brug: 4,

1. Monter en momentmaler pa akslen.

Motoren startes med en positiv moment-
reference og en positiv.omlgbsretning.
Momentmaleren aflaeses.

Med samme momentreference aendres
omlgbsretningen til negativ. Momentet afleeses,
og skal justeres til det samme moment som ved
positiv momentreference og omlgbsretning. Dette
kan geres med parameter 449, Friktionstab.

Med en varm motor og ca. 50% belastning
indstilles parameter 447, Momentkompensering til
at passe ti momentmaleren. Frekvensomformeren
er nu klar til drift.

Veelg Speciel motorkarakteristik, hvis frekven-
somformeren skal tilpasses en synkronmotor
eller parallelmotordrift, eller hvis der ikke skal
bruges slipkompensering.

Indstil folgende parametre i naevnte rackkefolge:
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Speciel motorkarakteristik:

Parame- Indstilling: Dataveerdi:
ter:

101 Momentkarakteristikker Speciel motorkarakteristik [5] or [15]
432 + 431 F5 frekvens/U5 speending

430 + 429  F4 frekvens/U4 speending

428 + 427  F3 frekvens/U3 speending

426 + 425 F2 frekvens/U2 spaending

424 + 423  F1 frekvens/U1 speending

422 U0 speending

76
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m Lokal- og fjernbetjening taster pa betjeningspanel, input via de digitale
Der er to forskellige muligheder for at betjene indgange eller via den serielle kommunikationsport
frekvensomformeren; Lokalt eller fiernbetjent. i de to situationer (modes).

| det felgende gives en oversigt over de
funktioner/kommandoer, der er til radighed via

Hvis parameter 002 indstilles til Lokal [1]:

P& LCP kan felgende betjeningstaster bruges til lokalstyring:

Tast: Parameter: Dataveerdi:
[STOP] 014 1]
[JOG] 015 1]
[RESET] 017 1]
[FWD/REV] 016 [1]

Parameter 013 indstilles pa LCP kontrol og &ben slgjfe [1] eller LCP kontrol/ som parameter 100 [3]:
1. Lokal reference indstilles i parameter 003, kan aendres via [+/ -]-tasterne.
2. Reversering kan foretages via [FWD/REV]-tasten.

Parameter 013 indstilles p& LCP digital kontrol og &ben slgijfe [2] eller LCP digitalt kontrol/ som parameter 100 [4]:

Ved ovennaevnte parameterindstilling kan man nu 10. Frilgbsstop via digital klemme 27.
styre frekvensomformeren med folgende: 11. Reversering via digital klemme 19.
Digitale indgange: 12. Valg af Setup, msb/hastighed op via

digital klemme 32.
13. Valg af Setup, Isb/hastighed ned via
digital klemme 33.

1. Lokal reference indstilles i parameter 003, kan
aendres via "+/ -" tasterne.

2. Reset via digital klemme 16, 17, 29, 32 eller 33. o5

3. Stop inverteret via digital klemme 16, 17, Den serielle kommunikationsport: g IS
27, 29, 32 eller 33. 8_%

4. Valg af Setup, Isb via digital klemme 16, 29 eller 32. 1. Rampe 2 =

5. Valg af Setup, msb via digital Klemme 17, 29 eller 33. 2. Reset

6. Rampe 2 via digital Klemme 16, 17, 29, 32 eller 33. 3. Valg af Setup, Isb

7. Kvikstop via digital klemme 27. 4. Velg af Setup, msb

8. DC-bremsning via digital klemme 27. 5. Reles 01

9. Reset og frilebsstop via digital klemme 27. 6. Relee 04

Hvis parameter 002 indstilles til Fjernbetjent [0]:

Tast: Parameter: Dataveerdi:
[STOP] 014 [1]
[JOG] 015 1]
[RESET] 017 [1]
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m Styring med bremsefunktion

Bremsen har til forméal at begreense spasndingen i
mellemkredsen, nar motoren fungerer som generator.
Dette sker eksempelvis nér belastningen driver motoren,
og effekten tilferes mellemkredsen. Bremsen er
opbygget som et chopper-kredslab og med tilslutning
af ekstern bremsemodstand. At bremsemodstanden
placeres eksternt har felgende fordele:

- Bremsemodstanden kan veelges ud fra den
aktuelle applikation.

- Bremseeffekten afsaettes uden for kontrolpanelet,
der hvor energien kan udnyttes.

- Elektronikken i frekvensomformeren bliver
ikke termisk overbelastet i tilfeelde af at
bremsemodstanden overbelastes.

Bremsen er beskyttet mod kortslutning af
bremsemodstanden og bremsetransistoren overvages,
séledes at en kortslutning af transistoren detekteres.
Ved at benytte relee/digital udgang kan sidstnaevnte
benyttes til at beskytte bremsemodstanden

mod overbelastning i forbindelse med fejl i
frekvensomformeren.

Bremsen giver desuden mulighed for at f& udleest
ojeblikseffekten og middeleffekten for de seneste
120 sek., samt for at overvage, at effektafsesttelsen
ikke overskrider en overvagningsgreense, der

kan veelges via parameter 402. | parameter

403 veelges den funktion, der skal udferes, nar
den effekt, der overfores til bremsemodstanden,
overskrider greensen i parameter 402.

NB!:
Bi&y Bremseeffekt-overvagningen er ikke en
q sikkerhedsfunktion, hertil krasves en
termisk afbryder. Bremsekredslobet er
ikke beskyttet mod jordslutning.

m Valg af bremsemodstand

For at veelge den korrekte bremsemodstand skal det
pa forhand veere kendt, hvor ofte der skal bremses,
og med hvor stor effekt der bremses.

Modstandens ED er en indikation af den driftscyklus,
modstanden arbejder ved.

Modstandens ED beregnes som:

th

ED (drifteyklus) = Teyking)
cyklus

hvor tb er bremsetiden i sekunder og T cyklus
er den samlede cyklustid.

12

78

Speed 1752A730.11
[@]
[m/s]

| ta tb time [sec]

| Teycle |

Den maksimale tilladelige belastning for
bremsemodstanden opgives som en peakeffekt ved
en givet ED. Folgende eksempel og formel kan kun
bruges til VLT. Peakeffekten kan beregnes udfra den
hojeste bremsemodstand, der skal bremses med:

Ppeak = PmoToR X MBR@%) X N MOTOR X Nyt [W]

hvor MBRr) er en procentdel af det nominelle moment.
Bremsemodstanden beregnes:

Rrre = pe (2]
- Ppuak
Bremsemodstanden er afheengig af
mellemkredsspaendingen (UDC).
Hvis VLT 5000 frekvensomformeren har en
netspeending pa 3 x 200-240 V, bliver bremsen
aktiv ved 397 V (UDC), hvis frekvensomformeren har
en netspaending pa 3 x 380-500 V, bliver bremsen
aktiv ved 943 V (UDC), og hvis frekvensomformeren
har en netspaending pa 3 x 550-600 V, bliver
bremsen aktiv ved 943 V (VDC).

NB!:

":' Bremsemodstanden skal kunne klare en

i spaending pa 430 V, 850 V eller 930 V, hvis der
ikke bruges Danfoss-bremsemodstande.

RRrec er den bremsemodstand, Danfoss anbefaler. Den
er brugerens garanti for, at frekvensomformeren kan
bremse med hgjeste bremsemoment (Myy) p& 160%.
Nmotor €r typisk pa 0,90, mens nvit typisk er pa 0,98.
For hhv. 200 V og 500 V frekvensomformere kan
Rrec ved 160% bremsemoment omskrives til:

111.684 ~ _
Ripre = 50— [Q] @200V
Pyvoror
478.801 .
Ripe = o801 [€2] 5001
Piotor
630.137 _
Ripe = oo [€2] @600V
Pvoror
P motor i kW.
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NB!:

Der mé hgjst veelges en bremsemodstand,
der er maksimalt 10% mindre i Ohm-veerdi
end anbefalet af Danfoss. Veelges der

en bremsemodstand med en hgjere Ohm-veerdi,
opnéar man ikke 160% bremsemoment, og man
risikerer, at frekvensomformeren kobler ud af
sikkerhedsgrunde. Yderligere oplysninger findes i
Bremsemodstandsvejledning MI.90.FX.YY.

L[5

' NB!:
J)&g Hvis der sker en kortslutning i
q bremsetransistoren, kan effektafsaeettelse
i bremsemodstanden kun forhindres ved at
benytte en netkontakt eller en kontaktor til at afbryde
netforsyningen til frekvensomformeren. (Kontaktoren
kan styres af frekvensomformeren).

m Referencer - single-referencer
Ved single reference er der kun tilsluttet et aktivt
referencesignal enten som en ekstern eller en
preset (intern) reference.
Den eksterne kan veere spaending, strom, frekvens
(puls) eller binager via serielle port.
| det efterfolgende vises 2 eksempler, som viser hvordan
single referencerne handteres af VLT Serie 5000.

Eksempel 1:

Eksternt referencesignal = 1 V (min) - 5V (max)
Reference = 5 Hz - 50 Hz

Konfiguration (parameter 100) = Hastighedsstyring,
aben slgjfe

U/l pa klemme 53, 54
eller 60
f (puls) p& klemme 17
eller 29
/  Ekstern bineer (seriel port)
Single-ref.

\  Preset referencer (par. 215-218)

Ref.
[Hz]

50

DANFOSS
175ZA038.11

40
30

10 ™1
Analog indgang

G
25
=2
ox
oc
n 2

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
100 Konfiguration Hastighedsstyring, aben slojfe [0]

308 Funktion for analog indg. Reference [1]

309 Min. referencesignal Min. 1V

310 Max. referencesignal Max. 5V

203 Referenceomréade Referenceomrade Min - Max [O]
204 Minimum reference Min. reference 5 (H2)

205 Maksimum reference Max. reference 50 (Hz)

Der er herefter mulighed for at benytte: 33

- Catchup/slow down via digital indgang kI.16, 17, 29, 32 eller

- Fastfrys reference via digital indgang kl. 16, 17, 29, 32 eller 33.

Eksempel 2:

Eksternt referencesignal = 0 V (min) - 10 V (max)
Reference = 50 Hz mod uret - 50 Hz med uret
Konfiguration (parameter 100) = Hastighedsstyring,
aben slgjfe
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Ref.
[Hz]

I -
510 M
Analog indgang

175ZA037.12

Indstilling:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:

100 Konfiguration Hastighedsstyring, aben slgjfe  [0]

308 Funktion for analog indg. Reference [1]

309 Min. referencesignal Min. oV

310 Max. referencesignal Max. 10V

203 Referenceomrade Referenceomréde - max - + Max [1]

205 Max. reference 100 Hz

214 Reference type Sum [0]

215 Preset reference -50%

200 Udgangsfrekvens omrade/retning Begge retninger, 0 - 132 Hz (1]

Der er herefter mulighed for at benytte : - Catchup/slow down via digital indgang k.16, 17, 29,
32 eller 33
- Fastfrys reference via digital indgang kl. 16, 17, 29,
32 eller 33.
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m Referencer - multi-referencer
Ved multireference er der tilsluttet to eller flere

referencesignaler enten som eksterne eller preset %] ha/b/c/d
referencesignaler. Disse kan via parameter 214 e
sammenkares pa 3 forskellige mader:

/ Sum
Multi-ref. - Relativ

\  Ekstern/preset

Uss/Usa/160/F19/29

\
\
\
[
\
\
[
\
|
T

| det falgende er hver enkelt referencetype (sum, 0 w, v >
. . n. ax.
relativ og ekstern/preset) vist: PAR.309 PAR.310
PAR.312 PAR.313
PAR.315 PAR.316 DANFOSS
SUM PAR.327 175ZA135.10
. ‘Fastfrys ref. 5
Fastfrys ref. =
PAR.330 —1—
Fastfrys ref. 0——1/_
Catch up/
Max PAR.310 P
ax usso o SUM PAR.214 cpan up/
Min  PAR.309 [] SUM (X4Y) o et PAR.219
i PR =
lax 8 / ’ y=
Us4s ’ /// g;fo’—‘)zox)
Min  PAR.312 7 e vete (0 J—|_|_'_ \
77 160 2001% .
Max PAR.318
—{1 160 -100
Min PAR.315
=200 I
Max PAR3ZT 1) /00 - —
- (puls) 58 o5
< > O
Bner —— €% | "‘6) g T e
(BUS) [S7] 'l:':fstfrys g %
’ oc
Preset ref. n 3
PAR.215 — L l
PAR.218 —:\ 8 8
PAR.217 —— >z
PAR.218 —— I:
3 B
22

Preset ref. LSB &—
Preset ref. MSB&—
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RELATIV
) [
. Fastfrys ref. g
Fastfrys ref. s
PAR.330 —1—
Fastfrys ref. ﬁ——‘/_
Mox. PAR.310 Catch up/
o Us3 o % Relativ PAR.214 Slow down
Min  PAR.309 2[0’9 Rlln'lv/(X+XY) Proset rof. PAR.219
Mox. PAR.313 PAR.311
Min  PAR.312 '_LI_I_ \
Max. PAR.316 PAR.314 L
—F——160 ez
Min  PAR.315 L l
Max. PAR.327;1; /29 0% oe —
(puls) 338
=4
S =
Biner e % e Fastfrys
(BUS) cw ref.
Preset ref.
PAR.215 ] 'L L
PAR.216 — :\ a
PAR.217 —— & 2
PAR.218 —— g g
B %
l l Ea
m
&g
tE
i3
o o
EKSTERN/PRESET
‘Fastfrys ref. §
Fastfrys ref. &
PAR.330 —1—
Fastfrys ref. 0——‘/_
Mox PAR.310 Catch up/
_ﬁx Us3 o % Ekstern /preset ref. PAR.214 Slow down
Min  PAR.300 PAR.219
Max PAR.313
_ug PAR.312 vet o _,—\ \
n -
Mox PAR.316 — L
1 60 c %
Min PAR.315 L l
_uﬁx Wutsnm/29 o % L . —
(puls) ® 2 §
5
- 5 s
e ° o
?é't‘;osr) ———=% | £ c o Fastfrys
ref.
Preset ref.
PAR.215 — L L
Pmms—x g Q
PAR.217 —— 3 3B
PAR.218 —— 5 5
3 B
= =

Preset ref. LSB &—]
Preset ref. MSB &—
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Referencer
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m Automatisk motoroptimering, AMA

Automatisk motoroptimering er en testalgoritme,

der maler de elektriske motorparametre ved
stilstand af motoren. Det betyder, at AMA i sig

selv ikke bidrager med moment.

AMA er nyttig ved opstilling af systemer, hvor
brugeren ensker at optimere justeringen af
frekvensomformeren til den anvendte motor. Dette
benyttes iseer, hvor fabriksindstilingen ikke deekker
den relevante motor tilstraekkeligt.

Der er to motorparametre, der har sterre betydning ved
automatisk motoroptimering: Statormodstanden, Rs,
og reaktansen ved normalt magnetiseringsniveau, Xs.
Parameter 107 giver mulighed for valg af automatisk
motoroptimering med fastsasttelse af bade Rs og
Xs, eller reduceret automatisk motoroptimering

med fastseettelse af Rs alene.

Varigheden af den automatiske motoroptimering
varierer fra et par minutter pa sma motorer il

over 10 minutter pa store motorer.

Begreensninger og forudsaetninger:

» Hvis AMA skal kunne fastsld motorparametrene
optimalt, skal der angives korrekte typeskiltdata
for motoren, der er tilsluttet frekvensomformeren,

i parametrene 102 til 106.

¢ For den bedste justering af frekvensomformeren
anbefales det at gennemfare AMA med kold
motor. Gentagne AMA-karsler kan fere til
opvarmning af motoren, hvilket vil betyde
foragelse af statormodstanden, Rs.

* AMA kan kun gennemfeares, hvis den nominelle
motorstrem er mindst 35% af frekvensomformerens
nominelle udgangsstrom. AMA kan gennemfores
med op til én overstarrelsemotor.

e Huvis der er indsat et LC-filter mellem
frekvensomformeren og motoren, er det kun muligt
at gennemfare en begraenset test. Hvis der kreeves
en overordnet indstilling, fiernes LC-filtret, mens
der kares en komplet AMA. Efter gennemforelse
af AMA, monteres LC-filtret igen.

» Hvis motorer er parallelkoblede, ma der kun
anvendes reduceret AMA, om nogen.

¢ Ved anvendelse af synkrome motorer er det kun
muligt at gennemfare reduceret AMA.

» Lange motorkabler kan have en indvirkning pa
implementeringen af AMA-funktionen, hvis deres
modstand overstiger motorens statormodstand.

84

Sadan gennemfares AMA

1. Tryk pa [STOP/RESET]-tasten

2. Angiv typeskilt-data for motoren i parameter
102 til 106

3. Angiv i parameter 107, om der kreeves komplet
[OPT. TIL (RS,XS)] eller reduceret [OPT. TIL RS] AMA.

4. Forbind klemme 12 (24 V DC) med klemme
27 pa styrekortet

5. Tryk pé [START]-tasten, eller forbind klemme 18
(start) med klemme 12 (24 VD C) for at pabegynde
den automatiske motoroptimering.

Nu gennemlgber den automatiske motoroptimering fire

test (ved reduceret AMA gennemgas kun de ferste

to test). De forskellige test kan felges i displayet som

prikker efter teksten ARBEJDER i parameter 107:

1. Indledende fejlkontrol, hvor typeskiltdata og fysiske
fejl gennemgés. Displayet viser ARBEJDER.

2. DC-test, hvor statormodstanden estimeres.
Displayet viser ARBEJDER..

3. Transienttest, hvor laekinduktansen estimeres.
Displayet viser ARBEJDER...

4. AC-test, hvor statorreaktansen estimeres.
Displayet viser ARBEJDER....

NB!:
":' AMA kan kun udferes, hvis der ikke opstér
i alarmer under optimeringen.

Afbryd AMA

Hvis den automatiske motoroptimering skal
afbrydes, trykkes der pa [STOP/RESET]-knappen,
eller forbindelsen mellem klemme 18 og

klemme 12 afbrydes.

Den automatiske motoroptimering afsluttes med
en af folgende meddelelser:

Advarsler og alarmmeddelelser

ALARM 21

Auto-optimering OK

Tryk pé& [STOP/RESET]-tasten, eller afbryd forbindelsen
mellem klemme 18 og klemme 12. Denne

alarm indikerer, at AMA er OK, og at drevet er
korrekt optimeret til motoren.
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ALARM 22

Auto-optimering ikke OK

[AUTOOPTIMERING OK]

Der er fundet en fejl under den automatiske
motoroptimering. Tryk pa [STOP/RESET]-tasten,
eller afbryd forbindelsen mellem klemmme 18 og
klemme 12. Kontrollér den mulige kilde til den fejl,
der vedrerer den givne alarmmeddelelse. Tallet efter
teksten er fejlkoden, som kan ses i fejl-logbogen

i parameter 615. Automatisk motoroptimering
opdaterer ikke parametre. Du kan veelge at kere en
reduceret automatisk motoroptimering.

CHECK P.103,105 [0]

[AUTOOPTIMERING FEJL] Parameter 102,
103 eller 105 har en forkert indstilling. Korrigér
indstillingen, og start AMA forfra.

LAV P.105 [1]

Den benyttede motor er for lille til, at AMA kan
gennemfares. Hvis AMA skal aktiveres, skal den
nominelle motorstrem (parameter 105) veere hgjere end
35% af frekvensomformerens nominelle udgangsstrem.

ASYMMETRISK IMPEDANS [2]
AMA har opdaget en asymmetrisk impedans i motoren,
der er tilsluttet systemet. Motoren kan veere defekt.

MOTOR FOR STOR [3]

Den benyttede motor er for stor til, at AMA
kan gennemferes. Indstillingen i parameter
102 svarer ikke til motoren.

MOTOR FOR LILLE [4]

Den benyttede motor er for lille til, at AMA
kan gennemferes. Indstillingen i parameter
102 svarer ikke til motoren.

TIMEOUT [5]

AMA mislykkes pa grund af stej pa méalesignaler.
Forog at starte AMA forfra et antal gange, indtil AMA
gennemfares. Bemaerk, at gentagne AMA-kersler kan
opvarme motoren til et niveau, hvor statormodstanden
RS foreges. Dette er dog i de fleste tilfeelde ikke kritisk.

AFBRUDT AF BRUGER [6]
AMA er afbrudt af brugeren.

INTERN FEJL [7]
Der er opstaet en intern fejl i frekvensomformeren.
Kontakt Deres Danfoss-leverander.

GRZANSEV/ARDIFEJIL [8]

De fundne parameterveerdier for motoren
ligger uden for det acceptable interval,
frekvensomformeren kan arbejde .
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MOTOR ROTERER [9]
Motorakslen roterer. Serg for, at belastningen ikke kan
f& motorakslen til at rotere. Start derefter AMA forfra.

ADVARSEL 39 - 42

Der er opstéet en fejl under den automatiske
motoroptimering. Kontrollér mulige fejlkilder i
overensstemmelse med advarselsmeddelelsen. Tryk
pa [DATA/ENDRING]-tasten, og veelg "FORTSAT", hvis
AMA skal fortsastte til trods for advarslen, eller tryk pa
[STOP/RESET]-tasten eller afbryd forbindelsen mellem
klemme 18 og klemme 12 for at aforyde AMA.

ADVARSEL: 39

CHECK P.104,106

Indstillingen af parameter 102, 104 eller 106
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
og veelg 'Fortsaet’ eller 'Stop’.

ADVARSEL: 40

CHECK P.103,105

Indstillingen af parameter 102, 103 eller 105
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
0g veelg 'Fortsaet’ eller "Stop’.

ADVARSEL: 41

MOTOR FOR STOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for stor til,
at AMA kan gennemferes. Indstillingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortseaet’ eller "Stop’.

G
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ADVARSEL: 42

MOTOR FOR LILLE

Den benyttede motor er sandsynligvis for lille til, at
AMA kan gennemfares. Indstillingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortsaet’ eller 'Stop’.
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m Mekanisk bremsekontrol

Til heeve/saenke-applikationer er det nedvendigt at
kunne styre en elektromagnetisk bremse.

Til styring af bremsen kraeves en releeudgang (01
eller 04). Udgangen skal holdes lukket (spaendingsfri)
pa tidspunkter, hvor frekvensomformeren ikke

kan 'holde' motoren, f.eks. pa grund af for stor
belastning. | parameter 323 eller 326 (releeudgange
01, 04) veelges Mekanisk bremsekontrol [32] eller
Udvidet mekanisk bremsekontrol [34] til applikationer
med elektromagnetisk bremse.

Under start/stop og nedrampning overvages
udgangsstremmen. Hvis Mekanisk bremsekontrol
[32] er valgt, og strammen ligger under niveauet
angivet i parameter 223 Advarsel: Lav strem , lukkes
den mekaniske bremse (spaendingsfri).

Som udgangspunkt kan der veelges en strem,

som er ca. 70% af magnetiseringsstremmen.
Parameter 225 Advarsel: Lav frekvens angiver

den frekvens under nedrampning, hvorved den
mekaniske bremse skal lukke igen.

Hvis Udvidet mekanisk bremsekontrol [34] er valgt,
lukkes den mekaniske bremse (spaendingsfri)

under indkobling, indtil udgangsspeendingen

ligger over niveauet, der er valgt i parameter

223 Advarsel: Lav strgm.

Under stop slaskkes bremsen, indtil frekvensen
ligger under niveauet, der er valgt i parameter

225 Advarsel: Lav frekvens .

Bemeerk i forbindelse med Udvidet bremsekontrol
[34], at bremsen ikke lukkes, hvis udgangsstremmen
kommer under parameter 223 Advarsel: Lav strgm .
Der vises heller ikke en advarsel for lavt stremniveau.
| udvidet mekanisk bremsetilstand kan der nulstilles efter
overstrom (alarm 13) ved hjeelp af ekstern nulstilling.

Hvis frekvensomformeren udseettes for en alarmtilstand,
eller der opstar overstram eller overspeending, griber
den mekaniske bremse omgéaende ind.

NB!:

'ﬁ Den viste applikation er kun til

haevning/seenkning med modveaegt.

Styring af mekanisk bremse:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
323 Relee 01 eller par. 326 relee 04 Mekanisk bremsekontrol [32]

323 Relee 01 eller par. 326 relee 04 Udvidet mekanisk bremsekontrol [34]

223 Advarsel: Lav strgm ca. 70% af magnetiseringsstremmen?)

225 Advarsel: Lav frekvens 3-5 Hz?2

122 Funktion ved stop Formagnetisering [3]

120 Startforsinkelsestid 0,1-0,3 sek.

121 Startfunktion Startfrekvens/-spaending med uretd) [3]

130 Startfrekvens

Indst. til slipfrekvens

131 Ekstra speending v. start

Indst. til nominel motorstrem Im N (ikke hgjere end 160% af Im,n)

1. Under start og stop bestemmer stremgraensen
i parameter 223 koblingsniveauet.

2. Denne veerdi angiver den frekvens under
nedrampning, hvorved den mekaniske bremse
skal lukke igen. Dette forudseetter, at der
er givet et stopsignal.

3. Det skal sikres, at motoren starter med uret
(hejse), idet frekvensomformeren i modsat
fald kan risikere at tabe lasten. Switch U, V,
W-tilslutninger, hvis disse kraeves.
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Styring med mekanisk bremse

175ZA253.11

f

Start, klemme 18

Start—forsinkelse
parameter 120

Startfrekvens Lav frekvens _ >
Udgangsfrekvens _| | par. 130 par. 225 : :
Udgangsstrem | | tavstem, par 225 = L——
Megnetiseringsstram :
0 Amp.T
Rele 01

Makanisk bremse

Mekanisk bremse fri

t2—-t1 og t5—t4 = reaktionstid p4 mek. bremse t4 5

Udvidet styring med mekanisk bremse

f

Start, klemme 18

Qg
Start—forsinkelse @ g
parameter 120 8 e
Q c

: “<—— Startfrekvens Lav frekvens - >

Udgangsfrekvens T——; ! par. 130 T par. 225 5 e

Udgangsstram _______Lav_frb_m,

Megnetiseringsstrom
0 Amp.T

Rele 01

Makanisk bremse

o 12 13 14 5 t6
t2—-t1 og t6—t5 = den mekaniske bremses reaktionstid
t3—-t4 = motorstrem under lavt stremniveau
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m PID til processtyring

Feedback

Feedbacksignalet skal forbindes til en klemme péa
frekvensomformeren. Brug nedenstéende liste til
at afgere, hvilken klemme der skal benyttes, og
hvilke parametre der skal programmeres.

Feedbacktype  Klemme Parametre
Puls 33 307
Spaending 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316

Desuden skal minimum- og maksimumfeedback
(parameter 414 og 415) indstilles til veerdier i
procesenheden, som svarer til minimum- og
maksimumvaerdien pa klemmen.

Veelg procesenhed i parameter 416.

Reference

Der kan indstilles en minimun- og maksimumreference
(204 og 205), som begreenser summen af
samtlige referencer. Referenceomradet kan ikke
overskride feedbackomradet.

Hvis der kreeves en eller flere saetpunkt-referencer,
indstilles disse lettest direkte i parameter 215 til 218.
Veelg mellem preset-referencerne ved at forbinde
klemmerne 16, 17, 29, 32 og/eller 33 til Klemme 12.
De benyttede klemmer afhaenger af det valg, der

er truffet i parametrene for de forskellige klemmer
(parameter 300, 301, 305, 306 og/eller 307). Benyt
tabellen nedenfor ved valg af preset-referencer.

Preset-ref. Preset-ref.
msb Isb

Preset-ref. 1 0 0

(par. 215)

Preset-ref. 2 0 1

(par. 216)

Preset-ref. 3 1 0

(par. 217)

Preset-ref. 4 1 1

(par. 218)

Hvis der kraeves ekstern reference, kan denne enten
veere analog eller en pulsreference. Hvis der bruges
stramstyrke som feedbacksignal, er det kun muligt

at benytte speending som analog reference. Brug
nedenstéende liste til at afgere, hvilkken klemme der skal
benyttes, og hvilke parametre der skal programmeres.
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Referencetype Klemme Parametre
Puls 17 eller 29 301 eller 305
Speending 53 eller 54 308, 309, 310
eller
311, 312, 313
Stroam 60 314, 315, 316

Relative referencer kan programmeres. En relativ
reference er en procentveerdi (Y) af summen af

de eksterne referencer (X). Denne procentvaerdi

fojrs til summen af de eksterne referencer, hvilket
giver den aktive reference (X + XY). Se afsnit
Handtering af multi-referencer.

Hvis der skal benyttes relative referencer, skal
parameter 214 indstilles til Relativ [1]. Dette gor
preset-referencerne relative. Desuden kan Relativ
reference [4] programmeres pa klemme 54 og/eller 60.
Hvis en ekstern, relativ reference vaelges, vil signalet pa
indgangen veere en procentdel af af klemmens fulde
interval. De relative referencer tilfojes med fortegn.

NB!:
": Klemmer, der ikke er i brug, ber fortrinsvis
i indstilles til Ingen funktion [0].

Invers styring

Hvis drevet skal reagere med hastighedsforegelse pa
stigende feedback, skal Inverteret veelges i parameter
437. Normal styring medferer, at motorhastigheden
aftager, nar feedbacksignalet stiger.

Anti Windup

Procesregulatoren leveres med anti windup-funktionen
aktiveret. Funktionen sikrer, at nér enten en frekvens-
eller momentgraense nas, vil integratoren blive indstillet
til en forsteerkning, der svarer til den faktiske frekvens.
P& denne made undgas integration pa grundlag

af en fejl, der under ingen omsteendigheder kan
kompenseres for ved en hastighedseendring. Denne
funktion kan afbrydes i parameter 438.

Startforhold

Ved visse applikationer vil optimal indstilling af
procesregulatoren betyde, at det tager leengere
tid at n& den enskede procesvaerdi. | sddanne
applikationer kan det vaere en fordel at fastsastte
en motorfrekvens, frekvensomformeren skal
seette motoren til, for procesregulatoren aktiveres.
Dette gores ved at programmere en Process PID
-startfrekvens i parameter 439.
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Differentiator forstaerkningsgraense

Hvis der sker hurtige reference- eller feedbackaendringer
i forbindelse med en given applikation - hvilket betyder,
at fejlen eendrer sig hurtigt - kan differentiatoren
hurtigt blive for dominerende. Det sker, fordi

den reagerer pa aendringer i fejlen. Jo hurtigere

fejlen eendrer sig, des kraftigere vil bidraget fra
differentiatoren veere. Differentiatorbidraget kan
séledes begraenses, sé der tillades indstilling

af en rimelig diferentieringstid for langsomme
forandringer og samtidig hurtig forstaerkning for hurtige
forandringer. Dette geres i parameter 443, Proces
PID-Differentiator forstaerkningsgreense .

Lavpasfilter

Hvis der forekommer oscilleringer i strem/spaend-
ingsfeedbacksignalet, kan disse deempes med

et lavpasfilter. Indstil en egnet tidskonstant for
lavpasfilteret. Denne tidskonstant repraesenterer
greensefrekvensen for de rippler, der forekommer i feed-
backsignalet. Hvis lavpasfilteret er indstillet til 0,1s, er
greensefrekvensen 10 RAD/sek., svarende til (10/2 x p)
= 1,6 Hz. Det vil medfere, at alle stramme/spaendinger,
som varierer med mere end 1,6 svingning pr. sekund,
vil blive fiernet af filteret. Der vil med andre ord kun
blive reguleret ud fra et feedbacksignal, som varierer
med en frekvens pa under 1,6 Hz. Veelg en passende
tidskonstant i parameter 444, Process PID Lavpasfilter.

Optimering af procesregulatoren

De grundliggende indstillinger er nu foretaget. Nu er
der kun tilbage at optimere proportionalforstaerkningen,
integrationstiden og differentieringstiden (parameter
440, 441 og 442). | de fleste processer kan dette
foretages ved at folge retningslinierne nedenfor.

1. Start motoren

2. Indstil parameter 440 (proportionalforsteerkning)
til 0,3, og foreg den, indtil feedbacksignalet
igen begynder at variere kontinuerligt. Reducér
derefter veerdien, indtil feedbacksignalet stabiliserer
sig. Reducér nu proportionalforstaerkningen
med 40-60%.

3. Indstil parameter 441 (integrationstid) til 20s, og
forag den, indtil feedbacksignalet igen begynder
at variere kontinuerligt. Forag integrationstiden,
indtil feedbacksignalet stabiliseres, efterfulgt
af en stigning pa 15-50%.

4. Brug kun parameter 442 til meget hurtigtfungerende
systemer (differentieringstid). Den normale veerdi
er fire gange den indstillede integrationstid.
Differentiatoren ber kun bruges, nér indstillingen
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af proportionalforsteerkningen og integrationstiden
er fuldsteendigt optimeret.

NB!:
": Om nedvendigt kan start/stop aktiveres et
q antal gange for at fremprovokere variation
i feedbacksignalet.

Se ogsé eksempler pa tilslutning i Design Guiden.

m PID til hastighedsstyring

Feedback

Feedbacksignalet skal forbindes til en klemme péa
frekvensomformeren. Brug nedenstdende oversigt
til at afgere hvilken klemme der skal benyttes og
hvilke parametre der skal programmeres.

Feedbacktype Klemme Parametre
Puls 32 306

Puls 33 307
Feedback 329

puls/rpm

Speending 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316

Envidere minimum og maksimum feedback (parameter
414 og 415) indstilles til en veerdi i procesenhed som
svarer til minimum og maksimum pa klemmen.
Minimum feedback kan ikke stilles under 0.

Enheden veelges i parameter 416.

G
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Reference

Der kan indstilles en minimum og maksimum
reference (204 og 205), som begraenser summen
af alle referencer. Referencer omradet kan ikke
overskride feedback omradet.

@nskes der en eller flere preset referencer er det
simpleste at indstille denne direkte i parametrene
215 til 218. Der veelges mellem de indstillede
preset referencer ved at forbinde klemmerne 16,
17, 29, 32 og/eller 33 til klemme 12. Hvilken der
skal forbindes afheenger af valget i de respektive
klemmers parametre (parameter 300, 301, 305, 306
og/eller 307). Det kan afgeres udfra nedenstaende
tabel hvordan preset referencerne veelges.
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Preset ref. msb Preset ref. Isb

Preset ref. 0 0
(par. 215)
Preset ref. 2 0 1
(par. 216)
Preset ref. 3 1 0
(par. 217)
Preset ref. 4 1 1
(par. 218)

@nskes der en ekstern reference, kan denne enten vaere
en analog eller en puls reference. Hvis der benyttes
strem som feedbacksignal, vil der kun kunne benyttes
spaending som analog reference. Brug nedenstaende
oversigt til at afgere hvilken klemme der skal benyttes
0g hvilke parametre der skal programmeres.

Referencetype Klemme Parametre
Puls 17 eller 29 301 eller 305
Spaending 53 eller 54 308, 309, 310
eller
311, 312, 313
Strom 60 314, 315, 316

Det er muligt at programmere relative referencer.
Ved relativ reference forstas en procentvaerdi (Y)

af summen af de eksterne referencer (X). Denne
procentvaerdi adderes til summen af de eksterne
referencer, hvilket giver den aktive reference (X +
XY). Se tegning pa side 62 og 63.

For at benytte relative referencer skal parameter 214
indstilles til Relativ [1]. Preset referencerne vil derved
blive relative. Der kan endvidere programmeres Relativ
reference [4] pa klemme 54 og/eller 60. Vaelges der
en ekstern relativ reference, vil signalet pa indgangen
vaere en procentvaerdi af klemmens fulde omréade.
De relative referencer adderes med fortegn.

NB!:
B0 Klemmer der ikke benyttes kan med fordel
i indstilles til Ingen funktion [O].

Differentiator forstaerkningsgreense

Hvis der i en applikation sker meget hurtige skift i
enten reference eller feedback, hvorved fejlen hurtigt
vil eendre sig, kan differentiatoren hurtigt blive for
dominerende. Dette skyldes at den reagerer pa
gendringer i fejlen og jo hurtigere fejlen sendrer sig,
des kraftigere bliver differentiatorens forsteerkning.
Differentiatorens forsteerkning kan derfor begreenses,
séledes at der bade kan indstilles en fornuftig
differentiationstid ved langsomme aendringer og en
passende fast forsteerkning ved hurtige eendringer.
Dette geres i parameter 420, Hastighed PID
Differentiator forsteerkningsgraense.

90

Lavpasfilter

Séafremt der optraeder en del rippelstremme/-
spaendinger péa feedbacksignalet, kan disse deempes
med et lavpasfilter. Der indstilles en passende
lavpasfilter tidskonstant. Denne tidskonstant er

et udtryk for en kneekfrekvens for de rippler, som
optreeder pa feedbacksignalet. Er lavpasfilteret
indstillet til O,1s, vil knaekfrekvensen veere 10 RAD/sek,
svarende til (10 / 2 x p) = 1,6 Hz. Det vil medfere at
alle streamme/spaendinger, som varierer med mere end
1,6 svingning per sekund vil blive filtreret fra.

Der vil med andre ord kun blive styret pa et
feedbacksignal, som varierer med en frekvens pa
under 1,6 Hz. Den passende tidkonstant veelges i
parameter 421, Hastighed PID Lavpasfiltertid.

m Hurtig afladning (Quick discharge)

Denne funktionen kraever en af typen EB. Denne
funktion benyttes til at aflade kondensatorerne i
mellemkredsen efter netforsyningen er afbrudt.
Funktionen kan vaere nyttig nar der skal serviceres
pa frekvensomformeren og/eller motorinstalla-tionen.
Motoren skal veere stoppet, nar hurtig afladning
aktiveres. Hvis motoren karer generatorisk vil hurtig
afladning ikke kunne gennemferes.

Hurtig afladningsfunktionen kan veelges via parameter
408 og vil starte nar mellemkredsspaendingen er faldet
til en bestemt veerdi og vekselretteren er stoppet.

For at opna mulighed for hurtig afladning skal
frekvensomformeren have tilsluttet ekstern 24 V DC
forsyning pa klemme 35 og 36 og have tilsluttet en egnet
bremsemodstand pa klemme 81 og 82, se side 43.

For dimensionering af aflademodstanden til hurtig
afladning henvises til bremse instruktion MI.50.DX.XX.

NB!:

": Hurtig afladning er kun mulig, hvis
frekvensomformeren er forsynet med 24 V
ekstern DC forsyning og der er tilsluttet en

ekstern bremse-/aflademodstand.

For service pa installationen
' (frekvensomformer + motor) skal
hd mellemkreds- spaendingen kontrolleres,

at den er under 60 V DC. Dette gores ved at méle
pé klemmerne 88 og 89 loadsharing.

NB!:

Effektafsasttelsen under hurtig afladning indgér
ikke i effekt overvagningsfunktionen parameter
403. Ved dimensionering af modstanden

skal der tages hgjde for dette.

n
(0
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Parameter 408 = [1]

Hurtig afladning

aktiveret
\ TEIFP (EESET:

Check 24 V ekstern HLHEH : 33 SE(1T\UP

DC forsyning Ingen 24 V
ekstern DC forsyning @.DISCHARGING FAILED

24 V ekstern DC for-
syning OK

‘ TRIP CRESET?

ALARM: 33

B.DISCHARGING FRILED

Start
Hurtig Afladning

Timeout

Afladning

Afladning afsluttet

FOWER IS DISCHARGEL

175ZA447.10
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m Netfejl/hurtig afladning med netfejl inverteret
Forste kolonne i skemaet viser Netfejl , som veelges
i parameter 407. Hvis der vaelges Ingen funktion
vil netfejl proceduren ikke gennemfares. Hvis der
f.eks. veelges Kontrolleret ned-rampning [1] vil

Ved hjeelp af en digital indgang er det muligt at aktivere
netfejl og/eller hurtig afladning. Dette goeres ved at
veelge Netfejl inverteret pa en af styreklem-merne (16,
17, 29, 32, 33). Netfejl inverteret er aktiv ved IogisKO

frekvensomformeren kerer motoren ned til O Hz. NB!:
Er parameter 408 valgt som MU'Igt [1], vil der efter ": Frekvensomformeren kan gdehgggges ved
at motoren er stoppet blive foretaget en hurtig i at gentage Quick-disoharge funktionen

afladning af mellemkredsspaendingen. med den digitale indgang, nér der er
netspeending tilsluttet.

Netfejl Hurtig afladning Netfejl inverteret Funktion
par. 407 par. 408 digital indgang
Ingen funktion [0] lkke muligt [0] Logisk 0 1
Ingen funktion [0] lkke muligt [O] Logisk 1 2
Ingen funktion 0] Muligt [1] Logisk 0 3
Ingen funktion [0]  Muligt [1] Logisk 1 4
[1]-[4] Ikke muligt [O] Logisk O 5
[1]-[4] Ikke muligt [0] Logisk. 1 6
[1]-[4] Muligt [1] Logisk 0 7
[1]-[4] Muligt [1] Logisk. 1 8
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Funktion nr. 1
Netfejl og hurtig afladning er ikke aktiv.

Funktion nr. 2
Netfejl og hurtig afladning er ikke aktiv.

Funktion nr. 3

Den digitale indgang aktiverer hurtig afladning
funktionen, uanset mellemkredsspaendingens
niveau, og uanset om motoren kerer.

Funktion nr. 4

Hurtig afladning aktiveres nar mellemkredsspasndingen
er faldet til en bestemt veerdi og vekselretterne er
stoppet. Se procedure pa forrige side.

Funktion nr. 5

Den digitale indgang aktiverer netfejl funktionen, uanset
om der er forsyningsspaending pé apparatet. Se

de forskellige funktioner i parameter 407.

Funktion nr. 6

Netfejl funktionen aktiveres nar mellemkredsspaendin-
gen er faldet til en bestemt veerdi. Den valgte funktion
ved netfejl veelges i parameter 407.

Funktion nr. 7

Den digitale indgang aktiverer bade hurtig afladning og
netfejl funktionen, uanset mellemkredsspeendingens
niveau, og uanset om motoren korer. Forst vil

netfejl funktionen veere aktiv, og derefter sker

der en hurtig afladning.

Funktion nr. 8

Hurtig afladning og netfejl funktionen aktiveres,
nar mellemkredsspaendingen falder til et bestemt
niveau. Farst vil netfejl funktionen veere aktiv, og
derefter sker der en hurtig afladning.

m Indkobling pé roterende motor

Denne funktion ger det muligt at ‘fange’ en motor, som
ikke leengere styres af frekvensomformeren. Funktionen
kan veelges til eller fra via parameter 445.

Hvis Indkobling pa roterende motor er valgt, vil der
veere fire situationer hvor funktionen aktiveres:

1. Efter en coast er givet via klemme 27.

2. Efter nettilslutning.

3. Hvis frekvensomformeren er i en triptilstand
og der er givet et reset signal.

4. Hvis frekvensomformeren f.eks. slipper motor
p.g.a en fejltilstand og fejlen forsvinder igen inden
et trip, vil frekvensomformeren fange motoren
og karer tilbage pa referencen.
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1. Indkobling pa roterende motor er aktiv.
[rpm] A

Motor
speed

t[s]

Term. 27
175ZA122.12

2. Indkobling pa roterende motor er aktiv.
[rem] A
Motor |
speed

ts]
Mains
switch |

175ZA628.10

Sege sekvensen efter den roterende motor er
afheengig af Rotation, frekvens/retning (parametro
200). (parameter 200). Veelges Kun med uret

vil frekvensomformeren starte med at sege fra
Maksimum frekvens (parameter 202) til 0 Hz. Hvis
frekvensomformeren ikke finder den roterende motor
under soge sekvensen, vil den lave en DC-bremsning
for at preve pa at f& den roterende motors hastighed
ned pa O rpm. Dette kraever, at DC-bremsen er
aktiv via parameter 125 og 126.

Veelges Begge retninger vil frekvensomformeren
forst finde ud af hvilken retning motoren roterer,

og derefter sege efter frekvensen. Findes motoren
ikke, formodes det at motoren stér stille eller roterer
med en lav hastighed, og frekvensomformeren vil
starte motoren normalt efter sagningen.

3.Frekvensomformeren tripper og Indkobling
pa roterende motor er aktiv.

[rpm] A

Motor -
speed

t[s]
Reset |—\

4.Frekvensomformeren slipper kortvarig motoren
og Indkobling pa roterende motor aktiveres
og fanger motoren igen.

[rem]A /
Motor
|4

speed

175ZA123.12

G
25
=2
ox
oc
n 2

DANFOSS
175ZA124.11

o]

m Normal/Hgj overmomentstyring, abenslgjfe
Med denne funktion er det muligt at fa
frekvensomformeren til at yde konstant 100%
moment med en overstoerrelse motor.
Valget om man vil have en normal eller hgj overload
moment karakteristik foretager man i parameter 101.

Her veelges ogséd om man vil have en hgj/normal
konstant moment karakteristik (CT) eller en
hgj/normal VT moment karakteristik.

Veelges hgj moment karakteristik kan man med en
nominel motor til frekvensomformeren yde op il
160% moment i 1 min i bade CT og VT.

Veelges der en normal moment karakteristik kan man
med en over-starrelse motor yde op til 110% moment i

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

1 min i bade CT og VT. Denne funktion bruges isaer ved
pumper og ventilatorer, da der ved disse applikationer
normalt ikke er brug for et over-moment.

Fordelen ved at vaelge en normal moment karakteristik,
nar man har en over-sterrelse motor er, at
frekvensomformeren konstant kan yde 100% moment,
uden derating p.g.a en sterre motor.

NB!:

":' For VLT 5001 - 5006, 200-240 V og
VLT 5001 - 5011, 380-500 V kan denne
funktion ikke veelges.
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m Intern strgm greenseregulator

VLT 5000 har en indbygget stremgraenseregulator, il
som aktiveres nar motorstremmen, og dermed | S
momentet, bliver starre end momentgraenserne, 112]
som indstilles i parameter 221 og 222. | 39]
Nar VLT 5000 er i stremgraense ved motorisk eller | 42| Par. 319
generatorisk drift, forseger frekvensomformeren hurtigst [
muligt at komme under de indstillede momentgreenser,
uden at miste kontrollen over motoren. 16
Medens stremregulatoren er aktiv kan [17]
frekvensomformeren kun stoppes med klemme _,\_/_ﬁ PAR. 302
27, hvis den seettes til Frilgbsstop inverteret ey
[O] eller Reset og frilgbsstop inverteret [1]. Et 2ol
signal pa klemmerne 16-33 vil ikke veere aktiv for 57| PAR. 304
frekvensomformeren er ude af streamgraensen. ;
Bemeerk, at motoren ikke vil falge rampe-ned tiden, da —
klemme 27 skal programmeres til Frilgbsstop inverteret b
[O] eller Reset og frilgbsstop inverteret [1]. A
- O——— 1 | PAR. 323
3

m Programmering af Momentgraense og stop
Ved applikationer med en ekstern elektromekanisk
bremse, f.eks haeve/saenke er det muligt at
stoppe frekvensomformeren via en normal
stopkom-mando og samtidigt aktivere den eksterne
elektromekaniske bremse.
Tilslutningseksemplet viser hvorledes frekven-
somformeren programmeres.
Den eksterne bremse kan tilsluttes relee 01 eller 04,
se Styring af mekanisk bremse pé side 66.

- Start/stop med klemme 18.
Parameter 302 = Start [1].
- Quickstop med klemme 27.
Parameter 304 = Frilgbsstop inverteret [O].
- Klemme 42 Udgang
Parameter 319 = Momentgraense og stop [27].
- Klemme 01 Releeudgang
Parametrer 323 = Mekanisk bremsekontrol [32].

Klemme 27 programmeres til Frilgbsstop inverteret
[O] eller Reset og frilgbsstop inverteret [1] og klemme
42 til Moment-greense og stop [27].

Beskrivelse:

Er en stopkommando aktiv via klemme 18 og
frekvensomformeren ikke i momentgreense, vil
motoren rampe ned til O Hz.

Er frekvensomformeren i momentgreense og der
aktiveres en stopkommando, bliver klemme 42 Udgang
(programmeret til Moment-graense og stop [27])

aktiv. Signalet til klemme 27 gar dermed fra logisk

1 til logisk O og motoren vil lgbe ud i frileb.
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m Drift og display

Veerdi:

O Engelsk (ENGLISH) Q]
Tysk (DEUTSCH) 1]
Fransk (FRANCAIS) 2]
Dansk (DANSK) [3]
Spansk (ESPANOL) [4]
Italiensk (ITALIANO) (5]
Funktion:

Man kan i denne parameter veelge hvilket sprog
, der onskes vist i displayet.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges mellem Engelsk [0], Tysk [1], Fransk
[2], Dansk [3], Spansk [4] og Italiensk [5].

002 Lokal-/fjernbetjening
(LOKAL/FJERNBETJ.)

Veerdi:

OFjernbetjent kontrol (FJERNBETJ.) [O]
Lokal styring (LOKAL) 1]
Funktion:

Der kan veelges to metoder til styring af
frekvensomformeren.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Fjernbetjent [0], kan
frekvensomformeren styres via:

1. Styreklemmerne eller via den serielle
kommunikationsport.

[START]-tasten. Dette kan imidlertid ikke
tilsidesaette Stop-kommandoer (og start ikke
mulig), som gives via de digitale indgange eller
den serielle kommunikationsport.

[STOP]-, [JOG]- og [RESET]-tasterne, hvis disse
er aktive (se parameter 014, 015 og 017).

n

@

Hvis der veelges Lokalbetjent [1], kan

frekvensomformeren styres via:

1. [START]-tasten. Dette kan imidlertid ikke tilsidesaette
Stop-kommandoer péa de digitale kliemmer (hvis
der er valgt [2] eller [4] i parameter 013).

. [STOP]-, [JOG]- og [RESET]-tasterne, hvis disse

er aktive (se parameter 014, 015 og 017).

[FWD/REV]-tasten, hvis den er aktiveret i parameter

016, og der er valgt [1] eller [3] i parameter 013.

Via parameter 003 kan den lokale reference styres

med "Pil op"- og "Pil ned"-tasterne.

N

@

&

5. En ekstern styrekommando, som kan sluttes til
klemmerne 16, 17, 19, 27, 29, 32 eller 33. Der skal
imidlertid veere valgt [2] eller [4] i parameter 013.

Se ogsa afsnittet Skift mellem lokal- og fiernbetjening.

003 Lokal reference
(LOKAL REFERENCE)

Veerdi:
Par 013 indstillet til [1] eller [2]:

0 - fmax O 000.000

Par 013 indstillet til [3] eller [4] og par. 203 indstillet til
Refmin - Refvax 0 000.000

Par 013 indstillet til [3] eller [4] og par. 203 indstillet til
-Refmax - + Refuax 0 000.000

Funktion:
Man kan i denne parameter manuelt indstille onsket
reference veerdi (hastighed eller reference ved den
valgte konfiguration, afhaengigt af valg i parameter 013).
Enheden folger valgt konfiguration i parameter
100, hvis der er valgt Processtyring, lukket slgjfe
[3] eller Momentstyring, aben slgjfe [4].

Beskrivelse af valg:

Der skal veelges Lokal [1] i parameter 002, for at
denne parameter kan benyttes.

Den indstillede veerdi gemmes ved spaendingsudfald,
se parameter 019.

| denne parameter forlades Data Change Mode

ikke automatisk (efter time out).

Lokal reference kan ikke indstilles via den

serielle kommunikationsport.

Advarsel: Da den indstillede veerdi
/'\ huskes efter afbrudt netforsyning,
d kan motoren starte uden varsel ved

netindkobling, hvis parameter 019 andres til Auto
genstart, anvend gemt ref [0].

(@]
=
=
()
=
s
@©
=
(@]
o
s
o

004 Aktivt Setup
(AKTIVT SETUP)

Veerdi:

Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) [0]
OSetup 1 (SETUP 1) [1]

Setup 2 (SETUP 2) [2]

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
Multisetup (MULTI SETUP) 5]
Funktion:

| denne parameter veelges det Setup nummer, man
onsker skal bestemme frekvensomformerens funktioner.
Alle parametre kan programmeres i fire individuelle
parameteropsaetninger, Setup 1 - Setup 4.
Derudover findes et forprogrammeret Setup, kaldet
Fabriks-Setup, som ikke kan endres.

Beskrivelse af valg:

Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede
data. Kan anvendes som datakilde, hvis de avrige
setups skal bringes tilbage til en kendt tilstand. Man
kan via parameter 005 og 006 kopiere fra et Setup
til et eller flere af de evrige setups.

Setup 1-4 [1]-[4] er fire individuelle setups, som
kan veelges efter onske.

Multi Setup [5] anvendes, hvis der gnskes fiernbetjent
skift mellem flere Setup. Klemme 16/17/29/32/33
samt den serielle kommunikationsport, kan bruges
til at skifte mellem setups.

005 Programmerings-Setup
(PROGRAM. SETUP)

Veerdi:

Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) (0]
Setup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
Setup 3 (SETUP 3) 3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
[ Aktivt Setup (AKTIVT SETUP) [5]

Funktion:
Der kan veelges, hvilket Setup man ensker,
at programmere (eendre data) i under drift
(gaelder bade via betjeningspanel og den serielle
kommunikationsport). Det er muligt at programmere
de 4 setups uafhaengigt af, hvilket Setup der er valgt
som det aktive Setup (valgt i parameter 004).

Beskrivelse af valg:

Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede data
og kan anvendes som datakilde, hvis de avrige setups
skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

Setup 1-4 [1]-[4] er individuelle setups, som kan
anvendes efter gnske. Disse kan programmeres

frit, uafheengigt af hvilket Setup, der er valgt

som aktivt Setup og dermed bestemmer
frekvensomformerens funktioner.

NB!:

": Hvis der generelt eendres data i eller kopieres
til det aktive Setup, far eendringerne ojeblikkelig
indflydelse pa funktionen af apparatet.

Veerdi:
Olngen kopiering (INGEN KOPI) 0]
Kopiér til Setup 1 fra # (KOPI TIL 1 FRA #

)
Kopiér til Setup 2 fra # (KOPI TIL 2 FRA #) 2]
Kopiér til Setup 3 fra # (KOPI TIL 3 FRA #) [3]
Kopiér til Setup 4 fra # (KOPI TIL 4 FRA #) [4]
Kopiér til alle fra # (KOPI ALLE) 5]

# = det i parameter 005 valgte Setup

Funktion:
Der kopieres fra det i parameter 005 valgte Setup,
til et af de andre setups eller til alle de andre setups
samtidigt. Setup kopierings funktionen kopierer ikke
parameter 001, 004, 005, 500 og 501.

Der kan kun kopieres i Stop Mode (motoren stoppet
i forbindelse med en stopkommando).

Beskrivelse af valg:
Kopieringen begynder, nar man har indtastet
den eonskede kopieringsfunktion og bekreeftet
ved tryk pa [OK]-tasten.
Displayet indikerer nar kopieringen er i gang.

007 LCP-kopi
(LCP KOPI)

Veerdi:

Olngen kopiering (INGEN KOPI) [0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) [1]
Download alle parametre (DWNL. ALLE PAR.) [2]
Download effektuafhaengige par.

(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3]
Funktion:

Parameter 007 benyttes, hvis man ensker at
anvende betjeningspanelets indbyggede kopifunktion.
Betjeningspanelet er aftageligt. Det er derfor nemt at
kopiere parameterveerdier fra én til en anden.

Beskrivelse af valg:

Veelg Upload alle parametre [1], hvis alle
parameterveerdier skal overfores til betjeningspanelet.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veelg Download alle parametre [2], hvis alle

Digital indgang [Bineer kode]

overforte parameterveerdier skal kopieres til den (DIGITAL INPUT [BIN]) [16]
frekvensomformer, hvor betjeningspanelet er monteret. Analog indgang 53 [V] (ANALOG INDG. 53 [V]) [17]
Veelg Download effektuafheaengige par. [3], hvis Analogindgang 54 [V] (ANALOG INDG. 54 [V])  [18]
det kun er de effektuafhaengige parametre, der Analog indgang 60 [mA]
skal downloades. Denne funktion benyttes, (ANALOG INDG. 60 [MA]) [19]
hvis der downloades til en frekvensomformer Pulsreference [Hz] (PULSREFERENCE [HZ]) [20]
med en anden nominel effektstarrelse end den, Ekstern reference [%] (EKST. REF. [%]) [21]
parameteropsaetningen stammer fra. Statusord [Hex] (STATUSORD [HEX)]) [22]
Bemeerk, at de effektathaengige parametre 102-106 Bremseeffekt/2 min. [kKW]
skal programmeres efter en kopiering. (BR.EFFEKT/2MIN) [23]
' NBI: Bremseeffekt/sek. [kW] (BR. EFFEKT/SEK) [24]
h Kolepladetemp. [°C] (KOLEPL.TEMP. [°C]) [25]
l@ IUpIoad/ldownIoad kan kun foretages Alarmord [Hex] (ALARMORD [HEX) 26]
i Stop-tilstand.
Styreord [Hex]
(STYREORD [HEX]) [27]
. . Advarselsord 1 [Hex]
(ADV. ORD 1 [HEX) 28]
Advarselsord 2 [Hex]
Veerdi: (ADV. ORD 2 [HEX]) [29]
0.01 - 500.00 (R Kommunikationsoptionskort advarsel
. (COMM OPT. ADV. [HEX)]) [30]
Funktion: : O/MIN [min-] (MOTOR RPM [RPM]) [31]
| denne paramgter veelges den faktor som bliver O/MIN x skalering [](MOTOR RPM X SCALE) [32]
ganget (multipliceret) med motorfrekvensen, fiu LCP-displaytekst (FRI PROG. ARRAY) [33]

og vist i displayet, nar parameter 009-012 er
indstillet til Frekvens x Skalering [5].

Funktion:

| denne parameter kan man veelge den dataveerdi,
som gnskes vist i displayet i linje 2.

| parameter 010-012, kan man veelge yderligere
tre dataveerdier, der vises i linje 1.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede skaleringsfaktor.

009 Displaylinje 2 (DISPLAY LINE 2) Ceslauelse el el

Ingen udlaesning slar udleesningen fra.

\I/:ge;itjdlaesning (INGEN) 0] Referencle.[%] er lig med den totale reference
s TR ) (o af gtelaoga ety st .
Eee:jrsggi [[:r?::j]] ;EIEIEFIDESESEIEEIEIEIL\];DIE)D]) E Reference [enhed] angiver statusveerdien pa klemme g
[JFrekvens [Hz] (FREKVENS [HZ]) 4] 17/29/53/54/60 med den enhed som er givet udfra %
Frekvens x Skalering [ valg af konfiguration i parameter 100 (Hz, Hz og o/min). g,
(FREKVENS X SKAL) 5] Feedback [enhed] angiver statusvaerdieln for T
Motorstrom [A] (MOTORSTROM [A) 6] klemrlne .33/53/60 m;el(1j4de4n1 enheill/1skaler|ng som

Moment [%] (MOMENT [%]) [7] Ie:rr(\a/lfvg(:r:sp?lr-?zr? G:atri;]iver ;notgrfcr)gkver?s.en dvs

Egg:j{ {EVF\’/]] ((EEEE;[ [[g\li\]/}) {S} udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren.

) Frekvens x Skalering [-], er lig med den aktuelle
Udgangsenergi [kWh motorfrekvens fi (uden resonansdeempning) ganget
(UDG'ENERQI [KWH)) [10] med en faktor (skalering) indstillet i parameter 008.
Motorspaending [V] (MOTORSPANDING [V]) [11]

Motorstrgm [A] angiver motorens fasestrom
malt som en effektiv veerdi.
Moment [%] angiver motorens aktuelle belastning,

DC link-spaending [V] (DC LINK SPANDING [V]) [12]
Termisk belast., motor [%]

(TERM' BEL. MOTOR [%]) [13] i forhold til motorens nominelle moment.
Termisk belast., VLT [%] (TERM. BELAST.VLT [%)]) [14]
Karte timer [timer] (KORTE TIMER) [15]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke 97



Decfoss

VLT® Serie 5000

Effekt [kW] angiver den aktuelle effekt som
motoren optager i kW.

Effekt [HK] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager, i HK.

Udgangsenergi [kWh] angiver den energi

som motoren har optaget, siden sidste reset

er foretaget i parameter 618.

Motorspeaending [V] angiver den spaending,

der tilferes motoren.

DC link-spaending [V] </ emphasis>angiver
mellemkredsspandingen i frekvensomformeren.
Termisk belast., motor [%] angiver den
beregnede/estimerede termiske belastning af
motoren. 100% er udkoblingsgraensen.

Termisk belast. motor [%] angiver den
beregnede/estimerede termiske belastning

af frekvensomformeren. 100% er
udkoblingsgreaensen.

Kgrte timer [Timer] angiver antal timer

som motoren har kgrt, siden sidste reset

i parameter 619.

Digital indgang [Binaer kode] angiver signal status
fra de 8 digitale klemmer (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32
og 33) Input 16 svarer til bittet laengst til venstre.
‘0" = intet signal, '1' = tilsluttet signal.Analog
indgang 53 [mA] angiver signalveerdien pa klemme 53.
Analog indgang 54 [mA] angiver signalveerdien

pa klemme 54.

Analog indgang 60 [mA] angiver signalveerdien

pa klemme 60.

Pulsreference [Hz] angiver en evt. pulsfrekvens i
Hz tilsluttet en af klemmerne 17 eller 29.

Ekstern reference [%] angiver summen af eksterne
reference i % (sum af analoge/puls/bus).

Statusord [Hex] angiver det statusord, som
sendes via den serielle kommunikationsport i
Hex-kode fra frekvensomformeren.

Bremseeffekt/2 min. [KW] angiver bremseeffekt
afsat i en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten
beregnes lobend e for de seneste 120 sek.

Det forudsaettes at der er indtastet en modstandsvaerdi
i parameter 401.

Bremseeffekt/sek. [kKW] angiver aktuel bremseeffekt
afsat i en ekstern bremsemodstand. Angives

som en gjebliksveerdi.

Det forudsaettes at der er indtastet en modstandsvaerdi
i parameter 401.

Kglepladetemp. [°C] angiver den aktuelle
kelepladetemperatur pa frekvensomformeren.
Udkoblingsgreensen er 90 + 5°C; genindkobling

sker ved 60 = 5°C.

Alarmord. [Hex] angiver en eller flere alarmer

i en Hex kode. Se Alarmord.

Styreord. [Hex] angiver styreordet til
frekvensomformeren. Se Seriel kommunikation

i Design Guide.

Advarselord 1. [Hex] angiver en eller flere advarseler
i en Hex kode. Se Advarselsord.

Udvidet statusord [Hex] angiver en eller flere
statustilstande i en Hex-kode. Se Advarselsord.
Kommunikationsoptionskort advarsel [Hex]
angiver et advarselsord, hvis der er fejl pa
kommuni-kationsbussen. Er kun aktiv, hvis der

er installeret kommunikationsoptioner. Uden
kommunikationsoptioner vises der 0 Hex.

O/MIN [min-1] angiver motorhastigheden& period; |
hast. lukket slojfe méles veerdien. | andre tilstande
beregnes veerdien ud fra motorens slip.

O/MIN x skalering [-] angiver motorens omdrejningstal
ganget med en faktor, som indstilles i parameter 008.
LCP display tekst viser den tekst som er
programmeret i parameter 553 Displaytekst 1

og 554 Displaytekst 2 via LCP eller den serielle
kommunikationsport. Ikke muligt i parameter 011-012.
Displaytekst 1 vises kun i sin fulde leengde, hvis
parameter 011 og 012 er indstillet til Ingen [0].

010 Displaylinje 1,1 (DISPLAYLINJE 1.1)
011 Displaylinje 1.2 (DISPLAYLINJE 1.2)

012 Displaylinje 1.3 (DISPLAYLINJE 1.3)
Veerdi:
Se parameter 009.

Funktion:
Parameter 010-012 aktiverer valgmulighed mellem tre
forskellige dataveerdier til visning i displayet, henholdsvis
linje 1 position 1, line 1 position 2 og line 1 position.
Tryk pé [DISPLAY/STATUS]-knappen for
displayudlzesninger.
Udlaesningen kan slas fra.

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstillingerne for hver parameter er folgende:

Par. 010 Reference [%)]
Par. 011 Motorstram [A]
Par. 012 Effekt kW]

013 Lokal betjening/konfiguration som
parameter 100

(LOK KONTR/KONFIG.)

Veerdi:
Lokal ikke aktiv (IKKE MULIGT) [0]
LCP-kontrol og aben slgjfe.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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(LCP KONTR./AB.S.) 1]
LCP digital kontrol og &ben slgjfe.
(LCP+DIG.KONTR./AB.S.) 2]
LCP-kontrol/som parameter 100.

(LCP KONTR./P100) [3]

OLCP digital kontrol/som parameter 100.

(LCP+DIG.KONTR./P100) [4]
Funktion:

Her veelges den gnskede funktion, hvis der er
valgt Lokalbetjent i parameter 002.
Se ogsa beskrivelsen af parameter 100.

Beskrivelse af valg:

Hvis Lokal ikke aktiv [O] er valgt, blokeres muligheden
for indstilling af Lokal reference via parameter 003.
Det er kun muligt at skifte til Lokal ikke aktiv [0] fra
en af de andre indstillingsmuligheder i parameter
013, hvis frekvensomformeren er indstillet til
Fjernbetjent [O] i parameter 002.

LCP-kontrol og &ben slgjfe [1] bruges, hvis
hastigheden skal veere variabel (i Hz) via parameter
003, nar frekvensomformeren er indstillet til
Lokalbetjent [1] i parameter 002.

Hvis parameter 100 ikke er indstillet til
Hastighedsstyring, dben slgjfe [0], skiftes til
Hastighedsstyring, aben slgjfe [0]

LCP digital kontrol og dben slgjfe [2] fungerer som LCP
kontrol og &ben slgjfe [1], hvor den eneste forskel er, at
nar parameter 002 er indstillet til Lokalbetjent [1], styres
motoren via de digitale indgange i henhold til listen i
afsnittet Omskiftning mellem lokal- og fiernbetjening.

LCP-kontrol/som parameter 100 [3] veelges, hvis
referencen skal indstilles via parameter 003.

LCP digital kontrol/som parameter 100 [4] fungerer
som LCP-kontrol/som parameter 100 [3], selvom
motoren, hvis parameter 002 er indstillet til Lokalbetjent
[1], kan styres via de digitale indgange i henhold til listen
i afsnit Omskiftning mellem lokal- og fiernbetjening.

NB!:
' Skift fra Fjernbetjent til LCP digital kontrol
q og 8ben slojfe:

Den aktuelle motorfrekvens og omlgbsretning skal
bibeholdes. Hvis den aktuelle omlgbsretning ikke
svarer til reverseringssignalet (negativ reference),
indstilles motorfrekvensen fy til O Hz.

Skift fra LCP digital kontrol og aben slgjfe til Fjernbetjent:
Den valgte konfiguration (parameter 100) bliver aktiv.
Omskiftninger finder sted uden rykvise bevaegelser.

Omskiftning fra Fjernbetjent til LCP-kontrol/som
parameter 100 eller LCP digital kontrol/som
parameter 100.

Den aktuelle reference bibeholdes. Hvis
referencesignalet er negativt, vil lokal
referencen saettes til 0.

Omskiftning fra LCP-kontrol/som parameter 100 eller
LCP-fiernbetjent som parameter 100 til Fjernbetjent.
Referencen erstattes af det aktive referencesignal
fra fiernbetjeningen.

014 Lokal stop
(LOKAL STOP)

Veerdi:

Ikke muligt (IKKE MULIGT) [0]
OMuligt (MULIGT) (1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge

lokal stop funktionen via LCP.

Tasten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokal [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Ikke muligt [O] i denne parameter,
vil [STOP] tasten veere inaktiv.

NB!:

“: Veelges Muligt, overstyrer [STOP]-tasten
i alle Startkommandoer.

015 Lokal jog (LOKAL JOG)

Veerdi:

Olkke muligt (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) [1]
Funktion:

| denne parameter aktiveres/deaktiveres
jog-funktionen pa LCP.

Tasten benyttes, nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokal [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0], er tasten [JOG] inaktiv.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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016 Lokal reversering
(LOKAL REVERSERING)

Veerdi:

Olkke muligt (IKKE AKTIV) 0]
Muligt (AKTIV) (1]
Funktion:

| denne parameter aktiveres/deaktiveres
reverseringsfunktionen pa LCP.

Tasten kan kun benyttes, hvis parameter 002 er indstillet
til Lokalbetjent [1] og parameter 013 til LCP-kontrol [3].

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Ikke aktiv [0], er tasten
[FWD/REV] inaktiv.
Se parameter 200.

017 Lokal reset af trip (LOKAL RESET)

Veerdi:

Ikke muligt (KKE MULIGT) [0]
OMuligt (MULIGT) [1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fravaelge
reset funktionen pé tastaturet.

asten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [O] eller Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Ikke muligt [O] i denne parameter,
vil [Reset]-tasten veere inaktiv.

NB!:
Q&g Valg kun Ikke muligt [0], hvis der er tilsluttet et
q eksternt reset signal via de digitale indgange.

018 Lés for datazendring
(DATALAS)

Veerdi:

Olkke last (IKKE LAST) [0]
Last (LAST) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man ‘lase’ betjeningen, sa det
ikke er muligt at foretage datasendringer via LCP (dog
fortsat muligt via den serielle kommunikationsport).

Beskrivelse af valg:
Veelges Last [1], vil datasendringer ikke kunne foretages.

019 Diriftstilstand v. power up, lokal betjening
(POWER UP ACTION)

Veerdi:
Auto genstart, anvend gemt ref.

(AUTO GENS.+GEMT REF) [0]
OTvangsstoppet, anvend gemt ref.

(TV.STOP+GEMT REF) [1]

Tvangsstoppet, saet ref. til O

(TV.STOPPET+REF=0) [2]

Funktion:

Indstilling af ensket drifttilstand ved indkobling
af forsyningsspaending.

Funktionen kan kun veere aktiv i forbindelse med
Lokalbetjent [1] i parameter 002.

Beskrivelse af valg:

Auto genstart, anvend gemt ref [0] veelges, hvis man
onsker at apparatet skal starte op med den lokale
reference (indstilles i parameter 003), og den start/stop
tilstand, der var givet via [START/STOP]- tasterne

lige for frakobling af forsyningsspaendingen.
Tvangsstoppet, anvend gemt ref. [1] vaelges, hvis
man ensker, at apparatet skal forblive stoppet ved
indkobling af forsyningsspaending, indtil "Start"- tasten
aktiveres. Efter startkommando keres med den
lokale reference indstillet i parameter 003.
Tvangsstoppet, seet ref.til 0 [2] veelges, hvis

man gnsker, at apparatet skal forblive stoppet

ved indkobling af forsyningsspaending. Lokal
reference (parameter 003) nulstilles.

NB!:
": Ved fiernbetjent drift (parameter 002) vil
i start/stop tilstanden ved nettilslutning atheenge
af de eksterne styresignaler. Hvis der
veelges Puls start [2] i parameter 302, vil motoren
forblive stoppet efter nettilslutning.

027 Linje til advarselsvisning
(ADVARSELSVISNING)

Veerdi:

OAdvarsel i linje 1/2 [0]
Advarsel i linje 3/4 [1]
Funktion:

| denne parameter afgeres det, i hvilken linje advarslen
skal vises i visningstilstand. | programmeringstilstand

(Menu eller Quick menu) vises advarslen i linje 1/2 for

at undga forstyrrelse af programmeringen.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Veelg visningslinje.
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O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Belastning og motor

100 Konfiguration
(KONFIGURATION)

Veerdi:

O Hastighedsstyring, aben slgjfe
(HAST.ABEN SLOJFE) 0]
Hastighedsstyring, lukket slgjfe
(HAST.LUKKET SL@JFE) 1]
Processtyring, lukket slgjfe
(PROCES LUKKET SLQJFE) [3]
Momentstyring, aben slejfe
(MOMENT ABEN SLGJFE) [4]
Momentstyring, hastighedsfeedback
(MOMENT REG., HAST.) [5]

Funktion:
Denne parameter benyttes til at veelge
den konfiguration, som man ensker, VLT
frekvensomformeren skal tilpasses til. Dette gor
tilpasningen til en given applikation simpel, fordi de
parametre der ikke benyttes i den aktuelle konfiguration
udbleendes (er ikke aktive). Ved at skifte mellem
de forskellige applikationskonfigurationer sikres en
overforsel uden sted (kun frekvens).

Beskrivelse af valg:
VaelgesHastighedsstyring, aben slgjfe [0], opnéas en
normal hastighedsstyring (uden feedbacksignal) med
automatisk slipkompensering der sikrer konstant
hastighed ved varierende belastning.
Kompenseringerne er aktive, men kan evt. fraveelges
efter behov i parametergruppe 100.

VeelgesHastighedsstyring, lukket slgjfe [1], opnas
et fuldt holdemoment ved O o/min. (rpm), samt
oget hastighedsngjagtighed. Der skal veere et
feedback-signal og PID-controlleren skal indstilles.
(Se ogsa tilslutningseksempel i Design Guiden).

VeelgesProcesstyring, lukket slgjfe [3], aktiveres den
interne procesregulator, som muligger en praecis
styring af en proces i forhold til et givet processignal.
Processignalet kan indstilles i den aktuelle procesenhed
eller i procent. Der skal tilfores et feedbacksignal fra
processen og procesregulatoren skal indstilles (Se
ogsa tilslutnings-eksempel i Design Guiden).

VaslgesMomentstyring, dben slgjfe [4], reguleres
hastigheden og momentet holdes konstant. Dette
gores uden et feedbacksignal, da VLT 5000 preecis
beregner momentet ud fra strammalingen (Se ogsa
tilslutningseksempel i Design Guiden).

VeelgesMomentstyring, hastighedsfeedback [5]
skal der tilsluttes et encorder hastigheds feedback
signal pa de digitale klemmer 32/33.

Parameter 205 Maksimum reference og parameter
415 Maksimum feedback skal tilpasses applikationen
ved valg [1], [3], [4] og [5].

101 Momentkarakteristik
(MOMENT KARAKT.)

Veerdi:

OHgj-konstant moment (H-CT) [1]
Hoj-variabelt moment lav (H-VT.: LAV) [2]
Haoj-variabelt moment medium
(H-VT.. MEDIUM) [3]
Haj-variabelt moment hgj
(H-VT.. HQJ) [4]
Haj-speciel motor karakteristik
(H-SPEC.MOTOR KARAKT.) [5]
Haj-variabelt moment med lavt startmoment
(H-VT LAV M. CT-START) [6]
Hgj-variabelt moment med medium startmoment
(H-VT MED M. CT-START) [7]
Hgoj-variabelt moment med hgjt startmoment
(H-VT H@J M. CT-START) [8]
Normal-konstant moment
(N-CT) [11]
Normal-variabelt moment lav
(N-VT.. LAV) [12]
Normal-variabelt moment medium
(N-VT.: MEDIUM) [13]
Normal-variabelt moment hgj
(N-VT.:. HQJ) [14]
Normal-speciel motor karakteristik
(N-SPEC.MOTOR KARAKT.) [15]
Normal-variabelt moment med lavt konstant

startmoment (N-VT LAV M. CT-START) [16]
Normal-variabelt moment med medium konstant
startmoment (N-VT MED M. CT-START) [17]
Normal-variabelt moment med hgjt konstant
startmoment (N-VT H&ZJ M. CT-START) [18]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge princip for
tilpasning af frekvensomformerens U/f-karakteristik
til belastningens momentkarakteristik. Ved at skifte
mellem de forskellige momentkarakteristikker sikres
en overforsel uden sted (kun spaending).

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

NB!:

“: For VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT
5001-5011, 380-500 V og VLT 5011,
550-600 V er det kun muligt at veelge en

momentkarakteristik fra [1] til [8].

Veelges en hgj momentkarakteristik [1] - [5], kan
frekvensomformeren yde 160% moment. Veelges

der en normal momentkarakteristik [11] - [15]

kan frekvensomformeren yde 110% moment.

Normal mode bruges til motorer i overstarrelse.

Se beskrivelse side 74.

Bemaerk, at momentet kan begreenses i parameter 221.

Veelges Konstant moment, fas en belastningsafhaengig
U/f-karakteristik, hvor udgangsspaendingen eges

ved stigende belastning (strem) for at opretholde

en konstant magnetisering af motoren.

Veelg Variabelt moment lav, Variabelt moment medium
eller Variabelt moment hgj, hvis belastningen er
variabel (centrifugalpumper, ventilatorer).

Hgj-variabelt moment med lav [6], medium [7] eller hgjt
[8] startmoment veelges, hvis der er behov for et starre
losrivelsesmoment end det, der kan opnas med de tre
farstnaevnte karakteristikker. Se fig. nedenfor.

Th,m
/

100%-

DANFOSS
1752A251.11

80%-

60%—

0% [71 [17]

20%+

0.0

0'0 so% 1dox - Tout

Valg af momentkarakteristik bar ske under hensyntagen
til problemfri drift, mindst muligt energiforbrug og
mindst muligt akustisk stejniveau.

Veelg Speciel motorkarakteristik, hvis der skal bruges
en speciel U/f-indstilling, der passer til den aktuelle
motor. Knaekpunkterne indstilles i parameter 422-432.

NB!:
'l: Slipkompensering er ikke aktiv, nar der
i kores med variabelt moment eller speciel
motorkarakteristik.

Veerdi:

0,18 kW (0,18 KW) [18]
0,25kW (0,25 KW) [25]
0,37 kW (0,37 KW) [37]
0,55kW (0,55 KW) [55]
0,75kW (0,75 KW) [75]

1,1TkW (1,10 KW) [110]
1,5kW (1,50 KW) [150]
2,2KkW (2,20 KW) [220]
3 kW (3,00 KW) [300]
4 kW (4,00 KW) [400]
5,5 KkW (5,50 KW) [650]
7,5 kW (7,50 KW) [750]
11kW (11,00 KW) [1100]
15kW (15,00 KW) [1500]
18,5 kW (18,50 KW) [1850]
22 KW (22,00 KW) [2200]
30 KkW (30,00 KW) [3000]
37 KW (37,00 KW) [3700]
45 KW (45,00 KW) [4500]
55 KW (65,00 KW) [5500]
75KW (75,00 KW) [7500]
90 kW (90,00 KW) [9000]
110kW (110,00 KW) [11000]
132 kW (132,00 KW) [13200]
160 kW (160,00 KW) [16000]
200 kW (200,00 KW) [20000]
250 kW (250,00 KW) [25000]
280 kW (280,00 KW) [28000]
315 kW (315,00 KW) [31500]
355 kW (355,00 KW) [35500]
400 kW (400,00 KW) [40000]
450 kW (450,00 KW) [45000]
500 kW (500,00 KW) [50000]
Apparatafhaengig

Funktion:

Indstiller den kW-vaerdi, der svarer til motorens
nominelle effekt.

Der er valgt en nominel kW-veerdi fra fabrikken,
der afheenger af apparatets storrelse.

Beskrivelse af valg:

Veelg en vaerdi, der svarer til dataene p& motorens
typeskilt. Der kan veelges 4 understarrelser eller 1
oversterrelse i forhold til fabriksindstilling.

Det er endvidere muligt at indstille veerdien

for motoreffekten trinlost .

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Den indstillede vaerdi aendrer automatisk veerdierne
for motorparametrene i parameter 108-118.

NB!:

'l: Hvis indstillingen i parameter 102-109
aendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstilingen. Hvis der anvendes

specielle motorkarakteristikker, eendres parameter

422 af sendringer i parameter 102-109.

103 Motorspeending (MOTORSP/ZANDING)

Veerdi:

200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 V [380]
400 V [400]
415 V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]
Apparatafhaengig.

Bemaerk: Motorspasndinger pa 500 og 575 V skal
programmeres manuelt. De fas ikke forindstillet.

Funktion:
Veelg en veerdi, som svarer til dataene pa
motorens typeskilt.

NB!:
Bi&y Motoren ser altid den spidsspeending, der
q svarer til den tilsluttede forsyningsspaending,
men hvor der forekommer regenerativ drift,
kan speendingen veere hgjere.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltdataene pa
motoren, uanset frekvensomformerens netspeending.
Der er endvidere mulighed for at indstille veerdien

for motorspeendingen trinlgst.

Den indstillede veerdi eendrer automatisk veerdierne
for motorparametrene i parameter 108-118.

For 87 Hz-drift ved 230/400 V-motorer

indstilles typeskiltsdata for 230 V. Parameter

202 Udgangsfrekvens hgj greense og parameter 205
Maksimumreference skal tilpasses 87 Hz-applikationen.

NB!:
“:' Hvis der bruges en trekantforbindelse,

skal motorens nominelle spaending for
trekantforbindelsen veelges.

' NB!:

": Hvis indstillingen i parameter 102-109
eendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes

specielle motorkarakteristikker, aendres parameter

422 af eendringer i parameter 102-109.

Veerdi:
050Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Max. motorfrekvens 1000 Hz

Funktion:
Her veelges motorens nominelle frekvens
MmN (typeskiltdata).

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, der svarer til dataene pa

motorens typeskilt.

Der er endvidere mulighed for at indstille

veerdien for motorfrekvensen trinlgst. Se
fremgangsmaéaden pa side 53.

Hvis der veelges en veerdi, der er forskellig fra

50 Hz eller 60 Hz, er det nedvendigt at korrigere
parameter 108 og 109.

For 87 Hz-drift ved 230/400 V-motorer

indstilles typeskiltsdata for 230 V. Parameter

202 Udgangsfrekvens hgj graense og parameter 205
Maksimumreference skal tilpasses 87 Hz-applikationen.

' NB!:
J)& Hvis der bruges en trekantforbindelse,
skal motorens nominelle spaending for
trekantforbindelsen veelges.

' NB!:

": Hvis indstillingen i parameter 102-109
eendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes

specielle motorkarakteristikker, eendres parameter

422 af sendringer i parameter 102-109.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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105 Motorstrgm (MOTORSTRZM)
Veerdi:
0,01 -lvitmax [0,01 - XXX.X]

Afheenger af valg af motor.

Funktion:
Motorens nominelle strem Ivn indgar i
frekvensomformerens beregning af bl.a. moment
og termisk motorbeskyttelse.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, der svarer til dataene pa
motorens typeskilt.
Veerdien indtastes i ampere.

NB!:
'l:' Det er vigtigt at indtaste en korrekt veerdi, da
denne indgar i VVCPlUs-styringen.

' NB!:

'l: Hvis indstillingen i parameter 102-109
endres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes

specielle motorkarakteristikker, eendres parameter

422 af sendringer i parameter 102-109.

Veerdi:
100-60000 o./min. (O./MIN.) [100 - 60000]

Afheenger af valg af motor.

Funktion:
Her veelges den veerdi, der svarer til motorens nominelle
hastighed nu N, som fremgér af dataene pa typeskiltet.

Beskrivelse af valg:

Den nominelle motorhastighed nu,Nn benyttes bl.a. til
at udregne den optimale slipkompensering.

NB!:
ll: Det er vigtigt at indtaste en korrekt vaerdi,
q da denne indgér i VVCPIUs -styringen. Den
maksimale veerdi er lig med fun x 60.
fum,N indstilles i parameter 104.

' NB!:
J)&y Hvis indstilingen i parameter 102-109
q aendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, eendres parameter
422 af sendringer i parameter 102-109.

107 Automatisk motoroptimering, AMA

(AUTOOPTIMERING)

Veerdi:

O Optimering fra (OFF) [0]
Tilpasning teendt, Rs og Xs (OPT. TIL (RS,XS)) [1]
Tilpasning teendt, Rs (OPT. TIL (RS)) 2]
Funktion:

Hvis denne funktion bruges, indstiller
frekvensomformeren automatisk de ngdvendige
styreparametre (parameter 108/109) med
stationaer motor. Automatisk motoroptimering
sikrer optimal brug af motoren.

For den bedste tilpasning af frekvensomformeren
anbefales det at gennemfere AMA med kold motor.

AMA-funktionen aktiveres ved at trykke péa
[START]-tasten efter at have valgt [1] eller [2].

Se ogsa afsnittet Automatisk motoroptimering.
Afsnittet Automatisk motoroptimering, AMA, via
VLT Software Dialog viser, hvordan automatisk
motoroptimering kan aktiveres med VLT Software
Dialog. Efter en normal sekvens viser displayet
"ALARM 21", Tryk pa [STOP/RESET]-tasten.
Frekvensomformeren er nu Klar til drift.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiver, Rs og X s [1], hvis frekvensomformeren
skal kunne udfere automatisk motoroptimering af bade
statormodstanden Rs og statorreaktansen Xs.

Veelg Optimering til, Rs [2], hvis der skal gennemfores
en begreenset test, hvor kun den ohmske
modstand i systemet bestemmes.
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NB!:

": Det er vigtigt, at motorparametrene 102-106
indstilles korrekt, idet disse er en del af
AMA-algoritmen. | de fleste applikationer

er det tilstraekkeligt at angive motorparametrene

102-106 korrekt. Optimal dynamisk motoroptimering

kreever, at der gennemfares en AMA.

Motoroptimeringen kan vare op til 10 minutter,

afhaengigt af den aktuelle motors effekt.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
llq'_" Der ma ikke forekomme eksternt genererende

moment under den automatiske
motoroptimering.

' NB!:

ll: Hvis indstillingen i parameter 102-109
eendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes

specielle motorkarakteristikker, eendres parameter

422 af eendringer i parameter 102-109.

108 Statormodstand (STATORMODSTAND)
Veerdi:
OAfheenger af valg af motor

Funktion:
Né&r motordataene i parameter 102-106 er indstillet,
foretages der en reekke automatiske justeringer af
diverse parametre, herunder statormodstanden Rs. En
manuelt indtastet Rs skal geelde for en kold motor.
Akselperformance kan forbedres ved at finjustere
Rs 0g Xs. Se proceduren nedenfor.

Beskrivelse af valg:

Rs kan indstilles pa felgende méader:

1. Automatisk motortilpasning. Frekvensomformeren
maler pa motoren for at fastsla veerdien. Alle
kompenseringer nulstilles til 100 %.

2. Veerdien oplyses af motorleveranderen.

3. Veerdien fas ved en manuel maling:

- Rs kan beregnes ved at male modstanden
Rrase-Fase mellem to faseklemmer. Hvis Rrase-Fase
er mindre end 1-2 ohm (typisk motorer >4-5,5 kW,
400 V), ber der anvendes et specielt ohm-meter
(Thomson-bro eller lignende). Rs = 0,5 X RFASE-FASE

4. Fabriksindstilingerne af Rs bruges, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

NB!:

l': Hvis indstillingen i parameter 102-109
endres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes

specielle motorkarakteristikker, aendres parameter

422 af eendringer i parameter 102-109.

109 Statorreaktans
(STATORREAKTANS)
Veerdi:
OAfheenger af valg af motor

Funktion:
Né&r motordataene i parameter 102-106 er indstillet,
foretages der en reekke automatiske justeringer
af diverse parametre, herunder statorreaktans Xs.
Akselperformance kan forbedres ved at finjustere
Rs og Xs. Se proceduren nedenfor.

Beskrivelse af valg:
Xs kan indstilles pé felgende mader:

—

. Automatisk motortilpasning. Frekvensomformeren
maler p& motoren for at fastsla vaerdien. Alle
kompenseringer nulstilles til 100 %.

Veerdien oplyses af motorleverandaren.

Veerdien fas ved en manuel gennemmaling:

- Xs fas ved at slutte en motor til nettet og méle
fase-fase-speendingen UL og tomgangsstrammen | .
Alternativt kan disse veerdier afleeses ved drift

i tomgang ved motorens nominelle frekvens

fm.N, slipkompensering (par. 115) =0 %

samt belastningskomp. ved hgj hastighed

(par. 114) = 100%.

w N

R

Fabriksindstilingerne af Xs bruges, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

' NB!:
": Hvis indstillingen i parameter 102-109
i aendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, eendres parameter
422 af sendringer i parameter 102-109.

110 Motormagnetisering, 0 o/min. (Hz)
(MOT. MAG. 0 HZz)

Veerdi:

0 - 300 % O 100 %

Funktion:
Denne parameter kan benyttes hvis man gnsker
at en anden termisk belastning af motoren néar
der kares med lav hastighed.
Parameteren benyttes sammen med parameter 111.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Mag. strem Um gg

PAR.113 PAR.114

100%
100%

PAR. 110

60%-

T
PAR. 111 Hz
DANFOSS
175ZA040.10

Beskrivelse af valg:
Indtast en veerdi som angives i % af den
nominelle magnetiseringsstrom. 0%
For lav indstilling kan medfere et reduceret
moment p& motorakslen.

Udgangs—

Frekvensskift frekvens

114 Belastningskomp. ved hgj hastighed

(B.KOMP.H@J.HAST.)

111 Min. frekvens normal magnetisering

Veerdi:
(FREKV. MIN. MAGN..) 0 - 300 % 0 100 %
Veerdi: _
0.1 - 10.0 Hz 0 1.0 Hz Funktion:
Man kan i denne parameter kompensere spaendingen
Funktion: i afheengighed af belastningen, nér motoren
Parameteren benyttes sammen med parameter kerer med hgj hastighed.

110. Se ogsé tegning i parameter 110. i
Beskrivelse af valg:

Beskrivelse af valg: | Belastningskompensering ved hgj hastighed kan
Indstil den anskede frekvens (knaekpunktet). Hvis man kompensere for belastningen fra frekvensen,
frekvensen indstilles lavere end motorens slipfrekvens, hvor Belastningskompensering ved lav hastighed
vil parameter 110 og 111 vaere uden betydning. stoppede med at virke, til max. frekvens.

Funktionen er aktiv ved:

Motorstarrelse Changeover

113 Belastningskomp. ved lav hastighed 0.5 kW - 7.5 kW ~10 Hz
11 kW - 45 kKW 56 Hz

Veerdi: 55 kW - 355 kW >3-4 Hz

0 - 300 % 0 100 %

Funktion: >
Man kan i denne parameter kompensere spaendingen 115 Slipkompensering =
 heengigned af belasifingen. nar motoren — Gurrowrenserng

LIPKOMPENSERIN
karer med lav hastighed. S O S C) %
Veerdi: s

Beskrivelse af valg: -500 - 500 % 0 100 % E

Der opnas en optimal U/f karakteristik og dermed )
Funktion:

en kompensering for belastning ved lav hastighed.
Frekvensomradet hvor Belastningskompensering ved
lav hastighed er aktiv, er athaengig af motorsterrelsen.
Funktionen er aktiv ved:

Slipkompenseringen udregnes automatisk, dvs. udfra
den nominelle motorhastighed nm,N.

| parameter 115 kan man finjustere slipkompense-
ringen og dermed kompensere for tolerancer

Motorstarrelse Changeover pa veerdien for n m.

0.5 kKW - 7.5 kW <10 Hz Funktionen er ikke aktiv samtidig med variabelt

11 KW - 45 KW <b5Hz moment (parameter 101 - variabelt moment-kurver),
55 kW - 355 kW < 3-4 Hz Momentstyring, hastighedsfeedback og speciel

motor karakteristik.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Indtast en %-veerdi af nominel motorfrekvens
(parameter 104).

116 Slipkompenserings-tidskonstant
(SLIP. TID KONST.)

Veerdi:

0.05 - 5.00 sek. 0 0.50 sek.

Funktion:
Denne parameter bestemmer slipkompenseringens
reaktionshastighed.

Beskrivelse af valg:
En hgj veerdi giver en langsom reaktion. Omvendt giver
en lav veerdi en hurtig reaktion. Hvis der er lavfrekvente
resonansproblemer, skal tiden geres laengere.

117 Resonansdeempning
(RESONANSDZAMP)
Veerdi:

0 - 500 % 0 100 %

Funktion:
Haojfrekvente resonansproblemer kan elimineres ved
indstilling af parameter 117 og 118.

Beskrivelse af valg:

@nskes mindre resonansudsving, skal veerdien
i parameter 118 geres storre.

118 Resonansdeempnings-tidskonstant
(RES. TID KONST.))
Veerdi:

5-50 ms O0M5ms

Funktion:
Haojfrekvente resonansproblemer kan elimineres ved
indstilling af parameter 117 og 118.

Beskrivelse af valg:

Veelg den tidskonstant, der giver den
bedste deempning.

119 Hgjt startmoment
(H8JT STARTMOMENT)

Veerdi:

0.0 - 0.5 sek. 0 0.0 sek.

Funktion:
For at sikre et hgjt startmoment kan der tillades
ca. 2 X lvyirn i max. 0,5 sek. Dog begraenses
strammen af frekvensomformerens (inverterens)
beskyttelsesgraense.

Beskrivelse af valg:

Indstil den nedvendige tid hvori et hojt
startmoment onskes.

120 Startforsinkelse (STARTFORSINKELSE)
Veerdi:

0.0 - 10.0 sek. 0 0.0 sek.

Funktion:
Denne parameter muligger en forsinkelse af
starttidspunktet. Frekvensomformeren begynder med
den i parameter 121 valgte startfunktion.

Beskrivelse af valg:

Indstil den ngdvendige tid til, hvorleenge der skal
gé inden acceleration pabegyndes.

Veerdi:

DC hold i startforsinkelsestiden

(DC HOLD | ST. FORS T)) [0]

DC bremse i startforsinkelsestiden

(DC BR. | ST. FORS T) [1]
OFrileb i startforsinkelsestiden

(FRIL@B | ST. FORS T) [2]

Start frekvens/spaending med uret

(ST. FR./SP. MED URET) [3]

Start frekvens/spaending i referenceretning

(ST. FR./SP. REF.RET.) [4]

VWCPLUS med uret

(VWWC+ MED URET) [5]

Funktion:
Her veelges onsket tilstand i startforsinkelsestiden
(parameter 120).

Beskrivelse af valg:
Veelg DC hold i startforsinkelsestiden [0] for at
péafere motoren en DC holdestrom (parameter
124) i startforsinkelsestiden.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veelg DC bremse i startforsinkelsestiden [1] for at
péfere motoren en DC bremsestrem (parameter
125) i startforsinkelsestiden.

Veelg Frilgb i startforsinkelsestiden [2], og motoren
vil ikke veere styret af frekvensomformeren i
startforsinkelsestiden (vekselretter slukket).

Start frekvens/spaending med uret [3] og VVCPLUS med
uret [5] veelges typisk ved haeve/saenke opgaver. Start
frekvens/spaending i referenceretning [4] anvendes
iseer ved opgaver med kontraveegt.

Veelg Start frekvens/spaending med uret [3] for

at f& funktionen beskrevet i parameter 130 og

131 i startforsinkelsestiden.

Udgangsfrekvensen vil svare til indstillingen

af startfrekvensen i parameter 130, og
udgangsspaendingen vil svare til indstillingen af
startspeendingen i parameter 131. Uanset hvilken
veerdi referencesignalet antager, vil udgangsfrekvensen
svare til indstillingen af startfrekvensen i parameter
130, og udgangsspaendingen vil svare til indstillingen
af startspeendingen i parameter 131.

Denne funktionalitet benyttes typisk til haeve/saenke
opgaver. Dette benyttes iseer ved opgaver

med anvendelse af konusankermotor, hvor

man gnsker at starte med uret og derefter kare
med referenceretningen.

Veelg Start frekvens/spaending i referenceretning [4]
for at fa funktionen, som er beskrevet i parameter
130 og 131, i startforsinkelsestiden. Motoren

vil altid kere i referenceretning.

Hvis referencesignalet svarer til nul (0), vil parameter 130
Startfrekvens blive ignoreret, og udgangsfrekvensen
vil svare til nul (0). Udgangsspaendingen svarer

til indstillingen af startspaendingen i parameter

131 Startspaending.

Veelg VVCPLUS med uret [5] for kun at have den
funktion, der er beskrevet i parameter 130 Startfrekvens
, i startforsinkelsestiden. Startspaendingen beregnes
automatisk. Bemaerk at denne funktion kun benytter
startfrekvensen i startforsinkelsestiden.

Uanset hvilken veerdi referencesignalet antager,
svarer udgangsfrekvensen til indstillingen af
startfrekvensen i parameter 130.

122 Funktion ved stop

(FUNKT. VED STOP)

Veerdi:

O Frileb (FRILOB) [0]
DC hold (DC HOLD) 1]
Motor check (MOTOR CHECK) 2]

Formagnetisering (FORMAGNETISERING) [3]

Funktion:
Her kan veelges frekvensomformerens funktion
efter en stopkommando og nar frekvensen
er rampet ned til 0 Hz.
Se parameter 123 for aktivering af denne parameter,
uanset om en stopkommando er aktiv.

Beskrivelse af valg:

Der vaelges Frilgb [0] ndr man ensker at
frekvensomformeren skal ‘slippe’ motoren

(inverter slukket).

Der veelges DC hold [1] ndr man gnsker at aktivere en
DC-holdestrom som indstillet i parameter 124.

Der veelges Motorcheck [2] hvis frekvensomformeren
skal undersege om der er tilsluttet en motor eller €.
Der veelges Formagnetisering [3], hvis man

gnsker at opbygge et felt i motoren, séledes at
motoren hurtigst muligt kan yde et moment. Feltet
opbygges nar motoren er stoppet, dog skal der
veere tilsluttet speending til motoren.

123 Min. frekvens for funk.v.stop
(MIN.F. FUNK. STOP)

Veerdi:

0.0-10.0 Hz 0 0.0 Hz

Funktion:
| denne parameter indstilles den frekvens hvor
man ensker, at den valgte funktion i parameter
122 skal aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indtast den onskede frekvens.

NB!:
":' Hvis parameter 123 er indstillet til
q en hgjere veerdi end parameter 130,
tilsideseettes startforsinkelsesfunktionen
(parameter 120 og 121).

NB!:

": Hvis parameter 123 indstilles for hegjt, og
i DC hold er valgt i parameter 122, springer
udgangsfrekvensen til veerdien i parameter
123 uden at rampe op. Dette kan forarsage

en overstromsadvarsel/-alarm.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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124 DC holdestrgm
(DC HOLDESTR@M)

Veerdi:
(OFF) — ETNg 100 % 0 50 %
Funktion:

Denne parameter benyttes til at fastholde motoren
(holdemoment) eller som forvarmning af motor.

Beskrivelse af valg:
Parameteren kan kun anvendes nér der er valgt
DC hold [1] i parameter 121 eller 122. Indstilles
som en %-veerdi af motorens nominelle stram
Im,N som indstilles i parameter 105.
100 % DC holdestrom svarer til Iy N,

Advarsel: Tilferes 100 % af Im,n, skal man
/'\ sikre at dette ikke sker i for lang tid, da man
°

ellers kan risikere at skade motoren.

125 DC bremsestrgm
(DC BREMSESTR@M)

Veerdi:

0 (OFF)

TVLT.N 100 [%]

Y

O 50 %

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC bremsestram
som aktiveres ved stop nar DC bremsefrekvensen
indstillet i parameter 127 nas eller hvis DC bremsning
inverteret er aktiv via digital klemme 27 eller via seriel
kommunikationsport . Herefter er DC bremsestremmen
aktiv i DC bremsetiden indstillet i parameter 126.

NB!:
ll: Maximumveerdi afhaenger af nominel
motorstrem.
Er DC bremsestrom aktiv, har
frekvensomformeren en switchfrekvens péa 4,5 kHz.

Beskrivelse af valg:

Indstilles som en %-veerdi af motorens nominelle
strom I m,N som indstilles i parameter 105.
100 % DC bremsestrem svarer til ImN.

Advarsel: Tilferes 100 % af Iv,n_skal man
/'\ sikre at dette ikke sker i for lang tid, da man
o

ellers kan risikere at skade motoren.

126 DC bremsetid
[OEREYESID))
Veerdi:

0.0 (OFF) - 60.0 sek. O 10.0 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC bremsetid hvor DC
bremsestremmen (parameter 125) skal veere aktiv.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede tid.

127 DC bremse-indkoblingsfrekvens
(INDKOBL. FREKVENS)

Veerdi:

0.0 - parameter 202 0 0,0 Hz (OFF)

Funktion:
| denne parameter indstilles DC bremse-
indkoblingsfrekvensen hvor DC bremsestremmen
(parameter 125) skal veere aktiv i forbindelse
med en stopkommando.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

128 Termisk motorbeskyttelse
(TERM MOT. BESKYT.)

Veerdi:

Olngen beskyttelse (INGEN BESKYTTELSE) 0]
Termistor advarsel (TERMISTOR ADVARSEL) [1]
Termistor trip (TERMISTOR TRIP) 2]
ETRadvarsel 1 (ETR ADV. 1) [3]
ETRtrip1 (ETR TRIP 1) [4]
ETRadvarsel 2 (ETR ADV. 2) [5]
ETRtrip2 (ETR TRIP 2) [6]
ETR advarsel 3 (ETR ADV. 3) [7]
ETRtrip 3(ETR TRIP 3) [8]
ETRadvarsel 4 (ETR ADV. 4) [9]
ETRtrip4 (ETR TRIP 4) [10]
Funktion:

Frekvensomformeren kan overvage motortemperaturen
péa to forskellige mader:

Via en termistorfaler tilsluttet en af de analoge
indgange klemme 53 og 54 (parameter 308 og 311).
- Beregning af termisk belastning, baseret pa

aktuel belastning og tiden. Dette sammenholdes
med nominel motorstrem Imn 0g nominel
motorfrekvens fu,N. Beregningerne tager hejde

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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for behovet for lavere belastning ved lave
hastigheder p.g.a nedsat ventilation.

ETR-funktionerne 1-4 begynder forst at beregne
belastningen nér der skiftes til det Setup hvori de er
valgt. Dette gor det muligt at anvende ETR-funktionen
ogsa hvor der skiftes mellem to eller flere motorer.

For det nordamerikanske marked: ETR funktionerne
sarger for overbelastningsbeskyttelse af motoren,
klasse 10 eller 20, i overensstemmelse med NEC.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ingen beskyttelse, hvis der ikke gnskes advarsel
eller udkobling (trip) ved overbelastet motor.

Veelg Termistor advarsel, hvis der onskes

advarsel nar den tilsluttede termistor bliver for

varm og derved motoren.

Veelg Termistor trip, hvis der gnskes udkobling

(trip) nér den tilsluttede termistor bliver for

varm og derved motoren.

Veelg ETR Adv.1-4, hvis der gnskes en advarsel

i displayet, nar motoren ifelge beregninger

er overbelastet.

Veelg ETR Trip 1-4 , hvis der enskes udkobling, nar
motoren ifelge beregninger er overbelastet.

Man kan programmere frekvensomformeren til at give
et advarselssignal via en af de digitale udgange, signalet
afgives bade ved advarsel og trip (termisk advarsel).

t [s]

N
o
<]
=]
1752A052.11

<
S | tour= 1 x fuy

= four= 2 x 4,
80 out MN
50 four= 0.2 x fyuy

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 20

129 Ekstern motorventilator
(EKSTERN MOT. VENT)

Veerdi:

ONej (NEJ) [0]
Ja (JA) [1]
Funktion:

Man kan i denne parameter forteelle VLT
frekvensomformeren om motoren har en eksternt
forsynet ventilator pa motoren (fremmedventilation) og
dermed ikke har behov for derating ved lave hastigheder.

Beskrivelse af valg:
Hvis Ja [1] veelges, folges kurven i tegningen
nedenfor, séfremt motorfrekvensen er lavere. Hvis

motorfrekvensen er hgjere, derates tiden stadig som
hvis der ikke var monteret en ventilator.

t [s]

2000

DANFOSS
175ZA057.10

1000

I~ 1xPAR.104

Im

10 T vow
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 v now
PAR.105

130 Start frekvens (START FREKVENS)

Veerdi:

0.0-10.0 Hz 0 0.0 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man indstille den
udgangsfrekvens, hvormed motoren skal starte.
Udgangsfrekvensen ‘springer’ til den indstillede
veerdi. Parameteren kan anvendes ved fXx.
haeve/saenkeapplikationer (konusankermotorer).

Beskrivelse af valg:

Indstil den onskede startfrekvens.

Det forudseettes, at startfunktionen i parameter
121, er indstillet til [3[ eller [4], og at der er indstillet
en startforsinkelsestid i parameter 120, samt at
der er et referencesignal til stede.

NB!:
":' Hvis parameter 123 er indstillet til
a en hgjere veerdi end parameter 130,
tilsidesasttes startforsinkelsesfunktionen
(parameter 120 og 121).

(@]
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131 Ekstra speending v. start

(EKS.SPAN.V.START)

Veerdi:
0.0 - parameter 103

0OoovVv

Funktion:
Visse motorer fx. konusankermotorer har brug for
en ekstra spaending/startfrekvens (boost) ved start
for at frakoble den mekaniske bremse.
Til dette benyttes parameter 130/131.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede veerdi, der er nadvendig for
at frakoble den mekaniske bremse.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Det forudsaettes at startfunktionen i parameter
121, er indstillet til [3[ eller [4] og at der er indstillet
en startforsinkelsestid i parameter 120, samt at
der er et reference signal tilstede.

145 Mindste DC-bremsetid
(DC-BRMS MIN. TID)

Veerdi:
0-10 sek. 0 0 sek.

Funktion:
Denne parameter kan indstilles, hvis der skal bruges en
mindste DC-bremsetid, for der kan startes igen.

Beskrivelse af valg:
Veelg den onskede tid.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Referencer og graenser

200 Udgangsfrekvens omrade/retning
(UDG. FR. OMR./RETN)

Veerdi:

Kun med uret, O - 132 Hz

(KUN M.URET, 0-132 HZ) 0]
Begge retninger, 0 - 132 Hz

(BEGGE RETN, 0-132 HZ) 1]
Kun med uret, O - 1000 Hz

(KUN M.URET,0-1000 H2) 2]
Begge retninger, 0 - 1000 Hz

(BEGGE RETN, 0-1000 H2) [3]
Kun mod uret, 0-132 Hz (132 HZ MOD URET) [4]
Kun mod uret, 0-1000 Hz (1000 HZ MOD URET)  [5]

Funktion:
| denne parameter kan man sikre sig mod utilsigtet
reversering. Ydermere kan man veelge den maksimale
udgangsfrekvens, som skal veere geeldende uanset
indstillinger af andre parametre.

NB!:
'l: Frekvensomformerens udgangsfrekvens
q kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Benyttes ikke sammen med Processtyring,
lukket slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Veelg den gnskede retning, samt udgangsfrekvens.
Bemeerk, at hvis Med uret, 0-132 Hz [0], Med
uret, 0-1000 Hz [2], Mod uret, 0-132 Hz [4] eller
Mod uret, 0-1000 Hz 5] er valgt, begreenses
udgangsfrekvensen til omradet fMIN - fMAX,

Veelges Begge retninger, 0-132 Hz [1] eller Begge
retninger, 0-1000 Hz [3] begreenser udgangs-
frekvensen til omradet + fuax(minimumfrekvensen
har ingen betydning).

Eksempel:

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerance

60 Par.205 max. ref.

Par.215 20
reset ref. = —-50%
p 5 1o 7

Par.204 min. ref.
Par.201 Udgangsfrekv.
lav grxnse

10[v]

175ZA294.11

Parameter 200 Udgangsfrekvens omrade/retning
= Begge retninger.

201 Udgangsfrekvens lav greense (Fmin)
(UDG. FR. LAV. GRANS)

Veerdi:

0.0 - fmax 0 0.0 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en minimum
motorfrekvensgraense, svarende til den mindste
frekvens, som motoren skal kere med.
Minimumfrekvensen kan aldrig blive hgjere end
maksimumfrekvensen, fuax.
Hvis der er valgt begge retninger i parameter 200,
har minimumfrekvensen ingen betydning.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges en veerdi fra 0,0 Hz til den i parameter
202 valgte max. frekvens, (fvax).

202 Udgangsfrekvens hgj greense (FMAX)
(UDG. FR. HZJ GRAENS)

Veerdi:
fvin - 132/1000 Hz (parameter 200)
O afheenger af apparat

(@]
=
=
()
=
s
@©
=
(@]
o
s
o

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en
maksimummotorfrekvens, svarende til den hojeste
frekvens, motoren skal kere med. Fabriksindstillingen
er 132 Hz for VLT 5001-5062 380-500 V, VLT
5001-5062 550-600 V og 5001-5027 200-240 V. For
VLT 5075-5250 380-500 V, VLT 5075-5250 550-600 V
0g 5032-5052 200-240 V er fabriksindstillingen 66 Hz.

Se ogsé parameter 205.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
'l: Frekvensomformerens udgangsfrekvens
q kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges en veerdi fra fwin til det valg, der
blev foretaget i parameter 200.

NB!:

'l: Indstilles den maksimale motorfrekvens til
q over 500 Hz, skal man indstille parameter
446 til 60° AVM [0] switchmenster.

203 Reference/feedbackomrade
(REF./FB. OMRADE)

Veerdi:

OMin - Max (MIN - MAX) Q]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) 1]
Funktion:

| denne parameter veelges om referencesignalet
og feedbacksignalet skal veere positivt eller om det
méa veere bade positivt og negativt.
Minimumsgraensen kan veere en negativ veerdi,
med mindre der er valgt Hastighedsstyring,

lukket slgjfe (parameter 100).

Valg ber veere Min - Max [0], hvis der er valgt
Processtyring, lukket slgjfe i parameter 100.

Beskrivelse af valg:
Veelg det enskede omréade.

204 Minimum reference
(MIN.REFERENCE)

Veerdi:
-100,000.000 - Refumax
Afhaenger af parameter 100.

O 0.000

Funktion:
Minimum referencen er et udtryk for, hvad den mindste
veerdi summen af alle referencer kan antage, er.
Minimum reference er kun aktiv, hvis der i parameter
203 er indstillet Min - Max [0], men er altid aktiv i
Processtyring, lukket slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv nar parameter 203 er indstillet
til Min - Max [O].
Indstil den enskede veerdi.
Enheden folger valg af konfiguration i parameter 100:

Hastighedsstyring, dben slejfe: Hz
Hastighedsstyring, lukket slgjfe: rpm
Momentstyring, aben slgjfe: Nm
Momentstyring, hastighedsfeed- Nm
back:
Processtyring, lukket slgjfe: Proces
enheder (par.
416)

Speciel motor karakteristik, som aktiveres i parameter
101 folger enheden, som er valgt i parameter 100.

205 Maksimum reference
(MAX.REFERENCE)
Veerdi:

Refvin - 100,000.000 0 50.000

Funktion:
Maximum referencen er et udtryk for, hvad den
sterste veerdi summen af alle referencer kan
antage, er. Er der valgt lukket slgjfe i parameter
100 kan maksimum referencen ikke indstilles over
maksimum feedback (parameter 415).

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede veerdi.
Enheden folger valg af konfiguration i parameter 100.

Hastighedsstyring, dben slgjfe: Hz
Hastighedsstyring, lukket slgjfe: rpm
Momentstyring, aben slgjfe: Nm
Momentstyring, hastighedsfeed- Nm
back:

Proces enheder
(par. 416)

Processtyring, lukket slgjfe:

Speciel motor karakteristik, som aktiveres i parameter
101 felger enheden, som er valgt i parameter 100.

206 Rampetype (RAMPE TYPE)

Veerdi:

OLineeer (LINEAR) [0]
Sinusformet (S FORM 1) [1]
Sin2 (S FORM 2) [2]
Sin3(S FORM 3) [3]
Sin 2-filter (S2 FILTER) [4]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Der kan veelges mellem 4 forskellige rampetyper.

Beskrivelse af valg:
Veelg den onskede rampetype afhaengigt af kravet
til forlebet af acceleration/deceleration.
Rampen genberegnes, hvis referencen sendres under
rampning, hvilket resulterer i @get rampetid.
Valget i S2-filter [4] genberegnes ikke, hvis referencen
gendres under rampning.

Hastighed

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Lineer

Sin3

Sin 2

207 Rampe op-tid 1

(RAMPE OP-TID 1)

Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

0 afheenger af apparat

Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstidenfra 0 Hz til
den nominelle motorfrekvens fu N (parameter 104)
eller den nominelle motorhastighed n mn (hvis der
er valgt Hastighedsstyring, lukket slgjfe i parameter
100). Det forudsesttes at udgangsstremmen ikke nar
momentgraensen (indstilles i parameter 221).

Udgangs—
frekvens
fMAX.(202)
Ref.
fM,N (104)
fMIN.(201) 7 X
— -

Rampe op-tid Rampe ned-tid
9 208/210

175ZA047.12

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-op tid programmeres.

208 Rampe ned-tid 1
(RAMPE NED-TID 1)

Veerdi:

0.05 - 3600 sek. O afheenger af apparat

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens f m N (parameter 104)
til 0 Hz eller fra den nominelle motorhastighed
nuN, forudsat at der ikke opstar overspaending i
inverteren p.g.a gene-ratorisk drift af motoren eller
hvis den generatoriske strem nar momentgraensen
(indstilles i parameter 222).

Beskrivelse af valg:
Den onskede rampe-ned tid programmeres.

209 Rampe op-tid 2
(RAMPE OP-TID 2)
Veerdi:

0.05 - 3600 sek. O afheenger af apparat

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 207.

Beskrivelse af valg:
Den enskede rampe-op tid programmeres. Skift
fra rampe 1 til rampe 2, sker via signal pa digital
indgang klemme 16, 17, 29, 32 eller 33.

210 Rampe ned-tid 2
(RAMPE NED-TID 2)

Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

O afheenger af apparat

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 208.
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Beskrivelse af valg:
Den onskede rampe-ned tid programmeres.
Skift fra rampe 1 til rampe 2, sker via signal pa digital
indgang klemme 16, 17, 29, 32 eller 33.

211 Jog rampetid (JOG RAMPETID)
Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

O afheenger af apparat

Funktion:
Jog rampetiden er acceleration/decelerationstiden fra
0 Hz til den nominelle motorfrekvens fy N (parameter

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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104). Det forudseettes at udgangsstreammen ikke er
hgjere end momentgraensen (indstilles i parameter 221).

Udgangs—
frekvens
Stop
fMAX.(202)
Par. 213 7
fM,N (104)
f MIN.(201) 7 X
i .l s
| d
Jog rampetid Rampetid ned
DANFOSS 211 208/210
1752A038.13

Jog rampetiden starter hvis der gives et jog-signal
via betjeningspanelet, via de digitale indgange eller
via den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampetid indstilles.

212 Kvikstop rampe ned-tid
(Q STOP RAMPE TID)

Veerdi:

0.05 - 3600 sek. O Afheenger af apparat

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens til O Hz, forudsat at der ikke
opstéar overspaending i inverteren p.g.a generatorisk
drift af motoren eller hvis den generatoriske strom bliver
hgjere end momentgreensen (indstilles i parameter 222).
Kvikstop aktiveres ved hjeelp af signal pa den
digitale indgang klemme 27, eller via den serielle
kommuni-kationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-ned tid programmeres.

213 Jog-frekvens (JOG FREKVENS)

Veerdi:

0.0 - parameter 202 0 10.0 Hz

Funktion:
Ved jogfrekvens fjog forstédes den faste
udgangsfrekvens, som frekvensomformeren
karer med, nar Jog funktionen aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

214 Referencefunktion
(REF,-FUNKTION)

Veerdi:

OSum. (SUM) [0]
Relativ (RELATIV) 1]
Ekstern/preset (EKST./PRESET) 2]
Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset-referencer
fojes til de ovrige referencer. Til dette formal
bruges Sum eller Relativ. Det er ogsé muligt -
ved at bruge funktionen Ekstern/preset - at veelge,
hvorvidt omskiftning mellem eksterne referencer
0g preset-referencer er gnskveerdigt.

Beskrivelse af valg:

Veelges Sum [0], summeres én af de indstillede
preset-referencer (parameter 215-218) som en
procentdel af den maksimalt mulige reference.
Veelges Relativ [1], laegges en af de justerede
preset-referencer (parameter 215-218) til den eksterne
reference som en procentdel af den faktiske reference.
Desuden er det muligt at bruge parameter 308 til at
vaelge, om signalerne pa klemmerne 54 og 60 skal
leegges til summen af de aktive referencer.

Hvis Ekstern/preset [2] veelges, er det muligt at skifte
mellem eksterne referencer og preset-referencer via
klemme 16, 17, 29, 32 eller 33 (parameter 300,

301, 305, 306 eller 307). Preset-referencer vil veere
en procentveerdi af referenceomradet.

Ekstern reference er summen af de analoge referencer,
pulser og busreferencer. Se evt. tegninger i afsnittet
Handtering af multi-referencer.

NB!:
":' Hvis der veelges Sum eller Relativ, vil en
i af preset-referencerne altid veere aktiv.
@nsker man, at preset-referencerne skal
veere uden indflydelse, skal de indstilles til O
% (som i fabriksindstillingen).

Eksemplet viser, hvordan udgangsfrekvensen
beregnes ved brug af Preset-referencer sammen
med Sum og Relativ i parameter 214.

Parameter 205 Maksimum reference er sat til 50 Hz.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Par. 204 Forogelsel Frekvens Par. 215 Par. 214 Reference Par. 214 Reference
Min. [Hz/V] ved 4,0V Preset ref. type = Sum [O] type = Relativ [1]
reference
1) 0 5 20 Hz 15 % Udgangsfrekvens Udgangsfrekvens
00+20+7,56=27,5Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0=41,0Hz 30+8+1,2=39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+41,56 =455 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz
Ref. [Hz]

1752429813

Par., 204
Ref. min. = 10

S

T —
L] 10 Ref. signal [V]

Par. 309 Par. 310

Klemme 53 = OV Klemme 53 = 10V

215 Preset-reference 1 (PRESET REF. 1)
216 Preset-reference 2 (PRESET REF. 2)
217 Preset-reference 3 (PRESET REF. 3)
218 Preset-reference 4 (PRESET REF. 4)

Veerdi:

-100,00 % - +100,00 % O 0,00%
af referenceomradet/den eksterne reference

Funktion:

Fire forskellige preset-referencer kan programmeres
i parameter 215-218.

Preset-referencen angives som en procentveerdi

af veerdien Refuax eller som en af % af de ovrige
eksterne referencer, afheengigt af valget i parameter
214. Hvis der er programmeret Refuin # O,
beregnes preset-referensen som % pa grundlag

af forskellen mellem Refwax og Ref min, hvorefter
veerdien leegges til Refmin.

Beskrivelse af valg:

Indstil den eller de gnskede faste referencer, som
der skal kunne veelges mellem.

De faste referencer kan kun bruges, hvis Preset-ref. er
aktiveret pa klemmerne 16, 17, 29, 32 eller 33.

Der kan veelges mellem faste referencer ved aktivering
af klemme 16, 17, 29, 32 eller 33 - se tabel nedenfor.

Klemme 17/29/33  Klemme 16/29/32

preset ref. msb preset ref. Isb

0 0 Preset ref. 1
0 1 Preset ref. 2
1 0 Preset ref. 3
1 1 Preset ref. 4

Se evt. tegninger i afsnittet Handtering af
multi-referencer.

219 Catch up/ slow down veerdi
(CATCH UP/SLW DWN)

Veerdi:
0.00-100% af den aktuelle reference 0 0.00%

Funktion:
Der er i denne parameter mulighed for at indtaste
en procentveerdi (relativ), som enten vil blive lagt
til eller trukket fra preset referencen.

Beskrivelse af valg:

Hvis der er valgt Catch up via en af kliemmerne
16, 29 eller 32 (parameter 300, 305 og 306),

vil procentveerdien (relativ) valgt i parameter 219
blive lagt til den totale reference.

Er der valgt Slow down via en af klemmerne

17, 29 eller 33 (parameter 301, 305 og 307), vil
procentveerdien (relativ) valgt i parameter 219 blive
trukket fra den totale reference.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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221 Momentgraense for motorkarakteristik
(MOM. GRANSE MOTOR)

Veerdi:

0,0 % - xxx.x % af TunN 0 160 % af TmN

Funktion:
Denne funktion er relevant for alle applikationskonfigu-
rationer - hastigheds-, proces- og momentstyring.
Her indstilles momentgraensen for motordriften.
Momentbegraenseren er aktiv i frekvensomradet op til
den nominelle motorfrekvens (parameter 104).
| det oversynkrone interval, hvor frekvensen er
hgjere end den nominelle motorfrekvens, fungerer
denne funktion som strembegraenser.
Se figur nedenfor.

Moment
[

DANFOSS
175ZA264.10

160%

100%

N

f.nom. 2 x f.nom

Motorstrem
A

DANFOSS
1758ZA288.10

160%.

100%

f.nom. 2 x f'.nom

Beskrivelse af valg:
Se desuden parameter 409 for at fa flere oplysninger.

For at beskytte motoren mod at na pull-out
moment er fabriksindstillingen 1,6 x det nominelle
motormoment (beregnet veerdi).

Hvis der benyttes en synkron motor, skal
momentgraensen @ges i forhold til fabriksindstillingen.
Hvis en indstilling i parameter 101-106 aendres,
vender parameter 221/222 ikke automatisk

tilbage til fabriksindstillingen.

222 Momentgraense for generatorisk drift
(MOM. GRANSE GEN.)

Veerdi:
0,0 % - xxx.x % of TmN 0 160 %
Det maksimale moment aftheenger af apparatet
0g den valgte motorsterrelse.

Funktion:
Denne funktion er relevant for alle applikationskonfigu-
rationer - hastigheds-, proces- og momentstyring.
Her indstilles momentgraensen for generatorisk
motordrift. Momentbegraenseren er aktiv
i frekvensomradet op til den nominelle
motorfrekvens (parameter 104).
| det oversynkrone interval, hvor frekvensen er
hgjere end den nominelle motorfrekvens, fungerer
denne funktion som strembegraenser.
Se fig. for parameter 221 samt for parameter
409 for at f& flere oplysninger.

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Modstandsbremse [1] i parameter
400, aendres momentgreensen til 1,6 x det
nominelle motormoment.

223 Advarsel: Lav strgm

(ADV. LAV STR@M)
Veerdi:

0.0 - parameter 224 O 00A

Funktion:
Nar motorstreammen er under den i denne
parameter programmerede greense Il ow, viser
displayet STREOM LAV.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via klemmme 42 eller 45 samt via releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Motorstremmens nedre signalgraense I ow skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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IMA 5
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ILav ____i___: _____ 1__§__:___J,_
(PAR.223) ! : % : :
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1 1 T 0
REF fugy  fwmax

(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Signal: Hgj strgm
(STR@M)

Veerdi:

Parameter 223 - lvitmax O iTmAx

Funktion:
Hvis motorstrammen kommer over den i denne
parameter programmerede greense lhigH, viser
displayet STREZM HAJ.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Motorstrammens ovre signalgraense |higH skal
programmeres inden for frekvensomformerens normale
driftsomréde. Se tegning ved parameter 223.

225 Advarsel: Lav frekvens
(ADV. LAV FREK.)
Veerdi:

0.0 - parameter 226 0 0.0 Hz

Funktion:
Néar motorfrekvensen er under den i denne
parameter programmerede greense fLow, viser
displayet FREKVENS LAV.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang
O1eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Motorfrekvensens nedre signalgreense fLow skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.
Se tegning ved parameter 223

226 Advarsel: Hgj frekvens
(ADV. HZJ FREK.)

Veerdi:

Parameter 225 - Parameter 202 0 132.0 Hz

Funktion:
Nar motorfrekvensen er over den i denne
parameter programmerede greense fhigH, viser
displayet FREKVENS HQJ.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via klemmme 42 eller 45 samt via releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Motorfrekvensens ovre signalgreense fhigH skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.
Se tegning ved parameter 223.

227 Advarsel: Lav feedback

(RETROAZ. BASSA)

Veerdi:

-100,000.000 - parameter 228. 0 -4000.000

Funktion:
Hvis det tilsluttede feedbacksignal kommer
under den i denne parameter indstillede veerdi,
kan signaludgangene programmeres til at give et
statussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede veerdi.

228 Advarsel: Hgj feedback
(ADV. HZJ FB.)

Veerdi:
parameter 227 - 100,000.000

O 4000.000
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Funktion:
Hvis det tilsluttede feedbacksignal kommer
over den i denne parameter indstillede veerdi,
kan signaludgangene programmeres til at give et
statussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede veerdi.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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229 Frekvens-bypass, bandbredde
(BYPASS BANDBR.)

Veerdi:

0 (OFF) - 100% 0 0 (OFF) %

Funktion:
Nogle systemer kreever, at man undgar
visse udgangsfrekvenser pa grund af
resonansproblemer i anleegget.
| parameter 230-233 kan disse udgangsfrekvenser
programmeres til at overspringes (Frekvens-bypass)
| denne parameter (229) kan man definere en
bandbredde omkring hver af disse frekvens-bypass.
Frekvens-bypass funktionen er ikke aktiv, hvis par.
002 er sat til Lokal og par. 013 er sat til LCP
styring/Aben slgijfe eller LCP + dig. styring/Aben slgjfe.
Bypass-bandbredden indstilles som en procentdel af
bypass-frekvensen, som er valgt i parameter 230-233.

Beskrivelse af valg:

Bypass-bandbredden angiver den maksimale
variation i bypass-frekvensen.

Eksempel: En bypass-frekvens pa 100 Hz og en
bypass-bandbredde pa 1% er valgt. | dette tilfaelde
kan bypass-frekvensen variere mellem 99,5 Hz

og 100,5 Hz, dvs. 1% af 100 Hz.

230 Bypass frekvens 1 (BYPASS FREKV. 1)
231 Bypass frekvens 2 (BYPASS FREKV. 2)

232 Bypass frekvens 3 (BYPASS FREKV. 3)
233 Bypass frekvens 4 (BYPASS FREKV. 4)

Veerdi:
0.0 - parameter 200

O 0.0 Hz

Funktion:
Nogle systemer kresver, at man undgéar
visse udgangsfrekvenser pa grund af
resonansproblemer i anleegget.

Beskrivelse af valg:

Indtast de frekvenser, som skal undgés.
Se ogsé parameter 229.

234 Overvagning af motorfase
(MOTOR FASE MONL.)

Veerdi:
OTilladt (MULIGT) Q]
Ikke tilladt (IKKE MULIGT) 1]

Funktion:
| denne parameter er det muligt at indstille en
overvagning af motorfaserne.

Beskrivelse af valg:

Hvis Tilladt er valgt, vil frekvensomformeren
reagere, hvis der mangler en motorfase. Dette vil
medfere en alarm 30, 31 eller 32.

Hvis Ikke tilladt er valgt, gives der ingen alarm,
hvis der mangler en motorfase. Imidlertid kan
motoren blive beskadiget/overophedet, hvis den
kun kerer pa to faser. Det anbefales derfor at holde
overvagningsfunktionen af motorfaserne TILLADT.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Indgange og udgange
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Digitale indgange Klemme nr. 16 18 19 29 32 33
parameter 300 301 302 303 304 305 306 307

Veerdi:

Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0 [0 [0 [a 0] [0] [0]

Nulstil (RESET) Ml 1 M M

Frilobsstop, inverteret (FRILOBSST. INV.) [or*

Nulstilling og frilebsstop, inverteret (RESET/FRIL.ST.INV.) [1]

Kvikstop inverteret (KVIKSTOP INV.) 2]

DC-bremsning, inverteret (DC-BREMS. INV.) [3]

Stop inverteret (STOP INVERTERET) 2 2 4] @2 2 2]

Start (START) 17

Pulsstart (PULS START) [2]

Reversering (REVERSERING) [r

Start reverseret (START REVERSERET) 2]

Kun start med uret, til (START MED URET, TIL) [3] [3] Bl 3

Kun start mod uret, til (START MOD URET, TIL) [3] [3] [4] [3]

Jog (JOG) 4] 4 o 4] [4

Preset-reference, til (PRESET REFERENCE) 6] [5] B] [B] 6]

Preset-reference, Isb (PRESET REF, LSB) (5] [71 6]

Preset-reference, msb (PRESET REFERENCE MSB) [6] [8] [6]

Fastfrys reference (FASTFRYS REFERENCE) [ [r @ " M

Fastfrys udgang (FASTFRYS UDGANG) 8l 8l [10] [8] [8]

Hastighed op (HASTIGHED OP) [9] [11] [9]

Hastighed ned (HASTIGHED NED) 9] [12] 9]

Valg af Setup, Isb (SETUPVALG, LSB) [10] [13] [10]

Valg af Setup, msb (SETUP VALG, MSB) [10] [14] [10]

Valg af Setup, msb/hastighed op (V.AF SETUPMSB/HAS.OP) 1]

Valg af Setup, Isb/hastighed ned (V.AF SETUPLSB/HAST.N) (117

Catch-up (CATCH-UP) [11] 15] [12]

Slow-down (SLOW DOWN) [11] [16] [12]

Rampe 2 (RAMPE 2) [12] [12] (7] [13] [19]

Netfejl inverteret (NETFEJL INV.) [13] [13] 18] [14] [14]

Pulsreference (PULS REFERENCE) [23] (28]

Pulsfeedback (PULSE FEEDBACK) [24]

Encoder feedback, input A (ENCO.IN FB. A) [25]

Encoder feedback, input B (ENCO.IN FB. B) [24]

Sikkerhedsstop (SIKKERHEDS STOP) [24] 5]

L&s for datagsndringer (PROGRAMMERINGSLAS) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Hvis denne funktion vaelges for klemme 29, vil den samme funktion for klemme 17 ikke veere geeldende uanset om

den er valgt aktiv.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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300 Klemme 16, indgang
(KL. 16 DIG. INDG.)

Funktion:
| denne og de folgende parametre kan der veelges
mellem de forskellige mulige funktioner i forbindelse
med indgangene pa klemme 16-33.
Funktionens indstillingsmuligheder fremgar af tabellen
pé side 111. Den maksimale frekvens for klemme
16, 17, 18 og 19 er 5 kHz. Den maksimale frekvens
for klemme 29, 32 og 33 er 65 kHz.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion veelges, hvis det ikke gnskes,
at frekvensomformeren skal reagere pa signaler,
der tilfores klemmen.

Nulstil nulstiller frekvensomformeren efter en alarm.
Det er imidlertid ikke alle alarmer, der kan nulstilles.

Frilabsstop inverteret bruges til at fa
frekvensomformeren til at slippe motoren, sa
den lgber frit, indtil den stopper. Logisk 'O
medfarer frilgb til stop og nulstilling.

Reset og frilgbsstop inverteret bruges til aktivering
af frilobsstop samtidig med nulstiling. Logisk ‘0
medferer frilob til stop og nulstilling

Kvikstop inverteret bruges til at stoppe motoren
i overensstemmelse med kvikstop-nedrampningen
(indstillet i parameter 212). Logisk '0' medfarer kvikstop.

DC-bremsning inverteret anvendes til at standse
motoren ved at patrykke denne en DC-spaending

i en given tid. Se parameter 125-127.

Bemeerk, at denne funktion kun er aktiv, hvis
veerdien i parameter 126-127 er forskellig fra 0.
Logisk '0" medferer DC-bremsning.

Stop inverteret aktiveres ved afbrydelse af
spaendingen til klemmen. Det betyder, at motoren
ikke kan kare, hvis der ikke er spaending pa klemmen.
Stoppet udferes i henhold til den valgte rampning
(parameter 207/208/209/210).

Ingen af ovennaevnte stopkommandoer
/'\ (start ikke mulig) m& bruges som
d afbrydelseskontakt i forbindelse med

reparationer. Afbryd i stedet netforsyningen.

NB!:
l':' Det skal bemeerkes, at hvis frekvensomformeren
q er p& momentgrasnsen og modtager en
stopkommando, stopper den kun, hvis
klemme 42, 45, 01 eller 04 er tilsluttet klemme
27. Datavalget pa klemme 42, 45, 01 eller 04 skal
veere Momentgraense og stop [27].

Start veelges, hvis en start-/stop- (driftskommando,
gruppe 2) kommando enskes. Logisk '1' =
start, logisk '0' = stop.

002

Stop 2 24vd.c.

16

Start |

—18

19

Start+ [—

Reversering
127
DANFOSS -
175ZA082.10

Pulsstart - hvis der paferes en puls i min. 3 ms, startes
motoren, medmindre der er afgivet en stopkommando
(driftskommando, gruppe 2). Motoren stopper, hvis
Stop inverteret aktiveres kortvarigt.

Reversering anvendes til at eendre motorakslens
omlgbsretning. Logisk '0" vil ikke medfere
reversering. Logisk '1' vil medfare reversering.
Reverseringssignalet eendrer kun omlgbsretningen.
Det aktiverer ikke startfunktionen.

Reversering kraever, at Begge retninger er

valgt i parameter 200.

Er ikke aktiv, hvis Processtyring, lukket slgjfe,
Momentstyring, aben slgjfe eller Momentstyring,
hastighedsfeedback er valgt.

Start reversering anvendes til start/stop
(driftskommando, gruppe 2) og til reversering med
samme signal. Der mé ikke veere signal pa klemme
18 samtidig. Fungerer som Puls start reversering,
hvis puls start er valgt for klemme 18.

Er ikke aktiv, hvis Processtyring, lukket slgjfe er valgt.

Start med uret anvendes, hvis motorakslen kun
skal kunne rotere med uret ved start.
Ber ikke anvendes ved Procesregulering, lukket slgjfe.

Start kun mod uret anvendes, hvis motorakslen
skal rotere mod uret ved start.
Bor ikke anvendes ved Procesregulering, lukket slgijfe.

Jog anvendes til at overstyre udgangsfrekvensen
til den i parameter 213 indstillede jog-frekvens.
Nedrampningstiden kan indstilles i parameter
211. Jog er ikke aktiv, hvis der er afgivet en

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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stopkommando (start ikke mulig). Jog overstyrer referencen eller udgangsfrekvensen. Folg rampe
stop (driftskommmando, gruppe 2). 2 (parameter 210) i intervallet O - fmiN .

Pulser (logisk '1" minimum hgj i 3 ms og en minimum
pausetid pa 3 ms) vil medfere en hastighedsaendring
pa 0,1% (reference) eller 0,1 Hz (udgangsfrekvens).

Preset-reference til benyttes til skift mellem ekstern
reference og preset-reference. Det forudseettes,

at Ekstern/preset [2] er valgt i parameter 214.
Logisk '0' = eksterne referencer aktive. Logisk

1" = en af de fire preset-referencer er aktiv i
overensstemmelse med nedenstaende tabel.

Preset-reference, Isb og Preset-reference, msb
giver mulighed for valg af en af de fire preset-referencer
i overensstemmelse med tabellen nedenfor.

Preset-ref. msb Preset-ref. Isb
Preset-ref. 1 0 0
Preset-ref. 2 0 1
Preset-ref. 3 1 0
Preset-ref. 4 1 1

Fastfrys reference fastfryser den aktuelle
reference. Den frosne reference er nu
aktiverings-/betingelsespunkt for anvendelsen
af Hastighed op og Hastighed ned .

Hvis hastighed op/ned anvendes, folger
hastighedszendringen altid rampe 2 (parameter
209/210) i intervallet O - Refuax.

Fastfrys udgang - fastfryser den aktuelle
motorfrekvens (i Hz). Den fastfrosne motorfrekvens
er nu udgangspunkt/betingelse for brugen af
Hastighed op og Hastighed ned .

Hvis hastighed op/ned anvendes, folger
hastighedseaendringen altid rampe 2 (parameter
209/210) i intervallet O - fuN -

NB!:
ll: Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan
q frekvenksomformeren ikke standses via
klemme 18 og 19, men kun via klemme 27
(skal programmeres til Frilgbsstop, inverteret [0]
eller Reset og frilgb stop, inverteret [1]).

(@]
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Efter Fastfrys udgang nulstilles PID-integratorerne.

Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis
der gnskes digital styring af hastighed op/ned
(motorpotentiometer). Funktionen er kun aktiv,

hvis der er valgt Fastfrys reference eller Fastfrys
udgang. Sé leenge der er logisk '1' pa den klemme,
der er valgt til hastighedsforegelse, vil referencen
eller udgangsfrekvensen foreges. Folg rampe 2
(parameter 209) i intervallet O - fvmiN -

S4 leenge der er logisk '1' pa den klemme,

der er valgt til hastighedsreduktion, reduceres

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke 123



Decfoss

VLT® Serie 5000

Eksempel:

Klemme Fastfrys ref./

(16) (17) Fastfrys udgang

Ingen hast.-eendring 0 1
Hastighed ned 0
Hastighed op

1
1
Hastighed ned 1

1
1

Hastighedsreferencen, der er fastfrosset via
betjeningspanelet, kan aendres, ogsa selvom
frekvensomformeren er stoppet. Den fastfrosne
reference huskes i tilfeelde af afbrydelse af
netforsyningen.

Valg af Setup, Isb og Valg af Setup, msb
giver mulighed for at veelge blandt en af de fire
opseetninger. Dette forudsastter dog, at parameter
004 er sat til Multisetup.

Valg af Setup, msh/Hastighed op og Valg af
Setup, Isb/Hastighed ned - samtidig med brugen
af Fastfrys reference eller Fastfrys udgang - muligger
hastighedsaendringer opad eller nedad.

Valg af opsaetning foretages i overensstemmelse
med godkendelsestabellen nedenfor:

Valg af setup Fastfrys ref/
(82)msb  (33)Isb Fastfrys udgang

Setup 1 0 0 0

Setup 2 0 1 0

Setup 3 1 0 0

Setup 4 1 1 0

Ingen hast.- 0 0 1

eendring

Hastighed ned 0 1 1

Hastighed op 1 0 1

Hastighed ned 1 1 1

Catch-up/Slow-down veelges, hvis man ensker
at oge eller reducere referenceveerdien med en
programmerbar %-veerdi, indstillet i parameter 219.

Slow-down Catch-up
Ueendret hastighed 0 0
Reduceret med %-veerdi 1 0
Foreget med %-veerdi 0 1
Reduceret med %-veerdi 1 1

Rampe 2 veaelges, hvis der onskes skift mellem
rampe 1 (parameter 210-208) og rampe 2 (parameter
209-210). Logisk '0" medferer rampe 1, mens
logisk '1' medferer rampe 2.

Netfejl inverteret veelges, hvis parameter 407 Netfejl
og/eller parameter 408 Hurtig afladning skal aktiveres.
Netfejl inverteret er aktiv i den logiske '0'-situation.
Se ogséd om nedvendigt Netfejl/hurtig afladning

pa side 66.

NB!:
": Frekvensomformeren kan totalskades
i ved gentaget brug af funktionen Hurtig
afladning péa den digitale indgang med
netstrom sluttet til systemet.

Pulsreference veelges, hvis en pulssekvens
(frekvens) pa 0 Hz anvendes svarende til Refuin

, parameter 204. Frekvensen sasttes i parameter
327, svarende til Refpax .

Pulsfeedback veaelges, hvis der er valgt en pulssekvens
(frekvens) som feedbacksignal.

Veelg Koderfeedback, indgang A, hvis der anvendes
koderfeedback efter valg af Hastighedsstyring, lukket
slgjfe eller Momentstyring, hastighedsfeedback i
parameter 100. Indstil Puls/omdr. i parameter 329.

Veelg Koderfeedback, indgang B, hvis
koderfeedback skal anvendes med en 90° puls
til registrering af rotationsretningen.

Sikkerhedsafbryder har den samme funktion som
Frilgbsstop, inverteret, men Sikkerhedsafbryder
genererer alarmmeddelelsen 'external fault' i displayet,
nar den valgte kiemme er logisk '0'. Alarmmeddelelsen
er ogsé aktiv via de digitale udgange 42 og 45 samt
releeudgangene 01 og 04, hvis de er programmeret til
Sikkerhedsafbryder. Alarmen kan nulstilles ved hjeelp
af en digital indgang eller [OFF/STOP]-tasten.

Las for datasendringer veelges, hvis der ikke
skal foretages datasendringer i parametrene via
betjeningsenheden. Det er dog stadig muligt at
foretage datasendringer via bussen.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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(KL. 17 DIG. INDG.) (KL. 27 DIG. INDG.)
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Veerdi: Veerdi:
Se parameter 300. Se parameter 300.
Funktion: Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 17. forskellige funktionsmuligheder pa klemme 27.
Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet
Parametre - indgange og udgange. Maksimal Parametre - indgange og udgange.
frekvens for klemme 17 er 5 kHz. Maksimal frekvens for klemme 27 er 5 kHz.
Beskrivelse af valg: Beskrivelse af valg:
Se parameter 300. Se parameter 300.

302 Klemme 18 Start, indgang 305 Klemme 29, indgang
(KL. 18 DIG. INDG.) (KL. 29 DIG. INDG.)

Veerdi: Veerdi:
Se parameter 300. Se parameter 300.
Funktion: Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de Det er i denne parameter muligt at veelge mellem
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 18. De de forskellige funktionsmuligheder pa klemme 29.
aktiverede funktioner fremgar af tabellen i starten af Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet
afsnittet Parametre - indgange og udgange. Parametre - indgange og udgange.
Maksimal frekvens for klemme 18 er 5 kHz. Maksimal frekvens for klemme 29 er 65 kHz.
Beskrivelse af valg: Beskrivelse af valg:
Se parameter 300. Se parameter 300.

303 Klemme 19, indgang 306 Klemme 32, indgang
(KL. 19 DIG. INDG.) (KL. 32 DIG. INDG.)

Veerdi: Veerdi: o
Se parameter 300. Se parameter 300. -%
Funktion: Funktion: E
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem Det er i denne parameter muligt at veelge mellem g
de forskellige funktionsmuligheder pa klemme 19. de forskellige funktionsmuligheder pa klemme 32. g
Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet
Parametre - indgange og udgange. Parametre - indgange og udgange.
Maksimal frekvens for klemme 19 er 5 kHz. Maksimal frekvens for klemme 32 er 65 kHz.
Beskrivelse af valg: Beskrivelse af valg:
Se parameter 300. Se parameter 300.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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307 Klemme 33, indgang
(KL. 33 DIG. INDG.)

Veerdi:
Se parameter 300.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem
de forskellige funktionsmuligheder pa klemme 33.

Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet
Parametre - indgange og udgange.
Maksimal frekvens for klemme 33 er 65 kHz.

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300.

Analoge indgange klemme nr. 53(speending)  54(spaend- 60(strom)
ing)
Parameter 308 311 314

Veerdi:
Ingen funktion (INGEN DRIFT) 0] (oo Q]
Reference (REF) 1o 1] Mo
Feedbacksignal (FEEDBACK) 2] [2]
Momentgreense (MOM. GRANSE) [3] 2] [3]
Termistor (TERMISTOR) [4] [3]
Relativ reference (RELATIV REF) [4] [4]
Maks. momentfrekvens (MAX. MOMENT FREKV.) 5]

Funktion: [0
Denne parameter muligger valg af ensket
indstilling pa klemme 53. 4000
Skalering af indgangssignalet udferes i 3000
parametrene 309 og 310. 1330

Beskrivelse af valg: 550
Ingen funktion. Veelges, hvis det ikke onskes, 250
at frekvensomformeren skal reagere pa signaler, ~—
som tilsluttes klemmen. 8rc]
Reference Veelges for at muliggere referencesendringer -20°C ﬂnuminel—f_:;:r:"r_::z?ine\*'fc

ved hjeelp af et analogt referencesignal.

Hvis der er tilsluttet andre indgange, leegges disse
sammen, idet der tages hgjde for deres fortegn.
Feedback-signal. Veelges, hvis der anvendes styring
med lukket slgjfe via et analogt signal.
Momentgraense.Bruges, hvis momentgraenseveerdien
i parameter 221 skal eendres via et analogt signal.
Termistor. Veelges, hvis man gnsker, at en evt.
indbygget termistor i motoren skal kunne stoppe
frekvensomformeren, hvis motoren bliver for varm.
Udkoblingsveerdien er > 3 k€2. Termistoren tilsluttes
klemme 50 og den aktuelt valgte indgang (53 eller 54).

NB!:

": Hvis motorens temperatur udnyttes gennem
en termistor via frekvensomformeren, skal
folgende bemeerkes:

| tilfeelde af kortslutning mellem motorvinding

og termistor, overholdes PELV ikke. Hvis PELV

skal overholdes, kreeves det, at termistoren

anvendes eksternt.

175HA183.10

Hvis en motor i stedet er udstyret med en termokontakt,
kan denne ogsa tilsluttes indgangen. Hvis motorer
kares parallelt, kan termistorer/termokontakter
forbindes i serie (samlet modstand < 3 k€2). Parameter
128 skal programmeres til Termistor-advarsel

[1] eller Termistor-trip [2].

Relativ reference Relativ reference veelges, hvis der
kreeves relativ justering af referencesummen.
Funktionen er kun aktiv, hvis Relativ er valgt (parameter
214). Den relative reference pa klemme 54/60 er en %
af det fulde interval for den aktuelle klemme. Denne
leegges til summen af de ovrige referencer. Hvis der er
valgt flere relative referencer (preset-reference 215-218,
311 og 314), leegges disse forst sammen, hvorefter
denne sum leegges til summen af de aktive referencer.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
'l: Hvis Reference- eller Feedback-signal
q er valgt pa flere end en enkelt klemme,
laegges disse signaler sammen, idet der
tages hgjde for fortegn.

Maks. momentfrekvens. Denne benyttes kun i
Momentstyring, aben slgjfe (parameter 100) til
begreensning af udgangsfrekvensen. Veelges, hvis
den maksimale udgangsfrekvens skal styres med et
analogt indgangssignal. Frekvensomradet spaender
fra Udgangsfrekvens, lav greense (parameter 201) til
Udgangsfrekvens hgj greense (parameter 202).

309 Klemme 53, min. skalering
(KL 53 MIN. SKAL.)
Veerdi:

0,0 - 10,0 Vot O 0,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter 204.

Beskrivelse af valg:

Indstil den onskede speendingsveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

310 Klemme 53 maks. skalering
(KL 53 MAKS. SKAL.)

Veerdi:
0,0 - 10,0 Volt

0 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Indstil den onskede speendingsveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer .

311 Klemme 54, analog indgang speending
(KL. 54 ANA. SPZEND)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 308.0 H Ingen funktion

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge
mellem de forskellige funktionsmuligheder for
indgangen klemme 54.

Skalering af indgangssignal foretages i
parameter 312 og 313.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 308.

312 Klemme 54, min. skalering
(KL. 54 MIN. SKAL.)
Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt O 0,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den mindstevaerdi, som indstilles i parameter 204.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede speendingsveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

313 Klemme 54 maks. skalering
(KL. 54 MAKS. SKAL.)
Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt 0 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede speendingsveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

314 Klemme 60, analog indgang strgm

(KL. 60 ANA. STR@ZM)
Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 308.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge
mellem de forskellige funktionsmuligheder for
indgangen klemme 60.
Skalering af indgangssignal foretages i
parameter 315 og 316.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 308.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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315 Klemme 60, min. skalering Stop (STOP) [2]
(KL. 60 MIN. SKAL.) Jog (JOG.) [3]

VLT® Serie 5000

Veerdi: Max. hastighed (MAX.HASTIGHED) [4]
0,0-20,0 mA 0 00 mA Stop og trip (STOP & TRIP) [5]
Funktion: Funktion:

Det er her muligt at veelge, hvilken funktion der
skal aktiveres, hvis indgangssignalet pa klemme

60 falder under 2mA, safremt parameter 315 er
stillet hegjere end 2mA, og den indstillede tid for time
out (parameter 317) er overskredet.

Denne parameter bestemmer veerdien af det
referencesignal, der skal svare til den mindste
referenceveerdi, der indstilles i parameter 204.
Hvis Timeout-funktionen i parameter 317 skal
anvendes, skal veerdien indstilles til >2 mA.

Hvis flere time-outs forekommer pa samme
tid, tildeler frekvensomformeren time-out
funktionen felgende prioritet:

1. Parameter 318 Funktion efter time-out

2. Parameter 346 Funktion efter encoder-tab
3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede stromveerdi.
Se afsnittet Handtering af multi-referencer.

316 Klemme 60 maks. skalering

(KL. 60 MAKS. SKAL)

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

Veerdi: . .
0,0 - 20.0 MA 0 20.0 mA - fryses pa den aktuelle veerdi,
- overstyres til stop,
Funktion: - overstyres til jog frekvens,
Denne parameter indstiller veerdien af det - overstyres til max. frekvens,
referencesignal, der skal svare til den maksimale - overstyres til stop med efterfelgende trip.

referenceveerdi, der indstilles i parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede stremveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

317 Time out
(TIME OUT)
Veerdi:
0 - 99 sek. 0 10 sek.
Funktion:

Hvis signalveerdien af referencesignalet tilsluttet

indgangen klemme 60 kommer under 50 % af den
veerdi der er indstillet i parameter 315 i en periode
der er leengere end tiden indstillet i parameter 317,
aktiveres den funktion der er valgt i parameter 318.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede tid.

318 Funktion efter time out
(TIME OUT FUNKT.)

Veerdi:
D Off (OFF) 0]
Frys udgangsfrekvens (FRYS UDG.FREKV.) 1]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Udgange klemme nr. 42 45 O1(relee) 04
(=)
parameter 319 326
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] Q] 0] [0]
Styring klar (STYRING KLAR) 1] [1] [1] 1]
Klarsignal (KLARSIGNAL) 2] [2] 2] [2]
Klar - fiernbetjent (KLAR-FJERNBETJ.) [3] [3] [3] [38] 0
Aktiv, ingen advarsel (AKTIV, INGEN ADV.) [4] [4] [4] [4]
Karer (VLT KORER) [5] [5] [5] [5]
Korer, ingen advarsel (KORER, INGEN ADV.) [6] [6] [6] [6]
Karer i omrédet, ingen advarsel (KZR. 1 OMR, ING. ADV)) [7] [7] [7] [7]
Kerer med ref.vasrdi, ingen adv. (KOR. PA REF, ING. ADV.) (8] 8] (8] (8]
Alarm (ALARM) [9] [9] 9] 9]
Alarm eller advarsel (ALARM ELLER ADV.) [10] [10] [10] [10]
Momentgreense (MOM. GRANSE) [11] [11] [11] [11]
Ude af stramomradet (UDE AF STREMOMR.) [12] [12] [12] [12]
Over | lav (OVER | LAV) [13] [13] [13] [13]
Under | hgj (UNDER | HQJ) [14] [14] [14] [14]
Ude af frekvensomréde (UDE AF FREKV.OMRADET) [15] [15] [15] [15]
Over f lav (OVER F LAV) [16] [16] [16] [16]
Under f hgj (UNDER F H@J) [17] [17] [17] [17]
Ude af feedbackomradet (UDE AF FB. OMRADET) (18] [18] (18] (18]
Over feedback lav (OVER FB. LAV) [19] [19] [19] [19]
Under feedback hgj (UNDER FB. HGJ) [20] [20] [20] [20]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [21] [21] [21] [21]
Klar - ingen termisk advarsel (KLAR, ING.TERM.ADV.) [22] [22] 2210 [22]
Klar - fiernbetjening - ingen term. adv. (KL,FJB,ING TERM ADV.) [23] [23] [23] [23]
Klar - netspaending inden for omrédet (KL,NETSP. | OMR.) [24] [24] [24] [24]
Reversering (REVERSERING) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Momentgraense og stop (MOMENTGRANSE OG STOP) [27] [27] [27] [27]
Bremse, ingen bremseadvarsel (BREMSE, ING. ADV) [28] [28] [28] [28]
Bremse Klar, ingen fejl (BREMSE KLAR,ING FJL) [29] [29] [29] [29]
Bremsefejl BREMSEFEJL [IGBT] [30] [30] [30] [30]
Relee 123 (RELAE 123) [31] [31] [31] [31]
Mekanisk bremsekontrol (MEK. BREMSE KONTR.) [32] [32] [32] [32]
Kontrolord bit 11/12 (KONTROLORD 11/12) [33] [33]
Udvidet mekanisk bremsekontrol (EXT. MECH BRAKE CONT) [34] [34] [34] [34]
Sikkerhedsstop (SIKKERHEDS STOP) [35] [35] [35] [35]

(@]
=
=
()
=
s
@©
=
(@]
o
s
o

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Udgange

klemme nr.

parameter

Veerdi:

0-100Hz  0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36]
0-100 Hz  4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37]
0-100 Hz  0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38]
0-fuax  0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [391 0
0-fuax 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40]
0 - fuax  0-32000 p (0O-FMAX = 0-32000P) [41]
Refuin - Refwax ~ 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42]
Refuin - Refuax ~ 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43]
Refuin - Refuax ~ 0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44]
FBMIN - FBmax ~ 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45]
FBwmiNn - FBvax — 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46]
FBmin - FBmax ~ 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47]
0-1Ivax 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) (48]
0-Ivax  4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49]
0 -Iuvax  0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50]
O0-Tum  0-20 mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51]
0-Tum  4-20 mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52]
0-Tum  0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53]
0-Tnom  0-20 mA (0O-TNOM = 0-20 mA) [54]
0-Tnom  4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [55]
0-Tnom  0-32000 p (0-MNOM = 0-32000P) [56]
0-Pnom  0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57]
0-Pnom  4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58]
0 - Pnom  0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59]
0 - SynkO/MIN  0-20 mA (0 - SYNKO/MIN = 0-20 mA) [60]
0 - SynkO/MIN  4-20 mA (0 - SYNKO/MIN = 4-20 mA) [61]
0 - SynkO/MIN 0-32000 p (0 - SYNKO/MIN = 0-32000 p) [62]
0 - O/MIN ved FMAX  0-20 mA (0 - O/MIN FMAX = 0-20 mA) [63]
0 - O/MIN ved FMAX ~ 4-20 mA (0 - O/MIN FMAX = 4-20 mA) [64]
0 - O/MIN ved FMAX  0-32000 p (0 - O/MIN ved FMAX = 0-32000 [65]

p)

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Denne udgang kan fungere bade som digital og analog
udgang. Anvendt som digital udgang (dataveerdi [0]
- [65] afgives et 24 V DC signal, og anvendt som
analog udgang afgives enten et 0-20 mA signal, et
4-20 mA signal eller som pulsudgang.

Beskrivelse af valg:

Styring Klar, frekvensomformeren er klar til brug, og
der er forsyningsspeending tilsluttet styrekortet.

Klarsignal, der er forsyningsspaending
pa frekvensomformerens styrekort, og
frekvensomformeren er Klar til drift.

Klar, fiernbetjening, der er forsyningssignal pa
frekvensomformerens styrekort, og parameter
002 er indstillet til fiernbetjent.

Aktiv, ingen advarsel, frekvensomformeren er klar til
brug, der er ikke givet start- eller stopkommando
(start/ikke mulig). Ingen advarsel.

Karer, der er givet en startkommando.

Karer, ingen a dvarsel , udgangsfrekvensen er hgjere
end den i parameter 123 indstillede frekvens eller der
er givet startkommando. Ingen advarsel.

Karer i omradet, ingen advarsel, kerer inden
for de programmerede strem-/frekvensomrader
i parameter 223-226.

Karer pa reference, ingen advarsel, hastighed
iht. referencen. Ingen advarsel.

Alarm, udgang aktiveres ved alarm.

Alarm eller advarsel, udgangen aktiveres ved
alarm eller advarsel.

Momentgraense, momentgraensen i parameter
221 er overskredet.

Ude af stramomradet, motorstremmen er uden for det
programmerede omrade i parameter 223 og 224.

Over | lav, motorstreammen er hgjere end indstillet
veerdi i parameter 223.

Under | hgj, motorstremmen er lavere end
indstillet veerdi i parameter 224.

Ude af frekvensomradet , udgangsfrekvensen
er udenfor det programmerede frekvensomrade
i parameter 225 og 226.

Over f lav , udgangsfrekvensen er hgjere end
indstillet veerdi i parameter 225.

Under f hgj , udgangsfrekvensen er lavere end
indstillet veerdi i parameter 226.

Ude af feedbackomradet , feedbacksignalet er udenfor
det pro grammerede omréde i parameter 227 og 228.

Over feedback lav , feedbacksignalet er hgjere
end indstillet veerdi i parameter 227

Under feedback hgj , feedbacksignalet er lavere
end indstillet veerdi i parameter 228.

Termisk advarsel, over temperaturgreensen i enten
motor, frekvensomformer, bremsemodstanden
eller termistoren.

Klar - ingen termisk advarsel, frekvensomformeren
er klar til brug, der er forsyningsspaending péa
styrekortet og ingen styresignaler pa indgangene.
Ingen overtemperatur.

Klar - fiernbetjening - ingen termisk advarsel,
frekvensomformeren er klar til brug og indstillet
til fiernbetjent, der er forsyningsspaending pa
styrekortet. Ingen overtemperatur.

Klar - netspaending inden for omradet,
frekvensomformeren er klar til brug, der er
forsyningsspaending pé styrekortet og ingen
styresignaler pa indgangene. Netspaendingen er
indenfor speendingsgraenser (se kapitel 8).

Reversering. Logisk '1" = releset aktiveret, 24 V
DC péa udgangen, nar motorens omdrejningsretning
er med uret. Logisk 0" = releeet ikke aktiveret

, intet signal paudgangen, nar motorens
omdrejningsretning er mod uret.

Bus-ok, aktiv kommunikation via (ingen time-out)
den serielle kommunikationsport.

Momentgreense og stop, bruges i forbindelse med
frilgbsstop (klemme 27), hvor det er muligt at give
et stop, selvom frekvensomformeren har naet
momentgraensen. Signalet er inverteret, dvs. logisk
'0' nér frekvensomformeren har faet et stopsignal
og har ndet momentgrasnsen.

(@]
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Bremse, ingen advarsel, bremsen er aktiv, og
der er ingen advarsler.

Bremse Klar, ingen fejl, bremsen er klar til
drift, og der er ingen fejl.

Bremsefejl, udgangen er logisk '1', nar bremse-IGBT'en
er kortsluttet. Funktionen bruges til beskyttelse af
frekvensomformeren i tilfaelde af fejl pa bremsemoduler.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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For at undga en evt. brand i bremsemodst
anden kan udgangen/releeet bruges til at koble
forsyningsspaendingen fra frekvensomformeren.

Relee 123, hvis Fieldbus-profilen [0] er valgt i parameter
512, er relecet aktiveret. Hvis enten OFF1, OFF2
eller OFF3 (bit i styreordet) er logisk '1".

Mekanisk bremsekontrol ger det muligt at kontrollere
en ekstern mekanisk bremse. Se beskrivelsen i
afsnittet Kontrol af mekanisk bremse.

Kontrolord bit 11/12, relee styres via bit 11/12 i serielt
kontrolord. Bit 11 relaterer til relee 01 og bit 12 til relee
04. Hvis parameter 514 Bus tidsintervalfunktion er
aktiv vil relee 01 og 04 blive speendingsles.

Se afs nit om seriel kommunikation i Design Guiden.

Udvidet mekanisk bremsekontrol ger det muligt
at kontrollere en ekstern mekanisk bremse. Se
beskrivelsen i afsnittet Kontrol af mekanisk bremse.

Sikkerhedsafbryder Udgangen er aktiv, nar
Sikkerhedsafbryder er valgt pa en indgang, og
indgangen er et logisk '1'.

0-100 Hz 0-20 mA og
0-100 Hz 4-20 mA og
0-100 Hz  0-32000 p, der fas et analogt

udgangssignal, der er proportionalt med
udgangsfrekvensen i intervallet O - 100 Hz.

O-fwax ~ 0-20 mA og
O-fwax  4-20 mA og
O-fwax  0-32000 p, der fas et udgangssignal,

der er proportionalt med udgangsfrekvensen i
intervallet O - fmax (parameter 202).

Refuin - Refmax
Refuin - Refuax ~ 4-20 mA og

Refmin - Refwax  0-32000 p, der fas et udgangssignal,
der er proportionalt med referenceveerdien i intervallet
Refuin - Refuax (parameter 204/205).

0-20 mA og

Bmin -FBmax  0-20 mA og

FBmiN -FB max 4-20 mA ogFBmiN - FBmax
0-32000 p, der fas et udgangssignal, der er

proportionalt med feedback-vaerdien i intervallet

FBmIN -FBmax (parameter 414/415).

0 - IviT, MAX 0-20 mA eller
0 - vt Max  4-20 mA og
0 - lvit max  0-32000 p, der fas et udgangssignal,

der er proportionalt med udgangsstremmen

i intervallet O - lvitmax. itmax afheenger af
indstillingerne i parameter 101 og 103 og kan ses
under Tekniske data (lvitmax (60 s).

0 - Mum 0-20 mA og
0-Mum 4-20 mA og
0-Mym  0-32000 p, der fas et udgangssignal, der

er proportionalt med udgangsmomentet i intervallet
0 - Tum (parameter 221). 20 mA svarer til den
indstillede veerdi i parameter 221.

0 - Mnowm 0-20 mA og
0 - Mnowm 4-20 mA og
0 - Mnom  0-32000 p, der fa&s et udgangssignal,

der er proportionalt med motorens udgangsmoment.
20 mA svarer til motorens nominelle moment.

0 - Pnom 0-20 mA og
0 - Pnom 4-20 mA og
0 - Pnowm 0-32000 p, 0 - Pnom 0-32000 p,

der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
motorens nominelle motoreffekt. 20 mA svarer til
den indstillede velig;rdi i parameter 102.

0 - SyncO/MIN  0-20 mA og
0 - SyncO/MIN  4-20 mA og
0 - SyncO/MIN  0-32000 p, der opnas et

udgangssignal, som er proportionalt med motorens
synkrone omdrejningstal.

0 - O/MIN ved Fmax
0 - O/MIN ved Fmax  4-20 mA og

0 - O/MIN ved Fmax  0-32000 p, der opnas et
udgangssignal, som er proportionalt med motorens
nominelle omdrejningstal ved Fuax (parameter 202).

0-20 mA og

320 Klemme 42 udgang, pulsskalering
(KL. 42 PULSSKALER)

Veerdi:

1 - 32000 Hz O 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalet skaleres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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322 Potog

1752A042.10

0 100 Hz
0 fMAX
RefMmIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX
0 ILIM
0 TMAX
0 KWMAX

321 Klemme 45 udgang
(KL. 45 UDGANG)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 319. a

Funktion:
Denne udgang kan fungere bade som digital og analog
udgang. Anvendt som digital udgang (dataveerdi [Q] -
[35] gives et 24 V (max. 40 mA) signal, pa de analoge
udgange (dataveerdi [36] - [569]) kan veelges mellem
0-20 mA, 4-20 mA eller en skalerbar pulsudgang.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 319.

322 Klemme 45 udgang, pulsskalering
(KL. 45 PULSSKALER)

Veerdi:

1 - 32000 Hz O 5000

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangs-signalet skaleres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede veerdi.

323 Relee 01, udgang
(RELA 01 UDGANG)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 319.

Funktion:
Denne udgang aktiverer en releekontakt. Relseudgang
01 kan anvendes til at angive status og advarsler.
Relaset aktiveres nar betingelserne for de relevante
dataveerdier er opfyldt.
Aktivering/deaktivering kan forsinkes i
parameter 324/325.

Beskrivelse af valg:

Se beskrivelse til parameter 319.
Forbindelser, se nedenstaende tegning.

Rele 01

DANFOSS
175ZA015.11

324 Relae 01, TIL-forsinkelse
(RELA 01 TIL-FORS)
Veerdi:

0.00 - 600.00 O 0.00 sek.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at forsinke
indkoblingstidspunktet, for relee 01 (klemme 01-02).

Beskrivelse af valg:

Indtast den gnskede veerdi (kan indstilles med
spring pa 0,02 sek.).

325 Relae 01, FRA -forsinkelse
(RELA 01 FRA-FORS)
Veerdi:

0.00 - 600.00 O 0.00 sek.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at forsinke
udkoblingstidspunktet, for relee 01 (klemme 01-03).

Beskrivelse af valg:

Indtast den enskede veerdi (kan indstilles med
spring pa 0,02 sek.).

326 Relee 04, udgang
(RELZA 04 UDGANG)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 319.

Funktion:
Denne udgang aktiverer en releekontakt.
Releeudgang 04 kan anvendes til at angive status
og advarsler. Releeet aktiveres nér betingelserne
for de relevante dataveerdier er opfyldt.

Beskrivelse af valg:

Se beskrivelse til parameter 319.
Forbindelser, se nedenstadende tegning.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Rele 02 I
[~ F

175ZA018.12

327 Pulsreference, max. frekvens
(PULSREF. MAX. FR.)
Veerdi:

100 - 65000 Hz ved kl.29
100 - 5000 Hz ved kI.33

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den maksimale referenceveerdi, der er indstillet i
parameter 205. Indstilling af denne parameter pavirker
en intern filterkonstant, f.eks. ved 100 Hz = 5 sek.,
ved 1 kHz = 0,5 sek. og ved 10 kHz = 50 msek. For
at undga at filterkonstanten bliver for lang ved lave
pulsoplasninger, kan referencen (parameter 205) og
denne parameter ganges med den samme faktor og
pa denne made bruge det laveste referenceomrade.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede pulsreference.

328 Puls-feedback, max. frekvens
(PULS FB MAX. FR.)

Veerdi:

100 - 65000 Hz ved kI.33 0O 25000 Hz

Funktion:
Her indstilles den feedbackveerdi, som skal svare
til den maksimale feedbackveerdi.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede feedbackveerdi.

329 Encoder feedback puls/omdr.
(PULS ENCODER)

Veerdi:
128 puls/omdr. (128) [128
256 puls/omdr. (256) [256

]
]
512 puls/omdr. (512) [512]
]
]
]

01024 puls/omdr. (1024) [1024
2048 puls/omdr. (2048) [2048
4096 puls/omdr. (4096) [4096

Veerdien kan ogsa indstilles trinlgst mellem
1 - 4096 puls/omdr.

Funktion:
Her indstilles encoder pulser pr. omdrejning
svaren-de til motorens omdrejningstal.
Denne parameter er kun tilgeengelig i Hastighedsstyring,
lukket slgjfe og omentstyring, hastighedsfeedback
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Aflees den korrekte veerdi pa encoderen.
Veer opmaerksom p& begraensningen i
hastigheden (rpm) for et givet antal puls/omdr.,
se nedenstaende tegning:

Encoder é
[Puls/rev.] g 8
A =

3900+
1200 frmax=65kHz

REN fmax=20kHz

. \\\ max?

\\\ \\
4204 .
} } ot
1000 9286 Max.[RPM]

Encoderen der benyttes skal veere af typen Open
Collector PNP 0/24 V DC (max. 20 kHz) eller en
Push Pull kobling 0/24 V DC (max. 65 kHz).

330 Fastfrys reference/udgangsfunktion
(FASTFRYS REF/UDG)

Veerdi:

Olngen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Fastfrys reference (FASTFRYS REFERENCE) [1]
Fastfrys udgang (FASTFRYS UDGANG) [2]
Funktion:

| denne parameter er det muligt at fastfryse
enten reference eller udgang.

Beskrivelse af valg:

Fastfrys reference [1] fastfryser den aktuelle reference.
Den fastfrosne reference er nu grundlaget for
Hastighed op og Hastighed ned.

Fastfrys udgang [2] fastfryser den aktuelle
motorfrekvens (Hz). Den fastfrosne frekvens udger nu
grundlaget for Hastighed op og Hastighed ned.

NB!:
": Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan
i frekvenksomformeren ikke standses via
klemme 18 og 19, men kun via klemme 27
(skal programmeres til Frilgb stop, inverteret [0] eller
Reset og frilgb stop, inverteret [1]).

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Efter Fastfrys udgang resettes PID-integratorerne

345 Encoder-tab time-out
(ENC LOSS TIMEOUT)

Veerdi:

0 - 60 sek. 0 1 sek.

Funktion:
Hvis encoder-signalet afbrydes fra klemme
32 eller 33, vil den funktion, der er valgt i
parameter 346, blive aktiveret.
Hvis encoder-feedbacksignalet er anderledes end
udgangsfrekvensen +/- x nominelt motorslip, vil
encoder-tabsfunktionen blive aktiveret.
Encoder-tab time-out sker, selv om encoderen fungerer
korrekt. Kontroller motorparametergruppen i gruppe
100, hvis der ikke kan findes fejl i encoderen.
Encoder-tab funktionen aktiveres kun i
Hastighedskontrol, lukket slgjfe [1] og
Momentkontrol, hastighedsfeedback [5], se
parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede tid.

346 Encoder-tabsfunktion
(ENC. LOSS FUNC)

Veerdi:

O Off (OFF) Q]
Fastfrys udgangsfrekvens
(FASTFRYS UDG. FREKV.) 1]
Jog (JOG) [3]
Max. hastighed (MAX.HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP & TRIP) 5]
Veelg Setup 4 (V. SETUP4) [7]
Funktion:

| denne parameter kan funktionen aktiveres, hvis
encoder-signalet afbrydes fra klemme 32 eller 33.

Hvis der sker flere time-outs pad samme tid,
giver frekvensomformeren folgende prioritet
til time-out funktionen:

1. Parameter 318 Funktion efter time-out

2. Parameter 346 Funktion efter encoder-tab
3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion.

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:
- fastfryses pa det nuvaerende niveau

- vige for jog-frekvensen

- vige for max.-frekvensen

vige for stop med efterfelgende trip
vige for Setup 4.

357 Klemme 42, Minimal udgangsskalering
(UD 42 SKAL MIN)

359 Klemme 45, Minimal udgangsskalering

(UD 45 SKAL MIN)

Veerdi:
000 - 100%

0 0%

Funktion:
Disse parametre skal skalere minimumudgangen af det
valgte analoge pulssignal pa klemme 42 og 45.

Beskrivelse af valg:

Minimumveerdien skal skaleres som en procentdel af
den maksimale procentvaerdi, dvs. OmA (eller O Hz)
onskes ved 25% af den maksimale udgangsveerdi,
hvorefter 256% programmeres.

Veerdien kan aldrig veere hgjere end den tilsvarende
indstilling af Maksimal udgangsskalering, hvis
denne veerdi er under 100%.

| [mA] |
20+
10T
0 f I ! gt
0 25 50 100 [%]
output

175ZA679.10

358 Klemme 42, Maksimal udgangsskalering
(UD 42 SKAL MAKS)

360 Klemme 45, Maksimal udgangsskalering

(UD 45 SKAL MAKS)

Veerdi:
000 - 500%

0 100%

Funktion:
Disse parametre skal skalere maksimumudgangen af
det valgte analoge pulssignal pa klemme 42 og 45.

Beskrivelse af valg:

Indstil veerdien til den egnskede maksimumveerdi
for stremsignaludgangen.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede teerskelveerdi.

VLT® Serie 5000

Maksimumveerdi:

Udgangen kan skaleres til at give en lavere strom end
20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal
pa mindre end 100% af den maksimale veerdi.

Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrem

ved veerdier mellem 0 - 100% af det fulde
udgangssignal, skal procentvaerdien programmeres

i parameteren, dvs. 50% = 20 mA.

Hvis en stram pa mellem 4 og 20 mA enskes

ved maksimal signaleffektivitet (100%), beregnes
den procentveerdi, der skal programmeres ind

i frekvensomformeren, séledes:

20 mA/nsket maks. strm x 100% ,

dvs. 10mA4 = % * 100% =~ 200%

I [mA] &
20+
20mA
104 M x100%
I [mA]
0 } } >
0 50 100 [%]
output

175ZA680.10

Der er mulighed for en lignende skalering pa
pulsudgangen. Veerdien (pulsskalaveerdien) i parameter
320 (udgang 42) og 321 (udgang 45) er udgangspunktet
for skaleringen. Hvis pulsskalaveerdien er det onskede
output med en veerdi mellem O - 100% af det samlede
output, skal procentdelen programmeres, dvs. 50%
for pulsskalaveerdien ved 50% output.

Hvis en pulsfrekvens er mellem 0,2 x
pulsskalaveerdien og pulsskalaveerdien, udregnes
procentsatsen som folger:

Puls skala vrdi (par 320 cller 321) cr
nsket puls frekvens X 100/{

dvs.2000 Hz ~ 300002 . 100% =~ 250%

361 Teerskel for kodertab
(KODER MAKS FEJL)
Veerdi:
0 - 600% O 300%

Funktion:
Denne parameter justerer teerskelniveauet for opdagelse
af kodertab i hastighedssluttede slgjfer. Veerdien svarer
til en procentdel af motorens nominelle slip.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Specielle funktioner

400 Bremsefunktion/overspaendingsstyring

Veerdi:

OOFF (OFF) [O]
Modstandsbremse (MODSTANDSBREMSE) 1]
Overspaendingsstyring (OVERSPAN.STYRING)  [2]
Overspaendingsstyring og stop
(OVERSP. & STOP) [3]

Funktion:
Fabriksindstillingen er Ikke muligt [0] for VLT 5001-5027
200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V og VLT
5001-5062 525-600 V. For VLT 5032-5052 200-240 V,
5122-5500 380-500 V og VLT 5075-5250 525-600 V
er fabriksindstillingen Overspeaendingsstyring [2].
Modstandsbremse [1] benyttes til at programmere
frekvensomformeren for tilslutning af en
bremsemodstand.
Ved tilsluttet bremsemodstand tillades en
hgjere mellemkredsspaending under bremsning
(generatorisk drift).
Funktionen Modstandsbremse [1] er kun aktiv for
apparater med indbygget dynamisk bremseenhed
(SB- og EB-apparater).

Alternativt kan Overspeendingsstyring (ekskl.
bremsemodstand) veelges. Denne funktion er
tilgeengelig péa alle apparater.

Funktionen sikrer, at et trip undgas, hvis
mellemkredsspaendingen stiger. Dette goeres ved
at @ge udgangsfrekvensen, sa spaendingen fra
mellemkredsen begraenses. Funktionen er f.eks.
nyttig, hvis rampe ned-tiden er for kort, idet det
undgas, at frekvensomformeren tripper. Rampe
ned-tiden vil da blive forleenget.

NB!:
ll:' Bemeaerk at rampe ned-tiden forleenges ved
i overspaendingsstyring, hvilket kan veere
uhensigtsmeessigt i visse applikationer.

Beskrivelse af valg:

Veelg Modstandsbremse [1], hvis der er tilsluttet
en bremsemodstand.

Veelg Overspaendingsstyring [2], hvis overspaend-
ingsstyringsfunktionen gnskes i alle tilfeelde, ogsa
nar der er trykket stop. Frekvensomformeren

vil ikke stoppe ved en stopkommando, nar
overspaendingsstyringen er aktiv.

Veelg Overspeaendingsstyring og stop [3], hvis
overspaendingsstyringsfunktionen ikke anskes ved
nedramping, efter at der er trykket stop.

Advarsel: Hvis Overspandingsstyring
' [2] benyttes samtidig med,
hd at forsyningsspaendingen il

frekvensomformeren er test péa eller over den
maksimale greense, er der risiko for, at motorfrekvensen
o@ges, og at frekvensomformeren derfor ikke

standser motoren, nar der trykkes stop. Hvis
forsyningsspaendingen er sterre end 264 V ved
200-240 V apparater, starre end 550 V ved 380-500
V apparater eller starre end 660 V ved 525-600 V
apparater, bor der veelges Overspeendingsstyring

og stop [3], s& motoren kan stoppes.

401 Bremsemodstand, ohm
(BREMSEMODST. OHM)
Veerdi:

Afheenger af apparat O Afheenger af apparat

Funktion:
| denne parameter angives bremsemodstandens
ohm-veerdi. Veerdien benyttes til overvagning af
effektafsaettelsen i bremsemodstanden, hvis denne
funktion er valgt i parameter 403.

Beskrivelse af valg:
Indstil den aktuelle modstandsveerdi.

402 Bremseeffektgreense, kW
(BR.EFFEKTGR. KW)

Veerdi:
Apparatafheengig

O Apparatafheengig

Funktion:
Parameteren angiver overvagningsgreensen for
effektafsasttelsen i bremsemodstanden.

Beskrivelse af valg:

Overvagningsgrasnsen bestemmes som et produkt

af den maksimale duty-cycle (120 sek.), der vil
fremkomme, og bremsemodstandens maksimale effekt
ved denne duty-cycle, i henhold til felgende formel:
Ved 200-240 V-apparater: P = 2272 xt

R x 120

Ved 380-500 V-apparater: P = 5222 xt

R x 120

Ved 525-600 V-apparater: P = 322" xt

R x120

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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403 Effekt overvagning
(EFFEKT OVERVAG.)

Veerdi:

Off (OFF) [0]
O Advarsel (ADVARSEL) [1]

Trip (TRIP) 2]

Funktion:

Med denne parameter er det muligt at indkoble

en overvagning af den effekt, der afsasttes i
bremsemodstanden. Effekten beregnes udfra
modstandens ohm-veerdi (parameter 401),
mellemkredsspaendingen samt modstandens drifttid.
Hvis effekten, der midles over 120 sek., overskrider
100 % af overvagningsgreensen (parameter 402),

og der er valgt Advarsel [1], vil der komme en
advarsel i displayet. Advarslen forsvinder igen,

hvis effekten komme under 80 %.

Kommer den beregnede effekt over 100 %

af overvagningsgraensen, og der er valgt Trip

[2] i parameter 403 Effektovervagning , vil VLT
frekvens-omformeren koble ud med en alarm. Er
effektover-vagningen valgt til Off [0] eller Advarsel [1],
bliver bremsefunktionen ved med at veere aktiv, selvom
overvagnings-graensen er overskredet. Dette med-ferer
risiko for overbelastning af bremsemodstanden. Det er
ogsa muligt at f& en melding via reles/digitale udgange.
Typisk méalengjagtighed for effektovervagningen

er afheengig af ngjagtigheden p& modstandens
ohm-veerdi. (bedre end + 20 %).

NB!:
ll:' Effektafsasttelsen under hurtig afladning
a indgar ikke i effekt overvagning.

Beskrivelse af valg:

Veelg om funktionen gnskes aktiv (Advarsel/Alarm)
eller ikke aktiv (Off) .

404 Bremsecheck
(BREMSECHECK)

Veerdi:

O Off (OFF) 0]
Advarsel (ADVARSEL) [1]
Trip (TRIP) 2]
Funktion:

| denne parameter kan man indkoble en test- og
overvagningsfunktion, som giver en advarsel eller alarm.
Ved nettilslutning testes der om bremse-modstanden
er afbrudt. Test for om bremse-modstand er kortsluttet
sker under bremsningen og test for om IGBT er

kortsluttet fortages nér der ikke bremses. En advarsel

eller trip vil aforyde bremse funktionen.

Testsekvensen er som folgende:

1. Hvis mellemkredsspaendingen er sterre end bremse
startspaending, sa aforydes bremsecheck.

2. Hvis mellemkredsspaendingen er ustabil, s&
afbrydes bremsecheck.

3. Der udferes en bremsetest.

4. Hvis mellemkredsspaendingen er mindre end
startspaendingen, sé afbrydes bremsecheck.

5. Hvis mellemkredsspaendingen er ustabil, s&
afbrydes bremsecheck.

6. Hvis bremseeffekten er sterre end 100%,
sa afbrydes bremsecheck.

7. Hvis mellemkredsspeaendingen er sterre end
mellemkredsspaendingen - 2% for bremsetesten,
sé afbrydes bremsecheck og der gives en
advarsel eller alarm.

8. Bremsecheck OK.

Beskrivelse af valg:

Veelges der Off [0] gives der stadig en

advarsel, nar bremsemodstanden eller bremse
IGBT‘en er kort-sluttet. Der testes ikke om
bremsemodstanden er afbrudt.

Veslges der Advarsel [1] overvages bremsemodstan-
den og bremse IGBT'en for en evt. kortslutning.
Desuden checkes bremsemodstanden ved
nettilslutning for, om den er afbrudt.

NB!:
l':' En advarsel ved Off [0] eller Advarsel [1] kan kun
q fiernes ved at afbryde og tilslutte netspeendingen,
forudsat fejlen er rettet. Bemaerk at ved Off
[O] eller Advarsel [1] vil VLT frekvens-omformeren
fortsastte, selvom der er fundet fejl.

Ved Trip [2] vil VLT frekvensomformeren koble ud
med en alarm (trip fastlast), hvis bremsemodstanden
er kortsluttet eller afbrudt, eller hvis bremse
IGBT'en er kortsluttet.

405 Reset funktion (RESET FUNKTION)

Veerdi:

OManuel reset (MANUEL RESET) [0]
Automatisk reset x 1 (AUTO RESET X 1) [1]
Automatisk reset x 2 (AUTO RESET X 2) 2]
Automatisk reset x 3 (AUTO RESET X 3) [3]
Automatisk reset x 4 (AUTO RESET X 4) [4]
Automatisk reset x 5 (AUTO RESET X 5) [5]
Automatisk reset x 6 (AUTO RESET X 6) [6]
Automatisk reset x 7 (AUTO RESET X 7) [7]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Automatisk reset x 8 (AUTO RESET X 8) [8]
Automatisk reset x 9 (AUTO RESET X 9) 9]
Automatisk reset x 10 (AUTO RESET X 10) [10]
Funktion:

Det er i denne parameter muligt at veelge den reset
funktion man ensker efter et trip.
Efter reset er genstart af frekvensomformeren mulig.

Beskrivelse af valg:
Veelges Manuel reset [0], skal reset foregé via [Reset]
tasten eller via de digitale indgange.
Hvis der enskes at VLT frekvensomformeren skal
foretage automatisk reset (1-10 gange) efter et
trip, veelges dataveerdi [1] - [10].

NB!:
@ Den interne AUTOMATIC RESET teeller resettes

10 minutter efter den forste AUTOMATIC RESET.

Advarsel: Motoren kan starte uden varsel.

406 Automatisk genstartstid
(AUTO GENSTARTTID)

Veerdi:
0 - 10 sek.

0 5 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles tiden fra et trip opstar til
at den automatiske reset funktion igangseettes.
Det forudseettes at der er valgt automatisk
reset i parameter 405.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

Veerdi:

OlIngen funktion (INGEN FUNKTION) Q]
Kontrolleret nedrampning
(KONTR. RAMPE NED) 1]
Kontrolleret nedrampning og trip
(KONTR. RAMPE NED-TRIP) 2]
Frileb (FRILOB) [3]
Kinetisk back-up (KINETISK BACKUP) [4]
Kontrolleret tilsideseettelse af alarmer
(KONTR. TILSIDES. ALARM) 8]

Funktion:
Med funktionen netfejl er det muligt at rampe
belastningen ned til 0 Hz, hvis netforsyningen til
frekvensomformeren afbrydes.
| parameter 450 Netspaending under netfejl skal
der angives en spaendingsgraense, hvorved
funktionen Netfejl skal veere aktiv.
Funktionen kan ogsé aktiveres ved valg af Netfejl
inverteret pa en digital indgang.
Nar Kinetisk backup [4] veelges, deaktiveres
rampefunktionen i parameter 206-212.
Kontrolleret nedrampning og kinetisk backup har
begreenset effektivitet ved belastninger pa over 70%.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ingen funktion [0], hvis funktionen ikke anskes.
Hvis der veelges Kontrolleret nedrampning [1],
nedramper motoren i overensstemmelse med
kvikstop-rampen angivet i parameter 212. Hvis
netspeendingen retableres under nedrampningen,
startes frekvensomformeren op igen. Hvis Kontrolleret
nedrampning og trip [2] er valgt, ramper motoren via
den kvikstop-rampe, der er indstillet i parameter 212.
Ved O Hz tripper frekvensomformeren (ALARM

36, netfejl). Hvis netspaendingen retableres under
nedrampningen, fortsaetter frekvensomformeren
kvikstop-rampen og tripper. Hvis Frilgbsstop

[3] er valgt, slar frekvensomformeren inverterne

fra, hvorefter motoren lober frit.

Parameter 445 Roterende motor skal vaere aktiv, sa
frekvensomformeren kan koble motoren ind igen og
starte op igen, hvis netspaendingen retableres.

Hvis Kinetisk backup [4] veelges, vil frekvensomformeren
forsege at udnytte energien fra belastningen til at
opretholde en konstant mellemkredsspaending. Hvis
netspaendingen retableres, vil frekvensomformeren
starte op igen.

Hvis Kontrolleret tilsideseettelse af alarmer [5] veelges,
tripper frekvensomformeren, hvis der opstar netfejl,
0g apparatet ikke er stoppet af OFF1, OFF2 eller
OFF3 via Profibus. Kun aktiv med Fieldbus-profil
(par. 512) valgt og Profibus installeret.
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408 Hurtig afladning
(HURTIG AFLADNING)

Veerdi:
Olkke muligt (IKKE AKTIV) [0]
Muligt (AKTIV) [1]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Der gives mulighed for hurtigt at aflede
mellemkredskondensatorerne via en ekstern modstand.

Beskrivelse af valg:

Funktionen er kun aktiv i udvidede apparater, idet

den kreever tilslutning af ekstern 24 V DC samt en
bremsemodstand eller afladningsmodstand. Alternativt
er datavalget begraenset til Ikke aktiv [O].

Denne funktion kan aktiveres ved valg af et digitalt
indgangssignal for Netsvigt inverteret. Veelg

Ikke aktiv, hvis funktionen ikke enskes. Veelg

Aktiv , og tilslut ekstern 24 V DC-forsyning samt
bremse-/afladningsmodstand.

Se afsnittet Hurtig afladning.

409 Trip delay-moment

(TRIP DELAY MOM)

Veerdi:
0 - 60 sek. (OFF)

0 OFF

Funktion:
Nar VLT frekvensomformeren registrerer, at
udgangsmomentet er steget op til momentgraenserne
(parameter 221 og 222) i den indstillede tid, sker
udkobling ved udlgb af tiden.

Beskrivelse af valg:
Veelg hvor leenge VLT frekvensomformeren skal kunne
kore i momentgraensen inden den kobler ud. 60
sek. = OFF betyder at tiden er uendelig, dog vil den
termiske VLT overvagning stadig veere aktiv.

410 Trip delay-inverter
(TRIP DELAY INVER)

Veerdi:

0 - 35 sek. O Afheenger af apparattype

Funktion:
Nar VLT frekvensomformeren registrerer en
overspaending i den indstillede tid, sker
udkobling efter udlgb af tiden.

Beskrivelse af valg:

Veelg hvor leenge VLT frekvensomformeren skal kunne
kere med en overspaending inden den kobler ud.

NB!:
“: Reduceres denne veerdi i forhold til
i fabriksinstilingen, kan det forekomme,
at apparatet melder fejl ved tilslutning
af forsyningsspaendingen.

Veerdi:
OAfheengig af apparat effekt.

Funktion:
Den indstillede veerdi bestemmer frekvensomformerens
switchfrekvens. Ved aendring af switchfrekvensen kan
eventuelle akustiske stejgener fra motoren minimeres.

NB!:

I)& Frekvensomformerens udgangsfrekvens
i kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Beskrivelse af valg:
Nar motoren karer, justeres switchfrekvensen i
parameter 411 indtil man har opnaet den frekvens
hvor motoren er sé stejsvag som muligt.
Se endvidere parameter 446 - switchmenster.
Se derating i Design Guiden.

NB!:

": Switchfrekvenser hajere end 3,0 kHz (4,5 kHz
for 60 © AVM) medfarer automatisk derating af
frekvensomformerens maksimale udgangseffekt.

412 Udgangsfrekvens afhaengig switchfrekv.
(VAR. SWITCHFREK.)

Veerdi:

Olkke muligt (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) [1]
Funktion:

Funktionen giver mulighed for at haeve switchfrekvensen
ved faldende udgangsfrekvens. Anvendes i
applikationer med kvadratisk momentkarakteristik
(centrifugalpumper og ventilatorer), hvor belastningen
falder afhaengigt af udgangsfrekvensen. Maksimal
switchfrekvens er dog bestemt af indstillet

veerdi i parameter 411.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ikke muligt [0], hvis der gnskes en
fast switchfrekvens.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Switchfrekvensen indstilles i parameter 411. Hvis
der veelges Muligt [1], vil switchfrekvensen falde
ved stigende udgangsfrekvens.

413 Overmoduleringsfunktion

(OVERMODUL FUNKT.)

Veerdi:

Off (OFF) [0]
0On (ON) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man tilslutte overmoduler-
ingsfunktionen for udgangsspasndingen.

Beskrivelse af valg:

Off, betyder at man ikke overmodulerer
udgangsspaendingen og derved undgas
momentrippel p& motorakslen. Dette kan vaere
gavnligt ved fx. slibemaskiner.

On , betyder at der kan opnas en udgangsspaending
som er starre end netspaendingen (op til 15 %).

414 Minimum feedback
(MIN. FEEDBACK)
Veerdi:

-100,000.000 - Max. feedback O 0.000

Funktion:
Parameter 414 og 415 anvendes til at skalére
displayvisningen, séledes at denne viser
feedbacksignalet i faktisk enhed proportionalt
med signalet pa indgangen. Veerdien ber veere
ca. 10% hgjere end parameter 205 Maksimum
reference for at undga, at frekvensomformeren
intergrerer pa en evt. offset fejl.
Veerdien udleeses, hvis der er valgt Feedback
[enhed] [3] i en af parameterne 009-012, samt
i display mode. Der kan veelges en enhed for
feedbacksignalet i parameter 416.
Benyttes sammen med tighedsstyring, lukket slgjfe,
Processtyring, lukket slgjfe og Momentstyring,
hastighedsfeedback (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv nar parameter 203 er indstillet
til Min-Max [O].
Indstil den anskede veerdi, som gnskes vist i displayet
nar minimum feedback er opnéet pa den valgte
feedbackindgang (Parameter 308 eller 314).

Minimumsveerdien kan veere begreenset af
valget af konfiguration (parameter 100) og
reference/feedbackomradet (parameter 203).
Er der valgt Hastighedsstyring, lukket slgjfe,
[1] i parameter 100 kan minimum feedback
ikke stilles under 0.

415 Maksimum feedback
(MAX. FEEDBACK)
Veerdi:

Min. feedback- 100.000,000 0 1500,000

Funktion:
Se beskrivelse til parameter 414.

Beskrivelse af valg:

Indstil den anskede veerdi, som gnskes vist i displayet
nar maksimum feedback er opnaet pa den valgte
feedbackindgang (Parameter 308 eller 314).
Maksimumveerdien kan veere begreenset af valget

af konfiguration (parameter 100).

Veerdi:

Ingen enhed
0%

PPM

RPM

bar

CYCLE/min

PULSE/s

enhed/s

enhed/min

enhed/t

°C

Pa

I/s

m3 /s

I/min

m3 /min

m3 /h
kg/s
kg/min
kg/h
t/min
t/h

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m [23]
N m [24]
m/s [25]
m/min [26]
°F [27]
in wg [28]
gal/s [29]
ftS /s [30]
gal/min [31]
ft3 /min [32]
gal/h [33]
ft8 /h [34]
Ib/s [35]
Ib/min [36]
Ib/h [37]
b ft [38]
ft/s [39]
ft/min [40]
Funktion:

Veelg mellem forskellige enheder som gnkes

vist i displayet.

Enheden benyttes ogsé ved Processtyring, lukket
slgjfe direkte som enhed for Minimum/Maximum
reference (parameter 204/205) og Minimum/Maximum
feedback (parameter 414/415).

Mulighed for valg af enhed i parameter 416 vil
afheenge af valg i felgende parametre:

Par. 002 Lokal/fiernbetjening.

Par. 013 Lokal kontrol/konfig. som par. 100.

Par. 100 Konfiguration.

Parameter 002 veelges til Fiernbetjent

Veelges parameter 100 til Hastighedsstyring, dben
slgjfe eller Momentstyring, aben slgjfe kan den valgte
enhed i parameter 416 anvendes ved display-visning
(par. 009-12 Feedback [enhed] ) af proces-parametre.

Procesparameteren som gnskes vist kan tilsluttes som
et eksternt analogsignal pa kl. 53 (par. 308: Feedback
signal) eller kl. 60 (par. 314: Feedback signal), samt
som pulssignal pa kl.33 (par. 307: Puls feedback).
Bemeerk: Referencen kan kun vises i Hz
(Hastighedsstyring, aben slgjfe) eller Nm
(Momentstyring, dben slgjfe).

Veelges par. 100 til Hastighedsstyring, lukket slgjfe

er parameter 416 ikke aktiv, da bade reference

og feedback altid vises som RPM.

Veelges parameter 100 til Processtyring, lukket slgjfe
vil den valgte enhed i parameter 416 anvendes ved
displayvisning af bade reference (par.009-12: Reference
[enhed] ) og feedback (par.009-12: Feedback [enhed]).
Skalering af displayvisningen som funktion af valgt
omréde (par. 309/310, 312/313, 315/316, 327 og 328)

for tilsluttet eksternt signal sker for reference i parameter
204 og 205 og for feedback i parameter 414 og 415.

Parameter 002 veelges til Lokalbetjent.

Veelges parameter 013 til CP kontrol og aben

slgjfe eller LCP digital kontrol og &ben slgjfe vil
reference vises i Hz uanset valg i parameter 416.

Et feedback eller processignal tilsluttet kl. 53, 60
eller kI.33 (puls) vil dog blive vist med enhed valgt

i parameter 416. Veelges parameter 013 til LCP
kontrol/som par. 100 ellerLCP digital kontrol/som par.
100 vil enheden vaere som beskrevet ovenstaende
for parameter 002 til Fjernbetjent.

NB!:
":' Ovenst&ende geelder visning af Reference
q [enhed] og Feedback [enhed]. Veelges
Reference [%)] eller Feedback [%)] vil vist
veerdi veere som % af valgt omrade.

Beskrivelse af valg:

Veelg den onskede enhed for reference/feed-
backsignalet.

417 Hastighed PID proportionalforstaerkning
(HAST. PROP.FORST)

Veerdi:

0.000 (OFF) - 0.150 0 0.015

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver hvor mange
gange fejlen (afvigelsen mellem feedback-signal og
saetpunkt) skal forstaerkes. Benyttes sammen med
Hastighedsstyring, lukket slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en hgj forstaerkning,
men hvis forstaerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil ved oversving.

418 Hastighed PID integrationstid
(HAST. INT. TID)

Veerdi:

2.00 - 999.99 ms (1000 = OFF) O 8 ms

Funktion:
Integrationstiden afger hvor leenge PID-regulatoren er
om at udregulere fejlen. Jo sterre fejlen er, des hurtigere
vil forstaerkningen stige. Integrationstiden vil give en
forsinkelse af signalet og dermed en deempning.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Benyttes sammen med Hastighedsstyring,
lukket slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Der opnas en hurtig styring ved en kort integrationstid.
Denne kan dog blive for kort, hvorved processen

kan blive ustabil.

Er integrationstiden lang, vil der kunne forekomme
store afvigelser fra den enskede reference, da
procesregulatoren vil veere lang tid om at regulere

i forhold til en given fejl.

419 Hastighed PID differentieringstid

Veerdi:

0.00 (OFF) - 200.00 ms O 30 ms

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl.
Den giver kun en forsteerkning, nar fejlen aendrer
sig. Jo hurtigere fejlen aendrer sig, des kraftigere vil
forsteerkningen fra differentiatoren veere.
Forstaerkningen er proportionalt med den hastighed
hvormed fejlen sendrer sig.
Benyttes sammen med Hastighedsstyring,
lukket slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Hurtig styring opnas ved en lang differentieringstid.
Men denne kan ogsa blive for lang, hvorved
processen bliver ustabil.

Nér differentieringstiden er 0 ms, er D-funk-
tionen ikke aktiv.

420 Hastighed PID diff. forsteerk. graense
(HAST D-FORST GRA)

Veerdi:

5.0 - 50.0 g 5.0

Funktion:
Det er muligt at indstille en greense for differentiator-ens
forsteerkningen. Da D-forstaerkningen stiger
ved hgjere frekvenser, kan det veere gavnligt at
kunne begreense forstaerkningen.
Man kan derved opné et rent D-led ved lave
frekvenser og et konstant D-led ved hojere
frekvenser. Benyttes sammen med Hastighedsstyring,
lukket slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Veelg ensket greense for forsteerkningen.

421 Hastighed PID lavpasfiltertid
(HAST LP-FILT TID)

Veerdi:

5-200 ms 0 10 ms

Funktion:
Rippler pa feedbacksignalet deempes af lavpasfilteret
for at mindske deres indflydelse péa styringen.
Dette kan blandt andet veere en fordel hvis der er
meget stej pa signalet. Se tegning.
Benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket
slgife og Momentstyring, hastighedsfeedback.
(parameter 100).

Feedback

Stejfyldt feedbacksignal

AViVNIWL

o6 1 (Sek.)

Lowpasfilter

fg = 10 Hz
Feedback
Filireret feedbacksignal
P\/\—/\m—/\‘
(@)
£
@
s
S
=
(@)
©
175ZA293.10 0.6 t (Sek.) o

Beskrivelse af valg:

Programmeres f.eks en tidskonstant (t) pa 100
ms vil knaekfrekvensen for lavpasfiltret veere 1/0,1
= 10 RAD/sek, svarende til (10 /2 x p) = 1,6
Hz. PID-regulatoren vil derved kun regulere et
feedback-signal, der varierer med en frekvens
pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedback-signalet

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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varierer med en hgjere frekvens end 1,6 Hz. vil
PID-regulatoren ikke reagere.

422 U 0-speending ved 0 Hz
(U0 SPAND.)

Veerdi:

0,0 - parameter 103 0 20,0V

Funktion:
Parameter 422-432 kan benyttes sammen med Special
motor karakteristik (par. 101). Det er muligt at lave
en U/f-karakteristik ud fra 6 definerbare spaendinger
og frekvenser. ZAndringer i motorens typeskiltdata
(parameter 102-106) pavirker parameter 422.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaending til O Hz.
Se nedenstéende tegning.

u
Umax. 103

DANFOSS
175ZA012.11

431
429

427
425

423
PAR. 422

;

—+— } f
428 430 432 104 202 f
fmax.

T f
PAR. 424 426

423 U 1 speending
(U1l SPANDING)

Veerdi:

0,0 - UvLtmAx Fabriksindstiling af par. 103

Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det
forste knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved F1-frekvensen
i parameter 424.
Se tegning for parameter 422.

424 F 1-frekvens
(F1-FREKVENS)
Veerdi:

0,0 - par. 426 Fabriksindstilling af par. 104

Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det
forste knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved U1-spasndingen
i parameter 423.
Se tegning for parameter 422.

425 U 2-speending
(U2-SPANDING)
Veerdi:

0.0 - UwLT, MAX Fabriksindstilling af par. 103

Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det
andet kneekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved F2-frekvensen
i parameter 426.
Se tegning for parameter 422.

426 F 2-frekvens

(F2-FREKVENS)

Veerdi:
par. 424 - par. 428

Fabriksindstilling af par. 104

Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det
andet kneekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved U2-spaendingen
i parameter 425.
Se tegning for parameter 422.

427 U 3-speending
(U3-SPZNDING)
Veerdi:

0,0 - UviT,MAX Fabriksindstiling af par. 103

Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det
tredje kneekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved F3-frekvensen
i parameter 428.
Se tegning for parameter 422.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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428 F 3-frekvens
(F3-FREKVENS)

Veerdi:

par. 426 - par. 430

Fabriksindstilling af par. 104

Funktion:
Denne parameter indstiller X-vaerdien i det
tredje knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved U3-spaendingen
i parameter 427.
Se tegning for parameter 422.

429 U 4-speaending
(U4-SP/ENDING)

Fabriksindstilling af par. 103

Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det
fierde knaskpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved F4-frekvensen
i parameter 430.
Se tegning for parameter 422.

430 F 4-frekvens
(F4-FREKVENS)
Veerdi:
par. 428 - par. 432

Fabriksindstilling af par. 104

Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det
fierde knaskpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den egnskede spaending ved U4-speendingen
i parameter 429.
Se tegning for parameter 422.

431 U 5-spaending
(U5-SPZANDING)
Veerdi:

0,0 - UwLt, MmaAKs Fabriksindstiling af par. 103

Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det
femte kneekpunkt.

Beskrivelse af valg:

Angiv den gnskede speending ved F5-frekvensen
i parameter 432.

432 F 5-frekvens
(F5-FREKVENS)
Veerdi:

par.430 -1000 Hz Fabriksindstilling af par. 104

Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det
femte knaskpunkt.
Denne parameter begraenses ikke af parameter 200.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved U5-spaendingen
i parameter 431.
Se tegning for parameter 422.

433 Momentstyring, aben slgjfe
proportionalforsteerkning

(MOM-ABEN P-FORST)

Veerdi:
0 (Off) - 500%

O 100%

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver hvor mange
gange fejlen (afvigelsen mellem feedback-signal
0g saetpunkt) skal forsteerkes.
Benyttes sammen med Momentstyring, aben
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnées en hurtig styring ved en hgj forsteerkning,
men hvis forsteerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil ved oversving.
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434 Momentstyring, dben slgjfe Integrationstid

(MOM-ABEN INT.TID)

Veerdi:
0.002 - 2.000 sek.

0 0.02 sek.

Funktion:
Integratoren giver et stigende forsteerkning ved en
konstant fejl mellem reference og stremmaélingssignal.
Jo starre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen
stige. Integrationstiden er den tid integratoren
skal bruge for at n& samme forstaerkning som
proportionalforsteerkningen.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Benyttes sammen med Momentstyring, aben
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnaes en hurtig styring ved en kort integrationstid.
Denne kan dog blive for kort, hvorved processen
kan blive ustabil ved oversving.

437 Proces PID Normal/inverteret kontrol
(PROC NO/INV KON)

Veerdi:

ONormal (NORMAL) Q]
Inverteret (INVERTERET) [1]
Funktion:

Det er muligt at veelge om processregulatoren skal
forage/reducere udgangsfrekvensen, ved en forskel
mellem reference -og feedbacksignal.

Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Hvis det enskes, at frekvensomformeren skal
mindske udgangsfrekvensen hvis feedbacksignalet
stiger, veelges Normal [O].

Hvis det onskes, at frekvensomformeren skal
forage udgangsfrekvensen hvis feedbacksignalet
stiger, veelges Inverteret [1].

438 Proces PID anti windup

(PROC ANTI WINDUP)

Veerdi:

Fra (FRA) [0]
OTil (TIL) (1]
Funktion:

Det er muligt at vaelge om procesregulatoren skal
fortseette med at regulere pa en fejl, selvom det ikke
er muligt at forege/reducere udgangsfrekvensen.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket

slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Fabriksindstillingen er Til [1], hvilket medferer, at
integrationsleddet initialiseres i forhold til den aktuelle
udgangsfrekvens, hvis enten stramgraense eller
max./min. frekvens er naet. Procesregulatoren

vil ferst koble ind igen nar fejlen enten er nul

eller har eendret fortegn.

Veelg Fra [0], hvis integratoren skal fortseette

med at integrere pé fejlen, selvom det ikke

er muligt at styre denne.

NB!:
“:' Veelges Fra [0] vil det medfere, at nar fejlen
i gendrer fortegn, vil integratoren forst skulle
integrere ned fra det niveau, som er naet
som foelge af den tidligere fejl, for der vil ske en
gendring af udgangsfrekvensen.

Veerdi:
fmin -fmax (parameter 201 og 202) O parameter 201

Funktion:
Ved et startsignal vil VLT frekvensomformeren reagere
som Hastighedsstyring, aben slgjfe og vil forst nar
den programmerede startfrekvens nées skifte til
Processtyring, lukket slgjfe. Det er derved muligt at
indstille en frekvens svarende til den hastighed, som
processen normalt vil kaere ved, hvorved den gnskede
procestilstand hurtigere vil kunne naes.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede startfrekvens.

NB!:

": Hvis VLT frekvensomformeren gér i stramgraense
e inden den gnskede startfrekvens naes, vil
procesregulatoren ikke aktiveres. For at aktivere
regulatoren alligevel, skal startfrekvensen saenkes til den
aktuelle udgangsfrekvens. Dette kan geres under drift.

440 Proces PID proportionalforsteerkning
(PROC PROP. FORST)

Veerdi:

0.00 - 10.00 O 0.01

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver, hvor mange gange
fejlen mellem sastpunktet og feedbacksignalet
skal forsteerkes.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnés en hurtig styring ved en hgj forsteerkning,
men hvis forsteerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil ved oversving.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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441 Proces PID integrationstid

(PROC INTEGR. TID)

Veerdi:

0.01 - 9999.99 sek (OFF) 0 OFF

Funktion:
Integratoren giver et stigende forsteerkning ved en
konstant fejl mellem saetpunktet og feedbacksignalet.
Jo starre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen
stige. Integrationstiden er den tid integratoren
skal bruge for at nd samme forstasrkning som
propor-tionalforstaerkningen.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Der opnas en hurtig styring ved en kort inte-
grationstid. Denne kan dog blive for kort, hvorved
processen kan blive ustabil ved oversving.

Er integrationstiden lang, vil der kunne forekomme
store afvigelser fra det enskede seetpunkt, da
procesregulatoren vil veere lang tid om at regulere
i forhold til en given fejl.

442 Proces PID differentieringstid
(PROC DIFF. TID)

Veerdi:

0.00 (OFF) - 10.00 sek O 0.00 sek

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl.
Den giver kun en forstaerkning, nar fejlen aendrer
sig. Jo hurtigere fejlen aendrer sig, des kraftigere vil
forsteerkningen fra differentiatoren veere.
Forstaerkningen er proportionalt med den hastighed
hvormed fejlen eendrer sig.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en lang
differentiationsstid. Denne kan dog blive for lang,
hvorved processen kan blive ustabil ved oversving.

443 Proces PID diff. forsteerk. greense

(PROC D-FORST. GR)

Veerdi:
5,0 - 50,0

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differen-tiatorens
forsteerkning. Differentiatorens forsteerkning vil
stige ved hurtige aendringer, hvorfor det kan veere
gavnligt at begreense denne. Derved opnaes en
reel differentiator forsteerkning ved de langsomme
gendringer og en konstant differentiator forstaerkning
ved hurtige esendringer pa fejlen.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Veelg onsket greense for differentiatorens forstaerkning.

444 Proces PID lavpasfiltertid
(PROC FILTER TID)

Veerdi:

0.01 - 10.00 0O 0,01 sek.

Funktion:
Rippler pa feedbacksignalets deempes af lavpasfilteret
for at mindske deres indflydelse pa processtyringen.
Dette kan blandt andet veere en fordel hvis der
er meget stgj pa signalet.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket
slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Veelg ensket tidskonstant (t). Programmeres f.eks

en tidskonstant (1) pa 100 ms vil knaeskfrekvensen

for lavpasfiltret veere 1/0,1 = 10 RAD/sek, svarende

til (10/2 x ) = 1,6 Hz. Procesregulatoren vil derved
kun regulere et feedback-signal, der varierer med en
frekvens pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedback-signalet
varierer med en hgjere frekvens end 1,6 Hz, vil
Procesregulatoren ikke reagere.
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445 Indkobling pa roterende motor
(INDK. ROTER. MQT)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) 1]
Funktion:

Denne funktion ger det muligt at fange en roterende
motor, som pga. af et netudfald roterer frit.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Veelg Ikke aktiv, hvis funktionen ikke onskes. Veelg
Aktiv, hvis det onskes, at frekvensomformeren skal
kunne 'fange’ og indkoble pa en roterende motor.

446 Switchmgnster
(SWITCHM@NSTER.)

Veerdi:

60° AVM (60° AVM) 0]
O SFAVM (SFAVM) [1]
Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige switch-menstre;
60 ° AVM og SFAVM.

Beskrivelse af valg:

Veelg60 ° AVM , nér der anskes mulighed for at
kere med en switchfrekvens op til 14/10 kHz.
Derating af den nominelle udgangsstrem lvitN sker
fra en switchfrekvens pa 4,5 kHz.

VeelgSFAVM , nar der enskes mulighed for at kare
med en switchfrekvens op til 5/10 kHz. Derating
af den nominelle udgangsstrem lyiTN sker fra

en switch- frekvens pa 3,0 kHz.

447 Moment, Momentkompensering med

hastighedsfeedback

(MOMKOMP. HF.)

Veerdi:
-100 - 100%

O 0%

Funktion:
Denne parameter anvendes kun, hvis Momentstyring,
hastighedsfeedback [5] er valgt i parameter 100.
Momentkompensering benyttes i forbindelse med
kalibrering af VLT-frekvensomformeren. Ved justering
af parameter 447, Momentkompensering er det
muligt at kalibrere udgangsmomemtet.
Se afsnittet indstilling af parametre, momentregulering,
hastighedsfeedback.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede vaerdi.

448 Moment, hastigheds feedback
Gear udveksling med encoder

(MOM-HAST GEAR)

Veerdi:
0.001 - 100.000 01

Funktion:
Denne parameter anvendes kun, nar der er valgt
Momentstyring, hastighed feedback [5] i parameter 100.
Hvis der er monteret en encoder pa gearakselen,
skal der indstilles et gear udvekslingstal, ellers
vil VLT frekvensomformeren ikke kunne beregne
udgangsfrekvensen korrekt.
Ved en gear ratio pa 1:10 (nedgearing af
motor-omigbstal) indstilles parameter-veerdien til 10.
Er encoderen monteret direkte p& motorakslen
skal gearudveksling saettes til 1,00.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

449 Moment, Friktionstab ved
hastighedsfeedback
(MOM. FRIKTAB. HF. LOSS)

Veerdi:
0,00 - 50,00% af det nominelle
motormoment

O 0.00%

Funktion:
Denne parameter anvendes kun, hvis Momentstyring,
hastighedsfeedback [5] er valgt i parameter 100.

Indstil friktionstabet som en fast procentdel af

tab i nominelt moment. Ved motordrift laegges
friktionstabet til momentet, mens det ved generatorisk
drift traekkes fra momentet.

Se afsnittet Indstilling af parametre, momentregulering,
hastighedsfeedback.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede veerdi.

450 Netspaending ved netfejl
(NETFEJL SPZANDING)

Veerdi:

180 - 240 V for 200 - 240 V apparater 0 180
342 - 500 V for 380 - 500 V apparater 0 342
495 - 600 V for 550 - 600 V apparater 0 495

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Her indstilles spaendingsniveauet for, hvornar
para-meter 407 Netfejl skal aktiveres.
Spaendingsniveauet for aktivering af netfejlfunk-tionerne
skal ligge under den nominelle netspaen-ding, som
VLT frekvensomformeren forsynes med. Som
tommelfingerregel kan parameter 450 saettes til
10 % under nominel netspaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil niveauet for aktivering af netfejl-funktionerne.

453 Hastighed lukket slgjfe gearing

NB!:

Indstilles denne veerdi for haijt, vil
netfejl-funktionen indstillet i parameter 407 kunne
aktiveres, selv om netforsyningen er til stede.

(HAST. GEARING)

Veerdi:
0.01 - 100.00

0 1.00

Funktion:
Denne parameter anvendes kun, hvis
Hastighedsstyring, lukket slgjfe [1] er valgt i
parameter 100 Konfiguration.
Hvis feedback er monteret pa gearakslen,
skal der angives en gearing - i modsat
fald vil VLT-frekvensomformeren ikke kunne
opdage et kodertab.
Hvis der onskes et udvekslingsforhold pa 1:10
(nedgearing af motorens omdrejningstal), skal
parameterveerdien veere 10.
Hvis koderen er monteret direkte pa motorakslen,
skal udvekslingsforholdet veere 1,00.
Bemeerk, at denne parameter kun har betydning
for funktionen kodertab.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede veerdi.

454 Dgdtidskompensation
(DEADTIME COMP.)

Veerdi:

Off (OFF) [0]
0On (ON) (1]
Funktion:

Vekselretterens aktive dedtidskompensation,
der er en del af VLT 5000 styringsalgoritmen
(VCC+), ferer til ustabilitet ved stilstand, nér der
arbejdes med styring i lukkede slejfer. Formalet

med denne parameter er at slukke for den aktive
dedtidskompensation for at undgé ustabilitet.

Beskrivelse af valg:

Veelg Off [0] for at igangseette dedtidskompensationen.
Veelg On [1] for at aktivere dedtidskompensationen.

455 Frekvensomradeovervagning
(FREK.OMR.MONI)

Veerdi:

lkke aktiv [0]
0O Aktiv [1]
Funktion:

Denne parameter bruges, hvis advarsel 35 Ude
af frekvensomrade skal slas fra i displayet i
processtyring med lukket slgjfe. Denne parameter
pavirker ikke det udvidede statusord.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiv [1]for at aktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomrade forekommer. Veelg
Ikke aktiv [O]for at deaktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomréde forekommer.

457 Fasetabsfunktion
(FASETABSFUNKTION)

Veerdi:

OTrip (TRIP) [0]
Advarsel (ADVARSEL) (1]
Funktion:

Veelg den funktion, der skal aktiveres, hvis der opstér
for stor forsyningsubalance, eller hvis en fase falder ud.

Beskrivelse af valg:

Ved Trip [0] vil VLT-frekvensomformeren stoppe
motoren inden for et par sekunder (afhaengigt

af drevets storrelse).

Ved Advarsel [1], bliver der kun eksporteret en advarsel,
nar der opstar netfejl, men i mere alvorlige tilfeelde
kan andre ekstreme forhold resultere i et trip.

NB!:
": Hvis Advarsel er valgt, begraenses drevets
i holdbarhed, hvis netfejlen fortsastter.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
Q&g Ved fasetab far de interne kolebleesere i
q visse drevtyper ingen strem. For at undga
overophedning kan en ekstern stramforsyning
sluttes til VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5075
- 5250 550 - 600 V og VLT 5075 - 5500 380 -
500 V, se Elektrisk installation.

483 Dynamisk DC-link-kompensation
(DC-LINK-KOMP.)

Veerdi:

Ikke aktiv Q]
0 Aktiv (1]

Funktion:

Frekvensomformeren har en funktion, der sikrer, at
udgangsspeaendingen er uafhaengig af eventuelle
spaendingssvingninger i DC-linket, f.eks. forarsaget af
hurtige svingninger i forsyningsspaendingen. Fordelen
er et meget stabilt moment pa motorakslen (lav
momentrippel) under de fleste netspaendingsforhold.

Beskrivelse af valg:

| visse tilfeelde kan denne dynamiske kompensation
forérsage resonanser i DC-linket og ber da
deaktiveres. Dette sker typisk, hvis der er monteret
en beskyttelsesspole eller et passivt harmonisk filter
(f.eks. filtrene AHF005/010) i frekvensomformerens
stremforsyning for at undertrykke harmoniske
stramme. Det kan ogsé forekomme ved netspasnding
med lave kortslutningsforhold.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Seriel kommunikation

500 Adresse
(ADRESSE)

Veerdi:
1-126 0 1

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at specificere
hver frekvensomformers adresse. Dette benyttes
i forbindelse med PLC/PC tilslutning.

Beskrivelse af valg:

De enkelte frekvensomformere kan tildeles en adresse
mellem 1 og 126. Adressen O anvendes, hvis en master
(PLC eller PC) ansker at afsende et telegram der skal
modtages samtidigt af alle frekvensomformere, som

er tilsluttet den serielle kommunikationsport. | dette
tilfeelde vil frekvensomformerne ikke kvittere med et svar.
Hvis antallet af tilsluttede enheder (frekvensomformere
+ master) er sterre end 31 stk., skal der anvendes

en forstaerker (repeater). Parameter 500 kan ikke
veelges via den serielle kommunikationsport.

501 Baudrate
(BAUDRATE)

Veerdi:

300 Baud (300 BAUD) 0]
600 Baud (600 BAUD) [1]
1200 Baud (1200 BAUD) 2]
2400 Baud (2400 BAUD) 3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
9600 Baud (9600 BAUD) [5]

Funktion:
| denne parameter programmeres den hastighed,
hvormed data overferes via den serielle forbindelse.
Baudrate defineres som antallet af bits der
overfgres pr. sekund.

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens transmissionshastighed
skal seettes til en veerdi svarende til transmission-
shastigheden for PC/PLC. Parameter 501 kan ikke
veelges via den serielle port, RS 485.

Selve datatransmissionstiden, som bestemmes

af den indstillede baud rate, er kun en del af

den samlede kommunikationstid.

502 Frilgb
(FRILGB)

503 Kvikstop
(KVIKSTOP)

504 DC bremse
(DC BREMSE)

505 Start
(START)

507 Valg af Setup
(VALG AF SETUP)

508 Valg af hastighed
(HASTIGHEDSVALG)

Veerdi:

Digital input (DIGITAL INPUT) [0]

Bus (BUS) [1]

Logisk og (LOGISK OG) [2]
OLogisk eller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:

| parameter 502-508 kan man veelge at styre
frekvensomformeren via klemmerne (digital

input) og/eller via bussen.

Veelges Logisk og, eller Bus, kan den pageeldende
kommando kun aktiveres, hvis den afgives via den
serielle kommunikationsport. Ved Logisk og, skal den
tillige veere aktiveret via en af de digitale indgange.

Beskrivelse af valg:
Digital input [0] veelges, hvis det gnskes, at
den péageeldende styrekommando kun kan
aktiveres via en digital indgang.
Bus [1] veelges, hvis det enskes, at den pagesldende
styrekommando kun kan aktiveres via et bit i
styreordet (seriel kommunikation).
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Logisk og [2] veelges, hvis det onskes, at den
pageeldende styrekommando kun aktiveres,
nar der gives signal (aktivt signal = 1) bade via
styreord og en digital indgang.
505-508 Bus Styrekom-
Digital indgang mando
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Logisk eller [3] veelges, hvis det enskes, at
den pagaeldende styrekommando aktiveres,

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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nar der gives signal (aktivt signal = 1) enten via
styreord eller en digital indgang.

505-508 Bus Styrekom-
Digital indgang mando
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NB!:

'l: Parameter 502 - 504 omhandler stopfunktioner,
q se eksempel vedr. parameter 502 (Frilab)
nedenfor. Aktivt stopkommando "0".

Parameter 502 = Logisk og

Digital Bus Styrekommando
indgang
0 0 1 Frileb
0 1 0 Motor kerer
1 0 0 Motor kerer
1 1 0 Motor kerer

Parameter 502 = Logisk eller

Digital Bus Styrekommando
indgang

0 0 1 Frileb

0 1 1 Frilob

1 0 1 Frilgb

1 1 0 Motor kerer

506 Reversering

(REVERSERING)

Veerdi:

O Digital input (DIGITAL INPUT) 0]
Bus (BUS) (1]
Logisk og (LOGISK OG) 2]
Logisk eller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:
Se beskrivelse til parameter 502.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 502.

509 Bus jog 1
(BUS JOG 1)

Veerdi:
0,0 - parameter 202

Funktion:
Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som aktiveres
via den serielle kommunikationsport.
Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:

Jogfrekvensen fjog kan vaelges mellem fuin (parameter
201) og fmax (parameter 202).

510 Bus jog 2
(BUS JOG 2)

Veerdi:
0,0 - parameter 202

0 10.0 Hz

Funktion:
Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som aktiveres
via den serielle kommunikationsport.
Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:

Jogfrekvensen fjog kan veelges mellem fuin (parameter
201) og fmax (parameter 202).

512 Telegramprofil
(TELEGRAMPROFIL)

Veerdi:

Fieldbus-profil (FIELDBUSPROFIL) [0]
OFC-drev (FC-DREV) 1]

Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige styreordsprofiler.

Beskrivelse af valg:

Veelg den enskede styreordsprofil.

Se Seriel kommunikation i Design Guiden for at
fa yderligere oplysninger om styreordsprofilerne.
Se desuden de seerskilte fieldbus-manualer for
at fa yderligere oplysninger.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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513 Bus tidsinterval
(BUS TIMEOUT TID)
Veerdi:
1 - 99 sek. 0 1 sek.

VLT® Serie 5000

Funktion:
| denne parameter indstilles den tid der maksimalt
forventes at g& mellem modtagelse af to pa hinanden
folgende telegrammer. Overskrides denne tid,
formodes den serielle kommunikation at vaere ophart
og onsket reaktion indstilles i parameter 514.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

514 Bus tidsintervalfunktion
(BUS TIMEOUT FUNK)

Veerdi:

H Off (OFF) O]
Frys udgang (FRYS UDGANG) 1]
Stop (STOP) [2]
Jogging (JOGGING) [3]
Max. hastighed (MAX HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP & TRIP) 5]
Funktion:

| denne parameter veelger man eonsket reaktion for
VLT frekvensomformeren, ndr den indstillede tid for
bus timeout (parameter 513) er overskredet.

Hvis valg [1] til [5] bliver aktiveret vil relee 01

og relee 04 blive deaktiveret.

Hvis flere time-outs forekommer pa samme
tid, tildeler VLT frekvensomformeren time-out
funktionen folgende prioritet:

1. Parameter 318 Funktion efter time-out

2. Parameter 346 Funktion efter encoder-tab
3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion

Beskrivelse af valg:

VLT frekvensomformerens udgangsfrekvens kan
fryses til den aktuelle veerdi, fryses til referencen,
ga til stop, ga til joggingfrekvens (parameter 213),
ga til max. udgangsfrekvens (parameter 202) eller
stoppe og aktivere en udkobling.
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O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Parameter Beskrivelse Display Enhed Opdatering
nr. tekst interval
515 Reference % (REFERENCE) % 80 msek.
516 Referenceenhed (REFERENCE [ENH.]) Hz, Nm eller 80 msek.

omdr./min
517 Feedback (FEEDBACK) Skal veelges via 80 msek.
par. 416
518 Frekvens (FREKVENS) Hz 80 msek.
519 Frekvens x skalering (FREKVENS X SKAL) - 80 msek.
520 Strom (MOTORSTRZM) Amp x 100 80 msek.
521 Moment (MOMENT) % 80 msek.
522 Effekt, KW (EFFEKT (KW)) kW 80 msek.
523 Effekt, HK (EFFEKT (HK) HP (US) 80 msek.
524 Motorspaending (MOTORSPANDING) V 80 msek.
525 DC link speending (DC-LINK SPANDING) V 80 msek.
526 Motortemp. (TERM.BEL.MOTOR) % 80 msek.
527 VLT temp. (VLT TEMP) % 80 msek.
528 Digital indgang (DIG. INDGANG) Bineer kode 2 msek.
529 Klemme 53, analog (ANA.INDG. 53) V 20 msek.
indgang
530 Klemme 54, analog (ANA.INDG. 54) V 20 msek.
indgang
531 Klemme 60, analog (ANA.INDG. 60) mA 20 msek.
indgang
532 Pulsreference (PULSREFERENCE) Hz 20 msek.
533 Ekstern reference % (EKST. REFERENCE) 20 msek.
534 Statusord (STATUS ORD [HEX)]) Hex-kode 20 msek.
535 Bremseeffekt/2 min. (BR. -EFFEKT/2 MIN) kW
536 Bremseeffekt/sek. (BR.-EFFEKT/S) kW
537 Kolepladetemperatur (KOLEPLADETEMP) °C 1,2 sek.
538 Alarmord (ALARM ORD [HEX]) Hex-kode 20 msek.
539 VLT-styreord (STYREORD [HEX]) Hex-kode 2 msek.
540 Advarselsord, 1 (ADV. ORD 1) Hex-kode 20 msek.
541 Udvidet statusord Hex  (EKST. STATUSORD) Hex-kode 20 msek.
557 Motor omdr/min (MOTOR RPM) OMDR/MIN 80 msek.
558 Motor OMDR/MIN x (MOTOROMDR X SKAL.) - 80 msek.
skalering
Funktion:

Disse parametre kan udleeses via den serielle
kommunikationsport og via displayet i Display
mode, se ogsa parameter 009 - 012.

Referenceenhed, parameter 516:

Giver den aktuelle veerdi af klemmerne 17/29/53/54/60
i de enheder, der folger af konfigurationsvalget

i parameter 100 (Hz, Nm eller omdr./min.)

eller i parameter 416. Se eventuelt ogsa

parameter 205 og 416.

Beskrivelse af valg:

Reference %, parameter 515:
Den viste veerdi svarer til den samlede reference
(summen af digital/analog/preset/bus/fastfrosset

Feedback, parameter 517:
ref./catch up og slow down).

Indikerer statusveerdier for klemme 33/53/60 i de
enheder/skaleringer, der er valgt i parameter
414, 416 og 416.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Frekvens, parameter 518:
Den viste veerdi svarer til den faktiske motorfrekvens
fm (uden resonansdaempning).

Frekvens x skalering, parameter 519:

Den viste vaerdi svarer til den faktiske motorfrekvens
fm (uden resonansdeempning) ganget med en faktor
(skalering) angivet i parameter 008.

Motorstrgm, parameter 520:

Den viste veerdi svarer til den givne motorstrom
malt som en middelveerdi Irus.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga

ca. 1,3 sekunder fra en indgangsveerdi eendres,
til dataudleesningsveerdien aendres.

Moment, parameter 521:

Den viste veerdi er det moment, med fortegn, der
leveres til motorakslen. Veerdien gives som en
procentdel af det nominelle moment.

Der er ikke eksakt linearitet mellem 160% motorstrem
og moment i forhold til det nominelle moment. Nogle
motorer leverer imidlertid endnu sterre moment. Som
folge deraf afthaenger min.-veerdien og maks.-veerdien
af maksimalstrommen og den anvendte motor.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga

ca. 1,3 sekunder fra en indgangsveerdi eendres,

til dataudleesningsveerdien aendres.

NB!:
": Hvis indstillingen af motorparametrene

ikke svarer til den anvendte motor, vil

dataudleesningerne veere upraecise og maske
endda blive negative, selv. om motoren ikke kerer
eller den producerer et positivt moment.

Effekt, (kW), parameter 522:

Den viste veerdi beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og den aktuelle motorstram.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga

ca. 1,3 sekunder fra en indgangsveerdi eendres,

til dataudleesningsveerdien aendres.

Effekt (HK), parameter 523:

Den viste veerdi beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og den aktuelle motorstram.
Veerdien indikeres i HK.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga

ca. 1,3 sekunder fra en indgangsveerdi eendres,

til dataudleesningsveerdien aendres.

Motorspeending, parameter 524:
Den viste veerdi er en beregnet veerdi, der
anvendes til styring af motoren.

DC-link spaending, parameter 525:
Den viste veerdi er en malt veerdi.

Veardien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga
ca. 1,3 sekunder fra en indgangsveerdi eendres,
til dataudleesningsveerdien aendres.

Motortemp., parameter 526:

VLT temp., parameter 527:
Der vises kun hele tal.

Digital indgang, parameter 528:

Den viste veerdi indikerer signalstatus fra de 8 digitale
klemmer (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 og 33).
Udlaesningen er bineer, og cifferet laengst til venstre
oplyser status for klemme 16, mens cifferet lsengst
til hejre svarer til Klemme 33.

Klemme 53, analog indgang, parameter 529: :
Den viste veerdi indikerer signalvaerdien pa klemme 53.
Skaleringen (parameter 309 og 310) pavirker

ikke udleesningen. Min. og maks. bestemmes

af forskydnings- og forstaerkningsjusteringen

af AD-konverteren.

Klemme 54, analog indgang, parameter 530: :
Den viste veerdi indikerer signalveerdien pa klemme 54.
Skaleringen (parameter 312 og 313) pavirker

ikke udleesningen. Min. og maks. bestemmes

af forskydnings- og forstaerkningsjusteringen

af AD-konverteren.

Klemme 60, analog indgang, parameter 531: :
Den viste veerdi indikerer signalvaerdien pa klemme 60.
Skaleringen (parameter 315 og 316) pavirker

ikke udleesningen. Min. og maks. bestemmes

af forskydnings- og forstaerkningsjusteringen

af AD-konverteren.

Pulsreference, parameter 532:
Den viste veerdi indikerer evt. pulsreference i Hz
tilsluttet en af de digitale indgange.

Ekstern reference %, parameter 533:
Den viste veerdi oplyser summen af de eksterne
referencer som % (summen af analog/bus/puls).
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Statusord, parameter 534:

Indikerer det startusord, der tilferes via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode fra
frekvensomformeren. Se Design Guiden.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Bremseeffekt/2 min., parameter 535:

Indikerer en bremseeffekt, der tilfores til en ekstern
bremsemodstand. Middeleffekten beregnes
fortlobende over de seneste 120 sek.

Bremseeffekt/sek., parameter 536:
Indikerer den givne bremseeffekt, der tilfores
til en ekstern bremsemodstand. Opgives
som en gjebliksvaerdi.

Kglepladetemperatur, parameter 537:
Angiver frekvensomformerens givne keleplade-
temperatur. Udkoblingsgraensen er 90 + 5°C, og
apparatet kobler ind igen ved 60 + 5°C.

Alarmord, parameter 538:

Angiver i Hex-format, om der er en alarm pa
frekvensomformeren. Se afsnittet Advarselsord 1,
Udvidet statusord og Alarmord for at fa flere oplysninger.

VLT-styreord, parameter 539:

Indikerer det styreord, der tilferes via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode il
frekvensomformeren. Se Design Guiden for
at f& yderligere oplysninger.

Advarselsord 1, parameter 540:

Angiver i Hex-format, om der er en advarsel pa
frekvensomformeren. Se afsnittet Advarselsord 1,
Udvidet statusord og Alarmord for flere at fa oplysninger.

Udvidet statusord Hex, parameter 541:
Angiver i Hex-format, om der er en advarsel
pé frekvensomformeren.

Se afsnittet Advarselsord 1, Udvidet statusord og
Alarmord for at fa flere oplysninger.

Motor omdr/min, parameter 557:

Den viste veerdi svarer til de faktiske motoromdrejninger.
Ved processtyring med aben eller lukket

slejfe estimeres motoromdrejningerne. |
hastighedssluttede slejfer males den.

Motor RPM x skalering, parameter 558:

Den viste veerdi svarer til de faktiske motoromdrejninger
ganget med en faktor (skalering) angivet i

parameter 008.

m Fremgangsmade for indtastning af tekst med LCP

Nér der er valgt Displaytekst i parameter 009 og
010, skal der veelges en displaylinjeparameter (553
eller 554). Tryk herefter pa tasten CHANGE DATA.

Skriv teksten direkte pa den valgte linje ved hjeslp af
piletasterne [+], [-] samt mod venstre og hgjre
pé LCP-betjeningspanelet. Med piletasterne [+] og
[-] rulles gennem listen over tilgeengelige bogstaver.
Med piletasterne mod venstre og mod hgjre flyttes
markaren frem og tilbage pa tekstlinjen.

Tryk pé tasten OK for at gemme teksten, nér tekstlinjen
er feerdig. Tasten CANCEL annullerer teksten.

Folgende tegn er tilgaengelige:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZZA
OAAOUEIUG./-()0123456789 'mellemrum'

‘mellemrum’ er standardveerdien for 553 og 554. Huvis et
tegn skal slettes, skal det overskrives med 'mellemrum’.

553 Displaytekst 1
(DISPLAYTEKSTARRAY 1)

Veerdi:

Maks. 20 tegn DOCOOKOONHKINKK]

Funktion:
Her kan der skrives en tekst pad maksimalt 20 tegn,
der vises i displaylinje 1, forudsat at der er valgt
LCP-displaytekst [27] i parameter 010 Displaylinje
1.1. Eksempel pa displaytekst:

REMSESYSTEM HRE. 2

ULT HR.& &

175ZA792.10

AUTD FJEREHM KYRER

Beskrivelse af valg:

Den onskede tekst kan skrives via seriel kommunikation
eller ved hjeelp af piletasterne pa& LCP-betjeningspanelet.

554 Displaytekst 2
(DISPLAYTEKSTARRAY 2)

Veerdi:
Maks. 8 tegn POOXXKXXX]
Funktion:

Her kan der skrives en tekst pa maksimalt 8 tegn,
der vises i displaylinje 2, forudsat at der er valgt
LCP-displaytekst [29] i parameter 009 Displaylinje 2.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Den enskede tekst kan skrives via seriel kommunikation
eller ved hjeelp af piletasterne pa LCP-betjeningspanelet.

580-582 Kaldte parametre
(PARAM. LISTE)

Veerdi:
Skrivebeskyttet

Funktion:
De tre parametre indeholder en liste over alle de
parametre, der er defineret i VLTen. Hver parameter
indeholder op til 116 elementer (parameternumre).
Antallet af parametre, der er i brug (580, 581 eller 582)
afhaenger af den pageeldende VLT-konfiguration. Nar
0 bruges som parameternummer, ender listen.

Beskrivelse af valg:
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O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Tekniske funktioner

Parameter nr. Beskrivelse Displaytekst
Driftsdata
600 Driftstimer (DRIFTSTIMER) Timer 0 - 130,000.0
601 Karte timer (KORTE TIMER) Timer 0 - 130,000.0
602 kWh-teeller (kWh TALLER) kWh 0 - 9999
603 Antal indkoblinger (ANTAL INDKOBL.) Nr. 0 - 9999
604 Ant. overtemperaturer (ANTAL Nr. 0 - 9999
OVEROPHED.)
605 Ant. overspaendinger (ANTAL Nr. 0 - 9999
OVERSPZAND.)
Funktion:

Disse parametre kan udleeses via den serielle
kommunikationsport samt via displayet i parametrene.

Beskrivelse af valg:

Driftstimer, parameter 600:

Indikerer det antal timer, frekvensomformeren

har veeret i drift.

Veerdien opdateres i frekvensomformeren hver time
0g gemmes, nar apparatet slukkes.

Kgrte timer, parameter 601:

Indikerer det antal timer, frekvensomformeren har
vaeret i drift siden reset i parameter 619.

Veerdien opdateres i frekvensomformeren hver time
0g gemmes, nar apparatet slukkes.

Beskrivelse
Driftsdata

Parameternr.

Displaytekst

kWh-teeller, parameter 602:
Angiver stremforbruget fra netforsyningen i KWh som en
middelveerdi over en time. Reset teeller: Parameter 618.

Antal indkoblinger, parameter 603:
Angiver antal indkoblinger af forsyningsspaendingen,
der har veeret foretaget pa frekvensomformeren.

Ant. overtemperaturer, parameter 604:
Angiver antal temperaturfejl, der har veeret
péa frekvensomformeren.

Ant. overspeendinger, parameter 605:
Angiver antal overspaendinger, der har veeret
péa frekvensomformeren.

Omréade

606 Digitale indgange. (LOG: DIGITAL INDG) Decimal 0 - 255

607 Styreord (LOG: STYREORD Decimal 0 - 65535

608 Statusord (LOG: BUS STAT Decimal 0 - 65535
ORD)

609 Reference (LOG: REFERENCE) % 0 -100

610 Feedback (LOG: FEEDBACK) Par. 416 999,999.99 -

999,999.99

611 Udgangsfrekvens (LOG: MOTOR- Hz 0.0 - 999.9
FREKV.)

612 Udgangsspeending (LOG: MOTOR- Volt 50 - 1000
SPZANDING)

613 Udgangsstrom (LOG: MO- Amp 0.0 - 999.9
TORSTROM)

614 DC link spaending (LOG: DC-LINK Volt 0.0 -999.9
SPANDING)

Funktion: veerdierne vil veere tilgeengelige i displayet. Dette kan

Via denne parameter er det muligt at fa vist op til
20 datalogbager, hvor [0] er den nyeste og [19] den
eeldste. En datalogfering finder sted hvert 160. ms,
sé laenge der er givet startsignal. Hvis der gives
stopsignal, gemmes de seneste 20 logposter, og

f.eks. vaere nyttigt ved udferelse af service efter trip.
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport samt via displayet.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Datalognummeret oplyses i kantede parenteser:
[1]. Datalogbeger fastfryses, hvis der forekommer
et trip, og frigives igen, nar frekvensomformeren
efterfolgende resettes.

Datalogging er aktiv, mens motoren karer.

Fastfrys en datalog, hvis et trip forekommer,
og frigiv den ved reset af frekvensomformeren.
Datalogging er aktiv, nér motoren karer.

Digital indgang, parameter 606:

Veerdien for de digitale indgange gives som et
decimaltal i omradet 0-255.

Datalognummeret oplyses i kantede parenteser: [1]

EKST. REF., %

K R

Ede LOG:
[ B] 4@

DIG. INDG.

Styreord, parameter 607:
Veerdien for styreordet gives som et decimaltal
i omrédet 0-65535.

Statusord, parameter 608:
Veerdien for busstatusordet gives som et
decimaltal i omradet 0-65535.

Reference, parameter 609:
Referencens veerdi oplyses som en % i
intervallet 0-100%.

Feedback, parameter 610:
Veerdien oplyses som parameterfeedback.

Udgangsfrekvens, parameter 611:
Motorfrekvensens veerdi oplyses som en frekvens
i intervallet 0,0-999,9 Hz.

Motorspeending, parameter 612:
Motorspaendingens veerdi oplyses i Volt i
intervallet 50-1000 V.

Udgangsstrgm, parameter 613:
Motorstremmens veerdi oplyses i Ampere i
intervallet 0,0-999,9 A.

DC-link spaending, parameter 614:

1752A449.10

DC-link speendingens veerdi oplyses i Volt i
intervallet 0,0-999,9 V.

615 Fejllogbog: Fejlkode
(F.LOG: FEJLKODE)
Veerdi:

[Indeks 1 - 10] Fejlkode O - 44

Funktion:
Denne parameter ger det muligt at fa vist
arsagen, hvis apparatet trippes.
Der lagres 10 (0-10) log-veerdier.
Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/sidst
gemte dataveerdi, hgjeste log-nummer (10)
indeholder eeldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Oplyses som en talkode, hvor tripnummeret henviser il
en alarmkode, der fremgér af tabellen pa side 143.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

Veerdi:
[Indeks 1 - 10]

Funktion:
Denne parameter ger det muligt at fa vist det
samlede antal driftstimer forud for trip af apparatet.
Der angives 10 (0-10) log-veerdier.
Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/sidst
gemte dataveerdi, mens hgjeste log-nummer (10)
indeholder eeldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Udleesning som indstillingsmulighed.
Angivelsesinterval: 0,0 - 9999,9.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.
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617 Fejllogbog: Veerdi

G SYZ:0))

Veerdi:
[Indeks 1 - 10]

Funktion:
Denne veerdi gor det muligt at fa vist, ved hvilken
strom eller speending et givet trip fandt sted.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Udleeses som en veerdi.
Angivelsesinterval: 0.0 - 999.9.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

618 Reset af kWh teeller
(RESET KWH TZALLER)

Veerdi:

Ingen reset INGEN RESET) 0]
Reset (RESET) [1]
Funktion:

Nulstilling af kWh time-teeller (parameter 602).

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og nér der trykkes pa
[OK]-tasten, nulstilles VLT frekvensomformerens
kWh teeller. Denne parameter kan ikke veelges
via den serielle port, RS 485.

NB!:
"i:' Nar [OK] tasten er aktiveret, er nulstillingen udfert.

619 Reset af kgrte timer teeller
(RESET AF K@. TIM.)

Veerdi:

Ingenreset INGEN RESET) [0]
Reset (RESET) 1]
Funktion:

Nulstilling af kerte time teeller (parameter 601).

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og nér der trykkes pa
[OK]-tasten, nulstilles VLT frekvensomformerens
korte time teeller. Denne parameter kan ikke veelges
via den serielle port, RS 485.

NB!:
l@ Nar [OK]-tasten er aktiveret, er

nulstillingen udfert.

620 Diriftstilstand

(DRIFTSTILSTAND)

Veerdi:

ONormal funktion (NORMAL DRIFT) Q]
Funktion med deaktiveret inverter
(DRIFT - INV. OFF) [1]
Styrekorttest (STYREKORTTEST) 2]
Initialisering (INITIALISERING) [3]

Funktion:
Denne parameter kan, ud over den normale funktion,
anvendes til 2 forskellige test.
Desuden er der mulighed for at lave en initialisering af
alle parametre (undtagen parameter 603-605).

NB!:
By Funktionen bliver forst aktiv efter at
i netforsyningen til frekvensomformeren har
veeret slukket og tilsluttet igen.

Beskrivelse af valg:

Normal funktion [0], anvendes ved normal drift
med motor i den valgte applikation.

Funktion med deaktiveret inverter [1] veelges,
hvis der enskes kontrol med styresignalets
indflydelse pa styrekortet og dets funktioner, uden
at inverteren driver motoren.

Styrekorttest [2], veelges hvis der enskes kontrol af
styrekortets analoge, digitale indgange, analoge,
digitale relseudgange samt styrespaendingen

pa +10 V. Denne test kraesver tilslutning af en
testkonnektor, med interne forbindelser.

Benyt felgende procedure for styrekorttest:

1. Veelg Styrekorttest.

2. Afbryd netspaendingen og afvent, at lyset
i displayet forsvinder.

3. Indsest teststik (se nedenfor).

Tilslut netspeendingen.

5. frekvensomformeren forventer tryk pa [OK]-tasten
(hvis ingen LCP, indstilles til Normal drift og
frekvensomformeren starter som normalt).

6. Der foretages diverse test.

7. Tryk pa [OK]-tasten.

8. Parameter 620 indstilles automatisk til Normal drift.

B

Hvis en test fejler, vil frekvensomformeren gé i en
uendelig lokke. Skift styrekort.

Teststik:
°
200000002 |o0oo o
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oDooo poog R

0

0

0

0
—l—O8 e

NI
S
0ge

O &S
0
(]

L rows
]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Initialisering [3], veelges, hvis der enskes
fabriksindstilling af apparatet uden at parameter 500,
501 + 600-605 + 615-617 resettes.

NB!:

ll: Motoren skal vaere stoppet fer initialisering
q kan foretages.

Procedure for initialisering:

1. Veelg Initialisering.
2. Tryk pa [OK]-tasten.
3. Afbryd netspaendingen og afvent, at lyset
i displayet forsvinder.
4. Tilslut netspeendingen.

Der kan foretages en manuel initialisering ved at
holde 3 taster nede samtidig med at netspeendingen
tilsluttes. En manuel initialisering stiller alle parametre
til fabriksindstilling, undtagen 600-605.

Proceduren for manuel initialisering er:

1. Afbryd netspeendingen og afvent, at lyset
i displayet forsvinder.
2. Hold [DISPLAY/STATUS] + [MENU] + [OK] nede

samtidig med at netspaendingen tilsluttes. Displayet

viser nu MANUAL INITIALIZE.
3. Nar displayet viser UNIT READY er
frekvensomformeren initialiseret.

Parameternr. Beskrivelse Displaytekst
Typeskilt
621 VLT-type (VLT-TYPE)
622 Effektdel (EFFEKTDEL)
623 VLT-bestillingsnummer (VLT-BESTIL.-NR)
624 Softwareversionsnummer (SOFTWAREVERSION)
625 LCP-identifikationsnummer (LCP ID NR.)
626 Database-identifikationsnr. (PARAM DB ID)
627 Effektdel-identifikationsnr. (EFFEKTDEL-VERSION)
628 Applikations-options-type (APP. OPTION)
629 Applikationsoption bestillingsnummer (APP. BEST.-NR)
630 Kommunikationsoptions-type (KOM. OPTION)
631 Kommunikationsoption bestillingsnummer (KOM. BEST.-NR)

Funktion:
Apparatets negledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:

VLT-type, parameter 621:

VLT-Type indikerer apparatstorrelsen og de
grundlaeggende funktioner.

Feks.: VLT 5008 380-500 V.

Effektdel, parameter 622:
Effektdelen angiver den anvendte effektdel.
F.eks.: Udbygget med bremse.

VLT-bestillingsnummer, parameter 623:
Bestillingsnummeret er bestilingsnummeret pa
den relevante VLT-type.

Feks.: 175Z0072.

Softwareversionsnummer, parameter 624:
Softwareversion er versionsnummeret.
F.eks.: V 3,10.

LCP-identifikationsnummer, parameter 625:
Apparatets nogledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

Feks.: ID 1,42 2 kB.

Databaseidentifikationsnummer, parameter 626:
Apparatets nggledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

F.eks.: ID 1,14.

Effektdelidentifikationsnummer, parameter 627:
Apparatets neggledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

F.eks.: ID 1,15.

Applikationsoptionstype, parameter 628:
Dette oplyser typen af applikationsoptioner, der er
monteret med VLT-frekvensomformeren.
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Applikationsoptionsbestillingsnummer,
parameter 629:

Dette oplyser bestillingsnummeret pa
applikationsoptionen.

Kommunikationsoptionstype, parameter 630:
Dette oplyser typen af kommunikationsoptioner, der
er monteret med VLT-frekvensomformeren.

Kommunikationsoptionsbestillingsnummer,
parameter 631:

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Dette oplyser bestillingsnummeret pa
kommunikationsoptionen.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
Parameter 700-711 til relaskortene aktiveres kun,
hvis releeoptionskortet er installeret i VLT 5000.

ll"l
v
700 Relee 6, funktion
(RELAEUDGANG 6)
703 Relae 7, funktion
(RELAEUDGANG 7)
706 Relee 8, funktion
(RELAEUDGANG 8)
709 Relee 9, funktion
(REL/EUDGANG 9)
Funktion:
Denne udgang aktiverer en releekontakt.
Relaeudgangene 6/7/8/9 kan anvendes til at vise status
og advarsler. Relaeet aktiveres, nar betingelserne
for de pageeldende dataveerdier er opfyldt.
Aktivering/deaktivering kan programmeres |
parameter 701/704/707/710 Relee 6/7/8/9, TIL

forsinkelse og parameter 702/705/708/711 Relae
6/7/8/9, FRA forsinkelse.

Beskrivelse af valg:
Datavalg og forbindelser findes i parameter 319-326.

701 Relae 6, TIL-forsinkelse
(RELA 6 ON DELAY)
704 Relee 7, TIL-forsinkelse
(RELA 7 ON DELAY)
707 Relee 8, TIL-forsinkelse
(REL/E 8 ON DELAY)
710 Relee 9, TIL-forsinkelse
(RELA 9 ON DELAY)

Veerdi:
0 - 600 sek.

0 O sek.

Funktion:
Denne parameter tillader en forsinkelse af relee
6/7/8/9's indkoblingstid (klemme 1-2).

Beskrivelse af valg:
Indtast den onskede veerdi.

Veerdi:

0 - 600 sek. 0O H O sek.

Funktion:
Denne parameter tillader en forsinkelse af relee
6/7/8/9’s indkoblingstid (klemme 1-2).

Beskrivelse af valg:
Indtast den gnskede veerdi.

m Elektrisk installation af releekortet

Relaeerne tilsluttes som vist nedenfor.

Relee 6-9:
A-B slutte, A-C bryde.
Max. 240 V AC, 2 Amp.

Rele 06 Rele 07
%] 7] @ ] @ @
6A 6B 6C TA 78 7C
a a a ) a )

Rele 08 Rele 09

I

8A 8B 8C 9A 9B 9
] ] ] ] ]

03

DANFOSS.
175HA442.11

For at opna dobbelt isolering skal plastikfilmen
monteres som vist p& nedenstaende tegning.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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175HA475.10

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Udgange klemme nr. Rele Relee Relee 08 Relee
06 07 09
parameter 700 703 706 709
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [Q] [Q] Q] Q]
Styring klar (STYRING KLAR) ] il 1] ]
Klarsignal (KLARSIGNAL) 210 2] 2] 2]
Klar - fiernbetjent (KLAR-FJERNBETJ.) [3] [3] [3] [3]
Aktiv, ingen advarsel (AKTIV, INGEN ADV.) [4] [4] [4] [4]
Karer (VLT KORER) [5] (5] [5] [5]
Karer, ingen advarsel (KORER, INGEN ADV.) [6] [6] [6] [6]
Kerer i omradet, ingen advarsel (KGR. | OMR, ING. ADV.) (7] (7] 7 (7]
Korer med ref.veerdi, ingen adv. (KOR. PA REF, ING. ADV.) (8] (8] 8] (8]
Alarm (ALARM) 9] 9] 9 Q10
Alarm eller advarsel (ALARM ELLER ADV) [10] [10] [10] [10]
Momentgraense (MOM. GRANSE) [11] [11] [11] [11]
Ude af stremomradet (UDE AF STROMOMR.) [12] [12] [12] [12]
Over | lav (OVER | LAV) [13] [13] [13] [13]
Under | hgj (UNDER | H@J) [14] [14] [14] [14]
Ude af frekvensomréde (UDE AF FREKV.OMRADET) [15] [15] [15] [15]
Over f lav (OVER F LAV) [16] [16] [16] [16]
Under f hgj (UNDER F H@J) [17] [17] [17] 7]
Ude af feedbackomradet (UDE AF FB. OMRADET) (18] (18] (18] (18]
Over feedback lav (OVER FB. LAV) [19] [19] [19] [19]
Under feedback hgj (UNDER FB. H@J) [20] [20] [20] [20]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [21] [21] [21] [21]
Klar - ingen termisk advarsel (KLAR, ING.TERM.ADV.) [22] [22] [22] [22]
Klar - fiernbetjening - ingen term. adv. (KL,NETSP. | OMR.) [23] [23] [23] [23]
Klar - netspaending inden for omrédet (KL,NETSP. | OMR.) [24] [24] [24] [24]
Reversering (REVERSERING) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Momentgraense og stop (MOMENTGRANSE OG STOP) [27] [27] [27] [27]
Bremse, ingen bremseadvarsel ( BREMSE ING. [28] [28] [28] [28]
Bremse klar, ingen fejl (BREMSE KLAR,ING FJL) [29] [29] [29] [29]
Bremsefejl BREMSEFEJL [IGBT] [30] [30] [30] [30]
Relee 123 (RELAE 123) [31] [31] [31] [31]
Mekanisk bremsekontrol (MEK. BREMSE KONTR.) [32] [32] [32] [32]
Kontrolord bit 11/12 (KONTROLORD 11/12) [33] [33] [33] [33]
Udvidet mekanisk bremsekontrol (EXT. MECH BRAKE CONT) [34] [34] [34] [34]
Sikkerhedsstop (SIKKERHEDS STOP) [35] [35] [35] [35]
Net TIL (NET TIL) [50] [50] [60] O [50]
Motor karer (MOTOR KORER) [51] B110  [B1] [51]

Funktion:

Beskrivelse af valg:

Motor kgrer [51] har samme logiske funktion som
Mekanisk bremsekontrol [32].

En beskrivelse af valgmulighederne findes

i parameter 319.

Net TIL [50] har samme logiske funktion som Karer [5].
O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Fejlfinding

Symptom
1. Motoren karer ujeevnt

2. Motoren korer ikke

3. Motoren bremser ikke

4. Hverken meddelelse eller baglys
i displayet

5. Motor stoppet, lys i displayet,
men ingen fejlrapport

166

Handteres

Hvis motoren karer ujeevnt, men der ikke gives fejl, kan det skyldes,
at frekvensomformeren er indstillet forkert.

Juster motorens dataindstillinger.

Kontakt Danfoss, hvis de nye indstillinger ikke far motoren til at
kare jeevnt.

Kontrollér, om der er baglys i displayet.

Hvis der er baglys, kontrolleres det, om der vises en fejlmeddelelse.
Hvis ja leeses Advarsels-afsnittet, hvis nej ga videre til symptom 5.
Hvis der ikke er baglys, kontrolleres det, om frekvensomformeren er
sluttet til netforsyningen. Hvis ja, ga til symptom 4.

Lees Styring med bremsefunktion.

Kontrollér, om forsikringerne til frekvensomformeren er braendt over.
Hvis ja, ring til Danfoss for at f& hjeelp.

Hvis nej, kontrollér, om styrekortet er overbelastet.

Hvis der er tilfesldet, aforydes samtlige kontrolsignalstik pa
kontrolkortet, hvorefter det underseges, om fejlen forsvinder.

Huvis ja, kontrollér, at 24 V-forsyningen ikke er kortsluttet.

Hvis nej, ring til Danfoss for at fa hjeslp.

Start frekvensomformeren ved at trykke pa [START] |
betjeningspanelet.

Kontrollér, om displayet er fastfrosset, dvs. om displayet ikke kan
2endres eller defineres.

Hvis ja, kontrollér, om der er anvendt skeermede kabler, og om de
er tilsluttet korrekt.

Hvis nej, kontrollér, at motoren er tilsluttet, og at samtlige motorfaser
er i orden.

Frekvensomformeren skal indstilles til kersel med lokale referencer:
Parameter 002 = Lokal drift

Parameter 003 = gnsket referenceveaerdi

Slut 24 V DC til klemme 27.

Referencen aendres ved tryk pa '+ eller '-'.

Kerer motoren?

Hvis ja, kontrollér, om styresignalerne til styrekortet er i orden.

Hvis nej, ring til Danfoss for at fa hjaslp.
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m Display - Statusmeddelelser

Statusmeddelelser forekommer i displayets 4. linie
- se eksempel nedenfor. Statusmeddelelserne
vises i displayet i ca. 3 sekunder.

FREEKUVEHNS

28, HHZ

SLOW DOWH

Start med uret/mod uret

(START FREM/TILB.):

Inddata pé digitale indgange og parameterdata
er i konflikt.

Slow-down (SLOW DOWN):
Udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren reduceres
med den procentdel, der er valgt i parameter 219.

Catch up (CATCH-UP):
Udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren foreges
med den procentdel, der er valgt i parameter 219.

Feedback hgj (FEEDBACK H@J):
FB-veerdien er hgjere end veerdien i parameter 228.
Denne meddelelse vises kun, ndr motoren karer.

Feedback lav (FEEDBACK LAV):
FB-veerdien er lavere end veerdien i parameter 227.
Denne meddelelse vises kun, ndr motoren karer.

Udgangsfrekvens hgj (FREKVENS H@J):
Udgangsfrekvensen er hgjere end veerdien i parameter
226. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangsfrekvens lav (FREKVENS LAV):
Udgangsfrekvensen er lavere end vaerdien i parameter
225. Denne meddelelse vises kun, nar motoren korer.

Udgangsstrgm hgj (STRZM HAJ):
Udgangsstremmen er hgjere end veerdien i parameter
224. Denne meddelelse vises kun, ndr motoren korer.
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Udgangsstrgm lav (STR@ZM LAV):
Udgangsstremmen er lavere end veerdien i parameter
223. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Bremsemaks. (BREMSEMAKS.):

Bremsen fungerer.

Optimal nedbremsning finder sted, nar veerdien i
parameter 402 Bremseeffektgraense, KW overskrides.

Bremsning (BREMSNING):
Bremsen fungerer.

Rampedrift (REM/ RAMPNING):
Fjern er valgt i parameter 002, og udgangsfrekvensen er
gendret i overensstemmelse med rampeindstillingerne.

Rampedrift (LOKAL/ RAMPNING):
Lokal er valgt i parameter 002, og udgangsfrekvensen er
gendret i overensstemmelse med rampeindstillingerne.

Kgrer, lokal kontrol (LOKAL/K@R OK):

Lokal kontrol er valgt i parameter 002, og der er afgivet
en startkommando pa enten klemme 18 (START

eller PULSSTART i parameter 302) eller klemme 19
(START REVERSERET parameter 303).

Karer, fjernkontrol (FJERN/K@R OK):

Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og der er afgivet
en startkommando pé enten kiemme 18 (START eller
PULSSTART i parameter 302) eller klemme 19 (START
REVERSERET parameter 303) eller via den serielle bus.

VLT-klar, fjernkontrol (FJERN/ENHED KLAR):
Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og
Frilgbsstop inverteret i parameter 304, og der
star 0 V pa klemme 27.

VLT Klar, lokalkontrol (LOKAL/ ENHED KLAR):
Lokal er valgt i parameter 002 og Frilgb inverteret i
parameter 304, og der star 0 V pa klemme 27.

Kvikstop, fjernkontrol (FJERN/KSTOP):
Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via et kvikstop-signal
pa klemme 27 (eller evt. via den serielle
kommunikationsport).

Kvikstop, lokal (LOKAL/ KSTOP):

Lokal er valgt i parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via et kvikstop-signal pa klemme 27 (eller
evt. via den serielle kommunikationsport).

DC-stop, fjernkontrol (FJERN/DC-STOP):
Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via et DC-stopsignal
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péa en digital indgang (eller evt. via den serielle
kommunikationsport).

DC-bremsning, lokal (LOKAL/ DC-STOP):

Lokal er valgt i parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via et DC-bremsesignal pa klemme 27 (eller
evt. via den serielle kommunikationsport).

Stop, fjernstyret (FJERN/STOP):

Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via styrepanelet
eller en digital indgang (eller evt. via den serielle
kommunikationsport).

Stop, lokal (LOKAL/ STOP):

Lokal er valgt i parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via styrepanelet eller den digitale indgang
(eller evt. via den serielle kommunikationsport).

LCP-stop, fjern (FJERN/LCP-STOP):
Der er valgt Fijern i parameter 002, og
frekvensomformeren via betjeningspanelet.
Frilgbssignalet pa klemme 27 er haijt.

LCP-stop, lokalt (LOKAL/LCP-STOP):

Lokal er valgt i parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via kontrolpanelet. Frilabssignalet

pa klemme 27 er heit.

Standby (STANDBY):

Fjernbetjening er valgt i parameter 002.
Frekvensomformeren vil starte, nar den modtager
et startsignal via en digital indgang (eller den
serielle kommunikationsport).

Fastfrys udgang (FASTFRYS UDGANG):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002 sammen med
Fastfrys reference i parameter 300, 301, 305, 306 eller
307, og den relevante klemme (16, 17, 29, 32 eller 33) er
aktiveret (eller evt. via den serielle kommunikationsport).

Jog-drift, fjernbetjent

(FJERN/K@R JOG):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002 og Jog i parameter
300, 301, 305, 306 eller 307, og den relevante
klemme (16, 17, 29, 32 eller 33) er aktiveret (eller

evt. via den serielle kommunikationsport).

Jog-drift, lokal (LOKAL/ K@R JOG):

Lokal er valgt i parameter 002 og Jog i parameter
300, 301, 305, 306 eller 307, og den relevante
klemme (16, 17, 29, 32 eller 33) er aktiveret (eller
evt. via den serielle kommunikationsport).

Overspeandingskontrol (OVERSPAND-
INGSKONTROL):
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Mellemkredsspeendingen i frekvensomformeren er
for hej. Frekvensomformeren forseger at undgé at
trippe ved at @ge udgangsfrekvensen.

Denne funktion aktiveres i parameter 400.

Automatisk motoroptimering (AUTO MOTORTILP):
Automatisk motoroptimering kerer.

Bremsekontrol afsluttet (BREMSECHECK OK):
Kontrol af bremsemodstand og -transistor
gennemfort uden problemer.

Hurtig afladning afsluttet (HURTIG AFLEDN. OK):
Hurtig afladning er gennemfort.

Undtagelser XXXX (UNDTAGELSER XXXX):
Styrekortets mikroprocessor er stoppet, og
frekvensomformeren er ude af drift. Arsagen kan veere
stoj pa forsyningsnettet eller i motor- eller styrekabler,
som kan fore til, at styrekortets processor stopper.
Kontrollér, at disse kabler har den fornedne
elektromagnetiske skaermning.

Rampestop i fieldbustilstand (OFF1):

OFF1 betyder, at drevet er stoppet ved nedrampning.
Stopkommandoen er afgivet via fieldbus eller
RS485-serielporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Frilgbsstop i fieldbustilstand (OFF2):

OFF2 betyder, at drevet er stoppet ved frilab.
Stopkommandoen er afgivet via fieldbus eller
RS485-serielporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Kvikstop i fieldbustilstand (OFF3):

OFF3 betyder, at drevet er stoppet ved kvikstop.
Stopkommandoen er afgivet via fieldbus eller
RS485-serielporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Start ikke mulig (STARTLAS):

Drevet er i fieldbusprofil-tistand. OFF1, OFF2 eller
OFF3 er aktiveret. OFF1 skal skiftes for at muliggere
start (OFF1 indstilles fra 1 til O til 1)

Ikke driftklar (ENHED IKKE KLAR):

Drevet er i fieldbusprofil-tilstand (parameter 512). Drevet
er ikke driftklart, idet bit 00, 01 eller 02 i styreordet er
0", drevet er trippet, eller netforsyningen er afbrudt
(forekommer kun pé enheder med 24 V DC-forsyning).
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Driftklar (STYREKLAR):

Drevet er Klar til drift. P& udvidede apparater,
der har 24 V DC-forsyning, vises meddelelsen
ogs4, hvis der ikke er netforsyning.

Bus-jog, fjernbetjent (FIERN/K@R BUS JOG1):
Der er valgt fiernbetjent i parameter 002, og
Fieldbus er valgt i parameter 512. Bus Jog er
valgt via fieldbus eller seriel bus.

Bus-jog, fjernbetjent (FJERN/K@R BUS JOG2):
Der er valgt fiernbetjent i parameter 002, og
Fieldbus er valgt i parameter 512. Bus Jog er
valgt via fieldbus eller seriel bus.
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m Advarsler og alarmer ogsa betyde, at det er muligt at programmere, om
Tabellen indeholder de forskellige advarsler og en givet fejl skal resultere i en advarsel eller en alarm.
alarmer og angiver samtidig, om fejltilstanden Dette er f.eks. muligt i parameter 404 Bremsekontrol.
laser frekvensomformeren. Efter en Trip Efter et trip blinker alarm og advarsel, men hvis fejlen
last skal netforsyningen afbrydes og fejlen er udbedret, vil kun alarmen blinke. Efter en reset vil
udbedres. Netforsyningen tilsluttes igen, hvorefter frekvensomformeren igen veere klar til drift.

frekvensomformeren nulstilles.

Hvis der vises et kryds under bade Advarsel og Alarm,
kan der veere afgivet en advarsel for alarmen. Det kan

Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm Trip 18st
1 10 Volt lav (10 VOLT LAV) X

2 Live zero-fejl (LIVE ZERO FEJL) X X

3 Ingen motor (INGEN MOTOR) X

4 Fasefejl (FORSYNINGSFASETAB) X X X
5 Speaendingsadvarsel hgj (DC LINK SPANDING HAJ) X

6 Spaendingsadvarsel lav (DC LINK SPANDING LAV) X

7 QOverspeending (DC LINK OVERSPANDING) X X

8 Underspaending (DC LINK UNDERSPAND.) X X

9 Inverter overbelastet (INVERTER, TID) X X

10 Motor overbelastet (MOTOR, TID) X X

11 Motortermistor (MOTORTERMISTOR) X X

12 Momentgreense (MOM. GRANSE) X X

13 Overstrom (OVERSTRZM) X X X
14 Jordfejl (JORDFEJL) X X
15 Switch mode fejl (SWITCH MODE FEJL) X X
16 Kortslutning (STROMKORTSLUTNING) X X
17 Standardbus-timeout (STD BUSTIMEOUT) X X

18 HPFB bustimeout (HPFB TIMEOUT) X X

19 Feil i EEprom pa effektkort (EE FEJL EFFEKTKORT) X

20 Feil i EEprom pé styrekort (EE FEJL STYRE KORT) X

21 Auto-optimering OK (AUTOOPTIMERING OK) X

22 Auto-optimering ikke OK (AUTOOPTIM. IKKE OK) X

23 Bremsetest fejlet (BREMSETEST FEJLET) X X

25 Bremsemodstand kortsluttet (BREMSEMODSTAND FEJL ) X

26 Bremsemodstand-effekt 100% (BREMSEEFFEKT 100%) X X

27 Bremsetransistor kortsluttet (BREMSEFEJL (IGBT) X

29 Kolepladetemperatur for hej (KOLEPL. TEMP. HZJ) X X
30 Motorfase U mangler (MANGLER MOTORFASE U) X

31 Motorfase V mangler (MANGLER MOTORFASE V) X

32 Motorfase W mangler (MANGLER MOTORFASE W) X

33 Hurtig afledning ikke OK (HURTIG AFLADNING FEJLET) X X
34 Profibus-kommunikationsfejl (PROFIBUS KOMM. FEJL) X X

35 Ude af frekvensomrade (UDG.FR.OMR/RET GRANS) X

36 Netfejl (NETFEJL) X X

37 Inverterfejl INVERTERFEJL) X X
39 Kontrollér parameter 104 og 106 (CHECK P.104 & P.106) X

40 Kontrollér parameter 103 og 105 (CHECK P.103 & P.105) X

41 Motor for stor (Motor for stor) X

42 Motor for lille (Motor for lille) X

43 Bremsefejl (BREMSEFEJL) X X
44 Kodertab (ENC- LOSS) X X
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m Advarsler Alarmmeddelelser
Displayet skifter mellem normal tilstand og advarsel. Alarmen vises i displayets 2. og 3. linje, se
En advarsel vises i displayets forste og anden linje. eksemplet nedenfor:
Se eksempler nedenfor. Hvis parameter 027 er

indstillet til ”nje 3/4, vises advarslen pé disse ”njer, TRIP ¢RESET?

ALARM: 12

hvis displayet er i displaytilstand 1-3.

INGEM MOTOR

ADUAR, 3

MOMEMT GREMSE

ADVARSEL 1

Under 10 Volt (10 VOLT LAV):
10-volts-spaendingen fra klemme 50 péa
styrekortet er under 10 Volt.

Reducér en del af belastningen pa klemme
50, da 10-volts-forsyningen er overbelastet.
Maks. 17 mA/min. 590 £2.

ADVARSEL 6

Speendingsadvarsel lav (DC LINK
SP/AENDING LAV):
Mellemkredsspeendingen (DC) ligger under
styresystemets underspaendingsgraense.
Frekvensomformeren er stadig aktiv.
ADVARSEL/ALARM 2

Live zero-fejl (LIVE ZERO FEJL):

Det aktuelle signal pa klemme 60 er mindre
end 50% af veerdien angivet i parameter 315
Klemme 60, min. skalering.

ADVARSEL/ALARM 7

Overspeending (DC LINK OVERSPZANDING):
Hvis mellemkredsspaendingen (DC) overstiger
inverterens overspaendingsgreense (se tabel), vil
frekvensomformeren trippe, nar den tid, der er

ADVARSEL/ALARM 3 indstillet i parameter 410, er forlgbet.
Ingen motor (INGEN MOTOR): Desuden vises spaendingen i displayet. Fejlen kan
Motorkontrolfunktionen (se parameter 122) afhjeelpes ved montering af en bremsemodstand
indikerer, at der ikke er sluttet en motor til (hvis frekvensomformeren har en indbygget
frekvensomformerens udgang. bremsechopper, EB eller SB) eller ved at forlaenge
det valgte tidsinterval i parameter 410. Desuden
ADVARSEL/ALARM 4 kan Bremsefunktion/overspandingskontrol
Fasefejl (FORSYNINGSFASETAB): aktiveres i parameter 400.

Der mangler en fase pé netforsyningssiden, eller der
er for stor ubalance pé forsyningsspaendingen.

Denne meddelelse kan ogséa forekomme, hvis der er er
fejl pa indgangsensretteren pa frekvensomformeren.
Kontrollér forsyningsspeendinger og -stramme

til frekvensomformeren.

ADVARSEL 5

Speendingsadvarsel hgj

(DC LINK SPZNDING H@J):
Mellemkredsspaendingen (DC) ligger over
styresystemets overspasndingsgreense.
Frekvensomformeren er stadig aktiv.
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Alarm-/ad-
varsels-
greenser:

VLT Serie 3 x 200-
5000 240V

[VDC] [VDC] [VDC]

3 x 380-
500 V

3 x 525-
600 V

Underspaend- 211 402 557
ing

Spaend- 222 423 585
ingsadvarsel
lav

Speend- 384/405 801/840  943/965
ingsadvarsel
hgj (u/bremse

- m/bremse)

Overspaend- 425 855 975
ing

De angivne spaendinger er frekvensomformerens
mellemkredsspeending med en tolerance péa +

5 %. Den tilsvarende forsyningsspeending er
mellemkredsspaendingen divideret med 1,35

ADVARSEL/ALARM 8

Underspeending (DC LINK UNDERSPZND.):
Hvis mellemkredsspaendingen (DC) kommer

under inverterens nedre spaendingsgraense (se

tabel pa forrige side), kontrolleres det, om 24

V stremforsyning er tilsluttet.

Hvis der ikke er tilsluttet 24 V stroamforsyning,

vil frekvensomformeren trippe efter et bestemt
tidsinterval, der afhaenger af enheden.

Desuden vises spaendingen i displayet. Kontrollér, om
forsyningsspaendingen svarer til frekvensomformeren.
Se tekniske data.

ADVARSEL/ALARM 9

Inverter overbelastet (INVERTER, TID):

Den elektroniske, termiske invertersikring meddeler, at
frekvensomformeren er péa vej til at blive afbrudt pa
grund af en overbelastning (for hgj strem i for lang tid).
Teelleren for elektronisk termisk inverterbeskyttelse
giver en advarsel ved 98% og tripper ud ved 100%
med en alarm. Frekvensomformeren kan ikke nulstilles,
for teelleren er kommet under 90%.

Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet

med mere end 100% for laenge.

ADVARSEL/ALARM 10

Motor overtemperatur ( MOTOR, TID):

Motoren er ifelge elektronisk termisk beskyttelse for
varm. Parameter 128 giver mulighed for at veelge,
om frekvensomformeren skal afgive en advarsel
eller en alarm, nar taelleren nar 100%. Fejlen er,

at motoren er overbelastet med mere end 100%
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i for lang tid. Kontrollér, at motorparametrene
102-106 er korrekt indstillet.

ADVARSEL/ALARM 11

Motortermistor (MOTORTERMISTOR):

Termistoren eller termistorforbindelsen er blevet
afbrudt. Parameter 128 giver mulighed for at veelge,
om frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller en
alarm. Kontrollér, at termistoren er korrekt forbundet
mellem klemme 53 eller 54 (analog speendingsindgang)
og klemme 50 (+ 10-volts-forsyning).

ADVARSEL/ALARM 12

Momentgrense (MOM. GRANSE):

Momentet er hejere end veerdien i parameter 221
(ved motordrift), eller momentet er hgjere end vaerdien
i parameter 222 (ved generatorisk drift).

ADVARSEL/ALARM 13

Overstrgm (OVERSTR@ZM):

Inverterens spidsstremgreense (ca. 200% af

den nominelle udgangsstrem) er overskredet.
Advarslen vil vare i ca. 1-2 sekunder, og
frekvensomformeren vil derefter trippe og afgive en
alarm. Sluk for frekvensomformeren, og kontrollér,
om motorakslen kan drejes, og om motorsterrelsen
passer til frekvensomformeren.

Hvis der er valgt mekanisk bremsekontrol,

kan trip nulstilles eksternt.

ALARM: 14

Jordfejl (Jordfejl):

Der er afladning fra udgangsfaserne til jord,
enten i kablet mellem frekvensomformeren og
motoren eller i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fiern jordfejlen.

ALARM: 15

Switch mode fejl (SWITCH MODE FEJL):
Fejl i switch mode-stramforsyning (intern

+ 15 V-forsyning).

Kontakt Deres Danfoss-leverander.

ALARM: 16

Kortslutning (STROMKORTSLUTNING):

Der er kortslutning pa motorklemmerrne eller

i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fiern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17

Standardbus-timeout (STD BUSTIMEOUT)

Der er ingen kommmunikation til frekvensomformeren.
Advarslen er kun aktiv, hvis parameter 514 er
indstillet til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 514 er indstillet til stop og trip, afgives
der forst en advarsel, hvorefter enheden ramper ned,
indtil den tripper og afgiver en alarm.
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Parameter 513 Bus-tidsinterval kan evt. forages.

ADVARSEL/ALARM 18
HPFB bus-timeout (HPFB BUS TIMEOUT)

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.

Advarslen er kun aktiv, hvis parameter 804 er
indstillet til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 804 er indstillet til Stop og trip, afgives
der forst en advarsel, hvorefter enheden ramper ned,

indtil den tripper og afgiver en alarm.
Parameter 803 Bus-tidsinterval kan evt. forages.

ADVARSEL 19

Fejl i effektkortets EEprom

(EE FEJL EFFEKTKORT)

Der er en fejl i effektkortets EEPROM.
Frekvensomformeren vil fortsat fungere, men
den svigter sandsynligvis ved naeste indkobling.
Kontakt Deres Danfoss-leverandeor.

ADVARSEL 20

Fejl i styrekortets EEprom

(EPROM FEJL/STYREK.)

Der er en fejl i styrekortets EEPROM.
Frekvensomformeren vil fortsat fungere, men
den svigter sandsynligvis ved naeste indkobling.
Kontakt Deres Danfoss-leverander.

ALARM 21

Auto-optimering OK

(AUTO MOTORTILP. OK)

Den automatiske motortilpasning er OK, og
frekvensomformeren er klar til drift.

ALARM: 22

Auto-optimering ikke OK

(AUTOOPTIMER. IKKE OK)

Der er fundet en fejl under den automatiske
motortilpasning. Teksten i displayet viser en
fejlmeddelelse. Tallet efter teksten er den fejlkode,
som kan ses i fejl-logbogen i parameter 615.

TJEK P.103,105 [0]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

LAV P.105 [1]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

ASYMMETRISK IMPEDANS [2]

TIMEOUT [5]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

AFBRUDT AF BRUGER [6]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

INTERN FEJL [7]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

GRANSEVARDIFEJL [8]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR ROTERER [9]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

NB!:
l':' AMA kan kun udferes, hvis der ikke opstar
q alarmer under tuning.

ADVARSEL/ALARM 23

Fejl under bremsetest (BREMSETEST FEJLET):
Bremsetesten kares kun efter indkobling. Hvis der
er valgt Advarsel i parameter 404, vises advarslen,
hvis bremsetesten finder en fejl.

Hvis der er valgt Trip i parameter 404, vil
frekvensomformeren trippe, hvis bremsetesten
finder en fejl.

Bremsetesten kan mislykkes af felgende arsager:
Ingen tilsluttet bremsemodstand eller fejl i
tilslutningen, defekt bremsemodstand eller defekt
bremsetransistor. En advarsel eller alarm betyder,
at bremsefunktionen stadig er aktiv.

ADVARSEL 25

Bremsemodstandsfejl

(BREMSEMODSTAND FEJL):
Bremsemodstanden overvages under driften, og
hvis den kortslutter, aforydes bremsefunktionen, og
advarslen vises. Frekvensomformeren kan stadig
fungere, dog uden bremsefunktionen. Sluk for
frekvensomformeren, og erstat bremsemodstanden.

ALARM/ADVARSEL 26
Bremsemodstandseffekt 100%
(BREMSEEFFEKT ADV 100%):

Den effekt, der tilfares bremsemodstanden,
beregnes som en %, der er en middelveerdi
for de seneste 120 sek., pa grundlag af

bremsemodstandens modstandsveerdi (parameter 401)
og mellemkredsspeendingen. Advarslen er aktiv, nar
den afsatte bremseeffekt er hgjere end 100%. Hvis der
er valgt Trip [2] i parameter 403, vil frekvensomformeren
afbryde under afgivelsen af denne alarm.

Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR FOR STOR [3]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR FOR LILLE [4]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

ADVARSEL 27
Bremsetransistorfejl
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(BREMSEFEJL (IGBT)):

Bremsetransistoren overvages under driften, og
hvis den kortslutter, aforydes bremsefunktionen,
0g advarslen vises. Frekvensomformeren vil stadig
fungere, men da bremsetransistoren er kortsluttet,
tilferes der vaesentlig effekt til bremsemodstanden,
selvom den ikke er aktiv.

Sluk for frekvensomformeren, og fiern
bremsemodstanden.

Advarsel: Der er risiko for vaesentlig
' effekttilfarsel til bremsemodstanden, hvis
™

bremsetransistoren er kortsluttet.

ALARM: 29

Kglepladetemperatur for hgj

(KGLEPL. OVERTEMP.):

Hvis kapslingsgraden er IP 00 eller IP 20/NEMA 1
er kolepladens udkoblingstemperatur pa 90°C. Ved
IP 54 er udkoblingstemperaturen pa 80°C.

Tolerancen er + 5°C. Temperaturfejlen kan ikke nulstilles,

for kelepladens temperatur kommer under 60°C.
Fejlarsagen kan veere falgende:

- Omgivelsestemperaturen er for hgj

- Motorkabel for langt

- For hgj switchfrekvens.

ALARM: 30

Motorfase U mangler

(FEJL, MOT.FASE U):

Motorfase U mellem frekvensomformeren

o0g motoren mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase U.

ALARM: 31

Motorfase V mangler

(FEJL, MOT.FASE V):

Motorfase V mellem frekvensomformeren

0g motoren mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase V.

ALARM: 32

Motorfase W mangler

(FEJL, MOT.FASE W):

Motorfase W mellem frekvensomformeren

0g motoren mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase W.

ALARM: 33

Hurtig afladning ikke OK

(HURTIG AFLADNING IKKE OK):
Kontrollér, om der er tilsluttet ekstern
24 Volt DC forsyning, og om en ekstern
bremse/afladningsmodstand er monteret.

ADVARSEL/ALARM: 34
Fieldbus kommunikationsfejl
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(FIELDBUS KOMMUNIKATIONSFEJL):

Fieldbus p& kommunikationsoptionskortet fungerer ikke.

ADVARSEL: 35

Ude af frekvensomrade

(UDE AF FREKVENSOMRADE):

Advarslen er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har naet
Udgangsfrekvens lav graense (parameter 201) eller
Udgangsfrekvens hgj greense (parameter 202). Hvis
frekvensomformeren er i Processtyring, lukket slgjfe
(parameter 100), vil advarslen vaere aktiv i displayet.
Hvis frekvensomformeren er i en anden tilstand end
Processtyring, lukket slgijfe, vil bit 008000 Ude af
frekvensomrade i udvidet statusord vaere aktiv, men
der vil ikke veere en advarsel i displayet.

ADVARSEL/ALARM: 36

Netfejl (NETFEJL):

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis
forsyningsspaendingen til frekvensomformeren
mistes, og hvis parameter 407 Netfejl er indstillet
til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 407 er indstillet til Kontr.
nedrampningstrip [2], vil frekvensomformeren forst
afgive en advarsel, hvorefter den ramper ned og
tripper, mens der afgives en alarm. Kontrollér
frekvensomformerens sikringer.

ALARM: 37

Inverterfejl (Inverterfejl):

IGBT eller effektkortet er defekt. Kontakt
Deres Danfoss-leverandaor.
Auto-optimeringsadvarsler

Automatisk motortilpasning er afbrudt, da nogle
parametre sandsynligvis er indstillet forkert, eller
den anvendte motor er for stor/lille til, at AMA
kan gennemfares. Der skal treeffes et valg ved
tryk p& [DATAAENDRING] og valg af 'Fortsast'

+ [OK] eller 'Stop' + [OK].

Hvis der skal eendres parametre, veelges 'Stop’,
hvorefter AMA startes forfra.

ADVARSEL: 39

TJEK P.104,106

Indstillingen af parameter 102, 104 eller 106
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
og veelg 'Fortsaet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 40

TJEK P.103,105

Indstillingen af parameter 102, 103 eller 105
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
og veelg 'Fortseet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 41
FOR STOR MOTOR
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Den benyttede motor er sandsynligvis for stor til,
at AMA kan gennemferes. Indstillingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortsaet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 42

FOR LILLE MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for lille til, at
AMA kan gennemferes. Indstillingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortsaet' eller 'Stop'.

ALARM: 43

Bremsefejl (BREMSEFEJL)

Der er opstaet en fejl pa bremsen. Teksten i displayet
viser en fejlmeddelelse. Tallet efter teksten er den
fejlkode, som kan ses i fejl-logbogen i parameter 615.

Bremsekontrol fejlet (BREMSEKONTROL
FEJLET) [0]

Den bremsekontrol, der blev gennemfart under
indkobling, angiver, at bremsen er afbrudt. Kontrollér, at
bremsen er tilsluttet korrekt, og at den ikke er afbrudt.

Bremsemodstand kortsluttet
(BREMSEMODSTAND FEJL) [1]
Bremseudgangen er kortsluttet. Erstat
bremsemodstanden.

Bremse IGBT kortsluttet

(BREMSE IGBT FEJL) [2]

Bremse-IGBT'en er kortsluttet. Denne fejl medferer, at
enheden ikke kan stoppe bremsen, og at modstanden
som felge deraf tilfores konstant stram.

ADVARSEL/ALARM: 44

Kodertab (ENCODER FEJL)

Kodersignalet fra klemme 32 eller 33 er afbrudt.
Kontrollér forbindelserne.
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m Advarselsord 1, Udvidetstatusord og Alarmord Bit (Hex) | Udvidet statusord (parameter
Advarselsord 1, udvidet statusord og alarmord 541)
returnerer frekvensomformerens forskellige 000001 | Rampning
status-, advarsels- og alarmmeddelelser som 000002 | Automatisk motortilpasning
hexidecimale veerdier. Hvis der er flere end en 000004 | Start med uret/mod uret
enkelt advarsel eller alarm, vises der i stedet en 000008 | Slow down
sum af alle advarsler eller alarmer. 000010 | Gatch-up

000020 | Feedback hgj

Advarselsord 1, udvidede statusord og alarmord

kan ogsa vises via den serielle bus i henholdsvis 000040 | Feedback lav

000080 | Udgangsstrem hgj

parameter 540, 541 og 538. 000100 | Udgangsstrem lav

Bit (Hex) | Advarselsord 1 (parameter 540) 000200 | Udgangsfrekvens hgj
000001 | Fejl under bremsetest 000400 | Udgangsfrekvens lav
000002 | EE-prom effektkortfejl 000800 | Bremsetest ok
000004 | EE-prom styrekort 001000 | Bremsemaks.

000008 | Timeout for HPFP-bus 002000 | Bremsning
000010 | Timeout for standardbus 004000 | Hurtig afladning OK
000020 | Overstrom 008000 | Ude af frekvensomrade
000040 | Momentgraense
000080 | Motortermistor Bit (Hex) | Alarmord 1 (parameter 538)
000100 | Motor overbelastet 000001 | Bremsetest fejlet
000200 | Inverter overbelastet 000002 | Trip 1&st
000400 | Underspeending 000004 | AMA-optimering ikke OK
000800 | Overspeending 000008 | AMA-optimering OK
001000 | Speendingsadvarsel lav 000010 | Indkoblingsfejl
002000 | Spaendingsadvarsel hgj 000020 | ASIC-fejl
004000 | Fasefe]l 000040 | Timeout for HPFP-bus
008000 | Ingen motor 000080 | Timeout for standardbus
010000 | Live zero-fejl 000100 | Kortslutning

(4-20 mA stremsignal lavt) 000200 | Switchmode-fejl
020000 | 10 Volt lav 000400 | Jordfejl
040000 000800 | Overstrgm
080000 | Bremsemodstandseffekt 100% 001000 | Momentgraense
100000 | Bremsemodstandsfejl 002000 | Motortermistor
200000 | Bremsetransistorfejl 004000 | Motor overbelastet
400000 | Ude af frekvensomrade 008000 | Inverter overbelastet
800000 | Fieldbus kommunikationsfejl 010000 | Underspaending

1000000 020000 | Overspeending

2000000 | Netfejl 040000 | Fasefej

4000000 | For lille motor 080000 | Live zero-fejl (4-20 mA stremsignal

8000000 | For stor motor lavt)

10000000 | Tjek P. 103 og P. 105 100000 | Kelepladetemperatur for hoj
20000000 | Tjek P. 104 og P. 106 200000 | Motorfase W mangler
40000000 | Kodertab 400000 | Motorfase V mangler
800000 | Motorfase U mangler
1000000 | Hurtig afladning ikke ok
2000000 | Fieldbus kommunikationsfejl
4000000 | Netfejl
8000000 | Inverterfejl
10000000 | Bremseeffektfell
20000000 | Kodertab
40000000 | Sikkerhedsstop
80000000 | Reserveret
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m Ordforklaring

VLT:

VLT, MAX
Den maksimale udgangsstrom.

ILTN
Den nominelle udgangsstrem som frekven-
somformeren kan levere.

UvLt max
Den maksimale udgangsspaending.

Udgang:

Im
Den strom som tilfares motoren.

Um
Den spaending som tilferes motoren.

fm
Den frekvens som tilfares motoren.

fuoa
Den frekvens som tilfares motoren, nér jog-funktionen
aktiveres (via digitale kliemmer eller tastaturet).

MIN
Minimumsfrekvensen som tilferes motoren.

fmax
Maksimumsfrekvensen som tilfares motoren.

Kip-moment:
Moment
Kipgrense
o/min.
DANFOSS
175ZA078.10
nNvLT

Virkningsgraden for frekvensomformeren er
defineret som forholdet mellem den afgivne
og den optagne effekt.

Indgang:

Driftskommmando:

Ved hjeelp af LCP og de digitale indgange, er det muligt
at starte og stoppe den tilsluttede motor.
Funktionerne er grupperet i to grupper med falgende:

MG.51.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

Gruppe 1 Reset, Frilgbsstop, Reset
og Frilgbsstop, Kvikstop,
DC-bremsning, Stop og [Stop]
tasten.

Gruppe 2 Start, Puls start, Reversering,

Start reversering, Jog og Fastfrys
udgang

Gruppe 1 kaldes Start-disable kommandoer.
Forskellen mellem gruppe 1 og 2, er at i gruppe 1
skal alle stopsignaler vaere ophasvet for at motoren
kan starte. Herefter kan motoren startes ved et
enkelt startsignal i gruppe 2.

En stopkommando afgivet som gruppe 1, giver
displayvisningen STOP.

En manglende startkommando afgivet som gruppe
2, giver displayvisningen STAND BY.

Start-disable kommando:
Stopkommando der tilherer gruppe 1 af
driftskommandoer, se denne.

Stopkommando:
Se Driftkommandoer.

Motor:

Im.N
Den nominelle strem for motoren (typeskiltdata).

fmN
Den nominelle frekvens for motoren (typeskiltdata).

UM.N
Den nominelle speending for motoren (typeskiltdata).

Pm.N
Den nominelle effekt motoren optager (typeskiltdata).

NMV,N
Den nominelle motorhastighed (typeskiltdata).

TMN
Det nominelle moment (motor).

Referencer:

preset ref.

Fast defineret reference, som kan indstilles fra -100%
- +100% af referenceomradet. Der er fire preset
referencer, som kan veelges over de digitale klemmer.

analog ref.
Signal som tilfares indgangene 53, 54 eller 60.

Kan veere speending eller stram.
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puls ref.
Signal som tilferes de digitale indgange
(klemme 17 eller 29).

bineer ref.
Signal som tilfares den serielle kommmunikationsport.

Refuin
Den mindste veerdi som referencesignalet kan antage.
Indstilles i parameter 204.

Refvmax
Den maksimale veerdi som referencesignalet kan
antage. Indstilles i parameter 205.

Andet:

ELCB:
Earth Leakage Circuit Braker (relee for jordafledning).

Isb:
Mindst betydende bit
Anvendes ved seriel kommunikation.

msb
Mest betydende bit
Anvendes ved seriel kommunikation.

PID:

PID-regulatoren opretholder det gnskede
proces-output (tryk, temperatur osv.) ved at tilpasse
udgangsfrekvensen til den varierende belastning.

Trip:

Tilstand, som optraeder i forskellige situationer eks. hvor
frekvensomformeren overbelastes. Et trip kan ophasves
ved tryk pa reset eller i visse tilfeelde automatisk.

Trip fastlast:
Tilstand, som optraeder i forskellige situationer eks.

hvor frekvensomformeren overbelastes.
Et trip fastlast kan ophasves ved at aforyde
netforsyningen og genstarte frekvensomformeren.

Initialisering:
Ved at foretage initialisering bringes frekvensom-
formeren tilbage til fabriksindstilling.

Setup:

Der findes fire setups, hvor det er muligt at gemme
parameter-opsaetninger. Man har mulighed for at
skifte mellem de fire parameter-opsaetninger, samt
editere i et Setup mens et andet er aktivt.

LCP:

Betjeningspanel, der udger et komplet interface for
betjening og programmering af VLT Serie 5000.
Betjeningspanelet er aftageligt og kan alternativt
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monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks.
tavlefront ved hjeelp af et tilharende monteringskit.

VVCPLUS
Sammenlignet med standard spaendings/frekvens-
forholdstyring giver VVCPLUS forbedret dynamik
og stabilitet bade ved aendring af hastighedsref-
erence og belastningsmoment.

Slipkompensering:

Normalt vil motorens hastighed blive pavirket af
belastningen, og denne belastningsafhaengighed
er uonsket. Frekvensomformeren kompenserer
for slippet ved at give frekvensen et tilskud, der
felger den malte effektive strem.

En temperaturafheengig modstand placeret det
sted, hvor man gnsker at overvage temperaturen
(frekvensomformer eller motor).

Analoge indgange:

De analoge indgange kan bruges til at
programmere/styre diverse funktioner i
frekvensomformeren. Der findes to typer
af analoge indgange:

Stromindgang, 0 - 20 mA
Spaendingsindgang, 0 - 10 V DC.

Analoge udgange:
Der findes to analoge udgange, som kan levere et
signal pa 0-20 mA, 4-20 mA eller et skalérbart signal.

Digitale indgange:

De digitale indgange kan bruges til at
programmere/styre diverse funktioner i
frekvensomformeren.

Digitale udgange:

Der findes fire digitale udgange, hvoraf to aktiverer
en relaekontakt. Udgangene kan levere et 24

V DC (max. 40 mA) signal.

Bremsemodstand:

Bremsemodstanden er et modul, der kan optage

den bremseeffekt der opstar ved regenerativ
bremsning. Denne regenerative bremseeffekt haever
mellemkredsspaendingen og en bremsechopper sarger
for at afsaette effekten i bremsemodstanden.

Puls encoder:

En ekstern, digital pulsgiver, som benyttes til at give
tilbagemelding om f.eks motorhastigheden.
Encoderen anvendes i applikationer, hvor der kreeves
en stor ngjagtighed af hastighedsstyringen.
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AWG:
Betyder American Wire Gauge dvs. amerikansk
méleenhed for kabeltveersnit.

Manuel initialisering:
Hold [CHANGE DATA] + [MENU] + [OK]-tasterne inde
pa samme tid, for at lave en manuel initialisering.

60° AVM
Switchmenster kaldet 60° A synkron V ektor M odulation

SFAVM
Switchmenster kaldet S tator F lux orienteret A
synkron V ektor M odulation.

Automatisk motortilpasning, AMA:
Automatisk motortilpasning algoritme, som
bestemmer de elektriske parametre for den
tilsluttede motor ved stilstand.

On-line/off-line parametre:

On-line parametre aktiveres straks efter at dataveerdien
aendres. Off-line parametre aktiveres forst, nar der

er tastet OK pa betjeningsenheden.

VT karakteristik:
Variabel moment karakteristik, anvendes il
pumper og ventilatorer.

CT karakteristik:

Konstant moment karakteristik, anvendes il
alle applikationer, f.eks. transportband og
kran-applikationer. CT karakteristik anvendes
ikke ved pumper og ventilatorer.

MCM:
Betyder Mille Circular Mil, dvs. amerikansk méaleenhed
for kabeltvaersnit. 1 MCM = 0.5067 mm?Z.
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m Fabriksindstillinger

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade /Andring 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
001 Sprog English Ja Nej 0 5
002 Lokal-/fiernbetjent Fjernbetjent kontrol Ja Ja 0 5
003 Lokal reference 000.000 Ja Ja -3 4
004 Aktivt setup Setup 1 Ja Nej 0 5
005 Programmeringssetup Aktivt setup Ja Nej 0 5
006 Setupkopiering Ingen kopiering Nej Nej 0 5
007 LCP-kopi Ingen kopiering Nej Nej 0 5
008 Display skalering af motorfrekvens 1 0.01 - 500.00 Ja Ja -2 6
009 Displaylinie 2 Frekvens [HZ] Ja Ja 0 5
010 Displaylinie 1.1 Reference [%] Ja Ja 0 5
011 Displaylinie 1.2 Motorstram [A] Ja Ja 0 5
012 Displaylinie 1.3 Effekt [KW] Ja Ja 0 5
013 Lokalbetjent/konfiguration LCP digital Ja Ja 0 5
styring/som par.100
014 Lokal stop Muligt Ja Ja 0 5
015 Lokal jog Ikke muligt Ja Ja 0 5
016 Lokal reversering Ikke muligt Ja Ja 0 5
017 Lokal reset af trip Muligt Ja Ja 0 5
018 Las for datasendringer Ikke last Ja Ja 0 5
019 Driftstilstand ved indkobling, lokal Tvangsstoppet, Ja Ja 0 5
styring anvend gemt ref.
027 Advarselsvishing Advarsel i linie 1/2 Ja Nej 0 5

AEndringer under drift:
"Ja" betyder, at parameteren kan aendres, mens

frekvensomformeren er i drift. "Ngj" betyder, Konverteringsindex Konverteringsfaktor
at frekvensomformeren skal stoppes, for der 74 0.1
. 2 100
kan foretages aendringer. ] 10
0 1
4-Setup: 4 0.1
"Ja" betyder, at parameteren kan programmeres 2 0.01
individuelt i hver af de fire setups, dvs. at samme -3 0.001
-4 0.0001

parameter kan have fire forskellige dataveerdier. Ved et
“Nej" vil dataveerdien veere den samme i alle setups.

Datatype:
Konverteringsindeks: Datatype viser type og leengde pa telegrammet.
. . ) Datatype Beskrivelse
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal anvendes, 3 Integer 16
nar der skrives eller laeses med en frekvensomformer. 4 Integer 32
5 Unsigned 8
6 Unsigned 16
7 Unsigned 32
9 Tekststreng
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PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade /Andring 4-Setup Konverterings-  Data-
# beskrivelse under drift indeks type
100  Konfiguration Hastighedsstyring, &ben Nej Ja 0 5
slojfe

101 Momentkarakteristik Heijt konstant moment Ja Ja 0 5
102  Motoreffekt Apparatafhaengig 0,18-600 kW Nej Ja 1 6
103  Motorspaending Apparatafhaengig 200 -600 V Nej Ja 6
104  Motorfrekvens 50 Hz / 60 Hz Nej Ja 0 6
105 Motorstrem Apparatafhaengig 0,01 - lvirmax Nej Ja -2 7
106  Nominel motorhastighed Apparatafhaengig 100-60000 o./min.  Nej Ja 0 6
107  Automatisk motortilpasning, AMA  Tilpasning fra Nej Nej 5
108  Statormodstand Apparatafhaengig Nej Ja -4 7
109 Statorreaktans Apparatafhaengig Nej Ja -2 7
110  Motormag. 0 o/min 100 % 0 - 300 % Ja Ja 0 6
111 Min.frekvens normal mag. 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Ja Ja -1 6
112

113  Belastningskomp. ved lav hast. 100 % 0 - 300 % Ja Ja 0 6
114 Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % 0 - 300 % Ja Ja 6
115 Slipkompensering 100 % -500 - 500 % Ja Ja 3
116  Slipkompenseringstidskonstant 0,50 s 0,05 -1,00 s Ja Ja -2 6
117 Resonansdseempning 100 % 0 - 500 % Ja Ja 0 6
118  Resonansdssmp.tidskonstant 5ms 5-50 ms Ja Ja -3 6
119  Hgijt startmoment 0,0 sek. 0,0-0,5s Ja Ja -1 5
120  Startforsinkelse 0,0 sek. 0,0-10,0s Ja Ja -1 5
121 Startfunktion Frilob i startforsinkelsestiden Ja Ja 5
122 Funktion ved stop Frilab Ja Ja 5
123 Min. frekvens for funk.v.stop 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Ja Ja -1 5
124  DC-holdestrem 50 % 0-100 % Ja Ja 6
125  DC-bremsestrom 50 % 0-100 % Ja Ja 6
126 DC-bremsetid 10,0 sek. 0,0-60,0 sek. Ja Ja -1 6
127  DC bremse-indkobl. frekvens Ikke aktiv 0,0 - par. 202 Ja Ja -1 6
128  Termisk motorbeskyttelse Ingen beskyttelse Ja Ja 5
129  Ekstern motorventilator Nej Ja Ja 5
130  Startfrekvens 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Ja Ja -1 5
131 Speending v. start 0.0V 0,0 - par. 103 Ja Ja -1 6
145  Mindste DC-bremsetid 0 sek. 0-10 sek. Ja Ja -1 6
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PNU Parameter Fabriksindstilling Omrade AEndring 4-Setup Konverterings- Data
# beskrivelse under drift index type
200 Rotation, frekvens/retning Hz Kun med uret, Nej Ja 0 5
0-132 Hz

201 Minimum frekvens 0.0 Hz 0.0 - fmax Ja Ja -1 6
202  Maksimum frekvens 66 /132 Hz fmin - par. 200 Ja Ja -1 6
203  Reference/feedbackomrade  Min - max Ja Ja 0 5
204  Minimum reference 0.000 -100,000.000-Refvax Ja Ja -3 4
205 Maksimum reference 50.000 Refvin -100,000.000 Ja Ja -3 4
206 Rampetype Lineaer Ja Ja 0 5
207  Rampe op-tid 1 Afhzenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 Afhgenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
209 Rampe op-tid 2 Afheenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
210 Rampe ned-tid 2 Afheenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
211 Jog rampetid Afhzenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
212 Kvikstop rampe ned-tid 1,00 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
213 Jog frekvens 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Ja Ja -1 6
214  Reference type Sum Ja Ja 0 5
215  Preset reference 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
216 Preset reference 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
217  Preset reference 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
218 Preset reference 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
219  Catch up/slow down 0.00 % 0.00 - 100 % Ja Ja -2 6
220
221  Momentgreanse motormode 160 % 0.0 % - xxx % Ja Ja -1
222  Momentgraense generatorisk 160 % 0.0 % - xxx % Ja Ja -1

drift
223 Signal: Lav strgm 0.0 A 0.0 - par. 224 Ja Ja -1 6
224  Signal: Hgj strem VLT, MAX Par. 223 - lviTmax Ja Ja -1 6
225 Signal: Lav frekvens 0.0 Hz 0.0 - par. 226 Ja Ja -1 6
226 Signal: Hgj frekvens 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Ja Ja -1 6
227  Signal: Lav feedback -4000.000 -100,000.000 - par. 228 Ja -3 4
228 Signal: Hgj feedback 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Ja -3 4
229  Frekvens-bypass, OFF 0-100 % Ja Ja 0 6

bandbredde
230 Frekvens-bypass 1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
231  Frekvens-bypass 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
232  Frekvens-bypass 3 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
233  Frekvens-bypass 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
234  Overvagning af motorfase Tilladt Ja Ja 0 5
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PNU Parameter Fabriksindstilling Omréade Andring  4-Setup Konverterings Data
# beskrivelse under drift index type
300 Klemme 16, indgang Nulstilling Ja Ja 0 5
301 Klemme 17, indgang Fastfrys reference Ja Ja 0 5
302 Klemme 18 Start, indgang Start Ja Ja 0 5
303 Klemme 19, indgang Reversering Ja Ja 0 5
304 Klemme 27, indgang Frilobsstop, vekselretteret Ja Ja 0 5
305 Klemme 29, indgang Jog Ja Ja 0 5
306 Klemme 32, indgang Valg af setup, msb/hastighed op Ja Ja 0 5
307 Klemme 33, indgang Valg af setup, Isb/hastighed ned Ja Ja 0 5
308 Klemme 53, analog indgangsspeaend- Reference Ja Ja 0 5
ing
309 Klemme 53, min. skalering 0.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
310 Klemme 53, maks. skalering 10.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
311 Klemme 54, analog indgangsspaend- Ingen funktion Ja Ja 0 5
ing
312 Klemme 54, min. skalering 0.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
313 Klemme 54, maks. skalering 10.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
314 Klemme 60, analog indgangsstrem Reference Ja Ja 0 5
315 Klemme 60, min. skalering 0.0 mA 0.0-20.0 mA Ja Ja -4 5
316 Klemme 60, maks. skalering 20.0 mA 0.0-20.0 mA Ja Ja -4 5
317 Timeout 10 sek. 1-99 sek. Ja Ja 0 5
318 Funktion efter timeout OFF Ja Ja 0 5
319 Klemme 42, udgang 0-lmaks P 0-20 mA Ja Ja 0 5
320 Klemme 42, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-32000 Hz Ja Ja 0 6
321 Klemme 45, udgang O-fmaks P 0-20 mA Ja Ja 0 5
322 Klemme 45, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-32000 Hz Ja Ja 0 6
323 Relse 01, udgang Klar-ingen termisk advarsel Ja Ja 0 5
324 Relee 01, ON-forsinkelse 0.00 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
325 Relee 01, OFF forsinkelse 0.00 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
326 Relee 04, udgang Klar-fiernbetjent Ja Ja 0 5
327 Pulsreference, maks. frekvens 5000 Hz Ja Ja 0 6
328 Pulsfeedback, maks. frekvens 25000 Hz Ja Ja 0 6
329 Koderfeedback puls/rev. 1024 pulser/rev. 1-4096 pulser/rev. Ja Ja 0 6
330 Fastfrys reference/udgangsfunktion Ingen funktion Ja No 0 5
345 Kodertab timeout 1 sek. 0-60 sek Ja Ja -1 6
346 Kodertab funktion OFF Ja Ja 0 5
357 Klemme 42, Minimal 0% 000 - 100% Ja Ja 0 6
udgangsskalering
358 Klemme 42, Maksimal 100% 000 - 500% Ja Ja 0 6
udgangsskalering
359 Klemme 45, Minimal 0 % 000 - 100% Ja Ja 0 6
udgangsskalering
360 Klemme 45, Maksimal 100% 000 - 500% Ja Ja 0 6
udgangsskalering
361 Teerskel for kodertab 300% 000 - 600 % Ja Ja 0 6
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PNU  Parameter Fabriksindstilling Omrade AEndringer 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
400 Bremsefunktion/ Off Ja Nej 0 5
overspasndingskontrol
401 Bremsemodstand, ohm Apparatafheengig Ja Nej -1 6
402 Bremseeffektgraense, kW Apparatafheengig Ja Nej 2 6
403 Effektovervagning On Ja Nej 0 5
404 Bremsekontrol Off Ja Nej 0 5
405 Reset-funktion Manuel reset Ja Ja 0 5
406 Automatisk genstartstid 5 sek. 0 - 10 sek. Ja Ja 0 5
407 Netfejl Ingen funktion Ja Ja 0 5
408 Hurtig afladning Ikke muligt Ja Ja 0 5
409 Trip delay-moment Off 0 - 60 sek. Ja Ja 0 5
410 Trip delay-inverter Afheenger af app. type O - 35 sek. Ja Ja 0 5
411 Switching-frekvens Afhaenger af app. type 3 - 14 kHz Ja Ja 2 6
412 Udgangsfrekvensafhasngig Ikke muligt Ja Ja 0 5
switching-frekvens
413 Overmodulationsfunktion On Ja Ja -1 5
414 Minimum feedback 0.000 -100,000.000 - FBHigH Ja Ja -3 4
415 Maksimum feedback 1500.000 FBLow - 100,000.000  Ja Ja -3 4
416 Procesenhed % Ja Ja 0 5
417 Hastighed PID- 0.015 0.000 - 0.150 Ja Ja -3 6
proportionalforstaerkning
418 Hastighed PID-integrationstid 8 ms 2,00 - 999,99 ms Ja Ja -4 7
419 Hastighed PID- 30 ms 0,00 - 200,00 ms Ja Ja -4 6
differentieringstid
420 Hastighed PID diff. forstaerk. 5.0 5.0 - 50.0 Ja Ja -1 6
graense
421 Hastighed PID lavpasfilter 10 ms 5 - 200 ms Ja Ja -4 6
422 U 0 spaending ved 0 Hz 20,0V 0,0 - parameter 103 Ja Ja -1 6
423 U 1 spaending parameter 103 0,0 - UviT MAKS Ja Ja -1 6
424 F 1 frekvens parameter 104 0,0 - parameter 426 Ja Ja -1 6
425 U 2 speending parameter 103 0,0 - UviT MAKS Ja Ja -1 6
426 F 2-frekvens parameter 104 par.424-par.428 Ja Ja -1 6
427 U 3 spaending parameter 103 0,0 - UviT MAKS Ja Ja -1 6
428 F 3 frekvens parameter 104 par.426 -par.430 Ja Ja -1 6
429 U 4 speending parameter 103 0,0 - UviT MAKS Ja Ja -1 6
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PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade /Andring 4-Setup ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
430 F 4 frekvens parameter 104 par.426-par.432 Ja Ja -1 6
431 U 5 spaending parameter 103 .0 - UviT, mMAX Ja Ja -1 6
432 F 5 frekvens parameter 104 par.426 - 1000 Hz Ja Ja -1 6
433 Proportional momentforsteerkning 100% 0 (Off) - 500% Ja Ja 0 6
434 Momentintegrationstid 0,02 sek. 0,002-2.000 sek. Ja Ja -3 7
437 Proces PID Normal/inverteret betjening Normal Ja Ja 0 5
438 Proces PID anti windup Aktiv Ja Ja 0 5
439 Proces PID startfrekvens parameter 201 frnin - fmax Ja Ja -1 6
440 Proces PID-proportionalforstasrkning 0.01 0.00 - 10.00 Ja Ja -2 6
441 Proces PID integrationstid 9999,99 sek. (OFF) 0,01-9999,99 sek. Ja Ja -2 7
442 Proces PID differentieringstid 0,00 sek. (OFF) 0,00-10,00 sek. Ja Ja -2 6
443 Proces PID diff. forstaerk. greense 5.0 5.0 - 50.0 Ja Ja -1 6
444 Proces PID lavpasfiltertid 0.01 0.01 - 10.00 Ja Ja -2 6
445 Indk. pé roterende motor Ikke muligt Ja Ja 0 5
446 Koblingsmenster SFAVM Ja Ja 0 5
447 Momentkompensering 100% -100 - +100% Ja Ja 0 3
448 Gearing 1 0.001 - 100.000 Nej Ja -2 4
449 Friktionstab 0% 0 - 50% Nej Ja -2 6
450 Netspaending ved netfejl Apparatafheengig Apparatafheengig Ja Ja 0 6
453 Hastighed lukket slgjfe gearing 1 0.01-100 Nej Ja 0 4
454 Dgdtidskompensation Aktiv Nej Nej 0 5
455 Frekvensomradeovervager Muligt 0 5
457 Fasetab-funktion Trip Ja Ja 0 5
483 Dynamisk DC-link-kompensation Aktiv Nej Nej 0 5
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PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade AEndring 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
500 Adresse 1 0-126 Ja Nej 0 6
501 Baudrate 9600 Baud Ja Nej 0 5
502  Frileb Logisk eller Ja Ja 0 5
503  Kuvikstop Logisk eller Ja Ja 0 5
504  DC-bremse Logisk eller Ja Ja 0 5
505  Start Logisk eller Ja Ja 0 5
506  Reversering Logisk eller Ja Ja 0 5
507  Valg af Setup Logisk eller Ja Ja 0 5
508 Valg af hastighed Logisk eller Ja Ja 0 5
509 Bus jog 1 10,0 Hz 0,0 - parameter 202  Ja Ja -1 6
510 Bus jog 2 10,0 Hz 0,0 - parameter 202  Ja Ja -1 6
511
512  Telegramprofil FC Drive Nej Ja 0 5
513  Bus-tidsinterval 1 sek. 1-99s Ja Ja 0 5
514  Bus-tidsintervalfunktion lkke aktiv Ja Ja 0 5
515  Dataudlaesning: Reference % Nej Nej -1 3
516  Dataudleesning: Referenceenhed Nej Nej -3 4
517  Dataudlaesning: Feedback Nej Nej -3 4
518  Dataudlaesning: Frekvens Nej Nej -1 6
519  Dataudleesning: Frekvens x skalering Nej Nej -2 7
520 Dataudlaesning: Strgm Nej Nej -2 7
521 Dataudlsesning: Moment Nej Nej -1 3
522  Dataudleesning: Effekt, kW Nej Nej 1 7
523  Dataudleesning: Effekt, HK Nej Nej -2 7
524  Dataudlaesning: Motorspaending Nej Nej -1 6
525  Dataudlaesning: DC link-spaending Nej Nej 0 6
526  Dataudlaesning: Motortemp. Nej Nej 0 5
527  Dataudleesning: VLT-temp. Nej Nej 0 5
528  Dataudlaesning: Digital indgang Nej Nej 0 5
529  Dataudlaesning: Klemme 53, Nej Nej -2 3
analog indgang
530 Dataudlaesning: Klemme 54, Nej Nej -2 3
analog indgang
531 Dataudleesning: Klemme 60, Nej Nej -5 3
analog indgang
532  Dataudlaesning: Pulsreference Nej Nej -1 7
533  Dataudlaesning: Ekstern reference % Nej Nej -1 3
534  Dataudleesning: Statusord, binger Nej Nej 0 6
535  Dataudlaesning: Bremseeffekt/2 min. Nej Nej 2 6
536  Dataudlaesning: Bremseeffeki/sek. Nej Nej 2 6
537  Dataudleesning: Kglepladetemperatur Nej Nej 0 5
538 Dataudlassning: Alarmord, binger Nej Nej 0 7
539  Dataudlaesning: VLT-styreord, binaer Nej Nej 0 6
540  Dataudlaesning: Advarselsord, 1 Nej Nej 0 7
541 Dataudleesning: Udvidet statusord Nej Nej 0 7
553  Displaytekst 1 Nej Nej 0 9
554  Displaytekst 2 Nej Nej 0 9
557  Dataudlassning: Motor o/min Nej Nej 0 4
558  Dataudlaesning: Motor O/MIN x skalering Nej Nej -2 4
580  Kaldte parameter Nej Nej 0 6
581 Kaldte parameter Nej Nej 0 6
582  Kaldte parameter Nej Nej 0 6
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PNU Parameter Fabriksindstilling Omrade AEndring 4-Setup Konverterings Data
# beskrivelse under drift index type
600  Driftsdata: Drifttimer Nej Nej 74 7
601 Driftsdata: Kerte timer Nej Nej 74 7
602  Driftsdata: kWh teeller Nej Nej 1 7
603  Driftsdata: Antal indkoblinger Nej Nej 0 6
604  Driftsdata: Antal overophedninger Nej Nej 0 6
605  Driftsdata: Antal overspsendinger Nej Nej 0 6
606  Datalogbog: Digital indgang Nej Nej 0 5
607  Datalogbog: Buskommandoer Nej Nej 0 6
608 Datalogbog: Bus statusord Nej Nej 0 6
609 Datalogbog: Reference Nej Nej -1 3
610 Datalogbog: Feedback Nej Nej -3 4
611 Datalogbog: Motorfrekvens Nej Nej -1 3
612  Datalogbog: Motorspsending Nej Nej -1 6
613  Datalogbog: Motorstrgm Nej Nej -2 3
614  Datalogbog: DC link spsending Nej Nej 0 6
615  Fejllogbog: Fejlkode Nej Nej 0 5
616  Fejllogbog: Tid Nej Nej -1 7
617  Fejllogbog: Veerdi Nej Nej 0 3
618 Reset af KWh taeller Ingen reset Ja Nej 0 5
619  Reset af kerte timer teeller Ingen reset Ja Nej 0 5
620  Driftstilstand Normal funktion Nej Nej 0 5
621  Typeskilt: VLT type Nej Nej 0 9
622  Typeskilt: Effektdel Nej Nej 0 9
623  Typeskilt: VLT bestillingsnummer Nej Nej 0 9
624  Typeskilt: Software version nr. Nej Nej 0 9
625  Typeskilt: LCP identifikations nr. Nej Nej 0 9
626  Typeskilt: Database identifikations nr. Nej Nej -2 9
627  Typeskilt: Effektdel identifikations nr. Nej Nej 0 9
628  Typeskilt: Applikations option type Nej Nej 0 9
629  Typeskilt: Applikations option best. nr. Nej Nej 0 9
630 Typeskilt: Kommunikations option type Nej Nej 0 9
631 Typeskilt: Kommunikations option best. nr. Nej Nej 0 9
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PNU Parameter Fabriksindstilling Omrade AEndring 4-Setup Konverterings- Data
# beskrivelse under drift index type
700 Relee 6, funktion Klarsignal Ja Ja 0 5
701  Relae 6, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
702 Relae 6, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
703 Relee 7, funktion Motor karer Ja Ja 0 5
704 Relee 7, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
705 Relee 7, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
706 Relae 8, funktion Net TIL Ja Ja 0 5
707 Relae 8, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
708 Relee 8, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
709  Relse 9, funktion Alarm Ja Ja 0 5
710 Relae 9, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
711  Relee 9, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
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