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175ZA438.15

VLT Serie 5000

Manuale di funzionamento
Versione software: 3.7x

C€ C

Questo manuale di funzionamento pud essere utilizzato

per tutti i convertitori di frequenza VLT Serie 5000 dotati

di software versione 3.7x. Il numero della versione

software € indicato nel parametro 624. Gli apparecchi VLT
5001-5250, 525-600 V, non recano il marchio CE e il simbolo
a forma di C.

Il presente Manuale di funzionamento & destinato alle persone incaricate dell'installazione, del funzionamento
e della programmazione del VLT Serie 5000.

Istruzioni di funzionamento: Fornisce le istruzioni per un'installazione, una messa in esercizio e un
servizio ottimali.

Guida alla progettazione: Fornisce tutte le informazioni necessarie per la progettazione, nonché
un'approfondita descrizione della tecnologia, della gamma dei prodotti,
dei dati tecnici e cosi via.

Le istruzioni di funzionamento che comprendono l'impostazione rapida sono fornite con I'unita.
Durante la lettura del presente manuale, si incontreranno vari simboli che richiedono un'attenzione speciale.
| simboli utilizzati sono i seguenti:

Indica un avwviso generale

Indica un'avvertenza sull'alta tensione.

NOTA!:
#1& Indica qualcosa cuii il lettore dovra prestare
e particolare attenzione

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss
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Il convertitore di frequenza, se collegato
6 alla rete, & soggetto a tensioni pericolose. m Avvertenze contro I'avviamento involontario

VLT® Serie 5000

L'errata installazione del motore o 1. Quando il convertitore di frequenza & collegato
del convertitore di frequenza pud essere causa alla rete di alimentazione, il motore pud essere
di anoma- lie alle apparecchiature e di lesioni arrestato mediante i comandi digitali, i comandi
gravi o mortali alle persone. bus, i riferimenti o un arresto locale.

Attenersi pertanto scrupolosamente alle istruzioni Se per considerazioni di sicurezza personale

del presente manuale e osservare le norme di risulta necessario evitare ogni possibilita di

sicurezza locali e nazionali. avviamento involontario, queste misure di

arresto non sono sufficienti.
= Norme di sicurezza 2. |l motore potrebbe awviarsi durante la

1. Se devono essere effettuati lavori di riparazione, programmazione dei parametri. Pertanto
disinserire il convertitore di frequenza VLT dalla attivare sempre il tasto [STOP/RESET] prima di
rete. Accertarsi che la rete di alimentazione sia

procedere alla modifica dei dati.

. Un motore arrestato pud avviarsi in seguito al
guasto di componenti elettronici del convertitore di
frequenza, a un sovraccarico temporaneo oppure
a un guasto della rete di alimentazione o a un

stata disinserita e che sia trascorso il tempo 3
necessario prima di rimuovere i connettori.

2. |l tasto [STOP/RESET] sul quadro di comando
del convertitore di frequenza non disinserisce

I'alimentazione di rete, pertanto non puod essere collegamento difettoso del motore.
utilizzato come interruttore di sicurezza.

3. Per I'unita deve essere previsto un efficace m Installazione del freno meccanico
collegamento a massa di protezione, I'utente Non collegare il freno meccanico all'uscita del
deve essere protetto dalla tensione di convertitore di frequenza prima di aver definito i
alimentazione e il motore deve essere protetto parametri principali del comando freno.

dal sovraccarico in conformita con le norme
locali e nazionali vigenti in materia.

4. Le correnti di dispersione a terra sono
superiori a 3,5 mA.

5. La protezione da sovraccarico del motore non &
inclusa fra le impostazioni di fabbrica. Se si desidera
questa funzione, impostare il valore dato ETR scatto
oppure il valore dato ETR avviso, nel parametro 128.
Nota: Questa funzione viene inizializzata a 1,16
volte la corrente e la frequenza nominali del motore.
Per il mercato nordamericano: le funzioni ETR
forniscono una protezione da sovraccarico ai motori
classe 20, conformemente alle norme NEC.

6. Non rimuovere i connettori del motore e della rete
di alimentazione mentre il convertitore di frequenza
e collegato alla rete. Accertarsi che la rete di
alimentazione sia stata disinserita e che sia trascorso
il tempo necessario prima di rimuovere i connettori.

7. Notare che il convertitore di frequenza dispone di
piu ingressi di tensione oltre a L1, L2 ed L3, quando
sono installati condivisione del carico (collegamento
del circuito intermedio CC) e alimentazione 24 V CC
esterna. Controllare che tutti gli ingressi di tensione
siano stati scollegati e che sia trascorso il tempo
necessario prima di dare awvio a lavori di riparazione.

(Selezione dell'uscita nei parametri 319, 321,
323 0 326 € corrente e frequenza di frenata
nei parametri 223 e 225).

m Da utilizzare su reti isolate
Consultare la sezione RFI Switch sull'uso su reti isolate.
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/\ Avvertenza:

Toccare le parti elettriche pud avere conseguenze letali, anche dopo
avere disinserito |'alimentazione di rete.

Verificare anche che siano stati scollegati gli altri ingressi della tensione
quali 24 V CC esterna, condivisione del carico (collegamento del circuito
CC intermedio) e il collegamento del motore per il backup cinetico.

Con il VLT 5001 - 5006, 200-240 V: attendere almeno 4 minuti

Con il VLT 5008 - 5052, 200-240 V : attendere almeno 15 minuti

Con il VLT 5001 - 5006, 380-500 V: attendere almeno 4 minuti
Con il VLT 5008 - 5062, 380-500 V: attendere almeno 15 minuti
Con il VLT 5072 - 5302, 380-500 V : attendere almeno 20 minuti
Con il VLT 5350 - 5500, 380-500 V: attendere almeno 15 minuti
Con il VLT 5001 - 5005, 525-600 V : attendere almeno 4 minuti
Con il VLT 5006 - 5022, 525-600 V : attendere almeno 15 minuti
Con il VLT 5027 - 5250, 525-600 V : attendere almeno 30 minuti

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss
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m Introduzione alla programmazione rapida L
Queste istruzioni di programmazione rapida P I _
consentono di eseguire una corretta installazione gy

EMC del convertitore di frequenza collegando
I'alimentazione, il motore e i circuiti dell'unita

(Fig. 1). Eseguire I'avviamento e l'arresto del
motore utilizzando lo switch.

Per informazioni sui VLT 5122-5500 380-500 V, VLT
5032-5052 200-240 V CA e VLT 5075-5250 525-600 €
V, consultare le sezioni Dati tecnici e Installazione '
relative all'installazione meccanica ed elettrica.

a1 9285
S]
L1L2L3PE 7ol \ 5

U VWPE

S}
96 97 98 99

m 1. Installazione meccanica

E possibile installare i convertitori di frequenza VLT 5000 in configurazioni di tipo lato contro lato. Per una
ventilazione corretta, & necessario disporre di uno spazio per la circolazione dell'aria di 100 mm al di sopra
e al di sotto del convertitore di frequenza (gli apparecchi 5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V e
5016-5062 550-600 V devono disporre di 200 mm, gli apparecchi 5072-5102 380-500 V di 225 mm).
Effettuare tutti i fori utilizzando le misure indicate nella tabella. Si noti la differenza nella tensione delle unita.
Posizionare il convertitore di frequenza sulla parete. Serrare le quattro viti.

Tutte le misure elencate di seguito sono espresse in mm.

VLT tipo A =] C a b

Bookstyle IP 20, 200—240 V, (Fig. 2) 2 5,5 o
5001 - 5003 395 90 260 384 70 ia;
5004 - 5006 395 130 260 384 70 O'*'% )
Bookstyle IP 20, 380-500 V (Fig. 2) s e
5001 - 5005 395 90 260 384 70

5006 - 5011 395 130 260 384 70

Compact IP 54, 200-240 V. (Fig. 3) R g

5001 - 5003 460 282 195 260 258 T

5004 - 5006 530 282 195 330 258 g 25
5008 - 5011 810 350 280 560 326 Fig. 2

5016 - 5027 940 400 280 690 375 5

Compact IP 54, 380-500 V (Fig. 3) ‘ b

5001 - 5005 460 282 195 260 258 &1 | 65
5006 - 5011 580 282 195 830 258 il o T 7/[&/
5016 - 5027 810 350 280 560 326 P ‘ 25*,0

5032 - 5062 940 400 280 690 375 P J Ee

5072 - 5102 940 400 360 690 375 10! it
Compact IP 20, 200-240 V (Fig. 4) R e
5001 - 5003 395 220 160 384 200 ) )
5004 - 5006 395 220 200 384 200 Fig. 3

5008 560 242 260 540 200 5 8.5
5011 - 5016 700 242 260 680 200 2 *ﬂ?
5022 - 5027 800 308 296 780 270 °
Compact IP 20, 380-500 V (Fig. 4) 3

5001 - 5005 395 220 160 384 200 | aA

5006 - 5011 395 220 200 384 200 i

5016 - 5022 560 242 260 540 200 = 2

5027 - 5032 700 242 260 680 200 S i i 1

5042 - 5062 800 308 296 780 270 i 8.5
5072 - 5102 800 370 335 780 330 Fig. 4
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m 2. Installazione elettrica, potenza

NOTA: | morsetti delle unita VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT 5001-5011, 380-500 V e VLT 5001-5011,
550-600 V sono staccabili

Collegare gli alimentatori di rete ai morsetti di rete L1, L2, L3 del convertitore di frequenza e al collegamento a
terra (figure 5-8). E disponibile un supporto per cavi a muro per le unita Bookstyle. Installare il cavo motore
schermato sui morsetti motore U, V, W, PE del convertitore di frequenza. Verificare che lo schermo sia
collegato elettricamente all'unita.

[ 11 T 1
7777 50
el

[

Fig. 5 Fig. 7
Bookstyle IP 20 Compact IP 20
5001-5011 380-500 V 5016-5102 380-500 V
5001-5006 200-240 V 5008-5027 200-240 V

5016-5062 525-600 V
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Compact IP 54
Fig. 6 5016-5062 380-500 V
Compact IP 20 e IP 54 5008-5027 200-240 V
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Compact IP 54
5072-5102 380-500 V
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m 3. Installazione elettrica, cavi di comando
Utilizzare un cacciavite per rimuovere il coperchio
anteriore situato al di sotto del quadro di comando.
NOTA: | morsetti sono staccabili. Collegare un
ponticello tra i morsetti 12 e 27 (Fig. 10)

Installare il cavo schermato nei morsetti 12 € 18 di
comando per I'avwiamento e l'arresto.

Fig. 10
m 4. Programmazione Impostare l'intervallo di frequenza e i tempi

Il convertitore di frequenza viene programmato della rampa (Fig. 11)
dal quadro di comando.

Riferimento min Parametro 204
Premere il tasto QUICK MENU. Viene visualizzato Riferimento max Parametro 205
il Menu rapido nel display. Scegliere i parametri Tempo rampa di Parametro 207
desiderati utilizzando le due frecce verso l'alto e accelerazione Parametro 208
verso il basso. Premere il tasto CHANGE DATA per Tempo rampa di
modificare un valore parametrico. | valori dati vengono decelerazione

modificati utilizzando le due frecce verso l'alto e verso
il basso. Premere i tasti Freccia a destra e Freccia

. . Impostare il Modo operativo, Parametro 002
a sinistra per spostare il cursore. Premere OK per

i . come Locale.
salvare I'impostazione del parametro.
fout 4
Impostare la lingua desiderata nel parametro 001.
Sono disponibili sei diverse opzioni: Inglese, tedesco,
francese, danese, spagnolo e italiano. f MAX.(202) 1

, , ) Rif.

Impostare i parametri del motore in base !

i : fM,N (104) 1
alla piastra motore:
Potenza motore Parametro 102 fMIN.(201) ]
Tensione motore Parametro 103
Frequenza motore Parametro 104 =s
Corrente motore Parametro 105 ' , ' "

s . Rampa di Rampa di
Velocita nominale del Parametro 106 accelerazione decelerazione
motore 1752004712 207/209 208/210

Fig. 11

m 5. Avviamento motore
Premere il tasto START per avviare il motore. Impostare
la velocita del motore nel Parametro 003.Verificare che
il verso di rotazione corrisponda a quello visualizzata
nel display. E possibile modificare il verso di rotazione
scambiando due cavi di fase del motore. Premere il tasto START per avviare I'Adattamento
automatico del motore (AMA).

Selezionare una Adattamento automatico del motore
(AMA) totale o ridotto nel Parametro 107.Per una
descrizione piu esaustiva dell’adattamento AMA, vedere
la sezione Adattamento automatico del motore, AMA.

Premere il tasto STOP per arrestare il motore.

Premere il tasto DISPLAY/STATUS per uscire
dal Menu rapido.

8 MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss
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m Documentazione disponibile
Qui di seguito & fornito un elenco della documentazione
disponibile sui VLT 5000. Notare che possono
verificarsi variazioni da un paese all’altro.

In dotazione con I'apparecchio:

Manuale di FUNZIONAMEBNTO  ...uuueeiiiiiiie e et e et e e e e e et e e e e e e s e e e s MG.51.AX.YY
VLT 5300 - 5500 Guida per MNNSTallaZIONE  .......eeiiiiiiiiiie e MG.56.AX.YY

Comunicazione con i VLT 5000:

Manuale VLT 5000 ProflousS  ..occoeeeieicc MG.10.EX.YY
Manuale VLT 5000 DEVICENET ....uuiiiiiiiiee e e e e e e e e e s MG.50.HX.YY
Manuale VLT 5000 LONWOIKS  ..uuuiiciiiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e e s MG.50.MX.YY
Manuale VLT 5000 MOODUS  ...coooiiiiiieee MG.10.MX.YY
Manuale VLT 5000 INTEIOUS oo MG.10.0X.YY

Applicazioni per VLT 5000:

Manuale dell’'opzione VLT 5000 SYNCPOS ...uiiiieiiiiiiiiiit ettt e e a e e e e e s s saaaraaaaee s MG.10.EX.YY
Manuale del controllore di posizionamento VLT 5000 ........ccooiiiiiiiiii e MG.50.PX.YY
Manuale del controllore di sincronizzazione VLT 5000 ........ccooiiiiiiiiiiieeeee MG.10.NX.YY
Opzione per la rotazione degli @Nelli ........oiiiiiiiiii e MI.50.2X.02
Opzione per la funzione di 0SCIlIAZIONE .........ooiiiiiii MI.50.JX.02
Opzione di controllo dell’avvolgimento e della tENSIONE  ........ooivviiiiiiiei e MG.50.KX.02

Istruzioni per i VLT 5000:

CONAIVISIONE AEI CAMCO ..t ettt et ettt e et e e e et e e e e e entb e e e anbe e e e aneees MIL50.NX.02 1
Resistori di frenatura VLT 5000  .....o.vviiiiiiiieeiii ettt ettt MI.90.FX.YY .S
Brake resistors for horizontal applications (VLT 5001-5011) (Resistori di frenatura per applicazioni orizzontali [VLT S
5001 - 5011], s0l0 in INQUA INGIESE € TEABSCA) ...iiiiiiiiiiiiiiiiiie e MI.50.SX.YY %
1[0 [N 1 i o T PSSR SPPPPRR MI.56.DX.YY S
Converter for encoder inputs (5V TTL to 24 V DC) (Convertitore di alimentazione encoder [da 5V TTL a 24 V CC],

SOIO DiIlINGUE INGIESE/TEAESCO)  iiiiiiiiiiie ettt e e e s e e e e e e s sttt e e e e e e s tbaaaaaeeeas MI.50.1X.51
Piastra posteriore per VLT Serie 5000 ....cooiiiiiiiii MN.50.XX.02

Altra documentazione sui VLT 5000:

Guida alla PrOgEHIAZIONE  ...viiieei ittt e et e e et e e e n e e e e MG.51.BX.YY
Integrazione di un VLT 5000 Profibus in un sistema Simatic S5 ........ccccooviiiiiiiiiccn MC.50.CX.02
Integrazione di un VLT 5000 Profibus in un sistema Simatic S7 ..........ooovviiiiieeiiieee e MC.50.AX.02
Montacarichi € VLT Serie BO00  ......uiiiiiiiiieiiieie ettt MN.50.RX.02

Materiale diverso (solo in lingua inglese):

Protection against electrical hazards (Protezione contro i pericolo provocati da scosse elettriche) ..... MN.90.GX.02
Choice of prefuses (Scelta dei Prefusibill) .......vvviiie i ———— MN.50.0X.02
VLT on 1T mMaiNS (VLT SU FEEEIT)  wovviieii ettt e e e e e e e s a e e e e e e s s e nraaaaaaaeeas MN.90.CX.02
Filtering of harmonic currents (Filtraggio delle correnti armoniche) ..., MN.90.FX.02
Handling aggressive environments (Gestione di ambienti riSChiosi) ..o, MN.90.I1X.02

CI-TI™ contactors - VLTe frequency converters (Contattori CI-TI™ - convertitori di frequenza VLTe) .. MN.90.KX.02
VLTe frequency converters and UniOP operator panels (Convertitori di frequenza VLT® e pannelli operatore UniOP)
........................................................................................................................................................... MN.90.HX.02

X = numero di versione YY = lingua

MG.51.A5.06 - VLT € un marchio brevettato Danfoss 9
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m Dati tecnici generali

Alimentazione di rete (L1, L2, L3):

Tensione di alimentazione apparecchi 200-240 V... 3 x 200/208/220/230/240 V £10%
Tensione di alimentazione apparecchi 380-500 V .......ccccoociiiiiiiieeiniiiiiinnn, 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
Tensione di alimentazione apparecchi 525-600 V .....ccccooieiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeee e, 3 x 525/550/575/600 V +10%
Frequenza di alimentazione ... 48-62 Hz +/- 1%

Sbilanciamento della tensione di alimentazione:

VLT 5001-5011, 380-500 V e 525-600 V e VLT 5001-5008, 200-240 V  ..ceeeiiiiiiiiiieiiiee e +2.0%
della tensione di alimentazione nominale

VLT 5016-5062, 380-500 V e 525-600 V e VLT 5008-5027, 200-240 V  ..oveiiiiiiiiiiiiieeiieee e +1.5%
della tensione di alimentazione nominale

VLT 5072-5500, 380-500 V e VLT 5032-5052, 200-240 V ........... +3.0% della tensione di alimentazione nominale
VLT 5075-5250, 525-600 V ....iviiiiiiiiiiiiiiiiiceeee e +3.0% della tensione di alimentazione nominale
Fattore di poteNZa realE (A) ....ccoiviiiiiiii i1 0.90 al carico nominale
Fattore di dislocazione di potenza (COS @) ..ooovveiiiiiiiiie e prossimo all'unita (>0.98)
N. di commutazioni sullingresso di alimentazione L1, L2, L3 ... ca. 1 volta/min.

Vedere la sezione Condizioni speciali della Guida alla progettazione

VLT Dati di potenza Dati di potenza dei VLT (U, V, W):

TENSIONE Qi USCITA 1o 0-100% della tensione di rete
Frequenza di uscita, VLT 5001-5027, 200-240 V ....iiiiiiiieeiiiiiiiiee e eivan e 0-132 Hz, 0 -1000 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5032-5052, 200-240 V ...iuiiiiiiiiiiiiiiiiccee e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5001-5052, 380-500 V ...ioviiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5062-5102, 380-500 V... .uiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeiiiiee e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5122-5302, 380-500 V' ....eiiiiiiiiieiiiiie ettt 0-132 Hz, 0-800 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5350-5500, 380-500 V ...ccoiiiiiiiiiiiii 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5001-5011, 525-600 V ...cooiiiiiiiiiiii 0-132 Hz, 0-700 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5016-5052, 525-B00 V ....ociiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeees e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Frequenza di uscita, VLT 5062-5250, 525-B00 V' .....uviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeee e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Tensione nominale del motore, apparecchi 200-240V ... 200/208/220/230/240 V
Tensione nominale del motore, apparecchi 380-500 V' ......oovvveiiiiiiiiiiiiieiiiiiees 380/400/415/440/460/480/500 V
Tensione nominale del motore, apparecchi 525-600 V ......cvviiiiiiiiiiiee e 525/550/575V
Frequenza nominale del MOTOIE .....coooiiiiiiii 50/60 Hz
COMMUEAZIONE SUIMUSCITA  +.viieeiiiiiiieiiii ettt e e e ettt e e e e e ettt e e e e s nsbbbeeeeeeesannnees lllimitata
TeMPI i FAMPA oo 0.05-3600 sec.

Caratteristiche di coppia:

Coppia d’avwiamento, VLT 5001-5027, 200-240 V e VLT 5001-5302, 380-500 V .....ccevvvvreeinunnen. 160% per 1 min.
Coppia d’aviamento, VLT 5032-5052, 200-240 V e VLT 5350-5500, 380-500 V ....ccccvvvveeeeeiiinnns 150% per 1 min.
Coppia di aviamento, VLT 5001-5250, 525-B00 V ....ciiiiiiiiiiiiiiiiiev e 160% per 1 min.
COoppIa di AVVIAMENTO  11iiiiiiiiiiiiiii ettt ————————————— 180% per 0,5 s.
(@70 o] o)F=We [ IF=Teler=) =Tz Vd (o] o1 PP 100%
Coppia di sovraccarico, VLT 5001-5027, 200-240 V e VLT 5001-5302, 380-500 V

€ VLT 5001-5250, 525-B00 V  ..itiiiiiiiiiii ettt ettt e et e e et e e e e e e e et e e e e et e e e et e e e e abraeeaararaaas 160%
Coppia di sovraccarico, VLT 5032-5052, 200-240 V e VLT 5350-5500, 380-500 V ...coiiiiiiiiiiiieiniiiieeniiieene 150%
Coppia d'arresto a 0 giri/m (ANEIIO CRIUSO) ...vvvviiieeiiiiiiiiiit et e e st e e e e s aanee 100%

Le caratteristiche di coppia indicate sono per convertitori di frequenza con coppia di sovraccarico elevata
(160%,). Con coppia di sovraccarico normale (110%,), i valori sono inferiori.
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Frenata a un livello elevato di coppia di sovraccarico

VLT® Serie 5000

Tempo di ciclo (s) Ciclo di frenata al 100% Ciclo di frenata in caso di
della coppia sovraccoppia (150/160%)
200-240 V
5001-5027 120 Continuo 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V
5001-5102 120 Continuo 40%
5122-5252 600 Continuo 10%
5302 600 40% 10%
5350-5500 300 10% 10%
525-600 V
5001-5062 120 Continuo 40%
5075-5250 300 10% 10%

Scheda di controllo, ingressi digitali:

Numero degli ingressi digitali programmabili ........ooeei i 8
NL NOISET ottt et e e e 16, 17,18, 19, 27, 29, 32, 33
Livello di teNSIONE oo 0-24 V CC (logiche positive PNP)
LIVElO di tENSIONE, "0 IOGICO .uutitiiiiie et ettt e e ettt e e e e ettt e e e e e e bbbttt e e e e e s sttt beeaaeeesannne <5V CC
LIVENO di tENSIONE, "1 IOGICO uvtttrriteeeeseeiititt s e e e e e e ettt e e e e e e et a e e e e e st a e e e e e s s tbb b s aaaaaeeessastbneaaaaeesaanes >10V CC
TensioNe MASSIMA SUININGIESSO  ...vvvieiiiiiie ettt e ettt e ettt e e e e bbbt e e e bt et e e e bareeeannereas 28V CC
Resistenza all'iNngreSS0, Ri ..ooooiiiiiiiiiei 2 k2
TempPO di SCANSIONE PEF INGIESSO  ..vveieiiiiitiiieteeaee bttt e e e e sttt et e e s bbbttt e e e e e s bbbt e et e e e s s s bbb et e eeessanbbbeees 3 msec.

Isolamento galvanico affidabile: Tutti gli ingressi sono isolati galvanicamente dalla tensione di
alimentazione (PELV). Inoltre, gli ingressi digitali possono essere isolati dagli altri morsetti sulla scheda
di controllo collegando un’alimentazione 24 VV CC esterna e aprendo lo switch 4. | modelli VLT
5001-5250 e 525-600 V non sono conformi ai requisiti PELV.

Scheda di controllo, ingressi analogici:

N. di ingressi in tensione/termistori analogici ProgrammMaili .........ooviieiiiiiiiie e 2
N L MIOFSETH ettt ettt ettt e e 53, 54
LIVEIO i TBNSIONE ittt e e e e et e e e e e e ettt a e e e e et aaeaaeaas 0 - 10V CC (scalabile)
Resistenza all'ingreSS0, Ri .ooooiiiiiieeii 10 k2
Numero degli ingressi di corrente analogici programmabili ... 1
Lo T= A (o T PP PP P P PUPRPPPRPI 60
INtervallo di COMMENTE oo 0/4 - £20 mA (scalabile)
ResiSteNza alliNGreSS0, Ri .oiii i e 200 ©2
RISOIUZIONE . 10 bit + segno
Precisione SUINNGIESSO  ..vvviiiiiiiiiii e Errore max 1% dell'intera scala
TemMPO di SCANSIONE PEI INGIESSO  iiiiiiiiie et e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaeas 3 msec.
N MOFSET Tl MMASSA ..eeiiriie ittt e e et e et e ettt e e ekt e e et e e e et e s e e e s e e s 55

Isolamento galvanico affidabile. Tutti gli ingressi analogici sono isolati galvanicamente dalla tensione
di alimentazione (PELV)* nonché dagli altri ingressi e uscite.
* I modelli VLT 5001-5250 e 525-600 V' non sono conformi ai requisiti PELV.
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VLT® Serie 5000

Scheda di controllo, ingresso impulsi/encoder:

N. di ingressi impulsi/encoder programmabili ..........uueeiiiee e e a e 4
L MIOFSETL ettt et 17, 29, 32, 33
Frequenza massima SuUl MOrSetio 17 oo 5 kHz
Frequenza massima sui morsetti 29, 32, 33 ... 20 kHz (collettore aperto PNP)
Frequenza massima sui MOrsetti 29, 32, 83 ...iiiiiiiiiiiiiiiiiee et 65 kHz (Push-pull)
LIVENO di TBNSIONE  iiiiiiiiiec et e e 0-24 V CC (logiche positive PNP)
LiVEllo di tENSIONE, "0 IOGICO .uuvrrrirtieeeeeetitit et e e e e e ettt e e e e e e e ettt e e e e e e et bb bt e e e e e e e s stbb bt e aeeaaeessanstanaaaaeeesannnes <5V CC
LIVENO di TENSIONE, "7 IOGICO 1utitieiiiie e e i ittt ettt e e e e ettt e e e e e st bttt e e e e e e s e nnbbbbeeteeeesannnes >10V CC
Tensione MAasSSIMA SUITINGIESSO  ...veiiiiiiiiiiiiie ettt e e et e e e e e e bbbt e e e e e e e e et bbb et aeeeeaanntabnn s 28V CC
ResiStenza alliNGreSS0, Ri .oooiiiiiiiiiii e 2 k2
TemMPO di SCANSIONE PEI INGIESSO iiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaeas 3 msec.
RISOIUZIONE . 10 bit + segno
Precisione (100-1 kHz) morsetti 17, 29, 33 ..o Errore max: 0,5% dell'intera scala
Precisione (1-5 kHz) morsetto 17 ..o Errore max: 0,1% dell'intera scala
Precisione (1-65 kHz) morsetti 29, 33 ... Errore max: 0,1% dell'intera scala

Isolamento galvanico affidabile: Tutti gli ingressi impulsi/encoder sono isolati galvanicamente dalla tensione di
alimentazione (PELV)*. Inoltre, gli ingressi impulsi ed encoder possono essere isolati dagli altri morsetti sulla
scheda di controllo collegando un’alimentazione 24 'V CC esterna e aprendo lo switch 4.

* I modelli VLT 5001-5250 e 525-600 V non sono conformi ai requisiti PELV.

Scheda di controllo, uscite digitali / impulsi e analogiche:

N. di uscite digitali € analogiche programmabili ..........ueviiiiiii 2
[N TR 8 0T €T (PR 42,45
Livello di tensione sull'uscita digitale/IMPUIST .........coiiiiiiiiieei e 0-24VCC
Carico minimo verso massa (morsetti 39) all'uscita digitale/ad iImMPUIST ..o, 600 ©2
Campi di frequenza (uscita digitale usata come USCIta IMPUISI) ...vvvvviiiiiiiiiiiii e 0-32 kHz
Intervallo di corrente SUllFUSCIta @NalOGICA ....viiviiiiiiiiiiiie it e e 0/4 - 20 mA
Carico massimo verso massa (morsetti 39) all'uscita analogiCa .........coviiiiiiiiiiiiiiiiii e 500 ©2
Precisione dell’'uscita analogiCa ..........ccooiiiiiiiiiiiiiiiiie e Errore max: 1,5% dell'intera scala
Risoluzione sull’USCita @aNalOgICa. ....coeiiiiiii i 8 bit

Isolamento galvanico affidabile: Tutti gli ingressi digitali e analogici sono isolati galvanicamente dalla
tensione di alimentazione (PELV)* nonché dagli altri ingressi e uscite.
* I modelli VLT 5001-5250 e 525-600 V non sono conformi ai requisiti PELV.

Scheda di controllo, alimentazione 24 V CC:

NP 8 a1 (PR 12,13
Carico max (protezione dai COTOCICUILI) ...uuvvriiiieesiiiiiiiit et e e e e s e e e e e e aeeaeeesaannes 200 mA
N. I MOISEL T MASSA  ...vviiiiiiiee ittt ettt e st e sttt e et e s nnnne e e e e 20, 39

Isolamento galvanico affidabile: L’alimentazione 24 VV CC e isolata galvanicamente dalla tensione di
alimentazione (PELV)* ma ha lo stesso potenziale delle uscite analogiche.
* I modelli VLT 5001-5250 e 525-600 V non sono conformi ai requisiti PELV.

Scheda di comando, comunicazione seriale RS 485:

N MOISEH oo 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Isolamento galvanico affidabile: Isolamento galvanico totale.
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VLT® Serie 5000

Uscite relé:

N. di usCite a relé ProgramMADIli ..........coiuriie e e e et e e e et ae e s aaaaeanaaae 2
N. morsetti, scheda di COMAaNAO ..o 4-5 (chiusura)
Carico max morsetti (CA) su 4-5, scheda di cOmando ..........cccccvvvvviiiiiiiiiiiiii s 50V CA, 1 A 50 VA
Carico max morsetti (CC-1 (IEC 947)) su 4-5, scheda di comando .........ccccvvvvvvvvvvvvviviriiiininnnns 75V CC, 1A 30W
Carico max morsetti (CC-1) su 4-5, scheda di comando per applicazioni UL/cUL ... 30V CA, 1 A/42,5VCC, 1A
N. morsetti, scheda di POIENZA .....c.uviiiiiiiii e 1-3 (apertura), 1-2 (chiusura)
Carico max morsetti (CA) su 1-3, 1-2, scheda di potenza e schedarele ..........cccccovviivvnnnnn. 240V CA, 2 A, 60 VA
Carico max morsetti CC-1 (IEC 947) su 1-3, 1-2, scheda di potenza e schedarele ..........ccccvvvvvvvnnnns 50VDC,2A
Carico min morsetti su 1-3, 1-2, scheda di potenza e schedarele ..................... 24V CC 10 mA, 24V CA 100 mA

Morsetti resistenza freno (solo apparecchi SB ed EB):
NP 8 a1 (PR 81, 82

Alimentazione 24 Volt CC esterna:

N L MIOFSETH ettt ettt ettt e e 35, 36
Intervallo di tENSIONE  ..ocooiiiieee 24V CC +£15% (max. 37 V CC per 10 s)
ONAUIAZIONE TENSIONE MIAX  11tteeeiiitiiiiittee e s s e ettt e e e e e s ettt aaeaa s s eteaeaeaaasttaa et aaeaeaassttesbbaaeeeeesssssssanaaaaeeesaannes 2V CC
CONSUMO ENEIGETICO  uvviiiiiiiieei ittt 15 W -50W (50 W all'avviamento, 20 ms)
PrefUsibile MiN. o 6 Amp

Isolamento galvanico affidabile: Isolamento galvanico totale se I'alimentazione 24 VV CC esterna e anche del tipo PELV.

Lunghezze, sezioni e connettori dei cavi:

Lunghezza max cavo motore, Cavo SCREIMAO ....coooiiiii i 150 m
Lunghezza max cavo motore, Cavo NON SChEIMIALO  ..coiiii i, 300 m
Lunghezza max cavo motore, cavo schermato VLT 5011 380-500 V ...vvvviiiiiiiiiiiiiiiiiieee e 100 m
Lunghezza max cavo motore, cavo schermato VLT 5011 550-600 V e VLT 5008, modalita sovraccarico normale,

Y24 T P PPPPRPNt 50 m
Lunghezza max cavo freno, Cavo SChEMMEALO  ....ccoiiiiiii 20m

Lunghezza max cavo condivisione del carico, cavo schermato ... 25 m dal convertitore di frequenza alla barra CC.
Sezione max dei cavi per motore, freno e condivisione del carico, vedere i dati elettrici
Sezione max cavi per I'alimentazione 24 V CC esterna

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V ........cccuveee 4 mmz2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5500 380-500 V; VLT 5075-5250 525-600 V .............. 2,5 mm2 /12 AWG
Sezione max Per i Cavi di CONTIONO ..vviiiiee it aaee s 1.5 mm2/16 AWG

Sezione max dei cavi di COMUNICAZIONE SEHAIE  ...vvvueieeee et 1,5 mm?2 /16 AWG
Per la conformita allo standard UL/cUL e necessario utilizzare cavi appartenenti alla classe di temperatura 60/75°C
(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V, 525 - 600 V e VLT 5001 - 5027 200 - 240V).

Per la conformita allo standard UL/cUL & necessario utilizzare cavi appartenenti alla classe di temperatura 75°C
(VLT 5072 - 5500 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5075 - 5250 525 - 600 V).

| connettori vanno utilizzati sia per i cavi in rame che per i cavi in alluminio, a meno che non diversamente specificato.

Precisione della visualizzazione su display (parametri 009-012):

Corrente motore [6] 0-140% del cariCo ..........ovvvvvvvvvvviviriinnnns Errore max: +2.0% della corrente di uscita nominale
Coppia % [7], -100 - 140% del cariCo .........ccccvvvvvvviririrrinnnns Errore max: £5% delle dimensioni nominali del motore
Potenza [8], potenza HP [9], 0-90% del CariCo .......cccccvvvviviiiiiiiiiii Errore max: £5% dell’'uscita nominale
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VLT® Serie 5000

Caratteristiche di comando:

(0= (a g ool i =To V1Y o V2= L OO PRSP 0 - 1000 Hz
Risoluzione sulla frequenza di USCITa ......coooiiiiiiii +0,003 Hz
Tempo dirisposta del SIStEMa ... 3ms
Velocita, intervallo di controllo (anello aperto) .........ccceeeeeiii 1:100 della velocita di sincronizzazione
Velocita, intervallo di controllo (anello Chius0) ....coovvveeiiiiieiiiiieeeee, 1:1000 della velocita di sincronizzazione
Velocita, precisione (@nello aperto) .....cccvvvvieeiiiiiiiiiiie e < 1500 giri/min: errore max + 7.5 giri/min

......................................................................................... >1500 giri/m: errore max + 0,5% della velocita corrente
Velocita, precisione (@anello chiuso) .......ccccci < 1500 giri/min: errore max + 1,5 giri/min

......................................................................................... >1500 giri/m: errore max + 0,1% della velocita corrente
Precisione di comando della coppia (anello aperto) ............. 0 -150 giri/m: errore max +20% della coppia nominale

..................................................................................... 150 -1500 giri/m: errore max +10% della coppia nominale

........................................................................................... >1500 giri/m: errore max +20% della coppia nominale
Precisione di comando della coppia (retroazione della velocita) ................... errore max 5% della coppia nominale
Tutte le caratteristiche di comando si basano su un motore asincrono quadripolare

Parti esterne:

Protezione (in funzione della potenza) ........ccccvvviieiiiiiiiiiie e IP 0O, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Test divibrazione ........cccccevviiiiiiiiinnnnn, 0,7 g eff. 18-1000 Hz casuale. 3 direzioni per 2 ore (IEC 68-2-34/35/36)
Umidita relativa massima .......cccceeiiiiiiiiiieee e 93 % (IEC 68-2-3) per immagazzinamento/trasporto
Umidita relativa massima ............cccccevvvvee, 95% senza condensa (IEC 721-3-3; classe 3K3) per il funzionamento
Ambiente aggressivo (IEC 721 - 3 = 3) v Classe senza rivestimento 3C2
Ambiente aggressivo (IEC 721 - 3 = 3) i Classe con rivestimento 3C3
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1(coppia variabile elevata 160%) .... Max. 45°C (media nelle 24 ore max 40°C)
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1(coppia di sovraccarico elevata 110%) ....ccccvvviiiiieeeiiiiiiiiiieeee i Max
40°C (media nelle 24 ore max. 35°C)

Temperatura ambiente IP 54 (coppia di sovraccarico elevata 160%) ..... Max 40°C (media nelle 24 ore max. 35°C)
Temperatura ambiente IP 54 (coppia di sovraccarico normale 110%) ..... Max 40°C (media nelle 24 ore max. 35°C)
Temperatura ambiente IP 20/54 VLT 5011 500V ..., Max 40°C (media nelle 24 ore max. 35°C)
Per la riduzione di potenza in caso di temperatura ambiente elevata, consultare la Guida alla progettazione
Temperatura ambiente minima a pieno fuNZiIoNamENTO ..o 0°C
Temperatura ambiente minima a prestazioni NAOE ... -10°C
Temperatura durante I'immagazzinamento/traSPOrto .......oocivviiiieiiiiiie e -25 - +65/70°C
Altezza massima al di sopra del IVEIIO DBl MAIE ........uviiiiiiiiiiiiiiiii e aaaaaa 1000 m
Per la riduzione di potenza in caso di altitudine oltre i 1000 m, consultare la Guida alla progettazione.

Standard EMC applicati, EMISSIONi ..........ccoceeiiiieiiiiinenns EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Standard EMC applicati, Immunita ..........cccceeerinnnee. EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12
Vedere la sezione Condizioni speciali della Guida alla progettazione
Gli apparecchi VLT 50071-5250, 525 - 600 V non sono conformi alle direttive sulla bassa tensione o a quelle EMC.
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VLT® Serie 5000

Protezione dei VLT Serie 5000:

* Protezione termica elettronica del motore contro il sovraccarico.

« |l monitoraggio della temperatura del dissipatore di calore garantisce il disinserimento del convertitore di
frequenza se la temperatura raggiunge i 90°C con le protezioni IP 00, IP 20 e Nema 1. Con la protezione IP
54, la temperatura di disinserimento & di 80°C. La temperatura eccessiva puo essere eliminata solo quando
la temperatura del dissipatore di calore scende sotto i 60°C. Il VLT 5122-5172, 380-500 V si disinserisce
a 80° e puo essere ripristinato quando la temperatura &€ scesa sotto i 60°C. Il VLT 5202-5302, 380-500 V
si disinserissce a 105° e pu0 essere ripristinato quando la temperatura & scesa sotto i 70°C.

e |l convertitore di frequenza ¢ protetto dai cortocircuiti sui morsetti del motore U, V, W.

« |l convertitore di frequenza & protetto dai guasti di terra sui morsetti del motore U, V, W.

« | monitoraggio della tensione del circuito intermedio garantisce il disinserimento del convertitore di frequenza
VLT se la tensione del circuito intermedio diventa eccessivamente alta o eccessivamente bassa.

e Se manca una fase del motore, il convertitore di frequenza si disinserisce; vedere |l
parametro 234 Monitoraggio fase motore.

e Incaso di un guasto di rete, il convertitore di frequenza € in grado di effettuare una fermata in rampa controllata.

e Se manca una fase di rete, il convertitore di frequenza si disinserira quando il motore viene messo sotto carico.
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VLT® Serie 5000

m Dati elettrica

m Bookstyle e Compact: Alimentazione di
rete 3 x 200 - 240 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Corrente di uscita vern [A] 8.7 54 7.8 10.6 12.5 15.2
lvir, max (60 s) [A] 5.9 8.6 125 17 20 24.3
Potenza sviluppata (240 V) Svirn [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Potenza all’albero tipica Pvitn [kKW]  0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
Potenza all’albero tipica Purn [HP] 1 1.5 2 3 4 5
Sezione trasversale max dei cavi motore,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
freno e condivisione del carico [mm 2 [/[AWG]? )
Corrente d'ingresso nominale (200 V)iLn [A] - 3.4 4.8 7.1 9.5 1.5 14.5
Sezione trasversale
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
max del cavo [mm?2 [/[AWG] 2)
H Prefusibili max [/ULY [A] - 16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
L]
%§% Rendimento3 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
8>
u?uu Peso IP 20 EB Bookstyle kgl 7 7 7 9 9 9.5
Peso IP 20 EB Compact kgl 8 8 8 10 10 10
Peso IP 54 Compact kgl 115 1.5 115 135 135 135
Perdita con
W] 58 76 95 126 172 194
carico max.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ P 20/ IP 20/ IP 20/
Protezione
P54 P54 P54 P54 P54 P54

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibill.
2. American Wire Gauge.
3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 200-240 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita vt [A] 32 46 61.2 73 88
IviT, max (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Potenza sviluppata (240 V) SviTn [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Potenza all'albero tipica Pvirn [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Potenza all'albero tipica Pvirn [HP] 10 15 20 25 30
el Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
B Corrente di uscita IviTN [A] 25 32 46 61.2 73
— lvit, max (B0 s) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
»%z Potenza sviluppata (240 V) SuTn [KVA] 10 13 19 25 30
Potenza all’albero tipica Pvitn [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
I Potenza all'albero tipica Pvirn [HP] 7.5 10 15 20 25
Sezione trasversale max dei cavi motore, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
freno e condivisione del carico [mm?2 /AWG]29) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Sezione trasv. min dei cavi motore, freno e
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
condivisione del carico® [mm?2 /AWG]2)
Corrente d'ingresso nominale (200 V) ILN [A] 32 46 61 73 88
Sezione trasversale max del cavo, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
potenza [mm?2 J/[AWG]2) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Prefusibili max [-)/ULY [A] 50 60 80 125 125
E Rendimento® 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
% Peso IP 20 EB €] 21 25 27 34 36
gﬂfm Peso IP 54 kgl 38 40 53 55 56
Perdita di potenza al carico max.
* - coppia di sovraccarico W]
340 426 626 833 994
elevata (160 %)
- coppia di sovraccarico W]
426 545 783 1042 1243

normale (110 %)

IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

Protezione

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti per la conformita con IP 20. Osservare sempre le norme
nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. | cavi in alluminio con sezione trasversale superiore ai 35 mm2 vanno collegati utilizzando un connettore Al-Cu.
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 200-240 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5032 5042 5052
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita vt [A] (200-230 V) 115 143 170
I, max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
vn [A] (231-240 V) 104 130 154
lvit, Max (60 s) [A] (231-240V) 115 143 170
Uscita Swirn [KVA] (208 V) 41 52 61
Svirn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Potenza all'albero tipica [HP] (208 V) 40 50 60
Potenza all'albero tipica [kW] (230 V) 30 37 45
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente di uscita vitn [A] (200-230 V) 88 115 143
lviT, max [A] (200-230 V) 132 173 215
vt [A] (231-240 V) 80 104 130
T, max [A] (231-240 V) 120 285 195
Uscita Svitn [KVA] (208 V) 32 41 52
Swrn [KVA] 230 V) 35 46 57
Swirn [KVA] (240 V) 33 43 54
Potenza all’albero tipica [HP] (208 V) 30 40 50
kW] 230 V) 22 30 37
Sezione trasv. max del cavo al motore e [mm?2 4.6 120
condivisione carico [AWG]2/4.6 300 mcm
[mm?2 4.6 25
Sezione trasv. max dei cavi al freno
[AWG]24.6 4
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente d'ingresso nominale ILN [A] (230 V) 101.3 126.6 149.9
Coppia di sovraccarico normale (150 %):
Corrente d'ingresso nominale ILN [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Sezione trasversale max del cavo [mm?2]4.6 120
alimentazione di tensione [AWG]2/4.6 300 mecm
E Sezione trasv. max dei cavi al motore, [mm2]4.6 6
El%lg alimentazione di tensione, freno e [AWG]2/4.6 8
SD%DD condivisione del carico
Prefusibili max (rete) [-//UL [Al' 150/150 200/200 250/250
Rendimento3 0,96-0,97
Perdita di potenza Sovraccarico normale [W] 1089 1361 1612
Sovraccarico elevato [W] 838 1089 1361
Peso IP 00 [kg] 101 101 101
Peso IP 20 Nema1t [kg] 101 101 101
Peso IP 54 Nemai2 [kg] 104 104 104
Protezione IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione massima dei cavi & la sezione massima consentita per I'installazione sui morsetti. La sezione minima dei cavi € la sezione minima consentita.

Osservare sempre le norme nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. Peso senza contenitore originale.

6. Perno di collegamento: M8 Freno: M6.
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VLT® Serie 5000

m Bookstyle e Compact, alimentazione di
rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5001 5002 5003 5004
Corrente di uscita vt [A] (380-440V) 2.2 2.8 41 5.6
T, max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 45 6.5 9
TN [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 48
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500V) 3 4.2 5.5 7.7
Uscita Swvirn [KVA] (380-440V) 1.7 21 3.1 4.3
Svitn [KVA] (441-500V) 1.6 2.3 2.9 42
Potenza all'albero tipica Pyirn [KW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Potenza all’albero tipica Pyirn [HP] 1 1.5 2 3
Sezione trasversale max dei cavi motore,
freno e condivisione del carico [mm2 J/[AWG]? ) 410 410 410 410
Corrente d'ingresso nominale ILN [A] (380V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A]l (460 V) 1.9 2.5 3.4 4.8
e_J Sezione trasversale max del cavo, potenza [mm?2 [/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
Prefusibile max. [-J/ULY [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
E§% Rendimento 3 0.96 0.96 0.96 0.96
SDDDD Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Peso IP 54 Compact [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Perdita di potenza al carico W]
55 67 92 110
max
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Protezione
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.
2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.
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VLT® Serie 5000

Bookstyle e Compact, alimentazione di
rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5005 5006 5008 5011
Corrente di uscita lviTn [A] (380-440V) 7.2 10 13 16
Ivit, max (60 s) [A] (380-440 V) 11.56 16 20.8 25.6
vt [A] (441-500V) 6.3 8.2 11 14.5
T, Max (60 s) [A] (441-500 V) 10.1 13.1 17.6 23.2
Uscita Suitn [KVA] (380-440V) 5.5 7.6 9.9 12.2
SviTN [KVA] (441-500 V) 6.5 7 9.5 12.6
Potenza all’albero tipica Pvitn (kW] 3.0 4.0 55 7.5
Potenza all'albero tipica Purn [HP] 4 5 7.5 10
Sezione trasversale max dei cavi motore,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno e condivisione del carico [mm? J/[AWG]? )
Corrente d'ingresso
LN [A] (380V) 7 9.1 12.2 15.0
nominale
ILN [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
H Sezione trasversale max del cavo, potenza [mm? [/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
EE[ Prefusibile max. [-J/ULY [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
a6 Rendimento 0.96 0.96 0.96 0.96
0ooo
Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Peso IP 54 EB Compact [kg] 12 14 14 14
Perdita di potenza al carico W
139 198 250 295
max.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Protezione
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.
2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5016 5022 5027
Coppia variabile normale (110 %):
Corrente di uscita lvirn [A] (380-440 V) 32 37.5 44
T, Max (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 413 48.4
it [A] (441-500 V) 27.9 34 4.4
Ivit, Max (B0 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 45.5
Uscita Swvirn [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
Svitn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Potenza all’albero tipica Pvirn [kW] 15 18.5 22
Potenza all'albero tipica Pvirn [HP] 20 25 30
=] Coppia variabile elevata (160 %):
:mu Corrente di uscita IvirN [A] (380-440 V) 24 32 37.5
LT, MaX (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%; TN [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
lvr, max (B0 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
' Uscita Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24 .4 28.6
SviTn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Potenza all'albero tipica Pvirn [KW] 11 15 18.5
Potenza all'albero tipica Pvirn [HP] 15 20 25
Sezione trasversale max dei cavi motore, IP 54 16/6 16/6 16/6
freno e condivisione del carico [mm2 J/[AWG]? IP 20 16/6 16/6 35/2
Sezione trasv. min dei cavi motore,
freno e condivisione del carico [mm2]/[AWG]2) 4) 10/8 10/8 10/8
Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILn [A] (460 V) 27.6 34 41
Sezione trasversale max del cavo, IP 54 16/6 16/6 16/6
F potenza [mm 2 J/[AWG] IP 20 16/6 16/6 35/2
] Prefusibili max [-/ULY [A] 63/40 63/50 63/60
28 Rendimento? 0.96 0.96 096
s Peso IP 20 EB [kgl 21 22 27
Peso IP 54 [kal 41 41 42
» Perdita di potenza al carico max.
- coppia variabile elevata (160 %) W] 419 559 655
- coppia variabile normale (110 %) W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Protezione
IP 54 IP 54 IP 54

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti per la conformita con IP 20. Osservare sempre le norme

nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.
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VLT® Serie 5000

Compact, alimentazione di rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5032 5042 5052
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita it [A] (380-440 V) 61 73 90
v, max (B0 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
vitN [A] (441-500 V) 54 65 78
v, max (B0 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Uscita SviTn [kVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Potenza all’albero tipica Pyt [KW] 30 37 45
] Potenza all’albero tipica Pyitn [HP] 40 50 60
=] Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
:mu Corrente di uscita it [A] (380-440 V) 44 61 73
Ivir, max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
»%: vt [A] (441-500 V) 41.4 54 65
v, max (B0 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
| Uscita Svitn [kVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
SviTn [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Potenza all’albero tipica Pyt [KW] 22 30 37
Potenza all’albero tipica Pyt [HP] 30 40 50
Sezione trasversale max dei cavi motore, IP 54 35/2 35/2 50/0
freno e condivisione del carico [mm? J/[AWG]?9) P20 35/2 35/2 50/0
Sezione trasv. min dei cavi motore,
freno e condivisione del carico [mm? J/[AWG]24) 10/8 10/8 16/6
Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 77
Sezione trasversale max del cavo IP 54 35/2 35/2 50/0
5 3 potenza[mm 2 [/[AWG]?) 9 IP 20 35/2 35/2 50/0
% Prefusibili max /UL [A] 80/80 100/100  125/125
] Rendimento?® 0.96 0.96 0.96
§§§ Peso IP 20 EB kgl 28 41 42
Bo00 Peso IP 54 kal 54 56 56
Perdita di potenza al carico max.
» - coppia di sovraccarico elevata (160 W]
768 1065 1275
%)
- coppia di sovraccarico normale (110 W]
1065 1275 1571
%)
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Protezione
IP 54 IP 54 IP 54

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti per la conformita con IP 20. Osservare sempre le norme

nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. | cavi in alluminio con sezione trasversale superiore ai 35 mm?2 vanno collegati utilizzando un connettore Al-Cu.
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VLT® Serie 5000

Compact, alimentazione di rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5062 5072 5102
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita vt [A] (380-440 V) 106 147 177
Ivit, max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
vt [A] (441-500 V) 106 130 160
vt max (60 s) [A] (441-500 V) 17 143 176
Uscita SviTn [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [kVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Potenza all'albero tipica Pvirn [kW] (400 V) 55 75 90
Pyt [HP] (460 V) 75 100 125
Pyvitn [KW] (500 V) 75 90 110
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente di uscita lviTn [A] (380-440 V) 90 106 147
LT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
TN [A] (441-500 V) 80 106 130
LT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Uscita Svizn [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Svitn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Potenza all'albero tipica Pvitn [kW] (400 V) 45 55 75
Pt [HP] (460 V) 60 75 100
Pvitn [KWI] (500 V) 55 75 90
150/300  150/300
Sezione trasversale max dei cavi motore, IP 54 50/09)
mcm6) mcm6)
120/250  120/250
freno e condivisione del carico [mm? J/[AWG]? P20 50/05)
mcmb) mcmb)
Sezione trasv. min dei cavi motore,
freno e condivisione del carico [mm?2 J/[AWG]4 16/6 25/4 25/4
Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (380 V) 104 145 174
LN [A] (460 V) 104 128 158
150/300  150/300
Sezione trasversale max del cavo IP 54 50/09
mecm mecm
F 120/250  120/250
potenza[mm 2 //[AWG]?) IP 20 50/05)
[ ] mcm®) mcm®)
E@E Prefusibili max [/ULY [A] 160/150 225/225  250/250
P Rendimentod 5097 5097 5097
Peso IP 20 EB kgl 43 54 54
» Peso IP 54 kgl 60 77 77
Perdita di potenza al carico max.
" A - coppia di sovraccarico elevata (160 %) [W] <1200 <1200 <1400
- coppia di sovraccarico normale (110 W]

<1400 <1400 <1600
%)

P20/ P20/ P20/
1P 54 P 54 P 54

Protezione

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.
2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti per la conformita con IP 20. Osservare sempre le norme
nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. | cavi in alluminio con sezione trasversale superiore ai 35 mm?2 vanno collegati utilizzando un connettore Al-Cu.

Non utilizzato.

6. Freno e condivisione del carico: 95 mm2 / AWG 3/0
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5122 5152 5202 5252 5302
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita IviTn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
IviT max (60 s) [A] (380-440V) 233 286 347 434 528
it [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
Ivi T mMax (60 s) [A] (441-500V) 209 264 332 397 487
Uscita Svizn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svirn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Svizn [KVA] (600 V) 165 208 262 313 384
Potenza all'albero tipica [KW] (400 V) 110 132 160 200 250
[HP] (460 V) 150 200 250 300 350
[KW] (500 V) 132 160 200 250 315
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente di uscita IviTn [A] (380-440V) 177 212 260 315 395
IviT, max (B0 s) [A] (380-440V) 266 318 390 473 593
vitn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 240 285 360 453 542
Uscita Svizn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svitn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svizn [KVA] (600 V) 139 165 208 262 313
Potenza all’albero tipica [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HP] (460 V) 125 150 200 250 300
[KW] (500 V) 110 132 160 200 250
[mm?2]4.6 2 x 185
Sezione del cavo al motore
[AWG]24.6 2 x 350 mcm
Sezione trasv. max del cavo al [mm?2]4.6 2 x 185
freno e condivisione del carico [AWG]24.6 2 x 350 mem
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
ILn [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente d'ingresso nominale LN [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
ILn [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
Sezione trasversale max del [mm?2)4.6
2 x 185
F cavo [AWG]246
2 x 350 mcm
] alimentazione di tensione
88 Sezione trasversale min. dei [mm2]4.6 35
uqu'?: cavi motore e alimentazione [AWG]24.6 2
Sezione minima del cavo al [mm?2]4.6 10
» motore e condivisione carico [AWG]24.6 8
300/ 350/ 450/ 500/ 630/
Prefusibili max (rete) [-]/UL A"
300 350 400 500 600
Rendimentod 0,98
Perdita di potenza Sovraccarico normale W] 2619 3309 4163 4977 6107
Sovraccarico elevato [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Peso IP_ 00 [kg] 89 89 134 134 154
Peso IP 21/Nemai [kg] 96 96 143 143 163
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 96 96 143 143 163
Protezione IP_00, IP 21/Nema 1 and IP 54/Nemai2

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione massima dei cavi & la sezione massima consentita per I'installazione sui morsetti. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita.
Osservare sempre le norme nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. Peso senza contenitore originale.

6. Vite di fissaggio alimentazione di tensione e motore: M10; freno e condivisione del carico: M8
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 380-500 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5350 5450 5500
Coppia di sovraccarico normale (110 %):

Corrente di uscita vt [A] (380-440 V) 600 658 745
IviT. Max (60 s) [A] (380-440 V) 660 724 820
IviTn [A] (441-500 V) 540 590 678
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 594 649 746
Uscita Svitn [KVA] (400 V) 416 456 516
Svitn [KVA] (460 V) 430 470 540
Svitn [KVA] (500 V) 468 511 587
Potenza all'albero tipica [KW] (400 V) 315 355 400
[HP] (460 V) 450 500 600
[KW] (500 V) 355 400 500
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente di uscita IlviTn JA] (380-440 V) 480 600 658
IviT max (60 s) [A] (380-440V) 720 900 987
lvitn [A] (441-500 V) 443 540 590
IviT max (60 s) [A] (441-500V) 665 810 885
Uscita Svitn [KVA] (400 V) 333 416 456
Svitn [KVA] (460 V) 353 430 470
Svitn [KVA] (600 V) 384 468 511
Potenza all'albero tipica [KW] (400 V) 250 315 355
[HP] (460 V) 350 450 500
[KW] (500 V) 315 355 400
Sezione trasv. max del cavo al [mm?2]4.6 2x400 - 3x150
motore e condivisione carico [AWG]24.6 2x750 mem - 3x350 mem
Sezione trasversale max del [mm?2]4.6
cavo [AWG]2/4.6 70
2/0
al freno
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (380-440 V) 584 648 734
I N [A] (441-500 V) 526 581 668
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (380-440 V) 467 584 648
ILn [A] (441-500 V) 431 526 581
Sezione max dei cavi per [mm?2]4.6 2x400 - 3x150
F I'alimentazione di tensione [AWG]24.6 2x750 mcm - 3x350 mcm
C Sezione trasv. min. dei cavi [mm?2]4.6
BB motore, alimentazione di [AWG]24.6 70
uqu'?: tensione e condivisione del 3/0
carico
» Sezione trasv. min dei cavi [mm?2]4.6 10
freno [AWG]2:4.6 8
Prefusibili max (rete) [-][/UL [Al' _700/700 800/800 800/800
Rendimento3 0,97
Perdita di potenza Sovraccarico normale [W] 11300 12500 14400
Sovraccarico elevato [W] 9280 11300 12500
Peso IP 00 [kg] 515 560 585
Peso IP 21/Nemai [kg] 630 675 700
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 640 685 710
Protezione IP 00, IP 20/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione massima dei cavi € la sezione massima consentita per I'installazione sui morsetti. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita.
Osservare sempre le norme nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. Peso senza contenitore originale.

6. Vite di fissaggio alimentazione di tensione, motore e condivisione del carico: M12; freno: M8

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss 25



VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 525 - 600 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5001 5002 5003 5004
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita lvitn [Al (B50 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
vt max (60 s) [A] (B50V) 2.9 3.2 4.5 5.7
MTN[AL (B75V) 2.4 2.7 3.9 4.9
lviT max (60 S) [A] (675 V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Uscita Svitn [KVA] (650 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (675 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Potenza all'albero tipica Pyitn [KW] 14 1.5 2.2 3
Potenza all'albero tipica Pytn [HP] 1.5 2 3 4
Coppia di sovraccarico elevata (160%):
Corrente di uscita lvitn [AL (B50 V) 1.8 2.6 2.9 41
IviT max (60 s) [A] (650 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
TN (AL (675 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
it max 60 s) [Al (B75V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Uscita Swrn [KVA] (650 V) 1.7 2.5 2.8 3.9
Svizn [KVA] (675 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Potenza allalbero tipica Pvitn [KW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Potenza allalbero tipica Purn [HP] 1 1.5 2 3
Sezione trasversale max dei cavi motore,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno e condivisione del carico [mm?2 [/[AWG]?
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente d'ingresso
LN [A] (BBO V) 2.5 2.8 4.0 5.1
nominale
LN [Al(BOOV) 2.2 25 3.6 4.6
Coppia variabile elevata (160 %):
E Corrente d'ingresso
] . ILn [A] (550 V) 1.8 25 2.8 40
g0 nominale
e LN [A] (60O V) 1.6 2.2 2.5 3.6
e Sezione trasversale max del cavo, potenza [mm? [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
Prefusibili max [[[/ULD [A] 3 4 5 6
» Rendimento 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kgl 10.5 10.5 10.5 10.5
Perdita di potenza al
, W] 63 71 102 129
carico max.
Protezione IP_ 20 / Nema 1

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

26

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss



VLT® Serie 5000

Compact, alimentazione di rete 3 x 525 - 600 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5005 5006 5008 5011

Coppia di sovraccarico normale (110 %):

Corrente di uscita vitn [A]l (650 V) 6.4 9.5 11.5 1.5
lvit, Max (B0 s) [A] (6550V) 7.0 10.5 12.7 12.7
TN [A] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
LT, Max (60 S) [A] (575V) 6.7 9.9 12.1 12.1
Uscita Svitn [KVA] (650 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Swirn [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Potenza all'albero tipica Purn [kW] 4 5.5 7.5 7.5
Potenza all'albero tipica Purn [HP] 5 7.5 10.0 10.0
Coppia di sovraccarico elevata (160%):
Corrente di uscita lvitn [A] (B50 V) 5.2 6.4 9.5 11.5
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
TN [A] 575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
lvit, Max (B0 s) [A] (675V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Uscita Svin [KVA] (650 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svitn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Potenza all'albero tipica Puirn [kW] 3 4 5.5 7.5
Potenza all'albero tipica Pwrn [HP] 4 5 7.5 10
Sezione trasversale max dei cavi motore,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno e condivisione del carico [mm?2 J/[AWG]?
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente d'ingresso
LN [A] (B50 V) 6.2 9.2 1.2 1.2
nominale
ILn [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3

Coppia variabile elevata (160 %):

g g .
E Corrente d'ingresso
ILn [A] (650 V) 5.1 6.2 9.2 1.2
[ ] nominale
oao
ggg ILn [A] (BOO V) 4.6 5.7 8.4 10.3
el Sezione trasversale max del cavo, potenza [mm?2 ]/[AWG]2) 4/10 4/10 4/10 4/10
» Prefusibili max [J/ULY [A] 8 10 15 20
Rendimento 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Perdita di potenza al
W] 160 236 288 288
carico max.
Protezione IP 20 / Nema 1

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.
2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 525 - 600 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5016 5022 5027
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita Ilvitn [A]L (B50 V) 23 28 34
Ivr, max (60 s) [A] (650 V) _25 31 37
it [A] (675 V) _22 27 32
Ivr, max (60 s) [A] (675 V) _24 30 35
Uscita Svitn [KVA] (650 V) 22 27 32
Svitn [KVA] (675 V) 22 27 32
Potenza all'albero tipica Pvitn [kKW] 15 18.5 22
] Potenza all’albero tipica Pytn [HP] 20 25 30
[===] Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
:I:IIII Corrente di uscita lvitn [AL (B50 V) 18 23 28
lvir, max (60 s) [A] (650 V) _ 29 37 45
»% vt [A] (675 V) _17 22 27
lvir, max (60 s) [A] (6575 V) _27 35 43
| Uscita Svitn [KVA] (650 V) 17 22 27
Svirn [KVA] (575 V) 17 22 27
Potenza all'albero tipica Pvitn (kW] 11 15 18.5
Potenza all'albero tipica Pvitn [HP] 15 20 25
Sezione trasversale max dei cavi motore, 16 16 35
freno e condivisione del carico [mm?2 [/[AWG]? 6 6 2
Sezione trasv. min dei cavi motore, 0.5 0.5 10
freno e condivisione del carico [mm2])/[AWG]4 20 20 8
Coppia variabile normale (110 %):
Corrente d'ingresso nominale ILn JA] (B50 V) 22 27 33
. . ILn Al (600 V) 21 25 30
% Coppia variabile elevata (160 %):
] Corrente d'ingresso nominale ILn [A] (B50 V) 18 22 27
%@? ILn Al (BOO V) 16 21 25
D;'DD Sezione trasversale max del cavo, 16 16 35
potenza [mm 2 [/[AWG]2) 6 6 2
Prefusibili max [/ULY [A] 30 35 45
Rendimento® 0.96 0.96 0.96
" -~ Peso IP 20 EB kgl 23 23 30
Perdita di potenza al carico max W] 576 707 838
Protezione IP 20 / Nema 1

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti per la conformita con IP 20. Osservare sempre le norme

nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.
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VLT® Serie 5000

Compact, alimentazione di rete 3 x 525 - 600 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5032 5042 5052 5062
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita it [Al (550 V) 43 54 65 81
lvir, max (60 s) [A] (650 V) _47 59 72 89
virn [A] (675 V) _41 52 62 77
lvit, max (60 s) [A] (675 V) _45 57 68 85
Uscita Svitn [KVA] (650 V) 41 51 62 77
Svitn [KVA] (675 V) 41 52 62 77
Potenza all’albero tipica Pyitn [KW] 30 37 45 55
] Potenza all’albero tipica Pvyitn [HP] 40 50 60 75
=] Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
e Corrente di uscita lvitn [A] (550 V) 34 43 54 65
lvir, max (60 s) [A] (650 V) _54 69 86 104
» vrN [A] (675 V) _32 41 52 62
%ﬂ v, max (60 s) [A] (675 V) _51 66 83 99
| Uscita Svitn [KVA] (650 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (675 V) 32 41 52 62
Potenza all’albero tipica Pyirn [KW] 22 30 37 45
Potenza all’albero tipica Pyitn [HP] 30 40 50 60
Sezione trasversale max dei cavi motore, 35 50 50 50
freno e condivisione del carico [mm?2 J/[AWG]25) 2 1/0 1/0 1/0
Sezione trasv. min dei cavi motore, 10 16 16 16
freno e condivisione del carico [mm?2 J/[AWG]4 8 6 6 6
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente d'ingresso nominale ILn[A] (B50 V) 42 53 63 79
LN [A] (BOO V) 38 49 58 72
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente d'ingresso nominale ILn Al (B50 V) 33 42 53 63
ILn [A] (OO V) 30 38 49 58
Sezione trasversale max del cavo 35 50 50 50
potenza[mm 2 [/[AWG]?) 5 2 1/0 1/0 1/0
Prefusibili max [-]/ULY [A] 60 75 920 100
Rendimento® 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB kgl 30 48 48 48
Perdita di potenza al carico W]
1074 1362 1624 2016
max
Protezione IP_ 20 / Nema 1

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi & la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti per la conformita con IP 20. Osservare sempre le norme
nazionali e locali sulla sezione minima dei cavi.

5. | cavi in alluminio con sezione trasversale superiore ai 35 mm?2 vanno collegati utilizzando un connettore Al-Cu.
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VLT® Serie 5000

m Compact, alimentazione di rete 3 x 525 - 600 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5075 5100 5125
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita lvirn [A] (B50 V) 104 131 151
LT, max (60 s) [A] (550 V) 114 144 166
ity [A] (675 V) 99 125 144
lvir, max (60 s) [A] (6575 V) 109 138 158
Uscita Swvirn [KVA] (650 V) 99 125 144
Svitn [KVA] (575 V) 99 124 143
Potenza all’albero tipica Pyirn [KW] 75 90 110
Potenza all'albero tipica Pvirn [HP] 100 125 150
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente di uscita virN [A] (B50 V) 81 104 131
LT Max (60 s) [A] (650 V) 130 166 210
vt [A] (675 V) 77 99 125
lvit, max (60 s) [A] (6575V) 123 158 200
Uscita Svitn [KVA] (550 V) 77 99 125
Svitn [KVA] (575 V) 77 99 124
Potenza all'albero (380-440 V) Pyitn [kW] 55 75 90
Potenza all'albero (380-440 V) Pyt [HP] 75 100 125
Sezione trasv. max. dei cavi motore, freno e condivisione del
carioo [mm? | 120 120 120
4/0 4/0 4/0
[AWG]
Sezione trasv. min. dei cavi motore, freno e condivisione del 6 6 6
carico® [mm 2 AWG] 8 8 8
Corrente d'ingresso
ILmax [A] (650 V) 101 128 147
max 110%
ILmax [A] (675 V) 92 117 134
Corrente d’ingresso
F ILmax [A] (650 V) 79 101 128
L max 160%
%ig ILmax [A] (675 V) 72 92 117
stDDD Sezione trasversale max del cavo alla sezione di potenza [mm? ] 120 120 120
[AWG] 4/0 4/0 4/0
* Sezione trasv. min. dei cavi alla sezione di potenza® [mm 2 AWG]  6/8 6/8 6/8
Prefusibili massimi (rete) [-J/ULT) [A] 125 175 200
Rendimento®) 0.96-0.97
Peso IP 00 kgl 109 109 109
Peso Nema 1 EB kgl 121 121 121
Perdita di potenza al carico max [W] 2560 3275 3775

1. Per informazioni sul tipo di fusibi

2. American Wire Gauge.

le, consultare la sezione Fusibili

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi € la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti. Osservare sempre le norme nazionali e locali sulla sezione

minima dei cavi.

5. Perno di collegamento 1 x M8/2 x M8.
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VLT® Serie 5000

Compact, alimentazione di rete 3 x 525 - 600 V

Conformita alle norme internazionali Tipo di VLT 5150 5200 5250
Coppia di sovraccarico normale (110 %):
Corrente di uscita Ivizn [A] (650 V) 201 253 289
IviT max (B0 s) [A] (650 V) 221 278 318
vitn [A] (575 V) 192 242 289
IviT, max (60 s) [A] (675 V) 211 266 318
Uscita Svitn [KVA] (550 V) 191 241 275
Svitn [KVA] (575 V) 191 241 288
Potenza all’'albero tipica Pvitn [KW] 132 160 200
Potenza all’albero tipica Pyitn [HP] 200 250 300
Coppia di sovraccarico elevata (160 %):
Corrente di uscita Ivitn [A] (650 V) 151 201 253
T max (60 s) [A] (650 V) 242 322 405
TN [A] (B75V) 144 192 242
IviT. max (60 s) [A] (575 V) 230 307 387
Uscita Svirn [KVA] (550 V) 144 191 241
Svitn [KVA] (575 V) 143 191 241
Potenza all’albero tipica Pyitn [KW] 110 132 160
Potenza all’albero tipica Py 1 [HP] 150 200 250
Sezione trasv. max. dei cavi motore, freno e condivisione del
2x120 2x120 2x120
carico [mm?2 ]
2x4/0 2x4/0 2x4/0
AWG
Sezione trasv. min dei cavi motore, freno e condivisione del carico®
2x6 2x6 2x6
(mm?2]
2x8 2x8 2x8
AWG
Corrente d'ingresso
ILmax [A] (650 V) 196 246 281
max 110%
ILmax [A] (675 V) 179 226 270

Corrente d'ingresso

F} d ILmax [A] (650 V) 147 196 246
max 160%

[ I max [A] (575 V) 134 179 226

%@% Sezione trasversale max del cavo alla sezione di potenza [mm? ] 2x120 2x120 2x120
AVA

EEEE AWG 2x4/0 2x4/0 2x4/0

Sezione trasv. min del cavo alla sezione di potenza [mm 2/ AWG]2)

» 5 6/8 6/8 6/8

Prefusibili massimi (rete) [-[/UL!) [A] 250 350 400
Rendimento® 0.96-0.97

Peso IP 00 kgl 146 146 146
Peso Nema 1 EB [kal 161 161 161
Perdita di potenza al carico max [W] 5030 6340 7570
Protezione IP 00 / Nema 1 (IP 20)

1. Per informazioni sul tipo di fusibile, consultare la sezione Fusibili.

2. American Wire Gauge.

3. Misurato mediante cavi motore schermati di 30 m a carico e frequenza nominali.

4. La sezione minima dei cavi € la sezione minima consentita per I'installazione sui morsetti. Osservare sempre le norme nazionali e locali sulla sezione
minima dei cavi.

5. Perno di collegamento 1 x M8/2 x M8.
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VLT® Serie 5000

m Fusibili
Conformita UL

Per la conformita allo standard UL/cUL, é necessario utilizzare i prefusibili in base alle indicazioni fornite
nella tabella seguente.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 o A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 o A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 o A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 o A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L258-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L258-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L258-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 o ABK-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 o ABK-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o ABK-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o ABK-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 o ABK-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 o A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 o ABK-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 ABK-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
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VLT® Serie 5000

525-600 V

Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R0O15 ABK-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 ABK-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R
5075 FWP-125A 2018920-125 L70S-125 A70QS-125
5100 FWP-125A 2018920-180 L70S-175 A70QS-175
5125 FWP-200A 2018920-200 L70S-200 A70QS-200
5150 FWP-250A 2018920-250 L70S-250 A70QS-250
5200 FWP-350A 206XX32-350 L70S-350 A70QS-350
5250 FWP-400A 206xx32-400 L70S-400 A70QS-400

| fusibili KTS Bussmann possono sostituire i fusibili KTN nelle unita a 240 V.
| fusibili FWH Bussmann possono sostituire i fusibili FWX nelle unita a 240 V.

| fusibili KLSR LITTELFUSE possono sostituire i fusibili KLNR nelle unita a 240 V.
| fusibili L50S LITTELFUSE possono sostituire i fusibili L50S nelle unita a 240 V.

| fusibili ABKR FERRAZ SHAWMUT possono sostituire i fusibili A2KR nelle unita a 240 V.
| fusibili ASOX FERRAZ SHAWMUT possono sostituire i fusibili A25X nelle unita a 240 V.

Nessuna conformita UL

Se non si devono soddisfare le norme UL/cUL, si consiglia di utilizzare i fusibili citati nella sezione precedente
oppure:

VLT 5001-5027 200-240 V tipo gG
VLT 5001-5062 380-500 V tipo gG
VLT 5001-5062 525-600 V tipo gG
VLT 5032-5062 200-240 V tipo gR
VLT 5072-5500 380-500 V tipo gR
VLT 5075-5250 525-600 V tipo gR

L'utilizzo di fusibili diversi potrebbe provocare danni al
convertitore di frequenza in caso di malfunzionamento.
| fusibili devono essere calcolati per la protezione in
un circuito in grado di fornire un massimo di 100000
Arms (simmetrici), 500/600 V massimi.
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VLT® Serie 5000

m Dimensioni meccaniche

Tutte le misure elencate di seguito sono espresse in mm.

b super./infer

Bookstyle IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006 - 5011 380 - 500 V.
Compact IP 00
5032 - 5052 200 - 240 V

800 370 335 780 270 225 B
5075 - 5125 525 - 600 V.
5122 - 5152 380 - 500 V. 1046 408 3752 1001 304 225 J
5150 - 5250 525 - 600 V. 1400 420 400 1380 350 225 B
5202 - 5302 380 - 500 V. 1327 408 3752 1282 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 1896 1099 494 1847 1065 4001 |
Compact IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 220 160 384 200 100 C

5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

5006 - 5011 380 - 500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001 - 5011 525 - 600 V (IP 20 e Nema 1)
5008 200 - 240 V

5016 - 5022 380 - 500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016 - 5022 525 - 600 V (Nema 1)
5011 - 5016 200 - 240 V

5027 - 5032 380 - 500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027 - 5032 525 - 600 V (Nema 1)
5022 - 5027 200 - 240 V

5042 - 5062 380 - 500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 525 - 600 V (Nema 1)
5072 - 5102 380 - 500 V. 800 370 335 780 330 225 D

Compact Nema 1/IP21
5032 - 5052 200 - 240 V

954 370 335 780 270 225 E
5075 - 5125 525 - 600 V.
5122 - 5152 380 - 500 V. 1208 420 3732 1154 304 225 J
5150 - 5250 525 - 600 V. 1554 420 400 1380 350 225 E
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 2010 1200 600 - - 400! H
Compact IP 54/Nema 12
5001 - 5003 200 - 240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006 - 5011 380 - 500 V.
5008 - 5011 200 - 240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 380 - 500 V.
5016 - 5027 200 - 240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5062 380 - 500 V
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072 - 5102 380 - 500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380 - 500 V. 1208 420 3732 - 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V. 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 2010 1200 600 - - - 4007 H

super.: Aria minima sopra la protezione’
infer.: Aria minima sotto la protezione

1: Solo protezione superiore IP 00 quando
incorporata in un armadio Rittal.

2: Con sezionatore, aggiungere 42 mm.
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m Dimensioni meccaniche, cont.
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m Mechanical dimensions
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J, IP 00, IP 21, IP 54
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m [nstallazione meccanica

Si prega di prestare attenzione ai requisiti
' concernenti l'integrazione e il kit di
L montaggio in sito; vedere la tabella
seguente. Rispettare le informazioni della tabella per
evitare gravi danni e infortuni, in special modo in caso
di installazione di impianti di grandi dimensioni.

Il convertitore di frequenza deve essere installato
in senso verticale.

Il convertitore di frequenza viene raffreddato mediante
circolazione dell'aria. Affinché I'aria di raffreddamento
possa fuoriuscire, lo spazio minimo al di sopra e

al di sotto dell’apparecchio deve corrispondere a
quello mostrato nella figura sottostante.

Per evitare il surriscaldamento dell’apparecchio,
verificare che la temperatura ambiente non aumenti
oltre la temperatura max indicata per il convertitore
di frequenza e che la temperatura media nelle 24
ore non venga superata. La temperatura massima
e quella media nelle 24 ore sono riportate nella
sezione Dati tecnici generali.

Quando si installa il convertitore di frequenza su
una superficie non piana, ad esempio un telaio,
consultare le istruzioni MN.50.XX.YY.

Se la temperatura dellambiente & compresa tra
45° C e 55° C, sara necessario ridurre la potenza
del convertitore di frequenza conformemente al
grafico riportato nella Guida alla progettazione. La
durata del convertitore di frequenza sara ridotta nel
caso in cui non vengano presi provvedimenti per
diminuire la temperatura dellambiente.
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VLT® Serie 5000

m |nstallazione di VLT 5001-5302

Tutti i convertitori di frequenza devono essere installati
in modo da garantire un adeguato raffreddamento.

Raffreddamento

o ¢

175ZA786.10

ik

\

Tutte le unita Bookstyle richiedono uno spazio minimo
al di sopra € al di sotto della protezione.

Lato contro lato/flangia contro flangia

Tutti i convertitori di frequenza possono essere
installati in configurazioni di tipo lato contro

lato o flangia contro flangia.

175ZA006.10

175ZA118.10

175ZA117.10

d [mm] Commenti
Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 ) . , . N
Installazione su una superficie piana verticale (senza distanziatori)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100
Compact (tutti i tipi di protezione)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Installazione su una superficie piana verticale (senza distanziatori)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 ) . , . N
Installazione su una superficie piana verticale (senza distanziatori)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5082-5052, 200-240 V 225 Installazione su una superficie piana verticale (senza distanziatori)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 o i ) o
VLT 5075-5250, 525-600 V 205 Se sporche, le reti dei filtri degli apparecchi IP 54 vanno sostituite.

38
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m |nstallazione dei VLT 5350-5500 380-500 V
Compact Nema 1 (IP 20) e IP 54
Raffreddamento

Fianco a fianco

(' 400mm " l — 1
“p ' i - i !
] n |

Compact Nema 1 (IP 20) e IP 54

Tutti gli apparecchi Nema 1 (IP 20) e IP 54 delle

’ serie suddette possono essere installati lato
contro lato senza spazi, in quanto non richiedono
alcun raffreddamento ai lati.

<

175ZA464.10

Tutti gli apparecchi delle serie suddette richiedono uno
spazio minimo di 400 mm sopra la protezione e devono
essere installati su una superficie piana. Cio vale sia
per le unita Nema 1 (IP 20) sia per le unita IP 54.

Per accedere ai VLT 5350-5500 & necessario uno
spazio minimo di 605 mm nella parte anteriore

del convertitore di frequenza.

Le reti dei filtri degli apparecchi IP 54 vanno sostituite
regolarmente a seconda del’lambiente di lavoro.

m |P 00 VLT 5350 - 5500 380 - 500 V per linstallazione dei VLT 5350 - 5500, MG.56.AX.YY.
L'unita IP 00 & progettata per I'installazione in un Notare che & necessario soddisfare le stesse
armadio, secondo le istruzioni contenute nella Guida condizioni valide per Nema 1 / IP 54.
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m nstallazione elettrica

La tensione del convertitore di frequenza
' € pericolosa quando l'unita & collegata alla
[ ]

rete. Un'installazione errata del motore o del

convertitore di frequenza pud causare danni materiali,
lesioni gravi o morte. Di conseguenza € necessario
osservate le istruzioni del presente manuale, nonché
le norme di sicurezza locali e nazionali.

Toccare le parti elettriche pud avere conseguenze letali,

anche dopo aver disinserito I'alimentazione di rete.
Con VLT 5001-5006, 200-240 V e 380-500
V: attendere almeno 4 minuti.
Con VLT 5008-5052, 200-240 V: attendere
almeno 15 minuti.
Using VLT 5008-5062, 380-500 V: wait
at least 15 minutes.
Con VLT 5072-5302, 380-500 V: attendere
almeno 20 minuti.
Con VLT 5350-5500, 380-500 V: attendere
almeno 15 minuti.
Con VLT 5001-5005, 525-600 V: attendere
almeno 4 minuti.
Con VLT 5006-5022, 525-600 V: attendere
almeno 15 minuti.
Con VLT 5027-5250, 525-600 V: attendere
almeno 30 minuti.

NOTA!:
B1= E responsabiiita dellutente o dellelettricista
e autorizzato garantire la corretta messa a
terra e protezione in conformita alle norme
e agli standard nazionali o locali vigenti.

m Prova alta tensione

Una prova d'alta tensione puo essere effettuata
cortocircuitando i morsetti U, V, W, L1 , Lo e Ls
e fornendo max 2,15 kV CC per un secondo
fra questi e lo chassis.

| NOTA!:
B1&y Lo switch RFI deve essere chiuso (posizione
e ON) quando vengono effettuati test ad alta

tensione (vedere la sezione Switch RFI) .

Se l'installazione viene sottoposta a prove ad
alta tensione, i collegamenti alla rete e al motore
devono essere interrotti nel caso in cui le correnti
di dispersione siano troppo elevate.

m Messa a terra di sicurezza

NOTA!:
ll: Il convertitore di frequenza determina un’elevata
i corrente di dispersione a terra e deve essere
opportunamente collegato a terra per motivi
di sicurezza. Usare un morsetto di terra (vedere la
sezione Installazione elettrica, cavi di potenza ), che
consente una messa a terra rinforzata.
Valgono le norme di sicurezza nazionali.

m Protezione supplementare (RCD)

Interruttori differenziali possono essere utilizzati
come messa a terra di protezione supplementare,
a condizione che vengano rispettate le norme

di sicurezza locali.

In caso di guasto della messa a terra, si potrebbe
accumulare CC nella corrente di guasto.

In caso di impiego di interruttori differenziali, osservare
le norme locali. | rele devono essere adatti per

la protezione di convertitori di frequenza con un
raddrizzatore a ponte trifase e per una scarica

di breve durata all'accensione.

Vedere anche la sezione Condizioni speciali
nella Guida alla progettazione.

m [nstallazione elettrica - alimentazione di rete

Collegare le tre fasi di rete ai morsetti L1, Lo, Ls.

L1 L2 L3 =
91 92 93
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m Installazione elettrica - cavi motore

NOTA!:
“: Se si utilizza un cavo non schermato, alcuni
i requisiti EMC non vengono rispettati. Vedere
la Guida alla progettazione.
Per garantire la conformita alle specifiche EMC relative
allemissione, il cavo motore deve essere schermato,
a meno che non sia altrimenti indicato per il filtro RF
questione. Il cavo motore deve essere mantenuto |l
piu breve possibile per ridurre al minimo il livello delle
interferenze e le correnti di dispersione.
La schermatura del cavo motore deve essere collegata
allarmadio metallico del convertitore di frequenza e
al contenitore metallico del motore. | collegamenti
di schermatura devono essere realizzati impiegando
superfici il piu ampie possibile (fascette di fissaggio del
cavo). Cio e assicurato mediante diverse soluzioni di
montaggio per diversi convertitori di frequenza.

Evitare estremita delle schermature attorcigliate
(spiraline) che compromettono I'effetto di
schermatura alle alte frequenze.

Se € necessario interrompere la schermatura

per installare una protezione del motore o rele
motore, essa dovra proseguire con un’impedenza
alle alte frequenze minima.

Il convertitore di frequenza € stato provato con una
data lunghezza di cavo e con una data sezione dello
stesso. Se si aumenta la sezione, aumenta la capacita
del cavo - e con essa la corrente di fuga - e si dovra
pertanto ridurre in proporzione la lunghezza del cavo.

Quando i convertitori di frequenza vengono utilizzati
con filtri LC per ridurre le emissioni acustiche da

un motore, la frequenza di commutazione deve
essere impostata in base alle istruzioni per il filtro

LC del Parametro 411. Se si imposta la frequenza

di commutazione a un valore maggiore di 3 kHz, la
corrente di uscita viene ridotta in modalita SFAWM.
Modificando il Parametro 446 su 60° AVM, la frequenza
alla quale viene ridotta la corrente risulta spostata
verso 'alto. Vedere la Guida alla progettazione.

m Collegamento del motore

Con il VLT Serie 5000 possono essere utilizzati tutti
i tipi di motori standard asincroni trifase.

u v Ww

u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A

Di norma, i motori di dimensioni ridotte (200/400
V, A/Y) vengono collegati a stella..

| motori di dimensioni maggiori (400/690 V, A/Y)
vengono collegati a triangolo.

m Senso di rotazione del motore

oO——o—-0
u v W
96 97 98
uvw %
% :
96 97 98 g

L'impostazione di fabbrica prevede una rotazione
in senso orario se l'uscita del convertitore di
frequenza & collegata come segue.

Morsetto 96 collegato alla fase U.
Morsetto 97 collegato alla fase V
Morsetto 98 collegato alla fase W

Il senso di rotazione del motore pud essere invertito
scambiando due cavi di fase del motore.
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m Collegamento in parallelo dei motori

175ZA010.10

Il convertitore di frequenza ¢ in grado di controllare
diversi motori collegati in parallelo. Se i motori
devono funzionare a regimi (giri/min) diversi,
dovranno essere utilizzati motori con regimi nominali
diversi (giri/min). | regimi dei motori vengono
modificati contemporaneamente, vale a dire

che il rapporto fra i regimi viene mantenuto per
l'intero campo di funzionamento.

['assorbimento totale di corrente dei motori non puo
superare la corrente nominale di uscita massima
lvitn del convertitore di frequenza.

Potrebbero insorgere dei problemi all’avviamento e a
bassi regimi se le dimensioni dei motori si differenziano
considerevolmente. Cio & dovuto alla resistenza
ohmica relativamente elevata nei motori di piccole
dimensioni, che richiede una tensione superiore in
fase di avwviamento e ai bassi regimi.

Nei sistemi con motori collegati in parallelo, il

relé termico elettronico (ETR) del convertitore

di frequenza non pud essere utilizzato come
protezione del singolo motore. Di conseguenza
sara necessaria una protezione supplementare del
motore, costituita ad esempio da termistori in ogni
motore (oppure da rele termici individuali).

Si noti che si devono sommare i singoli cavi di
motore per ogni motore e che non si deve superare
la lunghezza totale dei cavi di motore.

m Protezione termica motore

Il rele termico elettronico nei convertitori di frequenza
approvati UL ha ottenuto I'approvazione UL per la
protezione di un motore singolo con il parametro
128 impostato su Scatto ETR e il parametro 105
programmato alla corrente nominale del motore
(vedere i dati di targa del motore).

m Installazione elettrica - cavo freno
(solo standard con freno ed esteso con freno.
codice: SB, EB).

No. Funzione

81, 82 Morsetti resistori di frenatura

Il cavo di collegamento al resistore di frenatura deve
essere schermato. Collegare la schermatura per
mezzo di fascette per cavi alla piastra posteriore
conduttiva del convertitore di frequenza e allarmadio
metallico del resistore di frenatura.

Scegliere cavi freno di sezione adatti al carico del
freno. Per ulteriori informazioni su un’installazione
sicura, vedere anche i manuali di istruzione del
freno, MI.90.FX.YY e MI.50.SX.YY.

NOTA!:
Bl=g Notare che sui morsetti possono essere
q presenti tensioni fino a 960 V CC, in base
alla tensione di alimentazione.

m [nstallazione elettrica - termostato del
resistore di frenatura
Coppia: 0,5-0,6 Nm

Dimensioni viti: M3

No. Funzione

106, 104, Termostato del resistore di
105 frenatura.

' NOTA!:
B1= Sono dotati di questa funzione soltanto
q i seguenti modelli: VLT 5032-5052

200-240 V, VLT 5125-5500 380-500 V
e VLT 5075-5250, 525-600 V.
Se la temperatura del resistore di frenatura diventa
eccessiva e il termostato si disattiva, il convertitore di
frequenza smettera di frenare e il motore comincera
a funzionare in evoluzione libera.
Installare un interruttore KLIXON che sia 'normalmente
chiuso’. Se tale funzione non viene utilizzata, &

necessario cortocircuitare 106 e 104.
175ZA877.10

106 (104|105
NC | C [ NO

L

m [nstallazione elettrica - condivisione del carico
(solo esteso con codici EB, EX, DE, DX).
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No. Funzione
88, 89 Condivisione del carico

Morsetti per condivisione del carico

175ZA799.10

88 | 89
-+

Il cavo di collegamento deve essere schermato e

la lunghezza massima dal convertitore di frequenza
alla barra CC & di 25 metri.

La condivisione del carico consente il collegamento dei
circuiti intermedi CC di piu convertitori di frequenza.

NOTA!:

B1=n Notare che sui morsetti possono essere
e presenti tensioni fino a 960 V CC.

La condivisione del carico richiede
apparecchiature supplementari. Per ulteriori
informazioni consultare le Istruzioni sulla condivisione
del carico MI.50.NX.XX.

m Coppia di serraggio e dimensioni delle viti
LLa tabella mostra la coppia necessaria per l'installazione
dei morsetti del convertitore di frequenza. Nei VLT
5001-5027 200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V
e VLT 5001-5062 525-600 V, i cavi devono essere
fissati con viti. Nei VLT 5032 - 5052 200-240 V, VLT
5122-5500 380-500 V e 5075-5250 525-600 V, i
cavi devono essere fissati con bulloni.
Questi valori valgono per i seguenti morsetti:

Morsetti di rete N. 91, 92, 93
L1, L2, L3
Morsetti motore N. 96, 97, 98
U, VvV, W
Morsetti di terra No 94, 95, 99
Morsetti resistori di frenatura 81, 82
Condivisione del carico 88, 89
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Tipo di VLT Coppia [Nm] Dimensioni/ Utensile
200-240 V viti/bulloni
5001-5006 0,6 M3 Vite a intaglio
5008 IP20 1,8 M4 Vite a intaglio
5008-5011 P54 1,8 M4 Vite a intaglio
5011-5022 P20 3 M5 Brugola 4 mm
5016-50223) IP54 3 M5 Brugola 4 mm
5027 6 M6 Brugola 4 mm
5032-50521 11,3 M8 (bullone e vite

prigioniera)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Vite a intaglio
5016-5022 IP20 1,8 M4 Vite a intaglio
5016-5027 P54 1,8 M4 Vite a intaglio
5027-5042 P20 3 M5 Brugola 4 mm
5032-50423) P54 3 M5 Brugola 4 mm
5052-5062 6 M6 Brugola 5 mm
5072-5102 P20 15 M6 Brugola 6 mm

IP542) 24 M8 Brugola 8 mm

5122-53024) 19 Bullone M10
5350-55009 42 Bullone M12
525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Vite a intaglio
5016-5027 1,8 M4 Vite a intaglio
5032-5042 3 M5 Brugola 4 mm
5052-5062 6 M6 Brugola 5 mm
5075-5125" 11,3 M8 (bullone e vite

prigioniera)
5150-5250 11,3 M8 (bullone e vite

prigioniera)

1) Morsetti freno: 3,0 Nm, dado: M6 .

2) Freno e condivisione del carico: 14 Nm, vite Allen M6

3) IP54 con RFI - morsetti di linea 6Nm, vite: brugola M6 - 5 mm
4) Morsetti condivisione del carico e freno: 9,5 Nm; bullone M8
5) Morsetti freno: 11,3 Nm; bullone M8
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m [nstallazione elettrica - alimentazione Dimensione vite: M3
ventilazione esterna

VLT® Serie 5000

) N. Funzione
Coppia 0,5-0,6 Nm 13 Uscita rels. 143 rt 140
Dimensione vite: M3 . scita rele, 1+o apertura, 1+
Inverter alimentato Inverter alimentato da Chlusura Vedere ll parametro 323
do rete corrente confinua esterna delle Istruzioni di funzionamento.
IR IR Vedi anche Dati tecnici generali.
@®@ @®@ @®@ @®@ . N .
o ——— 4,5 Uscita rele, 4+5 chiusura Vedere
HEEHE ‘819 HE il parametro 326 delle Istruzioni d
- Alimentazione alternata funZionamento
per venfilatore Vedi anche Dati tecnici generali.

Solo per le unita IP54 negli intervalli di potenza VLT
5016-5102, 380-500 V e VLT 5008-5027, 200-240

V CA. Se il convertitore di frequenza & alimentato dal
bus CC (condivisione del carico), le ventole interne non
sono alimentate da corrente CC. In questo caso e
necessario alimentarle con alimentazione CA esterna.

m Installazione elettrica - alimentazione da
24 Volt CC esterna
(solo versioni estese. codice: EB, EX, DE, DX).

Coppia: 0,5 - 0,6 Nm
Dimensioni viti: M3

No. Funzione
35, 36 Alimentatore a 24 V CC esterno

Un alimentatore a 24 V CC esterno viene utilizzato
per I'alimentazione a bassa tensione della scheda di
controllo ed eventuali schede opzionali installate. Cio
consente il pieno funzionamento del’LCP (inclusa
I'impostazione dei parametri) senza collegamento
alla rete. Notare che verra inviato un awviso di
bassa tensione quando l'alimentazione 24 V CC
viene collegata; tuttavia non vi sara alcuno scatto.
Se un’alimentazione esterna di 24 V CC ¢ inserita

o attivata contemporaneamente all’alimentazione
generale, si deve impostare nel parametro 120 Start
ritardo un tempo minimo di 200 ms.

Per proteggere I'alimentatore 24 VV CC esterno e
possibile installare un prefusibile di min. 6 A, ritardato.
Il consumo energetico € pari a 15-50 W, in base

al carico sulla scheda di controllo.

NOTA!:
fi&y Utiizzare un alimentatore 24 V CC di tipo
i PELV per garantire il corretto isolamento
galvanico (tipo PELV) sui morsetti di controllo
del convertitore di frequenza.
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m [nstallazione elettrica - uscite rele
Coppia: 0,5-0,6 Nm
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m Installazione elettrica, cavi di potenza

u v w
[ 96 97 98

L1 L2 L3
91 92 93

N
AN

d
SWITCH 1-4 dxp SWITCH 1-4
49

gl —35 36 88 89

“—~—/-pC +DC
—24V+
01 02 03

RELE AUS.

-R +R
81 82

1752A103.12

Compact IP 20/Nema 1

SWITCH 1-4

1 U V WPE
[ 96 97 98 99
1 A A R N 1 A |12 s
|-24v+-DC+DC| (U vV W PES 1 ’Ezﬁj,i o
[96 97 98 99 -

H/_J 01 02 03
24V CC CONDI-  MOTORE aeEYass
ESTERNA VISIONE :

DEL CARICO & 1R
[ TTIT T IT I T TT0T T S z
S
L1 L2 L3|[R- R+
91 92 93[81 82101 02 03
RETE  RESISTENZA RELE
FRENO AUS.
Compact IP 54
»
g
S
R

Bookstyle
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

[y e
i 24V cc DsionE
ESTERNA DEL CARICO @

©)
@\ﬂ@@\ 1® @\r/‘\@

MOTORE

1752a115.11

|
=

Compact

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V
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m Installazione elettrica, cavi di potenza

N

N

N

V4

ng

S
Y

SWITCH RFI

AN R\

SN

="

R\ ‘('\i‘ﬂ

Compact IP 20/Nema 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V

N \ 175ZA852.10
N
SWITCH 1-4
N
( | u D U D SWITCH RFI
N
LINEA
L3
93
L2
s
" $S
[}
91 e
S8 N
S Y ol
% o g
%
01 02 03 - 35 36 s —-DC +DC
RELE AUS. -24V 88 89
- T2V 355 CONDIVISIONE
S DEL CARICO
ﬂ“\\ -R +R
u v w ¥ 81 82
96 97 98 FRENO
MOTORE

Compact IP 20
VLT 5072-5102 380-500 V

DANFOSS
175202112

@

AR

——
RELE AUS. -24V+

A\
-~
D

u M w
| 96 | 97 | 98 |
_ﬂ ||
Compact IP 20/Nema 1
VLT 5008-5027 200-240 V

VLT 5016-5102 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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VLT® Serie 5000

175ZA855.10
100 101 102 103
L1 L2 L1
9192 93 CQ/
| L 2s
Ler SWITCH 1-4
SWITCH RFI
| ;
BEL CARIGD 000
| | —96 97 98
vV W
MOTORE
8 &2  MoToRE
oo, CONDIVISIONE 96 97 98 | FRENO
DEL CARICO R +R
-DC +DC | | 2 -
88 89~ ——— 81 82
(=)
S & Tt 01 02 03 - 35 36
RELE AUS. -24v+
100 101 102 103 LINEA
L L2 L L2 L3 )
93
VENTOLA CA L2 N
92 Z - - p &
RELE AUS. -24V+ L1 .
178A218.13 91 <
3
gz D0l
28
LINEA CONDIVISIONE MOTORE FRENO
olololololololoe@?22%@? v L2 s XN U v ow R 4R
202712 91 92 9378 89 96 97 98 81 82
91|92|93|88|89]| 95|97 |98|81(82]2|2 |23 OO
Li|L2|3|oc-joc+| U |V [W]-R[+Rl ¥ [ 4[4 ]? QOO OO@@@
INMVAIRE V]
LINEA  CONDVISIONE MOTORE ! FRENO _T @ @

£

O|0|O O|0|0|0|0

9 4@ DEL CARICO 95 @

g A
Compact IP 54
VLT 5008-5027 200-240 V Compact IP 54
VLT 5016-5062 380-500 V VLT 5072-5102 380-500 V
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35 36
—24V+

SWITCH 1-4

01 02 Q3
AUX RELAY

LINE

R s T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 83

BRAKE
-R 4R
81 82

175ZA882.10

LI b
S ¢
\ DAy 2

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103

L1

L2 L L2

— MAINS GROUND

MOTOR

u v w
96 97 98

m

T2 73

Compact IP 00 senza sezionatore e fusibile

VLT 5122-5152 380-500 V

35 36
—24V+ T
SWITCH 1—-4
I
r o
01 02 03 /

AUX RELAY —]

LINE

R S T
91 92 83
L1 12 L3

)

LOAD SHARING

-DC +DC
88 &89
o
BRAKE
-R +R
81 82

175ZA881.10

Ny

RFI-SWITCH

/

®

AUX FAN

100 101 102 103
L Lz u L2

t—— | otoezos ]

MAINS GROUND

MOTOR
Uu v w
96 97 98
™ T2 T3

Compact IP 21/IP54 senza sezionatore e fusibile

VLT 5122-5152 380-500 V

35 36
—24V+

RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103

01 02 03 L1 L2 L1 L2
"

AUX RELAY

LINE
R S T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

- 86 97 98
~ HT2Ts

BRAKE
-R +R

81 82 175ZA883.10

Compact IP 00 con sezionatore e fusibile
VLT 5202-5302 380-500 V

35 36
-24v+ ~]

RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103
L1 L2 LU L2

—

AUX RELAY

LINE

R s T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

\ MOTOR
uvow

BRAKE
-R +R 96 97 98
81 82 T1 72 73

Compact IP 21/IP54 con sezionatore e fusibile
VLT 5202-5302 380-500 V

Installazione
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m Installazione elettrica, cavi di potenza

SWITCH 1-4

-

RELE 07
aus. 92

35—
364 24Vd.c—]

L1 91 —

L2 92

L3 93—

SWITCH RFI 2

DANFOSS
176FAD12.12

@

176FA022.13

192 TEMP. FRENO
104 (KLIX—ON)

SWITCH RFI 1

ONNORIONO]
-DC +DC R- | R+
.8 | 8 |81 |85

—
DIVISIONE RESISTENZA-
DEL CARICO FREND

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5032-5052 200-240 V
VLT 5075-5125 525-600 V

176FA010.13

SWITCH RFI 2

KLIX-ON|@ 104
o

@;i 2Wde. ]

L3

©93

® | ® | ®®

-DC +DC R- | R+
88 83 | 81 [ 82 [

| S — A e——)
DIVISIONE DEL RESISTENZA

CARICO FRENO

176FA024.13

01
RELE

|- < 02
03 AUS.

36+

U 96
>~V 97

Barra di massa

|

Compact IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V

| J192 1emp. FRENO
104 (KLIX-ON)

— 35~ 24vd.c.

ITCH RFI 1
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m Installazione elettrica, cavi di potenza

176FA129.11

TEMP. FRENO
04 (KLIX=ON)

S8

SWITCH RFI 1

DANFOSS
176FA013.12 — T

\!

w0 c
o

o <
~

®
5

©[O®

©©|®

8=

L=

93 93

—DC | -DC

88 | 88| Lovsoe
b cion (8281

@ @

/
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M (]

@
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Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5150-5250 525-600 V
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m Installazione elettrica, cavi di potenza

Fusibili Fusibili
lenti ammortizzazione input

SWITCH RFI 1 M

-y
o
o| |o] . ]
105 FRENO
swiicH 1-4 | [3 = 106 TEMP. 24 v CC
. (= H 104 KLIX-ON 6
] _
00004 :
I~

o))
3

[
°

. Mgl
[ o L s BN e 2 D)
- .
° TE °
ma) I I a }:"
o[ e =
77610 ) 1] 3
Jeo Lo U 02 03 01
R/L1 /91| 1600°D o ojfe o J}o s lte RELE A
s
s/2/o2| § o) e o NN\
T/L3/93|
of|o|
SWITCH RFI 2 nin
Eo o
ON == ::
f O id id
3
OFF § o o L= | _1-u/mi/es
P ° H: |_v/12/97
) oqad | w/r3/e8
+CC 89__| ] ° o I .4 |
oflo[e o ©Jdod ®
o il
—cc 88 ° e
Ll
. —

Barra bus dl@ mi«m @

176FA046.10 R+'/62 R V/81

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
senza sezionatore e fusibili di rete
VLT 5350 - 5500 380 - 500 V
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105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX—ON
|1
MAINS ==
FUSES
02 03 01
AUX_RELAY
o| Ao] to ° o o o
° R | 9|
R/L1/91 o o| oSy N _1-u/11/9
s/L2/92 ° o ° L — L-v/12/97
1/L3/93 MAINS DISCONECTOR 5 o d | wrs/es
° o f.q
° oflof o e O o s © oo O ©
° o °
+DC 89— |
1 °
-DC 88—
] 1
° ° ° \
Earth bus bar @ Earth bus bar @
. Ld .
' V

176FA045.10

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
con sezionatore e fusibili di rete
VLT 5350 - 5500 380 - 500 V
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m Installazione elettrica, cavi di comando .
Tutti i morsetti dei cavi di comando sono situati
sotto il coperchio protettivo del convertitore di @ @|
frequenza. Il coperchio protettivo (vedere disegno)

puo essere rimosso utilizzando un oggetto appuntito, @| |@

come un cacciavite o simili.

VLT® Serie 5000

175HA380.10 L—

175ZA002.10

N

A\

£ NN
= QA
DQ

Dopo la rimozione del coperchio protettivo, & possibile
iniziare 'installazione conforme ai requisiti EMC.
Vedere i disegni riportati nella sezione Installazione
elettrica conforme ai requisiti EMC .

Coppia di serraggio: 0,5-0,6 Nm
Dimensione vite: M3

Vedere la sezione Messa a terra di cavi di
comando intrecciati schermati .

@ © 2 © @ @ © @ @||o © ©
16 17 18 19 20 27 29 32 33|61 €8 69
B8 8 8 8 8 B8 8 8|8 8 8

DIN DIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N
DN RS485 RS485 RS485

2 o 2 o 2 2 @ @ @ @ @ @
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
I I e =

U U _——J COM AOUT AOUT +10Vv A IN AIN COM AN
RELAY +24V A OUT ouT AN

175HA379.10
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N Funzione

12, 13 Tensione di alimentazione agli
ingressi digitali. Affinché la
tensione 24 V CC possa essere
utilizzata dagli ingressi digitali, lo
switch 4 sulla scheda di comando
deve essere chiuso, posizione

TON"

16-33 Ingressi digitali/ingressi encoder

20 Massa degli ingressi digitali

39 Massa delle uscite
analogiche/digitali

42, 45 Uscite analogiche/digitali per

indicare frequenza, riferimento,
corrente e coppia

50 Tensione di alimentazione per il
potenziometro e per il termistore
10V CC

53, 54 Ingresso analogico, tensione O -
+10V

55 Massa degli ingressi analogici

60 Ingresso analogico, corrente
0/4-20 mA

61 Terminazione per la

comunicazione seriale. Vedere
la sezione Collegamento bus.
Questo morsetto di norma non
deve essere usato.

68, 69 Interfaccia RS 485,
comunicazione seriale. Se il
convertitore di frequenza &
collegato a un bus, gli switch 2
e 3 (switch 1- 4) devono essere
chiusi sul primo e sull'ultimo
convertitore di frequenza. Sui
convertitori di frequenza VLT
rimanenti, gli switch 2 e 3 devono
essere aperti. L'impostazione di
fabbrica & "chiuso" (posizione
"ON").
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m nstallazione elettrica

* ov
2
5 | 24vdec,
= max. 200mA %
s 2
10Vd.c. n|ln
max.17mA
5v
| <+
| |- ‘é |
swa [ < < Q |
|
EE|LI]4
B I A I I I O I I R N L RN 0
MNINRNDN s ADNADNRNDN = <« © 2 s 7 Q
o O N +I +I O [7) |
(&) O O O o O O o o
1 1 1 1 1 1 1 1
[12]13]16]17[18]19]20]27[29]32|33]39[42]45]50|53]54|55]60[6 1686904 |05 01]02]03| |
]
Int. 24Vd.c. | .
LN
82 1 (Tx-, Rx-)
l16]17]18]19[20{27|29]32[33]
BEREEARN
Ext. 24Vd.c.
SW4 off | <
+ -
24Vd.c.
Conversione degli ingressi analogici
Segnale di ingresso corrente in ingresso tensione
0-20mA  0-10V Collegare un resistore da 510 ohm tra i morsetti
4-20mA  2-10V di ingresso 53 e 55 (morsetti 54 e 55) e regolare i

valori minimo e massimo nei parametri 309 e 310
(parametri 312 e 313).
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m Installazione elettrica - connessione bus

Il bus seriale secondo RS 485 (2 conduttori) € collegato
ai morsetti 68/69 del convertitore di frequenza (segnali
P ed N). Il segnale P ha potenziale positivo (TX+, RX+),
mentre il segnale N ha potenziale negativo (TX-, RX-).

Se piu di un convertitore di frequenza deve essere
collegato a un dato master, usare collegamenti paralleli.

175ZA079.11

Per evitare correnti di equalizzazione del potenziale
nello schermo, queste possono essere messe

a terra con il morsetto 61, che é collegato al
telaio con un collegamento RC.

Terminazione bus

Il bus deve essere terminato per mezzo di resistenze
a entrambe le estremita. A tale scopo, impostare gli
switch 2 e 3 sulla scheda di comando su "ON".

m DIP-switch 1-4

Il dip-switch ¢ situato sulla scheda di comando.
Viene usato in connessione con la comunicazione
seriale, morsetti 68 e 69.

La posizione di commutazione mostrata equivale
all'impostazione di fabbrica.

T

123 4

175ZA068.10

Lo switch 1 non ha alcuna funzione.

Gli interruttori 2 € 3 sono usati come terminazione di
un’interfaccia RS 485 per la comunicazione seriale.
L'interruttore 4 viene usato per separare il potenziale
comune dell'alimentazione 24 V CC interna dal
potenziale comune dell’'alimentazione 24 V CC esterna.

NOTA!:
ll: Notare che quando l'interruttore 4 si trova
i in posizione "OFF", I'alimentazione 24

V CC esterna ¢ isolata galvanicamente
dal convertitore di frequenza.

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss
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VLT® Serie 5000

m Installazione elettrica - precauzioni EMC

Di seguito vengono fornite indicazioni generali per
una corretta installazione elettrica. Si consiglia di
seguire tali indicazioni per la conformita alle norme
EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 55011 or EN
61800-3 Ambiente domestico. Se l'installazione & nel
Secondo ambiente EN 61800-3, ciog le reti industriali
o in un'installazione che ha il proprio trasformatore,

€ possibile tralasciare queste istruzioni. Tuttavia

non € consigliato. Vedere anche le Indicazioni CE,
Emissione e Risultati test EMIC nella sezione Condizioni
speciali della Guida alla progettazione.

Considerazioni generali per garantire
un’installazione elettrica conforme ai

requisiti EMC:

* Usare solo cavi motore e cavi di controllo intrecciati
e schermati. La schermatura deve fornire una
copertura minima dell 80%. La schermatura
deve essere in metallo, in genere rame, alluminio,
acciaio o piombo, sebbene non sia limitata a
questi materiali. Non vi sono requisiti speciali
per il cavo dell’alimentazione di rete.

¢ Per le installazioni che utilizzano tubi protettivi in
metallo non é richiesto I'uso di cavi schermati;
tuttavia il cavo motore deve essere installato in
un tubo protettivo separato dai cavi di comando
e direte. Sirichiede il collegamento completo
del tubo protettivo dal convertitore di frequenza
al motore. Le prestazioni EMC dei tubi protettivi
flessibili variano notevolmente. Richiedere le
relative informazioni al produttore.

» Pericavi motore e i cavi di comando, collegare la
schermatura a terra a entrambe le estremita. In
alcuni casi, non & possibile collegare la schermatura
a entrambe le estremita. In questi casi, €
importante collegare la schermatura al convertitore
di frequenza. Vedere anche la sezione Messa a
terra di cavi di comando intrecciati schermati.

¢ FEvitare la terminazione della schermatura con
estremita attorcigliate (spiraline). Tale tipo
di terminazione aumenta 'impedenza della
schermatura ad alte frequenze, riducendone
I'efficacia alle alte frequenze. Utilizzare
invece fascette per cavi o anelli per cavi
EMC a bassa impedenza.

« E importante garantire un buon contatto elettrico
tra la piastra di installazione su cui € installato il
convertitore di frequenza e lo chassis del convertitore
stesso. Tuttavia questo non & valido per le unita
IP54 poiché sono progettate per il montaggio
a muro e VLT 5122-5500, 380-500 V e VLT
5032-5052, 200-240 V con protezioni NEMA 1/IP.

e Per garantire un corretto collegamento elettrico
per l'installazione di unita IPOO e IP20, utilizzare
rondelle a stella e piastre di installazione
galvanicamente conduttive.

« FEvitare, se possibile, 'uso di cavi motore o
cavi di comando non schermati negli armadi
di installazione delle unita.

» Per le unita IP54 ¢ richiesto un collegamento
ininterrotto ad alta frequenza tra il convertitore
di frequenza e le unita motore.

Lillustrazione che segue mostra l'installazione elettrica
conforme ai requisiti EMC di un convertitore di
frequenza IP; il convertitore di frequenza é stato inserito
in un armadio di installazione con contattore e collegato
a un PLC, installato nell’esempio in un armadio
separato. Nelle unita IP 54 e nei VLT 5032-5052,
200-240 V con protezioni IP20/IP21/NEMA 1 i cavi
schermati sono collegati utilizzando tubi protettivi EMC
per assicurarne corrette prestazioni in conformita alle
norme EMC. Vedere lillustrazione. Per la conformita
alle norme EMC ¢ anche possibile utilizzare altri
metodi di installazione, purché vengano osservate

le indicazioni generali riportate sopra.

Si noti che, se l'installazione non viene eseguita in
base alle indicazioni fornite o se si utilizzano cavi e
cavi di comando non schermati, € possibile che alcuni
requisiti relativi alle emissioni non vengano soddisfatti,
nonostante la conformita relativa all'immunita. Per
ulteriori dettagli, vedere la sezione Risultati test

EMC nella Guida alla progettazione.
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PLC ecc. Quadro
(hg
,/ \ £
G 52
=
—{H 6000 Relé di uscita
00 0o
PLC
Barra di terra
— )
Rimuovere
n (U | Isola:\::nfo
Cavo di A
equalizzazione
Min. 16 mm2

Inserire tutti i cavi in
un lato del quadro

i {
Conduttori di comando
1 {

A < >
M Ll
;‘JL"czae'o anm | L Cavi motore
| comando, cavi \‘ o
Alimentazione di rete motore e cavi di - -
alimentazione
L1
L2 I
L3
NS
PE Motore, 3 fasi e collegamento

a massa di protezione rinforzato
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V 97 MOTORE

U 96
W 98

01'8Z1IVI9LL

:

M [ee]
o1 o w
ol % &> 2
-3

>0 95 =

L1 91
L2 92

LINEA

1752ZA720.10

Motore, 3 fasi e collegamento
a massa di protezione rinforzato

LINEA
L1 L2 L3 PE

Motore, 3 fasi e collegamento
a massa di protezione rinforzato

LINEA
L1 L2 L3 PE
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m Cavi conformi ai requisiti EMC
| cavi schermati intrecciati sono raccomandati per
ottimizzare I'immunita EMC dei cavi di comando e
I'emissione EMC dei cavi del motore.

La capacita di un cavo di ridurre la radiazione
entrante e uscente di un rumore elettrico dipende
dallimpedenza di trasferimento (Z7). Lo schermo
di un cavo € normalmente progettato per ridurre |l
trasferimento di un rumore elettrico; uno schermo
con un'impedenza di trasferimento (Z7 ) piu bassa
€ in ogni modo piu efficace di uno schermo con
impedenza di trasferimento (Z1 piu atta.

Impedenza di trasferimento, Z;

105
A

104

103

102

10-3
0,01 0,1 1 10

175ZA166.13

Le migliori prestazioni della schermatura del cavo

;@

Anche se limpedenza di trasferimento (Z7) viene
specificata di rado dai produttori dei cavi, &€
spesso possibile stimarla (Z7) sulla base delle
caratteristiche fisiche del cavo.

saranno garantite da valori di Z4 bassi

L’impedenza di trasferimento (Z1) pud essere valutata

considerando i seguenti fattori:

- La conducibilita del materiale di schermatura.

- La resistenza di contatto fra i singoli
conduttori schermati.

- La copertura di schermatura, ovvero I'area fisica
di cavo coperta dalla schermatura, spesso
indicata come un valore percentuale.

- Il 'tipo di schermatura, ovvero intrecciata
o attorcigliata.

Cavo con conduttori in rame con rivestimento in
alluminio.

Cavo attorcigliato con conduttori in rame o armato
con conduttori in acciaio.

Conduttore in rame intrecciato a strato singolo con
percentuale variabile di schermatura di copertura.
Si tratta del cavo di riferimento tipico Danfoss.

Conduttore in rame intrecciato a strato doppio.

Doppio strato di un conduttore in rame intrecciato
con uno strato intermedio magnetico schermato.

Cavo posato in un tubo in rame o in acciaio.

Cavo con guaina di 1,1 mm di spessore per una
protezione totale.

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss
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VLT® Serie 5000

m Instalacién eléctrica - messa a terra di

cavi di comando

In linea generale, i cavi di comando devono essere
intrecciati schermati e la schermatura deve essere
collegata mediante fascette per cavi a entrambe le
estremita all’armadio metallico dell'apparecchio.

Il disegno sottostante indica I'esecuzione di una messa
a terra corretta e cosa fare in caso di dubbi.

PLC ecc.
VLT
=J I ) )=
PE
PLC ecc.
VLT
/‘llxl)‘l X
{ 29, X
PE PE
PLC ecc.
VLT

o]

20.9.9.9.07¢
SORERNKK

P0RRRRKS
ZRRRRRY
Clededededey.

o]

E

PE /— YOPE
in. 16mm?
Cavo di equalizzazione

Messa a terra corretta

| cavi di comando e i cavi di comunicazione seriale
devono essere prowvisti di fascette per cavi a
entrambe le estremita per garantire il contatto
elettrico migliore possibile.

Messa a terra errata

Non usare estremita dei cavi attorcigliate
(spiraline) che aumentano I'impedenza della
schermatura alle alte frequenze.

Protezione in considerazione del potenziale

di terra fra PLC e VLT

Se il potenziale di terra fra il convertitore di frequenza
e il PLC (ecc.) & diverso, si possono verificare disturbi
elettrici nellintero sistema. Questo problema pud
essere risolto installando un cavo di equalizzazione,
da inserire vicino al cavo di comando. Sezione
minima del cavo: 10 mmz2,

Per anelli di terra a 50/60 Hz

Se si usano cavi di comando molto lunghi, si possono

avere anelli di terra a 50/60 Hz. Il problema pud essere
risolto collegando a terra un capo dello schermo tramite
un condensatore di 100 nF (tenendo le guaine corte).

Cavi di comunicazione seriale

Le correnti di disturbo a bassa frequenza fra due
convertitori di frequenza possono essere eliminate
collegando un’estremita della schermatura al
morsetto 61. Questo morsetto € collegato a massa
mediante un collegamento RC interno. Si consiglia
di installare cavi a conduttori attorcigliati per ridurre
le interferenze fra i conduttori.

PLC ecc.
VLT
£\ 5
‘ 5
PE o
100nF
VLT VLT
69 R ) | 68
68 uxnnxﬁs g 69
61
DANFOSS
1752A165.11
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m Switch RFI
Rete di alimentazione isolata da terra:
Se il convertitore di frequenza & alimentato da una rete
isolata ( rete IT), si consiglia di disattivare lo switch RFI
(OFF). Qualora fossero necessarie prestazioni ottimali
conformi ai requisiti EMC, i motori paralleli fossero
collegati o la lunghezza del cavo motore fosse superiore
ai 25 m, si consiglia di portare lo switch in posizione ON.
In posizione OFF, le funzionalita RFI interne
(condensatori filtro) tra lo chassis e il circuito
intermedio sono disinserite per evitare danni al
circuito intermedio e ridurre la capacita a massa
(conformemente alle norme IEC 61800-3).
Consultare anche la nota all'applicazione VLT su reti
IT, MN.90.CX.02. E importante utilizzare controlli di
isolamento in grado di essere impiegati insieme ai 175204010
componenti elettronici di potenza (IEC 61557-8).

Posizione degli switch RFI

NOTA!: Bookstyle IP 20
“: Lo switch RFI non deve essere manovrato VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
con l'unita collegata alla rete di alimentazione. VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

Verificare che I'alimentazione di rete sia stata
scollegata prima di azionare lo switch RFI.

NOTA!:

H1= Lo switch RFI aperto & ammesso
solo alle frequenze di commutazione

impostate in fabbrica.

NOTA!:
“: Lo switch RFl scollega galvanicamente i
q condensatori dalla terra.

Gli switch rossi vengono azionati utilizzando un
cacciavite o un utensile simile. Sono in posizione
OFF quando estratti e in posizione ON quando

175ZA650.10

VLT 5001 - 5011 525 - 600 V

premuti. L'impostazione di fabbrica & ON. Compact IP 20/NEMA 1
e 10”’ VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
g VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
8 1 on

Rete di alimentazione collegata a massa:

Lo switch RFI deve essere in posizione ON affinché
il convertitore di frequenza sia conforme

allo standard EMC.
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175ZA652.10

175ZA648.10

Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5008 200 - 240 V
VLT 5016 - 5022 380 - 500 V

VLT 5016 - 5022 525 - 600 V
Compact IP 20/NEMA 1

VLT 5022 - 5027 200 - 240 V
VLT 5042 - 5102 380 - 500 V
VLT 5042 - 5062 525 - 600 V

175ZA653.10

Compact IP 20/NEMA 1

VLT 5011 - 5016 200 - 240 V
VLT 5027 - 5032 380 - 500 V
VLT 5027 - 5032 525 - 600 V

175ZA647.10

Compact IP 54
VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
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Sl 752065110

Compact IP 54
VLT 5008 - 5011 200 - 240 V
VLT 5016 - 5027 380 - 500 V

175ZA867.10

Compact IP 54
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

[

o0

%
elelele’elole

175ZA654.10

Compact IP 54
VLT 5016 - 5027 200 - 240 V
VLT 5032 - 5062 380 - 500 V
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m Quadro di comando (LCP)
Sul lato anteriore del convertitore di frequenza &
instal-lato un quadro di comando (LCP, Local Control
Panel), che rappresenta un’interfaccia completa per il
funzionamento e il monitoraggio del VLT Serie 5000.
Il quadro di comando ¢ estraibile g, in alternativa,
puo esse-re installato fino a 3 metri di distanza
dal convertitore di frequenza, per esempio su
un’apparecchiatura elettrica di comando, per mezzo
di un kit di montaggio opzionale.

. . . DISPLAY QuICK MENU
Le funzioni del quadro di comando possono .
essere suddi-vise in tre gruppi:
.
» Display DATA

e Tasti per la modifica dei parametri di A
programmazione ‘ }
e Tasti per il funzionamento locale v

(OALARM (OWARNING (O ON

DANFOSS
175ZA004.10

utti i dati vengono indicati per mezzo di un display

alfa-numerico di 4 righe, che durante il funzionamento . .
N P . . m . RESET JOG REV. START

normale € in grado di visualizzare 4 variabili di

funzionamento e 3 condizioni di funzionamento in

modo continuo. Durante la programmazione, verranno
visualizzate tutte le informazioni necessarie per una

rapida ed efficace impostazione dei parametri del m Quadro di comando - display

convertitore di frequenza. Oltre al display, sono Il display del’LCP & dotato di illuminazione posteriore
presenti tre luci spia (LED) per indicare tensione e di un totale di 4 righe alfanumeriche insieme
(alimentazione 24 V esterna), awvisi e allarmi. con una casella che mostra il senso di rotazione
Tutti i parametri di programmazione del convertitore di (freccia) e la programmazione selezionata, nonché
frequenza possono essere modificati immediatamente la programmazione in cui viene eventualmente

dal quadro di comando, a meno che questa funzione effettuata un'impostazione.

non sia stata bloccata con il parametro 018.

1.ariga 123456783981 234567 890

o | Z34TE7E T

3.ariga 12345673901 23456 72396
4.ariga 12345678981 234567598

oL eryvZS.LL

La 1.ariga mostra fino a tre misure continue nello stato
operativo normale o un testo che spiega la seconda riga.

La 2.a riga mostra un valore di misurazione con
relativa unita di misura, indipendentemente dallo
stato (tranne nel caso di un allarme/awviso).

La 3.a riga € di norma vuota e viene usata in
modalita menu per mostrare il numero di parametro
selezionato dal gruppo di parametri.

La 4.a riga viene usata durante lo stato operativo
normale per mostrare un testo di stato oppure,
nel modo maodifica dati, per mostrare il modo o

il valore del parametro selezionato.
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Una freccia indica il verso di rotazione del motore. Inoltre

VLT® Serie 5000

€ mostrata I'impostazione scelta come impostazione oispay | [DISPLAY / STATUS] viene usato per
attiva nel parametro 004. Se si programma un’altra selezionare il modo del display o per
impostazione diversa dallimpostazione attiva, il numero tornare in modalita visualizzazione dalla
dellimpostazione in programmaz ione appare a destra. modalitd Menu rapido o dalla modalita
Questo secondo numero d'impostazione lampeggera. Menu.
) UICK MENU] viene usato per =
™ Quadro di comando - LED L?ogrammare i g)arametri appaprtenenti =g
Alla base del quadro di comando vi € un LED MENY s : : o 2 8 o
, _ L alla modalita Menu rapido. E possibile c PN
rosso d'allarme ed un LED giallo d'awiso, ed : s CECRS
, , passare direttamente dalla modalita Menu  BSESES
anche un LED di tensione verde. s . 5o
onoman: alla modalita Menu rapido. S>30
. . = C =
[ (OALARM OWARNING __ QON | MENU [MENU] viene usgto per programmare E 8
Rosso Giullo Verde tutti i parametri. E possibile passare i
Se sono superati determinati valori di soglia, il LED direttamente dalla modalita Menu rapido
drallarme e/o d’awviso s'illumina insieme con un testo alla modalita Menu.
di stato e dallarme sul quadro di comando. cuanee | [CHANGE DATA] viene usato per
pata | Modificare il parametro selezionato in
La luce spia della tensione si accende quando il modalita Menu o in modalita Menu rapido.
convertitore di frequenza riceve tensione oppure cancel | [CANCEL] viene usato se non deve essere
un’alimentazione esterna a 24 V; allo stesso tempo eseguita alcuna modifica del parametro
I'lluminazione posteriore del display sara accesa. selezionato.

m Quadro di comando - tasti di comando
| tasti di comando sono divisi per funzioni. Cio
significa che i tasti fra il display e le luci spia
sono usati per la programmazione dei parametri,
inclusa la selezione delle indicazioni del display
durante il funzionamento normale.

DISPLAY QuIcK MENU
STATUS MENU
CHANGE CANCEL

DATA

175ZA020.10

| tasti di comando locale si trovano sotto i
LED dell'indicatore.

175ZA021.10
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ok |[OK] viene usato per confermare la
modifica del parametro selezionato.
[+/-] sono usati per scegliere il parametro
V € per cambiare il parametro scelto o per

cambiare la lettura della riga 2.

<J [<>] viene usato per selezionare un gruppo
e per la modifica dei dati dei parametri
numerici.

[STOP/RESET] viene usato per arrestare

SETSET il motore collegato o per ripristinare |l
convertitore di frequenza dopo uno scatto.
Puo essere attivato o disattivato mediante
il parametro 014. Se ¢ attivato [STOP), la
riga 2 lampeggia ed & necessario attivare
il tasto [START].

[JOG] consente di escludere la frequenza

J0G di uscita fino a una frequenza preimpostata
mentre il tasto viene tenuto premuto. Pud
essere attivato o disattivato mediante il
parametro 015.

~—| [FWD/REV] consente di modificare il

FWD. . . . .

Rev.| senso di rotazione del motore indicato da
una freccia sul display, sebbene solo in
Comando locale. Puo essere attivato o

disattivato mediante il parametro 016.

[START] viene usato per awviare |l
sTArRT|  convertitore di frequenza dopo un arresto
con il tasto [STOP]. E sempre attivo, ma

non puo escludere un comando di arresto
immesso mediante la morsettiera.

NOTA!:

“: Se sono stati attivati i tasti di comando locale,
essi rimarranno attivi indipendentemente dal
fatto che il convertitore di frequenza sia stato

impostato su Comando locale e su Controllo remoto

con il parametro 002, ad eccezione di [FWD/REW]
che & attivo solo in funzionamento Locale.

NOTA!:
H1& Se non & stata selezionata alcuna funzione di
e arresto esterna e [STOP)] ¢ stato disattivato,
il motore puo essere avviato e puod essere
arrestato solo scollegando la tensione dal motore.

convertitore di frequenza stia funzionando normalmente
0 sia in corso di programmazione.

m Modalita visualizzazione

In condizioni di funzionamento normale, possono
essere visualizzate in modo continuo fino a 4 diverse
variabili di funzionamento: VAR 1.1, VAR 1.2, VAR 1.3
e VAR 2; nella riga 4 & visualizzato lo stato operativo
attuale oppure gli allarmi e gli avvisi che si sono verificati.

VAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2

0L €L IVYNS6 L

STATUS

m Modalita visualizzazione - selezione dello

stato di visualizzazione

Sono disponibili tre opzioni in connessione con la
selezione dello stato di visualizzazione nel Modo Display:
modo |, Il e lll. La selezione dello stato di visualizzazione
determina il numero di variabili di funzionamento lette.

Stato di I: II: I

visualizzazione:

Riga 1 Nome della Valore delle Descrizione
variabile 3 variabil delle 3 variabili
operativa operative nella operative della
visualizzata riga 1 riga 1
nella riga 2

m Quadro di comando - visualizzazioni del display

Lo stato di visualizzazione del display pu0 variare
- vedere l'elenco sottostante - a seconda che il

La tabella sottostante indica le unita di misura
associate alla prima e alla seconda riga.

68
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Variabile operativa: Unita:
Riferimento [%] Il premendo il tasto [DISPLAY/STATUS].
Riferimento [unita]
Retroazione [unita]
Frequenza [Hz] 24,3% 3@8,2% 13,8R
Frequenza x conversione in scala [-] EE EI H )
. z SEiUP
Corrente motore [A]
Coppia [%] ©
Potenza [HP] ‘8 o S
Energia di uscita [kWh] CIE) S OC)
Tensione motore V] ) ) o c E 3
(on
Tensione collegamento CC v In questo stato i valori dato delle quattro variabili sono = o 5
Carico termico motore [%] mostrati contemporaneamente con le relative unita N oY
Carico termico VLT [%] di misura, vedi tabella. Nell'esempio, Riferimento, T °
Ore di esercizio (Ore] Coppia, Corrente e Frequenza vengono selezionati
Stato ingresso, dig. Ingresso [Codice binario] o . .
Stato ingresso, morsetto analogico 53 V] come variabili nella prima e nella seconda riga.
Stato ingresso, morsetto analogico 54 V] o ) )
Stato ingresso, morsetto analogico 60 [mA] + Stato di visualizzazione III:
Riferimento impulsi [Hz] Questo stato di visualizzazione viene attivato dopo che
E'feﬂlmg‘t‘i etStemo FH”J] | si & premuto per almeno 1 secondo, e per tutto il tempo
arola dl stato ex . .o .
Effetto freno/2 min. (kW] in cui rmane prerlnuto,.ll ta§to [I?ISELAY/STATUS].
Effetto freno/s. (kW] Quando il tasto viene rilasciato, il sistema torna allo
Temp. dissipatore [°C] Stato di visualizzazione Il, a meno che il tasto non venga
Parola di allarme [Hex] premuto per almeno 1 secondo circa, nel cui caso il
Parola di controllo [Hex] ist it lo Stato di vi i . |
Parola di awiso 1 [Hex] sistema ritorna sempre allo Stato di visualizzazione |.
Parola di stato per esteso [Hex]
Awiso scheda opzioni di comunicazione [Hex] y N
S o REF% COFPPIAX CORE.RA
giri/min [min-1]

Giri/min x scala
Testo display LCP

E possibile passare dallo stato di visualizzazione | al

56,0 Hz ¢

Le variabili operative 1.1, 1.2 € 1.3 nella prima riga e MOTORE IM MARCIA
la variabile operativa 2 nella seconda riga vengono

selezionate mediante i parametri 009, 010, 011 e 012.

Vengono visualizzati i nomi e le unita di misura
delle variabili della prima riga, mentre la seconda
riga rimane invariata.

» Stato di visualizzazione

Questo stato di visualizzazione & standard dopo
I'avviamento oppure dopo linizializzazione.

» Stato di visualizzazione V-

Questo stato di visualizzazione pud essere ottenuto
durante il funzionamento se deve essere modificata
un’altra programmazione senza arrestare il convertitore
di frequenza. Questa funzione ¢ attivata nel parametro
005, Impostazione della programmazione.

FREGUEMZRA

2860 Hz

MOTORE IM MARCIA

24,3% 38,2% 13,8A
La riga 2 indica il valore di una variabile operativa EE E H z D
con la relativa unita, mentre la riga 1 presenta ' 1
un testo che spiega la riga 2, vedere la tabella.
Nell'esempio, Frequenza € stata selezionata come
variabile mediante il parametro 009. Durante |l
funzionamento normale un’altra variabile puo essere

immediatamente visualizzata con i tasti [+/-].

MOTORE

IN MARECIA

« Stato di visualizzazione Il
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Il numero della programmazione selezionata
lampeggera a destra della programmazione attiva.

m Programmazione

Il VLT Serie 5000 pud essere utilizzato praticamente
per numerosissimi scopi, ed € per questo motivo
che il numero di parametri € piuttosto elevato.
Questa serie offre inoltre la possibilita di scegliere
fra due modi di programmazione: un modo
Menu e un modo Menu rapido.

Il primo consente 'accesso a tutti i parametri. |l
secondo conduce l'utente attraverso i parametri
che, dopo la programmazione, rendono possibile
il funzionamento del convertitore di frequenza nella
maggior parte delle applicazioni.
Indipendentemente dal modo di programmazione,
una variazione di un parametro avra un effetto
immediato e sara visibile sia nel modo Menu

che nel modo Menu rapido.

m Struttura della modalita Menu rapido rispetto

alla modalita Menu

Oltre ad avere un nome, ad ogni parametro & assegnato
un numero che & sempre lo stesso indipendentemente
dal modo di programmazione. In modalita Menu, i
parametri sono suddivisi in gruppi, con la prima cifra del
numero del parametro (da sinistra) che indica il numero
del gruppo di appartenenza del parametro in questione.

¢ |l Menu rapido conduce l'utente attraverso un
nu-mero di parametri che possono essere sufficienti
per garantire che il motore funzioni in modo
quasi ottimale. L’impostazione di fabbrica degli
altri parametri consente il funzionamento solo in
modo Remoto (morsetti di comando).

* |Imodo Menu consente di selezionare e modificare
tutti i parametri in base alle scelte dell’'utente.
Tuttavia alcuni parametri saranno "bloccati”, in base
alla configurazione prescelta (parametro 100).

m Programmazione rapida

La programmazione rapida viene avviata premendo il
tasto [QUICK MENU, il quale consente di determinare
la seguente visualizzazione sul display:

GUICK MEMU 1

58,8 HZ ~

13

BE1 SELEZIOME LIMGUA
ITALIAHD

Nella parte inferiore del display, vengono indicati

il numero e il nome del parametro insieme con lo
stato/valore del primo parametro di Programmazione
rapida. La prima volta che il tasto [QUICK

MENU] e premuto dopo che l'unita & stata

accesa, le letture iniziano sempre nella posizione

1 - vedi tabella sottostante.

m Selezione dei parametri
La selezione del parametro viene effettuata tramite i
tasti [+/-]. E possibile accedere ai seguenti parametri:

Pos.: N.: Parametro: Unita:
1 001 Lingua
2 102 Uscita motore [kW1]]
3 103 Tensione motore V]
4 104 Frequenza motore [HZ]
5 105 Corrente motore [A]
6 106 Velocita nominale del motore [rpm]
7 107 Adattamento automatico

motore, AMA
8 204 Riferimento minimo [HZ]
9 205 Riferimento massimo [Hz]
10 207 Tempo rampa di accelerazione 1 [sec.]
11 208 Tempo rampa di decelerazione 1 [sec.]
12 002 Comando locale/remoto
13 003 Riferimento locale

m Modalita menu
La modalita Menu viene avviata premendo
il tasto [MENU], che determina la seguente
visualizzazione sul display:

FRERUEMZR

6.8 Hz 9

8 THST & DISFLAY

70
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La riga 3 del display mostra il numero e il nome
del gruppo del parametro.

m Selezione dei parametri

Nel modo Menu i parametri sono suddivisi in
gruppi. La selezione del gruppo di parametri viene
effettuata mediante i tasti [<>].

E possibile accedere ai seguenti gruppi di parametri:

Gruppo n. Gruppo parametri:

0 Funzionamento e Display

—

Carico e Motore
Riferimenti e Limiti
Ingressi e Uscite
Funzioni speciali
Comunicazione seriale
Funzioni tecniche
Opzioni dell’applicazione
Profilo Fieldbus

© 0 N O O~ W N

Comunicazione Fieldbus

Dopo aver selezionato il gruppo di parametri
desiderato, e possibile scegliere i singoli parametri
per mezzo dei tasti [+/-]:

FREQGUEMZRA

28.8 Hz

BE1 SELEZIOME LIMGUA
ITALIAND

La terza riga del display mostra il numero € il nome del
parametro mentre lo stato o il valore del parametro
selezionato & mostrato nella riga 4.

m Modifica dei dati

Indipendentemente dal fatto che un parametro sia stato
selezionato con il modo Menu rapido o con il modo
Menu, la procedura per modificare i dati € la stessa.
Premere il tasto [CHANGE DATA] per poter modificare
il parametro selezionato, dopo di ché la sottolineatura
nella riga 4 del display comincera a lampeggiare.

La procedura per la modifica dei dati dipende dal
fat-to che il parametro selezionato rappresenti un
valore dato numerico o un valore di testo.

m Modifica di un valore di testo

Se il parametro selezionato & un valore di testo, il valore

viene modificato per mezzo dei tasti [+/-].

FRERUEMZR

20,8 Hz

BE1 SELEZIOME LIMGUR
ITALIAKND

La riga inferiore del display visualizza il valore
di testo che verra immesso (memorizzato) una
volta data la conferma [OK].

m Modifica di un gruppo di valori dato numerici
Se il parametro selezionato rappresenta un valore
dato numerico, & possibile spostare la posizione
del cursore con i tasti [< >], quindi modificare la
cifra selezionata con i tasti [+/-].

FREGUEMZH

SE.8 HZY

182 POTEMZA MOTORE
@,37 K

FREQGUENZRA

58,8 HZY

182 POTENMZA MOTORE
B,55 KU

La cifra selezionata € quella che lampeggia.

La riga inferiore del display visualizzera il valore
dato che verra immesso (memorizzato) una
volta data la conferma [OK].

m Variazione di un valore dato numerico
Se il parametro selezionato rappresenta un
valore dato numerico, viene prima selezionata
una cifra con i tasti [<>].
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FREGUEMZH

28.8 Hzo

138 FREQ®. STHRT

P HZ

La cifra selezionata viene quindi modificata
con i tasti [+/-]:

FREGUEMZH

28.8 Hz o

138 FREG. START
B3, 8 HzZ

La cifra selezionata & quella lampeggiante. La riga
inferiore del display visualizzera il valore dato che verra
immesso (memorizzato) una volta data la conferma [OK].

m Modifica di un valore dato, passo-passo

Determinati parametri possono essere modificati
richiamando valori preselezionati o in modo continuo.
Cio vale per Potenza motore (parametro 102),
Tensione motore (parametro 103) e Frequenza
motore (parametro 104).

| parametri vengono modificati sia come gruppo di
valori dato numerici che come valori dato numerici.

m Visualizzazione e programmazione dei

parametri indicizzati

| parametri vengono indicizzati quando inseriti

in un gruppo.

| parametri 615 - 617 includono un log cronologico
visualizzabile. Selezionare il parametro, premere il tasto
[CHANGE DATA], quindi utilizzare i tasti [+] € [-] per
scorrere il log dei valori. Durante la visualizzazione,

la riga 4 del display lampeggera.

Se sull’'unita € montata un’opzione bus, € necessario
eseguire la programmazione dei parametri 915
- 916 nel modo seguente:

Selezionare il parametro, premere il tasto [CHANGE
DATA], quindi utilizzare i tasti [+] € [-] per scorrere

i diversi valori indicizzati. Per modificare il valore

di un parametro, selezionare il valore indicizzato e
premere il tasto [CHANGE DATA]. Quando si utilizzano
i tasti [+] e [], il valore da modificare lampeggia.

Per accettare la nuova impostazione premere [OK],
per annullare premere [CANCEL].

m Inizializzazione all'impostazione di fabbrica

Il convertitore di frequenza pud essere inizializzato
all'impostazione di fabbrica in due modi.

Inizializzazione in base al parametro 620
- Inizializzazione consigliata

e Selezionare il parametro 620.

¢ Premere [CHANGE].

e Selezionare "Inizializzazionea

¢ Premere il tasto [OK].

» Disinserire l'alimentazione di rete e attendere
lo spegnimento del display.

» Ricollegare l'alimentazione di rete; il convertitore
di frequenza viene ripristinato.

Questo parametro consente linizializzazione di
tutte le impostazioni, ad eccezione delle seguenti:

500 Indirizzo di comunicazione seriale

501 Baud rate per la comunicazione seriale
601-605  Dati di funzionamento

615-617  Log guasti

Inizializzazione manuale

* Scollegare I'unita dalla rete e attendere lo
spegnimento del display.

* Premere contemporaneamente i seguenti tasti:
[DISPLAY/STATUS]
[CHANGE DATA]
[OK]

» Ricollegare I'alimentazione di rete tenendo
premuti i tasti.

* Rilasciare i tasti.

« |l convertitore di frequenza & ora programmato
in base allimpostazione di fabbrica.

Questo parametro consente linizializzazione di
tutte le impostazioni, ad eccezione delle seguenti:
600-605  Dati di funzionamento

NOTA!:

": Vengono ripristinati le impostazioni per la
q comunicazione seriale e i log guasti.
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m Struttura dei menu
MODO DISPLAY

UAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

URE 2 7

3
STATUS 55
0N
225
£ 35
553
DISPLAY MENU Quick DISPLAY =20
STATUS MENU STATUS ‘N g =

c o
=]
LL
MODO MENU MODO MENU RAPIDO

FREGUEMZH RUICK MEMU 1 0OF 13

SH.8 HZ T SE.8 HZ 7

@ TAST & DISPLAY BE1 SELEZIOME LIMGUA
ITALIAHD

|
< D <

Selezione
parametro

MODO DATI
FRERUEMZA CHANGE

JH. 8 HET

BE1 SELEZIOME LIMGURA
ITAL IAMDO

CHANGE
DATA

MODO MODIFICA DATI

CANCEL

BN

v
MODO MODIFICA DATI

FRERGUEMZR

SH.B HZ T

RUICK MEMU 1 OF

SH.8 HZ T

881 SELEZIOME LIMGURA
ITALIAKO

B8l SELEZIOME LIMGUA
ITALIAKD

A —

Selezione di
un valore
dato

175ZA446.11
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m Esempi di collegamento m Modifica programmazione
4
m Avviamento/arresto a due conduttori 5 F:
0
— 1 ~
4 = 12| +24Vv -
= E =
| S | £3 15
12| +24v s 39
13 | |
— | |
39 | PAR. 302
| 99| ]
— 18] start
27| PAR. 304
] 29
16 —
71 ————{32| PAR. 306
1 _/_
— —— 18| Par. 302 33| PAR. 307
19 - Selezione della programmazione con i
%7 morsetti 32 e 33.
29 Parametro 306 = Selezione della program-

bt mazione, Isb [10]

Parametro 307 = Selezione della programmazione,
msb [10]

Parametro 004 = Programmazione multipla [5].

- Awiamento/arresto con il morsetto 18.
Parametro 302 = Avviamento [1]

- Arresto rapido con il morsetto 27.
Parametro 304 = Arresto a ruota libera

comando attivo basso [0] m Accelerazione/decelerazione digitale
4 o
m Avviamento / arresto a impulsi S %
— g 12| +24v =
4 na
— a2 13
S b Ml
. I 39
12| +24v —
13 C
| I
e | T, 2
v 27| PAR. 304
I 29| Par. 305
— [ —16|Par. 300 ——— 32| Par. 306
T 17 L——— 33| Par. 307
—— 18| PAR. 302
19 - Accelerazione e decelerazione con i morsetti 32 e 33.
20 Parametro 306 = Accelerazione [9]
27 Parametro 307 = Decelerazione [9]
L_—=  Is9|par. 305 Parametro 305 = Riferimento bloccato [9].

- Arresto, comando attivo basso, con il morsetto 16.
Parametro 300 = Arresto, comando attivo basso [2]

- Awiamento a impulsi con il morsetto 18.
Parametro 302 = Avviamento a impulsi [2]

- Marcia jog con il morsetto 29.
Parametro 305 = Jog [5]
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m Riferimento potenziometro

m Collegamento encoder
| |

54

DANFOSS
176FA005.11

27

DANFOSS
176FA008.11

50|+ 10V out
1kohm|E 53| PAR. 308 29

55| Com. Ingresso &38 PAR. 306

|| enetesice neut & 133| PAR. 307

Parametro 308 = Riferimento [1] Parametro 306 = Retroazione encoder, ingresso B [24]

Parametro 309 = Morsetto 53, Demoltiplicazione min. Parametro 307 = Retroazione encoder; ingresso A [25]
Parametro 310 = Morsetto 53, Demoltiplicazione max.

Se ¢ collegato un codificatore che ha solo un’uscita
verso Retroazione encoder, ingresso A [25], moet
Retroazione encoder, ingresso B [24] del codificatore
dev'essere impostato a N. funzione [0].

m Trasmettitore a due conduttori

Trasmettitore ? +24V
go:::"orl 39| Com. uscita ana.
42 Q 8
Alimentato — — c o
dal VLT 9 S
4-20mA[ | % I
55 Com. ingresso ana. 5 g
60( PAR. 314, 4—20mA (@] &
] (= =
Trasmettitore con g —
alimentazione )
[}
+ —
esterna o4 O S
~
Allmen.o i Com. ingresso ana.
O 60| PAR. 314, 0/4—20mA
0/4-20mA -

176FAO06. 14

Parametro 314 = Riferimento [1], Segnal

de retroazione [2]

Parametro 315 =Morsetto 60, Demoltiplicazione min.
Parametro 316 = Morsetto 60, Demoltiplicazione max.

m Riferimento corrente con retroazione di velocita

[
0-10Vce

Dinamo 50
) 53
Retroazione
54| PAR. 308
O—— 4-20 mA _
oO—

Alimen. Segnale. di 55| Com. ingresso ana.

processo + — 60| PAR. 314
Riferimento

176FA007.14

Parametro 100 = Regolazione di velocita, anello chiuso
Parametro 308 = Retroazione [2]

Parametro 309 = Morsetto 53, valore min.

Parametro 310 = Morsetto 53, scala max.

Parametro 314 = Riferimento [1]

Parametro 315 = Morsetto 60, valore min.

Parametro 316 = Morsetto 60, scala max.
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m Configurazione dell’applicazione
Questo parametro consente di scegliere una
configurazione del convertitore di frequenza
che si adatti all’'applicazione a cui il convertitore
di frequenza & destinato.

NOTA!:
": Per prima cosa, i dati di targa del motore devono
e essere impostati nei parametri 102-106.

Sono disponibili le seguenti configurazioni:

- Regolazione di velocita, anello aperto

- Regolazione di velocita, anello chiuso

- Controllo di processo, anello chiuso

- Controllo di coppia, anello aperto

- Controllo di coppia, retroazione di velocita
La selezione di caratteristiche del motore
speciali puo essere combinata con qualsiasi
applicazione della configurazione.

m Impostazione dei parametri
Selezionare Regolazione di velocita, anello aperto
se é richiesta una regolazione della velocita
normale senza segnali di retroazione esterni dal

motore o dall'apparecchio (compensazione dello
scorrimento interno in funzione).
Impostare i seguenti parametri nell’ordine indicato:

Regolazione di velocita, anello aperto:

Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Regolazione di velocita, anello [Q]
aperto
200 Frequenza di uscita, campo/senso
201 Frequenza di uscita, limite basso Solo se [0] o [2] nel par. 200
202 Frequenza di uscita, limite alto
203 Campo riferimento/retroazione
204 Riferimento minimo Solo se [0] nel par. 203
205 Riferimento massimo

Selezionare Regolazione di velocita, anello chiuso,
se l'applicazione prevede un segnale di retroazione
e la precisione del modo Regolazione di velocita,

Regolazione di velocita, anello chiuso (PID):

anello aperto non & sufficiente oppure si desidera

la piena coppia di mantenimento.
Impostare i seguenti parametri nell’ordine indicato:

Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Regolazione di velocita, anello [1]
chiuso
200 Frequenza di uscita, campo/senso  Freqguenza di uscita, limite basso
201 Frequenza di uscita, limite basso
202 Frequenza di uscita, limite alto
203 Campo riferimento/retroazione
414 Retroazione minima Solo se [0] o [2] nel par. 200
415 Retroazione massima
204 Riferimento minimo Solo se [0] nel par. 203
205 Riferimento massimo
417 Guadagno proporzionale velocita
PID
418 Velocita, tempo integrale PID
419 Tempo differenziale velocita PID
420 Velocita PID, limite guadagno
differenziale
421 Velocita PID, tempo filtro

passa-basso

Si noti che la funzione di perdita encoder (parametro
346) sara attivo quando il parametro 100 & impostato
come Regolazione di velocita, anello chiuso.
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Scegliere Controllo di processo, anello chiuso
se I'applicazione ha un segnale di reazione non

direttamente legato alla velocita del motore

temperatura, pressione e cosi via. Le applicazioni
tipiche sono pompe e ventole. Fissare i seguenti
parametri nell’'ordine indicato:

(giri/m, Hz), ma a qualche altra grandezza quali

Controllo di processo, anello chiuso (Processo PID):

Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Controllo di processo, anello [3]
chiuso
201 Frequenza di uscita, limite basso
202 Frequenza di uscita, limite alto
416 Unita di processo Definire la retroazione e I'ingresso
di riferimento come descritto nella
sezione PID per il controllo di
Processo.
203 Campo riferimento/retroazione
204 Riferimento minimo Solo se [0] nel par. 203
205 Riferimento massimo
414 Retroazione minima o g
415 Retroazione massima o -,%
437 Processo PID, normale/inverso g 8
438 Processo PID anti-avvolgimento 5,:%
439 Processo PID, frequenza di "g &
awiamento og
440 Processo PID, guadagno
proporzionale
441 Processo PID, tempo integrale
442 Processo PID, tempo di Utilizzato soltanto nelle
differenziazione applicazioni che necessitano
di dinamiche elevate
443 Processo PID, limite di guadagno
diff.
444 Processo PID, filtro passa-basso

Selezionare Controllo di coppia, anello aperto

se & necessario un controllo Pl, cioé modificare

la frequenza del motore per mantenere il
riferimento della coppia (Nm).

Cio e importante in applicazioni come
'avvolgimento o I'estrusione.

Selezionare Controllo di coppia, anello aperto se

il senso della velocita non deve essere modificato
durante il funzionamento; vale a dire che viene sempre
usato un riferimento della coppia positivo 0 negativo.
Impostare i seguenti parametri nell’ordine indicato:

Controllo di coppia, anello aperto:

Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Controllo di coppia, anello aperto  [4]
200 Frequenza di uscita, campo/senso

201 Frequenza di uscita, limite basso

202 Frequenza di uscita, limite alto

203 Campo riferimento/retroazione

204 Riferimento minimo Solo se [0] nel par. 203

205 Riferimento massimo

414 Retroazione minima

415 Retroazione massima

433 Guadagno proporzionale coppia

434 Tempo di integrazione coppia

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss
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Selezionare Controllo di coppia, retroazione di
velocita, se deve essere generato un segnale di
retroazione encoder. Cid & rilevante in applicazioni
con argani ed estrusori.

Selezionare Controllo di coppia, retroazione di
velocita, se deve essere possibile modificare il senso
della velocita, mantenendo contemporaneamente

il riferimento di coppia.

Impostare i seguenti parametri nell’ordine indicato:

Controllo di coppia, retroazione di velocita:

Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Controllo di coppia, retroazione di  [5]
velocita
200 Frequenza di uscita, campo/senso
201 Frequenza di uscita, limite basso
202 Frequenza di uscita, limite alto
203 Campo riferimento/retroazione
204 Riferimento minimo Solo se [0] nel par. 203
205 Riferimento massimo
414 Retroazione minima
415 Retroazione massima
306 Retroazione encoder, ingresso B [24]
307 Retroazione encoder, ingresso A [25]
329 Retroazione encoder, impulsi/giro
421 Velocita, tempo filtro passa-basso
PID
448 Rapporto di trasmissione
447 Controllo di coppia, retroazione di
velocita
449 Perdita di attrito

Dopo aver selezionato Controllo di coppia, retroazione
di velocita, il convertitore di frequenza deve essere
tarato per garantire che la coppia corrente sia uguale
alla coppia del convertitore di frequenza. A tale
sScopo, installare un torsiometro sull'albero in modo
da consentire una precisa regolazione del parametro
447, Compensazione coppia € del parametro 449,
Perdita di attrito. Si consiglia di effettuare AMA prima
di procedere alla taratura della coppia. Procedere nel
seguente modo prima di iniziare ad usare il sistema:

1. Installare il torsiometro sull’albero.

2. Awviare il motore con un riferimento di coppia
positivo e un senso di rotazione positivo.
Leggere il valore del torsiometro.

3. Utilizzando lo stesso riferimento di coppia,
cambiare il senso di rotazione da positivo a
negativo. Leggere la coppia e regolarla allo
stesso livello del riferimento di coppia positivo e
al senso di rotazione. Cid € possibile mediante
il parametro 449, Perdita di attrito.

4. Con il motore caldo e un carico pari a ca. il 50%,
impostare il parametro 447, Compensazione
coppia in base al torsiometro. Il convertitore di
frequenza & ora pronto per funzionare.

Selezionare Caratteristiche speciali del motore se
il convertitore di frequenza deve essere adattato
al funzionamento di un motore sincrono, di motori
in parallelo oppure se la compensazione allo
scorrimento non € necessaria.

Impostare i seguenti parametri nell’ordine indicato:
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Caratteristiche speciali del motore:
Parametro: Impostazione: Valore dato:

101 Caratteristiche di coppia Caratteristiche speciali del motore  [5] or [15]

432 + 431  Frequenza F5/Tensione U5

430 + 429 Frequenza F5/Tensione U4

428 + 427  Frequenza F5/Tensione U3

426 + 425 Frequenza F5/Tensione U2

424 + 423  Frequenza F5/Tensione U1

422 Tensione UO

(]
9=
o .0
2N
(Um
= ©
2 E
=gen
c ®©
(o —]

(]
O35
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m Funzionamento locale e funzionamento remoto Qui di seguito viene fornito un elenco delle funzioni
Per il convertitore di frequenza sono previste e dei comandi disponibili mediante i tasti del quadro
due possibilita di funzionamento: funzionamento di comando, I''mmissione con gli ingressi digitali o la
locale o funzionamento remoto. porta di comunicazione seriale nei due modi.

Se il parametro 002 & impostato su Controllo locale [1]:

| seguenti tasti dell’LCP possono essere usati per il controllo locale:

Tasto: Parametro: Valore dato:
[STOP] 014 (1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
[FWD/REV] 016 [1]

Impostare il parametro 013 su Controllo da LCR, anello aperto [1] o Controllo LCP come nel parametro 100 [3]:
1. Il riferimento locale & impostato nel 003 e pud essere modificato con i tasti "+/-".
2. L'inversione puo essere effettuata con il tasto [FWD/REV].

Impostare il parametro 013 su Controllo da LCP e morsettiera ad anello aperto [2] o Controllo da LCP e morsettiera
come nel parametro 100 [4]:

Con questa impostazione dei parametri, ora € possibile 9. Ripristino e arresto a ruota libera motore
controllare il convertitore di frequenza come segue: mediante il morsetto digitale 27.
Ingressi_digitali: 10. Arresto a ruota libera motore mediante |l

morsetto digitale 27.

11. Inversione mediante il morsetto digitale 19.

12. Selezione della programmazione,
msb/accelerazione mediante il morsetto digitale 32.

13. Selezione della programmazione, Isb/decelerazione
mediante il morsetto digitale 33.

1. Il riferimento locale impostato nel parametro 003
puo essere modificato con i tasti "+/-".

2. Ripristino mediante i morsetti digitali 16,
17, 29, 32 o 33.

3. Arresto, comando attivo basso, mediante i morsetti
digitali 16, 17, 27, 29, 32 o0 33.

4. Selezione della programmazione, Isb mediante La porta di comunicazione seriale:
i morsetti digitali 16, 29 o 32.

5. Selezione della programmazione, msb mediante
i morsetti digitali 17, 29 o 33.

6. Rampa 2 mediante i morsetti digitali 16,
17, 29, 32 o 383.

7. Arresto rapido mediante il morsetto digitale 27.

8. Frenata CC mediante il morsetto digitale 27.

Rampa 2

Ripristino

Selezione della programmazione, Isb
Selezione della programmazione, msb
Rele 01

Rele 04

o ok~ wh =

Se il parametro 002 & impostato su Controllo remoto [0]:

Tasto: Parametro: Valore dato:
[STOP] 014 1]
[JOG] 015 il
[RESET] 017 1]
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m Controllo con la funzione freno
Il freno ha la funzione di limitare la tensione nel
circuito intermedio quando il motore funziona
come un generatore. Cid accade ad esempio
quando il carico aziona il motore e la potenza
entra nel circuito intermedio.
Il freno € realizzato sotto forma di un chopper collegato
a una resistenza freno esterna. Installare la resistenza
freno esternamente offre i seguenti vantaggi:

- La resistenza freno puo essere selezionata in
base al’'applicazione utilizzata.

- L'effetto frenante viene attivato al di fuori del
quadro di comando, vale a dire nel punto in
cui I'energia pud essere utilizzata.

- L'elettronica del convertitore di frequenza non
verra surriscaldata anche in caso di sovraccarico
della resistenza freno.

Il freno & protetto contro i cortocircuiti della resistenza
freno e il transistor freno viene controllato per
rilevarne eventuali cortocircuiti. Impiegando un rele di
corrente di valore opportuno € possibile proteggere
la resistenza freno dal sovraccarico, in caso di
guasto nel convertitore di frequenza.

Inoltre il freno consente di visualizzare la potenza
istantanea e la potenza media degli ultimi 120 secondi,
nonché di controllare che la potenza trasmessa non
superi un limite selezionato con il parametro 402.
Nel parametro 403 scegliere la funzione da eseguire
quando la potenza trasmessa al resistore di frenatura
supera il limite impostato nel parametro 402.

NOTA!:
“: Il monitoraggio della potenza di frenatura
i non € una funzione di sicurezza; per questo
scopo € richiesto un interruttore termico. |l
circuito del resistore di frenatura non & protetto
per la dispersione di terra.

m Selezione del resistore di frenatura
Per selezionare il resistore di frenatura appropriato,
€ necessario conoscere la frequenza e la
potenza di frenata richieste.

Il valore ED del resistore & un’indicazione del ciclo
di funzionamento a cui lavora il resistore.

Il valore ED del resistore & calcolato nel seguente modo:

ED (ciclodilavoro) = (CL%T)
dove tf & il tempo di frenata in secondi e Ciclo
T & il tempo totale di ciclo.

12
Speed 1752A730.11
[o]
[m/s]

_ L

time [sec
| Teycle | [sec]

Il carico massimo consentito dal resistore di frenata

e indicato come potenza di picco ad un ED dato.
L’esempio e la formula seguenti valgono solo per i VLT
5000. La potenza di picco pud essere calcolata sulla
base della massima potenza necessaria per la frenata:

Pricco = PMoToRE X MBR(%) X 1 MOTORE X NvLT [W]

dove MBRr%) & una percentuale della coppia nominale.
Il resistore di frenata viene calcolato come segue:

vicc
Rrpe =

Pricco

Il resistore di frenatura dipende dalla tensione

del circuito intermedio (UDC).

Nei convertitori di frequenza VLT 5000 che dispongono
di un’alimentazione di rete di 3 x 200-240 Volt, il
freno sara attivo a 397 Volt (UDC). Se il convertitore

di frequenza dispone di un’alimentazione di rete

di 3 x 380-500 Volt, il freno sara attivo a 822 Volt
(VDC), mentre se il convertitore di frequenza dispone
di un’alimentazione di rete di 3 x 550-600 Volt, il
freno sara attivo a 943 Volt (VDC).

speciali

c
iel
N
c
=
LL

NOTA!:
B1=y ! resistore di frenata usato deve essere
q dimensionato per una tensione di 430,
850 0 930 Volt, a meno che non vengano
usati resistori di frenata Danfoss.

RRrec ¢ la resistenza consigliata da Danfoss, vale a dire
quella che garantisce allutente di che il convertitore

di frequenza sia in grado di frenare alla coppia di
frenata massima (Mpr) del 160%.

Nmotore & di norma pari a 0,90, mentre nyit € di norma
0,98. Nel caso dei convertitori di frequenza a 200 V

e a 500 V, Rrec a una coppia di frenata del 160%
puo essere espressa rispettivamente come:

111.684 N
Rppe = 08 (€] @200V
Puyorore
478.801
Ripe = —oe [Q] @5001
Pyorore

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss

81



Dt

VLT® Serie 5000

NOTA!:
Rrge = _630.137 [€2] @600V ll: Se si verifica un corto circuito nel transistore
Prorore i di frenatura, si pud impedire la dissipazione
P motore in KW. di pqten;a nel resistore Qi frenatura soltanto
con l'uso di un interruttore o di un contattore
NOTA! di rete per scollegare la rete del convertitore di
“: Il resistore di frenata massimo selezionato deve frequenza. (Il contattore pud essere controllato
q avere un valore ohmico inferiore al massimo dal convertitore di frequenza).

del 10% rispetto a quello raccomandato dalla
Danfoss. Se viene selezionato una resistore di frenata
con un valore ohmico piu elevato, la coppia di frenata
del 160% non sara raggiunta e c'¢ il rischio che il
convertitore di frequenza si disinserisca per ragioni
di sicurezza. Per ulteriori informazioni, consultare le
istruzioni sul resistore di frenatura MI.90.FX.YY.

m Riferimenti - riferimenti singoli
Quando si usa un riferimento singolo, & collegato un solo

segnale di riferimento attivo, sotto forma di riferimento U/l sul morsetto 53,
esterno o di riferimento preimpostato (interno). 54 0 60.
| riferimenti esterni possono essere tensione, corrente, f (impulso) sul
frequenza (impulsi) o tramite la porta seriale. morsetto 17 o 29
Qui di seguito sono forniti due esempi del modo in cui i /  Esterno binario (porta seriale).
riferimenti singoli sono gestiti dal VLT Serie 5000. Rif
Esempio 1: singolo.
Segnale riferimento esterno = 1 V (min) - 5 V (max) \  Riferimenti preimpostati (par.
Riferimento = 5 Hz - 50 Hz 215-218).
Configurazione (parametro 100) = Controllo
di velocita, anello aperto. Rif.

[Hz]

DANFOSS
175ZA038.11

1 vl

Ingresso analogico

Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Controllo di velocita, anello aperto [Q]

308 Funz. ingresso analogico Riferimento [1]

309 Segnale riferimento min Min. 1V

310 Segnale riferimento max Max. 5V

203 Intervallo riferimento Intervallo di riferimento Min - Max [0]
204 Riferimento minimo Riferimento min 5 (Hz)

205 Riferimento massimo Riferimento max 50 (Hz)

- Catch-up/slow-down mediante i morsetti degli ingressi digitali 16,
17,29, 32 033
- Riferimento congelato mediante i morsetti degli ingressi digitali 16,
17,29, 32 033

E possibile utilizzare quanto segue:
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Esempio 2:
Segnale riferimento esterno = 0V (min) - 10 V (max) it
Riferimento = 50 Hz in senso antiorario - LY W
50 Hz in senso orario 50
Configurazione (parametro 100) = Controllo :
di velocita, anello aperto j:
A
2: Ingresso analogico
30
40
50
')
Impostazione:
Parametro: Impostazione: Valore dato:
100 Configurazione Controllo di velocita, anello aperto [0]
308 Funz. ingresso analogico Riferimento 1]
309 Segnale riferimento min Min. oV
310 Segnale riferimento max Max. 10V
203 Intervallo riferimento Intervallo di riferimento - Max - + Max [1]
205 Riferimento max 100 Hz
214 Tipo riferimento Sum Q]
215 Riferimento preimpostato -50%
200 Frequenza di uscita, campo/senso Entrambi i sensi, 0-132 Hz 1]
£ possibile utilizzare quanto seque: - Catch-up/slow-down mediante i morsetti degli ingressi digitali 16,
17, 29,32 033
- Riferimento congelato mediante i morsetti degli ingressi digitali 16,
17, 29,32 033
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m Riferimenti - riferimenti multipli
Quando si usano riferimenti multipli, sono collegati
due o pill segnali di riferimento, sotto forma di (%] ha/b/e/d
segnali di riferimento esterni o di segnali di riferimento e
preimpostati. Mediante il parametro 214, sono
possibili tre combinazioni diverse:

/ Somma
Rif. — Relativo
multiplo
\  Esterno/preimpostato o Ui/ Usa/leo /19,29
Min. Max.
PAR.309 PAR.310
Qui di seguito vengono mostrati tutti i tipi di riferimento PAR312 SN R
(somma, relativo ed esterno/preimpostato): PAR.327 1752A135.10
SOMMA
RIf. bloccato S
Rif. bloccato =
PAR.330 .
Rif. bloccato @ |
Catch
hox PARSIO e o SOMMA PAR.214 Srow dg%
53
Min  PAR.309 [x],SOMMA (x+Y) PAR.219
200 7 ; '30,‘
Max PAR.313 4 /' i )
U546
Min  PAR.312 '_Ll_l— \
Max PAR.316 L
160©
Min  PAR.315 l i
Max PAR.327 17/2 c |'—
(impulsi) s ‘§
S s
Biru:urio@—ez g ©
(BUS) o« Rif.
bloccato
Rif. preimpostato
PAR.215 — l l
PAR.216 —:\ g g
PAR.217 —— 'g _E
PAR.218 —§— _§ _E
&8

Rif. preimpostato LSB &—
Rif. preimpostato MSB &—]
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RELATIVO
’ [
Rif. bloccato g
Rif. bloccato B
PAR.330 ——
Rif. bloccato N e
Max. PAR.310 . Catch up/
ax. Us3 o % Relativo PAR.214 Slow down
Min  PAR.309 [%]Relativo  Rif. preimpostato PAR.219
’
Max. PAR.313 PAR.311
Min  PAR.312 ,_Ll_l_ \
Max. PAR.316 L
160
Min  PAR.315 L 'L
Max PAR327¢; g 4% o€ T
(impulsi) -]
55
norio & %
(©U8) < g % Rif.
bloccato
Rif. preimpostato
PAR.215 —} L 'L
PAR.Z!S—:\ 9
&5
PAR.217 —— s 8
PAR.218 —— * .3
8
l L <48
g2
28
]
IR
o a
E E
e e
5 &
EE
ESTERNO/PREIMPOSTATO
=
oG
. e N ©
Rif. bloccato g c O
g s 7
Rif. bloccato £ [T
PAR.330 ——
Rif. bloccato ot
Mox PAR.310 Catch up/
5 U3 . % Esterno/Preimpostato PAR.214 Slow down
Min  PAR.309 PAR.219
Mox PAR.313
_MQ oz = | [ N~
" Th
Mox PAR.316 — L
1 60 c%
Min  PAR.315 l L
Mox PAR.327
_ﬁx 17/29 4% l o€
(impulsi) o 30
E -3 ©
] S =
e % -3 -
(BBIBOSSIOO— g' 3 ‘% Rif.
4 bloccato
Rif. preimpostato E
PAR.215 — l L
PAR.216 —x é’ g
PAR.217 —— S 8
PAR.218 —— % -§
28
] 8
=
£ 8
22
8 28
a o
EE
s P
a o
EE
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Riferimenti
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m Adattamento automatico motore, AMA
L’adattamento automatico del motore & un
algoritmo di prova che misura i parametri elettrici
del motore senza farlo ruotare. Cid significa che
AMA non fornisce alcuna coppia.

AMA ¢ utile per l'inizializzazione dei sistemi, quando
I'utente desidera ottimizzare la regolazione del
convertitore di frequenza. Questa funzione viene usata
in particolare quando I'mpostazione di fabbrica non si
adatta adeguatamente al motore in questione.

Due parametri motore sono di primaria importanza
per I'adattamento automatico motore: la resistenza
dello statore, Rs, e la reattanza di magnetizzazione
nominale, Xs. Con il parametro 107 € possibile
scegliere se eseguire un adattamento automatico

del motore che determina sia Rs che Xs oppure

un adattamento automatico del motore ridotto

con la sola determinazione di Rs.

La durata di un adattamento automatico del

motore completo varia da pochi minuti, per

motori di piccole dimensioni, a oltre 10 m inuti,

per motori di grandi dimensioni.

Limiti e condizioni:

« Affinché AMA sia in grado di determinare in modo
ottimale i parametri del motore, i dati di targa corretti
del motore collegato al convertitore di frequenza
devono essere immessi nei parametri da 102 a 106.

« Per la regolazione ottimale del convertitore
di frequenza, si consiglia di eseguire AMA
su un motore freddo. Ripetute esecuzioni di
AMA possono causare il riscaldamento del
motore, con un conseguente aumento della
resistenza dello statore Rs.

*  AMA pud essere eseguito solo se la corrente
nominale del motore & almeno il 35% della
corrente di uscita nominale del convertitore di
frequenza. AMA puo essere eseguito su massimo
un motore sovradimensionato.

e Se ¢ stato inserito un filtro LC tra il convertitore
di frequenza e il motore, sara possibile effettuare
soltanto un test ridotto. Se € necessaria una
regolazione generale, rimuovere il filtro LC durante
I'esecuzione di un AMA totale. Al completamento
di AMA, reinserire il filtro LC.

» Se i motori sono accoppiati in parallelo,
eseguire solo AMA ridotti.

* Se si utilizzano motori sincroni, & possibile
effettuare unicamente AMA ridotti.

» Cavi motore lunghi possono influenzare I'esecuzione
della funzione AMA se la loro resistenza € maggiore
della resistenza dello statore del motore.

Procedura per I'adattamento automatico
del motore

1. Premere il tasto [STOP/RESET]

2. Impostare i dati di targa del motore nei
parametri da 102 a 106

3. Scegliere se si desidera eseguire un AMA
totale [ABILITATO (RS,XS)]o ridotto [ABILITATO
RS] nel parametro 107

4. Collegare il morsetto 12 (24 V CC) al morsetto
27 sulla scheda di comando

5. Premere il tasto [START] o collegare il morsetto 18
(avviamento) al morsetto 12 (24 V CC) per avviare
I'adattamento automatico del motore.

A questo punto, 'adattamento automatico del
motore esegue quattro test (per AMA ridotti, solo
i primi due test). E possibile seguire i diversi

test sul display osservando i punti dopo il testo

SELF TUNING nel parametro 107:

1. Controllo iniziale degli errori in cui vengono
verificati i dati di targa e gli errori fisici. |l display
visualizza SELF TUNING.

2. Test CC in cui viene valutata la resistenza dello
statore. Il display visualizza SELF TUNING..

3. Test delle oscillazioni transitorie in cui viene
valutata I'induttanza di dispersione. |l display
visualizza SELF TUNING...

4. .Test CA in cui viene valutata la reattanza dello
statore. Il display visualizza SELF TUNING....

.
o.®
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' NOTA!:
ll: AMA pud essere eseguito solo in assenza
i di allarmi durante la regolazione.

Interruzione di AMA

Se I'adattamento automatico del motore deve
essere interrotto, premere il tasto [STOP/RESET] o
scollegare il morsetto 18 dal morsetto 12.

|'adattamento automatico del motore termina
visualizzando uno dei seguenti messaggi
alla fine del test:

Messaggi di avviso e allarme

ALLARME 21

Ottimizzazione automatica OK

Premere il tasto [STOP/RESET] o scollegare il morsetto
18 dal morsetto 12. Questo allarme indica che AMA

e stato eseguito € che il convertitore di frequenza

e stato adattato correttamente al motore.

ALLARME 22
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Ottimizzazione automatica non OK

[ADATT. AUTO MOTOR OK]

E stato rilevato un gusto durante I'adattamento
automatico del motore. Premere il tasto [STOP/RESET]
o scollegare il morsetto 18 dal morsetto 12. Verificare
la possibile causa del guasto in base al messaggio di
allarme fornito. Il numero dopo il testo indica il codice
di errore, che pu0 essere visualizzato nel log guasti del
parametro 615. L’adattamento automatico del motore
non aggiorna i parametri. E possibile scegliere di
eseguire un adattamento automatico del motore ridotto.

CONTROLLA P.103,105 [0]

[CONTR. ADATTIVO NO OK] Il parametro 102, 103
o0 105 non & impostato correttamente. Correggere
l'impostazione e ripetere AMA.

BASSO P.105 [1]

Il motore & troppo piccolo per poter eseguire AMA.
Per attivare AMA, la corrente nominale del motore
(parametro 105) deve essere superiore al 35% della
corrente di uscita nominale del convertitore di frequenza.

IMPEDENZA ASIMMETRICA [2]

AMA ha rilevato un’impedenza asimmetrica
nel motore collegato al sistema. |l motore
potrebbe essere difettoso.

MOTORE TROPPO GRANDE [3]

Il motore collegato al sistema & troppo grande per
poter eseguire AMA. L'impostazione del parametro
102 non concorda col motore usato.

MOTORE TROPPO PICCOLO [4]

Il motore collegato al sistema & troppo piccolo per
poter eseguire AMA. L'impostazione d el parametro
102 non concorda col motore usato.

TIME OUT [5]

AMA non viene eseguito a causa di segnali di
misurazione disturbati. Tentare piu volte, finché
I'esecuzione di AMA non riesce. Notare che cicli

di AMA ripetuti possono riscaldare il motore ad un
livello tale da determinare I'aumento della resistenza
dello statore Rs. Nella maggior parte dei casi non
si tratta comunque di un problema critico.

INTERRUZIONE DELL'UTENTE [6]
AMA ¢ stato interrotto dall'utente.

GUASTO INTERNO [7]
Nel convertitore di frequenza si € verificato un guasto
interno. Contattare il fornitore Danfoss.

GUASTO VALORE LIMITE [8]

| valori parametrici del motore sono al di fuori
del campo accettabile entro cui il convertitore di
frequenza € in grado di funzionare.

RO TAZIONE DEL MOTORE [9]

L'albero del motore ruota. Verificare che il
carico non sia in grado di far ruotare l'albero
motore. Quindi avviare AMA.

AWVISO 39 - 42

E stato rilevato un guasto durante 'adattamento
automatico del motore. Verificare le possibili cause

in base al messaggio di awiso visualizzato. Premere

il tasto [CHANGE DATA] e selezionare "CONTINUA"
se AMA deve continuare nonostante 'awiso, oppure
premere il tasto [STOP/RESET] o scollegare il morsetto
18 dal morsetto 12 per interrompere AMA.

AVVISO: 39

CONTROLLA P.104,106

L'impostazione del parametro 102, 104 o 106 &
probabilmente errata. Controllare I'impostazione
e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.

AVVISO: 40

CONTROLLA P.103,105

L'impostazione del parametro 102, 103 0 105 ¢
probabilmente errata. Controllare I'impostazione
e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.

AVVISO: 41

MOTORE TROPPO GRANDE

Il motore collegato al sistema & troppo grande per
poter eseguire AMA. L'impostazione del parametro 102
potrebbe non concordare con il motore. Controllare

il motore e scegliere 'Continua’ o "Stop’

AVVISO: 42

MOTORE TROPPO PICCOLO

Il motore collegato al sistema e troppo piccolo per
poter eseguire AMA. L'impostazione del parametro 102
potrebbe non concordare con il motore. Controllare

il motore e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.

88
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m Comando freno meccanico
Nelle applicazioni di sollevamento, € necessario poter
controllare un freno elettromagnetico.
Per controllare il freno, & necessaria un’uscita rele (01
0 04). Questa uscita deve rimanere chiusa (senza
tensione) per il tempo in cui il convertitore di frequenza
non ¢ in grado di 'tenere' il motore, p.e. a causa di
un carico troppo elevato. Nel parametro 323 o 326
(uscite a relé 01, 04), selezionare Comando freno
meccanico [32] o Comando freno meccanico esteso
[34] per applicazioni con freno elettromagnetico.
Durante I'avwviamento/I'arresto, la corrente in uscita
viene controllata. Se & selezionato Comando freno
meccanico [32] e la corrente e sotto il livello selezionato
nel parametro 223 Segnale: corrente bassa , il freno
meccanico é bloccato (senza tensione).
Come punto di partenza, € possibile selezionare
una corrente pari a ¢. il 70% della corrente di
magnetizzazione. |l parametro 225 Segnale:
frequenza bassa indica la frequenza durante la
rampa di accelerazione alla quale il freno meccanico
deve chiudersi nuovamente.

Se € selezionato Comando freno meccanico
esteso [34], il freno meccanico & bloccato (senza

tensione) durante I'avviamento finché la corrente
d'uscita & oltre il livello selezionato nel parametro
223 Segnale: corrente bassa.

Durante l'arresto il freno meccanico é rilasciato
finché la frequenza & inferiore al livello selezionato nel
parametro 225 Segnale: frequenza bassa .

In caso di Comando freno meccanico esteso [34], il
freno non si blocca se la corrente d'uscita € inferiore
al parametro 223 Segnale: corrente bassa,

né viene visualizzato un awviso di corrente bassa.

In modalita freno meccanico esteso e possibile
ripristinare uno scatto di sovraccorrente (allarme
13) mediante un ripristino esterno.

Se il convertitore di frequenza si trova in una condizione
di allarme, di sovracorrente o sovratensione, il freno
meccanico si inserira immediatamente.

NOTA!:

B1=y Lapplicazione mostrata & solo per i
e sollevamento senza contrappesi.

Controllo del freno meccanico:

Parametro: Impostazione:

Valore dato:

cC =
323 Relé 01 o par. 326 rele 04 Comando freno meccanico [32] '% 'g
323 Relé 01 o par. 326 rele 04 Controllo del freno meccanico esteso [34] 5 %J-
223 Avvertenza: corrente bassa ca. 70% della corrente di magnetizzazione!) =
225 Awvertenza: frequenza bassa 3-5 Hz?
122 Funzione all'arresto Magnetizzazione preliminare [3]
120 Ritardo all'avwiamento 0,1-0,3 sec.
121 Funzione di aviamento Awvio in senso orario frequenza/tensioned [3]
130 Frequenza di avviamento Impostare su frequenza di scorrimento

) ) Impostare alla corrente nominale del motore Iuv,n (non superiore al 160%

131 Sovratensione all'avviamento

di Im,N)

1. Durante I'avviamento e I'arresto, il limite di corrente nel
parametro 223 determina il livello di commutazione.

2. Questo valore indica la frequenza durante la rampa
di accelerazione a cui il freno meccanico deve
essere chiuso di nuovo. Si presume che sia
stato inviato un segnale di arresto.

3. Verificare che il motore parta in senso orario
(sollevamento), altrimenti il convertitore di frequenza
puo lasciar cadere il carico. Se necessario,
commutare i collegamenti U, V, W.
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Comando freno meccanico

175ZA253.11

Avviamento, morsetto 18

Tempo ritardo avviamento
parametro 120

]

< Frequenza di avviamento Frequenza bassa,
Frequenza di uscita : par. 130 par. 225

- ________ —Corrente_basso, par. 223 ... ;

Corrente di uscita .
Corrente di magnetizzazione H
Amp. T

Reld 01

Freno meccanico

Freno meccanico rilasciato SRR

f:1 +:2 t2-11 e 15-t4 = tempo di reazione del freno meccanico 415

Comando freno meccanico esteso

A

Avviamento, morsetto 18

Tempo ritardo avviamento
parametro 120

Frequenza di avviamento; Frequenza bassa,
Frequenza di uscita par. 130 par. 225

Corrente di uscita Corren; ;SSCI, par. 223

Corrente di magnetizzazionp. 1

Reld 01

Freno meccanico

o2 13 14 5 16
t2-11 e 16—t5 = Tempo di reazione del freno meccanico
t3—-t4 = Corrente motore inferiore al livello di corrente bassa
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m PID per il controllo di accesso
Retroazione
Il segnale di retroazione deve essere collegato ad
un morsetto del convertitore di frequenza. Usare
I'elenco che segue per determinare il morsetto da
utilizzare e i parametri da programmare.

Tipo di Morsetto Parametri
retroazione

Impulsi 33 307

Tensione 53 308, 309, 310
Corrente 60 314, 315, 316

Inoltre, la retroazione minima e massima (parametri
414 e 415) devono essere impostate a un valore
espresso nell’unita di processo, che corrisponde al
valore minimo e massimo sul morsetto.
Selezionare I'unita di processo nel parametro 416.

Riferimento

Possono essere impostati un riferimento minimo

e massimo (204 e 205), che limitano la somma di
tutti i riferimenti. Il campo di riferimento non puod
superare il campo di retroazione.

Se sono necessari uno o piu riferimenti preimpostati, il
modo piu semplice € quello di impostare tali riferimenti
direttamente nei parametri da 215 a 218. Scegliere

i riferimenti preimpostati collegando i morsetti 16,

17, 29, 32 e/0 33 al morsetto 12. Quali morsetti
collegare dipendera dalle selezioni effettuate fra

i parametri dei vari morsetti (parametri 300, 301,
305, 306 e/o 307). Usare la tabella sottostante per
selezionare i riferimenti preimpostati.

Rif. Rif. preim-
preimpostato  postato Isb
msb

Rif. preimpostato 0 0

1 (par. 215)

Rif. preimpostato 0 1

2 (par. 216)

Rif. preimpostato 1 0

3 (par. 217)

Rif. preimpostato 1 1

4 (par. 218)

Se & necessario un riferimento esterno, questo puo
essere un riferimento analogico o a impulsi. Se la
corrente viene usata come un segnale di retroazione,
solo la tensione pud essere usata come riferimento
analogico. Usare I'elenco che segue per determinare il
morsetto da utilizzare e i parametri da programmare.

Tipo di Morsetto Parametri

riferimento

Impulsi 17 029 301 0 305

Tensione 53054 308, 309, 310 0
311, 312, 313

Corrente 60 314, 315, 316

| riferimenti relativi possono essere programmati. Un
riferimento relativo & un valore percentuale (Y) della
somma dei riferimenti esterni (X). Questo valore in
percentuale viene aggiunto alla somma dei riferimenti
esterni, per ottenere il riferimento attivo (X + XY). Vedere
la sezione Gestione di riferimenti multipli.

Se devono essere usati riferimenti relativi, il parametro
214 deve essere impostato su Relativo [1]. Cio rende
relativi i riferimenti preimpostati. Inoltre, Riferimento
relativo [4] pud essere programmato sul morsetto

54 e/o 60. Se viene selezionato un riferimento
relativo esterno, il segnale sullingresso sara un
valore percentuale dell'intero campo del morsetto. |
riferimenti relativi sono dotati di segno.

NOTA!:
ll: | morsetti non utilizzati devono preferibilmente
i essere impostati su Nessuna funzione [Q].

Controllo inverso

Se il motore deve reagire con aumento di velocita
e aumento di retroazione, programmare Inverso
nel parametro 437. Controllo normale significa
che la velocita del motore diminuisce in caso di
aumento del segnale di retroazione.

.
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Anti-avvolgimento

Il regolatore di processo & prowvisto di una funzione
anti-avvolgimento in posizione attiva. Questa funzione
garantisce che, al raggiungimento del limite di frequenza
o del limite di coppia, 'uscita dell'integratore verra
limitata al valore corrente. Cio evita I'integrazione di un
errore che in ogni caso non pud essere compensato
per mezzo di un aumento di velocita. Questa funzione
puo essere disabilitata nel parametro 438.

Condizioni di avviamento

In alcune applicazioni, 'impostazione ottimale del
regolatore di processo implica che sara necessario un
tempo eccessivamente lungo per il raggiungimento del
valore di processo desiderato. In queste applicazioni
puo essere conveniente fissare una frequenza alla
quale il convertitore di frequenza deve portare il motore
prima dell’attivazione del regolatore di processo. Cio
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€ possibile programmando Processo PID, frequenza
di avviamento nel parametro 439.

Limite di guadagno differenziale

In caso di rapidi cambi di riferimento o retroazione in una
data applicazione, vale a dire di improvvisa variazione
dellerrore, il guadagno differenziale pud diventare
troppo elevato. Cio si verifica in quanto questo reagisce
alle variazioni dell’'errore. Quanto piu rapidamente varia
I'errore, maggiore € la correzione differenziale. La
correzione differenziale pud pertanto essere limitata
per consentire una completa compensazione per

le variazioni lente e una adeguata correzione per le
variazioni rapide. Cio € possibile nel parametro 443,
Processo PID, limite di guadagno differenziale .

Filtro passa-basso

In caso di oscillazioni del segnale di retroazione della
corrente/tensione, queste possono essere smorzate
per mezzo di un filtro passa-basso. Impostare
un'opportuna costante di tempo del filtro passa-basso.
Questa costante di tempo rappresenta la frequenza

di interruzione delle ondulazioni che si verificano nel
segnale di retroazione. Se il filtro passa-basso ¢ stato
impostato a 0,1 s, la frequenza di interruzione sara di
10 RAD/s, corrispondente a (10/2 x () = 1,6 Hz. Cio
significa che tutte le correnti/tensioni che superano 1,6
oscillazioni al secondo verranno eliminate dal filtro. In
altre parole, il controllo verra effettuato solo su segnali
di retroazione che variano con frequenza inferiore a 1,6
Hz. Scegliere una costante di tempo opportuna nel
parametro 444, Processo PID filtro passa-banda .

Ottimizzazione del regolatore di processo

e impostazioni di base sono state effettuate; ora &
necessario ottimizzare il guadagno proporzionale, il
tempo di integrazione e il tempo di differenziazione
(parametri 440, 441, 442). Nella maggior

parte dei processi, Cid & possibile seguendo

la procedura riportata sotto.

1. Awiare il motore

2. Impostare il parametro 440 (guadagno
proporzionale) a 0,3 e aumentarlo finché il segnale
di retroazione comincia ad oscillare. Ridurre
quindi il valore finché il segnale di retroazione
si stabilizza. Ora abbassare il guadagno
proporzionale del 40-60%.

3. Impostare il parametro 441 (tempo di integrazione) a
20 s e ridurre il valore finché il segnale di retroazione
comincia ad oscillare. Aumentare il tempo di
integrazione finché il segnale di retroazione si
stabilizza, con un successivo aumento del 15-50%.

4. Usare il parametro 442 solo per sistemi a retroazione
molto rapida (tempo di differenziazione). Il valore
tipico € quattro volte il tempo di integrazione

impostato. |l differenziale deve essere usato
solo quando I'mpostazione del guadagno
proporzionale e del tempo di integrazione &
stata completamente ottimizzata.

NOTA!:
ll: Se necessario, avviamento e arresto possono
e essere attivati piu volte per provocare una
variazione del segnale di retroazione.

Vedere anche gli esempi di collegamento forniti
nella Guida alla progettazione.

m PID per il controllo della velocita
Retroazione
Il segnale di retroazione deve essere collegato a
un morsetto sul convertitore di frequenza. Usare
I'elenco sottostante per decidere quale morsetto
usare e quali parametri programmare.

Tipo di retroazione Morsetto Parametri
Impulsi 32 306

Impulsi 33 307
Retroazione/im- 329
pulsi/giri/min

Tensione 53 308, 309, 310
Corrente 60 314, 315, 316

Inoltre, la retroazione minima e massima (parametri
414 e 415) devono essere impostate ad un valore
espresso nell’'unita di processo, corrispondente al
minimo € al massimo nel campo che si intende
regolare. La retroazione minima non puod essere
impostata a un valore inferiore a 0. Selezionare
I'unita nel parametro 416.

Riferimento

Possono essere impostati un riferimento minimo

e massimo (204 e 205) che limitano la somma di
tutti i riferimenti.ll campo del riferimento non pud
superare il campo di retroazione.

Se sono necessari uno o piu riferimenti preimpostati,
il modo pit semplice per ottenerli € impostare tali
riferimenti direttamente nei parametri da 215 a 218.
Selezionare i riferimenti preimpostati collegando i
morsetti 16, 17, 29, 32 e/o 33 al morsetto 12. |
morsetti da collegare dipendono dalla selezione fra

i parametri dei morsetti in questione (parametri 300,
301, 305, 306 e/0 307). La tabella sottostante pud
essere usata per selezionare i riferimenti preimpostati.
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Rif. Rif. preim-
preimpostato  postato

Rif. preimpostato 0 0

(par. 215)

Rif. preimpostato 0 1

2 (par. 216)

Rif. preimpostato 1 0

3 (par. 217)

Rif. preimpostato 1 1

4 (par. 218)

Se & necessario un riferimento esterno, questo puo
essere un riferimento analogico o un riferimento
impulsi. Se la corrente viene usata come un
segnale di retroazione, la tensione pud solo essere
impiegata come riferimento analogico. Usare
I'elenco sottostante per decidere il morsetto da
usare e i parametri da programmare.

Tipo di Morsetto Parametri

riferimento

Impulsi 17 029 301 0 305

Tensione 53054 308, 309, 310 0
311, 312, 313

Corrente 60 314, 315, 316

| riferimenti relativi possono essere programmati.

Un riferimento relativo € un valore percentuale (Y)
della somma dei riferimenti esterni (X). Questo valore
percentuale viene aggiunto alla somma dei riferimenti
esterni, per ottenere il riferimento attivo (X + XY).
Vedere il disegno a pagina 62 e 63.

Se devono essere usati riferimenti relativi, il parametro
214 deve essere impostato su Relativo [1]. Cio rende
i riferimenti preimpostati relativi. Inoltre, Riferimento
relativo [4] pud essere programmato sul morsetto

54 e/o 60. Se viene selezionato un riferimento
relativo esterno, il segnale sullingresso sara un
valore percentuale dell’intero campo del morsetto. |
riferimenti relativi sono dotati di segno.

NOTA!:
“: | morsetti non utilizzati devono preferibilimente
i essere impostati su Nessuna funzione [Q].

Limite di guadagno differenziale

In caso di cambi rapidi di riferimento o retroazione
in una data applicazione, vale a dire di improwvisa
variazione del segnale d‘errore, il differenziatore
puo rapidamente diventare predominante in quanto
reagisce alle variazioni del segnale d‘errore. Tanto
piu rapida ¢ la variazione del segnale d‘errore,
quanto maggiore € il guadagno del differenziatore.
Il guadagno del differenziatore pud pertanto essere

limitato per consentire I'impostazione di un ragionevole
tempo di differenziazione per le variazioni lente e

un guadagno fisso per le variazioni rapide. Cio

€ possibile nel parametro 420, Processo, Limite

di guadagno differenziatore PID.

Filtro passa-basso

In presenza di un disturbo, solto forma di oscillazioni
che si sommano al segnale di retroazione, questo puo
venire smorzato per mezzo di un filtro passa-basso.
Impostare un’opportuna costante di tempo del filtro
passa-basso. Questa costante di tempo rappresenta
la frequenza di interruzione delle ondulazioni che

si verificano sul segnale di retroazione. Se il filtro
passa-basso ¢ stato impostato a 0,1 s, la frequenza di
interruzione sara di 10 RAD/s, corrispondente a (10 /2
x p) = 1,6 Hz. Cio significa che tutte le correnti/tensioni
che superano 1,6 Hz verranno eliminate dal filtro.

n altre parole, il controllo verra effettuata solo su un
segnale di retroazione che varia con frequenza inferiore
a 1,6 Hz. Scegliere una costante di tempo opportuna
nel parametro 421, Processo, filtro passa-basso PID .

m Scarica rapida

Questa funzione richiede un convertitore di frequenza
tipo EB ed ¢ utilizzata per la scarica dei condensatori nel
circuito intermedio dopo l'interruzione dell’alimentazione
direte. Sitratta di una funzione utile per la manutenzione
del convertitore di frequenza o dell'installazione del
motore. Prima dell'attivazione della scarica rapida
arrestare il motore. Se il motore € in funzionamento
rigenerativo, la scarica rapida non & possibile.

La funzione Scarica rapida pud essere selezionata
mediante il parametro 408. La funzione si avvia
quando la tensione del circuito intermedio € scesa a un
determinato valore ed il raddrizzatore si € arrestato.
Per ottenere la funzione di scarica rapida, il convertitore
di frequenza richiede un’alimentazione 24 V CC
esterna ai morsetti 35 € 36, nonché una resistenza
freno opportuna sui morsetti 81 e 82.

Per le dimensioni della resistenza per la scarica rapida,
vedere le Istruzioni sul freno MI.50.DX.XX.

La scarica rapida & possibile solo se il convertitore
di frequenza dispone di un’alimentazione 24

VoIt CC esterna e se € stata collegata una
resistenza freno/scarica esterna.

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss

93

c
iel
N
c
=
LL

<
(8}
(5}
o
(%2}




Dt

VLT® Serie 5000

Prima di intervenire sull'installazione
' (convertitore di frequenza + motore),
o verificare che la tensione del circuito
intermedio sia inferiore a 60 V CC, misurandola sui
morsetti 88 e 89, condivisione del carico.

' NOTA!:
“: La dissipazione di potenza durante la
e scarica rapida non costituisce parte della
funzione di monitoraggio della potenza,
parametro 403. Tenerlo in considerazione scegliendo
le dimensioni delle resistenze.

Parametro 408 = [1]

Scarica rapida
attivata

TRIP (RESET>

Controllare
| A

: ALARM:33 ¥
esterna 24 Volt CC Nessuna alimentazione . 1

esterna 24 Volt CC

Alimentazione Q.DISCHARGIMG FAILED
esterna 24 Volt CC
OK

‘ TRIF (RESET>

Avvio

Secarsoits oo ALARM: 33 %

@.DISCHARGING FRILED

Scarica

Scarica

POWER IS DISCHARGED

175ZA447 10

m Scarica rapida con guasto di rete,

comandoattivo basso

La prima colonna della tabella mostra Guasto di
rete, selezionato nel parametro 407. Selezionando
Nessuna funzione, la procedura per i guasti di
rete non verra eseguita. Selezionando Rampa

di decelerazione controllata [1], il convertitore di
frequenza portera il motore a O Hz. Se é stato
selezionato Abilitato [1] nel parametro 408, avverra
una scarica rapida della tensione del circuito
intermedio dopo l'arresto del motore.

Mediante un ingresso digitale, & possibile attivare
guasto di rete e/o scarica rapida. Cio avviene
selezionando Guasto di rete, comando attivo basso
Su uno dei morsetti di comando (16, 17, 29, 32,
33). Guasto di rete, comando attivo basso €& attivo
in una condizione di 'O’ logico.

NOTA!:
B1=y ! convertitore di frequenza pud essere
e distrutto qualor a la funzione Scarica rapida
venga ripetuta sull'ingresso digitale con la
tensione di rete collegata al sistema.

Guasto di rete par.  Scarica rapida par. 408 Ingresso digitale guasto di rete, Funzione
407 comando attivo basso
Nessuna funzione  Disabilitato [0] .0 logico 1
O] )
Nessuna funzione  Disabilitato [O] .1 logico 2
0] ,
Nessuna funzione  Abilitato [1] .0 logico 3
0] ,
Nessuna funzione  Abilitato [1] .1 logico 4
[O] ,
[11-14] Disabilitato [0] .0 logico 5
[1]-[4] Disabilitato [0] .1 logico 6
[1]-[4] Abilitato [1] .0 logico 7
[1]-[4] Abilitato [1] .1 logico 8

Funzione n. 1
Guasto di rete e scarica rapida non sono attivi.

Funzione n. 2

Guasto di rete e scarica rapida non sono attivi.
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Funzione n. 3

L'ingresso digitale attiva la funzione di scarica
rapida, indipendentemente dal livello di tensione
del circuito intermedio e dal fatto che il motore
sia 0 meno in funzione.

Funzione n. 4

La scarica rapida viene attivata quando la tensione
del circuito intermedio scende ad un valore

dato e gli inverter si sono arrestati. Vedere la
procedura nella pagina precedente.

Funzione n. 5

L'ingresso digitale attiva la funzione guasto di rete
indipendentemente dal fatto che I'apparecchio
riceva tensione di alimentazione. Vedere le diverse
funzioni nel parametro 407.

Funzione n. 6

La funzione guasto di rete viene attivata quando
la tensione del circuito intermedio scende a un
dato valore. La funzione in caso di guasto di rete
viene selezionata nel parametro 407.

Funzione n. 7

L'ingresso digitale attiva entrambe le funzioni scarica
rapida e guasto di rete, indipendentemente dal
livello di tensione del circuito intermedio e dal fatto
che il motore sia 0 meno in funzione. Prima viene
attivata la funzione guasto di rete, successivamente
awiene una scarica rapida.

Funzione n. 8

Le funzioni scarica rapida e guasto di rete vengono
attivate quando la tensione del circuito intermedio
scende a un dato livello.

Prima viene attivata la funzione guasto di rete,
successivamente avviene una scarica rapida.

m Avviamento lanciato

Questa funzione consente al convertitore di frequenza
di "agganciare" un motore che gira liberamente e di
riprenderne il controllo della velocita. La funzione pud
essere attivata o disattivata tramite il parametro 445.

Se & stato selezionato avviamento lanciato, ci sono
quattro situazioni in cui la funzione ¢ attivata:

1. Dopo un’evoluzione libera avviata con il morsetto 27.

2. Dopo l'accensione.
3. Se il convertitore di frequenza & scattato ed &
stato inviato un segnale di ripristino.

4. Se il convertitore di frequenza lascia ad esempio
andare il motore a causa di uno stato di guasto
e il guasto scompare prima dello scatto, il
convertitore di frequenza aggancera il motore
e tornera al riferimento.

1. Awiamento lanciato & attivo.
[rem] A

Motor
speed

ts]

Term. 27
175ZA122.12

2. Awiamento lanciato & attivo.
[rem] A
Motor |
speed

t[s]
Mains
switch

175ZA8629.10

La sequenza di ricerca del motore in rotazione dipende
da Rotazione, frequenza/direzione (parametro 200). Se
viene selezionato solo in senso orario, il convertitore

di frequenza comincera a cercare dalla Frequenza
massima (parametro 202) fino a 0 Hz.Se il convertitore
di frequenza non trova la velocita di rotazione del
motore durante la sequenza di ricerca, effettuera

una frenata CC per tentare di portare la velocita del
motore a O rpm. Cid richiede che il freno CC venga
attivato mediante i parametri 125 e 126. Selezionando
Entrambi i sensi, il convertitore di frequenza trovera
prima il senso di rotazione del motore, quindi cerchera
la frequenza.Se il motore non viene rilevato, il sistema
presume che il motore sia fermo o stia ruotando a
bassa velocita e il convertitore di frequenza avviera

il motore nel modo normale dopo la ricerca.

3. |l convertitore di frequenza scatta e
lavviamento lanciato & attivo.
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[rpm] A fatto che si comanda un motore di maggiori dimensioni.
Motor -
speed NOTA!:
ll: Questa funzione non puod essere selezionata
con i VLT 5001 - 5006, 200-240 Volt, e VLT
5001 - 5011, 380-500 Volt.
*[=s] m Regolatore integrato di corrente
| VLT 5000 dispongono di un regolatore integrato del
limite di corrente che viene attivato quando la corrente
Reset I_I del motore e quindi i valori di coppia, sono superiori
7oz ai limiti impostati nei parametri 221 e 222.
4. |l convertitore di frequenza lascia momentaneamente Se il VLT Serie 5000 si trova al limite di corrente &
andare il motore. Avviamento lanciato viene motore in funzione o durante la fase di recupero, il
attivato e riaggancia il motore. convertitore di frequenza tentera di scendere il pit
rapidamente possibile sotto i limiti di coppia correnti
[giri/min] A senza perdere il cont.rollo del m\otor‘e. | ‘
Mentre il regolatore di corrente € attivo, il convertitore
Vel re % di frequenza pud essere arrestato solo per mezzo

del morsetto 27 se impostato su Stop a ruota libera,
comando attivo basso [0] o Ripristino e arresto a
ruota libera, comando attivo basso [1]. | segnali sui
morsetti 16-33 non saranno attivi finché il convertitore
di frequenza non si sara scostato dal limite di corrente.
Si noti che il moto re non usera il tempo decelerazione
rampa, dal momento che il morsetto 27 deve essere
programmato per Stop a ruota libera, comando
attivo basso [0] o Ripristino e arresto a ruota

libera, comando attivo basso [1].

DANFOSS
175ZA124.11

m Controllo di coppia, anello aperto,
sovraccariconormale/elevato
Questa funzione consente al convertitore di frequenza
di produrre una coppia costante del 100%, su
un motore che é di una taglia superiore rispetto
al convertitore di frequenza.
La selezione fra una coppia di sovraccarico normale
0 elevato viene effettuata nel parametro 101.

m Programmazione del Limite di coppia estop
In applicazioni che prevedono un freno elettromeccanico
esterno, come quelle di sollevamento, & possibile
arrestare il convertitore di frequenza attraverso un

In questo parametro € possibile scegliere anche fra una comando di arresto ‘standard’ €, contemporaneamente,
caratteristica di coppia costante elevata/normale (CT) attivare il freno elettromeccanico esterno.
una caratteristica di coppia VT elevata/normale. ['esempio descritto di seguito illustra la

programmazione delle connessioni del

convertitore di frequenza.

Il freno esterno pud essere collegato al rele 01 o

04, vedere Controllo del freno meccanico a pagina
66. Programmare il morsetto 27 su Arresto a ruota
libera, comando attivo basso [0] o Ripristino e arresto
a ruota libera, comando attivo basso [1], nonché il
morsetto 42 a Limiti di coppia e stop [27].

In caso di selezione di una caratteristica di coppia
elevata, un motore normale con convertitore di
frequenza, raggiunge una coppia fino al 160%

per 1 minuto sia in CT che in VT.

Se viene selezionata una caratteristica di coppia
normale, un motore souradimensionato consente

di raggiungere una coppia del 110% per 1 minuto,

sia in CT che in VT. Questa funzione viene usata
principalmente per pompe e ventilatori, in quanto
queste applicazioni non richiedono una coppia variabile.

Il vantaggio di scegliere una caratteristica di coppia
normale per un motore di una taglia superiore al
convertitore di frequenza sta nel fatto che il convertitore
di frequenza sara in grado di rendere costantemente il
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Descrizione:

Se un comando di arresto ¢ attivo attraverso il morsetto
18 e il convertitore di frequenza non & al limite di
coppia, il motore decelerera a O Hz.

Se il convertitore di frequenza ¢ al limite di coppia e |l
comando di arresto ¢ attivato, verra attivato il morsetto
42 Uscita (programmato su Limite di coppia e stop [27]).
Il segnale al morsetto 27 variera da ‘1 logico’ a ‘0 logico’
e il motore comincera a funzionare in evoluzione libera.

[Bl@[5]o]+]

Par. 319

16
17

L MN—"——18| PAR. 302

19

20

27| PAR. 304
29

[

PAR. 323

.
o.®
N ©
g o
5 Q
L n

[

1]
2
3

DANFOSS
176FA042.11

- Awiamento/arresto tramite morsetto 18.
Parametro 302 = Avviamento [1].

- Arresto rapido tramite morsetto 27.
Parametro 304 = Arresto a ruota libera,
comando attivo basso [Q].

- Morsetto 42 Uscita
Parametro 319 = Limite di coppia e stop [27].

- Morsetto 01 uscita rele
Parametro 323 = Comando freno meccanico [32].
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m Funzionamento e display

001 Lingua
(SELEZIONE LINGUA)

Valore:

Olnglese (ENGLISH) [0]
Tedesco (DEUTSCH) 1]
Francese (FRANCAIS) 2]
Danese (DANSK) [3]
Spagnolo (ESPANOL) [4]
[taliano (ITALIANO) (5]
Funzione:

Questo parametro definisce la lingua da
utilizzare sul display.

Descrizione:
E possibile scegliere fra Inglese [0], Tedesco [1],
Francese [2], Danese [3], Spagnolo [4] e Italiano [5].

002 Comando locale/remoto
(MODO OPERATIVO)

Valore:

O Controllo remoto (REMOTO) 0]
Controllo locale (LOCALE) [1]
Funzione:

E possibile scegliere tra due metodi di controllo
del convertitore di frequenza:

Descrizione:
Se viene selezionato Controllo remoto [Q], il convertitore
di frequenza pu® essere controllato mediante:
1. | morsetti di comando o la porta di
comunicazione seriale.
Il tasto [START]. Tuttavia in questo modo non &
possibile escludere i comandi di arresto (quindi la
disabilitazione dell’avviamento) immessi mediante gli
ingressi digitali o la porta di comunicazione seriale.
| tasti [STOP], [JOG] e [RESET], a condizione che
siano attivi (vedere i parametri 014, 015 e 017).

N

w

Se viene selezionato Comando locale [1], il convertitore

di frequenza puo essere controllato mediante:

1. lltasto [START]. Tuttavia questo tasto non € in grado
di escludere i comandi di arresto dei morsetti digitali
(se e stato selezionato [2] o [4] nel parametro 013).

4. Tramite POOS il riferimento locale pud essere
comandato per mezzo dei tasti "Freccia

su" e "Freccia giu".

Un comando esterno, che pud essere collegato al
morsetto 16, 17, 19, 27, 29, 32 o 33. Tuttavia nel
parametro 013 deve essere selezionato [2] o [4].

o

Vedere anche la sezione Passaggio fra funzionamento
locale e funzionamento remoto.

003 Riferimento locale
(RIF. LOCALE)

Valore:
Par. 013 impostato su [1] o [2]

0 - fmax 0 000.000

Par. 013 impostato su [3] o [4] e Par.

Refuin - Refuwax 0 000.000

Par. 013 impostato su [3] o [4] e Par.

-Refuvax - + Refuax 0 000.000

Funzione:
Questo parametro consente 'impostazione manuale
del valore di riferimento desiderato (velocita o
riferimento alla configurazione selezionata, in base
alla selezione effettuata nel parametro 013).
L’apparecchio segue la configurazione selezionata
nel parametro 100, a condizione che siano state
selezionate Controllo di processo, anello chiuso [3]
o Controllo di coppia, anello aperto [4].

Descrizione:
Scegliere Locale [1] nel parametro 002 al fine
di usare questo parametro.
Il valore impostato viene salvato in caso di caduta
di tensione; vedere il parametro 019.
In questo parametro non si esce automaticamente
dal modo Modifica dati (dopo il timeout).
Il riferimento locale non pud essere impostato mediante
la porta di comunicazione seriale.

Awviso: Siccome il valore impostato
' viene memorizzato dopo la disattivazione
o dell'alimentazione, il motore pud avviarsi

2. | tasti [STOP], [JOG] e [RESET], a condizione che

siano attivi (vedere i parametri 014, 015 e 017). 4 . . . . i

. , senza awviso al reinserimento dell’alimentazione;se il
3. Il tasto [FWD/REV], a condizione che sia stato . . )
. parametro 019 & diventato Riavviamento automatico,

attivato nel parametro 016 e che nel parametro Usare fif memorizzato 10

013 sia stato selezionato [1] o [3]. - {0l
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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004 Programmazione attiva
(SETUP ATTUALE)

Valore:
Programmazione di fabbrica (SETUP DI FABBRICA)[0]
OProgrammazione 1 (SETUP 1) 1]
Programmazione 2 (SETUP 2) 2]
Programmazione 3 (SETUP 3) [3]
Programmazione 4 (SETUP 4) [4]
Programmazione multipla (MULTI SETUP) 5]
Funzione:

Questo parametro definisce il numero di
Programmazione per il controllo delle funzioni

del convertitore di frequenza.

Tutti i parametri possono essere definiti in quattro
programmazioni individuali, dalla Programmazione
1 alla Programmazione 4. Inoltre € disponibile
una programmazione di fabbric che non pud
essere modificata.

Descrizione:
Programmazione di fabbrica [0] contiene i dati
impo-stati in fabbrica. Pud essere usata come
fonte di dati se le altre programmazioni devono
essere riportate a uno stato noto.
| parametri 005 e 006 consentono di effettuare
copie da una programmazione ad un’altra o a
tutte le altre programmazioni.
Programmazioni 1-4 [1]-[4] sono quattro
programmazioni individuali che possono essere
selezionate individualmente.
Programmazione muitipla [5] viene utilizzata per
un passaggio con controllo remoto fra le diverse
programmazioni. Per il passaggio fra le programsmmagzioni
possono essere utilizzati i morsetti 16/17/29/32/33
nonché la porta di comunicazione seriale.

005 Impostazione della programmazione
(EDIT SETUP)

Valore:
Programmazione di fabbrica (SETUP DI FABBRICA)[0]
Programmazione 1 (SETUP 1) 1]
Programmazione 2 (SETUP 2) 2]
Programmazione 3 (SETUP 3) [3]
Programmazione 4 (SETUP 4) [4]
OProgrammazione attiva (SETUP ATTUALE) 5]
Funzione:

Viene selezionata la programmazione all’interno della
quale deve avvenire la modifica dei dati durante il
funzionamento (sia mediante il quadro di comando
sia mediante la porta di comunicazione seriale). Le

4 programmazioni possono essere programmate
indipendentemente da quella selezionata come
programmazione attiva (nel parametro 004).

Descrizione:
La Programmazione di fabbrica [0] contiene i dati
impostati in fabbrica e pud essere usata come
fonte di dati se le altre programmazioni devono
essere riportate ad uno stato noto.
Le programmazioni 1-4 [1]-[4] sono programmazioni
individuali che possono essere usate in base alle
necessita. Possono essere programmate liberamente,
indipendentemente dalla programmazione selezionata
come programmazione attiva, preposta pertanto al
controllo del convertitore di frequenza.

NOTA!:
ll: Se viene effettuata una modifica generale dei
e dati oppure una copia nella programmazione
attiva, cio avra effetto immediato sull’'unita.

006 Copiatura di programmazioni
(COPIA SETUP)

Valore:

ONessuna copia (NESSUNA COPIA) [0]
Copia nella Programmazione 1 da #
(COPIA IN SETUP 1) [1]
Copia nella Programmazione 2 da #
(COPIA IN SETUP 2) [2]
Copia nella Programmazione 3 da #
(COPIA IN SETUP 3) [3]
Copia nella Programmazione 4 da #
(COPIA IN SETUP 4) [4]
Copiain tuttida # (COPIA IN TUTTI) 5]

# = programmagzione selezionata in parametro 005

Funzione:
Viene effettuata una copia dalla programmazione
selezionata nel parametro 005 in una delle
altre programmazioni oppure in tutte le altre
programmazioni contemporaneamente. La funzione
copiatura programmazioni non copia i parametri
001, 004, 005, 500 e 501.

La copia & possibile solo in modo Stop (motore
arrestato con un comando di Stop).

Descrizione:
'operazione di copiatura ha inizio dopo che la
funzione di copiatura desiderata & stata immessa
e confermata con il tasto [OK].

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Il display indica quando la copiatura & in corso.

007 Copia con LCP
(COPIA CON LCP)

Valore:
ONessuna copia (NESSUNA COPIA)
Caricamento di tutti i parametri
(UPLOAD TUTTI PAR.)
Scaricamento di tutti i parametri
(DOWNLOAD TUTTI PAR.)
Scaricamento dei parametri non dipendenti
dalla potenza
(DOWNLOAD SIZE INDEX)

Funzione:
Il parametro 007 viene usato se si desidera utilizzare
la funzione di copiatura integrata del quadro di
comando. Il quadro di comando & estraibile. E
quindi possibile copiare i valori dei parametri da
un convertire di frequenza a un altro.

Descrizione:
Selezionare Caricamento di tutti i parametri [1] e
tutti i valori dei parametri devono essere trasmessi
dal VLT al quadro di comando.
Selezionare Scaricamento di tutti i parametri [2] se
tutti i valori dei parametri trasmessi devono essere
copiati nel convertitore di frequenza su cui € stato
installato il quadro di comando.
Selezionare Scaricamento parametri non dipendenti
dalla potenza [3] per scaricare solo i parametri non
dipendenti dalla potenza. Viene usata in caso di
trasmissione a un convertitore di frequenza con una
potenza nominale diversa da quella del convertitore
di origine della programmazione dei parametri.
Si noti che il parametro dipendente dalla potenza
102-106 deve essere programmato dopo la copia.

0]

[1]

[2]

[3

—_

Descrizione:

Impostare la rappresentazione in scala richiesta.

009 Riga del display 2 (DISPLAY RIGA 2)

Valore:
Nessuna visualizzazione (NESSUNO) [0]
Riferimento [%] (RIFERIMENTO [%)]) [1]
Riferimento [unita] (RIFERIMENTO [UNITA]) 2]
Retroazione [unita] (RETROAZIONE) [3]
OFrequenza [Hz] (FREQUENZA [HZ]) [4]
Frequenza x Scala [-]
(FREQ. X SCALA) [8]
Corrente motore [A] (CORRENTE MOTORE [A]) [6]
Coppia [%] (COPPIA [%)]) 7
Potenza [kW] (POTENZA [KW]) [8]
Potenza [HP] (POTENZA [HP]) 9]
Energia di uscita [kWh]
(ENERGIA DI USCITA [KWH]) [10]
Tensione motore [V] (TENSIONE MOTORE [V])  [11]
Tensione CC [V] (TENSIONE CC [V]) [12]
Carico termico, motore [%]
(TERMICA MOTORE [%]) [13]
Carico termico, VLT [%] (TERMICA VLT [%)]) [14]
Ore di esercizio [ore] (ORE ESERCIZIO) [15]
Ingresso digitale [codice binario]
(INGR. DIGITALI [BIN]) [16]

Ingresso analogico 53 [V] (INGR. ANALOG 53 [V]) [17]
Ingresso analogico 54 [V] (INGR. ANALOG 54 [V]) [18]
Ingresso analogico 60 [mA]

(INGR. ANALOG 60 [MA]) [19]
Riferimento impulsi [Hz] (RIF. IMPULSI [HZ]) [20]
Riferimento esterno [%] (RIF. ESTERNO [%]) [21]
Parola di stato [Hex] (STATUS WORD (HEX)) [22]
Potenza freno/2 min. [KW]

(ENERGIA FRENO/2 MIN) [23]

Potenza freno/sec. [kW] (ENERGIA FRENO/S)  [24]
Temp. dissipatore [°C] (TEMP.DISSIPATORE [°C]) [25]

NOTA!: Parola di allarme [Hex]
“: Caricamento / Scaricamento possono essere (PAROLA DI ALLARME [HEX]) [26]
q effettuati solo in modo Arresto. Parola di controllo [Hex]
(PAROLA DI CONTROLLO [HEX]) [27]
Parola di awiso 1 [Hex]
(PAROLA DI AWISO 1 [HEX) 28]
Parola di awiso 2 [Hex
Valore: (PAROLA DI AWISO 2 [HEX]) [29]
0.01 - 500.00 0 1 Scheda di avviso di comunicazione opzionale
(OPZ. COM. AWV [HEX]) [30]
Funzione: Giri/min [min-1 (MOTORE RPM [RPM)]) [31]
Questo parametro sceglie il fattore da moltiplicare Giri/min x scala[] (M. RPM X SCALA) [32]
per la frequenza motore fy, per la visualizzazione sul Testo display LCP (TESTO LIBERO) [33]
display, se i parametri 009-012 sono stati impostati
su Frequenza x Conversione in scala [5].
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Funzione:
Questo parametro consente di scegliere il valore
dato da visualizzare alla riga 2 del display.
| parametri 010-012 consentono |'uso di tre valori
dato supplementari da visualizzare nella riga 1.

Descrizione:
Nessuna schermata alternativa della visualizzazione.
Riferimento [%)] corrisponde al riferimento totale
(somma dei riferimenti digitali / analogici / preimpostati
/ bus / congelati / catch-up e slow-down).
Riferimento [unita] indica il valore dei morsetti
17/29/53/54/60 utilizzando I'unita di misura indicata
nella configurazione del parametro 100 (Hz o giri/m).
Retroazione [unitd] indica il valore distato del
morsetto 33/53/60 mediante I'unita/scala selezionata
nel parametro 414,415 e 416.
Frequenza [Hz] indica la frequenza del motore, vale a
dire la frequenza di uscita dal convertitore di frequenza.
Frequenza x Scala [-] corrisponde alla frequenza
del motore attuale fy moltiplicata per un fattore
(scala) impostato nel parametro 008.
Corrente motore [A] indica la corrente di fase del
motor e misurata come valore effettivo.
Coppia [%)] indica il carico attuale del motore in
relazione alla coppia nominale del motore.
Potenza [kW] indica la potenza attualmente
consumata dal motore in kW.
Potenza [HP] indica la potenza attualmente
consumata dal motore in HP.
Energia di uscita [kWh] indica I'energia
consumata dal motore a partire dall'ultimo
ripristino nel in parametro 618.
Tensione motore [V] indica la tensione
fornita al motore.
Tensione collegamento CC [V] indica la tensione del
circuito intermedio nel convertitore di frequenza VLT.
Carico termico, motore [%] indica il carico
termico calcolato/stimato del motore. 100%
e il limite di disinserimento.
Carico termico, VLT [%] indica il carico termico
calcolato/stimato del convertitore di frequenza VLT.
100% é il limite di disinserimento.
Ore di esercizio [Ore] indica il numero di ore
di funzionamento del motore a partire dall'ultimo
ripristino nel parametro 619.
Ingresso digitale [Codice binario] indica gli stati dei
segnali dagli 8 morsetti digitali (16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 e 33). L'ingresso 16 corrisponde al bit all'estrema
sinistra. ‘0' = nessun segnale, ‘1' = segnale collegato.
Ingresso analogico 53 [mA] il valore del
segnale sul morsetto 53.
Ingresso analogico 54 [mA] il valore del
segnale sul morsetto 54.

Ingresso analogico 60 [mA] il valore del

segnale sul morsetto 60.

Riferimento impulsi [Hz] indica la possibile frequenza
in Hz collegata a uno dei morsetti 17 o 29.
Riferimento esterno [%] indica la somma in
percentuale dei riferimenti esterni (somma di

rif. a nalogici/impulsi/bus).

Parola di stato [Hex] indica la parola di stato inviato
mediante la porta di comunicazione seriale in codice
esadecimale dal convertitore di frequenza.

Potenza di frenatura/2 m [kW)] specifica la
potenza di frenatura trasferita ad un resistore di
frenatura esterno. La potenza media € calcolata

su un periodo di 120 secondi.

Si presume che un valore per la resistenza sia

stato immesso nel parametro 401.

Potenza di frenatura/s [KW] specifica I'attuale
potenza di frenatura trasferita ad un resistore di
frenatura esterno. Espressa come valore istantaneo.
Si presume che un valore per la resistenza sia

stato immesso nel parametro 401.

Temp. dissipatore [°C] indica la temperatura
attuale del dissipatore del convertitore di frequenza. |l
limite di disinserimento € di 90 + 5°C, la riattivazione
awiene a 60 + 5°C. indica uno o piu allarmi in un
codice Hex. Vedere Parola di allarme.

Parola di controllo. [Hex] indica la parola di controllo
del convertitore di frequenza. Vedere Comunicazione
seriale nella Guida alla progettazione.

Parola di avviso 1 [Hex] indica uno o piu awvisi

in codice Hex. Vedere Parola di avviso.

Parola di avviso 2. [Hex] indica una o piu condizioni
di stato in codice Hex. Vedere Parola di awiso.
Scheda di avviso di comunicazione opzionale
[Hex] trasmette una parola di avviso in caso di guasti
nel bus di comunicazione. E attiva soltanto se sono
state installate le opzioni di comunicazione. Senza
tale opzione, verra visualizzato uno 0.

Giri/min [min-1] indica la velocita del motore. In
velocita, anello chiuso, il valore viene misurato.

Nelle altre modalita, il valore viene calcolat o in

base allo scorrimento del motore.

Giri/min x scala [-] indica il regime del motore
moltiplicato per un fattore (scala) definito

nel parametro 008.

Testo display LCP indica il testo programmato nel
parametro 553 Riga 1 del display e 554 Riga 2 del
display attraverso I'LCP o la porta di comunicazione
seriale. Not disponibile nel parametro 011-012.
Lariga 1 del display viene visualizzata per intero solo se
i parametri 011 e 012 sono impostati su Nessuno [0].
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010 Riga 1.1 del display (DISPLAY RIGA 1.1)

011 Riga 1.2 del display (DISPLAY RIGA 1.2)
012 Riga 1.3 del display (DISPLAY RIGA 1.3)

Valore:
Vedere il parametro 009.

Funzione:
| parametri 010 - 012 consentono l'uso di tre valori
dato supplementari da visualizzare sul display
rispettivamente nella riga 1 posizione 1, nella riga 1
posizione 2 e nella riga 1 posizione 3.
Le visualizzazioni sul display si ottengono premendo
il tasto [DISPLAY/STATUS].
La lettura pud essere disattivata.

Descrizione:
L'impostazione di fabbrica di ciascun parametro
e il seguente:

Par. 010 Riferimento [%]
Par. 011 Corrente motore [A]
Par. 012 Potenza kW]

013 Comando locale/Configurazione come
parametro 100

(MODO RIF. LOCALE)

Valore:

Locale bloccato (DISABILITATO) [0]
Controllo da LCP, anello aperto.

(LCP ANELLO APERTO) 1]
Controllo da LCP e morsettiera, anello aperto.

(LCP & MORS. A. APERTO) 2]
Controllo da LCP, come nel parametro 100.

(LCP (P100y)) [3]

OControllo da LCP e morsettiera, come nel parametro
100.
(LCP & DIG (P100)) [4]

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare la
funzione desiderata se ¢ stato scelto Comando
locale nel parametro 002.
Vedere anche la descrizione del parametro 100.

Descrizione:
Se ¢ selezionato Locale bloccato (0], viene bloccata
una possibile impostazione del Riferimento locale
mediante parametro 003.
E possibile passare alocale bloccato [0] da una delle
altre opzioni di impostazione del parametro 013 solo
quando il convertitore di frequenza & stato impostato
su Controllo remoto [0] nel parametro 002.

Controllo da LCF, anello aperto [1] viene usato quando
la velocita deve essere regolata (in Hz) mediante |l
parametro 003, se il convertitore di frequenza & stato
impostato su Comando locale [1] nel parametro 002.

Se il parametro 100 é stato impostato su Regolazione
di velocita, anello aperto [0], passare a Regolazione
di velocita, anello aperto (0]

Controllo da LCP e morsettiera, anello aperto [2]
funziona come Controllo da LCF, anello aperto

[1], con la sola differenza che se il parametro 002

€ stato impostato su Funzionamento locale [1], il
motore viene controllato mediante gli ingressi digitali,
secondo I'elenco riportato nella sezione Passaggio fra
funzionamento locale e funzionamento remoto.

Controllo da LCR, come nel parametro 100 [3]
viene selezionato se il riferimento deve essere
impostato mediante il parametro 003.

Controllo da LCP e morsettiera, come nel parametro
100 [4] funziona come Controllo da LCP, come nel
parametro 100 [3], sebbene, se il parametro 002 &
stato impostato su Funzionamento locale [1], il motore
puo essere controllato mediante gli ingressi digitali,
secondo I'elenco riportato nella sezione Passaggio fra
funzionamento locale e funzionamento remoto.

NOTA!:
": Passaggio da Controllo remoto a Controllo da
q LCP e morsettiera, anello aperto:

La frequenza del motore e il senso di rotazione
attuali devono essere mantenuti. Se il senso di
rotazione attuale non corrisponde al segnale di
inversione (riferimento negativo), la frequenza del
motore fi verra portata a 0 Hz.

Passaggio da Controllo da LCP e morsettiera,

anello aperto a Controllo remoto:

La configurazione selezionata (parametro
100) viene attivata. La funzione garantisce
passaggi senza sobbalzi.

Passaggio da Controllo remoto a Controllo da LCP

come nel parametro 100 o Controllo da LCP e

morsettiera come nel parametro 100.

Il riferimento attuale sara mantenuto. Se il
segnale di riferimento € negativo, il riferimento
locale verra impostato a O.

Passaggio da Controllo da LCP come nel parametro

100 o Controllo remoto da LCP remoto come nel

parametro 100 a Controllo remoto.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Il riferimento verra sostituito dal segnale di riferimento
attivo del comando remoto.

014 Arresto locale
(STOP LOCALE)

Valore:

DISABILITATO (DISABILITATO) [0]
OABILITATO (ABILITATO) [1]

Funzione:

Questo parametro abilita/disabilita la funzione

di arresto locale dallLCP.

Questo tasto viene usato se il parametro 002 € stato
impostato su Controllo remoto [0] o Locale [1].

Descrizione:
Se viene selezionato Disabilitato [0], il tasto
[STOP] sara inattivo.

NOTA!:
' Se viene selezionato Disabilitato il tasto
e [STOP] sara inattivo.

015 Marcia jog locale (JOG LOCALE)

Valore:

ONon possibile (DISABILITATO) 0]
Possibile (ABILITATO) [1]
Funzione:

Questo parametro consente di abilitare/disabilitare
la funzione jog sull’'LCP.

Questo tasto viene usato se il parametro 002 ¢ stato
impostato su Controllo remoto [0] o Locale [1].

Descrizione:
Se viene selezionato Disabilitato [0], il tasto
[JOG] sara inattivo.

016 Comando di inversione locale
(REVERSE LOCALE)

Valore:

ONon possibile (DISABILITATO) 0]
Possibile (ABILITATO) [1]
Funzione:

Questo parametro consente di abilitare/disabilitare

la funzione di inversione sull’'LCP.

Questo tasto puod essere usato soltanto se il parametro
002 e stato impostato su Funzionamento locale [1]

e il parametro 013 su LCP / (P100) [3].

Descrizione:
Se viene selezionato Disabilitato [0], il tasto
[FWD/REV] sara inattivo.
Vedere il parametro 200.

017 Ripristino locale scatto (RESET LOCALE)

Valore:

Non possibile (DISABILITATO) [0]
OPossibile (ABILITATO) [1]

Funzione:

Con questo parametro la funzione di ripristino pud
essere selezionata/eliminata dalla tastiera.

Questo tasto pud essere usato se il parametro
002 ¢ stato impostato su Controllo remoto

[0] o Comando locale [1].

Descrizione:
Se in questo parametro viene selezionato Disabilitato
[Q], il tasto [Reset] sara inattivo.

NOTA!:

“: Selezionare Disabilitato [0] solo se un

q segnale di ripristino esterno & stato collegato
mediante gli ingressi digitali.

018 Blocco per modifica dati
(CHIAVE ACCESSO P)

Valore:

OONon bloccato (NON BLOCCATO) [0]
Bloccato (BLOCCATO) 1]
Funzione:

In questo parametro il software pud "bloccare”
la programmazione, vale a dire che non possono
essere effettuate modifiche dei dati tramite LCP
(tuttavia cid & ancora possibile mediante la porta
di comunicazione seriale).
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Descrizione:
Se viene selezionato Bloccato [1], non possono essere
effettuate modifiche alla programmazione.

019 Stato di funzionamento all’ accensione,
Controllo locale

(POWER UP AZIONE)

Valore:

Riavviamento automatico,

rif. memorizzato (AUTO RESTART) [0]
OArresto forzato,

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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rif. memorizzato (LOCAL=STOP) [1]
Arresto forzato, rif. azzerato

(LOCAL=STOP, REF=0)) 2]
Funzione:

Impostazione del modo operativo desiderato quando
la tensione di rete & collegata.

Questa funzione pud essere attiva solo in connessione
con Controllo locale [1] nel parametro 002.

Descrizione:
Riavviamento automatico, rif. memorizzato [Q] viene
selezionato se l'unita deve essere avviata con il
riferimento locale (impostato nel parametro 003) € le
condizioni di avviamento / arresto vengono mantenute
uguali a quelle che si presentavano immediatamente
prima che la tensione di rete venisse scollegata.
Arresto forzato, rif. memorizzato [1] viene usato
se l'unita deve rimanere arrestata quando la
tensione di rete é collegata, finché viene premuto
il tasto "Start". Dopo il comando di avviamento, il
riferimento locale usato € quello precedentemente
memorizzato nel parametro 003.
Arresto forzato, rif. azzerato [2] viene selezionato
se l'unita deve rimanere arrestata quando la
tensione di rete & collegata. |l riferimento locale
(parametro 003) € ripristinato.

| NOTA!:
» .
#1 = In caso di controllo remoto (parametro
002), le condizioni di avviamento / arresto
all'accensione dipenderanno dai segnali di
comando esterni. Se nel parametro 302 ¢ stato
selezionato Avviamento a impulsi [2], il motore rimarra
arrestato dopo l'allacciamento alla rete.

027 Riga di visualizzazione avviso
(VISUALIZZAZIONE AVVISO)

Valore:

OAwiso nella riga 1/2 [0]
Awiso nella riga 3/4 1]
Funzione:

In questo parametro & possibile decidere in che riga
dovra apparire I'avviso nello stato di visualizzazione.
Nel modo di programmazione (Menu o Menu
rapido) 'avviso verra visualizzato nella riga 1/2 per
evitare disturbi alla programmazione.

Descrizione:
Selezionare la riga di visualizzazione.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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m Carico e motore

100 Configurazione
(CONFIG. MODO)

Valore:

OControllo di velocita, anello aperto
(ANELLO APERTO VEL.) [0]
Controllo di velocita, anello chiuso
(ANELLO CHIUSO VEL.) 1]
Controllo di processo, anello chiuso
(ANELLO CHIUSO) [3]
Controllo di coppia, anello aperto
(COPPIA) [4]
Controllo di coppia, reazione di velocita
(COPPIA CON RETR. VEL) (5]

Funzione:
Questo parametro viene usato per selezionare la
configurazione alla quale il convertitore di frequenza
deve essere adattato. Cio semplifica I'adattamento ad
una data applicazione, in quanto i parametri che non
vengono utilizzati nella configurazione in questione non
vengono evidenziati (non attivi). Nel passaggio da una
configurazione d’applicazione ad un’altra € garantito un
trasferimento senza scosse (solo in frequenza).

Descrizione:
Se viene selezionato il parametro Controllo di velocita,
anello aperto [0], si ottiene una regolazione della
velocita senza retroazione, con compensazione dello
scorrimento automatica, che garantisce una velocita
costante al variare del carico. Le compensazioni
sono attive ma possono essere disabilitate se
richiesto nel gruppo di parametri 100.

Se viene selezionato il parametro Controllo di
velocita, anello chiuso [1], si ottiene la coppia di
mantenimento piena a O giri/min., oltre a una maggiore
precisione della velocita. Deve essere previsto

un segnale di retroazione ¢ il regolatore PID deve
essere impostato. (Vedere anche gli esempi di
collegamento della Guida alla progettazione).

In caso di selezione di Controllo di processo, anello
chiuso [3], il regolatore di processo interno sara
attivato. Il segnale di riferimento pu0 essere impostato
come valore percentuale o nell'unita fisica della
variabile di processo. Un segnale di retroazione deve
essere fornito dal processo, e il regolatore deve
essere parametrizzato (vedere anche gli esempi di
collegamento nella Guida alla progettazione).

In caso di selezione di Controllo di coppia, anello
aperto [4], la velocita viene regolata e la coppia
viene mantenuta costante. Cio awviene senza

un segnale di retroazione, in quanto il VLT 5000
calcola accuratamente la coppia sulla base della
misurazione della corrente (vedere anche gli esempi
di collegamento nella Guida alla progettazione).

Se ¢ stata selezionata Controllo di coppia, reazione
di velocita [5], un segnale di retroazione della
velocita encoder deve essere collegato ad uno

dei morsetti digitali 32/33.

Il parametro 205 Riferimento massimo e il parametro
415 Retroazione massima devono essere adattati
all'applicazione se vengono selezionati [1], [3], [4] o [5].

101 Caratteristiche della coppia
(MODO COPPIA)

Valore:
O Coppia elevata-costante (A. COPPIA COSTANTE) [1]
Coppia elevata-variabile, bassa

(A. COPPIA VAR.: BASSA) 2]
Coppia elevata-variabile, media

(A. COPPIA VAR.: MEDIA) [3]
Coppia elevata-variabile, alta

(A. COPPIA VAR.: ALTA) [4]
Caratteristiche del motore alte-speciali

(A. MODO SPECIALE MQT.) 5]

Coppia elevata-variabile, con coppia di

avviamento bassa
(N-VT LOW W. CT-START) [6]
Coppia elevata-variabile, con coppia di

avviamento media
(H-VT MED W. CT-START) 7
Coppia elevata-variabile, con coppia di

avviamento alta

(H-VT HIGH W. CT-START) [8]
Coppia normale-costante

(N. COPPIA COSTANTE) [11]
Coppia normale-variabile, bassa

(N. COPPIA VAR.: BASSA) [12]
Coppia normale-variabile, media

(N. COPPIA VAR.: MEDIA) [13]
Coppia normale-variabile, alta

(N. COPPIA VAR.: ALTA) [14]
Caratteristiche del motore normali-speciali

(N. MODO SPECIALE MOT.) [15]

Coppia normale-variabile con coppia di

avviamento costante alta

(N-VT LOW W. CT-START) [16]
Coppia normale-variabile con coppia di

avviamento costante alta

(N-VT MED W. CT-START) [17]
Coppia normale-variabile con coppia di

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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avwiamento costante alta

(N-VT HIGH W. CT-START) [18]

Funzione:
In questo parametro, viene selezionato il principio di
regolazione delle caratteristiche U/f del convertitore
di frequenza, in base alle caratteristiche della
coppia del carico. Nel passaggio tra le differenti
caratteristiche di coppia € garantito un trasferimento
senza scosse (solo in tensione).

Descrizione:

NOTA!:
Q1= Per i VLT 5001-5006, 200-240 V, i VLT
e 5001-5011, 380-500 V e i VLT 5011,
550-600 V & possibile scegliere caratteristiche
di coppia solo da [1] a [8].

Se viene selezionata una caratteristica di coppia
elevata [1]-[5], il convertitore di frequenza e in grado
di raggiungere il 160% della coppia. Se viene
selezionata una caratteristica di coppia normale
[11]-[15], il convertitore di frequenza & in grado di
raggiungere il 110% della coppia. I modo normale
viene usato per motori di una taglia superiore al
VLT. Vedere la descrizione a pagina 74.

Si noti che la coppia pud essere limitata

nel parametro 221.

Se viene selezionata Coppia costante, si ottiene
una caratteristica U/f dipendente dal carico in

cui la tensione di uscita aumenta in caso di un
aumento del carico (corrente), in modo da sostenere
la magnetizzazione del motore e compensare la
perdita di coppia all’'avviamento.

Selezionare Coppia variabile bassa, Coppia variabile
media o Coppia variabile alta se il carico & variabile
(pompe centrifughe, ventilatori).

Selezionare Coppia elevata-variabile, con coppia

di avviamento bassa [6], media [7] o alta [8], se

€ necessaria una coppia di spunto superiore a
quella ottenibile con le tre caratteristiche prima
citate, vedere la figura sottostante.

Th,m

DANFOSS
175zA251.11

100%-

80%+

[71 [17]

0.0 0% 1dox - fout
La selezione delle caratteristiche della coppia deve
essere effettuata garantendo un funzionamento
regolare, una riduzione del consumo di energia e
un abbassamento del livello acustico.

Selezionare Caratteristiche speciali del motore se
€ necessaria un'impostazione U/f speciale per un
adattamento al motore in questione. Impostare i
punti della curva nei parametri 422-432.

NOTA!:

l@ La compensazione allo scorrimento non & attiva

in caso di impiego di una coppia variabile o
caratteristiche speciali del motore.

102 Potenza motore (POTENZA MOTORE)

Valore:

0,18kW (0,18 KW) [18]
0,25 kW (0,25 KW) [25]
0,37 kW (0,37 KW) [37]
0,55 kW (0,55 KW) [55]
0,75kW (0,75 KW) [75]
1,TKW (1,10 KW) [110]
1,5kW (1,50 KW) [150]
2,2kW (2,20 KW) [220]
3 kW (3,00 KW) [300]
4 kW (4,00 KW) [400]
5,5 kW (5,50 KW) [650]
7,5kW (7,50 KW) [750]
11 KW (11,00 KW) [1100]
15KkW (15,00 KW) [1500]
18,5kW (18,50 KW) [1850]
22 kW (22,00 KW) [2200]
30kW (30,00 KW) [3000]
37 kW (37,00 KW) [3700]
45 kW (45,00 KW) [4500]
55 kW (55,00 KW) [6500]
75kW (75,00 KW) [7500]
90 kW (90,00 KW) [9000]
110kW (110,00 KW) [11000]
132 kW (132,00 KW) [13200]
160 kW (160,00 KW) [16000]

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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200 kW (200,00 KW) [20000]
250 kW (250,00 KW) [25000]
280 kW (280,00 KW) [28000]
315kW (315,00 KW) [31500]
355 kW (355,00 KW) [35500]
400 kW (400,00 KW) [40000]
450 kW (450,00 KW) [45000]
500 kW (500,00 KW) [50000]

Dipende dall'unita

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare il valore in
kW corrispondente alla potenza nominale del motore.
E stato selezionato un valore in kW nominale
che dipende dal tipo di unita.

Descrizione:
Selezionare un valore uguale ai dati di targa del motore.
Rispetto allimpostazione di fabbrica sono disponibili
4 possibili taglie inferiori € una superiore.
Per la potenza motore € inoltre & possibile
impostare un valore definibile dall'utente. Vedere
la procedura a pagina 53.
Il valore impostato varia automaticamente i valori delle
caratteristiche del motore nei parametri 108-118.

| NOTA!:
“: Se si cambia I'impostazione nel parametro
e 102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano
caratteristiche speciali del motore, eventuali
modifiche apportate in un parametro 102-109
influiscono sul parametro 422.

103 Tensione motore (TENSIONE MOTORE)

Valore:

200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 V [380]
400 V [400]
415V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]

Dipende dall'unita.

Nota: Le tensioni motore 500 e 575 V devono
essere programmate manualmente. Non sono
disponibili valori preimpostati.

Funzione:
Selezionare un valore uguale ai dati di targa del motore.

NOTA!:
ll: Il motore accettera sempre I'impulso di tensione,
e corrispondente alla tensione di alimentazione
collegata; tuttavia, in caso di funzionamento
rigenerativo, la tensione sara superiore.

Descrizione:
Selezionare un valore uguale ai dati di targa
del motore, indipendentemente dalla tensione
di rete del convertitore di frequenza. Per la
tensione del motore ¢ inoltre possibile impostare
un valore definibile dall'utente.
Il valore impostato aiuta a selezionare valori adatti per
le caratteristiche del motore nei parametri 108-118.
Per ottenere un funzionamento a 87 Hz con motori
da 230/400 V, impostare i dati di targa relativi a
230 V. Adattare il parametro 202 Frequenza di
uscita, limite alto e il parametro 205 Riferimento
massimo all’applicazione da 87 Hz.

NOTA!:
ll: Se viene usato un collegamento a triangolo,
e deve essere selezionata la frequenza nominale
del motore per il collegamento a triangolo.

NOTA!:
ll: Se si cambia I'impostazione nel parametro
i 102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano
caratteristiche speciali del motore, eventuali

modifiche apportate in un parametro 102-109 %

influiscono sul parametro 422. 'g

=

=

o

104 Frequenza motore 2

(FREQ. MOTORE) a

Valore:

050 Hz (50 HZ) (50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Frequenza max motore 1000 Hz.

Funzione:
Con questo parametro viene selezionata la frequenza
nominale del motore fiv,N (valori dei dati di targa).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Descrizione:
Selezionare un valore uguale ai dati di targa del motore.
E anche possibile impostare per la frequenza del
motore un valore definibile dall'utente. Vedere
la procedura a pagina 53.
Se viene selezionato un valore diverso da 50 Hz o 60
Hz, € necessario correggere i parametri 108 e 109.
Per ottenere un funzionamento a 87 Hz con motori
da 230/400 V, impostare i dati di targa relativi a
230 V. Adattare il parametro 202 Frequenza di
uscita, limite alto e il parametro 205 Riferimento
massimo all’applicazione da 87 Hz.

| NOTA!:
": Se viene usato un collegamento a triangolo,
e deve essere selezionata la frequenza nominale
del motore per il collegamento a triangolo.

| NOTA!:

n ; - ;

"_ Se si cambia 'impostazione nel parametro

e 102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano

caratteristiche speciali del motore, eventuali

mod ifiche apportate in un parametro 102-109

influiscono sul parametro 422.

105 Corrente motore (CORRENTE MOTORE)

Valore:
0,01 - irmax [0,01 - XXX.X]

Dipende dal motore selezionato.

Funzione:
La corrente motore nominale Im,N costituisce parte
integrante dei calcoli del convertitore di frequenza,
relativi alla coppia € alla protezione termica del motore.

Descrizione:
Selezionare un valore uguale ai dati di targa del motore.
Immettere il valore in Ampere.

NOTA!:
": E importante immettere il valore corretto,
e in quanto esso ¢ parte della funzione

di comando VVCrlus,

NOTA!:

“: Se si cambia I'impostazione nel parametro
102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano

caratteristiche speciali del motore, eventuali

modifiche apportate in un parametro 102-109

influiscono sul parametro 422.

Valore:
100-60000 giri/min (GIRI/MIN.) [100 - 60000]

Dipende dal motore selezionato.

Funzione:
Con questo parametro viene selezionato il valore
corrispondente alla velocita nominale del motore
nm.N, che pud essere letta dai dati di targa.

Descrizione:
La velocita nominale del motore nu N viene utilizzata per
calcolare la compensazione dello scorrimento ottimale.

NOTA!:
'l: E importante immettere il valore corretto, in
q quanto esso & parte della funzione di comando
VVCPIus, || valore max & uguale a fmn x 60.
Impostare fuN nel parametro 104.

NOTA!:
ll: Se si cambia I'impostazione nel parametro
i 102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano
caratteristiche speciali del motore, eventuali
modifiche apportate in un parametro 102-109
influiscono sul parametro 422.

107 Adattamento automatico motore, AMA
(ADATT.AUTO MOTOR)

Valore:

O Adattamento off (OFF) [0]
Adattamento on, Rs e Xs (ABILITATO (RS,XS)) [1]
Adattamento on, Rs (ABILITATO (RS)) 2]
Funzione:

Se viene usata questa funzione, il convertitore di
frequenza imposta automaticamente, a motore fermo,
i necessari parametri di controllo (parametri 108/109).
L’adattamento automatico del motore assicura il
funzionamento ottimale del motore.

Per il miglior adattamento possibile del convertitore
di frequenza, si consiglia di eseguire AMA

su un motore freddo.

La funzione AMA viene attivata premendo il tasto
[START] dopo aver selezionato [1] o [2].

Vedere anche la sezione Adattamento
automatico del motore.

La sezione Adattamento automatico del motore,
AMA, mediante VLT Software Dialog mostra come

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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I'adattamento automatico del motore pud essere
attivato per mezzo di VLT Software Dialog. Dopo una
sequenza normale, il display visualizza "ALLARME
21". Premere il tasto [STOP/RESET]. Il convertitore
di frequenza VLT é ora pronto per funzionare.

Descrizione:
Selezionare Abilitato, Rs e X s [1] per eseguire
I'adattamento automatico motore della resistenza
statore Rs e della reattanza statore Xs.

Selezionare Ottimizzazione attiva, Rs [2] se deve essere
effettuato un test ridotto in cui viene determinata
solo la resistenza ohmica del sistema.

NOTA!:
“: E importante impostare correttamente
e i parametri motore 102-106, in quanto
questi fanno parte dell’algoritmo AMA.
Nella maggior parte delle applicazioni & sufficiente
immettere i valori corretti nei parametri motore
102-106. Per I'adattamento ottimale del motore,
€ necessario eseguire AMA.
’adattamento del motore puo richiedere fino a 10
minuti, in base alla potenza del motore in questione.

| NOTA!:
§1= Durante I'adattamento automatico del
e motore non deve essere presente alcuna
coppia rigenerativa esterna.

| NOTA!:
“: Se si cambia I'impostazione nel parametro
i 102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano
caratteristiche speciali del motore, eventuali
modifiche apportate in un parametro 102-109
influiscono sul parametro 422.

108 Resistenza statore (RES. STATORE)

Valore:
ODipende dal motore selezionato

Funzione:
Dopo l'impostazione dei dati motore nei parametri
102-106, svariati parametri vengono regolati
automaticamente, inclusa la reattanza dello statore
Rs. Una Rs immessa manualmente deve valere per un
motore freddo. La prestazione dell’albero pud essere
migliorata mediante la regolazione di precisione di
Rs e Xs. Vedere la procedura seguente.

Descrizione:
Rs puod essere impostata come segue:

—_

. Ottimizzazione automatica, in cui il convertitore

di frequenza ne misura il valore. Tutte le
compensazioni sono ripristinate al 100%.

| valori sono indicati dal fornitore del motore.

| valori sono ottenuti per mezzo di

misurazioni manuali:

- Rs pu0 essere calcolata misurando la resistenza
Rrase-Fase tra due morsetti di fase. Se Rrase-Fase
e inferiore a 1-2 ohm (di norma i motori >4-5,5 kW,
400 V) dovra essere utilizzato un ohmmetro speciale
(ponte di Kelvin o simili). Rs = 0,5 x Rrase-Fase

W N

&

Le impostazioni di fabbrica di Rs selezionate dal
convertitore di frequenza sono ottenute sulla base
dei valori standard dei dati di targa del motore.

NOTA!:
ll: Se si cambia I'impostazione nel parametro
q 102-109, i parametri 110-118 ritornano
all'impostazione di fabbrica. Se si utilizzano
caratteristiche speciali del motore, eventuali
modifiche apportate in un parametro 102-109
influiscono sul parametro 422.

109 Reattanza dello statore
(REATT.STATORE)

Valore:
Odipende dal motore selezionato

Funzione:
Dopo l'impostazione dei dati motore nei parametri
102-106, svariati parametri vengono regolati
automaticamente, inclusa la reattanza dello statore
Xs. La prestazione dell'albero pud essere migliorata
mediante la regolazione di precisione di Rs e Xs.
Vedere la procedura seguente.

Descrizione:
Xs pud essere impostata come segue:

1. Ottimizzazione automatica, in cui il convertitore

di frequenza ne misura il valore. Tutte le
compensazioni sono ripristinate al 100%.

| valori sono indicati dal fornitore del motore.

| valori sono ottenuti per mezzo di

misurazioni manuali:

- Xs puo essere calcolata collegando un motore
alla rete e misurando la tensione da fase a fase Ui
e la corrente di funzionamento a vuoto Ipo.

In alternativa, questi valori possono essere misurati
durante il funzionamento alla frequenza nominale del
motore fm,N, con compensazione allo scorrimento

IS
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(par. 115) = 0% e compensazione del carico
ad alta velocita (par. 114) = 100%.

Uy

Xy = ——
° \/'3 1P

»

Le impostazioni di fabbrica di Xs selezionate dal
convertitore di frequenza sono ottenute sulla base
dei valori standard dei dati di targa del motore.

NOTA!:
": Se si cambia I'impostazione nel parametro
e 102-109, i parametri 110-118 ritornano
allimpostazione di fabbrica. Se si utilizzano
caratteristiche speciali del motore, eventuali
modifiche apportate in un parametro 102-109
influiscono sul parametro 422.

110 Magnetizzazione motore a 0 giri/min.
(MAGNETIZ. MOT.)

Valore:

0 - 300 % 0 100 %

Funzione:
Questo parametro pud essere usato se si desidera un
carico termico del motore diverso alle basse velocita.
Questo parametro viene usato congiuntamente
al parametro 111.

Magn. current

100%

PAR. 110

PAR. 111 Hz
DANFOSS
175ZA040.10

Descrizione:
Immettere un valore indicato come percentuale della
corrente di magnetizzazione ottimale.
Un'impostazione troppo bassa pud causare una
riduzione della coppia sull'albero motore.

111 Frequenza d’inserimento magnetizz.
motore a 0 giri/m
(FREQ. MIN. MAGN.)

Valore:
0.1 - 10.0 Hz

0 1.0 Hz

Funzione:
Il parametro viene usato con il parametro 110. Vedere
anche il disegno nel parametro 110.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata (per la normale
corrente di magnetizzazione). Se la frequenza
viene impostata a un valore inferiore rispetto alla
frequenza di scorrimento del motore, i parametri
110 e 111 non hanno alcun significato.

113 Compensazione del carico a bassa velocita
(BASSA VEL. COMP))

Valore:

0 - 300 % 0 100 %
Funzione:

Questo parametro consente la compensazione

della tensione in relazione al carico quando il

motore funziona a bassa velocita.

Descrizione:
Si ottengono caratteristiche U/f ottimali, vale a
dire la compensazione del carico a bassa velocita.
Il campo di frequenza entro il quale & attiva la
Compensazione del carico a bassa velocita,
dipende dalle dimensioni del motore.
Questa funzione & attiva per:

Dimensioni Passaggio
motore
0.5 kW - 7.5 kW <10 Hz
11 kKW - 45 kW <5Hz
55 kW - 355 kW <3-4 Hz
U gg
PAR.113 PAR.114 E3Y

0%

f
COMMUTAZIONE out

114 Compensazione del carico ad alta velocita
(ALTA VEL. COMP.)

Valore:

0 - 300 % 0 100 %
Funzione:

Questo parametro consente la compensazione

della tensione in relazione al carico, quando il

motore funziona ad alta velocita.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Descrizione:
Nella Compensazione del carico ad alta velocita
€ possibile compensare il carico.
Questa funzione ¢é attiva per:

Dimensioni Passaggio
motore

0.5 kW - 7.5 kW >10 Hz

11 kW - 45 kW >5 Hz

55 kW - 355 kW >3-4 Hz

115 Compensazione dello scorrimento
(SLIP COMPENSAT.)

Valore:

-500 - 500 % 0 100 %

Funzione:
La compensazione dello scorrimento viene calcolata
automaticamente, vale a dire sulla base dello
scorrimento nominale del motore.
Nel parametro 115, la compensazione dello
scorrimento pud essere regolata con precisione, per
compensare tolleranze nel valore di nuN .
Questa funzione non & attiva insieme a coppia
variabile (parametro 101 - grafici coppia variabile),
Controllo di coppia, reazione di velocita e
caratteristiche speciali del motore. .

Descrizione:
Immettere un valore in percentuale della scorrimento
nominale del motore (parametro 104).

116 Costante di tempo compensazione
dello scorrimento

(SLIP TIME CONST,)

Valore:
0.05 - 5.00 s.

0 0.50 s.

Funzione:
Questo parametro determina la velocita di reazione
della compensazione dello scorrimento.

Descrizione:
Un valore elevato determina una reazione
lenta. Al contrario, un valore basso determina
una reazione rapida.
In caso di problemi di risonanza a bassa frequenza,
il tempo deve essere prolungato.

117 Smorzamento della risonanza
(RISONANZA SMORZ.)
Valore:
0 - 500 % 0 100 %
Funzione:
| problemi di oscillazioni di velocita, che si
presentano generalmente durante il funzionamento
a vuoto, possono essere eliminati impostando
i parametri 117 e 118.

Descrizione:
Per problemi di risonanza a frequenze piu basse,
aumentare il valore del parametro 118.

118 Costante di tempo smorzamento
della risonanza

(SMORZ. T. CONST.)

Valore:

5-50 ms 0 5 ms

Funzione:
| problemi di risonanza alle basse frequenze possono
essere eliminati impostando i parametri 117 e 118.

Descrizione:
Scegliere la costante di tempo che assicura
il migliore smorzamento.

119 Alta coppia di avviamento
(ALTA COPPIA AVV.)

Valore:
0.0 - 0.5 sec.

0 0.0 sec.

Funzione:
Per garantire un’alta coppia di avwiamento, &
ammessa una corrente di ca. 2 x lyitN per max
0,5 sec. Tuttavia la corrente é limitata dal limite di
protezione del convertitore di frequenza.

Descrizione:
Impostare il tempo necessario durante il quale si
desidera un’alta coppia di avviamento.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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120 Ritardo all’avviamento (START RITARDO)

Valore:

0.0 - 10.0 sec. 0 0.0 sec.

Funzione:
Questo parametro ritarda 'avviamento del motore.
Il convertitore di frequenza inizia con la funzione di
avviamento selezionata nel parametro 121.

Descrizione:
Impostare il tempo di ritardo desiderato.

121 Funzione di avviamento (START FUNZIONE)

Valore:
Mantenimento CC nel tempo di ritardo

avviamento (CORRENTE CC/T.RIT)) [0]

Freno CC nel tempo di ritardo avviamento

(FREN. CC/T.RITARDO) 1]
OEvoluzione libera nel tempo di ritardo

avviamento (EV. LIBERA/T.RITARDO) 2]

Frequenza/tensione di avviamento in modo
funzionamento orizzontale.

(FUNZ. VERTICALE) [3]
Start Frequenza/tensione di avviamento in modo
funzionamento verticale (FUNZ. ORIZZONTALE) [4]
VVCPLUS verticale

(WC+ VERTICALE) (5]

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare lo stato
desiderato durante il ritardo dell’avviamento
(parametro 120).

Descrizione:
Selezionare Mantenimento CC nel tempo di ritardo
awviamento [0] per alimentare il motore con una
corrente di mantenimento CC (parametro 124) nel
tempo di ritardo dell’avviamento.

Selezionare Freno CC nel tempo di ritardo
avviamento [1] per alimentare il motore con

una corrente di frenata CC (parametro 125) nel
tempo di ritardo dell’avviamento.

Selezionare Evoluzione libera nel tempo di ritardo
awiamento [2] e il motore non sara controllato
dal convertitore di frequenza durante il tempo

di ritardo dell’'avviamento.

Frequenza/tensione di avviamento in modo
funzionamento verticale [3] e VWCPLUS verticale [5] sono
di norma usati in applicazioni di sollevamento.
Frequenza/tensione di avviamento in modo
funzionamento orizzontale [4] € usato in special

modo in applicazioni con contrappeso.

Selezionare Frequenza/tensione di avviamento in
modo funzionamento verticale [3] per ottenere la
funzione descritta nei parametri 130 e 131 nel
tempo di ritardo dell’avviamento.

La frequenza di uscita sara uguale allimpostazione
della frequenza iniziale nel parametro 130 mentre la
tensione d’'uscita eguagliera il valore impostato per la
tensione iniziale nel parametro 131. Indipendentemente
dal valore assunto dal segnale di riferimento, la
frequenza d'uscita sara uguale al valore impostato
per la frequenza iniziale nel parametro 130 mentre la
tensione d'uscita corrispondera al valore impostato
per la tensione iniziale nel parametro 131.

Questa funzione & usata di norma nelle applicazioni
di sollevamento oltre che in quelle che prevedono un
motore ad armatura conica in cui il motore deve awviarsi
in senso orario quindi ruotare nel senso dei riferimenti.
Selezionare Frequenza/tensione di avviamento in
modo funzionamento orizzontale [4] per ottenere

la funzione descritta nei parametri 130 e 131 nel
tempo di ritardo dell'avviamento. Il motore ruotera
sempre nel senso del riferimento.

Selezionare VWC PLUS verticale [5] per ottenere solo
la funzione descritta nel parametro 130 Frequenza

di avviamento nel tempo di ritardo dell’aviamento.
La tensione iniziale sara calcolata automaticamente.
Notare che questa funzione usa solo la frequenza
iniziale nel tempo di ritardo dell'avviamento.
Indipendentemente dal valore assunto dal segnale di
riferimento, la frequenza d’uscita eguagliera il valore
impostato per la frequenza iniziale nel parametro 130.

122 Funzione all’arresto
(FUNZIONE STOP)

Valore:

OEvoluzione libera (EVOLUZIONE LIBERA) 0]
Mantenimento CC (CORRENTE CC) [1]
Controllo motore (CONTROLLO MOTORE) 2]
Magnetizzazione preliminare
(PREMAGNETIZZAZIONE) [3]
Funzione:

E possibile selezionare il funzionamento del convertitore
di frequenza dopo un comando di arresto o quando

la frequenza € stata abbassata a O Hz. Vedere |l
parametro 123 per quanto concerne I'attivazione di
questo parametro indipendentemente dal fatto che

il comando di arresto sia attivo o meno.

Descrizione:
Selezionare Evoluzione libera [0] affinché il convertitore
di frequenza 'lasci andare’ il motore (inverter disattivato).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Selezionare Mantenimento CC [1] per attivare la corrente
di mantenimento CC impostata nel parametro 124.
Selezionare Controllo motore [2] se il convertitore di
frequenza deve controllare se € stato collegato

O meno un motore.

Selezionare Premagnetizzazione [3]. Il campo
magnetico viene generato nel motore mentre

resta fermo. In questo modo, alla successiva
partenza il motore sara in grado di generare una
coppia il pit rapidamente possibile.

123 Frequenza min. per l'attivazione della
funzione all’arresto

(EMIN. FUNZ.STOP)

Valore:

0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funzione:
Questo parametro imposta la frequenza a cui
deve essere attivata la funzione selezionata
nel parametro 122.

Descrizione:
Immettere la frequenza desiderata.

NOTA!:
": Se il valore impostato nel parametro 123 &
e superiore a quello impostato nel parametro
130, la funzione di ritardo all’aviamento
(parametri 120 e 121) verra saltata.

NOTA!:
“: Se il valore impostato nel parametro 123
e e troppo alto, e nel parametro 122 & stato
selezionato Mantenimento CC, la frequenza
di uscita saltera al valore indicato nel parametro 123
senza rampa di accelerazione. Questo puod provocare
un awviso / allarme di sovracorrente.

124 Corrente di mantenimento CC
(CORR. CC VEL. 0)

Valore:
(OFF) — Z{ELX4 100 % 0 50 %
Funzione:
Questo parametro viene usato per sostenere il
funzionamento del motore (coppia di mantenimento)
o per il preriscaldamento del motore.

Descrizione:
Questo parametro pud essere utilizzato solo se €
stato selezionato Mantenimento CC [1] nel parametro
121 0 122. Impostarlo a un valore percentuale

in relazione alla corrente nominale del motore
Im,N impostata nel parametro 105.

I 100% della corrente di mantenimento CC
corrisponde a Iu,N.

Awvvertenza: Se viene fornito il 100%
' di Im,N, € necessario garantire che
d cid non avvenga troppo a lungo per

evitare di danneggiare il motore.

125 Corrente di frenata CC
(COR. FRENO CQC)

Valore:
(OFF) %;r 100 [%] 0 50 %
Funzione:

Questo parametro viene usato per impostare la
corrente di frenata CC da attivare ad un comando di
arresto, al raggiungimento della frequenza di frenata
CC impostata nel parametro 127, oppure se Freno CC,
comando attivo basso, ¢ attivato tramite il morsetto
digitale 27 o la porta di comunicazione seriale. La
corrente di frenata CC sara attiva per la durata del
tempo di frenata CC impostato nel parametro 126.

NOTA!:
": Il valore massimo dipende dalla corrente
nominale del motore. Se la corrente di frenata
CC ¢ stata attivata, il convertitore di frequenza
dispone di una frequenza di commutazione di 4,5 kHz.

Descrizione:
Da impostare come valore percentuale della corrente
nominale del motore Iy N impostata nel parametro 105.
I 100% della corrente di mantenimento CC
corrisponde a Iuv,N.

Awiso: Evitare di fornire il 100% della
' corrente di mantenimento CC per periodi
®

troppo lunghi per non danneggiare il motore.

126 Tempo di frenata CC
(TEMPO FREN. CC)

Valore:
0,0 (OFF) - 60,0 sec.

0 10,0 s

Funzione:
Questo parametro viene utilizzato per impostare il
tempo di frenata CC per il quale deve essere attiva
la corrente di frenata CC (parametro 125).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss

113

®
c

i)
N
@©
s
=
&
o
=
o




Dt

VLT® Serie 5000

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

127 Frequenza di inserimento freno CC
(FREQ. FREN. CC)

Valore:

0,0 - Parametro 202 0 0,0 Hz (OFF)

Funzione:
Questo parametro viene utilizzato per impostare la
frequenza di inserimento freno CC , per la quale deve
essere attiva la corrente di frenata CC (parametro 125)
in connessione con un comando di arresto.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

128 Protezione termica motore

(PROTEZ. TERM. MOT)

Valore:

ONessuna protezione (NESSUNA PROTEZIONE) 0]
Awviso termistore (AVV TERMISTORE) 1]
Scatto termistore (SCATTO TERMISTORE) 2]
ETRawviso 1 (ETR AWISO 1) [3]
ETRscatto 1 (ETR SCATTO 1) [4]
ETRawviso 2 (ETR AWISO 2) [5]
ETR scatto 2 (ETR SCATTO 2) [6]
ETRawiso 3 (ETR AWISO 3) (7]
ETR scatto 3 (ETR SCATTO 3) [8]
ETRawviso 4 (AWISO ETR 4) [9]
ETR scatto 4 (ETR SCATTO 4) [10]
Funzione:

Il convertitore di frequenza pud monitorare la
temperatura del motore in due modi diversi:

Tramite un sensore a termistori collegato a

uno degli ingressi analogici, morsetti 53 e

54 (parametri 308 e 311).

- In base al calcolo del carico termico, basato
sul carico attuale e sul tempo. Il valore viene
confrontato con la corrente nominale del motore
Im,N € la frequenza nominale del motore fmN.

| calcoli effettuati considerano la necessita di

un carico inferiore a velocita inferiori a causa di
una riduzione della ventilazione.

Le funzioni ETR 1-4 non eseguono il calcolo del carico
finché non si passa al modo di programmazione in
cui sono state selezionate. Cid consente I'uso della
funzione ETR, anche nel caso in cui si alternino due o
pit motori. Per il mercato nordamericano: le funzioni

ETR forniscono una protezione da sovraccarico ai
motori classe 10 o 20, conformemente alle norme NEC.

Descrizione:
Selezionare Nessuna protezione se non € richiesto
alcun awiso o scatto quando il motore € sovraccarico.
Selezionare Termistore, avviso se si desidera
un awiso quando il termistore collegato, e di
conseguenza il motore,
diventa troppo caldo.
Selezionare Termistore, scatto se si desidera
un disinserimento (scatto) quando il termistore
collegato, e di conseguenza il motore,
si surriscalda.

Selezionare ETR awviso 1-4, se il display deve

visualizzare un awiso quando, in base ai calcoli,

il motore e sovraccarico.

Selezionare ETR scatto 1-4, se si desidera uno scatto

in caso di sovraccarico del motore.

Il convertitore di frequenza pud essere anche

programmato per emettere un messaggio di

awviso tramite rele e uscite digitali, nel qual caso

il segnale viene inviato sia per I'awiso che per

lo scatto (avvertenza termica).
t [s]

2000

1752408211

1000

~
~ I | four= 1 x fuy

four= 2 x fun

50 four= 0.2 x fyn

10 Tun
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 N

129 Ventilazione esterna
(VENT. EST. MOT.)

Valore:

ONo (NO) [0]
Si (SI) (1]
Funzione:

Questo parametro consente di comunicare al
convertitore di frequenza VLT se il motore dispone
di un ventilatore esterno (ventilazione esterna)

€ quindi non necessita di una riduzione della
potenza alle basse velocita.

Descrizione:
Se viene selezionato Si [1], viene seguita la
curva del disegno sottostante se la frequenza
del motore ¢ inferiore.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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130 Frequenza di avviamento (FREQ. START)

Valore:

0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funzione:
Questo parametro consente di impostare la frequenza
di uscita alla quale il motore si deve avviare.
La frequenza di uscita "salta" al valore impostato.
Questo parametro puo essere utilizzato ad esempio
nei sollevamenti (motori con rotori conici).

Descrizione:
Impostare la frequenza di aviamento desiderata.
Viene presupposto che la funzione di avviamento
nel parametro 121 sia stata impostata su [3] o [4]
e che nel parametro 120 sia stato impostato un
tempo di ritardo avviamento; inoltre, deve essere
presente un segnale di riferimento.

NOTA!:
“: Se il valore impostato nel parametro 123 e
i superiore a quello impostato nel parametro
130, la funzione di ritardo all'avviamento
(parametri 120 e 121) verra saltata.

131 Tensione di avviamento (TENS.
AVVIAMENTO)

Valore:

0.0 - parametro 103 0 0.0V

Funzione:
Alcuni motori, come ad esempio i motori conici,
necessitano di una tensione/frequenza di avviamento
supplementare (boost) all’awvio, in modo da
sganciare il freno meccanico.
A questo proposito usare i parametri 130/131.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato necessario per
disattivare il freno meccanico.

Si presume che la funzione di avviamento nel
parametro 121 sia stata impostata su [3] o [4]

e che il tempo di ritardo allavviamento sia stato
impostato nel parametro 120; inoltre, deve essere
presente un segnale di riferimento.

145 Tempo di frenata CC minimo
(FREN. CC/T. MIN.)

Valore:

0-10 s 0 0s

Funzione:
Se & necessario un tempo di frenata CC minimo
prima che sia possibile un nuovo avwviamento,
impostare questo parametro.

Descrizione:
Selezionare il tempo desiderato.
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m Riferimenti e limiti

200 Frequenza di uscita, campo/senso
(CAMPO FREQ.)

Valore:

Senso orario, 0-132 Hz

(132 HZ SENSO ORARIO) 0]
Entrambi i sensi, 0-132 Hz

(132 HZ 2 DIREZIONI) 1]
Senso orario, 0-1000 Hz

(1000 HZ SENSO ORARIO) 2]
Entrambi i sensi, 0-1000 Hz

(1000 HZ 2 DIREZIONI) [3]
Solo senso antiorario, 0 -132 Hz

(132 HZ SENSO ANTIORARIO) [4]
Solo senso antiorario 0-1000 HZ

(1000 HZ SENSO ANTIORARIO) [5]

Funzione:
Questo parametro garantisce la protezione
contro un’inversione non desiderata. Inoltre &
possibile selezionare il campo della frequenza di
uscita massima da applicare, indipendente dalle
impostazioni degli altri parametri.

NOTA!:
“: La frequenza di uscita del convertitore di
e frequenza VLT non pud mai assumere un
valore superiore a 1/10 della frequenza
di commutazione.

Non usare z direzioni con Controllo di processo,
anello chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Selezionare il senso e la frequenza di uscita desiderati.
Notare che in caso di selezione di Senso orario,
0-132 Hz [0], Senso orario, 0-1000 Hz [2],
Solo senso antiorario, 0-132 Hz [4], Solo senso
antiorario, 0-71000 Hz [5] la frequenza di uscita
sara limitata all'intervallo f miN - fvax.
In caso di selezione di Entrambi i sensi, 0-132 Hz
[1] oEntrambi i sensi, 0-1000 Hz [3] la frequenza
di uscita sara limitata all'intervallo + fuyax. La
frequenza minima non ha importanza.
Esempio:

[Hz]
Par.202 =
Par.205 + tolleranza

60 Par.205 rif. max.

Par.215
rif. preimpos. = —50%20
0 1040422

Par.204 rif. min.
Par.201 freq. di uscita
livello basso

10[v]

60

DANFOSS
175ZA294.11

Parametro 200 Frequenza di uscita, campo/senso
= entrambi i sensi..

201 Frequenza di uscita, limite basso (Fmin)
(FREQ. MINIMA)

Valore:

0.0 - fmax 0 0.0 Hz

Funzione:
In questo parametro, puod essere selezionato un limite
di frequenza minima del motore, corrispondente alla
frequenza minima a cui il motore deve funzionare.
La frequenza minima non potra mai essere superiore
alla frequenza massima, fvax.
In caso di selezione di Entrambi i sensi nel parametro
200, la frequenza minima non ha importanza.

Descrizione:
Puo essere scelto un valore compreso fra 0,0 Hz e
la frequenza max nel parametro 202 (fmax).

202 Frequenza di uscita, limite alto (FMAX)
(FREQ. MASSIMA)

Valore:
fvin - 132/1000 Hz (parametro 200)
O dipende dall'unita

Funzione:
In questo parametro pud essere selezionata una
frequenza massima del motore, che corrisponde alla
frequenza massima a cui il motore puo funzionare.
L'impostazione di fabbrica € 132 Hz per VLT 5001-5062
380-500 V, VLT 5001-5027 200-240 V e per VLT
5001-5027 200-240 V. Per VLT 5075-5250 380-500
V, VLT 5075-5250 550-600 V e VLT 5032-5052
200-240 V l'impostazione di fabbrica ¢ 66 Hz.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.

116

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss



Dt

VLT® Serie 5000

Vedere anche il parametro 205.

NOTA!:
": La frequenza di uscita del convertitore
e di frequenza non pud mai assumere un
valore superiore a 1/10 della frequenza
di commutazione.

Descrizione:
E possibile selezionare un valore compreso fra fuin
e la selezione effettuata nel parametro 200.

NOTA!:
“: Se la frequenza massima del motore &
e impostata su un valore maggiore di 500 Hz,
il parametro 446 deve essere impostato sul
modello di commutazione 60° AVM [Q].

203 Campo Riferimento/retroazione
(RIF/RETRO. CAMPO)

Valore:

OMin - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funzione:

Questo parametro determina se il segnale di riferimento
e il segnale di retroazione devono essere positivi 0
pOSSONO essere sia positivi che negativi.

Il limite minimo pud essere un valore negativo, a
meno che non sia stata selezionata Controllo di
velocita, anello chiuso (parametro 100).

Scegliere Min - Max [0] se Controllo di processo, anello
chiuso ¢ stata selezionata nel parametro 100.

Descrizione:
Scegliere 'area desiderata.

204 Riferimento minimo

(RIFERIMENTO MIN.)

Valore:
-100,000.000 - Rifmax
Dipende dal parametro 100.

O 0.000

Funzione:
Il Riferimento minimo fornisce il valore minimo che puo
essere assunto dalla somma di tutti i riferimenti.
Riferimento minimo & attivo solo se Min - Max
[0] & stato impostato nel parametro 203; tuttavia
€ sempre attivo in modo Controllo di processo,
anello chiuso (parametro 100).

Descrizione:
E attivo solo se il parametro 203 & stato
impostato su Min - Max [Q].
Impostare il valore desiderato.
L'unita si basa sulla configurazione selezionata
nel parametro 100.

Controllo di velocita, anello aperto: Hz
Controllo di velocita, anello chiuso: giri/m
Controllo di coppia, anello aperto: Nm
Controllo di coppia, reazione di velocita: Nm
Controllo di processo, anello chiuso: Unita
di pro-

Cesso

(par.

416)

Con Caratteristiche speciali del motore, funzione
attivata nel parametro 101, usare I'unita selezionata
nel parametro 100.

205 Riferimento massimo
(RIFERIMENTO MAX.)
Valore:

Rifmin - 100,000.000 O 50.000

Funzione:
Il Riferimento massimo fornisce il valore massimo che
puo essere assunto dalla somma di tutti i riferimenti.
Se nel parametro 100 & stato selezionato anello chiuso,
il riferimento massimo non puod essere impostato
superiore alla retroazione massima (parametro 415).

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.
L'unita si basa sulla configurazione selezionata
nel parametro 100.

Controllo di velocita, anello aperto: Hz
Controllo di velocita, anello chiuso: giri/m
Controllo di coppia, anello aperto: Nm
Controllo di coppia, reazione di velocita: Nm
Controllo di processo, anello chiuso: Unita
di pro-

Cesso

(par.

416)

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Con Caratteristiche speciali del motore, funzione
attivata nel parametro 101, usare I'unita selezionata
nel parametro 100.

206 Tipo di rampa (RAMPA TIPO)

Valore:

OLineare (LINEARE) 0]
Forma sinusoidale (S1) 1]
Sin? (S2) 2]
Sin3(S3) [3]
Filtro Sin 2 (FILTRO S2) [4]
Funzione:

E’ possibile scegliere fra 4 differenti tipi di rampa.

Descrizione:
Selezionare il tipo di rampa desiderato, in base ai
requisiti relativi ad accelerazione/decelerazione.
La rampa viene ricalcolata se il riferimento
cambia durante |'accelerazione/decelerazione, con
conseguente aumento del tempo di rampa.
La selezione del filtro S2 [4] non viene
ricalcolata se il riferimento cambia durante
I'accelerazione/decelerazione.

elocita

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Lineare

Sin3

Sin2

207 Tempo rampa di accelerazione 1
(RAMPA1 ACC.)

Valore:

0.05 - 3600 sec. 0 dipende dall'unita

Funzione:
Il tempo rampa di accelerazione ¢ il tempo di
accelerazione da 0 Hz alla frequenza nominale del
motore fu,N (parametro 104) o alla velocita nominale
del motore nuN (se € stata selezionata Controllo
di velocita, anello chiuso nel parametro 100). Cid
presuppone che la corrente di uscita non raggiunga
il limite di coppia (da impostare nel parametro 221)
in qual caso la rampa sara modificata.

fout
fMAX.(202)
Rif.
fM,N (104)
fMIN.(201) 7~ X
— -
Rampa di Rampa di
accelerazione decelerazione
207/209 208/210
175ZA047.12
Descrizione:

Programmare il tempo della rampa di
accelerazione desiderato.

208 Tempo rampa di decelerazione 1
(RAMPA1 DEC.)

Valore:

0.05 - 3600 sec. 0 dipende dall’'unita

Funzione:
Il tempo rampa di decelerazione & il tempo di
decelerazione dalla frequenza nominale del motore
fuN (parametro 104) a 0 Hz oppure dalla velocita
nominale del motore nm N, a condizione che non
sussista sovratensione nell’inverter a causa del
funzionamento del motore come generatore, oppure
se la corrente generata raggiunge il limite di coppia
(da impostare nel parametro 222).

Descrizione:
Programmare il tempo della rampa di
decelerazione desiderato.

209 Tempo rampa di accelerazione 2
(RAMPA2 ACC.)
Valore:

0.05 - 3600 sec. O dipende dall'unita

Funzione:
Vedere la descrizione del parametro 207.

Descrizione:
Il passaggio dalla rampa 1 alla rampa 2 viene
effettuato mediante un segnale sul morsetto di
ingresso digitale 16, 17, 29, 32 o0 33.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.

118

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss



Dt

VLT® Serie 5000

210 Tempo rampa di decelerazione 2
(RAMPA2 DEC.)

Valore:

0.05 - 3600 sec. 0 dipende dall'unita

Funzione:
Vedere la descrizione del parametro 208.

Descrizione:
Programmare il tempo della rampa di
decelerazione desiderato.
Il passaggio dalla rampa 1 alla rampa 2 viene
effettuato mediante un segnale sul morsetto di
ingresso digitale 16, 17, 29, 32 o 33.

211 Tempo rampa jog (RAMPA JOG)

Valore:

0.05 - 3600 sec. 0 dipende dall'unita

Funzione:
Il tempo di rampa jog € il tempo di accelerazione/de-
celerazione da O Hz alla frequenza nominale del
motore fuN (parametro 104). Cio presuppone
che la corrente di uscita non raggiunga il limite di
coppia (impostato nel parametro 221).

fout
Arresto
fMAX.(202)
Par. 213 7
fM,N (104)
f MIN.(201) 7 X
f Y
[B— — )
Rampa jog Rampa di
DANFOSS 211 decelerazione
175ZA058.13 208/210

Il tempo di rampa di marcia jog viene attivato
tramite il pannello display, gli ingressi digitali o la
porta di comunicazione seriale.

Descrizione:
Impostare il tempo di rampa desiderato.

212 Tempo di decelerazione arresto rapido
(RAMPA QUICK STOP)

Valore:

0.05 - 3600 sec. O dipende dall'unita

Funzione:
Il tempo rampa di decelerazione ¢ il tempo di
decelerazione dalla frequenza nominale del motore a
0 Hz, a condizione che non si verifichi sovratensione

nell'inverter a causa del funzionamento rigenerativo
del motore, a condizione che la corrente generata
non raggiunga il limite di coppia (da impostare nel
parametro 222). Arresto rapido viene attivato per
mezzo di un segnale sul morsetto di ingresso digitale
27 oppure mediante la porta di comunicazione seriale.

Descrizione:
Programmare il tempo di rampa di decel-
erazione desiderato.

213 Frequenza jog (FREQ. JOG)

Valore:

0.0 - parametro 202 0 10.0 Hz

Funzione:
La frequenza jog fjog € la frequenza fissa di uscita
alla quale funziona il convertitore di frequenza
quando ¢ attivata la funzione jog.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

214 Funzione di riferimento
(RIFERIMENTO TIPO)

Valore:

O0Somma (SOMMA) [0]
Relativo (RELATIVO) 1]
Esterno/preimpostato (ESTERNO ON/OFF) 2]
Funzione:

E possibile definire come i riferimenti preimpostati
devono essere aggiunti agli altri riferimenti. A
questo scopo, vengono utilizzati Somma o
Relativo . E anche possibile, usando la funzione
Esterno/Preimpostato, passare da riferimenti esterni
a riferimenti preimpostati e viceversa.

Descrizione:
Se si seleziona Somma [0], uno dei riferimenti
preimpostati (parametri 215-218) viene sommato come
valore percentuale del riferimento massimo possibile.
Se si seleziona Relativo [1], uno dei riferimenti
preimpostati (parametri 215-218) viene aggiunto
ai riferimenti esterni come percentuale del
riferimento corrente.
Inoltre, € possibile usare il parametro 308 per scegliere
se i segnali sui morsetti 54 e 60 devono essere
aggiunti alla somma dei riferimenti attivi.
Selezionando Esterno/Preimpostato [2], & possibile
passare da riferimenti esterni a riferimenti preimpostati
mediante i morsetti 16, 17, 29, 32 o 33 (parametro

®
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[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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300, 301, 305, 306 o 307). | riferimenti preimpostati
saranno un valore percentuale del campo di riferimento.
| riferimenti esterni sono la somma dei riferimenti
analogici, dei riferimenti a impulsi e dei riferimenti

bus. Vedere anche i disegni nella sezione

Gestione di riferimenti multipli .

NOTA!:

Bl=y Se si seleziona Somma o Relativo, uno dei
i riferimenti preimpostati sara sempre attivo.Se

i riferimenti preimpostati non devono avere
alcuna influenza, dovranno essere impostati a 0 %
(come nellimpostazione di fabbrica).

L’esempio mostra come calcolare la frequenza
di uscita utilizzando Riferimenti preimpostati con
Somma e Relativo nel parametro 214.

Il parametro 205 Riferimento massimo & stato

impostato a 50 Hz.

Par. 204 Au- Frequenza Par. 215 Par. 214 Tipo riferi- Par. 214 Tipo riferi-
Riferimento mento a4,0Vv Rif. preimp. | mento = Somma [0] mento = Relativo [1]
min [Hz/V]
1) 5 20 Hz 15 % Frequenza di uscita Frequenza di uscita
00+20+7,5=27,5Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 =36,5 Hz 20+12+1,8 =33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0=41,0HHz 30+8+1,2 =39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,56 =455 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz
] = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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RIf. [Hz]

Esamle 2 g Morsetti 17/29/33  Morsetti 16/29/32
W, mexe = 504 s Rif. preimpostato  Rif. preimpostato Isb
- msb
40 0 0 Rif.
_ preimpostato
30 1
i I 0 1 Rif.
20 : preimpostato
Pl::;. 2014 = 10: : 2
ST ! 1 0 Rif.
- preimpostato
0 4 10  Seg. di rif. [V] 3
Par. 309 Par. 310
Morsetto 53 = OV Morsetto 53 = 10V 1 1 Rif.
preimpostato
4
215 Riferimento preimpostato 1 (RIF. DIG. 1)
216 Riferimento preimpostato 2 (RIF. DIG. 2)
217 Riferimento preimpostato 3 (RIF. DIG. 3)
218 Riferimento preimpostato 4 (RIF. DIG. 4) Vedere i disegni nella sezione Gestione di
Valore: riferimenti multipli.

-100.00 % - +100.00 % 0 0.00%
dell'intervallo di riferimento/riferimento esterno

Funzione: 219 Valore catch-up/ slow-down
Quattro diversi riferimenti preimpostati possono essere (CATCH UP/SLOW DOWN)

programmati nei parametri 215-218. Valore:

II riferimento preimpostato & indicato come una 0.00-100% del riferimento corrente 0 0.00%
percentuale del valore Rifwax 0 come una percentuale
degli altri riferimenti esterni, in base alla selezione
effettuata nel parametro 214. Se & stato programmato
Rifmin # O, il riferimento preimpostato come percentuale
verra calcolato sulla base della differenza tra Rifmax e
Rifmin, dopodiché il valore viene aggiunto a Rifmin .

Funzione:
Questo parametro consente di immettere un
valore in percentuale (relativo) che sara aggiunto o
sottratto dal riferimento preimpostato.

Descrizione:
Descrizione: Se Catch up e stato selezionato tramite uno dei

Impostare il riferimento o i riferimenti fissi che morsetti 16, 29 o 32 (parametri 300, 305 e 306), il -
costituiranno le opzioni. valore percentuale (relativo) selezionato nel parametro S

219 verra sommato al riferimento totale. 'g
Per usare i riferimenti fissi, € necessario selezionare Rif. Se Slow down €& stato selezionato tramite uno dei IS
preimpostato abilitato sul morsetto 16, 17, 29, 32 0 33. morsetti 17, 29 o 33 (parametri 301, 305 e 307), il %
Le selezioni tra i riferimenti fissi possono essere valore percentuale (relativo) selezionato nel parametro g’
effettuate attivando il morsetto 16, 17, 29, 32 o 219 verra detratto dal riferimento totale. a

33 - vedere la tabella seguente.

221 Limite di coppia per il modo motore
(COPPIA LIM. MOT)

Valore:
0,0 % - xxx.x % di TuN 0 160 % di TmN

Funzione:
Questa funzione ¢ rilevante per tutte le
configurazioni dell’applicazione: Controllo di
velocita, processo e coppia.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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In questo punto viene impostato il limite di coppia per
il funzionamento del motore. Il limitatore di coppia

e attivo nel campo di frequenza fino alla frequenza
nominale del motore (parametro 104).

Nel caso cui la frequenza sia superiore alla frequenza
nominale del motore, questa funzione agisce come un

limitatore di corrente, regolando la tensione del motore.

Vedere la figura sottostante.

Coppia 2
] o
160% as
- \\
f.nom. 2 x f.nom.
Corrente motore 2
\ 3
160% a=
100%
f.nom. 2 x 'f.nom.
Descrizione:

Vedere anche il parametro 409 per ulteriori dettagli.

Per impedire al motore di raggiungere la coppia di
stallo, l'impostazione di fabbrica corrisponde a 1,6 volte
la coppia nominale del motore (valore calcolato).

Se viene usato un motore sincrono, il limite della
coppia deve essere incrementato.

Se viene modificata un’impostazione nei parametri
101-106, i parametri 221/222 non tornano
automaticamente all'impostazione di fabbrica.

222 Limite di coppia per il modo generatore
(COPPIA LIM. GEN.)

Valore:
0,0 % - xxx.x % di TuN 0 160 %
La coppia massima dipende dall'unita e dalle
dimensioni del motore selezionato.

Funzione:
Questa funzione ¢ rilevante per tutte le
configurazioni dell’applicazione: Controllo di
velocita, processo e coppia.
In questo punto viene impostato il limite di coppia per
il funzionamento rigenerativo. Il limitatore di coppia
¢ attivo nel campo di frequenza fino alla frequenza
nominale del motore (parametro 104).
Nel caso cui la frequenza sia superiore alla frequenza
nominale del motore, questa funzione agisce come un
limitatore di corrente, regolando la tensione del motore.
Vedere le figure dei parametri 221 e 409
per ulteriori dettagli.

Descrizione:
Selezionando Resistenza freno [1] nel parametro
400, il limite di coppia diventa 1,6 volte la
coppia nominale del motore.

223 Segnale: corrente bassa
(AW. BASSA)

Valore:

0,0 - Parametro 224 0 0,0 A

Funzione:
Se la corrente del motore ¢ inferiore al limite, Igassa,
programmato in questo parametro, il display indica
CURRENT LOW (CORRENTE BASSA).
Le uscite possono essere programmate per
trasmettere un segnale di stato mediante il morsetto
42 o 45 nonché mediante I'uscita rele 01 o 04
(parametro 319, 321, 323 o 326).

Descrizione:
Il limite inferiore del segnale Izassa della corrente motore
deve essere programmato all'interno del normale
intervallo di funzionamento del convertitore di frequenza.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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(PAR.226) (PAR.202)

T
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224 Segnale: Corrente alta
(CORR. ALTA)

Valore:

parametro 223 - lyiTmax O litmax

Funzione:
Se la corrente del motore supera il limite programmato
in questo parametro, InigH, il display visualizzera
CURRENT HIGH (CORRENTE ALTA).
Le uscite possono essere programmate per
trasmettere un segnale di stato mediante il
morsetto 42 o 45 e mediante 'uscita rele 01 o 04
(parametro 319, 321, 323 o 326).

Descrizione:
Il limite de segnale della corrente motore, IHiGH,
deve essere programmato all'interno del normale
intervallo di funzionamento convertitore di frequenza.
Vedere il disegno al parametro 223.

225 Segnale: Frequenza bassa
(FREQ. BASSA)

Valore:
0.0 - parametro 226

0 0.0 Hz

Funzione:
Se la frequenza del motore € inferiore al limite
programmato in questo parametro, fLow, il display
indica FREQUENCY LOW (FREQUENZA BASSA).
Le uscite possono essere programmate per
trasmettere un segnale di stato mediante |l
morsetto 42 o 45 e mediante 'uscita rele 01 o 04
(parametro 319, 321, 323 o 326).

Descrizione:
Il limite de segnale della frequenza motore, fLow, deve
essere programmato all'interno del normale intervallo
di funzionamento convertitore di frequenza.

Vedere il disegno al parametro 223.

226 Segnale: Frequenza alta
(FREQ. ALTA)

Valore:

parametro 225 - parametro 202 0 132.0 Hz

Funzione:
Se la frequenza del motore supera il limite programmato
in questo parametro, fuigh, il display indichera
FREQUENCY HIGH (FREQUENZA ALTA).
Le uscite possono essere programmate per
trasmettere un segnale di stato mediante il
morsetto 42 o0 45 e mediante I'uscita rele 01 o 04
(parametro 319, 321, 323 o 326).

Descrizione:
Il limite de segnale della frequenza motore, fHigH, deve
essere programmato all'interno del normale intervallo
di funzionamento convertitore di frequenza.
Vedere il disegno al parametro 223.

227 Segnale: Retroazione bassa
(RETROAZ. BASSA)

Valore:

-100,000.000 - parametro 228. 0 -4000.000

Funzione:
Se il segnale di retroazione collegato si abbassa al
di sotto del valore impostato in questo parametro, le
uscite possono essere programmate per trasmettere un
segnale di stato mediante il morsetto 42 0 45 e mediante
I'uscita rele 01 o 04 (parametro 319, 321, 323 0 326).

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

228 Segnale: Retroazione alta

(AW. ALTA)

Valore:
parametro 227 - 100,000.000

O 4000.000

Funzione:
Se il segnale di retroazione collegato supera il valore
impostato in questo parametro, le uscite possono
essere programmate per trasmettere un segnale di
stato mediante il morsetto 42 o 45 e tramite I'uscita
rele 01 o 04 (parametro 319, 321, 323 0 326).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

229 Ampiezza di banda della frequenza di salto
(BANDA FREQ. SALTO)

Valore:

0 (OFF) - 100% O 0 (OFF) %

Funzione:
Alcuni sistemi richiedono di evitare alcune frequenze
di uscita a causa di problemi di risonanza.
Nei parametri 230-233 queste frequenze di uscita
pOSSONO essere programmate per essere saltate
(Salto frequenza). In questo parametro (229), &
possibile definire un'ampiezza di banda centrata
rispetto alla frequenza di salto.
La funzione di by-pass di frequenza non ¢ attiva se il
par. 002 ¢ impostato a Locale ed il par. 013 & impostato
su LCP ctrl/Anello aperto o LCP+dig ctri/Anello aperto.

Descrizione:
La banda di by-pass € impostata come percentuale
della frequenza di by-pass che e scelta nel
parametro 230-233.
La banda di by-pass indica la massima variazione
della frequenza di by-pass.

Esempio: Sono scelte una frequenza di by-pass di
100 Hz ed una banda di by-pass dell'1 %. In questo
caso la frequenza di by-pass puo variare tra 99,5
Hz e 100,5 Hz, cioe I'1 % di 100 Hz.

230 Salto frequenza 1 (FREQ. 1 SALTO)
231 Salto frequenza 2 (FREQ. 2 SALTO)
232 Salto frequenza 3 (FREQ. 3 SALTO)

233 Salto frequenza 4 (FREQ. 4 SALTO)

Valore:
0.0 - parametro 200

0 0.0 Hz

Funzione:
Alcuni sistemi richiedono di evitare alcune frequenze
di uscita a causa di problemi di risonanza.

Descrizione:
Immettere le frequenze da evitare.
Vedere anche il parametro 229.

234 Monitoraggio fasi motore
(CONTR. FASE MOTOR)

Valore:

O Attivato (ABILITATO) [0]
Disattivato (DISABILITATO) [1]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare il
monitoraggio delle fasi motore.

Descrizione:
Selezionando Attivato, il convertitore di frequenza
reagira ad una mancanza di fase motore con un
conseguente allarme 30, 31 o 32.
Selezionando Disattivato , non viene emesso alcun
allarme in mancanza di una fase motore. Il motore puo
essere danneggiato/surriscaldato se funziona con due
sole fasi. Si consiglia pertanto di mantenere la funzione
di monitoraggio delle fasi motore ATTIVATA.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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m Ingressi e uscite

Ingressi digitali Morsetto n. 16 17 18 19 27 29 32 33
parametro 300 301 302 308 304 305 306 307

Valore:

Disabilitato (NESSUNA OPERAZIONE) 0 [0 [0 [q [0 [0 [a

Ripristino (RIPRISTINO) 11 [l o nom

Arresto a ruota libera, comando attivo (EV. LIBERA (NEGATQ)) or*

basso

Ripristino e arresto a ruota libera, (RESET & EV. LIBERA) 1]

comando attivo basso

Arresto rapido, comando attivo basso (Q. STOP (NEGATO)) 2]

Frenata CC, comando attivo basso (FRENO CC (NEGATO)) [3]

Arresto, comando attivo basso (STOP (NEGATO)) 2 2 4 2 2 [2

Awiamento (START) 17

Awiamento a impulsi (START SU IMPULSO) 2]

Inversione (INVERSIONE) 17

Awiamento inversione (IMPULSO+INVERSIONE) 2]

Marcia in senso orario, abilitata (START+ABILITAZIONE) [3] [3] B [3]

Marcia in senso antiorario, abilitata (NVERSIONE+ABILIT.) [3] [3] [4] [3]

Marcia jog (JOG) 4 “ B 14 M@

Riferimento preimpostato, abilitato (ABILITA RIF.DIGITALI) 6] [5] 6] [5] [5]

Riferimento preimpostato, Isb (SEL.RIF. LSB) (5] [71 [6]

Riferimento preimpostato, msb (SEL. RIF. MSB) [6] [8] 6]

Riferimento bloccato (BLOCCO RIF) 7 P M Mm

Uscita congelata (BLOCCO USCITA) 8] [8] [10] [8] [8]

Accelerazione (SPEED UP) [9] [11] [9]

Decelerazione (SPEED DOWN) 9] [12] 9]

Scelta della programmazione, Isb (SELEZIONE SETUP LSB) [10] [13] [10]

Scelta della programmazione, msb (SELEZIONE SETUP MSB) [10] [14] [10]

Scelta della programmazione, (SETUP SEL.MSB/SPE UP) 117

msb/accelerazione

Scelta della programmazione, (SETUP LSB/SPEED DOWN) 117 ey

Isb/decelerazione _5

Catch-up (CATCH UP) [11] 5] [12] g

Slow down (SLOW DOWN) [11] [16] [12] %

Rampa 2 (RAMPA 2) [12] [12] 71 3] [13] ?

Guasto di rete inverso (GUASTO RETE INVERSO) [13] [13] (18] [14] [14] [~

Riferimento impulsi (RIF. IN FREQUENZA) [23] [2g]

Retroazione impulsi (FB IN FREQUENZA) [24]

Retroazione encoder, ingresso A (ENCODER CANALE A) [25]

Retroazione encoder, ingresso B (ENCODER CANALE B) [24]

Interblocco di sicurezza (INTERBLOCCO SICUREZZA) [24] 5]

Blocco modifica dati (BLOCCO PROGRAMMAZ.) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Se viene selezionata questa funzione del morsetto 29, la stessa funzione del morsetto 17 non sara valida, anche
se & stata attivata.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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300 Morsetto 16, ingresso
(INGR.DIGITALE 16)

Funzione:
In questo e nei parametri seguenti € possibile
scegliere fra diverse funzioni relative agli
ingressi sui morsetti 16-33.
Le opzioni delle funzioni sono illustrate nella tabella a
pagina 111. La frequenza massima dei morsetti 16,
17,18 e 19 & pari a 5 kHz. La frequenza massima
dei morsetti 29, 32 e 33 & pari a 65 kHz.

Descrizione:
Nessuna funzioneSelezionare se il convertitore
di frequenza non deve reagire ai segnali
trasmessi al morsetto.

Ripristino reimposta il convertitore di frequenza
dopo un allarme; tuttavia non tutti gli allarmi
possono essere ripristinati.

Arresto a ruota libera viene utilizzato affinché il
convertitore di frequenza lasci girare il motore a
ruota libera fino all’arresto. '0' logico determina
I'arresto a ruota libera e il ripristino.

Ripristino e arresto a ruota libera viene utilizzato per
attivare l'arresto a ruota libera e il ripristino. ‘0" logico
determina |'arresto a ruota libera e il ripristino.

Arresto rapido , comando attivo basso viene
utilizzato per arrestare il motore in conformita con
la rampa di arresto rapido (impostata nel parametro
212). '0' logico determina un arresto rapido.

Frenata CC, comando attivo basso viene
utilizzato per arrestare il motore alimentandolo
con una tensione CC per un dato periodo di
tempo, vedere i parametri 125-127.

Notare che questa funzione & attiva solo se |l
valore dei parametri 126-127 & diverso da 0. 'O’
logico determina la frenata CC.

Arresto, comando attivo basso viene attivato
interrompendo la tensione al morsetto. Cio significa
che se il morsetto non ha tensione, il motore non pud
funzionare. L'arresto verra effettuato in accordo con la
rampa selezionata (parametri 207/208/209/210).

Nessuno dei comandi di arresto suddetti
' (disabilitazione avviamento) deve
d essere utilizzato come interruttore di
sicurezza per interventi di riparazione. Interrompere
invece la tensione di rete.

NOTA!:
ll: Si noti che quando il convertitore di frequenza
e ¢ al limite della coppia e ha ricevuto il comando
di arresto, si arrestera solo se il morsetto
42, 45, 01 o 04 ¢ stato collegato al morsetto 27.
La selezione sul morsetto 42, 45, 01 o 04 deve
essere Limite di coppia e arresto [27].

Avviamento viene selezionato se si desidera
un comando di avviamento/arresto (comando
di funzionamento, gruppo 2). '1' logico =
avviamento, '0' logico = arresto.

002

624Vd.c.
Arresto 1

6
Avviamento | |
——I18
=19
Inv\;erslono
|—27

DANFOSS
175ZA082.10

Avviamento a impulsi - se viene fornito un impulso
(min 3 ms), il motore verra awiato, a condizione che non
sia stato impartito un comando di arresto (comando di
funzionamento, gruppo 2). Il motore si arresta se viene
azionato brevemente Arresto, comando attivo basso.

Inversione viene utilizzato per modificare il senso di
rotazione dell'albero motore. '0' logico non determina
I'inversione. '1' logico determina linversione. I
segnale di inversione cambia il senso di rotazione,

ma non attiva la funzione di avviamento.

L’inversione richiede che Entrambi i sensi sia stato
selezionato nel parametro 200.

La funzione non ¢ attiva se e stato selezionato Controllo
di processo, anello chiuso, Controllo di coppia, anello
aperto o Controllo di coppia, retroazione di velocita.

Avviamento inversione viene utilizzato per
'aviamento/arresto (comando di funzionamento,
gruppo 2) con inversione del senso di rotazione.
Nessun segnale & ammesso contemporaneamente

sul morsetto 18. Questo comando agisce come
Awviamento inversione, a condizione che per il morsetto
18 sia stato selezionato Avviamento a impulsi.

La funzione non ¢ attiva se & stato selezionato
Controllo di processo, anello chiuso.

Marcia in senso orario abilita il motore a ruotare
solo in senso orario (al’avviamento).

Da non utilizzare con Controllo di processo,
anello chiuso.

Marcia in senso antiorario abilita il motore a
ruotare in senso antiorario (all’avviamento).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Da non utilizzare con Controllo di processo,
anello chiuso.

Marcia JOG viene utilizzato per richiamare la frequenza
JOG impostata nel parametro 213. Il tempo di rampa
puo essere impostato nel parametro 211. La funzione
non ¢ attiva se & stato inviato un comando di arresto
(disabilitazione avviamento). JOG esclude I'arresto
(comando di funzionamento, gruppo 2).

Riferimento preimpostato, abilitato viene utilizzato
per il passaggio dai riferimenti esterni ai riferimenti
preimpostati. Si presume che Esterno/Preimpostato
[2] sia stato selezionato nel parametro 214. 'O
logico = riferimenti esterni attivi; '1' logico = uno

dei quattro riferimenti preimpostati € attivo secondo
la tabella illustrata di seguito.

Riferimento preimpostato, Isb e Riferimento
preimpostato, msb permettono di scegliere
uno dei quattro riferimenti preimpostati, in
base alla tabella seguente.

Rif. preimpostato Rif. preimpostato

msb Isb
Rif. preimpostato 0 0
1
Rif. preimpostato 0 1
2
Rif. preimpostato 1 0
3
Rif. preimpostato 1 1
4

Riferimento bloccato - blocca il riferimento corrente.
I riferimento bloccato € ora il punto di partenza per
I'utilizzo di Accelerazione € Decelerazione.

Se vengono utilizzati Accelerazione/Decelerazione,

€ attiva la rampa 2 (parametri 209/210)
nell'intervallo O - Rifpmax.

Uscita bloccata - blocca la frequenza del
motore attuale (Hz). La frequenza motore
bloccata € ora il punto di partenza per I'utilizzo
di Accelerazione e Decelerazione.

In questa funzione ¢ attiva la rampa 2 (parametri
209/210) nell'intervallo O - fmN.

NOTA!:
“: Se Uscita bloccata ¢ attiva, il convertitore
i di frequenza non potra essere arrestato
mediante i morsetti 18 e 19 ma solo mediante
il morsetto 27 (da programmare su Arresto a ruota
libera, comando attivo basso [0] o Ripristino e arresto
a ruota libera, comando attivo basso [1]).

Dopo Uscita bloccata gli integratori PID
vengono ripristinati.

Accelerazione e Decelerazione vengono selezionate
se si desidera un controllo digitale della velocita

di accelerazione e decelerazione (potenziometro
motore). Questa funzione € attiva solo se sono

stati selezionati Riferimento bloccato o Uscita
bloccata. Finché permane un '1' logico sul morsetto
selezionato per I'accelerazione, il riferimento o la
frequenza di uscita aumenteranno. E attiva la rampa

2 (parametro 209) nell'intervallo O - fmiN.

Finché permane un '1' logico sul morsetto selezionato
per la decelerazione, il riferimento o la frequenza di
uscita diminuiranno. E attiva la rampa 2 (parametro
210) nellintervallo O - fmiN.

Impulsi (*1" logico della durata di almeno 3 ms e

una pausa minima di 3 ms) determineranno una
variazione della velocita pari allo 0,1% (riferimento)

o0 a 0,1 Hz (frequenza di uscita).
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Esempio:
Morsetto Rif. bloccato/
(16) (17) Uscita congelata
Nessuna variazione 0 0 1
di velocita
Decelerazione 0 1 1
Accelerazione 1 0 1
Decelerazione 1 1 1

Il riferimento alla velocita congelato mediante il
quadro di comando pud essere modificato anche se il
convertitore di frequenza € stato arrestato. Il riferimento
congelato verra ricordato in caso di caduta di tensione.

Selezione della programmazione, Isb e Selezione
della programmazione, msbh consentono di
scegliere una delle quattro programmazioni; tuttavia
Cio presuppone che il parametro 004 sia stato
impostato su Programmazione multipla.

Selezione della programmazione, msbh/Accel-
erazione e Selezione della programmazione,
Isb/Decelerazione, in combinazione con Riferimento
bloccato o Uscita bloccata, consentono variazioni
della velocita in accelerazione e decelerazione.

La selezione della programmazione avviene in
base alla seguente tabella di verifica:

Selezione Rif. bloccato/
programmazione
(82)msb  (33)Isb Uscita congelata
Programmazione 0 0 0
1
Programmazione 0 1 0
2
Programmazione 1 0 0
3
Programmazione 1 1 0
4
Nessuna 0 0 1
variazione di
velocita
Decelerazione 0 1 1
Accelerazione 1 0 1
Decelerazione 1 1 1

Catch-up/Slow-down vengono selezionati se il
valore di riferimento deve essere aumentato o
ridotto di un valore percentuale programmabile
impostato nel parametro 219.

Slow down Catch-up
Velocita invariata 0 0
Ridotta del % 1 0
Aumentata del % 0 1
Ridotta del % 1 1

Rampa 2 viene selezionato se ¢ richiesto il
passaggio da rampa 1 (parametri 207-208) a
rampa 2 (209-210). '0' logico attiva la rampa 1,
mentre '1' logico attiva la rampa 2.

Guasto di rete, comando attivo basso deve essere
selezionato se € necessario attivare il parametro

407 Guasto di rete e/o il parametro 408 Scarica
rapida. Guasto di rete, comando attivo basso &
attivo nella condizione di ‘0" logico.

Se necessario, vedere anche Guasto di rete/scarica
rapida a pagina 66.

' NOTA!:
B1=y ! convertitore di frequenza pud essere
q danneggiato irrimediabilmente qualora la
funzione Scarica rapida venga ripetuta
sullingresso digitale con la tensione di rete
collegata al sistema.

Riferimento impulsi viene selezionato se si

utilizza una sequenza di impulsi (frequenza) di 0 Hz,
corrispondente a RifmiN, parametro 204. La frequenza
impostata nel parametro 327 corrisponde a Rifuax.

Retroazione a impulsi viene selezionata se il segnale
di retroazione & una sequenza di impulsi (frequenza).

Selezionare Retroazione encoder, ingresso A se la
retroazione encoder deve essere utilizzata dopo avere
scelto Regolazione di velocita, anello chiuso o Controllo
di coppia, retroazione di velocita nel parametro 100.
Impostare Impulsi/giro nel parametro 329.

Selezionare Retroazione encoder, ingresso B
se la retroazione encoder deve essere usata con un
impulso di 90° per registrare il senso di rotazione.

Interblocco di sicurezza ha la stessa funzione di
Arresto a ruota libera, comando attivo basso, ma
Interblocco di sicurezza genera il messaggio di allarme
'guasto esterno' sul display quando il morsetto
selezionato € '0' logico. Il messaggio di allarme sara
inoltre attivo tramite le uscite digitali 42/45 e le uscite a
relé 01/04 se e stata eseguita la programmazione per
Interblocco di sicurezza. E possibile ripristinare I'allarme
utilizzando un ingresso digitale o il tasto [OFF/STOP].

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Blocco tastiera consente di disabilitare la
possibilita di modificare i dati dei parametri tramite
il tastierino di controllo; tuttavia, & ancora possibile
modificare i dati tramite il bus.

301 Morsetto 17, ingresso
(INGR.DIGITALE 17)

Valore:
Vedere il parametro 300.

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 17.
Le funzioni sono illustrate nella tabella all'inizio della
sezione Parametri - Ingressi e uscite. La frequenza
massima del morsetto 17 € 5 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

302 Morsetto 18, ingresso
(INGR.DIGITALE 18)

Valore:
Vedere il parametro 300.

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 18. Le
opzioni delle funzioni vengono mostrate nella tabella
all'inizio della sezione Parametri - Ingressi e uscite.
La frequenza massima del morsetto 18 € 5 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

303 Morsetto 19, ingresso
(INGR.DIGITALE 19)

Valore:
Vedere il parametro 300.

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 19.
Le funzioni vengono mostrate nella tabella all'inizio
della sezione Parametri - Ingressi e uscite.
La frequenza massima del morsetto 19 € 5 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

304 Morsetto 27, ingresso
(INGR.DIGITALE 27)

Valore:
Vedere il parametro 300.

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 27.
Le funzioni sono illustrate nella tabella all'inizio della
sezione Parametri - Ingressi e uscite.
La frequenza massima del morsetto 27 ¢ 5 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

305 Morsetto 29, ingresso
(INGR.DIGITALE 29)

Valore:
Vedere il parametro 300.

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 29.
Le funzioni vengono mostrate nella tabella all'inizio
della sezione Parametri - Ingressi e uscite.
La frequenza massima del morsetto 29 € 65 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

306 Morsetto 32, ingresso
(INGR.DIGITALE 32)

Valore:
Vedere il parametro 300.
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Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 32.
Le funzioni vengono mostrate nella tabella all'inizio
della sezione Parametri - Ingressi e uscite.
La frequenza massima del morsetto 32 € 65 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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307 Morsetto 33, ingresso
(INGR.DIGITALE 33)

Valore:
Vedere il parametro 300.

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una selezione
fra le diverse opzioni delle funzioni sul morsetto 33.

Le funzioni vengono mostrate nella tabella all'inizio
della sezione Parametri - Ingressi e uscite.
La frequenza massima del morsetto 33 € 65 kHz.

Descrizione:
Vedere il parametro 300.

Ingressi analogici morsetto n. 53(tensione) S54(tensione) 60(corrente)

parametro 308 311 314
Valore:
Nessuna funzione (NESSUNA OPERAZIONE) [Q] [o)|mi [0]
Riferimento (RIFERIMENTO) Mo 1] o
Segnale di retroazione (RETROAZ)) 2] 2]
Coppia limite (CTRL COPPIA LIMITE) [3] 2] [3]
Termistore (INGR. TERMISTORE) [4] [3]
Riferimento relativo (RIF. RELATIVO) [4] [4]
Frequenza coppia max (FREQ. COPPIA MAX.) [5]

Funzione: NOTAL-

Questo parametro consente di selezionare I'opzione
desiderata sul morsetto 53.

La conversione in scala del segnale di ingresso
viene eseguita nei parametri 309 e 310.

Descrizione:
Nessuna operazione. Viene selezionata se |l
convertitore di frequenza non deve reagire ai
segnali trasmessi al morsetto.
Riferimento. Viene selezionato per consentire
la modifica del riferimento mediante un segnale
di riferimento analogico.
Se sono collegati altri ingressi, questi vengono
sommati considerando il loro segno.
Segnale di retroazione. Viene selezionato in caso
di impiego di una regolazione ad anello chiuso
con un segnale analogico.
Limite di coppia. Viene selezionato se il valore del limite
di coppia impostato nel parametro 221 deve essere
modificato per mezzo di un segnale analogico.
Termistore. Consente di abilitare un termistore
integrato nel motore ad arrestare il convertitore di
frequenza in caso di surriscaldamento del motore
stesso. |l valore di disinserimento € > 3 k2. |l
termistore viene collegato al morsetto 50 e viene
selezionato l'ingresso corrente (53 o 54).

§l=y Se la temperatura del motore & utilizzata per
mezzo di un termistore mediante il convertitore
di frequenza, osservare quanto segue:

In caso di corto circuiti tra gli avvolgimenti motore

e il termistore, non & garantita la conformita PELV.

Per la conformita allo standard PELYV, il termistore

deve essere utilizzato esternamente.

R
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Se il motore & dotato invece di un interruttore
termico, questo pud anche essere collegato
allingresso. Se i motori funzionano in parallelo,

i termistori/interruttori termici possono essere
collegati in serie (resistenza totale < 3 k€2). |l
parametro 128 deve essere programmato per Avviso
termistore [1] o Scatto termistore [2].

Riferimento relativo viene selezionato se € necessaria
una regolazione relativa alla somma dei riferimenti.
Questa funzione ¢ attiva solo se ¢ stato selezionato
Relativo (parametro 214). |l riferimento relativo

sul morsetto 54/60 € una percentuale dell'intero

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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campo del morsetto in questione. Esso verra
aggiunto alla somma degli altri riferimenti. Se sono
stati selezionati piu riferimenti relativi (riferimento
preimpostato 215-218, 311 e 314), questi verranno
aggiunti per primi; questa somma verra quindi
aggiunta alla somma dei riferimenti attivi.

NOTA!:
": Se Riferimento o Segnale di retroazione sono
e stati selezionati su piu di un morsetto, questi
segnali verranno aggiunti con i relativi segni.

Frequenza coppia max. Viene utilizzato solo in
Controllo di coppia, anello aperto (parametro 100) per
limitare la frequenza di uscita. Viene selezionato se la
frequenza di uscita max. deve essere controllata da un
segnale di ingresso analogico. Il campo di frequenza
va da Frequenza di uscita, minima (parametro 201) a
Frequenza di uscita, massima (parametro 202).

309 Morsetto 53, conversione in scala min.
(INGR. 53 VAL. MIN)

Valore:

0,0 - 10,0 Volt 0 0,0 Volt

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale che corrisponde al valore di riferimento
massimo impostato nel parametro 204.

Descrizione:
Impostare il valore di tensione desiderato.
Vedere anche la sezione Gestione di riferimenti singoli.

310 Morsetto 53, conversione in scala max.

(INGR.53 VAL. MAX)

Valore:
0,0 - 10,0 Volt

0 10,0 Volt

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale che corrisponde al valore di riferimento
massimo impostato nel parametro 205.

Descrizione:
Impostare il valore di tensione desiderato.
Vedere anche la sezione Gestione di riferimenti singoli.

311 Morsetto 54, tensione ingresso analogico
(INGR. 54 [V])

Valore:
Vedere la descrizione del

parametro 308. O Nessuna funzione

Funzione:
Questo parametro effettua una selezione fra le diverse
funzioni disponibili per I'ingresso, morsetto 54.
La demoltiplicazione del segnale in ingresso viene
effettuata nel parametri 312 e 313.

Descrizione:
Vedere la descrizione del parametro 308.

312 Morsetto 54, conversione in scala min.
(INGR. 54 VAL. MIN)
Valore:

0,0 - 10,0 Volt O 0,0 Volt

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale che corrisponde al valore di riferimento
minimo impostato nel parametro 204.

Descrizione:
Impostare il valore di tensione desiderato.
Vedere anche la sezione Gestione di riferimenti singoli.

313 Morsetto 54, conversione in scala max.

(INGR.54 VAL. MAX)

Valore:
0,0 - 10,0 Volt

0 10,0 Volt

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale che corrisponde al valore di riferimento
massimo impostato nel parametro 205.
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Descrizione:
Impostare il valore di tensione desiderato.
Vedere anche la sezione Gestione di riferimenti singoli.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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314 Morsetto 60, corrente ingresso analogico
(INGR. 60 [MA])

Valore:
Vedere la descrizione del parametro 308.

Funzione:
Questo parametro effettua una selezione fra le diverse
funzioni disponibili per I'ingresso, morsetto 60.
La conversione in scala del segnale di ingresso
viene eseguita nei parametri 315 e 316.

Descrizione:
Vedere la descrizione del parametro 308.

315 Morsetto 60, conversione in scala min.
(INGR. 60 VAL. MIN)

Valore:

0,0-20,0 mA O 0,0 mA

Funzione:
Questo parametro imposta il valore del segnale
di riferimento che deve corrispondere al valore di
riferimento minimo impostato nel parametro 204.
Se viene impiegata la funzione Timeout del parametro
317, il valore impostato deve essere >2 mA.

Descrizione:
Impostare il valore della corrente desiderato.
Vedere anche la sezione Gestione di riferimenti singoli.

316 Morsetto 60, conversione in scala max.
(INGR.60 VAL. MAX)

Valore:

0,0-20,0 mA 0 20,0 mA

Funzione:
Questo parametro imposta il valore del segnale
di riferimento che deve corrispondere al valore di
riferimento massimo impostato nel parametro 205.

Descrizione:
Impostare il valore della corrente desiderato.
Vedere anche la sezione Gestione di riferimenti singoli.

317 Timeout
(LIVEZERO TIME 0O.)
Valore:

0 -99 s 0 10 s

Funzione:
Se il valore del segnale di riferimento collegato
allingresso, morsetto 60, si abbassa al di sotto del 50%
del valore impostato nel parametro 315 per un periodo
superiore al tempo impostato nel parametro 317, verra
attivata la funzione selezionata nel parametro 318.

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

318 Funzione dopo il timeout
(LIVE ZERO FUNZ.)

Valore:

O Off (OFF) [0]
Frequenza di uscita congelata (BLOCCATO) [1]
Arresto (STOP) [2]
Jog (JOG.) [3]
Velocita max (VELOCITA’ MASSIMA) [4]
Arresto e scatto (STOP CON ALLARME) [5]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare la funzione
da attivare se il segnale di ingresso sul morsetto 60
scende al di sotto del 50% del parametro 315, a
condizione che il parametro 315 sia stato impostato
superiore a 2 mA e che sia stato superato il tempo
preimpostato per il time-out (parametro 317).

Se si verificano contemporaneamente piu timeout, il
convertitore di frequenza assegnera le seguenti priorita:
1. Parametro 318 Funzione dopo il timeout

2. Parametro 346 Funzione dopo perdita encoder

3. Parametro 514 Funzione intervallo tempo bus

Descrizione:
La frequenza di uscita del convertitore di
frequenza pud essere:
- blocco al valore attuale
- arresto
- frequenza jog
- frequenza max
arresto attivare lo scatto.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.

132

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss



Dt

VLT® Serie 5000

Uscite morsetto n. O1(rele) 04
(=)
parametro
Valore:
Disabilitato (NESSUNA OPERAZIONE) 0] [0] [0] 0]
Comando pronto (CONTROLLO PRONTO) 1] [1] 1] 1]
Segnale pronto (PRONTO) 2] [2] 2] 2]
Pronto - controllo remoto (VLT PRONTO/CTRL REM.) [3] [3] [3] [3]
Abilitato, nessun awviso (ABIL./NO AWISO) [4] [4] [4] [4]
Marcia (VLT MARCIA) [5] [5] [5] [5]
Marcia, nessun awiso (IN MARCIA/NO AWVISO) [6] [6] [6] [6]
Marcia entro il campo, nessun awiso (MARCIA IN RANGE) [7] [7] [7] [7]
Marcia al valore di riferimento, nessun (MARCIA/RIF. RAGG.) [8] 8] 8] 8]
awiso
Guasto (ALLARME) [9] 9] 9] 9]
Allarme o awiso (ALLARME O AWISO) [10] [10] [10] [10]
Limite di coppia (LIMITE COPPIA) [11] [11] [11] [11]
Fuori dall'intervallo di corrente (FUORI CAMPO CORR.) [12] [12] [12] [12]
Sopra | bassa (SOPRA CORR. BASSA) [13] [13] [13] [13]
Sotto | alta (SOTTO CORR. ALTA) [14] [14] [14] [14]
Fuori dall'intervallo di frequenza (FUORI CAMPO FREQ.) [15] [15] [15] [15]
Sopra F bassa (SOPRA FREQ. BASSA) [16] [16] [16] [16]
Sotto F alta (SOTTO FREQ. ALTA) [17] [17] [17] [17]
Fuori dall'intervallo di retroazione (FUORI CAMPO RETROAZ.) [18] [18] [18] [18]
Sopra retroazione bassa (SOPRA RETROAZ. BASSA) [19] [19] [19] [19]
Sotto retroazione alta (SOTTO RETROAZ. ALTA) [20] [20] [20] [20]
Awiso termico (TERMICA AWISO) [21] [21] [21] [21]
Pronto - nessun awviso termico (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] 2210 [22]
Pronto - controllo remoto - nessun (REM RDY & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
awiso termico
Pronto - tensione di rete nell'intervallo (PRONTO TENSIONE OK) [24] [24] [24] [24]
Inversione (INVERSIONE) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (SERIALE OK) [26] [26] [26] [26]
Limite di coppia e stop (COPPIA LIMITE & STOP) [27] [27] [27] [27]
Freno, nessun awviso (FRENO OK) [28] [28] [28] [28]
Freno pronto, nessun guasto (FRENO PRONTO) [29] [29] [29] [29]
Guasto freno (GUASTO FRENO (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Rele 123 (RELE 123) [31] [31] [31] [31] 2
Comando freno meccanico (FRENO MECCANICQO) [32] [32] [32] [32] '%
Bit parola di controllo 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] g
Controllo del freno meccanico esteso (EXT. MECH BRAKE) [34] [34] [34] [34] %
Interblocco di sicurezza (INTERBLOCCO SICUREZZA) [35] [35] [35] [35] g,
a
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Uscite

01(relé)

04 (rele)

parametro
Valore:
0-100 Hz  0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz  4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz ~ 0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0 - fmax__ 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39] O
0 - fuax_ 4-20 mA (O-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0-fuax  0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Rifvin - Rifwax  0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Rifuin - Rifwax ~ 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Rifvin - Rifax  0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44] [44]
FBumN - FBuwax  0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBumN - FBuax  4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBmin - FBmax ~ 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0 - luax_ 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] O [48]
0-luax  4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Iwax__ 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0-Tum  0-20 mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tum  4-20 mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0-Tum  0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0-Tnom  0-20 mA (O-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0-Tnom  4-20 MA (O-TNOM = 4-20 mA) [55] [565]
0-Tnom  0-32000 p (O-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0-Pnom  0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0-Pnom  4-20 mA (0O-PNOM = 4-20 mA) [58] [58]
0 -Pnom  0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0-SyncRPM  0-20 mA (0-SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0-SyncRPM  4-20 mA (0-SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0 - SyncRPM  0-32000 p (0-0-SYNCRPM = 0-32000 p) [62] [62]
0-RPMaFMAX 0-20 mA (0 - RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0-RPMaFMAX  4-20 mA (0 - RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0-RPMaFMAX  0-32000 p (0 - RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Funzione:
Questa uscita pud funzionare sia come uscita
digitale che come uscita analogica. Se usata
come uscita digitale (valore dato [0]-[65]), viene
trasmesso un segnale a 24 V CC; se usata come
uscita analogica, viene trasmesso un segnale in
corrente (MA) o in frequenza (Hz).

Descrizione:
Controllo pronto: il convertitore di frequenza € pronto
per I'uso; la scheda di comando riceve tensione.

Segnale pronto: la scheda di comando del convertitore
di frequenza sta ricevendo un segnale di alimentazione
e il convertitore di frequenza & pronto per funzionare.

Pronto, controllo remoto: la scheda di comando
del convertitore di frequenza sta ricevendo un
segnale di alimentazione e il parametro 002 e
stato impostato su Controllo remoto.

Abilitato, nessun avviso: il convertitore di frequenza
e pronto per 'uso; € stato trasmesso un comando
di avwiamento o di arresto. Nessun awviso.

Marcia: & stato emesso un comando d'avviamento.

Marcia, nessun awviso: la frequenza d i uscita
€ maggiore della frequenza impostata nel
parametro 123. E stato trasmesso un comando
di avviamento. Nessun awviso.

Marcia entro l'intervallo, nessun awviso: giri
entro i campi di corrente/frequenza programmmati,
impostati nei parametri 223-226.

Marcia su riferimento, nessun avviso: velocita in
base al riferimento. Nessun awviso.

Allarme: |'uscita viene attivata da un allarme.

Allarme o awviso: l'uscita viene attivata da
un allarme o un awviso.

Limite di coppia: & stato superato il limite di
coppia del parametro 221.

Fuori dall'intervallo di corrente: la corrente del
motore & al di fuori dell'intervallo programmato
nei parametri 223 e 224.

Sopra | bassa: la corrente del motore & superiore
a quella impostata nel parametro 223.

Sotto | alta: la corrente del motore ¢ inferiore a
quella impostata nel parametro 224.

Fuori dall'intervallo di frequenza: la frequenza
di uscita e al di fuori dell'intervallo di frequenza
programmato nei parametri 225 e 226.

Sopra F bassa: la frequenza di uscita € superiore
al valore impostato nel parametro 225.

Sotto F alta: la frequenza di uscita e inferiore al
valore impostato nel parametro 226.

Fuori dall'intervallo di retroazione: il segnale di
retroazione ¢ al di fuori dell'intervallo programmato
nei parametri 227 e 228.

Sopra retroaz. min: il segnale di retroazione & superiore
al valore imposta to nel parametro 227.

Sotto retroaz. max: il segnale di retroazione ¢& inferiore
al valore impostato nel parametro 228.

Awviso termico: é stato superato il limite di temperatura
nel motore, nel convertitore di frequenza, nella
resistenza freno o nel termistore.

Pronto - nessun awviso termico: il convertitore di
frequenza & pronto per |'uso, la scheda di comando
riceve tensione. Nessuna temperatura eccessiva.

Pronto - controllo remoto - nessun avviso termico: il
convertitore di frequenza & pronto per I'uso e impostato
su controllo remoto, la scheda di comando riceve
tensione. Nessuna temperatura eccessiva.

Pronto - tensione di rete entro l'intervallo: il convertitore
di frequenza & pronto per I'uso, la scheda di
comando riceve tensione. La tens ione di rete rientra
nell'intervallo consentito (vedere il capitolo 8).

Inversione. 1'logico = rele attivato, 24 V CC sull’'uscita
quando il motore ruota in senso antiorario. 'O

logico = relé non attivato, nessun segnale sull'uscita
quando il motore ruota in senso orario.

Bus-ok: comunicazione attiva (nessun timeout)
mediante la porta di comunicazione seriale.
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Limite di coppia e stop viene usato in connessione
con Arresto a ruota libera (morsetto 27), con il quale &
possibile generare un arresto anche se il convertitore
di frequenza ¢é al limite di coppia. Il segnale € invertito,
cioe '0' logico, se il convertitore di frequenza ha
ricevuto il segnale di arresto ed ¢ al limite di coppia.

Freno, nessun avviso: il freno € attivo e
non ci sono avvisi.

] = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Freno pronto, nessun guasto: il freno € pronto
per funzionare e non ci sono guasti.

Guasto freno: I'uscita & un '1' logico quando il freno
(IGBT) ¢ cortocircuitato. Questa funzione € usata per
proteggere il convertitore di frequenza in caso di guasti
nei moduli dei freni. Per evitare potenziali incendi nella
resistenza freno, I'uscita/relé pud essere usata per
isolare il convertitore dalla tensione di alimentazione.

Relé 123: se Profilo fieldbus [0] € stato selezionato nel
parametro 512, il rele ¢ attivato. In caso di OFF1, OFF2
o OFF3 (bit nella parola di controllo), '1" logico.

Comando freno meccanico consente di attivare il
comando di un freno meccanico esterno; vedere anche
la sezione Comando del freno meccanico.

Bit 11/12 della parola di controlio: il rele € controllato
mediante i Bit 11/12 della parola di controllo seriale.
Bit 11 si riferisce al rele 01 e Bit 12 al rele 04. Se il
parametro 514 Funzione intervallo tempo bus € attivo,
i rele 01 e 04 non saranno sotto tensione.

Vedere la sezione sulla comunicazione seriale

nella Guida alla progettazione.

Comando freno meccanico esteso consente di attivare
il comando di un freno meccanico esterno; vedere
anche la sezione Comando del freno meccanico.

Interblocco di protezione: 'uscita é attiva quando
Interblocco di sicurezza & stato selezionato in un
ingresso e l'ingresso € un '1' logico.

0-100 Hz  0-20 mA e
0-100 Hz  4-20 mA e
0-100 Hz  0-32000 p, un segnale di uscita

analogico proporzionale alla frequenza di uscita
nell'intervallo 0-100 Hz.

O-fumax 0-20 mA e
O-fmax  4-20 mA e
O-fuax  0-32000 p, un segnale di uscita

proporzionale al campo della frequenza di uscita
nell'intervallo O - fuax (parametro 202).

Rifuin - Rifwax ~ 0-20 mA e

Rifuin - Rifwax ~ 4-20 mA e

Rifmin - Rifwax  0-32000 p, si ottiene un segnale
di uscita proporzionale al valore di riferimento

nell'intervallo Rifwin - Rifmax (parametri 204/205).

Buviv -FBuax  0-20 mA e
FBmin -FB max  4-20 mA e
FBmiv -FBumax — 0-32000 p, si ottiene un segnale

di uscita proporzionale al valore della reaz ione
nell'intervallo FBuin -FBumax (parametri 414/415).

0 - it max 0-20 mA o
0 - it max 4-20 mA e
0 - lwit max  0-32000 p, si ottiene un segnale

di uscita proporzionale alla corrente di uscita
nell'intervallo O - itmax. it max dipende dalle
impostazioni nel parametro 101 e 103, come si pud
vedere nei Dati tecnici (lvitmax (60 s).

0 - Mim 0-20 mA e
0 - Mum 4-20 mA e
0-Mum  0-832000 p, si ottiene un segnale di

uscita proporzionale alla coppia di uscita nell'intervallo
0 - Tum (parametro 221). 20 mA corrisponde al
valore impostato nel parametro 221.

0 - Mnowm 0-20 mA e
0 - Mnowm 4-20 mA e
0 - Mnom  0-32000 p, un segnale di uscita

proporzionale alla coppia di uscita del motore. 20 mA
corrisponde alla coppia nominale per il motore.

0 - Pnom 0-20 mA e
0 - Pnowm 4-20 mA e
0-Pnom  0-32000 p, O - Pnomv  0-32000 p,

si ottiene un segnale di uscita proporzionale alla
potenza nominale del motore. 20 mA corrisponde
al valore impostato nel parametro 102.

0 - SyncRPM
0 - SyncRPM  4-20 mA e

0 - SyncRPM  0-32000 p, si ottiene un segnale di
uscita proporzionale al regime del motore sincrono.

0-20 mA e

0 - RPM a Fpax
0 - RPM a Fpax  4-20mA e

0 - RPM a F pyax  0-32000 p, si ottiene un
segnale di uscita proporzionale al regime del motore
nominale a Fuvax (parametro 202).

0-20 mA e

320 Morsetto 42, fondo scala segnale ad impulsi
(42 K_SCALA FREQ.)

Valore:

1 - 32000 Hz 0 5000 Hz

Funzione:
Questo parametro consente di definire il fondo
scala del segnale di uscita a impulsi.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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321 Morsetto 45, uscita

(OUT 45 FUNZ)

Valore:
Vedere la descrizione del parametro 319.

Funzione:
Questa uscita puo essere utilizzata sia come uscita
digitale che come uscita analogica. Se usata come
uscita digitale (valore dato [0]-[35]) genera un segnale
a 24V (max. 40 mA); se usata come uscita analogica
(valore dato [36]-[59]) c’e una scelta di un’uscita di
0-20 mA, 4-20 mA o graduabile ad impulsi..

Descrizione:
Vedere la descrizione del parametro 319.

322 Morsetto 45, fondo scala segnale ad impulsi
(45 K_SCALA FREQ.)

Valore:

1 - 32000 Hz 0 5000 Hz

Funzione:
Questo parametro consente di definire il fondo
scala del segnale di uscita a impulsi.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

323 Rele 01, uscita
(RELE 01 FUNZ.)

Valore:
Vedere la descrizione del parametro 319.

Funzione:
Questa uscita attiva un rele. Il rele 01 pud essere usato
per lo stato e gli avvisi. Il rele viene attivato quando
vengono soddisfatte le condizioni dei valori dato relativi.

L'attivazione/disattivazione pud essere ritardata
nel parametro 324/325.

Descrizione:
Vedere la descrizione del parametro 319.
Collegamenti - vedere il disegno sottostante.

Reld 01

DANFOSS
175ZA015.11

324 Releé 01, Ritardo attivazione

(RELE 01 RIT. ON)

Valore:
0.00 - 600.00.

O 0.00 s.

Funzione:
Questo parametro consente di ritardare il tempo di
attivazione del rele 01 (morsetti 01-02).

Descrizione:
Immettere il valore desiderato (pud essere
impostato in intervalli di 0,02 s).

325 Releé 01, Ritardo disattivazione

(RELE 01 RIT. OFF)

Valore:
0.00 - 600.00

Funzione:
Questo parametro consente di ritardare il tempo di
disattivazione del relé 01 (morsetti 01-03).

Descrizione:
Immettere il valore desiderato (pud essere
impostato in intervalli di 0,02 s).

326 Relé 04, uscita
(RELE 04 FUNZ.)

Valore:
Vedere la descrizione del parametro 319.

Funzione:
Questa uscita attiva un rele.
Il rele 04 pud essere utilizzato per lo stato e le
avvertenze. |l relé viene attivato quando vengono
soddisfatte le condizioni dei valori dato relativi.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Descrizione:
Vedere la descrizione del parametro 319.
Collegamenti - vedere il disegno sottostante.

Relg 02 I
i

175ZA018.12

327 Riferimento impulsi, frequenza max

(RIF.FREQ. MAX)
Valore:
100-65000 Hz sul morsetto 29
100-5000 Hz sul morsetto 17

Funzione:
In questo parametro il valore del segnale viene
impostato in modo tale che corrisponda al valore di
riferimento massimo impostato nel parametro 205.
L'impostazione di questo parametro influisce su una
costante del filtro interno, ad esempio a 100 Hz = 5
s;al1kHz=0,5s; a10 kHz = 50 ms. Per evitare
una costante di tempo del filtro troppo prolungata
a una bassa risoluzione di impulsi, il riferimento
(parametro 205) e il parametro possono essere
moltiplicati per lo stesso fattore. In tal modo & possibile
utilizzare Tintervallo di riferimento inferiore.

Descrizione:
Impostare il riferimento impulsi desiderato.

328 Retroazione impulsi, frequenza max.
(RETROAZ FREQ.MAX)
Valore:

100 - 65000 Hz sul morsetto 33 0 25000 Hz

Funzione:
In questo parametro viene impostato il valore
di retroazione corrispondente al valore di
retroazione massimo.

Descrizione:
Impostare il valore di retroazione desiderato.

329 Retroazione encoder, impulsi/giro
(ENCODER IMPULSI)

01024 impulsi /giro (1024) [1024]
2048 impulsi /giro (2048) [2048]
4096 impulsi /giro (4096) [4096]

Questo valore pud anche essere impostato in
modo continuo fra 1-4096 impulsi/giro.

Funzione:
Con questo parametro & possibile impostare |l
numero di impulsi dell’'encoder per giro corrispondenti
al numero di giri del motore.
Questo parametro & disponibile solo con Controllo
di velocita, anello chiuso e Controllo di coppia,
reazione di velocita (parametro 100).

Descrizione:
Leggere il valore corretto dall’encoder.
Prestare attenzione alla limitazione della velocita
(giri/m) per un dato numero di impulsi/giro,
vedere il disegno sottostante:

Encoder 2
[Impulsi/girc] 2 g
'y E e
3900+
1200 frnax=65kHz
REN fmax=20kHz
\\\ max:
hES ~
\\ ~
4201 S
} } v
1000 9286  Max.[RPM]

L’encoder usato deve essere del tipo Open Collector
PNP 0/24 V CC (max. 20 kHz) o un accoppiamento
in controfase 0/24 V CC (max. 65 kHz).

330 Funzione riferimento/uscita bloccati
(CONGELA RIF/USCI)

Valore:

ONessuna funzione (OFF) 0]
Riferimento bloccato (BLOCCO RIF.) 1]
Uscita bloccata (CONGELATO) 2]
Funzione:

Questo parametro consente di bloccare il
riferimento o l'uscita.

Descrizione:
Riferimento bloccato [1] blocca il riferimento

Valore: corrente. |l riferimento bloccato diventa la base
128 impulsi/giro (128) [128] per Accelerazione e Decelerazione.
256 impulsi /giro (256) [256]
512 impulsi/giro (512) [512]
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Uscita bloccata [2] blocca la frequenza del motore
corrente (Hz). La frequenza bloccata diventa la base
per Accelerazione e Decelerazione.

NOTA!:
fl&y Se Uscita bloccata ¢ attiva, il convertitore di
q frequenza non potra essere arrestato mediante
i morsetti 18 e 19 ma solo mediante il morsetto
27 (da programmare su Arresto evoluzione libera,
comando attivo basso [0] o Ripristino e arresto
evoluzione libera, comando attivo basso [1]).

Dopo Uscita bloccata, gliintegratori PID sono ripristinati.

345 Timeout perdita encoder

(TIMEOUT PERD.ENC)

Valore:
0-60s 01s

Funzione:
Se il segnale encoder viene interrotto dal
morsetto 32 o 33, viene attivata la funzione
selezionata nel parametro 346.
Se il segnale di retroazione encoder & diverso dalla
frequenza d’'uscita + 3 x scorrimento nominale del
motore, sara attivata la funzione perdita encoder.
Un timeout perdita encoder pud verificarsi anche
se I'encoder funziona regolarmente. Controllare
i parametri motore del gruppo 100 se non si
riscontra alcun errore nell'encoder.
La Funzione perdita encoder & attiva solo con
Controllo di velocita, anello chiuso [1] e Controllo
di coppia, reazione di velocita [5], vedere |l
parametro 100 Configurazione.

Funzione:
Questo parametro consente di attivare la funzione
conseguente alla sconnessione del segnale
encoder dal morsetto 32 o 33.

Se si verificano contemporaneamente piu timeout, il
convertitore di frequenza assegnera le seguenti priorita:
1. Parametro 318 Funzione dopo il timeout

2. Parametro 346 Funzione dopo perdita encoder

3. Parametro 514 Funzione intervallo tempo bus .

Descrizione:
La frequenza d’uscita del convertitore di
frequenza pud essere:
- bloccata al valore attuale
- portata alla frequenza jog
- portata alla frequenza max
- portata allarresto con conseguente scatto
- portata alla Programmazione 4

Valore:

000 - 100% 0 0%

Funzione:
Questi parametri vengono utilizzati per eseguire
la demoltiplicazione dell’'uscita minima del segnale
analogico a impulsi selezionato sui morsetti 42 e 45.

Descrizione:
Il valore minimo deve essere demoltiplicato come
percentuale del valore del segnale massimo. Ad

(O]
Descrizione: esempio, per OMA (0 0 Hz) al 25% del valore di IS
Impostare il tempo necessario. uscita massimo, viene programmato 25%. o
Il valore non pud mai essere superiore allimpostazione E
corrispondente di Demoltiplicazione max uscita g
se tale valore & inferiore a 100%. g
Valore:
O Disabilitato (OFF) [O]
Frequenza d’uscita bloccata
(FREQ.USCITA BLOCC.) [1]
Marcia Jog (JOG) [3]
Velocita massima (VEL. MAX) [4]
Stop e scatto (STOP E SCATTO) [5]
Selezione Programmazione 4 (SEL. PROG. 4) [7]
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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| [ma] A
20+
10+

0 { I I >

0 25 50 100 [%]

output

175ZA679.10

358 Morsetto 42, demoltiplicazione
massima uscita

(USC.42 VAL. MAX)

360 Morsetto 45, demoltiplicazione
massima uscita

(USC.45 VAL. MAX)

Valore:
000 - 500%

0 100%

Funzione:
Questi parametri vengono utilizzati per eseguire la
demoltiplicazione dell’'uscita massima del segnale
analogico selezionato sui morsetti 42 e 45.

Descrizione:
Impostare il valore massimo dell’uscita del
segnale di corrente desiderato.

Valore massimo:

E possibile demoltiplicare I'uscita per fornire una
corrente inferiore a 20 mA a scala intera 0 a 20 mA al
di sotto del 100% del valore del segnale massimo.
Se la corrente di uscita desiderata € di 20 mA ad

un valore compreso tralo 0 e il 100% dell'uscita a
scala intera, programmare il valore percentuale nel
parametro, ad esempio 50% = 20 mA.

Se si desidera una corrente compresa tra 4 e 20 mA
all'uscita massima (100%), il valore percentuale da
programmare sull'unita € calcolata come segue:

20 mA/corrente massima d esiderata * 100% ,

Oovvero 1()771&1% * 100%200%

| [ma] &
204
20mA
10+ MR «100%
I [mA]
0+ } } »
0 50 100  [%]

output

175ZA680.10

E possibile eseguire una demoltiplicazione simile
sull'uscita a impulsi. Il valore (valore di scala a impulsi)
nel parametro 320 (uscita 42) e 321 (uscita 45)
costituisce la base della demoltiplicazione. Se la
corrente di uscita desiderata € la scala a impulsi a un
valore compreso tra lo 0 e il 100% dell'uscita a scala
intera, programmare il valore percentuale, ad esempio
50%, per il valore a scala di impulsi a un’uscita del 50%.
In caso di una frequenza a impulsi compresa tra lo
0,2 x per il valore a scala a impulsi e il valore a scala a
impulsi, la percentuale verra calcolata come segue:

Valore ascala atmpulsi (par 320 o 321) 7
Irequenza aimpulst desiderata x 100 A\

ades. 2000 Hz 309002« 100% 250%

361 Soglia perdita encoder
(ERR. MAX ENCODER)

Valore:

0 - 600% 0 300%
Funzione:

Questo parametro consente di regolare la soglia

limite per il rilevamento della perdita dell'encoder

nella modalita di velocita con anello chiuso.

Il valore corrisponde a una percentuale dello

scorrimento nominale del motore.

Descrizione:
Impostare la soglia limite desiderata.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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m Funzioni speciali

400 Funzione freno/controllo sovratensione
(FUNZ. FRENO)

Valore:
ODisabilitato (OFF) [O]
Freno reostatico (RESISTORE) 1]

Controllo sovratensione (CONTR. SOVRATENS.) [2]
Controllo sovratensione e arresto
(CONTR. SOVRATENS. & STOP) [3]

Funzione:
L'impostazione di fabbrica & Disabilitato [O] per
i VLT 5001-5027 200-240 V, i VLT 5001-5102
380-500 V e i VLT 5001-5062 525-600 V. Per i VLT
5032-5052 200-240 V, i VLT 5122-5500 380-500
V e i VLT 5075-5250 525-600 V, I''mpostazione di
fabbrica e Controllo sovratensione [2].
Freno reostatico [1] viene utilizzato per programmare
il convertitore di frequenza per il collegamento
di un resistore di frenatura.
Il collegamento di un resistore di frenatura consente
una tensione superiore del circuito intermedio durante
la frenatura (funzionamento rigenerativo).
La funzione Freno reostatico [1] & attiva solo
in apparecchi con freno dinamico integrato
(apparecchi SB ed EB).

Controllo sovratensione (escl. resistore di frenatura)
puo essere selezionato come alternativa. Questa
funzione & disponibile in tutte le varianti.

La funzione consente di evitare uno scatto se la
tensione del circuito intermedio aumenta. Cio si
ottiene aumentando la frequenza di uscita in modo
da limitare la tensione dal circuito intermedio. Questa
funzione & molto utile ad esempio se il tempo di
rampa di decelerazione ¢ troppo breve, in quanto
consente di evitare lo scatto del convertitore di
frequenza. In questo caso, il tempo di rampa di
decelerazione viene prolungato.

NOTA!:
#1=y Sinoti che il tempo di rampa di decelerazione
q viene prolungato in caso di controllo della
sovratensione, operazione che pud non
essere opportuna in alcune applicazioni.

Descrizione:
Selezionare Freno reostatico [1] se un resistore di
frenatura € integrato nel sistema.
Selezionare Controllo sovratensione [2] se la funzione
di controllo sovratensione & necessaria in tutti i casi
- anche se e stato premuto stop. Il convertitore

di frequenza VLT non si arrestera azionando
un comando di arresto quando l'impostazione
controllo sovratensione € attiva.

Selezionare Controllo sovratensione e stop [3]
se la funzione di controllo sovratensione non &
necessaria durante la rampa di decelerazione,
dopo che e stato premuto stop.

Awiso: Se Controllo sovratensione [2]

/'\ viene utilizzato allo stesso tempo come

d tensione di alimentazione per il convertitore
di frequenza, ¢ vicino o superiore al limite massimo,
sussiste il rischio che la frequenza del motore aumenti
e che, di conseguenza, il convertitore di frequenza
non arresti il motore quando viene premuto stop.
Se la tensione di alimentazione & superiore a 264
V per apparecchi a 200 -240 V, superiore a 550
V per apparecchi a 380-500 V o superiore a 660
V fper apparecchi a 525-600 V, dovrebbe essere
selezionato Controllo sovratensione e stop [3] cosi
che il motore possa essere arrestato.

401 Resistenza freno, ohm

(FRENO RES. (OHM))

Valore:

Dipende dall'unita O Dipende dall’'unita

Funzione:
Questo parametro indica il valore in ohm della
resistenza freno. Questo valore viene usato per
monitorare 'uscita alla quale viene collegata la
resistenza freno, a condizione che questa funzione
sia stata selezionata nel parametro 403.

Descrizione:
Impostare il valore della resistenza in questione.

402 Limite di potenza, kW
(P.FRENO IST.(KW))

Valore:
Dipende dall'unita
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O Dipende dall'unita

Funzione:
Questo parametro indica il limite di monitoraggio della
potenza trasmessa alla resistenza freno.

Descrizione:
Il limite di monitoraggio & determinato come prodotto
del massimo duty cycle (120 s) che si verifica e della
massima potenza del resistore di frenatura a quel
duty cycle, in base alla seguente formula.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Per unita a 200-240 V- P = 227°xt

Rx120

Per unita a 380-500 V: P = 522 xt

Rx120

Per unita a 525-600 V: P = 2582 x1

R x 120

403 Monitoraggio potenza
(P.FREN.MED.(KW))

Valore:

Disabilitato (OFF) [0]
OAwviso (AVVISIO) (1]

Scatto (ALLARME) 2]

Funzione:

Questo parametro consente il monitoraggio della
potenza trasmessa alla resistenza freno. La potenza
viene calcolata sulla base del valore in ohm della
resistenza (parametro 401), la tensione del circuito
intermedio e il tempo di funzionamento della resistenza.
Se, per un tempo superiore a 120 sec. la potenza
supera il 100% del limite di monitoraggio (parametro
402) ed ¢ stato selezionato Avviso [1], il display
visualizzera un messaggio di awiso. Tale awiso
scomparira quando la potenza scendera al di sotto
dell'80%. Se la potenza calcolata supera il 100%

del limite di monitoraggio ed & stato selezionato
Scatto [2] nel parametro 403 Monitoraggio potenza il
convertitore di frequenza VLT si scolleghera emettendo
un segnale di allarme. Se monitoraggio tensione €
stato posizionato su Disabilitato [Q] ol

Awvisio [1], la funzione freno rimarra attivata, anche
se il limite di monitoraggio € stato superato. Cio
comporta il rischio di una temperatura eccessiva della
resistenza. Inoltre & possibile ricevere un messaggio
mediante il rele o le uscite digitali.

La precisione di misurazione tipica del monitoraggio
della potenza dipende dalla precisione del valore in
ohm della resistenza (superiore a + 20%).

NOTA!:
": La dissipazione di potenza durante la scarica
e rapida non costituisce parte della funzione
di monitoraggio della potenza.

Descrizione:
Selezionare se questa funzione deve essere attiva,
Awvisio/Allarme o inattiva ) (OFF) ).

404 Controllo freno
(FRENO TEST)

Valore:

0 Disabilitato (OFF) (0]
Awiso (AVVISO) (1]
Scatto (ALLARME) 2]
Funzione:

In questo parametro & possibile integrare una funzione
di montrollo e monitoraggio, che emettera un awiso o
un allarme. Al momento dell’accensione, si controllera
che la resistenza freno sia scollegata. Tale operazione
deve essere effettuata durante I'azionamento del freno,
mentre il controllo della sconnessione delllGBT sara
effettuato senza frenare. La funzione del freno sara
sconnessa mediante uno scatto o un awviso.

La sequenza di prova € la seguente:

1. Se la tensione del circuito intermedio e superiore
alla tensione di avvio frenata, interrompe il
controllo della resistenza freno.

Se la tensione del circuito intermedio € instabile,
interrompere il controllo della resistenza freno.
Continuazione del test resistenza freno.

Se la tensione del circuito intermedio & inferiore
alla tensione di awio, interrompe il controllo

della resistenza freno.

Se la tensione del circuito intermedio € instabile,
interrompe il controllo della resistenza freno.

Se la potenza di frenata € superiore al 100%,
interrompe il controllo della resistenza freno.

Se la tensione del circuito intermedio € superiore del
2% del valore iniziale, viene interrotto il controllo della
resistenza freno ed emissione di un avviso o allarme.
8. Controllo freno OK.

no
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Descrizione:
Se e stata selezionata la posizione Disabilitato
[Q], verra comungue emesso un segnale di awiso
nel caso in cui la resistenza freno o I'GBT freno
subiscono un corto circuito.
Se ¢ stato selezionato Awviso [1], si controllera la
presenza di cortocircuiti nella resistenza freno e
nelllGBT freno. Inoltre, al momento dell’accensione si
controllera che la resistenza freno sia stata scollegata.

' NOTA!:

ll: Un awviso in relazione a Disabilitato [0] or
e Awviso [1] pu0 essere rimosso solo scollegando

e ricollegando il cavo di alimentazione,
ammesso che il guasto sia stato eliminato. Si noti
che in relazione a Disabilitato [0] o Avviso [1] |l
convertitore di frequenza VLT continuera a funzionare
anche se il guasto e stato rilevato.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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In caso di Scatto [2], il convertitore di frequenza
VLT si scolleghera emettendo un segnale di allarme
(scatto bloccato) nel caso in cui la resistenza freno
abbia subito un corto circuito, sia stata scollegata
o I'lGBT freno sia circuitato.

405 Funzione di ripristino (RESET MODO)

Valore:

ORipristino manuale (RESET MANUALE) [0]
Ripristino automatico x 1 (AUTOMATICO X 1 1]
Ripristino automatico x 2 (AUTOMATICO X 2 2]
Ripristino automatico x 3 (AUTOMATICO X 3 [3]
Ripristino automatico x 4 (AUTOMATICO X 4 [4]

)
)
)
)
Ripristino automatico x 5 (AUTOMATICO X 5) 5]
)
)
)
)

Ripristino automatico x 6 (AUTOMATICO X 6 [6]
Ripristino automatico x 7 (AUTOMATICO X 7 [7]
Ripristino automatico x 8 (AUTOMATICO X 8 [8]
Ripristino automatico x 9 (AUTOMATICO X 9 [9]
Ripristino automatico x 10

(AUTOMATICO X 10) [10]

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare la funzione
di ripristino desiderata dopo lo scatto.

Descrizione:
Se viene selezionato Ripristino manuale [0], il
ripristino deve essere effettuato mediante il tasto
[RESET] oppure dagli ingressi digitali.
Se il convertitore di frequenza deve effettuare un
ripristino automatico (1-10 volte) dopo lo scatto,
selezionare il valore dato [1]-[10].

NOTA!:
“: Il contatore interno di Reset Automatico &
i ripristinato 10 minuti dopo che si € avuto
il primo Reset Automatico.

Awvertenza: |l motore pud awviarsi
senza awviso.

406 Tempo riavviamento automatico
(AUTORESTART (S))

Valore:

0-10s 0o5s

Funzione:
Questo parametro consente di impostare il tempo
che trascorre a partire dallo scatto fino all'avvio
della funzione automatica di ripristino.

Si presuppone che il ripristino automatico sia stato
selezionato nel parametro 405.

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

407 Guasto di rete
(GUASTO RETE)

Valore:

ONessuna funzione (DISABILITATO) [0]
Rampa di decelerazione controllata
(RAMPA DEC.) 1]
Rampa di decelerazione controllata e scatto
(RAMPA DEC. & SCATTO) 2]
Evoluzione libera (EVOL. LIBERA) [3]
Back-up cinetico (FUNZ. RIGENERATIVO) [4]
Soppressione allarme controllata
(SOPPRESS. ALLARME) 5]
Funzione:

Usando la funzione Guasto di rete, € possibile ridurre il
carico fino a 0 Hz in caso di mancanza di alimentazione
di rete al convertitore di frequenza.

Nel parametro 450 Tensione di rete durante guasto

di rete, il limite di tensione deve essere tale da
attivare la funzione Guasto di rete.

Questa funzione puo essere selezionata anche
attivando Guasto di rete, comando attivo basso

Su un ingresso digitale.

Se si & scelto Back-up cinetico [4], la funzione di
rampa nel parametro 206-212 ¢ disattivata.

Rampa di decelerazione controllata e Back-up
cinetico forniscono prestazioni limitate con

carico superiore al 70%.

Descrizione:
Selezionare Nessuna funzione [0] se questa
funzione non & necessaria. Selezionando Rampa
di decelerazione controllata [1], il motore effettuera
la decelerazione per mezzo della rampa di arresto
rapido impostata nel parametro 212. Se la tensione
di alimentazione viene ripristinata durante la rampa di
decelerazione, il convertitore di frequenza si avviera
nuovamente. Selezionando Rampa di decelerazione
controllata e scatto [2], il motore effettuera la
decelerazione per mezzo della rampa di arresto
rapido impostata nel parametro 212.
A 0 Hz il convertitore di frequenza scatterap (ALLARME
36, guasto di rete). Se la tensione di alimentazione
viene ripristinata durante la rampa di decelerazione,
il convertitore di frequenza continuera la rampa di
arresto rapido e scattera. Selezionando Ruota libera
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[3], il convertitore di frequenza spegnera gli inverter e
il motore comincera a funzionare a ruota libera.

Il parametro 445 Avviamento lanciato deve essere
attivo, cosicché se la tensione di alimentazione viene
ripristinata, il convertitore di frequenza sara in grado
di agganciare il motore e avviarlo nuovamente.
Selezionando Back-up cinetico [4], il convertitore

di frequenza tentera di utilizzare I'energia dal

carico per mantenere una tensione del circuito
intermedio costante. Se la tensione di alimentazione
viene ripristinata, il convertitore di frequenza

Si awviera nuovamente.

Selezionando Soppressione allarme controllata [5],

il convertitore di frequenza scattera se si verifica un
guasto di rete e I'unita non ¢ arrestata per mezzo

di OFF1, OFF2 o OFF3 mediante il Profibus. La
funzione & attiva solo se ¢ stato selezionato Profilo
fieldbus (par. 512) e il Profibus ¢ installato.

408 Scarica rapida
(SCARICA RAPIDA)

Valore:

OONon possibile (DISABILITATO) [0]
Possibile (ABILITATO) [1]
Funzione:

Viene data la possibilita di scaricare rapidamente
la tensione del circuito intermedio per mezzo
di una resistenza esterna.

Descrizione:
Questa funzione ¢ attiva solo in unita estese, in quanto
richiede il collegamento di 24 V CC esterni e una
resistenza freno o una resistenza di scarica; in caso
contrario, la selezione non & possibile.
La funzione pud essere attivata selezionando un
segnale di ingresso per Guasto di rete, comando
attivo basso . Selezionare Disabilitato se questa
funzione non & necessaria. Selezionare Abilitato
e collegare I'alimentazione 24 V CC esterna e
una resistenza freno/di scarica.
Vedere la sezione Scarica rapida.

409 Limite di coppia, ritardo scatto

(ALLARME COPP.RIT)

Valore:
0 - 60 s (OFF)

O OFF

Funzione:
Se il convertitore di frequenza VLT rileva che la coppia
in uscita ha raggiunto il limite di coppia (parametri

221 e 222) nel tempo impostato, il disinserimento
awviene allo scadere il tempo impostato.

Descrizione:
Selezionare per quanto tempo il convertitore
di frequenza VLT deve funzionare al limite di
coppia prima del disinserimento.
60 s = OFF significa che il tempo ¢& infinito; tuttavia il
monitoraggio termico del VLT sara ancora attivo.

410 Ritardo scatto - inverter
(TEMPO RITARDO)
Valore:

0 - 35s. O Dipende dall'unita

Funzione:
Se il convertitore di frequenza VLT rileva
una sovratensione o una sottotensione nel
tempo impostato, il disinserimento awviene allo
scadere il tempo impostato.

Descrizione:
Selezionare per quanto tempo il convertitore
di frequenza VLT deve funzionare in condizioni di
sovratensione o sottotensione prima del disinserimento.

' NOTA!:
B1=y Se questo valore viene ridotto rispetto
e allimpostazione di fabbrica, I'unita pud segnalare
un allarme all’attivazione della tensione di rete.

411 Frequenza di commutazione
(FREQ. PORTANTE)

Valore:
ODipende dall'unita

Funzione:
Il valore impostato determina la frequenza di
commutazione del convertitore di frequenza. Un
adeguato valore di frequenza di commutazione puo
contribuire a ridurre I'eventuale rumorosita del motore.

NOTA!:

ll: La frequenza di uscita del convertitore
e di frequenza non pud mai assumere un
valore superiore a 1/10 della frequenza
di commutazione.

Descrizione:
Se il motore € in funzione, la frequenza di commutazione
pud essere variata nel parametro 411 fino a ottenere una
frequenza alla quale il motore & il piu silenzioso possibile.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Vedere anche il parametro 446 - modello di
commutazione. Vedere la riduzione di potenza
nella Guida alla progettazione.

NOTA!:
l Frequenze di commutazione superiori a 3,0
e kHz (4,5 kHz per 60 ° C AVM) determinano una
riduzione automatica della potenza di uscita
massima del convertitore di frequenza.

412 Frequenza di uscita dipendente dalla
frequenza di commutazione

(PORTANTE F(FOUT))

Valore:

ONon possibile (DISABILITATO) 0]
Possibile (ABILITATO) 1]
Funzione:

Questa funzione consente di aumentare la frequenza di
commutazione al diminuire della frequenza di uscita e
viene usata in applicazioni con caratteristiche di coppia
quadratiche (pompe centrifughe e ventilatori), nelle quali
il carico diminuisce in relazione alla frequenza di uscita.
Tuttavia la frequenza di commutazione massima viene
determinata dal valore impostato nel parametro 411.

Descrizione:
Selezionare Disabilitato [0] se si desidera una
frequenza di commutazione permanente.
Impostare la frequenza di commutazione nel parametro
411. Se viene selezionato Abilitato [1], la frequenza di
commutazione diminuira al'laumentare della frequenza
di uscita, vedere disegno sottostante.

413 Fattore di sovramodulazione
(SOVRAMODULAZIONE)

Valore:

Disabilitato (OFF) [Q]
O Abilitato (ON) (1]

Funzione:

Questo parametro consente di impostare il fattore
di sovramodulazione della tensione di uscita.

Descrizione:
Disabilitato significa che non sussiste sovramodulazione
della frequenza di uscita, vale a dire che si evita una
possibile ondulazione della coppia sull'albero motore.
Questa é una funzione utile su macchine rettificatrici.

Abilitato significa che € possibile ottenere una
tensione di uscita corrispondente alla tensione
di rete (fino al 15%).

414 Retroazione minima

(MIN.RETROAZ.)

Valore:

-100,000.000 - Retroazione max. 0 0.000

Funzione:
| parametri 414 e 415 vengono usati per visualizzare
il segnale di retroazione come I'unita corrente
proporzionale al segnale di retroazione. Questo
valore deve essere superiore del 10% del par. 205
Riferimento massimo per impedire che il convertitore
di frequenza risponda ad un possibile guasto.
Questo valore verra visualizzato se Retroazione [unita]
[3] € stato selezionato in uno dei parametri 009-012
e in modalita visualizzazione. Scegliere I'unita fisica
del segnale di retroazione nel parametro 416.
Usato insieme con Regolazione di velocita, anello
chiuso; Controllo di processo, anello chiuso e Controllo
di coppia, retroazione di velocita, (parametro 100).

Descrizione:
E attiva solo se il parametro 203 & stato
impostato su Min-Max [Q].
Impostare il valore da visualizzare sul display quando
Retroazione minima si trova sullingresso di retroazione
selezionato (parametro 308 o 314).
I valore minimo pud essere limitato dalla selezione
della configurazione (parametro 100) e del campo
di riferimento/retroazione (parametro 203).
Se Regolazione di velocita, anello chiuso [1] € stata
selezionata nel parametro 100, la retroazione minima
non puo essere impostata sotto 0.

415 Retroazione massima
(MAX.RETROAZ.)
Valore:

Retroazione min.- 100.000,000 0 1,500.000

Funzione:
Vedere la descrizione del parametro 414.

Descrizione:
Impostare il valore da visualizzare sul display quando
si ottiene la retroazione minima sullingresso di
retroazione selezionato (parametro 308 o 314). |l

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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valore massimo puo essere limitato dalla scelta minimo/massimo (parametri 204/205) e Retroazione
della configurazione (parametro 100). minima/massima (parametri 414/415).

La possibilita di scegliere un’unita nel parametro
416 dipendera dalle selezioni effettuate nei

416 Unita di processo seguenti parametri:
UNITA RIF/RETRO Par. 002 Controllo locale/remoto.
( ) Par. 013 Controllo locale /config. come il par. 100.

VLT® Serie 5000

Valore: Par. 100 Configurazione.
No UNIT 0]

0% [1] Selezionare Controllo remoto nel parametro 002
PPM 2] Se nel parametro 100 viene selezionata Controllo
RPM [3] di velocita, anello aperto o Controllo di coppia,
bar [4] anello aperto, I'unita selezionata nel parametro 416
CYCLE/min 5] pud essere usata nelle visualizzazioni (par. 009-12
PULSE/s 6] Retroazione [unita]) dei parametri di processo.
UNITS/s (7] . I .

) Il parametro di processo da visualizzare puod essere
UNITS/mi [8] . .
collegato sotto forma di segnale analogico esterno
tJNlTS/h (9] al morsetto 53 (par. 308: Segnale di retroazione) o
C [10] al morsetto 60 (par. 314: Segnale di retroazione),
Pa [11] nonché sotto forma di segnale a impulsi al morsetto
/s [12] 33 (par. 307: Retroazione impulsi).
ms_/ s [13] Nota: Il riferimento pud essere mostrato solo in
Vmin _ [14] Hz (Controllo di velocita, anello aperto) o Nm
m® /min 18] (Controllo di coppia, anello aperto).
Vh [16] Se nel par. 100 e stata selezionata Controllo di
m? /h [17] velocita, anello chiuso, il parametro 416 non &
kg/s [18] attivo, in quanto sia il riferimento che la retroazione
kg/min [19] vengono sempre visualizzati in GIRI/M.
kg/h (20] Se nel par. 100 & stata selezionata Controllo di
t/min [21] processo, anello chiuso , I'unita selezionata nel
t/h [22] parametro 416 verra usata per visualizzare sia il
m (23] riferimento (par. 009-12: Riferimento [unita])che la
N m (24] retroazione (par. 009-12: Retroazione [unitd)).
m/s (25] La scala dellindicazione a display in funzione del
m/min (26] campo selezionato (par. 309/310, 312/313, 315/316,
°F (27] 327 e 328) per un segnale esterno collegato &
in wg (28] impostata come riferimento nei parametri 204 e 205
gal/s [29] e come retroazione nei parametri 414 e 415,
ft3 /s (30]
gal/min [31] Selezionare Controllo locale nel parametro 002
ft3 /min [32] Se nel parametro 013 sono stati selezionati controllo
gal/n [33] da LCP, anello aperto o controllo da LCP e morsettiera,
#3 /h [34] anello aperto, il riferimento verra visualizzato in Hz,
lo/s [35] indipendentemente dalla selezione effettuata nel
lo/min [36] parametro 416. Un segnale di retroazione o di
lo/h [37] processo collegato al morsetto 53, 60 0 33 (impulso),
b ft [38] verra tuttavia visualizzato con l'unita selezionata
ft/s 39] nel parametro 416. Se nel parametro 013 e stato
ft/min [40] selezionato Controllo da LCP come nel par. 100
o controllo da LCP e morsettiera come nel par.
Funzione: 700, I'unita corrispondera a quella descritta nel
Scegliere le unita di misura da visualizzare sul display. parametro 002, Controllo remoto.

Questa unita viene usata anche in Controllo di
processo, anello chiuso, direttamente per Riferimento

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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| NOTA!:
“: Quanto suddetto vale per la visualizzazione
e di Riferimento [unita] e Retroazione [unita].
Se sono selezionati Riferimento [%] o
Retroazione [%], il valore visualizzato sara una
percentuale del campo selezionato.

Descrizione:
Selezionare I'unita desiderata per il segnale
di riferimento/retroazione.

417 Velocita, guadagno proporzionale PID
(VEL. GUAD. P,

Valore:

0.000 (OFF) - 0.150 0 0.015

Funzione:
Guadagno proporzionale indica quante volte deve
essere amplificato 'errore (scostamento fra il segnale di
retroazione e il punto di funzionamento richiesto).
Usato insieme con Controllo di velocita, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Una regolazione rapida si ottiene con un’amplificazione
elevata; tuttavia se I'ampilificazione € troppo elevata,
il processo pud diventare instabile.

418 Velocita, tempo integrale PID
(VEL. GUAD. 1.

Valore:

2.00 - 999.99 ms (1000 = OFF) O 8 ms

Funzione:
Il tempo integrale determina quanto € necessario al
regolatore PID per correggere un segnale d’errore.
Tanto maggiore € il segnale d’errore, quanto piu
rapidamente aumenta il guadagno. Il tempo integrale
risulta in ritardo al segnale e, di conseguenza, ha un
effetto di smorzamento. Usato insieme con Controllo
di velocita, anello chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Una regolazione rapida si ottiene con un
tempo integrale breve.
Tuttavia questo tempo se troppo breve, rende
il processo instabile.
Se il tempo integrale € lungo, possono verificarsi
scostamenti rilevanti dal riferimento voluto, in quanto

il regolatore di processo necessitera di molto tempo
per la regolazione in caso di segnale d’errore.

419 Velocita, tempo differenziale PID
(VEL. TEMPO D.)

Valore:

0.00 (OFF) - 200.00 ms 0 30 ms

Funzione:
Il differenziale non reagisce a un segnale d’errore lento.
Fornisce solo un guadagno se il segnale d’errore cambia
rapidamente. Tanto piu rapidamente varia il guasto,
quanto maggiore sara il guadagno del differenziale.
Il guadagno & proporzionale alla velocita alla
quale si verificano le variazioni.
Usato insieme con Controllo di velocita, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Un controllo rapido si ottiene con un tempo
differenziale lungo. Tuttavia, se questo tempo &
troppo lungo, pud rendere instabile il processo.
Impostare il tempo desiderato.
Se il tempo differenziale € oi 0 ms, la funzione
D non é attiva.

420 Velocita, limite di guadagno D PID
(VEL. GUAD. D LIM.)

Valore:
5.0 - 50.0

o 6.0

Funzione:
E possibile impostare un limite per il guadagno
del differenziale. Siccome il guadagno D aumenta
alle frequenze superiori, limitare il guadagno pud
essere utile per stabilizzare il processo.
Cio consente di ottenere una correzione differenziale
pura alle basse frequenze e una correzione differenziale
costante alle frequenze superiori.
Usato insieme con Controllo di velocita, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Selezionare il limite di guadagno desiderato.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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421 Velocita, tempo filtro passa-basso PID
(VEL. FILTRO)

Valore:
5 - 200 ms 0 10 ms

Funzione:
Le ondulazioni sul segnale di retroazione sono
smorzate da un filtro passa-basso in modo da
ridurre la loro influenza sulla regolazione. Cid puod
essere vantaggioso, p.e. in caso di forte instabilita
del sistema. Vedere disegno.
Usato insieme con Controllo di velocita, anello chiuso e
Controllo di coppia, reazione di velocita (parametro 100).

Segnale di retroazione

Segnale di retroazione
disturbato

SAVIVNLW.

T 0:.5 t (Sec.)

Filtro passa—bassq|

fg = 10 Hz

Segnale di Mmuzlone‘

Segnale di retroazione
filtrato

M~ — N~

1752A295.10 0.6 t (Sec.)

Descrizione:
Se viene programmata una costante di tempo (1) p.e.
di 100 ms, la frequenza di disinserimento del filtro
passa-basso sara 1/0,1 = 10 RAD/sec., corrispondente
a (10/2 x m = 1,6 Hz. Cio significa che il regolatore
PID regolera solo un segnale di retroazione che varia
di una frequenza inferiore a 1,6 Hz. Se il segnale
di retroazione varia con una frequenza superiore a
1,6 Hz, il regolatore PID non reagira.

422 Tensione U0 a 0 Hz
((TENSIONE U0 (0HZ2)))
Valore:

0,0 - Parametro 103 0 20,0 Volt

Funzione:
| parametri 422-432 possono essere utilizzati insieme
con Caratteristiche speciali del motore (par. 101). E
possibile realizzare una caratteristica U/f sulla base
di sei tensioni e frequenze definibili. L'eventuale
modifica dei dati di targa del motore (parametro

102-106) incide sul parametro 422.

Descrizione:
Impostare la tensione desiderata a 0 Hz.
Vedere il disegno che segue.

u
UMAX. 103

DANFOSS
175ZA012.11

427
425

423
PAR.422 Y5 ! !

;

—— } }
428 430 432 104 202 f
fmax.

!
T
PAR. 424 426

423 Tensione Ul
(U1 TENSIONE)

Valore:

0,0 - Uvitmax Impostazione di fabbrica del par. 103

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare la
tensione del primo punto della curva.

Descrizione:
Impostare la tensione desiderata alla frequenza
F1 impostata nel parametro 424.
Vedere il disegno del parametro 422.

424 Frequenza F1
(F1 FREQUENZA)

Valore:
0,0-parametro 426 Impostazione

di fabbrica del par. 104

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare la
frequenza del primo punto di interruzione.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata alla tensione
U1 impostata nel parametro 423.
Vedere il disegno del parametro 422.

425 Tensione U2
(U2 TENSIONE)
Valore:
0,0 - Uurt max  Impostazione di fabbrica del par. 103

Funzione:
Questo parametro imposta la tensione del
secondo punto di interruzione.

Descrizione:
Impostare la tensione desiderata alla frequenza
F2 impostata nel parametro 426.
Vedere il disegno del parametro 422.

426 Frequenza F2
(F2 FREQUENZA)

Valore:
par. 424 - par. 428 Impostazione
di fabbrica del par. 104
Funzione:

Questo parametro imposta la frequenza del
secondo punto di interruzione.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata alla tensione
U2 impostata nel parametro 425.
Vedere il disegno del parametro 422.

427 Tensione U3
(U3 TENSIONE)
Valore:
0,0 - UvLtmax Impostazione di fabbrica del par. 103

Funzione:
Questo parametro imposta la tensione del
terzo punto di interruzione.

Descrizione:
Impostare la tensione desiderata alla frequenza
F3 impostata nel parametro 428.
Vedere il disegno del parametro 422.

428 Frequenza F3
(F3 FREQUENZA)

Valore:
par. 426 - par. 430 Impostazione
di fabbrica del par. 104
Funzione:

Questo parametro imposta la frequenza del
terzo punto di interruzione.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata alla tensione
U3 impostata nel parametro 427.
Vedere il disegno del parametro 422.

429 Tensione U4
(U4 TENSIONE)
Valore:
0,0 - Uvitmax Impostazione di fabbrica del par. 103

Funzione:
Questo parametro imposta la tensione del
quarto punto di interruzione.

Descrizione:
Impostare la tensione desiderata alla frequenza
F4 impostata nel parametro 430.
Vedere il disegno del parametro 422.

430 Frequenza F4

(F4 FREQUENZA)

Valore:
par. 428 - par. 432 Impostazione
di fabbrica del par. 104
Funzione:

Questo parametro imposta la frequenza del
quarto punto di interruzione.
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Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata alla tensione
U4 impostata nel parametro 429.
Vedere il disegno del parametro 422.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.

MG.51.A5.06 - VLT & un marchio brevettato Danfoss

149



Dt

VLT® Serie 5000

431 Tensione U5
(U5 TENSIONE)

Valore:

0,0 - Ut max  Impostazione di fabbrica del par. 103

Funzione:
Questo parametro imposta la tensione del
quinto punto di interruzione.

Descrizione:
Impostare la tensione desiderata alla frequenza
F5 impostata nel parametro 432.

432 Frequenza F5
(F5 FREQUENZA)

Valore:
par. 430 - 1000 Hz Impostazione

di fabbrica del par. 104

Funzione:
Questo parametro imposta la frequenza del
quinto punto di interruzione.
Questo parametro non & limitato dal parametro 200.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata alla tensione
U5 impostata nel parametro 431.
Vedere il disegno del parametro 422.

433 Controllo di coppia, anello aperto
guadagno proporzionale

(COPPIA GUAD. P.)

Valore:
0 (Off) - 500% 0 100%
Funzione:

I guadagno proporzionale indica quante volte il segnale
d’errore (lo scostamento fra il segnale di retroazione e
il punto di regolazione) deve essere modificato.

Usato insieme con Controllo di coppia, anello

aperto (parametro 100).

Descrizione:
Un controllo di rapida si ottiene con un guadagno
elevato, ma se il guadagno & troppo elevato, il processo
puo diventare instabile in caso di sovraelongazione.

434 Controllo di coppia, anello aperto
Tempo integrale
(COPPIA GUAD. 1)

Valore:
0.002 - 2.000 sec.

0 0.02 sec.

Funzione:
L'integratore fornisce un guadagno crescente in
caso di una variazione costante fra il riferimento
e il segnale di retroazione. Tanto maggiore ¢ il
segnale d'errore, quanto piu rapidamente aumenta
i guadagno. Il tempo integrale & il tempo necessario
all'integratore per raggiungere un valore uguale
al guadagno proporzionale.
Usato insieme con Controllo di coppia, anello
aperto (parametro 100).

Descrizione:
Si ottiene un controllo di rapida se il tempo integrale
€ breve. Tuttavia, se questo tempo & troppo breve,
il processo pud diventare instabile.

437 Processo PID, controllo normale/inverso
(PROC NO/INV CTRL)

Valore:

ONormale (NORMALE) [0]
Inverso (INVERSO) (1
Funzione:

E possibile scegliere se il regolatore di processo
deve aumentare / ridurre la frequenza di uscita. Cio
avviene in presenza di una differenza fra segnale

di riferimento e segnale retroazione.

Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Se il convertitore di frequenza VLT deve ridurre la
frequenza di uscita in caso di aumento del segnale
di retroazione, selezionare Normale [Q].
Se il convertitore di frequenza VLT deve aumentare la
frequenza di uscita in caso di aumento del segnale
di retroazione, selezionare Inverso [1].

438 Processo , anti-avvolgimento PID
(PROC.ANTI WINDUP)

Valore:
Disabilitato (DISABILITATO) [0]
O Abilitato (ABILITATO) [1]
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Funzione:
E possibile scegliere se il regolatore di processo
deve continuare a regolare un errore anche se non e
possibile aumentare/ridurre la frequenza di uscita.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
L'impostazione di fabbrica € Abilitato [1], significa
che il processo di integrazione viene regolato in
relazione alla frequenza di uscita attuale qualora sia
stato raggiunto il limite di corrente o la frequenza
max./min. |l regolatore di processo non si riattivera
finché I'errore € zero o il suo segno € cambiato.
Selezionare Disabilitato [0] se I'integratore deve
continuare a integrare una variazione, anche se non e
possibile eliminare il guasto con questo controllo.

NOTA!:
Hl& Se ¢ selezionato Disabiltato [0, significa che
e quando la variazione modifica il suo segno,
I'integratore dovra integrare dal livello raggiunto
in conseguenza della variazione precedente prima
che si modifichi frequenza di uscita.

439 Processo PID, frequenza di avviamento
(PROC. START FREQ)

Valore:
fMIN - fmax

(parametri 201 e 202) O parametro 201

Funzione:
Quando giunge un comando di avviamento, il
convertitore di frequenza reagira nella forma di
Regolazione di velocita, anello aperto seguendo
la rampa. Solo al raggiungimento della frequenza
di awiamento programmata, passera al Controllo
di processo, anello chiuso . Inoltre & possibile
impostare una frequenza che corrisponda alla
velocita alla quale il processo funziona normalmente,
cio permettera di raggiungere piu rapidamente le
condizioni di processo richieste.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Impostare la frequenza di avviamento richiesta.

NOTA!:
ll: Se il convertitore di frequenza funziona al limite
i di corrente prima di raggiungere la frequenza di

avviamento desiderata, il regolatore di processo
non sara attivato. Affinché il regolatore sia attivato
comunqgue, la frequenza di avviamento deve essere
abbassata alla frequenza di uscita corrente. Cio puo
essere effettuato durante il funzionamento.

440 Processo PID, guadagno proporzionale
(PROC. GUAD. P,

Valore:

0.00 - 10.00 O 0.01

Funzione:
Il guadagno proporzionale indica quante volte deve
essere modificata una variazione fra il punto di
regolazione e il segnale di retroazione.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Un controllo di rapida si ottiene con un guadagno
elevato; se il guadagno é troppo elevato, il processo
puo diventare instabile a causa della sovraelongazione.

441 Processo, tempo integrale PID
(PROC. GUAD. 1)

Valore:
0,01 -9999,99 sec. (OFF)

0 OFF

Funzione:
L’integratore fornisce un guadagno crescente in caso di
errore costante fra il punto di regolazione € il segnale di
retroazione. Tanto maggiore ¢ la differenza, quanto piu
rapidamente aumentera il guadagno. Il tempo integrale
e il tempo necessario all'integratore per raggiungere
un valore uguale al guadagno proporzionale.
Il guadagno & proporzionale alla velocita di
variazione del segnale d’errore.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).
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Descrizione:
Si ottiene un controllo di rapida se il tempo
integrale & breve. Tuttavia se questo tempo &
troppo breve, il processo pud diventare instabile
in caso di svoraelongazione.
Se il tempo integrale & lungo, si possono verificare
scostamenti rilevanti dal punto di regolazione voluto, in

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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quanto il regolatore di processo necessitera di troppo
tempo per la regolazione in caso di variazione.

442 Processo, tempo differenziale PID
(PROC. TEMPO D.)

Valore:

0.00 (OFF) - 10.00 sec. 0 0.00 sec.

Funzione:
Il differenziatore non reagisce a una variazione
costante. Fornisce un guadagno solo quando
la variazione avviene. La variazione avviene piu
rapidamente; maggiore sara il guadagno del
differenziale. Il guadagno & proporzionale alla velocita
di variazione del segnale d’errore.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Un controllo di rapida si ottiene con un tempo di
differenziale lungo; tuttavia se il tempo differenziale
e troppo lungo, il processo pud diventare instabile
in caso di sovraelongazione

443 Processo, limite di guadagno diff. PID

(PROC. GUAD. D.)

Valore:
5,0 - 50,0

0 5.0

Funzione:
E possibile impostare un limite per il guadagno del
differenziale. Il guadagno del differenziale aumentera
in caso di variazioni improwvise, ed & questo |l
motivo per cui pud essere positivo limitare questo
guadagno, ottenendo in tal modo un guadagno
del differenziale regolare in caso di variazioni lente
e un guadagno del differenziale costante in caso
di variazioni rapide del segnale d’errore.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Selezionare un limite per il guadagno del
differenziale come necessario.

444 Processo, tempo filtro passa-basso PID
(PROC FILTER TIME)

Valore:

0.01 - 10.00 0 0.01

Funzione:
Le ondulazioni sul segnale di retroazione sono smorzate
da un filtro passa-basso in modo da ridurre il loro
impatto sul controllo di processo. Cid pud essere
vantaggioso, p.e. in caso di forte variazione del segnale.
Usato insieme con Controllo di processo, anello
chiuso (parametro 100).

Descrizione:
Selezionare la costante di tempo desiderata (t). Se
ad esempio viene programmata una costante di
tempo (1) di 100 ms, la frequenza di interruzione
del filtro passa-basso sara di 1/0,1 = 10 RAD/sec.,
corrispondente a (10/2 x 1) = 1,6 Hz.
Il regolatore di processo regolera pertanto solo un
segnale di retroazione che varia con una frequenza
inferiore a 1,6 Hz. Se il segnale di retroazione
varia con una frequenza superiore a 1,6 Hz, il
regolatore di processo non reagira.

445 Avviamento lanciato

(RIAGGANCIO VEL.)

Valore:

O Disabilitato (DISABILITATO) [0]
Abilitato (ABILITATO) 1]
Funzione:

Questa funzione rende possibile la sincronizzazione
con un motore in rotazione, ovvero con un motore che
gira liberamente a causa di una caduta della rete.

Descrizione:
Selezionare Disabilitato se questa funzione non &
necessaria. Selezionare Abilitato se il convertitore
di frequenza deve essere in grado di ‘agganciare’
e controllare un motore in rotazione.

446 Modello di commutazione
(MODO COMMUTAZ.)

Valore:

60° AVM (60° AVM) [0]
0 SFAVM (SFAVM) 1]

Funzione:

Scegliere fra due diversi modelli di commutazione:
60 ° AVM e SFAVM.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Descrizione:
Selezionare60 ° AVM se € necessaria una frequenza
di commutazione fino a 14/10 kHz. La riduzione
di potenza della corrente di uscita nominale
lviTN viene effettuata a partire da una frequenza
di commutazione di 4,5 kHz.
Selezionare SFAVM se & necessaria una frequenza di
commutazione fino a 5/10 kHz. La riduzione di potenza
della corrente di uscita nominale v TN viene effettuata a
partire da una frequenza di commutazione di 3,0 kHz.

447 Coppia, retroazione velocita,
Compensazione coppia

(COPPIA-RV COMP.)

Valore:

-100 - 100% 0 0%

Funzione:
Questo parametro viene usato solo se Controllo di
coppia, reazione di velocita [5] & stata selezionata
nel parametro 100. La compensazione della
coppia viene usata in connessione con la taratura
del convertitore di frequenza VLT. Impostando
il parametro 447, Compensazione coppia , €
possibile tarare la coppia di uscita.
Vedere la sezione Impostazione dei parametri
per informazioni sulla regolazione della coppia e
sulla retroazione della velocita.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

448 Coppia, retroazione velocita
Rapporto di trasmissione con encoder
(COPPIA-RV RAPP.)

Valore:
0.001 - 100.000 o1

Funzione:
Questo parametro viene usato solo se Controllo
di coppia, reazione di velocita [5] & stata
selezionata nel parametro 100.
Se sull'albero degli ingranaggi e stato installato un
encoder, € necessario impostare un rapporto di
trasmissione, altrimenti il convertitore di frequenza VLT
non potra calcolare correttamente la frequenza di uscita.
Per un rapporto di trasmissione di 1:10 (riduzione
del numero di giri del motore), impostare il
valore parametrico 10.
Se I'encoder viene installato direttamente sull’albero
motore, impostare il rapporto di trasmissione 1,00.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

449 Coppia, retroazione velocita Perdita
di attrito

(COPPIA-RV PERD.)

Valore:
0,00 - 50,00% della coppia nominale del

motore 0 0,00%

Funzione:
Questo parametro viene usato solo se Controllo
di coppia, reazione di velocita [5] & stato
selezionato nel parametro 100.

Impostare la perdita di attrito come percentuale di
perdita fissa della coppia nominale. In funzionamento
motore, la perdita di attrito verra sommata alla
coppia, mentre in funzionamento rigenerativo

verra detratta dalla coppia.

Vedere la sezione Impostazione dei parametri

per informazioni sulla regolazione della coppia e
sulla retroazione della velocita.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

450 Tensione di rete durante guasto di rete

Valore:

180-240 V per apparecchio 200-240 V 0 180
342-500 V per apparecchio 380-500 V 0 342
495-600 V per apparecchio 550-600 V 0 495

Funzione:
Questo ¢ il punto in cui impostare il livello di tensione
in cui verra attivato il parametro 407 Guasto di rete
. Il'livello di tensione per I'attivazione delle funzioni
di guasto di rete deve essere inferiore a quello
della tensione di rete nominale di alimentazione
del VLT. In linea di massima, il parametro 450 pud
essere impostato ad un valore inferiore del 10% a
quello della tensione di rete nominale.
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Descrizione:
Impostare il livello di attivazione delle funzioni
di guasto di rete.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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NOTA!:
“: Se questo valore € stato impostato ad
e un livello eccessivo, & possibile attivare la
funzione di guasto di rete del parametro 407,
anche in presenza di tensione di rete.

453 Rapporto di trasmissione velocita
anello chiuso

(COMPEN. TIEM.M)

Valore:

0.01 - 100.00 g 1.00

Funzione:
Questo parametro € usato solo in caso di selezione
di Controllo di velocita, anello chiuso [1] nel
parametro 100 Configurazione.
Se la retroazione ¢ stata applicata all'albero a
ingranaggi, occorre impostare un rapporto di
trasmissione, altrimenti il convertitore di frequenza VLT
non sara in grado di rilevare la perdita encoder.
Per un rapporto di trasmissione di 1:10 (riduzione
del numero di giri del motore), impostare il
valore del parametro a 10.
Se I'encoder ¢ stato applicato direttamente sull'albero
motore, impostare il rapporto di trasmissione a 1,00.
Notare che il parametro influenza unicamente
la funzione di perdita encoder.

Descrizione:
Impostare il valore desiderato.

454 Compensazione tempi inattivita
(DEADTIME COMP.)

Valore:

Disabilitato (OFF) (0]
*Abilitato (ON) (1]
Funzione:

La compensazione dei tempi di inattivita dell'inverter
attivo, che & parte dell’algoritmo di comando

del VLT 5000 (VCC+), causa instabilita durante
l'arresto in caso di funzionamento con regolazione
ad anello chiuso. Questo parametro ha lo scopo

di disattivare la compensazione dei tempi di
inattivita per evitare instabilita.

Descrizione:
Selezionare Disabilitato [0] per disattivare la
compensazione dei tempi di inattivita.

Selezionare Abilitato [1] per attivare la compensazione
dei tempi di inattivita.

455 Controllo frequenza campo
(CONTR. FR. CAMPO)

Valore:

Disabilitato (0]
O Abilitato (1]

Funzione:

Questo parametro viene utilizzato se occorre rimuovere
dal display I'avviso 35 Fuori dal campo di frequenza

in Regolazione processo, anello chiuso. Questo
parametro non influisce sulla parola di stato estesa.

Descrizione:
Selezionare Abilitato [1]per abilitare la visualizzazione
sul display se si verifica I'avviso 35 Fuori dal campo di
frequenza. Selezionare Disabilitato [O] per disabilitare
la visualizzazione sul display se si verifica I'avviso
35 Fuori dal campo di frequenza.

457 Funzione guasto di fase
(FUNZ. PERDITA FASE)

Valore:

0 Scatto (SCATTO) Q]
Awviso (AVWVISO) (1]
Funzione:

Selezionare la funzione da attivare in caso di
sbilanciamento eccessivo dell'alimentazione di
rete o di mancanza di una fase.

Descrizione:
Su Scatto [0] il convertitore di frequenza VLT
arrestera il motore in pochi secondi (secondo
le dimensioni dell'unita).
Su Avviso [1], in caso di guasto di rete verra emesso
solo un awviso; tuttavia, in casi gravi ulteriori condizioni
estreme posSsSONO causare uno scatto.

NOTA!:
ll: Se ¢ stato selezionato Awiso , la durata dell'unita
q risultera ridotta se il guasto di rete persiste.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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NOTA!:
“: In caso di perdita di fase, le ventole di
e raffreddamento interne di alcuni tipi di unita
non possono essere alimentate. Per evitare il
surriscaldamento, & possibile collegare un alimentatore
esterno ai VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5075
- 5250 550 - 600 V e VLT 5075 - 5500 380 -
500 V, vedere Installazione elettrica .

483 Compensazione dinamica collegamento CC
(COMP. COLLEGAMENTO CC)

Valore:

Disabilitato [Q]
OAbilitato (1]

Funzione:

Il convertitore di frequenza dispone di una funzione
la quale garantisce che la tensione di uscita

sia priva di qualsiasi fluttuazione di tensione nel
collegamento CC, ad esempio una fluttuazione
rapida nella tensione dell'alimentazione di rete. |l
vantaggio é costituito da una coppia molto stabile
sull'albero motore (bassa ondulazione della coppia)
alle principali condizioni di rete.

Descrizione:
In alcuni casi, questa compensazione dinamica puo
provocare risonanze’ nel collegamento CC e deve
essere pertanto disattivata. | casi tipici sono quelli
in cui viene montato un riduttore di linea o un filtro
antiarmoniche passivo (ad esempio, i filtri AHFO05/010)
nell'alimentazione di rete del convertitore di frequenza
per sopprimere le armoniche. Pud verificarsi anche
sulle reti con basso rapporto di corto circuito.
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m Comunicazione seriale

500 Indirizzo
(BUS INDIRIZZO)

Valore:
1-126 O 1

Funzione:
Questo parametro consente di specificare I'indirizzo di
ogni convertitore di frequenza. Questa funzione viene
usata in connessione con un collegamento PLC/PC.

Descrizione:
| singoli convertitori di frequenza possono ricevere un
indirizzo compreso fra 1 e 126. L'indirizzo 0 viene usato
se un master (PLC o PC) vuole inviare un telegramma
contemporaneamente a tutti i convertitori di frequenza
collegati alla porta di comunicazione seriale. In questo
caso, il convertitore di frequenza non confermera il
ricevimento. Se il numero di unita collegate (convertitori
di frequenza + master) & superiore a 31, deve essere
installato un ripetitore. Il parametro 500 non puo essere
selezionato direttamente tramite comunicazione seriale.

501 Baud rate

(BAUDRATE)

Valore:

300 Baud (300 BAUD) 0]

600 Baud (600 BAUD) [1]

1200 Baud (1200 BAUD) 2]

2400 Baud (2400 BAUD) [3]

4800 Baud (4800 BAUD) [4]
09600 Baud (9600 BAUD) [5]

Funzione:
Questo parametro viene utilizzato per programmare
la velocita alla quale i dati devono essere trasmessi
mediante il collegamento seriale. Baud rate rappresenta
il numero di bit trasferiti in un secondo.

Descrizione:
La velocita di trasmissione del convertitore di
frequenza deve essere impostata a un valore
corrispondente alla velocita di trasmissione del
PLC/PC. Il parametro 501 non pud essere selezionato

502 Evoluzione libera
(RUOTA LIBERA)

503 Arresto rapido
(QUICK STOP)

504 Freno CC
(FRENO CC)

505 Avviamento
(START)

507 Selezione programmazione
(SELEZIONE PROGRAMMAZIONE)

508 Selezione velocita
(SELEZIONE VELOCITA)

Valore:

Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0]

Bus (DA SERIALE) 1]

Logica "And" (LOGICA AND) 2]
OLogica "Or" (LOGICA OR) [3]

Funzione:

| parametri 502-508 consentono di scegliere se
controllare il convertitore di frequenza mediante i
morsetti (ingresso digitale) e/o mediante il bus.

Descrizione:

Ingresso digitale [0], i comando in questione ¢é attivato
solo mediante un ingresso digitale.

Bus [1], ilcomando in questione & attivato solo mediante
un bit della parola di comando (comunicazione seriale).
Logica And [2], il comando in questione ¢ attivato solo
se viene trasmesso un segnale (segnale attivo = 1)
mediante una parola di comando e un ingresso digitale.

505-508 Bus Comando
Ingresso
digitale
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Logica Or [3], il comando in questione ¢ attivato se
viene dato un segnale (segnale attivo = 1) mediante
una parola di comando o un ingresso digitale.

mediante la porta seriale, RS 485. 505-508 Bus Comando
Il tempo di trasmissione dei dati vero e proprio, Ingresso
determinato dal baud rate impostato, rappresenta digitale
solo parte del tempo di comunicazione totale. 0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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NOTA!:
“: | parametri 502-504 sono relativi a funzioni
e di arresto; vedere gli esempi relativi al
parametro 502 (evoluzione libera) sottostanti.
Comando di arresto attivo "0".

Parametro 502 = Logica And

Ingresso Bus Comando
digitale
0 0 1 Evoluzione libera
0 1 0 Motore in funzione
1 0 0 Motore in funzione
1 1 oV
Parametro 502 = Logica Or
Ingresso Bus Comando
digitale
0 0 1 Evoluzione libera
0 1 1 Evoluzione libera
1 0 1 Evoluzione libera
1 1 0 Motore in funzione

506 Inversione

(INVERSIONE)

Valore:

Olngresso digitale (DA MORSETTIERA) [0]
Bus (DA SERIALE) 1]
Logica "And" (LOGICA AND) 2]
Logica "Or" (LOGICA OR) [3]
Funzione:

Vedere la descrizione al parametro 502.

Descrizione:
Vedere la descrizione al parametro 502.

509 Bus jog 1
(BUS JOG 1 FREQ.)

Valore:

0.0 - parametro 202 0 10.0 Hz

Funzione:
Con questo parametro viene impostata una
velocita fissa (jog) che viene attivata mediante la
porta di comunicazione seriale.
Questa funzione e uguale a quella del parametro 213.

Descrizione:
La frequenza jog fijoa pud essere selezionata
nell'intervallo compreso fra fuin (parametro 201)
e fmax (parametro 202).

510 Bus jog 2
(BUS JOG 2 FREQ.)

Valore:

0.0 - parametro 202 0 10.0 Hz

Funzione:
Con questo parametro viene impostata una
velocita fissa (jog) che viene attivata mediante la
porta di comunicazione seriale.
Questa funzione e uguale a quella del parametro 213.

Descrizione:
La frequenza jog fjog pud essere selezionata
nell'intervallo compreso fra fuin (parametro 201)
e fuax (parametro 202).

512 Profilo telegramma

(TELEGRAMMA TIPO)

Valore:

Profilo fieldbus (FIELDBUS PROFILE) [0]
OFC Drive (FC DRIVE) 1]

Funzione:

E possibile selezionare due profili con
caratteristiche diverse.

Descrizione:
Selezionare la parola di comando desiderata.
Per ulteriori informazioni sulle parole di comando,
vedere Comunicazione seriale nella Guida alla
progettazione. Per ulteriori dettagli, vedere anche
i manuali specifici del fieldbus.

513 Bus timeout =
(BUS TIMEOUT (3)) §
Valore: E
1-99s 0O1s g8
(@)

; S
Funzione: o

Questo parametro imposta il tempo massimo previsto
che deve trascorrere fra il ricevimento di due telegrammi
consecutivi. Se questo tempo viene superato, si
presume che la comunicazione seriale si sia arrestata;
I'azione che si puo intraprendere in seguito a questo
evento € riportata nel parametro 514.

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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514 Funzione intervallo tempo bus
(BUS TIMEOUT FUNZ)

Valore:

Disabilitato (OFF)

Uscita congelata (CONGELATO)

Arresto (STOP)

Marcia jog (JOG)

Velocita massima (VELOCITA MASSIMA)
Arresto e scatto (STOP CON ALLARME)

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare la
reazione desiderata del convertitore di frequenza
quando viene superato il tempo impostato per il
timeout del bus (parametro 513).
Se le selezioni da [1] a [5] sono attive, i rele
1 e 4 saranno disattivati.

Se si verificano contemporaneamente piu timeout, il

convertitore di frequenza assegnera le seguenti priorita:

1. Parametro 318 Funzione dopo il timeout

2. Parametro 346 Funzione dopo perdita encoder

3. Parametro 514 Funzione intervallo tempo bus

Descrizione:

La frequenza di uscita del convertitore di frequenza puo:

essere congelata al valore attuale, andare all’arresto,
andare alla frequenza jog (parametro 213), andare
alla frequenza di uscita max (parametro 202) oppure

arrestarsi e attivare il disinserimento (scatto VLT).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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N. Descrizione Testo Unita Intervallo
parametro visualizzato di
aggiorna-
mento

515 Riferimento % (RIFERIMENTO) % 80 ms

516 Unita di visualizzazione  (RIF. [UNITA]) Hz, Nm o giri/m 80 ms

517 Retroazione (FEEDBACK) Da selezionare 80 ms

mediante il par.
416

518 Frequenza (FREQUENZA) Hz 80 ms

519 Frequenza x fattore di (FREQ. x K-SCALA) - 80 ms
scala

520 Corrente (CORRENTE MOTORE) Amp x 100 80 ms

521 Coppia (COPPIA) % 80 ms

522 Potenza, kW (POTENZA (KW)) kW 80 ms

523 Potenza, HP (POTENZA (HP)) HP (US) 80 ms

524 Tensione motore (TENSIONE MOTORE) )Y 80 ms

525 Tensione collegamento  (TENSIONE CC) V 80 ms
CC

526 Temperatura motore (TERMICA MOTORE) % 80 ms

527 Temperatura VLT (TERMICA VLT) % 80 ms

528 Ingresso digitale (INGR. DIGITALI) Codice binario 2 ms

529 Morsetto 53, ingresso (INGR. ANALOG 53) V 20 ms
analogico

530 Morsetto 54, ingresso (INGR. ANALOG 54) V 20 ms
analogico

531 Morsetto 60, ingresso (INGR. ANALOG 60) mA 20 ms
analogico

532 Riferimento impulsi (RIF. IMPULSI) Hz 20 ms

533 Riferimento esterno % (EXT. RIFERIMENTO) 20 ms

534 Parola di stato bus (STATUS WORD [HEX]) Codice Hex 20 ms

535 Energia freno/2 min. (ENERGIA FRENO/2 MIN) kW

536 Energia freno/sec. (ENERGIA FRENO/S) kW

537 Temperatura dissipatore  (TEMP.DISSIPATORE) °C 1,2 sec.

538 Parola di allarme (ALLARME WORD [HEX]) Codice Hex 20 ms

539 Parola di comando VLT~ (CONTROL WORD [HEX]) Codice Hex 2ms

540 Parola di avviso 1 (AWISO WORD 1) Codice Hex 20 ms

541 Parola di stato per (EXT. STATUS WORD) Codice Hex 20 ms
esteso, Hex

557 Motore giri/min. (MOTORE GIRI/MIN.) Giri/min 80 ms

558 Motore giri/min x scala  (RPM x K-SCALE) - 80 ms

Funzione:

Questi parametri possono essere visualizzati mediante
la porta di comunicazione seriale e il display in modo

Display; vedere anche i parametri 009 - 012.

Descrizione:

Riferimento %,
Il valore mostrato corrisponde al riferimento totale

parametro 515:

(somma di rif. digitali / analogici / preimpostati /

bus / bloccati / catch-up e slow-down).

Unita di visualizzazione, parametro 516:
Fornisce il valore aggiornato dei morsetti
17/29/53/54/60 nell'unita derivante dalla
configurazione scelta nel parametro 100 (Hz, Nm
0 giri/min) o nel parametro 416. Se necessario,
vedere anche i parametri 205 e 416.

Retroazione, parametro 517:

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Indica il valore dei morsetti 33/53/60 nell’'unita di

misura/scala selezionata nei parametri 414, 415 e 416.

Frequenza, parametro 518:
Il valore visualizzato corrisponde alla frequenza motore
effettiva fim (senza smorzamento di risonanza).

Frequenza x fattore di scala, parametro 519:
Il valore visualizzato corrisponde alla frequenza
motore effettiva fu (senza smorzamento di
risonanza) moltiplicata per il fattore di scala
impostato nel parametro 008.

Corrente motore, parametro 520:

Il valore mostrato corrisponde alla corrente motore
misurata come valore medio Irms.

Il valore viene filtrato, vale a dire che possono passare
circa 1,3 secondi dalla variazione di un valore in

ingresso alla visualizzazione sul display di questo valore.

Coppia, parametro 521:

Il valore mostrato € la coppia, con segno, fornita
allalbero motore. |l valore viene dato come
percentuale della coppia nominale.

Non esiste concordanza totale tra la corrente motore
e la coppia. Alcuni motori forniscono una coppia
superiore. Di conseguenza, il valore minimo e il
valore massimo dipenderanno dalla corrente max
del motore e dal motore usato.

Il valore viene filtrato, vale a dire che possono passare
circa 1,3 secondi dalla variazione di un valore in

ingresso alla visualizzazione sul display di questo valore.

NOTA!:
“: Se l'impostazione dei parametri del motore
i non e adatta al motore utilizzato, i valori di
visualizzazione saranno imprecisi e possono
diventare negativi, anche se il motore non ¢ in
funzione o se la coppia € positiva.

Potenza (kW), parametro 522:

Il valore mostrato viene calcolato sulla base della
tensione e della corrente effettive del motore.

Il valore viene filtrato, vale a dire che possono passare
circa 1,3 secondi dalla variazione di un valore in

ingresso alla visualizzazione sul display di questo valore.

Potenza (HP), parametro 523:

Il valore mostrato viene calcolato sulla base della
tensione e della corrente effettive del motore.

Il valore viene indicato sotto forma di HP americani.

Il valore viene filtrato, vale a dire che possono passare
circa 1,3 secondi dalla variazione di un valore in

ingresso alla visualizzazione sul display di questo valore.

Tensione motore, parametro 524:

Il valore mostrato & un valore calcolato usato
per controllate il motore.

Tensione collegamento CC, parametro 525:

Il valore mostrato € un valore misurato.

Il valore viene filtrato, vale a dire che possono passare
circa 1,3 secondi dalla variazione di un valore in
ingresso alla visualizzazione sul display di questo valore.

Temperatura motore, parametro 526:

Temperatura VLT, parametro 527:
Vengono visualizzati solo numeri interi.

Ingresso digitale, parametro 528:

Il valore mostrato indica lo stato dei segnali degli 8
morsetti digitali (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 e 33).

Il valore visualizzato & binario; la cifra al’estrema
sinistra indica lo stato del morsetto 16, mentre quella
all’estrema destra indica lo stato del morsetto 33.

Morsetto 53, ingresso analogico, parametro 529:
Il valore mostrato indica il valore del segnale

sul morsetto 53.

| fattori di scala impostati nei parametri 309 € 310
non ne influenzano la visualizzazione. | valori min e
max sono determinati dallo scarto e dalla regolazione
del guadagno del convertitore AD.

Morsetto 54, ingresso analogico, parametro 530:
Il valore mostrato indica il valore del segnale

sul morsetto 54.

| fattori di scala impostati nei parametri 312 e 313
non ne influenzano la visualizzazione. | valori min e
max sono determinati dallo scarto e dalla regolazione
del guadagno del convertitore AD.

Morsetto 60, ingresso analogico, parametro 531.:
Il valore mostrato indica il valore del segnale

sul morsetto 60.

| fattori di scala impostati nei parametri 315 e 316
non ne influenzano la visualizzazione. | valori min e
max sono determinati dallo scarto e dalla regolazione
del guadagno del convertitore AD.

Riferimento impulsi, parametro 532:
Il valore mostrato indica qualsiasi riferimento a impulsi
in Hz collegato a uno degli ingressi digitali.

Riferimento esterno %, parametro 533:
Il valore indica, in percentuale, la somma dei riferimenti
esterni (somma di rif. analogici/bus/impulsi).

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Parola di stato bus, parametro 534:

Indica la parola di stato trasmessa mediante la porta di
comunicazione seriale in codice Hex dal convertitore di
frequenza. Vedere la Guida alla progettazione.

Energia freno/2min., parametro 535:

Indica la potenza di frenata trasmessa ad una resistenza
freno esterna. La potenza media viene calcolata su una
base costante nel corso degli ultimi 120 second.i.

Energia freno/s, parametro 536:
Indica la potenza di frenata trasmessa ad una
resistenza freno esterna, come valore istantaneo.

Temperatura dissipatore, parametro 537:

Indica la temperatura del dissipatore del convertitore
di frequenza. Il limite di disinserimento & 90 + 5°C,
mentre l'unita si riattiva a 60 = 5°C.

Parola di allarme, parametro 538:

Indica in formato Hex la presenza di un allarme sul
convertitore di frequenza. Per ulteriori informazioni,
vedere le sezioni Parola di avviso 1, Parola di
stato per esteso e Parola di allarme.

Parola di comando VLT, parametro 539:

Indica la parola di comando inviata tramite la
porta di comunicazione seriale in codice Hex al
convertitore di frequenza. Per ulteriori informazioni,
vedere la Guida alla progettazione.

Parola di avviso 1, parametro 540:

Indica in formato Hex la presenza di un avviso sul
convertitore di frequenza. Per ulteriori informazioni,
vedere le sezioni Parola di awviso 1, Parola di
stato per esteso e Parola di allarme.

Parola di stato per esteso [Hex], parametro 541;
Indica in formato Hex la presenza di un avviso
sul convertitore di frequenza.

Per ulteriori informazioni, vedere le sezioni Parola di
awviso 1, Parola di stato per esteso e Parola di allarme.

Motore giri/min., parametro 557:

Il valore visualizzato corrisponde al regime attuale
del motore. In Regolazione processo, anello
aperto o anello chiuso, il regime del motore viene
stimato. Nella modalita di regolazione velocita,
anello chiuso, il valore viene misurato.

Motore giri/min. x scala, parametro 558:

Il valore visualizzato corrisponde all’attuale regime
del motore moltiplicato per un fattore (scala)
definito nel parametro 008.

m Procedura LCP per I'immissione di testo

Dopo aver selezionato Testo visualizzato nei parametri
009 e 010, scegliere il parametro relativo alla riga del
display (553 0 554) e premere il tasto CHANGE DATA.
Immettere il testo direttamente nella riga selezionata
utilizzando i tasti freccia UP, DN, LEFT, RIGHT
dell'LCP. | tasti freccia UP e DN consentono di scorrere
I'elenco di caratteri disponibili. | tasti freccia Left e Right
consentono di spostare il cursore lungo la riga di testo.

Per bloccare il testo, premere il tasto OK una
volta completata la riga di testo. Il tasto CANCEL
consente di cancellare il testo.

| caratteri disponibili sono:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ
AOAAOUEIUe./-()01234567 89 'spazio’

";spazio' € il valore predefinito dei parametri 553
e 554. Per cancellare un carattere immesso,
sostituirlo con 'spazio’.

553 Riga 1 del display
(ARRAY RIGA 1 DISPLAY)

Valore:
Max. 20 caratteri

POOOKIXXXAKHXXKN]

Funzione:
E possibile scrivere un testo lungo fino a 20 caratteri
che verra visualizzato alla riga 1 del display, purché sia
stato selezionato Testo display LCP [27] nel parametro
070 Riga 1.1 del display. Esempio di testo visualizzato:

CLEAMIMG SYSTEM MO.Z

ULT MO8

175ZA792.10

AUTO REMOTE RUHWMIHNG

Descrizione:
Il testo richiesto pud essere immesso mediante
comunicazione seriale o attraverso i tasti
freccia del’LCP.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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554 Riga 2 del display
(ARRAY RIGA 2 DISPLAY)
Valore:

Max. 8 caratteri POXKXXXX]

Funzione:
E possibile scrivere un testo lungo fino a 8 caratteri
che verra visualizzato alla riga 2 del display, purché
sia stato selezionato Testo display LCP [29] nel
parametro 009 Riga 2 del display.

Descrizione:
Il testo richiesto pud essere immesso mediante
comunicazione seriale o attraverso i tasti
freccia dell'LCP.

580-582 Parametri definiti

(PARAM. DEFINITI)

Valore:
Di sola lettura

Funzione:
| tre parametri contengono un elenco di tutti i parametri
definiti nel convertitore di frequenza VLT. Ciascun
parametro contiene fino a 116 elementi (numeri dei
parametri). Il numero dei parametri in uso (580,
581, 582) dipende dalla rispettiva configurazione del
convertitore di frequenza VLT. Quando per un numero
di parametro si utilizza O, 'elenco termina.

Descrizione:

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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m Funzioni di ser vizio

PN. parametro Descrizione DTesto visualizzato Rintervallo
Dati di funzionamento
600 Ore di funzionamento (ORE ACCENSIONE) Ore 0 - 130,000.0
601 Ore di esercizio (ORE ESERCIZIO) Ore 0 - 130,000.0
602 Contatore kWh (CONTATORE kWh) kWh 0 - 9999
603 Numero di accensioni (NO. ACCENSIONI) N. 0 - 9999
604 Numero di (NO. SOVRATEMP) N. 0 - 9999
surriscaldamenti
605 Numero di sovratensioni  (NO. SOVRBATENS.) N. 0 - 9999
Funzione: Indica il consumo energetico della rete espresso
Questi parametri possono essere letti mediante la in KWh come valore medio in un’ora. Reset
porta di comunicazione seriale o il display. contatore: Parametro 618.
Descrizione: Numero di accensioni, parametro 603:
Ore di accensione, parametro 600: Indica il numero di accensioni della tensione di
Indica il numero di ore di funzionamento del alimentazione al convertitore di frequenza.

convertitore di frequenza.
Il valore viene aggiornato nel convertitore di frequenza
ogni ora e salvato quando I'apparecchio viene spento.

Numero di surriscaldamenti, parametro 604:
Indica il numero di allarmi di sovratemperatura
del convertitore di frequenza.

Ore di esercizio, parametro 601:

Indica il numero di ore di funzionamento del convertitore
di frequenza a partire dal ripristino nel parametro 619.

Il valore viene aggiornato nel convertitore di frequenza
ogni ora e salvato quando I'apparecchio viene spento.

Numero di sovratensioni, parametro 605:
Indica il numero di sovratensioni del convertitore
di frequenza.

Contatore kWh, parametro 602:

PN. parametro Descrizione DTesto visualizzato UUnita Rintervallo
Log dati
606 Ingressi digitali (LOG INGR.DIGIT.) Decimale 0-255
607 Parola di controllo (LOG PAROLA DI Decimale 0 - 65535
CONTROLLO)
608 Parola di stato (LOG STATUSWORD) Decimale 0 - 65535
609 Riferimento (LOG RIFERIMENTO) % 0-100 o
610 Retroazione (LOG Par. 416 999,999.99 - S
RETROAZIONE) 999,999.99 N
611 Frequenza di uscita (LOG FREQ.MO- Hz 0.0 - 999.9 E
TORE) IS
612 Tensione di uscita (LOG TENS.MO- Volt 50 - 1000 =
TORE) a
613 Corrente di uscita (LOG CORR.MO- Amp 0.0 - 999.9
TORE)
614 Tensione collegamento (LOG TENSIONE CC) Volt 0.0 - 999.9
CC
Funzione: risulta utile per eseguire ad esempio un intervento
Mediante questi parametri & possibile visualizzare di manutenzione dopo uno scatto.
fino a 20 registrazioni di dati, in cui [1] € il registro Questi parametri possono essere visualizzati mediante
pit recente e [20] il meno recente. | registri dati la porta di comunicazione seriale o il display.

vengono registrati ogni 160 ms non appena viene
inviato un segnale di avwiamento. Se viene inviato un
segnale di arresto, verranno salvati gli ultimi 20 registri
di dati e i valori saranno disponibili sul display. Cio

Descrizione:
Il numero di registro dati & indicato in parentesi
quadre: [1]. | registri dati sono congelati in caso di

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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scatto e resettati quando il convertitore di frequenza
viene successivamente ripristinato.

La registrazione dati & attiva quando il motore

e in funzione.

Sbloccare un registro dati in caso di scatto e
resettarlo al ripristino del convertitore di frequenza. La
registrazione dati € attiva quando il motore & in funzione.

Ingressi digitali, parametro 606:

Il valore degli ingressi digitali viene indicato in cifre
decimali entro l'intervallo 0-255.

Il numero di registro dati & indicato in

parentesi quadre: [1]

EIFERIMENTO EST., =

Ba.HE T

686 REGISTRO: ING.
DIGITALE (@] 4@

Parola di controllo, parametro 607:
Il 'valore della parola di controllo viene indicato in
cifre decimali entro I'intervallo 0-65535.

Parola di stato, parametro 608:
Il valore della parola di stato del bus viene indicato
in cifre decimali entro I'intervallo 0-65535.

Riferimento, parametro 609:
Il valore di riferimento viene indicato come
percentuale nell'intervallo 0 - 100%.

Retroazione, parametro 610:
Il valore & indicato come retroazione parametrizzata.

Frequenza di uscita, parametro 611:
Il valore della frequenza del motore ¢ indicato come
frequenza nell'intervallo 0,0 - 999,9 Hz.

Tensione di uscita, parametro 612:
Il valore della tensione del motore € indicato in
Volt nel l'intervallo 50 - 1000 V.

Corrente di uscita, parametro 613:
Il 'valore della corrente del motore ¢ indicato in
Amp nellintervallo 0,0 - 999,9 A.

Tensione collegamento CC, parametro 614:
Il valore della tensione collegamento CC ¢ indicato
in Volt nellintervallo 0,0 - 999,9 V.

615 Log guasti: codice errore
(LOG VAL. CODICIGUASTI)

Valore:

[Indice 1 - 10] Codice guasto 0 - 44

Funzione:
Questo parametro consente di vedere il motivo
per cui si verifica uno scatto.
Sono memorizzati gli ultimi 10 guasti (0-10)
verificatisi in ordine di tempo.
Il numero di log inferiore (1) contiene il valore
dato piu recente; il numero di log superiore (10)
contiene il valore dato meno recente.

Descrizione:
Fornito come codice numerico, in cui il numero dello
scatto si riferisce ad un codice di allarme che puo
essere ricavato dalla tabella a pagina 143.
Il log guasti viene resettato dopo l'inizializzazione
manuale.

616 Log guasti: Tempo
(LOG VAL. FILTRO)

Valore:
[Indice 1 - 10]

Funzione:
Questo parametro consente di vedere il numero
totale delle ore di funzionamento prima del verificarsi
dello scatto. Sono memorizzati gli ultimi 10 guasti
(0-10) verificatisi in ordine di tempo.
[l numero di registro piu basso [1] contiene il valore
dati piu recente, il numero di registro piu alto [10]
contiene il valore dati meno recente.

Descrizione:
Visualizzazione opzionale.
Campo di visualizzazione: 0.0 - 9999.9.
Il log guasti viene resettato dopo l'inizializzazione
manuale.

617 Log guasti: Valore
(LOG VAL. GUASTO)

Valore:
[Indice 1 - 10]

Funzione:
Questo parametro consente di vedere a quale valore
corrente o tensione si & verificato uno scatto.

Descrizione:
Visualizzazione di un solo valore.

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Campo di visualizzazione: 0.0 - 999.9.
Il log guasti viene resettato dopo l'inizializzazione
manuale.

618 Ripristino del contatore kWh
(RESET CONTA KWH)

Valore:

Nessun ripristino (NESSUNA OPERAZIONE) [0]
Ripristino (RESET CONTATORE) 1]
Funzione:

Azzeramento del contatore kWh (parametro 602).

Descrizione:
Se ¢ stato selezionato Ripristino [1] ed € stato premuto
il tasto [OK], il contatore kWh del convertitore di
frequenza viene ripristinato. Questo parametro non pud
essere selezionato mediante la porta seriale, RS 485.

NOTA!:
|: Se ¢ stato premuto il tasto [OK], & stato
q automaticamente eseguito I'azzeramento.

619 Ripristino contatore ore di esercizio
(RESET ORE ESERC.)

Valore:

Nessun ripristino (NESSUNA OPERAZIONE) [0]
Ripristino (RESET CONTATORE) [1]
Funzione:

Azzeramento del contatore delle ore di esercizio
(parametro 601).

Descrizione:
Se ¢ stato selezionato Ripristino [1] ed & stato
premuto il tasto [OK], il contatore delle ore di esercizio
del convertitore di frequenza viene ripristinato.
Questo parametro non puo essere selezionato
mediante la porta seriale, RS 485.

NOTA!:
": Se & stato premuto il tasto [OK], & stato
e automaticamente eseguito I'azzeramento.

620 Modo di funzionamento
(MODO FUNZION.)

Valore:

OFunzionamento normale (FUNZ. NORMALE) [O]
Funzionamento con inverter disattivato
(SOLO CONTROLLO) 1]

Test scheda di comando

(TEST SCHEDA DI COMANDO) 2]
Inizializzazione (INIZIALIZZAZIONE) [3]
Funzione:

Oltre alla funzione normale, questo parametro puo
essere utilizzato per due diversi test.

Inoltre, tutti i parametri (tranne i parametri 603-605)
possono essere inizializzati.

NOTA!:

Questa funzione non sara attivata finché la rete
di alimentazione al convertitore di frequenza
non sara disinserita € nuovamente inserita.

Descrizione:

Funzionamento normale [0] viene selezionato

per il funzionamento normale con il motore
nell’applicazione selezionata.

Funzionamento con inverter disattivato [1] viene
selezionato se si desidera controllare l'influenza
del segnale di comando sulla scheda di comando
e sulle relative funzioni, senza I'azionamento del
motore da parte dell'inverter.

Test scheda di comando [2] viene selezionato

se si intende eseguire il controllo degli ingressi
analogici e digitali, nonché delle uscite analogiche
e digitali, delle uscite a relé e della tensione di
controllo +10 V. Per questo test € necessario un
connettore con collegamenti interni.

Per il test della scheda di comando usare
la seguente procedura:

1.
2.

&

N

Selezionare Test scheda di comando.
Disinserire I'alimentazione di rete e attendere
che si spenga la luce nel display.

Inserire il connettore di prova (vedere sotto).
Collegare la rete.

Il convertitore di frequenza attende che venga
premuto il tasto [OK] (in assenza diun LCP, impostare
su Funzionamento normale se il convertitore di
frequenza viene avviato come di consueto).
Effettuare i vari test.

Premere il tasto [OK].

Impostare il parametro 620 automaticamente
su Funzionamento normale.

®
c
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Se un test ha risultato negativo, il convertitore
di frequenza riprendera il test. Sostituire la
scheda di comando.

Connettori di prova:

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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Inizializzazione [3] viene selezionata se si desidera
I'mpostazione di fabbrica dell’'unita senza il ripristino
dei parametri 500, 501 + 600-605 + 615-617.

NOTA!:
“: Il motore deve essere arrestato prima di
eseguire l'inizializzazione.

Procedura di inizializzazione:

1. Selezionare Inizializzazione

2. Premere il tasto [OK].

3. Disinserire I'alimentazione di rete e attendere
che si spenga la luce nel display.

4. Collegare la rete.

L'inizializzazione manuale pud essere eseguita
tenendo premuti tre tasti contemporaneamente mentre
viene collegata la tensione di rete. L'inizializzazione
manuale riporta tutti i parametri allimpostazione di
fabbrica, ad eccezione di 600-605. La procedura

di inizializzazione manuale € la seguente:

1. Scollegare la tensione di rete e attendere che
si spenga la spia sul display.

2. Tenere premuti i tasti [DISPLAY/STA-
TUS]+[MENU]+[OK] collegando contempo-
raneamente I'alimentazione di rete. |l display
mostrera MANUAL INITIALIZE (INIZIALIZ-
ZAZIONE MANUALE).

3. Quando il display visualizza UNIT READY (PRONTO),
il convertitore di frequenza ¢ stato inizializzato.

N. parametro Descrizione Testo visualizzato
Targa dati
621 Tipo di VLT (VLT MODELLO)
622 Sezione potenza (SEZIONE POTENZA)
623 Numero d’ordine del VLT (VLT CODICE)
624 Versione software n. (VERSIONE SW)
625 N. identificazione LCP (VERSIONE LCP)
626 N. identificazione database (CODICE MQOT. DB)
627 N. identificazione elemento di potenza (CODICE SEZ. POT))
628 Tipo di opzione applicazione (OPZIONE APPR)
629 N. d’ordine opzione applicazione (CODICE OPZIONE 1)
630 Tipo di opzione di comunicazione (OPZIONE COM.)
631 N. d’ordine opzione di comunicazione (CODICE OPZIONE 2)
Funzione:

| dati chiave dell'unita possono essere visualizzati
mediante il display o la porta di comunicazione seriale.

Descrizione:
Tipo di VLT, parametro 621:
Tipo di VLT indica le dimensioni dell'unita e
le funzioni base previste.
Per esempio: VLT 5008 380-500 V.

Sezione di potenza, parametro 622:
Indica I'elemento di potenza utilizzato.
Per esempio: esteso con freno.

N. d’ordine del VLT, parametro 623:
Il numero d'ordine si riferisce al tipo di VLT in questione.
Per esempio: 175Z0072.

Versione software n., parametro 624:
La versione software indica il numero di versione.
Per esempio: V 3.10.

N. identificazione LCP, parametro 625:

| dati chiave dell'unita possono essere visualizzati
mediante il display o la porta di comunicazione seriale.
Per esempio: ID 1.42 2 kB.

N. identificazione database, parametro 626:

| dati chiave dell'unita possono essere visualizzati
mediante il display o la porta di comunicazione seriale.
Per esempio: ID 1.14.

N. identificazione elemento di potenza,
parametro 627:

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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| dati chiave dell'unita possono essere visualizzati
mediante il display o la porta di comunicazione seriale.
Per esempio: ID 1.15.

VLT® Serie 5000

Tipo di opzione applicazione, parametro 628:
Fornisce il tipo di applicazioni adatte al convertitore
di frequenza VLT.

N. d’ordine opzione applicazione, parametro 629:
Fornisce il numero d’ordine dell’opzione applicazione.

Tipo di opzione di comunicazione, parametro 630:
Fornisce il tipo di opzioni di comunicazione adatte
al convertitore di frequenza VLT

N. d’ordine opzione di comunicazione,
parametro 631:
Fornisce il numero d'ordine dellopzione di
comunicazione.

®
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] = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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NOTA!:
': | parametri 700-711 per la scheda rele sono
e attivati solo se nel VLT 5000 ¢ installata
una scheda relé opzionale.

700 Rele 6, funzione
(RELE 6 FUNZ.)
703 Rele 7, funzione
(RELE 7FUNZ.)
Relé 8, funzione
(RELE 8 FUNZ.)
709 Rele 9, funzione
(RELE 9 FUNZ.)
Funzione:
Questa uscita attiva un rele. Le uscite a relé 6/7/8/9
pPOSSONO essere usate per mostrare stato e avvertenze.
Il rele & attivato se sono state soddisfatte le condizioni
relative valori dati corrispondenti.
L'attivazione/disattivazione pud essere programmata
nei parametri 701/704/707/710 Rele 6/7/8/9, Ritardo
attivazione e nei parametri 702/705/706/711 Relé
6/7/8/9, Ritardo disattivazione.

706

Descrizione:
Per la descrizione e le connessioni, vedere

701 Relé 6, Ritardo attivazione
(RELE 6 RIT. ON)

704 Rele 7, Ritardo attivazione
(RELE 7 RIT. ON)

707 Rele 8, Ritardo attivazione
(RELE 8 RIT. ON)

710 Relé 9, Ritardo attivazione
(RELE 9 RIT. ON)

Valore:
0 - 600 s.
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Funzione:
Questo parametro consente di ritardare il tempo di
attivazione dei releé 6/7/8/9 (morsetti 1-2).

Descrizione:
Immettere il valore richiesto.

O

702 Rele 6, Ritardo disattivazione

(RELE 8 RIT))

Valore:
0 - 600 s

0 0s

Funzione:
Questo parametro consente di ritardare il tempo di
attivazione dei rele 6/7/8/9 (morsetti 1-2).

Descrizione:
Immettere il valore richiesto.

m Installazione elettricadella scheda relé
| rele sono collegati come mostrato sotto.

Rele 6-9:
A-B chiusura , A-C apertura
Max 240 V CA, 2 Amp.

Rele 06

;
1

Rele 07

N

%

@ @ @ @ @ @

6A 68 6C 7A 78 7C

0 0 0 0 g 0
Relé 08 Relé 09

@ @ @ @ @ @

8A 88 8C 9A 98 9C

= = = = g =

175HA442.11

Per ottenere un doppio isolamento, inserire la pellicola
in plastica come mostrato nel disegno sottostante.

= Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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morsetto n. Rele Rele 07 Relé 08 Relé
06

parametro
Valore:
Disabilitato (NESSUNA OPERAZIONE) [0] Q] [0] Q]
Comando pronto (CONTROLLO PRONTO) 1] 1] [1] 1]
Segnale pronto (PRONTO) 210 2] 2] 2]
Pronto - controllo remoto (VLT PRONTO/CTRL REM.) [3] [3] [3] [3]
Abilitato, nessun awviso (ABIL./NO AWISO) [4] [4] [4] [4]
Marcia (VLT MARCIA) 5] (5] [5] 8]
Marcia, nessun awiso (IN MARCIA/NO AWISO) [6] [6] 6] [6]
Marcia entro il campo, nessun awviso (MARCIA IN RANGE) [7] 7 (7] [7]
Marcia al valore di riferimento, nessun avviso (MARCIA/RIF. RAGG.) [8] [8] [8] [8]
Guasto (ALLARME) 9] 9 [9] o1 0
Allarme o awiso (ALLARME O AWISO) [10] [10] [10] [10]
Limite di coppia (LIMITE COPPIA) [11] [11] [11] [11]
Fuori dall'intervallo di corrente (FUORI CAMPO CORR.) [12] [12] [12] [12]
Sopra | bassa (SOPRA CORRENTE BASSA) [13] [13] [13] [13]
Sotto | alta (SOTTO CORRENTE ALTA) [14] [14] [14] [14]
Fuori dall'intervallo di frequenza (FUORI CAMPO FREQ.) [15] [15] [15] [15]
Sopra F bassa (SOPRA FREQ. BASSA) [16] [16] [16] [16]
Sotto F alta (SOTTO FREQ. ALTA) [17] [17] 17 [17]
Fuori dall'intervallo di retroazione (FUORI CAMPO RETROAZ.) 18] 18] [18] [18]
Sopra retroazione bassa (SOPRA RETROAZ. BASSA) [19] [19] [19] [19]
Sotto retroazione alta (SOTTO RETROAZ. ALTA) [20] [20] [20] [20]
Awiso termico (TERMICA AWISO) [21] [21] [21] [21]
Pronto - nessun awiso termico (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [22] [22]
Pronto - controllo remoto - nessun awviso termico (REM RD & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
Pronto - tensione di rete nell'intervallo (PRONTO TENSIONE OK) [24] [24] [24] [24]
Inversione (INVERSIONE) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (SERIALE OK) [26] [26] [26] [26]
Limite di coppia e stop (COPPIA LIMITE & STOP) [27] [27] [27] [27]
Freno, nessun awiso (FRENO OK) [28] [28] [28] (28]
Freno pronto, nessun guasto (FRENO PRONTO) [29] [29] [29] [29]
Guasto freno (GUASTO FRENO (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Rele 123 (RELE 123) [31] [31] [31] [31]
Comando freno meccanico (FRENO MECCANICO) [32] [32] [32] [32]
Bit parola di controllo 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Controllo del freno meccanico esteso (EXT. MECH BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Interblocco di sicurezza (INTERBLOCCO SICUREZZA) [35] [35] [35] [35]
Rete ON (RETE) [50] [50] [50] O [50]
Motore in funzione (MARCIA MOTOR) [51] B0 [B1] [51]

Funzione: ) .
Funzionamento motore [51] ha la stessa funzione

Descrizione: logica di Comando freno meccanico [32].
Vedere la descrizione del parametro 319.

Rete ON [50] ha la stessa funzione logica
di Funzionamento [5].

[J = Impostazione di fabbrica. () = testo del display [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale.
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m Risoluzione dei problemi

Sintomo Procedura
1. Il motore funziona in modo Se il motore funziona in modo irregolare ma non viene riportato
irregolare alcun guasto, € possibile che il convertitore di frequenza sia stato

impostato in modo errato.

Regolare le impostazioni del motore.

Se il motore non funziona ancora in modo regolare, contattare il
Servizio Assistenza Danfoss.

2. Il motore non funziona Controllare se il display €& illuminato.
Se il display ¢ illuminato, verificare se sono visualizzati messaggi di
guasto. In caso affermativo, consultare la sezione relativa agli avvisi;
in caso negativo passare al sintomo 5.
Se il display non ¢ illuminato, controllare se il &€ collegato
allalimentazione di rete. In caso affermativo, vedere il sintomo 4.

3. Il motore non frena Vedere la sezione Controllo con la funzione freno.

4. Nessun messaggio di guasto o Controllare se i prefusibili del convertitore di frequenza sono integri.

illuminazione del display In caso affermativo, contattare il Servizio Assistenza Danfoss.
In caso negativo, controllare se la scheda di comando é
sovraccarica.

Se la scheda di comando & sovraccarica, scollegare tutti i conduttori
dei segnali di comando dalla scheda e controllare se il guasto &
scomparso.

In caso affermativo, assicurarsi che 'alimentazione a 24 V non sia

in cortocircuito.

In caso negativo, rivolgersi al Servizio Assistenza Danfoss.

5. I motore si & arrestato. Il display Awviare il convertitore di frequenza premendo il tasto [START] sul
e illuminato ma non riporta alcun quadro di comando.
messaggio di guasto Controllare se il display € bloccato, vale a dire verificare se sia
illeggibile 0 non modificabile.
In caso affermativo, verificare che siano stati usati cavi schermati e
che questi siano collegati correttamente.
In caso negativo, verificare che il motore sia collegato e che tutte
le sue fasi siano regolari.
Il convertitore di frequenza deve essere impostato per il
funzionamento mediante i riferimenti locali:
Parametro 002 = Funzionamento locale
Parametro 003 = valore di riferimento desiderato
Collegare 24 V CC al morsetto 27.
Il riferimento viene modificato utilizzando i tasti '+ o -’
I motore funziona?
In caso affermativo, verificare che i segnali di comando alla scheda
di comando siano regolari.
In caso negativo, rivolgersi al Servizi o Assistenza Danfoss.
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m Display - Messaggi di stato

| messaggi di stato sono visualizzati nella quarta riga
del display, vedere esempio sottostante. || messaggio
di stato apparira sul display per ca. 3 secondi.

FEERUEMZA

28,8Hz

sLal LOWH

Marcia in senso orario/antiorario
(START FWD/REV):

| valori degli ingressi digitali e dei dati dei
parametri sono in conflitto.

Relativo - (SLOW DOWN):

La frequenza di uscita del convertitore di
frequenza viene ridotta del valore percentuale
selezionato nel parametro 219.

Relativo + (CATCH UP):

La frequenza di uscita del convertitore di
frequenza viene aumentata del valore percentuale
selezionato nel parametro 219.

Retroazione alta (RETROAZ. ALTA):

Il valore della retroazione & superiore al valore
impostato nel parametro 228. Questo messaggio viene
visualizzato solo quando il motore € in funzione.

Retroazione bassa (RETROAZ. BASSA):

Il valore della retroazione ¢ inferiore al valore impostato
nel parametro 227. Questo messaggio viene
visualizzato solo quando il motore € in funzione.

Frequenza di uscita alta (FREQUENZA ALTA):

Il valore di frequenza di uscita & superiore al valore
impostato nel parametro 226. Questo messaggio viene
visualizzato solo quando il motore € in funzione.

Frequenza di uscita bassa (FREQUENZA BASSA):
La frequenza di uscita € inferiore al valore impostato nel
parametro 225. Questo messaggio viene visualizzato
solo quando il motore € in funzione.

Corrente di uscita alta (CORRENTE ALTA):

La corrente di uscita & superiore al valore impostato nel
parametro 224. Questo messaggio viene visualizzato
solo quando il motore & in funzione.

Corrente di uscita bassa (CORRENTE BASSA):
La corrente di uscita ¢ inferiore al valore impostato nel
parametro 223. Questo messaggio viene visualizzato
solo quando il motore € in funzione.

Frenata max (FRENATURA MAX):

Il freno € in funzione.

La frenata ottimale si verifica quando il valore del
parametro 402 Limite di potenza, KW viene superato.

Frenata (IN FRENATURA):
Il freno € in funzione.

Funzionamento rampa (IN RAMPA REMOTO):
Controllo remoto ¢ stato selezionato nel parametro
002 e la frequenza di uscita varia in base ai
tempi di rampa impostati.

Funzionamento rampa (IN RAMPA LOCALE):
Locale & stato selezionato nel parametro 002

e la frequenza di uscita varia in base ai tempi

di rampa impostati.

In marcia, controllo locale (IN MARCIA LOCALE):
Nel parametro 002 ¢ stato selezionato il

controllo locale ed & stato inviato un comando

di arresto sul morsetto 18 (START o START SU
IMPULSO nel parametro 302) o sul morsetto 19
(IMPULSO+INVERSIONE nel parametro 303).

In marcia, controllo remoto (IN MARCIA REMOTO):
Nel parametro 002 & stato selezionato il controllo locale
ed é stato inviato un comando di arresto sul morsetto
18 (START o START SU IMPULSO nel parametro
302), sul morsetto 19 (IMPULSO+INVERSIONE nel
parametro 303) o mediante il bus seriale.

VLT pronto, controllo remoto (VLT
PRONTO/CTRL REM.):

Controllo remoto ¢ stato selezionato nel parametro
002, nel parametro 304 & stato selezionato
Arresto a ruota libera, comando attivo basso, e
sul morsetto 27 sono applicati O V.

VLT pronto, controllo locale (VLT
PRONTO/CTRL LOC.):

Nel parametro 002 ¢ stato selezionato Locale,
nel parametro 304 & stato selezionato Arresto
a ruota libera, comando attivo basso, e sul
morsetto 27 sono applicati O V.
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Arresto rapido, controllo remoto (QSTOP
REMOTO):

Il controllo remoto & stato selezionato nel
parametro 002 e il convertitore di frequenza &
stato arrestato mediante un segnale di arresto
rapido sul morsetto 27 (o eventualmente mediante
la porta di comunicazione seriale).

Arresto rapido, controllo locale (QSTOP LOCALE):
Il controllo locale & stato selezionato nel parametro
002 e il convertitore di frequenza & stato arrestato
mediante un segnale di arresto rapido sul

morsetto 27 (0 eventualmente mediante la porta

di comunicazione seriale).

Arresto CC, controllo remoto (CC STOP REMOTO):
Il controllo remoto & stato selezionato nel parametro
002 e il convertitore di frequenza € stato arrestato
mediante un segnale di arresto CC su un ingresso
digitale (0 eventualmente mediante la porta

di comunicazione seriale).

Frenata CC, controllo locale (CC STOP LOCALE):
Il controllo locale & stato selezionato nel parametro 002 e
il convertitore di frequenza é stato arrestato mediante un
segnale di frenata CC sul morsetto 27 (0 eventualmente
mediante la porta di comunicazione seriale).

Arresto, controllo remoto (STOP REMOTO):

Il controllo remoto & stato selezionato nel parametro
002 e il convertitore di frequenza € stato arrestato
mediante il quadro di comando o0 un ingresso
digitale (0 eventualmente mediante la porta

di comunicazione seriale).

Arresto, controllo locale (STOP LOCALE):

Il controllo locale & stato selezionato nel parametro
002 e il convertitore di frequenza & stato arrestato
mediante il quadro di comando o l'ingresso
digitale (0 eventualmente mediante la porta

di comunicazione seriale).

Arresto LCP, remoto (STOP LCP REMOTO):
Nel parametro 002 & stato selezionato Remoto

e il convertitore di frequenza e stato arrestato
mediante il quadro di comando. Il segnale di moto
per inerzia al morsetto 27 ¢ alto.

Arresto LCP, locale (STOP LCP LOCALE):
Locale & stato selezionato nel parametro 002

e il convertitore di frequenza e stato arrestato
mediante il quadro di comando. Il segnale di moto
per inerzia al morsetto 27 ¢ alto.

Stand by (STAND BY):

Nel parametro 002 & stato selezionato il controllo
remoto. Il convertitore di frequenza si avvia quando
riceve un segnale di avviamento mediante un
ingresso digitale (0 eventualmente mediante la
porta di comunicazione seriale).

Uscita bloccata (BLOCCO USCITA):

Il controllo remoto & stato selezionato nel parametro
002 insieme a Riferimento bloccato nel parametro 300,
301, 305, 306 o 307, ed ¢ stato attivato il relativo
morsetto (16, 17, 29, 32 o 33) (0 eventualmente
mediante la porta di comunicazione seriale).

Marcia JOG, controllo remoto

(MARCIA JOG REMOTO):

Nel parametro 002 & stato selezionato Controllo
remoto e Marcia jog € stato selezionato nel parametro
300, 301, 305, 306 o 307, inoltre & stato attivato

il morsetto relativo (16, 17, 29, 32 0 33) (o ¢ stata
usata la porta di comunicazione seriale).

Marcia JOG, controllo locale (MARCIA

JOG LOCALE):

Locale ¢ stato selezionato nel parametro 002 e Marcia
JOG nel parametro 300, 301, 305, 306 o 307, inoltre &
stato attivato il morsetto relativo (16, 17, 29, 32 o 33)
(o & stata usata la porta di comunicazione seriale).

Controllo sovratensione (SOVRATENS.
CONTROLLO):

La tensione del circuito intermedio del convertitore
di frequenza & troppo alta. Il convertitore di
frequenza sta tentando di evitare lo scatto
aumentando la frequenza di uscita.

Questa funzione viene attivata nel parametro 400.

Adattamento automatico motore (ADATT.AUTO
MOTOR):
E in corso I'adattamento automatico del motore.

Controllo freno terminato (TEST FRENO OK):
Il controllo della resistenza freno e del transistor del
freno é stato eseguito con esito positivo.

Scarica rapida terminata (SCARICA RAPIDA OK):
La scarica rapida € stata eseguita correttamente.

Eccezioni XXXX (ECCEZIONI XXXX):

Il microprocessore della scheda di comando si &
arrestato e il convertitore di frequenza non funziona.
LLa causa puo essere la presenza di disturbi nei cavi di
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rete, motore e di comando, che hanno determinato
I'arresto del microprocessore della scheda di comando.
Controllare che questi cavi siano collegati
conformemente ai requisiti EMC.
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Arresto rampa in modalita fieldbus (OFF1):
OFF1 indica che l'unita e arrestata mediante rampa
di decelerazione. Il comando di arresto ¢ stato
inviato su un fieldbus o sulla porta seriale RS485
(selezionare il fieldbus nel parametro 512).

Arresto aruota libera in modalita fieldbus (OFF2):
OFF2 indica che I'unita & arresta mediante ruota
libera del motore. Il comando di arresto e stato
inviato su un fieldbus o sulla porta seriale RS485
(selezionare il fieldbus nel parametro 512).

Arresto rapido in modalita fieldbus (OFF3):
OFF3 indica che I'unita e arrestata mediante arresto
rapido. Il comando di arresto ¢ stato inviato su un
fieldbus o sulla porta seriale RS485 (selezionare

il fieldbus nel parametro 512).

Avvio impossibile (AVVIO INIBITO):
L'unita & in modalita Profilo fieldbus. E stato
attivato OFF1, OFF2 o OFF3. Per consentire
I'avviamento, € necessario attivare/disattivare
OFF1 (portare OFF1 da 1 a 0 a 1)

Non pronto per il funzionamento (VLT

NON PRONTO):

['unita & in modalita Profilo fieldbus (parametro 512).
L'unita non & pronta per il funzionamento in quanto il
bit 00, 01 o 02 nella parola di comando & "0", I'unita
e scattata o I'alimentazione di rete & assente (solo
nelle unita con alimentazione 24 V CC).

Pronto per il funzionamento (CONTROLLO
PRONTO) :

'unita € pronta per il funzionamento. Per le
unita estese con alimentazione 24 V CC, il
messaggio viene visualizzato anche in caso di
assenza di alimentazione di rete.

Bus jog, controllo remoto (BUS JOG1 REMOTO):
Nel parametro 002 ¢ stato selezionato il controllo remoto
e nel parametro 512 ¢& stato selezionato il Fieldbus. Bus
Jog ¢ stato selezionato dal fieldbus o dal bus seriale.

Bus jog, controllo remoto (BUS JOG2 REMOTO):
Nel parametro 002 ¢ stato selezionato il controllo remoto
e nel parametro 512 ¢ stato selezionato Fieldbus. Bus
Jog e stato selezionato dal fieldbus o dal bus seriale.
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m Avvisi e degli allarmi un awiso. Puo anche indicare la possibilita di
La tabella mostra i diversi awvisi e allarmi e indica se il programmare se un dato guasto deve generare un
guasto blocca il convertitore di frequenza. Dopo Scatto awviso o un allarme. Cio € possibile, ad esempio,
bloccato , I'alimentazione di rete deve essere disinserita nel parametro 404 Controllo freno. Dopo uno
e il guasto eliminato. Ricollegare quindi I'alimentazione scatto, I'allarme e I'avviso lampeggeranno; se il
di rete e ripristinare il convertitore di frequenza. guasto viene eliminato lampeggera solo I'allarme.

Dopo un ripristino, il convertitore di frequenza sara

Se Awviso e Allarme riportano entrambi una croce, nuovamente pronto per il funzionamento.

cid puo indicare che l'allarme é preceduto da

N. Descrizione Awviso Allarme Scatto
bloccato
1 Sotto 10 Volt (ALIMENTAZ.10 V BASSA) X
2 Guasto tensione zero (LIVE ZERO ERRORE) X X
3 Nessun motore (MOTORE NON COLLEGATO) X
4 Guasto di fase (MANCA FASE RETE) X X X
5 Awiso tensione alta (TENSIONE CC ALTA) X
6 Awiso tensione bassa (TENSIONE CC BASSA) X
7 Sovratensione (SOVRATENSIONE) X X
8 Sottotensione (SOTTOTENSIONE) X X
9 Inverter sovraccarico (TEMPO INVERTER) X X
10 Motore sovraccarico (TEMPO MOTORE) X X
11 Termistore motore (TERMISTORE MOTORE) X X
12 Limite di coppia (LIMITE COPPIA) X X
13 Sovracorrente (SOVRACORRENTE) X X X
14 Guasto di terra (CORTO A TERRA) X X
15 Guasto modo commutazione (GUASTO MODO COMMUTAZIONE) X X
16 Cortocircuito (CORTOCIRCUITO) X X
17 Bus timeout standard (SERIALE TIMEOUT) X X
18 Bus timeout HPFB (PROFIBUS TIMEOUT) X X
19 Guasto nella EEprom della scheda di potenza (SCHEDA POWER X
GUASTA)
20 Guasto nella EEprom della scheda di comando (SCHEDA CONTR. X
GUASTA)
21 Ottimizzazione automatica OK (ADATT.AUTO MOTOR OK) X
22 Ottimizzazione automatica non OK (ADATT.AUTO MOTOR NO OK) X
23 Test freno non riuscito (TEST FRENO NEGATIVO) X X
25 Resistenza freno cortocircuitata (TEMP. GUASTO RES.FREN) X
26 Potenza resistenza freno 100% (RES. FREN. 100%) X X
27 Transistor freno cortocircuitato (GUASTO FRENO IGBT) X
29 Temperatura dissipatore troppo elevata (SOVRATEMP. DISSIPAT.) X X
30 Fase U del motore mancante (MANCA FASE U) X
31 Fase V del motore mancante (MANCA FASE V) X
32 Fase W del motore mancante (MANCA FASE W) X
33 Scarica rapida non OK (SCARICA RAPIDA NO OK) X X
34 Guasto comunicazione Profibus (GUASTO COM. PROFIBUS) X X
35 Fuori dal campo di frequenza (CAMPO FREQ.) X
36 Guasto di rete (GUASTO RETE) X X
37 Guasto inverter (GUASTO VLT) X X
39 Controllare i parametri 104 e 106 (CONTROLLA P.104/106) X
40 Controllare i parametri 103 e 105 (CONTROLLA P.103/105) X
41 Motore troppo grande (MOTORE TROPPO GRANDE) X
42 Motore troppo piccolo (MOTORE TROPPO PICCOLO) X
43 Guasto freno (GUASTO FRENO) X X
44 Perdita encoder (PERD. ENC) X X
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m Avvisi Messaggi di allarme
Il display lampeggia fra stato normale e awviso. Un L'allarme viene visualizzato nella 2a e nella 3a riga
awiso viene visualizzato nella prima e nella seconda del display, vedere esempio sottostante:
riga del display. Vedere gli esempi sottostanti. Se
il parametro 027 € impostato sulla riga 3/4, I'avviso SCATTO ¢RIPRISTINGY

verra mostrato in queste righe quando il display
e nello stato di visualizzazione 1-3.

ALLARME: 12"

LIMITE COFPFPIR

MESSUN MOTORE

ALY, 3 T
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AVVISO 1

Sotto 10 Volt (ALIMENTAZ.10 V BASSA)

La tensione 10 Volt dal morsetto 50 sulla scheda
di comando ¢ inferiore a 10 Volt.

Rimuovere parte del carico dal morsetto 50, a
causa del sovraccarico dell'alimentazione 10
Volt. Max. 17 mA/min. 590 €2.

AVVISO/ALLARME 2

Guasto tensione zero (LIVE ZERO ERRORE)
Il segnale di corrente sul morsetto 60 ¢ inferiore
al 50% del valore impostato nel parametro 315
Morsetto 60, scala min.

AVVISO/ALLARME 3

Nessun motore (MOTORE NON COLLEGATO)

La funzione di controllo del motore (vedere parametro
122) indica che nessun motore & collegato all’'uscita
del convertitore di frequenza.

AVVISO/ALLARME 4

Guasto di fase (MANCA FASE RETE)

Mancanza di una fase sul lato alimentazione o
sbilanciamento troppo alto della tensione di rete.

Il messaggio pud essere visualizzato anche in

caso di guasto del raddrizzatore di ingresso

sul convertitore di frequenza.

Controllare la tensione e la corrente di alimentazione
del convertitore di frequenza.

AVVISO 5

Avviso tensione alta

(TENSIONE CC ALTA)

LLa tensione del circuito intermedio (CC) & superiore
al limite di sovratensione del sistema di controllo. |l
convertitore di frequenza & ancora attivo.

AVVISO 6

Avviso tensione bassa (TENSIONE CC BASSA)
La tensione del circuito intermedio (CC) & superiore
al limite di sottotensione del sistema di controllo. |l
convertitore di frequenza € ancora attivo.

AVVISO/ALLARME 7

Sovratensione (SOVRATENSIONE)

Se la tensione del circuito intermedio (CC) supera il
limite di avvertenza della scheda di comando (vedere
tabella), il convertitore di frequenza scattera dopo

il tempo impostato nel parametro 410.

Inoltre la tensione verra indicata sul display. Il guasto
puo essere eliminato collegando una resistenza
freno (se il convertitore di frequenza € dotato di

un chopper di frenatura integrato, EB o SB) o
prolungando il tempo selezionato nel parametro 410.
Inoltre, & possibile attivare Funzione freno/Controllo
sovratensione nel parametro 400.

Limiti di al-

larme/avviso:

VLT Serie 3x200- 3x380- 3x525-

5000 240V 500 V 600 V
[VDC] [VDC] [VDC]

Sottotensione 211 402 557

Awviso 222 423 585

tensione

bassa

Preallarme 384/405 801/840  943/965

tensione alta

(senza freno -

con freno)

Sovratensione 425 855 975

Le tensioni indicano la tensione del circuito
intermedio del convertitore di frequenza con una
tolleranza di + 5 %. La corrispondente tensione
di rete € la tensione del circuito intermedio divisa
per 1,35

AVVISO/ALLARME 8

Sottotensione (SOTTOTENSIONE)

Se la tensione del circuito intermedio (CC) si abbassa
sotto il limite di tensione inferiore (vedere la tabella
nella pagina precedente), verra verificato I'eventuale
collegamento di un’alimentazione a 24 V esterna.

Se non ¢ stata collegata alcuna alimentazione a
24V, il convertitore di frequenza scattera dopo un
tempo che dipende dall’apparecchio.

Inoltre la tensione verra indicata sul display. Controllare
se la tensione di rete & adatta per il convertitore

di frequenza, vedere i dati tecnici.
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AVVISO/ALLARME 9

Inverter sovraccarico (TEMPO INVERTER)

La potenza termica elettronica dell'inverter riporta che

il convertitore di frequenza sta per disinserirsi a causa
di un sovraccarico (corrente troppo elevata per un
tempo eccessivo). Il contatore della protezione termica
elettronica dell'inverter invia un avviso al 98% e scatta
al 100%, emettendo un allarme. Il convertitore di
frequenza non pud essere ripristinato finché il contatore
non mostra un valore inferiore a 90%.

Il guasto & dovuto al fatto che il convertitore di frequenza
e stato sovraccaricato oltre il 100% troppo a lungo.

AVVISO/ALLARME 10

Sovratemperatura motore (TEMPO MOTORE)

In base alla protezione termina elettronica (ETR), il
motore & troppo caldo. Il parametro 128 consente
di scegliere se il convertitore di frequenza deve
inviare un awviso o un allarme quando il contatore
raggiunge il 100%. Il guasto & dovuto al fatto che il
motore € stato sovraccaricato oltre il 100% per un
tempo eccessivo. Controllare che i parametri motore
102-106 siano impostati correttamente.

AVVISO/ALLARME 11

Termistore motore (TERMISTORE MOTORE)

Il termistore o il relativo collegamento ¢ stato scollegato.
Il parametro 128 consente di scegliere se il convertitore
di frequenza deve inviare un awiso o un allarme.
Controllare che il termistore sia stato collegato
correttamente fra il morsetto 53 o0 54 (ingresso tensione
analogico) e il morsetto 50 (alimentazione + 10 Volt).

AVVISO/ALLARME 12

Limite di coppia (LIMITE COPPIA)

La coppia & superiore al valore del parametro 221
(funzionamento motore) oppure del parametro
222 (funzionamento rigenerativo).

AVVISO/ALLARME 13

Sovracorrente (SOVRACORRENTE)

Il limite della corrente di picco dell'inverter (ca. 200%
della corrente nominale) & stato superato. L'avviso
durera ca. 1-2 secondi, dopodiché il convertitore di
frequenza scattera, emettendo contemporaneamente
un allarme. Spegnere il convertitore di frequenza e
controllare se I'albero motore pud essere ruotato e se la
portata del motore & adatta al convertitore di frequenza.
Se ¢ stato selezionato il comando del freno meccanico
esteso, e possibile ripristinare lo scatto esternamente.

ALLARME: 14

Guasto di terra (GUASTO DI TERRA)

Si verifica una scarica dalle fasi di uscita a
terra, nel cavo fra il convertitore di frequenza e
il motore o nel motore stesso.

Spegnere il convertitore di frequenza e rimuovere
il guasto di terra.

ALLARME: 15

Guasto modo commutazione (GUASTO
MODO COMMUTAZIONE)

Guasto nell'alimentazione in modo commutazione
(alimentazione interna + 15 V).

Contattare il fornitore Danfoss.

ALLARME: 16

Cortocircuito (CORTOCIRCUITO)

Si verifica un corto circuito sui morsetti del
motore o nel motore stesso.

Spegnere il convertitore di frequenza e
rimuovere il corto circuito.

AVVISO/ALLARME 17

Bus timeout standard (SERIALE TIMEOUT)
Assenza di comunicazione con il convertitore

di frequenza.

L’avviso sara attivo solo se il parametro 514 ¢ stato
impostato su un valore diverso da OFF.

Se il parametro 514 & stato impostato su Arresto e
scatto, prima verra emesso un awiso, quindi seguira
il rallentamento fino allo scatto, con I'emissione
contemporanea di un allarme.

Il parametro 513 Bus timeout pud eventualmente
essere aumentato.

AVVISO/ALLARME 18

Bus timeout HPFB (PROFIBUS TIMEOUT)
Assenza di comunicazione con il convertitore

di frequenza.

L’avviso sara attivo solo se il parametro 804 ¢ stato
impostato su un valore diverso da OFF.

Se il parametro 804 ¢ stato impostato su Arresto e
scatto, prima verra emesso un awiso, quindi seguira
il rallentamento fino allo scatto, con I'emissione
contemporanea di un allarme.

Il parametro 803 Bus timeout pud eventualmente
essere aumentato.

AWVISO 19

Guasto nella EEprom della scheda di potenza
(SCHEDA POWER GUASTA)

Si e verificato un guasto nella EEPROM della scheda
di potenza. Il convertitore di frequenza continuera

a funzionare, ma probabilmente non funzionera alla
prossima accensione. Contattare il fornitore Danfoss.

AVVISO 20

Guasto nella EEprom della scheda di comando
(SCHEDA CONTR. GUASTA)

Si e verificato un guasto nella EEPROM della scheda
di comando. Il convertitore di frequenza continuera
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a funzionare, ma e probabile che non funzioni alla
prossima accensione. Contattare il fornitore Danfoss.

ALLARME 21

Ottimizzazione automatica OK

(ADATT. AUTO MOTOR OK)

’adattamento automatico del motore & OK e |l
convertitore di frequenza & pronto per funzionare.

ALLARME: 22

Ottimizzazione automatica non OK
(ADATT.AUTO MOTOR NO OK)

E stato riscontrato un guasto durante I'adattamento
automatico del motore. Il messaggio visualizzato sul
display segnala un guasto. La cifra dopo il testo ¢ il

codice di errore, visibile nel log guasti nel parametro 615.

CONTROLLA P.103,105 [0]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

BASSO P.105 [1]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

IMPEDENZA ASIMMETRICA [2]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

MOTORE TROPPO GRANDE [3]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

MOTORE TROPPO PICCOLO [4]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

TIME OUT [5]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

INTERRUZIONE DELL'UTENTE [6]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

GUASTO INTERNO [7]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

GUASTO VALORE LIMITE [8]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

ROTAZIONE DEL MOTORE [9]
Vedere la sezione Adattamento automatico
motore, AMA .

NOTA!:
ll: AMA pud essere eseguito solo in assenza
i di allarmi durante la regolazione.

AVVISO/ALLARME 23

Test freno non riuscito (TEST FRENO NEGATIVO)
Il test freno viene eseguito solo dopo 'accensione. Se
nel parametro 404 & stato selezionato Awviso, verra
inviato un awviso quando il test freno rileva un guasto.
Se nel parametro 404 ¢ stato selezionato

Scatto, quando il test freno riscontra un guasto

il convertitore di frequenza scatta.

Il test del freno puo fallire per una delle seguenti ragioni:
Nessuna resistenza freno collegata o guasto nei
collegamenti, resistenza freno difettosa o transistor
freno difettoso. Un awviso o un allarme indica che

la funzione freno & ancora attiva.

AVVISO 25

Guasto resistenza freno

(TEMP. GUASTO RES.FREN)

Durante il funzionamento la resistenza freno viene
controllata e, se entra in cortocircuito, la funzione
freno viene disattivata e viene visualizzato un
awviso. Il convertitore di frequenza sara ancora in
grado di funzionare, sebbene senza la funzione
freno. Spegnere il convertitore di frequenza e
sostituire la resistenza freno.

ALLARME/AVVISO 26

Potenza resistenza freno 100%

(RES. FREN. 100%)

La potenza trasmessa alla resistenza freno viene
calcolata come percentuale, sotto forma di valore
medio degli ultimi 120 secondi, sulla base del valore
della resistenza freno (parametro 401) e della tensione
del circuito intermedio. L’avviso & attivo quando la
potenza di frenata dissipata & superiore al 100%.
Se nel parametro 403 & stato selezionato Scatto
[2], il convertitore di frequenza verra scollegato
emettendo un segnale di allarme.

AVVISO 27

Guasto transistor freno

(GUASTO FRENO IGBT)

Durante il funzionamento il transistor del freno
viene controllato e, se entra in cortocircuito, la
funzione freno viene disattivata e viene visualizzato
un awiso. Il convertitore di frequenza sara ancora
in grado di funzionare ma, poiché il transistor del
freno & cortocircuitato, una potenza elevata sara
trasmessa alla resistenza freno.
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Spegnere il convertitore di frequenza e rimuovere
la resistenza freno.

Awvertenza: Sussiste il rischio
' che una potenza elevata venga
d trasmessa alla resistenza freno se

il transistor & cortocircuitato.

ALLARME: 29

Temperatura dissipatore troppo elevata
(SOVRATEMP. DISSIPAT.)

Se la protezione € IP 00 o IP 20/NEMA 1, la temperatura
di disinserimento del dissipatore € 90°C. In caso di
utilizzo di IP 54, la temperatura di disinserimento e 80°C.
La tolleranza e di + 5°C. Un guasto dovuto alla
temperatura non pud essere ripristinato finché la
temperatura non scende al di sotto dei 60°C.

Il guasto pud essere dovuto a:

- Temperatura ambientale eccessiva

- Cavo motore troppo lungo

- Frequenza di commutazione troppo elevata.

ALLARME: 30

Fase U del motore mancante

(MANCA FASE U)

La fase U del motore fra il convertitore di frequenza
e il motore € mancante.

Spegnere il convertitore di frequenza e controllare
la fase U del motore.

ALLARME: 31

Fase V del motore mancante

(MANCA FASE V)

La fase V del motore fra il convertitore di frequenza
e il motore € mancante.

Spegnere il convertitore di frequenza e controllare
la fase V del motore.

ALLARME: 32

Fase W del motore mancante

(MANCA FASE W)

La fase W del motore fra il convertitore di frequenza
e il motore & mancante.

Spegnere il convertitore di frequenza e controllare
la fase W del motore.

ALLARME: 33

Scarica rapida non OK

(SCARICA RAPIDA NO OK)

Controllare se ¢ stata collegata un’alimentazione
24 \Volt CC esterna e se ¢ stata installata una
resistenza freno/di scarica esterna.

AVVISO/ALLARME 34
Guasto comunicazione Fieldbus
(GUASTO COMUNICAZIONE FIELDBUS)

|l fieldbus della scheda di comunicazione
opzionale non funziona.

AWVISO: 35

Fuori dall'intervallo di frequenza

(FUORI CAMPO FREQ.)

Questo awiso € attivo quando la frequenza di uscita
raggiunge Frequenza di uscita, limite basso (parametro
201) o Frequenza di uscita, limite alto (parametro
202). Se il convertitore di frequenza e impostato su
Controllo di processo, anello chiuso (parametro 100),
I'avviso sara visualizzato sul display. Se il convertitore
di frequenza & in una modalita diversa da Controllo di
processo, anello chiuso , il bit 008000 Fuori dal campo
di frequenza nella parola di stato estesa sara attivo,
mentre il display non visualizzera alcun awviso.

AVVISO/ALLARME 36

Guasto di rete (GUASTO RETE)

Questo awviso/allarme € attivo solo se la tensione

di alimentazione del convertitore di frequenza non e
pit presente e se il parametro 407 Guasto di rete &
stato impostato su un valore diverso da OFF.

Se il parametro 407 € stato impostato su Rampa di
decelerazione controllata, scatto [2], il convertitore di
frequenza prima inviera un awviso, quindi rallentera e
scattera, inviando contemporaneamente un allarme.
Controllare i fusibili del convertitore di frequenza.

ALLARME: 37

Guasto inverter (GUASTO VLT)

IGBT o scheda di potenza difettosa. Contattare

il rivenditore Danfoss.

Avvisi di ottimizzazione automatica
L'adattamento automatico del motore si e arrestato
in quanto alcuni parametri sono stati probabilmente
impostati in modo errato oppure il motore & troppo
grande o troppo piccolo per I'esecuzione di AMA.
Effettuare quindi una scelta premendo [CHANGE DATA]
e selezionando ‘Continua’ + [OK] o ‘Stop' + [OK].
Se i parametri devono essere maodificati, selezionare
‘Stop'; avviare quindi AMA.

AWVISO: 39

CONTROLLA P.104,106

L'impostazione del parametro 102, 104 o 106 e
probabilmente errata. Controllare I'impostazione
e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.

AWVISO: 40

CONTROLLA P.103,105

L'impostazione del parametro 102, 103 o 105 &
probabilmente errata. Controllare I'impostazione
e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.
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AVVISO: 41

MOTORE TROPPO GRANDE

Il motore collegato al sistema & troppo grande per
poter eseguire AMA. L'impostazione del parametro 102
potrebbe non concordare con il motore. Controllare

il motore e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.

AVVISO: 42

MOTORE TROPPO PICCOLO

Il motore collegato al sistema & troppo piccolo per
poter eseguire AMA. L'impostazione del parametro 102
potrebbe non concordare con il motore. Controllare

il motore e scegliere 'Continua’ o 'Stop’.

ALLARME: 43

Guasto freno (GUASTO FRENO)

Il freno presenta un guasto. Il messaggio visualizzato
sul display segnala un guasto. La cifra alla fine

del messaggio ¢ il codice di guasto da ricercare

nel log guasti, parametro 615.

Test freno non riuscito (TEST FRENO
NEGATIVO) [0]

Il test freno eseguito all’accensione indica che il freno
e stato scollegato. Controllare il corretto collegamento
del freno e verificare che non sia scollegato.

Resistenza freno cortocircuitata
(TEMP. GUASTO RES.FREN) [1]
L'uscita freno & cortocircuitata. Sostituire
la resistenza freno.

Cortocircuito IGBT freno

(GUASTO FRENO IGBT) [2]

L'IGBT ha subito un cortocircuito. Questo
guasto implica che l'unita non € in grado di
arrestare il freno e, di conseguenza, la resistenza
€ costantemente sotto tensione.

AVVISO/ALLARME 44

Perdita encoder (PERD. ENC)

Il segnale dell'encoder & interotto dal morsetto 32
0 33. Controllare i collegamenti.
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m Parola di avviso 1, parola di stato per esteso Bit (Hex) | Parola di stato per esteso
e parola di allarme (parametro 541)
La parola di avviso 1, parola di stato per esteso 000001 | Rampa
e la parola di allarme segnalano lo stato diverso, 000002 | Adattamento automatico motore
il messaggio di awiso e il messaggio di allarme 000004 | Avviamento in senso
del convertitore di frequenza nel formato di valore orario/antiorario
esadecimale. In presenza di pit awisi o allarmi, viene 000008 | Slow down
visualizzata una somma di tutti gli awisi o allarmi. 000010 | Catch-up

La parola di awiso 1, la parola di stato per esteso e la 000020 | Retroazione alta

000040 | Retroazione bassa

parola d’allarme possono essere visualizzate usando - :
000080 | Corrente di uscita alta

il ial i tri 54 41 .
I'bus seriale nei parametri 540, 541 ¢ 538 000100 | Corrente di uscita bassa

Bit (Hex) | Parola di avviso 1 (parametro 000200 | Freqguenza di uscita alta
540) 000400 | Frequenza di uscita bassa
000001 | Guasto durante il test freno 000800 | Test freno OK
000002 | Guasto EEprom scheda potenza 001000 | Frenata max
000004 | Guasto EEprom scheda di 002000 | Frenata
comando 004000 | Scarica rapida OK
000008 | Timeout bus HPFP 008000 | Fuori dall'intervallo di frequenza
000010 | Timeout bus standard
000020 | Sovracorrente Bit (Hex) | Parola di allarme 1 (parametro
000040 | Limite di coppia 538)
000080 | Termistore motore 000001 | Test freno non riuscito
000100 | Sovraccarico motore 000002 | Scatto bloccato
000200 | Sovraccarico inverter 000004 | Adattamento AMA non OK
000400 | Sottotensione 000008 | Adattamento AMA OK
000800 | Sovratensione 000010 | Guasto accensione
001000 | Awiso tensione bassa 000020 | Guasto ASIC
002000 | Awiso tensione alta 000040 | Timeout bus HPFP
004000 | Guasto di fase 000080 | Timeout bus standard
008000 | Nessun motore 000100 | Cortocircuito
010000 | Guasto tensione zero 000200 | Guasto modo commutazione
(corrente 4-20 mA segnale basso) 000400 | Guasto di terra
020000 | Sotto 10 Volt 000800 | Sovracorrente
040000 001000 | Limite di coppia
080000 | Potenza resistenza freno 100% 002000 | Termistore motore
100000 | Guasto resistenza freno 004000 | Sovraccarico motore
200000 | Guasto transistor freno 008000 | Sovraccarico inverter
400000 | Fuori dall'intervallo di frequenza 010000 | Sottotensione
800000 | Guasto comunicazione Fieldbus 020000 | Sovratensione
1000000 040000 | Guasto di fase
2000000 | Guasto di rete 080000 | Guasto tensione zero (corrente
4000000 | Motore troppo piccolo 4-20 mA segnale basso)
8000000 | Motore troppo grande 100000 | Temperatura dissipatore troppo
10000000 | Controlla P. 103 e P. 105 elevata
20000000 | Controlla P. 104 e P. 106 200000 | Fase W del motore mancante
40000000 | Perdita encoder 400000 | Fase V del motore mancante
800000 | Fase U del motore mancante
1000000 | Scarica rapida non OK
2000000 | Guasto comunicazione Fieldbus
4000000 | Guasto di rete
8000000 | Guasto inverter
10000000 | Guasto potenza freno
20000000 | Perdita encoder
40000000 | Interblocco di sicurezza
80000000 | Riservato
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m Definizioni

VLT:

IvLT,MAX
Corrente di uscita massima

ILTN
Corrente di uscita nominale fornita dal
convertitore di frequenza.

UvLT mAX
Tensione di uscita massima.

Uscita:

Im
Corrente trasmessa al motore.

Unm
Tensione trasmessa al motore.

fm
Frequenza trasmessa al motore.

fyoa
Frequenza trasmessa al motore quando viene attivata

la funzione jog (Mediante i morsetti digitali o la tastiera).

fvin
Frequenza minima trasmessa al motore.

fmax
Frequenza massima trasmessa al motore.

Coppia di interruzione:

Co

Girl / min.
DANFOSS
1752A078.10

NvLT
Il rendimento del convertitore di frequenza

viene definito come il rapporto fra la potenza
in uscita e quella in entrata.

Ingresso:

Comando di controllo:

Per mezzo dellLCP e degli ingressi digitali, € possibile
awviare e arrestare il motore collegato.

Le funzioni sono divise in due gruppi, con

le seguenti priorita:

Gruppo 1 Ripristino, Arresto a ruota libera,
Ripristino e arresto a ruota libera,
Arresto rapido, Frenata CC,
Arresto e il tasto [STOP].

Gruppo 2 Awiamento, Awiamento a

impulsi, Inversione, Avviamento
in senso antiorario, Marcia jog e
Uscita congelata

Quelli del gruppo 1 sono chiamati comandi di
disabilitazione dell’avviamento. La differenza fra il
gruppo 1 e il gruppo 2 & che nel gruppo 1 tutti i segnali
di arresto devono essere annullati per poter avviare |l
motore. Il motore pud quindi essere avviato per mezzo
di un singolo segnale di avviamento nel gruppo 2.

Un comando di arresto dato come comando

del gruppo 1 determina la visualizzazione di

controllo pronto sul display.

Un comando di arresto mancato dato come
comando del gruppo 2 determina la visualizzazione

di STAND BY sul display.

Comando di Aviamento - Disabilitazione:
Un comando di arresto appartenente al gruppo 1 dei
comandi di controllo, vedere questo gruppo.

Comando di arresto:
Vedere Comandi di controllo.

Motore:

IMN
Corrente nominale del motore (dati di targa).

VAN
Frequenza nominale del motore (dati di targa).

UmnN
Tensione nominale del motore (dati di targa).

Pm.N
Potenza nominale assorbita dal motore (dati di targa).

NM,N

LN

Velocita nominale del motore (dati di targa).

TMmN
La coppia nominale (del motore).

Riferimenti:

Rif. preimpostato

Un riferimento definito che puod essere impostato tra
-100% e +100% del campo riferimenti. Esistono
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quattro riferimenti preimpostati, che possono essere
selezionati dai morsetti digitali.

Rif. analogico
Segnale trasmesso agli ingressi 53, 54 o 60.

Pud essere tensione o corrente.

Rif. impulsi
Segnale trasmesso agli ingressi digitali
(morsetto 17 o 29).

Rif. binario

Segnale trasmesso alla porta di comunicazione seriale.

Rifmin
Il valore minimo che pu® assumere il segnale di
riferimento. Impostato nel parametro 204.

Rifmax
Il valore massimo che pud assumere il segnale di
riferimento. Impostato nel parametro 205.

Varie:

ELCB:
Interruttore per le correnti di dispersione a terra.

Isb:
Bit meno significativo.
Usato nella comunicazione seriale.

msb
Bit piu significativo.
Usato nella comunicazione seriale.

PID:

Il regolatore PID mantiene 'uscita di processo
desiderata (pressione, temperatura ecc.) regolando la
frequenza di uscita in base alle variazioni del carico.

Scatto:

Uno stato che si verifica in varie situazioni, per
esempio se il convertitore di frequenza é soggetto
ad una temperatura eccessiva. Uno scatto

pud essere annullato premendo Ripristino o, in
alcuni casi, automaticamente.

Scatto bloccato:

Uno stato che si verifica in varie situazioni, per
esempio se il convertitore di frequenza é soggetto
ad una temperatura eccessiva. Uno scatto
bloccato pud essere annullato disattivando la rete
e riavviando il convertitore di frequenza.

Inizializzazione:
Se viene effettuata un’inizializzazione, il convertitore di
frequenza ritorna allimpostazione di fabbrica.

Programmazione:

Sono disponibili quattro programmazioni, in cui &
possibile salvare le impostazioni dei parametri. E
possibile passare da una programmazione dei parametri
ad un’altra o0 modificarne una mentre ne ¢ attiva un’altra.

LCP:

Il pannello display, che rappresenta un’interfaccia
completa per il funzionamento e il monitoraggio

del VLT Serie 5000.

Il pannello display € estraibile €, in alternativa,

puo essere installato fino a 3 metri di distanza

dal convertitore di frequenza, per esempio su
un’apparecchiatura elettrica di comando, per mezzo
di un kit di montaggio opzionale.

VVCPLUS

Rispetto a un controllo tensione/frequenza
tradizionale, VVCPLYS offre una maggiore dinamicita
e stabilita, anche in caso di variazioni della
velocita e della coppia di carico.

Compensazione allo scorrimento:

Di norma la velocita del motore viene influenzata
dal carico, e questa dipendenza ¢ indesiderata.
Il convertitore di frequenza compensa lo
scorrimento integrando la frequenza in base alla
corrente effettiva misurata.

Termistore:

Una resistenza dipendente dalla temperatura,
installata nei punti in cui la temperatura deve
essere controllata (VLT o motore).

Ingressi_analogici:

Gli ingressi analogici possono essere utilizzati per
controllare varie funzioni del convertitore di frequenza.
Esistono due tipi di ingressi analogici:

Ingresso corrente, 0-20 mA

Ingresso tensione, 0-10 V CC.

Uscite analogiche:

Sono disponibili due uscite analogiche, che sono in
grado di fornire un segnale di 0-20 mA, 4-20 mA, un
segnale in frequenza o digitale 0/24 V CC.

Ingressi_digitali:
Gli ingressi digitali possono essere utilizzati per
controllare varie funzioni del convertitore di frequenza.

Uscite digitali:

Sono disponibili quattro uscite digitali, due delle
quali attivano un rele. Le uscite possono fornire
un segnale a 24 V CC (max 40 mA).

Resistenza freno:
La resistenza freno € un modulo in grado di assorbire
la potenza generata nella fase rigenerativa. Questa
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intermedio e un chopper freno assicura che la potenza
venga trasmessa alla resistenza freno.
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Encoder impulsi:

Un trasmettitore a impulsi digitale esterno usato
per riportare informazioni ad esempio sulla
velocita del motore. L'encoder viene usato nelle
applicazioni che richiedono una grande precisione
nel controllo della velocita.

AWG:
Significa American Wire Gauge, cioé unita di misura
americana della sezione dei cavi.

Inizializzazione manuale:
Premere i tasti [CHANGE DATA] + [MENU]
+ [OK] contemporaneamente per eseguire
l'inizializzazione manuale.

60° AVM
Modello di commutazione chiamato 60° A

synchronous V ector M odulation (Modulazione
vettoriale asincrona a 60°).

SFAVM

Modello di commutazione chiamato S tator F
lux oriented A synchronous V ector M odulation
(Modulazione vettoriale asincrona orientata
secondo il flusso dello statore).

Regolazione automatica del motore, AMA:
Algoritmo di regolazione automatica del motore, che
determina i parametri elettrici del motore collegato.

Parametri on-line/off-line:

| parametri on-line vengono attivati immediatamente
dopo la variazione del valore dato. | parametri
off-line non vengono attivati finche non ¢ stato
immesso OK nell’'unita di controllo.

Caratteristiche del VT:
Caratteristiche di coppia variabili, per pompe e motori.

Caratteristiche CT:

Caratteristiche di coppia costante, usate per tutte

le applicazioni, quali nastri trasportatori e gru. Le
caratteristiche CT non sono usate per pompe e ventole.

MCM:
Sta per Mille Circular Mil, un’unita di misura
americana della sezione trasversale dei cavi.
1 MCM = 0.5067 mm?2.
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m Impostazioni di fabbrica

4 program-
N. PAR. Parametro Impostazione di fabbrica Campo Modifiche mazioni Conversione Dati
# descrizione durante il funzionamento indice tipo
001 Lingua Inglese Si No 0 5
002 Controllo locale/remoto Controllo remoto Si Si 0 5
003 Riferimento locale 000.000 Si Si -3 4
004 Programmazione attiva Programmazione 1 Si No 0 5
005 Impostazione della program- Programmazione Si No 0 5
mazione attiva
006 Copiatura programmazione Nessuna copia No No 5
007 Copia con I'LCP Nessuna copia No No 5
008 Fattore di scala per unita di 1 0,01 - 500,00 Si Si -2 6
visualizzazione
009 Riga 2 del display Frequenza [Hz] Si Si 0 5
010 Riga 1.1 del display Riferimento [%] Si Si 0 5
011 Riga 1.2 del display Corrente motore [A] Si Si 0 5
012 Riga 1.3 del display Potenza [kW] Si Si 0 5
013 Impostazione riferimento locale Controllo da LCP e Si Si 0 5
morsettiera come nel
parametro 100
014 Arresto locale Possibile Si Si 0 5
015 Marcia jog locale Non possibile Si Si 0 5
016 Comando di inversione locale Non possibile Si Si 0 5
017 Ripristino locale scatto Possibile Si Si 0 5
018 Blocco per modifica dati Non bloccato Si Si 0 5
019 Stato di funzionamento Arresto forzato, rif. Si Si 0 5
all'accensione, controllo locale memorizzato
027 Visualizzazione avvertenza Avvertenza nella riga Si No 0 5
1/2
Modifiche durante il funzionamento:
"Si" significa che il parametro pud essere modificato
mentre il convertitore di frequenza & in funzione. "No" Indice di conversione Fattore di conversione
significa che il convertitore di frequenza deve essere 724 10(')2)
arrestato prima di effettuare una modifica. ] 10
0 1
4 Programmazioni: 1 01
"Si" significa che il parametro pud essere 2 0,01
programmato individualmente in ognuna delle -3 0,001
— . -4 0,0001
quattro programmazioni, vale a dire che lo stesso
parametro pud avere quattro differenti valori dato. Tioo di dat:
"No" Signiﬁca che il valore dato sara lo stesso in Il tipo di dati mostra il tipo e la lunghezza del telegramma.
tutte le quattro programmmagzioni. Tipo di dati Descrizione
3 Numero intero 16
Indice di conversione: 4 Numero intero 32
Questo numero fa riferimento alla cifra di conversione 5 Senza segno 8
. . . 6 Senza segno 16
da usare in caso di lettura o scrittura per mezzo - Senza seano 32
di un convertitore di frequenza. 9 Stringa di testo
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4 pro-
N. gram-
PAR.  Parametro Impostazione di fabbrica Campo Modifiche  mazioni  Conversione Dati
# descrizione durante il funzionamento indice tipo
100  Configurazione Regolazione di velocita, No Si 0 5
anello aperto
101 Caratteristiche di coppia Coppia elevata-costante Si Si 0 5
102  Potenza motore Dipende dall’'unita 0,18-600 kW No Si 1 6
103  Tensione motore Dipende dall’'unita 200-600 V No Si 6
104  Frequenza motore 50 Hz / 60 Hz No Si 6
105 Corrente motore Dipende dall’'unita 0,01 - lvitmax No Si -2 7
106  Velocita nominale del motore Dipende dall’'unita 100-60000 giri/min ~ No Si 6
107  Adattamento automatico motore, Adattamento off No No 0 5
AMA
108 Resistenza statore Dipende dall’'unita No Si -4 7
109 Reattanza dello statore Dipende dall’'unita No Si -2 7
110  Magnetizzazione motore a 0 100 % 0 - 300 % Si Si 0 6
giri/min
111 Frequenza min. di magnetizz. 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Si Si -1 6
normale
112
113  Compensazione del carico a 100 % 0 - 300 % Si Si 0 6
bassa velocita
114  Compensazione del carico ad alta 100 % 0 - 300 % Si Si 0 6
velocita
115 Compensazione dello scorrimento 100 % -500 - 500 % Si Si 0 3
116 Costante di tempo compen- 0,50 s 0,05-1,00 s Si Si -2 6
sazione dello scorrimento
117 Smorzamento della risonanza 100 % 0 - 500 % Si Si 0 6
118 Costante di tempo smorzamento 5 ms 5-50 ms Si Si -3
della risonanza
119  Alta coppia di avviamento 0,0s 0,0-0,5s Si Si -1 5
120  Ritardo all'avviamento 00s 0,0-10,0 s Si Si -1 5
121 Funzione di avwiamento Evoluzione libera nel tempo Si Si 0 5
di ritardo avviamento
122 Funzione all'arresto Evoluzione libera Si Si 0 5
123  Frequenza per l'attivazione della 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Si Si -1 5
funzione all'arresto
124  Corrente di mantenimento CC 50 % 0-100 % Si Si 6
125  Corrente di frenata CC 50 % 0-100 % Si Si 0 6
126 Tempo di frenata CC 10,0 s 0,0-60,0 s Si Si -1 6
127  Freq. di inserimento freno CC Disabilitato 0,0-parametro 202  Si Si -1 6
128  Protezione termica motore Nessuna protezione Si Si 5
129  Ventilazione esterna motore No Si Si 5
1830 Frequenza di avviamento 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Si Si -1 5
131  Tensione di avviamento 0,0V 0,0-parametro 103  Si Si -1 6
145  Tempo di frenata CC minimo Os 0-10 s Si Si -1 6
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Cambia 4
durante il progamma-
N. Descrizione Impostazione Campo funzio- zioni Indizie di Tipo di
PAR. parametro de fabbrica namento conversione  dati
200 Frequenza di uscita, campo/senso Senso orario, 0-132 Hz No Si 0 5
201  Frequenza di uscita, limite basso 0.0 Hz 0.0 - fmax Si Si -1 6
202  Frequenza di uscita, limite alto 66 /132 Hz fmin - par. 200 Si Si -1 6
203  Riferimento/retroazione campo Min - max Si Si 0 5
204  Riferimento minimo 0.000 -100,000.000-Refuax  Si Si -3 4
205 Riferimento massimo 50.000 Refmin -100,000.000  Si Si -3 4
206 Tipo di rampa Lineare Si Si 0 5
207  Tempo rampa di accelerazione Dipende dall'unita 0.05 - 3600 Si Si -2 7
208 Tempo rampa di decelerazione 1 Dipende dall’'unita 0.05 - 3600 Si Si -2 7
209 Tempo rampa di accelerazione 2 Dipende dall’'unita 0.05 - 3600 Si Si -2 7
210  Tempo rampa di decelerazione 2 Dipende dall'unita 0.05 - 3600 Si Si -2 7
211 Tempo rampa jog Dipende dall'unita 0.05 - 3600 Si Si -2 7
212  Tempo di decelerazione arresto rapido Dipende dall’'unita 0.05 - 3600 Si Si -2 7
213  Frequenza jog 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Si Si -1 6
214  Tipo di riferimento Somma Si Si 0 5
215  Riferimento preimpostato 1 0.00 % -100.00 - 100.00 %  Si Si -2 3
216 Riferimento preimpostato 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
217  Riferimento preimpostato 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
218  Riferimento preimpostato 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
219  Valore catch-up/slow-down 0.00 % 0.00 - 100 % Si Si -2 6
220
221  Limite di coppia per il modo motore 160 % 0.0 % - xxx % Si Si -1 6
222  Limite di coppia per il modo generatore 160 % 0.0 % - xxx % Si Si -1 6
223 Segnale: corrente bassa 0.0 A 0.0 - par. 224 Si Si -1 6
224  Segnale: corrente alta VLT, MAX Par. 223 - ly 1 MAX Si Si -1 6
225 Segnale: frequenza bassa 0.0 Hz 0.0 - par. 226 Si Si -1 6
226  Segnale: frequenza alta 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Si Si -1 6
227  Segnale: retroazione bassa -4000.000 -100,000.000 - par. Si -3 4
228
228 Segnale: retroazione alta 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Si -3
229 Ampiezza di banda della frequenza di OFF 0-100 % Si Si 0
salto
230 Salto frequenza 1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
231 Salto frequenza 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
232  Salto frequenza 3 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
233  Salto frequenza 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
234  Monitoraggio fasi motore Attivato Si Si 0 5
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N. Modi- 4-program-
PAR Descrizione Impostazione di fabbrica Campo fiche mazioni Conversione  Tipo di
# parametri durante il conversione dati
funzionamento
300 Morsetto 16, ingresso Ripristino Si Si 0 5
301 Morsetto 17, ingresso Riferimento bloccato Si Si 0 5
302 Morsetto 18, ingresso Avviamento Si Si 0 5
303 Morsetto 19, ingresso Inversione Si Si 0 5
304 Morsetto 27, ingresso Arresto a ruota libera, Si Si 0 5
comando attivo basso
305 Morsetto 29, ingresso Marcia jog Si Si 0 5
306 Morsetto 32, ingresso Scelta della programmazione, Si Si 0 5
msb/accelerazione
307 Morsetto 38, ingresso Scelta della programmazione, Si Si 0 5
Isb/decelerazione
308 Morsetto 53, tensione ingresso analogico Riferimento Si Si 0 5
309 Morsetto 53, conversione in scala min. 00V 0,0-10,0V Si Si -1 5
310 Morsetto 53, conversione in scala max. 10,0V 0,0-100V Si Si -1 5
311 Morsetto 54, tensione ingresso analogico Nessuna funzione Si Si 0 5
312 Morsetto 54, conversione in scala min. 00V 0,0-100V Si Si -1 5
313 Morsetto 54, conversione in scala max. 100V 0,0-100V Si Si -1 5
314 Morsetto 60, corrente ingresso analogico Riferimento Si Si 0 5
315 Morsetto 60, conversione in scala min. 0,0 mA 0,0-20,0mA Si Si -4 5
316 Morsetto 60, conversione in scala max. 20,0 mA 0,0-2000mA S Si -4 5
317 Timeout 10 sec. 1-99 sec. Si Si 0 5
318 Funzione dopo il timeout Disabilitato Si Si 0 5
319 Morsetto 42, uscita 0 - Imax P 0-20 mA Si Si 0 5
320 Morsetto 42, fondo scala segnale ad impulsi 5000 Hz 1-32000Hz  Si Si 0 6
321 Morsetto 45, uscita 0 - fmax P 0-20 mA Si Si 0 5
322 Morsetto 45, fondo scala segnale ad impulsi 5000 Hz 1-32000Hz  Si Si 0 6
323 Rele 01, uscita Pronto - nessun awviso Si Si 0 5
termico
324 Relé 01, ritardo attivazione 0,00 sec. 0,00 - 600 sec. Si Si -2 6
325 Relé 01, ritardo disattivazione 0,00 sec. 0,00 - 600 sec. Si Si -2 6
326 Relé 04, uscita Pronto - controllo remoto Si Si 0 5
327 Riferimento impulsi, frequenza max 5000 Hz Si Si 0 6
328 Retroazione impulsi, frequenza max. 25000 Hz Si Si 0 6
329 Retroazione encoder, impulsi/giro 1024 impulsi/giro 1 - 4096 Si Si 0 6
impulsi/giro
330 Funzione riferimento/uscita bloccati Nessuna funzione Si No 0 5
345 Timeout perdita encoder 1 sec. 0 - 60 sec Si Si -1 6
346 Funzione perdita encoder OFF Si Si 0 5
357 Morsetto 42, conversione in scala minima 0 % 000 - 100% Si Si 0 6
uscita
358 Morsetto 42, conversione in scala massima 100% 000 - 500% Si Si 0 6
uscita
359 Morsetto 45, conversione in scala minima 0 % 000 - 100% Si Si 0 6
uscita
360 Morsetto 45, conversione in scala massima 100% 000 - 500% Si Si 0 6
uscita
361 Soglia perdita encoder 300% 000 - 600 % Si Si 0 6
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Cambia 4 program-
N. Descrizione Impostazione di fabbrica Campo durante il mazioni Indice Tipo di
# parametro funziona- di conver- dati
mento sione
400 Funzione freno/Controllo sovratensione Disabilitato Si No 0 5
401 Resistenza freno, ohm Dipende dall’'unita Si No -1 6
402 Limite di potenza, kW Dipende dall'unita Si No 2 6
403 Monitoraggio potenza Abilitato Si No 0 5
404 Controllo freno Disabilitato Si No 0 5
405 Funzione di ripristino Ripristino manuale Si Si 0 5
406 Tempo di riavviamento automatico 5 sec. 0 - 10 sec. Si Si 0 5
407 Guasto di rete Nessuna funzione Si Si 0 5
408 Scarica rapida Non possibile Si Si 0 5
409 Limite di coppia, ritardo scatto Disabilitato 0 - 60 sec. Si Si 0 5
410 Ritardo scatto - inverter Dipende dall’'unita 0 - 35 sec. Si Si 0 5
411 Frequenza di commutazione Dipende dall’'unita 3-14 kHz Si Si 2 6
412 Frequenza di uscita dipendente dalla Non possibile Si Si 0 5
frequenza di commutazione
413 Funzione di sovramodulazione Abilitato Si Si -1 5
414 Valore di visualizzazione con retroazione 0,000 -100.000,000 - FBHigH ~ Si Si -3 4
minima

415 Retroazione massima 1500,000 FBLow - 100.000,000 Si Si -3 4
416 Unita di processo % Si Si 0 5
417 Velocita, guadagno proporzionale PID 0,015 0,000 - 0,150 Si Si -3 6
418 Velocita, tempo integrale PID 8 ms 2,00 - 999,99 ms Si Si -4 7
419 Velocita, tempo differenziale PID 30 ms 0,00 - 200,00 ms Si Si -4 6
420 Velocita, limite di guadagno D PID 5,0 5,0-50,0 Si Si -1 6
421 Velocita, filtro passa-basso PID 10 ms 5 - 200 ms Si Si -4 6
422 Tensione U0 a 0 Hz 20,0V 0,0 - Parametro 103 Si Si -1 6
423 Tensione U1 Parametro 103 0,0 - UvLT, MAX Si Si -1 6
424 Frequenza F1 Parametro 104 0,0 - Parametro 426 Si Si -1 6
425 Tensione U2 Parametro 103 0,0 - UviT, MAX Si Si -1 6
426 Frequenza F2 Parametro 104 Par.424 - Par.428 Si Si -1 6
427 Tensione U3 Parametro 103 0,0 - UvLT, MAX Si Si -1 6
428 Frequenza F3 Parametro 104 Par.426 - Par.430 Si Si -1 6
429 Tensione U4 Parametro 103 0,0 - UviT, MAX Si Si -1 6
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4 pro-

N. gram-

PAR. Parametro Impostazione di fabbrica Campo Modifiche  mazioni Conversione  Dati
# descrizione durante il indice tipo

funzionamento
430 Frequenza F4 Parametro 104 Par.426 - Par.432 Si Si -1 6
431 Tensione U5 Parametro 103 0,0 - UviT, Max Si Si -1 6
432 Frequenza F5 Parametro 104 Par.426 - 1000 Hz Si Si -1 6
433 Guadagno proporzionale coppia 100% 0 (Off) - 500% Si Si 0 6
434 Tempo integrale coppia 0,02 s 0,002-2,000 s Si Si -3 7
437 Processo PID, controllo normale/inverso Normale Si Si 0 5
438 Processo PID anti-avvolgimento Abilitato Si Si 0 5
439 Processo PID, frequenza di avviamento Parametro 201 frnin - fmax Si Si -1 6
440 Processo PID, guadagno proporzionale 0.01 0.00 - 10.00 Si Si -2 6
441 Processo PID, tempo integrale 9999,99 sec. (OFF) 0,01-9999,99 s Si Si -2 7
442 Processo PID, tempo di differenziazione 0,00 s. (OFF) 0,00-10,00 s Si Si -2 6
443 Processo PID, limite di guadagno diff. 5.0 5.0 - 50.0 Si Si -1 6
444 Processo PID, tempo filtro passa-basso 0.01 0.01 - 10.00 Si Si -2 6
445 Avviamento lanciato Disabilitato Si Si 0 5
446 Modello di commutazione SFAVM Si Si 0 5
447 Compensazione coppia 100% -100 - +100% Si Si 0 3
448 Rapporto di trasmissione 1 0.001 - 100.000 No Si -2 4
449 Perdita di attrito 0% 0-50% No Si -2 6
450 Tensione di rete durante guasto direte  Dipende dall'unita Dipende dall'unita Si Si 0 6
453 Rapporto di trasmissione velocita anello 1 0.01-100 No Si 0 4
chiuso

454 Compensazione tempi inattivita Abilitato No No 0 5
455 Controllo campo di frequenza Abilitato 0 5
457 Funzione perdita di fase Scatto Si Si 0 5
483 Compensazione dinamica collegamento Abilitato No No 0 5
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Impostazione di

4 program-

N. PAR. Parametro fabbrica Campo Modifiche mazioni Conversione  Dati
# descrizione durante il funzionamento indice tipo
500 Indirizzo 1 0-126 Si No 0 6
501 Baud rate 9600 Baud Si No 0 5
502  Evoluzione libera Logica 'or' Si Si 0 5
503  Arresto rapido Logica 'or' Si Si 0 5
504  Freno CC Logica 'or' Si Si 0 5
505  Awviamento Logica 'or' Si Si 0 5
506 Inversione Logica 'or' Si Si 0 5
507  Selezione programmazione Logica 'or' Si Si 0 5
508 Selezione velocita Logica 'or' Si Si 0 5
509 Bus jog 1 10,0 Hz 0,0 - Parametro 202 Si Si -1 6
510 Bus jog 2 10,0 Hz 0,0 - Parametro 202 Si Si -1 6
511
512  Profilo telegramma FC Drive No Si 0 5
513  Bus timeout 1s 1-99 s Si Si 0 5
514  Funzione intervallo tempo bus Disabilitato Si Si 0 5
515  Visualizzazione dati: Riferimento % No No -1 3
516  Visualizzazione dati: Unita di riferimento No No -3 4
517  Visualizzazione dati: Retroazione No No -3 4
518  Visualizzazione dati: Frequenza No No -1 6
519  Visualizzazione dati: Frequenza x fattore di scala No No -2 7
520  Visualizzazione dati: Corrente No No -2 7
521 Visualizzazione dati: Coppia No No -1 3
522  Visualizzazione dati: Potenza, kW No No 1 7
523  Visualizzazione dati: Potenza, HP No No -2 7
524  Visualizzazione dati: Tensione motore No No -1 6
525  Visualizzazione dati: Tensione collegamento CC No No 0 6
526  Visualizzazione dati: Temperatura motore No No 0 5
527  Visualizzazione dati: Temperatura VLT No No 0 5
528  Visualizzazione dati: Ingresso digitale No No 0 5
529  Visualizzazione dati: Morsetto 53, No No -2 3
ingresso analogico
530 Visualizzazione dati: Morsetto 54, No No -2 3
ingresso analogico
531  Visualizzazione dati: Morsetto 60, No No -5 3
ingresso analogico
532  Visualizzazione dati: Riferimento impulsi No No -1 7
533  Visualizzazione dati: Riferimento esterno % No No -1 3
534  Visualizzazione dati: Parola di stato, binaria No No 0 6
535  Visualizzazione dati: Energia freno/2 min No No 2 6
536  Visualizzazione dati: Energia freno/s No No 2 6
537  Visualizzazione dati: Temperatura dissipatore No No 0 5
538  Visualizzazione dati: Parola di allarme, binaria No No 0 7
539  Visualizzazione dati: Parola di controllo VLT, No No 0 6
binaria
540  Visualizzazione dati: Parola di avviso, 1 No No 0 7
541 Visualizzazione dati: Parola di avviso 2 No No 0 7
553 Riga 1 del display No No 0 9
554  Riga 2 del display No No 0 9
557  Visualizzazione dati: Motore giri/min No No 0 4
558  Visualizzazione dati: Motore giri/min x scala No No -2 4
580  Parametro definito No No 0 6
581 Parametro definito No No 0 6
582  Parametro definito No No 0 6
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Cambia 4 program-
N. Descrizione Impostazione Campo  durante il mazioni Indice di  Tipo di
PAR. parametro di fabbrica funziona- conver-  dati
mento sione
600 Dati di funzionamento: Ore di accensione No No 74 7
601 Dati di funzionamento: Ore di esercizio No No 74 7
602  Dati di funzionamento: Contatore kWh No No 1 7
603  Dati di funzionamento: Numero di accensioni No No 0 6
604 Dati di funzionamento: Numero di surriscaldamenti No No 0 6
605 Dati di funzionamento: Numero di sovratensioni No No 0 6
606  Log dati: Ingresso digitale No No 0 5
607  Log dati: Comandi bus No No 0 6
608  Log dati: Bus parola di stato No No 0 6
609  Log dati: Riferimento No No -1 3
610  Log dati: Retroazione No No -3 4
611 Log dati: Frequenza motore No No -1 3
612 Log dati: Tensione motore No No -1 6
613  Log dati: Corrente motore No No -2 3
614  Log dati: Tensione collegamento CC No No 0 6
615  Log guasti: Codice guasto No No 0 5
616 Log guasti: Tempo No No -1 7
617 Log guasti: Valore No No 0 3
618 Ripristino del contatore kWh Nessun ripristino Si No 0 5
619 Ripristino contatore ore di esercizio Nessun ripristino Si No 0 5
620 Modo di funzionamento Funzionamento No No 0 5
normale

621 Targa dati: Tipo di VLT No No 0 9
622  Targa dati: Sezione potenza No No 0 9
623  Targa dati: Numero d’ordine del VLT No No 0 9
624  Targa dati: Versione software n. No No 0 9
625  Targa dati: N. identificazione LCP No No 0 9
626  Targa dati: N. identificazione database No No -2 9
627  Targa dati: N. identificazione elemento di potenza No No 0 9
628  Targa dati: Tipo di opzione dell'applicazione No No 0 9
629  Targa dati: N. d’ordine opzione dell’applicazione No No 0 9
630  Targa dati: Tipo di opzione di comunicazione No No 0 9
631 Targa dati: N. d’ordine opzione di comunicazione No No 0 9
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4 pro-

Cambia gram- Tipo di
N. Descrizione Impostazione Campo duranteil  mazioni Indice di
PAR. parametro di fabbrica funziona- conversione dati

mento
700 Relé 6, funzione VLT pronto Si Si 0 5
701 Relé 6, Ritardo attivazione Os 0.00-600 s Si Si -2 6
702 Relé 6, Ritardo disattivazione O s. 0.00-600 s. Si Si -2 6
703 Rele 7, funzione Funzionamento motore Si Si 0 5
704 Relé 7, Ritardo attivazione O0s 0.00-600 s Si Si -2 6
705 Relé 7, Ritardo disattivazione O0s 0.00-600 s. Si Si -2 6
706 Relé 8, funzione Rete ON Si Si 0 5
707 Relé 8, Ritardo attivazione 0s. 0.00-600 s. Si Si -2 6
708 Relé 8, Ritardo disattivazione 0s 0.00-600 s Si Si -2 6
709 Relé 9, funzione Fault Si Si 0 5
710 Relé 9, Ritardo attivazione Os 0.00-600 s Si Si -2 6
711 Relé 9, Ritardo disattivazione 0s 0.00-600 s Si Si -2 6
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A

ACCENSIONE L1t iaitiit ettt 103
AMA L 108
ACCEIBIraZIONE ..vvvviiiiiiiii i 127
Accelerazione/decelerazione digitale ..........coovevviiiiiiiiinnn. 74

Adattamento automatico motore

Alimentatore a 24 V CC esterno

Alimentazione 24 CC Volt esterna .......oocvvviviniiinin 13
Alimentazione direte.......ovveiiniiii 16
Alimentazione direte (L1, L2, L3): voviiviiiiiiiiiiiiiiieeieians 10
Al L 175
AMA L 87
Arresto .126
Arresto aruota libera .....c.ovvvviiiiiii 126
Arresto locale. ... 103
Arresto rapido vuvuieieiriiiii 126, 156
Avvertenze contro I'avviamento involontario ...........ccoveviiinnns 4
AVVIBMENTO 1viiviiiiiiiii 126, 156
Avviamento / arresto @ IMPUISH ...vvvevvrvivieierrneee e 74

AWIamMENtO @ IMPUISH v.vvvveeereeirrier e aeaens

Avviamento involontario

Awviamento 1ancCiatO. ... .ovvvveviiiiic
Avviamento/arresto a due conduttori........vvvveiiviiniiiiiienennee. 74
AVVIST 1ot 175,176
Awvisi € degli allarmi....u.veeeeeeer e 175
AVVISO GENETAIE v uviviiiie ettt aes 4
B

Baudrate........ooooiiiiiii 156
Blocco tastiera .......ooviiiiiiiiii 129
BUS tIMEOUL ... 157
C

COMUNICAZIONE SENAIE .1vvvviviriiiiiie i 62
Controllo di coppia, anello aperto .........cocovvvvviiiiiiiiininnn, 105
Controllo di coppia, reazione di veloCita...........ovevveiinieninnen. 105
Controllo di processo, anello chiuso ... .105
Controllo di velocita, anello aperto .......ovvevviiiiiiiiienininens 105
Controllo di velocita, anello ChiuSo .....vvvvvviviiii, 105
corrente di mantenimento CC.....cvvvviiiiiiiini, 113
Caratteristica U/f ..o 148
Caratteristiche della coppia ........vvivriiiiiiiiiceee 105
Caratteristiche di comando .........cccovviiiiiiiiiieees 14
Caratteristiche di COPPIA .. .vvuiririririii e 10
Catch up vevvvvvveiiiineenns

Catch-up/Slow-down

Cavi conformi ai requisiti EMC.......oovvviviiiiiiinneea 61
Cavi di controllo.......vvviiiiiii 58
CaVvi MOTOMB .. vviiiii e 58
Cavo di eqUaliZZazZioNe ......vvvveiee 62
Collegamento del MOtOrE....vuvuiviriririi e 41

Collegamento encoder

Collegamento in parallelo dei MOtori .....vvvvvvviiiiiiiiiinienns 41
Comando diinversione locale ........covvvviviniiiiii, 103
Comando freno MECCANICO ...uvuiviiiiiiiiiiiiiie i 89
Comando freno MmeccaniCo EStES0......vvvviviiiiiiiiiiiiieiiiis 89

Condivisione del carico

Configurazione

Configurazione dell’appliCazioNe ... ...vvveveriiiiiiiieneniinenenenns 76
Contatore KWh ....vuiiiiiiiii 165
CoNtatore KWH, .. 163
Controllo di coppia, anello aperto, sovraccariconormale/ele-

VAE0 1ttt 96

Copia con LCP
Coppia di serraggio e dimensioni delle viti

COrreNnte Alta .. v e
COrENtE DASSA. . euivinieiiieei e
Corrente iNgresso analogiCo ....vuvvvririieieiiiieeieeeeenee

D

Dati di POtENZA ...vivieiiie e 10, 10
Dati di potenza dei VLT (U, V, W) ooniiiiineneeeeaens 10
Dati di UNITA oveeiee e 166
Dati tecnici generali ... 10
Decelerazione ......c.vviiiiiiiiii 127
Definizioni

Dimensioni MEeCCaNIChe. .. . v 34
DIP-SWItCN 1-4 ..uiiiiiiiii 57
DISPIAY vttt 101
Display - Messaggi di stato .....oevvviviiiiiiiiiiie 172
DocUMENtaZIONE. .. .viiiiiie 9
E

BT R 114
Evoluzione libera.....oovvviiiiniiiii 156
F

fasCette Per CaVi ..vuvviiiiin 58
fasi MOTOre. v 124
Filtro antiarmoniche ..o 155
Frenata CC...vvviviiiiiiii 113, 126

Freno CC............ ..156
Freno reostatico ... 144
Frequenza alta ....o.oeieiiiiiii 128
Frequenza bassa .....vvviiiiiiii 128

Frequenza di COmMmMUIAZIONE......vvvvviiiiiiieii e 144
Frequenza di Salt0.......vvveviiiiiir 124
Funzionamento locale e funzionamento remoto.................... 80

Funzione di riferimento

Funzione freno
Funzione riferimento/uscita bloccati.........c.oovviviviviniiiinnnn. 138
Funzioni dei tasti di cOMando ......ccovvviiiiiiiniiieeeens 67
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FUSIDIl v 32
G

Guadagno proporzionale PID.........cccoviiiiiiiiiiiiieeee 147
GUASEO i TETE .uvvviiiiiii 143
GUASEO i Tete, .vviiiniiiiii 128
I

Installazione elettrica - USCItE rele ....ovvviiiiinii, 45
INGreSSi ANAIOGICH +.vuvvirieieiirieie e eaens 130
Impostazione dei parametri .....oviiiiiii 76
Impostazione della programmazione ...........cvevvvvvninininiinans 99

Impostazioni di fabbrica

INQIAZZO v e

Inizializzazione allimpostazione di fabbrica .72
Instalacién eléctrica - messa a terra di cavi di comando......... 62
Installazione del freno MEeCCaNICO....vvvviviiiiiiiiiiiie e 4
Installazione elettriCa....vvvvi i 40, 56

Installazione elettrica - alimentazione da 24 Volt CC esterna.... 45
Installazione elettrica - alimentazione direte ..........cccevvvinnens 40
Installazione elettrica - alimentazione ventilazione esterna....... 45
Installazione elettrica - cavi motore ....

Installazione elettrica - cavo freno

Installazione elettrica - connessione bus.........covvvivviiiiiiinans 57
Installazione elettrica - precauzioni EMC...........coeevvviiiinnnen. 58
Installazione elettrica - termostato del resistore di frenatura..... 42
Installazione elettrica, cavi di comando........c.cvvviviniiiininnn. 54
Installazione elettrica, cavi di potenza ..........cocvvvviiiiinininnnns 52
Installazione elettrica, cavi di potenza ..........cocvvvviiiiiininnnns

Installazione elettrica, cavi di potenza ....

Installazione MECCANICA ... vvviiviriiiii s
Interblocco di SICUrezza .......vvvvvviviiii
INTFOAUZIONE. 1.v v 3
INVEISIONE ©iviiviiiiiiiiii 126, 157
Isolata galvanicamente ..o 57
L

Limite di COPPIA v vineiteriieit e 121, 122
Limite di COPPIA. vvrvniriiireteee e 130
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