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175ZA438.15

VLT Serie 5000

Hasznalati utmutato
Szoftver verzioé: 3.7x

C€ C

Jelen kezelési utmutatd barmely VLT 5000 sorozatu, 3.7x verzioju szoftverrel
ellatott frekvenciavaltohoz hasznalhato. A szoftver verzidszama a 624 -es
parameterben megtalalhato.

A CE illetve a C-tick jeldlések nem alkalmazhatdak az 525 - 600 V fesziltségi
VLT 5001 - 5250 készulékekre.

Ez a Haszndlati Utmutat6 a VLT 5000-es sorozatu késziilékek telepitését, mikddtetését és programozéasat
végz6 szakemberek szamara szolgal segitségiil.

Haszndlati Gtmutato: A késziilék optimalis telepitéséhez, (izembe helyezéséhez és
szervizeléséhez nyujt Utmutatast.

Tervezési utmutatd (Design Rendelkezésre bocsétja a tervezéshez sziikséges dsszes informaciot,
Guide): betekintést nyujt a technoldgiai megoldasokba, a termékkinélatba,
valamint ismerteti a mlszaki adatokat stb.

A Hasznalati Gtmutatét, ami a Gyors telepitési Utmutatét is tartalmazza, a késziilékkel egyiitt kapja meg.
A Hasznalati atmutat6 olvasasakor kilonbozé figyelemfelkeltd szimb6lumokkal fog talalkozni.
Ezek a szimbdlumok a kovetkezék:

Altalanos figyelmeztetd jelolés

Nagyfesziiltségre figyelmeztetd jelolés

Figyelem!:

l@ Figyelemfelhivo jeldlés

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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A halézatra csatlakoztatott frekvenciavalté

VLT® 5000 Sorozat

6 fesziltsége komoly veszélyforrast m Véletlen inditasok elkerllése
jelent. A motor vagy a frekvenciavaltd 1. Amig a frekvenciavalté a halézatra csatlakozik,
helytelen telepitése a gépi berendezések a forgé motort leallithatja digitalis- vagy
karosodasahoz vezethet, és sulyos vagy akar buszparanccsal, referenciaval vagy helyi stoppal.
halalos sérilést okozhat. Ezek a parancsok még nem jelentenek védelmet
Ezért maradéktalanul tartsa be ezen adatlap a véletlen inditasok ellen.
utasitasait, valamint a hazai, illetve a helyi 2. A paraméterek moédositasa kdzben a motor
biztonsagi eléirdsokat. vératlanul elindulhat. Ezért a [STOP/RESET]
leallit6 nyomdgombot mindig meg kell nyomni
m Biztonsagi el8irasok paramétermédositas el6t.
1. Afrekvenciavaltét javitas kdzben le kell kapcsolni a 3. Az allé motor akkor is elindulhat, ha a
hélézatrél. Ellenbrizze, hogy valéban megtértént-e frekvenciavalto elektronikaja meghibasodik,
a hélézatrdél torténd lekapcsolas, és hogy letelt-e vagy ideiglenes tdlterhelés, illetve zavar 1ép
az a kotelezd varakozasi idd, amelyet a motor és a fel a halézati tapellatasban, vagy megszakad
hal6zati csatlakozék kihtzésa elétt be kell iktatni. a motorcsatlakozas.
2. A kezel6egység (LCP) [STOP/RESET)]
nyomogombja galvanikusan nem kapcsolja m A mechanikus fék izembe helyezése
le a késziléket a halézatrol, ezért biztonsagi Ne csatlakoztassa a mechanikus féket a
kapcsoléként nem hasznéalhaté! frekvenciavalté kimenetéhez, amig be nem allitotta
3. A frekvenciavalt6t megfelel6 védéfoldeléssel a fék vezérléséért felelés paramétereket.

kell ellatni, a készllék kezelsjét 6vni kell a
halézati fesziiltség érintésétdl, a motort pedig
tdlterhelés ellen védeni kell, az érvényes hazai ' ; ,
és helyi eléirasoknak megfeleléen illetve a 223-as és a 225-0s paraméterben az

4. A foldelési kuszoaram értéke meghaladhatja als6 figyelmeztetd aram- és frekvenciaérték
a 3,5 mA-t! megadasat jelenti.)

(Ez a 319-es, 321-es, 323-as vagy 326-0s
paraméterben a kimenet megfeleld bedllitasat,

5. A motor tllterhelés elleni védelmét a gyari
beallitas nem tartalmazza. Ha szilkség van erre
a funkciora, a 128-as paraméterben allitsa be
az ETR / ledllitas (ETR TRIP) vagy az ETR /
figyelmeztetés (ETR WARNING) lehetdséget.
Megjegyzés: A funkcié a névleges motoraram
1,16-szorosanal és névleges motorfrekvencianal
I[ép mikddésbe. Az észak-amerikai piacon
forgalmazott készilékeknél: A NEC el8irasainak
megfeleléen az ETR-funkciok 20-as osztalyu
motor-tulterhelési védelmet biztositanak.

6. Ne hlzza ki a hal6zatra csatlakoztatott
frekvenciavalté hal6zati- és motorcsatlakozojat.
Ellenérizze, hogy valéban megtortént-e a
halézatrél torténd lekapcsolas, és hogy letelt-e az
a kotelezé varakozasi id6é, amelyet a motor és a
héalézati csatlakozdk kihizasa el6tt be kell iktatni.

7. Vegye figyelembe, hogy a frekvenciavalté L1,
L2, L3 csatlakozdin kivil a terhelésmegosztas
(a DC kdzbens6ékdr lancba kotése) vagy a
kills6é 24 V-os DC tap is fesziiltségbemenetnek
szdmitanak. Ellenérizze, hogy lekapcsolta-e
az Osszes fesziltséghemenetet, és hogy a
kotelezé varakozasi idd letelt-e.

m Szigetelt csillagponti halézati taplalas
Szigetelt csillagpontd halézati taplalas hasznalatarol
lasd az RFI-kapcsoldé cimu részt.

4 MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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A Figyelem!

Az elektromos részek érintése a készulék haldzatrdl vald lekapcsolasa utan is
életveszélyes!

Elleniirizze az 6sszes lehetséges feszliltségbemenet levélasztasat,

ugymint a kulsti 24V DC tépforrés, a terhelésmegosztas (DC kori csatlakozas), és a
motorcsatlakozas megszintetését.

VLT 5001-5006, 200 - 240 V készulekeknél varjon legalabb 4 percet kikapcsolas utan!
VLT 5008-5052, 200 - 240 V készllékeknél varjon legalabb 15 percet kikapcsolas utan!
VLT 5001-5006, 380 - 500 V készllekeknél varjon legalabb 4 percet kikapcsolas utan!
VLT 5008-5062, 380 - 500 V készulekeknél varjon legalabb 15 percet kikapcsolas utan!
VLT 5072-5302, 380 - 500 V készllékeknél varjon legalabb 20 percet kikapcsolas utan!
VLT 5350-5500, 380 - 500 V készllékeknél varjon legalabb 15 percet kikapcsolas utan!
VLT 5001-5005, 525 - 600 V készulekeknél varjon legalabb 4 percet kikapcsolas utan!
VLT 5006-5022, 525 - 600 V készllékeknél varjon legalabb 15 percet kikapcsolas utan!
VLT 5027-5250, 525 - 600 V készllékeknél varjon legalabb 30 percet kikapcsolas utan!

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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VLT® 5000 Sorozat

m Gyors telepitési Gtmutaté — Bevezetés L
A Gyors telepitési utmutatd végigvezeti Ont a P I —_
frekvenciavalto EMC-nek megfelelé iizembe gy

helyezésén: a hal6zati taplalas, a motor- és a
vezérl6kabelek csatlakoztatasan (1. 4bra). A motor
inditasa és leallitasa a kapcsoléval hajthaté végre.
A VLT 5122-5500 380-500 V, VLT 5032-5052
200-240 V AC és a VLT 5075-5250 525-600

V tipusok mechanikai és elektromos Gzembe €
helyezésérdl lasd a Mdszaki adatok és a '
Telepités cimd részt.

a1 9285
S]
L1L2L3PE 7ol \ 5

U VWPE

S}
96 97 98 99

m 1. Mechanikai telepités

A VLT 5000 frekvenciavaltok kdzvetlenll egymas mellé telepitheték. A megfelelé hiités biztositasa
érdekében a frekvenciavaltd alatt és felett 100 mm-es szabad teret kell biztositani a Iégaramlashoz. (Az
5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V és 5016-5062 550-600 V tipusoknal 200 mm-es, az
5072-5102, 380-500 V tipusoknal pedig 225 mm-es szabad tér sziikkséges).

A lyukakat egymastol a tdblazatban feltlintetett tavolsagokra furja ki. Vegye figyelembe, hogy az eltérd
feszlltségl készilékeknél az adatok kiilonbdzéek. Helyezze fel a frekvenciavaltét a falra. Szoritsa
meg a megfelel6 mértékben mind a négy csavart.

Az adatok milliméterben értendék.

VLT-tipus A B C a b
Konyvformatumu IP 20, 200-240 V (2. ] s 9
abra) e
5001-5003 395 90 260 384 70 O'*'%_
5004-5006 395 130 260 384 70 s e
Konyvformatumu IP 20, 380-500 V (2.
abra)
5001-5005 395 90 260 384 70 - 3
5006-5011 395 130 260 384 70 —+ s
Kompakt IP 54, 200—-240 V (3. abra) =
5001-5003 460 282 195 260 258
5004-5006 530 282 195 330 258 .

2. abra
5008-5011 810 350 280 560 326 .
5016-5027 940 400 280 690 375 b
Kompakt IP 54, 380-500 V (3. abra) }'* ‘
5001-5005 460 282 195 260 258 o éf
5006-5011 530 282 195 330 258 P ‘
5016-5027 810 350 280 560 326 P J
5032-5062 940 400 280 690 375 10} o
5072-5102 940 400 360 690 375 Lo 4
Kompakt IP_20, 200—240 V (4. abra) "
5001-5003 395 220 160 384 200
5004-5006 395 220 200 384 200 3. abra
5008 560 242 260 540 200 B os
5011-5016 700 242 260 680 200 . - [
5022-5027 800 308 296 780 270 1
Kompakt IP 20, 380-500 V (4. abra) ; 2
5001-5005 395 220 160 384 200 |
5006-5011 395 220 200 384 200 3 T
5016-5022 560 242 260 540 200 ) .
5027-5032 700 242 260 680 200 L | 7
5042-5062 800 308 296 780 270 Bl s
5072-5102 800 370 335 780 330

4. abra

6 MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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m 2. Elektromos izembe helyezés, erésaramu
kébelek

MEGJEGYZES: A VLT 5001-5006, 200-240 V, a VLT 5001-5011, 380-500 V és a VLT 5001-5011,
550-600 V tipusoknal a csatlakozék leveheték.

Csatlakoztassa a haldzati kabeleket a frekvenciavaltd L1, L2 és L3 csatlakozéjahoz, valamint a
foldcsatlakoz6hoz (5-8 &bra). A Kényvformatumu készulékeknél a kabelrdgzitd elem egy felcsavarozhatd
kiegészitd fém keret. Az arnyékolt/pancélozott motorkabelt kdsse be a frekvenciavalté U, V, W és PE
csatlakozéiba. Ne felejtse el az arnyékolast elektromosan a késziilékhez csatlakoztatni.

[T~ 1T 1T

@@
2509

96 97 98 99

[ T T

1
le,
L1 L2 L3||R- R+ ELAY|
91 92 93 03

RE@ 1@

MOTOR

DANFOSS
175ZA053.11
MAINS

5. abra 7. abra
Kényvformatumu IP 20 Kompakt IP 20
5001-5011 380-500 V 5016-5102 380-500 V
5001-5006 200-240 V 5008-5027 200-240 V

5016-5062 525-600 V

(Al AN ANANANY]

DANFOSS.
17820198.12

o|o|o|o|o|o|o|e||olelie?
ﬂﬁﬁ%ﬁ??ﬁﬂ%iiﬁi
g T e M
8. abra
Kompakt IP 54
6. abra 5016-5062 380-500 V
Kompakt IP 20 és IP 54 5008-5027 200-240 V

5001-5011 380-500 V
5001-5006 200-240 V
5001-5011 525-600 V

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye 7
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LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE
L1 L2 L3 0¢- D+ U V. W R 4R
91 92 93188 89 96 97 98 81 B2

0|0
0|0|0 QOO

ololo[2®6lelololo

o
o

=
ﬁ
S

1752486610

9. abra

Kompakt IP 54
5072-5102 380-500 V

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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m 3. Elektromos lGizembe helyezés, vezérlékabelek
Csavarhlzé segitségével tavolitsa el a
vezérlbegység alatt az elélapot.

MEGJEGYZES: A csatlakozok leveheték. A 12-es és
a 27-es csatlakozot kosse 0ssze atkotéssel (10. abra)

A kulsé start/stop vezérléshez arnyékolt/pancélozott
kabelt hasznaljon, amit a 12-es és a 18-as
vezérlécsatlakozékba kell bekotni.

10. 4&bra

m 4. Programozas
A frekvenciavaltd a kezeléegységgel programozhatd.

Nyomja meg a [QUICK MENU] gombot. Ekkor
megjelenik a kijelzdn a Gyorsmenu. A paramétereket
a fel, illetve a le nyilgombbal valaszthatja ki.
Paraméter értékének médositdsahoz nyomja

meg a [CHANGE DATA] gombot. Az adatértékek
kozll a fel és a le nyilgombbal valaszthat. A

kurzor mozgatasahoz a jobb és a bal nyilgombot
hasznalhatja. A paraméter beallitasanak mentéséhez
nyomja meg az OK gombot.

Allitsa be a hasznalni kivant nyelvet a 001-es
paraméterben. Hat lehet8ség kozil valaszthat:
angol, német, francia, dan, spanyol és olasz.

Allitsa be a motorparamétereket a motor
adattablaja szerint:

Motorteljesitmény
Motorfesziiltség
Motorfrekvencia
Motoraram

Névleges fordulatszam

102-es paraméter
103-as paraméter
104-es paraméter
105-0s paraméter
106-os paraméter

Allitsa be a frekvenciatartomanyt és a
rampaiddket (11. &bra).

Minimalis referencia
Maximalis referencia
Gyorsitasi idd
Fékezési idd

204-es paraméter
205-6s paraméter
207-es paraméter
208-as paraméter

A 002-es paraméterben valassza a Kezeléegységgel
[1] vezérlési modot.

fout 4

f MAX.(202)
Ref.

fM,N (104)

f MIN.(201)

207,208 "G0k/210"

175ZA047.12

11. A&bra

m 5. A motor inditadsa
A motor inditasahoz nyomja meg a [START]
gombot. A 003-as paraméterben allitsa be
a motor fordulatszamat. Ellenérizze, hogy a
forgasirany megfelel-e a kijelzén lathaté iranynak.
A forgasiranyt a motorkabel két fazisanak
felcserélésével megfordithatja.

A motor ledllitasahoz nyomja meg a [STOP] gombot.

A 107-es paraméterben véalassza ki a teljes vagy

a korlatozott automatikus motorillesztést (AMA).

Az automatikus motorillesztés részletes leirasa az
Automatikus motorillesztés, AMA részben olvashato.

Az automatikus motorillesztés elinditasahoz
nyomja meg a [START] gombot.

A Gyorsmeniibél valo kilépéshez nyomja meg
a [DISPLAY/STATUS] gombot.

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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m Felhasznélhat6 irodalom
Az alabbi lista a VLT 5000 készulékhez
rendelkezésre all6 irodalmat tartalmazza. Vegye
figyelembe, hogy az elérhet6 szakirodalom az
egyes orszagokban eltéré lehet.

A késziilékkel széllitva:

HASZNAlAti UIMULALO ....eeeeiiiiiiieiiie ettt e e e e e et e e e e e e et e e e e e e e e e taaneeeaeaaeessansbaaeeeaaeens MG.51.AX.YY
VLT 5300-5500 Telepitési Utmutatd (Installation GUIAE) ........cceeveeiiiireriiiiie e vee e MG.56.AX.YY

Kommunikacié a VLT 5000 készulékkel:

VLT 5000 Profibus KEZIKONYV ...ccoiiieeiiiee ettt e e e e e e e e e s s s st aa e e e e e e e anne MG.10.EX.YY
VLT 5000 DeVICENEL KEZIKONYV .....eviiiiiiiie ittt e et e e e e e et e e e e e e s s s antraneeaaaeeaane MG.50.HX.YY
VLT 5000 LONWOIKS KEZIKONYV  ...eiiiiiiiiiee e ieeiiie it e e e sttt e e e e e e et e e e e e e e e sstaaaaeaeaeeessannstraneeaaeesannne MG.50.MX.YY
VLT 5000 MOADUS KEZIKONYV .....eiiiieiiiieiiie ettt ettt sttt MG.10.MX.YY
VLT 5000 INtErbUS KEZIKBNYV ...eiiiiiiiiiie ettt ettt be et neee MG.10.0X.YY

Alkalmazasi opciok a VLT 5000 késziilékhez:

VLT 5000 SyncP0os 0pCIO KEZIKONYVE .....ccoiieiiiiiiiie ettt e e e e e e s st e e e e e e e e nne MG.10.EX.YY
VLT 5000 pozicionAlasvezerld KEZIKONYVE .........uviiiieiiiiiiiiieee ettt e sttt e e e e e e e sanaaaeee e e e MG.50.PX.YY
VLT 5000 szinkronizAlASVEZErIB KEZIKONYVE .......coeeiiiieeeiiiie et eee e eee et e et a e nneaee s MG.10.NX.YY
(Y6 1S] (o] =1 I o] o Lo T TSRS MI.50.Z2X.02
Frekvenciarezegtetd (WODDIE) OPCIO ......coooiiiiiieee et e e e sran e e e MI.50.JX.02
CSOrlB- €S NUZASVEZENG OPCIO ....vvvvviiieie ettt e e e e e e e st e e e e e e s s s eeaeaeeeesnnnenees MG.50.KX.02

Utmutaték a VLT 5000 késziilékhez:

BT a1 (TS =T [ LS4 = LRSS MI.50.NX.02
VLT 5000 fEKEIENAINASOK .....eeeiieiiiiiieeii ettt ettt ettt b et se e st e e sab e e b e e nneenane s MIL.90.FX.YY
Fékellenallasok horizontdlis alkalmazasokhoz (VLT 5001-5011) (csak angol és német nyelven) ... MI.50.SX.YY
I OTSy.46 (o] 14010 (V] o] QRSP RT MI.56.DX.YY
Konverter enkéderbemenetekhez (5V TTL > 24 V DC) (csak angol és német nyelven, egy

qE= 1o F= 1] o= Lo ) SRR MI.50.1X.51
Hatlap-h(ités a VLT 5000 SOr0ZAtN0Z ........ccuevveiiiiiieiiiiee st e e siee e stee e s stae e e s sntae e e s eneaeeeenaeeeeeneeas MN.50.XX.02

Egyéb szakirodalom a VLT 5000 késziilékhez:

Tervezési Utmutatd (DeSIGN GUIAE) .....eiiiiiiiiiiiiiiee e e eeriire e e e e e e s e e e e e e e s sarr e e e e e e essannbbaneeaaeesannnes MG.51.BX.YY
VLT 5000 Profibus alkalmazasa Simatic S5 rendszerben ..., MC.50.CX.02
VLT 5000 Profibus alkalmazasa Simatic S7 rendszerben ..........cccooooooieiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeee MC.50.AX.02
EMEIES €S a VLT 5000 SOTOZAL ....cccceiiiuiiiiiieeeeiiiiiitreeeeeeeeesitttaeeeeeeseessaaaeeeeeeesssnnsbaereseaeessaanssarreeeaeens MN.50.RX.02

Egyéb szakirodalom (csak angol nyelven):

Védekezés az elektromos VESZEIYEK ElIEN ........ooiiiiii i MN.90.GX.02
S0 (=] B o4 (0 1Y 1 (0] V7= 1 F= 14 = 1T RPN MN.50.0X.02
Szigetelt csillagpontl hal6zatra KapCSoIt VLT .......uiiiiiieieiiiiiiiiiee ettt e r e e e snanee e e MN.90.CX.02
Harmonikus Aramok SZUMESE .......cooiiiiiiiiiii ittt b et nbn e neee MN.90.FX.02
AGIrESSZIV KOIMYEZELEK ..oeeiiiiieieiiie ettt ettt e et e e et e e e et e e e s staaeeesaeeeeasseseeessntaneeansreeeeannees MN.90.1X.02
CI-TI™ kontaktorok — VLT® frekvenCiaVAOK ...........ccoveiiiiiiiiiiieiieniee s MN.90.KX.02
VLTe frekvenciavaltok és az UniOP KezelBpanelek ...........oooiiiiiiiiiiiiieee et a e e MN.90.HX.02

X = verzidoszam
YY = nyelvi verzié
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VLT® 5000 Sorozat

m Altalanos miiszaki adatok

Halézati taplalas (L1, L2, L3):

200-240 V-os tapfesziltségl KESzUIEKEK ........oovvvviiiiiiiiiiiee e, 3 x 200/208/220/230/240 V £10%
380-500 V-os tapfesziiltségli kESzUIEKEK ........ccovvvviiiiiiiiiiieiiiiiieeeeen 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
525-600 V-0s tapfesziltsegll KESZUIEKEK ..........ccooiiiiiiiiiii e 3 x 525/550/575/600 V +10%
=] V=T (ol - L TP PP TOTRPR PRSP 48-62 Hz +/- 1%

Max. feszilltségingadozas:

VLT 5001-5011, 380-500 V és 525-600 V és VLT 5001-5006, 200240 V ............. névleges fesziltség +2,0%
VLT 5016-5062, 380-500 V és 525-600 V és VLT 5008-5027, 200-240 V ............. névleges fesziltség +1,5%
VLT 5072-5500, 380500 V és VLT 5032-5052, 200240 V ....ccceviveirrierreerieennnn névleges fesziiltség +3,0%
VLT 5075-5250, 525600 V ...cueiiieeiiiiie st e stiee s stee e nee e s saaee e s saae e e s nntaeeesnreeesnneees névleges fesziltség +3,0%
Teljesitménytényezé (A) — NEVIEGES tEINEIESNEI .........oooiiiiie e e srae e e e 0,90
(COS §) — NEVIEQES LEINEIESNEI ... e e e e e e e e e s raee s kozel 1 (>0,98)
Kapcsolasok szama a bemeneten (L1, L2, L3) ..ovueiiiiiiiiiiiiiiiiie e e e e e e kb. 1 kapcsolas / perc

Lasd a specidlis korilményekkel foglalkozé részt a Tervezési Utmutatéban (Design Guide).

Kimenet (U, V, W):

KIimMENEti FESZUISEQ ..oiuveeeeiiiiie ettt e e e e e et e e e st e e e s ssaaeeeennsaeeesnnsneeeans 0-100% tapfesziltség
Kimeneti frekvencia VLT 5001-5027, 200—240 V ....ooeeeeeeeeeee e ee e e e e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5032-5052, 200—240 V ....uuiitimueeeeeeee e e e e e eaeaaees 0-132 Hz, 0-450 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5001-5052, 380—500 V .....oeeeeuiiiieeeeeiee e eeee e e e e e e e aeaaaeees 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5062—5102, 380—500 V .......ccicuiiiiiiiiirieniie e enire e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5122-5302, 380-500 V .....c.cciiuiiiiiiiiiiieniie e 0-132 Hz, 0-800 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5350-5500, 380—500 V ......c.cciiuiiiiiiiiiiianiniesiee e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5001-5011, 525-600 V ....ouiiiimuiieioeee e e e e e e e eaaaeees 0-132 Hz, 0-700 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5016—-5052, 525-600 V .....oeeiuuiieiieeeeiee e ee e e e e s e eanaaeees 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Kimeneti frekvencia VLT 5062—-5250, 525—600 V .....uoiiiumiieieee e e e e e e eanaaaees 0-132 Hz, 0-450 Hz
Névleges motorfesziltség, 200240 V-0S KESZUIEKEK ........oeeevevveeeiiiie e e 200/208/220/230/240 V
Névleges motorfesziiltség, 380-500 V-0S KESZUIEKEK .......cceeevivveeeeviiiireeiiieenn, 380/400/415/440/460/480/500 V
Névleges motorfesziiltség, 525—600 V-0S KESZUIEKEK ......c..eeeviuiieeiiiiie e eciee e e e nee e 525/550/575 V
NEVIEZES MOLOIMTEKVENCIA ....vvviiiiiiiiiiiee e e e e e e s s e e e e e e e s s snbba e e e aeeesannnrraees 50/60 Hz
Kapcsolasok SZAma @ KIMENELEN ........uiiiiiieii e e e e e e s e e e e e e s s st reeaae e s annnraaees korlatlan

8= L0 0] o = 1o o SR RPR P URRPR 0,05-3600 s

Nyomatékkarakterisztika:

I
Inditényomaték, VLT 5001-5027, 200—-240 V és VLT 5001-5302, 380-500 V .......ccceervrerveeriunnns 160% 1 percig g o]
Inditényomaték, VLT 5032-5052, 200-240 V és VLT 5350-5500, 380-500V ........cccevvuvvvverreannn, 150% 1 percig § -g
Inditdnyomaték, VLT 5001-5250, 525-600 V  .....uviiiieeiiiiiiiiiiie e e esiiierree e e e s eirrrraa e s e e e s snnraaeeaaee s 160% 1 percig |
[T aTe Yo 11 (0T 4] 14 F= 1 (=R P PRSP 180% 0,5 s-ig
(€Yo £=Y1 00 )70 4= 1 (=] SRS 100%
Tulterhelési nyomaték, VLT 5001-5027, 200—240 V; VLT 5001-5302, 380-500 V
€S VLT 5001—5250, 525—600 V'  ..eetiiieieiuiieitieaittte sttt et ettt ettt et e et e e te e e sis e e aab e e e sabe e abe e e abe e e sbneenn e e nneean 160%
Tulterhelési nyomaték, VLT 5032-5052, 200-240 V és VLT 5350-5500, 380-500 V ....ccccccveeeviiiviinnnnnnnn, 150%
Tartonyomaték O fordulatszamnal (zart hurokban) ...........c.eevviiiii i 100%

A feltintetett nyomatékkarakterisztika a nagy tulterhelési nyomatékszintre (160%) beallitott készlilékre
vonatkozik. Kis tulterhelési nyomatékszint (110%) esetén ezek az értékek alacsonyabbak.
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Fékezés nagy tulterhelési nyomatékszint esetén

VLT® 5000 Sorozat

Ciklusido (s) Fékezési ciklus 100%-0s Fékezési ciklus teljes nyomaték
nyomaték esetén (150/160%) esetén

200-240 V

5001-5027 120 Folyamatos 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V

5001-5102 120 Folyamatos 40%
5122-5252 600 Folyamatos 10%

5302 600 40% 10%
5350-5500 300 10% 10%
525-600 V
5001-5062 120 Folyamatos 40%
5075-5250 300 10% 10%

Vezérlékartya, digitdlis bemenetek:

Programozhat6 digitalis bemenetek SZAMA ..........oeiiiiiiiiiiii e 8
CSAtIAKOZOK JEIBIESE ......oeeieiiiiiie et 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
[Ty AW F5Y=T o 1S4 1 | PSSR 0-24 V DC (PNP pozitiv logika)
[Ty 4W |1 kY=o 41 0 A (oo 11 L OSSR <5VvDC
FESZUISEGSZING, 1OGIKAT ;1" ..vreeiiieeee ittt e e e e e e et e e e e s s e e e e e e e s taaaeeeaeaeeesaanstbaeeeaeeesanssrranes >10V DC
Maximalis DEMENELti TESZUISEQ ....ccciiiiiiiiiee et e e e e e s e e e ae e e s e st raaeeaae e s ennrraees 28V DC
BEMENEL CIENAIIAS, Ri .eoieeeeeeeeee ettt e e e e e et e e e et e e e et e e e e e e e e e et e e e et e e e era e reer e rearas 2 kQ
Beolvasasi gyakorisag bemMeNnEtENKENT .........coiciiieiiiie ettt e et e e s srae e e nnrae e 3ms

Biztonsagos galvanikus levalasztas: Az 6sszes digitalis bemenet galvanikusan le van vélasztva a
halézati fesziltségrél (PELV). Tovabba, a digitalis bemenetek levalaszthatok a vezérlbkartya tébbi
csatlakozdjardél kulsé 24 V DC fesziltségd megtéaplalassal és a 4-es kapcsol6 nyitasaval. A VLT
5001-5250, 525-600 V-os készilékek nem felelnek meg a PELV-eldirasoknak.

Vezérlékartya, analég bemenetek:

Programozhaté analédg fesziltségbemenetek / termisztorbemenetek SZAmMa ........ccccceevciieeiiciieescieee e 2
(01T 111 7.0 ][] o] T PSR 53, 54
FESZUISEOSZINT ..uiiiiiiiiiie e e e e e e e e et e e e e e e e s sstaaraaeaeeeeasnnnaeaaees 0 —+10 V DC (skéalazhatd)
BeMENEL CIENAIIAS, Rj .oneeeeeeeeeee et e ettt et e et e e et e e et e e e ea e e e e e et e ea e rearans kb. 10 kQ
Programozhat6 analdg arambemenEtEK SZAMA ........ccciiciiiiiiiiee ettt e e e e e et e e e e aa e s s asatraeeeaaeesassnraaeeaaeesannnes 1
(8T 11 -1 7.0 1511 (o] [ SR 60
ArMEAMOMANY  ..ovieeceeeeceeeecectee ettt e ettt ettt ae et e st et et s b e e st eeesteteseare s 0/4 — 20 mA (skalazhato)
Bemeneti @IIENAIIAS, Ri ......ooouiiiiiiiie et b e 200 Q
(=T oo - 1= PSPPSR 10 bit + eléjel
BEMENETi PONTOSSAY ..iieeiiiiiiiiiiiiee e e eiitiii it it e e e e s esta e e e e e e s st r e e e e e e s saaaaeaeeeeeessnnraneeeas Max. hiba: 1% végkitérésre
Beolvasasi gyakoriSAg DEmMENEIENKENT ........iii it e a e e e e e s s st e e e e e e s s asbraaeeaaeenas 3ms

Foldcsatlakoz6 jeldlése
Biztonsagos galvanikus levalasztas: Az dsszes analég bemenet galvanikusan le van valasztva a
halézati fesziltségrdl (PELV)* és a tobbi bemenetrdl és kimenetrdl is.

* A VLT 5001-5250, 550-600 V-os késziilékek nem felelnek meg a PELV-elbirasoknak.

Vezérlékartya, impulzus-/enkéderbemenet:

Programozhatd impulzus-/enkoderbemenetek SZAMA ........ccciciiieeiiiiie et e e se et erar e enree e e nee e sneees 4
CSAUAKOZOK JEIBIESE ...eeiiuieiee ettt ettt e et e et e e e et e e e e sta e e e e saeaeesssaeeeesansaeeesnnteeeesnnees 17, 29, 32, 33
Max. frekvencia a 17-€S DEMENETEN  ......cocciiiiiiiie e e s nanes 5 kHz
Max. frekvencia a 29-es, 32-es és 33-as bemeneten ........ccccccceeiviiiiiiiieee e, 20 kHz (PNP open collector)
Max. frekvencia a 29-es, 32-es €s 33-aS BEMENELEN .......uvvvvieeiiiiiiiiiiie e 65 kHz (Push-pull)
FESZUILSEGSZINT ..uiiiiiiiiiee ettt e e e e e e e e e e e e e e e e esnsnnnaraaaeeaaanes 0—-24 V DC (PNP pozitiv logika)
[y AW |1 £5Y=To 1S4 1 0 S (oo 11 L OSSO <5VvDC
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VLT® 5000 Sorozat

Ry AW 1 ¢5T=To 1S4 1 0 S0 (o 11 Tt SR >10v DC
Maximalis DeMENELi FESZUISEY ......vieiiieieeiiiiie et e e e e e e e e st e e e e e st e e e e sreaeeanseneesnnreeens 28V DC
BEMENEL CIENAIIAS, Ri .o oeiieeeeieeee et e e e e e e et e e e et e e e e e e e e ea e eeeea e e eaereeea e eee e rereaaaes kb. 2 kQ
Beolvasasi gyakoriSAg DEmMENEIENKENT .........ii it e e e s e e e e e e e s s st e e e e e e s s snnbaeeraaeeeas 3ms
(=11 oo g1 - 1= PSRRI 10 bit + eléjel
Pontossag (100-1 kHz), 17, 29, 33-as bemenet ......ccccccccvveevciiee e eceeie e Max. hiba: 0,5% végkitérésre
Pontossag (1-5 kHz), 17-€S BEMENEL .....cccvvvveiiiie e Max. hiba: 0,1% végkitérésre
Pontossag (1-65 kHz), 29, 33-as bemMENet ......ccccceevciieiiiiie e Max. hiba: 0,1% végkitérésre

Biztonsagos galvanikus levalasztas: Az 6sszes impulzus-/enkdéderbemenet galvanikusan le van vélasztva a
hélézati fesziltségrdl (PELV)*. Tovabb4, az impulzus-/enkdéderbemenetek levalaszthatok a vezérlSkartya
tobbi csatlakoz6jardl kiillsé 24 V DC fesziiltségd megtaplalassal és a 4-es kapcsol6 nyitdsaval.

* A VLT 5001-5250, 550-600 V-os késziilékek nem felelnek meg a PELV-el6irasoknak.

Vezérlbkartya, digitalis/impulzus és anal6g kimenetek:

Programozhat6 digitalis €és anal0g KImeNetEK SZAMA .........uuuiiiieiiiiiiiiiiiiee et e e e e e e s e e e e e s e sarareeaaeeeannes 2
CSAIAKOZOK JEIBIESE .....eeieeiiie ettt e e e e e et e e e e e e asaabaeeeaeeeasasntbaaeeeaeessannnrbaeeeaeeesannnes 42,45
RS 1 1= £ | o | PR PRRRRN 0-24 VvV DC
A digitalis/impulzus kimenet min. terhelése (39-es pontra vonatkoztatva) ...........ccccceeeevvcveeeiiienessiinees e 600 Q
Frekvenciatartomany (impulzuskimenetként hasznalt digitalis Kimenet) ..........cccccevieeiicineevcee e, 0-32 kHz
Analdg Kimenet AramEartOMANYA .........cccicueieeiiiiieeiireeesieeeastrreesseeeeeassseeeeasaseeaassaeeesassereesasseeessnsens 0/4-20 mA
Analdg kimenet max. terhelhetdsége (39-es pontra VONatkozZtatva) ..........cccocceeeeiiiieieniiiieee e 500 Q
Analdg KIMENEt PONTOSSAGA ....ecciiiviiiiiieee e e eiiiitet e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e s snaaraees Max. hiba: 1,5% végkitérésre
F Y aF= U T L aa (T a1 (= oo T g - 1T PSPPSR 8 hit

Biztonsagos galvanikus levalasztas: Az dsszes digitalis és analég kimenet galvanikusan le van valasztva
a hélézati fesziltségrdl (PELV)* és a tdbbi bemenetrdl és kimenetrdl is.
* A VLT 5001-5250, 550-600 V-os késziilékek nem felelnek meg a PELV-el6irasoknak.

Vezérlékartya, 24 V DC tap:

CSALIAKOZOK JEIBIESE .....eeieiiiee ettt e e e e e et e e e e e e e st baaeeaeeeaeasnataaeeaaeessannntbaeeaaeeeaannnes 12,13
Max. terhelés (roVIAZArIat-VEAEIEIM) ......ccoiiiiie i e e e e e e ae e e e snbe e e e snaeeeeanreeeennns 200 mA
o] [0 [osF= Vi P T oY) Qg =] (o] 1= SRR 20, 39

Biztonsagos galvanikus levalasztas: A 24 V DC tap galvanikusan le van vélasztva a hal6zati
feszultségrdl (PELV)*, de az analdg kimenetekkel azonos potencidlon van.
* A VLT 5001-5250, 550-600 V-os késziilékek nem felelnek meg a PELV-eldirasoknak.

Vezérlbkartya, RS 485 soros kommunikacio:
CSAIAKOZOK JEIBIESE ...oeeiieiie ettt e e e e ee e e etae e e s snaaeeeanes 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)

Biztonsagos galvanikus levéalasztas: Teljes galvanikus levalasztas.

Relékimenetek:

Programozhatl reléKiMENEIEK SZAMA .......iiiiiiiiiiiiiiie e e et e e e e e s e e e e e e e s bt eeeeaaessaasttraareeaeesaasbbaeeaaasesannnes 2
Csatlakozok JelBIESE a VEZEIIBKAIYAN .......ooeiiiiii ettt e e e e s e e e e stae e e s snbae e e snaeeessnnees 4-5 zar6
Max. terhelés (AC), relé 4—5, @ VEZETIBKAMYAN .......ccccvveiiiiiee e eciee e see e 50 VAC,1A,50VA
Max. terhelés (DC-1 (IEC 947)), relé 4-5, a vezErlKArtyan ........ccccccoceeeviveeeeiiieeeeeieee e 75V DC, 1A, 30W
Max. terhelés (DC-1), relé 4-5, a vezérlékartyan, UL/cUL-alkalmazasokhoz ....... 30VAC,1A/425V DC, 1A
Csatlakozok jeldlése a teljeSitmMENYKAIYAN .........ccooiiiiiiiiiie e 1-3 bonto, 1-2 zaré
Max. terhelés (AC), relé 1-3, 1-2, a teljesitménykartyan ...........ccccevveeeeeeiiiiiiiieeeeee e 240V AC, 2 A, 60 VA
Max. terhelés (DC-1 (IEC 947)), relé 1-3, 1-2, a teljesitménykartydn ...........cccccceeeviceeeincineeesiennnn, 50V DC,2A
Min. terhelés, relé 1-3, 1-2, a teljesitménykartydn ..........cccccevvveeviiiveevinnnnn, 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Fékellendllas-csatlakozok (csak SB és EB valtozatoknal):

CSAIAKOZOK JEIBIESE .....eeieiiiie e e ettt e e e e e ettt e e e e e e e st abaaeeaeeeaaa s nbbaaeeeaeeesananrbaeeeaeeeaannne 81, 82
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VLT® 5000 Sorozat

Kilsé 24 V DC tap:

CSAIAKOZOK JEIBIESE .....eeieiiieee ettt ettt e e e e e ettt e e e e e e s s aba e e eaeeeaea s nbbbaeeeaeeesannntbaeeeaeeeaannnes 35, 36
FeszUtSEgtartoMANY .......ccccvieeiiiie e 24V DC £15% (max. 37 V DC 10 méasodpercig)
MaX. FESZUNSEGINGAUOZAS ....evieiiiiieeiiiiie e ettt et e e st e e et e e et e e e st e e e e s saaeeeessteeeesassteeesastaeeeansseeesansaneennns 2V DC
TeljeSItMENYTEIVELEL .....ooveiiie e 15 W-50 W (50 W inditaskor, 20 ms ideig)
Y T =T o] (=] el o] 4 (0 11 1= OO SEPRPPRRRRRS 6 A

Biztonsagos galvanikus levalasztas: Teljes galvanikus levalasztas, ha a kilsé 24 V DC tap is PELV-tipusu.

Kabelhossz, kadbelkeresztmetszet, csatlakozok:

Arnyékolt/pancélozott MOtOrkADEl MaX. NOSSZA .....c.c.ccceevivieiieeieetecteteee e s sttt e sttt ssters s re s ereae s 150 m
Nem arnyékolt/pancélozott motorkabel max. NOSSZa .......cc.eviviieiiiiiiiiiiie e 300 m
Arnyékolt/pancélozott motorkabel max. hossza, VLT 5011 380-500 V 100 m
Arnyékolt/pancélozott motorkabel max. hossza, VLT 5011 525-600 V és VLT 5008, kis tlterhelési izemmad,

B25—B800 V' .oeeiiieiite ettt ettt ettt R e e Rt e Rt e Rt e R e e R £ e eR e e eR e e R ee R e e eR e e eR e e eR et e Ee e bt e be e beenReenbeenbeere e e 50 m
Arnyékolt/pancélozott FEKKADE! MAX. NOSSZA ....ccvcveviveeiiieeeeieteee et ete ettt ettt et e st et es st e st 20 m
Arnyékolt/pancélozott terhelésmegosztas-kabel max. hoSSza .......c..cceveeevevenanns 25 m a VLT és a DC-sin kozott

A motor-, a fék- és a terhelésmegosztas-kdbel max. keresztmetszetére vonatkozé adatokat
lasd az Elektromos adatok cimd részben.
24 V-os kulsé DC tapkabel max. keresztmetszete

— VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V .......... 4 mm2 /10 AWG
— VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5500 380-500 V; VLT 5075-5250 525-600 V ....... 2,5 mm2 /12 AWG
Vezérldkabel max. KEreSZIMELSZEIE .......cccociiiiiiiiee e et 1,5 mm2 /16 AWG
Soros kommunikacios kabel max. KereSztmMetSZEIE ......ovveveeiieieeee e 1,5 mm?2 /16 AWG

UL/cUL szabvény teljesitéséhez 60/75°C hémérsékleti osztalyu kébelt kell hasznalni

(VLT 5001-5062 380-500 V, 525600 V és VLT 5001-5027 200-240V).

UL/cUL szabvany teljesitéséhez 75°C hémérsékleti osztalyu kabelt kell hasznalni

(VLT 5072-5500 380-500 V, VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5075-5250 525-600 V).

Mas elbirds hianyaban a csatlakozdsokhoz réz- és aluminiumkabelek egyarant hasznalhatok.

Kijelzési pontossag (009-012-es paraméter):

Motoraram [6], 0—140% terhelés .........ccoovvceeeeiiiiiiiiieee e, Max. hiba: névleges kimeneti aram +2,0%-a
Nyomaték % [7], -100—140% terhelés ........cccccvvvveeeiivieeriiieeeeenn, Max. hiba: motor névleges értékének +5%-a
Teljesitmény kW [8] / LE [9], 0-90% terhelés ..........cccceeevueuee.. Max. hiba: névleges kimeneti teljesitmény +5%-a

Vezérlési karakterisztika:

[ ] V=] W= U= Uy () . =0 YRR PRRRRN 0-1000 Hz
Kimeneti freKVENCIATEIDONTAS .........iiiiee et et e e et e e et e e et e e e e e e eraaeeereraaeenens +0,003 Hz
T aT0 Sy AV 1= TSy o Y SR 3ms
Fordulatszam-vezérlési tartomany (nyitott hUrok) ..........cccoecvveeiiiiie e, 1:100 szinkron fordulatszam
Fordulatszam-vezérlési tartomany (zart huUrok) ........cccccevviee i 1:1000 szinkron fordulatszam
Fordulatszam-pontossag (nyitott NUrok) ..o <1500 rpm: max. hiba 7,5 rpm
..................................................................................... >1500 rpm: max. hiba a pillanatnyi fordulatszam 0,5%-a
Fordulatszam-pontossag (Zart hUrok) ........ccccccoviiiiiiiiiece e < 1500 rpm: max. hiba £1,5 rpm
..................................................................................... >1500 rpm: max. hiba a pillanatnyi fordulatszam 0,1%-a
Nyomatékvezérlési pontossag (nyitott hurok) .................... 0-150 rpm: max. hiba a névleges nyomaték +20%-a
..................................................................................... 150-1500 rpm: max. hiba a névleges nyomaték +10%-a
........................................................................................... >1500 rpm: max. hiba a névleges nyomaték +20%-a
Nyomatékvezérlési pontossag (fordulatszam-visszacsatolasnal) ........... Max. hiba a névleges nyomaték +5%-a

A fenti adatok négyp6lusu aszinkron motorra vonatkoznak.
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VLT® 5000 Sorozat

Kdrnyezet:

Burkolat (névleges teljesitménytdl fligg) ........cooovvrieieeeeeiiiiie e IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Razasvizsgélat .......... 0,7 g RMS 18-1000 Hz (véletlenszerd). 3 iranyban 2 éran keresztil (IEC 68-2-34/35/36)
Max. relativ paratartalom .........cccccvveeiiiiee e 93% (IEC 68-2-3) szallitas/tarolas kdzben
Max. relativ paratartalom ............cccceeviveennns 95%, nem lecsapddo (IEC 721-3-3; 3K3 osztaly) mikddés kozben
Agressziv kornyezet (IEC 721-3-3) ..ccccvvveeeeeeeiiiiiiieee e essivvveeeens Védoblakkozas nélkuli elektronika: 3C2 osztaly
Agressziv kdrnyezet (IEC 721-3-3) ...cooviiiiiieeiiiiee e Védélakkozott elektronika: 3C3 osztaly

Kornyezeti hdmérséklet — IP 20/Nema 1 (nagy tdlterhelési nyomaték: 160%0) .......cc..ceeviiiieeiiiieieriiieeeniiieeeeeieeans
Max. 45°C (24 oras atlag: max. 40°C)

Kdrnyezeti hdmérséklet — IP 20/Nema 1 (kis tulterhelési nyomaték: 1109%0) .......cccccvveeeviiereeiiieeesiiineeesneneens Max.
40°C (24 6rés atlag: max. 35°C)

Kornyezeti hdmérséklet — IP 54 (nagy tulterhelési nyomaték: 160%) ..... Max. 40°C (24 6ras atlag: max. 35°C)
Kornyezeti hdmérséklet — IP 54 (kis tulterhelési nyomaték: 110%) .......... Max. 40°C (24 6ras atlag: max. 35°C)
Kornyezeti hdmérséklet — IP 20/54 VLT 5011 500 V ....ooveviivieeeiiiienenne, Max. 40°C (24 orés éatlag: max. 35°C)
A magas kérnyezeti hémérsékleten bekdvetkezd leértékelésrdl lasd a Tervezési Utmutatét (Design Guide).

Min. kornyezeti hBmeérséklet teljes tErhEIESNEI ..........c..eviiiiiiei e e e arae e e s nneaeeas 0°C
Min. kornyezeti hémérséklet cstkkentett teljeSitMENYNEl ........ccovviiiiiie e -10°C
SZAllItASIMArOIAST NOMEISEKIET ...ttt e e e e sbbe e e snreeeeaaes -25 — +65/70°C
Max. tengerszint feletti MAGASSAQY .....ccvvrririeeiiiiiiiiiiee e e e et e e e e e e s s e e e e e e e s ssaareeeataaessansstraeetaaeesansnrrneees 1000 m

Az 1000 m-nél nagyobb tengerszint feletti magassagban bekovetkezd leértékelésrdl lasd

a Tervezési Utmutatot (Design Guide).

Alkalmazott EMC-szabvanyok, KiboCcsatas ..................... EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Alkalmazott EMC-szabvanyok, Védettség ............. EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4
EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Lasd a specialis korilményekkel foglalkozé részt a Tervezési Utmutatéban (Design Guide).

A VLT 5001-5250, 525-600 V-os készilékek nem felelnek meg az EMC- és a kisfeszult-

ségli berendezésekre vonatkoz6 iranyelveknek.

A VLT 5000 sorozatnal alkalmazott védelmek:

» Az elektronikus motorhévédelem megdvja a motort a tulterheléstdl.

« A hitéborda hémérséklet-feltigyelete lekapcsolja a frekvenciavaltot, ha a hémérséklet eléri a
90°C-ot (IP 00-s, IP 20-as és Nema 1-es készilékeknél). IP 54-es készilékeknél a lekapcsolasi
hémérséklet 80°C. A tlimelegedés csak azutan toérélhetd, ha a hitéborda 60°C ala hdlt. A VLT
5122-5172, 380-500 V-os készilékek 80°C-on kapcsolnak le; a tilmelegedés csak azutan torolhets,
ha a hémérséklet 60°C ala h(ilt. A VLT 5202-5302, 380-500 V-os készilékek 105°C-on kapcsolnak
le; a tilmelegedés csak azutan térolhetd, ha a hémérséklet 70°C ala hdilt.

e Motoroldali révidzarlat-védelem (U, V és W kimenet).

e Motoroldali féldzarlat-védelem (U, V és W kimenet).

» A kdzbensé DC kor feligyelete lekapcsolja a frekvenciavaltét, ha a fesziltség tul magas/alacsony.

* Motorfazis hibaja esetén a frekvenciavalto lekapcsol. Lasd a 234-es, Motorfazis-figyelés paramétert.

» Halobzati hiba esetén a frekvenciavaltdé képes vezérelve ledllitani a motort.

- Halozati fazisvesztés esetén a frekvenciavalté lekapcsol, ha a motorra terhelés kerl.

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye 15
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VLT® 5000 Sorozat

m Villamossagi adatok

m Kényvformatumua és Kompakt, Hal6zati
feszililtség 3 x 200-240 V

Nemzetkdzi eléirasok szerint VLT-tipus 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Kimeneti &ram vt [A] 3,7 5,4 7,8 10,6 12,5 15,2
lvit, max (60 s) [A] 5,9 8,6 12,5 17 20 24,3
Teljesitmény (240 V) Svitn [KVA] 1,5 2.2 3.2 4.4 52 6,3
Tipikus tengelyteljesitmény Pvirn [kW] 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 3,7
Tipikus tengelyteljesitmény Puitn [LE] 1 15 2 3 4 5
Max. keresztmetszet, motor-,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG] 2)
Névleges bemeneti aram (200 V) I N [A] 34 4.8 7.1 9,5 11,5 14,5
Max. keresztmetszet,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
halézati kabel [mm2]/[AWG] 2
H Max. elétét-biztositd [-J/ULD [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
[ Hatasfok3) 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95
ooa
%’5% Tomeg, Kényvformatumu IP
0000 [kal 7 7 7 9 9 9,5
20 EB
Tomeg, Kompakt IP 20 EB [kag] 8 8 8 10 10 10
Témeg, Kompakt IP 54 kgl 11,5 115 11,5 13,5 13,5 13,5
Veszteség
[w] 58 76 95 126 172 194
max. terhelésnél
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Burkolat
IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 P54

1. A biztosit6 tipusardl lasd a Biztositok cimi részt.
2. American Wire Gauge.
3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 200-240 V

Nemzetkdzi eléirasok szerint VLT-tipus 5008 5011 5016 5022 5027
Kis talterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti aram Ivitn [A] 32 46 61,2 73 88
IviT, Max (60 s) [A] 35,2 50,6 67,3 80,3 96,8
Teljesitmény (240 V) Svirn [KVA] 13,3 19,1 25,4 30,3 36,6
Tipikus tengelyteljesitmény Pyirn [KW] 7,5 11 15 18,5 22
Tipikus tengelyteljesitmény Pyirn [LE] 10 15 20 25 30
== Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
4 Kimeneti aram Ivitn [A] 25 32 46 61,2 73
—~ IviT, Max (60 s) [A] 40 51,2 73,6 97,9 116,8
»%z Teljesitmény (240 V) Svitn [KVA] 10 13 19 25 30
Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [kW] 5,5 7,5 11 15 18,5
Tipikus tengelyteljesitmény Pyirn [LE] 7,5 10 15 20 25
Max. keresztmetszet, motor-, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
fék- és terhelésmegosztas-kabel [nm2 /AWG]25  IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Min. keresztmetszet, motor-, fék- és
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
terhelésmegosztas-kabel¥) [mm2 /AWG]?)
Névleges bemeneti aram (200 V) I N [A] 32 46 61 73 88
Max. keresztmetszet, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
halozati kabel [nm2])/[AWG]25) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Max. el6tét-biztositd [[/ULD [A] 50 60 80 125 125
E Hatasfok3) 0,95 0,95 0,95 0,95 0,95
% Témeg IP 20 EB [ka] 21 25 27 34 36
gﬂfm Témeg IP 54 [kg] 38 40 53 55 56
Veszteség max. terhelésnél
* — nagy tulterhelési nyomaték [W]
340 426 626 833 994
(160 %)
— kis talterhelési nyomaték W]
426 545 783 1042 1243
(110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/ 1P 20/ 1P 20/
Burkolat
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Az IP 20 védettség érdekében kisebb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis

kabelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi és hazai eléirasokat is!

5. A 35 mm2-nél nagyobb keresztmetszeti aluminiumkabeleket aluminium-réz csatlakozéval kell csatlakoztatni.
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 200-240 V

Nemzetkdzi eléirasok szerint VLT-tipus 5032 5042 5052
Kis talterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti aram lviTn [A] (200-230 V) 115 143 170
IviT, Max (60 s) [A] (200230 V) 127 158 187
lvitn [A] (231-240 V) 104 130 154
lvit, Max (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Teljesitmény Svitn [KVA] (208 V) 41 52 61
Svitn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] (208 V) 40 50 60
Tipikus tengelyteljesitmény [kw] (230 V) 30 37 45
Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
Kimeneti aram lvitn [A] (200-230 V) 88 115 143
IviT, Max [A] (200-230 V) 132 173 215
lvitn [A] (231-240 V) 80 104 130
Ivit, Max [A] (231-240 V) 120 285 195
Teljesitmény Svitn [kVA] (208 V) 32 41 52
Svin [KVA] (230 V) 35 46 57
SviTn [KVA] (240 V) 33 43 54
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] (208 V) 30 40 50
kW] (230 V) 22 30 37
Max. keresztmetszet, motor- és [mm2]4.6 120
terhelésmegosztas-kabel [AWG]2:4.6 300 mcm
[mm2]4.6 25
Max. keresztmetszet, fékkabel
[AWG]246 4
Kis talterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram ILn [A] (230 V)  101,3 126,6 149,9
Nagy tllterhelési nyomaték (150 %):
Névleges bemeneti &ram ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Max. keresztmetszet, [mm2]4.6 120
F halézati kabel [AWG]2:4.6 300 mcm
] Min. keresztmetszet, motor-, hal6zati, [mm?2]4.6 6
%g% fék- és terhelésmegosztas-kabel [AWG]2:4.6 8
= Max. elétét-biztosité (haldzati) [J/UL [A]!  150/150 200/200 250/250
» Hatasfok3 0,96-0,97
Veszteség Kis tulterhelésnél [W] 1089 1361 1612
Nagy talterhelésnél [W] 838 1089 1361
Témeg IP 00 [kg] 101 101 101
Tomeg IP 20 Nemal [kg] 101 101 101
Témeg IP 54 Nemal2 [kg] 104 104 104
Burkolat IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cimU részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. A megadott maximalis értéknél nagyobb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. A megadott minimalis értéknél kisebb

keresztmetszeti kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis kabelkeresztmetszetre vonatkoz6 nemzetkézi és hazai

eléirasokat is!

5. Témeg a szallitdsi csomagolas nélkul.

6. Csatlakoz6: M8 Fék: M6.
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VLT® 5000 Sorozat

m Koényvformatumua és Kompakt, Halézati
fesziltség 3 x 380-500 V

Nemzetkozi eléirdsok szerint VLT-tipus 5001 5002 5003 5004
Kimeneti &ram lvirn [A] (380-440 V) 2,2 2,8 4,1 5,6
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 3,5 45 6,5 9
Ivitn [A] (441-500 V) 1,9 2,6 3.4 48
lviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 3 4,2 55 7,7
Teljesitmény Svitn [KVA] (380-440 V) 1,7 2,1 3,1 43
Svitn [KVA] (441-500 V) 1,6 2.3 2,9 42
Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [kW] 0,75 1,1 1,5 2,2
Tipikus tengelyteljesitmény Pvirn [LE] 1 1,5 2 3
Max. keresztmetszet, motor-,
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG] 2) 410 410 410 410
Névleges bemeneti aram ILn [A] (380 V) 2.3 2,6 3,8 5,3
— ILn [A] (460 V) 1,9 2,5 34 438
- Max. keresztmetszet, halozati kabel [mm2])/[AWG]2) 4/10 4/10 4/10 4/10
E Max. el6tét-biztosito [-J/ULL) [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
50 Hatésfok?) 0,96 0,96 0,96 0,96
— Témeg, Konyvformatumu IP 20 EB [kg] 7 7 7 7,5
Tomeg, Kompakt IP 20 EB [kg] 8 8 8 8,5
Témeg, Kompakt IP 54 [kg] 11,5 11,5 11,5 12
Veszteség max. terhelésnél [W] 55 67 92 110
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Burkolat
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. A biztosit6 tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.
2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
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VLT® 5000 Sorozat

Koényvformatuma és Kompakt, Hal6zati
fesziltség 3 x 380-500 V

Nemzetkdzi eléirasok szerint VLT-tipus 5005 5006 5008 5011
Kimeneti aram lviTn [A] (380-440 V) 7,2 10 13 16
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 11,5 16 20,8 25,6
Ivitn [A] (441-500 V) 6,3 8,2 11 14,5
IviT mMax (60 s) [A] (441-500 V) 10,1 13,1 17,6 23,2
Teljesitmény Svitn [KVA] (380-440 V) 55 7.6 9,9 12,2
Svitn [KVA] (441-500 V) 55 7.1 9,5 12,6
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [kW] 3,0 4,0 55 7,5
mény
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [LE] 4 5 7,5 10
mény
Max. keresztmetszet, motor-,
4/10 4/10 4/10 4/10

fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG] 2)

Névleges bemeneti aram ILn [A] (380 V) 7 9,1 12,2 15,0
ILN [A] (460 V) 6 8.3 10,6 14,0
e_J Max. keresztmetszet, halozati kabel [mm2)/[AWG]2) 4/10 4/10 4/10 4/10
-
r Max. elétét-biztosito [-/ULD [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
%EE Hatasfok3) 0,96 0,96 0,96 0,96
0000 Tomeg, Kényvformatumu IP 20 EB [kg] 7,5 9,5 9,5 9,5
Témeg, Kompakt IP 20 EB [kg] 8,5 10,5 10,5 10,5
Tomeg, Kompakt IP 54 EB [kg] 12 14 14 14
Veszteség max. w]
139 198 250 295
terhelésnél
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Burkolat
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. A biztosito tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.
2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 380-500 V

Nemzetkdzi eléirasok szerint VLT-tipus 5016 5022 5027
Kis talterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti aram Ivitn [A] (380-440 V) 32 37,5 44
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 35,2 413 48,4
lvitn [A] (441-500 V) 27,9 34 41,4
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 30,7 374 455
Teljesitmény Svita [KVA] (380-440 V) 24,4 28,6 33,5
Svitn [KVA] (441-500 V) 24,2 29,4 35,8
Tipikus tengelyteljesitmény Pyirn [kW] 15 18,5 22
Tipikus tengelyteljesitmény Pyt [LE] 20 25 30
=] Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
:mu Kimeneti aram Ivitn [A] (380-440 V) 24 32 37,5
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 38,4 51,2 60
»%; v [A] (441-500 V) 21,7 27,9 34
IvLt, Mmax (60 s) [A] (441-500 V) 34,7 44,6 54,4
' Teljesitmény SviTn [KVA] (380-440 V) 18,3 24,4 28,6
Svitn [KVA] (441-500 V) 18,8 24,2 294
Tipikus tengelyteljesitmény Pvir,n [KW] 11 15 18,5
Tipikus tengelyteljesitmény PyirN [LE] 15 20 25
Max. keresztmetszet, motor-, IP 54 16/6 16/6 16/6
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG]?) IP 20 16/6 16/6 35/2
Min. keresztmetszet, motor-,
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2J/[AWG]?) 4) 10/8 10/8 10/8
Névleges bemeneti aram ILn [A] (380 V) 32 37,5 44
ILn [A] (460 V) 27,6 34 41
Max. keresztmetszet, IP 54 16/6 16/6 16/6
F halozati kabel [mm?2J/[AWG] IP 20 16/6 16/6 35/2
] Max. elétét-biztositd [-/ULD) [A] 63/40 63/50 63/60
28 Hatasfok?) 0,96 096 096
o000 Témeg IP 20 EB [kg] 21 22 27
Témeg IP 54 [kal 41 41 42
» Veszteség max. terhelésnél
— nagy tulterhelési nyomaték (160 %) [wW] 419 559 655
— kis tllterhelési nyomaték (110 %) W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ 1P 20/
Burkolat
IP 54 IP 54 IP 54

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Az IP 20 védettség érdekében kisebb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis

kabelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi és hazai eléirasokat is!
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VLT® 5000 Sorozat

Kompakt, Hal6zati fesziiltség 3 x 380-500 V

Nemzetkdzi eléirdsok szerint VLT-tipus 5032 5042 5052
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti &ram lvitn [A] (380-440 V) 61 73 90
Ivit, max (60 s) [A] (380-440 V) 67,1 80,3 99
Ivitn [A] (441-500 V) 54 65 78
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 59,4 715 85,8
Teljesitmény Svitn [KVA] (380-440 V) 46,5 55,6 68,6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46,8 56,3 67,5
Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [KW] 30 37 45
] Tipikus tengelyteljesitmény Pyvitn [LE] 40 50 60
=] Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
e Kimeneti aram lvitn [A] (380-440 V) 44 61 73
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 70,4 97,6 116,8
» vt [A] (441-500 V) 414 54 65
%ﬂ IviT, MAx (60 s) [A] (441-500 V) 66,2 86 104
| Teljesitmény Svitn [KVA] (380-440 V) 335 46,5 55,6
Svitn [KVA] (441-500 V) 35,9 46,8 56,3
Tipikus tengelyteljesitmény Pyitn [KW] 22 30 37
Tipikus tengelyteljesitmény Pyitn [LE] 30 40 50
Max. keresztmetszet, motor-, IP 54 35/2 35/2 50/0
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2])/[AWG]5) IP20 35/2 35/2 50/0
Min. keresztmetszet, motor-,
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2])/[AWG]24) 10/8 10/8 16/6
Névleges bemeneti &ram ILn [A] (380 V) 60 72 89
I [A] (460 V) 53 64 77
B R Max. keresztmetszet, IP 54 35/2 35/2 50/0
E halézati kabel [mm2]/[AWG]?) 5) 1P 20 35/2 35/2 50/0
:%:l\ Max. elétét-biztositd [-/ULY [A] 80/80 100/100 125/125
FE Hatésfok3) 0,96 0,96 0,96
oooo Tomeg IP 20 EB [kg] 28 41 42
Tomeg IP 54 [kg] 54 56 56
» Veszteség max. terhelésnél
—nagy talterhelési nyomaték (160 %) [W] 768 1065 1275
— kis talterhelési nyomaték (110 %) [W] 1065 1275 1571
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Burkolat
IP 54 IP 54 IP 54

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Az IP 20 védettség érdekében kisebb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis

kabelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi és hazai eléirasokat is!

5. A 35 mm2-nél nagyobb keresztmetszetil aluminiumkabeleket aluminium-réz csatlakozéval kell csatlakoztatni.
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VLT® 5000 Sorozat

Kompakt, Hal6zati fesziiltség 3 x 380-500 V

Nemzetkdzi eléirdsok szerint VLT-tipus 5062 5072 5102
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti aram lvitn [A] (380—440 V) 106 147 177
IviT max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
vt [A] (441-500 V) 106 130 160
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 17 143 176
Teljesitmény Svin [KVA] (380—440 V) 80,8 102 123
Svitn [kVA] (441-500 V) 91,8 113 139
Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [KW] (400 V) 55 75 90
PvLTN [LE] (460 V) 75 100 125
Pyvitn [KW] (500 V) 75 90 110
Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
Kimeneti &ram lvitn [A] (380—440 V) 90 106 147
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
Ivit,n [A] (441-500 V) 80 106 130
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Teljesitmény Svitn [KVA] (380-440 V) 68,6 73,0 102
Svitn [KVA] (441-500 V) 69,3 92,0 113
Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [KW] (400 V) 45 55 75
PvLTN [LE] (460 V) 60 75 100
PviTn [KW] (500 V) 55 75 90
150/300  150/300
Max. keresztmetszet, motor-, IP 54 50/0%)
mcm®6) mcm®6)
120/250  120/250
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG]?) IP20 50/05)
mcm5) mcm5)
Min. keresztmetszet, motor-,
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2)/[AWG]Y 16/6 25/4 25/4
Névleges bemeneti &ram ILn [A] (380 V) 104 145 174
LN [A] (460 V) 104 128 158
150/300  150/300
Max. keresztmetszet, IP 54 50/05)
mcm mcm
E 120/250  120/250
] halézati kabel [mm2])/[AWG]?) IP 20 50/0%)
E== mcm®) mcm®)
R Max. eldtét-biztositd [-/ULY [A] 160/150 225/225  250/250
— Hatasfok3) >097  >097  >0,97
Tomeg IP 20 EB [kg] 43 54 54
» Toémeg IP 54 [kg] 60 77 77
Veszteség max. terhelésnél
— nagy talterhelési nyomaték (160 %) [W] <1200 <1200 <1400
— kis talterhelési nyomaték (110 %) [W] <1400 <1400 <1600
1P20/ P20/ P20/
Burkolat
IP 54 IP 54 IP 54

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cimU részt.
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2. American Wire Gauge.
3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
4. Az IP 20 védettség érdekében kisebb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltora csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis

kabelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi és hazai eléirasokat is!

5. A 35 mm2-nél nagyobb keresztmetszeti aluminiumkabeleket aluminium-réz csatlakozéval kell csatlakoztatni.

6. Fék- és terhelésmegosztas-kabel: 95 mm2 / AWG 3/0
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 380-500 V

Nemzetkozi eléirdsok szerint VLT-tipus 5122 5152 5202 5252 5302
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti aram lviTn [A] (380—440 V) 212 260 315 395 480
Ivit, max (60 s) [A]
233 286 347 434 528
(380440 V)
Ilvitn [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
Ivit, max (60 s) [A]
209 264 332 397 487
(441-500 V)
Teljesitmény Svita [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svitn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Svitn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] (400 V) 110 132 160 200 250
[LE] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315
Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
Kimeneti aram lvitn [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
lvit, max (60 s) [A]
266 318 390 473 593
(380440 V)
lvitn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
lvit, max (60 s) [A]
240 285 360 453 542
(441-500 V)
Teljesitmény Svitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svitn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svitn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[LE] (460 V) 125 150 200 250 300
[kW] (500 V) 110 132 160 200 250
Max. keresztmetszet, [mm?2]4.6 2 x 185
motorkébel [AWG]?:4.6 2 x 350 mcm
Max. keresztmetszet, [mmZ2]4.6
2 x 185
terhelésmegosztas- és [AWG]2:4.6
2 x 350 mcm
fékkabel
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram ILn JA] (380—440 V) 208 256 317 385 467
I~ [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
Névleges bemeneti aram ILn [A] (380—440 V) 174 206 256 318 389
I~ [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
5 Max. keresztmetszet, [mm?2]4.6 2 x 185
E héaldzati kébel [AWG]?:4.6 2 x 350 mcm
E Min. keresztmetszet, motor- [mm?2]4.6 35
&5 és hal6zati kébel [AWG]246 2
Jooo Min. keresztmetszet, fék- és [mm?2]4.6 10
» terhelésmegosztéas-kabel [AWG]?:4.6 8
Max. el6tét-biztositd Al 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
(haldzati) [-]/UL [ 300 350 400 500 600
Hatésfok3 0,98
Veszteség Kis tulterhelésnél [W] 2619 3309 4163 4977 6107
Nagy tulterhelésnél [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Tomeg IP 00 [kg] 89 89 134 134 154
Tomeg IP 21/Nemal [kg] 96 96 143 143 163
Tomeg IP 54/Nemal2 [kq] 96 96 143 143 163
Burkolat IP 00, IP 21/Nema 1 és IP 54/Nemal2
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VLT® 5000 Sorozat

1. A biztosit6 tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.

2. American Wire Gauge.
3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
4. A megadott maximalis értéknél nagyobb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. A megadott minimalis értéknél kisebb

keresztmetszeti kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis kabelkeresztmetszetre vonatkoz6 nemzetk6zi és hazai

eléirasokat is!

5. Témeg a szallitAsi csomagolas nélkul.
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 380-500 V

Nemzetkozi eléirdsok szerint VLT-tipus 5350 5450 5500
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):

Kimeneti &ram lvitn [A] (380-440 V) 600 658 745
IviT max (60 s) [A] (380—-440 V) 660 724 820
Ivitn [A] (441-500 V) 540 590 678
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 594 649 746
Teljesitmény Swvitn [KVA] (400 V) 416 456 516
Svitn [KVA] (460 V) 430 470 540
Svitn [KVA] (500 V) 468 511 587
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] (400 V) 315 355 400
[LE] (460 V) 450 500 600
[KW] (500 V) 355 400 500
Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
Kimeneti aram Ivitn [A] (380-440 V) 480 600 658
IviT max (60 s) [A] (380—-440V) 720 900 987
Ivitn [A] (441-500 V) 443 540 590
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 665 810 885
Teljesitmény Swvitn [KVA] (400 V) 333 416 456
Switn [KVA] (460 V) 353 430 470
Switn [KVA] (500 V) 384 468 511
Tipikus tengelyteljesitmény [kKW] (400 V) 250 315 355
[LE] (460 V) 350 450 500
[kW] (500 V) 315 355 400
Max. keresztmetszet, motor- [mm2]4.6 2 x 400 — 3 x 150
és terhelésmegosztas-kabel [AWG]?:4.6 2 x 750 mcm — 3 x 350 mcm
Max. keresztmetszet, [mm2]4.6 70
fékkabel [AWG]2:4.6 2/0
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram I, n [A] (380—440 V) 584 648 734
It [A] (441-500 V) 526 581 668
Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
Névleges bemeneti aram I.n [A] (380—440 V) 467 584 648
It [A] (441-500 V) 431 526 581
Max. keresztmetszet, hal6zati [mm?2]4.6 2 x 400 — 3 x 150
W kabel [AWG]24.6 2 x 750 mem — 3 x 350 mcm
C Min. keresztmetszet, [mm?2]4.6 70
E=E motor-, hal6zati- és [AWG]2:4.6
PSp 3/0
D000 terhelésmegosztas-kabel
[mm2]4.6 10
Min. keresztmetszet, fékkabel
* [AWG]2:4.6 8
Max. el6tét-biztosito (halozati)
[A]  700/700 800/800 800/800
[-//UL
Hatésfok3 0,97
Veszteség Kis talterhelésnél [W] 11300 12500 14400
Nagy tulterhelésnél [W] 9280 11300 12500
Témeg IP 00 [kg] 515 560 585
Témeg IP 21/Nemal [kg] 630 675 700
Tomeg IP 54/Nemal2 [kg] 640 685 710
Burkolat IP 00, IP 20/Nema 1 és IP_54/Nemal2

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cimU részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. A megadott maximalis értéknél nagyobb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. A megadott minimalis értéknél kisebb

keresztmetszetl kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis kabelkeresztmetszetre vonatkoz6 nemzetkozi és hazai

eléirasokat is!

5. Témeg a szallitdsi csomagolas nélkul.

6. Csatlakozé6csavar a hal6zati, a motor- és a terhelésmegosztas-kdbelhez: M12; a fékkabelhez: M8
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 525-600 V

Nemzetkozi eléirdsok szerint VLT-tipus 5001 5002 5003 5004

Kis tulterhelési nyomaték (110 %):

Kimeneti &ram lvitn JAL (B50 V) 2,6 2,9 4,1 52
Ivit, max (60 s) [A] (550 V) 2,9 3.2 4,5 57
TN [A](B75V) 24 27 3,9 49
Ivit, max (60 s) [A] (575 V) 2,6 3,0 4,3 54
Teljesitmény Switn [KVAI (550 V) 25 28 39 5,0
Switn [KVAI (575 V) 24 2.7 39 4,9
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [kW] 1,1 15 2,2 3
mény
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [LE] 1,5 2 3 4
mény
Nagy tdlterhelési nyomaték (160%):
Kimeneti aram lvitn [A] (550 V) 1.8 2,6 2,9 4,1
IviT max (60 S) [A] (550 V) 2,9 4,2 4.6 6,6
lvitn [A] (575 V) 17 24 2,7 39
lvit max (60 s) [A] (575 V) 2,7 38 4,3 6,2
Teljesitmény Switn [KVA] (550 V) 1.7 25 2,8 39
Switn [KVA] (75 V) 17 24 2,7 3,9
Tipikus tengelyteljesit-
Putn [kW] 0,75 11 15 2.2
mény
Tipikus tengelyteljesit-
Pvitn [LE] 1 1,5 2 3
mény
Max. keresztmetszet, motor-,
4/10 4/10 4/10 4/10
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG]?)
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram I.n [A] (B50 V) 25 2,8 4,0 5,1
ILn [A] (600 V) 2.2 25 3,6 4,6
5 7 Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
E Névleges bemeneti aram ILn [A] (B50 V) 1.8 25 2,8 4,0
L L [A] (600 V) 1.6 22 25 36
25 Max. keresztmetszet, halézati kabel [mm2)/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
o000 Max. el6tét-biztositd [JULY [A] 3 4 5 6
Hatasfok3) 0,96 0,96 0,96 0,96
» Toémeg IP 20 EB [kg] 10,5 10,5 10,5 10,5
Veszteség max.
W] 63 71 102 129
terhelésnél
Burkolat IP 20 / Nema 1

1. A biztositok tipuséardl lasd a Biztositék cim( részt.
2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
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VLT® 5000 Sorozat

Kompakt, Hal6zati fesziiltség 3 x 525-600 V

Nemzetkozi eléirdsok szerint VLT-tipus 5005 5006 5008 5011

Kis tulterhelési nyomaték (110 %):

Kimeneti &ram lvirn [A] (B50 V) 6,4 9,5 11,5 11,5
IviT max (60 s) [A] (550 V) 7,0 10,5 12,7 12,7
lvirn [A] (575 V) 6,1 9,0 11,0 11,0
IviT, max (60 s) [A] (575 V) 6,7 9,9 12,1 12,1
Teljesitmény SviTn [KVA] (550 V) 6,1 9,0 11,0 11,0
Svitn [KVA] (575 V) 6,1 9,0 11,0 11,0
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [kW] 4 55 7,5 7,5
mény
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [LE] 5 75 10,0 10,0
mény
Nagy tulterhelési nyomaték (160%):
Kimeneti aram lvitn [A] (B50 V) 5,2 6,4 9,5 11,5
Ivit, Max (60 s) [A] (550 V) 8,3 10,2 15,2 18,4
vitn [A] (575 V) 4,9 6,1 9,0 11,0
IviT max (60 s) [A] (575 V) 7,8 9,8 14,4 17,6
Teljesitmény Svirn [KVA] (550 V) 5,0 6,1 9,0 11,0
Svitn [KVA] (575 V) 4,9 6,1 9,0 11,0
Tipikus tengelyteljesit-
Pvirn [kW] 3 4 55 7.5
mény
Tipikus tengelyteljesit-
Puirn [LE] 4 5 75 10
mény
Max. keresztmetszet, motor-,
4/10 4/10 4/10 4/10
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG]2)
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram ILn [A] (B50 V) 6,2 9,2 11,2 11,2
ILn [A] (600 V) 5,7 8.4 10,3 10,3

Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):

F Névleges bemeneti aram Iun [A] (B50 V) 5,1 6,2 9,2 11,2
L] ILn [A] (600 V) 4,6 57 8.4 10,3
%‘g% Max. keresztmetszet, hal6zati kabel [mmZ2]/[AWG]2) 4/10 4/10 4/10 4/10
o000 Max. elétét-biztositd [J/ULD [A] 8 10 15 20
Hatasfok3) 0,96 0,96 0,96 0,96
» Témeg IP 20 EB [ka] 105 10,5 10,5 10,5
Veszteség max.
[W] 160 236 288 288
terhelésnél
Burkolat IP 20 / Nema 1

1. A biztositok tipusarél lasd a Biztositék cim( részt.
2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 525-600 V

Nemzetkozi eléirdsok szerint VLT-tipus 5016 5022 5027
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti aram lviTn [A] (550 V) 23 28 34
IvLt, max (60 s) [A] (550 V) _25 31 37
vt [A] (575 V) 22 27 32
IvLt, max (60 s) [A] (575 V) _24 30 35
Teljesitmény Svitn [KVA] (550 V) 22 27 32
Swvitn [KVA] (575 V) 22 27 32
Tipikus tengelyteliesitmény Pvitn [kW] 15 18,5 22
] Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [LE] 20 25 30
[===] Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
:I:IIII Kimeneti aram lvitn [A] (550 V) 18 23 28
IvLT, Max (60 s) [A] (550 V) _29 37 45
» vitn [A] (575 V) _17 22 27
% Ivit, max (60 s) [A] (575 V) _27 35 43
| Teljesitmény Svitn [KVA] (550 V) 17 22 27
Swirn [KVA] (575 V) 17 22 27
Tipikus tengelyteliesitmény Pvitn [kW] 11 15 18,5
Tipikus tengelyteliesitmény Pvitn [LE] 15 20 25
Max. keresztmetszet, motor-, 16 16 35
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2)/[AWG]2) 6 6 2
Min. keresztmetszet, motor-, 0,5 0,5 10
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2])/[AWG]4) 20 20 8
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram I.n [A] (B50 V) 22 27 33
g u ILn [A] (600 V) 21 25 30
% Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
] Névleges bemeneti aram I n [A] (550 V) 18 22 27
%@? ILn [A] (600 V) 16 21 25
s Max. keresztmetszet, 16 16 35
haldzati kabel [mm2[/[AWG]? 6 6 2
Max. elétét-biztositd [-/ULY [A] 30 35 45
Hatasfok3) 0,96 0,96 0,96
" - Tomeg IP 20 EB [kg] 23 23 30
Veszteség max. terhelésnél [W] 576 707 838
Burkolat IP 20 / Nema 1

1. A biztosito tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Az IP 20 védettség érdekében kisebb keresztmetszetli kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis

kabelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi és hazai eléirasokat is!
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VLT® 5000 Sorozat

Kompakt, Hal6zati fesziiltség 3 x 525-600 V

Nemzetkdzi eléirdsok szerint VLT-tipus 5032 5042 5052 5062
Kis tilterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti &ram lvitn [A] (B50 V) 43 54 65 81
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) _47 59 72 89
vitn [A] (575 V) 41 52 62 77
IviT, max (60 s) [A] (575 V) _45 57 68 85
Teljesitmény Svitn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
Switn [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [KW] 30 37 45 55
] Tipikus tengelyteljesitmény Pvitn [LE] 40 50 60 75
=] Nagy talterhelési nyomaték (160 %):
:mu Kimeneti aram lvitn [A] (B50 V) 34 43 54 65
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) _54 69 86 104
» vt [A] (575 V) _32 41 52 62
%ﬂ IviT, Max (60 s) [A] (575 V) _51 66 83 99
Teljesitmény Svitn [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Tipikus tengelyteljesitmény Pyitn [KW] 22 30 37 45
Tipikus tengelyteljesitmény Pyirn [LE] 30 40 50 60
Max. keresztmetszet, motor-, 35 50 50 50
fék- és terhelésmegosztas-kabel [mm2]/[AWG]?5) 2 1/0 1/0 1/0
Min. keresztmetszet, motor-, 10 16 16 16
fék- és terhelésmegosztas-kabel [nm2]/[AWG]Y 8 6 6 6
Kis tulterhelési nyomaték (110 %):
Névleges bemeneti aram ILn [A] (550 V) 42 53 63 79
ILn [A] (600 V) 38 49 58 72
F Nagy tdlterhelési nyomaték (160 %):
] Névleges bemeneti aram In [A] (550 V) 33 42 53 63
%ié ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
000 Max. keresztmetszet, 35 50 50 50
halézati kabel [mm2)/[AWG]?) 5) 2 1/0 1/0 1/0
» Max. elétét-biztositd [-JULD [A] 60 75 90 100
Hatasfok3) 0,96 0,96 0,96 0,96
N n Toémeg IP 20 EB [kg]l 30 48 48 48
Veszteség max. terhelésnél [W] 1074 1362 1624 2016
Burkolat IP 20 / Nema 1

1. A biztosité tipusarol lasd a Biztositok cimU részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Az IP 20 védettség érdekében kisebb keresztmetszet(i kabelt tilos a frekvenciavaltra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis

kabelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkdzi és hazai eléirasokat is!

5. A 35 mm2-nél nagyobb keresztmetszetii aluminiumkabeleket aluminium-réz csatlakozéval kell csatlakoztatni.
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VLT® 5000 Sorozat

m Kompakt, Hal6zati fesziltség 3 x 525-600 V

Nemzetkdzi eléirasok szerint VLT-tipus 5075 5100 5125
Kis tlalterhelési nyomaték (110 %):
Kimeneti &ram vt [A] (550 V) 104 131 151
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) 114 144 166
Ivitn [A] (575 V) 99 125 144
IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 109 138 158
Teljesitmény SwvitN [KVA] (550 V) 99 125 144
Svitn [KVA] (575 V) 99 124 143
Tipikus tengelyteljesitmény Py 1n [kW] 75 90 110
Tipikus tengelyteljesitmény Pyt [LE] 100 125 150
Nagy tulterhelési nyomaték (160 %):
Kimeneti aram vt [A] (B50 V) 81 104 131
lviT, max (60 s) [A] (550 V) 130 166 210
Ivitn [A] (575 V) 77 99 125
IviT, max (60 s) [A] (575 V) 123 158 200
Teljesitmény Switn [KVA] (B50 V) 77 99 125
Svitn [KVA] (575 V) 77 99 124
Tipikus tengelyteljesitmény (380—-440 V) Py 1.n [KW] 55 75 90
Tipikus tengelyteljesitmény (380—-440 V) Pyt [LE] 75 100 125
Max. keresztmetszet, motor-, fék- és terhelésmegosztas-kabel
] 120 120 120
4/0 4/0 4/0
[AWG]
Min. keresztmetszet, motor-, fék- és terhelésmegosztas-kabel¥) 6 6 6
[MM2/AWG] 8 8 8
Max. bemeneti
ILmax [A] (550 V) 101 128 147
aram 110%
Imax [A] (575 V) 92 117 134
Max. bemeneti
F ) ILmax [A] (550 V) 79 101 128
L] aram 160%
BB lumax [A] (575 V) 72 92 117
stDDD Max. keresztmetszet, hal6zati kabel [mm?2] 120 120 120
[AWG] 4/0 4/0 4/0
* Min. keresztmetszet, hal6zati kabel4) [mm2/AWG] 6/8 6/8 6/8
Max. elétét-biztositd (haldzati) [-]J/ULL) [A] 125 175 200
Hatéasfok3) 0,96-0,97
Témeg IP 00 [kg] 109 109 109
Toémeg Nema 1 EB [kg] 121 121 121
Veszteség max. terhelésnél [W] 2560 3275 3775

<
Q
c
e
&}
o}
|_

1. A biztosité tipusar6l lasd a Biztositok cim( részt.
2. American Wire Gauge.
3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Kisebb keresztmetszetli kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis kdbelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi

és hazai eléirasokat is!

5. Csatlakoz6: 1 x M8 /2 x M8.
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VLT® 5000 Sorozat

Kompakt, Hal6zati fesziiltség 3 x 525-600 V

Nemzetkdzi eléirdsok szerint VLT-tipus 5150 5200 5250
Kis talterhelési nyomaték (110 %):

Kimeneti aram lvitn [A] (550 V) 201 253 289

IviT max (60 s) [A] (550 V) 221 278 318

lvitn [A] (575 V) 192 242 289

lviT mMax (60 s) [A] (575 V) 211 266 318

Teljesitmény Svitn [KVA] (550 V) 191 241 275

Swvirn [KVA] (575 V) 191 241 288

Tipikus tengelyteliesitmény Pyitn [kKW] 132 160 200

Tipikus tengelyteljesitmény Py tn [LE] 200 250 300
Nagy tllterhelési nyomaték (160 %):

Kimeneti &ram lvitn [A] (550 V) 151 201 253

IviT max (60 s) [A] (550 V) 242 322 405

Ivitn [A] (B75 V) 144 192 242

IviT max (60 s) [A] (575 V) 230 307 387

Teljesitmény Swvitn [KVA] (550 V) 144 191 241

Swvitn [KVA] (575 V) 143 191 241

Tipikus tengelyteljesitmény Py tn [kKW] 110 132 160

Tipikus tengelyteliesitmény Py tn [LE] 150 200 250

Max. keresztmetszet, motor-, fék- és terhelésmegosztas-kabel

2x120 2x120 2x120
[mm2]
2x4/0 2x4/0 2x4/0
AWG
Min. keresztmetszet, motor-, fék- és terhelésmegosztas-kabel4)
2x6 2x6 2x6
[mm?]
2x8 2x8 2x8
AWG
Max. bemeneti
ILmax [A] (550 V) 196 246 281
aram 110%
I.max [A] (575 V) 179 226 270
o) B Max. bemeneti
fF ILmax [A] (550 V) 147 196 246
L] aram 160%
S Ivax [A] (575 V) 134 179 226
> Max. keresztmetszet, halozati kabel [mm2] 2x120 2x120 2x120
0ooo
AWG 2x4/0 2x4/0 2x4/0
» Min. keresztmetszet, hal6zati kdbel4) [mm2/AWG]2) 5) 6/8 6/8 6/8
Max. el6tét-biztositd (haldzati) [-1/ULD [A] 250 350 400
Hatasfok3 0,96-0,97
Toémeg IP 00 [ka] 146 146 146
Tomeg Nema 1 EB [kg] 161 161 161
Veszteség max. terhelésnél [W] 5030 6340 7570

Burkolat

IP 00 / Nema 1 (IP 20)

1. A biztosit6 tipusarol lasd a Biztositok cim( részt.

2. American Wire Gauge.

3. 30 m arnyékolt/pancélozott motorkabellel, névleges frekvencian és névleges terhelés mellett.

4. Kisebb keresztmetszetli kabelt tilos a frekvenciavaltéra csatlakoztatni. Vegye figyelembe a minimalis kdbelkeresztmetszetre vonatkozé nemzetkozi

és hazai eléirasokat is!

5. Csatlakoz6: 1 x M8 /2 x M8.
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VLT® 5000 Sorozat

m Biztositok
Megfelelés az UL szabvanynak

UL/cUL szabvény teljesitéséhez az alabbi el6tét-biztositokat kell hasznalni.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 vagy A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 vagy A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 vagy A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 vagy A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 vagy A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 vagy A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 vagy A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 vagy A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 vagy A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 vagy A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 vagy A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 vagy A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 vagy A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 A6K-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 A6K-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 A6K-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 AB6K-80R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225 =
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250 g
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300 T
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350 ﬁ
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
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VLT® 5000 Sorozat

525-600 V

Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 A6K-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 A6K-4R
5003 KTS-R5 5017906-005 KLS-R005 A6K-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 AB6K-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 A6K-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 A6K-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 A6K-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 A6K-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 A6K-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 A6K-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 A6K-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 A6K-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R0O75 A6K-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 A6K-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 A6K-100R
5075 FWP-125A 2018920-125 L70S-125 A70QS-125
5100 FWP-175A 2018920-180 L70S-175 A70QS-175
5125 FWP-200A 2018920-200 L70S-200 A70QS-200
5150 FWP-250A 2018920-250 L70S-250 A70QS-250
5200 FWP-350A 206XX32-350 L70S-350 A70QS-350
5250 FWP-400A 206xx32-400 L70S-400 A70QS-400

A 240 V-os frekvenciavaltéknal a KTN tipusu biztositok Bussmann gyartmanya KTS tipusokkal helyettesitheték.
A 240 V-os frekvenciavaltoknal az FWX tipusu biztositok Bussmann gyartmanyd FWH tipusokkal helyettesitheték.

A 240 V-os frekvenciavaltéknal a KLNR tipusu biztositék LITTEL FUSE gyartmanyu KLSR tipusokkal helyettesitheték.
A 240 V-os frekvenciavaltéknal az L25S tipusu biztositok LITTEL FUSE gyartméanyu L50S tipusokkal helyettesithetdk.

A 240 V-os frekvenciavaltéknal az A2KR tipusu biztositok FERRAZ SHAWMUT gyartmanyu A6KR tipusokkal helyettesitheték.
A 240 V-os frekvenciavaltoknal az A25X tipusu biztositok FERRAZ SHAWMUT gyartmanyu A50X tipusokkal helyettesithetdk.

Ha nem sziikséges megfelelni az UL szabvanynak

Ha nem sziikséges megfelelni az UL/cUL szabvanynak, az elézé tabldzatban szerepld vagy az alabbi
biztositék hasznalatat javasoljuk:

VLT 5001-5027 200-240 V gG tipus
VLT 5001-5062 380-500 V gG tipus
VLT 5001-5062 525-600 V gG tipus
VLT 5032-5052 200-240 V gR tipus
VLT 5072-5500 380-500 V gR tipus
VLT 5075-5250 525-600 V gR tipus

Az el6irasok figyelmen kivil hagyésa a hajtas
sziikségtelen karosodasahoz vezethet rendellenes
mikodés esetén. Olyan biztositot kell alkalmazni,
amely képes megvédeni egy max. 100 000
Aeffektiv (Szimmetrikus), max. 500/600 V-ra
méretezett aramkort.
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VLT® 5000 Sorozat

m Méretek

Az adatok milliméterben értenddk.

A B C D a b ab/be Tipus

Konyvformatumau IP 20
5001-5003 200-240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001-5005 380-500 V
5004-5006 200-240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006-5011 380-500 V
Kompakt IP 00
5032-5052 200-240 V

800 370 335 780 270 225 B
5075-5125 525-600 V
5122-5152 380-500 V 1046 409 375 1001 304 225 J
5150-5250 525-600 V 1400 420 400 1380 350 225 B
5202-5302 380-500 V 1327 409 375 1282 304 225 J
5350-5500 380-500 V 1896 1099 494 1847 1065 4001 |
Kompakt IP 20
5001-5003 200-240 V

395 220 160 384 200 100 C

5001-5005 380-500 V
5004-5006 200-240 V

5006-5011 380-500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001-5011 525-600 V (IP 20 és Nema 1)
5008 200-240 V

5016-5022 380-500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016-5022 525-600 V (Nema 1)
5011-5016 200240 V

5027-5032 380-500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027-5032 525-600 V (Nema 1)
5022-5027 200-240 V

5042-5062 380-500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042-5062 525-600 V (Nema 1)
5072-5102 380-500 V 800 370 335 780 330 225 D

Kompakt Nema 1/IP20/IP21
5032-5052 200-240 V

954 370 335 780 270 225 E
5075-5125 525-600 V
5122-5152 380-500 V 1208 420 373 1154 304 225 J
5150-5250 525-600 V 1554 420 400 1380 350 225 E
5202-5302 380-500 V 1588 420 380 1535 304 225 J
5350-5500 380-500 V. 2010 1200 600 - - 4001 H
Kompakt IP 54/Nema 12
5001-5003 200-240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001-5005 380-500 V.
5004-5006 200-240 V _

530 282 195 85 330 258 100 F ]
5006-5011 380-500 V ©
5008-5011 200-240 V E

810 350 280 70 560 326 200 F [S)
5016-5027 380-500 V g
5016-5027 200-240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032-5062 380-500 V
5032-5052 200-240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072-5102 380-500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122-5152 380-500 V 1208 420 373 - 1154 304 225 J
5202-5302 380-500 V. 1588 420 380 1535 304 225 J
5350-5500 380-500 V 2010 1200 600 - - - 4000 H

ab: Min. tavolsag a készulék felett.
be: Min. tavolsag a készilék alatt.
1: Rittal szekrénybe épitett IP 00 esetén csak a

készulék felett (ab).
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VLT® 5000 Sorozat

m Méretek (folytatas)
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VLT® 5000 Sorozat

m Méretek (folytatas)
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VLT® 5000 Sorozat

m Mechanikai telepités

A balesetek és sllyos karok elkeriilése
' érdekében tartsa be az alabbi Gtmutatét!
d Fokozottan ilgyeljen erre nagy
teljesitmény(i készilékek esetén.

A frekvenciavaltét fliggdleges helyzetben
kell telepiteni.

A frekvenciavaltot a késziléken keresztularamlé
levegé hiti. Hogy az aramlast semmi se akadalyozza,
a készulék alatt és felett biztositani kell a minimalisan
szikséges helyet a kovetkezd &brédk szerint szerint.
A tilmelegedés elkerilése érdekében biztositani
kell, hogy a kornyezeti hémérséklet ne haladja

meg a frekvenciavaltéra meghatarozott maximalis
hémérsékletet, és az elbirt 24 6ras atlaghémérsékleti
értéket se lépje tal. A kdérnyezeti hémérsékletre

€s a 24 oras atlagra vonatkozé adatok a Mdszaki
adatok cimi szakaszban talalhatok.

Ha a kornyezeti hémérséklet a 45 C°-55 C°

kozotti tartomanyba esik, a frekvenciavalt6 allandé
kimeneti &ramét le kell értékelni, lasd: Leértékelés
magas hémérséklet esetén.

Ha ezt nem veszi figyelembe, a késziilék
élettartama csokken.
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VLT® 5000 Sorozat

m VLT 5001-5302 készulékek telepitése
Minden frekvenciavaltot Ggy kell felszerelni, hogy
a megfelelé hités biztositva legyen.

Hiités

175ZA006.10

175ZA117.10

o ¢

\

Minden kényvformatumu és kompakt késziilék
alatt és felett meghatarozott méretl szabad
teret kell biztositani.

175ZA786.10

ik

175ZA118.10

Szerelés egymas mellé/érintkezé karimakkal

Minden frekvenciavalté telepithetd egymas
mellé, érintkez6 karimakkal is.

d [mm] Megjegyzések

Konyvformatumu
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 P E . . AL

Szerelés fuggoleges, sik feluletre (tavtartok nélkul)
VLT 5001-5011, 380-500 V. 100
Kompakt (valamennyi burkolattipus esetén)
VLT 5001-5006, 200—-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Szerelés fuggoleges, sik feluletre (tavtartok nélkul)
VLT 5001-5011, 525-600 V. 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 e B N ) P

Szerelés fuggoleges, sik feluletre (tavtartok nélkul)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5082-5052, 200-240 V 225 Szerelés fiiggdleges, sik felilletre (tavtartok nélkiil)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 o . ) o
VLT 5075-5250, 525-600 V 205 Ha az IP 54-szlrébetétek beszennyezédnek, ki kell cseréini éket.

c
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=
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m VLT 5350-5500 380-500 V Kompakt Nema 1 (IP
20) és IP 54 késziilékek telepitése

VLT® 5000 Sorozat

Tobb készulék telepitése

Hiités
’ 400mm " i a i

r B -:
| [ | 1

P il i
| [ | 1
Kompakt Nema 1 (IP 20) és IP 54
A Nema 1 (IP 20) és IP 54-es készilékek

’ kdzvetlentl egyméas mellé telepitheték, mivel
oldalrél nem igényelnek hdtést.

<=

A megfeleld hiités érdekében a fenti készilékek
felett legalabb 400 mm szabad teret kell biztositani.
A frekvenciavaltot sik padléra kell szerelni.

Ez egyarant vonatkozik a Nema 1 (IP 20) és

az IP 54-es készllékekre.

A VLT 5350-5500 késziilékek elétt legalabb

605 mm szabad tér sziikséges.

Az IP 54-es készilékek szlrdbetéteit az izemi
kornyezettél fliggdéen rendszeresen cserélni kell.

m [P 00 VLT 5350-5500 380-500 V Utmutatéjanak (Installation Guide MG.56.AX.YY)
Az IP 00 készilék telepitheté szekrénybe, utasitasait. Ne feledje, hogy ugyanazokat a
amennyiben betartja a VLT 5350-5500 telepitési feltételeket kell betartani, mint Nema 1/ IP 54 esetén.
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VLT® 5000 Sorozat

m Elektromos lizembe helyezés

A halézatra csatlakoztatott frekvenciavalté
/'\ fesziltsége komoly veszélyforrast jelent.

d A motor vagy a frekvenciavaltd helytelen
telepitése a berendezések karosodasahoz vezethet,
és sulyos vagy akar halalos sériilést is okozhat. Ezért
maradéktalanul tartsa be ezen kézikdnyv utasitasait,
valamint a hazai, illetve a helyi biztonsagi eléirasokat.
Az elektromos alkatrészek érintése még
azutan is életveszélyes, miutan a készuléket
lekapcsolta a hal6ézatrol.

VLT 5001-5006, 200-240 V és 380-500

V: véarjon min. 4 percet.

VLT 5008-5052, 200—240 V: varjon min. 15 percet.
VLT 5008-5062, 380-500 V: varjon min. 15 percet.
VLT 5072-5302, 380-500 V: varjon min. 20 percet.
VLT 5350-5500, 380-500 V: varjon min. 15 percet.
VLT 5001-5005, 525-600 V: varjon min. 4 percet.
VLT 5006-5022, 525-600 V: varjon min. 15 percet.
VLT 5027-5250, 525-600 V: varjon min. 30 percet.

| Figyelem!:
ll=y A felhasznal6 vagy az lizembe helyezd kételes
e gondoskodni a helyes foldelés kiépitésérél az
érvényes nemzetkdzi és hazai eléirdsoknak
és szabvanyoknak megfeleléen.

m Nagyfeszilltségi vizsgalat
Nagyfesziiltségl vizsgalathoz zarja révidre az U,
V, W, L1, L2 és L3 csatlakozdkat, és kapcsoljon
legfeljebb 2,15 kV egyenfesziiltséget egy
masodpercre e rovidzar és a haz kozé.

| Figyelem!:

01= Az RFI-kapcsolénak zart allasban
e (ON) kell lennie a nagyfesziiltségu

vizsgalat végrehajtasakor (lasd az
RFI-kapcsolo cim( részt).
A teljes rendszer nagyfesziiltségli vizsgélatakor a
hal6zati taplalast és a motorcsatlakozast meg kell
szakitani, ha a kiszéaramok tdl nagyok.

m Biztonsagi foldelés

' Figyelem!:

ll: A frekvenciavalté zarlati arama nagy,
i és a késziléket biztonsagi okokhol

gondosan foldelni kell. A foldcsatlakozok
hasznalataval (lasd az Elektromos tGzembe
helyezés, er6saramu kabelek szakaszt) massziv,
megbizhat6 foldelést valdsithat meg.
Tartsa be a hazai biztonsagi eléirasokat!

m Killonleges védelem (RCD)

Az érintésvédelmet mindig a hazai biztonsagi
eléirasok szerint kell kiépiteni! Hasznéalhato
életvédelmi relé (ELCB), tdbbszords védéfoldelés
vagy egyszerl foldelés.

Foldzarlat esetén a hibaaramnak lehet DC
Osszetevdje is.

Eletvédelmi relé hasznalata esetén be kell

tartani a hazai biztonsagi eléirdsokat. A relének
alkalmasnak kell lennie az egyeniranyité hiddal
rendelkezé haromfazisl berendezések védelmére, és
bekapcsolaskor rovid kistlési idével kell rendelkeznie.

Lasd a Kiuldnleges kortilmények (Special Conditions)
cimd részt a Tervezési Utmutatéban (Design Guide).

m Csatlakozéas a halézatra

Csatlakoztassa a harom halézati fazist az L,
az Lo és az L3 csatlakozéhoz.

L1 L2 L3 =
91 92 93

(=
S
<
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<
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VLT® 5000 Sorozat

m Motor kabelszerelése

Figyelem!:
“: Arnyékolatlan kabel hasznalata esetén egyes
i EMC-kovetelményeket nem lehet teljesiteni;

lasd a Tervezési Gtmutatét (Design Guide).
Az EMC emissziés kévetelményeinek arnyékolt
motorkabellel lehet eleget tenni, hacsak az
RFI-szlrére mas nem vonatkozik. A kabel hossza
a leheté legrévidebb legyen, hogy a zavarszint és
a kdszéaram minimalisra csékkenjen.
Az arnyékolas két végét a frekvenciavalto, illetve a
motor fém hézéara kell kétni, a leheté legnagyobb
csatlakozasi felulettel (rogzitébilincs segitségével).
Ehhez a kulonb6z6é frekvenciavaltoknal kilénbdzé
szerelési eszkdzokre van sziikség.

Kerllje a hosszu, csavart arnyékolasvégeket, mert
nagyfrekvencian lerontjak az arnyékolas hatasfokat.
Ha a kabel arnyékolasat meg kell szakitani, példaul
magneskapcsolénal vagy a motor szigetelésénél,
az arnyékolast a lehet6 legkisebb nagyfrekvencias
impedanciaval kell tovabb vezetni.

A frekvenciavaltd adott hosszlsagu és
keresztmetszetl kabellel keriilt tesztelésre. A
keresztmetszet novelésével a kdbel kapacitasa (és
ezzel egyltt a kiszéaram is) névekszik, igy ekkor a
kabel hosszat ennek megfeleléen csokkenteni kell.

Ha a motor akusztikus zajanak csokkentéséhez
a frekvenciavaltot LC-sz(irével hasznalja, a
411-es paraméterben a kapcsolasi frekvenciat
az LC-szlirének megfeleléen kell beallitani. Ha
a kapcsolasi frekvenciat 3 kHz-nél magasabb
értékre allitja be, SFAVM kapcsolasi médban a
frekvenciavalté leértékeli a kimeneti aramot. Ha
a 446-0s paraméterben a 60° AVM kapcsolasi
madot allitja be, az aram leértékelésének
hatarfrekvenciaja magasabbra tolodik. Lasd a
Tervezési Utmutatot (Design Guide).

m Motor csatlakoztatasa

A VLT 5000 sorozatl késziilékekkel barmilyen
tipust szabvanyos haromfazisi aszinkron
motor hasznélhaté.

UV owo
o—e—o0 3
96 97 98 96 97 98
Y A

A kisméretli motorok altalaban csillagkapcsolastak
(200/400 V, AlY).

A nagyméretl motorok haromszdgkapcsolasuak
(400/690 V, A/Y).

m A motor forgasiranya

oO——o—-0
u v W
96 97 98
uvw %
% :
96 97 98 g

Ha a motort az aldbbiak szerint csatlakoztatja a
frekvenciavaltdhoz, a gyari bedllitas szerint a motor
az 6ramutat6 jarasaval megegyezd iranyba forog.

96-0s csatlakoz6: U-fazis
97-es csatlakoz6: V-fazis
98-as csatlakoz6: W-fazis

A forgasirany faziscserével megfordithato.

m Parhuzamosan kapcsolt motorok

175z4010.10

A frekvenciavaltokkal tdbb, parhuzamosan kapcsolt
motor is vezérelheté. Ha a motorokat kilonb6z6
fordulatszammal szeretné jaratni, kiilonb6zé névieges
fordulatszamu motorokat kell hasznalni. Az eltéré

42
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névleges fordulatszambdl adodé eltérés aranyosan
fenndll a teljes fordulatszam-tartomanyban.

VLT® 5000 Sorozat

Figyelem!:
l': Ne feledje, hogy a tapfesziltségtdl figgben
A motorok dsszfogyasztasa nem haladhatja meg a e a csatlakozok egyenfeszultsege elérheti

frekvenciavalté névleges lvitn kimeneti &ramat! akar a 960 V-ot is.

Ha a motorok teljesitményben jelentésen eltérnek

egymastdl, inditasnal és alacsony fordulatszamon m Fékellenallas hémérséklet-kapcsoloja
nehézségek léphetnek fel. Ennek az az oka, Nyomaték: 0,5-0,6 Nm

hogy a kisteljesitmény( motorok, viszonylag nagy Csavarméret: M3

ohmos ellendllasuk miatt, inditasnal és alacsony Csatlakozé Funkcié

fordulatszamon nagyobb fesziiltséget igényelnek. 106. 104. 105 Feékellenallas hémeérséklet-

Parhuzamosan kapcsolt motorok esetén a kapcsoloja

frekvenciavaltd elektronikus hévédelme (ETR)

nem alkalmazhatd, ezért minden motornal kiilén Figyelem!:

motorvédelemre van sziikség (pl. termisztorokra ll: Ez a funkci6 csak a VLT 5032-5052

vagy kulon hérelékre), amely megfelel a 200-240 V, a VLT 5125-5500 380-500

frekvenciavéltéval valé hasznalatra. V és a VLT 5075-5250, 525-600 V
készilékeken all rendelkezésre.

Ne feledje, hogy az egyes motorkabelek hosszat Ha a fékellenallas hémérséklete talsagosan

Ossze kell adni, és az igy kapott teljes hossz megnévekszik, a hékioldé kapcsolé (KLIXON)

nem haladhatja meg a motorkabel megengedett kiold, és a frekvenciavalté abbahagyja a fékezést.

maximalis hosszusagat. A motor szabadon futva lassul.

A KLIXON-kapcsol6 alapallapotban zart (NC) kivitel(i
legyen. Ha ezt a funkciét nem hasznalja, a 106-0s

m Motor hévédelme és a 104-es csatlakozét rovidre kell zarni.
Az UL-szabvanyok eléirasait teljesitd frekvenciavaltok ':53277'1'24 705
elektronikus hévédelme (ETR) megvédi a motort NC | c | NO
a tiimelegedéstdl (egyetlen motor hasznalata LLJJ
esetén), ehhez a 128-as paramétert az ETR /

leallitas értékre kell allitani, a 105-6s paraméterbe |

pedig be kell irni a motor névleges aramat (ennek

értéke a motor adattablajan talalhaté). Az ETR

figyelembe veszi a motor terhelését is. m Terhelésmegosztas

(Csak EB, EX, DE vagy DX tipuskodu
bévitett valtozatoknal.)

m Fékellenéallas csatlakoztatasa Csatlakoz6  Funkcid
(Csak fékkel ellatott standard és bovitett 88, 89 Terhelésmegosztas
véltozatoknal. Tipuskod: SB, EB).
Csatlakozd Eunkcié Terhelésmegosztasi csatlakozdk
81, 82 Fékellenallas-csatlakoz6k 1752A799.10
88 | 89
-1+

A fékkabelnek arnyékoltnak/pancélozottnak

kell lennie. Az arnyékolast rogzitébilinccsel a
frekvenciavalto és a fékellendllas fémhazahoz

kell régziteni.

A fékkabel keresztmetszetét a fékezési nyomaték
alapjan kell meghatarozni. A biztonsagos telepitéssel
kapcsolatban bévebb ismertetés a fékkel kapcsolatos
utasitasokat tartalmazo kiadvanyokban (MI.90.FX.YY
és ML50.SX.YY) talélhato.

Arnyékolt/pancélozott csatlakozokabelt kell hasznalni,
a kébel hossza a frekvenciavalté és a DC-sin

kozott legfeljebb 25 méter lehet.

A terhelésmegosztas lehetévé teszi tobb
frekvenciavalté kozbensd DC korének lancha kotését.

c
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A VLT 5001-5027, 200-240 V, a VLT 5001-5102,

VLT® 5000 Sorozat

) Fioyelem:: ] 380-500 V és a VLT 5001-5062, 525-600 V
"- Ne feledje, hogy a csatlakozok készilékek esetén a kabeleket csavarral kell
e egyenfesziltsége elérheti akar a 960 V-ot is. rogziteni. A VLT 5032-5052, 200-240 V, a VLT

A terhelésmegosztas kulon berendezéseket 5122-5500, 380-500 V és a VLT 5075-5250,
igényel. Tovabbi tajékoztatas a terhelésmegosztassal 525-600 V késziilékek esetén a kabeleket

kapcsolatos kiadvanyban olvashat6 (MI.50.NX.XX).
Terhelésmegosztas esetén feltétlendl I1épjen
kapcsolatba cégiinkkel!

anyascsavarral kell régziteni.
Az adatok az alabbi csatlakozékra érvényesek:

Hal6zati csatlakoz6k Jel: 91, 92, 93
L1, L2, L3
Motorcsatlakozok Jel: 96, 97, 98
U, Vv, w
Foldcsatlakozé Jel: 94, 95, 99
Fékellenallas-csatlakozbk 81, 82

m Meghuzasi nyomatékok és csavarméretek
A tablazatban a frekvenciavalté csatlakozéinak Terhelésmegosztas 88, 89
megszoritasahoz sziikséges nyomatékok talalhatok.

VLT-tipus Nyomaték Csavar Eszkoz
200-240 V [Nm] mérete
5001-5006 0,6 M3 Laposfeju csavarhuzo
5008 IP20 1,8 M4 Laposfeju csavarhuzo
5008-5011 IP54 1,8 M4 Laposfeju csavarhuzo
5011-5022 IP20 3 M5 4 mm-es imbuszkulcs
5016-50223) IP54 3 M5 4 mm-es imbuszkulcs
5027 6 M6 4 mm-es imbuszkulcs
5032-5052Y) 11,3 M8 (4dszokcsavar)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Laposfeji csavarhuzé
5016-5022 IP20 1,8 M4 Laposfeji csavarhuzé
5016-5027 IP54 1,8 M4 Laposfeji csavarhuzé
5027-5042 IP20 3 M5 4 mm-es imbuszkulcs
5032-50423) IP54 3 M5 4 mm-es imbuszkulcs
5052-5062 6 M6 5 mm-es imbuszkulcs
5072-5102 IP20 15 M6 6 mm-es imbuszkulcs
1P542) 24 M8 8 mm-es imbuszkulcs
5122-53024 19 M10 anyascsavar
5350-55005) 42 M12 anyascsavar
525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Laposfeji csavarhuzé
5016-5027 1,8 M4 Laposfeji csavarhuzé
5032-5042 3 M5 4 mm-es imbuszkulcs
5052-5062 6 M6 5 mm-es imbuszkulcs
5075-51251) 11,3 M8 (4szokcsavar)
5150-5250 11,3 M8 (4szokcsavar)

1) Fékcsatlakozdk: 3,0 Nm, csavaranya: M6

2) Fék- és terhelésmegosztas: 14 Nm, M6 imbuszcsavar . .

3) IP54 RFI-vel — halozati csatlakozok: 6 Nm, csavar; M6, eszkdz: 5 mm-es imbuszkulcs
4) Terhelésmegosztas- és fékcsatlakozok: 9,5 Nm; M8 anyascsavar

5) Fékcsatlakozok: 11,3 Nm; M8 anyascsavar
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VLT® 5000 Sorozat

m Ventilator kilsé taplalasa
Nyomaték: 0,5-0,6 Nm
Csavarméret: M3

' Figyelem!:
l': A frekvenciavalté vezérlécsatlakozdinak
i megfeleld (PELV-tipusu) galvanikus

f S S [[io3 ‘? levalasztasahoz PELV-tipust 24 V DC

ig||o s |1o7] "_; killsé tapegységet kell hasznalni.

IR

£5|| o ool — ¢

m Relékimenetek

R Nyomaték: 0,5-0,6 Nm

% :®Z %jj Csavarméret: M3

HITSIE Csatlakoz6  Funkcié

Sg|[o ][0 1-3 Relékimenet, 1+3 bontd, 1+2 zaro

e Lasd a 323-as paraméter leirasat.

Csak a VLT 5016-5102, 380-500 V és a VLT Lasd még: Mdszaki adatok.
5008-5027, 200—-240 V teljesitménytartomanyba 4,5 Relékimenet, 4+5 zar6 Lasd a
esf, IP 54-es késziilékek esetén. Ha a 326-0s paraméterleirasat.
hajtast a DC-buszcsatlakozon keresztiil taplalja Lasd még: Mdszaki adatok.

(terhelésmegosztas), a belsd ventilatorok valtéaramu
taplalasa nem biztositott. Ebben az esetben kiilsé
véaltéaramu taplalast kell biztositani.

m Killsé 24 V DC tép
(Csak EB, EX, DE vagy DX tipuskédu
bévitett valtozatoknal.)

Nyomaték: 0,5-0,6 Nm
Csavarméret: M3

Csatlakoz6  Funkcio
35, 36 24 V DC kiils6 tapegység

A killsé 24 V DC tapegyseg a vezérldkartya és

az esetleg telepitett opcids kartyak kisfesziltségu
taplalasara szolgal. Ezzel a kijelz6é- és kezeléegység
(LCP) teljes m(ikodése (beleértve a paraméterek
bedllitasat is) biztosithaté a halézati taplalasra
csatlakozas nélkil is. A 24 V-os egyenfesziiltség
csatlakoztatasakor alacsony fesziiltségre figyelmeztet
a készilék, ledllitds azonban nem torténik. Ha

a 24 V DC kils6 tapegység csatlakoztatasa

vagy bekapcsolasa a haldzati taplalassal egyutt
torténik, akkor a Startkésleltetés (120-as paraméter)
értékének legalabb 200 ms-ot adjon meg.

A 24 V DC kilsé thpegység védelmére egy
legalabb 6 A-es, lassu kioldasu elétét-biztosito
hasznéalhat6. A teljesitményfelvétel a vezérlékartya
terhelésétdl fliggéen 15-50 W.
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SWITCH 1-4

(TTE

11 [

|
@0

|
@
-24v+-DC+DC| |U vV W PES
|35 36 88 89| |96 97 98 99|
-
EX— LOAD MOTOR
TERNAL  SHARING
24Vd.c.

[ TLIT [T 1T 1

[ TIT 1

L1 L2 L3 ||R= R+

Kényvformatumu

91 92 93](81 821101 02 03
MAINS  BRAKE AUX
RESISTOR  RELAY

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

175ZA065.13

m Elektromos lizembe helyezés, er6saramu kabelek

175ZA067.12

SWITCH 1-4

Kompakt IP 20/Nema 1

SWITCH 1-4

175ZA211.12

Kompakt IP 54

u v Ww
96 97 98

L1 L2 L3
91 92 93

—35 36 88 89
“~—/-DpC +DC
—24V+

™~ 01 02 03

e
AUX RELAY

-R +R
81 82

|l u v weE
96 97 98 99

L1 L2 L3
[91 92 93

—35 36 88 89
“—~—/-DpC +DC
—24V+

~ 01 02 03

(S —
AUX RELAY

-R +R
81 82
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[81 82][01 02 03][35 36 88 B89
T
EX- LOAD

@ 24Vd.c.

BRAKE
RESISTOR

ﬂ
@_PeE D@ @

Kompakt

\ MOTOR
\ MAINS

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V

m Elektromos lizembe helyezés, er6saramu kabelek

2

RN
ha\

:
I
—

Kompakt IP 2

N

N

N\

4

O/Nema 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V

RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

({EITT

N

LINE

93
92

L1
91 o

§0 HE "

01 02 03 — 35 36 L <S)
|\

AUX RELAY -24V+ 2
-"-“““\
U vow S

96 97 98

MOTOR

-R +R
81 82

BRAKE

Kompakt IP 20
VLT 5072-5102 380-500 V

175ZA852.10

RFI-SWITCH

DANFOSS
175ZA121.12

—DC +DC
88 89
LOAD SHARING

97°2d

——
IAUX RELAY —24V+
u M w -R

9 | 97 | 98 81

o|\o|o
[

Kompakt IP 20/Nema 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5102 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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175ZA855.10

100 101 102 103
L1 L2 Lt L2

=
91 92 93
/L| 2L

2 SWITCH 1-4 RFI-SWITCH
/_sa 89 oN
e i
IR
MOTOR
MOTOR
| . 36 o7 98
R 4R LOAD SHARING :R':';E
BRAKE -DC +DC ] 1 -
88 as —1 | 81 82
(=)
S & T 11—+ 01 02 03 - 35 36
AUX RELAY -24V+
LINE
L3
{1 190 101 102 10 83 )
L2 g
92 - &
AC—FAN L1 2 . . N
91
b
2 LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE
%ﬁ vlolovovoovvv©o L1 L2 L3 D- DG+ U V W —R 4R
ar 91 92 93,8 89 96 97 98 81 82
o, ool
ol2|2|2|2|2|2|2|2 |2 tes0ps |O|0|0||C|C|00|0FT,
91| 92|93| 88| 89| 96|97 |98 |81|82]2[2|g]|2 0|0
L1L2L30c-nc+uvw—R+R3L+25’1:?2 O|0|0 QOOQQ
LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE T
94D 95D T_1_1
: e
r AUX RELAY =24V+

—
AUX RELAY =24V+

Kompakt IP 54
Kompakt IP 54 VLT 5072-5102 380-500 V
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
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RFI-SWITCH

VLT® 5000 Sorozat

35 36

-24V+
35 36 RFI-SWITCH
SWITCH 1-4 —oave
SWITCH 1-4

AUX FAN
100 101 102 103

o1 02 03 U u L AUX FAN
AUX RELAY 100 101 102 103
01 02 03 U L2 u L2
7
UNE AUX RELAY
R S T !
91 92 93
ULz L3 LINE
MAINS GROUND o1 52 95
— L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

LOAD SHARING

- 86 97 98
\ ~ HT2Ts

-DC +DC
88 89
BRAKE MOTOR
B 82 96 97 98 BRAKE
T 72 T3 -R 4R
175ZA882.10 81 82 175ZA883.10
Kompakt IP 00 megszakitd és biztositékok nélkil Kompakt IP 00 megszakitoval és biztositékokkal
VLT 5122-5152 380-500 V VLT 5202-5302 380-500 V
35 36 [ RFI-SWITCH
-24V+ Na 35 36 Ng RFI-SWITCH
=
SWITCH 1—4 \ g & @ —24V+ TN\
: ol SWITCH 1-4
: ) AUX FAN
100 101 102 103 AUX FAN
w _// o2 v / 100 101 102 103
AUX RELAY ‘—‘:’ 01 02 03 1oL uL2
AUX RELAY R
LINE =
31 92 9 A - LINE
L1 L2 L3 Ay R S T
91 92 93
L2 L3
\ ] | MAINS GROUND
BR. . 1
LOAD SHARING
-DC +DC > LOAD SHARING
88 89 -DC +DC
B 88 89
. BRAKE \ MQToR
—&l . e 3 o
-R +R C ’I \ UM?,TD'fN 8R1 ;’; T T2 T3
81 82 . 96 97 98 \’
175ZA881.10 nm 175ZA884.10 4
Kompakt IP 21/IP54 megszakito és Kompakt IP 21/IP54 megszakitoval és
biztositékok nélkil biztositékokkal
VLT 5122-5152 380-500 V VLT 5202-5302 380-500 V
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m Elektromos lizembe helyezés, er6saramu kabelek

@

SWITCH 1-4

e o1
RELAY 03
35—

364+ 24Vd.c~]

176FA022.13

192 BRAKE TEMP.
104 (KLIX—ON)

RFI-SWITCH 1

L1 91 —|
L2 92 v 97
L3 93— —Ww 98
N~ +R 82
~-R 81
RFI-SWITCH 2 +DC 89
-DC 88

DANFOSS
a1z -
L1 u
@ @
9| || erace TmP. 96
SWITCH| @ 106
L2 KUX-ON[@ 104 v
-@3®
O] 9 Ve, @ a7
L3 w
© 93 @ 98
® @ @@
-o¢ | +pc | R- | R+
-] 88 89 81|82 5
}b@ a | S—— ) —— g @q{
LOAD BRAKE
SHARING RESISTOR

Kompakt IP OO/NEMA 1 (IP 20)
VLT 5032-5052 200-240 V
VLT 5075-5125 525-600 V

SWITCH 1-4

/

176FA024.13

01
| J g2 AUX

03

| J192 BrakE TEMP.
104 (KLIX-ON)

35—
364+ 24Vd.c.

U 96
>~V 97
[~ w 98

RFI-SWITCH 1

GROUNDING BAR

RFI-SWITCH 2
176FA010.13
L1
©91 BRAKE TDAP‘
SWITCH( @ 106
L2 KLIX-ON|@ 104
-@35
® o wise. | g 30
L3
©93
® | ® @ ®
-bC +DC | R- | R+
}@ ] 88 89 | 81|82 5
——
LOAD BRAKE
“ SHARING RESISTOR

Kompakt IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V
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m Elektromos lizembe helyezés, er6saramu kabelek

VLT® 5000 Sorozat

176FA129.11

BRAKE mp.
SWITCH( @ 106
KUX-ON|@ 104
-3
24Vd.c.+°36
— o
U gl
1| gLt OMIC)
@, |@,, 96| - 96
VeV
12| L2 @' |®
@@, 97|~ 97
VoW
13| 53 @' @
@@ 98| 98
| ® | ® L] N
R -DC |-DC @@
P:@ 88 | 88 || 00 @ci
swae 87|81 1
@ © ——
+DC | +DC BRAKE
89| 89 fessToR

Kompakt IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5150-5250 525-600 V
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m Elektromos lizembe helyezés, er6saramu kabelek
Soft charge Input snubber

o0

RFI-SWITCH 1

105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX—-ON

5 °
SWITCH 1-4 (.
O

000~ : s

=

°

oo
f
o
.
|
L
[
L
L
r‘
o
o

o]
\
0% o5
00

o

| .

ooffle]

°

m_
°
o

5 02 03 01
— H AUX_RELA
R/L1/91 B ° °
S/L2/92// N 2 B oN\&]
T/L3/93 |
o[lo
RFI-SWITCH 2 elTel
Ee °
/ ==
ON f l j o o o
OFF B 8 8 | -U/T1/96
5 | _1-u/m/
[] L-Vv/T2/97
o o-d W/T3/98
+DC 89— | ° ar-al
ofclo 0. |le©oe
-DC 88"”:‘ ] - = - :
ol
- 1 1
Earth bus bar @ X/ Earth bus bar @
L4
176FAD46.10
R+/82 /81

Kompakt IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
megszakitd és haldzati biztositékok nélkil
VLT 5350-5500 380-500 V
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105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX—-ON

/
MAINS =1
FUSES
02 03 01
AUX_RELAY
° ° o N o of ol
o O O O
R/L1/91 =t o BI=s i _{-u/11/96
s/L2/92 o o o ° L — L-v/12/97
1/L3/93 MAINS DISCONECTOR ° o d | wrs/es
o o .9
B oflo['e o[ led.d ¢
° o °
+DC 89— |:
L — 4
-DC 88—

Earth b b/ . . X / . \
al us bar @ Earth bus bar @
. . ! ; .

176FA045.10

Kompakt IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
megszakitoval és halézati biztositékokkal
VLT 5350-5500 380-500 V
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m A vezérl6kabelek csatlakozoi

A vezérlékabelek csatlakozéi az elélapon 1évé Meghuzéasi nyomaték: 0,5-0,6 Nm
védbburkolat alatt talalhatok. A véddburkolat Csavarméret: M3
hegyes targgyal — példaul csavarhtzéval — Lasd: Arnyékolt/pancélozott vezérlGkabelek foldelése.

vehet6 le az abra szerint.

—] 2 © 2 o @ @ @ © || @ @
16 17 18 19 20 27 29 32 33|[61 68 69
ooooooooqaoge g

DINDIN DIN DIN COW DIN DIN DIN DIN COM P N
D IN RS485 RS485 RS485

175ZA002.10

X

AN

A\

@ 2 2 @ 2 @ @
39 42 45 50 53 54 55 60
s oy s o e [ R

L J T _—J coM AOUT AOUT +10Vv A IN AIN COM AN
RELAY +24V A OuT out AN

175HA379.10

O NN\
VI

O @& _ 1 (O
T

N
N\
\\

175HA380.10 L —

A véd6burkolat eltavolitasa utan kezdddhet

az EMC-kovetelményeknek megfelelé tizembe
helyezés. Lasd az 4brédkat is Az EMC-nek megfeleld
Uzembe helyezés szakaszban.
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Csatlakoz6 Funkcid

12, 13 A digitalis bemenetek 24 V DC
tapfesziltsége. A 24 V DC
tapfesziltség hasznalatakor
a vezérlékartya 4-es jeld
kapcsolojat zarni kell (ON allas).

16-33 Digitalis/enkdderbemenetek

20 Digitalis bemenetek kdzos
pontja

39 Analdg/digitélis bemenetek

k6z6s pontja

42, 45 Analdg/digitalis kimenetek a
frekvencia, referencia, aram és
nyomaték kijelzésére

50 10 V DC tépfesziiltség,
potenciométer és termisztor
taplalasara

53, 54 Analdg feszultségbemenet, 0 —
+10 vV DC

55 Analdg bemenetek kdzds pontja

60 Anal6g arambemenet, 0/4-20
mA

61 Soros kommunikaciénal
hasznalt bemenet arnyékolasa-
nak foldelécsatlakozoja. Lasd a
Buszcsatlakoz6 ciml szakaszt.
Ez a csatlakozas altalaban nem
hasznalatos.

68, 69 RS 485-6s soros interfész.
Ha a frekvenciavalté buszra
csatlakozik, a buszon 1évd
elsé és utolso frekvenciavaltd
2-es és 3-as kapcsolgjat (lasd
az 1-4 kapcsoloét) zarni kell.
A kozbensé frekvenciavaltok
2-es és 3-as kapcsolojat nyitva
kell hagyni. A kapcsolok gyari
beallitas szerint zarva vannak
(ON 4allas).
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m Elektromos lizembe helyezés

x ov
8
8 24vdec,
= max. 200mA %
N v
10Vd.c. 5[5
max.17mA :
5v
| =
| |- ‘é |
swa [ < < S .
EEILL]3 |
8N > > ! 0
R N O/ NS, N NE N SR CRCIEN Q
o O N +l +1 O (%]
? 12229 = | |J
[12]13]16]17[18]19]20]27[29]32|33]39[42]45]50|53]54|55]60[6 1686904 |05 01]02]03| |
g
Int. 24Vd.c. 1
e () (o )
BUS | (Tx—, Rx-)

l16]17]18]19[20{27|29]32[33]

BN

Ext. 24Vd.c. ,7

SW4 off

+ -
24Vd.c.

Analég bemenetek atalakitasa

Bemend aramjel atalakitasa fesziiltségjelre

0-20 mA = 0-10V

Kdsson egy 510 ohmos ellendllast az 53-as

4-20 MA = 2-10V

és az 55-0s (illetve az 54-es és az 55-0s) jell
csatlakoz6 kozé, és allitsa be a skadlaminimum és a
skalamaximum értékét a 309-es és a 310-es (illetve
a 312-es és a 313-as) paraméterben.
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m Buszcsatlakozas
Az RS 485 szabvanynak megfelel6 (kétvezetékes) m 1-4 jelti DIP-kapcsol6k

soros buszcsatlakozéas a frekvenciavaltd 68/69-es A DIP-kapcsol6 a vezérldkartyan talalhato.
csatlakozdin keresztul alakithaté ki (P és N A soros kommunikaciénal hasznalhat6 (68-as
jelek). A P jel a pozitiv (TX+,RX+), mig az N és 69-es csatlakozo).

jel a negativ potencial (TX-,RX-). Az aldbbi abra a kapcsol6k gyari beéllitasat mutatja.
Amennyiben tébb frekvenciavaltot kell egy ON §

adott kézponti géphez kotni, hasznaljon TI;I Q zlj D §

parhuzamos bekdtést.
Az 1-es kapcsolonak semmilyen funkciéja nincs.

A 2-es és a 3-as kapcsolét az RS 485-0s soros
kommunikaciénal kell hasznalni.

A 4-es kapcsol6 valasztja le a belsé 24 V DC tap
foldpotencialjat a kulsé 24 V DC tap foldpotencialjarol.

175ZA079.11

' Figyelem!:
Bl A 4-es kapcsolé OFF allasaban a kiilsé 24
q V DC tap galvanikusan le van valasztva
a frekvenciavaltoral.

Annak érdekében, hogy az arnyékolasban ne Iépjen
fel kiegyenlité aram, a kabel arnyékolasat foldelje
le a 61-es csatlakozon at, amely egy RC-tagon
keresztil csatlakozik a kerethez.

A busz lezarasa

A buszt mindkét végén ellenallashalézattal kell
lezarni. Ehhez zarja a vezérlékartya 2-es és
3-as kapcsoléjat (ON allas).
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m Az EMC-nek megfelelé elektromos

Uzembe helyezés

A kovetkezd szerelési irAnyelvek a frekvenciavaltok
megfelelé Uzembe helyezését segitik. Kbvesse
ezeket az iranyelveket, amennyiben az EN
61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 55011 vagy EN
61800-3 szabvanyban szereplé 1-es (lakéhelyi,
kereskedelmi és kisipari) kérnyezet eléirasait kell
teljesiteni. Ha a berendezés az EN 61800-3 szabvany
szerinti 2-es (ipari) kdrnyezetben talalhaté, vagy
sajat transzformatorral rendelkezé alkalmazasban,
ezektdl az iranyelvektdl el lehet térni. Ennek
ellenére ez nem ajanlott. Bévebb informacié a
tervezési Gtmutatéban (Design Guide), a specidlis
korilmények kozoétt a CE-jeldlés, Kibocsatas és az
EMC-tesztértékek fejezetekben talalhato.

Az elektromégneses kompatibilitasnak (EMC)
megfeleld szerelési irdnyelvek:

» Csak arnyékolt/pancélozott motorkabelt és
vezérl6kabelt hasznaljon. Az &rnyékolés legalabb
80%-o0s lefedettséget nydjtson. Az arnyékolas
anyaga fém legyen, nem kételezden, de altalaban
réz, aluminium, acél vagy 6lom. A halézati kabellel
szemben nincsenek specialis kdvetelmények.

* Merev fém védécsovek alkalmazésa esetén
nem szikséges arnyékolt/pancélozott kabelt
hasznalni, de a motorkabelt mas védbécsébe
helyezze, mint a vezérlé- és a haldzati
kabeleket. A véddécsd a hajtastol a motorig
végig megszakitdsmentes legyen. A hajlékony
véddcsovek EMC-jellemzéi igen eltéréek lehetnek,
az adatokat kérje a gyart6tol.

« Motorkabel és vezérlékabel esetén az arnyékolast,
pancélt, illetve védécsoveket mindkét végiknél
foldelni kell. Bizonyos esetekben ez nem
val6sithaté meg a kdbel mindkét végén. llyenkor
fontos, hogy az arnyékolast a frekvenciavaltonal
foldelje. Lasd még: Arnyékolt/pancélozott
vezérlékabelek foldelése.

« Kerilje a hosszU, csavart arnyékolasvégeket, ezek
ugyanis nagyfrekvencian lerontjdk az arnyékolas
hatasat, mivel megnévelik a nagyfrekvencias
impedanciat. Hasznaljon kisimpedancias
rogzitébilincset vagy EMC-tdmszelencét.

e Fontos, hogy a régzitécsavarokon keresztil
biztositva legyen a jo elektromos érintkezés a
szekrény fém hatoldala és a frekvenciavalto
haza kozo6tt. Ez azonban nem vonatkozik a
falra szerelheté 1P54-es készulékekre, valamint
az IP20/NEMA 1 késziilékhazzal ellatott VLT
5122-5500 380-500 V és VLT 5032-5052
200-240 V készilékekre.

» Hasznaljon rug6s alatétet, és galvanikusan
jol vezet6 fellletre szerelje a frekvenciavaltét
IPOO és IP20 készillékhaz esetén.

e Lehetéleg a kapcsolészekrényen belll se
hasznaljon arnyékolatlan/pancélozatlan
motor- és vezérlékabelt.

» IP54-es késziilékek esetén megszakitasmentes
nagyfrekvencias csatlakozas sziikséges a
frekvenciavaltd és a motor kozott.

A kovetkezd abran egy EMC-nek megfeleléen
telepitett frekvenciavalté lathatd IP 20 késziilékhaz
esetén. A frekvenciavalté és a kimeneti kontaktor
kapcsoloszekrényben helyezkedik el, vezérlését
pedig példankban egy kilén szekrényben lévé
PLC végzi. IP 54-es késziilékek, valamint
IP20/IP21/NEMA 1 készulékhazzal ellatott VLT
5032-5052 200-240 V készulékek esetén az
EMC-nek megfelelé telepitéshez az arnyékolt
kabeleket EMC-védécsovekkel kell csatlakoztatni.
Lasd az abrat. A fenti iranyelvek betartasa
mellett mas tipusu szereléssel is lehet hasonléan
j6 EMC-jellemzdket elérni.

Ne feledje, hogy arnyékolatlan/pancélozatlan

kabel és vezérlévezeték hasznalatakor bizonyos
kibocsatasi kbvetelmények nem, mig a védettségi
kovetelmények teljestilnek. Bévebb informacio a
Tervezési Utmutatd (Design Guide) EMC-tesztértékek
szakaszéaban talélhato.
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Installation
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m Az EMC-nek megfelel6 kabelek hasznalata
A vezérlékabelek védettségével és a
motorkabel sugarzasaval szemben tamasztott
EMC-kovetelményeknek arnyékolt/pancélozott
kabellel tehet eleget.

A Z7 értéke az alabbi tényez6k alapjan
allapithaté6 meg:

- Az arnyékolas anyaganak vezetbképessége.
- Az egyes arnyékol6 vezetdk kozotti

A kéabel az elektromos zaj altal okozott sugarzast atmeneti ellenallas.

csokkenti. Ennek mértéke a kabel atviteli - Az arnyékolas lefedettsége, azaz hogy milyen
impedanciajatél (Zt) fugg. A kabel arnyékolasat surdin fedi a kabelt — gyakran szazalékban
agy alakitjak ki, hogy csokkentse a zajatvitelt; egy hatarozzak meg.

kisebb Zt atviteli impedanciju arnyékolas azonban - Az arnyékolas tipusa, példaul fonott vagy
sokkal hatékonyabb, mint egy nagy Zt értéku. sodort. Fonott tipust vagy zart cs6 tipusu

kabel hasznalata javasolt.

a
Transfer impedance, Zj

mOhm/m
105
Rézvezeték aluminiumszalaggal arnyékolva.

104 / A b
/ Acélkabel sodrott réz arnyékolé képenyben.

Rézvezeték egyréteql, fonott réz arnyékolo
koépenyben, valtozé szazaléku lefedettséggel.
Ezt a kabelt ajanlja a Danfoss.

»

The lower the Zi the better the cable screening performance

Rézvezeték kétrétegl, fonott réz arnyékold
képenyben.

Rézvezeték kétrétegl, fonott réz arnyékold
képenyben, a két réteg kozétt magneses
szigeteléssel.

0,01 0,1 1 10 100 MHz

g

175ZA166.13 @%g’ A

Az atviteli impedancia (Z7) értékét a gyarté csak
ritkan adja meg, de a kabel kialakitasa alapjan
ranézésre megbecsiilhets. Kéabel 1,1 mm falvastagsagu 6lomcsében.

<%

Réz- vagy acélcsében vezetett kabel.
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m Arnyékolt vezérlékabelek féldelése
Vezérlékabelnek arnyékolt/pancélozott kabelt
hasznaljon. Az arnyékolast a kabel mindkét
végén rogzitdbilincsek segitségével a készulék
fémhazahoz kell erésiteni.

A helyes foldelés az aldbbi abran lathato.
PLC etc.

RN
KK
(ORI ©|
~

PE

PLC etc.<t:Ty,

PLC ete.
[l
030, \
é%
5
L]
PE
PEG -+ o/ FOPE
l LMin. 16mm?
Equalizing cable
PLC etc.

175ZA165.11

Helyes foldelés

A vezérl6kabelek és a soros kommunikacios kabelek
mindkét végét bilincsekkel rogziteni kell, hogy a leheté

legjobb elektromos kontaktus biztosithat6 legyen.

Helytelen féldelés

Ne haszndljon csavart arnyékolasvégeket
(pigtails), mert nagyfrekvencian novelik az
arnyékolas impedanciajat.

Védelem a PLC és a VLT koz6tt kialakuld
foldpotencial-killdnbség ellen

A frekvenciavalté és a PLC (sth.) kozotti
foldpotencial-kilonbség elektromos zavarokat

kelt, amely az egész rendszert megzavarhatja. A
probléma kiegyenlitékdbellel oldhaté6 meg, amelyet
a vezérlékabel mellé kell felszerelni. A kabel
keresztmetszete legalabb 16 mm2 legyen.

50/60 Hz-es foldhurok

Ha nagyon hosszu vezérl6kabelt hasznal, 50/60
Hz-es foldhurok alakulhat ki. Az arnyékolas egyik
végét ilyenkor 100nF-os kondenzatorral foldelje le.

Soros kommunikacids kabelek

Két frekvenciavalto kdzott kialakuld kisfrekvencias
zajaram gy kiiszobdlhetd ki, hogy az arnyékolas
egyik végét a 61-es pontra koti, amely egy
RC-tagon keresztll csatlakozik a féldhoz.

Sodort érpar hasznalatat javasoljuk, hogy a
vezetékek kozotti kilonb6zd modusu interferencia
kiklisz6bolhetd legyen.

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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m RFl-kapcsolé
Szigetelt csillagpontd halézati taplalas esetén:
Ha a frekvenciavaltot szigetelt csillagponta halozati
taplalasroél hasznalja, javasoljuk az RFI-kapcsolo
kikapcsolaséat (OFF allas). Amennyiben optimalis
EMC-jellemzdk elérése sziikséges, parhuzamosan
kapcsolt motorokat hajt vagy a motorkabel
hossza meghaladja a 25 métert, a kapcsolot
javasoljuk ON allasba kapcsolni.
OFF éalldsban a haz és a kdzbensd kor kozotti
belsé RFI-kondenzéatorok (szlrékondenzéatorok) ki
vannak iktatva, megakadalyozva igy a kézbensé
kor karosodasét és csokkentve a foldelési
kisz6aramot (lasd IEC 61800-3).
Olvassa el a VLT on IT mains (Szigetelt csillagpontu
hélézatra kapcsolt VLT) cimd, MN.90.CX.02 jeld 1752A648.10
kiadvanyt is. Fontos olyan szigetelésfigyelést
hasznalni, amely nagy teljesitmény(l elektromos
berendezésekkel alkalmazhat6 (IEC 61557-8).

Az RFI-kapcsolé helye

Koényvformatumu IP 20
VLT 5001-5006 200-240 V
| Figyelem!: VLT 5001-5011 380-500 V
#1= Az RFi-kapcsol6 nem kapcsolhato at, ha a
készllék a halézati taplalasra csatlakozik. Az
RFI-kapcsol6 atkapcsolasa elétt ellenérizze,
hogy a késziiléket lekapcsolta-e a halozati taplalasrol.

| Figyelem!:
“: Az RFl-kapcsol6 nyitott allasa csak a
e gyarilag beallitott kapcsolasi frekvenciakon
engedélyezett.

' Figyelem!:
“: Az RFI-kapcsolé galvanikusan levalasztja
i a kondenzatorokat.

175ZA650.10

A piros kapcsolékat példaul csavarhizé segitségével

mikdodtetheti. A kapcsolok nyitott (OFF) allapota Kompakt IP 20/NEMA 1

a kihazott, zart (ON) allapota pedig a benyomott VLT 5001-5006 200-240 V

helyzet. A gyari bedllitas ON. VLT 5001-5011 380-500 V
° g OFF VLT 5001-5011 525-600 V
§ l ON

Foldelt csillagpontl taplalas esetén:
Az EMC-szabvanynak val6 megfeleléshez az
RFI-kapcsolét zart (ON) allasba kell kapcsolni.
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175ZA652.10

Kompakt IP 20/NEMA 1 e
VLT 5008 200240 V
VLT 5016-5022 380-500 V
VLT 5016-5022 525-600 V
Kompakt IP 20/NEMA 1
VLT 5022-5027 200240 V
VLT 5042-5102 380-500 V
VLT 5042-5062 525-600 V

175ZA653.10

Kompakt IP 20/NEMA 1

VLT 5011-5016 200-240 V
VLT 5027-5032 380-500 V
VLT 5027-5032 525-600 V

175ZA647.10

Kompakt IP 54
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
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Sl 752065110

Kompakt IP 54
VLT 5008-5011 200-240 V
VLT 5016-5027 380-500 V

175ZA867.10

Kompakt IP 54
VLT 5072-5102 380-500 V

175ZA654.10

Kompakt IP 54
VLT 5016-5027 200-240 V
VLT 5032-5062 380-500 V
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m Kijelz6- és kezel6egység (LCP)
A frekvenciavaltd ellilsé részén talalhaté a
kijelz6- és kezeldegység (LCP), amellyel a
VLT 5000 sorozatu késziilék teljes korden
mUikodtethetd és programozhatd.
A kezelb6egység levehetd a késziilékrél, és attol
akar 3 méter tavolsagra is felszerelheté — példaul a
berendezés el6lapjara, egy erre szolgalé opcionalis
kihelyezbkészlet segitségével.

A kezeléegység funkcidi hdrom csoportba sorolhatok:

» Kijelzés

e a programparaméterek megvaltoztatasara
szolgalé gombok

< a helyi vezérlésre szolgal6 gombok

Az dsszes adat egy 4 soros alfanumerikus kijelzén
olvashatd, amely normal kérilmények kdzott
folyamatosan 4 mérési adatot és 3 mikodési feltételt
képes megijeleniteni. A programozaskor minden
olyan adat megjelenik, amely a frekvenciavaltd
paramétereinek gyors és hatékony beallitasahoz
szikséges. A kijelz6t hdrom jelzéfény egésziti

ki, a feszlltségellatast (halézati vagy kilsé

24 V-os tap), az esetleges figyelmeztetéseket

és hibajelzéseket jelezve.

A frekvenciavaltd 6sszes paramétere kdzvetlenil
médosithat6 a kezeléegységgel, kivéve, ha ez a
funkcio tiltva van a 018-as paraméterrel.

DANFOSS
175ZA004.10

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

CHANGE [l CANCEL oK
DATA
(OALARM OWARNING (O ON

N
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

-
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m Kijelzé- és kezelbegység — Kijelzé
A héttérvilagitasos LCD-kijelzd dsszesen négy
alfanumerikus sort tartalmaz, valamint egy olyan
mez6ét, amely jelzi a forgasiranyt (nyillal), illetve
a valasztott és az éppen programozott setupot
(utébbit csak programozas kdzben).

1stline 123453673901 23456 7396

12343678 7

2nd line

OL'ervvZGL.LL

3rd line 12345673901 234567598
4th line 12345673981 234567898

Az 1. sor normdl miikédési allapotban 3 mért
értéket jelez ki, illetve a 2. sorhoz tartoz6
magyarazé szoveget.

A 2. sor egy mért értéket mutat folyamatosan,
mértékegységgel egyitt, az allapottol fliggetlendl
(kivéve hibajelzés vagy figyelmeztetés esetén).

A 3. sor altaldban Ures, menl médban a
vélasztott paraméter vagy paramétercsoport
szamat és nevét jelzi ki.

A 4. sor m(ikddés kdzben allapotszdveget jelenit
meg, adatmodositas kézben pedig az izemmaodot
vagy a valasztott paraméter értékét.

A motor forgasiranyat nyil jelzi. Ezenkivil megjelenik
a 004-es, Aktiv Setup paraméterben kivalasztott
setup is. Ha az Aktiv Setup paraméterben valasztottél
eltéré setup programozasat végzi, ennek szdma

is lathat6 a jobb oldalon. Az éppen programozott
setup szdma a kijelzén villog.

m Kijelzdé- és kezel6egység — Jelz6fények

A kezel6egység als6 részén egy voros
hibajelzd, egy sérga figyelmeztetd és egy z6ld
feszlltségjelzé LED talalhaté.

175ZA022.11
[ OALARM OWARNING __OON |

Red Yellow Green
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Bizonyos kiiszobértékek tullépésekor a hibajelzé
és/vagy a figyelmeztetd jelzéfény vilagitani kezd, és

allapot- vagy hibajelzé tUzenet jelenik meg a kijelzén.

A fesziiltségjelzé LED vilagit, ha a frekvenciavaltd
tapfesziiltséget vagy 24 V-os kilsé taplalast kap.
Ugyanekkor a kijelzé hattérvilagitdsa is bekapcsol.

m Kijelz6- és kezelbegység — Kezelégombok

A kezelégombok funkcidk szerint csoportosithatok.
igy a kijelzé és a jelzéfények kozétt talalhato
gombok a paraméterek beallitdsara szolgalnak,
beleértve normal mikodés esetén a kijelzd
megjelenitési beallitasat is.

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU
CHANGE CANCEL

DATA

175ZA020.10

A helyi vezérlésre szolgalé gombok a
jelzéfények alatt talalhatok.

175ZA021.10

m A kezelégombok funkcidi

DispLAY | A [DlSPLAY / STATUS] gomb a kljelZéS|
mad kivalasztasara, illetve a Gyorsmeni
vagy a Meni médbdl a Kijelzési modba
torténd visszatérésre szolgal.
auick | A [QUICK MENU] gomb segitségével
érheték el a Gyorsmeniihoz tartozé
paraméterek. Ezzel a gombbal valthat is
a Gyorsmeni és a Meni kozott.
venu | A [MENU] gombot vélasztva az 6sszes
paraméter elérhetdévé valik. A gombbal
valthat is a Meni és a GyorsmenU kozott.
cnance | A [CHANGE DATA] gombbal a Meniiben
pata | vagy a Gyorsmeniiben valasztott
paramétert modosithatja.
“canceL | A [CANCEL] gomb megnyomaéaséval a
kijelolt paraméter mddositasat vonhatja
vissza.

ok |Az [OK] gomb a kijeldlt paraméter
modositasat megerésiti.

A [+/-] gombok a megfelelé paraméter
kivalasztasara, a kivalasztott paraméter
moédositasara, valamint a 2. sorban a
kijelzés valtasara szolgalnak

Q DA [<>] gombokkal a kivant
paramétercsoport valaszthaté ki,
illetve szamértékek médositasanal a
kurzor mozgathato.

A [STOP / RESET] gombbal allithatja

meg a csatlakoztatott motort, illetve
hal6zatkiesés vagy leallas utan térolheti a
frekvenciavalté hib4jat. A gomb a 014-es
paraméterrel engedélyezheté vagy
letilthat6. Stop parancs utan a kijelz6 2.
sora villog, az inditdshoz meg kell nyomni
a [START] gombot.

A [JOG] gomb nyomva tartasa alatt

soc | felllirja a frekvenciavalté kimenetét egy
elére megadott frekvenciara. A gomb
a 015-6s paraméterrel engedélyezhetd
vagy letilthato.

s Az [FWD / REV] gomb megvaltoztatja a

Rev.| motor forgasiranyéat, amelyet a kijelzén
nyil mutat, de csak helyi vezérlés
esetén. A gomb a 016-os paraméterrel
engedélyezheté vagy letilthato.

A [START] gombbal indithatja el a
start|  frekvenciavaltot, ha elézéleg a [STOP]
gombbal allitotta meg. Mindig aktiv, de a

vezérlébemeneten keresztil érkezett stop
parancsot nem biralhatja feldl.

Figyelem!:
'lﬂ H k Iu e .. ; .

G a a kezelbegység gombijait engedélyezi, a
gombok a 002-es paraméter Kezel6egységgel
és Klsé jellel beallitasa esetén is aktivak,

kivéve az [FWD/REV] gombot, ami csak a
kezel6egységgel torténd vezérlés esetén aktiv.

' Figyelem!:
Ha nem valasztott killsé stop parancsot és
a [STOP] gombot is letiltja, akkor a motor
elindithato, de csak a motorfesziiltség
megszakitasaval allithato le.

a
v,
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m Kijelz6- és kezel6egység — Kijelzések

A kijelz6 allapota attol fliggéen valtoztathato,
hogy a frekvenciavaltd normal izemmaddban
mikodik-e vagy éppen programozéas alatt all
— l&sd a kdvetkez6 tablazatot.

m Kijelzési maéd

Normél mikddés kdzben legfeljebb 4 makddési
véltoz6 jelenithetd meg folyamatosan: az 1.1, 1.2, 1.3
és 2. véltozo; a 4. sorban pedig az aktudlis mikddési
allapot, illetve hibajelzés vagy figyelmeztetés lathato.

UAR 1.1 VAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2

OL'ELLVYNS6BH

STATUS

m Kijelzési méd — Kijelzés valasztasa

A Kijelzési médban harom kijelzési lehetéség kozul (1,
Il és 1) valaszthat. A kijelzési allapot meghatarozza
a leolvashat6 mukodési valtozok szamat.

Kijelzési I: I I
_allapot:
1. sor A 2. sorban Harom Harom
kijelzett mikodési mukodési
mukodési valtozo valtoz6 leirasa

véltozo leirasa.  adatértéke az az 1. sorban.

1. sorban.

A tablazatban a kijelz6 1. és 2. sordban
megjelenithetd valtozok mértékegysége szerepel.

Miik6dési valtozd: Mértékegyséqg:
Referencia [%]
Referencia [egyséqg]
Visszacsatoldjel [egység]
Frekvencia [Hz]
Frekvencia x skéala [-]
Motoraram [A]
Nyomaték [%]
Teljesitmény [kW]
Teljesitmény [LE]
Energiafogyasztas [kwWh]
Motorfesziltség V]
DC-kori fesziltség V]
Motormelegedés [%]
Frekvenciavalté melegedése [%]

Motor Gizemoéra-szamlaléja [6ra]
Digitalis bemenet allapota [binaris kad]
53-as analég bemenet allapota V]

54-es anal6g bemenet allapota V]

60-as anal6g bemenet allapota [mA]
Impulzusreferencia [Hz]
Kilsé referencia [%]
Allapotsz6 [hex. kod]
Fékteljesitmény/2 perc [kW]
Fékteljesitmény/s [kW]
Hltéborda hémérséklete [°C]
Hibajelz6 sz6 [hex. kod]
Vezérlészo [hex. kaéd]
Figyelmeztetd szo, 1 [hex. kaéd]
Bovitett allapotsz6 [hex. koéd]
Opciés komm. kartya figyelmeztetése [hex. kod]
Fordulatszam [1/perc]

Fordulatszam x skéla
Tetszbleges szbveg kijelzése

[-]
[-]

Az 1. sorban szerepl6 1.1-es, 1.2-es és 1.3-as,
valamint a 2. sorban szerepl6 2-es mikddési
véaltoz6t a 009-es, 010-es, 011-es és 012-es
paraméterben valaszthatja ki.

« Kijelzési allapot I:
Ez a szokasos kijelzési allapot a bekapcsolas
vagy az inicializalas utan.

FREERUEMCY

J8.8 Hz 5

MOTOR IS RUMMIMG

A 2. sorban egy mikddési valtozo értéke jelenik
meg a mértékegységgel egyiitt, az 1. sor pedig a
hozza tartozo leirast kdzli. A példaban a 009-es
paraméter bedllitdsa: Frekvencia. Normal mikddés
kdzben a [+/-] gombokkal azonnal atvalthat

egy masik valtozé kijelzésére.

« Kijelzési allapot II:

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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Az I-es és a ll-es kijelzési allapot kézott a [DISPLAY
| STATUS] gomb megnyomasaval valthat.

24.3% 3IB.2% 13.8R

288 Hz ¥

MOTOR IS RUMMIMG

Ebben az allapotban négy mikodési valtozo értéke
lathat6 egyszerre, a mértékegységekkel egyutt. A
példaban a Referencia, a Nyomaték, a Motoraram és
a Frekvencia jelenik meg az 1. és a 2. sorban.

e Kijelzési allapot Il

Ez a kijelzési mdd a [DISPLAY / STATUS] gomb
folyamatos nyomva tartdsa alatt jelenik meg. A
gomb elengedésekor a rendszer visszatér a ll-es
kijelzési allapotra, kivéve, ha kb. 1 masodpercnél
révidebb ideig nyomta meg a gombot — ebben az
esetben az I-es allapotra tér vissza.

REF% TORRUE CURE R

8.8 Hz

MOTOR IS RUMMIMG

Ebben az allapotban az 1. és a 2. sorban kijelzett
paraméterek neve és mértékegysége lathatoé az 1.
sorban, mig a 2. sor tartalma valtozatlan marad.

« Kijelzési allapot IV:

Ez a kijelzési allapot akkor [ép életbe, ha miikodtetés
kdzben a frekvenciavaltd leallitasa nélkil médositja
egy masik setup beallitasait. A funkciot a 005-6s,
Programozhat6 Setup paraméterrel kapcsolhatja be.

3% 38.2% 13.8R

EE B Hz %

MOTOR IS RUMMIMG

A kivalasztott, éppen programozott setup szama
az aktiv setup szama mellett villog.

m Paraméterbeallitas

A VLT 5000 sorozatu frekvenciavaltok gyakorlatilag
barmilyen feladatra hasznalhatok, ezért a megadhato

paraméterek szama igen nagy. A készilékekben
kétféle programozasi izemmod is elérhetd: a

Menl és a Gyorsmeni mad.

Az elsében az dsszes paraméter elérheté. A masodik
csak kevés paramétert tartalmaz, amelyek beallitasa
a legtobb esetben elegendé a frekvenciavalté
mUkodtetésének megkezdéséhez.

A programozasi modtol figgetlendl a paraméterek
megvaltoztatasa érvényes és lathaté mind a

Men, mind a Gyorsmeni modban.

m A Gyorsmeni és a Meni felépitése

Az elnevezésen kivil minden paraméterhez egy
szam is tartozik, ami fliiggetlen a programozasi
maodtél. Menld médban a paraméterek csoportokat
alkotnak, ahol a paraméter szaméanak elsé (bal
oldali) szamjegye jelzi a csoport szamat.

e A Gyorsmenii azokat a paramétereket tartalmazza,
amelyek bedllitsa elegendé lehet a motor kdzel
optimalis mikddéséhez, ha a tébbi paraméter
gyari beallitasa megfelel a kivant szabalyozasi
funkcidknak, valamint a kimeneti és bemeneti
jelek (vezérlécsatlakoz6k) konfiguracidjanak.

e Meni médban tetszés szerint az dsszes
paraméter értéke megjelenitheté és modosithato.
Néhany paraméter azonban ,hianyozhat" a
valasztott konfiguraciétol (100-as paraméter)
figgéen; nyilt hurkd vezérlés esetén példaul
nem érhetdk el a PID-paraméterek.

m Gyorsmentu

A Gyorsmeni a [QUICK MENU] gomb
megnyomasaval indithato, a kijelzén ekkor
a kovetkez6 lathato:

RUICK MEMU 13

a8, H HE“”

BE1 LAMGUAGE
EMGLISH

A kijelzé aljan a Gyorsmeni elsé paraméterének
szama és neve, valamint allapota/értéke jelenik
meg. Amikor a készlilék bekapcsolasa utan elészor
nyomja meg a [QUICK MENU] gombot, a kijelzén
mindig az elsé helyen &ll6 paraméter jelenik meg
(lasd a kdvetkez6 tablazatban).

68
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m Paramétervalasztas
A kivant paramétert a [+/-] gombokkal jeldlheti ki.
A kovetkezd paraméterek érhetdk el:

Hely: Szam: Paraméter: Mérték-
egység:
1 001 Kijelzés nyelve
2 102 Motorteljesitmény [kW]
3 103 Motorfesziiltség V]
4 104 Motorfrekvencia [Hz]
5 105 Motoraram [A]
6 106 Névleges fordulatszam [rpm]
7 107 Automatikus motorillesztés,
AMA
8 204 Minimalis referencia [Hz]
205 Maximalis referencia [Hz]
10 207 Gyorsitasi id6é 1 [s]
11 208 Fékezési id6 1 [s]
12 002 Vezérlési méd
13 003 Helyi referencia

m Menl maéd
A Menl méd a [MENU] gomb megnyomasaval
indithato, a kijelzén ekkor a kdvetkez6 lathaté:

A kijelzé 3. sordban a paramétercsoport

FREGUEHNCY

28,8 Hz ¢

KEYE.&DISFLAY

szama és neve jelenik meg.

m Paramétervalasztas

Meni moédban a paraméterek csoportokat
alkotnak. A kivant paramétercsoportot a [<>]

gombokkal jel6lheti ki.

A kdvetkezé paramétercsoportok érhetdk el:

Csoportszam: Paramétercsoport:
0 Mikddtetés, kijelzés
1 Terhelés, motor
2 Referenciék, korlatok
3 Be- és kimenetek
4 Kloénleges funkciok
5 Soros kommunikacié Y
£ o
6 Szerviz, diagnosztika =3
S NS
7 Alkalmazasi opciok = 3
. ) O =
8 Terepi busz profil = 0
© c
. S s )
9 Terepi busz kommunikacio 8_ =
o3
=

A kivant paramétercsoport megjelenitése utan az
egyes paramétereket a [+/-] gombokkal jel6lheti ki:

FREGUEHMLCY

53,0 Hz o

BE1 LAMGUAGE
EMGLISH

A kijelzé 3. soraban a kijelolt paraméter szama és
neve, mig a 4. sorban allapota/értéke jelenik meg.

m Adatok médositasa
Flggetlendl attol, hogy az adott paramétert a
Gyorsmeniiben vagy a Meniiben vélasztotta ki, az
adatok mddositadsanak menete azonos.
A [CHANGE DATA] gomb megnyomasaval lehetévé
valik a kivalasztott paraméter értékének modositasa,
és a 4. sorban az aldhuzas villogni kezd.
Az adatmodositas mivelete fligg attél, hogy a kijelolt
paraméterhez szamadat vagy széveges érték tartozik.

m Szoveges érték modositasa
Ha a valasztott paraméterhez széveges érték tartozik,
az érték a [+/-] gombok segitségével médosithato.

FREGUEHLCY

od.B Hz 2

@@l LAMGUAGE
EMGLISH
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A kijelz6 alsé sordban az a szoveges érték lathato,
amely az [OK] gombbal valé jovahagyaskor
bevitelre (mentésre) kerdil.

A vélasztott szamjegy villogva jelenik meg. A kijelzé
alsé soraban az az érték lathatd, amely az [OK]
gombbal val6 kilépéskor bevitelre (mentésre) kerdl.

m Szamadatok valasztasa adott halmazbdl

Ha a kivalasztott paraméterhez szamadat tartozik, a

vélasztott adatérték a [+/-] gombokkal médosithaté.

FREGUEMCY

58,8 HZT

182 MOTOR POWER
B.37 KW

FEERUEMCY

58,8 HZY

162 MOTOR FOWER
B.53 K

A vélasztott adatértéket villogé szamjegyek jelzik.
A kijelzé als6 soraban az az érték lathato,
amely az [OK] gombbal val6 kilépéskor
bevitelre (mentésre) kerdl.

m Szamadatok mddositasa tetszéleges értékre
Ha a kivalasztott paraméterhez szamadat tartozik,
elészor a megfeleld szamjegyet kell kijeldlni
a [<>] gombok segitségével.

FREGUEHCY

28.8 Hz o

138 START FREGUENCY
g @ HZ

Ezutan a [+/-] gombok segitségével a kijelolt
szamjegy tetszélegesen modosithato:

FREGUEHNCY

28,8 Hzo

138 START FREQUENCY
B¥.9 HZ

m Adatok moédositasa rogzitett értékekkel

Bizonyos paraméterek rogzitett értékekkel és
tetsz6leges értékkel is médosithatok. Ilyen
paraméter a Motorteljesitmény (102-es paraméter),
a Motorfesziiltség (103-as paraméter) és a
Motorfrekvencia (104-es paraméter).

Ezek a paraméterek médosithatok ugy is, hogy
adott értékek halmazabdl kell valasztani, illetve
tetsz6leges érték bedllitasaval is.

m Indexelt paraméterek kiolvasasa és programozasa

Az indexelt paraméterek egy folyamatosan
.gorgetett" listat alkotnak.

A 615-617-es paraméterek kiolvashaté
eseménynaplot tarolnak. Valassza ki a kivant
paramétert, majd nyomja meg a [CHANGE
DATA] gombot, ekkor a [+/-] gombokkal Iépkedhet
végig a napldban szerepld értékeken. Kiolvasas
koézben a kijelzé 4. sora villog.

Ha a késziilékben opciés buszkartya is van,
a 915-916-0s paraméterek programozasat a
kovetkezéképpen kell végezni:

Valassza ki a kivant paramétert, majd nyomja meg
a [CHANGE DATA] gombot, és a [+/-] gombokkal
keresse meg a megfeleld indexelt értéket. A
paraméter értékének megvaltoztatasahoz jeldlje

ki a kivant indexelt értéket, és nyomja meg a
[CHANGE DATA] gombot. A [+/-] gombokkal
jeldlheti ki a kivant 0] értéket, ami ekdzben villog.
Az (j beallitas kivalasztasahoz nyomja meg az
[OK] gombot, a médositas visszavonasahoz
pedig a [CANCEL] gombot.

m Inicializalas a gyari beadllitasra

A frekvenciavaltén kétféle médon allithatja
vissza a gyari bedllitdsokat.

Inicializélds a 620-as paraméterrel
— a javasolt inicializalas

« Jeldlje ki a 620-as paramétert.
* Nyomja meg a [CHANGE] gombot.

70
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« Jeldlje ki az ,Initialisation" (Inicializalas)
lehetéséget.

« Nyomja meg az [OK] gombot.

e Kapcsolja le a halozatrdl a késziiléket, és varja
meg, amig a kijelzd elsotétil.

» Kapcsolja vissza a késziiléket a hal6zatra, ekkor
a frekvenciavalté alaphelyzetbe kerdl.

601-605 Uzemi adatok
615-617 Hibanapldk

Q

Ez a paraméter a kdvetkezék kivételével mindent E 5
alaphelyzetbe alit: 5 E
500 Soros kommunikacid, cim 5 S
501 Soros kommunikAcid, adatsebesség ® e
28

©°g

Kézi inicializalas

e Kapcsolja le a halozatrdl a késziiléket, és varja
meg, amig a kijelzd elsotétil.

* Nyomja meg egyszerre a kovetkezé gombokat:
[DISPLAY/STATUS]
[CHANGE DATA]
[OK]

e Kapcsolja vissza a késziléket a halézatra a
gombok nyomva tartasa mellett.

« Engedje el a gombokat.

» Ezzel a frekvenciavaltén visszaélltak a
gyari beallitasok.

Ez a paraméter a kdvetkezdk kivételével mindent
alaphelyzetbe allit:
600-605 Uzemi adatok

| Figyelem!:
“: A soros kommunikacié beallitasai és a
e hibanaplék is torlédnek.
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m A meni felépitése
DISPLAY MODE

VAR 1.1 UAR 1.2 VAR 1.3

VAR 2 %

STATUS

DISPLAY MENU Quick DISPLAY
STATUS MENU STATUS
MENU MODE QUICK MENU MODE

FREGUEHMLCY GUICK MEHU 13

EE B HZ % a8, H HE*W

KEYEB.&DISFPLAY B@1 LAMGUAGE

EMGLISH
Choice of Choice of
parameter @ group

DATA MODE

4P

CHANGE
FREGUENCY DAT

288 HZ 7

OK

BE@1 LAMGURAGE
EMGLISH

CANCEL

Al

CHANGE
DATA

DATA CHANGE MODE

v

DATA CHANGE MODE

FREGUEHNCY BUICK MEHNU 13

58,8 HZ7 @~ | 596.0 HEE”

BE1 LAHGURGE v BE1 LAHGUAGE
EHGLISH Choice of EMGLISH
data value

175ZA446.11
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m Kapcsolasi példak m Setup valtasa
, , 4 3
m Kétvezetékes start/stop — S
S %
— - 5] S
4 3 12| +24vVv
5 E% 13
= | £3 e
12| +24v o 9
13 I I
39 | |
|29 ] PAR. 302
.—/_
[ E Start
27| PAR. 304
16 29
17 —— ——32| PAR. 306
———— 18| Par. 302 — —33| PAR. 307
19
{27 - Setup vélasztasa: 32-es, 33-as bemenet
29 306-0s par. = Setup valasztasa, Isb [10]

307-es par. = Setup véalasztasa, msb [10]
004-es par. =Multi-Setup [5]
- Start/stop: 18-as bemenet
302-es par. = Start [1]
- Vészledllas: 27-es bemenet
304-es par. = Szabadonfutas-inverz [0]

c
o]
IS
5]
a
o
<

m Nyomdgombos gyorsitas/lassitas

configuration

176FA004.12

[ 4]
B
; +24V
3]
B

m Start/stop impulzussal

[y o

4] a8

| S | gg | |

12| +24V o Lo

B e Dl
139] 27| PAR. 304
| | ; Par. 305
- —/—E Par. 306

— L —1e|Par. 300 ——— 33| Par. 307

17

18| PAR. 302 - Gyorsitas/lassitas: 32-es, 33-as bemenet
19| 306-0s par. = Gyorsitas [9]

201 307-es par. = Lassitas [9]

57| 305-6s par. = Referencia befagyasztasa [9]

L———29| PAR. 305

m Vezérlés potenciométerrel
- Stop-inverz: 16-os bemenet -
300-as par. = Stop-inverz [2]
- Impulzusstart: 18-as bemenet
302-es par. = Impulzusstart [2] [j 50|+ 10V out
- Jog: 29-es bemenet 1kohm 53| Par. 308
55| Com. analog input

305-6s par. = Jog [5]

54

176FA005.12

308-as par. = Referencia [1]
309-es par. = 53-as bemenet, skalaminimum
310-es par. = 53-as bemenet, skalamaximum
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m Kétvezetékes tavado

12| +24V
Two—wire —
transmitter 39| Com. analog output
Supplied — 4_2
by VLT
4-20mA[ |
E Com. analog input
60( PAR. 314, 4—20mA

Transmitter
with external
supply 54

~ 55| Com. analog input

O
Suppl 155
UPPY & 60| PAR. 314, 0/4—20mA

0/4-20mA

176FAD06.14

314-es par. = Referencia [1], Visszacsatoldjel [2]
315-0s par. = 60-as bemenet, skalaminimum
316-0s par. = 60-as bemenet, skalamaximum

m Aramreferencia fordulatszam-visszacsatolassal

[
0-10vDC

gen. 50
53
Feedback
54| PAR. 308
4-20 mA —

Supply Process  signal 55| Com. analog Inp
+ 60| PAR. 314

Reference

176FA007.14

100-as par. = Zart hurkl sebességvezérlés
308-as par. = Visszacsatolojel [2]

309-es par. = 53-as bemenet, skalaminimum
310-es par. = 53-as bemenet, skalamaximum
314-es par. = Referencia [1]

315-6s par. = 60-as bemenet, skalaminimum
316-0s par. = 60-as bemenet, skalamaximum

m Enkdder csatlakoztatasa

| |
27
29

@i 32| PAR. 306
et A 33| PAR. 307
306-0s par. = Enkdder, B bemenet [24]
307-es par. = Enkdder, A bemenet [25]

DANFOSS
176FA008.11

Ha a csak egy kimenettel rendelkezé enkodert az
LA" enkéderbemenetre csatlakoztatja, a 306-0s
paraméterben az Enkdder, B bemenet [24] helyett
a Kikapcsolva [0] bedllitast valassza.
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m Alkalmazasi konfiguracidk
A paraméter segitségével kivalaszthatja a

az alkalmazasnak megfeleléen.

Figyelem!:

fi=y El6szor aliitsa be a 102-106-0s
paramétereket a motor adattablajan
feltlintetett értékek alapjan.

A kdvetkezé konfiguraciok kozil valaszthat:

Nyilt hurkd sebességvezérlés
- Zart hurk( sebességvezérlés
- Zart hurka folyamatszabalyozas
- Nyilt hurkd nyomatékvezérlés
- Nyomatékvezérlés fordulatszam-visszacsatolassal
Specialis motorkarakterisztika barmely alkalmazasi
konfiguracidban valaszthato.

m Paraméterek beadllitasa
A Nyilt hurkd sebességvezérlés konfiguraciot
akkor valassza, ha normal sebességbeallitast

Nyilt hurki sebességvezérlés:

szeretne, kiilsé visszacsatoléjel nélkil (a belsé
szlipkompenzéacié mikodik).

Allitsa be az alabbi paramétereket a
megadott sorrendben:

Paraméter: Bedllitas: Adatérték:
100 Konfiguracio Nyilt hurki( sebességvezérlés [0] cS
200 Kimeneti frekvenciatartomany és S5
forgasirany 3 g
201 Kimeneti frekvencia alsé korlatia  Csak ha a 200-as par. értéke [0] _%E
vagy [2] <38
202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja
203 Referencia/visszacsatolas
tartomanya
204 Minimalis referencia Csak ha a 203-as par. értéke [0]
205 Maximalis referencia

A Zart hurky sebességvezérlés konfiguraciot akkor
valassza, ha a rendszerben van visszacsatolojel,
és a Nyilt hurk( sebességvezérlés konfiguraciéban

elérhetd pontossag nem elegendé, illetve teljes
tartonyomatékra van sziikség.

Allitsa be az alabbi paramétereket a
megadott sorrendben:

Zart hurkd sebességvezérlés (PID):

Paraméter: Beallitas: Adatérték:
100 Konfiguracio Zart hurku sebességvezérlés [1]
200 Kimeneti frekvenciatartomany és
forgasirany
201 Kimeneti frekvencia also korlatja
202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja
203 Referencial/visszacsatolas
tartomanya
414 Visszacsatoldjel minimuma Csak ha a 200-as par. értéke [0]
vagy [2]
415 Visszacsatoléjel maximuma
204 Minimalis referencia Csak ha a 203-as par. értéke [0]
205 Maximalis referencia
417 Sebesség PID aranyossagi
tényezé
418 Sebesség PID integralasi idé
419 Sebesség PID differencialasi idé
420 Sebesség PID differencial6 tag
erdsitési korlatja
421 Sebesség PID alulatereszté
szuré

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye
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Ugyeljen arra, hogy az enkdder-jelszakadasi funkcio
(346-0s paraméter) aktiv, ha a 100-as paraméterben a
Zart hurkd sebességvezérlés konfiguraciot valasztja.

VLT® 5000 Sorozat
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Vélassza a Zart hurku folyamatszabalyozas nyomassal sth. kapcsolatos. Tipikus példa erre a
konfiguraciot, ha a rendszer visszacsatol6jele nem szivatty(k és a ventilatorok hajtasa. Allitsa be az
kézvetlenil a motor fordulatszamaval (rpm/Hz), alabbi paramétereket a megadott sorrendben:

hanem mas értékkel, példaul hémérséklettel,

Zart hurka folyamatszabalyozas (Folyamat PID):

Paraméter: Bedllitas: Adatérték:
100 Konfiguracio Zart hurku folyamatszabalyozas  [3]

201 Kimeneti frekvencia also korlatja

202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja

416 Mértékegység Adja meg a visszacsatoléjel

és a referenciabemenet
mértékegységét a PID
szabalyozas részben leirtak

szerint.
203 Referencialvisszacsatolas
tartomanya
204 Minimalis referencia Csak ha a 203-as par. értéke [0]
205 Maximalis referencia -
414 Visszacsatol6jel minimuma 58
415 Visszacsatoléjel maximuma "§ g
437 Folyamat PID normal/inverz 32
szabélyozas 5
438 Folyamat PID gerjedésgatlé ©
439 Folyamat PID startfrekvencia
440 Folyamat PID aranyossagi
tényezé
441 Folyamat PID integralasi idé
442 Folyamat PID differencialasiidé  Csak nagy dinamikaju
alkalmazasokban hasznalt.
443 Folyamat PID differencial6 tag
erdsitési korlatja
444 Folyamat PID alulatereszté sz(iré

A Nyilt hurkd nyomatékvezérlés konfiguraciét

akkor valassza, ha Pl-szabalyozassal

sziikséges a motor fordulatszamat valtoztatni

a nyomatékreferencianak (Nm) megfeleléen.

Ez szell6ztetd és sajtold alkalmazasokban szokésos.

A Nyilt hurkd nyomatékvezérlés lehetéséget akkor
kell valasztani, ha mikddés kdzben nem valtozik meg
a motor forgasiranya, azaz a nyomatékreferencia
mindig pozitiv vagy mindig negativ.

Allitsa be az alabbi paramétereket a

megadott sorrendben:
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Nyilt hurk( nyomatékvezérlés:

Paraméter: Beadllitas: Adatérték:
100 Konfiguracio Nyilt hurk( nyomatékvezérlés [4]
200 Kimeneti frekvenciatartomany és
forgasirany
201 Kimeneti frekvencia also korlatja
202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja
203 Referencialvisszacsatolas
tartomanya
204 Minimalis referencia Csak ha a 203-as par. értéke [0]
205 Maximalis referencia
414 Visszacsatoléjel minimuma
415 Visszacsatolojel maximuma
433 Nyomatékvezérlés, aranyossagi
tényez6
434 Nyomatékvezérlés, integralasi

idé

A Nyomatékszabalyozas fordulatszam-
visszacsatolassal konfiguraciot enkoderrél
(inkrementalis forgojeladordl) érkezé visszacsatolojel
hasznélata esetén valassza. Ez szellézteté és
sajtolé alkalmazasokban szokasos.

Nyomatékszabalyozas fordulatszam-

visszacsatolassal:

A Nyomatékszabalyozas fordulatszam-
visszacsatolassal konfiguraciot hasznalja,
ha a nyomatékreferencia megtartasa mellett
megvaltozhat a motor forgasiranya.

Allitsa be az alabbi paramétereket a
megadott sorrendben:

Paraméter: Bedllitas: Adatérték:
100 Konfiguracio Nyomatékszabalyozas [5]
fordulatszam-visszacsatolassal
200 Kimeneti frekvenciatartomany és
forgasirany
201 Kimeneti frekvencia also korlatja
202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja
203 Referencialvisszacsatolas
tartomanya
204 Minimalis referencia Csak ha a 203-as par. értéke [0]
205 Maximalis referencia
414 Visszacsatol6jel minimuma
415 Visszacsatoldjel maximuma
306 Enkdder-visszacsatolas, B [24]
bemenet
307 Enkdder-visszacsatolas, A [25]
bemenet
329 Enkdder-visszacsatolas,
impulzus/fordulat
421 Sebesség PID alulatereszté
szUrd
448 Attétel
447 Nyomatékkompenzaciod
449 Surlédasi veszteség

A Nyomatékszabalyozas fordulatszam-
visszacsatolassal konfiguracio kivalasztasa

78

utan kalibralni kell a frekvenciavalt6t, hogy a
tényleges nyomaték megegyezzen a frekvenciavalté
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nyomatékaval. A motortengelyre szereljen fel 3. Ugyanazt a nyomatékreferenciat megtartva
nyomatékmérét, hogy pontosan beallithassa a valtoztassa a motor forgasiranyat pozitivrol
447-es, Nyomatékkompenzacio és a 449-es, negativ iranyba. Olvassa le a nyomatékot,
Sarlodasi veszteség paraméter értékét. A és dllitsa be azonos szintre a pozitiv
nyomatékkalibralas elvégzése elétt javasoljuk az nyomatékreferencia és forgasirany esetén
automatikus motorillesztés (AMA) végrehajtasat. leolvasottal. Ehhez a 449-es, Surlédasi veszteség
Az (] rendszer hasznéalatanak megkezdése el6tt paraméter értékét valtoztassa.

végezze el a kdvetkezéket: 4. Meleg motor és korulbelil 50%-o0s terhelés mellett

allitsa be a 447-es, Nyomatékkompenzacio
paramétert a nyomatékmeérén lathatéd
értéknek megfeleléen. A frekvenciavaltd
ekkor hasznélatra kész.

1. Szereljen fel nyomatékmérét a motortengelyre.

2. Inditsa el a motort pozitiv nyomatékreferenciaval
és pozitiv forgasirannyal. Olvassa le a
nyomatékot a miszerrél.

A Specialis motorkarakterisztika beallitast valassza, Allitsa be az alabbi paramétereket a

ha a frekvenciavaltoval szinkron motort vagy megadott sorrendben:

parhuzamosan kapcsolt motorokat kell vezérelni,

illetve ha nem sziikséges a szlipkompenzacio. cS

Jelp=

Specialis motorkarakterisztika: =R
: = P o 3

Paraméter: Bedllitas: Adatérték: 52

101 Nyomatékkarakterisztika Specidlis motorkarakterisztika [5] vagy [15] 2— §

432 + 431  F5 frekvencia/U5 feszilltség
430 + 429 F4 frekvencia/U4 fesziiltség
428 + 427  F3 frekvencia/U3 feszilltség
426 + 425 F2 frekvencia/U2 feszilltség
424 + 423  F1 frekvencia/U1 feszilltség
422 U0 fesziiltség
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m Vezérlés a kezeléegységgel és kiilsé jellel illetve a digitélis bemeneteken vagy a soros buszon
A frekvenciavalt6 vezérelhetd manualisan vagy keresztil indithatd funkcidkat és parancsokat
kilsé jellel is. A kdvetkezé lista a kezeléegységgel, tartalmazza a két esetben.

Ha a 002-es paraméter értéke = Kezeléegységgel [1]:

A kezel6egységen a kdvetkezd gombokat hasznalhatja a helyi vezérléshez:

Gomb: Paraméter: Adatérték:

[STOP] 014 [1] Engedélyezve
[JOG] 015 [1] Engedélyezve
[RESET] 017 [1] Engedélyezve
[FWD/REV] 016 [1] Engedélyezve

A 013-as paraméterben allitsa be az LCP-vezérlés / nyilt hurok [1] vagy az LCP-vezérlés / 100-as paraméter [3]
értéket:

1. A helyi referenciat a 003-as paraméterben allithatja be, és a [+/-] gombokkal médosithatja.
2. Iranyvaltads az [FWD/REV] gomb megnyomésaval érhet6 el.

A 013-as paraméterben allitsa be az LCP- + digitalis vezérlés / nyilt hurok [2] vagy az LCP- + digitalis vezérlés
/ 100-as paraméter [4] értéket:

A fenti paraméterbedllitas esetén a kovetkezd 8. DC-fék: 27-es digitalis bemenet.
maddon vezérelheti a frekvenciavaltot: 9. Hibatorlés és szabadonfutas: 27-es
Digitalis bemeneteken keresztiil: digitalis bemenet.

10. Szabadonfutas: 27-es digitalis bemenet.

11. Iranyvaltas: 19-es digitalis bemenet.

12. Setup vélasztadsa, msb / gyorsitas: 32-es
digitalis bemenet.

13. Setup valasztasa, Isb / lassitas: 33-as
digitalis bemenet.

1. A helyi referenciat a 003-as paraméterben
allithatja be, és a [+/-] gombokkal modosithatja.

2. Hibatorlés: 16, 17, 29, 32 vagy 33-as
digitalis bemenet.

3. Stop-inverz: 16, 17, 27, 29, 32 vagy
33-as digitalis bemenet.

4, Setup valasztasa, Ish: 16, 29 vagy 32-es A soros buszon keresztll:
digitalis bemenet.

5. Setup vélasztasa, msh: 17, 29 vagy 33-as
digitalis bemenet.

6. Rampa 2: 16, 17, 29, 32 vagy 33-as
digitalis bemenet.

7. Vészledllas: 27-es digitalis bemenet.

Rampa 2

Hibatorlés

Setup valasztasa, Isb
Setup valasztasa, msb
O1-es relé

04-es relé

ouhwbhE

Ha a 002-es paraméter értéke = Kiilsé jellel [0]:

Gomb: Paraméter: Adatérték:
[STOP] 014 [1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
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m Vezérlés fékezési funkcidval
A fékezés feladata a kézbensd kor fesziltségének
korlatozasa, amikor a motor generatoros (izemben
mikodik. Ez torténik példaul akkor, ha a terhelés hajtja
a motort, és teljesitmény jut vissza a kdzbensé korbe.
A féket a fékcsopper aramkdr és a csatlakoztatott
kiils6 fékellenallas alkotja. A fékellenallas kiilsé
elhelyezése a kovetkez6 elényokkel jar:

- A fékellendllas a kérdéses alkalmazésnak
megfeleléen valaszthaté meg.

- A fékezési energia a kezel6egységen kivil
disszipalédik, ahol hasznosithato.

- A frekvenciavalto elektronikaja nem melegszik
tal, ha a fékellenallas talterhelédik.

A fék a fékellenallas rovidzarlata ellen védett, és a
késziilék is folyamatosan figyeli a féktranzisztort,
hogy felismerje az esetleges rovidzarlatat. Az egyik
relé vagy digitalis kimenet segitségével az utobbi
funkcié megvédheti a fékellenallast a tllterheléstdl,
ha meghibasodas torténik a frekvenciavaltéban.
Ezenkivul a fékezési funkcional lehetéség van

a pillanatnyi és az utols6 120 masodpercre vett
atlagos teljesitmény kiolvasasara, valamint annak
figyelésére is, hogy a teljesitmény nem lépi-e

tul a 402-es paraméterben megadott korlatot. A
403-as paraméterben kell megadni, mi torténjen,
ha a fékellenallasra juté teljesitmény meghaladja
a 402-es paraméterben megadott értéket.

| Figyelem!:
“: A fékteljesitmény figyelése nem biztonsagi
e funkcio, erre a célra hémérsékletkapcsolot
hasznéljon. A fékellenallas aramkére
nem védett a kiszéaramok ellen.

m Fékellendllas véalasztasa
A megfelelé fékellenallas valasztasahoz tudni
kell, milyen gyakran kell fékezni, és mekkora
fékteljesitmény sziikséges.

Az ellendllas ED értéke az ellendllas
munkacikluséra jellemz8 adat.

Az ellenallas ED értéke a kovetkezé6 mddon
szamithato:

ED (munkaciklus) = (Tctl%us)
ahol tb a fékezési id6, Tciklus pedig a teljes
ciklusidé, masodpercben.

Speed 1752A730.11
[@]
[m/s]

) ta tb

time [sec
| Teycle | [sec]

A fékellenallas legnagyobb megengedett terhelése
az adott ED értékre vett csucsteljesitménnyel adhato
meg. A kovetkezd példa és képlet csak a VLT
5000 késziilékre vonatkozik. A csucsteljesitmény

a fékezéshez szikséges legnagyobb fékezési
ellendllas alapjan szamithato:

Pcsucs = PmoTor X MBR(%) X N MoTOR X NvLt [W]

ahol Mgr(%) a névleges nyomaték adott szazaléka.
A fékezési ellenéallas értéke a kovetkez6
médon szamithato:

U*DC
Riav = 5—— (€]

csUcs

A fékezési ellenallas a kozbensé kor

feszultségétél fugg (UDC).

A 3 x 200-240 V-o0s hal6zati fesziltségi VLT 5000
frekvenciavalték esetén a fék 397 V-on (UDC) Iép
mUkoédésbe. Ha a frekvenciavalté halozati fesziltsége
3 x 380-500V, a fék 822 V-on (UDC) Iép miikddésbe;
3 x 550-600 V esetén pedig 943 V-on (UDC).
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Figyelem!:

l': A valasztott fékellenallas az emlitett
esetekben 430 V, 850 V vagy 960 V
fesziltségre méretezett legyen, ha nem

Danfoss fékellenallast hasznal.

Rjav a Danfoss altal javasolt ellenallasérték, amely
garantdlja, hogy a frekvenciavaltoé a legnagyobb,
160%-o0s fékezési nyomatékkal (MgRr) képes fékezni.
Nmotor tipikus értéke 0,90, mig nvit tipikus

értéke 0,98. 200 V, 500 V, illetve 600 V-os
frekvenciavaltok esetén Rjav értéke 160%-0s
fékezési nyomatékndl a kdvetkezé:

111,684

Roav = [Q],200V — n&l
Pyoror
478,801 } ,
Rjav = 478,801 [€].500V — n&l
Puoror
630,137 B ,
Rjav = —— L [€1].600V — n&l
Pyoror
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A Pmotor mértékegysége kW.

Figyelem!:
“: A valasztott legnagyobb fékezési ellenallas
e értéke ohmban legfeljebb 10%-kal lehet
kisebb a Danfoss altal ajanlott értéknél.
Ha nagyobb ohmikus értékl ellenallast valaszt,
a fékezési nyomaték nem éri el a 160%-ot, igy

fennall a veszélye, hogy a frekvenciavalto biztonsagi

okokbdl hibajelzéssel leall. Tovabbi informacio
a fékellendllassal kapcsolatos kiadvanyban
talalhaté (MI1.90.FX.YY).

Figyelem!:
ll: Ha a féktranzisztorban rovidzarlat Iép fel,
e a fékellenallason a teljesitménydisszipacio
csak a frekvenciavalté halozati taplalasat
megszunteté halbzati kapcsoldval vagy
kontaktorral akadalyozhaté6 meg. (A kontaktort
a frekvenciavalt6 vezérelheti.)

m Referencidk — Egyetlen referencia kezelése
Egyetlen referencia esetén csak egy aktiv
referenciajel van a rendszerben; ez akar kiilsé,
akar belsé referencia lehet.

A kulsé referencia fesziltség-, aram- vagy
frekvenciajel (impulzus) lehet, illetve a soros
porton keresztil érkezd binaris adat. Az alabbi
két példa bemutatja, hogyan kezel a VLT 5000
sorozat egyetlen referenciajelet.

1. példa:

Klsé referenciajel = 1 V (min) — 5 V (max)
Referencia = 5 Hz — 50 Hz

Konfiguracié (100-as paraméter) = Nyilt
hurk( sebességvezérlés.

U/f: 53/54/60-as
bemenet, f
(impulzus) 17/29-es
bemenet, binaris
| Kulsé (soros port).
Egyetlen

ref.

\ Bels6 referencidk (215-218-as
par.)

DANFOSS
175ZA038.11

| |
| |
| |
| |
| |
| g 10 V]

Analogue input

Paraméter: Bedllitas: Adatérték:

100 Konfiguracio Nyilt hurk( sebességvezérlés [0]

308 53-as" an,alc’)g bemenet Referencia [1]
(fesziiltség)

309 53-as bemenet, skalaminimum  Min. 1V

310 53-as bemenet, skalamaximum Max. 5V

203 Referenciatartomany Referenciatartomany Min — Max [0]

204 Minimalis referencia Minimalis referencia 5 (Hz)

205 Maximalis referencia Maximalis referencia 50 (Hz)

A kovetkez6 funkcidok hasznalhatok:

— Gyorsitas/lassitas: 16,17, 29, 32 vagy 33-as digitalis bemenet.

— Referencia befagyasztasa: 16,17, 29, 32 vagy 33-as digitalis

bemenet.

2. példa:
Kulsé referenciajel = 0 V (min) =10 V (max)
Referencia = -50 Hz (héatra) — 50 Hz (elére)

Konfiguracié (100-as paraméter) = Nyilt
hurk( sebességvezérlés.

82
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Ref.
[Hz]

50

40

30

20

10

A

° Analogue input

20

30

40.

50

')
175ZA037.12
Beallitas:
Paraméter: Bedllitas: Adatérték:
100 Konfiguracio Nyilt hurk( sebességvezérlés [0]
308 53-as analdg bemenet (fesziiltség) Referencia [1]
309 53-as bemenet, skalaminimum Min. oV
310 53-as bemenet, skalamaximum Max. 10V
203 Referenciatartomany Referenciatartomany -Max — +Max [1]
205 Maximalis referencia 100 Hz
214 Referencia tipusa Osszegzé [0]
215 Belsé referencia -50%
Kimeneti frekvenciatartomany és . L., .
200 . Mindkét iranyban, 0—-132 Hz-ig [1]
forgésirany
A kovetkez6 funkcidk hasznalhatok: — Gyorsitas/lassitas: 16,17, 29, 32 vagy 33-as digitalis bemenet.
— Referencia befagyasztasa: 16,17, 29, 32 vagy 33-as digitalis
bemenet.
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m Referenciak — Tobb referencia kezelése
Tobb referencia hasznalatakor a rendszerben tdbb
referenciajel van; ezek akar kilsé, akar belsé
referenciak lehetnek. A 214-es paraméterrel ezeket
haromféle médon kombinalhatja:

| Osszegz6
Tobb ref. — Relativ
\  Kuls6é / belsé

Usz/Usa /160 /f19/29

A kovetkezékben mindharom referenciatipust 0 — M} >
. in. ax.
(6sszegzé, relativ, kilsé/belsd) bemutatjuk: PAR.309 PAR.310
PAR.312 PAR.313
B Y PAR.315 PAR.316 DANFOSS
OSSZEGZ0 PAR.327 175ZA135.10
" Freeze ref. g
Freeze ref. =
PAR.330 ——
Freeze ref. o——1/_
Catch u
o PRI ese o% SUM_PAR.214 Slow do‘%
Min  PAR.309 [%] SUM (4Y) PAR.219
200 p (y=5°3
Max PAR.313 V2 4 y=10!
Us4s o 1001/°/ // %fo’f)zux) \
Min  PAR.312 X VYV Exemal ret. (%) b -
Max PAR.316 . v | 200 _,ﬁ i/ <100 2000 L
160® = . 7 1100
Min  PAR.315 /4
d
Y 1l
Max PAR327 11, 1o . . —
-1 (pulse) 58
=
&% 2 %
Binary 9—m 8 2
(BUS) @ Freeze
ref.
Preset ref.
PAR.215 — $ l
PAR.216 —:\ .
PAR.217 54— 2z
PAR.218 —— § 8
w n

Preset ref. LSB &—
Preset ref. MSB &—
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RELATIV
2
Freeze ref. g
Freeze ref. =
PAR.330 —1
Freeze ref. o——f/_
Max. PAR310 ax Relative PAR.214 g,‘;fhd;%
Min  PAR.309 [%] Preset ref. PAR.219
200
Mox. PAR.313
Min  PAR.312 ,_Ll_’_ \
Max. PAR.316 L
Min  PAR.315 L L
Mox. PAR32717 1 e T
(pulse) 55
< o
Binal % "3 E
(BUS? oo Freeze
ref.
Preset ref.
PAR.215 — l L
PM.Z!S—K o £
PAR.217 —— E -
PAR.218 — ; 3
8 8
=
®E
® B
il
o o
KULSO / BELSO
" Freeze ref. §
Freeze ref. = "
PAR.330 — T e
'S O
o .=
=
Freeze ref. o——1/_ 8 8
w s
Max PAR.310 Catch up/ L=
vss «% External /preset ref. PAR.214 Slow down
Min  PAR.309 PAR.219
Max PAR.313
_MQ- PAR.312 Vet = _,—l\ ~
Max PAR.316 o % —! L
il 160
Min  PAR.315 L L
Max PAR.327 —
_ﬁx 17/29 d% l a €
(pulse) - 53
H = °
M S =
—— ex | L
(Ba'ﬂ‘é')’ g S Freeze
o ref.
Preset ref.
PAR.215 — L L
PAR.216 —:\ o %
PAR.217 —— i %
PAR.218 ——
& &

Preset ref. LSB 6—
Preset ref. MSBO—]
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Referenciak
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m Automatikus motorillesztés, AMA
Az automatikus motorillesztés olyan méréssorozat,
amely a motor megforgatasa nélkil beméri a
motor villamos paramétereit. Ez azt jelenti, hogy
az AMA nem hoz létre nyomatékot.
Az AMA folyaman a frekvenciavalté optimalizalja
bedllitasait az adott motorhoz. Ezt az eljarast
kivaltképp akkor alkalmazzak, amikor a gyari beallitas
nem felel meg kell6képpen a motornak.
Két motorparaméter elsddleges fontossagu az
automatikus motorillesztési folyamat soran: az
allérész ellenallasa (Rs), valamint reaktancigja a
normdal magnesezettségi szinten (Xs). A 107-es
paraméterrel megadhatja, hogy az automatikus
motorillesztés sordn Rs és Xs mérését is
kéri, vagy csak Rs értékét kell meghatarozni
(egyszerlibb motorillesztés).
Kis motorokndl a teljes méréssorozat idétartama
legaldbb néhany perc, nagy motorokon pedig
akar tébb mint 10 percig is eltarthat.

Korlatozasok, eléfeltételek:

e A motorparaméterek optimalis meghatarozasa
érdekében a késziilékhez kapcsolt motor
adattablajan feltntetett értékeket kell beallitani
a 102-106-0s paraméternél.

e Az AMA-t hideg motorral kell elvégezni, mert
ilyenkor a kapott eredmények pontosabbak.

Az eljaras tobbszori megismétlése a
motor melegedéséhez vezethet, amelynek
kovetkeztében az allérész Rs ellenallasa megné.

* A motorillesztés csak akkor hajthaté végre,
ha a motor névleges arama legaldbb 35
szazaléka a frekvenciavalté névleges kimeneti
aramanak. Az AMA legfeljebb egy szinttel
tiiméretezett motoron hajthaté végre.

» Ha a frekvenciavalté és a motor kézott LC-sz0rd
talalhatd, csak az egyszerdsitett vizsgalat
hajthat6 végre. Ha a teljes beallitas sziikséges,
tavolitsa el az LC-sz(irét az AMA végrehajtdsanak
idétartaméra. Az AMA befejezése utan
helyezze vissza az LC-szUrét.

e Péarhuzamosan kapcsolt motorok esetén legfeljebb
a korlatozott motorillesztést szabad végrehajtani!

» Szinkron motorok esetén csak a korlatozott
motorillesztésre van lehetéség.

« A hosszu motorkabelek befolyasolhatjak a
motorillesztés eredményét, ha ellenéllasuk
nagyobb a motor allérészének ellenallasanal.

Az automatikus motorillesztés végrehajtasa

1. Nyomja meg a [STOP/RESET] gombot.

2. Allitsa be a motor adattablajan szereplé névieges
adatokat a 102—-106-0s paramétereknél.

3. A 107-es paraméterben valassza ki, hogy teljes
[ENABLE (RS,XS)] vagy korlatozott [ENABLE
(RS)] motorillesztés sziikséges.

4. Adjon 24 V DC fesziltséget a 27-es bemenetre
(a 12-es kapocsrdl).

5. Az automatikus motorillesztés elinditdsahoz
nyomja meg a [START] gombot, vagy adjon
24 V DC startjelet a 18-as bemenetre
(a 12-es kapocsroal).

Az automatikus motorillesztés ekkor négy mérést
hajt végre (korlatozott illesztés esetén csak az
elsé kettdt). A kuldonb6zd mérések végrehajtdsa
a kijelzén a 107-es paraméternél kdvethetd, a
WORKING felirat utani pontok szama révén:

1. Kezdeti hibaellendrzés: a névleges adatok
és fizikai hibak vizsgalata. A kijelzén
lathat6: WORKING.

2. Egyenarami mérés az allérész-ellenallas
becsléséhez. A kijelzén lathat6: WORKING..

3. Tranziens mérés a szort induktivitds becsléséhez.
A kijelzén lathat6: WORKING...

4. Valtbdraml mérés az allérész-reaktancia
becsléséhez. A kijelzén lathat6: WORKING....
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Figyelem!:
l': Az automatikus motorillesztés csak akkor
i hajthaté végre, ha a beallitas kbzben
nincs hibajelzés.

Az automatikus motorillesztés ledllitasa

Ha az automatikus motorillesztést le kell allitani,
nyomja meg a [STOP/RESET] gombot, vagy valassza
le a 18-as bemenetet a 12-es kapocsral.

Az automatikus motorillesztés a kévetkez6 lGizenetek
egyikével fejezédik be a mérések utan:

Figyelmeztetések és hibalizenetek

21. HIBA

Automatikus motorillesztés rendben lezajlott
[AUTO MOTOR ADAPT OK]

Nyomja meg a [STOP/RESET] gombot, vagy
valassza le a 18-as bemenetet a 12-es kapocsrol. Ez
az uzenet azt jelzi, hogy az AMA rendben lezajlott,
és a hajtas megfeleléen illesztett a motorhoz.

22. HIBA
Automatikus motorillesztés nincs rendben
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[AUTO MOTOR ADAPT FAIL]

Hiba Iépett fel az automatikus motorillesztés kdzben.
Nyomja meg a [STOP/RESET] gombot, vagy
valassza le a 18-as bemenetet a 12-es kapocsrol.

A hibajelzés alapjan keresse meg a hiba okat. A
szdveg utan olvashaté szam a hibakéd, ami a 615-6s
paraméterrel elérheté hibanapléban is szerepel.

Az automatikus motorillesztés nem maddositotta

a paramétereket. Valaszthatja a korlatozott
automatikus motorillesztés végrehajtasat is.

Ellenérizze a 103-as és a 105-0s paramétert
(CHECK P. 103, 105) [0]

A 102-es, a 103-as vagy a 105-0s paraméter

bedllitasa helytelen. Javitsa ki a bedllitast, és
inditsa Ujra az automatikus motorillesztést.

105-6s paraméter alacsony (LOW P.105) [1]

A motor tdl kicsi az automatikus motorillesztés
végrehajtasahoz. Az AMA engedélyezéséhez

a névleges motoraramnak (105-6s paraméter)
35%-kal nagyobbnak kell lennie a frekvenciavaltd
névleges kimeneti aramanal.

Aszimmetrikus impedancia (ASYMMETRICAL
IMPEDANCE) [2]

Az AMA aszimmetrikus impedanciat észlelt a
rendszerhez kapcsolt motorban. Eléfordulhat,
hogy a motor hibas.

A motor tul nagy (MOTOR TOO BIG) [3]

A rendszerhez kapcsolt motor tdl nagy az automatikus
motorillesztés végrehajtdsahoz. A 102-es paraméter
értéke nem egyezik meg a motor teljesitményével.

A motor tal kicsi (MOTOR TOO SMALL) [4]

A rendszerhez kapcsolt motor tdl kicsi az automatikus
motorillesztés végrehajtadsahoz. A 102-es paraméter
értéke nem egyezik meg a motor teljesitményével.

Idétullépés (TIME OUT) [5]

Az automatikus motorillesztés sikertelen volt a zajos
méréjelek miatt. Prébalja tobbszor Ujrainditani az
automatikus motorillesztést, amig az sikeresen be
nem fejezédik. Ne feledje, hogy az AMA ismételt
futtatdsaval annyira felmelegitheti a motort, hogy az
allérész RS ellenalldsa megnd. A legtdbb esetben
azonban ez nem kritikus valtozas.

A felhasznalé megszakitotta a folyamatot
(INTERRUPTED BY USER) [6]

A felhasznal6 megszakitotta az automatikus
motorillesztést.

Belsé hiba (INTERNAL FAULT) [7]
Belsé hiba tortént a frekvenciavaltéban. Forduljon
a Danfoss viszonteladohoz.

Korlatokon kivili érték (LIMIT VALUE FAULT) [8]
A motorhoz megéllapitott paraméterek a
frekvenciavalté (izemi tartomanyan kivil esnek.

Forog a motor (MOTOR ROTATES) [9]

A motortengely forog. Ellenérizze, hogy a terhelés ne
legyen képes megforgatni a motortengelyt. Ezutan
inditsa Ujra az automatikus motorillesztést.

39-42. FIGYELMEZTETES

Hiba lépett fel az automatikus motorillesztés kézben.
A figyelmezteté Uizenet alapjan keresse meg a hiba
okat. Ha a figyelmeztetés ellenére folytatni kivanja
a motorillesztést, nyomja meg a [CHANGE DATA]
gombot, majd valassza a ,Continue" (Folytatas)
parancsot. Az [OFF/STOP] gombbal vagy a

18-as bemenet levalasztasaval a 12-es kapocsrol

a motorillesztést megszakithatja.

39. FIGYELMEZTETES

Ellenérizze a 104-es és a 106-0s paramétert
(CHECK P.104,106)

Valészinlileg nem éllitotta be helyesen a 102-es,
a 104-es vagy a 106-os paramétert. Ellenérizze a
bedllitasokat, és valassza a ,Continue" (Folytatas)
vagy a ,Stop" lehetéséget.

40. FIGYELMEZTETES

Ellenérizze a 103-as és a 105-6s paramétert
(CHECK P.103,105)

Valészinlileg nem éllitotta be helyesen a 102-es,
a 103-as vagy a 105-6s paramétert. Ellenérizze a
bedllitAsokat, és valassza a ,,Continue" (Folytatas)
vagy a ,Stop" lehetéséget.

41. FIGYELMEZTETES

A motor tdl nagy (MOTOR TOO BIG)

A motor valészindleg tdl nagy az automatikus
motorillesztés végrehajtasahoz. Eléfordulhat, hogy a
102-es paraméter értéke nem egyezik meg a motor
teljesitményével. Ellenérizze a motort, és valassza a
~continue" (Folytatas) vagy a ,Stop" lehetéséget.

42. FIGYELMEZTETES

A motor tdl kicsi (MOTOR TOO SMALL)

A motor valdszindleg tul kicsi az automatikus
motorillesztés végrehajtasahoz. Eléfordulhat, hogy a
102-es paraméter értéke nem egyezik meg a motor
teljesitményével. Ellendrizze a motort, és valassza a
~continue" (Folytatas) vagy a ,Stop" lehetéséget.
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m Mechanikus fék vezérlése
Liftalkalmazasoknal elektromagneses fék
vezérlésének lehetdségére van szikség.
A fék vezérléséhez az egyik relékimenet szikséges
(01-es vagy 04-es relé). Ezt a kimenetet zarva
(feszultségmentesen) kell tartani, amikor a
frekvenciavalté nem képes ,megtartani" a motort,
példaul tul nagy terhelés miatt. A 323-as vagy a
326-0s paraméterben (01-es, 04-es relé) valassza a
Mechanikus fék vezérlése [32] vagy a Mechanikus fék
bévitett vezérlése [34] bedllitdst az elektromégneses
féket hasznal6 alkalmazasoknal.
Start/stop és fékezés soran a készilék figyeli a
kimeneti aramot. A Mechanikus fék vezérlése
[32] beallitas esetén ha az aram a 223-as,
Figyelmeztetés: alacsony aram paraméter értéke ala
esik, a készulék mikodésbe hozza a mechanikus
féket (feszlltségmentes allapot).
Kiindulasi pontként allitsa be ezt az aramértéket a
magnesezési aram korulbelll 70%-ra. A 225-0s,
Figyelmeztetés: alacsony frekvencia paraméter
megadija, hogy fékezéskor milyen frekvencianal
Iépjen Gjra mikddésbe a mechanikus fék.

A Mechanikus fék bdvitett vezérlése [34]
bedllitas esetén a mechanikus fék a start soran

mindaddig aktiv (feszlltségmentes), amig az

aram a 223-as, Figyelmeztetés: alacsony aram
paraméter értéke folé nem né.

Stop parancs utan a mechanikus fék addig

marad kiengedett allapotban, amig a frekvencia

a 225-0s, Figyelmeztetés: alacsony frekvencia
paraméter értéke ala nem csokken.

Figyelje meg, hogy a Mechanikus fék bdvitett
vezérlése [34] esetén a fék nem Iép mikddésbe, ha
a kimeneti aram a 223-as, Figyelmeztetés: alacsony
aram paraméter értéke ala csokken.

Ekkor az alacsony aramra utal6 figyelmeztetés
sem jelenik meg.

A mechanikus fék bévitett vezérlése esetén
a talaram miatti lekapcsolas (13. hiba) utan
a hiba kulsé jellel torélhetd.

Ha a frekvenciavaltd hibaéallapotba kerl, illetve
tularam vagy tulfesziltség Iép fel, a mechanikus
fék azonnal muikddésbe lép.

Figyelem!:
": A bemutatott alkalmazas csak ellensuly
q nélkili emel6knél hasznalhato.

Mechanikus fék vezérlése: T &
Paraméter: Bedllitas: Adatérték: 9 -%
01-es relé (vagy 326-0s par. = =
323 i (vagy P Mechanikus fék vezérlése [32] "3
04-es relé)
Ol-es relé (vagy 326-0s par. = . s _
323 , (vagy P Mechanikus fék bévitett vezérlése [34]
04-es relé)
223 Figyelmeztetés: alacsony aram a magnesezési aram kb. 70%-al)
Figyelmeztetés: alacson
225 9y . y 3-5 Hz?)
frekvencia
122 Stopmlivelet Elémagnesezés [3]
120 Startkésleltetés 0,1-0,3 s
; L Startfrekvencia/fesziltség, 6ramutatd
121 Startkésleltetési mivelet . YL [3]
jardsaval megegyez6 iranyban3)
130 Startfrekvencia Allitsa a szlipfrekvenciara
131 Kezdéfeszilltség Allitsa az I,y névleges motoraramra (az v,y 160%-anal nem nagyobb)

1. Start és stop soran a 223-as paraméterben beallitott
aramkorlat hatarozza meg a kapcsolasi szintet.

2. Ez az érték jelzi, hogy fékezéskor milyen
frekvencianal 1épjen Gjra mikddésbe a
mechanikus fék. (Feltételezve, hogy stop
parancsot adott ki.)

3. Biztositani kell, hogy a motor az 6ramutaté
jarasaval megegyezd iranyban induljon
el (emelés), mert ellenkez6 esetben a
frekvenciavalté elejtheti a terhelést. Cserélje fel
az U, V, W csatlakozasokat, ha sziikséges.
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Mechanical brake control

A

175ZA253.11

Start, terminal 18

Start delay time
parameter 120

: E<—Sic|r+ frequency, Frequency low level, :
Output frequency ——I par. 130 par. 225 : :

Oufpuf current J _ . _Cuﬂnwwivel’_pcizg . _ R i

Magnetizing current
0 Amp.T

Relay 01

Mechanical brake

Mechanical brake released

{1 1:2 t2-t1 and 15-t4 = reaction time of mech. brake 1:4 1:5

Extended mechanical brake control

A

Start, terminal 18

Start delay time
parameter 120

: 5.4_51qﬁ frequency, Frequency low level, :
Output frequency ——I par. 130 R par. 225 : :

Output current
Magnetizing current

0 Amp.T

Relay 01

Mechanical brake

12 13 14 5 16

t2—t1 and t6—15 = reaction time of mech. brake
t3-t4 = motor current below current low level
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m PID szabalyozas
Visszacsatoldjel
A visszacsatoléjelet a frekvenciavaltd egyik
bemenetére kell kotni. Az alabbi tablazatbdl
allapithatja meg a megfeleld csatlakozdkat
és paramétereket.

Visszacsatol6- Csatlakozé Paraméterek
jel tipusa

Impulzus 33 307
Fesziiltség 53 308, 309, 310
Aram 60 314, 315, 316

Tovabba a Visszacsatol6jel minimuma és maximuma
(414-es és 415-0s paraméter) értékét be kell allitani
az allapotjelz6é azon értékére, amely a bemeneti jel
minimuméhoz és maximuméhoz tartozik.

Valassza ki a mértékegységet a 416-0s
paraméterben.

Referencia

Megadhatja a minimalis és a maximalis referenciat
(204-es és 205-0s paraméter), ezek a referenciak
Osszegét korlatozzak. A referenciatartomany nem
eshet kivil a visszacsatol6jel tartomanyan.

Ha egy vagy tdbb alapjel-referencia sziikséges,
ezeket legegyszeribben kozvetlenul a 215-218-as
paraméterekben adhatja meg. A belsd referenciak
kézul gy valaszthat, ha a 16, 17, 29, 32, illetve
33-as bemenetet 6sszekéti a 12-es csatlakozéval.
A hasznélt bemeneteket az egyes csatlakozok
paramétereiben valasztott beallitasok hatarozzak
meg (300, 301, 305, 306, illetve 307-es paraméter).
Az alabbi tablazat segitségével valaszthatja

ki a bels6 referenciakat.

Belsé ref., msb Bels6 ref., Isb
Belsé 0 0
referencia
1
(215-6s
par.)
Bels6 0 1
referencia
2
(216-0s
par.)
Belsé 1 0
referencia
3
(217-es
par.)
Belsé 1 1
referencia
4
(218-as
par.)

Ha kulsé referencia sziikséges, az lehet analdg
vagy impulzusreferencia is. Amennyiben
aramijelet hasznal visszacsatoldjelnek, analog
referenciaként csak fesziiltségjel hasznalhaté. Az
alabbi tablazatbdl allapithatja meg a megfeleld

csatlakozOkat és paramétereket. g é
Referencia Csatlakoz6 Paraméterek ;Jl) %
tipusa =
Impulzus 17 vagy 29 301 vagy 305
Fesziiltség 53 vagy 54 308, 309, 310

vagy

311, 312, 313
Aram 60 314, 315, 316

Relativ referenciakat is beprogramozhat. A relativ
referencia értéke a kuilsé referenciak dsszegének
(X) meghatarozott szazaléka (Y). Ez a szazalékos
érték hozzaadaodik a kiilsé referenciak 6sszegéhez,
igy all el6 az aktiv referencia (X + XY). Lasd a
Tobb referencia kezelése cimi szakaszt.

Ha relativ referenciékat kivan hasznalni, a 214-es
paraméterben allitsa be a Relativ [1] értéket.
Ezzel a belsé referenciakat a készilék relativ
referenciaként értelmezi. Ezenkivil a Relativ
referencia [4] funkcié programozhat6 az 54-es
és/vagy a 60-as bemenetre is. Ha kulsé relativ
referenciat valaszt, a bemeneti jel a bemenet teljes
jeltartomanyanak megadott szazalékat jelenti. A
relativ referenciak el6jelhelyesen 6sszegzédnek.
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Figyelem!:
“: A nem hasznalt csatlakozokat a Kikapcsolva
e [0] beadllitasra kell programozni.

Inverz szabalyozas

Ha a hajtasnak a fordulatszam ndvelésével kell
reagélnia a ndvekvé visszacsatoldjelre, az Inverz
Uzemmoadot kell valasztani a 437-es paraméterben.
Normal szabalyozaskor a motor fordulatszama
csokken, ha a visszacsatolojel né.

Gerjedésgétld

A folyamatszabalyoz6 gerjedésgatlé funkcioja
alapértelmezésben bekapcsolt allapotl. Ez biztositja,
hogy frekvencia- vagy nyomatékkorlat elérésekor az
integral6 tag az aktualis frekvencidnak megfelelé
erésitésre all be. Ezzel elkeriilheté az olyan hibajel
integralasa, amely semmiképpen sem kompenzalhat6
a fordulatszam megvaltoztatasaval. A funkciét

a 438-as paraméterrel letilthatja.

Indulési feltételek

Egyes alkalmazasoknal a folyamatszabalyoz6
optimalis beallitasa esetén hosszu id6 telik el

a folyamat kivant allapotanak eléréséig. llyen
esetekben érdemes beéllitani a motorfrekvenciat,
amelyre a frekvenciavalté felgyorsitja a motort,
mielétt a folyamatszabalyozé mikddésbe lép.

Ez a 439-es, Folyamat PID startfrekvencia
paraméter beallitasaval lehetséges.

A differencial6 tag erésitési korlatja

Ha egy adott alkalmazasban gyors valtozasok
vannak a referencia- vagy a visszacsatolojelben
— azaz a hibajel hirtelen valtozik —, igen gyorsan
a differencialé tag valhat meghatarozéva, mivel
ez a tag a hibajel megvaltozaséara reagal. Minél
gyorsabb a valtozas, annal nagyobb a differencialé
tag erdsitése. A differencialé tag erésitése ekkor
korlatozhaté, hogy lassu és gyors valtozasok
esetén is a megfelelé legyen a beavatkozés. Ez
a 443-as, Folyamat PID differencial6 tag erdsitési
korlatja paraméterrel adhaté meg.

Aluldtereszté szdrd

Amennyiben a visszacsatoléjelen aram- vagy
feszlltségluktetés tapasztalhato, ezt a beépitett
alulateresztd szirével csokkentheti. Az alulateresztd
szUrd idéallandojat allitsa be a megfeleld

értékre. Az idéalland6 a visszacsatoldjelet zavaréd
feszlltségluktetés hatarfrekvenciajat adja meg. Ha
példaul az alulatereszté sz(ré idéallandéja 0,1 s,
akkor a hatarfrekvencia 10 rad/s, azaz (10/ 2 x )
= 1,6 Hz lesz. Ez azt jelenti, hogy a sz(ré minden
olyan aram/fesziiltségvaltozast kisz(ir, amelynek

rezgésszama masodpercenként 1,6-nél nagyobb.
Mas szavakkal, a szabalyozas csak 1,6 Hz-nél
kisebb frekvenciaval valtozé visszacsatoléjel esetén
mikodik. A megfeleld idéallandot a 444-es, Folyamat
PID alulateresztd sziir6 paraméterben allithatja be.

A folyamatszabalyoz6 optimalizalasa

Miutan az alapvet6é paramétereket beallitotta, csak
az ardnyossagi tényezét, az integralasi idét és a
differencialasi idét kell meghatéroznia (440-es, 441-es
és 442-es paraméter). A legtdobb alkalmazas esetén
ezt az alabbi iranyelvek segitségével teheti meg.

1. Inditsa el a motort.

2. Allitsa a 440-es paraméter (aranyossagi tényezé)
értékét 0,3-ra, majd novelje addig, amig a
visszacsatoléjel folyamatosan ingadozni nem
kezd. Ezutan csokkentse az értéket addig, amig
a visszacsatoléjel nem lesz ismét stabil. Végll
csokkentse az aranyossagi tényezét 40-60%-kal.

3. Allitsa a 441-es paraméter (integralasi idé)
értékét 20 s-ra, majd cstkkentse addig, amig
a visszacsatoléjel folyamatosan ingadozni
nem kezd. Novelje az integralasi idét, amig
a visszacsatolojel nem lesz ismét stabil, majd
névelje Ujabb 15-50%-kal.

4. A 442-es paramétert (differencialasi id6) csak
nagyon gyors valtozasu rendszerekben hasznélja.
A szokasos érték az integralasi id6 1/4-e. A
differencialo tagot csak akkor haszndlja, ha
az aranyossagi tényez6ét és az integralasi
idét mar teljesen optimalizalta.

' Figyelem!:

[ .. P P . L.

"_ Szilkség esetén a visszacsatolojel

q ingadozasanak eléréséhez tobb start/stop
parancsot is kiadhat egymas utan.

Lasd még a kapcsolasi példakat is a tervezési
Utmutatéban (Design Guide).

m PID sebességvezérléshez

Visszacsatoléjel
Az alabbi tablazatbdl allapithatja meg a

visszacsatoldjelhez a megfeleld csatlakozékat
és paramétereket.

Visszacsatolojel Csat- Paraméterek
tipusa lakozo

Impulzus 32 306

Impulzus 33 307
Visszacsatolojel 329
impulzus/ford.

Fesziiltség 53 308, 309, 310
Aram 60 314, 315, 316
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Tovabba a Visszacsatoléjel minimuma és maximuma
(414-es és 415-06s paraméter) értékét be kell allitani
az allapotjelz6 azon értékére, amely a visszacsatoléjel
tényleges minimumahoz és maximumahoz tartozik,
a helyes mértékegységben. A visszacsatoldjel
minimuma nem &llithaté 0-nal kisebb értékre. A
mértékegységet a 416-os paraméterben adja meg.

Referencia

Megadhatja a minimalis és a maximalis referenciat
(204-es és 205-0s paraméter), ezek a referenciak
Osszegét korlatozzak. A referenciatartomany nem
eshet kivil a visszacsatol6jel tartomanyan.

Ha egy vagy tdbb belsé referencia sziikséges,
ezeket legegyszerlbben kodzvetlenll a 215-218-as
paraméterekben adhatja meg. A belsd referenciak
kozll ugy véalaszthat, hogy a 16,17, 29, 32,

illetve 33-as bemenetet dsszekoti a 12-es
csatlakozdval. A hasznalt bemeneteket az egyes
csatlakozOk paramétereiben valasztott bedllitasok
hatarozzak meg (300, 301, 305, 306, illetve
307-es paraméter). Az alabbi tablazat segitségével
vélaszthatja ki a belsd referenciakat.

Belsé ref., msb  Belsé ref., Isb
Belsé 0 0
referencia 1
(215-6s par.)
Bels6 0 1
referencia 2
(216-0s par.)
Belsé 1 0
referencia 3
(217-es par.)
Bels6 1 1
referencia 4
(218-as par.)

Ha kuilsé referencia sziikséges, az lehet analdg
vagy impulzusreferencia is. Amennyiben
aramjelet haszndl visszacsatoldjelnek, analég
referenciaként fesziltségjel hasznalhatd. Az
alabbi tablazatbdl allapithatja meg a megfelelé
csatlakozokat és paramétereket.

Referencia Csatlakoz6 Paraméterek
tipusa
Impulzus 17 vagy 29 301 vagy 305
Fesziiltség 53 vagy 54 308, 309, 310
vagy
311, 312, 313
Aram 60 314, 315, 316

Relativ referenciakat is beprogramozhat. A relativ
referencia értéke a kiilsé referenciak 6sszegének

(X) meghatarozott szazaléka (Y). Ez a szazalékos
érték hozzaadddik a kiilsé referencidk 6sszegéhez,
igy all el6 az aktiv referencia (X + XY). Lasd a
62. és 63. oldalon talalhat6 abrakat.

Ha relativ referencidkat kivan hasznalni, a 214-es
paraméterben allitsa be a Relativ [1] értéket.
Ezzel a belsé referenciakat a készilék relativ
referenciaként értelmezi. Ezenkivil a Relativ
referencia [4] funkcié programozhat6 az 54-es
és/vagy a 60-as bemenetre is. Ha kulsé relativ
referenciat valaszt, a bemeneti jel a bemenet teljes
jeltartomanyanak megadott szazalékat jelenti. A
relativ referenciak el6jelhelyesen 6sszegzédnek.

' Figyelem!:
Bl A nem hasznalt csatlakozokat érdemes a
q Kikapcsolva [0] beallitasra kell programozni.

A differenciélé tag ersitési korlatja

Ha egy adott alkalmazasban gyors valtozasok
vannak a referencia- vagy a visszacsatolojelben
— azaz a hibajel hirtelen valtozik —, igen gyorsan
a differencial6 tag valhat meghatarozéva, mivel
ez a tag a hibajel megvaltozaséara reagal. Minél
gyorsabb a valtozas, annal nagyobb a differencialé
tag erésitése. A differencialé tag erésitése ekkor
korlatozhaté, hogy lassu és gyors valtozasok
esetén is a megfelel6 legyen a beavatkozés. Ez a
420-as, Sebesség PID differencial6 tag erdsitési
korlatja paraméterrel adhaté meg.

= 2
'C .8
GJH
a2
n s

=

Alulatereszté sz(ird

Amennyiben a visszacsatoléjelen aram- vagy
fesziltségliktetés tapasztalhato, ezt a beépitett
alulateresztd szlrbvel csokkentheti. Az alulateresztd
sz(ir6 idéallandojat allitsa be a megfeleld

értékre. Az idéalland6 a visszacsatoldjelet zavaréd
feszlltségliktetés hatarfrekvenciajat adja meg. Ha
példaul az alulatereszté sz(r6 idéallandéja 0,1 s,
akkor a hatarfrekvencia 10 rad/s, azaz (10/2 x )
=1,6 Hz lesz. Ez azt jelenti, hogy a sz(iré minden
olyan aram/fesziiltségvaltozast kisz(ir, amelynek
rezgésszama masodpercenként 1,6-nél nagyobb.
Mas szavakkal, a szabalyozas csak 1,6 Hz-nél
kisebb frekvenciaval valtoz6 visszacsatoléjel esetén
mUkodik. A megfelels idéallandét a 421-es, Sebesség
PID alulatereszté sziiré paraméterben allithatja be.

m Gyorskisités

Ez a funkci6é csak EB jezésu frekvenciavaltonal
érhetd el. Segitségével kisutheti a kozbensd kor
kondenzatorait a hal6zati taplalas megszakitasa
utan. Ez a m(velet a frekvenciavalté szervizelésekor
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és/vagy a motor Uzembe helyezésekor hasznos. A
motort stop paranccsal meg kell allitani a gyorskisiités
végrehajtasa elétt. Ha a motor generatoros lizemben
mUkodik, a gyorskisutés nem lehetséges.

A gyorskisiuités a 408-as paraméterrel valaszthato.

A folyamat akkor indul el, amikor a kdzbensd

kor fesziiltsége adott érték ala csokken, és az
egyeniranyité mdkoddése ledll.

A gyorskisités mikodéséhez kilsé 24 V DC taplalast
kell kapcsolni a frekvenciavalté 35-6s és 36-0s
csatlakozojara, valamint megfelelé fékellenallast

a 8l-es és a 82-es csatlakozora.

A gyorskisitéshez hasznalt kistité-ellenéllas
méretezéséhez lasd a fékkel kapcsolatos utasitasokat
tartalmazo kiadvanyt (M1.50.DX.XX).

| Figyelem!:
“: A gyorskisiités csak akkor lehetséges, ha a
frekvenciavéltéra kiilsé 24 V DC taplalast és
kllsé fék- vagy kisitéellenallast csatlakoztatott.

A telepitett rendszer (frekvenciavalt6 +
' motor) szervizelése elétt ellenérizze, hogy
o a kdzbens6 kor fesziltsége nem haladja-e
meg a 60 V DC fesziltséget. A mérést a 88-as és
89-es terhelésmegosztasi csatlakozdkon kell végezni.

Figyelem!:
ll: Gyorskisités kozben a 403-as paraméterben
i bedllitott fékteljesitmény-feligyelet nem
mikodik. Az ellenéllasok méretezésekor
ezt figyelembe kell venni.

Parameter 408 = [1]

Quick discharge
activated

TRIFP (RESET)

ALARM:33 ©

Check 24 Volts

eXeinalpeleunly No 24 Volts external

DC supply
Q.DISCHARGING FRAILED

24 Volts|external
DC supply OK

TRIP C(RESET?

e ALARM:ZZ ¥

@.DISCHARGING FRILED

Start
Quick discharge

Discharge

Discharge

POWER IS DISCHARGED

175ZA447.10

m M{kodés haldzatkiesés és gyorskisiités esetén,
a halézatkiesés-inverz jel segitségével
A tablazat elsé oszlopaban a 407-es, Halézatkiesés
paraméterben valasztott beallitds szerepel. Ha
a ,Kikapcsolva" bedllitast valasztja, a készilék
nem hajt végre miveletet halézatkiesés esetén.
Vezérelt ledllas [1] esetén a frekvenciavalto a
vészfékrampa szerint ledllitia a motort. Ha a
408-as paraméter értéke Engedélyezve [1], a
motor megallasa utan a gyorskistités megszinteti
a kdzbensé kor fesziltségét.

Digitalis bemeneten keresztil aktivalhatja a
hél6zatkiesésnél végrehajtand6 miveletet, illetve a
gyorskisitést. Ehhez valassza a Hal6zatkiesés-inverz
bedllitast az egyik vezérlébemenetnél (16, 17, 29, 32,
33). A Halézatkiesés-inverz jel logikai ,,0" esetén aktiv.

Figyelem!:
ll: A digitalis bemeneten keresztil tdbbszér
i kiadott Gyorskisiités parancs a hal6zatra
kapcsolt frekvenciavaltét teljesen tdnkreteheti!

Halézatkiesés, Gyorskisiités, 408-as par. Halézatkiesés-inverz a Mukodés
407-es par. digitalis bemeneten
Kikapcsolva [0] Tiltva [O] Logikai ,,0" 1
Kikapcsolva [0] Tiltva [O] Logikai ,1" 2
Kikapcsolva [0] Engedélyezve [1] Logikai ,,0" 3
Kikapcsolva [0] Engedélyezve [1] Logikai ,1" 4

[1]-[4] Tiltva [O] Logikai ,,0" 5

[1]-[4] Tiltva [O] Logikai ,1" 6

[1]-4] Engedélyezve [1] Logikai ,0" 7

[1]-4] Engedélyezve [1] Logikai ,1" 8

1. eset
A halézatkiesési és a gyorskisitési funkcio nem aktiv.

2. eset

A halozatkiesési és a gyorskisitési funkcié nem aktiv.
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3. eset

A digitalis bemenet elinditja a gyorskisitést,
fuggetlendl a kézbensd kor fesziltségétél és
attél, hogy a motor forog-e.

4. eset

A gyorskisutés akkor kezdédik meg, ha a kdzbensé
kor fesziltsége egy adott érték ala csokken,

és az inverterek mar nem mukodnek. Lasd az
el6z6 oldalon szerepld leirast.

5. eset

A digitalis bemenet elinditja a hal6zatkiesési
funkciot, fuggetlendl attdl, hogy a készilék kap-e
hal6zati taplalast. Lasd a 407-es paraméter
kilénb6z6 beédllitisait.

6. eset

A haldzatkiesési funkcié akkor indul el, ha a kozbenséd
kor fesziiltsége egy adott érték ala csokken. A
hal6zatkiesés soran végrehajtand6é mdveletet a
407-es paraméter hatarozza meg.

7. eset

A digitélis bemenet elinditja a gyorskisiitést és a
halézatkiesési funkciot is, fuggetlenil a kbézbensd
kor fesziltségétdl és attdl, hogy a motor forog-e.
El6sz6r a halozatkiesési funkcio 1ép mikddésbe,
majd ezutan kovetkezik a gyorskisiités.

8. eset

A gyorskisutés és a halézatkiesési funkciod
akkor indul el, ha a kdzbensé kor fesziiltsége
egy adott érték ala csokken.

Elészor a halézatkiesési funkcid Iép mUkddésbe,
majd ezutan kovetkezik a gyorskisiités.

m Repiléstart
A funkcio segitségével a forgasban lévé motor
rantas nélkdl, lagyan Gjraindithato, a frekvenciavalté
pedig atveszi annak vezérlését. A funkciot a 445-6s
paraméterrel engedélyezheti vagy tilthatja le.

Ha a repll@start funkciot engedélyezi, az négyféle
esetben Iéphet mikddésbe:

1. Miutan a 27-es bemeneten szabadonfutas
parancs érkezett.

2. Halbzati bekapcsolast kdvetéen.

3. Ha a frekvenciavalt6 hibaallapotban van, és
hibatorlési parancs érkezett.

4. Ha a frekvenciavalté hibaallapot miatt elengedi
a motort, és a hiba megsz(nik a leéllas

elétt, a frekvenciavalté lagyan Gjrainditja
a motort, és visszatér a referencia altal
meghatarozott allapotba.

1. A Replldstart funkcié aktiv.

[rom] A

Motor |
speed

Hs]
Term. 27
175ZA122.12
2. A Replléstart funkcié aktiv.
[rem] A
Motor |
speed
f[s] < 2
v e
ains o
s Qc
switch | 1752A629.10 2=

A forgé motor észlelésének folyamata a 200-as,
Kimeneti frekvenciatartomany és forgasirany
paramétertdl fligg. Csak az 6ramutaté jarasaval
megegyezd forgasirany esetén a frekvenciavalto a
Maximalis frekvencia (202-es paraméter) értékétél

0 Hz-ig végzi a keresést. Ha a frekvenciavalto

nem talalja meg a forgé motort a keresés soran,
egyenaramu fékezésbe kezd, hogy megprobélja a
forgd motor fordulatszamat O rpm-re csokkenteni.
Ehhez az szikséges, hogy az egyenaramu fék aktiv
legyen a 125-6s és a 126-0s paraméterekben. Ha a
200-as paraméterben a Mindkét iranyban beallitas
érvényes, a frekvenciavalt elész6r meghatarozza

a motor forgasiranyat, majd ezutan keresi meg a
frekvenciat. Ha nem talalja meg a motort, akkor a
rendszer feltételezi, hogy a motor allé helyzetben van
vagy csak kis sebességgel forog, igy a frekvenciavaltd
a normal moédon inditja el a motort a keresés utan.

3. A frekvenciavaltd hiba miatt leall, és
a Replldstart aktiv.
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[rpm] A

Motor
speed

o]

Reset l_l

175ZA123.12

4. A frekvenciavalto rovid idére elengedi a
motort. A Repuldstart mikddésbe lép, és
Ujrainditja a forgé motort.

[rpm] A /
Motor
|4

speed

DANFOSS
175ZA124.11

m Nyilt hurkd nyomatékvezérlés, kis/nagy

talterhelési nyomatékkal

Ezzel a funkciéval a frekvenciavalt6 allando, 100%-os
nyomatékot tud leadni a tilméretezett motorra.

A kis és a nagy tllterhelési nyomatékkarakterisztika
kozott a 101-es paraméterrel valaszthat.

Ugyanitt valaszthat a kis és a nagy tllterhelési
nyomatéku allandé (CT), illetve valtozd (VT)
nyomatékkarakterisztika kozott is.

Ha a nagy tulterhelési nyomatéka karakterisztikat
vélasztja, a frekvenciavalté6 a motoron akar a
névleges nyomaték 160%-at is le tudja adni 1 percig,
CT és VT modban is. Kis tulterhelési nyomatéku
karakterisztika esetén a tulméretezett motorra
legfeljebb 110%-0s nyomaték adhato le, legfeljebb

1 percig, CT és VT modban is. Ez a funkcio
elsésorban centrifugalszivattyuk és ventilatorok
esetén hasznalt, mert ezek az alkalmazasi tertiletek
nem igényelnek talterhelési nyomatékot.

Talméretezett motor esetén azért elényds a kis
tulterhelési nyomatéku karakterisztika valasztasa,
mert ekkor a frekvenciavalté allandé 100%-os
nyomatékot érhet el, a nagyobb motor okozta
leértékelési hatas nélkiil.

Figyelem!:

": Ez a funkcié nem érheté el a VLT 5001-5006,
200-240 V és a VLT 5001-5011, 380-500
V készllékek esetén.

m Belsé 4ramszabélyozd

A VLT 5000 belsé aramszabalyozéval rendelkezik,
ami mukddésbe 1ép, ha a motoraram (és igy a
nyomaték) meghaladja a 221-es vagy a 222-es
paraméterben beallitott nyomatékkorlatot.

Ha a VLT 5000 sorozati késziilék eléri az
aramkorlatot motoros vagy generatoros tizem
kdzben, a frekvenciavélté a lehetd leggyorsabban
megprobal visszatérni a beallitott nyomatékkorlatok
ala, a motor felugyeletének elveszitése nélkil.

Az aramszabdlyozé mukddésekor a
frekvenciavaltonak csak a 27-es bemeneten
keresztll adhat6 stop parancs, ha a bemenetre
a Szabadonfutas-inverz [0] vagy a Hibatorlés és
szabadonfutas-inverz [1] funkciot programozta.

A 16-33-as bemenetekre érkezé vezérlbjeleket
a frekvenciavalté nem veszi figyelembe, amig

el nem tavolodik az aramkorlattol.

Vegye figyelembe, hogy a motor nem a bedllitott
fékezési idd szerint fékezddik, mivel a 27-es
bemenetet a Szabadonfutas-inverz [0] vagy

a Hibatorlés és szabadonfutas-inverz [1]
funkciéra kell programozni.

m Nyomatékkorlat és stop programozasa

Kulsé elektromechanikus fékkel rendelkezd
alkalmazasok (példaul emel6k) esetén a
frekvenciavalté leallithaté a normal stop parancs és a
killsé elektromechanikus fék egyideji aktivalasaval.
A kovetkezé példa bemutatja a frekvenciavaltd
bemeneteinek felprogramozasat.

A kiilsé fék a 01-es vagy a 04-es relére
csatlakoztathatd, lasd a 66. oldalon a ,Mechanikus
fék vezérlése" szakaszban. A 27-es bemenetet

a Szabadonfutas-inverz [0] vagy a Hibattrlés

és szabadonfutas-inverz [1] funkciora, a 42-es
kimenetet pedig a Nyomatékkorlat és stop [27]
lehetéségre programozza.
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Leiras:

Ha a stop parancs aktiv a 18-as bemeneten,

és a frekvenciavalté nem a nyomatékhataron
mUkadik, a motor lefékez 0 Hz-re.

Ha a frekvenciavalt6 nyomatékhataron tizemel és
stop parancsot kap, a 42-es kimenet (Nyomatékkorlat
és stop [27]) aktiv lesz. Igy a 27-es bemeneten

a vezérljel logikai ,1"-bél logikai ,0"-ra valt,

ekkor a motor szabadon fut.

HEEHEN

Par. 319

16

17
L N—"——18| PAR. 302

19
0]
ﬂ PAR. 304
29

[

PAR. 323

= 2
'C .8
GJH
a2
n s

=

[

1
2
3

DANFOSS
176FA042.11

- Start/stop: 18-as bemenet
302-es par. = Start [1].
- Vészledllads: 27-es bemenet
304-es par. = Szabadonfutas-inverz [0].
- 42-es kimenet
319-es par. = Nyomatékkorlat és stop [27].
- 0Ol-es relé
323-as par. = Mechanikus fék vezérlése [32].
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m Paraméterek - Szervizelés/kijelzo

001 Kijelzés nyelve
(LANGUAGE)

Erték:

OAngol (ENGLISH) [0]
Német (DEUTSCH) [1]
Francia (FRANCAIS) [2]
Dan (DANSK) [3]
Spanyol (ESPANOL) [4]
Olasz (ITALIANO) [5]
Funkcio:

A paraméter beallitasa hatarozza meg a
kijelzés nyelvét.

Leiréas:
Az Angol [0], Német [1], Francia [2], Dan [3], Spanyol
[4] és Olasz [5] nyelvi bedllitas koziil valaszthat.

002 Vezérlési mod
(OPERATION SITE)

Erték:

OKulsé jellel (REMOTE) [0]
Kezelbegységgel (LOCAL) [1]
Funkcio:

A frekvenciavalté vezérlésének két modszere
kozill valaszthat.

Leiréas:

A Kulsé jellel [0] bedllitas esetén a frekvenciavalto

a kdvetkez6k egyikével vezérelhetd:

1. A vezérl6bemeneteken vagy a soros
kommunikaciés porton keresztiil.

2. A [START] gombbal. Ez azonban nem irhatja
felll a digitalis bemeneteken vagy a soros
kommunikacios porton keresztil kiadott stop
(illetve startletilté) parancsokat.

3. A[STOP], a [JOG] és a [RESET] gombbal,
feltéve, hogy azok aktivak (lasd a 014-es, a
015-6s és a 017-es paramétert).

A Kezelbegységgel [1] beallitas esetén a

frekvenciavalté a kovetkezék egyikével vezérelhet6:

1. A[START] gombbal. Ez azonban nem irhatja felll
a digitalis bemenetekre érkezd stop parancsokat
(ha a 013-as paraméter értéke [2] vagy [4]).

2. A[STOP], a [JOG] és a [RESET] gombbal,
feltéve, hogy azok aktivak (lasd a 014-es, a
015-6s és a 017-es paramétert).

w

Az [FWD/REV] gombbal, feltéve, hogy ez a
016-os paraméterben engedélyezett, és hogy

a 013-as paraméter értéke [1] vagy [3].

A 003 -as paraméteren keresztiil a helyi referencia
a [+/-] gombok segitségével vezérelhetd.

. A 16, 17, 19, 27, 29, 32 vagy 33-as bemenetre
kapcsolt killsé vezérléparanccsal. Ehhez azonban
a 013-as paraméter értéke [2] vagy [4] legyen.

R

(621

Lasd még a kovetkezd szakaszt is: Valtas a
helyi és a tavvezérlés kozott.

003 Helyi referencia
(LOCAL REFERENCE)

Erték:
013-as par. = [1] vagy [2]:

0—fmax 0 000,000

013-as par. = [3] vagy [4] és 203-as par. = [0]:
Refmin—Refmax O 000,000

013-as par. = [3] vagy [4], 203-as par. = [1]:
-Refmax — +Refmax O 000,000

Funkcio:
Kezeléegységgel valé vezérléskor ezzel a
paraméterrel valtoztathatja a kivant referencia (a
013-as paraméterben valasztott konfiguracionak
megfeleld fordulatszam vagy referencia) értékeét.
A készilék a 100-as paraméterben valasztott
konfiguraciénak megfeleléen mikédik, ha a Zart
hurka folyamatszabalyozas [3] vagy a Nyilt hurkd
nyomatékvezérlés [4] beallitast valasztotta.

Leiras:
E paraméter hasznalatdhoz a 002-es paraméterben a
Kezelbegységgel [1] beallitast kell valasztani.
A bedllitott érték fesziiltségkimaradas esetén
mentésre kerdl, lasd a 019-es paramétert.
E paraméternél a készilék nem lép ki automatikusan
az adatmodositasi modbal (idétullépés esetén).
A helyi referenciat nem lehet bedllitani a soros
kommunikacios porton keresztil.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Figyelem! Mivel a paraméter értékét a
/'\ készllék haldzati fesziltségkimaradas
L utan is megjegyzi, a motor kilén
figyelmeztetés nélkil is elindulhat a halozati
fesziiltség helyreallasakor, ha a 019-es

paraméterben az Automatikus Gjraindulas,
referenciatarolas értéket valasztja.

004 Aktiv Setup

(ACTIVE SETUP)

Erték:
Gyari Setup (FACTORY SETUP) [0]
OSetup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) [2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
Multi-Setup (MULTI SETUP) [5]
Funkci6:

Ezzel a paraméterrel beallithatd, hogy melyik setup
hatarozza meg a frekvenciavalt6 mikodését.

A frekvenciavaltd paraméterei négy kulonbozé
konfiguracioban (setup) programozhatok (Setup 1
- Setup 4). Egy Gyari Setup is rendelkezésre all,
ennek tartalma nem valtoztathaté6 meg.

Leiras:
A Gyari Setup [0] a gyari beallitasu értékeket
tartalmazza. Ha valamely setup beéllitasait
ismert allapotra kivanja hozni, a Gyari Setupot
hasznélhatja adatforrasként.
A 005-0s és a 006-os paraméter segitségével
egyik setup (konfiguracio) tartalma egy masik vagy
az Osszes tobbi setupba masolhato.
A Setup 1-4 [1]-[4] négy kilbnallé konfiguracio,
amely kiildn-kilon valaszthaté.
A Multi-Setup [5] bedllitas lehetévé teszi a kiilsé
vezérldjel segitségével torténd valtast a kiilonbozd
konfiguraciok kozott. Az egyes setupok kozétt a
16/17/29/32/33-as digitalis bemenetekkel vagy a
soros kommunikacios porton keresztil valaszthat.

005 Programozhaté Setup
(EDIT SETUP)

Erték:

Gyéri Setup (FACTORY SETUP) [0]

Setup 1 (SETUP 1) 1]

Setup 2 (SETUP 2) 2]

Setup 3 (SETUP 3) 3]

Setup 4 (SETUP 4) [4]
[ Aktiv Setup (ACTIVE SETUP) 5]

Funkci6:
Ezzel a paraméterrel valaszthat6 ki, hogy melyik setup
(konfiguracié) programozasa (adatainak médositasa)
torténjen Gizem kézben. A kezeléegységgel és a soros
kommunikacios porton keresztil is kivalaszthatd. A
4 setup a 004-es paraméterben véalasztott, éppen
aktiv setuptdl figgetlentl programozhaté.

Leiras:
A Gyari Setup [0] a gyarilag beéllitott adatokat
tartalmazza, igy ha valamely setup beéllitasait
ismert allapotra kivanja hozni, a Gyari Setupot
hasznalhatja adatforrasként.
A Setup 1-4 [1]-[4] négy kulonallé konfiguracio,
amely igény szerint hasznalhat6. Ezek az éppen
aktiv setupként kivalasztott setuptdl fliggetlentil —
igy egyben a frekvenciavalté funkcidinak vezérlése
nélkil —, szabadon programozhatok.

' Figyelem!:
ll: Ha altalanos adatvaltoztatas vagy az aktiv
i setupba torténé masolas térténik, ez azonnal
hatassal lesz a készulék mukodésére.

006 Setup masolasa
(SETUP COPY)

Erték:

O Nem mésol (NO COPY) [0]
Masolas #-bdl Setup 1-be (COPY TO SETUP 1) [1]
Masolas #-bdl Setup 2-be (COPY TO SETUP 2) [2]
Masolas #-bdl Setup 3-ba (COPY TO SETUP 3) [3]
Masolas #-bdl Setup 4-be (COPY TO SETUP 4) [4]
Masolas #-bdl az 6sszes setupba (COPY TO ALL)[5]

# = a 005-0s paraméterben valasztott setup

Funkcid:
A 005-0s paraméterben valasztott setup tartalma
atmasolhaté egy masik setupba, vagy egyszerre
akar az 6sszes tobbibe. A setupmasolasi funkcio
nem masolja at a 001-es, a 004-es, a 005-6s, az
500-as és az 501-es paraméter értékét.

A masolas csak stop izemmaodban (stop paranccsal
ledllitott motor mellett) végezhet6 el.

Leiras:
A masolas a megfeleld masolasi parancs
kivalasztasa és az [OK] gomb megnyomasaval
torténd megerésités utan indul.
A kijelz6 jelzi, hogy a masolas folyamatban van.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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007 LCP-méasoléas

Erték:

ONem masol (NO COPY) [0]
Minden paramétert kimasol
(UPLOAD ALL PARAM) [1]

Minden paramétert let6lt (DOWNLOAD ALL) [2]
Motoradatoktol fliggetlen paraméterek letéltése
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funkcio:
A 007-es paraméter hasznélataval a kezel6egység
beépitett masolasi funkcidja érheté el. A
kezel6egység levehetd a készulékrél. igy a
paraméterértékek kdnnyen atmasolhaték egyik
frekvenciavaltébol egy masikba.

Leiras:
Ha az 0sszes paraméterértéket at szeretné
masolni a kezel6egységre, valassza a Minden
paramétert kimasol [1] beallitast.
Ha a kezeléegységen tarolt 6sszes paraméterértéket
at szeretné masolni a frekvenciavaltéra, amelyhez
a kezeléegység csatlakozik, valassza a Minden
paramétert letolt [2] parancsot.
Valassza a Motorparaméterektdl figgetlen
paraméterek letdltése [3] parancsot, ha csak a
motorparaméterektdl fliggetlen paramétereket kivanja
letolteni. Ez a mdvelet akkor hasznos, ha olyan
frekvenciavaltéra tolti le paramétereket, amelynek
névleges teljesitménye eltér attdl a készulékétdl,
amelyrél a paraméterbeallitas szarmazik.
Ne feledje, hogy a motorparaméterektdl fuiggd
102-106-0s paramétereket a masolas utan
megfeleléen be kell programozni.

Figyelem!:
": A paramétermasolas és -letdltés csak stop
e tizemmédban hajthaté végre.

008 Frekvenciaskala

(FREQUENCY SCALE)
Erték:
0,01-500,00 01
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel allithaté be a szorzoérték,
amellyel a motorfrekvencia (fv) értékét be kell

szorozni a kijelzdn valé megjelenitéshez, ha

a 009-012-es paraméterekben a Frekvencia x

skala [5] beallitast valasztotta.

Leiras:
Adja meg a kivant skalaszorzét.

009 Kijelzé masodik sora (DISPLAY LINE 2)

Erték:

Nincs kijelzés (NONE) [0]
Referencia [%] (REFERENCE [%]) [1]
Referencia [egység] (REFERENCE [UNIT]) [2]
Visszacsatoldjel [egység] (FEEDBACK [UNIT])  [3]

OFrekvencia[Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]
Frekvencia x skala [-]
(FREQUENCY X SCALE) [5]
Motoraram [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]
Nyomaték [%] (TORQUE [%]) [7]
Teljesitmény [kW] (POWER [KW]) [8]
Teljesitmény [LE] (POWER [HP] [US]) [9]
Energiafogyasztas [kKWh]
(OUTPUT ENERGY [KWH]) [10]

Motorfesziltség [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11]
DC-korifesziltség [V] (DC LINK VOLTAGE [V]) [12]
Motormelegedés [%]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]
Frekvenciavaltd melegedése [%0]

(VLT THERMAL [%]) [14]
Motor Gzemora-szamlaloja [6ra]

(RUNNING HOURS) [15]
Digitalis bemenet [binaris kod]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [16]
53-as analég bemenet [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [17]
54-es analég bemenet [V]

(ANALOG INPUT 54 [V]) [18]
60-as analég bemenet [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]

Impulzusreferencia [Hz] (PULSE REF. [HZ]) [20]
Kulsé referencia [%] (EXTERNAL REF [%]) [21]
Allapotszo [hex. kod] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Fékteljesitmény/2 perc [kW]

(BRAKE ENERGY/2 MIN) [23]
Fékteljesitmény/s [kW] (BRAKE ENERGY/S)  [24]
H(téborda hémérséklete [°C]

(HEATSINK TEMP [°C]) [25]
Hibajelzé sz6 [hex. kod] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Vezérlész6 [hex. kaod]

(CONTROL WORD [HEX]) [27]
Figyelmezteté sz6 1 [hex. kod]

(WARNING WORD 1 [HEX]) [28]
Figyelmeztetdé sz6 2 [hex. kod]

(WARNING WORD 2 [HEX)]) [29]
Opcios komm. kartya figyelmeztetése [hex. kod]
(COMM OPT WARN [HEX]) [30]

Fordulatszdm [1/perc] (MOTOR RPM [RPM])  [31]
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Fordulatszam x skéla [-]

(MOTOR RPM X SCALE) [32]
Tetszéleges szoveg kijelzése

(FREE PROG. ARRAY) [33]
Funkcio:

A paraméter segitségével megadhaté, hogy milyen
adat jelenjen meg a kijelz6é 2. soraban.

A 010-012-es paraméterek segitségével

tovabbi harom, az 1. sorban megjelenitendé
adatérték allithatd be.

Leiras:
A Nincs kijelzés bedllitas kikapcsolja a kijelzést.
Referencia [%]: a referenciak (digitalis, analdg
és buszrefencia; a referencia befagyasztasa; a
gyorsito és a lassito érték) 6sszege a maximalis
referencia szazalékaban.
Referencia [egység]: a 17/29/53/54/60-as
bemenetek értéke a 100-as paraméter
bedllitasa altal megszabott mértékegységben
(Hz, Hz és fordulatszam).
Visszacsatoldjel [egység]: a 33/53/60-as
bemenetek értéke a 414-es, 415-6s és 416-0s
paraméterekkel meghatarozott mértékegység
és skéla szerint.
Frekvencia [Hz]: a motorfrekvencia, azaz a
frekvenciavalté kimeneti frekvencigja.
Frekvencia x skala [-]: az aktualis motorfrekvencia
rezonanciacsillapitas nélkil (fu) x a 008-as
paraméterben beallitott szorzé (skala).
Motoraram [A]: a motor fazisGramanak
effektiv értéke.
Nyomaték [%]: az aktualis motorterhelés a motor
névleges nyomatékanak szazalékaban.
Teljesitmény [kW]: a motor pillanatnyi
teljesitményfelvétele kW-ban.
Teljesitmény [LE]: a motor pillanatnyi
teljesitményfelvétele LE-ben.
Energiafogyasztas [kWh]: az energiaszamlalé
618-as paraméterrel végrehajtott térlése 6ta
fogyasztott energia.
Motorfesziltség [V]: a motort taplalé fesziltség.
DC-kori feszlltség [V]: a frekvenciavaltd kdzbensd,
egyenaramu korének fesziltsége.
Motormelegedés [%]: a szamitott/becsiilt
motormelegedés értéke szazalékban. A
frekvenciavalté 100%-nal kikapcsol.
Frekvenciavalté melegedése [%)]: a frekvenciavaltd
szamitott/becsilt melegedése szazalékban. A
frekvenciavaltdé 100%-nal kikapcsol.
Motor Gzeméra-szamlaldja [6ra]: az
Uzemora-szamlalé 619-es paraméterrel végrehajtott
torlése Ota eltelt izemdrdk szama.

Digitalis bemenet [binaris k6d]: a 8 digitalis
bemenet (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 és 33) allapotat
megjelenité binaris kdd. A 16-0s bemenet allapotanak
a bal szélsé bit felel meg. ,0"'=0V, ,1"=24 V.
53-as anal6g bemenet [V]: az 53-as analdg
bemenet fesziltsége.

54-es anal6g bemenet [V]: az 54-es analdg
bemenet fesziltsége.

60-as analog bemenet [mA]: a 60-as analdg
bemenet drameréssége.

Impulzusreferencia [Hz]: a 17-es vagy 29-es
bemenetre adott alapjel frekvenciaja.

Kilsé referencia [%]: a kilsé referencidk
(analdg, impulzus- és buszreferencia) dsszege,

a maximdlis frekvencia szdzalékaban.

Allapotszé [hex. kod]: a frekvenciavalto

soros kommunikaciés porton keresztil kiildott
allapotiizenete hexadecimalis kodban.
Fékteljesitmény/2 perc [kW]: a kiilsé fékellenallason
eldisszipdlt energia értéke. Az atlagteljesitmény
szamitasa folyamatosan térténik az utolsé

120 masodpercre.

A fékellendllas értékét a 401-es paraméterben
meg kell adni.

Fékteljesitmény/s [kW]: a kiilsé fékellenallason
eldisszipalt energia pillanatértéke. Mindig a
pillanatnyi értéket adja meg.

A fékellendllas értékét a 401-es paraméterben
meg kell adni.

Hiltéborda hémérséklete [°C]: a frekvenciavalto
hiitébordajanak hémérséklete. Lekapcsolasi
hémérséklet: 90 + 5C; visszakapcsolasi
hémérséklet: 60 + 5C.

Hibajelzé sz6 [hex. kdd] : egy vagy tdbb hiba okat
jelzé hexadecimalis kod. L4sd: Hibajelz6 sz6.
Vezérlész6 [hex. kod]: a frekvenciavaltd
vezérlészavat jelzé hexadecimalis koéd. Lasd: a
soros kommunikacio (Serial communication) leirasat
a tervezési Utmutatéban (Design Guide).
Figyelmezteté sz6 1 [hex. kod] : egy vagy

tobb figyelmeztetés okét jelzé hexadecimalis

kod. Lasd: Figyelmeztetd szé.

Figyelmezteté sz6 2 [hex. kod] : egy vagy

tobb figyelmeztetés okat jelzé hexadecimalis

kod. Lésd: Figyelmeztetd szo.

Opciés komm. kartya figyelmeztetése [hex. kéd]:
figyelmezteté sz6 a kommunikaciés busz hib4ja
esetén. Ez a funkcid csak telepitett kommunikacids
opciok esetén aktiv. Kommunikacios kartya nélkul
a kijelzén a 0 Hex érték jelenik meg.
Fordulatszam [1/perc]: a motor fordulatszama.
Zart hurkda szabalyozas esetén mért értékrol
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van sz4. Mas tizemmddok esetén az érték a
motorszlip alapjan keriil kiszamitasra.
Fordulatszam x skéla [-]: a motor fordulatszama
x a 008-as paraméterben beallitott szorzo.
Tetszéleges szdveg kijelzése: a soros porton
keresztlll az 553-as, Kijelzendd szdveg 1 és az
554-es, Kijelzendd szbéveg 2 paraméterekkel
megadott széveg megjelenitése a kijelzén. A 011 és
a 012-es paraméterben nem lehet megadni.

A ,Kijelzendd szdveg 1" csak akkor jelenik meg
teljes hosszaban, ha a 0ll-es és a 012-es
paraméter értéke Nincs kijelzés [0].

010 Kijelzé 1. sora/ 1. adat (DISPLAY LINE 1.1)
011 Kijelzé 1. sora/ 2. adat (DISPLAY LINE 1.2)
012 Kijelzé 1. sora/ 3. adat (DISPLAY LINE 1.3)
Erték:

Lasd a 009-es paraméter leirasat.

Funkcio:
A 010-012-es paraméterekkel kivalaszthat6 a kijelzd
elsd soranak elsd, masodik, illetve harmadik helyén
megjelenitendd harom kiilénbdzé adatérték.
A bedllitott kijelzések megjelenitéséhez nyomja
meg a [DISPLAY/STATUS] gombot.
A megjelenités ki is kapcsolhato.

Leiras:
Az egyes paraméterek gyari beéllitdsa a kovetkezé:

010-es par. Referencia [%]
011-es par. Motoraram [A]
012-es par. Teljesitmény [kW]

013 Kezeléegységgel torténd vezérlés /
100-as paraméterben beallitott

konfiguracio

(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Erték:

Kezelbegyséqg letiltva (DISABLE) [0]

LCP-vezérlés / nyilt hurok

(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]

LCP- + digitalis vezérlés / nyilt hurok

(LCP+DIG CTRL/OP.LOOP) [2]

LCP-vezérlés / 100-as paraméter

(LCP CTRL/AS P100) [3]
OLCP- + digitalis vezérlés / 100-as paraméter

(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4]

Funkci6:
Ezzel a paraméterrel allithatja be a kivant mikédést,
ha a 002-es paraméterben a Kezel6egységgel
bedllitast valasztotta.
Lasd a 100-as paraméter leirasat is.

Leiras:
A Kezelbegység letiltva [0] bedllitas esetén a 003-as,
Helyi referencia paraméter beallitasa zarolt.
A Kezel6egyséq letiltva [0] beallitdsra a 013-as
paraméter tobbi értékérél csak akkor lehet atvaltani,
ha a frekvenciavalté a 002-es paraméterben Kiilsé
jellel [0] vezérlési modra lett beallitva.

Az LCP-vezérlés / nyilt hurok [1] beallitas esetén
a motor fordulatszamat (Hz-ben) a 003-as
paraméterben véltoztathatja, ha a frekvenciavalté
a 002-es paraméterben a Kezelbegységgel [1]
vezérlési modra lett beallitva.

Ha a 100-as paraméter értéke nem
Fordulatszam-szabdlyozas, nyilt hurok [0], valtson at
a Nyilt hurk( sebességvezérlés [0] bedllitasra.

Az LCP + digitalis vezérlés / nyilt hurok [2]

beallitas esetén a mikddés csak annyiban tér el

az LCP-vezérlés / nyilt hurok [1] beallitas esetén
érvényestdl, hogy ha a 002-es paraméter értéke
Kezelbegységgel [1], a motor a digitalis bemenetekkel
is vezérelhet6, a Véltas a helyi és a tavvezérlés
kdzott szakaszban szereplé felsorolas szerint.

Az LCP-vezérlés / 100-as paraméter [3]
bedllitds esetén a referencia a 003-as
paraméterben allithato be.

Az LCP + digitalis vezérlés / 100-as paraméter

[4] beallitas esetén a mikddés hasonld az
LCP-vezérlés / 100-as paraméter [3] beallitas esetén
érvényeshez, de ha a 002-es paraméter értéke
Kezelbegységgel [1], a motor a digitalis bemenetekkel
is vezérelhet6é a Valtas a helyi és a tavvezérlés
szakaszban szereplé felsorolas szerint.

Figyelem!:
Valtas kilsé jellel torténd vezérlésrél az ,LCP-
+ digitalis vezérlés / nyilt hurok" médba:

Az aktualis motorfrekvenciat és a forgasiranyt meg
kell tartani. Ha az aktualis forgasirany nem felel
meg az iranyvaltasi jelnek (negativ referencia), a
motorfrekvencia (fm) értéke 0 Hz lesz.
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Valtas az ,LCP + digitalis vezérlés / nyilt hurok"
maédbdl a kulsé jellel térténé vezérlésre:

A 100-as paraméterben meghatarozott konfiguracioé
lesz aktiv. A véltasok hirtelen szaggatott

mozgas nélkidl mennek végbe.

Véltas kilsé jellel torténd vezérlésrél az ,LCP-vezérlés
/ 100-as paraméter" és az ,LCP- + digitalis vezérlés

/ 100-as paraméter" moédba:

Az aktualis referencia értéke meg6rzédik.

Ha a referenciajel értéke negativ, a helyi

referencia értéke 0 lesz.

Valtas az ,LCP-vezérlés / 100-as paraméter" és
az ,LCP- + digitalis vezérlés / 100-as paraméter"
maédbdl a kulsé jellel térténé vezérlésre:

A referenciat a kilsé vezérlésrél érkezé aktiv
referenciajel véltja fel.

014 Kezelbéegység Stop gombja
(LOCAL STOP)

Erték:

Tiltva (DISABLE) [0]
OEngedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel letilthatd és engedélyezhetd
a kezel6egység [STOP] gombja.

Ez a gomb akkor is hasznalhatd, ha a 002-es
paraméter értéke akar Kulsé jellel [0], akar
Kezelbegységgel [1].

Leiras:
A Tiltva [0] bedllitas valasztasa esetén a
[STOP] gomb inaktiv lesz.

| Figyelem!:
": Az Engedélyezve [0] beallitas valasztasa
e esetén a [STOP] gomb az 6sszes start
parancsot felllbiralja.

015 Kezeléegység Jog gombja (LOCAL
JOGGING)

Erték:

OTiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcié:

Ezzel a paraméterrel engedélyezhetd és letilthato
a kezel6egység [JOG] gombja.

Ez a gomb akkor is hasznalhatd, ha a 002-es
paraméter értéke akar Kulsé jellel [0], akar
Kezelbegységgel [1].

Leiras:
A Tiltva [0] bedllitas valasztasa esetén a
[JOG] gomb inaktiv lesz.

016 Forgasiranyvaltas a kezeléegységgel

(LOCAL REVERSING)

Erték:

OTiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel engedélyezhetd és letilthato a
kezeldegység forgasiranyvalté [FWD/REV] gombja.
Ez a gomb csak akkor hasznalhato, ha a 002-es
paraméter értéke Kezelbegységgel [1] és a 013-as
paraméter értéke LCP-vezérlés [3].

Leiras:
A Tiltva [0] beallitas valasztasa esetén az
[FWD/REV] gomb inaktiv lesz.
Lasd a 200-as paraméter leirasat.

017 Hibatorlés kezeléegységgel (LOCAL

RESET)
Erték:
Tiltva (DISABLE) [0]
O Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel letilthat6 és engedélyezhetd
a billentylizet [RESET] gombja.

Ez a gomb akkor is hasznalhat6, ha a 002-es
paraméter értéke akar Kilsé jellel [0], akar
Kezel6egységgel [1].

Leiras:
A Tiltva [0] bedllitas valasztasa esetén a
[RESET] gomb inaktiv lesz.

(@]
£
=
=
@©
=
(@]
o
=
o

Figyelem!:
": Csak akkor valassza a Tiltva [0] beallitast,
q ha a digitalis bemeneten vagy a

soros porton keresztil kilsé torlésjel
érkezhet a hiba torléséhez!

Erték:
OEngedélyezve (NOT LOCKED) [0]
Tiltva (LOCKED) [1]
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Funkcio:
Ezzel a paraméterrel a programozas letiltasaval
megakadalyozhat6, hogy a kezeléegységgel
illetéktelen személyek az adatokat megvaltoztassak.
A soros kommunikaciés porton keresztil torténé
programozast nem lehet letiltani!

Leiras:
A Tiltva [1] bedllitds esetén nem lehet
adatmoédositast végezni.

019 Ujraindulési kériilmények, helyi vezérlésnél
Erték:
Automatikus Ujraindulds, referenciatarolas

(AUTO RESTART) [0]
OLedllas, referenciatarolas (LOCAL=STOP) [1]

Ledllas, referencianullazas

(LOCAL=STOP, REF=0) 2]

Funkcié:

Helyi vezérlésnél, fesziltségkimaradas utan a motor
az itt bedllitottak szerint indul Gjra.

Ez a funkci6 csak akkor aktiv, ha a 002-es
paraméter értéke Kezelbegységgel [1].

Leiras:
Automatikus Ujraindulas, referenciatarolas [O]:
a kikapcsolas elétti helyi referenciaval (003-as
paraméter értéke) és a [START/STOP] gombok altal
bedllitott start/stop feltételekkel indul a motor.
Leallas, referenciatarolas [1]: a halozati fesziiltség
visszatérte utan a motor allva marad a [START] gomb
megnyomasaig. A start parancs utan a motor a 003-as
paraméterben bedllitott helyi referencia szerint indul.
Leadllas, referencianullazas [2]: a halozati fesziiltség
visszatérte utan a motor allva marad. A helyi
referencia (003-as paraméter) értéke lenullazadik.

| Figyelem!:
": Kilsd jellel térténd vezérlés esetén (002-es
e paraméter), a fesziltségkimaradas utani
start/stop feltétel a kiilsé vezérléjelek
fuggvénye. Ha a 302-es paraméter értéke
Impulzusstart [2], a hal6zati feszliltség visszatérte
utdn a motor allva marad.

Erték:
OFigyelmeztetés az 1/2-es sorban [0]
Figyelmeztetés a 3/4-es sorban

(1]

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel meghatarozhato, a kijelzé
melyik sordban jelenjenek meg a figyelmeztetések.
A Menl vagy a Gyorsmenl gombbal elérheté
programozasi modban a figyelmeztetés a
kijelzé 1/2-es soraban jelenik meg, hogy a
programozasi miveletet ne zavarja.

Leiras:
Vélassza ki a kijelzé6 megfeleld sorat.
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m Paraméterek - Terhelés, motor

Erték:
ONyilt hurkd sebességvezérlés

(SPEED OPEN LOOP) [0]
Zart hurkd sebességvezérlés

(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Zart hurku folyamatszabalyozas

(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Nyilt hurkd nyomatékvezérlés

(TORQUE OPEN LOOP) [4]
Nyomatékvezérlés fordulatszam-visszacsatolassal
(TORQUE CONTROL SPEED) [5]
Funkcio:

A paraméterrel kivalaszthaté a konfiguracio,
amelyhez a frekvenciavaltonak illeszkednie kell. Ez
megkdnnyiti az alkalmazkodast az adott alkalmazasi
teriilethez, mivel az adott konfiguracié esetén

nem sziikséges paramétereket a késziilék elrejti.

A kuloénféle alkalmazasi konfiguraciok kozotti

véltas esetén a zokkenémentes atmenet (csak

a frekvencia esetén) biztositott.

Leiras:
Nyilt hurkd sebességvezérlés [0] esetén a
készlilék sebességvezérléssel (visszacsatolojel
nélkdl) mdkodik. A terheléstél flggetlen,
kozel allandd sebességet az automatikus
szlipkompenzacié biztositja.
A kompenzaciék aktivak, de sziikség esetén a
100-as paramétercsoportban letilthatok.

Zart hurka sebességvezérlés [1] esetén a
sebességpontossag szamottevéen nagyobb, mint
nyilt hurokban, és a motor allé helyzetében is
leadhat6 a teljes nyomaték! Ehhez visszacsatoléjelet
kell biztositani, és a PID-szabalyoz6t megfeleléen
be kell allitani. (Lasd még a kapcsolasi példakat

is a tervezési Utmutatdban [Design Guide]).

Zart hurkd folyamatszabalyozas [3] esetén a
beépitett folyamatszabalyozé bekapcsol, ami a
visszacsatoldjelet felhasznalva a folyamat pontos
szabalyozasat teszi lehetévé. Az alapjelet a
folyamat tényleges egységében és szazalékban

is megadhatja. A folyamatbdl visszacsatoléjel
sziikséges, és a folyamat alapjelét megfeleléen be
kell allitani (lasd még a kapcsolasi példakat is a
Tervezési Utmutatdban [Design Guide]).

Nyilt hurkd nyomatékvezérlés [4] esetén a motor
nyomatékat allanddan tartja és a fordulatszamot

szabalyozza. Visszacsatol6jelre nincs sziikség, mivel
a VLT 5000 a mért motoraram alapjan pontosan
kiszamitja a nyomatékot (lasd még a kapcsolasi
példakat is a Tervezési Utmutatdban [Design Guide]).

Nyomatékvezérlés fordulatszam-visszacsatolassal [5]
esetén a 32/33-as digitalis bemenetekre inkrementalis
forgojeladot (enkdder) kell csatlakoztatni.

A 205-0s, Maximalis referencia és a 415-0s,
Visszacsatoldjel maximuma paraméter értékét
az alkalmazéasnak megfeleléen kell beallitani az
[1], [3], [4] és [5] beallitasok esetén.

101 Nyomatékkarakterisztika

Erték:

O Nagy tulterhelés — allandé nyomaték
(H-CONSTANT TORQUE) [1]
Nagy tulterhelés — valtoz6 nyomaték kis

inditonyomatékkal
(H-VAR.TORQ.: LOW) 2]
Nagy tulterhelés — valtoz6 nyomaték kézepes

inditényomatékkal
(H-VAR.TORQ.: MEDIUM) [3]
Nagy tulterhelés — valtozé nyomaték nagy
inditényomatékkal

(H-VAR.TORQ.: HIGH) [4]
Nagy tulterhelés — specialis motorkarakterisztika
(H-SPEC.MOTOR CHARACT) [5]

Nagy tulterhelés — valtozé nyomaték kis,
allandé inditonyomatékkal
(H-VT LOW W. CT-START) [6]
Nagy tllterhelés — valtozé nyomaték kdzepes,
allandé inditonyomatékkal

(H-VT MED W. CT-START) [7] _cg»
Nagy tulterhelés — valtozé nyomaték nagy, E
allandé inditonyomatékkal R
(H-VT HIGH W. CT-START) 8 K
Kis tulterhelés — alland6 nyomaték o
(N-CONSTANT TORQUE) [11]

Kis talterhelés — valtozé nyomaték kis
inditényomatékkal

(N-VAR.TORQ.: LOW) [12]

Kis tulterhelés — véaltozé nyomaték kézepes
inditényomatékkal

(N-VAR.TORQ.: MEDIUM) [13]

Kis tulterhelés — véaltoz6 nyomaték nagy
inditonyomatékkal

(N-VAR.TORQ.: HIGH) [14]
Kis tulterhelés — specialis motorkarakterisztika
(N-SPEC.MOTOR CHARACT) [15]

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Kis tulterhelés — valtozé nyomaték kis, allandé
inditonyomatékkal (N-VT LOW W. CT-START) [16]
Kis tulterhelés — valtozé nyomaték kdzepes, allandé
inditbnyomatékkal (N-VT MED W. CT-START) [17]
Kis tulterhelés — valtozé nyomaték nagy, allando
inditbnyomatékkal (N-VT HIGH W. CT-START) [18]

Funkcio:
A frekvenciavaltd U/f (fesziltség/frekvencia)
karakterisztikajat ezzel a paraméterrel illesztheti
a terhelés nyomatékkarakterisztikdjahoz. A
kilénféle nyomatékkarakterisztikak kozotti valtas
esetén a zokkenémentes atmenet (csak a
feszlltség esetén) biztositott.

Leiras:

| Figyelem!:

§i=y A VLT 5001-5006, 200-240 V, a VLT
5001-5011, 380-500 V és a VLT 5011,
550-600 V-o0s késziilékek esetén csak az

[1]-[8] nyomatékkarakterisztikakat lehet beallitani.

Nagy tulterhelési nyomaték [1]-[5] esetén a
frekvenciavalté a névleges nyomaték 160%-at képes
leadni. Kis tulterhelési nyomaték [11]-[15] esetén a
frekvenciavalté a névlieges nyomaték 110%-at képes
leadni. Kis tulterhelési nyomaték csak 7,5 kwW-nal
nagyobb névleges teljesitményl készulékeknél
valaszthat6! Lasd a 74. oldalon lévé leirast.

Ne feledje, hogy a nyomaték (tllterhelhetéség)
értéke a 221-es paraméterrel korlatozhaté.

Alland6 nyomaték valasztasa esetén az U/f
karakterisztika a terheléstél fiigg. Ha megné a
terhelés (aram), a kimeneti fesziiltség is né, igy
a motor magnesezése allandé marad.

A Véltoz6 nyomaték kis, Valtoz6 nyomaték
kb6zepes vagy a Valtozé nyomaték nagy
inditényomatékkal beallitast akkor valassza, ha
a nyomatékigény a fordulatszam fliggvényében
véltozik (centrifugalszivattydk, ventilatorok).

A Valtozé nyomaték kis [6] / kbzepes [7] / nagy
[8], alland6 inditonyomatékkal beallitast akkor
valassza, ha nagyobb inditbnyomatékra van sziikség,
mint ami az elébb emlitett harom karakterisztika
esetében elérhetd, lasd az aldbbi abrat.

Th,m

DANFOSS
175zA251.11

100%-

80%+

[71 [17]

0.0 0% 1dox - fout
Vélassza ki azt a nyomatékkarakterisztikat, amely

a legmegbizhatobb mikddést és a lehetd legkisebb
energiafogyasztast és zajszintet eredményezi.

A Specialis motorkarakterisztika beallitast akkor
valassza, ha a kérdéses motorhoz specidlis U/f
karakterisztika beallitasa sziikséges. A toréspontokat
a 422-432-es paraméterekben allithatja be.

Figyelem!:
'l: Valtozo és specialis motorkarakterisztikanal
e nincs szlipkompenzalas!

102 Motorteljesitmény (MOTOR POWER)

Erték:

0,18 kW (0.18 KW) [18]
0,25 kW (0.25 KW) [25]
0,37 kW (0.37 KW) [37]
0,55 kW (0.55 KW) [55]
0,75kW (0.75 KW) [75]
1,1KW (1.10 KW) [110]
1,5kW (1.50 KW) [150]
2,2kW (2.20 KW) [220]
3kW (3.00 KW) [300]
4KW (4.00 KW) [400]
5,5kW (5.50 KW) [550]
7,5kW (7.50 KW) [750]
11 kW (11.00 KW) [1100]
15 kW (15.00 KW) [1500]
18,5 kW (18.50 KW) [1850]
22 KW (22.00 KW) [2200]
30KkW (30.00 KW) [3000]
37 KW (37.00 KW) [3700]
45KkW (45.00 KW) [4500]
55 KW (55.00 KW) [5500]
75KW (75.00 KW) [7500]
90 kW (90.00 KW) [9000]
110 kW (110.00 KW) [11000]
132 kW (132.00 KW) [13200]
160 kW (160.00 KW) [16000]
200 kW (200.00 KW) [20000]

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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250 kW (250.00 KW) [25000] Funkci6:

280 kW (280.00 KW) [28000] A motorfesziltséget az adattabla szerint
315kW (315.00 KW) [31500] pontosan meg kell adni.

355 kW (355.00 KW) [35500] .

400 kW (400.00 KW) [40000] ) Fiovelemt o
450 KW (450.00 KW) [45000] "ﬂ A m(.)'torra mindig a csa}lako’ztatott .r'lalo,zatl
500 KW (500.00 KW) [50000] feszultségnek megfeleld csucsfesziltség

jut; generatoros mikodés esetén a

. — fesziltség ennél nagyobb is lehet.
VLT-tipustdl figg

Leiras:
A motorfesziltséget az adattabla szerint pontosan
meg kell adni, fuggetlenil a frekvenciavaltd halozati
feszlltségének értékétél. A motorfesziltséget
folyamatosan valtoztathatd értékkel is megadhatja.
A bedllitott érték automatikusan megvaltoztatja a

Funkcio:
Itt kell megadni a kW-ban mért értéket, amely a
motor névleges teljesitményének felel meg.
A névleges kW-érték a készilék teljesitményétdl
figgéen gyarilag beallitasra kerdilt.

Leiras: 108-118-as motorparaméterek értékét.
A motorteljesitményt az adattabla szerint pontosan 230/400 V-o0s motorok esetében a 87 Hz-es lizemhez
meg kell adni. A névleges teljesitmény (gyari a névleges fesziltséget 230 V-ra kell beallitani. A
beallitas) mellett négy kisebb és egy nagyobb 202-es, Kimeneti frekvencia felsé korlatja és a 205-6s
szabvanyos érték valaszthato. Maximalis referencia paraméter értékét a 87 Hz-es
A motorteljesitményt folyamatosan valtoztathaté alkalmazasnak megfeleléen kell beallitani.

értékkel is megadhatja.
A bedllitott érték automatikusan megvaltoztatja a
108-118-as motorparaméterek értékét.

' Figyelem!:
ll: Deltakapcsolas hasznalatakor a
i deltakapcsolashoz tartoz6 névieges
Figyelem!: motorfrekvenciat kell kivalasztani.

“:' A 102-109-es paraméterek beallitasanak
e megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as -

paraméterek értéke a gyari bedllitasra all "'
vissza. Specidlis motorkarakterisztika alkalmazéasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

' Figyelem!:
A 102-109-es paraméterek beadllitdsanak
megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all
vissza. Specialis motorkarakterisztika alkalmazasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

103 Motorfeszultség (MOTOR VOLTAGE)

Ertek: 104 Motorfrekvencia

(@]

200 v 1200} [§
208 V [208] ——— £
220 V [220] Erték: S
230 V [230] 050 Hz (50 HZ) [50] 8,
240 V [240] 60 Hz (60 HZ) [60] [eu
380 V [380] oo .
400 V [400] A maximalis motorfrekvencia 1000 Hz.
415 v [415] Funkcid:
440 V [440] ¢t kell megadni a motor adattablajan &l fu,n
460 Vv [460] névleges motorfrekvenciat.
480 V [480]
500 V [500] Leiras:

A motorfrekvenciat az adattabla szerint
VLT-tipustél fugg pontosan meg kell adni.
Megjegyzés: Az 500 és az 575 V-0s Lehetéség van arra is, hogy a motorfrekvenciat
motorfesziiltséget kézzel kell beprogramozni, tetsz6leges értekre beallitsa, lasd az 53.
nem lehet kozvetlentil kivalasztani. oldalon lévd leirast.
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Ha 50 vagy 60 Hz-t6l eltér6 értéket valaszt, a 108-as
és a 109-es paramétert is modositani kell.

230/400 V-os motorok esetében a 87 Hz-es lizemhez
a névleges fesziltséget 230 V-ra kell bedllitani. A
202-es, Kimeneti frekvencia felsé korlatja és a 205-6s
Maximalis referencia paraméter értékét a 87 Hz-es
alkalmazasnak megfeleléen kell bedllitani.

| Figyelem!:
": Deltakapcsolas hasznalatakor a
e deltakapcsolashoz tartoz6 névleges
motorfrekvenciat kell kivalasztani.

| Figyelem!:
“: A 102-109-es paraméterek beallitasanak
e megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all
vissza. Specialis motorkarakterisztika alkalmazasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

105 Motoraram (MOTOR CURRENT)
Erték:
0,01-lviTmMAX [0.01 - XXX.X]

A motortol fligg.

Funkcio:
Az Im N névleges motoraramot a frekvenciavalté fontos
szamitasoknal (pl. nyomaték, motormelegedés,
automatikus motorillesztés stb.) felhasznalja.

Leiréas:
A motoraramot az adattabla szerint pontosan
be kell irni.
Az értéket amperben kell megadni.

Figyelem!:
“: A helyes érték megadasa igen fontos, mert az
e adatot a VVC Plus vezérléfunkcio felhasznalja.

| Figyelem!:
“: A 102-109-es paraméterek beallitasanak
e megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all
vissza. Specidlis motorkarakterisztika alkalmazéasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

106 Névleges fordulatszam
(MOTOR NOM. SPEED)

Erték:
10060000 rpm (RPM) [100 - 60000]

A motortdl fugg.

Funkcio:
Az itt beallitott érték megfelel a motor adattablajan
feltiintetett nm N névleges fordulatszamnak.

Leiras:
A motor nyN névlieges fordulatszamat a
frekvenciavalté felhaszndlja pl. az optimalis
szlipkompenzacié kiszamitasanal.

Figyelem!:
'l: A helyes érték megadasa igen fontos, mert az
q adatot a VVC Plus vezérléfunkcié felhasznalja.
A lehetséges legnagyobb fordulatszam az fu N
motorfrekvencia 60-szorosanak felel meg. Az fun
frekvenciat a 104-es paraméterben kell beallitani.

' Figyelem!:

": A 102-109-es paraméterek beadllitdsanak
megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all

vissza. Specialis motorkarakterisztika alkalmazasa

esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa

a 422-es paraméterre is hatassal van.

107 Automatikus motorillesztés, AMA
(AUTO MOTOR ADAPT)

Erték:

OKikapcsolva (OFF) [0]
Rs és Xs mérés (ENABLE (RS, XS)) [1]
Rs mérés (ENABLE (RS)) [2]
Funkcid:

Automatikus motorillesztéskor (AMA) a
frekvenciavalté a motor megforgatasa nélkul
automatikusan bedllitja a szabalyozashoz sziikséges
paramétereket (a 108/109-es paramétert). Az
automatikus motorillesztés a motor optimalis
hasznalatat biztositja.

Az AMA-t hideg motorral kell elvégezni, mert ilyenkor
a kapott eredmények pontosabbak.

Valasszon a felkinalt lehetdségek kozil ([1] vagy
[2]), majd a [START] gomb megnyomasaval
inditsa el a mérést.

Lasd az Automatikus motorillesztés szakaszt is.

Az Automatikus motorillesztés, AMA, a Dialog
szoftverrel szakasz bemutatja, hogyan végezhet6 el

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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az automatikus motorillesztés a frekvenciavaltéhoz
tartoz6 Dialog szoftver segitségével. Ha a
motorillesztés rendben lezajlott, a kijelzén az "ALARM
21" felirat olvashaté. A [STOP/RESET] gomb
megnyomasa utan a frekvenciavalté izemkész.

Leiréas:
Vélassza az Rs és Xs mérése [1] bedllitast, ha a
frekvenciavéaltonak az automatikus motorillesztés
soran az allérész ellenallasat (Rs) és reaktanciajat
(Xs) is meg kell mérnie.

Az Rs mérése [2] lehetéség esetén egyszer(sitett
vizsgalat torténik, ekkor a készillék csak a rendszer
ohmos ellenallaséat hatarozza meg.

Figyelem!:
": Igen fontos a 102—-106-0s motorparaméterek
e helyes értékét megadni, mert ezeket az
adatokat az AMA-algoritmus felhasznalja.
A legtdbb alkalmazas esetén a 102—-106-0s
motorparaméterek pontos értékének beirasa
elegendd. Az optimalis dinamikus motorillesztéshez
az automatikus motorillesztést kell végrehajtani.
A mérés idétartama a motor fuggvényében
valtozik, akar 10 percig is eltarthat.

| Figyelem!:
“: Az automatikus motorillesztés folyaman a
q motort tilos terhelni (generatoros nyomaték)!

| Figyelem!:
": A 102-109-es paraméterek beallitasanak
e megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all
vissza. Specidlis motorkarakterisztika alkalmazéasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

108 All6rész-ellenallas (STATOR RESIST)
Erték:
OA motortol fligg

Funkcio:
Miutan bedllitotta a motor adatait a 102—106-0s
paraméterekben, szamos paraméter bedllitdsa
automatikusan megy végbe, ilyen az
allérész-ellenallas (Rs) is. A kézzel megadott
Rs értéknek a hideg motorra kell vonatkoznia.
A tengelyteljesitmény az Rs és az Xs érték
finomhangolasaval javithatd. Az ehhez tartozé
eljaras az alabbiakban olvashat6.

Leiréas:
Az Rs a kovetkez6képpen allithatéd be:

1. Automatikus motorillesztéssel, melynek soran a
frekvenciavalté beméri a motort, és annak val6s
adatai alapjan éllitja be az értéket. Valamennyi
kompenzalas értéke 100%-ra all vissza.

A megfelelé értéket a motor gyartoja feltunteti.
A megfelelé értéket kézi mérésekkel

lehet megéllapitani:

- Az Rs érték kiszamitasahoz meg kell mérni
az Rrazisok kozotti ellendllast a két faziscsatlakozé
kozott. Ha Rrazisok kozotti €rtéke 1-2 ohmnal
alacsonyabb (altalaban a 4-5,5 kW-nal (5,4-7,4
LE) nagyobb teljesitményd, 400 V-os motoroknal),
kilénleges ellenallasméré eszkdzt kell hasznalni
(Thomson-hidat vagy ahhoz hasonlé eszkdzt).
Rs = 0,5 X Riazisok kozotti

w N

&

A frekvenciavalté a motor névleges adatai alapjan
kivalasztja a megfeleld Rs gyari bedllitast.

' Figyelem!:
ll: A 102-109-es paraméterek beallitdsanak
i megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all
vissza. Specialis motorkarakterisztika alkalmazasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

109 Allérész reaktanciaja
(STATOR REACT.)

Erték:
OA motortdl fligg

Funkcio:
Miutan bedllitotta a motor adatait a 102—106-0s
paraméterekben, szamos paraméter beallitasa
automatikusan megy végbe, ilyen az allérész
reaktancija (Xs) is. A tengelyteljesitmény az Rs és
az Xs érték finomhangolasaval javithat6. Az ehhez
tartozo eljaras az aldbbiakban olvashat6.

Leiras:
Az Xs a kovetkezéképpen allithaté be:

1. Automatikus motorillesztéssel, melynek soran a
frekvenciavalté beméri a motort, és annak val6s
adatai alapjan éllitja be az értéket. Valamennyi
kompenzalas értéke 100%-ra all vissza.

A megfelelé értéket a motor gyartoja feltunteti.
A megfeleld értéket kézi mérésekkel

lehet megéllapitani:

Az Xs érték kiszdmitasahoz a motort halézati
taplalasra kell kapcsolni, és meg kell mérni

a fazisok kozotti fesziiltséget (UL), valamint

az Uresjarasi aramot (lo).

w N
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Ezeket az értékeket a motor Uresjarasaban is
rogziteni lehet, a névleges motorfrekvencian (fu,n),
valamint a szlipkompenzéacié (115-6s paraméter)
0%-0s és a magas fordulatszamon érvényes
terheléskompenzéacio (114-es paraméter)
100%-os beédllithsa mellett.

. UL
Xy = ——
s \/ 3ald

IS

. A frekvenciavalté a motor névleges adatai alapjan
kivalasztja a megfelelé Xs gyari beallitast.

| Figyelem!:
“: A 102-109-es paraméterek beallitasanak
e megvaltoztatdsa esetén a 110-118-as
paraméterek értéke a gyari beallitasra all
vissza. Specialis motorkarakterisztika alkalmazasa
esetén a 102-109-es paraméterek megvaltozasa
a 422-es paraméterre is hatassal van.

Erték:
0 - 300 %

0 100 %

Funkcio:
E paraméter segitségével a motor melegedése
alacsony fordulatszamnal csdkkenthetd.
A paramétert a 111-es paraméterrel 6sszhangban
kell hasznélni.

Magn. current

100%

PAR. 110

Hz
DANFOSS
1752A040.10

Leiras:
irja be az &ll6 motor magnesezési aramét a
névleges érték szazalékaban.
Ha tdl alacsony magnesezési aramot allit be, a
motor nyomatéka jelentésen lecsdkken.

111 Normél méagnesezési frekvenciatartomany

(MIN FR NORM MAGN)
Erték:

0,1-10,0 Hz 0 1,0 Hz

Funkcio:
A paramétert a 110-es paraméterrel dsszhangban
kell hasznalni. Lasd a 110-es paraméternél
szereplé 4brét.

Leiras:
Allitsa be a norméal magnesezési frekvenciatartomany
als6 hatarat. Ha a motor szlipfrekvenciajanal
kisebb értéket allit be, a 110-es és a 111-es
paraméter hatasa jelentéktelen.

113 Terheléskompenzéacio alacsony
fordulatszamon

(LO SPD LOAD COMP)
Erték:
0-300 %

O 100 %

Funkcio:
Ez a paraméter kapcsolja be a terheléssel
kapcsolatos fesziiltségkompenzaciot, amikor a
motor alacsony fordulatszadmon mkodik.

Leiras:
A késziilék meghatarozza az optimalis U/f
karakterisztikat, azaz kompenzalja a terhelést
alacsony fordulatszamon. A frekvenciatartomany,
amelyben a Terheléskompenzacio alacsony
fordulatszamon aktiv, a motor méretétdl figg.
A funkci6 a kovetkezd esetekben aktiv:

Motorméret Atvéltas
0,5-7,5 kW <10 Hz
11-45 kW <5Hz
55-355 kW < 3-4 Hz
Um H
‘PAR.113 PAR.114 gg

100%-

60%-

0%

- f,
Changeover out
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114 Terheléskompenzacié magas
fordulatszamon

(HI SPD LOAD COMP)
Erték:

0-300 % 0 100 %

Funkcio:
Ez a paraméter kapcsolja be a terheléssel
kapcsolatos fesziltségkompenzaciot, amikor a
motor magas fordulatszamon muakadik.

Leiréas:
A Terheléskompenzacié magas fordulatszamon
funkciéval kompenzalhatja a terhelést azon
frekvenciatdl, ahol a Terheléskompenzacié
alacsony fordulatszamon mar nem mukodik,
egészen a maximalis frekvenciaig.

A funkci6 a kdvetkezd esetekben aktiv:

Motorméret Atvéltas
0,5-7,5 kW > 10 Hz
11-45 kW >5 Hz

55-355 kW > 3-4 Hz

115 Szlipkompenzéacio
(SLIP COMPENSAT.)

Erték:

-500-500 % 0 100 %

Funkcio:
A szlipkompenzacié szamitasa automatikusan
torténik a motor nm,n névleges fordulatszama alapjan.
A 115-0s paraméterrel a szlipkompenzacio
pontosan beallithat6, ezzel kiegyenlithetd az
nmN érték szorédasa.
A funkcié nem lehet aktiv Valtozé nyomatéku tizem
(101-es paraméter, valtozé nyomatékgorbék),
Nyomatékvezérlés fordulatszam-visszacsatolassal
és Specialis motorkarakterisztika esetén.

Leiras:
Adja meg az értéket a motor névleges frekvenciajanak
(104-es paraméter) szazalékaban.

116 Szlipkompenzacio idéallanddja
(SLIP TIME CONST.)
Erték:

0,05-5,00 s g 0,50 s

Funkcio:
Ez a paraméter hatarozza meg a szlipkompenzacio
reagalasi sebességét.

Leiras:
A nagyobb érték lassabb reakcidt jelent. Forditva,
a kisebb érték gyorsabb reakciét eredményez.
Kisfrekvencias rezonancia fellépte esetén az
idéallandot allitsa nagyobb értékire.

117 Rezonanciacsillapitas
(RESONANCE DAMP.)

Erték:

0 - 500 % O 100 %

Funkcid:
A motorban fellépé nagyfrekvencias rezonancia a
117-es és a 118-as paraméterrel kiiszoboélhetd ki.

Leiras:
A csillapitas mértékének noveléséhez a 117-es
paraméter értékét kell novelni.

118 Rezonanciacsillapitas idéallandoja
Erték:
5-50 ms

05 ms

Funkcid:
A motorban fellép6é nagyfrekvencias rezonancia a
117-es és a 118-as paraméterrel kiiszobélhetd ki.

Leiras:
Valassza ki a legjobb csillapitast biztosité idéallandot.

Erték:
0,0-0,5 s

0 0,0 s

Funkcio:
Nagy inditdnyomatékot igénylé technolégiak szamara
a frekvenciavalt6 megkozelitéleg 2 x lvi,Nn &ramot
képes leadni legfeljebb 0,5 masodpercig. Az inverter
talaramvédelme természetesen ilyenkor is mikadik.
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Leiras:
Allitsa be a nagy inditényomaték idétartamat.

120 Startkésleltetés (START DELAY)
Erték:

0,0-10,0 s 0doo0s

Funkcio:
A paraméter segitségével a startjel érkezésété|
szamitva a motor inditasa késleltethetd.
Ez id6 alatt a frekvenciavalté a 121-es paraméter
beallitdsa szerint mikadik.

Leiréas:
Allitsa be a gyorsitas megkezdéséig kivant
késleltetési id6t.

121 Startkésleltetési miivelet (START
FUNCTION)

Erték:
DC-tartas
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
DC-fék
(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
0 Szabadonfutas
(COAST/DELAY TIME) 2]
Startfrekvencia/fesziiltség, az éramutat6
jarasaval megegyezd irdnyban
(CLOCKWISE OPERATION) [3]
Startfrekvencia/fesziiltség, a referencianak
megfeleld iranyban
(HORIZONTAL OPERATION) [4]
VVCPlus| az dramutatd jarasaval mege-
gyezd irdnyban
(VWC+ CLOCKWISE) [5]

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel allithatja be a startkésleltetési
id6 (120-as paraméter) alatt végzendé m(iveletet.

Leiréas:
DC-tartas [0]: a 124-es paraméterrel meghatarozott
erésségl tartbnyomatékot fejt ki a motor a
startkésleltetési id6 alatt.

DC-fék [1]: a 125-0s paraméterrel meghatarozott
nagysagu arammal fékezi a motort a
startkésleltetési id6 alatt.

Szabadonfutas [2]: a motor fellgyelete megsziinik
a startkésleltetési idd alatt (inverter kikapcsolva),
nyomaték hatdsara szabadon elforoghat.

A Startfrekvencia/fesziiltség, az éramutat6 jarasaval
megegyezé iranyban [3] és VVCPIUs, az Gramutatd
jarasaval megegyezd6 iranyban [5] funkciok lifteknél
hasznalhatok. A Startfrekvencia/fesziiltség, a
referencianak megfelelé iranyban [4] funkcié
ellensilyos emel6knél hasznalhaté.

Startfrekvencia/fesziiltség, az éramutaté jarasaval
megegyezd iranyban [3]: a startkésleltetési

idé alatt a 130-as és a 131-es paraméternél

leirt mikoédés valosul meg.

A kimeneti frekvencia értéke a 130-as paraméterben
bedllitott startfrekvencia értékével, a kimeneti
feszliltség pedig a 131-es paraméterben bedllitott
kezdéfesziltség értékével lesz egyenlé. A
referenciajel feltételezett értékétél fliggetlendl a
kimeneti frekvencia értéke a 130-as paraméterben
beallitott startfrekvencia értékével egyenld, a kimeneti
fesziltség pedig a 131-es paraméterben bedllitott
kezdéfesziltség értékének megfeleld lesz.

Ez a funkcié 4ltaldban liftalkalmazasoknal
hasznélhato.

A funkci6é kimondottan kénuszmotoros
alkalmazasoknal hasznalhat6, ahol az inditasnak
az 6ramutaté jardsaval megegyezd irdnyban

kell térténnie, majd a motor a referencianak
megfeleld iranyban forog.

Startfrekvencia/fesziiltség, a referencianak
megfeleld irAnyban [4]: a startkésleltetési id6 alatt
a 130-as és a 131-es paraméternél leirt mikodés
valésul meg. A motor mindig a referencianak
megfeleld iranyban forog.

Ha a referenciajel értéke zérus (0), a késziilék

a 130-as, Startfrekvencia paraméter értékét

nem veszi figyelembe, és a kimeneti frekvencia
zérus (0) lesz. A kimeneti fesziiltség a 131-es,
Kezddéfesziltség paraméterben beallitott
kezdéfeszultségnek megfeleld lesz.

VVCPlus, az 6ramutatd jarasaval megegyezé
irAnyban [5]: a startkésleltetési idd alatt a 130-as,
Startfrekvencia paraméternél leirt mikddés valésul
meg. A kezdéfesziltség automatikusan kiszamitasra
kertl. Ne feledje, hogy ez a funkcié csak a
startfrekvenciat hasznalja a startkésleltetési id6 alatt.
A referenciajel feltételezett értékétdl fliggetlendl a
kimeneti frekvencia értéke a 130-as paraméterben
bedllitott startfrekvencia értékével egyenlé lesz.
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112

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye



Dt

VLT® 5000 Sorozat

122 Stopmivelet
(FUNCTION AT STOP)

Erték:

0 Szabadonfutas (COAST) [0]
DC-tartas (DC-HOLD) [1]
Motorellenérzés (MOTOR CHECK) [2]
Eldmagnesezés (PREMAGNETIZING) [3]
Funkcio:

Ebben a paraméterben allithatja be, milyen
miveletet végezzen a frekvenciavaltd, miutan stop
parancsot kapott vagy a kimeneti frekvencigja 0
Hz-re csbkkent. A paraméterben beallitott miivelet
érvényes stop parancs nélkil is aktivalédhat, ezzel
kapcsolatban lasd a 123-as paramétert.

Leiras:
Szabadonfutas [0]: a motor felligyelete
megszlinik, nyomaték hatdsara szabadon
elforoghat (inverter zarva).
DC-tartas [1]: a 124-es paraméterrel meghatarozott
erésségl tartbnyomatékot fejt ki a motor.
Motorellenérzés [2]: a frekvenciavaltd ellenérzi,
hogy fennall-e a motorkapcsolat.
El6magnesezés [3]: A frekvenciavalté eldmagnesezi
a motort, mikdzben all. Ez azt biztositja, hogy
inditaskor a motor a lehetd leggyorsabban
tudjon nyomatékot kifejteni.

123 Stopfrekvencia
(MIN.F. FUNC.STOP)

Erték:

0,0-10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funkcio:
A paraméterben azt a frekvenciat allithatja be,
amely alatt a 122-es paraméterben beallitott
stopmUivelet m(ikbdésbe 1ép.

Leiras:
irja be a kivant frekvenciat.

Figyelem!:

": Ha a 123-as paraméter értéke nagyobb a
130-as paraméterénél, a startkésleltetési
funkciot (120/121-es paraméterek)

a készilék kihagyja.

' Figyelem!:
ll: Ha a 123-as paraméter értéke tul magas,
q és a 122-es paraméterben a DC-tartas
muveletet valasztotta, a kimeneti frekvencia
gyorsitas nélkil azonnal a 123-as paraméterben
beallitott frekvenciara ugrik. Ez tularamvédelmi
figyelmeztetést vagy hibat okozhat.

124 Egyenaramu tartas — aram

(DC-HOLD CURRENT)
Erték:

(OFF) WLTN 100 %

Invon °

0 50 %

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel a motortekercselés
paramentesitésére szolgal6 elémelegitést végezhet,
vagy tartonyomatékot hozhat létre.

Figyelem!:
ll: A maximalis érték a névleges motoraramtol
q fugg. Egyenaramdu tartas folyaman a
frekvenciavalt6é kapcsolasi frekvenciaja 4 kHz.

Leiras:
A paraméter csak akkor hasznélhat6, ha a 121-es
vagy a 122-es paraméterben a DC-tartas [1]
bedllitast valasztotta. A paraméter értékét a
105-6s paraméterben beallitott Imn névleges
motoraram szazalékaban kell megadni.
A 100%-0s egyenaramu tartasi aram az
ImN értéknek felel meg.

Figyelem! Ha tul nagy egyenarammal
/'\ hosszU ideig terheli a motort, a motor
o maradandé karosodast szenvedhet!

125 Egyenaramu fék — aram
(DC BRAKE CURRENT)

Erték:

0 (OFF) — %;»100 [%]

0 50 %

Funkcid:
Ez a paraméter az egyenaramu fék aramerésségének
beallitasara szolgal, amely a motor leallasakor a
127-es, Egyenaramu fék — frekvencia paraméterben
beallitott frekvencia elérésekor I1ép miikddésbe, vagy
ha a 27-es digitalis bemeneten vagy a buszon a
DC fék-inverz vezérléjel logikai O allapotu lesz. A
fékezési aram a 126-0s, Egyenaramu fékezés ideje
paraméterben beallitott ideig jut a motorra.
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Figyelem!:

“: A maximalis érték a névleges
motoraramtol figg. Egyenaramu
fékezés folyaman a frekvenciavalté

kapcsolasi frekvenciaja 4,5 kHz.

Leiréas:
A paraméter értékét a 105-0s paraméterben bedllitott
Im,N Névleges motoraram szazalékaban kell megadni.
A 100%-o0s egyenaramu fékezési aram az
ImN értéknek felel meg.

Figyelem! Ha tul nagy egyenarammal
' hosszu ideig terheli a motort, a motor
d maradandé karosodast szenvedhet!

126 Egyenaramu fékezés ideje
(DC BRAKING TIME)

Erték:

0,0 (OFF)-60,0 s

0 10,0 s

Funkcio:
A paraméterrel az egyenaramu fékezés ideje allithaté
be, vagyis az az idétartam, amig az egyenaram
fékezési aram (125-6s paraméter) a motorra jut.

Leiréas:
Adja meg a kivant idétartamot.

127 Egyenaramu fék — frekvencia
(DC BRAKE CUT-IN)

Erték:

0,0 — 202-es par. 0 0,0 Hz (OFF)

Funkcio:
A paraméter az egyenaramu fékezés bekapcsolasi
frekvencigjanak beallitasara szolgal, amelynél
leallitasi parancs utan az egyenaramu fék miikodésbe
Iép a 125-0s paraméterben beallitott aramerdésséggel.

Leiras:
Adja meg a kivant frekvenciat.

128 Motor hévédelme
(MOT.THERM PROTEC)

Erték:

OKikapcsolva (NO PROTECTION) [0]
Termisztor/ figyelmeztetés (THERMISTOR WARN]]
Termisztor/ ledlliths (THERMISTOR TRIP) [2]
ETR/figyelmeztetés 1 (ETR WARNING1) [3]

ETR/leallitas 1 (ETR TRIP1) [4]
ETR/figyelmeztetés 2 (ETR WARNING2) [5]
ETR/leallitas 2 (ETR TRIP2) [6]
ETR/figyelmeztetés 3 (ETR WARNING3) [7]
ETR/leallitas 3(ETR TRIP3) [8]
ETR/figyelmeztetés 4 (ETR WARNING 4) [9]
ETR/leallitas 4 (ETR TRIP4) [10]
Funkcio:

A frekvenciavaltd kétféle médon felgyeli
a motor melegedését:

- Az 53-as és 54-es anal6g bemenetek
(308-as és 311-es paraméter) egyikére
csatlakoztatott termisztorral.

- Elektronikus motorvédelemmel (ETR), amely
a terheléaram és az id6 alapjan kiszamolja
a motor melegedését. Az igy kapott értéket
0sszehasonlitja a névleges Iy,y motorarammal
és fu,n motorfrekvenciaval. A szamitas soran
figyelembe veszi, hogy a hités mértéke a
fordulatszam fliggvényében valtozik.

Az 1...4 szamozas arra utal, hogy a szamitas melyik
setup névleges motorparaméterei alapjan torténik.
A szamitas addig nem kezddédik el, amig at nem
valt abba a setupba, ahol az ETR-t kivalasztotta.
Ezaltal akar két vagy tobb, felvaltva hasznalt
motor esetén is alkalmazhat6 az elektronikus
hévédelem. Az észak-amerikai piacon forgalmazott
készllékeknél: A NEC el6irdsainak megfeleléen

az ETR-funkciék 10-es vagy 20-as osztalyu
motor-tulterhelési védelmet biztositanak.

Leiras:
Ha nem szilkséges figyelmeztetés vagy
ledllitds a motor tlimelegedésekor, valassza
a Kikapcsolva bedllitast.
Ha a termisztor tulmelegedésekor figyelmezteté
Uzenetet szeretne, valassza a Termisztor
/ figyelmeztetés
beallitast.
Ha a termisztor tilmelegedésekor a motort le kell
allitani, valassza a Termisztor / leallitas
beallitast.

Ha figyelmeztetd Uizenetet kér, amikor a szamitadsok
alapjan a motor tdlmelegszik, valassza az ETR

| figyelmeztetés 1-4 beallitast.

Ha a motort le kell &llitani, amikor az a
szamitasok alapjan tllmelegszik, valassza az

ETR / lealliths 1-4 beallitast.

Az is beallithaté, hogy a frekvenciavalt6 digitalis
kimeneten adjon figyelmeztetd jelet; ebben az
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esetben a tliimelegedés jelzése figyelmeztetésnél
és ledllitasnal is megjelenik a kimeneten.
t [s]

2000

1752A052.11

D
S I | togr= 1 x fupn

= four= 2 X fun

50 four = 0.2 X fyn

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 Tun

129 Forszirozott motorhiités
(MOTOR EXTERN FAN)

Erték:

ONincs (NO) [0]
Van (YES) [1]
Funkcio:

Ebben a paraméterben adhaté meg a frekvenciavalto
szamara, hogy a motor fordulatszamtdl fiiggetlen
hitéssel (kiils6é ventilatorral) rendelkezik,

alacsony fordulatszamon ekkor nincs sziikség

a motoraram leértékelésére.

Leiras:
Ha a Van [1] beallitast valasztja, alacsony
motorfrekvencia esetén a mikddés a kdvetkezd
grafikonnak megfelelé. Ha a motorfrekvencia
magasabb, az id6 mulasaval a leértékelés
ugyanugy bekoévetkezik, mint a fordulatszamtol
fuggetlen hités hianyaban.

°
~
28
2000 %g
Ei
1000
6
7
\
3
2 \\\\\
100 I~ 1xPAR.104
60
50
40
30
20
10 I
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T ow
PAR.105

130 Startfrekvencia (START FREQUENCY)
Erték:

0,0-10,0 Hz g 0,0 Hz

Funkcié:
Ezzel a paraméterrel allithatja be a kimeneti
frekvenciat, amellyel a motort el kell inditani.

A kimeneti frekvencia inditaskor a bedllitott
értéke ,ugrik". A paraméter példaul az
emelé alkalmazéasokban (k6nuszmotorok
esetén) hasznéalhato.

Leiras:
Adja meg a kivant startfrekvenciat.
A funkcié mikoédéséhez a 121-es paraméterben
a [3]-as vagy [4]-es startmUvelet-bedllitast
kell valasztani, és a 120-as paraméterben be
kell allitani a startkésleltetési id6ét; ezenkivil
referenciajel is sziikséges.

' Figyelem!:

": Ha a 123-as paraméter értéke nagyobb a
q 130-as paraméterénél, a startkésleltetési
funkciot (120/121-es paraméterek)

a készllék kihagyja.

131 Kezdéfesziltség (INITIAL VOLTAGE)
Erték:

0,0 — 103-as par. 0O ooV

Funkcio:
Kildnleges motorok, példaul a kénuszmotor,
inditaskor kilénleges fesziiltséget és startfrekvenciat
igényelnek, hogy a mechanikus féket kikapcsoljak.
E célbdl hasznalja a 130/131-es paramétereket.

Leiras:
irja be a mechanikus fék kikapcsolasahoz
sziikséges fesziltség értékét.
A funkcié mikoédéséhez a 121-es paraméterben
a [3]-as vagy [4]-es startmUvelet-bedllitast
kell valasztani, és a 120-as paraméterben be
kell allitani a startkésleltetési id6ét; ezenkivil
referenciajel is sziikséges.
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145 Egyenaramu fékezés minimalis ideje

(DC BRK MIN. TIME)
Erték:
0-10 s

00s

Funkcid:
Ebben a paraméterben allithatja be az egyenaramu
fékezés minimalis idétartamat, melynek eltelte
elétt ujbdli start nem lehetséges.

Leiras:
Adja meg a kivant idétartamot.
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m Paraméterek - Referenciak, korlatok

200 Kimeneti frekvenciatartomany és
forgasirany

(OUT FREQ RNG/ROT)
Erték:
OOramutato jarasaval megegyezéen, 0-132 Hz-ig

(132 HZ CLOCK WISE) [0]
Mindkét iranyban, 0-132 Hz-ig

(132 HZ BOTH DIRECT.) [1]
Oramutaté jarasaval megegyezéen, 0-1000 Hz-ig
(1000 HZ CLOCK WISE) [2]
Mindkét iranyban, 0-1000 Hz-ig

(1000 HZ BOTH DIRECT.) [3]
Oramutato jarasaval ellentétesen, 0-132 Hz-ig
(132 HZ COUNTERCLOCK) [4]
Oramutat6 jarasaval ellentétesen, 0—1000 Hz-ig
(1000 HZ COUNTERCLOCK) [5]
Funkcio:

Ez a paraméter védelmet ad a nemkivanatos
forgasiranyvaltas ellen. Tovabba a maximalis
kimeneti frekvencia is korlatozhat6, ami feliilbiralja
az dsszes tObbi sebességparancsot.

| Figyelem!:
'=m A frekvenciavaltd kimeneti frekvenciaja nem
haladhatja meg a kapcsolasi frekvencia
1/10-ét, lasd a 411-es paramétert.

»

Ezt a paramétert ne hasznalja Zart hurku
folyamatszabalyozas (100-as paraméter) esetén!

Leiras:
Vélassza ki a kivant forgasiranyt és kimeneti
frekvenciatartomanyt.
Ne feledje, hogy az Oramutatd jarasaval
megegyezden, 0-132 Hz-ig [0], az Oramutatd
jarasaval megegyezéen, 0-1000 Hz-ig [2], az
Oramutat6 jarasaval ellentétesen, 0-132 Hz-ig [4] és
az Oramutatd jarasaval ellentétesen, 0—1000 Hz-ig
[5] bedllitas valasztasa esetén a kimeneti frekvencia
ténylegesen az fuin—fmax tartomanyba korlatozott.
A Mindkét iranyban, 0-132 Hz-ig [1] és a Mindkét
irAnyban, 0-1000 Hz-ig [3] beallitas valasztasa esetén
a kimeneti frekvencia a * fyax tartomanyba korlatozott
(a minimdlis frekvencianak ekkor nincs jelentésége).
Példa:

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerance

60 Par.205 max. ref.

Par.215

reset ref. = -50% 20 Par.204 min. ref.
P 10¥64272

Par.201 output freq.
low level
10[v]

60

175ZA284.11

200-as paraméter: Kimeneti frekvenciatartomany
és forgasirany = Mindkét irdnyban.

201 Kimeneti frekvencia als6 korlatja (fmin)
(OUT FREQ LOW LIM)

Erték:

0,0—fmax 0 0,0 Hz

Funkcid:
Ebben a paraméterben adhatja meg a minimalis
kimeneti frekvenciat, amely ala a motor
fordulatszama nem csokkentheté.
A minimalis frekvencia sohasem lehet nagyobb,
mint a maximalis frekvencia, fuax értéke.
Ha a 200-as paraméterben a Mindkét iranyban
bedllitdst valasztotta, a minimalis frekvencia
nem bir jelentéséggel.

Leiras:
A vélasztott érték legalabb 0,0 Hz, legfeljebb a 202-es
paraméterben (fuax) megadott frekvencia lehet.

202 Kimeneti frekvencia felsé korlatja (fMAX)
(OUT FREQ HI LIM)

Erték:
fmin—132/1000 Hz (200-as par.)
O VLT-tipustdl fiigg

Funkcio:
Ebben a paraméterben megadhat egy maximalis
kimeneti frekvenciat, amely félé a motor
fordulatszama nem novelheté. A gyéri beallitas
132 Hz a VLT 5001-5062 380-500 V, a VLT
5001-5062 550-600 V és az 5001-5027 200240
V-o0s késziilékek esetén. A VLT 5075-5250 380-500
V, a VLT 5075-5250 550600 V és a 5032-5052
200-240 V-os készilékeknél a gyari beallitas 66 Hz.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Lasd a 205-as paraméter leirasat is.

Figyelem!:
": A kimeneti frekvencia nem haladhatja meg
e a kapcsolasi frekvencia 1/10-ét!

Leiras:
Az érték legalabb fuin, legfeljebb a 200-as
paraméterben vélasztott felsé korlat lehet.

| Figyelem!:
": Ha a maximélis frekvencia 500 Hz-nél
e nagyobb, a 446-0s paramétert a 60° AVM
[0] kapcsolasi modra kell beallitani.

203 Referencialvisszacsatolas tartomanya
(REF/FEEDB. RANGE)

Erték:

OMin—Max (MIN - MAX) [0]
-Max —+Max (-MAX-+MAX) [1]
Funkcié:

Ez a paraméter hatarozza meg, hogy a referenciajel
(pl. fordulatszam-alapjel) és a visszacsatolojel

csak pozitiv lehet, vagy pozitiv és negativ

érték egyarant elfogadott.

Az also korlat negativ érték is lehet, kivéve, ha a Zart
hurkud folyamatszabalyozas beallitast valasztotta a
100-as paraméterben.

A Min — Max [0] beallitast valassza, ha a 100-as
paraméter értéke Zart hurk( folyamatszabalyozas.

Leiras:
Adja meg a kivant tartomanyt.

Erték:
-100 000,000-Refuvax
A 100-as paraméter értékétdl fiigg.

0 0,000

Funkcio:
A Minimalis referencia azt a legkisebb értéket
adja meg, amelyet a frekvenciavaltd elfogad a
referenciak dsszegeként. A Minimalis referencia
értékét a készilék csak akkor veszi figyelembe, ha
a 203-as paraméterben a Min — Max [0] beallitast
vélasztotta; Zart hurk( folyamatszabalyozas (100-as
paraméter) esetén viszont mindig.

Leiras:
Ertékét a készilék csak akkor veszi figyelembe, ha
a 203-as paraméter értéke Min — Max [0].
Adja meg a kivant értéket.
A mértékegység a 100-as paraméterben
valasztott konfiguraciotdl fugg.

Nyilt hurka sebességvezérlés: Hz
Zart hurka sebességvezérlés: rpm
Nyilt hurkd nyomatékvezérlés: Nm
Nyomatékszabdlyozas Nm

fordulatszam-visszacsatolassal:
Zart hurku folyamatszabalyozas: Mértékegység

(416-0s par.)

A 101-es paraméterben beallitott specialis
motorkarakterisztika esetén a 100-as paraméterrel
valasztott mértékegység érvényes.

205 Maximalis referencia
(MAX. REFERENCE)
Erték:

Refmin—100 000,000 td 50,000

Funkcio:
A Maximalis referencia azt a legnagyobb értéket
hatarozza meg, amelyet a frekvenciavalté elfogad a
referenciak 6sszegeként. Ha a 100-as paraméterben
zart hurk( szabalyozast allitott be, akkor ez
nem lehet nagyobb, mint a visszacsatolgjel
maximuma (415-0s paraméter).

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.
A mértékegység a 100-as paraméterben

(@]
valasztott konfiguraciotol figg. E
Nyilt hurka sebességvezérlés: Hz g
Zart hurk sebességvezérlés: rem g
Nyilt hurk( nyomatékvezérlés: Nm |
Nyomatékszabdlyozas Nm

fordulatszam-visszacsatolassal:

Zart hurkd folyamatszabaly-
0z4s:

Mértékegység
(416-0s par.)

A 101-es paraméterben bedllitott specialis
motorkarakterisztika esetén a 100-as paraméterrel
valasztott mértékegység érvényes.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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206 Rampa tipusa (RAMP TYPE)

Erték:

OLineéris (LINEAR) [0]
Szinuszos (S1) [1]
Szinusz2 gorbe (S2) [2]
Szinusz3 gorbe (S3) [3]
Szinusz2 gorbe, szlrével (S2 FILTER) [4]
Funkcio:

4 kulénbozé gyorsitasi és lassitasi gorbe
kozul valaszthat.

Leiras:
Vélassza ki a kivant rampatipust, a
gyorsitassal/lassitassal kapcsolatos kdvetelményektél
flggéen. Szivattydhajtas esetén szinuszos
rampa javasolt.
A rampat a készilék Ujraszamitja, ha a referencia
a gyorsitas vagy a lassitas soran megvaltozik, ami
a rdmpaidé megnovekedését eredményezi.
A Szinusz? gorbe, szlrével [4] bedllitds esetén
a rampat a készilék nem szamitja ki Gjra,
ha a referencia a gyorsitas vagy a lassitas
kézben megvaltozik.

Speed

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Linear

Sin 3

Sin 2

Erték:
0,05-3600 s

O VLT-tipustdl fiigg

Funkcio:
A gyorsitasi idé hatarozza meg a motor
gyorsulasi idejét allé helyzetbdl az fu,n névleges
motorfrekvenciara (104-es paraméter), illetve az nm N
névleges fordulatszamra (ha a 100-as paraméterben
a Zart hurkd folyamatszabdalyozas beallitast
valasztotta), feltételezve, hogy a gyorsulas folyaman
az aramfelvétel nem éri el a 221-es paraméterben
bedllitott aramkorlatot (nyomatékkorlatot).

fout
TMAX.(202)
Ref.
fMN (104)
f MIN.(201) / \
Ramp up Ramp down
zo7/ons 208/210
175ZA047.12
Leiras:

Adja meg a kivant gyorsitasi idét.

208 Fékezési id6 1
(RAMP DOWN TIME 1)
Erték:

0,05-3600 s O VLT-tipustol fugg

Funkcid:
A fékezési id6é hatdrozza meg a motor lassulasi
idejét az fm,n névleges motorfrekvenciarél (104-es
paraméter) 0 Hz-re, illetve az nm,n névleges
fordulatszamrol O-ra, feltételezve, hogy lassulas
kdzben a generatoros médban 1évé motor nem okoz
tulfesziltséget az inverterben, és az aramfelvétel
nem éri el a 222-es paraméterben beallitott
aramkorlatot (nyomatékkorlatot).

Leiras:
Adja meg a kivant fékezési idét.

209 Gyorsitasi id6 2

(RAMP UP TIME 2)
Erték:
0,05-3600 s

O VLT-tipustdl fligg

Funkcio:
Lasd a 207-es paraméter leirasat.

Leiras:
Adja meg a kivant gyorsitasi idét.
A kétféle gyorsitasi id6é kdzott a 16, 17, 29, 32
vagy 33-as digitalis bemenetre csatlakoztatott
jel segitségével valaszthat.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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210 Fékezési id6 2
(RAMP DOWN TIME 2)
Erték:

0,05-3600 s O VLT-tipustdl fiigg

Funkcio:
Lasd a 208-as paraméter leirasat.

Leiras:
Adja meg a kivant fékezési idét.
A kétféle fékezési id6 kozott a 16, 17, 29, 32
vagy 33-as digitalis bemenetre csatlakoztatott
jel segitségével valaszthat.

211 Jog-rampa (JOG RAMP TIME)
Erték:

0,05-3600 s O VLT-tipustdl fugg

Funkcio:
A jog-rampa id6 hatarozza meg a motor gyorsulasi
és lassulasi idejét allé helyzetbdl az fu,n névieges
motorfrekvenciara (104-es paraméter) és vissza,
feltételezve, hogy a gyorsulas folyaman az
aramfelvétel nem magasabb a 221-es paraméterben
bedllitott aramkorlatnal (nyomatékkorlatnal).

fout
Stop
f MAX.(202)
Par. 213 7
fM,N (104)
f MIN.(201) 7 X
| i s
| i
Jog ramp Ramp down
DANFOSS 211 208/210
175ZA058.13

A jog-rampaidé akkor indul, amikor a késziilék jog
vezérldjelet kap a kezeléegységrdl, illetve a digitalis
bemeneteken vagy a soros kommunikacios

porton keresztiil.

Leiras:
Adja meg a kivant rampaid6 hosszat.

212 Veészfékrampa

(Q STOP RAMP TIME)
Erték:
0,05-3600 s

O VLT-tipustdl fugg

Funkcio:
A vészfékrampa idétartama a ledllasi id6t
hatarozza meg vészfékezés folyaméan a névleges

fordulatszamrol O-ra, feltéve, hogy lassulas kozben
a generatoros modban lévé motor nem okoz
tulfesziltséget az inverterben, és az aramfelvétel
nem éri el a 222-es paraméterben beallitott
aramkorlatot (nyomatékkorlatot). A tulfesziltség

a készilék kiesését okozza, melynek ideje

alatt a készilék nem fékez!

A vészfék a 27-es digitalis bemenetre vagy a soros
kommunikaciés portra adott jellel indithato.

Leiras:
Adja meg a kivant fékezési idét.

213 Jog frekvencia (JOG FREQUENCY)
Erték:

0,0 — 202-es par. 0 10,0 Hz

Funkcid:
Az fjoc jog-frekvencia egy allandé kimeneti
frekvencia, amely a ,jog" funkci6 aktivalasakor a
frekvenciavalté kimenetén megjelenik.

Leiras:
Adja meg a kivant frekvenciat.

214 Referencia tipusa
(REF FUNCTION)

Erték:

00Osszegz6 (SUM) [0]
Relativ (RELATIVE) [1]
Kiils6 / belsé (EXTERNAL/PRESET) 2]
Funkcio:

A referenciatipus azt hatarozza meg, hogy a
frekvenciavélté hogyan 6sszegezze a belsé
referenciat a kilsé referenciaval. Erre a célra
az Osszegz6 és a Relativ beallitds szolgal. A
Kulsé / belsé bedllitas esetén a kilsé és a belsé
referenciak kdzott valtani is lehet.

Leiras:
Osszegzo [0] beallitas esetén a belsé referenciak
(215-218-as paraméterek) egyikét a frekvenciavaltd
hozz&adja a kulsé referenciakhoz a legnagyobb
lehetséges referencia szazalékaként.
Relativ [1] beallitas esetén a belsé referenciak
(215-218-as paraméterek) egyikével meghatarozott
szézalékban a készulék megnoveli a kilsé
referenciak 6sszegét.
Ezenkivil a 308-as paraméterrel lehetséges
kivalasztani, hogy az 54-es és a 60-as bemenetre

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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érkezé jeleket is hozzaadja-e a készilék az

aktiv referenciak 6sszegéhez.

Kilsé / belsé [2] beallitas esetén a 16, 17, 29, 32
vagy 33-as digitalis bemenettel lehet valasztani a
kilsé és belsé referencia kdzil (300, 301, 305, 306
vagy 307-es paraméterek). A belsé referencia a
referenciatartomany adott szazalékat jelenti.

A kils6 referencia az analég, az impulzus- és a
buszreferencidk 6sszege lesz. Lasd az abrakat is a
Tobb referencia kezelése cimi szakaszban.

Figyelem!:
'l: Osszegz6 vagy Relativ beallitas esetén
e az egyik belsé referencia mindig aktiv. Ha
nem szeretné, hogy a belsd referenciak
a szabalyozasra hatassal legyenek, allitsa 6ket
0 %-ra (ez a gyari alapérték).

Az itt lathatd példa bemutatja, hogyan szamithaté
ki a kimeneti frekvencia a belsé referenciak
hasznéalata esetén a 214-es paraméter Osszegzé
és Relativ bedllitAsa mellett.

A 205-0s, Maximdlis referencia paraméter
értéke 50 Hz.

204-es par. | Mere- Frekvencia 215-0s par. | 214-es par. Referencia | 214-es par. Referencia

Min. dekség | 4 V-nél Belsé ref. tipusa = Osszegz6 [0] | tipusa = Relativ [1]

referencia [Hz/V]

1) 0 5 20 Hz 15 % Kimeneti frekvencia Kimeneti frekvencia
00+20+7,5 =275 Hz 00+20+3 = 23,0 Hz

2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz

3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz

4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0=41,0Hz 30+8+1,2 = 39,2 Hz

5 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,5 =455 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Ref. [Hz]

Example 2

175ZA298.13

Par. 205
Ref. max. = 504

Par. 204
Ref. min. = 10

!
S .

L—
10  Ref. signal [V]

Par. 310

Terminal 53 = 10V

Par. 309
Terminal 53 = OV

215 Belsé referencia 1 (PRESET REF. 1)
216 Belsé referencia 2 (PRESET REF. 2)

217 Belsé referencia 3 (PRESET REF. 3)
218 Belsé referencia 4 (PRESET REF. 4)
Erték:

-100.00 % - +100.00 %
a referenciatartomany/kilsé referencia szazalékaban

O 0.00%

Funkcio:
Négy belsé referencia programozhat6 be a
215-218-as paraméterekben.
A belsé referencia a maximalis referencia (Refvax)
vagy a kilsé referenciak 0sszegének adott
szazalékat hatarozza meg, a 214-es paraméter
értékének megfeleléen. Ha a Refuin értékét
0-tdl kulénbdzd értékire programozta be, a belsd
referencia a Refyax és a Refyin kilénbségének
adott szazalékat hatarozza meg, amelyet a készulék
hozzaad a Refuin értékéhez.

Leiréas:
Adja meg a hasznalni kivant belsé referencidkat.

A belsé referencidk hasznalatahoz a 16, 17,
29, 32 vagy 33-as bemenettel engedélyezni
kell azok hasznalatat.

A belsé referenciak kézil a 16, 17, 29, 32
vagy 33-as digitalis bemenetekkel valaszthat,
az alabbi tablazat szerint.

17/29/33-as 16/29/32-es bemenet

bemenet belsd ref. Ish

belsd ref. msh

0 0 Belsé
referencia 1

0 1 Bels6
referencia 2

1 0 Bels6
referencia 3

1 1 Belsé

referencia 4

Lasd az abrakat a Tobb referencia kezelése
cimi szakaszban.

219 Gyorsité/lassito érték
(CATCH UP/SLW DWN)
Erték:

az aktudlis referencia 0,00-100%-a 0 0,00%

Funkcid:
Ebben a paraméterben allithat6 be az a relativ
szazalékérték, amellyel a pillanatnyi referencia
értéke megnovelheté vagy csokkenthetd.

Leiras:
Ha a Gyorsitas funkciot valasztotta a 16-0s, a 29-es
vagy a 32-es bemenettel (300/305/306-0s paraméter),
a 219-es paraméterben bedllitott szazalékos érték
hozzéadddik a referencidk 6sszegéhez.
Ha a Lassitas funkciét valasztotta a 17-es, a 29-es
vagy a 33-as bemenettel (301/305/307-es paraméter),
a 219-es paraméterben bedllitott szazalékos értékkel
a készilék csokkenti a referenciak dsszegét.

Erték:
0,0 % — Tm,N XXX,X %-a

0 Twn 160 %-a

Funkcio:
Ez a funkcié az 6sszes alkalmazési
konfiguraciora (sebesség- és nyomatékvezérlés,
folyamatszabalyozas) vonatkozik.
Itt kell beallitani a motorikus Gzemre (a motor
hajtja a terhelést) vonatkozé nyomatékkorlatot. A
nyomatékkorlat a motor névleges fordulatszamaig
terjedd tartomanyban (104-es paraméter) hatasos.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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A szinkron fordulatszam feletti tartomanyban,
azaz a motor névleges fordulatszama feletti
tartoméanyban &ramkorlatként mikodik.

Lasd az aldbbi abrat.

Torque mi
A £
i
1602
100%
\x
f.nom. 2 x f.nom
Motor current mi
A 4
g
1607
100%
f.nom. 2 x f.nom
Leiras:

Tovabbi részletekért lasd a 409-es paraméter
leirasat is.

Annak érdekében, hogy a motort megvédje a
billenényomaték elérésétdl, a gyari beallitas

a motor névleges nyomatékanak 1,6-szerese
(szamitott érték).

Szinkron motor hasznalata esetén a nyomatékkorlatot
ndvelni kell a gyari beallitashoz képest.

A 101-106-0s paraméterek beallitasanak
megvaltoztatdsa esetén a 221/222-es paraméterek
értéke nem &ll vissza automatikusan a

gyari bedllitasra.

222 Nyomatékkorlat generatoros tizemben
(TORQ LIMIT GENER)

Erték:
0,0 % — Tm,N XXX,X %-a 0 160 %
A max. nyomaték a névleges teljesitménytdl
és a valasztott motortdl figg.

Funkcid:
Ez a funkci6 az 6sszes alkalmazasi
konfiguraciora (sebesség- és nyomatékvezérlés,
folyamatszabalyozas) vonatkozik.
Itt kell beallitani a generatoros lizemre (a motor
fékezi a terhelést) vonatkoz6 nyomatékkorlatot. A
nyomatékkorlat a motor névleges fordulatszamaig
terjedd tartomanyban (104-es paraméter) hatasos.
A szinkron fordulatszam feletti tartomanyban,
azaz a motor névleges fordulatszama feletti
tartomanyban aramkorlatként mikoédik.
Lasd a 221-es paraméternél |évd abrat és a 409-es
paraméter leirasat a részletekért.

Leiras:
Ha a 400-as paraméterben a Fékellenallas [1]
beallitast valasztotta, a nyomatékkorlat a motor
névleges nyomatékanak 1,6-szerese lesz!

223 Figyelmeztetés: alacsony aram
(WARN. CURRENT LO)

Erték:

0,0 — 224-es par. 0 00A

Funkcid:
Ha a kimeneti aram kisebb a beprogramozott
ILow értéknél, a kijelz6n a CURRENT LOW
figyelmeztetés jelenik meg.
A jelzékimenetek beallithatdk ugy, hogy allapotjelzés
jelenjen meg a 42-es vagy a 45-6s csatlakozon,
illetve a 01-es vagy a 04-es relékimeneten (319,
321, 323 vagy 326-0s paraméter).

Leiras:
Az | ow alsé hatart a frekvenciavaltdé normal
m(ikédési tartomanyaban kell beallitani.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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224 Figyelmeztetés: magas aram
(WARN. CURRENT HI)

Erték:

223-as par. — lvitmax O Ivitmax

Funkcio:
Ha a kimeneti aram nagyobb a beprogramozott
IHiGH értéknél, a kijelz6n a CURRENT HIGH
figyelmeztetés jelenik meg.
A jelz6kimenetek beallithatdk ugy, hogy allapotjelzés
jelenjen meg a 42-es vagy a 45-6s csatlakozon,
illetve a 01-es vagy a 04-es relékimeneten (319,
321, 323 vagy 326-0s paraméter).

Leiras:
Az lyicH fels6é hatart a frekvenciavalté normal
mukodési tartomanyaban kell bedllitani. Lasd a
223-as paraméternél szerepl6 abrat.

Erték:
0,0 — 226-0s par.

g 0,0 Hz

Funkcio:
Ha a kimeneti frekvencia kisebb a beprogramozott
fLow értéknél, a kijelzén a FREQUENCY LOW
figyelmeztetés jelenik meg.
A jelzékimenetek beallithaték ugy, hogy allapotjelzés
jelenjen meg a 42-es vagy a 45-6s csatlakozon,
illetve a 01-es vagy a 04-es relékimeneten (319,
321, 323 vagy 326-0s paraméter).

Leiras:
Az fLow alsé hatart a frekvenciavaltdé normal
mUkédési tartomanyaban kell beéllitani.

Lasd a 223-as paraméternél szerepld abrat.

226 Figyelmeztetés: magas frekvencia
(WARN. FREQ. HIGH)

Erték:

225-0s par. — 202-es par. 0 132,0 Hz

Funkcid:
Ha a kimeneti frekvencia nagyobb a beprogramozott
fricn értéknél, a kijelzén a FREQUENCY HIGH
figyelmeztetés jelenik meg.
A jelz8kimenetek beallithatdk ugy, hogy allapotjelzés
jelenjen meg a 42-es vagy a 45-6s csatlakozon,
illetve a 01-es vagy a 04-es relékimeneten (319,
321, 323 vagy 326-0s paraméter).

Leiras:
Az fhigh felsd hatart a frekvenciavalté normal
m(ikédési tartomanyaban kell beallitani.
Lasd a 223-as paraméternél szerepld &brat.

227 Figyelmeztetés: alacsony visszacsatoléjel
(WARN. FEEDB. LOW)

Erték:

-100 000,000 — 228-as par. O -4000,000

Funkcio:
A jelz6kimenetek bedllithatok agy, hogy ha a
csatlakoztatott visszacsatoldjel értéke kisebb a
paraméterben beallitott értéknél, allapotjelzés
jelenjen meg a 42-es vagy a 45-6s csatlakozon,
illetve a 01-es vagy a 04-es relékimeneten (319,
321, 323 vagy 326-0s paraméter).

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.

228 Figyelmeztetés: magas visszacsatolojel

(WARN. FEEDB HIGH)
Erték:
227-es par. — 100 000,000

O 4000,000

Funkcio:
A jelz6kimenetek bedllithatok gy, hogy ha a
csatlakoztatott visszacsatoldjel értéke nagyobb
a paraméterben bedllitott értéknél, allapotjelzés
jelenjen meg a 42-es vagy a 45-6s csatlakozon,
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illetve a 01-es vagy a 04-es relékimeneten (319,
321, 323 vagy 326-0s paraméter).

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.

229 Kerllendé frekvencia savszélessége
(FREQ BYPASS B.W.)

Erték:

0 (OFF) — 100% 0 0 (OFF) %

Funkcio:
Egyes technoldgiaknal el kell keriilni azokat a
frekvenciakat, amelyen mechanikus rezonancia
Iép fel a rendszerben.
Négy ilyen frekvenciat programozhat be a
230-233-as, Keriilend6 frekvencia paraméterekben.
A 229-es paraméterben a savszélesség hatarozhatd
meg a keriilendé frekvenciak két oldalara egyiittesen.
A frekvenciakerulési funkcié nem aktiv, ha a 002-es
paraméter értéke Kezelbegységgel, és a 013-as
paraméter értéke LCP-vezérlés / nyilt hurok vagy
LCP-+digitalis vezérlés / nyilt hurok.

Leiréas:
A keriilendd savszélességet a 230-233-as
paraméterekben beallitott frekvenciak értékének
szézalékaban kell beallitani.
A kerllendé savszélesség a keriilendd frekvencia
lehetséges tartomanyat jelzi.

Példa: A keriilendd frekvencia 100 Hz, a
savszélesség pedig 1%. Ebben az esetben a
kerllendd frekvencidk értéke 99,5 Hz és 100,5 Hz
kozé esik (a savszélesség a 100 Hz 1%-a).

Erték:

0,0 — 200-as par. 0 0,0 Hz

Funkcié:
Egyes technolégiaknal el kell keriini azokat a
frekvenciakat, amelyen mechanikus rezonancia
Iép fel a rendszerben.

Leiréas:
Adja meg az elkerulni kivant frekvenciakat.

Lasd a 229-es paraméter leirasat is.

234 Motorfazis-figyelés
(MOTOR PHASE MON)

Erték:

OEngedélyezve (ENABLE) [0]
Tiltva (DISABLE) [1]
Funkcid:

Ebben a paraméterben lehet bedllitani a
motorfazisok figyelését.

Leiras:
Az Engedélyezve beallitas esetén a frekvenciavaltd
a hianyzé motorfazisra a 30-as, 31-es vagy
32-es hibaval reagal.
A Tiltva beadllitas esetén hianyz6 motorfazis esetén
nem torténik hibajelzés. Ha a motor csak két fazissal
mUikodik, tilmelegedhet és maradanddan karosodhat!
Ezért a motorfazis-figyelési funkciot ajanlatos mindig
bekapcsolt allapotban (ENABLE) tartani.
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m Paraméterek — Be- és kimenetek

Digitalis bemenetek csatlakoz6szam: 18 19 27 29

paraméterszam: 302 303 304 305
Erték:
Kikapcsolva (NO OPERATION) [0O] [0] [0 (o] [0] [0] [0]
Hibatorlés (RESET) [1]* [1] (11 [1] [1]
Szabadonfutas-inverz (COAST INVERSE) [O]*
Hibatorlés és szabadonfutas-inverz (COAST & RESET INVERS) [1]
Vészleallas-inverz (QSTOP INVERSE) [2]
DC fék-inverz (DCBRAKE INVERSE) [3]
Stop-inverz (STOP INVERSE) [21 [2] [4 [21 [21 [2]
Start (START) [1]*
Impulzusstart (LATCHED START) [2]
Iranyvaltas (REVERSING) [1]*
Start iranyvaltassal (START REVERSE) [2]
Start csak elére (ENABLE START FWD.) [3] [3] 381 [3]
Start csak hatra (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]
Jog (JOGGING) [4] [4] [BI* [4] [4]
Bels6 referencia engedélyezése (PRESET REF. ON) [5] 5] [5] [B] [5]
Bels6 referencia valasztasa, Isb (PRESET REF. SEL. LSB) [5] [71 [6]
Belsé referencia valasztasa, msh (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]
Referencia befagyasztasa (FREEZE REFERENCE) [71 [7]* °1 [71 [7
Kimenet befagyasztasa (FREEZE OUTPUT) 8] [8] [10] [8] 8]
Gyorsitas (SPEED UP) [9] [11] [9]
Lassitas (SPEED DOWN) [9] [12] [9]
Setup valasztasa, Isb (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]
Setup valasztasa, msh (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]
Setup valasztasa, msb / gyorsitas (SETUP MSB/SPEED UP) [11]*
Setup valasztasa, Isb / lassitas (SETUP LSB/SPEED DOWN) [11]*
Gyorsito érték (CATCH UP) [11] [15] [12]
Lassité erték (SLOW DOWN) [11] [16] [12]
Rampa 2 (RAMP 2) [12] [12] [17] [13] [13] o
Halb6zatkiesés-inverz (MAINS FAILURE INVERSE)  [13] [13] [18] [14] [14] g
Impulzusreferencia (PULSE REFERENCE) [23] [28]t I
Impulzus visszacsatolojel (PULSE FEEDBACK) [24] g
Enkdder-visszacsatolas, A bemenet (ENCODER INPUT 2A) [25] E
Enkdder-visszacsatolas, B bemenet (ENCODER INPUT 2B) [24]
Biztonsagi retesz (SAFETY INTERLOCK) [24] [5]
Programozas letiltasa (PROGRAMMING LOCK) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Ha ezt a funkciét valasztja a 29-es bemenethez, ugyanez a funkcié a 17-es bemenetnél nem lesz aktiv, még akkor
sem, ha azt valasztotta.
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300 16-os digitalis bemenet
(DIGITAL INPUT 16)

Funkcio:
A 300-307-es paraméterekkel a digitalis bemeneteket
kilonféle feladatokra programozhatja. A kivalasztott
funkcié az adott bemenetre kapcsolt +24V-o0s
egyenfesziltséggel [ép mikddésbe, mig az ,inverz"
funkcidk a vezérléjel megszakitdsaval (logikai ,0").
A beadllithaté funkcidkat az el6z6 tabladzatban talalhatja
meg. A 16-0s, 17-es, 18-as és 19-es bemenet esetén
a maximalis frekvencia 5 kHz. A 29-es, 32-es és
33-as bemenet esetén a maximalis frekvencia 65 kHz.

Leiras:
Kikapcsolva: a bemenetre érkezé vezérléjelnek
nincs hatasa.

Hibatorlés: hibatorlésre szolgalé bemenet. Zarolt
hiba csak a készilék fesziltségmentesitése
utan torolhetd.

Szabadonfutas-inverz: vezérléjel-szakadéaskor
a frekvenciavalto elengedi a motort, és az
szabadonfutassal ledll. A szabadonfutast
logikai ,,0" jel aktivalja.

Hibatorlés és szabadonfutas-inverz:
vezérléjel-szakadaskor a frekvenciavaltd elengedi
a motort és hibatorlést végez. A szabadonfutast
és a hibatorlést logikai ,0" jel aktivalja.

Vészledllas -inverz: vezérldjel-szakadaskor a motor
a 212-es paraméterben beallitott vészfékrampa
szerint ledll. A vészfékezést logikai ,0" jel aktivalja.

Egyenaramu fék-inverz: vezérlbjel-szakadaskor
a frekvenciavalté egyenaramu fékezést

végez. A fékezési jellemzéket a 125-127-es
paraméterekkel allitsa be.

Ez a funkci6é csak akkor mikodik, ha a 126-o0s és a
127-es paraméter értéke nem 0. Az egyenaram
fékezést logikai ,0" inditja el.

Stop-inverz: aktivalasa a bemenetre kapcsolt
fesziltség megszakitasaval torténik. Ez azt jelenti,
hogy ha a bemeneten nincs fesziiltség, a motor nem
foroghat. A ledllitas a megadott rampabeallitdsok
szerint torténik (207/208/209/210-es paraméterek).

A fent emlitett stop parancsok
' (startletiltdé parancsok) egyike sem
L hasznalhato javitassal 6sszefiiggd
lekapcsolashoz! Ehelyett a késziiléket le kell
kapcsolni a halézati taplalasrol.

Figyelem!:
ll: Fontos, hogy nyomatékhataron valo
i mukodéskor a frekvenciavaltd csak akkor

all le stop parancs érkezése esetén, ha a
42-es, 45-6s, 0l1-es vagy 04-es csatlakoz6 6ssze
van kotve a 27-es bemenettel. A 42-es, 45-0s,
01-es vagy 04-es kimeneten valasztott beallitas
ekkor a Nyomatékhatéar és stop [27] legyen.

Start: kétallapotl bemenet, start és stop parancshoz
(2-es csoportba tartozé parancs). Vezérléjel
(logikai ,1") hatasara start, vezérléjel-szakadaskor
(logikai ,0") stop parancs érvényesiil.

Stop E 24Vd.c.
16
Start |
—118
19
Start+ | —

Reversing

27|

DANFOSS
175ZA082.10

Impulzusstart: elinditja a motort, ha a bemenetre
legaldbb 3 ms hosszu impulzus érkezik, feltéve,
hogy nincs aktiv stop parancs (2-es csoportba
tartoz6 parancs). A motor leall, ha rovid idére
aktivalja a Stop-inverz jelet.

IrAnyvaltas: a motor forgasiranyvaltasara szolgalo
bemenet. Logikai 0" jelre nem torténik iranyvaltas,
logikai ,1"-re igen. Az iranyvalto jel csak a
forgasiranyt véltja, start parancsot nem ad ki, tehat
csak start paranccsal egyutt érvényesdl.
Forgasiranyvaltas csak akkor lehetséges, ha

a 200-as paraméterben a Mindkét iranyban
beallitast valasztotta.

Zart hurkd folyamatszabdlyozas, Nyilt hurka
nyomatékvezérlés és Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal konfiguracié esetén
nem lehet forgasiranyt valtani.

Start iranyvaltassal: a bemenetre adott vezérléjellel
egyszerre adhat6 start (2-es csoportba tartozé
parancs) és iranyvaltas parancs. A 18-as
bemenetre start parancs egyidejlleg nem adhatd!

A ,Start irdnyvaltassal" impulzussal is vezérelhetd,
ehhez a 18-as bemenetre az ,Impulzusstart"”
funkciét kell programozni.

Zart hurk( folyamatszabalyozas esetén

irAnyvaltas nem lehetséges.

Start csak elére: a frekvenciavaltd a motort mindig
az 6ramutat6 jarasaval megegyez6 irdnyban inditja.
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Zart hurka folyamatszabdlyozas. esetén
nem hasznélhato.

Start csak hatra: a frekvenciavalté a motort mindig
az 6ramutato jarasaval ellenkezd iranyban inditja.
Zart hurka folyamatszabdlyozas. esetén

nem hasznalhato.

Jog: vezérlbjel hatasara a frekvenciavalto feldlirja

a kimeneti frekvenciat a jog frekvenciara (213-as
paraméter). A rampaidét a 211-es paraméterben
allithatja be. A jog parancs nem érvényes, ha stop
(startletiltd) parancs érkezett. A jog fellilbiralja a stop
parancsot (2-es csoportba tartozé parancs).

Belsé referencia engedélyezése: digitalis
bemenettel lehet valasztani a killsé és belsé
referencia kdzott, ha a 214-es paraméterben
a Kilsé / belsé [2] értéket valasztotta. Ha
a bemenetre vezérlgjel jut (logikai ,1"), a
kivalasztott belsd referencia érvényes, mig
vezérldjel-szakadaskor (logikai ,0") a kilsé
referencia, az alabbi tdblazat szerint.

Bels6 referencia valasztasa, Isb és Belsé
referencia valasztasa, msb: két bemenet
segitségével 4 belsé referencia kozil lehet
valasztani, az alabbi tablazat szerint.

Belsé ref., msb Belsoé ref., Isb

Bels6 referencia 0 0
1
Belsé referencia 0 1
2
Bels6 referencia 1 0
3
Belsé referencia 1 1
4

Referencia befagyasztasa: rogziti a referencia
pillanatnyi értékét, A rogzitett referencia ezutan
csak a Gyorsitas és a Lassitas funkciokkal
novelhetd és csokkenthetd.

Gyorsitasnal és lassitasnal a fordulatszamvaltozas
mindig a 2-es rampa (209/210-es paraméterek)
szerint torténik a 0 — Refyax tartomanyban.

Kimenet befagyasztasa: rogziti a kimeneti
frekvencia pillanatnyi értékét (Hz-ben). A rogzitett
motorfrekvencia ezutan csak a Gyorsitas és a
Lassitas funkcidkkal ndvelheté és csokkenthetd.
Gyorsitasnal és lassitasnal a fordulatszamvaltozas
mindig a 2-es rdmpa (209/210-es paraméterek)
szerint torténik a 0 — fy N tartomanyban.

Figyelem!:
l': Ha a Kimenet befagyasztasa aktiv, a
q frekvenciavélténak a 18-as és a 19-es
bemeneten keresztil nem adhat6 stop
parancs, csak a 27-esen keresztil (ezt a bemenetet
Szabadonfutas-inverz [0] vagy Hibatorlés és
szabadonfutas-inverz [1] bedllitasra kell programozni).

A Kimenet befagyasztasa utan a PID-szabalyozék
alaphelyzetbe kerllnek.

Gyorsitas és Lassitas: a gyorsitas és lassitas
digitalis vezérléséhez egy bemenetet gyorsitasra,
egy masikat pedig lassitasra kell programozni. E
funkcidk csak akkor mikodnek, ha a Referencia
befagyasztasa vagy a Kimenet befagyasztasa

ki lett valasztva. Amig a Gyorsitds bemenetre
vezérldjelet adunk (logikai ,1"), a referencia vagy a
kimeneti frekvencia névekszik, a 2-es rampa (209-es)
paraméter szerint a 0 — fyy tartomanyban.

Ha pedig a Lassitas bemenetre adunk vezérldjelet,
a referencia vagy a kimeneti frekvencia csokken,
a 2-es rampa (210-es) paraméter szerint a

0 — fmin tartomanyban.

Ha impulzusokkal vezérli a bemeneteket, egy
impulzus (min. 3 ms hosszu logikai , 1" érték(
impulzus + min. 3 ms sziunet) 0,1 %-os referencia-
vagy 0,1 Hz-es kimenetifrekvencia-valtozast

eredményez.
Példa:

Csat- Ref. / kimenet

lakozé

(16) 17) befagyasztasa
Nincs véltozas 0 0 1
Lassitas 0 1 1
Gyorsitas 1 0 1
Lassitas 1 1 1

(@]
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A kezelbegységgel befagyasztott fordulatszam-
referencia még a frekvenciavalté ledllitasa utan is
megvaltoztathatd. A befagyasztott referenciat a
frekvenciavaltd hal6zatkimaradas esetén is tarolja.

Setup véalasztasa, Isb és Setup valasztasa, msb:
két digitalis bemenettel 4 setup kdzil lehet valasztani;
aminek feltétele, hogy a 004-es paraméterben a
Multi-Setup bedllitas legyen érvényben.

Setup valasztasa, msb / gyorsitas és Setup
valasztasa, Isb / Lassitads: a Referencia
befagyasztasa vagy a Kimenet befagyasztasa esetén
a fordulatszam valtoztathaté (gyorsitas/lassitas),
egyébként pedig setup valaszthato.
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A setup valasztasa az alabbi tablazatnak
megfeleléen torténik:

Setup valasztasa Ref. / kimenet

(32)msb  (33)Isb  befagyasztadsa

Setup 1

Setup 2

Setup 3

Setup 4

Nincs véltozas
Lassitas
Gyorsitas

P O ORrR PrR OO
» OFr OFr OFr O
B B P P OO OO

Lassitas

Gyorsité / lassité érték: a 219-es paraméterben
beallitott szazalékos érték hozzdadhatd a referencia
értékéhez vagy levonhaté abbdl.

Lassito érték Gyorsité érték

Fordulatszam véltozatlan
%-0s csokkentés
%-0s novelés

= O Fr O
 » O O

%-0s csokkentés

Rampa 2::segitségével az 1-es rampa (207/208-as
paraméter) és a 2-es rdmpa (209/210-es paraméter)
kozott valaszthat. A bemenetre kapcsolt logikai ,,0" az
1-es rampat aktivalja, a logikai 1" pedig a 2-es rampat.

Hal6zatkiesés-inverz: segitségével a 407-es,
Halézatkiesés, illetve a 408-as, Gyorskisités
paramétert lehet bekapcsolni. Az aktivalas
vezérldjel-szakadaskor (logikai ,0" esetén) torténik.
Szikség esetén lasd a Halbzatkiesés és a
gyorskisités leirasat a 66. oldalon.

Figyelem!:
“: A digitalis bemeneten keresztil tdbbszor
e kiadott Gyorskisiités parancs a hal6zatra
kapcsolt frekvenciavaltot teljesen tonkreteheti!

Impulzusreferencia: akkor valassza, ha a referencia
0 Hz a referencia minimumértékének (Refwvin)

felel meg (204-es paraméter). A maximalis
referenciahoz (Refmax) tartozo frekvenciat a

327-es paraméterben allithatja be.

Impulzus visszacsatoléjel: akkor valassza,
ha a visszacsatol6jel egy valtoz6 frekvenciaju
impulzussorozat.

Enkdder-visszacsatolas, A bemenet:
akkor valassza, ha a visszacsatoljelet
inkrementalis forgojeladé szolgaltatja ,Zart hurkd

sebességvezérlés" vagy ,Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal" konfiguracio
esetén (100-as paraméter). Az enkoder A"
kimenetét a 33-as bemenetre kell csatlakoztatni.
A fordulatonkénti impulzusok szamat a 329-es
paraméterben kell beallitani.

Enkéder-visszacsatolas, B bemenet: akkor
valassza, ha a visszacsatol6jelet enkoder
szolgéltatja, ahol a forgasiranyvaltast 90°-o0s
fazisu impulzus jelzi. Az enkéder ,B" kimenetét
a 32-es bemenetre kell csatlakoztatni.

Biztonsagi retesz: feladata megegyezik a
Szabadonfutas-inverz szolgaltataséval, a Biztonsagi
retesz esetén azonban a valasztott bemenetnél

a vezérléjel-szakadaskor a kijelzén az ,external
fault" (kulsé hiba) Uzenet jelenik meg. A hiba a
42/45-6s digitalis kimeneteken, valamint a 01/04-es
relékimeneteken is kijelezhetd, ha beallitasuk
Biztonsagi retesz. A hibailizenet az [OFF/STOP]
gombbal vagy digitalis bemenettel torolheté.

Programozas letiltasa: letilthatja a kezeléegységgel
torténd programmodositast (pl. kulcsos
kapcsoloval). A buszon keresztil torténd
programozast nem lehet letiltani!

Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 17-es
digitalis bemenet feladatat.
A beallithat6 funkciok a Paraméterek — Be- és
kimenetek szakasz elején talalhato tablazatban
szerepelnek. A 17-es bemenet esetén a
maximalis frekvencia 5 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

302 18-as digitalis bemenet

(DIGITAL INPUT 18)
Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 18-as
digitalis bemenet feladatat. A beallithatd funkciok
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a Paraméterek — Be- és kimenetek szakasz elején
talalhat6 tablazatban szerepelnek.

A 18-as bemenet esetén a maximalis

frekvencia 5 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

a Paraméterek — Be- és kimenetek szakasz elején
talalhaté tablazatban szerepelnek.

A 29-es bemenet esetén a maximalis

frekvencia 65 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 19-es
digitalis bemenet feladatat. A bedllithato funkcidk
a Paraméterek — Be- és kimenetek szakasz elején
talalhat6 tablazatban szerepelnek.
A 19-as bemenet esetén a maximalis
frekvencia 5 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Funkcid:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 32-es
digitalis bemenet feladatat. A bedllithatd funkcidk
a Paraméterek — Be- és kimenetek szakasz elején
talalhaté tablazatban szerepelnek.
A 32-es bemenet esetén a maximalis
frekvencia 65 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 27-es
digitélis bemenet feladatat.
A bedllithatd funkciék a Paraméterek —
Be- és kimenetek szakasz elején talalhato
tablazatban szerepelnek.
A 27-es bemenet esetén a maximalis
frekvencia 5 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

305 29-es digitalis bemenet
(DIGITAL INPUT 29)

Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 29-es
digitalis bemenet feladatat. A bedllithato funkcidk

307 33-as digitalis bemenet
(DIGITAL INPUT 33)

Erték:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 33-as
digitalis bemenet feladatat. A bedllithatd funkcidk
a Paraméterek — Be- és kimenetek szakasz elején
talalhaté tablazatban szerepelnek.
A 33-as bemenet esetén a maximalis
frekvencia 65 kHz lehet.

Leiras:
Lasd a 300-as paraméter leirasat.
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Anal6g bemenetek csatlakoz6szam:

53 54
(feszliltséqg)

60 (aram)
(fesziiltség)

paraméterszam:

Erték:
Kikapcsolva (NO OPERATION) [0] [o]|m] [0]
Referencia (REFERENCE) [1]1 0O [1] [11 0
Visszacsatoldjel (FEEDBACK) [2] [2]
Nyomatékkorlat (TORQUE LIMIT CTRL) [3] [2] [3]
Termisztorbemenet (THERMISTOR INPUT) [4] [3]
Relativ referencia (RELATIVE REFERENCE) [4] [4]
Nyomatékvezérlés maximalis (MAX. TORQUE FREQ.) [5]
frekvenciaja

Funkcio: [0
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki az 53-as
analdg fesziltségbemenet funkcidjat. 4000
A bemeneti jel tartomanya a 309-es és a 310-es 3000
paraméterrel allithaté be. 1330

Leiréas: 550
Kikapcsolva: a bemenetre érkezé analég -
vezérlbjelnek nincs hatasa. — p
Referencia: a referencia értéke analdg ore]
referenciajellel valtoztathato. —20C 5 nomimel-s'cls,_

Ha egyszerre tobb bemenetre is ad referenciajelet,
a referenciak el6jelhelyesen 6sszeadddnak.
Visszacsatoléjel: zart hurkda folyamatszabalyozas
esetén a bemenet a szabalyoz6 anal6g
visszacsatoldjelét fogadja.

Nyomatékkorlat: a 221-es paraméterben beallitott
nyomatékkorlat analég jel segitségével valtoztathato.
Termisztorbemenet: a frekvenciavalté feligyeli a
motortekercselésbe épitett termisztor ellendllasat,
hogy a motort tiimelegedés esetén ledllithassa.
Ha az ellenédllas meghaladja a 3 kohm-ot, a
frekvenciavaltd hibaval ledll. A termisztor az
50-es, valamint a valasztott 53-as vagy 54-es
analég bemenetre csatlakozik.

Figyelem!:
“: Ha a motor hémérsékletét a frekvenciavaltd
termisztor révén felligyeli, a kdvetkez6t
kell figyelembe venni:
A motortekercselés és a termisztor kdzotti rovidzarlat
esetén a PELV eldirasai nem teljesilnek. A
PELV eldirasainak teljesitéséhez a termisztort
kiils6é helyre kell telepiteni.

175HA183.10 ¥ nominel

Ha a motorban hémérsékletkapcsolé van, azt is erre
a bemenetre kell kapcsolni. Parhuzamosan kapcsolt
motoroknal a termisztorokat sorba kell kapcsolni
(6sszellendllas < 3 kQ). A 128-as paramétert a
Termisztor / figyelmeztetés [1] vagy a Termisztor /
ledllitas [2] bedllitasra kell programozni.

Relativ referencia: akkor kell valasztani, ha a
referenciak dsszegének relativ modositasara

van szikség.

A funkcié mikodéséhez a 214-es paraméterben

a Relativ bedllitast kell valasztani. Az 54/60-as
analég bemenetre adott jel a bemeneti jeltartomany
meghatarozott szadzaléka. A maximalis referencia
ezen szazaléka a relativ referencia, amely
hozzdadodik a kilsé referencidk 6sszegéhez. Ha
tobb relativ referencia van (215-218-as belsé
referenciak, valamint 311-es és 314-es paraméterek),
ezek 0sszeadddnak, majd ez az 6sszeg az egyéb
referenciak dsszegéhez adodik.

' Figyelem!:
“: Ha tdbb bemenetet valaszt ki Referencia vagy
Visszacsatoléjel fogadaséara, a bemenetekre
érkezé jelek el6jelhelyesen adddnak dssze.

Nyomatékvezérlés maximalis frekvencigja: ez a
funkcié csak Nyilt hurkd nyomatékvezérlés (100-as
paraméter) hasznalhaté a kimeneti frekvencia

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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korlatozasara. Ha kivalasztja, a maximalis kimeneti
frekvencia analég jellel vezérelhetd, a 201-es,
Kimeneti frekvencia also korlatja és a 202-es,
Kimeneti frekvencia felsé korlatja paraméter &ltal
meghatarozott frekvenciatartomanyban.

309 53-as bemenet, skdlaminimum
(Al 53 SCALE LOW)
Erték:

0,0-10,0 V ooov

Funkcio:
A paraméterrel beallithaté a minimalis referenciahoz
(204-es paraméter) tartozé fesziltségérték.

Leiras:
Adja meg a kivant fesziltségértéket.
Lasd még az Egyetlen referencia kezelése
cimU szakaszt is.

310 53-as bemenet, skalamaximum
(Al 53 SCALE HIGH)

Erték:

0,0-10,0 V 0 10,0 v

Funkcio:
A paraméterrel beallithaté a maximalis referenciahoz
(205-6s paraméter) tartozo fesziltségérték.

Leiras:
Adja meg a kivant fesziltségértéket.
Lasd még az Egyetlen referencia kezelése
cimd szakaszt is.

Erték:
Lasd a 308-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki az 54-es
analdg fesziltségbemenet funkcidjat.
A bemeneti jel tartomanya a 312-es és a 313-as
paraméterrel allithat6é be.

Leiréas:
Lasd a 308-as paraméter leirasat.

312 54-es bemenet, skalaminimum
(Al 54 SCALE LOW)
Erték:

0,0-10,0 V goov

Funkcio:
A paraméterrel bedllithaté a minimalis referencidhoz
(204-es paraméter) tartoz6 fesziltségérték.

Leiras:
Adja meg a kivant fesziltségértéket.
Lasd még az Egyetlen referencia kezelése
ciml szakaszt is.

313 54-es bemenet, skalamaximum
(Al 54 SCALE HIGH)
Erték:

0,0-10,0 V 0 10,0 v

Funkcid:
A paraméterrel beallithaté a maximalis referenciahoz
(205-0s paraméter) tartozo fesziltségérték.

Leiras:
Adja meg a kivant feszlltségértéket.
Lasd még az Egyetlen referencia kezelése
cimd szakaszt is.

Erték:
Lasd a 308-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki a 60-as
anal6g arambemenet funkcidjat.
A bemeneti jel tartomanya a 315-6s és a 316-0s
paraméterrel allithatoé be.
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Leiras:
Lasd a 308-as paraméter leirasat.

315 60-as bemenet, skalaminimum

(Al 60 SCALE LOW)
Erték:
0,0-20,0 mA

0 0,0 mA

Funkcid:
A paraméterrel bedllithaté a minimalis referencidhoz
(204-es paraméter) tartozé aramérték.
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A 317-es paraméterben a Vezérléjel-szakadas
funkcié hasznélata esetén ennek az értéknek 2
mA-nél nagyobbnak kell lennie.

Leiras:
Adja meg a kivant aramértéket.
Lasd még az Egyetlen referencia kezelése
cimU szakaszt is.

316 60-as bemenet, skalamaximum

(Al 60 SCALE HIGH)

Erték:
0,0-20,0 mA

0 20,0 mA

Funkcio:
A paraméterrel beallithaté a maximalis referenciahoz
(205-0s paraméter) tartozé aramérték.

Leiréas:
Adja meg a kivant aramértéket.
Lasd még az Egyetlen referencia kezelése
cimd szakaszt is.

317 VezérlGjel-szakadas (él6 nulla), id6

(LIVE ZERO TIME O)
Erték:

099 s 0 10 s

Funkcio:
Ha a 60-as bemeneten a referenciajel értéke a
315-6s paraméterben beallitott skalaminimum-érték
50%-a ala csbkken a 317-es paraméterben
bedllitottnal hosszabb ideig, a 318-as paraméterben
beallitott m(ikddés lép életbe.

Leiréas:
Adja meg a kivant idétartamot.

318 Mikoddés vezérldjel-szakadaskor

(LIVE ZERO FUNCT.)

Erték:

OKikapcsolva (OFF) [0]
Kimeneti frekvencia befagyasztasa
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog (JOGGING) [3]
Max. fordulatszam (MAX SPEED) [4]
Stop ésledllas (STOP AND TRIP) [5]

Funkci6:
Ezzel a paraméterrel valaszthatja ki, hogy melyik
funkcio Iépjen miikbdésbe, ha a 60-as bemeneten a jel
2 mA ala csokken és a 317-es paraméterben beallitott
idét tallépte; feltéve, hogy a 315-0s paraméterben
2 mA-nal nagyobb aramértéket allitott be.

Ha egyidejlileg tobb idétallépés kovetkezik be,

a frekvenciavalté az alabbi prioritassal kezeli a

vezérldjel-szakadas esetére beallitott funkciokat:

1. 318-as paraméter: Mdkodés vezérlgjel-
szakadaskor

2. 346-0s paraméter: M(kodés enkdder
jelszakadasakor

3. 514-es paraméter: Mdkodés busz idétullépésekor

Leiras:

Vezérldjel-szakadaskor:

- a kimeneti frekvencia a pillanatnyi értéken
befagyaszthat6

- a motor stop paranccsal megallithat6

- a kimeneti frekvencia a jog frekvenciara
véltoztathato

- a kimeneti frekvencia a legnagyobb megengedett
értékre véltoztathatd

- a motor stop paranccsal megallithaté és
leéllas torténhet.
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Kimenetek

Erték:

csatlakozészam:

paraméterszam:

Kikapcsolva

(NO OPERATION)

[0]

[0]

[0]

[0]

Vezérlés lizemkész

(CONTROL READY)

[1]

(1]

[1]

[1]

VLT lizemkész

(UNIT READY)

(2]

[2]

(2]

(2]
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VLT Gizemkész, kilsé vezérlés (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [310
Nincs figyelmeztetés (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
VLT hajtés (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Motor forog, nincs figyelmeztetés (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Hatarértéken bellli Gizem, nincs (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
figyelmeztetés

Fordulatszam = referencia, nincs (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
figyelmeztetés

Hiba (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Hiba vagy figyelmeztetés (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Nyomatékkorlat (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Aram tartomanyon kivill (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Alsé figyelmeztetd aram felett (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Felsé figyelmeztetd aram alatt (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Frekvencia tartomanyon kivill (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Alsé figyelmeztetd frekvencia felett (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Felsé figyelmeztet6 frekvencia alatt (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Visszacsatoldjel tartomanyon kivil (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Visszacsatolojel alsé figyelmeztetd (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
érték felett

Visszacsatolojel felsé figyelmeztetd (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
érték alatt

Tulmelegedés (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Uzemkész, nincs tiimelegedés (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [2210 [22]
Taviranyitas, izemkész, nincs (REM RDY & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
tulmelegedés

Uzemkész, normdl haldzati feszilltség  (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
IrAnyvaltas (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Busz rendben (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Nyomatékkorlat és stop (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Fék rendben, nincs figyelmeztetés (BRAKE NO BRAKE WARNING) [28] [28] [28] [28]
Fék rendben, nincs hiba (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Fékhiba — IGBT (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Mechanikus fék vezérlése (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Vezérlészo6 11/12. bit (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33]
Mechanikus fék bévitett vezérlése (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Biztonsagi retesz (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye

133




Dt

VLT® 5000 Sorozat

Kimenetek csatlakozészam: 01 (relé) 04
(relé)
paraméterszam:
Erték:
0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz = 4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz = 0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0—fmax = 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39]1 O
0—fwax = 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0—fmax = 0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refuin—Refuax = 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refuin—Refwax = 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refvin—Refuax = 0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44] [44]
FBmin-FBmax = 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBmin—FBumax = 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBmin—FBmax = 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0—lmax = 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] O [48]
0—lmax = 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0—Imax = 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0-Tum = 0-20 mA (0-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tum = 4-20 mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0—Tum = 0-32000 p (0-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0-Tnom = 0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0-Tnom = 4-20 mA (0O-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0—Tnom = 0-32000 p (0-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0-Pnom = 0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0—-Pnom = 4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58] [58]
0—Pnom = 0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0-SyncRPM = 0-20 mA (0-SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0-SyncRPM = 4-20 mA (0-SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0-SyncRPM = 0-32000 p (0-SYNCRPM = 0-32000 p) [62] [62]
0-RPM FMAX-nal = 0-20 mA (0-RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0—RPM FMAX-nal = 4-20 mA (0-RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0—RPM FMAX-nal = 0-32000 p (0-RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]
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Funkcio:
Ez a kimenet digitalis és anal6g kimenetként
is mikodhet. Digitélis kimenet esetén ([0]—-[35]
adatértékek) 24 V-os DC jel, analoég kimenet
esetén pedig 0-20 mA-es jel, 4-20 mA-es jel
vagy impulzusjel jelenik meg.

Leiras:
Vezérlés izemkész: a készilék lizemkész allapotban
van, a vezérlékartya megkapja a tapfesziltséget.

VLT Gzemkész: a késziilék lizemkész allapotban van,
a vezeérlékartya megkapja a tpfesziltséget.

VLT lUzemkész, kilsé vezérlés: a vezérldkartya
megkapja a tapfesziiltséget, a 002-es paraméterben
beallitott vezérlési mad = Kilsé jellel.

Nincs figyelmeztetés: a frekvenciavaltd izemkész,
nem kapott start vagy stop (start/letiltd) parancsot.
Nincs figyelmeztetés.

Motor forog: a frekvenciavaltd megkapta
a start parancsot.

Motor forog, nincs figyelmeztetés: a kimeneti
frekvencia nagyobb a 123-as paraméterben bedllitott
frekvenciandl, a frekvenciavalt6 megkapta a start
parancsot. Nincs figyelmeztetés.

Hatarértéken belili Gzem, nincs figyelmeztetés:
a hajtas a 223-226-0s paraméterekben beallitott
hatarértékeken belll tzemel.

Fordulatszam = referencia, nincs figyelmeztetés:
a motor fordulatszama egyenld a referencia altal
meghatéarozott értékkel. Nincs figyelmeztetés.

Hiba: a frekvenciavalté hibat jelez.

Hiba vagy figyelmeztetés: a frekvenciavalté hibat
jelez vagy figyelmezteté jelzést ad.

Nyomatékkorlat: a nyomaték meghaladta a 221-es
paraméterben beallitott értéket.

Aram tartoméanyon kiviil: a motoraram a 223-as és
224-es paraméterben bedllitott tartomanyon kivdil van.

Alsé figyelmeztetd aram felett: a motordram nagyobb
a 223-as paraméterben beallitott értéknél.

Felsé figyelmezteté aram felett: a motoraram kisebb
a 224-es paraméterben beallitott értéknél.

Frekvencia tartoméanyon kivil: a kimeneti
frekvencia a 225-6s és a 226-os paraméterben
bedllitott tartomanyon kivil van.

Also figyelmeztetd frekvencia felett: a kimeneti
frekvencia nagyobb a 225-6s paraméterben
beallitott értéknél.

Felsd figyelmeztetd frekvencia alatt: a kimeneti
frekvencia kisebb a 226-0s paraméterben
beallitott értéknél.

VisszacsatolGjel tartomanyon kiviil: a visszacsatolojel
a 227-es és a 228-as paraméterben beallitott
tartomanyon kivil van.

Visszacsatol6jel alsé figyelmeztetd érték
felett: a visszacsatolojel nagyobb a 227-es
paraméterben beallitott értéknél.

Visszacsatol6jel felsé figyelmeztets érték
alatt: a visszacsatoléjel kisebb a 228-as
paraméterben beallitott értéknél.

Tualmelegedés: a motor, a frekvenciavalto, a
fékellenallas vagy a termisztor hdmérséklete
tlllépte a hatarértéket.

Uzemkész, nincs tilmelegedés: a frekvenciavalto
Uizemkész allapotban van, a vezérlékartya
megkapja a tapfesziltséget, a bemeneteken nincs
vezérldjel. Nincs tlimelegedés.

Taviranyitas, tizemkész, nincs tulmelegedés:
a frekvenciavaltd Gzemkész allapotban van,
tavirdnyitas beprogramozva, a vezérlékartya
megkapja a tapfesziiltséget. Nincs tulmelegedés.

Uzemkész, normal halozati fesziiltség: a
frekvenciavaltd izemkész allapotban van, a
vezérlbkartya megkapja a tapfesziltséget, a
bemeneteken nincs vezérléjel. A haldzati fesziltség
a megengedett fesziiltségtartomanyon belil

van (lasd a 8-as fejezetet).

Iranyvaltas: Logikai ,1" = a relé meghlz vagy a
kimeneten 24 V-os egyenfesziiltség van, ha a
motor az dramutato jarasaval megegyez6 iranyban
forog. Logikai ,0" = nincs jel a kimeneten és

a relé sem huz meg, ha a motor az éramutato
jarasaval ellenkezé irdnyban forog.
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Busz rendben: aktiv kommunikacié (nincs
idétullépés) a soros kommunikéciés porton.

Nyomatékkorlat és stop: aram-, illetve
nyomatékkorlatban Iévd frekvenciavalté csak

ugy allithaté le stop paranccsal, ha a szabadonfutasra
programozott 27-es bemenetet 6sszekoti ezzel a
kimenettel. Inverz jelrél van sz0, azaz a jel értéke
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logikai ,,0", amikor a frekvenciavalté stop parancsot
kapott, és nyomatékhataron tizemel.

Fék rendben, nincs figyelmeztetés: a fék
mUkédik, nincs figyelmeztetés.

Fék rendben, nincs hiba: a fék tizemkész,
nem lépett fel hiba.

Fékhiba — IGBT: a kimenet fékcsopper IGBT
révidzarat jelez, ha értéke logikai ,1". Ez a funkci6 a
frekvenciavalté védelmére szolgéal abban az esetben,
ha hiba Iép fel a fékmodulban. A fékellenallas
esetleges kigyulladasat gy akadalyozhatja meg,
hogy a kimeneten vagy a relén megjelend hibajelet
felhaszndlja a tapfesziiltség lekapcsolasara.

Relé 123: ha az 512-es paraméterben a Terepi
busz profil [0] beallitast valasztotta, a relé
meghlz, vagy ha az OFF1, OFF2 vagy OFF3 bit
a vezérlészoban logikai , 1" értékd.

Mechanikus fék vezérlése: kilsé mechanikus fék
vezérlésére szolgalé kimenet, lasd a Mechanikus
fék vezérlése ciml szakaszt is.

Vezérlész6 11/12. bit: a relék a soros port
vezérlészavanak 11-es és 12-es hitjével aktivalhatok.
A 11. bit a 01-es relét, mig a 12. bit a 04-es

relét hizza meg. Ha az 514-es, Mikoddés

busz idétullépésekor funkcié aktiv, a 01-es és

a 04-es relé fesziltségmentes.

Lasd a Soros kommunikacio (Serial communication)
cimd részt a tervezési Utmutatéban (Design Guide).

Mechanikus fék bdvitett vezérlése: kilsé mechanikus
fék vezérlésére szolgald kimenet, lasd a Mechanikus
fék vezérlése ciml szakaszt is.

Biztonsagi retesz: a kimenet akkor aktiv, ha
az egyik lehetséges bemenetre a Biztonsagi
retesz funkciét programozta, és a bemeneten a
vezérldjel megszakad (logikai ,1").

0-100 Hz = 0-20 mA,

0-100 Hz = 4-20 mA és

0-100 Hz = 0-32000 p: a kimeneti frekvencia 0-100
Hz-es tartomanyaval aranyos kimeneti jel.

O0—fmax = 0-20 mA,

O0—fmax = 4-20 mA és

0—fmax = 0—-32000 p: a kimeneti frekvencia 0—fimax
tartomanyaval aranyos kimeneti jel. (A maximalis
frekvencia a 202-es paraméterben allithat6 be.)

Refuin—Refuax = 0-20 mA,
Refuin—Refyax = 4-20 mA és

Refuin—Refumax = 0-32000 p: a referencia értékével
(a Refmin—Refuax tartomanyban) aranyos kimeneti
jel. (A minimdlis és a maximalis referencia a 204-es
€s a 205-0s paraméterben allithat6 be.)

FBmIN—FBmax = 0—-20 mA,

FBumin—FBmax = 4-20 mA és

FBmin—FBmax = 0-32000 p: a visszacsatolojel
értékével (az FBmin—FBmax tartomanyban)
aranyos kimeneti jel. (A visszacsatoldjel
minimuma és maximuma a 414-es és a 415-6s
paraméterben allithaté be.)

O—lviT, Max = 0-20 mA,

O-IviLT, MAXx = 4—20 mA és

O0—IvLT, MAX = 0—-32000 p: a kimeneti aram 0-lyLT,max
tartomanyaval aranyos kimeneti jel. Iyt max értéke a
101-es és a 103-as paraméter bedllitasatol fugg, és a
Mdiszaki adatok részben olvashat6: Ivitmax (60 S).

0-Tum = 0-20 mA,

0-Tum = 4-20 mA és

0-Tum = 0-32000 p: a forgatényomaték
0-Tum tartomanyaval aranyos kimeneti jel. (A
nyomatékkorlat a 221-es paraméterben allithatéd
be.) A 20 mA-es érték a 221-es paraméterben
bedllitott értéknek felel meg.

0-Tnom = 0-20 mA,

0-Tnom = 4-20 mA és

0-Tnom = 0-32000 p: a forgatonyomaték 0—Tnom
tartomanyaval aranyos kimeneti jel. A 20 mA-es érték
a motor névleges nyomatékanak felel meg.

0—Pnom = 0-20 mA,

0-Pnom = 4-20 mA és

0-Pnom = 0-32000 p: a pillanatnyi teljesitménnyel
aranyos kimeneti jel a motor névleges
telijesitményéhez skalazva. A 20 mA-es érték

a 102-es paraméterben bedllitott értéknek felel meg.

0-SyncRPM = 0-20 mA,

0-SyncRPM = 4-20 mA és

0-SyncRPM =0-32000 p: a pillanatnyi fordulatszam-
mal aranyos jel a szinkronfordulatszamhoz skalazva.

0-RPM Fpax-nal = 0-20 mA,

0-RPM Fmax-nal = 4-20 mA és

0-RPM Fnmax-nél = 0-32000 p: a pillanatnyi
fordulatszammal aranyos jel a 202-es paraméterben
megadott Fmax értékhez skalazva.
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320 42-es kimenet, impulzusskalazas
(AO 42 PULS SCALE)
Erték:

1-32000 Hz 0 5000 Hz

Funkcio:
A kimend impulzusjel ezzel a paraméterrel skaldzhato.

Leiréas:
Adja meg a kivant értéket.

f
Hz
32.000 +—

175ZA042.10

PAR. 320/
322

Erték:
Lasd a 319-es paraméter leirasat.

Funkcio:
Ez a kimenet digitalis és anal6g kimenetként
is mikodhet. Digitélis kimenet esetén ([0]—-[35]
adatértékek) 24 V-os DC jel (legfeljebb 40 mA),
analég kimenet esetén ([36]-[65] adatértékek)
pedig 0-20 mA-es jel, 4-20 mA-es jel vagy
skalazhato impulzusjel jelenik meg.

Leiras:
Lasd a 319-es paraméter leirasat.

322 45-0s kimenet, impulzusskalazas
(AO 45 PULS SCALE)
Erték:

1-32000 Hz 0 5000 Hz

Funkcio:

A kimend impulzusjel ezzel a paraméterrel skalazhato.
Leiréas:

Adja meg a kivant értéket.

323 0l-es relé
(RELAY 1-3 FUNCT.)
Erték:
Lasd a 319-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ez a kimenet relékapcsolét miikodtet.
A 01l-es relékapcsolé allapotkijelzésre vagy
figyelmeztetésre hasznalhatd. A relé akkor hiz meg,
amikor teljesiilnek a beprogramozott funkcio feltételei.
A meghUlzas és az elengedés a 324/325-6s
paraméterekben késleltethet6.

Leiras:
Lasd a 319-as paraméter leirasat.
Csatlakozasok — lasd az alabbi rajzot.

Relag 01

DANFOSS
175ZA015.11

324 1-es relé, meghuzasi késleltetés
(RELAY 1-3 ON DL)

Erték:

0,00-600,00 g 0,00 s

Funkcio:
A paraméter a 01-es relé (01-03-as csatlakozok)
meghlzasanak késleltetési idejét hatarozza meg.

Leiras:
Adja meg a kivant értéket (a késleltetés 0,02
masodperces lépésekben éllithatd be).

Erték:
0,00-600,00

0 0,00 s

Funkcid:
A paraméter a 01-es relé (01-03-as csatlakozdk)
elengedésének késleltetési idejét hatarozza meg.

Leiras:
Adja meg a kivant értéket (a késleltetés 0,02
masodperces |épésekben allithaté be).
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326 04-es relé
(RELAY 4-5 FUNCT.)
Erték:
Lasd a 319-as paraméter leirasat.

Funkcio:
Ez a kimenet relékapcsolét miikodtet.
A 04-es relékapcsol6 allapotkijelzésre vagy
figyelmeztetésre hasznalhaté. A relé akkor hiz meg,
amikor teljesililnek a beprogramozott funkcié feltételei.

Leiréas:
Lasd a 319-as paraméter leirasat.
Csatlakozasok — lasd az alabbi rajzot.

Relaﬁ 02 I

175ZA018.12

327 Impulzusreferencia, maximalis frekvencia
(PULSE REF MAX)
Erték:
100-65000 Hz a 29-es bemeneten
100-5000 Hz a 17-es bemeneten

O 5000 Hz

Funkcio:
A paraméterrel beallithaté a maximalis referenciahoz
(205-6s paraméter) tartozé impulzusreferencia
frekvencidja. A paraméter bedllitasa egy belsé
szlréallanddra van hatédssal, amelynek értéke pl.
100 Hz-nél =5 s; 1 kHz-nél = 0,5 s és 10 kHz-nél =
50 ms. Az alacsony impulzusfelbontasnal adddo tal
hosszu szlré-idééallandé elkeriilése érdekében mind
a referencia (205-6s paraméter), mind e paraméter
értékét ugyanazzal a szammal megszorozva
alacsonyabb referenciatartomany hasznalhato.

Leiras:
Adja meg az impulzusreferencia maximalis
frekvencigjat.

328 Impulzus visszacsatoléjel, max. frekvencia
(PULSE FEEDB MAX)

Erték:

100-65000 Hz a 33-as bemeneten [ 25000 Hz

Funkcio:
A paraméterrel az impulzus visszacsatolojel
maximalis frekvencigja allithatd be.

Leiras:
Adja meg a visszacsatol6jel maximalis frekvencigjat.

329 Enkoder-visszacsatolas, impulzus/fordulat
(ENCODER PULSES)

Erték:

128 impulzus/fordulat (128) [128]
256 impulzus/fordulat (256) [256]
512 impulzus/fordulat (512) [512]
01024 impulzus/fordulat (1024) [1024]
2048 impulzus/fordulat (2048) [2048]
4096 impulzus/fordulat (4096) [4096]

Az érték 1-4096 impulzus/fordulat kozott
fokozatmentesen is beallithato.

Funkcid:
Itt allithatja be az inkrementalis forgéjeladd (enkdder)
esetén a motorfordulatonkénti impulzusok szamat.
A paraméter csak a Zart hurk( sebességvezérlés és
a Nyomatékvezérlés fordulatszam-visszacsatolassal
konfiguracidéban érheté el (100-as paraméter).

Leiras:
Olvassa le a megfeleld értéket az enkdderbdl.
Vegye figyelembe az adott impulzus/fordulat
értékhez tartozo fordulatszamkorlatot (rpm),
ehhez lasd az alabbi abrat:

Encoder E
[Pulse/rev.] 3 3
5 ~
A a-=
3900+
1200 fmax=65kHz
~
\\\\ fmax=20kHz
\\\ \\
420+ S
1 1 [
1000 9286  Max.[RPM]

Olyan tipust enkddert kell alkalmazni, amely
0/24 V DC (max. 20 kHz) PNP open collectoros
kimenettel rendelkezik, vagy ellenitem(i csatolasu
0/24 V DC (max. 65 kHz).

330 Referencia/kimenet befagyasztasa
(FREEZE REF/OUTP.)

Erték:

OKikapcsolva (NO OPERATION) [0]
Referencia befagyasztasa
(FREEZE REFERENCE) [1]
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Kimenet befagyasztdsa (FREEZE OUTPUT) [2]

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel valaszthaté a referencia
vagy a kimenet befagyasztasa.

Leiras:
Referencia befagyasztasa [1]: rogziti a referencia
pillanatnyi értékét. A rogzitett referencia ezutan
csak a Gyorsitas és a Lassitas funkciokkal
névelhetdé és csokkenthetd.
Kimenet befagyasztasa [2]: rogziti a kimeneti
frekvencia pillanatnyi értékét (Hz-ben). A rogzitett
frekvencia ezutan csak a Gyorsitas

és a Lassitas funkcidkkal ndvelhet6 és csokkenthetd.

| Figyelem!:
": Ha a Kimenet befagyasztasa aktiv, a
e frekvenciavéltonak a 18-as és a 19-es
bemeneten keresztil nem adhat6 stop
parancs, csak a 27-esen keresztiil (ezt a bemenetet
Szabadonfutas-inverz [0] vagy Hibatorlés és
szabadonfutas-inverz [1] beallitasra kell programozni).

A Kimenet befagyasztasa utan a PID-szabalyozok
alaphelyzetbe kerulnek.

345 Enkoder-jelszakadas, idé
(ENC LOSS TIMEOUT)

Erték:
0-60 s 01s

Funkcio:
Ha a 32-es vagy a 33-as bemenetre csatlakoztatott
inkrementalis forgéjelado jele megszakad, a 346-0s
paraméterben beallitott funkcié 1ép mikddésbe.
Ha az enkoderbél szarmazé visszacsatoldjel kivl
esik a kimeneti frekvencia +/- a névleges motorszlip
haromszorosa altal megadott tartomanyon, az
enkdder-jelszakadasi funkcié mikoédésbe Iép.
Az idétullépés akkor is bekdvetkezhet, ha az
enkéder rendben mikodik. Ha az enkddernél nem
talalhato hiba, ellenérizze a 100-as csoportban
taldlhaté motorparamétereket.
Az enkdder-jelszakadasi funkcié csak a Zart hurku
sebességvezérlés [1] és a Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal [5] konfiguraciéban
érhetd el, lasd a 100-as, Konfiguracié paramétert.

Leiras:
Adja meg a kivant idétartamot.

346 Miikddés enkoder jelszakadasakor

(ENC. LOSS FUNC)

Erték:

OKikapcsolva (OFF) [0]
Kimeneti frekvencia befagyasztasa
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Jog (JOGGING) [3]
Max. fordulatszam (MAX SPEED) [4]
Stop ésleallas (STOP AND TRIP) [5]
4-es setup vélasztasa (SELECT SETUP 4) [7]
Funkcio:

Ebben a paraméterben valaszthaté ki, melyik
funkcid Iépjen mikddésbe, ha megszakad a

32-es vagy 33-as bemenetre csatlakoztatott

inkrementalis forgéjeladd (enkoder) jele.

Ha egyidejlileg tobb idétallépés kdvetkezik be,

a frekvenciavalté az alabbi prioritassal kezeli a

vezérldjel-szakadas esetére beallitott funkcidkat:

1. 318-as paraméter: Mdkodés vezérlgjel-
szakadaskor

2. 346-0s paraméter: M({kodés enkdder
jelszakadasakor

3. 514-es paraméter: M{kodés busz idétullépésekor.

Leiras:

Vezérléjel-szakadaskor:

- a kimeneti frekvencia a pillanatnyi értéken
befagyaszthat6

- a kimeneti frekvencia a jog frekvenciara
véltoztathat6

- a kimeneti frekvencia a legnagyobb megengedett
értékre véltoztathatd

- a motor stop paranccsal megéllithat6 és
leéllas toérténhet

- a 4-es setup valaszthaté ki.

357 42-es kimenet, minimumérték skalazasa

(OUT 42 SCAL MIN)
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359 45-6s kimenet, minimumérték skalazasa
Erték:
000-100%

0 0%

Funkcid:
Ezekkel a paraméterekkel a 42-es, illetve a 45-0s
kimeneten véalasztott analdég vagy impulzusjel
minimalis kimeneti jelének skalazasa végezhetd el.

Leiras:
A minimalis értéket a jel maximalis értékének
meghatarozott szazalékaként kell skalazni; ha pl. a
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0 mA-es (vagy 0 Hz-es) jelre a maximalis kimendjel
25%-anal van szikség, 25%-ot kell beprogramozni.
A bedllitott érték akkor sem lehet nagyobb, mint

a megdfelelé Maximumeérték skaldzdsa paraméter
értéke, ha ez utdébbi 100%-nal kisebb.

| [maA] g
20+
10

Y f I I Lt

0 25 50 100 [%]

output

175ZA679.10

358 42-es kimenet, maximumérték skaldzasa

(OUT 42 SCAL MAX)

360 4

s kimenet, maximumérték skaldzasa
(OUT 45 SCAL MAX)
Erték:
000 - 500%

0 100%

Funkcio:
Ezekkel a paraméterekkel a 42-es, illetve a 45-0s
kimeneten valasztott analég vagy impulzusjel
maximalis kimeneti jelének skalazasa végezhetd el.

Leiras:
Allitsa be a paraméterben az aramkimenet
jelének kivant maximalis értékét.

Maximalis érték:

A kimenet skalazasa azt jelenti, hogy a skéala
maximumpontjat 20 mA-nél kisebb aramijel jelezheti,
illetve a 20 mA-es aramjel a jelmaximum 100%-anal
kisebb értéknél is fennallhat.

Ha a kivant kimeneti aram 20 mA-es a teljes
kimeneti tartomany 0-100%-a kozé es6 értéknél,

a paraméterben éllitsa be a megfelelé szazalékos
értéket, példaul: 50% = 20 mA.

Ha viszont a maximalis kimenet (100%) esetén

4 és 20 mA kozotti arameérték sziikséges, a
készuléken beéllitand6 szazalékos érték kiszamitasa
a kovetkez6 modon torténhet:

20 mA/kivantmarim@lis&ram = 100% |

azaz 1[)7714—1% % 100%:200%

I [ma] )
204+
10+ 20mA  100%
I'ImaA]
0 } } ot
0 50 100 [%]
output

175ZA680.10

Az impulzuskimenet esetén is hasonlo skalazas
beallitasa lehetséges. A 320-as paraméterben (42-es
kimenet), illetve a 322-es paraméterben (45-0s
kimenet) beallitott impulzusskala-érték a skalazas
alapja. Ha a teljes kimeneti tartomany 0—-100%-a kdzé
esd értéknél kell a bedllitott impulzusskala-értéknek
megjelenni, ebben a paraméterben allitsa be a
megfeleld szazalékos értéket, példaul 50%-ot
megadva az impulzusskala-érték a kimenet

50%-a esetén jelenik meg.

Ha az impulzusfrekvencia az impulzusskala-érték

és annak 0,2-szerese kozé esik, a szazalékos érték
kiszdmitdsa a kdvetkezé mdodon torténhet:

[nzpul;_ussl\'éla—érték (320.vagy32l.par.) > 10()(%

KloQnlimpulzus frekvencia

1.0.2000 Hz 2000 H: o 100% 250%

2000 Hz
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361 Enkoder-jelszakadas kuszobértéke

(ENCODER MAX ERR.)
Erték:
0-600% 0 300%

Funkcio:
Ebben a paraméterben zart hurkd sebességvezérlés
esetén az inkrementalis forgéjeladd (enkoder)
jelszakadasanak kiisz6bszintjét allithatja
be. A beallitott érték a névleges motorszlip
megfelelé szazalékat jelenti.

Leiréas:
Adja meg a kivant kiiszébszintet.
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m Paraméterek — Kilonleges funkciok

400 Fékezési maod / tulfesziltség-kezelés

(BRAKE FUNCTION)

Erték:

OKikapcsolva (OFF) [0]
Fékellenéallas (RESISTOR) [1]
Tulfesziltség-vezérlés
(OVERVOLTAGE CONTROL) 2]
Tulfesziltség-vezérlés és stop
(OVERVOLT CTRL. & STOP) [3]
Funkcio:

A gyari beallitas a Kikapcsolva [0] a VLT 5001-5027
200-240V, a VLT 5001-5102 380-500 V és a VLT
5001-5062 525-600 V-os készulékek esetén. A
VLT 5032-5052 200-240 V, 5122-5500 380-500 V
és a VLT 5075-5250 525-600 V-o0s készulékeknél
a gyari bedllitas Tulfesziltség-vezérlés [2].
Fékellenallas [1]: ezzel a beallitassal a frekvenciavalté
fékellenallas csatlakoztatasara programozhaté.
Ekkor fékezéskor nagyobb kdzbensékori fesziiltség
megengedett (a motor generatoros Gizemben van).
A Fékellenallas [1] funkcié csak fékcsopperes
frekvenciavaltok (SB és EB verzi6) esetén érhet6 el.

Masik lehetéség a Tulfesziltség-vezérlés
(fékellenallas nélkul) bedllitas valasztasa. Ez a
funkcié minden készulékvéaltozatnal elérhetd.

A funkcié révén akkor is elkerulhetd a hibajelzéssel
torténd ledllas, ha a kdzbensékori fesziltség megné.
Ehhez a frekvenciavalté a kbzbensékor energiajat
felhnasznalva megnoveli a kimeneti frekvenciat,

ezzel korlatozza a kézbensdkori fesziltséget. A
funkcidé nagyon hasznos, ha példaul tdl rovid fékezési
rampa lett beprogramozva: ekkor is elkerulhetd

a hibajelzéssel torténd leallds.Ebben az esetben

a készillék megnoveli a rampaidét.

Figyelem!:

“: Vegye figyelembe, hogy a tulfesziiltség-
vezérlés esetén a fékezési idé megnovekszik,
ami bizonyos alkalmazasoknal nem

lehet megfelelé.

Leiras:
A Fékellendllas [1] beallitast valassza, ha a
rendszerben fékellendllas talalhato.
A Tulfesziltség-vezérlés [2] bedllitast akkor
vélassza, ha a tulfesziiltség-vezérlésre minden
esetben sziikség van, még stop parancs esetén is:
kdzbensékori talfesziltség esetén a frekvenciavaltd
nem veszi figyelembe a stop parancsot!

A Tulfesziltség-vezérlés és stop [3] beallitast akkor
valassza, ha a tulfesziltség-vezérlés nem sziikséges
a fékezés kodzben a stop parancs utan.

Figyelem! A Tulfesziltség-vezérlés [2]

/'\ esetén ha a halézati fesziltség kozel van

d a legnagyobb megengedhetd értékhez
(vagy meghaladja azt), nagy a veszélye annak,
hogy a motorfrekvencia megné és a frekvenciavalté
nem képes lefékezni a motort a stop parancs
beérkezésekor. Ha a haldzati fesziiltség 200-240
V-0s késziilékek esetén 264 V felett, 380-500 V-0s
készllékek esetén 550 V felett, illetve 525-600 V-0s
késziilékek esetén 660 V felett van, a paraméterben
a Tulfesziltség-vezérlés és stop[3] beallitast kell
valasztani, hogy a motort le lehessen allitani.

401 Fékellendllas értéke
(BRAKE RES. (OHM))
Erték:

VLT-tipustél fligg O VLT-tipustdl fligg

Funkcio:
Ebben a paraméterben kell beallitani a fékellenallas
értékét ohmban. Az értéket a készulék a
fékteljesitmény figyeléséhez haszndlja, ha ezt a
funkciot kivalasztotta a 403-as paraméterben.

Leiras:
Adja meg az ellendllas értékét.

402 Fékteljesitmény korlatja
(BR.POWER. LIM.KW)
Erték:

VLT-tipustél fligg O VLT-tipustdl fligg

Funkcid:
Ez a paraméter hatarozza meg azt a legnagyobb
teljesitményt, amit a fékellendllas karosodas
nélkil még elvisel.

Leiras:
Ertéke a maximalis kitdltési tényezd (120 s) és
az ekdzben fellépd legnagyobb fékteljesitmény
szorzataként hatarozhaté meg, az alabbi
képlet szerint:
200-240 V-os készillékek esetén: P = 327 xt

Rx 120

380-500 V-0s késziilékek esetén: P = 522°xt

Rix 120

525-600 V-0s késziilékek esetén: P = 258%xt

Rx 120

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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403 Fékteljesitmény-figyelés
(POWER MONITORING)

Erték:

Kikapcsolva (OFF) [0]

OFigyelmeztetés (WARNING) [1]
Ledllas (TRIP) [2]
Funkcio:

A fékellenallasnak leadott teljesitmény felligyelete
ebben a paraméterben kapcsolhaté be. A
teljesitményt az ohmikus ellenéllas értékébdl
(401-es paraméter), a kozbensé egyenaramui kor
fesziltségébdl és az idd6bél szamitja ki a feltigyelé
rendszer. Ha ez az érték 2 percen at meghaladja a
fékteljesitmény-korlat (402-es paraméter) 100%-at,
és a Figyelmeztetés [1] beallitast valasztja, a
kijelzdn figyelmeztetés jelenik meg. A figyelmeztetés
megszUlinik, ha a fékteljesitmény a hatarérték
80%-a ala csokken. Ha a szamitott fékteljesitmény
meghaladja a fékteljesitmény-korlat 100%-at, és

a 403-as, Fékteljesitmény-figyelés paraméterben

a Ledllas [2] beadllitast valasztja, a frekvenciavaltd
azonnal lekapcsolja a fékellenallast és hibajelzést ad.
Ha a fékteljesitmény-feliigyeletnél a Kikapcsolva [0]
vagy a Figyelmeztetés [1] bedllitast valasztotta, a
fékezés tovabb folytatodik a fékteljesitmény-korlat
tullépésekor is, és fennall a veszély, hogy leég az
ellenallas. A figyelmeztetés a relé- vagy a digitalis
kimeneteken is kiadhat6. A fékteljesitmény-figyelés
szokasos mérési pontossaga a fékellenallas ohmikus
értékének pontossagatdl fligg (£ 20%-nal jobb).

| Figyelem!:
“: Gyorskisiutés kozben a fékteljesitmény-
e feliigyelet nem mukodik.

Leiras:
Adja meg, hogy a funkcié bekapcsolt (Figyelmeztetés /
Leallas) vagy kikapcsolt (Kikapcsolva) allapoti legyen.

404 Fékellen6rzés
(BRAKE TEST)

Erték:

OKikapcsolva (OFF) [0]
Figyelmeztetés (WARNING) [1]
Leallas (TRIP) [2]
Funkcio:

Ebben a paraméterben a fék tesztelése és felligyelete
kapcsolhaté be, ami szilkség esetén figyelmeztetést
vagy hibajelzést ad. A hal6zatra val6é kapcsolaskor
ellenérzés torténik, hogy fennall-e a frekvenciavalté
és a fékellendllas kozott a kapcsolat. Az ellenérzés

fékezés kdzben is megtdrténik. Amikor nincs

fékezés, a funkcié folyamatosan teszteli az IGBT-vel

fennallé kapcsolatot. Figyelmeztetés vagy hiba
esetén kikapcsolja a fékezést.

Az ellendrzés folyamata a kovetkez6:

1. Ha a kdzbens6kori fesziiltség nagyobb, mint a
fékezési kezddfesziiltség, a fékellenérzés
nem folytatodik.

2. Ha a kozbensékori fesziiltség instabil, a
fékellenérzés nem folytatddik.

3. Fékellenérzés végrehajtasa.

4. Ha a kdzbenso6kori fesziltség kisebb, mint a
startfesziiltség, a fékellendrzés nem folytatodik.

5. Ha a kbzbensékéri fesziiltség instabil, a
fékellenérzés nem folytatddik.

6. Ha a fékteljesitmény 100%-nal nagyobb, a
fékellenérzés nem folytatddik.

7. Ha a kdzbensékari fesziiltség nagyobb, mint
a fékellendrzés elétti kozbensokori fesziiltség
2%-kal csokkentett értéke, a fékellendrzés
nem folytatodik, és a készulék figyelmeztetést
vagy hibajelzést ad.

8. A fékellenérzés rendben lezajlott.

Leiras:
Kikapcsolva [0]: a késziilék ebben az esetbhen is
figyeli a fékellenallas és a fékcsopper tizem kdzbeni
rovidzarlatat, és rovidzarlat esetén figyelmeztetést
ad. Figyelmeztetés [1]: a készulék figyeli a
fékellenallas és a fékcsopper esetleges révidzarlatat.
Ezenkivll, a halézatra valé kapcsolaskor ellenérzés
torténik, hogy fennall-e a frekvenciavalté és a
fékellenallas kozott a kapcsolat.

' Figyelem!:

": A Kikapcsolva [0] vagy a Figyelmeztetés [1]

bedllitas esetén tortént figyelmeztetés csak

a frekvenciavalto fesziltségmentesitésével
és Ujboli bekapcsolasaval sziintetheté meg,
feltéve, hogy kdzben a hiba okat is orvosoltak.
Vegye figyelembe, hogy a Kikapcsolva [0] és a
Figyelmeztetés [1] beallitas esetén a frekvenciavaltd
a hiba észlelése utan is folytatja mikodéseét.

(@]
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A Ledllas [2] bedllitas esetén a frekvenciavaltd
hibajelzéssel (zarolt hibaval) leéll, ha a
fékellenallas vagy a fékcsopper zarlatos, vagy
ha a fékkabel megszakadt.

Erték:
OKézihibatorlés (MANUAL RESET) [0]
1 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 1) [1]

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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2 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 2) [2]
3 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 3) [3]
4 automatikus hibatdrlés (AUTOMATIC X 4) [4]
5 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 5) [5]
6 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 6) [6]
7 automatikus hibatdrlés (AUTOMATIC X 7) [7]
8 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 8) [8]
9 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 9) [9]
10 automatikus hibatorlés (AUTOMATIC X 10) [10]

Funkcio:
Ebben a paraméterben allithatja be a kivant
hibatorlési funkciét a ledllas (hiba) utan.
Hibatorlés utan a frekvenciavalto Gjraindithato.

Leiras:
Kézi hibatérlés [0] esetén a hibatorlést a [RESET]
gombbal vagy digitalis bemenettel végezheti el.
Ha azt szeretné, hogy a leallas utan automatikus
hibatorlés kévetkezzen (1-10 alkalommal), az
[1]-[10] értékek egyikét valassza.

Figyelem!:
“: Az automatikus hibatorlések belsd szamlaléja
e 10 perccel az elsé automatikus hibatorlés
utan all alaphelyzetbe.

Figyelem! A motor figyelmeztetés
nélkil djraindulhat!

406 Automatikus Ujraindulasi idé

(AUT RESTART TIME)
Erték:
0-10 s

Funkcio:
Ezzel a paraméterrel allithatja be, hogy a ledllas utan
mennyi idével kdvetkezzen az automatikus hibatorlés.
Ehhez a 405-6s paraméterben automatikus
hibatorlést kell beallitani.

Leiréas:
Adja meg a kivant idétartamot.

407 Halb6zatkiesés
(MAINS FAILURE)

Erték:

OKikapcsolva (NO FUNCTION) [0]
Vezérelt ledllas
(CONTROL RAMP DOWN) [1]
Vezérelt ledllas és kikapcsolas
(CTRL. RAMP DOWN-TRIP) [2]

Szabadonfutas (COASTING) [3]
Kinetikus visszataplalas (KINETIC BACKUP) [4]
Vezérelt hibaelnyomas

(CTRL ALARM SUPP) [5]

Funkcio:
A hal6zatkiesési funkcio révén a frekvenciavalto
képes megallitani a terhelést a hal6zatkieséskor.
A 450-es, Halbzati fesziiltség halézatkieséskor
paraméterben kell beallitani a hatarfesziltséget,
amelynek elérésekor a Haldzatkiesés funkcio
mikodésbe Iép.
Ez a funkcié a Hal6zatkiesés-inverz beéllitasra
programozott digitalis bemenettel is bekapcsolhato.
A Kinetikus visszataplalas [4] beallitas esetén
a 206—-212-es paraméterben bedllitott
rampafunkcié nem lesz aktiv.
A vezérelt ledllas és a kinetikus visszataplalas
m(ikddése 70%-nal nagyobb terhelés
esetén korlatozott.

Leiras:
Kikapcsolva [0]: ezt a bedllitast valassza, ha a
funkcié mikodése nem sziikséges.
Vezérelt leallas [1]: a hal6zati fesziltség kiesésekor
a készilék leallitja a motort a 212-es paraméterben
bedllitott vészfékrampa szerint. Ha ekézben visszatér
a tapfesziiltség, a frekvenciavalto felpérgeti a motort
a referencia altal meghatarozott fordulatszamra.
Vezérelt ledllas és kikapcsolas [2]: a hal6zati
feszliltség kiesésekor a készlilék ledllitjia a motort a
212-es paraméterben beallitott vészfékrampa szerint.
A 0 fordulatszam elérésekor a frekvenciavalté a 36-os
hibaval (hal6zati hiba) leall. Akkor is ez torténik, ha
a vészfékezés kbzben visszatér a tapfesziltség.
Szabadonfutas [3]: a hal6zati fesziltség kiesésekor
a frekvenciavalt6 kikapcsolja az invertereket, és a
motor szabadon fut, amig meg nem all.
A 445-6s, Repllbstart paramétert be kell
kapcsolni, hogy ha még forgas kdzben visszatér
a tapfesziiltség, a frekvenciavalté a forgasban
I[évé motort lagyan tudja Gjrainditani.
Kinetikus visszataplalas [4]:a hal6zati feszlltség
kiesésekor a frekvenciavalt6 a terhelés altal
visszataplalt energiaval allandé szinten tartja
a kdzbens6kori fesziltséget, amig az csak
lehetséges. Ha visszatér a tapfesziiltség, a
frekvenciavalté felpérgeti a motort a referencia
altal meghatarozott fordulatszamra.
Vezérelt hibaelnyomas [5]: a halézati fesziiltség
kiesésekor a frekvenciavalto hibajelzéssel ledll, és a
késziléket nem allitjak meg OFF1, OFF2 vagy OFF3
paranccsal a Profibus opcién keresztiil. Csak akkor

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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érhetd el, ha a Profibus opci6 telepitve van, és az
512-es paraméterben a Terepi busz profilt valasztotta.

408 Gyorskisltés
(QUICK DISCHARGE)

Erték:

OTiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcio:

A kdzbensékori kondenzatorok gyors kisitése
engedélyezheté kilsé ellendllas segitségével.

Leiréas:
Ez a funkci6 csak a bdvitett kiépitési késziilékek
(EX, EB) esetén érhet6 el, mivel kilsé 24 V-os
egyenfesziltség csatlakoztatdsa, valamint kistté-
vagy fékellenallas sziikséges a feladathoz; egyébként
csak a Tiltva [0] érték valaszthato.
A funkcié a Hal6zatkiesés-inverz beéllitasra
programozott digitalis bemenettel is bekapcsolhato.
Ha nem hasznalja a funkciot, valassza a Tiltva
bedllitast. Ha az Engedélyezve beallitast valasztja,
csatlakoztassa a kilsé 24 V-os egyenfesziltséget,
valamint a kisité- vagy a fékellenallast.
Lasd a Gyorskisités ciml szakaszt.

409 Leallas késleltetése nyomatékkorlat

elérésekor

(TRIP DELAY TORQ.)
Erték:
0-60 s (OFF) O OFF
Funkcio:

Ha a frekvenciavalté észleli, hogy a kimend
nyomaték a beallitott ideig meghaladja a
221-es vagy a 222-es paraméterben beallitott
nyomatékkorlatot, a készilék leall.

Leiras:
Adja meg, mennyi ideig mdkddjon nyomatékkorlaton
a frekvenciavalt6 a leallas elétt. A 60 s = OFF
bedllitas végtelen idétartamot jelent; a tiimelegedés
figyelése azonban ekkor is aktiv lesz.

410 Ledllas késleltetése inverterhiba esetén
(INV.FAULT DELAY)
Erték:

0-35 s O VLT-tipustdl fiigg

Funkcio:
Ha a frekvenciavalté a bedllitott id6tartamon at
tulfesziltséget észlel az inverteren, a késziilék leall.

Leiras:
Adja meg, mennyi ideig mdkodjon tulfesziltségen
a frekvenciavalt6 a leéllas elétt.

' Figyelem!:
B1=y Ha a gyari beallitasnal kisebb értéket
q ad meg, bekapcsolaskor hibalizenet
jelenhet meg a kijelzén.

Erték:
ONévleges teljesitménytél fligg

Funkcio:
Ez a paraméter hatarozza meg a frekvenciavalto
inverterének kapcsolasi frekvenciajat. A kapcsolasi
frekvencia valtoztatasaval csokkentheti a motorzaijt.

Figyelem!:
l: A kimeneti frekvencia sohasem haladhatja
q meg a kapcsolasi frekvencia 1/10-ét!

Leiras:
Forgd motor mellett allitsa a 411-es paramétert
mindaddig, amig el nem éri a leheté
legkisebb motorzajt.
Lasd a 446-os paraméter (kapcsolasi méd) leirasat
is. Lasd az automatikus leértékelés leiraséat a
tervezési Gtmutatéban (Design Guide).

(@]
£
=
=
@©
=
(@]
o
=
o

' Figyelem!:
§1 =y 3 kHz-es (60° AVM-nél 4,5 kHz-es)
q kapcsolasi frekvencia felett a frekvenciavalto
automatikusan leértékeli a kimeneti
teljesitményét.

Erték:
OTiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Funkcio:
Ezzel a paraméterrel lehetséges a kapcsolasi
frekvencia névelése a kimeneti frekvencia cstkkenése
esetén. Négyzetes nyomatékkarakterisztikaju
hajtasoknal (centrifugalszivattylk, ventilatorok),
ahol a terhelés a kimeneti frekvencia fiiggvényében
csokken, ez a motorzajok csokkentésére
elénydsen alkalmazhaté. A kapcsolasi frekvencia
maximumat azonban a 411-es paraméterben
bedllitott érték hatarozza meg.

Leiréas:
Tiltva [0]: ezt a bedllitast valassza, ha alland6
kapcsolasi frekvenciara van sziikség.
A kapcsolasi frekvenciat a 411-es paraméterben
allitsa be. Engedélyezve [1]: a kapcsolasi
frekvencia a kimeneti frekvencia ndvekedése
esetén csokkenni fog.

413 Tualmodulacié
(OVERMODUL)

Erték:

Kikapcsolva (OFF) [0]
OBekapcsolva (ON) [1]
Funkcio:

Ez a paraméter a tulmodulacio bekapcsolasat teszi
lehetévé a kimeneti fesziiltség esetén.

Leiréas:
Kikapcsolva: a kimeneti fesziiltség nem talmodulalt,
amellyel a nyomatékliiktetés elkeriilhetdé a
motortengelyen. A talmoduléciét 6rlé gépeknél,
daraloknal célszerl kikapcsolni.
Bekapcsolva: a talmodulacioval a halézati
fesziltségnél (legfeljebb 15%-kal) nagyobb
kimeneti fesziltséget lehet elérni.

414 Visszacsatol6jel minimuma
(MIN. FEEDBACK)

Erték:

-100 000,000-FBMAX 0 0,000

Funkcio:
A 414-es és a 415-6s paraméterrel skalazhatja a
visszacsatolojellel aranyos jelet, hogy a kijelzén
a tényleges mért érték legyen megjelenithetd.
Ez az érték mindig legalabb 10%-kal nagyobb
legyen a 205-6s, Maximdlis referencia paraméter
értékénél, hogy elkertulhetd legyen az esetleges
offszethibabdl adédo integralasi probléma.

Az érték megjelenik, ha a kijelzési médhoz

tartoz6 009-012-es paraméterek egyikében a
VisszacsatolGjel [egyséq] [3] beallitast valasztotta.

A visszacsatoléjel mértékegységét a 416-os
paraméterben valaszthatja ki.

A paraméter csak a Zart hurkd sebességvezérlés, Zart
hurkd folyamatszabdlyozas és a Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal konfiguraciéban
érhetd el (100-as paraméter).

Leiras:
Ertékét a készilék csak akkor veszi figyelembe, ha
a 203-as paraméter értéke Min — Max [0].
Allitsa be a kijelzén megjelenitendd értéket, ha a
valasztott visszacsatolojel-bemeneten (308-as vagy
314-es paraméter) a visszacsatolojel minimalis.
A minimumeértéket a valasztott konfiguracié (100-as
paraméter), valamint a referencia és a visszacsatolgjel
tartomanya (203-as paraméter) korlatozhatja.
Ha a 100-as paraméter értéke Zart hurkd
sebességvezérlés [1], akkor ez nem lehet
kisebb 0-nal.

415 VisszacsatolGjel maximuma
(MAX. FEEDBACK)

Erték:

FBMIN—-100 000,000 0 1,500.000

Funkcio:
Lasd a 414-es paraméter leirasat.

Leiras:
Allitsa be a kijelzén megjelenitendd értéket, ha a
valasztott visszacsatoldjel-bemeneten (308-as vagy
314-es paraméter) a visszacsatoldjel maximalis.
A maximumértéket a valasztott konfiguracié
(100-as paraméter) korlatozhatja.

416 Mértékegység
(REF/FEEDB. UNIT)

Erték:

Nincs egység [0]
0% [1]
PPM [2]
RPM [3]
bar [4]
CYCLE/min [5]
PULSE/s [6]
UNITS/s [7]
UNITS/min [8]

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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UNITS/h [9]
°C [10]
Pa [11]
I's [12]
m3/s [13]
I/min [14]
m3/min [15]
I/h (16]
m3/h (17]
kg/s (18]
kg/min [19]
kg/h [20]
t/min [21]
t/h [22]
m [23]
Nm [24]
m/s [25]
m/min [26]
°F [27]
in wg [28]
galls [29]
ft3/s [30]
gal/min [31]
ft3/min [32]
gal/h [33]
ft3/h [34]
Ib/s [35]
Ib/min [36]
Ib/h [37]
b ft [38]
ft/s [39]
ft/min [40]
Funkcio:
Itt valaszthatja ki a kijelzén megjelend adat
mértékegységeét.

A mértékegységet kozvetlenil hasznalja a Zart
hurkd folyamatszabalyozas konfiguracio is a
Minimalis/maximalis referencia (204-es és 205-6s
paraméter) mértékegységeként.

A 416-0s paraméterben a mértékegység
vélasztasanak lehetésége a kévetkez6
paraméterekben valasztott beallitasoktdl fligg:
002-es paraméter: Vezérlési mod

013-as paraméter: Kezelbegységgel torténd vezérlés
/ 100-as paraméterben bedllitott konfiguracioé
100-as paraméter: Konfiguracié

A 002-es paraméter értéke = Kilsé jellel

Ha a 100-as paraméterben a Nyilt hurkd
sebességvezérlés vagy a Nyilt hurki
nyomatékvezérlés bedllitast valasztotta, a
416-0s paraméterben valasztott mértékegység a

folyamat paramétereinek kijelzéséhez hasznalhaté
(009-012-es par.= Visszacsatolojel [egyséq]).

A folyamat kijelzendd allapotértéke kiilsé

analég jel formajaban csatlakoztathaté az 53-as
fesziiltségbemenetre (308-as par.= Visszacsatoléjel)
vagy a 60-as arambemenetre (314-es par.=
Visszacsatolgjel), illetve impulzusjel formajaban

a 33-as digitalis bemenetre (307-es par.=

Impulzus visszacsatoléjel).

Megjegyzés: A referencia csak Hz-ben (Nyilt hurki
sebességvezérlés esetén) vagy Nm-ben (Nyilt hurki
nyomatékvezérlés esetén) jelenitheté meg.

Ha a 100-as paraméterben a Zart hurkd
sebességvezérlés konfiguraciot valasztotta, a
416-os paraméter nem érhetd el, mivel a referencia
és a visszacsatolojel kijelzése is mindig RPM
mértékegységben torténik.

Ha a 100-as paraméterben a Zart hurkd
folyamatszabalyozas konfiguraciot valasztotta, a
416-0s paraméterben valasztott mértékegységet a
készilék a referencia (009-012-es par.= Referencia
[egyséq]) és a visszacsatoldjel (009-012-es par.=
Visszacsatoléjel [egység]) kijelzéséhez is hasznalja.
A csatlakoztatott killsé jeleknél a kijelz6n megjelenitett
érték skalazasa a valasztott tartomany fliggvényében
(309/310-es, 312/313-as, 315/316-0s, 327-es és
328-as paraméter) a referenciara a 204-es és a
205-8s paraméterben, a visszacsatolojelre pedig a
414-es és a 415-6s paraméterben végezhetd el.

A 002-es paraméter értéke = Kezeléegységgel

Ha a 013-as paraméter értéke LCP-vezérlés /
nyilt hurok vagy LCP- + digitalis vezérlés / nyilt
hurok, a referencia értéke Hz-ben jelenik meg, a
416-o0s paraméterben bedllitott mértékegységtol
flggetlendl. Az 53-as feszlltség-, a 60-as

aram- és a 33-as digitalis bemenetre (impulzus)
csatlakoztatott visszacsatoldjel vagy allapotjelzé
azonban mindig a 416-os paraméterben valasztott
mértékegységgel jelenik meg. Ha a 013-as paraméter
értéke LCP-vezérlés / 100-as paraméter vagy
LCP- + digitalis vezérlés / 100-as paraméter, a
mértékegység azonos lesz a 002-es paraméter
,KUlIsé jellel" bedllitdsanal leirttal.
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Figyelem!:
§l=y A fentiek a Referencia [egység] és a
q Visszacsatoléjel [egység] kijelzésére
érvényesek. A Referencia [%] és a
Visszacsatolojel [%] valasztasa esetén a
kijelzett érték mindig a valasztott tartomany
szézalékaban jelenik meg.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Leiras:
Vélassza ki a referencia és a visszacsatolojel
mértékegységét.

417 Sebesség PID aranyosségi tényezé

(SPEED PROP GAIN)
Erték:
0,000 (OFF)-0,150

0 0,015

Funkcio:
Az aranyosségi tényez6 az alapjel és a
visszacsatol6jel kildnbségébél adddo hibajel
erésitését hatarozza meg. Hasznélata a
100-as paraméter Zart hurkl sebességvezérlés
beallitasa mellett térténik.

Leiras:
Nagymértékl erdsitéssel gyors szabdlyozas
érhetd el, de tdl nagy érték esetén a rendszer
elvesztheti stabilitasat.

418 Sebesség PID integrélasi id6

(SPEED INT. TIME)
Erték:

2,00-999,99 ms (1000 = OFF) 0 8 ms

Funkcio:
Az integralasi idé meghatirozza, mennyi ideig tart a
PID-szabalyoz6 szamara a hibajel korrigalasa. Minél
nagyobb a hibajel, annal gyorsabban nd az erésités.
Az integrélasi id6 késlelteti és egyben csillapitja is
a jelet. Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurkd
sebességvezérlés bedllitasa mellett torténik.

Leiras:
Rovid integralasi idével gyors lesz a szabalyozas,
de tdl rovid idé esetén a rendszer elvesz-
theti stabilitasat.
Ha az integralasi idé hosszu, a referenciatol
val6 eltérés jelentésen megnéhet, mert a
szabélyozas lelassul.

419 Sebesség PID differenciélasi idé

(SPEED DIFF. TIME)
Erték:

0,00 (OFF)-200,00 ms 0 30 ms

Funkcio:
A differencial6 tag allandé hibara nem reagal, csak a
hiba valtozasara. Minél gyorsabb a valtozas, annal
nagyobb a differenciél6 tag erésitése.
Az erdsités ardnyos a hiba valtozasi sebességével.
Gyors szabalyozashoz hosszabb differencialasi
idére van sziikség, de tul hosszu idd esetén a
rendszer elvesztheti stabilitasat.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
sebességvezérlés beallitasa mellett torténik.

Leiras:
Adja meg a kivant differencialasi idét.

420 Sebesség PID differencialo tag

erbsitési korlatja
Erték:
5,0-50,0

O 5,0

Funkcid:
A differencialé tag erésitését korlatozhatja. Mivel
a differencial6 tag erésitése gyors hibavaltozasnal
megndvekszik, az erésités korlatozasa hasznos lehet.
Lassu hibavaltozasnal az erésités a hibajel
differencidlhanyadosaval egyenesen aranyos, mig
gyors Vvaltozasnal az erdsités 4llandé nagysagu.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
sebességvezérlés bedllitasa mellett torténik.

Leiras:
Adja meg a kivant erésitési korlatot.

421 Sebesség PID alulatereszté sziiré
(SPEED FILT. TIME)

Erték:

5-200 ms 0 10 ms

Funkcio:
A visszacsatoléjel oszcillacidjanak szabalyozasra
gyakorolt hatdsa csékkentése érdekében
alulateresztd szlré hasznéalhaté. Erre kuldndsen
akkor van sziikség, ha a rendszer nagyon
zajos. Lasd az abrat. A paraméter csak a Zart
hurkd sebességvezérlés és a Nyomatékvezérlés

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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fordulatszam-visszacsatolassal konfiguraciéban
érhetd el (100-as paraméter).

Feedback

Disturbed feedback signal

VAViVAILY)

0:.6 t (Sec.)

Lowpass filter

fg = 10 Hz
Feedback
Filtered feedback signal
M~ — N —~
P — 0:.6 t (Sec.)
Leiréas:

Ha példaul az idéalland6 (1) 100 ms értékd, az
alulateresztd szUrd vagasi korfrekvencigja 1/0,1
=10 rad/s, azaz 10/(2 x M) = 1,6 Hz. Ez azt
jelenti, hogy a PID-szabélyoz6 csak az 1,6 Hz-nél
kisebb frekvenciaval valtoz6 visszacsatol6jel esetén
szabalyoz. Ha a visszacsatoléjel 1,6 Hz-nél nagyobb
frekvenciaval valtozik, a PID-szabalyoz6 nem reagal.

422 U0 fesziltség, 0 Hz
(U0 VOLTAGE (0HZ))

Erték:

0,0 — 103-as par. 0 20,0 Vv

Funkcio:
A 422-432-es paraméterek a 101-es paraméter
Specialis motorkarakterisztika bedllitdsa esetén
hasznalhatok. Ekkor a specialis motorhoz
tartozo U/f karakterisztika dsszeallitasat hat
feszlltség-frekvencia ponttal végezheti el. A
motor névleges adatainak (102—-106-os paraméter)
megvaltozasa a 422-es paraméterre is hatassal van.

Leiras:
Allitsa be a 0 Hz-hez tartoz6 fesziiltséget.
Lasd az aldbbi rajzot.

]
UMaXx. 103

DANFOSS
175ZA012.11

431
429

427
425

423
PAR.422 Y5 ! !

Il
PAR. 424 426

423 Ul feszlltség
(U1 VOLTAGE)
Erték:

0,0-UvLt mMAX A 103-as par. gyari beallitasa

Funkcid:
Ez a paraméter az elsd toréspont Y-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 424-es paraméterben bedllitott F1
frekvencidhoz tartozé6 fesziltségértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szerepld abrat.

(F1 FREQUENCY)
Erték:
0,0-426-0s par.

424 F1 frekvencia

A 104-es par. gyari beédllitasa

Funkcio:
Ez a paraméter az elsd toréspont X-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 423-as paraméterben bedllitott U1
fesziiltséghez tartozo frekvenciaértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szerepld &brat.

Erték:
0,0-UvLt mMAX

A 103-as par. gyari bedllitasa

Funkcio:
Ez a paraméter a masodik téréspont
Y-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 426-0s paraméterben beallitott F2
frekvencidhoz tartozé6 fesziltségértéket.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Lasd a 422-es paraméternél szereplé abrat.

426 F2 frekvencia
(F2 FREQUENCY)
Erték:
424-es par.—428-as pat.

>

104-es par. gyari bedllitasa

Funkcio:
Ez a paraméter a masodik toréspont
X-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 425-6s paraméterben beallitott U2
feszlltséghez tartoz6 frekvenciaértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szereplé abrat.

Erték:
0,0-Uvitmax

A 103-as par. gyari bedllitasa

Funkcio:
Ez a paraméter a harmadik téréspont
Y-értékét adja meg.

Leiréas:
Allitsa be a 428-as paraméterben bedllitott F3
frekvenciahoz tartozé fesziiltségértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szereplé abrat.

428 F3 frekvencia
(F3 FREQUENCY)
Erték:
426-0s par.—430-as pat.

>

104-es par. gyari bedllitasa

Funkcio:
Ez a paraméter a harmadik tdréspont
X-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 427-es paraméterben bedllitott U3
fesziltséghez tartoz6 frekvenciaértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szereplé abrat.

429 U4 fesziltség
(U4 VOLTAGE)
Erték:

0,0-UvLt mMAX A 103-as par. gyari beallitasa

Funkcio:
Ez a paraméter a negyedik tdréspont
Y-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 430-as paraméterben beallitott F4
frekvencidhoz tartozé6 fesziltségértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szerepld abrat.

430 F4 frekvencia
(F4 FREQUENCY)

Erték:
428-as par.—432-es par.

>

104-es par. gyari beallitasa

Funkcio:
Ez a paraméter a negyedik tdréspont
X-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 429-es paraméterben beallitott U4
fesziiltséghez tartozo frekvenciaértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szerepld 4brat.

431 U5 fesziltség
(U5 VOLTAGE)

\
|‘

A 103-as par. gyari bedllitasa

Funkcid:
Ez a paraméter az 6todik toréspont
Y-értékét adja meg.

Leiras:
Allitsa be a 432-es paraméterben bedllitott F5
frekvencidhoz tartozé6 fesziltségértéket.

432 F5 frekvencia

(F5 FREQUENCY)
Erték:

430-as par.—1000 Hz

A 104-es par. gyari bedllitasa

Funkcio:
Ez a paraméter az 6tddik toréspont
X-értékét adja meg.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Ennek a paraméternek a bedllitasat a 200-as
paraméter értéke nem korlatozza.

Leiras:
Allitsa be a 431-es paraméterben beallitott U5
feszlltséghez tartoz6 frekvenciaértéket.
Lasd a 422-es paraméternél szereplé abrat.

433 Nyomatékvezérlés, aranyossagi tényezé

(TOR-OL PROP. GAIN)
Erték:

0 (OFF)-500% 0 100%

Funkcio:
Az aranyossagi tényez6 az alapjel és a mért
jel kuldnbségébél adbédd hibajel erésitését
hatarozza meg.
Hasznalata a 100-as paraméter Nyilt hurkd
nyomatékvezérlés beallitasa mellett torténik.

Leiras:
Nagymértékl erdsitéssel gyors szabdlyozas
érhetd el, de tdl nagy érték esetén a rendszer
elvesztheti stabilitasat.

434 Nyomatékvezérlés, integralasi idé

(TOR-OL INT.TIME)
Erték:

0,002-2,000 s 0 0,02 s

Funkcio:
Az integréator noveli az erdsitést, ha a referenciajel
és a mért jel kozotti hibajel allandé. Minél
nagyobb a hibajel, annal gyorsabban né az
erésités. Az integralasi idé az az id6, amennyi
id6 alatt az integrator ugyanakkora erésitést ér
el, mint az aranyosséagi tényezé.
Hasznalata a 100-as paraméter Nyilt hurkd
nyomatékvezérlés beallitdsa mellett torténik.

Leiras:
Rovid integralasi idével gyors lesz a szabalyozas, de
tal révid idé esetén a rendszer elvesztheti stabilitasat.

Erték:
ONorméal (NORMAL) [0]
Inverz (INVERSE) [1]

Funkci6:
Megvalaszthato, hogy a folyamatszabalyozé hibajel
hatasara novelje vagy csokkentse a kimeneti
frekvencia értékét. A hibajel a referenciajel és
a visszacsatoldjel kulonbsége.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurkd
folyamatszabalyozas beallitdsa mellett torténik.

Leiras:
Normal [0]: ha a visszacsatoldjel kisebb,
mint a referenciajel, a PID szabalyoz6 noveli
a kimeneti frekvenciat.
Inverz [1]: ha a visszacsatol6jel kisebb, mint
a referenciajel, a PID szabalyoz6 csokkenti
a kimeneti frekvenciat.

438 Folyamat PID gerjedésgatlo

(PROC ANTI WINDUP)

Erték:

Kikapcsolva (DISABLE) [0]
OBekapcsolva (ENABLE) [1]
Funkcio:

Megvalaszthaté, hogy a folyamatszabdalyozé akkor
is folytassa-e a hibajel alapjan a szabalyozast,

ha a kimeneti frekvencia tovabbi névelése vagy
csokkentése mar nem lehetséges.

Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
folyamatszabalyozas beallitasa mellett torténik.

Leiras:
Bekapcsolva [1]: a gyari bedllitas esetén az
integralé tag a pillanatnyi kimeneti frekvenciara all
be, ha a készllék eléri az aramkorlatot, illetve a
maximalis/minimalis frekvenciat. A szabalyozé nem
folytatja a hibajel integralasat mindaddig, amig a
hibajel el nem tlnik vagy eléjelet nem valt.
Kikapcsolva [0]: az integrator akkor is folytatja
a hibajel integralasat, ha korlatba ttkozott, és
szabéalyozas nem lehetséges.

' Figyelem!:
ll: A Kikapcsolva [0] beallitas esetén ha a hibajel
q eldjelet valt, a kimeneti frekvencia addig nem
valtozik, amig az integral6 tag a korabbi hiba
hatasara elért szintrél vissza nem integral.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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439 Folyamat PID startfrekvencia
(PROC START VALUE)
Erték:
fmin—fmax
(201-es par. — 202-es par.)

0 201-es par.

Funkcio:
Ha a frekvenciavalté start parancsot kap, Nyilt hurkd
sebességvezérlés modban kezdi ndvelni a kimeneti
frekvenciat a beallitott rampa szerint. Csak akkor valt
at a Zart hurka folyamatszabélyozas Gizemmédba,
amikor a motor eléri a startfrekvenciat. Ha azt a
frekvenciat valasztja startfrekvencianak, amelyen
a folyamat normal korilmények kdzott mikaodik,
hamarabb elérheti az egyensulyi allapotot.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
folyamatszabalyozas beallitasa mellett torténik.

Leiréas:
Adja meg a startfrekvencia kivant értéket.

Figyelem!:

": Ha a frekvenciavalté aramkorlatba szalad, még
e miel6tt elérné a startfrekvenciat, a szabalyozo
nem kapcsol be. llyenkor a szabalyozé
beinditdsdhoz cstkkentse a startfrekvenciat a kivant
kimeneti frekvenciara. Ezt menet kdzben is megteheti.

Erték:
0,00-10,00

0 0,01

Funkcio:
Az aranyossagi tényez6 az alapjel és a
visszacsatolojel kilonbségébél adddo hibajel
erésitését hatarozza meg.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
folyamatszabalyozas beallitasa mellett torténik.

Leiras:
Nagy aranyossagi tényezével gyors szabalyozas
érhetd el, de tdl nagy érték esetén a folyamat
elvesztheti stabilitasat.

441 Folyamat PID integraléasi idé
(PROC. INTEGR. T.)
Erték:

0,01-9999,99 s (OFF) O OFF

Funkcio:
Az integrator néveli az erésitést, ha a referenciajel
és a mért jel kozotti hibajel alland6. Minél
nagyobb a hibajel, annél gyorsabban né az
erésités. Az integralasi idé az az idétartam,
amely alatt az integrator ugyanakkora erésitést
ér el, mint az aranyossagi tényezd.
Az erdsités aranyos a hiba valtozasi sebességével.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
folyamatszabalyozas beallitdsa mellett torténik.

Leiras:
Rovid integralasi idével gyors lesz a szabalyozas, de
tal révid id6 esetén a rendszer elvesztheti stabilitasat.
Ha az integralasi idé hosszu, a referenciatol
val6 eltérés jelentésen megndhet, mert a
szabalyozas lelassul.

442 Folyamat PID differencialasi idé

(PROC. DIFF. TIME)
Erték:
0,00 (OFF)-10,00 s

g 0,00 s

Funkcio:
A differencial6 tag allandé hibara nem reagal, csak a
hiba valtozasara. Minél gyorsabb a valtozas, annal
nagyobb a differenciél6 tag erésitése.
Az er8sités aranyos a hiba valtozasi sebességével.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurkd
folyamatszabalyozas beallitasa mellett torténik.

Leiras:
Gyors szabalyozashoz hosszabb differencialasi
id6ére van sziikség, de tul hosszu idé esetén a
rendszer elvesztheti stabilitasat.

443 Folyamat PID differencialé tag

erbsitési korlatja
Erték:
5,0-50,0

o 5,0

Funkcid:
A differencial6 tag erésitését korlatozhatja.
Gyors hibavaltozas esetén a differenciald tag
erésitése megnd, ezért érdemes lehet korlatozni

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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az er6sitést, hogy lassu valtozasnal a hibajel
differencialhanyadosaval aranyos, mig gyors
valtozasnal allandé legyen.

Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
folyamatszabalyozas beallitasa mellett torténik.

Leiréas:
Adja meg a differencialé tag sziikséges
erésitési korlatjat.

444 Folyamat PID alulatereszté sziiré
(PROC FILTER TIME)

Erték:

0.01 - 10.00 0 0.01

Funkcio:
Ha a visszacsatoldjel zajos, megzavarhatja a
szabalyozast. A zavart az alulatereszt® szlrével
csillapithatja. Erre killonésen akkor van sziikség,
ha a rendszer nagyon zajos.
Hasznalata a 100-as paraméter Zart hurku
folyamatszabalyozas beallitasa mellett torténik.

Leiréas:
Adja meg a kivant idéallandét (1). Ha példaul
az idéallando6 (1) 100 ms értékd, az alulatereszté
sz(ré vagasi korfrekvencigja 1/0,1 = 10 rad/s,
azaz 10/(2 x ) = 1,6 Hz.
Ekkor a folyamatszabalyozé csak 1,6 Hz-nél
kisebb frekvenciaval valtoz6 visszacsatoléjel esetén
szabalyoz. Ha a visszacsatoléjel 1,6 Hz-nél nagyobb
frekvenciaval valtozik, a szabalyoz6 nem reagal.

445 Repiléstart
(FLYING START)

Erték:

OTiltva (DISABLE) [0]
Engedélyezve (ENABLE) [1]
Funkcié:

A funkcio segitségével a forgasban lévé motor
rantas nélkdl, lagyan Ujraindithaté (példaul
révid halézatkiesés utan).

Leiréas:
Ha a funkcié nem sziikséges, valassza a Tiltva
bedllitast. Valassza az Engedélyezve beallitast
ahhoz, hogy a frekvenciavalté Ujraindithassa
a forgasban Iévé motort.

446 Kapcsolasi méd
(SWITCH PATTERN)

Erték:

60° AVM (60° AVM) [0]
O SFAVM (SFAVM) [1]
Funkcio:

Vélassza ki a két lehetséges kapcsolasi mod (60°
AVM és SFAVM) kdzil a megfelelét.

Leiras:
60° AVM: csak akkor hasznalja ezt a kapcsolasi
madot, ha legfeljebb 14/10 kHz-es kapcsolasi
frekvenciara van sziikség. llyenkor a frekvenciavalté
a névleges kimeneti aramat (ly.tn) 4,5
kHz felett leértékeli.
SFAVM: akkor haszndlja ezt a kapcsolasi médot,
ha legfeljebb 5/10 kHz-es kapcsolasi frekvenciara
van sziikség. llyenkor a frekvenciavaltoé a névieges
kimeneti aramat (lvi.tn) 3 kHz felett értékeli le.

447 Nyomatékvezérlés fordulatszam-

visszacsatolassal, nyomatékkompenzacio
Erték:
-100-100%

0 0%

Funkcio:
Ez a paraméter csak akkor hasznalhat6, ha a 100-as
paraméterben a Nyomatékvezérlés fordulatszam-
visszacsatolassal konfiguraciét valasztotta.
A nyomatékkompenzacié a frekvenciavaltd
nyomatékanak kalibralasara szolgal. A 447-es,
Nyomatékvezérlés fordulatszam-visszacsatolassal,
nyomatékkompenzacioé paraméterrel a kimeneti
nyomaték kalibralhaté a motortengelyre szerelt
nyomatékméré segitségével.
Lasd a Paraméterek bedllitasa a ,Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal" konfiguraciéhoz
ciml szakaszt.

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.
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448 Nyomatékvezérlés fordulatszam-
visszacsatolassal, attétel

(TOR-SF GEARRATIO)
Erték:

0,001-100,000 0 1,000

Funkcio:
Ez a paraméter csak akkor hasznalhato, ha
a 100-as paraméterben a Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal [5] konfiguraciot
vélasztotta. Ha az inkrementalis forgdjelad6
(enkoder) nem kdzvetlenil a motortengelyen,
hanem a hajtom(vén van, be kell allitani az attételt,
egyébként a frekvenciavalté nem tudja helyesen
kiszamitani a kimeneti frekvenciat.
Ha példaul az attétel 1:10 (a motor lassito attételen
keresztil hajt), a paraméterben 10-et kell bedllitani.
Ha az enkoder kbézvetlenll a motortengelyen
van, az attételt 1,00-re allitsa be.

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.

449 Nyomatékvezérlés fordulatszam-

visszacsatolassal, sUrlddasi veszteség

Erték:
0,00 — a motor névleges nyomatékanak 50,00%-a
0 0.00%

Funkcio:
Ez a paraméter csak akkor hasznalhaté, ha a 100-as
paraméterben a Nyomatékvezérlés fordulatszam-
visszacsatolassal [5] konfiguraciot valasztotta.

irja be a surl6dasi veszteség értékét a motor névleges
nyomatékanak szazalékaban. A sirlédasi veszteség
motoros Gizemben hozzaadédik, mig generatoros
Uzemben kivonddik a forgatdnyomatékbol.

Lasd a Paraméterek bedllitasa a ,Nyomatékvezérlés
fordulatszam-visszacsatolassal" konfiguraciéhoz
cimd szakaszt.

Leiréas:
Adja meg a kivant értéket.

550-600 V-os késziilékeknél: 495-600 V. [0 495

Funkcio:
Allitsa be azt a fesziiltségszintet, amelynél a
407-es, Halézatkiesés paraméterben a hal6zatkiesés
esetére bedllitott feladatot a készuléknek végre
kell hajtani. Ennek a feszlltségszintnek a
frekvenciavalté névleges hal6zati fesziiltségénél
mindig kisebbnek kell lennie. Altalanos szabalyként
elmondhatd, hogy a 450-es paraméterben a
névleges halozati feszultségnél kb. 10%-kal
kisebb értéket kell beallitani.

Leiras:
Allitsa be a halozatkiesésnél végrehajtandd
feladathoz a feszltségszintet.

' Figyelem!:
§i=y Ha tdl nagy értéket allit be, a 407-es
q paraméterben bedllitott funkcié akkor
is mdkddésbe léphet, ha a megfelelé
halozati fesziiltség fennall.

453 Zart hurkl sebességvezérlés, attétel
(SPEED GEARRATIO)

Erték:

0,1-100,00 O 1,00

Funkcid:
Ez a paraméter csak akkor hasznalhatd, ha a
100-as, Konfiguracié paraméterben a Zart hurku
sebességvezérlés [1] bedllitast valasztotta.
Ha az inkrementdlis jeladé (enkéder) nem kdzvetlenil
a motortengelyen, hanem a hajtom(von van, be kell
allitani az attételt, egyébként a frekvenciavalté nem
tudja észlelni az enkdderrdl érkezd jel szakadasat.
Ha példaul az attétel 1:10 (a motor lassité attételen
keresztil hajt), a paraméterben 10-et kell bedllitani.
Ha az enkoder kdzvetlenll a motortengelyen
van, az attételt 1,00-re allitsa be.
Vegye figyelembe, hogy a paraméternek csak
az enkdder jelszakadasakor végrehajtand6
funkciéra van hatésa.

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.

450 Halobzati feszliltség halozatkieséskor

Erték:
200-240 V-os készilékeknél: 180-240 V
380-500 V-o0s késziilékeknél: 342-500 V

0 180
O 342

454 Holtidé-kompenzacié
(DEADTIME COMP.)

Erték:
Kikapcsolva (OFF) [0]
OBekapcsolva (ON) [1]
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Funkcio:
A VLT 5000 vezérléalgoritmusanak (VCC+)
részét képezd aktiv inverterholtidé-kompenzéacio
allé helyzetnél instabil m(kodést okoz zart
hurk( szabalyozas esetén. A paraméterrel az
aktiv holtidé-kompenzéacié kikapcsolhaté az
instabilitas elkertlése érdekében.

Leiras:
Kikapcsolva [0]: a holtidé-kompenzacid kikapcsolasa.
Bekapcsolva [1]: a holtidé-kompenzacié
bekapcsolasa.

455 Frekvenciatartomany-figyelés
(MON. FREQ. RANGE)

Erték:

Tiltva [0]
OEngedélyezve [1]
Funkcio:

Ez a paraméter akkor hasznalhatd, ha zart hurkd
folyamatszabalyozés esetén a kijelzén a 35-0s,
Frekvenciatartomanyon kivil figyelmeztetést ki
kell kapcsolni. A paraméter a bévitett allapotsz6
értékére nincs hatassal.

Leiras:
Engedélyezve [1]: ha a 35-6s figyelmeztetéshez
(Frekvenciatartomanyon kivil) tartozo allapot
bekdvetkezik, a figyelmeztetés megjelenik a
kijelzén. Tiltva [0]: ha a 35-0s figyelmeztetéshez
(Frekvenciatartomanyon kivil) tartozé allapot
bekovetkezik, a figyelmeztetés a kijelzén
nem jelenik meg.

457 Mikodés fazisvesztés esetén

(PHASE LOSS FUNCT)

Erték:

OLeallitas (TRIP) [0]
Figyelmeztetés (WARNING) [1]
Funkcio:

Meghatarozhatja, hogyan reagaljon a frekvenciavaltd
fazisszakadas esetén, vagy ha a halézati
feszlltség aszimmetrigja tal nagy.

Leiras:
Leallitas [0] esetén a frekvenciavalto a teljesitmény
flggvényében néhany masodpercen belil
leallitia a motort.
Figyelmeztetés [1] esetén a frekvenciavaltd
hélézati hiba esetén csak figyelmeztetd Gizenet ad,

VVC sllyosabb esetben az egyéb szélséséges
kortilmények leallashoz vezethetnek.

Figyelem!:
ll: Figyelmeztetés valasztasakor tartés hal6zati
aszimmetria vagy fazisszakadas esetén
a frekvenciavalté varhato élettartama
jelentésen csokken!

Figyelem!:
ll: Faziskiesés esetén bizonyos tipusu
i frekvenciavaltok belsé hitéventilatorai nem
mUkédnek. A tdlmelegedés elkeriiléséhez
killsé taplalast kell hasznalni a VLT 5032-5052
200-240 V, a VLT 5075-5500 380-500 V és a
VLT 5075-5250 550-600 V-o0s készilékek esetén,
lasd: Elektromos izembe helyezés.

483 Dinamikus DC-kéri kompenzacio

(DC LINK COMP)

Erték:

Kikapcsolva [0]
OBekapcsolva [1]

Funkcio:

A frekvenciavalt6 olyan funkciéval rendelkezik,
amely biztositja, hogy a kimeneti fesziltség a
DC-koérben fellépé barmilyen fesziltségingadozastol
fuggetlen legyen, példaul akkor, ha a halézati
fesziltségben gyors ingadozas tapasztalhaté. Ennek
elénye az, hogy a legtdbb halozati kérnyezetbhen

a motortengelyre nagyon stabil, allandé nyomaték
jut (a nyomatékliktetés jelentéktelen).

Leiras:
Bizonyos esetekben ez a dinamikus kompenzalas
rezonanciat okozhat a DC-kodrben, ekkor ki kell
kapcsolni. Ez tipikusan akkor fordul elé, ha a
frekvenciavalté halézati taplalasat fojtdszlirével
vagy passziv harmonikus sz(rével (pl. AHF005/010
tipusua szdrd) latjak el a felharmonikusok elnyomésa
érdekében. Eléfordulhat alacsony révidzarasi
viszonyU (SCR) taplalas esetén is.
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m Paraméterek — Soros kommunikacio

500 Cim
(BUS ADDRESS)
Erték:
1-126 01

Funkcio:
Ebben a paraméterben a frekvenciavalté cimét
adhatja meg. A paramétert a PLC-vel vagy
szamitogéppel vald kapcsolat esetén kell hasznalni.

Leiras:
Minden egyes frekvenciavaltdé szamara 1 és 126
kozotti cimet lehet adni. A ,,0" cimet a Master eszkoz
(PLC vagy szamitégép) olyan adattavirat kuldésekor
haszndlja, amelyet a soros kommunikacios portra
egyidejlleg kapcsolddo dsszes frekvenciavalténak
fogadnia kell. Ebben az esetben a frekvenciavaltok
nem nyugtazzak az adattavirat vételét. Amennyiben
az 6sszekapcsolt egységek szama (frekvenciavaltok
+ Master) meghaladja a 31-et, erésitét (repeater)
kell hasznalni. Az 500-as paraméter értékét nem
lehet beédllitani a buszon keresztil.

501 Adatsebesség
(BAUDRATE)

Erték:

300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) [1]
1200 Baud (1200 BAUD) [2]
2400 Baud (2400 BAUD) [3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]

09600 Baud (9600 BAUD) [5]
Funkci6:

Ebben a paraméterben a sebesség hatarozhaté meg,
amellyel az adatok atvitele végbemegy a buszon
keresztill. Az adatsebesség a masodpercenként
atvitt bitek szamaval fejezhetd ki.

Leiras:
A frekvenciavalté adatsebességét olyan értékre kell
allitani, amely megfelel a PLC vagy a szamitégép
adatsebességének. Az 501-es paramétert nem lehet
kivalasztani az RS 485-6s soros porton keresztil.
A vélasztott adatsebességgel meghatarozott
adatatviteli id6 csak egy része a kommunikaciéhoz
szikséges teljes idétartamnak.

502 Szabadonfutas
(COASTING SELECT)

503 Vészledllas
(Q STOP SELECT)

504 Egyenaramu fék
(DC BRAKE SELECT)

505 Start
(START SELECT)

507 Setup valasztasa
(SETUP SELECT)

508 Bels6 referencia valasztasa
(PRES.REF. SELECT)

Erték:

Digitalis bemenet (DIGITAL INPUT) [0]

Soros kommunik&ci6 (SERIAL PORT) [1]

Logikai és (LOGIC AND) [2]
OLogikai vagy (LOGIKAI VAGY) [3]

Funkcid:

Az 502-508-as paraméterekben megadhatd, hogy
a frekvenciavaltot a digitalis bemeneteken és/vagy
a buszon keresztil kivanja-e vezérelni.

A Logikai és vagy a Soros kommunikacié beallitas
valasztasa esetén a kérdéses parancs csak a
buszon keresztil aktivalhat6. A Logikai és beallitas
esetén a parancsot egyidejlileg valamelyik digitalis
bementen keresztul is ki kell adni.

Leiras:
Digitalis bemenet [0]: a kérdéses parancsot csak a
megfeleld digitalis bemeneten keresztil kell aktivalni.
Soros kommunikacio [1]: a kérdéses parancsot
csak a soros kommunikacié vezérlészavanak
megfeleld bitjével kell aktivalni.
Logikai és [2]: a kérdéses parancsot egyidejlileg a
vezérl6sz6 megfeleld bitjén és a digitalis bemeneten
keresztil is kuldétt jellel (aktiv jel =,1") kell aktivalni.

Digitalis Soros Vezérléparancs
bemenet kommunikacio
505-508

0 0 0

0 1 0

1 0 0

1 1 1

Logikai vagy [3]: a kérdéses parancsot aktivalni kell,
ha a vezérl6sz6 megfelel bitjén vagy a digitalis
bemeneten keresztiil vezérléjel érkezik (aktiv jel = ,1").
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Digitélis Soros Vezérléparancs
bemenet kommunikécio
505-508 Erték:

0 0 0 0,0 — 202-es par. 0 10,0 Hz

0 1 1

1 0 1 Funkcio:

1 1 1 Ebben a paraméterben rogzitett fordulatszamot

(JOG-frekvencia) allithat be, amely a buszon
keresztil aktivalhato.

| Figyelem!: e ) i i
“: Az 502-504-es paraméterek a stop A}mukodes megegyezik a 213-as paraméternél
e parancsokra vonatkoznak, lasd a leirtakkal.

kovetkezé példakat az 502-es paraméterrel Leiras:

(Szabadonfutas) kapcsolatban. Aktiv stop
parancs = ,0".

A JOG-frekvencia (fioc) az fuin (201-es paraméter)
és az fuax (202-es paraméter) altal meghatarozott

502-es paraméter = Logikai és tartomanyban valaszthato.

Digitdlis Soros Vezérléparancs
bemenet kommu-
A A 510 Busz-JOG 2
nikacio BUS JOG 2 FRE
0 0 1 Szabadonfutas
0 1 0 Motor forog Erték:
1 0 0 Motor forog 0,0 — 202-es par. 0O 10,0 Hz
1 1 0 Motor forog

Funkcid:
Ebben a paraméterben rogzitett fordulatszamot

502-es parameter = Logikai vagy (JOG-frekvencia) allithat be, amely a buszon

Digitdlis Soros Vezérléparancs keresztul aktivalhato.
bemenet kommu- A mikddés megegyezik a 213-as paraméternél
nikacio leirtakkal.
0 0 1 Szabadonfutas
0 1 1 Motor forog Leiras:
1 0 1 Motor forog A JOG-frekvencia (fioc) az fuin (201-es paraméter)
1 1 0 Motor forog és az fuax (202-es paraméter) altal meghatarozott

tartomanyban valaszthato.

506 Iranyvaltas
(REVERSING SELECT)

Enee 512 Adattévirat tipusa g

0 Digitalis bemenet (DIGITAL INPUT) [0] (TELEGRAM PROFILE) £
Soros kommunikéacioé (SERIAL PORT) [1] Erték: g
Logikai és (LOGIC AND) [2] Terepi busz profil (FIELDBUS PROFILE) [0] g
Logikai vagy (LOGIKAI VAGY) [3] OFC Drive (FC DRIVE) [1]
Funkcio: Funkcid:

Lasd az 502-es paraméter leirasat. Két killénbdzé tipusa vezérlészo6 kozil valaszthat.
Leiras: Leiras:

Lasd az 502-es paraméter leirasat. Valassza ki a vezérlészé kivant tipusat.

A vezérldszotipusokkal kapcsolatos tovabbi
informaciéért lasd a Soros kommunikacio (Serial
communication) szakaszt a Tervezési Gtmutatoban
(Design Guide). Tovabbi részletekért lasd a terepi
busszal foglalkozé kézikonyvekben 1évé leirast.
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513 Busz id6hatara
(BUS TIMEOUT TIME)
Erték:
1-99 s 01s

Funkcio:
A paraméterben az egymas utan érkezé,
Osszetartoz0 adattaviratok koézott megengedett
maximalis idétartam hatdrozhat6 meg. A beallitott
id6 leteltével a frekvenciavalté azt feltételezi,
hogy leallt a soros kommunikacié, és az 514-es
paraméterben megadott modon reagal.

Leiras:
Adja meg a kivant idétartamot.

514 Miikddés busz idétullépésekor

(BUS TIMEOUT FUNC)

Erték:

Kikapcsolva (OFF) [0]
Kimenet befagyasztasa (FREEZE OUTPUT) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog (JOGGING) [3]
Max. fordulatszam (MAX SPEED) [4]
Stop ésledllas (STOP AND TRIP) [5]
Funkcio:

Ezzel a paraméterrel megadhatja, hogyan reagaljon
a frekvenciavalté az 513-as, Busz id6hatara
paraméterben beallitott id6 letelte utan.

Az [1]-[5] értékek véalasztasa esetén a 0l-es és

a 04-es relé kikapcsolt allapotl lesz.

Ha egyidejlileg tobb idétullépés kdvetkezik be,

a frekvenciavalté az alabbi prioritassal kezeli a

vezérldjel-szakadas esetére bedllitott funkcidkat:

1. 318-as paraméter: Mdkodés vezérlgjel-
szakadaskor

2. 346-0s paraméter: M(kodés enkoder
jelszakadasakor

3. 514-es paraméter: Mdkoddés busz idétullépésekor

Leiras:
A frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja
befagyaszthatd a pillanatnyi értéken, a
referencia értékén vagy a maximalis kimeneti
frekvencian, a motor stop paranccsal leallithatd,
vagy hibadllapot is el6idézhet6.
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Paraméter Leiras Kijelzett Mértékegység  Frissitési
szama szbveg idokoz
515 Referencia [%] (REFERENCE) % 80 ms
516 Referencia [egység] (REFERENCE [UNITY]) Hz, Nm vagy 80 ms
rpm
517 Visszacsatoléjel (FEEDBACK) A 416-0s par. 80 ms
szerint
518 Frekvencia (FREQUENCY) Hz 80 ms
519 Frekvencia x skala (FREQUENCY X SCALE) - 80 ms
520 Aram (MOTOR CURRENT) A x 100 80 ms
521 Nyomaték (TORQUE) % 80 ms
522 Teljesitmény [kW] (POWER (KW) kw 80 ms
523 Teljesitmény [LE] (POWER (HP) LE 80 ms
524 Motorfesziiltség (MOTOR VOLTAGE) V 80 ms
525 DC-kori fesziiltség (DC LNK VOLTAGE) V 80 ms
526 Motorhémérséklet (MOTOR THERMAL) % 80 ms
527 VLT hémérséklete (VLT THERMAL) % 80 ms
528 Digitalis bemenet (DIGITAL INPUT) Binaris kéd 2 ms
529 53-as analég bemenet  (ANALOG INPUT 53) \ 20 ms
530 54-es anal6g bemenet (ANALOG INPUT 54) V 20 ms
531 60-as analég bemenet (ANALOG INPUT 60) mA 20 ms
532 Impulzusreferencia (PULSE REFERENCE) Hz 20 ms
533 Kilsé referencia [%] (EXT. REFERENCE) 20 ms
534 Allapotsz6 (STATUS WORD [HEX]) Hex. kod 20 ms
535 Fékteljesitmény/2 perc  (BR. ENERGY/2 MIN) kw
536 Fékteljesitmény/s (BRAKE ENERGY/S) kw
537 Htéborda (HEATSINK TEMP.) °C 12s
hémérséklete
538 Hibajelz$ szé (ALARM WORD [HEX]) Hex. kod 20 ms
539 Vezérl6sz6 (CONTROLWORD [HEX]) Hex. kod 2 ms
540 Figyelmeztetd szo, 1 (WARN. WORD 1) Hex. kod 20 ms
541 Bévitett allapotszo, (EXT. STATUS WORD) Hex. kod 20 ms
hex.
557 Motorfordulatszam (MOTOR RPM) RPM 80 ms
558 Motorfordulatszam x (MOTOR RPM X SCALE) - 80 ms
skéla
Funkcio:

Ezeket a paramétereket a a buszon keresztil és a
kijelzdn is ki lehet olvasni (kijelzési médban), lasd

a 009-012-es paraméterek leirasat is.

Leiras:

Referencia [%], 515-6s paraméter:
a referenciak (digitalis, analdg, belsé és

buszreferencia; a referencia befagyasztasa; a
gyorsito és a lassito érték) 6sszege a maximalis

referencia szazalékaban.

Referencia [egység], 516-0s paraméter:

a 17/29/53/54/60-as bemenetek pillanatnyi értéke a
100-as paraméterben vélasztott konfiguracio (Hz,
Nm és fordulatszam) vagy a 416-os paraméter altal

Visszacsatolojel, 517-es paraméter:
a 33/53/60-as bemenetek értéke a 414-es,
415-0s és 416-0s paraméterekkel meghatarozott

mértékegység és skdla szerint.

Frekvencia, 518-as paraméter:
az aktualis motorfrekvencianak megfelelé érték
rezonanciacsillapitas nélkil (fw).

Frekvencia x skala, 519-es paraméter:

az aktualis motorfrekvencia rezonanciacsillapitas
nélkdl (fw) x a 008-as paraméterben beallitott

szorz6 (skala).

megszabott mértékegységben. Szikség esetén lasd
a 205-0s és a 416-0s paraméter leirasat is.

Motoraram, 520-as paraméter:
a motoraram effektiv értéke (Irms).

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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A megjelenitett érték szdlrt, ami azt jelenti, hogy
kb. 1,3 masodperc telik el, amig a bemeneti érték
megvaltozasa a kijelzén is jelentkezik.

Nyomaték, 521-es paraméter:

a motortengelyre juté forgatdbnyomaték,
elbjelesen. A kijelzett érték a névleges nyomaték
szazalékaban jelenik meg.

A 160%-0s motoraram és nyomaték, valamint

a névleges nyomaték kozott a kapcsolat nem
pontosan lineéris. Bizonyos motorok ennél
nagyobb nyomatékot is le tudnak adni. EbbéI
kovetkezik, hogy a minimum- és a maximumeérték
nem csak a legnagyobb motoraramtdl, hanem

a hasznalt motortdl is fugg.

A megjelenitett érték szdlrt, ami azt jelenti, hogy
kb. 1,3 masodperc telik el, amig a bemeneti érték
megvaltozasa a kijelzén is jelentkezik.

Figyelem!:
fl= Ha a motorparaméterek bedllitasa nem
e felel meg a hasznalt motornak, a kijelzett
értékek pontatlanok lesznek, és negativ
eldjelet vehetnek fel még akkor is, ha a motor nem
forog, vagy pozitiv nyomatékot allit elé.

Teljesitmény [kW], 522-es paraméter:

a pillanatnyi motorfesziltség és motoraram
alapjan szamitott érték.

A megjelenitett érték szdlrt, ami azt jelenti, hogy
kb. 1,3 masodperc telik el, amig a bemeneti érték
megvaltozasa a kijelzén is jelentkezik.

Teljesitmény [LE], 523-as paraméter:

a pillanatnyi motorfesziltség és motoraram
alapjan szamitott érték.

Az érték LE-ben jelenik meg.

A megjelenitett érték szdlrt, ami azt jelenti, hogy
kb. 1,3 masodperc telik el, amig a bemeneti érték
megvaltozasa a kijelzén is jelentkezik.

Motorfesziiltség, 524-es paraméter:
a motor vezérléséhez hasznalt fesziiltség
szamitott értéke.

DC-kori fesziltség, 525-0s paraméter:

mért értéket jelenit meg.

A megjelenitett érték szlrt, ami azt jelenti, hogy
kb. 1,3 masodperc telik el, amig a bemeneti érték
megvaltozasa a kijelzén is jelentkezik.

Motorhémeérséklet, 526-os paraméter:

VLT hémérséklete, 527-es paraméter:
Csak egész szam formajaban jelenik meg.

Digitalis bemenet, 528-as paraméter:

a 8 digitalis bemenet (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32

és 33) allapotat megijelenité érték.

A kijelzett érték binaris kéd formatumdu: a bal szélsé
szdmjegy a 16-os bemenet, mig a jobb szélsé
szamjegy a 33-as bemenet allapotat jelzi.

53-as analég bemenet, 529-es paraméter:

az 53-as bemenetre érkezé jel fesziltsége.

A 309-es és a 310-es paraméterben bedllitott skala
nincs hatassal a kijelzett értékre. A minimdlis és a

maximalis értéket az AD-4talakité offszetbedllitdsa

és er6sitése hatarozza meg.

54-es analég bemenet, 530-as paraméter:

az 54-es bemenetre érkezé jel fesziiltsége.

A 312-es és a 313-as paraméterben bedllitott skala
nincs hatassal a kijelzett értékre. A minimalis és a

maximalis értéket az AD-atalakitd offszetbeallitasa

és er6sitése hatarozza meg.

60-as analdég bemenet, 531-es paraméter:

a 60-as bemenetre érkezd jel drama.

A 315-0s és a 316-0s paraméterben bedllitott skala
nincs hatassal a kijelzett értékre. A minimdlis és a

maximalis értéket az AD-4talakité offszetbedllitdsa

és er@sitése hatdrozza meg.

Impulzusreferencia, 532-es paraméter:
az egyik digitalis bemenetre kapcsolt
impulzusreferencia értéke Hz-ben.

Kils6 referencia [%], 533-as paraméter:
a kulsé referenciak (analég, impulzus- és
buszreferencia) 6sszege, a maximalis
frekvencia szdzalékdban.

Allapotszé, 534-es paraméter:

a frekvenciavalté soros kommunikacios porton
keresztil kildétt allapotiizenete hexadecimalis
koédban. Lasd a Tervezési Utmutatét (Design Guide).

Fékteljesitmény/2 perc, 535-0s paraméter:

a kulsé fékellendllasra leadott teljesitmény értéke.
Az atlagteljesitmény szamitasa folyamatosan
torténik az utols6 120 masodpercre.

Fékteljesitmény/s, 536-0s paraméter:
a kulsé fékellendllasra leadott teljesitmény értéke.
Mindig a pillanatnyi értéket adja meg.

Hiltéborda hémérséklete, 537-es paraméter:

a frekvenciavalté hitébordajanak hémérséklete.
Lekapcsolasi hdmérséklet: 90 + 5°C; visszakapcsolasi
hémérséklet: 60 + 5°C.

Hibajelzé sz6, 538-as paraméter:

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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hexadecimalis koédban jelzi, hogy a frekvenciavalto
kiild-e hibajelzést. Tovabbiinformacié a Figyelmeztetd
sz6 1, Bovitett llapotszé és Hibajelz6 sz6 részben.

Vezérlészé, 539-es paraméter:

a frekvenciavalténak a soros kommunikacios

porton keresztil kildott vezérlészé, hexadecimalis
kédban. Tovabbi informacié a Tervezési Utmutatéban
(Design Guide) olvashatoé.

Figyelmezteté sz6 1, 540-es paraméter:
hexadecimalis kédban jelzi, hogy a frekvenciavaltd
kiild-e figyelmeztetést. Tovabbi informacié a
Figyelmeztetd sz6 1, Bdvitett allapotsz6 és
Hibajelzd sz6 részben.

Bévitett allapotszé, hex., 541-es paraméter:
hexadecimalis koédban jelzi, hogy a frekvenciavalto
kiild-e figyelmeztetést.

Tovabbi informéacié a Figyelmeztetd szé 1, Bévitett
allapotsz6 és Hibajelzd sz6 részben.

Motorfordulatszam, 557-es paraméter:

a motor pillanatnyi fordulatszamanak megfelel6 érték.
Nyilt hurok vagy zart hurka folyamatszabalyozas
esetén a motor fordulatszama becsiilt érték. Zart
hurk( sebességvezérlés esetén mért értékrdl van sz6.

Motorfordulatszam x skala, 558-as paraméter:
a motor pillanatnyi fordulatszama x a 008-as
paraméterben beallitott szorz6 (skala).

m Szdveg beirasa a kezeléegységgel

Miutan a 009-es vagy a 010-es paraméterben a
Tetszbleges szoveg kijelzése lehetéséget valasztotta,
az 553-as vagy az 554-es paraméterben valassza

ki a kijelzé6 megfelelé sorat, és nyomja meg a
CHANGE DATA gombot. A szbveget irja be
kozvetlendl a valasztott sorba a kezeléegység fel,
le, bal és jobb nyilbillenty(i segitségével. A fel és

a le nyilgombokkal valaszthat a rendelkezésre allé
karakterek kozul. A bal és a jobb nyilgombokkal

a kurzor mozgathat6 a szévegsorban.

A beirt sz6veg mentéséhez nyomja meg az OK
gombot, miutan elkészilt. A CANCEL gombbal
visszavonhatja a beirt széveget.

A kovetkez6 karakterek hasznalhatok:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ
AGAAOUEIU&./-()0123456789,sz0koz"

Az 553-as és az 554-es paraméter gyari bedllitasa
a ,sz6koz". A beirt karakterek torlése a ,sz6koz"
karakterre val6 lecseréléssel érhet6 el.

553 Kijelzendé szdveg 1
(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Erték:
Legfeljebb 20 karakter
XXXXXKXX XXX X XXX XXX XX]

Funkcid:
A paraméterbe legfeljebb 20 karakteres szdveg
irhaté be, amely megjelenik a kijelzd elsd soraban,
ha a 010-es, Kijelzé 1. sora/ 1.adat paraméterben
a Tetsz6leges szdveg kijelzése [27] értéket
valasztotta. Példa a kijelzett szdvegre:

CLEAMIMG SYSTEM HMO.Z

ULT HWO.3 O

175ZA792.10

AUTO REMOTE RUMMIMG

Leiras:
A sziikséges szdveg a buszon keresztl
vagy a kezel6egység nyilbillentydinek
segitségével adhaté meg.

554 Kijelzendé szbveg 2
(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Erték:

Legfeljebb 8 karakter [XXXXXXXX]

Funkcio:
A paraméterbe legfeljebb 8 karakteres szdveg irhaté
be, amely megjelenik a kijelz6 masodik sordban,
ha a 009-es, Kijelz6 méasodik sora paraméterben a
Tetszdleges szoveg kijelzése [29] értéket valasztotta.

Leiras:
A szlikséges szoveg a buszon keresztil
vagy a kezeléegység nyilbillentylinek
segitségével adhaté meg.
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Erték:
Csak olvashat6

Funkcio:
A harom paraméter a frekvenciavaltéban definialt
Osszes paraméter listajat tartalmazza. Minden
egyes paraméter legfeljebb 116 elemet tartalmaz
(paraméterszamok). A hasznalt paraméterek
szadma (580, 581, 582) a frekvenciavaltdé megfeleld
konfiguraciojatol figg. Ha paraméterszamként
a 0 szerepel, a lista véget ér.

Leiras:

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték

162 MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye



Dt

VLT® 5000 Sorozat

m Paraméterek — Szerviz, diagnosztika

Leiras
Uzemi adatok

Paraméter
szama

Kijelzett sz6veg

Mértékegység Tartomany

600 Uzeméra-szamlalo (OPERATING ora 0-130 000,0
HOURS)
601 Motor Gzemoéra- (RUNNING HOURS) ora 0-130 000,0
szamlaloja
602 kWh-szdmlélé (KWH COUNTER) kWh 0-9999
603 Bekapcsolasok szama (POWER UP'’s) db 0—9999
604 Tulmelegedések szama (OVER TEMP's) db 0—9999
605 Tllfesziiltségek szama  (OVER VOLT'S) db 0-9999
Funkcio: a frekvenciavalté energiafogyasztasat adja meg

Az Uzemi adatok a soros kommunikaciés porton
keresztll vagy a kijelzén olvashaték le.

egy oran at vett, kWh-ban mért atlagértékkel. A
szdmlal6 a 618-as paraméterrel torolhetd.

Leiréas:
Uzemora-szamlalo, 600-as paraméter:
Megadja, hogy a frekvenciavalté hany 6rat mikodott.
A szamlalo értékét a készulék oranként és
minden kikapcsolaskor menti.

Bekapcsolasok szama, 603-as paraméter:
Megadja a frekvenciavalté bekapcsolasainak szamat.

Tulmelegedések szama, 604-es paraméter:
Megadja a frekvenciavalté tiimelegedése
kovetkeztében tortént ledllasok szamat.
Motor Gzemdra-szamlaldja, 601-es paraméter:
Megadja a motor izeméraszamat. A szamlalé
a 619-es paraméterrel torélhetd.

A szamlal6 értékét a készilék oranként és
minden kikapcsolaskor menti.

Tulfeszilltségek szama, 605-6s paraméter:
Megadija a frekvenciavalté kdzbensé DC-kdrében
fellépd tulfeszultségek szamat.

kWh-szamlalé, 602-es paraméter:
Leiras
Adatnaplé

Paraméter
szama

Kijelzett sz6veg

Mértékegység Tartomany

606 Digitalis bemenetek (LOG: DIGITAL INP) Decimalis 0—255
607 Vezérlészo (LOG: CONTROL Decimalis 0-65535
WORD
608 Allapotsz6 (LOG: BUS STAT Decimalis 0-65535
WD)
609 Referencia (LOG: REFER- % 0-100 o
ENCE) =
610 Visszacsatolojel (LOG: FEEDBACK) 416-0s par. 999 999,99 - %
999 999,99 ‘g»
611 Kimeneti frekvencia (LOG: MOTOR Hz 0,0-999,9 a
FREQ.)
612 Kimeneti fesziiltség (LOG: MOTOR Vv 50-1000
VOLT)
613 Kimeneti aram (LOG: MOTOR A 0,0-999,9
CURR.)
614 DC-kori feszlltség (LOG: DC LINK \% 0,0-999,9
VOLT)
Funkcio: hiba esetén az utolsé 20 adatot a késziilék menti,

E paraméterekkel az utoljara mentett, legfeljebb
20 adatérték olvashato ki (az adatnaplo), ahol az
[0] a legfrissebb és a [19] a legrégebben mentett
érték. Start parancs utan 160 ms-ként Uj bejegyzés
keril az adatnaploba. Stop parancs utan vagy

amelyeket a kijelzén is megjelenithet. Ez leallas
vagy hiba utan szervizeléskor hasznos lehet.
Ezeket a paramétereket a buszon keresztil és
a kijelzén is ki lehet olvasni.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Leiras:
Az adatnapl6é szama szogletes zarojelek kozott
jelenik meg: [1]. A készilék az adatnaplét
leallas esetén ,befagyasztja", majd az azt kdvetd
hibatérléskor Gjbol engedélyezi.
Az adatok napl6zasa a motor futasa kdzben aktiv.

Hiba esetén az adatok kiolvashatok, majd a
frekvenciavalté hibajanak térlésekor a naplézas
Ujbdl engedélyezhetd. Az adatok naplozasa

a motor futdsa kdzben aktiv.

Digitalis bemenetek, 606-0s paraméter:
A digitalis bemenetek allapotat adja meg ez a

paraméter, 0—255 kdzotti decimalis érték formajaban.

Az adatnaplé szama szogletes zaréjelek
kozott jelenik meg: [1].

EXT. REFEREMCE, X

175ZA449.10

)

Bi.H X T

686 DATALOG:DIGITAL IMPUT
[ B8] 4@

Vezérlészd, 607-es paraméter:
A vezérlész6 értékét adja meg ez a paraméter,
0-65535 kozotti decimalis érték formajaban.

Allapotszd, 608-as paraméter:

A busz allapotszavanak értékét adja meg
ez a paraméter, 0—65535 kozotti decimalis
érték formajaban.

Referencia, 609-es paraméter:
A referencia értékét adja meg ez a paraméter
%-ban, a 0—-100% tartomanyban.

Visszacsatol6jel, 610-es paraméter:
A paraméterek szerint beallitott visszacsatoldjel
értékét adja meg ez a paraméter.

Kimeneti frekvencia, 611-es paraméter:
A motorfrekvencia értékét adja meg ez a paraméter
a 0,0-999,9 Hz tartomanyban.

Kimeneti fesziltség, 612-es paraméter:
A motorfesziiltség értékét adja meg ez a paraméter
az 50-1000 V tartomanyban.

Kimeneti aram, 613-as paraméter:
A motoraram értékét adja meg ez a paraméter
a 0,0-999,9 A tartomanyban.

DC-kori fesziltség, 614-es paraméter:

A DC-kori feszilltség értékét adja meg ez a
paraméter a 0,0-999,9 V tartomanyban.

615 Hibanapl6: Hibakod
(FLOG: ERROR COD)
Erték:

[Index: 1-10] 0-44 hibakéd

Funkci6:
Ebbél a paraméterbdl olvashaté ki, miért kbvetkezett
be a frekvenciavaltd leallasa (hiba).
A késziilék 10 naploértéket tarol: [1-10].
A napldban a legkisebb sorszamu bejegyzés ([1])
a legfrissebb, mig a legnagyobb sorszamu ([10]) a
legrégebben mentett értéket tartalmazza.

Leiras:
A paraméter numerikus értéke (a hibakod) a
143. oldalon taldlhat6 tablazatban szerepld
hibakddokra utal.
A hibanaplé csak kézi inicializalassal torélheté.

616 Hibanaplo6: 1dé
(FLOG: TIME)
Erték:
[Index: 1-10]

Funkcid:
Ebbdl a paraméterbdl olvashato ki a ledllas (hiba)
idépontja a motor Gzemoéra-szamlaléja szerint. A
készilék 10 napléértéket tarol: [1-10].
A napldban a legkisebb sorszamu bejegyzés ([1])
a legfrissebb, mig a legnagyobb sorszamu ([10]) a
legrégebben mentett értéket tartalmazza.

Leiras:
Az értékek sziikség esetén kiolvashatok.
Ertéktartomany: 0,0-9999,9.
A hibanaplé csak kézi inicializalassal torélheté.

617 Hibanapl6: Erték
(FLOG: VALUE)
Erték:
[Index: 1-10]
Funkcio:

Ebbdl a paraméterbél olvashat6 ki, milyen fesziltség-
vagy aramértéknél kovetkezett be a leallas (hiba).

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Leiras:
Az értékek egyesével kiolvashatok.
Ertéktartomany: 0,0-999,9.
A hibanaplé csak kézi inicializalassal torolheté.

618 kWh-szamlalo torlése
(RESET KWH COUNT)

Erték:

Nincs torlés (DO NOT RESET) [0]
Torlés (RESET COUNTER) [1]
Funkcio:

Ez a paraméter a 602-es, kWh-szamlalo
paraméter torlésére szolgal.

Leiréas:
A Torlés [1] kivalasztasa utan az [OK] gomb
megnyomasaval nullazédik a kwh-szamilalé.
Ezt a paramétert nem lehet kivalasztani az RS
485-06s soros porton keresztiil!

Figyelem!:

“: Az [OK] gomb megnyomasaval a
nullazas megtortént.

619 Motor izeméra-szamlaldja torlése

(RESET RUN. HOUR)

Erték:

Nincs torlés (DO NOT RESET) [0]
Torlés (RESET COUNTER) [1]
Funkcio:

Ez a paraméter a 601-es, Motor (izemoéra-szamlaléja
paraméter torlésére szolgal.

Leiras:
A Torlés [1] kivalasztasa utan az [OK]
gomb megnyomasaval nullazédik a motor
Uzemora-szamlaléjanak értéke. Ezt a paramétert
nem lehet kivalasztani az RS 485-6s soros
porton keresztil!

| Figyelem!:
'@ Az [OK] gomb megnyomasaval a

nullazas megtortént.

Erték:
ONormél izem (NORMAL OPERATION) [0]
Uzem kikapcsolt inverterrel

(OPER. W/INVERT.DISAB) [1]
Vezérldkartya-ellenbrzés

(CONTROL CARD TEST) [2]
Inicializélas (INITIALIZE) [3]
Funkcio:

A normal Gizemeltetés mellett ez a paraméter két
kildnb6z6 ellenérzésre hasznélhato.

Emellett a segitségével az 6sszes paraméter (a
603-605-8s paraméterek kivételével) inicializalhato.

Figyelem!:
": Ez a funkcié csak a frekvenciavalté halézatrol
q torténd lekapcsolasa, majd a halézati
fesziltség visszakapcsolasa utan aktiv.

Leiras:
Normal Gzem [0] a motor szokasos mikddését
jelenti a valasztott alkalmazasban.
Az Uzem kikapcsolt inverterrel [1] bedllitas esetén a
motor megforgatasa nélkil ellenérizheté a vezérléjel
hatasa a vezérlékartyara és mikodésére.
A Vezérlbkartya-ellendrzés [2] bedllitassal
sziikség esetén ellenérizheték az anal6g
és digitalis ki- és bemenetek, valamint a
relék és a +10 V-os vezérléfesziltség. Az
ellendrzéshez egy belsé 6sszekdtésekkel ellatott
tesztcsatlakozora van sziikség.

A vezérlékartya ellenérzésének menete:

1. Valassza ki a Vezérl6kartya-ellendrzés bedllitast.

2. Kapcsolja le a halézatrol a készuléket, és varja
meg, amig a kijelzé elsotétil.

3. Csatlakoztassa a tesztcsatlakoz6t az abra szerint.

Kapcsolja vissza a héalézati fesziiltséget.

5. Nyomja meg az [OK] gombot (ha nincs
kezelbegység, valassza a Normal lizem beallitast,
ekkor a készilék a szokasos madon indul el).

6. A frekvenciavalté elvégzi a sziikséges teszteket.

Nyomja meg az [OK] gombot.

8. A 620-as paraméter automatikusan a
Normal Gzem értékre valt.

&

~

Ha a teszt barmilyen okbol nem sikerdl,
a frekvenciavalté végtelen ciklusba kertdil.
Cserélje ki a vezérlékartyat.

Tesztcsatlakozo:
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Az Inicializalas [3] bedllitassal visszaallithatd
a paraméterek eredeti, gyari beallitasa, a
kovetkezd paraméterek kivételével: 500,
501, 600-605, 615-617.

Figyelem!:

": A motort stop paranccsal meg kell allitani
e az inicializalas végrehajtasa elétt.

Az inicializadlas menete:

1. Vélassza ki az Inicializalas beallitast.

Nyomja meg az [OK] gombot.

3. Kapcsolja le a halézatrol a készuléket, és varja
meg, amig a kijelz6 elsotétil.

4. Kapcsolja vissza a héalézati fesziiltséget.

n

Kézi inicializalas ugy végezheté, ha a halozati
fesziltség bekapcsoldsa kdzben a kezeléegység
harom gombjat egyidejlleg nyomva tartja. A kézi
inicializalassal az 6sszes paraméter eredeti, gyari
beallitasa allithat6 vissza, a 600-605-0s paraméterek
kivételével. A kézi inicializdlas menete:

1. Kapcsolja le a hal6zatrdl a késziiléket, és varja
meg, amig a kijelzé elsotétil.

2. A [DISPLAY/STATUS]+[MENU]+[OK] gombokat
egyidejlleg lenyomva tartva kapcsolja vissza a
készlléket a halézatra. A kijelz6n a ,MANUAL
INITIALIZE" felirat jelenik meg.

3. Ha akijelzén a ,UNIT READY" Uizenet olvashato,
a frekvenciavalto inicializalasa megtortént.

Paraméter szdma Leiras Kijelzett szoveg
Adattabla

621 VLT-tipus (VLT TYPE)
622 Teljesitménykartya tipusa (POWER SECTION)
623 VLT rendelési szama (VLT ORDERING NO)
624 Szoftver verzidészama (SOFTWARE VERSION)
625 LCP azonositészama (LCP ID NO)
626 Adatbazis azonositbészama (PARAM DB 1D)
627 Teljesitménykartya azonositészama (POWER UNIT DB ID)
628 Alkalmazasi opcio tipusa (APP. OPTION)
629 Alkalmazasi opcio6 rendelési szama (APP. ORDER NO)
630 Kommunikaciés opcié tipusa (COM. OPTION)
631 Kommunikaciés opcié rendelési szama (COM. ORDER NO)

Funkcio:
A késziilék legfontosabb adatai a kijelz6n vagy a soros
kommunikaciés porton keresztil is kiolvashatok.

Leiras:
VLT-tipus, 621-es paraméter:
Megadja a frekvenciavalté tipusat és a halézati
feszlltség névleges értékét.
Példa: VLT 5008 380-500 V.

Teljesitménykartya tipusa, 622-es paraméter:
Megadja a késziilékbe épitett teljesit-
ménykartya tipusat.

Példa: Extended with brake (fékkel bévitett).

VLT rendelési szama, 623-as paraméter:
Megadja az adott frekvenciavalto-tipus
rendelési szamat.

Példa: 17520072.

Szoftver verziészama, 624-es paraméter:
Megadja a késziilék szoftverének verzioszamat.
Példa: V 3,10.

LCP azonositészama, 625-6s paraméter:
Megadija a kezeld- és kijelz8egység azonositdszamat.
Példa: ID 1,42 2 kB.

Adatbazis azonositészama, 626-os paraméter:
Megadja a szoftver adatbazisanak azonositoszamat.
Példa: ID 1,14.

Teljesitménykartya azonositdszama,

627-es paraméter:

Megadja a teljesitménykartya azonositészamat.
Példa: ID 1,15.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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Alkalmazasi opcio tipusa, 628-as paraméter:
Megadja a frekvenciavaltéhoz kapcsolt alkalmazasi
opcibéskartyak tipusat.

Alkalmazasi opci6 rendelési szama,
629-es paraméter:
Megadja az alkalmazasi opcid rendelési szamat.

Kommunikaciés opci6 tipusa, 630-as paraméter:
Megadja a frekvenciavaltbhoz kapcsolt
kommunikaciés opciok tipusat.

Kommunikaciés opcié rendelési szama,
631-es paraméter:
Megadja a kommunikaciés opcid rendelési szamat.

(@]
£
=
=
@©
=
(@]
o
=
o

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye 167



Dt

VLT® 5000 Sorozat

Figyelem!: 702 6-0s relé, elengedési késleltetés

:' A relékartya 700-711-es paraméterei csak (RELAY6 OFF DELAY)
akkor hasznalhatok, ha az opcids relékartya 705 7-es relé, elengedesi kesleltetés
(RELAY7 OFF DELAY)

telepitve van a VLT 5000 készulékben.

700 6-0s relé
(RELAY6 FUNCTION)

708 8-as relé, elengedési késleltetés
(RELAY8 OFF DELAY)

703 7-es rele 711 9-es relé, elengedési késleltetés
(RELAY7 FUNCTION) (RELAY9 OFF DELAY)

706 8-as relé Erték:
(RELAY8 FUNCTION) 0-600 s

709 9-es relé
(RELAY9 FUNCTION) Funkcio:

A paraméterek a 6/7/8/9-es relék (1-2-es csatlakoz0)

elengedésének késleltetési idejét hatarozzak meg.

Funkcié:

Ezek a kimenetek relékapcsol6t mdkodtetnek. A
6/7/8/9-es relékimenetek allapotkijelzésre vagy
figyelmeztetésre hasznalhatok. A relé akkor hiz meg,
amikor teljesiilnek a beprogramozott funkcio feltételei.
A meghlzas/elengedés késleltetése a
701/704/707/710-es, Relé 6/7/8/9, meghuzasi
késleltetés és a 702/705/708/711-es, Relé 6/7/8/9, ™ A relékartya elektromos zembe helyezése
elengedési késleltetés paraméterekkel allithato be. A reléket az alabbiak alapjan kell bekotni.

Leiras:
Adja meg a kivant értéket.

6-9-es relé:
A-B zéar6, A-C bontd
Max. 240 V AC, 2 A

Relay 06 Relay 07

701 6-o0s relé, meghuzasi késleltetés T j
(RELAY6 ON DELAY) e o ele o

704 7-es relé, meghuzasi késleltetés

707 8-as relé, meghuzasi késleltetés S B

Leiras:
A vélaszthaté adatokat és a csatlakozasokat lasd
a 319-326-0s paraméterek leirasanal.

2
7C
o

)

2o A kettés szigetelés érdekében a mianyag féliat
0-600 s Dos az alabbi abra szerint kell felszerelnie.
Funkcié:

A paraméterek a 6/7/8/9-es relék (1-2-es csatlakozo)

meghulzasanak késleltetési idejét hatarozzak meg.
Leiréas:

Adja meg a kivant értéket.

175HA475.10
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Kimenetek csatlakoz6szam: 06-os 07-es 08-as 09-es
relé relé relé relé
paraméterszam: 709
Erték:
Kikapcsolva (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Vezérlés izemkész (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
VLT Gzemkész (UNIT READY) 210 [2] [2] [2]
VLT tUzemkész, kiilsé vezérlés (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3]
Nincs figyelmeztetés (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
VLT hajtas (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Motor forog, nincs figyelmeztetés (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Hatarértéken belili tizem, nincs (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
figyelmeztetés
Fordulatszam = referencia, nincs figyelmeztetés (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Hiba (ALARM) [9] [9] [9] [o10
Hiba vagy figyelmeztetés (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Nyomatékkorlat (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Aram tartoméanyon kivil (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Alsé figyelmeztetd aram felett (ABOVE CURRENT, LOW) [13] [13] [13] [13]
Felsé figyelmezteté aram alatt (BELOW CURRENT, HIGH) [14] [14] [14] [14]
Frekvencia tartomanyon kivdil (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Also figyelmeztetd frekvencia felett (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Felsé figyelmeztet6 frekvencia alatt (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Visszacsatoléjel tartomanyon kivl (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Visszacsatolojel alsé figyelmeztetd (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
érték felett
Visszacsatolojel felsé figyelmeztetd (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
érték alatt
Tulmelegedés (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Uzemkész, nincs tiimelegedés (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [22] [22]
Taviranyitas, tizemkész, nincs tilmelegedés (REM RDY&NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
Uzemkész, normal haldzati fesziiltség (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
Iranyvaltas (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Busz rendben (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Nyomatékkorlat és stop (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Fék rendben, nincs figyelmeztetés (BRAKE NO WARNING) [28] [28] [28] [28]
Fék rendben, nincs hiba (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Fékhiba — IGBT (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Mechanikus fék vezérlése (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Vezérl6sz6 11/12. bit (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Mechanikus fék bévitett vezérlése (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Biztonsagi retesz (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]
Halbzati fesziltség (MAINS ON) [50] [50] [50] O [50]
Motor forog (MOTOR RUNNING) [51] [511 0  [51] [51]
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Funkcié:
Leiras:
A valaszthat6 beallitasok leirasat lasd a

319-es paraméternél.

A Halobzati fesziltség bekapcsolva [50] logikai

funkcidja megegyezik a Motor forog [5] beallitaséval.

A Motor forog [51] logikai funkciéja megegyezik a
Mechanikus fék vezérlése [32] beallitaséval.

[l = Gyari bedllitas. () = A kijelzén olvashaté szdveg [] = A buszos kommunikaciéra vonatkoz6 érték
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m Hibakeresés

Hibajelenség
1. A motor nem egyenletesen
forog

2. A motor nem forog

3. A motor nem fékez

4. Nincs hibalizenet vagy a kijelzé
nem vilagit

5. A motor ledllt, a kijelzé vilagit,
de nincs hibailizenet

Teendé

Ha a motor nem egyenletesen forog, de a készilék nem ad
hibalizenetet, el6fordulhat, hogy a frekvenciavaltd helytelentl lett
beallitva.

Médositsa a motor névleges adatainak beallitasait.

Forduljon a Danfoss irodahoz, ha az (j beallitAsokkal sem m(ikddik
megfeleléen a motor.

Ellenérizze, hogy a kijelzé vilagit-e.

Ha igen, ellendrizze, hogy a kijelzdn olvashaté-e valamilyen
hibatizenet. Ha igen, keresse ki az lizenetet a Figyelmeztetések
cimi szakaszban; ha nem, olvassa el az 5-6s hibajelenségnél
leirtakat.

Ha a kijelzé nem vilagit, ellenérizze, hogy a frekvenciavalté
megfeleléen csatlakozik-e a haldzati tapfesziltségre. Ha igen,
olvassa el a 4-es jelenségnél leirtakat.

Olvassa el a Vezérlés fékezési funkcidval szakaszban leirtakat.

Ellenérizze, hogy a frekvenciavalto elétét-biztositoi nem égtek-e ki.
Ha igen, segitségért hivja a Danfoss irodat.

Ha nem, ellenérizze, hogy a vezérlékartya nincs-e tulterhelve.

Ha igen, az dsszes vezérldjel csatlakozojat hizza le a
vezérldkartyardl, és nézze meg, eltlinik-e a hiba.

Ha igen, ellendrizze, hogy a 24 V-os taplalas nem révidzarlatos-e.
Ha nem, segitségért hivja a Danfoss irodat.

Inditsa el a frekvenciavaltét a kezel6egység [START] gombjaval.
Ellenérizze, hogy a kijelz6é ,nem fagyott-e be", amikor is a kijelzés
nem valtoztathatd meg, vagy a kijelzé tartalma nem azonosithat6.
Ha igen, ellenérizze, hogy megfeleléen arnyékolt kabeleket
hasznél-e, és azok megfeleléen csatlakoznak-e.

Ha nem, ellendrizze, hogy a motor megfeleléen csatlakozik-e, és
az dsszes motorfazis rendben van-e.

A frekvenciavaltét helyi referenciaval valé mikédésre kell
beallitani:

002-es paraméter = Kezeléegységgel

003-as paraméter = a referencia kivant értéke

Csatlakoztasson 24 V-os egyenfesziiltséget a 27-es bemenetre.
A referenciat a [+] vagy a [-] gombbal mddosithatja.

Forog a motor?

Ha igen, ellenérizze, hogy a vezérldjelek megfeleléen
csatlakoznak-e a vezérldkartyara.

Ha nem, segitségért hivja a Danfoss irodat.
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m Kijelz6 — Allapotiizenetek

Az allapotiizenetek a kijelzé negyedik soraban
jelennek meg — lasd az alabbi példat. Az allapotiizenet
korulbeltl 3 mésodpercen &t olvashat6 a kijelzén.

FREEGUEMCY

2H, HHz

SLOW DOWH

Start elére/hétra

(START FORW./REV):

A digitalis bemenetekre érkezé jelek és a
paraméterek beallitdsa egymassal tkozik.

Lassitas (SLOW DOWN):

A frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja a
219-es paraméterben beallitott szazalékos
érték szerint csokken.

Gyorsitas (CATCH UP):

A frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja a
219-es paraméterben beallitott szazalékos
érték szerint névekszik.

Magas visszacsatolojel (FEEDBACK HIGH):

A visszacsatoldjel értéke nagyobb, mint a 228-as
paraméterben beallitott érték. Ez az lizenet csak
akkor jelenik meg, mikézben a motor forog.

Alacsony visszacsatoldjel (FEEDBACK LOW):
A visszacsatoléjel értéke kisebb, mint a 227-es
paraméterben beallitott érték. Ez az lizenet csak
akkor jelenik meg, mikézben a motor forog.

Magas kimeneti frekvencia (FREQUENCY HIGH):
A kimeneti frekvencia nagyobb, mint a 226-0s
paraméterben beallitott érték. Ez az lzenet csak
akkor jelenik meg, mikézben a motor forog.

Alacsony kimeneti frekvencia (FRE-
QUENCY LOW):

A kimeneti frekvencia kisebb, mint a 225-6s
paraméterben beallitott érték. Ez az lizenet csak
akkor jelenik meg, mikézben a motor forog.

Magas kimeneti aram (CURRENT HIGH):

A kimeneti aram nagyobb, mint a 224-es
paraméterben beallitott érték. Ez az lizenet csak
akkor jelenik meg, mikézben a motor forog.

Alacsony kimeneti aram (CURRENT LOW):

A kimeneti aram kisebb, mint a 223-as paraméterben
bedllitott érték. Ez az lizenet csak akkor jelenik
meg, mikdzben a motor forog.

Max. fékezés (BRAKING MAX):

A fék mikddésben van.

Az optiméalis fékezés akkor érhetd el, ha a
402-es, Fékteljesitmény korlatja, kW paraméter
értékét a fékteljesitmény eléri.

Fékezés (BRAKING):
A fék mikodésben van.

Rampamiivelet (REM/ RAMPING):
A 002-es paraméter értéke Kulsd jellel, a kimeneti
frekvencia értéke a beallitott rampéak szerint valtozik.

Rampamiivelet (LOCAL/ RAMPING):

A 002-es paraméter értéke Kezelbegységgel,
a kimeneti frekvencia értéke a beallitott
rampéak szerint valtozik.

Motor forog, vezérlés a kezeléegységgel
(LOCAL/RUN OK):

A 002-es paraméterben a kezeléegységgel torténd
vezérlést valasztotta, és start parancs érkezett a
18-as bemeneten (a 302-es paraméter értéke Start
[START] vagy Impulzusstart [LATCHED START])
vagy a 19-es bemeneten (a 303-as paraméter értéke
Start iranyvaltassal [START REVERSE])).

Motor forog, kilsé vezérlés (REM/RUN OK):

A 002-es paraméterben a kilsé jellel torténé
vezérlést valasztotta, és start parancs érkezett

a 18-as bemeneten (a 302-es paraméter értéke
Start [START] vagy Impulzusstart [LATCHED
START]), a 19-es bemeneten (a 303-as paraméter
értéke Start irdnyvaltassal [START REVERSE])),
illetve a soros buszon keresztil.

VLT Uzemkész, kiilsé vezérlés (REM/UNIT READY):
A 002-es paraméter értéke Kilsé jellel, a 304-es
paraméter értéke Szabadonfutas-inverz, a 27-es
bemeneten a fesziltség 0 V.

VLT lGzemkész, vezérlés a kezelbéegységgel
(LOCAL/ UNIT READY):

A 002-es paraméter értéke Kezelbegységgel, a
304-es paraméter értéke Szabadonfutas-inverz,
a 27-es bemeneten a fesziltség 0 V.

Vészledllas, kiils6é vezérlés (REM/QSTOP):

A 002-es paraméter értéke Kulsé jellel, és a
frekvenciavalté a 27-es bemenetre érkezett (illetve
a soros buszon keresztil kiadott) vészleallasi
jellel kapott stop parancsot.
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Vészledllas, vezérlés a kezelbegységgel
(LOCAL/ QSTOP):

A 002-es paraméter értéke Kezelbegységgel, és a
frekvenciavalté a 27-es bemenetre érkezett (illetve
a soros buszon keresztil kiadott) vészleallasi
jellel kapott stop parancsot.

Egyenaramu fékezés, kiilsé vezérlés

(REM/DC STOP):

A 002-es paraméter értéke Kiilsé jellel, és a
frekvenciavalté a 27-es bemenetre érkezett (illetve
a soros buszon keresztil kiadott) egyenaramu
fékezési jellel kapott stop parancsot.

Egyenédramu fékezés, vezérlés a kezeléegységgel
(LOCAL/ DC STOP):

A 002-es paraméter értéke Kezelbegységgel, és a
frekvenciavalté a 27-es bemenetre érkezett (illetve
a soros buszon keresztil kiadott) egyenaramd
fékezési jellel kapott stop parancsot.

Stop, kilsé vezérlés (REM/STOP):

A 002-es paraméter értéke Kiilsé jellel, és a
frekvenciavalté a kezel6egységrdl, illetve digitalis
bemeneten vagy a soros buszon keresztil
kapott stop parancsot.

Stop, vezérlés a kezelbéegységgel (LOCAL/ STOP):
A 002-es paraméter értéke Kezelbegységgel,

és a frekvenciavalté a kezeldegységrél, illetve
digitalis bemeneten vagy a soros buszon

keresztll kapott stop parancsot.

Stop a kezel6egységgel, killsé vezérlés
(REM/LCP STOP):

A 002-es paraméterben kills6é vezérlést valasztott, és
a frekvenciavalto a kezeléegységrél stop parancsot
kapott. A 27-es bemeneten a szabadonfutas

jel értéke magas (24 V).

Stop a kezel6egységgel, vezérlés a
kezeléegységgel (LOCAL/LCP STOP):

A 002-es paraméterben a Kezeléegységgel torténé
vezérlést vélasztotta, és a frekvenciavalt a
kezel6egységrél stop parancsot kapott. A 27-es
bemeneten a szabadonfutas jel értéke magas (24 V).

Uzemkész (STAND BY):

A 002-es paraméterben a kuilsé jellel torténé vezérlést
valasztotta. A frekvenciavalto start jelre var az egyik
digitalis bemeneten vagy a soros buszon keresztiil.

Kimenet befagyasztasa (FREEZE OUTPUT):

A 002-es paraméter értéke Kiilsé jellel; a 300-as,
301-es, 305-0s, 306-0s vagy 307-es paraméter
értéke Referencia befagyasztasa; és a kérdéses

bemeneten (16, 17, 29, 32 vagy 33) vagy a soros
buszon keresztil a vezérlgjel aktiv.

Jog miivelet, kiils6é vezérlés

(REM/RUN JOG):

A 002-es paraméter értéke Kiilsé jellel; a 300-as,
301-es, 305-0s, 306-0s vagy 307-es paraméter értéke
Jog; és a kérdéses bemeneten (16, 17, 29, 32 vagy
33) vagy a soros buszon keresztil a vezérldjel aktiv.

Jog miivelet, vezérlés a kezel6egységgel
(LOCAL/ RUN JOG):

A 002-es paraméter értéke Kezelbegységgel;

a 300-as, 301-es, 305-6s, 306-0s vagy 307-es
paraméter értéke Jog; és a kérdéses bemeneten
(16, 17, 29, 32 vagy 33) vagy a soros buszon
keresztll a vezérléjel aktiv.

Talfeszlltség-vezérlés (OVER VOLTAGE
CONTROL):

A frekvenciavalté kdzbensé korének fesziltsége
tal nagy. A frekvenciavalté a kimeneti frekvencia
novelésével megprébalja elkerilni a hibaval
torténd leallast.

A funkciét a 400-as paraméterrel kapcsolhatja be.

Automatikus motorillesztés (AUTO
MOTOR ADAPT):
Az automatikus motorillesztés folyamatban.

A fékellenérzés lezajlott (BRAKECHECK OK):
A fékellenallas és a féktranzisztor ellenérzése
rendben lezajlott.

Gyorskisités lezajlott (QUICK DISCHARGE OK):
A gyorskisités rendben lezajlott.

Kivételek: XXXX (EXCEPTIONS XXXX):

Megallt a vezérlékartya mikroprocesszora, a
frekvenciavalté nem mikodik. A vezérlékartya
mikroprocesszoranak leallasahoz vezethet a halézati,
a motor- vagy a vezérlékdbeleken fellépé zaj.
Ellenérizze, hogy a kabelek csatlakozasa
megfelel-e az EMC-iranyelveknek.

Fékezés terepi busz médban (OFF1):

Az OFF1 azt jelenti, hogy a motor fékezéssel

all meg. A fékezési stop parancs a terepi busz
opcién keresztil vagy az RS485-6s soros porton
keresztil érkezett (az 512-es paraméterben valassza
a Terepi busz profil beallitast).
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Szabadonfutas terepi busz moédban (OFF2):

Az OFF2 azt jelenti, hogy a motor szabadonfutassal
all meg. A szabadonfutasi stop parancs a terepi
busz opcion keresztill vagy az RS485-6s soros

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye

173



Dt

VLT® 5000 Sorozat

porton keresztiil érkezett (az 512-es paraméterben
vélassza a Terepi busz profil bedllitast).

Vészledllas terepi busz médban (OFF3):

Az OFF3 azt jelenti, hogy a motor vészfékezéssel
all meg. A vészledllasi stop parancs a terepi
busz opcién keresztiil vagy az RS485-6s soros
porton keresztil érkezett (az 512-es paraméterben
valassza a Terepi busz profil beallitast).

Start letiltva (START INHIBIT):
A készilék terepi busz profil izemmaddban van. Az

OFF1, OFF2 vagy OFF3 parancs aktiv. Az OFF1 jelet

at kell valtani ahhoz, hogy a start lehetséges legyen

(az OFF1 jelet 1-b8l 0-ba, majd ismét 1-be kell allitani).

Nem lUzemkész (UNIT NOT READY):

A készilék terepi busz profil izemmaodban van
(lasd: 512-es paraméter). A késziilék nem
Uzemkész, mivel a vezérlész6 00-s, 01-es vagy
02-es bitje ,,0" értékd, a készulék hibajelzéssel
leallt, vagy nincs halézati fesziltség (csak 24 V-os
egyenfesziltséggel taplalt késziilékek esetén).

Uzemkész (CONTROL READY):

A frekvenciavalt6 izemkész allapotban van. A
24 V-os kilsé taplalassal rendelkezé kibdvitett
késziilékek esetén az lizenet akkor is megjelenik,
ha nincs halézati fesziltség.

Busz-jog, kiilsé vezérlés (REM/RUN BUS JOG1):
A 002-es paraméterben kiilsé vezérlést valasztott,
az 512-es paraméterben pedig a Terepi busz
profilt. A terepi buszon vagy a soros buszon
keresztul busz-jog vezérldjel érkezett.

Busz-jog, kiilsé vezérlés (REM/RUN BUS JOG2):
A 002-es paraméterben kiilsé vezérlést valasztott,
az 512-es paraméterben pedig a Terepi busz
profilt. A terepi buszon vagy a soros buszon
keresztll busz-jog vezérléjel érkezett.
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m Figyelmeztet6 és hibajelz6 Gizenetek
A tablazatban a figyelmeztetések és a hibajelzé
Uzenetek talalhatok meg, tovabba az, hogy a hiba
zéarolja-e a frekvenciavaltét. Zarolt hiba utan a
késziiléket le kell kapcsolni a halozatrdl, és a hibat
ki kell javitani. Ha elkészilt, kapcsolja vissza a
késziiléket a hal6zatra, és végezze el a hibatorlést.

Ahol a Figyelmeztetés és a Hibajelzés oszlopban
is szerepel X jel, ez azt jelenti, hogy figyelmeztetés
el6zi meg a hibajelzést. Azt is jelentheti, hogy
megadhatja, hogy a hiba figyelmeztetést vagy
hibajelzést eredményezzen. Ez példaul a
404-es, Fékellendrzés paraméternél lehetséges.
Ledllas utan a frekvenciavalton figyelmeztetés

és hibajelzés is villog, a hiba kijavitasa utan

pedig csak a hibajelzés. A hibatorlés utan a
frekvenciavalté ismét mikddésre kész.

Kéd Leiras Figyelmeztetés Hibajelzés Zarolt hiba
1 10 V-os tap hianyzik (10 VOLT LOW) X

2 Vezérléjel-szakadas (LIVE ZERO ERROR) X X

3 Nincs motor az inverterre kapcsolva (NO MOTOR) X

4 Halbzati faziskiesés (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 DC-kori fesziiltség magas (DC LINK VOLTAGE HIGH) X

6 DC-kori fesziiltség alacsony (DC LINK VOLTAGE LOW) X

7 DC-kori tulfesziiltség (DC LINK OVERVOLT) X X

8 DC-kori fesziiltségesés (DC LINK UNDERVOLT) X X

9 Inverter tdlterhelve (INVERTER TIME) X X

10 Motor tulterhelve (MOTOR TIME) X X

11 Motortermisztor (MOTOR THERMISTOR) X X

12 Nyomatékkorlat (TORQUE LIMIT) X X

13 Tularam (OVERCURRENT) X X X
14 Foldzarlat (EARTH FAULT) X X
15 Kapcsolasi tizemmadd hibaja (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Kimeneti rovidzarlat (CURR.SHORT CIRCUIT) X X
17 Standard busz idétullépése (STD BUS TIMEQUT) X X

18 HPFB busz idétillépése (HPEB TIMEOUT) X X

19 EEPROM-hiba a teljesitményelektronikdban (EE ERROR POWER CARD) X

20 EEPROM-hiba a vezérlékartyan (EE ERROR CTRL. CARD) X

21 Automatikus motor tesztelés rendben lezajlott (AUTO MOTOR ADAPT OK) X

22 Automatikus motorillesztés nincs rendben (AUTO MOT ADAPT FAIL) X

23 Hiba a fékellenérzéskor (BRAKE TEST FAILED) X X

25 Fékellenallds rovidzarlatos (BRAKE RESISTOR FAULT) X

26 Fékellenllas 100%-osan kiterhelve (BRAKE POWER 100%) X X

27 Féktranzisztor révidzarlatos (BRAKE IGBT FAULT) X

29 Htéborda-tiimelegedés (HEAT SINK OVER TEMP.) X X
30 Hianyzé U-motorfazis (MISSING MOT.PHASE U) X

31 Hianyzd V-motorfazis (MISSING MOT.PHASE V) X

32 Hidanyzé W-motorfazis (MISSING MOT.PHASE W) X

33 Gyorskistités nincs rendben (QUICK DISCHARGE FAIL) X X
34 Profibus kommunikéaciés hiba (PROFIBUS COMM. FAULT) X X

35 Frekvencia tartomanyon kivil (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X

36 Halézathiba (MAINS FAILURE) X X

37 Inverterhiba (INVERTER FAULT) X X
39 Ellenérizze a 104-es és a 106-0s paramétert (CHECK P.104 & P.106) X

40 Ellenérizze a 103-as és a 105-6s paramétert (CHECK P.103 & P.105) X

41 A motor tul nagy (MOTOR TOO BIG) X

42 A motor til kicsi (MOTOR TOO SMALL) X

43 Fékhiba (BRAKE FAULT) X X
44 Enkdder-jelszakadas (ENCODER FAULT) X X

%
S
o]
o)
C

<
©
O

8

=

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye 175



Dt

VLT® 5000 Sorozat

m Figyelmeztetések Hibalzenetek
A kijelzén felvaltva villog a normal allapot és a A hibatzenetek a kijelz6 masodik és harmadik
figyelmeztetés. A figyelmeztetések a kijelz6 elsé sordban jelennek meg — l4sd az alabbi példat.

és masodik soraban jelennek meg. Lasd az
alabbi példakat. Ha a 027-es paraméter értéke TRIF ¢(RESET)
.Figyelmeztetés a 3/4-es sorban", és a kijelzé

az I-lll-as adatkijelzési lzemmodban van, a FILF'E:H: 12 SE1TUP

figyelmeztetés a 3. és a 4. sorban jelenik meg.

TORGUE LIMIT

MO MOTOR

O\

WAEH. 3+

176 MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye



Dt

VLT® 5000 Sorozat

1. FIGYELMEZTETES

10 V-os tap hianyzik (10 VOLT LOW):

A vezérlékartya 50-es csatlakoz6jan a 10 V-0s
tapfesziltség 10 V alatt van.

CsoOkkentse az 50-es csatlakoz6 terhelését, mert a
10 V-os tap tdlterhelt. Max. 17 mA / min. 590 Q.

2. FIGYELMEZTETES/HIBA
Vezérléjel-szakadas (LIVE ZERO ERROR):
A 60-as bemenet arama a 315-0s, 60-as
bemenet, skalaminimum

paraméterben meghatarozott érték 50%-a alatt van.
3. FIGYELMEZTETES/HIBA

Nincs motor az inverterre kapcsolva (NO MOTOR):
A motorellenérzési funkcié (lasd a 122-es
paramétert) azt jelzi, hogy nincs motor kapcsolva

a frekvenciavaltd kimenetére.

4. FIGYELMEZTETES/HIBA

Hal6zati faziskiesés (MAINS PHASE LOSS):

A hélozati tapfesziltség ingadozasa nagy,

vagy hianyzik az egyik fazis.

Az Uzenet akkor is megjelenhet, ha hiba Iépett fel a
frekvenciavalté bemeneti egyeniranyitéjaban.
Ellenérizze a frekvenciavaltd tapfeszilt-

ségét és aramat.

5. FIGYELMEZTETES

DC-kori feszultség magas

(DC LINK VOLTAGE HIGH):

A kdzbensé DC-kor fesziiltsége magasabb, mint
a vezérlérendszer tulfesziltségi hatarértéke. A
frekvenciavalt6 tovabbra is vezérelhetd.

6. FIGYELMEZTETES

DC-kori fesziiltség alacsony (DC LINK
VOLTAGE LOW):

A kézbensé DC-kor fesziiltsége kisebb, mint a
vezérlérendszer feszultségesési hatarértéke. A
frekvenciavalté tovabbra is vezérelhetd.

7. FIGYELMEZTETES/HIBA

DC-kori tulfesziltség (DC LINK OVERVOLT):
Ha a kdzbens6é DC-kor fesziiltsége magasabb,
mint az inverter tulfesziltségi hatarértéke (lasd
a tablazatban), a frekvenciavalté a 410-es
paraméterben beallitott id6 elteltével leall.

A kijelzén megjelenik a fesziltség értéke. A hiba
kikiszobolheté fékellenallds csatlakoztatdsaval
(ha a frekvenciavalté beépitett fékcsopperrel
rendelkezik, EB vagy SB tipusok esetén), illetve
a 410-es paraméterben beallitott idétartam
meghosszabbitdsaval. Ezenkivil a 400-as
paraméterben bekapcsolhatdé a Fékezési mod

/ tlfesziltség-kezelés is.

Hibajelzési

és fi-
gyelmeztetési
korlatok:

VLT 5000 3 x 3 X 3 X
sorozat 200-240 380-500 525-600
Vv \Y \Y

[VDC] [VDC] [VDC]

Feszuilt- 211 402 557
ségesés

DC-kori 222 423 585
feszlltség
alacsony

DC-kori
feszlltség
magas (fék
nélkul —
fékkel)

384/405 801/840  943/965

Tulfesziltséq 425 855 975

A megadott értékek a frekvenciavalté
k6zbensokori fesziltségére vonatkoznak + 5%
tlréssel. A megfeleld haldzati fesziltség a
kdzbensékori fesziltség osztva 1,35-tel.

8. FIGYELMEZTETES/HIBA

DC-kori fesziltségesés (DC LINK UNDERVOLT):
Ha a kdzbens6 DC-kor fesziltsége az inverter
fesziltségesési hatarértéke ala csokken (lasd az
el6z6 tablazatban), a frekvenciavalté ellenérzi

a 24 V-os taplalas csatlakozasat.

Ha nincs 24 V-os taplalas, a frekvenciavalto

a készuléktdl fuggd idétartam elteltével
hibajelzéssel leall.

A kijelz8n megjelenik a fesziltség értéke. Ellenérizze,
hogy a halézati taplalas fesziltsége megegyezik-e a
frekvenciavéltéhoz el6irttal, lasd a Mlszaki adatoknal.

9. FIGYELMEZTETES/HIBA

Inverter tulterhelve (INVERTER TIME):

Az inverter elektronikus hévédelmének jelentése
szerint a frekvenciavalt6 hamarosan lekapcsol
talterhelés miatt (tl nagy aramérték tul hosszu ideig).
Az elektronikus hévédelem szamlaléja 98%-nél
figyelmeztetést ad, 100%-nal pedig leallitia a motort és
hibajelzést ad. A frekvenciavalt6 hibgja nem térolhets,
amig a szamlal6 értéke 90% ala nem csokken.

A hiba oka, hogy a frekvenciavaltét tal sokaig
terhelte 100%-nal nagyobb terheléssel.

10. FIGYELMEZTETES/HIBA

Motor tulterhelve (MOTOR TIME):

Az elektronikus hévédelem (ETR) szerint a motor tul
meleg. A 128-as paraméter hatarozza meg, hogy

a frekvenciavalto figyelmeztetést vagy hibajelzést
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adjon-e, ha a becsilt motorhémérséklet értéke eléri
a 100%-ot. A hiba oka, hogy a motort tul sokaig
terhelte a bedllitott névleges motoraram 100%-anal
nagyobb &rammal. Ellenérizze, hogy a 102-106-0s
motorparaméterek beallitasa megfelelé-e.

11. FIGYELMEZTETES/HIBA

Motortermisztor (MOTOR THERMISTOR):

A termisztor vagy a termisztorcsatlakozék nincsenek
csatlakoztatva. A 128-as paraméter hatarozza
meg, hogy a frekvenciavalt6 figyelmeztetést vagy
hibajelzést adjon-e. Ellendrizze, hogy a termisztort
megfeleléen kototte-e az 53-as vagy az 54-es
analdg fesziiltségbemenet és az 50-es, +10 V-0s
tapfesziltség-csatlakozé kozé.

12. FIGYELMEZTETES/HIBA

Nyomatékkorlat (TORQUE LIMIT):

A nyomaték nagyobb, mint a 221-es paraméterben
bedllitott érték (motoros lizem esetén), illetve
nagyobb, mint a 222-es paraméterben beallitott
érték (generatoros izem esetén).

13. FIGYELMEZTETES/HIBA

Taldram (OVERCURRENT):

Az inverter &rama tullépte az el6irt korlatot (ez
korilbelll a névleges aram 200%-a). A figyelmeztetés
1-2 masodpercig tart, majd a frekvenciavalto leall
és hibajelzést ad. Kapcsolja ki a frekvenciavaltét,
majd ellendrizze, hogy elfordithat6-e a motor
tengelye, és a motor teljesitménye megfelel-e

a frekvenciavalto tipusanak.

A mechanikus fék bdvitett vezérlése esetén a
hiba kulsé jellel is torélhetd.

14. HIBA

Foldzarlat (EARTH FAULT):

A kimeneti fazisok féldzarlatosak a frekvenciavalto és
a motor kozotti kabelben, vagy magaban a motorban.
Kapcsolja ki a frekvenciavaltot, és sziintesse

meg a foldzarlatot.

15. HIBA

Kapcsolasi tzemmaod hibaja (SWITCH
MODE FAULT):

Hiba Iépett fel a kapcsolélizem( tapegységben
(belsé + 15 V-os tap).

Forduljon a Danfoss viszonteladéhoz.

16. HIBA

Kimeneti révidzarlat (CURR.SHORT CIRCUIT):
Rovidzar lépett fel a motorcsatlakozoknal

vagy magaban a motorban.

Kapcsolja ki a frekvenciavaltot, és sziintesse
meg a rovidzarlatot.

17. FIGYELMEZTETES/HIBA

Standard busz idétullépése (STD BUS TIMEOUT)
A frekvenciavaltd nem észlel soros kommunikaciot.
A figyelmeztetés csak akkor jelenik meg, ha az
514-es paraméter értéke nem Kikapcsolva [OFF].
Ha az 514-es paraméter értéke Stop és ledllas,
akkor a frekvenciavalté elébb figyelmeztetést kiild,
majd lefékez, végil pedig hibajelzéssel leall.
Megnévelheti a 513-as, Busz idéhatara

paraméter értékét.

18. FIGYELMEZTETES/HIBA

HPFB busz idétullépése (HPFB TIMEOUT)

A frekvenciavalté nem észlel kommunik&ciot.

A figyelmeztetés csak akkor jelenik meg, ha a 804-es
paraméter értéke nem Kikapcsolva [OFF].

Ha a 804-es paraméter értéke Stop és leallas, akkor
a frekvenciavalto elébb figyelmeztetést kild, majd
lefékez, végill pedig hibajelzéssel leall.
Megnovelheti a 803-as, Busz id6hatara

paraméter értékét.

19. FIGYELMEZTETES

EEPROM-hiba a teljesitményelektronikaban

(EE ERROR POWER CARD)

A frekvenciavalt6 tovabb tzemel, de eléfordulhat,
hogy a kovetkez8 bekapcsolasnal nem tud elindulni.
Forduljon a Danfoss viszonteladohoz.

20. FIGYELMEZTETES

EEPROM-hiba a vezérlékartyan

(EE ERROR CTRL CARD)

Hiba a vezérlékartya EEPROM-memariajaban. A
frekvenciavalté tovabb Uzemel, de el6fordulhat,
hogy a kovetkez8 bekapcsolasnal nem tud elindulni.
Forduljon a Danfoss viszonteladdhoz.

21. HIBA

Automatikus motorillesztés rendben lezajlott
(AUTO MOTOR ADAPT OK)

Az automatikus motorillesztés rendben lezajlott,
a frekvenciavalt6 tizemkész.

22. HIBA

Automatikus motorillesztés nincs rendben
(AUTO MOT ADAPT FAIL)

Hiba lépett fel az automatikus motorillesztés kézben.
A kijelzén megjelenik a hibalizenet. A szdveg utan
olvashaté szam a hibakod, ami a 615-6s paraméterrel
elérhetd hibanaploban is szerepel.

Ellenérizze a 103-as és a 105-0s paramétert
(CHECK P. 103, 105) [0]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cim( részt.

105-6s paraméter alacsony (LOW P.105) [1]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimi részt.
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Aszimmetrikus impedancia (ASYMMETRICAL
IMPEDANCE) [2]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimU részt.

A motor tul nagy (MOTOR TOO BIG) [3]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimU részt.

A motor tal kicsi (MOTOR TOO SMALL) [4]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimd részt.

Idétallépés (TIME OUT) [5]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimU részt.

A felhasznalé megszakitotta a folyamatot
(INTERRUPTED BY USER) [6]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cim( részt.

Belsé hiba (INTERNAL FAULT) [7]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimd részt.

Korlatokon kivili érték (LIMIT VALUE FAULT) [8]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimU részt.

Forog a motor (MOTOR ROTATES) [9]
Lasd az Automatikus motorillesztés, AMA cimU részt.

Figyelem!:
“: Az automatikus motorillesztés csak akkor
e hajthat6 végre, ha a bedllitds kézben
nincs hibajelzés.

23. FIGYELMEZTETES/HIBA

Hiba a fékellenérzéskor (BRAKE TEST FAILED):
A fékellendrzést a készilék a bekapcsolas utan végzi
el. Ha a 404-es paraméterben a Figyelmeztetés
bedllitast valasztotta, és a fékellenérzés hibat

talél, ez a figyelmeztetés jelenik meg.

Ha a 404-es paraméterben a Ledllas bedllitast
vélasztotta, és a fékellenérzés hibat talal, a
frekvenciavaltd hibajelzéssel leall.

A fékellen8rzés hib4janak a kdvetkezé okai lehetnek:
Nincs fékellenallas csatlakoztatva vagy hibas

a csatlakozas; hibas a fékellenallas vagy a
féktranzisztor. Figyelmeztetés vagy hibajelzés esetén
a fékezési funkcid tovabbra is aktiv.

25. FIGYELMEZTETES

Fékellenallas-hiba

(BRAKE RESISTOR FAULT):

M(kodés kdzben a készilék figyeli a fékellenallast:
révidzarlat esetén a fékezési funkciot kikapcsolja, és
megjeleniti ezt a figyelmeztetést. A frekvenciavalté
ekkor tovabbra is m(ikodéképes, de a fékezési
funkcié nélkil. Kapcsolja ki a frekvenciavaltét,

és cserélje ki a fékellenallast.

26. FIGYELMEZTETES/HIBA

Fékellenallas 100%-osan kiterhelve

(BRAKE PWR WARN 100%):

A fékellenallasra juto teljesitmény értékét a késziilék
szazalékban, az elmult 2 percre vett atlagértékként
szamitja ki, a fékellendllas rezisztenciaja (401-es
paraméter) és a kdzbensé kor fesziiltsége alapjan. A
figyelmeztetés akkor jelenik meg, ha az eldisszipalt
fékteljesitmény nagyobb, mint 100%. Ha a 403-as
paraméterben a Ledllas beallitast valasztotta, a
frekvenciavalto hibajelzéssel leall.

27. FIGYELMEZTETES

Féktranzisztor hibaja

(BRAKE IGBT FAULT):

MUkodés kdzben a készllék figyeli a féktranzisztort:
révidzarlat esetén a fékezési funkciot kikapcsolja, és
megjeleniti ezt a figyelmeztetést. A frekvenciavaltd
ekkor tovabbra is mikodéképes, de mivel a
féktranzisztor révidzarlatos, jelentds mennyiségu
teljesitmény keril a fékellendllasra, még abban

az esetben is, ha az nem aktiv.

Kapcsolja ki a frekvenciavaltét, és tavolitsa

el a fékellenallast.

Figyelem! A féktranzisztor zarlata
' esetén fennall a veszély, hogy
o jelentds mennyiségl teljesitmény

jut a fékellenallasra.

29. HIBA

Hiitéborda-tiimelegedés

(HEAT SINK OVER TEMP.):

IP 00 vagy IP 20/NEMA 1 késziilékhaznal a
hdtéborda hibajelzést okozd hémérséklete 90°C,
IP 54 esetén pedig 80°C.

A tlrés + 5°C. A hémérsékleti hiba nem sziintetheté
meg hibatérléssel, amig a hltéborda hémérséklete
60°C ala nem csokken.

A hiba oka a kévetkezd lehet:

- til magas kornyezeti hémérséklet,

- tdl hosszu motorkabel,

- til magas kapcsolasi frekvencia.

30. HIBA

Hianyz6 U-motorfazis

(MISSING MOT.PHASE U):

Hianyzik az U-motorfazis a frekvenciavaltd
és a motor kozott.

Kapcsolja ki a frekvenciavaltét, és ellenérizze
az U-motorfazist.
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Hianyzé V-motorfazis
(MISSING MOT.PHASE V):

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye

179



Dt

VLT® 5000 Sorozat

Hianyzik a V-motorfazis a frekvenciavalté

€s a motor kozott.

Kapcsolja ki a frekvenciavaltét, és ellenérizze
a V-motorfazist.

32. HIBA

Hianyz6 W-motorfazis

(MISSING MOT.PHASE W):

Hianyzik a W-motorfazis a frekvenciavalté

€s a motor kozott.

Kapcsolja ki a frekvenciavaltét, és ellenérizze
a W-motorfazist.

33. HIBA

Gyorskisités nincs rendben

(QUICK DISCHARGE NOT OK):

Ellenérizze, hogy a 24 V-os kilsé tapfesziiltség,
valamint a kilsd kisuté- vagy fékellenallas
megfeleléen csatlakozik-e.

34. FIGYELMEZTETES/HIBA

Profibus kommunikaciés hiba
(PROFIBUS COMMUNICATION FAULT):
Nem mukodik a Profibus kommunikéacio a
kommunikaciés opcioskartyan.

35. FIGYELMEZTETES

Frekvencia tartoméanyon Kivil

(OUT OF FREQUENCY RANGE):

A figyelmeztetés megjelenik, ha a kimeneti
frekvencia elérte a 201-es, Kimeneti frekvencia
alsé korlatja vagy a 202-es, Kimeneti frekvencia
felsé korlatja paraméterben meghatarozott
hatarértéket. Ha a frekvenciavalté Zart hurkd
folyamatszabalyozas konfiguraciéban (100-as
paraméter) Uzemel, a figyelmeztetés megjelenik
a kijelzén. Ha a frekvenciavalté nem a Zart hurku
folyamatszabalyozéas konfiguraciéban mikodik, a
bévitett allapotszoban a Frekvencia tartomanyon
kivil érték (008000) aktiv, de a figyelmeztetés
nem jelenik meg a kijelzén.

36. FIGYELMEZTETES/HIBA

Halézathiba (MAINS FAILURE):

Ez a figyelmeztetés vagy hiba csak akkor jelenik
meg, ha a frekvenciavalté hal6zati tapfesziltsége
hianyzik, és a 407-es, Hal6zatkiesés paraméter
értéke nem Kikapcsolva (OFF).

Ha a 407-es paraméter értéke Vezérelt

leallas és kikapcsolas, akkor a frekvenciavalté
elébb figyelmeztetést kiild, majd lefékez,

végll pedig hibajelzéssel ledll. Ellenérizze a
frekvenciavaltd biztositékait.

37. HIBA
Inverterhiba (INVERTET FAULT):

Az IGBT vagy a teljesitményelektronika hibas.
Forduljon a Danfoss viszonteladdhoz.
Automatikus motorillesztéssel kapcsolatos
figyelmeztetések

Leallt az automatikus motorillesztés, mert néhany
paramétert rosszul allitottak be, esetleg a motor tdl
nagy vagy tul kicsi az automatikus motorillesztés
végrehajtasahoz. Ekkor a [CHANGE DATA] gomb
megnyomasa utan valaszthat a ,Continue” (Folytatas)
+ [OK] vagy a ,Stop" + [OK] lehetéségek koziil.

Ha a paraméterek médositasa sziikséges, a
~Stop" parancsot valassza, majd inditsa Ujra

az automatikus motorillesztést.

39. FIGYELMEZTETES

Ellenérizze a 104-es és a 106-0s paramétert
(CHECK P.104,106)

Valészinlileg nem éllitotta be helyesen a 102-es,
a 104-es vagy a 106-os paramétert. Ellenérizze a
bedllitasokat, és valassza a ,Continue" (Folytatas)
vagy a ,Stop" lehet8séget.

40. FIGYELMEZTETES

Ellenérizze a 103-as és a 105-0s paramétert
(CHECK P.103,105)

Valészinlileg nem éllitotta be helyesen a 102-es,
a 103-as vagy a 105-6s paramétert. Ellenérizze a
bedllitasokat, és valassza a ,Continue" (Folytatas)
vagy a ,Stop" lehetéséget.

41. FIGYELMEZTETES

A motor tdl nagy (MOTOR TOO BIG)

A motor valdszindleg tul nagy az automatikus
motorillesztés végrehajtasahoz. Eléfordulhat, hogy a
102-es paraméter értéke nem egyezik meg a motor
teljesitményével. Ellenérizze a motort, és valassza a
~continue" (Folytatas) vagy a ,Stop" lehetéséget.

42. FIGYELMEZTETES

A motor tdl kicsi (MOTOR TOO SMALL)

A motor valészindleg tul kicsi az automatikus
motorillesztés végrehajtasahoz. Eléfordulhat, hogy a
102-es paraméter értéke nem egyezik meg a motor
teljesitményével. Ellenérizze a motort, és valassza a
~continue" (Folytatas) vagy a ,Stop" lehetéséget.

43. HIBA

Fékhiba (BRAKE FAULT)

Hiba lépett fel a fékben. A kijelz6n megjelenik
a hibalizenet. A szoveg utan olvashaté szam
a hibakod, ami a 615-6s paraméterrel elérhetd
hibanaploban is szerepel.

Hiba a fékellenérzéskor (BRAKE CHECK
FAILED) [0]
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A készillék bekapcsolasakor végrehajtott
fékellenérzés azt jelzi, hogy a fék nincs csatlakoztatva.
Ellenérizze a fék megfelelé csatlakoztatasat, és azt,
nem-e szakadt meg a fékkel a kapcsolat.

Fékellenallas rovidzarlatos

(BRAKE RESISTOR FAULT) [1]

A fékkimenet rovidzarlatos. Cserélje ki
a fékellenallast.

Fék-IGBT rovidzarlatos

(BRAKE IGBT FAULT) [2]

A féktranzisztor (IGBT) rovidzarlatos. Ez a
hiba azt jelenti, hogy a készlilék nem tudja
a fékezést megallitani, igy a fékellenallasra
folyamatosan energia jut.

44. FIGYELMEZTETES/HIBA
Enkdder-jelszakaddas (ENCODER FAULT)

A 32-es vagy a 33-as bemenetre csatlakoztatott
inkrementalis forgdjeladé (enkdder) jele megszakadt.
Ellenérizze a csatlakozasokat.
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m Figyelmezteté sz6 1, Bévitett allapotszo Hex. kod | Bévitett allapotszé (541-es
és Hibajelz6 sz6 paraméter)
A Figyelmeztetd sz6 1, a Bvitett allapotszé 000001 | RAmpamiivelet
és a Hibajelzd sz6 a frekvenciavalté kilonféle 000002 | Automatikus motorillesztés
allapot-, figyelmezteté és hibajelzé izeneteit 000004 | Start elére/hatra
hexadecimalis érték formajaban adja meg. Ha 000008 | Lassitas
egynél tobb figyelmeztetés vagy hiba 1ép fel, a 000010 | Gyorsitas _
kijelzén ezek 0sszege jelenik meg. 000020 | Magas V|ss.zacsat0IOJe,I.
A Figyelmezteté szé 1, a Bovitett allapotsz6 000040 Alacsony V|sszallc,sat0IOJeI
. W 000080 | Magas kimeneti aram
és a Hibajelz sz6 értéke a soros buszon - —
keresztil is elérheté az 540-es, 541-es, illetve 000100 Alacsony klmen_etl aram -
! ’ ’ 000200 | Magas kimeneti frekvencia
az 538-as paraméterrel. 000400 | Alacsony kimeneti frekvencia
Hex. kéd | Figyelmezteté sz6 1 (540-es 000800 | Fékellendrzes rendben
paraméter) 001000 | Max. fékezés
000001 | Hiba a fékellenérzéskor 002000 | Fékezés
000002 | EEPROM:-hiba a teljesitményelek- 004000 | Gyorskisutés rendben
tronikaban 008000 | Frekvencia tartoményon kivil
000004 | EEPROM-hiba a vezérlékartyan
000008 | HPFP busz idétullépése Hex. kod | Hibajelzé sz6 1 (538-as
000010 | Standard busz idétullépése paraméter)
000020 | Taldram 000001 | Hiba a fékellenérzéskor
000040 | Nyomatékkorlat 000002 | Zarolt hiba
000080 | Motortermisztor 000004 | Automatikus motorillesztés nincs
000100 | Motor tulterhelve rendben
000200 | Inverter tulterhelve 000008 | Automatikus motorillesztés
000400 | Feszlltségesés rendben lezajlott
000800 | Tulfesziltség 000010 | Hiba bekapcsolaskor
001000 | DC-koéri fesziiltség alacsony 000020 | ASIC hiba
002000 | DC-kdri feszlltség magas 000040 | HPFP busz idétallépése
004000 | Halozati faziskiesés 000080 | Standard busz idétullépése
008000 | Nincs motor az inverterre 000100 | Kimeneti rovidzarlat
kapcsolva 000200 | Kapcsolasi izemmaod hibaja
010000 | Vezérlbjel-szakadas 000400 | Foldzérlat
(4—20 mA-es aramjel alacsony) 000800 | Tularam
020000 | 10 V-os tap hianyzik 001000 | Nyomatékkorlat
040000 002000 | Motortermisztor
080000 | Fékellendllas 100%-osan 004000 | Motor tulterhelve
kiterhelve 008000 | Inverter tulterhelve
100000 | Fékellenallds-hiba 010000 | Fesziiltségesés
200000 | Féktranzisztor hibaja 020000 | Tulfesziiltség
400000 | Frekvencia tartomanyon kivl 040000 | Halbzati faziskiesés
800000 | Profibus kommunikéaciés hiba 080000 | Vezérldjel-szakadas (4—20 mA-es
1000000 aramjel alacsony)
2000000 | Halbzatkiesés 100000 | Hiitéborda-tulmelegedés
4000000 | A motor tul kicsi 200000 | Hidanyzé W-motorfazis
8000000 | A motor tal nagy 400000 | Hidnyz6 V-motorfazis
10000000 | Ellenérizze a 103-as és a 105-0s 800000 | Hianyzé U-motorfazis
paramétert 1000000 | Gyorskisutés nincs rendben
20000000 | Ellenérizze a 104-es és a 106-0s 2000000 | Profibus kommunikécios hiba
paramétert 4000000 | Hal6zatkiesés
40000000 | Enkoder-jelszakadés 8000000 | Inverterhiba
10000000 | Fékteljesitmény hibjja
20000000 | Enkoder-jelszakadas
40000000 | Biztonsagi retesz
80000000 | Fenntartva
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m Definiciok
VLT:

IvLT,MAX
A maximalis kimeneti aram.

VRN
A frekvenciavalté altal szolgéltatott névieges
kimeneti &ram.

UvLTMAX
A maximdlis kimeneti fesziltség.

Kimenet:

Im
A motorra kapcsolt aram.

Um
A motorra kapcsolt fesziiltség.

fm
A motorra kapcsolt frekvencia.

fioc

A motorra kapcsolt frekvencia, ha a jog funkciét
digitalis bemeneten vagy a kezel6egységgel
engedélyezte.

fmin
A motorra kapcsolt minimalis frekvencia.

fmax
A motorra kapcsolt maximalis frekvencia.

Inditényomaték:

Pull-out

rpm
DANFOSS
175ZA078.10

VLT
A frekvenciavalté hatasfokat a kimeneti teljesitmény
és a bemeneti teljesitmény aranya hatarozza meg.

Bemenet:

Vezérléparancs:

A vezérldegység és a digitalis bemenetek
segitségével el lehet inditani és meg lehet

allitani a motort.

A végrehajthaté miveletek két csoportba oszthatdk,
a kovetkezd prioritasokkal:

Hibatorlés, Szabadonfutas,
Hibatorlés és szabadonfutas,
Vészfékezés, Egyenaramu
fékezés, Stop és a [STOP]
gomb.

Start, Impulzusstart, IrAnyvaltas,
Start iranyvaltassal, Jog és
Kimenet befagyasztasa

1. csoport

2. csoport

Az 1. csoport mlveletei az ugynevezett startletiltd
parancsok. A két csoport ko6z6tt az a kilénbség,
hogy az 1. csoportban szereplé 6sszes stop jelet
(parancsot) torélni kell ahhoz, hogy a motor indithatd
legyen, majd a motor ezutan a 2. csoport barmely
(egyetlen) start parancsaval elindithato.

Az 1. csoportban szerepld stop parancsok hatasara
a kijelzén megjelenik a STOP felirat.

Ha ezutan nem adunk ki start parancsot, a kijelzén
a STAND BY (lizemkész) felirat lathato.

Startletilté parancs:
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozo stop
parancs — lasd az adott csoportnal.

Stop parancs:
Lasd a vezérléparancsoknal.

Motor:

IM.N

A névleges motoraram (az adattablan szerepld adat).

<

f

IM.N

A névleges motorfrekvencia (az adattablan
szereplé adat).

<

UmN
A névleges motorfesziltség (az adattablan
szereplé adat).

Pm.N
A motor altal leadott névleges teljesitmény (az
adattablan szereplé adat).

NN
A motor névleges fordulatszama (az adattablan
szereplé adat).

TMmN
A motor névleges nyomatéka.

Referenciak:
Belsé referencia
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A késziléken tartésan bedllitott referencia, amely

a referenciatartomany —100%-a és +100%-a kozott
adhat6 meg. Négy belsé referencia van, ezek kozil a
digitalis csatlakozok segitségével lehet valasztani.

Analdg referencia
Az 53-as, 54-es vagy 60-as bemenetre adott
jel. Lehet fesziltség vagy aram.

Impulzusreferencia
A 17-es vagy a 29-es digitalis bemenetre
kapcsolt impulzusijel.

Binéris referencia
A soros kommunikacios portra kapcsolt jel.

Refmin
A referenciajel legkisebb megengedett értéke. A
204-es paraméterben allithato be.

Refmax
A referenciajel legnagyobb megengedett értéke.
A 205-6s paraméterben allithatd be.

Egyebek:

Fl-relé:
Eletvédelmi relé.

Ish:
Legkisebb helyi érték bit (Least significant bit).
A soros kommunikaciéban hasznalt.

msb:
Legnagyobb helyi értékd bit (Most significant bit).
A soros kommunikaciéban hasznalt.

PID:

A PID-szabdlyoz0 tartja a kivant fordulatszamot
(nyomést, hdmérsékletet stb.) Ugy, hogy a kimeneti
frekvenciat a valtozo terheléshez igazitja.

Hiba (leallas):

Kulénbdzé helyzetekben, példaul a frekvenciavalto
tulmelegedésekor bekdvetkezé hibadllapot. A hiba a
[RESET] gomb megnyomasaval torolheté, de egyes
esetekben erre automatikusan is sor kerl.

Zarolt hiba:

Kilénbdzé helyzetekben, példaul a frekvenciavalto
tiimelegedésekor bekbvetkezé hibaallapot. A zérolt
hiba csak a halozatrél valé lekapcsolassal, majd

a frekvenciavalté Ujrainditasaval térolhetd.

Inicializalas:
Inicializalas végrehajtasakor a frekvenciavalté

visszatér a gyari bedllitasokra.

Setup (konfiguracié):

Négy kilonb6zé konfiguracidban (setup)

mentheti a paraméterek beallitasait. A négy
paraméterkonfiguracio kozott valthat, tovabba
lehetéség van az egyik konfiguracié médositasara,
mikézben egy masik van érvényben.

Kijelzé- és kezelbegység (LCP):

A kezel6egység, amellyel a VLT 5000 sorozatu
készilék teljes korlien mikddtethets és
programozhaté. A kezel6egység levehetd a
készllékrél, és attdl akar 3 méter tavolsagra
is felszerelheté — példaul a berendezés
elblapjara, egy erre szolgalé opciondlis
kihelyezbkészlet segitségével.

Mplus

A szokéasos feszilltség/frekvencia arany
szabdlyozasaval tsszehasonlitva a VVCPUs vezérlés
révén dinamikusabb és stabilabb szabalyozas érhetd
el, a fordulatszam-alapjel megvaltozasa esetén és

a terhelési nyomatékkal kapcsolatban is.

Szlipkompenzécio:

Szokésos esetben a motor fordulatszaméra a
terhelés mértéke hatassal van, de a terheléstél valo
fuggés nem kivant jelenség. A frekvenciavalté a
szlipkompenzaciét a frekvencia megnovelésével oldja
meg a mért effektiv aram figgvényében.

Termisztor:

Hoémérsékletfiiggd ellenéllas, amellyel a
frekvenciavalté vagy a motor hémérséklete
feliigyelheté.

Analég bemenetek:

Az anal6g bemenetek a frekvenciavalté kilonféle
funkcidinak vezérlésére hasznalhatok.

Kétféle analég bemenet van:

Arambemenet, 0-20 mA

Fesziiltségbemenet, 0-10 V DC.

Analég kimenetek:
Két anal6g kimenet van, amelyek 0-20 mA-es,
4-20 mA-es vagy digitalis jelet adhatnak.

Digitalis bemenetek:
A digitalis bemenetek a frekvenciavalto kilonféle
funkcidinak vezérlésére hasznalhatdk.

Digitalis kimenetek:

Négy digitalis kimenet van, ezek kdzul ketté
relét kapcsol. A kimenetek 24 V DC (max.
40 mA) jelet tudnak adni.

Fékellenallas:
A fékellenallas olyan modul, amely képes a
generatoros fékezés soran eléallé fékteljesitmény
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elnyelésére. A generatoros fékteljesitmény
megnodveli a kdzbensd kor fesziiltségét, és
a fékcsopper gondoskodik arrol, hogy ez a
teljesitmény a fékellenallasra jusson.

Inkrementdlis forgéjeladd (enkéder):

Kulsé, digitalis impulzusjeladd, amely
visszacsatolassal szolgal a motor fordulatszamarol.
Az inkrementalis forgdjeladét olyan alkalmazasokban
haszndljak, ahol igen nagy pontossagu
fordulatszam-vezérlés sziikséges.

AWG:

Az American Wire Gauge roviditése, a
kabelkeresztmetszet mérésére szolgaléd
amerikai mértékegység.

Kézi inicializalas:
A [CHANGE DATA] + [MENU] + [OK] gombok egyidej(
lenyomasaval végezheti el a kézi inicializalast.

60° AVM

Kapcsolasi méd, a 60° Asynchronous Vector
Modulation roviditése (60°-0s aszinkron
vektormodulacio).

SFAVM

Kapcsolasi méd, a Stator Flux oriented Asynchronous
Vector Modulation réviditése (allérészfluxus-orientalt
aszinkron vektormodulacio).

Automatikus motorillesztés, AMA:

Automatikus motorillesztési algoritmus, amely
allé helyzetben tudja meghatarozni a készilékre
kapcsolt motor villamos paramétereit.

Online/offline paraméterek:

Az online paraméterek az adat értékének
megvaltozasa utan azonnal érvénybe lépnek. Az
offline paraméterek nem |épnek érvénybe, amig a
kezel6egység OK gombjat meg nem nyomja.

VT-karakterisztika:
A centrifugdalszivattylk és ventilatorok esetén
hasznalt valtozényomaték-karakterisztika.

CT-karakterisztika:

Altalanos alkalmazéasban, példaul szallitészalagok
és daruk esetén hasznalt allandényomaték-
karakterisztika. A centrifugalszivattyuk és ventilatorok
esetén CT-karakterisztika nem javasolt.

MCM:
A kabelkeresztmetszet amerikai mértékegysége
(Mille Circular Mil). 1 MCM = 0,5067 mm2,
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m Gyari bedllitasok

Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorz6- Adat-
szama lefrasa miikodés kdzben index tipus
001 Kijelzés nyelve Angol Igen Nem 0 5
002 Vezérlési mod Kulsé jellel Igen Igen 0 5
003 Helyi referencia 000,000 Igen Igen -3 4
004 Aktiv Setup Setup 1 Igen Nem 0 5
005 Programozhaté Setup Aktiv Setup Igen Nem 0 5
006 Setup masolasa Nem masol Nem Nem 0 5
007 LCP-mésolas Nem masol Nem Nem 0 5
008 Frekvenciaskala 1 0,01-500,00 Igen Igen -2 6
009 Kijelzé méasodik sora Frekvencia [Hz] Igen Igen 0 5
010 Kijelzé 1. sora/ 1.adat Referencia [%] Igen Igen 0 5
011 Kijelzé 1. sora /2. adat Motoraram [A] Igen lgen 0 5
012 Kijelzé 1. sora/ 3. adat Teljesitmény [kW] Igen Igen 0 5
013 Kezeléegységgel torténéd LCP- + digitalis Igen Igen 0 5

vezérlés / 100-as paraméterben  vezérlés / 100-as

beallitott konfiguracio paraméter
014 Kezeléegység Stop gombja Engedélyezve lgen Igen 0 5
015 Kezeléegység Jog gombja Tiltva Igen Igen 0 5
016 Forgésiranyvaltas a Tiltva Igen Igen 0

kezeléegységgel
017 Hibatorlés kezeléegységgel Engedélyezve Igen Igen
018 Programozas letiltasa Engedélyezve Igen Igen
019 Ujraindulasi kériilmények, helyi Leallas, Igen Igen

vezérlésnél referenciatarolas
027 Figyelmeztetés kijelzésora Figyelmeztetés az Igen Nem 0 5

1/2-es sorban
Modositds mikodés kdzben:
Az ,lgen" azt jelenti, hogy a paraméter
a frekvenciavaltd miikédése kdzben is Szorzéindex Szorz6szam
megvaltoztathaté. A ,Nem" azt jelenti, hogy a 74 0.1
véltoztatashoz le kell allitani a frekvenciavaltot. : "
0 1
4 setup: 1 01
Az ,lgen" azt jelenti, hogy a paraméter az egyes 2 0,01
konfiguraciokban (setup) egymastol fuggetlenil -3 0,001
programozhaté, azaz a paraméternek négy kiilénbozé 4 9.0001
értéke lehet. A ,Nem" azt jelenti, hogy a paraméter
Adattipus:

értéke mindig azonos a négy konfiguracidban (setup).

Az adattipus az adat tipusat és hosszat adja meg.

S sindex: Adattipus Leirds

Sz0rzoinaex: 3 16 bites egész

Megadja az érvényes szorzdészamot (azaz 4 32 hites egész

hany tizedessel kell eltolni az értéket), soros 5 8 bites elSjel nélkuli egész

kommunikacié hasznéalata esetén. 5 16 bites elGjel nélkli egész
7 32 bites eldjel nélkili egész
9 Szoveges karakterlanc
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Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorz6- Adat-
szama leirasa miksdés kozben index tipus
100 Konfiguracié Nyilt hurka Nem Igen 0 5
sebességvezérlés
101 Nyomatékkarakterisztika Nagy tulterhelés — alland6 Igen Igen 0 5
nyomaték
102 Motorteljesitmény VLT-tipustdl fugg 0,18-600 kW Nem Igen 6
103 Motorfesziltség VLT-tipustol fligg 200-600 V Nem Igen 6
104  Motorfrekvencia 50 Hz / 60 Hz Nem Igen 0 6
105 Motoraram VLT-tipustol fligg 0,01—IvLT,MAX Nem Igen -2 7
106 Névleges fordulatszam VLT-tipustdl fugg 100-60000 rpm Nem Igen 0 6
107 Automatikus motorillesztés, Kikapcsolva Nem Nem 5
AMA
108  Allérész-ellenallas VLT-tipustol fligg Nem Igen -4 7
109 Allérész reaktancigja VLT-tipustdl fugg Nem Igen -2 7
110 Motor magnesezési arama, 0rpm 100 % 0-300 % Igen Igen 0 6
111  Normd&l magnesezési 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Igen Igen -1 6
frekvenciatartomany
112
113  Terheléskompenzacié alacsony 100 % 0-300 % Igen Igen 0 6
fordulatszamon
114  Terheléskompenzacié magas 100 % 0-300 % Igen Igen 0 6
fordulatszamon
115  Szlipkompenzéacio 100 % -500-500 % Igen Igen 0 3
116  Szlipkompenzaci6 idéallandéja 0,50 s 0,05-5,00 s Igen Igen -2 6
117 Rezonanciacsillapitas 100 % 0-500 % Igen Igen 0 6
118 Rezonanciacsillapitas 5 ms 5-50 ms Igen Igen -3 6
idéallandoja
119 Nagy inditényomaték 00s 0,0-0,5s Igen Igen -1 5
120 Startkésleltetés 0,0s 0,0-10,0 s Igen Igen -1 5
121  Startkésleltetési miivelet Szabadonfutas Igen Igen 0 5
122  Stopmiivelet Szabadonfutas Igen Igen 0 5
123  Stopfrekvencia 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Igen Igen -1 5
124 Egyenaramd tartds — aram 50 % 0-100 % Igen Igen 0 6
125 Egyenaramu fék — aram 50 % 0-100 % Igen Igen 6
126 Egyenaramu fékezés ideje 10,0 s 0,0-60,0 s Igen Igen -1 6
127 Egyenaramu fék — frekvencia Kikapcsolva 0,0-202-es par. Igen Igen -1 6
128 Motor hévédelme Kikapcsolva Igen Igen 5
129 Forszirozott motorhiités Nincs Igen Igen 0 5
130 Startfrekvencia 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Igen Igen -1 5
131 Kezdéfesziltség 0,0V 0,0-103-as par. Igen Igen -1 6
145 Egyenaramu fékezés minimdalis Os 0-10s Igen Igen -1 6

ideje
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Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorz6- Adat-

# lefrasa mikadés kozben index tipus

200 Kimeneti frekvenciatartomany Oramutat6 jarasaval Nem lgen 0 5
és forgasirany megegyezden, 0-132

Hz-ig

201 Kimeneti frekvencia alsé 0,0 Hz 0,0—fmax Igen Igen -1 6
korlatja

202 Kimeneti frekvencia felsé 66 / 132 Hz fmiN—200-as par. Igen Igen -1 6
korlatja

203 Referencialvisszacsatolas Min — Max Igen Igen 0 5
tartoménya

204 Minimalis referencia 0,000 -100 000,000-Refmax Igen Igen -3 4

205 Maximalis referencia 50,000 Refmin—100 000,000 Igen Igen -3 4

206 Rampatipusa Linearis Igen Igen 0 5

207 Gyorsitasi idé 1 VLT-tipustdl fugg 0,05-3600 Igen Igen -2 7

208 Fékezésiidé 1 VLT-tipustdl fugg 0,05-3600 Igen Igen -2 7

209 Gyorsitési idé 2 VLT-tipustol fligg 0,05-3600 Igen Igen -2 7

210 Fékezésiidé 2 VLT-tipustdl fugg 0,05-3600 Igen Igen -2 7

211  Jog-rampa VLT-tipustol fligg 0,05-3600 Igen Igen -2 7

212  Vészfékrampa VLT-tipustdl fugg 0,05-3600 Igen Igen -2 7

213  Jog frekvencia 10,0 Hz 0,0-202-es par. Igen Igen -1 6

214 Referencia tipusa Osszegz6 Igen lgen 0 5

215 Belsé referencia 1 0,00 % -100,00-100,00 % Igen Igen -2 3

216 Belsé referencia 2 0,00 % -100,00-100,00 % Igen Igen -2 3

217 Belsé referencia 3 0,00 % -100,00-100,00 % Igen Igen -2 3

218 Belsé referencia 4 0,00 % -100,00-100,00 % Igen Igen -2 3

219 Gyorsitd/lassito érték 0,00 % 0,00-100 % Igen Igen -2 6

220

221  Nyomatékkorlat motorikus 160 % 0,0 % — xxx % Igen lgen -1 6
lizemben

222  Nyomatékkorlat generatoros 160 % 0,0 % — xxx % Igen Igen -1 6
lizemben

223 Figyelmeztetés: alacsony 0,0A 0,0-224-es par. Igen Igen -1 6
aram

224  Figyelmeztetés: magas aram IvLT MAX 223-as par.—lvitmax Igen Igen -1 6

225 Figyelmeztetés: alacsony 0,0 Hz 0,0-226-0s par. Igen Igen -1 6
frekvencia

226  Figyelmeztetés: magas 132,0 Hz 225-0s par. — 202-es Igen Igen -1 6
frekvencia par.

227 Figyelmeztetés: alacsony -4000,000 -100 000,000 — 228-as Igen -3 4
visszacsatoldjel par.

228 Figyelmeztetés: magas 4000,000 227-es par. — lgen -3 4
visszacsatolojel 100 000,000

229 Keriulendé frekvencia OFF 0-100 % Igen Igen 0 6
savszélessége

230 Keriulendé frekvencia 1 0,0 Hz 0,0 — 200-as par. Igen Igen -1 6

231 Keriilendé frekvencia 2 0,0 Hz 0,0 — 200-as par. Igen lgen -1 6

232 Kerilendé frekvencia 3 0,0 Hz 0,0 — 200-as par. Igen Igen -1 6

233 Keriilendé frekvencia 4 0,0 Hz 0,0 — 200-as par. Igen lgen -1 6

234  Motorfazis-figyelés Engedélyezve Igen Igen 0 5

188

MG.51.A5.47 - A VLT a Danfoss bejegyzett védjegye



Dt

VLT® 5000 Sorozat

M6-
Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany dositds 4 setup Szorz6- Adat-
szamadeirasa mukodés kozben index tipus
300 16-0s digitalis bemenet Hibatorlés Igen  Igen 0 5
301 17-es digitalis bemenet Referencia befagyasztédsa Igen Igen 0 5
302 18-as digitalis bemenet Start Igen Igen 0 5
303 19-es digitalis bemenet Iranyvaltas Igen  Igen 0 5
304 27-es digitalis bemenet Szabadonfutas-inverz Ilgen  Igen 0 5
305 29-es digitalis bemenet Jog Igen Igen 0 5
306 32-es digitalis bemenet Setup valasztasa, msb / Igen Igen 0 5
gyorsitas
307 33-as digitalis bemenet Setup valasztasa, Isb / lassitas Igen  Igen 0 5
308 53-as analdg bemenet (feszilltség) Referencia Igen Igen 0 5
309 53-as bemenet, skdlaminimum 0,0V 0,0-10,0 V Igen Igen -1 5
310 53-as bemenet, skalamaximum 10,0 V 0,0-10,0 V Ilgen  Igen -1 5
311 54-es anal6g bemenet (feszilltség) Kikapcsolva Igen  Igen 0 5
312 54-es bemenet, skalaminimum 0,0V 0,0-10,0 V Igen Igen -1 5
313 54-es bemenet, skalamaximum 10,0 V 0,0-10,0 V Igen Igen -1 5
314 60-as analdog bemenet (aram) Referencia Igen  Igen 0 5
315 60-as bemenet, skalaminimum 0,0 mA 0,0-20,0 mA Igen  Igen -4 5
316 60-as bemenet, skalamaximum 20,0 mA 0,0-20,0 mA Igen Igen -4 5
317 Vezérldjel-szakadas (é16 nulla), idé 10 s 1-99 s Igen Igen 0 5
318 Mikddés vezérléjel-szakadaskor  Kikapcsolva Igen  Igen 0 5
319 42-es kimenet 0—Imax P 0-20 mA Ilgen  Igen 0 5
320 42-es kimenet, impulzusskaldzds 5000 Hz 1-32000 Hz Igen Igen 0 6
321 45-6s kimenet 0—fmax P 0—20 mA Igen Igen 0 5
322 45-0s kimenet, impulzusskalazas 5000 Hz 1-32000 Hz Igen  Igen 0 6
323 01-es relé Uzemkész, nincs talmelegedés Igen  Igen 0 5
324 1-es relé, meghUzasi késleltetés 0,00 s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
325 1-es relé, elengedési késleltetés 0,00 s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
326 04-es relé VLT Gzemkész, kiilsé vezérlés Ilgen  Igen 5
327 Impulzusreferencia, max. 5000 Hz Ilgen  Igen 6
frekvencia
328 Impulzus visszacsatoldjel, max. 25000 Hz Igen Igen 0 6
frekvencia
329 Enkdder-visszacsatolas, 1024 impulzus/fordulat 1-4096 Ilgen  Igen 0 6
impulzus/fordulat impulzus/fordulat
330 Referencia/kimenet befagyasztasa Kikapcsolva Igen Nem 0 5
345 Enkdéder-jelszakadas, idé 1ls 0-60 s Igen Igen -1 6
346 Mikoddés enkdder jelszakadasakor OFF Igen  Igen 0 5
357 42-es kimenet, minimumeérték 0% 000-100% Ilgen  Igen 0 6
skalazasa
358 42-es kimenet, maximumeérték 100% 000-500% Igen Igen 0 6
skélazasa
359 45-0s kimenet, minimumérték 0% 000-100% Ilgen  Igen 0 6
skalazasa
360 45-0s kimenet, maximumérték 100% 000-500% Igen Igen 0 6
skélazasa
361 Enkéder-jelszakadés kiiszobértéke 300% 000-600 % Igen Igen 0 6
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Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorzé- Adat-
szamaleirasa miikodés kozben index tipus
400 Fékezési mod / tulfesziltség-kezelés Kikapcsolva Igen Nem 0 5
401 Fékellenallas értéke VLT-tipustol fugg Igen Nem -1 6
402 Fékteljesitmény korlatja VLT-tipustdl figg Igen Nem 2 6
403 Fékteljesitmény-figyelés Figyelmeztetés Igen Nem 0 5
404 Fékellenérzés Kikapcsolva Igen Nem 0 5
405 Hibatorlés Kézi hibatorlés Igen Igen 0 5
406 Automatikus Gjraindulasi idé 5s 0-10s Igen Igen 0 5
407 Hal6zatkiesés Kikapcsolva Igen Igen 0 5
408 Gyorskisités Tiltva Igen Igen 0 5
409 Leallas késleltetése nyomatékkorlat  Kikapcsolva 0-60 s Igen Igen 0 5
elérésekor
410 Leallas késleltetése inverterhiba VLT-tipustdl figg 0-35s Igen Igen 0 5
esetén
411 Kapcsolasi frekvencia VLT-tipustol fugg 3-14 kHz Igen Igen 6
412 VAaltoz6 kapcsolasi frekvencia Tiltva Igen Igen 0 5
413 Tulmodulacio Bekapcsolva Igen Igen -1 5
414 Visszacsatoléjel minimuma 0,000 -100 000,000 Igen Igen -3 4
— FBmax
415 Visszacsatol6jel maximuma 1500.000 FBmiN — Igen Igen -3 4
100 000,000
416 Mértékegység % Igen Igen 0 5
417 Sebesség PID aranyossagi tényezé 0,015 0,000-0,150 Igen Igen -3
418 Sebesség PID integréalasi idé 8 ms 2,00-999,99 Igen lgen -4 7
ms
419 Sebesség PID differencialasi idé 30 ms 0,00-200,00 Igen Igen -4 6
ms
420 Sebesség PID differencialé tag 5,0 5,0-50,0 Igen Igen -1 6
erdsitési korlatja
421 Sebesség PID aluléteresztd sziiré 10 ms 5-200 ms Igen Igen -4
422 UO fesziltség, 0 Hz 20,0V 0,0 — 103-as Igen Igen -1
par.
423 U1 fesziltség 103-as par. 0,0-Uvitmax lgen Igen -1
424 F1 frekvencia 104-es par. 0,0 — 426-0s Igen Igen -1
par.
425 U2 feszilltség 103-as par. 0,0-Uvitmax lgen Igen -1 6
426 F2 frekvencia 104-es par. 424-es par. — Igen Igen -1 6
428-as par.
427 U3 fesziiltség 103-as par. 0,0—Uvitmax lgen Igen -1 6
428 F3 frekvencia 104-es par. 426-0s par. — Igen Igen -1 6
430-as par.
429 U4 fesziltség 103-as par. 0,0-Uvitmax lgen Igen -1 6
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Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorz6- Adat-
szamaleirasa mUikodés kozben index tipus
430 F4 frekvencia 104-es par. 428-as par. —432-es  Igen Igen -1 6
par.
431 U5 fesziiltség 103-as par. 0,0—UvLT,MAX Igen Igen -1
432 F5 frekvencia 104-es par. 430-as par. — 1000 Hz Igen Igen -1
433 Nyomatékvezérlés, aranyossagi 100% 0 (OFF)-500% Igen Igen 0
tényezé
434 Nyomatékvezérlés, integralasi idé 0,02 s 0,002-2,000 s lgen Igen -3 7
437 Folyamat PID normél/inverz Normal Igen Igen 0 5
szabdalyozas
438 Folyamat PID gerjedésgatlo Bekapcsolva Igen Igen 0 5
439 Folyamat PID startfrekvencia 201-es par. fmin—fmax Igen Igen -1 6
440 Folyamat PID ardnyosséagi tényezé 0,01 0,00-10,00 Igen Igen -2 6
441 Folyamat PID integralasi idé 9999,99 s (OFF, 0,01-9999,99 s Igen Igen -2 7
kikapcsolva)
442 Folyamat PID differencialéasi idé 0,00 s (OFF, 0,00-10,00 s lgen Igen -2 6
kikapcsolva)
443 Folyamat PID differencialé tag 5,0 5,0-50,0 Igen Igen -1 6
erdsitési korlatja
444 Folyamat PID alulatereszté sziiré 0,01 0,01-10,00 Igen Igen -2 6
445 Repuléstart Tiltva Igen Igen 0 5
446 Kapcsolasi mod SFAVM Igen Igen 0 5
447 Nyomatékvezérlés fordulatszam-vis-  100% -100 - +100% Igen Igen 0 3
szacsatolassal, nyomatékkompenza-
cio
448 Nyomatékvezérlés fordulatszam- 1 0,001-100,000 Nem Igen -2 4
visszacsatolassal, attétel
449 Nyomatékvezérlés fordulatszam- 0% 0-50% Nem Igen -2 6
visszacsatolassal, surlédasi veszteség
450 Halozati feszultség hal6zatkieséskor  VLT-tipustdl fiigg VLT-tipustol fligg Igen Igen 0 6
453 Zart hurku sebességvezérlés, attétel 1 0,01-100 Nem Igen 0 4
454 Holtidé-kompenzacié Bekapcsolva Nem Nem 0 5
455 Frekvenciatartomany-figyelés Engedélyezve 0 5
457 Miikodés fazisvesztés esetén Leéllitds Igen Igen 0 5
483 Dinamikus DC-kéri kompenzacié Bekapcsolva Nem Nem 0 5
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Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorz6- Adat-
szama leirdsa milkodés kozben index tipus
500 Cim 1 0-126 Igen Nem 0 6
501 Adatsebesség 9600 Baud Igen Nem 0 5
502 Szabadonfutés Logikai vagy Igen Igen 0 5
503  Vészledllas Logikai vagy Igen Igen 0 5
504 Egyenaramu fék Logikai vagy Igen Igen 0 5
505  Start Logikai vagy Igen Igen 0 5
506 Irdnyvéltas Logikai vagy Igen Igen 0 5
507 Setup valasztasa Logikai vagy Igen Igen 0 5
508 Belsé referencia valasztasa Logikai vagy Igen Igen 0 5
509 Busz-JOG 1 10,0 Hz 0,0 — 202-es par. Igen Igen -1 6
510 Busz-JOG 2 10,0 Hz 0,0 — 202-es par. Igen Igen -1 6
511
512  Adattavirat tipusa FC protokoll Nem Igen 0 5
513 Buszidéhatara 1ls 1-99s Igen Igen 0 5
514  Milkddés busz idétullépésekor Kikapcsolva Igen Igen 0 5
515 Adat kiolvasédsa: Referencia [%)] Nem Nem -1 3
516 Adat kiolvasasa: Referencia [egység] Nem Nem -3 4
517 Adat kiolvasasa: Visszacsatolojel Nem Nem -3 4
518 Adat kiolvasasa: Frekvencia Nem Nem -1 6
519 Adat kiolvasasa: Frekvencia x skala Nem Nem -2 7
520 Adat kiolvasasa: Aram Nem Nem -2 7
521 Adat kiolvasasa: Nyomaték Nem Nem -1 3
522  Adat kiolvasésa: Teljesitmény [kKW] Nem Nem 1 7
523 Adat kiolvasésa: Teljesitmény [LE] Nem Nem -2 7
524  Adat kiolvasasa: Motorfesziltség Nem Nem -1 6
525 Adat kiolvasasa: DC-kori fesziltség Nem Nem 0 6
526  Adat kiolvasasa: Motorhémérséklet Nem Nem 0 5
527  Adat kiolvasasa: VLT hémérséklete Nem Nem 0 5
528 Adat kiolvasasa: Digitalis bemenet Nem Nem 0 5
529  Adat kiolvasasa: 53-as Nem Nem -2 3
analdég bemenet
530 Adat kiolvasasa: 54-es Nem Nem -2 3
analég bemenet
531 Adat kiolvasasa: 60-as Nem Nem -5 3
anal6ég bemenet
532  Adat kiolvasésa: Impulzusreferencia Nem Nem -1 7
533 Adat kiolvasésa: Kulsé referencia [%] Nem Nem -1 3
534  Adat kiolvasasa: Allapotszo Nem Nem 0 6
535 Adat kiolvaséasa: Fékteljesitmény/2 Nem Nem 2 6
perc
536 Adat kiolvasésa: Fékteljesitmény/s Nem Nem 2 6
537 Adat kiolvasasa: Hutéborda Nem Nem 0 5
hémérséklete
538 Adat kiolvasésa: Hibajelzé sz6 Nem Nem 0 7
539 Adat kiolvasasa: Vezérlész6 Nem Nem 0 6
540  Adat kiolvasésa: Figyelmezteté szd, 1 Nem Nem 0 7
541  Adat kiolvasésa: Bévitett allapotsz6 Nem Nem 0 7
553 Kijelzendé szbveg 1 Nem Nem 0 9
554  Kijelzendé szbveg 2 Nem Nem 0 9
557  Adat kiolvasasa: Motorfordulatszam Nem Nem 0 4
558 Adat kiolvasasa: Motorfordulatszam x Nem Nem -2 4
skala
580 Definiélt paraméter Nem Nem
581  Definiélt paraméter Nem Nem
582  Definialt paraméter Nem Nem
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Par. Paraméter Gyari beallitas Tartomany Mdodositds 4 setup Szorz6- Adat-
szama leirasa miikodés kdzben index tipus
600 Uzemi adatok: Uzemora-szamlalo Nem Nem 74 7
601 Uzemi adatok: Motor iizeméra-szamlaloja Nem Nem 74 7
602 Uzemi adatok: kWh-szamlalo Nem Nem 1 7
603 Uzemi adatok: Bekapcsolasok szama Nem Nem 0 6
604 Uzemi adatok: Tulmelegedések szama Nem Nem 0 6
605 Uzemi adatok: Tulfesziiltségek szama Nem Nem 0 6
606 Adatnaplé: Digitalis bemenet Nem Nem 0 5
607 Adatnapl6: Vezérlészo Nem Nem 0 6
608 Adatnaplé: Allapotsz6 Nem Nem 0 6
609 Adatnaplé: Referencia Nem Nem -1 3
610 Adatnaplé: Visszacsatolojel Nem Nem -3 4
611 Adatnaplé: Kimeneti frekvencia Nem Nem -1 3
612  Adatnaplé: Kimeneti fesziiltség Nem Nem -1 6
613  Adatnaplé: Kimeneti aram Nem Nem -2 3
614 Adatnaplé: DC-kori fesziltség Nem Nem 0 6
615 Hibanaplé: Hibakéd Nem Nem 0 5
616 Hibanapl6: 1dé Nem Nem -1 7
617 Hibanapl6: Erték Nem Nem 0 3
618 kWh-szamlal6 torlése Nincs torlés Igen Nem 0 5
619 Motor Uzemora-szamlaloja torlése Nincs torlés Igen Nem 0 5
620 Uzemma&d-kivalasztas Normal izem Nem Nem 0 5
621  Adattabla: VLT-tipus Nem Nem 0 9
622 Adattabla: Teljesitménykartya tipusa Nem Nem 0 9
623  Adattdbla: VLT rendelési szdma Nem Nem 0 9
624  Adattabla: Szoftver verzibszama Nem Nem 0 9
625  Adattabla: LCP azonosit6szama Nem Nem 0 9
626  Adattdbla: Adatbazis azonositészama Nem Nem -2 9
627 Adattabla: Teljesitménykartya azonositészama Nem Nem 0 9
628  Adattabla: Alkalmazasi opci6 tipusa Nem Nem 0 9
629  Adattabla: Alkalmazasi opci6 rendelési szama Nem Nem 0 9
630 Adattabla: Kommunik&cidés opcid tipusa Nem Nem 0 9
631 Adattabla: Kommunikaciés opci6 rendelési szadma Nem Nem 0 9
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Par.  Paraméter Gyari beallitas Tartomany Médositas 4 setup Szorz6- Adattipus

szama leirdsa mikodés kozben index

700 6-0s relé VLT Gzemkész Igen Igen 0 5

701 6-o0s relé, meghtzasi 0s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
késleltetés

702 6-0s relé, elengedési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
késleltetés

703 7-es relé Motor forog Igen Igen 0

704 7-es relé, meghlzési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2
késleltetés

705 7-es relé, elengedési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
késleltetés

706 8-as relé Hal6zati fesziiltség Igen Igen 0 5

707 8-as relé, meghlzési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
késleltetés

708 8-as relé, elengedési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
késleltetés

709 9-es relé Hiba Igen Igen 0

710 9-es relé, meghlzési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2
késleltetés

711 9-es relé, elengedési 0s 0,00-600 s Igen Igen -2 6
késleltetés
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