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Ménice kmitoctu rady
VLT 5000

Navod k pouzivani pro softwaroveé
verze: 3.7x

C€ C

Tento navod k pouZziti je ur€en pro vSechny méniCe kmitoc¢tu
Fady VLT 5000 se softwarovou verzi 3.7x. Cislo softwarové
verze lze zjistit v prametru €. 624. Oznaceni CE a znacka
zaskrtnuti C se nevztahuji na jednotky VLT 5001-5250, 525-
600 V.

1757A438.15

Tyto pokyny k obsluze jsou pomuckou uréenou osobam, které budou instalovat, provozovat a programovat
méni¢e kmito¢tu Fady VLT 5000.

Pokyny k obsluze: Obsahuji pokyny k optimalni instalaci, zkuSebnimu provozu a
béznému provozu.

Konstr ukéni pFiru€ka: Obsahuje vSechny potfebné informace pro potfeby projektovani a
poskytuje pfimérfeny prehled o technologii, fadé produktl, technickych
datech apod.

Prirucky Pokyny k obsluze a Quick Setup jsou soucasti dodavky jednotky.
Pri ¢teni téchto Pokyn( k obsluze se setkate s rliznymi symboly vyZadujicimi zvlaStni pozornost.
V textu jsou pouzity nasledujici symboly:

Oznaduje obecnou vystrahu
A 2 Oznaduje varovani pred vysokym napétim.

| Upozorn éni:
ll= Oznatuje informace, kterym je treba
e vénovat pozornost.
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Napéti méni¢e kmitoétu VLT je
6 nebezpeéné, kdykoliv se zafizeni
pfipoji na sit. Nespravna instalace

motoru nebo méni¢e kmitoétu mohou mit za
nasledek poSkozeni zafizeni, vazny Graz nebo
dokonce smrtelné zranéni osob.

Dodrzujte proto disledné& pokyny obsazené v této
provozni pfiruéce, jakoz i vSechny pfislusné narodni i
mezinarodni bezpeénostni predpisy a ustanoveni.

m Bezpe€nostni sm érnice

1. Pfed zahajenim oprav musi byt méni¢ kmito¢tu
odpojen od pfivodu elektrické energie. Pred
vytazenim zastréek motoru a sitového napjeni
zkontrolujte, zda byl odpojen pfivod elektrické
energie a zda uplynula nezbytna doba.

2. Tlagitko [STOP/RESET] na ovladacim panelu
ménice kmito¢tu neodpoji zafizeni od sité, a proto
je nepouzivejte jako bezpe€nostni vypinag.

3. Musi byt zfizeno spravné ochranné zemnéni
zafizeni, uzivatel musi byt chranén pfed napéjecim
napétim a motor musi byt chranén proti pfetizeni v
souladu s platnymi narodnimi a mistnimi pfedpisy.

4. Svodové zemni proudy jsou vétsi nez 3,5 mA.

5. Ochrana pfed pfetizenim motoru neni soucasti
tovarniho nastaveni. Je-li tato funkce poZzadovana,
nastavte parametr 128 na hodnotu Udaje Vypnuti
elektronického tepelného relé (ETR trip) nebo
na hodnotu Udaje Vystraha elektronického
tepelného relé (ETR warning) .

Poznamka: Tato funkce je inicializovana pfi
1,16nasobku jmenovitého proudu motoru a
jmenovitého kmito€tu motoru (viz strana 92).
Pro severoamericky trh: Funkce ETR
poskytuji ochranu pfed pretizenim tfidy 20
podle standardu NEC.

6. Dokud je méni¢ kmito€tu pfipojen k pfivodu
elektrické energie, nevytahujte zastréky motoru
a sitového napéjeni. Pfed vytaZzenim zastréek
motoru a sitového napajeni zkontrolujte, zda
byl odpojen pfivod elektrické energie a zda
uplynula nezbytna doba.

7. Pamatujte: V pfipadé nainstalovaného sdileni
zatéze (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu)

a vnéjSiho stejnosmérného napajeni 24 V
ma méni¢ kmitoétu kromé vstupl L1, L2 a
L3 i dalSi napétové vstupy.

Pred zahajenim oprav zkontrolujte, zda byly
odpojeny v8echny napétové vstupy a zda
uplynula nezbytna doba.

m Varovani p fed neimyslnym rozb éhem

1. Motor je mozné zastavit pomoci digitalnich
pfikazl, pfikaz( sbérnice, zadanych hodnot
nebo provést mistni zastaveni i v dobé, kdy
je méni¢ kmito€tu pfipojen k siti.

Je-li z hlediska bezpeé&nosti osob nutné, aby
nedoslo k nemyslnému rozb&hu, nejsou tyto
funkce zastaveni dostate€né.

2. Motor se mlize rozbéhnout pfi probihajicich
zménach parametrll. Proto tlagitko pro zastaveni
[STOP/RESET] musi byt aktivovano vzdy.
Pak je mozné (daje ménit.

3. Zastaveny motor se miZe rozb&hnout, dojde-li
v elektronickych obvodech méni¢e kmitoctu
k chybam, skonéi-li do€¢asné pretizeni nebo
je-li odstrané&na porucha dodavky energie
nebo pfipojeni motoru.

m Montaz mechanické brzdy

Nepfipojujte mechanickou brzdu k vystup ménice
kmito¢tu, dokud nejsou nastaveny pfislusné
parametry ovladani brzdy.

(Vybér vystupu v parametrech 319, 321, 323 nebo 326
a spinaci proud a kmito€et v parametrech 223 a 225.)

m Pouziti s izolovanym si t'ovym zdrojem

Informace o pouZiti s izolovanym sitovym zdrojem
naleznete v ¢asti OdruSovaci spinac.
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/\ Vystraha:

Dotykat se elektrickych ¢asti mize byt velmi nebezpeéné také po odpojeni ménice od

it€. Pfesvédcte se, Ze jsou od ménice odpojeny i ostatni napétové vstupy jako externi
napajeni 24 V DC, sdileni zatéze (propojeni DC meziobvodi ménicu) a také pfipojenii
motoru pfi funkci kynetické zalohovani.

U VLT 5001-5006, 200-240 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 4 minuty.
U VLT 5001-5006, 380-500 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 4 minuty.

Bezpeenost

U VLT 5008-5052, 200-240 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 15 minuty.
U VLT 5008-5062, 380-500 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 15 minuty.
U VLT 5072-5102, 380-500 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 20 minuty.
U VLT 5125-5500, 380-500 V: po odpojeni je nutné vy¢kat minimalne 15 minuty.
U VLT 5001-5005, 525-600 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 4 minuty.

U VLT 5006-5022, 525-600 V: po odpojeni je nutné vyckat minimalne 15 minuty.
U VLT 5027-5250, 525-600 V: po odpojeni je nutné vy¢kat minimalne 30 minuty.
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m Rychlé nastaveni - Gvod b
Rychlé nastaveni umozriuje provést fadnou instalaci P I I —_
ménice kmito&tl pfipojenim napajeni, motoru a gy

fidicich kabelQ, a to v souladu s predpisy pro zajisténi
elektromagnetické kompatibility (obr. 1). Spusténi

a zastaveni motoru se provede spinacem.

V pfipadé jednotek VLT 5122 - 5500 380 - 500 V, VLT
5032 - 5052 200 - 240 V a VLT 5075 - 5250 525 -
600 V informace o mechanické a elektrické montazi €
najdete v ¢astech Technické Udaje a Instalace. '

a1 9285
S]
L1L2L3PE 7ol \ 5

U VWPE

S}
96 97 98 99

m 1. Mechanickd montaz

Ménic¢e kmitoc¢tu VLT 5000 Ize instalovat vedle sebe. Z divodu chlazeni musi byt nad a pod méni¢em
kmito€tu 100 mm volného prostoru (5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V a 5016-5062 550-600 V
200 mm volného prostoru; 5072-5102, 380-500 V 225 mm volného prostoru).

VSechny otvory vyvrtejte pomoci hodnot méfeni uvedenych v tabulce. Nezapomernite na rozdily v napéti
jednotky. Umistéte méni¢ kmito¢tu na zed. Utahnéte vSechny c&tyfi Srouby.

VSechny dale uvedené miry jsou v milimetrech

Typ VLT A B C a b 5042 - 5062 800 308 296 780 270
IP 20, provedeni kniha, 200-240 V 5072 - 5102 800 370 335 780 330
(obr. 2)

5001 - 5003 395 90 260 384 70
5004 - 5006 395 130 260 384 70
IP 20, provedeni kniha, 380-500 V

(obr. 2)

5001 - 5005 395 90 260 384 70
5006 - 5011 395 130 260 384 70
IP 54, provedeni kompakt, 200—240 V

(obr. 3)

5001 - 5003 460 282 195 260 258
5004 - 5006 530 282 195 330 258
5008 - 5011 810 350 280 560 326
5016 - 5027 940 400 280 690 375
IP 54, provedeni kompakt, 380-500 V

(obr. 3)

5001 - 5005 460 282 195 260 258
5006 - 5011 530 282 195 330 258
5016 - 5027 810 350 280 560 326
5032 - 5062 940 400 280 690 375
5072 - 5102 940 400 360 690 375
IP 20, provedeni kompakt, 200-240 V

(obr. 4)

5001 - 5003 395 220 160 384 200
5004 - 5006 395 220 200 384 200
5008 560 242 260 540 200
5011 - 5016 700 242 260 680 200
5022 - 5027 800 308 296 780 270
IP 20, provedeni kompakt, 380-500 V

(obr. 4)

5001 - 5005 395 220 160 384 200
5006 - 5011 395 220 200 384 200
5016 - 5022 560 242 260 540 200
5027 - 5032 700 242 260 680 200

6 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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m 2. Elektrickd montaz, napajeni

POZNAMKA: Svorky Ize odpoijit z t&chto jednotek: VLT 5001 - 5006, 200 - 240 V, VLT 5001 - 5011, 380 -

500 V a VLT 5001 - 5011, 550 - 600 V

Pfipojte zdroj napajeni k napajecim svorkam L1, L2, L3 méni¢e kmito€tu a k zemnicimu spojeni (obr. 5-8).
Uchyceni kabelu pro jednotky v provedeni kniha je umisténo na sténé. Pfipevnéte stinény kabel motoru
ke svorkdm motoru U, V, W, PE na méni¢i kmito¢tu. Stinéni musi byt pfipojeno k jednotce.

@'l'@“‘ )
K
R- Rt

ELAY|

[ 1T I
L1 L2 L3
91 92 o3][s1 82]

MOTOR

DANFOSS
1752A053.11

Obr. 5

Kryti IP 20 v provedeni kniha
5001 - 5011 380 - 500 V

5001 - 5006 200 - 240 V

Obr. 6
Kryti IP 20 a IP 54, provedeni kompakt

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V
5001 - 5011 525 - 600 V

Obr. 7
Kryti IP 20, provedeni kompakt

5016 - 5102 380 - 500 V
5008 - 5027 200 -240 V
5016 - 5062 525 - 600 V
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Obr. 8
Kryti IP 54, provedeni kompakt
5016 - 5062 380 - 500 V
5008 - 5027 200 - 240 V

LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE
L1 L2 L3 - 0+ U V. W —-R +R
91 92 93788 89 96 97 98 81 82
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Obr. 9
Kryti IP 54, provedeni kompakt
5072 - 5102 380 - 500 V
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m 3. Elektroinstalace, Fidici kabely
K odstranéni pfedniho krytu pod ovladacim
panelem pouzijte Sroubovak.
POZNAMKA: Svorky Ize odpojit. Spojte miistek
mezi svorkami 12 a 27 (Obr. 10)

PFipevnéte stinény kabel k externimu ovladagi
start/stop Fidicich svorek 12 a 18.

Obr. 10
m 4. Programovani Nastavte kmito&tovy interval a dobu rozbéhu
Méni¢ kmitoctd se programuje pomoci a zastaveni (Obr. 11)

ovladaciho panelu. )
Min. zadana hodnota Parametr 204

Stisknéte tla¢itko QUICK MENU. Na displeji se Max. Zzadana hodnota  Parametr 205
zobrazi Rychla nabidka. Parametry se voli pomoci Doba rozbé&hu Parametr 207
tlagitek Sipka nahoru a Sipka doll. Hodnoty parametru Doba dobéhu Parametr 208

se méni tla¢itkem CHANGE DATA. Hodnoty Gdajl
se méni tlagitky Sipka nahoru a Sipka doll. Kurzor

VI . . iy . Nastavte parametr Operation site, Parametr
se pfemistuje pravym a levym tlaitkem. Nastaveni

parametru se méni tlacitkem OK. 002 na Local.
Pozadovany jazyk se nastavuje v parametru 001. fout A
K dispozici je Sest moznosti: Anglicky, némecky,
francouzsky, dansky, Spanélsky a italsky.
Nastavte parametry motoru podle Stitku na motoru: f”“'(z'?ezf)
Vykon motoru Parametr 102 fMN (104)
Napéti motoru Parametr 103
Kmito&et motoru Parametr 104 fMIN.(201)
Proud motoru Parametr 105 -
Jmenovité otacky Parametr 106 s
Ramp u Ramp down
motoru 207/208 zog/zlo
178ZA047.12
Obr. 11
m 5. Spusténi motoru Vice informaci o funkce AMA najdete v &asti
Motor se spusti tlacitkem START. Nastavte otacky Automatické prizpdisobeni k motoru, AMA.

motoru v parametru 003. Zkontrolujte, zda se smér
ot&€eni shoduje s Udajem na displeji. Lze jej zmé&nit
zménou dvou fazi motorového kabelu.

Automatické pfizplsobeni motoru (AMA) se
spusti tla¢itkem START.

Tlagitkem DISPLAY/STATUS se Rychla
nabidka zavfe.

Motor se zastavi tlacitkem STOP.

Vyberte Uplné nebo sniZzené automatické
prizplsobeni motoru (AMA) v parametru 107.

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 9
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m Dostupna literatura
Nasleduje seznam dostupné literatury k méni¢tim
VLT 5000. Poznamka: Tato literatura se m{ize
v jednotlivych zemich lisit.

Dodavéa se s jednotkou:

NP2 1Yo To I Lo 10 A | PSR SUR PR MG.51.AX.YY
VLT 5300 - 5500 INStalaCni PHFUCKA .....ceeeeiiiiiiiiiiee e eeciiiiee e e e st e e e e e s e e e e e e s s ssntraneeaaeesanane MG.56.AX.YY

Komunikace s m éni¢em kmito ¢tu VLT 5000:

VLT 5000 PFru€ka pro Profibus ........ccueeiiiiiiiii et enan e nneee s MG.10.EX.YY
VLT 5000 PFHrUCka pro DEVICENET ......uviiiiiiiiiiiiiiiee e ettt e e e e st e e e e e e s e e e e e es s anntraneeaaeesannne MG.50.HX.YY
VLT 5000 PFHrUCKa Pro LONWOIKS ......uviiiiiiiiiiiiiiiiie e e e e ettt ee e e e e e et aae s e e e sssnanaaaaeaeeessnnntbaeeeaeessnnnnes MG.50.MX.YY
VLT 5000 PFHrUCka Pro MOGADUS .......cuviiiiiieeiiiiiiiicie e e sttt e e e e e et e e e e e e e s ssaaaase e e e e e s snnnrbaneeaeeesannes MG.10.MX.YY
VLT 5000 PHrUCKa Pro INTEIDUS ....oeiiiiiiee ittt s e e e et a e s st e e e enae e e e sntaeeesnnaeeeas MG.10.0X.YY

Aplika €ni dopl fiky pro m énié¢ VLT 5000:

VLT 5000 Pfiru€ka pro synchroniza€ni a polohovaci regulator ..........cccccoeiviiieeeeeis i MG.10.EX.YY
VLT 5000 Pfiru¢ka pro polohovaci reqUIALOT ...........cc.oiiiiiiiiiiiiei e MG.50.PX.YY
VLT 5000 PFiru€¢ka pro synchroniza€ni reqQUIALOT ..........ccvviiiieeiiiiiiiiieee et e e e e MG.10.NX.YY
RING SPINNING OPLION  ..eiiiiiiiiiiiii ettt e e e s s bbb e e e e e e s sab bbb e e e e e e s s e aasbbbbeeeaaeaeesaannne MI.50.Z2X.02
WODDIE FUNCLION OPLION ...ttt e e e e e s s bbbt e e e e s s s s sbbbb e e e aeeeaeessnane MI.50.JX.02
Winder and Tension CONIOI OPLION  .....uiiiiiiiiiiiiiiiee e e e e e e e e e s st e e e e e s s ananes MG.50.KX.02

Pokyny pro VLT 5000:

[0 = 1o £ o F= U4 T o PSR PRRRPR MI.50.NX.02
VLT 5000 BIZANE FEZISTOIY  ..vviieiiiieeiiiiee e ettt e estteeeaataeasstaeaeasteeeeansaaeeaaseaeeesnsseeesastaseeesssseeeeasneneesans MI.90.FX.YY
Brake resistors for horisontal applications (VLT 5001 - 5011) (pouze v angli¢tiné a némd¢&ing) ........ MI.50.SX.YY
MOGUIY LCIEIU ettt etttk sb e sab e st e e b eesbe e e sab e e e be e e e MIL.56.DX.YY
Converter for encoder inputs (5V TTL to 24 V DC) (pouze kombinované v angli¢tiné a ném¢iné) .... MIL50.I1X.51
Back Plate t0 VLT 5000 SEIIES ....uciiiiiiiieiiuiieaaitiiaeeatiea e attee e s s atbe e e s sbee e e s asbeeasaasbeeessnbaeeaeanseeeesanneeaeans MN.50.XX.02

Ruzna literatura pro VLT 5000:

AU le) S W oL do N o] (0] =T a1 /SRS MG.51.BX.YY
Incorporating a VLT 5000 Profibus in a Simatic S5 SYSEM  .....ccoiiiiiiiiiiiiiiie i MC.50.CX.02
Incorporating a VLT 5000 Profibus in @ Simatic S7 SYStEM ......ccceiiiiiiiiiiiee e MC.50.AX.02
HOoist and the VLT 5000 SEIES ......ueiiiiiiieeaiieieeeiiee e ettt e e ettt e e s sttt e e e atte e e e aabeeaeaanbeeaeababeeeaansseeeannneeaans MN.50.RX.02

Miscellaneous (pouze v angli €tin é):

Protection against electrical NAZAIAS ...t MN.90.GX.02
CROICE Of PrEIUSES ..ottt e e e s e et e e e s s s bbb e b b e e e e e e e e s aabbbaeeas MN.50.0X.02
RV o] T I N 4= U LSO PR O PRPPUUTRR MN.90.CX.02
Filtering of NArmMONIC CUMTENES  ....viiiiiiiiiiiiiie et e e e e e s s e r e e e e e e e e ssaaaaaaaeeaaeean MN.90.FX.02
Handling aggresive ENVIFONMENTS  ........uuiiiieeiiiiiiiiiiee e e s eeitae e e e e e s s astbeaeeeaeesssattareeaaeeseeasssansasaeeesannsnnnes MN.90.1X.02
CI-TI™ contactors - VLT® freqQUENCY CONVEITEIS ....cueeiveiiieeeiteeesiieesieesueesteesssesesseeessseesssssessseessnes MN.90.KX.02
VLTe frequency converters and UniOP Operator PANEIS ......ccooooiiiiiiiiiiieiiiiiiiieee e MN.90.HX.02

X = ¢islo verze
YY = jazykova verze

10 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT® 5000 Series

m Obecné technické Udaje

Napéjeni ze sité (L1, L2, L3):

Napajeci Nap&ti 200-240 V ....ooiiiiiie e eenneee s 3 x 200/208/220/230/240 V +10 %
Napajeci Napéti 380-500 V .....uuiiiiiieiiiiieie e 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10 %
Napajeci NAPELT 525-600 V .....coiiiiiiie ittt 3 x 525/550/575/600 V +10 %
NN E=T o= V1T o 13 11 o o= USSR 48-62 Hz +/- 1 %

Max. nesymetrie napédjeciho napéti:

VLT 5001-5011, 380-500 V a 525-600 V a VLT 5001-5006, 200-240 V .. +2,0 % jmenovitého napéjeciho napéti
VLT 5016-5062, 380-500 V a 525-600 V a VLT 5008-5027, 200-240 V .. 1,5 % jmenovitého nap4jeciho napéti

VLT 5072-5500, 380-500 V a VLT 5032-5052, 200-240 V .....ccccevvvrennene. 13,0 % jmenovitého napajeciho napéti
VLT 5075-5250, 525-600 V' ...ooeiiiiiieiiiieeeeiiieeesiee e seee e saee e snaee e s nnnaee s 13,0 % jmenovitého napéajeciho napéti
SKULEENY UCINTK (A)  oeeeiee ettt e e et e e e sntan e e s sntae e e enaeeesenrees 0,90 pfi jmenovitém zatizeni
Y0015y 1) (8 o] o TRV o] g 11 (o 1S3 ) ISR témér 1,0 (>0,98)
Pocet sepnuti na napajecich vstupech L1, L2, L3 ......ooiiiiiiiiiiiiee i pfibl. 1krat/min.

Prectéte si v Pfirucce pro projektanty ¢ast vénovanou zvlastnim podminkam.

VLT vystupni Udaje Vystupni Gdaje VLT (U, V, W):

RV 425 18] ] T = o< o RSP 0-100 % napéjeciho napéti
Vystupni kmito€et VLT 5001-5027, 200-240 V' ..ooviieiieiiieiiee ettt e s e e e e e ennnvanee s 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5032-5052, 200-240 V' ..oovviiiiiiiiiiiiiee ettt e et r e e e e anaaeee s 0-132 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5001-5052, 380-500 V ...ooieiiiiiiiiiiiiee e a e e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5062-5102, 380-500 V' .....ooviiiiiiiiiiieiiiesiiee st 0-132 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5122-5302, 380-500 V' .....ooiiiiiiiiiieieniiie st 0-132 Hz, 0-800 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5350-5500, 380-500 V' .....coviiiiiiiiiiieiiie et 0-132 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5001-5011, 525-600 V  ....ooviiiiiiiiiiiiiee et e e esiinne e e e e e e e s sinvaeee s 0-132 Hz, 0-700 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5016-5052, 525-600 V' ...oooeiiiiiiiiiiiiieeeeeeiiiiiee e esinaee e e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Vystupni kmito€et VLT 5062-5250, 525-600 V' ....ccviiiiiiiiiiiiiee et e e e e e ivnaeee s 0-132 Hz, 0-450 Hz
Jmenovité napéti Motoru, 200-240 V ......coccuiveeeiiiee e eeee e ee e e et e e e e e 200/208/220/230/240 V
Jmenovité napéti Motoru, 380-500 V' .....c..eiiiiiiiiiiiiieeiie e 380/400/415/440/460/480/500 V
Jmenovité nap&ti MOLOru, 525-600 V ......cccuvvieiiiiee et e et e e ee e e srtae e e sntae e e s antaneeeessaeeeessneeeans 525/550/575 V
JIMENOVItY KMItOCET MOTOIU ...eiiiiiie ittt e ettt e e et e e e s eab et ee e enbeeeeaenbeeaeanrneaans 50/60 Hz
Y11 F= VAT F= Y551 (0] o1 USRI Neomezeno

DODbY roZBENU €i ZASTAVENT ....uviiiiie it e e e s e e e e e s e e e b e aaaaeeeennnnaaees 0,05-3600 s

Momentové charakteristiky:

'
Rozb&hovy moment, VLT 5001-5027, 200-240 V a VLT 5001-5302, 380-500 V ............... 160 % po dobu 1 min. é o]
Rozbéhovy moment, VLT 5032-5052, 200-240 V a VLT 5350-5500, 380-500 V ............... 150 % po dobu 1 min. D -g
Rozbéhovy moment, VLT 5001-5250, 525-600 V .....cccooiiiiiiiiieeeeiiiiiieiee e eesiirnenee e e e e e seinns 160 % po dobu 1 min. ﬂ
ROZDENOVY MOMENE ...ttt e et e et e e e nabb e e e e neeas 180 % po dobu 0,5 s
(8Tl 1 To V7= ot 1 44 To 0 Y o | PSSR SUPS 100%
PfetéZovaci moment, VLT 5001-5027, 200-240 V a VLT 5001-5052, 380-500 V
A VLT 5001-5250, 525-600 V' ....coiuiieitiiiiieeitit ettt ekttt ettt e h bt st s b et et e e b et e e e nan e e nat e e e nn b e nneeaa 160%
Pretézovaci moment, VLT 5032-5052, 200-240 V a VLT 5350-5052, 380-500 V .....ceveeviiiiiiieiiiieiieeeeeeeninns 150%
Pridrzny moment pfi O ot./min. (S€ ZP&tNOU VAZDOU) .........uvviiiiieiiiiiiiiee e e e 100%

Uvedené momentové charakteristiky se tykaji méni¢e kmitoctu pii vysoké Grovni pfetéZovaciho momentu
(160 %). PA normalnim pretézovacim momentu (110 %) jsou hodnoty mensi.
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VLT® 5000 Series

Brzd éni pfFi vysoké Urovni p FetéZzovaciho momentu

Délka cyklu (s) Doba zatizeni brzdeni pri Doba zatizeni brzdeni pri vysoké
100% momentu Grovni momentu (150/160 %)

200-240 V
5001-5027 120 Spojita 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V
5001-5102 120 Spojita 40%
5122-5252 600 Spojita 10%

5302 600 40% 10%
5350-5500 300 10% 10%
525-600 V
5001-5062 120 Spojita 40%
5075-5250 300 10% 10%

Ridici karta, digitalni vstupy:

Pocet programovatelnych digitalniCh VSTUPU ........coooiuiiiiiiiiie ettt e e e e e eaaeeas 8
SVOTKY €. oottt b bbbt bbb 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
(UTCo =T o I =T o= (R 0-24 V DC (pozitivni logika PNP)
UroveR NAP&LT, IOGICKA "0’ ..ovoviveveeeteeeeteteeeeteeeteteeteteee e ssstetestete s stesestetesaete s ateresaeteseessssasessatessstesesserears <5V DC
Uroven NAPELT, IOGICKA "1’ ...oueieeieeeeee ettt ettt e et e et et ae et te et tees et eaestete st etesese s etesseseseesesennarees >10V DC
MaximAINT NAPSELT NA VSTUDPU ..ottt ettt ettt et e e e s eabe e e e st be e e s sabbe e e e enbeeeeaanbeeaeanbeaaaan 28V DC
RV (0] oL a1 oo | o o] R = OO 2 kQ
Y740 o\ Tt [ o =T T o F= W g T TR 2] (1] o L RSP 3ms

Spolehlivé galvanické oddéleni: VSechny digitalni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napéajeciho napéti (PELV).
Digitalni vstupy mohou byt také izolovany od ostatnich svorek na ridici karté prfipojenim vnéjSiho napajeciho
zdroje 24V DC a rozpojenim spinace 4. Jednotky VLT 5001-5250, 525-600 V nesplriuji poZadavky PELV.

Ridici karta, analogové vstupy:

Pocet programovatelnych analogovych napétovych/termistorovych VStUPU ........ccccvvveiieeiieiiiee e 2
5370 £ QYA PP PP PPP R OPPPRPTRN 53, 54
(UL Lo =T o I = o= RO 0 - 10 V DC (stupfiovatelna)
RV S (0] oL a T e o | o o] R = TSSO 10 kQ
Pocet programovatelnych analogovych proudovyCh VSTUPD ........oouiiiiiiiiiiiie e 1
CHSI0 SVOTKY ettt ettt et e ettt e e e e ettt et e e e e et e e et et et e e et n et et ettt nen e 60
[ CoT0To [0V (o .- Lo SRR 0/4 - £20 mA (stupfiovatelny)
RV 25108 o] Yo T [ o T T PSSP 200 Q
L0y 11T ST 10 bitl + znaménko
PFESNOSE NA VSTUPU .evviiieeieiiiiiiiiee ettt e e e e e e eiana e e e e e e ennnnnes Maximalni chyba: 1 % pIného rozsahu
V0] NV = oI o 1= T oo Fo T g T TR U] oL SRS 3ms
CHSIO ZEMINICT SVOTKY ..ottt ettt et e e e et e et e s et et et e s s ee s s s ee et e eee e s s eneaeeeens 55

Spolehlivé galvanické oddéleni: VSechny analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od
napajeciho napéti (PELV)* i od ostatnich vstupu a vystupd.
* Modely VLT 5001-5250, 525-600 V nesplriuji pozadavky PELV.

Ridici karta, pulsni vstup a vstup od inkrementélniho &idla:

Pocet programovatelnych pulsnich vstupd a vstupt od inkrementalniho idla ............cccooioiiiiiiiiiii e 4
SVOTKY €. ettt ettt b bt h e b et R e e R R bR et et R et bt et e e arn e nane s 17, 29, 32, 33
Maximalni KMItOBEE NA SVOICE 17 .....ooiiiiiiie ettt ettt ettt et bt et e e s ab e e st e e eneeenneas 5 kHz
Max. kmito€et na sVOrkach 29, 32, 33 ....cocciiieiiiiie e 20 kHz (otevfeny kolektor PNP)
Max. kmito€et na SVOrKACh 29, 32, 33 ..ot et e e 65 kHz (Push-pull)
(0T To Y= A Y= o= (TR 0-24 V DC (pozitivni logika PNP)
Uroven NAPELT, IOGICKA "7 .....oeveeee et ettt ettt e e e te et et e e et eaesteteseebe s stesestetestessesesesetessetesesseseasis <5V DC
(UL CO LYo I T o= (T (oo [ - Yot P >10 V DC
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VLT® 5000 Series

MaximalNT NAPELT NA VSTUPU ...vveiieiiieeiiiiie et eee e st e e s st e e e st e e e sstae e e s ssteeeessaeeesanssaeeeensseeeaassneeeanseneenns 28 Vv DC
RV 25 18] ] 1o T [ o T T P PR 2kQ
AV 0] o\ = oI o 1= T oo b= T g T TR U] oL OSSR 3ms
0 Y4 1 £=7=T o SRRSO 10 bitl + znaménko
Presnost (100-1 kHz), svorky 17, 29, 33 ...ccooiiiiiiieeee e Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu
PFesnost (1-5 KHz), SVOrKa 17 ....ccoeeeviiieeiiiiie e e Maximalni chyba: 0,1 % pIného rozsahu
PFesnost (1-65 kHz), sVOrky 29, 33 ....viiiiiiiee e eee e Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu

Spolehlivé galvanické oddéleni: VSechny pulsni vstupy a vstupy od inkrementélniho ¢idla jsou galvanicky
oddéleny od napajeciho napéti (PELV)*. Pulsni vstupy a vstupy od inkrementalniho ¢idla mohou byt také izolovany
od ostatnich svorek na fidici karté pfipojenim vnéjSiho napéajeciho zdroje 24 V DC a rozpojenim spinace 4.

* Modely VLT 5001-5250, 525-600 V nesplriuji poZzadavky PELV.

Ridici karta, digitalni/pulsni a analogové vystupy:

Pocet programovatelnych digitalnich a analogovych VYStUPU .......c.ecoiiiiiiii i 2
Y01 QY o3OS 42,45
Uroven napéti na digitalnim/PUIZNIM VYSTUDU .....c.eovevieieeieeieeeee et sveste st saenssnestesnenea 0-24VDC
Min. zatéZ na kostru (svorka 39) na digitAlnim/impulzovém VYStUPU .......c.coeiiiiiiiiiiiiii e 600 Q
Rozsahy kmitoctu (digitalni vystup pouzivany jako pulzni VYStUP) ...cccceeeieieeiiiiie e 0-32 kHz
Proudovy rozsah na analogOVEM VYSTUDU .......cccuuereiiiireeiiiieessiireesssiaeessnseeeesssnneesasnssesesssseseesssseeesnnes 0/4 - 20 mA
Max. zatéz na kostru (svorka 39) na analogoVEM VYSIUPU ....ccceeeeeeieiieesiiiieeesiieeessieieeessteneesenneeeesnaeeesnnees 500 Q
Presnost analogovEeno VYSIUPU ....ccooceiiiiiiiee e Maximalni chyba: 1,5 % plného rozsahu
ROZzIISENi Na aNAlOGOVEIM VYSTUPU.  .ouvviiiiiieeeeiiiitieieeeeeessiiteeeee e e e s s staaeeeeeeesssasbaaeeeeaaessaassaaereaaeesaasraaneeaanss 8 bitl

Spolehlivé galvanické oddéleni: VSechny digitalni a analogové vystupy jsou galvanicky oddéleny
od napdjeciho napiti (PELV)* i od ostatnich vstupd a vystupd.
* Modely VLT 5001-5250, 525-600 V nesplriuji pozadavky PELV.

Ridici karta, napajeni 24 V DC:

LYY 0] 1 4V o3 SO 12, 13
Max. ZAtEZ (JIStENT PrOti ZKIALU)  ..eeieiiiiiiiiiiee e e eesit e e e et e e e e e e s e e e e e e s s st eeeaaaeeessssnbaareeeeessnsnnneeaaens 200 mA
CSIA ZEMNTCICN SVOTEK .ottt ettt ettt ettt et et et et et et e e et et e et et et e et e et et e et et eeeeaees e e es et eaenaenreenas 20, 39

Spolehlivé galvanické oddéleni: Napajeni 24 V DC je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti
(PELV)*, ma v8ak stejny potencial jako analogové vystupy.
* Modely VLT 5001-5250, 525-600 V nesplriuji poZzadavky PELV.

Ridici karta, sériova komunikace RS 485:

CHSIA SVOTEK: ..ottt ettt en et n st eteen e 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Spolehlivé galvanické oddéleni: Upiné galvanické oddéleni: galvanické oddéleni
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VLT® 5000 Series

Reléové vystupy:

Pocet programovatelnych reléoVYCh VYSTUPU ........ooouiiiiiiieiiee ettt ettt etee et e e enns 2
Cisla SVOTEK, FIOICT KAIMA ......c...cveveeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeee et ses s e eete et ss et et e et eee s s esseeaeseen s esseesese s eseanensesnnens 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni (st) svorek 4-5 , Fidici Karta ..........cccceviiieeiiiiie e 50V st, 1A, 50 VA
Max. zatizeni (ss-1, IEC 947) svorek 4-5, FIdiCT Karta .......cccccveiuveeiiiiieesiiiee e siee e eseie e 75Vss, 1A, 30W
Max. zatizeni (ss-1) svorek 4-5 , fidici karta pro aplikace UL/CUL .........c..ccoeevvvnennn. 30Vst,1A/425V ss, 1A
Cisla SVOrek, VYKONOVA KAMA .............c.cvevevererreeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeesee s s s s, 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni (st) svorek 1-3, 1-2, VYKONOVA KArta ...........ccccvveeieeeiiiiiiiiieeeeeisiiinieeaeeeeessnnnns 240V st, 2 A, 60 VA
Max. zatizeni (ss-1, IEC 947) svorek 1-3, 1-2, VYKONOVA Karta ........ccccceevvieeeiiiieeeiiiine e sciiee e eiiee e 50V ss, 2 A
Min. zatizeni svorek 1-3, 1-2, VYKONOVA Karta ........ccccccvvveviciieieiiiiee e ciee s siieee s 24V ss 10 mA, 24 V st 100 mA

Svorky brzdného rezistoru (jen jednotky SB a EB):

CSIA SVOTEK ettt et et e ettt e e e e e et et e et e e et et e et e e ee et eeeeeeee et e et et et e e e e e et et eeenann 81, 82
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VLT® 5000 Series

Externi napajeni 24 V ss:

CHSIA SVOTEK e eee oo e e et e e et et et e e e et et et e et e e e s e e e e et e e e e e ee e e e eae e s e eaeesesteeseereeeeeeeseaeares 35, 36
NaPEEOVY FOZSAN  ...evieiiiiie et 24V DC £15% (max. 37 V ss po dobu 10 s)
Y= DAY 1= Y F= o =« PSSR 2Vss
SPOLFEDA BNEITIE ..oiiiiieeiiee e 15 W - 50 W (50 W pro rozbéh, 20 ms)
YT 0T =To [ir= A= o P oL ] 1 WSO PERRRS 6 A

Spolehlivé galvanické oddgleni: Upiné galvanické oddélenti, je-li vnéjsi napajeni 24 V ss také typu PELV.

Délky kabelli, prifezy a konektory:

Max. délka motorového kabelu, StiNENY Kabel .............oooiiiiiiiiiiie e 150 m
Max. délka motorového kabelu, NesStin€ny Kabel ..........cociiioiiiiie e 300 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel VLT 5011 380-500 V' .....cccoiiiiiiiiiiiieeeeeeeciiieeee e e ssiireee e 100 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel VLT 5011 525-600 V a VLT 5008, rezim normalniho pfetézovani,

Loy 100 S 50 m
Max. délka kabelu k brzdé, stin€ny Kabel .........c..ooiiiiiiie i ee e e e e e e naeees 20m
Max. délka kabelu pro sdileni zatéze, stinény kabel ...............cccueennne. 25 m od ménic¢e kmito¢tu k DC sbérnici.

Max. prirez kabelu pro motor, brzdu a sdileni zatéze; viz &ast Elektrické Gdaje
Max. prirez kabelu pro vnéjsi napajeni 24 V DC

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V ............... 4 mm2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5500 380-500 V; VLT 5075-5250 525-600 V ............ 2,5 mm2 /12 AWG
Max. prafez pro FAiCT KADEIY ........ceoiuiiiiiiieicie ettt eae e 1,5mm2/16 AWG
Max. prirez pro SEriovou KOMUNIKACH .......cuieivieiiieiiieiiieeiie e e e e ee e sree e 1,5 mm2 /16 AWG

Ma-li se splnit UL/cUL, musi se pouzit kabel s teplotni tfidou 60/75°C

(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V, 525 - 600 V a VLT 5001 - 5027 200 - 240V).

Méa-li se splnit UL/cUL, musi se pouzit kabel s teplotni tfidou 75°C

(VLT 5072 - 5500 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5075 - 5250 525 - 600 V).
Neni-li uréeno jinak, konektory jsou uréeny pro pouziti s médénymi i hlinikovymi kabely.

Presnost hodnot na displeji (parametry 009-012):

Proud motoru [6] 0-140% zatiZzeni ........cccccceeeviiiviieeeeennnnns Max. chyba: +2,0 % jmenovitého vystupniho proudu
Moment % [7], -100 — 140 % zatiZeni ......cccccccevciivevieeesiiiiiineeaeenn, Max. chyba: +5% jmenovité velikosti motoru
Vystup [8], vykon v HP [9], 0-90 % zatizeni .........ccccccccvvvvieeeeiiiiiinennnnnn. Max. chyba: +5 % jmenovitého vystupu
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VLT® 5000 Series

Charakteristiky fizeni:

a1 (0To3 (01 S YA (047 1 o PO UPSPRRPR 0-1000 Hz
R0zIiSeni vYsStupNiNo KMITOCIU  ....vviiieiiiee ettt e e e s e e s ee e ennaeeeenees + 0,003 Hz
[DTo] oT- Wl [=VAV AV V) (=] 3411 SR 3ms
Rozsah Fizeni otacek (hez zp&tné Vazhy) .......ccccvveiiiii e 1/100 synchronnich otacek
Rozsah Fizeni otaCek (se Zp&tnou vVazbou) .......cccceveeiiiiiiiiiiiee e 1/1000 synchronnich otacek
Otacky, prfesnost (bez zp&tné vazhy) .......cccccvvveeeeeiiiiiieeee e <1 500 ot/min: max. chyba £ 7,5 ot/min
............................................................................................ > 1 500 ot/min: max. chyba 0,5% aktualnich otacek
Otacky, pfesnost (se zpétnou vazbou) ......ccccccvveeviiiee e < 1 500 ot/min: max. chyba + 1,5 ot/min
............................................................................................ > 1 500 ot/min: max. chyba 0,1% aktualnich otacek
PFesnost fizeni momentu (bez zpétné vazby) ............. 0 - 150 ot/min: max. chyba +20% jmenovitého momentu
.............................................................................. 150 - 1 500 ot/min: max. chyba +10% jmenovitého momentu
..................................................................................... >1 500 ot/min: max. chyba +20% jmenovitého momentu
Presnost fizeni momentu (otadckova zpétna vazba) .........ccccceeeeeeevinnns Max. chyba +5% jmenovitého momentu

VSechny charakteristiky fizeni se vztahuji k ¢tyfpélovému asynchronnimu motoru

VnéjSi podminky:

Kryti (ZAViSi Na VYKONU) .ot e a e e IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Vibraéni zkouska .................... 0,7 g RMS 18-1000 Hz nadhodné. 3 sméry po dobu 2 hodin (IEC 68-2-34/35/36)
Max. relativni VINKOSt ........ccvvviiiiie e 93 % (IEC 68-2-3) pfi skladovani a prepravée
Max. relativni VINKOSt ........ccccvveeiiiieeeciee e 95 % bez kondenzace (IEC 721-3-3; tfida 3K3) pro provoz
Agresivni prostfedi (IEC 721 - 3 = 3) coocieeeiiieeeiiiieeesieeeesseeeeessaeee e seneeesnseneeeans TFida 3C2 bez povrchové Gpravy
Agresivni prostfedi (IEC 721 - 3 = 3) cocceeeiiieeeeieieeesieieesreeeeessneeesseneeesnseneeeans Tfida 3C3 s povrchovou Upravou
Teplota okoli IP 20/Nema 1(vysoky pfetéZzovaci moment 160 %) ......... Max. 45°C (24hod. pramér max. 40°C)
Teplota okoli IP 20/Nema 1(normalni pfetéZovaci moment 110 %) ........ Max. 40°C (24hod. pramér max. 35°C)
Teplota okoli IP 54 (vysoky pretéZzovaci moment 160 %) ............cc.ee..... Max. 40°C (24hod. pramér max. 35°C)
Teplota okoli IP 54 (normalni pfetézovaci moment 110 %) ..........cceeee... Max. 40°C (24hod. pramér max. 35°C)
Teplota okoli IP 20/54 VLT 5011 500 V ...cccvvieeeiiiiee e Max. 40°C (24hod. pramér max. 35°C)
Snizeni vykonu z ddvodu vysoké okolni teploty, viz Pfiruc¢ka pro projektanty

Minimalni okolni teplota pfi PINEM PrOVOZU ......c.uviiiiiiii et e e e e e e e s e e e e e e e nnrraeeeeeeaanns 0°C
Min. teplota oKoli Pfi SNIZENEM VYKONU ...eviiiiiiiiiiiiiie ettt s s e e e e e e e e e saaa e e e e e e e snnnnnneaaaeens -10°C
Teplota pfi SKIadOVANT/PFEPIAVE .........ovviiiieii ittt a e e s s et e e e e e e s s e e staaaaaaaeeaanaes -25 - +65/70°C
MaX. NAAMOFSKA VYSKA ....eeiiviieeiiiieeeiiiie e ettt e st e e sttt e e s es e e e st e e e e sstaeeesastaeaesnsteeesssssaaeesnssaaeannsneaeansseneeennns 1000 m
Snizeni vykonu pro nadmorskou vysku nad 1000 m.n.m., viz Pfiru¢ka pro projektanty

Pouzité normy elektromagnetického odruSeni, Emise ..... EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Pouzité normy elektromagnetického odruSeni, IMUNIA ..........ccooiiiiiiiiiiee e EN

61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Prectéte si v Prirucce pro projektanty ¢ast vénovanou zvlastnim podminkam.

VLT 5001-5250, 525 - 600 V nejsou v souladu s elektromagnetickou kompatibili-
tou nebo smérnicemi pro nizké napéti.
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Dacfott

VLT® 5000 Series

Ochrana fady VLT 5000:

< Elektronicka tepelna ochrana motoru proti pretizeni.

» Sledovani teploty chladi¢e zaru€uje, Ze méni¢ kmito¢tu vypne, kdyz teplota dosahne 90°C u IP 00, IP 20 a
Nema 1. Vypinaci teplota IP 54 je 80°C. Tepelnou ochranu je mozné zrusit pouze tehdy, kdyZ teplota chladi¢e
klesla pod 60°C. VLT 5122-5172, 380-500 V vypina pfi 80°C a ochranu Ize zrusit, kdyz teplota poklesne pod
60°C. VLT 5202-5302, 380-500 V vypina pfi 105°C a ochranu Ize zrusit, kdyz teplota poklesne pod 70°C.

e Meéni¢ kmito€tu je chrdnén proti zkratu mezi motorovymi svorkami U, V, W.

* Meéni¢ kmito€tu je chrdnén proti zkratu motorovych svorek U, V, W proti zemi.

» Sledovani napéti meziobvodu zajistuje, Ze méni¢ kmitoctu vypne, kdyz napéti meziobvodu
dosahne pfili§ vysoké nebo pfili§ nizké hodnoty.

» Pfi vypadku faze motoru méni¢ kmitoc€tu vypne, viz parametr 234 Sledovani fazi motoru.

» Pfi vypadku sité je méni€¢ kmito¢tu schopen provést fizené zpomaleni.

» Pfi vypadku jedné faze sité méni€¢ kmito¢tu vypne, kdyZz se motor zatizi.

\©
~
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VLT® 5000 Series

m Elektrické Udaje

m Provedeni kniha a kompaktni, Si tové
napdajeni 3 x 200 - 240 V

Podle mezinarodnich pozadavki Typ méni¢e 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Vystupni proud vt [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
IviT, max (60 s) [A] 5.9 8.6 125 17 20 24.3
Vystup (240 V) Switn [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Typicky vykon na hfideli Pvitn [kW]  0.75 11 15 2.2 3.0 3.7
Typicky vykon na hfideli Purn [HP] 1 15 2 3 4 5
Max. prafez kabelu k motoru,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
brzdé a sdileni zatéze [mm 2 [/[AWG]2 )
Jmenovity vstupni proud (200 V)ILn [A] 3.4 4.8 7.1 9.5 115 14.5
Max. prafez
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
napéjeciho kabelu [mm2 J/[[AWG] 2)
Max. pojistky [-[JULD [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
H Uginnost3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
[ ]
805 Hmotnost: IP 20 EB,
g0 [ka] 7 7 7 9 9 9.5
0000 provedeni kniha
Hmotnost: IP 20 EB,
[kg] 8 8 8 10 10 10
kompaktni
Hmotnost: IP 54, kompaktni [kg] 11.5 115 115 13.5 13.5 13.5
Ztratovy vykon
W] 58 76 95 126 172 194
pfi max. zatézi
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kryti
IP54 P54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.
2. American Wire Gauge.
3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovité frekvenci.

18 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 200 - 240 V

Podle mezindrodnich pozadavki Typ méniée 5008 5011 5016 5022 5027
Normalni p fetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud Ivitn [A] 32 46 61.2 73 88
lviT, Max (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Vystup (240 V) Svitn [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Typicky vykon na hfideli Pyirn [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Typicky vykon na hfideli PvirN [HP] 10 15 20 25 30
=] Vysoky p FetéZovaci moment (160 %):
4 Vystupni proud Ivitn [A] 25 32 46 61.2 73
— IviT max (60 s) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
»%z Vystup (240 V) Svitn [KVA] 10 13 19 25 30
Typicky vykon na hfideli Pvitn [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5
I Typicky vykon na hfideli Pvirn [HP] 7.5 10 15 20 25
Max. prifez kabelu k motoru, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
brzdé a sdileni zatéze [mm2 /JAWG]25) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Min. prifez kabelu k motoru, brzdé a sdileni
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
zatézed [mm2 /JAWG]?
Jmenovity vstupni proud (200 V) I N [A] 32 46 61 73 88
Max. prifez napéajeciho kabelu, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
[mm2 J[AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Max. pojistky [/ULY [A] 50 60 80 125 125
E Uginnost3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
% Hmotnost: IP 20 EB [kg] 21 25 27 34 36
gﬂfm Hmotnost IP 54 [kg] 38 40 53 55 56
Ztratovy vykon pfi max. zatizeni.
* - vysoky pretézovaci W]
340 426 626 833 994
moment (160 %)
- normalni pfetézovaci W]
426 545 783 1042 1243
moment (110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ 1P 20/
Kryti
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Min. prifez kabelu je nejmensi priifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20. Musi vzdy vyhovovat narodnim a

mistnim predpisim pro min. prafez kabelu.

5. Hlinikové kabely s prafezem vétsim nez 35 mm?2 museji byt pfipojeny pomoci konektoru Al-Cu.

\©
X
L
c
<
O
(<H)
-

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss

19



VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 200 - 240 V

Podle mezindrodnich pozadavkl Typ méniée 5032 5042 5052
Normalni pretezovaci moment (110 %):
Vystupni proud vt [A] (200-230 V) 115 143 170
IviT, Max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
Ivitn [A] (231-240 V) 104 130 154
lvit, max (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Vystup Svitn [KVA] (208 V) 41 52 61
Svitn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Typicky vykon na hrideli [HP] (208 V) 40 50 60
Typicky vykon na hrideli [kw] (230 V) 30 37 45
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Vystupni proud vt [A] (200-230 V) 88 115 143
IviT, max [A] (200-230 V) 132 173 215
Ivitn [A] (231-240 V) 80 104 130
Ivit, Max [A] (231-240 V) 120 285 195
Vystup Svitn [KVA] (208 V) 32 41 52
Svita [KVA] (230 V) 35 46 57
Svitn [KVA] (240 V) 33 43 54
Typicky vykon na hrideli [HP] (208 V) 30 40 50
kW] (230 V) 22 30 37
Max. prlfez kabelu k motoru a sdileni [mm2 146 120
zatéze [AWG]2:4.6 300 mcm
[mm2 146 25
Max. prafez kabelu k brzdé
[AWG]246 4
Normalni pretezovaci moment (110 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (230 V)  101.3 126.6 149.9
Normalni pretezovaci moment (150 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Max. prifez kabelu [mm2]4.6 120
F k napéjeni [AWG]2:4.6 300 mcm
] Min. prufez kabelu k motoru, napéajent, [mm?2]4.6 6
%g% brzdé a sdileni zatéze [AWG]2:4.6 8
= Max. pfedfazené pojistky (sit) [-/UL [A]!  150/150 200/200 250/250
Uginnost3 0,96-0,97
Ztratovy vykon Normalni pretizeni [W] 1089 1361 1612
Vysoké pretizeni [W] 838 1089 1361
Hmotnost IP 00 [kg] 101 101 101
Hmotnost IP 20 Nemal [kg] 101 101 101
Hmotnost IP 54 Nemal2 [kg] 104 104 104
Kryti IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

. American Wire Gauge.

1
2
3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovité frekvenci.
4

. Max. prafez kabelu je nejvétsi prafez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam. Min. prifez kabelu je nejmensi prafez kabelu, ktery je mozné

pfipojit ke svorkam. Vzdy se musi vyhovét narodnim a mistnim piredpisiim o minimalnim prafezu kabelu.

5. Hmotnost bez pfepravniho obalu.

6. Pfipojovaci Sroub: M8 Brzda: M6.
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VLT® 5000 Series

m Provedeni kniha a kompaktni, si t'ové napéjeni
3 x 380 - 500 V

Podle mezinarodnich poZzadavkl Typ méniée 5001 5002 5003 5004
Vystupni proud vt [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 45 6.5 9
lviTn [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 48
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 55 7.7
Vystup Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 43
Svitn [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 42
Typicky vykon na hfideli Pyirn [kW]  0.75 1.1 15 2.2
Typicky vykon na hiideli Pyirn [HP] 1 1.5 2 3
Max. prifez kabelu k motoru,
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 J/[[AWG]? ) 410 410 410 410
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] (460 V) 1.9 25 34 48
e_J Max. prifez napéajeciho kabelu [mm?2 J/[AWG]2) 4/10 4/10 4/10 4/10
Max. pojistky [-J/ULD [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
%§§ U&innost 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
0000 Hmotnost IP 20 EB provedeni kniha [kg] 7 7 7 7.5
Hmotnost IP 20 EB kompaktni provedeni [kg] 8 8 8 8.5
Hmotnost IP 54 kompaktni provedeni [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Ztratovy vykon pfi max. W]
7 55 67 92 110
zatizeni
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kryti
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.
2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovité frekvenci.
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VLT® 5000 Series

Provedeni kniha a kompaktni, si tové
napajeni 3 x 380 - 500 V

Podle mezinrodnich pozadavku Typ méni¢e 5005 5006 5008 5011
Vystupni proud Ilvitn [A] (380-440 V) 7.2 10 13 16
lviT Max (60 s) [A] (380-440 V) 115 16 20.8 25.6
lvitn [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 145
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V)  10.1 13.1 17.6 23.2
Vystup Svitn [KVA] (380-440 V) 55 7.6 9.9 12.2
Svitn [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6
Typicky vykon na hfideli Pyirn [KW] 3.0 4.0 55 7.5
Typicky vykon na hfideli Pyirn [HP] 4 5 7.5 10
Max. prifez kabelu k motoru,
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 J/[AWG]? ) 410 410 410 410
Jmenovity vstupni proud ILn [A] 380 V) 7 9.1 12.2 15.0
ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
H Max. prfez napéajeciho kabelu [mm?2 J/[AWG]2) 4/10 4/10 4/10 4/10
r Max. pojistky [-J/ULD [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
%g? Uginnost 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
0000 Hmotnost IP 20 EB provedeni kniha [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Hmotnost IP 20 EB kompaktni provedeni [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Hmotnost IP 54 EB kompaktni provedeni [kg] 12 14 14 14
Ztratovy vykon pfi max. [w]
o 139 198 250 295
zatizeni
IP 20/ IP 20/ 1P 20/ IP 20/
Kryti
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.
2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovité frekvenci.
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VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 380 - 500 V

Podle mezindrodnich pozadavkl Typ ménice 5016 5022 5027
Normalni p FetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud Ilvitn [A] (380-440 V) 32 375 44
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 413 48.4
Ivitn [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
IviT, MAx (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 455
Vystup Svita [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 335
Svitn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Typicky vykon na hrideli Pyitn [kW] 15 18.5 22
Typicky vykon na hfideli PyitN [HP] 20 25 30
=] Vysoky p FetéZovaci moment (160 %):
:mu Vystupni proud Ilvitn [A] (380-440 V) 24 32 37.5
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%: IviTn [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 446 54.4
' Vystup Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Typicky vykon na hfideli Pvir,n [KW] 11 15 18.5
Typicky vykon na hfideli PyirN [HP] 15 20 25
Max. prifez kabelu k motoru, IP 54 16/6 16/6 16/6
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 J/[AWG]?) IP 20 16/6 16/6 35/2
Min. prafez kabelu k motoru,
brzdé a sdileni zatéze [mm2])/[AWG]2) 4 10/8 10/8 10/8
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILn [A] (460 V) 27.6 34 41
Max. prifez napajeciho kabelu, IP 54 16/6 16/6 16/6
F [mm 2 J/[AWG] IP 20 16/6 16/6 35/2
] Max. pojistky [-/ULY) [A] 63/40 63/50 63/60
28 Uginnost?) 0.96 0.96 096
o000 Hmotnost: IP 20 EB [kg] 21 22 27
Hmotnost IP 54 kgl 41 41 42
» Ztratovy vykon pfi max. zatizeni.
- vysoky pretéZzovaci moment (160 %) W] 419 559 655
- normalni pretéZovaci moment (110 %) W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kryti
IP 54 IP 54 IP 54

1
2
3
4

. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

. American Wire Gauge.

. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovité frekvenci.

. Min. priifez kabelu je nejmensi prifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20. Musi vzdy vyhovovat narodnim a

mistnim predpisim pro min. prafez kabelu.
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VLT® 5000 Series

Kompaktni, si tové napajeni 3 x 380 - 500 V

Podle mezinarodnich pozadavki Typ ménice 5032 5042 5052
Normalni p fetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud lviTn [A] (380-440 V) 61 73 90
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
lvitn [A] (441-500 V) 54 65 78
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 715 85.8
Vystup Svitn [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Typicky vykon na hrideli Pyvitn [KW] 30 37 45
] Typicky vykon na hrideli Pyitn [HP] 40 50 60
=] Vysoky p FetéZovaci moment (160 %):
e Vystupni proud lvitn [A] (380-440 V) 44 61 73
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
» vt [A] (441-500 V) 41.4 54 65
%ﬂ IviT, MAx (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
| Vystup Swvitn [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Typicky vykon na hrideli Pyitn [KW] 22 30 37
Typicky vykon na hrideli Pyitn [HP] 30 40 50
Max. prifez kabelu k motoru, IP 54 35/2 35/2 50/0
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 ]/[AWG]?5) IP20 35/2 35/2 50/0
Min. prafez kabelu k motoru,
brzdé a sdileni zatéZe [mm?2 J/[AWG]?4) 10/8 10/8 16/6
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (380 V) 60 72 89
I [A] (460 V) 53 64 77
Max. prifez napajeciho kabelu IP 54 35/2 35/2 50/0
0 3 [mm 2 [/J[AWG]?) 5 1P 20 35/2 35/2 50/0
% Max. pojistky [-/ULY [A] 80/80 100/100 125/125
] Uginnost3) 0.96 0.96 0.96
%gg Hmotnost: IP 20 EB [kq] 28 41 42
oooo Hmotnost IP 54 [kal 54 56 56
Ztratovy vykon pfi max. zatizeni.
» - vysoky pfetéZovaci moment (160 [w]
768 1065 1275
%)
- normalni pfetéZovaci moment (110 [w]
1065 1275 1571
%)
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kryti
IP 54 IP 54 IP 54

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovité frekvenci.

4. Min. prifez kabelu je nejmensi priifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20. Musi vzdy vyhovovat narodnim a
mistnim predpisim pro min. prifez kabelu.

5. Hlinikové kabely s prifezem vétsim nez 35 mm2 museji byt pfipojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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VLT® 5000 Series

Kompaktni, si tové napajeni 3 x 380 - 500 V

Podle mezinarodnich pozadavki Typ ménice 5062 5072 5102
Normélni p fetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud IviTn [A] (380-440 V) 106 147 177
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
IviTn [A] (441-500 V) 106 130 160
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Vystup Swvitn [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Typicky vykon na hfideli PyLtn [KW] (400 V) 55 75 90
PviTn [HP] (460 V) 75 100 125
Pyvitn [KW] (500 V) 75 90 110
Vysoky p fetéZovaci moment (160 %):
Vystupni proud lviTn [A] (380-440 V) 90 106 147
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
Ivitn [A] (441-500 V) 80 106 130
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Vystup Svitn [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Svitn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Typicky vykon na hfideli Pyirn [KW] (400 V) 45 55 75
PviTn [HP] (460 V) 60 75 100
PviTn [KW] (500 V) 55 75 90
150/300  150/300
Max. prifez kabelu k motoru, IP 54 50/0%)
mcm®6) mcm®6)
120/250  120/250
brzdé a sdileni zatéze [nm2 J/[AWG]2 IP20 50/0%)
mcm5) mcm5)
Min. prafez kabelu k motoru,
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 [/[AWG]4 16/6 25/4 25/4
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (380 V) 104 145 174
LN [A] (460 V) 104 128 158
150/300  150/300
Max. prifez napajeciho kabelu IP 54 50/0%)
mcm mcm
E 120/250  120/250
[ [mm 2 J/[AWG]?) IP20  50/09
E== mcm®) mcm®)
R Max. pojistky [-/ULY [A] 160/150 225/225  250/250
— Uginnost?) >097  >097 _ >0,97
Hmotnost: IP 20 EB [ka] 43 54 54
» Hmotnost IP 54 [kg] 60 77 77
Ztratovy vykon pfi max. zatizeni.
- vysoky pretéZzovaci moment (160 %) [W] <1200 <1200 <1400
- normalni pretézovaci moment (110 %) [W] <1400 <1400 <1600
1P20/ 1P20/ 1P20/
Kryti
IP 54 IP 54 IP 54

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.
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3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovité frekvenci.

4. Min. prifez kabelu je nejmensi priifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20. Musi vzdy vyhovovat narodnim a

mistnim predpisim pro min. prafez kabelu.
5. Hlinikové kabely s prafezem vétsim nez 35 mm?2 museji byt pfipojeny pomoci konektoru Al-Cu.

6. Brzdéni a sdileni zatéze: 95 mm2/ AWG 3/0
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VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 380 -500 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ méni¢e 5122 5152 5202 5252 5302
Normalni pretezovaci proud (110 %):
Vystupni proud lvitn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
lviT Max (60 S)[A] (380-440V) 233 286 347 434 528
lvitn [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
IviT max (60 s) [A] (441-500V) 209 264 332 397 487
Vystup Svitn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svitn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Svitn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Typicky vykon na hfideli [KW] (400 V) 110 132 160 200 250
[HP] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Vystupni proud lvitn [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
IlviT Max (60 S)[A] (380-440V) 266 318 390 473 593
lvitn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
vt Max (60 S)[A] (441-500V) 240 285 360 453 542
Vystup Svitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svitn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svitn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Typicky vykon na hfideli [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HP] (460 V) 125 150 200 250 300
[kwW] (500 V) 110 132 160 200 250
[mm2]4.6 2 x 185
Max. prifez kabelu k motoru
[AWG]?:4.6 2 x 350 mcm
Max. prifez kabelu ke [mm2]4.6 2 x 185
sdileni zatéze a k brzdé [AWG]24.6 2 x 350 mcm
Normalni pretezovaci proud (110 %):
Jmenovity vstupni proud IL.n [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
I~ [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
ILn [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
. . Max. prafez napajeciho [mm?2]4.6 2 x 185
E kabelu [AWG]?:4.6 2 x 350 mcm
E Min. prafez kabelu k motoru [mmZ2]4.6 35
%’éﬁ' a napéajeciho kabelu [AWG]2:4.6 2
s Max. prifez kabelu k brzdé [mm?2]4.6 10
» a sdileni zaté&ze [AWG]2:4.6 8
Max. pfedfazené sitové e 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
pojistky [-]/UL [ 300 350 400 500 600
Uginnost3 0,98
Ztratovy vykon Normalni pretizeni [W] 2619 3309 4163 4977 6107
Vysoké pretizeni [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Hmotnost IP 00 [kg] 89 89 134 134 154
Hmotnost IP 21/Nemal [kg] 96 96 143 143 163
Hmotnost IP 54/Nemal2 [kg] 96 96 143 143 163
Kryti IP 00, IP 21/Nema 1 a IP 54/Nemal2

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Max. prifez kabelu je nejvétsi prafez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam. Min. prifez kabelu je nejmensi prafez kabelu, ktery je mozné
pfipojit ke svorkam. VZdy se musi vyhovét narodnim a mistnim pfedpisim o minimalnim prdrezu kabelu.

5. Hmotnost bez prepravniho obalu.

6. Spojovaci Srouby k napajecimu zdroji a motoru: M10; Brzda a sdileni zatéze: M8
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VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 380-500 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ méni¢e 5350 5450 5500
Normalni pretezovaci proud (110 %):
Vystupni proud lvitn [A] (380-440 V) 600 658 745
IviT max (60 s) [A] (380-440 V) 660 724 820
IviTn [A] (441-500 V) 540 590 678
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 594 649 746
Vystup Svitn [KVA] (400 V) 416 456 516
Svitn [KVA] (460 V) 430 470 540
Svitn [KVA] (500 V) 468 511 587
Typicky vykon na hrideli [kKW] (400 V) 315 355 400
[HP] (460 V) 450 500 600
[kW] (500 V) 355 400 500
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Vystupni proud lviTn [A] (380-440 V) 480 600 658
IviT max (60 s) [A] (380-440V) 720 900 987
lvitn [A] (441-500 V) 443 540 590
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 665 810 885
Vystup Swvitn [KVA] (400 V) 333 416 456
Swvitn [KVA] (460 V) 353 430 470
Switn [KVA] (500 V) 384 468 511
Typicky vykon na hrideli [kKW] (400 V) 250 315 355
[HP] (460 V) 350 450 500
[kW] (500 V) 315 355 400
Max. prifez kabelu k motoru a [mm2]4.6 2x400 - 3x150
sdileni zatéze [AWG]?:4.6 2x750 mcm - 3x350 mcm
Max. prifez kabelu [mm2]4.6 70
k brzdé [AWG]2:4.6 2/0
Normalni pretezovaci proud (110 %):
Jmenovity vstupni proud I n [A] (380-440 V) 584 648 734
ILn [A] (441-500 V) 526 581 668
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (380-440 V) 467 584 648
lLn [A] (441-500 V) 431 526 581
[mm?2]4.6 2x400 - 3x150
FB ! Max. prufez napajeciho kabelu
[AWG]?:4.6 2x750 mcm - 3x350 mcm
E Min. prifez kabelu k motoru, [mm?2]4.6 70
% _napéjeni a sdileni zatéze [AWG]246 3/0
= [mm?2]4.6 10
Min. prifez kabelu k brzdé
» [AWG]2:4.6 8
Max. predfazené sitové
[A]Y  700/700 800/800 800/800
pojistky [-]/UL
Uginnost3 0,97
Ztratovy vykon Normalni pretizeni [W] 11300 12500 14400
Vysoké pretizeni [W] 9280 11300 12500
Hmotnost IP 00 [kg] 515 560 585
Hmotnost IP 21/Nemal [kg] 630 675 700
Hmotnost IP 54/Nemal2 [kg] 640 685 710
Kryti IP 00, IP 20/Nema 1 a IP 54/Nemal2

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Max. prifez kabelu je nejvétsi prafez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam. Min. prifez kabelu je nejmensi prafez kabelu, ktery je mozné

pfipojit ke svorkam. Vzdy se musi vyhovét narodnim a mistnim piredpisiim o minimalnim prifezu kabelu.

5. Hmotnost bez prepravniho obalu.

6. Spojovaci Srouby k napajecimu zdroji, motoru a sdileni zatéze: M12; Brzda: M8
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VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 525 - 600 V

Podle mezinarodnich pozadavk Typ méni¢e 5001 5002 5003 5004

Normalni p fetéZovaci moment (110 %):

Vystupni proud lvitn [A] (550 V) 2.6 29 4.1 5.2
lvit max (60 s) [A] (B50 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
TN [Al (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
IviT max (60 s) [A] (575 V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Vystup Svitn [KVA] (550 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Typicky vykon na htideli Pyitn [kW] 1.1 1.5 2.2 3
Typicky vykon na htideli Pyirn [HP] 15 2 3 4
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Vystupni proud lvitn JAL (B50 V) 1.8 2.6 2.9 4.1
lvit max (60 s) [A] (550 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
lvitn [A] (B75 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
lvit max (60 8) [A] (B75 V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Vystup Swvitn [KVA] (550 V) 1.7 2.5 2.8 3.9
Switn [KVA] (575 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Typicky vykon na hrideli Pvitn [KW]  0.75 11 15 2.2
Typicky vykon na hrideli Pyitn [HP] 1 15 2 3
Max. prifez kabelu k motoru,
4/10 4/10 4/10 4/10
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 [/[AWG]?)
Normalni pretezovaci moment (110 %):
Jmenovity vstupni proud I.n [A] (B50 V) 25 2.8 4.0 5.1
I n [A] (600 V) 2.2 2.5 3.6 4.6
Vysoky pretezovaci moment (160 %):

E Jmenovity vstupni proud I.n [A] (B50 V) 1.8 25 2.8 4.0
DI:DE! In [A] (600 V) 1.6 2.2 2.5 3.6
55 Max. priifez napajeciho kabelu [mm2 [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
0000 Max. pojistky [[J/ULD [A] 3 4 5 6

Uginnost 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
* Hmotnost: IP 20 EB kgl 10.5 10.5 10.5 10.5
Ztratovy vykon pfi max.
o W] 63 71 102 129
zatizeni.
Kryti IP 20 / Nema 1

1. Informace o typech pojistek naleznete v ¢asti Pojistky.
2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.
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VLT® 5000 Series

Kompaktni, si tové napajeni 3 x 525 - 600 V

Podle mezinarodnich pozadavkl Typ méniée 5005 5006 5008 5011

Norméalni p fetéZovaci moment (110 %):

Vystupni proud lvirn [A] (B50 V) 6.4 9.5 115 11.5
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
Ivitn [A] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IviT, max (60 s) [A] (575 V) 6.7 9.9 12.1 12.1
Vystup Switn [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Swvitn [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Typicky vykon na hfideli Pyt [kW] 4 5.5 7.5 7.5
Typicky vykon na hfideli Pyirn [HP] 5 7.5 10.0 10.0
Vysoky pretezovaci moment (160 %):
Vystupni proud lvirn [A] (B50 V) 5.2 6.4 9.5 11.5
IviT, max (60 s) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
Ivitn [A] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Ivit, max (60 s) [A] (575 V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Vystup Svitn [KVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svirn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Typicky vykon na hfideli Pvirn [kW] 3 4 5.5 7.5
Typicky vykon na hfideli Pvitn [HP] 4 5 7.5 10
Max. prifez kabelu k motoru,
4/10 4/10 4/10 4/10
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 [/[AWG]?)
Normalni pretezovaci moment (110 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (B50 V) 6.2 9.2 11.2 11.2
I [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3

Vysoky pretezovaci moment (160 %):

F Jmenovity vstupni proud ILn [A] (B50 V) 5.1 6.2 9.2 11.2
] ILn [A] (600 V) 4.6 5.7 8.4 10.3
%ié Max. prifez napéajeciho kabelu [mm?2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
o000 Max. pojistky [/ULD [A] 8 10 15 20
Uginnost 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
» Hmotnost: IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Ztratovy vykon pfi max.

[w] 160 236 288 288
zatiZeni.

Kryti IP 20 / Nema 1

1. Informace o typech pojistek naleznete v €asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.
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3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.
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VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 525 - 600 V

Podle mezinarodnich poZzadavku Typ méniée 5016 5022 5027
Normalni p fetéZzovaci moment (110 %):
Vystupni proud lviTn [A] (550 V) 23 28 34
IvLt, max (60 s) [A] (550 V) _25 31 37
vt [A] (575 V) 22 27 32
IvLt, Max (60 s) [A] (575 V) _24 30 35
Vystup Svitn [KVA] (550 V) 22 27 32
Swvitn [KVA] (575 V) 22 27 32
Typicky vykon na hfideli Pvitn [kW] 15 18.5 22
] Typicky vykon na hrideli Pvitn [HP] 20 25 30
===} Vysoky p fetézovaci moment (160 %):
:I:IIII Vystupni proud lvitn [A] (550 V) 18 23 28
IvLT, max (60 s) [A] (550 V) _29 37 45
»% vitn [A] (575 V) _17 22 27
IvLT, Max (60 s) [A] (575 V) _27 35 43
| Vystup Svirn [KVA] (550 V) 17 22 27
Swirn [KVA] (575 V) 17 22 27
Typicky vykon na hfideli Pvitn [kW] 11 15 18.5
Typicky vykon na hfideli Pvitn [HP] 15 20 25
Max. prufez kabelu k motoru, 16 16 35
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 [/[AWG]? 6 6 2
Min. prafez kabelu k motoru, 0.5 0.5 10
brzdé a sdileni zatéze [mm2]/[AWG]4 20 20 8
Normalni pretezovaci moment (110 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (50 V) 22 27 33
g u ILn [A] (600 V) 21 25 30
% Vysoky pretezovaci moment (160 %):
] Jmenovity vstupni proud ILn [A] (B50 V) 18 22 27
%g? ILn [A] (600 V) 16 21 25
s Max. prufez napajeciho kabelu 16 16 35
[mm 2 [/[AWG]? 6 6 2
Max. pojistky [-/ULY [A] 30 35 45
Uginnost3) 0.96 0.96 0.96
" - Hmotnost: IP 20 EB [kg] 23 23 30
Ztratovy vykon pfi max. zatizeni [W] 576 707 838
Kryti IP 20 / Nema 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4, Min. prifez kabelu je nejmensi prufez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20. Musi vzdy vyhovovat narodnim a

mistnim predpisim pro min. prafez kabelu.
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VLT® 5000 Series

Kompaktni, si tové napajeni 3 x 525 - 600 V

Podle mezinarodnich poZzadavki Typ méniée 5032 5042 5052 5062
Normalini p fetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud lvitn [A] (550 V) 43 54 65 81
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) _47 59 72 89
vitn [A] (575 V) 41 52 62 77
IviT, max (60 s) [A] (575 V) _45 57 68 85
Vystup Svitn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
Svitn [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Typicky vykon na hrideli Pvitn [KW] 30 37 45 55
] Typicky vykon na hrideli Pvitn [HP] 40 50 60 75
=] Vysoky p fetéZovaci moment (160 %):
:mu Vystupni proud lvitn [A] (B50 V) 34 43 54 65
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) _54 69 86 104
» v [A] (575 V) _32 41 52 62
%ﬂ IviT, Max (60 s) [A] (575 V) _51 66 83 99
| Vystup Svitn [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Typicky vykon na hrideli Pyitn [KW] 22 30 37 45
Typicky vykon na hrideli Pyitn [HP] 30 40 50 60
Max. prifez kabelu k motoru, 35 50 50 50
brzdé a sdileni zatéze [mm?2 J/[AWG]5) 2 1/0 1/0 1/0
Min. prafez kabelu k motoru, 10 16 16 16
brzdé a sdileni zatéze [mm2 J/[AWG]4 8 6 6 6
Normalni pretezovaci moment (110 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (550 V) 42 53 63 79
ILn [A] (600 V) 38 49 58 72
Vysoky p fetéZovaci moment (160 %):
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (550 V) 33 42 53 63
ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
Max. prifez napajeciho kabelu 35 50 50 50
[mm 2 //[AWG]2 5 2 1/0 1/0 1/0
Max. pojistky [-JULD [A] 60 75 90 100
Uginnost3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Hmotnost: IP 20 EB [kg]l 30 48 48 48
Ztratovy vykon pfi max. W]
o 1074 1362 1624 2016
zatizeni
Kryti IP 20 / Nema 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4, Min. prifez kabelu je nejmensi prufez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20. Musi vzdy vyhovovat narodnim a
mistnim predpisim pro min. prifez kabelu.

5. Hlinikové kabely s prifezem vétsim nez 35 mm2 museji byt pfipojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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VLT® 5000 Series

m Kompaktni, si tové napajeni 3 x 525 - 600 V

Podle mezinarodnich pozadavki Typ méni€e 5075 5100 5125
Normalni p fetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud vt [A] (550 V) 104 131 151
lviT, Max (60 s) [A] (550 V) 114 144 166
Ivitn [A] (575 V) 99 125 144
IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 109 138 158
Vystup Svitn [KVA] (550 V) 99 125 144
Svitn [KVA] (575 V) 99 124 143
Typicky vykon na hfideli Py tn [kW] 75 90 110
Typicky vykon na hfideli Pyt [HP] 100 125 150
LZIII Vysoky p FetéZovaci moment (160 %):
D Vystupni proud vt [A] (B50 V) 81 104 131
7 lviT, max (60 s) [A] (550 V) 130 166 210
*%z Ivitn [A] (575 V) 77 99 125
lviT max (60 s) [A] (575 V) 123 158 200
Vystup Swirn [KVA] (550 V) 77 99 125
Svitn [KVA] (575 V) 77 99 124
Typicky vykon na hfideli (380-440 V) Pyt [KW] 55 75 90
Typicky vykon na hfideli (380-440 V) Pyitn [HP] 75 100 125
Max. prafez kabelu k motoru, brzdé a sdileni zatéze [mm?2 ] 120 120 120
[AWG] 4/0 4/0 4/0
Min. prafez kabelu k motoru, brzdé a sdileni zatéze4 [mm 2/ 6 6 6
AWG] 8 8 8
Max. vstupni proud
ILmax [A] (550 V) 101 128 147
110 %
ILmax [A] (575 V) 92 117 134
Max. vstupni proud
ILmax [A] (550 V) 79 101 128
160 %
ILmax [A] (575 V) 72 92 117
Max. prifez napajeciho kabelu [mm? ] 120 120 120
[AWG] 4/0 4/0 4/0
Min. prlfez napéajeciho kabelu k motoru4) [mm 2/ AWG] 6/8 6/8 6/8
Max. pojistky (sitové) [-[/ULY [A] 125 175 200
Uginnost3) 0.96-0.97
Hmotnost IP 00 [kg] 109 109 109
Hmotnost s krytim
kgl 121 121 121
Nema 1 EB
Vykonova ztrata pfi max. zatizeni [W] 2560 3275 3775

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Minimalni prafez kabelu je nejmensi prifez kabelu, ktery se smi pfipevnit ke svorkdm. VZdy se musi vyhovét narodnim a mistnim piedpistim
0 minimalnim prafezu kabelu.

5. Pfipojovaci Sroub 1 x M8/2 x M8.
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Kompaktni, si tové napajeni 3 x 525 - 600 V

Podle mezinarodnich poZzadavkt Typ méniée 5150 5200 5250
Normalni p fetéZovaci moment (110 %):
Vystupni proud lvitn [A] (550 V) 201 253 289
IviT max (60 s) [A] (550 V) 221 278 318
lvitn [A] (B75 V) 192 242 289
IviT max (60 s) [A] (575 V) 211 266 318
Vystup Svitn [KVA] (650 V) 191 241 275
Swvirn [KVA] (575 V) 191 241 288
Typicky vykon na hfideli Pyitn [KW] 132 160 200
Typicky vykon na hfideli Pyitn [HP] 200 250 300
Vysoky p FetéZovaci moment (160 %):
Vystupni proud lvitn [A] (550 V) 151 201 253
IviT max (60 s) [A] (550 V) 242 322 405
Ivitn [A] (575V) 144 192 242
IviT max (60 s) [A] (575 V) 230 307 387
Vystup Svirn [KVA] (550 V) 144 191 241
Svitn [KVA] (575 V) 143 191 241
Typicky vykon na hfideli Py tn [KW] 110 132 160
Typicky vykon na hfideli Py 1y [HP] 150 200 250
Max. prifez kabelu k motoru, brzdé a sdileni zatéze [mm?2 ] 2x120 2x120 2x120
AWG 2x4/0 2x4/0 2x4/0
Min. prafez kabelu k motoru, brzdé a sdileni zatéze4 [mm 2/] 2x6 2x6 2x6
AWG 2x8 2x8 2x8
Max. vstupni proud
ILmax [A] (550 V) 196 246 281
110 %
ILvax [A] (575 V) 179 226 270

Max. vstupni proud

ILmax [A] (550 V) 147 196 246
F 160 %
] ILvax [A] (575 V) 134 179 226
%ié’ Max. prifez napajeciho kabelu [mm? ] 2x120 2x120 2x120
0000 AWG 2x4/0 2x4/0 2x4/0
Min. prifez napéjeciho kabelu4) [mm 2/ AWG]?) 5) 6/8 6/8 6/8
» Max. pojistky (sitové) [[]/JULD [A] 250 350 400
Uginnost3) 0.96-0.97
Hmotnost IP 00 [kg]l 146 146 146
Hmotnost s krytim
[kg] 161 161 161
Nema 1 EB
Vykonova ztrata pfi max. zatizeni [W] 5030 6340 7570
Kryti IP_ 00 / Nema 1 (IP_20)

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénym motorovym kabelem 30 m pfi jmenovitém zatiZeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Minimalni prafez kabelu je nejmensi prifez kabelu, ktery se smi pfipevnit ke svorkdm. VZdy se musi vyhovét narodnim a mistnim piedpistim

o minimalnim prafezu kabelu.
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5. Pfipojovaci Sroub 1 x M8/2 x M8.
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m Pojistky
Soulad se sm érnicemi UL

Z ddvodu nutnosti zajisténi souladu se smérnicemi UL/cUL se musi pouZivat pfedifazené pojistky uvedené
v nasledujici tabulce.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Pojistka Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 nebo A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 nebo A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 nebo A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 nebo A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 nebo A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 nebo A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Pojistka Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 nebo A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 nebo A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 nebo A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 nebo A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 nebo A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 nebo A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 nebo A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 A6K-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 A6K-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 AB6K-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 A6K-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
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525-600 V

Bussmann SIBA Pojistka Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 A6K-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 A6K-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 A6K-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 A6K-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 A6K-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 A6K-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 A6K-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 A6K-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 A6K-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 A6K-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 A6K-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R0O75 A6K-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 A6K-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 A6K-100R
5075 FWP-125A 2018920-125 L70S-125 A70QS-125
5100 FWP-175A 2018920-180 L70S-175 A70QS-175
5125 FWP-200A 2018920-200 L70S-200 A70QS-200
5150 FWP-250A 2018920-250 L70S-250 A70QS-250
5200 FWP-350A 206XX32-350 L70S-350 A70QS-350
5250 FWP-400A 206xx32-400 L70S-400 A70QS-400

Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménic¢e kmitoétu 240 V nahradit pojistky KTN.
Pojistky FWH od firmy Bussman mohou pro méni¢e kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.

Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSE mohou pro méni¢e kmito¢tu 240 V nahradit pojistky KLNR.
Pojistky L50S od firmy LITTEL FUSE mohou pro méni¢e kmitoctu 240 V nahradit pojistky L50S.

Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWNUT mohou pro méni¢e kmito¢tu 240 V nahradit pojistky A2KR.
Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWNUT mohou pro méni¢e kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.

Nesoulad s UL

V pfipadé rozporu se smérnicemi UL/cUL doporucujeme vySe uvedené pojistky nebo:

VLT 5001-5027 200-240 V typ gG .
VLT 5001-5062 380-500 V typ gG S
VLT 5001-5062 525-600 V typ gG £
VLT 5032-5052 200-240 V typ gR =
VLT 5072-5500 380-500 V typ gR =
VLT 5075-5250 525-600 V typ gR

NedodrZeni doporuc¢eni mlze vést k poskozeni
méni€e kmito€tu v pfipadé Spatného fungovani.
Pojistky musi byt vyvinuty pro ochranu obvodi
schopnych dodavat maximalné 100 000 Arms
(symetrickych), 500/600 V maximalné.
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m Mechanické rozm éry

V8echny nize uvedené miry jsou uvedeny v.mm.
A B C D a b ab/be Typ

Format kniha IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006 - 5011 380 - 500 V.
Kryti IP 00, provedeni kompakt
5032 - 5052 200 - 240 V

800 370 335 780 270 225 B
5075 - 5125 525 - 600 V.
5122 - 5152 380 - 500 V. 1046 408 3752 1001 304 225 J)
5150 - 5250 525 - 600 V. 1400 420 400 1380 350 225 B
5202 - 5302 380 - 500 V. 1327 408 3752 1282 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 1896 1099 494 1847 1065 400%) |
Kryti IP 20, provedeni kompakt
5001 - 5003 200 - 240 V

395 220 160 384 200 100 (]

5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

5006 - 5011 380 - 500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001 - 5011 525 - 600 V (IP 20 a Nema 1)
5008 200 - 240 V

5016 - 5022 380 - 500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016 - 5022 525 - 600 V (Nema 1)
5011 - 5016 200 - 240 V

5027 - 5032 380 - 500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027 - 5032 525 - 600 V (Nema 1)
5022 - 5027 200 - 240 V

5042 - 5062 380 - 500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 525 - 600 V (Nema 1)
5072 - 5102 380 - 500 V. 800 370 335 780 330 225 D

Kryti Nema 1/IP20/IP21, provedeni kompakt
5032 - 5052 200 - 240 V

954 370 335 780 270 225 E
5075 - 5125 525 - 600 V
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 3732 1154 304 225 J
5150 - 5250 525 - 600 V 1554 420 400 1380 350 225 E
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 2010 1200 600 - - 4001 H
Kryti IP 54/Nema 12, provedeni kompakt
5001 - 5003 200 - 240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006 - 5011 380 - 500 V
5008 - 5011 200 - 240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 380 - 500 V
5016 - 5027 200 - 240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5062 380 - 500 V
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072 - 5102 380 - 500 V 940 400 360 70 690 375 225 E
5122 - 5152 380 - 500 V. 1208 420 3732 - 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V. 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V 2010 1200 600 - - - 400Y) H

ab: Min. vzduchova mezera nad krytem’

be: Min. vzduchova mezera pod krytem

1: Pouze nad krytim (ab) IP 00, je-li jednotka
zabudovana do skiiné Rittal.

2: S odpojenim pfipoctéte 42 mm.
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m Mechanické rozm éry, pokra €ovani
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m Mechanické rozm éry (pokra €.)
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Typ J, IP 00, IP 21, IP 54
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m Mechanicka instalace

Vénujte prosim pozornost pokyniim pro
' zapojeni pristroje a montaz mimo skfin, viz
L dale. Uvedené pokyny je nutno dodrZet,
aby se predeslo vaznym Skodam nebo zranéni osob,
zvlasté v pfipadé instalovani velkych jednotek.

Méni¢ kmitoétu VLT se musi instalovat vertikalné!

Méni¢ kmito¢tu VLT se chladi cirkulaci vzduchu. Aby
ohraty vzduch mohl ze zafizeni odchazet, musi byt
nad a pod pfistrojem zachovan minimalni prostor,
jak je znazorné&no na obrazku nize.

K ochrané zafizeni proti pfehfivani nesmi teplota
okoli prekrocit maximalni dovolenou hodnotu
stanovenou pro ménic¢e kmitoctu VLT a souasné
musi byt dodrzena maximalni prdmérna teplota

za 24 hodin. Maximalni dovolena teplota a
primérna 24-hodinova teplota jsou uvedeny ve
VSeobecnych technickych udajich .

Jestlize se teplota okolniho prostfedi pohybuje v
rozmezi 45 - 55°C, je tfeba pocitat se snizenim
vystupniho vykonu méni¢e kmitoétu VLT, viz
Redukce vykonu p/i zvySené teploté.

Jestlize se neprovede sniZzeni vykonu amérné

k teploté okolniho prostfedi, provozni Zivotnost
ménicl kmitoCtu se zkrati.
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m Instalace m éniée VLT 5001-5302
VSechny méni¢e kmito¢tu musi byt nainstalovany
takovym zplsobem, aby bylo zajisténo
dostate¢né chlazeni.

175ZA006.10

Chlazeni

=

0

a0

ao
175ZA117.10

DA
gd>
0000

[ol

\

VSechny jednotky v provedeni kniha a kompaktni
vyzZaduji minimalni prostor nad a pod krytem.

175ZA786.10

3

175ZA118.10

Stranou k sob é nebo lemem k sob &

VSechny méni¢e kmito€tu mohou byt nainstalovany
stranou k sobé& nebo lemem k sobé.

d [mm] Poznamky

Formaét kniha
VLT 5001-5006, 200-240 V. 100 R .

Instalace na rovny svisly povrch (bez podlozek)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100
Kompaktni (vSechny typy krytd)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Instalace na rovny svisly povrch (bez podlozek)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 L .

Instalace na rovny svisly povrch (bez podlozek)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Instalace na rovny svisly povrch (bez podloZek)
VLT 5122-5302, 380-500 V. 225 o . . .y
VLT 5075-5250, 525-600 V. 205 Vlozky filtr IP 54 musi byt vyménény, pokud se znedisti.
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m Instalace jednotek VLT 5350-5500 380-500 V,
provedeni kompakt, Nema 1 (IP20) a IP 54
Chlazeni

’ 400mm

4

<

VSechny pfistroje vySe uvedené fady vyzaduji
minimalni volny vzduchovy prostor 400 mm nad
pfistrojem a musi se instalovat na rovné podlaze. To
se tyka jak jednotek Nema 1 (IP 20), tak IP 54.

Pro pfistup k méni¢m kmito¢tu VLT 5350-5500 je
pfed jednotkami nutny prostor minimalné 605 mm.

Filtry v jednotce IP 54 je nutno pravidelné vyménovat
v zavislosti na provoznim prostredi.

MontaZ vedle sebe

. {0 .

Kryti Nema 1 (IP 20) a IP 54, provedeni kompakt

VSechny jednotky Nema 1 (IP 20) a IP 54 z vySe
uvedené fady mohou byt instalovany tésné vedle
sebe. Mezi témito jednotkami nemusi byt Zadny
prostor, protoZe nevyzaduji chlazeni na stranach.

m [P 00 VLT 5350 - 5500 380 - 500 V
Jednotka IP 00 je uréena pro montaz do skfiné
podle pokynd uvedenych v pfiruéce VLT 5350 - 5500

Instalaéni pfiru€ka, MG.56.AX.YY. Je nutno splnit
stejné podminky jako pro Nema 1/ IP 54,
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m Elektricka instalace m Bezpeé€nostni zemn éni
Na ménici kmito€tu pfipojeném k elektrické ' Upozorn éni:

/'\ siti je nebezpeéné napéti. Nespravna ll: Méni¢ kmito¢tu mé velky svodovy proud

d instalace motoru nebo méni¢e kmitoétu i a musi byt z bezpe¢nostnich divodu
mUze vést k poskozeni materialu nebo k vaznému &i vhodné uzemnén. Pouzijte zemnici svorku
smrtelnému zranéni. Proto museji byt dodrZzovény (viz oddil Elektricka instalace, silové kabely),
pokyny uvedené v této pfiru€ce a také celostatné kterd umozriuje posilit uzemnéni.
platna a mistni pravidla a bezpe€nostni pfedpisy. Ridte se celostatn& platnymi bezpe&nostnimi predpisy.

Dotyk elektrickych sou¢asti mize byt Zivotu
nebezpeény dokonce i po odpojeni napajeni
Z elektrické sité.

m Dodate €na ochrana (RCD)

U jednotek VLT 5001-5006, 200-240 V a 380-500 Za predpokladu, Ze budou dodrzeny mistni
V: Vyekejte alespori 4 minuty. bezpecnostni predpisy, Ize jako dodate¢nou
U jednotek VLT 5008-5052, 200-240 V: ochranu pouzit proudové chranice, vicenasobné

Vyckejte alespon 15 minut. ochranné zemnéni nebo zemnéni.

U jednotek VLT 5008-5062, 380-500 V:
Vyckejte alespor 15 minut.
U jednotek VLT 5072-5302, 380-500 V:

V pfipadé poruchy uzemnéni se stejnosmérna
sloZka muze zménit na svodovy proud.

Vyc&kejte alespor 20 minut. Pfi pouziti proudovych chrani¢d je nutno dodrzet

U jednotek VLT 5350-5500, 380-500 V: mistni pfedpisy. Relé museji byt vhodné pro ochranu
Vyc&kejte alesporfi 15 minut. tfifazovych zafizeni s mistkovym usmérfiovacem

U jednotek VLT 5001-5005, 525-600 V: a pro rychlé vybijeni pfi zapnuti napajeni.

Vyckejte alespon 4 minuty.

U jednotek VLT 5006-5022, 525-600 V: Viz téz ¢ast Zvlastni podminky v Pfiru¢ce

Vyekejte alesport 15 minut. pro projektanty.

U jednotek VLT 5027-5250, 525-600 V:
Vyckejte alespori 30 minut.

m Elektricka instalace - sitové napajeni

Upozorn ént: Tri faze elektrické siti pfipojte ke svorkam L1, Lo, La.
ll= Provozovatel nebo jeho opravnény
e elektromontér odpovidaji za fadné uzemnéni a Lt Lz LS gé
ochranu podle platnych narodnich a mistnich £5
bezpec€nostnich norem a predpisu. -
91 92 93

m VVysokonap étovy test
Vysokonapétovy test Ize provést zkratovanim svorek
U, V, W, L1, Ly a L3 a pfivedenim stejnosmérného

m Elektricka instalace - kabel 0 k motoru

napéti o velikosti maximéalné 2,15 kV mezi toto Upozorn éni:
spojeni nakratko a kostru na dobu jedné sekundy. ll: PFi pouZziti nestinéného kabelu nebudou
e dodrZzeny nékteré pozadavky normy EMC,

| Upozorn eni: ] viz Konstrukéni pfiru¢ku.
= \ypinag RFI musi byt pfi provadéni
e yp L Y p P , . Maji-li byt dodrzeny specifikace EMC tykajici se
vysoko_napet(’)vych’tesvtu sepnuty (pozice vyzafovani, kabel k motoru musi byt stinény,
_ON) (V'Z, oddil Vypmffw Rl:l)' o neni-li pro uvedeny RFI filtr uvedeno jinak. Je
Jsou-li svodove proudy v pripadé vysokonapétovych dalezité zachovat co nejmensi moznou délku

testll celkové instalace prilis vysoké, pfipojeni . .
lektrické sitd ¢ P ,Vg,t e pvp ) kabelu k motoru, aby se omezila na minimum
elektrické sité a motoru musi feruseno. . L .
e ytp urovent Sumu a svodové proudy.

Stinéni kabelu k motoru musi byt pfipojeno ke
kovové skfini méni€e kmito€tu a ke kovové skfini
motoru. PFipojeni stinéni je tfeba provést s co
nejvetSim styénym povrchem (kabelova svorka).
Toho se u rlznych méni¢l kmito¢tu dosahne
pouzitim rlznych instalaénich pomucek.
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Neprovadéjte instalaci zakroucenymi konci m Smér ota €eni motoru
stinéni, jelikoz se tim pfi vysSich frekvencich

snizuje stinici G€inek.

Je-li nezbytné narusit stinéni, aby bylo mozno u v w
instalovat odpojovaé motoru nebo stykaé motoru

Oo0——o—0

Méni¢ kmitoctu byl testovan s danou délkou kabelu
a s danym prafezem tohoto kabelu. S vétSim
prGfezem se zvysi kapacitni odpor kabelu, - a tudiz
svodovy proud - , takze bude nutno odpovidajicim
zplsobem zkréatit délku kabelu.

Pokud se méni¢e kmitoctu pouzivaji spole¢né s v v W %
filtry LC pro sniZeni hluku motoru, spinaci kmito¢et %

musi byt nastaven v parametru 411 podle pokynu 8
pro filtr LC. Pokud nastavite spinaci kmitocet §
vy38i nez 3 kHz, vystupni proud bude sniZen v 96 97 98 R
reZimu SFAWM. Zménou parametru 446 na rezim

60° AVM se kmito&et, pfi kterém se proud sniZi, Tovarni nastaveni odpovida rotaci ve sméru
zvy3i. Viz Konstrukéni priruéku. hodinovych rugi¢ek pfi nasledujicim zapojeni

vystupu méni€¢e kmito€tu VLT:

svorka 96 pfipojena na fazi U
® Zapojeni motoru svorka 97 pfipojena na fazi V
S ménici kmito¢tu fady VLT 5000 Ize pouzit vSechny svorka 98 pfipojena na fazi w

typy standardnich tfifazovych asynchronnich motor.
Smér otaceni motoru je mozné zmeénit zaménou

u v W dvou fazi motorového kabelu.
o—o6—o0

u v W

175ZA114.10

T T T m Paralelni zapojeni motor
96 97 98 96 97 98

Y A

Malé motory jsou normélné zapojeny do
hvézdy (200/400 V, A/Y).

Velké motory jsou zapojeny do trojuhelniku
(400/690 V, AlY).

175ZA010.10

Méni¢ kmitoctu je dokaze fidit nékolik paralelné
zapojenych motor(. Maji-li motory mit rizné otacky,
museji mit rizné jmenovité otac¢ky. Otacky motorl se
méni soucasné, coz znamena, Ze v celém rozsahu je
zachovan pomér mezi jmenovitymi ota€kami.

[}
o
<
]
&
17
c

Celkovy odbér motor(i nesmi prekrocit maximalni
jmenovity vystupni proud I vty méni€e kmitoctu.

JestliZze jsou velikosti motord zna¢né odlisné, mohou
se vyskytnout problémy pfi startu a nizkych otackach.
DlOvodem je to, Ze malé motory vyZaduji kvuli
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svému relativné velkému ohmickému odporu vyssi
napéti pfi rozb&hu a malych otackach.

V systémech s paralelné zapojenymi motory nelze
jako ochranu jednotlivych motor(l pouZit elektronické

tepelné relé (ETR), které je sou€asti ménice kmitoctu.

Proto je nutnd dodate&né ochrana motoru, napfiklad
termistory nainstalovanymi v kazdém motoru (nebo
pomoci jednotlivych tepelnych relé).

Pamatujte prosim, Ze délky jednotlivych kabelll
ke kazdému motoru je nutné scitat a vysledna
délka nesmi prekrocit celkovou pfipustnou
délku kabelu k motoru.

m Tepelna ochrana motoru

Elektronické tepelné relé pouZzité v méni€ich kmitoctu
schvélenych UL ziskalo schvaleni UL pro ochranu
jednoho motoru pfi nastaveni parametru 128 na
hodnotu Odpojeni ETR a pfi naprogramovani
parametru 105 na hodnotu jmenovitého proudu
motoru (viz tovarni Stitek na motoru).

Upozorn éni:
ll: Tato funkce je k dispozici pouze u model(l
e VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5125-5500
380-500 V a VLT 5075-5250, 525-600 V.
Pokud teplota brzdného rezistoru vystoupi pfilis
vysoko a teplotni vypina¢ odpadne, méni¢ kmito&tu
prfestane brzdit. Motor se za¢ne volné otacet.
Musi byt nainstalovan spina¢ KLIXON, ktery je
normalné zavieny. Neni-li tato funkce pouZzita, svorky

106 a 104 museji byt navzajem zkratovany.
175ZA877.10

106 (104|105
NC | C [ NO

L

m Elektricka instalace - sdileni zat éze

(Pouze rozSifené modely s typovym oznaéenim
EB, EX, DE, DX).

Cislo Funkce

m Elektricka instalace - kabely brzdy

(Pouze standardni provedeni s brzdou a rozSifené
provedeni s brzdou. Typové oznadeni: SB, EB).

Cislo Funkce

81, 82 Svorky brzdného rezistoru

Pripojovaci kabel brzdného rezistoru musi byt
stinény. Stinéni pfipojte pomoci kabelovych svorek
k vodivé zadni desce na ménic¢i kmitoctu a ke
kovové skfini brzdného rezistoru.

Priifez kabelu k brzdnému rezistoru dimenzuijte
tak, aby odpovidal momentu brzdy. DalSi
informace ohledné bezpe€né montaze najdete
také v pfiru¢kach Pokyny pro pouZiti brzdnych
odpordl MI.90.FX.YY a MI.50.SX.YY.

| Upozorn éni:
“: Pamatujte, Ze v zavislosti na napajecim
i napéti se na svorkach muze vyskytnout
stejnosmérné napéti az 960 V.

m Elektricka instalace - tepelna ochrana

brzdného rezistoru
Moment: 0,5-0,6 Nm
Velikost Sroubu: M3

Cislo Funkce
106, 104, 105 Teplotni vypina¢ brzdného
rezistoru.

88, 89 Sdileni zatéze

Svorky pro sdileni zat éze

175ZA799.10

88 | 89
-+

Pfipojovaci kabel musi byt stinény a maximalni
délka od méni¢e kmito€tu ke stejnosmérné
sbérnici je 25 metrd.

Sdileni zatéZe umoZzfiuje spojit stejnosmérné
meziobvody nékolika méni¢a kmitoctu.

Upozorn éni:

ll: Pamatujte prosim, Ze na svorkach se miize
i vyskytnout stejnosmérné napéti az 960 V.
Sdileni zatéze vyzaduje dodate¢né
vybaveni. Dalsi informace naleznete v Pokynech

ke sdileni zatéZze MI.50.NX.XX.

m Srouby - utahovaci momenty a velikosti

V tabulce jsou uvedeny pozadované utahovaci
momenty pfi pfipeviiovani svorek k ménici kmitoctu.
U pfistrojd VLT 5001-5027, 200-240 V, VLT
5001-5102, 380-500 V a VLT 5001-5062, 525-600
V musi byt kabely pfipevnény Srouby. U pfistrojl
VLT 5032-5052, 200-240 V, VLT 5122-5500,
380-500 V a VLT 5075-5250, 525-600 V musi

byt kabely pfipevnény Srouby.
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Tyto hodnoty plati pro nasledujici svorky:

Sit'ové svorky c. 91, 92, 93
L1, L2, L3
Svorky motor U ¢. 96, 97, 98
U, Vv, w

Zemnici svorka c. 94, 95, 99
Svorky brzdného rezistoru 81, 82
Sdileni zat éze 88, 89
Typ menice Moment Sroub/ Nastroj
200-240 V [Nm] Velikost
5001-5006 0,6 M3 Sroub se zafezem v hlavé
5008 IP20 1,8 M4 Sroub se zafezem v hlavé
5008-5011 IP54 1,8 M4 Sroub se zafezem v hlavé
5011-5022 IP20 3 M5 4mm kli¢
5016-50223) IP54 3 M5 4mm kli¢
5027 6 M6 4mm kli¢
5032-50521) 11,3 M8 (Sroub a podpérka)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Sroub se zafezem v hlavé
5016-5022 IP20 1,8 M4 Sroub se zafezem v hlavé
5016-5027 IP54 1,8 M4 Sroub se zafezem v hlavé
5027-5042 IP20 3 M5 4mm kli¢
5032-50423) IP54 3 M5 4mm kli¢
5052-5062 6 M6 5mm kli¢
5072-5102 IP20 15 M6 6mm Kli¢

1P542) 24 M8 8mm Kkli¢
5122-53024) 19 Sroub M10
5350-55005) 42 Sroub M12
525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Sroub se zafezem v hlavé
5016-5027 1,8 M4 Sroub se zafezem v hlavé
5032-5042 3 M5 4mm kli¢
5052-5062 6 M6 5mm kli¢
5075-51251) 11,3 M8 (Sroub a podpérka)
5150-5250 11,3 M8 (Sroub a podpérka)

1) Svorky brzdy: 3,0 Nm, Matka: M6

2) Brzda a sdileni zatéze: 14 Nm, Sroub M6

3) IP54 se svorkami RFI - vedeni 6 Nm, Sroub: M6 - 5mm kli¢
4) Svorky sdileni zatéze a brzdy: 9,5 Nm; Sroub M8

5) Svorky brzdy: 11,3 Nm; Sroub M8
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m Elektricka instalace - napajeni externiho ventilatoru m Elektricka instalace - reléové vystupy

Moment 0,5-0,6 Nm Moment: 0,5 - 0,6 Nm

Velikost Sroubu: M3 Velikost Sroubu: M3
5 [Ts.STos 'Tg. C. Funkce
%g oo |0 "_; 1-3 Reléové vystupy, 1+3 vypinaci,
ot S |Ie— 2 1+2 zapinaci. Viz parametr 323
2% [le7s [roo}— < v Pokynech k obsluze. Viz také

VSeobecné technické udaje.

. 4,5 Reléovy vystup, 4+5 zapinaci. Viz
g ®®® [103] parametr 326 v Pokynech.k obsluze
;?_g g g :ZT? Viz také VSeobecné technické
|| os [ adaje.

o1'RLSVZSLL

Plati pouze pro jednotky IP54 ve vykonovém rozsahu
VLT 5016-5102, 380-500 V a VLT 5008-5027, 200-240
V. Je-li méni¢ kmito€tu napéjen stejnosmérnou
sbérnici (sdileni zatéze), interni ventilatory nejsou
napajeny stfidavym proudem. V tomto pfipadé
museji byt napajeny externim stfidavym zdrojem.

m Elektrickd instalace - 24V externi stejnosm  érny
napdjeci zdroj
(Pouze rozSifené verze. Typové oznaceni:
EB, EX, DE, DX).

Moment: 0,5 - 0,6 Nm
Velikost Sroubu: M3

Cislo Funkce
35, 36 Externi napajeni 24 V DC

Externi 24voltovy stejnosmérny napéjeci zdroj Ize
pouzit jako nizkonapétové napajeni fidici karty a
libovolnych instalovanych volitelnych karet. Umozriuje
to Uplnou €innost ovlddaciho panelu LCP (v€etné
nastaveni parametr(l), bez pfipojeni k siti. Uvédomte
si, Zze kdyz bude pfipojeno stejnosmérné napéti 24 V,
bude vydano varovani o nizkém napéti; nedojde vSak
k vypnuti. KdyZ je externi 24voltové stejnosmérné
napajeni pfipojeno nebo zapnuto ve stejnou dobu
jako napdjeni ze sité, musi se v parametru 120
ZpoZzdéni startu nastavit doba minimalné 200 ms.

K ochrané externiho stejnosmérného 24voltového
napajeni Ize namontovat pomalou pfedfazenou
pojistku min. 6 A. Spotfeba elektrické energie je
15-50 W v zavislosti na zatizeni fidici karty.

Upozorn éni:
ll= Pouzite stejnosmérné napajeni 24 V
e typu PELV, abyste zajistili spravnou
galvanickou izolaci (typu PELV) na fidicich
svorkach méni€e kmitoctu.
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m Elektricka instalace, napéajeci kabely

,

SWITCH 1-4

I T
@0
V+-DC+DC

-24V+-DC

e
= QL
)

o
m
q

<®
<©_

196 97 98 99|

;

EX- LOAD
TERNAL  SHARING
24Vd.c.

MOTOR

[ I T T I T T T007 1
L1 L2 L3 |[R-R+
91 92 93][a1 82][o1 02 03

MAINS  BRAKE AUX
RESISTOR  RELAY

Provedeni kniha
VLT 5001 -5006 200 -240 V
VLT 5001 -5011 380 -500 V

175ZA065.13

1752A067.12

SWITCH 1-4

WITE

T2

1752A103.12

u v w
[ 96 97 98

L1 L2 L3
91 92 93

—35 36 88 89
‘“—~—/-pC +DC
—24V+

01 02 03

AUX RELAY

-R +R
81 82

Kryti IP 20/Nema 1, provedeni kompakt

SWITCH 1-4

17524211.12

BRAKE
RESISTOR

- LOAD
TERNAL  SHARING

©)
24vd.c.
@ __ @& D& - 12

] u v wee
96 97 98 99

| L1 L2 L3
1919293

H--35 36 88 89

01 02 03
AUX RELAY

@‘ —R 4R
81 82

MOTOR

Provedeni kompakt

VLT 5001 -5006 200 -240 V
VLT 5001 -5011 380 -500 V
VLT 5001 -5011 525 -600 V

\ MAINS

1752a115.11

[}
o
<
]
&
17
c

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss

47



Dacfost

VLT® 5000 Series

m Elektricka instalace, napéajeci kabely

N

N

4

e

R

NN

S&s

AR =\

=

Kryti IP 20/Nema 1, provedeni kompakt
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V

175ZA852.10

SPINAC RFI

01 02 03 - 35 36
POM. RELE -24V+

u v w
96 97 98

MOTOR

Kryti IP 20, provedeni kompakt
VLT 5072-5102 380-500 V

DANFOSS
175ZA121.12

—— ~—
AUX RELAY —24V+

u M w -R
9 | 97 | 98 81

Q|\o|@
[

Kryti IP 20/Nema 1, provedeni kompakt
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5102 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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175ZA855.10
. N
N 100 101 102 103
RN o2 U L2
HECRH SPINAC 1-4
= SPINAC RFI
|82 80 oN
e 1001 ,
| 1 —96 97 98
’otor UMC\)/TOQ/
& a2 96 97 98 I
R 4R SDILENI ZATEZE BRZ0A
R +
BRAKE oo e ——F 81 82
(@)
SSHF e ———H—{H01 02 03 - 35 36
POM. RELE —24V+
FAZE
L3
{1 190 101 102 10 5 D >
Lz o]
g2
AC-FAN L1
g1
©
g LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE
%ﬁ ®®®®®®®®®® L1 L2 L3 DC- DC+ U vV W -R +R
B 91 92 93 88 89 96 97 98 81 82
2,024 2
o|o|o|o|o|o|o|o|o|e22?2¢2 |O©|0|0|©|C|0|0|0 olo
91|92|93|88|89]| 95|97 |98|81(82]2|2 (2|2 O|O
Li|L2|L3|oc-[pc+] U |V |W|-R|+R} ¥ [+ [ 4] 4 ©©© ©©©®©
L1'L2 L1[L2
LNE  LOAD SHARING MOTOR | BRAKE _T
94Q 95 t_t:Te-
g’ de c td B rd B
3
[ L
WLl b
AUX RELAY =24V+

Kryti IP 54, provedeni kompakt

Kryti IP 54, provedeni kompakt VLT 5072-5102 380-500 V

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
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35 36
—24V+

35 36
—24V+

RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

SWITCH 1-4

AUX FAN
100 101 102 103

o1 02 03 U u L AUX FAN
AUX RELAY 100 101 102 103
01 02 03 U L2 u L2
7
UNE AUX RELAY
R S T !
91 92 93
ULz L3 LINE
MAINS GROUND o1 52 95
— L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

LOAD SHARING

- 86 97 98
\ ~ HT2Ts

-DC +DC
88 89
BRAKE MOTOR
1 82 9 97 98 BRAKE
T 72 T3 -R +R
175ZA882.10 81 82 175ZA883.10
Kryti IP 00 bez odpojovani a pojistky, Kryti IP 00 s odpojovanim a pojistkou,
provedeni kompakt provedeni kompakt
VLT 5122-5152 380-500 V VLT 5202-5302 380-500 V
35 36 [ RFI-SWITCH
—24v+ Na 35 36 RFI-SWITCH
SWITCH 1-4 X Mo & @ —24V+ ~—
: i SWITCH 1-4
%
' Lo, AUX FAN
100 101 102 103 AUX FAN
w _// uw oLz uoLz / 100 101 102 103
AUX RELAY 4+ 01 02 03 L1 L2 U L2
AUX RELAY |
LINE g
31 o2 95 A h LINE
L1 L2 L3 Ay R S T
91 92 93
L2 L3
\ ] | MAINS GROUND
= T =il
LOAD SHARING I
-DC +DC ) LOAD SHARING
88 89 -DC +DC
B 88 89
- BRAKE \ o MTOR,
BRAKE i! \ MOTOR -R +R 96 97 98
-R +R g UVoW 81 82 T T2 T3
81 82 96 97 98
X T T2 T3 \"
175ZA881.10 175ZA884.10
Kryti IP 21/IP54 bez odpojovani a pojistky, Kryti IP 21/IP54 s odpojovanim a pojistkou,
provedeni kompakt provedeni kompakt
VLT 5122-5152 380-500 V VLT 5202-5302 380-500 V

50 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT® 5000 Series

L T SWITCH 1-4
m Elektricka instalace, napajeci kabely
@
L2
2 bt
g 3
S 2
b &
© ~
SWITCH 1-4 N -
“ 192 BRAKE TEMP.
g 104 (KLIX—ON)
RFI-SWITCH 1 o1
| J 02 AuX
03
105
o1 BRAKE TEMP.
AUX <106
RELAY 8%}‘ 104 (KLIX—ON)
35—
24vd.c~] | 35—
36+ 36+ 24Vd.c.
L1 91 —] U %
L2 92 v 97 >~V 97
N~
L3 93— —w 98 w o8
RFI-SWITCH 1
= +R 82
~-R 81
RFI-SWITCH 2 +DC 89
-DC 88

RFI-SWITCH 2
176FA010.13
DANFOSS ] ]
L2 -
@ ;
@;11 @gs 91| Brae SWT%IL ®
BRAKE SVTADTA& o Kux.ougm
L2 KUX-ON[@ 104 v ® - LICEN v
©92 24vu.c.; ©97 ©97
@5 "
L3 w 93
©93 ©98 ©9B
oTeTele 2l 2|E
© o 8 | 8 |81 |82 ® b@ G %8 1% 885 @i
e LOAD BRAKE
\}E-L/ SRre RESTR \—r:{/ “ SHARING  RESISTOR GROUNDING BAR
Kompaktni IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5032 -5052 200 -240 V Kryti IP 54

VLT 5075 -5125 525 -600 V VLT 5032 -5052 200 -240 V
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m Elektricka instalace, napéajeci kabely

176FA129.11

ammp.
SWITCH( @ 106
KUX-ON|@ 104
-3
24Vd.c.+°36
— —
U gl
1| gLt OMIC)
@, |@,, 96| - 96
VeV
12| L2 @' |®
@@, 97|~ 97
VoW
13| 53 @' @
@@ 98| 98
@©|® L] N

@
N

-DC |-DC @@
88 | 88| 00

suwe |82(81
@ @

L
o
M (]

Kompaktni IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5150 -5250 525 -600 V
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m Elektricka instalace, napéajeci kabely
Soft charge Input snubber

o0

RFI-SWITCH 1

105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX—-ON

J

SWITCH 1-4|

000~ : s

=

°

oo
f
o
.
|
L
[
L
L
r‘
o
o

o
(N
0% o5
OO
T8
 —
of o]
-]
m_
o |
o

02 03 01
— H AUX RELA
R/L1/91 B ° ° °
s/2/o| N > e o N\
T/L3/93 |
0[]0
RFI-SWITCH 2 i
8’

00|0
oojo
o0o/o

ont -
orﬂﬂ

5 | _L-u/m/96
o Lv/T2/97
o o~ g
+bC 89— | ) o I .4 | i
° ollol o . O © ofs g
-pC 88— ° °
o
- 1 1
Earth bus bar @ X/ Earth bus bar @
176FAD46.10 '
R+/82 /81

Provedeni kompakt, IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
bez odpojova €e a sitovych pojistek
VLT 5350 - 5500 380 - 500 V
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105 BRAKE
106 TEMP.
104 KLIX—-ON

/
MAINS =1
FUSES
02 03 01
AUX_RELAY
° ° o N o of ol
o O O O
R/L1/91 =t o BI=s i _{-u/11/96
s/L2/92 o o o ° L — L-v/12/97
1/L3/93 MAINS DISCONECTOR ° o d | wrs/es
o o .9
B oflo['e o[ led.d ¢
° ° °
+DC 89— |:
L1 4
-DC 88—
1 1

Earth b b/ . . X / . \
al us bar @ Earth bus bar @
; .

176FA045.10

Provedeni kompakt, IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
s odpojova €em a sitovymi pojistkami
VLT 5350 - 5500 380 - 500 V
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m Elektricka instalace - ovladacich kabel g
VSechny svorky pro ovladaci kabely jsou umistény
pod ochrannym krytim méni¢e kmitoétu. Ochranné @ @|
kryti (viz obrazek) Ize sejmout pomoci zahroceného

predmétu - Sroubovaku nebo podobné pomucky. @| |@

1

1

175HA380.10 L—

175ZA002.10

XN

N

A\

AN

v,

RSN
NN
e
\

Po sejmuti ochranného kryti miize zacit vliastni
spravna instalace s ohledem na elektromagnetické
ruSeni. Viz obrazky v ¢4sti vénované spravné
instalaci s ohledem na elektromagnetické ruSeni.

Utahovaci moment: 0,5 -0,6 Nm
Velikost Sroubu: M3

Viz ¢4st vénovana uzemnéni stinénych
ovladacich kabeld.

@ © 2 © @ @ © @ @||o © ©
16 17 18 19 20 27 29 32 33|61 €8 69
B8 8 8 8 8 B8 8 8|8 8 8

DIN DIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N
DN RS485 RS485 RS485

2 o 2 o 2 2 @ @ @ @ @ @
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
I o I I i o

U U _——J COM AOUT AOUT +10Vv A IN AIN COM AN
RELAY +24V A OUT ouT AN

175HA379.10
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C. Funkce

12, 13 PFivod napéti na digitalni vstupy.
Aby mohlo byt stejnosmérné
napéti 24 V pouzivano pro
digitalni vstupy, spina¢ 4 na
fidici karté musi byt sepnut,
pozice "ON".

Digitalni vstupy a vstupy

16-33 inkrementéalniho ¢idla

20 Zem pro digitalni vstupy

39 Zem pro analogové a digitalni
vystupy

42, 45 Analogové a digitalni vystupy
pro udavani kmitoc¢tu, zadané
hodnoty, proudu a momentu

50 Stejnosmérné napéjeci napéti
10 V pro potenciometr a
termistor

53, 54 Analogovy vstup zadané
hodnoty, napéti 0 - +10 V

55 Zem pro analogoveé vstupy
zadanych hodnot

60 Analogovy vstup zadané
hodnoty, proud 0/4-20 mA

61 Koncovka pro sériovou
komunikaci. Viz oddil Pripojeni
sbérnice. Tato svorka se
normalné nebude pouzivat.

68, 69 Rozhrani RS 485, sériova

komunikace. Kdyz je méni¢
kmito¢tu pfipojen ke sbérnici,
na prvnim a poslednim meénici
kmito€tu museji byt sepnuty
spinace 2 a 3 (spinace 1- 4).
Spinace 2 a 3 na zbyvajicich
ménic¢ich kmitoCtu museji byt
rozpojeny. Tovarni nastaveni je
»Zapnuto" (pozice "ON").
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m Elektricka instalace

24Vd.c.
max._ 200mA

175ZA081.14

oV

~J

Sw4

l
=g
&
=g
R
=g
&
=
R
=g
&
=g
)
=g
&
=g

Sw2
SW3

(&)}
<
|||—

-COM
0/4-20mA
0+10V —

COM
0/+/-4-20mA—

I12I13|16|17|18|19|20|27|29|32|33|39|42|45|50|53|54|55|6I0|61 leg|69]04os|o1]o

2|1 ¢
1

03| |

Int. 24Vd.c.

e Y ()

l16]17]18]19[20{27|29]32[33]
BRRENARE
Ext. 24Vd.c.

Swe o | [

+ -
24Vd.c.

Presnost analogovych vstupli

Signal vstupniho proudu k napétovému vstupu

Lo==D,

(Tx+, Rx+)
— (Tx—, Rx-)

BUS

0-20mA 0-10V

Mezi vstupni svorky 53 a 55 (svorky 54 a 55)

4-20 mA 2-10V

pfipojte odpor o hodnoté 510 ohm{ a nastavte
minimalni a maximalni hodnoty v parametrech 309
a 310 (v parametrech 312 a 313).
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m Elektricka instalace - p fFipojeni komu-
nika €ni sbérnice
Sériova sbérnice podle normy RS 485 (dva
vodi€e) je pfipojena ke svorkdm 68 a 69 na
ménici kmito€tu (signaly P a N). Signél P je
kladny potencial (TX+,RX+), zatimco signal N
je zaporny potencial (TX-,RX-).

Ma-li byt k dané fidici sbérnici pfipojen vice neZ jeden
méni¢ kmitoc€tu, pouzijte paralelni zapojeni.

1752A079.11 H H H
EE' [mm]
®> ®

[ [

B :
D>

i g = a

Aby se ve stinéni zabranilo vzniku vyrovnavacich
proudd, Ize stinéni kabelu uzemnit pres svorku 61,
ktera je pfipojena k rAmu pfes RC ¢€len.
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Ukonéeni sbérnice

Shérnice musi byt na obou koncich ukonéena
rezistorovym obvodem. Pro tento G€el nastavte
spinace 2 a 3 na fidici karté& do polohy "ON".

m Spinace DIP 1-4
Spina¢ DIP je umistén na fidici karté.
Pouziva se pro sériovou komunikaci, svorky 68 a 69.
Znazornéna pozice spinacl odpovida
tovarnimu nastaveni.

ON

101

2 3 4

175ZA068.11

Spina¢ 1 nemé Zadnou funkci.

Spinace 2 a 3 se pouzivaji k zakon&eni rozhrani

RS 485, sériova komunikace.

Spinag 4 se pouziva k oddéleni spole€ného potencialu
pro interni stejnosmérné napajeni 24 V od spole€éného
potencialu externiho stejnosmérného napéjeni 24 V.

Upozorn éni:
“: Pamatujte prosim, Ze kdy? je spina¢ 4 v pozici
e "OFF", externi stejnosmérné napajeni 24 V
jegalvanicky oddéleno od ménic¢e kmitoctu.
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m Elektricka instalace - elektromagneticka

kompatibilita

Nasledujici odstavce obsahuji doporuéeni pro
spravnou mont4Zz meénice kmitoétu. Doporucuje se
tyto pokyny dodrzovat tam, kde je vyZzadovana shoda
s normami EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 55011
nebo EN 61800-3 Prvni prostredi. Odchyleni se
od téchto pokynl je pfijatelné v pfipadé instalace
podle normy EN 61800-3 Druhé prostredi, tedy v
pramyslovych sitich, nebo v instalaci s vlastnim
transformatorem. Nicméné se to nedoporuluje.
DalSi podrobnosti viz téz ¢ast vénovana zvlastnim
podminkdam v oddilech Oznacdovani CE, Emise

a Vysledky testd elektromagnetické kompatibility

v PFiru€ce pro projektanty.

Spravny postup, ktery zajisti soulad instalace s
pozadavky elektromagnetické kompatibility:

» Pouzivejte pouze opletené stinéné/pancérované
kabely k motoru a fidici kabely. Stinéni by
meélo zajistit minimalni pokryti 80 %. Materidl
stinéni musi byt z kovu, typicky z médi, hliniku,
oceli nebo olova, mlze byt ale i z jiného
kovu. Ohledné napajeciho kabelu neexistuji
Zadné zvlastni pozadavky.

» Instalace pouzivajici kabelovody z pevnych
kovll nemusi pouZivat stinény kabel, kabel
motoru v3ak musi byt v kabelovodu oddélen
od fidicich kabell a napajecich kabell. Je
vyZadovéano plné propojeni kabelovodu od ménice
kmito€tu k motoru. Parametry elektromagnetické
kompatibility flexibilnich kabelovodl se hodné lisi
a je tfeba ziskat informace od vyrobce.

» Pfipojte stinéni/pancéfovani/kabelovod k
zemi na obou koncich pro kabely motoru
i pro Fidici kabely. V nékterych pfipadech
nelze stinéni pfipojit k zemi na obou koncich.
Potom je dllezité pripojit stinéni k zemi u
ménice kmitoctu. Viz téZ Uzemnéni opletenych
stinénych/pancérovanych ovladacich kabeld.

* Neukongujte stinéni/pancéfovani zkroucenim
koncl. Takové ukonéeni zvySuje vysokofrekvenéni
impedanci stinéni, coz snizuje jeho U¢innost pfi
vysokych kmito¢tech. Pouzivejte misto toho
nizkoimpedanéni kabelové svorky nebo kabelova
hrdla spliujici pozadavky EMC.

« Je dllezité, aby byl zaru¢en dobry elektricky
kontakt mezi montazni deskou, na niz je
instalovan méni¢ kmito¢tu, a kovovou kostrou
méni¢e kmito&tu. To se vSak nevztahuje na
jednotky IP54, protoze ty jsou uréeny k montazi na
zed, a na jednotky VLT 5122-5500 380-500 V a
VLT 5032-5052 200-240 V s krytim IP20/NEMA 1.

« Kzajisténi dobrého elektrického spoje v instalacich
s jednotkami IPOO a IP20 pouZzijte vé&jifové podlozky
a galvanicky vodivé montazni desky.

e Tam, kde to je mozné, nepouZzivejte
nestinéné/nepancérované kabely motoru nebo
fidici kabely uvnitf rozvadécd, ve kterych
jsou umistény meénice kmitoctu.

e V pfipadé jednotek IP54 je poZadovano
nepferuSené vysokofrekvenéni spojeni mezi
méni¢em kmito€tu a motorovymi jednotkami.

Na obrazku je znazornén priklad spravné elektrické
instalace méni¢e kmito&tu IP 20 s ohledem na
elektromagnetické ruSeni. Méni¢ kmito€tu byl
zasazen do montazni skiiné s vykonovym styka¢em
a pfipojen k programovatelnému logickému automatu
(PLC), ktery je v tomto pfikladu instalovan v
samostatné skfini. V jednotkach IP 54 a VLT
5032-5052, 200-240 V v krytech IP20/IP21/NEMA

1 jsou stinéné kabely pfipojeny pomoci trubek
omezujicich elektromagnetické rusSeni. Viz obrazek.
Za predpokladu dodrzeni vySe uvedenych pokyn(
mohou byt z pohledu elektromagnetické kompatibility
stejné vhodné i jiné zpUsoby instalace.

Uvédomte si, Ze neni-li instalace provedena podle
pokyn( a jsou-li pouZity nestinéné kabely a ovladaci
vodi¢e, nebudou dodrzeny nékteré pozadavky

na vyzarovani i kdyz budou splnény pozadavky

na odolnost. DalSi podrobnosti najdete v oddilu
Vysledky testl elektromagnetické kompatibility

v PFiru€ce pro projektanty.
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All cable entries in
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MOTOR
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EMC conduit
Motor, 3 phases and

protective earth

L1 L2 L3 PE
Reinforced protective earth

EMC conduit

EMC conduit

protective earth

“\Motor, 3 phases and
Reinforced protective earth

LINE
L1 L2 L3 PE
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m Pouziti kabel U, které jsou v souladu s pozadavky

elektromagnetické kompatibility

Doporucuji se stinéné kabely, aby se optimalizovala
elektromagnetick& odolnost fidicich kabell a
elektromagnetické emise z kabel( motoru.

Schopnost kabelu snizovat pfichozi a odchozi zareni
elektrického ruSeni zavisi na pfenosové impedanci
(Z7). Stinéni kabelu je normalné vyvinuto tak, aby
snizilo pfenos elektrického ruSeni; stinéni s nizsi
hodnotou pfenosové impedance (Z7) je efektivngjsi
nez stinéni s vyssi pfenosovou impedanci (Z7).

a

Transfer impedance, Zj

mOhm/m %
105

Vg
104 / A b

0,01 0,1 1 10 100 MHz

T &=,

PFenosovou impedanci (Z1) uvadéji vyrobci
kabelll jen zfidka, ¢asto je vSsak mozné
pfenosovou impedanci (Z1) odhadnout posouzenim
fyzického provedeni kabelu.

The lower the Zi the better the cable screening performance

175ZA166.13

<%

Prenosova impedance (Z7) se da posoudit na

zakladé nasledujicich faktor(:

- Vodivost materialu stinéni.

- Odpor kontaktl mezi jednotlivymi vodici stinéni.

- Pokryti stinénim, tzn. fyzicka oblast kabelu pokryta
stinénim - ¢asto se udava jako hodnota v %.

- Typ stinéni, tzn. lemovany nebo krouceny vzorek.

Potazeny hlinikem s médénym dratem.

Krouceny médény drat nebo kabel s opletenym
ocelovym dratem.

Médény stinény drat s jednou vrstvou s riznym
procentnim podilem kryti stinéni.
Jedné se o typicky referenéni kabel firmy Danfoss.

Stinény dvouvrstvovy meédény drat.

Dvojita vrstva stinéného médéného kabelu s
magnetickou stinénou mezivrstvou.

Kabel, ktery je veden v mé&déné nebo ocelové
trubce.

Olovény kabel s tloustkou stény 1,1 mm.
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m Uzemnéni stin énych/pancé fovanych

ovladacich kabel G

Obecné musi byt ovladaci kabely
stinéné/pancéfované a stinéni musi byt na
obou koncich pfipojeno kabelovou svorkouna

kovovou skfifi pfistroje.

Nize uvedené obrazky znazorfiuji zplsob a
postup spravného uzemnéni.

PLC etc.

[e
PE

.
SHXL
B

KRRRKY

2

0

3

PLC etfc.<]

VLT

PE

PLC ete.

PE

KX
X XJ
3

R
&
XX

%
o
ofe

X
X
K&

o
(%

/repE

Min. 16mm?2

Equalizing cable

175ZA165.11

Spravné uzemn éni

Ovladaci kabely a kabely sériové komunikace musi
byt na obou koncich vybaveny svorkami, aby byl
zajistén co nejlepsi elektricky kontakt.

Nespravnéuzemn éni

Stacené konce kabell (pigtails) se nesmi
pouZzit, protoZe zvy3Suji impedanci stinéni pfi
vysokych frekvencich.

Ochrana proti rozdilnému zemnimu potencialu

mezi PLC a VLT

Jestlize se zemni potencial mezi méni¢em kmito¢tu
VLT aPLC(apod.) lisi, mize dochazet k elektrickému
Sumu, ktery naruSuje cely systém. Tento problém
Ize vyfesit instalacivyrovnavaciho kabelu,ktery se
pfipoji paralelné s ovladacim kabelem. Minimalni
prifez tohoto kabelu: 16 mmz2.

Zemni smy €ky 50/60 Hz

Pfi pouziti velmi dlouhych ovladacich kabelll
mohou vzniknout zemni smy¢ky 50/60 Hz, které
narusi cely systém. Tento problém Ize vyreSit
pfipojenim jednoho konce stinéni na uzemnéni pres
kondenzéator 100 nF (s kratkymi pfivody).

Kabely pro sériovou komunikaci

Nizkofrekvenéni rusivé proudy mezi dvéma ménici
kmito€tu VLT lze eliminovat pfipojenim jednoho
konce stinéni na svorku 61. Tato svorka je spojena
se zemi pfes interni RC ¢len. Doporucuje se pouzit
stacené kabely ze dvou vodi¢Q, aby se snizilo
ruSeni rozdilovym napétim mezi vodici.

64
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m OdruSovaci spina € VF ruSeni
Napdjeci sit s izolovacim uzlem:
Je-li méni¢ kmito€tu napajen z izolovaného
sitového zdroje (sité IT), doporu€ujeme vypnout
vypina¢ VF ruSeni (poloha OFF). V pfipadég,
Ze je vyzadovana optimalni elektromagneticka
kompatibilita, jsou pfipojeny paralelni motory
nebo délka motorového kabelu je vétsi nez 25 m,
doporuéujeme vypina€ zapnout (poloha ON).
V pozici OFF jsou interni vysokofrekvenéni kapacity
(filtra&ni kondenzéatory) mezi kostrou a stejnosmeérnym
meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poSkozeni
stejnosmérného meziobvodu a omezily se zemni
kapacitni proudy (podle IEC 61800-3).
Viz také aplikaéni pozndmka VLT on IT mains,
MN.90.CX.02. Je dulezité pouZzit monitory izolace 1752A648.10
uréené pro vykonovou elektroniku (IEC 61557-8).

Umisténi vypinacl VF ruseni

Upozorn éni: Formét kniha IP 20
“: Pozice vypina¢e VF ruSeni nema byt VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
ménéna, je-li jednotka pfipojena k elektrické VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

siti. PFed zménou pozice vypinace
VF ruSeni zkontrolujte, zda bylo odpojeno
napajeni z elektrické sité.

| Upozorn éni:
@ Rozpojeni vypinace VF ruseni j |
“. ozpojeni vypinace ruseni je povoleno
pouze pfi spinacich kmito¢tech nastavenych
ve vyrobnim zavodé.

| Upozorn éni:
“: Vypina€ VF ruSeni odpojuje kondenzéatory
e galvanicky od zemé.
Cervené vypinage se ovladaji napriklad pomoci 17eeneRete
Sroubovaku. Jsou-li vytazeny, jsou nastaveny do

pozice OFF a jsou-li zatlaceny, jsou nastaveny do Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
pozice ON. Tovarni nastaveni je ON. VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
g oFF VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

VLT 5001 - 5011 525 - 600 V

lON

75ZA596.10

Napéjeni ze sité pfipojené k zemi:
Vypina¢ VF ruSeni musi byt v pozici ON,
aby méni¢ kmitoCtu vyhovoval normam
elektromagnetické kompatibility.
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175ZA652.10

175ZA648.10

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 5008 200 - 240 V
VLT 5016 - 5022 380 - 500 V

VLT 5016 - 5022 525 - 600 V
Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt

VLT 5022 - 5027 200 - 240 V
VLT 5042 - 5102 380 - 500 V
VLT 5042 - 5062 525 - 600 V

175ZA653.10

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 5011 - 5016 200 - 240 V
VLT 5027 - 5032 380 - 500 V
VLT 5027 - 5032 525 - 600 V

175ZA647.10

Kryti IP 54, provedeni kompakt
VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
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Sl 752065110

Kryti IP 54, provedeni kompakt
VLT 5008 - 5011 200 - 240 V
VLT 5016 - 5027 380 - 500 V

175ZA867.10

Kryti IP 54, provedeni kompakt
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

%
elelele’elole

175ZA654.10

Kryti IP 54, provedeni kompakt
VLT 5016 - 5027 200 - 240 V
VLT 5032 - 5062 380 - 500 V
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m Ovladaci panel (LCP) panelu, pokud tato funkce nebyla zablokovana
Na pfedni strané ménic¢e kmitoctu je ovladaci prostfednictvim parametru 018.
panel - LCP (Local Control Panel - mistni ovladaci
panel), ktery tvofi GpIné rozhrani pro ovladani a
sledovani méni¢d kmito¢tu fady VLT 5000.
Ovladaci panel je odnimatelny a pomoci volitelné
montazni sady mize byt pfipadné instalovan
ve vzdalenosti az 3 m od ménice napéti VLT,
napfiklad na €elnim panelu.
Funkce ovlddaciho panelu Ize rozdélit do tfi skupin:

DANFOSS
175ZA004.10

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

e displej

« tlagitka pro zmény parametrl programu
« tla¢itka pro mistni ovladani DATA

(OALARM (OWARNING  (OON

VSechny Udaje jsou zobrazovany prostfednictvim
Ctyiffadkového alfanumerického displeje, ktery je za
normalniho provozu schopen nepfetrzité zobrazovat

4 méfeni a 3 provozni stavy. V prabéhu programovani
se budou zobrazovat veSkeré informace potfebné . .
k rychlému a efektivnimu nastaveni parametr(i 3 S 2 Guu
meénice kmito€tu. Jako doplnék k displeji slouZzi tfi
kontrolky pro signalizaci napéti (sité nebo 24 V z
externiho zdroje), vystrahy a poplachu.

VSechny programové parametry ménice
kmitoc¢tu Ize bezprostfedné ménit z ovladaciho

m Ovladaci panel - Displej
Displej LCD ma podsviceni, celkem 4 alfanumerické .. . N , .
3. fadek je normalné prazdny a pouziva se v

fadky a pole zobrazujici smér otaceni (Sipka), . s .
. . . . rezimu menu k zobrazeni &isla vybraného parametru
zvolenou sadu parametr(l, a pfipadné také sadu

. o s . . nebo &isla a ndzvu skupiny parametrd.
parametrll, v niZz probihd programovani.

4. fadek se pouziva v provoznim stavu k zobrazeni
textu popisujiciho stav a v rezimu zmény 0daji k
zobrazeni rezimu nebo hodnoty zvoleného parametru.

1st line 12345672981234567290

S AL

3rd line 123435678901234567890
4th line 123456783981234567396

(013 44 Z4VAS

Sipka udava smér otaéeni motoru. Déle se

zobrazuje sada parametrl, ktera byla vybrana v
parametru 004 jako aktivni sada parametr(l . Pfi
programovani jiné nez aktivni sady parametr(l se

vpravo objevi €islo pravé programované sady. Toto
druhé ¢islo sady parametrd bude blikat.

1. fadek zobrazuje v normalnim provoznim
stavu nepretrzité az 3 méfené veli€iny nebo
text vysveétlujici 2. Fadek.

2. fadek nehledé na stav (s vyjimkou poplachu m Ovladaci panel - kontrolky
a vystrahy) nepretrzité zobrazuje méfenou Ve spodni &asti ovladaciho panelu je gervena
veli€inu a pfislusnou jednotku. kontrolka pro signalizaci poplachu, Zluta kontrolka

pro signalizaci vystrahy a zelena kontrolka
pro signalizaci napéti.

1752A022.11
[ (OALARM (OWARNING  OON |
Cervena Zluta Zelend

PFi pfekro€eni urcitych prahovych hodnot se
rozsviti kontrolka pro signalizaci poplachu nebo
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vystrahy a na ovladacim panelu se zobrazi
text popisujici stav a poplach.

ok |[OK] se pouziva k potvrzeni zmény
Kontrolka signalizujici napéti se aktivuje pfi pfipojeni - vybraného parametru.
ménice kmitoctu k napéti nebo k externimu napéajeni
24 V; soucasné se rozsviti podsviceni displeje. [+/-] se pouZiva k vybé&ru parametru a ke
zménam vybraného parametru nebo k
V vybéru odecitaného Udaje ve 2. fadku. D
m Ovladaci panel - ovladaci tla &itka <J [<>] se pouZiva k vybéru skupiny a k é S
Ovladaci tlagitka jSOU rozdélena pOdle funkci. To posouvé_ni kurzoru pﬁ upravé_ch éise|nych q_)‘,g
znamena, Ze tla€itka mezi displejem a kontrolkami parametrd. § E
se pouzivaji k nastaveni parametr(i a také k volbé o N S <
zobrazeni na displeji béhem normélniho provozu. STOP [STOP / RESET] se pouziva k zastaven =
©

Reser|  Pfipojeného motoru nebo k vynulovani
méni¢e kmitoctu po vypadku (odpojeni).
Parametrem 14 mize byt nastavena jako

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

aktivni nebo neaktivni. Je-li aktivovano
CHANGE CANCEL . vz . .
- “ zastaveni (stop), 2. fadek bude blikat a je

nutné stisknout tlag¢itko [START].
A [JOG] po dobu, kdy je stisknuto, méni
v so6 | vystupni kmitoGet na pevny kmitocet.
Tato funkce mlze byt parametrem 015
nastavena jako aktivni nebo neaktivni.

175ZA020.10

Tlacitka slouzici k mistnimu ovladani se
nachazeji pod kontrolkami. ~—] [FWD / REV] méni smér otaCeni motoru.

FWD.
AN
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

Rev.| Smér otaceni je udavan Sipkou na displeji.
Tlagitko je vSak funkéni pouze v rezimu
mistniho ovladani. Tato funkce mdze byt
parametrem 016 nastavena jako aktivni
nebo neaktivni.

o . [START] se pouziva ke spusténi ménice
m Funkce ovladacich tla €itek star|  kmito&tu po zastaveni tlagitkem 'Stop'.

Tato funkce je vzdy aktivni, ale nema
prednost pred pfikazem k zastaveni
vydanym pfes svorkovnici.

175ZA021.10

oispLay | [DISPLAY / STATUS] se pouziva k
sTatus | vybéru reZimu displeje nebo k navratu
do rezimu zobrazeni z rezimu rychlého
menu nebo z reZzimu menu.

aquick | [QUICK MENU] se pouziva k Upozorn éni:
MENU | Programovani parametri pfislusejicich §l&g Jestiize byla tlagitka pro mistni oviadani
k rezimu rychlého menu. Mezi reZzimem i nastavena jako aktivni, zistanou aktivni
rychlého menu a rezimem menu je po nastaveni méni¢e kmitoctu VLT
moZzné piimo prepinat. prostfednictvim parametru 002 jak na Mistni ovladani,
[MENU] se pouziva k programovani tak na Dalkové ovladani s vyjimkou tlagitka [Fwd/rev],
vSech parametrl. Mezi rezimem menu které je aktivni pouze v rezimu mistniho ovladani.
a rezimem rychlého menu je mozné
pfepinat.. Upozorn éni:
[CHANGE DATA] se pouziva ke zméné ll: Jestlize nabyla nastavena zadna externi funkce
pata | parametru vybraného bud v rezimu i zastaveni a tlagitko [Stop] bylo nastaveno jako
menu, nebo v rezimu rychlého menu. neaktivni, Ize motor spustit, ale zastavit jej Ize
cancel | [CANCEL] se pouZije, nema-li byt zména pouze odpojenim napéti pfivadéného k motoru.
- vybraného parametru provedena.
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m Ovladaci panel - Gdaje na displeji
Rezim zobrazeni displeje se mlize lisit - viz dale

uvedené moznosti - v zavislosti na tom, zda je méni¢
kmito€tu v normalnim provozu nebo je programovan.

m ReZim displeje
V normalnim provozu Ize nepfetrzité zobrazovat
az 4 provozni proménné: 1.1, 1.2,1.3a?2 -
a ve 4. Fadku soucasny provozni stav nebo
nastalé poplachy a vystrahy.

VAR 1.1 VAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2

0L €LIVYNS6 L

STATUS

m ReZim displeje - vyb ér rezimu zobrazeni
V rezimu displeje jsou tfi mozné volby rezimu
zobrazeni - I, Il a lll. Volbou rezimu zobrazeni se

uréuje pocet odecitanych provoznich proménnych.

Rezim I: I I
zobrazeni:
1. fadek Popis provozni  Hodnoty Udajt Popis 3
proménné ve 3 provoznich provoznich
2. fadku proménnych v proménnych
1. fadku v 1. fadku

V nasledujici tabulce jsou uvedeny jednotky
pfisluSejici proménnym v prvnim a druhém
fadku displeje.

Provozni prom énna: Jednotka:
Zadana hodnota [%]
Zadana hodnota [ilednotka]
Zpétna vazba [jednotka]
Kmitocet [Hz]
Kmitocet x méfitko [-]

Proud motoru [A]
Moment [%]
Vykon [kW]
Vykon [HP]
Vystupni energie [kwh]
Napéti motoru V]
Napéti stejnosmérného meziobvodu V]
Tepelné zatiZzeni motoru [%]
Tepelné zatizeni ménice VLT [%]

Doba provozu [hod.]
Stav vstupu, dig. vstup [Binarni kod]
Stav vstupu, analogova svorka 53 V]

Stav vstupu, analogova svorka 54 V]

Stav vstupu, analogova svorka 60 [mA]
Pulsni zddana hodnota [HZ]
Externi za&dana hodnota [%]
Stavové slovo [Hex]
Brzdny vykon/2 min. [kW]
Brzdny vykon/s [kW]
Teplota chladice [°C]
Poplasné slovo [Hex]
Ridicf slovo [Hex]
Varovaci slovo 1 [Hex]
RozSifené stavové slovo [Hex]
Komunikaéni volitelna karta, vystraha [Hex]
ot./min. [min-1]

ot./min. x méfitko

Text na displeji ovladaciho panelu LCP

[-]
[-]

Provozni proménné 1.1, 1.2 a 1.3 v prvnim fadku,
a provozni proménna 2 ve druhém fadku se voli
prostfednictvim parametru 009, 010, 011 a 012.

* Rezim zobrazeni I:

Tento rezim zobrazeni je standardni po

spusténi a po inicializaci.

FREGUEMCY

8.8 Hz 7

MOTOR IS RUMMIMG

2. fadek udava hodnotu Udaje provozni proménné s
pfisluSnou jednotkou a v 1. fadku je text vysvétlujici
2. fadek, srovnej s tabulkou. V tomto pfikladu byl
prostfednictvim parametru 009 vybran za proménnou
kmito¢et. B&€hem normalniho provozu Ize okamzité
odecist jinou promé&nnou pomoci tlagitek [+/-].

* Rezim zobrazeni II:
Prepinani mezi rezimy zobrazeni | a Il se provadi
stisknutim tlagitka [DISPLAY / STATUS].
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m Nastaveni parametr u

24.3% IE.2% 13.9A Jednotky fady VLT 5000 Ize pouzit prakticky pro
(\ vSechny ulohy, proto se nastavuje dost velky pocet

EE X E Hz SE{UP parametrll. Tato fada nabizi také moznost volby

mezi dvéma programovacimi rezimy - rezimem

MOTOR 15 RUHMING menu a rezimem rychlého menu.

Prvni rezim poskytuje pfistup ke vSem parametriim.

Druhy rezim provadi uzivatele nékolika parametry, :GE)
V tomto reZimu se zobrazuji hodnoty Gdajli &tyF které ve vétsiné pfipadi umoziuji zahajent g5
provoznich promé&nnych najednou, pfiéemz se provozu ménice kmitoCtu. 28
zaroven zobrazuji pFislusné jednotky; srovnej s Zmena parametru bude nehledé na rezim §‘§
tabulkou. V tomto piikladu jsou za prom&nné v programovani u¢inna a viditelna jak v rezimu ==
prvnim a druhém Fadku vybrany veliginy Zadana menu, tak v rezimu rychlého menu. §

hodnota, moment, proud a kmitoCet.

* ReZim zobrazeni IlI:

Tento rezim zobrazeni trva po dobu stisknuti
tlaCitka [DISPLAY/STATUS]. Po uvolnéni tlagitka
se systém prepne zpét do reZzimu zobrazeni I,
pokud tla¢itko nebylo stisknuto po dobu kratsi
nez priblizné 1 sekunda. Je-li tlagitko stisknuto
po dobu kratSi nez 1 sekunda, systém se vzdy
navrati do reZzimu zobrazeni I.

REF% TORGUE CURE H

J8.8 Hz ¢

MOTOR IS RUMMIHNG

V rezimu zobrazeni Ill se zobrazuji ndzvy parametrl a
jednotky k provoznim proménnym v prvnim a druhém
fadku - provozni proménna 2 z(istadva nezménéna.

* Rezim zobrazeni IV:

Tento rezim zobrazeni Ize vyvolat béhem
provozu, mé-li byt bez zastaveni méni€e kmitoctu
zvolena jina sada parametrll neZ aktivni sada.
Uvedena funkce se aktivuje v parametru 005,
Programovana sada parametrd.

24.3% 3I\@.2% 13.8A

28,8 Hz 7

MOTOR IS RUMMIMNG

Cislo zvolené programované sady parametrl bude
blikat vpravo od aktivni sady parametr.
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Poz.: C.: Parametr: Jed-
m Srovnani struktury rezimu rychlého menua notka:
rezimu menu 1 001 Jazyk
Kazdy parametr ma nejen nazev, ale také 2 102 Vykon motoru (kW]
je svazan s Cislem, které je stejné ve vSech 3 103 Napéti motoru V]
programovacich rezimech. V reZimu menu jsou 4 104 Kmitodet motoru [Hz]
parametry rozdéleny do skupin, pfi¢emz prvni 5 105 Proud motoru [A]
¢islice Cisla parametru (zleva) udava €islo skupiny, 6 106 Jmenovité otatky motoru [ot./min.]
k niz dotéeny parametr pfislusi. 7 107 Automatické pfizpusobeni k
motoru, AMA
* Rychlé menu provadi uZivatele nékolika parametry, 8 204 Minimalni 3adana hodnota [Hz]
jejichZ pocet by mél postacovat jak k zajisténi 9 205 Maximalni 24dan& hodnota [Hz]
témér optimalniho béhu motoru v pfipadé, ze 10 207 Doba rozb&hu 1 [s]
nastaveni ostatnich parametrd z tovarny odpovida 11 208 Doba dobé&hu 1 [s]
pozadovanym Fidicim funkcim, tak ke konfiguraci 12 002 Mistni & dalkové ovladani
signalovych vstupll a vystupl (fidicich svorek). 13 003 Mistni zadana hodnota
* ReZim menu umoznuje vybirat a ménit
vSechny parametry podle prani uzivatele.
Nékteré parametry vS8ak budou v zavislosti na
volbé konfigurace (parametr 100) "chybét", m Rezim menu
napfiklad nastavenim bez zpétné vazby se Rezim menu se spousti stisknutim tla¢itka [MENU].
skryji vdechny parametry P.1.D. Na displeji se zobrazi nasleduijici:

Ve 3. fadku se zobrazuje ¢&islo a nazev
skupiny parametrq.

m Rychlé nastaveni
Rychlé nastaveni zagin4 stisknutim tlagitka [QUICK
MENU]. Na displeji se zobrazi nasleduijici:

FREGUEHMCY

28,8 Hz £

BUICK MEMU 1 13

8@ KEYE.&DISFLRAY

SH. 8 HZ 5

BE1 LAHGUAGE
EMGLISH

m VVybér parametr
V reZimu menu jsou parametry rozdéleny do
skupin. Vybér skupiny parametrl se provadi
pomoci tladitek [<>].
Pfistupné jsou nasledujici skupiny parametr(:

Ve spodni ¢asti displeje je zobrazeno €islo a
nazev spolu se stavem (hodnotou) prvniho
parametru pfisluSejiciho do rychlého nastaveni.
PFi prvnim stisknuti tlagitka [Quick Menu] po
zapnuti jednotky za¢ina zobrazovani Gdaji vzdy
na pozici 1 - viz nasledujici tabulka.

. skupiny Skupina parametr :

Provoz a displej

Zatizeni a motor

¢

0

1

2 Zadané hodnoty a mezni hodnoty
m Vybér parametr G 3 Vstupy a vystupy
Vybér parametrQl se provadi tlagitky[+/-]. Pristupné 4 Specialni funkce
jsou nasledujici parametry: 5 Sériova komunikace
6 Technické funkce
7 Aplikaéni dopliiky
8 Fieldbus Profile
9

Fieldbus Communication

Po vybrani pozadované skupiny parametr( Ize
jednotlivé parametry volit pomoci tlagitek [+/-]:
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FREGUEHMLCY

53,0 Hz o

BE1 LAMGURAGE
EMGLISH

Ve 3. fadku displeje se zobrazuje €islo a ndzev
parametru a ve 4. fadku je zobrazen stav nebo
hodnota vybraného parametru.

m Zmény Udaj

Postup zmén Udaju je stejny nehledé na to,
zda byl parametr vybran v rezimu rychlého
menu nebo v rezimu menu.

Vybrany parametr Ize zménit po stisknuti
tlaCitka [CHANGE DATA]. Na displeji za¢ne
blikat podtrzeni ve 4. Fadku.

Postup zmén Udaji zavisi na tom, zda vybrany

parametr pfedstavuj €iselnou nebo textovou hodnotu.

m Zména textovych hodnot

Méa-li vybrany parametr textovou hodnotu, jeho
hodnota se méni pomoci tlagitek [+/-].

FREGUEHNCY

od. B Hz ¢

881 LAMGURAGE
EMGLISH

Ve spodnim fadku na displeji se zobrazuje
textova hodnota, ktera bude zadana (ulozena)
po potvrzeni stisknutim tlagitka [OK].

m Zména skupiny numerickych hodnot Gdaj u

Jestlize vybrany parametr pfedstavuje &iselnou
hodnotu, méni se vybrand hodnota Gdaje
pomoci tlagitek [+/-].

FREGUEMCY

58,8 HZT

182 MOTOR FOWER
B.37 KW

FREGUEHLCY

58,8 HZ

182 MOTOR FOWER
B.35 KW

Zvolena hodnota Udaje je signalizovana
blikajici &islici.

Ve spodnim Fadku na displeji se zobrazuje
hodnota udaje, ktera bude zadana (ulozena) po
potvrzeni stisknutim tlagitka [OK].

m Plynulé zm ény hodnot Gdaj G
Jestlize vybrany parametr predstavuje ¢iselnou
hodnotu Udaje, nejprve vyberte &islici pomoci
tlagitek [<>].

FEEQUEHCY

28,8 Hzo

138 START FRERGUENCY
gl B HZ

Zvolenou €islici Ize plynule ménit pomoci tla€itek [+/-]:

FREGUEHLCY

28,8 Hz

138 START FREQUENCY
.o HZ

Zvolena ¢islice blika. Ve spodnim fadku na displeji
se zobrazuje hodnota Udaje, ktera bude zadana
(uloZena) po potvrzeni stisknutim tlagitka [OK].

m Skokové zm ény hodnot Udaj G

Nékteré parametry Ize ménit po skocich i plynule. To
se tyka vykonu motoru (parametr 102), napéti motoru

(parametr 103) a kmito&tu motoru (parametr 104).
To znamen4, Ze tyto parametry mizete ménit
jako skupinu €iselnych hodnot Gdajl i plynule
jako ¢iselné hodnoty Udajl.

m Odeeéitania programovani €islovanych parametr
Parametry jsou pfi vlozeni do cyklického
zasobniku ocislovany.
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Parametry 615 - 617 obsahuiji historicky zaznam,
ktery Ize odegitat. Zvolte parametr a stisknéte tla¢itko
[CHANGE DATA]. Pomoci tla¢itek [+] a [-] mUzete
prochézet jednotlivé zaznamenané hodnoty. Béhem
odecitani bude 4. Fadek displeje blikat.

Je-li méni¢ kmito¢tu osazen volitelnou sbérnici,
je nutné nasledujicim zplsobem naprogramovat
parametry 915 - 916:

Zvolte parametr a stisknéte tlaitko [CHANGE
DATA]. Pomoci tlacitek [+] a [-] mlzZete prfechazet
mezi riznymi ocislovanymi hodnotami. Chcete-li
zménit hodnotu parametru, vyberte o€islovanou
hodnotu a stisknéte tla¢itko [CHANGE DATA]. Pri
pouziti tla€itek [+] a [-] bude mé&nénéa hodnota blikat.
Nové nastaveni potvrdite stisknutim tlagitka [OK],
zruSite je stisknutim tlagitka [CANCEL].

m Inicializace na tovarni nastaveni

Minié kmitoetu muZze byt inicializovan na tovarni
nastaveni dvima ruznymi zpusoby:

Inicializace pomoci parametru 620
- doporuéena inicializace

e Vyberte parametr 620

« Stisknite tlaéitko [CHANGE]

« Vyberte hodnotu "Inicializace"

« Stisknite tlaéitko [OK]

» Odpojte sizové napajeni a poekejte, dokud
displej nezhasne.

e Znovu pfipojte sizové napéjeni. Minié
kmitoétu je nyni vynulovan.

Parametr inicializuje vSechny hodnoty s vyjimkou
nasledujicich:

500 Adresa sériové komunikace

501 Pfenosova rychlost sériové
komunikace

601-605  Udaje o provozu

615-617  Zaznamy chyby

Ruéni inicializace

e Odpojte sizové napajeni a poekejte, dokud
displej nezhasne.

« Stisknite souéasni nasledujici tlaéitka:
[Display/status]
[Change data]
[OK]

« Pfi stisknutych tlagitkach znovu pfipojte
sizové napéjeni.

« Uvolnite tlaéitka

e Minié kmitoétu je nyni naprogramovan
na tovarni nastaveni.

Parametr inicializuje vSechny hodnoty s vyjimkou
nasleduijicich:
600-605  Udaje o provozu

Upozorn éni:
Nastaveni sériové komunikace a zaznamy
chyb jsou vynulovany.
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m Struktura menu
DISPLAY MODE

UAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2 %

STHTUS

DISPLAY
STATUS

DISPLAY
STATUS

MENU

QUICK
MENU

MENU MODE

FEERUEHLCY

EE B HZ %

KEYE.&DISFLAY

20

DATA MODE

Choice of
parameter

FREGUEHCY

28,8 HE 5

881 LAWMGUAGE
EMGL ISH

CHANGE
DATA
DATA CHANGE MODE

FEERUEHLCY

2868 HZ 7

BE1 LAMGUAGE

EMGLISH

1756ZA446.11

Choice of
group

oK

CANCEL

EIE

/A
N\

Choice of
data value

QUICK MENU MODE

BUICE MEHMU 13

a8, B HE*”

881 LAMGUAGE
EMGLISH

[»

CHANGE
DATA

v
DATA CHANGE MODE

BUICE MEHMU 13

a8, B HE“”

881 LAWMGUAGE
EMGL ISH
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m Pfiklady p Fipojeni
m PFiklady zapojeni, pokra €ovani.Zm éna

m Start/stop pomoci dvou vodiéu sady parametr 0
4 Z 4 g
g3 5 i
5 | ] 3
12| +24V = 12| +24Vv
13 13
39 39|
I I
| |
[} [}
-] PAR. 302
I |
16 18] start
. 27| PAR. 304
17 B
———1{18| Par. 302 —
9l ————{32| PAR. 306
] ———{33| PAR. 307
——— 27 =]
29 o .
— - Volba sady parametr pomoci svorek 32 a 33.

Parametr 306 = Volba sady parametrd,
nejnizsi platny bit (LSB) [10]

Parametr 307 = Volba sady parametrd,
nejvyssi platny bit (MSB) [10]
Parametr 004 = Externi volba [5].

- Start/stop pomoci svorky 18.
Parametr 302 = Start [1]

- Rychlé zastaveni pomoci svorky 27.
Parametr 304 = Zastaveni volnym dobihem,

inverzni [0]
m Digitaln & zvySit/snizit ota €ky
m Pulsni start/stop | 4] 5
] H g
S gg 12 | +24V =
1 N
12| +24V A= 13
13 139,
1 I I
id Lo
I
ro _ PAR. 302
18] start
— | 27| PAR. 304
]1[ [ 16] PAR. 300 29| Par. 305
T 7] ————32| Par. 306
T 18|PAR. 302 L——— 33| Par. 307
9] o
120 - Zvysit a snizit otacky pomoci svorek 32 a 33.
127 Parametr 306 = Zvysit otacky [9]
— —29| PAR. 305 Parametr 307 = SniZit otacky [9]

- Parametr 305 = UloZeni Zadané hodnoty [9].

- Stop, inverzni, pomoci svorky 16.

Parametr 300 =Stop, inverzni [2] m Zadana hodnota z potenciometru
- Pulsni start pomoci svorky 18. P
Parametr 302 = Pulsni start [2] 54

176FA005.12

- Konstantni otacky pomoci svorky 29.

. s 50( + 10V out
Parametr 305 = Konstantni otacky [5]
1kohm 53| Par. 308
55| Com. analog input

Parametr 308 = Zadan& hodnota [1]
Parametr 309 = Svorka 53, min. méritko
Parametr 310 = Svorka 53, max. méritko

76 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfott

VLT® 5000 Series

m Dvouvodi ¢ové pfipojeni ¢€idla

12| +24V
Two—wire 1
transmitter ﬁ Com. analog output
Supplied — ‘_2
by VLT
4-20mA[ |
E Com. analog input
60| PAR. 314, 4—20mA
Transmitter
with external
supply (54|
Suppl O ~ 55| Com. analog input
U —o
PPY o 60| PAR. 314, 0/4—20mA
0/4-20mA —

176FAD0S.14

Parametr 314 = Zadana hodnota [1], Zpétna vazba [2]
Parametr 315 = Svorka 60, min. méritko
Parametr 316 = Svorka 60, max. méritko

m Proudova Zaddana hodnota pro otd €kovou
zpétnou vazbu

enli

[
0-10VDC

gen. 50
53
Feedback
54| PAR. 308
4-20 mA =

Supply Process signal 55| Com. analog inp
= 60| PAR. 314
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Reference

176FA007.14

Parametr 100 = Rizeni otadek, se zpétnou vazbou
Parametr 308 = Zpétna vazba, skute¢na hodnota [2]
Parametr 309 = Svorka 53, min. méritko

Parametr 310 = Svorka 53, max. méritko

Parametr 314 = Zadana hodnota [1]

Parametr 315 = Svorka 60, min. méritko

Parametr 316 = Svorka 60, max. méritko

m Zapojeni inkrementalniho  €idla
| |

27

29

G)i 32| PAR. 306
et A 133| PAR. 307
Parametr 306 = Vstup B pro inkrementalni cidlo [24]
Parametr 307 = Vstup A pro inkrementdlni cidlo [25]

DANFOSS
176FA008.11

Je-li ke vstupu A pro inkrementalni cidlo [25]
pfipojeno inkrementalni ¢idlo, které ma pouze
jeden vystup, vstup B pro inkrementalni ¢idlo [24]
musi byt nastaven na Bez funkce [0].

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 77



Dacfost

VLT® 5000 Series

m Aplika €ni konfigurace
Pomoci tohoto parametru Ize volit konfiguraci Lze volit nasledujici konfigurace:
(nastaveni) ménice kmitoCtu VLT tak, aby
vyhovovala danému pouZziti.

Upozorn éni:
Nejprve je nutné v parametrech 102-106 -
nastavit Udaje z tovarniho Stitku na motoru. - Rizeni momentu, otakova zpétna vazba

Rizeni ota&ek bez zpétné vazby

- Rizeni ota&ek se zpé&tnou vazbou
Rizeni procesu se zpétnou vazbou
Rizeni momentu bez zpétné vazby

S libovolnou aplikaéni konfiguraci Ize kombinovat
volbu specialni charakteristiky motoru.

m Nastaveni parametr 0
Vyberte Rizeni otacek, bez zpétné vazby, je-li (interni kompenzace skluzu je funkéni).

zpétnovazebnich signalll z motoru nebo jednotky

poZzadovano normalni fizeni otaek bez vnéjSich Nastavte nasledujici parametry v uvedeném pofadi:

Rizeni ota éek, bez zp étné vazby:

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
100 Konfigurace Rizeni otadek, bez zpétné vazby [0]
200 Rozsah vystupniho kmitoctu a
smér otaceni
201 Dolni mezni hodnota vystupniho  Jen pokud je hodnota par. 200
kmito&tu [0] nebo [2]
202 Horni mezni hodnota vystupniho
kmito&tu
203 Rozsah zadané hodnoty a
skute€né hodnoty zpétné vazby
204 Minimalni Zzadana hodnota Jen pokud je hodnota par. 203
[0]
205 Maximalni Zadané hodnota

Vyberte Rizeni otacdek, se zpétnou vazbou,

jestlize pouzivané zafizeni ma zpétnovazebni
signal a pfesnost v rezimu Rizeni otacek, bez
zpétné vazby neni dostate¢na nebo je vyzadovan
plny udrZzovaci moment.
Nastavte nasledujici parametry v uvedeném poradi:

78

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfott

VLT® 5000 Series

Rizeni ota ek, se zp &tnou vazbou (PID):

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
100 Konfigurace Rizeni otadek se zpétnou vazbou [1]
200 Rozsah vystupniho kmitoctu a Dolni mezni hodnota vystupniho
smér otaceni kmitoc¢tu
201 Dolni mezni hodnota vystupniho
kmitoctu
202 Horni mezni hodnota vystupniho
kmitotu
203 Rozsah zZadané hodnoty a
skute¢né hodnoty zpétné vazby
414 Minimalni zpétna vazba, Jen pokud je hodnota par. 200
skute€énd hodnota [0] nebo [2]
415 Maximalni zpétna vazba
204 Minimalni Zadana hodnota Jen pokud je hodnota par. 203 [0]
205 Maximalni Zzadana hodnota
417 Rizeni ota&ek PID, proporcionalni
zesileni
418 Rizeni otaéek PID, integraéni
Casova konstanta
419 Rizeni otacek PID, derivaéni
¢asova konstanta
420 Rizeni otaek PID, mezni
hodnota zesileni derivacniho
¢lenu
421 Rizeni otaéek PID, éasova

konstanta filtru typu dolni propust

Uvédomte si, Ze funkce ztrata inkrementalniho €idla
(parametr 346) bude aktivni, pokud je parametr 100
nastaven na Rizeni otadek, se zpétnou vazbou.
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Viyberte Rizeni procesu, se zpétnou vazbou, jestlize k teplotg, tlaku apod. Mezi typické aplikace
pouzité zafizeni méa zpétnovazebni signal, ktery patfi ¢erpadla a ventilatory. Nastavte nasledujici
se pfimo nevztahuje k otd¢k&dm motoru (ot./min. parametry v uvedeném pofadi:

nebo Hz), ale k n&jaké jiné veli¢iné, napfiklad

Rizeni procesu, se zp étnou vazbou ( Rizeni procesu PID):

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
100 Konfigurace Rizeni procesu se zpétnou [3]
vazbou

201 Dolni mezni hodnota vystupniho

kmito&tu
202 Horni mezni hodnota vystupniho

kmitoétu
416 Procesni jednotky Definujte skute¢nou hodnotu

Zpétné vazby a Zzadanou
hodnotu, jak je popsano v ¢asti
PID pro fizeni procesd.

203 Rozsah zadané hodnoty a
skute¢né hodnoty zpétné vazby
204 Minimalni Zzadana hodnota Jen pokud je hodnota par. 203
[0]
205 Maximalni zadana hodnota
414 Minimalni zpétna vazba,
skute€né hodnota
415 Maximalni zpétna vazba
437 Rizeni procesu PID, normalni
nebo inverzni
438 Rizeni procesu PID, anti-windup
439 Rizeni procesu PID, rozb&hovy
kmitocet
440 Rizeni procesu PID,
proporciondalni zesileni
441 Rizeni procesu PID, integraéni
¢asova konstanta
442 Rizeni procesu PID, derivaéni Pouze pro aplikace s vysokou
Casova konstanta dynamikou
443 Rizeni procesu PID, mezni
hodnota zesileni derivacniho
obvodu
444 Rizeni procesu PID, filtr typu

dolni propust

Viyberte Rizeni momentu, bez zpétné vazby,
je-li vyZzadovéano Fizeni PI, které bude ménit
kmito€et motoru, aby zUstal zachovan
pozadovany moment (Nm).

To ma vyznam pfi navijeni a vytla¢ovani.

Rizeni momentu, bez zpétné vazby se voli, jestlize
se béhem provozu nema ménit smér otaceni;

to znamena, Ze se vzdy pouziva kladny nebo
zaporny pozadovany moment.

Nastavte nasledujici parametry v uvedeném poradi:
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Rizeni momentu, bez zp &tné vazby:

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
100 Konfigurace Rizeni momentu, bez zpétné [4]
vazby
200 Rozsah vystupniho kmitoctu a
smér otaceni
201 Dolni mezni hodnota vystupniho
kmitoétu
202 Horni mezni hodnota vystupniho
kmito&tu
203 Rozsah zZadané hodnoty a
skute€né hodnoty zpétné vazby
204 Minimalni zadana hodnota Jen pokud je hodnota par. 203
[0]
205 Maximalni Zadana hodnota
414 Minimalni zpétna vazba,
skuteéna hodnota
415 Maximalni zpétna vazba o
433 Proporcionalni zesileni momentu =
434 Integracni ¢asovéa konstanta § 5
momentu ﬁ_%
<o
X

Viyberte Rizeni momentu, otackova zpétna
vazba, mé&-li byt generovan zpétnovazebni
signal inkrementalniho €idla. To m& vyznam
pfi navijeni a vytlacovani.

Rizeni momentu, otackova zpétna vazba se

voli, ma-li byt mozné meénit smér otaceni pfi
zachovani pozadovaného momentu.

Nastavte nasledujici parametry v uvedeném poradi:
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Rizeni momentu, otd &kova zp étna vazba:

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
100 Konfigurace Rizeni momentu, otatkova [5]
zpétna vazba
200 Vystupni kmitocet, rozsah a smér
201 Vystupni kmitocet, dolni mezni
hodnota
202 Vystupni kmito€et, horni mezni
hodnota
203 Rozsah zadané hodnoty a
skute¢né hodnoty zpétné vazby
204 Minimalni zadana hodnota Jen pokud je hodnota par. 203
[0]
205 Maximalni Zddana hodnota
414 Minimalni zpétna vazba,
skute¢nd hodnota
415 Maximalni zpétna vazba
306 Zpétna vazba inkrementalniho [24]
¢idla, vstup B
307 Zpétna vazba inkrementéalniho [25]
¢idla, vstup A
329 Zpétna vazba inkrementalniho
¢idla, impulsy/otacky
421 Rizeni otagek PID, &asova
konstanta filtru typu dolni propust
448 Prevodovy pomér
447 Rizeni momentu, otackova
Zpétna vazba
449 Ztrata tfenim

Po zvoleni Rizeni momentu, otackova zpétna

vazba by méla byt provedena kalibrace ménice
kmito€tu, aby bylo zaru€eno, ze aktualni moment
bude roven momentu méni¢e kmito€tu. Z tohoto
dlvodu je nutné pfipevnit k hiideli méfidlo momentu,
aby bylo mozné presné nastavit parametr 447,
Kompenzace momentu a parametr 449, Ztrata
tfenim. Pfed kalibraci momentu se doporucuje spustit
automatické pfizplisobeni k motoru. NeZ zatnete
systém pouZivat, postupujte nasledovné:

1. K hfideli pfipevnéte méfidlo momentu.

. Spustte motor s kladnym pozadovanym

momentem a s kladnym smérem otaceni.
Odectéte hodnotu z méfidla momentu.

. Pfi pouziti stejného poZzadovaného momentu

zménte smér otaceni z kladného na zaporny.
Odectéte moment a upravte jej na stejnou
aroven jako pro kladny pozadovany moment
a smér otaceni. To Ize provést pomoci
parametru 449, Ztrata tfenim.

. Se zahfatym motorem a pfiblizné s 50% zatizenim

nastavte parametr 447, Kompenzace momentu,
tak, aby odpovidal hodnoté na méfidle momentu.
Méni¢ kmito€tu je nyni pfipraven k ¢innosti.

Vyberte Specialni charakteristiku motoru, ma-li

byt méni¢ kmito¢tu pfizplisoben synchronnimu
motoru, paralelnimu provozu motoru nebo neni-li
vyzadovana kompenzace skluzu.

Nastavte nasledujici parametry v uvedeném poradi:

82 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfott

VLT® 5000 Series

Specialni charakteristika motoru:

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
101 Momentové charakteristiky Specialni charakteristika motoru  [5] nebo [15]
432 + 431 F5 kmito¢et/U5 napéti

430 + 429 F4 kmitocet/U4 napéti

428 + 427 F3 kmitocet/U3 napéti

426 + 425 F2 kmitocet/U2 napéti

424 + 423  F1 kmito¢et/U1 napéti

422 U0 napéti

enli
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m Pfepinani mezi mistnim adalkovym ovladanim vydavanych v téchto dvou situacich (rezimech)
Méni¢ kmitotu mlze byt ovladan ru¢né nebo pfes ovladaci panel, digitalni vstupy nebo
vzdalené. Nasleduje seznam funkci a pfikazl sériovy komunikaéni port.

Je-li parametr 002 nastaven na Mistni ovladani [1]:
Na mistnim ovlddacim panelu Ize k mistnimu ovladani pouzit nasledujici tlacitka:

Tlagitko: Parametr: Hodnota udaje:
[STOP] 014 [1] Zapnuto
[JOG] 015 [1] Zapnuto
[RESET] 017 [1] Zapnuto
[FWD/REV] 016 [1] Zapnuto

Nastavte parametr 013 na Ovladani pomoci mistniho ovladaciho panelu a bez zpétné vazby [1] nebo Ovladani
pomoci mistniho ovladaciho panelu a konfigurace podle parametru 100 [3]:

1. V parametru 003 je nastavena mistni Zzaddana hodnota; Ize ji ménit pomoci tlaitek "+/-".
2. Reverzaci lze provést pomoci tlagitka [FWD/REV].

Nastavte parametr 013 na Digitalni ovladani pomoci mistniho ovladaciho panelu a bez zpétné vazby [2] nebo Digitalni
ovladani pomoci mistniho ovladaciho panelu a konfigurace podle parametru 100 [4]:

Pfi vySe uvedeném nastaveni parametrd Ize méni¢ 8. Brzdéni stejnosmérnym proudem pies
kmito¢tu fidit nasledujicim zplsobem: digitalni svorku 27.
Digitalni vstupy: 9. Vynulovani a volny dobé&h motoru pfes

digitalni svorku 27.
10. Volny dob&h motoru pfes digitalni svorku 27.
11. Reverzace pfes digitalni svorku 19.
12. Volba sady parametr(l, nejvyssi platny bit
(MSB)/zvysit ota€ky pres digitalni svorku 32.
13. Volba sady parametrd, nejnizsi platny bit
(LSB)/snizit otacky pres digitalni svorku 33.

1. Mistni zadanou hodnotu nastavenou v parametru
003 Ize zménit pomoci tlacitek "+/-".
2. Vynulovani pfes digitalni svorku 16, 17,
29, 32 nebo 33.
3. Stop, inverzni, pfes digitalni svorku 16,
17, 27, 29, 32 nebo 33.
4. Volba sady parametrd, nejnizsi platny bit (LSB),
pfes digitalni svorku 16, 29 nebo 32. Sériovy komunikaéni port:
5. Volba sady parametrll, nejvyssi platny bit (MSB),

pres digitalni svorku 17, 29 nebo 33. 1. Rampa 2 )
6. Rampa 2 pFes digitalni svorku 16, 17, 2. Vynulovani
29 32 nebo 33. 3. Volba sady parametr(, nejnizsi platny bit (LSB)
7. Rychlé zastaveni pfes digitalni svorku 27. 4. Volba sady parametri, nejvyssi platny bit (MSB)
5. Relé 01
6. Relé 04
parametr 002 nastaven na Dalkové ovladani [0]:
Tlagitko: Parametr: Hodnota Udaje:
[STOP] 014 [1
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
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m Ovladani s vyuzitim brzdici funkce
Funkci brzdy je omezit napéti ve stejnosmérném
meziobvodu, kdyZz motor plni funkci generatoru.
To nastava napfiklad, kdyz zatéZ pohani motor
a elektricka energie vstupuje do stejnosmérného
meziobvodu. Brzda mé formu stejnosmérného
ménice s pfipojenym externim brzdnym rezistorem.
Umisténi brzdného rezistoru vné obvodu
pfinaSi nasledujici vyhody:

- Brzdny rezistor miize byt vybran podle
pouzitého zafizeni.

- Energie vznikajici brzdénim se uvolfiuje mimo
rozvadé¢, tj. tam, kde mudze byt vyuzita.

- Elektronika méni¢e kmito¢tu se nebude v pfipadé
pretizeni brzdného rezistoru prehfivat.

Brzda je chranéna pfed zkratovanim brzdného
rezistoru a brzdny tranzistor je sledovan, aby byla
jistota, Ze zkratovani tranzistoru bude detekovéano.
Pouziva se reléovy a digitalni vystup; digitalni vystup
miZe byt pouZzit k ochrané brzdného rezistoru pfed
pfetizenim pfi poruse méni€e kmitoctu.

U brzdy Ize navic odecitat okamzity vykon a stfedni
vykon za poslednich 120 sekund i sledovat, zda
dodavany vykon nepfekracuje mezni hodnotu
zvolenou pro Ucely sledovani prostfednictvim
parametru 402. V parametru 403 zvolte funkci,
kterd se ma provést, kdyz vykon dodavany

do brzdného rezistoru prekro€i mezni hodnotu
nastavenou v parametru 402.

| Upozorn éni:
“: Sledovani vykonu brzdy neni bezpe&nostni
e funkce; pro tento Ucel je zapotfebi tepelny
vypina€. Obvod brzdného rezistoru neni
chranén proti zemnimu spojeni.

m VVybér brzdného rezistoru
Pro vybér spravného brzdného rezistoru je
tfeba védét, jak Casto se bude brzdit a jakou
silou bude brzdéni ovliviiovano.

Elektrick& zatizitelnost (ED) rezistoru udava
dobu zatiZzeni rezistoru.

Elektricka zatiZitelnost rezistoru se vypocita
nasledovné:

th

ED (dutycycle) = Teydle)
cycle

kde tb je doba brzdéni v sekundéach a T cycle
je celkova doba cyklu.

12
Speed 1752A730.11
[0]
[m/s]

. ta tb

#
| Teycle | ime [sec]

Maximalni pfipustné zatizeni brzdného rezistoru je
stanoveno jako Spi¢kovy vykon pfi dané zatiZitelnosti
ED. Nasledujici pfiklad a vzorec plati pouze pro ménic
VLT 5000. Spigkovy vykon Ize vypogitat na zakladé
nejvySSiho brzdného odporu potfebného k brzdéni:

Ppeak = PmoTor X MBR(#%) X N MOTOR X NvLT [W]
kde MgRr(%) je procento jmenovitého momentu.

Brzdny odpor se vypocitava nasledovné:

U*DC
Rireo =

Pprpag

[€2]

Brzdny odpor zavisi na napéti meziobvodu (UDC).
U ménicl kmitoctu VLT 5000 se sitovym napétim
3 x 200-240 V se brzda aktivuje pfi 397 V
(UDC). PFi sitovém napéti méni¢e kmito&tu 3

x 380-500 V se brzda aktivuje pfii 822 V (UDC)

a pfi sitovém napéti ménice 3 x 550-600 V se
brzda aktivuje pfi 943 V (VDC).

=
—= O
© O
o=
Gl 2
n

' Upozorn éni:
": Pokud nejsou pouzity brzdné odpory
e spole€nosti Danfoss, musi mit brzdny rezistor
jmenovité napéti 430 V, 850 V nebo 960 V.

Rrec je odpor doporuc¢ovany spole¢nosti Danfoss,
tj. takovy, ktery uZivateli zaru€uje, Ze méni¢
kmitoc€tu je schopen brzdit nejvySSim brzdnym
momentem (Mp) 0 hodnoté 160 %.

Typicka hodnota Nmotor j& 0,90, zatimco typicka
hodnota nvit je 0,98. U méni¢l kmito¢tu 200

V a 500 V Ize Rgrec pfi brzdicim momentu

160 % zapsat nasledovné:

111.684

Rirepe = 5——— [€] €200V
Pyoror
478.801 .

Rupo = — oo [€2] @500V
Pyoror

Rieo = 220130 o1ag001
Pyoror
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P motor je v kW. Upozorn éni:
ll: Vznikne-li v brzdném tranzistoru zkrat, Ize
Upozorn éni: i ztratovému vykonu v brzdném rezistoru
Bl&p Maximaini vybrany brzdny odpor by mél zabranit pouze tak, Ze se k odpojeni ménige
e mit ohmicky odpor nejvice o 10 % nizsi kmito&tu od sit& pouZije sitovy vypina& nebo stykag.
neZ je hodnota doporu¢ovana spole¢nosti (Styka& mUze byt fizen méni¢em kmitodtu).

Danfoss. Je-li vybran rezistor s vy§8im &innym
odporem, nebude dosazeno brzdného momentu

160 % a existuje riziko, Ze méni€¢ kmito€tu vypne z
bezpecénostnich divodl. Dalsi informace naleznete v
Pokynech pro pouZiti brzdnych odpord MI.90.FX.YY.

m Zpracovani jediné zadanéhodnoty U/f na svorce 53,
Pouziva-li se jedind zadana hodnota, je pfipojen 54 nebo 60. f (puls)
pouze jeden aktivni signal Zadané hodnoty, bud na svorce 17 nebo
ve formé vnéjSiho signélu nebo ve formé pevného 29 - binarni hodnota
(interniho) signalu Zadané hodnoty. I Vn&jsi (sériovy port).
Vnéjsim signalem Zadané hodnoty mlze byt Jedina
napéti, proud, kmito€et (puls) nebo binarni yad.hod-
hodnota pres sériovy port. Dale jsou uvedeny nota
dva pfiklady, jak méni¢e kmito¢tu fady VLT 5000 \  Pevné 7&dané hodnoty (par.
zpracovavaji jedinou Zzadanou hodnotu. 215-218)

Priklad 1: Ret. -
Vné&jsi signal zadané hodnoty = 1 V (min.) - 5V (max.) [Hz] §§
Zadana hodnota = 5 Hz - 50 Hz 50 b
Konfigurace (parametr 100) - Rizeni otagek, 40
bez zpétné vazby. 30

| |
| |
| |
| |
| |
K 3 10 V]

Analogue input

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
100 Konfigurace Rizeni otagek bez zpétné vazby  [0]

308 Funkce analogového vstupu Zadana hodnota [1]

309 Min. signal zadané hodnoty Min. 1V

310 Max. signal zadané hodnoty Max. 5V

203 Rozsah zadané hodnoty Rozsah zadané hodnoty Min - Max [0]
204 Minimalni Zadana hodnota Min. Zadana hodnota 5 (Hz)

205 Maximalni Zadana hodnota Max. Zadana hodnota 50 (Hz)

- Korekce kmitoctu nahoru nebo dolli prostiednictvim digitalnich

vstupnich svorek 16,17, 29, 32 nebo 33
- Ulozeni zadané hodnoty prostrednictvim digitalnich vstupnich

svorek 16,17, 29, 32 nebo 33.

Lze pouzit nasledujici:
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Priklad 2:

Vnéjsi signal Zadané hodnoty = 0 V (min.)

- 10 V (max.)

Zadana hodnota = -50 Hz ccw - 50 Hz cw.
Konfigurace (parametr 100) = Rizeni otagek,
se zpétnou vazbou.

10 ™
Analogue input

175ZA037.12

Parametr: I)Iastavenl’: Hodnota Udaje:
Rizeni otacek se zpétnou

100 Konfigurace P [0]
Yazbou

308 Funkce analogového vstupu Zadana hodnota [1]

309 Min. signal Zadané hodnoty Min. oV

310 Max. signal zadané hodnoty Max. 10V

203 Rozsah zadané hodnoty Rozsah zadané hodnoty - Max - + Max [1]

205 Max. Zadana hodnota 100 Hz

214 Typ Zadané hodnoty Soucet [0]

215 Pevna zadana hodnota -50%

Rozsah vystupniho kmitoctu a
200 ystup Oba sméry, 0-132 Hz [1]

smér

- Korekce kmito¢tu nahoru nebo dolll prostiednictvim digitalnich

Lze pouzit nasledujici:

vstupnich svorek 16,17, 29, 32 nebo 33

- UlozZeni zadané hodnoty prostfednictvim digitalnich vstupnich

svorek 16,17, 29, 32 nebo 33.
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m Zpracovani n ékolika Zadanychhodnot
Pouziva-li se nékolik zadanych hodnot, jsou
pfipojeny dva nebo vice signall zadanych hodnot,
bud ve formé vnéjSich signall, nebo ve formé
pevnych (internich) signalll Zadanych hodnot. Tyto
Zadané hodnoty Ize prostfednictvim parametru 214
kombinovat tfemi rliznymi zpUsoby:

[%] ha/b/c/d
100 —

/[ SUM
Nékolik — RELATIV
zadanych Uss/Usa/l60/T19/29
hodnot. o >
\ EXTERNAL/PRESET E:E-;?g Eﬁg-;}g
PAR315 PAR.316 DANFOSS
PAR.327 175ZA135.10
Dale je uveden kazdy typ zadané hodnoty (sumarni,
relativni a vnéjsi nebo pevnd):
SUM
" Freeze ref. §
Freeze ref. =
PAR.330 —1 1
Freeze ref. a——1/_
Catch u
PRI se ox SUM_PAR.214 Slow do%
Min PAR.309 [%] SUM (X4Y) ot ret. PAR.219
200 // (y=30%)
Max PAR.313 s/ s (y=10%)
Uses b% 1004/ "/ ’/ g{:o’f)zox) \
Min  PAR.312 X VT Extemmal vef. (%) J_|_|_'_
Max PAR.316 Y _20_,1] 7] oo zbx L
160 & ™ 7/ 1-100
Min PAR.315 ’/ 7
£ do20 1l
Mox PAR.327 ¢, /23 . o S
(pulse) > 'g
S =
Blm:nrys—ux LDJ %
(BUS) Freeze
ref.
Preset ref.
PAR.215 L l
PAR.216 —:\ o %
PAR.217 54— o
PAR.218 44— g 3
e n

Preset ref. LSB o—]
Preset ref. MSB 8—]
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RELATIVE
Freeze ref. g
Freeze ref. =
PAR.330 —F—
Freeze ref. 0——1/_
Mo PRI e ax Relative PAR.214 g,‘:,t;“dg%
Mh  PAR0S I Relove preset rt PAR.219
] (y=30%)
Max. PAR.313 PAR.311 )
Min  PAR.312

3
-

Max. PAR.316 PAR.314
c %z
—{F———1e0
Min  PAR.315
Max. PAR.327 L L :
f17/29 4% g 3
(pulse) 2 _g
S =
Binary & o % B 0o
(BUS, own Freeze
ref.
Preset ref.
PAR.215 l l
PAR.218 —:\ g
[-8
PAR.217 —— S ©
T v
PAR.218 | — g ¢
w n

Preset ref. LSB &—
Preset ref. MSB&—

=
'@
o
(&}
Q.
n
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EXTERNAL/PRESET
" Freeze ref. §
Freeze ref. =
PAR.330 ——
Freeze ref. a——1/_
Max  PAR.310 o % External /preset ref. PAR.214 glatch up/
Us3& . Slow down
Min  PAR.309 PAR.219
Max PAR.313
_Mg PAR.312 va4e - _I—l\ \
t h -
Max PAR.316 — L
1606 c %
Min  PAR.315 l l
Max PAR 327“7/29‘ 4% l . g Ii
(pulse) 3 o
® £ :
Q—ez - o
(%l[‘lgr)y % 3 % Freeze
o ref.
Preset ref.
PAR.215 ] l L
PAR.216 —:\ N §
3 ©
PAR.217 44— 33
PAR.218 —— g 8
w wn

Preset ref. LSB o—]
Preset ref. MSBO—]
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m Automatické p Fizpasobenik motoru, AMA

Automatické pfizplisobeni k motoru je testovaci
algoritmus, s jehoZ pomoci se méfi elektrické
parametry motoru v klidovém stavu motoru. To
znamena, Ze testem AMA se nezjisti moment.

Test AMA je uZite¢ny pfi uvadéni systémi do
zkuSebniho provozu, kdy uzivatel chce optimalizovat
nastaveni méni¢e kmito¢tu pro pouZzity motor.

Tato funkce se pouziva zejména tam, kde tovarni
nastaveni zcela neodpovida pfislusSnému motoru.
Pfi automatickém pfizpGsobeni k motoru maji
prvofady vyznam dva parametry motoru: odpor
statoru, Rs, a reaktance pfi normalni Grovni
magnetizace, Xs. Parametr 107 dovoluje zvolit
automatické pfizplsobeni k motoru s uréenim

Rs i Xs nebo omezené automatické prizplsobeni
k motoru s uréenim pouze Rs.

Délka provadéni celkového automatického
pfizplsobeni k motoru se lisi v rozsahu od nékolika
minut v pfipadé malych motord az po vice nez

10 minut v pfipadé velkych motord.

Omezeni a nutné p fedpoklady:

« Aby mohly byt parametry motoru optimalné
uréeny testem AMA, je nutné do parametr(l 102
az 106 zadat spravné Udaje z typového Stitku
na motoru pfipojeném k ménici kmitoctu.

» K dosaZeni nejlepSiho nastaveni méni€e kmitoctu
se doporucuje provést test AMA pfi studeném
motoru. Opakované provadéni testu AMA
mU0zZe vést k zahfati motoru, coz bude mit za
nasledek zvySeni odporu statoru Rs

» Test AMA Ize provést, pouze kdyZ se jmenovity
proud motoru rovna minimalné 35 % jmenovitého
vystupniho proudu méni€e kmitoctu. Test
AMA mUZe byt proveden nejvys$e na jednom
pfedimenzovaném motoru.

o Jestlize je mezi méni€ kmito€tu a motor vloZen
filtr LC, bude mozné provést pouze omezeny
test. Je-li nutné celkové nastaveni, odstrante
pfi provadéni celkového testu AMA filtr LC. Po
dokonéeni testu AMA vloZte zpét filtr LC.

« Jsou-li motory zapojené paralelné, pouzijte
nanejvys omezeny test AMA.

» Pfi pouziti synchronnich motorQ Ize provést
pouze omezeny test AMA.

e Dlouhé kabely k motoru mohou mit vliv na
provedeni funkce AMA, je-li jejich odpor vétsi
nez odpor statoru motoru.

Jak provést test AMA

1. Stisknéte tlacitko [STOP/RESET].

2. V parametrech 102 az 106 nastavte Udaje
z typového Stitku na motoru.

3. V parametru 107 vyberte, zda je poZzadovan
celkovy [ENABLE (RS,XS)] nebo omezeny
[ENABLE RS] test AMA.

4. Pfipojte svorku 12 (24 Vss) ke svorce
27 na Fidici karté.

5. Stisknéte tlagitko [START], nebo pfipojte svorku
18 (start) ke svorce 12 (24 Vss). Tim se spusti
automatické prizplsobeni k motoru.

Automatické pfizplisobeni k motoru nyni provede
Ctyfi testy (v pfipadé omezeného testu AMA pouze
prvni dva testy). Prlbéh jednotlivych testl Ize
sledovat na displeji v podobé te€ek za textem
WORKING v parametru 107:

1. Uvodni kontrola chyb, pfi niZ jsou kontrovany
Udaje z typového Stitku na motoru a fyzické chyby.
Na displeji se zobrazuje WORKING.

2. Stejnosmeérny test, pfi némz je odhadovéan odpor
statoru. Na displeji se zobrazuje WORKING..

3. Prechodovy test, pfi némz je odhadovana
rozptylova indukénost. Na displeji se
zobrazuje WORKING...

4. Stfidavy test, pfi némz je odhadovana reaktance
statoru. Na displeji se zobrazuje WORKING....

' Upozorn éni:
ll: Test AMA Ize provést, pouze neobjevi-li se
q béhem ladéni Z4dné poplachy.

Ukon €eni testu AMA

Automatické pfizpusobeni k motoru ukonéite
stisknutim tlacitka [STOP/RESET] nebo odpojenim
svorky 18 od svorky 12.

Po skon€eni testu provddéného v rdmci
automatického pfizplisobeni k motoru se objevi
jedna z nasledujicich zprav:

Vystrahy a poplachové zpravy

ALARM 21

Automaticka optimalizace v po fadku
Stisknéte tlac¢itko [STOP/RESET] nebo odpojte
svorku 18 od svorky 12. Tento poplach udava,
Ze test AMA je v pofadku a Ze méni¢ kmitoctu
je spravné prizplsoben k motoru.
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ALARM 22

Automaticka optimalizace neni v po
[AUTO MOTOR ADAPT NOT OK]
V pribéhu automatického pfizplisobeni k motoru byla
zZjiSténa zavada. Stisknéte tlacitko [STOP/RESET]
nebo odpojte svorku 18 od svorky 12. Zkontrolujte
moZznou pfi¢inu zavady ve vztahu k vydané zpravé

o poplachu. Cislo za textem je kéd chyby, ktery

je mozné najit v zaznamu chyby v parametru 615.
Automatické pfizplisobeni k motoru neaktualizuje
parametry. Volitelné miZete provést omezené
automatické pfizplsobeni k motoru.

Fadku.

CHECK P.103,105 [0]

[AUTO MOT ADAPT FAIL] Parametr 102, 103
nebo 105 je chybné nastaven. Opravte nastaveni
a spustte cely test AMA znovu.

LOW P.105 [1]

Test AMA nelze provést, protoze je motor pfiliS maly.
Aby bylo mozné provést test AMA, jmenovity proud
motoru (parametr 105) musi byt vétsi nez 35 %
jmenovitého vystupniho proudu méni¢e kmitoctu.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]
Test AMA detekoval asymetrickou impedanci v
motoru pfipojeném k systému. Motor muZe byt vadny.

MOTOR TOO BIG [3]

Test AMA nelze provést, protoZze motor pfipojeny
k systému je prilis velky. Nastaveni parametru
102 neodpovida pouzitému motoru.

MOTOR TOO SMALL [4]

Test AMA nelze provést, protoZze motor pfipojeny
k systému je pfilis maly. Nastaveni parametru
102 neodpovida pouzitému motoru.

TIME OUT [5]

Test AMA nebyl dokon€en, protoZe méfeny signal mé
velky Sum. ZkouSejte nékolikrat znovu spustit cely
test AMA, dokud neprobéhne. Pamatujte prosim, Ze
opakované provadéni testu AMA muZe zahiat motor
na takovou Uroven, Ze se zvysi odpor statoru Rs.
Zahrati motoru vSak neni ve vétSiné pripadu kritické.

INTERRUPTED BY USER [6]
Test AMA byl pferuSen uZivatelem.

INTERNAL FAULT [7]
V ménic¢i kmitoctu se vyskytla vnitfni chyba. Obratte
se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

LIMIT VALUE FAULT [8]

Zjisténé hodnoty parametr(i motoru jsou
mimo pfijatelny rozsah, v némz mlze méni¢
kmito€tu pracovat.

MOTOR ROTATES [9]

Hfidel motoru se otagi. Zajistéte, aby se hfidel
motoru nemohla otacet plisobenim zatéze. Pak
znovu spustte cely test AMA.

WARNING 39-42

V pribéhu automatického pfizplsobeni k motoru
vznikla chyba. V zavislosti na vydané vystrazné
zpravé zkontrolujte mozné pfi€iny zavady. Ma-li

test AMA pokraCovat nehledé na vystrahu, stisknéte
tla¢itko [CHANGE DATA] a vyberte "CONTINUE".
Chcete-li test AMA ukongit, stisknéte tlacitko
[STOP/RESET] nebo odpojte svorku 18 od svorky 12.

WARNING 39

CHECK P.104,106

Nastaveni parametru 102, 104 nebo 106 je
mozna chybné. Zkontrolujte nastaveni a zvolte
~continue" nebo ,Stop".

WARNING 40

CHECK P.103,105

Nastaveni parametru 102, 103 nebo 105 je
mozna chybné. Zkontrolujte nastaveni a zvolte
~continue" nebo ,Stop".

WARNING 41

MOTOR TOO BIG

Test AMA nelze provést, protoZze pouzity motor je
pravdépodobné pFilis velky. Nastaveni parametru
102 mozna neodpovida motoru. Zkontrolujte motor
a zvolte ,Continue" nebo ,Stop".

=
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WARNING 42

MOTOR TOO SMALL

Test AMA nelze provést, protoZe pouzity motor je
pravdépodobné pfilis maly. Nastaveni parametru
102 mozna neodpovida motoru. Zkontrolujte motor
a zvolte ,Continue" nebo ,Stop".
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m Rizeni mechanické brzdy

Ma-li se méni¢ kmito¢tu VLT pouZzivat spolu se
zafizenimi pro zdvihani bfemen, je nezbytna
schopnost fidit elektromagnetickou brzdu.

K fizeni brzdy je zapotfebi reléovy vystup (01 nebo
04). Tento vystup musi byt sepnut (bez napéti) po
dobu, kdy méni¢ kmito¢tu neni schopen 'udrzet
motor v klidu', napfiklad kvali pfili§ vysoké zatézi.
Pro pfipad pouziti elektromagnetické brzdy vyberte
v parametru 323 nebo 326 (reléové vystupy 01,
04) Rizeni mechanické brzdy [32] nebo Rozsifené
fizeni mechanické brzdy [34].

Bé&hem spusténi/zastaveni a dobéhu je sledovan
vystupni proud. Jestlize je vybrano Rizeni
mechanické brzdy [32] a proud je pod Grovni
zvolenou v parametru 223 Vystraha: Maly proud,
mechanicka brzda je zapnuta (bez napéti).

Jako vychozi bod Ize zvolit proud rovnajici

se pfiblizné 70 % magnetizaéniho proudu.
Parametr 225 Vystraha: Nizky kmitocet udava
kmito€et b&éhem dobéhu, pfi némz se ma
mechanicka brzda opét zapnout.

Je-li vybrano RozSifené fizeni mechanické brzdy
[34], je mechanick& brzda pfi rozbéhu zapnuta (bez

napéti), dokud vystupni proud neprekrogi Uroven
vybranou v parametru 223 Vystraha: Maly proud.
PFi zastavovani neni mechanickad brzda
zabrzdéna, dokud vystupni kmito€et neklesne
pod droven nastavenou v parametru 225
Vystraha: Nizky kmitocet .

VSimnéte si, Ze pfi RozSifeném fizeni mechanické
brzdy [34] brzda nezapne, jestlize proud poklesne
pod hodnotu parametru 223 Vystraha: Maly proud.
Neobjevi se ani vystraha ,nizka Groven proudu’.

V rezimu rozsifeného Fizeni mechanické brzdy
Ize rozpojeni pfi nadproudu (porucha 13)
vynulovat externim nulovanim.

Je-li méni¢ kmitoctu pfiveden do poplachového stavu
nebo do situace, kdy vznikne nadproud nebo pfepéti,
mechanicka brzda se okamzité uvede v &innost.

Upozorn éni:
ll: Znazornéné pouziti se vztahuje pouze na
e zdvihaci zafizeni bez protizavazi.

Rizeni mechanické brzdy:

Parametr: Nastaveni: Hodnota Udaje:
Relé 01 nebo parametr 326 relé .

23 o, P Rizeni mechanické brzdy [32]
Relé 01 nebo parametr 326 relé

323 P RozSifené fizeni mechanické brzdy [34]

04

223 Vystraha: Maly proud

priblizné 70 % magnetiza¢niho proudu?)

225 Vystraha: Nizky kmitoget 3-5 Hz?)
122 Funkce pfi zastaveni Predmagnetizace [3]
120 Doba zpozdéni startu 0,1-0,3s

Rozbé&hovy kmito€et a napéti pfi startu

121 Funkce pfi rozbéhu
P vpied3)

(3]

130 Rozbéhovy kmitocet

Nastaveni na skluzovy kmitocet

131 Dodatec¢né napéti pfi rozbéhu

Nastaveni na jmenovity proud motoru Iu,n (ne vySSi nez 160 % Iv,n)

1. Mezni hodnota proudu v parametru 223 uréuje
béhem rozbéhu a zastavovani Groven spinani.
2. Tato hodnota udava kmito¢et béhem dobéhu, pfi

némzZ se ma opét zapnout mechanicka brzda. To
pfedpoklada, ze byl vydan signal stop.

3. Musi byt zaru€eno, Ze motor se rozbéhne ve sméru
hodinovych rugi¢ek (pfi zdvihani bfemen), protoze
jinak miZe méni¢ kmito¢tu bfemeno upustit.

V pfipadé potfeby zaménte pfipojeni fazi U, V, W.
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Mechanical brake control

A

175ZA253.11

Start, terminal 18

Start delay time
parameter 120

E E<—Sic|r+ frequency, Frequency low level,
Output frequency ——I par. 130 par. 225

Oufpuf current J _ . _Cumnwwivel’_pcizg . _ R i

Magnetizing current
0 Amp.T

Relay 01

Mechanical brake

Mechanical brake released

{1 1:2 t2-t1 and 15-t4 = reaction time of mech. brake 1:4 1:5

Extended mechanical brake control

A

Start, terminal 18

Start delay time TCU
parameter 120 s
(<))
(o8
H H m

i “<—— Start frequency, Frequency low level, >

Output frequency — : par. 130 R par. 225

Output current
Magnetizing current

0 Amp.T

Relay 01

Mechanical brake

12 13 14 5 16

t2—t1 and t6—15 = reaction time of mech. brake
t3-t4 = motor current below current low level
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m PID pro Fizeni proces u

Zpétna vazba

Zpétnovazebni signél musi byt pfipojen ke svorce
na meénic¢i kmito¢tu. Podle dale uvedeného
seznamu stanovte, ktera svorka se ma pouzit a
ktery parametr ma byt naprogramovan.

Typ zpétné Svorka Parametry
vazby

Pulsni 33 307
Napétova 53 308, 309, 310
Proudova 60 314, 315, 316

Kromé toho je nutné nastavit minimalni a maximalni
zpétnou vazbu (parametry 414 a 415) na hodnotu

v jednotce procesu odpovidajici minimalni a
maximalni hodnoté na svorce.

V parametru 416 zvolte jednotku procesu.

Zadana hodnota

Lze nastavit minim&lni a maximalni Zadanou
hodnotu (204 a 205) omezujici soucet vSech
Zadanych hodnot. Rozsah zadané hodnoty nem(ize
prekrocit rozsah zpétné vazby.

Je-li poZzadovana jedna nebo vice zadanych hodnot,
nejjednodussi je nastavit takovou Zadanou hodnotu
pfimo v parametrech 215 a7 218. Nékterou z
pevnych Zadanych hodnot vyberete pfipojenim
svorek 16, 17, 29, 32 nebo 33 ke svorce 12. Které
svorky se pouziji, zavisi na volbé provedené v
parametrech riznych svorek (parametry 300, 301,
305, 306 a 307). PFi vybéru pevnych zadanych
hodnot se Fidte nasledujici tabulkou.

Pevna Pevna
Zadana Zadana
hodnota, hodnota,
nejvyssi nejnizsi
platny bit platny bit
MSB LSB

Pevna zadana 0 0

hodnota 1 (par.

215)

Pevna zadana 0 1

hodnota 2 (par.

216)

Pevna zadana 1 0

hodnota 3 (par.

217)

Pevna zadana 1 1

hodnota 4 (par.

218)

mozné pouzit analogovy nebo pulsni signal. Je-li
jako zpétnovazebni signél pouZzit proud, Ize jako

analogovou zadanou hodnotu pouZit pouze napéti.
Kterou svorku pouzit a které parametry maji byt
naprogramovany, ur€ite z nasledujiciho seznamu.

Typ Z&dané Svorka Parametry
hodnoty
Pulsni 17 nebo 29 301 nebo 305
Napétova 53 nebo 54 308, 309, 310
nebo
311, 312, 313
Proudovéa 60 314, 315, 316

Lze naprogramovat relativni Zadané hodnoty.
Relativni Zadana hodnota je procentualni hodnota
(Y) ze souctu vnéjSich zadanych hodnot (X).

Tato procentudlni hodnota se pfi€ita k souctu
vnéjSich Zadanych hodnot. Vysledkem je aktivni
Zadana hodnota (X + XY). Viz oddil Zpracovani
nékolika Zadanych hodnot.

Ma-li byt pouZita relativni zadana hodnota, parametr
214 je nutné nastavit na Relativni [1]. Tim se z
pevné zadané hodnoty stava hodnota relativni.
Kromé toho Ize Relativni Zddanou hodnotu [4]
naprogramovat na svorce 54 nebo 60. Je-li vybrana
vnéjsi relativni Zadana hodnota, signal na vstupu
bude procentualni hodnotou z celého rozsahu svorky.
Relativni Zadané hodnoty se scitaji se znaménky.

Upozorn éni:

ll: Nepouzivané svorky je nejlépe nastavit
q na Bez funkce [O].

Inverzni fizeni

Ma-li méni¢ kmito€tu reagovat na rostouci Zadanou
hodnotu zvySovanim oté€ek, v parametru 437
musi byt zvoleno Inverzni. Normalni Fizeni
znamena, Ze pfi vzrlstu zpétnovazebniho signalu
se otacky motoru snizuji.

Anti Windup
Procesni regulator se dodava s funkci anti windup

v aktivni pozici. Tato funkce zaru&uje, Ze kdyz
bude dosazena bud mezni hodnota kmito¢tu, nebo
mezni hodnota momentu , integrator bude nastaven
na zesileni odpovidajici aktualnimu kmito¢tu. Tim
se zabranuje integraci odchylky, kterou nelze v
Zadném pfipadé kompenzovat zménou otacek.
Tuto funkci Ize vypnout v parametru 438.

Podminky rozbéhu

V nékterych aplikacich bude pfi optimalnim nastaveni
procesniho regulatoru zapotifebi nadmérné dlouh
doba k dosazeni poZzadované procesni hodnoty.

V takovych aplikacich mdze byt vyhodné ustalit
kmito€et motoru, k némuz mé méni¢ kmito€tu motor
privést, dfive, nez bude aktivovan procesni regulator.
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To se provadi programovanim rozbéhového kmitoctu
pro Rizeni procesu PID v parametru 439.

Mezni hodnota zesileni derivaéniho &lenu
Dochazi-li pfi daném pouziti k rychlym zmé&nam
Zadané hodnoty nebo zpétné vazby — coz znamena,
Ze se rychle méni odchylka — derivaéni €len se
muiZze rychle stat pfili§ dominantnim. Ddvodem je
to, Ze reaguje na zmény odchylky. Cim rychleji se
méni odchylka, tim vétsi je zesileni derivaéniho
¢lenu. Zesileni derivaéniho €lenu Ize tudiz omezit,
aby bylo mozné nastavit pfiméfenou derivaéni
¢asovou konstantu pro pomalé zmény a pfiméfené
rychlé zesileni pro rychlé zmény. To se provadi

v parametru 443, Rizeni procesu PID, mezni
hodnota zesileni derivacniho ¢lenu .

Filtr typu dolni propust

PFipadné oscilace proudového nebo napétového
zpétnovazebniho signalu Ize utlumit pomoci filtru
typu dolni propust. Nastavte vhodnou ¢asovou
konstantu filtru typu dolni propust. Tato ¢asova
konstanta pfedstavuje mezni kmitocet zvinéni
vyskytujiciho se ve zpétnovazebnim signélu. Jestlize
byl filtr typu dolni propust nastaven na 0,1 s, mezni
frekvence bude 10 rad/s, coz odpovida (10/2 x )

= 1,6 Hz. To znamen4, Ze filtr odstrani vSechny
proudy nebo napéti oscilujici rychlosti vétSi nez

1,6 oscilaci za sekundu. Jinymi slovy, fizeni bude
provadéno pouze na zakladé zpétnovazebniho
signalu, ktery se méni s frekvenci nizsi nez 1,6 Hz.
Zvolte vhodnou €asovou konstantu v parametru 444,
Rizeni procesu PID, filtr typu dolni propust.

Optimalizace procesniho regulatoru

Nyni bylo provedeno zakladni nastaveni; zbyva pouze
optimalizovat proporciondlni zesileni, integraéni
¢asovou konstantu a derivaéni ¢asovou konstantu
(parametry 440, 441, 442). Ve vétSiné procesl to
Ize provést podle dale uvedenych pokyn(.

1. Spustte motor

2. Nastavte parametr 440 (proporcionalni zesileni) na
0,3 a zvysujte je, dokud se zpétnovazebni signél
nezane znovu nepfetrzité ménit. Poté hodnotu
snizujte tak dlouho, aZ se signal stabilizuje. Nyni
snizte proporcionalni zesileni o 40-60 %.

3. Nastavte parametr 441 (integra¢ni ¢asova
konstanta) na 20 s a hodnotu sniZujte, dokud se
zpétnovazebni signal neza¢ne znovu nepfetrzité
meénit. ZvysSujte integraéni ¢asovou konstantu tak
dlouho, aZ se zpétnovazebni signal stabilizuje.
Potom ji zvySte o 15-50%.

4, Jediné u systém( s velmi rychlou odezvou
pouZzijte pouze parametr 442 (derivacni €asova

konstanta). Obvykla hodnota je ¢tyfnasobkem
nastavené integraéni ¢asové konstanty.
Derivagni €len by se mél pouzivat az po pIné
optimalizaci nastaveni proporcionalniho zesileni
a integraéni €asové konstanty.

Upozorn éni:
'l: Je-li to nutné, Ize né&kolikrat aktivovat
e start/stop, aby se vyprovokovala zména
zpétnovazebniho signalu.

Viz také pfiklady zapojeni uvedené v
Konstrukéni pfirucce.

m PID pro fizeni otaéek

Zpétn4 vazba
Kterou svorku pouZit pro zpétnovazebni signdl

a které parametry maji byt naprogramovany,
urcite z dale uvedeného seznamu.

Typ zpétné vazby Svorka Parametry
Pulsni 32 306

Pulsni 33 307
Zpétnovazebni 329
pulsy/otacky

Napétova 53 308, 309, 310
Proudovéa 60 314, 315, 316

Kromé toho je nutné nastavit minimalni a maximalni
zpétnou vazbu (parametry 414 a 415) na hodnoty

v jednotkédch procesu odpovidajici skute€nym
minimalnim a maximalnim hodnotam a jednotkam
zpétné vazby v procesu. Minimalni zpétnou

vazbu nelze nastavit na hodnotu nizsi nez 0.
Jednotku zvolte v parametru 416.

=
'@
o
(&}
Q.
n

Zadana hodnota

Lze nastavit minimalni a maximalni zadanou
hodnotu (204 a 205) omezujici souget vSech
Zadanych hodnot. Rozsah zadané hodnoty nemiize
pfekrogit rozsah zpétné vazby.

Je-li poZzadovéana jedna nebo vice pevnych zadanych
hodnot, nejjednodussi je nastavit takové zadané
hodnoty pfimo v parametrech 215 az 218. Nékterou
z pevnych zadanych hodnot vyberete pfipojenim
svorek 16, 17, 29, 32 nebo 33 ke svorce 12. Které
svorky se pouziji, zavisi na volbé& provedené v
parametrech pfislusnych svorek (parametry 300,
301, 305, 306 a 307). Pevné zadané hodnoty
mUiZete vybrat podle dale uvedené tabulky.
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Pevna Pevna
Zadana Zadana
hodnota, hodnota,
nejvyssi nejnizsi
platny bit platny bit
MSB LSB

Pevna zadana 0 0

hodnota 1 (par.

215)

Pevna zadana 0 1

hodnota 2 (par.

216)

Pevna zadana 1 0

hodnota 3 (par.

217)

Pevna zadana 1 1

hodnota 4 (par.

218)

Je-li poZzadovan vnéjsi signél zadané hodnoty,

je mozné pouzit analogovy nebo pulsni signal.

Je-li jako zpétnovazebni signél pouzit proud, Ize
jako analogovou Zadanou hodnotu pouzit napéti.
Kterou svorku pouzit a které parametry maji byt
naprogramovany, uréite z dale uvedeného seznamu.

Typ Z&dané Svorka Parametry
hodnoty
Pulsni 17 nebo 29 301 nebo 305
Napétova 53 nebo 54 308, 309, 310
nebo
311, 312, 313
Proudova 60 314, 315, 316

Lze naprogramovat relativni Zadané hodnoty.
Relativni Zzadana hodnota je procentualni hodnota
(Y) ze souctu vnéjsich Zadanych hodnot (X). Tato
procentualni hodnota se pfi€ita k souctu vnéjSich
Zadanych hodnot. Vysledkem je aktivni zadana
hodnota (X + XY). Viz obrazek na stranach 62 a 63.
Ma-li byt pouzita relativni zadana hodnota, parametr
214 je nutné nastavit na Relativni [1]. Tim se z
pevné zadané hodnoty stava hodnota relativni.
Kromé toho Ize Relativni Zddanou hodnotu [4]
naprogramovat na svorce 54 nebo 60. Je-li vybrana
vnéjsi relativni Zadana hodnota, signal na vstupu
bude procentualni hodnotou z celého rozsahu svorky.
Relativni Zddané hodnoty se scitaji se znaménky.

Upozorn éni:

“: Nepouzivané svorky je nejlépe nastavit
na Bez funkce [0].

Mezni hodnota zesileni derivaéniho &lenu
Dochézi-li pfi daném pouZiti k rychlym zmé&nam
Zadané hodnoty nebo zpétné vazby — coZ znamena,
Ze se rychle méni odchylka — derivaéni €len se
mUZe rychle stat pfili§ dominantnim. D{vodem je
to, Ze reaguje na zmény odchylky. Cim rychleji se
méni odchylka, tim vétsi je zesileni derivaéniho
¢lenu. Zesileni deriva¢niho ¢élenu Ize tudiz omezit,
aby bylo mozZné nastavit pfiméfenou derivaéni
¢asovou konstantu pro pomalé zmény a pfiméfené
rychlé zesileni pro rychlé zmény. To se provadi

v parametru 420, Rizeni otaéek PID, mezni
hodnota zesileni derivacniho ¢lenu .

Filtr typu dolni propust

PFipadné oscilace proudového nebo napétového
zpétnovazebniho signélu Ize utlumit pomoci filtru typu
dolni propust. Nastavte vhodnou €asovou konstantu
filtru typu dolni propust. Tato €asova konstanta
pfedstavuje mezni kmito€et zvinéni vyskytujiciho se
ve zpétnovazebnim signalu. Jestlize byl filtr typu
dolni propust nastaven na 0,1 s, vypinaci frekvence
bude 10 rad/s., coZ odpovida (10/2 x ) = 1,6 Hz. To
znamena, Ze filtr odstrani vSechny proudy nebo napéti
oscilujici rychlosti vétsi nez 1,6 oscilaci za sekundu.
Jinymi slovy, Fizeni bude provadé&no pouze na
zékladé zpétnovazebniho signalu, ktery se méni

s frekvenci niz8i nez 1,6 Hz. Vhodnou €éasovou
konstantu zvolte v parametru 421, Rizeni otadek
PID, filtr typu dolni propust.

m Rychlé vybiti

Tato funkce vyZaduje méni¢ kmito¢tu typu EB. VyuZiva
se k vybijeni kondenzatorl v mezifrekvenénim
obvodu po pferuSeni napéjeni ze sité. Je to
uzite€nd funkce pfi provadéni udrzby ménice
kmito€tu a montazi motoru. Pfed aktivaci rychlého
vybijeni je nutné motor zastavit. PIni-li motor funkci
generatoru, neni rychlé vybiti mozné.

Funkci rychlé vybijeni Ize vybrat prostfednictvim
parametru 408. Funkce se spusti, kdyZz napéti

na mezifrekvenénim obvodu poklesne na danou
hodnotu a ¢innost usmérnovace se zastavi.

Aby méni¢ kmitoctu mohl vyuzivat funkci rychlého
vybijeni, musi mit pfivod externiho napéti 24 Vss na
svorky 35 a 36 a ke svorkam 81 a 82 musi mit také
pfipojeny vhodny brzdny rezistor, viz strana 43.

Informace o vhodném dimenzovani brzdného
rezistoru najdete v pfiruéce Pokyny pro pouZiti
brzdnych odportl MI.50.DX.XX.
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Upozorn éni: Earenets el
“: Rychlé vybiti je mozné, pouze jestlize
e méni¢ kmitoétu mé externi napéjeni v dchrgs

stejnosmérnym napétim 24 V a jestlize byl activated
pfipojen vnéjsi brzdny/vybijeci rezistor.

TRIP (RESET?

)
No 24 Volts external HLHEM : 33 §1L

DC supply

Check 24 Volts
external DC supply

Pred provadénim udrzby instalace (méni¢

' kmito¢tu + motor) je nutné zkontrolovat, 0.DISCHARGING FAILED
. . - . . 24 Volts|external
L zda je ve stejnosmérném meziobvodu DC supply OK
napéti nizSi nez 60 Vss. To se zjisti méfenim na P ——
svorkach 88 a 89, sdileni zatéze. start

o ALARM:3T

B.DISCHARGING FRILED

Quick discharge

Upozorn éni:
'@ Ztratovy vykon b&hem rychlého vybijeni Discharge

neni zahrnut do funkce sledovani vykonu,
parametr 403. Tato skute€nost by méla byt
vzata do Uvahy pfi dimenzovani rezistord.

)
Discharge Ii“y

FOWER IS DISCHARGED

175ZA447 10

m Porucha napajeni a rychlé vybijeni p fiporuSe
napajeni, inverzni
V prvnim sloupci v tabulce je uvedena Porucha
napajeni, ktera se voli v parametru 407. Neni-li
zvolena Zadna funkce, procedura obsluhy poruchy
napéajeni nebude vykonana. Je-li vybran Rizeny
dobéh [1], méni¢ kmito€tu pfevede motor na 0 Hz.

Funkci porucha napajeni a rychlé vybijeni Ize
aktivovat pomoci digitalniho vstupu. To se provede
volbou nastaveni Porucha napdjeni, inverzni na
jedné z fidicich svorek (16, 17, 29, 32, 33). Porucha
napajeni, inverzni, je aktivni ve stavu logicka '0’.

Upozorn éni:

Bylo-li v parametru 408 zvoleno nastaveni Zapnuto fi5 Venic kmitottu maze byt zcela znigen, jestlize [
[1], bude po zastaveni motoru provedeno rychlé e bude funkce rychlé vybijeni opakovana pomoci [
vybiti napéti na mezifrekvenénim obvodu. digitalniho vstupu pfi zapnutém sitovém napéti. (]
Porucha Rychlé vybijeni, parametr 408  Porucha napéjeni, inverzni, Funkce
napéjenti, digitalni vstup
parametr 407
Bez funkce [0] Vypnuto [0] Logicka hodnota '0’ 1
Bez funkce [0] Vypnuto [0] Logicka hodnota '1’ 2
Bez funkce [0] Zapnuto [1] Logicka hodnota '0’ 3
Bez funkce [0] Zapnuto [1] Logicka hodnota '1’ 4

[1]-[4] Vypnuto [0] Logicka hodnota '0’ 5

[1]-[4] Vypnuto [0] Logicka hodnota '1’ 6

[1]-[4] Zapnuto [1] Logicka hodnota '0’ 7

[1]-[4] Zapnuto [1] Logicka hodnota '1’ 8
Funkce €. 1 Digitalni vstup aktivuje funkci rychlé vybijeni bez
Funkce porucha napjeni a rychlé vybijeni ohledu na Urover napéti na mezifrekvenénim obvodu
nejsou aktivni. a nehledé na to, zda je motor v chodu.
Funkce &. 2 Funkce &. 4
Funkce porucha napajeni a rychlé vybijeni Rychlé vybiti je aktivovano, jakmile napéti na
nejsou aktivni. mezifrekvenénim obvodu poklesne na danou hodnotu

a zastavi se invertory. Viz postup na pfedchozi strané.
Funkce €. 3
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Funkce & 5

Digitalni vstup aktivuje funkci porucha napajeni
nehledé na to, zda je do jednotky pfivadéno néjaké
napéjeci napéti. Viz rtzné funkce v parametru 407.

Funkce & 6

Funkce porucha napajeni je aktivovana, jakmile
napéti na mezifrekvenénim obvodu poklesne
na danou hodnotu. Funkce pro pfipad poruchy
napajeni se voli v parametru 407.

Funkce &. 7

Digitalni vstup aktivuje jak funkci rychlé vybijent,
tak funkci porucha napéjeni bez ohledu na Uroven
napéti na mezifrekvenénim obvodu a nehledé na to,
zda je motor v chodu. Nejprve bude aktivni funkce
porucha napéjeni; nasledné pak rychlé vybijeni.

Funkce €. 8

Funkce rychlé vybijeni a porucha napéjeni

jsou aktivovany, jakmile Urovef napéti na
mezifrekvenénim obvodu poklesne na danou Groven..
Nejprve bude aktivni funkce porucha napajenti;
nésledné pak rychlé vybijeni.
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m Letmy start
Tato funkce umozfuje ,dohnat kmitocet" volné se
otacejiciho motoru, a méni¢ kmito¢tu timto muze
pfevzit fizeni jeho otad€ek. Tuto funkci Ize zapnout
nebo vypnout prostfednictvim parametru 445.

Jestlize byla vybrana funkce letmy start, bude
aktivovana ve &tyfech situacich:

1. Po vydéani pokynu k volnému b&hu motoru
pfes svorku 27.

2. Po zapnuti napdjeni.

3. Je-li méni¢ kmito¢tu v odpojeném stavu (TRIP)

a byl vydan signal vynulovani.

4. Jestlize méni¢ kmito¢tu motor uvolni kvali
chybovém stavu a chyba zanikne pfed odpojenim,
méni¢ doZene kmito€et motoru a pfivede jej
zpét na Zadanou hodnotu.

1. Letmy start je aktivni.
[rem]A

Motor
speed

ts]

Term. 27
175ZA122.12

2. Letmy start je aktivni.
[rem] A
Motor |
speed

ts]

Term. 27 |

175ZA122.12

Sekvence vyhledavani ota€ejiciho se motoru zavisi na
Kmitoc¢tu a sméru otac¢eni (parametr 200). Pokud je
vybrano oté€eni pouze ve sméru hodinovych rucicek,
méni¢ kmito€tu za€ne s hledanim od Maximalniho
kmitoCtu (parametr 202) a bude pokra€ovat aZ po

0 Hz. Jestlize méni¢ kmito¢tu béhem vyhledavaci
sekvence nenajde otacejici se motor, vykona brzdéni
stejnosmérnym proudem, aby se pokusil utlumit
ot&€ky rotujiciho motoru na 0 ot./min. To vyZaduije,
aby bylo aktivni brzdéni stejnosmérnym proudem,
které se nastavuje prostfednictvim parametrd 125

a 126. Je-li vybrano nastaveni Oba sméry, méni¢
kmito€tu nejprve zjisti, kterym smérem se motor otaci,
a poté bude hledat kmito€et. Neni-li motor nalezen,
systém predpoklada, Ze motor je v klidu nebo se otaci
nizkou rychlosti. Mé&ni¢ kmito&tu pak po provedeném
hledani spusti motor normalnim zplsobem.

3. Méni¢ kmito€tu se odpoji a Letmy start je aktivni.

[rpm] A

Motor
speed

o]

=
'@
o
(&}
Q.
n

Reset I_\

4. Méni¢ kmito€tu na okamzik motor uvolni. Letmy
start se aktivuje a opét doZene kmito€et motoru.

[rpm] A /
Motor
\V4

speed

175ZA123.12

DANFOSS
175ZA124.11

el

m Rizeni s normainim nebo vysokym p  FetéZovacim
momentem, bez zp étnévazby

Tato funkce umoziuje, aby méni¢ kmitoctu
zajistoval konstantni moment 100 % pfi pouZziti
pfedimenzovaného motoru.

Volba mezi momentovou charakteristikou pro normalni
nebo vysoké pretézovani se provadi v parametru 101.

V tomto parametru Ize také volit mezi momentovou
charakteristikou pro normalni nebo vysoky
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konstantni rozbéhovy moment (CT) a momentovou
charakteristikou pro normalni nebo vysoky
kvadraticky rozb&hovy moment (VT).

Je-li zvolena momentova charakteristika pro vysoky
moment , motor pfedepsany pro méni¢ kmitoctu ziska
na 1 minutu moment az 160 % v rezimu CT i VT.
Je-li zvolena normalni momentova charakteristika

, pfedimenzovany motor miize mit na 1 minutu
moment az 110 % v rezimu CT i VT. Tato funkce se
pouziva hlavné pro €erpadla a ventilatory, protoze
tato zafizeni nevyzaduji pfetéZzovaci moment.

Vyhodou volby normalni momentové charakteristiky
pro pfedimenzovany motor je, Ze méni¢ kmitoctu
bude trvale schopen zajiStovat moment 100% bez
snizeni vykonu v dlsledku vétSiho motoru.

Upozorn éni:

“: Tuto funkcei nelze zvolit pro ménice
kmito€tu VLT 5001-5006, 200-240 V, a
VLT 5001-5011, 380-500 V.

m Interni proudovy regulator

Méni¢ kmito€tu VLT 5000 mé vestavény vystupni
regulator proudu, ktery se aktivuje, kdyZz proud
motoru, a tedy moment, je vySSi nez mezni hodnoty
momentu nastavené v parametrech 221 a P222.
KdyZ méni¢ kmito€tu fady VLT 5000 dosahne
béhem motorového nebo generatorového provozu
mezni hodnoty proudu, pokusi se co nejrychleji
dostat pod pevné mezni hodnoty momentu, aniz

by ztratil kontrolu nad motorem.

Po dobu, kdy je aktivni regulator proudu, mize byt
méni¢ kmito€tu zastaven pouze pomoci svorky 27,
kdyZ bude nastavena na Volny dobéh motoru, inverzni
[0] nebo na Vynulovani a volny dobéh motoru, inverzni
[1]. Na svorkéach 16-33 nebude aktivni signal, dokud
se méni¢ kmito&tu neodvrati od proudového omezeni.
Pamatujte prosim, Ze motor nebude pouzivat dobu
dobéhu, protoZe svorka 27 musi byt naprogramovana
na Volny dobéh motoru, inverzni [0] nebo na
Vynulovani a volny dobéh motoru, inverzni [1].

m Programovani momentového om ezeni a zastaveni

V aplikacich s vné&jsi elektromechanickou

brzdou, napfiklad pfi zdvihani bfemen, Ize méni¢
kmito&tu zastavit pfikazem ke ,standardnimu”
zastaveni, pfiéemz se soucasné aktivuje vné;si
elektromechanick& brzda.

V dale uvedeném prikladu je ukazka programovani
zapojeni méni¢e kmitoctu.

Vnéjsi brzda maze byt pfipojena k relé 01 nebo
04, viz Rizeni mechanické brzdy na stran& 66.
Naprogramujte svorku 27 na Volny dobéh motoru,
inverzni [0] nebo Vynulovani a volny dobéh
motoru, inverzni [1], a také svorku 42 na Mezni
hodnota momentu a zastaveni [27].

Popis:

Je-li prostfednictvim svorky 18 aktivni pfikaz

Stop a méni¢ kmito€tu neni na mezni hodnoté
momentu, motor dob&hne na 0 Hz.

Je-li méni¢ kmito€tu na mezni hodnoté& momentu a je
aktivovan pfikaz Stop, aktivuje se svorka 42 Vystup
(naprogramovana na Mezni hodnota momentu a
zastaveni [27]). Signal na svorce 27 se zméni z
Jlogické 1" na "logickou 0" a motor za¢ne volné béZzet.

Par. 319

[3lg[5]o]+]

N N
N (o

L nN—"—118| PAR. 302
19
20
27| PAR. 304
29

[

PAR. 323

Lo ]-]

DANFOSS
176FA042.11

- Start/stop prostfednictvim svorky 18.
Parametr 302 = Start [1].
- Rychlé zastaveni prostfednictvim svorky 27.
Parametr 304 = Volny dobéh motoru, inverzni [0].
- Svorka 42 Vystup
Parametr 319 = Mezni hodnota momentu
a zastaveni [27].
Svorka 01 Reléovy vystup
Parametr 323 = Rizené mechanické brzdy [32].
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m Obsluha a displej

Hodnota:

OAnNgli¢tina (ENGLISH) [0]
Ném¢éina (DEUTSCH) [1]
Francouzstina (FRANCAIS) [2]
Danstina (DANSK) [3]
Spanélstina (ESPANOL) [4]
Ital$tina (ITALIANO) [5]
Funkce:

Volba v tomto parametru definuje jazyk
pouzivany na displeji.

Popis volby:
Lze volit angli¢tinu [0], ném¢inu [1], francouzstinu
[2], danstinu [3], Spanélstinu [4] a italStinu [5].

002 Mistni ¢€i dalkové ovladani
(OPERATION SITE)

Hodnota:

O Déalkové ovlddani (REMOTE) [0]
Mistni ovladani (LOCAL) [1]
Funkce:

Lze volit mezi dvéma zplsoby ovladani
ménie kmitoctu.

Popis volby:
Je-li vybrano Dalkové ovladani [0], Ize méni¢
kmito¢tu ovladat pres:
. Ridici svorky nebo sériovy komunikaé&ni port.
. Tlagitko [START]. Toto tla€itko vS8ak nema
pfednost pfed pfikazy Stop (také zakazujici
start) zadané pres digitalni vstupy nebo
sériovy komunikaéni port.
Tlagitka [STOP], [JOG] a [RESET], za
pfedpokladu, Ze jsou aktivni (viz parametry
014, 015 a 017).

N

w

Je-li vybrano Mistni ovladani [1], Ize méni¢

kmito&tu ovladat pres:

1. Tlagitko [START]. Toto tlacitko vSak nemize
potladit pfikazy Zastavit na digitalnich
svorkach (bylo-li v parametru 013 vybrano
nastaveni [2] nebo [4]).

. Tlagitka [STOP], [JOG] a [RESET], za
pfedpokladu, Ze jsou aktivni (viz parametry
014, 015 a 017).

N

w

Tla¢itko [FWD/REV], za pfedpokladu, Ze bylo
aktivovano v parametru 016 a Ze v parametru
013 byla provedena volba [1] nebo [3].

PFi patficném nastaveni parametru 003 Ize
ovladat mistni Zddanou hodnotu pomoci tlagitek
,Sipka nahoru" a ,Sipka dolQ".

. Vnéjsi fidici prikaz, ktery muze byt pfipojen ke
svorce 16, 17, 19, 27, 29, 32 nebo 33. V parametru
013 vSak musi byt zvoleno nastaveni [2] nebo [4].

R

(2]

Viz také oddil Prepinani mezi mistnim a
dalkovym ovladanim .

003 Mistni zadana hodnota
(LOCAL REFERENCE)

Hodnota:

Parametr 013 nastaven na [1] nebo [2]:

0 - fmax 0 000.000
Parametr 013 nastaven na [3] nebo [4] a
parametr 203 = [0] nastaven na:

Refuin - Refuax 0 000.000
Parametr 013 nastaven na [3] nebo [4] a
parametr 203 = [1] nastaven na:

- Refmax - + Refuax 0 000.000

Funkce:
Tento parametr umoZfuje ruéni nastaveni
Zadané hodnoty (ot4€ek nebo Zadané hodnoty
pro zvolenou konfiguraci, v zavislosti na volbé
provedené v parametru 013).
Jednotka se Fidi konfiguraci zvolenou v parametru
100, za predpokladu, Ze bylo zvoleno Rizeni
procesu, se zpétnou vazbou [3] nebo Rizeni
momentu, bez zpétné vazby [4].

Popis volby:
Aby se tento parametr pouzil, musi byt v parametru
002 zvoleno nastaveni Mistni ovladani [1].
Nastavena hodnota je uloZena v pfipadé vypadku
napajeni, viz parametr 019.
U tohoto parametru se automaticky neukonéuje
Rezim zmény Udaji (po uplynuti Casové prodlevy).
Mistni Zzadanou hodnotu nelze nastavit pfes
sériovy komunikaéni port.

Vystraha: JelikoZ je nastavena hodnota
/'\ po vypnuti napajeni zapamatovana,
L motor se mUze pfi obnoveni napéajeni
bez vystrahy rozbéhnout; je-li parametr 019

zménén na Automaticky restart, s pouzitim
ulozené Zzadané hodnoty. [0].

=
‘B
>
S
=
=
>
<}
S
a

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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004 Aktivni sada parametr U
(ACTIVE SETUP)

Hodnota:
Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
0 Sada parametrti 1 (SETUP 1) [1]
Sada parametrd 2 (SETUP 2) [2]
Sada parametrd 3 (SETUP 3) [3]
Sada parametrd 4 (SETUP 4) [4]
Externivolba (MULTI SETUP) [5]
Funkce:

Volba v tomto parametru definuje €islo sady
parametr(l, kterd ma fidit funkce ménice kmitoctu.
VSechny parametry Ize naprogramovat ve €tyiech
samostatnych sadach, Sada 1 - Sada 4. Kromé toho
je k dispozici pfedem naprogramované nastaveni,
zvané Tovarni nastaveni, které nelze modifikovat.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje Udaje nastavené v
tovarné. Lze je pouZit jako zdroj Gdaju, jestlize se
maji ostatni sady navratit do znamého stavu
PO05 a P006 umoziuji kopirovani z jedné sady
parametrl do jedné nebo vice jinych sad.
Sady parametr 1-4 [1]-[4] pfedstavuji Ctyfi
individualni nastaveni, ktera Ize volit podle potfeby.
Externi volba [5] se pouZziva, je-li poZadovano
dalkové prepinani mezi sadami parametrl. K
pfepinani mezi sadami parametr( Ize pouZzit svorky
16/17/29/32/33 a také sériovy komunikaéni port.

005 Programovana sada parametr U

(EDIT SETUP)

Hodnota:
Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
Sada parametrd 1 (SETUP 1) [1]
Sada parametrd 2 (SETUP 2) [2]
Sada parametrd 3 (SETUP 3) [3]
Sada parametrd 4 (SETUP 4) [4]
O Aktivni sada parametrd (ACTIVE SETUP) [5]
Funkce:

Volba sady parametrdl, v niz ma probihat
programovani (zména Gdajl) béhem provozu
(vztahuje se jak na programovani pfes ovladaci
panel, tak na programovani pfes sériovy komunikaéni
port). Je mozné programovat 4 sady parametr(l
nezavisle na sadé parametr(l, ktera je zvolena

jako aktivni (voli se v parametru 004).

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje Udaje nastavené v
tovarné alze je pouzit jako zdroj Udajl, jestlize maji byt
ostatni sady parametr(l navraceny do zndmého stavu.
Sady parametr( 1-4 [1]-[4] pFedstavuji individudlni
nastaveni, ktera Ize pouZzivat podle potfeby. Lze
je libovolné programovat bez ohledu na to, ktera
sada parametrll je zvolena jako aktivni, a tedy
ovladé funkce ménice kmitoctu.

Upozorn éni:
": Provedeni celkové zmény Gdajl nebo
q kopirovani do aktivni sady parametrQ
okamzité ovlivni funkci jednotky.

006 Kopirovani sad parametr 0
(SETUP COPY)

Hodnota:

O Nekopirovat (NO COPY) [0]
Kopie do sady parametrli1z €. (COPY TO SETUP[1]
Kopie do sady parametrti2z €. (COPY TO SETUP[2)
Kopie do sady parametrti 3z ¢. (COPY TO SETUP[3]
Kopie do sady parametrti4z €. (COPY TO SETUP[4])
Kopie do vSech sad parametrii z ¢.. (COPY TO AL[5]

€. = Cislo sady vybrané v parametru 005

Funkce:
Kopirovani se provede ze sady parametrl zvolené
v parametru 005 do jedné sady nebo do vSech
sad sou€asné. Funkce kopirovani sad nekopiruje
parametry 001, 004, 005, 500 a 501.

Kopirovani je mozné pouze v rezimu zastaveni
(motor zastaven pfikazem Stop).

Popis volby:
Kopirovani za€ina po zadani poZzadované kopirovaci
funkce a po potvrzeni tlaitkem [OK].
Probihajici kopirovani je signalizovano na displeji.

007 Kopirovani pges LCP
(LCP COPY)

Hodnota:
O Nekopirovat
(NO COPY) [0]
Odeslat vSechny parametry
(UPLOAD ALL PARAM) [1]

Stadhnout vSechny parametry (DOWNLOAD ALL) [2]
Stahnout parametry nezavislé na napajeni
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Parametr 007 se pouiva, je-li adouci pouit vestavinou
kopirovaci funkci ovladaciho panelu. Ovladaci
panel je odnimatelny. Muete tudi snadno kopirovat
hodnoty parametru (pgipadni jednoho parametru)
z jednoho miniée kmitoetu na druhy.

Popis volby:
Maji-li byt do ovladaciho panelu odeslany
vSechny hodnoty parametru, vyberte Odeslat
vSechny parametry [1].
Vyberte Stahnout vSechny parametry [2], jestlie
maji byt vSechny dgive odeslané hodnoty
parametru zkopirovany do minieée kmitoétu, na
nij byl ovladaci panel nasazen.
Vyberte Stahnout parametry nezavislé na napajeni
[3], maji-li byt staeny pouze parametry nezavislé na
napajeni.To se pouiva pgi stahovani parametru do
minieée kmitoétu s jinym jmenovitym vykonem, ne ma
minié kmitoétu, odkud nastaveni parametru pochazi.
Pamatujte prosim, e po kopirovani je nutno
naprogramovat parametry 102-106 zavislé
na napajeni.

Upozorn éni:
“: Odesilani a stahovani Ize provadit pouze
VvV reimu zastaveni.

008 MéfFitko zobrazeni kmito ¢étu motoru

(FREQUENCY SCALE)
Hodnota:
0,01 - 500,00 01
Funkce:

Timto parametrem se voli soucinitel, jimz se bude
nasobit kmito€et motoru, fm , pfi zobrazovani

na displeji, jestlize parametry 009-012 byly
nastaveny na Kmito€et x méfitko [5].

Popis volby:
Nastavte pozadované méfitko.

009 Rédek displeje 2 (DISPLAY LINE 2)

Hodnota:

Zadné &teni (NONE) [0]

Z&dana hodnota [%] (REFERENCE [%)]) [1]

Zadana hodnota [jednotka]

(REFERENCE [UNIT]) [2]

Zpétna vazba, skute¢na hodnota [jednotka]

(FEEDBACK [UNIT]) [3]
OKmito¢et [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]

Kmito¢et x méfitko [-]

(FREQUENCY X SCALE) [5]
Proud motoru [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]
Moment [%] (TORQUE [%]) [7]
Vykon [kW] (POWER [KW]) [8]
Vykon [HP] (POWER [HP] [US]) [9]
Vystupni energie [kWh]

(OUTPUT ENERGY [KWH)]) [10]

Napéti motoru [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11]
Napéti stejnosmérného meziobvodu [V]

(DC LINK VOLTAGE [V]) [12]
Tepelné zatizeni motoru [%]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]
Tepelné zatizeni ménice VLT [%]

(VLT THERMAL [%]) [14]
Pocet hodin béhu motoru [hod.]

(RUNNING HOURS) [15]
Digitalni vstup [Binarni kod]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [16]

Analogovy vstup 53 [V] (ANALOG INPUT 53 [V])[17]
Analogovy vstup 54 [V] (ANALOG INPUT 54 [V])[18]
Analogovy vstup 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]
Pulsni signal zadané hodnoty [Hz]
(PULSE REF. [HZ]) [20]
Vnéjsi signél zadané hodnoty [%)]
(EXTERNAL REF [%)]) [21]

Stavové slovo [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Brzdny vykon/2 min. [kW]

(BRAKE ENERGY/2 MIN) [23]
Brzdny vykon /s [kW] (BRAKE ENERGY/S) [24]
Teplota chladi¢e. [°C] (HEATSINK TEMP [°C]) [25]
Poplachové slovo [Hex] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Ridici slovo [Hex]

(CONTROL WORD [HEX]) [27
Varovaci slovo 1 [Hex]

(WARNING WORD 1 [HEX]) [28]
Varovaci slovo 2 [Hex]

(WARNING WORD 2 [HEX]) [29]
Varovani komunikaéni karty

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
ot/min [min-1] (MOTOR RPM [RPM]) [31]

ot/min x méfitko [] (MOTOR RPM X SCALE)  [32]
Zobrazovany text LCP (FREE PROG. ARRAY) [33]

Funkce:
Timto parametrem lze volit hodnotu Gdaje
zobrazovanou na 2. fadku displeje.
Parametry 010-012 umoZfuji zobrazovat v
1. fadku tfi dalSi hodnoty.

Popis volby:
Zadné spinage é&teni.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Zadana hodnota [%] odpovida celkové Zadané
hodnoté (soucet digitalni/analogové/pevné/sbérni-
cové/ulozené Zad. h./korekce kmitoctu nahoru a dold).
Zadana hodnota [jednotka] udava stavovou hodnotu
svorek 17/29/53/54/60. Pouziva se jednotka dana
konfiguraénim parametrem 100 (Hz, Hz a ot./min.).
Zpétna vazba, skute €na hodnota [jednotka]

udava stavovou hodnotu svorky 33/53/60. Pouziva
se jednotka a soucinitel vybrany v konfiguraénim
parametru 414, 415 a 416.

Kmito €et [Hz] udava kmito€et motoru, tj. vystupni
kmito&et ménice kmitoctu.

Kmito €et x m éFitko [-] odpovida aktualnimu kmito€tu
motoru fm (bez utlumeni rezonance) vynasobenému
méfitkem nastavenym v parametru 008.

Proud motoru [A] udéava fazovy proud motoru,
ktery je méfen jako efektivni hodnota.

Moment [%] udava soucasné zatiZzeni motoru ve
vztahu ke jmenovitému momentu motoru.

Vykon [kW] udéavéa aktualni vykon v kW
spotfebovany motorem.

Vykon [HP] udavéa aktudlni vykon v HP
spotfebovany motorem.

Vystupni energie [KWh] udava energii
spotfebovanou motorem od posledniho vynulovani
prostfednictvim parametru 618.

Napéti motoru [V] udévéa napéti pfivadéné na motor.
Napéti stejnosm érného meziobvodu [V] udéavé
napéti meziobvodu v ménic€i kmito&tu.

Tepelné zatizeni motoru [%] udavéa vypocitané
nebo odhadnuté tepelné zatizeni motoru. Mezni
hodnota pro vypnuti je 100 %.

Tepelné zatizeni m éniée VLT [%)] udava vypocitané
nebo odhadnuté tepelné zatizeni méni¢e kmitoctu.
Mezni hodnota pro vypnuti je 100 %.

Poéet hodin b éhu motoru [h] udava pocet

hodin béhu motoru od posledniho vynulovani
prostfednictvim parametru 619.

Digitalni vstup [Binarni k6d]  udava stavy signald
na 8 digitalnich svorkach (16, 17, 18, 19, 27, 29,

32 a 33). Vstup 16 odpovida bitu nejvice vlevo.

'0' = zadny signdl, '1' = pfipojeny signal.

Analogovy vstup 53 [V] udava hodnotu

signalu na svorce 53.
Analogovy vstup 54 [V]
signalu na svorce 54.
Analogovy vstup 60 [V]
signalu na svorce 60.
Pulsni signal Zadané hodnoty [Hz]  udava, jaky
kmitocet v Hz je mozné pfipoijit ke svorkam 17 nebo 29.
Vnéjsi signal Zadané hodnoty [%] udava soucet
vnéjSich Zadanych hodnot v procentech (soucet
analogové/pulsni/sbérnicové Zad. hodnoty).

udava hodnotu

udava hodnotu

Stavové slovo [Hex] udavéa v Sestnactkovém

kodu stavové slovo odeslané pres sériovy
komunikaéni port z méni¢e kmito&tu.

Brzdny vykon/2 min. [kW] udava brzdny vykon
pfenaSeny na vnéjSi brzdny rezistor. Stfedni vykon je
nepretrzité vypocitavan za poslednich 120 sekund.
Predpoklada se, Ze odpor rezistoru byl

zadan v parametru 401.

Brzdny vykon/s [kW] udava aktudlni brzdny

vykon pfenaSeny na vnéjsi brzdny rezistor.
Uvadéna je okamzita hodnota.

Predpoklada se, Ze odpor rezistoru byl

zadan v parametru 401.

Teplota chladi €e. [°C] udava soucasnou teplotu
chladi¢e méni¢e kmitoCtu. Mezni hodnota pro vypnuti
je 90 £ 5°C; nasledné zapnuti prob&hne pfi 60 + 5°C.
Poplachové slovo [Hex] udava v Sestnactkovém
kédu jeden nebo nékolik poplachll. Viz
Poplachové slovo.

Ridici slovo [Hex] udava fidici slovo pro

méni¢ kmitotu. Viz sériova komunikace v
Konstrukéni pfirucce.

Varovaci slovo 1. [Hex] vyjadfuje v Sestnactkovém
kédu jednu nebo vice vystrah. Viz Poplachové slovo.
Varovaci slovo 2. [Hex] vyjadfuje v Sestnactkovém
kédu jeden nebo vice stavd. Viz Poplachové slovo.
Varovani komunika €ni karty [Hex] udava vystrazné
slovo, jestlize vznikla chyba na komunika&ni sbérnici.
Je aktivni pouze, jestlize byly instalovany volitelné
komunikaéni dopliiky. Nejsou-li instalovany volitelné
komunikaéni doplfiky zobrazuje se 0 Hex.

ot/min [min -1Judava otacky motoru. Pfi fizeni
otad€ek se zpétnou vazbou se hodnota méfi.

V jinych rezimech se hodnota vypoc¢itava na
zéakladé skluzu motoru.

ot/min x m éfFitko [-] udava pocet otacek

motoru za minutu vynasobeny mérfitkem
nastavenym v parametru 008.

Zobrazovany text LCP zobrazuje text
naprogramovany v parametru 553 Zobrazovany

text 1 a 554 Zobrazovany text 2 prostfednictvim
LCP nebo sériového komunikaéniho portu. Nelze
pouZzit u parametru 011-012.

Zobrazovany text 1 je zobrazen v plné délce

pouze tehdy, jsou-li parametry 011 a 012
nastaveny na hodnotu None [0].

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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010 Radek displeje 1.1 (DISPLAY LINE 1.1)
011 Radek displeje 1.2 (DISPLAY LINE 1.2)

012 Radek displeje 1.3 (DISPLAY LINE 1.3)

Hodnota:
Viz parametr 009.

Funkce:
V parametrech 010 - 012 Ize vybrat tfi rlizné

Ovladani pomoci Mistniho ovladaciho panelu a
bez zpétné vazby [1] se pouziva, maji-li byt otacky
nastavitelné (v Hz) prostfednictvim parametru 003,
kdyZ byl méni¢ kmito€tu nastaven v parametru
002 na Mistni ovladani [1].

Jestlize parametr 100 nebyl nastaven na Rizeni
otadek, bez zpétné vazby [0], pfepnéte na Rizeni

hodnoty Gdaju. Vybrané hodnoty se zobrazi na ot&Cek, bez zpétné vazby [0]
displeji v Fadku 1, v pozici 1, v fadku 1, v pozici
2, respektive v fadku 1, v pozici 3.

Odectené hodnoty zobrazite na displeji stisknutim
tlagitka [DISPLAY/STATUS].

Cteni Ize vypnout.

Digitalni ovladani pomoci Mistniho ovladaciho
panelu a bez zpétné vazby [2] ma stejnou funkci
jako Ovladani pomoci Mistniho ovladaciho panelu
a bez zpétné vazby [1]. Jedinym rozdilem je,

Ze kdyz byl parametr 002 nastaven na Mistni
ovladani [1], je motor ovladan pres digitalni vstupy
v souladu s tabulkou v oddilu Pfepinani mezi
mistnim a dalkovym ovladanim .

Popis volby:
Kazdy parametr ma nasledujici vyrobni nastaveni:

Par. 010 Zadana hodnota [%]
Par. 011 Proud motoru [A] Ovladani pomoci mistniho ovladaciho panelu
Par. 012 Vykon [kW] a konfigurace podle parametru 100 [3] se

voli, ma-li byt Zzddana hodnota nastavena
prostfednictvim parametru 003.

Digitalni ovladani pomoci mistniho ovladaciho panelu
a konfigurace podle parametru 100 [4] ma stejnou
funkci jako Ovladani pomoci mistniho ovladaciho
panelu a konfigurace podle parametru 100 [3],

ale kdyz byl parametr 002 nastaven na Mistni
ovladani [1], motor mGze byt ovladan pres digitalni
vstupy v souladu s tabulkou v oddilu Prepinani

mezi mistnim a dalkovym ovladanim.

013 Mistni ovladani a konfigurace podle
parametru 100

(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Hodnota:
Mistni ovladani neni aktivni (DISABLE) [0]
Ovladani pomoci Mistniho ovladaciho panelu

a bez zpétné vazby.

(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]
Digitalni ovladani pomoci Mistniho ovladaciho ' Upozorn éni:
panelu a bez zpétné vazby. ll: Prepnuti z dalkového ovladani na Digitalni
+ . ovladani pomoci mistniho ovladaciho
LCP+DIG CTRL/OP.LOOP 2 ladani i mistnih ladacih
Ovladani pomoci mistniho ovladaciho panelu panelu a bez zpétné vazby:
a konfigurace podle parametru 100. _ %
(LCP CTRL/AS P100) 13] Je,rjutn,o zach?vat sovuéas,ny krvnltoC:th m'otoru a sn,1é'r 2
[IDigitalni ovladani pomoci mistniho ovladaciho ot&€eni. Jestlize sou€asny smér otaceni neodpovida %
panelu a konfigurace podle parametru 100. signalu reverzace (zaporna Zadana hodnota), g,,
(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4] kmito€et motoru fm bude nastaven na 0 Hz. =
e Prepnuti z Digitalniho ovladani pomoci mistniho

ovladaciho panelu a bez zpétné vazby na

délkové ovladani:

Bude aktivni zvolena konfigurace (parametr
100). Pfepnuti se provadeji bez jakychkoli
prudkych zmén otacek.

Zde se voli poZadovana funkce, jestlize bylo v
parametru 002 nastaveno Mistni ovladani.
Viz také popis parametru 100.

Popis volby:
Jestlize je zvoleno nastaveni Mistni ovladani neni
aktivni [0], je zablokovano mozné nastaveni Mistni
Zadané hodnoty prostrednictvim parametru 003.
PFepnout na Mistni ovladani neni aktivni [0] Ize
pouze z jednoho z ostatnich moznych nastaveni v
parametru 013, jestlize byl méni€ kmito€tu nastaven
na Déalkové ovladani [0] v parametru 002.
[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

Prepnuti z dalkového ovladani na Ovladani
pomoci mistniho ovladaciho panelu a konfiguraci
podle parametru 100 nebo na Digitalni ovladani
pomoci mistniho ovladaciho panelu a konfiguraci
podle parametru 100.

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 107



Dacfost

VLT® 5000 Series

Bude zachovana sou¢asna zadana hodnota.
Je-li signél Zadané hodnoty zaporny, bude mistni
zadana hodnota nastavena na 0.

PFepnuti z Ovladani pomoci mistniho ovladaciho
panelu a konfigurace podle parametru 100

nebo z Digitalniho ovladani pomoci mistniho
ovladaciho panelu a konfigurace podle parametru
100 na délkové ovlddani.

Zadana hodnota bude nahrazena aktivnim signalem
Zadané hodnoty z dalkového ovladani.

014 Mistni p fikaz Stop
(LOCAL STOP)

Hodnota:

Neni mozné (DISABLE) [0]
0Je mozné (ENABLE) [1]

Funkce:

Timto parametrem se zapina nebo vypina aktivovani
doty&né funkce mistniho pfikazu Stop z LCP.

Toto tlacitko se pouziva, kdyz byl paramet002
nastaven na Dalkové ovladani [0] nebo

Mistni ovladani [1].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru vybrano nastaveni Vypnuto
[0], tlagitko [STOP] bude neaktivni.

| Upozorn éni:
“: Je-li vybrano nastaveni Zapnuto, tla¢itko
e [STOP] ma prednost pred vSemi pfikazy Start.

015 Mistni p Fikaz jog (konstantni ota €ky)

(LOCAL JOGGING)

Hodnota:

ONenimozné (DISABLE) [0]
Je mozné (ENABLE) [1]
Funkce:

Tento parametr umoznuje ¢i zakazuje pouzit
mistni pfikaz pro funkci konstantnich otacek
na ovladacim panelu LCP.

Toto tla€itko se pouZziva, kdyZ je v parametru
002 nastavena hodnota Dalkové ovladani
[0] nebo Mistni [1].

Popis volby:
Pokud je vybrana hodnota Neni mozné [0],
tlaCitko [JOG] nebude funkéni.

016 Mistni p fikaz reverzace
(LOCAL REVERSING)

Hodnota:

ONeni mozné (DISABLE) [0]
Je mozné (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru Ize na ovladacim panelu zapnout
nebo vypnout funkci reverzace.

Toto tlagitko Ize pouZzit pouze, kdyZ byl parametr
002 nastaven na Mistni ovladani [1] a parametr
013 na Ovladani pomoci Mistniho ovladaciho
panelu bez zpétné vazby [1] nebo Ovladani
pomoci mistniho ovladaciho panelu a konfigurace
podle parametru 100 [3].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno nastaveni Vypnuto
[0], tlagitko [FWD/REV] nebude aktivni.
Viz parametr 200.

017 Mistni p fikaz vynulovani odpojeni

(LOCAL RESET)

Hodnota:

Nenimozné (DISABLE) [0]
0Je mozné (ENABLE) [1]

Funkce:

V tomto parametru je mozno funkci vynulovani
zvolit nebo odstranit z klavesnice.

Tlagitko Ize pouzit, kdyz byl parametr 002 nastaven
na Dalkové ovladani [0] nebo Mistni ovladani [1].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno nastaveni Vypnuto
[0], tlagitko [RESET] nebude aktivni.

Upozorn éni:
“: Nastaveni Vypnuto [0] zvolte, pouze
q jestlize byl pfes digitalni vstupy pfipojen
vnéjSi signal vynulovani .

018 Zablokovani zm ény Gdaj G
(DATA CHANGE LOCK)

Hodnota:

O Nezablokovano (NOT LOCKED) [0]
Zablokovano (LOCKED) [1]
Funkce:

V tomto parametru mlze software zablokovat
ovladani, coz znamena, ze pres Mistni ovladaci

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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panel nelze provadét zmény Gdajl (je to vSak stale
mozné pres sériovy komunikaéni port).

Popis volby:
Je-li zvoleno nastaveni Zablokovano [1], nelze
provadét zmény Gdajd.

019 Provozni stav p Fi zapnuti, mistni ovliadani

(POWER UP ACTION)

Hodnota:

Automaticky restart s pouzitim

uloZzené Zadané hodnoty (AUTO RESTART) [0]
OVynucené zastaveni s pouzitim

ulozené Zadané hodnoty (LOCAL=STOP) [1]

Vynucené zastaveni s nastavenim
Zadané hodnoty na 0
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funkce:
Nastaveni pozadovaného rezimu ovladani po
znovupfipojeni sitového napéti.
Tato funkce mlZze byt aktivni pouze ve spojeni
sMistnim ovladanim [1], nastavenym v parametru 002,

Popis volby:
Automaticky restart s pouZzitim uloZzené Zadané
hodnoty [0] se vybere, jestlize se méa jednotka spustit
se stejnou mistni Zadanou hodnotou (nastavena v
parametru 003) a stejnymi podminkami start/stop
(zadanymi tla€itky [START/STOP] ), jaké mél ménic
kmito&tu nastaveny pred vypnutim.
Vynucené zastaveni s pouZzitim uloZené Zzadané
hodnoty [1] se pouziva, jestlize ma jednotka
zlistat po pfipojeni sitového napéti zastavena,
dokud nebude stisknuto tla¢itko [START]. Po
vydani pfikazu spusténi se pouZzita mistni Zaddana
hodnota ulozi do parametru 003.
Vynucené zastaveni s nastavenim zadané hodnoty
na 0 [2] se voli, jestlize mé jednotka zlstat zastavena
po pfipojeni sitového napéti. Mistni Zadana
hodnota (parametr 003) se vynuluje.

Upozorn éni:
“: PFi dalkové fizeném provozu (parametr 002),
e budou podminky start/stop pfi zapnuti napajeni
zaviset na vnéjSich fidicich signalech. Je-li
v parametru 302 zvolen Pulsni start [2], motor
zlstane pfi zapnuti napajeni zastaven.

027 Ré&dek displeje pro varovani
(WARNING READOUT)

Hodnota:

OVarovani na fadku 1/2 [0]
Varovani na radku 3/4 [1]
Funkce:

Tento parametr uréuje, na kterém Fadku displeje se
zobrazi varovani. V rezimu programovani (Nabidky
nebo Rychla nabidka) se varovani zobrazi na fadku
1/2, aby nedoSlo k naruSeni programu.

Popis volby:
Zvolte fadek pro varovani.

=
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[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m ZatéZ a motor

100 Konfigurace
(CONFIG. MODE)

Hodnota:

ORizeni otaéek bez zpétné vazby
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Rizeni otaéek se zpétnou vazbou
(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Rizeni procesu se zpé&tnou vazbou
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Rizeni momentu bez zpétné vazby
(TORQUE OPEN LOOP) [4]
Rizeni momentu, ota&kova zpétna vazba
(TORQUE CONTROL SPEED) [5]

Funkce:
Tento parametr se pouziva k vybrani konfigurace,
na niz ma byt méni¢ kmito¢tu VLT pfizplsoben.
Prizplsobeni danému pouziti je pak jednoduché,
protoZze parametry nepouZzivané v dané konfiguraci
jsou skryty (nejsou aktivni). Zaménovanim
riznych aplika¢nich konfiguraci je zaru¢en
plynuly pfechod (pouze kmitoctu).

Popis volby:
VolbouRizeni otadek, bez zpétné vazby [0] se ziska
normalni ovladani otad€ek (bez zpétnovazebniho
signalu), ale s automatickou kompenzaci
skluzu, coz zaru€uje témérF konstantni otacky
pfi ménicim se zatizeni.
Kompenzace jsou aktivni, ale Ize je podle potfeby
vypnout ve skupiné parametrd 100.

Pokud je vybrano Rizeni otadek, se zpétnou
vazbou [1], kromé& zvySené pfesnosti otdcek se
ziska plny udrzovaci moment pfi O ot./min. Musi
byt k dispozici zpétnovazebni signél a musi

byt nastaven regulator PID. (Viz také pfiklady
zapojeni v PFiru€ce projektanta).

Je-li vybranoRizeni procesu, se zpétnou vazbou
[3], bude aktivovan interni procesni regulator, coz
umozni pfesné fizeni procesu ve vztahu k danému
signalu procesu. Signal procesu lze nastavit pomoci
skute€né jednotky procesu nebo jako procento. Z
procesu musi byt pfivadén zpétnovazebni signél a
musi byt nastavena zadana hodnota procesu (viz
také priklady zapojeni v Pfiru¢ce projektanta).

Pokud je vybrano Rizeni momentu, bez zpétné
vazby [4], jsou regulovany otacky a moment je
udrzovan na konstantni hodnot&. Provadi se

to bez zpétnovazebniho signalu, protoze ménic
kmitoCtu VLT 5000 pfesné vypocitdvd moment

na zakladé méfeni proudu (Viz také pfiklad
zapojeni v PFiru€ce projektanta).

Je-li vybranoRizeni momentu, otackova zpétna vazba
[5], k digitalnim svorkam 32/33 musi byt pfipojen
otaCkovy zpétnovazebni signal inkrementalniho Cidla.

Pokud je zvoleno nastaveni [1], [3], [4] nebo
[5], parametr 205 Maximalni zadana hodnota
i parametr 415 Maximalni zpétna vazba musi
byt pfizplsoben danému pouziti.

101 Momentova charakteristika
(TORQUE CHARACT)

Hodnota:

OVysoka - konstantni rozbéhovy moment
(H-CONSTANT TORQUE) [1]
Vysoka - kvadraticky moment s nizkym

rozbéhovym momentem
(H-VAR.TORQ.: LOW) 2]
Vysoka - kvadraticky moment se stfednim

rozbéhovym momentem
(H-VAR.TORQ.: MEDIUM) [3]
Vysoka - kvadraticky moment s vysokym
rozbéhovym momentem

(H-VAR.TORQ.: HIGH) [4]
Vysoce specialni charakteristika motoru
(H-SPEC.MOTOR CHARACT) [5]

Vysoka - kvadraticky moment s nizkym
rozbéhovym momentem

(H-VT LOW W. CT-START) [6]

Vysoka - kvadraticky moment se stfednim
rozbéhovym momentem

(H-VT MED W. CT-START) [7]

Vysoka - kvadraticky moment s vysokym
rozbéhovym momentem

(H-VT HIGH W. CT-START) [8]
Normalni - konstantni rozbéhovy moment
(N-CONSTANT TORQUE) [11]

Normalni - kvadraticky moment s nizkym
rozbéhovym momentem

(N-VAR.TORQ.: LOW) [12]

Normalni - kvadraticky moment se stfednim
rozbéhovym momentem

(N-VAR.TORQ.: MEDIUM) [13]

Normalni - kvadraticky moment s vysokym
rozbéhovym momentem

(N-VAR.TORQ.: HIGH) [14]
Normalni - specialni charakteristika motoru
(N-SPEC.MOTOR CHARACT) [15]

Normalni - kvadraticky moment s nizkym
konstantnim rozbéhovym momentem
(N-VT LOW W. CT-START) [16]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Normalni - kvadraticky moment se stfednim
konstantnim

rozbé&éhovym momentem (N-VT MED W. CT-STARTY]

Normalni - kvadraticky moment s vysokym
konstantnim rozbéhovym momentem

(N-VT HIGH W. CT-START) [18]

Funkce:
V tomto parametru se voli zakladni pravidla
pfizplsobovani napétové frekvenéni (U/f)
charakteristiky méni¢e kmito€tu momentové
charakteristice zatéZze. Zaménovanim rlznych
momentovych charakteristik se zaru€uje plynuly
pfechod (pouze napéti).

Popis volby:

Upozorn éni:
#1= V piipadé ménict kmito&tu VLT 5001-5006,
200-240 V, VLT 5001-5011, 380-500 V a
VLT 5011, 550-600 V je mozné volit pouze
momentové charakteristiky od [1] do [8].

Je-li zvolena momentova charakteristika pro
vysoky moment [1]-[5], méni¢ kmitotu mlze
zajistit moment 160%. Je-li zvolena momentova
charakteristika pro normalni moment [11]-[5], méni¢
kmitoCtu VLT je schopen zajistit moment 110%.
Normalni rezim se pouziva pro pfedimenzované
motory. Viz popis na strané 74.

Pamatujte prosim, Ze moment mlze byt

omezen v parametru 221.

Zvolenim Konstantniho rozbéhového momentu

se ziska U/f charakteristika zavisla na zatizeni,

V niZ se vystupni napéti zvySuje v pfipadé
zvySeni zatizeni (proudu) tak, aby byla zachovana
konstantni magnetizace motoru.

Je-li zatizeni proménné (odstfediva Cerpadla,
ventilatory), vyberte charakteristiku pro nizky
kvadraticky moment, stfedni kvadraticky moment
nebo vysoky kvadraticky moment.

Vyberte charakteristiku Vysoka - kvadraticky
moment s nizkym [6], stfednim [7] nebo vysokym [8]
rozbéhovym momentem, jestlize je vyZzadovan vyssi
unikovy moment, nez jaky lze ziskat se tfemi dfive
zminénymi charakteristikami, viz obrazek dale.

Th,m

DANFOSS
175zA251.11

100%-

80%+

[71 [17]

0.0 0% 1dox - out
Vyberte momentovou charakteristiku umoznujici
nejspolehlivéjsi provoz, nejnizs§i moznou spotiebu
energie a nejnizsi akusticky hluk.

Vyberte Specialni charakteristiku motoru, je-li
vyZadovano zvlastni nastaveni U/f odpovidajici
pfislusSnému motoru.Nastavte body zlomu v
parametrech 422-432.

Upozorn éni:
": Kompenzace skluzu neni aktivni,
e jestlize se pouzivaji charakteristiky s
kvadratickym momentem nebo specialni
charakteristiky motoru.

102 Vykon motoru (MOTOR POWER)

Hodnota:

0,18 kW (0,18 KW) [18]
0,25 kW (0,25 KW) [25]
0,37 kW (0,37 KW) [37]
0,55 kW (0,55 KW) [55]
0,75kW (0,75 KW) [75]
1,1kW (1,10 KW) [110]
1,5kW (1,50 KW) [150]
2,2kW (2,20 KW) [220]
3 kW (3,00 KW) [300]
4 kW (4,00 KW) [400]
5,5kW (5,50 KW) [550]
7,5kW (7,50 KW) [750]
11 kW (11,00 KW) [1100]
15kW (15,00 KW) [1500]
18,5kW (18,50 KW) [1850]
22 kW (22,00 KW) [2200]
30 kW (30,00 KW) [3000]
37 kW (37,00 KW) [3700]
45 kW (45,00 KW) [4500]
55 kW (55,00 KW) [5500]
75 kW (75,00 KW) [7500]
90 kW (90,00 KW) [9000]
110 kW (110,00 KW) [11000]
132 kW (132,00 KW) [13200]
160 kW (160,00 KW) [16000]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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200 kW (200,00 KW) [20000]
250 kW (250,00 KW) [25000]
280 kW (280,00 KW) [28000]
315kW (315,00 KW) [31500]
355 kW (355,00 KW) [35500]
400 kW (400,00 KW) [40000]
450 kW (450,00 KW) [45000]
500 kW (500,00 KW) [50000]

Zavisi na jednotce

Funkce:
Zde se voli hodnota v kW odpovidajici
jmenovitému vykonu motoru.
Vyrobce zvolil jmenovitou hodnotu v kW v
zavislosti na typu jednotky.

Popis volby:
Vyberte hodnotu shodnou s Gdajem na Stitku motoru.
K dispozici jsou 4 mozna predimenzovani nebo 1
poddimenzovani ve srovnani s tovarnim nastavenim.
Hodnotu vykonu motoru Ize také nastavit jako
plynule promé&nnou hodnotu.
Nastavena hodnota automaticky méni hodnoty
parametrll motoru v parametrech 108-118.

Upozorn éni:
“: Zmeénite-li nastaveni parametr(l 102-109,
e parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouZzivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

103 Napéti motoru (MOTOR VOLTAGE)

Hodnota:

200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 V [380]
400 V [400]
415 V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]

Zavisi na jednotce.
Poznamka: Napéti motori 500 a 575 V musi byt
naprogramovéano ru¢né - pfedvolby nejsou dostupné.

Funkce:
Vyberte hodnotu shodnou s Udajem na Stitku motoru.

Upozorn éni:
ll: K motoru bude vzdy pfivedeno 3pic¢kové
e napéti odpovidajici pfipojenému napéjecimu
napéti. V pfipadé generatorového provozu
mlZe byt napéti vyssi..

Popis volby:
Vyberte hodnotu rovnajici se Gdajim na Stitku na
motoru bez ohledu na sitové napéti méni¢e kmitoctu
VLT. Hodnotu napéti motoru |ze také nastavit plynule .
Nastavena hodnota automaticky méni hodnoty
parametr(l motoru v parametrech 108-118.
V pfipadé provozovani motor 230/400 V na 87 Hz k
nastaveni pouzijte daje ze Stitku na motoru pro 230
V. Pfizplisobte parametr 202 Horni mezni hodnota
vystupniho kmito¢tu a parametr 205 Maximalni
Zadana hodnota pouzivanému kmito¢tu 87 Hz.

Upozorn éni:
": V pfipadé zapojeni do trojahelniku je
q nutné vybrat jmenovity kmito€et motoru
pro zapojeni do trojuhelniku.

Upozorn éni:
": Zménite-li nastaveni parametr(i 102-109,
q parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouZivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

104 Kmito ¢et motoru
(MOTOR FREQUENCY)

Hodnota:
050 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Max.kmito€et motoru 1 000 Hz.

Funkce:
Zde se voli jmenovity kmito€et motoru fy,N
(bdaje za Stitku na motoru).

Popis volby:
Vyberte hodnotu shodnou s Gdajem na Stitku motoru.
Hodnotu kmitoétu motoru Ize také nastavit
plynule, viz postup na strané 53.
Vyberete-li jinou hodnotu nez 50 Hz nebo 60 Hz,
je nutné opravit parametry 108 a 109.
V pfipadé provozovani motori 230/400 V na 87 Hz k
nastaveni pouzijte Gdaje ze Stitku na motoru pro 230
V. Pfizplsobte parametr 202 Horni mezni hodnota

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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vystupniho kmito¢tu a parametr 205 Maximalni
Zadana hodnota pouzivanému kmito¢tu 87 Hz.

| Upozorn éni:
“: V pfipadé zapojeni do trojuhelniku je
q nutné vybrat jmenovity kmito¢et motoru
pro zapojeni do trojuhelniku.

| Upozorn éni:
“: Zmeénite-li nastaveni parametr(l 102-109,
i parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouZzivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

105 Proud motoru (MOTOR CURRENT)

Hodnota:
0,01 - Ivitmax

[0,01 - XXX,X]

Zavisi na volb& motoru.

Funkce:
Jmenovity proud motoru Iun je soucasti
vypocétu méni€e kmitoctu, ti. momentu a
tepelné ochrany motoru.

Popis volby:
Vyberte hodnotu shodnou s Udajem na Stitku motoru.
Zadejte hodnotu v ampérech.

| Upozorn éni:
“: Zadani spravné hodnoty je dlllezité, protoze
e tato hodnota je soucasti fidici funkce VVCPIus,

| Upozorn éni:
“: Zmeénite-li nastaveni parametr(l 102-109,
q parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouzivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

106 Jmenovité ota €ky motoru
(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - 60 000 ot/min (OT./MIN.) [100 - 60000]

Zavisi na volbé& motoru.

Funkce:
Zde se voli hodnota odpovidajici jmenovitym otackam
motoru nu N , které naleznete na Stitku na motoru.

Popis volby:
Jmenovité otadcky motoru nmy,N se pouZivaji napfiklad
k vypoétu optimalni kompenzace skluzu.

Upozorn éni:
": Zadani spravné hodnoty je dllezité, protoze
q tato hodnota je soucasti fidici funkce VVCPpIus,
Maximalni hodnota se rovna fun x 60. K
nastaveni fun pouZijte parametr 104.

' Upozorn éni:
ll: Zménite-li nastaveni parametri 102-109,
q parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouZivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

107 Automatické p fizpGsobeni k motoru, AMA

(AUTO MOTOR ADAPT)

Hodnota:

0O Pfizplsobeni vypnuto (OFF) [0]
Prizplisobeni zapnuto, Rs a X s (ENABLE (RS, XS)1]
Prizplisobeni zapnuto, Rs (ENABLE (RS)) [2]
Funkce:

Pouzijete-li tuto funkci, méni€¢ kmito&tu automaticky
nastavi nezbytné Fidici parametry (parametry 108/109)
pfi zastaveném motoru. Automatické prizplisobeni
motoru zaru€uje optimalni pouZiti motoru.

K dosaZeni co nejlepsiho pfizplsobeni ménice
kmito¢tu se doporucuje provést test AMA

se studenym motorem.

Funkce AMA se aktivuje stisknutim tlagitka
[START] po zvoleni [1] nebo [2].

Viz oddil Automatické pfizpdsobeni motoru.

V oddile Automatické prizpdsobeni motoru (AMA)
prostfednictvim dialogu softwaru VLT najdete
informace o aktivaci automatického pfizplisobeni
motoru pomoci dialogu softwaru VLT. Po obvyklé
sekvenci se na displeji zobrazi "ALARM 21".
Stisknéte tlacitko [STOP/RESET]. Méni¢ kmitoctu
je nyni pfipraven k provozu.

Popis volby:
Vyberte Zapnuto, Rs a Xs [1], ma-li méni¢
kmito¢tu provadét test AMA jak odporu statoru
Rs , tak reaktance statoru Xs .

Vyberte Optimalizace zapnuta, Rs [2], ma-li byt
proveden omezeny test, v némz bude uréen
pouze ohmicky odpor systému.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorn éni:
“: Spravné nastaveni parametr{l motoru
e 102-106 je dllezité, protoze se vyuzivaji

v algoritmu AMA. Pro vétSinu pouZiti staci
zadat spravné parametry 102-106. K dosazeni
optimalniho dynamického pfizplisobeni k motoru
je nutné provést test AMA.
V zavislosti na vykonu motoru mlze pfizplsobeni
trvat az 10 minut.

| Upozorn éni:
“: V prabéhu automatického pfizpsobeni motoru
e nesmi byt externé generovan Zadny moment.

| Upozorn éni:
“: Zménite-li nastaveni parametr(l 102-109,
e parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouzivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

108 Odpor statoru (STATOR RESIST)

Hodnota:
0 Zavisi na volbé motoru.

Funkce:
Po nastaveni Udaju o motoru v parametrech 102-106
se automaticky provede Uprava rdznych parametr(
véetné odporu statoruR s. Ru¢né zadany odpor Rs
se musi vztahovat ke studenému motoru. Vykon
na hfideli je mozné zlepsit upfesnénim odporu
Rs a Xs, viz dale uvedeny postup.

Popis volby:

Rs Ize nastavit nasledovné:

1. Automatické pfizplsobeni k motoru - méni¢
kmito¢tu VLT provede méfeni motoru, aby stanovil
pfislusnou hodnotu. VeSkeré kompenzace
jsou nastaveny na 100%.

2. Hodnoty uvadi dodavatel motoru.

3. Hodnoty jsou ziskany ruénim méfenim:

- Rs Ize vypogitat po zméfeni odporu Rraze-faze
mezi svorkami dvou fazi. Pokud je Rraze-faze
niz8i nez 1- 2 ohm (typicky u motord s
vykonem vysSim nez 4-5,5 kW, 400 V), pouzijte
specialni ohmmetr (Thomson(v mustek nebo

podobny). Rs = 0,5 X Rraze-faze

4. Pouzije se tovarni nastaveni Rs, které na
zakladé udaju ze stitku na motoru vybere
méni¢ kmitoétu VLT.

Upozorn éni:
": Zmeénite-li nastaveni parametr(i 102-109,
q parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouzivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

109 Reaktance statoru
(STATOR REACT.)

Hodnota:
Ozavisi na volbé motoru

Funkce:
Po nastaveni Udajll o motoru v parametrech
102-106 se automaticky provede Uprava rliznych
parametri v€etné reaktance statoru Xs. Vykon
na hfideli je mozné zlepsit upfesnénim odporu
Rs a Xs, viz dale uvedeny postup.

Popis volby:
Xs Ize nastavit nasledovné:

1. Automatické pfizplsobeni k motoru - méni¢
kmito¢tu provede méfeni motoru, aby stanovil
pfisluSsnou hodnotu. VeSkeré kompenzace
jsou nastaveny na 100%.

Hodnoty uvadi dodavatel motoru.

Tyto hodnoty jsou zisk&ny ruénim méfenim:

- Xs lIze vypocitat, kdyz motor pfipojite k

siti a zméfite napéti U | faze-faze a proud

pfi chodu na prazdno lo.

Tyto hodnoty je také mozné zaznamenat v
provozu pfi chodu na prazdno, pfi jmenovitém
kmito€tu motoru fm N, kompenzaci skluzu (par.
115) = 0% a kompenzaci zatizeni pfi vysokych
otackach (par. 114) = 100 %.

w N

UL
V3 uld

N

. Pouzije se tovarni nastaveni Xs, které na zakladé
Udajl ze Stitku na motoru vybere méni¢ kmitoctu.

Upozorn éni:
'l: Zménite-li nastaveni parametr(i 102-109,
q parametry 110-118 se obnovi na tovarni
nastaveni. Pokud se pouZivaji specialni
charakteristiky motoru, zména v parametru
102-109 ovlivni parametr 422.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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110 Magnetizace motoru, 0 ot./min.
(MOT. MAGNETIZING)

Hodnota:

0 - 300 % 0 100 %

Funkce:
Tento parametr Ize pouzit, je-li pfi nizkych otackach
Zadouci rizné tepelné zatizeni motoru.
Tento parametr Ize pouZzit ve spojeni s
parametrem 111.

Magn. current

100%

PAR. 110

|
PAR. 111 Hz

DANFOSS

175ZA040.10

Popis volby:
Zadejte hodnotu vyjadfenou jako procento
jmenovitého magnetiza¢niho proudu.
Prilis nizka nastavena hodnota mlze vést ke
snizeni momentu na hfideli motoru.

111 Min.kmito €et p¥i normalni magnetizaci

(MIN FR NORM MAGN)

Hodnota:

0,1 - 10,0 Hz 0 1,0 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouZiva ve spojeni s parametrem
110. Viz obrazek u parametru 110.

Popis volby:
Nastavte poZadovany kmito€et (pro normalni
magnetiza¢ni proud). Je-li tento kmitoCet nastaven
na hodnotu nizsi, nez je kmito¢et skluzu motoru ,
parametry 110 a 111 jsou bezvyznamné.

113 Kompenzace zatizeni p Fi nizkych otda €kach

(LO SPD LOAD COMP)

Hodnota:
0 - 300 %

0 100 %

Funkce:
Tento parametr umoZzfiuje kompenzaci napéti ve
vztahu k zatiZeni pfi nizkych otackach motoru.

Popis volby:
Dosahne se optimalni U/f charakteristiky, tj.
kompenzace zatiZzeni pfi nizkych otd¢kach. Rozsah

kmito¢tl, v némz je Kompenzace zatizeni pfi nizkych
otackach aktivni, zavisi na velikosti motoru.
Tato funkce je aktivni pro:

Velikost motoru Prechod
0,5 kW - 7,5 kW <10 Hz
11 kW -45 kW <5Hz
55 kW - 355 kW < 3-4 Hz
Um b
100%_‘PAR.1 13 PAR.114 g g

- f,
Changeover out

114 Kompenzace zatizenip Fivysokych ota €kach

(HI SPD LOAD COMP)

Hodnota:
0 - 300 %

O 100 %

Funkce:
Tento parametr umoznuje kompenzaci napéti ve
vztahu k zatiZeni pfi vysokych ota¢kach motoru.

Popis volby:
Parametrem Kompenzace zatizeni p/i vysokych
otackach Ize kmitoétem kompenzovat zatizeni,
poté kdy Kompenzace zatizeni pfi nizkych
otackach prestala Gc¢inkovat kvuli dosazeni

maximalniho kmitoctu. %
>
<)

Tato funkce je aktivni pro: %

Velikost motoru Pfechod g

0,5 kW - 7,5 kW >10 Hz o

11 kW -45 kW >5 Hz

55 kW - 355 kW >3-4 Hz

115 Kompenzace skluzu
(SLIP COMPENSAT.)

Hodnota:
-500 - 500 %

O 100 %

Funkce:
Kompenzace skluzu se vypocitava automaticky, tj.
na zakladé jmenovitych ota¢ek motoru nu N.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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V parametru 115 Ize jemné nastavit kompenzaci
skluzu, ¢imz se kompenzuji tolerance hodnoty n m n.
Tato funkce neni aktivni spolu s funkcemi:
charakteristika s kvadratickym momentem
(parametr 101 — grafy kvadratického momentu),
fizeni momentu, otackova zpétna vazba a
specialni charakteristika motoru.

Popis volby:
Zadejte procentualni hodnotu jmenovitého
kmitoCtu motoru (parametr 104).

116 Casovéa konstanta kompenzace skluzu
(SLIP TIME CONST.)

Hodnota:

0,05 -5,00 s 0 0,50 s

Funkce:
Tento parametr uréuje reakéni rychlost
kompenzace skluzu.

Popis volby:
Vysoka hodnota méa za néasledek pomalou reakci.
Naopak nizk& hodnota zplsobuje rychlou reakci.
Vzniknou-li problémy s rezonanci na nizkych
kmito€tech, je nutné nastavit vétSi €asovou konstantu.

117 Tlumeni rezonance
(RESONANCE DAMP.)

Hodnota:

0 - 500 %

0 100 %

Funkce:
Problémy s rezonanci na vysokych kmito€tech Ize
odstranit nastavenim parametri 117 a 118.

Popis volby:
Snizeni rezonan€nich vibraci dosahnete zvySenim
hodnoty parametru 118.

(DAMP.TIME CONST.)

Hodnota:
5 -50 ms

118 CGasova konstanta tlumeni rezonance

O 5 ms

Funkce:
Problémy s rezonanci na vysokych kmito€tech Ize
odstranit nastavenim parametr(i 117 a 118.

Popis volby:
Zvolte ¢asovou konstantu, ktera zajisti
nejlepsi tlumeni.

119 Vysoky rozb &hovy moment
(HIGH START TORQ.)
Hodnota:

00-05s 0 o00s

Funkce:
K zajisténi vysokého rozbéhového momentu je
povolen pfiblizné dvojnasobny Iy N na dobu
maximalné 0,5 s. Proud je vSak omezovan ochrannou
mezni hodnotou méni¢e kmitoctu (invertoru).

Popis volby:
Nastavte nezbytnou dobu, kdy je pozadovan
vysoky rozb&hovy moment.

120 Zpozd éni startu (START DELAY)

Hodnota:

0,0 -10,0s 0 00s

Funkce:
Tento parametr umoZfiuje zpozdéni doby rozbéhu.
Méni¢ kmitoctu zaginad rozbéhovou funkci
vybranou v parametru 121.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu, odkdy ma
zacit zrychlovani.

121 Rozbéhova funkce (START FUNCTION)

Hodnota:
UdrZovani stejnosmérnym proudem po
dobu zpoZdéni startu
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
Brzdéni stejnosmérnym proudem po dobu
zpozdeéni startu

(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
OVolny béh po dobu zpozdéni startu
(COAST/DELAY TIME) [2]
Rozbéhovy kmito€et a napéti, pfi startu vpred.
(CLOCKWISE OPERATION) [3]

Rozbéhovy kmito€et a napéti, ve sméru
Zzadané hodnoty
(HORIZONTAL OPERATION) [4]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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VVCPlus yve sméru hodinovych rugi¢ek
(VWVC+ CLOCKWISE) 5]

Funkce:
Timto se voli pozadovany stav b&éhem zpoZzdéni
startu (parametr 120).

Popis volby:
Vyberete-li Udrzovani stejnosmérnym proudem
po dobu zpozdéni startu [0], motor bude po
dobu zpozdéni startu napajen stejnosmérnym
udrZzovacim proudem (parametr 124).

Vyberete-li Brzdéni stejnosmérnym proudem

po dobu zpozdéni startu [1], motor bude po
dobu zpozdéni startu napajen stejnosmérnym
brzdicim proudem (parametr 125).

Vyberete-li Volny béh po dobu zpoZzdéni startu
[2], motor nebude po dobu zpozdéni startu fizen
méni¢em kmito€tu (invertor bude vypnut).

Rozbéhovy kmitocet a napéti, pfi startu vpred [3] a
VVCPlus yve sméru hodinovych rucicek [5] se typicky
pouziva pfi zdvihani bfemen. Rozbéhovy kmitocet
a napéti, ve sméru Zadané hodnoty [4] se pouZiva
zejména, kdyz ma zafizeni protizavazi.

Vyberete-li Rozbéhovy kmitocet a napéti, pfi startu
vpred [3], pouzije se po dobu zpozdéni startu
funkce popsana u parametru 130 a 131.

Vystupni kmito€et bude roven nastaveni rozb&hového
kmitoCtu v parametru 130 a vystupni napéti bude
rovno nastaveni rozb&hového napéti v parametru
131. Nehledé na hodnotu prfedpokladanou signalem
Zadané hodnoty bude vystupni kmito€et roven
nastaveni rozbéhového kmito€tu v parametru

130 a vystupni napéti bude odpovidat nastaveni
rozb&hového napéti v parametru 131.

Tato funkce se vyuZiva zejména pfi zdvihani bfemen.
PouZiva se zejména pro zafizeni s motorem s
kuZelovou kotvou, kdyZz ma byt rozbéh ve sméru
hodinovych ru€i¢ek a po ném ma nésledovat
otd€eni ve sméru Zadané hodnoty.

Vyberete-li Rozbéhovy kmitocet a napéti, ve sméru
Zadané hodnoty [4], pouZije se po dobu zpoZdéni
startu funkce popsana u parametrdl 130 a 131. Motor
se zacne vzdy otacet ve sméru zadané hodnoty.
Jestlize se signal zadané hodnoty rovna nule (0),
parametr 130 Rozbéhovy kmitoc¢et bude ignorovan a
vystupni kmito€et se bude rovnat nule (0). Vystupni
napéti bude odpovidat nastaveni vystupniho napéti
v parametru 131 Rozbéhové napéti .

Vyberete-li VVCPIUs ve sméru hodinovych rucicek [5],
pouZije se po dobu zpoZdéni startu pouze funkce

popsana u parametru 130 Rozbéhovy kmitocet .
Rozbé&hové napéti bude vypocitdno automaticky.
Pamatujte, Ze tato funkce pouZziva rozbéhovy
kmito€et pouze po dobu zpoZdéni startu.
Vystupni kmito€et bude nehledé na hodnotu
predpokladanou signalem Zadané hodnoty roven
nastaveni rozbéhového kmito¢tu v parametru 130.

122 Funkce p fi zastaveni
(FUNCTION AT STOP)

Hodnota:

OVolny dobé&h motoru (COAST) [0]
UdrZovani stejnosmérnym proudem (DC-HOLD) [1]
Kontrola motoru (MOTOR CHECK) [2]
Pfedmagnetizace (PREMAGNETIZING) [3]
Funkce:

V tomto parametru Ize zvolit funkci méni¢e kmitoctu
po vydani pfikazu k zastaveni nebo po dobéhu na
0 Hz. Vice informaci o aktivaci tohoto parametru
bez ohledu na to, zda je aktivni pfikaz k zastaveni,
najdete v popisu parametru 123 .

Popis volby:
Volny dobéh motoru [0] vyberte, jestlize
méni¢ kmitoétu ma zanechat motor bez
fizeni (invertor vypnut).
Vyberte Udrzovani stejnosmérnym proudem
[1], ma-li byt aktivovan stejnosmérny udrZzovaci
proud nastaveny v parametru 124.
Vyberte Kontrola motoru [2], ma-li méni¢ kmitoctu
zkontrolovat, zda je motor pfipojen.
Vyberte Prfedmagnetizaci [3]. V motoru se vytvori
magnetické pole, ale motor zUstava zastaven.
To zaru€uje, Ze motor bude schopen vyvinout
pfi rozbéhu co nejrychleji moment.
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123 Min.kmito €et pro aktivaci funkce
pfi zastaveni

(MIN.F. FUNC.STOP)

Hodnota:
0,0 - 10,0 Hz

0 0,0 Hz

Funkce:
Timto parametrem se nastavuje kmito€et, pfi némz
ma byt aktivovana funkce vybrana v parametru 122,

Popis volby:
Zadejte poZzadovany kmitocet.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorn éni:
“: Pokud je v parametru 123 nastavena
e vySSi hodnota nez v parametru 130,
bude funkce zpoZzdéni startu (parametry
120 a 121) vynechana.

| Upozorn éni:
": Pokud je v parametru 123 nastavena
e pfili§ vysoka hodnota a v parametru 122
je zvoleno UdrZovani stejnosmérnym
proudem, vystupni kmito€et pfesko€i na hodnotu
parametru 123 bez rozb&hu. Tim mdze dojit k
vystraze/poplachu pfi nadproudu.

124 PFidrzny stejnosm érny proud

(DC-HOLD CURRENT)

Hodnota:
(OFF) — ELN, 100 %

N

0 50 %

Funkce:
Tento parametr se pouziva k pfidrzeni motoru
(udrzovaci moment) nebo kpfedehrati motoru.

| Upozorn éni:

": Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém
e proudu motoru. Pokud je aktivni stejnosmérny
pfidrzny proud, ma meéni¢ kmito¢tu VLT

spinaci kmito€et 4 kHz.

Popis volby:
Tento parametr Ize pouzit, pouze jestlize byl
v parametru 121 nebo 122 vybran Pridrzny
stejnosmérny proud [1]. Nastavte jej jako
procentualni hodnotu vztahujici se ke jmenovitému
proudu motoru | MmN hastaveného v parametru 105.
100% stejnosmeérny udrzovaci proud odpovida Im .

Vystraha: Napajeni 100% brzdicim
' proudem po pfiliS dlouhou dobu
d muize motor poskodit.

125 Stejnosm érny brzdici proud
(DC BRAKE CURRENT)

Hodnota:
0 (OFF) — DTNy 100 [%]
- M, N

0 50 %

Funkce:
Timto parametrem se nastavuje stejnosmeérny
brzdici proud, ktery se aktivuje po vydani pfikazu
Stop, kdyZ bylo dosazeno kmito€tu pro brzdéni
stejnosmérnym proudem, nastaveného v parametru
127, nebo je-li aktivni Brzdéni stejnosmérnym

proudem, inverzni, pfes digitalni svorku nebo sériovy
komunikaéni port. Stejnosmérny brzdici proud bude
aktivni v pribé&hu doby brzdéni stejnosmérnym
proudem, nastavené parametru 126.

Upozorn éni:
ll: Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém
q proudu motoru. Jestlize je stejnosmérny
brzdici proud aktivni, méni¢ kmito¢tu VLT
ma spinaci kmitocet 4,5 kHz.

Popis volby:
Nastavuje se jako procentudlni hodnota z jmenovitého

proudu motoru Iy N nastaveného v parametru 105.
100% stejnosmeérny brzdici proud odpovida | mN.

Vystraha: Napajeni 100% brzdicim
' proudem po pfili§ dlouhou dobu
d mUZe motor poSkodit.

126 Doba brzd éni stejnosm érnym proudem
(DC BRAKING TIME)

Hodnota:

0,0 (OFF) - 60,0 s. 0 10,0 s

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni doby brzdéni
stejnosmérnym proudem, b&hem niz bude aktivni
stejnosmérny brzdici proud (parametr 125).

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu.

127 Spinaci kmito €et stejnosm érné brzdy

(DC BRAKE CUT-IN)

Hodnota:

0,0 - parametr 202 0 0,0 Hz (OFF)

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni spinaciho kmitoctu
pro brzdéni stejnosmérnym proudem, pfi némz
ma byt ve spojeni s vydanim pfikazu Stop aktivni
stejnosmérny brzdici proud (parametr 125).

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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128 Tepelna ochrana motoru
(MOT.THERM PROTEC)

Hodnota:

00Zadna ochrana (NO PROTECTION) [0]
Vystraha termistoru (THERMISTOR WARN) [1]
Odpojeni termistoru (THERMISTOR TRIP) [2]
Vystraha ETR 1 (ETR WARNING1) [3]
Odpojeni ETR 1 (ETR TRIP1) [4]
Vystraha ETR 2 (ETR WARNING?2) (5]
Odpojeni ETR 2 (ETR TRIP2) [6]
Vystraha ETR 3 (ETR WARNING3) [7]
Odpojeni ETR 3 (ETR TRIP3) [8]
Vystraha ETR 4 (ETR WARNING 4) [9]
Odpojeni ETR 4 (ETR TRIP4) [10]
Funkce:

Méni¢ kmitoCtu je schopen sledovat teplotu
motoru dvéma rliznymi zpusoby:

Prostfednictvim termistorového ¢idla pfipojeného
k jednomu z analogovych vstuptl, svorky 53

a 54 (parametry 308 a 311).

Vypocétem tepelného zatiZzeni na zakladé
aktudlniho zatizeni a €asu. Hodnoty se srovnavaji
se jmenovitym proudem motoru Iy,n @ jmenovitym
kmito€tem motoru f m,N. Provedené vypocty
berou v potaz potfebu nizSiho zatizeni pfi nizSich
otaCkach, protoze ventilator méné chladi.

Funkce ETR 1-4 zac&inaji vypocitavat zatizeni

az po prepnuti na sadu parametrdl, v niz byly
vybrany. To umozfuje pouzit funkci ETR dokonce

i tam, kde jsou stfidavé v chodu dva nebo

vice motorl. Pro severoamericky trh: Funkce

ETR poskytuji ochranu pfed pretizenim tfidy 10
nebo 20 podle standardu NEC.

Popis volby:
Vyberte nastaveni Zadna ochrana, neni-li pfi pfetizeni
motoru vyZadovana zadna vystraha ani odpojeni.
Vyberte Vystraha termistoru, je-li pozadovana
vystraha, kdyz se pfipojeny termistor — a
tudiz také motor
- prilis zahfeje.
Vyberte Odpojeni termistoru, je-li poZadovano vypnuti,
kdyz se pfipojeny termistor — a tudiz také motor
- prehreje.

Vyberte Vystraha ETR 1-4, ma-li se na displeji zobrazit
vystraha, kdyZ je motor podle vypoctl pretizen.
Vyberte Odpojeni ETR 1-4, je-li poZadovano vypnuti,
kdyZ je motor podle vypoétll pretizen.

Méni¢ kmitoctu mlze byt také naprogramovan tak,
aby vydal vystrazny signal pfes jeden z digitalnich
vystupd. V tomto pfipadé je vydan signal jak pro
potfeby vystrahy, tak odpojeni (tepelna vystraha).

t [s]
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129 Vnéjsi ventilator motoru
(MOTOR EXTERN FAN)

Hodnota:

ONe (NO) [0]
Ano (YES) [1]
Funkce:

Prostfednictvim tohoto parametru Ize ménici kmito¢tu
VLT sdélit, zda motor ma vnéjsi, samostatné dodany
ventilator (vnéjsi vétrani), a zda tudiz neni nutné
shizeni vykonu pfi nizkych ota€kach.

Popis volby:
Je-li vybrano Ano [1], bude fizeni pfi niz8im kmitoctu
motoru probihat podle nize uvedeného grafu. Je-li

kmito€et motoru vySSi, musi byl vykon snizZen, jako
kdyby nebyl instalovan zadny ventilator.

t [s]

DANFOSS
175ZA057.10
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130 Rozbéhovy kmito éet (START FREQUENCY)

Hodnota:

0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funkce:
Tento parametr umoZfiuje nastaveni vystupniho
kmitoctu, pfi némz se méa motor rozb&hnout.
Vystupni kmito€et pfejde skokem na nastavenou
hodnotu. Tento parametr Ize vyuzit napfiklad pfi
zdvihani bfemen (motory s kuzelovym rotorem).

Popis volby:
Nastavte poZadovany rozb&hovy kmitocet.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Predpoklada se, Ze rozb&hova funkce v parametru
121 byla nastavena na [3] nebo [4] a Ze v parametru
120 bylo nastaveno zpozdéni startu. Musi byt k
dispozici také signal zadané hodnoty.

Upozorn éni:
“: Pokud je v parametru 123 nastavena
e vySSi hodnota nez v parametru 130,
bude funkce zpoZzdéni startu (parametry
120 a 121) vynechana.

131 Vychozi nap éti (INITIAL VOLTAGE)

Hodnota:
0,0 - parametr 103 0 ooV

Funkce:
Nékteré motory, napfiklad motory s kuzelovym
rotorem, potfebuji pfi rozb&hu napéti nebo
rozbéhovy kmito€et navic (povzbuzeni), aby
se uvolnila mechanick& brzda.
K tomuto U€elu pouzijte parametry 130 a 131.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu pro uvolnéni
mechanické brzdy.
Predpoklada se, Ze rozb&hova funkce v parametru
121 byla nastavena na [3] nebo [4] a Ze v parametru
120 bylo nastaveno zpozdéni startu. Musi byt k
dispozici také signal zadané hodnoty.

145 Minimalni ¢éas DC brzd éni
(DC BRK MIN. TIME)

Hodnota:
0 -10 s 00s

Funkce:
Pokud je pfed novym spusténim nezbytné, aby uplynul
minimalni ¢as DC brzdéni, |ze nastavit tento parametr.

Popis volby:
Vyberte pozadovanou dobu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zadané hodnoty a meze

200 Rozsah vystupniho kmito €tu a sm ér ota €eni
(OUT FREQ RNG/ROT)

Hodnota:

OJen ve sméru hodinovych ruéi¢ek, 0-132 Hz
(132 HZ CLOCK WISE) [0]
Oba sméry, 0-132 Hz
(132 HZ BOTH DIRECT.) [1]
Jen ve sméru hodinovych ruci¢ek, 0-1000 Hz
(1000 HZ CLOCK WISE) [2]
Oba sméry, 0-1000 Hz
(1000 HZ BOTH DIRECT.) [3]
Jen proti sméru hodinovych ruci¢ek, 0-132 Hz
(132 HZ COUNTERCLOCK) [4]
Jen proti sméru hodinovych rugi¢ek, 0-1000 Hz
(1000 HZ COUNTERCLOCK) [5]

Funkce:
Tento parametr zaru€uje ochranu proti nechténé
reverzaci. Kromé toho lze vybrat maximalni
vystupni kmitocet, ktery se pouzije bez ohledu
na nastaveni ostatnich parametr(.

| Upozorn éni:
“: Vystupni kmitocet méni¢e kmitoétu nemize
i nikdy nabyt hodnoty vySSi nez 1/10 spinaciho
kmitoCtu, viz parametr 411.

NepouZivejte spolu sRizenim procesu , se
zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Vyberte poZadovany smér a vystupni kmitocet.
Pamatuje, Ze kdyZ je vybrédno nastaveni Ve sméru
hodinovych rucic¢ek, 0-132 Hz [0], Ve sméru
hodinovych ruci¢ek, 0-1000 Hz [2], Proti sméru
hodinovych rucicek, 0-132 Hz [4] nebo Proti sméru
hodinovych rucicek, 0-1000 Hz [5], vystupni kmitocet
bude omezen v rozsahu fuin - fmax.
Pokud je vybrdna hodnota Oba sméry, 0-132
Hz [1] nebo Oba sméry, 0-1000 Hz [3], vystupni
kmito¢et bude omezen v rozsahu * fyax (minimalni
kmitoCet je bezvyznamny).
Priklad:

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerance

60 Par.205 max. ref.

Par.215

reset ref. = -50% 20 Par.204 min. ref.
P 10¥64272

Par.201 output freq.
low level
10[v]

60

175ZA284.11

Parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu
a smér = oba sméry.

201 Minimalni vystupni kmito  éet (Fmin)
(OUT FREQ LOW LIM)

Hodnota:

0,0 - fmax 0 0,0 Hz

Funkce:
V tomto parametru Ize vybrat mezni hodnotu
minimalniho kmito&tu motoru, ktera odpovida
minimalnimu kmito¢tu, pfi némz ma motor béZzet.
Minimalni kmitocet nemU0ze byt nikdy vySSi
nez maximalni kmitoéet fmax.
Jestlize bylo v parametru 200 vybrano nastaveni Oba
sméry, minimalni kmitocet je bezvyznamny.

Popis volby:
Je mozné zvolit hodnotu od 0,0 Hz az po maximalni
kmito€et vybrany v parametru 202 (max).

202 Maximalni vystupni kmito &et (FMAX)
(OUT FREQ HI LIM)

Hodnota:
fmin - 132/1000 Hz (parametr 200)
O zavisi na jednotce
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Funkce:
V tomto parametru Ize vybrat maximalni hodnotu
kmito€tu motoru, kterd odpovida nejvySSimu kmitoctu,
pfi némZ ma motor bé&Zet. Tovarni nastaveni je 132
Hz pro VLT 5001-5062 380-500 V, VLT 5001-5062
550-600 V a 5001-5027 200-240 V. Pro VLT
5075-5250 380-500 V, VLT 5075-5250 550-600 V a
5032-5052 200-240 V je tovarni nastaveni 66 Hz.

Viz také parametr 205.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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| Upozorn éni:
Hl=y Vystupni kmitocet ménice kmito&tu nikdy
e nepocita s hodnotou vysSi nez je 1/10
spinaciho kmitoctu.

Popis volby:
Je mozné vybrat hodnotu od fuin aZz po hodnotu
zvolenou v parametru 200.

203 Rozsah zadané hodnoty a zp étné vazby

Upozorn éni:

Je-li maximalni kmito€et motoru nastaven
na vice nez 500 Hz, parametr 446 musi byt
nastaven na typ spinani 60° AVM [O].

(REF/FEEDB. RANGE)

Hodnota:

OMin - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funkce:

Tento parametr uruje, zda maji byt signal Zzadané
hodnoty a zpétnovazebni signal kladné nebo

zda mohou byt kladné i zaporné.

Dolni mezni hodnota mlZze byt zaporna

hodnota, jestlize nebylo vybrano Rizeni

otacek, se zpétnou vazbou

(parametr 100).

Vyberte Min - Max [0], jestlize bylo v parametru 100
zvoleno Rizeni otadek, se zpétnou vazbou.

Popis volby:
Vyberte pozadovany rozsah.

204 Minimalni zadana hodnota

(MIN.REFERENCE)

Hodnota:
-100 000,000 - Refmax
Zavisi na parametru 100.

0 0,000

Funkce:
Funkce Minimalni Zadané hodnota udava minimalni
hodnotu, které miize nabyt soucet vSech zadanych
hodnot. Minimalni Zzadana hodnota je aktivni pouze,
kdyz bylo v parametru 203 vybrano nastaveni Min
- Max [0]; je vSak stale aktivni pfi Rizeni procesu,
se zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Je aktivni pouze, kdyz byl parametr 203
nastaven na Min - Max [0].
Nastavte poZzadovanou hodnotu.

Jednotka se Fidi konfiguraci zvolenou v
parametru 100.

Rizenf ota&ek bez zpé&tné vazby: Hz

Rizeni otagek, se zpé&tnou ot./min.

vazbou:

Rizeni momentu bez zpétné Nm

vazby

Rizeni momentu, ota¢kova Nm

zpétna vazba:

Rizeni procesu, se zpétnou Jednotky

vazbou: procesu
(par. 416)

Specialni charakteristika motoru, aktivovano
v parametru 101, pouZijte jednotku zvolenou
v parametru 100.

205 Maximalni Zzadana hodnota
(MAX.REFERENCE)
Hodnota:

Refwin - 100 000,000 d 50,000

Funkce:
Maximalni Zadana hodnota udava nejvyssi hodnotu,
které mdze nabyt soucet vSech zadanych hodnot.
Byla-li v parametru 100 vybrano se zpétnou
vazbou, neni mozné maximalni Zadanou hodnotu
nastavit na hodnotu vyssi, nez je maximalni
zpétna vazba (parametr 415).

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu.
Jednotka se fidi konfiguraci zvolenou v
parametru 100.

Rizeni ota¢ek bez zpétné Hz
vazby:

Rizeni otagek, se zpétnou ot./min.
vazbou:

Rizeni momentu bez zpé&tné Nm
vazby

Rizeni momentu, ota¢kova Nm

zpétna vazba:

Rizeni procesu, se zpétnou Jednotky
vazbou: procesu
(par. 416)

Specialni charakteristika motoru, aktivovano
v parametru 101, pouZijte jednotku zvolenou
v parametru 100.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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206 Typ kfFivky rozb éhu nebo dob éhu
(RAMP TYPE)

Hodnota:

OLinearni (LINEAR) [0]
Sinusovy (S1) [1]
Sin2 (S2) [2]
Sin3(S3) [3]
Filtr Sin2 (S2 FILTER) [4]
Funkce:

Lze volit mezi tyFmi typy kfivky rozb&hu a dobéhu.

Popis volby:
Vyberte poZadovany typ kfivky rozbéhu
nebo dobéhu v zavislosti na poZzadavcich na
zrychleni nebo zpomaleni.
Pokud se v prlbéhu rozbéhu ¢i dobéhu Zadana
hodnota zméni, je hodnota pfepoctena, coZz ma za
nésledek prodlouzeni doby rozb&hu ¢&i dobé&hu.
Vybérovy filtr S2 [4] neni pfi zméné Zadané hodnoty
v prubéhu rozbéhu ¢&i dob&hu prepocitavan.

Speed

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Linear

Sin 3

Sin 2

207 Doba rozb éhu 1
(RAMP UP TIME 1)
Hodnota:

0,05 - 3600 s O zavisi na jednotce

Funkce:
Doba rozbéhu je doba zrychlovani z 0 Hz na jmenovity
kmito¢et motoru fm,n (parametr 104) nebo jmenovité
ota¢ky motoru nv N (jestlize bylo v parametru 100
vybrano Rizeni otadek se zpétnou vazbou). To
pfedpoklada, ze vystupni proud nedosahuje mezni
hodnoty momentu (nastavuje se v parametru 221).

fout
TMAX.(202)
Ref.
fMN (104)
f MIN.(201) / \
Ramp up Ramp down
zo7/ons 208/210
175ZA047.12
Popis volby:

Naprogramujte poZzadovanou dobu rozb&hu.

208 Doba dob éhu 1

(RAMP DOWN TIME 1)

Hodnota:
0,05 - 3 600 s

O zavisi na jednotce

Funkce:
Doba dobéhu je doba zpomalovani ze jmenovitého
kmito€tu motoru fmn (parametr 104) na 0 Hz
nebo ze jmenovitych otaéek motoru nu N, za
predpokladu, Ze v invertoru neni prepéti z dlvodu
generatorového provozu motoru, nebo jestlize
generovany proud dosahuje mezni hodnoty momentu
(nastavuje se v parametru 222).

Popis volby:
Naprogramujte poZzadovanou dobu dobé&hu.

209 Doba rozb éhu 2
(RAMP UP TIME 2)
Hodnota:

0,05 - 3600 s O zavisi na jednotce

Funkce:
Viz popis parametru 207.

Popis volby:
Naprogramujte poZzadovanou dobu rozb&hu.
Prepinani z doby rozbéhu 1 na dobu rozbéhu 2
se provadi prostfednictvim signalu na digitalni
vstupni svorce 16, 17, 29, 32 nebo 33.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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210 Doba dob éhu 2
(RAMP DOWN TIME 2)
Hodnota:

0,05 - 3 600 s O zavisi na jednotce

Funkce:
Viz popis parametru 208.

Popis volby:
Naprogramujte poZzadovanou dobu dobéhu.
PFepinani z doby rozbéhu 1 na dobu rozbéhu 2
se provadi prostfednictvim signalu na digitalni
vstupni svorce 16, 17, 29, 32 nebo 33.

211 Doba rozb éhu nebo dob éhu na konstantni

otagky (JOG RAMP TIME)

Hodnota:
0,05 - 3 600 s

0 zavisi na jednotce

Funkce:
Doba rozbé&hu nebo dobé&hu na konstantni
otacky je doba zrychlovani nebo zpomalovani
z 0 Hz na jmenovity kmito¢et motoru fm,n
(parametr 104). Pfedpoklada se, Zze vystupni
proud neni vy$Si nez mezni hodnota momentu
(nastavena v parametru 221).

fout
Stop
f MAX.(202)
Par. 213 7
fM,N (104)
T MIN.(201) 7 X
— s
Jog ramp Ramp down
DANFOSS 21 208/210
175ZA038.13

Doba rozbéhu nebo dobéhu na konstantni otacky
zacina, jestlize byl vydan pfikaz konstantnich
otaCek pres ovladaci panel, digitalni vstupy
nebo sériovy komunikaéni port.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou dobu rozb&hu nebo dobéhu.

212 Doba dob éhu p i rychlém zastaveni
(Q STOP RAMP TIME)

Hodnota:

0,05 - 3600 s O zavisi na jednotce

Funkce:
Doba dobéhu je doba zpomalovani ze jmenovitého
kmito€tu motoru na 0 Hz za pfedpokladu, Ze v
invertoru nevznika prepéti z divodu generatorového
provozu motoru, nebo jestlize generovany
proud pfesahne mezni hodnotu momentu
(nastavena v parametru 222).
Rychlé zastaveni se aktivuje pomoci signalu
na digitalni vstupni svorce 27 nebo pfes
sériovy komunikaéni port.

Popis volby:
Naprogramujte poZzadovanou dobu dobé&hu.

213 Kmito €et konstantnich ota €ek (JOG

FREQUENCY)
Hodnota:

0,0 - parametr 202 0 10,0 Hz

Funkce:
Kmitocet konstantnich otacek fjoc je ustaleny
vystupni kmito€et, na némz bézi méni¢ kmitoctu,
jestlize je aktivovana funkce konstantnich otacek.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany kmitocet.

214 Funkce zadané hodnoty
(REF FUNCTION)

Hodnota:

O Soucet (SUM) [0]
Relativni (RELATIVE) [1]
Vné&jsi nebo pevné (EXTERNAL/PRESET) [2]
Funkce:

Lze definovat, jak se maji vnéjSi zadané hodnoty
s€itat s ostatnimi Zadanymi hodnotami. K tomuto
Gcelu se pouziva Soucet nebo Relativni . Lze také
— pomoci funkce Externi nebo pevna - vybrat, zda
je pozadovano pfepinani mezi vnéjSimi zadanymi
hodnotami a pevnymi Zadanymi hodnotami.

Popis volby:
Je-li vybran Soucet [0], jedna z upravenych pevnych

Zadanych hodnot (parametry 215-218) se pfi¢ita jako
procento z maximalni mozné Zzadané hodnoty.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Je-li vybrano Relativni [1], jedna z upravenych
pevnych Zadanych hodnot (parametry 215-218)

se pfi€ita k vnéjSim Zadanym hodnotam jako
procento z aktualni zadané hodnoty.

Kromé toho Ize pomoci parametru 308 zvolit, zda
se maji signaly na svorkach 54 a 60 pfi¢itat k
souctu aktivnich zadanych hodnot.

Je-li vybrano Externi nebo pevné [2], Ize pfepinat
mezi vné&jSimi Zddanymi hodnotami a pevnymi
Zadanymi hodnotami prostfednictvim svorky 16, 17,
29, 32 nebo 33 (parametr 300, 301, 305, 306 nebo
307). Pevné zadané hodnoty budou procentudlni
hodnotou z rozsahu zadanych hodnot.

Externi Zadana hodnota je sou¢et analogovych
Zadanych hodnot, pulsnich a sbérnicovych Zadanych

hodnot. Viz také obrazky v oddilu Zpracovani
nékolika zadanych hodnot.

' Upozorn éni:
ll: Je-li vybran Soucet nebo Relativni, jedna
i z pevnych Zadanych hodnot bude vzdy
aktivni. Nemaji-li mit pevné Zadané hodnoty
Zadny vliv, mély by byt nastaveny na 0 % (stejné
jako v tovarnim nastaveni).

V pfikladu je ukazano, jak vypodcitat vystupni
frekvenci, pouzivate-li Pevné Zadané hodnoty spolu
se Souctem a Relativni v parametru 214.

Parametr 205 Maximalni Zzadana hodnota

byl nastaven na 50 Hz.

Par. 204 ZvySeni | Kmitocet Par. 215 Par. 214 Typ zadané Par. 214 Typ zadané
Min. zadand | [Hz/V] pfi 4,0 V Pevna hodnoty =Soucet [0] hodnoty =Relativni [1]
hodnota Zadana
hodnota
1) 0 5 20 Hz 15 % Vystupni kmitocet Vystupni kmitocet
00+20+7,5 =275 Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0=41,0Hz 30+8+1,2 = 39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,5 =455 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz
et [H:] 2 Zadanych hodnot v zavislosti na volbé parametru
Par. 205 o 5 214. Pokud byla naprogramovéana hodnota Refuin

Ref. mox. = 50

# 0, pevna zadana hodnota v procentech bude
vypocitana z rozdilu hodnot Refuax a Refuin, a podle
vysledku bude pfidana hodnota k Refuvn.

Popis volby:
Nastavte pevné zadané hodnoty, které bude
mozné volit.

Par. 204
Ref. min. = 10

S

—
10 Ref. signal [V]

Par. 310

Terminal 53 = 10V

T
o

Par. 309

Terminal 53 = OV

Chcete-li pouzit ulozené Zadané hodnoty, musite
zapnout pouziti pevnych zadanych hodnot na
svorkach 16, 17, 29, 32 nebo 33.

Volby jednotlivych pevnych zadanych hodnot se
provadéji aktivaci svorek 16, 17, 29, 32 nebo
33 podle nize uvedené tabulky.
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215 Pevnéa Zadanéa hodnota 1 (PRESET REF. 1)
216 Pevna zadana hodnota 2 (PRESET REF. 2)
217 Pevna zadana hodnota 3 (PRESET REF. 3)
218 Pevna zadana hodnota 4 (PRESET REF. 4)

Hodnota:
-100.00 % - +100.00 %
rozsahu Zadané hodnoty nebo vnéjsi Zddané hodnoty

O 0.00%

Funkce:
V parametrech 215-218 Ize naprogramovat Gtyfi
rizné pevné zadané hodnoty.
Pevna zadana hodnota je ur€ena jako procento
hodnoty Refmax nebo jako procento jinych vnéjSich

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Svorky 17/29/33
pevna zadana
hodnota, nejvyssi

Svorky 16/29/32
pevna zadana hodnota,

platny bit (MSB)

0 0 Pevna
zadana
hodnota 1

Pevna
zadana
hodnota 2

Pevna
zadana
hodnota 3

Pevna
zadana
hodnota 4

Viz také obrazky v oddilu Zpracovani nékolika
Zadanych hodnot .

219 Hodnota korekce kmito €tu nahoru
nebo dol G

(CATCH UP/SLW DWN)

Hodnota:
0,00-100 % aktualni Zzadané hodnoty

O 0.00%

Funkce:
Tento parametr umoznuje zadat procentualni
(relativni) hodnotu, ktera bude pfi¢tena nebo
odectena od aktualni Zadané hodnoty.

Popis volby:
Pokud byla prostfednictvim jedné ze svorek 16,
29 nebo 32 (parametry 300, 305 a 306) vybrana
funkce Korekce kmito¢tu nahoru, procentualni
(relativni) hodnota vybrana parametrem 219 bude
pfipoc¢itana k celkové zadané hodnoté.
Pokud byla prostfednictvim jedné ze svorek 17,
29 nebo 33 (parametry 301, 305 a 307) vybrana
funkce Korekce kmitoc¢tu dold, procentudlni
(relativni) hodnota vybran& parametrem 219 bude
od celkové zadané hodnoty odectena.

221 Momentové omeceni pro motoricky rezim
(TORQ LIMIT MOTOR)

Hodnota:

0,0 % - xxx,x % Tm,N 0 160 % TmN

Funkce:
Tato funkce je dulezita pro viechny aplika¢ni
konfigurace; pro fizeni otaéek, procesu a momentu.
Zde se nastavuje mezni hodnota momentu
pro motorovy reZzim. Omezova¢ momentu je
aktivni v kmito¢tovém rozsahu do jmenovitého
kmito€tu motoru (parametr 104).
V nadsynchronni oblasti, kdy je kmitoCet vySSi
nez jmenovity kmito€et motoru, pracuje tato
funkce jako proudovy omezovag.
Viz nize uvedeny obrazek.

Torque mf
£3
e
160% \ °-
100% &
f.nom. 2 x f.nom
Motor current w;
A £z
=R
1602 e
100%
f.nom. 2 x f.nom
Popis volby:

DalSi podrobnosti viz téz parametr 409.

Aby motor nedosahl momentu zvratu, je z tovarny
nastaven 1,6nasobek jmenovitého momentu
motoru (vypog&itand hodnota).

Pfi pouziti synchronniho motoru musi byt

mezni hodnota momentu oproti tovarnimu
nastaveni zvySena.

PFi zméné nastaveni parametr(l 101-106 se
parametry 221/222 nevraceji automaticky na
hodnoty tovarniho nastaveni.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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222 Momentové omezeni pro generatoricky
rezim

(TORQ LIMIT GENER)

Hodnota:
0,0 % - xxx,Xx % TmN 0 160 %
Maximalni moment zavisi na jednotce a na
vybrané velikosti motoru.

Funkce:
Tato funkce je dulezita pro vSechny aplika¢ni
konfigurace; pro fizeni ota€ek, procesu a momentu.
Zde se nastavuje mezni hodnota momentu pro
generatorovy rezim. Omezovaé momentu je
aktivni v kmito€tovém rozsahu do jmenovitého
kmitoCtu motoru (parametr 104).
V nadsynchronni oblasti, kdy je kmito€et vySSi
nez jmenovity kmito€et motoru, pracuje tato
funkce jako proudovy omezovag.
DalSi podrobnosti viz obrazek k parametru
221 a také parametr 409.

Popis volby:
Pokud byla v parametru 400 vybrana hodnota
Rezistorova brzda [1], zméni se mezni
hodnota momentu na 1,6-nasobek jmenovitého
momentu motoru.

223 Vystraha: Maly proud
(WARN. CURRENT LO)

Hodnota:

0,0 - parametr 224 0 0,0 A

Funkce:
Pokud proud motoru poklesne pod mezni hodnotu
ILow naprogramovanou timto parametrem, na displeji
se zobrazi zprava CURRENT LOW.
Signalové vystupy mohou byt naprogramovany,
aby pfenasSely stavovy signal prostiednictvim
svorky 42 nebo 45, stejné jako prostfednictvim
reléového vystupu 01 nebo 04 (parametr
319, 321, 323 nebo 326).

Popis volby:
Dolni mezni hodnota signalu proudu motoru | Low
musi byt naprogramovana v oblasti normalniho
pracovniho rozsahu méni¢e kmito¢tu.

ImA §
| 2
I'um 1 o
(PAR.221) 1
I
| [ A S P, i ——L
(oatSES -] %
1

DO .

| -
(PAR.223)

_i__

z

2
£\ SR

T
REF fuigH  fumax
(PAR.226) (PAR.202)

T
min - fLow
(PAR.201) (PAR.225)

224 \Vystraha: Velky proud
(WARN. CURRENT HI)

Hodnota:

Parametr 223 - lyLTmax O IviT,MAX

Funkce:
Pokud se proud motoru zvySi nad mezni hodnotu
naprogramovanou timto parametrem lnigH, na displeji
se zobrazi zprava CURRENT HIGH.
Signalové vystupy mohou byt naprogramovany, aby
pfenaSely stavovy signal prostfednictvim svorek 42
nebo 45 a prostfednictvim vystupu relé 01 nebo
04 (parametr 319, 321, 323 nebo 326).

Popis volby:
Horni mezni hodnota signalu proudu motoru
| HicH musi byt naprogramovana v oblasti
normalniho pracovniho rozsahu méni¢e kmito¢tu.
Viz obrazek k parametru 223.

225 Vystraha: Nizky kmito ¢&et
(WARN. FREQ. LOW)

Hodnota:
0,0 - parametr 226

=
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>
S
=
=
>
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0 0,0 Hz

Funkce:
Pokud kmito¢et motoru poklesne pod mezni hodnotu
naprogramovanou timto parametrem fLow, zobrazi
se na displeji zprava FREQUENCY LOW.
Signalové vystupy mohou byt naprogramovany, aby
pfenaSely stavovy signal prostfednictvim svorek 42
nebo 45 a prostfednictvim vystupu relé 01 nebo
04 (parametr 319, 321, 323 nebo 326).

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Dolni mezni hodnota signalu kmitoctu motoru fLow
musi byt naprogramovana v oblasti normalniho
pracovniho rozsahu méni¢e kmito€tu.
Viz obrazek k parametru 223.

226 Vystraha: Vysoky kmito ¢&et

(WARN. FREQ. HIGH)

Hodnota:
parametr 225 - parametr 202

0 132,0 Hz

Funkce:
Pokud se kmito€et motoru zvysi nad mezni hodnotu
naprogramovanou timto parametrem fnigH, na displeji
se zobrazi zprava FREQUENCY HIGH.
Signalové vystupy mohou byt naprogramovany, aby
pfenasSely stavovy signal prostfednictvim svorek 42
nebo 45 a prostiednictvim vystupu relé 01 nebo
04 (parametr 319, 321, 323 nebo 326).

Popis volby:
Horni mezni hodnota signalu kmito¢tu motoru fuigH
musi byt naprogramovana v oblasti normalniho
pracovniho rozsahu méni¢e kmito¢tu.
Viz obrazek k parametru 223.

227 Vystraha: Mala zp étna vazba

(WARN. FEEDB. LOW)

Hodnota:
-100 000,000 - parametr 228.

0 -4000,000

Funkce:
Pokud pfipojeny zpétnovazebni signal poklesne pod
hodnotu nastavenou timto parametrem, signalové
vystupy mohou byt naprogramovany, aby pfenasely
stavovy signal prostfednictvim svorek 42 nebo
45 a prostfednictvim vystupu relé 01 nebo 04
(parametr 319, 321, 323 nebo 326).

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu.

228 Vystraha: Velka zp étna vazba
(WARN. FEEDB HIGH)

Hodnota:
parametr 227 - 100 000,000

0 4 000,000

Funkce:
Pokud se pfipojeny zpétnovazebni signal zvysi nad
hodnotu nastavenou timto parametrem, signalové

vystupy mohou byt naprogramovany, aby pfenasely
stavovy signal prostfednictvim svorek 42 nebo

45 a prostrednictvim vystupu relé 01 nebo 04
(parametr 319, 321, 323 nebo 326).

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu.

229 Kmito €tova vyhybka, Si fka pasma
(FREQ BYPASS B.W.)
Hodnota:

0 (OFF) - 100 % 0 0 (OFF) %

Funkce:
U nékterych systéma je tfeba se vyhnout
uréitym vystupnim kmito¢tiim, aby se pfedeslo
potizim s rezonanci.
Pomoci parametrli 230-233 Ize naprogramovat obejiti
téchto vystupnich kmito¢td (kmitoctova vyhybka).
Timto parametrem (229) Ize definovat Sifku pasma
po obou stranach téchto kmitoétovych vyhybek.
Funkce kmito¢tové vyhybky neni aktivni, pokud
je parametr 002 nastaven na hodnotu Mistni
ovladani a parametr 013 je nastaven na hodnotu
Ovladani mistnim ovladacim panelem a bez zpétné
vazby nebo Digitalni ovladani mistnim ovladacim
panelem a bez zpétné vazby.

Popis volby:
Sitka pasma vyhybky se nastavuje jako
procento obchazeného kmito¢tu vybraného
pomoci parametr(i 230-233.
Sifka pasma vyhybky oznaéuje maximaini odchylku
od obchazeného kmitoctu.

Priklad: Obchazeny kmito€et je 100 Hz a vybrana
Sitka pasma obejiti je 1 %. V tomto pfipadé se
m(iZze obchazeny kmito¢et pohybovat mezi 99,5 Hz
a 100,5 Hz, tedy v rozsahu 1 % ze 100 Hz.

230 Kmito €tova vyhybka 1 (FREQ. BYPASS 1)
231 Kmito €tova vyhybka 2 (FREQ. BYPASS 2)

232 Kmito €tova vyhybka 3 (FREQ. BYPASS 3)
233 Kmito ¢tova vyhybka 4 (FREQ. BYPASS 4)

Hodnota:
0,0 - parametr 200

0 0,0 Hz

Funkce:
U nékterych systéma je tfeba se vyhnout
urcitym vystupnim kmito¢tiim, aby se predeslo
potizim s rezonanci.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Zadejte kmitocty, kterym se chcete vyhnout.
Viz také parametr 229.

234 Sledovani fazi motoru

(MOTOR PHASE MON)

Hodnota:

OZapnuto (ENABLE) [0]
Vypnuto (DISABLE) [1]
Funkce:

Timto parametrem je mozné zapnout
sledovani fazi motoru.

Popis volby:
Pokud je vybrana hodnota Zapnuto, méni¢
kmito¢tu zareaguje na chybéjici fazi motoru a
vyvola poplach 30, 31 nebo 32.
Pokud je vybrana hodnota Vypnuto , nebude pfi
chybéjici f4zi motoru vyvolan Zadny poplach. Motor
miZe byt pfi chodu na dvé faze poskozen nebo
pfehfan. Je proto doporu¢ovano ponechat funkci
sledovani fazi motoru na hodnoté ENABLED.
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[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Vstupy a vystupy

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Digitalni vstupy Cislo svorky 16 17 18 19 27 29 32 33
parametr 300 301 302 303 304 305 306 307
Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0] [0] [0] [O]
Vynulovani (RESET) [11* 1] [11 [ [1]
Volny dobéh motoru, inverzni (COAST INVERSE) [0]*
Vynulovani a volny dobéh motoru, inverzni (COAST & RESET [1]
INVERS)
Rychlé zastaveni, inverzni (QSTOP INVERSE) [2]
Stejnosmérné brzdéni, inverzni (DCBRAKE INVERSE) [3]
Stop, inverzni (STOP INVERSE) [2] [2] [4 21 [2] [2]
Start (START) [1]*
Pulsni start (LATCHED START) [2]
Reverzace (REVERSING) [1]*
Start, reverzace (START REVERSE) [2]
Pouze start vpfed, zapnuto (ENABLE START FWD.) [3] [3] [31 [3]
Pouze start vzad, zapnuto (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]
Konstantni otacky (JOGGING) [4] [4] [51* [4] [4]
Pevna Zadana hodnota, zapnuto (PRESET REF. ON) [5] [5] [5]1 [5] [5]
Pevna zadana hodnota, nejnizsi platny bit (LSB) (PRESET REF. SEL. LSB) [5] [71 [6]
Pevna zadana hodnota, nejvyssi platny bit (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]
(MSB)
UloZeni zadané hodnoty (FREEZE REFERENCE) [71 [71* ©#1 71 I[71
UloZeni vystupu (FREEZE OUTPUT) [8] [8] [10] [8] [8]
ZvysSit otacky (SPEED UP) [9] [11] [9]
Snizit otacky (SPEED DOWN) [9] [12] [9]
Volba sady parametr(i, nejnizsi platny bit (LSB) (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]
Volba sady parametr(, nejvyssi platny bit (MSB) (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]
Volba sady parametrd, nejvySsi platny bit (SETUP MSB/SPEED UP) [11]*
(MSB)/zvysit otacky
Volba sady parametrQ, nejnizsi platny bit (SETUP LSB/SPEED [11]*
(LSB)/snizit otacky DOWN)
Korekce kmitoctu nahoru (CATCH UP) [11] [15] [12] —
Korekce kmitoétu dol( (SLOW DOWN) [11] [16] [12] ~§
Rampa 2 (RAMP 2) [12] [12] [17] [13] [13] g
Porucha napajeni, inverzni (MAINS FAILURE [13] [13] [18] [14] [14] g
INVERSE) E
Pulsni signal Zadané hodnoty (PULSE REFERENCE) [23] [28]1
Pulsni zpétna vazba, skute¢na hodnota (PULSE FEEDBACK) [24]
Zpétnovazebni vstup inkrementalniho Cidla, A (ENCODER INPUT 2A) [25]
Zpétnovazebni vstup inkrementéalniho ¢idla, B (ENCODER INPUT 2B) [24]
Bezpecnostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [24] [5]
Zablokovani zmény Udaje (PROGRAMMING LOCK)  [29] [29] [29] [29] [29]

1) Pokud je tato funkce vybrana pro svorku 29, tataz funkce pro svorku 17 nebude platna, i kdyz byla vybrana jako
aktivni.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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300 Svorka 16, vstup
(DIGITAL INPUT 16)

Funkce:
Timto a nasledujicimi parametry Ize volit mezi riznymi
funkcemi souvisejicimi se vstupy na svorkach 16-33.
Seznam funkci je uveden v tabulce na strani
111. Maximalni kmitoeet pro svorky 16, 17,
18 a 19 je 5 kHz. Maximalni kmitoCet pro
svorky 29, 32 a 33 je 65 kHz.

Popis volby:
Nechcete-li, aby méni¢ kmito€tu reagoval na
signaly vysilané na svorky, zvolte.

Bez funkce .

Vynulovani vynuluje méni¢ kmito¢tu VLT po
poplachu. Ne vSechny poplachy vSak Ize vynulovat.

Volny dob éh motoru, inverzni, se pouziva, pokud
ma méni¢ kmito¢tu VLT motor zastavit volnym
dobé&hem. Logicka 0 zplsobi zastaveni volnym
dobé&hem motoru a vynulovani.

Vynulovani a volny dob &h motoru, inverzni

se pouziva k sou€asné aktivaci volného dobéhu
motoru a vynulovani. Logicka 0 zpUsobi zastaveni
volnym dob&hem motoru a vynulovani.

Rychlé zastaveni, inverzni se pouziva k zastaveni
motoru ve shodé s dobou dobé&hu pfi rychlém
zastaveni (nastavenou parametrem 212). Logicka
0 zpUsobi rychlé zastaveni.

Stejnosm érné brzd éni, inverzni se pouziva

k zastaveni motoru jeho nabuzenim stejnosmérnym
napétim po uréenou dobu, viz parametry 125-127.
Tato funkce je aktivni pouze tehdy, pokud jsou
hodnoty parametrll 126-127 nenulové. Logicka

0 zplsobi stejnosmérné brzdéni.

Stop, inverzni je aktivovan preruSenim
dodavky napéti na svorku. Pokud tedy neni

na svorce Zadné napéti, motor nemUize bézet.
Zastaveni bude stanoveno podle vybrané rampy
(parametry 207/208/209/210).

Z&dny z vy3e uvedenych ptikaz(l
/'\ pro zastaveni (zakazujici start) nelze
d pouzit jako vypinaé pfi opravach.
Misto toho odpojte napajeni.

Upozorn éni:
ll: Je tfeba poznamenat, Ze pokud méni¢ kmito€tu
i pracuje na mezni hodnoté momentu a obdrzi
pfikaz Stop, zastavi pouze v pfipadég, kdy je
svorka 42, 45, 01 nebo 04 spojena se svorkou 27.
Na svorkach 42, 45, 01 nebo 04 musi byt zvoleny
Udaje Mezni hodnota momentu a stop [27].

Start je vybran, pokud je pozadovan pfikaz
start/stop (ovladaci pfikaz, skupina 2). Logicka
1 = start, logicka 0 = stop.

002

Stop 2 24vd.c.

16

Start |

—18

19

Start+ | —

Reversing
127

DANFOSS
175ZA082.10

Pulsni start - pokud pUsobi impuls po dobu
minimalné 3 ms, motor se rozbéhne, pokud
neobdrzi zadny pfikaz pro zastaveni (provozni
pfikaz, skupina 2). Motor se zastavi, pokud je
rychle aktivovan pfikaz Stop, inverzni.

Reverzace se pouziva ke zméné sméru otaceni
hiidele motoru. Logicka 0 nezplsobi reverzaci.
Logicka 1 povede k reverzaci. Signal reverzace
pouze zméni smér otd€eni; neaktivuje funkci rozbéhu.
Reverzace vyzaduje, aby byla vybrana hodnota
parametru 200 Oba sméry.

Pokud byly vybrany hodnoty Rizeni procesu,

se zpétnou vazbou; Rizeni momentu, otackova
zpétna vazba nebo Rizeni momentu, otackova
zpétna vazba, funkce neni aktivni.

Start, reverzace se pouziva ke startu/zastaveni
(provozni pfikaz, skupina 2) a k reverzaci stejnym
signalem. Na svorce 18 nesmi byt sou¢asné pfitomen
zadny signal. Funkce se chova jako pulsni start s
reverzaci, pokud byl pulsni start zvolen pro svorku 18.
Pokud byla vybrana hodnota Rizeni procesu, se
zpétnou vazbou , funkce neni aktivni.

Pouze start vp fed, zapnuto se pouziva, pokud
se ma hfidel motoru pfi rozbé&hu otacet pouze
ve sméru hodinovych rugicek.

Neméla by se pouzivat sou¢asné s hodnotou
Rizeni procesu, se zpétnou vazbou.

Pouze start vzad se pouziva, pokud se ma
hfidel motoru pfi rozbéhu otacet pouze proti
sméru hodinovych rugicek.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Neméla by se pouzivat sou¢asné s hodnotou
Rizeni procesu, se zpétnou vazbou.

Funkce Konstantni otd €ky se pouziva k nahrazeni
vystupniho kmito¢tu kmito¢tem konstantnich otacek
nastavenym parametrem 213. Dobu rozb&hu/dobé&hu
Ize nastavit parametrem 211. Funkce Konstantni
ota€ky neni aktivni, pokud byl zadan pfikaz Stop
(zakazuijici start). Pfikaz Konstantni otaky nahradi
pfikaz Stop (provozni pfikaz, skupina 2).

Pevna zadana hodnota, zapnuto se pouziva

k pfechodu mezi externi Zadanou hodnotou a pevnou
Zadanou hodnotou. Predpoklada se, Zze v parametru

214 byla vybrana hodnota Externi/pevna [2]. Logicka
0 = externi Zzadané hodnoty jsou aktivni; logicka

1 = je aktivni jedna ze EtyF pevnych Zadanych

hodnot podle nize uvedené tabulky.

Pevna zadana hodnota, nejvyssi platny bit (MSB)
umoZzfuji zvolit jednu ze Etyf pevnych Zadanych
hodnot podle nize uvedené tabulky.

Pevna zadana Pevna zadana
hodnota, nejvyssi

platny bit (MSB)

hodnota, nejnizsi
platny bit (LSB)

Pevna zadana 0 0
hodnota 1
Pevna Zadana 0 1
hodnota 2
Pevna zadana 1 0
hodnota 3
Pevna Zadana 1 1
hodnota 4

UloZeni zadané hodnoty - zafixuje aktualni
Zadanou hodnotu. UloZzena Zadana hodnota

je nyni vychodiskem pro zapnuti funkci ZvysSit
otdcky a Snizit otacky .

Je-li pouzito zvySeni/snizeni otacek, zména
otacek vzdy sleduje rampu 2 (parametry 209/210)
v rozsahu O - Refuax .

UloZeni vystupu - zafixuje aktualni kmito¢et motoru
(Hz). Ulozeny kmito¢et motoru je nyni vychodiskem
pro zapnuti funkci ZvySit otacky a SniZzit otacky.
Je-li pouZito zvy3eni/snizeni otalek, zména

otdCek vzdy sleduje rampu 2 (parametry

209/210) v rozsahu O - fuN .

Upozorn éni:

l': Pokud je UloZeni vystupu aktivni, méni¢
kmito€tu nelze zastavit prostfednictvim
svorek 18 a 19, ale pouze pomoci svorky

27 (naprogramované na hodnotu Volny dobéh

motoru, inverzni [0] nebo Vynulovani a volny

dobéh motoru, inverzni [1]).

Po pouziti funkce UlozZeni vystupu se
vynuluji integratory PID.

Zvysit ota €ky a Snizit otd €ky se voli, pokud je
vyZadovano digitalni Fizeni zvySeni/snizeni otacek
(potenciometr motoru). Tato funkce je aktivni, jen
pokud je zvoleno Ulozit zadanou hodnotu nebo Ulozit
vystupni kmito¢et. Dokud bude na svorce vybrané
pro zvySeni ota€ek logickd 1, Zadana hodnota nebo
vystupni kmitoCet se bude zvySovat. Bude sledovana
rampa 2 (parametr 209) v rozsahu O - fmiN .

Dokud bude na svorce vybrané pro snizeni otacek
logicka 1, Zadana hodnota nebo vystupni kmito¢et
se bude sniZzovat. Bude sledovana rampa 2
(parametr 210) v rozsahu O - fmin .

Impulsy (logickd 1 minimélné po dobu 3 ms a
minimalni pauza 3 ms) zpUsobi zménu otacek o 0,1
% (Zadana hodnota) nebo 0,1 Hz (vystupni kmitocet).

ani
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Priklad:

Svorka UloZeni zadané

hodnoty/

(16) a7 UloZeni vystupu
Zadna zména 0 0 1
otacek
Snizit otacky 0 1
ZvySit otacky 1
Snizit otacky 1 1

Zadanou hodnotu otaéek uloZenou pomoci
ovladaciho panelu Ize zménit, i kdyZ byl méni¢
kmitoCtu zastaven. UloZend Zddané hodnota bude
ulozena pro pfipad vypadku napajeni.

a Volba sady parametr 4, nejvyssi platny bit
(MSB) umozniuji zvolit jednu ze étyf sad parametr(
- ovSem za piedpokladu, Ze parametr 004 byl
nastaven na hodnotu Externi volba.

Volba sady parametr 4, nejvySsi platny bit

platny bit/sniZit ota €ky - spole&né s pouzitim hodnot
Ulozeni zadané hodnoty nebo UloZeni vystupu -
umoZziuji zménu zvySeni/snizeni otacek.

Volba sady parametr(l se fidi nize uvedenou
ovéfovaci tabulkou:

Volba sady UloZeni zadané
parametr( hodnoty/
(32)ne- (33)ne-  UlozZeni vystupu
jvyssi jnizsi
platny platny
bit bit
(MSB) (LSB)

Sada parametrt1 0 0 0

Sada parametri 2 0 1 0

setup 2 1 0 0

setup 3 1 1 0

Zadna zména 0 0 1

otacek

Snizit otacky 0 1 1

ZvysSit otacky 0

Snizit otacky 1 1 1

Korekce kmito €tu nahoru nebo dol t se vybira,
pokud je tfeba zvySit nebo snizit zadanou
hodnotu programovatelnou procentualni hodnotou
nastavenou parametrem 219.

Korekce Korekce
kmitoc¢tu dold kmitoc¢tu
nahoru
Z&dna zména otadek 0 0
SnizZeni o procentualni 1 0
hodnotu
ZvySeni o procentualni 0 1
hodnotu
SniZeni o procentualni 1 1
hodnotu

Rampa 2 se voli, pokud je vyZadovana zména
mezi rampou 1 (parametry 207-208) a rampou 2
(209-210). Logicka O vede k rampé 1, zatimco
logicka 1 vede k rampé 2.

Porucha napajeni, inverzni se vybira, pokud ma
byt aktivovan parametr 407Porucha napajeni nebo
parametr 408 Rychlé vybiti. Porucha napajeni,
inverzni, je aktivni ve stavu logické 0.

V pfipadé potfeby se podivejte také na kapitolu
Porucha napéjeni/rychlé vybiti na strané 66.

Upozorn éni:
ll: Méni¢ kmito&tu Ize opakovanim funkce Rychlé
i vybiti na digitalnim vstupu - pfi sitovém napéti
pfipojeném k systému - UpIné znigit.

Pulsni signal zadané hodnoty se vybira, pokud

je pouzita pulsni posloupnost (kmito€et) 0 Hz
odpovidajici hodnoté Refuin , parametr 204. Kmitocet
je nastaven parametrem 327, odpovidajicim Refvax.

Pulzni zp étn& vazba se vybir4, jestlize je
pulsni posloupnost (kmitocet) vybrana jako
zpétnovazebni signal.

Zpétnovazebni vstup inkrementalniho  €idla,

A se vybira, pokud se pouzije zpétna vazba
inkrementalniho &idla po zvoleni hodnot Rizeni
otadek, se zp&tnou vazbou nebo Rizeni momentu,
otad€kovéa zpétna vazba v parametru 100. Nastavte
impulsy/otacky za minutu parametrem 329.

Zpétnovazebni vstup inkrementalniho  €idla,
B se vybira, pokud méa byt zpétna vazba
inkrementalniho &idla pouZita s 90° impulsem
k zaznamenani sméru otaceni.

Bezpe €nostni blokovani ma stejnou funkci jako
Volny dobéh motoru, inverzni, ale Bezpecnostni
blokovani generuje na displeji varovnou zpravu
o 'externi chybé', pokud je na svorce zvolena
logicka '0'. Varovna zprava bude také aktivovana
pfes digitalni vystupy 42/45 a reléové vystupy

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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01/04, pokud je programovéana pro Bezpecnostni
blokovani. Zpravu lze zrusit pomoci digitalniho
vstupu nebo tlagitka [OFF/STOP].

Zablokovani zm ény udaje je vybrano, pokud
zmény (daji v parametrech nemaji byt provadény
prostfednictvim Fidici jednotky; Udaje vSak lze
meénit prostiednictvim sbérnice.

301 Svorka 17, vstup

(DIGITAL INPUT 17)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi riznymi
moznostmi na svorce 17.
Funkce jsou uvedeny v tabulce na zacatku
¢asti Parametry - vstupy a vystupy. Maximalni
kmitoCet na svorce 17 je 5 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

302 Svorka 18 Start, vstup
(DIGITAL INPUT 18)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi riznymi
moznostmi na svorce 18. Funkce jsou uvedeny v
tabulce na zaC4tku ¢asti Parametry - vstupy a vystupy.
Maximalni kmitoCet na svorce 18 je 5 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

303 Svorka 19, vstup

(DIGITAL INPUT 19)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi riznymi
moznostmi na svorce 19. Funkce jsou uvedeny v
tabulce na za¢4tku ¢asti Parametry - vstupy a vystupy.
Maximalni kmito€et na svorce 19 je 5 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

304 Svorka 27, vstup
(DIGITAL INPUT 27)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi rdznymi
moZznostmi na svorce 27.
Funkce jsou uvedeny v tabulce na zac¢atku ¢asti
Parametry - vstupy a vystupy.
Maximalni kmitoCet na svorce 27 je 5 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

305 Svorka 29, vstup
(DIGITAL INPUT 29)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi rliznymi
mozZnostmi na svorce 29. Funkce jsou uvedeny v
tabulce na za¢4tku €asti Parametry - vstupy a vystupy.
Maximalni kmito€et na svorce 29 je 65 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

306 Svorka 32, vstup

(DIGITAL INPUT 32)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi rliznymi
moZnostmi na svorce 32. Funkce jsou uvedeny v
tabulce na za¢4tku ¢asti Parametry - vstupy a vystupy.
Maximalni kmito€et na svorce 32 je 65 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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307 Svorka 33, vstup
(DIGITAL INPUT 33)

Hodnota:
Viz parametr 300.

Funkce:
Tento parametr umoznuje volit mezi riznymi
moznostmi na svorce 33. Funkce jsou uvedeny v
tabulce na za¢atku ¢asti Parametry - vstupy a vystupy.

Maximalni kmitocet na svorce 33 je 65 kHz.

Popis volby:
Viz parametr 300.

Analogové vstupy Svorka €. 53(nap éti) 54(nap éti) 60(proud)
parametr 308 311 314

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0]O0 [0]

Zadana hodnota (REFERENCE) [0 [1] 110

Zpétnovazebni signal (FEEDBACK) [2] [2]

Mezni hodnota momentu (TORQUE LIMIT CTRL) [3] [2] [3]

Termistor (THERMISTOR INPUT) [4] [3]

Relativni zadana hodnota (RELATIVE REFERENCE) [4] [4]

Kmitocet max. momentu (MAX. TORQUE FREQ.) [5]

Funkce:
Tento parametr umoznuje zvolit poZzadovanou
moznost na svorce 53.

Méfitko vstupniho signalu je stanoveno
parametry 309 a 310.

Popis volby:
Bez funkce. Voli se, jestlize méni¢ kmitoctu nema
reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku.
Zadana hodnota. Voli se, pokud se m& umoznit
zména zadané hodnoty prostfednictvim analogového
signalu Zadané hodnoty.
Pokud jsou pfipojeny i dalSi vstupy, scitaji se, a
v Uvahu se berou jejich znaménka.
Zpétnovazebni signdl. Vybira se, jestlize je pouzito
fizeni se zpétnou vazbou s analogovym signalem.
Mezni hodnota momentu. Pouziva se, pokud mé byt
mezni hodnota momentu nastavena parametrem 221
zménéna prostfednictvim analogového signélu.
Termistor. Voli se, kdyZ termistor za¢lenény do
motoru miiZze v pfipadé prehrati motoru méni¢
kmito¢tu zastavit. Vypinaci hodnota je > 3 kQ.
Termistor je pfipojen ke svorce 50 a je zvolen
skute€ny vstup (53 nebo 54).

' Upozorn éni:
": Je-li teplota motoru hlidana prostfednictvim
q termistoru pfipojeného k ménici kmitoctu, je

tfeba pamatovat na nasledujici:

V pfipadé zkratu mezi vinutim motoru a termistorem
nejsou dodrzeny podminky pro PELV. Aby
byly dodrzeny podminky pro PELV, musi byt
termistor pfipojen externé.

R
(0]

4000

3000

1330

550

~——

v [c]

-20°C ¥ nominel -5°C| ¢

nominel +5°C
3 nominel ne

175HA183.10

Kdyz je motor misto toho vybaven tepelnym
spina¢em, miZe byt také pfipojen ke vstupu. Pokud
jsou motory zapojeny paralelné, termistory/tepelné
spinace lze zapoijit sériové (celkovy odpor < 3 kQ).
Parametr 128 musi byt naprogramovan na hodnotu
Vystraha termistoru [1] nebo Vypnuti termistorem [2].
Relativni Zadana hodnota se vybira, pokud

je vyzadovano relativni nastaveni souctu
Zadanych hodnot.

Tato funkce je aktivni, jen pokud byla zvolena
polozka Relativni (parametr 214). Relativni zadana

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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hodnota na svorce 54/60 je procentem Uplného
rozsahu dané svorky a bude pfipo¢itana k souctu
ostatnich zadanych hodnot. Pokud bylo vybrano
nékolik relativhich Zzadanych hodnot (pevné Zadané
hodnoty 215-218, 311 a 314), budou pfidany jako
prvni a tento soucet bude potom pfipocitan k
souctu aktivnich zadanych hodnot.

Upozorn éni:
§i=y Pokud byla vybrana hodnota Zadana
e hodnota nebo Zpétnovazebni signal na
vice svorkach, budou tyto signdly pfi¢teny
a budou brana v Gvahu jejich znaménka.

Kmitocet max. momentu. Pouziva se pouze pfi
pouziti hodnoty Rizeni momentu, bez zpétné vazby
(parametr 100) pro omezeni vystupniho kmitoctu.
Vybira se, pokud ma byt maximalni vystupni kmitocet
fizen analogovym vstupnim signalem. Kmitoctovy
rozsah saha od Dolni mezni hodnoty vystupniho
kmitoctu (parametr 201) po Horni mezni hodnotu
vystupniho kmitoctu (parametr 202).

309 Svorka 53, min. hodnota m éFitka
(Al 53 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0 - 10,0 V 0ooov

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu odpovidajici maximalni Zadané hodnoté
nastavené parametrem 204.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu napéti.
Viz téz oddil Zpracovani jediné zadané hodnoty.

310 Svorka 53, max. hodnota m éfitka
(Al 53 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 10,0 V g 10,0 vV

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu odpovidajici maximalni Zddané hodnoté
nastavené parametrem 205.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti.
Viz téz oddil Zpracovani jediné zadané hodnoty .

311 Svorka 54, analogové vstupni nap éti
(Al [V] 54 FUNCT.)

Hodnota:
Viz popis parametru 308.

Funkce:
Tento parametr voli mezi riznymi funkcemi, které
jsou k dispozici pro vstup na svorce 54.
Méfitko vstupniho signalu je stanoveno
parametry 312 a 313.

Popis volby:
Viz popis parametru 308.

312 Svorka 54, min. hodnota m éfitka

(Al 54 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0 - 10,0 V goov

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu odpovidajici minimalni zadané hodnoté
nastavené parametrem 204.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti.
Viz téz oddil Zpracovani jediné Zadané hodnoty.

313 Svorka 54, max. hodnota m éfitka

(Al 54 SCALE HIGH)

Hodnota:
0,0 - 10,0 V

0 10,0 v

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu odpovidajici maximalni Zadané hodnoté
nastavené parametrem 205.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu napéti.
Viz téz oddil Zpracovani jediné zadané hodnoty.

314 Svorka 60, analogovy vstupni proud
(Al [MA] 60 FUNCT)

Hodnota:
Viz popis parametru 308.

Funkce:
Tento parametr umoZzfiuje volit mezi riiznymi funkcemi,
které jsou k dispozici pro vstup na svorce 60.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Méfitko vstupniho signalu je stanoveno
parametry 315 a 316.

Popis volby:
Viz popis parametru 308.

315 Svorka 60, min. hodnota m éfFitka
(Al 60 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 0,0 mA

Funkce:
Tento parametr ur€uje hodnotu signalu zadané
hodnoty odpovidajici minimalni Zadané hodnoté
nastavené parametrem 204.
Pokud bude pouzita funkce Casova prodleva
parametru 317, musi byt nastavena hodnota >2 mA.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu proudu.
Viz téz oddil Zpracovani jediné zadané hodnoty .

316 Svorka 60, max. hodnota m éFitka
(Al 60 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funkce:
Tento parametr nastavuje hodnotu signalu zadané
hodnoty odpovidajici maximalni zadané hodnoté
nastavené parametrem 205.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu proudu.
Viz téZ oddil Zpracovani jediné zadané hodnoty .

317 Casova prodleva
(LIVE ZERO TIME 0O)

Hodnota:
0-99s

Funkce:
Pokud hodnota signalu Zadané hodnoty pfipojeného
na vstup, tedy na svorku 60, poklesne pod 50 %
hodnoty nastavené parametrem 315 po dobu delSi
nez je ¢asovéa prodleva nastavena parametrem 317,
bude aktivovana funkce vybrana parametrem 318.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu.

318 Funkce po €asové prodlev &
(LIVE ZERO FUNCT.)

Hodnota:

OVypnuto (OFF) [0]
UloZeni vystupniho kmitoctu
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Stop (STOP) [2]
Konstantni otd¢ky (JOGGING) [3]
Max. otacky (MAX SPEED) [4]
Zastavita vypnout (STOP AND TRIP) [5]
Funkce:

Tento parametr umozhuje zvolit funkci aktivovanou

v okamziku, kdy vstupni signal na svorce 60
poklesne pod 2 mA, pokud byl parametr 315
nastaven na hodnotu vyssi nez 2 mA a byl pfekro€en
pevny €asovy limit (parametr 317).

Pokud sou€asné uplyne vice ¢asovych prodlev, méni¢

kmitoctu pfidéli funkcim €asovych prodlev tyto priority:

1. Parametr 318 Funkce po ¢asové prodlevé

2. Parametr 346 Cinnost po vypadku
inkrementalniho cidla

. Parametr 514 Funkce p/i prekro¢eni ¢asového
intervalu sbérnice

w

Popis volby:
Vystupni kmito¢et ménic¢e kmitoctu mize:
- byt zafixovidn na aktudlni hodnoté
- byt zménén na Stop
- byt zménén na kmito€et konstantnich ota¢ek
- byt zménén na max. kmitocet
byt zménén na Stop s naslednym odpojenim
(Trip) ménice.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Vystupy ¢islo svorky 42 45 1 4 (relé)
(relé)
parametr 319 321 323 326
Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]

Rizeni pfipraveno

(CONTROL READY)

(1]

[1]

(1]

(1]

Ménic pfipraven

(UNIT READY)

(2]

[2]

(2]

(2]

=
‘B
>
S
=
=
>
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S
a

Jednotka pfipravena - dalkové ovladani (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [31 0
Zapnuto, zadna vystraha (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Béh (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Béh, zadna vystraha (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Bih v ramci rozsahu, Zadna vystraha (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
Béh na Zadané hodnoté, Zadna (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
vystraha

Porucha (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Porucha nebo vystraha (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Mezni hodnota momentu (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Mimo proudovy rozsah (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Nad malym proudem (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Pod velkym proudem (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Mimo kmito€tovy rozsah (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Nad nizkym kmitoctem (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Pod vysokym kmitotem (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Mimo rozsah skute¢né hodnoty zpétné (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
vazby

Nad malou skute¢nou hodnotou zpétné (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
vazhy

Pod velkou skute€nou hodnotou (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
zpétné vazby

Tepeln& vystraha (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Jednotka pfipravena - nedoslo k (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [2210 [22]
tepelné vystraze

Jednotka pfipravena - dalkové ovladani (REM RDY & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
- nedoSlo k tepelné vystraze

Jednotka pfipravena - sitové napéti (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
vV rdmci rozsahu

Reverzace (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Sbérnice v poradku (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Mezni hodnota momentu a zastaveni (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Brzda, zadna vystraha od brzdy (BRAKE NO BRAKE WARNING) [28] [28] [28] [28]
Brzda poipravena, nedoslo k zadné (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
chybi

Chyba brzdy (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Rizeni mechanické brzdy (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Bit fidiciho slova 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33]
RozSifené fizeni mechanické brzdy (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Bezpecénostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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1 (relé) 4 (relé)

Vystupy

€islo svorky

parametr

Hodnota:

0-100 Hz  0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz  4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz  0-32000 p (0-100 Hz = 0 - 32 000P) [38] [38]
0-fuax 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39] O
0 - fmax  4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fuax  0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refumin - Refwax ~ 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refuin - Refuax ~ 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refvin - Refwax ~ 0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P)  [44] [44]
FBmin - FBuax _ 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBmin - FBuax  4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBmin - FBmax ~ 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0-Imax  0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] O [48]
0-lvax 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Iwax__ 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0-Tum 0-20 mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tum  4-20mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0-Tym  0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0-Tnom _ 0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0-Tnom  4-20 mA (O-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0-Tnom  0-32000 p (0-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0-Pnom  0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0-Pnom  4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58] [58]
0-Pnom  0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0 - SyncRPM  0-20 mA (0-SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0 -SyncRPM  4-20 mA (0-SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0- SyncRPM  0-32000 p (0-0-SYNCRPM = 0-32000 p)  [62] [62]
0 - RPM pii FMAX  0-20 mA (0-RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0 - RPM pii FMAX  4-20 mA (0-RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM pii FMAX  0-32000 p (0-RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Tento vystup mudze fungovat jako digitalni nebo
analogovy. Pokud je pouzivan jako digitalni
vystup (hodnoty Udaju [0]-[65]), je pfenaSen 24V
stejnosmeérny signal; jestlize je pouzivan jako
analogovy vystup, je pfenasen bud signal 0-20 mA,
nebo signal 4-20 mA nebo pulsni vystup.

Popis volby:
Rizeni pfipraveno znamena, Ze méni¢ kmito&tu
je pfipraven k pouziti; na fidici kartu je
pfivadéno napéjeci napéti.

Ménic pripraven znamend, Ze na fidici kartu
ménice kmitoctu je pfivadén napajeci signal a
méni¢ kmito&tu je pfipraven k &innosti.

Ménic¢ pripraven, dalkové ovladani znamena,
Ze na fidici kartu méni¢e kmitoctu je pfivadén
napajeci signal a parametr 002 byl nastaven
na hodnotu dalkové ovladani.

Zapnuto, Zadna vystraha znamena, Zze méni¢
kmitoctu je pfipraven k pouziti; nebyl pfedan zadny

pfikaz start nebo stop (zakazujici start). Bez vystrahy.

Béh znamena, Ze byl pfedan pfikaz start.

Béh, Zadna vystraha znamena, Ze vystupni kmitocet
je vyS§si nez kmito€et nastaveny parametrem 123.
Byl pfedan pfikaz start. Bez vystrahy.

Béh v ramci rozsahu, zadna vystraha znamena, ze
jednotka pracuje v rdmci naprogramovanych rozsahu
proudu/kmito¢tu nastavenych parametry 223-226.

Béh na zadané hodnoté, Zadna vystraha znamena,

Ze otacky odpovidaji zaddané hodnoté. Bez vystrahy.

Poplach znamena, Ze vystup je aktivovan poplachem.

Poplach nebo vystraha znamen4, Ze vystup je
aktivovan poplachem nebo vystrahou.

Mezni hodnota momentu znamena, Ze byla
pfekro€ena mezni hodnota momentu nastavena
parametrem 221.

Mimo proudovy rozsah znamena, Ze proud motoru je
mimo rozsah naprogramovany parametry 223 a 224.

Nad malym proudem znamena, Ze proud motoru je
vySSi nez hodnota nastavena parametrem 223.

Pod velkym proudem znamena, Ze proud motoru je
mensSi nez hodnota nastavena parametrem 224,

Mimo kmitoctovy rozsah znamena, Ze vystupni
kmitocet je mimo rozsah kmito¢td naprogramovany
parametry 225 a 226.

Nad nizkym kmito¢tem znamena, Ze vystupni kmito€et
je vys§i nez hodnota nastavena parametrem 225.

Pod vysokym kmitoctem znamend, Ze vystupni
kmitoc€et je niz8i nez hodnota nastavena
parametrem 226.

Mimo rozsah skutec¢né hodnoty zpétné vazby
znamena, ze zpétnovazebni signal je mimo rozsah
naprogramovany parametry 227 a 228.

Nad malou skute¢nou hodnotou zpétné vazby
znamena, Ze zpétnovazebni signal je vysSi nez
hodnota nastavena parametrem 227.

Pod velkou skute¢nou hodnotou zpétné vazby
znamena, Ze zpétnovazebni signal je nizsi nez
hodnota nastavena parametrem 228.

Tepelna vystraha znamena, Ze se dostal nad
mezni hodnotu teploty bud motor, méni¢ kmitoctu
VLT, brzdny rezistor nebo termistor.

Jednotka pfipravena - nedoslo k tepelné vystraze
znamena, ze méni¢ kmitocétu je pfipraven k
pouziti, na fidici kartu je pfivAdéno napéjeci
napéti a na vstupech nejsou pfitomny zZadné
fidici signaly. NedoSlo k pfehrati.

Jednotka pfipravena - dalkové ovladani - nedoslo
k tepelné vystraze znamena, Ze méni¢ kmitoctu
je pfipraven k pouziti a nastaven na dalkové
ovladani. Na fidici kartu je pfivadéno napéjeci
napéti. NedoSlo k prehfati.

ani

Jednotka pripravena - sitové napéti v ramci
rozsahu znamena, Zze méni¢ kmitoctu je pfipraven
k pouZiti, na Fidici kartu je pfivadéno napajeci
napéti a na vstupech nejsou pfitomny Zadné fidici
signaly. Sitové napéti je v ramci povoleného
napétového rozsahu (viz kapitola 8).

>
S
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Reverzace. Logicka 1 = relé je aktivovano, na
vystupu je pfitomno 24 V ss, pokud je smér
ota€eni motoru ve sméru hodinovych rugi¢ek.
Logicka 0 = relé neni aktivovano, na vystupu neni
pfitomen zadny signal, pokud je smér otaceni
motoru proti sméru hodinovych rugi¢ek.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Shérnice v poradku znamena, Ze probiha aktivni
komunikace (bez €asové prodlevy) prostfednictvim
sériového komunikagniho portu.

Mezni hodnota momentu a zastaveni se pouziva
ve spojeni s volnym dob&hem motoru (svorka

27), kdy je mozZné provést zastaveni i kdyZz méni¢
kmito¢tu dosahne mezni hodnoty momentu. Signal
je obracen, to znamena, Ze je nastaven stav logické
0, kdyz méni¢ kmito€tu obdrzi signal zastaveni

a dosahne mezni hodnoty momentu.

Brzda, zadna vystraha od brzdy znamena, Ze brzda
je aktivni a nedoSlo k zadnym vystraham.

Brzda pripravena, nedoslo k Zadné chybé
znamena, Ze brzda je pfipravena k ¢innosti a
nedoslo k zadnym chybam.

Chyba brzdy znamena, ze vystup je logicka 1,
pokud byl brzdny tranzistor IGBT zkratovan. Tato
funkce se pouziva k ochrané& méni¢e kmitoctu

VLT pfi chybé na modulech brzdy. Aby se
pfedeSlo moznému pozaru na brzdném rezistoru,
vystup/relé Ize pouzit k pferuseni pfivodu napéajeciho
napéti do méni¢e kmitoctu VLT.

Relé 123. Pokud byl v parametru 512 vybran
Fieldbus profile [0], relé je aktivovano. Pokud ma
néktery z pfiznakll OFF1, OFF2 nebo OFF3 (bity
v fidicim slové) logickou hodnotu 1.

Rizeni mechanické brzdy umoZfiuje fizeni externi
mechanické brzdy, viz &ast Rizeni mechanické brzdy.

Bit fidiciho slova 11/12. Relé je fizeno prostfednictvim
bitd 11/12 v sériovém fidicim slové. Bit 11 odpovida
relé 01 a bit 12 relé 04. Pokud je aktivni parametr 514
Funkce pfi prekroceni ¢asového intervalu sbérnice,
na relé 01 a 04 nebude pfitomno napéti.

Viz sekce Sériova komunikace v Konstrukéni pfirucce.

RozSirené rizeni mechanické brzdy umoziuje
fizeni externi mechanické brzdy, viz ¢ast
Rizeni mechanické brzdy.

Bezpecnostni blokovani Vystup je aktivni, pokud
byla na vstupu zvolena polozka Bezpecénostni
zamek a vstup je logicka "1".

0-100 Hz 0-20 mA a
0-100 Hz  4-20 mA a
0-100 Hz  0-32 000 p. Pulsni vystupni signal je

v rozsahu 0-100 Hz amérny vystupnimu kmitoctu.

0-20 mA a
4-20 mA a

0-fmax
0-fmax

0-fuax  0-32000 p., vystupni signal je Gmérny
rozsahu vystupniho kmito¢tu v rozsahu O -
fuax (parametr 202).

Refumin - Refuax 0-20 mA a

Refuin - Refuax  4-20 mA a

Refuin - Refuax ~ 0-32000 p., ziskany vystupni
signal je umérny Zadané hodnoté v intervalu
Refuin - Refuax (parametry 204/205).

Bmin -FBmax 0-20 mA a
FBmiN -FB max 4-20 mA a
FBmiN -FBmax ~ 0-32000 p., ziskany vystupni

signal je amérny skute¢né hodnoté zpétné vazby v
intervalu FBuin -FBmax (parametry 414/415).

0 - IviT, Max 0-20 mA nebo
0 - lviT, MAX 4-20 mA a
0 - Ivit, Max  0-32000 p., vystupni signal je

umérny rozsahu vystupniho proudu v intervalu 0
- lviTmax. | viTMax Zavisi na nastaveni parametrd
101 a 103 a lIze si jej prohlédnout v Easti
Technické Udaje (lvitmax (60 S).

0 - Mum 0-20 mA a
0-Mum 4-20mA a
0- Mum  0-32000 p, ziskany vystup je

umérny vystupnimu momentu v intervalu O -
Tum (parametr 221). 20 mA odpovida hodnoté
nastavené v parametru 221.

0-Mnom 0-20 mA a
0 - Mnowm 4-20 mA a
0-Mnom  0-32000 p. , vystupni signal je tmérny

vystupnimu momentu motoru. 20 mA odpovida
jmenovitému momentu motoru.

0 - Pnowm 0-20 mA a
0 - Pnowm 4-20 mA a
0-Pnom 0-32000 p., O - Pnom  0-32000 p.,

ziskany vystupni signdl je umérny jmenovitému
vykonu motoru. 20 mA odpovida hodnoti
nastavené v parametru 102.

0 -SyncRPM
0 - SyncRPM 4-20 mA a

0 - SyncRPM  0-32000 p., vystupni signal je
umérny synchronnim ota€kdm motoru.

0-20 mA a

0 - RPM p/i Fvax 0-20 mA a

0 - RPM p/i Fvax 4-20 mA a

0 - RPM pAi Fmax  0-32000 p., ziskany vystupni
signal je iumérny synchronnim ota€kam motoru

pfi Fmax (parameter 202).

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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320 Svorka 42, vystup, zm éna méfitka impuls 0

(AO 42 PULS SCALE)

Hodnota:
1 - 32 000 Hz

0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr umoziuje zménit méfitko
pulsniho vystupniho signalu.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu.
f
Hz e
3200 t— - — - —— - —— - ]
i
| 2
PAR. 320/ +— - —— — - —?‘4
322 I
0 100 Hz
0 fMAX
RefMIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX
0 ILIM
0 TMAX
0 KWMAX

321 Svorka 45, vystup
(AO 45 FUNCT.)

Hodnota:
Viz popis parametru 319.

Funkce:
Tento vystup mliZe pracovat jako digitalni, nebo jako
analogovy. Pokud je pouzit jako digitalni vystup
(hodnoty udajli [0]-[35]), generuje 24V (max. 40mA)
signél. U analogovych vystupl (hodnoty Gdajl
[36]-[59]) Ize volit mezi 0-20 mA, 4-20 mA nebo
pulsnim vystupem, u kterého Ize ménit méfitko.

Popis volby:
Viz popis parametru 319.

322 Svorka 45, vystup, zm éna méfitka impuls 0

(AO 45 PULS SCALE)

Hodnota:
1 - 32 000 Hz

0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr umoziuje zménit méfitko
pulsniho vystupniho signalu.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu.

323 Relé 1, vystup
(RELAY 1-3 FUNCT.)

Hodnota:
Viz popis parametru 319.

Funkce:
Tento vystup aktivuje kontakt relé.
Kontakt relé 1 Ize pouzit k ziskavani stavu a
vystrah. Relé je aktivovano pfi spIinéni podminek
pro pfislusné hodnoty Gdaju.
Aktivaci/deaktivaci Ize zpozdit parametrem 324/325.

Popis volby:
Viz popis parametru 319.
Zapojeni - viz nize uvedené schéma.

Relaﬁ 01

DANFOSS
175ZA015.11

324 Relé 1, zpozd éni sepnuti
(RELAY 1-3 ON DL)
Hodnota:

0,00 - 600,00 g 0,00 s

Funkce:
Tento parametr umoznuje definovat dobu
sepnuti relé 01 (svorky 01-02).

Popis volby:
Zadejte pozadovanou hodnotu (hodnotu lze
nastavovat v intervalech 0,02 s).

325 Relé 1, zpozd éni rozepnuti
(RELAY 1-3 OFF DL)

Hodnota:
0,00 - 600,00

g 0,00 s

Funkce:
Timto parametrem lze zpozdit dobu rozepnuti
relé 01 (svorky 01-03).

Popis volby:
Zadejte pozadovanou hodnotu (hodnotu lze
nastavovat v intervalech 0,02 s).

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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326 Relé 04, vystup
(RELAY 4-5 FUNCT.)

Hodnota:
Viz popis parametru 319.

Funkce:
Tento vystup aktivuje kontakt relé.
Kontakt relé 04 Ize pouzit k ziskavani stavu a
vystrah. Relé je aktivovano pfi splnéni podminek
pro pfislusné hodnoty Gdajl.

Popis volby:
Viz popis parametru 319.
Zapojeni - viz nize uvedené schéma.

175ZA018.12

327 Pulsni signal zadané hodnoty, max.
kmito €et

(PULSE REF MAX)

Hodnota:
100 - 65 000 Hz na svorce 29
100 -5000 Hz na svorce 17

0 5000 Hz

Funkce:
Timto parametrem |ze nastavit hodnotu signalu
odpovidajici maximalni Zzadané hodnoté nastavené
parametrem 205. Nastaveni tohoto parametru
ma vliv na konstantu vnitfniho filtru, tj. pfi 100
Hz = 5 sek; 1 kHz = 0,5 sek. a pfi 10 kHz =
50 ms. Aby se zabranilo pfilis dlouhé ¢asové
konstanté filtru pfi nizkém pulznim rozliSeni, Zadan&
hodnota (parametr 205) a tento parametr mohou
byt nasobeny stejnym, faktorem. P¥i této operaci
se pouzije niz8i rozsah Zadané hodnoty.

Popis volby:
Nastavte pozadovany pulsni signal zadané hodnoty.

328 Pulsni zp étna vazba, max. kmito €et
(PULSE FEEDB MAX)

Hodnota:

100 - 65 000 Hz na svorce 33 0 25 000 Hz

Funkce:
Zde se nastavuje hodnota zpétné vazby odpovidajici
maximalni hodnoté zpétné vazby.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu zpétné vazby.

329 Zpétna vazba inkrementalniho €idla,
impulsy/ota ¢ky

(ENCODER PULSES)

Hodnota:

128 impulst/ot. (128) [128]

256 impulsl/ot. (256) [256]

512impulsl/ot. (512) [512]
01 024 impulst/ot. (1024) [1024]

2 048 impulsti/ot. (2048) [2048]

4096 impulsti/ot. (4096) [4096]

Tuto hodnotu Ize nastavovat také v intervalu
1 - 4 096 impulsU/ot.

Funkce:
Zde se nastavuje pocet impulst inkrementalniho ¢idla
za ota¢ku odpovidajici poctu ota€ek motoru za minutu.
Tento parametr je k dispozici pouze pfi hodnotach
Rizeni otacdek, se zpétnou vazbou a Rizeni momentu,
otadc¢kovéa zpétna vazba (parametr 100).

Popis volby:
Odectéte z inkrementalniho €idla spravnou
hodnotu. Vénujte pozornost omezeni otacek
(ot./min.) pro dany pocet impulst/otacky za
minutu - viz nize uvedeny graf:

Encoder =
[Pulse/rev.] g g
A E B
3900+
1200 frmax=65kHz
AES < frmax=20kHz
~
«\\\\\
420+ S
J f >
1000 9286 Max.[RPM]

Pouzité inkrementéalniho ¢€idlo musi byt typu otevieny
kolektor PNP 0/24 V ss (max. 20 kHz) nebo obvod
0/24 V ss typu push-pull (max. 65 kHz).

330 Funkce uloZeni zadané hodnoty/vystupu
(FREEZE REF/OUTP.)

Hodnota:

ONecinnost (NO OPERATION) [0]
UloZeni Zadané hodnoty (FREEZE REFERENCE)[1]
UloZeni vystupu (FREEZE OUTPUT) [2]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Timto parametrem lIze zafixovat bud Zadanou
hodnotu, nebo vystup.

Popis volby:
UloZeni zadané hodnoty [1] zafixuje aktualni zadanou
hodnotu. UloZzena zadan& hodnota tvofi zéklad
pro ZvySeni otacek a Snizeni otacek.
UloZeni vystupu [2] zafixuje aktualni kmitocet
motoru (Hz). UloZeny kmitoCet tvofi zaklad pro
ZvySeni otadcek aSniZeni otacek.

Upozorn éni:
“: Pokud je UloZeni vystupu aktivni, méni¢
e kmito€tu nelze zastavit prostifednictvim
svorek 18 a 19, ale pouze pomoci svorky
27 (naprogramované na hodnotu Volny dobéh
motoru, inverzni [0] nebo Vynulovani a volny
dobéh motoru, inverzni [1]).

Po pouziti funkce Ulozeni vystupu se vynuluji
integratory PID

345 Casové prodleva ztraty inkrementélniho
¢idla

(ENC LOSS TIMEOUT)

Hodnota:

0 - 60 s. 01s

Funkce:
Pokud je signél inkrementélniho €idla pferusen
svorkou 32 nebo 33, bude aktivovana funkce
vybrana v parametru 346.
Pokud se zpétnovazebni signal inkrementalniho
¢idla lisi od vystupniho kmito€tu o hodnotu vice nez
+/-3x vétsi, nez je jmenovity skluz motoru, bude
aktivovana funkce ztraty inkrementalniho €idla.
K &asové prodlevé ztraty inkrementélniho &idla
muiZze dojit i tehdy, kdyZ inkrementalni ¢idlo pracuje
spravné. Zkontrolujte parametr motoru ve skupiné
100, zda nedoslo v inkrementalnim &idlu k chybé.
Funkce ztraty inkrementalniho €idla je aktivni pouze
tehdy, pokud byly vybrany hodnoty Rizeni otadek,
se zpétnou vazbou [1] a Rizeni momentu, otackova
zpétna vazba [5] - viz parametr 100 Konfigurace .

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu.

346 Funkce ztraty inkrementalniho  €idla
(ENC.LOSS FUNC)

Hodnota:

OVypnuto (OFF) [0]
UloZeni vystupniho kmitoctu
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Konstantni otaéky (JOGGING) [3]
Max. ota€ky (MAX SPEED) [4]
Zastavita vypnout (STOP AND TRIP) [5]
Vybrat sadu 4 (SELECT SETUP 4) [7]
Funkce:

Timto parametrem Ize aktivovat funkci, kdyZ je signal
inkrementalniho €idla odpojen od svorky 32 nebo 33.

Pokud sou€asné uplyne vice ¢asovych prodley,

meéni¢ kmitoctu VLT pfidéli funkcim ¢asovych

prodlev tyto priority:

1. Parametr 318 Funkce po ¢asové prodlevé

2. Parametr 346 Funkce po vypadku
inkrementalniho cidla

. Parametr 514 Funkce p/i prekro¢eni ¢asového
intervalu sbérnice.

w

Popis volby:
Vystupni kmito¢et méni¢e kmitoctu VLT mize:
- byt zafixovan na aktudlni hodnoté
- byt zménén na kmito€et konstantnich ota¢ek
- byt zménén na max. kmitocet
- byt zménén na zastaveni s naslednym
vypnutim ménice.
- byt zménén na sadu parametri 4

357 Svorka 42, Vystup, minimalni m  éFitko

(OUT 42 SCAL MIN)
359 Svorka 45, Vystup, minimalni m  éritko

(OUT 45 SCAL MIN)

Hodnota:

=
\©
>
o
e
o
S
000 - 100% a

0 0%

Funkce:
Tyto parametry jsou uréeny ke zméné vystupu
zvoleného analogového pulzniho signalu na svorkach
42 a 45 na minimalni hodnotu.

Popis volby:
Minimalni hodnota se vytvafi jako procento
maximalni hodnoty signdlu, tj. je-li pozadovano
OmA (nebo 0 Hz) mA pfi 25 % maximalni vystupni
hodnoty, naprogramuje se 25 %.
Hodnota nem0ze byt nikdy vyS$Si nez odpovidajici
nastaveni Vystup, maximalni méritko, pokud
tato hodnota je nizsi nez 100 %.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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| [ma] A
20+
10+

0 { I I >

0 25 50 100 [%]

output
175ZA679.10

358 Svorka 42, Vystup, maximalni m éfitko
(OUT 42 SCAL MAX)

360 Svorka 45, Vystup, maximalni m éFitko

(OUT 45 SCAL MAX)

Hodnota:
000 - 500%

0 100%

Funkce:
Tyto parametry jsou ur€eny ke zméné vystupu
zvoleného analogového pulzniho signélu na svorkach
42 a 45 na maximalni hodnotu.

Popis volby:
Parametr nastavte na poZzadovanou maximalni
hodnotu vystupniho proudového signalu.

Maximalni hodnota:

Méfitko vystupu Ize zménit tak, aby pfi plném
rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo

aby byl 20 mA pfi vystupu mensim nez 100

% maximalni hodnoty signalu.

Je-li poZzadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota
odpovidajici 0 - 100 % skute€ného vystupu,
naprogramujte v parametru tuto procentualni
hodnotu, tj. 50 % = 20 mA.

Je-li pfi maximalnim vystupu (100 %) poZadovan
proud mezi 4 a 20 mA, procentualni hodnota
pro naprogramovani méni¢e kmitoctu se
vypo€ita nasledovné:

20 mA/poZadovany maximd@lniproud = 100% ,

tj. 10')71,44% * 100%:200%

| [ma] &
204
20mA
10+ MR «100%
I [mA]
0+ } } »
0 50 100  [%]

output

175ZA680.10

Podobna zména méfitka je mozna na pulznim
vystupu. Hodnota (hodnota pulzniho rozsahu) v
parametru 320 (vystup 42) a 321 (vystup 45) tvori
zaklad pro zménu méfitka. Pokud je hodnota
pulzniho rozsahu poZzadovanym vystupem o hodnoté
v rozsahu mezi 0 - 100% maximalniho vystupu,
naprogramujte procento, tj. 50 % pro hodnotu
pulzniho rozsahu pfi 50% vystupu.

V pfipadé pulzniho kmito€tu mezi 0,2 x hodnota
pulzniho rozsahu a hodnoty pulzniho rozsahu bude
procento vypoéteno nasledujicim zplsobem:

Pul:/nihodz{zata 7‘0;.[5&/1 u (p('l’l‘. 3?0 nebo 321) > 1()()(%\
PaZ(zdo'uany pulznl kmitoet

$5.2000 Hz 2090H: 0 100% 250%

2000 Hz

361 Prah ztraty inkrementalniho  €idla
(ENCODER MAX ERR.)

Hodnota:

0 - 600% O 300%

Funkce:
Tento parametr nastavuje prahovou Uroven pro
zjisténi ztraty inkrementalniho ¢idla v rezimu fizeni
otaCek se zpétnou vazbou. Hodnota je vyjadiena
v procentech jmenovitého skluzu motoru.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou prahovou Uroven.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Specialni funkce

400 Funkce brzdy/ Fizeni pfepéti

(BRAKE FUNCTION)

Hodnota:
OVypnuto (OFF) [0]
Rezistorova brzda (RESISTOR) [1]

Rizeni prepéti (OVERVOLTAGE CONTROL) [2]
Rizeni prepéti a zastaveni
(OVERVOLT CTRL. & STOP) [3]

Funkce:
Tovarni nastaveni je Vypnuto [0] pro VLT 5001-5027
200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V a VLT
5001-5062 525-600 V. Pro VLT 5032-5052 200-240
V, 5122-5500 380-500 V a VLT 5075-5250 525-600
V je tovarni nastaveni Rizeni prepéti [2].
Rezistorova brzda [1] se pouziva k naprogramovani
méni€e kmito&tu pro pfipojeni brzdného rezistoru.
PFipojeni brzdného rezistoru umoZzfiuje vyuziti
vySSiho napéti v mezifrekvenénim obvodu
béhem brzdéni (generovani).
Rezistorova brzda [1] je aktivni pouze v
jednotkach vybavenych vestavénou dynamickou
brzdou (jednotky SB a EB).

Rizeni prepéti (vylougeni brzdného rezistoru)
Ize vybrat jako alternativni funkci. Tato funkce
je k dispozici u vS8ech modeld.

Funkce zajistuje, Ze Ize pfedejit vypnuti ménice,
pokud vzroste napéti v mezifrekvenénim obvodu.
Je to zplUsobeno zvySenim vystupniho kmito¢tu,
¢imZ se omezi napéti z mezifrekvenéniho obvodu.
Jde o velice uzite€nou funkci, pokud je napf.
doba dobéhu velmi kratk4, protoZze se predejde
vypnuti ménie kmito€tu. V takové situaci dojde
k prodlouzeni doby dobéhu.

| Upozorn éni:
“: Doba dobéhu je ovSem v pfipadé fizeni
e pfepéti prodlouzena, coZ u nékterych
aplikaci nemusi byt vhodné.

Popis volby:
Pokud je brzdny rezistor soucasti systému,
vyberte Rezistorovou brzdu [1].
Rizeni pfepéti [2] vyberte, pokud je funkce Fizeni
pfepéti vyZzadovana ve vSech pfipadech, také pfi
stisknuti tlagitka Stop. Méni¢ kmito&tu se nezastavi
pfi zadani pfikazu Stop, je-li fizeni pfepéti aktivni.
Viyberte Rizeni prfepéti a zastaveni [3], jestlize
funkce Fizeni pfepéti neni vyzadovana béhem
doby dobé&hu po stisknuti tlagitka Stop.

Upozornéni: Pokud je Rizeni prepéti

/'\ [2] pouzito ve chvili, kdy je napajeci

d napéti méni¢e kmito€tu blizké nebo
nad maximalni mezni hodnotou, hrozi nebezpeéi
zvySeni kmitoétu motoru, a proto méni¢ kmito&tu
nezastavi motor pfi stisknuti tlagitka Stop. Pokud
je napajeci napéti vySsi nez 264 V u jednotek
200-240 V, vySSi nez 550 V u jednotek 380-500 V
nebo vySSi nez 660 V u jednotek 525-600 V, méla
by byt vybrana hodnota Rizeni pfepéti a zastaveni
[3], aby bylo moZzné motor zastavit.

401 Brzdny rezistor, ohm

(BRAKE RES. (OHM))

Hodnota:

Zavisi na jednotce O Zavisi na jednotce

Funkce:
Tento parametr udava ochmickou hodnotu brzdného
rezistoru. Hodnota se pouZiva ke sledovani vykonu
pfivadéného do brzdného rezistoru, jestlize byla
tato funkce vybrana v parametru 403.

Popis volby:
Nastavte sou¢asnou hodnotu odporu.

402 Mezni hodnota vykonu brzdy, kW
(BR.POWER. LIM.KW)

Hodnota:
Zavisi na jednotce

O Zavisi na jednotce

Funkce:
Tento parametr udava mezni hodnotu sledovani
vykonu dodavaného brzdnému rezistoru.

Popis volby:
Mezni hodnota sledovani je stanovena jako funkce
maximalni doby zatizeni (120 s) a maximalniho
vykonu brzdného rezistoru pfi této dobé zatizeni
podle nasledujiciho vzorce.
Pro jednotky 200 -240 V: P = #¥72xt

R x 120

Pro jednotky 380 - 500 V: P = £225=t

Pro jednotky 525 - 600 V; P = $%xt

Rx 120

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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403 Sledovani vykonu
(POWER MONITORING)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
OVystraha (WARNING) [1]

Vypnuti (TRIP) [2]

Funkce:

Tento parametr umozfuje sledovani vykonu
dodavaného brzdnému rezistoru. Vykon je vypocitan
na zékladé odporu rezistoru (parametr 401), napéti
meziobvodu a doby zatiZzeni rezistoru. Pokud vykon
dodany béhem 120 sekund pfes&dhne 100 % mezni
hodnoty sledovani (parametr 402) a byla vybrana
hodnota Vystraha [1], zobrazi se na displeji vystraha.
Vystraha zmizi, jestlize vykon klesne pod 80 %.
Pokud vypogitany vykon pfesdhne 100 % mezni
hodnoty sledovéani a v parametru 403 Sledovani
vykonu byla vybrana hodnota Vypnuti [2], mé&ni¢
kmito¢tu VLT odpoji napéajeni a vyvola poplach.
Jestlize byly pro sledovani vykonu vybrany hodnoty
Vypnuto [0] nebo Vystraha [1], zUstane funkce brzdy
aktivni i pfi pfekro€eni mezni hodnoty sledovani.

To muze vést k tepelnému pretizeni rezistoru.
Vystrahu je také mozné obdrzet prostfednictvim
reléovych/digitalnich vystupll. Typicka méfici
presnost sledovani vykonu zavisi na pfesnosti
ohmické hodnoty rezistoru (lepsi nez + 20 %).

Upozorn éni:

fi=g ztratovy vykon v pribéhu rychiého vybiti
e netvofi ¢ast funkce sledovani vykonu.

Popis volby:
Vyberte, zda bude tato funkce aktivni (
Vystraha/Poplach ) nebo neaktivni ( Vypnuto ).

404 Kontrola brzdy

(BRAKE TEST)

Hodnota:

0 Vypnuto (OFF) []
Vystraha (WARNING) [1]
Vypnuti (TRIP) [2]
Funkce:

Timto parametrem Ize integrovat funkce testovani

a sledovani, které zobrazi vystrahu nebo vyvolaji
poplach. Pfi zapnuti bude testovano, zda je brzdny
rezistor odpojen. Test odpojeného brzdného rezistoru
je provadén béhem brzdéni, zatimco test rozpojeni
tranzistoru IGBT je provddén mimo dobu brzdéni.
Vystraha nebo vypnuti méni¢e odpoji funkci brzdy.

Posloupnost testovani je nasledujici:

1. Pokud je napéti mezifrekvenéniho obvodu
vy38i nez rozbéhové napéti brzdy, vypnéte
kontrolu brzdy.

2. Pokud je napéti meziobvodu nestabilni,
vypnéte kontrolu brzdy.

3. Provedte test brzdy.

4. Pokud je napéti meziobvodu niz§i nez rozbéhové
napéti, vypnéte kontrolu brzdy.

5. Pokud je napéti meziobvodu nestabilni,
vypnéte kontrolu brzdy.

6. Pokud je brzdny vykon vySSi nez 100 %,
vypnéte kontrolu brzdy.

7. Jestlize je napéti meziobvodu vysSi nez
napéti mezifrekvenéniho obvodu -2 % pfed
provedenim testu brzdy, vypnéte kontrolu brzdy
a zruste vystrahu nebo poplach.

8. Kontrola brzdy probéhla v poradku.

Popis volby:
Pokud je vybrana hodnota Vypnuto [0], funkce
bude pfesto sledovat, zda nedojde b&hem provozu
ke zkratovani brzdného rezistoru a IGBT brzdy.
V takovém pfipadé bude zobrazena vystraha.
Jestlize bude vybrana hodnota Vystraha [1],
bude sledovéano zkratovani brzdného rezistoru a
IGBT brzdy. Navic bude pfi zapnuti kontrolovano,
zda byl odpojen brzdny rezistor.

' Upozorn éni:

ll: Vystrahu ve spojeni s hodnotami Vypnuto
q [0] nebo Vystraha [1] Ize odstranit pouze

odpojenim sitového napajeni a opé&tovnym
zapnutim za pfedpokladu, zZe byla chyba
opravena. Ve spojeni s hodnotami Vypnuto [0]
nebo Vystraha [1] bude méni¢ kmito¢tu VLT
pokraCovat, i kdyZ dojde k chybé.

V pfipadé Vypnuti (TRIP) [2] odpoji méni¢ kmito¢tu
VLT napajeni a vyvola poplach (TRIP LOCKED),
jestlize dojde ke zkratovani nebo odpojeni brzdného
rezistoru, nebo ke zkratovani IGBT brzdy.

405 Funkce vynulovani (RESET MODE)

Hodnota:

ORuéni vynulovani (MANUAL RESET) [0]
Automatické vynulovani x 1 (AUTOMATIC X 1) [1]
Automatické vynulovani x 2 (AUTOMATIC X 2) [2]
Automatické vynulovani x 3 (AUTOMATIC X 3) [3]
Automatické vynulovani x 4 (AUTOMATIC X 4)  [4]
Automatické vynulovani x5 (AUTOMATIC X 5) [5]
Automatické vynulovani x 6 (AUTOMATIC X 6)  [6]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Automatické vynulovanix 7 (AUTOMATIC X 7)  [7]
Automatické vynulovani x 8 (AUTOMATIC X 8)  [8]
Automatické vynulovani x 9 (AUTOMATIC X 9)  [9]
Automatické vynulovani x 10 (AUTOMATIC X 10]10]

Funkce:
Tento parametr umozhuje vybrat funkci vynulovani
pozadovanou po vypnuti ménice.
Po vynulovani miize byt méni¢ kmito&tu restartovan.

Popis volby:
Pokud je vybrana hodnota Ruc¢ni vynulovani [0], musi
byt vynulovani provedeno prostfednictvim tlaCitka
[RESET] nebo pomoci digitalnich vstupd.
Jestlize ma méni¢ kmito€tu VLT provést po
vypnuti méni€e automatické vynulovani (1-10krét),
vyberte hodnotu Udaje [1]-[10].

| Upozorn éni:
fl=y Vnitini pocitadio AUTOMATIC RESET
e je vynulovano 10 minut po prvnim
automatickém vynulovani.

Vystraha: Motor mUze bez vystrahy
nastartovat.

406 Doba automatického restartu
(AUT RESTART TIME)

Hodnota:
0 - 10 s.

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastavit dobu od vypnuti
ménice do zahajeni funkce automatického vynulovani.
Predpoklada se, Ze v parametru 405 byla vybrana
hodnota automatického vynulovani.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu.

407 Porucha napajeni
(MAINS FAILURE)

Hodnota:

OBez funkce (NO FUNCTION) [0]
Rizeny dob&h
(CONTROL RAMP DOWN) [1]
Rizeny dob&h a vypnuti
(CTRL. RAMP DOWN-TRIP) [2]
Volny dobéh motoru (COASTING) [3]
Kinetické zalohovani (KINETIC BACKUP) [4]

Rizené potlageni poplachu (CTRL ALARM SUPP)[5]

Funkce:
Pomoci funkce poruchy napajeni je mozné
snizit zatizeni na 0 Hz, jestlize dojde k selhani
sitového napajeni méni¢e kmitoctu.
V parametru 450 Sitové napéti p/ii chybé napajeni
je tfeba nastavit mezni hodnotu napéti, pfi které
dojde k aktivaci funkce Chyba napajeni.
Tuto funkci |ze aktivovat také vybérem hodnoty
Porucha napajeni, inverzni na digitalnim vstupu.
Je-li vybrana hodnota Kinetické zalohovani [4], funkce
rampy v parametrech 206-212 bude deaktivovana.
Rizeny dob&h a kinetické zalohovani maiji pfi vice
nez 70% zatizeni omezenou vykonnost.

Popis volby:
Pokud tato funkce neni poZzadovana, vyberte
hodnotu Bez funkce [0]. Jestlize je vybrana
hodnota Rizeny dobéh [1], motor dob&hne podle
rampy rychlého zastaveni nastavené parametrem
212. Pokud je napdjeci napéti béhem dobéhu
obnoveno, méni¢ kmito€tu opét nastartuje. Pokud
je vybrana hodnota Rizeny dobéh a vypnuti [2],
motor dobéhne podle rampy rychlého zastaveni
nastavené parametrem 212.
Pfi 0 Hz se méni¢ kmitoctu vypne (ALARM 36,
porucha napajeni). Pokud je napajeci napéti béhem
dobéhu obnoveno, méni¢ kmitoctu bude pokracovat
podle rampy rychlého zastaveni a vypne. Je-li
vybrana hodnota Volny dobéh motoru [3], méni¢
kmito¢tu vypne invertory a motor za¢ne volné bézZet.
Parametr 445 Letmy start musi byt aktivni, aby byl
meéni¢ kmitoétu schopen pfi obnoveni napéajeciho
napéti dohnat kmito€et motoru a znovu nastartovat.
Pokud je vybrana hodnota Kinetické zalohovani [4],
méni¢ kmito€tu se pokusi vyuzit energii zatizeni
k udrzeni konstantniho napéti mezifrekvenéniho
obvodu. Pokud bude napajeci napéti obnoveno,
méni¢ kmitoCtu opét nastartuje.
Pokud je vybrano Rizeni potladeni poplachu [5],
méni¢ kmitoCtu vypne, jestlize dojde k poruse
napajeni a jednotka nebude zastavena pfiznakem
OFF1, OFF2 nebo OFF3 pies sbérnici Profibus.
Aktivni pouze, pokud byl vybran Fieldbus profile (par.
512) a byla instalovana sbérnice Profibus.
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408 Rychlé vybiti
(QUICK DISCHARGE)

Hodnota:
ONeni mozné (DISABLE) [0]
Je mozné (ENABLE) [1]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Tato funkce umoznuje rychlé vybiti kondenzator
mezifrekvenéniho obvodu prostfednictvim
externiho rezistoru.

Popis volby:
Funkce je aktivni pouze u rozSifenych jednotek,
protoze vyzaduje pfipojeni externiho stejnosmérného
napdajeni 24 V a brzdného nebo vybijeciho
rezistoru. Jinak je vybér udajl omezen na
hodnotu Neni mozné [0].
Tuto funkci Ize aktivovat volbou digitalniho vstupniho
signalu pro Porucha napdjeni, inverzni . Neni-li
tato funkce poZzadovéana, vyberte hodnotu Vypnuto
. Vyberete-li hodnotu Zapnuto , pfipojte externi
stejnosmérné napéjeni 24 V a brzdny/vybijeci rezistor.
Viz oddil Rychlé vyhbiti.

409 Zpozd éni vypnuti p fi dosazeni momentu

(TRIP DELAY TORQ.)

Hodnota:

0 - 60 s (OFF) O OFF

Funkce:
Pokud méni¢ kmito€tu VLT zaregistruje b&hem
nastavené doby, Ze vystupni moment dosahl
meznich hodnot momentu (parametry 221 a 222),
dojde po uplynuti této doby k odpojeni.

Popis volby:
Vyberte dobu, po kterou mize méni¢ kmitoctu
VLT pracovat na mezni hodnoté momentu, nez
dojde k odpojeni. 60 sec = OFF znamena, Ze tato
doba je nekone€na; nicméné sledovani teploty
méni¢e VLT bude stéle aktivni.

410 Zpozdéni vypnuti m éniée - invertor
(INV.FAULT DELAY)

Hodnota:
0 - 35 s.

O Zavisi na typu jednotky

Funkce:
Pokud méni¢ kmito€tu VLT zaznamena b&hem
nastavené doby pfepéti, dojde po uplynuti
této doby k odpojeni.

Popis volby:
Vyberte dobu, po jakou bude méni¢ kmito&tu VLT
schopen pracovat pfi pfepéti, nez dojde k odpojeni.

Upozorn éni:

ll: Jestlize bude tato hodnota sniZzena oproti
tovarnimu nastaveni, jednotka muze pfi
pfivedeni sitového napéti hlasit chybu.

411 Spinaci kmito €et
(SWITCH FREQ.)

Hodnota:
O Zavisi na vystupu jednotky.

Funkce:
Nastavena hodnota ur€uje spinaci kmitocet
invertoru. Zména spinaciho kmito¢tu maze pomaoci
minimalizovat mozny akusticky hluk motoru.

' Upozorn éni:
": Vystupni kmito&et méni¢e kmito€tu nikdy
q nepocita s hodnotou vyssi nez je 1/10
spinaciho kmitoctu.

Popis volby:
Za béhu motoru je spinaci kmito€et upravovan
parametrem 411, dokud neni dosazeno kmitoctu,
pfi kterém je motor co nejméné hluény.
Viz také parametr 446 - typ spinani. Viz snizeni
vykonu v Pfiruéce projektanta.

' Upozorn éni:

B1=y Spinaci kmitogty vyssi nez 3,0 kHz (4,5 kHz
q pro 60°C AVM) zpUsobi automatické snizeni
maximalniho vykonu méni¢e kmito&tu.

412 Spinaci kmito €et zavisly na vystupnim
kmito étu

(VAR CARRIER FREQ)
Hodnota:
ONeni mozné (DISABLE) [0]
Je mozné (ENABLE) [1]

Funkce:
Tato funkce umoznuje zvySit spinaci kmitocet
pfi klesajicim vystupnim kmito€tu. Pouziva se u
aplikaci s kvadratickou momentovou charakteristikou
(odstfediva Cerpadla a ventilatory), u kterych
zatizeni klesa v zavislosti na vystupnim kmito¢tu.
Nicméné maximalni spinaci kmitocet je uréen
hodnotou nastavenou parametrem 411.

Popis volby:
Hodnotu Neni mozné [0] vyberte, pokud je
pozadovan trvaly spinaci kmitocet.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Nastavte parametrem 411 spinaci kmito¢et. Pokud
je vybrana hodnota Je mozné [1], spinaci kmitoc¢et
bude s rostoucim vystupnim kmito&tem klesat.

413 Funkce p Femodulovani

(OVERMODUL)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) []
OZapnuto (ON) [1]

Funkce:

Tento parametr umoziuje pfipojit funkci
pfemodulovani vystupniho napéti.

Popis volby:
Vypnuto znamena, Ze nedochazi k pfemodulovani
vystupniho napéti, takZe je zabranéno kolisani
momentu na hfideli motoru. To je vyhodné
napfiklad u brusek.
Zapnuto znamena, Ze lze ziskat vystupni napéti
vy83i nez sitové napéti (az o 15 %).

Minimalni hodnotu Ize omezit volbou konfigurace
(parametr 100) a rozsahu Zadané hodnoty/zpétné
vazby (parametr 203).

Pokud byla v parametru 100 vybrana hodnota
Rizeni otadek, se zpétnou vazbou [1], nelze nastavit
minimalni hodnotu zpétné vazby mensi nez 0.

415 Maximalni zp étna vazba
(MAX.FEEDBACK)

Hodnota:

Min.zpétné vazba - 100 000,000 td 1 500,000

Funkce:
Viz popis parametru 414.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera se zobrazi na displeji,
pokud je na vybraném zpétnovazebnim vstupu
(parametr 308 nebo 314) ziskana maximalni hodnota
zpétné vazby. Maximalni hodnotu Ize omezit
volbou konfigurace (parametr 100).

414 Minimélni zp étna vazba
(MIN.FEEDBACK)

Hodnota:

-100 000,000 - Max. zpétna vazba 0 0,000

Funkce:
Parametry 414 a 415 se pouzivaji ke zméné
méfitka zobrazovaného textu tak, aby zobrazoval
zpétnovazebni signél jako skute¢nou jednotku
umérnou signélu na vstupu. Tato hodnota by méla
byt 0 10 % vySSi nez parametr 205 Maximalni zadana
hodnota, aby zabranila méni¢i kmitoctu provést
integraci jako odezvu na moznou chybu odchylky.
Tato hodnota bude zobrazena, pokud byla v jednom z
parametr(l 009-012 vybrana hodnota Zpétna vazba
[jednotka] [3], a v rezimu displeje. V parametru 416
zvolte jednotku zpétnovazebniho signalu.
PouZiva se spoleéné s hodnotami Rizeni
otadek, se zpétnou vazbou; Rizeni procesu, se
zpétnou vazbou a Rizeni momentu, otackova
zpétna vazba, (parametr 100).

Popis volby:
Je aktivni, pouze pokud byl parametr 203
nastaven na hodnotu Min-Max [0].
Nastavte hodnotu, ktera se zobrazi na displeji,
pokud je na vybraném zpétnovazebnim vstupu
(parametr 308 nebo 314) ziskana minimalni
hodnota zpétné vazby.

416 Jednotka Zadané hodnoty/zp étné vazby
(REF/FEEDB. UNIT)

Hodnota:
NO UNIT [0]
0% [1]
PPM 2]
RPM [3]
bar [4]
CYCLE/min [5]
PULSE/s [6]
UNITS/s (7]
UNITS/min [8]
UNITS/h [9]
°C [10]
Pa [11]
I/s. [12]
m3 /s [13]
I/min. [14]
m3 /min. [15]
I/h (16]
m3 /h (17]
kg/s (18]
kg/min. [19]
kg/h [20]
t/min. [21]
t/h [22]
m [23]
N m [24]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m/s [25]
m/min. [26]
°F [27]
in wg [28]
gal/s [29]
ft3 /s [30]
gal/min. [31]
ft3 /min. [32]
gal/h [33]
ft3 /h [34]
Ib/s [35]
[b/min. [36]
Ib/h [37]
b ft [38]
ft/s [39]
ft/min [40]
Funkce:

Zde muzete volit mezi rdznymi jednotkami
zobrazovanymi na displeji.

Tato jednotka se také pouziva pfimo u funkce
Rizeni procesu, se zpétnou vazbou jako jednotka
pro Minimalni/Maximalni zadanou hodnotu
(parametry 204/205) a Minimalni/Maximalni
zpétnou vazbu (parametry 414/415).

MozZnost volby jednotky v parametru 416 bude zaviset
na volbach u néasledujicich parametrd:

Par. 002 Mistni ¢i dalkové ovladani.

Par. 013 Mistni ovladani/konfigurace jako u par. 100.
Par. 100 Konfigurace.

Vybrana hodnota parametru 002 Dalkové ovladani
Pokud je u parametru 100 vybrana hodnota Rizeni
otadek, bez zpétné vazby nebo Rizeni momentu,
bez zpétné vazby, jednotku vybranou u parametru
416 Ize pouzit pfi zobrazeni (par. 009-12 Zpétna
vazba [jednotka]) parametrd procesu.

Zobrazovany parametr procesu Ize pfipojit ve formé
externiho analogového signalu ke svorce 53 (par.
308: Zpétnovazebni signél) nebo ke svorce 60 (par.
314: Zpétnovazebni signal), a také ve formé pulsniho
signalu ke svorce 33 (par. 307: Pulsni zpétna vazba).
Poznamka: Zadanou hodnotu Ize zobrazit pouze

v Hz ( Rizeni otadek, bez zpétné vazby) nebo Nm
(Rizeni momentu, bez zpétné vazby).

Pokud je vybrana hodnota par. 100 Rizeni otadek, se
zpétnou vazbou, neni parametr 416 aktivni, protoze
jak zadana hodnota, tak zpétna vazba jsou vzdy
zobrazeny v ota€kach za minutu (RPM).

Jestlize je vybrana hodnota parametru 100

Rizeni procesu, se zpétnou vazbou, jednotka
vybrana parametrem 416 bude pouzita jak pfi
zobrazeni zadané hodnoty (par. 009-12: Zadana

hodnota [jednotka]), tak zpétné vazby (par.
009-12: Zpétna vazba [jednotka]).

Méfitko zobrazeni na displeji jako funkce vybraného
rozsahu (par. 309/310, 312/313, 315/316, 327

a 328) pro pfipojeny externi signal je ovlivnéno

pro Zadanou hodnotu parametry 204 a 205 a pro
zpétnou vazbu parametry 414 a 415.

Vybrana hodnota parametru 002 Mistni ovladani
Pokud je zvolena hodnota parametru 013 Ovladani
mistnim ovladacim panelem a bez zpétné vazby nebo
Digitalni ovladani mistnim ovladacim panelem a bez
zpétné vazby, bude Zadana hodnota udavana v Hz
bez ohledu na volbu parametru 416. Zpétnovazebni
signal nebo signal procesu pfipojeny ke svorce

53, 60 nebo 33 (impuls) vSak bude zobrazen ve
formé jednotky vybrané parametrem 416. Pokud je
vybrana hodnota parametru 013 Ovladani mistnim
ovladacim panelem/jako par. 100 nebo Digitalni
ovladani mistnim ovladacim panelem/jako par. 100,
jednotka bude odpovidat vySe uvedenému popisu
pod parametrem 002, Dalkové ovladani.

' Upozorn éni:
ll: VySe uvedené se tyka zobrazeni Referenéni
q hodnoty [jednotka] a Zpétné vazby [jednotka]
. Pokud je vybrana Zadana hodnota [%)]
nebo Zpétnéa vazba [%], zobrazen& hodnota bude
ve formé procent vybraného rozsahu.

Popis volby:
Vyberte pozadovanou jednotku pro signal
Zadané hodnoty/zpétné vazby.

417 Rizeni ota éek PID, proporcionalni zesileni

(SPEED PROP GAIN)

Hodnota:
0,000 (OFF) - 0,150

g 0,015

Funkce:
Proporcionalni zesileni ozna€uje nasobek (zesileni)
chyby (odchylky mezi zpétnovazebnim signélem a
Zzadanou hodnotou). Pouziva se spolu s hodnotou
Rizeni otadek, se zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Rychlé regulace je dosazeno pfi velkém zesilenti,
ale pokud je zesileni prilis velké, proces se muze
stat v pfipadé prekmitu nestabilnim.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

152 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfost

VLT® 5000 Series

418 Rizeni otd&ek PID, integra éni éasova

konstanta

(SPEED INT. TIME)

Hodnota:
2,00 - 999,99 ms (1000 = OFF)

0 8 ms

Funkce:
Integracni €asovéa konstanta ur€uje, jak dlouho trva
regulatoru PID oprava regulaéni odchylky. Cim
vétsi je odchylka, tim rychleji zesileni vzrista.
Integracni ¢asova konstanta ma za nasledek
zpozdéni signalu, a méa proto tlumici U€inek.
PouZiva se spoleéné s hodnotou Rizeni otadek,
se zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Rychlé regulace je dosaZzeno prostiednictvim
kratké integraéni ¢asové konstanty.
Pokud je ovSem tato doba pfilis kratka, miize
zpUsobit nestabilitu procesu.
Pokud je integraéni €asova konstanta dlouha,
mohou se objevit velké odchylky od zadané
hodnoty, protozZe regulatoru procesu trva oprava
vzniklé odchylky dlouho.

419 Rizeni ota&ek PID, deriva éni éasova

konstanta

(SPEED DIFF. TIME)

Hodnota:
0,00 (OFF) - 200,00 ms

0 30 ms

Funkce:
Derivaéni €len nereaguje na konstantni odchylku.
Poskytne zesileni pouze pokud se odchylka
méni. Cim rychleji se odchylka méni, tim siln&jsi
bude zesileni z derivaéniho &lenu.
Zesileni je amérné rychlosti, jakou se odchylka méni.
Pouziva se spole¢né s hodnotou Rizeni otadek,
se zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Vyberte poZzadovanou mezni hodnotu zesileni.

420 Rizeni ota éek PID, mezni hodnota zesileni

deriva €éniho obvodu

(SPEED D-GAIN LIMIT)

Hodnota:
5,0 - 50,0

0 50

Funkce:
Zde mlZete nastavit mezni hodnotu zesileni
poskytnutého derivaénim obvodem. Omezeni

zesileni mlze byt uzite¢né, nebot zesileni
deriva¢niho obvodu se u vysSich kmitoctl zvysuje.
Tim je moZné ziskat €isty derivani €len pfi
nizkych kmito€tech a konstantni derivaéni

€len pfi vySSich kmito&tech.

Pouziva se spolu s hodnotou Rizeni otadek, se
zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Vyberte pozadovanou mezni hodnotu zesileni.

421 Rizeni otaéek PID, &éasova konstanta

filtru typu dolni propust

CEDERRNE)

Hodnota:
5 -200 ms

0 10 ms

Funkce:

Oscilace zpétnovazebniho signalu jsou tlumeny
filtrem typu dolni propust tak, aby byl snizen
jejich vliv na fizeni. To mdze byt vyhodné napf.
pokud je v systému hodné Sumd. Viz nakres.
Pouziva se spole¢né s hodnotou Rizeni otadek,
se zpétnou vazbou a Rizeni momentu, otackova
zpétna vazba (parametr 100).

Feedback

Disturbed feedback signal

AVIVLY)

O:.S t (Sec.)

Lowpass filter
fg = 10 Hz

Feedback

Filtered feedback signal

M~ — e

1752A285.10 0.6 t (Sec.)

Popis volby:
Pokud je naprogramovana ¢asova konstanta (1)
napfiklad 100 ms, bude vypinaci kmitocet filtru
typu dolni propust 1/0,1 = 10 rad/s, coz odpovida
(10/2 x ) = 1,6 Hz. To znamena4, Ze regulator

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 153

=
‘B
>
S
=
=
>
<}
S
a




Dacfost

VLT® 5000 Series

PID bude regulovat pouze zpétnovazebni signal,
ktery se liSi o kmito€et nizSi nez 1,6 Hz. Pokud

se zpétnovazebni signdl lisi o vy3si kmitocet nez
1,6 Hz, nebude regulator PID reagovat.

422 Napéti UO pfi O Hz
(U0 VOLTAGE (0HZ))

Hodnota:

0,0 - parametr 103 0 20,0 Vv

Funkce:
Parametry 422-432 Ize pouZit spole€né se specialnimi
charakteristikami motoru (par. 101). Na zakladé Sesti
definovatelnych napéti a kmitoc¢ti je mozné vytvofit
charakteristiku U/f. Zména Udajli na tovarnim Stitku na
motoru (parametr 102 - 106) ma vliv na parametr 422.

Popis volby:
Nastavte pozadované napéti pfi 0 Hz.
Viz nize uvedeny graf.

u
UMAX. 103

DANFOSS
175ZA012.11

431
429

427
425

423
PAR. 422

I I
T t T t T t f
PAR. 424 426 428 430 432 104 202 f

423 Napéti Ul
(U1 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - UviLTMAX Tovarni nastaveni parametru 103

Funkce:
Tento parametr nastavuje soufadnici Y
prvniho bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte napéti poZadované pfi kmitoctu F1
nastaveném parametrem 424,
Viz obrazek k parametru 422.

424 Kmito et F1

(F1 FREQUENCY)

Hodnota:

0,0 - par. 426 Tovarni nastaveni parametru 104

Funkce:
Tento parametr nastavuje souradnici X
prvniho bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte kmito€et poZadovany pfi napéti Ul
nastaveném parametrem 423.
Viz obrazek k parametru 422.

425 Napéti U2

(U2 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - UvLT, max

Tovarni nastaveni parametru 103

Funkce:
Tento parametr nastavuje soufadnici Y
druhého bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte napéti poZzadované pfi kmitoCtu F2
nastaveném parametrem 426.
Viz obrazek k parametru 422.

426 Kmito éet F2
(F2 FREQUENCY)
Hodnota:
par. 424 - par. 428 Tovarni nastaveni parametru 104

Funkce:
Tento parametr nastavuje souradnici X
druhého bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte kmito€et poZzadovany pfi napéti U2
nastaveném parametrem 425.
Viz obrazek k parametru 422.

427 Napéti U3

(U3 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - UvLTmAX Tovarni nastaveni parametru 103

Funkce:
Tento parametr nastavuje souradnici Y
tfetiho bodu zlomu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte napéti poZadované pfi kmito€tu F3
nastaveném parametrem 428.
Viz obrazek k parametru 422.

428 Kmito €et F3

(F3 FREQUENCY)

Hodnota:
par. 426 - par. 430 Tovarni nastaveni parametru 104

Funkce:
Tento parametr nastavuje soufadnici X
tfetiho bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte kmito€et poZzadovany pfi napéti U3
nastaveném parametrem 427.
Viz obrazek k parametru 422.

429 Napéti U4
(U4 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - UvLTMAX Tovarni nastaveni parametru 103

Funkce:
Tento parametr nastavuje soufadnici Y
étvrtého bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte napéti pozadované pfi kmitoctu F4
nastaveném parametrem 430.
Viz obrazek k parametru 422.

430 Kmito €et F4
(F4 FREQUENCY)
Hodnota:
par. 428 - par. 432 Tovarni nastaveni parametru 104

Funkce:
Tento parametr nastavuje soufadnici X
Ctvrtého bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte kmito€et poZzadovany pfi napéti U4
nastaveném parametrem 429.
Viz obrazek k parametru 422.

431 Napéti U5
(U5 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - UvLT, MAX Tovarni nastaveni parametru 103

Funkce:
Tento parametr nastavuje soufadnici Y
patého bodu zlomu.

Popis volby:
Nastavte napéti pozadované pfi kmitoctu F5
nastaveném parametrem 432.

432 Kmito €et F5
(F5 FREQUENCY)

Hodnota:
par. 430 - 1000 Hz Tovarni nastaveni parametru 104

Funkce:
Tento parametr nastavuje souradnici X
patého bodu zlomu.
Tento parametr neni omezen parametrem 200.

Popis volby:
Nastavte kmito€et poZzadovany pfi napéti U5
nastaveném parametrem 431.
Viz obrazek k parametru 422.

433 Rizeni momentu, bez Zp étné vazhy,

proporcionalni zesileni

(TOR-OL PROP. GAIN)

Hodnota:
0 (Vypnuto) - 500 %

O 100 %

Funkce:
Proporciondlni zesileni oznacuje, kolikrat bude
zesilena (vynasobena) chyba (odchylka mezi
zpétnovazebnim signalem a Zadanou hodnotou).
Pouziva se spoleéné s hodnotou Rizeni momentu,
bez zpétné vazby (parametr 100).
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Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne vysokym zesilenim,
ale pri prilis velkém zesileni se proces muze
stat nestabilnim.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 155



Dacfost

VLT® 5000 Series

434 Rizeni momentu, bez zp &tné vazby,

integra €ni €asovéa konstanta

(TOR-OL INT.TIME)

Hodnota:
0,002 - 2 000 s

0 0,02 s

Funkce:
Integrator poskytuje vzristajici zesileni, pokud
je mezi signdlem Zadané hodnoty a méfenym
proudovym signalem konstantni odchylka. Cim
vétsi je odchylka, tim rychleji zesileni vzrista.
Integracni ¢asova konstanta je doba pozadovana
integratorem k dosaZeni zesileni rovnajiciho
se proporcionalnimu zesileni.
Pouziva se spole¢né s hodnotou Rizeni momentu,
bez zpétné vazby (parametr 100).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne kratkou integraéni
¢asovou konstantou. Tato doba vSak mlze byt
prilis kratka a v takovém pfipadé se proces
muUZe stat nestabilnim.

437 Rizeni procesu PID, normalni nebo

inverzni Fizeni

(PROC NO/INV CTRL)

Hodnota:

ONormalni (NORMAL) [0]
Inverzni (INVERSE) [1]
Funkce:

Zde je mozné zvolit, zda bude regulator procesu
zvySovat nebo snizovat vystupni kmitocet.
Provadi se to pomoci rozdilu mezi zadanym

a zpétnovazebnim signalem.

Pouziva se spole&né s hodnotou Rizeni procesu,
uzavrena smycka (parametr 100).

Popis volby:
Pokud ma& méni¢ kmitoctu v pfipadé vzrlstajiciho
zpétnovazebniho signélu vystupni kmito€et sniZzovat,
vyberte hodnotu Normalni [0].
Pokud ma méni¢ kmito¢tu v pfipadé vzrlstajiciho
zpétnovazebniho signalu vystupni kmito€et zvySovat,
vyberte hodnotu Inverzni [1].

438 Rizeni procesu PID, anti-windup
(PROC ANTI WINDUP)

Hodnota:
Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:
Zde je mozné vybrat, zda bude regulator procesu
pokracovat v regulaci odchylky, i kdyZz nebude mozné
zvySovat nebo snizovat vystupni kmitocet.
PouZiva se spole¢né s hodnotou Rizeni procesu,
se zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coZ znamena,
Ze integracni €len je upravovan ve vztahu s
aktudlnim vystupnim kmitoétem, jestlize bylo
dosazeno bud mezni hodnoty proudu, nebo
max./min. kmito¢tu. Regulator procesu neza¢ne
opét pracovat, dokud nebude odchylka nulova,
nebo se nezméni jeji znaménko.
Hodnotu Vypnuto [0] vyberte, pokud ma integrator
pokra€ovat v integraci odchylky i tehdy, kdyz neni
mozné timto zplsobem odchylku odstranit.
ll"'

w,
e bude integrator muset pfi zméné znaménka
odchylky nejprve integrovat doll z Grovné

ziskané jako vysledek dfivéjSi odchylky, nez dojde
ke zméné vystupniho kmitoctu.

Upozorn éni:
Pokud je vybrana hodnota Vypnuto [0],

439 Rizeni procesu PID, rozb &hovy kmito &et
(PROC START VALUE)

Hodnota:
fmin -FIMAX (parametry 201 a 202) O parametr 201

Funkce:
PFi pfichodu signélu start zareaguje ménic
kmito&tu VLT zplsobem Rizeni otadek, bez
zpétné vazby podle rampy. Pouze pfi pfichodu
naprogramovaného rozbéhového kmitoctu provede
zménu na Rizeni procesu, se zpétnou vazbou. Navic
je mozné nastavit kmito€et odpovidajici normalnim
otackam procesu, coz umozni dfive dosahnout
pozadovanych podminek procesu.
Pouziva se spolu s hodnotou Rizeni procesu se
zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Nastavte poZadovany rozb&hovy kmitocet.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorn éni:
“: Jestlize bude méni¢ kmitoCtu VLT pracovat
e na mezni hodnoté proudu pfed pfichodem
pozadovaného rozbéhového kmitoctu,
regulator procesu nebude aktivovan. Aby byl
regulator vzdy aktivovan, je tfeba snizit rozbéhovy
kmitocet na pozadovany vystupni kmitocet.
To Ize provést za provozu.

440 Rizeni procesu PID, proporcionalni zesileni

(PROC. PROP. GAIN)

Hodnota:
0,00 - 10,00

g 0,01

Funkce:
Proporciondlni zesileni oznaduje, kolikrat bude
pouzita odchylka mezi zadanou hodnotou a
zpétnovazebnim signéalem (skute€nou hodnotou).
Pouziva se spoleéné s hodnotou Rizeni procesu,
se zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne vysokym zesilenim,
ale pfi pfilis vysokém zesileni se proces
muUZe stat nestabilnim.

441 Rizeni procesu PID, integra é&ni

¢asova konstanta

(PROC. INTEGR. T.)

Hodnota:
0,01 - 9 999,99 s (OFF)

0 OFF

Funkce:
Integrator poskytuje vzrlistajici zesileni pfi
konstantni odchylce mezi Zzadanou hodnotou a
zpétnovazebnim signalem (skute¢nou hodnotou).
Cim vétsi je odchylka, tim rychleji zesileni vzrista.
Integracni ¢asova konstanta je doba, kterou
integrator potfebuje k dosazeni zesileni rovnajiciho
se proporcionalnimu zesileni.
Zesileni je umérné rychlosti zmény odchylky.
PouZiva se spolu s hodnotou Rizeni procesu se
zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne kratkou integraéni
¢asovou konstantou. Tato doba vSak mlze byt pfilis
kratka a proces se muze stat nestabilnim.
Pokud je integraéni €asova konstanta dlouha,
mohou se objevit velké odchylky od zadané

hodnoty, protozZe regulatoru procesu trva regulace
ve vztahu k dané odchylce dlouho.

442 Rizeni procesu PID, deriva €ni €asova
konstanta

(PROC. DIFF. TIME)

Hodnota:

0,00 (OFF) - 10,00 s 0 0,00 s

Funkce:
Derivaéni ¢len nereaguje na konstantni odchylku.
Poskytne zesileni pouze pfi zméné odchylky.
Cim rychleji se odchylka méni, tim silngjsi bude
zesileni z deriva¢niho &lenu.
Zesileni je umérné rychlosti zmény odchylky.
Pouziva se spole&né& s hodnotou Rizeni procesu,
uzavrfena smycka (parametr 100).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosihne dlouhou derivaéni
¢asovou konstantou.. Tato doba vSak miZze byt pfilis
dlouha a proces se muze stat nestabilnim.

443 Rizeni procesu PID, mezni hodnota
zesileni deriva éniho obvodu

(PROC. DIFF. GAIN)

Hodnota:
5,0 - 50,0

O 5,0

Funkce:
Zde je mozné nastavit mezni hodnotu zesileni
derivaéniho obvodu. Zesileni deriva¢niho obvodu
bude pfi rychlych zménéach vzristat, a proto mlze
byt vyhodné toto zesileni omezit. Tim bude ziskano
Cisté zesileni derivaéniho obvodu pfi pomalych
zménach a konstantni zesileni deriva¢niho obvodu
pfi rychlych zménéch odchylky.
Pouziva se spoleéné s hodnotou Rizeni procesu,
se zpétnou vazbou (parametr 100).
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Popis volby:
Vyberte pozadovanou mezni hodnotu zesileni
deriva¢niho obvodu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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444 Rizeni procesu PID, &asova konstanta
filtru typu dolni propust

(PROC FILTER TIME)

Hodnota:
0,01 - 10,00

g 0,01

Funkce:
Oscilace zpétnovazebniho signalu jsou tlumeny
filtrem typu dolni propust, aby byl snizen jejich
dopad na fizeni procesu. To miZe byt vyhodné
napf. pokud je v signalu hodné Sum.
Pouziva se spolu s hodnotou Rizeni procesu se
zpétnou vazbou (parametr 100).

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou €¢asovou konstantu (1). Pokud
je naprogramovéna €asova konstanta (1) 100 ms,
bude vypinaci kmito€et filtru typu dolni propust 1/0,1
=10 rad/s., coZ odpovida (10/2 x ) = 1,6 Hz.
Regulator procesu bude tedy regulovat pouze
zpétnovazebni signal, ktery se bude liSit o kmito¢et
nizSi nez 1,6 Hz. Pokud se zpétnovazebni
signal liSi o vySSi kmito€et nez 1,6 Hz, nebude
regulator procesu reagovat.

445 Letmy start
(FLYING START)

Hodnota:

OVypnuto (DISABLE) [0]
Zapnuto (ENABLE) [1]
Funkce:

Tato funkce umoZiuje "dohnat kmito€et" motoru,
ktery se volné ot&¢i po vypadku napéjeni.

Popis volby:
Neni-li tato funkce pozadovana, vyberte hodnotu
Vypnuto. Hodnotu Zapnuto vyberte, pokud méa
byt méni¢ kmito€tu schopen "dohnat kmitocet
motoru" a fidit rozto€eny motor.

446 Typ spinani
(SWITCH PATTERN)

Hodnota:

60° AVM (60° AVM) [0]
OSFAVM (SFAVM) [1]

Funkce:

UmozZriuje volit mezi dvéma rliznymi typy
spinani: 60° AVMa SFAVM.

Popis volby:
Hodnotu 60° AVM vyberte, pokud je pozadovano
pouziti spinaciho kmito€tu az do hodnoty 14/10 kHz.
SnizZeni jmenovitého vystupniho proudu lyviTN je
provadéno od spinaciho kmito¢tu 4,5 kHz.
HodnotuSFAVM vyberte, pokud je pozadovano
pouziti spinaciho kmito¢tu az do hodnoty 5/10 kHz.
SniZeni jmenovitého vystupniho proudu lyiTN je
provadéno od spinaciho kmitoétu 3,0 kHz.

447 Moment, otd €kova zp étna vazba,

kompenzace momentu

(TOR-SF COMP.)

Hodnota:
-100 - 100%

O 0%

Funkce:
Tento parametr se pouziva, pouze kdyz byla v
parametru 100 vybrana hodnota Rizeni momentu,
otadckovéa zpétna vazba [5]. Kompenzace momentu
se pouziva ve spojeni s kalibraci méni¢e kmito&tu
VLT. Upravou parametru 447 Kompenzace momentu
Ize zkalibrovat vystupni moment.
Viz oddil Nastaveni parametrd, fizeni momentu,
otackova zpétna vazba .

Popis volby:
Nastavte Zzadanou hodnotu.

448 Moment, ot €kova zp étné vazba, P fevodovy

pom ér s inkrementalnim ¢€idlem

(TOR-SF GEARRATIO)

Hodnota:
0,001 - 100,000

0 1,000

Funkce:
Tento parametr se pouziva, pouze kdyz byla v
parametru 100 vybrana hodnota Rizeni momentu,
otackova zpétna vazba [5]. Pokud bylo inkrementalni
¢idlo spojeno s prfevodovou hfideli, je tfeba nastavit
pFevodovy pomeér - jinak nebude méni¢ kmitoctu VLT
schopen spravné vypocitat vystupni kmitocet.
Pro pfevodovy pomér 1:10 (snizovani ota¢ek motoru
za minutu) nastavte hodnotu parametru 10.
Pokud bylo inkrementalni ¢idlo spojeno pfimo s hfideli
motoru, nastavte hodnotu pfevodového poméru 1,00.

[ = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte Zzadanou hodnotu.

449 Moment, otd €kova zp étna vazba,
Ztrata t fenim

(TOR-SF FRIC. LOSS)

Hodnota:
0,00 - 50,00 % jmenovitého momentu motoru

O 0.00%
Funkce:

Tento parametr se pouziva, pouze kdyz byla v
parametru 100 vybrana hodnota Rizeni momentu,
otackova zpétna vazba [5].

Nastavuje ztratu tfenim jako pevnou procentualni
ztratu jmenovitého momentu. V motorovém rezimu
bude ztrata tfenim pfipoc¢itana k momentu, zatimco v
generatorovém rezimu bude od momentu odeétena.
Viz oddil Nastaveni parametrd, fizeni momentu,
otdckové zpétna vazba .

Popis volby:
Nastavte Zzadanou hodnotu.

450 Sit'ové nap éti pfFi poruSe napajeni

(MAINS FAIL VOLT.)

Hodnota:

180 - 240 V pro jednotky 200 - 240 V O 180
342 - 500 V pro jednotky 380 - 500 V 0 342
495 - 600 V pro jednotky 550 - 600 V 0 495

Funkce:
Zde se nastavuje droven napéti, pfi které bude
aktivovan parametr 407 Porucha napéjeni. Uroven
napéti pro aktivaci funkci poruchy napajeni musi byt
nizsi nez jmenovité sitové napéti pfivadéné do ménice
kmitoCtu VLT. Zpravidla Ize parametr 450 nastavit o
10 % pod hodnotu jmenovitého sitového napéti.

Popis volby:
Nastavte Uroven pro aktivaci funkci poruchy napéjeni.

Upozorn éni:
": Pokud by tato hodnota byla nastavena na pfilis
e vysokou Uroven, funkce poruchy napajeni
nastavena parametrem 407 by mohla byt
aktivovana i pfi pfitomnosti sitového napéti.

453 Rizeni otaéek, se zp étnou vazbou,

pfevodovy pom ér

(SPEED GEARRATIO)

Hodnota:
0.01 - 100.00

0 1.00

Funkce:
Tento parametr se pouziva, pouze kdyz byla v
parametru 100 Konfigurace vybrana hodnota
Rizeni otacek, se zpétnou vazbou [1].
Pokud byla zpétna vazba pfipojena pfimo k
pfevodové hfideli, je tfeba nastavit pfevodovy
pomér - jinak by méni¢ kmito¢tu VLT nebyl schopen
rozpoznat ztratu inkrementalniho ¢idla.
Pro pfevodovy pomér 1:10 (shizovani ota¢ek motoru
za minutu) nastavte hodnotu parametru 10.
Pokud bylo inkrementalni €idlo spojeno pfimo s hfideli
motoru, nastavte hodnotu pfevodového poméru 1,00.
Pamatujte, prosim, Ze tento parametr ma vliv pouze
na funkci ztraty inkrementalniho €idla.

Popis volby:
Nastavte Zzadanou hodnotu.

454 Kompenzace mrtvé doby
(DEADTIME COMP))

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
OZapnuto (ON) [1]

Funkce:

Kompenzace mrtvé doby aktivniho invertoru, ktera
je soucasti fidiciho algoritmu (VCC+) méni¢e VLT
5000, zpusobuje pfi praci v rezimu se zpétnou
vazbou nestabilitu pfi ne¢innosti. Ugelem tohoto
parametru je vypnuti aktivni kompenzace mrtvé
doby, aby se zabranilo nestabilité.

Popis volby:
Vybérem hodnoty Vypnuto [0] deaktivujete
kompenzaci mrtvé doby.
Vybérem hodnoty Zapnuto [1] aktivujete
kompenzaci mrtvé doby.

455 Sledovani kmito étového rozsahu
(MON. FREQ. RANGE)

Hodnota:
Vypnuto [0]
0Zapnuto [1]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Tento parametr se pouziva, je-li nutno pfi Rizeni
procesu se zpétnou vazbou vypnout na displeji
vystrahu 35 Mimo kmito¢tovy rozsah . Tento parametr
neovliviiuje rozsifené stavové slovo.

Popis volby:
Vyberete-li Zapnuto [1], umoZnite, aby se pfipadna
vystraha 35 Mimo kmitoctovy rozsah zobrazila
na displeji. Vyberete-li Vypnuto [1], znemoznite,
aby se pfipadn4 vystraha 35 Mimo kmitoctovy
rozsah zobrazila na displeji.

457 Funkce p Fi vypadku faze
(PHASE LOSS FUNCT)

Hodnota:

OVypnuti (odpojeni) - TRIP (TRIP) [0]
Vystraha (WARNING) [1]
Funkce:

Vyberte funkci, ktera ma byt aktivovana v
pfipadé pfiliS vysoké nesymetrie elektrické sité
nebo chybégjici sitové faze.

Popis volby:
PFi Vypnuti [0] méni¢ kmitoCtu VLT zastavi
motor béhem nékolika sekund (v zavislosti
na velikosti motoru).
Pfi Vystraze [1] bude vydana pouze vystraha,
jestlize dojde k poruSe elektrické sité, ale v
zavaznych pfipadech mohou jiné extrémni
stavy vést k vypnuti — TRIP.

| Upozorn éni:
": Byla-li vybrana Vystraha , snizi se zivotnost
e méni¢e kmito¢tu, pokud bude mit porucha
sité dlouhé trvani.

| Upozorn éni:
": PFi vypadku faze nelze napajet interni chladici
e ventilatory nékterych typl méni¢a kmitoctu.
Aby se predeslo prehrati, Ize k méni€iim
kmito€tu VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5075 -
5250 550 - 600 V a VLT 5075 - 5500 380 - 500 V
pfipojit externi napajeci zdroj, viz Elektricka instalace.

483 Kompenzace dynamického stejnosm  érného

meziobvodu

(KOMPENZACE STEJNOSM ERNEHO
MEZIOBVODU)

Hodnota:

Vypnuto [0]
0Zapnuto [1]

Funkce:

Méni¢ kmito€tu je vybaven funkci, kterd zajistuje
nezavislost vystupniho napéti na fluktuaci napéti
ve stejnosmérném meziobvodu, kterd mize byt
zpUsobena napfiklad rychlym kolisanim napajeciho
napéti. Vyhodou je velka stabilita momentu

na hrideli motoru (malé kolisani momentu) pfi
rizném stavu napajeciho napéti.

Popis volby:
V nékterych pfipadech mize tato dynamicka
kompenzace zplsobovat rezonanci ve
stejnosmérném meziobvodu a je tfeba ji tedy
vypnout. Typickym pfikladem je situace, kdy je k
sitovému napéjeni pfipojena fazova tlumivka nebo
harmonicky filtr (jako jsou filtry AHF005/010) pro
potla¢eni harmonickych kmito¢tld. Mlze se také
vyskytovat u siti s nizkym zkratovym pomérem.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Sériova komunikace

500 Adresa

(BUS ADDRESS)

Hodnota:
1-126 01

Funkce:
Tento parametr umozhuje zadat adresy jednotlivych
ménich kmito¢tu. Tato funkce se pouziva
pfi pfipojeni k PLC/PC.

Popis volby:
Jednotlivym méni¢im kmitoctu Ize pfifadit adresy od
1 do 126. Adresa 0 se pouziva, jestlize fidici zafizeni
(PLC nebo PC) chce poslat fidici slovo (telegram),
které pfijmou vSechny méni¢e kmitoCtu pfipojené
k sériovému komunika¢nimu portu sou¢asné. V
takovém pfipadé meéni¢ kmitoctu nepotvrdi pfijem.
Jestlize pocet pfipojenych jednotek (méni¢l kmitoctu
+ fidiciho zafizeni) pfesahne 31, je vyZadovan
zesilova€. Parametr 500 nelze vybrat prostfednictvim
sériového komunikaéniho portu.

501 Prenosova rychlost
(BAUDRATE)

Hodnota:
300 Bd (300 BAUD) [0]
600 Bd (600 BAUD) [1]
1200Bd (1200 BAUD) [2]
2400 Bd (2400 BAUD) [3]
4800 Bd (4800 BAUD) [4]
09600 Bd (9600 BAUD) [5]
Funkce:

Tento parametr slouzi k naprogramovani
rychlosti pfenosu dat pomoci sériového pfipojeni.
PFenosova rychlost je definovana jako pocet
bitd pfenesenych za sekundu.

Popis volby:
PFenosovou rychlost méni€e kmitoctu je tfeba nastavit
tak, aby odpovidala pfenosové rychlosti PLC/PC.
Parametr 501 nelze vybrat pomoci sériového
portu RS 485. Skute€n& doba prenosu dat, ktera
je uréena nastavenim pfenosové rychlosti, tvori
pouze ¢ast celkové doby komunikace.

502 Volny dob éh motoru
(COASTING SELECT)
503 Rychlé zastaveni
(Q STOP SELECT)
504 Stejnosm érna brzda
(DC BRAKE SELECT)

505 Start
(START SELECT)

507 Volba sady parametr U
(SETUP SELECT)

508 Vybeér ota ek
(PRES.REF. SELECT)

Hodnota:

Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]

Sbérnice (SERIAL PORT) [1]

Logickéa funkce AND (LOGIC AND) [2]
OLogick4 funkce OR (LOGIC OR) [3]

Funkce:

Parametry 502-508 umozriuji volit mezi Fizenim
meénice kmitoctu prostfednictvim svorek (digitalni
vstup) nebo sbérnice.

Pokud jsou vybrany hodnoty Logicka funkce AND
nebo Sbérnice , mize byt dany pfikaz aktivovan
pouze pfi pfenosu prostfednictvim sériového
komunikaéniho portu. V pfipad& hodnoty Logicka
funkce AND musi byt pfikaz dodate¢né aktivovan
jednim z digitalnich vstup(.

Popis volby:
Digitalni vstup [0] vyberte, jestlize ma byt dany
fidici pfikaz aktivovan pouze prostrednictvim
digitalniho vstupu.
Shérnice [1] vyberte, pokud ma byt dany Fidici
pfikaz aktivovan pouze prostfednictvim bitu
fidiciho slova (sériova komunikace).
Logicka funkce AND [2] vyberte, pokud ma byt
dany Fidici pfikaz aktivovan pouze pfi pfenosu
signalu (aktivni signal = 1) prostfednictvim jak
fidiciho slova, tak digitalniho vstupu.

Digitalni vstup Sbérnice Ridici pfikaz
505-508
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Logickou funkci OR [3] vyberte, pokud ma byt
dany fidici pfikaz aktivovan pfi pfenosu signalu
(aktivni signél = 1) bud prostfednictvim Fidiciho
slova, nebo digitalniho vstupu.

Digitalni vstup Sbérnice Ridici ptikaz
505-508
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
Upozorn éni:

“: Parametry 502-504 souviseji s funkcemi
zastaveni - viz nize uvedené pfiklady
tykajici se parametru 502 (volny dobéh

motoru). Aktivni pfikaz Stop "0".

Parametr 502 = Logicka funkce AND

Digitalni Sbérnice Ridici prikaz
vstup
0 0 1 Volny dobé&h motoru
0 1 0 Motor bézi
1 0 0 Motor bézi
1 1 0 Motor bézi

Parametr 502 = Logicka funkce OR

Digitalni Sbérnice Ridici prikaz
vstup
0 0 1 Volny dobé&h motoru
0 1 1 Motor bézi
1 0 1 Motor bézi
1 1 0 Motor bézi

506 Reverzace
(REVERSING SELECT)

Hodnota:

ODigitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]
Sbérnice (SERIAL PORT) [1]
Logicka funkce AND (LOGIC AND) [2]
Logicka funkce OR (LOGIC OR) [3]
Funkce:

Viz popis u parametru 502.

Popis volby:
Viz popis u parametru 502.

509 Sbérnice - konstantni kmito ¢et 1
(BUS JOG 1 FREQ.)

Hodnota:

0,0 - parametr 202 0 10,0 Hz

Funkce:
Zde nastavite pevné otacky (konstantni
otacky) aktivované prostfednictvim sériového
komunikaéniho portu.
Jde o stejnou funkci jako v parametru 213.

Popis volby:
Kmito€et konstantnich otacek fijoc je mozné
vybrat v rozsahu od fumin (parametr 201) do
fmax (parametr 202).

510 Sbérnice - konstantni kmito ¢et 2

(BUS JOG 2 FREQ.)

Hodnota:
0,0 - parametr 202

0 10,0 Hz

Funkce:
Zde nastavite pevné otacky (konstantni
otacky) aktivované prostfednictvim sériového
komunikaéniho portu.
Jde o stejnou funkci jako v parametru 213.

Popis volby:
Kmito€et konstantnich otacek fjoc je mozné
vybrat v rozsahu od fwin (parametr 201) do
fuax (parametr 202).

512 Typ Fidiciho slova (telegramu)
(TELEGRAM PROFILE)

Hodnota:

Typ fidiciho slova Fieldbus (FIELDBUS PROFILE)[0]
OFC Drive (FC DRIVE) [1]

Funkce:

Parametr nabizi mozZnost volby mezi dvéma
rznymi typy fidiciho slova.

Popis volby:
Vyberte pozadovany profil fidiciho slova.
Dalsi informace o typech Fidicich slov naleznete v
kapitole Sériovd komunikace v Konstrukéni pfiruéce.
Dalsi informace naleznete také ve specializovanych
pfiru¢kach k sériovym komunika¢nim protokoldim.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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513 Casovy interval sb &rnice
(BUS TIMEOUT TIME)

Hodnota:
1-99s 01s

VLT® 5000 Series

Funkce:
Tento parametr nastavi maximalni pfedpokladanou
dobu mezi pfijmem dvou po sobé& nasledujicich
fidicich slov (telegramt). Pokud tato doba vyprsi,
pfedpoklada se zastaveni sériové komunikace a
pozadovana reakce je nastavena parametrem 514.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu.

514 Funkce p fi pFekro€eni éasového

intervalu sb érnice

(BUS TIMEOUT FUNC)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
UloZeni vystupu (FREEZE OUTPUT) [1]
Stop (STOP) [2]
Konstantni otd€ky (JOGGING) [3]
Max. otacky (MAX SPEED) [4]
Zastavita vypnout (STOP AND TRIP) [5]
Funkce:

Tento parametr vybird poZadovanou reakci ménice
kmito¢tu VLT po prekro€eni nastavené doby ¢asové
prodlevy sbérnice (parametr 513).

Jsou-li aktivovany volby [1] az [5], budou relé

01 a 04 deaktivovana.

Pokud soucasné uplyne vice ¢asovych prodlev,

meéni¢ kmito€tu VLT pfidéli funkcim €asovych

prodlev tyto priority:

1. Parametr 318 Funkce po ¢asové prodlevé

2. Parametr 346 Funkce po vypadku
inkrementalniho cidla

3. Parametr 514 Funkce pfi pfekro¢eni ¢asového
intervalu sbhérnice.
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Popis volby:
Vystupni kmito€et méni¢e kmitoctu VLT mize:
byt zafixovan na aktualni hodnoté, byt zafixovan
na zadané hodnoté, pfejit na nulu, pfejit na
kmitocet konstantnich otacek (parametr 213),
pfejit na max. vystupni kmitoCet (parametr 202)
nebo zastavit a aktivovat vypnuti.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Parametr Popis Displej Jednotka Interval
C. text aktualizace
515 Zadana hodnota % (REFERENCE) % 80 ms
516 Zadana hodnota (REFERENCE [UNIT]) Hz, Nm nebo 80 ms
(jednotka) ot./min.
517 Zpétna vazba (FEEDBACK) vybrana 80 ms
prostfednictvim
parametru 416.
518 Kmitog&et (FREQUENCY) Hz 80 ms
519 Kmitocet x méritko (FREQUENCY X SCALE) - 80 ms
520 Proud (MOTOR CURRENT) A x 100 80 ms
521 Moment (TORQUE) % 80 ms
522 Vykon, kW (POWER (kW) kw 80 ms
523 Vykon, HP (POWER (hp)) HP (US) 80 ms
524 Napéti motoru (MOTOR VOLTAGE) \/ 80 ms
525 Napéti stejnosmérného (DC LINK VOLTAGE) \% 80 ms
meziobvodu
526 Teplota motoru (MOTOR THERMAL) % 80 ms
527 Teplota ménice VLT (VLT THERMAL) % 80 ms
528 Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) Binarni kéd 2 ms
529 Svorka 53, analogovy  (ANALOG INPUT 53) V 20 ms
vstup
530 Svorka 54, analogovy  (ANALOG INPUT 54) V 20 ms
vstup
531 Svorka 60, analogovy  (ANALOG INPUT 60) mA 20 ms
vstup
532 Pulsni signal zadané (PULSE REFERENCE) Hz 20 ms
hodnoty
533 Vnéjsi signal zadané (EXT. REFERENCE) 20 ms
hodnoty v %
534 Stavové slovo (STATUS WORD [HEX]) Sestnactkovy 20 ms
kéd
535 Brzdny vykon/2 min. (BR. ENERGY/2 MIN) kW
536 Brzdny vykon/s (BRAKE ENERGY/s) kW
537 Teplota chladige (HEATSINK TEMP.) °C 12s
538 Poplachové slovo (ALARM WORD [HEX]) Sestnactkovy 20 ms
kéd
539 Ridici slovo VLT (CONTROLWORD [HEX]) Sestnactkovy 2 ms
kéd
540 Varovaci slovo, 1 (WARN. WORD 1) Sestnactkovy 20 ms
kéd
541 Rozgifené stavoveé (EXT. STATUS WORD) Sestnactkovy 20 ms
slovo v Sestnactkovém kéd
formatu
557 ot/min_motoru (MOTOR RPM) ot/min 80 ms
558 ot/min motoru x méritko  (MOTOR RPM x SCALE) - 80 ms
Funkce: Uvadi aktualni hodnotu svorek 17/29/53/54/60 v

Tyto parametry mohou bytodeéteny prostfednictvim
sériového komunikaéniho portu a pomoci displeje v
ReZimu displeje; viz také parametry 009-012.

Popis volby:
Zadana hodnota %, parametr 515:
Zobrazena hodnota odpovida celkové Zadané
hodnoté (soucet digitalni/analogové/pevné/sbérni-
cové/ulozené zadané hodnoty/korekce
kmitoétu nahoru a dol().

Zadana hodnota (jednotka), parametr 516:

jednotce na z&kladé volby konfigurace v parametru
100 (Hz, Nm nebo ot./min.) nebo v parametru 416. V
pfipadé potfeby viz téZ parametry 205 a 416.

Zpétna vazba, parametr 517:

Oznacuje stavovou hodnotu svorek 33/53/60 v
jednotkach nebo méfitku vybraném parametry
416, 415 a 416.

Kmito €et, parametr 518:
Zobrazena hodnota odpovida aktualnimu kmito¢tu
motoru fv (bez tlumeni rezonance).

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Kmito €et z méfitko, parametr 519:

Zobrazen4 hodnota odpovida aktualnimu kmito€tu
motoru fy (bez utlumeni rezonance) vynasobenému
méfitkem nastavenym v parametru 008.

Proud motoru, parametr 520:

Zobrazena hodnota odpovida danému proudu motoru
méfenému jako stfedni hodnota Irus.

Hodnota je filtrovana. To znamena, Ze od zmény
vstupni hodnoty do zmény hodnoty odecéteného
Udaje mize uplynout pfiblizné 1,3 sekundy.

Moment, parametr 521:

Zobrazena hodnota uvadi moment, véetné znaménka,
pfivddény na hfidel motoru. Hodnota je uvedena
jako procento jmenovitého momentu.

Mezi 160% proudem motoru a momentem ve vztahu
ke jmenovitému momentu neni pfesné linearni
vztah. Nékteré motory dodavaji vétsi moment. V
dusledku toho zavisi min. a max. hodnota na max.
proudu motoru a na pouzitém motoru.

Hodnota je filtrovana. To znamena, Ze od zmény
vstupni hodnoty do zmény hodnoty odeéteného
Udaje mZze uplynout pfiblizné 1,3 sekundy.

Upozorn éni:
“: Pokud se nastaveni parametri motoru
i neshoduje s pouzitym motorem, odeétené
hodnoty budou nepfesné a mohou byt zaporné,
i kdyZ motor nebézi nebo produkuje kladny moment.

Vykon, (kW), parametr 522:

Zobrazena hodnota je vypocitana na zakladé
aktuélniho napéti a proudu motoru.

Hodnota je filtrovana. To znamena, Ze od zmény
vstupni hodnoty do zmény hodnoty odeéteného
Gdaje mZe uplynout pfiblizné 1,3 sekundy.

Vykon (HP), parametr 523:

Zobrazena hodnota je vypocitana na zakladé
aktualniho napéti a proudu motoru.

Hodnota je uvedena v jednotce HP.

Hodnota je filtrovana. To znamena, Ze od zmény
vstupni hodnoty do zmény hodnoty odeéteného
Udaje mize uplynout pfiblizné 1,3 sekundy.

Napéti motoru, parametr 524:
Zobrazen4 hodnota je vypocitana hodnota
pouzita k Ffizeni motoru.

Napéti stejnosm érného meziobvodu,

parametr 525:

Zobrazena hodnota je naméfena hodnota.
Hodnota je filtrovana. To znamena, Ze od zmény
vstupni hodnoty do zmény hodnoty odecéteného
Udaje miZe uplynout pfiblizné 1,3 sekundy.

Teplota motoru, parametr 526:

Teplota motoru, parametr 527:
Zobrazena jsou pouze cela ¢isla.

Digitalni vstup, parametr 528:

Zobrazena hodnota oznacuje stav signalu z 8
digitalnich svorek (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 a 33).
Odecet je binarni a €islice na levém kraji udava
stav svorky 16, zatimco &islice na pravém

kraji udava stav svorky 33.

Svorka 53, analogovy vstup, parametr 529:
Zobrazena hodnota oznacuje hodnotu signalu

na svorce 53.

Méfitko (parametry 309 a 310) nema na odecet
vliv. Minimum a maximum jsou uréena nastavenim
posuvu a zesileni analogové digitalniho pfevodniku.

Svorka 54, analogovy vstup, parametr 530:
Zobrazena hodnota oznacuje hodnotu signalu

na svorce 54.

Méfitko (parametry 312 a 313) nem& na odecet
vliv. Minimum a maximum jsou uréena nastavenim

posuvu a zesileni analogové digitalniho pfevodniku.

Svorka 60, analogovy vstup, parametr 531
Zobrazena hodnota oznacuje hodnotu signalu

na svorce 60.

Méfitko (parametry 315 a 316) nema na odecet
vliv. Minimum a maximum jsou uréena nastavenim

posuvu a zesileni analogové digitalniho pfevodniku.
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Dalsi informace naleznete v oddilu Varovaci slovo
Pulsni signal Zadané hodnoty, parametr 532: 1, rozSirené stavové slovo a poplachové slovo.
Zobrazena hodnota uvadi libovolny pulsni
signal zadané hodnoty v Hz pfivedeny k
nékterému z digitalnich vstupd.

Vnéjsi signél Zzadané hodnoty v %, parametr 533:
Uvedena hodnota udavéa v procentech

soucet vnéjSich zadanych hodnot (soucet
analogovych/sbérnicovych/pulsnich signald).

Stavové slovo, parametr 534:

Vyznacuje stavové slovo pfenasené z ménice kmitoctu
prostfednictvim sériového komunikaéniho portu v
Sestnictkovém kddu. Viz Konstrukéni pFirucka.

Brzdny vykon/2 min., parametr 535:

Oznacuje brzdny vykon pfenaSeny na externi
brzdny rezistor. Stfedni vykon je pocitan pribézné
za poslednich 120 sekund.

Brzdny vykon/s, parametr 536:
Oznacuje brzdny vykon pfenaseny na externi brzdny
rezistor. Uvadéna je okamzita hodnota.

Teplota chladi €e, parametr 537:

Uvadi danou teplotu chladi¢e méni¢e kmito&tu.
Mezni hodnota pro vypnuti je 90 + 5°C; nasledné
zapnuti probéhne pfi 60 + 5°C.

Poplachové slovo, parametr 538:
Parametr oznamuje v Sestnactkovém formatu, zda
méni¢ kmito€tu nevyvolal poplach. DalSi informace

naleznete v oddilu Varovaci slovo 1, rozSifené
stavové slovo a poplachové slovo.

Ridici slovo VLT, parametr 539;

Udava fidici slovo odeslané ménici kmitoctu
prostfednictvim sériového komunikaéniho portu v
Sestnactkovém kédu. DalSi informace naleznete
na PAirucka projektanta.

Varovaci slovo, 1, parametr 504:

Udava v Sestnactkovém formatu, zda ménic¢
kmito€tu vydal vystrahu. DalSi informace naleznete
v oddilu Varovaci slovo 1, rozSifené stavové
slovo a poplachové slovo.

RozSifené stavové slovo v Sestnactkovém
formatu, parametr 541:

Udava v Sestnactkovém formatu, zda ménic
kmito&tu vydal vystrahu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Otacky motoru, parametr 557:

Zobrazena hodnota odpovida aktualnim otackam
motoru za minutu. V rezimech fizeni procesu bez
zpétné vazby nebo se zpétnou vazbou se otacky
motoru odhaduji. V reZimech fizeni otaCek se
zpétnou vazbou se hodnota méfi.

ot/min motoru x m éfitko, parametr 558:
Zobrazen4 hodnota odpovida aktualnim otackam
motoru za minutu vynadsobenym faktorem (méfitkem)
nastavenym parametrem 008.

m Postup zadavani textu na ovladacim panelu

Po vybéru moznosti Zobrazovany text v parametrech
009 a 010, vyberte parametr zobrazovaného textu
(553 nebo 554) a stisknéte tlacitko CHANGE DATA.
Zadejte text pfimo do vybraného fadku pomoci
tlaCitek se Sipkami UP, DN a LEFT, RIGHT na
ovladacim panelu. Tlagitka UP a DN slouZi k posunu
mezi dostupnymi znaky. Tlagitka LEFT a RIGHT
slouzi k posunu kurzoru v fadku textu.

Po dokonéeni zadavani Fadku textu jej uloZte stiskem
tlaCitka OK. Tlagitkem CANCEL text zruSite.

Dostupné jsou nasledujici znaky:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ
EDAAOUEIUE./-()0123456789 space'

'space' (mezera) je vychozi hodnota parametr(i
553 a 554. Chcete-li smazat zadany znak,
musite jej nahradit mezerou.

553 Text displeje 1

(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Hodnota:

Max. 20 znakl [XXXXXXX XXX X XXX XXXXXX]

Funkce:
Zde Ize zadat text s maximalné 20 znaky, ktery se
zobrazi na fadku 1 displeje, pokud byla v parametru
010 Radek displeje 1.1 zvolena moZnost Text displeje
LCP [27]. Pfiklad zobrazovaného textu:

CLEAHIMG SYSTEM HO.Z

ULT HO.=

175ZA792.10

AUTD REMOTE RUMMIMG

Popis volby:
Pozadovany text Ize napsat s pouZitim sériové
komunikace nebo pomoci tlagitek se Sipkami
na ovladacim panelu.

554 Zobrazovany text 2
(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Hodnota:

Max. 8 znak [XXXXXXXX]

Funkce:
Zde Ize zadat text o délce max. 8 znak(, ktery bude
zobrazen na 2. fadku displeje, za pfedpokladu, Zze
v parametru 009 Radek displeje 2 byla vybrana
hodnota Zobrazovany text LCP [29].

Popis volby:
Pozadovany text Ize napsat s pouzitim sériové
komunikace nebo pomoci tlagitek se Sipkami
na ovladacim panelu.

580-582 Definované parametry
(DEFINED PARAM.)

Hodnota:
Pouze ke &teni

Funkce:
Tyto tfi parametry obsahuji seznam vSech parametrQ
definovanych na jednotce VLT. Kazdy parametr m{iZze
obsahovat az 116 prvkl (Cisla parametr(). Pocet
pouzivanych parametr( (580, 581, 582) je zavisly
na konfiguraci jednotky VLT. Pokud se pouZije O
jako ¢&islo parametru, seznam je ukoncen.

Popis volby:

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Technické funkce

Parametr c. Popis Zobrazovany text Jednotka Rozsah
Udai o provozu
600 Pocet hodin provozu (OPERATING hod. 0 - 130,000.0
ménice kmitoctu HOURS)

601 Provozni hodiny (RUNNING HOURS) hod. 0 - 130,000.0

602 Pocitadlo kwh (KWh COUNTER) pocet 0 - 9999

603 Pocet zapnuti (POWER UP’s) Pocet 0 -9999

604 Pocet prehrati (OVER TEMP’S) Pocet 0 -9999

605 Pocet prepéti (OVER TEMP’S) Pocet 0 - 9999
Funkce:

Tyto parametry mohou byt odeéteny prostfednictvim
sériového komunikaéniho portu a pomoci
displeje v Rezimu displeje.

Pocitadlo kWh, parametr 602:

Udava v kW spotifebu motoru jako stfedni hodnotu v

prabéhu jedné hodiny po vynulovani parametrem 618.
Popis volby:

Poéet hodin provozu m éni€e kmito €tu,

parametr 600:

Oznacuje pocet hodin provozu méni¢e kmitoctu.

Hodnota je aktualizovana v ménici kmito€tu VLT

kaZzdou hodinu a pfi vypnuti jednotky je ulozena.

Poéet zapnuti, parametr 603:
Ud4va pocet pfivedeni napdjeciho napéti
do ménice kmitoCtu.

Poéet pFehfati, parametr 604:

Udava pocet prehrati, ke kterym doSlo na
ménici kmito&tu.

Provozni hodiny, parametr 601:

Oznacuje pocet hodin provozu ménice kmitoctu

od vynulovani parametrem 619.

Hodnota je aktualizovana v ménic¢i kmito¢tu kazdou
hodinu a pfi vypnuti jednotky je uloZena.

Poéet prepéti, parametr 605:
Udava pocet prepéti, ke kterym doSlo na
ménici kmito&tu.

Jednotka Rozsah

Parametr c. Popis

Zobrazovany text

Zaznam Udaje

606 Digitalni vstupy (LOG: DIGITAL INP) Desitkova 0 - 255
607 Ridici slovo (LOG: CONTROL Desitkova 0 - 65535
WORD
608 Stavové slovo (LOG: BUS STAT Desitkova 0 - 65535
WD)
609 Zadana hodnota (LOG: REFER- % 0-100
ENCE)
610 Zpétna vazba (LOG: FEEDBACK) Par. 416 999,999.99 -
999,999.99
611 Vystupni kmito¢et (LOG: MOTOR Hz 0.0-999.9
FREQ.)
612 Vystupni napéti (LOG: MOTOR \% 50 - 1000
VOLT)
613 Vystupni proud (LOG: MOTOR A 0.0-999.9
CURR.)
614 Napéti stejnosmérného  (LOG: DC LINK \% 0.0-999.9
meziobvodu VOLT)
Funkce: hodnoty budou k dispozici na displeji. To je uZite¢né

Prostfednictvim tohoto parametru je mozné zobrazit
az 20 zaznama Udajl , kde [0] je nejnovéjSi zaznam a
[19] je nejstarSi. Zaznamy Udajll jsou tvofeny kazdych
160 ms po zadani signalu start. Pokud je zadan signal
stop, poslednich 20 zdznamu Udajl bude uloZeno a

napfiklad pfi provadéni servisu po vypnuti ménice.
Tento parametr miiZze byt odeéten prostiednictvim
sériového komunikaéniho portu nebo pomoci displeje.

Popis volby:
Cislo zaznamu Gdajd je uvedeno v hranatych
zavorkach: [1]. Zaznamy (dajl jsou ulozeny v

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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pfipadg&, Zze méni¢ kmito¢tu vypne, a uvolnény,
jestlize potom dojde k vynulovani ménice.
PFi béhu motoru je zdznam dat aktivni.

Vyprazdnéte zaznam Udajl pfi vypnuti a uvolnéte
j€j pfi vynulovani méni¢e kmitoctu. Pfi béhu
motoru je zaznam Udaji aktivni.

Digitalni vstupy, parametr 606:

Hodnota pro digitalni vstupy je udavana jako
desitkové ¢&islo v rozsahu 0-255.

Cislo zaznamu Gdajl je uvedeno v hranatych
zavorkach: [1]

ExT.

§3.8 % G

EEFEREEMCE, X

175ZA449.10

e@e DATALOG:DIGITHL IMPUT
[ @] 48

Ridici slovo VLT, parametr 607:
Hodnota fidiciho slova je udavana jako desitkové
¢islo z rozsahu 0 - 65 535.

Stavové slovo, parametr 608:
Hodnota stavového slova sbérnice je udavana jako
desitkové ¢&islo z rozsahu O - 65 535.

Zadana hodnota, parametr 609:

Zadana hodnota je uvadéna v % v intervalu 0 - 100 %.

Zpétna vazba, parametr 610:
Hodnota je uréena jako parametrizovana
zpétna vazba.

Vystupni kmito €et, parametr 611:
Hodnota kmito¢tu motoru je uvadéna jako kmitocet
z intervalu 0,0 - 999,9 Hz.

Vystupni nap éti, parametr 612:
Hodnota napéti motoru je uvadéna ve voltech
Z intervalu 50 - 1 000 V.

Vystupni proud, parametr 613:
Hodnota proudu motoru je uvddéna v ampérech
z intervalu 0,0 - 999,9 A.

Napéti stejnosm érného meziobvodu,
parametr 614:

Hodnota napéti stejnosmérného meziobvodu je
uvadéna ve voltech z intervalu 0,0 - 999,9 V.

615 Zaznam chyby: Kod chyby

(FLOG: ERROR COD)

Hodnota:

[Index 1 - 10] Kod chyby O - 44

Funkce:
Tento parametr umoZziiuje zobrazit divod
vypnuti ménice.
UloZeno je 10 (0-10) hodnot zaznam.
Nejnizsi &islo zaznamu (1) obsahuje nejnoveji

(10) obsahuje nejstarsi hodnoty Udaj.

Popis volby:
Jde o Ciselny kod, ve kterém €islo vypnuti odkazuje na
kdd poplachu, jejichZ seznam je uveden na strané 143.
Po ruéni inicializaci vynulujte zdznam chyby.

Hodnota:
[Index 1 - 10]

Funkce:
Tento parametr umoznuje zobrazit celkovy pocet
hodin provozu do doby vypnuti méni¢e. UloZeno
je 10 (0-10) hodnot zaznam.
Nejnizsi &islo zaznamu (1) obsahuje nejnoveji

(10) obsahuje nejstarsi hodnoty Gdaj.

Popis volby:
Volitelny odecet.
Rozsah signalizace: 0.0 - 9999.9.
Po ruéni inicializaci vynulujte zdznam chyby.

617 Zaznam chyby: Hodnota
(FLOG: VALUE)

Hodnota:
[Index 1 - 10]
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Funkce:
Tento parametr umoZznuje zobrazit, pfi jakém proudu
€i napéti doslo k vypnuti ménice.

Popis volby:
Odectéte jako jednu hodnotu.

Rozsah signalizace: 0.0 - 999.9.
Po ruéni inicializaci vynulujte zaznam chyby.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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618 Vynulovani po é€itadla kWh
(RESET KWH COUNT)

Hodnota:

Vynulovani zakazano (DO NOT RESET) [0]
Vynulovani (RESET COUNTER) [1]
Funkce:

Vynuluje pocitadlo kWh (parametr 602).

Popis volby:
Pokud zvolite hodnotu Vynulovani [1] a stisknete
tla€itko [OK], pocitadlo kWh méni€¢e kmitoétu VLT
bude vynulovano. Tento parametr nelze vybrat
prostfednictvim sériového portu RS 485.

| Upozorn éni:
": Vynulovani bude provedeno po aktivaci
i tlagitka [OK].

619 Vynulovani po €itadla hodin chodu
(RESET RUN. HOUR)

Hodnota:

Vynulovani zakdzano (DO NOT RESET) [0]
Vynulovani (RESET COUNTER) [1]
Funkce:

Vynuluje poéitadlo hodin chodu (parametr 601).

Popis volby:
Pokud vyberete hodnotu Vynulovani [1] a stisknete
tla€itko [OK], poéitadlo hodin chodu méni€e kmito&tu
VLT bude vynulovano. Tento parametr nelze vybrat
prostfednictvim sériového portu RS 485.

| Upozorn éni:
“: Vynulovani bude provedeno po aktivaci
tlagitka [OK].

620 Provozni rezim
(OPERATION MODE)

Hodnota:

ONormalni éinnost (NORMAL OPERATION) [0]
Cinnost s deaktivovanym invertorem
(OPER. W/INVERT.DISAB) [1]
Test fidici karty (CONTROL CARD TEST) [2]
Inicializace (INITIALIZE) [3]
Funkce:

Kromé jeho normalni funkce Ize tento parametr
pouzit ke dvéma rlznym testim.

Také Ize inicializovat vSechny parametry
(kromé parametrll 603-605).

' Upozorn éni:
ll: Tato funkce nebude aktivni, dokud
e nebude sitové napajeni méni¢e kmitoctu
vypnuto a opét zapnuto.

Popis volby:
Normalni ¢innost [0] vyberte pro normalni provoz
s motorem u vybrané aplikace.
Cinnost s deaktivovanym invertorem [1] vyberte,
pokud je pozadovano fizeni vlivu fidiciho signalu na
fidici kartu a jeji funkce - aniz by invertor fidil motor.
Test Adici karty [2] vyberte, je-li poZzadovano
fizeni analogovych a digitalnich vstup(, stejné
jako analogovych a digitalnich vystupl relé a
fidici napéti +10 V. Tento test vyZaduje testovaci
konektor s vnitfnim pfipojenim.

Test fidici karty provedte nasledujicim zplsobem:

1. Vyberte hodnotu Test fidici karty.

2. Odpojte sitové napéjeni a vyckejte, az
zhasne svétlo na displeji.

3. Vlozte testovaci konektor (viz nize).

Pripojte napajeni.

5. Méni¢ kmitoc€tu o¢ekava stisknuti tlacitka [OK]
(pokud neni k dispozici mistni ovladaci panel,
nastavte po obvyklém nastartovani ménice
kmito€tu hodnotu Normalni ¢innost).

6. Provedte razné testy.

Stisknéte tla€itko [OK].

8. Parametr 620 je automaticky nastaven na
hodnotu Normalni ¢innost.

P

~

Pokud test selze, pfejde méni¢ kmito€tu do rezimu
nekone¢né smyc¢ky. Vyménte fidici kartu.

Testovaci konektory:
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Inicializaci [3] vyberte, pokud potfebujete pouzit
tovarni nastaveni jednotky bez vynulovani parametr(i
500, 501 + 600 - 605 + 615 - 617.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorn éni:
Pfed provedeném inicializace je tfeba
zastavit motor.

Postup inicializace:

1. Vyberte hodnotu Inicializace.

2. Stisknéte tlagitko [OK].

3. Odpojte sitové napéjeni a vyCkejte, az
zhasne svétlo na displeji.

4. Pfipojte napajeni.

Ruéni inicializaci Ize provést sou¢asnym stisknutim a
podrzenim tfi tlacitek, az dojde k pfipojeni sitového

napéti. Ruéni inicializace nastavi vSechny parametry
s vyjimkou parametr(l 600-605 na tovarni nastaveni.
Postup ruéni inicializace je nasledujici:

1. Odpojte sitové napéti a vyckejte, dokud
nezhasne svétlo na displeji.

2. Podrzte stisknuti tlagitka [DISPLAY/STA-
TUSJ+[MENUJ+[OK] a soucasné pfipojte
sitové napjeni. Displej zobrazi zpravu
MANUAL INITIALIZE.

3. Kdyz se na displeji zobrazi zprava UNIT READY,
byl méni¢ kmitoc€tu inicializovan.

Parametr c. Popis Zobrazovany text
Typovy stitek
621 Typ VLT (VLT TYPE)
622 Vykonova &ast (POWER SECTION)
623 Objednaci &islo VLT (VLT ORDERING NO)
624 Verze softwaru (SOFTWARE VERSION)
625 Identifikaéni €islo mistniho ovladaciho (LCP ID NO)
panelu
626 Identifikaéni €islo databaze (PARAM DB 1D)
627 Identifikaéni €islo vykonové &asti (POWER UNIT DB ID)
628 Typ aplikaéni varianty (APP. OPTION)
629 Objednaci &islo aplika¢ni varianty (APP. ORDER NO)
630 Typ komunikaéni varianty (COM. OPTION)
631 Objednaci ¢islo komunikaéni varianty (COM. ORDER NO)

Funkce:
Klicové Udaje jednotky Ize odecist prostfednictvim
displeje nebo sériového komunikaéniho portu.

Popis volby:
Typ VLT, parametr 621:
Typ VLT oznacuje velikost jednotky a z&kladni funkce.
Napfiklad: VLT 5008 380-500 V.

Vykonova €&st, parametr 622:
Vykonova ¢ast udava pouzitou vykonovou €4st.
Napfiklad: RozSifena s brzdou.

Objednaci ¢islo VLT, parametr 623:
Objednaci €islo uvadi objednaci ¢&islo
daného typu VLT.

Napfiklad: 175Z0072.

Verze softwaru, parametr 624:
Verze softwaru udava ¢&islo verze.
Napfiklad: V 3,10.

Identifika €ni €islo mistniho ovladaciho

panelu, parametr 625:

Klicové Udaje jednotky Ize odecgist prostfednictvim
displeje nebo sériového komunikaéniho portu.
Napfiklad: 1D 1,42 2 kB.
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Identifika €ni €islo databaze, parametr 626:
Klicové Gdaje jednotky Ize odecgist prostfednictvim
displeje nebo sériového komunikaéniho portu.
Napfiklad: 1D 1,14.

Identifika €ni €islo vykonové ¢&asti, parametr 627:
Klicové Gdaje jednotky Ize odec€ist prostfednictvim
displeje nebo sériového komunikaéniho portu.
Napfiklad: ID 1,15.

Typ aplika €éni varianty, parametr 628:

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouZzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Udava typ aplikaéni varianty, jiz je osazen
méni¢ kmito€tu VLT.

Objednaci €islo aplika €ni varianty, parametr 629:
Udava objednaci €islo aplikaéni varianty.

Typ komunika €ni varianty, parametr 630:
Udava typ komunikaéni varianty, jiz je osazen
méni¢ kmito€tu VLT.

Objednaci €islo komunika €ni varianty,
parametr 631:
Udava objednaci €islo komunika¢ni varianty.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorn éni:
J&g Parametry 700-711 Kkarty relé jsou
e aktivovany, pouze kdyZ je v ménici VLT 5000
nainstalovana volitelna reléova karta.

700 Relé 6, funkce
(RELAY6 FUNCTION)
703 Relé 7, funkce

(RELAY7 FUNCTION)
706 Relé 8, funkce

(RELAY8 FUNCTION)
709 Relé 9, funkce

(RELAY9 FUNCTION)

Funkce:
Tento vystup aktivuje kontakt relé. Reléové
vystupy 6/7/8/9 Ize pouzit k zobrazeni stavu a
vystrah. Relé je aktivovano pfi splnéni podminek
pro pfislusné hodnoty Gdajl.
Aktivaci a deaktivaci Ize naprogramovat parametry
701/704/707/710 Relé 6/7/8/9, zpozdéni
sepnuti a parametry 702/705/708/711 Relé
6/7/8/9, zpozdéni rozepnuti.

Popis volby:
Volba udajl a zapojeni viz parametry 319 - 326.

701 Relé 6, zpozd éni sepnuti
(RELAY6 ON DELAY)
704 Relé 7, zpozd éni sepnuti
(RELAY7 ON DELAY)
707 Relé 8, zpozd éni sepnuti
(RELAY8 ON DELAY)
710 Relé 9, zpozd éni sepnuti
(RELAY9 ON DELAY)

Hodnota:
0 - 600 s

O
o
7

Funkce:
Tento parametr umozZnuje nastavit zpozdéni doby
sepnuti relé 6/7/8/9 (svorky 1-2).

Popis volby:
Zadejte poZzadovanou hodnotu.

O

702 Relé 6, zpozd éni rozepnuti
(RELAY6 OFF DELAY)

Hodnota:
0 - 600 s

0 0s.

Funkce:
Tento parametr umoZfiuje nastavit zpozdéni doby
rozepnuti relé 6/7/8/9 (svorky 1-2).

Popis volby:
Zadejte pozadovanou hodnotu.

m Elektricka instalace reléovékarty

Relé jsou zapojena podle nize uvedeného schématu.

Relé 6-9:
A-B sepnuti, A-C rozepnuti
Max.240 V ss, 2 A

Relay 06 Relay 07

:
il

@ @ @ @
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Relay 08

:
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Relay 09
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9B 9C
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8B 9A
- ] - -

175HA442.11

Pokud chcete dosahnout dvojité izolace,
musi byt plastova félie upevnéna podle nize
uvedeného obrazku.

= tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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175HA475.10

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Vystupy ¢islo svorky Relé Relé 07 Relé 08 Relé
06 09

parametr 700 703 706 709
Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [O] [O] [0] [0]
Rizeni pfipraveno (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1]
Ménic pfipraven (UNIT READY) 210 [2] [2] [2]
Jednotka pfipravena - dalkové ovladani (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3]
Zapnuto, zadna vystraha (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Béh (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Béh, zadna vystraha (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Bih v rdmci rozsahu, Zadna vystraha (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
Béh na zadané hodnoté&, Zadné vystraha (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Porucha (ALARM) [9] [9] [9] [o10
Porucha nebo vystraha (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Mezni hodnota momentu (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Mimo proudovy rozsah (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Nad malym proudem (ABOVE CURRENT, LOW) [13] [13] [13] [13]
Pod velkym proudem (BELOW CURRENT, HIGH) [14] [14] [14] [14]
Mimo kmito€tovy rozsah (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Nad nizkym kmitoctem (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Pod vysokym kmitoctem (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Mimo rozsah skute¢né hodnoty zpétné (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
vazby
Nad malou skute¢nou hodnotou zpétné (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
vazby
Pod velkou skute€nou hodnotou zpétné (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
vazby
Tepeln& vystraha (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Jednotka pfipravena - nedoSlo k tepelné (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [22] [22]
vystraze
Jednotka pfipravena - dalkové ovladani - nedoslo k tepelné vystraze (REM [23] [23] [23] [23]
RDY&NO THERMWAR) =
Jednotka pfipravena - sitové napéti (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24] \g
v ramci rozsahu %
Reverzace (REVERSE) [25] [25] [25] [25] g;;
Sbérnice v poradku (BUS OK) [26] [26] [26] [26] a
Mezni hodnota momentu a zastaveni  (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Brzda, zadna vystraha od brzdy (BRAKE NO WARNING) [28] [28] [28] [28]
Brzda poipravena, nedoslo k zadné (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
chybi
Chyba brzdy (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Rizeni mechanické brzdy (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Bit fidiciho slova 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
RozSifené fizeni mechanické brzdy (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Bezpecnostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]
Napajeni zapnuto (MAINS ON) [50] [50] [50] O [50]
Motor bézi (MOTOR RUNNING) [51] [51]0 [51] [51]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:

Popis volby:
Popis voleb naleznete u parametru 319.

Napajeni zapnuto [50] ma stejnou logickou
funkci jako Béh [5].

Motor bézi [51] ma stejnou logickou funkci jako
Rizeni mechanické brzdy [32]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Regeni problém u

Symptom Reseni

1. Motor b ézi nepravideln & Jestlize motor bé&zi nepravidelné, ale neni hlaSena Zadna chyba,
pri¢inou muze byt nespravné nastaveni meéni¢e kmitoctu.
Upravte nastaveni Udajl o motoru.
Jestlize motor nebé&zi pravidelné ani po novém nastaveni, obratte

se na spole¢nost Danfoss.

2. Motor neb ézi Zkontrolujte, zda je displej podsvicen.
Je-li displej podsvicen, zkontrolujte prosim, neni-li zobrazena
chybova zprava. Pokud ano, vyhledejte dalSi informace v ¢asti
Vystrahy, pokud ne, pfejdéte prosim k symptomu 5.
Neni-li displej podsvicen, zkontrolujte, zda je méni¢ kmitoctu
pfipojen k elektrické siti. Pokud je displej podsvicen, prejdéte k

symptomu 4.
3. Motor nebrzdi Viz Ovladani s vyuzitim brzdici funkce.
4. Na displeji se nic nezobrazuje, Zkontrolujte, zda nejsou pfepalené predrazené pojistky ménice
ani neni podsvicen. kmitoctu.

Pokud ano, pozadejte spole€¢nost Danfoss o pomoc.

Pokud ne, zkontrolujte, zda neni pretizena Fidici karta.

Pokud ano, odpojte vSechny konektory fidicich signalt na fidici
karté a zkontrolujte, zda porucha zmizi.

Pokud ano, pfesvédcte se, zda neni zkratovano napéjeni 24 V.
Pokud ne, pozadejte spole¢nost Danfoss o pomoc.

5. Motor se zastavil, displej Spustte méni¢ kmitoctu stisknutim tlagitka [START] na ovladacim
sviti, ale nezobrazuje se zadna panelu.
chybovazprava. Zkontrolujte, zda displej reaguje, tj. zda Ize zménit a rozeznat

obsah displeje.

Pokud ne, zkontrolujte, zda byly pouzity stinéné kabely a zda jsou
spravné pfipojeny.

Pokud ano, zkontrolujte, zda je motor pfipojen a jsou v pofadku
vSechny faze motoru.

Méni¢ kmito¢tu musi byt nastaven tak, aby pracoval s mistnimi
Zadanymi hodnotami:

Parametr 002 = Mistni ovladani

Parametr 003 = pozadovana zadana hodnota.

Ke svorce 27 pfipojte 24 V ss.

Zadana hodnota se méni tlagitky '+ a -

Bé&zi motor?

Pokud ano, zkontrolujte, zda jsou v poradku fidici signdly k fidici
karté.

Pokud ne, pozadejte spole¢nost Danfoss o pomoc.
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m Stavové zpravy
Stavové zpravy jsou zobrazovany na 4. fadku

displeje - viz nize uvedeny pfiklad. Stavové zpravy
zlistavaji na displeji zobrazeny pfiblizné 3 sekundy.

FREEGUEMCY

2H, HHz

SLOW DOWH

Start vp fed/vzad

(START FORW./REV):

Doslo ke konfliktu digitalnich vstupli a
Gdajt parametrdl.

Korekce kmito €tu dol i (SLOW DOWN):
Vystupni kmito€et méni¢e kmito&tu je snizen o
procentualni hodnotu zvolenou parametrem 219.

Korekce kmito €tu nahoru (CATCH UP):
Vystupni kmitocet méni¢e kmitoctu je zvySen o
procentualni hodnotu zvolenou parametrem 219.

Velky zp étnovazebni signal (FEEDBACK HIGH):
Hodnota zpétné vazby je vysSi nez hodnota
nastavena parametrem 228. Tato zprava se
zobrazi, pouze kdyZz motor bézi.

Maly zp étnovazebni signal (FEEDBACK LOW):
Hodnota zpétné vazby je nizSi nez hodnota
nastavena parametrem 227. Tato zprava se
zobrazi, pouze kdyz motor bézi.

Vysoky vystupni kmito €et (FREQUENCY HIGH):
Vystupni kmito€et je vySSi neZ hodnota nastavena

parametrem 226. Tato zprava se zobrazi,
pouze kdyZz motor bézi.

Nizky vystupni kmito €et (FREQUENCY LOW):
Vystupni kmito€et je niZzSi nez hodnota nastavena
parametrem 225. Tato zprava se zobrazi,
pouze kdyZ motor bézi.

Velky vystupni proud (CURRENT HIGH):
Vystupni proud je vétSi nez hodnota nastavena
parametrem 224. Tato zprava se zobrazi,
pouze kdyZz motor bézi.

Nizky vystupni proud (CURRENT LOW):
Vystupni proud je mensi nez hodnota nastavena
parametrem 223. Tato zprava se zobrazi,
pouze kdyZz motor bézi.

Max. brzd éni (BRAKING MAX):

Brzda pracuje.

Optimalniho brzdéni je dosazeno pfi pfekro¢eni
hodnoty parametru 402 Mezni hodnota
vykonu brzdy, kW.

Brzd éni (BRAKING):
Brzda pracuje.

Provoz podle ramp (REM/ RAMPING):

V parametru 002 byla vybrana hodnota
Dalkové ovladani a vystupni kmito€et se méni
podle nastaveni ramp.

Provoz podle ramp (LOCAL/ RAMPING):

V parametru 002 byla vybrana hodnota
Mistni ovlddani a vystupni kmitocet se méni
podle nastaveni ramp.

Béh, mistni ovlddani (LOCAL/RUN OK):

V parametru 002 bylo vybrano Mistni ovladani a je
vydan pfikaz start bud na svorce 18 (START nebo
LATCHED START v parametru 302) nebo na svorce
19 (START REVERSE, parametr 303).

Béh, dalkové ovladani (REM/RUN OK):

V parametru 002 bylo vybrano Déalkové ovladani
a je vydan prfikaz start bud na svorce 18 (START
nebo LATCHED START v parametru 302), na
svorce 19 (START REVERSE, parametr 303)
nebo pfes sériovou sbérnici.

Méni€ VLT pfipraven, dalkové ovladani

(REM/UNIT READY):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Déalkové
ovladani, v parametru 304 byla vybrana hodnota Volny
dobéh motoru, inverzni, a na svorce 27 je napéti 0 V.

Méni€ VLT pfipraven, mistni ovladani
(LOCAL/UNIT READY):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Mistni
ovladani, v parametru 304 byla vybrana hodnota Volny
dobéh motoru, inverzni, a na svorce 27 je napéti 0 V.

Rychlé zastaveni, dalkové ovladani (REM/QSTOP):
V parametru 002 byla vybrana hodnota Dalkové
ovladani a méni¢ kmito€tu byl zastaven signalem
rychlého zastaveni na svorce 27 (pfipadné
prostfednictvim sériového komunikaéniho portu).
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Rychlé zastaveni, mistni ovladani

(LOCAL/ QSTOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Mistni
ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven signalem
rychlého zastaveni na svorce 27 (pfipadné
prostfednictvim sériového komunika¢niho portu).

Stejnosm érné zastaveni, dalkové ovladani
(REM/DC STOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Déalkové
ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven
signalem stejnosmérného zastaveni na digitalnim
vstupu (pfipadné prostfednictvim sériového
komunikaéniho portu).

Stejnosm érné brzd éni, mistni (LOCAL/ DC STOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Mistni

ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven signalem
stejnosmérného brzdéni na svorce 27 (pfipadné
prostfednictvim sériového komunikaéniho portu).

Zastaveni, dalkové ovladani (REM/STOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Déalkové
ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven
prostfednictvim ovladaciho panelu nebo digitalniho
vstupu (pfipadné prostfednictvim sériového
komunikaéniho portu).

Zastaveni, mistni ovladani (LOCAL STOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Mistni
ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven
prostfednictvim ovladaciho panelu nebo digitalniho
vstupu (pfipadné prostfednictvim sériového
komunikaéniho portu).

Zastaveni panelem LCP, dalkové ovladani
(REM/LCP STOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Déalkové
ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven
prostfednictvim ovladaciho panelu. Signal volného
dobéhu na svorce 27 m4 hodnotu 1 (high).

Zastaveni panelem LCP, mistni ovladani
(LOCAL/LCP STOP):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Mistni
ovladani a méni¢ kmitoctu byl zastaven
prostfednictvim ovladaciho panelu. Signal volného
dobéhu na svorce 27 m4 hodnotu 1 (high).

Pohotovostni stav (STAND BY):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Déalkové
ovladani. Méni¢ kmitoctu nastartuje, kdyZ obdrzi
signal ke startu prostfednictvim digitalniho vstupu
(nebo sériového komunikaéniho portu).

UloZeni vystupu (FREEZE OUTPUT):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Dalkové
ovladani spoleéné s hodnotou UloZeni Zadané
hodnoty v parametru 300, 301, 305, 306 nebo
307 a byla aktivovana pfislusna svorka (16,

17, 29, 32 nebo 33) (nebo prostfednictvim
sériového komunikagniho portu).

Provoz s konstantnimi otd  €kami, dalkové ovladani
(REM/RUN JOG):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Dalkové
ovladani spole&né s hodnotou Provoz s konstantnimi
ota¢kami v parametru 300, 301, 305, 306 nebo

307 a byla aktivovana pfislusna svorka (16,

17, 29, 32 nebo 33) (nebo prostfednictvim
sériového komunikaéniho portu).

Provoz s konstantnimi ota €kami, mistni
ovladani (LOCAL/ RUN JOG):

V parametru 002 byla vybrana hodnota Mistni
ovladani spole¢né s hodnotou Konstantni
otacky v parametru 300, 301, 305, 306 nebo
307 a byla aktivovana pfislusna svorka (16,
17, 29, 32 nebo 33) (nebo prostfednictvim
sériového komunika¢niho portu).

Rizeni pfepéti (OVER VOLTAGE CONTROL):
Napéti v meziobvodu méni¢e kmitoctu je pfilis
vysoké. Méni€ kmito€tu se pokousi pfedejit vypnuti
(TRIP) zvySenim vystupniho kmito&tu.

Tato funkce je aktivovana parametrem 400.

Automatické p Fizptisobeni k motoru (AUTO
MOTOR ADAPT):
Probiha automatické pfizplsobeni k motoru.

Kontrola brzdy ukon €ena (BRAKECHECK OK):
V prabéhu kontroly brzdy byl Uspésné otestovan
brzdny rezistor a brzdny tranzistor.

Rychlé vybiti ukon &eno (QUICK DISCHARGE OK):
Rychlé vybiti bylo aspé&sné dokongeno.

Vyjimky XXXX (EXCEPTIONS XXXX):
Mikroprocesor Fidici karty se zastavil a ménic
kmito¢tu je mimo provoz. PFi¢inou miZe byt Sum v
siti, motoru nebo ovladacich kabelech, ktery zpUsobil
zastaveni mikroprocesoru Fidici karty.

Zkontrolujte spravnost zapojeni téchto kabell z
hlediska elektromagnetického ruseni.

Zastaveni s kontrolovanym dob  éhem v reZimu
fizeni pfes sériovy komunika €ni protokol (OFF1):
OFF1 znamend, Ze pohon je zastaven kontrolovanym
dobéhem. Pfikaz k zastaveni byl vydan pres
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sériovy komunikaéni protokol nebo sériovy
port RS485 (sériovy komunikaéni protokol
se voli parametrem 512).

Volny dob éh v reZzimu fFizeni pFes sériovy
komunika €ni protokol (OFF2):

OFF2 znamena, Ze pohon je zastaven volnym
dobéhem. Pfikaz k zastaveni byl vydan pres
sériovy komunikaéni protokol nebo sériovy
port RS485 (sériovy komunikaéni protokol

se voli parametrem 512).

Rychlé zastaveni v rezimu Fizeni pfes sériovy
komunika €ni protokol (OFF3):

OFF3 znamena4, Ze pohon je zastaven rychlym
zastavenim. Pfikaz k zastaveni byl vydan pres
sériovy komunikaéni protokol nebo sériovy
port RS485 (sériovy komunika¢ni protokol

se voli parametrem 512).

Start neni mozny (START INHIBIT):

Méni¢ kmito€tu je v rezimu fizeni pfes sériovy
komunikaéni protokol. Byl aktivovan pfiznak OFF1,
OFF2 nebo OFF3. Aby byl mozny start, je nutno
OFF1 pfepnout z 1 na 0 a pak opét na 1.

Jednotka neni p Fipravena k provozu (UNIT

NOT READY):

Méni¢ kmitoctu je v rezimu fizeni pfes sériovy
komunikaéni protokol (parametr 512). Jednotka
neni pfipravena k provozu, protoze bit 00, 01 nebo
02 v fidicim slovu je 0; jednotka byla vypnuta
(TRIP) nebo neni napajeni ze sité (vyskytuje se
pouze u jednotek s napajenim 24 V ss).

Jednotka p Fipravena k provozu (CON-

TROL READY):

Jednotka je pfipravena k provozu. U rozSifenych
jednotek s napajenim 24 V ss se zprava objevuje
také, kdyZ neni napdjeni ze sité.

PFikaz konstantni ota €ky p fes sb érnic i, dalkové
ovladani (REM/RUN BUS JOGL1):

Dalkové ovladani bylo vybrano parametrem

002 a sériovy komunikaéni protokol byl vybran
parametrem 512. Pfikaz konstantni otacky pres
sbérnici byl vybran sériovym komunika¢nim
protokolem nebo sériovou sbérnici.

Pfikaz konstantni ota €ky p fes sb érnici, dalkové
ovladani (REM/RUN BUS JOG2):

Dalkové ovladani bylo vybrano parametrem

002 a sériovy komunika¢ni protokol byl vybran
parametrem 512. Pfikaz konstantni otaCky pres
sbérnici byl vybran sériovym komunika¢nim
protokolem nebo sériovou sbhérnici.
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m Seznam vystraznycha poplachovych hlaSeni pfedchazi poplachu. Také to mGze znamenat, Ze
V tabulce jsou uvedeny rlizné vystrahy a poplachy. je mozné naprogramovat, zda dana chyba zpusobi
Dale je vyznaleno, zda chyba zablokuje méni¢ vystrahu nebo poplach. To je mozné napfiklad u
kmitoCtu. Po zablokovani musi byt odpojeno parametru 404 Kontrola brzdy. Po zablokovani bude
sitové napéjeni a chyba musi byt opravena. blikat poplach i vystraha, ale pokud chybu odstranite,
PFed uvedenim do provozu znovu pfipojte sitové bude blikat pouze poplach. Po vynulovani bude
napajeni a vynulujte méni¢ kmitoctu. méni¢ kmito¢tu pfipraven opét zahdjit provoz.

KdyZ je kiizek umistén jak ve sloupci Vystraha, tak
ve sloupci Poplach, mliiZe to znamenat, Ze vystraha

C. Popis Vystraha Poplach  Zablokovani
1 Napéti nizSi nez 10 V (10 VOLT LOW) X
2 Chyba Zivé nuly (LIVE ZERO ERROR) X X
3 Bez motoru (NO MOTOR) X
4 Chyba faze (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Upozornéni na pfiliS velké napéti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Upozornéni na pfili§ malé napéti (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Prepéti (DC LINK OVERVOLT) X X
8 Podpéti (DC LINK UNDERVOLT) X X
9 Strida¢ pretizen (INVERTER TIME) X X
10 Motor pretizen (MOTOR TIME) X X
11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Mezni hodnota momentu (TORQUE LIMIT) X X
13 Nadproud (OVERCURRENT) X X X
14 Zkrat na zem (EARTH FAULT) X X
15 Chyba rezimu spinani (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Zkrat (CURR.SHORT CIRCUIT) X X
17 Uplynuti ¢asové prodlevy standardni sbérnice (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Uplynuti ¢asové prodlevy shérnice HPFB (HPFB BUS TIMEOUT) X X
19 Chyba v paméti EEPROM na vykonové karté (EE ERROR POWER X
CARD)
20 Chyba v paméti EEPROM na fidici karté (EE ERROR CTRL CARD) X
21 Automaticka optimalizace v poradku (AUTO MOTOR ADAPT OK) X
22 Automaticka optimalizace neni v pofadku (AUTO MOTOR ADAPT X
FAIL)
23 Test brzdného rezistoru se nezdafil (BRAKE TEST FAILED) X X
25 Zkrat brzdného rezistoru (BRAKE RESISTOR FAULT ) X
26 Vykon brzdného rezistoru 100% (BRAKE POWER 100%) X X
27 Zkrat brzdného tranzistoru (BRAKE IGBT FAULT) X
29 PfiliS vysoka teplota chladi¢e (HEAT SINK OVER TEMP.) X X
30 Chybi motorova faze U (MISSING MOT.PHASE U) X
31 Chybi motorova faze V (MISSING MOT.PHASE V) X
32 Chybi motorovéa faze W (MISSING MOT.PHASE W) X
33 Rychlé vybiti neni v pofadku (QUICK DISCHARGE FAIL) X X
34 Chyba komunikace na shérnici Profibus (PROFIBUS COMM. FAULT) X X
35 Prekro€eni kmitoctového rozsahu (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
36 Porucha napajeni (MAINS FAILURE) X X
37 Chyba stfida¢e (INVERTER FAULT) X X
39 Zkontrolujte parametry 104 a 106 (CHECK P.104 & P.106) X
40 Zkontrolujte parametry 103 a 105 (CHECK P.103 & P.105) X
41 Motor je pfilis velky (Motor too big) X
42 Motor je pfili§ maly (Motor too small) X
43 Chyba brzdy (BRAKE FAULT) X X
44 Vypadek inkrementalniho ¢idla (ENCODER FAULT) X X
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m Vystrazna hlaseni

Displej stfidavé zobrazuje normalni stav a vystrahu.
Vystraha se ukazuje v prvnim a druhém fadku
displeje. Viz nasledujici pfiklady. Je-li parametr 027
nastaven na fadek 3/4, vystraha bude zobrazena na
téchto Fadcich, pokud je displej ve stavu éteni 1-3.

MO MOTOR

2

WAEH. 3+

Poplachova hlaseni
Poplachové hlaseni se ukazuje v 2. a 3. fadku
displeje; viz nasledujici pfiklad:

TRIP C(RESET?

ALARM: 12

TORGUE LIMIT

Vystrazné hlaSeni 1

Napéti nizSi nez 10 V (10 VOLT LOW)

Napéti o€ekavané urovné 10 V ze svorky 50 na
fidici kart¢ m& mensi hodnotu nez 10 V.

Snizte zatizeni svorky 50, protoZe zdroj napéti 10
V je pfetizen. Max. 17 mA/min. 590 Q.

Vystrazné hlaseni/poplach 2

Chyba zivé nuly (LIVE ZERO ERROR):
Proudovy signal na svorce 60 je menSi nez
50% hodnotz nastavenO v parametru 315,
Svorka 60, min. nastaveni.

Vystrazné hlaseni/poplach 3

Bez motoru (NO MOTOR):

Funkce kontroly motoru (viz parametr 122) signalizuje,
Ze k vystupu méni¢e kmitoctu nebyl pfipojen motor.

Vystrazné hlaSeni/poplach 4

Chyba faze (MAINS PHASE LOSS):

Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie
napajeciho napéti pfili§ vysoka.

Toto hlaseni se mlze také objevit v pfipadé poruchy
vstupniho usmérfiovace v ménici kmitoctu.
Zkontrolujte napéjeci napéti a napajeci

proudy méni¢e kmitoctu.

Vystrazné hlaseni 5

Upozorn éni na pFilis velké nap éti

(DC LINK VOLTAGE HIGH):

Napéti (ss) meziobvodu je vysSi nez mezni
hodnota prepéti fidicitho systému. Ménic
kmitoCtu je pfesto aktivni.

Vystrazné hlaseni 6

Upozorn éni na pFilis malé nap éti (DC
LINK VOLTAGE LOW):

Napéti (ss) meziobvodu je nizsi nez mezni
hodnota podpéti fidiciho systému. Méni¢
kmitoC€tu je pfesto aktivni.

Vystrazné hlaSeni/poplach 7

Pfepéti (DC LINK OVERVOLT):

Jestlize napéti (ss) meziobvodu prekro&i mezni
hodnotu stfidace (viz tabulku), méni¢ kmito¢tu vypne
po uplynuti doby nastavené v parametru 410.
Kromé toho bude napéti zobrazeno na displeji.
Tuto chybu Ize odstranit pfipojenim brzdného
rezistoru (pokud méni€ kmito€tu mé vestavény
brzdny stfida¢, EB nebo SB) nebo prodlouzenim
doby zvolené v parametru 410. Kromé toho je
mozné pomoci parametru 400 aktivovat Funkci
brzdéni a fizeni prepéti .
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Mezni
hodnoty
poplachd a
vystrah:

3 x 380
-500 V

3 x 525
-600 V

Rada VLT 3 x 200
5000 =240 V

[V ss] [V ss] [V ss]

Podpéti 211 402 557

Upozornéni 222 423 585
na prilis malé
napéti

Vysoka 384/405 801/840  943/965
hodnota

napéti (bez

brzdy - s

brzdou)

Piepéti 425 855 975

Uvedena napéti jsou napéti meziobvodu ménice
kmito€tu VLT s toleranci £ 5 %. Odpovidajici
napdajeci napéti ziskate, vydélite-li napéti
meziobvodu 1,35.

Vystrazné hlaseni/poplach 8

Podp éti (DC LINK UNDERVOLT):

Jestlize napéti (ss) meziobvodu klesne pod dolni
mezni hodnotu stfidace (viz tabulku na pfedchozi
stran&), probéhne kontrola pfipojeni napajeni 24 V.
Neni-li napajeni 24 V pfipojeno, méni¢ kmitoctu
vypne po urcité dobé, ktera zavisi na jednotce.
Kromé toho bude napéti zobrazeno na displeji.
Zkontrolujte, zda napéjeci napéti vyhovuje ménici
kmito€tu - viz technické udaje.

Vystrazné hlaSeni/poplach 9

Stfida€ pfetizen (INVERTER TIME):
Elektronicka tepelna ochrana stfida¢e hlasi, ze
méni¢ kmito¢tu chysta odpojeni kvlli pretizeni
(prilis velky proud po dlouhou dobu). Pocitadlo
elektronické tepelné ochrany stfidac¢e vyda vystrahu
pfi hodnoté 98% a pfi hodnoté 100% vypne a
vyhlasi poplach. Méni¢ kmito¢tu nelze vynulovat,
dokud je pocitadlo pod 90%.

Chybu zpUsobi, kdyZ je méni¢ kmitoctu pfilis
dlouho pretizen o vice nez 100%.

Vystrazné hlaSeni/poplach 10

Pfehfati motoru (MOTOR TIME):

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor
pfilis horky. Nastavenim parametru 128 je mozné
zvolit, zda ma méni¢ kmito€tu pfi hodnoté pocitadla
100% vyhlasit vystrahu nebo poplach. Chybu
zpUsobi, kdyZ je motor pfili§ dlouho pfetizen o
vice nez 100%. Zkontrolujte, zda jsou spravné
nastaveny parametry motoru 102-106.

Vystrazné hlaseni/poplach 11

Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR):
Termistor byl odpojen nebo bylo zruSeno spojeni s
termistorem. Nastavenim parametru 128 je mozné
zvolit, zda ma méni¢ kmito¢tu vyhlasit vystrahu nebo
poplach. Zkontrolujte, zda byl termistor spravné

zapojen mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy napétovy

vstup) a svorku 50 (napéajeni + 10 V).

Vystrazné hlaseni/poplach 12

Mezni hodnota momentu (TORQUE LIMIT):
Moment je vétSi nez hodnota nastavena v
parametru 221 (pro motorovy chod), nebo je
moment vétsi nez hodnota nastavena v parametru
222 (pro generatorovy chod).

Vystrazné hlaSeni/poplach 13

Nadproud (OVERCURRENT):

Byla prekro€ena vrcholova mezni hodnota proudu
stfidace (pfibl. 200% jmenovitého proudu).
Vystraha potrva asi 1-2 sekundy a potom méni¢
kmito€tu provede odpojeni a vyhlasi poplach.
Vypnéte méni€¢ kmitoétu a zkontrolujte, zda

je mozné otacet hfideli motoru a zda velikost
motoru odpovida ménici kmitoctu.

Pokud je vybrano rozsifené fizeni mechanické
brzdy, zastaveni Ize vynulovat externé.

PORUCHA: 14

Zkrat na zem (EARTH FAULT):

Doslo ke zkratu vystupnich fazi na zem, a to
bud v kabelu mezi méni¢em kmitoétu a motorem,
nebo v samotném motoru.

Vypnéte méni¢ kmito€tu a zkrat na zem odstrante.

PORUCHA: 15

Chyba rezimu spinani (SWITCH MODE FAULT):
Chyba rezimu spinani napéajeciho zdroje

(vnitfni zdroj £ 15 V).

Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

PORUCHA: 16

Zkrat (CURR.SHORT CIRCUIT):

DoSlo ke zkratu svorek motoru nebo v
samotném motoru.

Vypnéte méni¢ kmito€tu a odstrarite zkrat.

Vystrazné hlaSeni/poplach 17

Uplynuti €asové prodlevy standardni sb  érnice
(STD BUS TIMEOUT)

Vypadek komunikace s méni¢em kmito&tu.
Vystraha je aktivni, pokud byl parametr 514
nastaven na jinou hodnotu nez OFF.

Pokud byl parametr 514 nastaven na zastaveni a
vypnuti (trip), dojde nejprve k vystraze a potom
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bude néasledovat dobéh, az nakonec dojde k
vypnuti a vyhlaSeni poplachu.

Zkuste zvétsit hodnotu parametru 513 Casovy
interval sbérnice.

Vystrazné hlaseni/poplach 18

Uplynuti &asové prodlevy sb érnice HPFB
(HPFB BUS TIMEOUT)

Vypadek komunikace s méni€em kmitoctu.
Vystraha je aktivni, pokud byl parametr 804
nastaven na jinou hodnotu nez OFF.

Pokud byl parametr 804 nastaven na Zastaveni
a vypnuti , dojde nejprve k vystraze a potom
bude nasledovat dobéh, az nakonec dojde k
vypnuti a vyhlaseni poplachu.

Zkuste zvétsit hodnotu parametru 803 Casovy
interval sbérnice.

Vystrazné hlaSeni 19

Chyba v pam éti EEPROM na vykonové kart é

(EE ERROR POWER CARD)

Doslo k chyb& paméti EEPROM na vykonové karté.
Méni¢ kmito¢tu bude fungovat dél, pfi pFistim zapnuti
v3ak pravdépodobné ohlési chybu. Obratte se na
svého dodavatele zafizeni Danfoss.

Vystrazné hlaseni 20

Chyba v pam éti EEPROM na vykonové kart é

(EE ERROR CTRL CARD)

Doslo k chybé paméti EEPROM na fidici karté.
Méni¢ kmito¢tu bude fungovat dal, pfi pfiStim zapnuti
v3ak pravdépodobné ohlési chybu. Obratte se na
svého dodavatele zafizeni Danfoss.

Poplach 21

Automaticka optimalizace v po fadku

AUTO MOTOR ADAPT OK)

Automatické prizplsobeni k motoru je v porfadku a
méni¢ kmitoctu je nyni pfipraven k ¢innosti.

PORUCHA: 22

Automaticka optimalizace neni v po
(AUTO MOT ADAPT FAIL)

Pri automatickém pfizplsobeni k motoru doslo k
chybé&. Na displeji se zobrazi text chybové zpravy.
Cislo za textem je kod chyby, ktery je mozné najit
v zdznamu chyby v parametru 615.

radku.

CHECK P.103,105 [0]
Viz oddil Automatické prizpdsobeni k motoru, AMA.

LOW P.105 [1]
Viz oddil Automatické prizpisobeni k motoru, AMA.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]
Viz oddil Automatické prizpisobeni k motoru, AMA.

MOTOR TOO BIG [3]

Viz oddil Automatické prizpdsobeni k motoru, AMA.

MOTOR TOO SMALL [4]
Viz oddil Automatické pfizpdsobeni k motoru, AMA.

TIME OUT [5]
Viz oddil Automatické prizpdsobeni k motoru, AMA.

INTERRUPTED BY USER [6]
Viz oddil Automatické prizpisobeni k motoru, AMA.

INTERNAL FAULT [7]
Viz oddil Automatické prizpisobeni k motoru, AMA.

LIMIT VALUE FAULT [8]
Viz oddil Automatické prizpisobeni k motoru, AMA.

MOTOR ROTATES [9]
Viz oddil Automatické prizpisobeni k motoru, AMA.

Upozorn éni:

ll:' Test AMA Ize provést pouze v pfipadé,
neobjevi-li se béhem ladéni Zddné poplachy.

Vystrazné hlaSeni/poplach 23

Test brzd éni se nezda fil (BRAKE TEST FAILED):
Test brzdéni probih& pouze po zapnuti (studeném
startu). Pokud byla v parametru 404 vybrana
Vystraha (WARNING), bude v pfipadé& vyskytu
chyby pfi testu brzdéni vyvolana vystraha.

Pokud bylo v parametru 404 vybrano Vypnuti
(TRIP), méni¢ kmitoctu v pfipadé vyskytu chyby
pfi testu brzdéni vypne.

Toto mohou byt pfi¢iny neldspéchu testu brzdéni:
Nebyl zapojen brzdny rezistor nebo je chyba v
zapojeni; je vadny brzdny rezistor nebo brzdny
tranzistor. Vystraha nebo poplach znamena, ze
funkce brzdéni je presto aktivni.

Vystrazné hlaseni 25

Zkrat brzdného rezistoru

(BRAKE RESISTOR FAULT):

Brzdny rezistor je za provozu sledovan, a pokud
dojde k jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a
je vydana vystraha. Méni€¢ kmito€tu presto dokaze
pracovat, tfebaze bez funkce brzdéni. Vypnéte
méni¢ kmito€tu a vyméirite brzdny rezistor.

Poplach/vystrazné hlaseni 26

Vykon brzdného rezistoru 100%

(BRAKE PWR WARN 100%):

Vykon dodavany do brzdného rezistoru se pocita
jako procento, jako stfedni hodnota za poslednich
120 sekund, a to na zékladé odporu brzdného
rezistoru (parametr 401) a napéti meziobvodu.
Vystraha je aktivni, kdyz je ztratovy vykon brzdného
rezistoru vySSi nez 100%. Pokud bylo v parametru

184 MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfott

VLT® 5000 Series

403 vybrano Vypnuti (TRIP) [2], méni¢ kmito¢tu pfi
vyvolani tohoto poplachu provede odpojeni.

Vystrazné hlaSeni 27

Zkrat brzdného tranzistoru

(BRAKE IGBT FAULT):

Brzdny tranzistor je za provozu sledovan, a pokud
dojde k jeho zkratovéani, je funkce brzdéni vypnuta
a je vydana vystraha. Méni¢ kmito€tu pfesto
dokaze pracovat, protoZe vSak je brzdny tranzistor
zkratovan, bude znaéna ¢ast vykonu prenaSena
na brzdny rezistor, i kdyz neni aktivni.

Vypnéte méni€ kmito€tu a odstrarite brzdny rezistor.

Vystraha: Pfi zkratu brzdného tranzistoru
/'\ hrozi nebezpedi, Ze do brzdného rezistoru
°

bude prenasSen znaény vykon.

PORUCHA: 29

PFiliS vysoka teplota chladi €e

(HEAT SINK OVER TEMP.):

Je-li pouzito kryti IP 00 nebo IP 20_NEMA 1, je
vypinaci teplota chladi¢e 90°C. Je-li pouzito kryti
IP 54, je vypinaci teplota 80°C.

Tolerance je £ 5°C. Chybu teploty nelze vynulovat,
dokud teplota chladi¢e neklesne pod 60°C.

Tuto chybu mUZe zpUsobit:

- prilis vysoka teplota okoli,

- pfilis dlouhy kabel k motoru,

- pfilis vysoky kmito€et spinani.

PORUCHA: 30

Chybi motorova faze U

(MISSING MOT.PHASE U):

Chybi motorova faze U mezi méni¢em
kmito&tu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmito€tu a zkontrolujte
motorovou fazi U.

PORUCHA: 31

Chybi motorova faze V

(MISSING MOT.PHASE V):

Chybi motorova faze V mezi méni¢em
kmito&tu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmito€tu a zkontrolujte
motorovou fazi V.

PORUCHA: 32

Chybi motorova faze W

(MISSING MOT.PHASE W):

Chybi motorova faze W mezi ménic¢em
kmitoCtu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmito€tu a zkontrolujte
motorovou fazi W.

PORUCHA: 33

Rychlé vybiti neni v po Fadku

(QUICK DISCHARGE NOT OK):

Zkontrolujte, zda bylo pfipojeno vnéjsi napajeni 24 V
ss a zda byl zapojen vné&jsi brzdny €i vybijeci rezistor.

Vystrazné hlaseni/poplach: 34

Chyba komunikace p fes sériovy komu-
nika éni protokol

(FIELDBUS COMMUNICATION FAULT):
Sbérnice Fieldbus na volitelné komunikaéni
karté nefunguje.

Vystrazné hlaSeni: 35

Mimo kmito €tovy rozsah

(OUT OF FREQUENCY RANGE):

Tato vystraha je aktivni, jestlize vystupni kmito€et
doséahl Dolni mezni hodnoty vystupniho kmitoctu
(parametr 201) nebo Horni mezni hodnoty vystupniho
kmitoCtu (parametr 202). Jestlize méni& kmito&tu

je v rezimu Rizeni procesu, se zpétnou vazbou
(parametr 100), aktivuje se vystraha na displeji.
Je-li méni¢ kmito&tu v jiném rezimu nez Rizeni
procesu, se zpétnou vazbou , aktivuje se bit 008000
Mimo kmitoctovy rozsah ve varovacim slovu 2 a

na displeji nebude vystraha zobrazena.

Vystrazné hlaseni/poplach: 36

Porucha napajeni (MAINS FAILURE):

Tato vystraha/poplach je aktivni, jen pokud doSlo
ke ztraté napajeciho napéti méni¢e kmitoctu a
pokud byl parametr 407 Chyba napéajeni nastaven
na jinou hodnotu nez OFF.

Pokud byl parametr 407 nastaven na hodnotu
Rizeny dobéh a vypnuti [2], m&ni& kmito&tu pfi
vyvolani vystrahy nejprve vyda vystraznou zpravu
a potom dojde k dobé&hu a vypnuti. Zkontrolujte
pojistky k méniéi kmitoc&tu.

PORUCHA: 37

Chyba st fFida¢e (INVERTER FAULT):

Je vadny brzdny tranzistor nebo vykonova karta.
Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.
Vystrahy automatické optimalizace

Automatické pfizplisobeni k motoru se zastavilo,
protoZe nékteré parametry byly pravdépodobné
chybné nastaveny nebo je motor pfili§ velky (nebo
maly) pro provedeni automatického pfizplisobeni k
motoru (AMA). Je nutné provést volbu stisknutim
[CHANGE DATA] a zvolenim moZnosti ‘Continue'

+ [OK] nebo ‘Stop' + [OK].

Je-li tfeba zménit parametry, vyberte 'Stop' a spustte
automatické pfizptsobeni k motoru (AMA) od za¢atku.

Vystrazné hlaSeni: 39
CHECK P.104,106
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Nastaveni parametru 102, 104 nebo 106 je
mozna chybné. Zkontrolujte nastaveni a zvolte
»continue' nebo ,Stop'.

Vystrazné hlaSeni: 40

CHECK P.103,105

Nastaveni parametru 102, 103 nebo 105 je
mozna chybné. Zkontrolujte nastaveni a zvolte
»continue' nebo ,Stop'.

Vystrazné hlaseni: 41

MOTOR TOO BIG

Test AMA nelze provést, protoZe pouzity motor je
pravdépodobné pfili§ velky. Nastaveni parametru
102 mozna neodpovida motoru. Zkontrolujte
motor a zvolte ,Continue' nebo ,Stop'.

Vystrazné hlaSeni: 42

MOTOR TOO SMALL

Test AMA nelze provést, protoZze pouzity motor je
pravdépodobné pfili§ maly. Nastaveni parametru
102 mozna neodpovida motoru. Zkontrolujte
motor a zvolte ,Continue' nebo ,Stop'.

PORUCHA: 43

Chyba brzdy (BRAKE FAULT)

Doslo k poruSe brzdy. Na displeji se zobrazi text
chybové zpravy. Cislo za textem je kéd chyby, ktery
je mozné najit v zaznamu chyby, parametr 615.

Kontrola brzdy neisp é3sna (BRAKE

CHECK FAILED) [0]

PFi kontrole brzdy provadéné pfi zapnuti (studeném
startu) bylo zjisténo, Ze byla brzda odpojena.
Zkontrolujte, zda byla brzda spravné zapojena

a zda nebyla odpojena.

Zkrat brzdného rezistoru
(BRAKE RESISTOR FAULT) [1]
Brzdny vystup byl zkratovan. Vymérite brzdny rezistor.

Zkrat brzdného tranzistoru

(BRAKE IGBT FAULT) [2]

Brzdny tranzistor byl zkratovan. Tato chyba
znamena, Ze jednotka nedokaze zastavit brzdéni,
a rezistorem tedy trvale prochazi proud.

Vystrazné hlaseni/poplach: 44

Vypadek inkrementalniho  €idla (EN-

CODER FAULT)

Je preruSen signal inkrementalniho Cidla ze svorky
32 nebo 33. Zkontrolujte spojeni.
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m Vystrazné slovo 1, roz§i Fené stavové slovo Bit (Sest- | RozSifené stavové slovo
a poplachové slovo nactkov é) | (parametr 541)
Vystrazné slovo 1, roz8i fené stavové slovo a 000001 | Rozbé&h nebo dobéh
vystrazné slovo vraceji riizna stavova, vystrazna 000002 | Automatické pfizpusobeni k
a poplachova hlaSeni méni€e kmito€tu v podobé motoru
hexadecimalni hodnoty. Nastane-li sou¢asné vice 000004 | Start vpfed/vzad
neZ jedna vystraha nebo poplach, zobrazi se souget 000008 | Korekce kmito€tu dold
vSech vystraznych & poplachovych slov. 000010 Kore!<ce Ifm':EOCtU nahoru _
Varovaci slovo 1, rozSifené stavové slovo a 000020 | Velka zpétna vazba, skutecna
poplachové slovo je také mozné zobrazit pouzitim hOd?Otav _ —
sériové sbérnice v parametrech 540, 541 a 538. 000040 | Mala zpétna vazba, skuteéna
hodnota
Bit (Sest- | Vystrazné slovo 1 (parametr 000080 | Velky vystupni proud
nactkov é) | 540) 000100 | Maly vystupni proud
000001 | Chyba pfi testu brzdéni 000200 | Vysoky vystupni kmitoget
000002 | Chyba paméti EEPROM vykonoveé 000400 | Nizky vystupni kmitoget
karty 000800 | Test brzdéni v poradku
000004 | Pamét EEPROM fidici karty 001000 | Max. brzdéni
000008 | Uplynuti ¢asové prodlevy sbérnice 002000 | Brzdéni
HPFP 004000 | Rychlé vybiti v pofadku
000010 | Uplynuti ¢asové prodlevy 008000 | Mimo kmitoétovy rozsah
standardni sbérnice
000020 | Nadproud
000040 | Mezni hodnota momentu
000080 | Termistor motoru
000100 | Pretizeni motoru
000200 | PretiZzeni invertoru
000400 | Podpéti
000800 | Prepéti
001000 | Upozornéni na priliS malé napéti
002000 | Upozornéni na pfiliS velké napéti
004000 | Chyba faze
008000 | Bez motoru
010000 | Chyba zivé nuly
(Proudovy signal mensi nez 4-20
mA)
020000 | Napéti niz§i nez 10 V
040000
080000 | Vykon brzdného rezistoru 100%
100000 | Zkrat brzdného rezistoru
200000 | Zkrat brzdného tranzistoru
400000 | Mimo kmito¢tovy rozsah
800000 | Chyba komunikace pfes sériovy
komunikaéni protokol
1000000
2000000 | Porucha napéjeni
4000000 | Motor je pFiliS maly
8000000 | Motor je pfiliS velky
10000000 | Zkontrolujte parametr 103 a 105.
20000000 | Zkontrolujte parametr 104 a 106.
40000000 | Vypadek inkrementalniho ¢idla
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Bit (Sestnac- | Poplachové slovo 1 (parametr
tkov &) | 538)

000001 | Test brzdéni se nezdaril

000002 | Zablokovani

000004 | Prizplisobeni AMA neni v poradku

000008 | Prizplsobeni AMA je v pofadku

000010 | Chyba pfi studeném startu

000020 | Chyba ASIC

000040 | Uplynuti ¢asové prodlevy shérnice
HPFP

000080 | Uplynuti ¢asové prodlevy
standardni sbérnice

000100 | Zkrat

000200 | Chyba rezimu spinani

000400 | Zkrat na zem

000800 | Nadproud

001000 | Mezni hodnota momentu

002000 | Termistor motoru

004000 | Pretizeni motoru

008000 | PretiZzeni invertoru

010000 | Podpéti

020000 | Prepéti

040000 | Chyba faze

080000 | Chyba zivé nuly (proudovy signal
mensi nez 4 - 20 mA)

100000 | Prilis vysoka teplota chladi¢e

200000 | Chybi motorovéa faze W

400000 | Chybi motorova faze V

800000 | Chybi motorova faze U

1000000 | Rychlé vybiti neni v poradku

2000000 | Chyba komunikace pfes sériovy
komunikaéni protokol

4000000 | Porucha napajeni

8000000 | Chyba stfidage

10000000 | Chyba brzdného odporu

20000000 | Vypadek inkrementalniho ¢idla

40000000 | Bezpecnostni blokovani

80000000 | Vyhrazeno
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m Definice Skupina 1 Vynulovani, volny dobéh

VLT motoru, vynulovani a volny
dobéh motoru, rychlé zastaveni,
brzdéni stejnosmérnym
proudem, zastaveni (stop)

IviT.MAX
Maximalni vystupni proud.

IviTN a tla¢itko "Stop".
Jmenovity vystupni proud dodavany Skupina 2 Start, pulsni start, reverzace,
méni¢em kmitoctu. start - reverzace, konstantni

ota¢ky a ulozZeni vystupu
UvLT MAX

Maximalni vystupni napéti.
vystip P Funkce skupiny 1 se nazyvaji Pfikazy zakazujici start.

Vystup: Skupina 1 a skupina 2 se lisi tim, Ze ve skupiné 1 musi
byt vSechny signaly zastaveni zruSeny, aby se mohl

Im motor rozbéhnout. Motor se pak miZe rozbéhnout na

Proud dodavany do motoru. zékladé jediného rozb&hového signalu ze skupiny 2.

Pfikaz pro zastaveni vydany jako pfikaz skupiny 1
zpusobi zobrazeni pfikazu STOP na displeji.
Neni-li vydan pfikaz zastaveni jako pfikaz skupiny
fm 2, zobrazi se na displeji napis STAND BY.
Kmito€et dodavany do motoru.

Um
Napéti dodavané do motoru.

Prikaz zakazujici start:
fi0G Prikaz pro zastaveni patfici do skupiny 1 Fidicich
Kmito&et dodavany do motoru pfi aktivované funkci pfikazd - podivejte se na tu skupinu.
pro pfechod na konstantni ota€ky (prostfednictvim
digitalnich svorek nebo klavesnice).

Prikaz pro zastaveni:
Podivejte se na Fidici pfikazy.

fmin

Minimalni kmito&et dodavany do motoru. Motor:

IM,N

ULIAY

fmax . e
Jmenovity proud motoru (Gdaj na Stitku).

Maximalni kmito¢et dodavany do motoru.

Unikovy moment: fun

Jmenovity kmito€et motoru (Gdaj na Stitku).

Torque
Pull-out UM N

Jmenovité napéti motoru (lUdaj na Stitku).

Pun
Jmenovity vystupni vykon motoru ((daj na stitku).
nvN
NvLt Jmenovité otd€ky motoru ((daj na Stitku).
Uginnost méni¢e kmito¢tu je definovana jako
pomér mezi vykonem a pfikonem. Tmn
Jmenovity moment (motor).
Vstup: .
Ridici piikazy: Zadané hodnoty:
Pomoci mistniho ovladaciho panelu a digitalnich Pevna Zadana hodnota
vstupll je moZné spoustét a zastavovat Pevné definovana Zadana hodnota, kterou Ize
pfipojeny motor. nastavit od -100% do +100% rozsahu zadané
Funkce jsou rozdéleny do dvou skupin s hodnoty. Existuji €tyfi pevné Zadané hodnoty, které
nasledujicimi prioritami: mohou byt vybrany pomoci digitalnich svorek.

Analogovy signal Zadané hodnoty
Signal pfedavany na vstup 53, 54 nebo 60.
MUze jit o napéti nebo proud.
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Pulsni signal Zzadané hodnoty
Signal pfedavany na digitalni vstupy (svorka
17 nebo 29).

Binarni signal zadané hodnoty
Signdl pfedavany na sériovy komunikaéni port.

Refmin
Nejmensi hodnota, které mlze signal zadané hodnoty
nabyvat. Nastavuje se v parametru 204.

Refwax

Nejvétsi hodnota, které mlze signal zadané hodnoty
nabyvat. Nastavuje se v parametru 205.

Ruzné:

ELCB:
Proudovy chrani€ (Earth Leakage Circuit Breaker).

LSB:

Pouziva se pfi sériové komunikaci.

MSB
NejvySSi platny bit (Most significant bit).
Pouziva se pfi sériové komunikaci.

PID:

Regulator PID udrzuje poZadované otacky (v jinych
pfipadech tlak, teplotu atd.), tim Ze méni vystupni
kmitocCet tak, aby odpovidal mé&nicimu se zatiZeni.

Vypnuti (odpojeni) - TRIP:

Stav nastavajici v rliznych situacich, napf. je-li ménic
kmitoétu vystaven nadmérné teploté. Tento stav mlze
byt zruSen stisknutim tlacitka Reset (vynulovani),
popf. v nékterych pfipadech automaticky.

Zablokovani (TRIP LOCKED):

Stav nastavajici v rlznych situacich, napf. je-li
méni¢ kmitoétu vystaven nadmérné teploté. Tento
stav mUze byt zruSen odpojenim napéjeni a
restartovanim ménic¢e kmitoctu.

Inicializace:
Je-li provedena inicializace, vrati se méni¢
kmito¢tu k tovarnimu nastaveni.

Sada parametr(:

Existuji Etyfi sady, které mohou uchovévat hodnoty
parametrll. Mezi témito sadami parametru je
mozZné piepinat a jednu sadu parametri upravovat,
zatimco jina sada je aktivni.

LCP:

Mistni ovladaci panel (Local Control Panel), ktery
tvofi Uplné rozhrani pro ovladani a programovani
méni¢t kmito¢tu fady VLT 5000. Ovladaci
panel Ize oddélit a pfipadné jej pomoci volitelné
montazni sady namontovat do ¢elniho panelu

ve vzdalenosti az 3 metry.

Mplus

V porovnani se standardnim fizenim poméru
napéti a kmito¢tu zlepsSuje systém VVCplus
dynamiku a stabilitu pfi zmé&néch Z4dané hodnoty
otééek a zatéZovaciho momentu.

Kompenzace skluzu:

Otacky motoru jsou bézné ovliviiovany zatizenim,
tato zavislost je vS8ak nezadouci. Méni¢ kmitoctu
kompenzuje skluz tim, Ze podle zmé&n namérené
efektivni hodnoty proudu zvySuje kmitocet.

Termistor:
Teplotné zavisly rezistor, umistovany tam, kde je
tfeba sledovat teplotu (méni¢ kmito€tu nebo motor).

Analogové vstupy:

Analogové vstupy mohou byt vyuzity k ovladani
riznych funkci méni¢e kmitoctu.

Existuji dva druhy analogovych vstupU:
Proudovy vstup, 0-20 mA

Napétovy vstup, 0-10 V ss.

Analogové vystupy:

Existuji dva druhy analogovych vystupl, které
mohou dodavat signal 0-20 mA, 4-20 mA,
anebo digitalni signal.

Digitalni vstupy:
Digitalni vstupy mohou byt vyuZzity k ovladani
riznych funkci ménic¢e kmitoctu.

Digitalni vystupy:

Existuji ¢tyfi digitalni vystupy, z nichz dva
aktivuji kontakt relé. Vystupy mohou dodavat
signél 24 V ss (max. 40 mA).

Brzdny rezistor:
Brzdny rezistor je sou¢ast schopnd pohltit energii

vzniklou pfi generatorovém brzdéni. Tato energie
zvySuje napéti meziobvodu a brzdny stfidac¢ zajistuje,
aby byla pfedana do brzdného rezistoru.

Pulsni inkrementélni €idlo:

Vnéjsi vysila¢ digitalnich impulst pouZzivany pro
ziskavani zpétnovazebnich informaci o otackach
motoru. Inkrementalni €idlo se pouziva u aplikaci,
kde je vyZadovéna velka pfesnost fizeni otacek.
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AWG:

Tato zkratka znamena American Wire Gauge
(americky rozmér dratu), tj. americkou méfici
jednotku prifezu kabell.

Ruéni inicializace:
Ruéni inicializaci vyvolate sou¢asnym stisknutim
tlacitek [CHANGE DATA] + [MENU] + [OK].

60° AVM
Typ spinani nazvany 60° A synchronous
V ector M odulation.

SFAVM
Typ spinéni nazvany S tator F lux oriented A
synchronous V ector M odulation.

Automatické pfizplsobeni k motoru, AMA:
Algoritmus automatického pfizplsobeni k
motoru, ktery pfi necinnosti uruje elektrické
parametry pfipojeného motoru.

Parametry on-line a off-line:

Parametry on-line jsou aktivovany ihned po zméné
hodnoty Gdaje. Parametry off-line nejsou aktivovany,
dokud neni na ovladaci jednotce zadano OK.

Charakteristika VT:
Charakteristika pro kvadraticky moment, pouzivana
u Cerpadel a vétraka.

Charakteristika CT:

Charakteristika pro konstantni moment, pouzivana
ve vSech aplikacich, jako jsou pasové dopravniky
a jefaby. Charakteristiky CT se nepouZivaji

u Cerpadel a vétraka.

MCM:
Zkratka pro Mille Circular Mil, americkou méfici
jednotku pro prifez kabelu. 1 MCM = 0,5067 mmz2,
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m Nastaveni z vyroby

C.p. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4 sady: Prevodni  Typ
# parametru béhem provozu index Udaje
001 Jazyk Angliétina Ano Ne 0 5
002 Mistni ci dalkové ovladani Dalkové ovladani Ano Ano 0 5
003 Mistni zddana hodnota 000.000 Ano Ano -3 4
004 Aktivni sada parametru Sada parametrt 1 Ano Ne 0 5
005 Programovand sada parametru Aktivni sada parametrd Ano Ne 0 5
006 Kopirovani sad parametru Nekopirovat Ne Ne 0 5
007 Kopirovani pomoci mistniho Nekopirovat Ne Ne 0 5
ovladdaciho panelu LCP
008 Meritko zobrazeni kmitoctu 1 0.01 - 100.00 Ano Ano -2 6
motoru
009 Ré&dek 2 displeje Kmito&et [Hz] Ano Ano 0 5
010 Ré&dek displeje 1.1 Zadana hodnota [%] Ano Ano 0 5
011 Ré&dek displeje 1.2 Proud motoru [A] Ano Ano 0 5
012 Ré&dek displeje 1.3 Vykon [kW] Ano Ano 0 5
013 Mistni ovladani/konfigurace Digitalni fizeni LCP /jako Ano Ano 0 5
par.100

014 Mistni zastaveni Je mozné Ano Ano 0 5
015 Mistni povel konstantnich otacek Neni mozné Ano Ano 0 5
016 Mistni reverzace Neni mozné Ano Ano 0 5
017 Mistni prikaz vynulovani odpojeni Je mozné Ano Ano 0 5
018 Zablokovani zmeny Udaju Nezablokovano Ano Ano 0 5
019 Provozni stav pri zapnuti, mistni Vynucené zastaveni s Ano Ano 0 5

ovladani

pouzitim ulozené zadané

hodnoty

Zmény bé&hem provozu:

"Ano" znamena, ze je mozné parametr béhem

¢innosti ménice kmitoétu ménit. "Ne" znamena,
Ze €innost méni€e kmito€tu musi byt pfed

provadénim zmény zastavena.

4 sady:
"Ano" znamena, Ze parametr mlze byt

naprogramovan v kazdé ze ¢étyr sad parametrd
jinak, tj. stejny parametr mize mit Ctyfi rlizné
hodnoty. "Ne" znamend, Ze hodnota Udaje bude ve
vSech ¢tyfech sadach parametr(l stejna.

Prevodni index:

Toto Cislo se pouZziva pro pfevody pfi zapisu a

¢teni pomoci méni¢e kmitoctu.

Pfevodni index

Pfevodni soudinitel

74 0.1
2 100
1 10

0 1
-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001

Typ Udaje

Typ udaje

Typ Udaje vyjadfuje typ a délku Fidiciho slova (telegramu).

Popis

Celé &islo 16 bitt

Celé &islo 32 bittl

Cislo bez znaménka 8 bitli

Cislo bez znaménka 16 bitl

Cislo bez znaménka 32 bitl

© (N[O |0 |~ (W

Textovy fetézec
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C.p. Parametr Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4 sady Prevodni Udaje
# popis bé&hem provozu index typ
100 Konfigurace Rizeni otagek, bez zpétné Ne Ano 0 5
vazby
101  Momentové charakteristika Vysok& - konstantni Ano Ano 0 5
rozb&hovy moment
102  Vykon motoru Zavisi na jednotce 0,18 -600 kw Ne Ano 6
103  Napéti motoru Zavisi na jednotce 200 -600 V Ne Ano 6
104  Kmito €et motoru 50 Hz / 60 Hz Ne Ano 0 6
105 Proud motoru Zavisi na jednotce 0,01 - IvLT,mMAX Ne Ano -2 7
106  Jmenovité otd ¢ky motoru Zavisi na jednotce 100 -60000 ot/min  Ne Ano 0 6
107  Automatické p Fizp iisobeni k Prizptisobeni vypnuto Ne Ne 5
motoru, AMA
108  Odpor statoru Zavisi na jednotce Ne Ano -4 7
109 Reaktance statoru Zavisi na jednotce Ne Ano -2 7
110  Magnetizace motoru, 0 ot/min 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
111  Minimalni kmito €et p¥i normalni 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Ano Ano -1 6
magnetizaci
112
113  Kompenzace zatizeni p fi nizkych 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
otackach
114  Kompenzace zatizeni p Fi 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
vysokych ota €kach
115 Kompenzace skluzu 100 % -500 - 500 % Ano Ano 0 3
116  Casovéa konstanta kompenzace 0,50 s 0,05-1,00 s Ano Ano -2 6
skluzu
117 Tlumeni rezonance 100 % 0 - 500 % Ano Ano 0 6
118 Casova konstanta tlumeni 5ms 5-50 ms Ano Ano -3 6
rezonance
119  Vysoky rozb éhovy moment 0,0s 0,0-05s Ano Ano -1 5
120 Zpozd éni startu 0,0s 0,0-10,0s Ano Ano -1 5
121  Funkce p fi rozb éhu Volny béh po dobu Ano Ano 0 5
zpozdéni startu
122 Funkce p fi zastaveni Volny dobé&h motoru Ano Ano 0 5
123 Min. kmito éet pro aktivaci funkce 0,0 Hz 0,0 -10,0 Hz Ano Ano -1 5
pfi zastaveni
124  UdrZovaci stejnosm érny proud 50 % 0-100 % Ano Ano 0 6
125  Stejnosm érny brzdici proud 50 % 0 - 100 % Ano Ano 6
126  Doba brzd éni stejnosm érnym 10,0 s 0,0-60,0 s Ano Ano -1 6
proudem
127  Kmito ¢et pro pouziti Vypnuto 0,0 - par. 202 Ano Ano -1 6
stejnosm érné slozky brzd éni
128 Tepelna ochrana motoru Z&adna ochrana Ano Ano 5
129  Vnéjsi ventilator motoru Ne Ano Ano 0 5
130 Rozbéhovy kmito éet 0,0 Hz 0,0 -10,0 Hz Ano Ano -1 5
131  Vychozi nap éti 0,0V 0,0 - par. 103 Ano Ano -1 6
145 Minimélni €as DC brzd éni 0s 0-10s Ano Ano -1 6
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C.p. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4 sady: Prevodni Typ
parametru béhem provozu index Udaje

200 Rozsah vystupniho kmitoctu a Jen ve sméru Ne Ano 0 5
smer hodinovych rugicek,

0-132 Hz

201 Dolni mezni hodnota vystupniho 0,0 Hz 0,0 - fmax Ano Ano -1 6
kmitoctu

202 Horni mezni hodnota vystupniho 66 /132 Hz fmin - par. 200 Ano Ano -1 6
kmitoctu

203 Rozsah zadané hodnoty a zpetné Min - max Ano Ano 0 5
vazby

204 Minimélni zadané hodnota 0,000 -100 000,000 - Refmax ___Ano Ano -3 4

205 Maximalni zadané hodnota 50 000 Refmin -100 000,000 Ano Ano -3 4

206 Typ krivky rozbehu nebo dobehu Line&rni Ano Ano 0 5

207 Doba rozbehu 1 ZA&visi na jednotce 0,05 - 3600 Ano Ano -2 7

208 Doba dobehu 1 ZA&visi na jednotce 0,05 - 3600 Ano Ano -2 7

209 Doba rozbehu 2 Zavisi na jednotce 0,05 - 3600 Ano Ano -2 7

210 Doba dobehu 2 ZAavisi na jednotce 0,05 - 3600 Ano Ano -2 7

211 Doba rozbehu/dobehu na Zavisi na jednotce 0,05 - 3 600 Ano Ano -2 7
konstantni otacky

212 Doba dobehu pri rychlém Zavisi na jednotce 0,05 - 3 600 Ano Ano -2 7
zastaveni

213 Kmitocet konstantnich otacek 10,0 Hz 0,0 - par. 202 Ano Ano -1 6

214 Funkce pro zddané hodnoty Soucet Ano Ano 0 5

215 Pevna zaddana hodnota 1 0,00 % - 100,00 - 100,00 % Ano Ano -2 3

216 Pevna zaddana hodnota 2 0,00 % - 100,00 - 100,00 % Ano Ano -2 3

217 Pevna zaddana hodnota 3 0,00 % - 100,00 - 100,00 % Ano Ano -2 3

218 Pevna zadana hodnota 4 0,00 % - 100,00 - 100,00 % Ano Ano -2 3

219 Hodnota korekce kmitoctu 0,00 % 0,00 - 100 % Ano Ano -2 6
nahoru nebo dolu

220

221 Mezni hodnota momentu pro 160 % 0,0 % - xxx % Ano Ano -1 6
motorovy rezim

222 Mezni hodnota momentu pro 160 % 0,0 % - xxx % Ano Ano -1 6
generatorovy rezim

223 Vystraha: Maly proud 0,0 A 0,0 - par. 224 Ano Ano -1 6

224 Vystraha: Velky proud Iy TMAX Par. 223 - lyi TMAX Ano Ano -1 6

225 Vystraha: Nizky kmitocet 0,0 Hz 0,0 - par. 226 Ano Ano -1 6

226 Vystraha: Vysoky kmitocet 132,0 Hz Par. 225 - par. 202 Ano Ano -1 6

227 Vystraha: Mala zpetna vazba -4 000,000 -100 000,000 - par. Ano -3 4

228
228 Vystraha: Velka zpetn4 vazba 4 000,000 Par. 227 - 100 Ano -3 4
000,000

229 Kmitoctova vyhybka, sirka OFF 0-100 % Ano Ano 0 6
pasma

230 Kmitoctova vyhybka 1 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Ano Ano -1 6

231 Kmitoctova vyhybka 2 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Ano Ano -1 6

232 Kmitoctova vyhybka 3 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Ano Ano -1 6

233 Kmitoctova vyhybka 4 0,0 Hz 0,0 - par. 200 Ano Ano -1 6

234 Sledovani f4zi motoru Zapnuto Ano Ano 0 5
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C.p. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4 sady Prevodni Typ
# parametru Za provozu index udaje
300 Svorka 16, vstup Vynulovani Ano  Ano 0 5
301 Svorka 17, vstup UloZeni zadané hodnoty Ano  Ano 0 5
302 Svorka 18 Start, vstup Start Ano Ano 0 5
303 Svorka 19, vstup Reverzace Ano Ano 0 5
304 Svorka 27, vstup Volny dobé&h motoru, inverzni Ano  Ano 0 5
305 Svorka 29, vstup Konstantni otacky Ano  Ano 0 5
306 Svorka 32, vstup Volba sady parametrQ, nejvyssi Ano Ano 0 5
platny bit (MSB)/zvysit otacky
307 Svorka 33, vstup Volba sady parametr(i, nejnizsi Ano  Ano 0 5
platny bit (LSB)/snizit otacky
308 Svorka 53, nap ét'ovy analogovy Z&adana hodnota Ano Ano 0 5
vstup
309 Svorka 53, minimalni m éfitko 0,0V 0,0 -10,0 V Ano  Ano -1
310 Svorka 53, maximalni m éfitko 10,0 V 0,0-10,0V Ano Ano -1
311 Svorka 54, nap étovy analogovy Bez funkce Ano  Ano 0
vstup
312 Svorka 54, minimalni m éfitko 0,0V 0,0-10,0V Ano  Ano -1 5
313 Svorka 54, maximalni m éfitko 10,0 V 0,0-10,0V Ano Ano -1 5
314 Svorka 60, proudovy analogovy Zadana hodnota Ano  Ano 0 5
vstup
315 Svorka 60, minimalni m éfitko 0,0 mA 0,0 - 20,0 mA Ano  Ano -4 5
316 Svorka 60, maximalni m éfitko 20,0 mA 0,0 - 20,0 mA Ano Ano -4 5
317 Casova prodleva 10 s 1-99s Ano  Ano 0 5
318 Funkce po €asovém odpojeni Vypnuto Ano Ano 0 5
319 Svorka 42, vystup 0 - Imax P 0-20 mA Ano Ano 0 5
320 Svorka 42, vystup, impulzni m éfitko 5000 Hz 1-32 000 Hz Ano  Ano 0 6
321 Svorka 45, vystup 0 - fuax P 0-20 mA Ano  Ano 0 5
322 Svorka 45, vystup, impulzni m éfitko 5000 Hz 1-32 000 Hz Ano  Ano 0 6
323 Relé 01, vystup Jednotka pfipravena - nedoslo Ano Ano 0 5
k tepelné vystraze
324 Relé 01, zpozd éni zapnuti 0,00 s 0,00 - 600 s Ano  Ano -2 6
325 Relé 01, zpozd éni vypnuti 0,00 s 0,00 - 600 s Ano  Ano -2 6
326 Relé 04, vystup Jednotka pfipravena - dalkové Ano Ano 0
ovladani
327 Impulzni zadana hodnota, max. 5000 Hz Ano  Ano 0 6
kmito et
328 Impulzni zp étna vazba, max. 25 000 Hz Ano Ano 0 6
kmito €et
329 Zpétna vazba inkrementalniho  ¢€idla, 1024 impulsu/ot. 1 - 4096 Ano  Ano 0 6
impulsy/ota ¢ky impulst/ot.
330 Funkce ulozeni zadané Bez funkce Ano Ne 0 5
hodnoty/vystupu
345 Gasova prodleva ztraty 1s 0-60s Ano Ano -1 6
inkrementalniho ¢idla
346 Funkce ztraty inkrementalniho  €idla OFF Ano  Ano 0
357 Svorka 42, Vystup, minimalni 0% 000 - 100% Ano  Ano 0
méfFitko
358 Svorka 42, Vystup, maximalni 100% 000 - 500% Ano Ano 0 6
méFitko
359 Svorka 45, Vystup, minimalni 0% 000 - 100% Ano  Ano 0 6
méFitko
360 Svorka 45, Vystup, maximalni 100% 000 - 500% Ano Ano 0 6
méfritko
361 Prah ztraty inkrementalniho  €idla 300% 000 - 600 % Ano  Ano 0 6
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C.p. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4 sady: Prevodni  Typ
# parametru béhem provozu index Udaje
400 Funkce brzdeni a rizeni prepeti \Vypnuto Ano Ne 0 5
401 Brzdny rezistor, ohm ZAavisi na jednotce Ano Ne -1 6
402 Mezni hodnota vykonu brzdného Zavisi na jednotce Ano Ne 2 6
rezistoru, KW
403 Sledovani vykonu Zapnuto Ano Ne 0 5
404 Kontrola brzdy Vypnuto Ano Ne 0 5
405 Funkce vynulovani Ruéni vynulovani Ano Ano 0 5
406 _Doba automatického restartovani 5s 0-10s Ano Ano 0 5
407 Porucha napéjeni Bez funkce Ano Ano 0 5
408 Rychlé vybijeni Neni mozné Ano Ano 0 5
409 Zpozdeni vypnuti - moment Vypnuto 0-60s Ano Ano 0 5
410 Zpozdeni vypnuti -stridac ZAavisi na typu jednotky 0-35s Ano Ano 0 5
411 Kmitocet spinani ZAavisi na typu jednotky 3 - 14 kHz Ano Ano 2 6
412 Kmitocet spinani zavisly na vystupnim Neni mozné Ano Ano 0 5
kmitoctu
413 Funkce premodulovani Zapnuto Ano Ano -1 5
414 Minimalni zpetn4 vazba 0.000 -100 000,000 - FBHigH _Ano Ano -3 4
415 Maximalni zpetna vazba 1500.000 FBLow - 100,000.000 Ano Ano -3 4
416 Jednotka procesu % Ano Ano 0 5
417 Rizeni otacek PID, proporcionalni 0.015 0.000 - 0.150 Ano Ano -3 6
zesileni
418 Rizeni otacek PID, integracni casova 8 ms 2,00 - 999,99 ms Ano Ano -4 7
konstanta
419 Rizeni otacek PID, derivacni casova 30 ms 0,00 - 200,00 ms Ano Ano -4 6
konstanta
420 Rizeni otacek PID, mezni hodnota 5.0 5.0 - 50.0 Ano Ano -1 6
zesileni derivacniho clenu
421 Rizeni otacek PID, casové konstanta 10 ms 5-200 ms Ano Ano -4 6
filtru typu dolni propust
422 Napeti UO pri 0 Hz 200V 0,0 - parametr 103 Ano Ano -1 6
423 Napeti Ul parametr 103 0,0 - UviT mAX Ano Ano -1 6
424 Kmitocet F1 parametr 104 0,0 - parametr 426 Ano Ano -1 6
425 Napeti U2 parametr 103 0,0 - UyiT maX Ano Ano -1 6
426 Kmitocet F2 parametr 104 par.424-par.428 Ano Ano -1 6
427 Napeti U3 parametr 103 0,0 - UyiT max Ano Ano -1 6
428 Kmitocet F3 parametr 104 par.426 -par.430 Ano Ano -1 6
429 Napeti U4 parametr 103 0,0 - UyiT maX Ano Ano -1 6
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C.p. Parametr Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4 sady Prevodni Udaje

# popis béhem provozu index typ

430 Kmito €et F4 parametr 104 par. 426 - par. 432 Ano Ano -1 6

431 Napéti U5 parametr 103 ,0 - Uvit, MAX Ano Ano -1 6

432 Kmito ¢et F5 parametr 104 par.426 - 1 000 Hz Ano Ano -1 6

433 Proporciondlni zesileni momentu 100% 0 (Vypnuto) - 500 % Ano Ano 0 6

434 Rizeni momentu, integra &éni éasova 0,02 s 0,002 -2 000 s Ano Ano -3 7
konstanta

437 Rizeni procesu PID, normalni nebo Normalini Ano Ano 0 5
inverzni Fizeni

438 Rizeni procesu PID, anti-windup Zapnuto Ano Ano 0 5

439 Regulace procesu PID - spoust éci parametr 201 frmin - fmax Ano Ano -1 6
kmito et

440 Rizeni procesu PID, proporcionalni 0.01 0.00 - 10.00 Ano Ano -2 6
zesileni

441 Rizeni procesu PID, integra &ni éasova 9999,99 s (vypnuto) 0,01 -9999,99 s Ano Ano -2 7
konstanta

442 Rizeni procesu PID, deriva éni éasova 0,00 s (vypnuto) 0,00 - 10,00 s Ano Ano -2 6
konstanta

443 Rizeni procesu PID, mezni hodnota 5.0 5.0 - 50.0 Ano Ano -1 6
zesileni deriva €niho €lenu

444 Rizeni procesu PID, &asova konstanta  0.01 0.01 - 10.00 Ano Ano -2 6
filtru typu dolni propust

445 Letmy start Vypnuto Ano Ano 0 5

446 Typ spinani SFAVM Ano Ano 0 5

447 Kompenzace momentu 100% -100 - +100% Ano Ano 0 3

448 Pfevodovy pom ér 1 0.001 - 100.000 Ne Ano -2 4

449 Ztrata t fenim 0% 0 - 50% Ne Ano -2 6

450 Napajeci nap éti pfi chyb & napajeni Zavisi na jednotce Zavisi na jednotce Ano Ano 0 6

453 Prevodovy pom ér pfi fizeni otaéek se 1 0.01-100 Ne Ano 0 4
zpétnou vazbou

454 Kompenzace mrtvé doby Zapnuto Ne Ne 0 5

455 Sledovani kmito étového rozsahu Zapnuto 0 5

457 Funkce p Fi vypadku faze Vypnuti Ano Ano 0 5

483 Kompenzace dynamického Zapnuto Ne Ne 0 5

stejnosm érného meziobvodu
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C.p. Parametr Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4sady Prevodni Udaje
# popis béhem provozu index typ
500 Adresa 1 0-126 Ano Ne O 6
501 Pfenosova rychlost 9 600 Bd Ano Ne O 5
502 Volny dob éh motoru Logicka funkce OR Ano Ano O 5
503 Rychlé zastaveni Logicka funkce OR Ano  Ano 0 5
504  Stejnosm érna brzda Logickéa funkce OR Ano Ano O 5
505  Start Logicka funkce OR Ano  Ano O 5
506 Reverzace Logicka funkce OR Ano  Ano O 5
507  Volba sady parametr G Logickéa funkce OR Ano  Ano O 5
508  Vybér otacek Logickéa funkce OR Ano Ano O 5
509 Shérnice - konstantni kmito ¢et 1 10,0 Hz 0,0 - parametr 202 Ano Ano -1 6
510 Shérnice - konstantni kmito ¢et 2 10,0 Hz 0,0 - parametr 202 Ano Ano -1 6
511
512  Typ Fidiciho slova (telegramu) FC Drive Ne Ano O 5
513 Casovy interval sb &rnice 1ls 1-99s Ano  Ano O 5
514  Funkce p i pfekro éeni éasového intervalu Vypnuto Ano Ano O 5
sh érnice
515 Odeéet Udaje: Zadana hodnota % Ne Ne -1 3
516  Odeéet (idaje: Zadana hodnota (jednotka) Ne Ne -3 4
517 Odecet Udaje: Zp étna vazba, skute €na hodnota Ne Ne -3 4
518 Odecet Udaje: Kmito Eet Ne Ne -1 6
519 Odecéet Udaje: Kmito €et x m éFitko Ne Ne -2 7
520  Odegéet Gdaje: Proud Ne Ne -2 7
521 Odecet Udaje: Moment Ne Ne -1 3
522  Odecet udaje: Vykon, kW Ne Ne 1 7
523  Odegéet Gdaje: Vykon, HP Ne Ne -2 7
524  Odecéet Gdaje: Nap éti motoru Ne Ne -1 6
525 Odecet udaje: Nap éti stejnosm érného Ne Ne O 6
meziobvodu
526  Odecéet Gdaje: Teplota motoru Ne Ne O 5
527  Odegéet Gdaje: Teplota m éniée VLT Ne Ne O 5
528 Odecet Udaje: Digitalni vstup Ne Ne O 5
529  Odecet Udaje: Svorka 53, Ne Ne -2 3
analogovy vstup
530 Odecéet Gdaje: Svorka 54, Ne Ne -2 3
analogovy vstup
531 Odecet udaje: Svorka 60, Ne Ne -5 3
analogovy vstup
532  Odecéet udaje: Pulsni signal zadané hodnoty Ne Ne -1 7
533  Odeéet Gdaje: Vn éjSi signal zadané hodnoty v % Ne Ne -1 3
534  Odecet udaje: Stavové slovo, binarni kod Ne Ne O 6
535 Odecet Udaje: Brzdny vykon/2 min. Ne Ne 2 6
536  Odecéet Udaje: Brzdny vykon/s Ne Ne 2 6
537  Odecéet Gdaje: Teplota chladi ¢e Ne Ne O 5
538 Odecet udaje: Poplachové slovo, binarni kéd Ne Ne O 7
539  Odeéet idaje: Ridici slovo m &niée VLT, binarni Ne Ne O 6
kéd
540  Odegéet Udaje: Varovaci slovo, 1 Ne Ne O 7
541 Odecet Udaje: RozSi fené stavové slovo Ne Ne O 7
553  Zobrazovany text 1 Ne Ne O 9
554  Zobrazovany text 2 Ne Ne O 9
557  Odegéet udaje: ot/min motoru Ne Ne O 4
558 Odecet Udaje: ot/min motoru x m éfitko Ne Ne -2 4
580 Definovany parametr Ne Ne O 6
581  Definovany parametr Ne Ne O 6
582  Definovany parametr Ne Ne O 6
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Tovarni
C.p. Popis nastaveni Rozsah Zmény 4 sady: Prevodni Typ
parametru bé&hem provozu index Udaje
600 Udaj o provozu: Pocet hodin provozu Ne Ne 74 7
menice kmitoctu
601 Udaj o provozu: Pocet hodin chodu Ne Ne 74 7
menice kmitoctu
602 Udaj o provozu: Pocitadlo kWh Ne Ne 1 7
603 Udaj o provozu Pocet zapnuti (studenych Ne Ne 6
startu)
604 Udaj o provozu: Pocet prehrati Ne Ne 0 6
605 Udaj o provozu: Pocet prepeti Ne Ne 0 6
606 Zaznam udaje: DigitaIni vstup Ne Ne 0 5
607 Zaznam Udaje: Prikazy sbernice Ne Ne 0 6
608 Zaznam Udaje: Stavové slovo sbernice Ne Ne 0 6
609 Zaznam Udaje: Zadana hodnota Ne Ne -1 3
610 Zaznam Udaje: Zpetna vazba Ne Ne -3 4
611 Zaznam Udaje: Kmitocet motoru Ne Ne -1 3
612 Zaznam Udaje: Napeti motoru Ne Ne -1 6
613 Zaznam Udaje: Proud motoru Ne Ne -2 3
614  Z&aznam Udaje: Napeti stejnosmerného Ne Ne 0 6
meziobvodu
615 Zaznam chyby: Kdd chyby Ne Ne 0 5
616 Zaznam chyby: Cas Ne Ne -1 7
617 Zaznam chyby: Hodnota Ne Ne 0 3
618 Vynulovani pocitadla kwh Vynulovani Ano Ne 0 5
zakdzéano
619 Vynulovani pocitadla poctu hodin behu Vynulovani Ano Ne 0 5
motoru zakdzéano
620 Provozni rezim - normalni funkce Normalini Ne Ne 0 5
¢innost
621 Stitek: Typ menice VLT Ne Ne 0 9
622 Stitek: Vykonova céast Ne Ne 0 9
623 Stitek: Objednaci cislo VLT Ne Ne 0 9
624 Stitek: Verze softwaru Ne Ne 0 9
625 Stitek: Identifikacni cislo mistniho Ne Ne 0 9
ovlddaciho panelu
626 Stitek: Identifikacni cislo databaze Ne Ne -2 9
627 Stitek: Identifikacni cislo vykonové césti Ne Ne 0 9
628 Stitek: Typ aplikacni varianty Ne Ne 0 9
629 Stitek: Objednaci cislo aplikacni varianty Ne Ne 0 9
630 Stitek: Typ komunikacni varianty Ne Ne 0 9
631  Stitek: Objednaci cislo komunikacni Ne Ne 0 9
varianty

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 199



Dacfost

VLT® 5000 Series

4
C.p. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmény sady: Prevodni Tvp
parametru bé&hem index Udaje
provozu
700 Relé 6, funkce Jednotka pfipravena Ano Ano 0 5
701 Relé 6, zpozdeni zapnuti 0s 0,00 - 600 s Ano Ano -2 6
702 Relé 6, zpozdeni vypnuti 0s 0,00 - 600 s Ano Ano -2 6
703 Relé 7, funkce Motor bézi Ano Ano 0 5
704 Relé 7, zpozdeni zapnuti 0s 0,00 - 600 s Ano Ano -2 6
705 Relé 7, zpozdeni vypnuti 0s 0,00 - 600 s Ano Ano -2 6
706 _Relé 8, funkce Napajeni zapnuto Ano Ano 0 5
707 _Relé 8, zpozdeni zapnuti 0s 0,00 - 600 s. Ano Ano -2 6
708 Relé 8, zpozdeni vypnuti 0s 0,00 - 600 s. Ano Ano -2 6
709 Relé 9, funkce Poplach Ano Ano 0 5
710 Relé 9, zpozdeni zapnuti 0s 0,00 - 600 s. Ano Ano -2 6
711 Relé 9, zpozdeni vypnuti 0s 0,00 - 600 s. Ano Ano -2 6

200

MG.51.A5.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfott

VLT® 5000 Series

m Index

A

Yo =Y PP 161
AKEVNT SAAA .. eeieieeiee e 103
Aktivni sada parametrll .........ooeeeiiiniiiiniine e 104
AMA e 113
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Analogové vstupy .136
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Automatické VYNUIOVANT .......vniiiiiieeeeieiee s 148
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E
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Elektrickd instalace........cocovuviuiiiiiniiinininans 42,57
Elektricka instalace - 24V externi stejnosmérny napajeci

F4o | (o] PPN 46
Elektricka instalace - elektromagneticka kompatibilita.......... 60
Elektricka instalace - kabelt k motoru ............ccceevenvinnannss 42
Elektrick& instalace - kabely brzdy ..........cocveviiiiiiiiiininns 44
Elektrick& instalace - napajeni externiho ventilatoru .. 46
Elektricka instalace - ovladacich kabelQ.................cc.ceeeee 55

Elektricka instalace - tepelna ochrana brzdného rezistoru .... 44

Elektricka instalace, napéajeci kabely...........ccoveiiiiniennnen. 53
Elektrick& instalace, napéajeci kabely .........cccovviviniiinnenns 51
Elektrick& instalace, napéajeci kabely ...........cccceeenennnne. 47, 48
N I P 119

Externi 24voltovy stejnosmérny napéjeci zdroj..............eu.n. 46
EXterni Nap&jeni 24 V SS ..cvviieiiiiiiieeeeieieiee s 15
F

FAZI MOLOTU. ceue i e 129
Funkce Zadané hodnoty .........ocoveiiiiiiiiiiiiieeeeeeenes 124
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G
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H

Harmonicky filtr.......oooveii e 160
Hodnota korekce kmitoétu nahoru nebo dolu .................... 126
I

Inicializace na tovarni nastaveni .........c.cvvviiiininiiniiniinn, 74
Identifikaéni €islo mistniho ovladaciho panelu,.................. 171
J

JAZYK e e 103
Jednotka zadané hodnoty/zpétné vazby ...............ceeunenne. 151

K

Kopirovani pges LCP
Kabelové svorky ......

Kabelovou SVOIKOU ....uuviiiiiiieei e e e eeeas

Kabely k motoru.......
Kmito&tova vyhybka..
Konfigurace ............
Konstantni otacky ....

Kopirovani sad parametrQ

Korekce KmitoGtu dolll, ....ceovvieviniiiiiiiiiiiii e,

Korekce kmito¢tu nah
Korekce kmito¢tu nah

oru Nebo doll....euviniiiiiiiieeeans 134
(o] (U P PP PP 126

L

(=Y (1)K - U SO PP 158
LI =T (0 - 10
M

Mistni pfikaz pro konstantni otacky ............covvuiviiinninnnnn. 108
Mistni PFKAZ StOP .vuvuieinieie e 108
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MalY PrOU. ... e e e e e e e 127
Mechanickd instalace........co.vvviiiiiiiniiii 39
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MechaniCKE rOZMEIY......uovieiieiiiiie e eeens 36
Mezni hodnota MOMENtU. ....cuvvieiiiiiiiiii e 136
Momentova charakteristika ...........cccooeiiiiiiiiiiiieens 110
Momentové charakteristiky ..........cccovvieiiiiiiiiiiiieeeans 11

Momentové omeceni

Momentové omezeni

MontadZ mechanické Brzdy ........coevveiiiiiiiiiiiieeeeeeens 4
N

netumysinému rozbé&hu

Nizky Kmito€et .......viviiiiiiiiii
Napajeni ze sit€ (L1, L2, L3): .ovviiiniiiiiiiiiiniini e 11
Nastaveni Parametrll ... .oe.eeeveeeeeeieeeereeer e eaes 78
@)

Obecné techniCKé Udaje ....vuvvivieieiiieieiiie e enes 11
Objednaci €islo VLT, ...ccuiiiiiiiiiiiiiii e 171
Ochrana fady VLT 5000:.....c.ccuieieieninenieenneeeennenanns 17,17
Ochranu jednoho MOTOIU ....c.uvuiviiiieiiieeeeeeeeie e eeans 44
Odedteny prostfednictvim sériového komunikaéniho.......... 164
Odeéitania programovani ¢islovanych parametru............... 73
Odporu statoru .. 114
OdruSovaci spinac VF ruSeni ..........cvvvvvviiniiniiiininaens 65
Ovladaci panel - Gdaje na displeji........c.covuieuieiiniiiiiinianaans 69
P

Proudova Zadan& hodnota pro ota€kovou zpétnou vazbu..... 77
pevné ZAdan€ hodNOtY ........vvveeieniini e eeaeeenes 125
pocitadla KWH .....cuieiiiiiee e 169
PFidrzny stejnosmeérny proud...........ceeveviniiiniiiiiinninnn, 118
PFEdENFALT «.eeeeeeeee e 118
Prenosova rychlost.........veieiiiiieiiieeee e 161

Pfesnost hodnot na displeji (parametry 009-012) ...............
Paralelni zapojeni motor(i ....
Parametry - Volitelné relé

Pevna Zadana hodnota,.........c.oeuveieiiiiiiiiiiiieeeeeeeeenes

PID pro Hzeni procesl ........uvveuiirniieiiieieiieeee e 96
P L et 64
Pocet hodin provozu ménic¢e Kmito€tu .........ccevvvvvnennnnnne. 168
PoCitadlo KWh ....cviiiiii 168

POjJiStKY v ... 34

Poplachova hlaSeni .......... ...182
Poplachove SIOVO.......cuiieieiei e 187
Porucha Napajeni.......cooeveiiiiiiii e 149
Porucha Napajent, ..v.ee e 134

Pouziti kabell, které jsou v souladu s poZzadavky

elektromagnetické kompatibility .........cocovveiiiiiiniienenns 63
Pouze Start VPFed, .....ce e 132
Pouze start vzad ... .132
ProCesU PID ...cuiniiiii e 156
Programovanda sada parametrll........cc..eeeveereiernenieninnennenas 104
Proporcionalni zesileni.......coveveieiiiiiiieree e 152

Pulsni signdl Zzddané hodnoty .........ccccevvviiiienenenennns 134, 144
PUISNT Start ...vvuiviii 132
Pulzni zpétnd vazba .........ccocovviiiiiiiini, 134
R

RS 485 it 59
Rezim displeje - vybér rezimu zobrazeni ........ccccoevvvvienennns 70
Reaktance Statoru .....ovuvieieiriiniiiiiiincr e

Relativni Zadana hodnota ...

RelaY OUIPULS .. eueiieieii et e e e e e e
REVEIZACE . cuieieei e
Rezistorova brzda .......c.covvviiiiiiiiin
Rozsifené Fizeni mechanické brzdy .........cccoevviviniiiininenns 94
RUCNT VYNUIOVANT .veeieieieee e e 148
RYChI€ ZaStaveni ......ccuovuieieiiiieeee e 161
RYChIE ZaStavent,......cocueeieiniiiieie e 132
S

SEriovoU KOMUNIKACH ...vuiviiiiiiiiiiiin i 64
SITOVE NAPAJENT 1vrvnenieee e 18

Sitée IT

SMEr OtACeNT MOLOIU euvuvninieiie e eeaens

SNIZIL OtACKY 1uvieieieeeeee e eeaens
Spinaci KMItOCet ... vuvniiieiie e

Start/stop pomoci dvou vodieu
StAVOVE SIOVO....cuiiiiiiiiiiiiii i

T
Tepelnd 0Chrana MOtOMU . ..vuvueeeeie e ee e eeaens 118
TEIMISTIOL. 1uiiuitiiiii e 136

Termistorového ...
Test fidici karty ....

Typ fidiciho slova (telegramu).........oeueeieiiieiiiieiiiieeeeans 162
Typ aplikacni varianty, .........covevveiiiiniiniie 171
Typ kfivky rozbéhu nebo dob&hu...........cceeveiiiiiiiiininenns 123
Typ KOomuniKagni Varianty, .......eeeeeeveienenenenenenennenenenenens 172
TYP SPINANT ¢ e 158
TYP VLT, tettttterreeeeeeeeeessssessssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnnnes 171
U

Ulozeni zadané hodnoty ........c.ovuieiiinieiiiiiieeeeeeeeenes 133
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UloZeni ZAdanéhodnoty/VYStUPU ....c.vvvvivieniiiieieieeeneeenes 144 Ridici karta, analogoveé VStUPY ......eeeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeene 12
UIOZENT VYSTUPU eueeeieiee e ee e e eeee e e 133 fidici karta, digitalni VStUPY: ....vveeieieiiieeiee e 12
(Up2=T00] 1T o PP 64 fidici karta, digitalni/pulsni a analogové vystupy ................ 13
Uzemnéni stinénych/pancéfovanych ovladacich kabell ...... 64 Ridici karta, Nnapajeni 24 V DC.......ccveeeeiureeeeeiineeesinnneeaans 13

fidici karta, pulsni vstup a vstup od inkrementéalniho ¢idla .... 12
Ridici karta, sériova komunikace RS 485

\ Rizeni mechanické brzdy ............cooevveeiieeiiiieiieieeeeeeee,
V8eobecna vystraha ........ccovveiiiiiniiiin 4 Rizeni momentu, otatkova zp&tna vazba........cc.eeeeeveeenns 110
VYDEr otagek ...oovviviiiiiiiii 161 RIZENT OtAGEK PID ...veeeveeeceiee et eeeee et eetee et eaae e 152
VYbEr parametrll......cuviivniiiiniiiiiiiii i 72 Rizeni otagek, bez zp&tné Vazby.........ccueeeeeveeeeeeseeeenen, 110 Eg
Vystrazna hlaseni ... ...182 RIZENT PEEPSL 1.vveeeveeeetie e et et e et e et et et 147
VYSHraZNE SIOVO ...cvvveiniiiiiiiiiie e 187 Rizeni procesu, Se Zp&tNOU VAZDOU ....c.veveeeveereeeeeeseeaeeas 1170 BB
VYStupni 0daje .....eevvieiiiiiiiiii 11,11 Regeni problémd

Vystupni Udaje MENICe (U, V, W)iuueueeuerieeeaeneneenensneerenenenens 11

AT (U] o) PP 139 5

Velkd Zp8tNA Vazha .....vvvviviiieieieee e 128 S

VelKY ProUd.....eeie e e e e ens 127 Srouby - utahovaci momenty a velikosti ........ccceeeeeeeeeennnnn. 44
VErzZe SOfWAIU, ..uieeiieii e e eas 171

Vnéjsi podminky .... 16 .

VN&JST ventilatormotoru .....vuveeneeiiieeereieee e eeens 119 U

Volba sady parametra
Volba sady parametrd,
Volny dob&h motoru.........ccvvvvviiiiiiiiiii
Volny dob&h motoru, ........eevviiiiiiiiiini
VYNUIOVANT e

Vyrovnavaciho kabelu,

VYSOKY KMItOCET ... ueneienieieeie e eeens
VYSOKONAPELTOVY tESE .euvneeieieieieieieieeee e e e e e
6
Z B0°% AVIM ..t 158

Zablokovani zmény Udaje

Zp&tnavazba ........cooiiiiiiii
ZAznam Chyby ...
Zaznam chyby:Doba........oviviiiiiiiiie e
Zaznam chyby:HOdNOta. ......coveiiiiee e
ZAzZNAMU UdAJU ..vvneeeieicii e
Zablokovani zmény Gdajl
Zpétna vazba

Zpétné vazba inkrementalniho €idla..........cocovvviininienenenns 134
Zpétné vazba inkrementélniho €idla .........cccovvviiniinenenns 144
Zpétnovazebni SIGNAL. ....ovvviiiiiei e 136
ZVYSit OACKY . eeeeieeee et et ettt e e e e e 133
(o3

CasOVA ProdIEVA........cccciureeeeiiieeeeitieeeeeieeeestre e e e seneeas 138
Casovy interval SBEMICE..........evvvviiiiieieiiieeiieeeeeeeeeeeeeens 162
R

Rizeni momentu, bez zp&tné vazby ............cceveeveeveeeeen... 110
Rizeni otagek, se Zp&tnou VAazbou .........cceeeeevuveeeeinneeeans 110
FIAICT KADEIY .. 60
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