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m Sadan anvendes denne manual Se indholdsfortegnelsen ved brug af hen-
Denne manual indeholder de oplysninger, der visninger i teksten.
er ngdvendige for at installere, starte og betjene Du kan ogsa besgge Danfoss Drives’ higmmeside:
frekvensomformeren. Vi anbefaler, at du lseser www.danfoss.com/drives

denne manual omhyggeligt.

m Software version

175ZA735.14

VLT 5000 FLUX

Betjeningsvejledning
Software version: 5.4x

ce @ ¢

Denne betjeningsvejledning kan anvendes til VLT 5000 FLUX
frekvensomformere med software version 5.4x.
Se software versionsnummer i parameter 624.

A Advarsel:

Det kan veere forbundet med livsfare at bergre de elektriske dele,
ogsa efter at netforsyningen er koblet fra.

Veer samtidig opmaerksom péa andre speendingstilgange er koblet
fra, som ekstern 24 V DC, loadsharing (sammen-kobling af DC
mellemkreds), samt motortilslutningen ved kinetisk back-up.

Ved VLT 5001 - 5006, 200-240 V: vent mindst 4 minutter
Ved VLT 5008 - 5052, 200-240 V: vent mindst 15 minutter
Ved VLT 5001 - 5006, 380-500 V: vent mindst 4 minutter
Ved VLT 5008 - 5062, 380-500 V: vent mindst 15 minutter
Ved VLT 5072 - 5302, 380-500 V: vent mindst 20 minutter
Ved VLT 5350 - 5500, 380-500 V: vent mindst 15 minutter
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Frekvensomformerens speending er
/6\ farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen

Ukorrekt montering af motoren eller VLT
frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af
materiel, alvorlig personskade eller dgd.
Overhold derfor anvisningerne i denne manual
samt lokale og nationale reglementer og
sikkerhedsbestemmelser.

m Disse regler angar din sikkerhed

1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal veere
koblet fra i forbindelse med reparationsarbejde.
Kontrollér at netforsyningen er afbrudt, og
at den forngdne tid er gdet, inden du fierner
motor -og netstikkene.

2. Tasten [STOP/RESET] pa frekvensomformerens
betjeningspanel afbryder ikke for netforsyningen og
ma derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3. Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren
skal sikres imod forsyningsspaending og motoren
skal sikres imod overbelastning iflg. geeldende
nationale og lokale bestemmelser.

4. Laekstrgmmene til jord er hgjere end 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motor, er ikke
indeholdt i fabriksindstilingen. Hvis funktionen
gnskes, indstilles parameter 128 pa dataveerdi
ETR trip eller dataveerdi ETR advarsel.

Bemaerk: Funktionen initialiseres ved 1,16 x nominel
motorstram og nominel motorfrekvens. For det
nordamerikanske marked: ETR funktionerne sgrger
for overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse
20, i overensstemmelse med NEC.

6. Fjern ikke stikkene til motor -og netforsyningen,
nar frekvensomformeren er tilkoblet net- forsyning.
Kontrollér at netforsyningen er afbrudt, og
at den forngdne tid er gdet, inden du fierner
motor -og netstikkene.

7. Veer opmaerksom pa at frekvensomformeren har
flere spaendingstilgange end L1, L2 og L3, nar
loadsharing (sammenkobling af DC mellemkreds)
og ekstern 24 V DC er installeret. Kontrollér at alle
speendingstilgange er afbrudt og den forngdne tid
er gaet inden reparationsarbejdet padbegyndes.

m Advarsel mod ugnsket start

1. Motoren kan bringes til stop med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer eller
lokalt stop, mens VLT frekvensomformeren
er tilsluttet netforsyning.
Hvis personsikkerhed kreaever, at der ikke
ma forekomme utilsigtet start, er disse
stopfunktioner ikke tilstreekkelige.

2. Under parameterbehandling kan der forekomme
motorstart. Aktiver derfor altid stoptasten
[STOP/RESET], hvorefter data kan aendres.

3. En stoppet motor kan starte, hvis der opstar
fejl i frekvensomformerens elektronik eller hvis
en midlertidig overbelastning, en fejl opharer i
forsyningsnettet eller i motortilslutningen.

m Installation af mekanisk bremse
Slut ikke en mekanisk bremse til frekvensomformerens
udgang, fer de relevante parametre for
bremsestyring er indstillet.

(Valg af udgang i parameter 319, 321, 323 eller 326 og
indkoblingsstram og -frekvens i parameter 223 og 225).

m Anvendelse pd isoleret netforsyning
Se afsnittet RFI-switch mht. anvendelse pa
isoleret netforsyning.
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m Forkortelser og definitioner

m Frekvensomformer

Forkortelse/Definition Beskrivelse
lvLT,MAX Den maksimale udgangsstrgm.
\VRAN Den nominelle udgangsstrem, som frekvensomformeren kan levere.
UvLT MAX Den maksimale udgangsspaending.
m Effekt
Forkortelse/Definition Beskrivelse
Startmoment Moment
Lesrivelse
o/min.
1752A521.10
fm Den frekvens, som tilfgres motoren.
Im Den strgm, som tilfgres motoren.
Nmin Minimumbhastighed [omdr./min.]
Nmax Maksimumhastighed [omdr./min.]
njoG Hastighed ved Jog-drift [omdr./min.]
Um Den spaending, der tilfgres motoren.
nvLr Virkningsgraden for frekvensomformeren er defineret som forholdet mellem den
afgivne og den optagne effekt.

m Kontakt NO/NC

Forkortelse/Definition Beskrivelse
NO Normalt dben
NC Normalt lukket
m Indgang
Forkortelse/Definition Beskrivelse
Styrekommando Ved hjeelp af LCP og de digitale indgange er det muligt at starte og stoppe den
Djeblikkelig standsning tilsluttede motor.
Stopkommando
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m Motor
Forkortelse/Definition Beskrivelse
fmN Den nominelle frekvens for motoren (typeskiltdata)
IMN Den nominelle strgam for motoren (typeskiltdata)
lo Tomgangsstrgm
nM,N Den nominelle motorhastighed (typeskiltdata)
Nslip Slip i motorhastigheden
PmN Den nominelle effekt, motoren leverer (typeskiltdata)
Po Effekttab ved tomgang
Rre Jerntabsmodstand
Ro’' Ankermodstand
Rs Statormodstand
TmN Det nominelle moment (motor)
Um,N Den nominelle motorspaending (typeskiltdata)
X1ig Statorleekreaktans
X'20 Ankerleekreaktans
Xh Hovedreaktans

m Referencer

Forkortelse/Definition Beskrivelse
Analog ref. Signal, der overfgres til indgang 53, 54 eller 60. Kan veere spaending eller stram.
Bineer ref. Signal som tilfgres den serielle kommunikationsport.
Refmax Den maksimale veerdi, referencesignalet kan have. Indstilles i parameter 205.
m Diverse

Forkortelse/Definition

Beskrivelse

Analoge indgange

De analoge indgange kan bruges til at programmere/styre diverse funktioner i frekvensomformeren.
Der findes to typer analoge indgange:
Stremindgange og spaendingsindgange

Analoge udgange

Der findes to typer analoge stramudgange

AWG American Wire Gauge, den amerikanske méleenhed for kabeltveersnit

Bremsemodstand Bremsemodstanden er et modul, der kan optage den bremseeffekt der opstar ved regenerativ bremsning.
Denne regenerative bremseeffekt haever mellemkredsspaendingen, og en bremsechopper sgrger for at
afseette effekten i bremsemodstanden

ccw Omdrejning mod uret

CL Lukket slgjfe

Frilgb (motor)

Motoren karer frilgb indtil standsning

CP

Konstant effekt

CT karakteristik

Konstant moment karakteristik, anvendes til alle applikationer, f.eks. transportband og kran-applikationer.

cw

Omdrejning med uret

DC Link

Mellemkreds i frekvensomformeren

Digitale indgange

De digitale indgange kan bruges til at styre diverse funktioner i frekvensomformeren

Digitale udgange

Der findes fire digitale udgange, hvoraf to aktiverer releekontakter.

DSP

Digital Signal Processing. FLUX-processoren er defineret som en DSP
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m Diverse, fortsat

Forkortelser/Definitioner Beskrivelse
ED Duty cycle
ELCB Earth Leakage Circuit Braker (relee for jordafledning)
ETR Elektronisk termorelee er en beregning af termisk belastning baseret pa aktuel
belastning og tid. Den har til formal at ansla motortemperaturen
Flux Vector Sammenlignet med standard spaendings-/frekvensforholdstyring giver Flux Vector

forbedret dynamik og stabilitet bade ved eendring af hastighedsreference og i
forhold til belastningsmoment

Trinvis encoder

En ekstern, digital pulsgiver, som benyttes til at give tibagemelding om f.eks
motorhastigheden. Encoderen anvendes i applikationer, hvor der kreeves en
stor ngjagtighed i hastighedsstyringen

Initialisering Ved initialisering (se parameter 620) bringes frekvensomformeren tilbage til
fabriksindstillingen

KTY Halvleder-temperaturfaler

LCP LCP-betjeningspanelet, der udger en komplet graenseflade til styring og

programmering af frekvensomformeren. Betjeningspanelet er aftageligt og kan
alternativt monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks. tavlefront ved
hjeelp af et tilherende monteringsseet

Manuel initialisering

Hold [CHANGE DATA]- + [MENU]- + [OK]-tasterne nede pa samme tid for at
foretage en manuel initialisering. Se ogsa parameter 620.
Bemaerk, at manuel initialisering kun skal benyttes, hvis reset-funktionen ikke

fungerer!

MCM Betyder Mille Circular Mil, dvs. amerikansk méleenhed for kabeltvaersnit
1 MCM=0,5067mm?2

NEC Nationale sikkerhedsregler

NTC Negativ temperaturkoefficient-modstand

On-line/off-line parametre

Onlineparametre aktiveres straks, nar dataveerdien aendres. Offineparametre
aktiveres farst, nar der er tastet OK pa betjeningsenheden

oP Aben slgjfe

ovc Overspaendingsstyring

PELV Protective Electrical Low Voltage. | overensstemmelse med EN 50178

ppr Puls pr. omdrejningstal

O./MIN. Omdrejninger pr. minut

Termistor En temperaturafhaengig modstand placeret det sted, hvor man gnsker at
overvage temperaturen (VLT eller motor)

Trip Tilstand, som optraeder i forskellige situationer, f.eks. hvis frekvensomformeren
udseettes for en live zero-fejl. Trip kan ophaeves ved tryk pa Reset

Trip l1ast Tilstand, som optraeder i forskellige situationer, f.eks. hvis frekvensomformeren

udseettes for en overtemperatur. Et fastldst trip kan ophaeves ved at afbryde
netforsyningen, genstarte frekvensomformeren og trykke p& Reset

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Teknologi

m Styreprincip

En frekvensomformer ensretter vekselspaending fra
netforsyningen til jeevnspaending. Denne jeevnspeending

omformes derefter til en vekselspaending med variabel
amplitude og frekvens.

Motoren forsynes saledes med variabel spaending
og frekvens, hvilket giver mulighed for trinlgs
hastighedsstyring af trefasede, standard AC-motorer.
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1. Netspaending
3 x 400 - 500 V AC, 50 / 60 Hz.

2. Ensretter
Trefaset ensretterbro, som ensretter vekselspaending
til jeevnspaending.

3. Mellemkredsens

je&vnsp&@nding = /2 x netspdnding

4. Mellemkredsspoler

Udglatter mellemkredsstrammen og begraenser be-
lastningen af net og komponenter (nettransformatoren,
ledninger,sikringer og kontaktorer).

5. Mellemkredskondensatorer
Udglatter mellemkredsspaendingen.

6. Vekselretter
Omformer jeevnspaending til variabel vekselspaending
med variabel frekvens.

7. Motorspeending

Variabel vekselspaending, 0-100% af
forsyningsspaending.

Variabel frekvens: 0-300 Hz.

8. Styrekredslgb

P& grundlag af parametre, referenceindstillinger og
indgangssignaler genereres pulsmgnstre til dannelse
af den variable motorspeending og -frekvens.

m Flux Vector-styreprincip

Formalet med at udvikle Flux Vector-styreprincippet
har veeret at opna en stabil motorstyring, der

er tolerant over for forskellige motordata, uden

at motor-derating er ngdvendig.

Strgmmen deles i en magnetiserende og en
momentgivende del og anvendes til en veesentlig
bedre og hurtigere estimering af motorens reelle last.
Hyppige lastaendringer kan nu udlignes. Fuldt moment
0g meget ngjagtig hastighedsstyring opnas ogsa

ved lave hastigheder helt ned til stilstand.

Der opnas gode momentstyringsegenskaber og blgde
overgange til og fra stramgraensedrift.

Fordele ved Flux Vector-styresystemet:

- Npgjagtig hastighed helt ned til stilstand

- Hurtig respons fra modtaget signal til fuldt
moment pa motorakslen

- God udligning ved lastspring

- Kontrolleret overgang mellem normal drift og
strgmgraensedrift (og omvendt)

- Momentstyring, der omfatter styring af bade
den momentgivende og magnetiserende
komposant af strammen

- Fuldt holdemoment

Programmerbare signaludgange
Frekvensomformeren anvender digitalteknik, der gar
det muligt at programmere signaludgangene.

For brugeren er det let at indprogrammere de gnskede
funktioner via betjeningspanelet pa frekvensomformeren
eller via RS 485/RS 232-brugergraensefladerne.

Beskyttelse mod netforstyrrelser
Frekvensomformeren er beskyttet mod de transienter,
der opstar pa nettet, nar man f.eks. kobler med et
fasekompenseringsanlaeg, eller hvis sikringer springer.

Nominel motorspaending og fuldt moment kan
opretholdes helt ned til 10% underspaending
i netforsyningen.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Mindre forstyrrelser pa nettet

Da frekvensomformeren som standard er forsynet
med mellemkredsspoler, forekommer der kun ringe
harmonisk nettilbagevirkning. Dette giver en god
effektfaktor (lavere spidsstrgm), hvilket reducerer
belastningen pa netinstallationen.

Avanceret VLT-beskyttelse

Stremmaling i alle tre motorfaser giver perfekt
beskyttelse af frekvensomformeren i tilfeelde af kort-
eller jordslutningsfejl pa tilslutningen til motor.

En effektiv overvagning af de tre netforsyningsfaser
bevirker, at apparatet stopper i tilfeelde af faseudfald. P&
denne made undgar man at overbelaste vekselretteren
og kondensatorerne i mellemkredsen, hvilket ville
reducere frekvensomformerens levetid drastisk.

Frekvensomformeren har som standard indbygget
temperaturbeskyttelse. Ved termisk overbelastning
sgrger denne funktion for at afbryde vekselretteren.

Sikker galvanisk adskillelse

| frekvensomformeren er samtlige styrekredse
adskilt fra netpotentialet med isolation, der
overholder PELV-kravene.

Et seet releekontakter, klemme 01-03, er adskilt
fra de gvrige styrekredse med isolation, der
ogsa overholder PELV.

Desuden er styrekredsene placeret i blokke, som
enkeltvist er adskilt gennem funktionel isolation (<
100 V), se afsnittetGenerelle tekniske data.
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Avanceret motorbeskyttelse
Frekvensomformeren har en indbygget elektronisk
termisk motorbeskyttelse.

Frekvensomformeren udregner motorens temperatur
ud fra strgm, frekvens og tid.

I modsaetning til den traditionelle bimetalbeskyttelse
tager den elektronisk hgjde for nedsat kaling ved lave
frekvenser pga. ventilatorens nedsatte hastighed
(motorer med egenventilation).

For at beskytte motoren maksimalt mod overophedning,
nar den er tildeekket eller blokeret, eller hvis ventilationen
skulle svigte, kan der indbygges en termistor, som
forbindes med frekvensomformerens termistorindgang
(klemme 53), se parameter 128, 308 og 311.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke 9
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200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V

m Principdiagram for VLT 5001-5027
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m Principdiagram for VLT 5122-5302 380-500V
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5052 200-240 V

m Principdiagram for VLT 5032
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VLT® 5000 FLUX

m Mekaniske dimensioner

Alle mal naevnt nedenfor er angivet i mm.

Bookstyle IP 20
5001 - 5003 200-240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001 - 5005 380-500 V
5004 - 5006 200-240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006 - 5011 380-500 V
Compact IP 00
5032 - 5052 200-240 V 800 370 335 780 270 225 B
5122 - 5152 380-500 V 1046 408 3752 1001 304 225 J
5202 - 5302 380-500 V 1327 408 3752 1282 304 225 J
5350 - 5500 380-500 V 1896 1099 494 1847 1065 4009 |
Compact IP 20
5001 - 5003 200-240 V

395 220 160 384 200 100 C
5001 - 5005 380-500 V
5004 - 5006 200-240 V

395 220 200 384 200 100 C
5006 - 5011 380-500 V
5008 200-240 V

560 242 260 540 200 200 D
5016 - 5022 380-500 V
5011 - 5016 200-240 V

700 242 260 680 200 200 D
5027 - 5032 380-500 V
5022 - 5027 200-240 V

800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 380-500 V
5072 - 5102 380-500 V 800 370 335 780 330 225 D
Compact Nema 1/IP21
5032 - 5052 200-240 V 954 370 335 780 270 225 E
5122 - 5152 380-500 V 1208 420 3732 1154 304 225 J
5202 - 5302 380-500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380-500 V 2010 1200 600 - - 4001 H
Compact IP 54/Nema 12
5001 - 5003 200-240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001 - 5005 380-500 V
5004 - 5006 200-240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006 - 5011 380-500 V
5008 - 5011 200-240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 380-500 V
5016 - 5027 200-240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5062 380-500 V
5032 - 5052 200-240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072 - 5102 380-500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380-500 V 1208 420 3732 - 1154 304 225 J
5202 - 5302 380-500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380-500 V 2010 1200 600 - - - 400% H

ab: Mindste luft over kapsling’

be: Mindste luft under kapsling

1: Kun over kapsling (ab) IP 00 ved indbygning i
Rittal-skab.

2: Med afbryder, tillaeg 42 mm.

14 MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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VLT® 5000 FLUX

m Mekaniske dimensioner, forts.

B °
B : b | - 8.5
. o I..——.I
: b 5,5 o < ¥ =
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| |
d |
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l - : aA
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| |
| | o
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| o I AN
: <| Armooprat
Al | o 8.5
5.5 Type D, IP20
Type A, IP20 o
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! e
B i
[ VLT 5060-5100
b #10 i I
2 S TT |
[ | #10
; o |
| g |
i VLT 5060-5100 //?ER_'I""" -7 o
[ aA e | -
: Jj —— --- VLT 5125-5250
i #10 o
| Type E, IP20/NEMA 1 with terminals E
AT R 5 g
s 1 | - O O
| | | | (¢}
i o o VLT 5125-5250 b =
| | T I C
) ] A1l
R [ 2
/’// {} \V}
0’\
B1 25,0 -
a A */
Ty.pe B, .IPOO N
With option and enclosure IP20 {} A
v D
B
b 5.5 3 Type F, IP54
¥ — B
| [ |ﬂ 810
| D LI
o t
i S #10 ! 7
' i
| |
| aA !
| | aA
: |
]
| |
o !
= 3 o e
P i) naiay o |r | Jp L — -
// .5’5 ///
175ZA577.12
Type C, IP20 Type G, IP54
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VLT® 5000 FLUX

m Mekaniske dimensioner (forts.)
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Type J, IP0O, IP 21, IP54
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VLT® 5000 FLUX

Veer opmaerksom pé de krav, der geelder
' for indbygning og frembygning - se

hd nedenstdende oversigt. Oplysningerne Keling
pé listen skal overholdes for at undgé alvorlig
materiel skade eller personskade, seerligt ved /
installation af store apparater.
Frekvensomformeren skal installeres vertikalt.
Frekvensomformeren afkgles ved luftcirkulation. For
at apparatet kan komme af med kgleluften, skal den
mindste frie afstand bade over og under apparatet
veere som vist i nedenstaende illustration.
For at apparatet ikke bliver for varmt, skal det °
sikres, at omgivelsestemperaturen ikke kommer over § \
frekvensomformerens angivne max. temperatur, og i
at dggngennemsnitstemperaturen ikke overskrides. Alle Bookstyle- og Compact-apparater kraever en
Maks. temperatur og degngennemsnit ses | mindsteafstand over og under kapslingen.
Generelle tekniske data.
Derating af frekvensomformeren er ngdvendig ved Side-om-side/flange-mod-flange

omgivelsestemperaturer i omradet 45° C-55° C.
Se afsnittet Derating i Design Guide.
Frekvensomformerens levetid vil blive forkortet,
hvis der ikke foretages derating ved drift i
ovenstdende temperaturomrade.

Alle frekvensomformere kan monteres side om
side/flange mod flange.

175ZA006.10

m Indbygning
IP 00 IP 20/Nema 1 | IP 54
Bookstyle - OK -
Compact OK OK OK 3

m Installation af VLT 5001-5302
Alle frekvensomformere skal installeres pa en
made, der sikrer ordentlig keling.

175ZA117.10
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<

175ZA118.10
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VLT® 5000 FLUX

d [mm] Kommentarer

Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 . R )

Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100
Compact (alle kapslingstyper)
VLT 5001-5006, 200-240 100 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 paen pam 9 v
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225

IP_54-filtermétter skal udskiftes, n&r de er snavsede.

18
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VLT® 5000 FLUX

m Installation af VLT 5350-5500 380-500 V Compact
Nema 1 (IP 20) og IP 54
Kgling

’ 400mm

'

<

175ZA464.10

Alle apparater i ovennaevnte serie kraever minimum
400 mm luft over kapslingen og skal monteres

pa et plant gulv. Dette geelder bade Nema 1

(IP 20)- og IP 54-apparater.

Adgang til VLT 5350-5500 kraever mindst 605
mm luft foran frekvensomformeren.

Filtermatter i IP 54-enheder skal udskiftes regelmaessigt
afhaengigt af driftsmiljget.

Side-om-side

Compact Nema 1 (IP 20) og IP 54

Alle Nema 1 (IP 20)- og IP 54-apparater i ovennavnte
serie kan installeres side om side uden indbyrdes
afstand, da disse apparater ikke kraever kgling i siderne.

m [P 00 VLT 5350-5500 380-500 V
IP 00-apparatet er designet til installation i et
skab, nar det installeres i henhold til vejledningen

i VLT 5300-5500 Installationsguide, MG.56.AX.YY.
Bemaerk, at de samme betingelser, som gaelder
for Nema 1 / IP 54, skal overholdes.

(=
S
s
T
-
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<
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VLT® 5000 FLUX

m Elektrisk installation

Frekvensomformerens speending er
/'\ farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
d Forkert montering af motoren eller
frekvensomformeren kan forarsage tingsskade,

alvorlig personskade eller dgdsfald. Overhold derfor
anvisningerne i denne manual samt lokale og nationale

m Klemmebetegnelse

Klemmebetegnelserne for stramtilslutningerne er ens
for alle starrelser af VLT-frekvensomformere.

bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.
Det kan veere forbundet med livsfare at bergre de

elektriske dele, ogsa efter at netforsyningen er koblet fra.

Ved brug af VLT 5001-5006, 200-240 V og
380-500 V: Vent mindst 4 minutter.

Ved brug af VLT 5008-5052, 200-240 V:
Vent mindst 15 minutter.

Ved brug af VLT 5008-5062, 380-500 V:
Vent mindst 15 minutter.

Ved brug af VLT 5072-5302, 380-500 V:
Vent mindst 20 minutter.

Ved brug af VLT 5350-5500, 380-500 V:
Vent mindst 15 minutter.

NB!:
Bl Dot er brugerens eller den certificerede
q elektrikers ansvar at sgrge for korrekt jording
og beskyttelse i overensstemmelse med
geeldende nationale og lokale normer

Netklemmer 91 92 93
R (L1) S(L2) T(L3)

Motorklemmer 96 97 98
U V W

Jordklemmer 94 95 99
S S S

Bremsemod- 81 82

stands- R+ R-

klemmer

Loadsharing 88 89
-DC +DC

m Hgjspeendingstest

En hgjspeendingstest kan gennemfares ved
kortslutning af klemmerne U, V, W, L1, L2 og L3 og
pafgring af maks. 2,15 kV DC i ét sekund mellem
denne kortslutning og chassiset.

NB!:
'l:' RFl-afbryderen skal veere lukket (position
i ON), nar der gennemfares hgjspaendingstest
(se afsnittet RFI-afbryder).
Net- og motorforbindelsen skal ved hgjspaendingstest
af hele installationen afbrydes, safremt
leekstrsmmene er for hgje.

m Sikkerhedsjording

NB!:
Bi&g Frekvensomformeren har hgj leekstrom
q og skal jordes forskriftsmaessigt af
sikkerhedshensyn. Brug jordklemmen (se
afsnittet Elektrisk installation, elkabler), som giver
mulighed for forsteerket jording.
Folg nationale sikkerhedsforskrifter.

20

m Elektrisk installation - netforsyning

Netspaendingen tilsluttes med de tre faser til
terminalerne L 1, L2 og La.

L1 L2 L3 =
91 92 93

m Tilslutning af motor

Alle typer trefasede asynkrone standardmotorer kan
anvendes sammen med frekvensomformeren.

u v oW
o—e—o0 H
96 97 98 96 97 98
Y A

Normalt stjernekobles mindre motorer
(200/400 V, AV/Y).

Stagrre motorer trekantkobles (400/690 V, A/Y).
Bemaerk, at motorkablet skal vaere skeermet.

m Termisk motorbeskyttelse

Det elektroniske termorelee i UL-godkendte
frekvensomformere er UL-godkendt til
enkeltmotor-beskyttelse, nar parameter 128
er sat til ETR Trip og parameter 105 er
programmeret til motorens nominelle strgm
(afleeses pa motorens typeskilt).

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Motorakselretning

U

Fabriksindstilingen giver omdrejning med uret,
nar udgangen pa frekvensomformeren er
forbundet pa felgende made:

NB!:
“: Bemeerk, at der kan forekomme spaendinger
i pa op til 960 V DC pa klemmerne, afhaengigt
af forsyningsspeendingen.

m Elektrisk installation - bremsemodstand-

stemperaturafbryder
Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruestgarrelse: M3

Ccw U= 96 V=97 W = 98

CCW U= 96 V= 98 W = 97

Omdrejningsretningen kan eendres ved at bytte
om pa to faser i motorkablet.

NB!:
'l: Hvis applikationen karer i lukket slgjfe med en
q encoder som feedbacksignal, skal encoderens
signalkabler A,A/B,B/ byttes, eller ogsa skal
encoderretningen aendres i parameter 351.

NB!:
“:' Flux Vector-frekvensomformere kan kun
i fungere med en enkelt motor. Det er ikke
muligt at kegre parallelt koblede motorer pa
udgangssiden af frekvensomformeren.

m Elektrisk installation - bremsekabel
(Kun standard med bremse og udbygget med
bremse. Typekode: SB, EB).

Nr. Funktion

m Elektrisk installation - belastningsfordeling

Nr. Funktion
106, 104, Bremsemodstandstemperaturaf-
105 bryder.

NB!:

200-240 V og VLT 5125-5500 380-500 V.

Hvis temperaturen i bremsemodstanden
bliver for hgj, og termokontakten falder fra, vil
frekvensomformeren holde op med at bremse.
Herefter vil motoren kere ud i frilgb.
Der skal monteres en KLIXON, som er 'normalt
lukket’. Hvis funktionen ikke benyttes skal der veere
en kortslutning mellem 106 og 104.

'@ Denne funktion findes kun pa VLT 5032-5052

175ZA877.10

106 (104|105
NC | C [ NO

(Kun udvidet med typekode EB, EX, DE, DX).
Nr. Funktion

81, 82 Bremsemodstandsklemmer

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skeermet. Skeermen forbindes med kabelbgjler
fra frekvensomformerens ledende bagplade til
bremsemodstandens metalkabinet.

Dimensionér kablets tveersnit svarende til
bremsemomentet. Se ogsd Bremsevejledning,
MI.90.FX.YY og MI.50.SX.YY for at fa yderligere
oplysninger om sikker installation.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

88, 89 Belastningsfordeling

(=
S
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T
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(%]
<

Klemmer til belastningsfordeling

175ZA799.10

88 | 89
-+

Forbindelseskablet skal veere skeermet, og den
maksimale leengde fra frekvensomformeren til
DC-stangen er 25 meter.

Belastningsfordeling giver mulighed for
sammenkadning af DC-mellemkredsene i
flere frekvensomformere.
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| - 5027 200-240 V og VLT 5001 - 5052 380-500
- NB!: . V skal kablerne fastggres med skruer. Ved VLT
"ﬂ Bemaerk, at der kan forekomme spaendinger 5032-5052 200-240 V 0g VLT 5122-5500 380-500

op til 9§0 vbC pa Klemmerne. V skal kablerne fastggres med bolte.
Belastningsfordeling kreever ekstraudstyr. Tallene geelder kun felgende klemmer:
Der findes yderligere oplysninger i vejledningen til

VLT® 5000 FLUX

; ; Netklemmer Nr. 91, 92, 93
Belastningsfordeling MI.50.NX.XX. L1 12 L3
Motorklemmerne Nr. 96, 97, 98
U, v, W
Jordklemmen Nej 94, 95, 99
Bremsemodstandsklem- 81, 82
merne

m Tilspaendingsmomenter og skruestgrrelser
Tabellen viser det kreevede moment ved montering Belastningsfordeling 88, 89
af klemmer pa frekvensomformeren. Ved VLT 5001

VLT-type Moment Skrue/ Veerktgj
200-240 V [Nm] Boltstgrrelse
5001-5006 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5008 P20 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5008-5011 IP54 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5011-5022 IP20 3 M5 4 mm Unbraconggle
5016-50223 IP54 3 M5 4 mm Unbraconggle
5027 6 M6 4 mm Unbraconggle
5032-50521) 11,3 M8 (bolt og statte)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5016-5022 P20 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5016-5027 IP54 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5027-5042 IP20 3 M5 4 mm Unbraconggle
5032-50423) IP54 3 M5 4 mm Unbraconggle
5052-5062 6 M6 5 mm Unbraconggle
5072-5102 IP20 15 M6 6 mm Unbraconggle
IP542) 24 M8 8 mm Unbraconggle
5122-53024 19 M10-bolt
5350-55005) 42 M12-bolt

1) Bremseklemmer: 3,0 Nm, mgtrik; M6

2) Bremse- og belastningsfordelingsklemmer: 14 Nm, M6-Unbrakoskrue
3) IP54 med RFI - linjeklemmer 6 Nm, skrue: M6 - 5 mm Unbraconggle
4) Belastningsfordelings- og bremseklemmer: 9,5 Nm; Bolt M8

5) Bremseklemmer: 11,3 Nm; Bolt M8

22 MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Elektrisk installation - ekstern ventilatorforsyning
Moment 0,5-0,6 Nm
Skruestarrelse: M3

Drev med AC Drev med ekstern
forsyning DC forsyning

D, DD @ 2,2 D, @
@@@@@@ ®@@@®@
ABERENEREE
e \

AC forsyning fil
ventilator

Kun til IP54-apparater i effektomradet VLT 5016-5102,
380-500 V og VLT 5008-5027, 200-240 V AC.

Hvis frekvensomformeren forsynes af DC-bussen
(belastningsfordeling), forsynes de interne ventilatorer
ikke med vekselstrgm. | dette tilfeelde skal de
forsynes fra en ekstern AC-forsyning.

m Elektrisk installation - relseudgang

Tilspaendingsmoment: 0,5 - 0,6 Nm
Skruestgrrelse: M3

Nr. Funktion

1-3 Releeudgang, 1+3 bryde, 1+2 slutte
Se parameter 323 i betjenings-
vejledningen. Se ogsa Generelle
tekniske data.

4,5 Releeudgang, 4+5 slutte
Se parameter 326 i betjenings-
vejledningen. Se ogsa Generelle
tekniske data.

m Elektrisk installation-24 Volt ekstern DC forsyning

(Kun udbyggede versioner. Typekode: EB, EX, DE, DX).

Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruestarrelse: M3

Nr. Funktion

35, 36 24 V ekstern DC-forsyning

Ekstern 24 V DC forsyning kan benyttes som
lavspeendingsforsyning til styrekortet og eventuelt
installerede optionskort. Dette giver mulighed for fuld
drift af LCP-displayet (inkl. parameterindstilling) uden
netforbindelse. Bemeerk, at der gives advarsel om
lavspaending, néar 24 V DC tilsluttes. Trip vil imidlertid
ikke finde sted. Hvis 24 V ekstern DC forsyning
tilsluttes eller kobles til samtidig med netforsyningen,
skal der i parameter 120 Startforsinkelse indstilles
en tid pa min. 120 msek.

En langsomtbreendende for-sikring pa min. 6

Amp kan indseettes for at beskytte den eksterne

24 V DC-forsyning. Effektforbruget er 15-50 W,
afheengigt af belastningen pé styrekortet.

NB!:
'l: Anvend 24 V DC-forsyning af PELV-typen for
q at sikre korrekt galvanisk isolering (PELV-typen)
pa frekvensomformerens styreklemmer.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

m Ekstra beskyttelse

Fejlspaendingsreleeer, nulling eller jording kan
anvendes som ekstra beskyttelse, forudsat at lokale
sikkerhedsmaessige normer overholdes.

Ved jordfejl kan der opsta jeevnstrgmsindhold
i fejlstrammen.

Evt. Fl-relaeer skal anvendes i henhold til lokale
bestemmelser. Relaeerne skal veere egnede til
beskyttelse af tre-faset udstyr med broensretter og
til kortvarig afledning i indkoblingsgjeblikket.

m Laekstrgm

Laekstrgm til jord fordrsages hovedsagelig

af kapacitansen mellem motorfaser og
motorkabelskaermen. Anvendelse af et RFI-filter
bidrager til forgget leekstrgm, da filterkredsen er
forbundet til jord via kondensatorerne.

Starrelsen af den strgm, der gar til jord, afhaenger
af fglgende i prioriteret raekkefglge:

Motorkablets leengde
Motorkabel med/uden skeerm
Switchfrekvens

RFI-filter anvendt eller €]
Motor jordet pa stedet eller ej

(=
S
s
T
[
(%]
<

or 0w

Leekstrammen har betydning for sikkerheden ved
handtering/betjening af frekvensomformeren, hvis
denne (ved en fejl) ikke er jordforbundet.
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NB!:
'l: P& grund af at leekstrgmmen er >3,5 mA
q skal der tilsluttes forsteerket jord, hvilket er et
krav for at overholde EN 50178.
Ved trefasede frekvensomformere ma der kun anvendes
fejlstramsrelaeer, som er egnede til at beskytte mod
DC-strgamme (DIN VDE 0664). Fl-fejlstramsreleeer, type
B, overholder disse krav i henhold til norm IEC 755-2.

Falgende krav skal overholdes:

- Egnet til at beskytte udstyr med et
jeevnstramsindhold (DC) i fejlstrammen
(3-faset ensretter).

- Egnet til indkobling med en kort impulsformet
ladestrgm til jord.

- Egnet til hgj leekstrem.

24
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m Elektrisk installation, stramkabler

SWITCH 1-4

[T

O[]

N

%)

4V+-DC+D

(9]

©)
<@
< (:)'_

3

i

TERN
24Vd.c.

E
E

[y
LOAD MOTOR
SHARING

[ 11T

[T 1T 1T TTIT T

L1 L2 L3||R— R+

91 92 93][81 821101 02 03

NET

Bookstyle

BREMSE-  AUX
MODSTAND RELE

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

175ZA065.13

175ZA067.12

SWITCH 1-4

T,

Compact IP 20/Nema 1

SWITCH 1-4

175ZA211.12

Compact IP 54
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u Vv W

T 96 97 98

L1 L2 L3

t— 91 92 93

—35 36 88 89

“—~—/-DC +DC
—24V+

™~ 01 02 03

S —
AUX RELAY

-R +R
81 82

|l u v weE
96 97 98 99

| L1 L2 L3
91 92 93

| 35 36 88 89
“—~—/-pCc +DC
—24V+

- 01 02 03

AUX RELE

(=
S
s
T
-
(%]
<

25



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

R— R+ 24V+-DC+DC|
BREMSE— ~~

MODSTAND Ex= LOAD
TERN  SHARING

o
24vd.c.
f—pa BB

\ MOTOR
\ NET

Compact
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

m Elektrisk installation, stramkabler
N

N

N

A

RFI-SWITCH

Compact IP 20/Nema 1
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V

26

175ZA852.10

o
S
D83

SWITCH 1-4

RFI-SWITCH

(—
-
N

N

\V

01 02 03 - 35 36 T
— g 88 89
AUX RELE -24V+ Y a

u v w
96 97 98 BREMSE
MOTOR

Compact IP 20
VLT 5072-5102 380-500 V

DANFOSS
1752A121.12

— ~
Aux. rele —24V+

8=

9% | 97

Q|\o|@
[

Compact IP 20/Nema 1
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5102 380-500 V
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MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Darfoss

VLT® 5000 FLUX

175ZA855.10
IS m
N MIIIII 100 101 102 103
\_ L 2 U L2
l_—
@
91 92 93
/L!ubi (5] SWITCH 1-4 RFI-SWITCH
RFI-SWITCH . -3 :;: ikilifi
LOAD SHARING
| —96 97 98
UVow MOTOR
MOTOR v 1
\_B; f: LOAD SHARING 96 97 98 BREMSE
BREMSE -DC +DC “R+R
86 B9~ ——— 81 82
(=)
SSHF e ————{H-01 02 03 - 35 38
AUX RELE  —24v+
LINE
L3 D
|Il.)‘0 1321 13'2 1823 93/
Lz +|
92 Z B S
AC-FAN L1
91 p
g NET LOAD SHARING MOTOR BREMSE
§g o000 L1 L2 L3 DC- OCF U V. W -R +R
3t 91 92 93188 89 96 97 98 81 82
PP
o|o|o|o|o|o|o|o|e|0202202 0|0|0 OOQQOOO
91| 92| 93| 88| 89] 96|97 [98[81[s2[2[2 [ ]2 0|0
L1L2Lsnc-nc+uvw—R+RE‘L;2Lf1Lf2 O|0|O @O@QO
NET LOAD SHARING MOTOR BREMSE
940 95@ 1—1—1_1 °
g p 4a v PSR (|| Te B| Td b EE
= - - ~
n AUX RELE -24V+
—_—— - -
AUX RELE =24v+

Compact IP 54
Compact IP 54 VLT 5072-5102 380-500 V
VLT 5008-5027 200-240 V

VLT 5016-5062 380-500 V
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35 36
—-24V+

SWITCH 1-4

01 02 03
\_V_I
AUX RELAY

LINE

R S T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 88

BRAKE
-R +R
81 82

175ZA882.10

100 101 102 103
L1 L2

RFI-SWITCH

AUX FAN

L2

/ MAINS GROUND
=

MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 T3

Compact IP 00 uden afbryder og sikring

VLT 5122-5152 380-500 V

35 36

—24V+ T

SWITCH 1-4

01 02 03
AUX RELAY —]

LINE

R S T
91 92 83
L1 12 L3

)

LOAD SHARING

-DC +DC

88 &89
BRAKE
-R +R
81 82

175ZA881.10

Ny

RFI-SWITCH

®

AUX FAN
100 101 102
L Lz u

103
L2

— |

MAINS GROUND

/

MOTOR
Uu v w
96 97 98
™ T2 T3

Compact IP 21/IP54 uden afbryder og sikring

VLT 5122-5152 380-500 V

28

35 36
—24V+

SWITCH 1-4

01 02 03
"
AUX RELAY

LINE
R S T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

BRAKE
-R +R
81 82

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103
L2 L2

- 86 97 98
\ ~ HT2Ts

175ZA883.10

Compact IP 00 med afbryder og sikring
VLT 5202-5302 380-500 V

35 36
-24v+ ~]

SWITCH 1-4

01 02 03
o1 02 03 /
AUX RELAY

LINE

R s T
91 92 93

L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

BRAKE
-R +R
81 82

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103
L1 L2 LU L2

—

\ MOTOR
uTvow

96 97 98
T1 72 73

Compact IP 21/IP54 med afbryder og sikring
VLT 5202-5302 380-500 V
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. . . SWITCH 1-4
m Elektrisk installation, stramkabler
(2
@ L
1% o 3
e =}
0 5 S
SWITCH 1-4 %g? =
’ ’ 105
) {18 g
RFI=-SWITCH 1 01
{5
105
pidc=t
35—
—“*24Vd.c.
| u 96
T ~v 97
Vv 97 >~ w o8
W os RFI-SWITCH 1
—+R 82
[T~ —-R 81
RFI-SWITCH 2 +DC 89
-DC 88
RFI-SWITCH 2
176FAQ10.13 /
DANFOSS
176FAN2.12 o
. | i 0
| —
AUX
RELE
L
©91 BREMSE TENP. ©U
u v Kot-on® 108 96
@ @ 2 _
91| | |sRemseTewr. [@ 105 96 ® 24V, v
L2 KUX-ON |@ 104 v 97
-l@ 35
©92 Wy 3 ©97 ON W
93 ®
L3 W 98
Ope @y ® | ® |@®®
-DC +DC R- | R+
@ | ®© @|l® }J,;aa 89 | 81|82 q -
& | T | o | & © LOAD BREMSE: Kabelsk @ 2
88 89 [81 ]85 = abelskinne ]
&) &) SHARING  MODSTAND L
}b LOAD BREMSE— d{ [
SHARING 17
N4 o/ £
Compact IP 00/NEMA 1 (IP 20) Compact IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V VLT 5032-5052 200-240 V
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m Elektrisk installation, stramkabler

152 BREMSETEMP.
104 (KLIX=ON)

RFI-SWITCH 1

‘a,»:ﬁ

i

176FA129.11

DANFOSS
176FA013.12 —
msleAP.
SWITCH (@ 106
KLIX-ON | @ 104
24vu.;g£
|1 LY
T |
RPN
R PNT @' |®
@@, 96|~ 96
vV
2|~ L2 ®' |®
®y,|®s |79
wl_w
3| o L3 ®" |®
Ong[Oe 98|~ 98
ele L T N
-DC |-DC @@
Pa@-) 88 | 88 L ow @c{
s |28t
©®| ® ——
+DC |+DC oy
89 89 MODSTAND

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)
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m Elektrisk installation, stramkabler

Sikringer med Sikringer med
programmerbar ladning Indgangsbegrensning
— [rogangshegre
el
RFI-SWITCH 1 :
Y
0 0| [o 0 hd
.
105 BREMSE
swirch 1-4] @ O - 106 TEMP. B e
1 |:| 104 KLIX-ON
] ___\O3
b= :
/ [9 o [I:I- ° [~
© . o 7
0 o T o e e
o ° o °
° o
% ! o o ry Jl'_‘l 2 o
o[ T ol =
77610 hp| | 3l
Lo Jle I 02 03 01
— W50 ld o o ffo s fto ofo HJELPERELE,
R/L1/91 o}
L = ° ° °
s/12/92—| [ § o a PN
T/13/93 |
oflo
RFI-SWITCH 2 lellel
il
ON e ==
f m’ o o o
r ol &
oFF Y _"“_l h='° oS i _f-u/mi/9e
—]
° L_v/12/97
o o-rq | w/t3/98
+DC 89| S o T 4
oge o cO0ef |Jeoood @
-DC 88— ° °
ol
‘. £l ool
Jordstremskinne @ /V Jordstramskinne @
L4
176F A046.10 v
RE/82 o e

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
uden afbryder og netstrgmsikringer
VLT 5350-5500 380-500 V

(=
S
s
T
-
(%]
<
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@
<10 [o]} |o! @
105 BRAKE
= 106 TEMP.
|:| i 104 KLIX-ON
o o o
o o =)
] o °
ERNI-CHE-R
=
P
T
MAINS =
FUSES
02 03 01
o o o
R/L1/91 L -U/T1/96
S/L2/92 ° ° ° —V/12/97
T/L3/93 MAINS DISCONECTOR |_w,/T3/98
° ) ) ollolo
°l o o )
— L~
+DC 89 o 6
o=
- —
DC 88 C)
° °
Earth bus bar @ Earth bus bar @
. .

176FA045.10

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
med afbryder og netstrgmsikringer
VLT 5350-5500 380-500 V
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m Installation af styrekabler m Klemmebetegnelse
Alle klemmer til styrekablerne findes under i
Nr. Funktion
frekvensomformerens beskyttelsesdeeksel. 04, 05 Releeudgang
Beskyttelsesdaekslet (se tegning) kan fiernes med et +24 VDC. Forsyning til digitale klemmer Imax:
spidst veerktaj - en skruetraekker eller lignende. 12 13 200 mA. Ingen forbindelse, nér ekstern 24

VDC-forsyning benyttes, og DIP SW4 har

indstillingen off.
GND til digitale indgange (Ekstern 24 VD

//

175ZA002.10

20 . .

C-tilslutning)
_ 16 Digital indgang 1. Parameter 300 [1] {RESET} 1)

17 Digital indgang 2. Parameter 301 [7] {FASTFRYS
REF.}Y

18 Digital indgang 3. Parameter 302 [1] {START}Y

e Digital indgang 4. Parameter 303 [1]
{REVERSERING} V)

. Digital indgang 5. Parameter 304 [0]

{FRIL@BSSTOP}
29 Digital indgang 6. Parameter 305 [5] {JOG}Y)
Digital indgang 7. Parameter 306 [11]

~ NN\

SN\
AN

32
{V.AFSETUP,MSB/HAS.OP}})
0 Digital 8. Parameter 307 [1] {V.AF-
"O O | | SETUP,LSB/HAST.NED} V)
33
- a7 Digital indgang. Hardwarefrilgb. Ingen
parameterbetydning. Deaktiver udgangstrin.
) 39 GND til analoge og digitale udgange
i Digitale udgange til udleesning af hastighed,
Nar beskyttelsesdaekslet er fiernet, kan den egentlige ’ reference, stram eller moment.
EMC-korrekte installation begynde. Se tegningerne o Analoge udgange til udleesning af hastighed,
i afsnittet EMC-korrekt installation. ' reference, strgm eller moment.
+10 VDC-forsyning til analoge referencekilder som
Tilslutning af skeerm: 50 eksterne potentiometre, termistor eller KTY-fgler.
Imax <12 mA
— 55 GND til analoge referenceindgange
53 Analog referenceindgang +10 V.
@ @| 54 Analog referenceindgang +10 V.
60 Analog referenceindgang 0/4 - 20 mA.
68, 69 RS 485-interface, seriel kommunikation.
49 +5 VDC-forsyning til koder.
47 GND til forsyning til koder. g
73 Kanal A 2) =
175HA380.10 L — 74 Kanal A inverteret 2 =
75 Kanal B 2 17
76 Kanal B inverteret 2) 5
77 Nulpuls fra koder (Z)
78 Nulpuls fra koder inverteret

1) Fabriksindstillinger. For andre funktioner,
se parameter 300-307
2) Normalt til drejning af koderakslen i urets retning.
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Klemme 37 er en indgangsfunktion til "Hardwarefrilgb"

VLT® 5000 FLUX

til afbrydelse af udgangstrinene (IGBT’er). Klemme m Feedbacksystem

37 kan ikke afbrydes, styres eller justeres af nogen Feedbacksystemet er ngdvendigt, nar drevet er

af parametrene. Klemme 37 skal op til 24 V DC, indstillet til drift i lukket slgjfe (parameter 100 [1] eller [5]).
for at apparatet kan fungere. VLT 5000 Flux kan benytte trinvise kodere som

) feedbacksystem fra motoren.
Installation af styrekabler

Tilspaendingsmoment: 0,22-0,25 Nm Tilslutning af kodere
Skruestgrrelse: M2 VLT 5000 Flux understgtter de fleste typer af 4-kanalers
Skruetraekkertype: 0,4 x 2,5 x 80 mm + nulpuls trinvise kodere som feedbackenhed.
Se Jording af flettede, skeermede styrekabler
for korrekt jording. Strem- 5V DC maks. 250 mA
123456 forsyning  (Koderens effektforbrug, maks. 0,75
2 2 o @ 2 @ @ 9 2 @ 2 @
16 17 18 19 20 27 29 32 33 37 68 69 Watt)
e e R B R | R Maks. (i henhold til RS422-specifikation) <
NN kabel- 150 m
5 8 8 8 5 5 5 5 855 ¢ & leengde Hvis der benyttes lzengere kabler, skal
) 2 o e o o o 2 o @ Danfoss Drives kontaktes.
04 05 12 13 26 39 42 45 45 50 53 55 54 60
I [ R s Y o e s Y o s [ | O o g \
\ c \ output-A [T M LML
. 58 3 % 3 e 8 £ & owpux LML
| 33 3 3 o35 2 2 23 8 ¢ g @ | e nigigininl
L _®_ ® 8 ¢« 2 ° = =< @° - = = =<_=_ ] owput=5 | 1 [ LT LILT
F (b 40s 0400 D 401 D 402 | owput-z__ [
‘ ® ® ‘ Output-Z
| | p—
@ @ @ @ @ . . L
\ ) 73 74 75 76 77 78 \ Typisk impulsmeanster fra en trinvis koder
| =] o [ = R | o |
B z 2z

175ZA755.10
< |< oo NN

AS)NZ100%

73 74 75 76 77 78

HEEEHY

Encoder Com| M| ®
>
>
o

S5V encoder

1151 |+5v bC
12| |com 5v

Indikatorlamper pa koderkortet:

Nar samtlige indikatorlamper lyser, er forbindelsen
til koderen og koderens tilstand i orden.

LED 403 SLUKKET: 5 V-forsyning mangler

LED 400 SLUKKET: Kanal A eller inverteret A
mangler eller er kortsluttet

LED 401 SLUKKET: Kanal B eller inverteret B i
mangler eller er kortsluttet

LED 402 SLUKKET: Kanal Z eller inverteret Z é
mangler eller er Kortsluttet. I ————-

Grundlaeggende kodertilslutning
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Koderovervagningskredsen skal afbrydes i

g%
> 3 parameter 350 [O].
+ O << mm N N
nc. Encoder 8 ?)
Qoo -
49 47 73 74 75 76 77 78 28 << oo NN
E‘,] Q E] Q Inc. Encoder
l o002
49 47 73 74 75 76 77 718
3x220 EF] Oogogg
3x470 o ’ ‘

J
-~ L

1752A756.12 |—=m

1757A757.10

Hvis koderen ikke har inverterede udgange, ma Hvis koderen ikke har nulpuls, og koderovervagningen
koderkablet hgjst have en lzengde pa 3 meter. | s& er aktiveret (parameter 350), skal indgangene
fald skal koderindgangen termineres som vist. 77 og 78 termineres.

m Elektrisk installation

sl |

q\tu\ \npm

T g
|

"Ly +0/4—20mA
o

S 2

@@@ R@j\u@ ;g(i(u\ & Anuo@ou(

01 02 03 04 05|12 13 26 39 42 45 46

HEg goEga08egyg

|

2220
16 17 18 19 zu 27 2932 33 3755 69
I )

i

A2

3 H-0+10V

El

10V
Abe0x10V

ren

o
g
De®
o
@

@
4
o
2

1N

S
S
®u

S

4o
[EQE
FI8SE]

(=
S
s
T
-
(%]
<

o0 8T50

18, 2729323337168 69
EE 0 o 0 o
11 }TTT%

—

Fis
Ext. 24V DC
SW 4 off

175ZA731.10

| forbindelse med programmering af de digitale og
analoge ind- og udgange, se parametergruppe 300.
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m Bustilslutning RS 485

Den serielle busforbindelse tilsluttes frekven- m Bustilslutning RS 232

somformerens klemmer 68/69 (signal P og N) i
henhold til normen RS 485 (2-ledere). Signal P
er det positive potentiale (TX+, RX+), signal N er
det negative potentiale (TX-, RX-).

Hvis der skal sluttes flere frekvensomformere til samme
master, anvendes parallelforbindelse.

175ZA493.10 VLTS000 VLT5000

For at undga potentialudligningsstramme forbindes
kredsens drivende klemmer, 68 og 69, til
VLT-chassisets jord via en 1002 modstand.

Busafslutning
Bussen skal afsluttes med et modstandsnetveerk i hvert

af sine endepunkter. Til dette formal seettes kontakt
2 og 3 pa styrekortet til "ON", se Kontakt 1-4.

DIP-kontakt 1-4

DIP-kontakten findes pa styrekortet.

Den benyttes i forbindelse med seriel kommunikation,
klemme 68 og 69.

Den viste kontaktposition er fabriksindstillingen.

1019

Kontakt 1 skal altid veere dben (OFF).

Kontakt 2 og 3 anvendes til terminering af RS
485 interface, seriel kommunikation.

Kontakt 4 benyttes til at adskille stelpotentialet for
den interne 24 V DC-forsyning fra stelpotentialet
for den eksterne 24 V DC-forsyning.

175ZA774.10

NB!:

'l: Bemazerk, at nar kontakt 4 er i positionen
"OFF", er den eksterne DC-forsyning galvanisk
adskilt fra frekvensomformeren.

36

Formalet med RS 232 er at muliggere kommunikation
mellem en pc og en frekvensomformer. Med denne
form for kommunikation er det muligt at overvage,
programmere og styre frekvensomformeren.

Det er imidlertid ikke muligt at benytte RS 232 samtidig
med RS 485. Nar en af busserne benyttes, skal den
anden veere afbrudt, dvs. ved brug af f.eks. RS 232
skal RS 485-stikket fiernes fra styrekortet.

Hardwareforbindelser i RS 232:
RS 232—adapter mellem VLT og PC

175ZA509.10

1234586

RJ=11 Sub-D
VLT-signal

. PC—signal
Anmodning
om at sende 1 8  Klar til at sende
Overfer data 2 2 Modtag data
Signal, jord 3 5  Signal, jord
Stel, jord 4 NC Stel, jord
Modtag data 5 3 Overfer data
Klar til at sende 6 7 Anmodning om at sende

(NC = ingen forbindelse)

Ben 1 er forbundet til ben 6 pa styrekortet, hvilket
resulterer i, at pc’en modtager en "Nulstil for at sende”,
nar den sender en "Anmod om at sende".

Ben 1 er den venstre klemme pa RJ-11.

Kommunikationskabel med RJ-11-hanstik i begge
ender og en adapter mellem RJ-11 og Sub-D
9-tilslutning (til PC-tilslutning) (17523217).
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m Tilslutningseksempler Start (18)
Stop (16)

m 2-trdds start/stop Jog
Rampe op-tid

Term 12

PAR.302C1]

Diqgital Input

RS485

o002V D

ZXS]

16 17 18

19 20 27 2932 33 37

DoogDgooogng

68 69

L

Rampe ned-tid
Jog-hastighed

Jog-rampetid
Kvikstop (27)

Parameter 302 Pulsstart [2]
Parameter 300 Stop inverteret
(2]

Parameter 305 Jog [5]
Parameter 207/209
[0,01...3600]

Parameter 208/210

[0,01...3600]
Parameter 213 [0,0...Parameter

202]
Parameter 211 [0,01... 3600]
Parameter 304 Frilgbsstop

inverteret [0]

Term 27
Q Stop J !
Term 18
Start/Stop L .
m Setupskift
- — - — . mom
Output = 8 8 8
Speed — _ o
WY} < O™ m
o o o o
Ramp up time Ramp down time Quick stop ramp ™ ™ Qﬁ(‘?g
PAR.207 or PAR.208 or PAR.212 Tel’m 12 (a4 (a4 (04 (04
PAR.209 PAR.210 << <t <t <T
“ [\ N o [\
175ZA761.10 DiCIItCI| Input RS485
Start - Stop (18)  Parameter 302 Start [1] o XZX% e

Kvikstop (27)

Parameter 304 Frilgbsstop
inverteret [O]

16 17 1

(o0]

Il
Il

QS
RSN

68 69

.

-
[¢e]

O8SE
LIN®
S
g\

]

Rampe op-tid Parameter 207/209 I;I
[0,01...3600] ‘

Rampe ned-tid Parameter 208/210 Start/
[0,01...3600] STOP j

Parameter 212 [0,01...3600]

i

Kvikstop rampe
175ZA758.10

Start - Stop (18)
Aktivt Setup

Parameter 302 Start [1]
Parameter 004 Multisetup [5]
Parameter 306 [11]
Parameter 307 [11]

KI. 33 KIl. 32

RORrO
PP, OO

(=
S
s
T
-
(%]
<

Setup MSB
Setup LSB
m Pulsstart/-stop
g o B
g % § Veelg Setup 1
Tem 12 & & g Veelg Setup 2
Digital Input RS485 Veelg Setup 3
Q0oL VD2S Veelg Setup 4
16 17 18 19 20 27 2932 33 37|68 69
)= IT_I HBEd I;|rl HEHEB
STOP% j Start % jdog
Term 27 J
Term 18
Start
| |
Term 16
STOP : I_, | !
S T N S N I I
ST T T T
o 1 TUog ref. — I
Output | | : oAR21E |
| | | | | |

175ZA762.10
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m Digital hastighed op/ned

) S o o o
a S h 9~
o o O o O
® Q060
Term 12 & r x x X
\ a o o a a
igital Input RS485
Vo P YV©s
16 17 18 19 20 27 2932 33 37|68 69
0 o o o o o o [ | o
Start/ ‘ ‘ ‘
STOP \ W w

175ZA759.10

Start - Stop (18)
Fastfrys reference

Hgjere hastighed
Lavere hastighed
Rampe op-tid

Rampe ned-tid

Parameter 302 Start [1]
Parameter 305 Fastfrys
reference [9

Parameter 306 Hastighed op
9]

Parameter 307 Hastighed ned
9]

Parameter 209

[0.01...3600]

Parameter 210

[0.01...3600]

m Totradstransmitter

Indgangsref.
0/4-20 mA

Min. skalering

Parameter 314 Reference [1]

Parameter 315 [0,0...20,0 mA]

Transmitter

(60)
Maks. skalering  Parameter 316 [Parameter
(60) 315...20,0 mA]
Relay | Digital & Analog out Reference in
QWO DVe DD DS D
04 05(12 13 26 39 42 45 46|50 53 55 54 60
1 e
Two—wire | |

175ZA764.10

Digital & Andlog out

Reference in

VoDV D

DLee D

o
~
o
(63}
=

2 13 26 39 42 45 46

B o

50 53 55 54 60

|

Potentiometerreference

N2\
E

Ext. supply

0/4—20m

175ZA765.10

|
Digital & Analog out Refer

D
>

VOl VOVDeDDVS

04 05(12 13 26 39 42 45 46|50 53

) T

O
g

175ZA763.10

Analog indgang
(53)
Min. skalering
(53)
Maks. skalering
(53)

1kQ|:E

Parameter 308 Reference [1]
Parameter 309 [0,0....10,0 V]

Parameter 310 [Parameter
309...10,0 V]

38

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Darfoss

VLT® 5000 FLUX

m Elektrisk installation - EMC-forholdsregler

Falgende er retningslinjer for god praksis ved installation
af frekvensomformere. Det anbefales at fglge disse
retningslinjer, hvis EN 61000-6-3, EN 61000-6-4,

EN 55011 eller EN 61800-3 First environment skal
overholdes. Hvis installationen er i EN 61800-3
Second environment, dvs. i industrielle netvaerk

eller i en installation, der har egen transformator,

er det acceptabelt at afvige fra disse retningslinjer.

Det anbefales dog ikke. Se ogsad CE-maerkning,
Emission og EMC-testresultater under specielle forhold
i Designguide for at fa yderligere oplysninger.

God teknisk praksis til sikring af EMC-korrekt
elektrisk installation:

¢ Anvend kun flettede, skeermede motorkabler og
flettede, skeermede styrekabler. Skeermen bgr give
en daekning pa mindst 80%. Skaermningsmaterialet
skal veere metal, hvilket typisk betyder kobber,
aluminium, stal eller bly, uden dog at vaere

« Undga, hvor det er muligt, brug af uskeermede
motor- eller styrekabler i skabe, der indeholder
frekvensomformere.

* En uafbrudt hgjfrekvensforbindelse mellem
frekvensomformeren og motorenhederne
kraeves ved IP54-apparater.

lllustrationen viser et eksempel p& en EMC-korrekt
installation af en IP 20-frekvensomformer.
Frekvensomformeren er monteret i et skab

med en udgangskontaktor og forbundet til en
PLC, der i eksemplet er installeret i et separat
skab. | IP 54-apparater og VLT 5032-5052,
200-240 Vi IP20/IP21/NEMA 1-kapsling forbindes
skeermede kabler ved hjeelp af EMC-rar for at
sikre korrekt EMC-funktion. Se illustrationen.
Andre installationsopbygninger kan give tilsvarende
EMC-resultater, hvis retningslinjerne for god
teknisk praksis falges.

Bemaerk, at hvis installationen ikke gennemfares i

begreenset til disse materialer. Der er ingen
seerlige krav til netforsyningskablet.

« Installationer med faste metalrgr kreever ikke
brug af skeermede kabler, men motorkablet

henhold til retningslinjerne, og/eller hvis der anvendes
uskeermede kabler og styreledninger, overholdes
enkelte emissionskrav ikke, selvom immunitetskravene
opfyldes. Se afsnittet EMC-testresultater i Designguide

skal installeres i et rar for sig selv adskilt fra
styre- og netkablerne. Fuld tilslutning af raret

fra frekvensomformeren til motoren kraeves.
EMC-effektiviteten i fleksible rgr varierer meget, og
der skal skaffes oplysninger fra producenten.

« Forbind skeermen/rgret til jord i begge ender for
bade motorkabler og styrekabler. | visse tilfeelde
vil det ikke vaere muligt at tilslutte skeermningen i
begge ender. | sddanne situationer er det vigtigt
at tilslutte skaermen ved frekvensomformeren. Se
desuden Jording af styrekabler med flettet skaerm.

» Undga terminering af skeermen med sammensnoede
ender (pigtails). En sadan terminering
forgger skeermens hgijfrekvensimpedans,
hvilket begreenser dens effektivitet ved hgje
frekvenser. Benyt lavimpedante kabelbgjlereller
EMC-kabelbgsninger i stedet.

« Det er vigtigt at sikre god elektrisk kontakt
mellem den monteringsplade, frekvensomformeren
monteres pa, og frekvensomformerens
metalchassis. Dette geelder imidlertid ikke
IP54-apparater, da de er udviklet til vaegmontering,
eller VLT 5122-5500, 380-500 V og VLT 5032-5052,
200-240 V i IP20/NEMA 1-kapsling.

» Anvend laseskiver og galvanisk ledende
installationsplader til at sikre god elektrisk kontakt
ved IPO0- og IP20-installationer.
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for at fa flere oplysninger.

(=
S
s
T
[
(%]
<

39



VLT® 5000 FLUX

40

Monter alle kabler

PLC etc.
el
B
N
R
z0)p
— [ Udgangs—
(cesesesssesy rele
PLC
Jordskinne
L
Fjern kabel—
" o isolerin
T 177 o
Min. 16mm?2 A
Udligningskabel

i C
Styreledninger
1 (

/

pd en panelside

/

A

+Motorkabler

A e
Min. 200mm
— mellem s'ryre—\
ledninger,
Netforsyning motorkabler og
L1 y netkabler
L2 [
L3
PE

Forsterket jordbeskyttelse

S
Motor, 3 faser og
jordbeskyttelse

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



VLT® 5000 FLUX

176FA128.10

91 92 93
L1 L2 L3
LINE
96 97 98
u v w
MOTOR
4
U 96
V 97 MOTOR
W 98
o {
1752A720.10
> LINE Motor, 3 faser og
Motor, 3 fas L1 L2 L3 PE forsterket jordbeskyttelse

LINE - er og
L1 L2 L3 PE forsterket jordbeskyttelse

(=
S
s
s
-

(%]
<

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke a1



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

m Anvendelse af EMC-korrekte kabler

Flettede, skeermede kabler anbefales for at
optimere EMC-immunitet i styrekablerne og
EMC-emission fra motorkablerne.

Et kabels evne til at reducere ind -og udstraling af
elektrisk stgj er bestemt af koblingsimpedansen (Z7).
Kablers skaerm er normalt designet til at reducere
overfgrslen af elektrisk stgj, og en skeerm med en
lavere koblingsimpedans (Zt) er mere effektiv end en
skeerm med en hgjere koblingsimpedans (Zr).

a

Koblingsimpedans, Z;

105
y'd

104 A\ b

175ZA166.13

Koblingsimpedans (Zt) opgives sjeeldent af
kabelfabrikanterne, men det er dog tit muligt at
estimere koblingsimpedansen (Z71) ved at vurdere
kablets fysiske udformning.

42

Jo lavere koblingsimpedans Z: jo bedre kabelsk&rmning

Koblingsimpedans (Z7) kan vurderes ud fra

folgende faktorer:

- Skeermmaterialets ledeevne.

- Kontaktmodstanden mellem de enkelte
skeermledere.

- Skeermdaekningen, dvs. det fysiske areal
af kablet, der er deekket af skeermen, ofte
angivet som en procentveerdi.

- Skeermtypen, dvs. flettet eller snoet mgnster.

Aluminiumbeklsedt med kobbertrad.

Snoet kobbertrad eller skeermet stalwirekabel.

Enkeltlags flettet kobbertrdd med varierende
skeermdeekningsprocent.
Dette er det typiske Danfoss-referencekabel.

Dobbeltlags flettet kobbertrad.

To lag flettet kobbertrad med magnetisk, skeermet
mellemlag.

Kabel, der Igber i kobberrar eller stalrar.

Lederkabel med 1,1 mm vaegtykkelse.
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m Elektrisk installation - jording af styrekabler
Generelt skal styrekabler veere flettede, skeermede
og skaermen skal forbindes med kabelbgile i begge
ender til apparatets metalkabinet.

Nedenstaende tegning viser, hvorledes en korrekt

jording foretages, og hvad man kan ggre i tvivis- tilfeelde.

PLC etc.

PLC etc.

PE

PLC etc.

VLT

o]

RXxcxx L
IRy
KRR
RR®xx 2
1R85
sy

R

in. 16mm?2
Udligningskabel
PLC etc.

> A
B xxxsh
RRIREL
Q|‘-.?.t.t.?-°lg
RS AxTS
X
KRRAXY

TR

DANFOSS
175ZA165.11
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Korrekt jording

Styrekabler og kabler for seriel kommunikation skal
monteres med kabelbgjler i begge ender, for at
sikre starst mulig elektrisk kontakt.

Forkert jording
Anvend ikke sammensnoede skaermender (Pigtails), da
disse forgger skeermimpedansen ved hgijere frekvenser.

Sikring af jordpotentiale mellem PLC og VLT
Hvis man har et forskelligt jordpotentiale mellem
frekvensomformeren og PLC (etc.) kan der
opsta elektrisk stej, som kan forstyrre det totale
system. Dette problem kan lgses ved at montere
et udligningskabel, som placeres ved siden af
styre-kablet. Minimum kabeltveersnit: 16 mm 2.

Ved 50/60 Hz brumslgijfer

Hvis meget lange styrekabler benyttes, kan der
forekomme 50/60 Hz brumslgifer. Dette problem kan
lgses ved at forbinde den ene ende af skaermen til jord
via en 100nF kondensator (kort benlaengde).

Kabler til seriel kommunikation

Lav-frekvente stgjstramme mellem to
frekvensomformere kan elimineres ved at forbinde den
ene ende af skaermen til terminal 61. Denne terminal
er forbundet til jord via et internt RC led. Det anbefales
at benytte parsnoet (twisted pair) kabel for at reducere
differential mode interferensen mellem lederne.
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m RFl-afbryder
Netforsyning isoleret fra jord:
Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret
netkilde ( IT-netkilde ), anbefales det at sl&
RFl-afbryderen fra (OFF). Hvis der skal opnas optimale
EMC-resultater med parallelle motorer tilsluttet
eller med en motorkabelleengde pa over 25 meter,
anbefales det at seette afbryderen til ON.
| OFF-position afbrydes de interne RFI-kapaciteter
(filterkondensatorer) mellem chassiset og
mellemkredsen for at undgé skader p& mellemkredsen
og reducere kapacitetsstrammen pa jord (i
henhold til IEC 61800-3).
Se ogsa applikationsbemaerkningen VLT pa
IT-netkilde, MN.90.CX.02. Det er vigtigt at bruge

Placering af RFI-afbrydere

isolationsovervagning, der kan bruges sammen 175764910
med effektelektronik (IEC 61557-8).
' NB!: Bookstyle IP 20
'l: RFl-afbryderen mé ikke betjenes, nar VLT 5001 - 5006 200-240 V
q netforsyningen er tilsluttet enheden. VLT 5001 - 5011 380-500 V

Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, far
der arbejdes pa RFl-afbryderen.

NB!:
llq':' Aben RFl-afbryder er kun tiladt ved

fabriksindstillede switchfrekvenser.

NB!:
":' RFI-afbryderen afbryder kondensatorerne
q galvanisk til jord.

De rade afbrydere betjenes f.eks. med en
skruetreekker. De er i OFF-position, nar de
treekkes ud, og i ON-position, nar de trykkes
ind. Fabriksindstillingen er ON.

175ZA650.10

Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5001 - 5006 200-240 V
{on VLT 5001 - 5011 380-500 V

1 OFF

175ZA596.10

Netforsyning tilsluttet til jord:
RFl-afbryderen skal veere i ON position, hvis
frekvensomformeren skal overholde EMC-standarden.
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175ZA652.10

175ZA648.10

Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5008 200-240 V
VLT 5016 - 5022 380-500 V

Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5022 - 5027 200-240 V
VLT 5042 - 5102 380-500 V

175ZA653.10

Compact IP 20/NEMA 1
VLT 5011 - 5016 200-240 V
VLT 5027 - 5032 380-500 V

175ZA647.10
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Compact IP 54
VLT 5001 - 5006 200-240 V
VLT 5001 - 5011 380-500 V
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Sl 1752065110

Compact IP 54
VLT 5008 - 5011 200-240 V
VLT 5016 - 5027 380-500 V

175ZA867.10

Compact IP 54
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

175ZA654.10

Compact IP 54
VLT 5016 - 5027 200-240 V
VLT 5032 - 5062 380-500 V
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m Betjeningspanel (LCP)
Pa frekvensomformerens forside findes et
betjeningspanel; LCP (Local Control Panel), som
udger en komplet graenseflade til betjening og
overvagning af frekvensomformeren.
Betjeningspanelet er aftageligt og kan alternativt

monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks.

tavlefront ved hjeelp af et tilhgrende monteringskit.
Betjeningspanelet er funktionelt opdelt i tre grupper:

e display
« taster til @ndring af programparametre
« taster til lokalbetjening

Alle data vises via et 4-linjers alfanumerisk display,
som under normal drift kontinuerligt vil kunne

vise 4 malinger og 3 driftstilstande kontinuerligt.
Under programmering vil der blive vist alle de
oplysninger, der er ngdvendige for en hurtig og
effektiv parameteropseetning af frekvensomformeren.
Yderligere findes tre indikeringslamper for hhv.

speending (effekt eller 24 V ekstern), advarsel og alarm.

Alle programparametre kan aendres umiddelbart
via betjeningspanelet, medmindre denne funktion
er blokeret via parameter 018.

m Display

1. Line

2. Line &

175ZA734.10

3. Line
4, Line

1. linje viser kontinuerligt op til 3 malinger i normal
driftsstatus eller en tekst, som forklarer 2. linje.

2. linje viser kontinuerligt en maling med tilhgrende
enhed uanset status (pa& nzer ved alarm/advarsel).

3. linje er normalt blank og benyttes i Menu mode
til visning af det valgte parameternummer eller
parametergruppenummer og -navn.

4. linje benyttes i driftsstatus til visning af en
statusmeddelelsestekst eller i Data Change Mode til
visning af den valgte parameters tilstand eller veerdi.

En pil angiver motorens omdrejningsretning. Desuden
vises det Setup, der er valgt som Aktivt setup i
parameter 004. Ved programmering af et andet
Setup end det aktive Setup vises nummeret pa

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

det Setup, der programmeres, til hgjre. Dette
andet Setup-nummer blinker.

m Indikeringslamper

1752A022.11
[ (OALARM QOWARNING  QON |
Red Gul Gren

Ved overskridelse af visse graenseveerdier taendes den
rede alarm- og/eller advarselslampe, samtidig med at
en status- og alarmtekst vises i betjeningspanelet.

Speendingsindikeringslampen bliver aktiveret, nar
frekvensomformeren tilsluttes netspaending eller
24 V ekstern forsyning, og samtidig vil displayets
baggrundsbelysning veere teendt.

m Betjeningstaster

Betjeningstasterne er funktionsopdelt. Det betyder,
at tasterne mellem displayet og indikeringslamperne
benyttes til parameteropsaetning, herunder valg af
displayets visning under normal drift.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA020.10

P

Parameteropsaetningstaster:

Frekvensomformeren kan benyttes til stort set
enhver opgave, og den giver mulighed for at
veelge imellem to programmeringstilstande - Menu
mode og Quick menu mode.

Menu mode giver adgang til samtlige parametre.
Quick menuen bringer brugeren gennem et antal
parametre, som gar det muligt at at starte driften af
frekvensomformeren pa en nem made.

En aendring af en parameter vil sld igennem og veere
synlig i bade Menu mode og Quick menu mode.
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[DISPLAY/STATUS] veelger displayets
visningsmade eller skifter tilbage til Display mode
fra enten Quick menu mode eller Menu mode.
[QUICK MENU] benyttes ved programmering af
de parametre, som hgrer under Quick menu mode.
Det er muligt at skifte direkte mellem Quick menu
mode og Menu mode.

[MENU] benyttes til programmering af samtlige
parametre. Det er muligt at skifte direkte mellem
Menu mode og Quick menu mode.
[DATAZANDRING ] benyttes ved eendring af den
parameter, som er valgt enten i Menu mode eller
Quick menu mode.

[ANNULLER] benyttes, hvis en sndring af den
valgte parameter ikke skal udfares.

[OK] benyttes ved bekraeftelse af en eendring af
den valgte parameter.

[+/-] benyttes ved valg af parameter samt
a&endring af den valgte parameter eller til at sendre
udlaesningen i linje 2.

[<>] benyttes ved valg af gruppe samt til flytning af
markgaren under aendring af numeriske parametre.

N
STOP FWD.
RESET]| JOG REV. I START|

175ZA021.10

Taster til lokalbetjening:

[STOP/RESET] benyttes til at stoppe den tilsluttede
motor eller til nulstilling af frekvensomformeren efter
et udfald (trip). Kan veelges aktiv eller inaktiv via
parameter 014. Hvis stop aktiveres, vil displaylinje
2 blinke, og [START] skal aktiveres.

[JOG] overstyrer udgangsfrekvensen til en
forudindstillet frekvens, mens tasten holdes nede.
Kan veelges aktiv eller inaktiv via parameter 015.
[FWD/REV] skifter motorens omlgbsretning.
Omlgbsretningen indikeres vha. pilen i displayet,
dog kun i Lokal. Kan veelges aktiv eller inaktiv via
parameter 016.

[START] benyttes til start af frekvensomformeren
efter stop via [STOP]-tasten. Er altid aktiv, kan
dog ikke overstyre en stopkommando afgivet via
klemmeraekken.

NB!:
ll:' Hvis tasterne for lokalbetjening er valgt
q som aktive, vil disse veere aktive, bade
nar frekvensomformeren er indstillet til
Lokalbetjent og Fjernbetjent via parameter 002.
[FWD/REV] er kun aktiv i Lokalbetjent.

48

NB!:
l':' Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion,
q 0og [STOP]-tasten er valgt inaktiv, kan
motoren startes og kun stoppes ved at
afbryde spaendingen til motoren.

m Displayets visningstilstande

Displayet har flere forskellige visningstilstande,
alt efter om frekvensomformeren er i normal drift
eller er under programmering.

m Display mode

Ved normal drift kan der efter eget valg kontinuerligt
indikeres op til 4 forskellige driftsvariabler: | linje

1 og 2 den aktuelle driftsstatus eller opstaede
alarmer, og advarsler i linje 4.

m Displaytilstand - valg af udlaesningstilstand

¢ Udlaesningstilstand I
Denne udlaesningstilstand er standard efter
indkobling eller initialisering.

FREQUENCY

1586 rem s

175ZA736.10

MOTOR IS RUNMING

Linje 2 viser dataveerdien for en driftsvariabel med
tilhgrende enhed. Linje 1 indeholder en tekst, der
forklarer linje 2. | eksemplet er hastigheden valgt som
en variabel via parameter 009. Under normal drift
kan variablerne udleeses med tasterne [+/-].

e Udleesningstilstand II:

Omskiftning mellem udleesningstilstand | og I
udfgres ved at trykke pa [DISPLAY/STATUS]-tasten
i mindre end 1 sekund.

3% 3B.2% 13.8AH

1588 remiy:

175ZA737.11

MOTOR IS RUNMING

Dataveerdier for fire driftsveerdier vises samtidig, og
den relevante enhed oplyses, jvf. tabel. | eksemplet
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er Reference, Moment, Strem og Hastighed valgt
som variabler i fgrste og anden linje.

¢ Udlaesningstilstand I

Udlaesningstilstand Ill kan vises, sa leenge
[DISPLAY/STATUS]-tasten holdes nede. Nar tasten
slippes, skifter systemet tilbage til Udlaesningstilstand
II, medmindre tasten aktiveres i mindre end ca.

1 sek., hvorved systemet altid vender tilbage

til Udleesningstilstand 1.

Her gives parameternavne og enheder til driftsvariabler

i forste og anden linje - driftvariabel 2 forbliver uaendret.

Driftsveerdierne 1,1 og 1,2 og 1,3 i fgrste linje og
driftsveerdi 2 i anden linje veelges via parameter
009, 010, 011 og 012.

¢ Visningstilstand 1V:

Denne visningstilstand kan frembringes under
drift, hvis en anden setup skal sendres uden at
stoppe frekvensomformeren. Funktionen aktiveres
i parameter 005, Programmeringssetup.

24.3%

15688 remis.

38.2% 13.8AH

175ZA737.11

\|

MOTOR IS RUNMING

Det valgte programmeringssetupnummer blinker
til hgjre for det aktive setup.

Fjerde linje viser statusmeddelelser.

m Struktur for Quick menu mode kontra Menu mode

Hver eneste navngivne parameter er tilknyttet

et nummer, som er det samme uanset
programmeringstilstand. | Menu mode er
parametrene opdelt i grupper, hvor det venstre ciffer
i parameternummeret angiver parameteren.

e Quick menuen bringer brugeren gennem et antal
parametre, som kan veere tilstreekkelige til at
f& motoren til at kare tilnaermelsesvist optimalt,
hvis fabriksindstillingen for de gvrige parametre i
gvrigt tilgodeser de gnskede styrefunktioner samt

konfiguration for signalind-/udgange (styreklemmer).

« Menu mode giver mulighed for valg og aendring
af samtlige parametre efter eget valg. Dog vil
nogle parametre "mangle"”, afhaengigt af valg
af konfiguration (parameter 100).

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

DISPLAY MODE

UAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

UAR 2

STATUS

MENU

MENU MODE

Quick
MENU

QUICK MENU MODE

SPEED QUICK MEWU 1 OF 13

1568 remS

15868 rem T

881 LANGURGE
ENGLISH

Choice of & Choice of
parameter V group v

DATA MODE

CHANGE
SPEED o
1568 i BE
e oK
FEM 3

8 KEYB.&DISPLRY

881 LANGUAGE

ENGLISH

CHANGE
DATA

DATA CHANGE MODE DATA CHANGE MODE

QUICK MEMWU 1 OF 13

1568 rFm T

SPEED

1588 rem sl &
4

881 LANGURGE
ENGLISH

881 LANGURGE
Choice of EHERUSH
data value

175ZA738.10

m Hurtig opseetning vha. Quick menu

Quick Menu anvendes til opsaetning af applikationer,
hvor der benyttes lukket slgjfe.

Hurtig opsaetning startes med et tryk pa [QUICK
MENU]-tasten, hvorefter falgende visning

kommer frem i displayet:

Linje 3: Parameternummer og -navn
Linje 4: Status/veerdi for den ferste parameter
under Hurtig opsaetning

Ferste gang der trykkes pa [Quick Menu]-tasten, efter
at der er teendt for apparatet, starter udlaesningerne
altid i pos. 1 - se tabellen nedenfor.

Valg af en Quick Menu-parameter sker med [+/
-]-tasterne. Fglgende parametre vil veere tillgeengelige:

Pos.:  Nr.: Parameter: Enhed:
1 001 Sprog

2 102 Motoreffekt [kW]

3 103 Motorspaending I\

4 104 Motorfrekvens [Hz]

5 105 Motorstrem [A]

6 106 Motorhastighed [o/min]
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7 107 Automatisk
motortilpasning,
AMA
8 329 Koderfeedback [ppm]
puls/omdr.
9 351 Koderretning
10 207 Rampe op-tid 1 [sek]
11 208 Rampe ned-tid 1 [sek]
12 205 Maks. reference [o/min]
13 417 Hastighed PID-pro-
portionalforsteerkn-
ing
14 418 Hastighed [ms]
PID-integrationstid
15 221 Momentgreense for  [%]
motormode
16 222 Momentgreense for  [%]

generatorisk mode

m Menu mode (Parameterindstilling)

Menu mode startes med et tryk p& [MENU]-tasten,
hvorefter fglgende visning kommer frem i displayet:

SPEED

15868 rpm o

175ZA739.10

KEYE.& DISFLRAY

Linje 3 viser parametergruppenummer og -navn.

Valg af parametergruppe foretages med [<>]-tasterne.
Falgende parametergrupper kan veelges:

Gruppenr. Parametergruppe:

Betjening & Display
Last & Motor
Referencer & Greenser
Indgange & Udgange
Specielle funktioner
Seriel kommunikation
Tekniske funktioner
Applikationsoptioner

Fieldbus-profil

© 00 N o o b~ W N P O

Fieldbus-kommunikation

Nar den gnskede parametergruppe er valgt, kan hver
enkelt parameter veelges ved hjeelp af [+/-]-tasterne.

Displayets linje 3 vil vise parameternummer og -navn,

og status/veerdi for den valgte parameter vises i linje 4.

50

m /Endring af data
Proceduren for aendring af data er ens i Quick
menu og Menu mode.
Et tryk p4 [CHANGE DATA]-tasten giver adgang til
aendring af den valgte parameter, som star efter
den blinkende understregning i linje 4.

m /Endring af tekstveerdi
Er den valgte parameter en tekstveerdi, vil eendring af
tekstveerdien ske ved et valg med [+ / -]-tasterne.

SPEED

1586 rem s

175ZA740.10

BE1  LAMGUAGE
EHGLISH

Nederste displaylinie vil vise den tekstveerdi, som vil
blive indlzest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

m /Endring af gruppe af numeriske dataveerdier
Repreesenterer den valgte parameter en numerisk
dataveerdi, sendres den valgte dataveerdi
med [+ / -]-tasterne:

o
=
SPEED g
NI
™
SETUP
—
156868 rem - J
182 MOTOR POWER
B.37 K
o
=
SPEED g
Ni
™
SETUP
1588 rem’ g

182 MOTOR POWER

B.35 KW

Den valgte dataveerdi indikeres blinkende.
Nederste displaylinie vil vise den dataveerdi, som vil
blive indlaest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

m Trinlgs variabel eendring af numerisk dataveerdi
Hvis den valgte parameter repreesenterer en
numerisk dataveerdi, skal der fagrst veelges et
ciffer med [<>]-tasterne.
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SPEED

1586 rem s

175ZA743.10

138 START SFEED
all.8 rem

Derngest eendres det valgte ciffer trinlgst
med [+/-]-tasterne:

SlPEER

1586 rem s

175ZA744.10

138 STRART SFPEED

f5.8 rem

Det valgte ciffer indikeres ved, at det blinker. Linje
4 vil vise den dataveerdi, som vil blive indleest
(gemt), nar der kvitteres med [OK].

m /Endring af dataveerdi, stepvis

Visse parametre kan aendres stepvis og
trinlgst. Det geelder for Motoreffekt (parameter
102), Motorspeending (parameter 103) og
Motorfrekvens (parameter 104).

Dette betyder at parametrene aendres bade
som gruppe af numeriske dataveerdier og som
numerisk dataveerdi, trinlgst.

m Udlaesning og programmering af indek-

serede parametre

Parametre indekseres ved placering i en rullestak.
Parameter 615 - 617 indeholder en forlgbslog, som
ogsa kan udlaeses. Vaelg den faktiske parameter,
tryk pa [DATAZENDRING]-tasten, og brug [+]- og
[-]-tasterne til at rulle gennem veerdilogbogen. Under
udlaesningen blinker linie 4 i displayet.

Hvis der er monteret en busoption pa drevet,
skal programmeringen af parameter 915 - 916
gennemfares pa fglgende made:

Veelg den faktiske parameter, tryk pa
[DATAZANDRING]-tasten, og brug [+]- og

[-]-tasterne til at rulle gennem de forskellige
indekserede veerdier. Parameterveerdien eendres

ved at veelge den indekserede veerdi og trykke pa
[DATAZENDRING]-tasten. Brug af [+]- og [-]-tasterne vil

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

fa den veerdi, der skal eendres, til at blinke. Accepter den
nye indstiling med [OK], eller afbryd med [ANNULLER].

Initialisering til fabriksindstilling
Frekvensomformeren kan initialiseres til
fabriksindstiling pa to mader.

Initialisering ved hjeelp af parameter 620
- Anbefalet initialisering

e Veelg parameter 620.

« Tryk pa [CHANGE].

* Veelg "Initialisering".

« Tryk pa [OK]-tasten.

« Afbryd netspeendingen, og vent, indtil
displayet er slukket.

¢ Netforsyningen tilsluttes igen, og frekven-
somformeren nulstilles.

Denne parameter initialiserer alt undtagen:

500 Adresse for seriel kommunikation

501 Baudhastighed for seriel
kommunikation

601-605  Driftsdata

615-617  Fejlloghgger

Manuel initialisering

« Afbryd netspeendingen, og vent, indtil
displayet er slukket.

» Hold fglgende taster nede samtidig:
[Display/status]
[Dataaendring]
[OK]

« Netforsyningen tilsluttes igen, mens tasterne
holde nede.

» Slip tasterne.

» Frekvensomformeren er nu programmeret
til fabriksindstillingen.

Denne parameter initialiserer alt undtagen:
600-605  Driftsdata

NB!:
":' Indstillinger for seriel kommunikation og
i fejllogbgger nulstilles.
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m Lokal- og fjernbetjening funktioner/lkommandoer, der er til radighed via taster pa
Frekvensomformeren kan betjenes manuelt (Lokal betjeningspanel, de digitale indgange og den serielle
betjening) eller fiernbetjenes (Fjernbetjening). kommunikationsport i de to situationer (modes).

| det fglgende gives en oversigt over de

Driftssted

Fiernbetjent Lokalt
Styrekommando FC-profil Lokal Lokal kombineret
LCP-start/stop X1
LCP-jog
LCP-reset
LCP-reversering
Netfejl inverteret
Reset
Rampe 2
Start
Stop inverteret
Kvikstop inverteret
DC-bremse inverteret
Frilgb inverteret
Reversering
Jog
Fastfrys udgang
Fastfrys reference
Hastighed op
Hastighed ned
Preset reference til
Preset-reference LSB
Preset-reference MSB
Catch up
Slow down
Relee 01/relee 04
Setup veelg LSB
Setup veelg MSB
Start mulig fremad
Start mulig reverseret
Hastighed op/Setup veelg LSB
Hastighed ned/Setup veelg MSB
Pulsstart
Start reverseret

XX

1
N

XXX XXX

XXX XX XXX

XXX |

XX |

Dol Ea G Pl Pl Pl Pl Dl Pl Dol Pl Pl Pl Pl Dol Dl Dl Dl Pl Pl Pl Dol Dl Dl Pl Pl Pl Pl Pl
1
1

XU XXX X XXX

1)" X" Betyder, at kommandoen er tilgeengelig.
2) "-" Betyder, at kommandoen IKKE er tilgeengelig.
3) Klemme 37
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m Handtering af single-referencer
Ved single-reference er der kun tilsluttet et aktivt

Relay | Digital & Analog out Reference in
referencesignal enten som en ekstern eller en |02 DV D
; 04 0512 13 26 39 42 45 46|50 53 55 54 60
greset (intern) reference. . ooooooogog l;l L:r| ooo
en eksterne kan vaere speending, stram, frekvens
(puls) eller binzer via den serielle port. | det
efterfalgende vises 2 eksempler, som viser hvordan k2
single-referencerne handteres af frekvensomformeren. 1752A770.10
Single-ref. | Ek- Hastigheds- eller 9
stern momentreference = %
kl. 53 (10 V) O =
kl. 54 (10 V) g

kl. 60 (0/4 - 20 mA)
kl. 17 eller 29 (frekvens)

RS 485
Preset-referencer (parameter
215-218)
Eksempel 1:
Eksempel 2:
Speed [rpm] 175ZA771.10
@ 4 pole motor| Speed [rpm]

©® 4 pole motor A () CW
1500 = ——————— 1500

1200

150 —

! |
| I
1200 —~ : : 900+
: : 600
900 | | 3004+
! . A VAN X
| ! S R
600 | ! Al 8
| Reference
: | 600+ input
|
300 - : | 900+
|
! |
| |
T

ccw

i I 15001 4

10% 50% 100% Reference

[1v] [5V] [1ov]  input 175ZA772.10

Eksternt referencesignal = 0 V (min) - 10 V (max)

Eksternt referencesignal = 1 V (min) - 5 V (max) Reference = 1500 omdr./min. mod uret -
Reference = 20 - 1500 omdr./min. 1500 omdr./min. med uret

Konfiguration (parameter 100) - Hastighedsstyring, Konfiguration (parameter 100) - Hastighedsstyring,
lukket slgjfe. lukket slgjfe.
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Eksempel 3: Eksternt referencesignal fra en ekstern kilde
=-10 V (1500 omdr./min. mod uret) - +10 V

1500 (1500 omdr./min. med uret)

1200 Konfiguration (parameter 100) = Hastighedsstyring,

900 lukket slgjfe.

Speed [rpm]
@ 4 pole motor 3y cw

‘\O‘O %

Il

| |

2 4 6 8 10[V]
Reference
input

) cew

175ZA773.10

Eks. 1 Konfiguration Parameter 100 Konfiquration [1]
Reference-kl. (53) Parameter 308 [1]
Min. Ref.-signal (1V) Parameter 309 [0,0...10,0 V]
Maks. Ref.-signal (5 V) Parameter 310 [Parameter 309...10,0 V]
Ref.-omrade Parameter 203 Min. - Maks. [0]
Min. Ref. (20.000 Parameter 204 [-100,000.000...Parameter 205]
omdr./min.)
Maks. Ref. (1500.000 Parameter 205 [Parameter 204...100,000.000]
omdr./min.)
Eks. 2 Konfiguration Parameter 100 Konfiguration [0 eller 5]
Reference-kl. (53) Parameter 308 [1]
Min. Ref.-signal (OV) Parameter 309 [0,0...10,0 V]
Maks. Ref.-signal (10 V) Parameter 310 [Parameter 309...10,0 V]
Ref.-omrade Parameter 203 -Min. - + Maks.[1]
Ref.-type Parameter 214 Sum|0]
Maks. Ref. (3000,000 Parameter 205 [Parameter 204...100,000.000]
omdr./min.)
Preset-ref. (-50%) Parameter 215 [-100,00% -+100,00%]
Udgangshastighed/retning Parameter 200 4500 omdr./min. Beqge retn. [1]
Eks. 3 Konfiguration Parameter 100 Konfiguration [1]
Reference-kl. (53) Parameter 308 [1]
Maks. Ref.-signal (0 V) Parameter 309 [0,0...10,0 V]
Maks. Ref.-signal (10 V) Parameter 310 [Parameter 309...10,0 V]
Ref.-omrade Parameter 203 -Min. - + Maks.[1]
Ref.-type Parameter 214 Sum]0]
Maks. Ref. (3000,000 Parameter 205 [Parameter 204...100,000.000]
omdr./min.)
Preset-ref. (0%) Parameter 215 [-100,00% -+100,00%]
Udgangshastighed/retning Parameter 200 4500 omdr./min. Begge retn. [1]

Catch up/slow down og fastfrys reference via digitale indgang 16, 17, 29, 32 eller 33.

54

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke




Darfoss

VLT® 5000 FLUX

m Handtering af multi-referencer
Multi-referencer benyttes, hvor to eller flere
referencesignaler er tilsluttet, enten som eksterne
eller som preset-referencesignaler.

Parameter 214 kan kombineres i fglgende funktioner:
e Sum

e Relativ

e Ekstern/Preset

o
2
E.
E:
d
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2 2
o o
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wn nz
3 slie)
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Oversigt over héndtering af multi-referencer
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m Mekanisk bremsekontrol indtil udgangsspaendingen ligger over det niveau, der
Til heeve/saenke-applikationer er det nagdvendigt at er valgt i parameter 223 Advarsel: Lav stram.
kunne styre en elektromagnetisk bremse. Under stop lukkes den mekaniske bremse, nar
Til styring af bremsen kraeves en releeudgang (01 hastigheden ligger under det niveau, der er valgt i
eller 04) eller en digital udgang (klemme 46 eller parameter 225 Advarsel: Lav hastighed.
26). Denne udgang skal veere normalt lukket pa Hvis frekvensomformeren udsaettes for en alarmtilstand,
tidspunkter, hvor frekvensomformeren ikke kan eller der opstar overstrem eller overspaending, griber
’holde’ motoren, f.eks. pa grund af for stor last. den mekaniske bremse omgaende ind. Dette
| parameter 323 eller 326 (releeudgang 01 eller geelder desuden under hardwarefrilgb.

04) eller parameter 319 eller 321 (digital udgang NB!

46 eller 26) vaelgesmekanisk bremsekontrol [32] til - _ .
applikationer med elektromagnetisk bremse. iy Vekanisk bremsekontrol til Fiux Vector har
samme funktion som den udvidede mekaniske

Hvis mekanisk bremsekontrol [32] er valgt, er den bremsekontrol til VLT 5000-procesenheden.
mekaniske bremse normalt lukket under indkobling,
Udvidet styring med mekanisk bremse

[

175ZA777.11

Start, klemme 18

Start—forsinkelse
parameter 120

~<—— Start hastighed Laveste hastighed \ .
Udgangshastighed -—,— par. 130 par. 225
Udgangsstrem 4 i .. ._ Laveste strepxi par. 223 = == = = ————
Megnetiseringsstrom ! : — : :
0 Amp. T b

Bremseforsinkelsestid Motorens fulde holdemoment

par. 163

Rel®e 01

Makanisk bremse

112 13 14 15 16
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Styring af mekanisk bremse:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
323 Relee 01 eller par. 326 relee 04 Mekanisk bremsekontrol [32]
223 Advarsel: Lav stram ca. 70% af den nominelle strem?)
225 Advarsel: Lav hastighed 15-30 o/min 2
122 Funktion ved stop Formagnetisering [3]
120 Startforsinkelsestid 0,1-0,3 sek.
121 Startfunktion Startfrekvens/-strgm med uret3) [3] o
130 Starthastighed Indstil til hastighed 2 E
131 Startboost Indst. til nominel motorstrgm Im,n (ikke hgjere end 160% af Im,n) E 2
163 Bremseforsinkelsestid 0-10 sek. é':" cIcs
1. Under start dbnes bremsen, nar den faktiske strem 3. Eksemplet geelder haevning/saenkning uden
overstiger stramgreensen i parameter 223. modvaegt, hvor det skal sikre, at motoren starter i
2. Denne veerdi angiver den hastighed under urets retning, da frekvensomformeren i modsat fald
nedrampning, hvorved den mekaniske bremse kan risikere at tabe lasten. Skift U, V, W-tilslutninger
skal lukke igen. Dette forudseetter, at der og koderkanaler, hvis det er ngdvendigt.

er givet et stopsignal.
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m Programmering af stop ved momentgraense — =~
Ved applikationer med en ekstern elektromekanisk '§ 'g
bremse, f.eks haeve/seenke er det muligt at ;} 2
stoppe frekvensomformeren via en "normal” = X
stopkommando og samtidigt aktivere den eksterne Digital Input RS485 e
elektromekaniske bremse. ARV NA NN GES] é
. . 16 17 18 19 20 27 29 32 33 37|68 69 B
Eksemplet nedenfor illustrerer programmering af 0-g l;l o i o o | =
frekvensomformerens tilslutninger.
Den eksterne bremse kan tilsluttes til relee 01 eller ‘
04, se Styring af mekanisk bremse. Programmer ] E‘
klemme 27 til Frilgbsstop, inverteret [0] eller Reset 'g_v'
og frilgbsstop, inverteret [1] og klemme 46 til 2
Momentgraense og stop [27]. o
Relay | Digital & Analog out Reference in
Beskrivelse: NN NREY R NNCIIIEN)
Er en stopkommando aktiv via klemme 18 og 04 0512 13 26 39 42 45 46|50 53 55 54 60
frekvensomformeren ikke ved momentgraensen, vil HY |;| HEOOHBEEBHEBEHE
motoren rampe ned til 0 omdr./min. L 1
Er frekvensomformeren ved momentgraensen, og
der aktiveres en stopkommando, bliver klemme 46 T
Udgang (programmeret til Momentgraense og stop M,
[27]) aktiv. Signalet til klemme 27 gar dermed fra ’logisk :N:
1’ til "logisk 0’, og motoren vil lgbe ud i frilgb. g(:‘ Mechanical Brake
o
Relay out
ZAA2)
01 02 03
o
NO NC

- Start/stop med klemme 18.
Parameter 302 = Start [1].
- Kvikstop med klemme 27.
Parameter 304 = Frilgbsstop, inverteret [0].
- Klemme 46 Udgang
Parameter 319 = Momentgraense og stop [27].
- Klemme 01 Releeudgang
Parameter 323 = Mekanisk bremsekontrol [32].
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m Dynamisk bremsefunktion(Bremsemodstand)
Bremsen har til formal at begreense spaendingen
i mellemkredsen, nar lasten driver motoren, og
effekten kommer ind i mellemkredsen. Den dynamiske
bremse er et chopperkredslgb med tilslutning af
en ekstern bremsemodstand.

Bremsen er beskyttet mod kortslutning af
bremsemodstanden, og bremsetransistoren overvages
for at sikre, at en kortslutning af transistoren
opdages. Ved at benytte releeudgang eller digital
udgang kan sidstnaevnte benyttes til at beskytte
bremsemodstanden mod overbelastning i forbindelse
med fejl i frekvensomformeren.

Bremsen giver desuden mulighed for at fa udlaest
gjeblikseffekten og middeleffekten for de seneste
120 sek. samt for at overvage, at effektafseettelsen
ikke overskrider en overvagningsgraense, der kan
veelges i parameter 402. | parameter 403 veelges
den funktion, der skal udfares, nar den effekt,

der overfgres til bremsemodstanden, overskrider
graensen i parameter 402.

NB!:
'l: Overvagningen af bremseeffekten er ikke
q en sikkerhedsfunktion, hertil kreeves en
termisk afbryder. Bremsekredslgbet er ikke
beskyttet mod jordstramsslutning.

m Valg af bremsemodstand
For at veelge den korrekte bremsemodstand skal det
pa forhand veere kendt, hvor ofte der skal bremses,
og med hvor stor effekt der bremses.

Modstanden ED er en indikation af den duty-cycle,
modstanden arbejder ved.

Modstandens ED beregnes som:

th
ED (dutycycle) = ————
(dutycycle) ( Teyklus)
hvor tb er bremsetiden i sekunder, og T cyklus
er den samlede cyklustid
Speed 1752A730.11

[o]
[m/s]

ta tb

time [sec
| Teycle | [sec]
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Den maksimale tilladelige belastning for
bremsemodstanden opgives som en peakeffekt ved en
givet ED. Folgende eksempel og formel kan kun bruges
til VLT 5000. Peakeffekten kan beregnes udfra den
hgjeste bremsemodstand, der skal bremses med:

Pspips = PmoTor X MBR@#s) X N MoToR X Nyt [W]

hvor Mgrw) er en procentdel af det nominelle moment.

Bremsemodstanden beregnes som fglger: slie)
c
55
o C
U?DC T £
Rane = (€] xT
Pspins

Bremsemodstanden er afheengig af
mellemkredsspaendingen (UDC).

Ved VLT 5000 frekvensomformere som har en
netspaending pa 3 x 380-500 V bliver bremsen
aktiv ved 822 V (UDC) og ved frekvensomformere
som har en netspaending pa 3 x 200-240 V bliver
bremsen aktiv ved 397 V (UDC).

NB!:
": Den benyttede bremsemodstand skal veere
i godkendt til 850 Volt eller 430 Volt.

Rang er den bremsemodstand, Danfoss anbefaler. Den
er brugerens garanti for, at frekvensomformeren kan
bremse med hgjeste bremsemoment (Mp) pa 160%.
Nmotor €r typisk p& 0,90, mens ny.t typisk er pa 0,98.
For hhv. 200 V og 500 V frekvensomformere kan
Rang ved 160% bremsemoment omskrives til:

111.684 N -
Ranp = 1084 [©2] G200V
Pyrotor
478.801 1
Rave = — 200 g as00v
ProTor
630.137 -
Ravp = —020 (] @6001
Pyoror
P motor i kW.
NB!:

": Der m4 hgijst vaelges en bremsemodstand,
der er maksimalt 10% mindre i ohmisk
veerdi end anbefalet af Danfoss. Veelges

der en bremsemodstand med en hgjere ohmisk

vaerdi, opnar man ikke 160% bremsemoment, og
man risikerer, at frekvensomformeren kobler ud af

sikkerhedsgrunde. Yderligere oplysninger findes i

Bremsemodstandsvejledning MI.90.FX.YY.
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' NB!:
By Hvis der sker en Kortslutning i
q bremsetransistoren, kan effektafsaettelse
i bremsemodstanden kun forhindres ved at
benytte en netkontakt eller en kontaktor til at afbryde
netforsyningen til frekvensomformeren. (Kontaktoren
kan styres af frekvensomformeren).

m Automatisk motortilpasning, AMA

Automatisk motortilpasning er en testalgoritme,

der méler de elektriske motorparametre ved
motorstilstand. Det betyder, at AMA i sig selv

ikke bidrager med moment.

AMA er nyttig ved opstilling af systemer, hvor
brugeren gnsker at optimere justeringen af
frekvensomformeren til den anvendte motor. Dette
benyttes iseer, hvor fabriksindstillingen ikke deekker
den relevante motor tilstraekkeligt.

Der er fem motorparametre (150-154), der er seerligt
vigtige i forbindelse med automatisk motortilpasning:
statormodstanden Rs, ankermodstanden Ry,
statorleekreaktansen x1, ankerlaekreaktansen X2 og
hovedreaktansen Xn. Parameter 107 giver mulighed for
at veelge automatisk motortilpasning med fastleeggelse
af Rs, Xh, X1, X2, Ry eller reduceret automatisk
motortilpasning alene med bestemmelse af Rs.
Varigheden af den automatiske motortilpasning
varierer fra et par minutter p& sma motorer til

over 10 minutter pa store motorer.

Rs X4 X
Ny P15O P152 P153

R2
P151

175ZA754.10

Begraensninger og forudsaetninger:

» Hvis AMA skal kunne fastsld motorparametrene
optimalt, skal der angives korrekte typeskiltdata for
den motor, der er tilsluttet frekvensomformeren,

i parametrene 102 til 106.

« For at opnd den bedste justering af
frekvensomformeren anbefales det at gennemfgre
AMA med kold motor. Gentagne AMA-kearsler kan
fare til opvarmning af motoren, hvilket vil betyde
forggelse af modstandene Rs and R;.

¢ AMA kan kun gennemfgres, hvis den nominelle
motorstram er mindst 35% af frekvensomformerens
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nominelle udgangsstrem. AMA kan gennemfgres
med op til én overstgrrelsemotor.

e Huvis der er indsat et LC-filter mellem
frekvensomformeren og motoren, foretreekkes
den reducerede test. Hvis der kraeves en
overordnet indstilling, fiernes LC-filtret, mens
der kares en komplet AMA. Efter gennemfgrelse
af AMA, monteres LC-filtret igen.

« Lange motorkabler kan have indvirkning pa
resultatet af AMA-funktionen.

Sadan gennemfgres AMA

1. Tryk p& [STOP/RESET]-tasten

2. Angiv typeskilt-data for motoren i
parameter 102-106

3. Angiv i parameter 107, om der kreeves
komplet [KOMPLET OPT. TIL] eller reduceret
[REDUCERET OPT. TIL] AMA 107

4. Forbind klemme 12 (24 V DC) med klemme
37 pa styrekortet

5. Forbind klemme 12 (24 V DC) med klemme
27 pa styrekortet

6. Forbind klemme 12 (24 V DC) med klemme
18 pa styrekortet

7. Tryk pa [START]-tasten for at starte den
automatiske motortilpasning.

Nu gennemlgber den automatiske motortilpasning fire
test (ved reduceret AMA gennemgas kun de farste to
test). Testprocessen kan fglges i displayet i form af
prikker efter teksten ARBEJDER i parameter 107.

NB!:
":' AMA kan kun gennemfares korrekt, hvis der
a ikke foreligger alarmer under tilpasningen.

Afbryd AMA

Hvis den automatiske motortilpasning skal
afbrydes, trykkes der pa [STOP/RESET]-knappen,
eller forbindelsen mellem klemme 18 og

klemme 12 afbrydes.

Den automatiske motortilpasning afsluttes med
en af fglgende meddelelser:

[AMA AFSLUTTET]
AMA er gennemfgrt (parameter 107).

eller
Advarsler og alarmmeddelelser

ALARM 22

Automatisk tilpasning ikke OK
[AUTOOPTIMER. IKKE OK]

Der er fundet en fejl under den automatiske
motortilpasning. Tryk pa [STOP/RESET]-tasten,
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eller afbryd klemme 18 fra klemme 12. Kontrollér
den mulige arsag til fejlen, der vedrgrer den givne
alarmmeddelelse. Tallet efter teksten er den
fejlkode, som kan ses i fejl-logbogen i parameter
615. Den automatiske motortilpasning har ikke
opdateret parametrene. Du kan veelge at kare en
reduceret automatisk motortilpasning.

CHECK P.103,105 [0]

[AUTOOPTIMER. IKKE OK] Parameter 102,
103 eller 105 har en forkert indstilling. Korriger
indstillingen, og start AMA forfra.

LAV P.105 [1]

Den benyttede motor er for lille til, at AMA kan
gennemfgres. Hvis AMA skal aktiveres, skal den
nominelle motorstram (parameter 105) veere hgjere end
35% af frekvensomformerens nominelle udgangsstrgm.

ASYMMETRISK IMPEDANS [2]

AMA har opdaget en asymmetrisk impedans i
den motor, der er tilsluttet systemet. Motoren
kan veere defekt.

MOTOR FOR STOR [3]

Den benyttede motor er for stor til, at AMA
kan gennemfgres. Indstilingen i parameter
102 svarer ikke til motoren.

MOTOR FOR LILLE [4]

Den benyttede motor er for lile til, at AMA
kan gennemfgres. Indstillingen i parameter
102 svarer ikke til motoren.

TIMEOUT [5]

AMA mislykkes pa grund af stej pa malesignaler.
Forgg at starte AMA forfra et antal gange, indtil den
gennemfgres. Bemaerk, at gentagne AMA-kgrsler kan
opvarme motoren til et niveau, hvor modstandene Rs og
R forages. Dette er dog i de fleste tilfeelde ikke kritisk.

AFBRUDT AF BRUGER [6]
AMA er afbrudt af brugeren.

INTERN FEJL [7]
Der er opstaet en intern fejl i frekvensomformeren.
Kontakt din Danfoss-leverandgr.

GRANSEV/AERDIFEJL [8]

De fundne parameterveerdier for motoren
ligger uden for det acceptable interval,
frekvensomformeren kan arbejde i.

MOTOR ROTERER [9]

Motoren roterer sandsynligvis. Segrg for, at
belastningen ikke kan fa motorakslen til at rotere.
Start derefter AMA-proceduren igen.
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OVERSTR@M [10]

Inverterens spidsstramgreense er overskredet.
Kontroller, at motorstarrelsen svarer til
frekvensomformerens starrelse.

OVERSP/ZNDING (DC LINK-OVERSP/ZND-
ING) [11]

Mellemkredsspeaendingen (DC) overstiger inverterens
overspaendingsgraense.

UNDERSPZNDING (DC LINK-UNDER-
SP/AENDING) [12]

Mellemkredsspaendingen (DC) overstiger inverterens
nedre spaendingsgraense.

[}
o
=
o
S
[}
«
7}
o

Handling

ADVARSEL 39 - 42

Der er opstaet en fejl under den automatiske
motortilpasning. Kontrollér mulige fejlkilder i
overensstemmelse med advarselsmeddelelsen. Tryk
pa [DATAZENDRING]-tasten, og vaelg "FORTSAT", hvis
AMA skal fortseette til trods for advarslen, eller tryk pa
[STOP/RESET]-tasten, eller afbryd forbindelsen mellem
klemme 18 og klemme 12 for at afbryde AMA.

ADVARSEL: 39

KONTROLLER P.104,106

Indstillingen af parameter 102, 104 eller 106
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
0g veelg 'Fortseet’ eller 'Stop’.

ADVARSEL: 40

KONTROLLER P.103,105

Indstilingen af parameter 102, 103 eller 105
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
0g veelg 'Fortseet’ eller 'Stop’.

ADVARSEL: 41

FOR STOR MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for stor til,
at AMA kan gennemfgres. Indstillingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortseet’ eller 'Stop’.

ADVARSEL: 42

FOR LILLE MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for lille til, at
AMA kan gennemfgres. Indstilingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortsaet’ eller 'Stop’.
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m Indkobling péa roterende motor

Denne funktion gar det muligt at "fange" en motor,
som roterer frit, og at frekvensomformeren tager
kontrollen over motorhastigheden. Funktionen kan
veelges til eller fra via parameter 445.

Hvis indkobling pa roterende motor er valgt, vil der
veere tre situationer, hvor funktionen aktiveres:

1. Efter frilgb er givet via klemme 27.

2. Efter nettilslutning.

3. Hvis frekvensomformeren er i en triptilstand,
og der er givet et reset-signal.

1. Indk. pé roterende motor er aktiv (parameter 445 [1]).
[rem] A

Motor |
speed

o]

Term. 27 |

2. Indk. pa roterende motor er aktiv (parameter 445 [1]).

175ZA122.12

[rem] A
Motor |
speed
t[s]
Mains
switch |

175ZA629.10

Sggesekvensen efter den roterende motor er afhaengig
af Rotation, hastighed/retning (parameter 200). Veelges
kun med uret, vil frekvensomformeren starte med at
sgge fra Maksimumhastighed (parameter 202) ned til

0 omdr./min. Huvis frekvensomformeren ikke finder den
roterende motor under sggesekvensen, vil den foretage
en DC-bremsning for at forsgge at fa den roterende
motors hastighed ned pa 0 omdr./min. Dette kraever, at
DC-bremsning er aktiv via parameter 125 og parameter
126. Veelges Begge retninger, vil frekvensomformeren
farst finde ud af, i hvilken retning motoren roterer, og
derefter sgge efter hastigheden. Opdages motoren
ikke, formodes det, at motoren stér stille eller roterer
med en lav hastighed, og frekvensomformeren vil
starte motoren normalt efter sggningen.
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3. Frekvensomformeren udkobler, og Indkobling
pa roterende motor er aktiv.

[rpm]A

Motor -
speed

Tls]

Reset ‘_\

175ZA123.12

Normal/hgj overmomentstyring

Med denne funktion er det muligt at fa
frekvensomformeren til at yde konstant 100%
moment med en overstgrrelse motor.

Valget mellem normal eller hgj overmomentkarakteristik
foretages i parameter 101.

Hvis en hgj momentkarakteristik veelges, kan der
med en nominel motor til frekvensomformeren
opnas op til 160% moment i 1 min. Hvis en
normal momentkarakteristik veelges, giver en
overstgrrelse motor mulighed for op til 110%
momentydelse i op til 1 min.

Fordelen ved at veelge en normal momentkarakteristik,
nar man har en overstgrrelse motor er, at
frekvensomformeren konstant kan yde 100% moment,
uden derating pga. en stgrre motor.

| B
§)& For VLT 5001-5006, 200-240 V og
i VLT 5001-5011, 380-500 V kan denne
funktion ikke veelges.
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m Drift og display

m Introduktion

Parametergruppen 001-099 giver adgang til justeringer og indstillinger til driftsstedet samt til betjening og
indstillinger af det lokale betjeningspanels (LCP) display og lagringsenhed.

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omréde /Endringer 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
001 Sprog Engelsk Nej Nej 0 5
002 Lokal-/fijernbetjent Fjernbetjent Ja Ja 0 5
003 Lokal reference 000.000 Ja Ja -3 4
004 Aktiv opsaetning Setup 1 Ja Nej 0 5
005 Programmeringsopséaetning Aktiv opseetning Ja Nej 0 5
006 Opseaetningskopiering Ingen kopiering Nej Nej 0 5
007 LCP-kopi Ingen kopiering Nej Nej 0 5
008 Displayskalering af hastighed 1 0.01-100.00 Ja Ja -2 6 o
009 Displaylinje 2 Hastighed [0.min.] Ja Ja 0 5 E
010 Displaylinje 1.1 Reference [%] Ja Ja 0 5 %
011 Displaylinje 1.2 Motorstrgm [A] Ja Ja 0 5 >
012 Displaylinje 1.3 Effekt [kKW] Ja Ja 0 5 De_
013 Lokal betjening LCP-kontrol Ja Ja 0 5
014 Lokal stop Muligt Ja Ja 0 5
015 Lokal jog Ikke muligt Ja Ja 0 5
016 Lokal reversering Ikke muligt Ja Ja 0 5
017 Lokal nulstilling af trip Muligt Ja Ja 0 5
018 L4s for datasendringer Ikke last Ja Ja 0 5
019 Driftstilstand ved indkobling, lokal Tvangsstoppet, Ja Ja 0 5
styring anvend gemt ref.
024 Brugerdefineret Quick-menu Ikke aktiv Ja Nej 0 5
025 Opseatning af Quick-menu 000 0-999 Ja Nej 0 6
Andringer under drift:
"Ja" betyder, at parameteren kan aendres, mens
frekvensomformeren er i drift. "Nej" betyder, Konverteringsindeks Konverteringsfaktor
at frekvensomformeren skal stoppes, for der 74 0.1
kan foretages aendringer. i 11000
4-Setup (4-opseetning): 1 0%1
"Ja" betyder, at parameteren kan programmeres 2 0.01
individuelt i hver af de fire opsaetninger, dvs. -3 0.001
at samme parameter kan have fire forskellige 4 0.0001
dataveerdier. "Ved et "Nej™ vil dataveerdien veere
den samme i alle opseetninger. Datatype: 5
Datatype viser type og leengde pa telegrammet.
Konverteringsindeks: gatatype Ezlstzi\gse
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal 4 Heltal 32
anvendes, nar der skrives eller lseses via seriel 5 Uden fortegn 8
kommunikation med en frekvensomformer. 6 Uden fortegn 16
7 Uden fortegn 32
9 Tekststreng

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veerdi:

OEngelsk (ENGLISH) [0]
Tysk (DEUTSCH) [1]
Fransk (FRANCAIS) 2]
Dansk (DANSK) [3]
Spansk (ESPANOL) [4]
Italiensk (ITALIANO) [5]
Funktion:

Denne parameter definerer det sprog, der
benyttes i displayet.

002 Lokal-/ffiernbetjent
(LOKAL/FJERNBETJ.)

Veerdi:

OFjernbetjent kontrol (FJIERNBETJENT) [0]
Lokal betjening (LOKAL) [1]
Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige metoder til
styring af frekvensomformeren.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Fjernbetjent [0], kan

frekvensomformeren styres via:

1. Styreklemmerne eller via den serielle

kommunikationsport.

[START]-tasten. Dette kan imidlertid ikke

tilsidesaette Stop-kommandoer (og start ikke

mulig), som gives via de digitale indgange eller

den serielle kommunikationsport.

. [STOP]-, [JOG]- og [RESET]-tasterne, hvis disse
er aktive (se parameter 014, 015 og 017).

n

w

Hvis der veelges Lokalbetjent [1], kan
frekvensomformeren styres via:

1. [START]-tasten. Dette kan imidlertid ikke
tilsidesaette Stop-kommandoer pa de digitale
klemmer (hvis der er valgt [4] i parameter 013).
[STOP]-, [JOG]- og [RESET]-tasterne, hvis disse
er aktive (se parameter 014, 015 og 017).
[FWD/REV]-tasten, hvis den er aktiveret i parameter
016, og der er valgt [3] i parameter 013.

Via parameter 003 kan den lokale reference styres
med "Pil op"- og "Pil ned"-tasterne.

En ekstern styrekommando, som kan sluttes til
klemmerne 16, 17, 19, 27, 29, 32 eller 33. Der
skal imidlertid veere valgt [4] i parameter 013.

n

w

e

o

NB!:
I)&y Bemzik, at kiemme 37 (hardwarefrilab)
q altid er aktiv.

Se ogsa afsnittet Skift mellem lokal- og fiernbetjening.

Veerdi:
Parameter 203 = [0] indstillet til:
Refmin -Refuwaks 0 000.000

Parameter 203 = [1] indstillet til:
-Ref maks - + Refuwaks 0 000.000

Funktion:
Denne parameter giver mulighed for manuel indstilling
af den gnskede referenceveerdi.
Enheden falger konfigurationen valgt i parameter 100,
hvor Hastighed males i omdr./min. og moment i Nm.

Beskrivelse af valg:

Der skal veelges Lokal [1] i parameter 002, for at
denne parameter kan benyttes.

Den indstillede veerdi gemmes ved spaendingsudfald,
se parameter 019.

| denne parameter forlades Data Change Mode

ikke automatisk (efter time out).

Lokal reference kan ikke indstilles via den

serielle kommunikationsport.

Advarsel: Da den indstillede veerdi
/'\ lagres efter afbrudt netforsyning,
o kan motoren starte uden varsel ved

netindkobling, hvis parameter 019 sendres til Auto
genstart, anvend gemt ref. [O].

004 Aktiv opseetning
(AKTIVT SETUP)

Veerdi:

Fabriksopseetning (FABRIKSSETUP) [0]
OSetup 1 (SETUP 1) [1]

Setup 2 (SETUP 2) [2]

Setup 3 (SETUP 3) [3]

Setup 4 (SETUP 4) [4]

Multiopseetning (MULTISETUP) [5]

Funktion:
Denne parameter definerer Setup-nummeret for at
styre frekvensomformerens funktioner.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Alle parametre kan programmeres i fire individuelle
parameteropseetninger, Setup 1 - Setup 4. Der findes
desuden en fabriksopsaetning, der ikke kan aendres.

Beskrivelse af valg:

Fabrikssetup [0] indeholder de data, der er indstillet fra
fabrikken. Kan anvendes som datakilde, hvis de gvrige
opsaetninger skal bringes tilbage til en kendt tilstand.
Det er via parameter 005 og 006 muligt at kopiere fra
en opseetning til en eller flere af de gvrige opsaetninger.
Setup 1-4 [1]-[4] er fire individuelle opseetninger,

som kan veelges enkeltvis.

Multi-Setup [5] bruges til fiernbetjent skiften mellem
opseetninger. Klemme 16/17/ 29/32/33 samt

den serielle kommunikationsport kan bruges til

at skifte mellem opsaetninger.

Der skal pafgres et stopsignal, hvis
' der skal skiftes mellem &ben slgjfe- og
hd lukket slgjfe-funktioner.

005 Programmerings-Setup
(PROGRAM. SETUP)

Veerdi:
Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) [0]
Setup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) [2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
O Aktivt Setup (AKTIVT SETUP) [5]
Funktion:

Der kan veelges, hvilket Setup man gnsker,

at programmere (sendre data) i under drift

(geelder bade via betjeningspanel og den serielle
kommunikationsport). Det er muligt at programmere
de 4 setups uafhaengigt af, hvilket Setup der er valgt
som det aktive Setup (valgt i parameter 004).

Beskrivelse af valg:

Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede data
og kan anvendes som datakilde, hvis de gvrige setups
skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

Setup 1-4 [1]-[4] er individuelle setups, som kan
anvendes efter gnske. Disse kan programmeres

frit, uaftheengigt af hvilket Setup, der er valgt

som aktivt Setup og dermed bestemmer
frekvensomformerens funktioner.

NB!:

": Hvis der generelt aendres data i eller kopieres
til det aktive Setup, far eendringerne gjeblikkelig
indflydelse pa funktionen af apparatet.

Veerdi:

Olngen kopiering INGEN KOPI) [0]
Kopiér til Setup 1 fra# (KOPIER TIL SETUP 1
Kopier til Setup 2 fra# (KOPIER TIL SETUP 2
Kopier til Setup 3 fra# (KOPIER TIL SETUP 3
Kopiér til Setup 4 fra# (KOPIER TIL SETUP 4
Kopiér til alle fra # (KOPI ALLE) [5]

= L =

# = det i parameter 005 valgte Setup 005

Funktion:
Der kopieres fra det i parameter 005 valgte Setup,
til et af de andre opseetninger eller til alle de andre
opsaetninger samtidigt. Setup-kopieringsfunktionen
kopierer ikke parameter 001, 004, 005, 500 og 501.

Der kan kun kopieres i Stop-tilstand (motoren stoppet
i forbindelse med en Stopkommando).

Beskrivelse af valg:

Kopieringen begynder efter indtastning af den
gnskede kopieringsfunktion og bekraeftelse
ved tryk pa& [OK]-tasten.

Displayet viser, nar kopieringen er i gang.

NB!:

": Opseetningskopiering ma kun udfares
i i Stop-tilstand.

007 LCP-kopi
(LCP KOPI)

Veerdi:
Olngen kopiering (INGEN KOPI) [0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) [1]

Download alle parametre (DWNL. ALLE PAR.) [2]
Download effektuafheengige par.
(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3]

Funktion:
Parameter 007 benyttes, hvis man gnsker at
anvende betjeningspanelets indbyggede kopifunktion.
Betjeningspanelet er aftageligt. Det er derfor nemt at
kopiere parameterveerdier fra én til en anden.

Beskrivelse af valg:

Veelg Upload alle parametre [1], hvis alle
parameterveerdier skal overfares til betjeningspanelet.
Veelg Download alle parametre [2], hvis alle

overfarte parameterveerdier skal kopieres til den
frekvensomformer, hvor betjeningspanelet er monteret.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veelg Download effektuafhaengige par. [3], hvis

det kun er de effektuafhaengige parametre, der
skal downloades. Denne funktion benyttes,

hvis der downloades til en frekvensomformer

med en anden nominel effektstarrelse end den,
parameteropsaetningen stammer fra.

Bemeerk, at de effektafheengige parametre 102-106
skal programmeres efter en kopiering.

NB!:
'l: Upload/download kan kun foretages
i i Stop-tilstand.

008 Displayskalering af hastighed

(HASTIGHEDS SKAL.)
Veerdi:
0.01 - 100.00 01
Funktion:

| denne parameter veelges den faktor, som bliver
ganget (multipliceret) med motorhastigheden, og
vist i displayet, nar parameter 009-012 er indstillet
til Hastighed x Skalering [5].

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede skaleringsfaktor.

009 Displaylinje 2

Veerdi:
Reference [%] (REFERENCE [%)]) [1]
Reference [enhed] (REFERENCE [ENHED]) 2]
Frekvens [Hz] (FREKVENS [HZ]) [4]
OHastighed [O./MIN.] (HASTIGHED [RPM]) [5]
Motorstrgm [A] (MOTORSTR@ZM [A]) [6]
Moment [%] (MOMENT [%]) [7]
Effekt [kW] (EFFEKT [KW]) [8]
Effekt [HK] (EFFEKT [HP] [US]) [9]
Udgangsenergi [kWh]
(UDG.ENERGI [KWH]) [10]

Motorspeending [V] (MOTORSPANDING [V]) [11]
DC link-speending [V] (DC LINK SPANDING [V]) [12]
Termisk belast., motor [%)]

(TERM. BEL. MOTOR [%]) [13]
Termisk belast., VLT [%] (TERM. BELAST.VLT [%)]) [14]
Karte timer [timer] (KORTE TIMER) [15]
Digital indgang [Bineaer kode]

(DIGITAL INPUT [BINAR]) [16]

Analog indgang 53 [V] (ANALOG INDG. 53 [V]) [27]
Analog indgang 54 [V] (ANALOG INDG. 54 [V]) [18]
Analog indgang 60 [mA]

(ANALOG INDG. 60 [MA]) [19]
Pulsreference [Hz] (PULS REF. [HZ]) [20]
Ekstern reference [%] (EKST. REF [%)]) [21]
Statusord [Hex] (STATUSORD [HEX]) [22]
Bremseeffekt/2 min. [KW]

(BR.EFFEKT/2 MIN) [23]
Bremseeffekt/sek. [kW] (BR. EFFEKT/SEK) [24]
Kglepladetemp. [°C] (KGLEPL.TEMP. [°C]) [25]
Alarmord [Hex] (ALARMORD [HEX]) [26]
Styreord [Hex]

(STYREORD [HEX]) [27]
Advarselsord 1 [Hex]

(EXTERN. STAT. ORD [HEX]) [28]
Advarselsord 2 [Hex]

(ADV. ORD 2 [HEX]) [29]
Digital udgang [Bin]

(DIGITAL UDGANG [BIN]) [30]
Kommunikationsoptionskort advarsel

(COMM OPT. ADV. [HEX]) [31]
KTY-fgler [°C] (KTY SENSOR TEMP) [32]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge den dataveerdi,
som gnskes vist i displayet i linje 2.

| parameter 010-012, kan man veelge yderligere
tre dataveerdier, der vises i linje 1.

Beskrivelse af valg:

Reference [%)] er lig med den totale reference
(summen af digitale/analoge/preset/bus/fastfrys
ref./catch-up og slow-down).

Reference [enhed] angiver statusveerdien pa klemme
17/29/53/54/60 med den enhed, som er givet ud fra
valg af konfiguration i parameter 100 (0./min.).
Frekvens [Hz] angiver motorfrekvensen, dvs.
udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren.
Hastighed [O./MIN.] Viser hastigheden i omdrejninger
pr. minut, dvs. motorakslens hastighed i en lukket slgjfe.
Motorstrgm [A] angiver motorens fasestrgm

malt som en effektiv veerdi.

Moment [%] angiver motorens aktuelle belastning

i forhold til motorens nominelle moment.

Effekt [kW] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager i kW.

Effekt [HP] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager, i HK.

Udgangsenergi [kWh] angiver den energi

som motoren har optaget, siden sidste reset

er foretaget i parameter 618.

Motorspeending [V] angiver den spaending,

der tilfares motoren.

DC link-spaending [V] angiver mellemkredsspeendin-
gen i frekvensomformeren.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Termisk belastning, motor [%] angiver den
beregnede/anslaede termiske belastning af motoren.
100% er udkoblingsgraensen.

Termisk belastning, VLT [%] angiver den
beregnede/ansladede termiske belastning pa
frekvensomformeren. 100% er udkoblingsgraensen.
Kgrte timer [Timer] angiver antal timer, som motoren
har kert, siden sidste reset i parameter 619.

Digital indgang [Binaer kode] angiver signal status
fra de 8 digitale klemmer (16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 og 33) Input 16 svarer til bitten laengst til venstre.
‘0’ = intet signal, "1’ = tilsluttet signal.

Analog indgang 53 [V] angiver signalveerdien

pa klemme 53.

Analog indgang 54 [V] angiver signalveerdien

pa klemme 54.

Analog indgang 60 [V] angiver signalveaerdien

pa klemme 60.

Pulsreference [Hz] angiver en evt. pulsfrekvens i
Hz tilsluttet en af klemmerne 17 eller 29.

Ekstern reference [%] angiver summen af eksterne
reference i % (sum af analoge/puls/bus).

Statusord [Hex] angiver det statusord, som
sendes via den serielle kommunikationsport i
Hex-kode fra frekvensomformeren.

Bremseeffekt/2 min. [kKW] angiver bremseeffekt
afsat i en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten
beregnes lgbende for de seneste 120 sek.
Modstandsveerdien skal veere angivet i parameter 401.
Bremseeffekt/sek. [kW] angiver aktuel bremseeffekt
afsat i en ekstern bremsemodstand. Angives

som en gjebliksveerdi.

Modstandsveerdien skal vaere angivet i parameter 401.
Kglepladetemp. [°C] angiver den aktuelle
kalepladetemperatur pa frekvensomformeren.
Udkoblingsgreensen er 90 + 5 °C, indkobling

igen ved 60 + 5 °C.

Alarmord [Hex] angiver en eller flere alarmer

i en Hex kode.

Styreord [Hex] angiver styreordet til
frekvensomformeren. Se Seriel kommunikation

i Design Guide til VLT 5000 Process.

Advarselsord [Hex] angiver en eller flere
advarsler i en Hex-kode.

Udv. statusord [Hex] angiver en eller flere
statustilstande i en Hex-kode.

Digital udgang [Bin] (26, 46)
Kommunikationsoptionskort-advarsel [Hex]
angiver et advarselsord, hvis der er fejl pa
kommunikationsbussen. Er kun aktiv, hvis der

er installeret kommunikationsoptioner. Uden
kommunikationsoptioner vises der 0 Hex.

KTY-fgler [ °C] angiver den aktuelle temperatur pa
motorens viklinger, hvis KTY-fgleren er tilsluttet til

en analog indgang (klemme 54). Hvis KTY-fgleren
ikke er tilsluttet, viser den 20°C.

010 Displaylinje 1,1 (DISPLAY LINE 1,1)
011 Displaylinje 1,2 (DISPLAY LINE 1,2)

012 Displaylinje 1,3 (DISPLAY LINE 1,3)
Veerdi:
Som for parameter 009

Funktion:
Parameter 010-012 er en valgmulighed mellem tre
forskellige dataveerdier til visning i displayet, henholdsvis
linje 1 position 1, linje 1 position 2 og linje 1 position 3.
Tryk pa [DISPLAY/STATUS]-knappen for at se
displayudleesninger. Se afsnittene Betjeningspanel
og Display Mode.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges blandt 32 forskellige dataveerdier,
se parameter 009.
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Fabriksindstiling for hver parameter:

Parameter 010 [1]
Parameter 011 [6]
Parameter 012 [8]

Reference [%)]
Motorstrgm [A]
Effekt [kKW]

013 Lokal betjening
(LOKAL BETJ. MODE)

Veerdi:

Lokal ikke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
OLCP-kontrol (LCP KONTROL) [3]

LCP digital kontrol (LCP+DIGKONTR.) [4]

Funktion:

Her vaelges den gnskede funktion, hvis der er
valgt Lokalbetjent i parameter 002.
Se ogsa beskrivelsen af parameter 100.

Beskrivelse af valg:
Veelges Lokal ikke aktiv [0], blokeres for en evt.
indstilling af Lokal reference via parameter 003.
Det er kun muligt at skifte til Lokal ikke aktiv [0] fra
en af de andre indstillingsmuligheder i parameter
013, hvis frekvensomformeren er indstillet til
Fjernbetjent [0] i parameter 002.

LCP-kontrol [3] veelges, hvis referencen skal
indstilles via parameter 003.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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LCP digital kontrol [4] fungerer som LCP-kontrol [3],
selvom motoren, hvis parameter 002 er indstillet

til Lokalbetjent [1], kan styres via de digitale
indgange i henhold til listen i afsnittet Omskiftning
mellem lokal- og fiernbetjening .

Omskiftning fra Fjern til Lokal
Den aktuelle reference bibeholdes.

Omskiftning fra Lokal til Fjern
Referencen erstattes af det aktive referencesignal
fra fiernbetjeningen.

014 Lokal stop
(LOKAL STOP)

Veerdi:

Ikke muligt (KKE MULIGT) [0]
O Muligt (MULIGT) [1]

Funktion:

| denne parameter veelges/fraveelges lokal
stop-funktionen p& betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Ikke muligt [0], vil [STOP]
tasten veere inaktiv.

NB!:

'l: Veelges Muligt, overstyrer [STOP]-tasten
q alle Startkommandoer.

015 Lokal jog (LOKAL JOG)

Veerdi:

Olkke muligt (KKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) [1]
Funktion:

| denne parameter aktiveres/deaktiveres
jog-funktionen pa LCP.

Tasten benyttes, nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokal [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lIkke aktiv [0], er tasten [JOG] inaktiv.

016 Lokal reversering
(LOKAL REVERSERING)

Veerdi:
O Ikke muligt (KKE AKTIV) [0]
Muligt (AKTIV) (1]

Funktion:
| denne parameter aktiveres/deaktiveres
reverseringsfunktionen pa LCP.
Tasten kan kun benyttes, hvis parameter 002 er indstillet
til Lokalbetjent [1] og parameter 013 til LCP-kontrol [3].

Beskrivelse af valg:
Hvis der vaelges Ikke aktiv [0], er tasten
[FWD/REV] inaktiv.
Se parameter 200.

017 Lokal reset af trip (LOKAL RESET)

Veerdi:

Ikke muligt IKKE MULIGT) [0]
OMuligt (MULIGT) [1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
reset funktionen pa tastaturet.

asten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges lkke muligt [0] i denne parameter,
vil [Reset]-tasten veere inaktiv.

NB!:
B)=y Vaelg kun Ikke muligt [0], hvis der er tilsluttet et
i eksternt reset signal via de digitale indgange.

018 Las for datazendring
(DATALAS)

Veerdi:

Olkke l&st (KKE LAST) [0]
L&st (LAST) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man ‘lase’ betjeningen, sa det
ikke er muligt at foretage datasendringer via LCP (dog
fortsat muligt via den serielle kommunikationsport).

Beskrivelse af valg:
Veelges Last [1], vil datagendringer ikke kunne foretages.

019 Driftstilstand v. power up, lokal betjening

Veerdi:

Auto genstart, anvend gemt ref.

(AUTO GENS.+GEMT REF) [0]
OTvangsstoppet, anvend gemt ref.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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(TV.STOP+GEMT REF) [1]
Tvangsstoppet, seet ref. til O

(TV.STOPPET+REF=0) [2]
Funktion:

Indstilling af gnsket drifttilstand ved indkobling
af forsyningsspaending.

Funktionen kan kun veere aktiv i forbindelse med
Lokalbetjent [1] i parameter 002.

Beskrivelse af valg:

Auto genstart, anvend gemt ref [0] vaelges, hvis man
gnsker at apparatet skal starte op med den lokale
reference (indstilles i parameter 003), og den start/stop
tilstand, der var givet via [START/STOP]- tasterne

lige far frakobling af forsyningsspeendingen.
Tvangsstoppet, anvend gemt ref. [1] veelges, hvis
man gnsker, at apparatet skal forblive stoppet ved
indkobling af forsyningsspeaending, indtil "Start"- tasten
aktiveres. Efter startkommando kgres med den
lokale reference indstillet i parameter 003.
Tvangsstoppet, saet ref.til 0 [2] veelges, hvis

man gnsker, at apparatet skal forblive stoppet

ved indkobling af forsyningsspeending. Lokal
reference (parameter 003) nulstilles.

NB!:
“: Ved fjernbetjent drift (parameter 002) vil
i start/stop tilstanden ved nettilslutning afhaenge
af de eksterne styresignaler. Hvis der
veelges Puls start [2] i parameter 302, vil motoren
forblive stoppet efter nettilslutning.

024 Brugerdefineret Quick menu
(BRUGER QUICKMENU)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man fraveelge
standardopsaetningen af Quick Menu tasten pa
betjeningspanelet, samt LCP 2-betjeningspanel.
Med denne funktion kan brugeren selv i parameter
025 Opseetning af Quick Menu veelge op til 20
parametre til Quick Menu tasten.

Beskrivelse af valg:
Veelges Ikke aktiv [0] er standardopseetningen
af Quick Menu tasten aktiv.
Veelges Aktiv [1] er den brugerdefinerede
Quick Menu aktiv.

025 Opseetning af Quick Menu
(OPSAT QUICK MENU)

Veerdi:

[Index 1 - 20] Veerdi: 0 - 999 O 000

Funktion:
| denne parameter defineres, hvilkke parametre
der gnskes i Quick Menu, nar parameter 024
Brugerdefineret Quick Menu er valgt til Aktiv [1].
Der kan veelges op til 20 parametre til den
brugerdefinerede Quick Menu.

Beskrivelse af valg:
Opsaetningen af Quick Menu udfgres saledes:
1. Veelg parameter 025 Opseetning af Quick Menu
og tryk pd [CHANGE DATA).
Index 1 indikerer den farste parameter i Quick
Menu. Der kan skiftes mellem index-numrene ved
hjeelp af [+ / -] tasterne. Veelg Index 1.
Med [< >] kan der skiftes mellem de
tre cifre. Tryk en gang pa [<] tasten og
det sidste tal i parameternummeret kan
veelges ved hjeelp af [+ / -]-tasterne.
Indstil Index 1 til 100 for parameter 100
Konfiguration.
Tryk [OK] efter at Index 1 er indstillet til 100.
Gentag 2 - 4 indtil alle de gnskede parametre
er opsat til Quick Menu tasten.
Tryk pé [OK] for at afslutte opsaetningen
af Quick Menu.
Hvis parameter 100 Konfiguration veelges ved Index
1 vil Quick Menu starte med denne parameter,
hver gang Quick Menu aktiveres.
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Bemeerk, at parameter 024 Brugerdefineret Quick
Menu og parameter 025 Opseetning af Quick Menu
resettes til fabriksindstilling ved en initialisering.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Belastning og motor

m Introduktion

Parametergruppen 100-199 giver adgang til justeringer og indstillinger for belastning og motor, der er

forbundet til frekvensomformeren.

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omréde /Andringer  4-Setup Konverterings Data
# beskrivelse under drift indeks type
100 Konfiguration Hastighedsstyring, lukket Nej Ja 0 5
slgjfe
101 Momentkarakteristikker Hgijt - konstant moment Nej Ja 0 5
102  Motoreffekt Apparatafhaengig 0,18-500 kW Nej Ja 1 6
103  Motorspeending Apparatafheengig 200-500 V Nej Ja 0 6
104 Motorfrekvens 50 Hz Nej Ja 0 6
105 Motorstrgm Apparatafhaengig 0,01-lvit,mAKS Nej Ja -2 7
106 Nominel motorhastighed Apparatafhaengig 100-60000 o./min.  Nej Ja 0 6
107  Automatisk motortilpasning, AMA  Tilpasning fra Nej Nej 0 5
115 Slipkompensering 100% -400% - +400% Ja Ja 3
116  Slipkompenseringstidskonstant 0,50 sek. 0,05-5,00 sek. Ja Ja -2 6
119  Hgijt startmoment 0,0 sek. 0,0-0,5 sek. Ja Ja -1 5
120  Startforsinkelse 0,0 sek. 0,0-10,0 sek. Ja Ja -1 5
121  Startfunktion Frilab i startforsinkelsestiden Ja Ja 5
122 Funktion ved stop Frilgb Ja Ja 0 5
123  Min. hastighed for funk. v. stop 0 o./min. 0-600 o./min. Ja Ja -1 5
124  DC-holdestrgm 50 % 0-100 % Ja Ja 0 6
125 DC-bremsestrem 50 % 0 - 160 % Ja Ja 6
126 DC-bremsetid 10,0 sek. 0,0-60,0 sek. Ja Ja -1 6
127 DC-bremseindkoblingshastighed  Off 0.0-par. 202 Ja Ja -1 6
128 Termisk motorbeskyttelse Ingen beskyttelse Ja Ja 5
129 Ekstern motorventilator Nej Ja Ja 0 5
130 Starthastighed 0,0 o./min. 0,0-600 o./min. Ja Ja -1 5
131  Strem ved start 0,0 Amp 0,0-par. 105 Ja Ja -1 6
150 Statormodstand Apparatafhaengig Ohm Nej Ja -4 7
151  Ankermodstand Apparatafhaengig Ohm Nej Ja -4 7
152  Statorleekreaktans Apparatafheengig Ohm Nej Ja -3 7
153  Ankerlaekreaktans Apparatafhaengig Ohm Nej Ja -3 7
154 Hovedreaktans Apparatafheengig Ohm Nej Ja -3 7
156 Polantal 4-polet motor 2-100 Nej Ja 5
158  Jerntabsmodstand 10000£? 1-10000%2 Nej Ja 0 6
161  Minimuminerti Apparatafhaengig Kgm?2 Nej Ja -4 7
162  Maksimuminerti Apparatafhaengig Kgm?2 Nej Ja -4 7
163  Bremseforsinkelsestid 0 0 - 5 sek. Ja Ja -1 7

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om andringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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100 Konfiguration
(KONFIGURATIONS- TILSTAND)

Veerdi:
Hastighedsstyring, &ben slgjfe (HAST. ABEN SL@JF[)]
O Hastighedsstyring, lukket slgjfe

(HAST. LUKKET SL@JFE) [1]
Momentstyring, hastighedsfeedback

(MOMENT REG., HAST) [5]
Funktion:

Denne parameter benyttes til at veelge den konfiguration
, som frekvensomformeren skal tilpasses til. Dette

ger tilpasningen til en given applikation enkel, fordi

de parametre, der ikke benyttes i den aktuelle
konfiguration, udblaendes (er ikke aktive). Ved at
skifte mellem de forskellige applikationskonfigurationer
sikres en overfgrsel uden stgd.

Beskrivelse af valg:
Veelges Hastighedsstyring, aben slgjfe [0], opnas
en normal hastighedsstyring (uden feedbacksignal),
men med automatisk slipkompensering, hvilket
sikrer konstant hastighed ved varierende belastning.
Kompenseringerne er aktive, men kan evt. fraveelges
efter behov i parametergruppen "Belastning og motor".

Hvis der veelges Hastighedsstyring, lukket slgjfe [1],
opnas et fuldt holdemoment ved 0 o./min. samt
gget hastighedsngjagtighed. Der skal veere et
feedback-signal, og PID-styreenheden skal indstilles.

Hvis der vaelges Momentstyring, hastighedsfeedback
[5], skal der tilsluttes et encoderhastighedsfeed-
backsignal pa encoderindgangen.

Skift mellem aben slgjfe og lukket slgjfe
' kan kun finde sted, nér der er pélagt
)

en stopkommndo.

101 Momentkarakteristik
(MOMENT KARAKT.)

Veerdi:

O Hagjt konstant moment (H-CT) [1]
Normal-konstant moment
(N-CT) [11]
Funktion:

Valg af momentkarakteristik.

Beskrivelse af valg:

Med VLT 5000 Flux er det muligt at veelge Hgjt konstant
momenteller Normal-konstant moment.

102 Motoreffekt (MOTOREFFEKT)

Veerdi:

0.18 KW (0.18 KW) [18]
0.25kW (0.25 KW) [25]
0.37 kW (0.37 KW) [37]
0.55kW (0.55 KW) [55]
0.75kW (0.75 KW) [75]
1.1KW (1.10 KW) [110]
1.5KW (1.50 KW) [150]
2.2kW (2.20 KW) [220]
3kW (3.00 KW) [300]
4KW (4.00 KW) [400]
5.5kW (5.50 KW) [550]
7.5KkW (7.50 KW) [750]
11 kW (11.00 KW) [1100]
15 kW (15.00 KW) [1500]
18.5 kW (18.50 KW) [1850]
22 KW (22.00 KW) [2200]
30 kW (30.00 KW) [3000]
37 kW (37.00 KW) [3700]
45 KW (45.00 KW) [4500]
55 kW (55.00 KW) [5500]
75KW (75.00 KW) [7500]
90 kW (90.00 KW) [9000]
110 kW (110.00 KW) [11000]
132 kW (132.00 KW) [13200]
160 kW (160.00 KW) [16000]
200 kW (200.00 KW) [20000]
250 kW (250.00 KW) [25000]
280 kW (280.00 KW) [28000]
315 kW (315.00 KW) [31500]
355 kW (355.00 KW) [35500]
400 kW (400.00 KW) [40000]
450 kKW (450.00 KW) [45000]
500 kW (500.00 KW) [50000]

Afhzenger af apparat

Funktion:
Her kan man veelge den kW-veerdi, der svarer
til motorens meerkeeffekt.
Fra fabrikken er der valgt en nominel kW-veerdi,der
afhaenger af apparattypen.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi som er lig med typeskilt datapa
motoren. Der kan veelges 4 understarrelser eller 1
overstgrrelse i forhold til fabriksindstilling.

Der er endvidere mulighed for at indstille veerdien

for motoreffekten trinlgst . Indstillet veerdi sendrer

automatisk veerdier for motorparametrene i
parameter 150-154, 157 og 161.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

71

Programming



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

103 Motorspeending
(MOTORSPANDING)

Veerdi:

200 Vv [200]
208 Vv [208]
220 v [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 Vv [380]
400 V [400]
415 V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]
Apparatafhaengig.

Bemaerk: Motorspaendinger pa 500 og 575 V skal
programmeres manuelt. De fas ikke forindstillet.

Funktion:
Veelg den motorspaending, der svarer til
motorens typeskiltdata.

NB!:
'l: Motoren sgger altid den spidsspeending, der
i svarer til den tilsluttede forsyningsspeending,
men hvor der forekommer regenerativ drift,
kan speendingen veere hgjere.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltdataene pa
motoren, uanset frekvensomformerens netspaending.
Det er endvidere muligt at indstille veerdien for
motorspaendingen trinlgst.
Den indstillede veerdi eendrer automatisk veerdier for
motorparametrene i parameter 150-154.
Ved 87 Hz-drift med 230/400 V-motorer
skal typeskiltdata indstilles for 230 V/50 Hz.
Parameter 202 Udgangshastighed hgj greense
og parameter 205 Maksimum reference skal
tilpasses til 87 Hz-applikationen.

NB!:
'l: Ved trekantforbindelse skal motorens nomielle
q hastighed for trekantforbindelsen veelges.

104 Motorfrekvens
(MOTORFREKVENS)

Veerdi:
050 Hz (50 HZz) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Max. motorfrekvens 300 Hz

Funktion:
Valg af den nominelle motorfrekvens fuv n (typeskiltdata).

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, der svarer til dataene pa
motorens typeskilt.

Det er ogsa muligt at indstille veerdien for
motorfrekvensen trinlgst.

Veelges en veerdi forskellig fra 50 Hz eller 60 Hz, er
det ngdvendigt at korrigere parameter 150-154.
Ved 87 Hz-drift med 230/400 V-motorer

skal typeskiltdata indstilles for 230 V/50 Hz.
Parameter 202 Udgangshastighed hgj graense
og parameter 205 Maksimum reference skal
tilpasses til 87 Hz-applikationen.

NB!:
": Ved trekantforbindelse skal motorens nomielle
i frekvens for trekantforbindelsen veelges.

105 Motorstrgm (MOTORSTR@ZM)

Veerdi:
0,01 - Ivitmax [0.01 - XXX.X]

Apparatafhaengig.

Funktion:
Motorens nominelle strgam Iy n indgar i
frekvensomformerens beregning af bl.a. moment
og termisk motorbeskyttelse.

Beskrivelse af valg:

Veelg typeskiltveerdien fra motoren.
Veerdien indtastes i ampere.

NB!:
": Det er vigtigt at indtaste en korrekt veerdi, da
i denne indgér i Flux Vector-styringen.

106 Nominel motorhastighed
(NOM. MOTOR HAST.)

Veerdi:
100-60000 o/min. (O/MIN.) [100 - 60000]

Afhaenger af motortypen.

Funktion:
Den valgte veerdi svarer til motorens nominelle
hastighed nm n, som fremgar af dataene pa typeskiltet.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Den nominelle motorhastighed nu,n benyttes bl.a. til
at udregne den optimale slipkompensering.

NB!:
Q&g Det er vigtigt at indtaste en korrekt veerdi,
a da denne indgar i Flux Vector-styringen.
Den maksimale veerdi er lig med fun X
60. fm N indstilles i parameter 104.

107 Automatisk motoroptimering, AMA

(AUTOOPTIMERING)

Veerdi:

O Optimering fra (OFF) [0]
Optimering til Komplet, Rs, X1, X2, Xn,Ry
(KOMPLET OPT. TIL) [1]
Optimering til Reduceret, Rs
(REDUCERET OPT. TIL) [2]

Funktion:
Hvis denne optimeringsfunktion bruges, indstiller
frekvensomformeren automatisk de ngdvendige
styreparametre (parameter 150-154) med
stationaer motor. Automatisk motoroptimering
sikrer optimal brug af motoren.
For at opna den bedste tilpasning af
frekvensomformeren anbefales det at gennemfare
AMA med kold motor.

AMA-funktionen aktiveres ved at trykke pa
[START]-tasten efter at have valgt [1] eller [2].
Se ogsa afsnittet Automatisk motoroptimering.
Efter et nomalt gennemlgb viser displayet "AMA
AFSLUTTET". Tryk pa [STOP/RESET]-tasten.
Frekvensomformeren er nu klar til drift.

Beskrivelse af valg:

Veelg Komplet opt. til, hvis frekvensomformeren
skal kunne udfgre automatisk motoroptimering af
bade statormodstanden Rs, ankermodstanden
Ry, statorleekreaktansen x1, ankerlaekreaktansen
X2 og hovedreaktansen Xp.

Veelg Optimering til, Reduceret AMA [2], hvis der
skal gennemfares en begreenset test, hvor kun
statormodstanden i systemet bestemmes.

NB!:
l': Det er vigtigt, at motorparametrene

102-106 indstilles korrekt, da de er en

del af AMA-algoritmen. Optimal dynamisk
motoroptimering kraever, at der gennemfgres en AMA.
Motoroptimeringen kan vare op til 10 minutter,
afhaengigt af den aktuelle motors nominelle effekt.

NB!:
lﬁ Der ma ikke forekomme eksternt genererende

moment under den automatiske
motoroptimering.

' NB!:
l': Hvis indstilingen i parameter 102-106
a&ndres, vender parameter 150-154 tilbage
til fabriksindstillingen.

115 Slipkompensering
(SLIPKOMPENSERING.)

Veerdi:

-400 - 400 % O 100 %

Funktion:
Denne funktion er kun aktiv sammen med
Hastighedsstyring, ben slgjfe (parameter 100) og
sikrer en stort set konstant hastighed ved varierende
belastninger. Kompenseringerne er aktive, men
kan evt. fraveelges efter behov i parametergruppen
"Belastning og motor".Slipkompenseringen
beregnes automatisk, dvs. pa basis af den
nominelle motorhastighed n mn. | parameter 115
kan slipkompenseringen finjusteres, hvorved der
kompenseres for tolerancer i veerdien for nu,N.
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Slipkompensering er ikke aktiv under vaerdien,
der fremgér af parameter 237.

Beskrivelse af valg:

Angiv en %-veerdi af den nominelle motorfrekvens
(parameter 104).

Slipkompensering er kun aktiv fra 10 Hz ved aben slgjfe.

116 Slipkompenseringstidskonstant
(SLIP. TID KONST.)

Veerdi:

0,05-5,00 sek. 0 0,50 sek.

Funktion:
Funktionen er aktiv sammen med Hastighedsstyring,
aben slgjfe (parameter 100). Denne parameter bestem-
mer reaktionshastigheden for slipkompenseringen.

Beskrivelse af valg:
En hgj veerdi giver en langsom reaktion. Omvendt giver
en lav veerdi en hurtig reaktion. Hvis der er problemer
med lavfrekvent resonans, skal tiden ggres leengere.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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119 Hgjt startmoment
(HAJT STARTMOMENT.)

Veerdi:

0,0-0,5 sek. 0 0,0 sek.

Funktion:
Denne funktion aktiveres sammen med
Hastighedskontrol, lukket slgjfe (parameter
100). For at opnd et hgjt startmoment, ca. 2 x
lvitn i maks. 0,5 sek. Dog begraenses strammen af
frekvensomformerens beskyttelsesgraense.

Beskrivelse af valg:
Indstil tiden for det hgje startmoment.

120 Startforsinkelse (STARTFORSINKELSE)
Veerdi:

0,0-10,0 sek. 0 0,0 sek.

Funktion:
Denne parameter muligggr en forsinkelse
af starttidspunktet.
Frekvensomformeren begynder med den i parameter
121 valgte startfunktion.

Beskrivelse af valg:

Indstil den startforsinkelse, der skal ga, inden
accelerationen pabegyndes.

121 Startfunktion (STARTFUNKTION)
Veerdi:
DC hold i startforsinkelsestiden

(DC HOLD | ST. FORS T.) [0]

DC-bremse i startforsinkelsestiden

(DC BR. | ST. FORS T.) [1]
OFrilgb i startforsinkelsestiden

(FRILZB | ST. FORS T.) [2]

Starthastighed/stram med uret.

(START HAST/VERTIKAL) [3]

Starthastighed/stram i referenceretning

(START HAST/HORISONT) [4]

Starthastighed med uret

(MED URET) [5]

Funktion:

Her veelges startfunktionen i startforsinkelsestiden,
nar (parameter 120) veelges.

Beskrivelse af valg:
Veelg DC-hold i startforsinkelsestiden [0] for at
pafgre motoren en DC-holdestrgm (parameter
124) i startforsinkelsestiden.

Veelg DC-bremse i startforsinkelsestiden [1] for
at pafere motoren en DC-holdestrgm (parameter
125) i startforsinkelsestiden.

Veelg Frilgb i startforsinkelsestiden [2], og motoren
vil ikke veere styret af frekvensomformeren i
startforsinkelsestiden (vekselretter slukket).

Veelg Start hastighed/stram med uret [3] for at
tilslutte funktionen beskrevet i parameter 130

og 131 i startforsinkelsestiden.

Uanset hvilken veerdi referencesignalet antager,

vil udgangshastigheden anvende indstillingen

for starthastighed i parameter 130, og
udgangsstremmen vil svare til indstillingen for
startstreammen i parameter 131.

Denne funktion anvendes typisk til haeve/saenke-
applikationer uden kontraveegt og seerligt i applikationer
med konusankermotor, hvor start forlgber med uret
efterfulgt af omdrejning i referenceretningen.

Veelg Start hastighed/strem i referenceretning [4]
for at fa den funktion, der er beskrevet i parameter
130 og 131, i startforsinkelsestiden. Motoren vil
altid kare i referenceretningen.

Hvis referencesignalet svarer til nul (0), vil
parameter 130 Starthastighed blive ignoreret,

0og udgangshastigheden vil svare til nul (0).
Udgangsstremmen svarer til indstillingen af
startstrammen i parameter 131 Startstrgm.

Veelg Start/hastighed med uret [5] for kun at

have den funktion, der er beskrevet i parameter

130 Starthastighed, i startforsinkelsestiden.
Startstrammen beregnes automatisk.

Bemeerk: Denne funktion benytter kun starthastigheden
i startforsinkelsestiden.

Uanset hvilken veerdi referencesignalet indstiller,

svarer udgangshastigheden til indstilingen af
starthastigheden i parameter 130.

Start hastighed/stram med uret [3] og
starthastighed med uret [5] veelges typisk ved
heeve/saenke-applikationer. Start hastighed/strgm i
referenceretning [4] benyttes specielt i applikationer
med kontraveegt og horisontal beveegelse.

122 Funktion ved stop
(FUNKT. VED STOP)

Veerdi:

OFrilgb (FRILDB) [0]
DC hold (DC HOLD) [1]
Motorcheck (MOTOR CHECK) 2]

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Formagnetisering (FORMAGNETISERING) [3]

Funktion:
Valg af frekvensomformerens funktion efter afgivelse
af en stopkommando, eller nar frekvensen er rampet
ned til indstilingerne i parameter 123.

Beskrivelse af valg:

Veelg Frilgb [0], hvis frekvensomformeren skal

lade motoren rotere frit.

Der veelges DC hold [1], ndr man gnsker at aktivere en
DC-holdestrgsm som indstillet i parameter 124.

Der veelges Motorcheck [2], hvis frekvensomformeren
skal undersgge, om der er tilsluttet en motor.
VeelgFormagnetisering [3]. Det magnetiske felt
opbygges i motoren, mens den fortsat er standset.
Dette sikrer, at motoren kan producere moment sa
hurtigt som muligt i forbindelse med starten.

123 Min. hastighed for aktivering af

funktion v.stop

(MIN. F. FUNK. STOP)

Veerdi:
0-600 o/min. 0 0 o/min.

Funktion:
| denne parameter indstilles den hastighed,
hvor det gnskes, at den valgte funktion i
parameter 122 skal aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede hastighed.

124 DC-holdestrgm
(DC HOLDESTR@M)

Veerdi:

(OFF) — SETNg 100 % 0 50 %
0 - 100% o

Funktion:

DC-holdestrgm benyttes til at fastholde motorfunktionen
(holdemoment) eller til forvarmning af motoren.

NB!:
": Maksimumvaerdien afhzenger af den
q nominelle motorstram.

Beskrivelse af valg:

Parameteren kan kun anvendes nar der er valgt DC
hold [1] i parameter 121 eller 122. Indstil Holdestram
som en %-veerdi af motorens nominelle strgm

Im,N, SOm indstilles i parameter 105.

100% DC-holdestrgm svarer til Im,N.

Advarsel: 100 % tilfgrsel i for lang tid
kan beskadige motoren.

125 DC-bremsestrgm
(DC BREMSESTR@M)
Veerdi:
0 (OFF) — DELMAKS ;100 [%] 0 50 %
0 - 160%

Funktion:
Indstiling af DC-bremsestrgmmen, nar en
stopkommando anvendes. Funktionen aktiveres,
nar den i parameter 127 indstillede hastighed
er néet, eller DC-bremse inverteret er aktiv pa
klemme 27 og parameter 304 eller via den serielle
kommunikationsport. Bremsestrgmmen er aktiv i den
periode, der er indstillet i parameter 126.

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

NB!:
":' Maksimumveerdien afhaenger af den
q nominelle motorstram.

Beskrivelse af valg:

Indstilles som en %-vaerdi af motorens nominelle
strgm Im N, Som indstilles i parameter 105.
100% DC-bremsestrgm svarer til Iy n.

Advarsel: 100 % tilfgrsel i for lang tid
kan beskadige motoren.

126 DC-bremsetid
(DC BREMSETID)
Veerdi:
0,0 (OFF) - 60,0 sek. 0 10,0 sek.

Funktion:
Indstilling af DC-bremsetiden, hvor DC-bremses-
tremmen (parameter 125) skal veere aktiv.

Beskrivelse af valg:
Indstil DC-bremsetiden.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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127 DC-bremseindkoblingshastighed
(INDKOBL. HASTIGH.)

Veerdi:

0,0 - parameter 202 0 0,0 o/min (OFF)

Funktion:
Indstilling af DC-bremseindkoblingshastigheden, hvor
DC-bremsestrammen (parameter 125) skal veere
aktiv i forbindelse med en stopkommando.

Beskrivelse af valg:
Indstil bremseindkoblingshastigheden.

128 Termisk motorbeskyttelse
(TERM MOT.BESKYT.)

Veerdi:

OIngen beskyttelse INGEN BESKYTTELSE) [0]
Termistoradvarsel (TERMISTOR ADVARSEL) [1]
Termistor-trip (TERMISTOR TRIP) 2]
ETR-advarsel 1 (ETR ADV. 1) [3]
ETRtrip 1 (ETR TRIP 1) [4]
ETR-advarsel 2 (ETR ADV. 2) 5]
ETRtrip2 (ETR TRIP 2) [6]
ETR-advarsel 3(ETR ADV. 3) [7]
ETRtrip3(ETR TRIP 3) [8]
ETR-advarsel 4 (ETR ADV. 4) 9]
ETRtrip4 (ETR TRIP 4) [10]
Funktion:

Frekvensomformeren kan detektere motortemperaturen
i forbindelse med motorbeskyttelse pa to
forskellige méader:

- Via en termistorfgler tilsluttet en af de analoge
indgange, klemme 53 og 54 (parameter 308 og 311).
Beregning af termisk belastning, baseret pa den
faktiske belastning og tid. Dette sammenlignes
med den nominelle motorstrgm Iy,n 0g den
nominelle motorfrekvens fu,n. Beregningerne tager
hgjde for behovet for lavere belastning ved lave
hastigheder pga. nedsat ventilation.

ETR (Electronic Terminal Relay)-funktionerne 1-4
pabegynder ikke beregning af belastningen, far der
sker omskiftning til det Setup, hvor de er valgt. For
det nordamerikanske marked: ETR-funktionerne
sarger for overbelastningsbeskyttelse af motoren,
klasse 20, i overensstemmelse med NEC.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ingen beskyttelse, hvis der ikke gnskes advarsel
eller udkobling (trip) ved overbelastet motor.

Veelg Termistor advarsel, hvis der gnskes
advarsel, nar den tilsluttede termistor og derved
motoren bliver for varm.

Veelg Termistor-trip, hvis der gnskes udkobling
(trip), nar den tilsluttede termistor og derved
motoren bliver for varm.

Veelg ETR-adv. 1-4, hvis der gnskes en advarsel
i displayet, nar motoren ifglge beregningerne

er overbelastet.

Veelg ETR Trip 1-4, hvis der gnskes udkobling, nar
motoren ifglge beregningerne er overbelastet.

Et advarselssignal kan ogsa programmeres via en
af de digitale udgange, og signalet afgives bade
ved advarsel og trip (termisk advarsel).

t [s]

17524052.11

2000

~
100 ~ I L —four= 1 x fyn
60 four= 2 X fyn
50 four= 02 x fyn

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 Tun

129 Ekstern motorventilator
(EKSTERN MOT. VENT)

Veerdi:

ONej (NEJ) [0]
Ja(JA) (1]
Funktion:

Man kan i denne parameter forteelle VLT
frekvensomformeren om motoren har en eksternt
forsynet ventilator pa motoren (fremmedventilation) og
dermed ikke har behov for derating ved lave hastigheder.

Beskrivelse af valg:
Hvis Ja [1] veelges, falges kurven i tegningen
nedenfor, séafremt motorfrekvensen er lavere. Hvis
motorfrekvensen er hgjere, derates tiden stadig som
hvis der ikke var monteret en ventilator.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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130 Starthastighed
(START HASTIGHED)

Veerdi:
0,0-600 o/min. 0 0,0 o/min.

Funktion:
| denne parameter kan man indstille den
udgangshastighed, motoren skal starte med.
Udgangshastigheden "springer" til den indstillede
veerdi. Parameteren kan anvendes ved f.eks.
haeve/saenkeapplikationer (konusankermotorer).
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Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede starthastighed.

Det forudseettes, at startfunktionen i parameter 121
er indstillet til [3], [4] eller [5], og at der er indstillet
en startforsinkelsestid i parameter 120, samt at
der er et referencesignal til stede.

131 Strgm ved start

(START STR@M)
Veerdi:
0,0 - parameter 105 g 0,0 Amp

Funktion:
Visse motorer, f.eks. konusankermotorer, har brug
for en ekstra strgm/starthastighed (boost) ved start
for at frakoble den mekaniske bremse.
Til dette benyttes parameter 130/131.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede veerdi, der er ngdvendig for

at frakoble den mekaniske bremse.

Det forudseettes, at startfunktionen i parameter
121, erindstillet til [3[ eller [4], og at der er indstillet
en startforsinkelsestid i parameter 120, samt at
der er et referencesignal til stede.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Yderligere motorparametre
Motordataene i parameter 150-158 skal svare til den
specifikke motor, for at motoren kan fungere korrekt.
Fabriksindstillinger er tal, som er baseret pa feelles
motorparameterveerdier fra normale standardmotorer.
Hvis motorparametrene ikke er indstillet korrekt,
kan det fere til fejltistande i apparatet.
Hvis motordataene er ukendte, anbefales det
at udfare en AMA (automatisk motortilpasning).
Se ogsa afsnittet Automatisk motoroptimering
. AMA-sekvensen tilpasser alle motorparametre
undtagen ankerets inertimoment.

Motordiagram svarende til en asynkron motor:

Rs X, X,
Ny p1so P152 P153

R2

175ZA754.10

NB!:

'l: Hvis indstillingerne i parameter 102-107
&ndres, vender parameter 150-158 tilbage
til fabriksindstillingerne.

P151

150 Statormodstand
(STATORMODSTAND)

Veerdi:

Ohm O Apparatafhaengig

Funktion:
Angiver veerdien af motorens statormodstand
til Flux Vector-styringen.

151 Ankermodstand
(ROTORMODSTAND)

Veerdi:

Ohm O Apparatafhaengig

Funktion:
En manuelt indtastet ankermodstand, R>’, skal
geelde for en kold motor.
Akselydeevnen kan forbedres ved at finjustere R2'.

Beskrivelse af valg:
R2’ kan indstilles pa felgende mader:

=

Automatisk motortilpasning, hvor frekvensom-
formeren maler pa motoren for at fastsla vaerdien.
Alle kompenseringer nulstilles til 100 %.
Motorleverandgreren angiver veerdien.
Fabriksindstilingerne af Ry’ bruges, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

w N

152 Statorleekreaktans
(STATOR TAB)

Veerdi:
Ohm O Apparatafhaengig

Funktion:
Angiver motorens statorlaekreaktans.

Beskrivelse af valg:

X1 kan indstilles pa fglgende mader:

. Automatisk motortilpasning, hvor frekvensom-
formeren maler p& motoren for at fastsla vaerdien.
Motorleverandgreren angiver veerdien.
Fabriksindstilingerne af X1 bruges, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

A=Y

wnN

Veerdi:
Ohm O Apparatafhaengig

Funktion:
Angiver motorens ankerlaekreaktans.

Beskrivelse af valg:

X2 kan indstilles pa fglgende mader:

. Automatisk motortilpasning, hvor frekvensom-
formeren maler pd motoren for at fastsla vaerdien.
Motorleverandgreren angiver veerdien.
Fabriksindstilingerne af X2 bruges, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

[EEY

w N

154 Hovedreaktans
(HOVEDREAKTANS)

Veerdi:
Ohm O Apparatafhaengig

Funktion:

Angiver motorens hovedreaktans.
0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Xn kan indstilles pa felgende mader:

1. Automatisk motortilpasning, hvor frekvensom-
formeren maler pa motoren for at fastsla veerdien.
Motorleverandgreren angiver veerdien.
Fabriksindstilingerne af Xy bruges, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

w N

156 Polantal (POL ANTAL)
Veerdi:
Afheenger af motortypen

Veerdi 2-100 poler O 4-polet motor

Funktion:
Angiver motorens polantal

Beskrivelse af valg:

Poler ~ np@ 50 Hz ~np @ 60Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Ovenstaende tabel viser det normale hastighedsomréde
for diverse motortyper. Motorer, der er udviklet til
andre frekvenser, skal defineres separat.

158 Jerntabsmodstand
(JERNTABS MODST.)

Veerdi:
1 -10.000€2

O 10.000¢2

Funktion:
Indstilling svarende til Rre SOm kompensation
for jerntab i motoren.

Beskrivelse af valg:

Funktionen afbrydes, hvis vaerdien 10.000 veelges.
Jerntabsmodstanden skal vaere mindre end:

Rre < Po / 102

175ZA798.10

Ext. Moment

. Tgearb ia=
Moment of Inertia | geamox of Inertia = [1 1004 ]

motor|I motor |

Max Moment of Inertia = I motort Igearbox Hlioad *(n2/n1) 2

161 Minimuminerti
(MINIMUM INERTI)
Veerdi:

[kgm?] O Apparatafhzengig

Funktion:
Angiver minimuminertimomentet i det
mekaniske system.

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformeren beregner proportional-
forstaerkningen til hastighedsstyreenheden péa grundlag
af middelveerdien af minimal og maksimal inerti.

Konverteringsfaktorer:

Konvertering Til Multiplikationsfaktor
fra

ft lbs s? kgm? 1.356

Ibf in? kgm? 2.926*10-4

kgcm? kgm? *10-4

GD? kgm? 0.25

162 Maksimuminerti

(MAXIMUM INERTI)
Veerdi:

[kgm?] O Apparatafhzengig

Funktion:
Angiver maksimuminertimomentet i det
mekaniske system.

Beskrivelse af valg:
Se parameter 161.

163 Bremseforsinkelsestid

(BREMSE FORSINKELSE)
Veerdi:
0-10 sek. 0

o

Funktion:
Indstiller bremseforsinkelsestiden for frilgb efter
nedrampningstiden. Akslen holdes pa nulhastighed
ved fuldt holdemoment.

Beskrivelse af valg:
Det sikres, at den mekaniske bremse har last
belastningen, far motoren lgber i frilgb.
Se Mekanisk bremsekontrol.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Referencer og graenser

m Introduktion

Formélet med parametergruppe 2xx er valg og justering af referencer og rampetider samt indstilling af
greenser for advarsler.

Faktisk reference Resulterende reference for hastighed/moment
Ekstern reference Reference pa klemme 53, 54 eller 60 samt puls- og busreferencer.
Preset-reference Referenceveerdi fra de interne fire preset-referencer.
PNU  Parameter- Fabriksindstiling Omréde /Endringer  4-Setup  Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
200 Udgangshastighedsomréde/ret- Kun med uret, 0-4500 Nej Ja 0 5
ning o./min.
202 Udgangshastighed hgj graeense 3000 o./min. nmiN - par. 200 Nej Ja -1 6
203 Referenceomrade Min. - maks Ja Ja 0 5
204  Minimum-reference 0.000 -100,000.000-Refmaks  Ja Ja -3 4
205 Maksimum-reference 1500.000 Refwin -100,000.000 Ja Ja -3 4
206 Rampetype Lineaer Ja Ja 0 5
207 Rampe op-tid 1 Apparatafheengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
209 Rampe op-tid 2 Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
210 Rampe ned-tid 2 Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
211  Jog rampetid Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
212  Kvikstop rampe ned-tid Apparatafheengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
213  Jog-hastighed 200 o./min. 0,0-par. 202 Ja Ja -1 6
214  Referencefunktion Sum Ja Ja 0 5
215 Preset-reference 1 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
216  Preset-reference 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
217  Preset-reference 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
218 Preset-reference 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
219 Catch up/slow down-veerdi 0.00 % 0.00 - 100 % Ja Ja -2 6
221 Momentgraense for 160 % 0,0 % - xxx % Ja Ja -1 6
motortilstand
222  Momentgraense for generatorisk 160 % 0,0 % - xxx % Ja Ja -1 6
drift
223  Advarsel: Lav strgm 0,0 A 0,0 - par. 224 Ja Ja -1 6
224  Advarsel: Hgj stram IvLT MAKS Par. 223 - lyLTMAKS Ja Ja -1 6
225 Advarsel: Lav hastighed 0 o./min. 0 - par. 226 Ja Ja -1 6
226  Advarsel: Hgj hastighed 100.000 o./min. Par. 225 - par. 202 Ja Ja -1 6
234  Overvagning af motorfase Muligt Ja Ja 5
235 Overvagning af fasetab Muligt Nej Nej 0 5
236 Lavhastighedsstrom 100% 0 - Motorstar- Ja Ja 0 6
relsesafheengig
237 Modelskiftehastighed 20% af Nnom 10 Hz Ja Nej 0 6

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om aendringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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200 Udgangshastighedsomrade/retning

(UD.HAST.OMR/RETN)

Veerdi:

OKun med uret, 0-4500 o./min.
(MED URET 0-4500 RPM) [0]
Begge retninger, 0-4500 o./min.
(BEGGE RETN. 4500 RPM.) [1]
Kun med uret, 0-18000 o./min.
(MED URET 0-18000 RPM) 2]
Begge retninger, 0-18000 o./min.
(BEGGE RETN. 18000 RPM.) [3]

Funktion:
Denne parameter forhindrer utilsigtet reversering.
Desuden kan man veelge den maksimale
udgangshastighed uanset indstillinger af
andre parametre.

Beskrivelse af valg:

Veelg den gnskede retning og udgangshastighed.
Bemaerk, at hvis Med uret, 0-4500 o./min.

[0], Med uret, 0-18000 o./min. [2], veelges,
begraenses udgangshastigheden til omradet

NMmIN - NMAks (parameter 202).

Hvis der veelges Begge retn., 0-4500 o./min. [1]
eller Begge retn., 0-18000 o./min. [3], begraenses
udgangshastigheden til omradet + nuaks.

Eksempel:
[rpm]
Par.202 =
Par.205 + tolerance
1800 Par.205 max. ref.
Par.215
preset ref. = —50% 600 Par.204 min. ref.
0
10[V]
1800

175ZA750.12

Parameter 200 Udgangshastighedsomrade/retning
= Begge retninger.

202 Udgangshastighed, hgj greense (nmaks)

(UDG.HAST.H@J GR)

Veerdi:
0-4500/18000 o./min.

(parameter 200) 0 3000

Funktion:
Der kan veelges en stgrste motorhastighed, der svarer
til den hgjeste hastighed, motoren skal kare ved.

Se ogséd parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges en veerdi fra O til valget
foretaget i parameter 200.

203 Reference/feedbackomréde o
:
Veerdi: £
OMin - Maks (MIN - MAX) [0] g»
- Maks - + Maks (-MAX-+MAX) [1]
Funktion:

| denne parameter vaelges, om referencesignalet

og feedbacksignalet skal veere positivt, eller om

det ma veere bade positivt og negativt.
Minimumgraensen kan veere en negativ veerdi,
medmindre der er valgt Hastighedsstyring, lukket slgjfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Veelg det gnskede omrade.

204 Minimum reference
(MIN.REFERENCE)

Veerdi:
-100,000.000 - Refumax
Afhgenger af parameter 100.

0 0.000

Funktion:
Minimum referencen er et udtryk for, hvad den mindste
veerdi summen af alle referencer kan antage, er.
Minimum reference er kun aktiv, hvis der i parameter
203 er indstillet Min - Max [0].

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv ndr parameter 203 er indstillet
til Min - Max [0].
Indstil den gnskede veerdi.
Enheden fglger valg af konfiguration i parameter 100:

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Hastighedsstyring, lukket slgjfe: rpm
Momentstyring, hastighedsfeed- Nm
back:

205 Maksimum reference
(MAX.REFERENCE)
Veerdi:

Refvin - 100,000.000 0 1500.000

Funktion:
Maximum referencen er et udtryk for, hvad den starste
veerdi summen af alle referencer kan antage, er.

Beskrivelse af valg:
Enheden fglger valg af konfiguration i parameter 100.

Hastighedsstyring, lukket slgjfe: rem
Momentstyring, hastighedsfeed- Nm
back:

206 Rampetype (RAMPE TYPE)

Veerdi:

OLineeer (LINEAR) [0]
Sinusformet (S FORM 1) [1]
Sinus2 formet (S FORM 2) [2]
Funktion:

Der kan veelges imellem 3 rampetyper.

Beskrivelse af valg:

Veelg den gnskede rampetype afheengig af, kravet
til forlgbet af acceleration/deceleration.
Hastighed

175ZA753.10

Sin Line®r

Sin 2

207 Rampe op-tid 1
(RAMPE OP - TID 1)

Veerdi:
0,00-3600 sek. (Lukket slgjfe)

0,05-3600 sek. (Aben slgife) [ apparatathaengig

Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstiden fra 0 0./min.
til den nominelle motorhastighed nv N (parameter
104). Det forudsaettes at udgangsstremmen ikke nar
momentgraensen (indstilles i parameter 221). Bemeerk,
at veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand.

Udgangs—
frekvens

NMAX.(202) T~-— — " —-—-—-—-—-—-—
Ref. 1 _

NM,N (104)

NMIN.(201) ]

Rampe op-tid

Rampe ned-—tid
207/209

208/210

175ZA751.10

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles.

208 Rampe ned-tid 1

(RAMPE NED - TID 1)

Veerdi:

0,00-3600 sek. (Lukket slgjfe)

0,05-3600 sek. (Aben slgife) O apparatafhaengig

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorhastighed nu N (parameter 104) til
0 o./min under forudsaetning af, at der ikke opstéar
overspaending i vekselretteren pa grund af generatorisk
drift af motoren, eller hvis den genererede strgm nar
momentgraensen (indstilles i parameter 222). Bemeerk,
at veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighed.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe ned-tid indstilles.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

82

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

209 Rampe op-tid 2
(RAMPE OP - TID 2)

Veerdi:
0,00-3600 sek. (Lukket slajfe)

0,05-3600 sek. (Aben slgife) [ apparatathaengig

Funktion:
Se beskrivelse til parameter 207. Bemaerk, at veerdien
0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighed.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles.
Skift til rampe 2 kan aktiveres via et signal pa
digital indgang klemme 16, 17, 29, 32 eller 33.
Rampe 1 vil herefter vaere inaktiv.

210 Rampe ned-tid 2
(RAMPE NED - TID 2)

Veerdi:
0,00-3600 sek. (Lukket slgjfe)

0,05-3600 sek. (Aben slgife) [ apparatafheengig

Funktion:
Se beskrivelse til parameter 208. Bemaerk, at veerdien
0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighed.

Beskrivelse af valg:

Den gnskede rampe ned-tid indstilles.

Skift til rampe 2, sker via et signal pa digital
indgang klemme 16, 17, 29, 32 eller 33. Rampe
1 vil herefter veere inaktiv.

211 Jog-rampetid (JOG RAMPETID)

Veerdi:
0,00-3600 sek. (Lukket slajfe)

0,05-3600 sek. (Aben slgife) O apparatafhaengig

Funktion:
Jog-rampetiden er accelerations-/decelerationstiden
fra 0 0./min. til den nominelle motorfrekvens
nuN (parameter 104). Det forudseettes, at
udgangsstrammen ikke er hgjere end momentgraensen
(indstilles i parameter 221).

-

Udgangs—1
frekvens

NMAX.(202) 1
Par. 2134

NM,N (104)]

NMIN.(201) ]

Jog rampetid Rampetid ned
211 208/210

175ZA752.10

Jog-rampetiden starter, hvis der gives et jog-signal
via betjeningspanelet, via de digitale indgange eller
via den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampetid indstilles.

Programming

212 Kvikstop rampe ned-tid
(Q STOP RAMPE TID)

Veerdi:
0,00-3600 sek. (Lukket slgjfe)

0,05-3600 sek. (Aben slgife) [ apparatathaengig

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorhastighed til 0 o./min., forudsat
at der ikke opstar overspaending i inverteren
pa grund af generatorisk drift af motoren, eller
hvis den generatoriske strgm bliver hgjere end
momentgraensen (indstilles i parameter 222).
Kvikstop aktiveres ved hjeelp af et signal pa
den digitale indgang klemme 27 [2] eller via den
serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe ned-tid programmeres.

213 Jog-hastighed
(JOG HASTIGHED)

Veerdi:

0,0 - Parameter 202 0 200 o/min.

Funktion:
Ved jogfrekvens njog forstds den faste
udgangshastighed, som frekvensomformeren
kagrer med, nar Jog-funktionen aktiveres.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

214 Referencefunktion
(REFERENCE TYPE)

Veerdi:

OSum. (SUM) [0]
Relativ (RELATIV) [1]
Ekstern/preset (EKST./PRESET) 2]
Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset-referencer
fgjes til de gvrige referencer. Til dette formal
bruges Sum eller Relativ. Det er ogsa muligt -
ved hjeelp af funktionen Ekstern/preset - at veelge,
om omskiftning mellem eksterne referencer og
preset-referencer er gnskveerdigt.

Beskrivelse af valg:
Veelges Sum [0], summeres én af de indstillede
preset-referencer (parameter 215-218) som en
procentdel af den maksimalt mulige reference.

Veelges Relativ [1], leegges en af de justerede
preset-referencer (parameter 215-218) til den eksterne
reference som en procentdel af den faktiske reference.

RELATIVE (X+(X*Y/100))

100% Y= 20%

Y= 0%
Y= —20%

100%
External
reference (X)

50%

—-50%

175ZA768.10

Hvis Ekstern/preset [2] veelges, er det muligt at skifte
mellem eksterne referencer og preset-referencer via
klemme 16, 17, 29, 32 eller 33 (parameter 300,
301, 305, 306 eller 307). Preset-referencer vil vaere
en procentveerdi af referenceomrédet.

Ekstern reference er summen af de analoge
referencer, pulser og busreferencer. Se ogsa

SUM (X+Y) afsnittet Referencehandtering.
0% .\ on
NB!:
~30% ": Hvis der veelges Sum eller Relativ, vil en af
X v i preset-referencerne altid veere aktiv. @nsker
-70% man, at preset-referencerne skal vaere uden
indflydelse, skal de indstilles til 0 % (fabriksindstilling).
—100% 1007%
Y External Eksemplet viser, hvordan udgangshastigheden
reference (X) beregnes ved brug af Preset-referencer sammen
med Sum og Relativ i parameter 214.
Parameter 205 Maksimum reference er sat
tii 1500 o/min.
175ZA767.10
Par. 204 Forggelsg Hastighed Par. 215 Par. 214 Reference Par. 214 Reference
Min. reference | [o/min./V] ved 4,0 V Preset- type = Sum [0] type = Relativ [1]
[0/min.] reference
1) 0 150 600 15 % Udgangshastighed Udgangshastighed
[0/min.]
0+600+225 = 825 0+600+90 = 600
2) 300 120 480 15 % 300+480+180=960 300+480+72 = 852
3) 600 90 360 15 % 600+360+135=1095 600+360+54=1014
4) 900 60 240 15 % 900+240+90=1230 900+240+36=1176
5) 1200 30 120 15 % 1200+120+45=1365 1200+120+18=1338

Veerdierne geelder for en 4-polet asynkron motor.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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219 Catch up/ slow down veerdi
(CATCH UP/SLW DWN)

Veerdi:
0.00-100% af den aktuelle reference 0 0.00%

VLT® 5000 FLUX

Ref. [rpm]

175ZA749.10

Par. 205
Ref. max. =1500

Funktion:
Der er i denne parameter mulighed for at indtaste
en procentveerdi (relativ), som enten vil blive lagt

Par. 208 til eller trukket fra preset referencen.

Ref. min. = 300 -

Beskrivelse af valg:

0 10 Ref. signal [V] Hvis der er valgt Catch up via en af kiemmerne
par- 309 o par 310 v 16, 29 eller 32 (parameter 300, 305 og 306),

vil procentvaerdien (relativ) valgt i parameter 219
blive lagt til den totale reference.
215 Preset-reference 1 (PRESET REF. 1) Er der valgt Slow down via en af klemmerne
216 Preset-reference 2 (PRESET REF. 2) 17, 29 eller 33 (parameter 301, 305 og 307), vil
217 Preset-reference 3 (PRESET REF. 3) procentveerdien (relativ) valgt i parameter 219 blive

218 Preset-reference 4 (PRESET REF. 4) trukket fra den totale reference.

Programming

Veerdi:
-100.00 % - +100.00 % 0O 0.00%
af referenceomradet/den eksterne reference 221 Momentgraense for motortilstand
(MOMGR. MOT.MOD)
Funktion: =
Fire forskelli fi k veerdi:
ire forskellige preset-referencer kan programmeres 0.0 % - x0x % of T 0 160 % af Twn

i parameter 215-218.
Preset-referencen angives som en procentveerdi af
veerdien Refyax eller som en procentveerdi af de

Det maksimale moment afhaenger af apparatet, den
valgte motorstarrelse og de valgte parametre.

gvrige eksterne referencer, afheengigt af valget i Funktion:
parameter 214. Hvis der er programmeret Refwin # Denne parameter indstiller momentgraensen
0, beregnes preset-referensen som en procentveerdi for motordrift. Momentbegraenseren er aktiv
pé grundiag af forskellen mellem Ref wax og Refwin, i hastighedsomradet op til den nominelle
hvorefter veerdien lzegges til Ref min. motorhastighed (parameter 106).
Beskrivelse af valg: M°":°"" :
Indstil den eller de gnskede faste referencer, som 160% é

Der kan veelges mellem faste referencer ved aktivering
af klemme 16, 17, 29, 32 eller 33 - se tabel nedenfor.

Klemme 17/29/33 Klemme 16/29/32

der skal kunne veelges mellem.
De faste referencer kan kun bruges, hvis Preset-ref. er
aktiveret pa klemmerne 16, 17, 29, 32 eller 33. 100% \\

preset ref. msb preset-ref. Isb

0 0 Preset-ref. 1

0 1 Preset-ref. 2 n.n;:m. 2 x |:n.nom
1 0 Preset-ref. 3

1 1 Preset-ref. 4

Se tegningen i afsnittet Handtering af multi-referencer.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke 85



k

VLT® 5000 FLUX

Motorstram
/

175ZA748.10

160%

100%

n.nom. 2 x n.nom

Beskrivelse af valg:
Se desuden parameter 409 for at f& flere oplysninger.

For at beskytte motoren mod at na pull out-moment
er fabriksindstillingen 1,6 x det nominelle
motormoment (beregnet veerdi).

Hvis en indstiling i parameter 101-106 sendres,
vender parameter 221/222 ikke automatisk

tilbage til fabriksindstillingen.

/Andring af parameter 221 (MOMGR.
/'\ MOT.MOD), nér parameter 100 er indstillet
d til HASTIGHED, ABEN SL@JFE (0), justeres
parameter 236 (LAVHASTIGHEDSSTR@M) automatisk
igen. Hvis parameter 221 > parameter 236, er der

potentiel risiko for, at motoren gér i sta.

222 Momentgraense for generatorisk drift
(MOMGR. GEN. DR)
Veerdi:
0,0 % - xxx,Xx % of Tm,N 0 160 % af TuN
Det maksimale moment afhaenger af apparatet, den
valgte motorstgrrelse og de valgte parametre.

Funktion:
Denne parameter indstiller momentgreensen
for generatorisk drift. Momentbegraenseren er
aktiv i hastighedsomradet op til den nominelle
motorhastighed (parameter 104).
Se fig. for parameter 221 samt for parameter
409 for at fa flere oplysninger.

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Modstandsbremse [1] i parameter
400, aendres momentgreensen til 1,6 x det
nominelle motormoment.

/ndring af parameter 222 (MOMGR. GEN.
/'\ DR.), nér parameter 100 er indstillet til
d HASTIGHED, ABEN SL@JFE (0), justeres
parameter 236 (LAVHASTIGHEDSSTR@M) automatisk

igen. Hvis parameter 222 > parameter 236, er der
potentiel risiko for, at motoren gar i sta.

223 Advarsel: Lav strgm
(ADV. LAV STR@M)

Veerdi:
0,0 - parameter 224

0 o00A

Funktion:
Nar motorstrgmmen er under graensen | ow,
viser displayet STR@M LAV, medmindre der er
valgt mekanisk bremse-styring.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via kiemme 26 eller 46 samt pé releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Motorstrammens nedre signalgreense I .ow skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomréade.

ImA §
8
| P o )
]V I SR S ehwer | _ Lo
(PAR.221) ! J| 7 f l
o 2
gy f——+—J———— |- —%——L———F—
(PAR.224) i 1 % : !
1 | |
o .
i =<1 | OMRADET =<1+
i | I i
. o
lav 4L 1__%__L___{._
(PAR.223) i 1 % I !
I 1 | |
o o
! | % [ ! "=M
NMIN  NLAY REF Nugy  NMAX

(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Advarsel: Hgj strgm
(ADV. HZJ STRZM)

Veerdi:

Parameter 223 - Iyt mMAX O Ivit,mAx

Funktion:
Hvis motorstrammen overstiger den programmerede
grense, lnigH, viser displayet STROM HAJ.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via klemme 26 eller 46 samt pa releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Motorstreammens gvre signalgraense, InicH, skal
programmeres inden for frekvensomformerens normale
driftsomrade. Se tegning ved parameter 223.

225 Advarsel: Lav hastighed
(ADV. LAV HAST.)

Veerdi:

0 - parameter 226 O 0 o/min.

Funktion:
Nar motorhastigheden er under graensen, niow,
viser displayet HAST. LAV.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via kiemme 26 eller 46 samt pa releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:

Motorhastighedens nedre signalgraense, niow,
skal programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.

Se tegning ved parameter 223.

226 Advarsel: Hgj hastighed
(ADV. HZJ HAST.)

Veerdi:

parameter 225 - parameter 202 [ 20.000 o/min.

Funktion:
Nar motorhastigheden er over greensen, NuigH,
viser displayet HAST. H@J.
Signaludgangene kan programmeres til at give et
statussignal via kiemme 26 eller 46 samt pa releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Motorhastighedens gvre signalgreense, nnigH, skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.
Se tegning ved parameter 223.

234 Overvagning af motorfase
(MOTOR FASE MONIL.)

Veerdi:

OTilladt (MULIGT) [0]
Ikke tilladt (IKKE MULIGT) [1]
Funktion:

| denne parameter er det muligt at indstille en
overvagning af motorfaserne.

Beskrivelse af valg:

Hvis Tilladt er valgt, vil frekvensomformeren
reagere, hvis der mangler en motorfase. Dette vil
medfgre en alarm 30, 31 eller 32.

Hvis Ikke tilladt er valgt, gives der ingen alarm,
hvis der mangler en motorfase. Imidlertid kan
motoren blive beskadiget/overophedet, hvis den
kun kerer pa to faser. Det anbefales derfor at holde
overvagningsfunktionen af motorfaserne TILLADT.

235 Overvagning af fasetab
(FASE FEJLS MONI.)

Veerdi:
Ikke muligt IKKE MULIGT) [0]
OMuligt (MULIGT) [1]

Funktion:
Med denne valgmulighed foretages der overvagning
af fasetab ved indgangsfaserne.

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

Beskrivelse af valg:

Hvis Muligt er valgt, vil frekvensomformeren

reagere, hvis der mangler en motorfase. Dette

vil medfgre en alarm 4.

Hvis Ikke muligt er valgt, gives der ingen alarm, hvis
der mangler en forsyningsfase. Frekvensomformeren
kan tage skade ved drift med manglende indgangsfase.
Det anbefales derfor at holde overvagningsfunktionen
til fasetab pa MULIGT.

236 Lavhastighedsstrgm
(LAVHASTIGHEDSSTR@M)

Veerdi:
0 - maks 255% af den nominelle motorstram,
parameter 105.

0 100%

Funktion:
Denne funktion er kun aktiv, nar parameter 100 =
HASTIGHED, ABEN SL@JFE. VLT 5000 FLUX karer
med konstant strgm igennem motoren under 10
Hz. Nar hastigheden er over 10 Hz, styrer motorens
flux-model i frekvensomformeren motoren. Parameter
236 justeres automatisk af parameter 221 og/eller
parameter 222, afhaengigt af hvilken af de to parametre,
der har den hgjeste veerdi. Strgmmen i parameter
236 er sammensat af den momentgenererende
strem og magnetiseringsstremmen.

Eksempel: Parameter 221 Momentgraense for
motortilstand er indstillet til 100%, og parameter 222

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Momentgraense for generatorisk tilstand er indstillet under skift af FLUX-model. Maks. hastighed for
til 60%; parameter 236 indstilles automatisk til ca. FLUX-model 1 er nporm - 10%.
127% afheengigt af motorens starrelse. Aben slgjfe-tilstand: For at optimere skiftepunktet

fra konstantstram, som er sat i parameter

Beskrivelse af valg: 236 0g FLUX-model 2

NB!:

Hvis motoren kgrer ved under 10 Hz i
mere end et minut, skal parameter 236
reduceres i overensstemmelse hermed for
at undga, at motoren braender ud.

237 Modelskiftehastighed
(MODELSKIFTEHASTIGHED)

Veerdi:
2 Hz .. 80% af Nnorm
0 10 Hz (standard og nnorm-afhaengig)

Funktion:
Med denne parameter er det muligt at justere
det skiftepunkt, hvor VLT 5000 FLUX skifter
FLUX-modellen i DSP.
Parameter 100 MOMENT REG., HAST. [5]-tilstand:

A

Nnn x 0.16 nnxo0.2
.

175ZA879.10

Parameter 100 ABEN SL@JFE [0]-tilstand:

Ved aben slgjfe skal hastigheden bestemmes ud

fra strammalingen. Under nporm X 0,2, arbejder
fremvensomformeren ud fra en konstantstrammodel.
Over nporm X 0,2, arbejder frekvensomformeren ud
fra FLUX-modellen i frekvensomformeren.

A

nn x 0.16 nn x 0.2

175ZA878.10

Beskrivelse af valg:

Konstantmomenttilstand: For at optimere
momentstyringen kan det veere ngdvendigt kun
at kgre én FLUX-model, s& det undgas sted

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Indgange og udgange

m Introduktion

Parametergruppe 3xx veelger de analoge og digitale ind- og udgange til den gnskede funktion. Der udfgres
ogsa skalering af ind- og udgange i denne gruppe. Indgange: Maks. frekvens pa indgangsklemme 16, 17,
18, 19, 27, 32 og 33 er 5 kHz. (24Vpp). Maks. frekvens pa indgangsklemme 29 er 65 kHz (24Vpp).

Maks. frekvens til koderindgangsklemme 73-78 er 250 kHz (5Vpp). Udgange: De analoge udgange pa
klemme 42 og 45 har skalerbar udgangsstram. Maks. frekvens pa digital udgangsklemme 26 og 46

er 50 kHz.

Konverter-

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

PNU  Parameter- Fabriksindstilling Omrade Andringer 4-Setup  ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
300 Klemme 16, indgang Reset Ja Ja 0 5
301 Klemme 17, indgang Fastfrys reference Ja Ja 5
302 Klemme 18 Start, indgang Start Ja Ja 0 5
303 Klemme 19, indgang Reversering Ja Ja 0 5
304 Klemme 27, indgang Frilgbsstop, inverteret Ja Ja 0 5
305 Klemme 29, indgang Jog Ja Ja 0 5
306 Klemme 32, indgang Valg af setup, msb/hastighed op Ja Ja 0 5
307 _Klemme 33, indgang Valg af setup, Isb/hastighed ned Ja Ja 0 5
308 Klemme 53, analog indgangsspeending Reference Ja Ja 0 5
309 Klemme 53, min. skalering 0,0V 0,0-100V Ja Ja -1 5
310 Klemme 53, maks. skalering 10,0 V 0,0-100V Ja Ja -1 5
311 Klemme 54, analog indgangsspaending Ingen funktion Ja Ja 0 5
312 Klemme 54, min. skalering 0,0V 0,0-100V Ja Ja -1 5
313 Klemme 54, maks. skalering 10,0 V 0,0-100V Ja Ja -1 5
314 Klemme 60, analog indgangsstrgm Reference Ja Ja 0 5
315 Klemme 60, min. skalering 0,0 mA 0,0-20,0 mA Ja Ja -4 5
316 Klemme 60, maks. skalering 20,0 mA 0,0-20,0 mA Ja Ja -4 5
317 Timeout 10 sek. 0-99 sek. Ja Ja 0 5
318 Funktion efter timeout Ikke aktiv Ja Ja 0 5
319 Klemme 42, udgang 0 - nmax = 0-20 mA Ja Ja 0 5
321 Klemme 45, udgang 0 - nuax = 0-20 mA Ja Ja 0 5
323 Relee 01, udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
324 Relee 01, ON forsinkelse 0,00 sek. 0,00-600,00 sek. Ja Ja -2 6
325 Relae 01, OFF forsinkelse 0,00 sek. 0,00-600,00 sek. Ja Ja -2 6
326 Relae 04, udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
327 Pulsreference, maks. frekvens 100-65000 Hz 5000 Hz Ja Ja 0 6
329 Koderfeedback puls/rev. 1024 pulser/rev. 500-10.000 pulser/rev. Ja Ja 0 6
341 Klemme 46, digital udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
342 Klemme 46, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-50000 Hz Ja Ja 0 6
350 Koderovervigning OFF Nej Nej 0 5
351 Koderretning Normal Nej Ja 0 5
355 Klemme 26, digital udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
356 Klemme 26, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-50000 Hz Ja Ja 0 6
357 Klemme 42, min. udgangsskalering 0% 000-100% Ja Ja 0 6
358 Klemme 42, maks. udgangsskalering 100% 000-500% Ja Ja 0 6
359 Klemme 45, min. udgangsskalering 0% 000-100% Ja Ja 0 6
360 Klemme 45, maks. udgangsskalering 100% 000-500% Ja Ja 0 6
362 KTY-fglertype KTY1 KTY 1-3 Nej Ja 0 5

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om andringer under drift, 4-Setup

og konverteringsindeks.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Digitale indganges funktioner

Digitale indgange Klemme nr. 16 17 18 19 27 29 32 33
Veerdi: (Driftskommandogruppe)

Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] [0 [0 [0 [0] [0 [0
Nulstilling (RESET) ar [ [ @ I
Frilgbsstop, inverteret (FRIL&BSST. INV.) [O]

Nulstilling og frilgbsstop, inverteret (RESET/FRIL.ST.INV.) [1]

Kvikstop inverteret (KVIKSTOP INV.) [2]

DC-bremsning, inverteret (DC-BREMS. INV.) [3]

Stop inverteret (STOP INVERTERET) [2] [2] 4] 2 2 2]
Start (START) [

Pulsstart (PULS START) [2]

Reversering (REVERSERING) [1]*

Start reverseret (START REVERSERET) 2]

Kun start med uret, il (START MED URET, TIL) [3] [3] [38] [3]

Kun start mod uret, til (START MOD URET, TIL) [3] [3] [4] [3]
Jog (JOG) 4 [4 BF 4] A
Preset-reference, til (PRESET REF, TIL) [5] [5] [6] [5] [5]
Preset-reference, Isb (PRESET REF, LSB) [6] [71 [6]
Preset-reference, msb (PRESET REF, MSB) [6] [8] [6]
Fastfrys reference (FASTFRYS REF) 71 7 o1 M 1[71
Fastfrys udgang (FASTFRYS UDG.) [8] [8] [10] [8] [8]
Hastighed op (HASTIGHED OP) [9] [11] [9]
Hastighed ned (HASTIGHED NED) [9] [12] [9]
Valg af Setup, Isb (VALG AF SETUP, LSB) [10] [13] [10]

Valg af Setup, msb (VALG AF SETUP, MSB) [10] [14] [10]
Valg af Setup, msb/hastighed op (V.AFSETUP,MSB/HAS.OP) [12]*

Valg af Setup, Isb/hastighed ned (V.AFSETUP,LSB/HAST.N) [21]*
Catch-up (CATCH-UP) [11] [15] [12]
Slow-down (SLOW DOWN) [11] [16] [12]
Rampe 2 (RAMPE 2) [12] [12] [17] [13] [13]
Netfejl inverteret (NETFEJL INV.) [13] [13] [18] [14] [14]
Pulsreference (PULS REFERENCE) [28]

Funktion:

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion Frekvensomformeren reagerer ikke
pa signaler, der sendes til kiemmen.

Reset Nulstiller frekvensomformeren efter
TRIP/ALARM. Det er imidlertid ikke alle

alarmer, der kan nulstilles.

Frilgbsstop (klemme 27) Inverteret indgang
(NC). Frekvensomformeren lader motoren rotere

frit. Logisk '0’ => frilgbsstop.

Reset og frilgbsstop (klemme 27) Inverteret indgang
(NC). Frekvensomformeren lader motoren rotere

0 = fabriksindstiling. () =
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frit og nulstiller efterfglgende frekvensomformeren.

Logisk '0’ => frilgbsstop og reset.

Kvikstop inverteret (klemme 27) Inverteret

indgang (NC). Genererer stop i overensstemmelse

med kvikstop rampetiden (parameter 212).
motoren er standset, kan akslen efterfglgende
rotere frit. Logisk '0’ => kvikstop.

Nar

DC-bremsning inverteret (klemme 27) Inverteret

indgang (NC). Standser motoren ved at pafare
den jeevnstrgm i en bestemt periode. Se

parameter 125-127. Funktionen er kun aktiv,
nar veerdien i parameter 126 er forskellig fra O.

Logisk '0’ => DC-bremsning .

displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Stop inverteret Inverteret funktion. Genererer
stopfunktion, nar den valgte kiemme skifter fra logisk
niveau '1’ til '0’. Standsning gennemfgres i henhold
til den valgte rampetid (parameter 207-210).

Ingen af ovennaevnte stopkommandoer
/'\ (start ikke mulig) mé bruges som
d afbrydelseskontakt i forbindelse med

reparationer. Afbryd i stedet netforsyningen.

NB!:
":' Det skal bemaerkes, at hvis frekvensomformeren
i er ved momentgreensen og modtager en
stopkommando, stopper den kun, hvis en
udgangsklemme (42, 45, 01 eller 04) er forbundet til
klemme 27. Datavalget p& udgangsklemme 42, 45, 01
eller 04 skal veere Momentgraense og stop [27].

Start veelges, hvis en start-/stopkommando
(driftskommando, gruppe 2) gnskes. Logisk
"1’ = start, logisk '0’ = stop.

Term 12 (+24V)
A

Digital Input RS485
Qoo VYD S
16 17 18 19 20 27 2932 33 37|68 69
o ) o e e o o o | s

Reverse

+
)
-
o]
4+
n

STOP
Start

Pulsstart - hvis der pafgres en puls i min. 3 ms,
startes motoren, medmindre der er afgivet en
stopkommando (driftskommando, gruppe 2). Motoren
stopper, hvis Stop inverteret aktiveres.

Reversering anvendes til at eendre motorakslens
omlgbsretning. Logisk '1’ medfarer reversering.
Reverseringssignalet eendrer kun omlgbsretningen.
Det aktiverer ikke startfunktionen.

Begge retninger skal veere valgt i parameter 200.
Er ikke aktiv i Momentstyring, hastighedsfeedback.

Start reversering anvendes til start/stop
(driftskommando, gruppe 2) og til reversering pa
samme ledning. Der ma ikke veere signal pa klemme
18 samtidig. Fungerer som pulsstart-reversering,
hvis pulsstart er valgt for klemme 18.

Start med uret anvendes, hvis motorakslen kun
skal kunne rotere med uret ved start.

Start mod uret anvendes, hvis motorakslen kun
skal kunne rotere mod uret ved start.

Jog anvendes til at overstyre udgangshastigheden

til den i parameter 213 indstillede joghastighed.
Nedrampningstiden kan indstilles i parameter 211. Jog
er ikke aktiv, hvis der er afgivet en stopkommando
(start ikke mulig). Jog overstyrer stop (driftskommando,
gruppe 2), se tilslutningseksempel.

Preset-reference til benyttes til skift mellem ekstern
reference og preset-reference. Det forudseettes,

at Ekstern/preset [2] er valgt i parameter 214.
Logisk '0’ = eksterne referencer aktive. Logisk

1’ = en af de fire preset-referencer er aktiv i
overensstemmelse med nedenstdende tabel.

Preset-reference, LSB og MSB Veelger en af de fire

preset-referencer i henhold til nedenstdende tabel. E’

Preset-ref. msb Preset-ref. Isb %

o

Preset-ref. 1 0 0 CO»

Preset-ref. 2 0 1 o
Preset-ref. 3 1 0
Preset-ref. 4 1 1

Fastfrys reference - fastfryser den aktuelle reference.
Referencen er nu grundlaget for anvendelsen af
Hastighed op og Hastighed ned.

Hvis hastighed op/ned anvendes, falger
referencesendringen altid rampe 2 (parameter
209/210) i intervallet O - Refuax.

Fastfrys udgang - fastfryser den aktuelle
motorhastighed (i o/min.). Den fastfrosne
motorfrekvens er nu udgangspunkt/betingelse for
brugen af Hastighed op og Hastighed ned.

Hvis hastighed op/ned anvendes, falger
referenceaendringen altid rampe 2 (parameter
209/210) i intervallet O - nmax.

NB!:

": Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan
frekvenksomformeren ikke standses via
klemme 18 og 19, men kun via klemme

27 (skal programmeres til Frilgbsstop, inverteret

[O] eller Nulstiling og frilgbsstop, inverteret

[1]). Frekvensomformeren kan imidlertid altid

standses via stopsignalerne (Frilgb, Kvikstop,

DC-bremsning og Stop inverteret).

Hastighed op/Hastighed ned Til styring af hastighed
op/ned (motorpotentiometer). Funktionen er kun
aktiv, hvis der er valgt Fastfrys reference eller

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Fastfrys udgang. Logisk '1’ p& den klemme, der
er valgt til hastighedsforggelse, forager referencen
eller udgangshastigheden.

Logisk '1’ pa den klemme, der er valgt til
hastighedsreduktion, reducerer referencen

eller udgangsfrekvensen.

Pulser (logisk 1’ minimum hgj i 3 ms og en minimum
pausetid pa 3 ms) medfarer en hastighedsaendring pa
0,1% (reference) eller 1 o/min. (udgangshastighed).

Hvis Hastighed op/Hastighed ned aktiveres i
mere end 400 msek., igangseettes kontinuerlig
a&ndring under brug af rampe 2.

Eksempel:
Klemme Fastfrys ref./
(16) (a7) Fastfrys udgang
Ingen hast.-aendring 0 0 1
Hastighed ned 0 1 1
Hastighed op 1 0 1
Hastighed ned 1 1 1

Hastighedsreferencen, der er fastfrosset via
betjeningspanelet, kan aendres, ogsé selvom
frekvensomformeren er stoppet. Den fastfrosne

reference lagres i tilfaelde af udkobling af netforsyningen.

Valg af Setup LSB og MSB giver mulighed for at
veelge et af de fire setups. Dette afheenger dog af,
om parameter 004 er indstillet til Multisetup.

Valg af Setup MSB/Hastighed op og valg af
Setup LSB/Hastighed ned giver - sammen med
Fastfrys reference eller Fastfrys udgang - mulighed
for hastighedsaendring op/ned.

Valg af Setup foretages i overensstemmelse
med tabellen nedenfor:

Valg af setup Fastfrys ref/

(32)msb  (33)Isb Fastfrys udgang

Setup 1 0 0 0
Setup 2 0 1 0
Setup 3 1 0 0
Setup 4 1 1 0
Ingen hast.- 0 0 1
aendring

Hastighed ned 0 1 1
Hastighed op 1 0 1
Hastighed ned 1 1 1

Catch-up/Slow-down veelges, hvis man gnsker
at gge eller reducere referenceveerdien med en
programmerbar %-veerdi, indstillet i parameter 219.

Slow-down Catch-up
Ueendret hastighed 0 0
Reduceret med %-veerdi 1 0
Forgget med %-veerdi 0 1
Reduceret med %-veerdi 1 1

Rampe 2 veelges, hvis der gnskes skift mellem rampe 1
(parameter 207-208) og rampe 2 (parameter 209-210).
Logisk '0’ = rampe 1, mens logisk '1’ = rampe 2.

Netfejl inverteret veelges, hvis parameter 407 Netfe|l
og/eller parameter 408 Hurtig afladning aktiveres.

Netfejl inverteret er aktiv i den logiske '0’-situation.
ll"|
gentaget brug af funktionen Hurtig afladning
pa den digitale indgang med netstrgm
sluttet til frekvensomformeren.

NB!:
Frekvensomformeren kan totalskades ved

Pulsreference veelges, hvis en pulssekvens
(hastighed) pa 0 o/min. anvendes svarende til
Refuin, parameter 204. Frekvensen seettes i
parameter 327, svarende til Refyax.

Parameter nr. Beskrivelse Displaytekst Maks. frekvens til klemme
300 Klemme 16, indgang (KL. 16 DIG. INDG.) 5 kHz.
301 Klemme 17, indgang (KL. 17 DIG. INDG.) 5 kHz.
302 Klemme 18 Start, indgang (KL. 18 DIG. INDG.) 5 kHz.
303 Klemme 19, indgang (KL. 19 DIG. INDG.) 5 kHz.
304 Klemme 27, indgang (KL. 27 DIG. INDG.) 5 kHz.
305 Klemme 29, indgang (KL. 29 DIG. INDG.) 65 kHz.
306 Klemme 32, indgang (KL. 32 DIG. INDG.) 5 kHz.
307 Klemme 33, indgang (KL. 33 DIG. INDG.) 5 kHz.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Analoge indgange

Analoge indgange klemme nr. 53 (spending) 54 60 (strgm)
(speending)
parameter
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] (oo [0]
Reference (REFERENCE) [0 [1] [2] O
Momentgreense (MOM. GRANSE) [3] 2] [3]
Termistor (TERMISTOR) [4] [3] =)
KTY-termistor (KTY TERMISTOR) [4] =
g
Funktion: . ?
i [a] o
Beskrivelse af valg:
Analoge indganges funktioner
Ingen funktion Veelges, nar det signal, der er 4000
tilsluttet til klemmen, afbrydes. 3000
1330
Reference Veelges for at muliggere referenceaendringer
ved hjeelp af et analogt referencesignal. 550
Hvis der er tilsluttet andre analoge indgange, lsegges
disse sammen, idet der tages hgjde for deres fortegn. 250
——
Momentgraense Bruges, hvis momentgraenseveerdien
i parameter 221 skal eendres via et analogt signal. h ['S]
-20°C ¥ nominaal-5°C{¥nominaal+5°C
Termistor Veelges, hvis en termistor, der er integreret 175HA185.10 B nominaal
i motoren som motorbeskyttelse, skal kunne stoppe
frekvensomformeren i tilfelde af overtemperatur. KTY Sensor Veelges, nar det er pékreevet for
Udkoblingsveerdien er > 3 KS2. at korrigere reguleringsmodellen i henhold til

&ndringer af temperatur og motorviklinger. Dette
gennemfgres ved korrektion af statormodstand (Rs)
og rotormodstand (R ;) pa fglgende made:

* Rs = Rs (20°C) (1 + cu_alfa * (tempera-
ture_std_temperature))

e Ry =R (20°C) (1 + cu_alfa * (tempera-
ture_std_temperature)),

hvor
e cu_alfa = 0,00393 er temperaturkoefficienten
for kobber

» std_temperature = 20°C er standardtemperaturen

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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175ZA797.10
R[KQ
[kolg KTY3
3kQ - KTY2
2k @25°C KTY1
Par.3
2kQ
1k9B25°C
Pdt.362
1kQ 7 1kQ @100°C
Par.362
okQ ] | -
—100 0 100 200 300
Tamb [°C]
NB!:

“: Hvis motorens temperatur udnyttes gennem
en termistor via frekvensomformeren, skal
falgende bemeerkes:

| tilfeelde af kortslutning mellem motorvikling og

termistor overholdes PELV ikke. Hvis PELV skal

overholdes, kreeves det, at termistoren isoleres.

Hvis en motor i stedet er udstyret med en termokontakt,
kan denne ogsa tilsluttes indgangen. Parameter

128 skal programmeres til Termistor-advarsel

[1] eller Termistor-trip [2].

308 Klemme 53, analog indgangsspanding
(KL. 53 ANA. SPAND)

Veerdi:
Se tabellen Analoge indgange.

Funktion:
Valg af den gnskede indstiling pa klemme 53. Skalering
af indgangssignal veelges i parameter 309 og 310.

Beskrivelse af valg:
Se afsnittet Analoge indganges funktioner.

309 Klemme 53, min. skalering
(KL. 53 MIN. SKAL.)

Veerdi:

0,0-10,0 Volt O 0,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den skaleringsveerdi for
den analoge indgang, der svarer til den mindste
referenceveerdi, som indstilles i parameter 204.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede spaendingsveerdi.
Se ogsa afsnittet Handtering af multi-referencer.

310 Klemme 53, maks. skalering
(KL.53 MAKS. SKAL)

Veerdi:

Parameter 309 - 10,0 Volt 0 10,0 Volt

Funktion:
Benyttes til indstiling af den skaleringsveerdi,
der svarer til den maksimale referenceveerdi,
som indstilles i parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede spaendingsveerdi.
Se ogsé afsnittet Handtering af multi-referencer.

311 Klemme 54, analog indgangsspeending
(KL. 54 ANA. SPZAND)

Veerdi:
Se tabellen Analoge indgange.

Funktion:
Valg af den gnskede indstilling p& kliemme 54. Skalering
af indgangssignal veelges i parameter 312 og 313.

Beskrivelse af valg:
Se afsnittet Analoge indganges funktioner.

312 Klemme 54, min. skalering
(KL. 54 MIN. SKAL.)
Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt O 0,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den mindsteveaerdi, som indstilles i parameter 204.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede spaendingsveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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313 Klemme 54 maks. skalering
(KL. 54 MAKS. SKAL.)

Veerdi:

Parameter 312 - 10,0 Volt 0 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der svarer
til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede spaendingsveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

314 Klemme 60, analog indgangsstrgm
(KL.60 ANA. STRZM)

Veerdi:
Se tabellen Analoge indgange.

Funktion:
Valg af den gnskede indstiling pd kiemme 60.
Skalering af analogt stremindgangssignal veelges
i parameter 315 og 316.

Beskrivelse af valg:
Se afsnittet Analoge indganges funktioner.

315 Klemme 60, min. skalering
(KL. 60 MIN. SKAL.)

Veerdi:

0,0-20,0 mA 0 0,0 mA

Funktion:
Denne parameter bestemmer veerdien af det
referencesignal, der skal svare til den mindste
referenceveerdi, der indstilles i parameter 204.
Hvis Timeout-funktionen i parameter 317 skal
anvendes, skal veerdien indstilles til >2 mA.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede stremveerdi.
Se afsnittet Handtering af multi-referencer.

316 Klemme 60 maks. skalering
(KL. 60 MAKS. SKAL)

Veerdi:

Parameter 315 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funktion:
Denne parameter indstiller veerdien af det
referencesignal, der skal svare til den maksimale
referenceveerdi, der indstilles i parameter 205.

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede stramveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

Veerdi: ki
0 - 99 sek. 0 10 sek. E
=

Funktion: 2
Hvis signalveerdien af referencesignalet tilsluttet @

indgangen klemme 60 kommer under 50 % af den
veerdi der er indstillet i parameter 315 i en periode
der er leengere end tiden indstillet i parameter 317,
aktiveres den funktion der er valgt i parameter 318.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

318 Funktion efter timeout
(TIME OUT FUNKT.)

Veerdi:

Olkke aktiv (OFF) [0]
Fastfrys udgangshastighed
(FRYS UDGANGSHAST.) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog (JOG) [3]
Max. hastighed (MAX HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP & TRIP) [5]
Funktion:

Det er her muligt at veelge, hvilken funktion der
skal aktiveres, hvis indgangssignalet pa klemme
60 falder under 2mA, safremt parameter 315 er
stillet hgjere end 2mA, og den indstillede tid for
timeout (parameter 317) er overskredet.

Hvis der forekommer flere timeouts pa samme tid,
tildeler frekvensomformeren timeout-funktionen
falgende prioritet:

1. Parameter 318 Funktion efter timeout

2. Parameter 346 Funktion efter kodertab

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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3.

Parameter 514 Bustidsintervalfunktion

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens udgangshastighed kan veere:

fastfrosset ved den aktuelle veerdi
overstyret til stop

overstyret til jog-hastighed

overstyret til maks. hastighed
overstyret til stop med efterfglgende trip.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Analoge udgange

Analoge udgange (klemme 42 og 45).

Analoge udgange er stramudgange: 0/4 - 20 mA.
Stelklemme (klemme 39) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for analogt stel og

digitalt stel.

Udgange

klemme nr.

parameter

Veerdi:

Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0 [ojo
0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [1] [1]
0-100 Hz = 4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) 2] 2]
Refuin - Refwax = 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) 3] 3]
Refuin - Refwax = 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [4] [4]
0 - Imax = 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) 7] (7]
0 - Imax = 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [8] [8]
0 - Tum = 0-20 MA (0-TLIM = 0-20 mA) [9] [9]
0 - Tum = 4-20 mA (0-TLIM = 4-20 mA) [10] [10]
0 - Tnom = 0-20 mA (O-TNOM = 0-20 mA) [11] [11]
0 - Tnom = 4-20 mA (0O-TNOM = 4-20 mA) [12] [12]
0 - Pnom = 0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [13] [13]
0 - Pnom = 4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [14] [14]
0 - MAKS. HAST. = 0-20 mA (0-MAKS. HAST. = 0-20 mA) [15] [15]
0 - MAX SPEED = 4-20 mA (0-MAKS. HAST. = 4-20 mA) [16] [16]
+/-160% TORQ = 0-20mA (+/-160% TORQ= 0-20mA) [17] [17]
+/-160% TORQ = 4-20mA (+/-160% TORQ= 4-20mA) [18] [18]

321 Klemme 45, udgang

(AO 42 FUNKTION)
Veerdi:
Se tabel i afsnittet Analoge udgange.

Funktion:
Den analoge udgangsfunktion genererer en
analog strem pa 0/4-20 mA.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse i afsnittet Analog udgang.

Veerdi:
Se tabel i afsnittet Analoge udgange.

Funktion:
Den analoge udgangsfunktion genererer en
analog strgm pa 0/4-20 mA.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse i afsnittet Analoge udgange.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Digitale udgange og releeudgange

Digitale udgange (Klemme 26 og 46, relee 01 og 04). Digitale udgange er 0/24 V-udgange. Belastning: >
600¢12.

Stelklemme (klemme 39) er den samme for analogt stel og digitalt stel. Relae 01 er placeret p effektkortet i
frekvensomformeren. Relee 04 er placeret pa styrekortet.

Udgange klemme nr. Ol(relae 04 (relae 46 26
parameter 323 326 341 355
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [og [010 [01d [01d
Styring klar (STYRING KLAR) [1] [1] [1] [1]
Klarsignal (KLARSIGNAL) [2] [2] [2] [2]
Klar - fiernbetjent (KLAR-FJERNBETJ.) [3] [3] [3] [3]
Aktiv, ingen advarsel (AKTIV, INGEN ADV.) [4] [4] [4] [4]
Karer (VLT K@RER) [5] [5] [5] [5]
Kgrer, ingen advarsel (KGRER, INGEN ADV.) [6] [6] [6] [6]
Karer i omrédet, ingen advarsel (KZR. | OMR, ING. ADV.) [7] [7] [7] [7]
Karer med ref.veerdi, ingen adv. (K@R. PA REF, ING. ADV.) [8] [8] [8] [8]
Alarm (ALARM) [9] [9] 9] [9]
Alarm eller advarsel (ALARM ELLER ADV.) [10] [10] [10] [10]
Momentgraense (MOM. GRANSE) [11] [11] [11] [11]
Ude af stramomradet (UDE AF STRGMOMR.) [12] [12] [12] [12]
Over | lav (OVER | LAV) [13] [13] [13] [13]
Under | hgj (UNDER | H@J) [14] [14] [14] [14]
Ude af hastighedsomréadet (UDE AF HAST. OMRADET) [15] [15] [15] [15]
Over n lav (OVER LAV HAST.) [16] [16] [16] [16]
Under n hgj (UNDER H@J HAST.) [17] [17] [17] [17]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [21] [21] [21] [21]
Klar - ingen termisk advarsel (KLAR, ING. TERM.ADV.) [22] [22] [22] [22]
Klar - fiernbetjening - ingen term. adv.  (KL,FJB,ING TERM ADV.) [23] [23] [23] [23]
Klar - netspaending inden for omréddet  (KL,NETSP. | OMR.) [24] [24] [24] [24]
Reversering (REVERSERING) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Momentgraense og stop (MOMENTGRANSE OG STOP)  [27] [27] [27] [27]
Bremse, ingen bremseadvarsel (BREMSE, ING. ADV) [28] [28] [28] [28]
Bremse Klar, ingen fejl (BREMSE KLAR,ING FJL) [29] [29] [29] [29]
Bremsefe]l BREMSEFEJL [IGBT] [30] [30] [30] [30]
Relee 123 (RELZ 123) [31] [31] [31] [31]
Mekanisk bremsekontrol (MEK. BREMSE KONTR.) [32] [32] [32]Y [32]Y)
Kontrolord bit 11/12 (KONTROLORD 11/12) [33] [33] [33] [33]
Refumin - Refmax = 0-50000 p (REF MIN-MAX = 0-50000P) [34] [34]
0 - Imax = 0-50000 p (0-IMAX = 0-50000P) [36] [36]
0 - Tum = 0-50000 p (0-TLIM = 0-50000P) [37] [37]
0 - Tnom = 0-50000 p (0-TNOM = 0-50000P) [38] [38]
0 - Pnom = 0-50000 p (0-PNOM = 0-50000P) [39] [39]
0 - MAKS. HAST. = 0-50000 p (0-MAKS. HAST. = 0-50000P) [40] [40]
+/-160% TORQ = 0-50000 p (+/-160% TORQ= 0-50000P) [41] [41]

1) Nar mekanisk bremsestyring er valgt, inverteres udgangene 46 og 26.

Funktion:
Aktiv, ingen advarsel, frekvensomformeren er Klar til
Beskrivelse af valg: brug, der er ikke givet start- eller stopkommando
Styring klar, frekvensomformeren er Klar til brug, og (start/ikke mulig). Ingen advarsel.

der er forsyningsspaending tilsluttet styrekortet. .
yningssp g y Kgrer, der er givet en startkommando.

Klarsignal, der er forsyningsspeending
pa frekvensomformerens styrekort, og
frekvensomformeren er klar til drift.

Karer, ingen advarsel, udgangshastigheden er hgjere
end den i parameter 123 indstillede hastighed. Der
er givet startkommando. Ingen advarsel.

Klar, fiernbetjening, der er forsyningssignal pa

frekvensomformerens styrekort, og parameter

002 er indstillet til fiernbetjent.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Kgrer i omradet, ingen advarsel , kgrer inden for
de programmerede strem-/hastighedsomrader
i parameter 223-226.

Karer pa reference, ingen advarsel , hastighed
iht. referencen.

Alarm, udgang aktiveres ved alarm.

Alarm eller advarsel, udgangen aktiveres ved
alarm eller advarsel.

Momentgraense, momentgraensen i parameter
221 er overskredet.

Ude af stramomradet, motorstrgmmen er uden for det
programmerede omrade i parameter 223 og 224.

Over | lav, motorstrammen er hgjere end indstillet
veerdi i parameter 223.

Under | hgj, motorstreammen er lavere end
indstillet veerdi i parameter 224.

Ude af hastighedsomradet, udgangshastigheden
er uden for det programmerede hastighedsomrade
i parameter 225 og 226.

Over n lav, udgangshastigheden er hgjere end den
indstillede veerdi i parameter 225.

Under n hgj, udgangshastigheden er lavere end
den indstillede veerdi i parameter 226.

Termisk advarsel, over temperaturgreensen i enten
motor, frekvensomformer, bremsemodstanden
eller termistoren.

Klar - ingen termisk advarsel, frekvensomformeren
er klar til brug, der er forsyningsspaending pa
styrekortet og ingen styresignaler pa indgangene.
Ingen overtemperatur.

Klar - fiernbetjening - ingen termisk advarsel ,
frekvensomformeren er klar til brug og indstillet
til fiernbetjent, der er forsyningsspaending pa
styrekortet. Ingen overtemperatur.

Klar - netspaending inden for omradet ,
frekvensomformeren er klar til brug, der er
forsyningsspaending pa styrekortet og ingen
styresignaler pa indgangene. Netspaendingen
er inden for de tilladte spaendingsgreenser (se
afsnittet Tekniske data).

Reversering. Logisk "1’ = relaeet aktiveret, 24 V DC
pa udgangen, nadr motorens omdrejningsretning
er med uret. Logisk 'O’ = releeet ikke aktiveret,

intet signal pa udgangen, nar motorens
omdrejningsretning er mod uret.

Bus-ok, aktiv kommunikation via (ingen time-out)
den serielle kommunikationsport.

Momentgraense og stop bruges i forbindelse

med frilgbsstop (klemme 27) og desuden med
frekvensomformeren ved momentgraensen. Signalet
er logisk '0’, nar frekvensomformeren har faet et
stopsignal og er ved momentgraense.

Bremse, ingen advarsel, bremsen er aktiv, og
der er ingen advarsler.

Bremse klar, ingen fejl, bremsen er klar til
drift, og der er ingen fejl.

Bremsefejl, udgangen er logisk '1’, nar bremse-IGBT’en
er kortsluttet. Funktionen bruges til beskyttelse af
frekvensomformeren i tilfeelde af fejl pa bremsemoduler.
Udgangen/releeet kan benyttes til at udkoble
hovedspaendingen fra frekvensomformeren.
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Relee 123, hvis Fieldbus-profilen [0] er valgt i parameter
512, er releeet aktiveret. Hvis enten OFF1, OFF2
eller OFF3 (bit i styreordet) er logisk 1.

Mekanisk bremsekontrol gar det muligt at kontrollere
en ekstern mekanisk bremse, se beskrivelsen i
afsnittet Kontrol af mekanisk bremse.

Kontrolord bit 11/12, relee styres via bit 11/12 i serielt
kontrolord. Bit 11 relaterer til relee 01 og bit 12 til
relee 04. Hvis parameter 514 Bus-tidsintervalfunktion
er aktiv, vil relee 01 og 04 veere abne.

Se afsnit om seriel kommunikation i Design Guiden.

Refuin - Refwax, der fas et udgangssignal, der er
proportionalt med referencevaerdien i intervallet
Refuin - Refuax (parameter 204/205).

0 - Ivit, max, der fas et udgangssignal, der er
proportionalt med udgangsstreammen i intervallet
0 - lvitmax. Ivitmax afhaenger af indstillingerne

i parameter 101 og 103 og kan ses under
Tekniske data (O-lvitmax (60 S)).

0 - Tum, der fas et udgangssignal, der er
proportionalt med udgangsmomentet i intervallet
0 - Tum (parameter 221).

0 - Tnowm, der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med motorens udgangsmoment.

0 - Pnom, O - Pnow, der fas et udgangssignal, der er
proportionalt med motorens nominelle motoreffekt.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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0 - MAKS. HAST, 0 - MAKS. HAST., der fas
et udgangssignal, der er proportionalt med
motorens nominelle hastighed.

+/-160% TORQ, +/-160% TORQ, der fas et
udgangssignal, der er proportionalt med 160% moment.

323 Relee 01, udgang
(RELZA 01 UDGANG)

Veerdi:
Se tabel i afsnittet Digitale udgange.

Funktion:
Denne udgang aktiverer et tovejs relee.
Releeoplysning 01 kan anvendes til at videregive status
og advarsler. Relzeet aktiveres, nar betingelserne
for de pageeldende dataveerdier er opfyldt.
Aktivering/deaktivering kan forsinkes i
parameter 324/325.

Beskrivelse af valg:

Se beskrivelse i afsnittet Digitale udgange
og releeudgange.
Forbindelser - se nedenstdende tegning.

Rele 01

DANFOSS
175ZA015.11

Max. klemmebelastning (AC)
pa 1-3, 1-2, effektkort

240V AC, 2 A, 60 VA

Maks. klemmebelastning pa
1-3, 1-2, effektkort

50VDC,2A

Min. klemmebelastning pa 1-3,
1-2, effektkort

24V DC 10 mA, 24V
AC 100 mA

324 Relee 01, TIL-forsinkelse
(RELA 01 TIL-FORS)
Veerdi:

0.00 - 600.00 O 0.00 sek.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at forsinke
indkoblingstidspunktet, for relee 01 (klemme 01-02).

Beskrivelse af valg:

Indtast den gnskede veerdi (kan indstilles med
spring pa 0,02 sek.).

325 Relae 01, FRA -forsinkelse
(RELA 01 FRA-FORS)
Veerdi:

0.00 - 600.00 0 0.00 sek.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at forsinke
udkoblingstidspunktet, for relee 01 (klemme 01-03).

Beskrivelse af valg:

Indtast den gnskede veerdi (kan indstilles med
spring p& 0,02 sek.).

326 Relee 04, udgang
(RELZ 04 UDGANG)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 319.

Funktion:
Denne udgang aktiverer et slutningsrelee.
Releeudgang 04 kan anvendes til at angive status
og advarsler. Releeet aktiveres, nar betingelserne
for de relevante dataveerdier er opfyldt.

Beskrivelse af valg:

Se beskrivelse i afsnittet Digitale udgange
og releeudgange.
Forbindelser, se nedenstadende tegning.

Rele 02 I

50V AC, 1A 60VA

175ZA018.12

Max. klemmebelastning (AC)
pa 4-5, styrekort

Max. klemmebelastning (DC)
pa 4-5, styrekort

75VDC,0,1A 30W

30VAC,1A/425V
DC, 1A

Max. klemmebelastning
(DC) pa 4-5; styrekort til
UL/cUL-applikationer

327 Pulsreference, max. frekvens
(PULSREF. MAX. FR.)

Veerdi:

100 - 65000 Hz ved kl.29 0 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi,
som svarer til den maksimale referenceveerdi,
som indstilles i parameter 205.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede pulsreference.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse i afsnittet Digitale releeudgange.

329 Koderfeedback puls/omdr.
(PULS ENCODER)

Veerdi:

512 pulser/omdr. (512) [512]
01024 pulser/omdr. (1024) [1024]

2048 pulser/omdr. (2048) [2048]

4096 pulser/omdr. (4096) [4096]

Veerdien kan ogsa indstilles trinlgst mellem

500-10.000 pulser/omdr.

Antallet af pulser pr. omdrejning kan indstilles
mellem 500-10.000 pulser/omdr.

Funktion:
Indstiller koderimpulser pr. omdrejning p& motorakslen.
Denne parameter er deaktiveret i funktionen Aben
slgjfe. (Parameter 100 = HAST. ABEN SL@JFE)

Beskrivelse af valg:
Aflaes den korrekte vaerdi pa koderen. Veer opmaerksom
pa begraensningen i hastigheden (o/min.) for et givet
antal impulser/omdr., se nedenstaende tegning:

Encoder

[ppr]

i)
10000 1

175ZA781.11

fmax<250kHz

830} ————————————__3

|
|
5004 |
|
|

Den benyttede koder er en firedobbelt 5-volts type.
Maks. indgangsfrekvens: 250 kHz.

Se afsnittene Feedbacksystemer, Generelle
tekniske data og Styrekortkoder.

341 Klemme 46, digital udgang
(DO 46 FUNKTION)

Veerdi:
Se tabel i afsnittet Digitale udgange og releeudgange.

Funktion:
Udgangsspaendingen skifter fra 0 V til 24V,
nar udgangssignalet er sandt.

342 Klemme 46, udgang, pulsskalering
(KL.46 MAX. PULS)

Veerdi:

1-50000 Hz 0 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalet skaleres .

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

350 Koderovervagning
(ENC.OVERVAGNING)
Veerdi:
000 (OFF)
1 (OPTION & STANDARD)

Programming

Funktion:
Hvis der opstér fejl ved koderkablerne, kan valg af
denne parameter forarsage en alarm (alarm 44) for
at undga utilsigtet start af motoren.

Funktionen Koderfeedback puls/omdr. er deaktiveret
i dben slgjfe (parameter 100 = Hast. aben slgjfe ).

Beskrivelse af valg:
Veelg ON, hvis koderkablerne skal overvages.

351 Koderretning
(ENCODER RETNING)

Veerdi:

0O (NORMAL MED URET) [0]
1(INVERTERET MOD URET) [1]
Funktion:

/Endrer den detekterede koderretning (omdrejning),
uden at kablerne til koderen aendres.
Koderovervagningsfunktionen er deaktiveret i aben
slgjfe (parameter 100 = Hast. aben slgjfe).

Beskrivelse af valg:
Veelg NORMAL MED URET, nar kanal A er 90°
(elektriske grader) fer kanal B ved omdrejning af
koderakslen i urets retning. Veelg INVERTERET MOD
URET, nar kanal A er 90° (elektriske grader) efter kanal
B ved omdrejning af koderakslen mod urets retning.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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355 Klemme 26, digital udgang
(DO 26 FUNKTION)

Veerdi:
Se tabel i afsnittet Digitale udgange og releeudgange.

Funktion:
Udgangsspaendingen skifter fra 0 V til 24V,
nar udgangssignalet er sandt.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse i afsnittet Digitale releeudgange.

356 Klemme 26, udgang, pulsskalering
(DO 26 FUNKTION)

Veerdi:
1-50000 Hz

O 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalet skaleres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

(UD 42 SKAL MIN)
359 Klemme 45, Minimal udgangsskalering
(UD 45 SKAL MIN)

357 Klemme 42, Minimal udgangsskalering

Veerdi:
000 - 100%

0 0%

Funktion:
Disse parametre skal skalere minimumudgangen af
det valgte analoge signal pa kiemme 42 og 45.

Beskrivelse af valg:

Minimumveerdien skal skaleres som en procentdel af
den maksimale signalveerdi, dvs. OmA (eller 0 Hz)
gnskes ved 25% af den maksimale udgangsveerdi,
hvorefter 25% programmeres.

Veerdien kan aldrig veere hgjere end den tilsvarende
indstilling af Maksimal udgangsskalering, hvis
veerdien er under 100%.

| [maA] A
204
10T

0 { I I >

0 25 50 100 [%]

output
175ZA679.10

358 Klemme 42, Maksimal udgangsskalering
(UD 42 SKAL MAKS)

360 Klemme 45, Maksimal udgangsskalering
(UD 45 SKAL MAKS)

Veerdi:

000 - 500% 0 100%

Funktion:
Disse parametre skal skalere maksimumudgangen af
det valgte analoge signal pa klemme 42 og 45.

Beskrivelse af valg:

Indstil veerdien til den gnskede maksimumvaerdi
for stremsignaludgangen.

Maksimumveerdi:

Udgangen kan skaleres til at give en lavere stream end
20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal
pa mindre end 100% af den maksimale signalvaerdi.
Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm

ved veerdier mellem 0 - 100% af det fulde
udgangssignal, skal procentveaerdien programmeres

i parameteren, dvs. 50% = 20 mA.

Hvis en stram p& mellem 4 og 20 mA gnskes

ved maksimal signaleffektivitet (100%), beregnes
den procentveerdi, der skal programmeres ind

i frekvensomformeren, séledes:

0mA/nsket maks. strm x 100%% ,

dvs. 0mA = 22 « 100 = 200%

10

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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I [mA] \
204
20mA
10+ M2 100%
I [mA]
0 } } >
0 50 100 [%]

output

175ZA680.10

361 Maks sporingsfejl
(MAKS SPORINGSFEJL)

Veerdi:

000 - 999 o./min. O OFF (0 o./min.)

Funktion:
Parameter 361 maler afvigelsen mellem
referencehastigheden (beregnet hastighed) og
den faktiske mekaniske akselhastighed fra
feedback-enheden (trinvis encoder).
Overskridelse af veerdien i parameter 361 vil generere
en alarm 48 og forarsage udkobling.

Beskrivelse af valg:

Den gnskede veerdi indstilles. 0-hastighed
deaktiverer funktionen.

175ZA880.10
A min-!

Reference
speed

Mechanical shaft
speed

»
>

time

362 KTY-fglertype
(KTY TYPE)

Veerdi:

OKTY-fgler 1 (KTY1) [0]
KTY-fagler 2 (KTY2) [1]
KTY-fagler 3 (KTY3) 2]
Funktion:

Valg af KTY-fgleren til temperaturkompensering.

Beskrivelse af valg:

KTY-fagleren skal veelges og aktiveres i parameter
311 (klemme 54, analog indgang).

KTY-fagler 1 valgt: 1 k€2 @100°C
KTY-fagler 2 valgt: 1 k2 @25°C

KTY-fgler 3 valgt: 1 k2 @25°C

175ZA797.10
R[kQ
[kalg KTY3
3kQ - KTY2
2k0 @5C KTY1
Par.3
2kQ
1kQB25°C
P4f.362
1kQ 7 1kQ @100°C
Par.362
0kQ | | >
-100 o 100 200 300
Tamb [°C]
NB!:

": Denne parameter kan kun aendres, nar
e motoren er standset.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Specielle funktioner

m Introduktion

Formélet med de seerlige funktioner er at veelge og justere seerlige funktioner for overspaendingsstyring,
bremsemodstand og -effekt, bremsekontrol, hastighedsstyringsparametre, LC-filter, netfejlfunktioner og
indkobling pa roterende motor.

Konverter-

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade Andringer  4-Setup ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
400 Bremsefunktion/overspaendingsstyring Off Ja Nej 0 5
401 Bremsemodstand, ohm Apparatafhaengig Ja Nej -1 6
402 Bremseeffektgraense, kW Apparatafhaengig Ja Nej 2 6
403 Effektovervdgning Advarsel Ja Nej 0 5
404 Bremsekontrol Off Ja Nej 0 5
405 Nulstillingsfunktion Manuel nulstilling Ja Ja 0 5
406 Automatisk genstarttid 5 sek. 0-10 sek. Ja Ja 0 5
409 Tripforsinkelsesmoment 5 sek. 0-60 sek.

417 Hastighed, PID-proportionalforsteerkn- 0.015 0.000 - 5.000 Ja Ja -3 6

ing
418 Hastighed PID-integrationstid 200 ms 2,00-20.000 Ja Ja -4 7
ms

421 Hastighed PID lavpasfilter 5/20 1-500 ms Ja Ja -4 6
445 Indkobling pé roterende motor Ikke muligt Ja Ja 0 5
458 LC-filter monteret Nej 0-1 Nej Ja 0 5
459 Kapacitet LC-filter 2 uF 0,1-100 pF Nej Ja -1 6
460 Induktans LC-filter 7 mH 0,1-100 mH  Nej Ja -1 6
462 Maetningsbremse Fra 0-100% Ja Ja 0 6

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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400 Bremsefunktion/overspeendingsstyring
(BREMSEFUNKTION)

Veerdi:
O lkke aktiv (OFF) [0]
Modstandsbremse (MODSTANDSBREMSE) [1]

Overspaendingsstyring (OVERSPZAND. STYRING) [2]
Overspaendingsstyring og stop
(OVERSP. STYRING & STOP) [3]

Funktion:
Fabriksindstilingen er Off [0] for VLT 5001-5062
380-500 V og 5001-5027 200-240 V. For VLT
5075-5250 380-500 V og 5032-5052 200-240 V er
fabriksindstillingen Overspaendingsstyring [2].
Modstandsbremse [1] benyttes til at programmere
frekvensomformeren for tilslutning af en
bremsemodstand.
Ved tilsluttet bremsemodstand tillades en
hgjere mellemkredsspaending under bremsning
(generatorisk drift).
Funktionen Modstandsbremse [1] er kun aktiv
for apparater med indbygget dynamisk bremse
(SB- og EB-apparater).

Alternativt kan

Overspeendingsstyring (ekskl. bremsemodstand)
veelges. Denne funktion er aktiv for alle typer
apparater (ST, SB og EB).

Funktionen sikrer, at et trip undgas, hvis
mellemkredsspaendingen stiger. Dette gares ved
at gge udgangsfrekvensen, sa spaendingen fra
mellemkredsen begraenses. Funktionen er f.eks.
nyttig, hvis rampe ned-tiden er for kort, idet det
undgas, at frekvensomformeren tripper. Rampe
ned-tiden bliver da forleenget.

' NB!:
'l: Bemeerk, at rampe ned-tiden forleenges
i ved overspaendingsstyring, hvilket kan veere
uhensigtsmaessigt i visse applikationer.

Beskrivelse af valg:

Veelg Modstandsbremse [1], hvis der er tilsluttet

en bremsemodstand.

Veelg Overspaendingsstyring [2], hvis funktionen til
overspaendingsstyring gnskes i alle tilfeelde, ogsa nar
der er trykket stop. Frekvensomformeren stopper
ved en stopkommando, nar overspaendingsstyringen
er aktiv, men den fglger ikke ngdvendigvis
decelerationsrampen.

Veelg Overspeaendingsstyring og stop [3], hvis
funktionen til overspaendingsstyring ikke gnskes ved
nedrampning, efter at der er trykket stop.

Advarsel: Benyttes Overspaendingsstyring

/'\ [2] samtidig med, at forsyningsspaendingen

d til frekvensomformeren er taet pa eller
over den maksimale greense, er der risiko for, at
motorfrekvensen gges, og at frekvensomformeren
derfor ikke standser motoren, nar der trykkes stop. Er
forsyningsspaendingen stgrre end 264 V ved 200-240
V-apparater eller starre end 550 V ved 380-500
V-apparater, bgr der vaelges Overspaendingsstyring
og stop [3], saledes at motoren kan stoppes.

401 Bremsemodstand, ohm

(BREMSEMODST. OHM)

Veerdi:
ohm O Afheenger af apparat

Funktion:
| denne parameter angives bremsemodstandens
ohm-veerdi. Veaerdien benyttes til overvagning af
effektafseettelsen i bremsemodstanden, hvis denne
funktion er valgt i parameter 403.
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Beskrivelse af valg:

Indstil den aktuelle modstandsvaerdi.

402 Bremseeffektgreense, kW
(BR.EFFEKTGR. KW)

Veerdi:
kw O Apparatafhaengig

Funktion:
Parameteren angiver overvagningsgraensen for den
bremseeffekt, der afsaettes i bremsemodstanden.

Beskrivelse af valg:
Overvagningsgraensen bestemmes som et produkt
af den maksimale duty-cycle (120 sek.), der vil
fremkomme, og bremsemodstandens maksimale effekt
ved denne duty-cycle, i henhold til falgende formel:
Ved 200-240 V-apparater: P = 327t

R x 120

Ved 380-500 V-apparater; P = 322°xt

R x120

403 Effektovervagning

(EFFEKT OVERVAG.)

Veerdi:

Ikke aktiv (OFF) [0]
OAdvarsel (ADVARSEL) [1]

Trip (TRIP) [2]

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Med denne parameter er det muligt at overvage den
effekt, der afseettes i bremsemodstanden. Effekten
beregnes ud fra modstandens ohm-veerdi (parameter
401), mellemkredsspeendingen samt modstandens
drifttid. Hvis den effekt, der afseettes over 120 sek.,
overskrider 100 % af overvagningsgraensen (parameter
402), og der er valgt Advarsel [1], vil der blive vist en
advarsel i displayet. Advarslen forsvinder igen, hvis
effekten kommer under 80 %. Kommer den beregnede
effekt over 100 % af overvagningsgraensen, og der
er valgt Trip [2] i parameter 403 Effektovervagning,
vil frekvensomformeren koble ud med en alarm. Er
effektovervagningen valgt til Off [0] eller Advarsel [1],
bliver bremsefunktionen ved med at veere aktiv, selvom
overvagningsgraensen er overskredet. Dette medfarer
risiko for overbelastning af bremsemodstanden. Det er
ogsa muligt at f& en melding via relee/digitale udgange.
Typisk malengjagtighed for effektovervagningen
er afheengig af ngjagtigheden pd modstandens
ohm-veerdi. (bedre end £ 20 %).

Beskrivelse af valg:

Veelg, om funktionen skal veere aktiv ( Advarsel/Alarm)
eller ikke aktiv (Off ).

404 Bremsekontrol
(BREMSETEST)

Veerdi:

Olkke aktiv (OFF) [0]
Advarsel (ADVARSEL) [1]
Trip (TRIP) 2]
Funktion:

| denne parameter kan man indkoble en test- og
overvagningsfunktion, som giver en advarsel eller alarm.
Ved nettilslutning testes det, om bremsemodstanden
er afbrudt. Test for, hvorvidt bremsemodstanden er
afbrudt, sker under bremsningen, og test for afbrydelse
af IGBT foretages, nar der ikke bremses. En advarsel
eller trip vil afbryde bremsefunktionen.
Testsekvensen er fglgende:
1. Hvis mellemkredsspaendingen er starre
end bremsens startspeending, skal
bremsekontrollen afbrydes.
. Hvis mellemkredsspaendingen er ustabil, skal
bremsekontrol afbrydes.
Udfgr en bremsekontrol.
Hvis mellemkredsspeendingen efter
bremsekontrollen er mindre end startspaendingen,
afbrydes bremsekontrollen.
Hvis mellemkredsspaendingen er ustabil,
afbrydes bremsekontrollen.

N

Hw

o

o

Hvis bremseeffekten er stgrre end 100%,

afbrydes bremsekontrollen.

7. Hvis mellemkredsspeaendingen er stgrre end
mellemkredsspeendingen - 2% fgr bremsetesten,
afbrydes bremsekontrollen, og der gives
en advarsel eller alarm.

. Bremsekontrol OK.

(0]

Beskrivelse af valg:

Veelges der Off [0], gives der stadig en advarsel,
hvis bremsemodstanden og bremse-IGBT’en er
kortsluttet. Hvis Advarsel [1] er valgt, overvages
bremsemodstanden og bremse-IGBT’en med hensyn
til kortslutning. Desuden vil det ved nettilslutning blive
kontrolleret, om bremsemodstanden er afbrudt.

NB!:
": En advarsel ved Off [0] eller Advarsel [1]
a kan kun fiernes ved at afbryde og tilslutte
netspaendingen, forudsat at fejlen er
rettet. Bemeerk, at ved Off [0] eller Advarsel [1] vil
frekvensomformeren fortsaette, selvom der er fundet fejl.

Ved Trip [2] vil frekvensomformeren koble ud med
en alarm (trip fastlast), hvis bremsemodstanden
er kortsluttet eller afbrudt, eller hvis bremse
IGBT’en er kortsluttet.

405 Reset funktion (RESET FUNKTION)
(RESET FUNKTION)

Veerdi:

OManuel nulstilling (MANUEL RESET) [0]
Automatisk nulstilling x 1 (AUTO RESET 1) [1]
Automatisk nulstilling x 2 (AUTO RESET 2) 2]
Automatisk nulstilling x 3 (AUTO RESET 3) [3]
Automatisk nulstilling x 4 (AUTO RESET 4) [4]
Automatisk nulstilling x 5 (AUTO RESET 5) [5]
Automatisk nulstilling x 6 (AUTO RESET 6) [6]
Automatisk nulstilling x 7 (AUTO RESET 7) [7]
Automatisk nulstilling x 8 (AUTO RESET 8) [8]
Automatisk nulstilling x 9 (AUTO RESET 9) [9]
Automatisk nulstilling x 10 (AUTO RESET 10) [10]
Reset ved nettilslutning (RESET VED POWER UP) [11]

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge den
reset-funktion, man gnsker efter et trip.
Efter nulstilling er genstart af frekvensomformeren mulig.

Beskrivelse af valg:

Veelges Manuel reset [0], skal nulstilling forega via
[RESET]-tasten eller via de digitale indgange.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Hvis frekvensomformeren skal foretage automatisk reset
(1-10 gange) efter et trip, veelges dataveerdi [1] [10].
Veelges Reset ved power up [11], vil
frekvensomformeren foretage en nulstilling, hvis

der har veeret en fejl ved netafbrydelse.

NB!:
ll: Den interne AUTOMATIC RESET-teeller nulstilles
a 10 minutter efter den farste AUTOMATIC RESET.

Advarsel: Motoren kan starte uden varsel.

406 Automatisk genstartstid

(AUTO GENSTARTTID)

Veerdi:
0 - 10 sek.

0 5 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles tiden fra et trip opstar til
at den automatiske reset funktion igangseettes.
Det forudseettes at der er valgt automatisk
reset i parameter 405.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

407 Netfejl
(NETFEJL)

Veerdi:

OlIngen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Kontrolleret nedrampning
(KONTR. RAMPE NED) [1]
Kontrolleret nedrampning og trip
(KONTR. RAMPE NED-TRIP) [2]
Frilgb (FRILABSSTOP) [3]
Kinetisk backup (KINETISK BACKUP) [4]

Kinetisk backup og trip (KINETISK BACKUP-TRIP) [5]

Funktion:
Med funktionen netfejl er det muligt at rampe
belastningen ned til hastighed 0, hvis netforsyningen
til frekvensomformeren afbrydes.
| parameter 450 Netspaending under netfejl skal
der angives en spaendingsgreense, hvorved
funktionen Netfejl skal vaere aktiv.
Funktionen kan ogsa aktiveres ved valg af Netfejl
inverteret pa en digital indgang.
Nar Kinetisk backup [4] og Kinetisk backup og
trip [5] veelges, deaktiveres rampefunktionen
i parameter 206-212.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ingen funktion [0], hvis funktionen ikke gnskes.
Hvis Kontrolleret nedrampning og trip [1] er valgt,
ramper motoren via den kvikstoprampe, der er indstillet
i parameter 212. Hyvis forsyningsspeaendingen retableres
under nedrampningen, starter frekvensomformeren
igen. Hvis Kontrolleret nedrampning og trip [2]

er valgt, ramper motoren via den kvikstoprampe,

der er indstillet i parameter 212.

Ved hastigheden 0 udkobler frekvensomformeren
(ALARM 36, netfejl). Hvis netspeendingen retableres
under nedrampningen, fortseetter frekvensomformeren
kvikstop-rampen og udkobler. Hvis Frilgbsstop

[3] er valgt, slar frekvensomformeren inverterne

fra, hvorefter motoren lgber frit.

Parameter 445 Roterende motor skal vaere aktiv, sa
frekvensomformeren kan koble motoren ind igen og
starte op igen, hvis netspaendingen retableres.

Hvis Kinetisk backup [4] veelges, vil frekvensomformeren
forsgge at udnytte energien fra belastningen til at
opretholde en konstant mellemkredsspeending. Hvis
netspaendingen retableres, vil frekvensomformeren
starte op igen.

Hvis Kinetisk backup [5] veelges, vil frekvensomformeren
forsgge at udnytte energien fra belastningen til at
opretholde en konstant mellemkredsspaending.

Valg af kinetisk backup og trip sikrer ogsa kinetisk
backup, selv om startsignalet forsvinder. Hvis
forsyningsspeendingen retableres, gennemfgrer
frekvensomformeren normalt stop og trip ved 0 O./MIN.

409 Trip delay-moment
(TRIP DELAY MOM)

Veerdi:

0 - 60 sek. (OFF) O OFF

Funktion:
Nar VLT frekvensomformeren registrerer, at
udgangsmomentet er steget op til momentgraenserne
(parameter 221 og 222) i den indstillede tid, sker
udkobling ved udlgb af tiden.

Beskrivelse af valg:
Veelg hvor leenge VLT frekvensomformeren skal kunne
kagre i momentgraensen inden den kobler ud. 60
sek. = OFF betyder at tiden er uendelig, dog vil den
termiske VLT overvagning stadig veere aktiv.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

107

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

417 Hastighed PID-proportionalforsteerkning
(HAST. PROP.FORST)

Veerdi:

0.000 (OFF) - 0.150 0 0.015

Funktion:
Hastighedsproportionalforsteerkningen angiver,
hvor mange gange fejlen (afvigelsen mellem
feedbacksignalet og seetpunktet) skal forsteerkes.
Benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket slgjfe
og Hastighedsstyring, dben slgjfe(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en hgj forsteerkning,
men hvis forsteerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil som fglge af oversving.

418 Hastighed PID integrationstid
(HAST. INT. TID)

Veerdi:

2,00 - 19.999,99 ms (20.000 = OFF) O 200 ms

Funktion:
Hastighedsintegrationstiden afgar, hvor lseenge den
interne PID-styreenhed er om at rette fejlen. Jo
starre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen stige.
Integrationstiden giver en forsinkelse af signalet og
dermed en deempning. Benyttes sammen med
Hastighedsstyring, lukket slgjfe og Hastighedsstyring,
aben slgjfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:

Der opnas en hurtig styring ved en kort integrationstid.
Denne kan dog blive for kort, hvorved processen

kan blive ustabil.

Er integrationstiden lang, kan der forekomme

store afvigelser fra den gnskede reference, da
procesregulatoren vil veere lang tid om at regulere

i forhold til en given fejl.

421 HAST LP-FILT TID

Veerdi:

1-500 ms 0 CL: 5ms/ OP: 20 ms

Funktion:
Svingninger i feedbacksignalet deempes af et
lavpasfilter, og oplgsningen pa hastighedsmalingen
foreges. Dette er ngdvendigt, for at Flux
Vector-styringen kan fungere korrekt. Hastighed-filtertid
benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket slgjfe .

Feedback

!
Stejfyldt feedbacksignal

VAViVALYY

L

T YRY (Sek.)
Lowpasfilter
fg = 16 Hz
Feedback i
!
Filtreret feedbacksignal
M~ "
\rszases1o 06 1 (Sek)

Beskrivelse af valg:

Programmeres f.eks en tidskonstant (T) pa 10

ms, vil lavpasfilterets knaekfrekvens veere 1/0,01 =
100 RAD./sek., svarende til (100/2 x ) = 16,0 Hz.
Pl-regulatoren vil derved kun regulere et feedbacksignal,
der varierer med en frekvens pa mindre end 16,0 Hz.
Hvis feedbacksignalet varierer med en hgjere frekvens
end 16,0 Hz. vil Pl-regulatoren ikke reagere.

445 Indkobling pa roterende motor
(INDK. ROTER. MOT)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

Denne funktion ggr det muligt at fange en roterende
motor, som pga. af et netudfald roterer frit.

Beskrivelse af valg:
Veelg Ikke aktiv, hvis funktionen ikke gnskes. Veelg
Aktiv, hvis det gnskes, at frekvensomformeren skal
kunne 'fange’ og indkoble pa en roterende motor.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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450 Netspaending ved netfejl
(NETFEJL SPZANDING.)

Veerdi:
180-240 V for 200-240 V-apparater
342-500 V for 380-500 V-apparater

Funktion:
Her indstilles speendingsniveauet, hvorved parameter
407 Netfejl skal aktiveres. Speendingsniveauet for
aktivering af netfejlfunktionerne skal ligge under den
nominelle netspaending, som frekvensomformeren
forsynes med. Som tommelfingerregel kan parameter
450 seettes til 10% under nominel netspeending.

Beskrivelse af valg:
Indstil niveauet for aktivering af netfejl-funktionerne.

NB!:
“: Indstilles denne veerdi for hgijt, vil
q netfejifunktionen, der er indstillet i
parameter 407, kunne aktiveres, selv om
netforsyningen er til stede.

458 LC-filter monteret
(LC FILTER TIL)

Veerdi:

Aktiv (ON) [0]
O Ikke aktiv (OFF) [1]

Funktion:

Muligger LC-filter-kompensering i styresystemet. Der
kompenseres ikke for spaendingsfald af LC-filteret.

Beskrivelse af valg:

Aktiver eller deaktiver kompensering for LC-filter
pa frekvensomformerens udgang.

459 Kapacitet LC-filter
(CAP. LC-FILTER)

Veerdi:

0.1-100 pF 0 2 uF

Funktion:
LC-filterets kompenseringsfunktion kraever filterets
tilsvarende stjernekoblede kapacitans pr. fase
(3 gange kapaciteten mellem de to faser, nar
kapacitansen er i trekantforbindelse).

Beskrivelse af valg:
Angiver LC-filterets kapacitansveerdi.

460 Induktans LC-filter
(INDUCT LC-FILTER)
Veerdi:

0,1-100 mH g 7 mH

Funktion:
LC-filterets kompenseringsfunktion kraever filterets
fasebestemte induktans.

Beskrivelse af valg:
Angiver LC-filterets induktansveerdi.

462 Meetningsbremse
(MAETNINGSBREMSE)

Veerdi:

000 (OFF) - 100 % 0 OFF

Funktion:
Veelges for at forbedre bremsevirkningen uden
at bruge en bremsemodstand. Denne parameter
styrer overmagnetiseringen af motoren, nar der
keres med generatorisk belastning. Denne funktion
kan forbedre OVC-funktionen. Forggelse af de
elektriske tab i motoren giver OVC-funktionen
mulighed for at gge bremsemomentet uden at
overskride overspeendingsgraensen. Bemaeerk,
at Maetningsbremse ikke er sa effektiv, som
Modstandsbremse.
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Beskrivelse af valg:
Indstilling af Meetningsbremse til 100% giver
mulighed for 150% magnetiseringsstrgm, nar det
keres med generatorisk belastning.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Seriel kommunikation

m Introduktion

Formélet med parametrene til seriel kommunikation er at veelge og justere parametre i forbindelse med RS
485 fieldbus. Se kabelfgringsdiagram til 'Bustilslutning’ i installationsafsnittet.

PNU Parameter Fabriksindstiling Omrade /ndring 4-Setup Konverterings Data
# beskrivelse under drift index type
500 Adresse 1 0-126 Ja Nej 0 6
501 Baudrate 9600 Ja Nej 0 5
502 Frilgb Logisk eller Ja Ja 0 5
503 Kvikstop Logisk eller Ja Ja 0 5
504 DC bremse Logisk eller Ja Ja 0 5
505 Start Logisk eller Ja Ja 0 5
506 Omlgbsretning Logisk eller Ja Ja 0 5
507 Valg af Setup Logisk eller Ja Ja 0 5
508 Valg af hastighed Logisk eller Ja Ja 0 5
509 Bus jog 1 200 rpm 0,0 - parameter Ja Ja -1 6
202
510 Bus jog 2 200 rpm 0,0 - parameter Ja Ja -1 6
202

511

512 Styreordsprofil FC Drive Nej Ja 0 5
513 Bus tidsinterval ls 1-99s Ja Ja 0 5
514 Bus tidsintervalfunktion Off Ja Ja 0 5
515 Dataudleesning: Reference % Nej Nej -1 3
516 Dataudlaesning: Reference enhed Nej Nej -3 4
518 Dataudleesning: Frekvens Nej Nej -1 6
520 Dataudlzesning: Strgm Nej Nej -2 7
521 Dataudlaesning: Moment Nej Nej -1 3
522 Dataudlaesning: Effekt, kW Nej Nej -1 7
523 Dataudlaesning: Effekt, HP Nej Nej -2 7
524 Dataudlzesning: Motorspaending Nej Nej -1 6
525 Dataudlaesning: DC link spaending Nej Nej 0 6
526 Dataudlaesning: Motor temperatur Nej Nej 0 5
527 Dataudlaesning: VLT temperatur Nej Nej 0 5
528 Dataudlzesning: Digital indgang Nej Nej 0 5
529 Dataudleesning: Klemme 53, analog indg. Nej Nej -2 3
530 Dataudlaesning: Klemme 54, analog indg. Nej Nej -2 3
531 Dataudlzesning: Klemme 60, analog indg. Nej Nej -5 3
532 Dataudlzesning: Pulsreference Nej Nej -1 7
533 Dataudlzesning: Ekstern reference % Nej Nej -1 3
534 Dataudlaesning: Statusord, binaer Nej Nej 0 6
535 Dataudleesning: Bremseeffekt/2 min. Nej Nej 2 6
536 Dataudleesning: Bremseeffekt/sek. Nej Nej 2 6
537 Dataudlaesning: Kglepladetemperatur Nej Nej 0 5
538 Dataudlaesning: Alarmord, binaer Nej Nej 0 7
539 Dataudlaesning: VLT styreord, binger Nej Nej 0 6
540 Dataudlzesning: Advarselsord, 1 Nej Nej 0 7
541 Dataudleesning: Advarselsord, 2 Nej Nej 0 7
557 Dataudlaesning: Motor O/MIN Nej Nej 0 4
558 Dataudlaesning: Motor O/MIN x skalering Nej Nej -2 4

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veerdi:
1-126 01

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at specificere
hver frekvensomformers adresse. Dette benyttes
i forbindelse med PLC/PC tilslutning.

Beskrivelse af valg:

De enkelte frekvensomformere kan tildeles en adresse
mellem 1 og 126. Adressen 0 anvendes, hvis en master
(PLC eller PC) gnsker at afsende et telegram der skal
modtages samtidigt af alle frekvensomformere, som

er tilsluttet den serielle kommunikationsport. | dette
tilfeelde vil frekvensomformerne ikke kvittere med et svar.
Hvis antallet af tilsluttede enheder (frekvensomformere
+ master) er starre end 31 stk., skal der anvendes

en forsteerker (repeater). Parameter 500 kan ikke
veelges via den serielle kommunikationsport.

501 Baudrate

(BAUDRATE)

Veerdi:
300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) [1]
1200 Baud (1200 BAUD) [2]
2400 Baud (2400 BAUD) [3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
(09600 Baud (9600 BAUD) [5]
19200 Baud (19200 BAUD) [6]

Funktion:
| denne parameter programmeres den hastighed,
hvormed data overfgres via den serielle forbindelse.
Baudrate defineres som antallet af bits der
overfgres pr. sekund.

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens transmissionshastighed
skal seettes til en veerdi svarende til transmission-
shastigheden for PC/PLC. Parameter 501 kan ikke
veelges via den serielle port, RS 485.

Selve datatransmissionstiden, som bestemmes

af den indstillede baud rate, er kun en del af

den samlede kommunikationstid.

502 Frilgb
(FRILGB)

503 Kvikstop
(KVIKSTOP)

504 DC bremse
(DC BREMSE)

505 Start
(START)
507 Valg af Setup
(VALG AF SETUP)
508 Valg af hastighed
(HASTIGHEDSVALG)
Veerdi:
Digital input (DIGITAL INPUT)
Bus (BUS)

Logisk og (LOGISK OG)
OLogisk eller (LOGISK ELLER)

Funktion:
| parameter 502-508 kan man veelge at styre
frekvensomformeren via klemmerne (digital
input) og/eller via bussen.
Veelges Logisk og, eller Bus, kan den pageeldende
kommando kun aktiveres, hvis den afgives via den
serielle kommunikationsport. Ved Logisk og, skal den
tillige veere aktiveret via en af de digitale indgange.

Beskrivelse af valg:
Digital input [0] veelges, hvis det gnskes, at
den pageeldende styrekommando kun kan
aktiveres via en digital indgang.
Bus [1] veelges, hvis det gnskes, at den pageeldende
styrekommando kun kan aktiveres via et bit i
styreordet (seriel kommunikation).
Logisk og [2] veelges, hvis det gnskes, at den
pageeldende styrekommando kun aktiveres,
nar der gives signal (aktivt signal = 1) bade via
styreord og en digital indgang.

505-508 Bus Styrekom-
Digital indgang mando
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Logisk eller [3] veelges, hvis det gnskes, at
den pageeldende styrekommando aktiveres,
nér der gives signal (aktivt signal = 1) enten via
styreord eller en digital indgang.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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505-508 Bus Styrekom-
Digital indgang mando
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NB!:

se eksempel vedr. parameter 502 (Frilgb)
nedenfor. Aktivt stopkommando "0".

l@ Parameter 502 - 504 omhandler stopfunktioner,

Parameter 502 = Logisk og

Digital Bus Styrekommando
indgang
0 0 1 Frilgb
0 1 0 Motor karer
1 0 0 Motor karer
1 1 0 Motor karer

Parameter 502 = Logisk eller

Digital Bus Styrekommando
indgang

0 0 1 Frilgb

0 1 1 Frilgb

1 0 1 Frilgb

1 1 0 Motor karer

506 Reversering

(REVERSERING)

Veerdi:

[ Digital input (DIGITAL INPUT) [0]
Bus (BUS) (1]
Logisk og (LOGISK OG) [2]
Logisk eller (LOGISK ELLER) 3]
Funktion:

Se beskrivelse til parameter 502.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 502.

509 Bus jog 1
(BUS JOG 1 HASTIGHED)
Veerdi:

0,0 - parameter 202 0 200 o./min.

Funktion:
Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som aktiveres
via den serielle kommunikationsport.
Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:

Jogfrekvensen fJOG kan veelges i intervallet mellem f
MIN (parameter 201) og fMAKS (parameter 202).

510 Bus jog 2
(BUS JOG 2)

Veerdi:
0,0 - parameter 202

0 200 o/min.

Funktion:
Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som aktiveres
via den serielle kommunikationsport.
Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:

Joghastigheden kan veelges i omradet mellem nmin
(parameter 201) og nmax (parameter 202).

512 Telegramprofil
(TELEGRAMPROFIL)

Veerdi:

Fieldbus-profil (FIELDBUSPROFIL) [0]
OFC-drev (FC-DREV) [1]

Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige styreordsprofiler.

Beskrivelse af valg:

Veelg den gnskede styreordsprofil.

Se Seriel kommunikation i Design Guiden for at
f& yderligere oplysninger om styreordsprofilerne.
Se desuden de seerskilte fieldbus-manualer for
at fa yderligere oplysninger.

513 Bus tidsinterval
(BUS TIMEOUT TID)

Veerdi:

1 - 99 sek.

O 1 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den tid der maksimalt
forventes at ga mellem modtagelse af to pa hinanden
falgende telegrammer. Overskrides denne tid,
formodes den serielle kommunikation at veere ophgrt
0g gnsket reaktion indstilles i parameter 514.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Hvis flere timeouts forekommer pa samme tid,

tildeler frekvensomformeren timeout-funktionen
Veerdi: falgende prioritet:
[lkke aktiv (OFF) [0] 1. Parameter 318 Funktion efter timeout
Fastfrys udgang (FRYS UDGANG) [1] 2. Parameter 346 Funktion efter kodertab
Stop (STOP) [2] 3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion.
Jogging (JOGGING) [3]
Maks. hastighed (MAX HASTIGHED) [4] Beskrivelse af valg:
Stop og trip (STOP & TRIP) [5] Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan: fastfryses
pa den aktuelle vaerdi, fastfryses til referencen, ga
Funktion:

til stop, ga til jog-frekvens (parameter 213), ga til
maks. udgangshastighed (parameter 202) eller
stoppe og aktivere en udkobling.

| denne parameter vaelger man den gnskede reaktion
for frekvensomformeren, nér den indstillede tid for
bus-timeout (parameter 513) er overskredet.

Hvis valg [1] til [5] bliver aktiveret, vil relee 01

og relee 04 blive deaktiveret.

Parameter Beskrivelse Display Opdater-

nr. tekst ings- 2
interval S
515 Reference % (REFERENCE) % 80 msek. E
516 Referenceenhed (REFERENCE [ENH.]) Hz, Nm eller 80 msek. 2
o/min. o
518 Frekvens (FREKVENS) Hz 80 msek.
520 Strgm (MOTORSTR@M) Amp 80 msek.
521 Moment (MOMENT) % 80 msek.
522 Effekt, kW (EFFEKT (KW)) kW 80 msek.
523 Effekt, HK (EFFEKT (HK)) HP (US) 80 msek.
524 Motorspaending (MOTORSPANDING) \ 80 msek.
525 DC link-spaending (DC LINK SPANDING) V 80 msek.
526 Motortemp. (TERM. BEL.MOTOR) % 80 msek.
527 VLT-temp. (TERM.VLT BELAST) % 80 msek.
528 Digital indgang (DIG. INDGANG) Binaer kode 2 msek.
529 Klemme 53, analog (ANA. INDG. 53) \Y 20 msek.
indgang
530 Klemme 54, analog (ANA. INDG. 54) \Y 20 msek.
indgang
531 Klemme 60, analog (ANA. INDG. 60) mA 20 msek.
indgang
532 Pulsreference (PULS REFERENCE) Hz 20 msek.
533 Ekstern reference % (EKST. REF. %) % 20 msek.
534 Statusord (STATUSORD [HEX]) Hex-kode 20 msek.
535 Bremseeffekt/2 min. (BR.EFFEKT/2min) kw
536 Bremseeffekt/sek. (BR.EFFEKT/S) kW
537 Kglepladetemperatur (KGALEPL. TEMP) ° C 1,2 sek.
538 Alarmord (ALARMORD [HEX]) Hex-kode 20 msek.
539 VLT-styreord (STYREORD [HEX]) Hex-kode 2 msek.
540 Advarselsord, 1 (ADVARSELSORD 1) Hex-kode 20 msek.
541 Udvidet statusord Hex  (EXT STATUS WORD) Hex-kode 20 msek.
557 Motor o/min (MOTOR RPM) RPM 80 msek.
558 Motor O/MIN x skalering (MOTOR RPM x SKAL) - 80 msek.
Funktion:
Disse parametre kan udlaeses via den serielle
kommunikationsport og via displayet i Displaytilstand,
se ogsa parameter 009-012.
0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Reference %, parameter 515:
Den viste veerdi svarer til den samlede reference
(summen af digital/analog/preset/bus/fastfrosset
ref./catch up og slow down).

Referenceenhed, parameter 516:

Giver den aktuelle veerdi af klemmerne 17/29/53/54/60
i de enheder, der fglger af konfigurationsvalget

i parameter 100 (Hz, Nm eller o/min.). Se ogsa
parameter 205 om ngdvendigt.

Frekvens, parameter 518:
Den viste veerdi svarer til den faktiske motorfrekvens fu.

Motorstrgm, parameter 520:

Den viste vaerdi svarer til den givnhe motorstrgm
malt som en middelveerdi Irms.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca.
1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi aendres,

til dataudlzesningsveerdien aendres.

Moment, parameter 521:

Den viste veerdi er det moment, med fortegn, der
leveres til motorakslen. Veerdien gives som en
procentdel af det nominelle moment.

Der er ikke eksakt linearitet mellem 160% motorstrgm
og moment i forhold til det nominelle moment. Nogle
motorer leverer imidlertid endnu stgrre moment. Som
falge deraf afheenger min.-veerdien og maks.-veerdien
af den maksimale motorstrgm og den anvendte motor.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca.
1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi aendres,

til dataudleesningsveerdien aendres.

NB!:
§i&y Hvis indstilingen af motorparametrene
q ikke svarer til den anvendte motor, vil
dataudlzesningerne vaere upreecise og maske
endda blive negative, selvom motoren ikke karer,
eller den producerer et positivt moment.

Effekt, (kW), parameter 522:

Den viste veerdi beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og den aktuelle motorstrgm.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca.
1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi aendres,

til dataudleesningsveerdien aendres.

Effekt (HK), parameter 523:

Den viste veerdi beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og den aktuelle motorstrgm.
Veerdien angives i HK.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca.
1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi aendres,

til dataudleesningsveerdien aendres.

Motorspeending, parameter 524:
Den viste veerdi er en beregnet veerdi, der
anvendes til styring af motoren.

DC link-spaending, parameter 525:

Den viste veerdi er en malt vaerdi.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca.
1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi eendres,

til dataudlaesningsveerdien aendres.

Motortemp., parameter 526:
Den viste veerdi er den beregnede, estimerede
procentdel af den termiske belastning af motoren.

VLT-temp., parameter 527:
Der vises kun hele tal.

Digital indgang, parameter 528:

Den viste veerdi indikerer signalstatus fra de 8 digitale
klemmer (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 og 33).
Udlaesningen er binaer, og cifferet laengst til venstre
oplyser status for klemme 16, mens cifferet leengst
til hgjre svarer til klemme 33.

Klemme 53, analog indgang, parameter 529:

Den viste veerdi indikerer signalvaerdien pa klemme 53.
Skaleringen (parameter 309 og 310) pavirker

ikke udleesningen. Min. og maks. bestemmes

af forskydnings- og forsteerkningsjusteringen

af AD-omformeren.

Klemme 54, analog indgang, parameter 530:

Den viste veerdi indikerer signalvaerdien pa klemme 54.
Skaleringen (parameter 312 og 313) pavirker

ikke udleesningen. Min. og maks. bestemmes

af forskydnings- og forstaerkningsjusteringen

af AD-omformeren.

Klemme 60, analog indgang, parameter 531:

Den viste veerdi indikerer signalvaerdien pa klemme 60.
Skaleringen (parameter 315 og 316) pavirker

ikke udleesningen. Min. og maks. bestemmes

af forskydnings- og forsteerkningsjusteringen

af AD-omformeren.

Pulsreference, parameter 532:
Den viste veerdi indikerer evt. pulsreference i Hz
tilsluttet en af de digitale indgange.

Ekstern reference %, parameter 533:
Den viste veerdi oplyser summen af de eksterne
referencer som % (summen af analog/bus/puls).

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Statusord, parameter 534:

Indikerer det startusord, der tilfgres via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode fra
frekvensomformeren. Se Design Guiden.

Bremseeffekt/2 min., parameter 535:
Indikerer en bremseeffekt, der tilfares en ekstern
bremsemodstand. Middeleffekten beregnes
fortlgbende over de seneste 120 sek.

Bremseeffekt/sek., parameter 536:
Indikerer den givne bremseeffekt, der tilfgres en ekstern
bremsemodstand. Opgives som en gjebliksveerdi.

Kglepladetemperatur, parameter 537:
Angiver frekvensomformerens givne kgleplade-
temperatur. Udkoblingsgraensen er 90 + 5+C.
Indkobling sker igen ved 60 + 5°C.

Alarmord, parameter 538:

Angiver i Hex-format, om der er en alarm pa
frekvensomformeren. Se afsnittet Advarselsord 1,
Udvidet statusord og Alarmord for at fa flere oplysninger.
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VLT-styreord, parameter 539:

Indikerer det styreord, der tilfgres via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode til
frekvensomformeren. Se Design Guiden for
at fa yderligere oplysninger.

Advarselsord 1, parameter 540:

Angiver i Hex-format, om der er en advarsel pa
frekvensomformeren. Se afsnittet Advarselsord 1,
Udvidet statusord og Alarmord for flere at fa oplysninger.

Udvidet statusord Hex, parameter 541:
Angiver i Hex-format, om der er en advarsel
pa frekvensomformeren.

Se afsnittet Advarselsord 1, Udvidet statusord og
Alarmord for flere at fa oplysninger.

Motor o/min, parameter 557:
Den viste veerdi svarer til de faktiske motoromdrejninger.

Motor RPM x skalering, parameter 558:

Den viste veerdi svarer til de faktiske motoromdrejninger
ganget med en faktor (skalering) angivet i

parameter 008.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Tekniske funktioner

m Introduktion

Formélet med parametrene til de tekniske funktioner er at udleese teknisk status og drevets tilstand. De
tilgeengelige udleesninger af advarsler og alarmer findes ogsa i denne parametergruppe.

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade /ndringer 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
600  Driftsdata: Driftstimer Nej Nej 74 7
601 Driftsdata: Kgrte timer Nej Nej 74 7
602 Driftsdata: kWh-teeller Nej Nej 1 7
603 Driftsdata: Antal indkoblinger Nej Nej 0 6
604  Driftsdata: Antal overophedninger Nej Nej 0 6
605 Driftsdata: Antal overspaendinger Nej Nej 0 6
606 Datalogbog: Digital indgang Nej Nej 0 5
607  Datalogbog: Buskommandoer Nej Nej 0 6
608  Dataloghog: Bus-statusord Nej Nej 0 6
609  Datalogbog: Reference Nej Nej -1 3
611  Datalogbog: Motorfrekvens Nej Nej -1 3
612  Datalogbog: Motorspaending Nej Nej -1 6
613  Datalogbog: Motorstrgm Nej Nej -2 3
614 Datalogbog: DC link-spaending Nej Nej 0 6
615  Fejllogbog: Fejlkode Nej Nej 0 5
616  Fejllogbog: Tid Nej Nej -1 7
617 Fejllogbog: Veerdi Nej Nej 0 3
618 Nulstilling af kWh-tzeller Ingen nulstilling Ja Nej 0 5
619 Nulstilling af teeller til kerte timer Ingen nulstilling Ja Nej 0 5
620 Driftstilstand Normal funktion Normal funktion Nej Nej 0 5
621  Typeskilt: VLT-type Nej Nej 0 9
622  Typeskilt: Effektdel Nej Nej 0 9
623  Typeskilt: VLT-bestilingsnummer Nej Nej 0 9
624  Typeskilt: Softwareversionsnr. Nej Nej 0 9
625  Typeskilt: LCP-identifikationsnr. Nej Nej 0 9
626  Typeskilt: Databaseidentifikationsnr. Nej Nej -2 9
627  Typeskilt: Effektdelidentifikationsnr. Nej Nej 0 9
628  Typeskilt: Applikationsoptionstype Nej Nej 0 9
629  Typeskilt: Best.nr. pd applikationsoption Nej Nej 0 9
630  Typeskilt: Kommunikationsoptionstype Nej Nej 0 9
631  Typeskilt: Best.nr. pd kommunikationsoption Nej Nej 0 9
639  Flash-test Ikke aktiv Ja Nej 0 5

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om andringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Parameter nr. Beskrivelse

Displaytekst

Omréade

Driftsdata

600 Driftstimer (DRIFTSTIMER) Timer 0 - 130,000.0

601 Kgrte timer (KGRTE TIMER) Timer 0 - 130,000.0

602 kWh-teeller (kWh TEALLER) kKWh 0 - 9999

603 Antal indkoblinger (ANTAL INDKOBL.) Nr. 0 - 9999

604 Ant. overtemperaturer (ANTAL Nr. 0 - 9999
OVEROPHED.)

605 Ant. overspeendinger (ANTAL Nr. 0 -9999
OVERSPZND.)

Funktion:

Disse parametre kan udleeses via den serielle
kommunikationsport samt via displayet i parametrene.

Beskrivelse af valg:

Driftstimer, parameter 600:

Indikerer det antal timer, frekvensomformeren

har veeret i drift.

Veerdien opdateres i frekvensomformeren hver time
0g gemmes, nar apparatet slukkes.

Kgrte timer, parameter 601:

Indikerer det antal timer, frekvensomformeren har
veeret i drift siden reset i parameter 619.

Veerdien opdateres i frekvensomformeren hver time
0g gemmes, nar apparatet slukkes.

kWh-teeller, parameter 602:
Angiver stramforbruget fra netforsyningen i kWh som en
middelveerdi over en time. Reset teeller: Parameter 618.

Antal indkoblinger, parameter 603:
Angiver antal indkoblinger af forsyningsspaendingen,
der har vaeret foretaget pa frekvensomformeren.

Ant. overtemperaturer, parameter 604:
Angiver antal temperaturfejl, der har veeret
pa frekvensomformeren.

Programming

Ant. overspeendinger, parameter 605:
Angiver antal overspaendinger, der har veeret
pa frekvensomformeren.

Parameternr. Beskrivelse Displaytekst Omrade
Datalogbog
606 Digitale indgange.  (LOG: DIGITAL INDG) Decimal 0 - 255
607 Styreord (LOG: STYREORD Decimal 0 - 65535
608 Statusord (LOG: BUS STAT ORD) Decimal 0 - 65535
609 Reference (LOG: REFERENCE) % 0 -100
611 Udgangsfrekvens  (LOG: MOTORFREKV.) Hz 0.0 - 999.9
612 Udgangsspaend- (LOG: MOTORSPANDING) Volt 50 - 1000
ing
613 Udgangsstrgm (LOG: MOTORSTR@M) Amp 0.0 - 999.9
614 DC link spaending  (LOG: DC-LINK SPANDING) Volt 0.0 - 999.9
Funktion: et trip, og frigives igen, nar frekvensomformeren

Via denne parameter er det muligt at fa vist op til
20 datalogbgger, hvor [0] er den nyeste og [19] den
&ldste. En datalogfering finder sted hvert 160. ms,
sé leenge der er givet startsignal. Hvis der gives
stopsignal, gemmes de seneste 20 logposter, og
veerdierne vil veere tilgeengelige i displayet. Dette kan
f.eks. veere nyttigt ved udfarelse af service efter trip.
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport samt via displayet.

Beskrivelse af valg:

Datalognummeret oplyses i kantede parenteser:
[1]. Datalogbgger fastfryses, hvis der forekommer

efterfglgende resettes.
Datalogging er aktiv, mens motoren karer.

Digital indgang, parameter 606:

Veerdien for de digitale indgange gives som et
decimaltal i omradet 0-255.

Datalognummeret oplyses i kantede parenteser: [1]

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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EKST. REF., X

175ZA449.10

K A

eAe LOG:
[ @] 48

DIG. IMDG.

Styreord, parameter 607:
Veerdien for styreordet gives som et decimaltal
i omradet 0-65535.

Statusord, parameter 608:
Veerdien for busstatusordet gives som et
decimaltal i omradet 0-65535.

Reference, parameter 609:
Referencens vaerdi oplyses som en % i
intervallet 0-100%.

Udgangsfrekvens, parameter 611:
Motorfrekvensens veerdi oplyses som en frekvens
i intervallet 0,0-999,9 Hz.

Motorspeending, parameter 612:
Motorspaendingens veerdi oplyses i Volt i
intervallet 50-1000 V.

Udgangsstrgm, parameter 613:
Motorstrammens veerdi oplyses i Ampere i
intervallet 0,0-999,9 A.

DC-link spaending, parameter 614:
DC-link speendingens veerdi oplyses i Volt i
intervallet 0,0-999,9 V.

615 Fejllogbog: Fejlkode
(F.LOG: FEJLKODE)
Veerdi:

[Indeks 1-10] Fejlkode 0-44

Funktion:
Denne parameter ger det muligt at fa vist
arsagen, hvis apparatet trippes.
Der lagres 10 (0-10) log-veerdier.
Det laveste lognummer [1] indeholder den nyeste/sidst
gemte dataveerdi, mens det hgjeste lognummer
[10] indeholder den eldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Oplyses som en talkode, hvor tripnummeret henviser
til en alarmkode, der fremgér af tabellen i afsnittet
Oversigt over advarsler og alarmer.

Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

Veerdi:
[Indeks 1 - 10]

Funktion:
Denne parameter ggr det muligt at fa vist det
samlede antal driftstimer forud for trip af apparatet.
Der angives 10 (0-10) log-veerdier.
Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/sidst
gemte dataveerdi, mens hgjeste log-nummer (10)
indeholder eeldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Udleesning som indstillingsmulighed.
Angivelsesinterval: 0,0 - 9999,9.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

Veerdi:
[Indeks 1 - 10]

Funktion:
Denne veerdi ger det muligt at fa vist, ved hvilken
strgm eller spaending et givet trip fandt sted.

Beskrivelse af valg:
Udleeses som en veerdi.
Angivelsesinterval: 0.0 - 999.9.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

618 Reset af kWh teeller
(RESET KWH TZALLER)

Veerdi:

Ingen reset INGEN RESET) [0]
Reset (RESET) [1]
Funktion:

Nulstilling af kwWh time-teeller (parameter 602).

Beskrivelse af valg:

Hvis der er valgt Reset [1], og nar der trykkes pa
[OK]-tasten, nulstilles VLT frekvensomformerens
kWh teeller. Denne parameter kan ikke vaelges
via den serielle port, RS 485.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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af alle parametre (undtagen parameter 603-605).
Funktionen bliver farst aktiv, efter at netforsyningen til
frekvensomformeren er blevet slukket og tilsluttet igen.

NB!:
'@ Nar [OK] tasten er aktiveret, er nulstillingen udfart.

Beskrivelse af valg:
Normal funktion [0], anvendes ved normal drift

619 Reset af korte timer teeller med motor i den valgte applikation.
(RESET AF K. TIM))

Veerdi: Initialisering [3], veelges, hvis der gnskes
Ingen reset INGEN RESET) [0] fabriksindstilling af apparatet udgn at parameter 500,
Reset (RESET) [1] 501 + 600-605 + 615-617 nulstilles.

= Motoren skal veere stoppet, far initialisering
kan foretages.

Funktion:
Nulstilling af karte time teeller (parameter 601).

Beskrivelse af valg: Procedure for initialisering:

Hvis der er valgt Reset [1], og nar der trykkes pa 1. Veelg Initialisering.

[OK]-tasten, nulstilles VLT frekvensomformerens 2. Tryk pa [OK]-tasten.

karte time teeller. Denne parameter kan ikke veelges 3. Afbryd netspzendingen, og afvent, at lyset =

via den serielle port, RS 485. i displayet forsvinder. =

4. Tilslut netspaendingen. %

' NB!: >

": N&r [OK]-tasten er aktiveret, er Der kan foretages en manuel initialisering ved at holde DE_

q nulstillingen udfart. tre taster nede, samtidig med at netspaendingen

tilsluttes. Manuel initialisering stiller alle parametre
tilbage til fabriksindstilingen, dog undtagen 600-605.

620 DRIFTSTILSTAND Proceduren for manuel initialisering er som falger:

Veerdi:

[INormal funktion (NORMAL DRIFT) [ 1 Afbryd netspsendingen, og afvent, at lyset
Initialisering (INITIALISERING) 3] | displayet forsvinder.
2. Hold [DISPLAY/STATUS] + [MENU] + [OK] nede,
Funktion: samtidig med at netspaendingen tilsluttes. Displayet
Driftstilstand Denne parameter kan, ud over den viser nu MANUEL INITIALISERING.
normale funktion, anvendes til 2 forskellige test. 3. Nar displayet viser UNIT READY, er
Desuden er der mulighed for at lave en initialisering frekvensomformeren initialiseret.
Parameternr. Beskrivelse Displaytekst
Typeskilt
621 VLT-type (VLT-TYPE)
622 Effektdel (EFFEKTDEL)
623 VLT-bestillingsnummer (VLT-BESTIL.-NR)
624 Softwareversionsnummer (SOFTWAREVERSION)
625 LCP-identifikationsnummer (LCP ID NR.)
626 Database-identifikationsnr. (PARAM DB ID)
627 Effektdel-identifikationsnr. (EFFEKTDEL-VERSION)
628 Applikations-options-type (APP. OPTION)
629 Applikationsoption bestilingsnummer (APP. BEST.-NR)
630 Kommunikationsoptions-type (KOM. OPTION)
631 Kommunikationsoption bestilingsnummer (KOM. BEST.-NR)
Funktion: VLT-Type indikerer apparatsterrelsen og de
Apparatets nggledata kan udleeses via displayet grundleeggende funktioner.
eller den serielle kommunikationsport. F.eks.: VLT 5008 380-500 V.
Beskrivelse af valg: Effektdel, parameter 622:
VLT-type, parameter 621: Effektdelen angiver den anvendte effektdel.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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F.eks.: Udbygget med bremse.

VLT-bestillingsnummer, parameter 623:
Bestilingsnummeret er bestilingsnummeret pa
den relevante VLT-type.

Feks.: 175Z0072.

Softwareversionsnummer, parameter 624:
Softwareversion er versionsnummeret.
F.eks.: V 3,10.

LCP-identifikationsnummer, parameter 625:
Apparatets nggledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

Feks.: ID 1,42 2 kB.

Databaseidentifikationsnummer, parameter 626:
Apparatets nggledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

F.eks.: ID 1,14.

Effektdelidentifikationsnummer, parameter 627:
Apparatets nggledata kan udleeses via displayet
eller den serielle kommunikationsport.

Feks.: ID 1,15.

Applikationsoptionstype, parameter 628:
Dette oplyser typen af applikationsoptioner, der er
monteret med VLT-frekvensomformeren.

Applikationsoptionsbestillingsnummer,
parameter 629:

Dette oplyser bestilingsnummeret pa
applikationsoptionen.

Kommunikationsoptionstype, parameter 630:
Dette oplyser typen af kommunikationsoptioner, der
er monteret med VLT-frekvensomformeren.

Kommunikationsoptionsbestillingsnummer,
parameter 631:

Dette oplyser bestilingsnummeret pa
kommunikationsoptionen.

639 FLASH TEST

Veerdi:

Olkke aktiv (OFF) [0]
Aktiv (ON) [1]
Funktion:

Kontrollerer ensartethed i flash-prom’erne med
programmer ved hver nettilslutning.

0 = fabriksindstiling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Fejlfinding

Symptom
1. Motoren kgrer ujeevnt

2. Motoren karer ikke

3. Motoren bremser ikke

4. Hverken meddelelse eller baglys
i displayet

5. Motor stoppet, lys i displayet,
men ingen fejlrapport

Sédan handteres det

Hvis motoren karer ujeevnt, men der ikke gives fejl, kan det skyldes,
at frekvensomformeren er indstillet forkert.

Juster motordataindstillingerne, eller kar en motoroptimering.
Kontakt Danfoss, hvis de nye indstillinger ikke far motoren til at
kare jeevnt

Kontrollér, om der er baglys i displayet.

Hvis der er baglys, kontrolleres det, om der vises en fejlmeddelelse.
Hvis det er tilfaeldet, henvises der til afsnittet om advarsler. Hvis det
ikke er tilfeeldet, henvises der til symptom 5.

Hvis der ikke er baglys, kontrolleres det, om frekvensomformeren
er sluttet til netforsyningen. Hvis det er tilfaeldet, henvises der til
symptom 4.

Lees afsnittet Styring med bremsefunktion.

Kontrollér, om forsikringerne til VLT’en er breendt over.

Hvis det er tilfeeldet, kan du ringe til Danfoss for at fa hjeelp.

Hvis det ikke er tilfaeldet, kan du kontrollere, om styrekortet er
overbelastet.

Hvis der er tilfeeldet, aforydes samtlige kontrolsignalstik pa
styrekortet, hvorefter det undersgges, om fejlen forsvinder.

Hvis det er tilfeeldet, skal du kontrollere, at 24 V-forsyningen ikke er
kortsluttet.

Hvis det ikke er tilfeldet, kan du ringe til Danfoss for at fa hjeelp.

Start frekvensomformeren ved at trykke pa [START] i
betjeningspanelet.

Kontrollér, om displayet er fastfrosset, dvs. om displayet ikke kan
endres eller defineres.

Hvis det er tilfeeldet, skal du kontrollere, om der er anvendt
skaermede kabler, og om de er tilsluttet korrekt.

Hvis det ikke er tilfeeldet, skal du kontrollere, at motoren er tilsluttet,
og at samtlige motorfaser er i orden.

Frekvensomformeren skal indstilles til karsel med lokale referencer:
Slut 24 V DC til klemme 27, 37 og 18.

Parameter 002 = Lokal drift

Parameter 003 = gnsket referencevaerdi

Referencen aendres ved tryk pa '+ eller *-’.

Kgrer motoren?

Hvis det er tilfeeldet, skal du kontrollere, om styresignalerne til
styrekortet er i orden.

Hvis det ikke er tilfeeldet, kan du ringe til Danfoss for at fa hjeelp.
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m Statusmeddelelser

Statusmeddelelser forekommer i displayets 4. linje
- se eksemplet nedenfor. Statusmeddelelserne
vises i displayet i ca. 3 sekunder.

FEEKUVEMS

2H, BHz

SLOW COWH

Start med uret/mod uret

(FJERN (START F/R):

Inddata pé digitale indgange og parameterdata
er i konflikt.

(KOMB. START F/R):
Inddata pa digitale indgange og parameterdata
er i konflikt.

Slow-down (FJERN SLOW-DOWN):
Udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren reduceres
med den procentdel, der er valgt i parameter 219.

Catch up (FJERN CATCH-UP):
Udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren forgges
med den procentdel, der er valgt i parameter 219.

Udgangshastighed hgj (FIERN H@ZJ HAST):
Udgangsfrekvensen er hgjere end veerdien i parameter
226. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangshastighed hgj (LOKAL HAST. HZJ):
Udgangsfrekvensen er hgjere end veerdien i parameter
226. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangshastighed hgj (KOMB. HAST. H@J):
Udgangsfrekvensen er hgjere end veerdien i parameter
226. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangshastighed lav (FJERN HAST. LAV):
Udgangsfrekvensen er lavere end veerdien i parameter
225. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangshastighed lav (LOKAL HAST. LAV):
Udgangsfrekvensen er lavere end veerdien i parameter
225. Denne meddelelse vises kun, n&r motoren karer.

Udgangshastighed lav (KOMB. HAST. LAV):
Udgangsfrekvensen er lavere end veerdien i parameter
225. Denne meddelelse vises kun, n&r motoren karer.
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Udgangsstrgm hgj (FJERN STR@ZM HZJ):
Udgangsstrgmmen er hgjere end veerdien i parameter
224. Denne meddelelse vises kun, ndr motoren karer.

Udgangsstrem hgj (LOKAL STR@M HAJ):
Udgangsstrgmmen er hgjere end vaerdien i parameter
224. Denne meddelelse vises kun, ndr motoren karer.

Udgangsstrem hgj (KOMB. STRZM H@J):
Udgangsstrgmmen er hgjere end vaerdien i parameter
224. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangsstrgm lav (FJERN STR@M LAV):
Udgangsstrgmmen er lavere end vaerdien i parameter
223. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangsstrgm lav (LOKAL STRZM LAV):
Udgangsstrgmmen er lavere end veerdien i parameter
223. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangsstrgm lav (KOMB. STR@M LAV):
Udgangsstrgmmen er lavere end veerdien i parameter
223. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Bremsemaks. (FJERN BREMSE MAX):

Bremsen fungerer.

Optimal nedbremsning finder sted, nar vaerdien i
parameter 402 Bremseeffektgraense, KW overskrides.

Bremsemaks. (LOKAL BREMSE MAX):

Bremsen fungerer.

Optimal nedbremsning finder sted, nar vaerdien i
parameter 402 Bremseeffektgraense, KW overskrides.

Bremsemaks. (KOMB. BREMSE MAX):

Bremsen fungerer.

Optimal nedbremsning finder sted, nar vaerdien i
parameter 402 Bremseeffektgraense, KW overskrides.

Bremsning (FJERN BREMSE):
Bremsen fungerer.

Bremsning (LOKAL BREMSE):
Bremsen fungerer.

Bremsning (KOMB. BREMSE):
Bremsen fungerer.

Rampedrift (FJERN RAMPEDRIFT):

Fjern er valgt i parameter 002, og udgang-
shastigheden er gendret i overensstemmelse
med rampeindstillingerne.
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Rampedrift (LOKAL RAMPEDRIFT):
Lokal er valgt i parameter 002, og udgang-
shastigheden er aendret i overensstemmelse
med rampeindstilingerne.

Rampedrift (KOMB. RAMPEDRIFT):

Lokal er valgt i parameter 002, og udgang-
shastigheden er aendret i overensstemmelse
med rampeindstilingerne.

Karer, fjernbetjent (FJERN K@R OK):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og der er afgivet
en startkommando pa enten kiemme 18 (START eller
PULSSTART i parameter 302) eller klemme 19 (START
REVERSERET parameter 303) eller via den serielle bus.

Kgarer, lokalbetjent (LOKAL K@R OK):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og der er
afgivet en LCP-startkommendo.

Karer, lokalbetjent (KOMB./K@R OK):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og der er
afgivet en startkommando pa klemme 19 (START
REVERSERET parameter 303).

VLT Klar, fjernbetjent (FJERN DREV KLAR):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og
Frilgbsstop inverteret i parameter 304, og der
star 0 V pa klemme 27.

VLT klar, lokalbetjent (LOKAL DREV KLAR):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
Hardwarefrilgb pa klemme 37 er 0 V.

VLT klar, lokalbetjent (KOMB. DREV KLAR):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002 og Frilgb inverteret
i parameter 304, og der star 0 V pa klemme 27.

Kvikstop, fjernbetjent (FJERN KSTOP):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via et kvikstopsignal
pa klemme 27 (eller evt. via den serielle
kommunikationsport).

Kvikstop, lokal (KOMB. KSTOP):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via et
kvikstopsignal p& klemme 27.

DC-stop, fjernbetjent (FJERN DC STOP):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via et DC-stopsignal
pé en digital indgang (eller evt. via den serielle
kommunikationsport).
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DC-bremsning, lokalbetjent (KOMB. DC STOP):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via et
DC-bremsesignal pa klemme 27.

Stop, fjernbetjent (FJERN STOP):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via betjeningspanelet
eller en digital indgang (eller evt. via den serielle
kommunikationsport).

Stop, lokalbetjent (LOKAL STOP):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via betjeningspanelet.

Stop, lokalbetjent (KOMB. STOP):

Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformeren er stoppet via betjeningspanelet
eller den digitale indgang (eller evt. via den

serielle kommunikationsport).

Standby (FJERN STAND BY):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002.
Frekvensomformeren vil starte, nar den modtager
et startsignal via en digital indgang (eller den
serielle kommunikationsport).

Fastfrys udgang (FJERN FRYS UDG.):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002 sammen med
Fastfrys reference i parameter 300, 301, 305, 306 eller
307, og den relevante klemme (16, 17, 29, 32 eller 33) er
aktiveret (eller evt. via den serielle kommunikationsport).
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Jog-drift, fjernbetjent

(FJERN JOGGING):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002 og Jog i parameter
300, 301, 305, 306 eller 307, og den relevante
klemme (16, 17, 29, 32 eller 33) er aktiveret (eller

evt. via den serielle kommunikationsport).

Jog-drift, lokalbetjent (LOKAL JOGGING):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og LCP-Jog
er mulig og aktiveret.

Jog-drift, lokalbetjent (KOMB. JOGGING):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og LCP-Jog
er mulig og aktiveret.

Overspeendingsstyring (FJERN AUTORAMPE):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformerens mellemkredsspaending er
for hgj. Frekvensomformeren forsgger at undga at
trippe ved at gge udgangsfrekvensen.

Denne funktion aktiveres i parameter 400.
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Overspaendingsstyring (LOKAL AUTORAMPE):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformerens mellemkredsspaending er

for hgj. Frekvensomformeren forsgger at undga at
trippe ved at gge udgangsfrekvensen.

Denne funktion aktiveres i parameter 400.

Overspeendingsstyring (KOMB. AUTORAMPE):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002, og
frekvensomformerens mellemkredsspaending er
for hgj. Frekvensomformeren forsgger at undga at
trippe ved at gge udgangsfrekvensen.

Denne funktion aktiveres i parameter 400.

Automatisk motoroptimering (FJERN
AUTOOPTIMERING):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002.

AMA KLAR: Automatisk motoroptimering afventer start.

AMA K@RER : Automatisk motoroptimering karer.
AMA AFSLUTTET: Automatisk motoropti-
mering er afsluttet.

Automatisk motoroptimering (LOKAL
AUTOOPTIMERING):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002.

AMA KLAR: Automatisk motoroptimering afventer start.

AMA K@RER : Automatisk motoroptimering karer.
AMA AFSLUTTET: Automatisk motoropti-
mering er afsluttet.

Automatisk motoroptimering (KOMB.
AUTOOPTIMERING):
Lokalbetjent er valgt i parameter 002.

AMA KLAR: Automatisk motoroptimering afventer start.

AMA K@RER : Automatisk motoroptimering karer.
AMA AFSLUTTET: Automatisk motoropti-
mering er afsluttet.

Bremsekontrol afsluttet (FJERN BREM-
SECHECK OK):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002.

Kontrol af bremsemodstand og bremsetransistor
gennemfgrt uden problemer.

Bremsekontrol afsluttet (LOKAL BREM-
SECHECK OK):

Lokalbetjent er valgt i parameter 002.

Kontrol af bremsemodstand og bremsetransistor
gennemfgrt uden problemer.

Bremsekontrol afsluttet (KOMB. BREM-
SECHECK OK):

Lokalbetjent er valgt i parameter 002.

Kontrol af bremsemodstand og bremsetransistor
gennemfgrt uden problemer.
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Undtagelser XXXX (UNDTAGELSER XXXX):
Styrekortets mikroprocessor er stoppet, og
frekvensomformeren er ude af drift. Arsagen kan vaere
stgj pa forsyningsnettet eller i motor- eller styrekabler,
som kan fare til, at styrekortets processor stopper.
Kontrollér, at disse kabler har den forngdne
elektromagnetiske skaermning.

Rampestop i fieldbustilstand (FJERN OFF1):
OFF1 betyder, at frekvensomformeren er stoppet ved
nedrampning. Stopkommandoen er afgivet via fieldbus
eller RS485-serielporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Kvikstop i fieldbustilstand (FJERN OFF3):

OFF3 betyder, at frekvensomformeren er stoppet ved
kvikstop. Stopkommandoen er afgivet via fieldbus eller
RS485-serielporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Start ikke mulig (FJERN START UMU):
Frekvensomformeren er i fieldbusprofil-tistand. OFF1,
OFF2 eller OFF3 er aktiveret. OFF1 skal skiftes for at
muliggere start (OFF1 indstilles fra 1 til O til 1)

Ikke klar til drift (FJERN IKKE KLAR):
Frekvensomformeren er i fieldbusprofil-tilstand
(parameter 512). Frekvensomformeren er ikke
driftklar, da bit 00, 01 eller 02 i styreordet

er "0", frekvensomformeren er trippet, eller
netforsyningen er afbrudt (forekommer kun pa
enheder med 24 V DC-forsyning).

Ikke klar til drift (FJERN STYR. KLAR):
Frekvensomformeren er klar til drift. P4 udvidede
apparater, der har 24 V DC-forsyning, vises
meddelelsen ogsa, hvis der ikke er netforsyning.

Bus-jog, fjernbetjent (FJERN BUS JOGGING1):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og Fieldbus
er valgt i parameter 512. Bus Jog er valgt

via fieldbus eller seriel bus.

Bus-jog, fjernbetjent (FJERN BUS JOGGINGZ2):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002, og Fieldbus
er valgt i parameter 512. Bus Jog er valgt

via fieldbus eller seriel bus.
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m Oversigt over advarsler og alarmer
Tabellen indeholder de forskellige advarsler og
alarmer og angiver samtidig, om fejltistanden
laser frekvensomformeren. Efter en Trip
last skal netforsyningen afbrydes, og fejlen
udbedres. Netforsyningen tilsluttes igen og
derefter skal frekvensomformeren resettes, og
frekvensomformeren er klar.

Nar der er sat kryds under bade advarsel og alarm, kan
det betyde, at der kommer en advarsel fgr en alarm. Det
kan ogsé betyde, at det er muligt at programmere, om
en given fejl skal resultere i en advarsel eller en alarm.
Dette er f.eks. muligt i parameter 404 Bremsekontrol.
Efter et trip blinker alarm og advarsel, men hvis fejlen
er udbedret, vil kun alarmen blinke. Efter en nulstilling
vil frekvensomformeren igen vaere Klar til drift.

Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm Trip 13st

1 10 Volt lav (10 VOLT LAV) X

2 Live zero fejl (STYRESIGN < MIN SIGN) X X

3 Ingen motor (INGEN MOTOR) X

4 Fasefejl (FORSYNINGSFASETAB) X X X

5 Speaendingsadvarsel hgj (DC LINK SPANDING HZJ) X

6 Spaendingsadvarsel lav (DC LINK SPANDING LAV) X

7 Overspeending (DC LINK OVERSP/ZANDING) X X

8 Underspeending (DC LINK UNDERSP/ND) X X

9 Inverter overbelastet (INVERTER, TID) X X

10 Motor overbelastet (MOTOR, TID) X X

11 Motortermistor (MOTORTERMISTOR) X X

12 Momentgreense (MOM. GRANSE) X X

13 Overstrgm (OVERSTRZM) X X X

14 Jordfejl (JORDFEJL) X X

15 Switch mode-fejl (SWITCH MODE FEJL) X X

16 Kortslutning (KORTSLUTNING) X X

17 Standardbus-timeout (STD BUS TIMEOUT) X X ©
18 Timeout for HPFB-bus (HPFB TIMEOUT) X X 3
19 Fejl i EEprom pa effektkort (EE FEJL EFFEKTKORT) X E
20 Fejl i EEprom pa styrekort (EE FEJL STYRE. KORT) X g
22 Auto-optimering ikke OK (AUTOOPTIM. IKKE OK) X é
23 Bremsetest fejlet (BREMSETEST FEJLET) X X

25 Bremsemodstand kortsluttet (BREMSEMODSTAND FEJL ) X

26 Bremsemodstand-effekt 100% (BREMSEEFFEKT 100%) X X

27 Bremsetransistor kortsluttet (BREMSEFEJL (IGBT)) X

29 Kglepladetemperatur for hgj (KGLEPL. TEMP. H@J.) X X

30 Motorfase U mangler (FEJL, MOT.FASE U) X

31 Motorfase V mangler (FEJL, MOT.FASE V) X

32 Motorfase W mangler (FEJL, MOT.FASE W) X

34 Profibus-kommunikationsfejl (PROFIBUS KOMM. FEJL) X X

35 Ude af frekvensomrade (UDG.FR.OMR/RET GRZANS) X

36 Netfejl (NETFEJL) X X

37 Inverterfejl INVERTERFEJL) X X

39 Kontrollér parameter 104 og 106 (KONTROLLER P.104 & P.106) X

40 Kontrollér parameter 103 og 105 (KONTROLLER P.103 & P.105) X

41 Motor for stor (Motor for stor) X

42 Motor for lille (Motor for lille) X

43 Bremsefejl (BREMSEFEJL) X X

44 Encodertab (ENC. LOSS) X X

46 Watch dog X

48 Sporingsfejl X
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m Advarsler
Displayet skifter mellem normal tilstand og advarsel.
En advarsel vises i displayets fgrste og anden
linje. Se eksempler nedenfor:

IMGEM MOTOR

HOUAR, 3

Alarmmeddelelser
Alarmen vises i displayets 2. og 3. linje, se
eksemplet nedenfor:

TEIF CREESET?2

ALARM: 12

MOMEHT GREMSE

ADVARSEL 1

Under 10 VoIt (10 VOLT LAV):

10 Volt-spaendingen fra klemme 50 péa styrekortet
er under 10 Volt.

Reducér en del af belastningen p& klemme

50, da 10 Volt-forsyningen er overbelastet.
Maks. 17 mA/min. 590 €2.

ADVARSEL/ALARM 2

Live zero-fejl (LIVE ZERO-FEJL):

Det aktuelle signal pa klemme 60 er mindre
end 50% af veerdien angivet i parameter 315
Klemme 60, min. skalering.

ADVARSEL/ALARM 3

Ingen motor (INGEN MOTOR):
Motorkontrolfunktionen (se parameter 122)
indikerer, at der ikke er sluttet en motor til
frekvensomformerens udgang.

ADVARSEL/ALARM 4

Fasefejl (FORSYNINGSFEJL):

Der mangler en fase pa netforsyningssiden, eller der
er for stor ubalance pa forsyningsspaendingen.
Denne meddelelse kan ogsa forekomme, hvis der er
fejl pa indgangsensretteren pa frekvensomformeren.
Kontrollér forsyningsspaendinger og -stramme

til frekvensomformeren.

ADVARSEL 5

Speendingsadvarsel hgj

(DC LINK SP/ZAENDING H@J):
Mellemkredsspaendingen (DC) ligger over
styresystemets overspaendingsgraense.
Frekvensomformeren er stadig aktiv.
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ADVARSEL 6

Spaendingsadvarsel lav (DC LINK
SP/ENDING LAV):
Mellemkredsspaendingen (DC) ligger under
styresystemets underspaendingsgreense.
Frekvensomformeren er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7

Overspeending (DC LINK OVERSP/ZANDING):
Hvis mellemkredsspeaendingen (DC) overstiger
inverterens overspaendingsgreense (se tabel), vil
frekvensomformeren udkoble.

Desuden vil spaendingen blive vist i displayet. Fejlen
kan afhjeelpes ved at tilslutte en bremsemodstand
(hvis frekvensomformeren har en indbygget
bremsechopper, EB eller SB). Desuden kan
Bremsefunktion/overspaendingskontrol aktiveres

i parameter 400.

Alarm-
/advarselsgreenser:
VLT 5000 Serie 3 x200-240 3 x 380-500
Vv v

[VDC] [VDC]
Underspaending 211 402
Speaendingsadvarsel 222 423
lav
Spaendingsadvarsel 384/405 801/840
hgj (u/bremse -
m/bremse)
Overspeending 425 855

De angivne spaendinger er frekvensomformerens
mellemkredsspaending med en tolerance pa *

5 %. Den tilsvarende forsyningsspaending er
mellemkredsspeaendingen divideret med 1,35

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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ADVARSEL/ALARM 8

Underspeending (DC LINK UNDERSPZND):
Hvis mellemkredsspaendingen (DC) kommer
under inverterens nedre spaendingsgreense (se
tabel pa forrige side), kontrolleres det, om 24
V stramforsyning er tilsluttet.

Hvis der ikke er tilsluttet 24 V strgmforsyning,
vil frekvensomformeren udkoble efter et bestemt
tidsinterval, der afhaenger af enheden.
Desuden vil spaendingen blive vist i displayet.
Kontrollér, om forsyningsspaendingen svarer til
frekvensomformeren. Se tekniske data.

ADVARSEL/ALARM 9

Inverter overbelastet (INVERTER, TID):

Den elektroniske, termiske invertersikring meddeler, at
frekvensomformeren er pa vej til at blive afbrudt pa
grund af en overbelastning (for hgj stram i for lang tid).
Teelleren for elektronisk termisk vekselretterbeskyttelse
giver en advarsel ved 98% og udkobler ud ved
100% med en alarm. Frekvensomformeren kan ikke
nulstilles, for teelleren er kommet under 90%.

Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet

med mere end 100% for leenge.

ADVARSEL/ALARM 10

Motor overtemperatur (MOTOR, TID):

Motoren er ifglge elektronisk termisk beskyttelse for
varm. Parameter 128 giver mulighed for at veelge,
om frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller
en alarm, nar teelleren nar 100%. Fejlen bestar i,

at motoren har veeret overbelastet med mere end
100% for leenge. Kontrollér, at motorparametrene
102-106 er korrekt indstillet.

ADVARSEL/ALARM 11

Motortermistor (MOTORTERMISTOR):

Termistoren eller termistorforbindelsen er blevet
afbrudt. Parameter 128 giver mulighed for at veelge,
om frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller en
alarm. Kontrollér, at termistoren er korrekt forbundet
mellem klemme 53 eller 54 (analog speendingsindgang)
og klemme 50 (+ 10 Volts forsyning).

ADVARSEL/ALARM 12

Momentgrense (MOM. GRAENSE):

Momentet er hgjere end veerdien i parameter 221
(ved motordrift), eller momentet er hgjere end veerdien
i parameter 222 (ved regenererende drift).

ADVARSEL/ALARM 13

Overstrgm (OVERSTR@M):

Vekselretterens spidsstramsgraense (ca. 200%
af den nominelle udgangsstram) er overskredet.
Advarslen vil vare i ca. 1-2 sekunder, og
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frekvensomformeren vil derefter udkoble og afgive en
alarm. Sluk for frekvensomformeren, og kontrollér,
om motorakslen kan drejes, og om motorstarrelsen
passer til frekvensomformeren.

ALARM: 14

Jordfejl (Jordfejl):

Der er afladning fra udgangsfaserne til jord,
enten i kablet mellem frekvensomformeren og
motoren eller i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern jordfejlen.

ALARM: 15

Switch mode-fejl (SWITCH MODE FEJL):
Fejl i switch mode-stramforsyning (intern

+ 15 V-forsyning).

Kontakt din Danfoss-leverandgr.

ALARM: 16

Kortslutning (STREOMKORTSLUTNING):

Der er kortslutning p&4 motorklemmerrne eller

i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17

Standardbus-timeout (STD BUS TIMEOUT)

Der er ingen kommunikation til frekvensomformeren.
Advarslen er kun aktiv, hvis parameter 514 er
indstillet til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 514 er stillet til stop og trip, vil

den fgrst give en advarsel og derefter rampe ned,
indtil den kobler ud med en alarm.

Parameter 513 Bus tidsinterval kan evt. forgges.
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ADVARSEL/ALARM 18

HPFB bus-timeout (HPFB BUS TIMEOUT)

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.
Advarslen vil kun veaere aktiv, nar parameter 804

er stillet til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 804 er indstillet til Stop og trip, afgives
der farst en advarsel, hvorefter enheden ramper ned,
indtil den udkobler og afgiver en alarm.

Parameter 803 Bus-tidsinterval kan evt. forgges.

ADVARSEL 19

Fejl i effektkortets EEprom

(EE FEJL EFFEKTKORT)

Der er en fejl i effektkortets EEPROM.
Frekvensomformeren vil fortsat fungere, men
den svigter sandsynligvis ved naeste indkobling.
Kontakt din Danfoss-leverandgr.
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ADVARSEL 20

Fejl i styrekortets EEprom

(EPROM FEJL/STYREK)

Der er en fejl p& styrekortets EEPROM.
Frekvensomformeren vil fortsat fungere, men
den svigter sandsynligvis ved naeste indkobling.
Kontakt din Danfoss-leverandgr.

ALARM: 22

Automatisk tilpasning ikke OK
(AUTOOPTIMER. IKKE OK)

Der er fundet en fejl under den automatiske
motortilpasning. Teksten i displayet viser en
fejlmeddelelse. Tallet efter teksten er den fejlkode,
som kan ses i fejl-logbogen i parameter 615.

KONTROLLER P.103,105 [0]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

LAV P.105 [1]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

ASYMMETRISK IMPEDANS [2]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR FOR STOR [3]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR FOR LILLE [4]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

TIMEOUT [5]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

AFBRUDT AF BRUGER [6]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

INTERN FEJL [7]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

GRANSEV/AERDIFEJL [8]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR ROTERER [9]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

OVERSTR@M [10]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

OVERSP/ZNDING (DC LINK-OVERSP/ZAND-
ING) [11]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

UNDERSP/ZNDING (DC LINK-UNDER-
SPZANDING) [12]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.
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NB!:
“:' AMA kan kun udfgres, hvis der ikke opstar
i alarmer under tilpasningen.

ADVARSEL 23

Fejl under bremsetest (BREMSETEST FEJLET):
Bremsetesten kgres kun efter indkobling. Hvis der
er valgt Advarsel i parameter 404, vises advarslen,
hvis bremsetesten finder en fejl.

Bremsetesten kan mislykkes af falgende arsager:
Ingen tilsluttet bremsemodstand eller fejl i
tilslutningen, defekt bremsemodstand eller defekt
bremsetransistor. En advarsel eller alarm betyder,
at bremsefunktionen stadig er aktiv.

ADVARSEL 25

Bremsemodstandsfejl

(BREMSEMODSTAND FEJL):
Bremsemodstanden overvages under driften, og
hvis den kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og
advarslen vises. Frekvensomformeren kan stadig
fungere, dog uden bremsefunktionen. Sluk for
frekvensomformeren, og erstat bremsemodstanden.

ALARM/ADVARSEL 26

Bremsemodstandseffekt 100%

(BREMSEEFFEKT ADV 100%):

Den effekt, der tilfgres bremsemodstanden,

beregnes som en %, der er en middelveerdi

for de seneste 120 sek., pa grundlag af
bremsemodstandens modstandsvaerdi (parameter 401)
og mellemkredsspaendingen. Advarslen er aktiv, nar
den afsatte bremseeffekt er hgjere end 100%. Hvis der
er valgt Trip [2] i parameter 403, vil frekvensomformeren
afbryde under afgivelsen af denne alarm.

ADVARSEL 27

Bremsetransistorfejl

(BREMSEFEJL (IGBT):

Bremsetransistoren overvages under driften, og
hvis den kortslutter, afbrydes bremsefunktionen,
og advarslen vises. Frekvensomformeren vil stadig
fungere, men da bremsetransistoren er kortsluttet,
tilfares der vaesentlig effekt til bremsemodstanden,
selv om den ikke er aktiv.

Sluk for frekvensomformeren, og fiern
bremsemodstanden.

Advarsel: Der er risiko for veesentlig
' effekttilfarsel til bremsemodstanden, hvis
°

bremsetransistoren er kortsluttet.
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Darfoss

VLT® 5000 FLUX

ALARM: 29

Kglepladetemperatur for hgj

(KGLEPL. OVERTEMP.):

Hvis kapslingen er IP 00 eller IP 20, er kglepladens
afbrydelsestemperatur 90°C. Hvis IP 54 benyttes,
er afbrydelsestemperaturen 80°C.

Tolerancen er +5 °C. Temperaturfejlen kan ikke nulstilles,
far kglepladens temperatur kommer under 60°C.
Fejlarsagen kan veere fglgende:

- Omgivelsestemperaturen er for hgj

- Motorkablet er for langt

ALARM: 30

Motorfase U mangler

(FEJL, MOT.FASE U):

Motorfase U mellem frekvensomformeren

0g motoren mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase U.

ALARM: 31

Motorfase V mangler

(FEJL, MOT.FASE V):

Motorfase V mellem frekvensomformeren

0g motoren mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase V.

ALARM: 32

Motorfase W mangler

(FEJL, MOT.FASE W):

Motorfase W mellem frekvensomformeren

og motoren mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase W.

ADVARSEL/ALARM: 34

Profibus kommunikationsfejl

(PROFIBUS KOMMUNIKATIONSFEJL):
Profibussen p& kommunikationsoptionskortet
fungerer ikke.

ADVARSEL: 35

Ude af hastighedsomradet

(UDE AF HAST. OMRADET):

Advarslen er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har naet
Udgangshastighed lav greense (parameter 201) eller
Udgangshastighed hgj greense (parameter 202).

ADVARSEL/ALARM: 36

Netfejl (NETFEJL):

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis
forsyningsspaendingen til frekvensomformeren
mistes, og hvis parameter 407 Netfejl er indstillet
til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 407 er indstillet til Kontr.
nedrampningstrip [2], vil frekvensomformeren fgrst
afgive en advarsel, hvorefter den ramper ned og
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udkobler, mens der afgives en alarm. Kontrollér
frekvensomformerens sikringer.

ALARM: 37

Inverterfejl (Inverterfejl):

IGBT eller effektkortet er defekt. Kontakt

din Danfoss-leverandar.
Auto-optimeringsadvarsler

Automatisk motortilpasning er afbrudt, da nogle
parametre sandsynligvis er indstillet forkert, eller
den anvendte motor er for stor/lille til, at AMA
kan gennemfares. Der skal treeffes et valg ved
tryk pa [DATAZENDRING] og valg af 'Fortsaet’

+ [OK] eller 'Stop’ + [OK].

Hvis der skal eendres parametre, veelges 'Stop’,
hvorefter AMA startes forfra.

ADVARSEL: 39

KONTROLLER P.104,106

Indstillingen af parameter 102, 104 eller 106
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
og veelg 'Fortseet’ eller 'Stop’.

ADVARSEL: 40

KONTROLLER P.103,105

Indstillingen af parameter 102, 103 eller 105
er sandsynligvis forkert. Kontrollér indstillingen,
0g veelg 'Fortseet’ eller 'Stop’.

ADVARSEL: 41

FOR STOR MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for stor til,
at AMA kan gennemfgres. Indstillingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortsaet’ eller 'Stop’.
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ADVARSEL: 42

FOR LILLE MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for lille til, at
AMA kan gennemfgres. Indstilingen i parameter
102 svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér
motoren, og veelg 'Fortsaet’ eller 'Stop’.

ALARM: 43

Bremsefejl (BREMSEFEJL)

Der er opstaet en fejl pa bremsen. Teksten i displayet
viser en fejlmeddelelse. Tallet efter teksten er fejlkoden,
som kan ses i fejl-logbogen i parameter 615.

Bremsekontrol fejlet (BREMSEKONTROL
FEJLET) [0]

Den bremsekontrol, der blev gennemfart under
indkobling, angiver, at bremsen er afbrudt. Kontrollér, at
bremsen er tilsluttet korrekt, og at den ikke er afbrudt.
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Bremsemodstand kortsluttet
(BREMSEMODSTANDSFEJL) [1]
Bremseudgangen er kortsluttet. Erstat
bremsemodstanden.

Bremse IGBT kortsluttet

(BREMSE IGBT FEJL) [2]

Bremse-IGBT’en er kortsluttet. Denne fejl medferer, at
enheden ikke kan stoppe bremsen, og at modstanden
som fglge deraf tilfares konstant strgm.

ADVARSEL/ALARM: 44

Encodertab (ENC. LOSS)

Encodersignalet fra klemme 32 eller 33 er afbrudt.
Kontrollér forbindelserne.

Indikatorlamper pa encoderkortet:

Nar samtlige indikatorlamper lyser, er forbindelsen til
encoderen og encoderens tilstand i orden.

LED 403 SLUKKET: 5 V-forsyning mangler

LED 400 SLUKKET: Kanal A eller inverteret. A
mangler eller er kortsluttet

LED 401 SLUKKET: Kanal B eller inverteret. B
mangler eller er kortsluttet

LED 402 SLUKKET: Kanal Z eller inverteret. Z
mangler eller er kortsluttet.

ALARM 48:

Sporingsfejl

Folgende haendelser kan udlgse Alarm 48:

» Parameter 361 indstillet for lavt: Udvid omradet

» Forkert encoderretning: Motoren kgrer en vej
og encoderen den anden

» Karsel pA momentgraensen: Utilstraekkeligt moment
til at falge rampen, overvinde en forhindring osv.

« Forkerte PID-indstillinger: Oscilleringer kan give store
fejl. Genindstil PID-styringen (parameter 417 og 418)
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m Advarselsord 1, Udvidet statusord og Alarmord

Advarselsord 1, udvidede statusord og alarmord
vises i displayet i Hex format. Hvis der er flere end
en enkelt advarsel eller alarm, vises der i stedet
en sum af alle advarsler eller alarmer.
Advarselsord 1, udvidede statusord og alarmord
kan ogsa vises via den serielle bus i henholdsvis
parameter 540, 541 og 538.

Bit (Hex)

Alarmord 1 (parameter 538)

000001

Bremsetest fejlet

000002

Trip last

000004

AMA-optimering ikke OK

000008

Flashfejl

000010

Indkoblingsfejl

000020

ASIC-fejl

000040

Timeout for HPFP-bus

000080

Timeout for standardbus

000100

Kortslutning

Bit (Hex) | Advarselsord 1 (parameter 540)

000200

Switchmode-fejl

000001 | Fejl under bremsetest

000400

Jordfejl

000002 | EE-prom effektkortfejl

000800

Overstrgm

000004 | EE-prom styrekort

001000

Momentgraense

000008 | Timeout for HPFP-bus

002000

Motortermistor

000010 | Timeout for standardbus

004000

Motor overbelastet

000020 | Overstrgm

008000

Inverter overbelastet

000040 | Momentgraense

010000

Underspaending

000080 | Motortermistor

020000

Overspanding

000100 | Motor overbelastet

040000

Fasefejl

000200 | Inverter overbelastet

000400 | Underspaending

080000

Live zero-fejl (4-20 mA strgmsignal
lavt)

000800 | Overspaending

100000

Kglepladetemperatur for hgj

001000 | Speendingsadvarsel lav

200000

Motorfase W mangler

002000 | Speendingsadvarsel hgj

400000

Motorfase V_mangler

004000 | Fasefejl

800000

Motorfase U mangler

008000 | Ingen motor

1000000

Fieldbus kommunikationsfejl

010000 | Live zero-fejl
(4-20 mA strgmsignal lavt)

2000000

Netfejl

4000000

Inverterfejl

020000 | 10 Volt lav

8000000

Bremseeffektfe|l

040000 | Bremsemodstandseffekt 100%

10000000

Koderfejl

080000 | Bremsemodstandsfejl

20000000

Vagthund fejl

100000 | Bremsetransistorfejl

40000000

Applikation hgj

200000 | Ude af frekvensomrade

80000000

Applikation lav

400000 | Fieldbus kommunikationsfejl

800000 | Kodertab

1000000 | Netfejl

2000000 | For lille motor

4000000 | For stor motor

8000000 | Tjek P. 103 og P. 105

10000000 | Tjek P. 104 og P. 106

20000000 | Applikation hgj

40000000 | Applikation lav

80000000 | Advarselsord 2

Bit (Hex) | Udvidet statusord (parameter
541)

000001 | Rampning

000002 | Automatisk motortilpasning

000004 | Start med uret/mod uret

000008 | Slow-down

000010 | Catch-up

000020 | Feedback hgj

000040 | Feedback lav

000080 | Udgangsstrgm hgj

000100 | Udgangsstrgm lav

000200 | Udgangshastighed hgj

000400 | Udgangshastighed lav

000800 | Bremsetest ok

001000 | Bremsemaks.

002000 | Bremsning

008000 | Ude af hastighedsomradet

010000 | Overspandingsstyring aktiv

MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Fabriksindstillinger

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omréde /Endringer 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
001 Sprog Engelsk Nej Nej 0 5
002 Lokal-/fijernbetjent Fjernbetjent Ja Ja 0 5
003 Lokal reference 000.000 Ja Ja -3 4
004 Aktiv opsaetning Setup 1 Ja Nej 0 5
005 Programmeringsopséaetning Aktiv opseetning Ja Nej 0 5
006 Opsaetningskopiering Ingen kopiering Nej Nej 0 5
007 LCP-kopi Ingen kopiering Nej Nej 0 5
008 Displayskalering af hastighed 1 0.01-100.00 Ja Ja -2 6
009 Displaylinje 2 Hastighed [0.min.] Ja Ja 0 5
010 Displaylinje 1.1 Reference [%] Ja Ja 0 5
011 Displaylinje 1.2 Motorstrgm [A] Ja Ja 0 5
012 Displaylinje 1.3 Effekt [kW] Ja Ja 0 5
013 Lokal betjening LCP-kontrol Ja Ja 0 5
014 Lokal stop Muligt Ja Ja 0 5
015 Lokal jog Ikke muligt Ja Ja 0 5
016 Lokal reversering Ikke muligt Ja Ja 0 5
017 Lokal nulstilling af trip Muligt Ja Ja 0 5
018 Las for datasendringer Ikke last Ja Ja 0 5
019 Driftstilstand ved indkobling, lokal Tvangsstoppet, Ja Ja 0 5
styring anvend gemt ref.

024 Brugerdefineret Quick-menu Ikke aktiv Ja Nej 0 5
025 Opseaetning af Quick-menu 000 0-999 Ja Nej 0
Andringer under drift:
"Ja" betyder, at parameteren kan aendres, mens
frekvensomformeren er i drift. "Nej" betyder, Konverteringsindeks Konverteringsfaktor
at frekvensomformeren skal stoppes, for der 74 0.1
kan foretages aendringer. i 11000
4-Setup (4-opseetning): _01 0%1
"Ja" betyder, at parameteren kan programmeres 2 0.01
individuelt i hver af de fire opsaetninger, dvs. -3 0.001
at samme parameter kan have fire forskellige = 0.0001
dataveerdier. "Ved et "Nej™ vil dataveerdien veere
den samme i alle opseetninger. Dataype: .

Datatype viser type og la&engde pa telegrammet.
Konverteringsindeks: gatatype Ezli;”ﬁse
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal 4 Heltal 32
anvendes, nar der skrives eller leeses via seriel 5 Uden fortegn 8
kommunikation med en frekvensomformer. 6 Uden fortegn 16

7 Uden fortegn 32

9 Tekststreng
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PNU Parameter- Fabriksindstilling Omréde /Andringer  4-Setup Konverterings Data
# beskrivelse under drift indeks type
100 Konfiguration Hastighedsstyring, lukket Nej Ja 0 5
slgjfe
101 Momentkarakteristikker Hgijt - konstant moment Nej Ja 0 5
102  Motoreffekt Apparatafhaengig 0,18-500 kW Nej Ja 1 6
103  Motorspaending Apparatafhaengig 200-500 V Nej Ja 0 6
104 Motorfrekvens 50 Hz Nej Ja 0 6
105 Motorstrgm Apparatafhaengig 0,01-lvit,mAKS Nej Ja -2 7
106  Nominel motorhastighed Apparatafheengig 100-60000 o./min.  Nej Ja 0 6
107  Automatisk motortilpasning, AMA  Tilpasning fra Nej Nej 5
115 Slipkompensering 100% -400% - +400% Ja Ja 3
116  Slipkompenseringstidskonstant 0,50 sek. 0,05-5,00 sek. Ja Ja -2 6
119  Hgijt startmoment 0,0 sek. 0,0-0,5 sek. Ja Ja -1 5
120  Startforsinkelse 0,0 sek. 0,0-10,0 sek. Ja Ja -1 5
121  Startfunktion Frilgb i startforsinkelsestiden Ja Ja 0 5
122 Funktion ved stop Frilgb Ja Ja 5
123  Min. hastighed for funk. v. stop 0 o./min. 0-600 o./min. Ja Ja -1 5
124 DC-holdestram 50 % 0 - 100 % Ja Ja 6
125 DC-bremsestrem 50 % 0 -160 % Ja Ja 6
126  DC-bremsetid 10,0 sek. 0,0-60,0 sek. Ja Ja -1 6
127 DC-bremseindkoblingshastighed  Off 0.0-par. 202 Ja Ja -1 6
128  Termisk motorbeskyttelse Ingen beskyttelse Ja Ja 0 5
129 Ekstern motorventilator Nej Ja Ja 5
130 Starthastighed 0,0 o./min. 0,0-600 o./min. Ja Ja -1 5
131  Strem ved start 0,0 Amp 0,0-par. 105 Ja Ja -1 6
150 Statormodstand Apparatafheengig Ohm Nej Ja -4 7
151  Ankermodstand Apparatafhaengig Ohm Nej Ja -4 7
152  Statorleekreaktans Apparatafheengig Ohm Nej Ja -3 7
153  Ankerlaekreaktans Apparatafheengig Ohm Nej Ja -3 7
154 Hovedreaktans Apparatafhaengig Ohm Nej Ja -3 7
156 Polantal 4-polet motor 2-100 Nej Ja 0 5
158  Jerntabsmodstand 100002 1-10000%2 Nej Ja 6
161  Minimuminerti Apparatafheengig Kgm?2 Nej Ja -4 7
162  Maksimuminerti Apparatafhaengig Kgm? Nej Ja -4 7
163  Bremseforsinkelsestid 0 0 - 5 sek. Ja Ja -1 7

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om aendringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.
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VLT® 5000 FLUX

PNU Parameter- Fabriksindstiling Omréde /Endringer 4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
200 Udgangshastighedsomréde/ret- Kun med uret, 0-4500 Nej Ja 0 5
ning o./min.
202 Udgangshastighed hgj greense 3000 o./min. nmiN - par. 200 Nej Ja -1 6
203 Referenceomrade Min. - maks Ja Ja 0 5
204  Minimum-reference 0.000 -100,000.000-Refuwaks  Ja Ja -3 4
205 Maksimum-reference 1500.000 Refmin -100,000.000 Ja Ja -3 4
206 Rampetype Linezer Ja Ja 0 5
207 Rampe op-tid 1 Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 Apparatafheengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
209 Rampe op-tid 2 Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
210 Rampe ned-tid 2 Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
211  Jog rampetid Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
212  Kvikstop rampe ned-tid Apparatafhaengig 0.01 - 3600 Ja Ja -2 7
213  Jog-hastighed 200 o./min. 0,0-par. 202 Ja Ja -1 6
214  Referencefunktion Sum Ja Ja 0 5
215 Preset-reference 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
216 Preset-reference 2 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
217  Preset-reference 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
218 Preset-reference 4 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
219 Catch up/slow down-veerdi 0.00 % 0.00 - 100 % Ja Ja -2 6
221 Momentgraense for 160 % 0,0 % - xxx % Ja Ja -1 6
motortilstand
222  Momentgraense for generatorisk 160 % 0,0 % - xxx % Ja Ja -1 6
drift
223  Advarsel: Lav stram 0,0 A 0,0 - par. 224 Ja Ja -1 6
224  Advarsel: Hgj stram IvLT,MAKS Par. 223 - lvLt,MAKS Ja Ja -1 6
225 Advarsel: Lav hastighed 0 o./min. 0 - par. 226 Ja Ja -1 6
226  Advarsel: Hgj hastighed 100.000 o./min. Par. 225 - par. 202 Ja Ja -1 6
234  Overvagning af motorfase Muligt Ja Ja 5
235 Overvagning af fasetab Muligt Nej Nej 5
236 Lavhastighedsstram 100% 0 - Motorster- Ja Ja 0 6
relsesafheengig
237  Modelskiftehastighed 20% af Nnom 10 Hz Ja Nej 0 6

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om aendringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.
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Konverter-

PNU  Parameter- Fabriksindstilling Omrade Andringer 4-Setup  ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
300 Klemme 16, indgang Reset Ja Ja 0 5
301 Klemme 17, indgang Fastfrys reference Ja Ja 5
302 Klemme 18 Start, indgang Start Ja Ja 0 5
303 Klemme 19, indgang Reversering Ja Ja 0 5
304 Klemme 27, indgang Frilgbsstop, inverteret Ja Ja 0 5
305 Klemme 29, indgang Jog Ja Ja 0 5
306 Klemme 32, indgang Valg af setup, msh/hastighed op Ja Ja 0 5
307 __Klemme 33, indgang Valg af setup, Isb/hastighed ned Ja Ja 0 5
308 Klemme 53, analog indgangsspzending Reference Ja Ja 0 5
309 Klemme 53, min. skalering 0,0V 0,0-100V Ja Ja -1 5
310 Klemme 53, maks. skalering 100V 0,0-10,0V Ja Ja -1 5
311 Klemme 54, analog indgangsspeending Ingen funktion Ja Ja 0 5
312 Klemme 54, min. skalering 00V 0,0-10,0V Ja Ja -1 5
313 Klemme 54, maks. skalering 100V 0,0-10,0V Ja Ja -1 5
314 Klemme 60, analog indgangsstrgm Reference Ja Ja 0 5
315 Klemme 60, min. skalering 0,0 mA 0,0-20,0 mA Ja Ja -4 5
316 Klemme 60, maks. skalering 20,0 mA 0,0-20,0 mA Ja Ja -4 5
317 Timeout 10 sek. 0-99 sek. Ja Ja 0 5
318 Funktion efter timeout Ikke aktiv Ja Ja 0 5
319 Klemme 42, udgang 0 - nmax = 0-20 mA Ja Ja 0 5
321 Klemme 45, udgang 0 - nuax = 0-20 mA Ja Ja 0 5
323 Relee 01, udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
324 Relee 01, ON forsinkelse 0,00 sek. 0,00-600,00 sek. Ja Ja -2 6
325 Relee 01, OFF forsinkelse 0,00 sek. 0,00-600,00 sek. Ja Ja -2 6
326 Relae 04, udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
327 _ Pulsreference, maks. frekvens 100-65000 Hz 5000 Hz Ja Ja 0 6
329 Koderfeedback puls/rev. 1024 pulser/rev. 500-10.000 pulser/rev. Ja Ja 0 6
341 Klemme 46, digital udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
342 Klemme 46, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-50000 Hz Ja Ja 0 6
350 Koderovervégning OFF Nej Nej 0 5
351 Koderretning Normal Nej Ja 0 5
355 Klemme 26, digital udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
356 Klemme 26, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-50000 Hz Ja Ja 0 6
357 Klemme 42, min. udgangsskalering 0% 000-100% Ja Ja 0 6
358 Klemme 42, maks. udgangsskalering 100% 000-500% Ja Ja 0 6
359 Klemme 45, min. udgangsskalering 0% 000-100% Ja Ja 0 6
360 Klemme 45, maks. udgangsskalering 100% 000-500% Ja Ja 0 6
362 KTY-fglertype KTY1 KTY 1-3 Nej Ja 0 5

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om aendringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.
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Konverter-

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omréde Andringer  4-Setup ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
400 Bremsefunktion/overspandingsstyring Off Ja Nej 0 5
401 Bremsemodstand, ohm Apparataftheengig Ja Nej -1 6
402 Bremseeffektgreense, kW Apparatafhaengig Ja Nej 2 6
403 Effektovervdgning Advarsel Ja Nej 0 5
404 Bremsekontrol Off Ja Nej 0 5
405 Nulstillingsfunktion Manuel nulstiling Ja Ja 0 5
406 Automatisk genstarttid 5 sek. 0-10 sek. Ja Ja 0 5
409 Tripforsinkelsesmoment 5 sek. 0-60 sek.

417 Hastighed, PID-proportionalforsteerkn- 0.015 0.000 - 5.000 Ja Ja -3 6

ing
418 Hastighed PID-integrationstid 200 ms 2,00-20.000 Ja Ja -4 7
ms

421 Hastighed PID lavpasfilter 5/20 1-500 ms Ja Ja -4 6
445 Indkobling pé roterende motor Ikke muligt Ja Ja 0 5
458 LC-filter monteret Nej 0-1 Nej Ja 0 5
459 Kapacitet LC-filter 2 uF 0,1-100 pF Nej Ja -1 6
460 Induktans LC-filter 7 mH 0,1-100 mH  Nej Ja -1 6
462 Maetningsbremse Fra 0-100% Ja Ja 0 6
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PNU Parameter

Fabriksindstiling Omrade

/ndring 4-Setup Konverterings Data

# beskrivelse under drift index type
500 Adresse 1 0-126 Ja Nej 0 6
501 Baudrate 9600 Ja Nej 0 5
502 Frilgb Logisk eller Ja Ja 0 5
503 Kvikstop Logisk eller Ja Ja 0 5
504 DC bremse Logisk eller Ja Ja 0 5
505 Start Logisk eller Ja Ja 0 5
506 Omlgbsretning Logisk eller Ja Ja 0 5
507 Valg af Setup Logisk eller Ja Ja 0 5
508 Valg af hastighed Logisk eller Ja Ja 0 5
509 Bus jog 1 200 rpm 0,0 - parameter Ja Ja -1 6
202
510 Bus jog 2 200 rpm 0,0 - parameter Ja Ja -1 6
202

511

512 Styreordsprofil FC Drive Nej Ja 0 5
513 Bus tidsinterval ls 1-99s Ja Ja 0 5
514 Bus tidsintervalfunktion Off Ja Ja 0 5
515 Dataudleesning: Reference % Nej Nej -1 3
516 Dataudlaesning: Reference enhed Nej Nej -3 4
518 Dataudleesning: Frekvens Nej Nej -1 6
520 Dataudlzesning: Strgm Nej Nej -2 7
521 Dataudlaesning: Moment Nej Nej -1 3
522 Dataudlaesning: Effekt, kW Nej Nej -1 7
523 Dataudlaesning: Effekt, HP Nej Nej -2 7
524 Dataudlzesning: Motorspaending Nej Nej -1 6
525 Dataudlaesning: DC link spaending Nej Nej 0 6
526 Dataudlaesning: Motor temperatur Nej Nej 0 5
527 Dataudlaesning: VLT temperatur Nej Nej 0 5
528 Dataudlzesning: Digital indgang Nej Nej 0 5
529 Dataudlaesning: Klemme 53, analog indg. Nej Nej -2 3
530 Dataudlzesning: Klemme 54, analog indg. Nej Nej -2 3
531 Dataudlzesning: Klemme 60, analog indg. Nej Nej -5 3
532 Dataudlzesning: Pulsreference Nej Nej -1 7
533 Dataudlzesning: Ekstern reference % Nej Nej -1 3
534 Dataudlaesning: Statusord, binaer Nej Nej 0 6
535 Dataudleesning: Bremseeffekt/2 min. Nej Nej 2 6
536 Dataudleesning: Bremseeffekt/sek. Nej Nej 2 6
537 Dataudlaesning: Kglepladetemperatur Nej Nej 0 5
538 Dataudlaesning: Alarmord, binaer Nej Nej 0 7
539 Dataudlaesning: VLT styreord, binger Nej Nej 0 6
540 Dataudlzesning: Advarselsord, 1 Nej Nej 0 7
541 Dataudleesning: Advarselsord, 2 Nej Nej 0 7
557 Dataudlaesning: Motor O/MIN Nej Nej 0 4
558 Dataudlaesning: Motor O/MIN x skalering Nej Nej -2 4
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VLT® 5000 FLUX

PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade /Endringer  4-Setup Konverterings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
600 Driftsdata: Driftstimer Nej Nej 74 7
601 Driftsdata: Kerte timer Nej Nej 74 7
602 Driftsdata: kWh-teeller Nej Nej 1 7
603  Driftsdata: Antal indkoblinger Nej Nej 0 6
604 Driftsdata: Antal overophedninger Nej Nej 0 6
605  Driftsdata: Antal overspaendinger Nej Nej 0 6
606 Datalogbog: Digital indgang Nej Nej 0 5
607  Datalogbog: Buskommandoer Nej Nej 0 6
608 Datalogbog: Bus-statusord Nej Nej 0 6
609 Datalogbog: Reference Nej Nej -1 3
611  Datalogbog: Motorfrekvens Nej Nej -1 3
612  Datalogbog: Motorspanding Nej Nej -1 6
613  Datalogbog: Motorstrgm Nej Nej -2 3
614  Datalogbog: DC link-spaending Nej Nej 0 6
615  Fejllogbog: Fejlkode Nej Nej 0 5
616  Fejllogbog: Tid Nej Nej -1 7
617 Fejllogbog: Veerdi Nej Nej 0 3
618 Nulstilling af kWh-tzeller Ingen nulstilling Ja Nej 0 5
619 Nulstilling af teeller til kgrte timer Ingen nulstilling Ja Nej 0 5
620  Driftstilstand Normal funktion Normal funktion Nej Nej 0 5
621 Typeskilt: VLT-type Nej Nej 0 9
622  Typeskilt: Effektdel Nej Nej 0 9
623  Typeskilt: VLT-bestilingsnummer Nej Nej 0 9
624  Typeskilt: Softwareversionsnr. Nej Nej 0 9
625  Typeskilt: LCP-identifikationsnr. Nej Nej 0 9
626  Typeskilt: Databaseidentifikationsnr. Nej Nej -2 9
627  Typeskilt: Effektdelidentifikationsnr. Nej Nej 0 9
628  Typeskilt: Applikationsoptionstype Nej Nej 0 9
629  Typeskilt: Best.nr. pd applikationsoption Nej Nej 0 9
630  Typeskilt: Kommunikationsoptionstype Nej Nej 0 9
631  Typeskilt: Best.nr. p4 kommunikationsoption Nej Nej 0 9
639  Flash-test Ikke aktiv Ja Nej 0 5

Se ogsa Drift og display for at fa yderligere
oplysninger om aendringer under drift, 4-Setup
og konverteringsindeks.
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m Generelle tekniske data

Netforsyning (L1, L2, L3):

Forsyningsspaending 200-240 V-apparater ..........cccccceeeeviiiivrieeeeeeessnssinneeseaesns 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Forsyningsspaending 380-500 V-apparater ..........ccccccceeeeeeiiiiiviieeneeeessinnns 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
FOISYNINGSTIEKVENS .ot e e e e e e e e e e e s s e e e e e e s s anrbeeeeas 48-62 Hz +/- 1%

Maks. ubalance pa forsyningsspaending:

VLT 5001-5011, 380-500 V og VLT 5001-5006, 200-240 V ........cccevvrrrnenn. + 2,0% af nominel forsyningsspaending
VLT 5016-5062, 380-500 V og VLT 5008-5027, 200-240 V .......cccevvvrvrnnnn. +1,5% af nominel forsyningsspaending
VLT 5072-5500, 380-500 V og VLT 5032-5052, 200-240 V ........cceevvvvrnenn. +3,0% af nominel forsyningsspaending
Reel effEKtfAKEIOr (A) ..eeeeeeeee e 0,90 ved nominel belastning
EffektforskydningSfaktor (COS @) ...oeeiiiiiiiiiiiiii e a e teet ved (>0,98)
Antal afbrydere pa forsyningsindgang L1, L2, L3 .....cccicoioiiieiieiie ettt ettt ca. 1 gang/min.

VLT-udgangsdata (U, V, W):

(WTe (o= 1aTo 53T o = =13 Lo [T aTo [N O RRPPRR 0-100% af forsyningsspaendingen
UdQaNnGSTIEKVENS ...ttt e e e e e et e e e e e e s bbb e e e e e e e s s annnes 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Nominel motorspaending, 200-240 V-aPPATAter ...........cooiiiiiieiieeeriiniiiinieiee e snniirieeeeae e 200/208/220/230/240 V
Nominel motorspaending, 380-500 V-apparater ........cccccccevvviiieeeeenniiniiineeeenens 380/400/415/440/460/480/500 V
NOMINEI MOTOMTEKVENS ...ttt ettt b e b e e s eab bt e e s b et e e s b b e e e s nb e e e e snbeee s 50/60 Hz
[SCe] o] aTo o WU Te o F- o Vo TSROSO Ubegreenset
L L8] o1 1o [ USRS PSRRI 0,01-3600 sek.

Momentkarakteristikker:

Startmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V og VLT 5001-5052, 380-500 V .....ccccevcvvveeiiiireeiniieeee e 160% i 1 min.
Startmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V og VLT 5350-5500, 380-500 V .....ccooccvvrreerieeniiiiiinnnneeenn, 150% i 1 min.
Y= 1110 41010 01 0 PR 180% i 0,5 sek.
ACCEIETAtIONSIMOMIEBNT ...iiiiiiiiiiiiiiiieieetiteeeeee et ee e b e e bbb bbb e e e e e aannsnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn 100%
Overmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V og VLT 5001-5302, 380-500 V .....covveeeiiiiiiiiiieie e e seiivieee e e e e e 160%
Overmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V og VLT 5350-5500, 380-500 V ....ceeviiiiiireeiiiireeiiiee e s sieee e s 150%
Bremsemoment ved 0 omdr./min. (IUKKEL SIBJFE) ....eevveiiiiiiiiiiiiiiie e 100%

Den oplyste momentkarakteristik geelder, nar frekvensomformeren er i hgjt overmoment (160%).
Ved normalt overmoment (110%) vil veerdierne blive lavere.

Bremsning ved hgjt overmoment

Cyklustid (s) Bremse-duty cycle ved Bremse-duty cycle ved
100% moment overmoment (150/160%) -;é
200-240 V Q
5001-5027 120 Kontinuerligt 40% 2—
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V
5001-5102 120 Kontinuerligt 40%
5122-5252 600 Kontinuerligt 10%
5302 600 40% 10%
5350-5500 300 10% 10%

Styrekort, digitale indgange:

Antal programmerbare digitale INAQANGE ........oveiiiieiiiiiieiee e aereeeeenennsnnnn s nnan 8
KIEMMENUIMIIE ..ttt e s e s 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
Klemmenummer pa ikke-programmerbar digital iNdgang .......c.ccceeiieiieiiciiicee e 37
ST o Tz <L aTe {100 FY 11V = T T PP PPPR P UPPPPPPRPP 0-24 V DC (PNP positiv logik)
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SpandingSNIVEaU, 10GISK "0 ... e e e e e s e e e e e s aane <5VvDC
SPa@NAINGSNIVEAU, 10GISK "L ...t e st e e e s s bbb et e e e e s e aa bt ba e e e e e e e anes >10V DC
Maksimal Spanding PAINAGANG .....cooviiiiieieeie ettt et ettt e b s te e ete e ete e eteeebeeebeesbeesteeeteesaeeenreeans 28V DC
Indgangsmodstand, Ri(klemme 16, 17, 18, 19, 27, 32, 33) ...iiiieeiiiiiiiiiiiieeeeeeiiinrreeee e e e s s snrrreeeee e e s ssnsraneeaaeees 4 k2
Indgangsmodstand, Ri(KIEMME 29) .......uuiiiiiiiiiiiiiee e e e e e e e s s e e e e e s s ssabraeeaaeeeas 2k
o=V a a1 0o 1S3 1T I o A o o - Tq Vo R 3 msek.

Sikker galvanisk adskillelse: Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV). De
digitale indgange kan desuden adskilles fra de gvrige klemmer pa styrekortet ved at tilslutte en ekstern 24V
DC forsyning og dbne switch 4. Se switch 4. Se afsnittet om installation af styrekabler.

Styrekort, analoge indgange:

Antal programmerbare analoge spaendingsindgange/termistorindgange .............eeeeeeeeemmmmmmmmmmnnnneneeeeas 2
KIBMIMENUITITE ...ttt e et e e s e et e e ea et e ekt e e e bt e e eabn e e e e e nn e e e s nne e e e nnne e e e nannes 53, 54
ST oF= < ale [T a0 F] 011V T PP PPPT TP 0 - £10 V DC (skalerbar)
1qTe[o = 1aTo ] gaTeTe [S] r= g T IR = SRR 10 k2
Antal programmerbare analoge StraMINAQANGE  ........ooccuiiiiiiiee i e e e e e e e e e s e e e e e e s s sabb e e e e eeessnnnreaees 1
(=T g LT 10T o] 01 O PSRRI 60
Y1117 ] 1= Vo [ USSR PUPTPROPPR 0/4 - £20 mA (skalerbar)
IpTe[o = 1aTo K] gaToTe [S] r=TqTo IR o TP 200 ©2
(@] o102 11 oo [PPSO PPPPPPR 10 bit + fortegn
Ngjagtighed PAINAGANG .....ccoviieieiice ettt sbe e e saenre s Maks. fejl 1% af fuld skala
S Tor Tl a1 aTe TSy u[o I o e aTo [o =T o [PPSR 3 msek.
L= 00T T= o A T (o TR PRERPR 55

Sikker galvanisk adskillelse: Alle analoge indgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendin-
gen (PELV) samt fra andre ind- og udgange.

Styrekort, pulsindgang:

Antal programmerbare PUISINAQANGE .....cccoiiiiiiiiiee e a e e e e e reaae e e s s arreeaeeeeessssbbreeeeeeessansrseees 1
(=T LT 10T o] 01 O TP PR PR 29
Maks. frekvens pa klemme 29 (PNP 80eN COIBCION ......cveiieueieeeie ettt 20 kHz
Maks. frekvens pa Klemme 29 (PUSN-PUI) .....ccooiiiiiiii ittt sve e sbe e sre e sreeeree 65 kHz
ST o Tz < aTe [T a0 F] T1V/= T T O PPPPP P PPPPPPPPPPP 0-24 V DC (PNP positiv logik)
ST oFz <L aTe [ Talo Ry 1A= 10 TR (o T 1 2 P UPPT P PRRRT <5VvDC
SpaendingSNIveaU, [0QISK "1 ... >10V DC
Maksimal Spanding PA INAGANG  ......ooveiiueeee ettt e e te et e e ete e ete e ete e et e e eteeeteeeteeeteeeaeeeteeeteeeaeeeteenns 28V DC
FpTe o FoTaTo TS g T 5] r= g T I S 2 k2
STor= ol ol oo TS u o I o] AT aTe [o =T o [N P PP UPUPPPPRRN 3 msek.
(@] o102 11 oo TR PP PPPPPR 10 bit + fortegn
Ngjagtighed (100-1 kHz), KIEMME 29 ....oviiiiiiiiieiiiiee e Maks. fejl: 0,5% af fuld skala
Ngjagtighed (1-65 KHz), KIEMME 29 ......ooiiiiiiiiiiie e Maks. fejl: 0,1% af fuld skala

Sikker galvanisk adskillelse: Alle pulsindgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV).
Desuden kan pulsindgangene isoleres fra de andre kiemmer pa styrekortet ved tilslutning af en ekstern
24 V DC-forsyning og abning af afbryder 4. Se afsnittet om styrekabler.

Styrekort, encoderindgang:

Nr. pa indgangsstik til programmer ENCOUET ............ciiriuiiiee e cee ettt ete e e et e e e e e e eteeeteesteesteesteeeteesteeareeas 1
1gTo foF= oo 1S =] 0T 1 T=] SRRSO PERRR 73,74, 75,76,77,78
] ok =T aTo [T a0 R 1A= T TP PP POPTPPPPP RS 422/485
Maksimal spaending PAINAGANG ...c..ccveeiieiieiee ettt et e e be e be e e e be e beeebe b e +7VDC
IgTe[o = 1aTo K] gaToTe [S] r=TqTo IR o TSP 140 ©2
Maks. INAQANGSTIEKVENS ... ..ttt e e e e et e e e e e e s bbbt e e e e e s s s bbb e eeeeeessannsbeeees 250 kHz
FOrSYNINGSKIEIMMENUIMIIE  ....uiiiiiiie e i ittt e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e sttt a e e eeeeesssebaaeeeaeeesaasbbaaeeaeesssnnbraneaaanens 47, 49
0o £V T aTe [S1S] o Tz < oo 11 o PSSO PSRRRS 5V
MaKS. TOFSYNINGSSIIBIM ...t e e e e e e e e e e e e e s e bbb e e e e e e e s s anbb b e e e e e e e s aannbeeeeas 250 mA
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Sikker galvanisk adskillelse: Alle encoderindgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV).
Desuden kan encoderindgangene isoleres fra de andre klemmer pa styrekortet ved tilslutning af en
ekstern 24 V DC-forsyning og &bning af switch 4. Se afsnittet om styrekabler.

Styrekort, digitale udgange/pulsudgange:

Antal programmeérbare digitale UJQAnGE ........evviiiiiiiiiiiiiiiie et e e e e e s e e e e e e s et e e e e e e s s e an e e e e e e e e s aanrraeees 2
KIBMIMENUITITE ..ttt et e e et e e ettt e s n et e e e n et e s ea b et e e s st e e aan et e e s nne e e e snne e e e nannes 26, 46
Speaendingsniveau ved digital udgang/pPulSUAQANGT .......oooeiiiiiiiiiiiee e a e 0-24V DC
Mindstebelastning til jord (klemme 39) ved digital indgang/pulsindgang ..........ccccvveeeiiiiiiiienee i 600 2
Frekvensomrader (digital udgang anvendt SOM pulSUAQANG) ......cc.ccvreveriieeieeeeeie et 100 Hz-50 kHz
(0] oo F- T (=110 = (o SRR 3ms
N1 To 10| =T SR +0,1% af fuldt omrade

Galvanisk adskillelse: Alle digitale udgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen
(PELV) samt andre indgange og udgange.

Styrekort, analoge udgange:

Antal programmeérbare digitale UJQAnNGE ........uuviiiiiiiiiiiiiiiie et e e e e e e e e e e e e s e e e e e e e s s ana b e e e e e e e s s annrraee s 2
QLT LA LT LU A L= 42,45
Strgmomrade ved analog UAGANG .........cceeiieiieeiieeiiee it st e st et e et ae e et be e te e sbe e sbeesbe e sbe e sbeenbeeereenns 0/4-20 mA
Maksimumbelastning til jord (klemme 39) ved analog Udgang .......ccceveeiieeeiiiiiiiiiiie e 500 2
Ngjagtighed pa analog UdQang ........c.ccceeeeierieieireiese et sre e sre e esrenre s Maks. fejl: 1% af fuld skala
OpIZSNING PA ANAIOG UAGANG ...veiiviiitieieieeeie ettt eeeeee e e e e e te e eae e eaeeeteeeaeeeseeeseeeaeeesteenteenteenteenteeneeenesenteenseenns 8 bit

Galvanisk adskillelse: Alle analoge udgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen
(PELV) og andre indgange og udgange.

Styrekort, 24 V DC-forsyning:

(L1000 =TT T 1= 12,13
Maks. belastning (KortslutningSDESKYLIEL) ..........uviiiiiiieiei e e s e 200 mA
(=T 00T 1= o A T (o SRR 20, 39

Sikker galvanisk adskillelse; 24 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen
(PELV), men har samme potentiale som de analoge udgange.

Styrekort, RS 232 / RS 485 seriel kommunikation:

R SR PR PRPRR RJ-11-poler
KIEMMENUIMIMET  <.eiiiiiiiie et e e e e e e e e e e e s st e e e e e e e s an st raeaaaeeeaannnnnees 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Fuld galvanisk isolering.

Releeudgange:

Antal programmeérbare releBUAGANGE .......coiiiiiriiiiiiie sttt e e e e e e s e et e e e s s sa b b e e e e eeesssastbbeeeeeeessassrreees 2
KIEMMENUMMEL, STYTEKOIT ..uiiiiiiiie ettt e e ettt e e e s e et e e e e e e s e b e e e e e e e s s saabbaeeeeeeessssssbaneeeeeessanne 4-5 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC) pa 4-5, StYreKOI ........ccoeecuieiuieceieciee e 50V AC, 2 A, 60 VA
Maks. klemmebelastning (DC-1, IEC847)) pa 4-5, StyreKort .......ccccevvvveiiieiiieeiieeseeceeseesnens 75V DC,0,1A 30W
Maks. klemmebelastning (DC-1, IEC947) pa 4-5; styrekort til UL/cUL-applikationer . 30 VAC, 1A/42,5V DC, 1A
Klemmenummer, ffEKEKOIT ........oooiiiiiiii e 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC) pa 1-3, 1-2, effeKtKOrt ..........ccceeviiiiieiiiieece e 240V AC, 2 A, 60 VA
Maks. klemmebelastning (DC-1, IEC947) p& 1-3, 1-2, effeKtKOrt ........c.cccoevveieeiieieeceeee e 50VDC,2A
Min. klemmebelastning pa 1-3, 1-2, effeKtkort ...........cccccoovevieieece e, 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Bremsemodstandsklemmer (kun SB og EB apparater):

[T T L= o TP 81, 82
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VLT® 5000 FLUX

Ekstern 24 V DC-forsyning:

QLT 0T LA LT 2 AT 35, 36
YTz =Y alo [1gTo Y] 1T Lo =Y 24V DC +£15% (maks. 37 V DC i 10 sek.)
TR o= =T e (o [T IS ] o] o =T O PP PP PP 2V DC
EffektforbDrug ..o 15W - 50 W (50 W til opstart, 20 msek.)
Y] TR (0T =1 o O SPTTOPSRT 6 Amp

Sikker galvanisk adskillelse: Fuld galvanisk adskillelse, safremt den eksterne 24 V DC forsyning ogsa er af typen PELV.

Kabellzengder, tveersnit og konnektorer:

Maks. motorkabelleengde, SKaermet Kabel ...........oooiiiiiiiiiiiii e 150 m
Maks. motorkabelleengde, uskaermet Kabel ...........coooiiiiiiiiii 300 m
Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel VLT 5011 380-500 V .....ccccuviiiiiieeiiiiiiiiiee e ssiiieee e e e e siiivneeeaa e 100 m
Maks. bremsekabelleengde, skaermet KaDel ..........cooiiiiiiiiiiiiiie e e e 20 m
Maks. kabelleengde til belastningsfordeling, skeermet kabel ................... 25 m fra frekvensomformer til DC-skinne.

Maks. kabeltveersnit for motor, bremse og belastningsfordeling, se Elektriske data
Maks. kabeltveersnit til 24 V ekstern DC-forsyning

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V .....cceeeiiiieeiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee 4 mm2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5500 380-500 V ......cceeeiiiieiiiiiiiiiiieieeee 2,5 mm2 /12 AWG
Maks. tvaersnit til StyreKabIer ..........ccciiiiiiie e 1,5mm2/16 AWG
Maks. tveersnit til seriel KOMMUNIKAtION .......uiiiiiiiiii e e e e e ea e e e e e eaans 1,5 mm?2 /16 AWG

Hvis UL/cUL skal overholdes, skal der benyttes kabel med temperaturklasse 60/75°C

(VLT 5001 - 5062 380-500 V og VLT 5001 - 5027 200-240V).

Hvis UL/cUL skal overholdes, skal der benyttes kabel med temperaturklasse 75°C

(VLT 5060 - 5500 380-500 V, VLT 5032 - 5052 200-240 V.

Konnektorer er beregnet til brug pa bade kobber- og aluminiumkabler, medmindre andet fremgar.

Ngjagtigheden af displayudleesningen (parameter 009-012):

Motorstrgm [6] 0-140% belastning ........cccveveeeeiiiiiiiiiiieeee e Maks. fejl: +2.0% af nominel udgangsstrem
Moment % [7], -100 - 140% belastning ........ccccoecvvvierieeiiiiiiiieeiie e Maks. fejl: 5% af nominel motorstgrrelse
Udgang [8], effekt HK [9], 0-90% belastning .......cccccceevvviiiiiiiiieie i, Maks. fejl: £5% af nominel udgang

Kontrol karakteristikker:

e = 4 EYo 0 = To [PPSR 0 - 300 Hz
Oplgsning P& UAGANGSTIEKVENS .......c.iiiiiiiiii ettt ettt ettt sb e st e sbe e sbe e sbeesbeesbeesbeesreesreeas +0.003 Hz
Y] (] A (=] 010 1 1o PP PRPRR 3 msek.
Hastighed styringsomrade (IUKKet SIZJfE) ........ccoveviiieriiiiiecc e 1:1000 af synkron hastighed
Hastighed ngjagtighed (IukKet SIZjfe) .........cooiiiiiiiiii e < 1500 rpm: Max fejl pa +1,5 rpm
>1500 rpm: Max. fejl p& 0,1% aktuel hastighed

Moment styringsngjagtighed (hastighedsfeedback) ...........ccccovieeeiiiiiiiiinnnn. Max. fejl pa £5% af nominel moment

Alle kontrol karakteristikker er baseret pa en 4-polet asynkron motor.
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Omgivelser:

Kapsling (afheenger af effektstarrelSe) ... IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Vibrationstest .........ccccceeviiiiiiiiiinnnn. 0,7 g RMS 18-1000 Hz randomiseret, 3 retninger i 2 timer (IEC 68-2-34/35/36)
Maks. relativ luftfugtighed ........c.cccciiiiiiie e 93 % (IEC 68-2-3) ved opbevaring/transport
Maks. relativ luftfugtighed ..........ccccoociiieiieenniiiiinn, 95 % ikke-kondenserende (IEC 721-3-3; klasse 3K3) ved drift
AQgresivt MIlI@ (IEC 721 = 3 = 3) uieiiiiiiiiee ittt ettt e e s rab e e e b e e e e annree s Ubelagt klasse 3C2
AQresivt Milig (IEC 721 = 3 = 3) toeeiiiiiiiiiee e e eeiit e e e e e e e et e e e e e e s et e e e e e e e s ssnnt b aeeeaaeesaanntbaneeaaeeas Belagt klasse 3C3
Omgivelsestemperatur IP 20/Nema 1 (hgjt overmoment 160%) ......... Maks. 45°C (dggngennemsnit maks. 40°C)
Omgivelsestemperatur IP 20/Nema 1 (normalt overmoment 110%) .... Maks. 40°C (dggngennemsnit maks. 35°C)
Omagivelsestemperatur IP 54 (hgjt overmoment 160%) .........c..cceeeueee Maks. 40°C (dggngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 54 (normalt overmoment 110%) .................. Maks. 40°C (dggngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 20/54 VLT 5011 500 V ....cceevveviiieeeniiieeens Maks. 40°C (dggngennemsnit maks. 35°C)
Derating for hgj omgivelsestemperatur, se Design Guiden

Min. omgivelsestemperatur ved fUld Arift .............eeeiiii e 0°C
Min. omgivelsestemperatur med redUCErEt YABEVNE .....ccieeiieeeiicccce e e e e e e e e e e e -10°C
Temperatur ved 0pbevaring/tranSPOrt ........ccuvveiiiiieei it e e e s e e e e e e s siabreeeeaeeenannnes -25 - +65/70°C
MaKS. NGJAE OVEN NAVEL ...ttt e e et e e s ek bt e e s bb et e e st be e e s aabaeeenans 1000 m
Der skal foretages derating for hgjder pd mere end 1000 m. over havet, se Design Guide

Anvendte EMC standarder, Emission ..........ccooeevvviinieennnen. EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Anvendte EMC-standarder, Immunitet ................... EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

VLT Serie 5000 beskyttelser:

e Elektronisk, termisk motorbeskyttelse sikrer motoren mod overbelastning.

« Temperaturovervagning af kalepladen sikrer, at frekvensomformeren udkobler, hvis temperaturen bliver
90 °C for IP 00, IP 20 og Nema 1. For IP 54 er afbrydelsestemperaturen 80°C. En overtemperatur
kan kun nulstilles, nar kelepladens temperatur igen er under 60°C. VLT 5122-5172, 380-500 V afbryder
ved 80°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C. VLT 5202-5302, 380-500 V afbryder
ved 105°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 70°C.

» VLT frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorklemmerne U, V, W.

« Frekvensomformeren er beskyttet mod jordfejl pd motorklemmerne U, V, W.

» En overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren udkobler ved
en for lav og for hgj mellemkredsspaending.

» Hvis der mangler en motorfase, udkobles frekvensomformeren, se parameter 234 Motorfaseovervagning.

» Ved netfejl kan frekvensomformeren udfgre en kontrolleret deceleration.

» Ved manglende netfase udkobles frekvensomformeren, nar motoren belastes.
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VLT® 5000 FLUX

m Elektriske data

m Bookstyle og Compact, netforsyning 3 x 200-240 V

I henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Udgangsstrgm lvrn [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
LT, maks (60 S) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Effekt (240 V) Swvitn [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Typisk akseleffekt Pvitn [KW]  0.75 11 15 2.2 3.0 3.7
Typisk akseleffekt Pwrn [HK] 1 1.5 2 3 4 5
Maks. kabeltveersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm 2 [/[AWG]2 )
Nominel indgangsstrgm (200 V)iLn [A] 3.4 4.8 7.1 9.5 11.5 14.5
Maks. kabel
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
tveersnitseffekt [mm?2 [/[AWG] 2 )
P
o Maks. for-sikringer [[/ULY [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
[ ]
gog Effektivitet3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
g
o0 Veegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 9 9 9.5
Veegt IP 20 EB Compact kgl 8 8 8 10 10 10
Veegt IP 54 Compact kgl 115 11.5 11.5 13.5 13.5 13.5
Effekttab ved
) W] 58 76 95 126 172 194
maks. belastning.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.
3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

144 MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



VLT® 5000 FLUX

m Compact netforsyning 3 x 200-240 V

| henhold til internationale krav VLT type 5008 5011 5016 5022 5027
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrgm vt [A] 32 46 61.2 73 88
IviT, maks (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Effekt (240 V) Svitn [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Typisk akseleffekt PyirN [kKW] 7.5 11 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Py [HK] 10 15 20 25 30
=) Hgjt overbelastningsmoment (160 %):
d Udgangsstrem vt [A] 25 32 46 61.2 73
— IviT, maks (60 ) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
»%z Effekt (240 V) Svirn [KVA] 10 13 19 25 30
‘ Typisk akseleffekt Pyt [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 7.5 10 15 20 25
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
bremse og belastningsfordeling [mm2 /AWG]25) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Min. kabeltveersnit tii motor, bremse og
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
belastningsfordeling® [mm?2 /AWG]?)
Nominel indgangsstram (200 V) I n [A] 32 46 61 73 88
Maks. kabeltveersnit, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
effekt [mm2 J/[AWG]25) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Maks. for-sikringer [-//ULY [A] 50 60 80 125 125
E Effektivitet3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
% Veegt IP 20 EB [ka] 21 25 27 34 36
gfui Vaegt IP 54 kgl 38 40 53 55 56
Effekttab v. maks. belastning.
» - hgjt overbelastningsmo- W] 340 426 626 833 994
ment (160 %)
- normalt overbelastningsmo- W]
426 545 783 1042 1243
ment (110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Fglg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tvaersnit p& over 35 mm2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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m Compact netforsyning 3 x 200-240 V

| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrgm vt [A] (200-230 V) 115 143 170
lviT, maks (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
iTn [A] (231-240 V) 104 130 154
IviT, maks (60 s) [A] (231-240V) 115 143 170
Effekt Svirn [KVA] (208 V) 41 52 61
Switn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Typisk akseleffekt [HK] (208 V) 40 50 60
Typisk akseleffekt [kW] (230 V) 30 37 45
Hgjt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrem vt [A] (200-230 V) 88 115 143
IVLT, maks [A] (200-230 V) 132 173 215
Ivirn [A] (231-240 V) 80 104 130
IvLT, maks [A] (231-240 V) 120 285 195
Effekt Switn [KVA] (208 V) 32 41 52
Svitn [KVA] (230 V) 35 46 57
Swirn [KVA] (240 V) 33 43 54
Typisk akseleffekt [HK] (208 V) 30 40 50
kw] (230 V) 22 30 37
maks. tveersnit af kabel til motor og [mm2 14.6 120
belastningsfordeling [AWG]24.6 300 mcm
[mm2 4.6 25
maks. tvaersnit af kabel til bremse
[AWG]24.6 4
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstram ILn [A] (230 V)  101.3 126.6 149.9
Normalt overbelastningsmoment (150 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Maks. kabeltvaersnit [mm?2]4.6 120
F strgmforsyning [AWG]24.6 300 mcm
] Min. kabeltveersnit til motor, effekt- [mm?2]4.6 6
%g% forsyning, bremse og belastningsfordeling [AWG]24.6 8
emis Maks. for-sikringer (net) [-J/UL [A]l 150/150 200/200 250/250
» Effektivitet3 0,96-0,97
Effekttab Normal overbelastning [W] 1089 1361 1612
Hgj overbelastning [W] 838 1089 1361
Veegt IP 00 [kg] 101 101 101
Vaegt IP 20 Nemal [kg] 101 101 101
Veegt IP 54 Nemal2 [kg] 104 104 104
Kapslingsgrad IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er den maksimale kabeldiameter, der m& monteres pa kiemmerne. Min. kabeltveersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Falg
altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Vaegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningspunkt: M8 bremse: M6.
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m Bookstyle og Compact, netforsyning 3x 380-500 V

I henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004
Udgangsstrgm lvirn [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 4.5 6.5 9
it [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 48
ILT, maks (60 S) [A] (441-500 V) 3 4.2 55 7.7
Effekt Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 43
Switn [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 42
Typisk akseleffekt Pvitn [kW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 1 15 2 3
Maks. kabeltvaersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J[/[AWG]? )
Nominel indgangsstrem LN [A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] (460 V) 1.9 25 3.4 48
H Maks. kabeltveersnit, effekt [mm2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
E Maks. for-sikringer [-]/ULY) [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
55 Effektivitet 3 0.96 0.96 0.96 0.96
— Vaegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Veaegt IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Veaegt IP 54 Compact [kg] 115 11.5 11.5 12
Effekttab v. maks. belastning [W] 55 67 92 110
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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Bookstyle og Compact, netforsyning 3x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5005 5006 5008 5011
Udgangsstrgm v [A] (380-440 V) 7.2 10 13 16
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 11.5 16 20.8 25.6
lvi,n [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 14.5
IvLT, maks (60 s) [A] (441-500 V)  10.1 13.1 17.6 23.2
Effekt Svitn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Swirn [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6
Typisk akseleffekt Pyt [KW] 3.0 4.0 5.5 7.5
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 4 5 7.5 10
Maks. kabeltveersnit til motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
bremse og belastningsfordeling [mm2 J[/[AWG]?2 )
Nominel indgangsstrgm ILn [A] (380V) 7 9.1 12.2 15.0
ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
e g Maks. kabeltveersnit, effekt [mm2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
Maks. for-sikringer [-J/ULY) [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
g%g Effektivitet 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Dq;DDD Veegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 12 14 14 14
Effekttab v. maks. [w]
139 198 250 295
belastning.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

148 MG.55.A5.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



VLT® 5000 FLUX

m Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5016 5022 5027
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrgm lvirn [A] (380-440 V) 32 37.5 44
IVLT, maks (60 ) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
it [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
IVLT, maks (60 S) [A] (441-500 V) 30.7 374 455
Effekt Svitn [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
Swirn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Typisk akseleffekt Pvirn [KW] 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Pyvirn [HK] 20 25 30
== Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
:mn Udgangsstrgm Ivit,n [A] (380-440 V) 24 32 375
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%; i [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
‘ VLT, maks (60 S) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Effekt Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Typisk akseleffekt Pvirn [kW] 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 15 20 25
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
bremse og belastningsfordeling [mm2 /[AWG]2) IP 20 16/6 16/6 35/2
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [nm2]/[AWG]? 4) 10/8 10/8 10/8
Nominel indgangsstrem ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILn [A] (460 V) 27.6 34 41
Maks. kabeltveersnit, IP 54 16/6 16/6 16/6
fgﬂ]é effekt [mm 2 J[AWG] P20 16/6 16/6 352
[ Maks. for-sikringer [-//ULY [A] 63/40 63/50 63/60
98 Effektivitet?) 0.96 0.96 096
oooo Veegt IP 20 EB kgl 21 22 27
Vaegt IP 54 kgl 41 41 42
» Effekttab v. maks. belastning.
- hgjt overbelastningsmoment (160 %) [W] 419 559 655
- normalt overbelastningsmoment (110 %) [W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Fglg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.
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VLT® 5000 FLUX

Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrgm Ivitn [A] (380-440 V) 61 73 90
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
IvitNn [A] (441-500 V) 54 65 78
IVLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 715 85.8
Effekt Svirn [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Typisk akseleffekt Pyirn [KW] 30 37 45
] Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 40 50 60
HEE Hgit overbelastningsmoment (160 %):
:mn Udgangsstrgm Ivitn [A] (380-440 V) 44 61 73
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
»%: vt [A] (441-500 V) 414 54 65
‘ IvLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Effekt Switn [KVA] (380-440 V) 335 46.5 55.6
Svin [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Typisk akseleffekt Pyirn [KW] 22 30 37
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 30 40 50
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/J[AWG]2)5) P20 35/2 35/2 50/0
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/J[AWG]24) 10/8 10/8 16/6
Nominel indgangsstrem ILn [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 77
Maks. kabeltvaersnit IP 54 35/2 35/2 50/0
fﬂﬂ’Z effekt [mm 2 JAWG]? 5) P20 3572 35/2 50/0
L Maks. for-sikringer [-//ULY [A] 80/80 100/100  125/125
S Effektivitet3) 0.96 0.96 0.96
ﬁz Veegt IP 20 EB [kg] 28 41 42
Veegt IP 54 [kg] 54 56 56
» Effekttab v. maks. belastning.
- hgjt overbelastningsmoment (160 %) [W] 768 1065 1275
- normalt overbelastningsmoment [w]
1065 1275 1571
(110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Kapslingsgrad
IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Fglg altid nationale og lokale bestemmelser

for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tvaersnit p& over 35 mm2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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VLT® 5000 FLUX

Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5062 5072 5102
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem IviTn [A] (380-440 V) 106 147 177
LT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
vt [A] (441-500 V) 106 130 160
IvLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Effekt Svitn [kVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Typisk akseleffekt Pvitn [KW] (400 V) 55 75 90
Pyirn [HK] (460 V) 75 100 125
Pyt [KW] (500 V) 75 90 110
Hagjt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstram Ivitn [A] (380-440 V) 90 106 147
ILT, maks (60 S) [A] (380-440 V) 135 159 221
vt [A] (441-500 V) 80 106 130
IvLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Effekt Svirn [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Svin [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Typisk akseleffekt Pyt [kW] (400 V) 45 55 75
Pvit,n [HK] (460 V) 60 75 100
Pyitn [KW] (500 V) 55 75 90

150/300  150/300

Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 50/05)
mcm®) mcm©)
) ) 120/250  120/250
bremse og belastningsfordeling [mm2 [/[AWG]2 IP20 50/0%)
mcmS) mcmS)
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm?2 [/[AWG]# 16/6 25/4 25/4
Nominel indgangsstrgm ILn [A] (380 V) 104 145 174
I [A] (460 V) 104 128 158
150/300 150/300
Maks. kabeltveersnit IP 54 50/05)
mcm mcm
F 120/250  120/250
effekt [mm 2 [/[AWG]? P20  50/09
[ ] mcm®) mcm5)
%i? Maks. for-sikringer [-//ULY [A] 160/150 225/225  250/250
e Effektivitet3) >0.97 >0.97 >0.97
Veegt IP 20 EB [ka] 43 54 54
» Veegt IP 54 kgl 60 77 77
Effekttab v. maks. belastning.
- hgjt overbelastningsmoment (160 %) [W] <1200 <1200 <1400
- normalt overbelastningsmoment (110 [w]

<1400 <1400 <1600
%)

P20/ P20/ P20/
IP 54 IP 54 IP 54

Kapslingsgrad

X
°
c
(o)
o
o
<

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Fglg altid nationale og lokale bestemmelser
for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tvaersnit p& over 35 mm2 skal tilsluttes med Al-Cu-poler.

anvendt.

6. Bremse og belastningsfordeling: 95 mm2 / AWG 3/0
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5122 5152 5202 5252 5302
Normal overbelastningsstrgm (110 %):
Udgangsstrgm Ivitn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
IviT, maks (60 s) [A] (380-440V) 233 286 347 434 528
Ivitn [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
IviT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 209 264 332 397 487
Effekt Svirn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Switn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Switn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 110 132 160 200 250
[HK] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrgm Ivirn [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
IviT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 266 318 390 473 593
Ivitn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
IviT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 240 285 360 453 542
Effekt Swvitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svirn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Switn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HK] (460 V) 125 150 200 250 300
[kW] (500 V) 110 132 160 200 250
maks. tveersnit pa kabel til [mm?2]4.6 2 x 185
motor [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
Maks. tveersnit af kabel [mm?2]4.6
2 x 185
til belastningsfordeling og [AWG]2:4.6
2 x 350 mcm
bremse
Normal overbelastningsstrgm (110 %):
Nominel indgangsstram I [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
I~ [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Nominel indgangsstrgm ILn [A] (380-440V) 174 206 256 318 389
ILN [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
Maks. kabeltveersnit [mm?2]4.6 2 x 185
F strgmforsyning [AWG]?:4.6 2 x 350 mcm
C Min. tveersnit p& kabel til [mm?2]4.6 35
== motor og stremforsyning [AWG]2:4.6 2
;]D%DDD Min. tveersnit af [mm?2]4.6 10
kabel til bremse og [AWG]2:4.8
» _ belastningsfordeling 8
300/ 350/ 450/ 500/ 630/
Maks. for-sikringer (net) [-]/UL [Al
300 350 400 500 600
Effektivitet3 0,98
Effekttab Normal overbelastning W] 2619 3309 4163 4977 6107
Hgj overbelastning [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Veegt IP_ 00 [kg] 89 89 134 134 154
Veegt IP 21/Nemal [kg] 96 96 143 143 163
Veegt IP 54/Nemal2 [kg] 96 96 143 143 163

Kapslingsgrad

IP_ 00, IP 21/Nema 1 og IP 54/Nemal2

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er den maksimale kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne. Min. kabeltvaersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Falg

altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltveersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stramforsyning og motor: M10; bremse og belastningsfordeling: M8
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav

VLT type 5350 5450 5500

Normal overbelastningsstrgm (110 %)

Udgangsstrgm lvitn [A] (380-440 V) 600 658 745
IvLT. maks (60 s) [A] (380-440V) 660 724 820
vt [A] (441-500 V) 540 590 678
IviT. maks (60 S) [A] (441-500V) 594 649 746
Effekt Swirn [KVA] (400 V) 416 456 516
Switn [KVA] (460 V) 430 470 540
Switn [KVA] (500 V) 468 511 587
Typisk akseleffekt [KW] (400 V) 315 355 400
[HK] (460 V) 450 500 600
[kw] (500 V) 355 400 500
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrgm Ivitn [A] (380-440 V) 480 600 658
IviT, maks (60 s) [A] (380-440V) 720 900 987
»[%:. v [A] (441-500 V) 443 540 590
‘ IVLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 665 810 885
Effekt Svirn [KVA] (400 V) 333 416 456
Swirn [KVA] (460 V) 353 430 470
Swirn [KVA] (500 V) 384 468 511
Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 250 315 355
[HK] (460 V) 350 450 500
[kw] (500 V) 315 355 400
maks. tveersnit af kabel til motor [mm?2]4.6 2x400-3x150
og belastningsfordeling [AWG]2:4.6 2x750 mcm-3x350 mcm
Maks. kabeltvaersnit [mm?2]4.6 70
til bremse [AWG]2:4.6 2/0
Normal overbelastningsstrgm (110 %):
Nominel indgangsstrgm ILn [A] (380-440 V) 584 648 734
I [A] (441-500 V) 526 581 668
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Nominel indgangsstrgm ILn [A] (380-440 V) 467 584 648
I [A] (441-500 V) 431 526 581
Maks. kabeltveersnit, [mm?2]4.6 2x400-3x150
E stramforsyning [AWG]2:4.6 2x750 mcm-3x350 mcm
[ Min. tveersnit af kabel til [mm?2]4.6
898 70
5 motor, stramforsyning og [AWG]2:4.6
D000 3/0
belastningsfordeling
= _ _ _ [mm2]46 10
Min. tveersnit af kabel til bremse
[AWG]2:4.6 8
Maks. for-sikringer (net) [-]/UL [A]*  700/700 800/800 800/800
Effektivitet3 0,97
Effekttab Normal overbelastning [W] 11300 12500 14400 %
Hgj overbelastning [W] 9280 11300 12500 %
Veegt IP 00 [kg] 515 560 585 %
Veegt IP_21/Nemal [kg] 630 675 700 <
Veegt IP_54/Nemal2 [kg] 640 685 710
Kapslingsgrad IP 00, IP 20/Nema 1 og [P 54/Nemal2

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er den maksimale kabeldiameter, der m& monteres pa klemmerne. Min. kabeltvaersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Fglg
altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stremforsyning, motor og belastningsfordeling: M12; bremse: M8
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m Sikringer
Overholdelse af UL

Hvis UL/cUL-godkendelserne skal overholdes, skal der anvendes for-sikringer i henhold til nedenstaende

tabel.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 eller A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 eller A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 eller A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 eller A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 eller A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 eller A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L255-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 eller A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 eller A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 eller A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 eller A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 eller A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 eller A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 eller A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 A6K-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 A6K-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 A6K-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
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VLT® 5000 FLUX

KTS-sikringer fra Bussmann kan bruges i stedet for KTN til 240 V-frekvensomformere.
FWH-sikringer fra Bussmann kan bruges i stedet for FWK til 240 V-frekvensomformere.

KLSR-sikringer fra LITTEL FUSE kan bruges i stedet for KLNR til 240 V-frekvensomformere.
L50S-sikringer fra LITTEL FUSE kan bruges i stedet for L50S til 240 V-frekvensomformere.

AB6KR-sikringer fra FERRAZ SHAWMUT kan bruges i stedet for A2KR til 240 V-frekvensomformere.
A50X-sikringer fra FERRAZ SHAWMUT kan bruges i stedet for A25X til 240 V-frekvensomformere.

Ingen overholdelse af UL

Hvis UL/cUL ikke skal overholdes, anbefaler vi brugen af ovenstdende sikringer eller:

VLT 5001-5027 200-240 V type gG
VLT 5001-5062 380-500 V type gG
VLT 5032-5052 200-240 V type gR
VLT 5072-5500 380-500 V type gR

Tilsideseettelse af denne anbefaling kan medfare
beskadigelse af apparatet, hvis der opstar en fejltilstand.
Sikringer til beskyttelse af kredslgb, der kan levere
maks. 100.000 Arms (sSymmetrisk), 500/600 V maks.
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