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m Como utilizar este manual Al utilizar una referencia cruzada en el texto
Este manual proporciona la informacion necesaria para vea el contenido por favor.
instalar, arrancar y utilizar el convertidor de frecuencia. También puede visitar la pagina Web de Danfoss
Es aconsejable que lea atentamente este manual. Drives: www.danfoss.com/drives

m Version de software

175ZA735.14
Safety

VLT 5000 FLUX

Manual de Funcionamiento
Version de software: 5.4x

ce & @

Este manual de Funcionamiento puede emplearse para los
convertidores de frecuencia VLT 5000 FLUX que incorporen
la version de software 5.4x. El nUmero de dicha version
puede verse en el pardmetro 624.

A Advertencia:

Tocar los elementos eléctricos puede producir la muerte,

incluso después de desconectar el equipo de la alimentacion eléctrica.
Ademas, asegurese de que ha desconectado las demas entradas de
tension, como el suministro externo

de 24 V CC, la carga compartida (enlace del circuito

intermedio CC), y la conexién del motor para energia regenerativa.
Con VLT 5001 - 5006, 200-240 V: espere 4 minutos, como minimo
Con VLT 5008 - 5052, 200-240 V: espere 15 minutos, como minimo
Con VLT 5001 - 5006, 380-500 V: espere 4 minutos, como minimo
Con VLT 5008 - 5062, 380-500 V: espere 15 minutos, como minimo
Con VLT 5072 - 5302, 380-500 V: espere 20 minutos, como minimo
Con VLT 5350 - 5500, 380-500 V: espere 15 minutos, como minimo
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La tensién del convertidor de frecuencia
6 es peligrosa cuando el equipo esta

conectado a la alimentacion de red. La
instalacién incorrecta del motor o del convertidor
de frecuencia puede producir dafios al equipo,
lesiones fisicas graves o la muerte.
En consecuencia, es necesario cumplir las
instrucciones de este Manual de Funcionamiento,
ademas de las normas y reglamentos de
seguridad nacionales y locales.

m Advertencia contra arranque no deseado
1. El motor puede pararse mediante comandos

digitales, comandos de bus, referencias o parada
local, mientras el convertidor de frecuencia esté
conectado a la alimentacion eléctrica.
Si por motivos de seguridad personal es
necesario evitar que se produzca un arranque
accidental, unintended start estas funciones
de parada no son suficientes.

2. Durante el cambio de los parametros, puede
arrancar el motor. Por lo tanto, siempre debe
estar activada la tecla de parada [STOP/RESET],
después de lo cual pueden modificarse los datos.

. Un motor parado puede arrancar si ocurre

m Reglas de seguridad
1. El convertidor de frecuencia debe desconectarse
de la alimentacion de red si es necesario realizar
actividades de reparacién. Compruebe que se ha 3

desconectado la alimentacion de red y que ha
transcurrido el tiempo necesario antes de retirar
los enchufes del motor y de la red eléctrica.

. La tecla [STOP/RESET] del panel de control del

un fallo en los componentes electronicos del
convertidor de frecuencia, o si desaparece una
sobrecarga provisional, un fallo de la red eléctrica
o un fallo de la conexion del motor.

convertidor de frecuencia no desconecta el equipo
de la alimentacién de red, por lo que no debe
utilizarse como un interruptor de seguridad.

3. Debe establecerse una correcta conexion a
tierra de proteccion del equipo, el usuario
debe estar protegido contra la tension de
alimentacién, y el motor debe estar protegido contra
sobrecargas de acuerdo con las reglamentaciones
nacionales y locales aplicables.

4. La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5 mA.

5. La proteccién contra sobrecargas térmicas
del motor no esta incluida en el ajuste de
fabrica. Si se requiere esta funcion, ajuste el
parametro 128 al valor de dato Desconexion
or data value Advertencia.

Nota: La funcion se inicializa a 1,16 x corriente
nominal del motor y frecuencia nominal del motor.
Para el mercado norteamericano: Las funciones
ETR proporcionan proteccién contra sobrecarga del
motor de la clase 20, de acuerdo con NEC.

6. No retire los enchufes del motor ni de la
alimentacion de red mientras el convertidor de
frecuencia VLT esté conectado al suministro de red
eléctrica. Compruebe que se ha desconectado
la alimentacién de red y que ha transcurrido el
tiempo necesario antes de retirar los enchufes
del motor y de la red eléctrica.

7. Tenga en cuenta que el convertidor tiene méas
entradas de tension que las entradas L1, L2 y
L3, cuando estan instalados la carga compartida
(enlazado del circuito intermedio CC) y el suministro
externo de 24 V CC. Compruebe que ha
desconectado todas las entradas de tension y que
ha transcurrido el periodo de tiempo suficiente
antes de comenzar el trabajo de reparacion.

m Instalacion del freno mecanico
No conecte un freno mecénico a la salida del
convertidor de frecuencia antes de haber establecido
los parametros relevantes del control de freno.

(La seleccion de la salida se establece en los
pardmetros 319, 321, 323 6 326, y la interrupcion de
corriente y de frecuencia en los parametros 223 y 225).

m Uso con fuentes de alimentacion independientes
Consulte la seccion Interruptor RFI en relacion al uso
de fuentes de alimentacion independientes.
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m Abreviaturas y definiciones

m Convertidor de frecuencia

Abreviatura/Definicién Descripcifn
lvLT,MAX Intensidad de salida méxima
lviT N Intensidad de salida nominal suministrada por el convertidor de frecuencia
UvLT,MAX
m Salida

Abreviatura/Definicion

Descripcién

Par de arranque

Par

Desconexi6n

o/min.

Szas1.10
fm Frecuencia transmitida al motor
Im Intensidad transmitida al motor
Nmin Velocidad minima [rpm]
Nmax Velocidad maxima [rpm]
njoG Velocidad por funcionamiento en velocidad fija [rpm]
Um Tension transmitida al motor
nvit El rendimiento del convertidor de frecuencia se define como la relacion entre la

potencia de salida y la potencia de entrada

m Interruptor NO/NC

Abreviatura/Definicion

Descripcién

NO Normalmente abierto
NC Normalmente cerrado
m Entrada

Abreviatura/Definicin

Descripcin

Comando de control
Parada inmediata
Comando de parada

Mediante el LCP y las entradas digitales, es posible arrancar y parar el motor

conectado.
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m Motor
Abreviatura/Definicién Descripcién
fMN Frecuencia nominal del motor (datos de la placa de caracteristicas)
IMN Intensidad nominal del motor (datos de la placa de caracteristicas)
lo Intensidad en vacio
nM,N Velocidad nominal del motor (datos de la placa de caracteristicas)

Ndeslizamiento

Deslizamiento en la velocidad del motor

PmN Potencia nominal absorbida por el motor (datos de la placa de caracteristicas)
Po Pérdidas de potencia en vacio

Rre Resistencia a la pérdida de hierro

Ro’' Resistencia del rotor

Rs Resistencia del estator

TmN Par nominal (motor)

Um,N Tension nominal del motor (datos de la placa de caracteristicas)

X1g Reactancia de fuga del estator

X'2g Reactancia de fuga del rotor

Xh Reactancia principal

m Referencias

Abreviatura/Definicién

Descripcién

Ref. analdgica

Sefial transmitida a la entrada 53, 54 o0 60. Puede ser tension o intensidad

Ref. binaria Sefial transmitida al puerto de comunicacion serie
Refvax Valor maximo que puede tener la sefial de referencia. Se ajusta en el parametro
205
m Varios
Abreviatura/Definicién Descripcién

Entradas anal6gicas

Las sefiales de entrada analdgicas pueden utilizarse para controlar varias funciones del convertidor de
frecuencia. Hay dos tipos de entradas analdgicas:
Entrada de corriente y entrada de tension

Salidas analogicas

Hay dos salidas de corriente analégicas

AWG

Significa American Wire Gauge, es decir la unidad norteamericana de medicién de seccién de cables

Resistencia de freno

La resistencia de freno es un mddulo capaz de absorber la potencia de frenado que se produce en frenado
regenerativo. Esta energia de frenado regenerativo aumenta la tension del circuito intermedio y un chopper
de freno asegura que la energia se transmite a la resistencia de freno

ccw

Rotacién de derecha a izquierda

CL

Bucle Cerrado

Inercia (motor)

El motor funciona libremente hasta que se para

CP

Potencia constante

Caracteristicas CT

Caracteristicas de par constante, utilizadas para todas las aplicaciones, como cintas transportadoras y

gruas.
cw Rotacién de izquierda a derecha
Enlace CC Circuito intermedio en el convertidor de frecuencia

Entradas digitales

Las sefiales de entrada digitales pueden utilizarse para controlar las distintas funciones del convertidor de
frecuencia

Salidas digitales

Hay cuatro salidas digitales, dos de las cuales activan interruptores de relé.

DSP

Procesamiento de Sefial Digital. Se define el procesador de FLUJO como un DSP
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m Varios- continuacion

Abreviaturas/Definiciones

Descripcién

ED Ciclo de servicio
ELCB Ruptor de Circuito para Corriente de fuga a Tierra
ETR El relé térmico electronico es un célculo de carga térmica basado en la carga

presente y el tiempo transcurrido. Su finalidad es calcular la temperatura del

Vector de Flujo

Bic@icompara con el control de relacién tension/frecuencia estandar, Flux Vector
mejora la dinamica y la estabilidad, tanto cuando se cambia la referencia de
velocidad como en relacién con el par de carga

Codificador incremental

Un transmisor externo de pulsos digitales utilizado para informar del proceso
sobre la velocidad del motor. Se utiliza al codificador en aplicaciones donde se
requiere una precision alta en el control de la velocidad

Inicializacion Si se lleva a cabo una inicializacién (véase el parametro 620), el convertidor de
frecuencia vuelve a adoptar los ajustes de fabrica

KTY Sensor de temperatura de semiconductor

LCP El Panel de Control Local, que forma un interfaz completo para controlar y

programar el convertidor de frecuencia. El panel de control es desmontable y
puede, como alternativa, instalarse hasta a 3 metros de distancia del convertidor
de frecuencia, es decir, en un panel frontal, mediante la opcién del kit de
instalacion

Inicializacién manual

Presiones las teclas [PARAMET] + [MENU] + [OK] al mismo tiempo al arranciar
para realizar una inicializacién manual. Consulte ademas el parametro 620.
Tenga en cuenta que la inicializacién manual s6lo debe utilizarse si la funcion
de reinicio no funciona!

MCM Siglas de Mille Circular Mil, unidad de medida norteamericana para seccién de
cables
1 MCM=0,5067mm?2

NEC Cadigo Nacional de Seguridad Eléctrica

NTC Resistencia de Coeficiente de Temperatura Negativa

Parametros en linea/fuera de linea

Los parametros en linea se activan inmediatamente después de cambiar el valor
de los datos. Los parametros fuera de linea no se activan hasta que se haya
introducido OK en la unidad de control

oP Bucle abierto

ove Control de Sobretension

PELV Baja Tension Eléctrica de Proteccion. Segun EN 50178

ppr Pulsos por revolucién

RPM Revoluciones por minuto

Termistor Una resistencia dependiente de la temperatura que se sitla donde ha de
controlarse la temperatura (VLT o motor)

Desconexion Un estado que se produce en distintas situaciones, p. ej. si el convertidor

de frecuencia esta sujeto a un aviso de cero activo. La desconexion puede
cancelarse pulsando Reinicio

Desconexion bloqueada

Un estado que se produce en distintas situaciones, p. €j. si el convertidor de
frecuencia esta sujeto a un exceso de temperatura. Una desconexion bloqueada
puede cancelarse cortando la alimentacion eléctrica y reiniciando el convertidor
de frecuencia y presionando Reinicio

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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la convierten de nuevo en tension de CA con
amplitud y frecuencia variables.

m Tecnologia

m Principio de control

. . . i Asi, el motor recibe una tension y frecuencia variables,
Los convertidores de frecuencia rectifican la tension

de CA de la red en tension de CC y después

lo cual permite un control infinitamente variable de la
velocidad de motores de CA trifasicos estandar.
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1. Tensioén de red
3 x 400 - 500 V CA, 50 / 60 Hz.

2. Rectificador
Puente rectificador trifasico que rectifica la tension
de CA en tension de CC.

3. Circuito intermedio

Tensin de CC = \/2_X tensinde redo

4. Bobinas del circuito intermedio

Suavizan la intensidad del circuito intermedio y limitan
la carga en la red y los componentes (transformador
de alimentacién, cables, fusibles y contactores).

5. Condensadores del circuito intermedio
Suavizan la tensién del circuito intermedio.

6. Inversor
Convierte la tension de CC en tension de CA
variable con una frecuencia variable.

7. Tensién de motor
Tension de CA variable, 0-100% de la tensién de red.
Frecuencia variable: 0 - 300 Hz.

8. Circuito de control

En funcidn de los pardmetros, los ajustes de
referencia y las sefiales de entrada, se generan
patrones de pulsos para formar la tensién y la
frecuencia variables del motor.

m Principio de control devector de Flujo

El propdsito de desarrollar el principio de control de
vector de Flujo ha sido obtener un control firme del
motor que tolere las diferentes caracteristicas del
motor sin que haga falta reducir la potencia.

La intensidad se divide en intensidad magnetizante
e intensidad generadora de par y proporciona un
célculo mucho mas exacto y rapido de las cargas
reales del motor. Ahora es posible compensar los
cambios rapidos de carga. Puede obtenerse un
par total y un control de velocidad extremadamente
preciso incluso a bajas velocidades o reposo.

Garantiza unas buenas propiedades de control
de par, transiciones suaves entre funcionamiento
con y sin limite de intensidad.

Ventajas del sistema de control de vector de Flujo:

- Control preciso de velocidad hasta velocidad 0

- Répida respuesta desde la recepcion de la
sefial a par total del eje del motor

- Buena compensacion de cambios de carga

- Transicion controlada de funcionamiento normal a
funcionamiento con limite de intensidad (y viceversa)

- Control de par, que abarca el control
de los componentes generador de par y
magnetizante de la intensidad

- Par de retencion total

Salidas de sefial programables
El convertidor de frecuencia utiliza una tecnologia
digital que permite programar las sefiales de salida.

Para esto resulta facil programar las funciones que
desee con el panel de control del convertidor de
frecuencia o las interfaces de usuario RS 485/RS 232.

Proteccion contra interferencias de la red

El convertidor de frecuencia esta protegido
contra los transitorios que tienen lugar en la
alimentacion de red, por ejemplo, cuando se
acopla una unidad de compensacion de reactiva
o cuando los fusibles se funden.
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La tensién de motor nominal y el par total pueden
mantenerse hasta con un 10% de baja tension
en la red de alimentacion.

Interferencias menores en la red eléctrica

Debido a que el convertidor de frecuencia incluye
bobinas en el circuito intermedio, la interferencia de
armonicos en la red es muy baja. Esto garantiza
un buen factor de potencia y una intensidad de
pico menor, con lo cual se reduce la carga en

la instalacion de red eléctrica.

Proteccion avanzada del VLT

La lectura de intensidad en las tres fases del
motor proporciona una proteccion perfecta del
convertidor de frecuencia contra fallos a tierra y
cortocircuitos en la conexién del motor.

El control eficaz de las tres fases de la alimentacion
garantiza que la unidad se detenga en caso de fallo de
fase. Asi se evita una sobrecarga del inversor y de los
condensadores del circuito intermedio, lo que reduciria
drésticamente la vida util del convertidor de frecuencia.

El convertidor de frecuencia incorpora de forma
estandar proteccion térmica integrada. Si se
produce una situacion de sobrecarga térmica,
esta funcion desactiva el inversor.

Aislamiento galvénico fiable

En el convertidor de frecuencia todos los circuitos de
control estan separados del potencial de red mediante
un aislamiento que cumple los requisitos PELV.

Un conjunto de contactos de relé, terminales 01 - 03,
esta separado de los circuitos de control restantes
mediante un aislamiento que también cumple con PELV.
Ademas, los circuitos de control estan colocados

en bloques separados individualmente mediante

un aislamiento funcional (< 100 V), consulte la
seccion Datos técnicos generales.

Proteccion avanzada del motor
El convertidor de frecuencia incorpora una proteccion
térmica electrénica integrada del motor.

El convertidor de frecuencia calcula la temperatura
del motor a partir de la intensidad, la frecuencia
y el tiempo transcurrido.

En comparacién con la proteccién tradicional
bimetélica, la proteccion electronica tiene en cuenta
la disminucion de la refrigeracion producida a bajas
frecuencias debido a la reduccion de la velocidad del
ventilador del motor (motores con ventilacion interna).

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

Para obtener la méxima proteccion contra el
sobrecalentamiento del motor si éste esta cubierto o
bloqueado, o si se produce un fallo del ventilador, es
posible incorporar un termistor y conectarlo a la entrada
de termistor del convertidor de frecuencia (terminales
53 6 54), consulte los parametros 128, 308 y 311.
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200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V

m Diagrama Clave para VLT 5001-5027
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VLT® 5000 FLUX

m Diagrama clave para VLT 5122-5302 380-500V
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VLT® 5000 FLUX

m Diagrama Clave para VLT 5032-5052 200-240 V
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VLT® 5000 FLUX

m Diagrama clave para VLT 5350-5500 380-500 V
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VLT® 5000 FLUX

® Dimensiones mecanicas

Todas las dimensiones indicadas a continuacion estan expresadas en mm.

Bookstyle IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001 - 5005 380 - 500 V
5004 - 5006 200 - 240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006 - 5011 380 - 500 V
Compacto IP 00
5032 - 5052 200 - 240 V 800 370 335 780 270 225 B
5122 - 5152 380 - 500 V 1046 408 3752 1001 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1327 408 3752 1282 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V 1896 1099 494 1847 1065 4009 |
Compacto IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 220 160 384 200 100 C
5001 - 5005 380 - 500 V
5004 - 5006 200 - 240 V

395 220 200 384 200 100 C
5006 - 5011 380 - 500 V.
5008 200 - 240 V

560 242 260 540 200 200 D
5016 - 5022 380 - 500 V
5011 - 5016 200 - 240 V

700 242 260 680 200 200 D
5027 - 5032 380 - 500 V
5022 - 5027 200 - 240 V

800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 380 - 500 V
5072 - 5102 380 - 500 V 800 370 335 780 330 225 D
Compacto Nema 1/IP20/1P21
5032 - 5052 200 - 240 V 954 370 335 780 270 225 E
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 3732 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V 2010 1200 600 - - 4001 H
Compacto IP 54/Nema 12
5001 - 5003 200 - 240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001 - 5005 380 - 500 V
5004 - 5006 200 - 240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006 - 5011 380 - 500 V
5008 - 5011 200 - 240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 380 - 500 V
5016 - 5027 200 - 240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5062 380 - 500 V
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072 - 5102 380 - 500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 3732 - 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V 2010 1200 600 - - - 400% H

ab: Espacio minimo encima del alojamiento’

be: Espacio minimo debajo del alojamiento

1: Sélo espacio minimo encima del alojamiento (ab)
IP 00 cuando esta integrado en un armario Rittal.

2: Con desconectar, afiada 42 mm.

14 MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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m Dimensiones mecanicas,continuacion
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m Dimensiones mecéanicas (cont.)
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Tipo J, IP 00, IP 21, IP 54
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Preste atencion a los requisitos relativos a Todas las unidades Bookstyle y Compact
la integracion y al kit de montaje en el lugar requieren un espacio minimo por encima y
d de instalacion; consulte la lista siguiente. por debajo del alojamiento.

La informacién facilitada en la lista debe observarse
al pie de la letra para evitar dafios o lesiones graves,
especialmente cuando se instalen unidades grandes.

Lado a lado/brida a brida

Todos los convertidores de frecuencia se pueden
montar lado a lado/brida a brida.

El convertidor de frecuencia debe instalarse
en posicion vertical.

El convertidor de frecuencia se refrigera por circulacion
de aire. Para que la unidad pueda soltar el aire de
refrigeracion, la distancia minima encima y debajo de la
unidad debe ser la indicada en la figura siguiente.

Para que la unidad no se sobrecaliente, compruebe
que la temperatura ambiente no excede la temperatura
maxima indicada para el convertidor de frecuencia ni la
temperatura media de 24 horas. Ambas temperaturas
se indican en los Datos técnicos generales.

Es necesario reducir la potencia del convertidor de
frecuencia si la temperatura ambiente oscila entre

45° C - 55° C. Consulte la secciéon Reduccion

de potencia en la Guia de Disefio.

La duracion del convertidor de frecuencia disminuira

si no se realiza una reduccion de potencia en el
rango de temperatura ambiente anterior.

175ZA006.10

175ZA117.10

175ZA118.10

m Integracion

IP 00 IP 20/Nema 1l | IP 54
Bookstyle - OK -
Compact OK OK OK

m Instalacién de VLT 5001-5302
Todos los convertidores de frecuencia deben instalarse
de modo que se garantice una refrigeracion adecuada.

/

Refrigeracion

(=
S
s
T
[
(%]
<

175ZA786.10
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VLT® 5000 FLUX

d [mm] Comentarios

Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 - - . .

Instalacién en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100
Compacto (todos los tipos de alojamiento)
VLT 5001-5006, 200-240 100 Instalacion en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 P P P
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 Instalacién en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Instalacion en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225

Los materiales de filtros de IP 54 deben cambiarse cuando estén sucios.

18
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m Instalacion de VLT 5350-5500 380-500V Compact

Nema 1 (IP 20) e IP 54
Refrigeracion

400mm

«

'

<

175ZA464.10

Todas las unidades de la serie indicada anteriormente
precisan un espacio minimo de 400 mm encima del
alojamiento y deben instalarse sobre suelos planos.
Esto se aplica a las unidades Nema 1 (IP 20) e IP 54.
Para el acceso al convertidor VLT 5350-5500,
también se requiere un espacio minimo de 605

mm por delante del VLT.

Los materiales de filtro de las unidades IP 54
deben cambiarse periddicamente en funcién del
entorno de funcionamiento.

Lado a lado

Compact Nema 1 (IP 20) e IP 54

Todas las unidades Nema 1 (IP 20) e IP 54 de la serie
indicada anteriormente se pueden instalar lado a lado
sin espacio entre ellas, puesto que estas unidades
no necesitan refrigeracion en los laterales.

m [P 00 VLT 5350 - 5500 380 - 500 V

La unidad IP 00 se ha disefiado para su instalacion en
un armario cuando se instala segun las instrucciones

de la Guia de Instalacion de VLT 5350 - 5500,
MG.56.AX.YY. Tenga en cuenta que deben cumplirse
las mismas condiciones que para Nema 1/ IP 54.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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m [nstalaciéon eléctrica

La tension del convertidor de frecuencia
' es peligrosa cuando la unidad esta
d conectada a la alimentacion de red. Una
instalacion incorrecta del motor o del convertidor de
frecuencia podria causar dafios materiales, lesiones
graves o incluso la muerte. Por ello, deben seqguirse
las instrucciones de este manual, asi como los
reglamentos de seguridad locales y nacionales.

Puede resultar peligroso tocar los elementos eléctricos

incluso después de desconectar la tension.
Utilizando VLT 5001-5006, 200-240 V y 380-500
V: Espere al menos 4 minutos.
Utilizando VLT 50008-5052, 200-240 V:
espere al menos 15 minutos
Utilizando VLT 5008-5062, 380-500 V: espere
al menos 15 minutos
Utilizando VLT 5072-5302, 380-500 V: espere
al menos 20 minutos
Utilizando VLT 5350-5500, 380-500 V: espere

al menos 15 minutos
ll"l
certificado asegurar la conexion a tierra
y proteccién correctas segun las reglas y
normas nacionales y locales aplicables.

iNOTA!:
Es responsabilidad del usuario o del electricista

m Prueba de alta tensién
Es posible realizar una prueba de alta tension
poniendo en cortocircuito los terminales U, V,
W, L1, L2 y L3 mientras se aplica energia entre
el cortocircuito y el chasis con un maximo de
2,15 kV CC durante 1 segundo.

iNOTA!:
'l: El interruptor para interferencias de
q radiofrecuencia debe estar cerrado (en la
posicion ON) cuando se realicen las pruebas
de alta tension (consulte la seccion Interruptor para
interferencias de radiofrecuencia) .
Si se somete toda la instalacion a una prueba de
alta tension, la conexion de la alimentacion de red
y del motor deberé interrumpirse si las corrientes
de fuga son demasiado altas.

20

m Conexion a tierra de seguridad
' iNOTA!:
": El convertidor de frecuencia tiene una alta

q corriente de fuga y debe conectarse a tierra
de forma adecuada por razones de seguridad.
Utilice el termnal de conexién a tierra (consulte la
seccion Instalacion eléctrica, cables de potencia ),
que permite una conexion a tierra reforzada.
Aplique los reglamentos nacionales de seguridad.

m Designacion de terminal
Las designaciones de terminal para las conexiones
eléctricas son iguales en todos los tamafios
de inversor VLT.

Terminales de 91 92 93
alimentacion de R (L1) S (L2) T (L3)
red
Terminales de 96 97 98
motor U \' W
Terminal de 94 95 99
conexion a tierra | (L) ) )
Resistencia de 81 82
freno R+ R-
terminales
Carga compartida | 88 89

-CC +CC

m Instalaciéon eléctrica - Alimentacién de red
Conecte las tres fases de la red de alimentacién
a los terminales L1 , Lo, L3 .

L1 L2 L3

DANFOSS
175ZA063.11

91 92 93

m Conexion del motor
Con el convertidor de frecuencia pueden utilizarse todos
los tipos de motores asincronos trifasicos estandar.

u v woo
o—e—o0 3
96 97 98 96 97 98
Y A

Normalmente, los motores pequefios se conectan
en estrella (200/400 V, A/Y).

Los motores de gran tamafio se conectan en
triangulo (400/690 V, AYY).

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Tenga en cuenta que el cable del motor
debe estar apantallado.

m Protecciéon térmica del motor
El relé electrénico térmico (ETR) de los convertidores
con aprobacion UL ha recibido la aprobacion UL
para proteccion de un Unico motor con el pardmetro
128 ajustado en ETR Desconexion y el pardmetro
105 programado en la corriente nominal del motor
(consulte la placa de caracteristicas del motor).

m Sentido de rotacién del eje del motor

T ®

96 97 98

§

Segun el ajuste de fabrica, el motor gira en el sentido
de las agujas del reloj con la salida del convertidor
de frecuencia conectada del modo siguiente:

Ccw U= 96 V = 97 W = 98

ccw U= 96 V = 98 W = 97

El sentido de rotacion puede cambiarse invirtiendo

dos fases en el cable de motor.
ll"I
h e . .
un codificador como sefial de retroalimentacion,
es necesario desconectar los cables A,A/B,B/
de sefiales del condificador o cambiar el sentido
del codificador en el parametro 351.

iNOTA!:
Si la aplicacién funciona en bucle cerrado con

iNOTA!:
'l: Las unidades de vector de flujo pueden
i funcionar con un solo motor. No es posible
utilizar motores conectados en paralelo en la
parte de salida del convertidor de frecuencia.

m Instalacion eléctrica: cable de freno
(solo estandar con freno y ampliado con freno.
codigo de tipo: SB, EB).

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

Funcioén
Terminales de resistencia de freno

No.
81, 82

El cable de conexion con la resistencia de freno
debe estar blindado. Conecte el apantallamiento
mediante mordazas de cable a la placa posterior
conductora del convertidor de frecuencia y al armario
metélico de la resistencia de freno.

Elija un cable de freno cuya seccidn se adecue al par
de frenado. Consulte también Instrucciones del freno,
MIL.90.FX.YY y MI.50.SX.YY para obtener informacion
adicional relacionada con una instalacion segura.

iNOTA!:
": Tenga en cuenta que pueden generarse
tensiones de CC de hasta 960 V
en los terminales, dependiendo del
suministro de tension.

m Instalacion eléctrica: interruptor de temperatura
de la resistencia de freno
Par. 0,5-0,6 Nm
Tamafio de tornillo: M3

N°.
106, 104,
105

Funcién
Interruptor de temperatura de la
resistencia de freno.

iNOTA!:
": Esta funcién solo esta disponible en
a VLT 5032-5052 200-240 V y VLT

5125-5500 380-500 V.
Si la temperatura de la resistencia de freno se
incrementa excesivamente y el interruptor termal se
desconecta, el convertidor de frecuencia dejara de
frenar. El motor comenzara a marchar por inercia.
Es necesario instalar un interruptor KLIXON que esté
'normalmente cerrado’. Si no se utiliza esta funcion, es

necesario que 106 y 104 presenten cortocircuito.
175ZA877.10

106 (104
NC | C

(=
S
s
T
[
(%]
<

105
NO

21



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

m Instalacion eléctrica - carga compartida
(Sélo ampliados con cdédigos tipo EB, EX, DE y DX).

No. Funcién
88, 89 Carga compartida

Terminal r r mparti . ~ .
e ales para carga compartida m Pares de apriete y tamafios de tornillo
175ZA799.10

88 | 89 La tabla muestra el par necesario para conectar los
N terminales al convertidor de frecuencia. Para VLT
5001-5027 200-240 V y VLT 5001-5052 380-500 V,
El cable de conexion debe estar blindado y la los cables se deben apretar con tornillos. Para VLT
longitud méxima desde el convertidor de frecuencia 5032 - 5052 200-240 V y VLT 5122-5500 380-500 V,
hasta la barra de CC es de 25 metros. los cables también deben apretarse con tornillos.

La carga compartida permite enlazar .Ios circuitos Estas figuras se aplican a los siguientes terminales:
intermedios de CC de varios convertidores

: Terminales de red NUmeros91, 92, 93
de frecuencia. L1 12 L3
- iNOTAL ) Terminales de motor Ndmeros96, 97, 98
Bi=n Tenga en cuenta que en los terminales pueden U, V, W
q generarse tensiones de hasta 960 V CC.
La carga compartida precisa equipos Terminal de conexién a tierra = No 94, 95, 99
adicionales. Para obtener mas informacion, consulte Terminales de resistencia de 81, 82
las Instrucciones de carga compartida MI.50.NX.XX. freno
Carga compartida 88, 89
Tipo de VLT Par [Nm] Tornillo/ Herramienta
200-240 V Tamafio de perno
5001-5006 0,6 M3 Tornillo ranurado
5008 P20 1,8 M4 Tornillo ranurado
5008-5011 IP54 1,8 M4 Tornillo ranurado
5011-5022 P20 3 M5 Llave Allen 4 mm
5016-50223) IP54 3 M5 Llave Allen 4 mm
5027 6 M6 Llave Allen 4 mm
5032-5052%) 11,3 M8 (perno y tornillo)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Tornillo ranurado
5016-5022 P20 1,8 M4 Tornillo ranurado
5016-5027 IP54 1,8 M4 Tornillo ranurado
5027-5042 IP20 3 M5 Llave Allen 4 mm
5032-50423) IP54 3 M5 Llave Allen 4 mm
5052-5062 6 M6 Llave Allen 5 mm
5072-5102 P20 15 M6 Llave Allen 6 mm
IP542) 24 M8 Llave Allen 8 mm
5122-53024) 19 Perno M10
5350-55005) 42 Perno M12

1) Frene terminales: 3,0 Nm, Tuerca: M6
2) Freno y carga compartida: 14 Nm, tornillo M6 Allen
3) IP54 con RFI - Terminales linea 6Nm, Tornillo: M6 - llave Allen 5 mm
151 Carga comPamda y terminales de fremp: 9,5 Nm; Perno M8
r

Terminales freno: 11,3 Nm; Perno M8

22 MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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m [nstalacion eléctrica - ventilacién externa

Par 0,5-0,6 Nm
Tamafo de tornillo: M3

Convertidor alimentado
con AC

Convertidor alimentado
con DC externa

DD\ D, D
@®@@®@

EE

Alimentacién AC
para ventilador

NN

D, @

EE
]

NN
NN

20|98

00 ||
1O ||
0|
10|
20|
<0

175ZA578.10
—001}

Solo para unidades IP54 comprendidas en el rango
de potencia VLT 5016-5102, 380-500 V y VLT
5008-5027, 200-240 V CA. Si el bus de CC (carga
compartida) suministra la alimentacién a la unidad, no
se suministra alimentacién de CA a los ventiladores.
En este caso debera suministrarse a los ventiladores
una alimentacion externa de CA.

m [nstalacion eléctrica - alimentacion externa

de 24 Voltios CC
(s6lo versiones ampliadas. Cadigo tipo:
EB, EX, DE, DX).

Par. 0,5 - 0,6 Nm
Tamafio tornillo: M3

No. Funcion

m Instalacion eléctrica - salidas de relé

Par: 0,5 - 0,6 Nm
Tamafio de tornillo: M3

No Funcién

1-3 Salida de relé conmutado (1+3 NC.,
1+2 NA) Consulte el parametro 323
del Manual de Funcionamiento.
Consulte también Datos técnicos
generales.

Salida de relé (4 + 5 NA) Consulte
el pardmetro 326 del Manual de
Funcionamiento.

Consulte también Datos técnicos
generales.

35, 36 Alimentaciéon externa de 24 V CC

La alimentacién externa de 24 V CC supply se puede
utilizar como una alimentacién de baja tension para

la tarjeta de control y para cualquier otra tarjeta
instalada como opcién. Esto permite el funcionamiento
completo del LCP (incluido el ajuste de parametros) sin
necesidad de realizar una conexion a la alimentacion de
red. Tenga presente que se dara un aviso de tension
baja cuando se haya conectado la alimentacion de 24
V CC; sin embargo, no se producird una desconexion.
Si la alimentacion externa de 24 V CC se conecta o
se enciende al mismo tiempo que la alimentacion de
red, debera ajustarse un tiempo minimo de 200 mseg
en el parametro 120 Retardo de arranque.

Se puede instalar un fusible previo de fundido lento de
un minimo de 6 amperios para proteger la alimentacién
externa de 24 V CC. El consumo eléctrico es de 15-50
W, dependiendo de la carga de la tarjeta de control.

iNOTA!:
ll: Utilice una alimentacion de 24 V CC de tipo
q PELV para asegurar el correcto aislamiento
galvanico (de tipo PELV) de los terminales
de control del convertidor de frecuencia.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

m Proteccion adicional

Como proteccion adicional, pueden utilizarse relés de
tension ELCB con proteccion a tierra, siempre que se
cumplan las normas sobre seguridad locales.

En el caso de defecto a tierra, puede desarrollarse un
contenido de CC en la corriente de fuga a tierra.

Si se emplean relés de corriente ELCB, deben
cumplirse las reglamentaciones locales. Los relés
deben ser adecuados para proteger equipos trifasicos
con un puente rectificador y para una pequefia
descarga en el momento de la conexion.

m Corriente de fuga a tierra

La corriente de fuga a tierra estd causada
principalmente por la capacidad entre las fases

del motor y el apantallamiento del cable de motor.
Cuando se utiliza un filtro RFI, éste contribuye a una
corriente de fuga adicional, ya que el circuito del filtro
se conecta a tierra mediante condensadores.

El tamafio de la corriente de fuga a tierra depende de
los siguientes factores, en este orden de prioridad:

Longitud del cable de motor

Cable del motor con o sin apantallamiento
Frecuencia de conmutacion

Utilizacion o no de un filtro RFI

Conexion a tierra del motor o no en su instalacion

arwbdPE

La corriente de fuga es importante para la seguridad
durante el manejo y funcionamiento del convertidor
de frecuencia si no se ha establecido una conexién
a tierra del mismo (por error).
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' iNOTA!:
"
>
" ,
mA, debe establecerse una conexion a
tierra reforzada, que se requiere para

cumplir la norma EN 50178.

Debido a que la corriente de fuga es >3,5

En los convertidores de frecuencia trifisicos, sélo
se deben utilizar relés para corriente con defecto
a tierra que sean adecuados para la proteccion

contra intensidad CC (DIN VDE 0664). Los relés

_‘
|

oL

@

AV+—

N

[=]

= QL]
®

o
m
®

<@
<©_

C+

[}
(o]

—
EX-
TERNA
24Vd.c.

E
E

[ump)
CARGA MOTOR
COMPARTIDA

[ 11T

[ 11T I

L1 L2 L3

@000

R— R+

@00

91 92 93

81 82

01 02 03

RED

RCD de tipo B cumplen estos requisitos de
acuerdo con la norma IEC 755-2.

Los relés deben cumplir los siguientes requisitos:
- Adecuados para la proteccion de equipos con
corriente continua (CC) en la intensidad con

defecto (rectificador trifasico).
- Adecuados para el arranque con una reducida

intensidad de descarga a tierra en forma de pulsos.

- Adecuados para una alta corriente de fuga.

m Instalacion eléctrica, cables de alimentaciéon

INTERRUPTORES

1—4 m

24

1752406712

Bookstyle
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

INTERRUPTORES

Compacto IP 20/Nema 1

RESISTENCIA RELE
FRE AUXILIAR

175ZA103.12

175ZA065.13

L1 L2 L3
91 92 93

| —35 36 83 89
“—~—/-pC +DC
—24V+

N~ 01 02 03

|
RELE AUXILIAR

-R +R
81 82
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INTERRUPTORES 1-4

| U VvV WEPE
[ 96 97 98 99
| NI el AL
91 92 93 [81 821 [01 02 031[35 36 B8 89

RESISTENCIA
FRENO 24VC.C. CARGA

B Goueaton D)
TERNO

H—— 35 36 88 89

@
“—~—/—-DC +DC
T e a—pa Ba—o

—r~ 01 02 03

MOTOR
RED

RELE AUXILIAR

?{} -R +R L L
81 82

Compacto
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

m Instalacion eléctrica, cables de alimentacién

N

175ZA211.12

N

N

Compacto IP 54

7

INTERRUPTOR RFI

Installation

Compacto IP 20/Nema 1
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
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VLT 5016-5102 380-500 V

VLT® 5000 FLUX

175ZA852.10
N
INTERRUP—
TORES
1-4
i INTERRUPTOR
RFI

AUXILIAR

u v w
96 97 98

MOTOR

Compacto IP 20
VLT 5072-5102 380-500 V

DANFOSS
1752A121.12

~—
RELE —24V+
AUXILAR v v W
|96 | 97 | 98 |
7207}

Compacto IP 20/Nema 1
VLT 5008-5027 200-240 V
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175ZA855.10

’ \\ mﬂ]
mlll 100 101 102 103
/

o u L2
91 92 93
INTERRUP— C@V
- ,}:E'f TORES

LINEA CARGA MOTOR FRENO

94D COPARTIDA 95 O[O0 OO0
@I @ @' @ VENTILADOR CA O ©
g L La B

REE AR -2+ g [B8LeLe

——
RELE AUXIUAR ~ —24V+

= i ‘ 1-4 INTERRUPTOR
q 88 89
INTERRUPTOR RFI 2 —"oc +0c
'/ ISP CARGA COMPARTIDA tﬂﬁﬁﬂ
1%g |96 97 98
uvaw
HOToR MOTOR
—ea1 2 VoW |
P RGA COMPARTIDA 96 97 98 FRENO
-R 4R
-DC +DC i
BB 89~ ——— 81 82
oo
@ 101 02 03 - 35 36
RELE —2av+
| LINEA AUXILIAR
100 101 102 103
L L2 L L2 L3 D
3
VENTILADOR CA ;22 .
L1
91 LA
s
1 olololoe ool
EE
LINEA CARGA MOTOR FRENO
. PR\ PR CCOMPARTIDA
@@@@@@@@@@@@@@@@ L1 L2 L3 DC- D+ U V W -R +R
91 92 9318 89 96 97 98 81 82
91( 92| 93| 88|89 9697 |08 |81 |82[ 5|2 (5 |3 OO
Lt|Lz| i3 foc-foce| u v [w|-RI+R{ ¥V [} [} |1} 0|00 OO@O@
L'z’ olo

:

S
S

175ZA866.10

Compacto IP 54
VLT 5008-5027 200-240 V Compacto IP 54
VLT 5016-5062 380-500 V VLT 5072-5102 380-500 V
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35 36
—-24V+

SWITCH 1-4

01 02 03
\_V_I
AUX RELAY

LINE

R S T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

Do o~ |k e
88 89 2

BRAKE
-R +R
81 82

175ZA882.10

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103
L1 L2 L2

/ MAINS GROUND
=

MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 T3

Compacto IP 00 sin desconectar y fusible

VLT 5122-5152 380-500 V

35 36

—24V+ T

SWITCH 1-4

01 02 03 /

AUX RELAY —]

LINE

R S T
91 92 83
L1 12 L3

)

LOAD SHARING

-DC +DC

88 &89
BRAKE
-R +R
81 82

175ZA881.10

RFI-SWITCH

Ny

®

AUX FAN
100 101 102 103
L Lz u L2

MAINS GROUND
|~

\ MOTOR
Uu v w

96 97 98
™ T2 T3

Compacto IP 21/IP54 sin desconexion y fusible

VLT 5122-5152 380-500 V
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35 36
—24V+

SWITCH 1-4

01 02 03
"
AUX RELAY

LINE
R S T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

BRAKE

-R +R
81 82

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103
L2 L2

- 86 97 98
~ HT2Ts

175ZA883.10

Compacto IP 00 con desconexion y fusible

VLT 5202-5302 380-500 V

35 36

—24v4+ ~—

SWITCH 1-4

t—— | otoezos ]

AUX RELAY

LINE

R s T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING

-DC +DC
88 89

BRAKE
-R +R
81 82

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103
L1 L2 LU L2

—

\ MOTOR
uTvow

96 97 98

T1 72 73

Compacto IP 21/IP54 con desconexién y fusible
VLT 5202-5302 380-500 V
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INTERRUPTOR 1-4

m Instalacion eléctrica, cables de alimentacion

? \
° °
) " 3
@ 2 g
’ o <
./ § ;%
o & J =
INTERRUPTOR 1-4 %gp -
ag‘ﬁa {}gg TEMP. DEL FRENO
I KLIX—ON
o 104 ( )
INTERRUPTOR RFI 1 8; RELE
03 AUXILIAR
N é 105
——{106 TEMP. DEL FRENO
ReLe  OF 104 (KLIX-ON)
AUXILIAR g% (7]
35—
35— — 24vd.c.
04 24Vd.c~] 36+
U 96
L1 91— H—u 96
>~V 97
L2 92 v 97
L3 93— « T—W 98
N +R 82 — |
T~ -R 81
L1 91
INTERRUPTOR RFI 2 +DC 89 2 92
_DpC 88 L3 93

INTERRUPTOR RFI 2

176FA010.13
DANFOSS
moo -
| —
L1
©91 P. DEL FRENO|@ 105 ©U
s se
L1 1} —
O] @ 2
91 . @ 105 96 ® uvd.e]|@ 5
i 8 o (] ®"
L2 KUX-ON (@ 104 v 97
-|@ 35
@, w22 @, ®° "
93 @
L3 W %
O ®© 98 ® | ® | ®®
-oc | +bC | R- | R+
@ @ @ ® }J© = 88 89 | 81|85 @(4 =
AR CARGA RESISTENCIA  Barra de t 4 2
-] 88 89 | 81|82 [5 arra de toma a tierra =
@ g g ® COMPARTIDA  DE FRENO ' 8
CARGA RESISTENCA ﬂ [
COMPARTIDA DE FRENO *a
N4 N4 =

Compacto IP 00/NEMA 1 (IP 20) Compacto IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V VLT 5032-5052 200-240 V
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m Instalacion eléctrica, cables de alimentacion

192 TEMP. DEL FRENO
104 (KLIX=ON)

INTERRUPTOR RFI 1

176FA129.11

DANFOSS
176FA013.12 —
mﬁ.mncuo
INTERRUPTOR | @ 106|
KUX-ON|@ 104
24vu.;g£
1 —
T 1
TR 1)
L1 = L @' |®
®|®g 96) ™96
v v
2] L2 ®' |®
@,|®, 97|® 97
wl_w
13| o L3 ®" |®
©93 ©93 98|~ 98
®]® RN
-DC |-DC @@
P)@ 88 | 88| | ot @c{
wPAon (5281
©®| ® ——
+DC |+DC e el
89| 89 oE FREN0

Compacto IP 00/Nema 1 (IP 20)
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m Instalacion eléctrica, cables de alimentacion

Fusibles de Fusibles de entrada
carga transitoria  de proteccion
1 L
el
o
INTERRUPTOR RFI 1 °
sl ]
105 FRENO
= 106 TEMP. 24 v CC
|:| 104 KLIX—ON 35- 36+
(- - D
d . 7
[] of T g o 9o
o ° 0 °
° | (IO °
% . o " ol g
0 0
Cab R A 1H] El EI_ T
L 17P ,/P o ,/9 — 02 03 01
R/L1 /91— {0000 o offo o [fo olfo RELE_AUX
| . o o o
s/L2/92| [ N o) o\
1/L3/93 |
oflo
INTERRUPTOR RFI 2 nin
Wik
SI L ==
f o] o] o
ol ] o
No ¢ o o o | _L-u/mi/es
° |_v/12/97
o o1 94 | -w/13/98
+cc 89__| | ° s T a1
[o] © oe g ©
-CC 88— °
|: ol
= —
Barra de { %
tierra del bus tierra del bus
176FA046.10 Y
R+/82 R-/81

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54

sin desconector y fusibles de
VLT 5350 - 5500 380 - 500 V

red
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@
<10 [o]} |o! @
105 BRAKE
= 106 TEMP.
|:| i 104 KLIX-ON
o o o
o o =)
] o °
ERNI-CHE-R
=
P
T
MAINS =
FUSES
02 03 01
o o o
R/L1/91 L -U/T1/96
S/L2/92 ° ° ° —V/12/97
T/L3/93 MAINS DISCONECTOR |_w,/T3/98
° ) ) ollolo
°l o o )
— L~
+DC 89 o 6
o=
- —
DC 88 C)
° °
Earth bus bar @ Earth bus bar @
. .

176FA045.10

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54
con desconector y fusibles de red
VLT 5350 - 5500 380 - 500 V
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m Instalacion de cables de control m Designacion de terminal
Todos los terminales para los cables de control No Funcion
estan situados debajo de la cubierta protectora del 04, 05 Salida de relé
convertidor de frecuencia. La cubierta protectora +24 VCC. Alimentacion a entradas digitales
(consulte el dibujo) se puede retirar mediante un objeto 12 13 Imax: 200 mA. Sin conexién cuando se utiliza
con punta, como por ejemplo un destornillador. ' alimentacion externa de 24 VCC y el DIP SW4 esta
A desactivado
o GND para entradas digitales (conexién externa de
z 24 VCC)
o P 7
g 16 Entrada digital 1. Pardmetro 300 [1] {RESET} Y
B 2 &= Entrada digital 2. Parametro 301 [7] {MANTENER
| REFERENCIA} I
a Entrada digital 3. Parametro 302 [1] {ARRANQUE}
1)
s Entrada digital 4. Parametro 303 [1] {CAMBIO
SENTIDO} ¥
Q 7 Entrada digital 5. Parametro 304 [0] {PARADA
Q INERCIA} 1)
Q Q 29 Entrada digital 6. Pardmetro 305 [5] {JOG} V)
Q 2 Entrada digital 7. Parametro 306 [11]
IV {Ajuste MSB/ACELERACION}Y
d O 0 Entrada digital 8. Parametro 307 [1] {Ajuste
0|j O B LSB/DECELERACION}Y
33
/ 37 Entrada digital. Inercia del equipo. No influye
ningun parametro. Desactivar etapa de salida.
| 39 GND para salidas analdgicas y digitales
26, 46 Salidas digitales para lectura de velocidad,
Una vez que se haya retirado la cubierta protectora, ’ referencia, intensidad o par
podra iniciarse la instalacion real conforme a los G /G Salidas analdgicas para lectura de velocidad,
requisitos de compatibilidad electromagnética. ' referencia, intensidad o par
Consulte el dibujo de la seccién Instalacion Alimentacion de +10 VCC para entradas de
correcta en cuanto a EMC 50 referencia analégicas como potenciémetros
externos, termistor 0 sensor KTY. Imax <12 mA
Conexién de la pantalla: 55 GND para entradas de referencia analégicas
53 Entrada de referencia analégica +10 V
g 54 Entrada de referencia analégica +10 V
60 Entrada de referencia analégica 0/4 - 20 mA.
@ @| 68, 69 Interfaz RS 485, comunicacién serie. -
49 Alimentacién de +5 VCC para codificador. o
47 GND para alimentacion de codificador. c_‘E
73 Canal A2 T
74 Canal A invertido)? 2
75 Canal B 2 -
76 Canal B invertido 2
175HA380.10 — 77 Cero pulsos del codificador (Z)
78 Cero pulsos del codificador invertido

1) Ajustes de fabrica. En el caso de otras funciones,
consulte los parametros 300 - 307

2) Normalmente para giro de izquierda a

derecha del eje del codificador.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 33



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

Elterminal 37 es una funcién de entrada de" Inercia del

equipo” para desactivar las etapas de salida (IGBT). El
terminal 37 no se puede desactivar, manejar ni ajustar
mediante ningun parametro. El terminal 37 se debe

aumentar hasta 24 V CC para que funcione la unidad.

Instalacion de cables de control

Par de apriete: 0,22 -0,25 Nm

Tamafio de tornillo: M2

Tipo de destornillador: 0,4 x 2,5 x 80 mm
Consulte Conexion a tierra de cables de control
apantallados/blindados trenzados para realizar
una conexion a tierra correcta.

123456

2 @ 2 2 2 @ @ @ @ @ @ @
16 17 18 19 20 27 29 32 33 37 68 69
I o o i [ [ |
€ [ 3
e £ £ £ 8§ £ £ £ £ £ v u Rs232
0 «©
2 » ®» » o ©» ©» ©» o> O 5 o
[=] Q o Q o [=] o Q o o o o
@ 2 o o @ @@ @ @ @ © @ o @
04 05 12 13 26 39 42 45 45 50 53 55 54 60
| OO0 ooogooooogogooaoao |
‘ . £ = = L E ‘
3 o 3 3 3 c 3 c (=3
> > s © ° ° ° = © = =
‘ 5 5 > > o - o o o > o o o o ‘
L W <+ = 3 c c = o c c c c
L ® & ¢ 2 ° <= =< @& - = = =_=_ |
‘h LED 403 LED 400 LED 401  LED 402 j‘
%) 2 @ @ @ @
‘ 49 73 74 75 76 77 78 ‘
| =i o o o g |
B z 2

175ZA755.10

Encoder Com| M|
>
>
o

5V encoder

Luces indicadoras de la placa de codificador:

Cuando todos los LED estan encendidos, la conexién
al codificador y el estado de éste son correctos.

LED 403 APAGADO: Falta suministro de 5 V

LED 400 APAGADO: El canal A 0 A inv. falta

0 esta cortocircuitado

LED 401 APAGADO: El canal B o B inv. falta

0 esta cortocircuitado

LED 402 APAGADO: El canal Z o Z inv. falta

0 esta cortocircuitado.
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m Sistema de realimentacién

El sistema de realimentacion es necesario cuando
la unidad se ajusta en funcionamiento de lazo
cerrado (Parametro 100 [1] 6 [5] ).

La unidad VLT 5000 Flux acepta codificadores
incrementales como sistema de realimentacion
desde el motor.

Conexién del codificador

La unidad VLT 5000 Flux admite la mayoria de los
tipos de codificadores incrementales de 4 canales +
cero pulsos como dispositivo de realimentacion.

Fuente 5V CC méx. 250 mA

de ali- (Consumo eléctrico del codificador
mentacion max. 0,75 Vatios).

Longitud  (segun la especificacién RS422) < 150
max. del m

cable Si se utilizan cables mas largos,

pongase en contacto con Danfoss
Drives.

owun [ LML
Output—A
s LTI
owpu-s 1L
Output-Z
ouput-z | [

1mzATIS Y

Patrén de impulsos caracteristico de un
codificador incremental

COM 5V

< <t mm NN

oo

47 73 74 75 76 77 78

HHHEHE

115l |+5v dbC

1

175ZA732.10

Conexién basica del codificador
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El sistema de control del codificador se debe

o >
s b
28 ckomn N desactivar en el pardmetro 350 [0].
Inc. Encoder 8 ?)
Qoo 50
‘ﬁ]g 73 ﬁ E] 76 77 78 2 8 ;‘(C.‘?nid‘;’i e
l oo
3x220 4@&5@@@7775
3x470 Q ’ ‘

J
-~ L

1752A756.12 |—=m

1757A757.10

Si el codificador no tiene salidas invertidas, el cable

del codificador puede tener una longitud maxima Si el codificador no tiene cero pulsos y el monitor de
de 3 metros. La entrada de codificador debe codificador esta activado (parametro 350), deben
terminarse como se indica a continuacion. terminarse las entradas 77 y 78.

m Instalacién eléctrica

A

+5
Int. 24V DC % 3| o
[
[
LAl
|
> >
Re01 Re04 - 2 2 S Digital Input [RS485
W ,—l o4 g H 22200020 2D02o
A 16 17 18 19 20 27 29 32 33 37|68 69
5H va &t Oogooopg
Relay Relay | Digital & Analog out | Reference in
200 [COVEOVEDTD
01 02 03 04 05{12 13 26 3 2 45 46|50 53 55 54 60
I o

2 9 4
ggBgaoogd

IARRENARD

(=
S
s
T
-
(%]
<

e
SIS
9]
IO
RG]
|
<l
)
7
&
G
<
o
IR
]
0|

16-17-18:19

R

1)
L

Ext. 24V DC
SW 4 off

175ZA731.10

Para obtener informacion sobre la programacion
de las entradas y salidas analdgicas y digitales,
consulte el grupo de pardmetros 300.
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m Conexidn de bus RS 485

El bus serie estad conectado a los terminales 68/69
del convertidor (sefiales P y N) de acuerdo con

el estandar RS 485 (2 hilos). La sefial P es el
potencial positivo (TX+,RX+), mientras que la sefial
N es el potencial negativo (TX-,RX-).

Si se va a conectar mas de un convertidor de frecuencia
a un master, deben utilizarse conexiones en paralelo.

175ZA493.10 VLTS000 VLTS000 VLT5000

Con objeto de evitar corrientes ecualizadoras del
potencial los terminales 68 y 69 se conectan a tierra en
el bastidor del VLT mediante una resistencia de 100%2.

Terminacion de bus

El bus debe terminarse con una red de resistencias
en ambos extremos. Para ello, ajuste los
interruptores 2 y 3 de la tarjeta de control en
"ON", y consulte Interruptores 1-4.

Interruptores DIP 1-4

El interruptor DIP esté situado en la tarjeta de control.
Se utiliza junto con la comunicacién serie,
terminales 68 y 69.

La posicion de interruptores mostrada equivale

a los ajustes de fabrica.

ON

T

El interruptor 1 siempre debe estar abierto (off).

Los interruptores 2 y 3 se utilizan para la terminacion
de una interfaz RS 485, comunicacién serie.

El interruptor 4 se utiliza para separar el potencial
comun para el suministro interno de 24 V CC del
potencial comin del suministro externo de 24 V CC.

175ZA774.10

iNOTA!:
ll: Observe que cuando el interruptor 4 esta
i en la posicion "OFF", el suministro externo
de CC estd aislado galvanicamente del
convertidor de frecuencia.

36

m Conexién de bus RS 232

La finalidad del RS 232 es permitir la comunicacion
entre un PC y un convertidor de frecuencia. Gracias
a esta comunicacion es posible vigilar, programar

y controlar el convertidor de frecuencia.

Sin embargo, no es posible utilizar el RS 232
simultaneamente con el RS 485. Cuando utilice uno
de los buses, el otro debera estar desconectado;
es decir, cuando utilice el RS 232, el conector

RS 485 debe retirarse de la tarjeta.

Conexion de hardware del RS 232:
Adaptador de RS232 entre VLT y PC

175ZA509.10

123456

RJ-11 Sub-D
Sefial de VLT

Sefial de PC
Solicitud de enviar 1 8  Listo para enviar
Transmitir datos 2 2 Recibir datos
Masa de sefial 3 5 Masa de sefial
Masa del bastidor 4 NC Masa del bastidor
Recibir datos 5 5 Transmitir datos
Listo para enviar 6 7 Solicitud de enviar

(NC = no hay conexién)

La patilla 1 se conecta a la patilla 6 de la tarjeta
de control, lo que hace que el PC reciba un "Envio
permitido” cuando envia una "Solicitud de envio".

La patilla 1 es el terminal izquierdo de RJ-11.

Cable de comunicacion con un conector macho RJ-11
en ambos extremos y un adaptador entre RJ-11 vy el
conector Sub-D 9 (para conexion con PC) (17523217).
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m Ejemplos de conexion

m Arranque/parada de pulsos

. N o n
m Arranque/parada con 2 hilos g o 5
= @ a ¥
Q Term 12 % % g
™
Term 12 4 Digital Input RS485
= Digital Input RS485 @ @ @ @ @ @® @ @ @ @ @
16 17 18 19 20 27 29 32 33 37(68 69
Qoo @@
16 17 18 19 20 27 29 32 33 37|68 69 QQQQQQQ QQQQ
Dooogggoodpg | |
| % STOP j Start Yog
Term 27 J
Term 27
Q Stop L Temis _,—\_l—\
Term 18 T 16 I |
Start/Stop I_ S?If(r)?:’ : I—, : !
- - - - Tjerm 29 : : : :
Output °9 I | T | | u I—
Speed | | L | |
T TJog ref. — -
|
|
|

Ramp down time
PAR.208 or
PAR.210

Ramp up time
PAR.207 or
PAR.209

Quick stop ramp Output
PAR.212

Speed

175ZA761.10

175ZA762.10

Arranque - Parada
(18)
Parada rapida (27)

Tiempo de rampa

de aceleracion
Tiempo de rampa

de deceleracion
Rampa de parada

rapida

Parametro 302 Arranque [1]

Parametro 304 Parada de
inercia inversa [0]

Parametro 207/209
[0,01...3600]

Parametro 208/210
[0,01...3600]

Parametro 212 [0,01...3600]

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

Arranque (18)
Parada (16)

Velocidad fija
Tiempo de

rampa de

aceleracién
Tiempo de
rampa de
deceleracién
Velocidad fija
(jog)

Tiempo de
rampa de

velocidad fija
Parada rapida

(27)

Parametro 302 Arranque de

pulsos [2]

Parametro 300 Parada inversa
(2]

Parametro 305 Velocidad fija [5]
Parametro 207/209

[0,01...3600]

Parametro 208/210
[0,01...3600]

Parametro 213 [0,0...Parametro

202]
Parametro 211 [0,01...3600]

Parametro 304 Parada de inercia
inversa [0]
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m Cambio de ajuste

= s g8
8 3 3593
Term 12 % « Tz
Q Q Qa a
Digital Input RS485
Q0P D25
16 17 18 19 20 27 2932 33 37|68 69
OoDoo0ogoopo
Start/ | | |
STOP j j j

175ZA758.10
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Arranque - Parada Pardmetro 302 Arranque [1] Entrada analdgica Parametro 308 Referencia [1]
(18) (53)
Ajuste activo Parametro 004 Varios ajustes Escalado min. Parametro 309 [0,0....10,0 V]
[5] (53)
Ajuste MSB Parametro 306 [11] Escalado max. Parametro 310 [Pardmetro
Ajuste LSB Parametro 307 [11] (53) 309...10,0 V]
Term 33 Term 32
Seleccion de 0 0
ajuste 1
Seleccmn de ! 0 m Transmisor de dos hilos
ajuste 2
Seleccmn de 0 1 Entrada Ref Parametro 314 Referencia [1]
ajuste 3 0/4-20 mA
Seleccion de 1 1 Escalado min. Parametro 315 [0,0...20,0 mA]
ajuste 4 (60)
Escalado max. Parametro 316 [Pardmetro
(60) 315...20,0 mA]
m Aceleracion/deceleraciondigital Relay | Digital & Andlog out | Reference in
craclondigne’ RN ANV XNEYIEYY)
= €£zcZ8 04 0512 13 26 39 42 45 46|50 53 55 54 60
8 5858 DOEEEDEEHEEEEEE
Term 12 % ¢ ¥ _I
[ oo o a Two—wire
Digital Input RS485 Tronsmittﬂ
Qoo
16 17 18 19 20 27 29 32 33 37|68 69
Q Q Q Q Q H (I Q Q (] Q Q 4-20mA 1752A764.10
| | | Relay | Digital & Andlog out | Reference in
Start/ QoD DVe Ve D
STOP \ j j 04 05[12 13 26 39 42 45 46|50 53 55 54 60
752A759.10 s o
Arranque - Parada Parametro 302 Arranque [1]
(18) ) ol
Mantener Parametro 305 Mantener Ext. supply |
referencia referencia [9 o75=2om 1752A765.10

Mayor velocidad  Parametro 306 Aceleracion [9]

Menor velocidad  Parametro 307 Deceleracion
9]

Tiempo de rampa Paradmetro 209

de aceleracion [0,01...3600]

Tiempo de rampa Pardmetro 210

de deceleracion [0,01...3600]

m Referencia del potenciometro

_42
L
= |
N2\
o

o |—
-y
o
2
o |
3

Relay | Digital & Andlog out R

volvohbe D

04 05(12 13 26 39 42 45 46

[N o

IS
HOa®
IR
Oe®B
O SF

1k

175ZA763.10
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m Instalacion eléctrica - Precauciones EMC

Las directrices siguientes constituyen una buena
practica de ingenieria al instalar unidades. Se aconseja
seguir estas directrices cuando sea necesario cumplir
las normas de Primer entorno EN 61000-6-3, EN
61000-6-4, EN 55011 6 EN 61800-3. Si la instalacion
se realiza segun las normas de Segundo entorno

de EN 61800-3, es decir, en redes industriales

0 en una instalacién que cuenta con su propio
transformador, se considera aceptable el hecho de
desviarse de las presentes directrices. Sin embargo,
no se recomienda hacerlo. Consulte asimismo Marca
CE, Emision y Resultados de las pruebas de EMC

en las condiciones especiales de la Guia de Disefio
para obtener mas detalles al respecto.

Buena préctica de ingenieria para asegurar una
instalacidn eléctrica correcta en cuanto a EMC:

« Utilice dnicamente cables de motor trenzados,
blindados /apantallados y cables de control
trenzados blindados/apantallados. El
apantallamiento deberia aportar una cobertura
minima del 80%. El material del apantallamiento
debe ser metélico, normalmente de cobre, aluminio,
acero o plomo, aunque se admiten otros tipos. No
hay requisitos especiales en cuanto al cable de red.

e En instalaciones que utilizan conductos metélicos
rigidos no es necesario utilizar cable blindado, pero
el cable del motor se debe instalar en un conducto
separado de los cables de control y de red. Es
necesario conectar completamente el conducto
desde la unidad al motor. El rendimiento EMC de
los conductos flexibles varia considerablemente y
debe obtenerse informacion del fabricante.

¢ Conecte el apantallamiento/blindaje/conducto
a tierra en ambos extremos para los cables del
motor y de control. En algunos casos, no es
posible conectar la pantalla a ambos extremos.
En estos casos, es importante conectar la
pantalla al convertidor de frecuencia. Consulte
asimismo Conexion a tierra de cables de control
apantallados/blindados trenzados.

« Evite terminar el apantallamiento/blindaje con
extremos enrollados (espirales). Este tipo de
terminacion aumenta la impedancia de alta
frecuencia del apantallamiento, lo cual reduce
su eficacia a altas frecuencias. Utilice en
cambio mordazas de cable o glandulas de
cable EMC de baja impedancia.

« Esimportante asegurar un buen contacto eléctrico
entre la placa de montaje en la que se instale el
convertidor de frecuencia y el chasis metdlico
del convertidor de frecuencia. Sin embargo,

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

esto no se aplica a las unidades IP54, ya que
estan disefiadas para ser montadas en pared y
VLT 5122-5500, 380-500 V y VLT 5032-5052,
200-240 V en el alojamiento IP20/NEMA.

« Utilice arandelas de estrella y placas de instalacion
galvanicamente conductoras para asegurar
una buena conexion eléctrica en instalaciones
de unidades IP 00 e IP20.

« Siempre que sea posible, evite utilizar cables de
motor o de control no apantallados/no blindados en
el interior de los armarios que albergan las unidades.

» Paralas unidades IP 54 se necesita una conexion
ininterrumpida de alta frecuencia entre el convertidor
de frecuencia y las unidades de motor.

En la figura siguiente se muestra un ejemplo de una
instalacion eléctrica correcta en cuanto a EMC de

un convertidor de frecuencia IP; el convertidor de
frecuencia se encuentra en un armario de instalacion
con un contactor de salida y conectado a un PLC, que
en este ejemplo esta instalado en un armario aparte. En
las unidades IP 54 y VLT 5032-5052, 200-240 V en el
alojamiento Nema 1 IP20/IP21, los cables blindados se
conectan utilizando conductos EMC para garantizar un
rendimiento EMC adecuado. Véase la ilustracion. Otras
formas de instalacion podran ofrecer un rendimiento
EMC igualmente bueno, siempre y cuando se sigan las
anteriores directrices de practica de ingenieria.

Tenga en cuenta que cuando la instalacion no se lleva
a cabo segun las directrices y cuando se utilizan cables
no blindados y cables de control, es posible que no
se cumplan algunos requisitos relativos a emisiones
aunque si se cumplan los relacionados con inmunidad.
Consulte la seccion Resultados de las pruebas de EMC
en la Guia de Disefio para obtener mas detalles.
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40

PLC, etc. Panel
~N
%
[www]
[ ]
IS
0000
— [ R Relé de
(Tososrosaen] e salida
S 0000
PLC
= /A g
Barra de tierra
— —
— |
| Pelar el aislamiento
¥ fa (et del cable
U o
Min. 16mm2 A
cable ecualizador
C Instalar todos los cables
Hilos de control en un lateral de panel
1 € J
4 [ >
Min. 200m 4 Cables de motor
— entre hilosmde\
control, cables < >
Suministro de red de motor y
L1 y cables de red
L2 T (
L3
S
PE Motor, 3 trifasico y con toma

de tierra de proteccion reforzada
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176FA128.10

91 92 93

L1 L2 L3
LINEA
96 97 98
u v w
MOTOR
4
U 96
V g7 MOTOR
w 98
é
1752A720.10
L[NA Motor, 3 trifasico y con toma
L1 L2 L3 PE de tierra de proteccion reforzada
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m Utilizacion de cables correctos en cuanto a EMC
Se recomienda utilizar cables trenzados
apantallados/blindados para optimizar la inmunidad
de EMC de los cables de control y la emision
de EMC de los cables del motor.

La impedancia de transferencia (Z1) se puede evaluar
en base a los siguientes factores:

- La conductibilidad del material del apantallamiento.
- Laresistencia de contacto entre cada conductor

La capacidad de un cable para reducir la radiacion del apantallamiento.

entrante y saliente de interferencias eléctricas - La cobertura del apantallamiento, es decir,
depende de la impedancia de transferencia (Z7). la superficie fisica del cable cubierta por

El apantallamiento de un cable esta disefiado el apantallamiento, a menudo se indica
normalmente para reducir la transferencia como un porcentaje.

de interferencias eléctricas; sin embargo, un - El tipo de apantallamiento, trenzado o retorcido.

apantallamiento con un valor menor de impedancia de
transferencia (Z7) es mas eficaz que un apantallamiento
que tenga mayor impedancia de transferencia (Z).

a
Impedancia de transferencia Z;

mOhm,/m C% Revestimiento de aluminio con hilo de cobre.
10%
A

104 /\ b Cable con hilo de cobre retorcido o hilo de acero
blindado.

103

Hilo de cobre trenzado de una sola capa

con un porcentaje variable de cobertura de
apantallamiento.

Este es el cable de referencia tipico de Danfoss.

102

Hilo de cobre trenzado de doble capa.

Doble capa de hilo de cobre trenzado con una
capa intermedia magnética apantallada/blindada.

N
N\
\

0,01 0,1 1 10 100 MHz

175ZA166.13 @ A

Los fabricantes de cables rara vez indican la
impedancia de transferencia (Z7), pero a menudo
es posible calcular la impedancia de transferencia
(Z7) evaluando el disefio fisico del cable.

Cable alojado en tuberia de cobre o de acero.

A menor Zi, mejor rendimiento del apantallamiento del cable

<

Cable forrado con plomo con un grosor de pared
de 1,1 mm.
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m Conexion a tierra de cables de control
apantallados y trenzados
En general, los cables de control deben estar
apantallados y trenzados, y el apantallamiento se debe
conectar mediante una abrazadera de cable en ambos
extremos al armario metdlico de la unidad.

El siguiente dibujo indica como se realiza la correcta
conexion a tierra, y qué hacer en caso de dudas.

PLC, etc.
VLT
[%)
) b -
£ K 3
[%)
PE
PLC, etc.d
VLT
(X ) %
PE 4 PE
PLC, etc.
VLT
%]
) b -
5 K 5
[4)
PE
PEQ{L _—¢// FHOPE
in. 16mm?
Cable ecualizador
PLC, etc.
VLT
{/ A RRRRARARK) ::::
\ :":"n"n"x"x=:;l gggg
PE e
100nF
VLT VLT
69 R X 68
sl K 5 Ploes
61
DANFOSS
175ZA7165.11
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Correcta conexion a tierra

Los cables de control y los cables para comunicacion
serie deben tener instaladas abrazaderas de

cable en ambos extremos para asegurar el mejor
contacto eléctrico posible.

Conexidn a tierra incorrecta

No utilice extremos retorcidos de cable (espirales), ya
que incrementan la impedancia del apantallamiento
a altas frecuencias.

Proteccion respecto a potencial de tierra

entre el PLC y el VLT

Si es distinto el potencial de tierra entre el convertidor
de frecuencia y el PCL, puede producirse ruido
eléctrico que perturbara todo el sistema. Este
problema se puede solucionar instalando un cable
ecualizador, que debe estar junto al cable de control.
Seccién minima del cable: 16 mm?

Para lazos de tierra de 50/60 Hz

Si se utilizan cables de control muy largos, pueden
ocurrir lazos de tierra de 50/60 Hz. Este problema
se puede solucionar conectando un extremo del
apantallamiento a tierra mediante un condensador
de 100nF (long. corta de pin).

Cables para comunicacion serie

Pueden eliminarse corrientes de ruido de baja
frecuencia entre dos convertidores si se conecta un
extremo del apantallamiento al terminal 61. Este
terminal se conecta a tierra mediante un filtro RC
interno. Se recomienda intercambiar los cables

de par trenzado a fin de reducir la interferencia de
modo diferencial entre los conductores.
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m Interruptor RFI
Alimentacion de red aislada de tierra:
Si la alimentacion del convertidor de frecuencia se
suministra desde una fuente aislada ( Terminales IT ),
se recomienda apagar el interruptor RFI (OFF). En caso
de que se necesite un rendimiento éptimo de EMC y
estén conectados motores paralelos o la longitud del
cable del motor sea superior a 25 m, se recomienda
colocar el interruptor en la posicion ON.
En la posicion OFF se desconectan las capacidades
internas RFI (condensadores de filtro) entre el chasis
y el circuito intermedio para evitar dafiar el circuito
intermedio y reducir las corrientes de capacidad de
puesta a tierra (segun IEC 61800-3).
Consulte también la nota de la aplicacion VLT
en terminales IT, MN.90.CX.02. Es importante 17520646.10
la utilizacion de monitores de aislamiento que
sean capaces de usarse junto con componentes
electronicos de alimentacion (IEC 61557-8).

Posicion de los interruptores RFI

Bookstyle IP 20

VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
iNOTA!: VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

'l: El interruptor RFI no se debe accionar

q mientras la unidad estd conectada a la
alimentacion de red. Antes de accionar

el interruptor RFI, compruebe que la unidad esta

desconectada de la alimentacién de red.

' iNOTA!:
'l: So6lo se permite abrir el interruptor
RFI en frecuencias de conmutacién
ajustadas en fabrica.

' iNOTA!:
'@ El interruptor RFI desconecta galvanicamente

175ZA650.10

los condensadores de tierra.

Los interruptores rojos se pueden accionar mediante, Compacto IP 20/NEMA 1
por ejemplo, un destornillador. Cuando estan VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
extraidos se encuentran en la posicion OFF, y cuando VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

estan introducidos se hallan en la posicion ON. Se
ajustan en fabrica a la posicion ON.

1 OFF

lON

75ZA596.10

Alimentacion de red conectada a tierra:

El interruptor RFI debe estar en la posicion ON
con el fin de que el convertidor de frecuencia
cumpla la norma relativa a EMC.
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175ZA652.10

175ZA648.10

Compacto IP 20/NEMA 1
VLT 5008 200 - 240 V
VLT 5016 - 5022 380 - 500 V

Compacto IP 20/NEMA 1
VLT 5022 - 5027 200 - 240 V
VLT 5042 - 5102 380 - 500 V

175ZA653.10

Compacto IP 20/NEMA 1
VLT 5011 - 5016 200 - 240 V
VLT 5027 - 5032 380 - 500 V

175ZA647.10
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Compacto IP 54
VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
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Sl 1752065110

Compacto IP 54
VLT 5008 - 5011 200 - 240 V
VLT 5016 - 5027 380 - 500 V

175ZA867.10

Compacto IP 54
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

175ZA654.10

Compacto IP 54
VLT 5016 - 5027 200 - 240 V
VLT 5032 - 5062 380 - 500 V
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m Panel de control (LCP) de cambio de datos para mostrar el modo o
La parte delantera del convertidor de frecuencia valor del pardmetro seleccionado.
presenta un panel de control LCP(panel de control
local), que proporciona una interfaz completa para el
funcionamiento y control de dicho convertidor.
Este panel de control es extraible y, como alternativa,
puede instalarse alejado hasta 3 metros del convertidor
de frecuencia, por ejemplo, en un panel frontal,
mediante un kit de montaje opcional.
Las funciones del panel de control se dividen
en tres grupos:

Una flecha indica el sentido de rotacion del motor.
Ademas, se muestra el ajuste que se ha elegido
como ajuste activo en el parametro 004. Cuando

se programe otro ajuste distinto al activo, el nimero
del ajuste que se esta programando aparecera a la
derecha. Este segundo nimero de ajuste parpadeara.

. m LEDs
e d |splay 175ZA022.11

« teclas para cambiar los parametros de programacion [_OALARM __ OWARNING QON |
i X Rojo Amarilla Verde
¢ teclas para el funcionamiento local

Si se sobrepasan determinados valores limite, se
iluminan los LEDs rojos de alarma y/o amarillos
de advertencia, junto con un texto de estado y
de alarma, en el panel de control.

Todos los datos se indican en un display alfanumérico
de 4 lineas, que puede mostrar continuamente

en el funcionamiento normal hasta 4 variables de
operacion y 3 condiciones operativas. Durante

la programacion, se presenta toda la informacion El LED encendido se activa cuando se conecta la
necesaria para una rapida y efectiva configuracién de tension eléctrica al convertidor de frecuencia, o el
parametros del convertidor de frecuencia. Tres luces suministro externo de 24 V; al mismo tiempo se
indicadoras adicionales para la tension (suministro enciende la iluminacién posterior de la pantalla.

externo de 24 V), advertencias y alarmas.

Todos los parametros de programacion se pueden
modificar inmediatamente desde el panel de
control, a menos que se haya bloqueado esta
funcién con el parametro 018.

m Teclas de control
Las teclas de control se dividen en funciones.
Esto significa que las teclas entre el display y
las luces indicadoras se utilizan para ajustar
pardmetros, incluyendo la opcién de lectura del
m Display display durante el funcionamiento normal.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

. Line

1
2. Line %"
3
4

175ZA734.10
175ZA020.10

. Line
. Line

4“3

Teclas de ajuste de parametros:

12 linea muestra hasta 3 variables de operacion
continuamente en el estado de funcionamiento normal
0 un texto que explica la segunda linea.

El convertidor de frecuencia se puede utilizar
practicamente para cualquier asignacion de tareas

y permite elegir entre dos modos de programacion:
modo de Menlu y modo de Mend rapido.

El modo de Menu da acceso a todos los parametros.
El modo de Menu rapido permite al usuario acceder
a los parametros que permiten comenzar a utilizar
facilmente el convertidor de frecuencia.

Los cambios en los parametros tendran efecto y

42 linea se utiliza en el estado de funcionamiento seran visibles tanto en el modo de Meni como

para mostrar un mensaje de estado, o en el modo en el modo de Menul Rapido.

22 linea muestra continuamente una lectura con
la unidad correspondiente, independientemente del
estado (excepto en caso de advertencia o alarma).

32 linea esta en blanco normalmente y se utiliza
en el modo de MenUl para mostrar el nimero de
parametro seleccionado o el nimero de grupo
de parametros y su nombre.
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[DISPLAY / STATUS] se utiliza para seleccionar
el modo de Display o para cambiar a este modo
desde el modo de Menu rapido o el modo de Men.
[QUICK MENU] se utiliza para programar los
parametros pertenecientes al modo de Menu
rapido. Es posible conmutar directamente entre el
modo de Menu Rapido y el modo de Mena.
[MENU] se utiliza para programar todos los
parametros. Es posible conmutar directamente
entre el modo de Menu y el modo de Menl Réapido.
[CHANGE DATA ] se utiliza para cambiar el
pardmetro seleccionado en el modo de Menu o de
Mend rapido.

[CANCEL] se utiliza para cancelar un cambio en el
parametro seleccionado.

[OK] confirma un cambio del pardmetro
seleccionado.

[+/-] se utiliza para seleccionar un parametro y para
cambiar el parametro seleccionado o la lectura de
la linea 2.

[<>] se utiliza para seleccionar un grupo y para
mover el cursor cuando se modifican parametros
numéricos.

N
STOP FWD.
RESET]| JOG REV. I START|

175ZA021.10

Teclas de control local:

[STOP/RESET] sirve para detener un motor
conectado o para reiniciar el convertidor de
frecuencia tras una desconexion. Puede activarse
o desactivarse mediante el parametro 014. Si

se activa la parada, la linea 2 parpadea y ha de
activarse [START].

[JOG] sustituye la frecuencia de salida por una
frecuencia fija mientras se mantiene presionada

la tecla. Puede activarse o desactivarse con el
pardmetro 015.

[FWD / REV] cambia el sentido de giro del motor,
que se indica por medio de una flecha en la
pantalla, aunque so6lo en modo Local. Puede
activarse o desactivarse mediante el parametro
016.

[START] arranca el convertidor de frecuencia
después de pararlo con la tecla de parada. Siempre
esta activada, pero no puede cancelar un comando
de parada emitido mediante orden externa.

48

iNOTA!:

J)& Si se han activado las teclas de control local,
q permaneceran activas cuando se haya ajustado
la velocidad tanto en Control local como
en Control remoto por medio del pardmetro 002.
[Fwd/rev] s6lo se activa en funcionamiento local.

iNOTA!:
": Si no se ha seleccionado ninguna funcién de
a parada externa y se ha desactivado la tecla
[Stop], el motor puede arrancarse y sélo se
parara desconectandole la alimentacion eléctrica.

m Estado de lectura del display
Es posible cambiar el estado de lectura del display
dependiendo de si el convertidor de frecuencia esta en
funcionamiento normal o se esta programando.

m Modo de Display
En funcionamiento normal, pueden indicarse
continuamente hasta 4 variables de funcionamiento
distintas: En las lineas 1y 2 el estado de funcionamiento
actual o las alarmas, y las advertencias en la linea 4.

m Modo de pantalla - seleccion del estado de lectura
e Estado de lectura I:
Este es el estado de lectura predeterminado después
del arranque o de la inicializacién.

FRERUEMCY

1586 rem s

175ZA736.10

MOTOR IS RUNMING

En la linea 2 se muestra el valor de datos de una
variable de funcionamiento con la unidad relacionada.
En la linea 1 se muestra un texto que explica

la linea 2. En el ejemplo se ha seleccionado la
velocidad como variable mediante el parametro 009.
Durante el funcionamiento normal las variables se
pueden leer utilizando las teclas [+/-].

» Estado de lectura Il
Para cambiar entre los estados de lectura | y Il se pulsa
la tecla [DISPLAY / STATUS] en menos de 1 segundo.
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24.3%

1588 rrm iy

3@8.2% 13.8AH

175ZA737.11

MOTOR IS RUMNMIMNG

Los valores de datos de los cuatro valores de
funcionamiento se muestran al mismo tiempo,
indicando la unidad relacionada (véase la tabla).
En el ejemplo, Referencia, Par, Intensidad y
Velocidad estan seleccionadas como variables
en la primera y segunda lineas.

» Estado de lectura III:

El estado de lectura lll se puede mostrar mientras

se mantenga pulsada la tecla [DISPLAY/STATUS].

Al soltarla, el sistema vuelve al estado de lectura Il,

a menos que la tecla se mantenga pulsada durante
menos de 1 segundo aproximadamente, en cuyo caso
el sistema siempre vuelve al estado de lectura .

Aqui aparecen los nombres de parametro y las
unidades para las variables de funcionamiento
de la primera y segunda lineas; la variable de
funcionamiento 2 no cambia.

Los valores de funcionamiento 1,1;1,2y 1,3 de la
primera linea, asi como el valor de funcionamiento
2 de la segunda linea, se seleccionan mediante
los parametros 009, 010, 011 y 012.

e Estado de Display IV:

Este estado de display se puede producir durante el
funcionamiento si se desea cambiar otro ajuste sin parar
el convertidor de frecuencia. Esta funcién se activa en
el pardmetro 005 Editar ajuste (EDITAR AJUSTE).

24,3%

1588 rrm

IB.2%x  13.8A

175ZA737.11

N

MOTOR IS RUNMIMNG

El nimero de ajuste de programacion seleccionado
parpadeara a la derecha del ajuste activo.

La cuarta linea muestra mensajes de estado .

m Estructura del modo de Menu répido comparado

con el modo de Menu

Ademas de tener un nombre, cada parametro se
vincula con un nimero que es el mismo en todos los
modos de programacion. En el modo de Mend, los

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

pardmetros se dividen en grupos, donde el primer
digito del nimero de parametro indica dicho parametro.

« El Men( rapido lleva al usuario por un conjunto de
pardmetros que seran suficientes para hacer que
el motor funcione casi 6ptimamente, mientras que
los ajustes de fabrica de los deméas parametros
toman en cuenta las funciones de control deseadas,
ademas de la configuracion de las entradas/salidas
de sefial (terminales de control).

e El modo de Menu permite seleccionar y
cambiar todos los parametros a eleccion del
usuario. Sin embargo, algunos parametros
apareceran atenuados, segln la opcion de
configuraciéon (parametro 100).

DISPLAY MODE

UAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

VAR 2 %

STATUS

DISPLAY
STATUS

Quick
MENU

QUICK MENU MODE

MENU

MENU MODE

SPEED

15688 rPme

QUICK MEMU 1 OF 13

15868 rem 5

@81 LANGURGE

ENGLISH

CHANGE
DATA

8 KEYB.&DISPLAY

Choice of & Choice of
parameter v group

DATA MODE

SPEED

156868 rem ¥

oK
CANCEL

881 LANGURGE
ENGLISH

CHANGE
DATA

DATA CHANGE MODE DATA CHANGE MODE

QUICK MENU 1 OF 13

1568 rem 5

SPEED

1568 rem T

881 LANGURGE
ENGLISH

881 LANGURGE
ENGLISH

Choice of
data value

175ZA738.10

m Configuracion rapida con el Menu réapido

Este menul se utiliza para el ajuste de las
aplicaciones de bucle cerrado.

La configuracién rapida se inicia presionando la
tecla [QUICK MENU], que da como resultado la
siguiente lectura en la pantalla:

Linea 3: NUmero y nombre del parametro
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de la configuracion rapida

Linea 4: Estado y valor del primer parametro

La primera vez que se pulsa la tecla [QUICK
MENU] después de haber encendido la unidad,
las lecturas siempre empezaran en la posicién
1; consulte la tabla siguiente.

La seleccion de un pardmetro del Mend rapido
se realiza por medio de las teclas [+/-]. Puede
accederse a los siguientes parametros:

Pos.:  No Parametro: Unidad:
1 001 Idioma
2 102 Potencia del motor  [kW]
3 103 Tension del motor Y|
4 104 Frecuencia del [Hz]
motor
5 105 Intensidad del motor  [A]
6 106 Velocidad del motor  [rpm]
7 107 Adaptacion
automatica del
motor, AMA
8 329 Pulso/rev. de [ppm]
retroalimentacion
del codificador
9 351 Direccion de
codificador
10 207 Tiempo de rampa [seq]
de aceleracion 1
11 208 Tiempo de rampa [seq]
de deceleracion 1
12 205 Referencia max. [rpm]
13 417 Ganancia
proporcional de
PID de velocidad
14 418 Tiempo de integral [ms]
de PID de veloc.
15 221 Modo de motor de  [%]
limite de par
16 222 Modo de [%]

generacion de limite
de par

m Modo de MenU (Ajuste de parametros)

El modo de Menu se inicia pulsando la tecla [MENU],

lo que produce la siguiente lectura en el display:

SPEED

1586 rem s

175ZA739.10

KEYB.& DISPLRAY

50

En la linea 3 se muestra el numero y el nombre
del grupo de parametros.

La seleccién de cada grupo se realiza mediante
las teclas [<>].

Es posible acceder a los siguientes grupos

de parametros :

N° de grupo Grupo de parametros:

Funcionamiento y display
Carga y motor
Referencias y limites
Entradas y salidas
Funciones especiales
Comunicacién serie
Funciones técnicas
Opciones de aplicacion
Perfil de Fieldbus

Comunicacion con Fieldbus

© 00 N O O A~ W N B+ O

Una vez seleccionado el grupo de pardmetros deseado,
puede elegirse cada pardmetro con las teclas [+/-].

En la linea 3 se muestran el nimero y el nombre
del parametro, mientras que el estado y el valor
de éste se indican en la linea 4.

Cambio de datos

El procedimiento de cambio de datos es el mismo en
el modo de Menu rapido y en el modo de Menu.

La pulsacion de la tecla [CHANGE DATA] permite
cambiar el pardmetro seleccionado, después de lo
cual parpadeara el subrayado en la linea 4.

m Cambio de un valor de texto

Si el pardmetro seleccionado es un valor de texto, este
valor deberd cambiarse con las teclas [+/-].

SPEED

1588 rem s

175ZA740.10

BE1  LANGUAGE
EHGL ISH

La linea inferior del display muestra el valor de texto que
se introducira (almacenara) al confirmar dicho valor [OK].
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m Cambio de valores nominales de datosnuméricos = Cambio de valores de datos, proced-

Si el parametro elegido representa un valor de dato imiento por pasos

numérico, este valor se cambia mediante las teclas [+/-]. Algunos parametros pueden cambiarse paso
a paso o de forma variable. Entre ellos se
encuentran la Potencia del motor (parametro 102),
Tension del motor (parametro 103) y Frecuencia

1 EEE I'-'F'r"l S?UP del motor (parametro 104).
1

VLT® 5000 FLUX

SPEED

175ZA741.10

Los pardmetros se cambian como grupo de
valores de datos numéricos y como valores de
datos numéricos de forma variable.

B2 MOTOR FOWER
8,37 Kl

SlPIs[Ew

1586 rem s

182 MOTOR FPOWER
B.55 KW

m Lecturay programacion de pardmetros indexados
Los parametros se indexan cuando se sitian
en una pila renovable.
Los parametros 615 - 617 contienen un registro
histérico que puede leerse. Elija el parametro, pulse
la tecla [CHANGE DATA] y utilice las teclas [+] y []

El valor de dato elegido se indica con el para desplazarse por el registro de valores. La linea
digito intermitente. 4 de la pantalla destellard durante la lectura.

175ZA742.10

La linea inferior del display muestra el valor de
dato que se introducira (almacenara) cuando
lo confirme con [OK].

Si se ha montado una opcién de bus en la unidad, la
programacion de los parametros 915 - 916 debera
llevarse a cabo de la manera siguiente:

Elija el pardmetro, pulse la tecla [CHANGE DATA]

m Cambio de valores de datos numéricos y utilice las teclas [+] y [-] para desplazarse por los
infinitamente variable diferentes valores indexados. Para cambiar el valor del
Si el parametro elegido representa un valor pardmetro, seleccione el valor indexado y pulse la tecla
de dato numérico, primero se selecciona un [CHANGE DATA]. Al utilizar las teclas [+] y [-] destellara
digito con las teclas [<>]. el valor que se desea cambiar. Para aceptar el nuevo

ajuste, pulse [OK]; para cancelarlo, pulse [CANCEL].
SPEED

)
1 EEE I"'F'I'"I o m Inicializacion a los ajustes de fabrica

138 START SFPEED El convertidor de frecuencia se puede inicializar a los
oll.o ren ajustes de fabrica de dos formas distintas.

175ZA743.10

Inicializacién mediante el parametro 620
- Inicializacién recomendada

A continuacion el digito elegido se cambia de forma
variable mediante las teclas [+/-]: «  Seleccione el parametro 620
e Pulse [CHANGE]
SPEED » Seleccionar inicializacién
1 EEE AN e Pulse la tecla [OK]

r'F' Fl « Desconecte la alimentacion de red y espere a
138 START SPEED que se apague la luz de la pantalla.
Ro.8 rem * Vuelva a conectar el suministro eléctrico. El
convertidor ya esté reiniciado.

175ZA744.10

©
S
o &
g9
Cv
(@,
@)

El digito elegido se indica mediante el digito intermitente.
En la linea 4 se muestra el valor de dato que se
introducira (almacenara) cuando lo confirme con [OK].

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 51



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

Con este parametro se inicializa todo excepto:
500 Direccion de comunicacién serie
501 Velocidad en baudios para

comunicacion serie

601-605 Datos de funcionamiento
615-617  Registros de fallos

Inicializacién manual

Desconecte la unidad de la red eléctrica y espere
a que se apague la luz de la pantalla.

Pulse a la vez las siguientes teclas:
[Display/status]

[Change data]

[OK]

Conecte de nuevo el suministro eléctrico
mientras pulsa las teclas.

Suelte las teclas

El convertidor de frecuencia habra quedado
programado en el ajuste de fabrica.

Con este pardmetro se inicializa todo excepto:
600-605 Datos de funcionamiento

iNOTA!:

'l: Se reajustan los valores para la comunicacion
serie y los registros de fallos.

52

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



Darfoss

VLT® 5000 FLUX

m Control local y remoto las funciones/comandos disponibles con las
Hay dos posibilidades distintas para el funcionamiento teclas del panel de control, entradas mediante los
del convertidor de frecuencia: control local o terminales digitales o el puerto de comunicacion
remoto. A continuacion se incluye una lista de serie en ambas situaciones.

Tipo de maniobra

Remota Local
Comando de control Perfil FC Local Local mixto
Arrangue/parada LCP X1
Velocidad fija LCP
Reset LCP
Cambio de sentido LCP
Fallo de red inverso
Reset
Rampa 2
Arranque
Parada inversa
Parada rapida inversa
Freno de CC inverso
Inercia inversa
Cambio de sentido
Velocidad fija
Mantener salida
Mantener referencia
Aceleracién
Deceleracion
Referencia interna, si
Referencia interna, LSB
Referencia interna, MSB
Valor de enganche
Enganche abajo
Relé 01/relé 04
Seleccionar ajuste LSB
Seleccionar ajuste MSB
Activar arranque adelante
Activar arranque inverso
Aceleracién/Seleccionar ajuste LSB
Deceleracion/Seleccionar ajuste

MSB

Arrangue por pulsos
Arrangue inverso X -

XX

1
N

[}
o
=
o
S
[}
«
7}
o

Handling

XXX XXX

XXX XX XXX

Dol ol ol Pl Pl Pl Dol Pl Dol Pl Pl Pl Pl Dol Dl Dol Pl Pl Pl Pl Pl Pl Dl Pl Pl Pl
1
1

XXX XXX (X |

>
|
|

>

1)" X" Significa que el comando esta disponible
2) "-" Significa que el comando NO esta disponible
3) Terminal 37
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m Manejo de referencias Unicas
Utilizando una referencia Unica, s6lo se conecta

) i Relay | Digital & Analog out Reference in
una sefial de referencia activa, ya sea en forma XN YRR
de referencia externa o interna. 04 0512 13 26 39 42 45 46[50 53 55 54 60
. y ] o o o
Las referencias externas pueden ser tension,
intensidad, frecuencia (pulsos) o binarias mediante
puerto serie. A continuacion se ofrecen dos ejemplos Tk
del modo en que el convertidor de frecuencia 1752A770.10
maneja las referencias dnicas. Ref. Gnica | Ex- Referencia de velocidad o
terna par
term 53 (x10 V)
term 54 (+10 V)
term 60 (0/4 - 20 mA)
term 17 6 29 (frecuencia)
RS 485
Referencias internas (parametro 215
- 218)
Ejemplo 1:
Ejemplo 2:
Speed [rpm] 175ZA771.10
@ 4 pole motor Speed [rpm]
@ 4 pole motor CW
1500 | 15004
|
: | 1200
1200 | : 900+
: : 600
900 | | 3004
| | 100 %
: ! A
600 | | o 1 2 340__6 7 8 9 10[V]
| : Reference
| | 600+ input
300 - : : 900+
150 : : 1200+
10% 50% 100% Reference 15001 ¥ CeW
[1v] [5v] [1ov]  input 175ZA772.10

Sefial ref. externa =1V (min) - 5V (max)
Referencia = 20 - 1500 rpm
Configuracion (pardm. 100) - Control de
velocidad en lazo cerrado

54

Sefial ref. externa = 0 V (min) -10 V (méax)
Referencia = 1500 rpm ccw - 1500 rpm cw
Configuracién (param. 100) - Control de
velocidad en lazo cerrado
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Ejemplo 3:

Speed [rpm]
@ 4 pole motor

1500

» cw

1200
900

Sefal ref. externa de fuente externa = -10 V (1500
rpm ccw) - +10 V (1500 rpm cw)

Configuracion (param. 100) = Control de
velocidad en lazo cerrado.

[}
o
=
o
S
[}
«
7}
o

Handling

| | | | ‘\O‘O %
2 4 6 8 10[V]
Reference
input
) cew
175ZA773.10
Ex 1 Configuracion Pardmetro 100 Configuracion [1]
Term referencia (53) Parametro 308 [1]
Sefial ref. min. (1V) Parametro 309 [0,0...10,0 V]
Sefial ref. max. (5 V) Parametro 310 [Pardmetro 309...10,0 V]
Rango ref. Parametro 203 Min - Max[0]
Ref min. (20,000 rpm) Parametro 204 [-100.000,000...Parametro 205]
Ref max. (1500,000 rpm) Parametro 205 [Parametro 204...100.000,000]
Ex 2 Configuracién Parametro 100 Configuracién [0 6 5]
Term referencia (53) Parametro 308 [1]
Seiial ref. min. (0V) Pardmetro 309 [0,0...10,0 V]
Sefial ref. max. (10 V) Parametro 310 [Parametro 309...10,0 V]
Rango ref. Parametro 203 - Max - + Max[1]
Tipo ref Parametro 214 Suma [0]
Ref max. (3000,000 rpm) Parametro 205 [Parametro 204...100.000,000]
Ref. interna (-50%) Parametro 215 [-100,00% -+100,00%]
Velocidad/sentido de salida | Pardametro 200 4500 rpm Ambos sentidos [1]
Ex 3 Configuracion Pardmetro 100 Configuracién [1]
Term referencia (53) Parametro 308 [1]
Seiial ref. min. (0 V) Parametro 309 [0,0...10,0 V]
Seiial ref. max. (10 V) Parametro 310 [Pardmetro 309...10,0 V]
Rango ref. Parametro 203 - Max - + Méax[1]
Tipo ref Pardmetro 214 Suma [0]
Ref max. (3000,000 rpm) Parametro 205 [Parametro 204...100.000,000]
Ref. interna (0%) Parametro 215 [-100,00% -+100,00%]
Velocidad/sentido de salida__| Parametro 200 4500 rpm Ambos sentidos [1]

Enganche arriba/abajo y mantenimiento de referencia a través de entradas digitales 16, 17, 29, 32 6 33.
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m Manejo de referencias multiples e Suma
Las referencias multiples se utilizan cuando se * Relativa
conectan dos 0 mas sefales de referencia, en forma * Externa si/no

de sefiales de referencia externas o internas.
El pardmetro 214 se puede combinar en las
funciones siguientes:

Lista de manejo de referencias mdltiples
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m Control de freno mecanico sea superior al nivel seleccionado en el parametro
En aplicaciones de elevacion, existe la necesidad 223 Advertencia: Intensidad baja.
de controlar un freno electromagnético. Durante la parada, el freno mecéanico se cerrara cuando
Para controlar el freno, se requiere una salida de relé la velocidad sea inferior al nivel seleccionado en el
(01 6 04) o una salida digital (terminal 46 6 26). Esta parametro 225 Advertencia: Velocidad baja .
salida debe estar cerrada normalmente durante el Si el convertidor de frecuencia entra en una
tiempo en que el convertidor de frecuencia no pueda condicion de alarma o situacion de sobreintensidad
"mantener” el motor debido, por ejemplo, a que la o tension excesiva, el freno mecénico se
carga es demasiado alta. En los parametros 323 conectara inmediatamente. Esto ocurre también
6 326 (salida de relé 01 6 04) o en los parametros durante la inercia del equipo.

319 6 321 (salida digital 46 6 26), seleccione Control
de freno mecénico [32] para las aplicaciones que
utilicen un freno electromagnético.

' iNOTA!:
": El control de freno mecénico para el vector
i de flujo tiene la misma funcién que el
Si se ha seleccionado Control de freno mecénico control de freno mecénico ampliado para
[32], el freno mecanico se cerrard normalmente la unidad de proceso VLT 5000.
durante el arranque hasta que la intensidad de salida
Control ampliado del freno mecdnico

[}
o
=
o
S
[}
«
7}
o

Handling

A

175ZA777.11

Arranque, terminal 18

Arranque, retraso

pardmetro 120

<—— Frecuencia de arrangue Baja frecuencia K )
Frecuencia de salida —_[_/T\"Q_/ oo 298 —

p

Intensidad de salida Baja\intensided, par. 223
Intensidad de magnetizacién T T T T T T N e

0 Amp.— F—F— — ————

Control total de par de motor

ParGmetro de hora
de retraso de freno 163

Relé 01

Freno meca@nico

o2 13 t4 15 16
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Control de freno mecanico:

Parametro: Ajuste: Valor de dato:
323 Relé 01 o par. 326 relé 04 Control de freno mecanico [32]
223 Advertencia: Intensidad baja aprox. 70% de intensidad nominal?)
225 Advertencia: Velocidad baja 15 - 30 rpm 2
122 Funcién de parada Premagnetizacion [3]
120 Retardo de arranque 0,1-0,3 seq.
- Frecuencia/intensidad de arranque en el
121 Funcion de arranque [3]

mismo sentido3)

130 Velocidad de arranque

Ajuste en velocidad

131 Refuerzo de arranque

Ajuste en intensidad nominal de motor Iy.n (no superior al 160% de Iu.n)

163 Retardo de freno 0-10 segq.

1. Durante el arranque, el freno se abre cuando
la intensidad real supera el limite de intensidad
del parametro 223.

2. Este valor indica la velocidad durante la
deceleracion a la que se volvera a cerrar el
freno mecénico. Se da por supuesto que se ha
proporcionado una sefial de parada.

3. El ejemplo se refiere a la elevacion sin contrapeso,
en la que se debe comprobar que el motor arranca
de izquierda a derecha, ya que de lo contrario
el convertidor de frecuencia puede dejar caer
la carga. Cambie las conexiones U, V, W y los
canales de codificador, si es necesario.

m Programacion de parada en el limite de par

En las aplicaciones con un freno electromecanico
externo, como por ejemplo, aplicaciones de elevacion,
es posible parar el convertidor de frecuencia mediante
un comando de parada 'estandar ’, activando al mismo
tiempo el freno electromecanico externo.

El siguiente ejemplo ilustra la programacion de las
conexiones de un convertidor de frecuencia.

El freno externo puede conectarse al relé 01 ¢ 04,
consulte Control de freno mecéanico. Programe

el terminal 27 en Parada de inercia inversa [0] o
Reset y parada de inercia inversa [1] y el terminal

46 en Limite de par y parada [27].

Descripcion:

Si hay un comando de parada activado mediante el
terminal 18 y el convertidor de frecuencia no esté en el
limite de par, el motor decelerara hasta O rpm.

Si el convertidor de frecuencia esté en el limite de pary
se activa un comando de parada, se activara el terminal
46, Salida (programado en Limite de par y parada [27]).
La sefial al terminal 27 cambiara de ‘1 I6gico’ a ‘0
l6gico’ y el motor empezara a marchar por inercia.

58

PAR.304[0]

o/ |PAR.302[1]
3O
O3S

RS485

o
=3
o
c

S
I\

&N
&
(&
~

68 69

1752A766.10

[N®

O
1]
1]
0

PAR.319[27] L S
HOAS)

O3S
N\
— 0

Rela Digital & Analog out Reference in

22022008 2VDDS 28D

04 05(12 13 26 39 42 45 46|50 53 55 54 60

HEHHEBEREEHEEHEEEH
—

Mechanical Brake

N O
o
[

o
<
-~

S

H1 2 IS ?|PAR.323[34]

1N

z
o

- Arranque/parada mediante el terminal 18.
Parametro 302 = Arranque [1].

- Parada rapida mediante el terminal 27.
Parametro 304 = Parada de inercia inversa [0].

- Terminal 46, salida
Parametro 319 = Limite de par y parada [27].

- Terminal 01, salida de relé
Parametro 323 = Control de freno mecanico [32].
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m Funcion de freno dindmico(Resistencia de freno)
La funcion de freno consiste en limitar la tension
en el circuito intermedio cuando la carga acciona
el motor y la energia entra en dicho circuito. El
freno es un circuito de chopper con conexion de
una resistencia de freno externa.

El freno esta protegido contra cortocircuitos en

la resistencia de freno y el transistor de freno

esta controlado para garantizar la deteccion de
cortocircuitos en el transistor. Utilizando una salida
relé/digital, dicho transistor puede emplearse para
proteger la resistencia de freno de sobrecargas cuando
se produce un fallo en el convertidor de frecuencia.
Ademaés, el freno permite leer la energia instantanea

y la media de los Ultimos 120 segundos, asi como
controlar que la energia aplicada no exceda el limite
de control seleccionado en el parametro 402. El
parametro 403 selecciona la funcion que se realizara
cuando la potencia que se transmite a la resistencia de
freno sobrepase el limite ajustado en el parametro 402.

iNOTA!:
'l: El control de la energia del frenono es una
i funcion de seguridad; para este propésito
es necesario un interruptor de seguridad. El
circuito de resistencia del freno no tiene proteccion
de corriente de fuga a tierra.

m Seleccién de Resistencia de Freno
Para seleccionar la resistencia de freno correcta,
es necesario conocer la frecuencia de frenado y
cual es la energia de frenado resultante.

El ED de la resistencia es una indicacién del ciclo
de trabajo en el que ésta funciona.

El ED de la resistencia se calcula de la manera siguiente:

th
ED (ciclodetrabajo) = m
donde tb es el tiempo de frenado en segundos
y T ciclo es el tiempo de ciclo total.
Speed 1752A730.11

[o]
[m/s]

ta tb

time [sec]
I Teycle |
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La carga maxima admisible en la resistencia del freno
se establece como un pico de energia con un ED dado.
El ejemplo y férmula siguientes sélo son aplicables

a la unidad VLT 5000 solamente. La potencia pico

se puede calcular sobre la base de la resistencia de
freno mas alta requerida para el frenado:

Ppico = PmoTOR X MBR(%) X N MOTOR X MNvLt [W]

donde MgRr(%) €s un porcentaje del par nominal. & =)
La resistencia de freno se calcula de la siguiente manera: G =
o S
5 8
I
n'd
vcc
Rrec = ]
Prico

La resistencia de freno depende de la tension

del circuito intermedio (UDC).

Con los convertidores de frecuencia VLT 5000 que
tienen una tension de alimentacién de 3 x 380-500
Voltios, el freno estara activo a 822 Voltios (UDC);
si el convertidor de frecuencia tiene una tension
de alimentacion de 3 x 200-240 Voltios, el freno
estara activo a 397 Voltios (UDC).

iNOTA!:
": La resistencia de freno utilizada debe tener un
e valor nominal de 850 6 430 voltios.

RRrec es la resistencia recomendada por Danfoss,
es decir, la que garantiza al usuario que el
convertidor de frecuencia puede frenar en el par
de frenado maxima (Mpy) del 160%.

Nmotor €Sta tipicamente a 0,90, mientras que Nvit
esta tipicamente a 0,98. Para los convertidores
de frecuencia de 200 V y 500 V, respectivamente,
Rrec a un par de frenado del 160% se puede
escribir de la siguiente manera:

111.684

Rire = 5—— [Q]@200V
Pvoror

Rerc = 478801 [€] @5001°
Pyoror
630.137 N .

Rrpc = —— €] @600
Pyoror

P motor en kW.
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iNOTA!:
": La resistencia de freno max. seleccionada
q debe tener un valor en ohmios que sea un 10%

inferior, como maximo, al valor que recomienda
Danfoss. Si se selecciona una resistencia de freno
con un valor en ohmios més alto, no se conseguiré el
par de frenado del 160% vy existe el riesgo de que el
convertidor de frecuencia se desconecte por motivos
de seguridad. Para mas informacién, consulte la
Instruccion Resistencia del Freno MI.90.FX.YY.

iNOTA!:
'l: Si se produce un cortocircuito en el transistor
q del freno, la disipacion de calor en la resistencia
de freno sélo se puede impedir por medio de un
contactor o un interruptor de red que desconecte la
alimentacion eléctrica al convertidor de frecuencia. (El
convertidor de frecuencia puede controlar el contactor).

m Adaptacién automética del motor, AMA

La adaptacion automatica del motor es un algoritmo
de prueba que mide los parametros del motor
eléctrico mientras esta parado. Esto significa que
AMA, por si sola, no suministra ningun par.

AMA resulta atil durante la puesta en servicio de
sistemas en los que el usuario desea optimizar el ajuste
del convertidor de frecuencia al motor aplicado. Esta
funcion se utiliza, especialmente, cuando los ajustes de
fabrica no son adecuados para el motor en cuestion.
Hay cinco parametros del motor (150-154) que son
de significancia primaria en adaptacion automatica

del motor: la resistencia del estator Rs, la resistencia
del rotor Ry, la reactancia de fugas del estator, X1, la
reactancia de fugas del rotor, Xz y la reactancia principal
Xn. El parametro 107 permite seleccionar la adaptacion
automatica del motor, con determinacion de Rs, Xn, X1,
X2, Rr 0 una adaptacion automética del motor reducida
mediante la determinacion de Rs Unicamente.

La duracion de una adaptacion automatica del motor
total varia entre unos minutos para motores pequefios
y mas de 10 minutos para motores grandes.

Rs X1 X
Ny P15O P152 P153

R2
P151

175ZA754.10

Limitaciones y condiciones previas:
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« Para que AMA pueda determinar de manera 6ptima
los parametros del motor, deben introducirse en
los parametros 102 a 106 los datos correctos de
la placa de caracteristicas del motor que esta
conectado al convertidor de frecuencia.

« Para obtener el mejor ajuste del convertidor de
frecuencia, se recomienda realizar la AMA con
un motor frio. Si se ejecuta AMA repetidamente
se podra calentar el motor, provocando un
aumento de la resistencia, Rs and Ry.

» El procedimiento AMA sélo se puede realizar si
la intensidad nominal del motor es como minimo
el 35% de la intensidad de salida nominal del
convertidor de frecuencia. AMA se puede llevar a
cabo en un maximo de un motor de gran tamafio.

* Sise inserta un filtro de LC entre el convertidor
de frecuencia y el motor, sera preferible realizar
una prueba reducida. Si se necesita un ajuste
global, retire el filtro de LC mientras realice
una AMA total. Una vez finalizada la AMA,
vuelva a insertar el filtro de LC.

e Los cables de motor largos pueden afectar
al resultado de la funcién AMA.

Cémo realizar una AMA

1. Pulse la tecla [STOP/RESET]

2. Defina los datos de la placa de caracteristicas
en los parametros 102-106

3. En el parametro 107, seleccione si se debe
realizar una [ACTIVAR AMA COMPLETA|] total
o [ACTIVAR AMA REDUCIDA]

4. Conecte el terminal 12 (24 V CC) al terminal
37 de la tarjeta de control

5. Conecte el terminal 12 (24 V CC) al terminal
27 de la tarjeta de control

6. Conecte el terminal 12 (24 V CC) al terminal
18 de la tarjeta de control

7. Pulse la tecla [START] para iniciar la adaptacion
automatica del motor.

A continuacion, la adaptacion automatica del motor
realizard cuatro pruebas (para la AMA reducida, s6lo
las dos primeras pruebas). El proceso de la prueba
se puede seguir en la pantalla como puntos después
del texto WORKING en el pardmetro 107.

' iNOTA!:
“: AMA se puede realizar en éxito solamente si
i no hay alarmas durante el autoajuste.

Interrumpir AMA

Si se desea interrumpir la adaptacion automatica del
motor, pulse la tecla [STOP/RESET] o desconecte
el terminal 18 del terminal 12.
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La adaptacion automatica del motor finaliza
con uno de los mensajes siguientes después
de realizarse la prueba:

[AMA ACABADO OK]
La funcion AMA se ha realizado correctamente
(pardmetro 107).

o}
Advertencias y mensajes de alarma

ALARMA 22

Optimizacién automético no OK

[FALLO ADAPT AUTO MOTOR]

Se ha detectado un fallo durante la adaptacion
automatica del motor. Pulse la tecla [STOP/RESET] o
desconecte el terminal 18 del terminal 12. Compruebe
la causa posible del fallo indicado por el mensaje

de alarma mostrado. La cifra que aparece a
continuacion del texto es el cédigo de error, que
puede verse en el registro de fallos del pardmetro
615. La adapacion automatica del motor no ha
actualizado los parametros. Puede optar por realizar
una adaptacion automatica del motor reducida.

PRUEBA P.103,105 [0]

[AUTO MOT ADAPT FAIL] El parametro 102,
103 6 105 tiene un ajuste erréneo. Corrija el
ajuste y vuelva a iniciar la AMA.

BAJO P.105 [1]

El motor es demasiado pequefio para poder
realizar la AMA. Para poder ejecutar la AMA, la
intensidad nominal del motor (parametro 105) debe
ser superior al 35% de la intensidad de salida
nominal del convertidor de frecuencia.

IMPEDANCIA ASIMETRICA [2]

AMA ha detectado una impedancia asimétrica
en el motor que estd conectado al sistema. El
motor podria ser defectuoso.

MOTOR DEMASIADO GRANDE [3]

El motor que esta conectado al sistema es demasiado
grande para poder realizar la AMA. El ajuste del
pardmetro 102 no coincide con el motor utilizado.

MOTOR DEMASIADO PEQUENO [4]

El motor que esté conectado al sistema es demasiado
pequefio para poder realizar la AMA. El ajuste del
parametro 102 no coincide con el motor utilizado.

TIEMPO [5]
La AMA ha resultado fallida debido a sefiales de
medida ruidosas. Pruebe a iniciar el procedimiento

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

AMA varias veces desde el principio, hasta que se
ejecute. Tenga en cuenta que si se ejecuta la prueba
AMA repetidamente se podra calentar el motor hasta
un nivel en el que aumente la resistencia Rs y Ry.
Sin embargo, esto no suele ser critico.

INTERRUMPIDO POR USUARIO [6]
El usuario ha interrumpido el procedimiento AMA.

FALLO INTERNO [7]
Ha ocurrido un fallo interno en el convertidor de
frecuencia. Dirfjase a su distribuidor de Danfoss.

[}
o
=
o
S
[}
«
7}
o

Handling

FALLO VALOR LIMITE [8]

Los valores de parametros encontrados para el motor
se encuentran fuera del rango aceptable en el que
puede funcionar el convertidor de frecuencia.

MOTOR GIRA [9]

Es probable que el motor esté girando. Asegurese de
que la carga no es capaz de hacer girar el eje del motor.
A continuacion, vuelva a iniciar el procedimiento AMA.

SOBRECORRIENTE [10]

Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del
inversor. Compruebe que el tamafio del motor coincide
con el tamafio del convertidor de frecuencia.

SOBRETENSION (SOBRETENSION
ENLACE CC) [11]

La tension del circuito intermedio (CC) supera el
limite de sobretension del inversor.

BAJA TENSION (BAJA TENSION ENLACE CC) [12]
La tension del circuito intermedio (CC) supera el
limite de subtension del inversor.

AVISO 39 - 42

Se ha detectado un fallo durante la adaptacion
automatica del motor. Compruebe la posible causa
del fallo de acuerdo con el mensaje de aviso. Pulse
la tecla [CHANGE DATA] y seleccione "CONTINUAR"
si desea que continlie la prueba AMA a pesar del
aviso mostrado, o bien pulse la tecla [STOP/RESET]
0 desconecte el terminal 18 del terminal 12 para
interrumpir el procedimiento AMA.

AVISO: 39

PRUEBA P.104,106

El ajuste del pardmetro 102, 104 6 106 probablemente
sea erroneo. Compruebe el ajuste y seleccione
"Continuar’ o 'Parar’.
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[rem] A
AVISO: 40 Motor |
PRUEBA P.103,105 speed
El ajuste del parametro 102, 103 6 105 probablemente
sea erroneo. Compruebe el ajuste y seleccione
‘Continuar’ o ’'Parar’.
AVISO: 41
MOTOR DEMASIADO GRANDE 'r[=s]
El motor utilizado probablemente sea demasiado
grande para poder realizar la AMA. Puede que el ;‘3:{; |
ajuste del parametro 102 no coincida con el motor. 1752462310
Compruebe el motor y seleccione "Continuar” o "Parar’. La secuencia de bisqueda del motor en giro depende

de la Velocidad/sentido de rotacion (parametro 200).
Si se selecciona sentido horario, el convertidor de
frecuencia empezara a buscar desde Velocidad max.
(parémetro 202) hasta O rpm. Si el convertidor de
frecuencia no encuentra el motor en giro durante la
secuencia de busqueda, efectuara un frenado de
CC con el fin de intentar reducir la velocidad del
motor en giro hasta 0 rpm. Esto requiere que el
freno de CC esté activado a través de los parametros

AVISO: 42

MOTOR DEMASIADO PEQUENO

El motor utilizado probablemente sea demasiado
pequefio para poder realizar la AMA. Puede que el
ajuste del pardmetro 102 no coincida con el motor.
Compruebe el motor y seleccione "Continuar" o "Parar’.

m Motor en giro 125y 126. Si se selecciona Ambos sentidos, el
Esta funcion hace posible "enganchar" un motor convertidor de frecuencia detectara primero en qué
que gira sin control y para que el convertidor de sentido gira el motor y después busca la velocidad.
frecuencia tome el control de la velocidad del Si no se detecta el motor, el sistema asume que el
motor. La funcién puede activarse o desactivarse motor esta parado o esta girando a baja velocidad,
a través del parametro 445. y el convertidor de frecuencia arranca el motor de la

. . - . forma normal después de esta busqueda.
Si se ha seleccionado la funciéon de motor en giro,

habran tres situaciones en que la funcién se activa: 3. El convertidor de frecuencia se desconecta

se activa Motor en giro.
1. Después de darse una sefial de paro por y g

inercia a través del terminal 27. [rpm] A
2. Después de la puesta en marcha.
3. Si el convertidor de frecuencia esta en Motor 4
speed

estado de desconexion por fallo y se ha
dado una sefial de reinicio.

1. Motor en giro esta activada (parametro 445 [1]).

[rpm] A
Motor | t [s]
speed
Reset ‘—\
175ZA123.12
- m Control de par de sobrecarga normal/alto
t [:] Esta funcion permite al convertidor de frecuencia
funcionar a un par constante del 100%, utilizando
Term. 27 | un motor sobredimensionado.

175ZA122.12

2. Motor en giro esta activada (pardmetro 445 [1]).
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La opcidn entre una caracteristica de par de sobrecarga
alto (M) o normal (N) se selecciona en el parametro 101.

Si se elige una caracteristica de par alto, un motor
de tamafio nominal con el convertidor de frecuencia
obtiene un par de hasta el 160% durante 1 minuto.
Si se selecciona una caracteristica de par normal, un
motor sobredimensionado permitira un rendimiento
de par de hasta el 110% durante 1 minuto.

La ventaja de seleccionar una caracteristica de par
normal para un motor sobredimensionado consiste
en que el convertidor de frecuencia podra suministrar
un par del 100% constantemente, sin reduccion de
potencia como resultado del motor de mayor tamario.

Handling

[}
o
=
o
S
[}
«
7}
o

iNOTA!:

Bi& Esta funcion no se puede seleccionar para
las unidades VLT 5001-5006, 200-240 V,
o0 VLT 5001-5011, 380-500 V.
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m Funcionamiento y Display

m Introduccién

El grupo de parametros 001 - 099 proporciona el ajuste y los valores para el lugar de funcioamiento y para la
operacion y los ajustes de la pantalla LCP (Panel de Control Local) y la unidad de almacenamiento.

PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes Conversion Datos
# descripcion durante el funcionamiento indice tipo
001 Idioma Inglés No No 0 5
002 Control local/remoto Control remoto Si Si 0 5
003 Referencia local 000.000 Si Si -3 4
004 Ajuste activo Ajuste 1 Si No 0 5
005 Editar ajuste Ajuste activo Si No 0 5
006 Copiar ajustes Sin copia No No 0 5
007 Copia LCP Sin copia No No 0 5
008 Mostrar velocidad escalado 1 0.01 -100.00 _sSi Si -2 6
009 Linea 2 de la pantalla Velocidad [rpm] Si Si 0 5
010 Linea de la pantalla 1.1 Referencia [%] Si Si 0 5
011 Linea de la pantalla 1.2 Intensidad del motor Si Si 0 5
[A]
012 Linea de la pantalla 1.3 Potencia [kW] Si Si 0 5
013 Modo de funcionamiento local Control LCP Si Si 0 5
014 Parada local Activar Si Si 0 5
015 Velocidad fija local No es posible Si Si 0 5
016 Cambio sentido de giro local No es posible Si Si 0 5
017 Desconexién o reinicio local Posible Si Si 0 5
018 Bloguear cambio de datos Desblogueado Si Si 0 5
019 Modo de arranque, control local  Parada forzada, usar Si Si 0 5
ref. guardada.
024 Menu réapido definido por el No activo Si No 0 5
usuario
025 Ajuste de Meni Réapido 000 0-999 Si No 0 6

Cambios durante el funcionamiento:

"Si" significa que el pardmetro puede cambiarse
mientras el convertidor de frecuencia esta funcionando.
"No" significa que hay que parar el convertidor

de frecuencia para realizar cambios.

4-Ajustes:
"Si" significa que este parametro se puede programar
por separado en cada uno de los cuatro ajustes,

es decir, puede tener cuatro valores de dato
distintos. "No" significa que el valor de dato debe
ser idéntico en los cuatro ajustes.

indice de conversion:

Este numero se refiere a una cifra de conversién
que se usa cuando se escribe o lee mediante
un convertidor de frecuencia.

indice de conversién Factor de conversién

74 0.1
2 100
1 10
0 1
-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001

Tipo de datos:

Indica el tipo y longitud del telegrama.

Tipo de datos Descripciéon

Entero 16

Entero 32

No firmado 8

No firmado 16

No firmado 32

© N[O |0 |~ W

Cadena de texto

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Valor:

OInglés (ENGLISH) [0]
Alemén (DEUTSCH) [1]
Francés (FRANCAIS) 2]
Danés (DANSK) [3]
Espafiol (ESPANOL) [4]
Italiano (ITALIANO) [5]
Funcién:

Este parametro define el idioma que se
utilizara en el display.

002 Control local/remoto
(TIPO DE MANIOBRA)

Valor:

O Control remoto (REMOTO) [0]
Controllocal (LOCAL) [1]
Funcién:

Se puede elegir entre dos métodos de control
del convertidor de frecuencia.

Descripcidon de opciones:
Si se selecciona Control remoto [0], el convertidor
de frecuencia puede controlarse mediante:
Los terminales de control o el puerto de
comunicacion serie.
La tecla [START]. Sin embargo, no puede cancelar
los comandos de parada (también desactivacién
de arranque) introducidos mediante las entradas
digitales o el puerto de comunicacion serie.
Las teclas [STOP], [JOG] y [RESET], siempre
que estén activadas (consulte los parametros
014, 015 y 017).

=

n

w

Si se selecciona Control local [1], el convertidor de

frecuencia puede controlarse mediante:

1. Latecla [START]. No obstante, esto no puede anular
los comandos de parada en los terminales digitales
(si se ha seleccionado [4] en el parametro 013).

. Las teclas [STOP], [JOG] y [RESET], siempre

que estén activadas (consulte los parametros

014, 015 y 017).

La tecla [FWD/REV], siempre que se haya activado

en el parametro 016 y que se haya elegido

entre [3] en el pardmetro 013.

Las teclas "Flecha arriba" y "Flecha abajo"

para controlar la referencia local mediante

el parametro 003.

5. Un comando de control externo que puede

conectarse al terminal 16, 17, 19, 27, 29, 32 6

N

w

e

33. Sin embargo, serd necesario seleccionar
[4] en el pardmetro 013.

iNOTA!:
l Tenga en cuenta que el terminal 37 (inercia
q del equipo) siempre esta activado.

Consulte también la seccién Cambio entre el
control remoto y el control local.

003 Referencia local
(REFERENCIA LOCAL)

Valor:

Parametro 203 = [0] ajustado para:

Refuin - Refmax O 000.000
Parametro 203 = [1] ajustado para:
-Ref max - + Refmax 0 000.000

Programming

Funcion:
Este parametro permite ajustar manualmente el
valor de referencia deseado.
La unidad sigue la configuracion seleccionada
en el parametro 100, donde la velocidad se
mide en RPM y el par en NM.

Descripcion de opciones:

Local [1] debe seleccionarse en el parametro

002 para utilizar este parametro.

El valor ajustado se almacena en caso de corte de
electricidad, consulte el parametro 019.

En este parametro no se sale automaticamente del
Modo de Cambio de Datos (tras intervalo de tiempo).
La referencia local no puede ajustarse mediante

el puerto de comunicacion serie.

Aviso: Como el valor ajustado se
' memoriza después de desconectar la
i alimentacion, el motor puede arrancar

sin advertirlo al restablecer la alimentacion;
si el parametro 019 se cambia a Rearranque
automatico, use ref. guardada. [O].

004 Ajuste Activo
(AJUSTE ACTIVO)

Valor:

Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
OAjuste 1 (AJUSTE 1) [1]

Ajuste 2 (AJUSTE 2) [2]

Ajuste 3 (AJUSTE 3) [3]

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Ajuste 4 (AJUSTE 4) [4]
Ajuste multiple (AJUSTE MULTIPLE) [5]
Funcion:

Este parametro define el nimero de Ajuste para
controlar las funciones del convertidor de frecuencia.
Todo parametro se puede programar en cuatro
ajustes de parametros individuales, Ajuste 1 -
Ajuste 4. Ademads, hay un Ajuste de Fabrica,

que no se puede modificar.

Descripcion de opciones:
Ajuste de fabrica [0] contiene los datos establecidos
en fabrica. Puede emplearse como fuente de
datos si los demas ajustes van a establecerse
en una condicién conocida.
Los parametros 005 y 006 permiten copiar de un
Ajuste a otro o el resto de Ajustes.
Ajustes 1-4 [1]-[4] son cuatro Ajustes individuales que
pueden seleccionarse de forma individual.
Ajuste multiple [5] se utiliza mediante conmutacion
controlada a distancia entre varios Ajustes.
Pueden emplearse los terminales 16/17/29/32/33,
ademas del puerto de comunicacion serie, para
conmutar entre los Ajustes.

Se debe aplicar una sefal de parada
' al cambiar entre las funciones de bucle
d abierto y de bucle cerrado.

005 Edicion de ajustes
(EDITAR AJUSTE)

Valor:
Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
Ajuste 1 (AJUSTE 1) [1]
Ajuste 2 (AJUSTE 2) [2]
Ajuste 3 (AJUSTE 3) [3]
Ajuste 4 (AJUSTE 4) [4]
OAjuste activo (AJUSTE ACTIVO) 5]
Funcion:

Las opciones se refieren a los ajustes en que va

a efectuarse la programacion (cambio de datos)
durante el funcionamiento (mediante el panel de
control o el puerto de comunicacion serie). Los 4
Ajustes pueden programarse de forma independiente
respecto al ajuste seleccionado como el ajuste activo
(seleccionado en el parametro 004).

Descripcion de opciones:
El Ajuste de fabrica [0] contiene los datos establecidos
en fabrica, y puede utilizarse como fuente de
datos si los demas ajustes van a establecerse
en una condicién conocida.

Ajustes 1 a 4 [1]-[4] son ajustes individuales que
pueden utilizarse segun se requieran. Es posible
programarlos libremente, con independencia del
ajuste que haya seleccionado como ajuste activo, que
controla las funciones del convertidor de frecuencia.

iNOTA!:
l': Si se realiza un cambio general de datos o una
i copia al ajuste activo, esto tendra un efecto
inmediato en el funcionamiento de la unidad.

006 Copia de Ajustes
(COPIAR AJUSTE)

Valor:

dSin copia (NO COPIAR) [0]
Copiar a Ajuste 1 desde # (COPIAR AL AJUSTE 1) [1]
Copiar a Ajuste 2 desde # (COPIAR AL AJUSTE 2) [2]
Copiar a Ajuste 3 desde # (COPIAR AL AJUSTE 3) [3]

= =

Copiar a Ajuste 4 desde # (COPIAR AL AJUSTE 4) [4]
Copiar a todos los Ajustes desde #
(COPIAR A TODOS) [5]

# = Ajuste seleccionado en el pardmetro 005

Funcién:
Se realiza una copia del ajuste seleccionado en el
parametro 005 a otro de los Ajustes, o a todos
simultdneamente. La funcion de copia de ajustes no
copia los parametros 001, 004, 005, 500 y 501.

La copia solo es posible en el modo de parada (motor
parado con un comando de Parada).

Descripcion de opciones:

La copia comienza cuando se ha introducido la
funcion de copia deseada y se ha confirmado
presionando la tecla [OK].

La pantalla indica que la copia esta en curso.

iNOTA!:
l': La Copia de Ajustes s6lo puede realizarse
i en el modo de Parada.

007 Copia con el LCP
(COPIAR LCP)

Valor:

0 Sin copia (NO COPIAR) [0]
Recibir todos los parametros
(RECUPERAR PARAM.) [1]

Enviar todos los pardmetros (VOLCAR PARAM.)  [2]
Enviar pardm. no relativos a potencia
(VOLCAR PARTE PAR.) [3]

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Funcién:
El pardmetro 007 se emplea si va a utilizarse la funcién
de copia integrada del panel de control. El panel de
control es extraible. Por lo tanto, puede copiar los
valores de un parametro a otro con toda facilidad.

Descripcion de opciones:
Seleccione Recuperar param [1] si todos los valores de
parametros se van a transmitir al panel de control.
Seleccione Volcar param [2] si todos los valores
de parametros transmitidos van a copiarse
al convertidor de frecuencia en el que esta
montado el panel de control.
Seleccione Volcar parametros independientes de
la potencia [3] si s6lo se van a volcar parametros
independientes de la potencia. Esto se utiliza cuando
se transfieren los parametros a un convertidor
de frecuencia que tiene una potencia nominal
distinta a la del convertidor utilizado como origen
de la configuracion de parametros.
Tenga en cuenta que los parametros en funcién
de la potencia 102-106, deben programarse
después de la copia de ajustes.

iNOTA!:

“: La recepcion de parametros sélo puede
realizarse en el modo de parada.

008 Mostrar velocidad escalado
(SPEED SCALE)

Valor:
0.01 - 100.00 01

Funcidn:
Este parametro selecciona el factor por el que se
multiplica la velocidad del motor, para la presentacion
en el display, cuando los parametros 009-012 se han
ajustado para Velocidad x Escalado [5].

Descripcidon de opciones:
Ajuste el factor de escalado requerido.

009 Linea de display 2
(LINEA DISPLAY 2)

Valor:
Referencia [%] (REFERENCIA [%)]) [1]
Referencia [unidad] (REFERENCIA (UNID]) 2]
Frecuencia [Hz] (FRECUENCIA (HZ]) [4]
OVelocidad [RPM] (VELOCIDAD [RPM]) [5]
Intensidad del motor [A] (INTENSIDAD MOTOR [A]) [6]
Par [%] (PAR [%)]) 71
Potencia [kW] (POTENCIA [KW]) [8]

Potencia [HP] (POTENCIA [HP] [US]) [9]
Energia de salida [kWh]

(ENERGIA SALIDA [KWH]) [10]
Tension motor [V] (TENSION MOTOR [V]) [11]
Tension de CC [V](TENSION CC [V]) [12]
Carga térmica, motor [%]

(TERMICO MOTOR [%]) [13]
Cargatérmica, VLT [%] (TERMICO VLT [%]) [14]
Horas de funcionamiento [Horas]

(HORAS EJECUTADAS) [15]
Entrada digital [CAdigo binario]

(ENTRADA DIG. [BIN]) [16]
Entrada analdgica 53 [V]

(ENTRADA ANALOG 53 [V]) [17]
Entrada analdgica 54 [V]

(ENTRADA ANALOG 54 [V]) [18]
Entrada analdgica 60 [mA]

(ENTRADA ANALOG 60 [MA]) [19]

Referencia de pulsos [Hz] (REF. PULSOS [HZ]) [20]
Referencia externa [%] (REFERENCIA EXT [%]) [21]
Cadigo de estado [Hex] (CODIGO ESTADO [HEX]) [22]
Efecto de frenado/2 min. [KW]

(ENERGIA FRENO/2MIN) [23]
Efecto de frenado/seg. [kW] (ENERGIA FRENO/S)[24]
Temperatura del disipador térmico [°C]

(TEMP DISIPADOR [°C]) [25]
Cadigo de alarma [Hex] (CODIGO ALARMA [HEX])[26]
Cédigo de control [Hex]

(COD.CONTROL [HEX)) [27]
Cdédigo de advertencia 1 [Hex]

(EXT. ESTAD. CODIGO [HEX]) [28]
Cadigo de advertencia 2 [Hex]

(CODIGO ADVERT 2 [HEX)) [29]
Salida digital [Bin]

(SALIDA DIGITAL [BIN]) [30]

Advertencia de la tarjeta de opcion de
comunicaciones

(ADV.OPT.COM [HEX)]) [31]
Sensor KTY [°C] (TEMP SENSOR KTY) [32]
Funcién:

Este parametro permite presentar una opcién de
valores de datos en la linea 2 de la pantalla.

Los parametros 010 a 012 permiten utilizar tres valores
de datos méas que se presentan en la linea 1.

Descripcion de opciones:

Referencia [%] corresponde a la referencia

total (suma de enganche y deceleracion
digital/analégico/predeterminado/bus/ref. mantener).
Referencia [unidad] da el valor de estado de los
terminales 17/29/53/54/60 utilizando la unidad definida
partiendo de la configuracion del parametro 100 (rpm).

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Frecuencia [Hz] proporciona la frecuencia

del motor, es decir, la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia.

Velocidad [RPM] Muestra la velocidad en rmp
(revoluciones por minuto); es decir, la velocidad

del eje del motor en bucle cerrado.

Intensidad del motor [A] indica la corriente de
fase del motor medida como valor eficaz.

Par [%] indica la carga actual del motor. en
relacién con el par motor nominal.

Potencia[kW] indica la potencia actual que
consume el motor en kW.

Potencia [HP] indica la potencia real que

consume el motor en HP.

Energia de salida [kWh] indica la energia
consumida por el motor desde que se efectud el
ultimo reinicio en el parametro 618.

Tension del motor [V] indica la tensién

de salida al motor.

Tension CC [V] indica la tension del circuito
intermedio en el convertidor de frecuencia.

Carga térmica, motor [%)] indica la carga

térmica calculada/estimada del motor. 100%

es el limite de corte.

Carga térmica, VLT [%] indica la carga térmica
calculada/estimada del convertidor de frecuencia.
100% es el limite d corte.

Horas de funcionamiento [Horas] indica el nimero
de horas que ha funcionado el motor desde el
ultimo reinicio en el parametro 619.

Entrada digital [Cddigo binario] indica los estados
de sefial de los 8 terminales digitales (16, 17, 18, 19,
27,29, 32 y 33). La entrada 16 corresponde al bit del
extremo izquierdo. '0’ = sin sefial, "1"=sefial conectada.
Entrada anal6gica 53 [V] indica el valor de

sefial en el terminal 53.

Entrada anal6gica 54 [V] indica el valor de

sefial en el terminal 54.

Entrada anal6gica 60 [V] indica el valor de

sefial en el terminal 60.

Referencia pulsos [Hz] indica los pulsos posibles en
HZ conectada a uno de los terminales 17 6 29.
Referencia externa [%] da la suma de la referencia
serie como porcentaje (suma de analdgica/pulso/bus).
Cddigo estado [Hex] proporciona la palabra de
estado enviada por el puerto de comunicacion serie en
codigo hexadecimal desde el convertidor de frecuencia.
Potencia freno/2 min.[KW] indica la fuerza de
freno transferida a una resistencia de freno externo.
El valor indicado se calcula de manera continua
durante los ultimos 120 seg.

El valor de la resistencia se debe introducir

en el parametro 401.

Potencia freno/seg [kW] indica la fuerza de freno
transferida a una resistencia de freno externo. La
potencia se indica como valor instantaneo.

El valor de la resistencia se debe introducir

en el parametro 401.

Temperatura disipador [°C] indica la temperatura
actual del disipador térmico del convertidor de
frecuencia. El limite de desconexion es 90 +

5°C, y el de reconexion 60 + 5°C.

Codigo alarma [Hex] indica una o varias

alarmas en codigo hexadecimal.

Cédigo control [Hex] da el cédigo de control del
convertidor de frecuencia. Consulte Comunicacion
serie, en la Guia de Disefio para VLT 5000 Process.
Coédigo advertencia [Hex] indica una o mas
advertencias en codigo hexadecimal.

Ext. Cddigo Estado [Hex] indica una o mas
condiciones de estado en cddigo hexadecimal.
Salida Digital [Bin] (26, 46)

Advertencia tarjeta opcién comunicaciones [Hex]
se emite un cédigo de advertencia si hay un fallo en el
bus de comunicaciones. Este codigo sélo se activa si
se han instalado las opciones de comunicacion. Si no
se han instalado dichas opciones, se muestra 0 Hex.
Sensor KTY [°C] Indica la temperatura actual de

los bobinados del motor, cuando el sensor KTY esté
conectado a la entrada analdgica (terminal 54). Cuando
el sensor KTY no esta conectado, se muestra 20°C.

010 Linea 1,1 del display (LINEA DISPL. 1,1)
011 Linea 1,2 del display (LINEA DISPL. 1,2)

012 Linea 1,3 del display (LINEA DISPL. 1,3)

Valor:
Con relacion al pardmetro 009

Funcion:
Los parametros 010 - 012 permiten mostrar tres valores
de datos distintos en el display, linea 1, posicionl; linea
1, posicion 2; y linea 1, posicién 3, respectivamente.
Para lecturas del display, pulse el botén
[DISPLAY/STATUS]. Consulte las seccionesPanel
de control y Modo de Display.

Descripcion de opciones:

Se dispone de 32 valores de datos distintos,
consulte el parametro 009.

Ajuste de fabrica para cada parametro:

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Parametro 010 [1]
Parametro 011 [6]
Parametro 012 [8]

Referencia [%]
Intensidad del motor [A]
Potencia [kW]

013 Modo de funcionamiento local

(MODO FUNC. LOCAL)

Valor:

Local no activo (NO) [0]
[ Control LCP (CONTROL LCP) [3]

Control digital LCP (CONTROL LCP+DIG) [4]

Funcién:

Aqui es donde se selecciona la funcién deseada si se
ha elegido el control local en el pardmetro 002.
Consulte la descripcion del parametro 100.

Descripcion de opciones:

Si Local no activo [0] esta seleccionado, se

bloquea un posible ajuste deReferencia local
mediante el parametro 003.

Sélo se puede cambiar a Local no activo [0] desde una
de las otras opciones de ajuste del parametro 013,
cuando el convertidor de frecuencia se haya ajustado
en Control remoto [0] en el parametro 002.

Control LCP [3] se selecciona si la referencia se va
a definir mediante el pardmetro 003.

Control digital LCP [4] funciona como Control LCP
[3], aungue cuando el pardmetro 002 se ha ajustado
en Local [1], el motor puede controlarse mediante las
entradas digitales segun la lista de la seccién Cambio
entre el control local y el control remoto .

Cambio de control remoto a control local
Se mantendra la referencia actual.

Cambio de control local a control remoto
La referencia se sustituira por la sefial de referencia
activa del control remoto.

014 Parada local
(PARADA LOCAL)

Valor:

Desactivar (DESACTIVAR) [0]
OActivar (ACTIVAR) [1]

Funcién:

Este parametro desactiva/activa la funcion de
parada local desde el LCP.

Descripcion de opciones:

Si se selecciona Desactivar [0], la tecla [STOP]
estari desactivada.

iNOTA!:
l': Si se selecciona Activar, la tecla [Stop] anula
i todos los comandos de Arranque.

015 Velocidad fija local JOG (VELOC.FIJA
LOCAL)

Valor:

ONo es posible (DESACTIVAR) [0]
Posible (ACTIVAR) [1]
Funcion:

Este parametro activa o desactiva la funcién

de velocidad fija en el LCP.

La tecla se utiliza si se ha definido el parametro 002
como Control remoto [0] o Local [1].

Descripcion de opciones:

Si se selecciona No [0], la tecla [JOG] estara
desactivada.
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016 Cambio sentido de giro local
(CAMBIO SENTIDO)

Valor:

ONo es posible (NO) [0]
Posible (Si) [1]
Funcion:

Este parametro activa o desactiva la funcion de

cambio de sentido de giro en el LCP.

Esta tecla sélo se puede utilizar si el parametro

002 se ha definido en Funcionamiento local [1] y
el parametro 013 en Control LCP [3].

Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0], la tecla [FWD/REV]
estard desactivada.
Consulte el parametro 200.

017 Reset local de descon. (RESET LOCAL)

Valor:

No es posible (NO) [0]
OPosible (S) [1]

Funcién:

En este parametro, la funcion en cuestién puede
seleccionarse o retirarse del conjunto de teclas.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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La tecla se utiliza si se ha definido el pardmetro 002
como Control remoto [0] o Local [1].

Descripcion de opciones:

Si se selecciona No [0] en este parametro, la
tecla [RESET] estara desactivada.

iNOTA!:
Bi&g Seleccione Desactivar [0] s6lo si se ha
q conectado una sefial de reset externa
mediante las entradas digitales.

018 Bloquear cambio de datos
(BLOQUEO PARAMET.)

Valor:

O Desblogueado (DESBLOQUEADO) [0]
Bloqueado (BLOQUEADO) [1]
Funcion:

En este parametro, el software se puede "bloquear”,
es decir: no es posible realizar cambios de datos,
mediante LCP (sin embargo, esto sigue siendo posible
mediante el puerto de comunicacion serie).

Descripcion de opciones:

Si se ha seleccionado Bloqueado [1], no es
posible realizar cambios de datos.

019 Modo de arranque, control local
(MODO DE ARRANQUE)

Valor:

Rearranque auto., usa ref. almacenada

(REARRANQUE AUTOMAT) [0]
O Parada forzada, usa ref. almacenada

(LOCAL=PARADA+REF) [1]

Parada forzada, ajusta ref. en O

(LOCAL=PARADA+REF.=0) [2]

Funcién:
Ajuste del modo de funcionamiento requerido cuando
estad conectada la alimentacion eléctrica.
Esta funcion sélo puede estar activada en
correspondencia con Control local [1] en
el parametro 002.

Descripcion de opciones:

Rearranque auto., usa ref. almacenada [0] se
selecciona si es necesario que la unidad arranque
con la referencia local (ajustada en el parametro
003) y con las condiciones de arranque y parada
dadas con las teclas [Start/Stop], justo antes de
desconectar la alimentacion eléctrica.

Parada forzada, usa ref. almacenada [1] se utiliza

si es necesario que la unidad permanezca parada
cuando regresa la alimentacion eléctrica, hasta

que se presione la tecla [Start]. Después del
comando de arranque, la referencia local utilizada
es la ajustada en el parametro 003.

Parada forzada, ajusta ref. en O [2] se selecciona

si es necesario que la unidad permanezca parada
cuando regresa la alimentacion de red. La referencia
local (parametro 003) se inicializa.

' iNOTA!:
": En el caso de control remoto (parametro
i 002), la condicion de arranque y parada
dependera de los cambios externos. Si
la unidad va a permanecer parada después de
conectarla a la alimentacion de red, seleccione
Arranque de pulso [2] en el parametro 302.

024 Mend réapido definido por el usuario

(MENU RAPIDO USUARIO)

Valor:

ONo activo (NO) [0]
Activo (SI) (1]
Funcién:

En este parametro, puede seleccionar el ajuste
normal de la tecla Quick Menu del panel de

control y del panel LCP 2.

Con esta funcion, en el pardmetro 025 Ajuste de Menu
Réapido el usuario puede elegir hasta 20 parametros
distintos para la tecla Quick Menu.

Descripcidon de opciones:
Si se selecciona No [0], estara activado el ajuste
normal de la tecla Quick Menu.
Si se selecciona Si [1], estara activado el Menu
Réapido definido por el usuario.

025 Ajuste de Menu Rapido

(AJUSTE DE MENU RAPIDO)

Valor:
[Indice 1 -20] Valor: 0 - 999

O 000

Funcién:
En este parametro, se definen los que se requieren
en el Men( Rapido cuando el parametro 024 Menl(
Rapido del usuario se ha ajustado en Si [1]
Es posible elegir hasta 20 parametros para el
Menu Réapido definido por el usuario.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcion de opciones:

El MenU Réapido se ajusta de la siguiente manera:

1. Seleccione el parametro 025 Ajuste de Menu
Rapido y pulse [CHANGE DATA].

2. Elindice 1 indica el primer parametro del Menu
Répido. Puede desplazarse por los nimeros de
indice con las teclas [+ / -]. Seleccione el indice 1.

3. Utilizando [< >] puede desplazarse por las tres cifras.
Pulse la tecla [<] una vez y la Gltima cifra del nUmero
de parametro podra elegirse con las teclas [+ / -].
Ajuste el indice 1 en 100 para el pardmetro
100 Configuracion .

4. Pulse [OK] cuando el indice 1 esté ajustado en 100.

5. Repita los pasos 2 - 4 hasta que todos los
parametros que desee se hayan ajustado
para la tecla Quick Menu.

6. Pulse [OK] para terminar el ajuste del Menl Répido.

Si el pardmetro 100 Configuracion se selecciona para

el indice 1, el Menu R&pido comenzara con este

parametro cada vez que se active la tecla Quick Menu.
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Tenga en cuenta que el parametro 024 Menu
Réapido del usuario y el parametro 025 Ajuste de
Menu Réapido se restablecen en los ajustes de
fabrica durante la inicializacion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Carga y Motor

m Introduccién

El grupo de parametros 100 - 199 proporciona los ajustes y valores para la carga y el motor conectado
al convertidor de frecuencia.

PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes  Conversion Datos
# descripcion durante el indice tipo
funcionamiento
100 Configuracién Control de velocidad, bucle No Si 0 5
cerrado
101  Caracteristicas de par Par constante alto No Si 0 5
102 Potencia motor Depende de la unidad 0,18-500 kW No Si 1 6
103 Tensién motor Depende de la unidad 200 - 500 V No Si 0 6
104 Frecuencia motor 50 Hz No Si 0 6
105 Intensidad del motor Depende de la unidad 0,01-lviTMAX No Si -2 7
106 _ Velocidad nominal del motor Depende de la unidad 100-60000 rpm No Si 0 6
107 Adaptacién automética del motor, Adaptacion desactivada No No 0 5
AMA
115 Compensacién de deslizamiento  100% -400% - +400% Si Si 0 3
116 Tiempo compens. deslizam. 0,50 sec. 0,05-5,00 seg. Si Si -2 6
constante
119 Par de arranque alto 0,0 seq. 0,0 a 0,5 sequndos __Si Si -1 5
120 Retr. arranque 0,0 seg. 0,0 a 10,0 Si Si -1 5
segundos
121  Funcién de arranque Inercia en retardo de Si Si 0 5
arranque
122 Funcién de parada Inercia Si Si 0 5
123 Velocidad min. para activar 0 rpm 0 - 600 rpm Si Si -1 5
funcién en parada
124  Intensidad CC mantenida 50 % 0-100% Si Si 0 6
125 Intensidad de frenado CC 50 % 0-160% Si Si 0 6
126 Tiempo de frenado CC 10,0 sec. 0,0 a 60,0 Si Si -1 6
segundos
127  Velocidad corte freno CC Off 0,0-pardm. 202 Si Si -1 6
128 Proteccién térmica motor Sin proteccién Si Si 0 5
129 Ventilador de motor externo No Si Si 0 5
130 Velocidad de arranque 0,0 rpm 0,0 - 600 rpm Si Si -1 5
131 Intensidad inicial 0,0 Amp 0,0-par. 105 Si Si -1 6
150 Resistencia del estator Depende de la unidad Ohmio No Si -4 7
151 Resistencia del rotor Depende de la unidad Ohmio No Si -4 7
152 Reactancia de fuga del estator Depende de la unidad Ohmio No Si -3 7
153 Reactancia de fuga del rotor Depende de la unidad Ohmio No Si -3 7
154  Reactancia principal Depende de la unidad Ohmio No Si -3 7
156 Numero de polos Motor de 4 polos 2-100 No Si 0 5
158 Resistencia a las pérdidas en el 10000¢? 1 - 10000¢2 No Si 0 6
hierro
161  Inercia minima Depende de la unidad Kgm? No Si -4 7
162 Inercia maxima Depende de la unidad Kgm? No Si -4 7
163 Tiempo de retardo de freno 0 0 -5seqg Si Si -1 7

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener mas informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, indice de 4 ajustes y Conversion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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100 Configuracion
(MODO CONFIG.)

Valor:

Control de velocidad, bucle abierto

(BUCLE ABIERTO VELOC) [0]
O Control de velocidad, bucle cerrado

(BUCLE CERRADO VELOC) [1]

Control de par, retroalimentacién de velocidad

(VELOC. CONTROL PAR) [5]

Funcion:
Este parametro se utiliza para seleccionar la
configuracion a la que se va a adaptar el convertidor
de frecuencia. Esto hace que sea sencillo realizar
la adaptacion a determinada aplicacion, ya que los
parametros que no se utilizan en la configuracion
correspondiente no se toman en cuenta (no activo).
Cambiando entre las diferentes configuraciones de
la aplicacion se asegura la transferencia fluida.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Control de velocidad, bucle abierto
[0], se obtiene una regulacién normal de la velocidad
(sin sefial de retroalimentacion), con compensacion
automatica que asegura una velocidad constante
en cargas variables. Las compensaciones estan
activadas pero se pueden desactivar si es preciso
en el grupo de parametros "Carga y motor".

Si se selecciona Control de velocidad, bucle cerrado
[1] se obtiene un control total de par a O rpm, ademas
de incrementarse la precision de la velocidad. Es
necesario suministrar una sefial de realimentacion

y ajustar el regulador de velocidad PID.

Si se selecciona Control de par, realimentacién
de velocidad [5], debe conectarse una sefial
de realimentacién de velocidad de codificador
a la entrada de codificador.

La conexién entre bucle abierto y bucle
' cerrado puede suceder solamente cuando
[ J

se ha aplicado un comando de parada.

101 Caracteristicas de par
(TIPO DE PAR)

Descripcion de opciones:

En la unidad VLT 5000 Flux puede seleccionar Par
constante altoo Par constante normal .

102 Potencia del motor (POTENCIA MOTOR)

Valor:

0.18 kW (0.18 KW) [18]
0.25kW (0.25 KW) [25]
0.37kW (0.37 KW) [37]
0.55kW (0.55 KW) [55]
0.75kW (0.75 KW) [75]
1.1 kW (1.10 KW) [110]
1.5kW (1.50 KW) [150]
2.2kW (2.20 KW) [220]
3kW (3.00 KW) [300]
4 kW (4.00 KW) [400]
5.5kW (5.50 KW) [550]
7.5kW (7.50 KW) [750]
11 kW (11.00 KW) [1100]
15kW (15.00 KW) [1500]
18.5kW (18.50 KW) [1850]
22 kW (22.00 KW) [2200]
30kW (30.00 KW) [3000]
37kW (37.00 KW) [3700]
45 kW (45.00 KW) [4500]
55 kW (55.00 KW) [5500]
75 kW (75.00 KW) [7500]
90 kW (90.00 KW) [9000]
110kW (110.00 KW) [11000]
132 kW (132.00 KW) [13200]
160 kW (160.00 KW) [16000]
200 kW (200.00 KW) [20000]
250 kW (250.00 KW) [25000]
280 kW (280.00 KW) [28000]
315kW (315.00 KW) [31500]
355 kW (355.00 KW) [35500]
400 kW (400.00 KW) [40000]
450 kW (450.00 KW) [45000]
500 kW (500.00 KW) [50000]

Depende de la unidad.

Funcidn:
Aqui es donde se debe seleccionar el valor en kW que

valor: corresponde a la potencia nominal del motor.
[JPar constante alto (PAR-M-CONSTANTE) [1] Se ha seleccionado en fabrica un valor nominal en
Par constante normal kW que depende del tipo de unidad.
(PAR-N CONSTANTE) [11] Descripcion de opciones:
Funcién: Seleccione un valor idéntico a los datos de la placa
Seleccion de caracteristicas de par. de caracteristicas. Hay 4 posibles tamafios inferiores
o 1 superior, respecto al ajuste de fabrica.
0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Ademas, existe la posibilidad de ajustar el valor de la
potencia del motorcomo un valor variable intermedio.
El valor establecido ayuda a seleccionar valores
adecuados para los parametros del motor, en los
parametros 150-154, 157, 161.

103 Tensién motor
(TENSION MOTOR)

Valor:

200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 V [380]
400 V [400]
415 V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]

Depende de la unidad.

Nota: las tensiones de motor de 500 y 575 V
deben programarse manualmente, ya que no se
dispone de ajustes preestablecidos.

Funcion:
Seleccione la tension del motor que sea igual a los
datos de la placa de caracteristicas del motor.

' iNOTA!:
ll: El motor siempre vera la tensién de pico,
i segun la tension de alimentacion conectada;
sin embargo, en el caso de funcionamiento
regenerativo, la tension puede ser mayor.

Descripcion de opciones:

Seleccione un valor que sea igual al valor de los
datos de la placa de caracteristicas del motor, con
independencia de la tension de red del convertidor
de frecuencia. Ademas, alternativamente es

posible ajustar el valor de la tensién del motor

de manera infinitamente variable.

El valor establecido cambia automaticamente

los valores para los parametros del motor en

los parametros 150 a 154.

Para el funcionamiento a 87 Hz con motores

de 230/400 V, ajuste los datos de la placa de
caracteristicas para 230 V/50 Hz. Adapte el parametro
202 Limite maximo velocidad de salida y el parametro
205 Referencia méxima a la aplicacion de 87 Hz.

iNOTA!:
“: Si se utiliza una conexion en triangulo,
i debe seleccionarse la velocidad nominal del
motor para dicha conexion.

104 Frecuen. del motor
(FRECUENCIA MOTOR)

Valor:
050 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Frecuencia maxima de motor 300 Hz.

Funcién:
Seleccién de la frecuencia nominal del motor fv N
(datos de la placa de caracteristicas).

Descripcidon de opciones:
Seleccione un valor que sea igual a los datos de
la placa de caracteristicas del motor.
También es posible ajustar un valor variable
de la frecuencia del motor.
Si selecciona un valor distinto a 50 Hz 6 60 Hz, sera
necesario corregir los parametros 150 -154.
Para el funcionamiento a 87 Hz con motores de 230/400
V, ajuste los datos de la placa de caracteristicas
para 230 V/50 Hz. Adapte el parametro 202 Limite
maximo de velocidad de salida y el pardmetro 205
Referencia maxima a la aplicacién de 87 Hz.

' iNOTA!:
": Si se utiliza una conexion en triangulo, debe
a seleccionarse la frecuencia nominal del
motor para dicha conexion.

105 Intensidad del motor (INTENSIDAD MOTOR)

Valor:
0,01-lvLT,mAX [0,01 - XXX,X]

Depende de la unidad

Funcion:
La intensidad nominal Iy,n del motor forma parte de
los célculos del convertidor de frecuencia, es decir,
del par y de la proteccion térmica del motor.

Descripcidon de opciones:
Seleccione el valor de la placa de carac-
teristicas del motor.
Introduzca el valor en amperios.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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iNOTA!:
'l: Es importante introducir el valor correcto,
q ya que forma parte de la funcion de
control de vector de flujo.

106 Velocidad nominal del motor
(VELOC. NOM. MOTOR)

Valor:
100-60000 rpm (RPM) [100 - 60000]

Depende del tipo de motor.

Funcion:
El valor seleccionado corresponde a la velocidad
nominal del motor ny N, de los datos de la placa
de caracteristicas del motor.

Descripcidon de opciones:
La velocidad nominal nm,N del motor se utiliza,
por ejemplo, para calcular la compensacion
de deslizamiento Optima.

iNOTA!:
'l: Es importante introducir el valor correcto, ya
q que forma parte de la funcién de control de
vector de flujo. El valor maximo es igual a fu,n
x 60. Defina fu,n en el parametro 104.

107 Adaptacion automatica del motor, AMA
(ADAP AUTO MOT.)

Valor:

O Autoajuste desactivado (NO) [0]
Adaptacion activada completa, Rs, X1, X2, Xn,Ry
(ACTIVAR AMA COMPLETA) [1]
Adaptacion activada reducida, Rs
(ACTIVAR AMA REDUCIDA) [2]

Funcidn:
Si se utiliza la funcion AMA, el convertidor de
frecuencia ajusta automaticamente los parametros
de control necesarios (parametros 150-154) con
el motor parado. La adaptacion automatica del
motor garantiza el uso 6ptimo del motor.
Para obtener la mejor adaptacion posible del
convertidor de frecuencia, se recomienda realizar
la AMA con el motor en frio.

La funcion AMA se activa pulsando la tecla
[START] tras seleccionar [1] o [2].

Consulte también la seccion Adaptacion
automatica del motor.

Después de la secuencia normal, el display
mostrara "AMA finalizada correctamente"”. Pulse la

tecla [STOP/RESET]. El convertidor de frecuencia
ahora esta listo para funcionar.

Descripcion de opciones:

Seleccione Activar AMA completa para que el
convertidor de frecuencia pueda efectuar la
adaptacion automatica de la resistencia del estator
Rs, la resistencia del rotor Ry, la reactancia de
fuga del estator x1 , la reactancia de fuga del
rotor X2 y la reactancia principal Xn.

Seleccione Autoajuste activado, AMA reducida [2]
en caso de que vaya a realizar una adaptacion
reducida en la que so6lo se determine la resistencia
del estator del sistema.

iNOTA!:
": Es importante ajustar correctamente los
i parametros 102-106 porque forman parte

del algoritmo AMA. Para una 6ptima
adaptacion dinamica del motor, debe llevarse
a cabo una adaptacion AMA.
El proceso de adaptacion del motor puede durar hasta
10 minutos, dependiendo de su potencia.
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' iNOTA!:
": No debe haber ningln par generativo
externamente durante la adaptacion
automatica del motor.

' iNOTA!:
l': Si se cambia el ajuste del parametro
102-106, los pardmetros 150-154 volveran
al ajuste de fabrica.

115 Compensacion deslizamiento
(COMPENS. DESLIZA.)

Valor:
-400 - 400 % O 100 %
Funcién:

Esta funcion se activa junto con Control de velocidad
Bucle Abierto (pardmetro 100), lo que garantiza una
velocidad casi constante a distintas cargas. Las
compensaciones estan activadas pero se pueden
desactivar si es preciso en el grupo de parametros
"Carga y motor".La compensacion del deslizamiento
se calcula automaticamente; es decir, sobre la
base de la velocidad nominal del motor n mn. En el
parametro 115 puede ajustarse detalladamente la
compensacion de deslizamiento, lo que compensa
tolerancias en el valor de n mN.

La compensacion de deslizamiento no esta activa por
debajo del valor indicado en el pardmetro 237.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcion de opciones:

Introduzca un valor porcentual de la frecuencia
nominal del motor (parametro 104).

La compensacion de deslizamiento esta solamente
activa en bucle abierto de 10 Hz.

116 Const. tiempo compens. de deslizam.
(TIEMPO COMPENSAC)

Valor:

0,05 - 5,00 s O 0,50 s

Funcion:
Esta funcién se activa junto con Control de
velocidad en bucle abierto (parametro 100). Este
parametro establece la velocidad de reaccion de
la compensacién del deslizamiento.

Descripcidon de opciones:
Un valor alto da como resultado una reaccion lenta.
Por el contrario, un valor bajo resultard en una reaccion
rapida. Si se producen problemas de resonancia a baja
frecuencia, el tiempo ajustado debera ser mas largo.

119 Par de arranque alto

(ALTO PAR ARRANQ.)

Valor:
0,0 a 0,5 segundos

0 0,0 seg.

Funcidn:
Esta funcién se activa junto con Control Velocidad
Bucle Cerrado (parametro 100). Para obtener un par
de arranque alto, aprox. 2 x ly.tn durante max. 0,5
seg. Sin embargo, la intensidad esta restringida por el
limite de proteccion del convertidor de frecuencia.

Descripcidon de opciones:
Ajuste el tiempo de par de arranque alto.

120 Retr. arranque (RETARDO ARRANQ.)

Valor:

0,0 -10,0 s to0,0s

Funcion:
Este parametro activa un retraso del tiempo
de arranque.
El convertidor de frecuencia comienza con la funcién
de arranque seleccionada en el parametro 121.

Descripcion de opciones:

Ajuste el tiempo de retardo de arranque después
del cual debe comenzar la aceleracion.

121 Funcion de arranque (FUNCION ARRANQ.)

Valor:
C.C. mantenida en retardo de arranque
(C.C MANTENIDA/RET) [0]
Freno de CC en retardo de arranque
(FRENO C.C/RETARDO) [1]
Olnercia en retardo de arranque
(INERCIA/RETARDO) [2]
Velocidad/intensidad de arranque en el
mismo sentido.
(FUNC. VERTICAL) [3]
Velocidad/intensidad de arranque en sentido
de la referencia.

(FUNC. HORIZONTAL) [4]
Velocidad de arranque de izquierda a derecha
(SENTIDO HORA.) 5]
Funcion:

Seleccién de la funcién de arranque durante el retardo
de arranque cuando se selecciona (parametro 120).

Descripcion de opciones:
Si selecciona CC mantenida en retardo de arranque
[0] el motor recibe una corriente de CC mantenida
(parametro 124) en el tiempo de retardo de arranque.

Si selecciona Freno de CC en retardo de arranque
[1] el motor recibe una corriente de frenado de CC
(parametro 125) en el tiempo de retardo de arranque.

Si selecciona Inercia en retardo de arranque [2] el
convertidor de frecuencia no controlari el motor en el
tiempo de retardo de arranque (inversor desconectado).

Si selecciona Velocidad/intensidad de arranque

en el mismo sentido [3] obtendra la funcién
explicada en los parametros 130 y 131 en el
tiempo de retardo de arranque.
Independientemente del valor aplicado por la sefial
de referencia, la velocidad de salida aplicara el ajuste
de la velocidad de arranque en el parametro 130 y
la intensidad de salida correspondera al ajuste de la
intensidad de arranque en el parametro 131.

Esta funcion suele utilizarse en aplicaciones de
elevacion sin contrapeso y especialmente en
aplicaciones con un motor de rotor conico, en el que el

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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sentido de giro debe empezar de izquierda a derecha
y continuar en la direccién de la referencia.

Seleccione Velocidad/intensidad de arranque en
sentido de la referencia [4] a fin de obtener la funcion
descrita en los parametros 130 y 131 durante el
tiempo de retardo de arranque. El motor siempre
girara en el sentido de la referencia.

Si la sefial de referencia es igual a cero (0), se ignorara
el parametro 130 Velocidad de arranque y la velocidad
de salida también ser& cero (0). La intensidad de salida
correspondera al ajuste de la intensidad de arranque
en el parametro 131 Intensidad de arranque .

Si selecciona Velocidad de arranque de izquierda

a derecha [5] se utilizara solo la funcion descrita

en el pardmetro 130 Velocidad de arranque en el
tiempo de retardo de arranque. La intensidad de
arranque se calculara automaticamente.

Tenga en cuenta que esta funcion sélo utiliza

la velocidad de arranque para el tiempo de

retardo de arranque.

Sin tomar en cuenta el valor ajustado por la sefial de
referencia, la velocidad de salida sera igual al ajuste de
la velocidad de arranque en el parametro 130.

Velocidad/intensidad de arranque en el mismo sentido
[3] y Velocidad de arranque de izquierda a derecha
[5] se suelen utilizar en aplicaciones de elevacion.
Velocidad/intensidad de arranque en sentido de la
referencia [4] se utiliza especialmente en aplicaciones
con contrapeso y movimiento horizontal.

122 Funcién de parada
(FUNCION PARADA)

Valor:

Olnercia (INERCIA) [0]
CC mantenida (C.C MANTENIDA) [1]
Comprobacién del motor (TEST MOTOR) 2]
Premagnetizacion (PREMAGNETIZAR) [3]
Funcion:

Seleccién de la funcién del convertidor de
frecuencia después de un comando de parada
0 cuando la frecuencia se ha reducido hasta
los valores del parametro 123.

Descripcion de opciones:

Seleccione Inercia [0] para que el convertidor de
frecuencia deje el motor en el modo libre.

Seleccione CC mantenida [1] para activar una corriente
de CC mantenida establecida en el pardmetro 124.
Seleccione Test motor [2] si el convertidor de frecuencia
debe comprobar si se ha conectado un motor o no.

Seleccione Premagnetizacion [3]. El campo
magnético se crea con el motor detenido, pero
con la tension conectada al mismo. Con ello se
asegura que el motor pueda ejecutar un par lo
mas rapidamente posible al arrancar.

123 Velocidad min. para activar funcion
en parada

(FREC.MIN.PARADA)

Valor:

0-600 rpm 0 O rpm

Funcion:
Este parametro ajusta la velocidad a la que debe
activarse la funcién seleccionada en el parametro 122.

Descripcidon de opciones:
Introduzca la velocidad deseada.

Programming

124 CC mantenida intensidad
(C.C MANTENIDA)

Valor:
(OFF) — MITN o 100 %

o o O 50 %
0 - 100%

Funcién:
La intensidad CC mantenida se utiliza para
mantener la funciéon del motor (par de soporte)
0 para precalentarel motor.

iNOTA!:
": El valor maximo depende del tamafio
i de la potencia.

Descripcidon de opciones:

Este parametro sdlo se puede utilizar si ha seleccionado
CC mantenida [1] en los parametros 121 6 122.
Ajuste Intensidad mantenida como valor de porcentaje
en relacion con la intensidad nominal del motor

Im,N ajustada en el parametro 105.

100% CC mantenida corresponde a Iv.n,

Advertencia: 100 % de intensidad durante
demasiado tiempo puede dafiar el motor.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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125 Intensidad de frenado CC Descripcion de opciones:
(INTENS.FRENO C.C) Ajuste la velocidad de entrada.

Valor:
0 (OFF) — NITMAX, 900 (%] 0 50 %

BV

0 - 160% 128 Proteccion térmica del motor
Funcién: (TERMICO MOTOR)

VLT® 5000 FLUX

Ajuste de la Intensidad de frenado CC cuando Valor:
se aplica un comando de parada. La funcién se 0Sin proteccion (NO) 0]
activa cuando se llega a la velocidad ajustada en el Advertencia del termistor (AVISO TERMISTOR)  [1]
pardmetro 127 o cuando el Frenado de CC inverso Desconexion del termistor (DESCON.TERMISTOR) [2]
se activa en el terminal 27 y en el pardametro 304, AdvertenciaETR 1 (ETR ADVERT.1) (3]
0 a través del puerto de comunicacion serie. La Desconexién ETR 1 (ETR DESCON.1) (4]
intensidad de frenado se activa durante el periodo Advertencia ETR 2 (ETR ADVERT.2) (5]
de tiempo definido en el parametro 126. Desconexién ETR 2 (ETR DESCON.2) (6]
Advertencia ETR 3 (ETR ADVERT.3) [7
| NOTAE Desconexion ETR 3 (ETR DESCON.3) [8]
l@ El valor méximo depende del tamafio AdvertenciaETR 4 (ETR ADVERT.4) 9]
de la potencia. Desconexién ETR 4 (ETR DESCON.4) [10]
Descripcion de opciones: Funcién:
Debe establecerse como un valor de porcentaje El convertidor de frecuencia puede detectar la
de la intensidad nominal del motor Imn ajustada temperatura del motor, para proteccion de este,
en el parametro 105. de dos maneras distintas:

100% de intensidad de frenado CC corresponde a ImN.

Mediante un sensor de termistor conectado

Advertencia: 100 % de intensidad durante a una de las entradas analogicas, terminales

demasiado tiempo puede dafiar el motor. 53 y 54 (parametros 308 y 311).
- Calculando la carga térmica basandose en la

carga real y el tempo. Estos datos se comparan
con la intensidad nominal I y la frecuencia

126 Tiempo de frenado CC nominal fy n del motor. Los calculos tienen en
(TIEMPO FRENO C.C) cuenta la necesidad de menor carga a menor
Tl velocidad por la reduccién de ventilacion.

0,0 (NO) -60,0 s 0 100 s Las funciones ETR (Relé de terminal electrénico)
1-4 no empiezan a calcular la carga hasta que haya
un paso a los ajustes en los que se seleccionaron.
Para el mercado norteamericano: Las funciones
ETR proporcionan proteccion contra sobrecarga del
motor de la clase 20, de acuerdo con NEC.

Funcion:
Ajuste del Tiempo de frenado CC en que
deberéa activarse la intensidad de frenado de
CC (pardmetro 125).

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo de frenado CC.

Descripcion de opciones:
Seleccione Sin proteccion si no se requiere
ninguna advertencia o desconexién cuando el
motor estd sobrecargado.

127 Velocidad de entrada de freno CC Seleccione Advertencia del termistor si necesita
(FREC. FRENO C.C) una advertencia cuando el termistor conectado

valor: en el motor se caliente en exceso.
0,0 - parametro 202 0 0,0 rpm (NO) Seleccione Desconexion del termistor si necesita
una desconexion cuando el termistor conectado
Funcion: en el motor se caliente en exceso.
Ajuste de la Velocidad de entrada de freno CC en la que Seleccione Advertencia ETR 1-4 si desea que
se activara la intensidad de frenado de CC (parametro aparezca una advertencia en el display cuando el
125), en relacién con un comando de parada. motor se sobrecargue segun los célculos.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Seleccione Desconexion ETR 1-4 si requiere 130 Velocidad de arranque
una desconexion en el caso de que el motor se (VELOC. ARRANQUE)

sobrecargue segun los célculos.

VLT® 5000 FLUX

Se puede programar una sefial de advertencia \(;a(l)ogoo rpm 0 0,0 rpm
mediante una de las salidas digitales, en cuyo caso
la sefial se da tanto para advertencia como para Funcion:
desconexion (advertencia térmica). Este parametro permite ajustar la velocidad de
tIs] : salida en que va a arrancar el motor.
2000 . § La velocidad de salida ‘salta’ al valor establecido.
1000 ' Este parametro se puede emplear, por ejemplo, para
% \\ \ aplicaciones de elevacién (motores de rotor cénico).
; ARV
100 N | tour=1 x fun Descripcion de opciones:
8 — Ajuste la velocidad de arranque deseada.
o Se presupone que la funcién de arranque en el
. e parametro 121 se ha ajustado en [3], [4] o [5]

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T

y que se ha ajustado un retardo de tiempo de
arranque en el pardmetro 120; ademas, debe

129 Ventilador de motor externo haber una sefial de referencia.
(VENTILADOR EXT.)

Valor:

ONo (NO) [0] 131 Intensidad inicial
Si(Sl) [1] (INTENS. INICIAL)

Programming

_— Valor:
Funcm}n. i . 0,0 - parametro 105 0 0,0 Amp
Este pardmetro comunica al convertidor VLT que
se ha montado un ventilador externo de suministro Funcién:
de aire (ventilacion externa) y por tanto no permitir Algunos motores, como los de rotor conico,
reducir el par a baja velocidad. necesitan una intensidad/velocidad de arranque

(refuerzo) adicional en el arranque, con el fin
de superar el freno mecanico.
Para este proposito, utilice los parametros 130 y 131.

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Si [1] se sequira el grafico del
siguiente dibujo cuando la frecuencia del motor sea
mas baja. Si es superior, el tiempo seguira perdiendo Descripcidon de opciones:
valor como si no se hubiese instalado ventilador. Ajuste el valor requerido para desactivar

el freno mecanico.

2000 éé Se presupone que la funcién de arranque en
1000 - el parametro 121 se ha ajustado en [3] o [4] ¥
§ que se ha ajustado un retardo de tiempo de

: \\ arranque en el pardmetro 120; ademas, debe
z haber una sefial de referencia.
100 I~ 1XPAR.104

60

50

40

30

20

Im
e 72 1.4 1.6 1.8 20 T now
PAR.105

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Parametros del motor adicionales

Los datos del motor en los parametros 150-158 se
deben adaptar al motor especifico para que éste
funcione correctamente. Los ajustes de fabrica

son cifras que se basan en parametros de motor
comunes de motores estandar normales. Si estos
pardmetros no se ajustan correctamente, pueden
causar una averia del sistema de la unidad.

Si no se conocen los datos del motor, es aconsejable
realizar una AMA (Adaptacion automatica del motor).
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor.
La secuencia AMA ajustara todos los parametros del
motor, excepto el momento de inercia del rotor.

Diagrama equivalente del motor para un
motor asincrono:

Rs X4 Xy
iy P150 P152 P153

P151

175ZA754.10

iNOTA!:
'l: Si se cambian los ajustes de los parametros
i 102-107, los pardmetros 150-158 volveran
a los ajustes de fabrica.

150 Resistencia del estator

(RESIST. ESTATOR)

Valor:

Ohmio O Depende de la unidad

Funcion:
Ajusta el valor de la resistencia del estator del motor
para el control de vector de flujo.

151 Resistencia del rotor
(RESIST. ROTOR)
Valor:

Ohmio O Depende de la unidad

Funcidn:
La resistencia del rotor, R2’, introducida manualmente
siempre se debe aplicar a un motor frio.
El rendimiento del eje se puede mejorar si se
ajusta con precision R2'.

Descripcion de opciones:

R2’ se puede ajustar como sigue:

. Adaptacion automatica del motor; el convertidor de
frecuencia mide el motor para determinar el valor.
Todas las compensaciones se reajustan al 100%.
El proveedor del motor define el valor.

Se utilizan los ajustes de fabrica de R2’
seleccionados por el convertidor de frecuencia
partiendo de los datos de la placa de caracteristicas.

[N

wnN

152 Reactancia de fuga del estator
(FUGA ESTATOR)

Valor:

Ohmio O Depende de la unidad

Funcién:
Defina la reactancia de fuga del estator del motor.

Descripcidon de opciones:

X1 se puede ajustar como sigue:

. Adaptacion automaética del motor; el convertidor de
frecuencia mide el motor para determinar el valor.
El proveedor del motor define el valor.

Se utiliza el ajuste de fabrica de X1 seleccionado
por el convertidor de frecuencia partiendo de los
datos de la placa de caracteristicas del motor.

A=Y

w N

153 Reactancia de fuga del rotor
(FUGA ROTOR)

Valor:

Ohmio O Depende de la unidad

Funcion:
Defina la reactancia de fuga del rotor del motor.

Descripcidon de opciones:

X2 se puede ajustar como sigue:

1. Adaptacion automatica del motor; el convertidor de
frecuencia mide el motor para determinar el valor.

2. El proveedor del motor define el valor.

3. Se utiliza el ajuste de fabrica de Xz seleccionado
por el convertidor de frecuencia partiendo de los
datos de la placa de caracteristicas del motor.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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154 Reactancia principal
(REACTANCIA PRAL.)

Valor:

Ohmio O Depende de la unidad

Funcion:
Defina la reactancia principal del motor.

Descripcion de opciones:

Xnh se puede ajustar como sigue:

1. Adaptacion automatica del motor; el convertidor de
frecuencia mide el motor para determinar el valor.

2. El proveedor del motor define el valor.

3. Se utiliza el ajuste de fabrica de Xn seleccionado
por el convertidor de frecuencia partiendo de los
datos de la placa de caracteristicas del motor.

156 Numero de polos (NUMERO DE POLO)

Valor:
Depende del tipo de motor

Valor 2 - 100 polos 0 Motor de 4 polos

Funcion:
Defina el nimero de polos del motor.

Descripcion de opciones:

Rre < Pg / 192

175ZA798.10

Ext. Moment

I rbox ia= .
Moment of Inertia | geamo of Inertia = [T 0ad ]

motor[ I motor]

Max Moment of Inertia = Imotort+ Igearbox l10ad *(n2/n1) 2

161 Inercia minima
(INERCIA MINIMA)

Valor:
Kgm? O Depende de la unidad

Funcién:
Defina el momento de inercia minimo del
sistema mecanico.

Descripcion de opciones:
El convertidor de frecuencia calcula la ganancia
proporcional del controlador de velocidad basandose
en el valor promedio de la inercia minima y maxima.

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

Factores de conversion:

Para convertir | a Factor de
Polos ~ np@ 50 Hz ~ Np @ 60Hz de multiplicaciéon
2 2700 - 2880 3250 - 3460 ft lbs s? Kgm? 1,356
4 1350 - 1450 1625 -1730 Ibf pulgada? Kgm? 2.926*104
6 700 - 960 840 - 1153 kgcm?2 Kgm? *10-4

GD? Kgm?2 0,25

En la tabla anterior se muestra el rango de
velocidad normal para varios tipos de motor.
Los motores disefiados para otras frecuencias
se deben definir por separado.

158 Resistencia a la pérdida de hierro
(RES. PERD. HIERR.)

Valor:

1 -10.000%2 O 10.000%2

Funcion:
Ajuste los equivalentes del Rre para compensar
las pérdidas de hierro en el motor.

Descripcion de opciones:

La funcién se desactiva cuando se selecciona
el valor 10.000.
La resistencia a la pérdida de hierro debe ser inferior a:

162 Inercia maxima
(INERCIA MAX)
Valor:

[kgm?] O Depende de la unidad

Funcion:
Ajusta el momento de inercia maximo del
sistema mecanico.

Descripcion de opciones:
Consulte el pardmetro 161.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

81



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

163 Tiempo de retardo de freno
(BRAKE_ON_DELAY)

Valor:
0 -10 s oo

Funcion:
Ajuste del tiempo de retardo de freno de inercia
después de la rampa de deceleracion. El eje se
mantiene en velocidad cero con control total de par.

Descripcion de opciones:
Se debe asegurar que el freno mecanico ha bloqueado
la carga antes de poner el motor en modo de inercia.
Consulte Control de freno mecanico.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Referencias y limites

m Introduccién

La finalidad del grupo de parametros 2xx es seleccionar y ajustar las referencias, aumentar y reducir los
tiempos y ajustar los limites para las advertencias.

Referencia real Referencia resultante para velocidad/par

Referencia externa Referencia en los terminales 53, 54 6 60, y referencias de pulso y de bus

Referencia interna Valor de las cuatro referencias internas.

PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes  Conversion Datos

# descripcion durante el funcionamiento _indice tipo

200 Rango/direccién de velocidad  Solamente sentido No Si 0 5
de salida horario, 0-4500 rpm

202 Limite alta velocidad salida 3000 rpm nmin - par. 200 No Si -1 6

203 Rango de referencia Min - max Si Si 0 5

204  Referencia minima 0.000 -100.000,000-Refmax Si Si -3 4

205 Referencia méaxima 1500.000 Refmin -100.000,000 Si Si -3 4

206 __Tipo de rampa Lineal Si Si 0 5 =

207 Tiempo de rampa de aceleracién Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7 =
1 £

208 Tiempo de rampa de Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7 S
deceleracién 1 6?

209 Tiempo de rampa de aceleracién Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
2

210 Tiempo de rampa de Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
deceleracién 2

211 Tiempo rampa veloc. fija Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7

212 Tiempo de rampa de Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
deceleracién de parada rapida

213 Velocidad fija 200 rpm 0,0 - par. 202 Si Si -1 6

214  Funcién de referencia Suma Si Si 0 5

215 Referencia interna 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

216 Referencia interna 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

217 Referencia interna 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

218 Referencia interna 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

219 Valor de enganche/arriba-abajo 0.00 % 0.00 - 100 % Si Si -2 6

221  Limite de par para modo de 160 % 0,0 % - xxx % Si Si -1 6
motor

222  Limite de par para modo 160 % 0,0 % - xxx % Si Si -1 6
regenerativo

223 Advertencia: Intensidad baja 0,0A 0,0 - par. 224 Si Si -1 6

224  Advertencia: Intensidad alta lviTMAX Par. 223 - lyiTmax Si Si -1 6

225 Advertencia: Velocidad baja 0 rpm 0 - par. 226 Si Si -1 6

226 Advertencia: Velocidad alta 100,000 rpm Par. 225 - par. 202 Si Si -1 6

234 Monitor de fases del motor Activar Si Si 0 5

235 Monitor de pérdida de fases Activar No No 0 5

236 Intensidad de velocidad baja 100% 0 - Depende del tamafio  Si Si 0 6

del motor
237 Velocidad de Cambio modelo 20% de nNnom 10 Hz Si No 0 6

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener mas informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, indice de 4 ajustes y Conversion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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200 Rango/direccion de velocidad de salida
(RANGO SENT.GIRO)

Valor:

O Solamente sentido horario, 0-4500 rpm
(4500 RPM SENTIDO HORARIO) [0]
Ambos sentidos, 0 -4500 rpm
(4500 RPM AMBOS SENTID.) [1]
Solamente sentido horario, 0-18000 rpm
(18000 RPM SENTIDO HORARIO) [2]
Ambos sentidos, 0 -18000 rpm
(18000 RPM AMBOS SENTID.) [3]

Funcion:
Este pardmetro impide una inversion no deseada.
Ademas, puede seleccionarse la velocidad de salida
méaxima que va a aplicarse, sin tomar en cuenta
los valores de otros parametros.

Descripcion de opciones:

Seleccione el sentidodesead. asi como la
velocidad de salida.

Tenga en cuenta que si se seleccionaSentido
horario, 0-4500 rpm [0], Sentido horario, 0-18000
rpm [2], la velocidad de salida estara limitada al
rango nuiN - Nvax (parametro 202).

Si se selecciona Ambos sentidos, 0-4500 rpm [1]
0 Ambos sentidos, 0-18000 rpm [3], la velocidad
de salida estara limitada al rango + nvax.
Ejemplo:

[rpm]

Par.202 =
Par.205 + tolerancia

1800 Par.205, ref. méx.

Par.215
R(o)f. interna = —50%600

Par.204, ref. min.

10[v]

1800

175ZA750.12

Parametro 200 Rango/sentido de frecuencia
de salida = Ambos sentidos.

202 Lim. sup. vel. salida (nmax)
(LIM. SUP. VEL. SALIDA)

Valor:
0 - 4500/18000 rpm

(parémetro 200) 0 3000

Funcién:
Se puede seleccionar una velocidad méxima del
motor que corresponda a la velocidad maxima
a la que debe funcionar el motor.

Consulte ademas el parametro 205.

Descripcidon de opciones:

Puede seleccionarse un valor entre 0 y la opcién
elegida para el parametro 200.

203 Area de referencia/realimentacion
(RANGO REF/REALIM)

Valor:

OMin - Max (MIN - MAX) [0]
- Méax - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funcién:

Este parametro decide si la sefial de referencia
y la sefial de realimentacion van a ser positivas
0 pueden ser positiva y negativa.

El limite minimo puede ser un valor negativo, a
menos que se haya seleccionado Control de
velocidad en lazo cerrado

(pardametro 100).

Descripcidon de opciones:
Elija el rango deseado.

204 Referencia minima

(REFERENCIA MIN.)

Valor:
-100,000.000 - Refwmax
Depende del parametro 100.

0 0.000

Funcién:
LaReferencia minima da el valor minimo que puede
establecerse por la suma de todas las referencias.
Referencia minima sélo esta activada si se ha ajustado
Min. - Max. [0] en el pardmetro 203

Descripcidon de opciones:
Solo esté activado cuando el parametro 203 se
ha ajustado en Min. - Max. [0].
Ajuste el valor requerido.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

84

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

La unidad sigue la opcion de configuracion
elegida en el parametro 100.

Control de velocidad en lazo cerrado:

Control de par, realimentacion de
velocidad:

rpm
Nm

205 Referencia maxima
(REFERENCIA MAX.)

Valor:

Refwin - 100,000.000 0 1500.000

Funcidn:
La Referencia méxima proporciona el valor
mas alto que puede establecerse por la suma
de todas las referencias.

Descripcion de opciones:

La unidad sigue la opcion de configuracion
elegida en el parametro 100.

Control de velocidad en lazo cerrado:
Control de par, realimentacion de
velocidad:

rpm
Nm

206 Tipo de rampa (TIPO RAMPA)

Valor:

OLineal (LINEAL) [0]
Senoidal (S1) [1]
Senoidal? (S2) [2]
Funcién:

Existen 3 tipos de rampas opcionales.

Descripcion de opciones:
Seleccione el tipo de rampa requerido, en
funcion de los requisitos relativos al proceso
de aceleracion/deceleracion.
Velocidad

175ZA753.10

Sin ineal

Sin 2

207 Tiempo de rampa de aceleracion 1
(RAMPA ACELERA 1)

Valor:
0,00 - 3600 seg. (Bucle Cerrado)
0,05 - 3600 seg.

(Bucle abierto) O depende de la unidad

Funcion:
El tiempo de rampa de aceleracién es el tiempo que
se tarda en acelerar de 0 rpm hasta la velocidad
nominal del motor ny,N (parametro 104). Esto
implica que la intensidad de salida no alcanza el
limite de par (Que se ajusta en el parametro 221).
Tenga en cuenta que el valor 0,00 corresponde
a 0,01 s en el modo de velocidad.

Nout

NMAX.(202) T
Ref.

NM,N (104)

NMIN.(201) ]

Ramp down

Ramp up
208/210

207/209
175ZA751.10
Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa de aceleracion requerido.

208 Tiempo de rampa de deceleraciéon 1

(RAMPA DECELERA 1)

Valor:
0,00 - 3600 seg. (Bucle Cerrado)
0,05 - 3600 seg.
(Bucle abierto)

O depende de la unidad

Funcién:
El tiempo de rampa de deceleracion es el tiempo
transcurrido desde la velocidad nominal del motor
nuN (par. 104) a O rpm, siempre que no se
produzca una sobretension en el inversor a causa de un
funcionamiento regenerativo del motor, o si la intensidad
generada alcanza el limite de par (establecido en el
parametro 222). Tenga en cuenta que el valor 0,00
corresponde a 0,01 s en el modo de velocidad.

Descripcidon de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa de deceleracién requerido.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

Programming




Decfoss

VLT® 5000 FLUX

209 Tiempo de rampa de aceleracion 2
(RAMPA ACELERA 2)

Valor:
0,00 - 3600 seg. (Bucle Cerrado)
0,05 - 3600 seg.

(Bucle abierto) O depende de la unidad

Funcion:
Consulte la descripcién del parametro 207. Tenga
en cuenta que el valor 0,00 corresponde a 0,01
s en el modo de velocidad.

Descripcidon de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa de deceleracion deseado.
El cambio a rampa 2 se puede activar mediante una
sefial del terminal de entrada digital 16, 17, 29, 32
6 33. Entonces se desactivara Rampa 1.

210 Tiempo de rampa de deceleracion 2
(RAMPA DECELERA 2)

Valor:
0,00 - 3600 seg. (Bucle Cerrado)
0,05 - 3600 seg.
(Bucle abierto)

O depende de la unidad

Funcion:
Consulte la descripcién del parametro 208. Tenga
en cuenta que el valor 0,00 corresponde a 0,01
s en el modo de velocidad.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa de deceleracion deseado.
El cambio a rampa 2 se efectlia mediante una sefial
del terminal de entrada digital 16, 17, 29, 32 6 33.
Entonces se desactivara Rampa 1.

Valor:
0,00 - 3600 seg. (Bucle Cerrado)
0,05 - 3600 seg.

(Bucle abierto) O depende de la unidad

Funcion:
El tiempo de rampa de velocidad fija es el tiempo que
se tarda en acelerar o decelerar desde O rpm hasta la
frecuencia nominal del motor nu,n (pardmetro 104).
Implica que la intensidad de salida no sera superior
al limite de par (ajustado en el parametro 221).

hout &

NMAX.(202) |
Par. 2131

AM,N (104) ]

N MIN.(201) ]

Jog ramp Ramp down
211 208/210

175ZA752.10

El tiempo de rampa prefijada empieza cuando se
transmite una sefial de velocidad fija mediante

el panel de control, las entradas digitales o el
puerto de comunicacion serie.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa deseado.

212 Tiempo de rampa de deceleracion
Parada rapida

(RAMP PARO RAPIDO)

Valor:
0,00 - 3600 seg. (Bucle Cerrado)
0,05 - 3600 seg.
(Bucle abierto)

O depende de la unidad

Funcion:
El tiempo de rampa de deceleracion es el tiempo que se
tarda en decelerar desde la velocidad nominal del motor
hasta O rpm, siempre que no surja una sobretension en
el inversor por causa del funcionamiento regenerativo
del motor, y la intensidad generada no sobrepase el
limite de par (que se ajusta en el pardmetro 222).
La parada rapida se activa mediante una sefial
en el terminal de entrada digital 27 [2] o a través
del puerto de comunicacion serie.

Descripcidon de opciones:
Programe el tiempo de rampa de deceleracion deseado.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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213 Velocidad fija
(JOG SPEED)

Valor:

0,0 - Pardmetro 202 O 200 rpm

Funcion:
La velocidad fija njoc es la velocidad de salida fija a
la que funciona el convertidor de frecuencia cuando
se activa la funcion de velocidad fija.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada.

214 Funcién de referencia
(TIPO REF INTERNA)

Valor:

OSuma (SUMA) [0]
Relativa (RELATIVA) [1]
Externa si/no (EXTERNA Si/NO) 2]
Funcion:

Para definir como se suman las referencias internas
a las demas referencias. Con este fin, se utilizan
Suma o Relativa. Con la funcion Externa si/no
también es posible elegir si se debe cambiar entre
las referencias externas e internas.

Descripcion de opciones:
Si selecciona Suma [0], una de las referencias internas
(parédmetros 215-218) se suma como valor porcentual,
junto con las otras referencias externas.

SUM (X+Y)

External
reference (X)

175ZA767.10
Si se selecciona Relativa [1], una de las referencias
internas (parametros 215-218 ) se suma a
las referencias externas como un porcentaje
de la referencia real.

RELATIVE (X+(X*Y/100))

100%2 = LY %
Y= —20%
X 50%

|

50% 100%
External
reference (X)
-50%

175ZA768.10

Si se selecciona Externa si/no [2], se puede cambiar
entre las referencias externas y las referencias internas
mediante los terminales 16, 17, 29, 32 6 33 (pardmetros
300, 301, 305, 306 6 307). Las referencias internas
son un valor de porcentaje del rango de referencias.
Las referencias externas son la suma de las referencias
analogicas, referencias de pulso y de bus. Consulte
también la seccion Manejo de referencias .

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

iNOTA!:
'@ Si se selecciona Suma oRelativa, una de

las referencias internas siempre estara

activa. Si las referencias internas no deben
tener ninguna influencia, es necesario ajustarlas
en 0 % (ajuste de fabrica).

El ejemplo muestra cémo calcular la velocidad de
salida si se utiliza Referencias internas junto con
Suma y Relativa en el pardmetro 214.

El pardmetro 205 Referencia maxima se ha
ajustado en 1500 rpm.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Param. 204 Incre- Velocidad Param. 215 | Pardm. 214 Tipo de Param. 214 Tipo de
Referencia mento a4,0V[rpm] | Referencia | referencia = Suma [0] referencia = Relativa [1]
minima [rpm/V] interna
1) 0 150 600 15 % Velocidad de salida Velocidad de salida
[rpm]
0+600+225 = 825 0+600+90 = 600
2) 300 120 480 15 % 300+480+180=960 300+480+72 = 852
3) 600 90 360 15 % 600+360+135=1095 600+360+54=1014
4) 900 60 240 15% 900+240+90=1230 900+240+36=1176
5) 1200 30 120 15 % 1200+120+45=1365 1200+120+18=1338

Los valores son validos para un motor
asincrono de 4 polos.

Ref. [rpm]

175ZA749.10

Par. 20§
Ref. max. =1500

Par. 204
Ref. min. = 300

T
10 Sefial de ref. [V]

Par. 310

Terminal 53 = 10V

|

|

|

|

|

|

|

|

|

T T T T

0 4
Par. 309

Terminal 53 = OV

215 Referenciainterna 1 (REF. INTERNA 1)
216 Referenciainterna 2 (REF. INTERNA 2)

217 Referenciainterna 3 (REF. INTERNA 3)
218 Referenciainterna 4 (REF. INTERNA 4)

Valor:
-100.00 % - +100.00 %
del rango de referencias/referencia externa

O 0.00%

Funcion:
Es posible programar hasta cuatro referencias
internas en los parametros 215-218.
La referencia interna se indica como un porcentaje
del valor Refyax 0 como un porcentaje de las otras
referencias externas, dependiendo de la seleccion
realizada en el pardmetro 214. Si se ha programado
un valor de Refyin # 0, la referencia interna como
porcentaje se calcula sobre la base de la diferencia entre
Refvax ¥ Refmin, tras lo cual el valor se afiade a Refuin.

Descripcidon de opciones:
Ajuste las referencias internas que deban obtenerse.

Para utilizar las referencias internas, es necesario
haber seleccionado Referencia interna si en el
terminal 16, 17, 29, 32 6 33.

Las opciones entre referencias internas pueden
seleccionarse activando el terminal 16, 17, 29,
32 0 33; consulte la tabla siguiente.

Terminales 17/29/33 Terminales 16/29/32
Ref. interna, msb Ref. interna, Isb

0 0 Ref. interna
1

0 1 Ref. interna
2

1 0 Ref. interna
3

1 1 Ref. interna
4

Consulte también las ilustraciones de la secciéon
Manejo de varias referencias.

219 Valor de enganche/arriba-abajo
(VALOR ENGANCHE)

Valor:

0,00-100% de la ref. de intensidad 0 0.00%

Funcion:
Este parametro permite la introduccion de un
valor de porcentaje (relativo) que se sumara
o restara de la referencia.

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Enganche arriba en uno de
los terminales 16, 29 o 32 (parametros 300, 305y
306), el valor porcentual (relativo) seleccionado en el
parametro 219 se sumara a la referencia total.
Si se ha seleccionado Enganche abajo en uno de
los terminales 17, 29 o 33 (parametros 301, 305y

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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307), el valor porcentual (relativo) seleccionado en el
pardmetro 219 se restara de la referencia total.

Cambiando el parametro 221 (LIM.
' PAR MOTOR) cuando se ajuste el
hd parametro 100 a VELOCIDAD BUCLE

221 Limite de par para modo de motor

(LIM. PAR MOTOR)

Valor:

0,0 % - xxx.Xx % de TmN

El par maximo depende de la unidad, del tamafio de
motor seleccionado y de los parametros.

0 160 % de Twn

Funcidn:
Este parametro ajusta el para limite para el
funcionamiento del motor. La limitacion de par esta
activa en el rango de velocidades hasta la velocidad
nominal del motor (parametro 106).

Par
|

175ZA747.10

160%

100%

-

n.nom 2 x n.nom

ntensidad de motor

175ZA748.10

1602

100%

n.nom 2 x n.nom

Descripcion de opciones:

Consulte también el pardmetro 409 para
obtener mas detalles.

Para evitar que el motor llegue a un par de arranque
méaximo, el ajuste de fabrica es 1,6 x el par de
motor nominal (valor calculado).

Si se cambia un ajuste en los parametros
101-106, los parametros 221/222 no recuperan
automaticamente el ajuste de fabrica.

ABIERTO (0), automaticamente se reajusta el
pardmetro 236 (CORRIENTE BAJA VELOCIDAD).
Si el pardmetro 221 > parametro 236, se produce
un riesgo potencial de calar el motor.

222 Limite de par para modo regenerativo
(LIM. PAR. GENERA)
Valor:
0,0 % - xxx.x % de TmN 0 160 % de TmN
El par maximo depende de la unidad, del tamafio de
motor seleccionado y de los parametros.

Funcidn:
Este parametro establece el limite de par para el
funcionamiento del motor. La limitacion de par esta
activa en el rango de velocidades hasta la velocidad
nominal del motor (parametro 104).
Consulte la figura para obtener mas informacion
sobre los parametros 221 y 409.

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

Descripcidon de opciones:
Si se ha seleccionado Freno de resistencia [1]
en el pardmetro 400, el limite de par se cambia
a 1,6 x el par de motor nominal.

Cambiando el pardmetro 222 (LIM PAR
/'\ GENERA) cuando se ajusta el pardmetro
L 100 a VELOCIDAD BUCLE ABIERTO (0), se
ajusta automaticamente el parametro 236 (CORRIENTE
BAJA VELOCIDAD). Si el parametro 222 > parametro
236, se produce un riesgo potencial de calar el motor.

223 Advertencia: Baja intensidad
(ADVER. BAJA INTEN)

Valor:
0,0 - parametro 224

0 o00A

Funcidn:
Cuando la intensidad del motor esté por debajo del
limite, ILow, el display indica BAJA INTEN, excepto
si se ha seleccionado freno mecanico.
Las salidas de sefial se pueden programar para
producir una sefial de estado mediante el terminal
26 6 46 y mediante la salida de relé 01 6 04
(parametro 319, 321, 323 6 326).

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcion de opciones:
El limite de sefial inferior ILow de la intensidad del
motor debe programarse en el intervalo de operacion
normal del convertidor de frecuencia.

ImA §
7
X lum )J' _____________ w11
PAR.221 | i
N e
lata L 1 _ t__%__L___'r_
(PAR.224) i I % : |
o o
1 <1, DENTROMOE _ 1, !
© 1 RANGO % I !
o 0
IBAJA L — b t__%__L___L_
(PAR.223) i 1 % I !
o 0
P % | i N

1 i
REF naLTA  NMaAX
(PAR.226) (PAR.202)

[ 1
NMIN  NBAJA
(PAR.201) (PAR.225)

224 Advertencia: Alta intensidad
(ADVER. ALTA INTEN)

Valor:

Parametro 223 - Iyt max O vt MAX

Funcion:
Si la intensidad del motor supera el limite programado,
| HiGH, el display indicara INTENSIDAD ALTA.
Las salidas de sefial se pueden programar para
producir una sefial de estado mediante el terminal
26 6 46 y mediante la salida de relé 01 6 04
(pardmetro 319, 321, 323 6 326).

Descripcion de opciones:
El limite de sefial superior de la intensidad del motor,
IHicH, debe programarse dentro del intervalo de
operacion normal del convertidor de frecuencia.
Consulte la ilustracion del parametro 223.

225 Advertencia: Baja velocidad
(ADVER. BAJA VEL)

Valor:

0 - parametro 226 O 0 rpm

Funcién:
Cuando la velocidad del motor esta por debajo del
limite, nLow, el display indica VELOCIDAD BAJA.
Las salidas de sefial se pueden programar para
producir una sefial de estado mediante el terminal
26 6 46 y mediante la salida de relé 01 6 04
(pardmetro 319, 321, 323 6 326).

Descripcion de opciones:
El limite de sefial inferior de la velocidad del motor,
nLow, debe programarse dentro del intervalo de
operacion normal del convertidor de frecuencia.
Consulte la ilustracion del parametro 223.

226 Advertencia: Alta velocidad

(ADVER. ALTA VEL)

Valor:

parametro 225 - parametro 202 O 20.000 rpm

Funcién:
Cuando la velocidad del motor esta por encima del
limite, nHigH, €l display indica ALTA VELOCIDAD.
Las salidas de sefial se pueden programar para
producir una sefial de estado mediante el terminal
26 6 46 y mediante la salida de relé 01 6 04
(parametro 319, 321, 323 6 326).

Descripcion de opciones:

El limite de sefial superior de la velocidad del motor,
NnHicH, debe programarse dentro del intervalo de
operacion normal del convertidor de frecuencia.
Consulte la ilustracion del parametro 223.

234 Monitor de fases del motor
(MOTOR FASE MON.)

Valor:

asi(sl) [0]
No (NO) (1]
Funcién:

En este parametro, puede seleccionar la verificacion
de las fases del motor.

Descripcidon de opciones:
Si se selecciona Si, el convertidor de frecuencia
reaccionara ante la falta de una fase del motor,
emitiendo la alarma 30, 31 o 32.
Si se selecciona No, no se da ninguna alarma
aungue falte una fase del motor. El motor se puede
dafar/sobrecalentar si funciona sélo con dos fases.
Por ello, se recomienda mantener ACTIVADA la
funcién de monitor de fases del motor.

235 Monitor de pérdida de fases
(CTRL.PERD.DE FAS.)

Valor:
No (NO) 0]
0 si(si) (1]

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Funcién:
Las pérdidas de fase de las fases de entrada se
controlan mediante esta opcion.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Si, el convertidor de frecuencia
reaccionara ante la falta de una fase de entrada
emitiendo la alarma 4.
Si se selecciona No, no se da ninguna alarma aunque
falte una fase de alimentacion. El convertidor de
frecuencia puede sufrir dafios si funciona sin una
fase de entrada. Por ello, se recomienda mantener
ACTIVADA la funcion de monitor de pérdida de fases.

236 Intensidad de velocidad baja
(INTENS. VELOC. BAJA)

Valor:
0 - max. 255% de la intensidad del motor
nominal Parametro 105.
O 100%

Funcion:
Esta funcion sélo se activa cuando el parametro 100
= BUCLE ABIERTO VELOC. VLT 5000 FLUX funciona
con intensidad constante mediante motor cuando la
velocidad es inferior a 10 Hz. Si la velocidad supera los
10 Hz, el modelo flux de motor de la unidad controlara
el motor. El pardmetro 236 se ajusta automaticametne
mediante los parametros 221 y/o 222, dependiendo de
cual de los dos tenga el valor mas alto. La intensidad
del parametro 236 consta de la intensidad generadora
de par y la intensidad de magnetizacion.

Ex. si el parametro 221 Limite de par para modo de
motor se define en 100% y el parametro 222Limite
de par para modo regenerativo se define en 60%, el
parametro 236 se configurara automaticamente en
un 127%, dependiendo del tamafio del motor.

Descripcion de opciones:

iNOTA!:
B1&y Si el motor funciona por debajo de los 10
q Hz durante mas de un minuto, el valor del
pardmetro 236 debe reducirse en consecuencia
para evitar que el motor se queme.

Valor:
2 Hz .. 80% de nnorm
O 10 Hz (defecto y nnorm dependiente)

Funcion:
Con este parametro es posible realizar un ajuste del
punto de desplazamiento, donde VLT 5000 FLUX
cambia el modelo FLUX en el DSP.
Parametro 100 modo CONTROL VELOCIDAD PAR [5]:

A

nn x 0.16 nn x 0.2

175ZA879.10

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

Parametro 100 modo BUCLE ABIERTO [O]:

En bucle abierto, se debe determinar la velocidad

de la medida actual. Por debajo de nnorm X 0,2, la
unidad esta trabajando desde un modelo de intensidad
constante. Por encima de nnorm X 0,2 la unidad esta
trabajando desde el modelo FLUX en la unidad.

A nn x 0.16 Nn x 0.2

175ZA878.10

Descripcidon de opciones:
Modo de Par Constante: Para optimizar el control
de par puede ser necesario funcionar en un modelo
FLUX solamente para evitar cualquier choque durante
el cambio de modelo FLUX. Max. velocidad para
modelo FLUX 1 es nnorm - 10%.
Modo de Bucle Abierto: Para optimizar el punto de
conmutacion desde la intensidad constante ajustada
en el parametro 236 y el modelo FLUX 2.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Sefales de entrada y de salida

m Introduccién

El grupo de parametros 3xx selecciona las entradas y salidas analégicas y digitales en la funciéon deseada. El
escalado de las entradas y salidas también se realiza en este grupo. Entradas: La frecuencia max. en los
terminales de entrada 16, 17, 18, 19, 27, 32 y 33 es 5 kHz. (24Vpp). La frecuencia méx. en el terminal de

entrada 29 es 65 kHz (24Vpp).

La frecuencia max. en los terminales de entrada del codificador 73 - 78 es 250 kHz (5Vpp). Salidas: Los
terminales de salida analégica 42 y 45 son salidas de intensidad escalables. La frecuencia max. en los
terminales de salida digitales 26 y 46 es 50kHz.

N° Tipo
par. Descripcion del Ajuste de fabrica Rango Cambios 4 ajustes indice de de
# pardmetro durante el conver- datos
funcionamiento sién
300 Terminal 16, entrada Reset Si Si 0 5
301 Terminal 17, entrada Mantener referencia Si Si 0 5
302 Terminal 18, arranque, entrada Arranque Si Si 0 5
303 Terminal 19, entrada Cambio de sentido Si Si 0 5
304 Terminal 27, entrada Parada de inercia, inversa Si Si 0 5
305 Terminal 29, entrada Velocidad fija Si Si 0 5
306 Terminal 32, entrada Seleccion de ajuste, Si Si 0 5
msb/aceleracién
307 Terminal 33, entrada Seleccion de ajuste, bit menos Si Si 0 5
significativo/deceleraciéon
308 Terminal 53, tensién de entrada analégica Referencia Si Si 0 5
309 Terminal 53, escalado min. 0,0V 0,0-100V Si Si -1 5
310 Terminal 53, escalado max. 100V 0,0-100V Si Si -1 5
311 Terminal 54, tensién de entrada analégica Sin funcién Si Si 0 5
312 Terminal 54, escalado min. 0,0V 0,0-100V Si Si -1 5
313 Terminal 54, escalado méx. 100V 0,0 -100V Si Si -1 5
314 Terminal 60, intens. de entrada analég. Referencia St Si 0 5
315 Terminal 60, escalado min. 0,0 mA 0,0-20,0mA St Si -4 5
316 Terminal 60, escalado méx. 20,0 mA 0,0-20,0mA St Si -4 5
317 Intervalo de tiempo 10 s 0-99s Si Si 0 5
318 Funcién después de intervalo de tiempo No Si Si 0 5
319 Terminal 42, salida 0 - nuax = 0-20 mA Si Si 0 5
321 Terminal 45, salida 0 - nmax = 0-20 mA Si Si 0 5
323 Relé 01, salida Sin funcién Si Si 0 5
324 Relé 01, retardo CONEXION 0,00 s 0,00 -600,00 s Si Si -2 6
325 Relé 01, retardo DESCONEXION 0,00 s 0,00 -600,00 s Si Si -2 6
326 Relé 04, salida Sin funcién Si Si 0 5
327 Referencia de pulso, frecuen. max. 100-65000 Hz 5000 Hz Si Si 0 6
329 Pulso/rev de realimentacién codificador 1024 pulsos/rev. 500 -10.000 pulsos/rev.  Si Si 0 6
341 Terminal 46, salida digital Sin funcién St Si 0 5
342 Terminal 46, salida, escalado de pulso 5000 Hz 1-50000 Hz Si Si 0 6
350 Control de codificador No No No 0 5
351 Direccién de codificador Normal No Si 0 5
355 Terminal 26, salida digital Sin funcién St St 0 5
356 Terminal 26, salida, escalado de pulso 5000 Hz 1-50000 Hz Si Si 0 6
357 Terminal 42, escalado minimo de salida 0% 000 - 100% Si Si 0 6
358 Terminal 42, escalado méximo de salida 100% 000 - 500% Si Si 0 6
359 Terminal 45, escalado minimo de salida 0% 000 - 100% Si Si 0 6
360 Terminal 45, escalado maximo de salida 100% 000 - 500% Si Si 0 6
362 Tipo de sensor KTY KTY1 KTY 1-3 No Si 0 5

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener mas informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, 4 ajustes e indice de conversion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Funciones de entrada digital

Entradas digitales N terminal 16 17 18 19 27 29 32 33
pardmetro 300 301 302 303 304 305 306 307

Valor: (Grupo de comandos de funcionamiento)

Sin funcién (NO) [0] [0] [0] [0 [0 [0 [0]

Reset (RESET) [ 1] [y [ [

Parada de inercia, inversa (INERCIA INVERSA) [O]*

Reset y parada de inercia, inversa (RESET E INERCIA INVERSA) [1]

Parada rapida, inversa (PARADA RAPIDA INVERSA) 2]

Freno de CC, inverso (FRENO C.C INVERSO) [3]

Parada inversa (PARADA INVERSA) [2] [2] 4 2 2 2]

Arranque (ARRANQUE) [1]*

Arranque por pulsos (ARRANQUE DE PULSOS) [2]

Cambio de sentido (CAMBIO SENTIDO) [1]*

Arranque e inversion (ARRANQ.+CAMB.SENT.) [2]

Sélo arranque adelante, si (ARRANQUE ADELAN., SI) [3] [3] [3] [3] 20

Sélo arranque inverso, sf (ARRANQUE INVERSO, SI) [3] [3] [4] [3] RS

Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) 4] [4] B [4 [4] E

Referencia interna, si (REF. INTERNA, SI) [5] [5] [6] [5] [5] ?

Referencia interna, bit menos significativo (REF. INTERNA, BIT MENOS [6] [71 [6] o
SIGNIFICATIVO)

Referencia interna, bit mas significativo ~ (REF. INTERNA, BIT MAS [6] [8] [6]
SIGNIFICATIVO)

Mantener referencia (MANTENER REFERENCIA) [71  [7* [ M [7

Mantener salida (MANTENER SALIDA) 8l [8] [10] [8] [8]

Aceleracién (AUMENTAR VELOCIDAD) 9] [21] [9]

Deceleracion (DISMINUIR VELOCIDAD) [9] [12] [9]

Seleccién de ajuste, bit menos (SELECCION AJUSTE BIT [10] [13] [10]

significativo MENOS SIGNIFICATIVO)

Seleccién de ajuste, bit mas significativo (SELECCION AJUSTE BIT MAS [10] [14] [10]
SIGNIFICATIVO)

Seleccion de ajuste, bit mas (AJUSTE BIT MAS [11]*

significativo/aceleracion SIGNIFICATIVO/SUB.VEL)

Seleccién de ajuste, bit menos (AJUSTE.BIT MENOS [21]

significativo/deceleracion SIGNIFICATIVO/BAJ.VEL)

Enganche arriba (ENGANCHE ARRIBA) [11] [15] [12]

Enganche abajo (ENGANCHE ABAJO) [11] [16] [12]

Rampa 2 (RAMPA 2) [12] [12] [A7] [13] [13]

Fallo de red invertido (FALLO RED INVERTIDO) [13] [13] [18] [14] [14]

Referencia de pulsos (REF. PULSOS) [28]

Funcion:

Descripcion de opciones:

Sin funcién El convertidor de frecuencia no reacciona

a las sefales transmitidas al terminal.

Reset pone a cero el convertidor de frecuencia
después de una DESCONEXION/ALARMA; no
obstante, no todas las alarmas pueden reinicializarse .

[ = Ajuste de fabrica. ()

Parada de inercia (terminal 27) Entrada invertida
(NC). El convertidor de frecuencia deja el motor en

el modo libre. "0" I6gico => parada de inercia.

Reset y parada de inercia (terminal 27) Entrada

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss

= Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

invertida (NC). El convertidor de frecuencia deja el
motor en el modo libre y en lo sucesivo reinicia la
unidad. "0" l6gico => parada de inercia y reset.
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Parada répida inversa (terminal 27) Entrada
invertida (NC). Genera una parada de acuerdo con
el tiempo de rampa de parada rapida (Parametro
212). Cuando el motor se para el eje entra en el
modo libre. "0" légico => parada rapida.

Freno de CC inverso (terminal 27) Entrada
invertida (NC). Detiene el motor al alimentarlo con
CC durante un periodo de tiempo determinado.
Consulte los parametros 125-127. Esta funcion soélo
esta activada cuando el valor del pardmetro 126 es
distinto de 0. "0" I6gico => Freno de CC.

Parada inversa Funcion invertida. Genera una
funcién de parada cuando el terminal seleccionado
pasa del nivel I6gico "1" al "0". La parada se
realizard de acuerdo con el tiempo de rampa
seleccionado (Pardmetros 207-210).

Ninguno de los comandos de parada
anteriores (arranque desactivado)
d deben utilizarse como interruptores de
desconexién cuando haya que realizar reparaciones.
Desconecte la alimentacion de red.

iNOTA!:
": Tenga en cuenta que cuando el convertidor de
q frecuencia esta en el limite de par y recibe un
comando de parada, solo se detendra si un
terminal de salida (42, 45, 01 o 04) se ha conectado al
terminal 27. La opcion de datos en el terminal de salida
42, 45, 01 o 04 debe ser Limite de par yparada [27].

Seleccione Arranque si se requiere un comando de
arranque/parada (comando de funcionamiento, grupo
2). "1" l6gico = arranque, "0" l6gico = parada.

Term 12 (+24V)
A

Digital Input RS485
QoD YPVIDS
16 17 18 19 20 27 2932 33 37|68 69
] o o o | i

)

STOP
Start
Start+
Reverse

Arranque de pulsos, si se aplica un pulso durante
3 ms como minimo, el motor arrancara siempre que
no se haya proporcionado un comando de parada
(comando de funcionamiento, grupo 2). El motor se
para si se activa el comando de parada inversa.

Cambio de sentido se utiliza para cambiar el sentido
de rotacion del eje del motor. El "1" légico llevara al
cambio de sentido. La sefial de inversion s6lo cambia
el sentido de giro, sin activar la funcion de arranque.
Ambos sentidos se debe seleccionar en

el parametro 200.

Esta funcion no esté activada en Control de par,
retroalimentacion de velocidad.

Arranque e inversion se utiliza para el
arranque/parada (comando de funcionamiento,
grupo 2) y para el cambio de sentido en el mismo
cable. No puede haber una sefial en el terminal

18 al mismo tiempo. Actla como arranque e
inversion por pulsos si se ha seleccionado arranque
por pulsos en el terminal 18.

So6lo arranque adelante se utiliza cuando el eje del
motor debe girar de izquierda a derecha en el arranque.

Solo arranque inverso se utiliza cuando el eje del
motor debe girar de derecha a izquierda en el arranque.

Velocidad fija se utiliza para cancelar la velocidad de
salida y emplear la velocidad fija determinada en el
parametro 213. El tiempo de rampa puede ajustarse
en el pardmetro 211. No se activa si se ha emitido un
comando de parada (arranque desactivado). Velocidad
fija anula la parada (comando de funcionamiento,
grupo 2). Consulte el ejemplo de conexion.

Referencia interna, si se utiliza para cambiar

entre referencias externas e internas. Se da por
supuesto que se ha seleccionado Externa si/no [2] en
el parametro 214. "0" l6gico = referencias externas
activadas; "1" l6gico = una de las cuatro referencias
internas esta activada segun la tabla siguiente.

Referencia interna, BIT MENOS SIGNIFICATIVO
y BIT MAS SIGNIFICATIVO selecciona una de las
cuatro referencias internas, segun la tabla siguiente.

Ref. interna bit mas Ref. interna, bit

significativo menos significativo
Ref. interna 1 0 0
Ref. interna 2 0 1
Ref. interna 3 1 0
Ref. interna 4 1 1

Mantener referencia mantiene la referencia real.

La referencia es ahora el punto de referencia de
Aceleracion y Deceleracion que se va a emplear.

Si se utiliza aceleracién/deceleracion, el cambio de
referencia siempre se lleva a cabo después de la rampa
2, parametros 209 y 210, en el intervalo 0 - Refuax.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Mantener salida mantiene la velocidad de motor

real (en rpm). La frecuencia mantenida del motor

es ahora el punto de partida o condicion que se
utilizara para Aceleracién y Deceleracion .

Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el cambio de
referencia siempre se lleva a cabo después de la rampa
2, pardmetros 209 y 210, en el intervalo 0 - nmax.

iNOTA!:
ll: Si ha seleccionado Mantener salida, el
q convertidor de frecuencia no se puede parar
mediante los terminales 18 y 19, sino s6lo con
el terminal 27 (que debe programarse en Parada de
inercia inversa [0] o Reset y parada de inercia inversa
[1]). Sin embargo, el convertidor de frecuencia siempre
puede detenerse mediante las sefiales de parada
(Inercia, Parada rapida, Freno de CC y Parada inversa).

Aceleracidn/Deceleracién se utilizan para el
control de aceleracion y deceleracion de la velocidad
(potenciémetro motorizado). Esta funcién sélo esta
activada si se ha seleccionado Mantener referencia o
Mantener salida. Si hay un "1" l6gico en el terminal
seleccionado para la aceleracion, la referencia o

la velocidad de salida aumentan.

Si hay un "1" I6gico en el terminal seleccionado
para la deceleracion, la referencia o la frecuencia
de salida disminuyen.

Los pulsos, "1" légico como valor alto minimo para
3 ms y un tiempo de interrupcién minimo de 3
ms, llevaran a una velocidad del 0,1% (referencia)
0 1 rpm (velocidad de salida).

Si Aceleraciéon/Deceleracion se activan durante
méas de 400 ms., comenzard un cambio
continuo que utiliza rampa 2.

Ejemplo:
Terminal Mantener ref./
(16) (a7) Mantener salida
Sin cambio de 0 0 1
velocidad
Deceleracion 0 1 1
Aceleracion 1 0 1
Deceleracion 1 1 1

La referencia de velocidad mantenida mediante
el panel de control puede modificarse aunque
se haya parado el convertidor de frecuencia.
Esta referencia se almacenara si hay un corte
de suministro de electricidad.

Laseleccion de Ajuste BIT MENOS SIGNIFICATIVO
y BIT MAS SIGNIFICATIVO activa uno de los cuatro
ajustes; sin embargo, esto depende del hecho de que
el parametro 004 se haya ajustado en Ajuste mdltiple.

La seleccion de Ajuste BIT MAS SIGNI-
FICATIVO/aceleracion y Ajuste BIT MENOS
SIGNIFICATIVO/deceleracién junto con el uso de
Mantener referencia o Mantener salida permiten el
cambio de velocidad de aceleracién/deceleracion.

La seleccion de Ajuste cambia de acuerdo
con la siguiente tabla:

Selec. de ajuste Mantener ref./
(32) bit (33) bit

mas sig- menos

Mantener salida

nificativo  signi-

ficativo E’
Ajuste 1 0 0 0 E
Ajuste 2 0 1 0 e
)
Ajuste 3 1 0 0 =
o
Ajuste 4 1 1 0
Sin cambio de 0 0 1
velocidad
Deceleracion 0 1 1
Aceleracion 1 0 1
Deceleracion 1 1 1

Enganche arriba/Enganche abajo se selecciona
si hay que aumentar o reducir el valor de referencia
segun un valor de porcentaje programable
ajustado en el pardmetro 219.

Enganche abajo Enganche
arriba
Sin cambio de velocidad 0 0
Reducida por valor % 1 0
Incrementada por valor % 0 1
Reducida por valor % 1 1

Rampa 2 se selecciona si se requiere el cambio
entre la rampa 1, pardmetros 207-208, y la rampa
2, parametros 209-210. "0" légico = rampa 1,
mientras que "1" l6gico = rampa 2.

Se debe seleccionar Fallo de red invertido si el
parametro 407 Fallo de red y/o el parametro 408
Descarga rapida estan activados. Fallo de red esta
activado en la situacion de "0" légico.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Referencia de pulsos se selecciona si se utiliza

una secuencia de pulsos (velocidad) de O rpm, que
corresponde a Refvin, pardmetro 204. La frecuencia se
ajusta en el parametro 327, que corresponde a Refyax .

iNOTA!:
'l: El convertidor de frecuencia puede sufrir
q dafios importantes si se repite la funcion
Descarga rapida en la entrada digital con la
tensién de red conectada a la unidad.

Descripcion Texto del display Frecuencia max. al terminal
300 Terminal 16, entrada (ENTR. DIGITAL 16) 5 kHz
301 Terminal 17, entrada (ENTR. DIGITAL 17) 5 kHz
302 Terminal 18, arranque, entrada (ENTR. DIGITAL 18) 5 kHz
303 Terminal 19, entrada (ENTR. DIGITAL 19) 5 kHz
304 Terminal 27, entrada (ENTR. DIGITAL 27) 5 kHz
305 Terminal 29, entrada (ENTR. DIGITAL 29) 65 kHz
306 Terminal 32, entrada (ENTR. DIGITAL 32) 5 kHz
307 Terminal 33, entrada (ENTR. DIGITAL 33) 5 kHz
Para obtener informacién sobre Valor , Funcion m Entradas anal6gicas

y Descripcién de opciones, consulte la tabla de
la seccién Funciones de entrada digital .

Entradas analGgicas n° terminal 53 (tensidn) 54 (tensi6én) 60
(intensidad)
pardmetro
Valor:
Sin funcion (NO) [0] [0j0 [0]
Referencia (REFERENCIA) [0 [1] (110
Limite de par (CTRL LIMITE DE PAR) [3] [2] [3]
Termistor (TERMISTOR) [4] [3]
Termistor KTY (TERMISTOR KTY) [4]
Funcion:
R
— : [a]
Descripcion de opciones:
Funciones de entrada analégica
Sin funcidn se selecciona cuando la sefial conectada 4000
al terminal esta desactivada. 3000
1330

Referencia se selecciona para activar el
cambio de referencia por medio de una sefial 550
de referencia analogica.
Si se conectan otras entradas analdgicas, se 250
afiaden teniendo en cuenta su signo. ———
Limite de par se utiliza si el valor de limite de par s [°c]
definido en el parametro 221 se va a modificar -20°C 8 nominaal-5°C| $nominaal+5'C
por medio de una sefial analdgica. 175HAIE3.10  nominaal
Termistor se utiliza si un termistor integrado en el Sensor KTY se selecciona cuando es necesario
motor para su proteccién debe parar el convertidor corregir el modelo de regulacion de acuerdo con
de frecuencia en el caso de sobrecalentamiento del los cambios de temperatura y de los devanados
motor. El valor de desconexion es 3 k2. del motor. Se realiza mediante la correccion de

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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las resitencias del estator (Rs) y del rotor (Ry)
como se indica a continuacion:

¢ Rs = Rs (20°C) (1 + cu_alfa * (temper-
atura_std_temperatura))

e Rr =R (20°C) (1 + cu_alfa * (temper-
atura_std_temperatura)),

donde

e cu_alfa = 0,00393 es el coeficiente de
temperatura del cobre

e std_temperatura = 20°C es la temperatura estandar

175ZA797.10
R[KQ
[kalj KTY3
3kQ 7~ KTY2
2k0 @%5C KTY1
Par.3
2kQ
1kgB25°C
Bdt.362
1kQ 1kQ @100°C
Par.362
ok ] I -
—100 0 100 200 300
Tamb [*C]
iNOTA!:

Q1= Sila temperatura del motor se utiiza mediante
q un termistor a través del convertidor de

frecuencia, hay que tener en cuenta lo siguiente:
En caso de cortocircuito entre el devanado del motor
y el termistor, no se cumple con PELV. Para cumplir
con PELV, el termistor debe estar aislado.

Si un motor tiene un interruptor térmico, también
puede conectarse a la entrada. El parametro 128
debe programarse en Advertencia del termistor
[1] o Desconexién del termistor [2].

308 Terminal 53, tensién de entrada analdgica

(ENTR. Al 53 [V])

Valor:
Consulte la tabla Entradas analdgicas .

Funcion:
Seleccién de la opcidon deseada en el terminal 53.
El escalado de la sefial de entrada se selecciona
en los parametros 309 y 310.

Descripcion de opciones:
Consulte la seccién Funciones deentrada analégica.

309 Terminal 53, escalado min.
(ESCALA MIN Al 53)
Valor:

0,0 - 10,0 voltios O 0,0 voltios

Funcion:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de
escalado de entrada analégica que corresponde al valor
de referencia minimo establecido en el pardmetro 204.

Descripcidon de opciones:

Ajuste el valor de tension deseado.
Consulte también la seccion Manejo de
referencias Unicas.

Programming

310 Terminal 53, escalado max.
(ESCALA MAX Al 53)
Valor:

Parametro 309 - 10,0 Voltios 0 10,0 Voltios

Funcion:
Se utiliza para ajustar el valor de escalado que
corresponde al valor de referencia maximo
establecido en el parametro 205.

Descripcion de opciones:

Ajuste el valor de tension deseado.
Consulte también la seccion Manejo de
referencias Unicas.

311 Terminal 54, tensién de entrada analdgica
(ENTR. Al 54 [V])

Valor:
Consulte la tabla Entradas analdgicas .

Funcion:
Seleccién de la opcion deseada en el terminal 54.
El escalado de la sefial de entrada se selecciona
en los pardmetros 312 y 313.

Descripcion de opciones:
Consulte la seccion Funciones de entrada analdgica.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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312 Terminal 54, escalado min.
(ESCALA MIN Al 54)
Valor:

0,0 - 10,0 voltios 0 0,0 voltios

Funcién:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de
escalado que corresponde al valor de referencia
minimo establecido en el parametro 204.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tension deseado.
Consulte también la seccion Manejo de
referencias Unicas.

313 Terminal 54, escalado max.
(ESCALA MAX Al 54)

Valor:

Parametro 312 - 10,0 voltios 0 10,0 voltios

Funcién:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de
sefial que corresponde al valor de referencia maximo
establecido en el parametro 205.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tension requerido.
Consulte también la seccion Manejo de
referencias Unicas.

314 Terminal 60, intensidad de entrada
analdgica

(ENTR. Al 60 [MA])

Valor:
Consulte la tabla Entradas analdgicas .

Funcion:
Seleccién de la opciéon deseada en el terminal 60.
El escalado de la sefial de entrada de intensidad
analogica se selecciona en los pardmetros 315y 316.

Descripcion de opciones:
Consulte la seccidn Funciones deentrada analdgica.

315 Terminal 60, escalado min.
(ESCALA MIN Al 60)

Valor:

0,0 - 20,0 mA 0 0,0 mA

Funcion:
Este parametro determina el valor de la sefial de
referencia que debe corresponderse con el valor de
referencia minimo establecido en el pardmetro 204.
Si se utiliza la funcién de intervalo de tiempo del
pardmetro 317, el valor debe ajustarse en >2 mA.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de intensidad requerido.
Consulte también la seccion Manejo de
referencias Unicas.

316 Terminal 60, escalado max.
(ESCALA MAX Al 60)

Valor:

Pardmetro 315 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funcidn:
Este parametro determina el valor de la sefial de
referencia que debe corresponderse con el valor de
referencia méximo establecido en el pardmetro 205.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de intensidad requerido.
Consulte también la seccion Manejo de
referencias Unicas.

317 Intervalo de tiempo
(TIEM.CERO ACTIVO)

Valor:
0 -99 s 0 10 s

Funcion:
Si el valor de sefial de una sefial de referencia
conectada al terminal 60 cae por debajo del 50% del
valor ajustado en el parametro 315 durante un periodo
superior al tempo ajustado en el parametro 317, se
activara la funcién seleccionada en el pardmetro 318.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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(FUNC. CERO ACTIV)

VLT® 5000 FLUX

Valor:

ONo (NO) [0]
Mantener velocidad de salida
(MANTENER VEL. SALIDA) [1]
Parada (PARO) 2]
Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) [3]
Vel. max. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]
Paraday descon. (PARO Y DESCONEXION) 5]
Funcién:

Este pardmetro permite la opcién de que la funcion
se active si la sefial de entrada en el terminal 60
cae por debajo de 2 mA, siempre que el pardmetro
315 se haya ajustado en un valor superior a 2 mA'y
que se haya sobrepasado el periodo prefijado para
el intervalo de tiempo (parametro 317).

Si se activan maés intervalos de tiempo
simultaneamente, el convertidor de frecuencia dara la
siguiente prioridad a la funcion de intervalo de tiempo:
1. Pardmetro 318 Funcion después de

intervalo de tiempo
. Parametro 346 Funcién después de pérdida
de codificador
Parametro 514 Funcion de intervalo de
tiempo de bus

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

N

w

Descripcion de opciones:
La velocidad de salida del convertidor de
frecuencia puede:
- mantenerse en su valor actual
- irse a paro
- irse a la velocidad fija
- irse a la velocidad maxima
- pararse y activar un fallo o desconexion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Salidas analdgicas

Salidas analdgicas (terminales 42 y 45).

Las salidas analégicas son las salidas de intensidad: 0/4 - 20 mA.

El terminal comun (terminal 39) es el mismo terminal y potencial eléctrico para la conexién comun analdgica
y comun digital.

Salidas n° terminal

parametro

Valor:

Sin funcion (NO) [ojo [ojo
0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) 1] 1]
4-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) 2] 2]
Refuin - Refwax = 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) 3] [3]
Refvin - Refuax = 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [4] [4]
0 - Iuax = 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [7] [7]
0 - Iuax = 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) 8] 8]
0 - Tum = 0-20 MA (0-TLIM = 0-20 mA) [9] [9]
0 - Tum = 4-20 mA (0-TLIM = 4-20 mA) [10] [10]
0 - Tnom = 0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [11] [11]
0 - Tnom = 4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [12] [12]
0 - Pnom = 0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [13] [13]
0 - Pnom = 4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [14] [14]
0 - MAXIMA VELOCIDAD = 0-20 mA (0-MAX VEL. = 0-20 mA) [15] [15]
0 - MAXIMA VELOCIDAD = 4-20 mA (0-MAX VEL. = 4-20 mA) [16] [16]
+/-160% PAR = 0-20mA (+/-160% PAR= 0-20mA) [17] [17]
+/-160% PAR = 4-20mA (+/-160% PAR= 4-20mA) (18] [18]

321 Terminal 45, salida

(SALIDA ANALOG.45)

319 Terminal 42, salida

Valor:
SALIDA ANALOG 42) Consulte la tabla de la seccién Salidas analdgicas.
Valor:
Consulte la tabla de la seccion Salidas analégicas. Funcion:
La funcidn de salida analégica genera una intensidad
Funcion:

analogica de 0/4-20 mA.
La funcidn de salida analdgica genera una intensidad
analogica de 0/4-20 mA. Descripcion de opciones:

Consulte la descripcion de la seccion

Descripcion de opciones: . L
P P Salidas analogicas.

Consulte la descripcion de la seccion
Salidas analégicas.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Salidas digitales y de relé

Salidas digitales (Terminales 26 y 46, relés 01 y 04). Las salidas digitales son salidas de 0/24 V Carga: >
6001.

El terminal comun (terminal 39) es el mismo para la conexion comin analégica y comun digital. El relé 01 esta
situado en la placa de potencia del convertidor de frecuencia. El relé 04 esta situado en la placa de control.

Salidas n° terminal 0l(relé 04 (relé 46 26
parametro 323 326 341 355

Valor:

Sin funcion (NO) [01d [0]00 [01d [0]00

Control preparado (CONTROL LISTO) [1] [1] [1] [1]

Unidad preparada (UNIDAD LISTA) [2] [2] [2] [2]

Preparado - control remoto (UNIDAD LISTA REMOTO) [3] [3] [3] [3]

Listo, sin advertencia (LISTO/SIN ADVERTEN.) [4] [4] [4] [4]

En funcionamiento (VLT EN MARCHA) [5] [5] [5] [5]

En funcionamiento, sin advertencia (MARCHA/SIN ADVERT.) [6] [6] [6] [6]

Funcionando en rango, sin advertencia (EN RANGO/SIN ADVERT.) [7] [7] [7] [7]

Funcionando a valor de ref., sin (EN REF./SIN ADVERT.) [8] [8] [8] [8]

advertencia

Alarma (ALARM) [9] [9] [9] 9] g

Alarma o advertencia (ALARM O ADVERTENCIA) [10] [10] [10] [10] =

Limite de par (LIMITE DE PAR) [11] [11] [11] [11] c

Fuera de rango de intens. (FUERA RANGO INTEN.) [12] [12] [12] [12] ©

Sobre | baja (NIVEL ALTO DE INTEN.) [13] [13] [13] [13] 2

Bajo | alta (NIVEL BAJO DE INTEN.) [14] [14] [14] [14] a

Fuera de rango de velocidad (FUERA RANGO VEL.) [15] [15] [15] [15]

Sobre n baja (NIVEL ALTO DE VEL.) [16] [16] [16] [16]

Bajo n alta (NIVEL BAJO DE VEL.) [17] [17] [17] [17]

Advertencia térmica (ADVERTENCIA TERMICO) [21] [21] [21] [21]

Preparado - sin advertencia térmica (LISTO/NO ADV. TERM. ) [22] [22] [22] [22]

Preparado, control remoto, sin adv. (LISTO REM.& NO TERM.) [23] [23] [23] [23]

térmica

Preparado, tensién de red en rango (LISTO/NO SOBRE-BAJA) [24] [24] [24] [24]

Cambio de sentido (CAMBIO SENTIDO) [25] [25] [25] [25]

Bus ok (BUS LISTOQ) [26] [26] [26] [26]

Limite de par y parada (LIMITE PAR Y PARADA) [27] [27] [27] [27]

Freno, sin advertencia (FRENO OK) [28] [28] [28] [28]

Freno preparado, sin fallos (FRENO LISTO/NO FALLO) [29] [29] [29] [29]

Fallo de freno (FALLO FRENO [IGBT]) [30] [30] [30] [30]

Relé 123 (RELE 123) [31] [31] [31] [31]

Control de freno mecéanico (CTRL. FRENO MECANICO) [32] [32] [32]Y) [321Y

Bit de cédigo de control 11/12 (COD. CTRL BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]

Refumin - Refmax = 0-50000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [34] [34]

0 - Imax = 0-50000 p (0-IMAX = 0-50000P) [36] [36]

0 - Ty = 0-50000 p (0-TLIM = 0-50000P) [37] [37]

0 - Tnom = 0-50000 p (0-TNOM = 0-50000P) [38] [38]

0 - Pnom = 0-50000 p (0-PNOM = 0-50000P) [39] [39]

0 - MAXIMA VELOCIDAD = 0-50000 (0-MAX VEL. = 0-50000P) [40] [40]

P

+/-160% PAR = 0-50000 p (+/-160% PAR= 0-50000P) [41] [41]

1) Cuando se selecciona el control de freno mecanico, las salidas 46 y 26 se invierten.

Funcion: de alimentacion y el convertidor de frecuencia

estd listo para su funcionamiento.
Descripcion de opciones:

Control preparado significa que el convertidor de Preparado, control remoto significa que la placa
frecuencia esta listo para su uso y que la placa de de control del convertidor de frecuencia recibe
control recibe alimentacion eléctrica. una sefial de alimentacion y el pardmetro 002 se

ha ajustado en Control remoto.
Unidad preparada significa que la placa de control

del convertidor de frecuencia recibe una sefial

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 101



Decfoss

VLT® 5000 FLUX

Listo, sin advertencia significa que el convertidor
de frecuencia esta preparado para su uso, sin
que se haya dado ningin comando de arranque
0 parada. No hay advertencia.

En funcionamiento significa que se ha dado
un comando de arranque.

En funcionamiento, sin advertencia significa que

la velocidad de salida es superior a la velocidad
ajustada en el parametro 123, o que se ha dado un
comando de arranque. No hay advertencia.

Funcionando en rango, sin advertencia significa que
funciona en los rangos programados de intensidad y
velocidad que se ajustaron en los parametros 223-226.

Funcionando en referencia, sin advertencia significa
que la velocidad esta definida segun la referencia.

Alarma significa que la salida se activa
mediante una alarma.

Alarma o advertencia significa que la salida se
activa mediante alarma o advertencia.

Limite de par significa que se ha sobrepasado el
limite de par del parametro 221.

Fuera de rango de intensidad significa que la intensidad
del motor esta fuera del intervalo programado
en los parametros 223 y 224.

Sobre | baja significa que la intensidad del motor es
superior a la ajustada en el parametro 223.

Bajo | alta significa que la intensidad del motor es
inferior a la ajustada en el parametro 224.

Fuera del rango de velocidad significa que la velocidad
de salida esta fuera del intervalo de velocidad
programado en los parametros 225y 226.

Sobre n baja significa que la velocidad de salida es
superior al valor ajustado en el pardmetro 225.

Bajo n alta significa que la velocidad de salida es
inferior al valor ajustado en el parametro 226.

Advertencia térmica significa que la temperatura
es superior al limite en el motor, el convertidor de
frecuencia, la resistencia de freno o el termistor.

Preparado, sin advertencia térmica significa que el
convertidor de frecuencia esta preparado para su
uso, que la placa de control recibe alimentacion
de red y que no hay sefales de control en las
entradas. Sin sobrecarga térmica.

Preparado, control remoto, sin advertencia térmica
significa que el convertidor de frecuencia esta
preparado para su uso y ajustado en control remoto
y que la placa de control recibe alimentacién de
red. No hay sobrecarga térmica.

Preparado, tension de red en rango significa que el
convertidor de frecuencia esta preparado para su
uso, que la placa de control recibe alimentacion de
red y que no hay sefiales de control en las entradas.
La tension de red esta dentro del rango admisible de
tension (consulte la seccion Datos técnicos).

Cambio de sentido. 1’ l6gico = relé activado, 24

V CC en salida cuando el motor gira de izquierda a
derecha. ‘0’ légico = relé no activado, sin sefial en
salida cuando el motor gira de derecha a izquierda.

Bus-ok significa que se activa la comunicacion (sin
retardo) a través del puerto de comunicacion serie.

Limite de par y parada se utiliza junto con la parada
de inercia (terminal 27), asi como en condiciones
de limite de par. La sefial es "0" légico cuando

el convertidor de frecuencia ha recibido una sefial
de parada y esta en el limite de par.

En Freno, sin advertencia significa que el freno esta
activado y no aparecen advertencias.

En Freno preparado, sin fallos significa que el freno esta
listo para su funcionamiento y no presenta ningun fallo.

En Fallo de freno, la salida es "1’ I6gico cuando el
IGBT de freno se ha cortocircuitado. Esta funcion se
utiliza para proteger el convertidor de frecuencia en
caso de que haya un fallo en los médulos de freno. La
salida/relé puede utilizarse para desconectar la tension
de alimentacioén del convertidor de frecuencia.

Relé 123, si se ha seleccionado perfil Fieldbus [0] en el
parametro 512, el relé esté activado. Si PARO1, PARO2
o0 PARO3 (bit en el cédigo de control) es "1’ I6gico.

Control de freno mecénico permite controlar un
freno mecanico externo, consulte la descripcion de
la seccién Control de freno mecanico .

Bits de cddigo de control 11/12, relé controlado
mediante los bits 11/12 del codigo de control
serie. El bit 11 se refiere al relé 01 y el 12 al relé
04. Si esta activado el parametro 514 Funcién
de intervalo de tiempo de bus, los relés 01 y
04 tendran un estado abierto.

Consulte la seccion sobre comunicacion serie
en la Guia de Disefio.

[ = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Refmin - Refmax significa que se obtiene una sefial de
salida proporcional al valor de referencia en el intervalo
entre Refuin - Refwax (parametros 204/205).

0 - Ivit, max significa que se obtiene una sefial de
salida proporcional a la intensidad de salida en

el intervalo O - lvitmax. | vitmax depende de los
ajustes de los parametros 101 y 103 y puede verse
en los Datos técnicos (lvit,max (60 S)).

0 - Tum significa que se obtiene una salida
proporcional al par de salida en el intervalo
entre 0 y Tum (parametro 221).

0 - Tnowm significa que se obtiene una sefal de salida
proporcional al par de salida del motor.

0 - Pnowm, O - Pnowm significa que se obtiene una sefial
de salida proporcional a la salida nominal del motor.

0 - MAXIMA VELOCIDAD, 0 - MAX VEL. significa
que se obtiene una sefial de salida proporcional
a la velocidad nominal del motor.

+/-160% PAR, +/-160% PAR significa que se obtiene
una sefial de salida proporcional al 160% del par.

323 Relé 01, salida
(SALIDA RELE 1-3)

Valor:
Consulte la tabla de la seccién Salidas digitales.

Funcion:
Esta salida activa un relé de dos vias.
La informacion de relé 01 se puede utilizar para
producir advertencias y mensajes de estado. El relé
se activa cuando se cumplen las condiciones para
los correspondientes valores de datos.
La activacion y desactivacion se pueden retrasar
en los parametros 324 y 325.

Descripcion de opciones:

Consulte la descripcion de la seccion Salidas
digitales y de relé.
Conexiones: consulte la siguiente ilustracion.

Relé 01

DANFOSS
175ZA015.11

Carga maxima (CA) en
terminales 1-3, 1-2, placa de
potencia

240V CA, 2 A, 60 VA

Carga maxima en terminales
1-3, 1-2, placa de potencia

50VCC,2A

Carga minima en terminales
1-3, 1-2, placa de potencia

24V CC10mA, 24V
CA 100 mA

324 Relé 01, retraso CONEXION
(RET ON RELE 1-3)

Valor:

0.00 - 600.00 0 0.00 seg

Funcion:
Este parametro permite un retraso del tiempo de
conexion del relé 01 (terminales 01 a 02).

Descripcion de opciones:

Introduzca el valor deseado (puede ajustarse
en intervalos de 0,02 seg.)

Programming

325 Relé 01, retraso DESCONEXION
(RET OFF RELE 1-3)

Valor:
0.00 - 600.00

0 0.00 seg

Funcion:
Este parametro hace posible retrasar el tiempo de
desconexion del relé 01 (terminales 01 a 03).

Descripcidon de opciones:

Introduzca el valor deseado (puede ajustarse
en intervalos de 0,02 seg.)

326 Relé 04, salida

(SALIDA RELE 4-5)

Valor:
Consulte la descripcion del pardmetro 319.

Funcion:
Esta salida activa un relé de conexion.
El interruptor de relé 04 se puede utilizar para que
aparezcan mensajes de estado y advertencias. El relé
esta activado cuando se han cumplido las condiciones
de los valores de datos correspondientes.

Descripcidon de opciones:
Consulte la descripcion de la seccion Salidas
digitales y de relé.
Conexiones: consulte la siguiente ilustracion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Relé 02 II
i

175ZA018.12

Carga max. (CA) en terminales | 50 V CA, 1 A, 60 VA

4-5, tarjeta de control

Carga méx. (CC) en terminales | 75V CC, 0,1 A, 30 W

4-5, tarjeta de control

30VCA,1A/425V
CC, 1A

Carga maxima (CC) en
terminales 4-5, tarjeta de
control para aplicaciones
UL/cUL

327 Referencia de pulso, frecuen. max.
(REF. PULSOS MAX.)

Valor:

100 - 65000 Hz en el terminal 29 0 5000 Hz

Funcion:
En este parametro, se ajusta el valor de sefial
que corresponde al valor de referencia maximo
ajustado en el parametro 205.

Descripcion de opciones:
Ajuste la referencia de pulso deseada.

329 Pulso/rev. derealimentacién del codificador
(PULSOS ENCODER)

Valor:

512 pulsos/rev. (512) [512]
01024 pulsos/rev. (1024) [1024]

2048 pulsos/rev. (2048) [2048]

4096 pulsos/rev. (4096) [4096]

Este valor también se puede ajustar en un valor

variable deseado entre 500-10.000 ppr.

El nimero de pulsos por revolucion se puede
establecer entre 500 y 10.000 ppr.

Funcion:
Ajuste los pulsos del codificador por revolucion
en el eje del motor.
Este parametro se desactiva en la funcién Bucle
abierto. (Parametro 100 = BUCLE ABIERTO VELOC.)

Descripcidon de opciones:
Lea el valor correcto del codificador. Preste
atencion a la limitacion de velocidad (rpm) para
un determinado nimero de pulsos por rpm.
Consulte la siguiente ilustracion:

Encoder
[ppr]

A
10000

175ZA781.1

830 +—

5004

A

El codificador utilizado es del tipo de 5 voltios cuadruple.
Frecuencia de entrada méxima: 250 kHz.

Consulte las secciones Sistema de realimentacion,
Datos técnicos generales y Codificador de

placa de control.

341 Terminal 46, salida digital
(FUNCION DO 46)

Valor:
Consulte la tabla de la seccién Salidas
digitales y de relé.

Funcién:
La salida cambia de 0 V a 24 V cuando la salida es real.

Descripcidon de opciones:

Consulte la descripcion de la seccion Salidas
digitales y de relé.

342 Terminal 46, salida, escalado de pulso
(46 PULS. ESCAL.)

Valor:

1-50000 Hz 0 5000 Hz

Funcidn:
Este pardmetro permite escalar la sefial de
salida de pulso.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

350 Control de codificador
(CTRL DEL ENCODER)

Valor:
dJ0(NO) [0]
1(OPCION Y ESTANDAR) [1]

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Funcion:
Si se produce un fallo en las lineas del codificador, la
seleccion de este parametro puede generar una alarma
(alarma 44) para evitar el arranque fortuito del motor.
La funcion Pulso/rev. de realimentacion del codificador
se desactiva en bucle abierto (parametro 100
= Velocidad en bucle abierto).

Descripcion de opciones:

Seleccione S| cuando haya que supervisar
los cables del codificador.

351 Direccion de codificador
(ENCODER DIR.)

Valor:

OO0 (NORMAL CW) [0]
1(INVERSE CCW) [1]
Funcion:

Cambia el sentido detectado del codificador
(revolucién) sin cambiar los cables al codificador.
La funcion de control del codificador se
desactiva en bucle abierto (parametro 100 =
Velocidad en bucle abierto).

Descripcion de opciones:

Seleccione NORMAL CW si el canal A esta 90°
(grados eléctricos) antes del canal B girando el
eje del codificador hacia la derecha. Seleccione
INVERSE CCW si el canal A esta 90° (grados
centigrados) después del canal B girando el eje
del codificador hacia la izquierda.

355 Terminal 26, salida digital
(FUNCION DO 26)

Valor:
Consulte la tabla de la seccién Salidas
digitales y de relé.

Funcion:
La salida cambia de 0 V a 24 V cuando la salida es real.

Descripcidon de opciones:

Consulte la descripcion de la seccion Salidas
digitales y de relé.

356 Terminal 26, salida, escalado de pulso
(FUNCION DO 26)

Valor:

1-50000 Hz 0 5000 Hz

Funcidn:
Este pardmetro permite escalar la sefial de
salida de pulso.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

(ESCALA MIN SALIDA 42)
359 Terminal 45, escalado minimo de salida
(ESCALA MIN SALIDA 45)

Valor:
000 - 100%

357 Terminal 42, escalado minimo de salida

O 0%

Funcién:
Estos parametros se utilizan para escalar la
salida minima de la sefial analdgica seleccionada
en los terminales 42 y 45.

Programming

Descripcidon de opciones:
El valor minimo se escala como un porcentaje del valor
de sefial maximo; es decir, para que OmA (o 0 Hz) esté
al 25% del valor de salida maximo, se programa al 25%.
El valor nunca puede ser superior al ajuste
correspondiente de Escalado maximo de salida si
este valor esta por debajo del 100%.

| [ma] )

20+

101

0 | I
0 25 50 100 [%]

175ZA679.10

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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358 Terminal 42, escalado méaximo de salida
(ESCALA MAX. SALIDA 42)

360 Terminal 45, escalado maximo de salida

(ESCALA MAX. SALIDA 45)

Valor:
000 - 500%

O 100%

Funcion:
Estos parametros se utilizan para escalar la
salida maxima de la sefial analdgica seleccionada
en los terminales 42 y 45.

Descripcidon de opciones:

Ajuste el valor en el valor maximo deseado de
la salida de sefial actual.

Valor maximo:

La salida se puede escalar para obtener una intensidad
inferior a los 20 mA a escala completa o 20 mA a una
salida inferior al 100% del valor de sefial maximo.

Si 20 mA es la intensidad de salida deseada a un
valor entre el 0 y el 100% de la salida de escala
completa, hay que programar el valor porcentual

en el parametro, es decir 50% = 20 mA.

Para obtener una intensidad entre 4 y 20 mA como
salida maxima deseada (100%), el valor porcentual
para programar la unidad se calcula como:

0mA/intensidad mxima d eseada x 100% ,

es decir, 0mA = 22 %100 = 200%

I'[mAl g
204
20mA
10+ =2 x100%
I'mA]
0+ } } ot
0 50 100 [%]
output

175ZA680.10

361 Max. Error Arrastre

(MAX ERROR ARRAS)

Valor:

000 - 999 rpm 0 OFF (0 rpm)

Funcién:
El pardmetro 361 mide la desviacion entre la veloc. ref.
(veloc. calculada) y la veloc. real del eje mecan. del
dispositivo de realimentacion (codificador de aumento).

Superar el valor del parametro 361 generara la
Alarma 48 y producir4 una desconexion.

Descripcion de opciones:
Fije el valor deseado. La velocidad 0 apagara la funcion.

175ZA880.10
A min-!

Reference
speed

Mechanical shaft
speed

£ X

time

362 Tipo de sensor KTY
(TIPO KTY)

Valor:

OSensor KTY 1 (KTY1) [0]
SensorKTY 2 (KTY2) [1]
Sensor KTY 3 (KTY3) 2]
Funcion:

Seleccién del sensor KTY para compensacion
de temperatura.

Descripcion de opciones:

El sensor KTY se debe seleccionar y activar en el
parametro 311 (Terminal 54, Entrada analdgica).

Sensor KTY 1 seleccionado: 1 k€2 @100°C
Sensor KTY 2 seleccionado: 1 k2 @25°C

Sensor KTY 3 seleccionado: 1 k2 @25°C

175ZA797.10

R[KQ
[kalg KTY3
3k - KTY2
2k0 @5°C KTY1
Par.3
2kQ
1kQB25°C
BAT.362
1kQ 7 1kQ @100°C
Par.362
okQ ] I -
-100 o} 100 200 300
Tamb [°C]
iNOTA!:

": Este parametro sélo se puede cambiar
cuando el motor esta parado.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Funciones especiales

m Introduccién

La finalidad de las funciones especiales es seleccionar y ajustar dichas funciones para el control de
sobretension, la potencia y resistencia de freno, la comprobacién de freno, los parametros de control de
velocidad, el filtro de LC, las funciones de fallo de red y el motor en giro.

PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes  Conversion Datos
# descripcion durante el indice tipo
funcionamiento
400 Funcién de freno/ control de Off Si No 0 5
sobretension

401 Resistencia de freno, ohmios Depende de la unidad Si No -1 6

402 Limite de potencia de freno, kW Depende de la unidad Si No 2 6

403 Control de potencia Aviso Si No 0 5

404 Comprobacion freno Off Si No 0 5

405 Funcién de reinicio Reinicio manual Si Si 0 5

406 Tiempo de reinicio automético 5 seg. 0-10seg. Si Si 0 5 =

409 Retraso de desconexién de par 5 seg. 0 - 60 seg. =

417 Ganancia proporcional PID velocidad 0.015 0.000 - 5.000 Si Si -3 6 %

418 Tiempo de integracién PID de velocidad 200 ms 2,00 - 20,000 Si Si -4 7 g»
ms o

421 Filtro de paso bajo de PID de velocidad 5/20 1-500 ms Si Si -4 6

445 Motor en giro Desactivar Si Si 0 5

458 Filtro LC conectado No 0-1 No Si 0 5

459 Capacidad filtro LC 2 UF 0,1-100 yF  No Si -1 6

460 Filtro LC de inductancia 7 mH 0,1-100 mH No Si -1 6

462 Freno de saturacién Off 0-100% Si Si 0 6

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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400 Funcién de freno/control de sobretension

(FUNCION FRENO)

Valor:

ONo (NO) [0]
Freno con resistencia (RESISTENCIA) [1]
Control de sobretensién (CONTROL ALTA-U) [2]
Control de sobretension y parada
(CONTROL ALTA-U & PARADA) [3]
Funcion:

El ajuste de fabrica es No [0] para VLT 5001-5062
380-500 V y 5001-5027 200-240 V. Para VLT
5075-5250 380-500 V y 5032-5052 200-240 V, el
ajuste de fabrica es Control de sobretension [2].
Freno con resistencia [1] se utiliza para programar
el convertidor de frecuencia a fin de conectar
una resistencia de freno.

La conexion de una resistencia de freno permite
una mayor tension del circuito intermedio durante
el frenado (funcionamiento regenerativo).

La funcién de Freno con resistencia [1] s6lo

esta activa en unidades con freno dinamico
integrado (unidades SB y EB).

Control de sobretension (excluyendo la resistencia de
freno) puede seleccionarse como alternativa. Esta
funcién es activa en todas las unidades (ST, SB y EB).

Permite evitar una desconexién si se incrementa

la tensién del circuito intermedio. Esto se realiza
incrementando la frecuencia de salida para limitar
la tension del circuito intermedio. Es una funcién
muy Util, por ejemplo, si el tiempo de deceleracion
es demasiado corto, ya que se evita la desconexion
del convertidor de frecuencia. En esta situacion,
se amplia el tiempo de deceleracion.

iNOTA!:
ll: Tenga en cuenta que el tiempo de deceleracién
q se amplia en el caso de control de
sobretension, lo que puede no resultar
adecuado en algunas aplicaciones.

Descripcion de opciones:

Seleccione Freno con resistencia [1] si hay una
resistencia de freno que forme parte del sistema.
Seleccione Control de sobretension [2] si se requiere
la funcién de control de sobretension en todos los
casos, también si se presiona Stop. El convertidor de
frecuencia se pararé en caso de un comando de parada
cuando esté activado el control de sobretension, pero
no sigue necesariamente a la rampa de deceleracion.
Seleccione Control de sobretensién y parada [3] si
no se requiere la funcion de control de sobretension
durante la deceleracion después de presionar Stop.

Advertencia: Si se utiliza Control de

' sobretension [2] cuando la tensién de

hd alimentacion del convertidor de frecuencia
se halla cerca o por encima del limite maximo, existe el
riesgo de que se incremente la frecuencia del motor, y
de que el convertidor de frecuencia no pare el motor
cuando se presione Stop. Si la tension de alimentacion
es superior a 264 V en las unidades de 200-240 V,
0 superior a 550 V para las unidades de 380-500
V, debera seleccionarse Control de sobretension y
parada[3] para que el motor pueda detenerse.

401 Resistencia de freno, ohmios
(RESIS.FRENO(OHM))

Valor:

ohmios O Depende de la unidad

Funcién:
Este parametro proporciona el valor en ohmios
de la resistencia de freno. Este valor se emplea
para monitorizar la salida en que se magnetiza la
resistencia de freno, siempre que esta funcién se
haya seleccionado en el parametro 403.

Descripcidon de opciones:
Defina el valor actual de la resistencia.

402 Limite de potencia de freno, kW
(RESIS.FRENO (KW))

Valor:
kw O Depende de la unidad

Funcion:
Este parametro proporciona el limite de control de la
potencia de freno transmitida a la resistencia.

Descripcion de opciones:

El limite de control se determina como el producto del
ciclo méaximo de trabajo (120 seg.) que se producira
y la potencia maxima de la resistencia de freno en
ese ciclo de trabajo segun la siguiente formula:

Para las unidades de 200-240 V: P = 327"t

Rx120

Para unidades de 380 - 500 V: P = 822xt

Rx120

403 Control de potencia
(TERMICO RESIST.)

Valor:
No (NO) [0]
O Advertencia (ADVERTENCIA) [1]

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Desconexion (DESCONEXION) 2]

Funcion:
Este parametro permite controlar la potencia
transmitida a la resistencia de freno. La potencia
se calcula sobre la base del valor en ohmios de la
resistencia (parametro 401), la tension del circuito
intermedio y el tiempo de funcionamiento de la
resistencia. Sila potencia transmitida durante mas
de 120 s. sobrepasa el 100% del limite de control
de la potencia (parametro 402) y se ha seleccionado
Advertencia [1], aparecera una advertencia en el
display. Desaparecera si la potencia cae por debajo del
80%. Si la potencia calculada sobrepasa el 100% del
limite de control y se ha seleccionado Desconexion [2]
en el pardmetro 403 Control de potencia, el convertidor
de frecuencia se desconectara y emitira una alarma.
Si el control de la potencia se ha ajustado en No [0]
o Advertencia [1], la funcidn de freno permanecera
activada, aunque se haya sobrepasado dicho limite
de control. Esto produce un riesgo de sobrecarga
térmica en la resistencia de freno. También puede
haber una advertencia mediante las salidas de
relé/digitales. La precision de medida tipica del control
de potencia depende de la exactitud del valor en
ohmios de la resistencia (mejor que + 20%).

Descripcidon de opciones:

Se selecciona si la funcidn va a estar activada (
Advertencia/Alarma ) o desactivada ( No ).

404 Comprobacion de freno
ERUDEEEEE)

Valor:

ONo (NO) [0]
Advertencia (ADVERTENCIA) [1]
Desconexion (DESCONEXION) [2]
Funcién:

En este parametro, puede integrarse una funcion
de prueba y control, que dara una advertencia o
una alarma. En el arranque, se comprobara si la
resistencia de freno estd desconectada. Durante
el frenado, también se comprueba si la resistencia
de freno esta desconectada, mientras que la
prueba de desconexién de IGBT se realiza cuando
no hay frenado. Una advertencia o desconexion
desconecta la funcion de freno.
La secuencia de prueba es la siguiente:
1. Sila tension del circuito intermedio es superior
a la tension inicial del freno, descontinte la
comprobacién del freno.

~

Descripcion de opciones:

Si se ha seleccionado No [0] también se controlara

si la resistencia de freno o el IGBT de freno se ha
cortocircuitado, en cuyo caso se emite una advertencia.
Si se ha seleccionado Advertencia [1] la resistencia de
freno y el IGBT de freno se controlaran en relacién con
un posible cortocircuito. Ademas, se comprobaréa en el
arrangue si la resistencia de freno se ha desconectado.

Si la tension del circuito intermedio es inestable,
descontinde la comprobacion del freno.

Realice la prueba de freno.

Si la tension del circuito intermedio después de la
prueba de freno es inferior a la tension de arranque,
descontinde la comprobacion del freno.

. Si la tension del circuito intermedio es inestable,

descontinde la comprobacion del freno.

. Si la potencia del freno es superior al 100%,

descontinde la comprobacion.

. Sila tension del circuito intermedio es superior a

su valor menos el 2% antes de la prueba de freno,
descontinte la comprobacion del freno y busque
el mensaje de advertencia o de alarma.
Comprobacion del freno correcta.

)

£
(S
(S
@
S
)
2
o

iNOTA!:
Una advertencia relativa a los ajustes No

A
S
[O] o Advertencia [1] s6lo puede suprimirse

desconectando y volviendo a conectar la

alimentacion de red, siempre que se haya corregido el
fallo. Tenga en cuenta que, respecto a los ajustes No [0]

(o]

Advertencia [1] el convertidor de frecuencia seguira

en funcionamiento aunque se encuentre un fallo.

En el caso de Desconexion [2], el convertidor de
frecuencia se desconectard y dard una alarma
(desconexion bloqueada) si se ha cortocircuitado

o

desconectado la resistencia de freno, o se ha

cortocircuitado el IGBT de freno.

405 Funcion de reset (MODO RESET)
(MODO RESET)

Valor:

OReset manual (RESET MANUAL) [0]

Resetautom. x 1 (AUTOMATICO X 1 [1]

AUTOMATICO X 7
AUTOMATICO X 8

Reset autom.
Reset autom.

[7]
(8]

Resetautom. x 2 (AUTOMATICO X 2 [2]
Resetautom. x 3 (AUTOMATICO X 3 [3]
Reset autom. x 4 (AUTOMATICO X 4 [4]
Resetautom. x5 (AUTOMATICO X 5 [5]
Resetautom. x 6 (AUTOMATICO X 6 [6]
X7
X8

)
)
)
)
)
)
)
)

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Resetautom. x 9 (AUTOMATICO X 9) [9]
Resetautom. x 10 (AUTOMATICO X 10) [10]
Reset en encendido (RESET ENCENDIDO) [11]
Funcidn:

Este parametro hace posible seleccionar la funcion de
reset deseada después de una desconexion.
Después del reset, el convertidor de frecuencia
puede volver a arrancarse.

Descripcion de opciones:

Si se selecciona Reset manual [0], el reset debe
efectuarse con la tecla [RESET] o mediante

las entradas digitales.

Si el convertidor de frecuencia debe realizar un

reset automatico (1 a 10 veces) después de una
desconexion, seleccione un valor de dato [1] a [10].
Si se selecciona Rearranque en encendido [11], el
convertidor de frecuencia se reinicia si se produce un
error en relacion con un fallo de alimentacion eléctrica.

iNOTA!:
ll: El contador interno de RESET AUTOMATICO se
i pone a cero 10 minutos después de que haya
ocurrido el primer RESET AUTOMATICO.

Advertencia: El motor puede arrancar
sin _advertirlo.

406 Tiempo de rearranque automatico
(TIEMPO AUTOARRAN)

Valor:
0 - 10 seg

O 5 seg

Funcion:
Este parametro permite ajustar el tiempo desde
la desconexién hasta que comienza la funcién
de reset automatico.
Se presupone que se ha seleccionado la inicializacion
automatica (reset automatico) en el pardmetro 405.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

407 Fallo de red
(FALLO RED)

Valor:

O Sin funcion (SIN FUNCION) [0]
Deceler. controlada
(CTRL. RAMPA DECELERA) [1]

Decel. contr. y desc.

(CTRL. RAMPA DECELERA-DESC) [2]
Inercia (INERCIA) [3]
Reserva cinética (RESERVA CINETICA) [4]
Reversa cinética y desconexion

(RESERVA CINETICA-DESCONEXION) [5]
Funcién:

Utilizando la funcién de fallo de red, es posible
decelerar la carga a velocidad O si la alimentacion
de red al conversor de frecuencia falla.

En el parametro 450 Tension de alim. en fallo de
red, el limite de tension debe ajustarse para que

la funcion Fallo de red esté activa.

Esta funcién también puede activarse seleccionando
Fallo de red invertido en una entrada digital.
Cuando se selecciona Soporte cinético [4] y Sopote
cinético y desconexion [5], la funcién de rampa de
los parametros 206-212 se desactiva.

Descripcidon de opciones:
Seleccione Sin funcién [0] si no se requiere esta
funcion. Si se selecciona Deceler. controlada [1], el
motor decelerard mediante la rampa de parada rapida
ajustada en el parametro 212. Si se restablece la
tension de red durante la deceleracion, el convertidor
de frecuencia volvera a arrancar. Si se selecciona
Deceler. controlada y desconexion [2], el motor
reducira su velocidad mediante la rampa de parada
rapida ajustada en el pardmetro 212.
A velocidad 0, el convertidor de frecuencia se
desconectara (ALARMA 36, fallo de red). Si
se restablece la alimentacion de red durante la
deceleracion, el convertidor de frecuencia continuara
con la rampa de parada rapida y la desconexion.
Si se selecciona Inercia [3], el convertidor de
frecuencia desconectard los inversores y el motor
empezard a funcionar por inercia.
El pardmetro 445 Motor en giro debe estar activado de
forma que si se restablece la alimentacion eléctrica,
el convertidor de frecuencia pueda enganchar
el motor y arrancar de nuevo.
Si se selecciona Soporte cinético [4], el convertidor
de frecuencia intentara utilizar la energia de la carga
para mantener una tension constante en el circuito
intermedio. Si se restablece la alimentacién de red,
el convertidor de frecuencia volvera a arrancar.
Si se selecciona Energia regenerativa y desconexion [5],
el convertidor de frecuencia intentard utilizar la energia
de la carga para mantener una tensién constante en
el circuito intermedio. Al seleccionar soporte cinético y
desconexidn se garantiza también el soporte cinético
aunque se quite la sefial de principio. Si se restablece

[ = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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la alimentacion de red, el convertidor de frecuencia
realizard una parada norma y desconexion a 0 RPM.

409 Retraso de desconexion de par
GEETYER)

Valor:
0 - 60 seg (NO) O NO

Funcion:
Cuando el convertidor VLT registra que el par de
salida se ha incrementado hasta el limite de par
(pardmetros 221 y 222) en el tiempo ajustado,
se produce la desconexion del VLT al transcurrir
dicho periodo de tiempo.

Descripcion de opciones:

Seleccione durante cuanto tiempo puede funcionar

el convertidor VLT en el limite de par antes de la
desconexion. 60 seg. = NO significa que este tiempo es
ilimitado; el control térmico VLT seguird estando activo.

417 Ganancia proporcional de PID de velocidad
(VELOC. GANANCIA P)

Valor:

0,000 (NO) - 0,150 g 0,015

Funcion:
La ganancia proporcional indica cuantas veces es
necesario amplificar el error (desviacion entre la sefial
de retroalimentacion y el valor deseado). Se utiliza junto
con Control de velocidad en bucle cerrado y Control
de velocidad en bucle abierto (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida a un valor de
amplificacion elevado, aunque si es demasiado
elevada el proceso se puede volver inestable en
el caso de modulacion excesiva.

418 Tiempo de integral de PID de veloc.

(VELOC. INTEGRAL 1)

Valor:
2.00 - 19.999.99 ms (20.000 = NO)

0 200 ms

Funcion:
El tiempo de integral determina cuanto tarda el
controlador PID en corregir un error. Cuanto mayor
es el error, mas rapido se incrementa la ganancia. El
tiempo de integral resulta en un retardo de la sefial,
con lo que tiene un efecto de amortiguacion. Se utiliza

junto con Control de velocidad en bucle cerrado y
Control de velocidad en bucle abierto (parametro 100).

Descripcion de opciones:

Se obtiene una regulacion rapida mediante un
tiempo de integral corto.

Sin embargo, si el tiempo es demasiado corto, el
proceso puede llegar a ser inestable.

Si el tiempo de integral es largo, pueden producirse
desviaciones importantes de la referencia requerida,
debido a que el controlador de proceso tardara en
regular si se ha producido un error.

421 VELOC.FILTRO PID

Valor:

1 -500 ms O CL: 5 ms/ OP: 20 ms

Funcidn:
El rizado en la sefial de realimentacion se amortigua
por el filtro de paso bajo y la resolucion de la medicion
de velocidad aumenta. Esto es necesario para que
el control de vector de flujo funcione correctamente.
ElTiempo de filtro de velocidad se utiliza con Control
de velocidad en bucle cerrado.

Realimentacién

| Sefial de realimentacién
con perturbaciones

VALY

L
-

AN\

T 0.6 t (Seg.)
Filtro de paso bajq
fg = 16 Hz
Realimentacién l
Sefial de
realimentacién filtrada
M~ — N
1752a565.10 0.6 1 (Seg.)

Descripcion de opciones:

Si se programa una constante de tiempo (1) de 10 ms,
la frecuencia de desconexion del filtro de paso bajo

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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sera de 1/0,01 = 100 RAD/s, que corresponde a (100
/2 x m = 16,0 Hz. Esto significa que el controlador
Pl s6lo regulara una sefial de realimentacion que varie
en una frecuencia menor que 16,0 Hz. Si la sefial

de realimentacion varia en una frecuencia superior

a 16,0 Hz, el controlador PI no reaccionara.

445 Motor en giro
(MOTOR EN GIRO)

Valor:

ONo (NO) [0]
Si(Sl) 1
Funcion:

Esta funcién posibilita el enganche de un motor que,
por un corte de electricidad, gira sin control.

Descripcion de opciones:
Seleccione No si no se requiere esta funcion.
Seleccione Si para que el convertidor de frecuencia
pueda 'enganchar’ y controlar un motor en giro.

Valor:
180-240 V para unidades 200-240 V
342-500 V para unidades 380-500 V

0 180
0 342

Funcion:
Ajuste el nivel de tension en el que el parametro
407 Fallo de red se activa. El nivel de tension para
activar la funcion de fallo de alimentacion de red debe
ser inferior a la tension de red nominal suministrada
al convertidor de frecuencia. Como regla general,
el parametro 450 puede ajustarse un 10% por
debajo de la tensién de red nominal.

Descripcidon de opciones:

Ajuste el nivel de activacion de la funcion de
fallo de alimentacién de red.

iNOTA!:
'l: Si este valor se ajusta en un nivel demasiado
i alto, la funcion de fallo de alimentacién de red
ajustada en el parametro 407 podra activarse,
aunque exista tensién de alimentacion de red.

458 Filtro LC instalado
(LC FILTER ON)

Valor:

Si(Sl) [0]
0ONo (NO) (1]

Funcién:

Activa la compensacién de Filtro LC en el
sistema de control. La caida de tension por
el filtro LC no se compensa.

Descripcidon de opciones:

Activa o0 desactiva la compensacion para el
filtro LC en la salida de VLT.

459 Filtro LC de capacidad
(CAP. LC-FILTER)

Valor:

0,1-100 pF 0 2 uF

Funcidn:
La funcion de compensacion del filtro LC requiere la
capacitancia conectada en estrella equivalente por fase
del filtro (3 veces la capacidad entre dos fases cuando
la capacitancia es una conexion en triangulo).

Descripcion de opciones:
Ajusta el valor de capacitancia del filtro LC.

460 Filtro LC de inductancia
(INDUCT. LC-FILTER)

Valor:

0,1-100 mH g7 mH

Funcidn:
La funcion de compensacion del filtro LC requiere
la inductancia por fase del filtro.

Descripcion de opciones:
Ajusta el valor de inductancia del filtro LC.

462 Freno de saturacion
(FRENO DE SATURACION)

Valor:
000 (OFF) - 100 %

O OFF

Funcién:
Se selecciona para mejorar el frenado sin utilizar
resistencia de freno. Este parametro controla una
sobremagnetizacion del motor al funcionar con una

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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carga del generador. Esta funcion puede mejorar la
funcion OVC. El aumento de las pérdidas eléctricas
en el motor permite que la funcion OVC aumente el
par de frene sin superar el limite de sobretension.
Tenga presente que Freno de saturacién no es tan
eficaz como Freno de resistencia.

VLT® 5000 FLUX

Descripcién de opciones:
El ajuste del Freno de saturacion al 100% permite
un 150% de intesidad de magnetizacion cuando
funciona con una carga de generador.
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m Comunicacion serie

m Introduccién

La finalidad de los parametros de comunicacion serie es seleccionar y ajustar dichos parametros junto con el
Field Bus RS 485. Consulte el diagrama de cableado 'Conexién de bus’ en la seccién de instalacion.

N° par. Descripcion de Ajuste de fabrica Rango Cambios  4-Ajustes Indice de Tipo de
# parametros durante el funcionamiento conversién dato
500 Direccién 1 0-126 Si No 0 6
501 Velocidad en baudios 9600 baudios Si No 0 5
502 Parada por inercia O légico Si Si 0 5
503 Parada rapida O légico Si Si 0 5
504 Freno de CC O l6gico Si Si 0 5
505 Arranque O l6gico Si Si 0 5
506 Sentido de giro O légico Si Si 0 5
507 Selec. de ajuste O légico Si Si 0 5
508 Selec. de veloc. O légico S Si 0 5
509 Veloc. fija de bus 1 200 rpm 0.0 - Parametro 202 Si Si -1

510 Veloc. fija de bus 2 200 rpm 0.0 - Pardmetro 202 Si Si -1 6
511

512 Tipo de telegrama FC Drive No Si 5
513 Interv. tiempo bus 1 seg. 1-99s Si Si 5
514 Funcién de interv. tiempo bus No Si Si 5
515 Lectura de datos: % Referencia No No -1 3
516 Lectura de datos: Unidad de referencia No No -3 4
518 Lectura de datos: Frecuencia No No -1 6
520 Lectura de datos: Intensidad No No -2 7
521 Lectura de datos: Par No No -1 3
522 Lectura de datos: Potencia, kW No No -1 7
523 Lectura de datos: Potencia, HP No No -2 7
524 Lectura de datos: Tensién del motor No No -1 6
525 Lectura de datos: Tensién de CC No No 6
526 Lectura de datos: Temp. del motor No No 5
527 Lectura de datos: Temp. del VLT No No 5
528 Lectura de datos: Entrada digital No No 5
529 Lectura de datos: Term. 53, ent. anal6g. No No -2 3
530 Lectura de datos: Term. 54, ent. anal6g. No No -2 3
531 Lectura de datos: Term. 60, ent. anal6g. No No -5 3
532 Lectura de datos: Ref. de Pulso No No -1 7
533 Lectura de datos: % Ref. externa No No -1 3
534 Lectura de datos: C4d. de estado, binario No No 0 6
535 Lectura de datos: Energia de freno/2 min. No No 2 6
536 Lectura de datos: Energfa de freno/seg. No No 2 6
537 Lectura de datos: Temperatura de la placa de disipacién No No 0 5
538 Lectura de datos: Céd. de alarma, binario No No 0 7
539 Lectura de datos: CAd. ctrl. VLT, binario No No 0 6
540 Lectura de datos: Céd. de advertencia, 1 No No 0 7
541 Lectura de datos: C6d. de advertencia, 2 No No 0 7
557 Lectura de datos: RPM del motor No No 0 4
558 Lectura de datos: RPM del motor x escala No No -2 4

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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500 Direccién

(DIRECCION)

Valor:
1-126 01

Funcion:
Este parametro permite especificar la direccion de
cada convertidor de frecuencia. Esta funcion se utiliza
en relacion con la conexién de un PLC o PC.

Descripcion de opciones:

Los convertidores de frecuencia individuales pueden
recibir una direccion entre 1y 126. La direccién 0

se utiliza si un master (PLC o PC) va a enviar un
telegrama que deben recibir al mismo tiempo todos
los convertidores de frecuencia conectados al puerto
de comunicacion serie. En este caso, el convertidor
de frecuencia no da acuse de recibo. Si el nimero de
unidades conectadas (convertidores de frecuencia mas
el master) es superior a 31, es necesario aplicar un
repetidor. El parametro 500 no se puede seleccionar
mediante el puerto de comunicacion serie.

501 Velocidad en baudios
(BAUDIOS)

Valor:
300 baudios (300 BAUD) [0]
600 baudios (600 BAUD) [1]
1200 baudios (1200 BAUD) [2]
2400 baudios (2400 BAUD) [3]
4800 baudios (4800 BAUD) [4]
(09600 baudios (9600 BAUD) [5]
19200 baudios (19200 BAUD) [6]

Funcion:
Este pardmetro se utiliza para programar la velocidad
a que se transmiten los datos mediante la conexion
serie. La velocidad en baudios se define como el
namero de bits transferidos por segundo.

Descripcion de opciones:

La velocidad de transmision del convertidor se debe
ajustar en un valor que corresponda a la velocidad del
transmision del PLC o PC. El pardmetro 501 no se
puede seleccionar por medio del puerto serie RS 485.
El tiempo de transmision de datos, determinado

por la velocidad en baudios ajustada, sélo es parte
del tiempo total de comunicacion.

502 Parada por inercia

(PARADA INERCIA)
503 Parada rapida
(PARADA RAPIDA)

504 Freno de CC
(FRENO DE C.C)

508 Selec. de veloc.
(SEL. REF. INTERN)

Valor:

Entrada digital (DIGITAL) [0]

Bus (BUS) [1]
Y légico (DIGITAL Y BUS) (2] .
OO légico (DIGITAL O BUS) [3] E
- =
Funcion: ©
Los parametros 502 a 508 permiten la opcion de elegir ?
o

si se controla el convertidor mediante los terminales
(entradas digitales) y/o a través del bus.

Si se selecciona Y logico y Bus, el comando en
cuestion solo puede activarse si se transmite por

el puerto de comunicacion serie. En el caso de Y
I6gico, el comando debe activarse, ademas, también
mediante una de las entradas digitales.

Descripcidon de opciones:
Se selecciona Entrada digital [0] si el comando
de control en cuestion sélo se va a activar
mediante una entrada digital.
Se selecciona Bus [1] si el comando de control en
cuestion solo se va a activar mediante un bit en el
cédigo de control (comunicacion serie).
Se selecciona Y l6gico [2] si el comando de control
en cuestidn solo se va a activar cuando se transmita
una sefial (sefial activada = 1), mediante un codigo
de control y una entrada digital.

Entrada digital Bus Comando de
505-508 cont.
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Se selecciona O logico [3] si el comando de control
en cuestion se va a activar cuando se dé una
sefial (sefial activada = 1) mediante un codigo de
control o mediante una entrada digital.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Entrada digital Bus Comando de

505-508 cont.
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1

' iNOTA!:

[

l'. Los parametros 502 a 504 tratan funciones

q de parada; consulte los ejemplos relativos
al parametro 502 (paro por inercia), a

continuacion. Comando de parada activo, ‘0’.

Parametro 502 = Y légico

Entrada Bus Comando de cont.
digital
0 0 1 Inercia
0 1 0 Motor en func.
1 0 0 Motor en func.
1 1 0 Motor en func.

Parametro 502 = O l4gico

Entrada Bus Comando de cont.
digital

0 0 1 Inercia

0 1 1 Inercia

1 0 1 Inercia

1 1 0 Motor en func.

506 Inversion

(SENTIDO)
Valor:

OEntrada digital (DIGITAL) [0]
Bus (BUS) [1]
Y légico (DIGITAL Y BUS) [2]
O logico (DIGITAL O BUS) [3]
Funcién:

Consulte la explicaciéon del parametro 502.

Descripcion de opciones:
Consulte la explicacién del parametro 502.

509 Velocidad fija de bus 1
(VELOC BUS JOG 1)

Valor:

0,0 - parametro 202 O 200 rpm

Funcidn:
Aqui se ajusta una velocidad fija (jog) que se activa
mediante el puerto de comunicacion serie.

Esta funcion es la misma que la del parametro 213.

Descripcion de opciones:
La frecuencia de velocidad fija fJOG puede
seleccionarse en el intervalo entre fMIN (parametro
201) y fMAX (parametro 202).

510 Velocidad fija de bus 2
(BUS JOG 2)

Valor:

0,0 - parametro 202 0 200 rpm

Funcién:
Aqui se ajusta una velocidad fija (jog) que se activa
mediante el puerto de comunicacion serie.
Esta funcioén es la misma que la del parametro 213.

Descripcion de opciones:

La velocidad fija puede seleccionarse en el intervalo
entre nun (parametro 201) y nmax (parametro 202).

512 Tipo de telegrama

(TIPO TELEGRAMA)

Valor:

Perfil de Fieldbus (TIPO FIELDBUS) [0]
OFC Drive (FC DRIVE) [1]

Funcion:

Se puede elegir entre dos tipos diferentes
de cddigo de control.

Descripcion de opciones:
Seleccione el perfil de codigo de control que desee.
Consulte Comunicaciones serie en la Guia de
Disefio para obtener mas informacion sobre los
tipos de cédigo de control. Consulte también los
manuales de fieldbus para mas detalles.

513 Interv. tiempo bus
(RETARDO BUS)

Valor:
1-99 s 01s

Funcion:
Este parametro establece el tiempo maximo que
debe transcurrir entre la recepcién de dos telegramas
gue han sido transmitidos consecutivamente. Si se
sobrepasa este tiempo, se presupone que se ha

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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parado la comunicacion serie y se produce la reaccion
que se haya ajustado en el parametro 514.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

514 Funcion de intervalo de tiempo de bus
(FUNC.RETARDO BUS)

Valor:

ONo (NO) [0]
Mantener salida (MANTENER SALIDA) [1]
Parada (PARO) 2]
Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) [3]
Velocidad méax. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]

Paraday desconexién (PARO Y DESCONEXION) [5]

Funcion:
Este parametro selecciona la reaccion deseada
del convertidor de frecuencia cuando se ha
sobrepasado el tiempo ajustado para el intervalo
del bus (parametro 513).
Si se seleccionan las opciones [1] a [5], los
relés 01 y 04 se desactivaran.
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Si se activan mas intervalos de tiempo
simultdneamente, el convertidor de frecuencia dara la
siguiente prioridad a la funcién de intervalo de tiempo:
1. Pardmetro 318 Funcion después de
intervalo de tiempo

2. Parametro 346 Funcién después de pérdida

de codificador
. Parametro 514 Funcién de intervalo de

tiempo de bus.

w

Descripcion de opciones:
La frecuencia de salida del convertidor de frecuencia
puede: mantenerse en su valor actual, mantenerse en
la referencia, ir a parada, ir a la frecuencia de velocidad
fija (parametro 213), ir a la velocidad de salida maxima
(parédmetro 202), o pararse y activar una desconexion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Parametro
nO

Descripcién

Texto
de display

Unidad

Intervalo
de
actualiz.

515 Referencia % (REFERENCIA) % 80 ms
516 Unidad de referencia (REFERENCIA [UNID]) Hz, Nm o rpm 80 ms
518 Frecuencia (FRECUENCIA) Hz 80 ms
520 Intensidad (INTENSIDAD MOTOR) Amp 80 ms
521 Par (PAR) % 80 ms
522 Potencia, kW (POTENCIA (kW) kw 80 ms
523 Potencia, HP (POTENCIA (HP)) HP (US) 80 ms
524 Tensién del motor (TENSION MOTOR) V 80 ms
525 Tension de enlace CC (TENSION ENL CC) ) 80 ms
526 Temp. del motor (TERMICO MOTOR) % 80 ms
527 Temp. del VLT (TERMICO VLT) % 80 ms
528 Entrada digital (ENTRADA DIGITAL) Cédigo binario 2 ms
529 Terminal 53, entrada (ENTR. ANALOG 53) Vv 20 ms
analégica
530 Terminal 54, entrada (ENTR. ANALOG 54) \Y 20 ms
analégica
531 Terminal 60, entrada (ENTR. ANALOG 60) mA 20 ms
analogica
532 Referencia de pulsos (REF. PULSOS) Hz 20 ms
533 % Referencia externa (REF. EXT)) % 20 ms
534 Cédigo de estado (COD.ESTADO [HEX]) Cédigo 20 ms
hexadecimal
535 Efecto de frenado/2 m  (ENERG.FRENO/2 MIN) kw
536 Potencia de frenado/s (ENERG.FRENO/S) kw
537 Temperatura de la placa (TEMP. DISIPADOR) °C 12s
de disipacién
538 Cadigo de alarma (COD.ALARMA [HEX]) Cddigo 20 ms
hexadecimal
539 Cédigo control VLT (COD. CONTROL [HEX)]) Cddigo 2ms
hexadecimal
540 Cédigo de advertencia  (CODIGO AVISO 1) Cédigo 20 ms
1 hexadecimal
541 Cédigo de estado (COD. ESTADO) Cédigo 20 ms
ampliado Hex hexadecimal
557 Motor RPM (MOTOR RPM) RPM 80 ms
558 RPM motor x escala (M. RPM X ESCALA) - 80 ms
Funcion: (Hz, Nm o rpm). Consulte ademas el parametro

Estos parametros se pueden leer mediante el puerto

de comunicaciones serie y el display en modo Display,
consulte también los pardmetros 009 - 012.

Descripcion de opciones:

Referencia %, parametro 515:

El valor mostrado corresponde a la referencia total

205, si es necesario.

Frecuencia, parametro 518:
El valor mostrado corresponde a la frecuencia
real del motor fu.

Intensidad del motor, parametro 520:

El valor mostrado corresponde a la intensidad nominal
del motor medida como un valor promedio Irus.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3
segundos aproximadamente desde que cambia un
valor de entrada hasta que el display refleja el cambio.

(la suma de referencia digital, analégica, fija, de bus,
mantenida, de enganche, arriba-abajo).

Unidad de referencia, parametro 516:
Proporciona el valor actual de los terminales
17/29/53/54/60 en la unidad que son el resultado
de la opcién de configuracion del pardmetro100

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Par, pardmetro 521:

El valor mostrado es el par, con signo, que se
proporciona al eje del motor. El valor se proporciona
como porcentaje del par nominal.

No hay una concordancia total entre un 160% de

la intensidad del motor y el par, en relacion con el
par nominal. Algunos motores suministran un par
superior a esta proporcion. Por lo tanto, los valores
minimo y maximo dependeran de la intensidad méaxima
del motor y del motor que se utilice.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3
segundos aproximadamente desde que cambia un
valor de entrada hasta que el display refleja el cambio.

iNOTA!:
“: Si el ajuste de los pardmetros del motor no
q coincide con el motor aplicado, la lectura sera
imprecisa y puede resultar negativa, aunque
el motor esté parado o0 genere un par positivo.

Potencia, (kW), parametro 522:

El valor mostrado se calcula basandose en la
tension y corriente actuales del motor.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3
segundos aproximadamente desde que cambia un
valor de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Potencia (HP), parametro 523:

El valor mostrado se calcula basandose en la
tension y corriente actuales del motor.

El valor se indica en forma de HP.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3
segundos aproximadamente desde que cambia un
valor de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Tension del motor, parametro 524:
El valor mostrado es un valor calculado que se
utiliza para controlar el motor.

Tension de enlace CC, parametro 525:

El valor mostrado es una medicién.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3
segundos aproximadamente desde que cambia un
valor de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Temp. del motor, parametro 526:
El valor mostrado es el porcentaje de carga
térmica calculado del motor.

Temp. VLT, parametro 527:
S6lo se muestran namero enteros.

Entrada digital, parametro 528:
El valor mostrado indica la sefial de estado de los 8
terminales digitales: (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32y 33).

La lectura es de tipo binario y el digito de la izquierda
indica el estado del terminal 16, mientras que el de la
derecha proporciona el estado del terminal 33.

Terminal 53, entrada analdgica, parametro 529:
El valor mostrado indica el valor de sefial

en el terminal 53.

La escala (parametros 309 y 310) no influye en la
lectura. El maximo y el minimo estan determinados
por el ajuste de compensacion y de ganancia del
convertidor analégico-digital (AD).

Terminal 54, entrada analdgica, parametro 530:
El valor mostrado indica el valor de sefial

en el terminal 54.

La escala (parametros 312 y 313) no influye en la
lectura. El maximo y el minimo estan determinados
por el ajuste de compensacion y de ganancia del
convertidor analégico-digital (AD).

Terminal 60, entrada analdgica, parametro 531:
El valor mostrado indica el valor de sefial

en el terminal 60.

La escala (parametros 315 y 316) no influye en la
lectura. El maximo y el minimo estan determinados
por el ajuste de compensacion y de ganancia del
convertidor analégico-digital (AD).
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Ref. de pulsos - pardmetro 532:
El valor mostrado indica cualquier referencia de pulso
en Hz conectada a una de las entradas digitales.

% Referencia externa, parametro 533:

El valor indicado proporciona, como porcentaje,
la suma de las referencias externas (suma de
referencia analégica/bus/pulsos).

Codigo de estado, parametro 534:

Indica el codigo de estado que se transmite mediante
el puerto de comunicaciones serie en codigo
hexadecimal desde el convertidor de frecuencia.
Consulte la Guia de Disefio.

Energia de freno/2 min, parametro 535:
Indica la potencia de frenado que se transmite
a una resistencia de freno externa. La potencia
media se calcula de forma continua durante
los 120 dltimos segundos.

Energia de freno/s, parametro 536:

Indica la potencia de frenado dada que se transmite
a una resistencia de freno externa. La potencia

se indica como valor instantaneo.

[ = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Temperatura de la placa de disipacion,
parametro 537:

Indica la temperatura de placa de disipacién del
convertidor de frecuencia. El limite de desconexion
es 90 £ 5°C y el limite de conexién es 60 = 5°C.

Cdédigo de alarma, parametro 538:

Indica en formato hexadecimal si hay una alarma en el
convertidor de frecuencia. Consulte la seccién Cédigo
de advertencia 1, Codigo de estado ampliado y Cédigo
de alarma para obtener mas informacion.

Cddigo de control VLT, pardmetro 539:
Proporciona el cédigo de control que se transmite
mediante el puerto de comunicaciones serie en codigo
hexadecimal al convertidor de frecuencia. Consulte

la Guia de Disefio para obtener mas detalles.

Cddigo de advertencia, 1, parametro 540:

Indica en formato hexadecimal si hay una advertencia
en el convertidor de frecuencia. Consulte la seccién
Cédigo de advertencia 1, Cédigo de estado ampliado
y Codigo de alarma para obtener mas informacion.

Cdédigo de estado ampliado, hex, parametro 541:
Indica en formato hexadecimal si hay una advertencia
en el convertidor de frecuencia.

Consulte la seccion Cédigo de advertencia 1,
Cddigo de estado ampliado y Cédigo de alarma
para obtener méas informacion.

RPM motor, parametro 557:
El valor mostrado corresponde al RPM de motor real.

RPM motor x escala, parametro 558:

El valor mostrado corresponde al RPM real
del motor multiplicado por un factor (escala)
definido en el parametro 008.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Funciones técnicas

m Introduccién

La finalidad de los parametros de Funciones técnicas es leer el estado técnico y las condiciones de la unidad.
La seleccion de lecturas de advertencias y alarmas también se incluye en este grupo de parametros.

N° par.  Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4 ajustes Conversion Datos
# descripcion durante el indice tipo
funcionamiento

600  Datos de funcionamiento: Horas de funcionamiento No No 74 7

601  Datos de funcionamiento: Horas ejecutadas No No 74 7

602 Datos de funcionamiento: Contador de kWh No No 1 7

603  Datos de funcionamiento: N° puestas en marcha No No 0 6

604  Datos de funcionamiento: N° de sobrecalentamientos No No 0 6

605  Datos de funcionamiento: N° de sobretensiones No No 0 6

606  Registro datos: Entrada digital No No 0 5

607  Registro datos: Comandos de bus No No 0 6

608 Registro datos: Cédigo de estado de bus No No 0 6 g

609  Registro datos: Referencia No No -1 3 =

611  Registro datos: Frecuen. del motor No No -1 3 %

612  Registro datos: Tensién del motor No No -1 6 o>

613 Registro datos: Intensidad del motor No No -2 3 09_

614  Registro datos: Tensién de enlace CC No No 0 6

615  Registro fallos: C6digo de fallo No No 0 5

616  Registro fallos: Hora No No -1 7

617 Registro fallos: Valor No No 0 3

618  Reset del contador de kWh Sin reset Si No 0 5

619  Reset del contador de horas ejecutadas Sin reset Si No 0 5

620  Tipo de funcionamiento Funcionamiento No No 0 5

normal

621  Placa caracteristicas: Tipo de VLT No No 0 9

622  Placa caracteristicas: Elemento de potencia No No 0 9

623  Placa caracteristicas: N° cédigo de VLT No No 0 9

624  Placa caracteristicas: N° versién de software No No 0 9

625  Placa caracteristicas: N° identific. LCP No No 0 9

626  Placa caracteristicas: N° identificacién de base de No No -2 9
datos

627  Placa caracteristicas: N° identif. elemento de No No 0 9
potencia

628  Placa caracteristicas: Tipo de opcién de aplicacién No No 0 9

629  Placa caracteristicas: N° de c6digo de opcién de No No 0 9
aplicacién

630 Placa caracteristicas: Tipo de opcién de No No 0 9
comunicacién

631  Placa caracteristicas: N° de cddigo de opcién de No No 0 9
comunicacién

639  Prueba Flash No Si No 0 5

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener mas informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, 4 ajustes e indice de conversion.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Pparametro n° Descripcién DTexto de la Unidad
Datos de pantalla
funcionamiento
600 Horas de funcionamiento (HORAS OPERAC.) Horas 0 - 130,000.0
601 Horas ejecutadas (HORAS Horas 0 -130,000.0
EJECUTADAS)
602 Contador de kWh (CONTADOR KWH) kWh 0 - 9999
603 N° puestas en marcha (NO ARRANQUES) NUmeros 0 - 9999
604 N° de sobrecalentamien- (SOBRETEMPERAT.) NUmeros 0 -9999
tos
605 N° de sobretensiones (SOBRETENSION) NUmeros 0 - 9999
Funcion:

Estos parametros se pueden leer mediante el puerto
de comunicaciones serie y la pantalla.

Descripcion de opciones:

Horas de funcionamiento, parametro 600:

Indica el nimero de horas que el convertidor de
frecuencia ha estado funcionando.

Este valor se actualiza cada hora en el convertidor de

frecuencia y se guarda cuando se desconecta la unidad.

Horas ejecutadas, parametro 601.:

Indica el nimero de horas que el convertidor

de frecuencia ha estado funcionando desde el
reinicio del parametro 619.

Este valor se actualiza cada hora en el convertidor de

frecuenciay se guarda cuando se desconecta la unidad.

N° param. Descripcién

Registro datos

Texto del display

Contador kWh, parametro 602:

Indica el consumo eléctrico en kWh como
valor promedio durante una hora. Reset del
contador: Parametro 618.

N° puestas en marcha, parametro 603:
Indica el numero de arranques del convertidor de
frecuencia realizados con tension de alimentacion.

N° de sobrecalentamientos, parametro 604:
Indica el numero de fallos de temperatura que se han
producido en el convertidor de frecuencia.

N° de sobretensiones, parametro 605:
Indica el nimero de sobretensiones que se han
producido en el convertidor de frecuencia.

Unidad

606 Entradas digitales  (REG: ENTR. DIGIT) Decimal 0 - 255

607 Cédigo de control  (REG: (COD.CONTROL) Decimal 0 - 65535

608 Codigo de estado  (REG: ESTADO BUS) Decimal 0 - 65535

609 Referencia (REG: REFERENCIA) % 0-100

611 Frecuencia de (REG: FREC. MOTOR) Hz 0.0 -999.9
salida

612 Tensién de salida  (REG: TENS. MOTOR) Voltios 50 - 1000

613 Intensidad de (REG: INTEN. MOTOR) Amp 0.0-999.9
salida

614 Tensién de enlace  (REG: (TENSION CC) Voltios 0.0-999.9
CC

Funcion: Estos parametros se pueden leer mediante el puerto

Mediante este pardmetro se pueden ver hasta 20
registros de datos, [0] el mas reciente y [19] el mas
antiguo. Los registros de datos se realizan cada
160 ms siempre y cuando se haya proporcionado
una sefial de inicio. Si se emite una sefial de
interrupcion, se guardaran los dltimos 20 registros
de datos y los valores podran verse en el display.
Esto resulta muy util, por ejemplo, al realizar una
reparacion tras una desconexion.

de comunicaciones serie o el display.

Descripcion de opciones:

El nimero del registro de datos se indica entre
corchetes. [1]. Los registros de datos se bloquean
si se produce una desconexion y se liberan tras el
posterior reset del convertidor VLT.

El registro de datos permanece activo mientras

el motor esta en funcionamiento.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Entradas digitales, pardmetro 606:

El valor de las entradas digitales se indica como
una cifra decimal en el intervalo 0-255.

El namero del registro de datos se indica
entre corchetes. [1]

EEF. EXTERHMAH, X

63.8% %

ede REG: EMTE.
[ B8] 48

DIGIT

Cdédigo de control, pardmetro 607:
El valor del cédigo de control se indica como una
cifra decimal en el intervalo 0-65535.

Cdédigo de estado, parametro 608:
El valor del cédigo de estado se indica como una
cifra decimal en el intervalo 0-65535.

Referencia, parametro 609:
El valor de la referencia se indica como un %
en el intervalo 0 - 100%.

Frecuencia del motor, parametro 611
El valor de la referencia del motor se indica como
frecuencia en el intervalo 0,0 - 999,9 Hz

Tension del motor, parametro 612
El valor de la tensién del motor se indica como
voltios en el intervalo 50 -1000 V.

Intensidad del motor, parametro 613:
El valor para la intensidad del motor se indica como
amperios en el intervalo 0,0 -999,9 A.

Tension de enlace CC, parametro 614:
El valor de la tension del enlace CC se indica como
voltios en el intervalo 0,0 -999,9 V.

615 Registro de fallos: Codigo de fallo
(FALLO: COD.FALLO)

Valor:

[indice 1 - 10] Cadigo de fallo 0 - 44

Funcidn:
Con este pardmetro se pueden conocer las
causas de la desconexion.
Hay 10 [0-10] valores de registro guardados.

El ndmero de registro mas pequefio [1] contiene el Gltimo
0 més reciente valor de dato guardado y el numero de
registro mas alto [10] el valor de dato mé&s antiguo.

Descripcion de opciones:

Se indica como un cédigo numérico en el que el
numero de desconexion se refiere a un codigo de
alarma que puede consultarse en la tabla de la
seccion Lista de advertencias y alarmas.

Inicialice el registro de fallos después de una
inicializacion manual.

616 Registro de fallos: Hora
(FALLO: ROTACION)

Valor:
[indice 1 - 10]

Funcién:
Con este parametro se puede obtener el nUmero
total de horas de funcionamiento antes de que
se produjera la desconexién. Hay 10 [0-10]
valores de registro guardados.
El nimero de registro mas pequefio [1] contiene
el tltimo o mas reciente valor de dato guardado
y el nimero de registro mas alto [10] contiene
el valor de dato mas antiguo.

Descripcion de opciones:
Se lee como una opcion.
Intervalo de indicacion: 0.0 - 9999.9.
Inicialice el registro de fallos después de una
inicializacion manual.

617 Registro de fallos: Valor
(FALLO: VALOR)

Valor:
[indice 1 - 10]

Funcién:
Con este parametro se puede ver la intensidad o
tension a la que se produjo una desconexion.

Descripcion de opciones:
Se lee como un solo valor.
Intervalo de indicacion: 0.0 - 999.9.
Inicialice el registro de fallos después de una
inicializacién manual.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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618 Reset del contador de kWh
(RESET ENERGIA)

Valor:

Sinreset (NO) [0]
Reset (RESET CONTADOR) [1]
Funcién:

Puesta a cero del contador de horas en
kWh (Parametro 602).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Reset [1] y se pulsa [OK],
se inicializa el contador de kwWh del convertidor de
frecuencia. Este pardmetro no se puede seleccionar
mediante el puerto serie RS 485.

iNOTA!:
'@ Al activar la tecla [OK], se realiza la puesta a cero.

619 Reset del contador de horas ejecutadas
(RESET HORAS EJEC)

Valor:

Sinreset (NO) [0]
Reset (RESET CONTADOR) [1]
Funcion:

Puesta a cero del contador de horas de funcionamiento
ejecutadas (Pardmetro 601).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Reset [1], al salir del modo
de datos se inicializa el contador de horas de
funcionamiento del convertidor de frecuencia. Este
pardmetro no se puede seleccionar mediante
el puerto serie RS 485.

iNOTA!:
l@ Al activar la tecla [OK], se realiza la puesta a cero.

620 MODO FUNCIONAMIENTO

Valor:

OFuncionamiento normal
(FUNCIONAMIENTO NORMAL) [0]
Inicializacién (INICIALIZACION) [3]
Funcion:

Modo de funcionamiento Ademés de su funcion
normal, este parametro se puede usar para dos
pruebas diferentes. Por otra parte, todos los
parametros (excepto los parametros 603 al 605) se
pueden inicializar. Esta funcién no se activara hasta

gue la alimentacion de red al convertidor de frecuencia
se haya desconectado y vuelto a conectar.

Descripcion de opciones:
Funcionamiento normal [0] se selecciona para
el funcionamiento normal con el motor en la
aplicacion seleccionada.

Se selecciona Inicializacién [3] si se desea restablecer
los ajustes de fabrica de la unidad sin inicializar los
parametros 500, 501 + 600 - 605 + 615 - 617.

= El motor debe estar parado antes de que
se lleve a cabo la inicializacion.

Procedimiento para inicializar:

1. Seleccione Inicializacion.

2. Pulse la tecla [OK].

3. Desconecte la alimentacion de red y espere a
que se apague la luz de la pantalla.

4. Conecte la alimentacion eléctrica.

La inicializacion manual puede efectuarse manteniendo
pulsadas tres teclas a la vez cuando se conecta la
tension de alimentacion. La inicializacion manual
restaura todos los parametros en sus ajustes de fabrica,
excepto los parametros 600-605. El procedimiento
de inicializacién manual es el siguiente:

1. Desconecte la tension de red y espere a que
se apague la luz de la pantalla.

2. Mantenga pulsadas [DISPLAY/STA-
TUS]+[MENU]+[OK] conectando la alimentacion
eléctrica al mismo tiempo. La pantalla indi-
cara INICIALIZ. MANUAL.

3. Cuando el display indique UNIDAD LISTA, el
convertidor de frecuencia se habra inicializado.

0 = Ajuste de fabrica. () = Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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N° param. Descripcion Texto del display
Placa de caracteristicas
621 Tipo de VLT (TIPO VLT)
622 Elemento de potencia (POTENCIA)
623 N° cédigo de VLT (CODIGO VLT)
624 N° version de software (VERSION SOFTWARE)
625 N° identificacién LCP (ID LCP)
626 N° identificacion base de datos (ID. DB)
627 N° identificacion del elemento de potencia (ID. SEC. POT))
628 Tipo de opcién de aplicacion (TIPO APLICACION)
629 N° de codigo de opcién de aplicacién (COD. APLICACION)
630 Tipo de opcidn de comunicacion (TIPO COMUNIC. OP)
631 N° de codigo de opcion de comunicaciéon (COD. COMUNIC. OPR)
Funcion:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Descripcion de opciones:

Tipo de VLT, parametro 621:

Este parametro indica el tamafio de la unidad
y la funcién bésica relacionada.

Por ejemplo: VLT 5008 380-500 V.

Elemento de potencia, parametro 622:

Este parametro indica el elemento de potencia
que se utiliza.

Por ejemplo: Ampliada con freno.

N° codigo de VLT, parametro 623:

Este nimero corresponde al nimero de pedido
del tipo de VLT en cuestion.

Por ejemplo: 175Z0072.

N° version de software, parametro 624:
Indica el nimero de version.
Por ejemplo: V 3,10.

N° identificacion LCP, parametro 625:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo:ID 1,42 2 kB.

Ne identificacion de base de datos, parametro 626:
Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,14.

N° identificacion del elemento de potencia,
parametro 627:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,15.

Tipo opcién de aplicacion, parametro 628:
Indica el tipo de aplicaciones que se pueden
utilizar con el convertidor VLT.

[ = Ajuste de fabrica. ()
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N° de codigo de opcion de aplicacién,
parametro 629:
Numero de pedido para la opcion de aplicacion.

Tipo opcién de comunic., pardmetro 630:
Indica el tipo de opciones de comunicacion que se
pueden utilizar con el convertidor VLT.
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N° de codigo de opcidén de comunicacion,
parametro 631:
Namero de pedido para la opcién de comunicacion.

639 PRUEBA FLASH

Valor:

ONo (NO) [0]
Si(Sl) [1]
Funcién:

Comprueba la validez del programa con diagnésticos
Flash en cada encendido.

= Texto del display [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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m Resolucion de problemas

Sintoma Cémo solucionarlo
1. El motor no funciona de forma  Si el motor funciona de forma desigual, pero no se indica la
uniforme existencia de fallo, puede deberse a una mala configuracion del

convertidor de frecuencia.

Ajuste los valores de datos del motor o realice un procedimiento
AMA.

Pdngase en contacto con Danfoss si el nuevo ajuste no soluciona el
problema.

2. El motor no funciona Compruebe si hay luz de fondo en el display.
Si la hay, compruebe si aparece algin mensaje de fallo. En caso
afirmativo, consulte la seccién de advertencias; si no lo hay, consulte
el sintoma 5.
Si no hay luz de fondo, compruebe que el convertidor de frecuencia
esta conectado a la fuente de alimentacion eléctrica. En caso
afirmativo, consulte el sintoma 4.

3. El motor no frena Consulte la seccién Control con la funcion de freno.
4. El display no muestra ningtn Compruebe si se han fundido los fusibles previos para el VLT.
mensaje y no hay luz de fondo En caso afirmativo, llame a Danfoss para solicitar ayuda.
Si este no es el caso, compruebe si la tarjeta de control esta
sobrecargada.

Si es asi, desconecte todas las tomas de sefial de control de la
tarjeta de control y compruebe si el fallo desaparece.

En caso afirmativo, asegurese de que la fuente de 24 V no tiene
un cortocircuito.

Si no es asi, llame a Danfoss para solicitar ayuda.

5. Motor parado, luz en el display  Arranque el convertidor de frecuencia pulsando [START] en el panel
pero no hay informe de fallos de control.
Compruebe si el display esti bloqueado, es decir no puede
cambiarse o es indefinible.
Si es asi, compruebe que se han utilizado cables apantallados y que
estan correctamente conectados.
Si este no es el caso, compruebe que el motor esta conectado y
que todas las fases del motor son correctas.
El convertidor de frecuencia debe configurarse para que funcione
con referencias locales:
Conecte 24 V de CC a los terminales 27, 37 y 18.
Pardmetro 002 = Funcionamiento local
Parametro 003 = valor de referencia deseado
La referencia se cambia pulsando '+ o0 ’-’.
¢Funciona el motor?
En caso afirmativo, compruebe si las sefiales de control a la tarjeta
de control son correctas.
Si no es asi, llame a Danfoss para solicitar ayuda.
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m Mensajes de estado

Los mensajes de estado aparecen en la cuarta
linea del display, consulte el ejemplo siguiente.
El mensaje de estado permanece en el display
durante aproximadamente 3 segundos.

FREECUEMCIRA

2, HHz

EMGHMCHE RER.JO

Arranque directo/inverso (de izq. a
dcha./dcha. aizq.)

(ARRANQ. ADEL./ATRAS REM.):

Los datos de las entradas digitales y los datos
de parametros estan en conflicto.

(ARRANQ. ADEL./ATRAS MIX.):
Los datos de las entradas digitales y los datos
de parametros estan en conflicto.

Enganche abajo (ENGANCHE ABAJO REM.):
La frecuencia de salida del convertidor de
frecuencia se reduce segun el valor porcentual
elegido en el parametro 219.

Enganche arriba (ENGANCHE ARRIBA REM.):
La frecuencia de salida del convertidor de
frecuencia se incrementa segun el valor porcentual
elegido en el parametro 219.

Velocidad de salida alta (ALTA VEL. REM.):
La frecuencia de salida es mas alta que el valor
ajustado en el pardmetro 226. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esté en funcionamiento.

Velocidad de salida alta (ALTA VEL. LOCAL):
La frecuencia de salida es mas alta que el valor

ajustado en el pardmetro 226. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esta en funcionamiento.

Velocidad de salida alta (ALTA VEL. MIX.):

La frecuencia de salida es mas alta que el valor
ajustado en el parametro 226. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esta en funcionamiento.

Velocidad de salida baja (BAJA VEL. REM.):
La frecuencia de salida es mas baja que el valor
ajustado en el parametro 225. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esté en funcionamiento.
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Velocidad de salida baja (BAJA VEL. LOCAL):
La frecuencia de salida es mas baja que el valor

ajustado en el pardmetro 225. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esta en funcionamiento.

Velocidad de salida baja (BAJA VEL. MIX.):
La frecuencia de salida es mas baja que el valor
ajustado en el parametro 225. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esté en funcionamiento.

Intensidad de salida alta (ALTA INTEN REM.):
La intensidad de salida es mas alta que el valor

ajustado en el pardmetro 224. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esté en funcionamiento.

Intensidad de salida alta (ALTA INTEN LOCAL):
La intensidad de salida es mas alta que el valor
ajustado en el pardmetro 224. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esta en funcionamiento.

Intensidad de salida alta (ALTA INTEN MIX.):
La intensidad de salida es mas alta que el valor
ajustado en el pardmetro 224. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esta en funcionamiento.

Intensidad de salida baja (BAJA INTEN REM.):
La intensidad de salida es mas baja que el valor

ajustado en el parametro 223. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esté en funcionamiento.

Intensidad de salida baja (BAJA INTEN LOCAL):

La intensidad de salida es mas baja que el valor
ajustado en el pardmetro 223. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esté en funcionamiento.

Intensidad de salida baja (BAJA INTEN MIX.):
La intensidad de salida es méas baja que el valor

ajustado en el pardmetro 223. Este mensaje solo
aparece cuando el motor esta en funcionamiento.

Frenado max. (FRENADO 100% REM.):

El freno esta funcionando.

El frenado 6ptimo se consigue cuando se supera el
valor del parametro 402 Limite de potencia, KW.

Frenado maximo (FRENADO 100% LOCAL):

El freno esta funcionando.

El frenado 6ptimo se consigue cuando se supera el
valor del pardmetro 402 Limite de potencia, KW.

Frenado maximo (FRENADO 100% MIX.):

El freno esta funcionando.

El frenado 6ptimo se consigue cuando se supera el
valor del pardmetro 402 Limite de potencia, KW.
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Freno (FRENO REM.):
El freno esta funcionando.

Freno (FRENO LOCAL):
El freno esta funcionando.

Freno (FRENO MIX.):
El freno esta funcionando.

Operacién de rampa (RAMPA REM.):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro
002 y se ha cambiado la velocidad de salida de
acuerdo con las rampas definidas.

Operacion de rampa (RAMPA LOCAL):

Se ha seleccionado Local en el parametro 002
y se ha cambiado la velocidad de salida de
acuerdo con las rampas definidas.

Operacion de rampa (RAMPA MIX.):

Se ha seleccionado Local en el parametro 002
y se ha cambiado la velocidad de salida de
acuerdo con las rampas definidas.

En funcionamiento, control remoto

(FUN. REM. OK):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 y se ha emitido una orden de arranque en el
terminal 18 (ARRANQUE o ARRANQUE DE PULSOS
en el pardmetro 302) o en el terminal 19 (ARRANQUE

INVERSO en el parametro 303) o mediante el bus serie.

En funcionamiento, control local (FUN.

LOCAL OK):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002
y se ha emitido una orden de arranque de LCP

En funcionamiento, control local (FUN. MIX. OK):
Se ha seleccionado Control local en el parametro 002
y se ha emitido una orden de arranque en el terminal
19 (ARRANQUE INVERSO parametro 303).

VLT listo, control remoto (UNIDAD LISTA REM.):
Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 y Parada de inercia inversa en el parametro
304, y hay 0 V en el terminal 27.

VLT listo, control local (UNIDAD LISTA LOCAL):
Se ha seleccionado Control local en el pardmetro 002
e Inercia del equipo en el terminal 37, y hay 0 V.

VLT listo, control local (UNIDAD LISTA MIX.):
Se ha seleccionado Control local en el pardmetro
002 y Parada de inercia inversa en el parametro
304, y hay 0 V en el terminal 27.
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Parada rapida, control remoto (PARADA
RAPIDA REM.):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 y el convertidor de frecuencia se ha parado
mediante una sefial de parada rapida en el
terminal 27 (0 posiblemente mediante el puerto

de comunicacion serie).

Parada rapida, control local (PARADA

RAPIDA MIX.):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002
y el convertidor de frecuencia se ha parado mediante
una sefial de parada rapida en el terminal 27.

Parada de CC, control remoto (PARADA CC REM.):
Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 y el convertidor de frecuencia se ha parado
mediante una sefial de parada de CC en la

entrada digital (0 posiblemente mediante el

puerto de comunicacion serie).

Freno de CC, control local (PARADA CC MIX.):
Se ha seleccionado Control local en el parametro 002
y el convertidor de frecuencia se ha parado mediante
una sefial de freno de CC en el terminal 27.

Parada, control remoto (PARADA REM.):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro 002
y el convertidor de frecuencia se ha parado mediante el
panel de control o una entrada digital (0 posiblemente
mediante el puerto de comunicacién serie).

Parada, local (PARADA LOCAL):

Se ha seleccionado Control local en el parametro
002 y el convertidor de frecuencia se ha parado
mediante el panel de control.

Parada, local (PARADA MIX.):

Se ha seleccionado Control local en el pardmetro 002 y
el convertidor de frecuencia se ha parado mediante el
panel de control o una entrada digital (0 posiblemente
mediante el puerto de comunicacion serie).

En espera (REPOSO REM.):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002. El convertidor de frecuencia arrancard cuando
reciba una sefal de arranque mediante una entrada
digital o el puerto de comunicacion serie.

Mantener salida (MANTENER SALIDA REM.):

Se ha seleccionado Control remoto en el pardmetro
002 junto con Mantener referencia en el parametro
300, 301, 305, 306 6 307, y el terminal correspondiente
(16, 17, 29, 32 6 33) se ha activado o posiblemente
mediante el puerto de comunicacion serie.
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Funcionamiento en velocidad fija, control remoto
(JOG REMOTO):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 junto con Velocidad fija en el parametro 300,
301, 305, 306 6 307, y el terminal correspondiente
(16, 17, 29, 32 6 33) se ha activado o posiblemente
mediante el puerto de comunicacion serie.

Funcionamiento en velocidad fija, local
(JOG LOCAL):

Se ha seleccionado Control local en el pardmetro
002 y Velocidad fija LCP se ha activado.

Funcionamiento en velocidad fija, local
(JOG MIXTO):

Se ha seleccionado Control local en el pardmetro
002 y Velocidad fija LCP se ha activado.

Control de sobretension (CONTROL
SOBRETENSION REM.):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 y la tensién del circuito intermedio del convertidor
de frecuencia es demasiado alta. El convertidor de
frecuencia esta intentando evitar una desconexion
incrementando la frecuencia de salida.

Esta funcidn se activa en el parametro 400.

Control de sobretension (CONTROL
SOBRETENSION LOCAL):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002
y la tension del circuito intermedio del convertidor

de frecuencia es demasiado alta. El convertidor de
frecuencia estéa intentando evitar una desconexion
incrementando la frecuencia de salida.

Esta funcidn se activa en el parametro 400.

Control de sobretension (CONTROL
SOBRETENSION MIX.):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002
y la tension del circuito intermedio del convertidor

de frecuencia es demasiado alta. El convertidor de
frecuencia esté intentando evitar una desconexion
incrementando la frecuencia de salida.

Esta funcidn se activa en el parametro 400.

Adaptacion automética del motor, AMA
(AUTOAJUSTE MOTOR REM.):

Se ha seleccionado Control remoto en el
parametro 002.

AMA LISTA: La adaptacion automatica del motor
esta esperando para iniciarse.

AMA EJEC: La adaptacion automética del
motor esta funcionando.

AMA FINAL: La adaptacion automatica del
motor ha finalizado.
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Adaptacion automética del motor (AUTOAJUSTE
MOTOR LOCAL):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002.
AMA LISTA: La adaptacion automatica del motor
esta esperando para iniciarse.

AMA EJEC: La adaptacion automatica del

motor esté funcionando.

AMA FINAL: La adaptacion automatica del

motor ha finalizado.

Adaptacion automéatica del motor (AUTOAJUSTE
MOTOR MIX.):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002.
AMA LISTA: La adaptacién automatica del motor
estd esperando para iniciarse.

AMA EJEC: La adaptacion automatica del

motor esta funcionando.

AMA FINAL: La adaptacion automatica del

motor ha finalizado.

Comprobacién de freno finalizada (PRUEBA
DE FRENO REM. OK):

Se ha seleccionado Control remoto en el
parametro 002.

Los resultados de la comprobacion de la resistencia
y del transistor del freno han sido satisfactorios.

Comprobacion de freno finalizada (PRUEBA

DE FRENO LOCAL OK):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002.
Los resultados de la comprobacion de la resistencia
y del transistor del freno han sido satisfactorios.
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Comprobacién de freno finalizada (PRUEBA

DE FRENO MIX. OK):

Se ha seleccionado Control local en el parametro 002.
Los resultados de la comprobacion de la resistencia
y del transistor del freno han sido satisfactorios.

Excepciones XXXX (EXCEPTIONS XXXX):

El microprocesador de la tarjeta de control se ha parado
y el convertidor de frecuencia ha dejado de funcionar.
La causa puede ser interferencias en la red eléctrica,
en los cables de control o en el motor que provocan la
parada del microprocesador de la tarjeta de control.
Compruebe la correcta conexion en cuanto

a EMC de dichos cables.

Parada de rampa en modo fieldbus (OFF1 REM.):
OFF1 significa que la unidad se para mediante
deceleracion. El comando de parada se ha emitido
mediante un fieldbus o el puerto serie RS485
(seleccione fieldbus en el parametro 512).
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Parada rapida en modo fieldbus (OFF3 REM.):
OFF3 significa que la unidad se para mediante
parada rapida. El comando de parada se ha emitido
mediante un fieldbus o el puerto serie RS485
(seleccione fieldbus en el parametro 512).

No se puede arrancar (REM. START INHIBIT):
La unidad esta en modo de perfil de fieldbus.
Se ha activado OFF1, OFF2 u OFF3. Hay que
cambiar el valor de OFF1 para poder arrancar
(OFF1 ajustado de 1 a 0 a 1).

No esta preparada para funcionar (REM.

UNIT NOT READY):

La unidad esta en modo de perfil de fieldbus (pardmetro
512). La unidad no esta preparada para ponerse en
funcionamiento porque el bit 00, 01 6 02 del codigo
de control es "0", la unidad se ha desconectado o no
hay suministro de red eléctrica (s6lo se observa en las
unidades con fuente de alimentacion de 24 V CC).

Preparada para funcionar (CONTROL

REM. LISTO):

La unidad esta lista para funcionar. Para unidades
ampliadas con suministro de 24 V CC, el mensaje
también aparece cuando no hay suministro eléctrico.

Velocidad fija de bus, control remoto

(REM. RUN BUS JOG1):

Se ha seleccionado Control remoto en el parametro 002
y Fieldbus en el parametro 512. Velocidad fija de bus
se ha seleccionado mediante el fieldbus o el bus serie.

Velocidad fija de bus, control remoto

(REM. RUN BUS JOG2):

Se ha seleccionado Remoto en el pardmetro 002 y
Fieldbus en el pardmetro 512. Velocidad fija de bus se
ha seleccionado mediante el fieldbus o el bus serie.
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m Lista de advertencias y alarmas una advertencia. También puede indicar que existe
En esta tabla se incluyen las distintas advertencias y la posibilidad de programar si un determinado
alarmas, y se indica si el fallo bloquea el convertidor fallo debe producir una advertencia o una alarma.
de frecuencia. Tras una desconexion bloqueada, Esto es posible, por ejemplo, en el pardmetro
hay que cortar el suministro eléctrico y corregir 404 Comprobacion de freno. Después de una
el problema. Vuelva a conectar el suministro desconexion, la alarma y la advertencia parpadearan,
eléctrico y reinicie el convertidor de frecuencia pero en cuanto se suprima el fallo sélo parpadeara
antes de ponerlo en funcionamiento. la alarma. Después de un reinicio, el convertidor de

_ _ _ frecuencia estara listo para volver a funcionar.
Si aparece una cruz debajo de Advertencia y

Alarma, significa que la alarma va precedida de

Ne. Descripcion Aviso Alarma Descon.
blog.

1 10 Voltios baja (BAJA TENS. 10V) X

2 Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO) X X

3 Sin motor (SIN MOTOR) X

4 Fallo de fase (PERDIDA FASE DE RED) X X X

5 Advertencia de alta tensidn (TENSION C.C. ALTA) X

6 Advertencia de baja tension (TENSION C.C. BAJA) X

7 Sobretension (SOBRETENSION C.C) X X

8 Baja tensiéon (BAJA TENSION C.C) X X

9 Sobrecarga inversor (TIEMPO INVERSOR) X X

10 Sobrecarga del motor (MOTOR, HORA) X X

11 Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR) X X

12 Limite de par (LIMITE PAR) X X

13 Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE) X X X

14 Fallo de tierra (FALLO TIERRA) X X

15 Fallo del modo de conmutacién (FALLO CONMUTACION) X X

16 Cortocircuito (CORTOCIRCUITO) X X

17 Intervalo de tiempo de bus estandar (TIEMPO BUS STD) X X

18 Intervalo de bus HPFB (TIEMPO HPFB) X X ©

19 Error de Eeprom de la tarj. de alimentacion (ERROR EE TARJETA X =
ALIMENTACION) 3

20 Error de Eeprom de la tarj. de control (ERROR EE CTRL. TARJETA) X ©

22 Optimizacion automaética incorrecta (FALLO EN AUTOAJUSTE MOT) X 5

23 Fallo de prueba de freno (ERROR PRUEBA FRENO) X X =

25 Resistencia de freno cortocircuitada (FALLO RESISTENCIA FRENO ) X

26 Potencia de la resistencia de freno 100% (POTENCIA FRENO 100%) X X

27 Transistor de freno cortocircuitado (FALLO IGBT FRENO) X

29 Temperatura del disipador demasiado alta (SOBRETEMP. DISIPADOR.) X X

30 Falta fase U del motor (FALLO FASE MOTOR U) X

31 Falta fase V del motor (FALLO FASE MOTOR V) X

32 Falta fase W del motor (FALLO FASE MOTOR W) X

34 Fallo de comunicacién Profibus (FALLO COM. PROFIBUS) X X

35 Fuera de rango de frecuencia (FUERA RNG FREC/ROT LIM) X

36 Fallo de red (FALLO RED) X X

37 Fallo del inversor (FALLO INVERSOR) X X

39 Comprobar pardmetros 104 y 106 (COMPROBAR P104-P.106) X

40 Comprobar pardmetros 103 y 105 (COMPROBAR P103-P.105) X

41 Motor demasiado grande (MOTOR DEMASIADO GRANDE) X

42 Motor demasiado pequefio (MOTOR DEMASIADO PEQUENO) X

43 Fallo del freno (FALLO DE FRENO) X X

44 Pérdida de codificador (FALLO CODIFICADOR) X X

46 Vigilancia X

48 Fallo rastreo X
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m Avisos

La pantalla parpadea entre estado normal y aviso. Los
avisos se muestran en la primera y segunda lineas
de la pantalla. Consulte estos ejemplos:

HO HAY MOTOR

ADUER 3 7

Mensajes de alarma
La alarma aparece en la segunda y tercera lineas de
la pantalla; consulte el siguiente ejemplo:

FALLOD ¢RESET MAMUAL?
7

ALARM: 12 +

LIMITE DE FAR

AVISO 1

Menos de 10 voltios (BAJA TENS. 10 V):

La tension de 10 voltios del terminal 50 de la tarjeta
de control es inferior a 10 voltios.

Retire parte de la carga del terminal 50 porque

el suministro de 10 voltios se ha sobrecargado.
Max. 17 mA/min. 590 €2.

AVISO/ALARMA 2

Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO):
La sefial de intensidad del terminal 60 es menor
del 50% del valor ajustado en el parametro 315
Terminal 60, escalado min.

AVISO/ALARMA 3

Sin motor (SIN MOTOR):

La funcion de comprobacién del motor (consulte el
parametro 122) indica que no se ha conectado ningun
motor a la salida del convertidor de frecuencia.

AVISO/ALARMA 4

Fallo de fase (PERDIDA FASE DE RED):

Falta una fase en el lado de alimentacién de red o el
desequilibrio de tension de la red es demasiado alto.
Este mensaje también puede aparecer si hay un fallo en
el rectificador de entrada del convertidor de frecuencia.
Revise la tension e intensidad de alimentacion
eléctrica al convertidor de frecuencia.

AVISO 5

Advertencia de alta tension

(TENSION C.C. ALTA):

La tension del circuito intermedio (CC) es superior
al limite de sobretension del sistema de control. El
convertidor de frecuencia aln esta activo.
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AVISO 6

Advertencia de baja tensién (TENSION

C.C. BAJA):

La tension del circuito intermedio (CC) esta por debajo
del limite de baja tension del sistema de control. El
convertidor de frecuencia aln esté activo.

AVISO/ALARMA 7

Sobretension (SOBRETENSION C.C):

Si la tensién del circuito intermedio (CC) supera el
limite de sobretension del inversor (consultar tabla),
el convertidor de frecuencia se desconectara.
Ademas, la pantalla indicara la tensién. El fallo
puede eliminarse conectando una resistencia de
freno (si el convertidor de frecuencia dispone de un
chopper de freno integrado, EB o SB). Ademas,
Funcién de freno/Control de sobretension puede
activarse en el parametro 400.

Limites de las
alarmas/avisos:

Serie VLT 5000 3x200-240 3x380-500

V \

[VDC] [VDC]
Baja tension 211 402
Advertencia de baja 222 423
tension
Advertencia de 384/405 801/840
tensién alta (sin
freno - con freno)
Sobretensién 425 855

Las tensiones indicadas son las del circuito
intermedio del convertidor de frecuencia con una
tolerancia de £ 5 %. La tensién correspondiente de
la red de alimentacion es la del circuito intermedio
dividida entre 1.35
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AVISO/ALARMA 8

Baja tension (BAJA TENSION C.C):

Si la tension del circuito intermedio (CC) disminuye
por debajo del limite de tensién minima del inversor
(consulte la tabla de la pagina anterior) se comprobara si
esta conectada alguna fuente de alimentacién de 24 V.
Si no se ha conectado ninguna fuente de
alimentacion de 24 V, el convertidor de frecuencia

se desconectara transcurrido un periodo de tiempo
determinado, segun la unidad.

Ademas, la pantalla indicara la tension. Compruebe

si la tension de alimentacién coincide con la del
convertidor de frecuencia, consulte los datos técnicos.

AVISO/ALARMA 9

Sobrecarga del inversor (TIEMPO INVERSOR):
La proteccion térmica electronica del inversor indica
que el convertidor de frecuencia esta a punto de
desconectarse debido a una sobrecarga (intensidad
demasiado alta durante demasiado tiempo). El
contador de la proteccién térmica electrénica

del inversor emite una advertencia al 98% y se
desconecta al 100% con una alarma. El convertidor
de frecuencia no se puede reiniciar hasta que el
contador esté por debajo del 90%.

El fallo consiste en que el convertidor de
frecuencia se ha sobrecargado a mas del 100%
durante demasiado tiempo.

AVISO/ALARMA 10

Sobretemperatura del motor (TIEMPO MOTOR):
La proteccion termoelectronica (ETR) indica que el
motor esti demasiado caliente. Con el parametro
128 puede seleccionar si el convertidor de frecuencia
debe indicar una advertencia o una alarma cuando el
contador llegue al 100%. El fallo consiste en que el
motor se ha sobrecargado a mas del 100% durante
demasiado tiempo. Compruebe que los parametros
del motor 102-106 estén ajustados correctamente.

AVISO/ALARMA 11

Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR):

El termistor o su conexién se ha desconectado.

Con el parametro 128 puede seleccionar si el
convertidor de frecuencia debe indicar una advertencia
0 una alarma. Compruebe que el termistor se

ha conectado correctamente entre el terminal 53

0 54 (entrada de tension analdgica) y el terminal

50 (fuente de + 10 voltios).

AVISO/ALARMA 12

Limite de par (LIMITE DE PAR):

El par es mas alto que el valor del parametro
221 (en funcionamiento con motor) o el par es
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més alto que el valor del pardmetro 222 (en
funcionamiento regenerativo).

AVISO/ALARMA 13

Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE):

Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del
inversor (aproximadamente el 200% de la intensidad
nominal). Esta advertencia durara aproximadamente

1 6 2 segundos, después de lo cual el convertidor

de frecuencia se desconectara y emitird una alarma.
Apague el convertidor de frecuencia y compruebe si se
puede girar el eje del motor, y si el tamafio del motor
coincide con el ajustado en el convertidor de frecuencia.

ALARMA: 14

Fallo de tierra (FALLO TIERRA):

Hay una descarga de las fases de salida a tierra, ya
sea en el cable que une el convertidor de frecuencia
y el motor o en el propio motor.

Apague el convertidor y solucione el fallo a tierra.

ALARMA: 15

Fallo del modo de conmutacion (FALLO
CONMUTACION):

Fallo en el suministro eléctrico del modo de
conmutacion (alimentacion interna £ 15 V).
Dirfjase a su distribuidor de Danfoss.

ALARMA: 16

Cortocircuito (CORTOCIRCUITO):

Hay un cortocircuito en los terminales del
motor o en el propio motor.

Apague el convertidor de frecuencia y solucione
el cortocircuito.
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AVISO/ALARMA 17

Intervalo de tiempo de bus estéandar

(TIEMPO BUS STD)

No hay comunicacion en el convertidor de frecuencia.
La advertencia so6lo se activara cuando el parametro
514 se haya ajustado en otro valor que no sea OFF.
Si el parametro 514 se ha ajustado en parada y
desconexion, primero emitira una advertencia y
después empezara a reducir la marcha hasta llegar a la
desconexién mientras emite un mensaje de alarma.
Puede incrementarse el valor del pardmetro 513
Intervalo de tiempo de bus.

AVISO/ALARMA 18

Desconexién de bus HPBF (TIEMPO BUS HPFB )
No hay comunicacion con el convertidor de frecuencia.
La advertencia so6lo se activara cuando el pardmetro
804 se haya ajustado en otro valor que no sea OFF.
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Si el pardmetro 804 se ha ajustado en Parada y
desconexion, primero emitira una advertencia y
después empezara a reducir la marcha hasta llegar a la
desconexién mientras emite un mensaje de alarma.
Puede incrementarse el valor del parametro

803 Tiempo de bus.

AVISO 19

Error de EEprom de tarjeta de alimentacion
(ERROR EE POTENCIA TARJETA)

Hay un fallo en la memoria EEPROM de la tarjeta de
alimentacion. El convertidor de frecuencia seguira
funcionando, pero es probable que falle en el siguiente
encendido. Dirijase a su distribuidor de Danfoss.

AVISO 20

Error de EEprom de tarjeta de control

(ERROR EE CTRL. TARJETA)

Hay un fallo en la memoria EEPROM de la tarjeta

de control. El convertidor de frecuencia seguira
funcionando, pero es probable que falle en el siguiente
encendido. Dirijase a su distribuidor de Danfoss.

ALARMA: 22

Optimizacién automéatico no OK

(FALLO EN AUTOAJUSTE MOT)

Se ha detectado un fallo durante la adaptacion
automatica del motor. El texto mostrado en la pantalla
indica un mensaje de fallo. La cifra que aparece a
continuacion del texto es el cédigo de error, que puede
verse en el registro de fallos del pardmetro 615.

PRUEBA P.103,105 [0]
Consulte la seccion Adaptacion automatica
del motor, AMA.

BAJO P.105 [1]
Consulte la seccién Adaptacion automatica
del motor, AMA.
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IMPEDANCIA ASIMETRICA [2]
Consulte la seccién Adaptacion automatica
del motor, AMA.

MOTOR DEMASIADO GRANDE [3]
Consulte la seccién Adaptacién automatica
del motor, AMA.

MOTOR DEMASIADO PEQUENO [4]
Consulte la seccién Adaptacién automatica
del motor, AMA.

TIEMPO [5]
Consulte la seccién Adaptacién automatica
del motor, AMA.

INTERRUMPIDO POR USUARIO [6]
Consulte la seccién Adaptacién automatica
del motor, AMA.

FALLO INTERNO [7]
Consulte la seccién Adaptacién automatica
del motor, AMA.

FALLO VALOR LIMITE [8]
Consulte la seccién Adaptacién automatica
del motor, AMA.

MOTOR GIRA [9]
Consulte la seccién Adaptacion automética
del motor, AMA.

SOBRECORRIENTE [10]
Consulte la seccién Adaptacion automética
del motor, AMA.

SOBRETENSION (SOBRETENSION
ENLACE CC) [11]

Consulte la seccién Adaptacion automatica
del motor, AMA.

BAJA TENSION (BAJA TENSION ENLACE CC) [12]
Consulte la seccién Adaptacion automatica
del motor, AMA.

' iNOTA!:
": AMA sélo se puede realizar si no hay alarmas
i durante la adaptacion.

AVISO 23

Fallo de prueba de freno (ERROR TEST FRENO):
La prueba de freno solo se ejecuta después del
encendido. Si se ha seleccionado Aviso en el
parametro 404, aparecerd la advertencia cuando

la prueba de freno encuentre un fallo.

La prueba de freno puede fallar por las

siguientes razones:
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No hay una resistencia de freno conectada o hay
un fallo en su conexion; la resistencia de freno esta
defectuosa o lo esta el transistor. La aparicion

de una advertencia o alarma significara que la
funcion de freno permanece activa.

AVISO 25

Fallo de la resistencia de freno

(FALLO RESISTENCIA FRENO):

La resistencia de freno se controla durante el
funcionamiento y, si se produce un cortocircuito en ella,
aparece esta advertencia y se desconecta la funcién
de freno. El convertidor de frecuencia podra seguir
funcionando, aunque sin la funcién de freno. Apague el
convertidor de frecuencia y sustituya la resistencia.

ALARMA/AVISO 26

Potencia de la resistencia de freno 100%
(ADVER. POT FRENO 100%):

La energia transmitida a la resistencia de freno se
calcula como porcentaje, como un valor medio durante
los Ultimos 120 segundos, basandose en el valor de
resistencia de la resistencia del freno (parametro 401)
y la tensién del circuito intermedio. La advertencia se
activa cuando la potencia de freno disipada es superior
al 100%. Si se ha seleccionado Desconexion [2] en

el pardmetro 403, el convertidor de frecuencia se
desconectard mientras se emite esta alarma.

AVISO 27

Fallo del transistor de freno

(FALLO IGBT FRENO):

El transistor de freno se controla durante el
funcionamiento vy, si se produce un cortocircuito,
aparece esta advertencia y se desconecta la funcién
de freno. El convertidor de frecuencia puede
seguir funcionando, pero al haberse producido un
cortocircuito en el transistor de freno, se transmitira
una gran cantidad de energia a la resistencia de
freno, aunque esté desactivada.

Apague el convertidor de frecuencia y retire

la resistencia.

Advertencia: Si se produce un cortocircuito
/'\ en el transistor de freno, existe el riesgo
d de que se transmita una potencia
sustancial a la resistencia de freno.

ALARMA: 29

Temperatura disipador demasiado alta
(SOBRETEMP. DISIPADOR.):

Si el alojamiento es IP 00 o IP 20, la temperatura
de desconexion del disipador térmico es 90°C. Si se
utiliza IP 54, esta temperatura es de 80°C.
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La tolerancia es + 5°C. El fallo de temperatura
no se puede reiniciar hasta que la temperatura
del disipador sea inferior a 60°C.

El fallo podria ser cualquiera de los siguientes:
- La temperatura ambiente es excesiva

- El motor del cable es demasiado largo

ALARMA: 30

Falta fase U del motor

(FALTA FASE MOTOR U):

Falta la fase U del motor entre el convertidor
de frecuencia y el motor.

Desconecte el convertidor de frecuencia y
compruebe la fase U del motor.

ALARMA: 31

Falta fase V del motor

(FALTA FASE MOTOR V):

Falta la fase V del motor entre el convertidor
de frecuencia y el motor.

Desconecte el convertidor de frecuencia y
compruebe la fase V del motor.

ALARMA: 32

Falta fase W del motor

(FALTA FASE MOTOR W):

Falta la fase W del motor entre el convertidor
de frecuencia y el motor.

Desconecte el convertidor de frecuencia y
compruebe la fase W del motor.

AVISO/ALARMA: 34

Fallo de comunicaciéon de Profibus
(FALLO COM. PROFIBUS):

No funciona la opcién Profibus de la tarjeta de
opcién de comunicaciones.
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AVISO: 35

Fuera de rango de velocidad

(FUERA RANGO VEL):

Esta advertencia se activa si la frecuencia de
salida alcanza su Limite minimo de velocidad de
salida (parametro 201) o el Limite méximo de
velocidad de salida (pardmetro 202).

AVISO/ALARMA: 36

Fallo de red (FALLO RED):

Esta advertencia/alarma sélo esta activada si se
pierde la tensién de red al convertidor de frecuencia
y si el parametro 407 Fallo de red se ha ajustado
en un valor que no es OFF .

Si el parametro 407 se ha ajustado en Deceler.
controlada y desconexion [2], el convertidor de
frecuencia emitird primero una advertencia y
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después decelerard y se desconectara mientras
emite una alarma. Compruebe los fusibles del
convertidor de frecuencia.

ALARMA: 37

Fallo del inversor (FALLO INVERSOR):

La tarjeta de alimentacion o el IGBT son defectuosos.
Dirijase a su distribuidor de Danfoss.

Advertencias relativas a la adaptacion automatica
La adaptacién automatica del motor se ha interrumpido
ya que probablemente se han ajustado algunos
parametros de forma errénea, o el motor que se utiliza
es demasiado grande o demasiado pequefio para
que se lleve a cabo la adaptacion AMA. Hay que
seleccionar una opcion pulsando [CHANGE DATA] y
eligiendo 'Continuar’ + [OK] o 'Parar’ + [OK].

Si hay que cambiar pardmetros, seleccione 'Parar’

e inicie la funcion AMA desde el principio.

AVISO: 39

PRUEBA P.104,106

El ajuste del parametro 102, 104 6 106 probablemente
sea erroneo. Compruebe el ajuste y seleccione
‘Continuar’ o 'Parar’.

AVISO: 40

PRUEBA P.103,105

El ajuste del parametro 102, 103 6 105 probablemente
sea erroneo. Compruebe el ajuste y seleccione
‘Continuar’ o 'Parar’.

AVISO: 41

MOTOR DEMASIADO GRANDE

El motor utilizado probablemente sea demasiado
grande para poder realizar la AMA. Puede que el
ajuste del parametro 102 no coincida con el motor.
Compruebe el motor y seleccione "Continuar” o "Parar’.

AVISO: 42

MOTOR DEMASIADO PEQUENO

El motor utilizado probablemente sea demasiado
pequefio para poder realizar la AMA. Puede que el
ajuste del pardmetro 102 no coincida con el motor.
Compruebe el motor y seleccione "Continuar" o "Parar’.

ALARMA: 43

Fallo del freno (FALLO DE FRENO)

Se ha producido un fallo en el freno. El texto
mostrado en la pantalla indica un mensaje de
fallo. La cifra que aparece a continuacion del
texto es el codigo de error, que puede verse en el
registro de fallos del parametro 615.

Fallo de pruebade freno (FALLO TEST FRENO) [0]
La comprobacion del freno realizada durante el
arranque indica que se ha desconectado el freno.
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Compruebe si el freno se ha conectado correctamente
y que no se ha desconectado.

Resistencia de freno cortocircuitada

(FALLO RESISTENCIA FRENO) [1]

La salida del freno se ha cortocircuitado. Cambie
la resistencia de freno.

IGBT de freno cortocircuitado

(FALLO IGBT FRENO) [2]

El IGBT del freno se ha cortocircuitado. Este fallo
significa que la unidad no puede parar el freno

y que, en consecuencia, la resistencia recibe
energia de forma constante.

AVISO/ALARMA: 44

Pérdida de codificador (FALLO CODIFICADOR)
La sefial de codificador se ha interrumpido desde el
terminal 32 6 33. Compruebe las conexiones.

LEDs en la placa de codificador:

Cuando todos los LED estan encendidos, la conexién
al codificador y el estado de éste son correctos.

LED 403 APAGADO: 5 Falta suministro de 5V

LED 400 APAGADO: El canal A o inv. A falta

0 esta cortocircuitado

LED 401 APAGADO: El canal B o inv. B falta

0 esta cortocircuitado

LED 402 APAGADO: El canal Z o inv. Z falta

0 esta cortocircuitado.

ALARMA 48:

Fallo rastreo

Los acontecimientos siguientes pueden

generar la Alarma 48:

e Parameter 361 ajustado demasiado bajo:
Amplie el rango

» Direccioén de codificador equivocada: El motor va
de una manera, el codificador va de la otra manera

« Funcionamiento en par limite: Par insuficiente para
seguir la rampa, provocando una obstruccion, etc.

e Malos ajustes PID: Las oscilaciones pueden
producir errores grandes. Reajuste del control
de PID (Parametros 417 y 418)
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m Cddigos de advertencia 1, de estado Bit (Hex) | Cédigo de estado ampliado
ampliado y de alarma 55606 (pardmetro 541)
-~ . . 1 | Rampa
Los codigos de advertencia 1, d? estado amp.“ado 000002 | Adaptacion automética del motor,
y de alarma se muestran en el display en cédigo AMA
hexadecimal. Si hay mas de una advertencia o 000004 | Arranque directo/inverso (de izq. a
alarma, se muestra la suma de todas ellas. dcha./dcha. aizq.)
Los cddigos de advertencia 1, estado ampliado 000008 | Enganche abgio
y alarma también se pueden mostrar con el bus 8888%8 EHQ?nChe arriba I
. . ealimentacion alta
serie, en los parametros 540, 541 y 538. 000040 | Realimentacion baia
Bit (Hex) | Cédigo de advertencia 1 000080 | Intensidad de salida alta
(pardmetro 540) 000100 Inten$|dad de saﬁda baja
000001 | Fallo durante prueba de freno 888288 &g:gg:ggg gg 22“32 gg?a
000002 Eﬁ::]oe:;cligﬁrom de la tarjeta de 000800 | Prueba de freno OK
. 001000 | Frenado méx.
000004 | Fallo de EEprom de la tarjeta de 002000 | Frenado
control . 008000 | Fuera de rango de velocidad
000008 | Intervalo de tiempo de bus HPFP 010000 | Control de sobretension activo
000010 | Intervalo de tiempo de bus estandar
000020 | Sobreintensidad - T 7
000040 | Limite de par Bit (Hex) | Cédigo de alarma 1 (parametro
000080 | Termistor del motor 538)
000100 | Sobrecarga del motor 000001 | Fallo de la prueba de freno
000200 | Sobrecarga del inversor 000002 | Desconexién blogueada
000400 | Baja tension 000004 | Ajuste AMA con fallo
000800 Sobretensién 000008 EI‘I‘OI‘ de FlaSh
001000 | Advertencia de baja tensién 000010 | Fallo de puesta en marcha
002000 | Advertencia de alta tension 000020 | Fallo de ASIC
004000 | Fallo de fase 000040 | Intervalo de tiempo de bus HPFP
008000 | No hay motor 000080 | Intervalo de tiempo de bus
010000 | Fallo de cero activo estandar _ n
(sefial de intensidad baja 4-20 mA) 000100 | Cortocircuito _ 3
020000 | Baja tensién de 10 voltios 000200 | Fallo de modo de conmutacion =z
040000 | Energia de la resistencia de freno 000400 | Fallo a tierra &
100% 000800 S,ob.relnten5|dad Q
080000 | Fallo de la resistencia de freno 001000 L|m|te de par %
- 002000 | Termistor del motor
100000 | Fallo del transistor de freno
. 004000 | Sobrecarga del motor
200000 | Fuera de rango de frecuencia 008000 | Sobrecaraa del inversor
400000 | Fallo de comunicacion Fieldbus - g
T = 010000 | Baja tension
800000 | Pérdida de codificador —
020000 | Sobretensién
1000000 | Fallo de red 040000 | Fallo de fase
2000000 | Motor demasiado pequefio - =
4000000 | Motor demasiado grande 080000 Fallo c_ie cero_actwo (sefal de
8000000 | Comprobar P. 103y P. 105 intensidad baja 4 - 20 mA)
10000000 | Comprobar P. 104 y P. 106 100000 | Temperatura del disipador
20000000 | Aplicacién alta demasiado alta
40000000 | Aplicacion baja 200000 | Falta fase W del motor
80000000 | Cadigo de aviso 2 400000 | Falta fase V del motor
800000 | Falta fase U del motor
1000000 | Fallo de comunicacién Fieldbus
2000000 | Fallo de red
4000000 | Fallo de inversor
8000000 | Fallo de potencia de frenado
10000000 | Fallo de codificador
20000000 | Fallo de vigilancia
40000000 | Aplicacion alta
80000000 | Aplicacién baja
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m Ajuste de fabrica

PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes Conversion Datos
# descripcion durante el funcionamiento indice tipo
001 Idioma Inglés No No 0 5
002 Control local/remoto Control remoto Si Si 0 5
003 Referencia local 000.000 Si Si -3 4
004 Ajuste activo Ajuste 1 Si No 0 5
005 Editar ajuste Ajuste activo Si No 0 5
006 Copiar ajustes Sin copia No No 0 5
007 Copia LCP Sin copia No No 0 5
008 Mostrar velocidad escalado 1 0.01-100.00 Si Si -2 6
009 Linea 2 de la pantalla Velocidad [rpm] Si Si 0 5
010 Linea de la pantalla 1.1 Referencia [%] Si Si 0 5
011 Linea de la pantalla 1.2 Intensidad del motor Si Si 0 5
(Al
012 Linea de la pantalla 1.3 Potencia [kW] Si Si 0 5
013 Modo de funcionamiento local Control LCP Si Si 0 5
014 Parada local Activar Si Si 0 5
015 Velocidad fija local No es posible Si Si 0 5
016 Cambio sentido de giro local No es posible Si Si 0 5
017 Desconexién o reinicio local Posible Si Si 0 5
018 Bloquear cambio de datos Desbloqueado Si Si 0 5
019 Modo de arranque, control local  Parada forzada, usar Si Si 0 5
ref. guardada.
024 Menu réapido definido por el No activo Si No 0 5
usuario
025 Ajuste de Meni Réapido 000 0-999 Si No 0 6

Cambios durante el funcionamiento:

"Si" significa que el pardmetro puede cambiarse
mientras el convertidor de frecuencia esté funcionando.
"No" significa que hay que parar el convertidor

de frecuencia para realizar cambios.

4-Ajustes:
"Si" significa que este parametro se puede programar
por separado en cada uno de los cuatro ajustes,

es decir, puede tener cuatro valores de dato
distintos. "No" significa que el valor de dato debe
ser idéntico en los cuatro ajustes.

138

indice de conversion:

Este nimero se refiere a una cifra de conversién
que se usa cuando se escribe o lee mediante
un convertidor de frecuencia.

indice de conversién Factor de conversién

74 0.1
2 100
1 10
0 1
-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001

Tipo de datos:

Indica el tipo y longitud del telegrama.

Tipo de datos Descripcion

Entero 16

Entero 32

No firmado 8

No firmado 16

No firmado 32

© (N [o |0 |~ W

Cadena de texto
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PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes  Conversion Datos
# descripcion durante el indice tipo
funcionamiento
100 Configuracién Control de velocidad, bucle No Si 0 5
cerrado
101  Caracteristicas de par Par constante alto No Si 0 5
102 Potencia motor Depende de la unidad 0,18-500 kW No Si 1 6
103 Tensién motor Depende de la unidad 200 - 500 v No Si 0 6
104 _ Frecuencia motor 50 Hz No Si 0 6
105 Intensidad del motor Depende de la unidad 0,01-lviTMAX No Si -2 7
106 _ Velocidad nominal del motor Depende de la unidad 100-60000 rpm No Si 0 6
107 Adaptacién automaética del motor, Adaptacion desactivada No No 0 5
AMA
115 Compensacién de deslizamiento  100% -400% - +400% Si Si 0 3
116 Tiempo compens. deslizam. 0,50 sec. 0,05-5,00 seg. Si Si -2 6
constante
119 Par de arranque alto 0,0 seq. 0,0 a 0,5 sequndos__Si Si -1 5
120 Retr. arranque 0,0 seg. 0,0 a 10,0 Si Si -1 5
segundos
121  Funcién de arranque Inercia en retardo de Si Si 0 5
arranque
122 Funcién de parada Inercia Si Si 0 5
123 Velocidad min. para activar 0 rpm 0 - 600 rpm Si Si -1 5
funcién en parada
124  Intensidad CC mantenida 50 % 0-100% Si Si 0 6
125 Intensidad de frenado CC 50 % 0-160 % Si Si 0 6
126 Tiempo de frenado CC 10,0 sec. 0,0 a 60,0 Si Si -1 6
segundos
127  Velocidad corte freno CC Off 0,0-param. 202 Si Si -1 6
128  Proteccién térmica motor Sin proteccién Si Si 0 5
129 Ventilador de motor externo No Si Si 0 5
130 Velocidad de arranque 0,0 rpm 0,0 - 600 rpm Si Si -1 5
131 Intensidad inicial 0,0 Amp 0,0-par. 105 Si Si -1 6
150 Resistencia del estator Depende de la unidad Ohmio No Si -4 7
151 Resistencia del rotor Depende de la unidad Ohmio No Si -4 7
152 Reactancia de fuga del estator Depende de la unidad Ohmio No Si -3 7
153 Reactancia de fuga del rotor Depende de la unidad Ohmio No Si -3 7
154 Reactancia principal Depende de la unidad Ohmio No Si -3 7
156 Numero de polos Motor de 4 polos 2-100 No Si 0 5
158 Resistencia a las pérdidas en el 10000¢? 1 - 10000¢2 No Si 0 6
hierro
161  Inercia minima Depende de la unidad Kgm? No Si -4 7
162 Inercia maxima Depende de la unidad Kgm? No Si -4 7
163 __Tiempo de retardo de freno 0 0 -5seq Si Si -1 7

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener mas informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, indice de 4 ajustes y Conversion.
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PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes  Conversion Datos

# descripcion durante el funcionamiento _indice tipo

200 Rango/direccién de velocidad Solamente sentido No Si 0 5
de salida horario, 0-4500 rpm

202 Limite alta velocidad salida 3000 rpm nvin - par. 200 No Si -1 6

203 Rango de referencia Min - méax Si Si 0 5

204  Referencia minima 0.000 -100.000,000-Refimax Si Si -3 4

205 Referencia maxima 1500.000 Refmn -100.000,000 Si Si -3 4

206 _ Tipo de rampa Lineal Si Si 0 5

207 Tiempo de rampa de aceleracion Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
1

208 Tiempo de rampa de Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
deceleracion 1

209 Tiempo de rampa de aceleracion Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
2

210 Tiempo de rampa de Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
deceleracién 2

211 Tiempo rampa veloc. fija Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7

212 Tiempo de rampa de Depende de la unidad 0.01 - 3600 Si Si -2 7
deceleracion de parada rapida

213  Velocidad fija 200 rpm 0,0 - par. 202 Si Si -1 6

214  Funcién de referencia Suma Si Si 0 5

215 Referencia interna 1 0.00 % -100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

216  Referencia interna 2 0.00 % -100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

217 Referencia interna 3 0.00 % -100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

218 Referencia interna 4 0.00 % -100.00 - 100.00 % Si Si -2 3

219  Valor de enganche/arriba-abajo 0.00 % 0.00 - 100 % Si Si -2 6

221 Limite de par para modo de 160 % 0,0 % - xxx % Si Si -1 6
motor

222  Limite de par para modo 160 % 0,0 % - xxx % Si Si -1 6
regenerativo

223  Advertencia: Intensidad baja 0,0A 0,0 - par. 224 Si Si -1 6

224  Advertencia: Intensidad alta lviT.MAX Par. 223 - lyiTmax Si Si -1 6

225 Advertencia: Velocidad baja 0 rpm 0 - par. 226 Si Si -1 6

226 _ Advertencia: Velocidad alta 100,000 rpm Par. 225 - par. 202 Si Si -1 6

234 Monitor de fases del motor Activar Si Si 0 5

235 _ Monitor de pérdida de fases Activar No No 0 5

236 Intensidad de velocidad baja 100% 0 - Depende del tamafio Si Si 0 6

del motor
237 _ Velocidad de Cambio modelo 20% de nNpom 10 Hz Si No 0 6

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener més informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, indice de 4 ajustes y Conversion.
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N° Tipo
par. Descripcion del Ajuste de fabrica Rango Cambios 4 ajustes indice de de
# parametro durante el conver- datos
funcionamiento sién
300 Terminal 16, entrada Reset Si Si 0 5
301 Terminal 17, entrada Mantener referencia Si Si 0 5
302 Terminal 18, arranque, entrada Arranque Si Si 0 5
303 Terminal 19, entrada Cambio de sentido St Si 0 5
304 Terminal 27, entrada Parada de inercia, inversa Si Si 0 5
305 Terminal 29, entrada Velocidad fija Si Si 0 5
306 Terminal 32, entrada Seleccion de ajuste, Si Si 0 5
msb/aceleracién
307 Terminal 33, entrada Seleccion de ajuste, bit menos Si Si 0 5
significativo/deceleracion

308 Terminal 53, tensién de entrada analégica Referencia Si Si 0 5
309 Terminal 53, escalado min. 0,0V 0,0-100V Si Si -1 5
310 Terminal 53, escalado méax. 10,0 V 0,0-100V Si Si -1 5
311 Terminal 54, tensién de entrada analégica Sin funcién Si Si 0 5
312 Terminal 54, escalado min. 0,0V 0,0-100V Si Si -1 5
313 Terminal 54, escalado max. 100V 0,0-100V Si Si -1 5
314 Terminal 60, intens. de entrada analég. Referencia Si Si 0 5
315 Terminal 60, escalado min. 0,0 mA 0,0 - 20,0 mA Si Si -4 5
316 Terminal 60, escalado méx. 20,0 mA 0,0-20,0mA Si Si -4 5
317 Intervalo de tiempo 10s 0-99s Si Si 0 5
318 Funcién después de intervalo de tiempo No Si Si 0 5
319 Terminal 42, salida 0 - nmax = 0-20 mA Si Si 0 5
321 Terminal 45, salida 0 - nmax = 0-20 mA Si Si 0 5
323 Relé 01, salida Sin funcién Si Si 0 5
324 Relé 01, retardo CONEXION 0,00s 0,00 -600,00 s Si Si -2 6
325 Relé 01, retardo DESCONEXION 0,00 s 0,00 -600,00 s Si Si -2 6
326 Relé 04, salida Sin funcién Si Si 0 5
327 Referencia de pulso, frecuen. méx. 100-65000 Hz 5000 Hz Si Si 0 6
329 Pulso/rev de realimentacién codificador 1024 pulsos/rev. 500 -10.000 pulsos/rev.  Si Si 0 6
341 Terminal 46, salida digital Sin funcién Si Si 0 5
342 Terminal 46, salida, escalado de pulso 5000 Hz 1-50000 Hz Si Si 0 6
350 Control de codificador No No No 0 5
351 Direccién de codificador Normal No Si 0 5
355 Terminal 26, salida digital Sin funcién St Si 0 5
356 Terminal 26, salida, escalado de pulso 5000 Hz 1-50000 Hz Si Si 0 6
357 Terminal 42, escalado minimo de salida 0% 000 - 100% Si Si 0 6
358 Terminal 42, escalado maximo de salida 100% 000 - 500% Si Si 0 6
359 Terminal 45, escalado minimo de salida 0% 000 - 100% Si Si 0 6
360 Terminal 45, escalado méximo de salida 100% 000 - 500% Si Si 0 6
362 Tipo de sensor KTY KTY1 KTY 1-3 No Si 0 5

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener mas informacion relativa a Cambios durante el
funcionamiento, 4 ajustes e indice de conversion.
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PNU Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes  Conversion Datos
# descripcion durante el indice tipo
funcionamiento
400 Funcién de freno/ control de Off Si No 0 5
sobretension
401 Resistencia de freno, ohmios Depende de la unidad Si No -1 6
402 Limite de potencia de freno, kW Depende de la unidad Si No 2 6
403 Control de potencia Aviso Si No 0 5
404 Comprobacion freno Off Si No 0 5
405 Funcién de reinicio Reinicio manual Si Si 0 5
406 Tiempo de reinicio automético 5 seg. 0 - 10 seg. Si Si 0 5
409 Retraso de desconexién de par 5 seg. 0 - 60 seg.
417 Ganancia proporcional PID velocidad  0.015 0.000 - 5.000 Si Si -3 6
418 Tiempo de integracién PID de velocidad 200 ms 2,00 - 20,000 Si Si -4 7
ms
421 Filtro de paso bajo de PID de velocidad 5/20 1-500 ms Si Si -4 6
445 Motor en giro Desactivar Si Si 0 5
458 Filtro LC conectado No 0-1 No Si 0 5
459 Capacidad filtro LC 2 uF 0,1-100 yF  No Si -1 6
460 Filtro LC de inductancia 7 mH 0,1-100 mH No Si -1 6
462 Freno de saturacién Off 0-100% Si Si 0 6
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N° par. Descripcién de Ajuste de fabrica Rango Cambios  4-Ajustes Indice de Tipo de
# parametros durante el funcionamiento conversién dato
500 Direccién 1 0-126 Si No 0 6

501 Velocidad en baudios 9600 baudios Si No 0 5

502 Parada por inercia O légico Si Si 0 5

503 Parada répida O légico Si Si 0 5

504 Freno de CC O légico Si Si 0 5

505 Arranque O légico Si Si 0 5

506 Sentido de giro O légico Si Si 0 5

507 Selec. de ajuste O légico Si Si 0 5

508 Selec. de veloc. O légico Si Si 0 5

509 Veloc. fija de bus 1 200 rpm 0.0 - Pardmetro 202 Si Si -1

510 Veloc. fija de bus 2 200 rpm 0.0 - Pardmetro 202 Si Si -1 6

511

512 Tipo de telegrama FC Drive No Si 5

513 Interv. tiempo bus 1 seg. 1-99s Si Si 5

514 Funcién de interv. tiempo bus No Si Si 5

515 Lectura de datos: % Referencia No No -1 3

516 Lectura de datos: Unidad de referencia No No -3 4

518 Lectura de datos: Frecuencia No No -1 6

520 Lectura de datos: Intensidad No No -2 7

521 Lectura de datos: Par No No -1 3

522 Lectura de datos: Potencia, kW No No -1 7

523 Lectura de datos: Potencia, HP No No -2 7

524 Lectura de datos: Tensién del motor No No -1 6

525 Lectura de datos: Tensién de CC No No 6

526 Lectura de datos: Temp. del motor No No 5

527 Lectura de datos: Temp. del VLT No No 5

528 Lectura de datos: Entrada digital No No 5

529 Lectura de datos: Term. 53, ent. analég. No No -2 3

530 Lectura de datos: Term. 54, ent. anal6g. No No -2 3

531 Lectura de datos: Term. 60, ent. anal6g. No No -5 3

532 Lectura de datos: Ref. de Pulso No No -1 7

533 Lectura de datos: % Ref. externa No No -1 3

534 Lectura de datos: Céd. de estado, binario No No 0 6

535 Lectura de datos: Energla de freno/2 min. No No 2 6

536 Lectura de datos: Energia de freno/seg. No No 2 6

537 Lectura de datos: Temperatura de la placa de disipacién No No 0 5

538 Lectura de datos: Céd. de alarma, binario No No 0 7 x
539 Lectura de datos: Céd. ctrl. VLT, binario No No 0 6 _g
540 Lectura de datos: C6d. de advertencia, 1 No No 0 7 é)
541 Lectura de datos: Céd. de advertencia, 2 No No 0 7 <
557 Lectura de datos: RPM del motor No No 0 4

558 Lectura de datos: RPM del motor x escala No No -2 4
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N° par.  Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4 ajustes Conversion Datos
# descripcion durante el indice tipo
funcionamiento
600  Datos de funcionamiento: Horas de funcionamiento No No 74 7
601  Datos de funcionamiento: Horas ejecutadas No No 74 7
602 Datos de funcionamiento: Contador de kWh No No 1 7
603  Datos de funcionamiento: N° puestas en marcha No No 0 6
604  Datos de funcionamiento: N° de sobrecalentamientos No No 0 6
605 Datos de funcionamiento: N° de sobretensiones No No 0 6
606  Registro datos: Entrada digital No No 0 5
607  Registro datos: Comandos de bus No No 0 6
608 Registro datos: Cédigo de estado de bus No No 0 6
609  Registro datos: Referencia No No -1 3
611  Registro datos: Frecuen. del motor No No -1 3
612  Registro datos: Tensién del motor No No -1 6
613  Registro datos: Intensidad del motor No No -2 3
614  Registro datos: Tensién de enlace CC No No 0 6
615  Registro fallos: C6digo de fallo No No 0 5
616  Registro fallos: Hora No No -1 7
617 Registro fallos: Valor No No 0 3
618  Reset del contador de kWh Sin reset Si No 0 5
619  Reset del contador de horas ejecutadas Sin reset Si No 0 5
620  Tipo de funcionamiento Funcionamiento No No 0 5
normal
621  Placa caracteristicas: Tipo de VLT No No 0 9
622  Placa caracteristicas: Elemento de potencia No No 0 9
623  Placa caracteristicas: N° cédigo de VLT No No 0 9
624  Placa caracteristicas: N° versién de software No No 0 9
625  Placa caracteristicas: N° identific. LCP No No 0 9
626  Placa caracteristicas: N° identificacién de base de No No -2 9
datos
627 Placa caracteristicas: N° identif. elemento de No No 0 9
potencia
628  Placa caracteristicas: Tipo de opcién de aplicacién No No 0 9
629  Placa caracteristicas: N° de c6digo de opcién de No No 0 9
aplicacién
630 Placa caracteristicas: Tipo de opcién de No No 0 9
comunicacién
631  Placa caracteristicas: N° de c6digo de opcién de No No 0 9
comunicacién
639  Prueba Flash No Si No 0 5

Consulte también Funcionamiento y Display para
obtener més informacién relativa a Cambios durante el
funcionamiento, 4 ajustes e indice de conversion.
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m Datos técnicos generales

Alimentacion de red (L1, L2, L3):

Tension de alimentacion, unidades de 200-240 V  ..oooeeiieeeeee e 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Tensién de alimentacion, unidades de 380-500 V ......vvvveeeeeeeeeeiieeeeieeees 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
Frecuencia de aliMENTACION ........ouvueiiiiiiiiieeee ettt e e e e ettt e e e e s s e et b seeeseeeabb s eeeaees 48-62 Hz +/- 1%

Desequilibro max. de tensién de alimentacion:

VLT 5001-5011, 380-500 V y VLT 5001-5006, 200-240 V ................ +2,0% de la tensién nominal de alimentacién
VLT 5016-5062, 380-500 V y VLT 5008-5027, 200-240 V ................ +1,5% de la tensién nominal de alimentacion
VLT 5072-5500, 380-500 V y VLT 5032-5052, 200-240 V ............... +3,0% de la tensién nominal de alimentacion
Factor de Potencia Real (A) .oooeeeeeeeeeeee e 0,90 nominal a la carga nominal
Factor de Potencia de Desplazamiento (COS §) ....uvvvvvreiiiiiiiiiiiiieeiniiiiieee e cerca de la unidad (>0,98)
N° de conmutadores en entrada de alimentacion L1, L2, L3 .......coooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiceeee e aprox. 1 vez/min.

Datos de salida VLT (U,V,W):

TeNSION de SANAA ....uvveeiiieiee e 0-100% de la tension de alimentacion
[ Te 0[] oIt o [T 1o £ T 0-132Hz, 0-300Hz
Tension nominal del motor, unidades 200-240 V .......uivviiiiiiiiiiiiiiiii 200/208/220/230/240 V
Tension nominal del motor, unidades 380-500 V ..........uvviiiiiiiiiniiniiiiiiisnsseeeeeanns 380/400/415/440/460/480/500 V
Frecuencia Nnominal del MOTOT ........ e 50/60 Hz
Conmutacion en la salida ...........oooooiiiiiiiii llimitada
LI 1] 010 TS0 L= 14T oY= 0,01-3600 seg.

Caracteristicas de par:

Par de arranque VLT 5001-5027, 200-240 V y VLT 5001-5302, 380-500 V ......cccccvverveerninenns 160% durante 1 min.
Par de arranque VLT 5032-5052, 200-240 V y VLT 5350-5500, 380-500 V ......ccccvvvvieeeerinnns 150% durante 1 min.
PAr 08 @ITANQUE ....vviiiieeiei ittt e e e s eete e e e e e e sttt e eaaee e s saaaeaeaaeeesssassbbaeeeaeeessanssrnneeaaeesaanes 180% durante 0,5 seg.
e e [CI= o=y 1T = Tod (o o SRR 100%
Par de sobrecarga, VLT 5001-5027, 200-240 V y VLT 5001-5302, 380-500 V .....coeeeiiiiiiiriiiiieeeniiiiiieeeeeennn 160%
Par de sobrecarga, VLT 5032-5052, 200-240 V y VLT 5350-5500, 380-500 V ....ccccovveerieiririieniiieniee e 150%
Par de desconexion a 0 rpm (DUCIE CEITATD) ......vuviiiiiiiiiiiiiiiie et e s e e e e e e s bbb eee e e e e s 100%

Las caracteristicas de par anteriores son para el convertidor de frecuencia en el nivel alto de par de
sobrecarga (160%). Al par de sobrecarga normal (110%), estos valores son inferiores.

Frenado en nivel alto de par de sobrecarga
Tiempo(s) de ciclo Ciclo de tarea de freno al Ciclo de servicio de freno en
100% de par sobrepar (150/160%) -;é
200-240 V Q
5001-5027 120 Continuo 40% 2—
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V
5001-5102 120 Continuo 40%
5122-5252 600 Continuo 10%
5302 600 40% 10%
5350-5500 300 10% 10%

Tarjeta de control, entradas digitales:

NUmero de entradas digitales Programables ...........oooeiiiiiiiiii e 8
NO A€ TEIMINAL. .eieitieiie ettt bttt e e e 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
Numero de terminal para ninguna entrada digital programable .............eeiieiiiiiiiiiiii 37
Y] e (=8 (T 0 £ o o PP PPUPRTPPPPPRPRN 0-24 V CC (I6gica positiva PNP)
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NV e [ (T o R lo T AN (oo o TR O TR PTTP PP <5VCC
NIVEl de TENSION, IOGICO "1" ..ottt e e st e e e e e s sttt e e e e e s s e bbb b e e e e e e e s s nnnbbbeees >10V CC
LRI (o LT 4T =T AT =Y 1 - Lo - U 28V CC
Resistencia de entrada, Rj (terminales 16, 17, 18, 19, 27, 32, 33) ..cccciierieeeeiiiiirriieeeeeeessirreeeeee e s s ssnsssneesaaeens 4 k2
Resistencia de entrada, Rj (1erminal 29) .......ccoiiiiiiiiiie e e a e 2 k2
Tiempo de exploracion POr ENTTAAA ......ceeicuieeeiiieie e e et e e reee e e e st e e e e st eeeeeneeeeeaneeeeesneeeesaneeneesaneeeeeanes 3 mseg.

Aislamiento galvanico fiable: Todas las entradas digitales estan galvanicamente aisladas de la tension de alimentacion
(PELV). Ademas, las entradas digitales se pueden aislar de los terminales de la tarjeta de control si se conecta un
suministro externo de 24 V CC y se abre el interruptor 4. Consulte la seccion Instalacion de los cables de control.

Tarjeta de control, entradas analdgicas:

N° de entradas de tension/entradas de termistor analdgicas programables ..........cocccceiviiiiieiiee e 2
INO dE TEIMINAL ettt ettt e e et e e e et e ek et e oo R e e e s aa b et e e s b e e e e ean e e e s e e e n e 53, 54
N V7= e (=8 (T 0 ] oo PP POPTPPPRP 0-+10 V DC (escalable)
RESIStENCIA 08 BNTIAGA, Ri  oivvvniiiieieeiite ettt et e et e ettt e ettt e eettaa s es e st re s et se s et s et e s s ese s rese s resernreserarerees 10 kS2
N° de entradas de intensidad analdgicas Programables .............cooiiciiiiiiiiees i e 1
NN (=1 111 - LTS PEPRPR 60
RaANGO de iNLENSIAAA .......oiiiiieiiiee e 0/4 - £20 mA (escalable)
ReSIStENCIa 08 ENTFAAA, Ri ..evieiiiiiieite ettt e e e st et e e s b e e e s e e e e e e e aanns 200 2
RESOIUCION oottt e ettt e e e e e e s bbbt e et e e e s s e b bbb e et e e e e s s aab b be e e e e e e s snbbbbeeeeaeeeas 10 bits + signo
Precision €N NTrada ..........cccuuiiiiiieeiiiiiiiii e e e e e e s s bbrrrr e e e e e e e Error max. 1% de escala total
BNCTaa] oo lo (=N o] o] - Ui o] g I o To T =01 - Lo - SRR 3 mseg.
NN R [ (=T o TPV U =Y - TS PRPRPR 55

Aislamiento galvanico fiable: Todas las entradas analdgicas estan aisladas galvanicamente de la
tension de alimentacion (PELV) y de otras entradas y salidas.

Tarjeta de control, entrada de pulsos:

N° de entradas de pulSOS Programables ..........ccc.uuiiiiieiiiiii e e e a e e aaaeeenanne 1
NN (=1 111 - LTS PRPRPR 29
Max. frecuencia en el terminal 29 (PNP COIeCtor abierto) ..........ccccoeiiuiieriiieeeisie e eeee e e e e 20 kHz
Max. frecuencia en terminal 29 (SIMELHCO) .....cccuviieiiiieiiii e e e e s e e e e e s 65 kHz
NV e [0 (T 0 £ o o PP PP PPPPOTPPPPPPRPPN 0-24 V CC (I6gica positiva PNP)
V=] o[-0 (T 0 Ey o o AN (o o o TR0 PR SRTR PP <5V CC
NNV o T=T8 (=Y E3 0T o AN [ o o TRt SRRSO >10V CC
L= AT (o A g P D O =T I =T 1 = o SRR 28V CC
SIS (] A [e = Mo (ST =T L =10 £ TR TR 2 k2
Tiempo de exploracion POI ENITAAA  ......oiieiiiiiiiiiiiie et e e e e s s bbb e e e e e e s s bbb beeeeeeenas 3 mseg.
RESOIUCION ittt e ettt e e e e e e e bbbt e e e e e e e s e b bbb e e e e e e e s s aab bbb e e e e e e s snbbbbeeeeaeeeas 10 bits + signo
Precision (100-1 kHz), terminal 29 .......uuiiiiiiiiiiiiiiice e Error max: 0,5% de escala total
Precision (1-65 KHz), terminal 29 ......cc.uvviiiiie e Error max: 0,1% de escala total

Aislamiento galvanico fiable: Todas las entradas de pulsos estan galvanicamente aisladas de la tension de
alimentacion (PELV). Ademas, las entradas de pulsos se pueden aislar de los demas terminales en la tarjeta de control
conectando un suministro externo de 24 V CC y se abriendo el interruptor 4. Ver seccién sobre Cables de control.

Tarjeta de control, entrada de codificador:

N° de conector de entrada de codificador programable ............ccoiiiiiiiiiiiiee e 1
IR (o (=Yg a1 P o [ =] 011 2= Lo = VTP 73,74,75,76, 77,78
N Y= B0 Lo (=T 0 1T o RS 422/485
TENSION MAX. BN ENITAUA  ...uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s +7V CC
RESIStENCIA AE ENIIATA, Ri oo 140 €2
FrecuencCia de ENITA0A MAX. ....cccciiiieicieceee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaaaaaans 250 kHz
NO de terminal dE AlIMENTACION. ...c.veiieiee ettt et et e et e e e et e e e et e e eea e e e eeaeeeeaererereraeerens 47,49
RETa IS (o] e LN= T a =T ol = Tox o) o R 5V
1Y (=Yg IS (o = Yo W [oT=T [T =Y g v= Vo o] o I 1 - 250 mA
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Aislamiento galvanico fiable: Todas las entradas del codificador estan galvanicamente aisladas de la
tension de alimentacion (PELV). Ademas, las entradas de codificador se pueden aislar de los demas
terminales de la tarjeta de control conectando una tension de alimentacion externa de 24 V CC y
abriendo el interruptor 4. Ver seccién sobre Cables de control.

Tarjeta de control, salidas digitales/de pulsos:

N° de salidas digitales ProgramabIes ...........oooo i s e e e e e s aaae 2
N R o (= (= 400 | O PO PTP R UTPRPO 26, 46
Nivel de tension en salida digital/de PUISOS ......cc.uviiiiiiiiiiiiiiiiie e e e e aanes 0-24VcCC
Carga minima a tierra (terminal 39) en la salida digital/de PulSOS .........ccccviiiieeiiiiii e 600 2
Rangos de frecuencia (salida digital usada como salida de pulS0S) .......ccccceeeiiiiiiiiiieiee e, 100HZ-50 kHz
RN CCTaa] oo T SR Tt (U - - Vo o o ISR 3ms
L (=To 1] [0 ] o PP PP PP OPPPPPRTP +0,1% del rango total

Aislamiento galvanico: Todas las salidas digitales estan aisladas galvanicamente (PELV) de la
tension de red, al igual que las demés entradas y salidas.

Tarjeta de control, salidas analdgicas:

N° de salidas digitales ProgramabIeS ...........oooi i e e e aane 2
N o (o (=T 4001 | T PRSP OTPRRO 42, 45
Rango de intensidad en salida analOgiCa .........c..uveeiieiiiiiiiiiiiiei e e e e e e neane 0/4 - 20 mA
Carga maxima a tierra (terminal 39) en la salida analOgiCa ........cccccceeviiiiiiiiiieee e 500 ©2
Precision de salida analOgiCa ............ccoceuuiiiiieeeiiiiiiiiee e e s e e e e e s srrraee e e e e e enanes Error max. 1% de escala total
Resolucion en salida @NAIOQICA .........c.uvvieiieeeiiiiiiieee e e e s s e e e e e e s s e e e e e e s s s bt re e e e ae e e s et ra e e e aaesannrraraeaaaean 8 bits

Aislamiento galvanico: Todas las salidas analdgicas estan aisladas galvanicamente (PELV) de la
tension de red, al igual que las demés entradas y salidas.

Tarjeta de control, suministro de 24 V CC:

[N o [N 114 0 01 = | TR 12,13
Carga max. (proteccion contra cortocircuitos)
Tierra en terminales N® .......vieiiiiii e

Aislamiento galvanico fiable: El suministro de 24 V CC est4 aislado galvanicamente (PELV) de la tension
de red, aunque tiene el mismo potencial que las salidas analdgicas.

Tarjeta de control, comunicacion serie RS 232 / RS 485:

RS 23 e oo e e e e e e et e e e e eeaeba e e e e eeeaba e aaaaes connector RJ-11
I R0 Lo (=T 01T 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Aislamiento galvanico total.

Salidas de relé:

N° de salidas de relé Programables ...........ciiciiiiiiiiiiiiie e e e e e s s e e e e e e s s e b e e e e e e e s s rraaaeeeaaanne 2
N° de terminal, tareta A& CONTIOI .......ccuiiiiiiie e e e e e e e s s st e e e e e e s s annsraanreaeesaannnes 4-5 (hacer)
Carga max. (CA) en terminales 4-5, tarjeta de CONtrol ..........ccccveviieeeeeiiiiiieec e, 50V CA, 1A 50 VA
Carga max. del terminal (DC-1, IEC 847) en 4-5, tarjeta de control ...........ccccceeevviiiviieenneennn, 75V CC,0,1A 30W
Carga maxima del terminal (DC-1, IEC947) en tarjeta de control 4-5 para aplicaciones UL/cUL

................................................................................................................................... 30VCA 1A/425VCC, 1A
N° de terminal, tarjeta de alimentacion ............ccccciiiiiieee i 1-3 (romper), 1-2 (hacer)
Carga maxima (CA) en terminales 1-3, 1-2, placa de potencia ..........ccccccvvveeeeeeeiiiiiivneeeeeenn 240V CA, 2 A, 60 VA
Carga maxima del terminal (DC-1, IEC947) en 1-3, 1-2, placa de potencia .........cccccceveveeerniireesnnnnnn. 50VCC,2A
Carga minima en terminales 1-3, 1-2, placa de potencia ..........cccccceveerriiiviennn. 24V CC 10 mA, 24V CA 100 mA

Terminales de resistencia de freno (s6lo de unidades SB y EB):

[N o (=N 114 0 01 = | TR 81, 82
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Suministro externo de 24 V CC:

NS0 (<38 (=1 0 011 =1 35, 36
RaNgO de tENSION ......ooeeeiiiiiiiiiiee e CC a 24V +15% (max. CC a 37 V durante 10 seg.)
TENSION A€ MIZAAO MAX.  +eeeiietiiie ittt e e s bt e e e et e e ek et e e e b et e e s an et e e s sn et e e nnr e e e e nnnre e e s nnnees 2VCC
CONSUMO € ENEIGIA wvvveviieeiiiiiiiiiiiee e s ieiiiitrr e e e e et r e e e e e e e serraaeeees 15 W - 50 W (50 W para arranque, 20 mseg.)
Tamafio min. de fUSIDIE PrEVIO ....coi i e e s s r e e e e s s ab b re e e e e e s 6 Amp

Aislamiento galvanico fiable: Aislamiento galvanico total si el suministro externo de 24 V CC también es de tipo PELV.

Longitudes y secciones de cables, y conectores:

Long. max. de cable de motor, cable apantallado ...........cc.eeeviiiiiiiiiiiiii 150 m
Long. max. de cable de motor, cable no apantallado .........cccceeiiiiiiiiiiiiie 300 m
Long. max. del cable de motor, cable apantallado para VLT 5011 380-500 V ......ccoeeeiiiiiiiiiieieeeniiiiiieeneeenn, 100 m
Long. max. de cable de freno, cable apantallado ...........ccccueeiiieoiiiiiiiiiii e 20m

Long. max. de cable de carga compartida, cable apantallado 25 m del convertidor de frecuencia a la barra de CC.
Seccion méax. de cable para motor, freno y carga compartida, consulte Datos eléctricos
Seccion max. de cable para alimentacion externa de 24 V CC

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V ...cooiiiiiiiieiieeeeeieeee 4 mm2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5500 380-500 V' ..cerruuiiiiiiiiiiiiieee et eeeeei e 2,5 mm2 /12 AWG
Seccién max. de cable para cables de CONtrOl .........ooviiiiiii i 1,5mm2/16 AWG
Seccién max. de cable para COMUNICACION SEME  .....oeeiiiuiieeiiiiieeeaiiee e e e e e e e 1,5 mm2 /16 AWG

Si se deben cumplir las normas UL/cUL, se deben utilizar cables con clase de temperatura 60/75°C
(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V y VLT 5001 - 5027 200 - 240V).

Si se deben cumplir las normas UL/cUL, hay que utilizar cables con clase de temperatura 75°C
(VLT 5072 - 5500 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V.

Los conectores se utilizan con cables de cobre y aluminio, a menos que se especifique otra cosa.

Precision de lectura de la pantalla (parametros 009-012):

Intensidad del motor [6] 0-140% de la carga .......cccccceeeeevriinnnns Error max.: £2,0% de intensidad de salida nominal
Par % [7], -100 - 140% de la Carga .......cccccceeeeeviiiiurireenieeessininneens Error max.: £5% de tamafio nominal del motor
Salida [8], potencia HP [9], 0-90% de la carga ........ccccccveeeeeviiiiiieeieiee s s Error max.: £5% de salida nominal

148 MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



VLT® 5000 FLUX

Caracteristicas de control:

e LgTo [oJo [l i (Tt U =T g (ol PP PP T OUPUPUPRPTTO: 0 - 300 Hz
Resolucion en frecuencia de SAlIaA ..........cooceiiiiiiiiee e +0.003 Hz
Tiempo de reSPUESEA eI SISTEMEB  ....vvuiiiiieiiiiiiiiii e e e e e s s s sttt b e e e e e e e s s nnbbeeeeeeenas 3 mseg.
Velocidad, rango de control (Iazo CErrado) ......c..eeevieeiiiiiiiiiiiiiee e 1:1000 de veloc. de sincr.
Velocidad, precision (1az0 Cerrado) ........ccccceeiiiiiiiiieiiee s e e < 1500 rpm: error méx. 1,5 rpm
Velocidad, precision (Iazo cerrado) ........cccccccevvvvviieereeeniieciiinnn, > 1500 rpm: error max. 0,1% de velocidad actuale
Precision de control del par (realimentacion de velocidad) ..........ccccccovieeiiiinenns Error méx. £5% del par nominal

Todas las caracteristicas de control se basan en un motor asincrono de 4 polos.

Elementos externos:

Alojamiento (dependiente de tamafio de POtencia) ........cccccvveeeeiiiiiiiiiieeieeessinnns IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Prueba de vibracion ......... 0,7 g RMS 18-1000 Hz aleatorio en 3 direcciones durante 2 horas (IEC 68-2-34/35/36)
Humedad relativa MAaXx. ........cccoeeiiiiieeiiie e 93 % (IEC 68-2-3) para almacenamiento/transporte
Humedad relativa max. .........ccccccevviieeennnnne. 95 % sin condensacion (IEC 721-3-3; clase 3K3) para funcionamiento
ENtorno agresivo (IEC 721 - 3 = 3) cooiiiiiiiiiiiie ettt e e Clase 3C2 sin revestimiento
ENtorno agresivo (IEC 721 - 3 = 3) coiiiiiiiiiiieeesiiiiiiriiiee e e e sssirreeee e e e e s s ssstrreeeaa e s s snsseenees Clase 3C3 con revestimiento
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1(par de sobrecarga alto 160%) Max. 45°C (promedio de 24 horas méax. 40 °C)
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1(par de sobrecarga normal 11096) ........ccccceoeiiiiiiiinennensesnnneeneeeeeenns Max.40°C
(promedio de 24 horas max. 35 °C)

Temperatura ambiente IP 54 (par de sobrecarga alto 160%) .......... Max.40°C (promedio de 24 horas méax. 35 °C)
Temperatura ambiente IP 54 (par de sobrecarga normal 110%) ...... Max.40°C (promedio de 24 horas max. 35 °C)
Temperatura ambiente IP 20/54 VLT 5011, 500 V .......cooocvvvvveeennn. Max.40°C (promedio de 24 horas méax. 35 °C)
Reduccion de potencia por temperatura ambiente elevada, consulte la Guia de Disefio

Temperatura ambiente min. en funcionamiento COMPIETO .........oiiciiiiiiiie e 0°C
Temperatura ambiente min. en funcionamiento redUCIdO ............cccuviiiiieeeiiiiieee e -10°C
Temperatura durante almacenamiento/traNSPOITE .......cc..veiiiieeriiiiiiiiiiieee e et ee e e e e sbbrere e e e e e eaees -25 - +65/70°C
Altitud MAax. Sobre el NIVEI DBl MAT ......oiiii e 1000 m
Reduccion de potencia para altitud sobre 1000 m sobre el nivel del mar, consulte la Guia de Disefio

Normas de EMC utilizadas, EMISiOn ........ccoovveevevveivveneeennnn. EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Normas de EMC utilizadas, Inmunidad ................... EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Proteccion del VLT Serie:

< Proteccion térmica electronica del motor contra sobrecargas.

e El control de temperatura del disipador térmico asegura que el convertidor de frecuencia se desconecte
si la temperatura se eleva a 90°C para IP0OO, IP20 y Nema 1. Para IP 54, la temperatura de desconexion
es 80°C. Una sobretemperatura sélo puede restaurarse cuando la temperatura del disipador térmico
haya caldo por debajo de 60°C. VLT 5122-5172, 380-500 V , con corte de alimentacién a 80°C y
puede reiniciarse si la temperatura baja por debajo de 60°C. VLT 5202-5302, 380-500 V, con corte de
alimentacién a 105°C y puede reinicarse si la temperatura baja por debajo de 70°C.

e El convertidor de frecuencia esté protegido contra cortocircuitos en los terminales U, V, W del motor.

e El convertidor de frecuencia esta protegido contra fallo a tierra en los terminales U, V, W del motor.

« El control de la tensién del circuito intermedio asegura que el convertidor se desconecte o reduzca su
potencia automaticamente si la tensién de dicho circuito aumenta o disminuye demasiado.

e Si falta una fase del motor, el convertidor de frecuencia se desconectard, por lo que debe
consultar el parametro 234 Monitor de fases del motor.

e Si se produce un fallo de alimentacion eléctrica, el VLT realiza una deceleracion controlada.

e Sifalta una fase de red, el convertidor se desconectara al colocar una carga en el motor.
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VLT® 5000 FLUX

m Datos eléctricos

m Bookstyle y Compact, Alimentacion de
red 3 x 200 - 240 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Intensidad de salida vrn [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 125 15.2
lvir, max (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Salida (240 V) Swirn [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Potencia de eje tipica Pvitn [KW]  0.75 11 15 2.2 3.0 3.7
Potencia de eje tipica Purn [HP] 1 15 2 3 4 5
Seccién max. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm 2 [/[AWG]?2 )
Intensidad de entrada
. (200 V)iLn [A] 3.4 4.8 7.1 9.5 11.5 14.5
nominal
Seccion méx. de cable
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
H potencia [mm2 J/[AWG] 2 )
] Fusibles previos max [[JULY [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
oog
225 Eficienciad) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
oooo
Peso IP 20 EB Bookstyle kgl 7 7 7 9 9 9.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 10 10 10
Peso IP 54 Compact kgl 115 11.5 11.5 13.5 135 13.5
Pérdida de potencia a
W] 58 76 95 126 172 194
carga max.
o IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento

IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles.
2. Didmetro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, Alimentacion de red 3 x 200 -240 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida vt [A] 32 46 61.2 73 88
lviT, Max (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Salida (240 V) Svitn [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Potencia de eje tipica PyirN [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Potencia de eje tipica Pyt [HP] 10 15 20 25 30
= Par de sobrecarga alto (160 %):
d Intensidad de salida vt [A] 25 32 46 61.2 73
— lviT, Max (60 s) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
»%z Salida (240 V) Svirn [KVA] 10 13 19 25 30
‘ Potencia de eje tipica Pyt [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Potencia de eje tipica Pyin [HP] 7.5 10 15 20 25
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
freno y carga compartida [mm2 /AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0

Seccion min. de cable hasta motor, freno y carga

10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
compartida® [mm2 /AWG]?)
Intensidad de entrada

] (200 V) ILN [A] 32 46 61 73 88

nominal
Secci6on méx. de cable, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
potencia [mm? J/[AWG]25) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Fusibles previos max [-)/ULY [A] 50 60 80 125 125
Eficienciad 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Peso IP 20 EB [ka] 21 25 27 34 36
Peso IP 54 [kg] 38 40 53 55 56
Pérdida de potencia a carga max.
- par de sobrecarga alto (160 W]

340 426 626 833 994
%)
- par de sobrecarga normal I\

426 545 783 1042 1243
(110 %)

IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento

IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccién de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
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Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccién superior a 35 mm2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, Alimentacion de red 3 x 200 -240 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida vt [A] (200-230 V) 115 143 170
lviT, Max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
iTn [A] (231-240 V) 104 130 154
lviT, Max (60 S) [A] (231-240V) 115 143 170
Salida Svirn [KVA] (208 V) 41 52 61
Switn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Potencia de eje tipica [HP] (208 V) 40 50 60
Potencia de eje tipica [kW] (230 V) 30 37 45
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivirn [A] (200-230 V) 88 115 143
lviT, max [A] (200-230 V) 132 173 215
Ivirn [A] (231-240 V) 80 104 130
lvit, max [A] (231-240 V) 120 285 195
Salida Switn [KVA] (208 V) 32 41 52
Svitn [KVA] (230 V) 35 46 57
Swirn [KVA] (240 V) 33 43 54
Potencia de eje tipica [HP] (208 V) 30 40 50
kw] (230 V) 22 30 37
Seccion max. de cable hasta motor y [mm2 4.6 120
carga compartida [AWG]24.6 300 mcm
[mm2 4.6 25
Seccién max. de cable hasta freno
[AWG]24.6 4
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (230 V)  101.3 126.6 149.9
Par de sobrecarga normal (150 %):
Intensidad de entrada nominal ILn[A] (230V) 77,9 101,3 126,6
Seccién méax. de cable [mm?2)4.6 120
5 7 fuente de alimentacion [AWG]24.6 300 mcm
E Seccién min. de cable hasta motor, [mm?2]4.6 6
% potencia [AWG]24.6 8
;ﬁi alimentacion, freno y carga compartida
Tamafio max. fusibles previos (red) [-]//UL [A]!  150/150 200/200 250/250
» Eficiencia3 0,96-0,97
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 1089 1361 1612
Sobrecarga alta [W] 838 1089 1361
Peso IP 00 [kg] 101 101 101
Peso IP 20 Nemal [kg] 101 101 101
Peso IP 54 Nemal2 [kg] 104 104 104
Alojamiento IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion méaxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. La seccion minima de cable es la
seccién minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexion: Freno M8: M6.
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Darfoss

VLT® 5000 FLUX

m Bookstyle y Compact, Alimentacion de
red 3 x 380 - 500 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004
Intensidad de salida lvirn [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
Ivit, Max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 4.5 6.5 9
lviTn [A] (441-500 V) 1.9 2.6 34 48
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 5.5 7.7
Salida Swirn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 4.3
Swvirn [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 4.2
Potencia de eje tipica Pvitn [kW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Potencia de eje tipica Pyirn [HP] 1 15 2 3
Seccion méx. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]?2 )
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] (460 V) 1.9 2.5 3.4 4.8
H Seccion max. de cable, potencia [mm2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
L] Fusibles previos max. [-]/ULY [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
838 Eficiencia 3 0.96 0.96 0.96 0.96
§DDDD Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Peso IP 54 Compact [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Pe,rdlda de potencia a carga W] 55 6 92 110
max
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Didametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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Decfoss

VLT® 5000 FLUX

Bookstyle y Compact, Alimentacion de
red 3 x 380 - 500 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011
Intensidad de salida lvirn [A] (380-440V) 7.2 10 13 16
IviT, Max (60 s) [A] (380-440V) 115 16 20.8 25.6
lvitn [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 14.5
lvit, Max (60 s) [A] (441-500 V)  10.1 13.1 17.6 23.2
Salida Switn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Swirn [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6
Potencia de eje tipica Pyt [KW] 3.0 4.0 5.5 7.5
Potencia de eje tipica Pyirn [HP] 4 5 7.5 10
Seccion max. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]?2 )
Intensidad de entrada
ILn [A] 380V) 7 9.1 12.2 15.0
nominal
ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
H Seccion max. de cable, potencia [mm2 [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
L] Fusibles previos max. [-J/ULY [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
85 Eficiencia 3 0.96 0.96 0.96 0.96
— Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 75 95 95 95
Peso IP 20 EB Compact [Kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Peso IP 54 EB Compact [kg] 12 14 14 14
Pérdida de potencia a w]
139 198 250 295
carga max.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, Alimentacion de red 3 x 380 - 500 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida lvirn [A] (380-440 V) 32 37.5 44
Ivit, max (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
it [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 45.5
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
Swirn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Potencia de eje tipica Pvirn [KW] 15 18.5 22
Potencia de eje tipica Py [HP] 20 25 30
=] Par de sobrecarga alto (160 %):
:mn Intensidad de salida Ivit,n [A] (380-440 V) 24 32 375
Ivit, Max (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%; i [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
‘ Ivit, Max (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Potencia de eje tipica Pyvirn [KW] 11 15 18.5
Potencia de eje tipica Pyirn [HP] 15 20 25
Seccién méax. de cable hasta motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
freno y carga compartida [mm2 J/[AWG]2) IP 20 16/6 16/6 35/2
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm2)/[AWG]2 4 10/8 10/8 10/8
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILn [A] (460 V) 27.6 34 41
Secci6on méx. de cable, IP 54 16/6 16/6 16/6
fgﬂ]é potencia [mm 2 J[AWG] P20 16/6 16/6 352
[ Fusibles previos max [-//ULY [A] 63/40 63/50 63/60
98 Eficiencia? 0.96 0.96 096
Joon Peso IP 20 EB [kg] 21 22 27
Peso IP 54 k] 41 a1 42
» Pérdida de potencia a carga max.
- par de sobrecarga alto (160 %) W] 419 559 655
- par de sobrecarga normal (110 %) W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccién de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.

Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccion minima de cable.
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VLT® 5000 FLUX

Compact, Alimentacién de red 3 x 380 - 500 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida IviTn [A] (380-440 V) 61 73 90
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
IvitNn [A] (441-500 V) 54 65 78
T, max (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Salida Svirn [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Potencia de eje tipica Pvitn [KW] 30 37 45
] Potencia de eje tipica Pvitn [HP] 40 50 60
HEE Par de sobrecarga alto (160 %):
:mn Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 44 61 73
Ivit, max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
»%: vt [A] (441-500 V) 414 54 65
‘ IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 335 46.5 55.6
Svin [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Potencia de eje tipica Pyirn [KW] 22 30 37
Potencia de eje tipica Pyitn [HP] 30 40 50
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]25) P20 35/2 35/2 50/0
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]?4) 10/8 10/8 16/6
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 77
Seccion max. de cable IP 54 35/2 35/2 50/0
E potencia [mm 2 [/[AWG]? 5) IP 20 35/2 35/2 50/0
E%El’ Fusibles previos méx [-/ULY [A] 80/80 100/100  125/125
i‘g%‘ Eficiencia3 0.96 0.96 0.96
0000 Peso IP 20 EB [ka] 28 41 42
Peso IP 54 [ka] 54 56 56
» Pérdida de potencia a carga max.
_ - par de sobrecarga alto (160 %) W] 768 1065 1275
- par de sobrecarga normal (110 %) [W] 1065 1275 1571
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccién minima de cable es la seccién de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.

Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccion minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm?2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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VLT® 5000 FLUX

Compact, Alimentacién de red 3 x 380 - 500 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5062 5072 5102
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida i [A] (380-440 V) 106 147 177
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
vt [A] (441-500 V) 106 130 160
Ivit, max (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Salida Svitn [kVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Potencia de eje tipica Pyt [kKW] (400 V) 55 75 90
Pvitn [HP] (460 V) 75 100 125
Pyt [KW] (500 V) 75 90 110
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida IlviTn [A] (380-440 V) 90 106 147
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
vt [A] (441-500 V) 80 106 130
lvit, max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Salida Svitn [kVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Svirn [kVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Potencia de eje tipica Pyt [kKW] (400 V) 45 55 75
Pyt [HP] (460 V) 60 75 100
Pyt [kW] (500 V) 55 75 90

150/300  150/300

Seccion méx. de cable hasta motor, IP 54 50/0%
mcm®) mcm©)
] 120/250 120/250
freno y carga compartida [mm?2 [/[AWG]? IP20 50/0%)
mcmS) mcmS)
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 [/[AWG]4 16/6 25/4 25/4
Intensidad de entrada nominal IL.n [A] (380 V) 104 145 174
I [A] (460 V) 104 128 158
150/300 150/300
Seccién max. de cable IP 54 50/0%
mcm mcm
E ) 120/250 120/250
] potencia[mm 2 [/[AWG]2) IP 20 50/05)
S| mcm®) mcm5)
gD Fusibles previos max [-//ULY [A] 160/150 225/225  250/250
. Eficiencia® 5097  >097  >097
Peso IP 20 EB [kg] 43 54 54
» Peso IP 54 [ka] 60 77 77
Pérdida de potencia a carga max.
- par de sobrecarga alto (160 %) [W] <1.200 <1.200 <1.400
- par de sobrecarga normal (110 %) [W] <1.400 <1.400 <1.600
P20/ P20/ P20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
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2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion minima de cable es la seccién de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.

Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccion minima de cable.
5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm?2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
reciente.

6. Freno y carga compartida: 95 mm2 / AWG 3/0
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, alimentacion de red 3 x 380-500 V

Segln requisitos internacionales Tipo de VLT 5122 5152 5202 5252 5302

Intensidad de sobrecarga normal (110 %):

Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
IviT max (60 s) [A] (380-440 V) 233 286 347 434 528
vt [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 209 264 332 397 487
Salida Svirn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Switn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Switn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Potencia de eje tipica [kw] (400 V) 110 132 160 200 250
[HP] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
IviT max (60 s) [A] (380-440 V) 266 318 390 473 593
it [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 240 285 360 453 542
Salida Swvitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svirn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Switn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Potencia de eje tipica [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HP] (460 V) 125 150 200 250 300
[kW] (500 V) 110 132 160 200 250
Seccién max. de cable del [mm?2]4.6 2 x 185
motor [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
Seccién max. de cable a [mm?2]4.6 2 x 185
carga compartida y freno [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
Intensidad de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
ILN [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
I [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
Seccién max. de cable [mm?2]4.6 2 x 185
F fuente de alimentacion [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
C Seccién min. de cable [mm?2]4.6 35
08 hasta motor y fuente de [AWG]2:4.6
<S> 2
booo alimentacion
Seccién min. del cable a freno [mm?2]4.6 10
» y carga compartida [AWG]2:4.6 8
Tamafio méax. fusibles previos AL 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
(red) [-]/UL A 300 350 400 500 600
Eficiencia3 0,98
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 2619 3309 4163 4977 6107
Sobrecarga alta [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Peso IP 00 [kg] 89 89 134 134 154
Peso IP 21/Nemal [kg] 96 96 143 143 163
Peso IP 54/Nemal2 [kg] 96 96 143 143 163
Alojamiento IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemal2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion méaxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. La seccion minima de cable es la

seccion minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexion de la fuente de alimentacion y el motor: M10; Freno y carga compartida: M8
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VLT® 5000 FLUX

m Compact, alimentacion de red 3 x 380-500 V

Seqln requisitos internacionales Tipo de VLT 5350 5450 5500
Intensidad de sobrecarga normal (110 %):

Intensidad de salida lvitn [A] (380-440 V) 600 658 745
IviT. Max (60 s) [A] (380-440 V) 660 724 820
vt [A] (441-500 V) 540 590 678
IviT. max (60 s) [A] (441-500V) 594 649 746
Salida Switn [KVA] (400 V) 416 456 516
Switn [KVA] (460 V) 430 470 540
Switn [KVA] (500 V) 468 511 587
Potencia de eje tipica [KW] (400 V) 315 355 400
[HP] (460 V) 450 500 600
[kw] (500 V) 355 400 500
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida lvitn [A] (380-440 V) 480 600 658
IviT max (60 s) [A] (380-440 V) 720 900 987
it [A] (441-500 V) 443 540 590
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 665 810 885
Salida Svirn [KVA] (400 V) 333 416 456
Swirn [KVA] (460 V) 353 430 470
Swirn [KVA] (500 V) 384 468 511
Potencia de eje tipica [kW] (400 V) 250 315 355
[HP] (460 V) 350 450 500
[kw] (500 V) 315 355 400
Seccién max. de cable hasta [mm?2]4.6 2x400 - 3x150
motor y carga compartida [AWG]2:4.6 2x750 mcm - 3x350 mcm
Seccién max. de cable [mm?2]4.6 70
hasta freno [AWG]2:4.6 2/0
Intensidad de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 584 648 734
I [A] (441-500 V) 526 581 668
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 467 584 648
I [A] (441-500 V) 431 526 581
Seccién méax. cable de fuente [mm?2]4.6 2x400 - 3x150
F de alimentacion [AWG]2:4.6 2X750 mcm - 3x350 mcm
L Seccién min. de cable al motor, [mm?2]4.6 70
[E= fuente de alimentacion y carga [AWG]2:4.6
aSp 3/0
D000 compartida
[mm?2]4.6 10
Seccion min. de cable al freno
* [AWG]24.6 8
Tamafio méax. fusibles previos
[A]}  700/700 800/800 800/800
(red) [-][/UL x
Eficiencia3 0,97 S
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 11300 12500 14400 %
Sobrecarga alta [W] 9280 11300 12500 %
Peso IP 00 [kg] 515 560 585 <
Peso IP 21/Nemal [kg] 630 675 700
Peso IP 54/Nemal2 [kg] 640 685 710
Alojamiento IP 00, IP 20/Nema 1 e IP 54/Nemal2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion méaxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. La seccion minima de cable es la
seccion minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexion de la fuente de alimentacion, del motor y de la carga compartida: M12; Freno: M8
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m Fusibles
Conformidad con UL

Para cumplir con las aprobaciones UL/cUL, deberan utilizarse fusibles previos tal y como se muestra en
la siguiente tabla.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Fusible Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 o A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 o A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 o A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 o A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Fusible Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 0 A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 0 A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 o0 A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 o A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 o A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 A6K-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 AB6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
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Los fusibles KTS de Bussmann pueden sustituir a los KTN en las unidades de 240 V.
Los fusibles FWH de Bussmann pueden sustituir a los FWX en las unidades de 240 V.

Los fusibles KLSR de LITTEL FUSE pueden sustituir a los KLNR en las unidades de 240 V.
Los fusibles L50S de LITTEL FUSE pueden sustituir a los L50S en las unidades de 240 V.

Los fusibles A6KR de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A2KR en las unidades de 240 V.
Los fusibles A50X de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A25X en las unidades de 240 V.

No conformidad con UL

Si no es necesario cumplir con UL/cUL, recomendamos los fusibles mencionados anteriormente, o bien:

VLT 5001-5027 200-240 V tipo gG
VLT 5001-5062 380-500 V tipo gG
VLT 5032-5052 200-240 V tipo gR
VLT 5072-5500 380-500 V tipo gR

Si no se sigue esta recomendacion, podran producirse
dafios innecesarios en la unidad en caso de averia. Los
fusibles deben estar disefiados para aportar proteccion
en un circuito capaz de suministrar un maximo de
100000 Arms (simétrico), 500/600 V max.

MG.55.A5.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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m Index

A

Aceleracion/deceleracion ..........cccuveueiiiiiiieieeeee e 38
AQVEIENCIA 1.ueenieeiee e e e e e e e a 89
Alta INteNSIdad ....ovueeieieieiei e 90
Adaptacion automatica del Motor .........cvuveeriiveneinnennenennes 75
Adaptacion automatica del motor, AMA ..........ccevveniiiennnnnnnn. 60
Advertencia contra arranque no deseado ..........cveveieenenennnnn. 4

Advertencia general

Advertencia tarjeta opciGn cComunicaciones ............ccceeueenes 68
Aislamiento galVANICO. ......c.vvuieiiiiieiire e 9
AJUSTE et 66, 95

Ajuste BIT MENOS SIGNIFICATIVO y BIT MAS SIGNIFICATIVO

AMDOS SENEIAOS, 1uvuvirieiiiitiei i reer e eaeeneraeneneans 84
JN A L o UL PP 94, 115
Arranque de PUISOS ..uvuieieieiieeeeeeeeeeeeene e eneenenenennes 94
Arranque/parada con 2 hiloS ......ocevvviiiiiiiniiiie e 37
Arranque/parada de PUISOS ....c.ovuieenieieiiieeieieeeaeneeeanes 37
AVISOS ettt 132
B

Baja intenSidad.........vvieiiiiieiiineieie e 89
Baja intenSidad ........ovivieiiiiiiiiei e 89
C

Cédigos de advertencia 1, de estado ampliado y de alarma ..137
cables de CONtrol .......ovuieiiiee e 33,39
Cambio de QJUSTE....ueuieeiiiieee e 37
Cambio de datos 50
Cambio de valores de datos NUMENICOS .........ccuuvrneenennennen. 51
Carga termica, VLT ....cuiiiiiiiiiiiiei e e 68
codificador incremental ..........covuieiiiiiiiie s 34
COMUNICACION SEIIE +.euienenienaneneneneeenaenenaeneaensenrnaensananns 43
CoNeXiON el MOTOT . ..ivueeieieeeeeeee e e e e e eeaenns 20

Configuracion rapida con el Menu rapido

Control de par de sobrecarga normal/alto
Control local y remoto

Control 10Cal/FTEMOLO ....vuieieieieeie e e aeans

[©0Te [[o o J=To 1V/=T 4 10 o1 - TP 68
[©0Te o o J=1F= Ty o - NPT 68
COAIJO CONMION 1uivuitiiieei e e e e e e e aneans 68
Cable ecualizador ........ovviviiiiiiiii 43
Cables de MOtOr......c.vviiiiiiiiii s 39
Cambio de datos 70
Cambio de SeNtid0.......uvuiiiieiieee e 94
Cambio de un valor de texto.......ocuuveuiiriiiieiiieiee e 50
Cambio de valores nominales de datosnuméricos ................ 50
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Cambio sentido de giro local .........coeveieiiiiiiiiiiiieienenenes 69
Caracteristicas de CONtrol ........c.veuiieiiiniiiinciieeeeeeanes 149
CaracteriSticas e Par.......c.veeeeueeuieiiiiieeeeeeiaaeeeeneennes 73
Caracteristicas del Par .......oveveeveieieiiieeeer e 145
Carga COMPArtda ... cuveueeieieereereeee e e e eeeaeans

Carga térmica, motor

(OO 11 F- 19 (=T [ - H PPN
Comprobacion del freno. ....ovuvevveveiii i 109
CONEXION A LBITA +uvvueuirnenieiaaeeetnesseaetees e e s ae e e aneeaneans 43

Conexion a tierra de cables de control apantallados y

EENZAAOS ... e 43
Conexion a tierra de seguridad .........cc.cvveiiiiiniiniininennee. 20
Configuracion ... 73
CONfIUIACION ..uiviieiiie e e e eans 73
Contador de KWh .....oviiiiiiiiiic e 123
Contador KWh, .....ceeieicee e 122
Control de codificador........vuiiiieiiiiiiieee e 104
Control de par, realimentacion de velocidad .............ccceeneens 73
CoNtrol de POLENCIA .. vuvueueeeiiiie e aeaens

Control de SObretension ..........c.vveuiiiiiiiiiiiiier e

Control de velocidad, bucle cerrado ....

Convertidor de freCUBNCIA .....u.vuveeieieiieeieee e eeeaeans
COopPIa CON €l LCP ...t 66
Corriente de fuga @ tierra .......oovvveiiniiiiii e 23
D

datos de la unidad .......ccoveviiiiiiinii 124
de vector de FIUJO ..uvuveiiiiiicn i 8
DISPIAY v eeeeeee et 47
Datos de salida VLT (U,V,W) ..cuiiniiiiiiiiiiiieeeeeeee e 145
Datos tECNICOS generalesS.........vvvuiiniiriieiiiiniiee e, 145
De PID de velocCidad ........ccuvvviiinniiiiniiiiiiiienna e
Deceler. controlada ....

Designacion de terminal ..........vveuveuieuiieieiieeiieeeeeeneeanes 20
Diagrama Clave ........cvueieiiieieeie e eeaeeeans 10, 11, 12
DimMensioNes MECANICAS ....vuvvenieenieenreeeaereenreeaeneanens 14
(D] =ToT o ] PP 115
Direccion de codificador..........oveveniiiiiiiiiicee e, 105
E

Enganche arriba ........c.coveiviiiiiiii 88
Entradas analigiCas ........ccevureuiiiinieiiiiiiineeeee e 96
eStado de IECTUrA ....cuivuinieie e 48
Estado de lectura del display ..........cocovveiieiiiiiniiiinnennes 48
Edicion de ajustes .. 66
Elementos eXternOS.......vivviviniiniiniiiiiri e 149
Energia del freN0.......cvuiiiiiiiie e 59
ENQganche abajo .......coveieieiniiiiiee e 88
Enganche de un mMotor........euieieiiiiiicreeee e 112
01 1= Lo - PP 5

Entrada anal6gica 53

Entrada anal6gica 54
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Entrada analfgica 60 ........vuvieiviieniiiieiiieeeeeee e eeaens 68
Entrada digital........ouveieiiiiieiiiieee e 68
ESCaAlar ...cuiviiiiiiii 104
BT R ettt aa e 78
ETR (Relé de terminal electroniCo) ........cccvvereninienieninienennen. 78

Ext. Codigo Estado

F

Funcién después de intervalo de tiempo ........ccvevvvnenennnen. 98
Filtro LC de capacidad 112
Filtro LC de indUCtanCia..........oueuienieiiiieiieeeeieeeeane 112
Filtro LC INStalado .....vuieeieieiieeeee e e e 112
L= 1T To (o 1 O @R 78
frENO MECANICO 1.uvviiiiie e 89
FUNCION de arranQUe.......euvvieieeieeereeieineneeeneeneaneneenenens 76
Funcién de freno dinAmICO ........cuveiiiiiiiiiiiiiieeeee e 59

Funcion de parada .........coveeeiiiiiiiiece e

Funciones de
Funciones de entrada digital
Fallo de red ....ocuvvieiiiiiiii

Fallo de red ....cvvvieiiiiiiiiii
Fases del MOOL. ....c.viiiiiiii e 90
[ 111 2 X PPN
FrECUBNCIA 1vuieeiieeieee e e
Frecuencia nominal del motor
Freno de CC.vuiviiiiiiiiiiiiiii e

Freno de CC oviviiiiiiiiiiiiic e
Freno de SaturacCion.........oceueeieeieniiieeiieieee e e
Freno diNAmICO ....uveeeieieiec e

Funcién de referencia ......coveveiiiiiiiiiiiicinc e
[T a0 L= o [P 96
FUSIDIES et 160

G

Ganancia proporcional
Ganancia proporcional

Grupos de parametros

H

Horas de funcionamiento

Horas de funcionamiento,

I

(o o] 1 4= FA PP 65
INErcia MINIMa ... ..veieieiie e 81
Instalacion eléctrica ..35
Instalacion MECANICA ........veuiuiiiiiiiieiie e 17
intensidad del MOtOr ......vvvveiiiiiiiiii e 90, 90
Intensidad INICIal ......vvveiiiiii s 79
interferencias de lared ........ocovuieiiiiiiii e 8
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INterruptoreS DIP 1-4 ... ..veeieiiieiie e aens 36
intervalo de tiemMPO....vu i 99
INEICIA v eniei e 77,93
gL (ol R PP 76
INErcia MAXIMA ...uuie e e 81
Inicializacion ..124
Inicializacion a los ajustes de fabrica.........ccovvvvviieieiiinenennen. 51
Instalacion del freno MeCANICO .........vvvvviiniiiiiiiciieeeeeee, 4
INStalacion ElECHNCA ... cuuivuien i 20
Instalacion eléctrica - Alimentacion de red ..........cooevenenennen. 20

Instalacién eléctrica - alimentacién externa de 24 Voltios CC... 23

Instalacion eléctrica - Precauciones EMC ..........ccccccvvviinnennes 39
Instalacién eléctrica - salidas de relé .23
Instalacién eléctrica - ventilacion externa ...........ccoveeveevennennes 23
Instalacion eléctrica, cables de alimentacion.............c.......... 31
Instalacion eléctrica, cables de alimentacion ....................... 30
Instalacion eléctrica, cables de alimentacion .................. 24,25
Instalacién eléctrica: cable de freno ........coveveviiiiiiiinenennes. 21

Instalacién eléctrica: interruptor de temperatura de la resistencia

A fTBNO ettt 21
Integracioén 17
Intensidad de frenado CC.....c.vuiiiniiiiiiiiere e 78
Intensidad del CIrCUItO .........vuveniieiiiicee e 8
Intensidad del MOTOr ......cuvvieiiiiieiie e 68
Interferencias menores en la red eléctrica ..........cc.cvveuienennnnn. 9
INterruptor NO/NC ...veiiie e aens 5
INtErrUPLOr RFL. ...
Intervalo de tiempo cero activo ..

Intervalo de tiempo de BUS.......cveiiiiiiiiiiee e

10N =T 6o o I PP

L

Limite de par

Linea de diSplay 2 ......c.ovuuieniiiiiiiiiiicie e 67
La alimentacion externa de 24 V CC SUPPIY «.uvvvnverenienennnen. 23
L P ettt e a7
LD S ettt ettt ettt 47
Lista de advertencias y alarmas........c.ovveveeeieieienennnnennns. 131
Longitudes de cable ........oovveiiiiiiiii 148
M

[\ ToTe (o lo [N B 1] o] = PP 48
00 1=Tor: 1o (ol o B PP 57
Modo de funcionamiento 10Cal ..........coovvveiiiiiiiiiiinieanes 69
Modo de Menu 50
MOodo de MenU rAPIdO ....vuivieieiiieeiiie e 49
Monitor de pérdida de fases.........ccoveviiiiiiiiiiiiiiiiieieanes 90
mordazas de Cable ........cooeiiiiiii 39
Mantener referenCia. . ......covueeieiiiieiiiiiiee e 94
Mantener Salida ........covueiei i 95
Men rapido, definido por el Usuario.........cccoveuvenverenienenennen. 70
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Mensajes de eStad0 ....veieeiiii e 49, 127
1Y/ Lo o [oXe (- 14 - [o [N TP PTPPPI 70
Modo de funcionamiento ..........cveeveveniniineniiiineeans 124,124
MOMENLO A€ INEICIA. . .uivnenienen e e 80

N

NUmero de polos....
NUMEIO d€ POIOS ..ueeiieeiee e e
Nivel de tenSiON.......cviviiiiiii

P

Par constante alto

Par constante normal .........cccovvviiiiiiiniiiin 73
parada en el limite de Par..........coeeeueeiiiiiiiiiiieeeeeeeieeanes 58
par de arranque alt0 .......cuveuieiiiiiie e 76
placa de caracteriStiCas..........vvveeriieiiiiiereeeeeee e 73
Pérdida de fasesS.......cuvuriiiiiiieeie e 91
Pl e 68
Par de arranque 76
Par limite para modo MOtOr.........ccuuvvuiiiiiiiiiiieeieeeeieanes 89
Par limite para operacion de generacion ............ccceeueenennen. 89
Parametro del MenU rdpido .......cceevuivieniiiiieieeeeee e 50
Parametros del MOtor .......ovveivieiieieee e 80
Pardmetros iNdeXados .........ccvceiveiiiiiiiniiiiieeeeeeaes 51
Para limite .......oceiiiiiiiii 89
Parada ........... ... 94
Parada local .... .. 69
Parada PoriNerCial. ... ..uu e e 115
Parada rapida ........cccveiiiiiiieee e 86, 94, 94, 115
Pares de apriete y tamafios de tornillo ........c.coevviininiinannns 22
P L ettt e 43
POtENCIA ...viieiiiii 68, 68
Potencia del MOtOr.........cuvuieiiiiee e 74
Potencia freno/seg .... .. 68
Precalentar......cvue e 7
Precision de lectura de la pantalla (parametros 009-012) ...... 148
Premagnetizacion .........cocvvuviiiiiiiiiien 77
Principio de control .......ccvveiiiiiiiiiii s 8
Principio de control devector de FIUjO .......cuvvienieiniiiieeanen, 8
Proteccion adicional ...........oveveiiiiiiiiiie e 23

Proteccion avanzada del VLT ....ceveiniiiiieeeieeeeeeeae e
Proteccién de un Gnico motor...

Proteccion del VLT Serie: . ....vevvveiiiiiiiiiiieieeeeneen,
ProteCCiON MOTOT ....cuuieiiiiieie e
Proteccion térmica del MOtor.........cvueniiiieiiiiieceeeea
Prueba de alta tension ...........coevveiiiiiiiiiieeeeee e 20
Prueba de FIash .......cooeiiiiiiiee e 125
Pulsos del codificador......ouuviuiiniiiiniiiiiiii 104
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R

Resistencia del eStator .........covvvviviviiiiiniii 80
RS 232, it 36
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