VLT® 8000 AQUA

= Contents
UVOO et 4
SOIWAIOVA VEIZE ..ttt e e e e e e e ae e e e e e e e aane 4
DEFINICE ettt 5
Bezpecnostni NAMZENT  .....ieiiieiiii s 7
Varovani proti nahodnému rozbehu MOTOrU  ........vvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeie i 7
UVOd K NAVOAU K ODSIUZE ...t 9
PrNCID BIZENT 1ottt aan 10
AEO - automaticka optimalizace spot@eby energie ........ccccccvviivvrieeeeeeiiiiiiiieeeeeenn, 11
Priklad pouziti - Regulace stalého tlaku v systému zasobovani vodou .................... 12
Pocitacovy software a Sériova KOMUNIKACE  .....uvvvviririiiiiiiiiiiiii s 13
Softwaroveé nastroje pro PC ..o 13
DOPIMKY FIEIADUS  ..vvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 13
PrOfIDUS 1ottt 13
LON - Local Operating Network (Mistni operacni sit') .....ccccceceeeeiiiiiiiineieeeeciiinn, 13
DEVICENBT ..ottt 14
MOADUS RTU it e e e e e e e e s s a e e e e e s e e reane s 14
Moznost kaskadOVENO reQUIATOIU ...vvvviiiiiiiiiiiiiiiceee e 16
Vybaleni a objednani miniee KMIitoetu VLT  ....ovviviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeiveeveeeeeeevvvaanees 22
Retezec objednaciho cisla typoveho 0znaceni .......ccccccocviiiiiiiiiiiiiiiiieicccccece e 22
Tabulka kédu typu / objednavaci formuIar ... 25
INSTAIACE ..ot 26
Obecné techniCk& Udaje .....ccoooiiiiiiii 26
Technické Udaje pro napajeni ze siti 3 X 200-240 V... 31
Technické Udaje pro napéjeni ze site 3 x 380-480 V... 33
Technické Udaje pro napajeni ze site 3 X 525-B00 V  ..vvvvveeeiiiiiiiiiiiecee e 38
PO ISTKY ettt ittt et a e e et e e e e e 41
MECNANICKE FOZIMENY  wuviiiiiiiiiiiiiiiiiiirii e e e e e e 43
MecChaniCKa INSTAIACE  ......vviiiiiiie e 46
[P 00 VLT 8450-8600 380-480 V  .iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee ettt 48
Obecné informace o elektrické instalaCi  .........covviiiiiiii 49
Varovani p@ed vySoKYM NAPItIM  ..vvvviiieiiei e 49
(=T 0T T o PR PPPPPRPRPR 49
6= 0= 49
Stininé/pancégovang Kabely ... 49
ZVIASINT OCNIANA  .iiiiii i e e 50
YA ol gt oAl = KOO PO OPPPPPPPPPPPPPPPPR 51
ZKkouska VYSOKEND NAPELT  ..vvviii i 53
Emise tepla z VLT 8000 AQUA .ot 53
Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou ...........cccccoiiiinnneee. 53
Uzemneni stinenych kabelu ... 56
Elektricka iNStalace, Kyl ... s 57
Pouziti kabely, které jsou v souladu s pozadavky elektromagnetické kompatibility . 65
Utahovaci moment a VEliKOSt STOUDU ....vvvviviieiiiiiiiiiiec e 66
PBIDOIENT K SItT  evtviitiie ettt et e e e 67
%1 010] (Y 11 1] (] (U 67
Pripojeni SDEIMICE DO ....uiiiiiiiiiiiiiiiiii e a e e 68
VYKONOVE FEIE .ottt s s s s ssessasnnnnnes 68
Elektricka instalace, rdiCi KaDEly ..o 69
SPINACE 1= 4 i a e aaaa s 70
Paiklad zapojeni VLT 8000 AQUA ..o 72

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss 1



Decfoss

VLT® 8000 AQUA

Ovladaci jednotka LCP ..o 75
Ovladaci tlacitka pro nastaveni parametri ...........ccccoc 75
(011 0] Y PO SUPPPRTPP 76
LOKAINT OVIAAANT ©.1eiiiieeee et e et e e e e e e s aaee s 76
REZIM ZODIAZENT ..vviiiiei i e e 76
Pohyb mezi diSplejovymMi FEZIMY  ....uuiieii e 79
W g a1 ab= WUl = [ PO PPPPPPPPPPPPPINt 80
RUCNT INICIAIIZACE  wvvvviiiii i 80
L] a1 = 0= T PR 81
ProgramoOVANT ..o 83
Provoz a displej 000 = 017 .eeueeeieiiiieiiiiiiiiiiiiinnnn s s s a e s e aaaaaaaeas 83
Nastaveni sady ParamEtrl ...........e e 83
Nastaveni zobrazeni uzivatelem definované veliciny ........cooooeeeiiiiiiiiiiiiiecicccccceee e 84
Zatizeni @ MOtOr 1T00-T124 ..oiiiii e 90
800 10 U= o7 90
UGN MOLOIU (COS §) vttt 96
Zadané a mezni hodnoty 200-228 ..........ovviiiiiiiiiiii 98
Prace s zA&danou hOANOIOU ...coeviiiiiiiiiiiiecc e 98
Typ ZAdANE NOANOTY oo 101
Pocatecni rozbeh parametr 229 ... 105
REZIM PINENI .t e s e e e e e s a e e e e s e 106
Rychlost pIneni parametr 230 ......cc.vvvviiiiieeiie e 106
Zadana hodnota tlaku pInini parametr 231 ... 106
Vstupy a vystupy 300-328 ..o 108
ANAIOGOVE VSTUDY  1eieeiiiiiiiiiii ettt et e e et e e e e e s anee s 111
ANalogove/digitalNi VYSTUDY  wvvieiiiiiiiiiie e 114
REIEOVE VYSTUDY  wevvieeeeiiiiiiiii ittt e e e e a e e e e e st a e e e e e e e nanees 117
Aplikacni fUNKCE 400-434 ....ooei it 119
REZIM SPANKU  1eviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeiireee e 120
PID reguIAtor pro FZENT PrOCESU  ouvvvviiiieiieiiiiiiiiee ettt 124
Prehled PID reQUIATOIU ...vveeeiiiee e 125
Prace Se ZDEINOU VAZIDOU  .....uvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaiiaaa e as 126
Sériova komunikace pro FC protokol ......vveviiieeeiiiiiiiiicc e 132
10 (0120 132
Komunikace pomOCH tElEGramU ......ueeeeeeii e 132
Vytvoreni telegramu v protokolu FC ..o 133
Charakter dat (0ajt) ......coooiiiiii 134
SIOVO PIrOCESU .o 138
Ridici slovo podle protokolu FC ......vviiiiiiiiiiiiececee s 139
Stavové slovo podle protokolu FC ..o 140
Sériova komunikace 500-556 ....cooeiiiiiii 143
Varovna slova 1+2 a PopIlasng SIOVO  ........vvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiievisessssssesssssssssnsnnnnn 151
Servisni TUNKCEBO0-63T  .ooeiiiiiiiiiii e 153
Elektricka instalace relEOVE Karty .........cccccciiiiiiiiiiiiiiiiii s 159
Vse 0 VLT 8000 AQUA e 160
StavoVA NIASENT oo 160
Seznam vystrah a poplach ... 162
Specialni provozni podminKy ....cooooiiiiii 167
AGIrESVNT PrOSIFEAT 11iii ittt e e e e e e e s bb s 167
Vypocet vysledné zadané hoANOLY ......eceviiiiiiiiiiiiieee e 168
Mimoradné provozni POAMINKY  ....eeueiriieee et e e e e e e e e e s 170
NapIOVE SPIEKY NA MOTOIU  .uvvvvriiiiiiiiriinininiiii s n s s s e naeaaaeeas 171

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss



Decfoss

VLT® 8000 AQUA

Odlehceni kvuli teplote OKOIT oo 173
SpPINANT NA VSTUPU oo 174
UGINNOSE vttt ettt ettt ettt ettt et ettt ettt 175
Ruseni sitl, vyssi armoniCKE ..o 177
ZNACKA G oo ——————————————— 178
Vysledky testu EMC (emise, IMUNItA)  .....vvvvviviviiiiiiiiiiiiiiiiiiievievieeiveeevvesevveaeveeeaeeeeees 179
EMOC IMUNIE ©ouviiiiiiiiiiiii e s s e e e e e s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaeas 181
TOVArNI NASTAVENT ..o 183
REJSTITK oo, 192

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss 3



Decfoss

VLT® 8000 AQUA

VLT 8000 AQUA
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176FA145.13

Navod k pouzivani
Softwarova verze: 1.5x

cCeE W &

Tento navod k pouziti je uren pro vSechny ménice kmitoCtu
fady VLT 8000 AQUA se softwarovou verzi 1.5x. Cislo
softwarové verze Ize zjistit v parametru 624.
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m Definice
Definice jsou uvedeny v abecednim pogadi.

AEQ:

Automatic Energy Optimisation (automaticka
optimalizace spoteeby energie) - funkce, ktera
dynamicky upravuje proud dodavany zatizi
prominlivého momentu, aby se optimalizoval
Ueinik motoru a uéinnost motoru.

Analogové vstupy:

Analogové vstupy se pouzivaji k oviadani ruznych
funkci miniee kmitogtu.

Na miniéi jsou dva typy analogovych vstupu:
Proudovy vstup, 0-20 mA

Napiovy vstup, 0-10 V DC.

Analogova zadana hodnota
Signal peedavany na vstup 53, 54 nebo 60.
Muze jit o napiti nebo proud.

Analogové vystupy:
Existuji dva analogové vystupy, které mohou dodavat
signal 0-20 mA, 4-20 mA, anebo digitalni signal.

Automatické peizpusobeni k motoru, AMA:
Algoritmus automatického pgizpusobeni k
motoru, ktery pei neeinnosti ureuje elektrické
parametry poipojeného motoru.

AWG:
AWG znamena American Wire Gauge (americky rozmir
dratu), tj. americkou migici jednotku prugezu kabelu.

Ovladaci povel:

Pomoci eidici jednotky a digitalnich vstupu je mozné
spoustit a zastavovat peipojeny motor.

Funkce jsou rozdileny do dvou skupin s

nasledujicimi prioritami:

Skupina  Vynulovani, Volny dobih, Vynulovani a

1 volny dobih, Stejnosmirné brzdini, Stop
a tlaeitko [OFF/ STOP].

Skupina  Start, Impulsovy start, Reverzace, Start,

2 reverzace, Konstantni otéaeky a Ulozeni
hodnoty

Funkce skupiny 1 se nazyvaji Paikazy zakazujici start.
Rozdil mezi skupinou 1 a 2 je ten, ze ve skupini

1 musi byt vsechny signaly stop zruseny, aby se
motor spustil. Motor se pak muze spustit pomoci
jednoho signalu spustini ve skupini 2.

Povel stop dany jako povel skupiny 1 povede

k zobrazeni STOP na displeiji.

Neni-li vydan peikaz zastaveni jako poikaz skupiny
2, zobrazi se na displeji napis STAND BY.

CT:
Konstantni moment: pouziva se napg. u tizkych,
mohutnych kalovych éerpadel a odsteedivek.

Digitalni vstupy:
Digitalni vstupy se pouzivaji k ovladani ruznych
funkci miniee kmitogtu.

Digitélni_vystupy:

Existuji &tyei digitalni vystupy, dva z nich aktivuif
spinae relé. Vystupy mohou dodavat signal
24 V DC (max. 40 mA).

fyoa

Vystupni kmitoeet z miniee kmitoetu peenaseny do
motoru, kdyz je aktivovana funkce konstantnich otaeek
(pomoci digitélnich svorek nebo sériové komunikace).

fm
Vystupni kmitoget z miniee kmitoetu peoenaseny
do motoru.

fmun
Jmenovity kmitoeet motoru (Udaj na stitku).

fmax
Maximalni vystupni kmitoéet dodavany do motoru.

fvin
Minimalni vystupni kmitoeet dodavany do motoru.

Im
Proud dodavany do motoru.

IMN
Jmenovity proud motoru (Udaje z typového stitku).

Inicializace:

Pokud se provede inicializace (viz parametr
620 Provozni rezim), minie kmitoetu se vrati
na tovarni nastaveni.

VLT MAX
Maximalni vystupni proud.

IVLTN
Jmenovity vystupni proud dodavany minieem kmitoéetu.

LCP:

Ovladaci panel, ktery tvoei Upiné rozhrani pro
oizeni a programovani jednotky VLT 8000 AQUA.
Ovladaci panel Ize oddilit a peipadni jej pomoci
volitelné montazni sady namontovat nape. do
eelniho panelu ve vzdalenosti az 3 metry.

LSB:
Nejnizsi platny bit.
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Pouziva se pai sériové komunikaci.

MCM:
Zkratka pro Mille Circular Mil, americkou migici
jednotku pro prugez kabelu.

MSB:
Nejvyssi platny bit.
Pouziva se pai sériové komunikaci.

NM,N

LN

Jmenovité otaeky motoru (Udaj na stitku).

NvLT
Usinnost miniée kmitoétu je definovana jako
pomir mezi vykonem a pgikonem.

Parametry on-line/off-line:

On-line parametry se aktivuji okamziti po zmini hodnoty
Udaju. Parametry off-line nejsou aktivovany, dokud
neni na ovladaci jednotce zadano OK.

PID:

Regulator PID udrzuje pozadované otaeky (v jinych
poipadech tlak, teplotu atd.), tim ze mini vystupni
kmitoeet tak, aby odpovidal minicimu se zatizeni.

Pm.N
Jmenovity vystupni vykon motoru (Udaj na stitku).

Pevna zadana hodnota
Trvale definovana zadana hodnota, ktera se da
nastavovat od - 100 % do + 100 % rozsahu zadané

hodnoty. Existuji etyai pevné zadané hodnoty, které
mohou byt vybrany pomoci digitalnich svorek.

Refmax

Maximalni hodnota, kterou muze mit signal
zadané hodnoty. Nastavuje se v parametru 205
Maximalni zadana hodnota, Refiyax.

Refvin

Nejmensi hodnota, kterou muze mit signal
zadané hodnoty. Nastavuje se v parametru 204
Minimalni zadana hodnota, Refun.

Nastaveni:

Existuji etyai nastaveni, ve kterych je mozné ulozit
nastaveni parametru. Mezi timito sadami parametru
je mozné peepinat a jednu sadu parametru

upravovat, zatimco jina sada je aktivni.

Povel zakazuijici start:
Poikaz pro zastaveni pateici do skupiny 1 gidicich
poikazl - podivejte se na tu skupinu.

Povel Stop:
Podivejte se na gidici povely.

Termistor:
Teplotni zavisly rezistor, umisovany tam, kde je teeba
sledovat teplotu (minie VLT nebo motor).

Vypnuti:

Stav, ktery muze nastat v ruznych situacich, nape.
jestlize je minieé kmitoétu vystaven nadmirné teploti.
Tento stav muze byt zrusen stisknutim tlagitka Reset
(vynulovani), pope. v nikterych paipadech automaticky.

Vypnuti zablokovano:

Vypnuti zablokovano je stav, ktery muze nastat v
ruznych situacich, napg. jestlize je minie kmitoetu
vystaven nadmirné teploti. Tento stav muze byt zrusen
odpojenim napajeni a restartovanim miniee kmitoétu.

Um
Napiti dodavané do motoru.

Um.N
Jmenovité napiti motoru (Udaj na stitku).

UvLT, MAX
Maximalni vystupni napiti.

Charakteristika VT:
Charakteristika pro kvadraticky moment, pouzivana
u eerpadel a vitraku.
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Napeti menice kmitoctu je nebezpecné,
6 kdykbli ie zarizeni pribojeno K elektrickému
vedeni. Nesiprévnéi instalace motoru
nebo menice kmitoctu muze zpusobit poskozeni
zarizeni, vazné zraneni nebo smrt. 7
Dddrzujte p_roto dusledne pokyny obsazené v této
provdzni prl'rucoe,ijakoz fvsechny pr'isldsné narodni i
mezinarodni bézpecnoétni bredpisy a ustanoveni.

m Bezpecnostni narizeni

1. Pred opravou se musi menic kmitoctu
odpojit od site.

Zkontrolujte, zda napajeci vedeni bylo odpojeno
a ubehl nutny cas pred odpojenim motoru
a sit'ového vedeni.

2. Tlacitko [OFF/STOP] na ovladacim panelu menice
kmitoctu neodpojuje zarizeni od vedeni, a proto se
nema pouzivat jako bezpecnostni vypinac.

3. Zarizeni je treba spravne uzemnit, uzvatel musi
byt chranen pred napéjecim napetim a motor
musi byt jisten proti pretizeni v souladu s platnymi
mistnimi a narodnimi predpisy.

4. Zemni svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA.

5. Ochrana proti pretizeni motoru neni nastavovana
ve vyrobnim zavode. Pokud je tato funkce
pozadovana, nastavte parametr 117, Tepelna
ochrana motoru), na hodnotu udaju vypnuti
ETR nebo varovani ETR.

Poznamka: Funkce se inicializuje pri 1,0 - nasobku
jmenovitého proudu motoru a jmenovitém kmitoctu

. Uvedomte si, ze menic kmitoctu ma pri

motoru (viz parametr 117, Tepelna ochrana
motoru). U aplikaci UL/cUL poskytuje ETR ochranu
tridy 20 proti pretizeni v souladu s NEC®.

. Neodpojujte zastrcky motoru a napéjeni, dokud je

menic kmitoctu pripojen k siti. Zkontrolujte, zda
napajeci vedeni bylo odpojeno, a ze pred odpojenim
motoru a sit'ového vedeni uplynula nezbytna doba.

pouziti stejnosmerné sbernice vice vstupu
napeti nez L1, L2, L3.

Zkontrolujte, zda byly odpojeny vsechny
vstupy napeti, a ze pred zahajenim oprav
ubehla nezbytna doba.

m Varovani proti ndhodnému rozbehu motoru
1. Pokud je menic kmitoctu pripojen k siti, motor

muze byt zastaven pomoci digitalnich povely,
povelu sbernice, odkazy nebo mistniho zastaveni.
Pokud je z hlediska bezpecnosti a ochrany
zdravi nutné zajistit, aby nedoslo k zadnému
nezamyslenému rozbehu motoru, nejsou tyto
funkce zastaveni dostatecné.

. Kdyz se provadi zmena parametry, motor se muze

rozbehnout. Proto je treba pred Upravou Udaju
vzdy aktivovat tlacitko zastaveni [OFF/ STOP].

. Zastaveny motor se muze rozbehnout, kdyz dojde

k zavade elektroniky menice kmitoctu nebo kdyz
pomine docasné pretizeni, nebo se odstrani zavada
napajeciho vedeni nebo pripojeni motoru.

m Pouziti s izolovanym sit'ovym zdrojem
Informace o pouziti s izolovanym sit'ovym zdrojem
naleznete v casti Odrusovaci spinac.

A Vystraha:

Dotykat se soucasti pod napétim je Zivotu nebezpecné i po odpojeni zafizeni ze sité.

U jednotek pro VLT 8006-8062, 200-240 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 15 minuty
U jednotek pro VLT 8006-8072, 380-480 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 15 minuty
U jednotek pro VLT 8102-8352, 380-480 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 20 minuty
U jednotek pro VLT 8450-8600, 380-480 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 15 minuty
U jednotek pro VLT 8002-8006, 525-600 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 4 minuty

U jednotek pro VLT 8008-8027, 525-600 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 15 minuty
U jednotek pro VLT 8032-8072, 525-600 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 30 minuty
U jednotek pro VLT 8052-8402, 525-690 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 20 minuty

13
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Ugivatel nebo osoba instalujici VLT
/'\ zodpovidaji za spravné uzemnini, a také
d ochranu motoru proti peetigern’ a ochranu

poipojeni obvodu podle mistnich pgedpisu, jako jsou
napeiklad NEC (narodni elektrické paedpisy).

Upozorneni:
": Staticka elektoina, elektrostatické vyboje.
q Mnoho elektronickych soueasti je citlivych

na statickou elektoinu (vyboje). Napiti,
ktera jsou tak nizka, ze se nedaji citit, vidit ani
slyset, mohou ohrozovat zivot, ovlivoovat vykon
nebo Uplni znieit citlivé elektronické soueasti. Poi
provadini servisnich zasahu je teeba pouzivat vhodné
vybaveni proti uvoloovani statické elektainy, aby
se zabranilo moznému poskozeni.

V minigi kmitoétu je p@i jeho peipojeni
6 K siti pgitomno nebezpeené napiti. Po
odpojeni od siti vyékejte nejméni

15 minut u VLT 8006-8062, 200-240 V
15 minut u VLT 8006-8072, 380-480 V
20 minut u VLT 8102-8352, 380-480 V
15 minut u VLT 8450-8600, 380-480 V
4 minuty u VLT 8002-8006, 525-600 V
15 minut u VLT 8008-8027, 525-600 V
30 minut u VLT 8032-8300, 525-600 V
poed tim, nez se dotknete elektrickych soueasti.
Také se ujist‘lté, ze byly odpojeny jiné napiové vstupy,
napw. externi stéjnosmirny zdroj 24 V a sdileni zatize
(pgipojeni ke stejnosmimé_mu meziobvodu). Elektrickou
instalaci muze provadit pouze kompetentni elektrikag.
Nespravna instalace motoru nebo VLT muze zpusobit
zévadu zagizeni, zavazné zranini nebo smrt. Postupuijte
podle tohoto navodu, narodnich elektrickych pgedpisu
a mistnich bezpeénostnich peedpist.
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m Uvod k navodu k obsluze

Tento navod k obsluze je rozdelen do ctyr casti s
informacemi o menici kmitoctu VLT 8000 AQUA.

Uvod k VLT 8000 AQUA:

Instalace:

Programovani:

Vse o pristroji VLT 8000 AQUA

Upozorneni:

Tento oddil hovori 0 vyhodéach, které muzete ziskat pouzitim VLT 8000
AQUA, jako napriklad automaticka optimalizace energie, konstantni
nebo kvadratickd momentova charakteristika a jiné funkce relevantni
pro VLT 8000 AQUA.

Tento oddil také obsahuje priklady pouziti a informace o spolecnosti
Danfoss.

Tento oddil informuje o provadeni mechanicky spravné instalace
pristroje VLT 8000 AQUA.

Je zde také popsano pripojeni k siti a motoru, spolu s popisem svorek
ridici karty.

Tento oddil popisuje ridici jednotku a softwarové parametry VLT 8000
AQUA. Je zde také zahrnut pravodce k menu Quick Setup (rychlé
nastaveni), ktera vam umoznuje zacit pracovat velmi rychle s vasi
aplikaci.

Tento oddil uvadi informace o hlaseni stavu, varovani a chybach od
pristroje VLT 8000 AQUA. Vedle toho uvéadi informace o technickych
Udajich, servisu, nastavenich z vyrobniho zavodu a zvlastnich
podminkach.

l@ Oznacuje dulezité upozorneni pro uzivatele.

2 Oznaguje vgeobecnou vystrahu

Oznacuje varovani pred vysokym napetim.
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m Princip gizeni

Minie kmitoetu usmirouje steidavé napiti ze siti na
stejnosmirné napiti, které se pak peoevadi na steidavy
proud prominné amplitudy a kmitoétu.

Motor je tak napajen prominnym napitim a kmitoétem,
které dovoluji plynulou regulaci otaeek standardnich,
teffazovych, steidavych motoru.
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1. Napiti siti

3 x 200 -240 V AC, 50 / 60 Hz.
3 x 380 - 480 V AC, 50 / 60 Hz.
3 x 525 - 600 V AC, 50 / 60 Hz.

2. Usmirdovae
Toifazovy mustkovy usmiroovae, ktery usmirouje
steidavy proud na stejnosmirny.

3. Meziobvod
Stejnosmirné napiti = 1,35 x napiti siti [V].

4. Civky meziobvodu
Vyrovnavaji napiti meziobvodu a snizuji harmonickou
proudovou zpitnou vazbu zpit do siti.

5. Kondenzatory meziobvodu
Vyrovnavaji napiti meziobvodu.

6. Steidae
Pgevadi stejnosmirné napiti na prominné steidavé
napiti s prominlivym kmitoetem.

7. Napiti motoru
Prominné steidavé napiti, 0-100 % z napajeciho napiti.

8. Qidici karta

Zde se nachéazi poeitag, ktery gidi stoidae generuijici
impulzovy sled, kterym se stejnosmirné napiti mini na
prominné staidavé napiti prominného kmitoétu.

10
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m AEO - automatické optimalizace spotgeby energie
Normalni se musi nastavit charakteristika U/f na zakladi
oeekavaného zatizeni pei ruznych kmitogtech.

Nicméni znat zatizeni pei daném kmitoetu v instalaci je
easto problém. Tento problém se da vygesit pouzitim
VLT 8000 AQUA s integrovanou automatickou
optimalizaci spoteeby energie (AEO), ktera zajisuje
optimalni vyuziti energie. Vsechny jednotky VLT 8000
AQUA maiji tuto funkci nastavenou z vyrobniho zavodu,
tzn. neni nutné nastavovat pomir U/f miniee kmitoétu k
dosazeni maximalnich Uspor energie. U jinych minieu
kmitoétu se pro spravné nastaveni miniee musi stanovit
pomir napiti/kmitoeet (U/f) pro dané zatizeni.

Poi pouziti funkce automatické optimalizace spoteeby
energie (AEO) jiz neni nutné vypoeitavat nebo stanovit
charakteristiky systému, protoze miniee kmitoetu
Danfoss VLT 8000 AQUA zarueuiji trvale optimalni
spoteebu energie v zavislosti na zatizeni motoru.

Obrazek napravo ilustruje pracovni rozsah
funkce AEO, v ramci kterého je umoznina
optimalizace spoteeby energie.

3

%

UuN

1.00

e
o

Motor voltage
e
g

°
]

M
01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 TUN
Frequency

175HA335.13

Pokud byla v parametru 101 Momentove charakteristiky
zvolena funkce AEO, bude tato funkce trvale aktivni.
Kdyz dojde k vitsi odchylce od optimalniho pomiru
U/f, minie kmitoétu se rychle poizpusobi.

Vyhody funkce AEO

¢ Automaticka optimalizace spoteeby energie

¢ Kompenzace poi pouziti nadmirného motoru

e AEO peizpusobuje &innost podle dennich
a sezénnich vykyvu

« Uspora energie u systému s konstantnim
objemem vzduchu

« Kompenzace v nadsynchronni pracovni oblasti

e Snizuje akusticky hluk motoru
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m Priklad pouziti - Regulace stalého tlaku v
systému zasobovani vodou

Poptavka po vode z vodaren je v prabehu dne znacne promenliva. V noci se prakticky zadna voda
nepouziva, zatimco rano a vecer je spotreba vysoka. Aby se udrzel vhodny tlak ve vodovodnim potrubi
ve vztahu k aktualni poptavce, jsou cerpadla privodu vody vybavena rizenim otacek. Pouziti menice
kmitoctu umozruje udrzovat energii spotrebovavanou cerpadly na minimu a pritom optimalizovat dodavku
vody spotrebitelum.

Jednotka VLT 8000 AQUA s integrovanym PID regulatorem zajist'uje snadnou a rychlou instalaci. Napriklad
jednotka IP54/NEMA 12 se d4 namontovat blizko cerpadla na stenu a stavajici kabely se daji pouzit jako
napajeci vedeni k jednotce. Snimac tlaku menice kmitoctu (napr. Danfoss MBS 33 nebo MBS 3000) Ize
namontovat nekolik metra od spolecného vystupu z vodarny, aby se ziskala regulace se zpetnou vazbou.
Danfoss MBS 33 a MBS 3000 jsou dvouvodicové snimace (4-20 mA), které mohou byt napajeny primo
z jednotky VLT 8000 AQUA. Pozadované nastaveni (napr. 5 baru) se da nastavit mistne v parametru
418 Bod nastaveni 1.

Dz oo

Erﬂnai ’’’’’’’’’ —
heng ]

91 92 93 95

[S)
L1L2L3PE

39 of
VLT8000 AQUA
+ 55 o

U VWPE

96 97 98 99

Predpoklad:

Snimac ma meritko 0 - 10 bary, minimalni
pratok se dosahuje pri 30 Hz. Nérust otacek
motoru zvysi tlak v potrubi.

Nastavte nasledujici parametry:

Par. 100 Konfigurace Se zpetnou vazbou [1]
Par. 201 Minimalni vystupni kmitocet 30 Hz

Par. 202 Maximalni vystupni kmitocet 50 Hz (nebo 60 H2)
Par. 204 Minimalni zadana hodnota 0 bar

Par. 205 Maximalni zadana hodnota 10 bar

Par. 302 Svorka 18, Digitalni vstupy Start [1]

Par. 314 Svorka 60, analogovy proudovy vstup Signal zpetné vazby [2]
Par. 315 Svorka 60, min. meritko 4 mA

Par. 316 Svorka 60, max. meritko 20 mA

Par. 403 Casovac rezimu spanku 10 s

Par. 404 Kmitocet spanku 35 Hz

Par. 405 Kmitocet probuzeni 45 Hz

Par. 406 Zvyseni zadané hodnoty 125%

Par. 413 Minimalni zpetna vazba 0 bar

Par. 414 Maximalni zpetna vazba 10 bar

Par. 415 Jednotky zadané hodnoty bar [16]

Par. 418 Zadana hodnota 1 5 bar

Par. 420 Regulace PID Normal

Par. 423 Proporcionalni zesileni PID 0,3*

Par. 424 Integracni casova konstanta PID 30 s*

* Vlysledné parametry PID zaviseji na dynamice aktualniho systému.
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m Pocitacovy software a sériova komunikace
Spolecnost Danfoss nabizi mnozstvi alternativ
sériové komunikace. Sériova komunikace umozriuje
sledovat, programovat a ridit jeden nebo nekolik
menicy kmitoctu z centralnino pocitace.

Vsechny menice kmitoctu VLT 8000 AQUA maji jako
standard port RS 485 s volbou ze dvou protokolu.
Protokoly, které Ize volit v parametru 500, jsou:

¢« FC protokol

e Modbus RTU

Volitelna sbernicova karta umoznuje vyssi prenosovou
rychlost nez RS 485. Krome toho je mozné ke sbernici
pripojit vetsi pocet jednotek a pouzit alternativni
prenosova média. Spolecnost Danfoss nabizi
nasleduijici volitelné komunikacni karty:

« Profibus

e LonWorks

¢ DeviceNet

Informace o instalaci ruznych moznosti nejsou
soucasti tohoto navodu.

Pomoci portu RS 485 Ize komunikovat napriklad s
pocitacem. K tomuto Ucelu je k dispozici program
MCT 10 pro prostredi Windows ™., Lze ho pouzit
ke sledovéani, programovani a rizeni jednoho nebo
nekolika menicu VLT 8000 AQUA.

m Softwarové nastroje pro PC
Software pro PC - MCT 10
Vsechny menice jsou vybaveny sériovym
komunikacnim portem. Poskytujeme nastroj
pro PC zajist'ujici komunikaci mezi pocitacem a
menicem kmitoctu, software pro nastaveni VLT

Motion Control Tool MCT 10.

Software pro nastaveni MCT 10
MCT 10 byl navrzen jako snadno pouzitelny,
interaktivni nastroj pro nastaveni parametra v
nasich menicich kmitoctu.
Software pro nastaveni MCT 10 je uzitecny pro:
¢ Planovani komunikacni site v rezimu offline. MCT
10 obsahuje Uplnou databazi menicy kmitoctu.
¢ Objednavani menicu kmitoctu online.
¢ Ukladani nastaveni pro vsechny menice kmitoctu.
e Vymenu menice v siti.
e Rozsirovani stavajici site.
¢ Podporovany budou i menice vyvijené
v budoucnosti.

Software pro nastaveni MCT 10 podporuje sbernici
Profibus DP-V1 prostrednictvim pripojeni Master tridy
2. Umoznuje cist a zapisovat parametry menice

kmitoctu online prostrednictvim site Profibus. Tim je
eliminovana potreba dalsi komunikacni site.

Moduly softwaru pro nastaveni MCT 10
Softwarovy balik zahrmuje nasledujici moduly:

Software pro nastaveni MCT 10
Nastaveni parametru

Kopirovani do a z menicu kmitoctu
Dokumentaci a tistenou podobu
nastaveni parametra vcetne diagramu

SyncPos
Vytvéreni programu SyncPos

Objednaci cislo:
Objednejte si disk CD-ROM se softwarem pro
nastaveni MCT 10 pomoci kédového cisla 130B1000.

m Doplnky Fieldbus
Vzhledem k narustu pozadavkua na informace v ridicich
systémech budov je nutno shromazd'ovat ci vizualne
zobrazovat mnoho ruznych typu Udaju o procesech.
Dulezité Udaje o procesech mohou pomoci
systémovym technikum pri kazdodennim sledovani
systému, coz umoznuje korigovat negativni vyvoj
- napriklad narust spotreby energie.

Znacné mnozstvi dat u velkych budov muze vytvaret
potrebu vyssi prenosové rychlosti nez 9600 baudu.

m Profibus
Profibus je systém prumyslové sbernice (Fieldbus)
s FMS a DP, ktery Ize pouzit pro propojeni
automatizovanych zarizeni jako jsou cidla a
aktuatory s ovladacimi prvky prostrednictvim
dvouvodicového kabelu.

Profibus FMS se pouziva, pokud je treba resit
rozsahlé komunikacni Ukoly na drovni bunky i systému
prostrednictvim velkych objemu dat.

Profibus DP je nesmirne rychly komunikacni protokol,
vytvoreny specidlne pro komunikaci automatizovaného
systému s ruznymi jednotkami.

Menic VLT 8000 AQUA podporuje pouze protokol DP.

m LON - Local Operating Network (Mistni operacni sit")
LonWorks je inteligentni systém prumyslové sbernice
(Fieldbus), ktery vylepsuje moznost decentralizovaného
rizeni, protoze umoznuje komunikaci mezi jednotlivymi
jednotkami v jednom systému (Peer-to-Peer).

To znamena, ze neni zapotrebi velka hlavni stanice
pro zpracovani vsech signalu systému (Master-Slave).
Signaly jsou prostrednictvim spolecné site zasilany
primo jednotce, ktera je potrebuje. Komunikace
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je tak mnohem pruznejsi a centralni rizeni stavu
budovy a monitorovaci systém Ize zmenit na vyhrazeny
monitorovaci systém stavu budovy, jehoz Ukolem

je zajistit, ze vsechno bezi podle planu. Pokud je “ﬂﬂ“ﬂ“ﬂ““ﬂ““ﬂ”
potencidl systému LonWorks plne vyuzit, cidla budou
také pripojena ke sbernici, takze signal z cidla Ize rychle
presunout k jiné ridici jednotce. Pokud jsou oddelovace .
mistnosti mobilni, jedna se o zvlaste uzitecnou funkci.

m Prislusenstvi

175ZA705.10

Kryt svorek
m DeviceNet
DeviceNet je digitalni, vicebodova sit', zalozena =
na protokolu CAN, kterd spojuje prumyslové Ridict jednotka  IP4x,
ridici jednotky a vstupne-vystupni zarizeni a LCcP hornt kryt

slouzi jim jako komunikacni sit'.

Kazdé zarizeni nebo ridici jednotka tvori uzel site.
DeviceNet je sit' typu producent-spotrebitel, ktera
podporuje vicenasobné komunikacni hierarchie

a nastaveni priority zprav.

Systémy DeviceNet Ize nakonfigurovat pro provoz
v rezimu master-slave nebo v distribuované ridici
architekture vyuzivajici komunikaci peer-to-peer. Dolni cast kryti IP 20
Tento systém nabizi jediny pripojovaci bod

pro konfiguraci a rizeni, nebot' podporuje jak
vstupne-vystupni, tak explicitni zpravy.

DeviceNet je také vybavena funkci napajeni. Zarizeni
s omezenymi pozadavky na napajeni tak Ize napajet
primo ze site prostrednictvim 5vodicového kabelu.

175ZA296.10

a)

=
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m Modbus RTU
Protokol MODBUS RTU (Remote Terminal Unit) je
struktura posilani zprav vyvinuté firmou Modicon v
roce 1979, pouzivana k navazovani komunikace typu
master-slave/klient-server mezi inteligentnimi zarizenimi.
MODBUS se pouziva k monitorovani a programovani
zarizeni, ke komunikaci s inteligentnimi zarizenimi
pomoci cidel a nastroju a k monitorovani zarizeni
v terénu pomoci pocitacu a HMI.
Protokol MODBUS se casto pouziva v aplikacich
pracuijicich s plynem nebo olejem, ale jeho vyhod
vyuzivaji i aplikace v budovach, infrastrukture,
doprave a energetice.
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Volitelna aplikace
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Typ Popis Objednaci cislo
IP 4x horni kryt IP 1) Volitelny doplnek, VLT 8006-8011, 380-480 V, provedeni 17520928
kompakt
IP 4x horni kryt 1) Volitelny doplnek, VLT 8002-8011, 525-600 V, provedeni 17520928
kompakt
Spojovaci desticka NEMA 12 2) Volitelny doplnek, VLT 8006-8011, 380-480 V 175H4195
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8006-8022, 200-240 V 17524622
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8027-8032, 200-240 V 17574623
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 6016-6042, 380-480 V 17574622
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8016-8042, 525-600 V 17524622
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8052-8072, 380-480 V 17524623
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8102-8122, 380-480 V 17574280
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8052-8072, 525-600 V 17574623
Dolni kryt IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8042-8062, 200-240 V 176F1800
Dolni kryt IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8100-8150, 525-600 V 176F1800
Dolni kryt IP 20 Volitelny doplnek, VLT 8200-8300, 525-600 V 176F1801
Sada adaptéru svorek VLT 8042-8062, 200-240 V, IP 54 176F1808
Sada adaptéru svorek VLT 8042-8062, 200-240 V, IP 00/NEMA 1 176F1805
Sada adaptéru svorek VLT 8100-8150, 525-600 V, IP 00/NEMA 1 176F1805
Sada adaptéru svorek VLT 8200-8300, 525-600 V, IP 00/NEMA 1 176F1811
Sada adaptéru svorek VLT 8450-8600, 380-480 V, EX 176F1815
Ovladaci panel LCP Samostatny panel LCP 17527804
Sada pro oddelenou montéz panelu LCP IP 00 & 203) Sada pro oddelenou montaz vecetne 3metrového kabelu 17520850
Sada pro oddelenou montaz panelu LCP IP 54 4) Sada pro oddelenou montaz vecetne 3metrového kabelu 17527802
Zaslepovaci kryt oviadaciho panelu LCP pro vsechny menice IPO0/IP20 17527806
Kabel pro panel LCP Samostatny 3metrovy kabel 17520929
Reléova karta Aplikacni karta se ctyrmi reléovymi vystupy 17523691
Karta regulatoru kaskady Povrchove upravena macenim 17523692
Profibus Bez povrchové Upravy macenim/Povrchove upraveno 17523685/17523686
méacenim
Doplnek LonWorks, volna topologie Bez povrchové Upravy macenim 176F0225
Modbus RTU Bez povrchové Upravy macenim 17523362
Doplnek DeviceNet Bez povrchové Upravy macenim 176F0224
Software pro nastaveni MCT 10 CD-ROM 130B1000
MCT 31 Vypocet harmonické slozky CD-ROM 130B1031

Montazni sada Rittal

Typ Popis Objednaci cislo
Kryt Rittal TS8 pro IPO0%) Montézni sada pro kryt vysoky 1800 mm, VLT8152-8202, 380-500 V 176F1824
Kryt Rittal TS8 pro IPO0%) Montézni sada pro kryt vysoky 2000 mm, VLT8152-8202, 380-500 V 176F1826
Kryt Rittal TS8 pro IPO0S) Montazni sada pro kryt vysoky 1800 mm, VLT8152-8352, 380-500 V 176F1823
Kryt Rittal TS8 pro IPO0S) Montazni sada pro kryt vysoky 2000 mm, VLT8152-8352, 380-500 V 176F1825
Stojanek pro kryty IP21 a IP545) Volitelny doplnek, VLT8152-8352, 380-500 V 176F1827

1) Horni kryt IP 4x/NEMA 1 je urcen pouze pro jednotky IP 20 a IP 4x vyhovuji pouze vodorovné povrchy.
Sada obsahuje rovnez spojovaci desticku (UL).

2) Spojovaci desticka NEMA 12 (UL) je urcena pouze pro jednotky IP 54.

3) Sada pro oddelenou montaz je urcena pouze pro jednotky IP 00 a IP 20. Kryti sady pro oddelenou
montaz je IP 65.

4) Sada pro oddelenou montaz je urcena pouze pro jednotky IP 54. Kryti sady pro oddelenou montaz je IP 65.
5) Podrobnosti: Podrobné informace naleznete v navodu k montazi menicu VLT 5000 / 6000 HVAC

/ 8000 AQUA, MI.90.JX.YY.
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Menice VLT 8000 AQUA se dodavaiji s integrovanou sbernici (Fieldbus) nebo s aplikacnim doplrnkem.
Objednaci cisla jednotlivych typu s integrovanymi doplrky naleznete v prislusnych navodech nebo pokynech.
Systém objednacich cisel Ize navic pouzit k objednavani menicu kmitoctu s volitelnymi doplriky.

m Moznost kaskadového regulatoru

Ve ,standardnim rezimu" je jeden motor @izen
minieem, ktery ma v sobi instalovanou volitelnou
kartu kaskadového reguléatoru. Je mozné zapojit
az etyei dalsi motory s fixni rychlosti, které jsou
zapinany a vypinany tak, jak je to vyzadovano
procesem Vv integraéni-derivaénim rezimu.

V ,rezimu Master/Slave" je minie kmitoétu, ktery ma
v sobi instalovanou volitelnou kartu kaskadového
regulatoru, spolu s peidruzenym motorem, oznagen
jako Master. V podgizeném (Slave) rezimu mohou
pracovat az etyei dalsi motory, kazdy s vlastnim
minieem. Kaskadovy regulator slouzi k zapinani
nebo vypinani (podle poteeby) podaizenych

miniet kmitoetu/motoru, jako funkce ,nejlepsi
provozni Ueinnosti systému".

In ,rezimu steidani vedouciho éerpadla” Ize vyuziti

eerpadel zprumirovat. Provadi se to tak, ze se peepinae
miniee kmitoetu mezi eerpadly (max. 4) vybavi easovym
spinaeem. Tento rezim vyzaduje externi nastaveni relé.

Dalsi informace ziskate od vasi prodejni
kancelage firmy Danfoss.

m LC-filtry pro miniee VLT 8000 AQUA

Kdyz je motor gizen miniecem kmitoétu, je z motoru
slyset rezonaneni hluk. Tento hluk, ktery je dusledkem
konstrukce motoru, je generovan pokazdé, kdyz

je aktivovan jeden z peepinagu steidage v miniei
kmitoetu. Kmitoeet rezonaneniho hluku tudiz
odpovida spinacimu kmito&tu miniee.

Pro VLT 8000 AQUA nabiz firma Danfoss LC-filtr
k tlumeni akustického hluku motoru.

Filtr redukuje nabiznou hranu napiti, napiovou spieku
Upeak a zvininy proud Al peichazejici do motoru,
takze proud a napiti jsou témig sinusové. Akusticky
hluk motoru je tak redukovan na minimum.

Vzhledem ke zvininému proudu v civkach bude
civkami generovan ureity hluk. Tento problém
Ize zcela vygesit zabudovanim filtru do skeini
nebo podobnym zpusobem.

m Priklady pouziti LC-filtru

Ponorna cerpadla

U malych motora do jmenovitého vykonu 5,5 kKW
veetne pouzivejte LC-filtr, pokud neni motor vybaven
zvysenou izolaci vinuti. Plati to napriklad pro vsechny
motory pracujici ve vihkém prostredi. Pokud tyto
motory pouzijete ve spojeni s menicem kmitoctu bez
LC-filtru, ve vinuti motoru dojde ke zkratu. Pokud
jste na pochybach, zjistete u vyrobce motoru, zda je
dany motor vybaven zvysenou izolaci vinuti.

Upozorneni:
": Pokud menic kmitoctu ridi nekolik paralelne
i zapojenych motory, musi byt pridany
motorové kabely tak, aby dohromady
daly celkovou délku kabelu.

Studnova cerpadla

Pri pouziti bonomych cerpadel, napriklad ponorenych
nebo studnovych cerpadel, byste se meli obratit na
dodavatele kvuli vyjasneni pozadavky. Doporucujeme
pouzit LCfiltr, pokud je menic kmitoctu pouzit v
aplikacich se studnovym cerpadlem.
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m Objednaci éisla, moduly LC-filtru

Siové napéjeni 3 x 200 - 240 V

LC-filtr LC-filtr Jmenovity proud  Max. vystupni  Ztratovy
pro typ miniee kryti pai 200 V kmitoeet vykon Objednaci
gislo

8006-8008 IP 00 25,0 A 60 Hz 85 W 17524600
8011 IP 00 32 A 60 Hz 90 W 17524601
8016 IP 00 46 A 60 Hz 110 W 17524602
8022 IP 00 61 A 60 Hz 170 W 17524603
8027 IP 00 73 A 60 Hz 250 W 17524604
8032 IP 00 88 A 60 Hz 320 W 17524605
Siové napéjeni 3 x 380 - 480

LC-filtr LC-filtr Jmenovity proud  Max. vystupni  Ztratovy

pro typ miniee kryti pai 400/480 V kmitoeet vykon Objednaci

eislo

8006-8011 IP 20 16 A/16 A 120 Hz 17520832
8016 IP 00 24 A/ 21,7 A 60 Hz 1256 W 17524606
8022 IP 00 32A/279A 60 Hz 130 W 17524607
8027 IP 00 375A/32A 60 Hz 140 W 17574608
8032 IP 00 44 A/ 41,4 A 60 Hz 170 W 17524609
8042 IP 00 61 A/54 A 60 Hz 250 W 17524610
8052 IP 00 73A/6B5A 60 Hz 360 W 17574611
8062 IP 00 90A/78A 60 Hz 450 W 17574612
8072 IP 20 106 A/ 106 A 60 Hz 17524701
8102 IP 20 147 A/ 130 A 60 Hz 17524702
8122 IP 20 177 A/ 160 A 60 Hz 17524703
8152 IP 20 212 A/ 190 A 60 Hz 17524704
8202 IP 20 260 A/ 240 A 60 Hz 17524705
8252 IP 20 315 A/ 302 A 60 Hz 17524706
8302 IP 20 395 A/ 361 A 60 Hz 17524707
8352 IP 20 480 A/ 443 A 60 Hz 17573139
8450 IP 20 600 A/ 540 A 60 Hz 175723140
8500 IP 20 658 A /590 A 60 Hz 17573141
8600 IP 20 745 A/ 678 A 60 Hz 17523142

Ohledni LC-filtru pro miniee 525 - 600 V se
obrate na spoleénost Danfoss.

Upozorneni:
'l: Poi pouzivani LC-filtrt musi byt hodnota
i spinaciho kmitoetu 4,5 kHz (viz parametr 407).
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m LC filtry pro miniée VLT 8006-8011 380 - 480 V Na obrazku vlevo jsou uvedeny rozmiry LC-filtru IP
. 90 55 o| 20 pro vyse zmininy vykonovy rozsah. Minimalni
& NS 70 * © prostor nad a pod krytem: 100 mm.
o%\e" -
Q \e an|
00(%\13“ | LC-filtry IP 20 byly vyvinuty pro montaz vedle sebe
0, | L . .
| ° - bez jakéhokoli prosotru mezi kryty.
- °10
i e Max. délka motorového kabelu:
! 39 - 150 m stininy/pancégovany
! 0 M - 300 m nestininy/nepancégovany
! Pro splnini podminek norem EMC:
: EN 55011-1B: Max. 50 m stininy/pancégovany
| 3 EN 55011-1A: Max. 150 m stininy/pancégovany
| A
AT zald i
- 55 Hmotnost: 17520832 9,5 kg

1757ZA106.11

m Instalace LC filtru IP 20

175ZA195.10

XN
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VLT® 8000 AQUA

| LC-fiItry pro miniée VLT 8006-8032, 200 - 240 Max. délka motorového kabelu:

V /' 8016-8062 380 - 480 V - 150 m stininy/pancéeovany

V tabulce a na nakresu jsou uvedeny rozmiry - 300 m nestininy/nepancégovany

LC-filtrti IP 00 pro kompaktni jednotky. Pro splnini podminek norem EMC:

LC-filtry IP 00 musi byt zabudovany a chraniny - EN 55011-1B: Max. 50 m stininy/pancégovany

proti prachu, vodi a korozivnim plynum. - EN55011-1A: Max. 150 m stininy/pancégovany

LC-filtr IP 00
Typ filtru A [mm] B [mm] C [mm] D[mm] E[mm] F [mm] G [mm] Hmotnost

(ka]

17524600 220 135 92 190 68 170 8 10
17524601 220 145 102 190 78 170 8 13
17524602 250 165 117 210 92 180 8 17
17524603 295 200 151 240 126 190 11 29
17524604 355 205 152 300 121 240 11 38
17524605 360 215 165 300 134 240 11 49
17574606 280 170 121 240 96 190 11 18
17524607 280 175 125 240 100 190 11 20
17524608 280 180 131 240 106 190 11 23
17524609 295 200 151 240 126 190 11 29
17574610 355 205 152 300 121 240 11 38
17524611 355 235 177 300 146 240 11 50
17524612 405 230 163 360 126 310 11 65

( ). )| ) 1
el

D ¢ |

G B

O 0

B -

© 8

F 175ZA549.10
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VLT® 8000 AQUA

m LC-filtry pro miniee VLT 8042-8062 200-240

V / 8072-8600 380-480 V

V tabulce a na nakresu jsou uvedeny rozmiry LC-filtru
IP 20. LC-filtry IP 20 musi byt zabudovany a chraniny
proti prachu, vodi a agresivnim plynum.

Max. délka motorového kabelu:

- 150 m stininy/pancégovany

- 300 m nestininy/nepancégovany

Pro splnini podminek norem EMC:

- EN 55011-1B: Max. 50 m stininy/pancégovany
- EN 55011-1A: Max. 150 m stininy/pancégovany

LC-filtr IP 20
Typ filtru A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] Hmotnost
(kal

17524701 740 550 600 70
17574702 740 550 600 70
17524703 740 550 600 110
17524704 740 550 600 120
17524705 830 630 650 220
175724706 830 630 650 250
17524707 830 630 650 250
17573139 1350 800 1000 350
17523140 1350 800 1000 400
17573141 1350 800 1000 400
175723142 1350 800 1000 470

o T

0

9

5

L

C
T A T B 1

m Filtr harmonickych

Harmonické proudy neovlivnuiji primo spotrebu el.
energie, ale maji vliv na nasledujici podminky:

Vetsi celkovy proud zpracovavany instalacemi
- Zvysuje zatizeni transformatoru (nekdy
bude zapotrebi vetsi transformator, zvlaste
v pripade retrofitu)
- Zvysuje tepelné ztraty v transformétoru a v instalaci
-V nekterych pripadech budou zapotrebi vetsi
kabely, prepinace a pojistky

Vyssi zkresleni napeti zpusobené vetsim proudem
- Zvysuje riziko ruseni elektrického vybaveni
pripojeného ke stejné siti

Vysoké procento zatizeni usmerriovace zpusobené
napriklad menicem kmitoctu zvysuje harmonickou
slozku proudu, kterou je treba snizit, aby se predeslo
vyse zminenym dusledkum. Proto je menic kmitoctu
standardne vybaven integrovanymi stejnosmernymi
civkami snizujicimi celkovy proud asi o 40 % (ve

srovnani se zarizenimi bez jakéhokoli potlaceni
harmonické slozky), zhruba na 40-45 % ThiD.

V nekterych pripadech je treba zajistit jeste dalsi
potlaceni (napriklad retrofit s menici kmitoctu). K
tomuto Ucelu nabizi Danfoss dva zdokonalené filtry
harmonickych slozek AHFO5 a AHF10, které snizuiji
harmonickou slozku proudu asi na 5, respektive 10 %.
Dalsi podrobnosti naleznete v pokynech MG.80.BX.YY.

MCT 31

Softwarovy nastroj pro vypocet harmonické slozky
MCT 31 umozruje snadno odhadnout harmonické
zkresleni v dané aplikaci- Vypocitat Ize harmonické
zkresleni jak u menicu kmitoctu Danfoss, tak u menicu
kmitoctu jinych vyrobcu, s ruznymi zpusoby dalsi
redukce harmonické slozky, napriklad s filtry AHF od
spolecnosti Danfoss a 12-18pulsnimi usmernovaci.
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Objednaci cislo:
CD-ROM se softwarovym nastrojem MCT 31 si
muzete objednat pod kédovym cislem 130B1031.

m Objednaci eisla, Filtry harmonickych

Filtry harmonickych se pouzivaji ke snizeni
harmonické slozky siti

 AHF 010: 10% zkresleni proudu

* AHF 005: 5% zkresleni proudu

380-415V, 50Hz

IAHEN Typicky pouzity motor | Objednaci eislo VLT 8000
[kW] AHF 005 AHF 010

10 A 4, 5.5 175G6600 175G6622 8006, 8008
19 A 7.5 175G6601 175G6623 8011, 8016
26 A 11 175G6602 175G6624 8022
35 A 15, 18.5 175G6603 175G6625 8027
43 A 22 175G6604 175G6626 8032
72 A 30, 37 175G6605 175G6627 8042, 8052
101 A 45. 55 175G6606 175G6628 8062, 8072
144 A 75 175G6607 175G6629 8102
180 A 90 175G6608 175G6630 8122
217 A 110 175G6609 175G6631 8152
289 A 132, 160 175G6610 175G6632 8202, 8252
324 A 175G6611 175G6633

Vyssiho jmenovitého vykonu lze dosahnout paralelnim zapojenim filtru
360 A 200 Dvi_jednotky 180 A 8302
434 A 250 Dvi_jednotky 217 A 8352
578 A 315 Dvi_jednotky 289 A 8450
613 A 355 289 A a 324 A 8600

440-480V, 60Hz

IAHEN Typicky pouzity motor | Objednaci éislo VLT 8000

[HP] AHF 005 AHF 010

19 A 10, 15 175G6612 175G6634 8011, 8016
26 A 20 175G6613 175G6635 8022
35 A 25, 30 175G6614 175G6636 8027, 8032
43 A 40 175G6615 175G6637 8042
72 A 50, 60 175G6616 175G6638 8052, 8062
101 A 75 175G6617 175G6639 8072
144 A 100, 125 175G6618 175G6640 8102, 8122
180 A 150 175G6619 175G6641 8152
217 A 200 175G6620 175G6642 8202
289 A 250 175G6621 175G6643 8252

Vyssiho jmenovitého vykonu Ize dosdhnout paralelnim zapojenim filtru
324 A 300 144 A a 180 A 8302
397 A 350 180 A a 217 A 8352
506 A 450 217 A a 289 A 8450
578 A 500 Dvi_jednotky 289 A 8600

Kombinace miniee kmitoétu a filtru je vypoétena na zakladi napéjeni 400 V/480 V a za peedpokladu typického zatizeni motoru (4pdlového) a momentu 160
%. Ohledni jinych kombinaci nahlédnite do dokumentu MG.80.BX.YY.

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss
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VLT® 8000 AQUA

m Vybaleni a objednéani miniée kmitoétu VLT

Pokud jste na pochybach, jaky minie kmitoetu
jste obdrzeli a jaké volitelné prvky obsahuie,
pouzijte nasleduijici informace.

m Retezec objednaciho cisla typového oznaceni

Na zaklade vasi objednavky dostane menic kmitoctu
objednaci cislo, které najdete na typovém stitku
jednotky. Toto cislo muze vypadat napr. takto:
VLT-8008-A-T4-C20-R3-DL-F10-A00-CO

Znamena to, ze objednany menic kmitoctu je VLT
8008 pro sit'ové napeti 3 x 380-480 V (T4) ve formatu
kompakt s krytim IP 20 (C20). Jedna se o variantu
hardwaru s integrovanym filtrem RFI, trida A a B
(R3). Menic kmitoctu je vybaven ridici jednotkou
(DL) a volitelnou kartou PROFIBUS (F10). Menic
neni vybaven volitelnou kartou (AOO) a neni pouzito
zapouzdreni macenim (C0). Znak c. 8 ( A) oznacuje
rozsah pouziti jednotky: A = AQUA.

IP 00: Toto kryti je u rady VLT 8000 AQUA k
dispozici pouze pro vetsi vykony. Doporucuje se
instalace do standardnich skrini.

IP 20/NEMA 1: Toto je standardni kryti menica VLT
8000 AQUA. Je idealni pro instalaci do skrine v
oblastech, kde je vyzadovan vyssi stupen ochrany.
Toto kryti rovnez umozruje instalaci menicu vedle sebe.
IP 54: Toto kryti Ize umistit primo na stenu.

Skrine nejsou vyzadovany. Jednotky IP 54 Ize

také instalovat vedle sebe.

Varianty hardwaru

PF: Standardni jednotka pro typy
VLT 8152-8352 se 24voltovym
stejnosmernym napéjenim pro
zélohovani ridici karty a integrovanymi
sit'ovymi pojistkami. Neobsahuje
stejnosmemé svorky.

PS: Standardni jednotka pro typy
VLT 8152-8352 se 24voltovym
stejnosmernym napéjenim pro
zalohovani ridici karty. Neobsahuje
stejnosmemé svorky.

PD: Standardni jednotka pro typy
VLT 8152-8352 se 24voltovym
stejnosmernym napéjenim pro
zélohovani ridici karty a integrovanymi
sit'ovymi pojistkami a odpojovacem.
Neobsahuje stejnosmerné svorky.

Filtr RFI

Jednotky pro sit'ové napajeni 380-480 V a vykon
motoru do 7,5 KW (VLT 8011) jsou vzdy vybaveny
integrovanym filtrem tridy A1 a B. Menice pro vyssi
vykony motoru Ize objednavat bud' s filtrem RFI
nebo bez nej. Filtry RFI pro menice 525-600 V
nejsou k dispozici.

Ridici jednotka (tlacitka a displej)

Jednotky tohoto vyrobniho programu jsou k
dispozici v nasledujicich variantach hardwaru:
ST: Standardni menic s ridici jednotkou
nebo bez ni. Bez stejnosmernych
svorek s vyjimkou
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8016-8300, 525-600 V

SL: Standardni jednotka se stejnosmernymi
svorkami.
EX: Rozsirené vybaveni pro VLT typu

8152-8600 s ridici jednotkou,
stejnosmernymi svorkami a pripojenim
externiho stejnosmerného napajeni 24
V pro zalohovani ridici karty.

DX: Rozsirené vybaveni pro VLT typu
8152-8600 s ridici jednotkou,
stejnosmernymi svorkami,
integrovanymi sit'ovymi pojistkami
a odpojovacem a s pripojenim externiho
stejnosmerného napajeni 24 V pro
zélohovani ridici karty.

Vsechny typy jednotek, mimo menice s krytim IP
54, mohou byt objednany bud' s ridici jednotkou
nebo bez ni. Jednotky IP 54 jsou vzdy vybaveny
ridici jednotkou.

Vsechny vyrabené typy jednotek jsou k dispozici
s integrovanou aplikacni volitelnou soucasti
vcetne reléové karty se ctyrmi relé nebo s kartou
kaskadniho regulatoru.

Pouzdreni macenim

Vsechny typy menicu Ize dodévat s deskou
plosnych spoju zapouzdrenou macenim nebo
nezapouzdrenou.
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200-240 V
Typové oznaceni T2 (6(0]0} Cc20 CN1 C54 ST SL RO R1 R3
Pozice v retezci 9-10 11-13 11-13 11-13 11-13 14-15 14-15 16-17 16-17 16-17
4,0 kKW/5,0 HP 8006 X X X X X X
5,5 kW/7,5 HP 8008 X X X X X X
7.5 KW/10 HP 8011 X X X X X X
11 KW/15 HP 8016 X X X X X X
15 kW/20 HP 8022 X X X X X X
18,5 KW/25 HP 8027 X X X X X X
22 KW/30 HP 8032 X X X X X X
30 KW/40 HP 8042 X X X X X X
37 kKW/50 HP 8052 X X X X X X
45 kKW/60 HP 8062 X X X X X X
380-480 V
Typové
oznaceni T4 C00 | C20 | CN1 | C54 ST SL EX DX PS PD PF RO R1 R3
Pozice v retezci 9-10 11-13] 11-13] 11-13[ 11-13| 14-15] 14-15] 14-15] 14-15] 14-1§ 14-15| 14-1§ 16-17 16-17| 16-17
4,0 KW/5,0 HP 8006 X X X X
5,5 KW/7,5 HP 8008 X X X X
7,5 KW/10 HP 8011 X X X X
11 KW/15 HP 8016 X X X X X X
15 KW/20 HP 8022 X X X X X X
18,5 KW/25 HP 8027 X X X X X X
22 KW/30 HP 8032 X X X X X X
30 kW/40 HP 8042 X X X X X X
37 kKW/50 HP 80562 X X X X X X
45 KW/60 HP 8062 X X X X X X
55 kKW/75 HP 8072 X X X X X X
75 KW/100 HP 8102 X X X X X X
90 KW/125 HP 8122 X X X X X X
110 KW/150 HP 8152 X X X X X X X X X X X
132 KW/200 HP 8202 X X X X X X X X X X X
160 KW/250 HP 8252 X X X X X X X X X X X
200 KW/300 HP 8302 X X X X X X X X X X X
250 KW/350 HP 8352 X X X X X X X X X X X
315 KW/450 HP 8450 X) X X X X X X
355 KW/500 HP 8500 X) X X X X) X X
400 KW/600 HP 8550 X X X X X) X X

(X): Provedeni kompakt s krytim IP 00 neni k dispozici s DX

Napeti

T2: 200-240 VAC
T4: 380-480 VAC
Kryti

CO00: Kryti IP 00, provedeni kompakt
C20: Kryti IP 20, provedeni kompakt
CN1: Kryti NEMA 1, provedeni kompakt
C54: Kryti IP 54, provedeni kompakt

A

¢

Upozorneni:
NEMA 1 prevysuje IP 20

Varianty hardwaru
ST: Standardni

SL: Standardni se stejnosmernymi svorkami

EX: Rozsirena se 24voltovym napajenim a stejnosmernymi svorkami

DX: Rozsirena se 24voltovym napdjenim, stejnosmernymi svorkami, odpojovanim a

pojistkou

PS: Standardni se 24V napajenim

PD: Standardni se 24V napajenim, pojistkou a odpojenim

PF: Standardni se 24V napéjenim a pojistkou

Filtr RFI
RO: Bez filtru

R1: Filtr tridy A1
R3: Filtr tridy A1 a B

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss
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525-600 V
Typové oznaceni T6 CO00 C20 CN1 ST RO
Pozice v retezci 9-10 11-13 11-13 11-13 14-15 16-17

1,1 KW/1,5 HP 8002 X X X X
1,5 KW/2,0 HP 8003 X X X X
2,2 KW/3,0 HP 8004 X X X X
3,0 KW/4,0 HP 8005 X X X X
4,0 KW/5,0 HP 8006 X X X X
5,56 KW/7,5 HP 8008 X X X X
7,5 KW/10 HP 8011 X X X X
11 KW/15 HP. 8016 X X X
15 KW/20 HP 8022 X X X
18,5 kKW/25 HP 8027 X X X
22 KW/30 HP 8032 X X X
30 kKW/40 HP 8042 X X X
37 kW/50 HP 8052 X X X
45 kW/60 HP 8062 X X X
55 kW/75 HP 8072 X X X
75 KW/100 HP 8100 X X X X
90 kW/125 HP 8125 X X X X
110 KW/150 HP 8150 X X X X
132 KW/200 HP 8200 X X X X
160 KW/250 HP 8250 X X X X
200 kwW/300 HP 8300 X X X X

T6: 525-600 VAC CN1: Kryti NEMA 1, provedeni

CO00: Kryti IP 00, provedeni kompakt
kompakt ST: Standardni
C20: Kryti IP 20, provedeni RO: Bez filtru

kompakt

' Upozorneni:

'@ NEMA 1 prevysuje IP 20

Volitelné moznosti, 200-600 V

Displej Pozice: 18-19
DO Bez ovladaciho panelu LCP

DL S ovladacim panelem LCP

Doplnek Fieldbus Pozice: 20-22
FOO Bez doplnku

F10 Profibus DP V1

F30 DeviceNet

F40 LonWorks s volnou topologii

Aplikacni doplnek Pozice: 23-25
AQ0 Bez doplnku

A312  Reléova karta se 4 relé

A32 Kaskadovy regulator

Zapouzdreni Pozice: 26-27
C03 __ Bez zapouzdreni

C1 Se zapouzdrenim

1) Neni k dispozici s krytim IP 54 v provedeni kompakt

2) Neni k dispozici s doplrnkem Fieldbus (Fxx)
3) Neni k dispozici pro vykony od 8450 do 8600

24
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m Tabulka kédu typu / objednavaci formular

VLT |8 TR MDA FA | HC

Vykonovy stupen * A A N

napi. 8008
; Aplikaéni rozsah

8006 A]
8008 Sit'ove napcti
8011
8016
8022 T4
8027 T6
8032 T7
8042

8052 Kryti
8062

8072 coo
8102 C20
8122 C54
8152 CN1
g%g% Varianta Hardwaru
8302
8352
8450
8452
8500
8600

Filtr RFI
RO
R1
R3

Pocet kust

Ovladaci panel (LCP)
tohoto typu Volitelna komunikacni karta

DO
DL
Foo

Pozadovany ter- F10
min dodani F30

F40

Objednatel:

Volitelna aplikaéni karta
AO0O
A31
A32

Datum:
Zkopirujte si formulaf, Pridavné lakovani tistenych spoju
vypliite jej zaslete poStou nebo co

faxem nejbliz§imu obchodnimu C1
zastoupeni firmy Danfoss

176FA206.12
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m Obecné technické udaje

Siové napégjeni (L1, L2, L3):

Napdjeci Napiti 200-240 V ...cocuiiiiiiie e 3 x 200/208/220/230/240 V +10 %
Napajeci Napiti 380-480 V...t 3 x 380/400/415/440/460/480 V £10 %
Napdjeci Napiti 525-B00 V ....ciiiiiiiiiiec i 3 x 525/550/575/600 V 10 %
NapaJeCi KMItOBET ..o 50/60 Hz +/- 1 %
Maximalni nesymetrie Napajecino NAPIti: ...

VLT 8006 - 8011 AQUA / 380 - 480 V a VLT 8002 - 8011 AQUA /525 - B00 V ..vvviiiiiiiieiiieee e +

2,0 % jmenovitého napajecino napiti
VLT 8016 - 8072 AQUA / 525 - 600 V, 380 - 480 V a

VLT 8006 - 8032 AQUA /200 - 240V ooooiiiiiiiieeeee et + 1,5 % jmenovitého napajeciho napiti
VLT 8100 - 8300 AQUA / 525 - 600 V, VLT 8102 - 8600 AQUA / 380 - 480 V a

VLT 8042 - 8062 AQUA 7/ 200 - 240V .oovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiisiniines + 3,0 % jmenovitého napajeciho napiti
Relativni UBINTK 7/ COS. @ ooeiiiiiiiiiiie et e e et a e e e e et a e e e e e e e neaee s témio 1,0 (> 0,98)
SKUEENY UBINTK (A) +eeee ettt ra e e jmenovity 0,90 pai jmenovitém zatizeni
Poeet sepnuti na napdjecich vstupech (L1, L2, L3) ...cooiiiiiiieiieee e peiblizni 1krat/2 min.
Maximalni ZKratOVy PIrOUA ....ccoieiii e 100 kA

Vystupni udaje VLT (U, V, W):

YA (0T o) T a =T = 0-100% napajeciho napeti
Vystupni kmitocet 8006-8032, 200-240V  ....cioiviiiiieiee et e et a e 0-120 Hz, 0-1000 Hz
Vystupni kmitocet 8042-8062, 200-240V  ....cciiiviiiiieie et 0-120 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmitocet 8072-8600, 380-480V .. ..uuiuirriiiiiiiiiiiiniansssssssssssssasaasaaaaaaaaaaaaaaaaaaaans 0-120 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmitocet 8002-8016, 525-600V  ....uuuiiiiiiiiiiiieiiiei s 0-120 Hz, 0-1000 Hz
Vystupni kmitocet 8022-8062, 525-600V  .....uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiesssssss s s s s s s s s s s aa s s aaaaaaaaaaaaaaaaans 0-120 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmitocet 8072-8300, 525-600V  ....uuuiuiiiiiiiiiiiiiiiiiieieie e e s e s e s e s e s e e 0-120 Hz, 0-450 Hz
Jmenovité napeti Motoru, 200-240 V ..ot 200/208/220/230/240 V
Jmenovité napeti Motoru, 380-480 V ..o 380/400/415/440/460/480 V
Jmenovité napeti Motoru, 525-600 V  ....iiiiiiiiiiiiiiiiieiiiiiieiieeeeeee e ee e eeseeaeeeseeeaee e rrnnes 525/550/575 V
JMENOVIY KMIEOCET MOTOMU .oiiiiiiiiiiiiii et e s assesessessssennnnnes 50/60 Hz
SPINANT N VYSTUDU  oiiiiiiiiiiiiii ittt st sas s st s s s ssnssssnssnnnnnnsees Neomezeno
Doby roZDENU Ci AODENU ... e e e e e e e e e e e e aaaaes 1-3600 s

Momentové charakteristiky:

ROZDENOVY MOMENT ..o 110% po dobul1 min.
Rozbehovy moment (parametr 110 Vysoky spousteci moment) ............ Maximalni moment: 130% po dobu 0,5 s
UryChlovaci MOMENT oo 100%
Momentova pretizitelNOSt ... 110%

@idici karta, digitalni vstupy:

Poeet programovatelnych digitalniCh VSTUPU .occoeiiii i 8
o] £ VA = OO PR PPOPPPPRP 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
UFOVEO NAPHT .ottt ettt ettt 0-24 V DC (pozitivni logika PNP)
Uroved Napitl, I0GICKA O ......oveeeeeeee ettt <5V DC
Uroved NaPI, IOGICKA T ...voveeee oottt > 10V DC
MaximalNi NAPIT NA VSTUDU  ..iiieiiiiis it e ettt e e et e et e e e st e e e e e e e s s ab b b e e e eeeessennaataeeeeeesninnees 28 V DC
LY £ 10T ) 110 o T T A poibl. 2 k&2
V4o O VTt oL ToTe b= N = IR 1 (] o1 I 3 ms

Spolehlivé galvanické oddileni: Visechny digitaini vstupy jsou galvanicky oddileny od napdajeciho napiti
(PELV). Digitalni vstupy mohou také byt izolovany od ostatnich svorek na eidici karti peipojenim externiho
stejnosmirného napéajeni 24 V' a rozpojenim spinaee 4. Viz spinaée 1-4.
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@idici karta, analogové vstupy:

Poeet programovatelnych analogovych napiovych/termistorovych vstupU ..o, 2
Y0 Y =S PRPPPP 53, 54
UFOVEO NAPHT vttt ettt ettt 0 - 10 V DC (nastavitelna)
VS U OO 0N, i wetttttttttttttt ettt nnnnnnnnn paibl. 10 ©2
Poeet programovatelnych analogovych proudovyCh VSTUDU ..uueviiieiiiiiiiiiiiiieeeee e e e 1
POBEL ZEMNICICN SVOIEK .oiiiii ittt e e st e e e e s e et e e e e e e s s bbb e e e eee e s s snabbaeaaaaeeeas 55
Proudovy rOZSan ..o 0/4 - 20 mA (nastavitelny)
RV £ (0] 0] 110 [ T T A paibl. 200 €2
RO ZI SN e a e e 10 bitu + znaménko
P@esnost Na VSTUPU ...oooooiiiiiiii Maximalni chyba: 1 % plného rozsahu
VZOrKOVACH PEMHOTA N VSTUDU .1vtttiiiiiiiiiiiiiiiitiieitaeiaaaieaaaaaaaaae e e e e e e e e e e s ensnna s nnnnnaan 3 ms

Spolehlivé galvanické oddileni: Vsechny analogové vstupy jsou galvanicky oddilené od napéajeciho
napiti (PELV) a jinych svorek s vysokym napitim.

@idici karta, impulsovy vstup:

Poeet programovatelnyCh impuUISOVYCH VSTUDU ..ii.iiiiiiiieiiiiiiiice et e e e e e e r e e e e e e e annnes 3
SV OTKY B ittt ——————————— 17, 29, 33
Maximalni KMIEOEET NA SVOICE 17 .oiiiiiii ittt e e e e s st e e e e e e s s ettt e e e e e e s nabareeees 5 kHz §
Maximalni kmitoget na svorkach 29, 33 ... 20 kHz (oteveeny kolektor PNP) S
Maximalni kmitoget na svorkach 29, 33 ... 65 kHz (symetricky) i
UFOVEO NAPHT vttt ettt ettt ettt 0-24 V DC (pozitivni logika PNP) _
Uroved Napitl, I0GICKA O ......oveeeeeeee oottt <5V DC
Uroved NapIth, IOGICKA T ....veieeeee oottt ettt >10 V DC
MaximalNi NAPIT NA VSTUDU  o.iiieiiiiiiieee ettt e e et e et e e e st e e e e e e e s s ab bt e e e e e e e s s ensabbaeeeeeesnennnes 28 V DC
LY 1] ) 110 o T T N poibl. 2 k&2
RV 7400 V£ Tt o1 0T = = R ] (] 0T 3 ms
RO ZI S BN et e e e e e 10 bitu + znaménko
Paesnost (100-1 kHz), svorky 17, 29, 33 ... Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu
Paesnost (1-5 kHz), svorka 17 ... Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Poesnost (1-65 kHz), svorky 29, 33 ..o Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu

Spolehlivé galvanické oddileni: Vsechny impulsové vstupy jsou galvanicky oddileny od napajeciho napiti
(PELV). Impulsové vstupy mohou také byt izolovany od ostatnich svorek na eidici karti paipojenim vnijsiho
stejnosmirného napajeni 24 V' a rozpojenim spinaée 4. Viz spinaée 1-4.

@idici karta, digitalni/impulsové a analogové vystupy:

Poeet programovatelnych digitalnich a analogovyCh VYSTUDU  ...vvvviiiiiiiiiiiiiiccce e a e 2
Yo Y = SRR 42, 45
Uroved napiti na digitanim/iMpPuUISOVEM VYSTUDU .......voeeeeereeeeeee e 0-24VDC
Minimalni zatizeni vzhledem k zemi (svorka 39) na digitalnim/impulsovem VYSTUPU  ...oevvveriiiiiiiiiieeeeniiiiie, 600 ©2
Rozsahy kmitoetu (digitalni vystup pouzivany jako impulSOVY VYSTUD) .ooveeriiireeesiiiiiiiiieeee e 0-32 kHz
Proudovy rozsah na analogOVEM VYSTUDU  vieeeiiiiiiiiiiieeieeiiiiiieeeee s e siiiree e e e e s s ssibbaee e e e e e s s sntanneaaaeeaaanne 0/4 - 20 mA
Maximalni zatizeni vzhledem k zemi (svorka 39) na analogovEmM VYSTUDPU  ..veceeeviiiviiieeeeeeesiiiiiieeeeee e 500 ©2
Pgesnost analogoveNO VYSTUDU ..eevviiiiiiiiiiiiiiieeeiiee e Maximalni chyba: 1,5 % pIného rozsahu
Rozliseni Nna analogoVEM VYSTUDU.  ...ooiiiiiiiiii ettt e et e e e e bbb 8 bitu

Spolehlivé galvanické oddileni: Vsechny digitalni a analogové vystupy jsou galvanicky oddileny od
napajeciho napiti (PELV) a ostatnich svorek vysokého napiti
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Ridici karta, napajeni 24 V DC:

(G151 TS Ve T (=) TP 12, 13
YoV A= = = TR 200 mA
CHSIa ZEMNICICN SVOIBK ittt et ettt e ettt e et e e ettt e e e e e e e e et e e e ettt e e e et e eeaanas 20, 39

Spolehlivé galvanické oddeleni: Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddeleno od napéjeciho napeti
(PELV), ale ma stejny potencial jako analogové vystupy

Ridici karta, RS 485 sériova komunikace:

CHSIA SVOIBK ittt 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Spolehlivé galvanické oddeleni: Upiné galvanické oddeleni (PELV).

Reléové vystupy:

Pocet programovatelnyCh relEOVYCH VYSTUDU ..ooiiiiiiiiiice ottt e e e e et e e e e e e s aeeeeeeeeaannes 2
Cisla SVOrek, MAICT KArta .......iiiieiie ettt e et e e e et e e et e e e s nneeeeeaneeees 4-5 (sepnuti)
Max. zatizeni (stejn.) svorek 4-5, rdici karta ... 50V AC, 1 A, 60 VA
Max. zatizeni (DC-1, IEC 947) svorek 4-5, ridici karta ...........cccoooi 75V DC, 1A 30W
Max. zatizeni (DC-1) svorek 4-5 , ridici karta pro aplikace UL/cUL ......................... 30V AC,1A/425VDC, 1A
Cisla svorek, vykonova karta a reléova karta ................cccccccciiiiiiias 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni (str.) svorek 1-3, 1-2, VWKONOVA Kart@ .........cccccvvviiiiiieiiiiiiiiiecc e 240 V AC, 2 A, 60 VA
Max. zatizeni (DC-1, IEC 947) svorek 1-3, 1-2, vykonova karta a reléova karta .............ccceeeeeeeeeen. 50V DG, 2A
Min. zatizeni svorek 1-3, 1-2, vykonova karta ............ccccceiiii, 24V stejn., 10 mA, 24 V str., 100 mA

Externi stejnosmirné napajeni 24 V (k dispozici pouze s VLT 8152-8600, 380-480 V):

SV OTKY B, ittt ittt ————————— 35, 36
NaPIOVY FOZSAN ..iiiiiiiiiiii e a e e e 24V DC +15 % (max. 37 V DC po dobu 10 s)
MaX. ZVININT MBI oo 2V DC
Y070 1= o = P 15 W - 50 W (50 W pei zapnuti, 20 ms)
Min. peed@azenad POJISTKA .......ccooii i 6 A

Spolehlivé galvanické oddileni: Upiné galvanické oddileni, pokud je externi stejnosmirné napajeni 24V také typu PELV.

Délky a prugezy kabelu:

Max. délka motorového kabelu, stininy kabel ... 150 m/500 stop
Max. délka motorového kabelu, nestininy kabel ..........cccciiii 300 m/1000 stop
Max. délka motorového kabelu, stininy kabel VLT 8011 380-480 V ... 100 m/330 stop
Max. délka motorového kabelu, stininy kabel VLT 8011 525-600 V ........cccccii 50 m/164 stop
Max. délka kabelu pro stejn. sbirnici, stininy kabel ................. 25 m/82 stop od minieée kmitoetu ke stejn. sbirnici.
Max. prugez kabelu k motoru, viz nasledujici oddil

Max. prugez kabelu pro externi zdroj stejn. NaPAIENi 24 V ... 2,5 mm2 /12 AWG
Max. prugez pro @idiCi KaDEIY ....ccoeeieieee e, 1,5 mm2/16 AWG
Max. prugez pro SErovoU KOMUNIKACH .......ooooiieiie i 1,5 mm2/16 AWG

Pokud ma byt vyhovino UL/cUL, musi se pouzit kabely s teplotni teidou 60/75 °C (VLT 8002 - 8072
(625 - 600 V), VLT 8006 - 8072 (380 - 480 V) a VLT 8002 - 8032 (200 - 240 V). Pokud ma byt
vyhovino UL/cUL, musi se pouzit kabely s teplotni taidou 75 °C (VLT 8100 - 8300 (525 - 600 V),
VLT 8102 - 8600 (380 - 480 V), VLT 8042 - 8062 (200 - 240 V)

Charakteristiky aizeni:

KMIEOBIOVY FOZSAN ... 0-120 Hz
Rozliseni vystupnino KMIEOBTU ... +0,003 Hz
B0 ot- W o6 (7Y AV A= (=T o [V SRR 3ms
Rozsah gizeni otaeek (bez zpitné vazby) ...ccooovveveeiiiii 1:100 synchronnich otaeek
Otaeky, poesnost (bez zpitné vazby) ........cccccvviieiiiiiiiiiieeeii < 1500 ot./min.:.max. chyba + 7,5 ot./min.
> 1500 ot./min.: max. chyba 0,5 % aktudlni rychlosti

Proces, peesnost (se zpithou vazbou) ...........ccc < 1500 ot./min.: max. chyba + 1,5 ot./min.

> 1500 ot./min.. max. chyba 0,1 % aktualni rychlosti
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Visechny regulaeni charakteristiky jsou zalozeny na 4pdlovém asynchronnim motoru

Presnost hodnot na displeji (parametry 009 -012 Display readout):

Proud motoru, O - 140% zatizeni ............cceevvvvveieeniiiiiiinnnn, Max. chyba: +2,0% jmenovitého vystupniho proudu
Vykon kW, vykon HP, 0 - 90% zatizeni ..........cccccoeieiiiieenns Max. chyba: £5,0% jmenovitého vystupniho proudu

Okolni podminky:

101U PR SPRRPPPPR IPO0/sasi, IP20/IP21/NEMA 1, IP54/NEMA 12
Vibraéni zkouska .........ccceeeeeeennnn. 0,7 g RMS 18-1000 Hz nahodni. 3 smiry po dobu 2 hodin (IEC 68-2-34/35/36)
Max. relativni VINKOSt ...vvvviieie e 93 % +2 %, -3 % (IEC 68-2-3) pro skladovani/transport
Max. relativni VINKOST ..vvvvviiiii e, 95% bez kondenzace (IEC 721-3-3; teida 3K3) pro provoz
Agresivni prostaedi (IEC 721-8-3) ... e Teida 3C2 bez povrchové Upravy
Agresivni prostaedi (IEC 7271-3-3) ..ot Toida 3C3 s povrchovou Upravou

Teplota okoli, VLT 8006-8011 380-480 V, 8002-8011 525-600 V, IP 20//NEMA 1 .o
Max. 45°C (117°F) (24hodinovy prumir max. 40°C (104°F))

Teplota okoli IPO0/sasi, IP20/NEMA 1, IP54/NEMA 12, , VLT 8011 480V iiiiiiiiiiiiicccee e Max.
40°C/104°F (24hodinovy prumir max. 35°C/95°F)

viz Odleheeni pro vysokou okolni teplotu

Minimalni okolni teplota Pai PINEM ProOVOZU  ....ccoeiiiiiiici C (32°F) o
Min. teplota OKOIi P@i SNIZENEM VYKONU  ..iuviiiiiiiiiiiiiiie e —10 C (14°F) ‘_cg
Teplota pei sSKIAdOVAN/DBEPIAVI  ..vvieeiiiiiiiiiiiieeee et e e e -25° - +65°/70°C (-13° - +149°/158°F) g
Max. NAAMOBSKA VYSKA ...iiiiiiiiiiiiiiieee ettt e e e e e e e e e s et e e e e e e e et aa e e e e e s s b braeeeeennas 1000 m (3300 stop) e

viz Odlehéeni pro vysoky tlak vzduchu

Upozorneni:
'l: Miniee VLT 8002-8300, 525-600 V nejsou
q v souladu se Smirnici EMC, se Smirnici pro
nizké napiti, ani se Smirnici PELV.

Ochrana VLT 8000 AQUA:

e Flektronicka tepelna ochrana motoru proti pretizeni.

e Sledovani teploty chladice zajist'uje, ze se menic kmitoctu odpoji, kdyz teplota dosahne 90 °C pro
IPOO/sasi a IP20/NEMA 1. U IP54/NEMA 12 je odpojovaci teplota 80 °C. Stav prekroceni teploty muze
byt vynulovan az po klesnuti teploty chladice pod 60 °C.

Pro nize uvedené menice jsou limity nasleduijici:

- VLT 8151-8202, 380-480 V, vypina pri 80 °C a menic Ize vynulovat pri poklesu teploty pod 60 °C.
- VLT 8252-8352, 380-480 V, vypina pri 105 °C a menic Ize vynulovat pri poklesu teploty pod 70 °C.
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Menic kmitoctu je chranen proti zkratu na svorkach motoru U, V, W.
Menic kmitoctu je chranen proti zemnimu spojeni na svorkach motoru U, V, W.

Sledovani napeti meziobvodu zajist'uje, ze menic kmitoctu vypne, kdyz napeti meziobvodu dosahne
prilis vysoké nebo prilis nizké hodnoty.

Pri vypadku faze motoru menic kmitoctu vypne.
Pri vypadku site je menic kmitoctu schopen provést rizeny dobeh.

Pri vypadku faze site menic kmitoctu vypne nebo provede automatické odlehceni, kdyz je motor
zatizen. Menic kmitoctu se také da naprogramovat, aby snizil svuj vystupni kmitocet podle potreby a
udrzel motor v chodu.

30
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m Technické Udaje pro napéjeni ze siti 3 x 200-240 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ miniee 8006 8008 8011
Vystupni proud4 N [A] 16.7 24.2 30.8
Ivit, max (B0 s) [A]  18.4 26.6 33.9
Vystupni vykon (240 V) SvitN [KVA] 6.9 10.1 12.8
Typicky vykon na hgideli Pvirn [KW] 4.0 5.5 7.5
Typicky vykon na hgideli Pvirn [HP] 5 7.5 10
[mm2 J/[AWG]
Max. prugez kabelu k motoru
. NV 10/8 16/6 16/6
a stejnosmirné sbirnici
Max. vstupni proud (200 V) (RMS)I N [A]  16.0 23.0 30.0
Max. prugez [mm2 J/[AWG] 2)
L 4/10 16/6 16/6
napéjeciho kabelu
L] Max. peedoazené pojistky [/ULD [A]  35/30 50 60
85 Siovy stykaé [Danfoss typ] Cl 6 Cl9 Cl 16
— Ueinnost? 0.95 0.95 0.95
Hmotnost IP 20 kg/lb]  23/51 23/51 23/51
Hmotnost IP 54 [kg/lb]  35/77 35/77 38/84
Ztratovy vykon poi
ywron p Celkem 194 426 545 8
max. zatizi [W] f_cg
Kryti Typ minige IP 20/ NEMA 1, IP 54/NEMA 12 5
c

. Informace o typu pojistky naleznete v easti Pojistky.
. American Wire Gauge.

1
2
3. Migeno se stiningymi motorovymi kabely o délce 30 m pei jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoetu.
4. Jmenovité proudové vykony splouji pozadavky UL pro 208-240 V.
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m Technické Udaje pro napéjeni ze siti 3 x 200-240 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ miniee 8016 8022 8027 8032 8042 8052 8062
) vetN [A]
Vystupni proud 46.2 59.4 74.8 88.0 115 143 170
(200-230 V)
I 60 s
wrwax €09 o o ass sos oes 127 158 187
[A] (200-230 V)
| Al (240
T (AL y ‘60 594 748 880 104 130 154
I 60 s
w808 o s ss3 a3 98 115 143 170
[Al (240 V)
) St [KVA]
Vystupni vykon 191 247  31.1 36.6 41.0 52.0 61.0
(240 V)
Typicky vykon
ypicky vy Purn [KW] 11 15 185 22 a0 37 45
na heideli
Typicky vykon
P ky Iy PuwrN [HP] 15 20 25 30 40 50 60
na heideli
Max. prucez
kabelu k motoru . 95/3/0 120/4/0
) . Mii 16/6 35/2 35/2 50/0 70/1/0
a stejnosmirné . 90/250 120/300
o HIinike) 16/6 35/2 35/2 50/0 95/3/09
sbirnici [mm?2 mecm®) mecm®
VIAWG]2) 5)
Min. prugez kabelu k motoru
a stejnosmirmné sbirnici [mm?2 10/8 10/8 10/8 16/6 10/8 10/8 10/8
VIAWG]2)
Max. vstupni proud (200 V) (RMS)
46.0 59.2 74.8 88.0 101.3 126.6 149.9
ILN[A]
Max. prugez . 95/3/0 120/4/0
. Mi 16/6 35/2 35/2 50/0 70/1/0
kabelu, napajeni . 90/250 120/300
HIiniks) 16/6 35/2 35/2 50/0 95/3/09
[Mm2)/[AWG]?) 5) mcm®) mcm®
g3
H Max.
[ poedoazené /UL A 60 80 125 125 150 200 250
Ry pojistky
aooo
. R [Danfoss typ] CI32 CI32 Cl37 clel  Cl 85 Cl 85 Cl 141
Siovy stykae
[AC hodnota] AC-1  AC-1  AC-1  AC-1
Usinnostd) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Hmotnost IP
) [kg/lo] - - - - 90/198 90/198 90/198
00/sasi
Hmotnost IP
[kg/lo]  23/51  30/66  30/66 48/106 101/223 101/223 101/223
20/NEMA 1
Hmotnost IP 54 [kg/lo]  38/84  49/108 50/110 55/121 104/229 104/229 104/229
Ztratovy vykon
poi W] 545 783 1042 1243 1089 1361 1613
max. zatizi
Kryti IP 00/IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

Informace o typu pojistky naleznete v éasti Pojistky.

American Wire Gauge.

Migeno se stininymi motorovymi kabely o délce 30 m pei jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoetu.
Jmenovité proudové vykony splouiji pozadavky UL pro 208-240 V.

Paipojovaci sroub 1 x M8 / 2 x M8.

S e

Hlinikové kabely s prugezem vitsim nez 35 mm?2 museji byt peipojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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m Technické udaje pro napéjeni ze site 3 x 380-480 V

VLT® 8000 AQUA

Podle mezinarodnich pozadavky Typ menice 8006 8008 8011

Vystupni proud it N [A] (380-440 V)  10.0 13.0 16.0
I 60 s) [A
VLT, MAX ) [Al 1.0 143 176
(380-440 V)
i, N [A] (441-480 V) 8.2 11.0 14.0
| 60 s) [A
LT, max (60 s) [A] 0.0 121 15.4
(441-480 V)
Vystupni vykon Svitn [KVA] (400 V) 7.2 9.3 11.5
Swrn [KVA] (460 V) 6.5 8.8 11.2
Typicky vykon na hrideli Purn [KW] 4.0 5.5 7.5
Typicky vykon na hrideli Pvirn [HP] 5 7.5 10
Max. prurez kabelu k [Mm2/[AWG]2) 4
4/10 4/10 4/10
motoru
Max. vstupni proud ILn [A] (380 V) 9.1 12.2 15.0
(RMS) ILn [A] (480 V) 8.3 10.6 14.0
Max. prurez [Mm2)/[AWG]2) 4)
o 4/10 4/10 4/10
H napajeciho kabelu
L Max. predrazené pojistky [J/ULD [A]  25/20 25/25 35/30 o
B Sit'ovy stykac [Danfoss typ] Cl 6 Cl 6 Cl 6 =
- Ucinnostd 0.96 0.96 0.96 g
Hmotnost IP 20/NEMA 1 kg/lb]  10.5/23 10.5/23 10.5/23 =
Hmotnost IP 54/NEMA
12 [ka/lo]  14/31 14/31 14/31
Vykonova ztrata pri
o Celkem 198 250 295
max. zatezi [W]
Kryti Typ menice IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v casti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Mereno se stinenymi motorovymi kabely o délce 30 m pri jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoctu.
4. Maximalni prurez kabelu je nejvetsi prurez kabelu, ktery Ize pripevnit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovet narodnim a mistnim predpisum o minimalnim prarezu kabelu.
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m Technické Udaje pro napdjeni ze siti 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ minice 8016 8022 8027 8032 8042
Vystupni proud LT [A] (380-440 V) 24.0 32.0 37.5 44.0 61.0
I 60 s) [A
wrw B0 g g5 413 asa 67.1
(380-440 V)
lvitn [A] (441-480V) 21.0 27.0 34.0 40.0 52.0
I 60 s) [A
e GO S IAL o0 g 74 440 57.2
(441-480 V)
Vystupni vykon SviTN [KVA] (400 V) 17.3 23.0 27.0 31.6 43.8
SviTN [KVA] (460 V)  16.7 21.5 271 31.9 41.4
Typicky vykon na heideli Puirn [KW] 11 15 18.5 22 30
Typicky vykon na heideli Pvirn [HP] 15 20 25 30 40
Max. prugez kabelu k
motoru a stejn. sbirnici, IP 16/6 16/6 16/6 35/2 35/2
20
N [mMm2)/[AWG]2 4)
Max. prugez kabelu k
motoru a stejn. sbirnici, IP 16/6 16/6 16/6 16/6 35/2
54
Min. prugez kabelu k motoru
: e mMm2)/[AWG]2 4 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8
a stejn. sbirnici
Max. vstupni proud ILn [Al (380V) 24.0 32.0 37.5 44.0 60.0
(RMS) lLn [A] (480 V)  21.0 27.6 34.0 41.0 53.0
Max. prugez napajeciho
kabelu. IP 20 16/6 16/6 16/6 35/2 35/2
abelu,
D N o [mm2)/[AWG]2) 4
Max. prugez napajeciho
16/6 16/6 16/6 16/6 35/2
kabelu, IP 54
Max. peedeazené pojistky [-[)/ULD [A]  63/40 63/40 63/50 63/60 80/80
Siovy stykaé [Danfoss typ] Cl 9 Cl 16 Cl 16 Cl 32 Cl 32
Uéinnost pai jmenovitém kmitodtu 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96
Hmotnost IP 20/NEMA 1 kg/lb]  21/46 21/46 22/49 27/60 28/62
Hmotnost IP 54/NEMA 12 [kg/Ib]  41/90  41/90 42/93 42/93 54/119
Ztratovy vykon pei max.
o W] 419 559 655 768 1065
zatizeni.
Kryti IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v easti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Migeno se stininymi motorovymi kabely o délce 30 m pei jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoetu.

4. Min. prugez kabelu je nejmensi prugez kabelu, ktery Ize poipojit ke svorkam. Max. prueez kabelu je nejvitsi prugez kabelu,
ktery Ize peipojit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovit narodnim a mistnim peedpisum o minimalnim prugezu kabelu.
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VLT® 8000 AQUA

m Technické Udaje pro napéjeni ze site 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavkuy Typ menice 8052 8062 8072 8102 8122
Vystupni proud TN [A] (380-440 V) 73.0 90.0 106 147 177
I 60 s) [A
T e (60 9) AL 9.0 117 162 195
(380-440 V)
vt [A] (441-480V)  65.0 77.0 106 130 160
| 60 s) [A
wr. ax (60 5) AT, 847 117 143 176
(441-480 V)
Vystupni vykon SviTN [KVA] (400 V) 52.5 64.7 73.4 102 123
Svirn [KVA] (460 V)  51.8 61.3 84.5 104 127
Typicky vykon na hrideli Purn [KW] 37 45 55 75 90
Typicky vykon na hrideli Pvirn [HP] 50 60 75 100 125
Max. prurez kabelu k
120/250 120/250
motoru a stejn. sbernici, 35/2 50/0 50/0
P 20 mcm®  memd)
[Mm2)/[AWG]? 4 6
Max. prurez kabelu k
) o 150/300 150/300
motoru a stejn. sbernici, 35/2 50/0 50/0
mcm®  mecmbd)
IP 54
Min. prurez kabelu k )
) o [Mm2)/[AWG]2 4 10/8 16/6 16/6 25/4 25/4 O
motoru a stejn. sbernici @©
Max. vstupni proud ILn [A] (380 V) 72.0 89.0 104 145 174 g
(RMS) LN [A] (480 V) 64.0 77.0 104 128 158 S
Max. prurez napajeciho 120/250 120/250
kabelu. IP 20 35/2 50/0 50/0
abelu, mcm mcm
. [mm2)/[AWG]2) 4 ©)
g Max. prurez napéjeciho 150/300 150/300
35/2 50/0 50/0
kabelu, IP 54 mcm mcm
Max. predrazené pojistky [-[)/ULYD [A]  100/100 125/125 150/150 225/225 250/250
Sit'ovy stykac [Danfoss typ] CI 37 Cl 61 Cl 85 Cl 85 Cl 141
Ucinnost pri jmenovitém kmitoctu 0.96 0.96 0.96 0.98 0.98
Hmotnost IP 20/NEMA 1 [kg/lb]  41/90 42/93 43/96 54/119  54/119
Hmotnost IP 54/NEMA
1 kg/lb]  56/123 56/123 60/132 77/170 77/170
Vykonova ztrata pri max.
o W] 1275 1571 1322 <1467 <1766
zatizeni.
Kryti IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v casti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Mereno se stinenymi motorovymi kabely o délce 30 m pri jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoctu.
4. Min. prurez kabelu je nejmensi prurez kabelu, ktery Ize pripojit ke svorkam. Max. prurez kabelu je
nejvetsi prurez kabelu, ktery Ize pripojit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovet narodnim a mistnim predpisum o minimalnim prurezu kabelu.

5. Stejnosmerné pripojeni 95 mm2/AWG 3/0.

6. Hlinikové kabely s prarezem vetsim nez 35 mm2 museji byt pripojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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VLT® 8000 AQUA

m Technické Udaje pro napéjeni ze site 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ menice 8152 8202 8252 8302 8352
Vystupni
it [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
proud
lviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 233 286 347 435 528
TN [A] (441-480 V) 190 240 302 361 443
VLT, MaX (60 s) [A] (441-480V) 209 264 332 397 487
Vystupni
SvitN [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
vykon
SviTN [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Typicky vykon na hrideli (380-440 V) P
ypicky vy ( PPaTN o 132 160 200 250
kW]
Typicky vykon na hrideli (441-480 V) P
ypicky vy ( VPN 200 250 300 350
[HP]
Max. prurez kabelu k motoru a stejnosmerné
sbernici [mm?2]2) 4) 5) 2x70 2x70 2x185 2x185 2x185
Max. prurez kabelu k motoru a stejnosmemé  2x2/0 2x2/0 2x350 2x350 2x350
sbernici [AWG] 2 4) 5) mcm mcm mcm mcm mcm

Min. prurez kabelu k motoru a stejnosmerné
sbernici [mm2/AWG] 2 4) 9)

35/2 35/2 35/2 35/2 35/2
Max.
vstupni ILN [A] (380 V) 208 256 317 385 467
proud
(RMS) ILn [A] (480 V) 185 236 304 356 431
4 Max. prurez napajecino kabelu [nm?2]2) 45  2x70 2x70 2x185 2x185 2x185
) 2x2/0 2x2/0 2x350 2x350 2x350
Max. prurez napéjeciho kabelu [AWG]? 4) 5)
mcm mcm mcm mcm mcm
Max.
predrazené  [-]/ULY [A] 300/300 350/350  450/400 500/500 630/600
pojistky
Sit'ovy Cl Cl Cl
[Danfoss typ] Cl 141 Cl 250EL
stykac 250EL 300EL 300EL
Hmotnost
IP 00/ [kg/ib]  82/181  91/201 112/247 123/271 138/304
Sasi
Hmotnost
IP 20/ kg/lo]  96/212  104/229  125/276 136/300 151/333
NEMA 1
Hmotnost
IP 54/ [kg/lb]  96/212  104/229  125/276 136/300 151/333
NEMA 12
Ucinnost pri jmenovitém kmitoctu 0.98
Vykonova
ztrata
} W] 2619 3309 4163 4977 6107
pri max.
zatizeni.
Kryti IP 00/Chassis/IP 21/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v casti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Mereno se stinenymi motorovymi kabely o délce 30 m pri jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Min. prurez kabelu je nejmensi prurez kabelu, ktery Ize pripojit ke svorkam. Max. prurez kabelu je nejvetsi prurez kabelu, ktery Ize
pripojit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovet narodnim a mistnim predpisum o minimalnim prurezu kabelu.

5. Spojovaci sroub 1 x M10 / 2 x M10 (sit' a motor), spojovaci sroub 1 x M8 / 2 x M8 (Stejnosmerna sbernice).
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VLT® 8000 AQUA

m Technické Udaje pro napdjeni ze siti 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ minice 8450 8500 8600
Vystupni proud vt N [A] (380-440 V) 600 658 745
lvit, max (60 s) [A] (380-440 V) 660 724 820
vt N [A] (441-480 V) 540 590 678
lviT, Max (60 s) [A] (441-480 V) 594 649 746
Vystupni vykon SviTN [KVA] (400 V) 416 456 516
Swirn [KVA] (480 V) 430 470 540
Typicky vykon na heideli (380-440 V) Pyt [KW] 315 355 400
Typicky vykon na hegideli (441-480 V) Pyi,n [HP] 450 500 600
Max. prugez kabelu k motoru a stejnosmirné sbirnici [mm?2 2 x 400 2 x 400 2 x 400
149 3 x 150 3 x 150 3 x 150
Max. prugez kabelu k motoru a stejnosmirné sbirnici 2x750mem 2 x750 mem 2 x 750 mcm
[AWG] 2 4) ) 3 x350 mcm 3 x350 mcm 3 x 350 mcm
Min. prugez kabelu k motoru a stejnosmirné sbirnici [mm2]
e 70 70 70
Min. prugez kabelu k motoru a stejnosmirné sbirnici
AWG] 245 3/0 3/0 3/0
Max. vstupni ILmax [A] (380 V) 584 648 734 @
proud (RMS) ILmax [A] (480 V) 526 581 668 3
) o 2 x 400 2 x 400 2 x 400 T
Max. prugez napéjecino kabelu [mm?2]4 5) [}
3 x 150 3 x 150 3 x 150 =
2 x 750 2 x 750 2 x 750
Max. prugez napéjeciho kabelu [AWG]2 4) 9)
3 x 350 3 x 350 3 x 350
Min. prugez napdjeciho kabelu [mm?2]4 5 70 70 70
Min. prugez napéjeciho kabelu [AWG]? 4) ) 3/0 3/0 3/0
Max.
peedoazené
pojistky (sfové) [-l/UL [A]') 700/700 800/800 800/800
Uginnost? 0.97 0.97 0.97
Siovy stykae [Danfoss typ] Cl 300EL - -
Hmotnost IP 00/
sasi [kg/lb] 515/1136 560/1235 585/1290
Hmotnost IP 20/
NEMA 1 [kg/Ib] 630/1389 675/1488 700/1544
Hmotnost IP 54/
NEMA 12 [kg/lb] 640/1411 685/1510 710/1566
Ztratovy vykon
pei max. zatizeni [W] 9450 10650 12000
Kryti IP 00/sasi/IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v easti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Migeno se stiningymi motorovymi kabely o délce 30 m pgi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoetu.

4. Minimalni prugez kabelu je nejmensi prugez kabelu, ktery Ize poipojit ke svorkdm. Vzdy se musi vyhovit narodnim a mistnim
poedpistim o minimalnim prugezu kabelu. Max. prugez kabelu je nejvitsi prugez kabelu, ktery Ize peoipojit ke svorkam.

5. Spojovaci sroub 2 x M12/3 x M12.
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VLT® 8000 AQUA

m Technické Udaje pro napéjeni ze site 3 x 525-600 V

Podle mezinarodnich pozadavka Typ menice 8002 8003 8004 8005 8006 8008 8011

Vystupni proud vt [A] (550 V) 2.6 2.9 4.1 52 64 95 115
IviT, max (60 s) [A] (650 V) 2.9 3.2 4.5 5.7 7.0 105 12.7

tN [A] B75 V) 2.4 2.7 39 49 6.1 9.0 11.0

vt max (B0 s) [A] (B75 V) 2.6 3.0 4.3 5.4 6.7 9.9 12.1

Vystup Svitn [KVA] (550 V) 2.5 28 39 50 61 9.0 11.0
Sutn [KVA] (575V) 24 27 39 49 61 90 110
Typicky vykon na hrideli Pyt N [KW] 1.1 1.5 2.2 3 4 55 7.5
Typicky vykon na hrideli Pyt N [HP] 1.5 2 3 4 5 7.5 10
Max. prurez medeného kabelu k motoru a sdileni
zateze
[mm2] 4 4 4 4 4 4 4
[AWG]2 10 10 10 10 10 10 10
Jmenovity
vstupni vt [A] (550 V) 2.5 28 40 51 62 9.2 112
proud lvtN [A] (BOO V) 2.2 25 36 46 57 84 103
Max. prurez medeného kabelu, napajeni
mm2] 4 4 4 4 4 4 4
[AWG]2 10 10 10 10 10 10 10
Max. predrazené pojistky (sit'ové) [ - /UL [A] 3 4 5 6 8 10 15
Ucinnost 0.96
L Hmotnost IP ka/lb] 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/
20/NEMA 1 23 23 23 23 23 23 23
Odhadovana vykonové ztrata pri max. zatezi (550
V) W] 65 73 103 131 161 238 288
Odhadovana vykonova ztrata pri max. zatezi (600V)
W] 63 71 102 129 160 236 288
Kryt IP 20/NEMA 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v casti Pojistky.

2. American Wire Gauge (AWG).

3. Minimalni prurez kabelu je nejmensi prurez, ktery je povolen pro pripojeni na svorky, aby splnil IP 20. Vzdy musi byt dodrzeny
narodni a mistni predpisy o minimalnim prurezu kabelu.
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VLT® 8000 AQUA

m Technické Udaje pro napéjeni ze site 3 x 525-600 V

Podle mezindrodnich pozadavku 8016 8022 8027 8032 8042 8052 8062 8072
Vystupni proud lvitn [A] (550 V) 18 23 28 34 43 54 65 81
lvit, max (60 s) [A] (550V) 20 25 31 37 47 59 72 89
it [A] (75 V) 17 22 27 32 41 52 62 77
lvit, max (60 s) [A] (575 V) 19 24 30 35 45 57 68 85
Vystup Svitn [KVA] (550 V) 17 22 27 32 41 51 62 77
Swrn [KVA] (6575 V) 17 22 27 32 4 52 62 77
Typicky vykon na hrideli Pyt n [kKW] 11 15 185 22 30 37 45 55
Typicky vykon na hrideli Py 1N [HP] 15 20 25 30 40 50 60 75
Max. prurez medeného
kabelu k motoru a [mm2] 16 16 16 35 35 50 50 50
sdileni zateze¥
[AWG]?) 6 6 6 2 2 1/0 1/0 1/0
Max. prurez kabelu
k motoru a sdileni [mm2] 0.5 05 0.5 10 10 16 16 16
zatezed)
[AWG]2) 20 20 20 8 8 6 6 6
@
Jmenovity vstupni proud %
vt N [A] (850 V) 18 22 27 33 42 53 63 79 g
vt N [A] (600 V) 16 21 25 30 38 49 38 72 [
Max. prarez medeného [mma2] 16 16 16 35 35 50 50 50
kabelu, napajeni4 [AWG]?) 6 6 6 2 2 1/0 1/0 1/0
Max. predrazené pojistky (sit'ové) I - /UL [A] 20 30 35 45 60 75 90 100
Ucinnost 0.96
: Hmotnost IP 20/NEMA lka/lb] 23/ 23/ 23/ 30/ 30/ 48/ 48/ 48/
1 51 51 51 66 66 106 106 106
Odhadovana vykonova ztrata pri max. zatezi (550
V) [W] 451 576 702 852 1077 1353 1628 2029
Odhadovana vykonova ztrata pri max. zatezi (600
V) [W] 446 576 707 838 1074 1362 1624 2016
Kryti IP 20/NEMA 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v casti Pojistky.

2. American Wire Gauge (AWG).

3. Min. prurez kabelu je nejmensi prurez kabelu, ktery je mozné pripojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20.
Vzdy musi byt dodrzeny narodni a mistni predpisy o minimalnim pruarezu kabelu.

4. Hlinikové kabely s prurezem vetsim nez 35 mm2 museji byt pripojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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VLT® 8000 AQUA

m Technické Udaje pro napéjeni ze site 3 x 525-600 V

Podle mezinarodnich pozadavku 8100 8125 8150 8200 8250 8300
;ysmpn' proud I AT (580 ) 131 151 201 253 289
LT, Max (60 s) [A] (550V) 114 144 166 221 278 318
it [A] (B75 V) 99 125 144 192 242 289
LT, max (60 s) [A] (575 V) 109 138 158 211 266 318
Vystup Svita [KVA] (550 V) 99 125 144 191 241 275
Swrn [KVA] (575 V) 99 124 143 191 241 288
Typicky vykon na frideli Purn 90 110 132 160 200
[KW]

Typicky vykon na hrideli Purn - 125 150 200 250 300
[HP]
Max. prurez
medeného
[mm2] 120 120 120 2x120 2x120 2x120
kabelu k motoru
a sdileni zateze
[AWG]? 4/0 4/0 4/0 2x4/0 2x4/0 2x4/0
Max. prurez [mm2] 185 185 185 2x185 2x185 2x185
hlinikového
2x300 2x300 2x300
kabelu k motoru  [AWG]?) 300 mcm 300 mecm 300 mcm
a sdileni zateze mem mem mem
Max. prurez
kabelu k motoru ~ [mm2] 6 6 6 2x6 2x6 2x6
a sdileni zatezed
[AWG]2) 8 8 8 2x8 2x8 2x8
Jmenovty wrn Ao 128 147 196 246 281
vstupni proud (650 V)
N AL, 117 134 179 226 270
(600 V)
Max. prurez [mm2] 120 120 120 2x120 2x120 2x120
medeného
kabelu,
napéjeni¥ [AWG]2 4/0 4/0 4/0 2x4/0 2x4/0 2x4/0
Max. prurez [mm2] 185 185 185 2x185 2x185 2x185
hlinikového
kabelu, 2x300 2x300 2x300
napéjeni4) [AWG]? 300 mcm 300 mcm 300 mcm mcm mcm mcm
B Max.  predrazené pojistiy 125 175 200 250 350 400
(sit'ové) N[ - /UL [A]
Ucinnost 0.96-0.97
Hmotnost [kg] 109 109 109 146 146 146
IPO0/sasi [lb] 240 240 240 322 322 322
Hmotnost kgl 121 121 121 161 161 161
IP20/NEMA 1 [lb] 267 267 267 355 355 355
Odhadovana (550 V) [W] 2605 3285 3785 5035 6340 7240
vykonova ztrata (600 V) [W]
pri max. zatizeni 2560 3275 3775 5030 6340 7570
Kryti IP 00/sasi a IP 20/NEMA 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v casti Pojistky.

2. American Wire Gauge (AWG).

3. Minimalni prurez kabelu je nejmensi prurez, ktery je povolen pro pripojeni na svorky, aby splnil IP 20. Vzdy musi byt dodrzeny
narodni a mistni predpisy o minimalnim prurezu kabelu.

4. Pripojovaci sroub 1 x M8 / 2 x M8.
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m Pojistky

Soulad se smernicemi UL

Z duvodu nutnosti zajisteni souladu se smernicemi UL/cUL se musi pouzivat predrazené pojistky uvedené v
nasleduijici tabulce.

(5}
o
<
©
&
7}
c

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut
8006 KTN-R30 5017906-032 KLN-R30 ATM-R30 nebo A2K-30R
8008 KTN-R50 5012406-050 KLN-R50 A2K-50R
8011, 8016 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
8022 KTN-R80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
8027, 8032 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
8042 FWX-150 2028220-150 L 258-150 A25X-150
8052 FWX-200 2028220-200 L 258-200 A25X-200
8062 FWX-250 2028220-250 L258-250 A25X-250
380-480 V
Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut
8006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 nebo ABK-20R
8008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 nebo ABK-25R
8011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 nebo ABK-30R
8016, 8022 KTS-R40 5014006-040 KLS-R40 ABK-40R
8027 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
8032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-B0R
8042 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-80R
8052 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 ABK-100R
8062 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
8072 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R
8102 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
8122 FWH-250 2028220-250 L 50S-250 A50-P250
8152* FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300
8202* FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
8252* FWH-400 206xx32-400 L 50S-400 A50-P400
8302* FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
8352* FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
8450 FWH-700 206xx32-700 L 50S-700 A50-P700
8500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
8600 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800

* Ke splneni pozadavka smernic UL Ize pouzit jistice vyrabené spolecnosti General Electric, kat. c.

SKHASBAT0800, s nize uvedenym modulem jmenovitého proudu.

81562

8202

8252

8302

8352

modul jmenovitého
proudu c.
modul jmenovitého
proudu c.
modul jmenovitého
proudu c.
modul jmenovitého
proudu c.
modul jmenovitého
proudu c.

SRPK800 A 300

SRPK800 A 400

SRPK800 A 400

SRPK800 A 500

SRPK800 A 600
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525-600 V

Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut
8002 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
8003 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
8004 KTS-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
8005 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
8006 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
8008 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
8011 KTS-R15 5017906-016 KLS-RO15 ABK-15R
8016 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
8022 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
8027 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
8032 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
8042 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-B0R
8052 KTS-R75 5014006-080 KLS-RO75 ABK-80R
8062 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
8072 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R
8100 FWP-125A 2018920-125 L70S-125 A70QS-125
8125 FWP-175A 2018920-180 L70S-175 A70QS-175
8150 FWP-200A 2018920-200 L70S-200 A70QS-200
8200 FWP-250A 2018920-250 L70S-250 A70QS-250
8250 FWP-350A 206XX32-350 L70S-350 A70QS-350
8300 FWP-400A 206xx32-400 L70S-400 A70QS-400

Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro menice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.
Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro menice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.

Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSE mohou pro menice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KLNR.
Pojistky L50S od firmy LITTEL FUSE mohou pro menice kmitoctu 240 V nahradit pojistky L25S.

Pojistky ABKR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro menice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.
Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro menice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.

Nesoulad s UL

V pripade rozporu se smernicemi UL/cUL doporucujeme vyse uvedené pojistky nebo:

VLT 8006-8032 200-240 V typ gG
VLT 8042-8062 200-240 V typ gR
VLT 8006-8072 380-480 V typ gG
VLT 8102-8122 380-480 V typ gR
VLT 8152-8352 380-480 V typ gG
VLT 8450-8600 380-480 V typ R
VLT 8002-8072 525-600 V typ 9G
VLT 8100-8300 525-600 V typ gR

Nedodrzeni doporuceni muze vést k poskozeni menice
kmitoctu v pripade poruchy. Pojistky musi byt urceny
pro ochranu v obvodu dodavajicim maximalne 100
000 Arms (symetrickych), maximalne 500/600 V.
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m Mechanické rozmery

Vsechny nize uvedené miry jsou uvedeny v mm/palcich.

Typ menice A B C a b aa/bb Typ

IP 00/sasi 200 - 240 V

8042 - 8062 800/31.5 370/14.6 335/13.2 780/30.7 __270/10.6 225/8.9 B

IP 00 380 - 480 V

8152 - 8202 1046/41.2 _408/16.1  373/14.71) 1001/39.4 304/12.0 225/8.9 J

8252 - 8352 1327/52.2 _408/16.1  373/14.71) 1282/50.5 304/12.0 225/8.9 J

8450 - 8600 1896/74.61099/43.3 490/19.3 1847/72.7 1065/41.9 400/15,7 (aa) |

IP 20/NEMA 1 200 - 240 V

8006 - 8011 560/22.0  242/9.5  260/10.2 540/21.3 _200/7.9 200/7.9 D

8016 - 8022 700/27.6  242/9.5 260/10.2 680/26.8  200/7.9 200/7.9 D

8027 - 8032 800/31.5 308/12.1 296/11.7 780/30.7 _270/10.6 200/7.9 D

8042 - 8062 954/37.6 370/14.6  335/13.2 780/30.7 _270/10.6 225/8.9 E

IP 20/NEMA 1 380 - 480 V

8006 - 8011 395/15.6  220/8.7 _ 200/7.9 384/151 _ 200/7.9 100/3.9 C

8016 - 8027 560/22.0  242/9.5  260/10.2 540/21.3  200/7.9 200/7.9 D

8032 - 8042 70027.6 242/9.5  260/10.2 680/26.8  200/7.9 200/7.9 D

8052 - 8072 800/31.5 308/12.1 296/11.7 780/30.7 __270/10.6 200/7.9 D

8102 - 8122 800/31.5 370/14.6 335/13.2 780/30.7 _330/13.0 225/8.9 D

8450 - 8600 2010/79.1 _1200/47.2 600/23.6 - - 400/15,7 (aa) H

IP 21/NEMA 1 380 - 480 V

8152 - 8202 1208/47.5 420/16.5 373/14.71) 1154/45.4 304/12.0 225/8.9 J ()

8252 - 8352 1588/62.5 420/16.5 _373/14.71) 1535/60.4 304/12.0 225/8.9 J c_%
[

IP_ 54/NEMA 12 200-240 V A B C D a b aa/bb Typ 2

8006 - 8011 810/31.9 350/13.8 280/11.0 70/2.8 560/22.0 326/12.8 200/7.9 F =

8016 - 8032 940/37.0  400/15.7 280/11.0 70/2.8 690/27.2 375/14.8 200/7.9 F

8042 - 8062 937/36.9  495/9.5  421/16.6 - 830/32.7 374/14.8 225/8.9 G

IP 54/NEMA 12 380-480 V

8006 - 8011 530/20.9 282/11.1  195/7.7 85/3.3 330/13.0 258/10.2 100/3.9 F

8016 - 8032 810/31.9 350/13.8 280/11.0 70/2.8 560/22.0 326/12.8 200/7.9 F

8042 - 8072 940/37.0  400/15.7 280/11.0 70/2.8 690/27.2 375/14.8 200/7.9 F

8102 - 8122 940/37.0  400/15.7 360/14.2 70/2.8 690/27.2 375/14.8 225/8.9 F

8152 - 8202 1208/47.5 420/16.3 373/14.71) - 1154/45.4 304/12.0 225/8.9 J

8252 - 8352 1588/62.5 420/16.3 373/14.71 - 1535/60.4 304/12.0 225/8.9 J

8450 - 8600 2010/79.1 1200/47.2 600/23.6 - - - 400/15,7 (aa) H

o ) aa: Min. prostor nad krytem
1. S odpojenim pripoctete 44 mm. )
bb: Min. prostor pod krytem

m Mechanické rozmiry

Vsechny nize uvedené miry jsou uvedeny v mm/palcich.

Typ miniée A B C a b aa/bb* Typ
IP 00/sasi 525 - 600 V

8100 - 8150 800/31.65  370/14.57  335/13.19 780/30.71 270/10.63  250/9.84 B
8200 - 8300 1400/565.12  420/16.54  400/15.75  1380/54.33 350/13.78  300/11.81 B
IP 20/NEMA 1 525 - 600 V

8002 - 8011 395/15.55 220/8.66 200/7.87 384/156.12 200/7.87 100/3.94 C
8016 - 8027 560/22.05 242/9.53 260/10.23 540/21.26 200/7.87 200/7.87 D
8032 - 8042 700/27.56 242/9.53 260/10.23 680/26.77 200/7.87 200/7.87 D
8052 - 8072 800/31.60  308/12.13  296/11.65 780/30.71 270/10.63  200/7.87 D
8100 - 8150 954/37.60  370/14.57  335/13.19 780/30.71 270/10.63  250/9.84 E
8200 - 8350 1554/61.22  420/16.54  400/15.75  1380/54.33 350/13.78  300/11.81 E
Volitelni pro IP 00/sasi VLT 8100 - 8300 525 - 600 V

IP 20/NEMA 1 spodni kryt Al B1 C1

8100 - 8150 175/6.89 370/14.57  335/13.19

8200 - 8300 175/6.89 420/16.54  400/15.75

*) aa: Min. prostor nad krytem
bb: Min. prostor pod krytem
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m Mechanické rozmiry
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m Mechanické rozmery (pokrac.)
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m Mechanicka instalace

Venujte prosim pozornost pokynam pro m Instalace miniée VLT 8006-8352
' zapojeni pristroje @ montaz mimo skrin, viz Vsechny miniee kmitoetu musi byt nainstalovany
' -

déle. Uvedené pokyny je nutno dodrzet, takovym zpusobem, aby bylo zajistino

aby se predeslo vaznym skoddm nebo zraneni osob, dostateené chlazen.

zviaste vip_rl'pédg instalovani velkych jednoteik. Chlazeni

Menic kmitoctu se musi instalovat vertikalne! R
d

Menic kmitoctu se chladi cirkulaci vzduchu. Aby 4

ohraty vzduch mohl ze zarizeni odchazet, musi byt

nad a pod pristrojem zachovan minimaini prostor,

jak je znazorneno na obrazku nize.

K ochrane zarizeni proti prehrivani nesmi teplota okolf v

prekrocit maximalni dovolenou hodnotu stanovenou ~~_d

pro menice kmitoctu a soucasne musi byt dodrzena ~~¢

maximalni prumerna teplota za 24 hodin. Maximalni d

dovolena teplota a prumerna 24-hodinova teplota jsou *

uvedeny ve Vseobecnych technickych udajich .

Jestlize se teplota okolniho prostredi pohybuje v

rozmezi 45 - 55°C, je treba pocitat se snizenim °

vystupniho vykonu menice kmitoctu, viz Redukce § :

vykonu pri zvysené teplote. 2 "

Jestlize se neprovede snizeni vykonu Umerne

k teplote okolniho prostredi, provozni zivotnost Vsechny jednotky vyzaduji minimalni prostor

menicy kmitoctu se zkrati. nad a pod krytem.
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175ZA118.10

Stranou k sobi nebo lemem k sobi

Vsechny miniee kmitoétu mohou byt nainstalovany
stranou k sobi nebo lemem k sobi.

175ZA117.10

d Poznamky

[mm/palce]
Kompaktni (vsechny typy krytu)
VLT 8006-8011, 380-480 V 100/8.9 Instalace na rovny svisly povrch (bez podiozek)
VLT 8002-8011, 525-600 V 100/3.9 y SVely p P
VLT 8006-8032, 200-240 V 200/7.9

@

VLT 8016-8072 380-480 V 200/7.9 Instalace na rovny svisly povrch (bez podiozek) %
VLT 8102-8122 380-480 V 225/8.9 5_5
VLT 8016-8072 525-600 V 200/7.9 g
VLT 8042-8062, 200-240 V 225/8.9 Instalace na rovny svisly povrch (bez podiozek)
VLT 8100-8300, 525-600 V 225/8.9 Vlozky filtra IP_54 musi byt vymininy, pokud se znegisti.
VLT 8152-8352, 380-480 V 225/8.9 Instalace na rovny svisly povrch (mozno pouzit podlozky). Viozky filtru IP

54 musi byt vymininy, pokud se znegisti.
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m Instalace VLT 8450-8600 380-480 V, provedeni

kompakt, IP 00/sasi, IP20/NEMA 1 a IP54/NEMA 12

Chlazeni

400mm

’}

4

<

Vsechny jednotky vyse uvedené gady vyzaduiji
minimalni volny prostor 400 mm nad krytem a musi
se instalovat na rovné podlaze. Plati to pro jednotky
IP 00/sasi, IP 20/NEMA 1 i IP 54/NEMA 12.

Pro paistup k minieum kmitoetu VLT 8450-8600 je
peed jednotkami nutny prostor miniméalni 605 mm.

Montéaz vedle sebe

. [ .

Vsechny jednotky IP 00/sasi, IP 20/NEMA 1 a IP
54/NEMA 12 z vyse uvedené gady mohou byt
instalovany tisni vedle sebe. Mezi timito jednotkami
nemusi byt zadny prostor, protoze nevyzaduiji
chlazeni na stranach.

m [P 00 VLT 8450-8600 380-480 V

Provedeni IP 00/sasi je konstruovano pro instalaci
ve skaini, pokud se instaluje podle pokynu v

Instalaeni peiruece MG.56.AX.YY. Musi byt
splniny tytéz podminky jako pro provedeni NEMA
1/IP20 a NEMA 12/IP54.
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m Obecné informace o elektrické instalaci

m Varovani pged vysokym napitim

Napiti miniee kmitoétu je po paipojeni

/'\ zagizeni K siti nebezpeené. Nespravna

hd instalace motoru nebo miniee kmitoetu
muze poskodit zagizeni nebo zpusobit vazné zranini
nebo smrt. Proto je teeba dodrzet pokyni/ uvedené v
tichto Pokynech k obsluze a také vyhovit narodnim
a mistnim bezpeénostnim pgedpisum. Dotyk
elektrickych soueasti muze byt smrtelni nebezpeéeny,
a to i po odpojeni zagizeni od siti: )
Po pouziti miniee VLT 8006-8062, 200-240 V
vy‘ekejte_ negiméni 15 minut
Po pouziti miniee VLT 8006-8072, 380-480 V
vyékejteﬁ nejméni 15 minut
Po pouziti miniee VLT 8102-8352, 380-480 V
vyékejte- nejméni 20 minut
Po pouziti miniee VLT 8450-8600, 380-480 V
vy‘ekejte_ neiméni 15 minut
Po pouziti miniee VLT 8002-8006, 525-600 V
vyékejteﬁ nejméni 4 minuty
Po pouziti miniee VLT 8008-8027, 525-600 V
vyékejte- nejméni 15 minut
Po pouziti miniee VLT 8032-8300, 525-600 V
vyekejte nejméni 30 minut

Upozorneni:
“: Provozovatel nebo jeho opravniny elektromontér
i odpovidaji za gadné uzemnini a ochranu

podle platnych narodnich a mistnich
bezpeenostnich norem a peedpisu.

m Uzemneni
Pri instalovani menice kmitoctu je nutno dodrzet
nize uvedené pokyny, aby bylo zajisteno
vysokofrekvencni odruseni (EMC).

» Bezpecnostni uzemneni: Menic kmitoctu ma vysoky
svodovy proud a musi byt z bezpecnostnich duvodu
radne uzemnen. Plati mistni bezpecnostni predpisy.

¢ Vysokofrekvencni uzemneni: Zemnici vodic
musi byt co nejkratsi.

Jednotlivé zemnici systémy se pripoji na vodic s
nejnizsi moznou impedanci. Nejnizsi mozna impedance
vodice se dosahne co nejkratsim vodicem s co
nejvetsi povrchovou plochou. Napr. plochy vodic ma
nizsi vysokofrekvencni impedanci nez kruhovy vodic
stejného prurezu Cvess. Jestlize se do skrine instaluje
vice pristroju, pouzije se zadni deska skring, ktera
musi byt kovova, jako spolecna referencni zemnici
deska. Kovové skrine raznych pristroju se upevni na

zadni desku skrine s nejnizsi moznou vysokofrekvencni
impedanci. Tim se zamez vzniku ruznych VF napeti

u jednotlivych pristroju a riziku rusivych proudu ve
spojovacich kabelech mezi temito pristroji. Snizi se
radiové ruseni. K dosazeni co nejnizsi vysokofrekvencni
impedance se jako vysokofrekvencni pripojeni k zadni
desce pouziji upevriovaci srouby pristroju. V mistech
upevneni je nutné odstranit izolacni nater apod.

m Kabely

Ridici kabely a kabel filtrovaného vedeni by mely
byt instalovany oddelene od motorovych kabeluy,
aby se zabranilo rusivé nadkritické vazbe. Zpravidla
staci vzdalenost 204 mm (8 palcu), doporucuje se
vsak zachovat pokud mozno co nejvetsi moznou
vzdalenost, zvlaste tam, kde jsou kabely instalovany
paralelne na delsi vzdalenost.

V pripade citlivych signdlovych kabely, jako napriklad
telefonnich a datovych kabelu, se doporucuje co
nejvetsi mozna vzdalenost minimalne 1 m (3 stopy)
na 5 m (15 stop) silového kabelu (sit' a motorovy
kabel). Je treba zduraznit, ze nutna vzdalenost zavisi
na citlivosti instalace a na signalovych kabelech, a
proto neni mozné uvést zadné presné hodnoty.

(5}
o
<
©
&
7}
c

Pri pouziti kabelovych spojovacich skrini nelze citlivé
signalni kabely umist'ovat do stejné spojovaci skring
jako kabel motoru nebo kabel brzdy.

Krizi-li signélové kabely silové kabely, musi

to byt v Uhlu 90 stupnu.

Pamatujte, ze veskeré vstupni a vystupni kabely,
které mohou byt zdrojem ruseni, musi byt
stinené/pancérované nebo filtrované.

m Stininé/pancégované kabely

Stinini musi byt provedeno s nizkou vysokofrekveneni
impedanci. To zajisti pouziti splétaného stinini z
midi, hliniku nebo zeleza. Pancégované stinini
uréené k mechanické ochrani neni vhodné pro
korektni instalaci z hlediska elmg. kompatibility.

Viz také Pouziti vyhovujicich kabelt s ohledem

na elektromagnetickou kompatibilitu.

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss 49



Decfoss

VLT® 8000 AQUA

m Zvlastni ochrana

Relé ELCB, vicenasobné uzemneni nebo uzemneni se

mohou pouzit jako zvlastni ochrana za predpokladu,

ze jsou splneny mistni bezpecnostni predpisy. V

pripade poruchy uzemneni se stejnosmerna slozka

muze zmenit na svodovy proud.

Relé ELCB typu A se nesmi pouzit, protoze tato

relé nejsou vhodna pro stejnosmerné svodové

proudy. V pripade pouziti relé ELCB se toto musi

provést v souladu s mistnimi predpisy.

Pri pouziti relé ELCB musi byt tato relé vhodna pro:

e ochranu zarizeni se stejnosmernou slozkou ve
svodovém proudu (3-fazovy mustkovy usmermovac)

e spousteni s kratkym nabijecim proudem do zeme

e vysoky svodovy proud
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m Vypinac RFI
Izolované napéjeni:
Je-li menic kmitoctu napéjen z izolovaného sit'ového
zdroje (site IT), nebo ze site s uzemnenou Zzilou,
doporucujeme vypnout vypinac RFI (poloha OFF).
Podrobnosti naleznete v IEC 364-3. V pripade,
ze je vyzadovana optimalni elektromagneticka
kompatibilita, jsou pripojeny paralelni motory nebo
délka motorového kabelu je vetsi nez 25 m,
doporucujeme vypinac zapnout (poloha ON).
V pozci OFF jsou interni vysokofrekvencni kapacity
(filtracni kondenzatory) mezi kostrou a stejnosmernym
meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poskozeni
stejnosmerného meziobvodu a omezily se zemni
kapacitni proudy (podle I[EC 61800-3).

Viz také aplikacni poznamka VLT on IT mains, Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
MN.90.CX.02. Je dulezité pouzit monitory izolace VLT 8006-8011 380-480 V
urcené pro vykonovou elektroniku (IEC 61557-8). VLT 8002-8011 525-600 V

Upozorneni:

Instalace

": Pozice vypinace RFI nema byt menena, je-li
q menic pripojen k elektrické siti. Pred zmenou

pozice vypinace RFI zkontrolujte, zda bylo
odpojeno napdjeni z elektrické site.

' Upozorneni:
l': Rozpojeni vypinace RFI je povoleno pouze
i pri spinacich kmitoctech nastavenych
ve vyrobnim zavode.

' Upozorneni:
m

'l. Vlypinac RFl odpojuje kondenzatory o 1 vszassa o
q galvanicky od zeme.

Cervené vypinace se ovladaji napriklad pomoci
sroubovaku. Jsou-li vytazeny, jsou nastaveny do
pozice OFF a jsou-li zatlaceny, jsou nastaveny do
pozice ON. Tovarni nastaveni je ON.

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8016-8027 380-480 V
VLT 8006-8011 200-240 V

VLT 8016-8027 525-600 V
1 OFF

lON

175ZA596.10

Napéjeni ze site pripojené Kk zemi:
Aby menic kmitoctu vyhovoval elektromagnetické
kompatibilite, musi byt vypinac RFI v pozici ON.

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8032-8042 380-480 V
VLT 8016-8022 200-240 V
VLT 8032-8042 525-600 V
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175ZAB48 10
ATSZABAT 10

} ; Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt VLT 8006-8011 380-480 V
VLT 8052-8122 380-480 V
VLT 8027-8032 200-240 V
VLT 8052-8072 525-600 V

Bl 1752465110

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8016-8032 380-480 V
VLT 8006-8011 200-240 V

175ZA867.10

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8102-8122 380-480 V

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8042-8072 380-480 V
VLT 8016-8032 200-240 V
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m Zkouska vysokého napeti
Zkouska vysokého napeti se provede zkratovanim
svorek U, V, W, L+, Lo a L3 a pripojenim maximalne
2,5 kV DC na jednu sekundu mezi tento spoj a kostru.

' Upozorneni:
“: Odrusovaci spinac RFI musi byt behem
q zkousky vysokého napeti sepnut (pozice ON).
Pripojeni k siti a motoru musi byt behem
zkousek vysokého napeti celého zarizeni odpojené,
pokud jsou svodové proudy prilis velké.

m Emise tepla z VLT 8000 AQUA
Tabulky v oddile Obecné technické udaje ukazuiji
ztratovy vykon Py (W) VLT 8000 AQUA. Maximalni
teplota chladiciho vzduchu tiN, max nesmi prekrocit 40°
C (104° F) pri 100% zatizeni (jmenovité hodnoty).

m Ventilace spolecne instalovanych menicu
kmitoctu VLT 8000 AQUA
Mnozstvi vzduchu pozadovaného pro chlazeni menice
kmitoctu se da vypocitat nasledujicim zpusobem:

1. Sectete hodnoty P vsech menicu kmitoctu
instalovanych na spolecném panelu.
Nejvyssi teplota chladiciho vzduchu (tin) musi
byt nizsi nez tiN, max 40° C (104° F).
Denni/nocni prumer musi byt o 5°C (9° F) nizsi.
Teplota chladiciho vzduchu na vystupu nesmi
prekrocit: touT, max 45° C (113° F).

2. Vypoctete pripustny rozdil mezi teplotou chladiciho
vzduchu (tin) a teplotou na vystupu (tout):
A t=45° C (113° F) -tin.

3. Vypoctete pozadované

ST Ppux3.l

v m 3 /h

mnozstvi vzduchu =

Viozte A t v Kelvinech

Odvod chladiciho vzduchu musi byt umisten nad
nejvyse namontovanym menicem kmitoctu.

Je treba pricist rezervu pro ztratu tlaku na filtrech
a jeji rust pri ucpani filtry.

m Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou
Miniee s napajenim 525-600 V nesplouiji Evropské
poedpisy pro EMC a Smirnice pro nizké napiti.
Nasledujici odstavce obsahuiji doporueeni pro spravnou
montaz miniee kmitoetu. Dodrzovani tichto pokynu se
doporueuje tam, kde je vyzadovano dodrzeni norem

EN 50081, EN 55011 nebo EN 61800-3 pro Prvni
prosteedi. Je-li instalace provadina podle normy
EN61800-3 ve Druhém prostaedi, odchyleni od tichto
pokynu je peijatelné. Nicméni se to nedoporuéuje.
Viz téz east Oznaéovani CE, Emise a Vysledky testu
elektromagnetické kompatibility v této peiruece.

Spravny postup, ktery zajisti soulad instalace s
pozadavky elektromagnetické kompatibility:

« Pouzivejte pouze oplasting stininé/pancégované
motorové kabely a oidici kabely. Stinini by milo
zajistit minimalni pokryti 80 %. Material stinini musi
byt z kovu, typicky z midi, hliniku, oceli nebo olova,
muze byt ale i z jiného kovu. Ohledni napajeciho
kabelu neexistuji zadné zviastni pozadavky.
Instalace pouzivajici kabelovody z pevnych kovu
nemusi pouzivat stininy kabel, kabel motoru

vsak musi byt v kabelovodu oddilen od eidicich

kabell a napajecich kabellu. Je vyzadovano

piné propojeni kabelovodu od miniee kmitoétu k

motoru. Parametry elektromagnetické kompatibility

pruznych kabelovodu se hodni lisi a je teeba

Ziskat informace od vyrobce.

* Poipojte stinini/pancéaovani/kabelovod k zemi na
obou koncich pro kabely motoru i pro eidici kabely.
Viz také Uzemnini stininych ovladacich kabelu.

* Neukonéujte stinini/pancégovani zkroucenim
koncu. Takové ukoneeni zvysuje vysokofrekveneni
impedanci stinini, coz snizuje jeho Ueinnost pai
vysokych kmitoetech. Misto toho pouzivejte svorky
kabell s nizkou impedanci nebo tisnini kabelu
splouijici elektromagnetickou kompatibilitu.

* Je dulezit¢ mit dobry elektricky kontakt
mezi montazni deskou, na kterou se
minie kmitoétu instaluje a kovovym ramem
jednotky miniee kmitoétu.

Vyjimky:

- miniee v kryti IP54/NEMA 12 uréené

pro montaz na stinu

- VLT 8152-8600 (380-480 V) IP20/NEMA 1
- VLT 8042-8062 (200-240 V) IP20/NEMA 1

(5}
o
<
©
&
7}
c

To vsak neplati u jednotek IP 54/NEMA 12,
protoze jsou uréeny k montazi na stinu a VLT
8152-8600, 380-480 VAC a VLT 8042-8062,
200-240 VAC v kryti IP20/NEMA 1.

» Pouzivejte vijigové podlozky a galvanicky
vodivé instalaeni desky, abyste zajistili dobré
elektrické peipojeni pro instalace skaini
IPO0/sasi, IP20 a NEMA 1.

« Tam, kde to je mozné, nepouzivejte
nestininé/nepancégované kabely motoru
nebo gidici kabely uvnite rozvadieu, ve kterych
jsou umistiny miniee kmitoetu.
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¢ Pro jednotky IP54/NEMA 12 se vyzaduje kabely jsou pegipojeny pees EMC vedeni pro zajistini
nepgerusené vysokofrekveneni spojeni mezi spravnych EMC vlastnosti. (Viz nasleduijici obrazek.)

minieem kmitoetu a motorem. . o
Také dalsi zpusoby provedeni instalace mohou zajistit

dobrou elektromagnetickou kompatibilitu, pokud se
dodrzi vyse uvedené pokyny pro instalaci.

Nasleduijici ilustrace ukazuje poeiklad spravné elektrické
instalace v souladu s pozadavky elektromagnetické
kompatibility miniee v kryti IP 20 nebo NEMA 1. Minié

kmitoetu byl instalovan ve skaini spoleeni s vystupnim Uvidomte si, ze kdyz neni instalace provedena podle
stykaeem a je pwipojen k PLC, ktery je v tomto tichto pokynu a kdyz jsou pouzity nestininé kabely
poikladi instalovan jako samostatna skeid. U minieu v nebo eidici vodiee, nejsou splniny nikteré pozadavky
kryti IP 54/NEMA 12, VLT 8152-8600 (380-480 V) a na elektromagnetické emise, i kdyz jsou splniny
VLT 8042-8062 (200-240 V) IP20/NEMA 1; stininé pozadavky elektromagnetické odolnosti.

PLC etc. Panel
2
~
©
< 8
=
BER .
| |H 6000 Output con-—
tactor etc.
0ooo
PLC
= N »
Earthing rail
]
= = Cable insula—
et sin ( tion stripped
AT oL i
o o]
Min. 16mm2 4
Equalizing cable

All cable entries in

| — N
Control cables one side of panel
1€
[ - -
Min. 200mm Motor cable
| between con— 1
trol cables,
Mains—supply motor cable and | [ o
L1 v mains cable
L2 IS J
L3
S|
PE Motor, 3 phases and

Reinforced protective earth Protective earth
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3
g
2
H
5
S
91 92 93
L1 L2 L3
LINE
96 97 98
u v w
MOTOR
2
U 96
V 97 MOTOR
w 98
o
— e
175ZA720.12
EMC condult
EMC conduit EMC conduit
LUNE  “ \Mofor, 3 phases and
LN “Motor, 3 phases and L1 L2 L3 PE protective "earth
Reinforced protective earth

E
L1 L2 L3 PE protective "earth
Reinforced protective earth
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o
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©
&
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m Uzemneni stinenych kabelu
Obecne musi byt ridici kabely stinené/pancérované
a stineni musi byt kabelovou svorkou pripojeno na
obou koncich ke kovové skrini jednotky.

Nize uvedené obrazky ukazuji, jak je provedeno
spravné uzemneni.

PLC etc.

o

VLT

PLC etc.

9. 9.0.0.0.0.4)
g S
LR

PE /— FOPE
Min. 8 AWG
Equalizing cable

/) s
PE o
100nF

PLC setc.

VLT

VLT VLT

o)

61

iy

Spravné uzemneni

Ridici kabely a kabely sériové komunikace musi byt
vybaveny kabelovymi svorkami na obou koncich, aby
se zajistil nejlepsi mozny elektricky kontakt.

Nespravné uzemneni

Nepouzivejte zakonceni ze zkrouceného kabelu
(pigtails), protoze to zvysuje impedanci stineni
pri vysokych frekvencich.

Ochrana proti rozdiinémuzemnimu potencialu

mezi PLC a menicem kmitoctu

Pokud je zemni potencial mezi menicem kmitoctu a
PLC (apod.) odlisny, muze dochazet k elektrickému
sumu, ktery bude rusit cely systém. Tento
problém se da odstranit instalaci vyrovnavaciho
kabelu, ktery se pripoji paralelne k ridicimu kabelu.
Minimalni prurez kabelu: 8 AWG.

Uzemnovaci smycky 50/60 Hz

Kdyz se pouzivaji velmi dlouhé kabely, mohou se
vyskytnout 50/60 Hz uzemrovaci smycky, které rusi
cely systém. Tento problém se da vyresit pripojenim
jednoho konce stineni prostrednictvim uzemnovaciho
kondenzatoru 100 nF (s kratkymi privody).

Kabely pro sériovou komunikaci

Nizkofrekvencni rusivé proudy mezi dvema menici
kmitoctu Ize eliminovat pripojenim jednoho konce
stineni ke svorce 61. Tato svorka je pripojena k
zemi prostrednictvim interniho RC clenu. Doporucuje
se pouzit kabely kroucené dvojlinky, aby se snizilo
ruseni rozdilovym napetim mezi vodici.
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m Elektrickd instalace, kryti

SWITCH 1-4

(2
@ Qg RFI-SWITCH
I U Vv WPE SWITCH 1-4
]~ 96 97 98 99 o
| L1 L2 L3 e
[ 91 92 93
[~ 01 02 03
AUX RELAY
{
9
Sg\
L2 — |
92 .
L1 — -
1752A891.10 91 5
Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt 01 02 03 " o
H_/ o
VLT 8006-8011, 380-480 V AUX RELAY (Tg
@
=
| u v w
96 97 98
51 95 53
swirer 174 Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
Moot VLT 8006-8032, 200-240 V

VLT 8016-8072, 380-480 V

VLT 8016-8072, 525-600 V
™~ 01 02 03

AUX RELAY

175ZAB89.10

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8006-8011, 380-480 V
VLT 8002-8011, 525-600 V
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SWITCH 1-4

o
=\
B
176FA202.10

)
SWITCH 1-4 5%
k4

91 92 93 01
L1123 AUX 6o L
LINE RELAY o3

35 savd.e.
88 89 36+
-DC +DC L1 91

L2 92
LOAD SHARING 3 93—

| I—96 97 98 —DC 88—
u v w +DC 89—

MOTOR

RFI-SWITCH 1

Kryti IP 00/sasi, provedeni kompakt
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8100-8150, 525-600 V

SWITCH 1-4

01 02 03
AUX RELAY

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8006-8032, 200-240 V —
VLT 8016-8072, 380-480 V

176FA024.13

O AUX
| _—1 105 Reway

176FA201.10

SWITCH 1-4

105
| _J108 BRAKE TEMP.
| lioa (KLX-ON)

| 35
Joq24vde.

RFI-SWITCH 1

u 96
v 97
w98

RFI-SWITCH 1

[RRET}

L2 92

v a7 L3 93
—W 98

RFI=SWITCH 2

voc 86 Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
-oc 8 VLT 8042-8062, 200-240 V

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8100-8150, 525-600 V
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175ZA898.10

sPINAC 1-4 [

SPINAC RFI

01 02 03 -DC +DC
POM. RELE 88 89

SDILEN( ZATEZE
u v w
96 97 98

MOTOR

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8102-8122, 380-480 V

175ZA897.10
100 101 102 103
L2 L2
PREPINACE 1 PREPINAC RFI
‘ ﬂu
MOTOR
U VoW
96 97 98
SDILENI ZATEZE
-DC +DC
88 89—~
OOO
S ) {01 02 03
POMOCNE RELE
VEDENI
L3 0
93/ .\
L2 >
92 Z <
L1
91

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8102-8122, 380-480 V

175HA371.13

SWITCH 1-4 ||0Zp

T
N—

03

—U 96

—V 97

—w 98

IP 00/sasi
VLT 8200-8300, 525-600 V

9

175HA372.13

SWITCH 1-4

01
+—<02
03

-U 96

Iy au|

Vv 97

—W 98

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8200-8300, 525-600 V

01
__.{02 NOT USED

RFI-SWITCH 2

NOT USED

RFI-SWITCH 2

Instalace
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35 36
-24V+

SWITCH 1-4 ) @ ‘
I3 &
@] 2\ \
AUX FAN
100 101 102 103
o1 02 03 L — o2 UL
_
AUX RELAY ;ir
LINE
RS T
91 92 93
1112 L3
|_MAINS GROUND
2
LOAD SHARING A
-DC +DC MOTOR
88 89 o MoToR,
96 97 98
T T2 T3

175ZAB8S5.11

IP 54/NEMA 12, IP 21/NEMA 1
VLT 8152-8352, 380-480 V

RFI-SWITCH

35 36
—24V+

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103

01 02 03 I L2 oL
—

AUX RELAY '—‘—’—1

LINE

R S T
91 92 93
L1 L2 L3

MAINS GROUND

N\

LOAD SHARING

-DC +DC

88 89
MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 73

175ZA886.10
IP 00/sasi

VLT 8152-8352, 380-480 V

\ﬁ RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

AUX FAN
100 101 102 103
01 02 03 12U
_v_/
AUX RELAY — |

LINE

R S T
91 92 93
L1 L2 L3

b 2
LOAD SHARING !I?‘« B
\§

-DC +DC uL |
a8 89 RN
N\

S

N, MOToR
u'vow
96 97 98
T T2 T3

175ZA888.11

IP 54/NEMA 12, IP 21/NEMA 1 s odpojenim
a siovou pojistkou
VLT 8152-8352, 380-480 V

35 36 RFI-SWITCH
24V+ B (.
/
SWITCH 1-4 T
NS
AUX FAN
100 101 102 103
01 02 03 o2 w2
AUX RELAY ‘—'—’—1
LINE
RS T
91 92 93
L2 L3

MOTOR
LOAD SHARING UV W
be +0c - 9697 98
- ) T T2 T3

88 89
175ZA887.11

IP 00/sasi s odpojovanim a siovou pojistkou
VLT 8152-8352, 380-480 V
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Soft charge Input snubber
fuses
el
o
RFI-SWITCH 1 °
[
L]
105 BRAKE
SWITCH 1-4 106 TEMP.
104 KLIX—ON
123 4 I~
o
o
(-3 (-3
) Do 9
Jlo o ) 02 03 01 ©
R/L1/91—] ool o ofto o ffo olto AUX_RELAY =
| — (] o o 4(7)
s/u/sz// D . o a o€ c
T/L3/93 | 1 ks ks 1
ofllo|
RFI=SWITCH 2 nin
o||o
L1 SI=
ON f I o o o
o o oL & &8 |
o o o
ofr § 5 ///u/n/ss
o] | 0 ° 1 | Vv/12/97
E oIl Lo | wyrsyes
+bc 89— | T B e [.a ]
o o | | o O o 0 © oo ©
-DC 33.————"6’66. °
[ L4
9
<5 T = = o lem = =
Earth bus bar @ / Earth bus bar @
V

L4

176F A046.10 Resez e
IP 00/sasi, IP 20/NEMA 1 a IP 54/NEMA

12, provedeni kompakt

VLT 8450-8600, 380-480 V
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m Elektrickd instalace, napgjeci kabely

@ ——t 1
IAUX_ RELAY . . .
96 97 98 U VvV WPE L1 L2 L3
91 92 93
ﬁ o\ o\ MOTOR MAINS
[ 11T
IP 20/NEMA 1
VLT 8006-8032, 200-240 VV S
VLT 8016-8122, 380-480 V AUX RELAY
VLT 8016-8072, 525-600 V @I
@ D@ __ 1D
| R

IP 20/NEMA 1 a IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8006-8011, 380-480 V
VLT 8002-8011, 525-600 V

0|V 0|00V

175HA398.13

0|V 0|00 |V

91/92| 93| 88|89| 96/97 |98
L1|L2[L3|DC-[DC+| U |V | W

LINE LOAD SHARING ~ MOTOR

94 95@
@ © a .
gege

f——
AUX RELAY

IP 54/NEMA 12
VLT 8006-8032, 200-240 V
VLT 8016-8072, 380-480 V
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m Elektrickd instalace, napgjeci kabely

175HA391.12

u

©98

v

©97

W

©ga
HEHEERO 22 | @ | @
o|e|olo| | -oc g o|o|e|®| | -oc | +bc
u|2|uf2fs] 88 89 5 }J@ u|e|ujefs 88 89 5 @({

=g
@
g
2
8{
8
g
2
8
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IP 00/sasi a IP 20/NEMA 1
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8100-8150, 525-600 V

IP 54/NEMA 12
VLT 8042-8062, 200-240 V

LINE LOAD SHARING MOTOR ()]
175A395.12 L1 L2 L3 DC- DC+ u \ w %
91 92 93 8 89 96 97 98 <
0|0|0||©|0|0|0|0 E
O|O
O|0|O 0|00
| tde B tae b mrd
| I — g e
u
® Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
v v VLT 8102-8122, 380-480 V
©;§ ©;i ®y|®y
W oW
©£ ©;§ ©g5|®gs
e]® L T N
},@ _gg _gg ABEEE ®
oo s olols|s {
ujejuLe

g

@ ®
+DC | +DC AN
\[ 89| 89 [(

IP 00/sasi a IP 20/NEMA 1
VLT 8200-8300, 525-600 V
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m Elektrickd instalace, napgjeci kabely

0|4 [©
SR
R/L1/91 | = [oofS o
s/12/92-"| /3/ \
T/L3/93 | oflo
i el
g umes
5 >
9| | — ‘///v/rz/w
e we ° ( o d Lwis/es
_DCBG/: oo °g° °o°° = Dﬁ:
} [ ° L o
B ° [a
Q. . . o . .0
Earth busé % bar @
. Ll . .
176FA203.10

IP 00/sasi, IP 20/NEMA 1 a IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8450-8600 380-480 V bez odpojovaee a siovych pojistek

e
o|} [o [3
= 24Vd.c
— D 35—
(] L
o
. - A
I~
o Tl
[} [} [}
o o o
Ol 9
.
=
MAINS =
FUSES o
02 03 01
AUX_RELA
(] (=3 o
R/L1/91 | Lu/mizse
s/L2/92 o o ° L-v/12/97
T/L3/93 MAINS DISCONECTOR [ L wrsyae
N = ofloTo N
JalEk :
- =T
w8 ba5 3
|
-oc 88 |3
L
. Ll
Earth bus bar & Earth bus bar &
. . . .
176FA204.10

IP 00/sasi, IP 20/NEMA 1 a IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8450-8600 380-480 V s odpojovaei a siovymi pojistkami
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m Pouziti kabelu, které jsou v souladu s pozadavky
elektromagnetické kompatibility
Doporucuiji se stinené kabely, aby se optimalizovala
elektromagneticka odolnost ridicich kabelu a
elektromagnetické emise z kabely motoru.

Prenosova impedance (Z1) se da posoudit na
zaklade nasledujicich faktoru:
- Vodivost materidlu stineni.

- Odpor kontakty mezi jednotlivymi vodici stineni.

Schopnost kabelu snizovat prichozi a odchozi zareni - Pokryti stinenim, tzn. fyzické oblast kabelu pokryta
elektrického ruseni zavisi na prenosové impedanci stinenim - casto se udava jako hodnota v %.
(Z1). Stineni kabelu je normalne vyvinuto tak, aby - Typ stineni, tzn. lemovany nebo krouceny vzorek.

snizilo prenos elektrického ruseni; stineni s nizsi

hodnotou prenosové impedance (Z7) je efektivnejsi

nez stineni s vyssi prenosovou impedanci (Z7). Potazeny hlinikem s medenym dratem.
a

Transfer impedance, Z;

mOhm/m
monm/ [% Krouceny medeny drat nebo kabel s opletenym
A ocelovym dratem.

104 //\ b

Medeny stineny drat s jednou vrstvou s ruznym
procentnim podilem kryti stineni.
Jedna se o typicky referencni kabel firmy Danfoss.

»
>

The lower the Zt the better the cable screening performance

(5}
o
<
©
&
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c

Stineny dvouvrstvovy medeny drat.

Dvojita vrstva stineného medeného kabelu s
magnetickou stinenou mezivrstvou.

Kabel, ktery je veden v medené nebo ocelové
trubce.

175ZA166.13 @ A

Prenosovou impedanci (Z7) uvadeii vyrobci kabelu jen
zridka, casto je vsak mozné prenosovou impedanci (Z7)
odhadnout posouzenim fyzického provedeni kabelu.

<%

Oloveny kabel s tloust'kou steny 1,1 mm.
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m Utahovaci moment a velikosti sroubu Tyto hodnoty plati pro néasleduijici svorky:

V tabulce jsou uvedeny pozadované utahovaci 91, 92, 93
momenty p@ai pipevoovani svorek k miniei Siové svorky (&.) L1, L2, L3
kmitoetu. U VLT 8006-8032, 200 -240 V a u 96, 97, 98
VLT 8006-8122, 380-480 V a 525-600 V musi Svorky motoru (€.) U, Vv, w
byt kabely upevniny srouby. U VLT 8042-8062, Zemnici svorka (&.) 94, 95, 99

200-240 V a u VLT 8152-8600, 380-480 V, musi
byt kabely upevniny srouby s matici.

Typ miniee Utahovaci Velikost Velikost klige

3 x 200-240 V moment sroubu

VLT 8006-8011 1,8 Nm (IP 20) M4

VLT 8006-8016 1,8 Nm (IP 54) M4

VLT 8016-8027 3,0 Nm (IP 20) M53) 4 mm/0,16
palce

VLT 8022-8027 3,0 Nm (IP 54)2 M53) 4 mm/0,16
palce

VLT 8032 6,0 Nm M63) 5 mm/0,20
palce

VLT 8042-8062 11,3 Nm M8 (sroub s matici)

Typ miniee Utahovaci Velikost Velikost klice

3 x 380-480 V moment sroubu

VLT 8006-8011 0,5-0,6 Nm M3

VLT 8016-8027 1,8 Nm (IP 20) M4

VLT 8016-8032 1,8 Nm (IP 54) M4

VLT 8032-8052 3,0 Nm (IP 20) M53) 4 mm/0,16
palce

VLT 8042-8052 3,0 Nm (IP 54)2 M53) 4 mm/0,16
palce

VLT 8062-8072 6,0 Nm M63) 5 mm/0,20
palce

VLT 8102-8122 15 Nm (IP 20) M83) 6 mm/0,24
palce

24 Nm (IP 54)1 3 8 mm/0,31

palce

VLT 8152-8352 19 Nm4) M10 (sroub s matici)

VLT 8450-8600 42 Nm M12 (sroub s matici)

Typ miniée Utahovaci Velikost Velikost klice

3 x 525-600 V moment sroubu

VLT 8002-8011 0,5-0,6 Nm M3

VLT 8016-8027 1,8 Nm M4

VLT 8032-8042 3,0 Nm2 M53) 4 mm/0,16
palce

VLT 8052-8072 6,0 Nm M63) 5 mm/0,20
palce

VLT 8100-8150 11,3 Nm M8

VLT 8200-8300 11,3 Nm M8

Svorky pro sdileni zatize 14 Nm/M6, 5mm klie
Siové svorky jednotek IP 54 s filtrem RFI 6 Nm
Sestihranné srouby

Svorky pro sdileni zatize 9,5 Nm/M8 (sroub s matici)

EaR I
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m Pgipojeni k siti
Si musi byt peipojena ke svorkam 91, 92, 93.

Eisla 91, 92, 93 Napiti siti 3 x 200-240 V

L1, L2, L3 Napiti siti 3 x 380-480 V
Napiti siti 3 x 525-600 V

Upozorneni:
Bi&y Zrontrolujte, zda napiti siti odpovida
q napajecimu napiti miniee kmitoetu, které
je uvedeno na stitku.

Spravné velikosti prugezu kabelu viz Technické udaje.

' Upozorneni:

“: Uzivatel nebo osoba provadijici instalaci
q zodpovidaji za spravné uzemnini, provedeni
odboeky napéjeni a také za ochranu
motoru proti peetizeni, které musi byt v souladu
s narodnimi a mistnimi poedpisy pro elektrické

instalace a bezpeenost prace.

m Pgipojeni motoru
Motor se musi pgipojit na svorky 96, 97, 98.
Uzemnini na svorky 94/95/99.

Eisla

96. 97. 98 Napiti motoru 0-100 % siového napiti
U, V, W

E. 94/95/99 Paipojeni uzemnini

Spravné velikosti prugezu kabelu viz Technické udaje.

S jednotkou VLT 8000 AQUA se mohou
pouzivat vsechny typy standardnich teifazovych
asynchronnich motoru.

Malé motory jsou normalni zapojeny do hvizdy.
(220/380 V, AYY). Velké motory se zapojuji do
trojuhelniku (380/660 V, AY/Y). Spravné zapojeni a
napiti jsou uvedeny na typovém stitku motoru.

Upozorneni:
'l: U starsich motoru bez izolace fazové civky se
i na vystup miniée kmitodtu instaluje LC filtr.

u v Ww

c

<

=
175ZA114.10

m Paralelni pripojeni motoru

m Smer otaceni motoru IEC

*

T ®

96 97 98 §

Nastaveni z vyrobniho zavodu je na otacenive smeru
hodinovych rucicek (pravotocivé) je-li vystup menice
kmitoctu VLT pripojen nasledujicim zpusobem:

Svorka 96 pripojena k fazi U.
Svorka 97 pripojena k fazi V.
Svorka 98 pripojena k fazi W.

Spravné otaceni motoru se muze menit prehozenim
dvou fazi kabelu motoru.

(5}
o
<
©
&
7}
c

a

g
385

0000

@
JL_E%
@

175ZA727.10

VLT 8000 AQUA muze ridit nekolik motoru pripojenych
paralelne. Pokud maji mit motory ruzné hodnoty
otacek, musi mit motory ruzné jmenovité hodnoty
otacek. Otacky motoru se meni soucasne, coz
znamena, ze pomer mezi jmenovitymi otackami za
minutu se v ramci rozsahu udrzuje stejny.

Celkova spotreba proudu motory nesmi
prevysit maximalni jmenovity vystupni proud |
VLTN pro menic kmitoctu.

Problémy mohou nastat pri spousteni a pri nizkych
hodnotach otacek, kdyz jsou parametry motory velmi
rozdiiné. Je to proto, ze relativne vysoky ohmicky
odpor malych motoru vyzaduje vyssi napeti pri
spousteni a nizkych hodnotach otacek.

V systémech s motory propojenymi paralelne nelze
pro jednotlivy motor jako ochranu pouzit elektronické
termélni relé (ETR) menice kmitoctu. Proto je
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vyzadovana dalsi ochrana motoru, jako napriklad
termistory v kostre motoru (nebo jednotliva tepelna relé).

' Upozorneni:
'l: Parametr 107 Automatické prizousobeni motoru,
i AMA a Automaticka optimalizace energie, AEO
v parametru 101 Momentova charakteristika
nemohou byt u paralelne propojenych motory pouziy.

m Kabely motoru

Spravné dimenzovani prugezu a délky motorovych
kabelu naleznete v easti Technické udaje.

Vzdy dbejte na to, aby byly prugezy kabelu v
souladu s narodnimi a mistnimi peedpisy.

Upozorneni:
'l: Pgi pouziti nestininého kabelu nebudou
q dodrzeny nikteré pozadavky normy
pro elektromagnetickou kompatibilitu,
viz VWsledky testu EMC.

Maiji-li byt dodrzeny specifikace elektromagnetické
kompatibility tykajici se emisi, musi byt kabel k motoru
stininy, neni-li pro uvedeny RFI filtr uvedeno jinak.
Dulezité je mit motorovy kabel co nejkratsi, aby se
hladina sumu a svodové proudy snizily na minimum.
Stinini motorového kabelu musi byt pegipojeno na
kovovou skaid miniee kmitoetu a kovovou skaio
motoru. Stinini musi byt peipojeno co nejvitsi plochou
(kabelové svorky). Toho se u ruznych minieu kmitoetu
dosahne pouzitim ruznych instalaenich pomucek.
Poipojeni staeenymi konci vodiée (pigtails) neni vhodné,
protoze se tim rusi stinici efekt pai vyssich frekvencich.
Je-li nezbytné narusit stinini, aby bylo mozno
instalovat odpojovae motoru nebo stykaé motoru,
stinini musi pokragovat s nejnizsi moznou
vysokofrekveneni impedanci.

m Tepelna ochrana motoru

Elektronické tepelné relé v UL schvaleném menici
kmitoctu ziska schvaleni UL pro ochranu jednoho
motoru, pokud byl parametr 117 Tepelna ochrana
motoru nastaven na ETR Trip a parametr 105 Proud
motoru, lvit,n byl naprogramovan na jmenovity proud
motoru (je uveden na stitku motoru).

m Pgipojeni uzemnini

Protoze svodové proudy do zemi mohou poeekrogit
3,5 mA, musi byt minie kmitoetu vzdy uzemnin podle
platnych narodnich a mistnich pgedpisu. Aby se zajistilo
dobré mechanické paipojeni uzemodovaciho kabelu,
prugez tohoto kabelu musi byt alespoo 8 AWG/10mm?.

Ke zvyseni bezpeenosti muze byt instalovan proudovy
chranie. Ten zajisuje, ze minie kmitoetu vypne, kdyz
svodovy proud dosahne nadmirné hodnoty. Viz
pokyny k proudovému chraniéi v MI.66.AX.02.

m Instalace externiho stejnosmirného napajeni 24 V

Moment: 0,5-0,6 Nm

Velikost

sroubu: M3

Eislo Funkce

35(-), 36 (+) Externi stejnosmirné napajeni 24 V

(Pouze u minieu VLT 8152-8600 380-480 V)

Externi stejnosmirné napajeni 24 V lIze pouzit jako
nizkonapiové napajeni oeidici karty a libovolnych
instalovanych volitelnych karet. Umozouje to Uplnou
einnost ovladaciho panelu LCP (veetni nastaveni
parametru), bez peipojeni k siti. Uvidomte si, ze
kdyz bude pgipojeno stejnosmirné napiti 24 V, bude
vydano varovani o nizkém napiti; nedojde vsak k
vypnuti. Je-li externi napajeni stejnosmirnym napitim
24 V pgipojovano nebo zapinano ve stejnou dobu
jako siové napdjeni, v parametru 111 Zpozdini
startu musi byt nastaven eas minimalni 200 ms.

K ochrani externiho stejnosmirného 24voltového
napajeni Ize namontovat pomalou peedeazenou
pojistku min. 6 A. Spoteeba elekirické energie je
15-50 W v zavislosti na zatizeni eidici karty.

Upozorneni:
": Pouzijte stejnosmirné napéjeni 24 V typu PELV,
i abyste zajistili spravnou galvanickou izolaci (typu
PELV) na eidicich svorkach miniee kmitoétu.

m Pripojeni shernice DC

Svorka sbernice DC se pouziva k zalohovani DC,
meziobvod je napajen z externiho zdroje DC napeti.

cisla 88, 89

cisla svorek

Pokud potrebujete dalsi informace, kontaktujte
spolecnost Danfoss.

m Vykonové relé

Kabel vykonového relé musi byt pripojen ke
svorkam 01, 02, 03. Vykonové relé se programuje
v parametru 323, Relé 1, vystup.

Vystup relé 1

1+3 rozpinaci, 1+2 spinaci.
Max. 240 V AC, 2 Amp.
Min. 24 V DC, 10 mA nebo
24V AC, 100 mA.

cislo 1
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Maximalni prurez: 4 mm2 /10 AWG.

Moment: 0,5 Nm/5 in-lbs
Rozmer sroubu: M3
m Ridici karta

Vsechny svorky ridicich kabelu jsou umisteny pod
ochrannym krytem menice kmitoctu.

Ochranny kryt (viz kresba nize) se da odstranit
pomoci zahroceného predmetu (krome jednotek
IP54 / NEMA 12) napriklad sroubovaku.

-

XN

VAN

&

oSN\
SO

m Elektricka instalace, ridici kabely

—

@ @

175HA380.10 L —
Moment: 0,5 Nm (5 in-lbs)
Velikost sroubu: M3.

Obecne receno, musi byt ridici kabely stineny
a stineni musi byt pripojeno kabelovou svorkou
na obou koncich ke kovové skrini jednotky (viz
Uzemnovani stinenych kabely).

Normalne musi byt stineni také pripojeno k
telu ridici jednotky (postupujte podle pokynu
pro instalaci u dané jednotky).

Pri pouziti velmi dlouhych ridicich kabely, muze
dochazet k 50/60 Hz zemnim smyckam, které
budou rusit cely systém. Tento problém se da

vyresit pripojenim jednoho konce stineni k zemi pres
kondenzator 100 nF (vedeni je tak zkratovano).

m Elektricka instalace,ridici kabely

Moment: 0,5 Nm/5 in-lbs

Velikost sroubu: M3

Viz oddil Uzemnovani stinenych kabelu, kde naleznete
informace o spravném ukonceni ridicich kabela.

@ @ ©© 2 © © @© @ || @ @
16 17 18 19 20 27 29 32 33 |[61 68 69
B 8 8 8 8 8 8 8 89|88 8 8
DINDIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N
DN RS485 RS485 RS485
@ ©© 2 © @ @ © © @ @ @ @
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
s |
_J _J COM A OUT AOUT +10V AIN AIN COM AN
RELAY +24V A OUT ouT A IN
ouT
175HA379.10
cislo Funkce

04, 05 Vystup relé 2 se da pouzit pro
indikaci stavu a varovani.
Napeti do digitalnich vstupu. Pokud
ma byt pro digitalni vstupy pouzito

napeti 24 V DC, spinac 4 na ridici
karte musi byt sepnut, pozice "ON".

16-33 Digitélni vstupy. Viz parametry
300-307 Digitalni vstupy .

Spolecna zem pro digitaini vstupy.

Spolecna zem pro digitalni/analo-
gové vystupy. Viz Priklady pripojeni .

42, 45

Analogové/digitalni vystupy pro
indikaci kmitoctu, zadané hodnoty,
proudu a momentu. Viz parametry
319-322 Analogové/digitalni

vystupy.
Napajeci napeti 10 V DC k
potenciometru a termistoru.
53, 54 Vstup analogového napeti, 0-10 V
DC.

Spolecna zem pro analogové vstupy.

Vstup analogového proudu 0/4-20
mA. Viz parametry 314-316 Svorka
60.
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Ukonceni sériové komunikace.

Viz Uzemnovani stinenych ridicich
kabela.

Tato svorka se normélne nepouziva.

Rozhrani RS 485, sériova
komunikace. Kdyz je ke komunikacni
sbernici pripojeno vice menicu
kmitoctu, musi byt spinace 2 a 3
na ridici karte v prvni a posledni
jednotce sepnuty (pozice ON). Pro
Zbyvajici menice kmitoctu musi byt
spinace 2 a 3 rozepnuty (OFF).
Nastaveni z vyrobniho zavodu je v
sepnuté pozici (pozice ON).

m Spinace 1- 4
Spinac dipswitch je umisten na ridici karte. Pouziva se
pro sériovou komunikaci a externi napajeni DC.
Zobrazena pozice spinace je nastavena ve
vyrobnim zavode.

ON

[T

Spinac 1 neméa zadnou funkci.

Spinace 2 a 3 se pouzivaji pro ukonceni rozhrani RS
485 a sériové komunikace. V prvnim a poslednim
menici kmitoctu musi byt spinace 2 a 3 sepnuty
(poloha ). U ostatnich menicu kmitoctu musi byt
spinace 2 a 3 vypnuty (poloha OFF).

Spinac 4 se pouziva, kdyz je pro ridici svorky
pozadovano externi napajeni 24 V DC. Spinac

4 oddeluje spolecny potencial pro interni
napajeni 24 V DC od spolecného potencialu
externiho napajeni 24 V DC.

175ZA068.11

Upozorneni:
'l: Uvedomte si, ze pokud je spinac 4 v pozici
i OFF (vypnuto), externi napajeni 24 V DC je
galvanicky izolované od menice kmitoctu.
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P
24Vd.c.

Ext. 24Vd.c.
SW4 off

Instalace

m Pripojeni sbernice
Pripojeni sériové sbernice v souladu s normou
RS 485 (2 vodice) je pripojeno ke svorkam 68/69
menice kmitoctu (signdly P a N). Signal P ma
kladny potencidl (TX+, RX+), zatimco signal N Ukonceni sbernice
ma zaporny potencial (TX-, RX-). Sbernice musi byt ukoncena odporem site na
obou koncich. Pro tento Ucel nastavte spinace 2
a 3 na ridici karte na "ON" (zapnuto).

Aby se zabranilo moznym vyrovnavacim proudum
ve stineni, stineni kabelu muze byt uzemneno pres
svorku 61, ktera je pripojena k ramu RC clenem.

Kdyz ma byt k dané master jednotce pripojeno vice
menicy kmitoctu, pouzifte paralelni pripojeni.

176FA148.10 VLTB000 VLT8000 VLT8000
AQUA AQUA

|
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m Pgiklad zapojeni VLT 8000 AQUA
Nize uvedené schéma ukazuje poiklad typické
instalace miniee VLT 8000 AQUA.
Siové napdjeni je peipojeno ke svorkam 91 (L1),
92 (L2) a 93 (L3), zatimco motor je peipojen ke
svorkam 96 (U), 97 (V) a 98 (W). Tato &isla jsou
také uvedena na svorkach miniee kmitoetu.
Ke svorkam 88 a 89 Ize peipojit externi
stejnosmirné napéajeni.
Analogové vstupy se peipoji na svorky 53 [V], 54 [V]
a 60 [mA]. Tyto vstupy se daji naprogramovat pro
zadanou hodnotu, zpitnou vazbu nebo termistor. Viz
Analogove vstupy ve skupini parametru 300.

Existuje 8 digitalnich vstupu, které jsou oviadany
stejnosmimym napitim 24 V. Svorky 16-19, 27, 29, 32,
33. Tyto vstupy mohou byt programovany v souladu
s tabulkou v &ésti Vstupy a vystupy 300-328.

Na miniei jsou dva analogové/digitalni vystupy (svorky
42 a 45), které Ize naprogramovat tak, aby ukazovaly
aktualni stav nebo hodnotu procesu, nape. 0-fuax.
Vystupy relé 1 a 2 se mohou pouzit pro udavani
soueasného stavu nebo vystrahy.

Na svorkach 68 (P+) a 69 (N-) rozhrani RS

485 muze byt minie kmitogtu sizen a sledovan
prosteednictvim sériové komunikace.

L F Y W Y 4K K K
3 Phase Sor (T T ©- / A
ower 2 (L2 ) &7 =
3 (L3) L 4+ L 98 x
nput Pl A 3% PE) 99
= = = ; Motor
External
BC bus | 88 ()
input 89 (+)
+
10 Vde 50 (+10 V 0UT)
0-10 Vde 53 (A IN)
Ref. input*
0-10 Vde 54 (AN V
Ref. input* [:@: am (r:;:;')o-”
Fault indication®
55 (COM A IN) (Alux')ozSD 240 Vac, 2 A
relay’
4-20 mA S——
Ref. input® I::@: 80 (A N) (rtl‘:;')o'
12 (+24V oUT) (Rolay2)05 ] ] Run indieation®
50 Vao, 1 A
13 (+24V OUT) (Relay2)04]
Reset* 16 (D IN) _@ J/ (CoM A ouT) 397 Output current indication®
- s 4-20 mA
Lockout P17 0 IN) | 132 (a oum) 428
_/ S—
Run/Stop* ) 18 (D IN) M ] Output speed indication*
= 5 (A OUT) 45— | 4720 mA
Reverse* 19 (D IN) _M
20 (coM D IN)
SW4 w2
Interlock* 27 (D IN) »—@ RS 485
Preset speed= 129 (0 M) | J3<  |intertace Re-485
_/
Setup select*T 32 (D IN) _@
_/
Setup select*] 33 (D IN) _@

175HA390.12

* Tyto svorky se daji naprogramovat na dalsi funkce.
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m Priklady zapojeni m Povoleni spustini
m Jednopodlovy start/stop i
[4] 2 113
B i —
12| +24v = } {16 | Par. 300 Run permissive
i } % Par. 302 Start
& | [
| | | [20]
} l Par. 304
16 } | 29 |
17 L****j
t——— lis|Par. 302 ~ ‘7E
5] . @2{:@ Fox — | 3 o
ﬂ Damper i
L—T—27| PAR. 304 motor
- Start/stop pomoci svorky 18. - Start povolen svorkou 16.
Parametr 302 = Start [1] Parametr 300 = Povoleni spustini [8].
- Rychlé zastaveni pomoci svorky 27. - Start/stop se svorkou 18.
Parametr 304 =Volny dobeh motoru inverzni [0] Parametr 302 = Start [1].
- Rychlé zastaveni svorkou 27.
Parametr 304 = Volny dobih motoru, inverzni [0]. [
m Digitalne rizené zrychleni a zpomaleni - Aktivovano periferni zagizeni ‘—§
(] Parametr 323 = Paikaz ke startu aktivni [13]. 2
= m DvouzoOnova regulace
|~ [7g PAR. 302
E PS/':: 304 50
|29] Par. 305 I + 53 | Par. 308 Zp&tna vazba
j:% ::' :Zj -10v | 54 |Par. 311 Zpétnd vazba
— ’ _ 55 | Analogovy vstup
7 ’ 7 ’ ’ J_L 60
- Zrychlovani a zpomalovani pomoci svorek 32 a 33. o-10v ﬁ
Parametr 306 = Zrychleni [7] e
Parametr 307 = Zpomaleni [7] - Parametr 308 = Zpetna vazba [2].
Parametr 305 = Ulozeni zadané hodnoty [2] - Parametr 311 = Zpetna vazba [2].

m Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru m Pripojeni snimace

54 é [12] +24v
1koh E:: I;r 1032)/5om - 5;:7“;;:&&0‘/? EAna\ogovy vystup
onm ar.
55| Analogovy vstup Napajeny — 142]
VLT
‘ 4-20mA[ |
-Parametr 308 = Z4dané hodnota [1] 29] Analogovy vetup
- 60| PAR. 314, 4-20mA
Parametr 309 = Svorka 53, min. meritko Vystla
., t T
Parametr 310 = Svorka 53, max. meritko napdlenim =
Naoi o— E Analogovy vstup
opujemoi 60| PAR. 314, 0/4—20mA
0/4-20mA —

176FAC08.14

- Parametr 314 = Zadana hodnota [1]
- Parametr 315 = Svorka 60, min. meritko
- Parametr 316 = Svorka 60, max. meritko
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m 3-zilovy start/stop

+24V

[&]]>]

w

[
)

PAR. 302

PAR. 305
PAR. 306

wlnfofo[=T=Te
MEINEIRICIN

- Stop, inverzni, pomoci svorky 32.
Parametr 306 = Stop, inverzni [14]

- Impulsovy start pomoci svorky 18.
Parametr 302 = Impulsovy start [2]

- Konstantni otaeky pomoci svorky 29.
Parametr 305 = Konstantni otaeky [12]
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m Ovladaci jednotka LCP okamzite zmenit prostrednictvim oviadaciho panelu,
Na predni casti menice kmitoctu je ovladaci panel - pokud ovsem nebyla tato funkce naprogramovana
LCP (Local Control Panel). Je to Uplné rozhrani pro jako uzamcena [1] pomoci parametru 016 Uzamceni
provoz a programovani VLT 8000 AQUA. zmeny udaju nebo pomoci digitalniho vstupu,

Ridici panel se da odpojit a muze se alternativne parametry 300-307 Uzamceni zmeny Udaja.

instalovat az 3m od menice kmitoctu, napr. na predni
panel rozvadece pomoci montazni sady.

175HA336.11

Funkce ovladaciho panelu se daji rozdelit do peti skupin.
Disple;.

Tlacitka pro zmenu zobrazovaciho rezimu.

Tlacitka pro zmenu parametra programu.
Kontrolky.

Tlacitka pro mistni ovladan.
MODE MENU MENU
Vsechny Udaje se zobrazuiji prostrednictvim

, , L, . . . CHANGE [l CANCEL
ctyrradkového alfanumerického displeje, ktery pri DATA

normalnim provozu muze soucasne zobrazit 4 hodnoty ﬁ
provoznich Udaju a 3 hodnoty o provoznim stavu. Pri ‘ ’
programovani se zobrazi vsechny informace, které v
jsou nutné pro rychlé a Ucinné nastaveni parametra
menice kmitoctu. Jako dodatek k displeji jsou k
dispozici tri kontrolky pro napéjeci napeti (ON), varovani
, , 5 START, STOP START
(WARNING) a poplach (ALARM) v uvedeném poradi.
Vsechny parametry nastaveni menice kmitoctu se daji

o~ W~

(]
(8]
]
©
(OALARM (OWARNING ~ QON 5
=

m Ovladaci tlacitka pro nastaveni parametru

Ovladaci tlacitka jsou rozdelena podle funkci. To ; .
znamena, ze tlacitka mezi displejem a kontrolkami [QUICK MENU] zpristupriuje

se pouzivaji pro nastaveni parametry, veetne volby MENU parall“netry ry§hleho menu_l Muze se
Udaju na displeji za normalniho provozu. prepinat mezi rezimy rychlého menu

a uplného menu.
DISPLAY QUICK EXTEND
MODE MENU MENU
CHANGE CANCEL oK
DATA

175HA337.10

[EXTEND MENU] zpristupnuje
EXIENP | vsechny parametry. Muze se
prepinat mezi rezimy Uplného menu
a rychlého menu.

3

CHANGE [CHANGE DATA] slouzi ke zmene
DATA nastaveni vybraného v rezimu
[DISPLAY MODE] slouzi k volbe Uplného menu nebo rychlého menu.
rezimu zobrazeni displeje nebo k
navratu do rezimu zobrazeni z rezimu CANCEL [CANCEL] se pouziva ke zruseni
rychlého menu nebo Uplného menu. zmeny nastaveni zvoleného
- parametru.
oK [OK] slouzi k potvrzeni zmeny
zvoleného parametru.
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[+/-] se pouzivaji k volbe parametru
a ke zmene nastaveni zvoleného
parametru. Tato tlacitka se pouzivaji
také ke zmene mistni zadané
hodnoty.

Dale se tlacitka pouzivaji v rezimu
zobrazeni displeje k prepinani mezi
provoznimi promennymi.

N

[<>] slouzi k volbe skupiny parametry
a k pohybu kurzoru pri zmene
numerickych hodnot.

m Kontrolky

V dolni casti ovladaciho panelu je cervena
poplachova kontrolka, zluta vystrazna kontrolka
a zelena kontrolka napeti.

175ZA022.11
| (OALARM (OWARNING (QON |
Cervenéa Zluta Zelend

Pri prekroceni urcitych meznich hodnot se rozsviti
poplachova a/nebo vystrazna kontrolka a na displeji
se objevi stavovy nebo poplachovy text.

' Upozorneni:
ll: Kontrolka napeti se rozsviti, kdyz se na
q menic kmitoctu privede napeti.

m Lokalni ovladani

Pod kontrolkami jsou tlacitka lokalniho ovladani.

HAND QFF AUTO RESET]
STARTE STOP EESTART

175HA343.10

[HAND START] se pouziva, kdyz se
menic kmitoctu ma ovladat ovladacim
panelem. Menic kmitoctu spusti
motor, protoze povel ke startu je vydan
pomoci [HAND START].
Pri stisknuti tlacitka [HAND START]
budou na ridicich svorkach stéle aktivni
nasleduijici ridici signaly:
¢ Rucne - Vyp - Auto
* Bezpecnostni blokovani startu
¢ Vynulovani
¢ Volny dobeh, inverzni
¢ Reverzace
« Volba sady parametry LSB a MSB
e Konstantni otacky
» Povoleni spusteni
e Zamknuti zmeny Udaju
» Prikaz stop prostrednictvim

sériové komunikace

HAND
START

' Upozorneni:
J)&y Pokud je parametr 201 Doini mez vystupniho
q kmitoctu fiyn nastaven na vystupni kmitocet
vyssi nez O Hz, motor se pri stisknuti [HAND
START] spusti a rozbehne na tento kmitocet.

— [OFF/STOP] se pouziva k zastaveni

SOTZFP pripojeného motoru. Toto tlacitko Ize

~ ] povalit [1] nebo zakazat [0] v parametru
013. Pri zapnuti funkce zastaveni

zacne blikat 2. radek.

- [AUTO START] se pouziva, pokud se

AUTO | ma menic kmitoctu ridit pomoci ridicich

START : ,
svorek a/nebo sériové komunikace.
Kdyz je na ridicich svorkach a/nebo
sbernici aktivni signél startu, menic
kmitoctu se uvede do cinnosti.
Upozorneni:

": Aktivni signél HAND-OFF-AUTO pres digitalni
vstupy bude mit vyssi prioritu nez ovladaci
tlacitka [HAND START]-[AUTO START].

RESET

[RESET] se pouziva k vynulovani
menice kmitoctu po spusteni poplachu
(vypnuti). Toto tlacitko Ize povolit [1]
nebo zakazat [0] v parametru 015
Vynulovani na LCP.

Viz také Seznam vystraznych hlaseni
a poplachu.

m Rezim zobrazeni

Pri normalni cinnosti mohou byt neustale zobrazovany
ctyri ruzné provozni promenné: 1.1, 1.2, 1.3 a 2.
Aktuélni stav cinnosti nebo poplachy a vystrahy

se uvadeji na radku 2 v ciselné forme. V pripade
poplachu je dany poplach zobrazen na radcich 3

a 4 spolu s vysvetlivkou. Vystrahy blikaji v radku

2 a vysvetlvka je v radku 1. Navic je na displeji
zobrazena aktivni sada parametru.

Sipka vyznacuje smer otaceni; zde je v menici kmitoctu
aktivni signal reverzace. Sipka zmizi, kdyz se zadé povel
stop nebo kdyz vystupni kmitocet klesne pod 0,01 Hz.
V dolnim radku je zobrazen stav menice kmitoctu.

V posuvném seznamu na dalsi strance jsou

uvedeny provozni Udaje, které mohou byt zobrazeny
misto promenné 2 v rezimu zobrazeni. Zmeny

se provadeji pomoci tlacitek [+/-].
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©
, @)
1. radek UAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3 <
, l- SgT\UP a
2. radek I-.-II:IE: ‘-;I 1 o
3. rédek
STATUS
4. radek

m Rezim displeje, pokracovani
V prvnim radku displeje se mohou zobrazit tri
hodnoty provoznich Udaju, ve druhém radku
displeje se muze zobrazit jedna provozni promenna.
Programovani se provadi pomoci parametra 007,
008, 009 a 010 Udaj na displeji.

e Stavovy radek (4. radek):

g8.8% S.88R Z.15kW

48, AHz o

175ZA701.10

i RAMP IMG
JOGGEING

STAND BY

Leva cast stavového radku oznacuje aktivni ovladaci
prvek menice kmitoctu. AUTO znamena, ze rizeni se
provadi pres ovladaci svorky, zatimco HAND udava,
ze rizeni se provadi tlacitky ovladaciho panelu.

OFF znameng, ze menic kmitoctu ignoruje vsechny
ovladaci povely a zastavuje motor.

Stredni cast stavového radku udava, ktery z prvka
zadané hodnoty je aktivni. REMOTE znamena, ze je
aktivni zddana hodnota z ovladacich svorek, zatimco
LOCAL udava, ze se zadana hodnota nastavuje
tlacitky [+/-] na ovladacim panelu.

Posledni céast stavového radku udava aktualni stav,
napr. ,Running”, ,Stop" nebo ,Alarm".

m Displejovy rezim Il

m Rezim displeje I
Pristroj VLT 8000 AQUA nabizi ruzné rezimy displeje
podle zvoleného rezimu pro menic kmitoctu.
Nize je uveden rezim displeje, ve kterém je menic
kmitoctu v rezimu Auto se vzdélenou zadanou
hodnotou na vystupnim kmitoctu 40 Hz.

V tomto rezimu displeje se zadana hodnota a rizeni
urcuiji prostrednictvim ridicich svorek.

Text v radku 1 udava provozni promennou
ukazanou v radku 2.

FRERUEHNCY

46, BHz 1

175ZA683.10

AUTD REMOTE RUNMNIMG

Radek 2 udava aktualni vystupni kmitocet a

aktivni sadu parametru.

Radek 4 rika, ze menic kmitoctu je v rezimu Auto se
vzdélenou zéddanou hodnotou a motor bezi.

Tento displejovy rezim umozriuje soucasnou indikaci
hodnot tri provoznich promennych na radku

1. Hodnoty provoznich promennych se voli v
parametrech 007-010 Cteni na displeji z pameti.

(5,
o
<
[
&
7}
c

10

18@% 7.8A 5.9k
)
a8, BHz

AUTO REMOTE RUNMIMNG

175ZA685.

m Displejovy rezim Il

Tento displejovy rezim lIze vyvolat po dobu drzeni
stisknutého tlacitka [DISPLAY MODE]. Na prvnim
radku jsou nazvy a jednotky provoznich udaju.
Na druhém radku zustavaji provozni Udaje 2 beze
zmeny. Po uvolneni tlacitka se indikuji hodnoty
jednotlivych provoznich promennych.

REF% CURR.A.POW., KW

S8.8Hz

175ZA695.10

AUTO REMOTE RUNMIMNG

m Displejovy rezim IV:

Tento displejovy rezim se vyvola pouze ve spojeni s
lokalni zadanou hodnotou, viz také Prace s zadanou
hodnotou. V tomto displejovém rezimu se zadana
hodnota nastavuje tlacitky [+/-] a rizeni se provadi
tlacitky pod kontrolkami na panelu lokalniho ovladani.
Prvni radek ukazuje pozadovanou zadanou hodnotu.
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Treti radek udava pomernou hodnotu aktualni vystupni
frekvence v kterémkoli okamziku vaci maximalni
frekvenci. Displej ma podobu carového diagramu.

USE +/- 48Hz

48, BHz <

176FA156.10

cHNNNNNNEEEN -

HAND LOCAL RUHNMNING
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m Pohyb mezi displejovymi rezimy

FRERQUEMCY

40, HHz

DISPLAY
AUTO EEMOTE RUWHHIHG MODE
MODE
Display mode |
Press briefly
MODE

With remote
reference

USE +/- 48Hz g@% 7,80 5,9 KW

48, BHz 40,8 Hz

EEREENENRN <
HAHMD LOCAL EUMHIMG ) AUTD EEMOTE RUMHMIHG
With local reference

Instalace

Display mode i

Display mode IV

Keep the [DISPLAY
MODE] key down

MODE
REFX CUEE.RA FOW.,EW

46,8 Hz 7

AUTD REMOTE RUHHIHMG

Display mode lll

175ZA697.10
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m Zmena Udaju S
Postup zmen Udaju je stejny nehlede na to, zda byl FREQUENCY S

. . . . <

parametr vybran v rezimu rychlého menu nebo v rezimu EE . El 2

UpIného menu. Stisknutim tlacitka [CHANGE DATA]
se otevira pristup ke zmene zvoleného parametru, po
kterém zacne blikat podtrzeni v radku 4 displeje.
Postup zmeny Udaju zavisi na tom, zda

269 JOG FREQUENCY
! ERERGE

zvoleny parametr predstavuje numerickou Zvolena cislice blika. Na dolnim radku displeje
nebo funkeni hodnotu. je datova hodnota, ktera se ulozi do pameti
Pokud zvoleny parametr predstavuje numerickou stisknutim tlacitka [OK].

hodnotu, muze se prvni cislice zmentt tlacitky [+/-].
Ma-li se zmenit druha cislice, kurzor se nejprve posune
tlacitky [<>] a pak se zmeni hodnota tlacitky [+/-]. m Nespojita (skokova) zmena datové hodnoty
Nekteré parametry Ize menit skokove i plynule. To se
tyka Vykonu motoru (parametr 102), Napeti motoru
(parametr 103) a Frekvence motoru (parametr 104).
To znamena, ze se tyto parametry meni plynule
jako skupina numerickych datovych hodnot i

jako numerické datové hodnoty.

FREEGUEHNCY

24.2 Hz

175ZA698.10

285 MAX. REFERENCE
apaEEe, poa Hz

Zvolenou cislici ukazuje blikajici kurzor. Dolni radek

displeje udava datové hodnoty, které se ulozi do ® Rucni inicializace
pameti pri stisknuti tlacitka [OK]. Zruseni zmeny Odpojte jednotku od elektrické site, stisknete a drzte
se provede tlacitkem [CANCEL]. stisknuta tlacitka [DISPLAY MODE] + [CHANGE

DATA] + [OK] a zaroven znovu pripojte sit'ové
napajeni. Uvolnete tlacitka; menic kmitoctu je nyni
naprogramovan na tovarni nastaveni.

Pokud ma zvoleny parametr funkeni hodnotu, meni
se zvoleny text pomoci tlacitek [+/-].

MOTOR CURREMT Pri rucni inicializaci se nevynuluji néasledujici parametry:
. Parametr 500, Protokol
3 [ ] 9@ |:I il 600, Celkovy pocet hodin provozu
218 REFEREMCE TYFE 601, Doba provozu
SUM 602, Pocitadlo kWh
_— 603, Pocet zapnuti

604, Pocet prekroc. teploty
Funkeni hodnota bliké, dokud se nepotvrdi tlacitkem 605, Pocet prepeti

[OK]. Tim byla funkcni hodnota zvolena. Zruseni
zmeny se provede tlacitkem [CANCEL].

175ZA689.10

Inicializaci je také mozno provést parametrem
m Plynula zmena numerické datové hodnoty 620 Provozni rezim.

Pokud zvoleny parametr predstavuje numerickou

datovou hodnotu, cislice se nejdrive zvoli tlacitky [<>].

FREBUENCY

S8.8 Hz

175ZA699.10

289 J0OG FREQUENCY
6f].a Hz

Zvolené cislice se pak meni plynule pomoci tlacitek [+/-]:
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m Rychlé menu

Tlacitkem [QUICK MENU] - Rychlé menu se zpristupni

12 nejdulezitejsich parametra menice kmitoctu.
Po jejich naprogramovani je menic kmitoctu ve
vetsine pripadu pripraven k provozu.

12 parametry rychlého menu je uvedeno v nasleduiici
tabulce. Kompletni popis funkci se nachazi v
oddile parametru této prirucky.

(5}
o
<
©
&
7}
c

Rychlé menu Parametr Popis

Cislo polozky Néazev

1 001 Jazyk Pouziva se k vyberu jazyka na dipsleji.

2 102 Vykon motoru Nastaveni vykonové charakteristiky menice podle
velikosti KW motoru.

3 103 Napeti motoru Nastaveni vykonové charakteristiky menice podle
napeti motoru.

4 104 Frekvence motoru Nastaveni vykonové charakteristiky menice podle
jmenovité frekvence motoru. Ta je typicky rovna
radkové frekvenci.

5 105 Proud motoru Nastaveni vykonové charakteristiky menice podle
jmenovitého proudu motoru v A.

6 106 Jmenovité otacky motoru  Nastaveni vykonové charakteristiky menice podle
jmenovitych otacek pri plném zatizeni motoru.

7 201 Minimalni frekvence Nastaveni minimalni frekvence, pri které se ma motor
otacet.

8 202 Maximalni frekvence Nastaveni maximalni frekvence, pri které se ma motor
otacet.

9 206 Doba rozbehu Nastaveni doby zrychlovani motoru z O Hz na
jmenovitou frekvenci motoru nastavenou v rychlém
menu polozka 4.

10 207 Doba dobehu Nastaveni doby zpomalovani motoru z jmenovité
frekvence motoru nastavené v rychlém menu polozka
4 na 0 Hz.

11 323 Relé 1, vystupni funkce Aktivuje funkci reléového spinace 1 pro vysoké napeti.

12 326 Relé 2, vystupni funkce Aktivuje funkci reléového spinace 2 pro nizké napeti.

m Data parametru
Ukladani nebozmena dat parametrunebo nastaveni
se provadi podle nasledujiciho postupu:

1. Stisknete tlacitko [QUICK MENU].

2. K hledani parametru, ktery chcete zmenit,
pouzite tlacitka "+" a "-".

3. Stisknete tlacitko [CHANGE DATA].

4. K volbe spravného nastaveni parametru
pouzite tlacitka " + "a " - ". K pohybu mezi
jednotlivymi cislicemi v ramci parametru pouzijte
tlacitka [<>]. Blikajici kurzor indikuje zvolenou
cislici, ktera ma byt zmenena.

5. Stisknete tlacitko [CANCEL], chcete-li zmenu
zrusit, nebo [OK], chcete-li zmenu potvrdit
a ulozit nové nastaveni.

Priklad zmeny Udaju parametru

Parametr 206 Doba rozbehu je nastaven na
60 s. Je treba zmenit dobu rozbehu na 100
s podle nasledujiciho postupu.

Stisknete tlacitko [QUICK MENU].

Tlacitkem "+" najdete parametr 206 Doba rozbehu.
Stisknete tlacitko [CHANGE DATA|.

Stisknete dvakrat tlacitko [<] - cislice zacnou blikat.
Jednim stisknutim tlacitka "+" zmenite blikajici
cislici na pozici stovek na hodnotu "1".

Stisknutim tlacitka [>] se presunte na pozici desitek.
Tisknutim tlacitka "-" zmente "6" na "0", takze
nastaveni Doby rozbehu zni "100 s".
8. Stisknete tlacitko [OK], tim je nova hodnota ulozena.

oW

N oo
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DISPLAY QUICK EXTEND
MODE MENU MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA715.10

3

OALARM OWARNING  QON

HAND [l oFF [l AUTO
START{ISTOP [MISTARTI oot

Upozorneni:

": Programovani funkci parametra dostupnych v
i Uplném menu se provadi stejnym postupem
popsanym pro funkce rychlého menu.
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m Programovani L, .
g Parametr 003 Kopirovani sad parametra umozriuje

Pomoci tlacitka [EXTEND MENU] kopirovani z jedné sady parametru do druhé.
je mozné ziskat pristup ke vsem Pomoci parametru 004 Kopirovani pres panel
parametrum menice kmitoctu. lokélniho ovladani |ze vsechny sady parametry prenést

z jednoho menice kmitoctu do jiného prenesenim
panelu lokalniho ovladani (LCP). Vsechny parametrové
hodnoty se nejprve okopiruji do ovladaciho panelu.
Ten se pak prenese na jiny menic kmitoctu, kde

Ize vsechny parametrové hodnoty prekopirovat z

m Provoz a displej 000 - 017 ovladaciho panelu do menice kmitoctu.

Tato skupina parametru umoznuje nastavit
ridici jednotku, napr. s ohledem na jazyk,
zobrazeni na displeji a moznost deaktivovat

funkeni tlacitka na ridici jednotce. 002 _Aktivni sada parametru
(ACTIVE SETUP)

Hodnota:

001 Jazyk Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
V) 0Sada parametra 1 (SETUP 1) [1]
Sada parametry 2 (SETUP 2 2]

)
HOdhOta: Sada parametry 3 (SETUP 3) [3]
DAnglicky (ENGLISH) [0] Sada parametry 4 (SETUP 4) [4]
Nemecky (DEUTSCH) [1] Externi volba (MULT! SETUP) [5]
Francouzsky (FRANCAIS) 2]
Dansky (DANSK) [3] Funkce:
Spanelsky (ESPANOL) [4] Volba v tomto parametru definuje cislo sady parametru,
[talsky (ITALIANO) 5] ktera ma ridit funkce menice kmitoctu. Vsechny
Svédsky (SVENSKA) [6] parametry se mohou programovat ve ctyrech sadach Ra
Holandsky (NEDERLANDS) [7] parametry (sada parametra 1 az 4). kg
Portugalsky (PORTUGUESA) [8] Vedle toho existuje jeste naprogramovana sada %
Finsky (SUOMI) [9] pod oznacenim Tovarni nastaveni. Ta umozruje 5
pouze zmenu specifickych parametru. g
Stav po expedici se muze lisit od tovarniho nastaveni. .
Popis volby:
Funkce: Tovarni nastaveni [0] obsahuje tovarne nastavené
Volba tohoto parametru definuje jazyk na displeji. hodnoty udaju. Muze se pouzit jako zdroj dat
i pro vraceni ostatnich sad parametru na bezny
Popis volby: stav. V tomto pripade se jako aktivni sada
Volit je mozné z uvedenych jazyku. parametry voli Tovarni nastaveni.
Sada parametru 1-4 [1]-[4] jsou ctyri samostatné
sady, které Ize volit podle potreby.
m Nastaveni sady parametru Externi volba [5] se pouziva v pripade pozadavku
Menic kmitoctu méa ctyri sady parametry (Setup), dalkového prepinani mezi ruznymi sadami parametra.
které se mohou programovat nezavisle na sobe. Pro toto prepinani Ize pouzit svorky 16/17/29/32/33
Aktivni sada parametra se voli v parametru 002 a port sériové komunikace.

Aktivni sada parametry. Cislo aktivni sady parametra
bude na displeji pod textem "Setup”. Menic
kmitoctu je také mozné nastavit na Multi-Setup,
ktery dovoluje prepinani konfiguraci digitalnimi
vstupy nebo sériovou komunikaci.

Posuv konfiguraci se muze pouzit u systému,

kde se napr. jedno nastaveni pouziva pro denni
provoz a jiné pro nocni provoz.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Priklady zapojeni
Zmena sady parametru

176F A003.11

+24V

W —
HEHEE

—"—18

PAR. 302
Start

27| PAR. 304
29

PAR. 306
PAR. 307

W
SR

- Volba sady parametru pomoci svorek 32 a 33.
Parametr 306 = Volba sady parametry, LSB [4]
Parametr 307 = Volba sady parametra, MSB [4]
Parametr 002 = Externi volba [5].

003 Kopirovani sad parametru
(SETUP COPY)

Hodnota:

ONekopirovat (NO COPY) [0]
Kopirovat aktivni sadu do sady 1
(COPY TO SETUP 1) 1]
Kopirovat aktivni sadu do sady 2
(COPY TO SETUP 2) 2]
Kopirovat aktivni sadu do sady 3
(COPY TO SETUP 3) [3]
Kopirovat aktivni sadu do sady 4
(COPY TO SETUP 4) [4]
Kopirovat aktivni sadu do vsech
(COPY TO ALL) 5]
Funkce:

Kopirovani se provadi z aktivni sady parametra
zvolené v parametru 002 Aktivni sada parametry
do sady nebo sad zvolenych v parametru 003
Kopirovani sad parametra.

' Upozorneni:
ll: Kopirovat Ize pouze v rezimu zastaveni
i (motor zastaven prikazem Stop).

Popis volby:
Kopirovani zacind po zvoleni pozadované kopirovaci
funkce a stisknuti tlacitka [OK].
Probihajici kopirovani je signalizovano na displeii.

004 Kopirovani pres panel lokalniho ovladani
(LCP COPY)

Hodnota:

ONekopirovat (NO COPY) [0]
Odeslat vsechny parametry
(UPLOAD ALL PARAMET.) 1]
Stahnout vsechny parametry
(DOWNLOAD ALL PARAM.) 2]
Stahnout vykonove nezavislé parametry
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funkce:
Parametr 004 Kopirovani pres panel lokalniho
oviadani se pouzije, kdyz se ma pouzit integrovana
kopirovaci funkce oviadaciho panelu.
Tato funkce se pouziva, kdyz se maji prekopirovat
na jiny menic kmitoctu vsechny sady parametru
prenesenim ovladaciho panelu.

Popis volby:
Odeslat vsechny parametry [1] se voli, kdyz se maji
vsechny hodnoty parametru prenést na ovladaci panel.
Stahnout vsechny parametry [2] se voli, kdyz se maji
vsechny prenesené hodnoty parametru prekopirovat
do menice kmitoctu, na ktery se ovladaci panel pripoji.
Stahnout vykonove nezavislé parametry [3] zvolte pouze
tehdy, maji-li byt stazeny pouze parametry nezavislé
na vykonu. To se pouziva pri stahovani parametru do
menice kmitoctu s jinym jmenovitym vykonem, nez ma
menic kmitoctu, odkud sada parametra pochazi.

Upozorneni:
": Odesilani a stahovani parametra Ize provést
pouze v rezimu Stop.

m Nastavenizobrazeni uzivatelem definované veliciny

Parametry 005 Max. hodnota uzivatelem definované
veliciny a 006 Jednotka uzivatelem definované
veliciny umoznuiji uzivatelum navrhnout viastni Udaj,
ktery se objevi na displeji, pokud se jako Udaj na
displeji zvoli uzivatelsky definovana velicina. Rozsah
se nastavuje v parametru 005 Max. hodnota
uzivatelem definované veliciny a jednotka se urci

v parametru 006 Jednotka uzivatelem definované
veliciny. Volba jednotky rozhoduje o tom, zda bude
zavislost mezi vystupnim kmitoctem a Udajem na
displeji linearni, kvadraticka nebo kubicka.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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005

Max. hodnota uzivatelem definované
veliciny

(CUSTOM READOUT)

Hodnota:
0,01 - 999 999,99

0 100,00

Funkce:
Tento parametr umozruje volbu maximalni hodnoty
uzivatelem definované veliciny. Hodnota se vypocitava
na zaklade aktualni frekvence motoru a jednotek
zvolenych v parametru 006 Jednotky uzivatelem
definované veliciny. Naprogramované hodnoty se
doséahne, kdyz je dosazeno vystupni frekvence v
parametru 202 Maximaini vystupni frekvence fuax.
Jednotky rovnez rozhoduji o tom, zda zavislost
mezi vystupni frekvenci a indikovanou hodnotou
bude lineami, kvadraticka nebo kubicka.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota pro maximalni
vystupni frekvenci.

006 Jednotky uzivatelem definované veliciny

(CUST. READ. UNIT)

0Z&dné jednotky [0] GPM 1 [21]
]
% 1 [1] gal/s 1 [22]
ot/min 1 2] gal/min 1 [23]
m 1 [3] gal/h? [24]
impulz/s 1 4] lb/s 1 [25]
I/s 1 5] Ib/min 1 [26]
I/min 1 6] lb/h [27]
I/h 1 [7] CFM 1 [28]
kg/s 1 [8] ft3/s 1 [29]
kg/min 1 9] ft 3/min 1 [30]
kg/h 1 [10] ft 3/h 1 [31]
m 3/s 1 [11] ft 3/min 1 [32]
m 3/min 1 [12] ft/s 1 [33]
m 3/h 1 [13] in wg 2 [34]
m/s 1 [14] ft wg 2 [35]
mbar 2 [15] PSI 2 [36]
bar 2 [16] lo/in 2 [37]
Pa 2 [17] k3 [38]
kPa 2 [18]
MWG 2 [19]
KW 3 [20]

Jednotky prutoku a rychlosti maji index 1. Jednotky
tlaku maji index 2 a jednotky vykonu 3. Viz
obréazek ve vedlejsim sloupci.

Funkce:
Vlastnt
Gdaje
na displeji
Par. 005

LineGrnt 2
jednotky
(napt. pratok) 3

Kvadratické
jednotl
(napt. tlak

Kubické
jednotky
(napt. vykon)

HornT mez
vystupniho kmito&tu

175HA332.12 Par. 202

Zvoli se jednotky, které budou na displeji ve
spojeni s parametrem 005 Max. hodnota
uzivatelem definované veliciny.

Jestlize se zvoli jednotky prutoku nebo otacek,
bude zavislost mezi indikovanou hodnotou a
vystupni frekvenci linearni.

Zvoli-li se jednotky tlaku (bar, Pa, m v. sl., psi,
atd.), zavislost bude kvadraticka. Pri volbe jednotek
vykonu (k, KW), bude tato zavislost kubicka.
Hodnota a jednotka se objevi v displejovém rezimu
pokazdé, kdyz se zvoli Uzivatelsky definovana
velicina [10] v nekterém z parametra 007 -

010 Odecitani na displeji.

Popis volby:
Zvoli se pozadované jednotky pro Uzivatelem
definované veliciny.

007 Velké udaje na displeji
(LARGE READOUT)

Hodnota:
Vysledna zadana hodnota [%] (REFERENCE [%])  [1]
Vysledna zadana hodnota [jednotky]

(REFERENCE [UNIT]) 2]
OKmitocet [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [3]
% maximalniho vystupniho kmitoctu [%)]
(FREQUENCY [%)]) [4]
Proud motoru [A] (MOTOR CURRENT [A]) 8]
Vykon [KW] (POWER [KW]) [6]
Vykon [HP] (POWER [HP)) 7
Vystupni energie [kWh] (ENERGY [UNIT]) [8]
Doba provozu [hodiny] (OURS RUN [H]) 9]

Uzvatelem definovana velicina [-]

(CUSTOM READ.[UNITS]) [10]

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Zadana hodnota 1 [jednotka]

(SETPOINT 1 [UNITS]) [11]
Zadana hodnota 2 [jednotka]

(SETPOINT 2 [UNITS]) [12]
Zpetna vazba 1 (FEEDBACK 1 [UNITS]) [13]
Zpetna vazba 2 (FEEDBACK 2 [UNITS]) [14]
Zpetna vazba [jednotky] (FEEDBACK [UNITS]) [15]
Napeti motoru [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [16]
Napeti meziobvodu [V] (DC VOLTAGE [V]) [17]
Tepelné zatizeni, motor [%)]

(THERM.MOTOR LOAD [%)]) [18]
Tepelné zatizeni, VLT [%)]

(THERM.DRIVE LOAD [%)]) [19]
Digitalni vstup [binarni kod]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [20]
Analogovy vstup, svorka 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [21]
Analogovy vstup, svorka 54 [V]

(ANALOG INPUT 54 [V]) [22]
Analogovy vstup, svorka 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [23]
Stav relé [binarni kod] (RELAY STATUS) [24]
Zadana hodnota, pulzni [Hz]

(PULSE REFERENCE [HZ]) [25]
Externi zadana hodnota [%)]

(EXT. REFERENCE [%]) [26]
Teplota chladice [°C] (HEATSINK TEMP [°C]) [27]
Vystraha volitelné komunikacni karty

(COMM OPT WARN [HEX]) [28]
Text na displeji LCP (FREE PROG.ARRAY) [29]
Stavové slovo (STATUS WORD [HEX]) [30]
Ridici slovo (CONTROL WORD [HEX]) [31]
Poplachové slovo (ALARM WORD [HEX]) [32]
PID vystup [Hz] (PID OUTPUT [HZ]) [33]
PID vystup [%] (PID OUTPUT [%)]) [34]
Funkce:

Tento parametr umoznuje volit hodnotu Udaju, ktera se
ma zobrazit na displeji v radku 2 pri zapnuti menice
kmitoctu. Hodnoty Udaju budou také uvedeny v
seznamu rezimu displeje. Parametry 008-010 Malé
udaje na displeji umoznuiji volbu dalsich tri datovych
hodnot zobrazovanych v radku 1.

Viz popis oviadaciho panelu.

Popis volby:
Zadny udaj Ize zvolit pouze v parametrech
008-010 Malé udaje na displeji.
Vysledna zadana hodnota [%] udava percentudlni
hodnotu vysledné zadané hodnoty v rozsahu od
Minimalni zadané hodnoty, Refuin do Maximalni zadané
hodnoty, Refuax. Viz také Prace s zadanou hodnotou.
Zadana hodnota [jednotka] udava vyslednou
zadanou hodnotu v Hz v rezimu bez zpetné vazby.

V rezimu Se zpetnou vazbou se jednotka zadané
hodnoty zvoli v parametru 415 Jednotky procesu.
Kmitocet [Hz] udava vystupni kmitocet

menice kmitoctu.

% maximalniho vystupniho kmitoctu [%] je
aktualnim vystupnim kmitoctem udanym jako
procentualni hodnota parametru 202 Horni limit
vystupniho kmitoctu, fmax.

Proud motoru [A] uvadi fazovy proud motoru
mereny jako efektivni hodnota.

Vykon [kW] udava aktualni prikon motoru v kKW.
Vykon [HP] uvadi skutecnou energii spotrebovavanou
motorem v HP.

Vystupni energie [KWh] udava spotrebu energie
motorem od posledniho vynulovani v parametru

618 Vynulovani pocitadla kWh.

Doba provozu [hodiny] uvadi pocet hodin, po ktery
byl motor v provozu od posledniho vynulovani v
parametru 619 Vynulovani pocitadia provoznich hodin.
Uzivatelem definovand velicina [-] je uzivatelem
definovana velicina, vypocitavana na zaklade aktualniho
vystupniho kmitoctu a jednotky, jakoz i stupnice

v parametru 005 Maximalni hodnota uzivatelem
definované veliciny. Jednotky se voli v parametru
006 Jednotky uzivatelem definované veliciny.
Zadanéa hodnota 1 [jednotka] je naprogramovana
zadana hodnota v parametru 418 Zadana hodnota
7. Jednotka se voli v parametru 415 Jednotky
procesu. Viz také Prace se zpetnou vazbou.
Zadanéa hodnota 2 [jednotka] je naprogramovana
zadana hodnota v parametru 419 Zadana hodnota 2.
Jednotka se voli v parametru 415 Jednotky procesu.
Zpetna vazba 1 [jednotky] udava hodnotu signalu
vysledné zpetné vazby 1 (svorka 53). Jednotky

se stanovi v parametru 415 Jednotky procesu.

Viz také Prace se zpetnou vazbou.

Zpetna vazba 2 [jednotky] udava hodnotu signalu
vysledné zpetné vazby 2 (svorka 53). Jednotky se
stanovi v parametru 415 Jednotky procesu.

Zpetna vazba [jednotky] udava vyslednou
hodnotu signalu pomoci jednotek/meritka zvolenych
v parametrech 413 Minimalni zpetna vazba,

FBwmiIN, 414 Maximaini zpetna vazba, FBmax

a 415 Jednotky procesu.

Napeti motoru [V] udava napeti privadené do motoru.
Napeti meziobvodu [V] udava napeti meziobvodu
menice kmitoctu.

Tepelné zatizeni, motor [%] udava
vypoctené/odhadované tepelné zatizeni motoru.

100 % je limitem pro samocinné vypnuti. Viz také
parametr 117 Tepelna ochrana motoru.

Tepelné zatizeni, VLT [%] udava
vypoctené/odhadované tepelné zatizeni menice
kmitoctu. 100 % je limitem pro samocinné vypnuti.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Digitalni vstup [binarni kéd] udava stav signalu

z 8 digitélnich vstupu (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32

a 33). Svorka 16 odpovida bitu Uplne nalevo. '0’

= z&dny signdl, "1’ = pripojeny signal.

Analogovy vstup, svorka 53 [V] udava

hodnotu napeti na svorce 53.

Analogovy vstup, svorka 54 [V] udava

hodnotu napeti na svorce 54.

Analogovy vstup, svorka 60 [mA] udava

hodnotu napeti na svorce 60.

Stav relé [binarni k6d] oznacuje stav kazdého relé.
Levy (nejvyznamnejsi) bit indikuje relé 1, nasleduje 2 a
6 az do 9. ,1" = aktivni relé, ,0" = neaktivni. Parametr
007 pouziva 8bitové slovo s nepouzivanymi dvema
poslednimi misty. Relé 6-9 jsou obsazena kaskadnim
regulatorem nebo ctyrmi volitelnymi reléovymi kartami.
Zadané hodnota, pulzni [Hz] udava pulzni kmitocet
v Hz na svorce 17 nebo svorce 29.

Externi zaddana hodnota [%] udava soucet
externich zadanych hodnot jako procento (soucet
analogové/pulzni/sériové komunikace) v rozsahu

od Minimalni zadané hodnoty Refuin do Maximaini
zadané hodnoty Refuax.

Teplota chladice [°C] udava soucasnou teplotu
chladice menice kmitoctu. Limit samocinného
vypnuti je 90 + 5° G, ke zpetnému pripojeni

dojde pri teplote 60 + 5° C.

Vystraha volitelné komunikacni karty [Hex]

dava vystrahu v pripade poruchy komunikacni
sbernice. Tato funkce je aktivni pouze tehdy,

jestlize byly nainstalovany volby komunikace. Bez
nich se na displeji zobrazi 0 Hex.

Text na displeji LCP zobrazuje text naprogramovany
v parametrech 533 Text 1 na displeji a 534 Text 2
na displeji prostrednictvim ovlddaciho panelu LCP
nebo pres port sériove komunikace.

Postup zadavéani textu na ovladacim panelu

Po vybrani hodnoty Text na displegji v parametru

007 vyberte parametr radku displeje (533 nebo

534) a stisknete tlacitko CHANGE DATA. Zadejte
text primo do vybraného radku pomoci tlacitek se
sipkami UP, DN, LEFT, RIGHT na ovladacim panelu.
Tlacitka se sipkami UP a DN slouzi k posunu mezi
dostupnymi znaky. Tlacitka se sipkami LEFT a RIGHT
slouzi k posunu kurzoru v radku textu.

Po dokonceni zadavani textu radku jej ulozte stisknutim
tlacitka OK. Stisknutim tlacitka CANCEL text zrusite.
Dostupné jsou nasledujici znaky:
ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ
ARLAOUEEUCc./-()01234567 89 ' mezera’
'Mezera’ je vychozi hodnotou parametra 533 a

534. Chcete-li vymazat zadany znak, musite

Stavové slovo zobrazi aktualni stavové slovo
menice (viz parametr 608).

Ridici slovo zobrazi aktualni ridici slovo

menice (viz parametr 607).

Poplachové slovo zobrazi aktualni poplachové slovo.
PID vystup zobrazi na displeji vypocteny PID vystup
bud' v Hz [33], nebo v procentech max. kmitoctu [34].

008 Malé Udaje na displeji 1.1
(SMALL READOUT 1)

Hodnota:
Viz parametr 007 Velké udaje na displeji
0 Zadana hodnota [jednotka] 2]

Funkce:
V tomto parametru Ize vybrat prvni ze tri hodnot
udaju. Vybrana hodnota se zobrazi na displeji
v radku 1, na pozci 1.
Tato funkce je Ucelna mj. také pri nastavovani
regulatoru PID, aby bylo videt, jak proces reaguje
na zmenu zadané hodnoty.
Odectené hodnoty zobrazite na displeji stisknutim
tlacitka [DISPLAY MODE]. Datovou variantu
Text na displgji LCP [29] nelze volit v rezimu
Malé tdaje na displeji.

Popis volby:
K dispozici je 33 ruznych datovych hodnot, viz
parametr 007 Velké Udaje na displeji.
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Hodnota:
Viz parametr 007 Velké udaje na displeji
OProud motoru [A] 5

—_

Funkce:
Viz popis funkce pro parametr 008 Malé Udaje na
displeji. Datovou variantu Text na displeji LCP [29]
nelze volit v rezimu Malé ddaje na displeji.

Popis volby:
K dispozici je 33 ruznych datovych hodnot, viz
parametr 007 Velké udaje na displeji.

010 Malé Udaje na displeji 1.3
(SMALL READOUT 3)

. Hodnota:
ho nahradit ‘mezerou’. Viz parametr 007 Velké udaje na displeji
OVykon [kW] [6]
O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Viz popis funkce pro parametr 008 Malé tdaje na
displeji. Datovou variantu Text na displeji LCP [29]
nelze volit v rezimu Malé udaje na displeji.

Popis volby:
K dispozici je 33 ruznych datovych hodnot, viz
parametr 007 Velké udaje na displeji.

011 Jednotky lokélni zadané hodnoty
(UNIT OF LOC REF)

Hodnota:
Hz (H2) (0]
0 % rozsahu vystupni frekvence (%) (% OF FMAX)  [1]

Funkce:
Tento parametr rozhoduje o jednotkach
lokalni zadané hodnoty.

Popis volby:
Volba pozadované jednotky lokalni zadané hodnoty.

(HAND START BTTN)

012 Rucni start na LCP

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) 0]
0Zapnuto (ENABLE) (1]

Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu/zruseni rucniho
startu tlacitkem na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota Vypnuto
[0], je tlacitko [HAND START] neaktivni.

013 OFF/STOP na LCP
(STOP BUTTON)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) Q]
OZapnuto (ENABLE) 1]

Funkce:

Tento parametr umozruje volbu/zruseni funkce
tlacitka zastaveni na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota Vypnuto
[0], je tlacitko [OFF/STOP] neaktivni.

Upozorneni:

“: Pokud je v tomto parametru zvolena
hodnota Vypnuto, nelze motor tlacitkem
[OFF/STOP] zastavit.

014 Automaticky start na LCP
(AUTO START BTTN)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu/zruseni funkce tlacitka
automatického startu na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota Vypnuto
[Q], je tlacitko [AUTO START] neaktivni.

015 Vynulovéni na LCP
(RESET BUTTON)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu/zruseni funkce
tlacitka nulovani na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota
Vypnuto [Q], je tlacitko [RESET] neaktivni.

Upozorneni:
': Nastaveni Vypnuto [0] zvolte pouze pokud
byl pres digitalni vstupy pripojen vnejsi
signal vynulovani.

016 Zamknuti zmeny Gdaju
(DATA CHANGE LOCK)

Hodnota:

ONezablokovano (NOT LOCKED) [0]
Zablokovano (LOCKED) [1]
Funkce:

Tento parametr umoznuje "uzamknuti" oviadaciho
panelu, coz znamena, ze neni mozné proveést
zmenu dat pres ridici jednotku.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota
Zapnuto [1], neni mozné menit v parametrech
data, ackoliv je stédle mozné menit data pres
sbernici. Parametry 007-010 Udaj na displeji 1ze
zmenit pomoci oviadaciho panelu.
Je také mozné zablokovat zmenu dat v techto
parametrech pomoci digitalniho vstupu, viz
parametry 300-307 Digitélni vstupy.

017 Provozni stav pri zapnuti, lokalni rizeni
(POWER UP ACTION)

Hodnota:

O Automaticky restart (AUTO RESTART) 0]
OFF/Stop (OFF/STOP) [1]
Funkce:

Nastaveni pozadovaného provozniho rezimu
po pripojeni sit'ového napeti.

Popis volby:
Automaticky restart [0] se voli, kdyz se menic kmitoctu
ma zapnout ve stejném stavu start/stop, v jakém byl
bezprostredne pred vypnutim napajeni menice.
OFF/Stop [1] se voli, kdyz ma menic kmitoctu po
pripojeni napeti zuastat zastaven az do povelu start.
Restart se provede stisknutim tlacitka [HAND START]
nebo [AUTO START] na panelu lokalniho ovladani.

Upozorneni:
'& Jestlize [HAND START] nebo [AUTO START]

c
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nelze aktivovat stisknutim tlacitka na ovladacim

panelu (viz parametry 012/014 Manualni
start/Autostart na LCP), nemuze se motor znovu
spustit, dokud plati volba OFF/Stop [1]. Jestlize jsou
[HAND START] nebo [AUTO START] naprogramovany
na aktivaci pres digitalni vstupy, motor se nemuze
znovu spustit, dokud plati voloa OFF/Stop [1].

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zatizeni a motor 100-124

Tato skupina parametru umoznuje konfiguraci
regulacnich parametry a volou momentové
charakteristiky, na kterou je menic kmitoctu
prizpusoben.

Musi byt nastaveny udaje na typovém stitku motoru
a muze se provést automatické prizpusobeni motoru.
Je také mozné nastavit parametry stejnosmerné brzdy
a muze se aktivovat tepelna ochrana motoru.

m Konfigurace

Volba konfigurace a momentové charakteristiky
ovlvriuje parametry, které Ize videt na displeji.

Pri volbe Bez zpetné vazby [0] se skryji vsechny
parametry, které se tykaji regulace PID.

Obsluha proto muze videt jen ty parametry, které
maji vyznam pro danou aplikaci.

100 Konfigurace
(CONFIG. MODE)

Hodnota:

00 Bez zpetné vazby (OPEN LOOP) Q]
Se zpetnou vazbou (CLOSED LOOP) 1]
Funkce:

Tento parametr se pouziva pro volbu konfigurace,
které se ma menic kmitoctu prizpusobit.

Popis volby:
Pri volbe Bez zpetné vazby [0] se ziska normalni
regulace otacek (bez signalu zpetné vazby), tzn. pri
zmene zadané hodnoty se zmeni otacky motoru.
Pri volbe Se zpetnou vazbou [1] se aktivuje vnitmi
regulator procesu, ktery umoznuje presnou regulaci
v zavislosti na daném procesnim signalu.
Zé&dana hodnota a procesni signal (zpetna vazba)
se mohou nastavit na procesni jednotky, které
byly naprogramovéany v parametru 415 Procesni
jednotky. Viz Prace se zpetnou vazbou.

101 Momentova charakteristika

(VT CHARACT)

Hodnota:
OAutomaticka energeticka optimalizace

(AEO FUNCTION) [Q]
Konstantni moment (CONSTANT TORQUE) [1]
Promenlivy nizky moment (VT LOW) [2]
Promenlivy stredni moment (VT MED) [3]
Promenlivy vysoky moment (VT HIGH) [4]
Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu toho, zda menic
kmitoctu pracuje s regulatorem automaticky
upravujicim krivku U/f podle zatizeni, nebo se zvoli
cinnost kvadratického nebo konstantniho momentu.

Popis volby:
Pro zateze kvadratického momentu, jako napriklad
odstrediva cerpadla a ventilatory, poskytuje menic
kmitoctu dva provozni rezimy. Automaticka energeticka
optimalizace umoznuje regulatoru menice dynamicky
upravovat pomer U/f podle zatizeni motoru nebo zmen
rychlosti, aby se maximalizovala Ucinnost motoru a
menice kmitoctu a snizilo se teplo a hluk motoru.

Moznost kvadratického momentu poskytuje nizkeé,
stredni a vysoké Urovne napeti, jak je to ukazano na nize
uvedeném obrazku (jako procento jmenovitého napeti
motoru). VT se muze pouzit na vice nez jednom motoru
pripojeném paralelne k vystupu. Zvolte momentovou
charakteristiku s nejspolehlivejsi cinnosti a nejmensi
spotrebou energie, nejnizsim zahrivanim motoru a
hlukem. Spousteci napeti se da zvolit v parametru
108 Spousteci napeti kvadratického momentu.

Th,m
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Pro zatizeni konstantniho momentu, jaké je
napriklad u dopravniky, lisu, michacek, sneku atd.,
zvolte Konstantni moment. Cinnost konstantniho
momentu se dosahuje udrzovanim konstantniho
pomeru U/f v provoznim rozsahu.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorneni: hodnoty nebo jedna vyssi hodnota ve srovnani
ll: Je dulezité, aby hodnoty nastavené v s nastavenim z vyrobniho zavodu.
q parametrech 102-106 Udaje typového stitku Je také mozné nastavit hodnotu vykonu motoru jako
odpovidaly Udajum typového stitku motoru nekonecne promenlivou hodnotu, viz postup pro

ohledne spojeni do hvezdy nebo do trojuhelniku. nekonecnou zmenu promenné hodnot ciselnych tdajy.
S
0,25 HP (0,25 KW) [25]
0,5HP (0,37 KW) [37] Fladnpts:
0,75 HP (0,55 KW) [55] 200 V [200]
1HP (0,75 KW) [75] 208 v [208]
1,5HP (1,10 KW) [110] 220 V [220]
2 HP (1,50 KW) [150] 230 Vv [230]
3HP (2,20 KW) [220] 240 Vv [240]
4HP (3,00 KW) [300] 880 Vv [380]
5HP (4,00 KW) [400] 400 Vv [400]
7,5HP (5,50 KW) [550] 415 v [415]
10HP (7,50 KW) [750] 440 v [440]
15 HP (11,00 KW) [1100] 460 Vv [460]
20 HP (15,00 KW) [1500] 480 V [480]
25 HP (18,50 KW) [1850] 500 Vv [500]
30 HP (22,00 KW) [2200] 550 v [550]
40 HP (30,00 KW) [3000] 575 vV [575]
50 HP (37,00 KW) [3700] dZavisi na jednotce
60 HP (45,00 KW) [4500] BT =
75 HP (55,00 KW) [5500] Zde se voli jmenovité napeti motoru U mN é
100 HP (75,00 KW) [7500] pro pripojeni Y nebo A. S
125 HP (90,00 KW) [9000] z
150 HP (110,00 KW) [11000] Popis volby: &
200 HP (132,00 KW) [13200] Zvolte hodnotu, ktera se rovna Udajum na typovém
250 HP (160,00 KW) [16000] stitku motoru, bez ohledu na napéjeci napsti
300 HP (200,00 KW) [20000] menice kmitoctu. Je také mozné nastavovat
350 HP (250,00 KW) [25000] hodnotu napeti motoru nekonecne promenlive.
400 HP (300,00 KW) [30000] Podivejte se také na postup pro nekonecnou zmenu
450 HP (315,00 KW) [31500] promenné hodnot ciselnych ddajy.
500 HP (355,00 KW) [35500]
600 HP (400,00 KW) [40000]

Haavsina jednotce
Funke:

Zde se voli kW hodnota Pwun, kterd odpovida Hodnota:

jmenovitému vykonu motoru. 50 Hz (50 HZ) [50]

Pri vyrobe byla zvolena jmenovita kKW hodnota 060 Hz (60 HZ) [60]

Pwm.N, kterd zavisi na typu jednotky. ) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu, které se lisi

od nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe.

Popis volby:

Zvolte hodnotu, ktera se rovna udajum na Funkce:

typovém stitku motoru. Existuji ctyri mozné nizsi Zvolte jmenovity kmitocet motoru fu,N.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Zvolte hodnotu, ktera se rovna udajum na stitku motoru.

105 Proud motoru, IunN
(MOTOR CURRENT)

Hodnota:
0,01 - lvtmax A
O Zavisi na volbe motoru.

Funkce:
Jmenovity proud motoru IuN tvori cast vypoctu
momentu a tepelné ochrany motoru provadenych
menicem kmitoctu. Nastavte proud motoru TN, Vv
Uvahu pritom vezmete Y nebo A pripojeni motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera se rovna udajum na
typovém stitku motoru.

Upozorneni:
'l: Je dulezité zadat spravnou hodnotu, protoze
i tvorf cast ridici funkce V V C PLUS,

106 Jmenovita rychlost motoru, nmn
(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - fm,n x 60 (max. 60000 ot. za min.)
O Zavisi na parametru 102 Viykon motoru, Pun.

Funkce:
Nastavuje hodnotu, kterda odpovida jmenovité
rychlosti motoru nm N, na stitku motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera se rovna uUdajum
na stitku motoru.

Upozorneni:
Q&g Je dulezité¢ zadat spravnou hodnotu, protoze
a tvori cast ridici funkce V V C PLUS, Maximalni
hodnota se rovna fu N x 60 fmN @ nastavuje
se v parametru 104 Kmitocet motoru, fiy,n.

107 Automatické prizpusobeni motoru, AMA

(AUTO MOTOR ADAPT)

Funkce:
Automatické prizpusobeni motoru (AMA) je
testovacim algoritmem, které meri parametry
elektrického motoru za Klidu. Znamena to, ze
AMA samo nevytvari zadny moment.
AMA je uzitecné pri uvadeni systému do provozu
tam, kde uzivatel chce optimalizovat prizpusobeni
menice kmitoctu podle pouzitého motoru. Tato
funkce se pouziva tam, kde nastaveni z vyrobniho
zavodu neodpovida pozadavkum motoru.

Pro nejlepsi prizpusobeni menice kmitoctu se
doporucuje provadet AMA u studeného motoru. Je
treba uvést, ze opakované AMA muze vést k zahrivani
motoru, které zpusobi zvyseni odporu statoru Rs.
Bezne to vsak neni zavazny problém.

Prostrednictvim parametru 107 Automatické

prizousobeni motoru AMA Ize zvolit, zda se

ma provadet automatické prizpusobeni motoru

Automatické prizousobeni [1] nebo zda se provede

mensi prizpusobeni motoru Limitované AMA [2].

Mensi test je mozné provadet, kdyz byl mezi menic

kmitoctu a motor umisten LC filtr. Kdyz je vyzadovano

celkové nastaveni, LC filtr se muze odstranit a po

dokonceni AMA muze byt znovu instalovan. U

Limitovaného AMA [2] se neprovadi zadné zkouska

symetrie motoru a pripojeni fazi motoru. Pri pouziti

funkce AMA je treba mit na pameti nasleduijici:

- Aby AMA mohlo urcit parametry motoru optimalne,
musi se do parametry 102 az 106 zapsat spravné
Udaje stitku pro motor pripojeny k menici kmitoctu.

- Trvani celkového automatického prizpusobeni
motoru se lisi od nekolika minut k priblizne
10 minutdam pro malé motory, v zavislosti na
rozmeru pouzitého motoru (doba pro motor
7,5 HP je naprikiad 4 minuty).

- Dojde-li behem prizpusobovani motoru k chybam,
objevi se na displeji Poplachy a Vystrahy.

- AMA se da provadet pouze kdyz je jmenovity
motorovy proud motoru min. 35 % jmenovitého
vystupniho proudu menice kmitoctu.

Upozorneni:

Nekteré motory (napriklad motory s 6 a vice
poly) nemusi byt schopné provadet automatické
prizpusobeni. Limitované AMA nebo pouziti

parametry 123 a 124 muze byt efektivni pri nekterych
pripadech mereni motoru a vlivu kabelu. Aplikace s

Hodnota: vice motory nemohou pouzivat zadnou formu AMA.
O Optimalizace deaktivovana (NO AMA) 0]
Automatické prizpusobeni (RUN AMA) [1] Popis volby:
Limitované AMA Zvolte Automatické prizpusobeni [1], kdyz ma menic
(RUN LIMITED AMA) 2] kmitoctu provést UpIiné automatické prizpusobeni
O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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motoru. Zvolte Limitované prizousobeni [2], kdyz
byl mezi menic kmitoctu a motor umisten LC filtr,
nebo pro sesti a vice pdlové motory.

Postup pri automatickém prizpusobovani motoru:

1. Natavte parametry motoru v souladu s Udaji
stitku motoru udanymi v parametrech 102-106
Udaje typového stitku.

2. Pripojte 24 V DC (zrejme ze svorky 12) na
svorku 27 na ridici karte.

3. Zvolte Automatické prizpusobeni [1], nebo
Limitované prizpusobeni AMA [2] v parametru 107
Automatické prizpusobeni motoru , AMA.

4. Spust'te menic kmitoctu nebo pripojte svorku 18
(start) na 24 V DC (zrejme ze svorky 12).

Kdyz ma byt automatické prizpusobeni
motoru zastaveno:
1. Stisknete tlacitko [OFF/STOP].

Po normélni sekvenci se na displeji
objevi: AMA STOP.
1. Menic kmitoctu je nyni pripraven k cinnosti.

' Upozorneni:
'l: Po dokonceni AMA se musi stisknout
i tlacitko [Reset], aby se ulozily vysledky
do menice kmitoctu.

Pokud dojde k zavade, na displeji se

objevi: ALARM 22

1. Zkontrolujte mozné priciny zavady podle poplachové
zpravy. Podivejte se na Seznam vystrah a poplachu.

2. Stisknete tlacitko [RESET], abyste poplach
vynulovali.

Pokud dojde k vystraze, na displeji se

objevi: WARNING 39-42

1. Zkontrolujte mozné priciny zavady podle vystrahy.
Podivejte se na Seznam vystrah a poplachu.

2. Stisknete tlacitko [CHANGE DATA] a zvolte
"Continue", kdyz AMA ma pokracovat i pres
vystrahu, nebo stisknete tlacitko [OFF/STOP],
abyste zastavili automatické prizpusobovani motoru.

108 Spoustici napiti prominného momentu

(VT START VOLT)

Hodnota:
0.0 - parametr 103 Napiti motoru, Um,n
O zavisi na par. 103 Napiti motoru, Upn

Funkce:
Tento parametr specifikuje spoustici napiti pro
charakteristiku prominného momentu pei O Hz.
Pouziva se také pro paralelni peipojené motory.
Spoustici napiti pegedstavuje dodateené vstupni napiti
do motoru. Zvysenim spousticiho napiti motory ziskaji
vyssi spoustici moment. To se pouziva specialni pro
malé motory (< 4,0 KW/5 HP) zapojené paralelni,
protoze maiji vyssi odpor statoru nez motory nad
5,5 KW/7,5 HP. Tato funkce je aktivni pouze tehdy,
kdyz byla v parametru 101 Momentové charakteristiky
vybrana hodnota Prominny moment [1], [2] nebo [3].

Popis volby:
Nastavte spoustici napiti pei 0 Hz. Maximalni napiti
zavisi na parametru 103 Napiti motoru, Umn.

109 Tlumeni rezonance

(RESONANCE DAMP.)

Hodnota:
0 - 500 %

0 100 %

Funkce:
Problémy vysokofrekvencni rezonance mezi
menicem kmitoctu a motorem se mohou odstranit
nastavenim tlumeni rezonance.

Popis volby:
Procento tlumeni se reguluje tak dlouho, az
rezonance motoru zmizi.

110 Vysoky spousteci moment
(HIGH START TORQ.)

Hodnota:

0,0 - 0,5 s 0 0,0 s

Funkce:
Aby se zaijistil vyssi spousteci moment, je povolen
maximalni moment maximalne na 0,5 s. Proud je vsak
omezen ochrannym limitem menice kmitoctu.
0 s odpovida nepouziti zadného vysokého
spousteciho momentu.

0 = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte nutnou dobu, ve které je pozadovan
vysoky spousteci moment.

111 Zpozdeni startu
(START DELAY)

Hodnota:

0,0 -120,0 s O 00 s

Funkce:
Tento parametr umoznuje zpozdeni okamziku
rozbehu az po splneni podminek ke startu. Po
uplynuti této doby se vystupni frekvence zacne
zvysovat az na zaddanou hodnotu.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba, po které
nasleduje rozbeh.

112 Predehrivani motoru

(MOTOR PREHEAT)

Hodnota:

OVypnuto (DISABLE) Q]
Zapnuto (ENABLE) 1]
Funkce:

Predehrati motoru zajist'uje, ze v motoru po zastaveni
nekondenzuje vihkost. Tato funkce se pouziva také k
odpareni zkondenzované vody v motoru. Predehrivani
je v cinnosti pouze za klidu motoru.

Popis volby:
Voli se Vypnuto [0], pokud se tato funkce nepozaduje.
Voli se Zapnuto [1] pro uvedeni predehrivani
motoru do cinnosti. Velikost stejnosmerného
proudu se nastavi v parametru 113 Stejnosmerny
proud predehrivani motoru.

113 Stejnosmerny proud predehrivani motoru
(PREHEAT DC-CURR.)

Hodnota:

0 - 100 % O 50 %
Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém proudu
motoru, parametr 105 Proud motoru .

Funkce:
Motor se za klidu predehriva stejnosmernym proudem,
aby se zabranilo vnikani vihkosti do motoru.

Popis volby:
Motor Ize predehrivat stejnosmernym proudem.
Pri 0% je tato funkce vypnuta; pri hodnote vyssi
nez 0% se do motoru v Klidu (0 Hz) privadi DC
proud. U ventilatory, které se otaceji samovolne
pruchodem vzduchu, se tato funkce muze také
pouzit k vyvolani brzdného momentu.

Jestlige se p['ivédi vysoky stejnosmgrm:/
proud pp’lig dlouho, muze se motor pogkodit.

m Stejnosmerné brzdeni

Pri stejnosmerném brzdeni se do motoru privadi
stejnosmerny proud, ktery zastavi otaceni hridele.

V parametru 114 Stejnosmerny brzdny proud se
nastavuje velikost stejnosmerného brzdného proudu
jako procento jmenovitého proudu motoru Iv .

V parametru 115 Doba stejnosmerného brzdeni

se voli doba brzdeni stejnosmernym proudem,
zatimco v parametru 116 Spinaci kmitocet
stejnosmerné brzdy se nastavuje kmitocet, pri
kterém se aktivuje stejnosmerné brzdeni.

Je-li svorka 19 nebo 27 (parametr 303/304

Digttalni vstup) naprogramovana na Stegjnosmerné
brzdeni, inverzni a prepne se z ,1" na ,0",

aktivuje se stejnosmerné brzdeni.

Kdyz se signal startu na svorce 18 zmeni z logické ,1"
na 0", stejnosmerné brzdeni se uvede do cinnosti, kdyz
vystupni kmitocet klesne pod spinaci kmitocet brzdy.

Upozorneni:
": Stejnosmerna brzda se nesmi pouzit,
i kdyz je setrvacnost hridele motoru
vetsi nez dvacetinasobek setrvacnosti
samotného motoru.

114 Stejnosmerny brzdny proud
(DC BRAKE CURRENT)

Hodnota:

0 — DALMAX 400 [%)] 0 50 %
Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém proudu
motoru. Kdyz je stejnosmerny brzdny proud aktivni,

je taktova frekvence menice kmitoctu VLT 4 kHz.

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmerny brzdny
proud, ktery se zapina povelem stop, kdyz byla
dosazena frekvence nastavena v parametru 116
Spinaci frekvence stejnosmerné brzdy, nebo je v
cinnosti stejnosmerné brzdeni prepdlovanim pres
svorku 27 nebo pres port sériové komunikace.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Stejnosmerny brzdny proud bude aktivni po dobu
stejnosmerného brzdeni, ktera je nastavena v
parametru 115 Doba stejnosmerného brzdeni.

Popis volby:
Nastavuje se jako percentualni hodnota jmenovitého
proudu motoru Iy N nastaveného v parametru
105 Proud motoru lyitn. 100% stejnosmerného
brzdného proudu odpovida Im,N.

Privod vysokého brzdného proudu po
/'\ pﬁ'lis dlouhou dobu muze poskodit
d motor nasledkem mechanického
pretizeni a vzniku tepla v_motoru.

115 Doba stejnosmerného brzdeni
(DC BRAKE TIME)

Hodnota:
0,0 -60,0 s

0 OFF

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni doby stejnosmerného
brzdeni, po kterou ma byt stejnosmerny brzdny
proud (parametr 113) aktivni.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba.

116 Spinaci frekvence stejnosmerné brzdy
(DC BRAKE CUT-IN)

Hodnota:
0,0 (OFF) - par. 202

Maximaini vystupni frekvence fuax O OFF

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje frekvence, pri

Vypnuti ETR 2 (ETR TRIP 2) [6]
Vystraha ETR 3 (ETR WARNING 3) [7]
Vypnuti ETR 3 (ETR TRIP 3) [8]
Vystraha ETR 4 (ETR WARNING 4) [9]
Vypnuti ETR 4 (ETR TRIP 4) [10]
Funkce:

Menic kmitoctu muze sledovat teplotu motoru

dvema zpusoby:

- Pomoci termistorového snimace na motoru.
Tento termistor je pripojen na analogové
vstupni svorky 53 a 54.

- Vypoctem tepelného zatizeni (ETR = Electronic
Thermal Relay) na zaklade aktualniho proudového
zatizeni a doby trvani. To se porovnava s
jmenovitym proudem motoru Im,N @ jmenovitou
frekvenci motoru fmN. Vypocet bere v Gvahu
nutnost snizeni zatizeni pri nizsich otackach z
duvodu mensiho chlazeni samotného motoru.

Funkce ETR 1-4 zacinaji vypocitavat zatizeni az po
prepnuti na sadu parametry, v niz byly vybrany. To
umoznuje pouzit funkci ETR dokonce i tam, kde jsou
stridave v chodu dva nebo vice motoru.

Popis volby:
Bez ochrany [0] se voli, kdyz se nepozaduje vystraha
nebo vypnuti pri pretizeni motoru.
Vystraha termistoru [1] se voli, kdyz se pozaduje
vystraha pri prehrati termistoru.
Vypnuti termistorem [2] se voli, kdyz se pozaduje
vypnuti pri prehrati pripojeného termistoru.
Viystraha ETR 1-4 se voli, kdyz se méa na displeji objevit
vystraha v pripade, ze je podle vypoctu motor pretizen.
Menic kmitoctu Ize naprogramovat také tak, aby
vystrazny signal vydal pres nektery z digitalnich vystupu.
Vypnuti ETR 1-4 se voli, kdyz se ma motor vypnout
v pripade, ze je podle vypoctu pretizen.

c
\©
S
o
IS
©
S
o)
(@]
L
o

které se méa uvést do cinnosti stejnosmerné t [s] b
brzdeni po povelu stop. g
o b P 2000 | @
Popis volby: 1000 | -
Nastavi se pozadované frekvence. 6 >
i L WA
z ANIAN
N
2 \‘i\
N
117 Tepelna ochrana motoru 100 §\>‘ | four= 1 X fun
(MOT. THERM PROTEC) 50 <=t —four= 2 % fuun
Hodnota: 28 four= 0.2 x fyn
Bez ochrany (NO PROTECTION) o] ;g
Vystraha termistoru (THERMISTOR WARNING) 1] |
. . _u
Vypnuti termistorem (THERMISTOR FAULT) 2] 10 10 12 1.4 1.6 1.8 20 TN
Vystraha ETR 1 (ETR WARNING 1) [3]
OVypnuti ETR 1 (ETR TRIP 1) [4]
Vystraha ETR 2 (ETR WARNING 2) [5]
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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' Upozorneni:
B&y V aplikacich, které musi odpovidat pozadavkum
q UL/cUL, zajist'uje funkce ETR tridu 20
ochrany motoru proti pretizeni v souladu
s National Electrical Code.

118 Ucinik motoru (Cos ¢)
(MOTOR PWR FACT)

Hodnota:

0.50 - 0.99 0 0.75

Funkce:
Tento parametr kalibruje a optimalizuje funkci AEO pro
pouziti motory s ruznou hodnotou uciniku (Cos ¢).

Popis volby:
Motory s vice nez 4 poély maji nizsi Ucinik, coz by
mohlo omezit nebo zcela znemoznit pouziti funkce
AEQ pro usporu energie. Tento parametr umozriuje
uzivateli kalibrovat funkci AEO podle uUciniku motoru.
Funkci AEO tak Ize pouzit pro motory se 6, 8 a 12
poly, stejne jako pro ctyr- a dvoupdlové motory.

' Upozorneni:
'@ Vlychozi hodnota je 0,75 a NEMELA by byt

menena, pokud nema konkrétni motor Ucinik
s vice nez 4 poly, nebo motory s nizkou Ucinnosti.

nizsi nez 0,75. Typickym prikladem jsou motory

119 Kompenzace zatizeni pri nizké rychlosti

(LOAD COMP LO SPD)

Hodnota:
0 - 300 %

0 100 %

Funkce:
Tento parametr umozriuje kompenzaci napeti podle
zatizeni, kdyz motor bezi pri nizké rychlosti.

Popis volby:
Ziskaji se optimalni charakteristiky U/f, napr.
kompenzace zatizeni pri nizké rychlosti. Rozsah
rychlosti, ve kterém je Kompenzace zatizeni pri nizké
rychlosti aktivni, zavisi na velikosti motoru.
Tato funkce je aktivni pro:

Umn

e
\ 2
PAR.113 PAR.114 3t

0% = fout

Changeover

120 Kompenzace zatizeni pri vysoké rychlosti
(LOAD COMP HI SPD)

Hodnota:

0 - 300 % 0 100 %

Funkce:
Tento parametr umoznuje kompenzaci napeti k
zatizeni, kdyz motor bezi pri vysoké rychlosti.

Popis volby:
V parametru Kompenzace zatizeni pri vysoké rychlosti
je mozné kompenzovat zatizeni od kmitoctu, kde
Kompenzace zatizeni pri nizké rychlosti prestava
pracovat, az do maximalniho kmitoctu.

Tato funkce je aktivni pro:

Velikost motoru Prepnuti
0,5 KW - 7,5 kW >10 Hz
11 KW - 45 KW >5 Hz

55 KW - 355 kW >3-4 Hz

121 Kompenzace skluzu
(SLIP COMPENSAT.)

Hodnota:

-500 - 500 % 0 100 %

Funkce:
Kompenzace skluzu se pocita automaticky, tzn. na

Velikost motoru Prepnuti zaklade jmenovité rychlosti motoru nuN.

0,5 KW (0,75 HP) - 7,5 KW (10 HP) <10 Hz V parametru 121 se muze kompenzace skluzu

11 KW (15 HP) - 45 KW (60 HP) <5 Hz podrobne prizpusobovat, coz kompenzuje

55 KW (75 HP) - 355 KW (600 HP) <34 Hz folerance v hodnote nu.n. ,
Tato funkce neni aktivni s Kvadratickym momentem
(parametr 101 - Momentova charakteristika),
Rizeni momentu, Otackova zpetna vazba a
Specialni charakteristika motoru.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby: 124 Reaktance statoru
Zapiste % hodnotu jmenovitého kmitoctu (STATOR REACT.)

motoru (parametr 104). Hodnota:
OZavisi na vyberu motoru.

VLT® 8000 AQUA

Funkce:

122 _Casova konstanta kompenzace skluzu Po nastaveni Udaju motoru v parametrech 102-106
(SLIP TIME CONST.) se mnoho Uprav hodnot ruznych parametry

Hodnota: provadi automaticky, vcetne odporu statoru Xs.
0,05 - 5,00 s 0 0,50 s Vykon hridele se da vylepsit vyladenim Rs a
Xs, Vviz nize uvedeny postup.
Funkce:
Tento parametr urcuje reakeni rychlost Popis volby:
kompenzace skluzu. Xs se da nastavit nasledujicim zpusobem:

Popis volby: 1. Automatické prizpusobeni motoru, kde menic
Vysoké hodnoty vedou k pomalé reakci. Naopak, kmitoctu aktudlne testuje motor, aby urcil
nizké hodnoty vedou k rychlé reakci. tuto hodnotu. Vsechny kompenzace jsou
Pokud dojde k problémum s rezonanci pri nizkych resetovany na 100 %.

no

Hodnoty jsou uvadeny dodavatelemn motoru.
Nasledujici hodnoty se Zziskaji rucnimi merenimi:
- Xs se da vypocitat pripojenim motoru k

siti @ zmerenim napeti faze - fazi Uy, stejne
jako jalového proudu I.

Tyto hodnoty je také mozné odecist pri chodu v

kmitoctech, musi byt nastaveni casu delsi.

@

123 Odpor statoru

(STATOR RESIST)

Hodnota: Klidovém stavu pri jmenovitém kmitoctu motoru fu,N,
HZavisi na vyberu motoru. kompenzace skluzu (par. 115) = 0 % a kompenzace X
o ) , B )
Funkce: zatizeni pri vysoké rychlosti (par. 114) = 100 %. \§
Po nastaveni udaju motoru v parametrech 102-106 g
se mnoho Uprav hodnot ruznych parametry provadi Xs = Ui, g
automaticky, veetne odporu statoru Rs. Manualne V3xl® g

zadavany odpor Rs se musi pouzit na studeny
motor. Vykon hridele se d& vylepsit vyladenim
Rs a Xs, viz nize uvedeny postup.

&

Pouzije se nastaveni Xs z vyrobniho zavodu,
zvolené viastnim menicem kmitoctu na
zaklade Udaju stitku motoru.

Popis volby:

Rs se da nastavit nasledujicim zpusobem:

1. Automatické prizpusobeni motoru, kde menic
kmitoctu aktualne testuje motor, aby urcil

tuto hodnotu. Vsechny kompenzace jsou
resetovany na 100 %.

Hodnoty jsou uvadeny dodavatelem motoru.
Hodnoty se ziskaji rucnimi merenimi:

- Rs se da urcit merenim odporu RpHASE-to-PHASE
mezi dvema fazovymi svorkami. Kdyz je
RPHASEto-PHASE Nizsf nez 1 - 2 Ohmy (typicky
motory > 4 kW (5,4 HP) - 5,5 kW (7,4 HP), 400
V), je treba pouzit specialni ohmmetr (Thomsonuv
most nebo podobny). Rs = 0,5 X RPHASE-to-PHASE

w N

B

Pouziji se nastaveni Rs z vyrobniho zavodu
zvolena vlastnim menicem kmitoctu na
zaklade Udaju stitku motoru.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zadané a mezni hodnoty 200-228

fout ) Upozorneni:
ou “: Vystupni kmitocet menice kmitoctu nikdy
nemuze mit hodnotu vyssi nez 1/10 spinaciho
kmitoctu (parametr 407 Spinaci kmitocet).
fMAX.(202)
Ref. Popis volby:
fM,N (104) Muze se zvolit hodnota od fwin az k vyberu
provedenému v parametru 200 Rozsah
f MIN.(201) vystupniho kmitoctu.
Ramp up Ramp down m Prace s zadanou hodnotou
175HA334.10 Prace s, zadanou hodngtou je znazornena na nize
uvedeném blokovém diagramu.
V této skupine parametra se stanovi rozsah Tento blokovy diagram ukazuje, jak zmena parametru
kmitocty a zadanych hodnot menice kmitoctu. Tato ovlvni vyslednou zadanou hodnotu.
skupina parametra zahrnuje rovnez:
- Nastaveni rozbehovych/dobehovych casu Parametry 203 az 205 Prace s zadanou hodnotou,
- Volbu ctyr pevnych zadanych hodnot minimaini a maximalni zadana hodnota a parametr
- Moznost programovani ctyr vynecha- 210 Typ zadané hodnoty definuji zpusob prace s
vanych kmitoctu zadanou hodnotou. Uvedené parametry jsou aktivni v
- Nastaveni maximalniho proudu motoru rezimu se zpetnou vazbou i bez zpetné vazby.

Nastaveni vystraznych meznich hodnot proudu,

. ) ) ) Dalk nastavitelné zadané hodnoty j
kmitoctu, zadané hodnoty a zpetné vazby. alkove nastaviteiné zadane hodnoty jsou

definovany jako:
» Externi zadané hodnoty, napr. analogové vstupy
53, 54 a 60, impulzni zadana hodnota pres

201 Minimalni vystupni frekvence fwin svorky 17/29 a zAddana hodnota prostrednictvim
(MIN. FREQUENCY) sériové komunikace.

Hodnota: * Pevné zadané hodnoty.
0,0 - fmax 0O 0,0 Hz

Vyslednou zadanou hodnotu Ize zobrazit na displeji
pomoci volby Zadana hodnota [%] v parametrech
007-010 Udaj na displeji a ve forme jednotky volbou
Vysledna zadana hodnota [jednotka]. V souvislosti se
zpetnou vazbou viz Prdace se zpetnou vazbou.

Funkce:
Zde se voli minimalni vystupni frekvence, tzn.minimalni
kmitocet, kterym se ma motor otacet.

Popis volby:
Soucet externich zadanych hodnot Ize zobrazit

na displeji jako procento rozsahu od Minimalni
zadané hodnoty, Refuyn do Maximalni zadané
hodnoty, Refyax. Chcete-li zobrazit Udaj na
displeji, vyberte Externi zadana hodnota, % [25] v

Nastavitelna je hodnota od 0,0 Hz az do Maximaini
vystupni frekvence fiyax zvolené v parametru 202.

202 Horni limit vystupniho kmitoctu, fmax parametrech 007-010 Udaj na displeji.
(MAX. FREQUENCY)
S Je mozné mit soucasne pevnou zadanou hodnotu
odnota. a externi zadanou hodnotu. V parametru 210 Typ
fuin - 120 Hz

zadané hodnoty se voli, jak se maji pevné zadané

(par. 200 Rozsah vystupniho kmitoctu) hodnoty pricitat k externim zadanym hodnotam.

O 60 Hz/ 50 Hz
) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu odlisné od Déle existuje nezavisla lokalni zadana hodnota,
nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe. kde se vysledna zadana hodnota nastavuje tlacitky
[+/-]. Pokud je vybrana lokalni zadana hodnota, je
rozsah vystupniho kmitoctu omezen parametrem
201 Minimalini vystupni kmitocet, fiyn a parametrem
202 Maximalni vystupni kmitocet, fuax.

Funkce:
V tomto parametru se muze zvolit maximalni
vystupni kmitocet, ktery odpovida nejvyssi rychlosti,
ve které muze motor bezet.
O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorneni:

L[5

parametru 100 Konfigurace.

Je-li aktivni lokalni zadana hodnota, menic
kmitoctu je vzdy v rezimu Bez zpetné
vazby [Q], bez ohledu na nastaveni v

Jednotku lokalni zadané hodnoty Ize nastavit bud'

jako Hz, nebo jako procento rozsahu vystupniho
kmitoctu. Jednotka se voli v parametru 011
Jednotka lokalni zadané hodnoty.

Pevné 2&4dané hodnoty

26d. hodn. 1 par. 211

Pevn& 26d. hadn., LSB, par. 300-307

hodn. 1 par. 21

/ Pevné %ad. hodn., MSB, par. 300-307

P 26d. hodn. 1 par. 213 _-*°

|

Externf 2a4d. hodn.
Analogovy vsiup 53,

par. 308
0-10V a
Analogovy vstup 54,
par. 311

.QO-IOV[ . 0%
Analogovy vstup 60, par.
314 0%
0-20mA

Pulsnt signél 2&d.
hodn., vslup517/29

par. 301, 30! o %
2ad. hodn. sériové e
komunikace 0%
® (£200%) N

4

b3

BB ]
Lig

I

Funkce zpdtné vazby

—
Z&dand hodnota 1 @—|

: Viz par. 413-419

Z&dan& hodnota 2 @——
[

-

LCP: Externt
26dand
hodnota v %

hodnota

|
| Z&dan& hodnota zp&tné vazby
|

|
|

Rizenf ofatek bez
2zpdiné vazby

Rizenf procesu | V¥slednd 24dand hodr

LCP: Jednotka vysledné
2adané hodnoty

Y Rezim konfigurace, par. 100
Soucel Funkce ¥8dané hodnoty, par. 210
X5l x4y y
Ulozenf 24d. hodn., |
/ par. 300-307
1Y) Relativat / < //
ad /
/100 .‘ \100/
+XY, Y
/ 0%\
Y 'ovng,
Ulozenf
26dané
hodnoty
\ 3
Pevn& 2ad.
hodn. do
Par. 300-307
Dalkov®
Fizend
28dand

LCP: Vyslednd zddand
hodnota v %

175HA375.14

203 Misto zadané hodnoty
(REFERENCE SITE)

Hodnota:

Zadana hodnota Rucne/Auto
(LINKED TO HAND/AUTO)
Dalkova zadana hodnota (REMOTE)
Lokalni zadana hodnota (LOCAL)

Funkce:

Tento parametr rozhoduje o tom, kterd zadana hodnota
bude aktivni. Pri volbe Zadana hodnota Rucne/Auto
[0] bude vysledna zadana hodnota zaviset na tom, zda
je menic kmitoctu v rezimu Rucne nebo Auto.

Popis volby:

V pripade volby Zadana hodnota Rucne/Auto

[0] budou otacky motoru v rezimu Rucne dany
lokalni zadanou hodnotou, zatimco v rezimu

Auto budou zaviset na dalkové zadané hodnote

a zvolenych pracovnich bodech.

V pripade volby Délkova zadand hodnota [1] budou

c
\©
>
<}
=
©
S
>
(©)
S
o

otacky motoru zaviset na dalkové zadané hodnote, bez
ohledu na to, zda byl nastaven rezim Rucne nebo Auto.

Tabulka ukazuje, ktera zadana hodnota je aktivni pri

volbe Zadana hodnota Rucne/Auto [0], Dalkova zadana
hodnota [1] a Lokalni zadana hodnota [2]. Rezim Rucne
nebo Auto se voli pomoci ovliadacich tlacitek nebo pres
digitalni vstup, parametry 300-307 Digitaini vstupy.

V pripade volby Lokalni zadana hodnota [2] budou
otacky motoru zaviset pouze na lokalni zadané hodnote
nastavené na panelu lokalniho ovliadani, bez ohledu
na to, zda byl nastaven rezim Rucne nebo Auto.

Hodnota:

Zédana

hodnota Rezim Rucne Rezim Auto
Hand/auto [0] Lokal. z.h. aktivni Dalkova z.h. aktivni
Remote [1] Dalk. z.h. aktivni Dalkova z.h. aktivni
Local [2] Lokal. z.h. aktivni Lokalni z.h. aktivni

204 Minimalni zadana hodnota, Refmin

(MIN. REFERENCE)

Parametr 100 Konfigurace = Bez zpet. vazby [0].
0,000 - parametr 205 Ref max

Parametr 100 Konfigurace = Se zpet. vazbou [1].
- Par. 413 Minimalni zpetna vazba

O 0,000 Hz

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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- par. 205 Refmax 0 0,000

Funkce:
Minimalni zadana hodnota udava minimalni hodnotu,
které muze dosahnout soucet vsech zadanych hodnot.
V pripade volby Se zpetnou vazbou v parametru 100
Konfigurace je minimalni zadana hodnota omezena
parametrem 413 Minimalni zpetna vazba.
Minimalni zadana hodnota se ignoruje, pokud
je aktivni lokalni zadana hodnota (parametr 203
Misto zadané hodnoty). Jednotky zddané hodnoty
vyplyvaji z nasledujici tabulky:

Jednotky
Par. 100 Konfigurace = Bez zpetné vazby Hz
Par. 100 Konfigurace = Se zpetnou vazbou Par. 415

Popis volby:
Minimalni zadana hodnota se pouziva, kdyz ma
motor bezet na minimalni otacky bez ohledu na
to, zda je vysledna zadana hodnota O.

205 Maximalni zadana hodnota, Refmax
(MAX. REFERENCE)

Hodnota:
Parametr 100 Konfigurace = bez zpetné vazby [0]
Parametr 204 Refyyn - 1000,000 Hz
O 60 Hz/50 Hz
Parameter 100 Konfigurace = se zpetnou vazbou [1]
- Par. 204 Refuin
- Par. 414 Maximalni zpetna vazbal 60 Hz/50 Hz
) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu odlisné od
nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe.

Funkce:
Maximalni zadana hodnota udava maximalni hodnotu,
ktera se muze ziskat souctem vsech zadanych hodnot.
Pokud byla v parametru 100 Konfigurace zvolena
moznost se zpetnou vazbou [1], maximalni zadana
hodnota nemuze byt nastavena nad parametr 414
Maximalni zpetna vazba. Maximaini zadana hodnota
je ignorovana, kdyz je mistni zadana hodnota aktivni
(parametr 203 Misto zadané hodnoty).

Referencni jednotka se da urcit na zaklade
nasledujici tabulky:

Jednotka

Par. 100 Konfiqurace = bez zpetné vazby Hz

Par. 100 Konfigurace = se zpetnou vazbou Par. 415

Popis volby:
Maximalni zadana hodnota se nastavi, kdyz rychlost
motoru nema prevysit nastavenou hodnotu, bez

ohledu na to, zda je vysledna zadana hodnota
vyssi nez Maximalni zadana hodnota.

Hodnota:

1 - 3600 s O Zavisi na zarizeni

Funkce:
Doba rozbehu je doba zrychlovani od O Hz na
jmenovitou frekvenci motoru fu N (parametr 104
Frekvence motoru f pmn). Predpoklada se, ze vystupni
proud nedosahne mezni hodnoty proudu (nastavené
v parametru 215 Proudové omezeni I ).

fout
fMAX.(202)
Ref.
fM,N (104)

fMIN.(201)

175HA334.10

Popis volby:
Naprogramuje se pozadovana doba rozbehu.

207 Doba dobehu
(RAMP DOWN TIME)

Hodnota:

1 - 3600 s O Zavisi na zarizeni

Funkce:
Doba dobehu je doba zpomalovani ze jmenovité
frekvence motoru fu N (parametr 104 Frekvence motoru
fmn) na O Hz za predpokladu, ze v menici nevznika
prepeti v dusledku generatorického provozu motoru.

Popis volby:
Naprogramuje se pozadovana doba dobehu.

208 Automaticka doba rozbehu a dobehu
(AUTO RAMPING)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
0 Zapnuto (ENABLE) (1]

Funkce:

Tato funkce zajist'uje, ze menic kmitoctu v prubehu
zpomalovani nevypne, jestlize je doba dobehu

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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nastavena prilis kratka. Kdyz menic kmitoctu
behem dobehu zaregistruje, ze napeti meziobvodu
je vyssi nez maximalni hodnota (viz Prehled
vystraznych hlaseni a poplachu), menic kmitoctu
automaticky upravi dobu dobehu.

Upozorneni:
By Pri voloe funkce Zapnuto [1] se prechodova
a doba muze znacne prodlouzit v porovnani
s nastavenou dobou v parametru
207 Doba dobehu.

Popis volby:
Tato funkce se naprogramuje jako Zapnuto [1], pokud
menic kmitoctu periodicky vypina pri dobehu. Kdyz
byla naprogramovana kratka doba dobehu, ktera muze
za zvlastnich podminek vést k vypnuti, nastavi se tato
funkce na Zapnuto [1], aby se zabranilo vypinani.

209 Frekvence konstantnich otacek
(JOG FREQUENCY)

Hodnota:
Par. 201 Minimalni vystupni frekvence - par.
202 Maximalni vystupni frekvence 0 10,0 Hz

Funkce:
Frekvenci konstantnich otacek fjog se nastavuje
pevna vystupni frekvence menice kmitoctu pri
aktivovani funkce konstantnich otacek.
Funkce konstantnich otacek se muze aktivovat
digitalnimi vstupy.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana frekvence.

m Typ zadané hodnoty
Na prikladech bude videt, jak se vypocita vysledna
zadana hodnota, kdyz se pouziji pevné zadané
hodnoty spolecne se Sum (pricteni k zadané hodnote)
a Relative (relativni zvyseni zadané hodnoty) v
parametru 210 Typ zadané hodnoty. Viz Vypocet
vysledné zadané hodnoty. Viz také vykres v
oddile Prace se zadanou hodnotou.

Byly nastaveny nasledujici parametry:

Kdyz se parametr 210 Typ zadané hodnoty nastavi na
Sum [Q], pricte se jedna z Pevnych zadanych hodnot
(par. 211- 214) k externim zadanym hodnotam jako
percentudlni podil rozsahu zadanych hodnot. Kdyz se
na svorku 53 privede pres analogovy vstup napeti 4
V, bude vysledna zadana hodnota nasleduijici:

Par. 210 Typ zadané hodnoty = Sum [0]
Par. 204 Min. zadana hodnota =10,0 Hz
Zvyseni zadané hodnoty pri 4 V = 16,0 Hz
Par. 211 Pevn& zadana hodnota =6,0 Hz
Vysledna zadana hodnota =32,0 Hz

Kdyz se parametr 210 Typ zadané hodnoty nastavi
na Relative [1], vypocte se jedna z Pevnych zadanych
hodnot (par. 211-214) jako percentualni podil souctu
aktualnich externich zadanych hodnot. Kdyz se na
svorku 53 privede pres analogovy vstup napeti 4 V,
bude vysledna zadana hodnota nasledujici:

Par. 210 Typ zadané hodnoty = Relative [1]
Par. 204 Min. zadana hodnota =10,0 Hz
Zvyseni zadané hodnoty pri 4 V =16,0 Hz

Par. 211 Pevna zadana hodnota =24 Hz
Vysledna zadana hodnota = 28,4 Hz

Diagram ve vedlejsim sloupci ukazuje vyslednou
zadanou hodnotu ve vztahu k externi zadané
hodnote, kterd se meni od O do 10 V.

Parametr 210 Typ zddané hodnoty byl naprogramovan
na Sum [0] a Relative [1]. Vedle toho je znazornen
prubeh, ve kterém je parametr 211 Pevna zadana
hodnota naprogramovan na 0%.
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Ref. [Hz]

Par. 205
Max. 26d. hodn. = 50

175HA384.11

40+

30

20+

Par. 204
Min. 2&d. hodn. = 10

T
0 10 Sign6l zédané hodnaty [V]

Par. 309 Par. 310

Svorka 53 = 0 V Svorka 53 = 10 V

210 Typ zadané hodnoty
(REF. FUNCTION)

Par. 204 Min. zadana hodnota 10 Hz

Par. 205 Max. zddana hodnota 50 Hz Hodnota:

Ea“ gé; g e‘”’;’ Zgga”a //7Od”0tf 1,5(;%’ hodnota [1] O Pricteni k zadané hodnote (SUM) [0]
ar. vorka 53, analog. vstup zad. hodnota R

Par. 309 Svorka 53, min. strmost oV Relativni zvyseni zad. hodnoty (RELATIVE) [1]

Par. 310 Svorka 53, max. strmost 10V Externi/pevna zadana hodnota

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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(EXTERNAL/PRESET) [2]

Funkce:
Zde se definuje, jak se maji pevné zadané hodnoty
pricitat k ostatnim zadanym hodnotam. K tomu
se pouzije hodnota parametru Pricteni k zadané
hodnote (SUM) nebo Relativni zvyseni zadané
hodnoty (RELATIVE). Pomoci funkce Externi/pevna
zadana hodnota (EXTERNAL/PRESET) je také
mozné volit, zda se ma prepinat mezi externimi
a pevnymi zadanymi hodnotami.
Viz Prace s zadanou hodnotou.

Popis volby:
Pri volbe Pricteni k zadané hodnote [0] se pricte
jedna z pevnych zadanych hodnot (parametry
211-214 Pevna zadana hodnota) k ostatnim externim
zadanym hodnotam jako percentualni podil rozsahu
zadanych hodnot (Refuin - Refvax).
Pri volbe Relativni zvyseni zadané hodnoty [1] se jedna
z pevnych zadanych hodnot (parametry 211-214
Pevna zadana hodnota) vypocita jako percentualni
podil souctu aktualnich externich zadanych hodnot.
Pri volbe Externi/pevna zadana hodnota [2] je mozné
prepinat mezi externimi zadanymi hodnotami a
zadanymi hodnotami pres svorky 16, 17, 29, 32
nebo 33 (parametry 300, 301, 305, 306 nebo 307
Digitalni vstupy). Pevné zadané hodnoty jsou dany
jako percentualni podil rozsahu zadanych hodnot.
Externi zadana hodnota je soucet analogovych
zadanych hodnot, pulznich zadanych hodnot a
zadanych hodnot pres sériovou komunikaci.

Upozorneni:
§i=y Pri voloe Sum nebo Relative je jedna z
a pevnych zadanych hodnot vzdy aktivni.
Nemaji-li mit pevné zadané hodnopty vly,
musi se nastavit pres port sériové komunikace na
0% (odpovida tovarnimu nastaveni).

211 Pevna zadana hodnotal

(PRESET REF. 1)

212 Pevna zaddana hodnota 2
(PRESET RE

213 Pevna zadan nota 3
(PRESET REF. 3)

214 Pevna zadana nota 4

(PRESET REF. 4)

Hodnota:
-100,00 % - +100,00 %
z rozsahu zadanych hodnot/externi hodnoty

0 0,00%

Funkce:
V parametrech 211-214 Pevnd zadana hodnota lze
naprogramovat ctyri ruzné pevné zadané hodnoty.
Pevna zadana hodnota se udava jako percentualni
hodnota rozsahu zadanych hodnot (Refuin - Ref
MAX) nebo jako percentualni hodnota jinych externich
zadanych hodnot, podle toho, jaka je volba v
parametru 210 Typ zadané hodnoty.
Vyber z pevnych zadanych hodnot se provadi
aktivovanim svorek 16, 17, 29, 32 nebo
33, viz tabulka nize.

Svorka 17/29/33
Pevné z.h. MSB

Svorka 16/29/32
Pevn4 z.h. LSB

0 0 Pevna z.h. 1

0 1 Pevna z.h. 2

1 0 Pevna z.h. 3

1 1 Pevna z.h. 4
Popis volby:

Nastavi se pevna zadana hodnota nebo hodnoty,
které maji byt jako alternativy.

215 Limit proudu, I m
(CURRENT LIMIT)

Hodnota:

0,1 - 1,1 x TN 0 1,0 x vt [Al

Funkce:
Zde se nastavuje maximalni vystupni proud Ipm.
Nastaveni z vyrobniho zavodu odpovida jmenovitému
vystupnimu proudu menice. Kdyz ma byt limit proudu
pouzit jako ochrana motoru, je treba nastavit jmenovity
proud motoru. Kdyz je limit proudu nastaven v rozsahu
1,0 - 1,1 IvtN (jmenovity vystupni proud menice
kmitoctu), muze menic kmitoctu ovladat zatizeni pouze
prerusovane, tzn. na kratkou dobu soucasne. Kdyz
bylo zatizeni vetsi nez vt N, musi se zajistit, aby
urcitou dobu zatizeni bylo nizsi nez Iyt N.
Uvedomte si, ze pokud se limit proudu nastavi na méne
nez lv.tN, snizi se podle toho moment akcelerace.

Popis volby:
Nastavte pozadovany maximalni vystupni proud Ipm.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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216 Frekvencni vyhybka, sirka pasma

(FREQUENCY BYPASS B.W)

Hodnota:
0 (OFF) - 100 Hz

0 Deaktivovano

Funkce:
Nekteré systémy vyzaduji, aby se nepouzivaly nekteré
vystupni kmitocty kvuli problémum s mechanickou
rezonanci v systému. Tyto vystupni kmitocty se mohou
naprogramovat v parametrech 217-220 Frekvencni
vyhybka. V tomto parametru (216 Frekvencni
vyhybka, sirka pasma) se muze dat definice sirky
pasma kolem kazdého z techto kmitoctu.

Popis volby:
Sirka pasma vyhybky se rovna naprogramovanému
kmitoctu sirky pasma. Tato sirka pasma bude
vystredena kolem kazdého kmitoctu frekvencni vyhybky.

217 Frekvencni vyhybka 1
(BYPASS FREQ. 1)
218 Frekvencni vyhybka 2
(BYPASS FREQ. 2)
219 Frekvencni vyhybka 3
(BYPASS FREQ. 3)
220 Frekvencni vyhybka 4
(BYPASS FREQ. 4)

Hodnota:
0 - 120 Hz

O
N
(@]
o
T
N

Funkce:
Nekteré systémy vyzaduiji, aby se nepouzivaly
nekteré vystupni kmitocty kvuli problémum s
mechanickou rezonanci v systému.

Popis volby:
Zapiste kmitocty, kterym je treba se vyhnout.
Podivejte se také na parametr 216 Frekvencni
vyhybka, sirka pasma.

221 Vystraha: nizky proud,l ow
(WARN. LOW CURR.)

Hodnota:
0,0 - par. 222 Vystraha: vysoky proud InigH O 0,0A

Funkce:
Kdyz proud motoru klesne pod dolni mez I ow,
naprogramovanou v tomto parametru, zacne na displeji
blikat CURRENT LOW, jestlize v parametru 409 Funkce
v pripade nulové zateze byla zvolena Vystraha [1].

Menic kmitoctu vypne, jestlize v parametru 409 Funkce
v pripade nulové zateze bylo zvolena Vypnuti [0].
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni behem rozbehu po povelu start, behem dobehu
po povelu stop a ve stavu Klidu. Vystrazné funkce

se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence dosahla
vysledné zadané hodnoty. Signalové vystupy mohou
byt programovany tak, aby se vystrazny signal vydal
pres svorku 42 nebo 45 a pres reléové vystupy.

Popis volby:
Dolni vystrazna mez l.ow se musi naprogramovat v
normalnim provoznim rozsahu menice kmitoctu.

ImA REF ow REFHiGH 2
(225-0S PAR.) (226-ES PAR.) 8
<
T H 1 1 H g
UM Lo N IR ¥ P LA L
(PAR.215) :r ] % ] :r
P % b
lHIGH + — = — J— — — — |- —_——bl——t
(PAR.222) i I % I i
1 ] ] I
o -
| ==V ROZSAU~1~
| | | |
MY N
AR T T T T T T . T T
' I % I |
o o fy
] T ] 1 T ] Legl
fMin - fLow REF fhigH  fmax
(PAR.201) (PAR.223) (PAR.224) (PAR.202)
VLT6000 970808 175ZA036.10 /CZE 40% =PRINT 0.4=1

222 Vystraha: vysoky proud, | HiGH

(WARN. HIGH CURR.)

Hodnota:

Parametr 221 - Iy.T,MAX O ILT,MAX

Funkce:
Kdyz proud motoru prekroci maximalni IHigH,
naprogramovanou v tomto parametru, zacne na
displeji blikat CURRENT HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni behem rozbehu po povelu start, behem
dobehu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt programovany tak,
aby se vystrazny signal vydal pres svorku 42
nebo 45 a pres reléové vystupy.

Popis volby:
Horni vystrazna mez frign se musi naprogramovat v
normalnim provoznim rozsahu menice kmitoctu. Viz
diagram u parametru 221 VWstraha: nizky proud I ow.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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223 Vystraha: nizka frekvence, fLow

(WARN. LOW FREQ.)

Hodnota:
0,0 - parametr 224

0 0,0 Hz

Funkce:
Kdyz vystupni frekvence klesne pod dolni mez
fLow, nastavenou v tomto parametru, zacne na
displeji blikat FREQUENCY LOW.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni behem rozbehu po povelu start, behem
dobehu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
doséahla vysledné zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt programovany tak,
aby se vystrazny signal vydal pres svorku 42
nebo 45 a pres reléové vystupy.

Popis volby:
Dolni vystrazna mez motorové frekvence fLow
se musi naprogramovat v normalnim provoznim
rozsahu menice kmitoctu. Viz diagram u parametru
221 Vystraha: nizky proud I ow.

224 Vystraha: Vysoky kmitocet, frigH
(WARN. HIGH FREQ.)

Hodnota:
Par. 200 Rozsah vystupniho kmitoctu = 0-120 Hz [O].
parametr 223 - 120 Hz 0 120,0 Hz

Funkce:
Kdyz je vystupni kmitocet nad limitem f HiGgH,
naprogramovaném v tomto parametru, displej zobrazi
blikajici zpravu FREQUENCY HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou aktivni
pri rozbehu po povelu ke spusteni, pri dobehu po
povelu stop nebo pri zastavovani. Vystrazné funkce se
aktivuji, kdyz vystupni kmitocet dosahl zvolené zadané
hodnoty. Signalni vystupy se daji naprogramovat,
aby signalizovaly vystrazny signal, prostrednictvim
svorek 42 nebo 45 a reléovych vystupu.

Popis volby:
Horni limit signélu kmitoctu motoru, frigH , se musi
naprogramovat v ramci normalniho pracovniho
rozsahu menice kmitoctu. Viz kresba v parametru
221 Vystraha: Nizky proud, I ow.

225 Vystraha: nizka zadana hodnota, REFLow

(WARN. LOW REF.)

Hodnota:
-999 999,999 - REFHicH (par.226) O -999 999,999

Funkce:
Kdyz dalkova zadana hodnota klesne pod hodnotu
RefLow, naprogramovanou v tomto parametru, zacne
na displeji blikat REFERENCE LOW.

Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni behem rozbehu po povelu start, behem dobehu
po povelu stop a ve stavu Klidu. Vystrazné funkce

se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence dosahla
vysledné zadané hodnoty. Signalové vystupy mohou
byt programovany tak, aby se vystrazny signal vydal
pres svorku 42 nebo 45 a pres reléové vystupy.

Mezni zadané hodnoty v parametru 226 Vystraha:
vysoka zadana hodnota RefnigH a v parametru 225
Viystraha: nizka zadana hodnota Ref | ow jsou aktivni
pouze pri volbe dalkové zadané hodnoty.

V rezimu Bez zpetné vazby jsou jednotky zadané
hodnoty Hz, zatimco v rezimu Se zpetnou

vazbou se jednotky programuiji v parametru

415 Procesni jednotky.

Popis volby:
Dolni mez nizké zadané hodnoty Ref.ow se musi
naprogramovat v normalnim provoznim rozsahu
menice kmitoctu, pokud byl parametr 100 Konfigurace
naprogramovan Bez zpetne vazby [0]. V rezimu Se
zpetnou vazbou [1] (parametr 100) musi byt RefLow
v rozsahu zadanych hodnot naprogramovanych
v parametrech 204 a 205.

226 Vystraha: Vysokazadanahodnota, REFHigH

(WARN. HIGH REF.)

Hodnota:
REF ow (par. 225) - 999 999,999 [0 999,999.999

Funkce:
Kdyz vysledna zadana hodnota lezi nad limitem
RefHigH, naprogramovaném v tomto parametru, na
displeji se zobraz blikajici zprava REFERENCE HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni pei rozbihu po povelu ke spustini, pei dobihu
po povelu stop nebo pai zastavovani. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni kmitoeet
dosahl vysledné zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt naprogramovany
tak, aby generovaly vystrazny signal pees svorku
42 nebo 45 a poes reléové vystupy.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Limity zadanych hodnot v parametru 226 Vystraha:
Vysoka zadana hodnota, RefrigH , a v parametru
225 Vystraha: Nizka zadana hodnota, RefLow,

jsou aktivni pouze tehdy, pokud byla vybrana
dalkova zadana hodnota.

V rezimu Bez zpitné vazby jsou jednotkou zadané
hodnoty Hz. V rezimu Se zpitnou vazbou je jednotka
naprogramovana v parametru 415 Jednotky procesu.

Popis volby:
Maximalni mez signalu zadané hodnoty RefhigH se
musi naprogramovat v normalnim pracovnim rozsahu
miniee kmitoetu, pokud byl parametr 100 Konfigurace
naprogramovan na hodnotu Bez zpitne vazby [0]. V
rezimu Se zpitnou vazbou [1] (parametr 100), musi
byt hodnota RefhigH Vv intervalu zadanych hodnot
naprogramovanych v parametrech 204 a 205.

227 Vystraha: nizka zpetnéa vazba, FBLow

(WARN. LOW FDBK)

Hodnota:
-999 999,999 - FBHigH
(parametr 228)

0 -999 999,999

Funkce:
Kdyz signal zpetné vazby klesne pod hodnotu
FBLow, naprogramovanou v tomto parametru, zacne
na displeji blikat FEEDBACK LOW.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni behem rozbehu po povelu start, behem dobehu
po povelu stop a ve stavu Klidu. Vystrazné funkce
se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence dosahla
vysledné zadané hodnoty. Signalové vystupy mohou
byt programovany tak, aby se vystrazny signal vydal
pres svorku 42 nebo 45 a pres reléové vystupy.
V rezimu Se zpetnou vazbou se jednotky programuii
v parametru 415 Procesni jednotky.

Popis volby:
Pozadovana hodnota se nastavi v rozsahu zpetné
vazby (parametr 413 Minimaini zpetna vazba FBun a
parametr 414 Maximalni zpetna vazba FBmax).

228 Vystraha: vysoka zpetné vazba, FBHiGH

(WARN. HIGH FDBK)

Hodnota:
FBLow

(parametr 227) - 999 999,999 0 999 999,999

Funkce:
Kdyz signal zpetné vazby prekroci hodnotu FBHigH,
naprogramovanou v tomto parametru, zacne na
displeji blikat FEEDBACK HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni behem rozbehu po povelu start, behem
dobehu po povelu stop a ve stavu Klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
doséhla vysledné zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt programovany tak,
aby se vystrazny signal vydal pres svorku 42
nebo 45 a pres reléové vystupy.
V rezimu Se zpetnou vazbou se jednotky programuii
v parametru 415 Procesni jednotky.

Popis volby:
Pozadovana hodnota se nastavi v rozsahu zpetné
vazby (parametr 413 Minimalni zpetna vazba FBun a
parametr 414 Maximaini zpetna vazba FBuaX).

229 Pocatecni rozbeh
(INITIAL RAMP)
Hodnota:

Vypnuto/000,1s - 360,0 s 0 OFF

Funkce:
Umoznuije, aby byl motor/zarizeni uveden do normalni
rychlosti (normalniho kmitoctu) pri rychlosti odlisné
od normalni rychlosti rozbehu (param. 206).

Popis volby:
Priklad - u svislych cerpadel a jinych zarizeni je casto
pozadavek, aby nepracovaly pod minimalni rychlosti
déle nez je to nutné. Pri praci pod minimalni rychlosti
(minimalnim kmitoctem) prilis dlouho muze dojit k
poskozeni nebo nadmernému opotrebeni. Funkce
Pocatecni rozbeh se pouziva k rychlému zrychleni
motoru/zarizeni na minimalni rychlost, pri jejimz
dosazeni se normalni rychlost rozbehu (parametr 206)
aktivuje. Rozsah Uprav nastaveni Pocatecni rozbeh je
od 000,01 s do 360,0 s; pri nastavitelnych prirustcich
0,1 s. Kdyz je tento parametr nastaven na 000,0, v
tomto parametru se zobrazi OFF, Pocatecni rozbeh
neni aktivni a je aktivni normalni Rozbeh.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Frequncy A 176FA194.10
Normal Ramp
fMAX. (Ramp—Up)
PAR. 202~~~ T T T T == |
L VI |
PAR. 201 | |
|
: Initial Ramp |
| | -
0 T T, Time
| | | (sec)
PAR. 229 PAR. 206

m Rezim plneni
Rezim plneni odstranuje vyskyt hydraulickych razu,
ktery je spojen s rychlym vycerpanim vzduchu z
potrubnich systému (napr. zavlazovacich systému).

Menic kmitoctu nastaveny na cinnost se zpetnou
vazbou pouziva nastavitelnou Rychlost plneni,
zadanou hodnotu tlaku plneni, zadanou hodnotu
provozniho tlaku a zpstnou vazbu tlaku.

Rezim plneni je k dispozici kdyz:

e Menic kmitoctu VLT 8000 AQUA je v rezimu
se zpetnou vazbou (parametr 100).

e Parametr 230 neni 0

e Parametr 420 je nastaven na Normalni

Po povelu spusteni zacne cinnost rezimu plneni,
kdyz menic kmitoctu dosahne minimalni kmitocet
nastaveny v parametru 201.

Parametr 231 - Zadana hodnota tlaku plneni je
momentalne limitem zadané hodnoty. Kdyz se
dosahne minimalni rychlost, zkontroluje se zpetna
vazba tlaku a menic kmitoctu se zacne rozbihat k
zédané hodnote tlaku plneni pri rychlosti stanovené
parametrem 230 Rychlost plneni.

Parametr 230 Rychlost plneni se udava v
jednotkach za sekundu. Jednotky budou jednotky
zvolené v parametru 415.

Kdyz se zpetna vazba tlaku rovna Zadané hodnote
tlaku plneni, rizeni prejde na Zadanou hodnotu 1
param. 418 nebo Zadanou honotu 2 param. 419
a cinnost pokracuje v standardnim (normalnim)
rezimu "se zpetnou vazbou".

Hodnota, ktera se ma pouzit pro parametr 231
Zadana hodnota tlaku plneni se muze urcit:

1. Pouzitim tlacitka DISPLAY MODE na ovladacim
panelu LCP, aby se zobrazila moznost
FEEDBACK 1.

DULEZITE! Pred timto krokem se ujistete, ze
jste zvolili JEDNOTKY v parametru 415.

2. Provozuijte pristroj VLT 8000 AQUA v RUCNIM
rezimu a pomalu zvysujte rychlost, abyste
naplnili potrubi, davejte pritom pozor, aby se
nevytvorily hydraulické razy.

Pozorovatel na konci potrubi musi byt pripraven
ohlasit, ze je potrubi plné.

. Kdyz k tomu dojde, motor zastavte a sledujte
hodnotu zpetné vazby tlaku (pred spustenim
nastavte displej LCP na sledovani zpetné vazby).
Hodnota zpetné vazby v kroku 4 je hodnotou,
ktera se pouzije v parametru 231 - Zadana
hodnota tlaku plneni.

@

o

o

Hodnotu, ktera se ma nastavit v parametru 230

- Rychlost plneni, muze zadat technik systému
vhodnym vypoctem nebo ze zkusenosti, nebo se
muze urcit experimentalne provedenim nekolika
sekvenci rezimu plneni a zvysovanim nebo snizovanim
hodnoty tohoto parametru, aby se ziskalo nejrychlejsi
naplneni bez hydraulickych razu.

Rezim plneni je také vyhodny pri zastavovani motoru,
protoze zabranuje nahlym zmenam tlaku a prutoku,
které mohou také zpusobit hydraulické razy.

Operating
Pressure Setpoint
Filled Pressure
Setpoint
X . Normal
Pipe_Fill Operation
Min. Freq. (Speed)
PAR. 201
Initial Ramp
PAR. 229

176FA195.10 Time

230 Rychlost plneni
(FILL RATE)

Hodnota:

Vypnuto /000000,001 - 999 999,999 (jednotky/s) -
0 OFF

Funkce:

Stanovuje rychlost, pri které se pini potrubi.

Popis volby:
Rozmer tohoto parametru je jednotky za sekundu.
Jednotkami bude hodnota zvolena v parametru 415.
Jako priklad mohou byt jednotky bary, Mpa nebo PSI
atd. Kdyz jsou zvolenou jednotkou bary v parametru
415, pak se cislo nastavené v parametru (230) urcuje
jako bary/sekundy. Zmeny tohoto parametru se
provadeji v krocich po 0,001 jednotek.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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231 Z&dana hodnota tlaku pInini
(FILLED SETPOINT)

Hodnota:
Param. 413 - Param. 205 - 0 Param. 413

VLT® 8000 AQUA

Funkce:
Hodnota nastavena v tomto parametru odpovida tlaku,
ktery existuje na eidle tlaku, kdyz je potrubi plnino.

Popis volby:
Jednotky tohoto parametru odpovidaji jednotkéam
zvolenym v parametru 415. Minimalni hodnota tohoto
parametru je Fbmin (param. 413). Maximalni hodnota
tohoto parametru je Refmax (param. 205). Zadana
hodnota se muze minit po krocich 0,01.

c
\©
>
<}
=
©
S
>
(©)
S
o

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Vstupy a vystupy 300-328

V této skupine parametru
se definuji funkce, které

se vztahuiji k vstupnim a
vystupnim svorkam menice
kmitoctu. Digitalni vstupy
(svorky 16, 17, 18, 19, 27,
29, 32 a 33) se programuiji v

Internal 24Vdc
Sw. 4 ON

[1s]17[18]19[20]% [ 53]
External 24Vdc
Sw. 4 OFF \ \ \ \ \

E m

175HA346.10

Rela% 1

175HA385.11

175HA347.10

o
N
N
e
<
a
o

, , para}m/etrech SOQ - 307. ON § Spinac 4, ktery je
Nize uvedena tabulka uvadi moznosti pro T n n n g umisten na ridici karte s
programovani vstupu. Digitalni vstupy vyzaduiji 123 4

DIP prepinaci,

se pouziva pro oddelovani spolecného potencialu
interniho napéjeni 24 V DC od spolecného
potencidlu externihno napdjeni 24 V DC. Viz
Elektricka instalace.

Uvedomte si, ze kdyz je spinac 4 v pozici OFF
(vypnuto), externi napajeni 24 V DC je galvanicky
izolovano od menice kmitoctu.

signal 0 nebo 24 V DC. Signél nizsi nez 5V DC
je logicka "0", zatimco signél vyssi nez 10 V DC
je logicka "1".

Svorky pro digitélni vstupy mohou byt pripojeny
k internimu napajeni 24 V DC nebo k externimu
napéajeni 24 V DC.

Kresby v nasledujicim sloupci ukazuji jedno
usporadani pouzivajici interni napajeni 24 VDC a
druhé usporadani pouzivajici externi napajeni 24
V DC.

Digitalni vstup Cislo svork 16 17 18 19 LQQ 32
parametr 300 301 302 303 304 305 306 307

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) 0] _[0] [0 [0] [0  [0]0 [0]00

Vynulovani (RESET) 110 M1 i M1 1]

Volny dobeh motoru, inverzni (COAST INVERSE) [O]w

Vynulovani a volny dobeh motoru, (RESET & COAST INVERS) [1]

inverzni

Start (START) 110

Reverzace (REVERSE) [110

Reverzace a start (START INVERSE) 2]

Brzdeni stejnosmernym proudem, (DC BRAKE INVERSE) [B] 2]

inverzni

Bezpecnostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [310

Ulozeni zadané hodnoty (FREEZE REFERENCE) 2] [2]0 21 21 [2]

Ulozeni vystupu (FREEZE OUTPUT) [B] _ [3] [3] [ [3]

Volba sady parametry, LSB (SETUP SELECT LSB) [4] [4] [4]

Volba sady parametry, MSB (SETUP SELECT MSB) [4] [5] [4]

Pevna zadana hodnota zapnuta (PRESET REF. ON) [5] 5] [6] Bl [5]

Pevné zadana hodnota, LSB (PRESET REF. LSB) [6] 7] [6]

Pevna zadané hodnota, MSB (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]

Zpomaleni (SPEED DOWN) 7 9] [7]

Zrychleni (SPEED UP) 71 [10] [7]

Povoleni behu (RUN PERMISSIVE) [8] 111 8 (8]

Konstantni_otacky (JOG) 9 9 121019 [9]

Uzamceni zmeny udaju (PROGRAMMING | OCK) 10l [ [13] [10] [10]

Pulzni zadana hodnota (PULSE REFERENCE) 11 [14]

Pulzni zpetna vazba (PULSE FEEDBACK) [11]

Rucni_start (HAND START) 11 [12 [15] [11]1 [12]

Automaticky start (AUTO START) [12] [13 [16] [12] [13]

Blokovany start (LATCHED START) [2]

Zastaveni vypnuto (OFF STOP) 171 _[13] [14]

Stop - inverzni (STOP INVERSE) [19] [14] [15]

Stridani_motoru (MOTOR ALTERNATION) [15]

Stridani_motoruy (MOTOR ALTERNATION) [16]

Stridani_ motory (MOTOR ALTERNATION) [20]

Stridani_ motory (MOTOR ALTERNATION) [15]

Stridani motory (MOTOR ALTERNATION) [15]

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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w) Globélni vychozi nastaveni

Funkce:
V parametrech 300-307 Digitaini vstupy je
mozné zvolit ruzné funkce souvisejici s digitalnimi
vstupy (svorky 16-33). Moznosti jsou uvedeny
v tabulce na predchoz strance.

Popis volby:
Nechcete-li, aby menic kmitoctu reagoval na signaly
vysilané na svorky, zvolte Bez funkce.

Vynulovani vynuluje menic kmitoctu po poplachu.
Ne vsechny poplachy vsak Ize vynulovat (napr.
zablokovani). Viz tabulka v casti Seznam

vystrah a poplachy. Vynulovani je aktivovano
nabeznou hranou signalu.

Zastaveni volnym dobehem, inverzni zpusobi,
ze menic kmitoctu okamzite "pusti" motor. Vystupni
tranzistory jsou "vypnuty" a motor volne dobehne.
Tento rezim je realizovan logickou O.

Vynulovani a volny dobeh motoru, inverzni
se pouziva k soucasné aktivaci volného dobehu
motoru a vynulovani. Volny dobeh a vynulovani
je realizovan logickou 0. Vynulovani je aktivovano
na sestupné hrane signalu.

Brzdeni stejnosmernym proudem, inverzni

se pouziva k zastaveni motoru jeho buzenim
stejnosmernym proudem po urcitou dobu, viz
parametry 114-116 Stejnosmerna brzda. Tato funkce
je aktivni pouze tehdy, je-li hodnota v parametrech
114 Proud stejnosmerné brzdy a 115 Doba brzdeni
stejnosmernym proudem ruzna od 0. Logicka

0 vyvola brzdeni stejnosmernym proudem. Viz
Brzdeni stejnosmernym proudem.

Bezpecnostni blokovani ma stejnou funkci jako
Voiny dobeh motoru, inverzni, ale Bezpecnostni
blokovani generuje na displeji poplach EXTERNAL
FAULT, pokud je na svorce 27 logicka 0. Poplach
bude také aktivovan pres digitalni vystupy 42/45 a
reléové vystupy 1/2, pokud je naprogramovan pro
Bezpecnostni blokovani. Poplach Ize vynulovat pomoci
digitélniho vstupu nebo tlacitka [OFF/STOP].

Zvolte funkci Start, pozadujete-li prikaz pro start nebo
zastaveni. Logicka 1 = start, logicka O = zastaveni.

Reverzace se pouziva ke zmene smeru otaceni
hridele motoru. Logicka O nevyvola reverzaci.
Logicka 1 vyvola reverzaci. Signal reverzace zmeni
pouze smer otaceni; neaktivuje funkci startu. Nelze
pouzit v rezimu Se zpetnou vazbou.

Reverzace a start slouzi k vydani povelu pro start
nebo zastaveni a reverzaci jedinym signalem.
Soucasné pouziti signalu ke startu pomoci
svorky 18 neni povoleno.

Neni aktivni v rezimu Se zpetnou vazbou.

Ulozeni zadané hodnoty ulozi aktualni zadanou
hodnotu. Ulozenou zadanou hodnotu muzete nyni
menit pouze pres povely Zrychleni a Zpomaleni.
Zadana hodnota je ulozena po prikazu k zastaveni
a v pripade vypadku napajeni.

Ulozeni vystupu ulozi aktualni vystupni kmitocet (v
Hz). Ulozeny vystupni kmitocet muzete nyni menit
pouze pomoci povelu Zrychleni a Zpomaleni.

' Upozorneni:

": Je-li aktivni funkce Ulozeni vystupu, menic
kmitoctu nelze zastavit pomoci svorky 18.
Menic kmitoctu Ize zastavit jen v pripade,

ze svorky 27 nebo 19 byly naprogramovany na

Brzdeni stejnosmernym proudem, inverzni.

Volba sady parametru, LSB a Volba sady
parametru, MSB umozruje zvolit jednu ze ctyr
sad parametry. Je vsak treba, aby byl parametr
002 Aktivni sada parametry byl nastaven na
hodnotu Externi volba [5].

Sada parametruy, Sada parametru,
MSB LSB

Sada parametry 1 0
Sada parametry 2 0
’
’

c
\©
>
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=
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S
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Sada parametry 3

0
1
0
Sada parametry 4 1

Pevné zddana hodnota zapnuta se pouziva

k prepinani mezi dalkovou zadanou hodnotou

a pevnou zadanou hodnotou. Predpoklada se,
ze v parametru 210 Typ zadané hodnoty byla
vybrana hodnota Vzdalena/pevna [2]. Logicka O =
vzdalené zadané hodnoty jsou aktivni; logicka 1 =
jedna ze ctyr pevnych zadanych hodnot je aktivni
podle tabulky na nasledujici strance.

Pevnéa zddana hodnota, LSB a Pevna zadana
hodnota, MSB umoznuiji zvolit jednu ze ctyr pevnych
zadanych hodnot podle nize uvedené tabulky.

Pevnéd z. h., MSB Pevnd z. h., LSB

Pevna z. h. 1 0 0
Pevna z. h. 2 0 1
Pevnda z. h. 3 1 0
Pevna z. h. 4 1 1

Pozadujete-li digitélni rizeni zrychlovani a zpomalovani,
zvolte funkci Zrychleni nebo Zpomaleni. Tato

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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funkce je aktivni, jen pokud je zvoleno Ulozeni
zadané hodnoty nebo Ulozeni vystupu.

Dokud je na svorce vybrané pro funkci Zrychleni logicka
1, zddana hodnota nebo vystupni kmitocet poroste o
hodnotu Doba rozbehu nastavenou v parametru 206.
Dokud je na svorce vybrané pro funkci Zpomaleni
logicka 1, zadana hodnota nebo vystupni

kmitocet bude klesat o hodnotu Doba dobehu
nastavenou v parametru 207.

Pulzy (logicka 1 miniméalne po dobu 3 ms a minimalni
pauza 3 ms) zpusobi zmenu otacek o 0,1% (zadana
hodnota) nebo 0,1 Hz (vystupni kmitocet).

Priklad:

Svorka Svorka Ulozeni
zadané
hodnoty/

(16) (17) Ulozeni
vystupu

Z&dna zmena 0O 0 1
otacek

Zpomaleni 0 1 1
Zrychleni 1 0 1
Zpomaleni 1 1 1

Zadanou hodnotu otacek ulozenou pomoci ovladaciho
panelu Ize zmenit, i kdyz byl menic kmitoctu
zastaven. Ulozena zadana hodnota bude krome

toho ulozena pro pripad vypadku napajeni.

Povoleni behu. Pokud byla naprogramovana funkce
Povoleni behu, musi byt pred prijetim povelu ke startu
na prislusné svorce aktivni signél startu. Funkce
Povoleni behu je vazana logickym AND se signalem
Start (svorka 18, parametr 302 Svorka 18, Digitalni
vstup), coz znamena, ze ke spusteni motoru musi byt
splneny obe podminky. Pokud je funkce Povoleni
behu naprogramovana u nekolika svorek, musi mit
signal Povoleni behu hodnotu logické 1 pouze na
jedné svorce, aby funkce byla provedena.

Konstantni otacky se pouzivaji k potlaceni vystupniho
kmitoctu na konstantni kmitocet nastaveny v parametru
209 Konstantni kmitocet a vydani povelu ke startu.
Je-li aktivni lokalni zadana hodnota, menic kmitoctu

je vzdy v rezimu Bez zpetné vazby [0], bez ohledu

na nastaveni v parametru 100 Konfigurace.
Konstantni otacky nejsou aktivni, pokud byl
prostrednictvim svorky 27 vydan povel k zastaveni.

Uzamceni zmeny Gdaju se voli, pokud zmeny
Udaju v parametrech nemaji byt provadeny
prostrednictvim ridici jednotky; Udaje vsak Ize
menit prostrednictvim sbernice.

Pulzni zadana hodnota se vybira, jestlize je jako
signal zadané hodnoty vybrana pulzni posloupnost
(kmitocet). 0 Hz odpovida hodnote Refuin parametru
204 Minimalni zadana hodnota, Refyin. Kmitocet
nastaveny v parametru 327 Pulzni zadana hodnota,
maximalni kmitocet odpovida parametru 205
Maximalni zadana hodnota, Refyax.

Pulzni zpetnd vazba se vybira, jestlize je

jako zpetnovazebni signal vybrana pulzni
posloupnost (kmitocet).

V parametru 328 Pulzni zpetnd vazba, maximalni
kmitocet se nastavuje maximalni kmitocet

pulzni zpetné vazby.

Rucni start se vybira, pokud méa byt menic
kmitoctu ovladan externim rucnim prepinacem nebo
prepinacem H-O-A. Logicka 1 (Rucni start je aktivni)
zZnamena, ze motor je spousten menicem kmitoctu.
Logicka O znamena, ze menic kmitoctu zastavi
pripojeny motor. Menit kmitoctu poté bude v rezimu
OFF/STOP, pokud neni aktivni signél Automaticky
start. Viz také popis v casti Lokalni ovladani.

Upozorneni:
": Aktivni signal Rucni start nebo Automaticky
q start na digitalnich vstupech ma vyssi
prioritu nez ovladaci tlacitka [HAND
START] a [AUTO START].

Automaticky start se vybira, pokud ma byt menic
kmitoctu ovladan externim rucnim spinacem nebo
spinacem H-O-A . Logicka 1 uvede menic kmitoctu
do automatického rezimu, ktery umoznuje privést
signal startu prostrednictvim ridicich svorek nebo
sériového komunikacniho portu. Pokud jsou na ridicich
svorkach soucasne aktivni signaly Automaticky start
a Rucni start, ma nejvyssi prioritu signal Automaticky
start. Pokud signdly Automaticky start a Rucni start
nejsou aktivni, pripojeny motor se zastavi a menic
kmitoctu bude uveden do rezimu OFF/STOP. Viz
také popis v casti Lokalni oviadani.

Blokovany start spusti motor, pokud je priveden
impuls s délkou alespor 3 ms a neni aktivni zadny
povel k zastaveni. Motor se zastavi, pokud je
kratce aktivovan signal Stop - inverzni.

Zastaveni vypnuto se pouziva k zastaveni
pripojeného motoru. Zastaveni bude provedeno
podle vybrané krivky (parametry 206 a 207).

Stop - inverzni je aktivovano prerusenim dodavky
napeti na svorku. Pokud tedy neni na svorce

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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zadné napeti, motor nemuze bezet. Zastaveni bude Vstupy a vystupy, 300-328. Stridani motoru se
provedeno podle vybrané krivky (parametry 206 a 207). pouziva s funkci stridani motory. Dalsi informace
) ) naleznete u parametru 433 a 434. Signal potlaci
Zéadny z vyse uvedenych prikazu casovac a bude provedeno nucené stridani motoru.
' pro_zastaveni (zakazuiici start) nelze Casovac se po dokonceni sekvence stridani vynuluje.
d pouzit jako vypinac pri opravach.

Misto toho odpojte napéjeni.

m Analogové vstupy

Dva analogové vstupy pro signdly napeti (svorky 53

a 54) jsou poskytnuty pro signaly zadanych hodnot

a zpetné vazby. Analogovy signal je také k dispozici
pro proudovy signal (svorka 60). Termistor muze byt
pripojen ke vstupum napeti 53 a 54. Dva analogové
vstupy napeti mohou byt nastaveny v rozsahu 0-10

V DC; proudovy vstup je v rozsahu 0-20 mA.

Nize uvedena tabulka udava moznosti pro
programovani analogovych vstupu.

Parametr 317 Casové odpojeni a 318 Funkce po
casovém odpojeni umoznuiji aktivaci funkce Casové
odpojeni na vsech analogovych vstupech. Kdyz
hodnota signalu zadané hodnoty nebo zpetné vazby
pripojeného k jedné z analogovych vstupnich svorek
poklesne pod 50 % minimalni stupnice, aktivuje se
funkce po urcitém prostoji urceném v parametru
318, Funkce po casovém odpojeni.

Analogové vstup Svorky c. 53(napeti 60(proud
Parametr 308 314
Hodnota:
Zadna cinnost (NO OPERATION) [O] [0]00 [0]
Zadana hodnota (REFERENCE) (110 M1 [0
Zpetna vazba (FEEDBACK) 2] 2] 2]
Termistor (THERMISTOR) [3] [3] =
308 Svorka 53, analogové vstupni napeti b=
c
(AL [V] 53 FUNCT) Termistor se zvoli, kdyz termistor zacleneny do &
Funkce: motoru muze menic kmitoctu zastavit v pripade a
Tento parametr se pouziva k voloe pozadované prehrati motoru. Odpojovaci hodnota je 3 k. Kdyz
funkce, kterd ma byt spojena se svorkou 53. ma motor misto toho tepelny spinac, muze byt také

tento pripojen ke vstupu. Kdyz motory bezi paralelne,
mohou byt termistory/tepelné spinace pripojeny
sériove (celkovy odpor < 3 k). Parametr 117 Tepelna
ochrana motoru musi byt naprogramovan na Vystraha
termistoru [1] nebo Vypnuti termistoru [2], a termistor
musi byt pripojen mezi svorky 53 nebo 54 (analogovy
vstup napeti) a svorku 50 (+ 10 V napajeni).

Popis volby:
Zadna cinnost se zvoli, kdyz menic kmitoctu nema
reagovat na signaly pripojené ke svorce.

Zadana hodnota se zvoli k aktivaci zmeny zadané
hodnoty prostrednictvim analogového signalu
zéddané hodnoty. Kdyz jsou signaly zadanych

hodnot pripojeny k nekolika vstupum, musi se [g]
tyto signaly zadanych hodnot secist.
Zpetna vazba Kdyz je pripojen signal zpstné vazby, 4000
existuje volba vstupniho napeti (svorky 53 nebo 3000
54) nebo vstupu proudu (svorka 60) jako zpetna 1330
vazba. V pripade zénové regulace musi byt signaly 550
zpetné vazby zvoleny jako vstupy napeti (svorky
53 a 54). Viz Oviddani zpetné vazby. 250
~———
s[c]
-20°C b HGTBI:ZIn:Ii.:\ Y nominel +5°C
175HA183.10
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Termistor motoru pripojeny ke svorkam 53/54 musi
mit dvojitou izolaci, aby ziskal ochranu PELV.

309 Svorka 53, minimalni meritko
(Al 53 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0-10,0 V 000V

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida minimalni zadané hodnote
nebo minimalni zpetné vazbe, parametry 204
Minimalni zadana hodnota Refwin/413 Minimalni
zZpetna vazba FB mn. Viz Prace se zadanou hodnotou
nebo Prace se zpetnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota napeti.
Z duvodu presnosti se mohou kompenzovat ztraty
napeti v dlouhych signélovych vedenich.
Pri pouziti funkce casové prodlevy (parametry 317
Casova prodleva a 318 Funkce po casové prodleve)
se tato hodnota musi nastavit na > 1 V.

310 Svorka 53, maximalni meritko

(Al 53 SCALE HIGH)

Hodnota:
0,0-10,0 V

0 10,0 V

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida maximéalni zadané hodnote
nebo maximalni zpetné vazbe, parametry 205
Maximaini zadana hodnota Refuax/414 Maximalni
Zpetna vazba FB pmax. Viz Prace se zadanou hodnotou
nebo Prace se zpetnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota napeti.
Z duvodu presnosti se mohou kompenzovat ztraty
napeti v dlouhych signélovych vedenich.

311 Svorka 54, napet'ovy analogovy vstup
(Al [V] 54 FUNCT.)

Hodnota:

Viz popis parametru 308. O Bez funkce

Funkce:
Tento parametr voli mezi ruznymi funkcemi, které
jsou k dispozici na vstupu, svorka 54.

Meritko velikosti vstupniho signalu se provadi v
parametru 312 Svorka 54, minimaini meritko a v
parametru 313 Svorka 54, Maximalni meritko.

Popis volby:
Viz popis parametru 308.
Z duvodu presnosti se musi kompenzovat ztraty
napeti v dlouhych signélovych vedenich.

312 Svorka 54, minimalni meritko
(Al 54 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0-10,0 V 000V

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida minimalni zadané hodnote
nebo minimalni zpetné vazbe, parametry 204
Minimaini zadana hodnota Refyun/413 Minimaini
zpetna vazba FB wn. Viz Prace se zadanou hodnotou
nebo Prace se zpetnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota napeti.
Z duvodu presnosti se mohou kompenzovat ztraty
napeti v dlouhych signalovych vedenich.
Pri pouziti funkce casové prodlevy (parametry 317
Casova prodleva a 318 Funkce po casove prodleve)
se tato hodnota musi nastavit na > 1 V.

313 Svorka 54, max. meritko
(Al 54 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 100V 0 10,0 V

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida maximalni hodnote zadané
hodnoty nebo maximalni zpetné vazbe, parametr
204 Minimaini zadana hodnota, Refivun/414Maximalni
zpetna vazba, FB max. Viz Oviadani zadané hodnoty
nebo Oviadani zpetné vazby.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napeti.
Z duvodu presnosti mohou byt kompenzovany ztraty
napeti v dlouhych vedenich signalu.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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314 Svorka 60, analogovy vstupni proud
(Al [MA] 60 FUNCT.)

Hodnota:

Viz popis parametru 308. 0 Zadana hodnota

Funkce:
Tento parametr se pouziva k volbe mezi ruznymi
funkcemi dostupnymi pro vstup, svorka 60.
Nastavovani vstupniho signalu se provadi v parametru
315 Svorka 60, min. meritko a v parametru
316 Svorka 60, max. meritko .

315 Svorka 60, minimalni meritko
(Al 60 SCALE LOW)
Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 40 mA

Funkce:
Tento parametr urcuje hodnotu signélu, ktera odpovida
minimalni zadané hodnote nebo minimalni zpetné
vazbe, parametry 204 Minimalni zadana hodnota
Refyun/413 Minimalni zpetna vazba FB mn. Viz Prace
se zadanou hodnotou nebo Prace se zpetnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota proudu.
Pri pouziti funkce casové prodlevy (parametry 317
Casova prodleva a 318 Funkce po casové prodleve)
se tato hodnota musi nastavit na > 2 mA.

316 Svorka 60, maximalni meritko
(Al 60 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA O 20,0 mA

Funkce:
Tento parametr urcuje hodnotu signalu, ktera odpovida
maximalni zadané hodnote, parametr 205 Maximalni
zddana hodnota Refyax. Viz Prace se zadanou
hodnotou nebo Prace se zpetnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota proudu.

317 Casova prodleva
(LIVE ZERO TIME)

Hodnota:

1-99s 010 s

Funkce:
Kdyz hodnota signalu zadané hodnoty nebo zpetné
vazby, pripojeného na vstupni svorky 53, 54 nebo 60,
klesne pod 50% minimalniho meritka po dobu delsi,
nez je doba nastavena, aktivuje se funkce zvolena v
parametru 318 Funkce po casové prodleve.
Tato funkce bude aktivni jen tehdy, kdyz byla v
parametrech 309 nebo 312 nastavena hodnota pro
svorky 53 a 54, minimalni meritko, ktera je vyssi nez 1
V, nebo kdyz v parametru 315 Svorka 60, minimaini
meritko byla nastavena hodnota vyssi nez 2 mA.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba.

318 Funkce po casové prodleve
(LIVE ZERO FUNCT.)

Hodnota:
OBez funkce (NO FUNCTION)
Ulozeni vystupni frekvence
(FREEZE OUTPUT FREQ.)
Stop (STOP)
Konstantni otacky (JOG FREQUENCY)
Max. vystupni frekvence (MAX FREQUENCY)
Stop a vypnuti (STOP AND TRIP)
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Funkce:
Zde se voli funkce, kterda se ma aktivovat po skonceni
casoveé prodlevy (parametr 317 Casova prodleva).

Kdyz se funkce po casové prodleve objevi ve stejném
okamziku s funkci sbernicové casové prodlevy

(parametr 556 Funkce po sbernicové casové prodleve),
aktivuje se funkce po casové prodleve v parametru 318.

Popis volby:
Vystupni frekvence menice kmitoctu muze byt:
- ulozena na aktualni hodnote [1]
- prevedena na stop [2]
- prevedena na konstantni otacky [3]
- prevedena na max. vystupni frekvenci [4]
- prevedena na stop s naslednym vypnutim [5]

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Analogové/digitalni vystupy
Dva analogové/digitalni vystupy (svorky 42 a 45)
Ize naprogramovat tak, aby ukazovaly aktudlni stav
nebo hodnotu procesu, nape. O - fuax.
Pokud se minie kmitoétu pouzije jako digitalni vystup,
udava aktualni stav pomoci 0 nebo 24 V DC. Kdyz
se pro udavani hodnoty procesu pouziva analogovy
vystup, Ize volit ze tei typu vystupnich signalu: 0-20
mA, 4-20 mA nebo 0-32 000 impulsu

(v zavislosti na hodnoti nastavené v parametru
322 Svorka 45, vystup, mioitko impulst. Kdyz

je vystup pouzit jako napiovy vystup (0-10 V), je
teeba na svorku 39 namontovat zatizovaci odpor
470 €2 (max. 500 €2) spoleeny pro analogové

i digitéini vystupy). Kdyz se vystup pouziva jako
proudovy vystup, vysledna impedance pgipojeného
zagizeni by nemila peekroeit 500 €2.

Vystup Svorka c. 42 45
parametr 319 321
Hodnota:
Bez funkce (NO FUNCTION) [0] [0]
Menic kmitoctu pripraven (READY) (1] 1]
Pohotovost (ENABLED & NO WARNING) 2] [2]
Bezi (RUNNING) [3] [3]
Bezi na zad. hodnote (RUNNING AT REFERENCE) [4] [4]
Bezi, zadné vystrahy (RUNNING NO WARNING) [5] [5]
Mistni zadané hodnota aktivni (DRIVE IN LOCAL REF.) 6] 6]
Vzdalena zadana hodnota aktivni (DRIVE IN REMOTE REF.) [7] [7]
Poplach (ALARM) [8] [8]
Poplach nebo vystraha (ALARM OR WARNING) 9] 9
Zadny poplach (NO ALARM) [10] [10]
Mezni_hodnota proudu (CURRENT LIMIT) [11] [11]
Bezpecnostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [12] [12]
Prikaz startu aktivni (START SIGNAL APPLIED) [13] [13]
Reverzace (REVERSE OPERATION) [14] [14]
Tepelné vystraha (THERMAL WARNING) [15] [15]
Rucni rezim aktivni (DRIVE IN HAND MODE) [16] [16]
Automaticky rezim aktivni (DRIVE IN AUTO MODE) 17 [17]
Rezim spanku (SLEEP MODE) [18] [18]
Vystupni kmitocet nizsi nez fi ow parametr 223 (F OUT < F LOW) 19 19
Vystupni kmitocet vyssi nez frigH parametr 224 (F OUT > F HIGH) [20] [20]
Mimo rozsah kmitoctu (FREQ. RANGE WARN.) [21] [21]
Vystupni proud nizsi nez I ow parametr 221 (| OUT < | LOW) [22] [22]
Vystupni proud vyssi nez gy parametr 222 (| OUT > | HIGH) [23] [23]
Mimo rozsah proudu (CURRENT RANGE WARN) [24] [24]
Mimo rozsah zpetné vazby (FEEDBACK RANGE WARN.) [25] [25]
Mimo rozsah zadanych hodnot (REFERENCE RANGE WARN) [26] [26]
Relé 123 (RELAY 123) [27] [27]
Nesymetrie site (MAINS IMBALANCE) [28] [28]
Vystupni kmitocet, 0 - fmax =0-20 mA (OUT. FREQ. 0-20 mA) [29] [29]
Vystupni kmitocet, 0 - fmax =4-20 mA (OUT. FREQ. 4-20 mA) [30] 0[30]
Vystupni kmitocet (impulsova sekvence), 0 - fuax =0-32 000 impulsu (OQUT. FREQ. PULSE) [31] [31]
Externi zadana hodnota, Refuin - Refuax =>0-20 mA (EXT. REF. 0-20 mA) [32] [32]
Externi zadana hodnota, Refuin - Refuax =4-20 mA (EXTERNAL REF. 4-20 mA) [33] [33]
Externi zadana hodnota (impulsova sekvence), Refuin - Refwax =0-32 000 impulsu (EXTERNAL [34] [34]
REF. PULSE)
Zpetna vazba, FBuin - FBuyax =>0-20 mA (FEEDBACK 0-20 mA) [35] [35]
Zpetna vazba, FBuin - FBuax =4-20 mA (FEEDBACK 4-20 mA) [36] [36]
Zpetna vazba (impulsova sekvence), FBuin - FBmax =0 - 32 000 impulsy (FEEDBACK PULSE) [37] [37]
Vystupni proud, O - Iyax =0-20 mA (MOTOR CUR. 0-20 mA) [38] [38]
Vystupni proud, 0 - Iyax =4-20 mA (MOTOR CUR. 4-20 mA) 0[39] [39]
Vystupni proud (impulsova sekvence), 0 - Iyax =0 - 32 000 impulsy (MOTOR CUR. PULSE) [40] [40]
Vystupni vykon, 0 - Pnom =0-20 mA (MOTOR POWER 0-20 mA) [41] [41]
Vystupni vykon, 0 - Pnom =4-20 mA (MOTOR POWER 4-20 mA) [42] [42]
Vystupni vykon (impulsova sekvence), 0 - Pnow =0 - 32 000 impulsy (MOTOR POWER PULSE) [43] [43]
Rizeni sbernice, 0,0-100,0 % =0-20 mA (BUS CONTROL 0-20 MA) [44] [44]
Rizeni sbernice, 0,0-100,0 % =4-20 mA (BUS CONTROL 4-20 MA) [45] [45]
Rizeni sbernice (impulsova sekvence), 0,0-100,0 % =0 - 32 000 impulsu (BUS CONTROL [46] [46]
PULS)
Stridani motory (MOTOR ALTERATION) [50] [50]
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Tento vystup muze pracovat jako digitalni, nebo
jako analogovy. Je-li pouzit jako digitalni vystup
(hodnota [0]-[59]), muze byt prenasen signal 0/24
V DG; je-li pouzit jako analogovy vystup, muze
byt prenasen signal 0-20 mA, 4-20 mA nebo
impulsova sekvence 0-32 000 impulsu.

Popis volby:
Bez funkce se voli, pokud menic kmitoctu
nema reagovat na signaly.

Menic kmitoctu pripraven Na ridici kartu
menice kmitoctu prichazi napdjeci napsti a
menic je pripraven kK provozu.

Pohotovost Menic kmitoctu je pripraven k provozu,
ale nebyl vydan prikaz ke startu. Zadna vystraha.

Bezi Byl vydan prikaz ke startu.

Bezi na zad. hodnote Otacky odpovidaji
zéddané hodnote.

Bezi, zadné vystrahy Byl vydan prikaz ke
startu. Zadna vystraha.

Mistni zaddana hodnota aktivni Vystup je
aktivni, kdyz je motor rizen lokalni zadanou
hodnotou pres ovladaci panel.

Vzdalené zadané hodnoty aktivni Vystup je
aktivni, kdyz je menic kmitoctu rizen pomoci
dalkovych zadanych hodnot.

Poplach Vystup je aktivovan poplachem.

Poplach nebo vystraha Vystup je aktivovan
poplachem nebo vystrahou.

Zadny poplach Vystup je aktivni, kdyz neni
zadny poplach.

Mezni hodnota proudu Vystupni proud je vyssi
nez hodnota naprogramovana v parametru 215
Mezni hodnota proudu Imm.

Bezpecnostni blokovani Vystup je aktivni, kdyz
je na svorce 27 logicka 1 a na vstupu bylo
zvoleno Bezpecnostni blokovani.

Prikaz startu aktivni Je aktivni, kdyz je vydan prikaz
ke startu nebo kdyz je vystupni kmitocet nad 0,1 Hz.

Reverzace Na vystupu je 24 V DC, kdyz se motor otaci
proti smeru hodinovych rucicek. Kdyz se motor otaci
ve smeru hodinovych rucicek, tato hodnota je O V DC.

Tepeln& vystraha Pri prekroceni mezni teploty
u motoru, menice kmitoctu nebo termistoru,
pripojenych na analogovy vstup.

Rucni rezim aktivni Vystup je aktivni, kdyz je
menic kmitoctu v rucnim rezimu rizeni.

Automaticky rezim aktivni Vystup je aktivni, kdyz
je menic kmitoctu v automatickém rezimu rizeni.

Rezim spéanku Je aktivni, kdyz je menic
kmitoctu v rezimu spanku.

Vystupni kmitocet nizsi nez fLow Vystupni kmitocet
je nizsi nez hodnota nastavena v parametru 223
Vystraha: Nizky kmitocet, frow.

Vystupni kmitocet vyssi nez fuign Vystupni kmitocet
je vyssi nez hodnota nastavena v parametru 224
Vlystraha: Vysoky kmitocet, fHiGH-

Mimo rozsah kmitoctu Vystupni kmitocet je mimo
rozsah kmitocty naprogramovany v parametru

223 Vystraha: Nizky kmitocet, frow a 224
Vystraha: Vysoky kmitocet, fHiGH.

Vystupni proud nizsi nez I ow Vystupni proud
je mensi nez hodnota nastavena v parametru
221 Vystraha: Maly proud, I ow.

Vystupni proud vyssi nez IngH Vystupni proud
je vyssi nez hodnota nastavena v parametru 222
Vystraha: Velky proud, IHiGH.
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Mimo rozsah proudu Vystupni proud je mimo rozsah
naprogramovany v parametru 221 Vystraha: Maly
proud, I ow a 222 Vystraha, Velky proud, IHiGH.

Mimo rozsah zpetné vazby Signal zpetné vazby

je mimo rozsah naprogramovany v parametru 227
Vystraha: Nizka skutecna hodnota zpetné vazby,
FBLow a 228 Vystraha: Vysoka zpetna vazba, FBHiGH.

Mimo rozsah zadanych hodnot Zadana hodnota
je mimo rozsah naprogramovany v parametru 225
Vlystraha: Nizka zadana hodnota, Refiow a 226
Vystraha, Viysoka zadana hodnota, RefHigH.

Relé 123 Tato funkce se pouziva pouze tehdy, kdyz
je instalovana volitelna karta Profibus.

Nesymetrie site Tento vystup se aktivuje
pri prilis vysoké nesymetrii site nebo kdyz
vypadne faze site. Zkontrolujte sit'ové napeti
prichazejici do menice kmitoctu.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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0-fuax =0-20 mA a

0-fuax =4-20 mA a

0-fmax=0-32 000 impulsu, kterd generuje vystupni
signal umerny vystupnimu kmitoctu v intervalu O - fax
(parametr 202 Maximaini vystupni kmitocet, fpmax).

Externi Refmin - Ref max =0-20 mA a
Externi Refmin - Ref max =4-20 mA a
Externi Refuin - Refuax = 0-32 000 impulsu,
ktera generuje vystupni signal umerny vysledné
zadané hodnote v intervalu Minimalni zadana
hodnota, Refypun - Maximalni zadana hodnota,
Refuax (parametry 204/205).

FBmiN-FBmax = 0-20 mA a

FBwmiN-FB max = 4-20 mA a

FBmiN-FBmax = 0-32 000 impulsu Ziskany
vystupni signal je umerny zadané hodnote v intervalu
Minimalni zpetna vazba, FByn - Maximalini zpetna
vazba, FBuax (parametry 413/414).

0 - lvit,max =0-20 mA a

0 - lvit,max =4-20 mA a

0 - lvit,max = 0-32000 impulsu. Ziskany
vystupni signal je Umerny vystupnimu proudu
v intervalu O - IviTmax.

0 - pnom =0-20 mA a

0 - pnom =4-20 mA a

0 - pnom =0-32 000 impulsu, ktera generuje

vystupni signal umerny aktualnimu vystupnimu

vykonu. 20 mA odpovida hodnote nastavené v
parametru 102 Viykon motoru, Pu,n.

0,0 - 100,0 % = 0 - 20 mA a
0,0 -100,0% =4 -20 mA a

0.0 - 100.0% = 0 - 32.000 pulsuy, ktera generuje
vystupni signal Umerny hodnote (0,0-100,0 %) ziskané
prostrednictvim sériové komunikace. Zapis ze sériove
komunikace se provadi do parametry 364 (svorka
42) a 365 (svorka 45). Tato funkce je omezena

na nasledujici protokoly: sbernice FC, Profibus,
LonWorks FTP, DeviceNet a Modbus RTU.

Stridani motoru Reléovy nebo digitalni vystup

Ize pouzit spolu s vystupnimi stykaci ke stridani
vystupu menice kmitoctu mezi motory podle vnitmiho
casoveho spinace. Dalsi informace a informace o
programovani viz parametry 433 a 434.

320 Svorka 42, vystup, impulzni meritko
(AO 42 PULSE SCALE)

Hodnota:

1-32000 Hz 0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni stupnice
vystupniho impulzniho signalu.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota.

f
Hz
32.000

1752A042.10

PAR. 320/
322

321 Svorka 45, vystup
(AO 45 FUNCTION)

Hodnota:
Viz popis parametru 319 Svorka 42, vystup.

Funkce:
Tento vystup muze slouzit jako digitalni i analogovy.
Pri pouziti jako digitalni vystup (datové hodnoty
[0]-[26]) je signal 24 V (max. 40 mA). U analogovych
vystupu (datové hodnoty [27]-[41]) Ize volit mezi O -
20 mA, 4 - 20 mA nebo impulzni sekvenci.

Popis volby:
Viz popis parametru 319 Svorka 42, vystup .

322 Svorka 45, vystup, impulzni meritko
(AO 45 PULSE SCALE)

Hodnota:

1-32000 Hz 0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni stupnice
vystupniho impulzniho signalu.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Reléové vystupy

Reléové vystupy 1 a 2 mohou byt pouzity k udavani soucasného stavu nebo vystrahy.

Relé 1 Relg 2

Relay 01 1 - 3 rozpinaci, 1 - 2 Relay 02 I 4 - 5 spinaci

[i]’ spinaci [i]’ g Max. 50 V AC, 1 A, 60 VA.

oawoss gl Max. 240 V AC, 2 A. e Max. 75V DC, 1 A 30 W.
Toto relé je umisteno Toto relé je umisteno na ridici karte, viz
vedle svorek pro pripojeni Elektricka instalace, ridici kabely.

napajeni a motoru.

Vystupy relé Svorka c. 1 2
Parametr 323 326
Hodnota:
Zadna funkce (NO FUNCTION) [0] [0]
Signél pripraveno (READY) 1] 1]
Pohotovost (STAND BY) 2] 2]
Bezi (RUNNING) [3] df3]
Bezi na zad. hodnote (RUNNING AT REFERENCE) [4] [4]
Bezi, zadné varovani (RUNNING NO WARNING) [5] [5]
Mistni zadana hodnota aktivni (DRIVE IN LOCAL REF) [6] [6]
Vzdélend zadana hodnota aktivni (DRIVE IN REMOTE REF.) [7] [71
Poplach (ALARM) [8] [8]
Poplach nebo varovani (ALARM OR WARNING) 9] 9]
Zadny poplach (NO ALARM) a[10] [10]
Limit proudu (CURRENT LIMIT) [11] [11]
Bezpecnostni zamek (SAFETY INTERLOCK) [12] [12]
Spousteci povel aktivni (START SIGNAL APPLIED) [13] [13]
Reverzovani (RUNNING IN REVERSE) [14] [14]
Tepelné varovani (THERMAL WARNING) [15] [15]
Rucni rezim aktivni (DRIVE IN HAND MODE) [16] [16] =
Automaticky rezim aktivni (DRIVE IN AUTO MODE) [17] [17] ~<§
Rezim spanku (SLEEP MODE) [18] [18] B
Vystupni kmitocet nizsi nez fiow parametr 223 (F OUT < F LOW) [19] [19] %
Vystupni kmitocet vyssi nez fuigH parametr 224 (F OUT > F HIGH) [20] [20] =Y
Mimo rozsah kmitoctu (FREQ RANGE WARN.) [21] 21] B
Vystupni proud nizsi nez | ow parametr 221 (| OUT < | LOW) [22] 22] |
Vystupni proud vyssi nez IyigH parametr 222 (1 OUT > | HIGH) [23] [23]
Mimo rozsah proudu (CURRENT RANGE WARN.) [24] [24]
Mimo rozsah zpetné vazby (FEEDBACK RANGE WARN.) [25] [25]
Mimo rozsah zddanych hodnot (REFERENCE RANGE WARN.) [26] [26]
Relé 123 (RELAY 123) [27] [27]
Nesymetrie site (MAINS IMBALANCE) [28] [28]
Ridici slovo 11/12 (CONTROL WORD 11/12) [29] [29]
Stridani motory (MOTOR ALTERATION) [30] [30]
Funkce:
Popis volby: Kdyz se parametr 556 Funkce casoveho intervalu

Viz popis [0] - [28] v Analogové/digitaini vystupy. §bern/c§ zalftmzup,l relé 1 a relel 2 sle odpoji, kdyz
jsou aktivovana sériovou komunikaci.

Ridici slovo bit 11/12. Relé 1 a relé 2 mohou

byt aktivovana pomoci sériové komunikace. Bit 11

aktivuje relé 1 a bit 12 aktivuje relé 2.

Stridani motoru. Vystup je rizen casovacem, aby
se umoznilo prostridani dvou motoru.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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323 Relé 1, vystupni funkce
(RELAY 1 FUNCTION)

Funkce:
Tento vystup aktivuje reléovy spinac. Reléovy spinac
01 Ize pouzit ke stavovym Udajum a vystraznym
signalum. Relé se aktivuje, kdyz jsou spineny
podminky pro odpovidajici datové hodnoty.
Aktivace resp. deaktivace mohou mit casové zpozdeni,
naprogramované v parametrech 324 Rele 1, zpozdeni
sepnuti a 325 Relé 1, zpozdeni odpadnuti .
Viz Vseobecné technické tdaje, str. 15.

Popis volby:
Viz volba dat a pripojeni v Reléovych vystupech, str. 90.

324 Relé 01, zpozdeni sepnuti
(RELAY 1 ON DELAY)

Hodnota:
0 -600 s oo

w

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni zpozdeni
sepnuti relé 1 (svorky 1-2).

Popis volby:
Zada se pozadovana hodnota.

325 Relé 1, zpozdeni vypnuti
(RELAY1 OFF DELAY)

Hodnota:
0 - 600 s g2

wn

Funkce:
Tento parametr umozruje zpozdeni vypinaciho
okamziku relé 1 (svorky 1-2).

Popis volby:
Zapiste pozadovanou hodnotu.

326 Relé 2, vystupni funkce

(RELAY 2 FUNCTION)

Hodnota:
Viz funkce relé 2 na predchoz strane.

Funkce:
Tento vystup aktivuje reléovy spinac. Reléovy spinac
2 Ize pouzit ke stavovym Udajum a vystraznym
signalum. Relé se aktivuje, kdyz jsou spineny
podminky pro odpovidajici datové hodnoty.
Viz Vseobecné technické udaje, str. 15.

Popis volby:
Viz volba dat a pripojeni v Reléovych vystupech, str. 90.

327 Impulzni zddana hodnota, max. frekvence

(PULSE REF. MAX)

Hodnota:
100 - 65000 Hz na svorce 29
100 - 5000 Hz na svorce 33

0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni impulzni
hodnoty, ktera musi odpovidat maximalni
zadané hodnote, parametr 205 Maximaini
zadana hodnota Refuax.
Signal impulzni zadané hodnoty Ize pripojit
pres svorku 17 nebo 29.

Popis volby:

Nastavi se pozadovana maximalni impulzni
zadana hodnota.

328 Impulzni zpetna vazba, max. frekvence
(PULSE FDBK MAX.)

Hodnota:

100-65000 Hz na svorce 33 0 25000 Hz

Funkce:
Zde se nastavuje impulzni hodnota, ktera musi
odpovidat hodnote maximalni zpetné vazby. Signal
impulzni zpetné vazby Ize pripojit pres svorku 33.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota zpetné vazby.

364 Svorka 42, rizeni sbernice
(CONTROL OUTPUT 42)

365 Svorka 45, rizeni sbernice

(CONTROL OUTPUT 45)

Hodnota:
0.0 - 100 % oo

Funkce:
Prostrednictvim sériové komunikace je do parametru
zapsana hodnota mez 0,1 a 100,0.
Parametr je skryty a nelze ho zobrazit pomoci
ovladaciho panelu LCP.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Aplikacni funkce 400-434

OL'LOYVHSLI

Zahrnuje tuto skupinu parametru: specialni funkce

PID regulace menice kmitoctu, nastaveni rozsahu

zpetné vazby a skupinu parametra funkce rezimu

spanku. Tato skupina parametru také zahrnuje:

- funkci reset;

- letmy start;

- moznosti metody snizeni ruseni;

- nastaveni funkce pri ztrate zateze, napr. kvuli
poskozenému klinovému remenu;

- nastaveni kmitoctu spinani;

- volbu jednotek procesu.

400 Funkce reset
(RESET FUNCTION)

Hodnota:

ORucnireset (MANUAL RESET) Q]
Automaticky reset x 1 (AUTOMATIC X 1) [1]
Automaticky reset x 2 (AUTOMATIC X 2) 2]
Automaticky reset x 3 (AUTOMATIC X 3) [3]
Automaticky reset x 4 (AUTOMATIC X 4) [4]
Automaticky reset x 5 (AUTOMATIC X 5) [5]
Automaticky reset x 10 (AUTOMATIC X 10) [6]
Automaticky reset x 15 (AUTOMATIC X 15) [7]
Automaticky reset x 20 (AUTOMATIC X 20) [8]
Nekonecny automaticky reset
(INFINITE AUTOMATIC) 9]

Funkce:
Tento parametr umoznuje volbu, zda se ma po
poruse provést znovu spusteni rucne, nebo zda
ma byt menic kmitoctu resetovan a znovuspusten
automaticky. Existuje také volba, kolikrat se ma
jednotka pokusit 0 znovuspusteni. Doba mezi kazdym
pokusem o reset se nastavuje v parametru 401
Cas automatickeho znovuspusteni .

Popis volby:
Kdyz je zvolena moznost Rucni reset [0], musi
se resetovani provést klavesou "Reset" nebo
digitéalnim vstupem. Pokud ma menic kmitoctu
provadet automaticky reset a znovuspusteni po
vypnuti, zvolte hodnoty udaju [1] - [9].

Motor se muze spustit bez varovani.

401 Doba automatického restartu
(AUTORESTART TIME)

Hodnota:
0 -600 s O 10 s

Funkce:
Tento parametr umozruje nastaveni doby,
ktera ma uplynout mezi vypnutim a zahajenim
automatické funkce vynulovani. Predpokladem
je, ze bylo nastaveno automatické vynulovani v
parametru 400 Funkce vynulovani.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba.

402 Letmy start
(FLYING START)

Hodnota:

O Deaktivovana (DISABLE) [0]
Aktivovana (ENABLE) [1]
DC brzda a start (DC BRAKE AND START) [3]
Funkce:

Tato funkce umozruje menici kmitoctu "chytit" otacejici
se motor, kdyz jiz, napr. kvuli zavade napajeni,

neni dale rizen menicem kmitoctu. Tato funkce se
aktivuje, kdykoli je aktivni spousteci povel.

Aby byl menic kmitoctu VLT schopen "chytit"
otacejici se motor, musi byt rychlost motoru nizsi

nez kmitocet odpovidajici kmitoctu v parametru 202
Horni limit vystupniho kmitoctu, fax.

c
\©
S
o
IS
©
S
o)
(@]
L
o

Popis volby:
Zvolte Deaktivovana [0], kdyz tato funkce neni
vyzadovana. Zvolte Aktivovana [1], kdyz menic
kmitoctu VLT ma byt schopen "chytit" otacejici se
motor. Zvolte DC brzda a start [2], kdyz ma menic
kmitoctu VLT zastavit motor DC brzdenim, a pak
motor znovu spustit. Predpoklada se, ze parametry
114-116 DC brzdeni jsou aktivovany. V pripade
vetsiho efektu "vetrného milynu" (otécejici se motor),
menic kmitoctu VLT "nechyti" otacejici se motor,
dokud se nezvoli DC brzda a start .

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Rezim spanku

Rezim spanku umoznuje zastavit motor, ktery bezi
nizkymi otackami, a proto témer neni zatizen. kdyz
zatizeni systému stoupne, menic kmitoctu motor
znovu rozbehne a dodé potrebnou energii.

Upozorneni:
Bi&y Touto funkei se muze usetrit energie, protoze
a motor bezi jen tehdy, kdyz to systém potrebuije.

Rezim spanku neni aktivni, pokud byla zvolena Lokalni
zddana hodnota nebo Konstantni otacky.

Funkce je aktivni v rezimu Bez zpetné vazby i

v rezimu Se zpetnou vazbou.

V parametru 403 Casovy spinac rezimu spanku se
rezim spanku aktivuje. V parametru 403 Casovy
spinac rezimu spanku se nastavi casovac, ktery
urcuje, jak dlouho muze byt vystupni frekvence nizsi
nez frekvence nastavena v parametru 404 Frekvence
rezimu spanku . Kdyz casovy spinac dobehne,
menic kmitoctu zastavi motor pres parametr 207
Doba dobehu. Stoupne-li vystupni frekvence nad
frekvenci nastavenou v parametru 404 Frekvence

rezimu spanku, casovy spinac se vynuluje.

Vystupnt
kmitotet

405-8s par.
Budici kmito&et —

20 Hz

404—es par.
Kmitotet rezimu —+
spénku

10 Hz

201—-es par.
Min. kmitodet 1
Hz

Behem klidu motoru menic kmitoctu vypocitava
teoretickou vystupni frekvenci na zaklade signalu
zadané hodnoty. Kdyz teoreticka vystupni frekvence
stoupne nad frekvenci v parametru 405 Budici
frekvence, spusti menic kmitoctu znovu motor a
vystupni frekvence se zvysi na zadanou hodnotu.

U systému s regulaci konstantniho tlaku je vyhodné
dodat do systému zvyseny tlak pred tim, nez menic
kmitoctu motor zastavi. Tim se prodlouzi doba, po
kterou menic kmitoctu ponecha motor zastaveny, a
pomaha tak eliminovat casté spinani a zastavovani
motoru, napr. v pripade netesnosti systému.

Kdyz je treba o0 25% vyssi tlak pred tim, nez menic
kmitoctu motor zastavi, nastavi se parametr 406
Zvyseni zadané hodnoty na 125%.

Parametr 406 Zvyseni zadané hodnoty je aktivni
pouze v rezimu Se zpetnou vazbou.

Upozorneni:
": U vysoce dynamickych cerpacich procesu
i se doporucuje vypnout funkci Letmy
start (parametr 402).

Teoreticky
vystupnt
kmito&et

Par. 403 10 s

I Spanek
Casovy spfna¢é rezimu spénku

Cas [s]

Buzent

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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403 Casovac rezimu spanku
(SLEEP MODE TIMER)

Hodnota:

0 - 300 s (OFF) 0 OFF

Funkce:
Tento parametr menici kmitoctu umozruje zastavit
motor, kdyz je zatizeni motoru minimalni. Casovac v
parametru 403 Casovac rezimu spanku se spusti, kdyz
vystupni kmitocet poklesne pod kmitocet nastaveny v
parametru 404 Kmitocet spanku. Kdyz doba nastavena
v casovaci vyprsi, menic kmitoctu motor vypne.
Menic kmitoctu motor znovuspusti, kdyz teoreticky
vystupni kmitocet prekroci kmitocet v parametru
405 Kmitocet probouzeni.

Popis volby:
Zvolte OFF, kdyz tato funkce neni zadana.
Nastavte prahovou hodnotu, kterda ma aktivovat
rezim spanku poté, co vystupni kmitocet poklesl
pod parametr 404 Kmitocet spanku.

404 Frekvence rezimu spanku
(SLEEP FREQUENCY)

Hodnota:

000,0 - par. 405 Budici frekvence 0 0,0 Hz

Funkce:
Kdyz vystupni frekvence klesne pod nastavenou
hodnotu, zacne casovy spinac odpocitavat dobu,
nastavenou v parametru 403 Casovy spinac rezimu
spanku. Aktualni vystupni frekvence bude sledovat
teoretickou vystupni frekvenci az do dosazeni fmin.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana frekvence.

405 Kmitocet probouzeni
(WAKEUP FREQUENCY)

Hodnota:
Par 404 Kmitocet spanku - par. 202 fuax O 50 Hz

Funkce:
Kdyz teoreticky vystupni kmitocet prekroci nastavenou
hodnotu, menic kmitoctu znovuspusti motor.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet

406 Zvyseni zadané hodnoty
(BOOST SETPOINT)

Hodnota:

1 -200 % 0 100 % zadané hodnoty

Funkce:

Tato funkce se muze pouzit pouze v pripade volby
Se zpetnou vazbou v parametru 100.

U systému s regulaci konstantniho tlaku je vyhodné
dodat do systému zvyseny tlak pred tim, nez menic
kmitoctu motor zastavi. Tim se prodlouzi doba, po
kterou menic kmitoctu ponecha motor zastaveny, a
pomaha tak eliminovat casté spinani a zastavovani
motoru, napr. v pripade netesnosti systému.

Popis volby:
Nastavi se pozadované Zvyseni zadané hodnoty
jako procento vysledné zadané hodnoty pro
normalni provoz. 100% odpovida zadané
hodnote bez zvyseni (dodatku).

407 Taktovaci frekvence
(SWITCHING FREQ.)

Hodnota:
Zavisi na velikosti zarizeni.

Funkce:
Nastavena hodnota urcuje taktovaci frekvenci
stridace za predpokladu, ze byla v parametru 408
Metoda omezeni interference zvolena Pevna taktovaci
frekvence [1]. Zmena taktovaci frekvence muze pomoci
omezit na minimum mozny akusticky hluk motoru.

c
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Upozorneni:
": Vystupni frekvence menice kmitoctu nemuze
i nikdy dosahnout hodnoty vyssi nez 1/10
taktovaci frekvence.

Popis volby:
Za behu motoru se taktovaci frekvence upravuje
v parametru 407 Taktovaci frekvence tak
dlouho, dokud se nedosahne frekvence, pri
které motor pracuje nejtiseiji.

' Upozorneni:
J)&y Taktovaci frekvence vyssi nez 4,5 kHz zavadi
i automatické odlehceni maximalniho vystupniho
vykonu menice kmitoctu. Viz Redukce vykonu
pri vysoké taktovaci frekvenci na str. 124 této prirucky.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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408 Metoda snizeni interference
(NOISE REDUCTION)

Hodnota:

OASFM (ASFM) Q]
Fixni spinaci kmitocet
(FIXED SWITCHING FREQ.) 1]
Pripojen LC filtr (LC-FILTER CONNECTED) 2]
Funkce:

Pouziva se k volbe ruznych metod snizeni
akustického hluku z motoru.

Popis volby:
ASFM [0] zajist'uje, ze vzdy bude pouzit maximalni
spinaci kmitocet urceny parametrem 407 bez
snizeni vykonu menice kmitoctu. Provadi se
to sledovanim zatizeni.
Fixni spinaci kmitocet [1] umozriuje nastavit vysoky/nizky
spinaci kmitocet. Muze to dat nejlepsi vysledek,
protoze spinaci kmitocet se muze nastavit, aby
snizoval hluk motoru. Spinaci kmitocet se nastavuje
v parametru 407 Spinaci kmitocet. Pripevnen LC
filtr [2] se pouzije, kdyz je LC-filtr namontovan mezi
menic kmitoctu a motor, protoze menic kmitoctu
jinak nebude schopen chranit LC-filtr.

409 Funkce v pgipadi nulového zatizeni
(FUNCT. LOW CURR.)

Hodnota:

Vypnuti (TRIP) [0]
OVystraha (WARNING) [1]

Funkce:

Tato funkce se aktivuje, kdyz vystupni proud
klesne pod hodnotu nastavenou v parametru
221 Vystraha: Maly proud.

Popis volby:
V peipadi Vypnuti [1] minie kmitoetu zastavi motor.
Kdyz je zvolena moznost Vystraha [2], minié
kmitoetu vyda vystrahu, kdyz vystupni proud
poklesne pod prahovou hodnotu v parametru
221 Vystraha: Maly proud, ILow.

410 Funkce pgi vypadku siti
(MAINS FAILURE)

Funkce:
Zde se zvoli funkce, ktera ma byt aktivovana,
jestlize dojde k pailis vysoké nesymetrii siti
nebo kdyz vypadne faze.

Popis volby:
Pai Vypnuti [0] minie kmitogtu zastavi motor bihem
nikolika sekund (v zavislosti na velikosti motoru).
Pai voloi Autom. odlehéeni a vystraha [1] minie
vyda vystrazné hlaseni a omez vystupni proud
na 30% lv.tN Kk udrzeni provozu.
Poi Vystraze [2] bude vydana pouze vystraha,
jestlize dojde k poruse elektrické siti, ale v zavaznych
poipadech mohou jiné extrémni stavy vést k vypnuti.

' Upozorneni:
": Byla-li vybrana Vystraha, snizi se zivotnost
i miniee kmitoetu, pokud bude mit porucha
siti dlouhé trvani.

' Upozorneni:
l)=y Poi vypadku faze nemohou byt chladici
i ventilatory minieu pohaniny a minie kmitoetu
muze vypnout kvuli peehgati. Plati to pro
IP 20/NEMA 1

* VLT 8042-8062, 200-240 V
« VLT 8152-8600, 380-480 V
« VLT 8100-8300, 525-600 V

IP 54

* VLT 8006-8062, 200-240 V
+ VLT 8016-8600, 380-480 V
* VLT 8016-8300, 525-600 V

411 Funkce pri nadmerné teplote
(FUNCT. OVERTEMP)

Hodnota:

OVypnuti (TRIP) [0]
Automatické odlehceni a vystraha
(AUTODERATE & WARNING) [1]
Funkce:

Zde se zvoli funkce, ktera ma byt aktivovana, jestlize
je menic kmitoctu vystaven nadmerné teplote.

Popis volby:
Pri nastaveni Vypnuti [0] menic kmitoctu zastavi
motor a ohlasi poplach.
Pri nastaveni Automatické odlehceni a vystraha [1]

Hodnota: . . - .
OV i (TRIP 0 menic kmitoctu nejdrive omez spinaci kmitocet,
ypnu l(, ) ) o (O] aby minimalizoval vnitmi ztraty. Pokud nadmerna
Automatické odleheeni a vystraha Ly . o .
teplota pretrvava, menic snizi vystupni proud, dokud
(AUTODERATE & WARNING) [1]
Vystraha (WARNING) 2]
O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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se teplota chladice nestabilizuje. Kdyz je funkce
aktivni, je vydano vystrazné hlaseni.

hodnota stupnice) ke zvolenému vstupu zpetné vazby
(parametry 308, 311, 314 Analogové vstupy).

412 Zpozdeni vypnuti pri proudovém
omezeni, ILm ()

(OVERLOAD DELAY)

Hodnota:

0 - 60 s (61=0FF) 0 61 s (OFF)

Funkce:
Kdyz menic kmitoctu zaregistruje, ze vystupni
proud dosahl limitu proudu Ium (parametr 215
Proudové omezeni) a zustava tam po zvolenou
dobu, provede se vypnuti.

Popis volby:
Zvolte, jak dlouho ma byt menic kmitoctu schopen
drzet krok s vystupnim proudem na limitu proudu
lLm nez dojde k odpojeni.
V rezimu OFF je parametr 412 Zpozdeni
vypnuti pri proudovém omezeni, I neaktivni,
tzn. vypnuti se neprovadsji.

m Signdly zpetné vazby v rezimu bez zpetné vazby
Normalne se signaly zpetné vazby, a také parametry
zpetné vazby pouzivaji pouze v rezimu se zpetnou
vazbou; v jednotkach VLT 8000 AQUA parametry
zpetné vazby jsou vsak také aktivni v rezimu bez
Zpetne vazby. V rezimu bez zpetné vazby mohou byt
parametry zpetné vazby pouzity k zobrazeni hodnoty
procesu na displeji. Kdyz se ma zobrazit momentalni
teplota, muze se rozsah teploty urcit v parametrech
413/414 Minimalni/Maximalni zpetna vazba a jednotka
(° G, ° F) v parametru 415 Jednotky procesu.

413 Minimalnizpetna vazba,FBmin
(MIN. FEEDBACK)

Hodnota:

-999 999,999 - FBmax 0 0,000

Funkce:
Parametry 413 Minimalni zpetna vazba FBuin a
414 Maximalni zpetna vazba FBumax se pouzivaji
k nastaveni meritka stupnice na displeji, a tim k
indikaci signalu zpetné vazby v procesnich jednotkach
proporciondlne Kk signalu na vstupu.

Popis volby:
Nastavi se hodnota pro indikaci na displeji pro minimalni
signal zpetné vazby (parametry 309, 312, 315 Minimalni

414 Maximalni zpetna vazba, FBmax
(MAX. FEEDBACK)

Hodnota:

FBvin - 999 999,999 0 100,000

Funkce:
Viz popis parametru 413 Minimalni zpetna vazba FBmin.

Popis volby:
Nastavi se hodnota pro indikaci na displeji
pro maximalni signal zpetné vazby (parametry
310, 313, 316 Maximalni hodnota stupnice) ke
zvolenému vstupu zpetné vazby (parametry 308,
311, 314 Analogové vstupy).

415 Jednotky vztahujici se ke zpetné vazbe
(REF. / FDBK. UNIT)

Zadna jednotka  [0] °C

0% 11 GPM

rom [2] gal/s

ppm [38] gal/min

pulse/s [4] gal/h =
I/s 6] Ib/s S
I/min [6] Ib/min <}
I/h [7] Ib/h =
kg/s [8] CFM 5
kg/min [9] ft3/s S
kg/h [10] ft 3/min o
m 3/s [11] ft 3/h

m 3/min [12] ft/s

m 3/h [13] in wg

m/s [14] ft wg

mbar [15] PSI

bar [16] Ib/in 2

Pa [17] HP

KPa 18] °F

mWG [19]

kW [20]

Funkce:

Volba jednotky, kterd se ma zobrazit na displeji.

Tato jednotka se pouzije, kdyz byly zvoleny moznosti
Zadana hodnota [jednotky] [2] nebo Zpetna vazba
[iednotky] [3] v jednom z parametru 007-010,

a také v rezimu displeje. V rezimu se zpetnou
vazbou se jednotka pouziva také jako jednotka

pro Minimalni/Maximalni zadanou hodnotu a
Minimalni /Maximalni zpetnou vazbu, a také Zadanou
hodnotu 1 a Zadanou hodnotu 2.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Zvolte pozadovanou jednotku pro signal zadané
hodnoty/zpetné vazby.

m PID reguléator pro rizeni procesu

PID regulator udrzuje konstantni podminky procesu
(tlak, teplota, prutok atd.) a upravuje rychlost motoru
na zéklade zadané hodnoty a signélu zpetné vazby.
Cidlo dodava PID regulatoru signal zpetné vazby

z procesu, aby indikoval jeho aktualni stav. Signal
zpetné vazby se lisi podle zatizeni procesu.

Znamena to, ze dochéazi k odchylkam mezi zadanou
hodnotou a skutecnym stavem procesu. Tyto
odchylky jsou vyrovnavany PID regulatorem, ktery
reguluje vystupni kmitocet nahoru nebo dolu

ve vztahu k odchylce mezi zadanou hodnotou

a signalem zpetné vazby.

PID Regulator zacleneny do jednotek VLT 8000 AQUA
byl optimalizovan pro pouziti ve vodnich aplikacich.
Znamena to, ze v jednotkach VLT 8000 AQUA je k
dispozici mnoho specializovanych funkci.

Pri pouziti VLT 8000 AQUA neni treba instalovat zviastni
moduly. Napriklad, je treba naprogramovat pouze
jednu zadanou hodnotu a jedno ovladani zpetné vazby.
K dispozici je vestavena moznost pro pripojeni

dvou signdlu zpetné vazby k systému.

Korekce ztrat napeti v dlouhych signalnich
kabelech se daji provadet, kdyz se pouzie cidlo s
napet'ovym vystupem. Provadi se to ve skupine
parametra 300 Min./Max. meritko.

Zpetna vazba

Signal zpetné vazby se musi pripojit ke svorce na
menici kmitoctu. Pouzijte nize uvedeny seznam
k rozhodnuti, ktera svorka se ma pouzit a které
parametry se maji naprogramovat.

Typ zpetné vazby Svorka Parametry

Pulzni - 33 307

Napet'ova 583, 54 308, 309, 310
nebo 311, 312,
313

Proudova 60 314, 315, 316

Zpetna vazba 68+69 535

sbernice 1

Zpetna vazba 68+69 536

sbernice 2

Uvedomte si, ze hodnota zpetné vazby v parametru
535/536 Zpetna vazba sbernice 1 a 2 se muze
nastavit pouze pomoci sériové komunikace (ne
prostrednictvim ovladaci jednotky).

Minimalni a maximalni zpetna vazba (parametry 413
a 414) se musi nastavit na pozadovanou hodnotu v
procesnich jednotkach, které odpovidaji minimalni
a maximalni hodnote meritka pro signaly pripojené
na vstupni svorce. Procesni jednotky se voli v
parametru 415 Jednotky procesu.

Zédana hodnota

V parametru 205 Maximaini zadana hodnota, Refyax
se da nastavit maximalni zadana hodnota vytvarejici
stupnici souctu vsech zadanych hodnot, tzn. vysledna
zadana hodnota. Minimaini zadana hodnota v
parametru 204 ukazuje nejmensi hodnotu, kterou
muze mit vysledna zadana hodnota.

Rozsah zadané hodnoty nemuze prekrocit

rozsah zpetné vazby.

Kdyz jsou vyzadovany Konstantni zadané hodnoty,
nastavte je v parametrech 211 az 214 Konstantni
zadana hodnota. Viz Typy zadanych hodnot.

Viz také oddil Oviadani zadanych hodnot.

Kdyz se proudovy signal pouziva jako signal zpetné
vazby, muze se napet'ovy signal pouzit jako analogova
zadana hodnota. Pouzifte nize uvedeny seznam

k rozhodnuti, ktera svorka se ma pouzit a které
parametry se maji naprogramovat.

Typ ;édané Svorka Parametry

hodnoty

Pulzni 17 nebo 29 301 nebo 305

Napet'ova 53 nebo 54 308, 309, 310
nebo 311, 312,
313

Proudova 60 314, 315, 316

Konstantni zadana 211,212, 213, 214

hodnota

zadana hodnota 1 418, 419

az2

Zadana hodnota 68+69

sbernice

Uvedomte si, ze hodnota zpetné vazby sbernice se
da nastavit pouze sériovou komunikaci.

Upozorneni:

":' Svorky, které se nepouzivaji, je nejlepsi nastavit
i na hodnotu Bez funkce [0].

Inverzni regulace

Normalni regulace znamena, ze se rychlost motoru
zvysi, kdyz je zadana hodnota vyssi nez signal zpetné
vazby. Kdyz je treba inverzni regulace, pri které se
rychlost snizi, kdyz je signal zpetné vazby nizsi nez
zadana hodnota, musi se inverze naprogramovat v
parametru 420 Normalni rizeni PID /inverzni rizeni.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Anti Windup
Regulator procesu je nastaven z vyrobniho zavodu s

aktivni funkci anti-windup. Tato funkce zajist'uje, ze
kdyz se dosahne bud' limitu kmitoctu, limitu proudu
nebo limitu napeti, bude integrator nastaven na
kmitocet, ktery odpovida soucasnému vystupnimu
kmitoctu. Zabraruje to integraci odchylky mezi
zadanou hodnotou a aktualnim stavem procesu,
které neni mozné prostrednictvim zmeny rychlosti
vyregulovat. Tato funkce se da deaktivovat v
parametru 421 PID anti windup.

Podminky spousteni

V nekterych aplikacich bude optimalni nastaveni
regulatoru procesu znamenat, ze dosazeni
pozadovaného stavu procesu bude trvat prilis
dlouho. V techto aplikacich muze byt vyhodné
stanovit vystupni kmitocet, na ktery ma menic
kmitoctu uvést motor, pred aktivaci regulatoru
procesu. Provadi se to naprogramovanim Spousteciho
kmitoctu PID v parametru 422.

Limit zesileni derivacniho obvodu

Kdyz v dané aplikaci dochéz k rychlym zmenam
signalu zadané hodnoty nebo zpetné vazby, bude

se odchylka mezi zadanou hodnotou a skutecnym
stavem procesu rychle menit. Derivacni obvod se tak
muze stat prilis dominantnim. Je to protoze reaguje
na odchylku mezi zadanou hodnotou a skutecnym
stavem procesu. Cim rychleji se odchylka zmeni, tim
silngjsi bude vysledny podil kmitoctu v derivacnim
obvodu. Podil kmitoctu v derivacnim obvode se proto
muze omezit, aby se umoznilo nastaveni rozumné
derivacni doby ke zpomaleni zmen a vhodného podilu
kmitoctu pro rychlé zmeny. To se provadi v parametru
426 Limit zesileni derivacniho obvodu PID.

Dolni propust

Pokud jsou v signalu zpetné vazby zvinené
proudy/napeti, daji se utlumit pomoci vestaveného
filtru dolni propust. Nastavte vhodnou casovou
konstantu filtru doIni propusti. Tato casova konstanta

predstavuje limitni kmitocet zvineni, ke kterym
dochézi na signalu zpetné vazby.

Kdyz byl filtr doIni propusti nastaven na 0,1 s,
limit kmitoctu bude 10 RAD/s, coz odpovida

(10/ 2 x ) = 1,6 Hz. Znamena to, ze vsechny
proudy/napeti, které se lisi o vice nez 1,6 oscilaci
za sekundu, budou filtrem odstraneny.

Jinymi slovy, regulace se bude provadet pouze na
signalu zpetné vazby, ktery se lisi 0 kmitocet mensi
nez 1,6 Hz. Vyberte vhodnou casovou konstantu v
parametru 427 Cas dolni propusti PID.

Optimalizace regulatoru procesu

Nyni byla provedena zakladni nastaveni; zbyva
provést optimalizaci proporcionalniho zesileni,
integracni doby a derivacni doby (parametry 423,
424 a 425). Ve vetsine procesu se to da provést
podle nize uvedeného postupu.

1. Spust'te motor.

2. Nastavte parametr 423 Proporcionalni zesileni PID
na 0,3 a zvysujte ho, dokud proces neukaze, ze
signal zpetné vazby je nestabilni. Pak hodnotu
snizujte, dokud se signél zpetné vazby nestabilizuje.
Nyni snizte proporcionalni zesileni o 40 - 60 %.

3. Nastavte parametr 424 Doba integrace PID na 20
s a snizujte hodnotu, dokud proces neukaze, ze
signal zpetné vazby je nestabilni. Zvysuijte integracni
dobu, dokud se signal zpetné vazby nestabilizuje,
po cemz nasleduje zvyseni o 15 - 20 %.

4. Parametr 425 Derivacni casova konstanta PID
se pouziva pouze ve velmi rychle pusobicich
systémech. Typicka hodnota je 1/4 hodnoty
nastavené v parametru 424 Doba integrace PID.
Derivacni obvod by se mel pouzit pouze, kdyz
nastaveni proporcionalniho zesileni a integracniho
casu byla plne optimalizovana.

c
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Upozorneni:
": Kdyz je to treba, muze se start/stop
i aktivovat nekolikrat, aby se vyprovokoval
nestabilni signal zpetné vazby.

m Prehled PID regulétoru
Nize uvedené blokové schéma ukazuje zadanou
hodnotu ve vztahu k signalu zpetné vazby.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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hodnota Délkové

Vysledn&

Pevna hodnota
26dané +

hodnota +

Externt

28dané
hodnota

Zpatn& vazba

26dan&
hodnota

Z6dan& hodnota 1 —

26danG hodnota 2 Funkce
Zpétné vazba 1

ZpétnG vazba 2

Analogové zpétné
vazba, svorka 60
PulznT zpétna

2G6danG Vystupnt
hodnota kmitotet
* ® @—

Vysledn&
zpétn& vazba

vazba, svorka 33

175HA405.11

Jak je zrejmé, scita se dalkova zadana hodnota
s zadanou hodnotou 1 nebo zadanou hodnotou
2. Viz také Prace se zadanou hodnotou na

str. 73. To, ktera zadana hodnota se scita s
dalkovou zadanou hodnotou, zavisi na volbe v
parametru 417 Funkce zpetné vazby.

m Prace se zpetnou vazbou

Prace se zpetnou vazbou je nazorne zobrazena v
blokovém diagramu na nasleduijici strane.

V blokovém diagramu je zobrazeno, jak a které
parametry mohou ovlivnit zpetnou vazbu. Alternativy
signalu zpetné vazby jsou: napet'ovy, proudovy,
impulzni a sbernicovy. V zénové regulaci se signaly
zpetné vazby musi volit jako napet'ové vstupy (svorky
53 a 54). Zpetna vazba 1 se sklada ze sbernicové
zpetné vazby 1 (parametr 535) a hodnoty signalu
zpetné vazby na svorce 53. Zpetna vazba 2 se
sklada ze sbernicové zpetné vazby 2 (parametr 536)
a hodnoty signalu zpetné vazby na svorce 54.

Menic kmitoctu ma krome toho integrovan kalkulator
schopny prevadet tlakovy signal na ,linearni"

signal zpetné vazby. Tato funkce se aktivuje v
parametru 416 Prevod zpetné vazby.

Parametry pro zpracovani zpetné vazby jsou aktivni
v rezimu se zpetnou vazbou i bez zpetné vazby.

V rezimu bez zpetné vazby se muze aktualni
teplota zobrazit na displeji pripojenim teplotniho
snimace na vstup pro zpetnou vazbu.

V rezimu se zpetnou vazbou existuji - obecne receno
- tri moznosti pouziti integrovaného regulatoru PID a
prace s zadanou hodnotou/zpetnou vazbou:

1. 1 zadana hodnota a 1 zpetna vazba

2. 1 zadana hodnota a 2 zpetné vazby

3. 2 zadané hodnoty a 2 zpetné vazby

1 zadand hodnota a 1 zpetn4 vazba

Pri pouziti pouze jedné zadané hodnoty a jednoho
signalu zpetné vazby se parametr 418 Zadana
hodnota 1 pricita k dalkové zadané hodnote. Soucet

dalkové zadané hodnoty a Zadané hodnoty 1
dava vyslednou zadanou hodnotu, ktera se pak
porovnava se signalem zpetné vazby.

1 zadan& hodnota a 2 zpetné vazby

Podobne jako ve vyse uvedeném pripadu se
dalkova zadana hodnota scita s Zadanou hodnotou
1 v parametru 418. Podle funkce zpetné vazby
zvolené v parametru 417 Funkce zpetné vazby se
provadi vypocet signalu zpetné vazby, se kterym
se pak porovnava soucet zadanych hodnot. Popis
jednotlivych funkci zpetné vazby je uveden v
parametru 417 Funkce zpetné vazby.

2 z&dané hodnoty a 2 zpetné vazby

Pouziva se v 2zonové regulaci, kde v parametru
417 Funkce zpetné vazby zvolena funkce
vypocitava zadanou hodnotu, kterd se pricita

k dalkové zadané hodnote.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce zp&tné vazby
28dang Parametr 417

hadnota 1 Zména
na >
0-100% |
Zadana

Rozdil
hodnota 2 Zn::na Prambr
0-100% Minimum
g Minimum

Soutet

Analogov6 zpéiné
vazba — vstup 5.

Z6danG hodnota
zp¥iné vazby

Parametr nabfdky
waog zp¥né vazby

Line&m{

0-10 Vv
itnd
Bus feedback 1 fﬁ'm | .
minimum a
2-z6nové
Bus feedback 2 o_jo0x o maximum

ZpéinG vazba

Min. zpdinG vazba
Max. zpstnd vazba

Analogue feedback —
input 54
0-10 V

0%

.

0%
> 0% ™
—\

%

Analogue feedback —
input 60

LCP:
Zp¥tna vazba

0-20 mA Zména
na
0-100%

Pulse feedback —
inpul

0-65 kHz Zména
na
0-100%

175HA387.11

416 Prevod zpetné vazby
(FEEDBACK CONV.)

Hodnota:

OLinearni (LINEAR) Q]
Odmocnina (SQUARE ROOT) 1]
Funkce:

V tomto parametru se voli funkce, ktera prevadi
pripojeny signal zpetné vazby z procesu na
hodnotu zpetné vazby, ktera se rovna odmocnine
privedeného signalu.

Pouziva se to napr. tam, kde je vyzadovana
regulace prutoku (objemu) na zaklade tlaku jako
signélu zpetné vazby (prutok = konstanta x vtlak).
Tento prevod umoznuje nastavit zaddanou hodnotu
takovym zpusobem, ze existuje linearni spojeni
mezi zadanou hodnotou a pozadovanym pratokem.
Viz kresba ve vedlejsim sloupci.

Prevod zpetné vazby by se nemel pouzit, kdyz
byla v parametru 417 Funkce zpetné vazby
zvolena 2zdnova regulace.

Popis volby:
Kdyz je vybrana moznost Linearni [Q], signal zpetné
vazby a hodnota zpetné vazby budou proporcionalni.
Kdyz je vybrana moznost Odmocnina [1], menic
kmitoctu prevede signal zpetné vazby na hodnotu
druhé odmocniny signalu.

VLT 6000 HVAC

417 Funkce zpetné vazby
(2 FEEDBACK, CALC.)

Hodnota:
Minimum (MINIMUM) 0]
OMaximum (MAXIMUM) [1]
Soucet (SUM) [2]
Rozdil (DIFFERENCE) [3]
Prumer (AVERAGE) [4]
2-z6nové minimum (2 ZONE MIN) [5]
2-z6énové maximum (2 ZONE MAX) [6]
Pouze zpetna vazba 1 (FEEDBACK 1 ONLY) [7]
Pouze zpetna vazba 2 (FEEDBACK 2 ONLY) [8]
Funkce:

Tento parametr umozriuje vyber mezi ruznymi zpusoby
vypoctu, kdykoliv se pouzivaji dva signaly zpetné vazby.

Popis volby:
Kdyz je zvolena moznost Minimum [0], menic
kmitoctu bude porovnavat zpetnou vazbu 1 se
zZpetnou vazbou 2 a provadet regulaci na zaklade
nizsi hodnoty zpetné vazby.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Zpetna vazba 1 = Soucet parametru 535 Zpetna vazba
sbernice 1 a hodnoty signalu zpetné vazby svorky 53.
Zpetna vazba 2 = Soucet parametru 536 Zpetna vazba
sbernice 2 a hodnoty signalu zpetné vazby svorky 54.

Kdyz je zvolena moznost Maximum [1], menic
kmitoctu porovna zpetnou vazbu 1 se zpetnou
vazbou 2 a provede regulaci na zaklade vyssi
hodnoty zpetné vazby.

Kdyz je zvolena moznost Soucet [2], menic
kmitoctu secte zpetnou vazbu 1 se zpetnou vazbou
2. Uvedomte si, ze vzdalena zadana hodnota

se prida k Zadané hodnote 1.

Kdyz je zvolena moznost Rozdil [3], menic kmitoctu
odecte zpetnou vazbu 1 od zpetné vazby 2.

Kdyz je zvolena moznost Prumer [4], menic kmitoctu
spocita prumer zpetné vazby 1 a zpetné vazby

2. Uvedomte si, ze vzdalena zadana hodnota

se prida k Zadané hodnote 1

Kdyz je zvolena moznost 2-zonové minimum [5],
menic kmitoctu spocita rozdil mezi zadanou hodnotou
1 a zpetnou vazbou 1, a také mez zddanou
hodnotou 2 a zpetnou vazbou 2. Po tomto vypoctu
pouziie menic kmitoctu vetsi rozdil. Kladny rozdil,
napr. zadana hodnota vetsi nez zpetna vazba,

je vzdy vetsi nez zaporny rozdil.

Pokud rozdil mezi zadanou hodnotou 1 a zpetnou
vazbou 1 je vetsi z techto dvou, parametr 418 Zadana
hodnota 1 se prida ke vzdalené zadané hodnote.
Pokud rozdil mezi zadanou hodnotou 2 a zpetnou
vazbou 2 je vetsi z techto dvou, vzdalena zadana
hodnota se prida k parametru 419 Zadana; hodnota 2.
Kdyz se zvoli moznost 2-zénové maximum [6],

menic kmitoctu vypocita rozdil mezi zadanou
hodnotou 1 a zpetnou vazbou 1 a také zadanou
hodnotou 2 a zpetnou vazbou 2.

Po vypoctu pouziie menic kmitoctu mensi rozdil.
Zaporny rozdil, tzn. rozdil, kde je zadana hodnota nizsi
nez zpetna vazba, je vzdy mensi nez kladny rozdil.
Pokud rozdil mezi zadanou hodnotou 1 a zpetnou
vazbou 1 je mensi z techto dvou, vzdalena zadana
hodnota se prida k parametru 418 Zadana hodnota 1.
Pokud rozdil mezi zadanou hodnotou 2 a zpetnou
vazbou 2 je mensi z techto dvou, vzdalena zadana
hodnota se prida k parametru 419 Zadana hodnota 2.

Kdyz je zvolena moznost Pouze zpetna vazba 1,
svorka 53 se cte jako signdl zpetné vazby a svorka
54 se ignoruje. Zpetna vazba ze svorek 53 je
primo sdruzena s zadanou hodnotou 1.

53 se ignoruje. Zpetna vazba ze svorky 54 je
primo sdruzena s zadanou hodnotou 2.

418 Zadana hodnota 1
(SETPOINT 1)

Hodnota:

Refuin - Refmax O 0.000

Funkce:
Zadana hodnota 1 se pouziva v rezimu se zpetnou
vazbou jako zadana hodnota pro porovnani s
hodnotami zpetné vazby. Viz popis parametru 417
Funkce zpetné vazby. Zédana hodnota se muze
posunout digitéalni, analogovou nebo sbernicovou
zadanou hodnotou, viz Prace s zadanou hodnotou.
Pouziva se pri nastaveni Se zpetnou vazbou [1]
v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu. Jednotky procesu
se voli v parametru 415 Jednotky procesu.

419 Zadana hodnota 2
(SETPOINT 2)
Hodnota:

Refuin - Refuwax 0 0,000

Funkce:
Zadana hodnota 2 se pouziva v rezimu se zpetnou
vazbou jako ridici zadana hodnota pro porovnani
s hodnotami zpetné vazby. Viz popis parametru
417 Funkce zpetné vazby.
Zadana hodnota se muze posunout digitalni,
analogovou nebo sbernicovou zadanou hodnotou,
viz Prace s zadanou hodnotou na str. 73.
Pouziva se pri volbe Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace a jen tehdy, kdyz je
v parametru 417 Funkce zpetné vazby zvoleno
2-zOnové minimum/maximum.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota. Procesni jednotky
se voli v parametru 415 Procesni jednotky.

420 Normalnif/inverzni regulace PID

(PID NOR/INV. CTRL)

Hodnota:
Kdyz je zvolena moznost Pouze zpetnd vazba 2, ONormélni (NORMAL) [0]
svorka 54 se cte jako signal zpetné vazby a svorka Inverzni INVERSE) (1]
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
Je mozné volit, zda ma regulator procesu zvysovat
nebo snizovat vystupni frekvenci pri odchylce mezi
zadanou hodnotou a aktualnim procesnim stavem.
Pouziva se pri volbe Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Jestlize ma menic kmitoctu snizovat vystupni frekvenci
pri rustu signalu zpetné vazby, voli se Normaini [0].
Jestlize ma menic kmitoctu zvysovat vystupni frekvenci
pri rustu signalu zpetné vazby, voli se Inverzni [1].

421 PID anti windup
(PID ANTI WINDUP)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Je mozné volit, zda ma regulator procesu pokracovat
v regulaci podle odchylky, i kdyz neni mozné dale
zvysovat/snizovat vystupni frekvenci.

Pouziva se pri volbe Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coz znamena, ze
pri dosazeni mezniho proudu, mezniho napeti nebo
maximalni/minimalni frekvence se integracni obvod
nastavi na skutecnou vystupni frekvenci. Procesni
regulator se znovu nezapne, dokud odchylka neni
nulova nebo se nezmeni znaménko.
Pri volbe Vypnuto [0] bude integracni obvod
pokracovat v integrovani odchylky, i kdyz nemuze
odchylku regulaci vyrovnat.

Upozorneni:
§i&y Pri volbe Vypnuto [0] musi integracni obvod
q pri zmene znaménka odchylky nejprve provést
integraci z Urovne, ktera je vysledkem predchozi
chyby, nez dojde k jakékoli zmene vystupni frekvence.

422 PID spousteci kmitocet
(PID START VALUE)

Hodnota:

fviN-fmax (parametr 201 a 202) 0 0 Hz

Funkce:
Pri signalu start reaguje menic kmitoctu jako v rezimu
Bez zpetné vazby [0] s nabehovym prechodem. Teprve
po dosazeni naprogramované startovaci frekvence

prepne na rezim Se zpetnou vazbou [1]. Krome toho
Ize naprogramovat frekvenci, ktera odpovida normalnim
procesnim otackam, cimz se umozni rychlejsi dosazeni
pozadovanych procesnich podminek.

Pouziva se v rezmu Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana startovaci frekvence.

Upozorneni:
": Jestlize menic kmitoctu pracuje na mezni
i proud pred dosazenim pozadované startovaci
frekvence, procesni regulator se neuvede
do cinnosti. Pro uvedeni regulatoru do cinnosti se
startovaci frekvence musi snizit na pozadovanou
vystupni frekvenci. To je mozné provést za provozu.

Upozorneni:
Iy Srousteci kmitocet PID se vzdy aplikuje ve
i smeru otaceni hodinovych rucicek.

423 Proporcionalni zesileni PID
(PID PROP. GAIN)

Hodnota:

0,00 - 10,00 O 0,01

Funkce:
Proporcionalni zesileni udava, kolikrat se ma
zesilit odchylka mezi zadanou hodnotou a
signalem zpetné vazby.
Pouziva se v rezimu Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace.
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Popis volby:
Rychlého vyregulovani se dosahne pri vetsim
zesileni. Pri prilis velkém zesileni se vsak
proces muze stat nestabilni.

424 Doba integrace PID
(PID INTEGR.TIME)

Hodnota:

0,01 - 9999,00 s (OFF) O OFF

Funkce:

Integrator zajist'uje konstantni zmenu vystupniho
kmitoctu behem konstantni chyby mez zadanou
hodnotou a signalem zpetné vazby. Cim vetsi chyba
je, tim rychleji podil kmitoctu integratoru vzroste.
Integracni doba je doba, kterou integrator potrebuje,
aby dosahl stejného zesileni jako proporcionalni
zesileni pro danou odchylku.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Pouziva se v rezimu se zpetnou vazbou
[1] (parametr 100).

Popis volby:
Rychla regulace se ziska ve spojeni s kratkou
integracni dobou. Tato doba vsak muze byt
prilis kratka, coz znamena, ze proces muze byt
z duvodu prebuzeni destabilizovan.
Kdyz je integracni doba prilis dlouha, muze
dojit k velkym odchylkam od zadané hodnoty,
protoze regulatoru procesu bude trvat prilis dlouho
provést regulaci dané chyby.

425 Derivacni casova konstanta PID
(PID DIFF.TIME)

Hodnota:

0,00 (OFF) - 10,00 s 0 OFF

Funkce:
Derivacni obvod nereaguje na konstatni regulacni
odchylku. Zasahuje pouze pri zmene odchylky.
Cim rychlejsi je zmena, tim silnejsi je zasah
derivacniho obvodu. Tato reakce je proporcionalni
rychlosti, jakou se odchylka meni.
Pouziva se v rezimu Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahuje pomoci dlouhé
derivacni casové konstanty. Kdyz je vsak
casova konstanta prilis dlouha, muze se proces
destabilizovat v dusledku prekmitu.

426 Mez derivacniho zesileni PID
(PID DIFF. GAIN)

Popis volby:
Nastavi se pozadovana mez zesileni
derivacniho obvodu.

427 Casova konstanta dolni propust PID
(PID FILTER TIME)

Hodnota:

0,01 - 10,00 0 0,01

Funkce:
Oscilace signalu zpetné vazby se tlumi dolni
propusti proto, aby se omezil jejich vliv na procesni
regulaci. To muze byt vyhodné napr. tehdy,
kdyz signal obsahuje mnoho sumu.
Pouziva se v rezimu Se zpetnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvoli se pozadovana casova konstanta (1). Jestlize
se naprogramuje casova konstanta (1) = 0,1 s, bude
krajni kmitocet dolni propusti 1/0,1 = 10 RAD/s,
coz odpovida (10/(2 x ) = 1,6 Hz.
Procesni regulator tak bude regulovat pouze
zpetnovazebni signal s frekvenci nizsi nez 1,6 Hz.
Kdyz se signal zpetné vazby bude menit s kmitoctem
vyssim nez 1,6 Hz, procesni regulator nezasahne.

Zpétnd vazba

Porusend zpétnda vazba

AVAVIAW)

0.6 t (s)

Hodnota: Fiir typu dolnf propust
50 - 50,0 050 fo = 10 Hz
Zpétnd vazba

Funkce: Filtrovana zp&tna vazba
Je mozné nastavit urcitou mez zesileni derivacniho
obvodu. Protoze derivacni zesileni pri rychlych PN
zmenach roste, muze byt omezeni zesileni Ucelné.
To umoznuje ziskani ciste derivacniho zesileni pri
pomalych zmenach a konstantniho derivacniho
zesileni pri rychlych zmenach odchylky.
Pouzivd se v rezimu Se zpetnou vazbou [1] v 17524283.10 06 t(s)
parametru 100 Konfigurace.
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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433 Cas stridani motoru
(MOTOR ALT. TIME)

Hodnota:

0 (OFF) - 999 hod. 0 OFF

Funkce:
Je to cas, ktery nastavuje délku casu mezi udalostmi
stridani motoru. Kdyz cas ubehne, relé zvolené
v parametru 323 nebo 326 zmeni stav a spusti
externi ridici pristroje, které odpoji aktivni motor a
pripoji alternativni motor. (Stykace nebo spoustece,
které se pouzivaji k pripojeni nebo odpojeni motoru,
mohou byt dodavany jinymi dodavateli.)

Casovac se resetuje po dokonceni sekvence stridani.

Parametr 434 - Funkce pri stridani motoru, voli zpusob
zastaveni - Dobeh nebo Volny dobeh.

Popis volby:
Nastavuje cas mezi udalostmi stridani motoru.

434 Funkce pri striddni motoru
(MOTOR ALT. FUNCTION)

Hodnota:

O Dobeh (RAMP) [0]
Zastaveni volnym dobehem (COAST) 1]
Funkce:

Kdyz se motor zastavi po vyprseni doby nastavené v
parametru 433 Cas stridani motory, motor dostane
povel, aby bud' pomalu dobehl nebo se zastavi
volnym dobehem. Kdyz motor v dobe stridani nebez,
relé jednoduse stav zmeni. Kdyz motor pri stridani
bezi, je po vystridani zaslan spousteci povel. Pri
stridani se na ovladacim panelu menice kmitoctu
objevi zprava Stridani motoru (Motor Alteration).

Kdyz se zvoli moznost Zastaveni volnym dobehem,
dojde po aktivaci volného dobehu ke zmene
stavu relé se zpozdenim 2 s. Cas dobehu se
nastavuje v parametru 207.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou funkci zastaveni.

483 Kompenzace dynamického stejnosmirného
meziobvodu

(KOMPENZACE STEJNOSMIRNEHO
MEZIOBVODU)

Hodnota:

Vypnuto [0]
OZapnuto [1]

Funkce:

Minie kmitoétu je vybaven funkci, ktera zajisuje
nezavislost vystupniho napiti na fluktuaci napiti

ve stejnosmirném meziobvodu, ktera muze byt
zpusobena napeiklad rychlym kolisanim napajeciho
napiti. Vyhodou je velka stabilita momentu

na hgideli motoru (malé kolisani momentu) poi
ruzném stavu napdjeciho napiti.

Popis volby:
V nikterych peipadech muze tato dynamicka
kompenzace zpusobovat rezonanci ve stejnosmirném
meziobvodu a je teeba ji tedy vypnout. Typickym
poeikladem je situace, kdy je k siovému napajeni
poipojena fazova tlumivka nebo harmonicky
filtr (jako jsou filtry AHFO05/010) pro potlaeeni
harmonickych kmitoetu. Muze se také vyskytovat
u siti s nizkym zkratovym pomirem.

Upozorneni:
": Tento parametr je skryty. Jediny poistup
i k nimu je prosteednictvim softwarového
nastroje MCT 10.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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VLT® 8000 AQUA

m Sériova komunikace pro FC protokol

Master

Serial communication

195NA035.10

Slave 1

Address 1

Slave 2

Address 2

Slave 31
(126)

Address 31 (126)

Vsechny jednotky VLT 8000 AQUA jsou
standardni vybaveny portem RS 485 umozoujicim Ridici a odpovedni telegramy

vybir ze étya protokolu.

m Protokoly
« FC
e Profibus*

* Modbus RTU*
¢ DeviceNet*
e LonWorks*

* Jedna se o volitelné karty se samostatnymi
vstupnimi svorkami.

m Komunikace pomoci telegramu

Komunikace pomoci telegramu v systému
hlavni/podrizend je rizena hlavni jednotkou. K
jedné hlavni jednotce Ize bez pouziti zesilovace
pripojit maximalne 31 podrizenych jednotek. Pri
pouziti zesilovace Ize k jedné hlavni jednotce pripojit
maximalne 126 podrizenych jednotek.

Hlavni jednotka neustéle posila telegramy
adresované podrizenym jednotkam a ceka na jejich
odpovedni telegramy. Doba odezvy podrizenych

jednotek je max. 50 ms.

Pouze podrizena jednotka, ktera obdrzela bezchybny
telegram, ktery byl adresovan ji, odpovi odeslanim
odpovedniho telegramu.

Vsesmerové vysilani

Hlavni jednotka muze odeslat v jednom okamziku stejny
telegram vsem podrizenym jednotkédm pripojenym

ke sbernici. V pripade takového vsesmeroveho
vysilani podrizena jednotka v pripade spravného prijeti
telegramu neodesle odpovedni telegram. Vsesmerove
vysilani se nastavuje ve formatu adresy (ADR), viz
nasledujici strana. Obsah znaku (bajtu)

132
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Kazdy prenaseny znak zacina Uvodnim bitem.
Nasledne je preneseno 8 datovych bity, tedy jeden
bajt. Kazdy znak je zabezpecen tim, ze paritni bit
je v pripade sudé parity (tedy pocet binarnich 1 v
8 datovych bitech spolu s paritnim bitem je sudé
cislo) nastaven na ,1". Znak konci zaverecnym
bitem, takze je slozen celkem z 11 bitu.

195NA036.10

Start 0 1 2 3 4 5 6 7 SudaStop
bit parita bit

m Vytvoreni telegramu v protokolu FC
Kazdy telegram zacina Uvodnim znakem (STX) = 02
Hex, ktery je nasledovan bajtem udavajicim délku
telegramu (LGE) a bajtem udavajicim adresu menice
VLT (ADR). Potom nasleduje rada datovych bajtu
(promenny pocet v zavislosti na typu telegramu).
Telegram je zakoncen kontrolnim bajtem (BCC).

195NA099.10

STX LGE ADR DATA BCC

Casy telegramu
Rychlost komunikace mezi hlavni jednotkou a

podrizenou jednotkou zavisi na prenosové rychlosti.
Prenosova rychlost menice kmitoctu musi byt stejna
jakoprenosova rychlost hlavni jednotky a voli se v
parametru 502 Prenosova rychlost.

Po prijeti odpovedniho telegramu od podrizené
jednotky musi nasledovat pauza nejméne 2 znaky (22
bitu), nez muze hlavni jednotka poslat dalsi telegram.
Pri prenosové rychlosti 9600 kbaudu musi byt pauza
min. 2,3 ms. Kdyz hlavni jednotka dokonci telegram,
doba odezvy podrizené jednotky hlavni jednotce bude
max. 20 ms a pauza bude min. 2 znaky.

195NA038.10

Telegram
hlavn{ jednotky podifzené jednotky
Pauza Doba Pauza
odezvy
Min. doba pauzy: 2 znaky
Min. doba odezvy: 2 znaky
Max. doba odezvy: 20 ms

Prodleva mezi jednotlivymi znaky telegramu
nesmi prevysit 2 znaky a telegram musi byt
dokoncen do uplynuti 1,5 nasobku jmenovité
hodnoty doby telegramu.

Pokud je prenosova rychlost 9600 kbaudu a
délka telegramu je 16 baudu, musi byt telegram
dokoncen do 27,5 ms.

195NA039.10

STX  LGE ADR DATA BCC

Z = Doba mezi znaky

Délka telegramu (LGE)
Délka telegramu je pocet datovych bajtu plus bajt
adresy ADR plus kontrolni bajt BCC.

Délka telegramu se 4 datovymi baijty:

LGE =4 +1 + 1 = 6 bajtu

Délka telegramu se 12 datovymi bajty:

LGE =12 + 1 + 1 = 14 bajtu

Telegramy obsahuijici text maji délku 10+n
bajtu. Cislo 10 predstavuje pevné znaky a 'n’ je
promenna (zavisi na délce textu).

Adresa menice kmitoctu (ADR)
Pouzivaji se dva ruzné formaty adresy. Rozsah adres
menice kmitoctu je bud' 1-31, nebo 1-126.

1. Format adresy 1-31

Bajt pro tento rozsah adres ma nasledujici profil:
7 6 5 4 3 2 1 0

0

195NA040.10

Bit 7 = 0 (format adresy 1-31 je aktivni)

Bit 6 se nepouziva

Bit 5 = 1: Vsesmerové vysilani, adresni bity
(0-4) se nepouzivaji

Bit 5 = 0: Vsesmerové vysilani nepouzito

Bit 0-4 = adresa menice kmitoctu 1-31
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2. Format adresy 1-126
m Charakter dat (bajt)

Bajt pro rozsah adres 1-126 ma nasledujici profil: Sestaveni datovych bloky zavisi na typu telegramu.
7 6 5 4 3 2 1 0 Existuji tri typy telegramu a typ telegramu plati jak
1 pro ridici telegram (hlavni jednotka = podrizend),

tak pro odpovedni telegram (podrizend jednotka =

195NAO#110 hlavni) Existuji nasleduiici tri typy telegramu:

Bit 7 = 1 (format adresy 1-126 je aktivni)
Bit 0-6 = adresa menice kmitoctu 1-126
Bit 0-6 = 0 Vsesmerové vysilani

1. Blok parametru se pouziva k prenaseni
parametry mezi hlavni a podrizenou jednotkou.
Blok dat obsahuje 12 bajta (6 slov) a také

Podrizena jednotka posila adresni bajt hlavni jednotce obsahuje blok zpracovani.

beze zmeny zpatky v odpovednim telegramu. T

‘ PKE ‘ IND ‘szh,gh PWE oy | PCD1 PCIDZ‘

Blok parametrt ‘B\ok procesu

Priklad:
Telegram je odeslan na adresu menice kmitoctu
22 pomoci formatu adresy 1-31:

7 6 5 4 3 2 1 0
0j0|O|1]0|1|1]0

176FA155.10

Kontrolni bajt (BCC)

Kontrolni bajt Ize vysvetlit na prikladu: Pred
obdrzenim prvniho bajtu telegramu je vypocteny
kontrolni soucet (BCS) 0.

100% = 1=1 PRINT
7 65 4 32 10 2. Blok zpracovani je sestaveny jako blok dat ze
0/0|0|0O0|0O|0O|0O]|O ctyr bajtu (2 slov) a zahmuije:
- Ridici slovo a zadanou hodnotu (od hlavni
jednotky k podrizené)

195NA043.10

Po obdrzeni prvniho bajtu (02H): - Stavové slovo a aktuélni vystupni kmitocet
BCS = BCC EXOR ,prvni bait" (od podizené jednotky k hlavny.

(EXOR = vylucné souctové

hradlo) PCD1 PCD2
BCS EXOOCF)%O 00000 (00H) 3. Blok textu se pouziva pro cteni a zapis textu
prvni baijt" = 00000010 (02H) prostrednictvim bloku dat.
BCC =00000010 PKE | IND |Ch 1[Ch 2 Ch n|PCD1|PCD2

Blok textu Blok procesu
Kazdy dalsi nasledny bajt se prida k BCS EXOR a
vysledkem je novy kontrolni soucet, napr.:

BCS =00000010(02H)
EXOR

.druhy bajt" = 11010110 (D6H)

BCC =11010100

134 MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss



Darfoss

VLT® 8000 AQUA

1. Bajty parametru

195NA046.10
PKEZ] IND |PWEpigh|PWE 0w
AK PNU
15 14 13 12(11({10 987 6 54 3 210
o
2. o 2
N > -
NED 5 o
x93 a % 2
X 0T o - g
a oo z O a

Prikazy parametru a odpovedi (AK) Bity ¢. 12-15
se pouzivaji pro prenos prikazya parametru z hlavni
jednotky do podrizené a prenos zpracované odpovedi

Pokud nelze prikaz provést, podrizena jednotka odesle
odpoved' (0111) Prikaz nelze vykonat a v hodnote
parametru bude uvedena nasledujici chybovéa zprava:

(odpoved' Chybova zprava

0111)

0 Pouzité cislo parametru neexistuje

1 Do volaného parametru nelze
zapisovat

2 Datova hodnota prekracuje limity
parametru.

3 Pouzity podindex neexistuje

4 Parametr neni typ pole

5 Typ dat se neshoduje s volanym
parametrem

17 V aktualnim stavu menice

kmitoctu nelze menit data ve
volaném parametru. Napriklad
nekteré parametry Ize menit pouze
pri_zastaveném motoru.

podrizené jednotky zpet do jednotky hlavni. 130 K volanému parametru nema
Prikazy parametru - hlavni podrizena: sbernice pristup i

Bit c. 131 Zmena dat neni mozn4, protoze
15 14 13 12 Prikaz parametru bylo vybrano tovarni nastaveni

0

0

0

0

Zadny prikaz

0

0

0

1

Cist hodnotu parametru

0

0

1

0

Zapsat hodnotu parametru do
pameti RAM (slovo)

0

0

1

1

Zapsat hodnotu parametru do
pameti RAM (dvojité slovo)

Zapsat hodnotu parametru do
pameti RAM a EEPROM (dvoijité
slovo)

Zapsat hodnotu parametru do
pameti RAM a EEPROM (slovo)

Cist/zapsat _text

Odpovedst podrizena - hlavni:

Bit c.

15

14 13 12 Odpovedst

O 0 0 0 Zadna odpoved'

0O 0 0 1 Hodnota parametru byla
prenesena (slovo)

0O 0 1 0 Hodnota parametru byla
prenesena (dvoiité slovo)

0O 1 1 1 Prikaz nelze vykonat

—

Text byl prenesen

Cislo parametru PNU)

Bity ¢. 0-10 se pouzivaji po prenos cisel parametru.
Funkce daného parametru je definovana v popisu
parametru v casti Programovani.

Index
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PKE [ZINDZPWEigh/PWE 0w

Index se pouziva spolecne s cislem parametru pro
cteni/zapis u parametry s indexem, jako je parametr
615 Kod chyby. Index ma dva bajty - dolni bajt

a horni bajt. Nicméne pouziva se pouze dolni
bajt. Viz priklad na nasleduiici strane.
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P['l'klad - Index:
Je nutno precist prvni kodd chyby(index [1]) v
parametru 615 Kod chyby.

PKE = 1267 Hex (precist parametr 615 Kod chyby).
IND = 0001 Hex - Index ¢. 1.

1267 H|0001 H |
PKE  IND PWE

Menic kmitoctu odpovi v bloku hodnot parametru (PWE)
prostrednictvim kddu chyby s hodnotou 1-99. Popis
kodu chyby naleznete v Seznamu vystrah a poplachy.

Hodnota parametru (PWE)

PKE | IND PWErgiPWE(

Blok hodnot parametry se sklada ze 2 slov (4 bajtu) a
jeho hodnota zavisi na aktivnim parametru (AK). Pokud
se hlavni jednotka dotaze na hodnotu parametru,
blok PWE neobsahuje zadnou hodnotu.

Jestlize ma byt hlavni jednotkou (zapis) zmenena
hodnota parametru, bude nova hodnota zadana do
bloku PWE a odeslana podrizené jednotce.

Pokud podrizena jednotka zareaguje na pozadavek na
parametr (prikaz cist), aktualni hodnota parametru se
prenese do bloku PWE a vrati se do hlavni jednotky.
Jestlize parametr neobsahuje ciselnou hodnotu, ale
nekolik moznosti vyberu dat, napr. parametr 001
Jazyk, kde [0] je Anglicky a [1] je Dansky, bude
datova hodnota vybrana zapsanim hodnoty do bloku
PWE. Viz priklad na nasleduijici strane.

Prostrednictvim sériové komunikace je pouze mozno
cist parametry s typem dat 9 (textové retezce). U
menice VLT 8000 AQUA maiji data typu 9 parametry
621-631 Udaje na typovém stitku. \V parametru
621 (Typ jednotky) je napriklad mozno cist velikost
jednotky a rozsah sit'ového napeti.

Pokud je prenasen (cten) textovy retezec, je délka
telegramu promenliva, protoze texty maji ruznou
délku. Délka telegramu je uvedena ve 2. bajtu
telegramu oznacovaném LGE.

Aby bylo mozné cist text pomoci bloku PWE,
musi byt prikaz parametru (AK) nastaven na
hexadecimalni hodnotu 'F'.

Znak indexu se pouziva k rozliseni, zda je prikaz v
dotazu prikazem cteni nebo zapisu. V pripade prikazu
cteni musi mit index néasledujici format:

T

04 00 H

Highbyte Lowbyte
IND

Menic VLT 8000 AQUA méa dva parametry, u kterych
Ize zapsat text: parametry 533 a 534 Zobrazovany
text - viz jejich popis v popisu parametry. Aby bylo
mozné zapsat text pomoci bloku PWE, musi byt prikaz
parametru (AK) nastaven na hexadecimalni hodnotu 'F'.

V pripade prikazu zapisu musi mit index
nasledujici format:

05 | 00 H
Highbyte Lowbyte
IND

Typy dat podporované m(_anigem km'rto<_:tu

Typ Udaje Popis

Celociselny 16

Celociselny 32

Bez znaménka 8

Bez znaménka 16

Bez znaménka 32

OIN|O O [

Textovy retezec

Bez znaménka znamena, ze v telegramu neni
obsazeno zadné znaménko.
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Priklad - Zapis hodnoty parametru:

Parametr 202 Maximalni vystupni kmitocet, fuiax
chceme zmenit na hodnotu 100 Hz. Tuto hodnotu
si musi menic pamatovat po vypadu napdjeni, a
proto je zapsana do pameti EEPROM.

PKE = EOCA Hex - Zapsat do parametru
202 Maximalni vystupni kmitocet,
fmax

IND = 0000 Hex

PWEHIGH = 0000 Hex

PWELow 03E8 Hex - Datova hodnota 1000,

coz odpovida 100 Hz, viz Prevod.

EOCA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE  IND  PWEpigh PWEj,

Odpoved' podrizené jednotky hlavni jednotce
bude vypadat takto:

10CA H[0000 H|0000 H|03E8 H
PKE  IND PWEpigh PWEjoy,

Prikiad - Volba datové hodnoty:

V parametru 415 Jednotky procesu chceme
vybrat hodnotu kW [20]. Tuto hodnotu si musi
menic pamatovat po vypadu napajeni, a proto
je zapsana do pameti EEPROM.

PKE = E19F Hex - Zapsat do parametru
415 Jednotky procesu

IND = 0000 Hex

PWEHGH = 0000 Hex

PWELow 0014 Hex - Zvolit datovou hodnotu
kW [20]

176FA198.1
E19F H|0000 H|0000 H 00145?
PKE  IND PWEpgn PWEq,

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

176FA199.10

119F H|0000 H[0000 H|0014 H|
PKE  IND PWEpign PWE oy

Prikiad - Cteni hodnoty parametru:
Je vyzadovana hodnota parametru 206 Doba rozbehu.
Hlavni jednotka posle nasleduijici dotaz:

PKE = 10CE Hex - cist parametr 206
Doba rozbehu

IND = 0000 Hex

PWEHIGH = 0000 Hex

PWELow 0000 Hex

175ZA708.1

10CE H|0000 H|0000 H[0000 H
PKE  IND  PWEpigh PWEs,

Pokud je hodnota parametru 206 Doba rozbehu
10 sekund, odpoved' podrizené jednotky hlavni
jednotce bude vypadat takto:

175ZA708.1

10CE H|0000 H|0000 H[000A H
PKE  IND PWEpgn PWE,
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Prevod:
Ruzné atributy jednotlivych parametry jsou uvedeny

v casti o tovarnim nastaveni. Protoze hodnotu Pfevodm tabulka:

parametru Ize prendset pouze jako celé cislo, musi byt Prevodni Prevodni
k prenosu desetinnych cisel pouzit prevodni faktor. |n7dj>x fe;)ktgr
Priklad: ? 11000
Parametr 201: minimalni kmitocet, prevodni faktor 0 1
0,1. Pokud ma byt parametr 201 nastaven na -1 0.1
hodnotu 10 Hz, musi byt prenesena hodnota 100, -2 0.01
protoze prevodni faktor 0,1 znamena, ze prenasena 2 09000081
hodnota bude nasobena koeficientem 0,1. Hodnotu
100 je tedy nutno chapat jako 10,0.
= Slovo procesu , Ridici telegram g%::c):? ;gd[;r?é
Blok slova procesu je rozdelen na dva bloky po 16 (hlavni . podrizena) Slovo hodnota
bitech, které vzdy nasleduji ve stanovené posloupnosti. Odpovedni telegram Stavové Dany
195NA066.10 (podrizena - hlavni) slovo vystupni
PCD1 PCD2 kmitocet
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m Ridici slovo podle protokolu FC
Ridici slovo slouzi k prenaseni prikaza z hlavni jednotky
(napr. z pocitace) do podrizené jednotky.

Z4dand hodnota
sériové kom.

RTdici—» Podizenf /51T,

1514 13 12 11 10 98 7 6 5 4 3 2 1 0OBit ¢&.

Bt Bit=0 Bit = 1
00 Pevna z.h. LSB
01 Pevna z.h. MSB

02 Stejnosmerné brzdeni

03 Volny dobeh

04  Rychlé zastaveni

05 Ulozeni vystupniho kmitoctu

Poznamka: V parametru 504 Stejnosmerna brzda se
voli vztah mezi bitem 02 a odpovidajici funkci svorky 27.

Bit 03, Volny dobeh motoru:

Nastaveni bitu 03 na hodnotu 0 zpusobi, ze menic
kmitoctu okamzite ,,pusti" motor (vystupni tranzistory se
,vypnou"), a motor tedy volne dobehne a zastavi se.
Nastaveni bitu 03 na hodnotu 1 zpusobi, ze menic
kmitoctu je schopen spustit motor, pokud jsou
splneny ostatni podminky pro spusteni. Poznamka:

V parametru 503 Volny dobeh se voli zpusob, jakym
bude bit 03 svazan s odpovidaijici funkci svorky 27.

Bit 04, Rychlé zastaveni:
Nastaveni bitu 04 na hodnotu ,0" zpusobi zastaveni,

06 Zastaveni s Start pri kterém rychlost motoru postupne kleséa podie
kontrolovanym parametru 207 Doba dobehu.
dobehem
o7 Vynulovani Bit 05, Ulozeni vystupniho kmitoctu:
08 Konstantni otacky Nastaveni bitu 05 na hodnotu ,0" znamena,
?8 Egtzaﬂ%géclaetné ggf;%?;%% ze bude uloen dany vystupni kmitocet (v Hz).
11 Aktivace relé 1 Ulozeny vystupni kmitocet Ize pak zmenit pouze
12 Aktivace relé 2 pomoci digitalnich vstupy naprogramovanych na
13 Volba sady Zvyseni otacek a Snizeni otécek.

parametry, nejnizsi
platny bit (LSB)

14 Volba sady
parametry, nejvyssi
platny bit (MSB)

15 Reverzace

Bit 00/01:

Bity 00/01 slouzi k volbe mezi ctyrmi predem
naprogramovanymi zadanymi hodnotami
(parametry 211-214 Pevna zadana hodnota)

podle nasledujici tabulky:

Pevna Parametr Bit 01 Bit 00

zadana

hodnota
1 211 0 0
2 212 0 1
3 213 1 0
4 214 1 1

' Upozorneni:
Q&g Parametr 508 Volba pevné zédané hodnoty
q slouzi k vyberu zpusobu, jakym budou
bity 00/01 svazany s odpovidajicimi
funkcemi digitalnich vstupu.

Bit 02, DC BRAKE:

Nastaveni bitu 02 na hodnotu 0 vyvola stejnosmerné
brzdeni a zastaveni. V parametrech 114 Stejinosmerny
brzdici proud a 115 Doba brzdeni stejnosmernym
proudem nastavte brzdici proud a dobu brzdeni.

Upozorneni:
": Je-li aktivni funkce Ulozeni vystupu, menic
i kmitoctu nelze zastavit pomoci bitu 06 Start,
ani pomoci svorky 18. Menic kmitoctu Ize
zastavit jen nasledujicimi zpusoby:

« Bit 03 Volny dobeh

e Svorka 27

e Bit 02 Brzdeni stejnosmernym proudem

e Svorka 19 je naprogramovana na Brzdeni
stejnosmernym proudem

c
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Bit 06, Dobeh a rozbeh:

Nastaveni bitu 04 na hodnotu ,0" zpusobi zastaven,
pri kterém rychlost motoru postupne klesa podle
parametru 207 Doba dobehu.

Nastaveni bitu 06 na hodnotu , 1" zpusobi, ze menic
kmitoctu je schopen spustit motor, pokud jsou
splneny ostatni podminky pro spusteni. Poznamka: V
parametru 505 Start se voli zpusob, jakym bude bit 06
Dobeh a rozbeh svazan s odpovidajici funkci svorky 18.

Bit 07, Vynulovani:

Po nastaveni bitu 07 na ,0" nebude

provedeno vynulovani.

Nastaveni bitu 07 na ,1" zpusobi, ze vypnuti
bude resetovano.

Vynulovani je aktivovano nabeznou hranou signalu,
tji. pri zmene z logické 'O’ na logickou "1’
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Bit 08, Konstantni otacky:

Nastaveni bitu 08 na hodnotu ,1" mé za nasledek,
ze vystupni kmitocet je urcen parametrem 209
Kmitocet konstantnich otacek.

Bit 09, Bez funkce:
Bit 09 nema zadnou funkgci.

Bit 10, Neplatna/platna data:

Sdeluje menici kmitoctu, zda mé byt ridici slovo
pouzito ci ignorovano. Nastaveni bitu 10 na hodnotu
,0" udava, ze ridici slovo bude ignorovano. Nastaveni
bitu 10 na hodnotu ,1" znamena, ze ridici slovo bude
pouzito. Tato funkce je dulezita, protoze telegram bez
ohledu na svuj typ vzdy obsahuje ridici slovo. Ridict
slovo je tedy mozné vypnout, pokud ho pri aktualizaci
nebo cteni parametry nechcete pouzivat.

Bit 11, Relé 1:

Bit 11 = ,0": Relé 1 neni aktivovano.

Bit 11 = ,1" Relé 1 je aktivovano, pokud byly
bity 11/12 ridiciho slova vybrany v parametru
323 Reléové vystupy.

Bit 12, Relé 2:

Bit 12 = ,0": Relé 2 neni aktivovano.

Bit 12 = ,1": Relé 2 je aktivovano, pokud byly
bity 11/12 ridiciho slova vybrany v parametru
326 Reléoveé vystupy.

Upozorneni:
": Pokud dojde k prekroceni casové prodlevy
q nastavené v parametru 556 Funkce po casovém
intervalu sbernice, relé 1 a 2 ztrati napsti, jestlize
byla aktivovana prostrednictvim sériové komunikace.

Bity 13/14, Volba sady parametru:
Bity 13 a 14 umoznuji volbu ze ctyr nabidek
parametry podle nasledujici tabulky:

V tovarnim nastaveni byla reverzace vybrana jako
digitélni v parametru 506 Reverzace, coz znamena,
ze bit 15 povede k reverzaci pouze tehdy, pokud byla
vybrana sbernice, logické OR nebologické AND (avsak
logické AND pouze spolecne se svorkou 19).

m Stavové slovo podle protokolu FC

Stavové slovo slouzi k informovani eidici
jednotky (nape. poeitace) o rezimu jednotky
podaizené (VLT 8000 AQUA).

Status

Output
Slave —» Master [/ ord”, P

frequency

1514131211 109876543210

Bit Bit =0 Bit = 1

00 Vypnuti Qizeni poipraveno

01 Minié kmitoétu

poipraven

02 Pohotovost

03 Bez vypnuti Vypnuti

04 Nepouzito

05 Nepouzito

06 Nepouzito

07 Bez vystrahy Vystraha

08 Otaeky # zadana Otaéky = zadana
hodota hodnota

09 Lokalni ovladani @izeni pomoci

sériové komunikace

10 Mimo rozsah kmitogtu

11 Bizi

12 Bez funkce Bez funkce

13 Upozornini na pailis
vysoké/nizké napiti

14 Mezni hodnota
proudu

15 Tepelna vystraha

Sada Bit 14 Bit 13
parametry

1 0 0

2 0 1

3 1 0

4 1 1

Tato funkce je k dispozici pouze tehdy, pokud byla v
parametru 004 vybrana hodnota Externi volba.
Poznamka: V parametru 507 Volba sady parametra
se voli zpusob, jakym budou bity 13/14 svazany

s odpovidajici funkci digitalnich vstupu.

Bit 15, Bez funkce/reverzace:

Po nastaveni bitu 15 na ,0" nebude

provedena reverzace.

Po nastaveni bitu 15 na ,,1" bude provedena reverzace.

Bit 00, Jizeni poipraveno:
Bit 00 = 1. Minié kmitoétu je pgipraven k provozu.
Bit 00 = 0. Minie kmitoetu vypnul.

Bit 01, Minieé kmitoetu pgipraven:

Bit 01 = 1. Minie kmitoétu je peipraven k provozu, ale
na svorce 27 je logicka 0 nebo byl prostegednictvim
sériové komunikace obdrzen paikaz k volnemu dobihu.

Bit 02, Pohotovost:
Bit 02 = 1. Minié kmitoétu je schopen spustit
motor, jakmile obdrzi povel ke startu.

Bit 03, Bez vypnuti/vypnuti:
Bit 03 = 0 znamena, ze minie VLT 8000 AQUA
neni v chybovém stavu.
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Bit 03 = 1 znamena, ze minie¢ VLT 8000
AQUA vypnul a k pokragovani éinnosti musi
byt peiveden signal vynulovani.

Bit 04, Nepouzito:
Bit 04 neni ve stavovém slovu pouzivan.

Bit 04, Nepouzito:
Bit 05 neni ve stavovém slovu pouzivan.

Bit 06, Zablokovani:
Bit 06 = 1 znamena, ze doslo k zablokovani.

Bit 07, Bez vystrahy/vystraha:
Bit 07 = 0 zn-amené, ze neni signalizovana
vystraha. Nastaveni bitu 07 na hodnotu 1
znamena, ze doslo k vystraze.

Bit 08, Otaéky # z. h./otééky = z. h.:

Nastaveni bitu 08 na hodnotu 0O _znamené, ze
motor bizi, ale jeho aktualni rychlost se lisi od
peednastavené zadané rychlosti. K tomu muze dojit
napeiklad v peipadi, kdy jsou otaeky zvysovany, resp.
snizovany, pei startu, resp. zastaveni.

Bit 08 = 1 znamena, ze aktualni otaeky motoru se
rovnaji pevné zadané hodnoti otagek.

Bit 09, Mistni ovladani/ovladani pees

sériovou komunikaci:

Bit 09 = 0 znamena, ze na ovladacim panelu byl
aktivovan peikaz OFF/STOP, nebo ze minieé VLT
8000 AQUA je v Ruenim rezimu. Minié kmitoetu
nelze ovladat pees sériovou komunikaci.

Nastaveni bitu 09 na hodnotu 1 znamena, ze minie
kmitoetu Ize ovladat pees sériovou komunikaci.

Bit 10, Mimo kmitoetovy rozsah:

Bit 10 je nastaven na hodnotu 0, pokud vystupni
kmitoeet dosahl hodnoty Minimaini vystupni kmitoeet
(parametr 201) nebo Maximalni vystupni kmitoeet
(parametr 202). Nastaveni bitu 10 na hodnotu 1 udava,
ze vystupni kmitoeet se nachazi v definovaném rozsahu.

Bit 11, Nebizi/biz:

Nastaveni bitu 11 na hodnotu 0 udava, ze motor nebizi.
Nastaveni bitu 11 na hodnotu 1 udava, ze minie
kmitoetu VLT 8000 AQUA obdrzel signal ke startu,
nebo ze vystupni kmitoeet je vyssi nez 0 Hz.

Bit 12, Bez funkce:
Bit 12 nema zadnou funkci.

Bit 13, Pailis vysoké/nizké napiti:

Nastaveni bitu 13 na hodnotu O udava, ze neni
vydana vystraha zpusobena napitim. Nastaveni bitu
18 na hodnotu 1 udava, ze stejnosmirné napiti v
mezifrekvenenim obvodu miniee VLT 8000 AQUA je

pailis nizké nebo pailis vysoké. Viz mezni hodnoty
napiti v easti Viystrahy a poplachy.

Bit 14, Mezni hodnota proudu:

Nastaveni bitu 14 na hodnotu O udava, ze vystupni
proud je mensi nez hodnota v parametru 215
Mezni hodnota proudu I . Bit 14 = 1 znamena, ze
vystupni proud je vyssi nez hodnota v parametru
215 Mezni hodnota proudu I a minie kmitoetu
vypne po uplynuti doby stanovené v parametru 412
Zpozdini vypnuti pei nadproudu, Ipm.

Bit 15, Tepelna vystraha:

Nastaveni bitu 15 na hodnotu 0 znamena, ze nedoslo
k zadné tepelné vystraze. Nastaveni bitu 15 na
hodnotu 1 udava, ze byla peekroéena mezni teplota,
a to v motoru, v miniei kmitoétu nebo na termistoru
peipojeném k analogovému vstupu.

m Zadana hodnota sériové komunikace

RidicT 7] I4dang hodnota
slovo’//)] sériové kom.

RfdicT —» PodFizeny

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit &.

Zadana hodnota sériové komunikace je prenasena
do menice kmitoctu ve forme 16bitového slova.
Hodnota je prenasena jako cela cisla

0 - +32767 (x200 %).

16384 (4000 Hex) odpovida 100 %.
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Z&dana hodnota sériové komunikace ma
nasledujici format:

0-16384 (4000 Hex) - 0-100 % (par. 204
Minimalni zadana hodnota. - Par. 205
Maximalni zadana hodnota.).

Pomoci zadané hodnoty sériové komunikace Ize
zmenit smer otaceni. Provadi se to prevedenim binarni
zadané hodnoty na dvojkovy doplnek. Viz priklad.
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Priklad - ridici slovo a zadana hodnota
sériové komunikace:

Menic kmitoctu musi obdrzet prikaz ke startu a
zadana hodnota musi byt nastavena na 50 %
(2000 Hex) rozsahu zadané hodnoty.

Ridici slovo = 047F Hex. Prikaz Start
Zédana hodnota = 2000 Hex. 50 % zadané hodnoty

047F H|2000 H

RidicT  Z&dana
slovo hodnota

Menic kmitoctu obdrzi prikaz ke startu a zadana
hodnota musi byt nastavena na -50 % (-2000

Hex) rozsahu zadané hodnoty.

Zadana hodnota je nejprve prevedena na prvni doplnek;
potom je binarni 1 pridana ke dvojkovému doplnku:

2000 Hex = 0010 0000 0000 0000 binarne

1 doplnek = 1101 1111 1111 1111 binarne
+ 1 binami

2 doplnek = 1110 0000 0000 0000 binarne

Ridici slovo = 047F Hex. Prikaz Start
Zadana hodnota = EO00 Hex. -50 % zadané hodnoty

047F H|EOOQO H

Ridici  Zadané
slovo hodnota

m Aktualni vystupni kmitocet

,Staygy/ Vystupnt
slov kmitocet

Podrizeny —» RidicT

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0Bit &.

Hodnota aktualniho vystupniho kmitoctu menice
kmitoctu v libovolny dany okamzik je prenasena jako
16bitové slovo. Hodnota je prenasena ve forme
celych cisel 0 -+ 32767 (200 %).

16384 (4000 Hex) odpovida 100 %.

Vystupni kmitocet ma nasledujici format:

0-16384 (4000 Hex) =0-100 % (Par. 201
Minimalni vystupni kmitocet - Par. 202
Maximalni vystupni kmitocet).

Priklad - Stavové slovo a aktualni vystupni kmitocet:
Hlavni jednotka obdrzi od menice kmitoctu stavovou
zpravu, ze aktualni vystupni kmitocet ma hodnotu
50 % rozsahu vystupniho kmitoctu.

Par. 201 Minimalni vystupni kmitocet = 0 Hz
Par. 202 Maximalini vystupni kmitocet = 50 Hz

OF03 Hex. Stavova
zprava

2000 Hex. 50 %
kmitoctového rozsahu
odpovida 25 Hz.

Stavové slovo =

Vystupni kmitocet =

OF03 H|2000 H

Stavové Vystupni
slovo kmito&et
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m Sériova komunikace 500-556
V této skupine parametru se nastavuje sériova
komunikace menice kmitoctu.
Aby se zajistilo pouziti sériové komunikace, musi se
vzdy nastavit adresa a prenosova rychlost. Krome
toho Ize také prostrednictvim sériové komunikace
cist soucasné provozni Udaje, jako zadana hodnota,
zpetna vazba a teplota motoru.

500 Protokol
(PROTOCOL)

Hodnota:
OFC protokol (FC PROTOKOL) [0]

501 Adresa
(ADRESS)

Hodnota:
Parametr 500
Protocol = FC protocol [0]
0 - 126 o1

Funkce:
V tomto parametru je mozné pridelit adresu v siti
sériové komunikace kazdému menici kmitoctu.

Popis volby:
Jednotlivému menici kmitoctu musi byt pridelena
jedinecna adresa.
Kdyz pocet pripojenych jednotek (menic kmitoctu +
hlavni prvek) prevysuje 31, musi se pouzit zesilovac.
Parametr 501 Adresa se nemuze prostrednictvim
sériové komunikace zvolit, musi se vsak nastavit
pomoci ovladaci jednotky LCP.

502 Prenosova rychlost
(BAUDRATE)

Hodnota:

Popis volby:
Prenosova rychlost menice kmitoctu se musi nastavit
na hodnotu, ktera odpovida prenosové rychlosti
hlavniho prvku. Parametr 502 Prenosova rychlost
se nemuze zvolit pomoci sériové komunikace, musi
byt nastaven ovladaci jednotkou LCP.
Vlastni cas prenosu Udaju, ktery je urcen prenosovou
rychlosti, je pouze casti celkového casu komunikace.

503 Volny dobeh
(COASTING)

Hodnota:

Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]

Sériova komunikace (SERIAL PORT) 1]

Logicky soucin (LOGIC AND) 2]
O Logicky soucet (LOGIC OR) [3]

Funkce:

V parametrech 503 - 508 se muze provadet vyber
pro rizeni menice kmitoctu prostrednictvim digitalnich
vstupu a/nebo sériové komunikace.

Kdyz se zvoli moznost Sériova komunikace [1],
dany povel muze byt aktivovan pouze, kdyz je
povel dan sériovou komunikaci.

Kdyz je zvolena moznost Logicky soucin [2], funkce
musi byt krome toho aktivovana pres digitalni vstup.

Popis volby:
Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy motor bezi
a pomalu dobihg, kdyz byly zvoleny moznosti
Digitalni vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky
soucin [2] nebo Logicky soucet [3].
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' Upozorneni:
“: Uvedomte si, svorka 27 a bit 03 ridiciho slova
i jsou aktivni v pripade logické "0".

300 Baud (300 BAUD) Q]
600 Baud (600 BAUD) 1]
1200 Baud (1200 BAUD) 2]
2400 Baud (2400 BAUD) [3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]

09600 Baud (9600 BAUD) 5]
Funkce:

V tomto parametru se programuje rychlost, pri

které jsou Udaje prenaseny sériovou komunikaci.

Prenosova rychlost se definuje jako pocet bitu

prenesenych za sekundu.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Digitalni vstup [0] Sériova komunikace [1] Digitalni vstup [0] Sériova komunikace [1]
Sériova Sériova Sériova Sériova
Kl. 27 kom.Funkce KI. kom.Funkce Svork. kom.Funkce Svork. kom.Funkce
27 19/27 19/27
0 0 Volny 0 0 Volny 0 0 | DC-brzda 0 0 | DC-brzda
dobeh dobeh 0 1 DC-brzda 0 1 Beh
0 1 Volny 0 1 Beh motoru
1 0 Beh 1 0 Volny motoru
motoru dobeh 1 1 Beh 1 1 Beh
1 1 Beh 1 1 Beh motoru motoru
motoru motoru Logicky soucin|2] Logicky soucet[3]
Logicky soucin[2] Logicky soucet[3] Seriova Seriova
Sériova Sériova Svork. kom.Funkce Svork. kom.Funkce
Kl. 27 kom.Funkce Kl. kom.Funkce 19/27 19/27
27 0 0 | DC-brzda 0 0 | DC-brzda
0 0 Volny 0 0 Volny 0 1 Beh 0 1 | DC-brzda
dobeh dobeh motoru
0 1 Beh 0 1 Volny 1 0 Beh 1 0 | DC-brzda
motoru dobeh motoru
1 0 Beh 1 0 Volny 1 1 Beh 1 1 Beh
motoru dobeh motoru motoru
1 1 Beh 1 1 Beh
motoru motoru

504 DC brzda

Hodnota:

Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]

Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1]

Logicky soucin (LOGIC AND) 2]
O Logicky soucet (LOGIC OR) [3]

Funkce:

Viz popis funkce v parametru 503 Volny dobeh.

Popis volby:
Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy motor bezi
a DC brzdi, kdyz byly zvoleny moznosti Digitalni
vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky soucin
[2] nebo Logicky soucet [3].

Upozorneni:
' Uvedomte si, ze moznost DC brzdeni inverzni
q [3] pres svorku 19, svorku 27 a bit 03 ridiciho
slova jsou aktivni v pripade logické "0".

505 Start
(START)

Hodnota:

Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]

Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1]

Logicky soucin (LOGIC AND) [2]
OLogicky soucet (LOGIC OR) [3]

Funkce:

Viz popis funkce v parametru 503 Volny dobeh.

Popis volby:

Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy se motor
zastavil, a udava situace, ve kterych ma menic
kmitoctu spousteci povel, kdyz byly zvoleny moznosti
Digitalni vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky
soucin [2] nebo Logicky soucet [3].

Digitélni vstup [0]

Sériova komunikace [1]

Sériova Sériova
KI.18 kom.Funkce KI.18 kom.Funkce
0 0 Stop 0 0 Stop
0 1 Stop 0 1 Start
1 0 Start 1 0 Stop
1 1 Start 1 1 Start

Logicky soucin [2]

Logicky soucet[3]

Sériova Sériova
KLL18 kom.Funkce KLL18 kom.Funkce
0 0 Stop 0 0 Stop
0 1 Stop 0 1 Start
1 0 Stop 1 0 Start
1 1 Start 1 1 Start
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
(REVERSING) Viz popis funkce v parametru 503 Volny dobeh.
Hodnota: : .
o Popis volby:
O Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) 0] Ni ) ke UkazLi )
Sériova komunikace (SERIAL PORT) [] | /|<ze u,ved;na tabulka u a‘zije ,ngsltaveml(parametr 0,02
Logicky soucin (LOGIC AND) g Aktini sada parametry |, Keré bylo zuoleno pomocs
Logicky soucet (LOGIC OR) 3] mo;nom /g/'a ni vstup [Q], 'er/ova omunikace [1],
Logicky soucin [2] nebo Logicky soucet [3].
Funkce: Tabulka také ukazuje konstantni zadanou hodnotu
ktera byla zvolena pomoci moznosti Digitalni
Popis volby: vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky soucin
Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy motor bezi [2] nebo Logicky soucet [3].
ve smeru hodinovych rucicek a proti smeru Digitalni vstupl0l
hodinovych rucicek, kdyz byly zvoleny moznosti Sber| Sbe Sada Sada Sada
Digitaini vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky nice | nice param. param. param.
soucin [2] nebo Logicky soucet [3]. msb| Isb /Kon- /Konstantni | /Konstantni
Digitalni vstup [0] Sériova komunikace [1] stantni Isb c.
Sériova Sériova msb
KL19  kom.Funkce KL19 kom.Funkce 0 0 0 0 1
0 0 | Ve smeru 0 0 | Ve smeru 0 0 0 1 2
hod. ruc. hod. ruc. 0 0 1 0 3
0 1 | Ve smeru 0 1 | Proti smeru 0 0 1 1 4
0 1 0 0 1
hod. ruc. hod. ruc.
1 0 Proti 1 0 | Ve smeru 0 ! 0 ! 2
0 1 1 0 3
smeru hod. ruc. 0 1 1 1 4
hod. ruc. 1 0 0 0 1
1 1 Proti 1 1 | Proti smeru 1 0 0 1 2 =
smeru hod. ruc. ) 0 ) 0 3 &
1 0 1 1 4 <)
hod. ruc. 1 1 0 0 1 S
Logicky soucin[2] Logicky soucet[3] 1 1 0 1 o ©
Sériova Sériova 1 1 1 0 3 &
KLL19 kom.Funkce KL19 kom.Funkce 1 1 1 1 4 a
0 0 | Ve smeru 0 0 | Ve smeru
hod. ruc. hod. ruc. ] ;
- Sériova komunikace [1]
0 |1 ngsmri;“ 0 |1 ngg ST “Sbef Sbef Sada Sada Sada
3 0 Ve s.mertj 1 0 I Proti .smer.u nice | nice| param. param. param.
hod. ruc hod. ruc msb| sb /Kon- /Konstantni | /Konstantni
1 1 Proti 1 1 | Proti smeru stantni Isb c.
smeru hod. ruc. = mgb = :
hod. ruc. 0 0 0 y y
0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
0 1 0 0 2
507 Volba sady parametru 8 1 ? (1) g
(SELECTING OF SETUP) 0 | 1 1 1 2
508 Volba konstantni zddané hodnoty 1 8 8 ? g
(SELECTING OF SPEED) 1 0 1 0] 3
Hodnota: 1 (1) g) g) 2
Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0] 1 1 0 1 4
Sériova komunikace (SERIAL PORT) 1] 1 1 1 0 4
Logicky soucin (LOGIC AND) 2] 1 1 1 1 4
O Logicky soucet (LOGIC OR) [3]
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Logicky soucin[2]

Sber| Sber Sada Sada Sada
nice | nice param. param. param.
msb| Isb /Kon- /Konstantni | /Konstantni
stantni Isb cC.
msb
0 0 0 0 1
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
0 1 0 0 1
0 1 0 1 2
0 1 1 0 1
0 1 1 1 2
1 0 0 0 1
1 0 0 1 1
1 0 1 0 3
1 0 1 1 3
1 1 0 0 1
1 1 0 1 2
1 1 1 0 3
1 1 1 1 4
Logicky soucet [3]
Sber| Sber Sada Sada Sada
nice | nice param. param. param.
msb| Isb /Kon- /Konstantni | /Konstantni
stantni Isb C.
msb
0 0 0 0 1
0 0 0 1 2
0 0 1 0 3
0 0 1 1 4
0 1 0 0 2
0 1 0 1 2
0 1 1 0 4
0 1 1 1 4
1 0 0 0 3
1 0 0 1 4
1 0 1 0 3
1 0 1 1 4
1 1 0 0 4
1 1 0 1 4
1 1 1 0 4
1 1 1 1 4
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani

146

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss



Decfoss

509 - 532 Eteni udaju

VLT® 8000 AQUA

Hodnota:
Parametr Popis Text na displeji Jednotka Interval ak-
e. tualizace
509 Vysledna zadana hodnota (REFERENCE %) % 80 ms
510 Vysledna zadana hodnota (REFERENCE [UNIT]) Hz, ot./min. 80 ms
[iednotky]
511 Zpitna vazba [jednotky] (FEEDBACK) Par. 415 80 ms
512 Kmitoeet [HZ] (FREQUENCY) Hz 80 ms
513 Uzivatelem defin. velieina (CUSTOM READOUT) Hz x migitko 80 ms
514 Proud motoru [A] (CURRENT) A 80 ms
515 Vykon [KW] (POWER KW) kW 80 ms
516 Napiti motoru [V] (POWER HK) HP 80 ms
517 Napiti motoru [V] (MOTOR VOLT) Vac 80 ms
518 Napiti meziobvodu [V] (DC LINK VOLTAGE) Vpc 80 ms
519 Tepelné zatizeni, motor [%] (MOTOR TEMPERATURE) % 80 ms
520 Tepelné zatizeni, VLT [%] (VLT TEMPERATURE) % 80 ms
521 Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) Binarni 80 ms
522 Svorka 53, analogovy vstup (TERMINAL 53, ANALOG V 20 ms
V] INPUT)
523 Svorka 54, analogovy vstup (TERMINAL 54, ANALOG V 20 ms
INPUT)
524 Svorka 60, analogovy vstup (TERMINAL 60, ANALOG mA 20 ms
[MmA] INPUT)
525 Zadana hodnota, impulsova (PULSE REFERENCE) Hz 20 ms
[HZ]
526 Externi zadana hodnota [%)] (EXTERNAL REFERENCE) % 20 ms
527 Stavové slovo (STATUS WORD HEX) Hex 20 ms
528 Teplota chladigée [°C] (HEAT SINK TEMP.) °C 1.2 s
529 Poplachové slovo (ALARM WORD, HEX) Hex 20 ms =
530 @idici slovo (VLT CONTROL WORD, HEX)  Hex 2 ms 'S
531 Varovné slovo (WARN. WORD) Hex 20 ms o
532 Rozsigené stavové slovo (STATUS WORD) Hex 20 ms %
537 Stav relé (RELAY STATUS) Binarni 80 ms g»
E
Funkce:

Tyto parametry mohou byt odeéteny pomoci sériového
komunikaeniho portu a pomoci displeje. Viz také
parametry 007-010 Udaj na displeji.

Popis volby:
Vysledna zddana hodnota, parametr 509:
udava v procentech vyslednou zadanou hodnotu
v rozsahu od Minimalni zadané hodnoty, Refuin
po Maximalni zadanou hodnotu, Refyax. Viz
také Prdace s zadanou hodnotou.

Vysledna zadana hodnota [jednotky],

parametr 510:

Udava vyslednou zadanou hodnotu pomoci jednotky
Hz v rezimu bez zpitné vazby (parametr 100). V rezimu
Se zpitnou vazbou se jednotka zadané hodnoty voli v
parametru 415 Jednotky v rezimu se zpitnou vazbou.

Zpitna vazba [jednotky], parametr 511:

Udava vyslednou hodnotu zpitné vazby pomoci
jednotky nebo migitka zvolenych v parametrech 413,
414 a 415. Viz také Prace se zpitnou vazbou.

Kmitoéet [Hz], parametr 512:
Udava vystupni kmitoeet z miniee kmitoetu.

Uzivatelem definovana veliéina, parametr 513:
Udava uzivatelem definovanou hodnotu vypoétenou na
zakladi aktualniho vystupniho kmitogtu a jednotky, a
také mioitka zvoleného v parametru 005 Max. hodnota
uzivatelem definované velieiny. Jednotka se voli v
parametru 006 Jednotka uzivatelem definované veliéiny.

Proud motoru [A], parametr 514;:
Udava fazovy proud motoru migeny jako
Ueinna hodnota.

Vykon [kKW], parametr 515:
Udava aktualni spoteebu energie motoru v KW.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Vykon [HP], parametr 516:
Udavéa aktualni spoteebu energie motoru v HP.

Napiti motoru, parametr 517:
Udava napiti peivadiné do motoru.

Napiti stejnosmirného meziobvodu, parametr 518:
Udava napiti meziobvodu miniee kmitogtu.

Tepelné zatizeni, motor [%], parametr 519:

Udava vypoetené/odhadnuté tepelné zatizeni na
motoru. 100 % je limitem pro samoeinné vypnuti. Viz
také parametr 117 Tepelna ochrana motoru.

Tepelnd ochrana, VLT [%], parametr 520:
Udava vypoetené/odhadnuté tepelné zatizeni na miniei
kmitoetu. 100 % je limitem pro samoeinné vypnuti.

Digitalni vstup, parametr 521:

Udava stav signdlu 8 vstupu (16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 a 33). Vstup 16 odpovida bitu zcela nalevo.

0 = zadny signél, 1 = signal peipojen.

Svorka 53, analogovy vstup [V], parametr 522:
Udava hodnotu napiti signalu na svorce 53.

Svorka 54, analogovy vstup [V], parametr 523:
Udava hodnotu napiti signalu na svorce 54.

Svorka 60, analogovy vstup [mA], parametr 524:
Udava hodnotu proudu signalu na svorce 60.

Impulsova zadan& hodnota [Hz], parametr 525:
Udava impulsovy kmitoeet v Hz paipojeny k
jedné ze svorek 17 a 29.

Externi zadan& hodnota, parametr 526:

Udava soueet externich zadanych hodnot v procentech
(soueet analogové, impulsové a sériové komunikace)
v rozsahu od Minimalni zadané hodnoty, Refuun po
Maximalni zadanou hodnotu, Refuax.

Stavoveé slovo, parametr 527:
Udava aktualni stavové slovo miniee kmitoétu v Hex.

Teplota chladiee, parametr 528:

Udava aktualni teplotu chladiée miniee kmitoéetu.
Limit odpojeni je 90 = 5 °C/41 F, k opitovnému
zapnuti dochaz pei 60 + 5 °C/41 F.

Poplachové slovo, parametr 529:
Udava Hex kod pro poplach miniee kmitoétu. Viz
Varovna slova 1+2 a poplachové slovo.

didici slovo, parametr 530:
Udava aktualni eidici slovo miniee kmitoétu v Hex.

Varovné slovo, parametr 531:
Udava v Hex kodu, zda je na miniéi kmitoetu vystraha.
Viz Varovna slova 1+2 a poplachové slovo.

Rozsigené stavové slovo, parametr 532:
Udava v Hex kédu, zda je na miniei kmitoétu vystraha.
Viz Varovna slova 1+2 a poplachové slovo.

Stav relé, parametr 537:
Udava v binamim kédu, zda jsou vystupni relé
miniee kmitoétu spustina nebo ne.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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533 Text displeje 1
(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Hodnota:

Max. 20 znaku [POOOKKKKXXXK]

Funkce:
Zde, do textu s maximalne 20 znaky se da napsat to,
co se ukaze na radku 1 displeje, pokud byla zvolena
moznost Text displeje LCP [27] v parametru 007 Cteni
na velkém displgji. Priklad textu na displeji.

CLEAMIMG SYSTEM HO.2

ULT HWO.B

175ZA792.10

AUTO REMOTE RUMMIMG

Popis volby:
Napiste pozadovany text pomoci sériové komunikace.

534 Text displeje 2
(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Hodnota:
Max. 8 znaku

POOKKXXX]

Funkce:
Zde, do textu s maximalne 8 znaky se da napsat
to, co se ukaze na radku 2 displeje, pokud byla
zvolena moznost Text displeje LCP [27] v parametru
007 Cteni na velkém displeji.

Popis volby:
Napiste pozadovany text pomoci sériové komunikace.

535 Zpetnéa vazba sbernice 1
(BUS FEEDBACK1)

Hodnota:
0 - 16384 desitkova (0 - 4000 Hex) oo

Funkce:
Pomoci sériového komunikacniho portu umoznuje
tento parametr zapsat hodnotu zpetné vazby
sbernice, ktera pak bude tvorit cast oviadani zpetné

Popis volby:
Napiste pozadovanou hodnotu zpetné vazby
sbernice pomoci sériové komunikace.

536 Zpetna vazba sbernice 2
(BUS FEEDBACK?2)

Hodnota:
0 - 16384 desitkova (0 - 4000 Hex) oo

Funkce:
Pomoci sériového komunikacniho portu muze byt
hodnota zpetné vazby sbernice zapsana do tohoto
parametru, ktery se pak stane casti ovladaciho
systému zpetné vazby (viz Oviadani zpetné vazby).
Zpetna vazba sbernice 2 se prida k jakékoli
hodnote zpetné vazby na svorce 54.

Popis volby:
Napiste pozadovanou hodnotu zpetné vazby
sbernice pomoci sériové komunikace.

Upozorneni:
é Parametry 555 Casovy interval sbernice a

556 Funkce casového intervalu sbernice
jsou aktivni pouze, kdyz byl v parametru
500 Protokol zvolen FC Protokol [0].

555 Casovy interval sbernice

(BUS TIME INTERVAL)

Hodnota:
1 - 65534 s

0 60 s

Funkce:
Pomoci tohoto parametru se nastavuje cas, u kterého
se ocekava, ze je maximalni mez prijmem dvou
telegramu v rade. Kdyz je tento cas prekrocen,
predpoklada se, ze se sériova komunikace zastavila
a pozadovana reakce se nastavi v parametru 556
Funkce casoveho intervalu sbernice.

Popis volby:
Nastavte pozadovany cas.

556 Funkce casového intervalu sbernice
(BUS TIME INTERVAL FUNCTION)

vazby (viz Ovladani zpetné vazby). Zpetna vazba Hodnota:

sbernice 1 se prida k jakékoli hodnote zpetné O Off (OFF) 0]
vazby zaregistrované na svorce 53. Ulozit vystup (FREEZE OUTPUT) (1]
O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Stop (STOP) (2]
Konstantni otacky (JOG FREQUENCY) [3]
Maximalni vystupni kmitocet (MAX FREQUENCY) [4]
Stop a vypnuti (STOP AND TRIP) 5]
Funkce:

V tomto parametru se nastavuje pozadovana reakce
menice kmitoctu, kdyz cas nastaveny v parametru
555 Casovy interval sbernice byl prekrocen.

Popis volby:
Vystupni kmitocet menice kmitoctu se da kdykoliv ulozit
v soucasné hodnote, ulozit v parametru 211 Konstantni
zadana hodnota 1, ulozit v parametru 202 Max.
vystupni kmitocet nebo zastavit a aktivovat vypnuti.

570 Modbus parity and message framing

(M.BUS PAR./[FRAME)

Hodnota:

(EVEN/1 STOPBIT) 0]
(ODD/1 STOPBIT) [1]
0 (NO PARITY/1 STOPBIT) 2]
(NO PARITY/2 STOPBIT) 3]

Funkce:
This parameter sets up the drive’s Modbus RTU
interface to communicate properly with the master
controller. The parity (EVEN, ODD, or NO PARITY) must
be set to match the setting of the master controller.

Popis volby:

Select the parity that matches the setting for the
Modbus master controller. Even or odd parity is
sometimes used to allow a transmitted word to be
checked for errors. Because Modbus RTU uses
the more efficient CRC (Cyclic Redundancy Check)
method of checking for errors, parity checking is
seldom used in Modbus RTU networks.

571 Modbus communications timeout
(M.BUS COM.TIME.)
Hodnota:

10 ms - 2000 ms 0 100 ms

Funkce:
This parameter determines the maximum amount
of time that the drive’s Modbus RTU will wait
between characters that are sent by the master
controller. When this amount of time expires, the
drive’s Modbus RTU interface will assume that it
has received the entire message.

Popis volby:
Generally, the value of 100 ms is sufficient for Modbus
RTU networks, although some Modbus RTU networks
may operate on a timeout value as short as 35 ms.
If this value is set too short, the drive’s Modbus RTU
interface may miss a part of the message. Since the
CRC check will not be valid, the drive will ignore the
message. The resulting retransmissions of messages
will slow communications on the network.
If this value is set too long, the drive will wait longer
than necessary to determine that the message is
completed. This will delay the drive's response to the
message and possibly cause the master controller to
time out. The resulting retransmissions of messages
will slow communications on the network.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Varovnd slova 1+2 a Poplasné slovo
Varovné slovo, rozsirené stavové slovo a poplasné
slovo se na displeji uvadeiji v hexadecimalnim formatu.
Kdyz existuje vice nez jedno varovani nebo poplach,
ukaze se soucet vsech varovani nebo poplachu.
Popisy vztahuiici se k rozsirenému stavovému slovu jsou
patrné ze Stavoveého slova podle FC protokolu, ohledne
vystrazného slova, rozsireného stavového slova a
poplasného slova se daji popisy cist také pomoci
sériové sbernice v parametru 531 Varovné slovo , 532
Rozsirené stavové slovo a 529 Poplasné slovo.

Hexadec- Rozsirené stavové slovo

imalni kéd

00000001 Overvoltage control active (Aktivni
rizeni_prepeti)

00000002 Start delay (Spousteci zpozdeni)

00000004 Sleep boost active (Boost spanku
aktivni)

00000008 Sleep mode active (Rezim
spanku_aktivni)

00000010 Automatic motor adaptation
completed (Automatické
prizpysobeni motoru dokonceno)

00000020 Automatic motor adaptation
running (Automatické
prizpysobeni motoru bezi)

00000040 Reversing and start (Reverzovani
a_start)

00000080 Ramp operation (Operace
rozbehu/dobehu)

00000100 Reversing (Reverzovani)

00000200 Speed = reference (Rychlost =
zadana hodnota)

00000400 Running (Bezi)

00000800 Local ref. = 0, (Mistni zad.
hodnota)

Remote controlled ref. = 1
(Vzdalena zad. hodnota)

00001000 OFF mode = 1 (Rezim vypnuto)

00002000 Auto mode (rezim) = O, Hand
(rucni) mode = 1

00004000 Start blocked (Start blokovan)

00008000 Start blocked signal missing
(Start blokovan signal chybi)

00010000 Freeze output (Ulozit vystup)

00020000 Freeze output blocked (Ulozit
vystup blokovan)

00040000 Jogging (Konstantni otacky)

00080000 Jog blocked (Konstantni otacky
blokovany)

00100000 Stand by (Pohotovost)

00200000 Stop

00400000 DC stop

00800000 Drive ready (Menic kmitoctu
pripraven)

01000000 Relay 123 active (Relé 123
aktivni)

02000000 Drive ready (Menic kmitoctu
pripraven)

04000000 Control ready (Rizeni pripraveno)

08000000 Start prevented (Start zabranen)

10000000 Profibus OFF3 active (Aktivni)

20000000 Profibus OFF2 active (Aktivni)

40000000 Profibus OFF1 active (Aktivni)

80000000 Reserved (Rezervovano)
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Hexadec- Varovné slovo Bit (Hex) Poplasné slovo
imalni kéd 00000001 Unknown fault (Nezndmé zavada)
00000001 Reference high (Vysoka zadana 00000002 Trip locked (Vypnuti zameeno)
hodnota) 00000004 Auto-optimisation not OK (Auto
00000002 Fault in EEprom on control card 50000008 ‘HOFE’;igW?)'izaCt.e ”e”"tV 80"édk,u)
0000000 ;:Zé\Tada%/EEEprom na ridici Kartde) OdDOienl'u:belrrTr]WieCoeu H(PFaEi)O\/e
4 ault in rom on power car
(Zavada v IEEprom :a karte 00000010 Serial communication timeout
napéieni) (Casové odpojeni sériové
00000008 HPFB bus timeout (Casove 00000020 e e ASIC]
odpojeni HPFB sbernice) 00000040 HPFP bus timeout (Casové
00000010 Serial communication timeout doojeni HPEP sbernice)
] VP odpojeni sbernice
iCasovi Odg)OJeﬂl serove 00000080 Standard bus timeout (Casové
omunikace o . .
odpojeni standardni sbernice)
00000020 Overourrent (Nadoroud) 00000100 Short-circutting (Zkratovén)
00000040 Current limit {Limit proudu) 00000200 Switchmode fault (Zavada
00000080 Motor thermistor (Termistor spinaciho rezimu)
motoru) y
00000400 Ground fault (Zavada uzemneni)
00000100 Motor overtemperature 00000800 Current limit (Limit proudu)
(Nadmerna teplota motoru) 00001000 Overcurrent (Nadproud)
00000200 Inverter overtemperature 00002000 Motor thermistor (Termistor
(Nadmerna teplota invertoru) motoru)
00000400 Undervoltage (Podpeti) 00004000 Motor overheated (Motor
00000800 Qvervoltage (_Prepetﬂ prehréty)
00001000 Voltage warning low (Vystraha 00008000 Inverter overheated (Invertor
nizké napeti i i prehréaty)
00002000 Voltage warning high (Vystraha 00010000 Undervoltage (Podpetd
vysoké napeti) 00020000 Overvoltage (Prepeti)
00004000 Line failure (Zavada vedeni) 00040000 Line failure (Zavada vedeni)
00008000 Live zero fault (Zavada zivé nuly) 00080000 Live zero fault (Zavada zivé nuly)
00010000 Under 10 Volt (terminal 50) Pod 00100000 Heat sink temperature too high
10V (svorka 50) (Teplota chladice prilis vysoka)
00020000 Reference low (Nizka zadana 00200000 Motor phase W missing (Chybi
hodnota) i i faze W motoru)
00040000 Feedback high (Vysoka zpetna 00400000 Motor phase V missing (Chybi
vazba) _ _ faze V_motoru)
00080000 Feedback low (Nizka zpetna 00800000 Motor phase U missing (Chybi
vazba) . faze U motoru)
00100000 Output current high (Vysoky 01000000 Profibus communication fault
vystupni proud) . (Zavada komunikace profibus)
00200000 Out of frequency range (Mimo 02000000 Inverter fault (Zavada invertoru)
rozsah kmitoctu ) 04000000 Qutput current low (Nizky
00400000 Profibus communication fault vystupni proud)
(Zavada komunikace profibus) 08000000 Safety stop (Bezpecnostni stop)
00800000 Output current low (Nizky 10000000 Reserved (Rezervovano)
vystupni_proud)
01000000 Output frequency high (Vysoky
vystupni_kmitocet)
02000000 Output frequency low (Nizky
vystupni kmitocet)
04000000 AMA - motor too small (Motor
prilis maly)
08000000 AMA - motor too big (Motor prilis
velky)
10000000 AMA - check (Kontrola) par. 102,
103, 105
20000000 AMA - check (Kontrola) par. 102,
104, 106
40000000 Reserved (Rezervovano)
80000000 Reserved (Rezervovano)
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m Servisni funkce600-631
Tato skupina parametry obsahuje funkce jako provozni
Udaje, registraci dat a registraci poruch.

Obsahuje také Udaje, které jsou na typovém

stitku menice kmitoctu VLT.

Tyto servisni funkce jsou velmi uzitecné v souvislosti
s analyzou provozu a poruch zarizeni.

600-605 Provozni Gdaje

Hodnota:

Parametr Popis Text na displeji Jednotka Rozsah

C. Provozni Udaje:

600 Celkovy pocet hodin (OPERATING HOURS) Hodiny 0 - 130,000.0

provozu

601 Doba provozu (RUNNING HOURS) Hodiny 0 - 130,000.0

602 Pocitadlo KWh (KWH COUNTER) KWh -

603 Pocet zapnuti (POWER UP'S) Pocet 0 - 9999

604 Pocet prekroc. teploty (OVER TEMP'S) Pocet 0 - 9999

605 Pocet prekroc. Napeti (OVER VOLT'S) Pocet 0 - 9999
Funkce:

Tyto parametry se odecitaji pomoci portu sériové
komunikace a na displeji v daném parametru.

Popis volby:
Parametr 600 Celkovy pocet hodin provozu:
Udava celkovy pocet hodin provozu menice kmitoctu.
Tato hodnota se uklada do pameti kazdou hodinu a
pri vypnuti napajeni. Hodnotu nelze vynulovat.

Parametr 601 Doba provozu:

Udava pocet hodin provozu motoru od vynulovani
v parametru 619 Vynulovani pocitadla doby
provozu. Tato hodnota se uklada do pameti
kazdou hodinu a pri vypnuti napajeni.

Parametr 602 Pocitadlo kWh:

Udava vystupni vykon menice kmitoctu. Vypocet
je zalozen na prumerné hodnote v kWh za
hodinu. Tuto hodnotu Ize vynulovat v parametru
618 Vynulovani pocitadla kWh.

Parametr 603 Pocet zapnuti:
Udava pocet zapnuti napajeni menice kmitoctu.

Parametr 604 Pocet prekroc. teploty:
Udavéa pocet chyb prekroceni teploty na
chladici menice kmitoctu.
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Parametr 605 Pocet prepeti:

Udava pocet zaznamenanych prepeti v meziobvodu
menice kmitoctu. Pocitadlo pracuje jen pokud

je aktivni poplach 7 Prepeti.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss 153



Decfoss

VLT® 8000 AQUA

606 - 614 Registrace udaju

Hodnota:
Parametr Nazev Text na displeji Jednotky Rozsah
C. datového

souboru:
606 Digitalni vstup (LOG: DIGITAL INP) Desitkova c. 0 - 255
607 Ridici slovo (LOG: BUS COMMAND) Desitkova c. 0 - 65535
608 Stavové slovo (LOG: BUS STAT WD) Desitkova c. 0 - 65535
609 Zadana hodnota (LOG: REFERENCE) % 0 - 100
610 Zpetna vazba (LOG: FEEDBACK) Par. 414 -999 999,999 -

999 999,999
611 Vystup. frekvence (LOG: MOTOR FREQ.) Hz 0,0 - 999,9
612 Vystup. napsti (LOG: MOTOR VOLT) V 50 - 1000
613 Vystup. proud (LOG: MOTOR CURR.) A 0,0 - 999,9
614 Napeti DC meziobv. (LOG: DC LINK VOLT) V 0,0 - 999,9
Funkce: Svorka 16 17 18 19 27 29 32 33

V techto parametrech je mozné cist az 20 datovych Desitk.c. 12864 32 16 8 4 2 1

souboruy, pricemz pod [1] jsou nejnovejsi zaznamy

a pod [20] nejstarsi. Po vydani povelu start se
provede zaznam do datového souboru a vzdy znovu
po 160 ms. Pri vypnuti nebo zastaveni motoru se
poslednich 20 datovych hodnot ulozi do pameti

a tyto hodnoty se objevi na displeji. To je Ucelné
napr. v pripade nouzového vypnuti.

Cislo datové baze se uvadi v hranaté zavorce [1].

EXT. REFEREMCE, X

175ZA449.10

)

Bi.H 5

e DATALOG:DIGITAL IMFUT
[ @] 48

Datové baze [1] - [20] Ize cist stisknutim [CHANGE
DATA], nasledujicim stisknutim tlacitek [+/-] Ize
menit cisla datovych souboru.

Parametry 606-614 Datovy soubor lze cist také
pres port sériové komunikace.

Popis volby:
Parametr 606 Datovy soubor: Digitalni vstup:
Zde se objevuji posledni registrované udaje v
desitkovém kodu, predstavuijici stav digitélnich vstupu.
Prevedena do binarniho kédu odpovida svorka 16 bitu
na kraji vlevo a desitkovému kdédu 128. Svorka 33
odpovida bitu na kraji vpravo a desitkovému kodu 1.
Tuto tabulku Ize pouzit napr. pro prevadeni desitkového
cisla do binarniho kédu. Napriklad desitkové cislici
40 odpovida binarni zapis 00101000. Nejblizsi mensi
desitkové cislo je 32, odpovidajici signalu na svorce
18, 40-32=8, odpovida signalu na svorce 27.

Parametr 607 Datovy soubor: Ridici slovo:

Zde se uvadeji posledni registrované uUdaje v
desitkovém kédu pro ridici slovo menice kmitoctu.
Ridici slovo Ize cist pouze pres sériovou komunikaci.
Ridici slovo se cte jako desitkové cislo, které se
musi prevést na hexadecimalni.

Viz profil ridiciho slova v kapitole Sériova
komunikace v Projekeni prirucce.

Parametr 608 Datovy soubor: Stavové slovo:
Udavé posledni registrované udaje v desitkovém kodu
pro stavové slovo. Stavové slovo se cte jako desitkové
cislo, které se musi prevést na hexadecimalni.

Viz profil ridiciho slova v kapitole Sériova
komunikace v Projekeni prirucce.

Parametr 609 Datovy soubor: Zadana hodnota:
Udava posledni registrované udaje o vysledné
zaddané hodnote.

Parametr 610 Datovy soubor: Zpetnéa vazba:
Udava posledni registrované Udaje o signalu
Zpetné vazby.

Parametr 611 Datovy soubor: Vystupni frekvence:
Udava posledni registrované udaje o vystupni frekvenci.

Parametr 612 Datovy soubor: Vystupni napeti:
Udava posledni registrované Udaje o vystupnim napeti.

Parametr 613 Datovy soubor: Vystupni proud:
Udavé posledni registrované udaje o vystupnim proudu.

O = tovamni nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Parametr 614 Datovy soubor: Napeti
DC meziobvodu:

Udava posledni registrované Udaje o napsti
meziobvodu.

615 Datovy soubor poruch: Kod poruchy

(F. LOG: ERROR CODE)

Hodnota:
[Index 1-10]

Poruchovy kod: O - 99

Funkce:
Tento parametr umozruje urcit pricinu poruchy
(vypnuti) menice kmitoctu. Uklada se 10 [1-10]
protokolovych zaznamu.
Nejnizsi protokolové cislo [1] obsahuje posledni resp.
naposledy ulozenou datovou hodnotu, nejvyssi cislo
[10] naproti tomu nejstarsi datovou hodnotu.
Jestlize dojde k nouzovému vypnuti menice
kmitoctu, Ize zjistit pricinu, cas a také hodnoty
vystupniho proudu a napeti.

Popis volby:
Udaj poruchového kédu je ciselny kod, ktery
odpovida tabulce v Prehledu vystraznych hiaseni
a poplachy na str. 113.
Zaznam poruchového kodu Ize vynulovat pouze
po Manualni inicializaci, viz str. 57.

616 Datovy soubor poruch: Cas
(F. LOG: TIME)

Hodnota:

[Index 1-10] Hodiny: O - 130 000,0

Funkce:
Pomoci tohoto parametru Ize Zzjistit celkovy
pocet provoznich hodin u poslednich deseti
nouzovych vypnuti.
Uklada se 10 [1-10] hodnot. Nejnizsi protokolové
cislo [1] obsahuje posledni resp. naposledy
ulozenou datovou hodnotu, nejvyssi cislo [10]
naproti tomu nejstarsi datovou hodnotu.

Popis volby:
Zaznam poruchového koédu Ize vynulovat pouze
po Manualni inicializaci, viz str. 57.

617 Datovy soubor poruch: Hodnota
(F. LOG: VALUE)

Hodnota:

[Index 1 - 10] Hodnota: 0 - 9999

Funkce:
Pomoci tohoto parametru Ize Zjistit, pri jakém proudu
resp. napeti doslo k nouzovému vypnuti. Jednotky
hodnoty zavisi na aktivnim poplachu v parametru
615 Datovy soubor poruch: Kod poruchy .

Popis volby:
Zaznam poruchového koédu Ize vynulovat pouze
po Manualni inicializaci, viz str. 57.

618 Vynulovani pocitadla kWh
(RESET KWH COUNT)

Hodnota:

0OBez vynulovani (DO NOT RESET) [0]
Vynulovani (RESET COUNTER) [1]
Funkce:

Vynulovani parametru 602 Pocitadlo kWh.

Popis volby:
Pri volbe Vynulovani [1] a po stisknuti tlacitka [OK] se
stav pocitadla KWh menice kmitoctu nastavi na nulu.
Tento parametr nelze volit pres sériové rozhrani RS 485.

Upozorneni:
'@ Vynulovani se provede po stisknuti tlacitka [OK].

619 Vynulovani pocitadla provoznich hodin
(RESET RUN. HOUR)

Hodnota:

0OBez vynulovani (DO NOT RESET) [0]
Vynulovani (RESET COUNTER) 1]
Funkce:

Vynulovani parametru 601 Provozni hodiny.

Popis volby:
Pri volbe Vynulovani [1] a po stisknuti tlacitka [OK] se
stav pocitadla provoznich hodin nastavi na nulu. Tento
parametr nelze volit pres sériové rozhrani RS 485.

Upozorneni:
'@ Vynulovani se provede po stisknuti tlacitka [OK].

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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620 Provozni rezim
(OPERATION MODE)

Hodnota:

ONorméalni funkce (NORMAL OPERATION) Q]
Funkce s deaktivovanym invertorem
(OPER. W/INVERT.DISAB) 1]
Zkouska ridici karty (CONTROL CARD TEST) 2]
Inicializace (INITIALIZE) [3]
Funkce:

Krome svoji normalni funkce se da tento parametr
pozit pro dve ruzné zkousky.

Je také mozné provést reset na vychoz nastaveni
z vyrobniho zavodu pro vsechna nastaveni, krome
parametra 501 Adresa, 502 Prenosova rychlost ,
600-605 Provozni tdaje a 615-617 Pamet' poruch .

Popis volby:
Normailni funkce [0] se pouziva pro normalni
provoz motoru.
Funkce s deaktivovanym invertorem [1] se zvoli, kdyz
je vyzadovana kontrola vlivu ridiciho signalu na ridici
karte a jejich funkci - aniz by bezela hridel motoru.
Zkouska ridici karty [2] se zvoli, kdyz je vyzadovana
kontrola analogovych a digitélnich vstupu, analogovych
a digitalnich vystupu, relé a ridiciho napeti +
10 V. Pro tuto zkousku je vyzadovan testovaci
konektor se specialnim propojenim.

Testovaci konektor pro Zkousku ridici karty [2]
se zapoji nasledujicim zpusobem:

propojte 4-16-17-18-19-27-29-32-33;
propojte 5-12;

propojte 39-20-55;

propojte 42 - 60;

propojte 45-53-54.

S

S

S

S

N
175HA378.10

Pri provadeni zkousky ridici karty pouzijte
nasledujici postup:

1. Zvolte moznost Zkouska ridici karty.
2. Odpojte napadjeci napeti a pockejte, az
zhasne svetlo na displeji.
3. Vlozte testovaci zastrcku (viz predchozi sloupec).
4. Proved'te pripojeni k napajeni.

5. Menic kmitoctu ocekava, ze bude stisknuto
tlacitko [OK] (zkouska se nemuze provadet
bez ovladaciho panelu LCP).

6. Menic kmitoctu automaticky zkousi ridici kartu.

7. Kdyz menic kmitoctu zobrazuje "TEST
COMPLETED" (Test dokoncen), odstrante testovaci
konektor a stisknete tlacitko [OK].

8. Parametr 620 Provozni rezim se automaticky
nastavi do funkce Normal.

Kdyz neni zkouska ridici karty Uspesna, menic
kmitoctu zobrazi "TEST FAILED" (Test nelspesny).
Vymente ridici kartu.

Inicializace [3] se zvoli, kdyz nastaveni jednotky z
vyrobniho zavodu ma byt generovano bez resetovani
parametry 501 Adresa, 502 Prenosova rychlost,
600-605 Provozni udaje a 615-617 Pamet' poruch.

Postup inicializace:

1. 2Zvolte Inicializace.

2. Stisknete tlacitko [OK].

3. Odpojte napajeci napeti a pockejte, az se
rozsviti svetlo na displeji.

4. Proved'te pripojeni k vedeni.

5. Inicializace vsech parametry se provede ve vsech
nastavenich s vyjimkou parametra 501 Adresa,
502 Prenosova rychlost, 600-605 Provozni
Udaje a 615-617Pamet' poruch.

Rucni inicializace je dalsi moznost. (Viz
Rucni inicializace).

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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621 - 631 Typovy stitek

Hodnota:

Parametr Popis Text na displeji

C. Typovy stitek:

621 Typ jednotky (DRIVE TYPE)

622 Vykonova cést (POWER SECTION)

623 Objednaci cislo VLT (ORDERING NO)

624 Verze software (SOFTWARE VERSION)

625 Identifikacni cislo LCP (LCP ID NO.)

626 Identifikacni c. databaze parametry (PARAM DB ID)

627 Identifikacni c. vykonové casti (POWER UNIT DB ID)

628 Aplikacni karta (APPLIC. OPTION)

629 Objednaci cislo aplikacni karty (APPLIC. ORDER NO)

630 Typ komunikacni karty (COM. OPTION)

631 Objed. c. komunikacni karty (COM. ORDER NO)
Funkce:

Hlavni Udaje pro jednotku mohou byt cteny z
parametry 621 az 631 Typovy stitek pomoci displeje
nebo sériového komunikacniho portu.

Popis volby:
Parametr 621 Typovy stitek: Typ jednotky:
Typ VLT uvadi velikost jednotky a napajeci napeti.
Prikiad: VLT 8008 380 - 480 V.

Parametr 622 Typovy stitek: Vykonova cast:
Tento parametr uvadi typ vykonové karty pouzité
v menici kmitoctu. Priklad: STANDARD.

Parametr 623 Typovy stitek: Objednaci cislo VLT:
Tento parametr uvadi objednaci cislo daného
typu VLT. Priklad: 175Z7805.

Parametr 624 Typovy stitek: Verze software:
Tento parametr uvadi cislo soucasné verze
software jednotky. Priklad: V 1.00.

Parametr 625 Typovy stitek: Identi-

fikacni cislo LCP:

Tento parametr uvadi identifikacni cislo ovladaciho
panelu LCP jednotky. Priklad: ID 1.42 2 kB.

Parametr 626 Typovy stitek: ldentifikacni
cislo databaze parametru:
Tento parametr uvadi cislo databaze software
jednotky. Priklad: ID 1.14.

Parametr 627 Typovy stitek: Identifikacni
cislo vykonové casti:

Tento parametr uvadi cislo databaze vykonové
césti. Priklad: ID 1.15.

Parametr 628 Typovy stitek: Aplikacni karta:
Tento parametr uvadi typ rozsirujici aplikacni
karty pouzité v menici kmitoctu.

Parametr 629 Typovy stitek: Objednaci
cislo aplikacni karty:

Tento parametr uvadi objednaci cislo rozsirujici
aplikacni karty.

Parametr 630 Typovy stitek: Typ ko-
munikacni karty:

Tento parametr uvadi typ komunikacni karty
pouzité v menici kmitoctu.

Parametr 631 Typovy stitek: Objednaci
cislo komunikacni karty:
Tento parametr uvadi objednaci cislo komunikacni karty.
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O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozorneni:
l: Parametry 700 - 711 pro reléovou kartu se
q aktivuji pouze, kdyz je do jednotky VLT 8000
AQUA instalovana rozsirujici aplikacni karta relé.

700 Relé 6, funkce
(RELAY6 FUNCTION)
703 Relé 7, funkce
(RELAY7 FUNCTION)
706 Relé 8, funkce
(RELAY8 FUNCTION)
709 Relé 9, funkce
(RELAY9 FUNCTION)
Funkce:
Tento vystup aktivuje reléovy spinac.
Vystupy relé 6/7/8/9 se daji pouzit pro zobrazeni
stavu a varovani. Relé se aktivuje, kdyz byly splneny
podminky pro hodnoty relevantnich udaju.
Relé 6, 7, 8 a 9 se daji naprogramovat se stejnou
moznosti jako relé 1. Viz parametr 323, Relé
1 Vystupni funkce, kde naleznete popis funkci,
ze kterych si muzete vybirat.

Popis volby:
Viz vyber Udaju a pripojeni v Vystupy relé.

701 Relé 6, zpozdeni zapnuti
(RELAY 6 ON DELAY)
704 Relé 7, zpozdeni zapnuti
(RELAY 7 ON DELAY)
707 Relé 8, zpozdeni zapnuti
(RELAY 8 ON DELAY)
710 Relé 9, zpozdeni zapnuti
(RELAY 9 ON DELAY)

Hodnota:
0 - 600 s

]
o
(%)

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni zpozdeni
doby zapnuti relé 6/7/8/9.

Popis volby:
Zada se pozadovana hodnota.

702 Relé 6, zpozdeni vypnuti

Hodnota:
0 - 600 s 0os
Funkce:

Tento parametr umoznuje nastaveni zpozdeni
doby vypnuti relé 6/7/8/9.

Popis volby:
Zada se pozadovana hodnota.

O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Elektrickd instalace reléové karty
Zapojeni relé je vyobrazeno nize.

Relé 6-9:

A-B spinaci, A-C rozpinaci

Max. 240 V AC, 2 A

Maximalni prugez: 1,5 mm?2 (AWG 28-16)
Moment: 0,22 - 0,25 Nm /4,5 -5Inlb
Velikost sroubu: M2

Relay 06 Relay 07

i B
Ll

BA 6B 6C 7A 78 7C
] ] ] ] [} [}

Relay 08 Relay 09

&
-

8A 8B
a a
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Chcete-li dosahnout dvojité izolace, je teeba
peimontovat plastickou folii (viz nize uvedeny obrazek).
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O = tovami nastaveni. () = text na displeji [| = hodnota pouzté pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Stavova hlaseni

Stavova hlaseni se indikuji na ctvrtém radku
displeje - viz nize uvedeny priklad.

Leva cast stavového radku udava aktivni typ
rizeni menice kmitoctu.

Stredni céast stavového radku ukazuje aktivni
zadanou hodnotu.

Posledni cast stavového radku udava aktualni stav,
napr. "Running", "Stop" nebo "Stand by".

28.6% 5.683R8 2.13kW

4@, BHz o

175ZA701.10

RUMMIMG
HAMD LOCAHL
i EAMP ING
JOGGEIMG
STAMD BY

Rezim auto (AUTO)

Menic kmitoctu se nachazi v automatickém
provoznim rezimu, tzn. rizeni se provadi pomoci
ovladacich svorek a/nebo sériové komunikace.
Viz také Auto, start na str. 54.

Rezim rucne (HAND)

Menic kmitoctu se nachazi v rucnim provoznim
rezimu, tzn. rizeni se provadi pomoci ovladacich
tlacitek. Viz také Rucne, start na str. 54.

Vypnuto (OFF)

OFF/STOP se aktivuje bud' ovladacim tlacitkem nebo
digitéalnimi vstupy Rucne, start a Auto, start, na kterych
se nastavi logicka "0". Viz také OFF/STOP na str. 54.

Lokélni zaddana hodnota (LOCAL)

Pri volbe LOCAL se zadana hodnota nastavi
tlacitky [+/-] na ovladacim panelu. Viz také Rezim
zobrazeni displeje na str. 54.

Dalkova zadané hodnota (REM.)

Pri volbe REMOTE se zadana hodnota nastavi pomoci
ovladacich svorek nebo pres sériovou komunikaci.
Viz také Rezim zobrazeni displeje na str. 54.

Beh (RUNNING)
Otacky motoru nyni odpovidaji vysledné
zadané hodnote.

Prechodova faze (RAMPING)
Vystupni frekvence se nyni meni podle nastaveného
prabehu rozbehu nebo zastavovani.

Automaticky rozbeh/dobeh (AUTO RAMP)
Uvadi se do cinnosti parametr 208 Automaticky
rozbeh/dobeh, tzn. menic kmitoctu se snazi
zabranit nouzovému vypnuti pri prepeti
zvysenim vystupni frekvence.

Zvyseni v rezimu spanku (SLEEP B.ST)

Uvéadi se do cinnosti funkce zesileni v parametru
406 Zvyseni zadané hodnoty. Tato funkce je mozna
pouze pri provozu Se zpetnou vazbou.

Rezim spanku (SLEEP)

Uvadi se do cinnosti funkce Uspory energie v
parametru 403 Casovy spinac rezimu spanku. To
znamena, ze se nyni motor zastavil, ale v pripade
potreby se znovu automaticky rozbehne.

Zpozdeni startu (START DEL)

Doba zpozdeni startu se programuje v parametru
111 Zpozdeni startu. Po uplynuti doby prodleni se
vystupni frekvence zacne zvysovat naprogramovanym
rozbehovym prubehem na zadanou hodnotu.

Vyzadani behu (RUN REQ.)

Byl vydan povel start, ale motor stoji, dokud
pres digitalni vstup neobdrzi signal Beh
povolen (Run permissive).

Konstantni otacky (JOG)
Rezim konstantnich otacek se zapina pres digitalni
vstup nebo sériovou komunikaci.

Vyzadani konstantnich otacek (JOG REQ.)
Byl vydan povel JOG, ale motor zustane stat,
dokud pres digitalni vstup neobdrzi signél Beh
povolen (Run permissive).

Ulozeni vystupu (FRZ.OUT.)
Digitalnim vstupem bylo zapnuto ulozeni
vystupniho kmitoctu.
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Vyzadani ulozeni vystupu (FRZ.REQ.)
Byl vydan povel k ulozeni vystupniho kmitoctu, ale

motor zustane stat, dokud pres digitalni vstup neobdrzi

signal Beh povolen (Run permissive).

Reverzace a start (START F/R)

Reverzace a start [2] na svorce 19 (parametr 303
Digitalni vstupy) a Start [1] na svorce 18 (parametr 302
Digitalni vstupy) se zapinaji soucasne. Motor zustane
stat, dokud jeden ze signalu nema hodnotu logicka "0".

Automatické prizpusobeni motoru probiha
(AMA RUN)

Bylo zapnuto automatické prizpusobeni motoru
v parametru 107 Automatické prizpusobeni
motoru, AMA.

Automatické prizpusobeni motoru skonceno
(AMA STOP)

Automatické prizpusobeni motoru bylo ukonceno.
Menic kmitoctu je nyni pripraven k provozu,
jakmile bude vydan signal Vynulovani (Reset).
Motor se rozbehne az tehdy, kdyz menic kmitoctu
dostane signal Vynulovani.

Pripraven k provozu (STANDBY)
Menic kmitoctu je schopen spustit motor,
jakmile obdrzi povel start.

Stop (STOP)
Motor byl zastaven signalem stop pres digitalni vstup,
tlacitko [OFF/STOP] nebo sériovou komunikaci.

Stejnosmerna brzda (DC STOP)
Stejnosmerna brzda v parametrech 114-116
byla zapnuta.

Menic pripraven (UN. READY)

Menic kmitoctu je pripraven k provozu, ale svorka 27
ma logickou "0" a/nebo pres sériovou komunikaci
prisel Povel pro volny dobeh (Coasting command).

Nepripraven (NOT READY)

Menic kmitoctu neni pripraven k provozu, protoze
doslo k nouzovému vypnuti nebo protoze OFF1,
OFF2 nebo OFF3 maji logickou "0".

Start blokovan (START IN.)

Tento stav se objevi na displeji pouze v pripade, ze
se v parametru 599 zvoli Statemachine, Profidrive
[1] a OFF2 nebo OFF3 maiji logickou "0".

Vyjimky XXXX (EXCEPTIONS XXXX)
Mikroprocesor na ridici desce se zastavil a
menic kmitoctu je mimo provoz.

Pricinou muze byt sum v siti, v motorovych
a ovladacich kabelech, vedouci k vypnuti
mikroprocesoru na ridici desce.

Je treba zkontrolovat pripojeni techto kabelu z
hlediska elektromagnetického odruseni.
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m Seznam vystrah a poplachu

Nize uvedena tabulka uvadi ruzné vystrahya poplachya
indikuje, zda porucha menic kmitoctu zablokuje. Pri
blokovaném spusteni (Trip locked), musi byt napajeni
menice odpojeno a zavada musi byt odstranena. Poté
je treba menic kmitoctu znovu pripojit a resetovat.
Blokovani se da resetovat rucne tremi zpusoby:
1. Pomoci ovladaci klavesy [RESET].
2. Pomoci digitalniho vstupu.
3. Pomoci sériové komunikace.

Krome toho se muze zvolit automaticky reset

v parametru 400 Reset function.

Tam, kde je krizek ve sloupcich Vystraha i Poplach,
znamena to, ze poplachu predchazi vystraha. Muze
to také znamenat, ze je mozné naprogramovat, zda
dana chyba muze vést k vystraze nebo poplachu. To
je mozné napr. v parametru 117 Tepelna ochrana
motoru. Po nouzovém vypnuti prejde motor na
volny dobeh a na menici kmitoctu bude blikat
poplach a vystraha. Kdyz je chyba odstranena, bude
blikat pouze poplach. Po resetovani bude menic
kmitoctu pripraven opet zahgjit cinnost.

Cislo  Popis Vystraha Poplach Bloko-
vané
spusteni

1 Pod 10 V (10VOLTLOW) X

2 Porucha zadané hodnoty (LIVE ZERO ERROR) X X X

4 Nesymetrie site (MAINS IMBALANCE) X

5 Vystraha vysoké napeti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X

6 Vystraha nizké napeti (DC LINK VOLTAGE LOW) X

7 Prepeti (DC LINK OVERVOLT) X X

8 Podpeti (DC LINK UNDERVOLT) X X

9 Stridac pretizen (INVERTER TIME) X X

10 Motor pretizen (MOTOR TIME) X X

11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X

12 Proudové omezeni (CURRENT LIMIT) X X

13 Nadproud (OVERCURRENT) X X X

14 Zemni spojeni (GROUND FAULT) X X

15 Porucha spinani (SWITCH MODE FAULT) X X

16 Zkrat (CURR.SHORT CIRCUIT) X X

17 Casové odpojeni sériové komunikace (STD BUSTIMEOUT) X X

18 Casové odpojeni sbernice HPFB (HPFB TIMEOQUT) X X

19 Porucha EEprom na vykonové karte (EE ERROR POWER) X

20 Porucha EEprom na ridici karte (EE ERROR CONTROL) X

22 Porucha autom. prizpusobeni motoru (AMA FAULT) X

29 Vysoka teplota chladice (HEAT SINK OVERTEMP.) X X

30 Vypadek faze U motoru (MISSING MOT.PHASE U) X

31 Vypadek faze V. motoru (MISSING MOT.PHASE V) X

32 Vypadek faze W motoru (MISSING MOT.PHASE W) X

34 Porucha komunikace HBFB (HBFB COMM. FAULT) X X

37 Porucha stridace (GATE DRIVE FAULT) X X

39 Zkontrolujte parametry 104 a 106 (CHECK P.104 & P.106) X

40 Zkontrolujte parametry 103 a 105 (CHECK P.103 & P.106) X

441 Motor prilis velky (MOTOR TOO BIG) X

42 Motor prilis maly (MOTOR TOO SMALL) X

60 Bezpecnostni vypnuti (EXTERNAL FAULT) X

61 Nizky vystupni kmitocet (FOUT < FLOW) X

62 Vysoky vystupni kmitocet (FOUT > FHIGH) X

63 Vystupni proud nizky (| MOTOR < | LOW) X X

64 Vystupni proud vysoky (| MOTOR > | HIGH) X

65 Nizka zpetna vazba (FEEDBACK < FDB LOW) X

66 Vysoka zpetna vazba (FEEDBACK > FDB HIGH) X

67 Nizka zadana hodnota (REF. < REF. LOW) X

68 Vysoka zadana hodnota (REF. > REF. HIGH) X

69 Automatické odlehceni pri vysoké teplote (TEMP.AUTO DERATE) X

99 Neznama porucha (UNKNOWN ALARM) X X
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m Vystrahy
V radku 2 blika cislo vystrahy, zatimco v radku
1 je slovni popis poruchy.

DC LINK UOLTAGE LOW

WARH, & 7

175ZA905.10

m Poplachy
Pri vydani poplachu se v radku 2 objevi cislo poplachu.
V radku 3 a 4 bude na displeji slovni popis.

TREIF CRESET?

ALARM: 12 5

175ZA703.10

CURREMT LIMIT

m Vystrahy a poplachy
VYSTRAHA 1
Pod 10 V (10 VOLT LOW)
10voltové napiti ze svorky 50 na gidici karti
je nizsi nez 10 V.
Snizte zatizeni svorky 50, protoze zdroj napiti 10 V
je peetizen. Max. 17 mA/min. 590 2.

VYSTRAHA/POPLACH 2

Chyba pracovni nuly (LIVE ZERO ERROR)
Proudovy nebo napiovy signal na svorce 53, 54 nebo
60 je pod 50 % hodnoty nastavené v parametru
309, 312 nebo 315 Svorka, min. migitko.

VYSTRAHA/POPLACH 4

Nesymetrie siti (MAINS IMBALANCE)
Vysoka nesymetrie nebo vypadek faze na
strani napéjeni. Zkontrolujte napiti peivadiné
do miniee kmitoetu.

Limity poplachu/vystrahy:

VYSTRAHA 5

Vystraha: Vysoké napiti

(DC LINK VOLTAGE HIGH)

Stejnosmirné napiti v meziobvodu je vyssi nez hodnota
Vlystraha: Vlysoké napiti, viz nize uvedena tabulka.
Ovladaci prvky miniee kmitoétu jsou stale zapnuty.

VYSTRAHA 6

Vystraha: Nizké napiti (DC LINK VOLTAGE LOW)
Napiti stejnosmirného meziobvodu je nizsi nez hodnota
Viystraha: Nizké napiti, viz tabulka nize. Ovladaci
prvky miniee kmitoétu jsou stale zapnuty.

VYSTRAHA/POPLACH 7

Pgepiti (DC LINK OVERVOLT)

Kdyz je napiti stejnosmirného meziobvodu vitsi nez
mezni hodnota peepiti steidace (viz nize uvedena

tabulka), minie kmitoetu se po ureené dobi vypne.
Délka této doby zavisi na daném typu miniee.

VLT 8000 AQUA 3 x 200-240 V 3 x 380-480 V 3 x 525-600 V
[VDC] [VDC] [VDC]

Podpiti 211 402 557

Vystraha: Nizké napiti 222 423 585

Vystraha: Vysoké napiti 384 762 943

Poepiti 425 798 975

Uvedené hodnoty napiti plati pro stejnosmirmny
meziobvod miniee kmitoetu s toleranci +

5 %. Odpovidajici siové napiti je napiti
meziobvodu dilené 1,35.

VYSTRAHA/POPLACH 8

Podpiti (DC LINK UNDERVOLT)

Kdyz stejnosmirné napiti meziobvodu klesne pod mezni
hodnotu podpiti steidage, minie kmitoétu se po uréené
dobi vypne. Délka této doby zavisi na typu minice.
Napiti je navic uvedeno na displeji. Zkontrolujte,

zda napajeci napiti odpovida miniei kmitoétu

- viz Technické udaje.

VYSTRAHA/POPLACH 9

Stgidaé pgetizen (INVERTER TIME)

Elektronicka tepelna ochrana steidaee hlasi, ze minie
kmitoetu je poed vypnutim z duvodu peetizeni (pailis
vysoky proud po peilis dlouhou dobu). Poéitadlo
pro elektronickou teplotni ochranu steidace vyda
vystrahu pei 98 % a vypne pei 100 %, pgieemz
vyda poplach. Minie kmitoetu nelze vynulovat,
dokud je poeitadlo pod 90 %.

Chybu zpusobi, kdyz je minié kmitoetu pailis
dlouho pgetizen o vice nez 100 %.
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VYSTRAHA/POPLACH 10

Pgehgati motoru (MOTOR TIME)

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pailis
horky. Nastavenim parametru 117 Tepelna ochrana
motoru |ze zvolit, zda ma minie kmitoétu pei dosazeni
100 % hodnoty parametru Tepelna ochrana motoru
vyhlasit vystrahu nebo poplach. Chybu zpusobi, kdyz
je motor peilis dlouho pegetizen o vice nez 100 % s
ohledem na jmenovity proud motoru. Zkontrolujte, zda
jsou spravni nastaveny parametry motoru 102-106.

VYSTRAHA/POPLACH 11

Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR)
Termistor nebo pwipojeni termistoru bylo odpojeno.
Nastavenim parametru 117 Tepelna ochrana motoru
Ize zvolit, zda ma minie kmitoetu vyhlasit vystrahu
nebo poplach. Zkontrolujte, zda byl termistor spravni
zapojen mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy napiovy
vstup) a svorku 50 (napdjeni + 10 V).

VYSTRAHA/POPLACH 12

Mezni hodnota proudu (CURRENT LIMIT)
Proud je vyssi nez hodnota v parametru 215
Mezni hodnota proudu I a minie kmitoetu vypne
po uplynuti doby stanovené v parametru 412
Zpozdini vypnuti pei nadproudu, Ipm.

VYSTRAHA/POPLACH 13

Nadproud (OVER CURRENT)

Mez proudové spieky steidaee (asi 200 %
jmenovitého proudu) byla peekrogena. Vystraha
bude trvat peiblizni 1 az 2 sekundy, pak se mini¢
kmitoetu vypne a vyda poplach.

Vypnite minie kmitoétu a zkontrolujte, zda je
mozné otaeet heideli motoru a zda velikost
motoru odpovida miniéi kmitogtu.

POPLACH 14

Zemni spojeni (GROUND FAULT)

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochazi ke svodu,
bui v kabelu mezi miniéem kmitoétu a motorem,
nebo v motoru samotném.

Vypnite minie kmitoetu a odstradte poruchu zemnini.

POPLACH 15

Porucha spinani (SWITCH MODE FAULT)
Porucha spinaciho rezimu napajeciho zdroje
(vnitoni zdroj = 15 V).

Obrate se na svého dodavatele zagizeni Danfoss.

POPLACH 16

Zkrat (CURR. SHORT CIRCUIT)

Zkrat mezi svorkami motoru nebo v motoru samotném.
Pgeruste siové napajeni miniee kmitoetu

a odstradte zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17

Easova prodleva sériové komunikace

(STD BUSTIMEOUT)

S minieem kmitoetu neprobiha sériova komunikace.
Tato vystraha bude aktivovana pouze tehdy, kdyz
parametr 556 Funkce easového intervalu sbirnice
byla nastavena na hodnotu odlisnou od OFF.

Kdyz byl parametr 556 Funkce easového intervalu
sbirnice nastaven na Zastaveni a vypnuti [5], minié
kmitoétu nejprve ohlasi poplach, pak eizeni snizi otaeky
a nakonec se vypne, pgicemz vyda poplach. Hodnotu
parametru 555Easovy interval sbirnice lze zvystt.

VYSTRAHA/POPLACH 18

Uplynuti easové prodlevy sbirnice HPFB
(HPFB TIMEOUT)

Neprobiha zadna sériova komunikace s volitelnou
komunikaeni kartou miniee kmitoetu.

Vystraha bude aktivovana pouze tehdy, kdyz byl
parametr 804 Funkce éasového intervalu sbirnice
nastaven na libovolnou hodnotu kromi OFF. Kdyz
byl parametr 804 Funkce easového intervalu sbirnice
nastaven na Zastaveni a vypnuti, minie kmitoetu
nejprve ohlasi poplach, pak gizeni snizi otagky a
nakonec se vypne, pgicemz vyda poplach.
Zkuste zvitsit hodnotu parametru 803 Easovy
interval sbirnice.

VYSTRAHA 19

Porucha pamiti EEPROM na vykonové karti
(EE ERROR POWER)

Doslo k chybi pamiti EEPROM na vykonové karti.
Minie kmitoetu bude nadale v provozu, ale je
pravdipodobné, ze pei peistim zapnuti vypadne.
Obrate se na svého dodavatele zagizeni Danfoss.

VYSTRAHA 20

Porucha pamiti EEPROM na gidici karti

(EE ERROR CONTROL)

Doslo k chybi pamiti EEPROM na gidici karti. Minie
kmitoetu bude fungovat dél, pei peistim zapnuti
vsak pravdipodobni ohlasi chybu. Obrate se na
svého dodavatele zagizeni Danfoss.

POPLACH 22

Porucha autom. pgizpusobeni k motoru
(AMA FAULT)

Poi automatickém pgizpusobeni k motoru doslo k
chybi. Na displeji se zobraz text chyboveé zpravy.

' Upozorneni:

l AMA se muze provést pouze v peipadi, ze
q bihem ladini nedojde k zadnému poplachu.

164 MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss



Darfoss

VLT® 8000 AQUA

CHECK 103, 105 [0]
Parametr 103 nebo 105 je chybni nastaven. Opravte
nastaveni a spuste cely test AMA znovu.

LOW P.105 [1]

Motor je pailis maly, aby bylo mozné provést AMA.
Aby bylo mozné provést test AMA, jmenovity proud
motoru (parametr 105) musi byt vitsi nez 35 %
jmenovitého vystupniho proudu miniee kmitoétu.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]
AMA Zjistila asymetrickou impedanci v motoru
poeipojeném k systému. Motor muze byt vadny.

MOTOR TOO BIG [3]

Motor peipojeny k systému je pailis velky pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102
neodpovida pouzitému motoru.

MOTOR TOO SMALL [4]

Motor peipojeny k systému je peilis maly pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102
neodpovida pouzitému motoru.

TIME OUT [5]

AMA neukonéena v dusledku ruseni migicich
signalu. Zkuste spustit AMA nikolikrat znovu, dokud
se AMA neprovede. Uvidomte si, ze opakované
provadini AMA muze zahgat motor na uroveo,

kde se odpor statoru RS zvysi. Zahgati motoru
vsak neni ve vitsini peipadu kritické.

INTERRUPTED BY USER [6]
AMA bylo peeruseno uzivatelem.

INTERNAL FAULT [7]
Doslo k vniteni poruse miniee kmitoetu. Obrate se
na svého dodavatele zagizeni Danfoss.

LIMIT VALUE FAULT [8]

Hodnoty parametru nalezené pro motor jsou
mimo peipustny rozsah, ve kterém muze
minie kmitoetu pracovat.

MOTOR ROTATES [9]

Hoidel motoru se otaei. Zajistite, aby zatiz
nezpusobovala otaeeni hoidele motoru. Pak
znovu spuste cely test AMA.

POPLACH 29

Vysoka teplota chladiee (HEAT SINK OVER TEMP.)
Kdyz je kryti sasi nebo NEMA 1, vypinaci

teplota chladiee je 90 °C. V pgipadi NEMA

12 je vypinaci teplota 80 °C.

Tolerance je + 5 °C. Teplotni poruchu nelze vynulovat,
dokud teplota chladiee nepoklesne pod 60 °C.

Tuto chybu muze zpusobit:

- Pailis vysoka okolni teplota
- Pailis dlouhy motorovy kabel
- Pailis vysoky kmitoeéet spinani.

POPLACH 30

Vypadek faze U motoru (MISSING MOT.PHASE U)
Vypadek faze U mezi minieem kmitoetu a motorem.
Vypnite minie kmitoetu a zkontrolujte motorovou fazi U.

POPLACH 31

Porucha faze V motoru (MISSING MOT.PHASE V)
Vypadek faze V mezi minieem kmitoetu a motorem.
Vypnite minie kmitoetu a zkontrolujte motorovou fazi V.

POPLACH 32

Vypadek faze W motoru (MISSING MOT.PHASE U)
Vypadek faze W mezi minieem kmitoetu a motorem.
Vypnite minie kmitoetu a zkontrolujte motorovou fazi W.

VYSTRAHA/POPLACH 34

Porucha komunikace HPFB (HPFB COMM. FAULT)
Sériova komunikace na volitelné komunikaeni

karti nefunguije.

POPLACH 37

Porucha stgidaée (GATE DRIVE FAULT)

IGBT nebo vykonova karta jsou vadné. Obrate se
na svého dodavatele zagizeni Danfoss.

Vystrahy pgi autom. pgizpusobeni k motoru 39-42
Automatické peizpusobeni k motoru se zastavilo,
protoze nikteré parametry byly pravdipodobni chybni
nastaveny nebo je pouzity motor pailis velky/maly

pro provedeni AMA. Je proto teeba provést vybir
stisknutim tlaeitka [CHANGE DATA] a volbou
,continue" + [OK] nebo ,Stop" + [OK].

Je-li tgeba zminit parametry, vyberte ,Stop" a spuste
automatické peizpusobeni k motoru (AMA) od zaéatku.

VYSTRAHA 39

CHECK PAR. 104, 106

Pravdipodobni nebyl spravni nastaven parametr
104 Kmitoeet motoru fyyn, Nnebo 106 Jmenovité
otaeky motoru ny,n. Zkontrolujte nastaveni a
zvolte ,,Continue" nebo [STOP].
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VYSTRAHA 40

CHECK PAR. 103, 105

Nebyl spravni nastaven parametr 103 Napiti motoru,
Uwm,n nebo 105 Proud motoru, Iun. Opravte
nastaveni a spuste AMA znovu.

VYSTRAHA 41

MOTOR P@ILIS VELKY (MOTOR TOO BIG)
Pouzity motor je pravdipodobni peilis velky pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102 Vykon
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motoru, Puy,n zoejmi neodpovida motoru. Zkontrolujte
motor a zvolte ,Continue" nebo [STOP].

VYSTRAHA 42

MOTOR P@ILIS MALY (MOTOR TOO SMALL)
Pouzity motor je pravdipodobni peilis maly pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102 Vykon
motoru, Puy,n z@ejmi neodpovida motoru. Zkontrolujte
motor a zvolte ,Continue" nebo [STOP].

POPLACH 60

Bezpeenostni vypnuti (EXTERNAL FAULT)
Svorka 27 (parametr 304 Digitalni vstupy) byla
naprogramovana na Bezpeenostni blokovani
[3] a ma hodnotu logickou 0.

VYSTRAHA 61

Nizky vystupni kmitoéet (FOUT < FLOW)
Vystupni kmitoeet je nizsi nez hodnota parametru
223 Vystraha: Nizky kmitoeet, fiow.

VYSTRAHA 62

Vysoky vystupni kmitoéet (FOUT > FHIGH)
Vystupni kmitoeet je vyssi nez hodnota parametru
224 \lystraha: Vysoky kmitoeet, frigH.

VYSTRAHA/POPLACH 63

Maly vystupni proud (I MOTOR < | LOW)
Vystupni proud je nizsi nez hodnota parametru 221
Viystraha: Maly proud, I ow. Zvolte pozadovanou
funkci v parametru 409 Funkce poai nulové zatizi.

VYSTRAHA 64

Velky vystupni proud (I MOTOR > | HIGH)
Vystupni proud je vyssi nez hodnota parametru
222 Vlystraha: Velky proud, IHiGH.

VYSTRAHA 65

Mala zpitna vazba, skuteéna hodnota
(FEEDBACK < FDB LOW)

Vysledna hodnota zpitné vazby je nizsi nez
hodnota parametru 227 Vystraha: Nizka skuteena
hodnota zpitné vazby, FBiow.

VYSTRAHA 66

Velka zpitna vazba, skuteéna hodnota
(FEEDBACK > FDB HIGH)

Vysledna hodnota zpitné vazby je vyssi nez
hodnota parametru 228 Vystraha: Vysoka zpitna
vazba, skuteena hodnota, FBHiGH.

VYSTRAHA 67

Nizka dalkova zddana hodnota (REF. < REF LOW)
Délkova zadana hodnota je nizsi nez hodnota parametru
225 Vystraha: Nizka zadana hodnota, REF.ow.

VYSTRAHA 68

Vysoké dalkova zadana hodnota (REF.

> REF HIGH)

Dalkova zadana hodnota je vyssi nez hodnota
parametru 226 Vystraha: Vysoka zadana
hodnota, REFHiGH.

VYSTRAHA 69

Automatické odlehéeni pgi vysoké teploti
(TEMP.AUTO DERATE)

Teplota chladiee paekrogila maximalni hodnotu a
automaticka funkce odleheeni (parametr 411) je aktivni.
Vlystraha: Automatické odlehéeni pai vysoké teploti.

VYSTRAHA 99

Nezndma porucha (UNKNOWN ALARM)
Doslo k neznamé poruse, kterou software
nemuze zpracovat.

Obrate se na svého dodavatele zagizeni Danfoss.
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m Specialni provozni podminky

m Agresivni prostredi
Podobne jako jina elektricka zarizeni obsahuje menic
kmitoctu mnoho mechanickych a elektronickych
soucasti, které jsou vsechny do urcité miry zranitelné
pusobenim okolniho prostredi.

Menic kmitoctu by proto nemel byt
/'\ instalovan v _prostredich obsaHujl'cfch
d kapaliny, castice nebo plyny schopné
ovivnit a poskodit elektronické soucasti. Pri zanedbani

potrebné ochrany se zvysuje riziko vypadku a
shizuje se zivotnost menice kmitoctu.

Kapaliny mohou byt prenédseny vzduchem a
kondenzovat v menici kmitoctu. Krome toho mohou
kapaliny zpusobovat korozi soucasti a kovovych casti.
Para, olej a slana voda mohou zpusobit korozi
soucasti a kovovych casti. V takovychto pripadech
se doporucuje elektrické kryti IP 54/NEMA 12.

Castice prenasené vzduchem, jako je napr. prach,
mohou v menici kmitoctu zpusobit mechanickou,
elektrickou nebo tepelnou poruchu.

Typickym indikatorem nadmerného mnozstvi
castic prenasenych vzduchem jsou usazeniny
kolem ventilatoru menice kmitoctu. Ve velmi
prasnych prostredich se doporucuje pouzivat
zarizeni s krytim IP 54/NEMA 12 nebo IPOO/ram
a IP20/NEMA 1 instalované ve skrini.

V prostredich s vysokymi teplotami a vihkosti mohou
agresivni plyny, jako napr. slouceniny siry, dusiku
a chléru, na soucastech menice kmitoctu vyvolat
nezadouci chemické procesy. Tyto chemické reakce
vyrazne ovlivruji a poskozuji elektronické soucasti.

V techto prostredich se doporucuje, aby bylo
zarizeni namontovano ve skrinich s ventilaci
cerstvého vzduchu a zabranovalo se tak v pristupu
agresivnich plyny k menici kmitoctu.

' Upozorneni:
": Montaz menice kmitoctu v agresivnim prostredi
i zvysuje riziko vypadkua a dale znacne snizuje
zivotnost menice kmitoctu.

Pred instalaci menice kmitoctu je treba zkontrolovat
okolni vzduch na pritomnost kapalin, pevnych castic a
plynyu. Muze se to provést prohlédnutim si stavajicich
instalaci v tomto prostredi. Typickymi indikatory
nebezpecnych kapalin ve vzduchu jsou voda nebo olej
na kovovych soucastech, nebo jejich koroze.

Na instalacnich skrinich a stavajicich elektrickych
instalacich se casto nachazi nadmerna mnozstvi
prachovych castic. Jednim z indikatoru agresivnich
plyny v ovzdusi je cernani medenych sbernic a
kabelovych koncu na stavajicich instalacich.
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m Vypocet vysledné zadané hodnoty
Nize uvedeny vypocet udava vyslednou zadanou
hodnotu, pokud je parametr 210 Typ zadané
hodnoty naprogramovan pro Soucet [0] a
Relativni [1] v uvedeném poradi.

Externi zadana hodnota je soucet zadanych hodnot
ze svorek 53, 54, 60 a sériové komunikace. Tento
soucet nesmi nikdy prekrocit parametr 205 Max.
zadana hodnota. Externi zadana hodnota se da
vypocitat nasledujicim zpusobem.

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Ana. signal (Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Ana. signal
Ext. ref.  Term. 53 V] N Term. 54 [V] N
= Par. 310 Term. 53 Max. scaling - Par. 309 Par. 313 Term. 54 Max. scaling - Par. 312
Term. 53 Min. scaling Term. 54 Min. scaling

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref) x Par. 314 Term. + serial com. reference x (Par. 205 Max. ref. - Par.

60 [mA] 204 Min. ref.)
Par. 316 Term. 60 Max. scaling - Par. 315 16384 (4000 Hex)

Term. 60 Min. scaling

Par. 210 Typ zadané hodnoty je naprogramovan
na Soucet [0].

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Par. 211-214

Res. ref. External ref. + Par. 204 Min. ref. + Par. 418/419
B Preset ref. + Setooint
- 100 P
(pouze v rezimu se zpetnou vazbou)
Par. 210 Typ zadané hodnoty je naprogramovan
na Relativni [1].
A ; External reference x Par. 211-214 Preset ref. Par. 204 Min. ref. + Par. 418/419 Setpoint (pouze v rezimu
es.ref. = +
100 se zpetnou vazbou)

m Galvanické oddileni (PELV)*
Galvanické oddileni (PELV) poskytuje ochranu
prostgednictvim velmi nizkého napiti. Ochrana proti
zasazeni elektrickym proudem se povazuije za zajistinou,
kdyz jsou napdjeni typu PELV a instalace provedeny
podle mistnich/narodnich peedpist pro napajeni PELV.

1. Napdjeni (SMPS), veetni signalové izolace Upc,
indikujici napiti meziobvodu.

2. Ovladani hradla, které oidi IGTB (spoustici

transformatory/optoelekirické vazebni eleny).

Proudovych pgevodnicich (peevodniky na

zakladi Hallova jevu).

w

V jednotce VLT 8000 AQUA jsou vsechny gidici
svorky, a také svorky 1 az 3 (relé AUX) napajeny
ze zdroje s velmi nizkym napitim (PELV). Termistor motoru peipojeny ke svorkam 53/54 musi

byt dvoijiti izolovan, aby bylo dosazeno oddileni PELV.

*) Jednotky 525-600 V nesplouji pozadavky PELV.

Galvanické (zajistiné) oddileni je docileno splninim
podminek pro vitsi izolaci a dodrzenim dostateenych |
povrchovych vzdalenosti. Tyto pozadavky jsou — -
popsany v normi EN 50187.

3

nize, také splouji pozadavky na vyssi izolaeni schopnost

i
a relevantni zkousky popsané v normi EN 50187. % Z 4 1 Z Z
| |

Soueasti, které tvoei elektrickou izolaci, jak je popsano | || ['ﬁi

Galvanické oddileni je vidit na tgech mistech (viz
nize uvedeny nakres), zejména na:

DANFOSS.
17524083.12
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m Zemni svodovy proud
Zemni svodovy proud je zpusobovan zejména
kapacitanci mezi fazemi motoru a stinenim motorovych
kabely, viz kresba na nasledujici strance. Velikost
svodového proudu do zeme zavisi na nasleduijicich
faktorech, v uvedeném poradi dulezitosti:

délka motorového kabelu;

motorovy kabel stineny/nestineny;

spinaci kmitocet;

pouziti nebo nepouziti vysokofrekvencniho filtru RFI;

motor primo uzemnen nebo neuzemnen.

ISR R A

Svodovy proud ma vyznam pro bezpecnost pri
ovladani/cinnosti menice kmitoctu, pokud neni
menic kmitoctu (spravne) uzemnen.

' Upozorneni:

1&g Roo

Protoze svodovy proud prekracuje 3,5 mA,

musi se provést zesilené uzemneni, které je
vyzadovano, pokud ma byt splnena norma EN 50178.
Nikdy nepouzivejte relé ELCB (proudovy chranic,
typ A), ktera nejsou vhodna pro DC poruchové
proudy z trifazovych usmermovacu.

Kdyz se pouzivaji relé ELCB, musi byt tato relé:

- vhodna pro ochranu zarizeni s obsahem
stejnosmerného proudu (DC) v poruchovém proudu
(8-fazovy mustkovy usmermovac);

- vhodna pro spousteni s kratkym impulzovym
nabijecim proudem do zeme;

- vhodna pro vysoky svodovy proud (300 mA).

Fr———————- - - - - = ——— — — — — —
| Rectifier ) IGBT |
1 o — DC_link q e
| ES v I 11
R - | T < W "o
— T 1 Ll
13 o T T = - ﬂ] *EE__"TI?F_";_CS_____-A
[|] = [1] = ﬂ = | r—te
pE o I+ + o
[ Q L AC Leakage DC Leakage | AC + DC Leakage L, Co= §
<
b B - 2
TA | J

Earth” Plane

Svodové proudy do zeme
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m Mimoréadné provozni podminky
Zkrat
Jednotka VLT 8000 AQUA je chranena pred
zkraty pomoci mereni proudu na kazdé ze tri fazi
motoru. Zkrat mezi dvema vystupnimi fazemi
zpusobi prepeti v invertoru. Kazdy tranzistor
stridace se vsak vypina individualne, kdyz proud
zkratu prekroci povolenou hodnotu.

Statické pretizeni

Kdyz je jednotka VLT 8000 AQUA pretizena

(byl dosazen limit proudu v parametru 215 Limit
proudu, I ovladace snizi vystupni kmitocet

ve snaze odlehcit motor.

Kdyz je zatizeni nadmerné, muze se vyskytnout proud,
ktery menic kmitoctu odpoji priblizne po 1,5 s.

Po 5 - 10 ms ridici karta vypne stridac a menic
kmitoctu zobrazi kdd chyby, zavisi to vsak také
na impedanci a kmitoctu motoru.

Cinnost v ramci limitu proudu muze byt omezena
v case (0-60 s) v parametru 412 Zpozdeni
vypnuti nadproud, Im.

Zavady zemneni

v pripade zavady zemneni na fazi motoru se
stridac do 100 ms vypne, zavisi to vsak na
impedanci a kmitoctu motoru.

Spinani na vystupu

Spinani na vystupu mezi motorem a menicem kmitoctu
je plne povoleno. Jednotku VLT 8000 AQUA neni
mozné sepnutim na vystupu zadnym zpusobem
poskodit. Mohou se vsak objevit chybova hlaseni.

Motorové prepeti

Napeti v meziobvodu se zvysi, kdyz motor pusobi jako

generator. K tomu dochéz ve dvou pripadech:

1. Zatez pohani motor (pri konstantnim vystupnim
kmitoctu z menice), tzn. zatez generuje energii.

2. Behem dobehu, kdyz setrvacny moment je prilis
velky, zatizeni je nizké a cas dobehu je prilis
kratky, aby se proud mohl rozptylit jako ztratovy
VvV menici kmitoctu, motoru a vedeni.

Ridici jednotka se pokousi korigovat prechodovou
dobu, pokud to je mozné. Pri dosazeni urcité
Urovne se stridac vypne, aby chranil tranzistory
a kondenzatory meziobvodu.

Vypadek site

Pri poklesu napeti v siti jednotka VLT 8000 AQUA
pokracuje v cinnosti, dokud napeti meziobvodu
nepoklesne pod minimalni Uroven, ktera je normaine
15 % pod nejnizsim jmenovitym napajecim napetim
jednotky VLT 8000 AQUA.

Doba do vypnuti stridace zavisi na napeti site
pred poklesem a na zatizeni motoru.

170 MG.80.A7.48 - VLT je registrovana ochranna znamkaspolecnosti Danfoss



Darfoss

VLT® 8000 AQUA

m Napiové spiéky na motoru
Kdyz je tranzistor ve stgidaei oteveen, napiti v motoru
se zvysi o pomir dU/dt (dV/dt), ktery zavisi na:
- motorovém kabelu (typ, prugez,
délka, stininy/pancégovany nebo
nestininy/nepancégovany)
- indukénosti

Samoindukenost vyvolava peekmitnuti napiti Upeak

v motoru peedtim, nez se napiti samo stabilizuje na
Urovni zavisejici na napiti v meziobvodu. Doba nabizné
hrany a spiekové napiti Upeak ovlivouji zivotnost
motoru. Kdyz je napiova spieka pgilis vysoka, jsou
nejvice ohrozeny motory bez mezifazové izolace.
Kdyz je motorovy kabel kratky (cca 1,7 m), doba
nabizné hrany a napiova spieka jsou nizsi.

Kdyz se délka motorového kabelu zvitsuje, doba

nabihu a napiova spieka na svorkach motoru se zvitsuiji.

Protoze rychlymi zminami napiti budou pravdipodobniji
postizeny malé motory, je nikdy nutné mezi vystup
miniee kmitoétu a motor viozit vhodny filtr.

Udaje se mief podle normy IEC 34-17.

VLT 8006 200 V, VLT 8006-8011 380-480 V

VLT 8450-8600 380-480 V

Délka Siove Nabizna Spiekové

kabelu napiti hrana napiti

Délka Siové Nabizna Spiekové
kabelu napiti hrana napiti

50 m/165 380 V 0,3 us 850 V
stop

50 m/165 460 V 0,4 us 950 V
stop

150 m/500 380 V 1,2 us 1000 V
stop

150 m/500 460 V 1,3 us 1300 V
stop

VLT 8008-8027 200-240 V, VLT 8016-8122 380-480 V

Délka Siové Nabizna Spiekove
kabelu napiti hrana napiti

50 m/165 stop 380 V 0,1 ps 900 V
150 m/500 stop 380 V 0,2 us 1000 V
VLT 8152-8352 380-480 V

Délka Siové Nabizna Spiekové
kabelu napiti hrana napiti

30 m/100 stop 460 V 0,2 us 1148 V
VLT 8042-8062 200-240 V

Délka Siové Nabizna Spiekové
kabelu napiti hrana napiti

15 m/45 stop 460 V
20 m/66 stop 460 V

670 V/us 815 V
620 V/us 915 V

20 m/66 stop 460 V 620 V/ps 760 V
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Délka Siové Nabizna Spiekové dU/dt
kabelu napiti hrana napiti

35 m/115 600 V 0,36 ps 1360V 3011 V/ps
stop

Délka Siové Nabizna Spiekove dU/dt
kabelu napiti hrana napiti

35 m/115 575V 0,38 us 1430V 2950 V/us
stop

Délka Siové Nabizna Spiekové dU/dt
kabelu napiti hrana napiti

13 m/43 600 V 0,80 ps 1122V 1215 V/us
stop

m Akusticky hluk
Akustické ruseni z miniee kmitoétu pochazi
ze dvou zdroju:
1. Z civek stejnosmirného meziobvodu
2. Z interniho ventilatoru.

Nize jsou uvedeny typické hodnoty migené ve
vzdalenosti 1 m/3 stopy od jednotky pai plném zatizeni:

IP20/NEMA 1: 50 dB(A)
IP54/NEMA 12: 62 dB(A)

IP20/NEMA 1: 61 dB(A)
IP54/NEMA 12: 66 dB(A)

IP20/NEMA 1: 70 dB(A)
IP54/NEMA 12: 65 dB(A)

IPO0/sasi/IP21/NEMA 1/IP54/NEMA 12: 74 dB(A)

IPO0/sasi: 71 dB(A)
IP20/NEMA 1/IP54/NEMA 12 82 dB(A)

IP20/NEMA 1: 62 dB(A)

IP20/NEMA 1: 66 dB(A)

IP20/NEMA 1: 75 dB(A)
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m Odlehceni kvuli teplote okoli
Teplota okoli (Tame,mAx) je maximalni povolena
teplota. Prumer (Tamg,ava) hamereny za 24 hodin
musi byt nejméne o 5 °C nizsi.

v

100% 100%
100

90

80

VLT 8006-8062, IP00/IP20/Nema 1

(200V-240V)
70

60 VLT 8016-8072, IPOD/IP20/Nema 1

(525V-600V)
50 VLT 8052-8402, IPO0/IP20/Nema 1
(525V-690V)

40 All VLT sizes IP54/NEMA 12

T

VLT 8016-8600, IP00/IP20/IP21/Nema 1
(380v-480V)

Pokud je menic VLT 8000 AQUA pouzivan pri teplotach
nad 45 °C, je nutné trvalé odlehceni vystupniho proudu.

176FA149.13

VLT 8006—8011, IP20/NEMA 1 (380V-480V)
VLT 8002-8011, IP20/Nema 1 (525V-600V)

35 40 45
30 35 40

Proud menice VLT 8152-8352, 380-480 V, musi byt
snizen 0 1%/°C nad maximalni teplotou 40 °C.

50 55 50 65  Taus,uax.
45 50 55 60  Tawg,ave.

m Redukce vykonu pri snizeném tlaku vzduchu

Do vysky 1000 m / 3300 stop neni treba snizovat vykon.

Nad vysku 1000 m / 3300 stop se musi okolni teplota
(Tame) nebo maximalni vystupni proud (lvL.T MAX)
snizit podle nize uvedeného diagramu:

Max. output current

at 40°C
100% +—— r45°C
+43°C

90%
r41°C
80% 39°C

r40°C

+38°C

r36°C

+34°C

176FA151.10

Altitude

VLT 8006-8072, 200-240V 1P20/NEMA1/IP54/NEMA12
VLT 8016-8600, 380-480V/550—-600V IP20/NEMA1/IPS4/NEMA12

— VLT 8006-8011, 380-480V/550-600V IP20/NEMA1

1. Snizeni vystupniho proudu vzhledem k nadmorské
vysce pri Tam = max. 40°C (113°F)

2. Snizeni maximalni Tamg vzhledem k nadmorské
vysce pri 100 % vystupnim proudu.

Max. Tomp at 100%
output current
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m Spinani na vstupu

Napeti site 380 V 415V 460 V
Spinani na vstupu zavisi na prislusném napeti site. Cekaci doba 48 s 65 s 89 s
Tabulka ve vedlejsim sloupci ukazuje dobu cekani
mezi jednotlivymi zapnutimi.

m Redukce vykonu za chodu s nizkymi otackami Spinaci kmitocet [kHZ] Min. Max. Tov
Kdyz menic kmitoctu jednotky VLT 8000 AQUA VLT 8006-8032, 200 V 3.0 14.0 4.5
ovlada odstredivé cerpadlo nebo ventilator, neni nutné VLT 8042-8062, 200 V 3.0 4.5 4.5

. ] . v s VLT 8006-8011, 480 V 3.0 10.0 4.5
snizovat vystupni proud pri nizkych otackach, protoze VLT 8016-8062. 480 V 30 14.0 45
charakteristika zatizeni odstredivych cerpadel nebo VLT 8072—8122: 480 V 3.0 4.5 4.5
ventilatora automaticky zajist'uje nutné snizeni. VLT 8152-8352, 480 V 4.5 4.5 4.5

VLT 8450-8600, 480 V 3.0 4.5 4.5
Pro aplikace s konstantnim momentem se porad'te s VLT 8002-8011, 600 V 4.5 7.0 4.5
vyrobcem motoru o pokynech pro snizeni zalozeném xg gglggggg 288 ¥ 28 138 jg
na provoznim zatizeni a cyklech cinnosti. VLT 8072-8300; 600 V 3.0 45 45

m Redukce vykonu z duvodu dlouhého motorového

kabelu nebo kabelu s velkym prurezem
Jednotka VLT 8000 byla zkousena pri pouziti 300 m
nestineného kabelu a 150 m stineného kabelu.

Jednotka VLT 8000 AQUA je urcena pro praci s
kabelem motoru s jmenovitym prurezem. Pouziti kabeluy
motoru s prurezem vetsim nez je pozadovano pro
jmenovity proud motoru muze zvysit kapacitni svodovy
proud do zeme. Celkovy vystupni proud (ampéry
motoru a svodové ampéry) nesmi prekrocit jmenovitou
hodnotu vystupniho proudu menice kmitoctu.

m Odlehceni kvuli vysokému spinacimu kmitoctu

Vyssi spinaci kmitocet (nastaveny v parametru
407 - Spinaci kmitocet) vede k vyssim ztratam
v elektronice menice kmitoctu.

VLT 8000 AQUA je vybaven rizenim s moznosti
nastavit spinaci kmitocet v rozmezi 3,0-10,0/14,0 kHz.
Menic kmitoctu automaticky snizi jmenovity vystupni
proud Iy TN, kdyz spinaci kmitocet presahne 4,5 kHz.
V obou pripadech se snizeni provede linearne,

dolu na 60% hodnoty IviTN.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny minimalni,
maximalni a tovarne nastavené spinaci kmitocty
menicy VLT 8000 AQUA.

m Tepelna ochrana motoru

Teplota motoru se vypocitava na zaklade motorového
proudu, vystupni frekvence a casu. Viz parametr
117 Tepelna ochrana motoru na str. 71.
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m Vibrace a razy

Jednotka VLT 8000 AQUA byla zkousena podle
postupu zalozeného na nasledujicich normach:

IEC 68-2-6: Vibrace (sinusové) - 1970
IEC 68-2-34: Néahodné vibrace
sirokopasmové
- obecné pozadavky
IEC 68-2-35: Nahodné vibrace
sirokopasmové
- vysoka reprodukovatelnost
IEC 68-2-36: Nahodné vibrace

sirokopasmové
- stredni reprodukovatelnost
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Jednotka VLT 8000 AQUA splruje pozadavky, které
odpovidaji podminkam, kdyz je jednotka montovana
na steny a podlahy vyrobnich prostor, a také na
panely prisroubované na steny nebo podiahy.

m Vlhkost vzduchu

Jednotka VLT 8000 AQUA byla vyvinuta, aby
splnovala normy IEC 68-2-3, EN - 50178 bod
9.4.2.2/DIN 40040, trida E pri 40° C.

Viz specifikace v oddile Obecné technické tdaje.

m Ucinnost
Pro snizeni spotreby energie je velmi dulezité
optimalizovat Ucinnost systému. Ucinnost kazdého
jednotlivého prvku v systému by mela byt co nejvyssi.
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100 %
Load

Ucinnost VLT 8000 AQUA (n w.T)

Zatizeni menice kmitoctu mé maly vliv na jeho Gcinnost.
Obecne plati, ze Ucinnost je pri jmenovitém kmitoctu
motoru fu,N stejnd, bez ohledu na to, zda motor
dodava 100 % jmenovitého momentu hridele nebo
pouze 75 % v pripade castecného zatizeni.

Ucinnost mime poklesne, kdyz je spinaci kmitocet
nastaven na hodnotu nad 4 kHz (parametr
407 Spinaci kmitocet).

Ucinnost motoru (N mMoToRr)

Ucinnost motoru pripojeného k menici kmitoctu zavisi
na tvaru sinusoidy proudu. Obecne je Ucinnost
stejne dobra jako pri pripojeni k siti. Ucinnost
motoru zavisi na typu motoru.

V rozsahu 75 - 100 % jmenovitého momentu je
Ucinnost motoru prakticky konstantni, at' je motor rizen
menicem kmitoctu, nebo je pripojen primo k siti.

U malych motoru je vlv charakteristiky U/f na
Ucinnost minimalni; avsak u motora o vykonu 11
KW a vyse jsou vyhody vyznamné.

Obecne plati, ze spinaci kmitocet neovlivnuje
Ucinnost malych motory. U motora od 11 kW a
vice se Ucinnost zlepsi (1 - 2 %). To je kvuli tomu,
ze tvar sinusoidy proudu motoru je pri vysokém
spinacim kmitoctu témer dokonaly.
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Ucinnost systému (n sysTem)

Pri vypoctu Ucinnosti systému se tcinnost VLT 8000
AQUA nasobi ucinnosti motoru (nMoToR):

N SYSTEM = NVLT X NMOTOR

Na zaklade vyse uvedeného nékresu je mozné
vypocitat Ucinnost systému pri ruznych otackach.
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m Ruseni siti, vyssi harmonické
Minie kmitoetu odebira ze siti nesinusovy proud,
ktery zvysuje vstupni proud Irus. Nesinusovy proud
Ize pomoci Fourierovy analyzy rozlozit na sinusové
slozky ruzného kmitoétu, tzn. ruzné harmonické
proudy Iy se zakladnim kmitoetem 50 Hz:

Harmonické proudy I 5 l7
Hz 50 Hz 250 Hz 350 Hz

Tyto vyssi harmonické neovlivouji spoteebu proudu
peimo, ale zvysuiji tepelné ztraty v zagizenich
(transformatory, kabely). Proto je v zagizenich s relativni
vysokym procentem zatizeni usmirdovaee dulezité
udrzovat harmonické proudy na nizké Urovni, aby se
zabranilo peetizeni transformatoru a peehaivani kabelu.

Harmonické proudy porovnané s efektivnim
vstupnim proudem:

Vstupni proud

IrRMS 1.0
I 0.9
I5 0.4
Iz 0.3
l11-49 <0.1

Pro zajistini nizkych harmonickych proudu je
meziobvod VLT 8000 AQUA standardni vybaven
civkami. Tim se vstupni proud |rms normailni
snizuje 0 40 %, na 40-45 % ThiD.

V nikterych peipadech je teeba zajistit jesti dalsi
potlageni (napeiklad retrofit s miniei kmitoetu). K
tomuto Uéelu nabizi Danfoss dva zdokonalené filtry
harmonickych slozek AHFO5 a AHF10, které snizuji
harmonickou slozku proudu asi na 5, respektive 10
%. Dalsi podrobnosti naleznete v pokynech k obsluze
MG.80.BX.YY. Pro vypoeet harmonickych slozek nabizi
spoleenost Danfoss softwarovy nastroj MCT31.

Nikteré harmonické proudy mohou rusit komunikaeni
zagizeni peipojené ke stejnému transformatoru nebo
Zpusobovat rezonanci ve spojeni s kompenzaenimi
bateriemi Uéiniku. VLT 8000 AQUA splouje
podminky nasledujicich norem:

- |[EC 1000-3-2

- IEEE 519-1992

- IEC 22G/WG4

- EN 50178

- VDE 160, 5.3.1.1.2

Sk ({/-\\) + @ —

175HAZ4.00
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Napiové zkresleni siového napéjeni zavisi na velikosti
harmonickych proudu nasobené impedanci siti poi
daném kmitoetu. Celkové zkresleni napiti THD se
poeita na zakladi jednotlivych harmonickych slozek
napiti pomoci nasledujiciho vzorce:

VUZ + U2 + .03

THD% = =
U,

(\[TN (/E> Z L’v )

m Ucinik
Ucinik je pomer mezi |1 a | rus.

Ucinik pro 3-fazové rizent

\/5\ Ux 11 xcos o1
V3 x U xIpus

L I, xcos ¢ I,
Ucinik = o=
Irnis Irvs

protoze cosy =1

Ucinik ukazuje miru zatizeni site menicem kmitoctu.
Cim nizsi je ucinik, tim vyssi je Irms pro stejny vykon kW.

Krome toho je vysoky Ucinik znamkou, ze jednotlivé
harmonické proudy jsou nizké.
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m Znacka CE

Co znamena oznaceni CE?

Ucelem znaceni CE je zabranit technickym prekazkam
v obchodu mezi zememi EFTA (Evropského sdruzeni
volného obchodu) a EU. EU zavedla oznaceni CE
jako jednoduchy zpusob, jak prokazat, ze je vyrobek
v souladu s prislusnymi smernicemi EU. Znacka

CE nerika nic o specifikaci nebo kvalite vyrobku. K
menicum kmitoctu se vztahuji tri smernice EU.
Machinery directive (predpis pro strojni
zarizeni) (98/37/EHS)

Veskera strojni zarizeni, kterda maji nebezpecné
pohybuijici se soucasti, spadaji pod predpis pro
strojni zarizeni, ktery vstoupil v platnost dne 1.

ledna 1995. Protoze menic kmitoctu je zejména
elektrickym zarizenim, nespada pod predpis pro strojni
zarizeni. Pokud se vsak menic kmitoctu dodava pro
pouziti ve strojnim zarizeni, poskytujeme informace o
bezpecnostnich aspektech vztahujicich se k menici
kmitoctu. Cinime tak prohlasenim vyrobce.
Low-voltage directive (predpis pro nizké

napeti) (73/23/EHS)

Menice kmitoctu musi mit znacku CE v souladu s
predpisem pro nizké napeti, ktery vstoupil v platnost
dne 1. ledna 1997. Predpis se uplatruje na veskera
elektricka zarizeni pouzivana v rozsahu napeti 75 - 1500
V DC. Firma Danfoss provadi oznaceni CE v souladu s
predpisem a na pozadani vydava prohlaseni o shode.
EMC directive (predpis o elektromagnetické
kompatibilite) (89/336/EHS)

EMC je zkratkou pro elektromagnetickou
kompatibilitu. Ta znaci, ze vzajemna ruseni mezi
raznymi soucastmi/zarizenimi jsou tak mala, ze
fungovani zarizeni neni ovlivneno.

Predpis o elektromagnetické kompatibilite vstoupil

v platnost dne 1. ledna 1996. Firma Danfoss
provadi znaceni CE v souladu s timto predpisem a na
pozadani vydava prohlaseni o shode. Aby mohla byt
provedena instalace v souladu s elektromagnetickou
kompatibiltou, uvadi tento navod k obsluze podrobné
pokyny pro instalaci. Krome toho uvadime normy,
se kterymi jsou nase ruzné vyrobky v souladu. K
dispozici jsou filtry, které Ize nalézt ve specifikacich a
poskytujeme i dalsi druhy pomoci, aby byly zajisteny
co nejlepsi vysledky ve smyslu EMC.

Ve velké vetsine pripadu jsou menice kmitoctu
pouzivany jako soucast vetsiho zarizeni, systému nebo
instalace. Je treba si uvedomit, ze zodpovednost za
konecné vlastnosti EMC kompatibility zarizeni, systému
nebo instalace lezi na osobe, kterd provadi instalaci.

m Soulad s predpisy

"Pokyny pro uplatmovani narizeni Rady 89/336/EHS"
EU uvadeji tri typické situace pouziti menice
kmitoctu. Pro kazdou z techto situaci jsou k
dispozici priklady, zda je dana situace v souladu

s predpisem o elektromagnetické kompatibilite a
zda je treba provadet znaceni CE.

1. Menic kmitoctu se prodava primo koncovému
spotrebiteli. Menic kmitoctu je napriklad prodavan
v bezném obchodu. Koncovy spotrebitel je laik.
Instaluje menic kmitoctu sam pro pouziti s hobby
pristrojem, kuchynskym zarizenim apod. Pro takové
pripady musi mit menic kmitoctu znacku CE v
souladu s predpisem o EMC kompatibilite.

2. Menic kmitoctu se prodava pro instalaci v
urcitém zarizeni. Zarizeni je instalovano odborniky.
Muze to byt vyrobni zavod nebo teplarna
nebo ventilacni zarizeni. Menic kmitoctu ani
dokoncené zarizeni nemusi byt oznaceno CE
podle predpisu 0 EMC kompatibilite.

3. Menic kmitoctu se prodava jako soucast
kompletniho systému. Systém je nabizen jako
celek. Muze to byt napr. klimatizacni systém. Cely
systém musi byt oznacen CE podle predpisu o
elektromagnetické kompatibilite. Vyrobce, ktery
systém dodava, muze zajistit oznaceni CE podle
predpisu o elektromagnetické kompatibilite pouzitim
soucasti oznacenych CE nebo vyzkousenim
elektromagnetické kompatibility systému. Kdyz
se rozhodne pouzit pouze soucasti oznacené
CE, nemusi zkouset cely systém.
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m Menic kmitoctu firmy Danfoss a znaceni CE

Znacka CE je pozitivnim prvkem, je pouzita pro
svuj puvodni Ucel, tzn. k usnadneni obchodu
v ramci EU a ESVO.

Znaceni CE vsak muze pokryvat mnoho ruznych
variant. Znamena to, ze se musi kontrolovat, co
dana znacka CE fakticky pokryva.

Pokryvané specifikace se mohou ve skutecnosti velmi
lisit. Proto muze osoba provéadejici instalaci ze znacky
CE ziskat falesny pocit bezpeci pri pouzivani menice
kmitoctu jako soucasti systému nebo zarizeni.

Nas menic kmitoctu oznacujeme znackou CE v
souladu s predpisem pro nizké napeti. Znamena
to, ze pokud je menic kmitoctu instalovan spravne,
zarucujeme, ze vyhovuje predpisu pro nizké napeti.
Vydavame prohlaseni o shode, které potvrzuje nase
znaceni CE v souladu s predpisem pro nizké napeti.

Znaceni CE se také uplatnuje na predpis o
elektromagnetické kompatibilite za podminky, ze

byly dodrzeny pokyny pro instalaci v souladu s
elektromagnetickou kompatibilitou a filtrovani uvedené
v tomto navodu k obsluze. Na tomto zaklade se
vydava prohlaseni o shode v souladu s predpisem

0 elektromagnetické kompatibilite.

Tento manual dava detailni instrukce pro instalaci,
aby bylo zajisteno, ze je vase instalace v souladu

s elektromagnetickou kompatibilitou. Dale také
specifikujeme, které normy splnuji nase ruzné vyrobky.

Nabizime filtry, které jsou uvedeny ve specifikacich
menicy kmitoctu, a radi vam poskytneme i jiné druhy
pomoci, které vam pomohou dosahnout nejlepst
vysledky v oblasti elektromagnetické kompatibility.

m Soulad s predpisem o EMC kompatibilite

89/336/EHS

Ve vetsine pripady pouzivaji menic kmitoctu odbornici
jako komponent vetsiho zarizeni, systému nebo
instalace. Je treba uvést, ze odpovednost za konecné
vlastnosti elektromagnetické kompatibility lezi na osobe
provadsjici instalaci. Jako pomucku pripravila firma
Danfoss pokyny pro instalaci menice kmitoctu v souladu
s elektromagnetickou kompatibiltou. Normy a Urovne
zkousek uvadené pro elektricka zarizeni jsou splneny,
pokud byly pri instalaci dodrzovany pokyny pro soulad
s EMC kompatibilitou, viz cast Elektricka instalace.
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Vysledky testu EMC (emise, imunita)

Tabulka zobrazuje vysledky testu pei pouziti systému s minieem kmitoétu VLT (s peislusenstvim, je-li to nutné), stininym oviadacim kabelem, gidicim panelem s potenciometrem, motorem a motorovym kabelem.

VLT 8006-8011/ 380-480 V

Emise

Prostoedi

Prumyslové prosteedi

Domécnosti a lehky pramysl

Zakl. standard

EN 55011 teida A1

EN 55011 teida B

EN 61800- 3

Konfigurace

Sigeni po kabelu 150

Vyzagovani 30 MHz-

Sigeni po kabelu 150

Vyzagovani 30 MHz-

Sigeni po

kabelu/vyzagovani 150

Motorovy kabel kHz- 30 MHz 1 GHz kHz- 30 MHz 1 GHz kHz- 30 MHz

300 m nestininy/nepancégovany Ano 2 Ne Ne Ne Ano/ Ne

VLT 8000 s volitelnym filtrem RFI 50 m sv. stininy/pancégovany Ano Ano Ano 4 Ne Ano/ Ano
150m sv. stininy/pancéeovany Ano Ano Ne Ne Ano/ Ano

) 300 m nestininy/nepancégovany Ano Ne Ne Ne Ano/ Ne

VLT 8000 s filtrem RFI (a LC
50 m sv. stininy/pancéoovany Ano Ano Ano 4 Ne Ano/ Ano
modulem) — -
150m sv. stininy/pancéoovany Ano Ano Ne Ne Ano/ Ano
VLT 8016-8600/380-480 V Emise

VLT 8006-8062/200-240 V

Prosteedi

Prumyslové prosteedi

Domécnosti a lehky pramysl

ZaKl. standard

EN 55011 teida Al

EN 55011 teida B

Konfigurace Sigeni po kabelu 150 Vyzagovani 30 MHz- Sigeni po kabelu 150 Vyzagovani 30 MHz-
Motorovy kabel kHz- 30 MHz 1 GHz kHz- 30 MHz 1 GHz
VLT 8000 bez nebo s volitelnym 300 m nestininy/nepancégovany Ne Ne Ne Ne
RFI filtrem 150 m sv. stininy/pancégovany Ne Ano Ne Ne
300 m nestininy/nepancégovany Ano 12 Ne Ne Ne
VLT 8000 s RFI modulem 50 m sv. stininy/pancéoovany Ano Ano Ano 1. 3) Ne
150 m sv. stininy/pancégovany Ano Ano Ne Ne

1) Neplati pro VLT 8450-8600.

2) Zavisi na podminkach instalace

)
)

3) VLT 8042-8062, 200-240 V a VLT 8152-8302 s externim filtrem
)

4) Neplati pro VLT 8011 (380-480 V)

V zajmu minimalizace ruseni musi byt motorové kabely co nejkratsi a konce stinini musi byt upraveny tak, jak je uvedeno v eésti o elektroinstalaci.
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m EMC imunita

K potvrzeni imunity vuci ruseni zpusobenému elektrickymi jevy byla provedena zkouska imunity na systému
sestavajicim z menice kmitoctu (s prislusenstvim, je-li to nutné), stinenym/pancérovanym ovladacim kabelem,
ridicim panelem s potenciometrem, motorem a motorovym kabelem.

Zkousky byly provedeny v souladu s nasledujicimi normami:

EN 61000-4-2 (IEC 1000-4-2): Electrostatic discharges (ESD)
Simulace elektrostatickych vyboju lidskych bytosti.

EN 61000-4-3 (IEC 1000-4-3): Incoming electromagnetic field radiation, amplitude modulated
Simulace vliva radarovych a radiokomunikacnich zarizeni a mobilnich komunikacnich zarizen!.

EN 61000-4-4 (IEC 1000-4-4): Burst transients
Simulace ruseni zpusobeného spinanim se stykacem, relé nebo podobnymi pristroji.

EN 61000-4-5 (IEC 1000-4-5): Surge transients
Simulace prechodovych jeva zpusobenych napr. bleskem, ktery uhodi v blizkosti instalace.

ENV 50204: Incoming electromagnetic field, pulse modulated
Simulace razu z mobilnich telefonu.

ENV 61000-4-6: Cable-borne HF
Simulace vliva zarizeni pro radiovy prenos pripojeného k napéjecim kabelum.

VDE 0160 class W2 test pulse: Mains transients
Simulace vysokoenergetickych prechodovych jevy zpusobenych zkratem sit'ovych pojistek, sepnutim
kompenzacnich kondenzatoru Uciniku atd.
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m Imunita, pokraéovani

VLT 8006-8600 380-480 V, VLT 8006-8027 200-240 V

Vyzaoované
ESD
Skupina kmitu Rézy elmg. Siové VF napiti Vyzagované VF
ZAakl. standard IEC 1000-4-4 IEC 1000-4-5 1000-4-2 pole Zkresleni spol. rezimu el. pole
IEC 1000-4-3 VDE 0160 ENV 50141 ENV 50140
Akcept. kritérium B B B A A A
Poipojeni portu CM DM CM - - CM CM
Vedeni OK OK OK OK
Motor OK - - - OK
Ovladaci kabely OK OK - - OK
Dopinik PROFIBUS OK OK - - OK
Rozhrani sig.<3 m OK
Kryti - OK OK OK
Sdileni zatize OK N N N OK
Standard. sbirnice OK OK - - OK
Zakl. specifikace
Vedeni 4 kV/5 kHz/DCN 2 KV/2 Q 4 kV/12 - - 2,3 x Un? 10 VRus
Motor 4 kV/5 kHz/CCC - - - 10 VRwvs
Ovléadaci kabely 2 kV/5 kHz/CCC 2 kv/2 Q1) - - 10 VRwvs
Dopinik PROFIBUS 2 KV/5 kHz/CCC 2 kv/2 Q1) 10 VRus
Rozhrani sig.<3 m 1 kV/5 kHz/CCC - - - 10 VRwvs
Kryti - 8 kV AD
10 V/m
6 kv CD
Sdileni zitize 4 kV/5 kHz/CCC 10 VRus
Standard. sbirnice 2 kV/5 kHz/CCC 4 kv/2 €21 - - 10 VRwvs

DM: Rozdilovy rezim
CM: Soufazovy rezim
CCC: Kapacitni svorkova vazba

DCN:

Stejnosmirny obvod
) Poaivod na stinini kabelu

2 2,3 x UN: max. testovaci impuls 380 Vac: Teida 2/1250 V peak, 415 VAC: Teida 1/1350 Vpeeak
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m Tovarni nastaveni

C.par. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmeny 4-setup  Index Typ
parametru za provozu kon- Udaje
verze
001 Jazyk Anglictina Ano Ne 0 5
002 _Aktivni sada parametru Sada parametry 1 Ano Ne 0 5
003 _Kopirovani sady parametru Zadné kopirovani Ne Ne 0 5
004 Kopie LCP Zadné kopirovani Ne Ne 0 5
005 Max. hodnota veliciny definované 100,00 0 - 999 999,99 Ano Ano -2 4
uzivatelem
006 Jednotka pro uzivatelem Zadna jednotka Ano Ano 0 5
definovanou velicinu
007 _Cteni na velkém displeji Kmitocet, % z max. Ano Ano 0 5
008 Cteni na malém displeji 1.1 Zadana hodnota, Ano Ano 0 5
jednotka
009 Cteni na malém displeji 1.2 Proud motoru, A Ano Ano 0 5
010 __Cteni na malém displeji 1.3 Vykon, HP Ano Ano 0 5
011 Jednotka mistni zddané hodnoty Hz Ano Ano 0 5
012 Rucni start na LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
013 OFF/STOP na LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
014 Auto Start na LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
015 Resetna LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
016 Zamknuti zmeny Gdaju Nezamceno Ano Ano 0 5
017 Provozni stav pri zapnuti, Automatické spusteni Ano Ano 0 5
mistni ovladani
100 _Konfigurace Bez zpetné vazby Ne Ano 0 5
101  Momentova charakteristika Automaticka Ne Ano 0 5
energeticka
optimalizace
102 Vykon motoru, Pun Zavisi na jednotce 1,1-400 kW Ne Ano 1 6
(1,5-600 HP.
103 Napeti motoru, Uun Zavisi na jednotce 208/480/575 V. Ne Ano 0 6
104 Kmitocet motoru, fun 60 Hz/50 Hz 24-120 Hz Ne Ano 0 6
105 Proud motoru, Iun Zavisi na jednotce 0,01 - v T.MAX Ne Ano -2 7
106 Jmenovita rychlost motoru, nuN Zavisi na 100-60000 Ne Ano 0 6
par. 102 Vykon motoru ot./min.
107 Automatické prizpusobeni motoru, Optimalizace Ne Ne 0 5
AMA deaktivovana
108 Spousteci napeti kvadr. momentu Zavisi na par. 103, 0,0 - par. 103 Ano Ano -1 6
Napeti motoru
109 _Tlumeni rezonance 100 % 0 - 500 % Ano Ano 6
110 Vysoky spousteci moment 0,0s 0,0-05s Ano Ano -1 5
111 Zpozdeni startu 0,0s 0,0-120,0s Ano Ano -1 6
112 Predehrivani motoru Deaktivovano Ano Ano 0 5
113 DC proud predehrivani motoru 50 % 0-100 % Ano Ano 0 6
114 DC brzdny proud 50 % 0-100 % Ano Ano 0 6
115 DC brzdny cas Vypnuto 0,0-600s Ano Ano -1 6
116 DC zapinaci kmitocet brzdeni Vypnuto 0,0-par. 202 Ano Ano -1 6
118 Ucinik motoru (cos @) 0,75 0,50-0,99 Ne Ano 0 6
117 _Tepelnd ochrana motoru Vypnuti ETR 1 Ano Ano 0 5
119 Kompenzace zatizeni pri nizké 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
rychlosti
120 Kompenzace zatizeni pri vysoké 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
rychlosti
121 __Kompenzace skluzu 100 % -500 - 500 % Ano Ano 0 3
122 Casova konstanta kompenzace 0,50 s 0,05 - 5,00 s Ano Ano -2 6
skluzu
123 Odpor statoru Zavisi na vyberu Ne Ano -4 7
motoru
124 Reaktance statoru Zavisi na vyberu Ne Ano -2 7

motoru

) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu, odlisné od nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe.
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VLT® 8000 AQUA

m Tovarni nastaveni

E. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zminy 4 Peevodni Typ
p. parametru za provozu sady index  Udaje
# par.
201 Minimalni vystupni kmitoéet, fyy 0,0 Hz 0,0 - fmax Ano Ano -1 6
202 Vystupni kmitoéet, fmax 60 Hz/¥ 50 Hz fvin -120 Hz Ano Ano -1 6
203 Misto zadané hodnoty Ruéni/automaticka Ano Ano 0 5
poipojend zadana
hodnota
204 Miniméalni zadana hodnota, 0.000 0,000-par. 100 Ano Ano -3 4
Refmin
205 Maximalni zadana hodnota, 60 Hz/¥ 50 Hz par. 100-999 999,999 Ano Ano -3 4
Refuax
206 Doba rozbihu Zavisi na jednotce 1 - 3600 Ano Ano 0 7
207 Doba dobihu Zavisi na jednotce 1 - 3600 Ano Ano 0 7
208 Automaticky rozbih/dobih Zapnuto Ano Ano 0 5
209 Kmitoeet konstantnich otaéek 10,0 Hz 0,0 - par. 100 Ano Ano -1 6
210 Typ za&dané hodnoty Pevna zadana Ano Ano 0 5
hodnota/¥_Soueet
211 Pevnéa zadana hodnota 1 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
212 Pevnéa zddané hodnota 2 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
213 Pevnéa zddané hodnota 3 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
214 Pevna zddané hodnota 4 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
215 Mezni hodnota proudu, I m 1,0 x Iy T[A] 0,1-1,1 x v 1,[A] Ano Ano -1 6
216 Kmitoetova vyhybka, sigka 0 Hz 0 - 100 Hz Ano Ano 0 6
pasma
217 Kmitoetova vyhybka 1 120 Hz fvin -120 Hz Ano Ano -1 6
218 Kmitoetova vyhybka 2 120 Hz fvin -120 Hz Ano Ano -1 6
219 Kmitoétova vyhybka 3 120 Hz fvin -120 Hz Ano Ano -1 6
220 Kmitoetova vyhybka 4 120 Hz fvin -120 Hz Ano Ano -1 6
221 Vystraha: Maly proud, liow 0,0 A 0,0 - par. 222 Ano Ano -1 6
222 Vystraha: Velky proud, IyigH IV T.MAX Par. 221 - v TmAX Ano Ano -1 6
223 Vystraha: Nizky kmitoeet, f| ow 0,0 Hz 0,0 - par. 224 Ano Ano -1 6
224 Vystraha: Vysoky kmitoéet, fuicn  120,0 Hz Par. 223 - par. Ano Ano -1 6
202 (fvax)
225 Vystraha: Nizka zddanad hodnota, -999,999.999 -999 999,999 - Ano Ano -3 4
Refl ow par. 226
226 Vystraha: Vysoka zadana 999,999.999 Par. 225 - 999 999,999 Ano Ano -3 4
hodnota, RefnigH
227 Vystraha: Nizka skuteena -999,999.999 -999 999,999 - Ano Ano -3 4
hodnota zpitné vazby, FBow par. 228
228 Vystraha: Vysoka skuteena 999,999.999 Par. 227 - 999 999,999 Ano Ano -3 4
hodnota zpitné vazby, FBHigH
229 Poeateéni rozbih OFF 000,1-360,0 s Ne Ano -1 6
230 Rychlost plnini OFF 000000.001- Ano Ano -3 7
999999.999
231 Z&danéa hodnota tlaku pInini Par. 413 Par. 413 az par. 205 Ano Ano -3 4

¥) Globalni tovamni nastaveni odlisné od tovarniho nastaveni v Severni Americe.

Zminy za provozu:

LAN0" znamena, ze parametr Ize minit, kdyz je
minie kmitoetu v provozu. ,Ne" znamena, ze poed
provadinim zmin je nutno minie kmitoétu zastavit.

Pgevodni index:

Toto é&islo odkazuje na peevodni faktor, ktery se
ma pouzit pai zapisu do miniee kmitoetu nebo
eteni z nij pomoci sériové komunikace.

4 sady par.:

LAn0" znamena, ze parametr Ize programovat

jednotlvi v kazdé ze étye sad parametru, tzn. stejny

parametr muze mit etyei ruzné hodnoty udaju.

,Ne" znamena, ze hodnota Udaje bude ve vsech

etyeech sadach parametru stejna.
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Poevodni index Poevodni faktor

74 0.1

2 100

1 10

0 1

-1 0.1

-2 0.01

-3 0.001

-4 0.0001

Typ Udaje

Typ Udaje udava typ a délku telegramu.

Typ Udaje Popis

Celogiselny 16

Celogiselny 32

Bez znaménka 8

Bez znaménka 16

Bez znaménka 32

KON O > O

Textovy getizec
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m Tovarni nastaveni

Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zminy 4 sady Peevodni  Typ
p parametru za provozu par. index Udaje
#
300 Svorka 16 Digitalni vstup Vynulovani Ano Ano 0 5
301 _Svorka 17 Digitalni vstup Bez funkce Ano Ano 0 5
302 Svorka 18 Digitalni vstup Start Ano Ano 0 5
303 Svorka 19 Digitalni vstup Reverzace Ano Ano 0 5
304 Svorka 27 Digitalni vstup Bezpeénostni Ano Ano 0 5
zablokovani/ ¥
Volny dobih motoru,
inverzni
305 Svorka 29 Digitalni vstup Konstantni otaeky Ano Ano 0 5
306 Svorka 32 Digitalni vstup Bez funkce Ano Ano 0 5
307 _Svorka 33 Digitalni vstup Bez funkce Ano Ano 0 5
308 Svorka 53, napiovy analogovy Bez funkce Ano Ano 0 5
vstup
309 Svorka 53, minimalni migitko 00V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
310 Svorka 53, maximalni migitko 10,0 V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
311 Svorka 54, napiovy analogovy Bez funkce Ano Ano 0 5
vstup
312 Svorka 54, minimalni migitko 00V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
313 Svorka 54, maximalni migitko 10,0 V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
314 Svorka 60, napiovy analogovy Zadana hodnota Ano Ano 0 5
vstup
315 _Svorka 60, minimalni migitko 4,0 mA 0,0-20,0mA Ano Ano -4 5
316 _Svorka 60, maximalni migitko 20,0 mA 0,0-20,0mA Ano Ano -4 5
317 Easové prodleva 10 s 1-99 s Ano Ano 0 5
318 Funkce po éasové prodlevi Vypnuto Ano Ano 0 5
319 Svorka 42, vystup 0 - lvax =4-20 mA Ano Ano 0 5
320 Svorka 42, vystup
impulsové migitko Ano Ano 0 6
321 Svorka 42, vystup 0 - fmax =0-20 mA Ano Ano 0 5
322 Svorka 45, vystup Ano Ano
impulsové migitko 5000 Hz 1-32000Hz Ano Ano 0 6
323 Relé 1, vystupni funkce Zadny poplach Ano Ano 0 5
324 Relé 01, zpozdini zapnuti 0,00 s 0-600 s Ano Ano 0 6
325 Relé 01, zpozdini vypnuti 2,00 s 0-600 s Ano Ano 0 6
326 _Relé 2, vystupni funkce Bizi Ano Ano 0 5
327 Impulsova zddana hodnota, 5000 Hz Zavisi na Ano Ano 0 6
max. kmitoeet vstupni
svorce
328 Impulsova zpitné vazba, max. 25 000 Hz 0 - 65000 Hz Ano Ano 0 6
kmitoeet
364 Svorka 42, gizeni sbirnice 0 0.0 - 100 % Ano Ano -1 6
365 Svorka 45, gizeni sbirnice 0 0.0 - 100 % Ano Ano -1 6

¥) Volny dobih motoru, inverzni, je globalni tovarni nastaveni odlisné od tovamiho nastaveni v Severni Americe.

Zminy za provozu:

LAN0" znamena, ze parametr Ize minit, kdyz je
minie kmitoetu v provozu. ,Ne" znamena, ze poed
provadinim zmin je nutno minié kmitoetu zastavit.

4 sady par.:
"Ano" znamena, ze se parametr da programovat
jednotlivi v kazdém ze étye nastaveni, tzn. stejny
parametr muze mit etyei ruzné hodnoty Udaju.

,Ne" znamena, ze hodnota Udaje bude ve vsech

Pgevodni index:
Toto eislo odkazuje na peevodni faktor, ktery se

ma pouzit pei zapisu do miniee kmitoetu nebo

eteni z nij pomoci sériové komunikace.

etygech sadach parametru stejna.
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Poevodni index Poevodni faktor
2 100
1 10
0 1
-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001
Typ Udaje:
yp Uudaje udava typ a délku telegramu.
Typ Udaje Popis
3 Celogiselny 16
4 Celogiselny 32
5 Bez znaménka 8
6 Bez znaménka 16
7 Bez znaménka 32
9 Textovy ogetizec
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m Tovarni nastaveni

Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zminy za 4 sady par.  Pgevodni Typ

p parametru provozu index Udaje

#

400 Funkce vynulovani Nekoneénina- Ano Ano 0 5

sobné automat-
ické

401 Eas automatického 10s 0-600 s Ano Ano 0 6
znovuspustini

402 Letmy start Zapnuto Ano Ano -1 5

403 Easovy spinaé rezimu Vypnuto 0-300 s Ano Ano 6
spanku

404 Kmitoeet spanku 0 Hz fvin - Par. 405 Ano Ano -1 6

405 Kmitoeet probuzeni 60 Hz/¥ 50 Hz Par. 404 - fyax Ano Ano -1 6

406 Zvyseni zddané hodnoty 100% 1-200% Ano Ano 0 6

407 _Spinaci kmitoéet Zavisi na jednotce 3,0-14,0 kHz Ano Ano 2 5

408 Metoda snizeni ruseni ASFM Ano Ano 0 5

409 Funkce v pgipadi Vystraha Ano Ano 0 5
nulového zatizeni

410 Funkce pgi vypadku siti Vypnuti Ano Ano 0

411 Funkce pgi nadmirné Vypnuti Ano Ano 0 5
teploti

412 Zpozdini vypnuti pgi 60 s 0-60 s Ano Ano 0 5
nadproudu, Iy v

413 Minimalni zpitna vazba, 0.000 -999 999,999 - Ano Ano -3 4
FBmiN FBmIN

414 Maximalni zpitna vazba, 100.000 FBMmIN - 999 999,999 Ano Ano -3 4
FBmax

415 Jednotky vztahujici se ke % Ano Ano -1 5
zpitné vazbi

416 _Pgevod zpitné vazby Linearni Ano Ano 0 5

417 _Vypoeet zpitné vazby Maximum Ano Ano 0 5

418 Z&dané hodnota 1 0.000 FBumiN - FBumax Ano Ano -3 4

419 Z&dané hodnota 2 0.000 FBumiN - FBumax Ano Ano -3 4

420 Normalnil/inverzni PID Normalni Ano Ano 0 5
gizeni

421 _PID anti windup Zapnuto Ano Ano 0 5

422 Poeateéni kmitoéet PID 0 Hz fmiN - fmax Ano Ano -1 6

423 Proporcionalni zesileni 0.01 0.00 - 10.00 Ano Ano -2 6
PID

424 Poéateéni kmitoéet PID Vypnuto 0,01 - 9999,00 Ano Ano -2 7

s (Vyp)

425 PID, derivaéni easova Vypnuto 0,0 (Vyp) - 10,00 s Ano Ano -2 6
konstanta

426 Limit derivaéniho zesileni 5.0 5.0 - 50.0 Ano Ano -1 6
PID

427 PID, éasova konstanta 0.01 0.01 - 10.00 Ano Ano -2 6
filtru doIni propust

433 Eas stgidani motoru 0 (OFF) 0 - 999 hodin Ano Ano 0 6

434 Funkce pgi stgidani Rozbih Rozbih/Volny dobih Ano Ano 0 6
motoru

483 Kompenzace Zapnuto Ne Ne 0 5

dynamického

stejnosmirného

meziobvodu
w¥) Globalni tovarni nastaveni odlisné od tovarniho
nastaveni v Severni Americe.
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m Tovarni nastaveni

C.p. Popis Tovarni Rozsah Zmeny 4 Prevodni Typ
# parametru nastaveni za hod- index udaje
provozu noty
500 _ Protokol FC Ano Ano 0 5
501 Adresa 001 Zavisi na par. Ano Ne 0 5
502 _Prenosova rychlost 9600 BAUD Ano Ne 0 5
503 Volny dobeh LOGIC OR Ano Ano 0 5
504 _Stejnosmernd brzda LOGIC OR Ano Ano 0 5
506  Start LOGIC OR Ano Ano 0 5
506 Reverzace DIGITAL INPUT Ano Ano 0 5
507 _Volba sady parametru LOGIC OR Ano Ano 0 5
508 Volba konstantni zddané hodnoty LOGIC OR Ano Ano 0 5
509 Zobrazeni dat: Zddana hodnota v % Ne Ne -1 3
510 _Zobrazeni dat: Jednotky zadané hodnoty Ne Ne -3 4
511 Zobrazeni dat: Zpetnd vazba Ne Ne -3 4
512 Zobrazeni dat: Kmitocet Ne Ne -1 6
513 Uzivatelem definovana velicina Ne Ne -2 7
514 Zobrazeni dat: Proud Ne Ne -2 7
515 Zobrazeni dat: Vykon, kW Ne Ne 1 7
516 Zobrazeni dat: Vykon, HP Ne Ne -2 7
517 _Zobrazeni dat: Napeti motoru Ne Ne -1 6
518 Zobrazeni dat: Napeti stejnosmerného Ne Ne 0 6
meziobvodu
519 Zobrazeni dat: Teplota motoru Ne Ne 0 5
520 Zobrazeni dat: Teplota menice Ne Ne 0 5
521 _Zobrazeni dat: Digitalni vstup Ne Ne 0 5
522 _Zobrazeni dat: Svorka 53, Analogovy vstup Ne Ne -1 3
523 _Zobrazeni dat: Svorka 54, Analogovy vstup Ne Ne -1 3
524  Zobrazeni dat: Svorka 60, Analogovy vstup Ne Ne -4 3
525 Zobrazeni dat: Pulzni zddana hodnota Ne Ne -1 7
526 Zobrazeni dat: Externi zddana hodnota v % Ne Ne -1 3
527 _Zobrazeni dat: Stavové slovo, hex Ne Ne 0 6
528 Zobrazeni dat: Teplota chladice Ne Ne 0 5
529 Zobrazeni dat: Poplachové slovo, hex Ne Ne 0 7
530 Zobrazeni dat: Ridici slovo, hex Ne Ne 0 6
531 _Zobrazeni dat: Vystrazné slovo, hex Ne Ne 0 7
532 Zobrazeni dat: Rozsirené stavové slovo, Hex Ne Ne 0 7
533 _Zobrazovany text 1 Ne Ne 0 9
534 Zobrazovany text 2 Ne Ne 0 9
535 _Shbernicova zpetna vazba 1 00000 Ne Ne 0 3
536 _ Sbernicova zpetna vazba 2 00000 Ne Ne 0 3
537 _Zobrazeni dat: Stav relé Ne Ne 0 5
555 Casovy interval sbernice 60 s 1az99s Ano Ano 0 5
556 Funkce po casovém intervalu sbernice NO FUNCTION Ano Ano 0 5
570 Ramce parity a zprav protokolu Modbus Zadna parita 1 stopbit Ano Ano 0 5
571 Casové prodleva komunikace protokolu 100 ms 10-2000 ms Ano Ano -3 6

Modbus
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VLT® 8000 AQUA

m Tovarni nastaveni

C. Popis Tovarni nastaveni  Rozsah Zmeny 4-setup Index Typ
par. parametru Za provozu kon- udaje
verze
600 Provozni udaje: Provozni hodiny Ne Ne 74 7
601 _Provozni Udaje: Hodin v behu Ne Ne 74 7
602 Provozni udaje: Pocitadlo kWh Ne Ne 1 7
603 Provozni Gdaje: Pocet zapnuti Ne Ne 0 6
604 Provozni Udaje: Pocet nadmernych teplot Ne Ne 0 6
605 Provozni Udaje: Pocet prepeti Ne Ne 0 6
606 _Pamet' Gdaju: Digitalni vstup Ne Ne 0 5
607 Pamet' daju: Ridici slovo Ne Ne 0 5
608 Pamet' Udaju: Stavové slovo Ne Ne 0 6
609 Pamet' Udaju: Zddané hodnota Ne Ne -1 3
610 Pamet' Gdaju: Zpetna vazba Ne Ne -3 4
611 Pamet' Gdaju: Vystupni kmitocet Ne Ne -1 3
612 Pamet' Gdaju: Vystupni napeti Ne Ne -1 6
613 Pamet' ddaju: Vystupni proud Ne Ne -2 3
614 Pamet' tdaju: Napeti DC meziobvodu Ne Ne 0 6
615 Pamet' poruch: Kéd chyb Ne Ne 0 5
616 _Pamet' poruch: Cas Ne Ne 0 7
617 Pamet' poruch: Hodnota Ne Ne 0 3
618 Reset pocitadla kWh Zadny reset Ano Ne 0 5
619 Reset pocitadla hodin v behu Zadny reset Ano Ne 0 5
620 Provozni rezim Norméalni funkce Ano Ne 0 5
621 Typovy stitek: Typ jednotky Ne Ne 0 9
622 Typovy stitek: Vykonova céast Ne Ne 0 9
623 Typovy stitek: Objednaci cislo VLT Ne Ne 0 9
624 Typovy stitek: Verze software Ne Ne 0 9
625 Typovy stitek: ldentifikacni cislo LCP Ne Ne 0 9
626 Typovy stitek: Identifikacni cislo databaze Ne Ne -2 9
parametru
627 Typovy stitek: Identifikacni cislo Ne Ne 0 9
vykonové casti
628 Typovy stitek: Typ aplikace Ne Ne 0 9
629 Typovy stitek: Aplikacni karta Ne Ne 0 9
630 _Typovy stitek: Typ komunikacni karty Ne Ne 0 9
631 Typovy stitek: Objednaci cislo komunikacni Ne Ne 0 9
karty
Zmeny za provozu: Index_konverze Faktor konverze
"Ano" znamena, ze se da parametr zmenit, kdyz je 74 0,1
menic kmitoctu v provozu. "Ne" znamena, ze se 2 100
menic kmitoctu musi pred zmenou nastavit. g) 110
-1 0,1
4-Setup: 2 0.01
"Ano" znamend, ze se parametr da programovat 3 0,001
jednotlive v kazdém ze ctyr nastaveni, tzn. stejny -4 0,0001

parametr muze mit ctyri ruzné hodnoty Udaju.
"Ne" znamend, ze hodnoty udaju budou ve
vsech ctyrech nastavenich stejné.

Typ Udaje:
Typ Udaje ukazuje typ a délku telegramu.

Index konverze: Tvp gdaiu S l,PO,pF =
. . ele CISlo
To,to CIS|? OQkaZUJe’ na sympol konerze, ktery se , 4 Colé cislo 32
ma pouzit pri psani do menice kmitoctu nebo cteni 5 Bez znaménka 8
Z nej pomoci sériové komunikace. 6 Bez znaménka 16
7 Bez znaménka 32
9 Textovy retezec
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m Volitelna karta (4 reléova karta)

C. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmeny  4-setup Index Typ
par. parametru za prevodu Udaju
provozu
700 Relé 6, Vystupni funkce Bezi Ano Ano 0 5
701 Relé 6, Zpozdeni sepnuti 000 s 0az 600 s Ano Ano -2 6
702 Relé 6, Zpozdeni vypnuti 000 s 0az 600 s Ano Ano -2 6
703 Relé 7, Vystupni funkce Zadna funkce Ano Ano 0 5
704 Relé 7, Zpozdeni sepnuti 000 s 0 az 600 s Ano Ano -2 6
705 Relé 7, Zpozdeni vypnuti 000 s 0 az 600 s Ano Ano -2 6
706 Relé 8, Vystupni funkce Zadna funkce Ano Ano 0 5
707 Relé 8, Zpozdeni sepnuti 000 s 0 az 600 s Ano Ano -2 6
708 Relé 8, Zpozdeni vypnuti 000 s 0 az 600 s Ano Ano -2 6
709 Relé 9, Vystupni funkce Zadna funkce Ano Ano 0 5
710 Relé 9, Zpozdeni sepnuti 000 s 0 az 600 s Ano Ano -2 6
711 Relé 9, Zpozdeni vypnuti 000 s 0 az 600 s Ano Ano -2 6
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