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195NA195.12

FCD Serie 300

Betjeningsvejledning
Software version: 1.5x

CE -® N ©

Denne betjeningsvejledning kan anvendes til alle FCD Serie
300 frekvensomformere med software version 1.5x.

Se software versionsnummer i parameter 640 Software
version nr.
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NB!:
ll:' Dette symbol indikerer noget, som bar
a bemeerkes af laeseren.

2 Indikerer en generel advarsel.

Dette symbol indikerer en advarsel
for hgjspeending.
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m Generel advarsel

Frekvensomformerens spaending er
6 farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Ukorrekt montering af motoren eller

frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af
materiel, alvorlig personskade eller ded. Overhold
derfor anvisningerne i denne manual samt lokale og
nationale reglementer og sikkerhedsbestemmelser.

m Disse regler angér din sikkerhed

1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal vaere
koblet fra i forbindelse med reparationsarbejde.
Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at
den foreskrevne tid er géet, inden du fierner
inverterdelen fra installationen.

2. Tasten [STOP/RESET] pé det ekstra betjeningspanel
afboryder ikke stremmen til apparatet og ma derfor

ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3. Apparatet skal jordforbindes, brugeren skal
sikres imod forsyningsspaending, og motoren
skal sikres imod overbelastning iflg. geeldende
nationale og lokale bestemmelser.

4. Leekstrommene til jord er hgjere end 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motor
er ikke indeholdt i fabriksindstillingen. Hvis

funktionen egnskes, angives parameter 128
Termisk motorbeskyttelse til dataveerdien ETR
trip eller dataveerdien ETR adv. . Geelder kun
det nordamerikanske marked: ETR-funktionerne
sorger for overbelastningsbeskyttelse af motoren,
klasse 20, i overensstemmelse med NEC.

m Advarsel mod utilsigtet start

1.

Motoren kan bringes til stop med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer eller
lokalt stop, mens frekvensomformeren er tilsluttet
netforsyningen. Hvis personsikkerhed kreever, at
der ikke ma forekomme utilsigtet start, er disse
stopfunktioner ikke tilstraekkelige.

Under parameterbehandling kan der forekomme
motorstart. Aktivér derfor altid stoptasten
[STOP/RESET] pé det ekstra betjeningspanel,
hvorefter data kan eendres.

En stoppet motor kan starte, hvis der opstar fejl

i frekvensomformerens elektronik, eller hvis en
midlertidig overbelastning, en fejl i forsyningsnettet
eller i motortilslutningen opharer.

/N\ Advarsel:

Det kan veere forbundet med livsfare at bergre de elektriske

dele, ogsa efter at netforsyningen er koblet fra.

Ved FCD 300 : vent mindst 4 minutter

195NA194.10
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m Det decentrale koncept
FCD 300-frekvensomformerne med justerbar hastighed
er udformet til decentral montering, f.eks. i fode-
og drikkevareindustrien, i bilindustrien eller til andre
former for materialehandtering.

Med FCD 300 er det muligt at bruge det
omkostningsbesparende potentiale ved at placere
effektelektronikken decentralt og derved gere

de central paneler ungdvendige. Pa denne
made spares omkostninger, plads og arbejde

til installation og kabelfering.

Enheden har fleksible monteringsmuligheder il

bade enkeltstdende montering og motormontering.
Enheden kan formonteres pa en motor, der er gearet
af Danfoss Bauer (3 i 1-lgsning). Den grundleeggende
udformning med en elektronisk del, der kan tilsluttes
med stik, og en fleksibel og "rummelig" ledningskasse
er meget brugervenlig, og det er let at skifte
elektronik uden at afmontere ledninger.

FCD 300 er en del af VLT-frekvensomformerserien, og
det betyder lignende funktionalitet, programmering og
betjening i forhold til de andre medlemmer af serien.

m Fleksible installationsmuligheder
1. Enkeltstaende i naerheden af motoren
("veegmonteret")
195NA327.10
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e Frit valg af motorfabrikat

» Nem eftermontering pa eksisterende motor

e Nem tilslutning til motoren (kort kabel)

¢« Nem adgang til diagnose og optimal
servicevenlighed
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2. Monteret direkte pa motoren ("motormonteret")
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e Bredt udvalg af motorfabrikater
e Intet krav om skeermet motorkabel
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3. "Formonteret" p& gearmotorer fra
Danfoss Bauer
195NA329.10 | | | |
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» En fast kombination af motor og elektronik, som
leveres af en enkelt leverander

¢ Nem montering, kun en enkelt enhed

e Intet krav om skeermet motorkabel

* Ingen tvivl om ansvaret for den komplette lasning

Da elektronikdelene er ens - samme funktioner pa
klemmerne, ensartet betjening og tilsvarende dele
og reservedele til alle frekvensomformere - kan du
frit sammensaette de tre monteringstyper.
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m Styreprincip
En frekvensomformer ensretter vekselspaending
fra netforsyningen til jsevnspaending og eendrer
derefter denne til en vekselspaending med
variabel amplitude og frekvens.
Motoren forsynes séledes med variabel spaending
og frekvens, hvilket giver mulighed for trinles
hastighedsstyring af trefasede, standard-AC-motorer.

1 2 3 6

4 7
~ i 4<
N ¥ - T O,

| 8 |

175ZA16.11

1. Netspaending
3 x 380 - 480 V AC, 50 / 60 Hz.

2. Ensretter
Trefaset ensretterbro, som ensretter vekselspaending
til jeevnspaending.

3. Mellemkreds
Jaevnspaending 22 V2 x netspaending [V].

4. Mellemkredsspoler

Udjeevner mellemkredsstrommen og begreenser
belastningen af net og komponenter (nettransformator,
ledninger, sikringer og kontaktorer).

5. Mellemkredskondensator
Udjeevner mellemkredsspasndingen.

6. Inverter
Omformer jeevnspeending til variabel vekselspaending
med variabel frekvens.

7. Motorspeending
Variabel vekselspeending er afhaengig af
forsyningsspeending.
Variabel frekvens: 0,2- 132 / 1- 1000 Hz.

8. Styrekort

Her findes den computer, der styrer inverteren,
som frembringer det pulsmenster, hvormed
jeevnspeendingen omformes til variabel
vekselspaending og frekvens.

6 MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Mekaniske dimensioner, FCD, motormontering
c , A
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195NA240.41

m Mekaniske mal, enkeltstdende montering
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Mekaniske FCD 303- FCD 322- 3
dimensioner i mm 315 335 100 (4)
A 192 258 <3
Al 133 170
B 244 300
B 300 367
B2 284 346 =R 4
C 142 151 100 (4)
C1 145 154
Kabelbgsningsster- M16, M20, M25 x 1,5 mm 100 (4)
relser 3
Plads til kabeltiigange og servicekontakthandtag
100-150 mm
e -
3 100 (4)
m Pladskrav ved installation af apparater - 1

Der skal veere en afstand pa minimum 100
mm mellem apparatet og andre komponenter
over og under kapslingen.
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m Mekanisk installation

Veer opmaerksom pé de krav, der
' geelder for indbygning og frembygning.
d Disse skal overholdes for at undga

alvorlig skade p& mennesker og udstyr, iseer nar
sterre apparattyper installeres.

FCD 300 bestér af to dele: Installationsdelen

og elektronikdelen.

De to dele skal veere adskilt, og installationsdelen skal
monteres farst. Nar ledningsferingen er etableret,
skal elektronikken fastgeres pa installationsdelen vha.
de 6 medfelgende skruer. For at sammenpresse
pakningen skal skruerne tilspeendes med 2-2,4

Nm. Stram begge midterskruer forst, og stram
derefter de 4 hjgrneskruer "pa kryds".

NB!:
“:' Tilslut ikke netspaending, fer de 6 skruer
i er tilspeendt.

FCD 300 kan benyttes i falgende udformninger:
- Separat monteret i neerheden af motoren
- Motormonteret

eller kan leveres som formonteret pa en Danfoss
Bauer-motor (gearet). Kontakt salgsafdelingen hos
Danfoss Bauer for at fa flere oplysninger.

Frekvensomformeren afkeles ved hjeelp af
luftcirkulation. For at apparatet kan komme af

med keleluften, skal den frie afstand bade over

og under apparatet veere minimum 100 mm. For

at apparatet ikke bliver for varmt, skal det sikres,

at omgivelsestemperaturen ikke kommer over
frekvensomformerens angivne maksimumtemperatur,
og at degngennemsnitstemperaturen ikke overstiges.
Maks. temperatur og degngennemsnit ses i Generelle
tekniske data. Hvis omgivelsestemperaturen er hgjere,
skal der foretages derating af frekvensomformeren.
Se Derating for omgivelsestemperatur. Bemeerk, at
frekvensomformerens levetid reduceres, hvis der ikke
tages hejde for derating for omgivelsestemperatur.

Enkeltstdende montering ("veegmontering")

Den bedste keling opnas, hvis apparatet monteres
lodret, men hvis pladsforholdene ikke tillader lodret
montering, kan apparatet ogsd monteres vandret.
De 3 indbyggede veegmonteringsbeslag i versionen
til veegmontering kan anvendes til fastgering af
enheden pa monteringsoverfladen, idet der samtidig
opretholdes en afstand, der muligger evt. rengering
mellem boksen og monteringsoverfladen. Anvend de
tre medfelgende skiver for at beskytte lakken.

Boltene skal veere M6 til FCD 303-315 og
M8 til FCD 322-335.
Se Maltegninger.

Motormontering
Installationsboksen bar monteres p& motorrammens

overflade, typisk i stedet for motorens klemmeboks.
Motoren/gearmotoren kan monteres med akslen
lodret eller vandret. Apparatet ma ikke monteres pa
hovedet (sa kalepladen peger nedad). Kelingen af
elektronikken er ikke afhaengig af motorens kolebleeser.
Der skal ikke bruges tilpasningsplade ved montering
direkte pa gearmotorer fra Danfoss Bauer. Ved
motormontering (motorer fra andre producenter

end Danfoss Bauer), skal der normalt anvendes en
tilpasningsplade. Til dette formal findes en neutral
plade, inklusive pakning og skruer, til fastgerelse af
installationsboksen. De passende udboringer og
pakninger til motorhuset udferes/leveres lokalt. Det
skal sikres, at monteringsskruerne og disses gevind
har tilstreekkelig mekanisk styrke til applikationen. Den
angivne modstandsdygtighed over for mekaniske
vibrationer daskker ikke montering pa en ikke-Danfoss
Bauer-motor, da stabiliteten af motorrammen og
gevindene ligger uden for Danfoss Drives’ kontrol

og ansvar. Dette geelder ogsa kapslingsklassen.
Bemaerk, at frekvensomformeren ikke mé& anvendes
til at lefte motoren/gearmotoren.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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1. Forbered tilpasningspladen til montering p& motoren ved
) 118(4.65)
at bore fastgerelseshuller og et hul til kablerne. 4 x M5 98(3.86
2. Monter pladen p& motoren med den normale (3.86)
klemmekassepakning.
~ hd

3. Bank de 4 skruehuller til montering af tilpasningspladen
ud (udvendige huller).

4. Monter klemmekassen pé& motoren ved hjeslp af de
medfelgende 4 forseglingsskruer og pakningen.
Anvend de medfelgende stjernelaseskiver til at fastgere
jordforbindelsen i henhold til EN 60204. Skruerne skal
tilspeendes med 5 Nm.

118(4.65)
98(3.86)

hd

195NA312.11
Universel tilpasningsplade
| [ N\ 7/
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Tilladte monteringsplaceringer
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m Generelle oplysninger om elektrisk installation

m Hgjspeendingsadvarsel

Frekvensomformerens speending er
e farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Ukorrekt montering af motoren eller

frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af
materiel, alvorlig personskade eller ded. Overhold
derfor anvisningerne i denne manual samt lokale og
nationale reglementer og sikkerhedsbestemmelser.
Det kan veere forbundet med livsfare at bergre

de elektriske dele, ogsé efter at netforsyningen er
koblet fra: Vent mindst 4 minutter.

NB!:
'l: Det er brugerens eller installatorens ansvar at
q sarge for korrekt jording og beskyttelse efter
geeldende lokale og nationale normer.

m Kabler

Styrekablet og netforsyningskablet skal monteres
adskilt fra motorkablerne for at undgé overfersel af stgj.
Normalt vil en afstand pa 20 cm veere tilstraskkelig, men
det anbefales at holde sterst mulig afstand, specielt
hvor kabler installeres parallelt over sterre afstande.

For felsomme signalkabler, som for eksempel
telefonkabler og datakabler, anbefales storst mulig
afstand. Veer opmaerksom pa, at den nedvendige
afstand er afheengig af installationen og signalkablernes
folsomhed, og at eksakte veerdier derfor ikke kan gives.

Ved placering i kabelbakker méa felsomme signalkabler
ikke placeres i samme kabelbakke som motorkablet.
Hvis signalkabler krydser effektkabler, skal dette ske i
en vinkel p& 90 grader. Husk at alle stgjfyldte til- og
afgangskabler til et kabinet skal skaermes.

Se ogsa EMC-rigtig elektrisk installation.

Ledningsmuffer
Det skal sikres, at der udveelges ledningsmuffer, der er
egnede til miljget, og at disse monteres omhyggeligt.

Skeermede kabler

Skaermen skal have en lav HF-impedans, som opnés
ved en flettet skeerm af kobber, aluminium eller

jern. Skeermarmering beregnet for f.eks. mekanisk
beskyttelse er ikke egnet til EMC-korrekt installation.
Se ogsa Anvendelse af EMC-korrekte kabler.

m Ekstra beskyttelse

Fejlspaendingsrelaser, nulling eller jording kan
anvendes som ekstra beskyttelse, forudsat at lokale

10

sikkerhedsmeessige normer overholdes. Ved jordfejl
kan der opsta jeevnstremsindhold i fejlstrammen. Brug
aldrig et RCD (Fl-relee) af typen A, da disse ikke er
egnede til DC-fejlstramme. Hvis Fl-releeer anvendes,
skal det ske i henhold til lokale bestemmelser.

hvis der anvendes Fl-releeer, skal de veere:

- Egnede til beskyttelse af udstyr med et
jeevnstremsindhold (DC) i fejlstrammen
(3-faset broensretter)

- Egnede til indkobling med impulsformet,
kortvarig afledning

- Egnet til hgj laekstrom.

Se ogsé RCD Application Note MN.90.GX.02.

m Hgjspeendingstest

En hejspaendingstest kan udferes ved at kortslutte
terminalerne U, V, W, L1, L2 og L3 og mellem
denne kortslutning og PE-klemmen at patrykke
maks. 2160 V DC i 1 sekund.

m Elektroniske komponenter, der er kgbt

uden installationsboks

Hvis den elektroniske komponent er kebt uden
Danfoss-installationsdelen, skal jordforbindelsen
veere egnet til hgj leekstrem. Brug af original
Danfoss-installationsboks eller installationssaettet
175N2207 anbefales.

m Advarsel

Beskyttende jordforbindelse
/6\ Metalstiften i hjernet (hjgrnerne) af den
elektroniske del og bronzefjederen i hjernet

(hjernerne) af installationsboksen er vigtige
for den beskyttende jordforbindelse. Serg for, at de
ikke lasnes, fiernes eller beskadiges pa nogen made.

7l | &

195NA306.10

NB!:
“:' Stik til den elektroniske del ma ikke fiernes eller
i iseettes, nar netspaendingen er taendt.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacfoss

VLT® Serie FCD

m Jording
Jordtilslutningen har flere formal.

Sikkerhedsjord (protective earth, PE)

Udstyret skal vaere korrekt jordtilsluttet i
overensstemmelse med lokale regulativer. Dette
udstyr har en leekstrem pa > 3,5 mA AC. Udstyret
skal tilsluttes en jordforbindelse, der overholder
lokale regler for udstyr med hgj leekstrom.

Dette betyder normalt, at jordlederne skal
forsteerkes mekanisk (mindste tvaersnit 10
mm?2) eller fores dobbelt

Staj "bajler" (heje frekvenser)

Stabil kommunikation mellem apparaterne
kreever skeermning af kommunikationskablerne
(1). Kablerne skal tilsluttes de dertil beregnede
skeermningsbgijler korrekt.

L1, L2, L3, PE

« Udligning af speendingspotentiale (lave frekvenser)
Med henblik pa reduktion af justeringsstremme
i kommunikationskablets skeaerm skal der altid
anvendes et kort jordkabel mellem enheder, der
er forbundet pa samme kommunikationskabel (2),
eller som er tilsluttet et jordet chassis (3).

» Udligning af potentiale: Alle metaldele, hvor
motorerne er fastgjort, skal potentialeudlignes

Jordtilslutninger, spaendingsudlignende kabler
0g kommunikationskablets skaerm skal tilsluttes
samme potentiale (4).

Serg for, at lederen holdes s& kort som muligt, og
at der benyttes sterst muligt overfladeareal.

Nummereringen henviser il illustrationen.

195NA336.11
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Korrekt installationsjording

m EMC-korrekt elektrisk installation
Generelle ting som skal overholdes, for at sikre en
korrekt EMC-rigtig elektrisk installation.

Benyt kun skeermede motorkabler og
skaermede styrekabler.

Skeermen skal forbindes til jord i begge ender.
Montering med sammensnoede skaermender
(Pigtails) skal undgés, da det @deleegger
skeermvirkningen ved hgjere frekvenser.
Benyt i stedet kabelbgiler.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

- Fjern ikke kabelskaermen mellem kabelbgjlen
og klemmen.

11



Decfots

VLT® Serie FCD

m ATEX-rigtig installation
Folgende punkter skal iagttages ved installation
af FCD 300 i ATEX zone 22-miljger:

Motoren skal veere udviklet, afprovet og
godkendt af motorproducenten til applikationer
med variabel hastighed

Motoren skal veere udviklet til Zone 22-drift. Det vil
sige, at motoren skal have beskyttelsestypen "tD"
ifolge EN61241-0 og -1 eller EN50281-1-1.
Motoren skal veere forsynet med termistorbeskyt-
telse. Termistorbeskyttelsen skal enten veere tilsluttet
til et eksternt termistorrelee med godkendelsescer-
tificering af EC-typen eller overensstemmende
med FCD 300-termistorindgangen.

Hvis FCD 300-termistorbeskyttelsen anvendes,
skal termistoren sluttes til klemmerne 31a og 31b,
og termistortrip skal aktiveres ved programmering
af parameter 128 til termistortrip [2]. Yderligere
oplysninger findes under parameter 128.

Der skal vaelges egnede kabelindgange, sa
kapslingens beskyttelse opretholdes. Det skal
ligeledes sikres, at kabelindgangene overholder
kravene til bgjletryk og mekaniske styrker som
beskrevet i EN 50014:2000.

FCD-apparatet skal installeres med passende
jordtilslutning i overensstemmelse med
lokale/nationale regulativer.

Installation, inspektion og vedligeholdelse af elektrisk
udstyr til brug i omrader med braendbart stov méa
kun udferes af personer med korrekt uddannelse i
0g kendskab til den relevante beskyttelsesteknik.

Overensstemmelseserklaering fas ved henvendelse
til den lokale Danfoss-repraesentant.

12
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m Diagram
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92 o F N @ Q 12 o 97
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93 Inrush

lJI
—

Mech. o—— -Kl-
Brake

Control power 1 I
supply —+Basic motor confrol|<-

Ext. ©
24V o

Functional w. ext. 24V power
Safety isolation (PELY)
E Functional isolation O ﬂ 0

Control card terminals

c
=)
=
<
—
(2]
IS

195NA204.11

* Integreret bremse, mekanisk bremsekontrol
og ekstern 24 V er optioner.

m RFl-afbrydere J1, J2
J1 og J2 skal fiernes ved IT-net og delta-jordede net
med fase-jord-speending > 300 V, ogsé under jordfejl.
J1 og J2 kan fiernes for at mindske laekstrom.
Advarsel: Ingen korrekt RFI-filtrering.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke 13
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m Placering af klemmer

I

01 02 03

W/ v/ v/
98 97 96

T3/12/ L1/
123122 55’ 55" o1

195NA307.10

T11, T12, T16, 152, T56

[ [T
Ieppeh
BEEEE

123 122 533: 952: 9[1:

-

—__ 195NA289.10

T22, T26, 162, T66 versioner med servicekontakt
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Pin 1 @ ° 6055953504642 363393GNPV
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Installation

8 81 V/%8 V/97 L%

T =

HEEEE
123 128 L3/93 Le/se L1/9)

DEIEE
S(0)®

©
) ®
©

@ o

N

\ Q J 195NA290.12

T73 version with motorstik og felerstik
Fra Danfoss leveres en version med den viste kabelfaring

195NA289.10

T63 version med servicekontakt (uden motorstik)

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke 15
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m Nettilslutning u v W .
o0—e—0 3
Nr.[ 91 92 93| Netspaending 3 x 380-480 V u v Ww 3
L1 L2 L3 =
PE Jordtilslutning T T
NB!: 96 97 98 96 97 98
Ji&y Kontroliér, at netspeendingen passer til Y A
q frekvensomformerens netspeending, som

ses pa typeskiltet.

Se afsnittet Tekniske data for de korrekte
dimensioner af kablers tvaersnit

m For-sikringer
Se Tekniske data for korrekt dimensionering
af forsikringer. 96 97

Oo0—e—0

m Motortilslutning u Vv W
Motoren skal tilsluttes klemme 96, 97, 98. T ‘}{ _

Jord tilsluttes PE-klemme.

175HA36.00

No.| 96 97 98 | Motorspaending 0-100% af 96 97 98
netspeending.
U V W | 3kablerud af motoren Fabriksindstillingen giver omdrejning med uret,
U1l Vi Wi1| 6 kabler ud af motoren, n&r udgangen p& frekvensomformeren er
W2 U2 V2 | trekantkobles forbundet p& felgende méade:
Ul V1 Wi1| 6 kabler ud af motoren,
stjernekobles Klemme 96 forbundet til U-fase.

U2, V2, W2 to be
interconnected separately

(optional terminal block) Klemme 98 forbundet til W-fase.
PE Jordtilslutning

Klemme 97 forbundet til V-fase.

Omdrejningsretningen kan eendres ved at bytte

Se Tekniske data for korrekt dimensionering om pa to faser pa motorklemmene.

af kabeltvaersnit.

Alle typer trefasede asynkrone standardmotorer
kan tilsluttes frekvensomformeren. Normalt
stjernekobles mindre motorer (230/400 V, A/
Y). Sterre motorer trekantkobles (400/690 V,
A/Y). Den korrekte koblingsform og speending
aflaeses pa motorens maerkeplade.

NB!:
'l: Ved motorer uden faseadskillelsespapir ber et
i LC-filter monteres péa frekvensomformerens
udgang.

16 MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Net- og motorforbindelse med servicekontakt

_____ =
LIFOST  §0-2 —OHu

L2 v 4 . 3
L2 \%

BV Seo o
L3 —O2w

93 98 4 | -

| 12 —0

|

27
L __

195NA288.10

m Tilslutning af HAN 10E-motorstik til T73
195NA293.10

31A[31B

|96]97 | 98 [122]123|

NC NC NC =
[1]2 [3 |4 |5 |6 |7 |8 [9 [10]PE]|
DESINA HAN1OE

HAN 10E-ben nr. 1 - Motorfase U

HAN 10E-ben nr. 2 - Motorfase V

HAN 10E-ben nr. 3 - Motorfase W

HAN 10E-ben nr. 4 - Motorbremse, se
Betjeningsvejledning MG.04.BX.YY, klemme 122
HAN 10E-ben nr. 5 - Motorbremse, se
Betjeningsvejledning MG.04.BX.YY, klemme 123
HAN 10E-ben nr. 9 - Motortermistor, se
Betjeningsvejledning MG.04.BX.YY, klemme 31A
HAN 10E-ben nr. 10 - Motortermistor, se
Betjeningsvejledning MG.04.BX.YY, kiemme 31B
PE = protective earth (jording)

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

m Parallelkobling af motorer

k[

|

— 5 e —
L )
]
=) I
195NA238.10

Frekvensomformeren kan styre flere parallelt forbundne
motorer. Hvis motorernes omdrejningstal skal

veere forskellige, skal der anvendes motorer med
forskellige nominelle omdrejningstal. Motorernes
omdrejningstal eendres samtidig, hvorved forholdet
mellem de nominelle omdrejningstal bibeholdes over
hele omrédet. Motorernes samlede stremforbrug mé
ikke overstige den maksimale nominelle udgangsstrom
Iiny for frekvensomformeren.

c
=)
=
<
—
(2]
IS

Der kan opsta problemer ved start og ved lave
omdrejningstal, hvis motorsterrelserne er meget
forskellige. Dette skyldes, at sma motorers relativt
store ohmske modstand i statoren kreever hgjere
speending ved start og ved lave omdrejningstal.

| systemer med parallelt forbundne motorer kan
frekvensomformerens elektroniske termorelae (ETR)
ikke anvendes som motorbeskyttelse for den
enkelte motor. Der skal derfor bruges yderligere
motorbeskyttelse, f.eks. termistorer i hver motor
(eller individuelt termisk relee).

NB!:
": Parameter 107 Automatisk motortilpasning, AMT
i kan ikke benyttes ved parallelkobling af motorer.
Parameter 101 Moment karakt. skal indstilles il
Spec.motor karakt [8] ved parallelkobling af motorer.

m Motorkabler

Se Tekniske data for korrekt dimensionering af
motorkabeltveersnit og leengde. Folg altid nationale
og lokale bestemmelser for kabeltvaersnit.

NB!:
":' Anvendes uskaermet kabel, overholdes
i visse EMC-krav ikke, se EMC-test-resultater
i Design Guiden.

For at overholde EMC-specifikationerne til emission
skal motorkablet veere skaermet, medmindre
andet er angivet for det pageeldende RFl-filter.

17
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For at reducere stojniveau og leekstromme til et
minimum er det vigtigt at motorkablet er s& kort

som muligt. Motorkablets skaerm skal forbindes til
frekvensomformerens metalkabinet og til motorens
metalkabinet. Skaermforbindelserne foretages med

sa stor en overflade (kabelbgijle) som muligt. Dette

er muliggjort ved forskellige monteringsanordninger

i de forskellige frekvensomformere. Montering med
sammensnoede skaermender (Pigtails) skal undgas, da
det adeleegger skeermvirkningen ved hgjere frekvenser.
Er det nedvendigt at bryde skaermen for montering af
motorvaern eller motorrelaser skal skaermen viderefores
med sé lav en HF impedans som muligt.

m Termisk motorbeskyttelse

Det elektroniske termorelee i UL-godkendte
frekvensomformere er UL-godkendt til
enkeltmotor-beskyttelse, nar parameter 128 Termisk
motorbeskyttelse er sat til ETR Trip og parameter
105 Motorstram, I, N er programmeret til motorens
nominelle strem (aflaeses pa& motorens typeskilt).

m Bremsemodstand

Nr.| 81 (ekstra 82 (ekstra | Bremsemod-
funktion) funktion) standsklemmer
R- R+

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skeermet. Skeermen forbindes til frekvensomformerens
metalkabinet og til bremsemodstandens metalkabinet
med kabelbgjler. Bremsekablets tvaersnit
dimensioneres efter bremsemomentet.

Se kapitlet Dynamisk bremsning i Design
Guide MG.90.FX.YY angéende dimensionering
af bremsemodstande.

NB!:
'l:' Bemeerk, at der forekommer spaendinger pa
i op til 850 V DC péa klemmerne.

m Styring af mekanisk bremse

Nr. | 122 (ekstra 123

funktion) (ekstra

funktion)

MBR+ MBR- Mekanisk bremse
(UDC=0,45 X
netspeending)
Maks. 0,8 A

18

| haeve/saenke-applikationer er der behov for at
kunne styre en elektromagnetisk bremse. Til styring
af bremsen anvendes den seerlige mekaniske
bremsekontrol/forsyningsklemmer 122/123.

Nér udgangsfrekvensen overstiger bremseud-
koblingsveerdien, som er indstillet i par. 138, frigives
bremsen, safremt motorstremmen overstiger den
indstillede veerdi i parameter 140. Ved stop indkobles
bremsen, nar udgangsfrekvensen er mindre end brem-
seindkoblingsfrekvensen, som er indstillet i par 139.
Hvis frekvensomformeren er i en alarmtilstand

eller en overspaendingssituation, indkobles den
mekaniske bremse omgéaende.

Hvis den seerlige mekaniske bremsekontrol/forsyn-
ingsklemmer (122-123) ikke anvendes, veelges
Mekanisk bremsekontrol i parameter 323 eller 341 for
applikationer med en elektromagnetisk bremse.

Der kan benyttes en releeudgang eller en digital
udgang (klemme 46). Se afsnittet Tilslutning af
mekanisk bremse for at fa flere oplysninger.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Elektrisk installation, styrekabler lange styreledninger og analoge signaler kan der i
Styrekabler skal veere skaermede. Skeermen skal sjeeldne tilfeelde, afhaengigt af installationen, opsta
forbindes ved hjeelp af en bgjle til frekvensomformerens 50/60 Hz jordslejfer pa grund af stgjoverkobling fra
chassis. Normalt skal skasrmen ogsa forbindes til det netforsyningskabler. | den forbindelse kan det veere
styrende apparats chassis (folg instruktionerne for nadvendigt at bryde skaermen eller eventuelt indsastte
det pagasldende apparat). | forbindelse med meget en kondensator pa 100 nF imellem skasrm og chassis.

_J__ 'Js100 _—L_ —I_ +5V
+24V +10v
MBENE
% 21 ﬁﬁ 21 é{é A A 3124 ()
2 <7 ™| T <
ol gl |g 883 3 [of |2 2 893
[12]1819]20]27 |29 [33]42]46|50[53]55]60]
/_’____, T - B
r‘\\ T -- T ] /)"! % %
4 +
SV
[
A 1+ ) | S
| ] H X % &
50 =
perov L — 1 2
|35]35]36[36]  [31A] 318 ‘o
PROFIBUS DP
+ — j I— S101-S104
24V ext. T !} !} !}

| 67|68 [69 | 68 | 69 | 70(cND)|
ot T = P
N+ “—— N

BUS

PTC MOTOR TERMISTOR T

195NA203.12

Afbrydere S101-104
Busledningsspoler, saet afbrydere til ON
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m Tilslutning af falere til M12-stik til T53, T63, T73.

24V}

13
Brown Grey
Blue
o White Yellow
—BH
Q% Green
ISI 1 o

rean/

| ] Yellow

Se Betjeningsvejledning MG.04.BX.YY, digitale

indgangsklemmer 18, 19, 29, 33 for at f& oplysninger

om klassificeringsspecifikationer.

Klemmerne 203/204 anvendes til felerforsyning.
Klemme 203 = fxlles

Klemme 204 = +24 V

Klemmerne 201/202 kan anvendes til en
separat 24-V-forsyning.

Nr. Funktion

01-03 | Releeudgang 01-03 kan anvendes til
indikering af status og alarmer/advarsler.

12 24 V DC-speendingsforsyning.

18-33 | Digitale indgange.

20, 55 | Feelles stel for indgangs-
o0g udgangsklemmer. Kan adskilles med
kontakt S100

313, Motortermistor

31b

35 Jord (-) til ekstern 24 V-back-up-forsyning
til styring. Ekstra tilbeher.

36 Ekstern + 24 V-back-up-forsyning til
styring. Ekstra tilbeher.

42 Analog udgang til visning af frekvens,
reference, strom eller moment.

46 Digital udgang til visning af status,
advarsler eller alarmer samt
frekvensudgang.

50 +10 V DC-forsynings-
speending til potentiometer

m Elektrisk installation, styreklemmer
Se afsnittet Jording af skeermede styreledninger i

Design Guide for korrekt terminering af styreledninger.

20

53 Analog spaendingsindgang, O - +/- 10V
DC.

60 Analog stremindgang 0/4 - 20 mA.

67 + 5 V DC-forsyningsspaending

til Profibus.

68, 69 | Fieldbus seriel kommunikation*

70 Jord til klemmerne 67, 68 og 69.
Denne klemme skal normalt ikke
anvendes.

D Til fremtidig brug

V +5V, rod

P RS485(+), LCP2/PC, gul

N RS485(-), LCP2/PC, gron

G QV, bla

* Se VLT 2800/FCM 300/FCD 300 Profibus DP
V1 Betjeningsvejledning (MG.90.AX.YY), VLT
2800/FCD 300 DeviceNet Betjeningsvejledning
(MG.90.BX.YY) eller FCD 300 AS-interface
Betjeningsvejledning (MG.04.EX.YY).

m Pc-kommunikation

Tilslutning til Klemme P og N for pc-adgang til individuelle
parametre. Motor- og fieldbuskommunikation

skal stoppes, inden der udferes automatisk
overforsel af flere parametre.

P& varianter uden Fieldbus og Profibus

kan klemme 68 og 69 ogsa bruges, hvis
Profibus-kommunikation er stoppet.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Releetilslutning
Se parameter 323 Releeudgang for programmering
af releeudgangen.

Nr.[ 01 -02 1 - 2 slutte (normalt &ben)
01 -03 1 - 3 bryde (normalt lukket)

m Ekstra LCP 2-stik
En LCP 2-betjeningsenhed kan tilsluttes til
et stik, der valgfrit monteres i indkapslingen.
Bestillingsnummer: 175N0131.
LCP-betjeningsenheder med bestillingsnummer
175720401 m4 ikke tilsluttes.

m Installation af ekstern 24-volt-forsyning (valgfrit)
En ekstern 24-V-DC-forsyning kan anvendes som
lavspaendingsforsyning til styrekortet. Dette muligger
fuld drift af LCP2-displayet og den serielle bus (inklusive
parameterindstilling) uden netforbindelse.

Bemaerk, at der gives advarsel om lavspaending, nar
24-V DC tilsluttes. Trip vil imidlertid ikke finde sted.

c
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=
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—
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NB!:

Bi&y Anvend 24-V-DC-forsyning af PELV-typen for
at sikre korrekt galvanisk isolering (PELV-typen)
pa VLT-frekvensomformerens styreklemmer.

Pas pa utilsigtet start af motoren, hvis
/6\ netstremmen tilferes under drift via den
eksterne 24-V-backupforsyning.
m Softwareversion 1.5x
En FCD med Fieldbus viser status Klarsignal selv
med forbundne klemmer 12-27 og kan ikke saettes

til tilstanden KORER med digitale indgange alene,
for folgende parametre er indstillet:

- Par. 502 er sat til Digital indgang eller Logisk og eller
- Par. 833 eller 928 er sat til Ingen funktion eller
- Par. 678 er sat til Standardversion

Fieldbus-statusordet ved opstart kan veere forskelligt
(typisk 0603h i stedet for 0607h), indtil det forste
gyldige styreord sendes. Nar det forste gyldige styreord
er sendt, (bit 10 = Data gyldige), er status preecis

den samme som i tidligere softwareversioner.
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m Tilslutningseksempler
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195NA237.14

NB!:
“: Undlad at fare ledningerne over stikkene til
de elektroniske komponenter.
Skruen, der holder fiederen til PE-tilslutningen,
mé& ikke lasnes.

20 MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacfoss

VLT® Serie FCD

NB!:

| tilslutningseksemplerne nedenfor skal det
bemeerkes, at fabriksindstillingerne (on) for
afboryder S100 ikke ma aendres.

m Start/stop
Start/stop med klemme 18 og frilabsstop
med klemme 27.

12| +24V
18| Par.

302

304

~[ 27| Par.

195NAO11.11

Par. 302 Digital indgang = Start [7]
Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]

Ved Preecis start/stop indstilles folgende:
Par. 302 Digital indgang = Preecis start/stop [27]
Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]

m Pulsstart/-stop
Pulsstart med klemme 18 og pulsstop med klemme
19. Desuden aktiveres jog-frekvensen via klemme 29.

12| +24V

T 18] PAR. 302
1

19| PAR. 303
20

27| PAR. 304
29| PAR. 305

195NA012.11

Par. 302 Digital indgang = Puls start [8]

Par. 3083 Digital indgang = Stop inverteret [6]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]
Par. 305 Digital indgang = Jog [13]

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

m Hastighed op/ned
Hastighed op/ned via klemme 29/33.

12| +24V
Par. 302
19| Par. 303

304
305
. 307

27| PAR.
———— 129| Par.
———— 33| Par

195NA249.10

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 303 Digital indgang = Fastfrys reference [14]
Par. 305 Digital indgang = Hastighed op [16]
Par. 307 Digital indgang = Hastighed ned [17]

m Potentiometerreference
Spaendingsreference via et potentiometer.

(=
S
=
IS
8
(2]
=

| |
46

50| + 10V ud
1kohm ES3 Par. 308
55| GND

185NA016.10

Par. 308 Analog indgang = Reference [1]
Par. 309 Klemme 53, min. skalering = O volt.
Par. 310 Klemme 53, maks. skalering = 10 volt.

m Tilslutning af totradstransmitter
Tilslutning af en totradstransmitter som
feedback til klemme 60.

E +24V
18
19
Transmitter
4-20mA |
55|
60| PAR. 314
Eksternt
signal 53
Vac O————{transmitter | 55| Stel, analog udgang
forsyning o 4-20ma 60| PAR. 314

195NA013.11

Par. 314 Analog indgang = Feedback [2]
Par. 315 Klemme 60, min. skalering = 4 mA
Par. 316 Klemme 60, maks. skalering = 20 mA
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m 4-20 mA reference
4-20 mA reference pa klemme 60 og
hastighedsfeedbacksignal pa klemme 53.

Vac

0-10VDC
gen. 42

46

Feedback
53| PAR. 308
;r_oigsT:; nal 55| GND
O— 9
60| PAR. 314

195NA018.10

Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.

Reference

100 Konfiguration = Hastighed lukket slgjfe [1]
308 Analog indgang = Feedback [2]

309 Klemme 53, min. skalering = O volt.

310 Klemme 53, maks. skalering = 10 volt.
314 Analog indgang = Reference [1]

309 Klemme 60, min. skalering = 4 mA

310 Klemme 60, maks. skalering = 20 mA.

Par. 203 Reference omrade = Min. ref.

- Max. ref. [OQ]

Par. 204 Min. reference = - 50 Hz

Par. 205 Max. reference = 50 Hz

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 304 Digital indgang = Frilobsstop inverteret [2]
Par. 308 Analog indgang = Reference [1]

Par. 309 Klemme 53, min. skalering = O volt.

Par. 310 Klemme 583, max. skalering = 10 volt.

m 50 Hz mod uret til 50 Hz med uret.
Med internt forsynet potentiometer.

24

Ref.

Analogue input

175ZA037.12

12| +24V
— 18| Par. 302

27| Par. 304

50| +10V
[EE)Z) Par. 308
55

GND

195NA149.10

Par. 100 Konfiguration = Hastighed regulering
aben slgjfe 0]

Par. 200 Udgangsfrekvens omrade = Begge
retninger, 0-132 Hz [1]

m Preset-referencer
Skift mellem 8 preset-referencer via to digitale
indgange og Setup 1 og Setup 2.

12| +24V
—— ——{ 18| Par. 302
—— —119| Par. 303
20

1 127| Par. 304

—— —— 29| Par. 305
J

195NA148.10

33| Par. 307
Par. 004 Aktivt setup = Multisetup 1 [5]

Par. 204 Min. reference = 0 Hz

Par. 205 Maks. reference = 50 Hz

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 303 Digital indgang = Valg af Setup, Isb [31]
Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]
Par. 305 Digital indgang = Preset ref., Isb [22]

Par. 307 Digital indgang = Preset ref., msb [23]

Setup 1 indeholder folgende preset-referencer:

Par. 215 Preset-reference 1 = 5,00%

Par. 216 Preset-reference 2 = 10,00%
Par. 217 Preset-reference 3 = 25,00%
Par. 218 Preset-reference 4 = 35,00%

Setup 2 indeholder folgende preset-referencer:

Par. 215 Preset-reference 1 = 40,00%
Par. 216 Preset-reference 2 = 50,00%
Par. 217 Preset-reference 3 = 70,00%
Par. 218 Preset-reference 4 = 100,00%
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Tabellen viser, hvad udgangsfrekvensen bliver:

Preset- Preset- Valg af Udgangs-
ref., msb ref., Isb setup frekvens [HZ]
0 0 0 2.5
0 1 0 5
1 0 0 10
1 1 0 17.5
0 0 1 20
0 1 1 25
1 0 1 35
1 1 1 50
m Tilslutning af mekanisk bremse
Ved klemme 122/123
195NA308.10 ]
12| +24V
(18| Par. 302
19
20
~ 27| Par. 304

Mekanisk
?C:S)m.:se 122

12
Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]
Se ogséa par. 138, 139, 140

Mekanisk bremse med acceleratorvikling

195NA309.10 ]

12| +24V

(18| Par. 302
19
20
~ ; Par. 304

Mekanisk
bremse
o] ENE
12
Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]
Se ogséa par. 138, 139, 140
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Anvendelse af relee til 230 V AC-bremse

195NA150.10 —
E +24V
18| Par. 302
ﬁ
ﬂ
~ 27| Par. 304
Mekanisk —
bremse  |[93["] par. 323
N —<~H{(M) oz}cm
230V—a

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 304 Digital indgang = Frilobsstop inverteret [2]
Par. 323 Relseudgang = Mekanisk
bremsekontrol [25]

Se ogsé par. 138, 139, 140

Mekanisk bremsekontrol [25] ='0’ => Bremsen er lukket.
Mekanisk bremsekontrol [25] = '1' => Bremsen er aben.
Se mere detalierede parameterindstillinger under
Styring af mekanisk bremse.

c
=)
=
<
—
(2]
IS

NB!:
": Benyt ikke det interne relee til DC-bremser
e eller til bremsespaendinger > 250 V.

m Teellerstop via klemme 33

Startsignalet (Klemme 18) skal veere aktiv, d.v.s logisk
'1’, indtil udgangsfrekvensen er lig med referencen.
Derefter skal signalet (klemme 18 = logisk '0’)
fiernes, inden teellervaerdien i parameter 344 har
stoppet VLT frekvensomformeren.

Kl.ig -

Kl.33 J ULy
Ref.=fout

>
>

rem
195NA151.10
Par. 307 Digital indgang = Pulsinput [30]
Par. 343 Preecist stop-funktion = Teellerstop
med reset [1]
Par. 344 Teellerveerdi = 100000
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m LCP 2-betjeningsenheden, option

195NA079.10

2 DISPLAY QUICK
STATUS MENU

CHANGE [ CANCEL oK
DATA
4 OALARM

—~
STOP FWD.
5 RESET JOG REV. B START

OWARNING  OON

Der kan tilsluttes en LCP-betjeningsenhed (Local
Control Panel - LCP 2) til FCD 300, som udger et
komplet interface for betjening og programmering af
frekvensomformeren. LCP 2-betjeningsenheden kan
monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren, f.eks.
i en tavlefront ved hjeelp af et tilbeherssaet.

Betjeningspanelet er opdelt i fem funktionsgrupper:
Display.

Taster til skift af displayfunktion.

Taster til eendring af programparametre.
Indikeringslamper.

Taster til lokalbetjening.

SR R A

Al visning af data sker via et 4-linjers alfanumerisk
display, som under normal drift kontinuerligt

vil kunne vise 4 driftsdata og 3 driftstilstande.
Under programmering vises alle de oplysninger,
som er ngdvendige for en hurtig og effektiv
parameteropsaetning af frekvensomformeren. Som
supplement til displayet findes tre indikeringslamper for
hhv. spaendingsindikering (ON), advarsel (WARNING)
og alarm (ALARM). Alle frekvensomformerens
parameteropsaetninger kan umiddelbart aendres via
betjeningspanelet, medmindre denne funktion er
programmeret til Last [1] via parameter 018 Datalas.

26

m Betjeningstaster til parameteropsaetning

Betjeningstasterne er funktionsopdelt, séledes

at tasterne mellem display og indikeringslamper
benyttes til parameteropseetning, herunder valg af
displayets visning under normal drift.

DISPLAY QuICK

STATUS MENU

CHANGE CANCEL
DATA

175ZA020.10

9

[DISPLAY/STATUS] benyttes til valg af displayets
visningstilstand eller ved skift tilbage til Display mode
fra enten Quick menu eller Menu mode.

[QUICK MENU] giver adgang til de parametre,
der anvendes i Quick menu. Det er muligt at skifte
mellem Quick menu og Menu mode.

[MENU] giver adgang til samtlige parametre. Det er
muligt at skifte mellem Menu mode og Quick menu.

[CHANGE DATA] benyttes ved eendring af
en parameter, som er valgt enten i Menu
mode eller Quick menu.

[CANCEL] benyttes, hvis en eendring af den
valgte parameter ikke skal udferes.

[OK] benyttes ved bekraeftelse af en aendring
af valgt parameter.

[+ / -] benyttes ved valg af parameter, samt
gendring af parameterveerdien.

Tasterne benyttes desuden i Display mode til at skifte
mellem udlaesningerne af driftsvariabler.

[< >] benyttes ved valg af parametergruppe samt il
flytning af cursor ved eendring af en numerisk veerdi.

m Indikeringslamper

Nederst pa betjeningspanelet findes en red
alarmlampe, en gul advarselslampe og en gron
speendingsindikeringslampe.

[ OALARM OWARNING  OON |

Ved overskridelse af visse greenseveerdier aktiveres
alarm- og/eller advarselslampen samtidig med, at der
vises en status- eller alarmtekst i displayet.
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NB!:
'l: Spaendingsindikeringslampen aktiveres, nar der
q er tilsluttet speending til frekvensomformeren.

m Lokal styring

AN
STOP FWD.
RESETES JOG REV. B START

195NA125.10

[STOP/RESET] benyttes til at stoppe den tilsluttede
motor eller til reset af frekvensomformeren efter

et udfald (trip). Kan veelges aktiv eller inaktiv

via parameter 014 Lokal stop.

Hvis stop aktiveres vil Displaylinie 2 blinke.

NB!:
'l:' Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion,
q og [STOP/RESET] tasten er valgt inaktiv,

kan motoren kun stoppes ved at afbryde
spaendingen til motoren eller frekvensomformeren.

[JOG] eendrer udgangsfrekvensen til en forudindstillet
frekvens, mens tasten ho Ides nede. Kan veelges
aktiv eller inaktiv via parameter 015 Lokal jog.

[FWD / REV] skifter motorens omlgbsretning, hvilket
indikeres vha. pilen i displayet. Kan veelges aktiv
eller inaktiv via parameter 016 Lokal reversering.
Tasten [FWD/REV] er kun aktiv, nar parameter 002
Lokal-/fiernbetjent er indstillet til Lokalbetjent.

[START] benyttes til start af frekvensomformeren.
Er altid aktiv, men kan dog ikke overstyre
en stopkommando.

NB!:
'l: Hvis tasterne for lokalstyring er valgt aktive, vil

disse vaere aktive, bade nar frekvensomformeren

er indstillet til Lokalbetjent og Fjernbetjent via
parameter 002 Lokal-/fiernbetjent , dog undtaget
[FWD/REV], der kun er aktiv i Lokalbetjent.
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m Displaytilstand

UAR 1.1 WAR 1.2 WUAR 1.3

VAR 2 7"

OL'CHIVNSE

STRATUS

Ved normal drift kan der efter eget valg kontinuerligt
vises op til 4 forskellige driftsdata: Den aktuelle
driftsstatus eller opstéede alarmer og advarsler
vises i linje 2 med et nummer.

Ved alarmer bliver denne vist i linje 3 og 4

med en forklarende tekst.

En advarsel vil i linje 2 blive vist blinkende med

en forklarende tekst i linje 1. Desuden viser
displayet det aktive Setup.

Pilen indikerer den valgte omdrejningsretning. Her
viser frekvensomformeren, at den har et aktivt
reverseringssignal. Pilens krop forsvinder ved en
stopkommando, eller hvis udgangsfrekvensen
kommer under 0,1 Hz.

Nederste linje angiver frekvensomformerens status.
Scroll-listen viser, hvilke driftsvesrdier der kan
vises i linje 1 og 2 i displaytilstand. Andringer
foretages vha. [+ / -]-tasterne.

o
o
™

Skift mell em tilstandene AUTO og HAND
Ved aktivering af [CHANGE DATA]-knappen i [DISPLAY
MODE] vil displayet vise frekvensomformerens funktion.

o
@)
LL
o)
=
@
=
=
=
>
2
o

Skift tilstand ved hjeelp af [+/-]-knappen [HAND...AUTQ]

| tilstanden [HAND] kan referencen aendres ved
hjeelp af knapperne [+] og [-].
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Driftsdata Enhed
Resulterende reference [%]
Resulterende reference [enhed]
Feedback [enhed]
Udgangsfrekvens [HZ]
Udgangsfrekvens x skalering [-]
Motorstrom [A]
Moment [%]
Effekt kW]
Effekt HK]
Motorspaending V]

DC link-spaending V]
Termisk belastning af motor [%]
Termisk belastning [%]
Kerte timer [timer]
Digital indgang [binzer]
Pulsindgang 29 [HZ]
Pulsindgang 29 [HZ]
Pulsindgang 33 [Hz]
Ekstern reference [%]
Statusord [hex]
Kolepladetemperatur [A°C]
Alarmord [hex]
Styreord [hex]
Advarselsord [hex]
Udvidet statusord [hex]
Analog indgang 53 V]
Analog indgang 60 [MA]

Der kan vises tre driftsdata i ferste displaylinje og én
driftsvariabel i anden displaylinje. Programmeres via
parametrene 009, 010, 011 og 012 Displayudlsesning.

28

m Visningstilstande

LCP-betjeningsenheden har forskellige
visningstilstande, som er afhaengige af, hvilkken
mode frekvensomformeren er opsat i.

Visningstilstand I:
Denne visningstilstand er standard efter opstart
eller initialisering.

FREKUENS

288 Hz ¢

MOTOR KORER

Linie 2 viser veerdien for en driftsveerdi med tilherende
enhed, og linie 1 indeholder en tekst, som forklarer
linie 2. | eksemplet er Frekvens valgt som udlaesning
via parameter 009 Stor display udleesning. Under
normal drift kan en anden variabel umiddelbart
udleeses ved betjening af [+ / -]-tasterne.

Visningstilstand IlI:
Skift mellem Visningstilstand | og Il sker ved et
kortvarigt tryk pé [DISPLAY / STATUS]-tasten.

24,3 3I8,2% 13,8R

28,8 Hzo

MOTOR KJRER

| denne tilstand vises samtidig datavaerdier for fire
driftsdata med tilherende enhed jvf. skema. | eksemplet
er valgt hhv. Frekvens, Reference, Moment og Strom
som udleesning i farste og anden linie.

Visningstilstand IlI:

Denne visningstilstand kaldes frem, sé laenge [DISPLAY
/ STATUS]-tasten holdes inde. Nar tasten slippes, vil
der skiftes tilbage til Visningstilstand Il, medmindre
tasten er holdt inde i mindre end ca. 1 sek., da vil

der altid skiftes tilbage til Visningstilstand I.

REF% MOMEMTX STROMA

28,8 Hzo

MOTOR KORER

Her udleeses parameternavne og enheder for
driftsdata i forste og anden linie. Linie 2 i
displayet forbliver usendret.

Visningstilstand IV:
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Denne visningstilstand kan kaldes frem under drift,

hvis der skal eendres i et andet Setup uden at QUICK MENU ¥ OF Y
stoppe frekvensomformeren. Funktionen aktiveres sErde
PP od.8 Hz o

i parameter 005 Programmeringssetup.

BE1 SPROG

ENGL ISH
24,3% 38,2% 13, 2R

JH.8 Hz 7}

Nederst i displayet vises parameternummer og

MOTOR KORER -navn samt status / veerdi for ferste parameter under
Quick menu. Ferste gang der trykkes pa [QUICK
MENU]-tasten, efter der er teendt for apparatet, starter
udlaesningerne altid i pos. 1 - se nedenstaende tabel.

Her vil programmeringssetup nummer 2 blinke
til hgjre for det aktive Setup.

Pos. Parameter nr. Enhed
1 001 Sprog
2 102 Motoreffekt [KW]
m Parameteropsatning 3 103 Motorspeending \Yii
En frek f Isidli beid 2d o 4 104 Motorfrekvens [HZ]

n frekvensomformers alsidige arbejdsomra gopnas 5 105 Motorstrom Al
ved et stort antal parametre, som ger det muligt at 6 106 Nominel motorhastighed [o/min]
tilpasse funktionaliteten til en specifik anvendelse. 7 107 AMT
For at give et bedre overblik over de mange 8 204 Minimum reference [Hz]

t q liahed f t | I ¢ 9 205 Maksimum reference [HZ]
parametre, er der znu ighed for at veelge mellem to 10 207 Rampe op-tid [sek]
programmeringsmader - en Menu mode og en Quick 11 208 Rampe ned-tid [sek]
menu mode. Farstnaevnte giver adgang til samtlige 12 002 Lokal-/fiernbetjent

13 003 Lokal reference [Hz]

parametre. Sidstnasvnte bringer brugeren gennem de
parametre, som efter gennemfort opsaetning, ger det
muligt at seette frekvensomformeren i drift i de fleste
tilfeelde. Uanset valg af programmeringsméde, vil en
aendring af en parameter sla igennem og dermed vasre
synlig i bade Menu mode og Quick menu mode.

m Valg af parameter
Menu mode startes med et tryk pa [MENU]-tasten,
hvorefter folgende visning kommer frem i displayet:

o
o
™

Struktur for Quick menu mode kontra Menu mode
Foruden et navn er hver parameter tilknyttet et nummer, FREKUENS

o
@)
LL
o)
=
@
=
=
=
>
2
o

som er det samme uanset programmeringsméde. | EE El HI il
Menu mode vil parametrene veere opdelt i grupper, hvor U
parameternummerets 1. ciffer (fra venstre) indikerer @.. DRIFT&DISPLAY

gruppenummeret for den pagaeldende parameter.

* Med [QUICK MENU]-tasten er det muligt at fa

adgang til frekvensomformerens vigtigste parametre. Linie 3 i displayet viser parametergruppenum-
Efter programmeringen vil frekvensomformeren i de mer og -navn.
fleste tilfeelde veere Klar til drift. Quick menuen spoles
igennem med [+ / -]-tasterne og datavaerdierne | Menu mode er parametrene gruppeopdelt. Valg af
@endres ved at trykke p& [CHANGE DATA] + [OK]. parametergruppe sker med [< >]-tasterne.
«  Menu mode giver mulighed for valg og aendring Felgende parametergrupper vil veere tilgeengelige:
af samtlige parametre efter eget valg. Dog vil Gruppe . Parametergruppe
nogle parametre blive "bleendet af* afhaengigt af 0 Drift & Display
valget i parameter 100 Konfiguration . ] Belastning & Motor
2 Referencer & Greenser
3 Indgange & Udgange
. . 4 Specielle funktioner
m Quick menu med LCP 2 betjeningsenhed 5 Seriel kommunikation
Hurtig opsastning startes med et tryk pa [QUICK 6 Tekniske funktioner
MENU]-tasten, hvorefter folgende visning
kommer frem i displayet: Né&r den onskede parametergruppe er valgt, kan hver

enkelt parameter veelges ved hjeelp af [+ / -]-tasterne:
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FREKUENS

28,8 Hzo

B@1 SFPROG
EMGLISH

Displayets linie 3 vil vise parameternummer og -navn

og status / veerdi for den valgte parameter vises i linie 4.

Andring af data

Uanset om en parameter er kaldt frem under
Quick menu eller Menu mode, vil proceduren

for eendring af data veere den samme. Et

tryk pad [CHANGE DATA]-tasten giver adgang

til eendring af den valgte parameter, hvorefter
understregning i linie 4, vil blive udleest blinkende.
Fremgangsmaden for aendring af data afhaenger
af, om den valgte parameter repraesenterer en
numerisk dataveerdi eller en tekstvaerdi.

Andring af dataveerdi
Er den valgte parameter en dataveerdi, vil &endringen
ske ved et valg med [+ / -]-tasterne.

FREKUENS

28,8 Hzo

8@l SPROG
EMGLISH

Nederste displaylinie vil vise den vaerdi, som vil blive
indlaest (gemt), nér der kvitteres med [OK].

AEndring af numerisk dataveerdi
Repraesenterer den valgte parameter en numerisk
dataveerdi, veelges forst ciffer med [< >]-tasterne.

FREKUENS

288 Hz 9

138 START FREKUENS
gl @ HZ

Dernaest eendres det valgte ciffer trinlost
med [+ / -]-tasterne:

FREKUENS

58,8 Hzo

138 START FREKUEMS
B, 8 HzZ

30

Det valgte ciffer indikeres blinkende. Nederste
displaylinie vil vise den dataveerdi, som vil blive indleest
(gemt), nar der kvitteres med [OK].

Manuel initialisering

NB!:
": Manuel initialisering er ikke mulig pa LCP
i 2-betjeningsenheden 175N0131. Det
er dog muligt at lave en initialisering
via par. Driftstilstand :

Folgende parametre eendres ikke ved initialisering
via par. 620 Diriftstilstand.

- par. 500 Adresse

- par. 501 Baudrate

- par. 600 Driftstimer

- par. 601 Karte timer

- par. 602kWh teeller

- par. 603 Antal indkobl.

- par. 604 Antal overophed.

- par. 605 Antal overspseend.

- par. 615-617 Fejllogbog

- par. 678 Konfigurer styrekort
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m Drift og display

Veerdi:

O Engelsk (ENGLISH) Q]
Tysk (DEUTSCH) 1]
Fransk (FRANCAIS) 2]
Dansk (DANSK) [3]
Spansk (ESPANOL) [4]
Italiensk (ITALIANO) (5]
Funktion:

| denne parameter veelges hvilket sprog, der enskes
vist i displayet, nar LCP-betjeningsenheden er tilsluttet.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges mellem de viste sprog.
Fabriksindstillingen kan variere.

002 Lokal-/fjernbetjent
(DRIFTSSTED)

Veerdi:

OFjernbetjent (FJERNBETJENT) [0]
Lokalbetjent (LOKALBETJENT) [1]
Funktion:

Man kan veelge to former for betjening af
frekvensomformeren; Fjernbetjent (0] eller Lokalbetjent
[1]. Se ogsé parameter 013 Lokal kontrol, hvis

der veelges Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Fjernbetjent [0], kan
frekvensomformeren styres via:

1. styreklemmerne eller via den serielle kommunikation.
2. [START]-tasten. Denne kan dog ikke overstyre
stop-kommandoer tilfert via de digitale indgange
eller via den serielle kommunikation.
[STOP/RESET] og [JOG]-tasterne, forudsat

at disse er aktive.

@

Hvis der veelges Lokalbetjent [1], kan

frekvensomformeren styres via:

1. [START]-tasten. Denne kan dog ikke overstyre
stop-kommandoer via de digitale indgange (se
parameter 013 Lokal kontrol ).

2. [STOP/RESET] og [JOG]-tasterne, forudsat
at disse er aktive.
3. [FWD/REV]-tasten, forudsat at denne er valgt

aktiv i parameter 016 Lokal reversering, samt at
parameter 013 Lokal kontrol er indstillet til Lokal
kontrol og aben slgjfe [1] eller Lokal kontrol som

parameter 100 [3]. Parameter 200 Udgangsfrekvens
omrdde indstilles til Begge retninger.

parameter 003 Lokal reference hvor referencen

kan indstilles vha. [+] og [-]-tasterne.

en ekstern styrekommando, som kan tilsluttes de
digitale indgange (se parameter 013 Lokal kontrol).

&

o

NB!:

": [JOG] og [FWD/REV]-tasterne findes pa
i LCP-betjeningsenheden.

Veerdi:
Par. 013 Lokal betjening skal indstilles til [1] eller [2]:
0 - fmaks (par. 202) 0 50 Hz

Par. 013 Lokal betjening skal indstilles til [3] eller [4].
Refuin - Refumaks (par. 204-205) 0 0,0

Funktion:
| denne parameter kan den lokale reference
indstilles manuelt. Enheden for den lokale reference
afhaenger af den konfiguration, der er valgt i
parameter 100 Konfiguration.

o
o
™

Beskrivelse af valg:

For at beskytte den lokale reference skal parameter 002
Lokal-/fiernbetjent indstilles til Lokalbetjent [1]. Lokal
reference kan ikke indstilles via seriel kommunikation.

o
O
LL
o))
£
@
=
=
=
>
2
o

m Setup konfiguration

Der kan veelges mellem fire Setups (parameterop-
seetninger), som kan programmeres uafheengigt af
hinanden. Det aktive setup kan vaelges i parameter
004 Aktivt setup. Nar der er tilsluttet en LCP-bet-
jeningsenhed, vil det aktive setup nummer blive vist
i displayet under "Setup". Det er ogsa muligt at
indstille frekvensomformeren til Multisetup; sé kan
der skiftes setups med de digitale indgange eller
seriel kommunikation. Setup skift kan anvendes

i et anleeg, hvor der f.eks. om dagen kares

med et setup og med et andet setup om natten.

| parameter 006 Setup kopiering er der mulighed
for at kopiere fra et setup til et andet. Ved hjeelp af
parameter 007 LCP kopi kan alle setups overfores
fra én frekvensomformer til en anden ved at

flytte LCP-betjeningspanelet. Forst kopieres alle
parameterveerdier over til LCP-betjeningspanelet, som

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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derefter kan flyttes til en anden frekvensomformer.
Her kan alle parametervesrdier s& kopieres fra
LCP-betjeningsenheden til frekvensomformeren.

Setupskift

12| +24V

18
19
27

29| PAR. 305
33| PAR. 307

195NA010.12

- Valg af setup via klemme 29 og 33.
Par. Digital indgang = Valg af setup, Isb [31]
Par. 307 Digital indgang =Valg af setup, msb [32]
Par. 004 Aktivt setup = Multisetup [5]

004 Aktivt setup
(AKTIVT SETUP)

Veerdi:

Fabrikssetup (FABRIKS SETUP) Q]

OSetup 1 (SETUP 1) 1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
Multisetup (MULTI SETUP) (5]
Funktion:

Her veelges det aktive parametersetup. Alle
parametre kan programmeres i fire individuelle
parameteropsaetninger. Skift mellem opsaetninger kan
foretages i denne parameter via en digital indgang
eller via den serielle kommmunikation.

Beskrivelse af valg:

Fabrikssetup [0] indeholder de fabriksindstillede
parameterveerdier. Setup 7-4 [1]-[4] er fire individuelle
opseetninger, som kan veelges efter anske. Multisetup
[5] anvendes, hvis der onskes fiernbetjent skift
mellem de fire opsastninger via en digital indgang
eller via den serielle kommunikation.

005 Programmeringssetup
(PROGRAM. SETUP)

Veerdi:

Fabrikssetup (FABRIKSSETUP) [0]
Setup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
Setup 3 (SETUP 3) 3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]

OAktivt Setup (AKTIVT SETUP) [8]

Funktion:
Det er muligt at veelge, hvilket Setup man ensker
at programmere i under drift (geelder bade via
betjeningspanel og den serielle kommmunikationsport).
Det er f.eks. muligt at programmere Setup 2 [2],
mens det aktive Setup er valgt til Setup 7 [1] i
parameter 004 Aktivt Setup .

Beskrivelse af valg:

Fabrikssetup [0] indeholder de fabriksindstillede
data og kan anvendes som datakilde, hvis de
ovrige Setups skal bringes tilbage til en kendt
tilstand. Setup 7-4 [1]-[4] er individuelle Setups,
som kan programmeres frit under drift. Veelges
der Aktivt Setup [5] vil programmeringssetup veere
lig med parameter 004 Aktivt Setup.

NB!:

":' Hvis der sendres data i eller kopieres til det
i aktive Setup, far aendringerne gjeblikkelig
indflydelse pa funktionen af apparatet.

006 Setup kopiering
(SETUP KOPIERING)

Veerdi:

Olngen kopiering (INGEN KOPI) 0]
Kopier til Setup 1 fra #
(KOPI TIL 1 FRA #) 1]
Kopier til Setup 2 fra #
(KOPI TIL 2 FRA #) 2]
Kopier til Setup 3 fra #
(KOPI TIL 3 FRA #) [3]
Kopier til Setup 4 fra #
(KOPI TIL 4 FRA #) [4]
Kopier til alle Setups fra # (KOPI ALLE) [5]
Funktion:

Der kopieres fra det valgte aktive Setup i parameter
005 Programmeringssetup til det valgte Setup
eller Setups i denne parameter.

NB!:

": Der kan kun kopieres i Stop (motoren stoppet
i i forbindelse med en stopkommando).

Beskrivelse af valg:
Kopieringen begynder, ndr man har valgt den
anskede kopieringsfunktion og har trykket pa
[OK]/[CHANGE DATA]-tasten. Displayet indikerer,
nar kopieringen er i gang.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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007 LCP-kopi
(LCP KOPI)

Veerdi:

Olngen kopiering (INGEN KOPI) 0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) [1]
Download alle parametre (DWNL. ALLE PAR.) 2]
Download effektuafhaengige parametre
(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3]
Funktion:

Parameter 007 LCP-kopi benyttes, hvis man gnsker
at benytte LCP 2-betjeningspanelets indbyggede
kopifunktion. Funktionen anvendes, hvis man
onsker alle parameteropsaetninger kopieret fra

én frekvensomformer til en anden ved at flytte

LCP 2-betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:
Veelg Upload alle parametre [1], hvis det onskes, at alle

parameterveerdier skal overfares til betjeningspanelet.
Veelg Download alle parametre [2], hvis alle
overfarte parameterveerdier skal kopieres til den
frekvensomformer, hvorpa betjeningspanelet er
monteret. Veelg Download effektuathaengige
par. [3], hvis der kun @nskes download af de
effektuatheengige parametre. Dette benyttes, hvis
der foretages download til en frekvensomformer
med en anden nominel effektstarrelse, end den
hvorfra parameteropseaetningen stammer.
ll"l

5
i ved stop. Download kan kun foretages
til en frekvensomformer med samme

software-versionsnummer, se parameter 626
Database-identifikations-nr.

NB!:
Upload/download kan kun foretages

008 Display skalering af udgangsfrekvens

(DISP.SKAL.UD.F)
Veerdi:
0,01 - 100,00 0 1,00
Funktion:

| denne parameter veelges den faktor, som bliver
ganget (multipliceret) med udgangsfrekvensen.
Veerdien bliver vist i displayet, nar parameter
009-012 Display udleesning er indstillet il
Udgangsfrekvens x skalering [5].

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede skaleringsfaktor.

009 Stor displayudlaesning

Veerdi:

Ingen udlzesning (INGEN) [0]

Resulterende reference [%)]

(REFERENCE [%)]) [1]

Resulterende reference [enhed]

(REFERENCE [ENHED]) 2]

Feedback [enhed] (FEEDBACK [ENHED)]) [3]
OFrekvens [Hz] (FREKVENS [HZ]) [4]

Udgangsfrekvens x skalering

(FREKVENS X SKAL.) [5]

Motorstrem [A] (MOTORSTR@M [A]) [6]

Moment [%] (MOMENT [%)]) 7

Effekt [kW] (EFFEKT [KW)) [8]

Effekt [HK] (EFFEKT [HK][US]) 9]

Motorspaending [V]

(MOTORSPZANDING [V]) [11]

DC link-spzending [V]

(DC LINK SPANDING [V]) [12]

Termisk belast. motor [%]

(TERM. BEL. MOTOR [%)]) [13]

Termisk belastning [%]

(TERM. BELAST. [%]) [14]

Korte timer [Timer]

(KORTE TIMER]) [15]

Digital indgang [Bin]

(DIGITAL INDGANG [BIN]) [16]

Analog indgang 53 [V]

(ANA. INDG. 53 [V]) [17]

Analog indgang 60 [mA]

(ANA. INDG. 60 [MA)]) [19]

Pulsreference [Hz]

(PULSINDGANG 33 [HZ]) [20]

Ekstern reference [%]

(EKST. REFERENCE [%]) [21]

Statusord [Hex] (STATUSORD [HEX]) [22]

Kolepladetemperatur [°C]

(KQLEPL.TEMP. [°C]) [25]

Alarmord [Hex] (ALARMORD [HEX)]) [26]

Styreord [Hex] (STYREORD [HEX]) [27]

Advarselsord [Hex]

(ADVARSELSORD [HEX)]) [28]

Udvidet statusord [Hex]

(UDV. STATUSORD [HEX)]) [29]

Kommunikationsoptionskort advarsel

(COMM OPT. ADV. [HEX)]) [30]

Pulsteeller

(PULSE COUNTER) [31]

Pulsindgang 29

(PULS INDGANG 29) [32]

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
| denne parameter kan veelges den dataveerdi, som
onskes vist i LCP-betjeningsenhedens display linje 2,
nar der taendes for frekvensomformeren. Visningen vil
ogsa indgéa pé scroll-listen i display mode. | parameter
010-012 Displayudleesning kan veelges yderligere tre
dataveerdier, der vises i displayet linje 1.

Beskrivelse af valg:

Ingen udleesning kan kun veelges i parameter
010-012 Lille displayudieesning .

Resulterende reference [%] angiver den resulterende
reference som en procentdel i omradet fra Minimum
reference, Refmin til Maksimum reference, Refuax.

Reference [enhed] angiver den resulterende reference
med enheden Hz i Aben slojfe . | Lukket slojfe veelges
referenceenheden i parameter 416 Procesenheder.

Feedback [enhed] angiver den resulterende signalveerdi
ved hjeelp af den enhed/skalering, der er valgt i
parameter 414 Min. feedback, FBrow, 415 Maks.
feedback, FBHicH 0g 416 Procesenheder.

Frekvens [Hz] angiver udgangsfrekvensen fra
frekvensomformeren.

Udgangsfrekvens x skalering [-] er lig med den aktuelle
udgangsfrekvens fm ganget med den indstillede faktor i
parameter 008 Displayskalering af udgangsfrekvens .

Motorstrem [A] angiver motorens fasestrom
malt som en effektiv vaerdi.

Moment [%] angiver motorens aktuelle belastning i
forhold til motorens nominelle moment.

Effekt [kW] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager i kW.

Effekt [HK] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager i HK.

Motorspeending [V] angiver den spaending,
der tilferes motoren.

DC link speending [V] angiver mellemkredsspaendingen
i frekvensomformeren.

Termisk belast. motor [%] viser den
beregnede/estimerede belastning af motoren.
100 % er udkoblingsgreensen.

Termisk belast. [%] viser den beregnede/estimerede
termiske belastning pa frekvensomformeren.
100 % er udkoblingsgreensen.

Karte timer [Timer] angiver det antal timer, som
motoren har kert siden den sidste nulstilling i
parameter 619 Reset af korte timer.

Digital indgang [Bineger kode] angiver signalstatus
fra de 5 digitale indgange (18, 19, 27, 29 og 33).
Klemme 18 svarer til bitten leengst til venstre. ‘0’
= intet signal, ‘1’ = signal tilsluttet.

Ana. indg. 53 [V] angiver spaendingsveerdien
pa klemme 53.

Ana. indg. 60 [mA] angiver stromveerdien
pa klemme 60.

Pulsindgang 33 [Hz] angiver frekvensen i Hz,
tilsluttet klemme 33.

Ekstern reference [%] angiver summen af eksterne
referencer i % (summen af analog, pulsbaseret og seriel
kommunikation) i omradet fra Minimum reference,
Refuin til Maksimum reference, Refuax.

Statusord [Hex] angiver en eller flere statustilstande
i en Hex-kode. Se Seriel kommunikation i Design
Guide for at fa yderligere oplysninger.

Kolepl.temp.[°C] angiver den aktuelle
kelepladetemperatur pa frekvensomformeren.
Udkoblingsgreensen er 90-100 °C, mens indkobling
igen sker ved 70 = 5 °C.

Alarmord [Hex] angiver en eller flere alarmer i en
Hex-kode. Se Seriel kommunikation i Design Guide
for at fa yderligere oplysninger.

Styreord [Hex] angiver styreordet til frekvensom-
formeren. Se Seriel kommunikation i Design Guide
for at fa yderligere oplysninger.

Advarselsord [Hex] angiver en eller flere advarsler
i en Hex-kode. Se Seriel kommunikation i Design
Guide for at fa yderligere oplysninger.

Udvidet statusord [Hex] angiver en eller flere
statustilstande i en Hex-kode. Se Seriel kommunikation
i Design Guide for at f& yderligere oplysninger.

Kommunikationsoptionskort advarsel [Hex]
angiver et advarselsord, hvis der er fejl pa
kommunikationsbussen. Er kun aktiv, hvis der er
installeret kommunikationsoptioner.

Uden kommunikationsoptioner vises der O Hex.

Puls indgang 29 [Hz] angiver frekvensen i
Hz, tilsluttet klemme 29.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Pulse count angiver det antal pulse, apparatet
har registreret.

Veerdi:
Se par. 009 Stor displayudiaesning
O Analog indgang 53 [V] [17]

Funktion:
| denne parameter kan veelges den ferste af tre
dataveerdier, som skal vises i LCP-betjeningsenhedens
display, linje 1, position 1. Dette er f.eks. en
nyttig funktion ved indstilling af PID-regulatoren,
idet den giver en visning af procesreaktioner pa
referenceaendringer. Displayudleesningen aktiveres
ved at trykke pé tasten [DISPLAY STATUS].

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor displayudlieesning.

011 Lille display udleesning 1,2

(DISPLAY LINE 1,2)
Veerdi:
Se parameter 009 Stor display udlaesning

O Motorstrem [A] [6]

Funktion:
Se funktionsbeskrivelse til parameter 010
Lille display udleesning.

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor display udleesning .

012 Lille displayudleesning 1.3
(DISPLAY LINE 1,3)

Veerdi:
Se parameter 009 Stor displayudleesning

0 Feedback [enhed] [3]

Funktion:
Se funktionsbeskrivelsen under parameter 010
Lille displayudleesning.

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor displayudlieesning.

013 Lokal betjening
(LOK KONTR/KONFIG)

Veerdi:

Lokal ikke aktiv (LOKAL IKKE AKTIV) [0]
Lokal betjening og aben slgjfe uden slipkompensering
(LOK KONTR./AB.S.) [1]

Fiernbetjent styring og aben slgjfe uden
slipkompensering

(LOK+DIG.KONTR.) 2]

Lokal betjening som parameter 100

(LOK KONTR./P100) [3]
OFjernbetjent styring som parameter 100

(LOK+DIG.KONTR./P100) [4]

Funktion:

Her veelges den gnskede funktion, hvis der i parameter
002 Lokal-/fiernbetjent er valgt Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis Lokal ikke aktiv [0] veelges, kan der ikke indstilles
en reference via parameter 003 Lokal reference.

For at muliggere et skift til Lokal ikke aktiv [0]

skal parameter 002 Lokal-/fiernbetjent veere
indstillet til Fjernbetjent [O].

Lokal betjening og aben slgjfe [1] benyttes, hvis
motorhastigheden skal indstilles via parameter
0083 Lokal reference. Nar dette valg foretages,
skifter parameter 100 Konfiguration automatisk il
Hastighedsregulering, aben slajfe [0].

o
o
™

Fjernbetjening og aben slgjfe [2] fungerer pa
samme made som Lokal betjening og aben
slgjfe [1]; frekvensomformeren kan dog ogsa
styres via de digitale indgange.
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For valgene [1-2] skifter styringen til aben slojfe
uden slipkompensering.

Lokal betiening som parameter 100 [3] benyttes,
nar motorhastigheden skal indstilles via parameter
003 Lokal reference, men uden at parameter
100 Konfiguration automatisk skifter til
Hastighedsregulering, aben slajfe [0].

Fjernbetjening som parameter 100 [4] fungerer pa
samme méade som Lokal betjening som parameter
100 [3]; frekvensomformeren kan dog ogsa
styres via de digitale indgange.

Skift fra Fjernbetjent til Lokalbetjent i parameter
002 Lokal/fiernbetjent, mens denne parameter
er indstillet til Fjernbetjent kontrol og aben slgjfe
[1]: Den aktuelle motorfrekvens og omlgbsretning

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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bibeholdes. Hvis den aktuelle omlgbsretning ikke
svarer til reverseringssignalet (negativ reference),
vil referencen blive sat til O.

Skift fra Lokalbetjent til Fjernbetjent i parameter

002 Lokal/fiernbetjent, mens denne parameter er
indstillet til Fjernbetjent kontrol og aben slgjfe [1]: Den
valgte konfiguration i parameter 100 Konfiguration

vil vaere aktiv. Skiftet sker uden ryk.

Skift fra Fjernbetjent til Lokalbetjent i parameter 002
Lokal/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjent kontrol som parameter 100 [4]: Den
aktuelle reference bibeholdes. Hvis referencesignalet
er negativt, vil den lokale reference blive sat til O.

Skift fra Lokalbetjent til Fjernbetjent i parameter 002
Lokal/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjent. Den lokale reference vil blive erstattet
af det fiernbetjente referencesignal.

014 Lokal stop/reset
(LOKAL STOP)

Veerdi:

Ikke aktiv (IKKE AKTIV) Q]
O Aktiv (AKTIV) 1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
lokal [STOP/RESET]-tasten pa betjeningspanelet,
samt LCP-betjeningspanel.

Beskrivelse af valg:

Hvis der vaelges lkke aktiv [0] i denne parameter,
vil [STOP/RESET]-tasten veere inaktiv.

NB!:
l Veelges Ikke aktiv [0] kan motoren ikke stoppes
q med [STOP/RESET]-tasten.

015 Lokal jog
(LOKAL JOG)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
jog-funktionen pé& LCP-betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter,
vil [JOG]-tasten veere inaktiv.

016 Lokal reversering
(LOK. REVERSERING)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) 1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
reverseringsfunktionen pa LCP-betjeningspanelet.
Tasten kan kun benyttes, hvis parameter 002
Lokal-/fiernbetjent er indstillet til Lokalbetjent [1] og
parameter 013 Lokalkontrol til Lokal kontrol med aben
slgjfe [1] eller Lokal kontrol som parameter 100 [3].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
[FWD/REV]-tasten veere inaktiv. Se ogsé parameter
200 Udgangsfrekvensomrade.

017 Lokal reset af trip
(LOKAL RESET)

Veerdi:

Ikke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
O Aktiv (AKTIV) [1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
reset-funktionen pa betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter,
vil reset-funktionen veere inaktiv.

NB!:
": Veelg kun lkke aktiv [0], hvis der er tilsluttet et
i eksternt rese- signal via de digitale indgange.

018 Las for datazendringer
(DATALAS)

Veerdi:
Olkke last (IKKE LAST) [0]
Last (LAST) (1]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
| denne parameter kan man ‘lase’ for betjeningen,
sa det ikke er muligt at foretage datasendringer
via betjeningstasterne.

Beskrivelse af valg:

Veelges Last [1], vil datagendringer i parametrene ikke
kunne foretages, dog vil det stadig veere muligt at
foretage datagendringer via den serielle kommunikation.
Parametrene 009-012 Display udlsesning vil kunne
gendres via betjeningspanelet.

019 Driftstilstand v.power up, lokal betjening

(POWER UP ACTION)
Veerdi:
Auto genstart, anvend gemt reference

(AUTO GENSTART) Q]
OTvangsstoppet, anvend gemt reference

(LOKAL=STOP) 1]

Tvangsstoppet, seet ref. til O

(LOKAL=STOP, REF=0) 2]

Funktion:

Indstilling af ensket driftstilstand ved indkobling
af forsyningsspeending. Funktionen kan kun
veere aktiv, nar der er valgt Lokalbetjent [1] i
parameter 002 Lokal-/fiernbetjent.

Beskrivelse af valg:

Auto genstart, anvend gemt ref. [0] veelges,

hvis frekvensomformeren skal starte op med

den lokale reference (indstilles i parameter 003

Lokal reference), og den start/stop tilstand, der

var givet via betjeningstasterne lige for frakobling

af forsyningsspaendingen.

Tvangsstoppet, anvend gemt ref. [1] veelges, hvis
man ensker, at frekvensomformeren skal forblive
stoppet ved indkobling af forsyningsspeending, indtil
[START]-tasten aktiveres. Efter en startkommando
rampes motorens hastighed op til den gemte reference
i parameter 003 Lokal reference.

Tvangsstoppet, saet ref.til 0 [2] veelges, hvis det
onskes, at frekvensomformeren skal forblive stoppet
ved genindkobling af forsyningsspaending. Parameter
003 Lokal reference skal nulstilles.

NB!:
' Ved fiernbetjent drift (parameter 002
i Lokal-/fiernbetjent) vil start/stop tilstanden
ved nettilslutning afheenge af de eksterne
styresignaler. Hvis der veelges Puls start [8] i
parameter 302 Digital indgang, vil motoren forblive
stoppet efter nettilslutning.

020 Las til Hand-funktion

(LAS HAND-FUNKTION)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE MULIGT) [0]
Aktiv (MULIGT) [1]
Funktion:

| denne parameter kan du veelge, om det skal veere
muligt at skifte mellem Auto- og Hand-funktion eller ej.
| Auto-funktion styres frekvensomformeren af eksterne
signaler, mens den i Hand-funktion styres via en lokal
reference direkte fra betjeningsenheden.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
Hand-funktionen veere inaktiv. Denne blokering kan
aktiveres efter behov. Hvis Aktiv [1] er valgt, kan du
skifte imellem funktionerne Auto og Hand.

NB!:
'@ Denne parameter er kun gyldig for LCP2.
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024 Brugerdefineret Quick menu
(BRUGER QUICKMENU)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man fraveelge
standardopsastningen af Quick Menu tasten pa
betjeningspanelet, samt LCP 2-betjeningspanel.
Med denne funktion kan brugeren selv i parameter
025 Opseetning af Quick Menu veelge op til 20
parametre til Quick Menu tasten.

Beskrivelse af valg:

Veelges lkke aktiv [0] er standardopseetningen
af Quick Menu tasten aktiv.

Veelges Aktiv [1] er den brugerdefinerede
Quick Menu aktiv.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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025 Opseetning af Quick Menu Digital indgang 29 (DIGITAL INDGANG 29) [6]
(OPSAT QUICK MENU) Digitalindgang 33 (DIGITAL INDGANG 33) 7]
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pE—E Somrelee par. 323 (SOM RELA / P323) [8]
Index 1 - 20] Vaerdi: O - 999 0 000 Somdig.outp. par. 341 (SOM DIG. OUT. / P341) [9]
Som mek. bremseudgang
Funktion: (SOM MEK. BREMSEUDGANG) [10]
| denne parameter defineres, hvilke parametre
Funktion:

der enskes i Quick Menu, nar parameter 024 :
Brugerdefineret Quick Menu er valgt til Aktiv [1].A Denne parameter ger det muligt for brugeren
Der kan veelges op til 20 parametre til den at visualisere forskellige situationer vha.
brugerdefinerede Quick Menu. indikeringslampen.

NB!: Beskrivelse af valg:
'l: Bemaerk, at denne parameter kun kan Veelg den funktion, der skal visualiseres.
q indstilles med et LCP 2-betjeningspanel.

Se evt. Bestillingsformular .

Beskrivelse af valg:

Opseetningen af Quick Menu udfgres séledes:

1. Veelg parameter 025 Opseetning af Quick Menu
og tryk pa [CHANGE DATA].

. Index 1 indikerer den ferste parameter i Quick

Menu. Der kan skiftes mellem index-numrene ved

hjeelp af [+ / -] tasterne. Veelg Index 1.

Med [< >] kan der skiftes mellem de tre

cifre. Tryk en gang pa [<] tasten, hvorefter

det sidste tal i parameternummeret kan

veelges ved hjeelp af [+ / -]-tasterne.

Indstil Index 1 til 100 for parameter 100

Konfiguration.

Tryk [OK] efter at Index 1 er indstillet til 100.

Gentag 2 - 4 indtil alle de onskede parametre

er opsat til Quick Menu tasten.

Tryk pé [OK] for at afslutte opsastningen

af Quick Menu.

Hvis parameter 100 Konfiguration veelges ved Index

1, vil Quick Menu starte med denne parameter,

hver gang Quick Menu aktiveres.

N

@

o s

o

Bemeerk, at parameter 024 Brugerdefineret Quick
Menu og parameter 025 Opseetning af Quick Menu
resettes til fabriksindstilling ved en initialisering.

026 Status for indikeringslampe
(LED STATUS)

Veerdi:

O Overbelastning (OVERBELASTNING) [O]
Term. adv./alarm 36 (OVERTEMPERATUR) 1]
Termistor/ETR (TERMISK MOTOR) 2]
Digital indgang 18 (DIGITAL INDGANG 18) [3]
Digital indgang 19 (DIGITAL INDGANG 19) [4]
Digital indgang 27 (DIGITAL INDGANG 27) [5]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Belastning og motor

m Konfiguration
Valg af konfiguration og momentkarakteristik har
indflydelse pa hvilke parametre, der kan ses i displayet.
Hvis der veelges Aben slojfe [0], vil alle parametrene
vedrerende PID-regulering veere udbleendet. Dette
gor, at brugeren kun ser de parametre, som er
vigtige for en given applikation.

100 Konfiguration
(KONFIGURATION)

Veerdi:

OHastighedsstyring, aben slejfe
(HAST. ABEN SLQJFE) [0]
Hastighedsstyring, lukket slgjfe
(HAST. LUKKET SLGJFE) 1]
Processtyring, lukket slgjfe
(PROCES LUKKET SLQJFE) [3]

Funktion:
Denne parameter benyttes til at veelge den
konfiguration, som man ensker, frekvensomformeren
skal tilpasses til. Dette ger tilpasningen til en given
applikation simpel, fordi de parametre, der ikke benyttes
i den aktuelle konfiguration, udblaendes (ikke er aktive).

Beskrivelse af valg:
Veelges Hastighedsstyring, aben slgjfe [0], opnas
en normal hastighedsstyring (uden feedbacksignal)
med automatisk last- og slipkompensering, der
sikrer konstant hastighed ved varierende belastning.
Kompenseringerne er aktive, men kan evt. fraveelges
efter behov i parameter 134 Lastkompensering og
parameter 136 Slipkompensering.

Veelges Hastighedsstyring, lukket slgjfe [1], opnas
en bedre hastighedsngjagtighed. Der skal tilfores
et feedbacksignal, og der skal foretages en
indstiling af PID-regulatoren i parametergruppe
400 Specielle funktioner .

Veelges Processtyring, lukket slgjfe [3], aktiveres den
interne procesregulator, som muligger en praecis
styring af en proces i forhold til et givet processignal.
Processignalet kan indstilles i den aktuelle procesenhed
eller i procent. Der skal tilfares et feedbacksignal

fra processen, og procesregulatoren skal indstilles i
parametergruppe 400 Specielle funktioner . Proces
med lukket slojfe er ikke aktiv, hvis der er monteret

et DeviceNet-kort, og der veelges Forekomst 20/70
eller 21/71 i parameter 904 Forekomsttyper.

101 Momentkarakteristik
(MOMENT KARAKT.)

Veerdi:
OKonstant moment

(KONSTANT MOMENT) [1]
Variabelt moment lavt

(MOMENT: LAVT) [2]
Variabelt moment medium

(MOMENT: MED) [3]
Variabelt moment hgj

(MOMENT: H@JT) [4]
Variabelt moment lavt med CT-start

(VT LAV M. CT-START) [5]
Variabelt moment medium med CT-start

(VT MED M. CT-START) [6]
Variabelt moment hgjt med CT-start

(VT HGJ M. CT-START) [7]
Spec.motor karakt

(SPEC.MOTOR KARAKT) [8]

CT = Konstant moment

Funktion:
| denne parameter kan der veelges princip for tilpasning
af frekvensomformerens U/f-forhold til belastningens
momentkarakteristik. Se par. 135 U/f-forhold.

o
o
™

Beskrivelse af valg:

o
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Veslges Konstant moment [1] fés en
belastningsafheengig U/f karakteristik, hvor
udgangsspaending og udgangsfrekvens ages
ved stigende belastning for at opretholde en
konstant magnetisering af motoren.

Veelg Variabelt moment lavt (2], Variabelt

moment medium [3] eller Variabelt moment

hajt [4], hvis belastningen er kvadratisk
(centrifugalpumper, ventilatorer).

Variabelt moment - lavt med CT-start [5], - medium
med CT-start [6] eller hajt med CT-start [7] veelges, hvis
der er behov for et storre losrivelsesmoment end det,
der kan opnas med de tre farstnasvnte karakteristikker.

NB!:

": Last- og slipkompensering er ikke aktiv,
nar der er valgt variabelt moment eller
speciel motor ka rakteristik.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Tm.n

198NAGDB.12

100%+

80%-

60%

40%7 [3).[6]

20%-

0.0

0.0 0% 1gox - Tout
Veelg Speciel motor karakteristik [8], hvis en speciel
U/f-indstilling, som skal tilpasses til den aktuelle
motor, gnskes. Knaekpunkterne indstilles i parameter
423-428 Spaending/frekvens.

' NB!:
“: Bemeaerk, at en aendring i en indstillet
i veerdi i typeskiltsparametrene 102-106
automatisk ogsa vil eendre i parameter 108
Statormodstand og 109 Statorreaktans.

102 Motoreffekt Pun
(MOTOREFFEKT)
Veerdi:

0,18- 4 kKW O Apparatathaengig

Funktion:
Her skal du angive en effektveerdi [kW] Pm N,
der svarer til motorens nominelle effekt. Fra
fabrikken er der angivet en effektveerdi [KW] Pm N,
der afhaenger af apparattypen.

Beskrivelse af valg:
Angiv en veerdi, som er lig med typeskiltsdata pa
motoren. Det er muligt at angive indstillinger, der er to
starrelser under og en sterrelse over fabriksindstillingen.

103 Motorspaending UunN
(MOTORSP/ZNDING)

Veerdi:

50- 999 V O 400 V

Funktion:
Her indstilles den nominelle motorspaending Um N
for enten stjerne Y eller trekant A.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, som svarer til de typeskiltsdata,
som stér angivet pad motoren, uanset
frekvensomformerens netspaending.

104 Motorfrekvens fu N

(MOTORFREKVENS)

Veerdi:

24-1000 Hz O 50 Hz

Funktion:
Her veelges motorens nominelle frekvens fuN.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltsdata
pa motoren.

105 Motorstrgm Iy N

(MOTORSTR@M)

Veerdi:
0,01 - Iuax O Afheenger af valg af motor
Funktion:

Motorens nominelle meerkestrem IyN indgar i
frekvensomformerens beregning af bl.a. moment
og termisk motorbeskyttelse.

Beskrivelse af valg:

Indstil en veerdi, som er lig med typeskiltsdata
pa motoren. Indstil motorstrammen Iy under
hensyntagen til, at enten stjerne Y eller trekant
A, er forbundet med motor.

106 Nominel motorhastighed
(NOM. MOTOR HAST.)

Veerdi:
100 - fm,N X 60 (maks. 60000 omdr./min.)
O Afheenger af parameter 104 Motorfrekvens, fu,n

Funktion:
Her indstilles den veerdi, der svarer til den nominelle
motorhastighed ny N, som fremgar af typeskiltdataene.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, der svarer til typeskiltdataene
pa motoren.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
'l: Maks.-veerdien er lig med fmN X 60. fmN
q indstilles i parameter 104 Motorfrekvens, fyn.

107 Automatisk motortilpasning, AMT

(AUTOOPTIMERING)

Veerdi:

OOptimering fra (OPTIMERING FRA) Q]
Optimering til (OPTIMERING TIL) 2]
Funktion:

Automatisk motortilpasning er en algoritme, der méler
statormodstanden Rs, uden at motorakslen drejer.
Dette betyder, at motoren ikke leverer noget moment.
AMT kan med fordel benyttes ved initialisering af
anleeg, hvor brugeren gnsker at optimere tilpasningen
af frekvensomformeren til den anvendte motor.

Dette benyttes isaer, hvor fabriksindstillingen ikke
deekker motoren tilstraekkeligt.

For at fa den bedste tilpasning af frekvensomformeren
anbefales det at gennemfere AMT pé en kold motor.
Det skal bemeerkes, at gentagne AMT-kersler

kan medfere en opvarmning af motoren, som
resulterer i en foragelse af statormodstanden Rs.
Normalt er dette dog ikke kritisk.

AMT udferes séledes:

Start AMT:

Giv et STOP-signal.

Parameter 107 Automatisk motortilpasning seettes
til veerdien [2] Optimering til .

Der gives et START-signal. Parameter 107
Automatisk motortilpasning stilles automatisk
tilbage til [0], nar AMT er kort.

Med fabriksindstilingen kraever START, at klemmerne
18 og 27 tilsluttes klemme 12.

Afslut AMT:

AMT afsluttes ved at give et RESET-signal.
Parameter 108 Statormodstand, Rs opdateres
med den optimerede veerdi.

Afbrydelse af AMT:
AMT kan afbrydes under optimeringsproceduren
ved at give et STOP-signal.

Folgende skal bemaerkes, nér AMT funktionen benyttes:
- Forat AMT skal kunne bestemme motorparametrene
optimalt, skal de korrekte typeskiltsdata for den
motor, der er tilsluttet frekvensomformeren, vasre

indtastet i parameter 102 til 106.

Alarmer vil blive vist i displayet, hvis der opstar
fejl under motortilpasningen.

Normalt kan AMT-funktionen méale Rs-vaerdier for
motorer, der er 1-2 gange starre eller mindre end
frekvensomformerens nominelle sterrelse.
@nskes den automatiske motortilpasning afbrudt,
trykkes pa [STOP/RESET]-tasten.

NB!:
I)E AMT mé ikke foretages pa parallelkoblede
i motorer, og der mé ikke foretages setupskift,
mens AMT karer.

Beskrivelse af valg:
Veelg Optimering til [2], hvis det onskes,
at frekvensomformeren skal foretage en
automatisk motortilpasning.

108 Statormodstand Rs
(STATORMODSTAND)
Veerdi:

0,000 - X, XXX €2 O Afheenger af valg af motor

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltsdata
foretages der automatisk en reekke justeringer af
diverse parametre, herunder statormodstanden Rs.
En manuelt indtastet R s skal geelde for en kold
motor. Akselydeevnen kan forbedres ved at finjustere
Rs og Xs, se proceduren nedenfor.

[a)
O
L
o
=
o)
Qo
E®
S
IS
S
=)
=
o

NB!:
“:' Parameter 108 Statormodstand Rs og 109
i Statorreaktans X s skal normalt ikke aendres,
hvis der er angivet typeskiltdata.

Beskrivelse af valg:
Rs kan indstilles pa felgende made:

—

. Brug fabriksindstilingerne for Rs, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

Veerdien oplyses af motorleverandaren.
Veerdien fas ved en manuel maling: Rs kan
beregnes ved at méale modstanden Rrase-FASE
mellem to faseklemmer. Rs = 0,5 X Rrase-FasE.
Rs indstilles automatisk, nar AMT er kert. Se
parameter 107 Automatisk motortilpasning.

w N

R

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veerdi:
0,00 - XXX €2
O Afheenger af valget af motor

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltdata
foretages automatisk en raekke justeringer af
forskellige parametre, herunder statorreaktansen
Xs. Akselydelsen kan forbedres ved at finjustere
Rs og Xs, se proceduren nedenfor.

Beskrivelse af valg:
Xs kan indstilles som felger:

1. Veerdien oplyses af motorleveranderen.

2. Veerdien findes gennem manuelle mélinger. Xs
findes ved at tilslutte en motor til netspaending
og méle fase-fasespaendingen U v og
tomgan%sstrgmmen 3.

m

XL
Xs = - ar

s V3xI¢ 2
X.: Se parameter 142.

3. Brug de fabriksindstillinger for Xs, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

117 Resonansdeempning
(RESONANSDAMP.)

Veerdi:

0-100% O 0%

Funktion:
Reducerer udgangsspaendingen, nar der keres ved lav
belastning for at undgé resonansfaenomener.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges O, er der ingen reduktion. Hvis
der veelges 100%, reduceres speendingen til
50% ved ingen belastning.

119 Hgjt startmoment
(HZJT STARTMOMENT)

Veerdi:

0,0 - 0,5 sek. 0 0,0 sek.

Funktion:
For at sikre et hgjt startmoment kan der
tilades ca. 1,8 x Iy, i max. 0,5 sek. Dog
begreenses strammen af frekvensomformerens

(inverterens) beskyttelsesgreense. 0 sek. svarer
til intet hejt startmoment.

Beskrivelse af valg:

Indstil den nadvendige tid hvori et hojt
startmoment onskes.

120 Startforsinkelse
(STARTFORSINKELSE)

Veerdi:

0,0 - 10,0 sek. 0 0,0 sek.

Funktion:
Denne parameter muligger en forsinkelse af
starttidspunktet, nar betingelserne for start er
opfyldt. Nar tiden er udlebet, vil udgangsfrekvensen
rampe op til referencen.

Beskrivelse af valg:

Indstil den nedvendige tid, inden acceleration
pébegyndes.

121 Startfunktion
(STARTFUNKTION)

Veerdi:

DC hold i startforsinkelsestiden

(DC-HOLD | ST. FORS T.) [0]

DC-bremse i startforsinkelsestiden

(DC BR. | ST. FORS T)) 1]
OFrileb i startforsinkelsestiden

(FRILOB | ST. FORS T.) [2]

Start frekvens/spaending med uret

(ST. FR./SP. MED URET) [3]

Start frekvens/spaending i referenceretning

(ST. FR./SP. RERRET.) [4]

Funktion:
Her veelges onsket tilstand i startforsinkelsestiden
(parameter 120 Startforsinkelse).

Beskrivelse af valg:

Veelg DC-hold i startforsinkelsestiden [0] for
at pafere motoren en DC-holdespaending i
startforsinkelsestiden. Speendingen indstilles i
parameter 137 DC-holdespagending.

Veelg DC-bremse i startforsinkelsestiden [1] for
at pafere motoren en DC-bremsespeending i
startforsinkelsestiden. Speendingen indstilles i
parameter 132 DC-bremsespeending.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veelg Frileb i startforsinkelsestiden [2] og motoren
vil ikke veere styret af frekvensomformeren i
startforsinkelsestiden (inverter slukket).

Veelg Start frekvens/spaending med uret [3] for at fa
funktionen beskrevet i parameter 130 Start frekvens
og 131 Speending ved start i startforsinkelsestiden.
Uanset hvilken veerdi referencesignalet antager, bliver
udgangsfrekvensen lig indstillingen i parameter 130
Start frekvens og udgangsspaendingen vil svare til
indstillingen i parameter 131 Spaending ved start.
Denne funktionalitet anvendes typisk til
haeve/saenke-applikationer. Dette benyttes iseer ved
applikationer, hvor der anvendes konusankermotor,
hvor man ensker at omdrejningsretningen skal starte
med uret og derefter kere med referenceretningen.

Veelg Start frekvens/speending i reference retning

[4] for at fa funktionen, som er beskrevet i
parameter 130 Start frekvens og 131 Spaending

ved start i startforsinkelsestiden.

Motorens omdrejningsretning vil altid felge i
referenceretning. Hvis referencesignalet er

lig nul, bliver udgangsfrekvensen lig med 0

Hz, men udgangsspeendingen vil svare il
indstillingen af parameter 131 Spaending ved

start. Hvis referencesignalet er forskellig fra nul, vil
udgangsfrekvensen veere lig med parameter 130 Start
frekvens, og udgangsspaendingen lig med parameter
131 Speending ved start. Denne funktionalitet anvendes
typisk til haeve/saenke-applikationer med modveegt.
Dette benyttes iseer ved applikationer, hvor der
anvendes konusankermotor. Konusankermotoren
kan lgsrives med parameter 130 Start frekvens og
parameter 131 Spaending ved start.

122 Funktion ved stop
(FUNKT. VED STOP)

Veerdi:

OFrileb (FRILOB) [0]
DC hold (DC HOLD) [1]
Funktion:

Her kan veelges frekvensomformerens funktion, efter
at udgangsfrekvensen er blevet mindre end veerdien
i parameter 123 Min. frekvens for aktivering af
funktion ved stop eller efter en stopkommando, og
nar udgangsfrekvensen er rampet ned til 0 Hz.

Beskrivelse af valg:

Veelg Frilab [0] hvis frekvensomformeren skal
‘slippe’ motoren (inverter slukket).

m DC-bremsning

Veelg DC hold [1], hvis parameter 137
DC-holdespaending skal aktiveres.

123 Min. frekvens for aktivering af
funktion ved stop

(MIN.F.FUNK.STOP)

Veerdi:
0,1 - 10 Hz

0 0,1 Hz

Funktion:
| denne parameter indstilles den udgangsfrekvens,
hvorved det onskes, at den valgte funktion i parameter
122 Funktion ved stop skal aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede udgangsfrekvens.

NB!:

": Hvis parameter 123 saettes hgjere end parameter
130, tilsidesaettes startforsinkelsesfunktionen
(parameter 120 og 121).

NB!:
": Hvis parameter 123 seettes for hejt, og

der er valgt DC hold i parameter 122, vil

udgangsfrekvensen springe til veerdien i
parameter 123 uden at rampe op. Dette kan udlese
en overstromsadvarsel / -alarm.

o
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Ved en DC-bremsning tilferes motoren en
jeevnspeaending, som vil bevirke, at akslen bringes til
standsning. | parameter 132 DC-bremsespaending
kan DC-bremsespaending indstilles fra 0-100%. Max.
DC-bremsespeaending afhasnger af indstillet motordata.
| parameter 126 DC-bremsetid bestemmes
DC-bremsetiden og i parameter 127
DC-bremse-indkoblingsfrekvens frekvensen,

hvor DC-bremsningen bliver aktiv. Hvis en digital
indgang er programmeret til DC-bremsning inverteret [5]
og skifter fra logisk 1" il logisk '0’, vil DC-bremsningen
aktiveres. Nar en stopkommando bliver aktiv, vil
DC-bremsningen aktiveres, nar udgangsfrekvensen
bliver mindre end bremse-indkoblingsfrekvensen.

NB!:
":' DC-bremsningen ma ikke bruges, hvis inertien
i pa motorakslen er mere end 20 gange storre
end motorens egen-inerti.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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(DC BREMSETID)

Veerdi:
0 - 60 sek.

126 DC bremsetid

0 10 sek

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC-bremsetid, hvor
parameter 132 DC-bremsespaending skal veere aktiv.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

127 DC bremse-indkoblingsfrekvens
(BREMSE INK.FREK)

Veerdi:
0,0 (OFF) - par. 202 Udgangsfrekvens

hej greense, fuax O OFF

Funktion:
| denne parameter indstilles DC-bremse-indkoblings-
frekvensen, hvor DC-bremsen skal aktiveres i
forbindelse med en stopkommando.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

128 Termisk motorbeskyt.
(TERM MOT.BESKYT.)

Veerdi:

OIngen beskyttelse INGEN BESKYTTELSE) Q]
Termistoradvarsel
(TERMISTOR ADVARSEL) [1]
Termistor-trip (TERMISTOR TRIP) 2]
ETRadvarsel 1 (ETR ADV. 1) [3]
ETRtrip 1 (TRIP 1) [4]
ETRadvarsel 2 (ETR ADV. 2) 5]
ETRtrip2 (TRIP 2) [6]
ETRadvarsel 3(ETR ADV. 3) [7
ETRtrip 3(TRIP 3) [8]
ETRadvarsel 4 (ETR ADV.) 9
ETRtrip 4 (TRIP 4) [10]

Funktion:
Frekvensomformeren kan overvage motortemperaturen
pa to forskellige mader:

- Via en PTC-termistor, der er monteret pa
motoren. Termistoren tilsluttes mellem klemme
31a og 31b. Termistor veelges, hvis en eventuelt
indbygget termistor i motoren skal kunne stoppe

frekvensomformeren, hvis motoren bliver for
varm. Udkoblingsveerdien er 3 kS2.

R
)

4000

3000
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~N—
s [*c]
-20'C Pnominel~5°C| Pnominel+5'C
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Hvis en motor er udstyret med en
Klixon-termokontakt i stedet, kan denne ogsa
tilsluttes indgangen. Ved drift af parallelkoblede
motorer kan termistorerne/termokontakterne
serieforbindes (samlet modstand mindre end 3 kS2).
- Beregning af termisk belastning (ETR - Electronic
Thermal Relay), baseret pa aktuel belastning og
tid. Dette sammenholdes med den nominelle
motorstrem Im,n 0g den nominelle motorfrekvens
fm,N. Beregningerne tager hgjde for behovet
for lavere belastning ved lave hastigheder p.g.a
motorens nedsatte egenventilation.
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1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

ETR-funktionerne 1-4 svarer til setup 1-4.
ETR-funktionerne 1-4 begynder ferst at beregne
belastningen, nar der skiftes til det setup, hvor de er
valgt. Dette gor det muligt at anvende ETR-funktionen,
ogsa hvor der skiftes mellem to eller flere motorer.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ingen beskyttelse [0], hvis der ikke onskes
advarsel eller udkobling (trip) ved overbelastet motor.
Veelg Termistor-advarsel [1], hvis der enskes advarsel,
nér den tilsluttede termistor bliver for varm.

Veelg Termistor-trip [2], hvis der gnskes udkobling (trip),
nar den tilsluttede termistor bliver for varm.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veelg ETR-advarsel , hvis der enskes en advarsel, nar
motoren ifelge beregningerne er overbelastet. Man
kan ogséa programmere frekvensomformeren til at give
et advarselssignal via den digitale udgang.

Veelg ETR-Trip, hvis der enskes udkobling, néar
motoren ifelge beregninger er overbelastet.

Veelg ETR-AdVv. 1-4, hvis der enskes advarsel, nar
motoren ifelge beregninger er overbelastet. Man

kan ogsa programmere frekvensomformeren til at
give et advarselssignal via en af de digitale udgange.
Veelg ETR-Trip 1-4, hvis der enskes udkobling, nar
motoren ifelge beregningerne er overbelastet.

NB!:
": Funktionen kan ikke beskytte de enkelte motorer
i ved parallelt forbundne motorer.

130 Startfrekvens
(STARTFREKVENS)
Veerdi:

0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funktion:
Startfrekvensen er efter en startkommando aktiv
i det tidsinterval, der er indstillet i parameter 120
Startforsinkelse. Udgangsfrekvensen ‘springer’
til den neeste indstillede frekvens. Visse motorer
fx. konusankermotorer har brug for en ekstra
speending/startfrekvens (boost) ved start for at frakoble
den mekaniske bremse. Til dette benyttes parameter
130 Startfrekvens og 131 Speending ved start.

Beskrivelse af valg:

Indstil den onskede startfrekvens. Det forudsasttes,
at parameter 121 Startfunktion er indstillet

til Startfrekvens/-spaending med uret [3] eller
Startfrekvens/-spaending i referenceretning [4], og at
der i parameter 120 Startforsinkelse er indstillet en
tid, samt at der er et referencesignal tilstede.

NB!:
'l: Hvis parameter 123 seettes hojere end parameter
q 130, tilsidesasttes startforsinkelsesfunktionen
(parameter 120 og 121).

131 Speending v. start
(SPZAENDING V.START)

Veerdi:

0,0 - 200,0 V ooV

Funktion:
Speending ved start er aktiv, i tiden indstillet i parameter
120 Startforsinkelse , efter en startkommando.

Parameteren kan anvendes ved fx. hasve/seenke
applikationer (konusankermotorer).

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede spaending, der er nadvendig for
at frakoble den mekaniske bremse. Det forudsasttes,
at parameter 121 Startfunktion, er indstillet til

Start frekvens/spaending med uret [3] eller Start
frekvens/speending i referenceretning [4], og at der

i parameter 120 Startforsinkelse er indstillet en tid,
samt at der er et referencesignal tilstede.

132 DC-bremsespaending
(BREMSESP/ZNDING)

Veerdi:

0 - 100% af max. DC-bremsespasnding O 0%

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC-bremsespaending,
som aktiveres ved stop nar DC-bremsefrekvensen
indstillet i parameter 127 DC-bremseindkoblings-
frekvens nas, eller hvis DC-bremsning inverteret er aktiv
via en digital indgang eller via seriel kommunikation.
Herefter er DC-bremsespaendingen aktiv i tiden
indstillet i parameter 126 DC-bremsetid .

Beskrivelse af valg:

Indstilles som en %-veerdi af max. DC
bremsespeaending, som er motorafheengig.

133 Startspaending
(STARTSP/ENDING)

Veerdi:
0,00 - 100,00 V

O Afheenger af apparat

Funktion:
Ved at @ge startspaendingen kan man opna et
hgjere startmoment. Sméa motorer (< 1,0 kW)
kreever som regel heoj startspaending.

Um A
vl

Um,n T

195NA017.12

Par. 134
Lastkompensering

Par. 135
u/f forhold

Par. 133
Startspending

0,1 x fmn fm,n fu[Hz]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Veerdien veelges under hensyntagen til, at motorens
opstart med aktuel belastning kun lige er muligt.

Advarsel: Hvis brugen af startspaending
/'\ overdrives, kan det fare til overmagnetisering
hd 0g overophedning af motoren, og
frekvensomformeren kan koble ud.

134 Lastkompensering
(LASTKOMPENSERING)

Veerdi:
0,0 - 300,0%

O 100,0%

Funktion:
| denne parameter indstilles belastningskarakteristikken.
Ved at forage lastkompensering vil motoren fa et
ekstra speendings- og frekvenstilskud ved
en oget belastning. Dette benyttes fx. pa
motorer/applikationer, hvor der er stor forskel pa
motorens fuldlaststrem og tomgangsstrom.

NB!:
": Hvis veerdien indstilles for heijt, kan
q frekvensomformeren koble ud p.g.a. overstrom.

Beskrivelse af valg:
Hvis fabriksindstillingen ikke er tilstreekkelig, indstilles
lastkompenseringen séledes, at motoren kan
starte ved den aktuelle belastning.

Advarsel: En for hgj lastkompensering
kan medfere ustabilitet.

135 U/f-forhold

(U/F. FORHOLD)
Veerdi:
0,00 - 20,00 V/Hz

O Apparatathaengig

Funktion:
Denne parameter giver mulighed for at aendre forholdet
mellem udgangsspeending (U) og udgangsfrekvens
(f) lineeert for at sikre korrekt magnetisering af
motoren og dermed optimal dynamik, ngjagtighed og
virkningsgrad. U/f-forholdet har kun indflydelse pa
spaendingskarakteristikken, hvis der veelges Konstant
moment [1] i parameter 101 Moment karakt.

Beskrivelse af valg:

U/f-forholdet skal kun eendres, hvis de korrekte
motordata ikke kan indstilles i parameter 102-109. Den

veerdi, som er programmeret i fabriksindstillingerne,
er baseret pa tomgangsdrift.

136 Slipkompensering
(SLIPKOMPENSERING)

Veerdi:
-500 - +500% af nominel slipkompensering

O 100%

Funktion:
Slipkompenseringen udregnes automatisk, bl.a.
udfra den nominelle motorhastighed nyN. | denne
parameter kan man finjustere slipkompenseringen
og dermed kompensere for tolerancer pa veerdien
for nmN. Slipkompenseringen er kun aktiv, nar
der er valgt Hastighedsregulering, aben slgjfe [0] i
parameter 100 Konfiguration og Konstant moment
[1] i parameter 101 Momentkarakteristik .

Beskrivelse af valg:
Indtast en %-veerdi.

137 DC holdespeaending
(DC HOLDESPZANDING)

Veerdi:

0 - 100% af max. DC-holdespaending 0 0%

Funktion:
Denne parameter benyttes til at fastholde motoren
(holdemoment) ved start/stop.

Beskrivelse af valg:
Parameteren kan kun anvendes, nar der er valgt
DC-hold i parameter 121 Startfunktion eller 122
Funktion ved stop. Indstilles som en %-veerdi af max.
DC-holdespaending, som er afheengig af valg af motor.

138 Bremseudkoblingsveerdi
(BREMSE, UDKOBL.)

Veerdi:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Funktion:
Her veelges den frekvens, ved hvilken den eksterne
bremse skal frigeres, via den udgang, der er indstillet
i parameter 323 Releeudgang 1-3 eller 341 Digital
udgang klemme 46 (valgfrit ogsé klemme 122 og 123).

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

139 Bremseindkoblingsfrekvens
(BREMSE, INDKOBL.)

Veerdi:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz O 3,0 Hz

Funktion:
Her veelges den frekvens, ved hvilken den eksterne
bremse aktiveres. Det sker via den udgang,
der er indstillet i parameter 323 Releeudgang
1-3 eller 341 Digital udgang klemme 46 (valgfrit
ogsé klemme 122 og 123).

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

140 Strgm, min.-veerdi
(UD.ME.B.KONTROL)

Veerdi:
0 % - 100 % af vekselretterens udgangsstrentl 0 %

Funktion:
Her veelges den minimale motorstrem, som skal
lobe, for at den mekaniske bremse vil blive frigivet.
Stremovervagningen er kun aktiv fra stop til det
punkt, hvor bremsen frigives.

Beskrivelse af valg:
Dette er en ekstra sikkerhedsforanstaltning, som
skal sikre, at belastningen ikke tabes under start
af en heeve-/seenkeoperation.

Veerdi:
0,000 - XXX XXX €2
O Afheenger af valget af motor
XL er summen af rotor- og statorlaekreaktans.

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltdata
foretages automatisk en raekke justeringer af forskellige
parametre, herunder lackreaktansen X.. Akselydelsen
kan forbedres ved at finjustere laekreaktansen X.

NB!:
“: Parameter 142 Leekreaktansen X skal
i normalt ikke aendres, hvis typeskiltdataene
er indstillet, parameter 102-106.

Beskrivelse af valg:
XL kan indstilles som folger:

—

. Veerdien oplyses af motorleverandaren.
Brug fabriksindstillingerne for X., som

frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

n

144 AC bremsefaktor
(AC BREMSEFAKTOR)
Veerdi:

1,00 - 1,50 0 1,30

Funktion:
Denne parameter benyttes til indstiling af AC-bremsen.
Ved anvendelse af par. 144 er det muligt at
justere, hvor stort et generatorisk moment, der kan
patrykkes motoren, uden at mellemkredsspaendingen
overstiger advarselsniveauet.

Beskrivelse af valg:
Veerdien oges, hvis der kreeves et storre muligt
bremsemoment. Hvis 1,0 veelges, svarer det
til, at AC-bremsen er inaktiv.

o
o
™

NB!:
": Hvis veerdien i par. 144 gges, vil motorstremmen
i samtidig stige kraftigt ved generatoriske

belastninger. Parameteren ber derfor kun
aendres, hvis det sikres ved maling, at motorstrammen
i alle driftssituationer aldrig overstiger den maksimalt
tilladelige strem i motoren. Bemeerk: at strammen
ikke kan afleeses i displayet.

o
O
LL
o))
£
@
=
=
=
>
2
o

146 Speendingsvektor
(SPAENDINGSVEKTOR)

Veerdi:

*Off (OFF) [0]
Nulstilling (NULSTILLING) (1]
Funktion:

Ved nulstilling af spaendingsvektoren vil denne
blive sat til samme udgangspunkt, hver gang
et nyt procesforlob starter.

Beskrivelse af valg:

Veelg nulstilling (1) nér der keres ensartede procesforlegb
fra gang til gang. Herved vil gentagelsesngjagtigheden

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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ved stop kunne forbedres. Veelg Off (0) nar
anvendelsen eksempelvis er hasve/seenke eller
synkronmotorer. Her er det en fordel, at motor og
frekvensomformer altid er synkroniserede.

147 Motortype
(MOTORTYPE)

Veerdi:

*Generelt (GENERELT) [O]
Danfoss Bauer (DANFOSS BAUER) 1]
Funktion:

Denne parameter veelger den motortype, der er
tilsluttet frekvensomformeren.

Beskrivelse af valg:
Veerdien kan indstilles til at veere generel for de fleste
motorfabrikater. Veelg Danfoss Bauer for at f& optimale
indstillinger til Danfoss Bauer-gearmotorer.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Referencer og graenser

200 Udgangsfrekvens omrade
(UDG.-FREKV. OMR./ROT)

Veerdi:

OKun med uret, 0 - 132 Hz
(KUN M.URET, 132 HZ) 0]
Begge retninger, 0 -132 Hz
(BEGGE RETN, 0-132 H2) 1]
Kun mod uret, O -132 Hz
(KUN MOD UR. 0-132 H2) 2]
Kun med uret, 0-1000 Hz
(KUN M.URET, 1000 HZ2) [3]
Begge retninger, 0 - 1000 Hz
(BEGGE RETN, 1000 HZz) [4]
Kun mod uret, O - 1000 Hz
(KUN MOD UR. 1000 H2) [5]

Funktion:
| denne parameter kan man sikre sig mod utilsigtet
reversering. Ydermere kan man veelge den maksimale
udgangsfrekvens, som skal veere geeldende, uanset
indstillinger af andre parametre. Denne parameter
har ingen funktion, nar der er valgt Procesregulering,
lukket slgjfe i parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:

Veelg den gnskede omdrejningsretning, samt
maksimal udgangsfrekvens. Bemaerk at veelges
Kun med uret [0])/[3] eller Kun mod uret [;2)/[5]
bliver udgangsfrekvensen begraenset til omradet
fmiN- T max. Veelges Begge retninger [11/[4] bliver
udgangsfrekvensen begreenset til omradet + f max
(minimumsfrekvensen har ingen betydning).

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + folerance

60 Par.205 max. ref.

Par.215

i ref. = -50% 20 Par.204 min. ref.
proser @ 10l Par.201 Ud,

ekv.

lav grxnse

10[v]

175ZA294.11

201 Udgangsfrekvens lav greaense, fmin
(FREK.LAV GRAENSE)

Veerdi:

0,0 - fmax 0 0,0 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en minimum
motorfrekvensgraense, svarende til den mindste
hastighed, som motoren ma kere med. Hvis
der er valgt begge retninger i parameter 200
Udgangsfrekvensomrade, har minimumsfrekvensen
ingen betydning.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra 0,0 Hz til den i
parameter 202 Udgangsfrekvens hej greense,
fmax indstillede frekvens.

202 Udgangsfrekvens hgj greense, f max

Veerdi:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200 Udg. frekvensomrade)
0 132 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en maksimum
udgangsfrekvensgraense, svarende til den hgjeste
hastighed, som motoren ma kere med.

o
o
™

NB!:
": Frekvensomformerens udgangsfrekvens
a kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen (parameter
411 Switchfrekvens).

o
O
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£
@
=
=
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2
o

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges en veerdi fra fmin til valg foretaget i
parameter 200 Udgangsfrekvensomrade.

m Referencehandtering

Referencehéndteringen ses i et blokdiagram herunder.
Blokdiagrammet viser, hvorledes en aendring i en
parameter kan pavirke den resulterende reference.

Parametrene 203 til 205 Reference og parameter
214 Reference funktion definerer, hvordan
referencehandteringen kan forega. De nasvnte
parametre er aktive bade i lukket og i dben slojfe.

Fjernbetjente referencer er defineret som:

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

49



Decfots

VLT® Serie FCD

- Eksterne referencer, som analog indgang 53 og
60, puls reference via klemme 33 og reference
fra seriel kommunikation.

- Preset referencer.

Det er muligt at have bade preset referencer, og
eksterne referencer samtidig. | parameter 214

Reference funktion veelges der, hvorledes preset
referencer skal adderes til de eksterne referencer.

Den resulterende reference kan vises i
LCP-betjeningsenhedens display ved at

veelge Reference [%] i parameter 009-012

Display udleesning og kan vises med en

enhed ved at veelge Reference [enhed] .

Summen af de eksterne referencer kan vises i
LCP-betjeningsenhedens display i % af omradet fra
Minimum reference, Refyin til Maksimum reference, Enheden pé den lokale reference er afhaengig af
Refuax. Veelg Ekstern reference, % [25] i parameter valg i parameter 100 Konfiguration.

009-012 Display udlaesning hvis udlaesning enskes.

Endvidere er der en selvsteendig lokal reference i
parameter 003 Lokal reference, hvor den resulterende
reference indstilles med [+/-]-tasterne. Néar der er valgt
lokal reference, er udgangsfrekvensomradet begraenset
af parameter 201 Udgangsfrekvens lav greense, fiin 0g
parameter 202 Udgangsfrekvens hgj greense, f max.

Konﬁguruﬂ?n. par. 100

Preset referencer R'f~/f4'¢N='"*"‘3'“""]"‘“"‘ ’l i o
en_slojfe
® Ref. 1 par. 215 FasHrys ref. par. 302-307 | | [Skaler til
Ref 214 I |min. ref.o
Py Ref. 2 par. 216 of. ’/VP" par. | | max. ref. ——
~e Y, s ; | frekvens
Ref. 3 par. 217 um ;o (Hz)
/ X ey I Hastighed Resulterende |
P Ref. 4 par. 218 Lukket slojfe
s/ Relativ LSkuler i
Eksterne ref. min. ref.4—
+X+Y/100) max. ref.
.Anu. indgang 53 5| skale. Fastfrys
% Y'_P_rm' reference Proces
‘Anu. indgang 60 _| Skale. R Lukket slojfe
% ernbel]. Skaler
Pulse ref. klemme 33 _|Skale. min. ret.—
[ > H % > max. ref.
.Pulse ref. klemme 29 _|Skale.
Tl %
Seriel kom. ref. Reference 1 %
(£200%) | Skale.
il % Fjernbetjent
reference i %
195NA244.10

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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203 Reference omrade
(REF. OMRADE)

Veerdi:

OMin. reference - Max reference
(MIN REF-MAX REF) 0]
-Max reference - Max reference
(-MAX REF-MAX REF) 1]
Funktion:

| denne parameter veelges det, om referencesignalet
skal veere positivt, eller om det ma vasre bade
positivt og negativt. Minimumsgraensen kan veere
en negativ veerdi, medmindre der i parameter 100
Konfiguration er valgt Hastighedsregulering, lukket
slgjfe. Man ber veelge Min ref. - Max ref. [0],

hvis der er valgt Procesregulering, lukket slojfe

[3] i parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:
Veelg det enskede omrade.

Veerdi:
Par. 100 Konfig. = Aben slojfe [0].
-100.000,000 - par. 205 Refumax 0 0,000 Hz
Par. 100 Konfig. = Lukket slgjfe [1]/[3].
-Par. 414 Minimum feedback - par. 205 Refyax
0 0,000 rpm/par 416

Funktion:
Minimum referencen er et udtryk for, hvad den
mindste vaerdi af summen af alle referencer kan
antage. Hvis der i parameter 100 Konfiguration
er valgt Hastighedsregulering, lukket slajfe [1]
eller Procesregulering, lukket slgjfe [3] bliver
minimum referencen begraenset af parameter 414
Minimum feedback. Minimum reference ignoreres,
nar lokalreferencen er aktiv.

Enhed pa referencen kan bestemmes ud
fra folgende skema:

Par. 100 Konfiguration Enhed
Aben slgjfe [0] Hz
Hast. reg, lukket slgjfe [1] rpm
Proces reg, lukket slgjfe [3] Par. 416

Beskrivelse af valg:

Minimum reference indstilles, hvis motoren skal
kare med en minimum hastighed, uanset om
den resulterende reference er O.

Veerdi:
Par. 100 Konfig. = Aben slojfe [0].

Par. 204 Refyyn - 1000,000 Hz O 50,000 Hz

Par. 100 Konfig. = Lukket slajfe [1]/[3].
Par. 204 Refuin - Par. 415 Max. feedback
0 50,000 rpm/par 416

Funktion:
Maksimum referencen er et udtryk for, hvad den storste
veerdi af summen af alle referencer kan antage. Er der
valgt Lukket slgjfe [1]/[3] i parameter 100 Konfiguration
kan maksimum referencen ikke overstige veerdien i
parameter 415 Maksimum feedback.
Maksimum reference ignoreres, nar lokal
referencen er aktiv.

)

@)
Enhed pa referencen kan bestemmes ud *
fra folgende skema: CE»

T3
Par. 100 Konfiguration Enhed g ™
Aben slgjfe [0] Hz | K
Hast. reg, lukket slgjfe [1] rom | K
Proces reg, lukket slgjfe [3] Par. 416 | [

Beskrivelse af valg:
Maksimum reference indstilles, hvis hastigheden
pa motoren max. ma kere med den indstillede
veerdi, uanset om den resulterende reference er
sterre end maksimum reference.

206 Rampetype
(RAMPETYPE)

Veerdi:

OLineeer (LINEAR) [0]
Sinusformet (SINUSFORMET) [1]
Sinus? -formet (S FORM 2) 2]
Funktion:

Der kan veelges imellem et linezert, et sinusformet
og et sinus? -formet rampeforleb.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Veelg den enskede rampetype athaengigt af kravet
til forlebet af acceleration/deceleration.

Hastighed

195NA033.10

: Line®r
Sin

Sin2

207 Rampe op-tid 1

(RAMPE OP-TID 1)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek

0 3,00 sek

Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstiden fra 0 Hz
til den nominelle motorfrekvens fy N (parameter
104 Motorfrekvens, fmn). Det forudsesttes, at
udgangsstremmen ikke nér stramgraensen (indstilles
i parameter 221 Streamgreense ).

Udgangs—
frekvens

f MAX.(202) 1
Ref. 1

fM,N (104)

fMIN.(201) ]

Rampe op-tid
207/209

Rampe ned-tid
208/210

175ZA047.12

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles.

208 Rampe ned-tid 1
(RAMPE NED-TID 1)

Veerdi:

0,02 - 3600,00 sek O 3,00 sek

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens fun (parameter 104
Motorfrekvens, fmn) til O Hz, forudsat at der
ikke opstar overspaending i inverteren p.g.a
generatorisk drift af motoren.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe ned-tid indstilles.

209 Rampe op-tid 2
(RAMPE OP-TID 2)

Veerdi:

0,02 - 3600,00 sek. O 3,00 sek

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 207 Rampe op-tid 1.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles. Skift fra
rampe 1 til rampe 2 sker ved at aktivere Rampe
2 via en digital indgang.

210 Rampe ned-tid 2
(RAMPE NED-TID 2)
Veerdi:

0,02 - 3600,00 sek. 0 3,00 sek

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 208 Rampe ned-tid 1.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe ned-tid indstilles. Skift
fra rampe 1 til rampe 2 sker ved at aktivere
Rampe 2 via en digital indgang.

211 Jog rampetid
(JOG RAMPETID)

Veerdi:

0,02 - 3600,00 sek. O 3,00 sek

Funktion:
Jog rampetiden er acceleration/decelerationstiden fra
0 Hz til den nominelle motorfrekvens fu N (parameter
104 Motorfrekvens, fuy,n). Det forudsaettes, at
udgangsstremmen ikke nar streamgraensen (indstilles
i parameter 221 Stramgreense ).

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Udgangs—
frekvens

/ Jog aktiv

Jog inaktiv

Par. 213 Jog

ampetid op

Jog rampestid
211 207/209

185NA075.10

Jog rampetiden starter hvis der gives et jog-signal via
LCP-betjeningspanel, via en af de digitale indgange
eller via den serielle kommmunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampetid indstilles.

212 Kvikstop rampe ned-tid
(Q STOP RAMPE TID)

Veerdi:

0,02 - 3600,00 sek. 0 3,00 sek

Funktion:
Kvikstop rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens til O Hz, forudsat at der ikke
opstéar overspaending i inverteren p.g.a generatorisk
drift af motoren, eller hvis den generatoriske strom
bliver hgjere end stremgreensen i parameter 221
Stramgreense Im. Kvikstop aktiveres via en af de
digitale indgange eller via den serielle kommunikation.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe ned-tid indstilles.

213 Jog-frekvens

(JOG-FREKVENS)

Veerdi:
0,0 - Par. 202 Udgangsfrekvens hgj greense, fmax
0 10,0 Hz
Funktion:

Ved jog-frekvens fjog forstas en fast udgangsfrekvens,
som frekvensomformeren leverer til motoren, nar
Jog-funktionen aktiveres. Jog kan aktiveres via

de digitale indgange, seriel kommunikation eller

via LCP-betjeningspanelet, forudsat at dette er

aktivt i parameter 015 Lokal jog.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

m Referencefunktion

Eksemplet viser, hvorledes den resulterende reference
beregnes, nar der bruges Preset-referencer sammen
med Sum og Relativ i parameter 214 Ref.funktion.
Formlen for beregning af den resulterende reference
findes i afsnittet Alt om FCD 300. Se evt. tegningen

i afsnittet Referencehandtering.

Felgende parametre er indstillet:

Par. 204 Min. reference 10 Hz
Par. 205 Max. reference 50 Hz
Par. 215 Preset ref. 15 %

Par. KI.53, Ana. speend Reference
Par. 309 KI.53, min. skal. oV

Par. 310 KI.53, max. skal. 10V

Nar parameter 214 Ref.funktion indstilles til Sum [0],
vil de indstillede Preset-referencer (par. 215-218)
summeres til de eksterne referencer som en
procentdel af referenceomradet. Hvis klemme 53
patrykkes en analog indgangsspaending pa 4 volt,
bliver den resulterende reference:

Par. Ref.funktion = Sum [Q]:

Par. 204 Min. reference 10.0 Hz
Referencebidrag ved 4 volt 16,0 Hz §
Par. 215 Preset ref, 6.0 Hz
Resulterende reference 32,0 Hz

Programmering, FCD

Nar parameter 214 Ref.funktion indstilles til Relativ
[1], vil de indstillede Preset-referencer (par. 215-218)
summeres som en procentdel af summen af de
aktuelle eksterne referencer. Hvis klemme 53
patrykkes en analog indgangsspaending pa 4 volt,
bliver den resulterende reference:

Par. Ref.funktion = Relativ [1]:

Par. 204 Min. reference 10,0 Hz
Referencebidrag ved 4 volt 16,0 Hz
Par. 215 Preset ref. 2,4 Hz
Resulterende reference 28,4 Hz

Kurven viser den resulterende reference i forhold til
den eksterne reference, der varierer fra 0-10 volt.
Parameter 214 Ref.funktion er programmeret hhv. Sum
[0] og Relativ [1]. Der er desuden vist en kurve, hvori
parameter 215 Preset ref. 1 er programmeret til 0%.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Ref. [Hz]
Eksempel 2

178ZA295.13

Par. 205
Ref. max. = 50

Par. 204
Ref. min. = 10

e

L—
10 Ref. signal [V]

Par. 310

Klemme 53 = 10V

Par. 309
Klemme 53 = 0OV

214 Reference funktion
(REF. FUNKTION)

Veerdi:

O0Sum (SUM) 0]
Relativ (RELATIV) 1]
Ekstern/preset (EKSTERN/PRESET) 2]
Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset-referencer
skal adderes til de avrige referencer; hertil anvendes
Sum eller Relativ. Det er ogséd muligt med funktionen
Ekstern/preset at veelge, om der gnskes skift mellem
de eksterne referencer og preset-referencer.
Eksterne referencer er summen af de analoge
referencer, puls- og evt. reference fra seriel
kommunikation

Beskrivelse af valg:

Veelges Sum [0], summeres én af de indstillede preset
referencer (parameter 215-218 Preset reference)

som en % af referenceomradet (Ref min - Refvax)
med de oavrige eksterne referencer.

Veelges Relativ [1], summeres én af de indstillede preset
referencer (parameter 215-218 Preset reference ) som
en % af summen af de aktuelle eksterne referencer.
Veelges Ekstern/preset [2], kan der via en digital
indgang skiftes mellem eksterne referencer eller
preset referencer. Preset referencer vil vaere en
%-veerdi af referenceomradet.

NB!:
'l: Hvis der veelges Sum eller Relativ, vil en af preset
i referencerne altid veere aktiv. @nsker man, at
preset referencerne skal veere uden indflydelse,
skal de indstilles p& 0% (fabriksindstilling).

215 Preset-reference 1 (PRESET REF. 1)
216 Preset-reference 2 (PRESET REF. 2)
217 Preset-reference 3 (PRESET REF. 3)

218 Preset-reference 4 (PRESET REF. 4)

Veerdi:
-100,00% - +100,00%
af referenceomradet/ekstern reference

0 0,00%

Funktion:
Der kan programmeres fire forskellige preset-referencer
i parameter 215-218 Preset-reference.
Preset-referencen angives som en procentveerdi af
referenceomradet (Refuin - Refuax) eller som en %
af de ovrige eksterne referencer, afhaengigt af valget
i parameter 214 Reference-funktion . Valg mellem
preset-referencer kan geres via de digitale indgange
eller via den serielle kommunikation.

Preset ref., msb | Preset ref. Isb
0 0 Preset ref. 1
0 1 Preset ref. 2
1 0 Preset ref. 3
1 1 Preset ref. 4

Beskrivelse af valg:

Indstil den eller de onskede preset-referencer, som
der skal kunne veelges imellem.

219 Catch up/ Slow down reference
(CATCH UP/SLW DWN)

Veerdi:

0,00 - 100% af den aktuelle reference O 0,00%

Funktion:
Der er i denne parameter mulighed for at indstille
procentveerdi, som enten vil blive adderet eller
subtraheret relativ fra de fiernbetjente referencer.
Fjernbetjent reference er summen af preset-referencer,
analoge referencer, puls- og evt. reference
fra seriel kommunikation

Beskrivelse af valg:

Hvis Catch up er aktiv via en digital indgang vil
procentvaerdien i parameter 219 Catch up/Slow down
reference blive adderet til den fiernbetjente reference.
Hvis Slow down er aktiv via en digital indgang

vil procentveerdien i parameter 219 Catch

up/Slow down reference blive subtraheret fra

den fiernbetjente reference.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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221 Strgmgreense, Ipm
(STREMGRANSE)

Veerdi:

0 - XXX, X % af par. 105 0 160 %

Funktion:
Her indstilles den maksimale udgangsstrem I m.
Den fabriksindstillede veerdi svarer til den maksimale
udgangsstrom Imax. Dnskes stromgreensen benyttet
som motorbeskyttelse, indstilles motorens nominelle
strom. Hvis stromgraensen indstilles over 100%
(frekvensomformerens nominelle udgangsstrem, | inv.)
kan frekvensomformeren kun belastes intermitterende,
dvs. Kkortvarigt. Efter at belastningen har veeret
storre end Iiny. skal det sikres, at belastningen i
en periode er mindre end Iinv, Bemaerk, at hvis
stremgraensen indstilles mindre end liny. bliver
accelerationsmomentet tilsvarende mindre.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede maksimale udgangsstrem I m.

223 Advarsel: Lav strgm, I av

(ADV. LAV STR@M)
Veerdi:

0,0 - par. 224 Advarsel: Hgj strem, Inpy O 0,0 A

Funktion:
Hvis udgangsstremmen kommer under den indstillede
greense lLay, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando, og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres
til at give et advarselssignal via kliemme 46
samt via releeudgang.

Beskrivelse af valg:

Udgangsstremmens nedre signalgraense I av skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.

ImA §
g
| P ro F
UM | d e | Lo
(PAR.221) ! J| % |l '
o o
gy +——b—J—— |- %——L——+~
(PAR.224) ! I % : :
1 | 1
o o
o~ OMRA§T+ |
i | | '
o o
ILav O P %__L__.}._
(PAR.223) : I % [ i
o .
1 | | 1
; I % [ i M
fun  fLav REF fugy  fuax

(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Advarsel: Hgj strgm, Ixg;
(ADV. H@J STR@M)

Veerdi:

Par. 223 Adv.: Lav stroam, I av - Imax O Imax

Funktion:
Hvis udgangsstremmen kommer over den indstillede
greense lHpy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har ndet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres
til at give et advarselssignal via klemme 46
samt via releesudgang.

Beskrivelse af valg:

Udgangsstremmens ovre signalgreense gy skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade. Se tegning ved parameter
223 Advarsel: Lav strom, I av.

225 Advarsel: Lav frekvens, fLav

(ADV. LAV FREK.)
Veerdi:

0,0 - par. 226 Adv.. Hagj frekvens, fHoy 0 0,0 Hz

Funktion:
Hvis udgangsfrekvensen kommer under den indstillede
greense f Lav gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er ude af
funktion under rampe op efter en startkommando,
og efter en stopkommando eller under stop.
Advarselsfunktionerne aktiveres nar udgangsfrekvensen
har ndet den resulterende reference. Signaludgangene

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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kan programmeres til at give et advarselssignal via
klemme 46 samt via releeudgang.

Beskrivelse af valg:
Udgangsfrekvensens nedre signalgraense fiav skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomréde. Se tegning ved parameter
223 Advarsel: Lav strom, I ay.

at give et advarselssignal via klemme 46 samt via
releeudgang. Enheden pa feedback i Lukket slgjfe
programmeres i parameter 416 Proces enheder.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede veerdi indenfor feedbackomradet
(parameter 414 Minimum feedback, FBuvin 0g
415 Maksimum feedback, FBax).

226 Advarsel: Hgj frekvens fugy
(ADV. H@J FREK.)

Veerdi:
Par. 200 Frekvensomrade = 0-132 Hz [0)/[1].
par. 225 fiay - 132 Hz 0 132,0 Hz

Par. 200 Frekvensomrdde = 0-1000 Hz [2)/[3].
par. 225 fiay - 1000 Hz 0 132,0 Hz

Funktion:
Hvis udgangsfrekvensen kommer over den indstillede
greense f Hoy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har nédet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres
til at give et advarselssignal via kiemme 46
samt via releeudgang.

Beskrivelse af valg:

Udgangsfrekvensens ovre signalgraense fugy skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomréde. Se tegning ved parameter
223 Advarsel: Lav strom, I av.

227 Advarsel: Lav feedback, FBLav
(ADV. LAV FEEDB))

Veerdi:

-100.000,000 - par. 228 Adv.:FBHzy 0O -4000,000

Funktion:
Hvis feedbacksignalet kommer under den indstillede
greense FB Lav, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres til

228 Advarsel: Hgj feedback, FBHgJ
(ADV. HZJ FEEDB.)

Veerdi:
Par. 227 Adv.: FB L4y - 100.000,000 O 4000,000

Funktion:
Hvis feedbacksignalet kommer over den indstillede
greense FB Hgy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres til
at give et advarselssignal via klemme 46 samt via
releeudgang. Enheden pé feedback i Lukket slgjfe
programmeres i parameter 416 Proces enheder.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede veerdi indenfor feedbackomradet
(parameter 414 Minimum feedback, FBuvin 0g
415 Maksimum feedback, FByax).

229 Frekvensbypass, bandbredde
(BYPASS BANDBR.)

Veerdi:

0 (OFF) - 100 Hz 00Hz

Funktion:
Nogle systemer kraever, at visse udgangsfrekvenser
undgas pa grund af mekaniske resonansproblemer
i anleegget. | parameter 230-231 Frekvens bypass
kan disse udgangsfrekvenser programmeres. |
denne parameter kan der defineres en bandbredde
omkring hver af disse frekvenser.

Beskrivelse af valg:
Den indstillede frekvens i denne parameter vil blive
centreret omkring hhv. parameter 230 Frekvens
bypass 1 og 231 Frekvens bypass 2.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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230 Frekvens bypass 1 (FREKV. BYPASS 1)

231 Frekvens bypass 2 (FREKV. BYPASS 2)
Veerdi:

0 (OFF) - 1000 Hz 0 0,0 Hz

VLT® Serie FCD

Funktion:
Nogle systemer kraever, at man undgér visse
udgangsfrekvenser pa grund af mekaniske
resonansproblemer i anleegget.

Beskrivelse af valg:

Indtast de frekvenser, som skal undgas. Se ogséa
parameter 229 Frekvens bypass, bandbredde.

[a)
O
L
o
=
o)
Qo
E®
S
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S
=)
=
o

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Indgange og udgange

Digitale indgange

Klemmenr.

18 19 27

parameter-nr.

Veerdi:

Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] [0] [0] [0] o]
Nulstilling (RESET) 1] 1] [1] 1] 1]

Frilgbsstop inverteret (FRILOBSST. INV.) 2] 2] [2] [2] 2]

Nulstilling og frilebsstop inverteret (RESET AND COAST INV.) [3] [3] 03] [3] [3]

Hurtigt stop, inverteret (KVIKSTOP INV.) [4] [4] [4] [4] [4]

DC-bremsning inverteret (DC BREMSE INV.) [5] [5] [5] [5] [5]

Stop inverteret (STOP INVERTERET) [6] [6] [6] [6] [6]

Start (START) Bl [71 [7] [7] [7]

Pulsstart (PULS START) [8] [8] [8] [8] [8]

Reversering (REVERSERING) [9] 09l [9] [9] [9]

Reversering og start (START REVERSERING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start med uret (START MED URET, TIL) [11] [11] [11] [11] [11]
Start mod uret (START MOD URET, TIL) [12] [12] [12] [12] [12]
Jog (JOG) [13] [13] [13] 03] [13]
Fastfrys reference (FASTFRYS REFERENCE) [14] [14] [14] [14] [14]
Fastfrys udgangsfrekvens (FASTFRYS UDGANG) [15] [15] [15] [15] [15]
Hastighed op (HASTIGHED OP) [16] [16] [16] [16] [16]
Hastighed ned (HASTIGHED NED) [17] 7] [17] [17] [17
Catch up (CATCH-UP) [19] [19] [19] [19] [19]
Slow-down (SLOW DOWN) [20] [20] [20] [20] [20]
Rampe 2 (RAMPE 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Preset ref, LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Preset ref, MSB (PRESET REF, MSB) [23] [23] [23] [23] [23]
Preset-reference til (PRESET REFERENCE ON) [24] [24] [24] [24] [24]
Prascis stop, inverteret (PRACIS STOP, INV.) [26] [26]

Preecis start/stop (PRACIS START/STOP) [27] [27]

Pulsreference (PULS REF) [28]! [28]
Pulsfeedback (PULS FEEDBACK) 2911 [29]
Pulsindgang (PULS INPUT) [30]
Valg af Setup, Isb (SETUPVALG, LSB) [31] [31] [31] [31] [31]
Valg af Setup, msb (SETUP VALG, MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Nulstil og start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
Encoderreference (KODERREFERENCE) [34]2 [34]2
Encoderfeedback (ENCODER FEEDBACK) [35]2 [35]2
Encoderindgang (ENCODER INPUT) [36]2 [36]2

1 Kan ikke veelges, hvis Pulsudgang er valgt i

par. 341 Digital udgang klemme 46.

2 Indstillingerne er identiske for klemme 29 og 38.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
| disse parametre 302-307 Digitale indgange
er det muligt at veelge mellem de forskellige
funktionsmuligheder, der er knyttet til de digitale
indgange (klemme 18-33).

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion veelges, hvis det ikke onskes,
at frekvensomformeren skal reagere pa signal
tilfort klemmen.

Nulstil nulstiller frekvensomformeren efter en alarm.
Enkelte alarmer kan dog ikke nulstilles (trip fastlast),
uden at netforsyningen ferst afbrydes og dernaest
tilsluttes igen. Se tabel under Oversigt over advarsler
og alarmer. Nulstil aktiveres pa signalets forflanke.

Frilebsstop inverteret anvendes til at fa
frekvensomformeren til straks at "slippe" motoren
(udgangstransistorerne "slukkes"), séledes at denne
lgber frit til stop. Logisk 'O’ medferer frilgb til stop.

Nulstilling og frilobsstop inverteret anvendes til

at aktivere frilobsstop samtidigt med nulstilling.
Logisk '0" medferer frilobsstop og nulstilling. Reset
aktiveres pa signalets bagflanke.

Hurtigt stop inverteret anvendes til at aktivere
hurtigt stop- ned-rampen, som indstilles i
parameter 212 Hurtigt stop rampe ned-tid.
Logisk 'O’ medferer hurtigt stop.

DC-bremsning inverteret anvendes til at standse
motoren ved at pafere denne en DC-spaending

i en given tid. Se parameter 126, 127 og 132
DC-bremse. Bemeerk, at funktionen kun er aktiv,
hvis veerdien i parameter 126 DC-bremsetid og
132 DC-bremsespaending er forskellig fra 0. Logisk
‘0" medferer DC-bremsning.

Stop inverteret, et logisk '0’ vil medfere, at motorens
hastighed ned-rampes til stop via den valgte rampe.

Ingen af ovennaevnte stopkommandoer
' ma bruges som reparationsaforyder.
hd Kontroller, at alle speendingstilgange er

afbrudt, og at den fornadne tid (4 min.) er gaet,
inden reparationsarbejdet pabegyndes.

Start veelges, hvis der skal bruges en
start/stop-kommando. Logisk "1’ = start,
logisk '0" = stop.

12

Start |
—18
Stop —
19

27|

195NA029.11

Pulsstart: Hvis der péaferes en puls i min. 14 ms, starter
frekvensomformeren motoren, forudsat at der ikke

er givet en stopkommando. Motoren kan stoppes
ved en kort aktivering af Stop inverteret.

Reversering bruges til at eendre motorakslens
omlagbsretning. Logisk "0’ vil ikke fore til reversering.
Logisk "1 vil fare til reversering. Reverseringssignalet
gendrer kun omlgbsretningen, men aktiverer ikke start.
Er ikke aktiv ved Procesregulering, lukket slgjfe. Se
ogsa parameter 200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Reversering og start anvendes til start/stop og
reversering med samme signal. Der mé ikke samtidig
veere en aktiv startkommando. Er ikke aktiv ved
Procesregulering, lukket slgjfe. Se ogséa parameter
200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Start med uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere med uret ved start. Ber ikke anvendes
ved Procesregulering, lukket slojfe.

o
o
™

Start mod uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere mod uret ved start. Bor ikke anvendes
ved Procesregulering, lukket slgjfe. Se ogsa parameter
200 Udgangsfrekvens omrade/retning.
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Jog anvendes til at overstyre udgangsfrekvensen
til den jog-frekvens, der er indstillet i parameter
213 Jog-frekvens. Jog er aktiv, uanset om der er
givet en startkommando, dog ikke nér Frilebsstop,
Hurtigt stop eller DC-bremsning er aktiv.

Fastfrys reference fastfryser den aktuelle reference.
Referencen kan nu kun eendres vha. Hastighed
op og Hastighed ned. Nar fastfrys reference er
aktiv, vil den blive gemt efter en stopkommando
og ved netafbrydelse.

Fastfrys udgang fastfryser den aktuelle
udgangsfrekvens (i Hz). Udgangsfrekvensen kan nu
kun eendres vha. Hastighed op og Hastighed ned.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:

'l: Er Fastfrys udgang aktiv, kan frekvensom-
formeren kun stoppes, nar der er valgt
Frilabsstop, Hurtigt stop eller DC-brem-

sning via en digital indgang.

Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis
der gnskes digital styring af hastigheden op/ned.
Funktionen er kun aktiv, hvis der er valgt Fastfrys
reference eller Fastfrys udgangsfrekvens.

Er Hastighed op aktiv, vil referencen eller
udgangsfrekvensen eges, og er Hastighed ned aktiv,
vil referencen eller udgangsfrekvensen reduceres.
Udgangsfrekvensen sendres via de indstillede
rampetider i parameter 209-210 Rampe 2.

En puls (logisk 1" minimum hgj i 14 ms og en
minimum pausetid pa 14 ms) vil medfere en
hastighedsaendring pa 0,1 % (reference) eller 0,1
Hz (udgangsfrekvens). Eksempel:

KI. KI. Fastfrys ref/ Funktion
29 33 fastfrys udg.

0 0 1 Ingen hast.-zendring
0 1 1 Hastighed op

1 0 1 Hastighed ned

1 1 1 Hastighed ned

Fastfrys reference kan aendres, selv om
frekvensomformeren er stoppet. Desuden vil
referencen gemmes ved netudkobling

Catch-up/Slow-down veelges hvis man gnsker

at oge eller reducere referenceveerdien med en
programmerbar %-veerdi, indstillet i parameter 219
Catch-up/Slow-down reference.

Slow-down | Catch up Funktion
0 0 Ueendret hastighed
0 1 @g med %-veerdi
1 0 Reducer med %-veerdi
1 1 Reducer med %-veerdi

Rampe 2 veelges, hvis der skal skiftes mellem rampe
1 (parameter 207-208) og rampe 2 (parameter
209-210). Logisk '0" medfarer rampe 1, og

logisk '1" medferer rampe 2.

Preset-reference, Isb og Preset-reference, msb giver
mulighed for at veelge én af fire preset-referencer;
se nedenstéende tabel:

Preset-ref. Preset-ref. Funktion
msb Isb
0 0 Preset-ref. 1
0 1 Preset-ref. 2
1 0 Preset-ref. 3
1 1 Preset-ref. 4

Preset-reference til benyttes til skift mellem fiernbetjent
reference og preset-reference. Det forudseettes,

at der er valgt Ekstern/preset [2] i parameter 214
Reference-funktion. Logisk 'O’ = fiernbetjente referencer
er aktive, logisk "1’ = én af de fire preset-referencer

er aktive, i henhold til ovenstdende tabel.

Preecis stop, inverteret veelges for at opna en hgj
gentagelsesngjagtighed af en stopkommando.
Et logisk O vil medfere, at motorens hastighed
nedrampes til stop via den valgte rampe.

Praecis start/stop vaelges for at opna en hgj
gentagelsesngjagtighed af en start- og stopkommando.

Pulsreference veelges, hvis referencesignalet anvendes
i et pulstog (frekvens). O Hz svarer til parameter 204
Minimumreference, Refyyn. Den indstillede frekvens

i parameter 327/328 Puls Max 33/29 svarer il
parameter 205 Maksimumreference, Refiuaks.

Puls-feedback veelges, hvis der som feedbacksignal
anvendes et pulstog (frekvens). | parameter
327/328 Puls Maks. 33/29 indstilles den maksimale
pulsfeedback-frekvens.

Puls-indgang veelges, hvis et bestemt antal pulser skal
fore til et Praecist stop, se parameter 343 Praecist
stop og parameter 344 Teellerveerd.

Valg af Setup, Isb og Valg af Setup, msb giver mulighed
for at veelge et af de fire setups. Det er dog en
betingelse, at parameter 004 er indstillet til Multisetup.

Nulstil og start kan anvendes som startfunktion. Hvis
24 V tilsluttes den digitale indgang, vil det fore til

en nulstilling af frekvensomformeren, og motoren

vil rampe op til preset-referencen.

Encoderreference veelges, hvis referencesignalet
anvendes pa et pulstog (frekvens). 0 Hz svarer

til parameter 204 Minimumreference, Refyyn. Den
indstillede frekvens i parameter 327/328 Puls Max 33/29
svarer til parameter 205 Maksimumreference, Refyiaks.

Encoder-feedback veelges, hvis der som
feedbacksignal anvendes et pulstog (frekvens). |
parameter 327/328 Puls Maks. 33/29 indstilles
den maksimale pulsfeedback-frekvens.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Encoderindgang veelges, hvis et bestemt antal pulser
skal fare til et Preecist stop, se parameter 343 Praecist
stop og parameter 344 Teellerveerdi.

Alle encoderindstillinger benyttes i forbindelse med
dobbeltsporede encodere med retningsgenkendelse.
Spor A tilsluttes klemme 29.

Spor B tilsluttes klemme 33.

308 Klemme 53, analog indgangsspaending
(KL.53 ANA. SPZND)

Veerdi:

Ingen funktion INGEN FUNKTION) Q]
OReference (REFERENCE) 1]
Feedback (FEEDBACK) [2]
Wobble (WOBB. DELTA FREQ [%)]) [10]

Funktion:
| denne parameter er det muligt at veelge den
funktion, der skal tilsluttes kliemme 53. Skalering
af indgangssignalet foretages i parameter 309
Klemme 53, min. skalering og parameter 310
Klemme 53, maks. skalering.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion [0]. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler tilsluttet klemmen.
Reference [1]. Hvis denne funktion veelges, kan
referencen eendres med et analogt referencesignal.
Hvis der tilsluttes referencesignaler til mere end

én indgang, skal disse referencesignaler adderes.
Hvis der tilsluttes ét spaendingsfeedbacksignal, skal
der veelges Feedback [2] pa klemme 53.

Wobble [10]

Deltafrekvensen kan styres af den analoge indgang.
Hvis WOBB. DELTA FREQ veelges som analog indgang
(par. 308 eller par. 314), er den veerdi, der vaelges i
par. 702, lig med 100 % analog indgang.

Eksempel: Analog indgang = 4-20 mA, Deltafrekvens
par. 702 =5Hz - 4 mA =0 Hz og 20 mA =5 Hz.
Hvis denne funktion veelges, findes der yderligere
oplysninger i Wobble Instruktion MI28JXYY.

309 Klemme 53 Min. skalering
(KL. 53, MIN. SKAL.)

Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt 0 0,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som
skal svare til minimum referencen eller minimum

feedback, parameter 204 Minimum reference, Refyun
/ 414 Minimum feedback, FByn.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede spaendingsveerdi. Der bor
kompenseres for speendingstab i lange signalledninger
af hensyn til ngjagtigheden. @nsker man at gore
brug af Time out funktionen (parameter 317 Time

out og 318 Funktion efter time out) skal veerdien
indstilles sterre end 1 Volt.

310 Klemme 53 Max. skalering
(KL. 53 MAX. SKAL.)

Veerdi:

0 - 10,0 Volt 0 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som skal
svare til maksimum referenceveerdi eller maksimum
feedback, parameter 205 Maksimum reference,
Refuax / 415 Maksimum feedback, FBumax.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaendingsveerdi. Der bor

kompenseres for speendingstab i lange signalledninger 8
af hensyn til ngjagtigheden. =
g
g8
z
Veerdi: =
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0]
Reference (REFERENCE) [1]
O Feedback (FEEDBACK) 2]
Wobble (WOBB. DELTA FREQ [%)]) [10]
Funktion:

Denne parameter giver mulighed for at veelge mellem
de forskellige tilgeengelige funktioner for indgangen,
klemme 60. Skalering af indgangssignalet foretages
i parameter 315 Klemme 60, min. skalering og
parameter 316 Klemme 60, maks. skalering.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion [0]. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler tilsluttet kiemmen.
Reference [1]. Hvis denne funktion veelges, kan
referencen sendres med et analogt referencesignal.
Hvis der tilsluttes referencesignaler til mere end én
indgang, skal disse referencesignaler adderes.

Hvis der tilsluttes ét stramfeedbacksignal, skal
Feedback [2] veelges pa klemme 60.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Wobble [10]

Deltafrekvensen kan styres af den analoge indgang.
Hvis WOBB. DELTA FREQ veelges som analog indgang
(par. 308 eller par. 314), er den veerdi, der veelges i
par. 702, lig med 100 % analog indgang.

Eksempel: Analog indgang = 4-20 mA, Deltafrekvens
par. 702 =5Hz - 4 mA =0 Hz og 20 mA = 5 Hz.
Hvis denne funktion veelges, findes der yderligere
oplysninger i Wobble Instruktion MI28JXYY.

315 Klemme 60 Min. skalering
(KL.60 MIN. SKAL.)

Veerdi:

0,0 - 20,0 mA O 4,0 mA

Funktion:
| denne parameter er det muligt at indstille den
signalveerdi, der vil svare til minimumreferencen
eller minimum tilbageferingen, parameter 204
Minimumreference, Refyyn / 414 Minimum
tilbagefering, FBmiN.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede stremveerdi. Huvis
Timeout-funktionen (parameter 317 Timeout og
318 Funktion efter timeout), skal den indstillede
veerdi veere sterre end 2 mA.

316 Klemme 60 Max. skalering
(KL. 60 MAX. SKAL)

Veerdi:

0.0 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som
skal svare til maksimum referenceveerdi, parameter
205 Maksimum referenceveerdi, Refyiax.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede stremveerdi.

317 Time out
(TIME OUT)
Veerdi:
1 - 99 sek. 0 10 sek.
Funktion:

Hvis signalveerdien af reference- eller feedbacksignalet
tilsluttet én af indgangsklemmerne 53 eller 60 kommer
under 50 % af minimum skaleringen i en periode,

der er leengere end den instillede tid, aktiveres den
funktion, der er valgt i parameter 318 Funktion efter
time out. Funktionen er kun aktiv, nar der i parameter
309 Klemme 53, min. skalering er valgt en veerdi, der
er sterre end 1 Volt eller der i parameter 315 Klemme
60, min. skalering er valgt en vaerdi sterre end 2 mA.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

318 Funktion efter timeout
(TIME OUT FUNKT.)

Veerdi:

Olngen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Frys udgangsfrekvens (FRYS UDG.FREKV.) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog (JOG) [3]
Max. hastighed (MAX. HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP OG TRIP) [5]
Funktion:

Det er her muligt at veelge, hvilken funktion der skal
aktiveres efter udlgbet af Time out tiden (parameter
317 Time out). Hvis der optreeder en time out
funktion samtidig med en bus timeout funktion
(parameter 513 Bus tidsintervalfunktion) vil time out
funktionen i parameter 318 blive aktiveret.

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

- fryses pa den aktuelle frekvens [1]

- overstyres til stop [2]

- overstyres til jog frekvens [3]

- overstyres til max. udgangsfrekvens [4]

- overstyres til stop med efterfelgende trip [9]

319 Analog udgang klemme 42

(AU 42 FUNKTION)

Veerdi:

Ingen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Ekstern reference min.-maks. 0-20 mA

(REF. MIN-MAX = 0-20 MA) [1]
Ekstern reference min.-maks. 4-20 mA

(REF. MIN-MAX = 4-20 MA) 2]
Feedback min.-maks. 0-20 mA

(FB. MIN-MAX = 0-20 MA) [3]
Feedback min.-maks. 4-20 mA

(FB. MIN-MAX = 4-20 MA) [4]
Udgangsfrekvens 0-max 0-20 mA

(0-FMAX. = 0-20 MA) [5]

Udgangsfrekvens 0-max 4-20 mA

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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(O-FMAX. = 4-20 MA) [6]
OuUdgangsstrem O-liny 0-20 mA

(O-lINV = 0-20 MA) [7]

Udgangsstrem O-liny 4-20 mA

(O-lINV = 4-20 MA) 8]

Udgangseffekt 0-Pm,n 0-20 mA

(0O-PNOM = 0-20 MA) [9]

Udgangseffekt 0-PmNn 4-20 mA

(0-PNOM = 4-20 MA) [10]
Invertertemperatur 20-100 °C 0-20 mA
(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11]
Invertertemperatur 20-100 °C 4-20 mA
(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12]

Funktion:
Den analoge udgang kan anvendes til at angive
en procesveerdi. Der kan vaelges mellem to typer
udgangssignaler: 0 - 20 mA eller 4 - 20 mA.
Anvendt som speaendingsudgang (0 - 10 V) skal
der monteres en pull-down modstand pa 500 ?©
til stel (Klemme 55). Anvendes udgangen som
stremudgang, ma den resulterende modstand fra
det tilsluttede udstyr ikke overstige 500 £2.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion. Veelges, hvis den analoge
udgang ikke gnskes anvendt.

Ekstern Refyin - Refvax 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den resulterende referenceveerdi i intervallet
Minimum-reference, Refmin - Maksimum-reference,
Refmax (parametrene 204/205).

FBuvin - FBupax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
feedbackveerdien i intervallet Minimum-feedback, FBmin
- Maksimum-feedback, FBmax (parametrene 414/415).

O-fmax 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionelt med
udgangsfrekvensen i intervallet O - fmax (parameter
202 Udgangsfrekvens, haj greense, fuaks).

0 - Iivv 0-20 mA/4-20 mA.
Det fas et udgangssignal, som er proportionalt med
udgangsstremmen i intervallet O - Iy

0 - Pun 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med den
aktuelle udgangseffekt. 20 mA svarer til den indstillede
veerdi i parameter 102 Motoreffekt, Pu.

0 - Temp.pmax 0-20 mA/4-20 mA.
Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den aktuelle kalepladetemperatur. 0/4 mA

svarer til en kelepladetemperatur pa mindre end
20 °C, og 20 mA svarer til 100 °C.

323 Releeudgang 1-3
(RELA 1-3 UDGANG)

Veerdi:

Olngen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Klarsignal (KLARSIGNAL) [1]
Frigivet/ingen advarsel (FRIGIVET, INGEN ADV.) 2]
Korer (KORER) [3]
Kerer pa reference, ingen advarsel
(KOR.PA REFING.ADV) [4]
Karer, ingen advarsler
(KORER, INGEN ADV.) [5]
Karer i referenceomradet, ingen advarsler
(KOR.I OMR, ING.ADV.) [6]
Klar - netspaending inden for omradet
(KL, NETSP. | OMR.) [7]
Alarm eller advarsel
(ALARM ELLER ADV.) [8]
Strom hgjere end stromgreense, par. 221
(STROMGRANSE) [9]
Alarm (ALARM) [10]

Udgangsfrekvens hgjere end fLay par. 225

(OVER F LAV) [11]
Udgangsfrekvens lavere end fugy par. 226

(UNDER F H@J) [12]
Udgangsstrem hgjere end lay par. 223

(QOVER | LAV) [13]
Udgangsstrem lavere end IHgy par. 224

(UNDER | HQJ) [14]
Feedback hgjere end FBay par. 227

(OVER FB. LAV) [15]
Feedback lavere end FBHgy par. 228

(UNDER FB. H@J) [16]
(BREMSEFEJL) Relee 123 (RELA 123) [17]
Reversering (REVERSERING) [18]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [19]
Lokal betjening (LOKALBETJENT) [20]
Ude af frekvensomréadet, par. 225/226

(UDE AF FREKV.OMRADET) [22]
Ude af stremomradet

(UDE AF STREMOMR.) [23]
Ude af feedbackomradet

(UDE AF FB. OMRADET) [24]
Mekanisk bremsekontrol

(MEK. BREMSE KONTR.) [25]
Kontrolord bit 11

(KONTR.ORD BIT 11) [26]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Releeudgangen kan anvendes til at angive en aktuel
status eller advarsel. Udgangen aktiveres (1-2 slutte),
nar en given betingelse er opfyldt.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion. Veelges, hvis det ikke gnskes, at
frekvensomformeren skal reagere pa signaler.

Klarsignal, der er forsyningsspaending
pa frekvensomformerens styrekort, og
frekvensomformeren er klar til drift.

Aktivér/ingen advarsel, frekvensomformeren
er Klar til drift, men der er ikke givet en
startkommando. Ingen advarsel.

Korer, der er givet en startkommando.

Korer pé reference, ingen advarsel , hastighed
iht. referencen.

Karer, ingen advarsel, der er givet en startkommando.
Ingen advarsel.

Klar - netspeending inden for omrédet ,
frekvensomformeren er klar til brug, der er
forsyningsspaending pa styrekortet og ingen aktive
styresignaler pa indgangene. Netspaendingen er
inden for spaendingsgraenserne.

Alarm eller advarsel, udgangen aktiveres ved
alarm eller advarsel.

Streamgreense, udgangsstremmen er stoerre
end den programmerede veerdi i parameter
221 Stremgreense |craNs.

Alarm, udgangen aktiveres ved alarm.

Udgangsfrekvens hgjere end frav , udgangsfrekvensen
er hgjere end den veerdi, der er angivet i parameter
225 Advarsel: Lav frekvens, fLav.

Udgangsfrekvens lavere end frgy, udgangsfrekvensen
er lavere end den veerdi, der er angivet i parameter
226 Advarsel: Haj frekvens, fray.

Udgangsstrom hajere end | L ay, udgangsstremmen
er hgjere end den veerdi, der er angivet i parameter
223 Advarsel: Lav stram, I ay.

Udgangsstrom lavere end Ingy , udgangsstremmen
er lavere end den veerdi, der er angivet i parameter
224 Advarsel: Haj strom, IHgy.

Feedback hgjere end FBay, feedbackveerdien er
hojere end den veerdi, der er angivet i parameter
227 Advarsel: Lav feedback, FBLay .

Feedback lavere end FBHgy, feedbackveerdien er
lavere end den veerdi, der er angivet i parameter
228 Advarsel: Hgj strom, IHgy .

Relee 123, anvendes kun i forbindelse med Profidrive.

Reversering, relseudgangen aktiveres, nar motorens
omdrejningsretning er mod uret. Nér motorens
omdrejningsretning er med uret, vil der veere 0 V DC.

Termisk advarsel, temperaturen i enten motor,
frekvensomformer eller en termistor, der er tilsluttet
en digital indgang, er over graensen.

Lokalbetjent, udgangen er aktiv, nér der i parameter
002 Lokal-/fiernbetjent er valgt Lokalbetjent [1].

Ude af frekvensomradet, udgangsfrekvensen er
uden for det programmerede frekvensomrade
i parameter 225 og 226.

Ude af stremomradet, motorstrammen er uden for det
programmerede omrade i parameter 223 og 224.

Ude af feedbackomréadet, feedbacksignalet er uden for
det programmerede omrade i parameter 227 og 228.

Mekanisk bremsekontrol, giver mulighed for at styre
en ekstern mekanisk bremse (se afsnit om kontrol
af mekanisk bremse i Design Guiden).

Kontrolord bit 11, bit 11 af kontrolordet, releeudgangen
indstilles/nulstilles i henhold til bit 11.

327 Puls max. 33
(PULS MAX 33)
Veerdi:

150-110000 Hz 0 5000 Hz

Funktion:
Denne parameter bruges til at angive den signalveerdi,
der svarer til den maksimale veerdi, som er angivet
i parameter 205 Max. reference, Refyax, eller til
den maksimale feedbackveerdi, som er angivet i
parameter 415 Max. feedback, FB pax.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede pulsreference eller pulsfeedback,
som tilsluttes klemme 33.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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328 Puls max. 29
(PULS MAX. 29)
Veerdi:

1000-110000 Hz O 5000 Hz

Funktion:
Denne parameter bruges til at angive den signalveerdi,
der svarer til den maksimale veerdi, som er angivet
i parameter 205 Maksimumreference, Refymax, eller
til den maksimale feedbackveerdi, som er angivet i
parameter 415 Maksimumfeedback, FBuax.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede pulsreference eller pulsfeedback,
som tilsluttes klemme 29.

341 Digital udgang klemme 46

(DO 46 FUNKTION)

Veerdi:

OlIngen funktion (INGEN FUNKTION) 0]
Veerdi [Q] - [20], se parameter 323
Puls reference (PULS REFERENCE) [21]
Veerdi [22] - [25], se parameter 323
Pulsfeedback (PULSE FEEDBACK) [26]
Udgangsfrekvens (PULS UDG. FREKV.) [27]
Pulsstrem (PULSSTRGOM) [28]
Pulseffekt (PULSEFFEKT) [29]
Pulstemperatur (PULSTEMP) [30]
Kontrolord bit 12 (KONTR.ORD BIT 12) [31]
Funktion:

Den digitale udgang kan anvendes til at angive
en aktuel status eller advarsel. Den digitale
udgang (klemme 46) giver et 24-V-DC-signal, nar
en givet betingelse er opfyldt.

Beskrivelse af valg:

Ekstern Refyn - Refuax Par. 0-342.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den resulterende referenceveerdi i intervallet
Minimum-reference, Refmin - Maksimum-reference,
Refwax (parametrene 204/205).

FBuin-FBmaxPar.  0-342.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
feedbackveerdien i intervallet Minimum-feedback, FBuin
- Maksimum-feedback, FBmax (parametrene 414/415).

O-fumax Par. 0-342.

Der fas et udgangssignal, der er proportionelt med
udgangsfrekvensen i intervallet O - fuax (parameter
202 Udgangsfrekvens, hoj greense, fuiax).

0 - Iinv Par. 0-342.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
udgangsstremmen i intervallet O - liny.

0 - Py Par. 0-342.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med den
aktuelle udgangseffekt. Parameter 342 svarer til den
indstillede veerdi i parameter 102 Motoreffekt, P .

0 - Temp.max Par. 0-342.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den aktuelle kelepladetemperatur. 0 Hz
svarer til en kelepladetemperatur pa mindre end
20 °C, og 20 mA svarer til 100 °C.

Kontrolord bit 12, bit 12 af kontrolordet. Den digitale
udgang indstilles/nulstilles i henhold til bit 12.

342 Klemme 46, Max. pulsudgang
(KL.46 MAX. PULS)

Veerdi:

150 - 10000 Hz O 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalets
maksimale frekvens indstilles.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

o
o
™

343 Preecis stopfunktion
(PRACIST STOP)

Veerdi:

o
O
LL
o))
£
@
=
=
=
>
2
o

OPreecist rampestop (NORMAL STOP) [0]
Teellerstop med nulstilling
(TAELLERSTOP M. RESET) [1]
Teellerstop uden nulstilling
(TAELLERSTOP U. RESET) [2]
Hastighedskompenseret stop
(HAST. KOMP. STOP) [3]
Hastighedskompenseret teellerstop med nulstilling
(HKT.STOP M. RESET) [4]
Hastighedskompenseret teellerstop uden nulstilling
(H.KT.STOP U. RESET) [2]
Funktion:

| denne parameter veelges det, hvilkken stopfunktion
der skal udfgres pa en stopkommando. Alle seks
datavalg indeholder en praecis stoprutine, hvilket
sikrer en hgj gentagelsesngjagtighed.

Valgene er en kombination af nedenstaende funktioner.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke



Decfots

VLT® Serie FCD

hastighedskompenseret stop, har forsinkelsestiden
ved forskellige frekvenser en stor indflydelse pa
den méade, hvorpa man stopper.

NB!:
'l: Pulsstart [8] mé ikke benyttes sammen
q med funktionen praecist stop.

Beskrivelse af valg:

Beskrivelse af valg: Fabriksindstiling er 10 ms. Det vil sige, at man gér
Preecist rampestop [0] veelges for at opnéa en hgj ud fra, at den totale forsinkelse fra Sensor, PLC og
gentagelsesngjagtighed pa stoppunktet. andet Hardware svarer til den indstilling.
Teellerstop. Efter at have modtaget et startsignal kerer
frekvensomformeren, indtil det brugerprogrammerede | NB!:
antal pulser er modtaget pa indgangsklemme 33. ": Kun aktiv ved hastighedskompenseret stop.
Dernaest aktiveres den normale rampe ned-tid i

(parameter 208) af et internt stopsignal.
Teellerfunktionen aktiveres (starter timingen) ved
startsignalets flanke (nar det skifter fra stop til start).
Hastighedskompenseret stop. For at stoppe pa
preecist det samme punkt, uafheengigt af den aktuelle
hastighed, forsinkes et modtaget stopsignal internt, nar
den aktuelle hastighed er lavere end den maksimale
hastighed (indstillet i parameter 202).

Nulstilling. Teellerstop og Hastighedskompenseret
stop kan kombineres med eller uden nulstilling.
Teellerstop med nulstilling [1]. Efter hvert preecist
stop nulstilles det antal pulser, der er talt under
nedrampningen til 0 Hz.

Teellerstop uden nuistilling [2]. Det antal pulser, der
blev talt under nedrampningen til O Hz, trackkes

fra teellerveerdien i parameter 344.

Veerdi:
0 - 999999 0 100000 pulser

Funktion:
| denne parameter veelges teellerveerdien til brug i den
integrerede teellerstop funktion (parameter 343).

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstillingen er 100000 pulser. Den hgjeste
frekvens (max. oplesning), som kan registreres
pa klemme 33 er 67,6 kHz.

349 System-forsinkelsestid
(SYSTEM-FORS.TID)

Veerdi:
0 ms - 100 ms 0 10 ms
Funktion:

| denne parameter indstilles systemets
forsinkelsestid (Sensor, PLC, etc.). Hvis man karer

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Specielle funktioner

400 Bremsefunktion
(BREMSEFUNKTION)

Veerdi:

[ Ikke aktiv (OFF) O]
Modstandsbremse
(MODSTAND) [1]
AC-bremse (AC-BREMSE) [4]
Funktion:

Modstandsbremse [1] veelges, nér frekvensomformeren
har en bremsemodstand, der er tilsluttet

klemmerne 81, 82. Ved tilsluttet bremsemodstand
tillades en hajere mellemkredsspaending under
bremsning (generatorisk drift).

AC-bremse [4] kan veelges for at forbedre
nedbremsningen uden brug af bremsemodstande.
Bemeerk, at AC-bremse [4] ikke er sa effektiv

som Modstandsbremse [1].

Beskrivelse af valg:

Veelg Modstandsbremse [1], hvis der er tilsluttet
en bremsemodstand.

Veelg AC-bremse [4], hvis kortvarige generatoriske
belastninger forekommer. Se parameter 144
AC-bremsefaktor for indstilling af bremsen.

NB!:
l':' En sendring af valg er forst aktiv, nar
i netspaendingen afbrydes og tilsluttes igen.

405 Reset funktion
(RESET FUNKTION)

Veerdi:

OManuel reset (MANUEL RESET) Q]
Automatisk genstart x 1
(AUTO RESET X 1) 1]
Automatisk genstart x 3
(AUTO RESET X 3) [3]
Automatisk genstart x 10
(AUTO RESET X 10) [10]
Reset ved nettilslutning
(RESET VED NETTILSLUT) [11]
Funktion:

Det er i denne parameter muligt at veelge, om
der skal resettes og genstartes manuelt efter et
trip, eller om frekvensomformeren skal resettes
0g genstartes automatisk. Det kan endvidere
veelges, hvor mange gange der skal forseges at
genstartes. Tiden mellem hvert forsgg indstilles i
parameter 406 Automatisk genstartstid.

Beskrivelse af valg:

Veelges Manuel reset [0], skal reset forega via
[STOP/RESET]-tasten, via en digital indgang eller

via den serielle kommunikation. Hvis det onskes, at
frekvensomformeren skal foretage automatisk reset og
genstart efter et trip, veelges dataveerdi [1], [3] eller [10].
Veelges Reset ved nettilslutning [11], vil
frekvensomformeren foretage en reset, hvis der

har veeret en fejl ved netafbrydelse.

Motoren kan starte uden varsel.

406 Automatisk genstartstid

(AUTO GENSTARTTID)

Veerdi:
0 - 10 sek.

0 5 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles tiden fra et trip opstar
til at den automatiske reset funktion igangseettes.
Det forudsaettes at der er valgt automatisk reset
i parameter 405 Reset funktion.

Beskrivelse af valg:
Indstil den eonskede tid.

o
o
™

409 Trip delay overstrgm, I v
(TRIP DELAY OVERS)

Veerdi:
0 - 60 sek. (61=0FF)

o
O
LL
o))
£
@
=
=
=
>
2
o

O OFF

Funktion:
Nar frekvensomformeren registrerer, at
udgangsstremmen har ndet stremgraensen Im
(parameter 221 Stremgraense) og forbliver her i
den indstillede tid, foretages der udkobling. Kan
anvendes til beskyttelse af applikationen, ligesom
ETR ved evt. valg beskytter motoren.

Beskrivelse af valg:

Veelg hvor leenge frekvensomformeren ma holde
udgangsstremmen ved stremgraensen | v inden
den kobler ud. Ved OFF er parameter 409 Trip
delay overstrom, | (i ude af funktion, d.v.s. at
der ikke foretages udkobling.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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411 Switchfrekvensen
(SWITCHFREKVENS)

Veerdi:

3000-14000 Hz O 4500 Hz

Funktion:
Den angivne veerdi bestemmer inverterens
switchfrekvens. Ved eendring af switchfrekvensen kan
eventuelle akustiske stejgener fra motoren minimeres.

NB!:

ll: Frekvensomformerens udgangsfrekvens
kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Beskrivelse af valg:

Nar motoren karer, justeres switchfrekvensen i
parameter 411 Switchfrekvens, indtil man har opnaet
den frekvens, hvor motoren er sa stejsvag som muligt.

NB!:
'l: Switchfrekvensen reduceres automatisk
q som funktion af belastningen. Se
Temperaturathaengig switchfrekvens
under Seerlige forhold.

413 Overmodulationsfunktion
(OVERMODUL. FUNKT.)

Veerdi:

Off (OFF) (0]
0On (ON) 1]
Funktion:

| denne parameter kan man tilslutte overmoduler-
ingsfunktionen for udgangsspasndingen.

Beskrivelse af valg:
Off [0] betyder, at man ikke overmodulerer
udgangsspaendingen, og derved undgas
momentrippel pa motorakslen. Dette
kan veere gavnligt ved fx. slibemaskiner.
On [1] betyder, at der kan opnas en udgangsspaending,
som er hgjere end netspaendingen (op til 5 %).

414 Minimum feedback, FB min
(MIN. FEEDBACK)

Veerdi:

-100.000,000 - par. 415 FBwmax O 0,000

Funktion:
Parameter 414 Minimum feedback, FBmn 09
415 Maksimum feedback, FB pax anvendes til at
skalere displayvisningen, séledes at denne viser

feedbacksignalet i en procesenhed proportionalt
med signalet pa indgangen.

Beskrivelse af valg:
Indstil den veerdi, som gnskes vist i displayet
ved minimum feedbacksignalveerdi pa den
valgte feedbackindgang (parameter 308/314
Analog indgange).

415 Maksimum feedback, FBmax
(MAX. FEEDBACK)
Veerdi:

FBwmin - 100.000,000 O 1500,000

Funktion:
Se beskrivelse til par. 414 Minimum feedback, FBmiN.

Beskrivelse af valg:

Indstil den veerdi, som @nskes vist i displayet,
nar maksimum feedback er opnéet pa den
valgte feedbackindgang (parameter 308/314
Analog indgange).

416 Proces enheder
(REF/FEEDB. ENHED)

Veerdi:

Olngen enhed (INGEN ENHED) [0]
% (%) (1]
ppm (PPM) [2]
rom (RPM) [3]
bar (BAR) [4]
Cycles/min (CYCLES/MIN) [5]
Pulses/s (PULSES/S) [6]
Stk/sek. (UNITS/S) 7
Stk/min (UNITS/MIN) [8]
Stk/time (UNITS/H) 9]
°C(°0) [10]
Pa (PA) [11]
Liter/sek. (L/S) [12]
m3/sek. (M3/SEK.) [13]
Liter/min. (L/M) [14]
m3/min (M3/MIN) [15]
Liter/time (L/H) [16]
m3/time (M3/HOUR) [17]
Kg/sek. (KG/SEK.) [18]
Kg/min. (KG/MIN.) [19]
Kg/time (KG/HOUR) [20]
Tons/min. (T/MIN.) [21]
Tons/time (T/HOUR) [22]
Meter (M) [23]
Nm (NM) [24]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Meter/sek (M/SEK.) [25]
Meter/min. (M/MIN.) [26]
°F(°F) [27]
Inwg (IN WG) [28]
gal/sek (GAL/SEK.) [29]
Ft3/sek (FT3/SEK.) [30]
Gal/min. (GAL/MIN.) [31]

Ft3/min. (FT3/MIN.) [32]
Gal/time (GAL/H) [33]
Ft3/time (FT3/H) [34]
Lb/sek. (LB/SEK.) [35]
Lb/min. (LB/MIN.) [36]
Ib/time (LB/HOUR) [37]
Lbft(LB FT) [38]
Ft/sek. (FT/SEK.) [39]
Ft/min. (FT/MIN) [40]

Funktion:
Veelg mellem forskellige enheder, som enskes vist
i displayet. Enheden udleeses, nar der er tilsluttet
en LCP-betjeningsenhed, og hvis der er valgt
Reference [enhed] [2] eller Feedback [enhed] [3] i en
af parametrene 009-012 Display udlaesning, samt
i Display mode. Enheden benyttes i Lukket slojfe
ogsa som enhed for Minimum/Maximum reference
0g Minimum/Maximum feedback.

Beskrivelse af valg:

Veelg den onskede enhed for reference/feed-
backsignalet.

m FCD 300-regulatorer
Der findes to indbyggede PID-regulatorer i FCD 300,
én til hastighedsregulering og én til procesregulering.
Ved hastighedsregulering og procesregulering
kraeves der et feedbacksignal til en indgang. For
begge PID-regulatorer er der en raekke indstillinger,
som angives i de samme parametre, men valg af
regulatortype vil have indflydelse pa de valg, der
skal foretages i de feelles parametre.
| parameter 100 Konfiguration foretages valg
af regulatortype, Hast. lukket slgjfe [1] eller
Proces lukket slgjfe [3].

Hastighedsregulering

Denne PID-regulering er optimeret til brug i
applikationer, hvor der er behov for at holde

en bestemt hastighed. De parametre, som er
specifikke for hastighedsregulatoren, er parameter
417 til parameter 421.

Procesregulering

m PID-funktioner

PID-regulatoren opretholder en konstant procestilstand
(tryk, temperatur, gennemstremning osv.) og

justerer motorhastigheden pa baggrund af

reference- og feedbacksignalet.

En transmitter forsyner PID-regulatoren med et
feedbacksignal fra processen som et udtryk for
processens faktiske tilstand. Feedbacksignalet varierer,
efterhdnden som procesbelastningen varierer.

Dette medferer, at der opstar en afvigelse mellem
referencesignalet og den faktiske procestilstand.
Denne afvigelse opvejes af PID-regulatoren, ved

at udgangsfrekvensen reguleres op eller ned i

forhold til afvigelsen mellem referencesignalet

og feedbacksignalet.

Den indbyggede PID-regulator i frekvensomformeren
er optimeret til anvendelse i procesapplikationer.

Dette betyder, at der er en raekke specialfunktioner
tilgeengelige i frekvensomformeren.

Tidligere var det ngdvendigt at fa et system til at
handtere disse specialfunktioner ved at installere ekstra
I/O-moduler og ved programmering af systemet. Med
frekvensomformeren kan det undgés at skulle installere
ekstra moduler. De parametre, som er specifikke for
procesregulatoren, er parameter 437 til parameter 444.

Enhed for reference/feedback

o
o
™

Veelges der Hastighedsregulering, lukket slojfe

i parameter 100 Konfiguration , er enheden for
reference/feedback altid o./minut.

Veelges der Proces regulering, lukket slajfe i
parameter 100 Konfiguration, bestemmmes enheden
i parameter 416 Procesenheder.

o
O
LL
o))
£
@
=
=
=
>
2
o

Feedback

Der skal indstilles et feedbackomrade for begge
regulatorer. Dette feedbackomrade begraenser
samtidig det mulige referenceomrade, séledes

at hvis summen af alle referencer ligger uden for
feedbackomrédet, vil referencen blive begraenset
til at ligge inden for feedbackomréadet.
Feedbacksignalet skal forbindes til en klemme péa
frekvensomformeren. Er der valgt feedback pa to
klemmer samtidig, vil de to signaler blive adderet.
Brug nedenstaende oversigt til at afgere, hvilken
klemme der skal benyttes, og hvilke parametre
der skal programmeres.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Feedbacktype Klemme Parametre
Impuls 29, 33 305, 307, 327,
328
Speending 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316

Der kan foretages korrektion for spaendingstab i lange
signalkabler, nar der anvendes en transmitter med
spaendingsudgang. Dette geres i parametergruppe
300 Min./Max skalering.

Endvidere skal parameter 414/415 Min. feedback/Max.
feedback indstilles til en veerdi i procesenheden, som
svarer til minimum og maksimum skaleringsveerdien
for signaler, der er tilsluttet kliemmen.

Reference

| parameter 205 Max. reference, Refpax kan der
indstilles en maksimumreference, der skalerer summen
af alle referencer, dvs. den resulterende reference.
Minimum referencen i parameter 204 er et udtryk
for den mindste veerdi, som den resulterende
reference kan antage.

Alle referencer vil blive adderet, og summen vil
veere den reference, der reguleres op imod. Det
er muligt at begraense referenceomradet til et
omrade, som er mindre end feedbackomradet.
Dette kan vaere en fordel, hvis man vil undga, at
en utilsigtet eendring af en ekstern reference far
summen af referencerne til at fierne sig for langt
vaek fra den optimale reference. Referenceomradet
kan ikke overskride feedbackomradet.

@nskes der preset-referencer, indstilles disse

i parametrene 215 til 218 Preset reference.

Se beskrivelsen Reference funktion og
Referencehandtering .

Hvis der benyttes streamsignal som feedbacksignal,
vil der kun kunne benyttes spaending som analog
reference. Brug nedenstdende oversigt til at
afgere, hvilken klemme der skal benyttes, og hvilke
parametre der skal programmeres.

Referencetype Klemme Parametre
Impuls 29, 33 305, 307, 327,
328
Speending 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316
Preset- 215-218
referencer
Busreference 68+69

Bemaerk, at busreference kun kan indstilles
via seriel kommunikation.

NB!:
": Klemmer, der ikke benyttes, kan med fordel
i indstilles til Ingen funktion [0].

Forstaerkningsgraense for differentiator

Hvis der i en applikation sker meget hurtige variationer
i enten referencesignalet eller feedbacksignalet, vil
afvigelsen mellem reference/saetpunkt og processens
faktiske tilstand hurtigt eendre sig. Differentiatoren
kan dermed blive for dominerende. Dette skyldes,

at den reagerer pé afvigelsen mellem referencen og
processens faktiske tilstand, og jo hurtigere afvigelsen
eendrer sig, des kraftigere bliver differentiatorens
frekvensandel. Differentiatorens frekvensandel kan
derfor begraenses, séledes at der bade kan indstilles en
fornuftig differentieringstid ved langsomme andringer
0g en passende frekvensandel ved hurtige aendringer.
Dette gares ved Hastighedsregulering i parameter
420 Hastighed PID-Differentiator forstaerkning greense
og ved Procesregulering i parameter 443 Proces
PID-Differentiator forstaerkning greense.

Lavpasfilter

Safremt der optraeder en del stoj pa feedbacksignalet,
kan denne deempes med et indbygget lavpasfilter. Der
indstilles en passende tidskonstant for lavpasfilter.

Er lavpasfilteret indstillet til 0,1 s, vil knaekfrekvensen
veaere 10 RAD/sek, svarende til (10/2 x m = 1,6 Hz.
Det vil medfere, at alle stramme/spaendinger, som
varierer med mere end 1,6 svingninger pr. sekund,

vil blive deempet. Der vil med andre ord kun blive
reguleret ud fra et feedbacksignal, som varierer med en
frekvens pa under 1,6 Hz. Den passende tidskonstant
veelges ved Hastighedsregulering i parameter 421
Hastighed PID-lavpasfiltertid og ved Procesregulering

i parameter 444 Proces PID-lavpasfiltertid.

Invers regulering
Normal regulering vil sige, at motorhastigheden ages,

nar reference/saetpunkt er sterre end feedbacksignalet.
Er der behov for at kere invers regulering, hvor
hastigheden reduceres, nar reference/sastpunkt er
starre end feedbacksignalet, skal der i parameter 437
PID normal/inverteret kontrol programmeres Inverteret.

Anti Windup

Fra fabrikken er procesregulatoren indstillet med
aktiv anti windup-funktion. Denne funktion ger, at
nar enten en frekvensgreense, stremgraense eller
spaendingsgraense nas, initialiseres integratoren til en
frekvens svarende til den aktuelle udgangsfrekvens.
Derved undgas, at der integreres péa en afvigelse

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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mellem referencen og processens faktiske tilstand,

som ikke kan udreguleres med en hastighedseendring. m Feedback-handtering

Denne funktion kan fraveelges i parameter 438 Feedback- handteringen ses i et blokdiagram.
Proces PID anti windup. Blokdiagrammet viser, hvorledes og hvilke parametre
der kan pavirke feedback-handteringen. Som
feedbacksignal kan der veelges mellem speending-,
stram- og pulsfeedbacksignaler.

Startforhold

| nogle applikationer vil den optimale indstilling af
procesregulatoren medfere, at der gar uforholdsmasssig
lang tid, inden den enskede procestilstand nas. | disse
applikationer kan det vaere en fordel at fastseette en
udgangsfrekvens, som frekvensomformeren skal kare
motoren op til, inden procesregulatoren aktiveres.
Dette gores ved at programmere en startfrekvens

i parameter 439 Proces PID start frekvens.

Analog feedback Proces Par. 100
.kl. 53 0-10V Sk:lillor |
0-100% Skaler til |
bruger— |
Analog feedback defineret *\l Feedback
Skaler
.kl. 60 0—-20mA il
0-100%|
Hastighed
Puls feedback St
@K 33 e Skaler fil
0-100%| > rpm
195NA019.10

[a)
O
L
o
=
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NB!:
ll: Parametrene 417-421 benyttes kun, nar
q der i parameter 100 Konfiguration er valgt
Hastighedsregulering, lukket slgjfe [1].

417 Hastighed PID- proportionalforstaerkning
(HAST. PROP.FORST)

Veerdi:
0,000 (OFF) - 1,000

O 0,010

Funktion:
Proportionalforstaerkningen angiver, hvor mange
gange fejlen (afvigelsen mellem feedbacksignal
0g sa&etpunkt) skal forsteerkes.

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en hgj forsteerkning,
men hvis forsteerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil ved oversving.

418 Hastighed PID integrationstid
(HAST. INT. TID)

Veerdi:

20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF) 0 100 ms

Funktion:
Integrationstiden afger, hvor leenge PID-regulatoren er
om at udregulere fejlen. Jo starre fejlen er, des hurtigere
vil integratorens frekvensbidrag stige. Integrationstiden
er den tid, integratoren skal bruge for at nd samme
2endring som proportionalforsteerkningen.

Beskrivelse af valg:

Der opnés en hurtig regulering ved en kort
integrationstid. Denne kan dog blive for kort, hvorved
processen kan blive ustabil. Er integrationstiden lang,
vil der kunne forekomme store afvigelser fra den
onskede reference, da procesregulatoren vil veere lang
tid om at regulere i forhold til en given fejl.

419 Hastighed PID differentieringstid
(HAST. DIFF. TID)

Veerdi:

0,00 (OFF) - 200,00 ms 0 20,00 ms

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl.
Den giver kun et bidrag, nar fejlen eendrer sig. Jo
hurtigere fejlen aendrer sig, des kraftigere vil bidraget
fra differentiatoren veere. Bidraget er proportional med
den hastighed hvormed fejlen aendrer sig.

Beskrivelse af valg:
Hurtig styring opnas ved en lang differentieringstid.
Men denne kan ogsa blive for lang, hvorved
processen bliver ustabil. Nar differentieringstiden
er 0 ms, er D-funktionen ikke aktiv.

420 Hastighed PID diff. forsteerk. greense

(HAST D-FORST GRA)

Veerdi:
5,0 - 50,0 O 5,0

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiatorens
forsteerkning. Da D-forsteerkning stiger ved
hgjere frekvenser, kan det veere gavnligt at kunne
begreense forsteerkningen. Man kan derved opna
et rent D-led ved lave frekvenser og et konstant
D-led ved hgjere frekvenser.

Beskrivelse af valg:
Veelg ensket greense for forsteerkningen.

421 Hastighed PID-lavpasfiltertid
(HAST LP-FILT TID)

Veerdi:

20 - 500 ms 0 20 ms

Funktion:
Stej pa feedbacksignalet desmpes af et 1.ordens
lavpasfilter for at mindske stejens indflydelse pa
reguleringen. Dette kan blandt andet vaere en fordel,
hvis der er meget stej pa signalet. Se tegning.

Feedback

Stejfyldt feedbacksignal

VAVAVRUAWYE

0.6  (Sek.)

Lowpasfilter
fg = 10 Hz

Feedback ¢

Filtreret feedbacksignal

e~ ~— e~ ——

1752A295.10 0.6 t (Sek.)

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Programmeres f.eks en tidskonstant (t) pa 100
ms, vil knaekfrekvensen for lavpasfiltret veere
1/0,1 = 10 RAD./sek, svarende til (10 /2 x 1) =
1,6 Hz. PID-regulatoren vil derved kun regulere
et feedbacksignal, der varierer med en frekvens
pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedbacksignalet
varierer med en hgjere frekvens end 1,6 Hz vil
det blive deempet af lavpasfiltret.

423 U1 speending
(U1 SPANDING)

Veerdi:

0,0 - 999,0 V 0 par. 103

Funktion:
Parameter 423-428 benyttes, nar der i parameter
101 Momentkarakteristik er valgt Speciel motor
karakteristik [8]. Det er muligt at bestemme en U/f
karakteristik udfra fire definérbare spaendinger og
tre frekvenser. Speendingen ved O Hz indstilles
i parameter 133 Startspeending.

u
Umax 103

193NA0S0.11

Par. 427

Par. 425

Par. 423
Par. 133

Par. 424 426 428 104 202 f
fm,n frax
Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U1), som skal

passe sammen med den forste udgangsfrekvens
(F1), parameter 424 F1 frekvens.

424 F1 frekvens
(F1 FREKVENS)

Veerdi:
0,0 - par. 426 F2 frekvens

0 par. 104 Motorfrekvens

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending .

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F1), som skal passe
sammen med den forste udgangsspeending (U1),
parameter 423 U1 speending .

425 U2 speending
(U2 SPANDING)

Veerdi:
0,0 - 999,0 V

0 par. 103

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:

Indstil den udgangsspeending (U2), som skal
passe sammen med den anden udgangsfrekvens
(F2), parameter 426 F2 frekvens .

426 F2 frekvens
(F2 FREKVENS)
Veerdi:
Par. 424 F1 frekvens - par. 428 F3 frekvens
O par. 104 Motorfrekvens

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

o
o
™

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F2), som skal passe
sammen med den anden udgangsspaending (U2),
parameter 425 U2 spegending .

o
O
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427 U3 spaending
(U3 SPZANDING)

Veerdi:
0,0 - 999,0 V

0 par. 103

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:

Indstil den udgangsspaending (U3), som skal
passe sammen med den tredje udgangsfrekvens
(F3), parameter 428 F3 frekvens .

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veerdi:
Par. 426 F2 frekvens - 1000 Hz
O par. 104 Motorfrekvens

Funktion:
Se parameter 423 U7 speending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F3), som skal passe
sammen med den tredje udgangsspaending (U3),
parameter 427 U3 spaending .

NB!:
@ Parametrene 437-444 benyttes kun, nar

der i parameter 100 Konfiguration er valgt
Process regulering, lukket slojfe [3].

437 Proces PID- normal/inverteret kontrol
(PROC NO/INV KON)

Veerdi:

ONormal (NORMAL) [0]
Inverteret (INVERTERET) (1]
Funktion:

Det er muligt at veelge, om processregulatoren
skal forege/reducere udgangsfrekvensen ved
en afvigelse mellem reference/saetpunkt og
processens faktiske tilstand.

Beskrivelse af valg:

Hvis det onskes, at frekvensomformeren

skal mindske udgangsfrekvensen, hvis
feedbacksignalet stiger, vaelges Normal [0].

Hvis det onskes, at frekvensomformeren skal
forege udgangsfrekvensen, hvis feedbacksignalet
stiger, veelges Inverteret [1].

438 Proces PID anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Veerdi:

Ikke aktiv (IKKE AKTIV) 0]
O Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

Det er muligt at veelge, om procesregulatoren skal
fortsastte med at regulere pa en afvigelse, selvom det
ikke er muligt at forege/reducere udgangsfrekvensen.

Beskrivelse af valg:

Fabriksindstillingen er Aktiv [1], hvilkket medferer,

at integrationsleddet initialiseres i forhold til den
aktuelle udgangsfrekvens, hvis enten streamgreense,
speendingsgreense eller max./min. frekvens er
ndet. Procesregulatoren vil ferst koble ind igen,
nar afvigelsen enten er nul eller har eendret fortegn.
Veelg lkke aktiv [0], hvis integratoren skal fortsaette
med at integrere pa afvigelsen, selvom det ikke

er muligt at udregulere denne.

NB!:
":' Veelges lkke aktiv [0] vil det medfore, at nér
i afvigelsen aendrer fortegn, vil integratoren
forst skulle integrere ned fra det niveau, som
er ndet som felge af den tidligere fejl, fer der vil
ske en eendring af udgangsfrekvensen.

Veerdi:
fvin - fvwax (parameter 201/202)
O Par. 201 Udgangsfrekvens lav greense, fvin

Funktion:
Ved et startsignal vil frekvensomformeren reagere
som Aben slgjfe og vil forst, nar den programmerede
startfrekvens nas, skifte til Lukket slgjfe . Det er
derved muligt at indstille en frekvens svarende til den
hastighed, som processen normalt vil kere ved, hvorved
den gnskede procestilstand hurtigere vil kunne nés.

Beskrivelse af valg:
Indstil den @nskede startfrekvens.

NB!:
": Hvis frekvensomformeren gar i stramgraense,
q inden den onskede startfrekvens nés, vil
procesregulatoren ikke aktiveres. For at aktivere
regulatoren alligevel, skal startfrekvensen seenkes til den
aktuelle udgangsfrekvens. Dette kan geres under drift.

440 Proces PID-proportionalforsteerkning
(PROC PROP. FORST)

Veerdi:

0.0 - 10.00 0 0.01

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver, hvor mange
gange afvigelsen mellem saetpunktet og
feedbacksignalet skal forsteerkes.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

74

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Decfots

VLT® Serie FCD

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en hgj forsteerkning,
men hvis forsteerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil som felge af oversving.

441 Proces PID integrationstid
(PROC INTEGR. TID)

Veerdi:

0,01 - 9999,99 (OFF) 0 OFF

Funktion:
Integratoren giver ved en konstant aendring
af udgangsfrekvensen en konstant fejl mellem
reference/seetpunkt og feedbacksignalet. Jo
starre fejlen er, des hurtigere vil integratorens
frekvensbidrag stige. Integrationstiden er den tid
integratoren skal bruge for at n& samme aendring
som proportionalforstaerkningen.

Beskrivelse af valg:

Der opnéas en hurtig regulering ved en kort
integrationstid. Denne kan dog blive for kort,
hvorved processen kan blive ustabil som felge

af oversving. Er integrationstiden lang, vil der
kunne forekomme store afvigelser fra det onskede
seetpunkt, da procesregulatoren vil veere lang tid
om at regulere i forhold til en given fejl.

442 Proces PID differentieringstid
(PROC DIFF. TID)

Veerdi:

0,00 (OFF) - 10,00 sek. 0 0,00 sek.

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den
giver kun et bidrag, nar fejlen aendrer sig. Jo hurtigere
afvigelsen eendrer sig, des kraftigere vil bidraget fra
differentiatoren veere. Bidraget er proportional med
den hastighed, hvormed afvigelsen eendrer sig.

Beskrivelse af valg:

Der opnées en hurtig regulering ved en lang
differentiationsstid. Denne kan dog blive for
lang, hvorved processen kan blive ustabil
som felge af oversving.

443 Proces PID diff. forsteerk. greense
(PROC D-FORST.GR)

Veerdi:
5,0 - 50,0 a 5,0

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiatorens
bidrag. Differentiatorens bidrag vil stige ved hurtige
zendringer, hvorfor det kan veere gavnligt at begraense
denne. Derved opnés et reelt differentiatorbidrag
ved de langsomme eendringer og et konstant
differentiatorbidrag ved hurtige aendringer pa afvigelsen.

Beskrivelse af valg:
Veelg ensket greense for differentiatorens bidrag.

444 Proces PID lavpasfiltertid
(PROC FILTER TID)

Veerdi:

0,02 - 10,00 O 0,02

Funktion:
Stej pa feedbacksignalet deempes af et 1.ordens
lavpasfilter for at mindske stejens indflydelse pa
procesreguleringen. Dette kan blandt andet veere en
fordel, hvis der er meget stoj pa signalet.

Beskrivelse af valg:

Veelg ensket tidskonstant (t). Programmeres f.eks
en tidskonstant (t) pa 0,1 sek, vil knaskfrekvensen
for lavpasfiltret veere 1/0,1 = 10 RAD/sek, svarende
til (10 / (2 x ) = 1,6 Hz. Procesregulatoren vil
derved kun regulere et feedbacksignal, der varierer
med en frekvens p& mindre end 1,6 Hz. Huvis
feedbacksignalet varierer med en hgjere frekvens end
1,6 Hz, vil det blive deempet af lavpasfiltret.

[a)
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445 Indkobling pa roterende motoraksel
(INDK. ROTER. MOT)

Veerdi:

Olkke muligt (IKKE MULIGT) [0]
OK - samme retning
(OK - SAMME RETNING) 1]
OK - begge retninger
(OK - BEGGE RETNINGER) 2]
DC brems og start
(DC BREMS OG START) [3]

Funktion:
Denne funktion ger det muligt at koble
frekvensomformeren ind pa en roterende

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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motoraksel, som fx. pa grund af et stremudfald ikke
leengere styres af frekvensomformeren. Funktionen
aktiveres hver gang en startkommando er aktiv. For
at frekvensomformeren skal kunne koble ind pa den
roterende motoraksel, skal motorens hastighed veere
mindre, end den frekvens, der svarer til frekvensen i
parameter 202 Udgangsfrekvens hoj greense, fuax.

Beskrivelse af valg:
Veelg lkke muligt [0], hvis funktionen ikke onskes.

Veelg OK - samme retning [1], hvis motorakslen kun
kan rotere i samme retning ved indkobling. OK -
samme retning [1] veelges, hvis der i parameter 200
Udgangsfrekvens omréade er valgt Kun med uret.

Veelg OK - begge retninger [2], hvis motoren kan
rotere i begge retninger ved indkobling.

Veelg DC-brems og start [3], hvis det onskes, at
frekvensomformeren skal bremse motoren ned med
DC-bremsen farst, og derefter starte. Det forudseettes,
at parameter 126-127/132 DC-bremse er aktive. Ved
starre 'Windmilling’ (roterende motor) effekter kan
frekvensomformeren ikke koble ind pa en roterende
motor, uden at DC-brems og start veelges.

Begraensninger:

- For lavt inerti vil medfere acceleration af
belastningen, hvilket kan veere farligt eller
forhindre en korrekt Indkobling pé roterende
motor. Brug DC-bremsen i stedet.

- Hvis belastningen drives f.eks. af "Windmilling’
(roterende motor) effekter, kan apparatet sla
fra pga. overspeending.

- Under 250 omdr./min. fungerer Indkobling
péa roterende motor ikke.

451 Hastighed PID feedforward-faktor
(HAST. FF FAKTOR)

Veerdi:

0 - 500 % O 100 %
Funktion:

Denne parameter er kun aktiv, nar der i parameter

100 Konfiguration er valgt Hastighedsregulering, lukket

Slgjfe. FF-funktionen sender en storre eller mindre

del af referencesignalet udenom PID-regulatoren,

séledes at PID-regulatoren kun har indflydelse

pé en del af styresignalet. Enhver sendring af

saetpunktet vil derfor pavirke motorhastigheden

direkte. FF-faktoren giver hgj dynamik ved gendringer

af seetpunktet og giver mindre oversving.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en onsket %-veerdi i intervallet
fMIN - fmax. Veerdier over 100 % benyttes, hvis
sastpunkt-variationerne kun er sma.

452 Regulatoromrade
(PID REGULATOROMR)

Veerdi:

0 - 200 % 010 %

Funktion:
Denne parameter er kun aktiv, nar der i parameter 100
Konfiguration er valgt Hastighedsregulering,
lukket slajfe.
Regulatoromradet (bandbredden) begreenser
udgangen fra PID-regulatoren i % af motorfrekvens fu n.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en gnsket %-veerdi af
motorfrekvens fmn. Hvis regulatoromradet
reduceres vil hastighedsvariationerne blive
mindre under indregulering.

455 Frekvensomradeovervagning
(FREK.OMR.MONI)

Veerdi:

lkke aktiv [0]
0O Aktiv [1]
Funktion:

Denne parameter bruges, hvis advarsel 35 Ude
af frekvensomrade skal slas fra i displayet i
processtyring med lukket slgjfe. Denne parameter
pavirker ikke det udvidede statusord.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiv [1]for at aktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomrade forekommer. Veslg
Ikke aktiv [O]for at deaktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomrade forekommer.

456 Mod.br.niveau
(MOD BR NIVEAU)

Veerdi:
0- 200 V O

o

Funktion:
Brugeren angiver spaendingen i henhold til det,
som niveauet for modstandsbremsning reduceres

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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med. Den er kun aktiv, nar modstandsbremsning
i parameter 400 er valgt.

Beskrivelse af valg:

Jo starre reduktionsvaerdi, jo hurtigere reageres der pa
en generatorisk belastning. Ber kun anvendes, nar der
er problemer med overspaending pa mellemkredsen.

' NB!:
l': En aendring af valg er forst aktiv, nar
a netspaendingen afbrydes og tilsluttes igen.

[a)
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O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Seriel kommunikation for FCD 300

Indhold af en karakter (byte)
Hver overfert karakter begynder med en startbit.
Derefter overfores 8 databits, svarende til en byte.

Hver karakter sikres via en paritetsbit, som seettes
Seriel kommunikation

m Protokoller

til "1", nar der er lige paritet (dvs., at der er et lige
—— antal binaere 1-taller i de 8 databits og paritetsbit’en

‘ ‘ ‘ ‘ tilsammen). En karakter afsluttes med et stopbit
Slave 1 Slave 2 ° ° . .

e e (126) og bestar sdledes af ialt 11 bits.
Adresse 1 Adresse 2 Adresse 31 (126)

195NA036.10

Alle frekvensomformere er som standard forsynet

med en RS 485-port, hvor der kan veelges mellem
to protokoller. De to protokoller, som kan veelges

i parameter 512 Telegramprofil, er:

e Profidrive protokol

¢ Danfoss FC protokol

Start O 1 2 3 4 5 6 7 Lige Stop
bit Paritet bit

m Telegramopbygning
Hvert telegram begynder med en startkarakter
(STX) = 02 Hex, efterfulgt af en byte der angiver
telegram-leengde (LGE), samt en byte, der angiver
frekvensomformerens adresse (ADR). Derefter kommer
et antal databytes (variabel, afheenger af telegramtype).

m Telegramtrafik Telegrammet slutter med en datakontrolbyte (BCC).
Styre- og svartelegrammer

For at vaelge Danfoss FC protokol indstilles parameter
512 Telegramprofil til FC protokol [1].

195NA099.10

Telegramtrafikken i et master-slave system styres - —
af masteren. Der kan maksimalt tilsluttes 31
slaver til en master, medmindre der anvendes . STX LGE ADR DATA BCC
repeater. Anvendes der repeater, kan der maksimalt
tilsluttes 126 slaver til en master. .

Telegramtiming
Masteren sender kontinuert telegrammer adresseret Hastigheden, der kommunikeres med imellem en
til slaverne og afventer svartelegrammer fra disse. master og en slave, er afheengig af baudraten.
Slavens svartid er maksimalt 50 ms. Frekvensomformerens baudrate skal veere den

samme som masterens baudrate og veelges
Kun en slave, der har modtaget et fejifrit i parameter 501 Baudrate.
telegram adresseret til vedkommende slave, Efter et svartelegram fra slaven skal der minimum
sender et svartelegram. vaere en pause pa 2 karakterer (22 bit), for masteren

kan sende et nyt telegram. Ved en baudrate pa 9600
baud skal der minimum veere en pause pa 2,3 ms.
Efter at masteren har afsluttet telegrammet, vil slavens
responstid tilbage til masteren maksimalt veere pa 20
ms, og der vil minimum veere 2 karakterers pause.

Broadcast

En master kan sende samme telegram samtidigt
til alle slaver tilsluttet bussen. Ved denne
broadcast-kommunikation sender slaven

intet svartelegram tilbage til masteren om

hvorvidt telegrammet er korrekt modtaget. 193NA038.10

Broadcast-kommunikation opsaettes i adresse-formatet Master— Slave—

(ADR), se Telegramopbygning . telegram telegram
Pause Respons— Pause
tid tid tid

Pausetid, min: 2 tegn
Responstid, min: 2 tegn
Responstid, maks...... 20 ms

Tiden mellem de enkelte karakterer i et telegram ma
ikke overskride 2 karakterer, og telegrammet skal veere
afsluttet indenfor 1,5 x nominel telegramtid. Ved en
baudrate pa 9600 baud og en telegramlaengde pa 16
byte skal telegrammet veere afsluttet efter 27,5 msek.
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195NA039.10

STX LGE ADR DATA BCC

7 = Tid mellem karakter
v/

Telegramleengde (LGE)
Telegramleengden er antallet af databytes plus
adressebyte ADR plus datakontroloyte BCC.

Telegrammer med 4 databytes har en lsengde pa:

LGE=4+1+ 1 =06 bytes

Telegrammer med 12 databytes har en leengde pé:
LGE =12 +1 + 1 = 14 bytes

Leengden af telegrammer, der indeholder tekst, er
10+n byte. 10 er de faste karakterer, mens 'n’ er

variabelt (afheengigt af tekstens leengde).

Frekvensomformer adresse (ADR)

Der opereres med to forskellige adresseformater,
hvor frekvensomformerens adresseomrade enten
er fra 1-31 eller 1-126.

1. Adresseformat 1-31
Byten for adresseomrade 1-31 har E@Igerade prooﬂlz

0

195NA040.10
Bit 7 = O (adresseformat 1-31 aktiv)

Bit 6 anvendes ikke

Bit 5 = 1: Broadcast, address bits (0-4) are not used
Bit 5 = 0: Ingen broadcast

Bit 0-4 = Frekvensomformeradresse 1-31

2. Adresseformat 1-126
Byten for adresseomradet 1-126 har felgende 8rofi|:
7 6 5 4 3 2 1

1

195NAD41.10
Bit 7 = 1 (adresseformat 1-126 aktiv)

Bit 0-6 = Frekvensomformeradresse 1-126

Bit 0-6 = 0 Broadcast

Slaven sender adressebyten ueendret tilbage i
svartelegrammet til masteren.

Eksempel:
Der skrives til frekvensomformeradresse 22 (16H)
med adresseformat 1-31:

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

4 2 1 0
110111110

195NA042.10

5 3
0 0

(@R
o|lo

Datakontrolbyte (BCC)
Datakontrolbyten forklares med et eksempel:
Inden farste byte i telegrammet modtages, er
Beregnet CheckSum (BCS) lig med 0.

76 5 4 % 2 0

0/0]0]0|0|0O0|0O|O

195NA043.10
Efter at forste byte (02H) er modtaget:

BCS = BCC EXOR "ferste byte"

(EXOR = exclusive-or)

BCS =00000000 (00 H)
EXOR

1. byte =00000010(02H)

BCC =00000010(02H)

Hver yderligere efterfolgende byte gates med BCS
EXOR og giver en ny BCC, f.eks.:

BCS =0000001 0 (02H)
EXOR

2. byte =11010110(D6H)

BCC =11010100 (D4H)

o
o
™

o
@)
LL
o)
=
@
=
=
=
>
2
o
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Parameterkommandoer master slave

m Datakarakter (byte) Bit nr.

Opbygningen af datablokke afhaenger af telegramtype. 15 14 13 12 Parameterkommando

Der er tre telegramtyper, og telegramtypen gaelder for O 0 0 0O Ingen kommando

béade styretelegram (master slave) og svartelegram 0 O O 1 Lees parameterveerdi

(slave master). De tre telegramtyper er: O O 1 O Skrivparameterveerdi i RAM

- Parameterblok, der bruges til overforsel af (ord)
parametre mellem master og slave. Datablokken O 0 1 1 Skrivparameterveerdi i RAM
er opbygget med 12 bytes (6 ord) og indeholder (dobbeltord)
0gsa procesblokken. 195NAOA410 1 1 0 1 Skriv parameterveerdi i RAM

: og EEprom (dobbeltord)
PKE IND  |PWEpg |PWEy | PCD1 PCD2 1 1 1 0 Skriv parameterveerdi i RAM
og EEprom (ord)
Parameter—blok Proces—blok 1 1 1 1 Leos/skriv tekst

- Procesblok, der er opbygget af en datablok Svar slave _master

pé fire bytes (2 ord) og omfattler: Bit nr. Svar

- Styreord og referenceveerdi 15 14 13 12

- Statusord og aktuel udgangsfrekvens 0 0 O O Intetsvar

(fra slave til master) 0O 0 0O 1 Parameterveerdi overfort (ord)
0 0 1 0 Parameterveerdi overfort

(dobbeltord)
0 1 1 1 Kommando kan ikke udferes
PCD1 PCD2 1 1 1 1 Tekstoverfort

Proces—blok
Hvis kommandoen ikke kan udferes, sender slaven
- Tekstblok, der bruges til at leese eller skrive dette svar: 0111 Kommando kan ikke udfores og
tekster via datablokken. afgiver folgende fejimelding i parameterveerdien (PWE):

Svar (0111) Fejlmeldning

- 0 Det anvendte parameternummer
PKE | IND [Ch 1|Ch 2 Ch n|PCD1 (PCD2 eksisterer ikke
Tekst—blok Proces—blok 1 Der er ikke skriveadgang til den
kaldte parameter
2 Dataveerdien overskrider
Parameterkommandoer og svar (AK). 3 BZ?;SE;:Z?: SJE?:S?LS
195NA046.10 eksisterer ikke
4 Parameteren er ikke af typen array
PKEZ_IND |PWEns; |PWEiay 5 Datatypen passer ikke til den
kaldte parameter
17 Datazendring i den kaldte para-
meter er ikke mulig i frekvens-
AK PNU omformerens aktuelle tilstand.
1514 13 12111110 98 765432 1 Visse parametre kan f.eks kun
aendres, nar motoren er stoppet
| § ® | 130 Der er ikke busadgang til den
832 X s, kaldte parameter
g2 0 £ g 131 Datazendring er ikke mulig, fordi
g E ; s g E der er valgt fabriks-setup
o x o [=4] [+ B =
Bits nr. 12-15 bruges til overforsel af Parameternummer (PNU)

parameterkommandoer fra master til slave og
slavens bearbejdede svar tilbage til masteren.

80 MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacfoss

VLT® Serie FCD

Bits nr. 0-10 bruges til overfersel af parameternummer.
Den péageeldende parameters funktion fremgar af
parameterbeskrivelsen i afsnittet Programmering.

Index

PKE [ZIND

PWEpigh PWE 0w

Index anvendes sammen med parameternummeret til
leese-/skrive-adgang til parametre, der har et index,
f.eks. parameter 615 Fejlkode. Index er opbygget
med 2 bytes, et lowbyte og et highbyte, men det er
kun lowbyte, der anvendes som index.

Eksempel - Index:

Den forste fejlkode (index [1]) i parameter
615 Fegjlkode skal laeeses.

PKE = 1267 Hex (lees parameter 615 Fejlkode.)
IND = 0001 Hex - Index nr. 1.

1267 H|0001 H |
PKE  IND PWE

Frekvensomformeren vil svare tilbage i
parameterveerdi-blokken (PWE) med en fejlkode
veerdi fra 1 - 99. Se Oversigt over advarsler og
alarmer for at identificere fejlkoden.

Parameterveerdi (PWE)

PKE | IND [PWE/HPWE

Parameterveerdi-blokken bestar af 2 ord (4 bytes),
og veerdien afheenger af den afgivne kommando
(AK). Foresperger masteren om en parameterveerdi,
indeholder PWE-blokken ingen veerdi.

@nskes en parametervaerdi eendret af masteren
(write), skrives den nye veerdi i PWE-blokken

og sendes til slaven.

Svarer slaven pé et parameterkrav (lsesekommando),
overfares den aktuelle parameterveerdi i PWE-blokken
og returneres til masteren.

Indeholder en parameter ikke en numerisk talvaerdi,
men flere datavalg, f.eks. parameter 001 Sprog hvor
[O] svarer til engelsk, og [3] svarer til dansk, veelges

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

datavalget ved at skrive veerdien i PWE-blokken.
Se Eksempel - Valg af en dataveerdi.

Via den serielle kommunikation er det kun muligt at
leese parametre, som har datatype 9 (tekststreng).
Parameter 621 - 635 Typeskiltsdata har datatype 9.
Der er f.eks. muligt i parameter 621 Apparat type at
laese apparatsterrelsen og netspaendingsomradet.
Nér der overfores (laeses) en tekststreng er
telegramleengden variabel, da teksterne har
forskellig leengde. Telegramleengden er angivet i
telegrammets 2. byte, kaldet LGE.

For at kunne leese en tekst via PWE-blokken skal
parameterkommandoen (AK) seettes til 'F’ Hex.

Indexkarakteren bruges til at indikere, om det er
en leese- eller skrivekommando.

Ved en laesekommando skal index have
folgende format:

|
04 00 H
Highbyte Lowbyte
IND

Nogle frekvensomformere har parametre, til hvilke
der kan skrives en tekst. For at kunne skrive en
tekst via PWE-blokken, skal parameterkommandoen
(AK) sasttes til 'F’ Hex.

Ved en skrivekommando skal index have

folgende format:

(@)
O
L
o
=
o)
Qo
E™
S
IS
S
)
=
o

T
05 00 H
Highbyte Lowbyte
IND

Datatyper understettet af frekvensomformer:

Datatyper Beskrivelse

3 Integer 16

Integer 32

Unsigned 8

Unsigned 16

Unsigned 32

OIN[(O O]

Tekststreng

Unsigned betyder, at der intet fortegn er
med i telegrammet.

Eksempel - Skriv en parameterveerdi:
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Parameter 202 Udgangsfrekvens hej greense, fmax
onskes aendret til 100 Hz. Veerdien skal huskes efter
en netaforydelse, sa der skrives i EEPROM.

PKE = EOCA Hex - Skriv til parameter 202

Udgangsfrekvens haj greense, fyax

IND = 0000 Hex

PWEnigy = 0000 Hex

PWELow = 03E8 Hex - Datavaerdi 1000 svarende

til 100 Hz, se konvertering.

EOCA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWEy,

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

10CA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWE|oy

Er veerdien i parameter 207 Rampe op-tid 17 10 sek.,
vil svaret fra slaven til masteren veere:

10CF H|0000 H|0000 H|000A H
PKE IND  PWEpigh PWEjoy

Konvertering:

Under afsnittet Fabriksindstillinger ses de forskellige
attributter for hver parameter. Da en parameterveerdi
kun kan overfares som heltal, skal der for at overfore
decimaltal anvendes en konverteringsfaktor.

Eksempel:

Parameter 201 Udgangsfrekvens, lav graense fuin
har en konverteringsfaktor pa 0,1. @nskes minimum
frekvensen indstillet til 10 Hz, skal veerdien 100
overfores, idet en konverteringsfaktor pa 0,1 betyder,
at den overforte veerdi ganges med 0,1. Veerdien
100 vil sdledes blive opfattet som 10,0.

Eksempel - Valg af en dataveerdi:
Der gnskes valgt kg/time [20] i parameter 416
Proces enheder. Veerdien skal huskes efter en
netaforydelse, sa der skrives i EEPROM.

PKE = E1AO Hex - Skriv til parameter

416 Proces enheder

IND = 0000 Hex

PWEnigy = 0000 Hex

PWELow = 0014 Hex - Veelg datavalg kg/time [20]

E1AO0 H|0000 H|0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpigh PWEjy

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

11A0 H|0000 H|0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpigh PWE|q,

Konverteringstabel
Konverterings- Konverterings-

index faktor
73 0,1
2 100
1 10
0 1
-1 0,1
-2 0,01
-3 0,001
-4 0,0001
-5 0,00001

m Proces-ord

Blokken af proces-ord er delt i to blokke pa hver 16
bits, der altid kommer i den angivne reekkefolge.

Eksempel - Lees en parameterveerdi:
Veerdien i parameter 207 Rampe op-tid 1 enskes.
Masteren sender folgende forespoergsel:
PKE = 10CF Hex - lees parameter 207
Rampe op-tid 1
IND = 0000 Hex
PWEnigy = 0000 Hex
PWE| ow = 0000 Hex

10CF H|0000 H[0000 H|0000 H
PKE IND  PWEpigh PWEo,
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PCD1 PCD2
PCD 1 PCD 2
Styretelegram Styreord Reference-
(master slave) veerdi
Styretelegram Statusord Aktuel udg.
(slave master) frekvens
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m Styreord i henhold til FC-protokol
For at veelge FC-protokol i styreordet skal parameter
512 Telegramprofil indstilles til FC-protokol [1].

Styreordet anvendes til at sende kommandoer fra en
master (fx en pc) til en slave (frekvensomformer).

Serlel
kom. ref.

Master —» Slave [Styreord

1514 1312 11 10987 6 54 3 2 1 0 Bit nr.

Bit 03, Frilebsstop:

Bit 03 = '0" medferer, at frekvensomformeren straks
vil "slippe" motoren (udgangstransistorerne "slukkes"),
séledes at denne lgber frit til stop.

Bit 03 = "1’ medfarer, at frekvensomformeren kan
starte motoren, hvis de evrige startbetingelser er
opfyldt. Bemaerk: | parameter 502 Frilobsstop veelges
det, hvorledes Bit 03 sammenfares (gates) med den
tilsvarende funktion pa en digital indgang.

Bit 04, Hurtigt stop:

Bit Bit = 0 Bit =1

00 Preset-ref. Isb
01 Preset-ref. msb
02 DC-bremsning

03 Frilobsstop

04 Hurtigt stop

05 Fastfrys udgangsfrekv.

06 Rampestop Start

07 Nulstilling
08 Jog

09 Rampe 1 Rampe 2
10 Dataene er ikke gyldige Dataene er gyldige
11 Ingen funktion Releeudgang
12 Ingen funktion Digital udgang
13 Valg af setup, Isb

14 Valg af setup, msb

15 Reversering
Bit 00/01:

Bit 00/01 anvendes til at veelge mellem de to
forprogrammerede referencer (parameter 215-218
Preset-reference) efter folgende tabel:

Preset-ref. Parameter Bit 01 Bit 00
1 215 0 0
2 216 0 1
3 217 1 0
4 218 1 1

NB!:
ll:' | parameter 508 Valg af preset-reference
i veelges det, hvorledes Bit 00/01 sammenferes
(gates) med den tilsvarende funktion
pa de digitale indgange.

Bit 02, DC-bremse:

Bit 02 = "0’ medferer DC-bremsning og stop.
Bremsespaending og varighed indstilles i parameter
132 DC-bremsespaending og parameter 126

DC-bremsetid. Bemeerk: | parameter 504 DC-bremse
veelges det, hvorledes Bit 02 sammenfaeres (gates) med

den tilsvarende funktion pé en digital indgang.
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Bit 04 = 'O’ medfarer stop, hvor motorens
hastighed rampes ned til stop via parameter
212 Hurtigt stop rampe ned-tid.

Bit 05, Fastfrys udgangsfrekvens:

Bit 05 ='0" medfarer, at den aktuelle udgangsfrekvens (i
Hz) fastfryses. Den fastfrosne udgangsfrekvens kan nu
kun eendres vha. de digitale indgange programmeret
til Hastighed op og Hastighed ned.

NB!:

": Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan
frekvensomformeren ikke stoppes via Bit 06 Start
eller via en digital indgang. Frekvensomformeren

kan kun stoppes péa felgende made:

e Bit 03 Frilebsstop

« Bit 02 DC-bremsning

« En digital indgang programmeret til DC-bremsning,

Frilebsstop eller Nulstilling og frilebsstop.

o
o
™

Bit 06, Rampestop/start:

Bit 06 = 'O’ medfarer stop, hvor motorens hastighed
rampes ned til stop via den valgte rampe ned-parameter.
Bit 06 = "1’ medferer, at frekvensomformeren kan starte
motoren, hvis de gvrige startbetingelser er opfyldt.
Bemeerk: | parameter 505 Start veelges det, hvorledes
Bit 06 Rampestop/start sammenfares (gates) med
den tilsvarende funktion pa en digital indgang.

o
@)
LL
o)
=
@
=
=
=
>
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Bit 07, Nulstilling:

Bit 07 =0’ medferer ingen nulstilling.

Bit 07 = "1’ medferer nulstilling af et trip. Nulstilling
aktiveres pa signalets forflanke, dvs. ved skift

fra logisk "0 til logisk 1"

Bit 08, Jog:
Bit 08 = "1’ medforer, at udgangsfrekvensen
bestemmes af parameter 213 Jog-frekvens.
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Bit 09, Valg af rampe 1/2:

Bit 09 = "0" medfarer, at rampe 1 er aktiv (parameter
207/208). Bit 09 = "1" medferer at rampe 2
(parameter 209/210) er aktiv.

Bit 10, Dataene er ikke gyldige/Dataene er gyldige:
Anvendes il at forteelle frekvensomformeren, hvorvidt
styreordet skal benyttes eller ignoreres. Bit 10 =

‘0’ medferer, at styreordet ignoreres, Bit 10 = "1’
medfarer at styreordet anvendes. Denne funktion

er relevant, fordi styreordet altid er indeholdt i

m Statusord i henhold til FC-profil

Slave —» Master

15 14 13 12 11

Statusord

Udgangs—
frekvens

109876543210

Statusordet anvendes til at oplyse masteren
(f.eks. en PC) om slavens (frekvensomformerens)
tilstand. Slave master

telegrammet, uanset hvilken telegramtype der Bit Bit = 0 Bit = 1
anvendes. Det er dermed muligt at koble styreordet 00 Styring klar
fra, hvis det ikke skal anvendes i forbindelse med 01 Frekvensomformer
opdatering eller laesning af parametre. klar
02 Frilobsstop

Bit 11, Ingen funktion: 03 Ingen trip Trip
Bit 11 = releeudgangsstyring. 04 Anvendes ikke
Bit 12, Ingen funktion: 05 Anvendes ikke —
Bit 12 = digital udgangsstyring 06 Triplds

' 07 Ingen advarsel Advarsel
Bit 13/14, Valg af Setup: 08 Hastigheq ¢.ref. Hastighed = ref.
Bit 13 og 14 anvendes til at vaelge mellem de fire 09 Lokal betjening Ser._kommuni.
menu-setups efter folgende tabel: 10 Ude af . Frekvensgrasnse

frekvensomrade OK

Opseetning Bit 14 Bit 13 11 Motor karer
1 0 0 12
2 0 1 13 Spaending adv.
3 1 0 14 Stromgraense
4 1 1 15 Termisk adv.

Funktionen er kun mulig, nar der er valgt Multi-Setup
i parameter 004 Aktivt Setup.

Bemeerk: | parameter 507 Valg af Setup veelges det,
hvorledes Bit 13/14 sammenfores (gates) med den
tilsvarende funktion pa de digitale indgange.

Bit 00, Styring Klar:
Bit 00 = 1: Frekvensomformeren er klar til drift.
Bit 00 = 0: Frekvensomformeren er ikke klar til drift.

Bit 01, frekvensomformer Klar:

Bit 1 = 1: Frekvensomformeren er klar til drift, men der
er en aktiv frilgbskommando via de digitale indgange
eller via den serielle kommunikation.

Bit 15 Reversering:

Bit 15 = 'O’ medferer ingen reversering.

Bit 15 = "1’ medferer reversering.

Bemaerk: Reversering er fra fabrikken indstillet
til digital i parameter 506 Reversering. Bit 15
medfarer kun reversering, nér der er valgt Ser.
kommunikation, Logisk eller Logisk og.

Bit 02, Frilebsstop:

Bit 2 = 0: Frekvensomformeren har sluppet motoren.
Bit 2 = 1: Frekvensomformeren kan starte motoren,
nar der afgives en startkommando.

Bit 03, Ingen trip/trip:

Bit 03 = '0’ betyder, at frekvensomformeren
ikke er i en fejltilstand.

Bit 03 = "1’ betyder, at frekvensomformeren er
trippet, og at den behgver et reset-signal, for
at driften kan genetableres.

Bit 04, Anvendes ikke:
Bit 04 anvendes ikke i statusordet.

Bit 05, Anvendes ikke:
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Bit 05 anvendes ikke i statusordet.

Bit 06, Triplas:

Bit 06 = '0’ betyder, at frekvensomformeren

ikke er triplast.

Bit 06 = "1’ betyder, at frekvensomformeren er
triplast og ikke kan resettes, for netforsyningen er
fiernet. Trip’et kan resettes med enten 24 V ekstern
kontrolbackup, eller efter at strammen tilsluttes igen.

Bit 07, Ingen advarsel/advarsel:
Bit 07 =0’ betyder, at der ingen advarsler er.
Bit 07 = 1" betyder, at der er opstéet en advarsel.

Bit 08, Hastighed# ref/hastighed = ref.:

Bit 08 = "0’ betyder, at motoren karer, men at den
aktuelle hastighed er forskellig fra den indstillede
hastighedsreference. Det kan f.eks. veere tilfeeldet,
mens hastigheden rampes op/ned ved start/stop.
Bit 08 = '1’ betyder, at motorens aktuelle hastighed
er lig med den indstillede hastighedsreference.

Bit 09, Lokal betjening/seriel kommunikationsstyring:
Bit 09 = "0’ betyder, at [STOP/RESET] er aktiveret pa
styreapparatet, eller at Lokal betjening i parameter 002
Lokal-/fiernbetjening er valgt. Det er ikke muligt at styre
frekvensomformeren via den serielle kommunikation.
Bit 09 = "1’ betyder, at det er muligt at styre
frekvensomformeren via den serielle kommunikation.

Bit 10, Ude af frekvensomrade:

Bit 10 = '0", hvis udgangsfrekvensen har naet
veerdien i parameter 201 Udgangsfrekvens lav greense
eller parameter 202 Udgangsfrekvens haj greense

. Bit 10 = "1" betyder, at udgangsfrekvensen er
inden for de fer nesvnte greenser.

Bit 11, Korer/kerer ikke:

Bit 11 =0’ betyder, at motoren ikke kerer.
Bit 11 = "1’ betyder, at frekvensomformeren
har et startsignal, eller at udgangsfrekvensen
er sterre end 0 Hz.

Bit 13, Spaendingsadvarsel hgj/lav:

Bit 13 ='0’ betyder, at der ingen spaendingsadvarsler er.
Bit 13 = "1’ betyder, at DC-speaendingen i
frekvensomformerens mellemkreds er for lav eller for hgj.
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Bit 14, Stremgreense:

Bit 14 =0’ betyder, at udgangsstremmen er mindre
end veerdien i parameter 221 Stremgreense I .

Bit 14 =1’ betyder, at udgangsstremmen er starre
end veerdien i parameter 221 Stremgreense I, 0g
at frekvensomformeren vil trippe efter en fast tid.

Bit 15, Termisk advarsel:

Bit 15 ='0’ betyder, at der ikke er en termisk advarsel.
Bit 15 = "1’ betyder, at temperaturgraensen er
overskredet i enten motor, frekvensomformer eller fra
en termistor, der er tilsluttet en digital indgang.

m Hurtig I/O FC-profil

ud -
Slave —» Master [/Statusord fre?:,:gss

1514 13121110987 6543210

Hurtig /O FC-profil kan bruges til at overvage de
digitale indgange blot ved at lsese statusordet.
Indgangsstatus i statusordet afspejler den faktiske
indgangstilstand (Hgj eller Lav) uanset den valgte
digitale indgangsfunktion. Den/de hurtige /O profil(er)
vil kun veere tilgeengelig(e) i frekvensomformere med
Profibus. Responstiden fra indgangen skifter, til den
er tilgeengelig pa Profibus, er ca. 10 ms.

(@)
O
L
o
=
o)
Qo
E™
S
IS
S
=)
=
o
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Bit Bit =0 Bit =1 Bit Bit =0 Bit = 1
00 Styring klar 00 OFF 1 ON 1
01 Frekvensomformeren 01 OFF 2 ON 2
er Klar 02 OFF 3 ON 3
02 Frilobsstop 03 Frilgbsstop
03 Ingen trip Trip 04 Kvikstop
04 Anvendes ikke 05 Fastfrys
05 Digital indgang 27 0: Indgang LAV/ udgangsfrekv.
1: Indgang H@J 06 Rampestop Start
06 Triplés 07 Nulstil
07 Ingen advarsel Advarsel 08 Bus jog 1
08 Hastighed # ref. Hastighed = ref. 09 Bus jog 2
09 Lokal betjening Ser._kommunikation 10 Data ikke gyldige Data gyldige
10 Ude af frekvensomrade Frekvensgrasnse OK 11 Slow down
11 Motor OK 12 Catch-up
12 Digital indgang 18 0: Indgang LAV/ 13 Valg Set-up (Isb)
1: Indgang H@J 14 Valg Set-up (msb)
13 Digital indgang 19 0: Indgang LAV/ 15 Reversering
1: Indgang H@J
14 Digital indgang 29 0: Indgang LAV/ Bit 00-01-02, OFF1-2-3/ON1-2-3:
m— 1: Indgang HOJ Bit 00-01-02 = '0" medferer rampestop, som anvender
15 Digital indgang 33 0: Indgang LAV/ rampetiden i parameter 207/208 eller 209/210.
1: Indgang HOJ Hvis der er valgt Relay 123 i parameter 323
Releeudgang , vil udgangsreleeet aktiveres, nar
udgangsfrekvensen er O Hz.
) o ) Bit 00-01-02 ='1" medforer, at frekve nsomformeren kan
m Styreord i henhold til Fieldbus-profil starte motoren, hvis de gvrige startbetingelser er opfyldt.
Master —» Slave [/Styreord E::,e_l ref. Bit 03, Frilobsstop:

Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 04, Kvikstop:

1514151211 109876543210 Bit nr. Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

For at veelge Profidrive i styreordet skal parameter

Bit 05, Fastfrys udgangsfrekvens:
512 Telegramprofil indstilles til Profidrive [O].

Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Styreordet anvendes til at sende kommandoer fra Bit 06, Rampestop/start:
en master (fx en PC) til en slave (frekvensomformer).
Master Slave.

Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 07, Nulstilling:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 08, Jog 1:
Bit 08 = "1" medferer, at udgangsfrekvensen
bestemmes af parameter 09 Bus jog 1.

Bit 09, Jog 2:
Bit 09 = "1" medferer, at udgangsfrekvensen

bestemmes af parameter 510 Bus jog 2.

Bit 10, Data ikke gyldige/Data gyldige:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 11, Slow-down:

Anvendes til at r educere hastighedsreferencen
med veerdien i parameter 219 Catch-up/slow-
down reference.
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Bit 11 =0’ medferer ingen aendring af referencen.
Bit 11 =1’ medferer at referencen reduceres.

Bit 12, Catch-up:

Anvendes til at @ge hastighedsreferencen med veerdien
i parameter 219 Catch-up/slow-down reference.

Bit 12 =0’ medferer ingen aendring af referencen.

Bit 12 = "1’ medforer, at referencen oges.

Hvis bade Slow-down og Catch-up er aktiveret (Bit

11 og 12 = "1"), har slow-down hgjeste prioritet,

dvs. at hastighedsreferencen reduceres.

Bit 13/14, Valg af Setup:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 15 R eversering:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

m Statusord iht. Profidrive-protokol

Udgangs—

Slave —» Master [/Statusord’] frekvens

15141312 11109 876543210

Statusordet anvendes til at oplyse masteren
(f.eks. en PC) om slavens (frekvensomformerens)
tilstand. Slave Master.

Bit 00 = "1’ betyder, at frekvensomformeren
er klar til drift.

Bit 01, frekvensomformer klar:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 02, Frilgbsstop:

Bit 02 = '0’ betyder, at styreordets Bit 00, 02 eller

03 er "0" (OFF1, OFF3 eller Frilgbsstop).

Bit 02 ='1’ betyder, at styreordets Bit 00, 01, 02 og 03
er "1", og at frekvensomformeren ikke er trippet.

Bit 03, Ingen trip/trip:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 04, ON 2/OFF 2:< newline/>Bit 04 = 'O’
betyder, at styreordets Bit 01 = "1".
Bit 04 =1’ betyder, at styreordets Bit 01 =0’

Bit 05, ON 3/OFF 3:
Bit 05 = "0 betyder, at styreordets Bit 02 = '1".
Bit 05 = "1’ betyder, at styreordets Bit 02 ='0’.

Bit 06, Start mulig/start ikke mulig:

Bit 06 = "1’ efter reset af et trip, efter aktivering af OFF2
eller OFF3 og efter tilslutning af netspaending. Start
ikke mulig resettes, idet styreordets Bit 00 seettes

til '0’, og Bit 01, 02 og 10 seettes til '1’.

Bit 07, Advarsel:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

o
o
™

Bit 08, Hastighed:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

o
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o

Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Se beskrivelse under Statusord iht. F C-protokol.

Bit Bit =0 Bit = 1

8? Fretf/z:llggmﬁ‘lsrrmer Bit 09, Ingen advarsel/advarsel:
klar

02 Frilobsstop Bit 10, Hastighed # ref./hastighed = ref.:

03 Ingen trip Trip

04 ON 2 OFF 2

05 ON 3 OFF 3 Bit 11, Korer/karer ikke:

06 Start mulig Start ikke mulig

07 Advarsel

08 Hastighed # ref. Hastighed = ref. Bit 13, Speendingsadvarsel hej/lav:

09 Lokalbetjening Ser. kommuni.

10 Ude af Frekvensgreense )

frekvensomrade OK Bit 14, Stremgreense:

11 Motor kerer

12 , Bit 15, Termisk advarsel:

13 Speending adv.

14 Stromgreense

15 Termisk adv.

Bit 00, Styring ikke klar/klar:

Bit 00 = 'O’ betyder, at styreordets Bit 00, 01
eller 02 er '0’ (OFF1, OFF2 eller OFF3), eller at
frekvensomformeren ikke er klar til drift.
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m Seriel kommunikationsreference

Seriel

kom. ref. Master —» Slave

Styreord

15 14 13 12 11 10 98 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit nr.

Den serielle kommunikationsreference overferes til
frekvensomformeren som et 16-bit ord. Veerdien
overfares som hele tal 0 - £32767 (x200%).
16384 (4000 Hex) svarer til 100%.

Den serielle kommunikationsreference har felgende
format: 0-16384 (4000 Hex) = 0-100% (Par. 204
Minimum ref. - Par. 205 Maksimum ref.).

Det er muligt at sendre omdrejningsretningen via den
serielle reference. Det sker ved at omregne den binaere
referencevaerdi til 2' komplement. Se eksempel.

Eksempel - Styreord og seriel kommunikationsref.:
Frekvensomformeren skal modtage en startkommando,
og referencen gnskes indstillet til 50% (2000 Hex)

af referenceomradet.
Styreord = 047F Hex
Reference = 2000 Hex

Startkommando.
50% reference.

l047F H|2000 H|

Styreord Reference

Frekvensomformeren skal modtage en startkommando,
og referencen onskes indstillet til -50% (-2000 Hex)

af referenceomradet.

Referenceveerdien konverteres forst til 1° komplement,
og dernaest adderes 1 bingert for at f& 2’ komplement:

2000 Hex 0010 0000 0000 0000 0000
1’ komplement 1101 1111 1111 1111 1111
+ 1

2’ komplement 1110 0000 0000 0000 0000

Styreord = 047F Hex
Reference = EO00 Hex

Startkommando.
-50% reference.

l047F H|E000 H|

Styreord Reference

m Aktuel udgangsfrekvens

Udgangs—

Statusord frekvens

Slave —» Master

15 14 13 12 11 10 9 87 6 5 4 3 2 1 0 Bit nr.

88

Veerdien af frekvensomformerens aktuelle
udgangsfrekvens overfares som et 16-bit ord. Veerdien
overfares som hele tal 0 - 32767 (£200%).

16384 (4000 Hex) svarer til 100%.

Udgangsfrekvens har felgende format:
0-16384 (4000 Hex) = 0-100% (Par. 201
Udgangsfrekvens lav greense - Par. 202
Udgangsfrekvens hgj greense).

Eksempel - Statusord og aktuel udgangsfrekvens:
Masteren modtager en statusmeddelelse

fra frekvensomformeren, om at den aktuelle
udgangsfrekvens er 50% af udgangsfrekvensomradet.
Par. 201 Udgangsfrekvens lav greense = 0 Hz

Par. 202 Udgangsfrekvens hgj greense = 50 Hz

Statusord = OFO3 Hex.
Udgangsfrekvens = 2000 Hex 50% af
frekvensomradet svarende til 25 Hz.

loFo3 H|2000 H|

Statusord Udgangs—
frekvens
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m Seriel kommunikation Parameter 501 Baudrate kan ikke veelges via
den serielle kommunikation, men skal indstilles

via befjeningsenhedien.
Veerdi:
Parameter 500 Protokol = FC protokol [O]
0 - 247 O 1
Parameter 500 Protokol = Metasys N2 [1]
1 - 255 O 1
Parameter 500 Protokol = MODBUS RTU [3]
1- 247 O 1

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at tildele
hver frekvensomformer en adresse i et serielt
kommunikationsnet.

Beskrivelse af valg:

Den enkelte frekvensomformer skal tildeles

en unik adresse.

Hvis antallet af tilsluttede enheder (frekvensomformere
+ master) er starre end 31, skal der anvendes

en forsteerker (repeater).

Parameter 500 Adresse kan ikke veelges via

den serielle kommmunikation, men skal indstilles

via betjeningsenheden. 8
LL
2
23
£
Veerdi: gﬂ
300 Baud (300 BAUD) [0] a
600 Baud (600 BAUD) 1]
1200 Baud (1200 BAUD) 2]
2400 Baud (2400 BAUD) 3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
19600 Baud (9600 BAUD) 5]

Funktion:
| denne parameter programmeres den hastighed,
hvormed data overfares via den serielle kommunikation.
Baudrate defineres som antallet af bits, der
overfgres pr. sekund.

Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens transmissionshastighed
skal seettes til en veerdi svarende til transmis-
sionshastigheden for masteren.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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502 Frilgbsstop
(FRILZB)

Veerdi:

Digitalindgang (DIGITAL INDGANG) Q]
Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1]
Logisk og (LOGISK OG) [2]

OLogiskeller (LOGISK ELLER) [3]
Funktion:

| parameter 502-508 kan man veelge at styre
frekvensomformeren via de digitale indgange

og/eller via seriel kommunikation.

Veelges Seriel kommunikation [1], kan den pageeldende
kommando kun aktiveres, hvis der afgives en
kommando via den serielle kommunikation.

Ved Logisk og [2] skal funktionen tillige veere

aktiveret via en digital indgang.

Beskrivelse af valg:
Nedenstaende skema viser, hvornar motoren karer og
er i frileb, nar der er valgt hhv. Digital indgang [Q], Seriel
kommunikation [1], Logisk og [2] eller Logisk eller [3].

NB!:
'l: Bemeerk at Frilobsstop og Bit 03 i styreordet
q er aktivt ved logisk '0’.

Digital indgang [0O]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Frilgb
0 1 Frilgb
1 0 Motor kerer
1 1 Motor kerer
Seriel kommunikation [1]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Frilgb
0 1 Motor kerer
1 0 Frilob
1 1 Motor karer
Logisk og [2]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Frilab
0 1 Motor kerer
1 0 Motor karer
1 1 Motor kerer

Logisk eller [3]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Frilgb
0 1 Frilgb
1 0 Frilgb
1 1 Motor kerer

503 Kvikstop
(KVIKSTOP)

Veerdi:

Digitalindgang (DIGITAL INDGANG) [0]
Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1]
Logisk og (LOGISK OG) [2]

OLogisk eller (LOGISK ELLER) [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop.

Beskrivelse af valg:
Nedenstaende skema viser, hvornar motoren karer og er
i kvikstop, nér der er valgt hhv. Digital indgang [0, Seriel
kommunikation [1], Logisk og [2] eller Logisk eller [3].

NB!:
": Bemaerk at Kvikstop inverteret og Bit 04 i
e styreordet er aktivt ved logisk 'O’

Digital indgang [Q]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Kvikstop
0 1 Kvikstop
1 0 Motor karer
1 1 Motor karer

Seriel kommunikation [1]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Kvikstop
0 1 Motor karer
1 0 Kvikstop
1 1 Motor kerer

Logisk og [2]

Dig. indgang Ser._kom. Funktion
0 0 Kvikstop
0 1 Motor karer
1 0 Motor kerer
1 1 Motor karer

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Logisk eller [3]

Logisk eller [3]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Kvikstop 0 0 DC-brems.
0 1 Kvikstop 0 1 DC-brems.
1 0 Kvikstop 1 0 DC-brems.
1 1 Motor kerer 1 1 Motor kerer

504 DC bremse
(DC BREMSE)

Veerdi:

Digitalindgang (DIGITAL INDGANG) Q]

Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1]

Logisk og (LOGISK OG) [2]
OLogiskeller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilpbsstop.

Beskrivelse af valg:
Nedenstéende skema viser, hvornar motoren
kerer og DC bremser, nar der er valgt hhv. Digital
indgang [0], Seriel kommunikation [1], Logisk
og [2] eller Logisk eller [3].

505 Start
(START)

Veerdi:

Digitalindgang (DIGITAL INDGANG) [0]

Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1]

Logisk og (LOGISK OG) 2]
OLogisk eller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilabsstop.

Beskrivelse af valg:

Nedenstdende skema viser, hvornar motoren er
stoppet, og hvornar frekvensomformeren har en
startkommando, nar der er valgt hhv. Digital
indgang (0], Seriel kommunikation [1], Logisk
og [2] eller Logisk eller [3].

NB!:
'l:' Bemaerk at DC-bremsning inverteret og Bit 02 DIQ/t?/ indgang [0] .
q i styreordet er aktivt ved logisk '0’. Dig. indgang | Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
Digital indgang [0] 0 1 Stop
Dig. indgang Ser. kom. Funktion 1 0 Start
0 0 DC-brems. 1 1 Start
0 1 DC-brems.
1 0 Motor kerer Seriel kommunikation [1]
1 1 Motor kerer Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
Seriel kommunikation [1] 0 1 Start
Dig. indgang Ser. kom. Funktion 1 0 Stop
0 0 DC-brems. 1 1 Start
0 1 Motor kerer
1 0 DC-brems Logisk og [2]
1 1 Motor kerer Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
Logisk og [2] 0 1 Stop
Dig. indgang | Ser. kom. Funktion 1 0 Stop
0 0 DC-brems. 1 1 Start
0 1 Motor kerer
1 0 Motor kerer Logisk eller [3]
1 1 Motor kerer Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
0 1 Start
1 0 Start
1 1 Start

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilabsstop.
Vzlae'rdu. Beskrivelse af valg:
D|g|lta| mdgang.(DllGlTAL INDGANG) (0] Nedenstaende skema viser, hvilket Setup (parameter
Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1] 004 Aktivt Setup) der er valgt med hhv. Digital
Log.|sk 09 (LOGISK OG) [°] indgang (0], Seriel kommunikation [1], Logisk
OLogiskeller (LOGISK ELLER) [3] og [2] eller Logisk eller [3].
Funktion: Digital indgang [0]
Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop. Setup msb Setup Isb Funktion
0 0 Setup 1
Beskrivelse af valg: 0 1 Setup 2
Nedenstéende skema viser, hvorndr motoren 1 0 Setup 3
karer med uret og mod uret, nér der er valgt 1 1 Setup 4
hhv. Digital indgang [0], Seriel kommunikation [1],
Logisk og [2] eller Logisk eller [3]. Seriel kommunikation [1]
Digital indgang [0] Setu% msb Setug Isb EZTEUO:
Dig. indgang Ser. kom. Funktion 0 ] Setup >
0 0 Med uret 1 0 Setug 3
0 1 Med uret ] ] Setup 4
1 0 Mod uret
1 1 Mod uret
Logisk og [2]
Seriel kommunikation [1] Bus Bus Dig. Dig. Setup
Dig. indgang Ser. kom. Funktion Setup Setup Setup Setup ar.
0 0 Med uret msb Isb msb Isb
0 1 Mod uret 0 0 0 0 1
1 0 Med uret 0 0 0 ) 1
1 1 Mod uret 0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
Logisk og [2] 8 1 8 ? ;
Dig. indgang Ser._ kom. Funktion 0 ’ 1 0 1
0 0 Med uret 0 y ; ’ 5
0 1 Med uret y 0 0 0 ]
1 0 Med uret ’ 0 0 ] 1
1 1 Mod uret ’ 0 1 0 3
, 1 0 1 1 3
Logisk eller [3] 1 1 0 0 1
Dig. indgang Ser. kom. Funktion 1 1 0 1 2
0 0 Med uret 1 1 1 0 3
0 1 Mod uret 1 1 1 1 4
1 0 Mod uret
1 1 Mod uret

507 Valg af Setup

Veerdi:

Digital indgang (DIGITAL INDGANG) Q]

Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1]

Logisk og (LOGISK OG) 2]
OLogisk eller (LOGISK ELLER) [3]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Logisk eller [3]

Bus Bus Dig. Dig. Setup
Setup Setup Setup Setup nr.

msb Isb msb Isb
0 0 0 0 1
0 0 0 1 2
0 0 1 0 3
0 0 1 1 4
0 1 0 0 2
0 1 0 1 2
0 1 1 0 4
0 1 1 1 4
1 0 0 0 3
1 0 0 1 4
1 0 1 0 3
1 0 1 1 4
1 1 0 0 4
1 1 0 1 4
1 1 1 0 4
1 1 1 1 4

508 Valg af preset ref.
(VALG AF PRESET)

Veerdi:

Digitalindgang (DIGITAL INDGANG) 0]
Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATION)  [1]
Logisk og (LOGISK OG) 2]

OLogisk eller (LOGISK ELLER) [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilpbsstop.

Beskrivelse af valg:

Preset referencer via seriel kommunikation er aktive nar
parameter 512 Telegramprofil er valgt til FC-protokol [1].

509 Bus jog 1 (BUS JOG 1)

510 Bus jog 2 (BUS JOG 2)

Veerdi:
0,0 - par. 202 Udgangsfrekvens hgj greense
0 10,0 Hz
Funktion:

Hvis der i parameter 512 Telegramprofil er valgt
Profidrive [Q], kan der via den serielle kommunikation
veelges to faste hastigheder (Jog 1 eller Jog 2).
Funktionen er som i parameter 213 Jog-frekvens .

Beskrivelse af valg:
Jog-frekvensen fjog kan veelges mellem O Hz og f max.

512 Telegramprofil
(TELEGRAMPROFIL)

Veerdi:

Profidrive (PROFIDRIVE) [0]
OFC-protokol (FC-PROTOKOL) [1]

Hurtig I/0 FC-profil (HURTIG 1/0O FC-PROFIL) 2]

Funktion:

Der kan veelges mellem tre forskellige styreordsprofiler.

Beskrivelse af valg:
Veelg den enskede styreordsprofil.
Se Seriel port for FCD 300 for naermere oplysninger
om styreordsprofilerne.

513 Bus tidsinterval
(BUS TIMEOUT TID)
Veerdi:

1 - 99 sek. 0 1 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den tid, der maksimalt
forventes at g& mellem modtagelse af to pé hinanden
folgende telegrammer. Overskrides denne tid,
formodes den serielle kormmunikation at veere
ophert, og onsket reaktion indstilles i parameter
514 Bus tidsintervalfunktion.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede tid.

514 Bus tidsintervalfunktion
(BUS TIMEOUT FUNK)

Veerdi:

O Off (OFF) [0]
Fastfrys udgangsfrekvens (FRYS UDGANG) [1]
Stop (STOP) 2]
Jogging (JOGGING) [3]
Max. hastighed (MAX. HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP & TRIP) [5]
Funktion:

| denne parameter veelger man egnsket reaktion for
frekvensomformeren, nar den indstillede tid i parameter
513 Bus tidsinterval er overskredet. Hvis valg [1] til [5]
bliver aktiveret, vil udgangsreleeet blive deaktiveret.

Beskrivelse af valg:
Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan fryses
til den aktuelle veerdi, stoppe motoren, fryses til
parameter 213 Jog-frekvens , fryses til parameter

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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202 Udgangsfrekvens, haj greense fiuax eller

stoppe og aktivere en udkobling.

515-544 Dataudlassning

Veerdi:
Par. Beskrivelse Displaytekst Enhed Opdaterings-
nr. interval
515 Res. reference (REFERENCE %) %
516 Res. reference [Enhed] (REFERENCE [ENH.]) Hz, o./min.
517 Feedback [Enhed] (FEEDBACK [ENHED]) Par. 416
518 Frekvens (FREKVENS) Hz
519 Frekvens x skal. (FREKVENS X SKAL) Hz
520 Motorstrem (MOTORSTRZM) Amp
521 Moment (MOMENT) %
522 Effekt [kKW] (EFFEKT (kW) kW
523 Effekt [HP] (EFFEKT (hp)) HK
524 Motorspaending (MOTORSPANDING) V
525 DC-linkspaending (DC LINK SPANDING) V
526 Termisk belastning af motor (TERM. BEL.MOTOR) %
527 Termisk belastning af inverter (TERM. BELAST.INV.) %
528 Digital indgang (DIG. INDGANG) Bin
529 KI. 53 analog indgang (ANA. INDG. 53) V
531 Kl. 60, analog indgang (ANA. INDG. 60) mA
532 KI. 33, pulsinput (PULSINPUT 33) Hz
533 Ekstern reference (EXT REFE.%) %
534 Statusord, Hex (UDVID. STATUSORD) Hex
537 Invertertemperatur (INVERTER TEMP) °C
538 Alarmord (ALARMORD) Hex
539 Styreord (STYREORD) Hex
540 Advarselsord (ADVARSELSORD) Hex
541 Udvidet statusord (UDV. STATUSORD) Hex
544 Puls teeller (PULS TALLER)
545 KI. 29, pulsinput (PULSINPUT 29) Hz
Funktion:

Disse parametre kan udleeses via den serielle
kommunikationsport samt via LCP-displayet. Se ogsa
parametrene 009-012 Displayudlsesning.

NB!:
'l: Parameterne 515-541 kan kun udleeses via
i den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Reference %, parameter 515:

Angiver den resulterende reference som en
procentdel i omradet fra minimumreference,
Refmin til maksimumreference, Refuax . Se
ogsa Referencehandtering.

Reference [enhed], parameter 516:

Angiver den resulterende reference i Hz i Aben
slejfe (parameter 100). | Lukket slgjfe veelges
referenceenheden i parameter 416 Ref/feedb. enhed.

Feedback [enhed], parameter 517:

Angiver den resulterende feedbackveerdi i den
enhed/skalering, som er valgt i parameter 414, 415 og
416. Se ogsa afsnittet om feedbackhandtering.

Frekvens [Hz], parameter 518:
Angiver udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Frekvens x skalering [-], parameter 519:

svarer til den aktuelle udgangsfrekvens fiu
ganget med den angivne faktor i parameter 008
Displayskalering af udgangsfrekvens .

Motorstrem [A], parameter 520:
Angiver motorens fasestram malt som effektiv veerdi.

Moment [Nm], parameter 521:
Angiver motorens aktuelle belastning i forhold
til motorens nominelle moment.

Effekt [kW], parameter 522:
Angiver den aktuelle effekt, som motoren optager i kW.

Effekt [HK], parameter 523:
Angiver den aktuelle effekt, som motoren optager i HK.

Motorspeending, parameter 524:
Angiver den speending, som tilferes motoren.

DC link speending, parameter 525:
Angiver mellemkredsspeendingen i frekven-
somformeren.

Term. bel.motor [%], parameter 526:

Angiver den beregnede/estimerede termiske belastning
af motoren. 100% er udkoblingsgraensen. Se ogsé
parameter 128 Termisk motorbeskyttelse .

Term. belast.inv [%], parameter 527:
Angiver den beregnede/estimerede termiske belastning
af frekvensomformeren. 100% er udkoblingsgreensen.

Dig. indgang, parameter 528:

Angiver signalstatus fra de 5 digitale indgange (18, 19,
27, 29 og 33). Indgang 18 svarer til bitten leengst til
venstre. '0’ = intet signal, "1’ = tilsluttet signal.

Kl. 563 ana. speend [V], parameter 529:
Angiver spaendingsveerdien for signalet pa klemme 53.

Kl. 60 ana. strom [mA], parameter 531:
Angiver den aktuelle veerdi for signalet pa klemme 60.

Puls indgang 33 [Hz], parameter 532:
Angiver en pulsfrekvens i Hz pa klemme 33.

Ekst. reference, parameter 533:

Angiver summen af eksterne referencer i % (summen
af analog, pulsbaseret og seriel kommunikation)

i omrédet fra Minimumreference, Refuin til
Maksimumreference, Refuax.

Statusord, parameter 534.:
Angiver det aktuelle statusord for frekvensomformeren
i Hex. Se Seriel kommunikation for VLT 2800.

Inverter temp., parameter 537:

Angiver den aktuelle invertertemperatur pa
frekvensomformeren. Udkoblingsgreensen er 90-100
°C, indkobling sker igen ved 70 = 5 °C.
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O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Alarmord, parameter 538:

Angiver i Hex-kode, hvilken alarm der er pa
frekvensomformeren. Se Advarselsord, uadvidet
statusord og alarmord.

Styreord, parameter 539:
Angiver det aktuelle styreord for frekvensomformeren
i Hex. Se Seriel kommunikation for FCD 300.

Advarselsord, parameter 540:
Angiver, om der er en advarsel pa frekvensomformeren
i Hex. Se Advarselsord, udvidet statusord og alarmord.

Uavid. statusord, parameter 541:

Angiver, om der er en advarsel pa frekvensomformeren i
Hex-kode. Se Advarselsord, udvidet statusord

0g alarmord.

Pulse count, parameter 544:

Denne parameter kan udleeses via LCP-displayet
(009-012). Nér der keres med teellerstop, bruges
denne parameter, med eller uden reset, til at udlaese
det antal pulse, apparatet har registreret. Den hgjeste
frekvens er 67,6 kHz, mens den laveste er 5 Hz.
Teelleren nulstilles, nar teellerstop genstartes.

Puls indgang 29 [Hz], parameter 545:
Angiver en pulsfrekvens i Hz pa klemme 29.

561 Protokol

(PROTOKOL)

Veerdi:

OFC-protokol (FC PROTOKOL) Q]
Metasys N2 (METASYS N2) [1]
Modbus RTU [3]
Funktion:

Der kan veelges mellem tre forskellige protokoller.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede styreordsprotokol.

Yderligere oplysninger om anvendelse af
Metasys N2-protokollen: se MG91CX. Modbus
RTU: se MG10SX.

Veerdi:
(EVEN/1 STOPBIT) Q]
(ODD/1 STOPBIT) 1]

O (NO PARITY/ 1 STOPBIT) 2]
(NO PARITY/2 STOPBIT) [3]
Funktion:

Denne parameter konfigurerer frekvensomformerens
Modbus RTU-interface til at kommunikere korrekt
med master-styreenheden. Pariteten (LIGE, ULIGE
eller INGEN PARITET) skal indstilles, s& den svarer
til indstillingen for master-styreenheden.

Beskrivelse af valg:

Veelg den paritet, der svarer til indstillingen for Modbus
master-styreenheden. Lige eller ulige paritet anvendes
somme tider til at gore det muligt at kontrollere et
overfort ord for fejl. Da Modbus RTU anvender den
mere effektive metode CRC (Cyclic Redundancy
Check) til fejlkontrol, anvendes paritetskontrol kun
sjeeldent i Modbus RTU-netveerk.

571 Modbus tidsafbrydelse af kommunikation
(M.BUS KOM.-TID.)

Veerdi:

10 ms - 2000 ms 0 100 ms

Funktion:
Denne parameter bestemmer det maksimale tidsrum,
hvorunder frekvensomformerens Modbus RTU venter
pa tegn, der sendes af master-styreenheden. Nar dette
tidsrum udlgber, gar frekvensomformerens Modbus
RTU-interface ud fra, at hele meddelelsen er modtaget.

Beskrivelse af valg:

Generelt er vaerdien pa 100 ms tilstraskkeligt for Modbus
RTU-netveerk, men visse Modbus RTU-netvaerk kan
arbejde med en tidsaforydelsesveerdi pa kun 35 ms.
Hvis der veelges en for kort veerdi, risikerer
frekvensomformerens Modbus RTU-interface

at ga glip af en del af meddelelsen. Da
CRC-kontrollen efterfalgende ikke vil veere korrekt,

vil frekvensomformeren ignorere meddelelsen. De
resulterende returneringer af meddelelser vil gore
kommunikationen i netvaerket langsommere.

Hvis der veelges en for lang veerdi, venter
frekvensomformeren leengere end nadvendigt for at
bestemme, om meddelelsen er afsluttet. Dette vil
forsinke frekvensomformerens reaktion p& meddelelsen
og muligvis f& master-styreenheden til at tidsafbryde.
De resulterende returneringer af meddelelser vil gore
kommunikationen i netveerket langsommere.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Tekniske funktioner

600-605 Driftsdata

Veerdi:

Par. nr. Beskrivelse Displaytekst Enhed Omrade

600 Driftstimer (DRIFTSTIMER) Timer 0-130,000.0

601 Kerte timer (KORTE TIMER) Timer 0-130,000.0

602 kKWh-teeller (KWh TALLER) kKWh Apparatafhaengig

603 Antal indkoblinger (ANTAL INDKOBL.) Antal gange 0-9999

604 Antal overophedninger  (ANTAL OVEROPHED) Antal gange 0-9999

605 Antal overspaendinger (ANTAL OVERSPAND.) Antal gange 0-9999
Funktion:

Disse parametre kan udleeses via den serielle
kommunikationsport samt via LCP-betjeningsenheden.

Beskrivelse af valg:

Parameter 600, Driftstimer:

Angiver antal timer, frekvensomformeren har
veeret i drift. Veerdien gemmes hver time og ved
netafbrydelse. Veerdien kan ikke nulstilles.

Parameter 601, Kearte timer:

Angiver antal timer, motoren har veeret i drift siden reset
i parameter 619 Reset af karte timer taeller. Veerdien
gemmes hver time og ved netafbrydelse.

Parameter 602, kWh teeller:

Angiver frekvensomformerens leverede udgangsenergi
i KWh. Beregningen er baseret p& en midling

af kW over en time. Veerdien kan nulstilles med
parameter 618 Nuistilling af kWh-teeller.

Omrade: 0 - afheenger af apparatet.

Parameter 603, Antal indkoblinger:
Angiver antal indkoblinger af forsyningsspaendingen,
der har veeret foretaget pa frekvensomformeren.

Parameter 604, Antal overtemperaturer:
Angiver antal overtemperaturfejl, der har veeret
registreret pa frekvensomformerens kaleplade.

Parameter 605, Antal overspaendinger:

Angiver antal overspeendinger af mellemkredsspaendin-
gen, der har veeret pa frekvensomformeren. Der bliver
kun talt op, nar Alarm 7 Overspaending er aktiv.

NB!:
'l: Parameter 615-617 Fejllogbog kan ikke udleeses
q via indbygget betjeningsenhed.

(F.LOG: FEJLKODE)

Veerdi:
[Index 1 - 10] Fejlkode: O - 99

Funktion:
| denne parameter er det muligt at se arsagen til,
at et trip (udkobling af frekvensomformer) opstar.
Der angives 10 [1-10] log-veerdier.
Laveste log-nummer [1] indeholder nyeste/seneste
gemte dataveerdi. Hojeste log-nummer [10] indeholder
aeldste dataveerdi. Hvis der opstar et trip, er det
muligt at se arsagen, tiden og en evt. veerdi pa
udgangsstrom eller udgangsspaending.

Beskrivelse af valg:

Angives som en fejlkode, hvor nummeret refererer til en
tabel. Se tabellen i Advarsler/alarm meddelelser.
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616 Fejllogbog: Tid
(F.LOG: TID)

Veerdi:
[Index 1 - 10] Timer: 0 - 130.000,0

Funktion:
| denne parameter er det muligt at se det samlede antal
driftstimer i forbindelse med de seneste 10 trip.
Der angives 10 [1-10] log-veerdier. Laveste log-nummer
[1] indeholder nyeste/sidst gemte dataveerdi, hgjeste
log-nummer [10] indeholder eeldste datavaerdi.

Beskrivelse af valg:
Udleeses som en veerdi.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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617 Fejllogbog: Veerdi
(F.LOG: VARDI)

Veerdi:
[Index 1 - 10] Veerdi: 0 - 9999

Funktion:
| denne parameter er det muligt at se, ved hvilken vaerdi
et trip er sket. Enheden pé veerdien afhaenger af, hvilkken
alarm der er aktiv i parameter 615 Fgjllogbog: Fejlkode .

Beskrivelse af valg:
Udleeses som en veerdi.

618 Reset af kWh teeller
(RESET KWH TALLER)

Veerdi:

Olngen reset INGEN RESET) 0]
Reset (RESET) [1]
Funktion:

Nulstilling af parameter 602 kWh teeller .

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og der trykkes pa
[OK]-tasten, nulstilles frekvensomformerens kWh
teeller. Denne parameter kan ikke veelges via
den serielle kommunikation.

NB!:

'lqt' Nar [OK]-tasten er aktiveret, er

nulstillingen udfert.

619 Reset af kgrte timer teeller
(RESET AF K@.TIM)

Veerdi:

Olngen reset INGEN RESET) [0]
Reset (RESET) [1]
Funktion:

Nulstiling af parameter 601 Karte timer .

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og der trykkes pa
[OK]-tasten, nulstilles frekvensomformerens parameter
601 Karte timer. Denne parameter kan ikke veelges
via den serielle kommunikation.

' NB!:
' i Nar [OK]-tasten er aktiveret, er

nulstillingen udfert.

620 Driftstilstand
(DRIFTSTILSTAND)

Veerdi:

ONormal drift (NORMAL DRIFT) [0]
Styrekorttest (STYREKORTTEST) [2]
Initialisering (INITIALISERING) [3]
Funktion:

Denne parameter kan, ud over sin normale funktion,
anvendes til test af styrekort.

Der er desuden mulighed for at lave en initialisering
til fabriksindstillingen af alle parametre i alle Setups,
undtagen parameter 500 Adresse, 501 Baudrate,
600-605 Driftsdata og 615-617 Fejllogbog.

Beskrivelse af valg:

Normal funktion [0] anvendes ved normal
drift af motoren.

Styrekorttest [2] veelges, hvis der gnskes kontrol
af styrekortets analoge og digitale indgange,
analoge og digitale udgange, releeudgange samt
10 V og 24 V speendingerne.

Testen udferes séledes:

18 - 19 - 27 - 29 - 33 - 46 forbindes.

20 - 55 forbindes.

42 - 60 forbindes.

01 - 50 forbindes.

02 - 53 forbindes.

03 - 31B forbindes.

03 02 01 Z1A318

=== [=05| L2 N G 3535 36 36 42 46 5053 55 60
BB BRE 555500 nmmmes
i — HEHEEEEE
67 68 69 68 69 70 D 12 18 19 %27 29 33 |%
Sl l=l==l=]=s] == ==]=]
EEE=EEEE=EE s
LT [

Benyt folgende procedure for styrekorttest:

1. Veelg styrekorttest.

2. Afbryd netspeendingen, og afvent, at lyset
i displayet forsvinder.

3. Montér iht. tegning og beskrivelse.

Tilslut netspaendingen.

5. Frekvensomformeren foretager automatisk
test af styrekortet.

&

Hvis indikeringslamperne blinker med en kode

(4 indikeringslamper skiftevis), er styrekorttesten

ikke blevet gennemfort (se afsnittet Interne feji

for at f& yderligere oplysninger. Skift styrekort for

at f& frekvensomformeren i drift.

Hvis frekvensomformeren kommer i Normal/Display
mode, er testen OK. Fjern testkonnektoren, hvorefter

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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frekvensomformeren er klar til drift. Parameter 620
Diriftstilstand indstilles automatisk til Normal drift [0].

Initialisering [3] veelges, hvis der onskes

fabriksindstilling af apparatet.

Procedure for initialisering:

1. Veelg Initialisering [3].

2. Afbryd netspaendingen, og afvent, at lyset
i displayet forsvinder.

3. Tilslut netspeendingen.

4. Der foretages en initialisering af alle parametre
i alle Setups, undtagen parameter 500
Adresse, 501 Baudrate, 600-605 Driftsdata
0og 615-617 Fejllogbog.

[a)
O
L
o
=
o)
Qo
E®
S
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S
>
=
o

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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621-642 Typeskilt

Veerdi:

Par. Beskrivelse Displaytekst

nr. Typeskilt

621 Apparattype (APPARAT TYPE)

624 Softwareversion (SOFTWARE VERSION)

625 LCP-identifikationsnr. (LCP-VERSION)

626 Databaseidentifikationsnr. (DATABASEVERSION)

627 Effektdelsversion (EFFEKTDEL ID)

628 Applikationsoptionstype (APP. TYPE)

630 Kommunikationsoptionstype (OPTION 2 TYPE)

632 BMC-softwareidentifikation (BMC-SOFTWARE-ID)

634 Enhedsidentifikation til kommunikation (ENHEDS-ID)

635 Softwaredelnummer (SW. DEL NR.)

640 Softwareversion (SOFTWARE VERSION)

641 BMC-softwareidentifikation (BMC2 SW)

642 Effektkortidentifikation (EFFEKTKORT-ID)
Funktion:

Apparatets hoveddata kan udleeses fra parameter 621 til
635 Typeskilt ved hjeelp af LCP-betjeningsenheden eller
den serielle kommunikation. Parametrene 640 - 642
kan endvidere ses pa apparatets indoyggede display.

Beskrivelse af valg:

Parameter 621 Typeskilt: Apparattype:
Angiver apparatsterrelse og netspaending.
Eksempel: FCD 311 380-480 V.

Parameter 624 Typeskilt: Softwareversionsnummer.
Angiver apparatets aktuelle softwareversionsnummer.
Eksempel: V 1.00

Parameter 625 Typeskilt: LCP-identifikationsnummer:
Angiver identifikationsnummeret for apparatets LCP.
Eksempel: ID 1.42 2 kB

Parameter 626 Typeskilt: Databaseidenti-
fikationsnummer:

Angiver identifikationsnummeret for soft-
warens database.

Eksempel: ID 1.14.

Parameter 627 Typeskilt: Effektdelsversion:
Angiver identifikationsnummeret for appa-
ratets effektdel.

Eksempel: ID 1.15.

Parameter 628 Typeskilt: Applikationsoptionstype:
Angiver, hvilke typer applikationsoptioner der er
installeret i frekvensomformeren.

Parameter 630 Typeskilt: Kommunikationsoptionstype:
Angiver, hvilkke kommmunikationsoptionstyper der
er installeret i frekvensomformeren.

Parameter 632 Typeskilt: BMC-softwareidentifikation:
Angiver identifikationsnummeret for BMC-softwaren.

Parameter 634 Typeskilt: Enhedsidentifikation
til kommunikation:
Angiver identifikationsnummeret for kommunikationen.

Parameter 635 Typeskilt: Softwaredelnr.:
Angiver softwarens delnummer.

Parameter 640 Typeskilt: Softwareversion:
Angiver apparatets aktuelle softwareversionsnummer.
Eksempel: 1.00

Parameter 641 Typeskilt: BMC-softwareidentifikation:
Angiver identifikationsnummeret for BMC-softwaren.

Parameter 642 Typeskilt: Effektkortidentifikation:
Angiver identifikationsnummeret for apparatets
effektdel. Eksempel: 1.15

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veerdi:

Standardversion (STANDARD VERSION) [1]
Profibus 3 Mbaud-version

(PROFIBUS 3 MB VER.) 2]
Profibus 12 Mbaud-version

(PROFIBUS 12 MB VER.) [3]

VLT® Serie FCD

Funktion:
Denne parameter aktiverer en konfiguration af et
Profibus-styrekort. Standardveerdien afheenger af den
producerede enhed, der ogsa er den hgjeste veerdi,
der kan opnas. Det betyder, at et styrekort kun kan
nedjusteres til en lavere ydelsesversion.

[a)
O
L
o
=
o)
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S
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o

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Service

m Diagnosticering
Den faktiske status fremgar udvendigt pa
FCD-produkterne. Fem LED’er angiver apparatets
faktiske status, og disses betydning fremgar af tabellen.

Mere detaljerede statusoplysninger fas ved brug af et
lokalbetjeningspanel (LCP2 - se billedet). Dette kan
tilsluttes udvendigt (uden at &bne kapslingen), hvis
LCP2-stikket, der er vist pa tegningen, er installeret.
LCP2 er en brugervenlig brugerflade, der giver adgang
til samtlige parametre og mulighed for at indstille dem.
Parametrene vises pa seks forskellige sprog.

FCD 300 indeholder en log med nyttige oplysninger
om fejl. Oplysninger om de 10 seneste fejl

lagres og indekseres i tre forskellige parametre
med henblik pé fejldiagnose.

@ 195NA354.10

W/ &J & \@ Lokalbetjeningspanelet
(]

195NA340.10

LCP2-stik

Parameter 616 indeholder tidspunktet for fejlens
opstéen udlaest fra det interne ur.

Parameter 617 indeholder en fejlkode, der oplyser
den registrerede fejls type.

Parameter 618 indeholder en maling, der er
relevant for fejlforekomsten. Denne maling vil typisk
vaere den, umiddelbart for fejlens opstéen, malte
mellemkredsspeaending eller udgangsstrom.
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LED-diagnose péa decentral FCD 300

Nr. | Navn | Farve | OK-sta- | Alterna- Funktion
tus tiver
1 Status | Gul Off Off Status for FCD er OK
On Svarende til parameterindstillingen. Yderligere oplysninger

findes i Design Guide - parameter 26. DeviceNet-manualen
indeholder specifikke DeviceNet-signaler.

2 Bus Gron On On OK status for den anvendte Fieldbus
(hvis (Ikke relevant for apparater uden Fieldbus)
bus- Langsomt Lokal betjening eller lokal standsning
nen er Hurtigt Greenseflade arbejder, men der er ingen kommunikation
mon- blinkende med masteren
teret (Neermere oplysninger findes i Fieldbus-manualen)
ol eré (Ikke relevant for apparater uden Fieldbus)
Off Status for Fieldbus er ikke OK
Off) (Ikke relevant for apparater uden Fieldbus)
3 Alarm | Red Off Off Ingen alarm til stede
Blinkende Blinker, mens trip/triplas er til stede
4 Ad- Gul Off Off Ingen advarsel til stede
varsel Blinkende Blinker, mens advarselssituation foreligger
5 On Gren On On Apparatet forsynes fra netforsyningen eller 24 V DC
Off Netforsyning eller 24 V DC mangler

o
O
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S
E®
<
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m Advarsler/alarmmeddelelser
En advarsel eller alarm vises pa indikeringslamperne
p& LCP2. Der vises en advarsel, indtil
fejlen er rettet, mens en alarm vil blive vist
blinkende, indtil [STOP/RESET] aktiveres.
Tabellen viser de forskellige advarsler og alarmer,
der er vist i LCP2, samt om fejlen fastlaser
frekvensomformeren. Efter en Trip ldst (alarm- og
advarselsindikeringslamper blinker samtidigt) afbrydes
netforsyningen, og fejlen rettes. Netforsyningen
tilsluttes igen, og derefter skal frekvensomformeren
nulstilles. Frekvensomformeren er nu klar. Et Trip
kan nulstilles manuelt pa tre mader:
1. Via betjeningstasten [STOP/RESET].

2. Via en digital indgang.

3. Via den serielle kommunikation.

Desuden kan der veelges at foretage automatisk
nulstilling i parameter 405 Reset funktion. Nar der vises
et kryds i bade advarsel og alarm, kan det betyde,
at der kommer en advarsel for en alarm. Det kan
ogsa betyde, at det er muligt selv at programmere,
om der skal komme en advarsel eller alarm pa en
given fejl. Dette er f.eks. muligt i parameter 128
Termisk motorbeskyttelse. Efter et trip er motoren i
frileb, og pa frekvensomformeren blinker en alarm
0g en advarsel, men hvis fejlen forsvinder, er det
kun alarmen, der blinker. Efter en nulstilling vil
frekvensomformeren igen vaere klar til drift.

Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm Trip
fastlést
2 Live zero fejl (LIVE ZERO FEJL) X X X
4 Netfasefejl (NET FASEFEJL) X X X
5 Speendingsadvarsel, hgj (DC LINK SPANDING HOJ) X
6 Spaendingsadvarsel, lav (DC LINK SPANDING LAV) X
7 Overspaending (DC LINK OVERSPANDING) X X X
8 Underspaending (DC LINK UNDERSPAND.) X X X
9 Inverter overbelastet (INVERTER, TID) X X
10 Motor overbelastet (MOTOR, TID) X X
11 Motortermistor (MOTORTERMISTOR) X X
12 Stroamgreense (STROMGRANSE) X X
13 Overstrom (OVERSTROM) X X X
14 Jordfejl (JORDFEJL) X X
15 Switch mode-fejl (SWITCH MODE-FEJL) X X
16 Kortslutning (STRIM KORTSLUTNING) X X
17 Timeout for seriel kommunikation (STD BUSTIMEOUT) X X
18 HPFB-bustimeout (HPFB TIMEOUT) X X
33 Ude af frekvensomréade (UDG.FR.OMR/RET GRANS) X
34 HPFB-kommunikationsfejl (PROFIBUS-OPT. FEJL) X X
35 Indkoblingsfejl (INDKOBL. FEJL) X X
36 Overtemperatur (OVERTEMP.) X X
37-45  Intern fejl (INTERN FEJL) X X
50 AMT ikke mulig X
51 AMT-fejl vedr. typeskiltdata (AMT TYPE.DATA FEJL) X
54 AMT forkert motor (AMT FORKERT MOTOR) X
55 AMT-timeout (AMT TIMEOUT) X
56 AMT-advarsel under AMT (AMT ADV. UNDER AMT) X
99 Last (LAST) X
LED-indikering
Advarsel gul
Alarm rod
Trip last gul og red
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ADVARSEL/ALARM 2: Live zero-fejl
Spaendings- eller stremsignalet pa klemme 53 eller
60 er under 50% af den indstillede veerdi i parameter
309 eller 315 Klemme, min. skalering.

ADVARSEL/ALARM 4: Netfasefejl

Der er ingen fase pa netforsyningssiden. Kontrollér
forsyningsspaendingen til frekvensomformeren. Denne
fejl vil kun veere aktiv ved 3-faset netforsyning. Alarmen
kan kun forekomme ved pulserende belastning. | sa fald
skal pulsene deempes, f.eks ved hjaelp af en inertiskive.

ADVARSEL 5: Spandingsadvarsel hgj

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er hgjere end
Speendingsadvarsel hgj, vil frekvensomformeren give
en advarsel. Motordriften fortseetter uforandret. Hvis
UDC forbliver over spaendingsadvarselsgraensen,
tripper inverteren efter en fastsat tid. Tiden

er apparatafheengig og har veerdien 5-10 sek.
Bemeerk: Frekvensomformeren vil trippe med en
alarm 7 (overspeending). En speendingsadvarsel
kan forekomme, nar den tilsluttede netspaending

er for hgj. Kontrollér, om forsyningsspaendingen
passer til frekvensomformeren. Se Tekniske data.
En spaendingsadvarsel kan ogsé forekomme,

hvis motorfrekvensen reduceres for hurtigt pga.

en for kort nedrampetid.

ADVARSEL 6: Spaendingsadvarsel lav

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er lavere end
Speendingsadvarsel lav, vil frekvensomformeren give
en advarsel. Motordriften fortseetter uforandret. Hvis
UDC forbliver under spaendingsadvarselsgreensen,
tripper inverteren efter en fastsat tid. Tiden er
apparatafheengig og har veerdien 2-25 sek. Bemaerk:
Frekvensomformeren vil trippe med en alarm 5
(underspaending). En speendingsadvarsel kan
forekomme, nar den tilsluttede netspaending er for
lav. Kontrollér, om forsyningsspaendingen passer

til frekvensomformeren. Se Tekniske data. Nar
frekvensomformeren slukkes, vises en advarsel

6 (og advarsel 8) kortvarigt.

ADVARSEL/ALARM 7: Overspeanding

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er kommet over
inverterens Overspeendingsgraense, vil inverteren
blive slukket, indtil UDC igen er faldet under
overspaendingsgreensen. Hvis UDC forbliver over
overspandingsgraensen, tripper inverteren efter

en fastsat tid. Tiden er apparatafhaengig og har
veerdien 5-10 sek. En overspaending pa UDC kan
forekomme, nar motorfrekvensen reduceres for hurtigt
pa grund af en for kort nedrampetid. Bemazerk:
Spaendingsadvarsel hej (advarsel 5) vil sdledes

ogsé kunne forarsage en alarm 7.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

ADVARSEL/ALARM 8: Underspanding

Hvis mellemkredsspeendingen (UDC) er kommet
under inverterens Underspaendingsgreense, Vil
inverteren blive slukket, indtil UDC igen er over
underspaendingsgraensen. Hvis UDC forbliver under
underspaendingsgraensen , tripper inverteren efter en
fastsat tid. Tiden er apparatafhaengig og har veerdien
2-15 sek. En underspaending kan forekomme, nar
den tilsluttede netspaending er for lav. Kontrollér, om
forsyningsspaendingen passer til frekvensomformeren.
Se Tekniske data. Nar frekvensomformeren slukkes,
vises en advarsel 8 (og advarsel 8) kortvarigt.
Bemeerk: Speendingsadvarsel lav (advarsel 6) vil
séledes ogséa kunne forarsage en alarm 8.

ADVARSEL/ALARM 9: Inverter overbelastet
Elektronisk termisk inverterbeskyttelse indikerer,

at frekvensomformeren er teet pé udkobling pga.
overbelastning (for hej udgangsstrem i for lang tid).
Teelleren for elektronisk termisk inverterbeskyttelse
giver en advarsel ved 98% og tripper ved 100% med
en alarm. Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for
teelleren er kommet under 90%. Fejlen opstar, fordi
frekvensomformeren er overbelastet i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10: Motor overbelastet
Ifolge den elektroniske termiske motorbeskyttelse er
motoren for varm. | parameter 128 kan brugeren
veelge, om VLT-frekvensomformeren skal give

en advarsel eller en alarm, nar teelleren har naet
100%. Fejlen skyldes, at motoren er overbelastet
med mere end 100% i for lang tid. Kontrollér, at
motorparametrene 102—106 er korrekt indstillet.

ADVARSEL/ALARM 11: Motortermistor
Motoren er for varm, eller termistoren/termistor-
forbindelsen er afbrudt. | parameter 128 Termisk
motorbeskyttelse kan brugeren veaelge, om frekven-
somformeren skal give en advarsel eller alarm.
Kontrollér, at PTC-termistoren er korrekt tilsluttet
mellem klemmerne 31a og 31b.
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ADVARSEL/ALARM 12: Strgmgraense
Udgangsstremmen er sterre end veerdien i parameter
221 Stroamgreense v, og frekvensomformeren vil
trippe efter en fastsat tid, der veelges i parameter
409 Trip delay overstrom.

ADVARSEL/ALARM 13: Overstrgm

Inverterens spidsstremgreense (ca. 200% af nominel
udgangsstrem) er overskredet. Advarslen vil vare ca.
1-2 sek., og frekvensomformeren vil derefter trippe
og afgive en alarm. Sluk for frekvensomformeren,
og kontrollér, om motorakslen kan drejes, og om
motorsterrelsen passer til frekvensomformeren.
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ALARM 14: Jordfejl

Der er afledning fra udgangsfaserne til jord, enten
i kablet mellem frekvensomformeren og motoren
eller i motoren. Sluk for frekvensomformeren,

og fiern jordfejlen.

ALARM 15: Switch mode-fejl
Fejl i stramforsyningen til switch mode (intern forsyning).
Kontakt Deres Danfoss-leverander.

ALARM: 16: Kortslutning

Der er kortslutning pa motorklemmerne eller i motoren.
Afbryd netforsyningen til frekvensomformeren,

og fiern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17: Timeout for seriel
kommunikation

Der er ingen seriel kommunikation il
frekvensomformeren. Advarslen vil kun veere

aktiv, nar parameter 514 Bus timeout funk er indstillet
til en veerdi, der er forskellig fra OFF. Hvis parameter
514 Bus timeout funk er indstillet til Stop og trip

[5], vil den forst give en advarsel og derefter rampe
ned og trippe ud med en alarm. Parameter 513
Bus timeout tid kan evt. oges.

ADVARSEL/ALARM 18: Timeout for HPFB-bus
Der er ingen seriel kommunikation til
frekvensomformerens kommunikationsoptionskort.
Advarslen vil kun veere aktiv, nar parameter 804 Bus
timeout funk er indstillet til en veerdi, der er forskellig
fra OFF. Hvis parameter 804 Bus timeout funk er
indstillet til Stop og trip, vil den forst give en advarsel
og derefter rampe ned og trippe ud med en alarm.
Parameter 803 Bus timeout tid kan evt. ages.

ADVARSEL 33: Ude af frekvensomrade

Advarslen er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har naet
Udgangsfrekvens lav greense (parameter 201) eller
Udgangsfrekvens haj graense (parameter 202). Hvis
VLT-frekvensomformeren er i Procesregulering, lukket
slgjfe (parameter 100), vil advarslen veere aktiv i
displayet. Hvis VLT-frekvensomformeren er i en anden
tilstand end Procesregulering, lukket slgjfe, vil bit
008000 Ude af frekvensomréde i udvidet statusord
veere aktiv, men der vil ikke veere en advarsel i displayet.

ADVARSEL/ALARM 34: HPFB-kommunikationsfejl
Kommunikationsfejl forekommer kun pa
Profibusversioner.

ALARM 35: Inrush-fejl

Denne alarm fremkommer, nér frekvensomformeren
har veeret tilsluttet netforsyningen for mange
gange inden for 1 minut.

ADVARSEL/ALARM 36: Overtemperatur

106

Hvis den interne temperatur kommer over 75-85 °C
(apparatafthaengig), vil frekvensomformeren give en
advarsel, og motordriften fortsaetter uforandret. Stiger
temperaturen yderligere, reduceres switchfrekvensen
automatisk. Se Temperaturathaengig switchfrekvens.
Hvis den interne temperatur pa kelepladen

kommer over 92-100 °C (apparatafheengig), vil
frekvensomformeren koble ud. Temperaturfejlen

kan ikke nulstilles, fer temperaturen pa den interne
keleplade kommer under 70 °C. Tolerancen er +£5 °C.
Temperaturen kan vaere forarsaget af felgende:

- Omgivelsestemperaturen er for hg;.

- Motorkablet er for langt.

- Netspaendingen er for hgj.

ALARM 37-45: Intern fejl
Interne fejl 0-8 angives i indikeringslampernes Alarm,
Advarsel, Bus, Status som en blinkende kode.

Alarm 37, intern fejl nummer 0: Kommunikationsfejl
mellem styrekort og BMC2.

Alarm 38, intern fejl nummer 1: Flash
EEPROM-fejl pa styrekort.

Alarm 39, intern fejl nummer 2: RAM-fejl pa styrekort

Alarm 40, intern fejl nummer 3: Kalibreringskon-
stant i EEPROM.

Alarm 41, intern fejl nummer 4: Dataveerdier i EEPROM.

Alarm 42, intern fejl nummer 5: Fejl i
motorparameterdatabase.

Alarm 43, intern fejl nummer 6: Generel powerkort-fejl.

Alarm 44, intern fejl nummer 7: Minimum
softwareversion af styrekort eller BMC2

Alarm 45, intern fejl nummer 8: 1/O-fejl (digital
ind-/udgang, relee eller analog ind-/udgang)

NB!:

B0&n Nér der igen startes efter en alarm 38-45, vil
VLT-frekvensomformeren vise en alarm 37. Den
faktiske alarmkode kan afleeses i parameter 615.

ALARM 50: AMT ikke mulig

En af felgende tre muligheder kan forekomme:

- Den beregnede Rs-veerdi ligger uden for
de tilladte graenser.

- Motorstremmen i mindst én af motorfaserne
er for lav.

- Den anvendte motor er sandsynligvis for lille til,
at AMT-beregningerne kan udferes.

ALARM 51: AMT Fejl vedr. typeskiltdata
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Der er inkonsistens mellem de registrerede motordata.
Kontrollér, at motordataene har det relevante setup.

ALARM 54: AMT forkert motor
Der kan ikke udferes AMT pa den anvendte motor.

ALARM 55: AMT timeout
Beregningerne tager for lang tid, eventuelt
pga. stej pd motorkabler.

ALARM 56: AMT-advarsel under AMT
Der er givet en frekvensomformeradvarsel
under udferelse af AMT.

ADVARSEL 99: Last
Se parameter 18.

m Advarselsord, udvidet statusord og alarmord

Advarselsord, statusord og alarmord bliver vist i
displayet i Hex-format. Er der flere advarsler, statusord
eller alarmer, vil der blive vist en sum af de samlede
advarsler, statusord eller alarmer. Advarselsord,
statusord og alarmord kan ogsa udlaeses med den
serielle bus i hhv. parameter 540, 541 og 538.

Bit (Hex) Advarselsord

000008 | Timeout for HPFB-bus

000010 | Timeout for standardbus

000040 | Stremgraense

000080 | Motortermistor

000100 | Motor overbelastet

000200 | Inverter overbelastet

000400 | Underspeending

000800 | Overspeending

001000 | Speendingsadvarsel lav

002000 | Speendingsadvarsel hgj

004000 | Fasetab

010000 | Live zero-fejl

400000 | Ude af frekvensomrade

800000 | Profibus-kommunikationsfejl

40000000 | Switch mode-advarsel

80000000

Kolepladetemperatur hgj
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Bit (Hex) Udvidet statusord

000001 | Rampning

000002 | AMT kerer

000004 | Start med/mod uret

000008 | Slow-down

000010 | Catch-up

000020 | Feedback hgj

000040 | Feedback lav

000080 | Udgangsstrom hgj

000100 | Udgangsstrem lav

000200 | Udgangsfrekvens hgj

000400 | Udgangsfrekvens lav

002000 | Bremsning

008000 | Ude af frekvensomrade

Bit (Hex) Alarmord

000002 | Trip fastlast

000004 | AMT-tuning ikke OK

000040 | Timeout for HPFP-bus

000080 | Timeout for standardbus

000100 | Kortslutning

000200 | Switch mode-fgjl

000400 | Jordfell

000800 | Overstrom

002000 | Motortermistor

004000 | Motor overbelastet

008000 | Inverter overbelastet

010000 | Underspeending

020000 | Overspeending

040000 | Fasetab

080000 | Live zero-fejl

100000 | Kelepladetemperatur for hgj

2000000 | Profibus-kommunikationsfejl

8000000 | Inrush-fejl

10000000 | Intern fejl

m Reservedele
Den komplette elektronikdel kan anvendes som
reservedel. Folgende fire dele kan erstatte alle
FCD 303-330 med og uden Profibus.
Ved servicering af apparater med DeviceNet og
AS-interface kraeves der yderligere et styrekort il
opgradering af elektronikreservedelen.

FCD 303 178B1484
FCD 307 178B1485
FCD 315 178B1486
FCD 330 178B2301

Delene kan skaleres et trin ned ved at veelge den
korrekte motorstarrelse, og Profibus-funktionerne
kan eendres/fiernes i parameter 678.

Styrekortet kan ogsé udskiftes med henblik pa
reparation af elektronikdelen.

Profibus, 12 MB styrekort 175N2338
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DeviceNet-styrekort 175N2324
AS-interface-styrekort 175N2325

Til servicering af installationsboksen kan der
bestilles et seet med div. dele, stik og printkort
med klemmer 175N2121

Serviceveerktgjsseet 175N2404

Det er normalt ikke muligt at betjene FCD 300 med l&get
abent. Med servicevaerktojssasttet kan elektronikdelen
og installationsboksen forbindes uden faktisk at

seette dem sammen. Dette kan veere nyttigt, hvis

der kraeves malinger pa indgangs-/udgangsklemmer

i forbindelse med servicering.

108

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacfoss

VLT® Serie FCD

m Aggressive miljger
Da FCD 300 er indkapslet, sa den lever op
til IP66-standarden, er den velegnet til brug i
moderat aggresive miljoer.

m Rengaring
Kapslingen (IP66/NEMA type 4x indenders) giver
beskyttelse mod snavs og vandindtraengen, og den er
udformet til rengering i fode- og drikkevarevirksomheder
med koncentrationer af rengeringsmidler ifelge
producentens anbefaling. Hegjtryksrengering med
varmt vand pa& meget kort afstand eller i lang tid
kan beskadige pakninger og etiketter.
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m Derating i forbindelse med drift ved lav hastighed

Nar en motor er tilsluttet en frekvensomformer, er det
nedvendigt at vaere opmasrksom pa, om motoren
bliver kolet tilstraekkeligt. Ved lave omdrejningstal
kan motorens ventilator ikke tilfere en tilstrackkelig
maengde kaleluft. Dette problem optreeder,

nar belastningsmomentet er konstant (f.eks. et
transportband) over hele reguleringsomradet. Den
reducerede ventilation er afgerende for, hvor stort et

moment der kan tillades ved en kontinuerlig belastning.

Skal motoren kontinuert kere med et omdrejningstal,
der er mindre end halvdelen af det nominelle, skal
motoren tilfores ekstra keleluft. | stedet for ekstra
koling kan motorens belastningsgrad nedsaettes. Det
kan gores ved at veelge en steorre motor. Men der

er i frekvensomformerens konstruktion lagt greenser
for hvor stor en motor, der kan tilkobles.

m Derating for omgivelsestemperatur

Omogivelsestemperaturen (Tomag,maks) er den
maksimale tilladte temperatur. Gennemsnittet
(Toma,gsN) Malt over 24 timer skal vaere mindst 5
°C lavere. Huvis frekvensomformeren arbejder ved
temperaturer over 40 °C, kreeves der en derating
af den nominelle udgangsstrom.

Tinv [%]

195NA199.10

100
90+
80
70
60
50

40

%

35 40 45 50 55 TauB, MAX
30 35 40 45 50 T AMB. AVG

FCD 303-305 +10 °C
FCD 307 +5 °C
FCD 335 -5 °C

m Galvanisk adskillelse (PELV)

PELV-adskillelsen (Protective Extra Low Voltage)
opnés ved at indlaegge galvaniske adskillelser imellem
styrekredsleb og de kredslgb, der er i forbindelse med
netpotentialet. Disse adskillelser er udfert séledes,

at de opfylder kravene til forstaerket isolation ved at
have de nedvendige krybe- og luftafstande. Kravene

er beskrevet i standarden EN 50 178. Det er samtidigt

et krav, at installationen er udfert som beskrevet i
lokale/nationale bestemmelser for PELV.

110

Alle styreklemmer, klemmer til seriel kommunikation
og releeklemmer er sikkert adskilt fra netpotentialet,
dvs. overholder kravene til PELV. De kredslab,

som er tilsluttet styreklemmerne 12, 18, 19, 20,
27, 29, 33, 42, 46, 50, 55, 53 og 60, er galvanisk
forbundet med hinanden. Hvis afbryder S100 dbnes,
er potentialerne for grupperne 18, 19, 20, 27, 29 og
33 adskilt fra alle andre ind- og udgange. | dette
tilfeelde kan klemme 12 ikke bruges til forsyning for
de digitale indgange pa disse klemmer.

Den serielle kommunikation, som er forbundet

til klemmmerne 67 - 70, er galvanisk isoleret

fra styreklemmerne, men dette er kun en
funktionel isolation.

Releekontakterne pa klemme 1 - 3 er adskilt fra de
ovrige styrekredslob med forstaerket isolation, dvs.
at PELV-kravene er overholdt for disse, selvom der
er netpotentiale pa relesklemmerne.

Nedenstéende kredslebselementer danner den sikre
elektriske adskillelse. De overholder kravene til
forsteerket isolation og tilherende test ifelge EN 50 178.
1. Transformator og optisk adskillelse i
spaendingsforsyningen.
2. Optisk isolation mellem Basic Motor Control
og styrekortet
3. Isolation mellem styrekortet og effektdelen.
4. Releekontakter og -klemmer i forhold til avrige
kredslob pa styrekortet.

PELV-isolation af styrekortet garanteres under
felgende forudseetning:
- Der méa maksimalt vaere 300 V mellem fase og jord.

En motortermistor, der er tilsluttet klemme
31a-31b, skal have forstaerket isolering for at
overholde PELV-kravene. Danfoss Bauer leverer
termistorer med dobbelt isolering.

Se ogsa afsnittet Diagram i Design Guide.
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m Nedjustering af lufttryk

ved Tame = maks. 40°C.

2. Nedjustering af maks. Tawmg kontra hgjde

ved 100% udgangsstrom.

80% +

. . . . Max. udgangsstrem
Under 1000 m er nedjustering ikke ngdvendig. ved 40°C

Over 1000 m skal den omgivende temperatur
(Tawmg) eller den maksimale udgangsstrom (Imax) 100% 4
nedjusteres ifelge nedenstdende diagram:

+40°C
T+38C
1. Nedjustering af udgangsstrem kontra hoejde 90% 1 Lssc

Max. Tgmp ved 100%

udgangsstram

f34c

1km 2km 3km Altitude

DANFOSS
175NA023.10

m Resultat af emissionstest i henhold til generiske
standarder og PDS-produktstandarder
Felgende testresultater er opnaet pa et system
bestdende af en FCD 300 400 V med skaermet
styrekabel, styreboks med potentiometer,
skaermet motorkabel, skaermet bremsekabel
samt LCP med kabel.

VLT FCD 300 med klasse Produktstandard/milio Basisstandard

1A-RFI-filter

Overholder EN 50081-2/industri EN55011 gruppe 1 klasse A

Overholder EN 61800-3/Begreenset CISPR 11 gruppe 1 klasse A
distribution til farste miljo

Overholder EN 61800-3/Ubegreenset CISPR 11 gruppe 2 klasse A
distribution til andet milj@

FCD 303-315 10 m skeermet motorkabel

FCD 322-335 5 m skeermet motorkabel’

1 Hvis 10 m-kabel gnskes, kontaktes Danfoss.

NB!:

":' FCD 300 med klasse 1A-RFI-filter er et produkt,
q der er begraenset til salg og distribution
ifalge IEC 61800-3. | beboelsesomrader kan

produktet forarsage radioforstyrrelser. Hvis det sker,
skal brugeren muligvis tage passende forholdsregler.

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke
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m Generelle tekniske data

Netforsyning (L1, L2, L3):

Forsyningsspaending FCD 305-335 380-480 V ...vvvviiiiiiiieiiiiiee e 3 x 380/400/415/440/480 V +10%
FOrSYNINGSTIEKVENS  1oiiiiiiii ittt e e oo e e e e et e e s e et e e e e s s bbbt e e e e ee e s s anbbeaeeeeeessnaaaneees 50/60 Hz
Maks. ubalance pa forsyningsspaending ........ccccvveveeieeiieiieieecre e +2,0% af nominel forsyningsspaending
Effektfaktor (400 V) / COS. @1 cooeiiiiieieiee e 0,90 / 1,0 ved nominel belastning
Antal koblinger pa forsyningsindgang L1, L2, L3 ..ocoiiiiiiieiie et 2 gange/min.
Sikringer til maks. KOMSIUtNINGSVEEITI .....iiiiiiiiiiicce e e e e 100.000 A
Maksimalafbrydere til maks. kortslutningsveaerdi ..o 10.000 A

Se afsnittet Seerlige forhold i Design Guide

Udgangsdata (U, V, W):

UdQaNGSSPEENAING  wvvvvriiieieeiiiiiiiiiee e e ettt e e e st e e e e e s st e e e e e e s s annbenee s 0-100% af forsyningsspeaendingen
UdgangsirekVENS ..o 0,2-132Hz, 1 -1000 Hz
Nominel motorspaending, 380-480 V apparater ........cccoccceveeiiieeeeiiiiiee e 380/400/ 415/ 440/ 460/ 480V
NOMINEI MOTOITIEKVENS ...ttt et e ettt e e ettt e e e et e e e e entee e e anneeeeeeneees 50/60 Hz
(0o o] [[gTe ot WU Lo o= laTe TR SRR Ubegraenset
RAMPEAET . 0,02 - 3600 sek.

Moment karakteristikker:

Startmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Konstantmoment) .........ccccccoiviiiiiniieeniiiiiinn, 160% i 1 min.”
Startmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Variabelmoment) .......cccccccciiiiiiiiee e, 160% i 1 min.”
Startmoment (parameter 119 Hagjt STartmOmeEnt ) ... 180% i 0,5 sek.”
Overmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Konstantmoment) .............cccccviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiis 160%"
Overmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Variabelmoment) ...........cccccvvvvvvvvviviiiiiiiiiiiiiiivveivivvninns 160%"

*Procentangivelsen relaterer sig til frekvensomformerens nominelle strom.

Styrekort, digitale indgange:

Antal programmeérbare digitale INAGANGE .. ...vvviviiieiiiiiiiiiie s 5
0 00T A T8 Ta AT 0 01T R 18, 19, 27, 29, 33
SPBENAINGSNIVEAU  1eeiiiiiiiiiiiie ettt et e e e e e bbb e e e e e s e bbb eeeeeeeas 0 - 24 V DC (PNP positiv logik)
SPaENAINGSNIVEAU, 0GISK "0 ittt e et e e et e e e e e e e e a e e e e e <5VDC
SPaNdiNGSNIVEAU, I0GISK "' oo e e et e e e e e e e >10V DC
Maksimal spaending P& INAGANG  ....eevieeieiee ettt ettt et e e e e et et e e et ae e e e e e eae e e eaeeens 28V DC
Indgangsmodstand, Ri (Klemmerne 18, 19 09 27) cooiiiiiiiiiii i ca. 4 k&2
Indgangsmodstand, Ri (KIEMME 29, 33) ...iiiiiiiiiiiiiii e e e e ca. 2 k2

Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspsendingsklemmer og kan
adskilles funktionelt fra andre styreklemmer ved at abne afbryder S100. Se afsnittet Galvanisk isolation.
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Styrekort, analoge indgange:

Antal analoge SPaENAINGSINAGANGE  ..vvvvvvvrriieeiieiiieieee et s s 1 stk
(=T aaTaaT=T o100 0l 1 SO OO TP TP TP PPPPPPPPTRN 53
SPBENAINGSNIVEAU  1eeiiiiiiiiiiii ettt e et e e e e e bttt e e e e e e bbbt e e s e e s s bbb eeeeaesnnneaees +0- 10V DC (skalérbar)
INAGANGSMOASTANG, Ri oo ca. 10 ks2
MaKS. SPEENAING oo 20V
Antal analoge SIIBMINAGANGE  ..vvviiiiiiiiiiii it 1 stk
(=T aaTaaT=T o100 0l T SO OO PP PP PPPPPPPPPTRN 60
SHOMNIVEAU ..o 0/4 - 20 mA (skalérbar)
INAGANGSMOASTANG, Ri e ca. 300 £2
MK, STIBIM ettt ettt e e e e et e et e e 30 mA
Oplasning for analoge INAGANGE  ...iiiiviiiiiiiii ettt ettt eeaeaaes 10 bit
Ngjagtighed for analoge iNndgange ..o Maks. fejl 1% af fuld skala
INTEIVAl TOr SCANMING +.eiiiiiii ittt e e e e ottt e e e e e s bbb b et et e e e e s s nbb b b et e e eeessanbbbeeeeeeaennnnnnes 13,3 msek

De analoge indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV) og andre hajspaend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk adskillelse.

Styrekort, pulsindgange:

Antal programmeérbare PUISINAGANGE  ...vvvvvvveiriiiiiiiiiiiieeieieeeee e an 2
(T 0TS AT T 1021 29, 33
Maks. frekvens pa KIEBMME 29/33 ......ciiiiiiiiciei et 110 kHz (Push-pull)
Maks. frekvens pa KIBMME 29/33 .....cciiiiie e eeaa e 5 kHz (open collector)
Min. frekvens PAKIBMIME 33 ...t e e e e et e et et e e e 4 Hz
Min. frekvens PAKIBMIME 29 ... ettt e e et e e 30 Hz
Y er= T aTe 1 aTe 1] a11Y/=T T RPN 0 - 24 V DC (PNP positiv logik)
SPaENAINGSNIVEAU, T0GISK "0 oot e et e e a e <5VDC
SPaENAINGSNIVEAU, 0GISK "' oo et e e e e e e e e e e e e e e >10V DC
Maksimal spaending P& INAGANG  ...coviieiieeiie ettt et e ettt e et e e et e e et b e et e e sabe e anbe e e 28V DC
INAGANGSMOASTANG, Ri oo ca. 2 kQ2
Yoz 1 BT (= oY= TR 13,3 msek
L] ] 1] 1 T PPt 10 bit
Nojagtighed (100 Hz- 1 KHz) KIEMME 33 ..oiiiiiiiiiiiiie e Maks. fejl: 0,5% af fuld skala
Nojagtighed (1 kHz - 67,6 kHz) KIemme 33 ... Maks. fejl: 0,1% af fuld skala
Pulsindgangen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaend-

ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, digitale/frekvens udgang:

Antal programmérbare digitale/pulS UAGANGE ......cciiiriiiiiiiie et 1 stk
KIBMIMIENUIMIMIET ..ottt e e a4ttt e a4 oo bbbttt e e oo ettt e e e s st e e e e e e e s aanie 46
Spaendingsniveau ved digital/frekvens UdQang .......ooovvviiiiieeiiiiiiiiiice e 0-24VDC (O.C PNP)
Max. udgangsstrom ved digital/frekvens UAQANG .......ueiieeeiiiiiiiiiiieeee e e e 25 mA.
Max. belastning ved digital/frekKvens UAGaNG ....oooooooiiiiie e 1 k2
Max. kapacitet ved frekveNS UAGaNG ...oooooiiiiii e 10 nF
Minimum udgangsfrekvens ved freKVENS UAGANG ...vvviiiiiiiiiiiiiiiiieee e 16 Hz
Maximum udgangsfrekvens ved frekKvens Udgang .....ooooveeeiiiiii 10 kHz
Nojagtighed P& frekvens UAGaNG .....c.coiieiiiiiiiiie e Max. fejl: 0,2 % af fuld skala
OpIBSNING P& FTEKVENS UAGANGT  +.eeveeeietee ettt ettt ettt e et e et e e et e e et e et e e et e e enteeeeteeeeaaeeenaeean 10 bit

Den digitale udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.
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Styrekort, analog udgang:

Antal programmeérbare analoge UAGANGE  .......vvvvivieeeiiireeiiieieieeeeeeeeeeaeeeaesseeeesseeeeseseeeee e s 1 stk
(=T aaTaaT=T o100 0l T ST OO TP PP TP PPPPPPPRPRIN 42
Stramomrade ved analog UAGANG .....vvieuieeiieeiie ettt sie ettt e s e et e e sate e srbe e s ae e e nreae e 0/4 - 20 mA
Max. belastning til stel ved analog UdGaNG ....oooooiioiiiiee 500 ©2
Nojagtighed P& analog UAGANG ...c.ecoiiieiiieiiee ettt Max. fejl: 1,5 % af fuld skala
(0]e]lz el ale ol B=lgt=1lo e WU Lo o =1 ale E USROS 10 bit

Den analoge udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, 24-V-DC-udgang:

(Tl 0 aT=T o101 0] 0= TS TSP USSP T PR 12
Maks. belastning fra NE/24-V KSIEIN  ...uuiiiiii e 240/65 mA
24-\/-DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV), men har samme potentiale

som de analoge og digitale ind- og udgange. Se afsnittet Galvanisk adskillelse.

Styrekort, 10 V DC-udgang:

KIBMIMIENUIMIMIET ..ottt e e ettt e e e e e bbbttt e e e s e bbbttt e e e e s e bbb e e e e e e e s aane 50
UdGaNGSSPEENAING .ot 10,5V 0,5V
MaKS. DEIASINING oo 15 mA

10 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV) og andre hejspeend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, RS 485 seriel kommunikation:

(=T anTaaT=TaTU o ol 1Y SRRSO PRSP 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
(ST aaT=Ta T8 Ta aT0 AT X7 +5V
K EMIMIENUMIMEE 70 ettt et e ettt e e et e e e e e e eaaeens Stel for klemme 67, 68 og 69

Fuld galvanisk isolering. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Relssudgange: "

Antal programmerDare rElEBUAGANGE . ...vvvuuirreiieiiieiiiiieeieeeeeeeeeee e s 1
Klemmenummer, styrekort (resistiv og induktiv belastning) ... 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC1) p& 1-3, 1-2, StYreKOr .....ccoeiiiiiiiie e 250V AC, 2 A, 500 VA
Maks. klemmebelastning (DC1 (IEC 947)) pa 1-3, 1-2, styrekort ..........cccceevveenne 25V DC,2A/50V DG, 1A, 50W
Min. klemmebelastning (AC/DC) p& 1-3, 1-2, styrekort ........ccccceevveeviiiiineennnnn. 24V DC 10 mA, 24V AC 100 mA

Releekontakten er adskilt fra det ovrige kredslab med forstaerket isolation. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Bemeerk: Nominelle veerdier resistiv belastning - cosphi >0,8 for op til 300.000 operationer.
Induktive belastninger ved cosphi 0,25 ca. 50% belastning eller 50% levetid.

Ekstern 24 V DC-forsyning:

= 0a 10T aTU [ 0 TR 35, 36
SPERNAINGSOMIAAE ....eiceieeeciie et 21-28 V (maks. 37 VDC i 10 sek.)
Y eI o= < a e | ale STl o] o )= PSP PP 2V DC
Stromforbrug med/uden NEOrSYNING ...ooioiiiiiii e e <1W/5-12W

Sikker galvanisk adskillelse: Sikker galvanisk adskillelse, safremt den eksterne 24 VV DC-forsyning ogsa er af typen PELV.

Folerforsyning (T63, T73):
T 0TS A T8 Ta AT 201, 202, 203, 204
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Kabelleengder og tveersnit:

Maks. motorkabellaengde, skaermet Kabel ... 10m
Maks. motorkabelleengde, uskaermet Kabel ... 10m
Maks. tveersnit tii motor, se nasste afsnit.

Maks. tveersnit til styreledninger, Stiv IEANING .....coiiiiiiiiiie e 4,0 mm2/10 AWG
Maks. tveersnit til styreledninger, bIad 1€ANING .....oviviiiiiiee e 2,5 mm2/12 AWG
Maks. tveersnit til styreledninger, ledning med feruler ... 2,5 mmz2z/12 AWG
Maks. tveersnit til ekstra klemmer til 24 V ekst., T73 version, stive ledninger ........cccccccevveiiiiiiinnnn. 6,0 mm2/9 AWG
Maks. tveersnit til ekstra klemmer til 24 V ekst., T73 version, blad 1edning ..., 4 mm2/10 AWG
Maks. tveersnit til ekstra klemmer til 24 V ekst., T73 version, ledning med feruler ...............ccvvveeee. 4 mm2/10 AWG
[ ST A= <Y 6= a1 AT TSP 10 mm2/7 AWG
Maks. tveaersnit til ekstern PE til T73 version ... 16 mm2/5 AWG

Hvis UL/cUL skal overholdes, skal der benyttes kabel med temperaturklasse 60/75A°C. Brug kun kobberledninger.
Ved overholdelse af EN 55011 1A skal motorkablet veere skaermet. Se afsnittet EMC-emission.

Styrekarakteristik:

FrEKVENSOMIATE e 0,2-132 Hz, 1 - 1000 Hz
Oplasning for UAgaNGSIIEKVENS ......uiiiiiei it 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Gentagelsesngjagtighed for Preecis start/stop (Klemme 18, 19) ... < + 0,5 msek.
Systemresponstid (Klemme 18, 19, 27, 29, 883) ..iiiiiiiiiiiiiiiii e ——————- < 26,6 msek.
Hastighedsstyringsomrade (206N SIZJE) .........ccveiiiiiiiiiiie e 1:15 af synkron hastighed
Hastighedsstyringsomrade (&ben slgjfe) <1,1 KW ... ca. 1: 10 af synkron hastighed (motorafhaengigt)
Hastighedsstyringsomrade (Iukket SIZIfE) ........ocviiiiiiiiiiiiiiicce e 1:120 af synkron hastighed
Hastighedsnejagtighed (aben slgjfe) <1,1 kW .....coceeeiiiiinnnn, 150 - 3600 omdr./min.: Maks. fejl pa +23 omdr./min.
Hastighedsngjagtighed (&ben slgjfe) >0,75 KW ......ccccvveennee.ne. 90 - 3600 omdr./min.: Maks. fejl pa £23 omdr./min.
Hastighedsngjagtighed (lukket slgjfe) .........ccoeeeeeiiii, 30 - 3600 omdr./min: Maks. fejl p& +£7,5 omdr./min.
Alle styrekarakteristikker er baseret pa en 4-polet asynkron motor.

Omgivelser:

(0= T 1T ST PRT PP IP 66, TYPE 4x (indendars)
KaPSIING T78 VEISION i IP 65, TYPE 12

VAL o=\ (0] 151 (= AT 1,09
Maks. relativ fugtighed ..., 95% se Luftfugtighed i Designguiden
Omagivelsestemperatur (FCD 335 maks. 35 °C) ...cccoovvvivvviiiiniienniinnns Maks. 40 °C (degngennemsnit maks. 35 °C)
Derating for omgivelsestemperatur, se seerlige forhold i Designguiden

Min. omgivelsestemperatur ved fuld drift ... 0°C
Min. omgivelsestemperatur med reducCeret YABEVNE .....ccooeiiiiiii i -10°C 8
Temperatur ved Opbevaring/tranSPOM .........e i s s e -25 - +65/70 °C UE- =
MEKS. NGJAE OVET NAVEL ..ottt ettt 1.000m §g ®
Derating for Iufttryk, se seerlige forhold i Designguiden <
Anvendte EMC-standarder, EMISSION ...v.vviieiiiiiiieeeeeeeeee et EN 50081-1-2, EN 61800-3, EN 55011
Anvendte EMC-standarder, IMMUNITET .....ooiir ettt e et e et e et e e e et e e e et e e e eaaeeresaaees EN

61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Se afsnittet seerlige forhold i Designguiden

Beskyttelser:

¢ Elektronisk termisk motorbeskyttelse sikrer motoren mod overbelastning.

» Temperaturovervagning af keleplade sikrer, at frekvensomformeren udkobler, hvis temperaturen bliver 100
°C. En overtemperatur kan forst resettes, nar temperaturen pa kelepladen kommer under 70 °C.

» Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorterminalerne U, V, W.

« Hvis der mangler en netfase, udkobler frekvensomformeren.

» En overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren udkobler ved
en for lav og for hgj mellemkredsspaending.
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» Frekvensomformeren er beskyttet mod jordfejl pa motorterminalerne U, V, W.
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Forklaringerne herunder henviser til bestill-
ingsformularen.

Effektstarrelser (position 1-6):
0,37 kW — 3,3 kW (se tabellen med effektstarrelser)

Applikationsomréde (position 7):

e P-proces

Netspaending (position 8-9):
e T4 - 380-480 V trefaset forsyningsspaending

Kapsling (position 10-12):
Kapslingen yder beskyttelse mod stevede,
vade og aggressive miljger.

* P66 - Beskyttet IP66-kapsling (undtagelser,
se Installationskasse TOO, T73)

Hardwarevariant (position 13-14):

e ST - Standardhardware

e EX - 24V ekstern forsyning som back-up
til styrekortet

e EB - 24V ekstern forsyning som back-up til
styrekort og forsyning af mekanisk bremse
0g ekstra bremsechopper

RFI-filter (position 15-16):

¢ R1 - Overholdelse med klasse A1-filter

Displayenhed (LCP) (position 17-18):
Tilslutningsmulighed for display og tastatur

« DO - Ingen tilgaengelig displaytilslutning i apparatet.
» DC - Displaystik monteret (fas ikke sammen med
installationskasser i varianten "kun hgjre side")

Fieldbus-optionskort (position 19-21):
Der tiloydes et bredt udvalg af effektive
Fieldbus-optioner (integrerede)

¢ FOO - Ingen indbygget Fieldbus-option
e F10 - Profibus DP VO/V1 3 Mbaud

¢ F12 - Profibus DP V0/V1 12 Mbaud

¢ F30 - DeviceNet

e F70 - AS-interface

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke

Installationskasse (position 22-24):

e TOO - Ingen installationskasse

e T11 - Installationskasse, motormontering,
metrisk gevind, kun hgjre side

¢ T12 - Installationskasse, motormontering,
metrisk gevind, dobbeltsidet

e T16 - Installationskasse, motormontering,
NPT-gevind, dobbeltsidet

e T22 - Installationskasse, motormontering, metrisk
gevind, dobbeltsidet, serviceafbryder

e T26 - Installationskasse, motormontering,
NPT-gevind, dobbeltsidet, serviceafbryder

e T51 - Installationskasse, veegmontering, metrisk
gevind, kun hgjre side

e T52 - Installationskasse, veegmontering,
metrisk gevind, dobbeltsidet

e T56 - Installationskasse, veegmontering,
NPT-gevind, dobbeltsidet

e TB2 - Installationskasse, veegmontering, metrisk
gevind, dobbeltsidet, serviceafbryder

e TB66 - Installationskasse, veegmontering,
NPT-gevind, dobbeltsidet, serviceafbryder

e T63 - Installationskasse, vaegmontering, metrisk
gevind, dobbeltsidet, serviceafbryder, sensorstik

e T73 - Installationskasse, veegmontering,
metrisk gevind, dobbeltsidet, motorstik,
sensorstik, Viton-pakning

Coating (position 25-26):

IP66-kapslingen giver mulighed for at beskytte
frekvensomformeren imod aggressive miljger, hvilket
stort set fierner behovet for at bruge coatede printkort.

e (O - Ikke-coatede printkort

o
O
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S
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m Bestillingsformular - FCD 300

Effekistorrelse * P N P N
f.eks. 315
Applikationsomrade
303 [P]
305
Netspending
307
311 [T4]
315 Kapsling
322
330 P66
335 Hardware variant
ST
EX
EB
RFI filter
R1
Betjeningsenhed (LCP)
DO
DC
Fieldbus—optionskort
FOO
F10
F12
F30
F70
Antal af ;r;sc';allaﬁonsboks
denne e
fre T11
@nsket T12
leveringsdato T16
K T22
Bestilt af: 726
T51
T52
T56
T62
T63
Dato: T66 9
Tag kopi af bestillingsformularerne, 173 N
udfyld og send eller fax Deres ,’,\,
bestilling til nermeste afdeling af . <
Danfoss salgsorganisation. Overfladebehandling %
co o
C1 -
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m Tekniske data, netforsyning 3 x 380-480 V

Iflg. internationale krav Type 303

305 307 311 315 322 330 335"
Udgangsstrem Inv. [A] 1.4 1.8 2.2 3.0 3.7 5.2 7.0 7.6
(3 x 380-480V) Iwax (60s) [A] 2.2 2.9 3.5 4.8 5.9 8.3 11.2 11.4
Udgangseffekt (400 Sinv, [KVA] 1.0 1.2 1.5 2.0 2.6 3.6 4.8 5.3
V)
=>Typisk akseleffekt Pun [KW] 037 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.3
Typisk akseleffekt PumN [HP] 0.50 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0 5*
Maks. [MmM2/AWG] ) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabeltveersnit,
motor
Indgangsstrem LN [A] 1.2 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1 6.8
(3 x 380-480 V) ILmax(BOS)A] 1.9 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8 10.2
Maks. [mm2/AWG] 1) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
‘ L kabeltvaersnit, effekt
-»> M‘M Maks. for-sikringer [EC/UL2[A] 25/25 25/25 25/25  25/25  25/25  25/25  25/25  25/25
Virkningsgrad®) [%] 96
Effekttab v. maks. W] 22 29 40 59 80 117 160 190
belastning
Veegt kg 5.8 5.8 5.8 5.8 5.8 9.5 9.5 9.5

* Ved netspaending min. 3 x 460-480 V

** tamp Maks. 35° C.

1. American Wire Gauge. Maks. kabeltveersnit er
det storste kabeltveersnit, der kan monteres

pa klemmerne. Folg altid nationale og

lokale bestemmelser.

2. Der ber benyttes sikringer af typen gG/glL
eller tilsvarende afbrydere.

Hvis UL/cUL skal opretholdes, skal der anvendes
grenledningssikringer int. NEC. Alternativt kan
der benyttes en afbryder af typen Danfoss

CTI 25 MB eller tilsvarende.

Udlaegges til beskyttelse i et kredslgb, som er

i stand til at levere hgjst 100.000 ampere for
sikringer/10.000 ampere for afbrydere.

3. Malt med et 10 m skaermet motorkabel under
nominel belastning og frekvens.
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m Medfglger apparat
Nedenstaende giver et overblik over den litteratur,
som er tilgeengelig til FCD 300. Det skal bemaerkes,
at der kan veere afvigelser fra land til land.

Leveres sammen med apparatet:

B ENING SV B ANING e MG.04.BX.YY

Diverse litteratur til FCD 300:

DIATADIAA ..ttt MD.04.AX.YY
Design Guide - DeCeNtrale IGSNINGEL  ...uvviiiiii ittt e e e e e e e e s sbrrrreeaeee s MG.90.FX.YY

Kommunikation med FCD 300:

Profibus DP V1 BetjeningSVEJIEANING ....uuuuuiiiiiiiiiiiiiss i st s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaeaaaaaaaaaaaaeeeeens MG.90.AX.YY
DeviceNet BEteNiNGSVEJIEANING  ....ieiieieei e e e e e e e e e e e e e e e e e aa e MG.90.BX.YY
AS-i BEHENINGSVEIEANING 1evviiiiiieiiiitiee et e e e e e s bbb et e e e s s ab b e e e e e e s naae MG.04.EX.YY

X = udgavenummer
YY = sprogversion
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m Fabriksindstillinger

PNU  Parameter Fabriksindstilling An- 4-Setup Konv.- Data-
# beskrivelse dring indeks type
under
drift
001 Sprog Engelsk Ja Nej 0 5
002 Lokal-/fiernbetjent Fiernbetjent Ja Ja 0 5
003  Lokal reference 000,000.000 Ja Ja -3 4
004  Aktivt setup Setup 1 Ja Nej 0 5
005  Programmeringssetup Aktivt setup Ja Nej 0 5
006  Setupkopiering Ingen kopiering Nej Nej 0 5
007  LCP-kopi Ingen kopiering Nej Nej 0 5
008  Displayskalering 1.00 Ja Ja -2 6
009  Stor displayudleesning Frekvens [Hz] Ja Ja 0 5
010  Lille displaylinje 1.1 Reference [%] Ja Ja 0 5
011 Lille displaylinje 1.2 Motorstrom [A] Ja Ja 0 5
012  Lille displaylinje 1.3 Effekt kW] Ja Ja 0 5
013  Lokal betjening Fiernbetjent Ja Ja 0 5
som par. 100
014  Lokal stop/reset Aktiv Ja Ja 0 5
015  Lokal jog Ikke aktiv Ja Ja 0 5
016  Lokal reversering Ikke aktiv Ja Ja 0 5
017  Lokal nulstilling af trip Aktiv Ja Ja 0 5
018  Las for datassndringer Ikke last Ja Ja 0 5
019  Diriftstilstand ved Tvangsstoppet, Ja Ja 0 5
indkobling anvend gemt ref.
020  Lés til Hand-funktion Aktiv Ja Nej 0 5
024  Brugerdefineret lkke aktiv Ja Nej 0 5
Quickmenu

025  Opseetning af Quickmenu 000 Ja Nej 0 6
026  LED-indikering Overbelastning Ja Ja 0 5
4-Setup: Se ogsé Seriel kommunikation.

Et 'Ja’ betyder, at parameteren kan programmeres
individuelt i hver af de fire setups, dvs. at samme
parameter kan have fire forskellige dataveerdier. Ved et
'‘Nej’ vil dataveerdien veere den samme i alle setups.

Konverteringsindeks:

Tallet henviser til et konverteringstal, som skal
anvendes, nar der skrives eller laeses via seriel
kommunikation med en frekvensomformer.

(@)
O
s
=
o
<

o
o
o™

Konverteringstabel
Konverterings- Konverterings-

indeks faktor
73 0.1
2 100
1 10
0 1
-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001
-5 0.00001
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Datatype:

Datatype viser type og leengde pé telegrammet.
Datatype Beskrivelse

3 Heltal 16

4 Heltal 32

5 Uden fortegn 8

6 Uden fortegn 16

7 Uden fortegn 32

9 Tekststreng
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m Fabriksindstillinger - FCD 300

PNU Parameter- Fabriksindstilling AEndring 4-Setup Konv.- Data-
# beskrivelse under indeks type
drift
100  Konfiguration Hast. reg., &ben slojfe Ja Ja 0 5
101 Momentkarakteristikker ~ Konstant moment Nej Ja 0 5
102  Motoreffekt PmN afhaenger af apparat Nej Ja 1 6
103 Motorspaending UmN afheenger af apparat Nej Ja -2 6
104 Motorfrekvens, fu.N 50 Hz Nej Ja -1 6
105  Motorstrem Im,N afhaenger af den valgte Nej Ja -2 7
motor
106 Nominel motorhastighed afheenger af par. 102 Nej Ja 0 6
107  Automatisk Optimering fra Nej Ja 0 5
motortilpasning
108  Statormodstand Rs afhaenger af den valgte Nej Ja -3 7
motor
109  Statorreaktans Xs afhaenger af den valgte Nej Ja -2 7
motor
117 Resonansdeempning 0 % Ja Ja 0 5
119  Haijt startmoment 0,0 sek. Nej Ja -1 5
120  Startforsinkelse 0,0 sek. Nej Ja -1 5
121 Startfunktion Frilgb i startfor. Nej Ja 0 5
122 Funktion ved stop Frilgb Nej Ja 0 5
123  Min. frekv. for aktivering 0,1 Hz Nej Ja -1 5
af par. 122
126 DC-bremsetid 10 sek. Ja Ja -1 6
127  DC-bremseindkobl.- OFF Ja Ja -1 6
frekvens
128  Termisk motorbeskyt- Ingen beskyttelse Ja Ja 0 5
telse
130  Startfrekvens 0,0 Hz Nej Ja -1 5
131  Speending v. start 0,0V Nej Ja -1 6
132  DC-bremsespaending 0% Ja Ja 0 5
133  Startspaending afhaenger af apparat Ja Ja -2 6
134  Belastningskompenser- 100 % Ja Ja -1 6
ing
135  U/f-forhold afhaenger af apparat Ja Ja -2 6
136 Slipkompensering 100 % Ja Ja -1 3 8
137  DC-holdespaending 0% Ja 0 5 =)
138  Bremseudkoblingsveerdi 3,0 Hz Ja Ja -1 6 g ]
139  Bremseindkoblings- 3,0 Hz Ja Ja -1 6 g
frekvens
140  Stregm, mindsteveerdi 0% Nej Ja 0 5
142  Spredningsreaktans afhaenger af den valgte Nej Ja -3 7
motor
144 AC-bremsefaktor 1.30 Nej Ja -2 5
146 Nulstil speendingsvektor — Off Ja Ja 0 5
147  Motortype Generelle
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m Fabriksindstillinger

PNU Parameter- Fabriksindstilling AEndring 4-setup Konv.  Data-
# beskrivelse under drift index  type
200  Udgangsfrekvensomréde Kun med uret, 0-132 Hz  Ngj Ja 0 5
201 Udgangsfrekvens, 0,0 Hz Ja Ja -1 6
lav greense fmin
202  Udgangsfrekvens, 132 Hz Ja Ja -1 6
hgj greense fvax
203  Referenceomrade Min ref.-Max ref. Ja Ja 0 5
204  Minimum ref Refuin 0,000 Hz Ja Ja -3 4
205  Maximum ref Refumax 50,000 Hz Ja Ja -3 4
206 Rampe type Lineger Ja Ja 0 5
207  Rampe op-tid 1 3,00 sek. Ja Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 3,00 sek. Ja Ja -2 7
209  Rampe op-tid 2 3,00 sek. Ja Ja -2 7
210 Rampe ned-tid 2 3,00 sek. Ja Ja -2 7
211 Jog rampetid 3,00 sek. Ja Ja -2 7
212 Kvikstop rampe ned-tid 3,00 sek. Ja Ja -2 7
213  Jog frekvens 10,0 Hz Ja Ja -1 6
214 Reference funktion Sum Ja Ja 0 5
215  Preset-reference 1 0,00% Ja Ja -2 3
216 Preset-reference 2 0,00% Ja Ja -2 3
217  Preset-reference 3 0,00% Ja Ja -2 3
218  Preset-reference 4 0,00% Ja Ja -2 3
219  Catch-up/slow-down 0,00% Ja Ja -2 6
reference
221 Stremgreense 160 % Ja Ja -1 6
223  Adv. Lav stroam 0,0 A Ja Ja -1 6
224  Adv. Hgj stram IMAX Ja Ja -1 6
225  Adv. Lav frekvens 0,0 Hz Ja Ja -1 6
226 Adv. Hgj frekvens 132,0 Hz Ja Ja -1 6
227  Adv. Lav Feedback -4000,000 Ja Ja -3 4
228  Adv. Hej Feedback 4000,000 Ja Ja -3 4
229  Frekvens bypass, 0 Hz (OFF) Ja Ja 0 6
bandbredde
230  Frekvens bypass 1 0,0 Hz Ja Ja -1 6
231 Frekvens bypass 2 0,0 Hz Ja Ja -1 6
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m Fabriksindstillinger - FCD 300

PNU Parameter Fabriksindstilling Andring 4-Setup  Konv.- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
302 Digital indgang, klemme 18 Start Ja Ja 0 5
303 Digital indgang, klemme 19 Reversering Ja Ja 0 5
304  Digital indgang, klemme 27 Nulstilling og frileb Ja Ja 0 5
inverteret
305 Digital indgang, klemme 29 Jog Ja Ja 0 5
307  Digital indgang, kiemme 33 Ingen funktion Ja Ja 0 5
308 Klemme 53, analog indgang  Reference Ja Ja 0 5
spaending
309 Klemme 53, min. skalering 0,0V Ja Ja -1 6
310  Klemme 53, maks. skalering 10,0V Ja Ja -1 6
314  Klemme 60, analog indgang  Ingen funktion Ja Ja 0 5
strom
315  Klemme 60, min. skalering 0,0 mA Ja Ja -4 6
316 Klemme 60, maks. skalering 20,0 mA Ja Ja -4 6
317 Timeout 10 sek. Ja Ja -1 5
318  Funktion efter timeout Ingen funktion Ja Ja 0 5
319  Klemme 42, analog udgang  0-lmaks = 0-20 mA Ja Ja 0 5
323  Releeudgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
327  Puls maks. 33 5000 Hz Ja Ja 0 7
328  Puls maks. 29 5000 Hz Ja Ja 0 7
341 Klemme 46 digital udgang Ingen funktion Ja Ja 0 5
342  Klemme 46 Maks. 5000 Hz Ja Ja 0 6
pulsudgang
343  Praecis stopfunktion Normal rampestop Nej Ja 0 5
344  Teellerveerdi 100000 pulser Nej Ja 0 7
349  Hast.-kompenserings- 10 ms Ja Ja -3 6

forsinkelse

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke
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m Fabriksindstillinger — FCD 300

PNU- Parameter Fabriksindstilling Andring 4-setup Konv.- Data-

nr. beskrivelse under drift indeks type

400  Bremsefunktion Afheenger af app. Ja Nej 0 5

type

405  Reset-funktion Manuel nulstilling Ja Ja 0 5

406  Aut. genstartstid 5 sek. Ja Ja 0 5

409  Trip delay overstrom Slukket (61 sek) Ja Ja 0 5

411 Switchfrekvensen 4,5 kHz Ja Ja 0 6

413  Overmodulationsfunktion Aktiv Ja Ja 0 5

414 Min. feedback 0,000 Ja Ja -3 4

415  Maks. feedback 1500,000 Ja Ja -3 4

416  Procesenheder Ingen enhed Ja Ja 0 5

417  Hastighed, PID- 0,010 Ja Ja -3 6
proportionalforstasrkning

418  Hastighed, PID- 100 ms Ja Ja -5 7
intergrationstid

419  Hastighed, PID- 20,00 ms Ja Ja -5 7
differentieringstid

420  Hastighed, PID-differentier- 5,0 Ja Ja -1 6
ingsforsteerknings
graense

421 Hastighed, PID- 20 ms Ja Ja -3 6
lavpasfiltertid

423  U1-speending par. 103 Ja Ja -1 6

424 F1-frekvens Par. 104 Ja Ja -1 6

425  U2-speending par. 103 Ja Ja -1 6

426  F2-frekvens par. Ja Ja -1 6

427  UB-spaending par. 103 Ja Ja -1 6

428  F3-frekvens par. Ja Ja -1 6

437  Proces, PID Normal Ja Ja 0 5
normal/inverteret

438  Proces, PID-anti-windup Aktiv Ja Ja 0 5

439  Proces, PID-startfrekvens Par. Ja Ja -1 6

440  Proces, PID-start 0,01 Ja Ja -2 6
proportionalforstaerkning

441 Proces, PID-integrationstid  Slukket (9999,99 s) Ja Ja -2 7

442  Proces, PID- Slukket (0,00 s). Ja Ja -2 6
differentieringstid

443  Proces, PID-differentier- 5,0 Ja Ja -1 6
ingsforstaerkningsgraense

444  Proc. PID-lavpasfiltertid 0,02 s Ja Ja -2 6

445  Indkobling pa roterende Ikke muligt Ja Ja 0 5
motor

451  Hastighed, PID- 100% Ja Ja 0 6
feedforward-faktor

452  Regulatoromrade 10% Ja Ja -1 6

455  Frekvensomradeovervager  Muligt Ja 0 5

456  Modstandsbremseniveau 0 Ja Ja 0 5
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m Fabriksindstillinger — FCD 300

PNU Parameter- Fabriksindstill- /Andring 4-setup Konv.-  Data-
nr. beskrivelse ing under drift indeks type
500 Adresse 1 Ja Nej 0 5
501 Baudrate 9600 Baud Ja Nej 0 5
502  Frilebsstop Loqisk eller Ja Ja 0 5
503  Kvikstop Loqgisk eller Ja Ja 0 5
504 DC-bremse Loqisk eller Ja Ja 0 5
505 Start Logisk eller Ja Ja 0 5
506  Reversering Loqgisk eller Ja Ja 0 5
507 Valg af setup Loqisk eller Ja Ja 0 5
508 Valg af preset ref. Logisk eller Ja Ja 0 5
509 Bus jog 1 10,0 Hz Ja Ja -1 6
510 Bus jog 2 10,0 Hz Ja Ja -1 6
512 Telegramprofil FC-protokol Nej Ja 0 5
513 Bustidsinterval 1 sek. Ja Ja 0 5
514  Bustidsintervalfunktion Off Ja Ja 0 5
515 Dataudleesning: Reference % Nej Nej -1 3
516 Dataudlaesning: Reference [enhed] Nej Nej -3 4
517 Dataudlaesning: Feedback [enhed] Nej Nej -3 4
518 Dataudleesning: Frekvens Nej Nej -1 3
519 Dataudleesning: Frekvens x Nej Nej -1 3
skalering
520 Dataudleesning: Motorstrem Nej Nej -2 7
521 Dataudleesning: Moment Nej Nej -1 3
522 Dataudleesning: Effekt [kW] Nej Nej 1 7
523  Dataudlassning: Effekt [HK] Nej Negj -2 7
524  Dataudlaesning: Motorspaending [V] Nej Nej -1 6
525 Dataudleesning: DC link spaending Nej Nej 0 6
526 Dataudleesning: Termisk belastning Nej Nej 0 5
motor
527 Dataudlaesning: Termisk belastning Nej Nej 0 5
inverter
528 Dataudleesning: Digital indgang Nej Nej 0 5
529 Dataudlaesning: Analog indgang, kl. Nej Nej -1 5
53
531 Dataudlaesning: Analog indgang, kl. Nej Nej -4 5
60
532 Dataudleesning: Pulsindgang, kl. 33 Nej Nej -1 7
533 Dataudleesning: Ekstern reference Nej Nej -1 6
534  Dataudlessning: Statusord Nej Nej 0 6
537 Dataudlassning: Invertertemperatur Nej Nej 0 5
538  Dataudlaesning: Alarmord Nej Nej 0 7
539 Dataudlaesning: Styreord Nej Nej 0 6 @)
540 Dataudleesning: Advarselsord Nej Nej 0 7 8 o
541  Dataudlaesning: Udvidet statusord Nej Nej 0 7 0
544 Dataudleesning: Pulse count Nej Nej 0 7 c®
545 Dataudleesning: Pulsindgang, kl. 29 Nej Nej -1 7 =z

MG.04.B7.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke 127



Decfots

VLT® Serie FCD

m Fabriksindstillinger — FCD 300

PNU Parameter- Fabriksindstill- Andring 4-setup Konv.- Data-
nr. beskrivelse ing under drift indeks  type
600  Driftstimer Nej Nej 73 7
601 Karte timer Nej Nej 73 7
602  KWh-teeller Nej Nej 2 7
603  Antal indkoblinger Nej Nej 0 6
604  Antal overophedninger Nej Nej 0 6
605  Antal overspaendinger Nej Nej 0 6
615  Fejllogbog: Fejlkode Nej Nej 0 5
616  Fejllogbog: Tid Nej Nej 0 7
617  Fejllogbog: Veerdi Nej Nej 0 3
618  Nulstilling af kWh-teeller Ingen nulstilling Ja Nej 0 7
619  Nulstilling af kerte timer Ingen nulstilling Ja Nej 0 5
620  Driftstilstand Normal drift Ja Nej 0 5
621  Typeskilt: Apparattype Nej Nej 0 9
624  Typeskilt: Softwareversion Nej Nej 0 9
625  Typeskilt: LCP-identifikationsnr. Nej Nej 0 9
626  Typeskilt: Databaseidentifikation- Nej Nej -2 9
snr.
627  Typeskilt: Effektdelsversion Nej Nej 0 9
628  Typeskilt: Applikationsoption- Nej Nej 0 9
stype
630  Typeskilt: Kommunikationsop- Nej Nej 0 9
tionstype
632  Typeskilt: BMC- Nej Nej 0 9
softwareidentifikation
634  Typeskilt: Enhedsidentifikation il Nej Nej 0 9
kommunikation
635  Typeskilt: Software del-nr. Nej Nej 0 9
640  Softwareversion Nej Nej -2 6
641 BMC-softwareidentifikation Nej Nej -2 6
642  Effektkortsidentifikation Nej Nej -2 6
678  Konfigurer styrekort Afhaenger af Nej Nej 0 5
app. type
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