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m Quick Setup

m Generel advarsel
Med denne Quick Setup kan du i 5 trin foretage en
hurtig EMC rigtig installering af frekvens-omformeren.
Betjeningsvejledningen, der ogsé er vedlagt,
viser andre installationseksempler og beskriver
alle funktioner i detaljer.

Monter skeermet kabel fra motor til frekvens-
omformerens motorklemmer U, V, W. Skaermen
slutter i skeermtilslutning.

m Elmontage, styreledninger

Lees sikkerhedsvejledning pa neeste side Fjern frontdaskslet under betjeningspanelet. Seet
for du begynder montagen. en lus mellem klemme 12 og 27.
L1
L2 2 2 @ @ 2 2 @
LS 57 68 63 70| 03 0z of
PE— O o oo O o oQ
°
gle 2 2 2 @ 2 @ 2 @ @ @ @ @
; 12 18 189 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60
g P D o0go oo 8 o0 o8-

N/

m Programmering
Foretag programmeringen péa betjeningspanelet.

Tryk [QUICK MENU] for at komme ind i quick menuen.
Her kan du veelge parameter ved hjeelp af [+]

og [-]. Ved at trykke [CHANGE DATA] kan du

eendre parameterveerdi.

195NA082.12

m Mekanisk montage Andringer programmeres med [+] og [-].
VLT 2800 frekvensomformere tillader side om En eendret parameterindstilling afsluttes med
side montering pa vaeg. Den nadvendige keling [CHANGE DATA].
kraever, at luften har 10 cm fri passage over En eendring af en parameterveerdi gemmes
og under frekvensomformeren. automatisk efter netafbrydelse.
Hvis displayet viser tre prikker til hgjre betyder det,
Bor huller efter de angivne mél som angivet i Mekaniske at parametervaerdien har flere end tre cifre.
mal. Bemaerk forskellen i apparatspaendingerne. For at se veerdien skal [CHANGE DATA] aktiveres.
Efterspaend alle fire skruer. Tryk pa [QUICK MENUI:
Monter afkoblingspladen til powerledningerne Indstil motorparametrene, som star pa
og jordskruen (kKlemme 95). motorens typeskilt:
Motoreffekt [KW] parameter 102
Motorspaending [V] parameter 103
m Elmontage, effekt Motorfrekvens [Hz] parameter 104
Bemaerk at powerklemmerne kan tages af. Motorstrom [A] parameter 105
Nominel motorhastighed parameter 106

Tilslut nettet til frekvensomformerens netklemmer 91,

92, 93 samt jordforbindelsen til klemme 95. L
Aktivér AMT:

| Automatisk motortilpasn. | parameter 107 |
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Indstil referenceomrade.

Min. reference, Refmin parameter 204

Max. reference, Ref max | parameter 205

Indstil rampetider

Rampe op tid [s] parameter 207

Rampe ned tid [s] parameter 208

| parameter 002 Lokal/fiernbetjent kan betjeningen
af frekvensomformeren veelges til Fiernbetjent

[0], dvs. via styreklemmerne eller Lokal [1],

dvs. via betjeningsenheden.

Indstil betjeningssted til Lokal [1].

| Lokal-/fiernbetjent = Lokal [1] Par. 002

2. Tasten [STOP/RESET] pé frekvens-omformerens
betjeningspanel afbryder ikke netfor-syningen og
méa derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3. Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren
skal sikres imod forsyningsspeaending, og motoren
skal sikres imod overbelastning ifelge geeldende
lokale og nationale bestemmelser.

4. Leekstremmen til jord er hgjere end 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motorer
er ikke indeholdt i fabriksindstillingen. Hvis
funktionen enskes, indstilles parameter 128
Termisk motorbeskyttelse pa dataveerdi ETR
Trip eller ETR Advarsel.

6. Kontrollér at netforsyningen er afbrudt inden
du fierner motor- og netstikkene.

Indstil motorens hastighed ved at stille
pa Lokal reference.

| Lokal reference Parameter 003

m Motorstart
Tryk [Start] for at starte motoren.
Indstil motorens hastighed ved at stille pa
parameter 003 Lokal reference.

Check om motorakslens omlgbsretning drejer med

uret. Hvis ikke, byt to vilkarlige faser pa motorkablet.

Tryk [STOP/RESET] for at stoppe motoren.

Tryk pa [QUICK MENU] for at komme tilbage

til display-mode.

[QUICK MENU] + [+] tasterne skal trykkes samtidig
for at give adgang til samtlige parametre.

m Sikkerhedsvejledning

Frekvensomformerens spaending er
' livsfarlig, nér den er tilsluttet netforsyningen.
°

Ukorrekt montering af motoren eller
frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af
materiel, alvorlig personskade eller dad.

Overhold derfor anvisningerne i denne Quick
Setup samt lokale og nationale reglementer
og sikkerhedsbestemmelser.

Det kan veere forbundet med livsfare at bergre
de elektriske dele, ogsé efter at netforsyningen
er koblet fra: vent mindst 4 min.

1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal veere

koblet fra i forbindelse med reparationsarbejde.

m Advarsel mod utilsigtet start

Motoren kan bringes til stop med
| ' digitale kommandoer, buskommandoer,
[ ]

referencer eller lokalt stop, mens
frekvensomformeren er tilsluttet netspaending. Hvis
hensynet til personsikkerheden gor det ngdvendigt
at sikre, at der ikke forekommer utilsigtet start,
er disse stop ikke tilstraekkelige.
Mens parametre programmeres, kan det ske, at
motoren starter. Derfor skal stoptasten [STOP/RESET]
altid aktiveres, hvorefter dataene kan aendres.
En stoppet motor kan starte, hvis der opstar fejl
i frekvensomformerens elektronik, eller hvis en
midlertidig overbelastning, en fejl i netforsyningen
eller en fejl i motortilslutningen opherer.

NB!:

I)= Angiver noget, leeseren bor veere
opmasrksom pa.

Angiver en generel advarsel.

Angiver en hgjspaendingsadvarsel.
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VLT Serie 2800

Betjeningsvejledning
Software version: 2.8x

e @ €

Denne betjeningsvejledning kan anvendes til alle VLT Serie
2800 frekvensomformere med software version 2.8x.

Se software versionsnummer i parameter 640 Software
version nr.
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A Advarsel:

Det kan veere forbundet med livsfare at berore de elektriske dele, ogsa efter at
netforsyningen er koblet fra.

Veer samtidig opmaerksom pa andre spaendingstilgange er koblet fra

belastningsfordeling via DC-bussen.
Vent mindst 4 minutter efter indgangsstremmen er koblet fra, for der udferes service pa

frekvensomformeren.

195NA139.10
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m Generel advarsel

Frekvensomformerens spaending er
6 farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Ukorrekt montering af motoren eller

frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af

materiel, alvorlig personskade eller ded. Overhold

derfor anvisningerne i denne manual samt lokale og

nationale reglementer og sikkerhedsbestemmelser.

m Disse regler angér din sikkerhed

1.

Frekvensomformeren skal kobles fra
netspaendingen, hvis der skal udferes
reparationsarbejde. Kontroller, at netforsyningen
er frakoblet, og at den foreskrevne tid er gaet,
inden motor- og netstikkene fiernes.

Tasten [STOP/RESET] pa frekvensomformerens
betjeningspanel kobler ikke apparatet fra
netspaendingen og mé derfor ikke benyttes
som sikkerhedsafbryder.

. Apparatet skal jordforbindes korrekt, brugeren

skal beskyttes mod forsyningsspaendingen, og
motoren skal beskyttes mod overbelastning i
overensstemmelse med geeldende nationale

og lokale regler.

Laekstrommen til jord er starre end 3,5 mA.
Beskyttelse mod overbelastning af motor

indgar ikke i fabriksindstillingen. Hvis der er
behov for denne funktion, skal parameter 128
Termisk motorbeskyttelse seettes til dataveerdien
ETR-trip eller dataveerdien ETR-advarsel. For
det nordamerikanske marked: ETR-funktionerne
sorger for overbelastningsbeskyttelse af motoren,
klasse 20, i overensstemmelse med NEC.

Fjern ikke stikkene til motor- og netforsyningen,
nar frekvensomformeren er tilsluttet netspaending.
Kontroller, at netforsyningen er frakoblet, og

at den foreskrevne tid er géet, inden motor-

0g netstikkene fiernes.

. Veer opmaerksom pa, at frekvensomformeren

har flere speendingsindgange end L1, L2

og L3, nar DC-busklemmerne anvendes.
Kontroller, at alle speendingsindgange er
frakoblet, og at den foreskrevne tid er géet, inden
reparationsarbejde pabegyndes.

m Advarsel mod utilsigtet start

1.

Motoren kan bringes til at stoppe med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer eller et
lokalt stop, mens frekvensomformeren er tilsluttet
netspeending. Hvis hensynet til personsikkerheden

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

gor det pakreevet, at der ikke forekommer utilsigtet
start, er disse stopfunktioner ikke tilstraekkelige.

2. Mens parametrene andres, kan det ske, at motoren
starter. Derfor skal stoptasten [STOP/RESET] altid
aktiveres, hvorefter dataene kan aendres.

3. En stoppet motor kan starte, hvis der opstar
fejl i frekvensomformerens elektronik, eller
hvis en midlertidig overbelastning eller en fejl i
netforsyningen eller i motortilslutningen opharer.

m Anvendelse pd isoleret netforsyning
Oplysninger om anvendelse pé isoleret netforsyning
finder du | afsnittet RFl-afbryder.

Det er vigtigt at felge anbefalingerne vedrerende
installation pé IT-netkilde, da der skal serges

for tilstreekkelig beskyttelse af den samlede
installation. Hvis man ikke serger for at anvende
de relevante overvagningsapparater til IT-netkilden,
kan det fore til beskadigelser.
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m Betjeningsenhed Tasterne benyttes desuden i Display mode til at
Pa frekvensomformerens forside findes et veelge visning af en driftsveerdi.

betjeningspanel. .
[QUICK MENU] + [+]-tasterne skal aktiveres

samtidig for at give adgang til samtlige
parametre. Se Menu mode.

195NA008.11

[STOP/RESET] benyttes til stop af den tilsluttede
motor eller til reset af frekvensomformeren efter et trip.
Kan veelges Aktiv [1] eller lkke aktiv [O] via parameter
014 Lokal stop/reset . | Display mode vil displayet
blinke, hvis stopfunktionen aktiveres.

NB!:
l Hvis [STOP/RESET]-tasten er indstillet til lkke
3 O ALARM O WARNING O ON e aktiv [0] i parameter 014 Lokal stop/reset,

og der ikke er en stopkommando via de

STOP digitale indgange eller seriel kommunikation, kan
RESET START motoren kun stoppes ved at afbryde netspeendingen
4 til frekvensomformeren.

[START] benyttes til start af frekvensomformeren.
Den er altid aktiv, men [START]-tasten kan ikke
tilsidesaette en stop-kommando.

Betjeningspanelet er funktionelt opdelt i fire grupper:
1. Sekscifret LED-display.
2. Taster til eendring af parametre og skift
af displayfunktion.
3. Indikeringslamper.
4. Taster til lokalbetjening.

m Manuel initialisering
Afbryd netspeendingen. Hold [QUICK MENU] +
[+] + [CHANGE DATA]-tasterne nede, samtidigt
med at netspaendingen kobles til igen. Slip
Al visning af data sker via et sekscifret LED-display, tasterne, og frekvensomformeren er programmeret
som under normal drift kontinuerligt vil kunne vise en til fabriksindstillingen.
driftsveerdi. Som supplement til displayet findes tre
indikeringslamper for hhv. indikering af nettilslutning
(ON), advarsel (WARNING) og alarm (ALARM). De
fleste af frekvensomformerens parameteropsaetninger
kan aendres umiddelbart via betjeningspanelet,
medmindre denne funktion er programmeret til Last
[1] via parameter 018 Las for datagendringer.

m Betjeningstaster
[QUICK MENU] giver adgang til de parametre,
der anvendes til Quick menu.
[QUICK MENU] benyttes desuden, hvis en aendring
af en parameterveerdi ikke skal udferes.
Se ogsé [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] benyttes ved eendring

af en indstilling.

[CHANGE DATA] benyttes ogsa til at bekrasfte en
egendring af parameterindstillinger.

[+] / [] benyttes ved valg af parameter, samt
gendring af parameterveerdi.

8 MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m Displayudlaesningstilstande
Displaytilstand

Ved normal drift kan der kontinuerligt vises ét
driftsdataelement efter operaterens eget valg. Ved
hjeelp af [+/-]-tasterne kan der veelges folgende
indstillinger i Displaytilstand:

- Udgangsfrekvens [Hz]

- Udgangsstram [A]

- Udgangsspeending [V]

- Mellemkredsspeending [V]

- Udgangseffekt [kW]

- Skaleret udgangsfrekvens fuq x p008

Menutilstand

Hvis der skal skiftes til Menutilstand, skal [QUICK
MENU] + [+] aktiveres samtidig.

| Menutilstand kan de fleste af frekvensomformerens
parametre aendres. Bladr gennem parametrene med
[+/-]-tasterne. Mens der bladres i Menutilstand,

vil parameternummeret blinke.

Displayet viser, at indstillingen i parameter 102
Motoreffekt Py,n er 0,75. Hvis veerdien 0,75 skal
aendres, skal [CHANGE DATA|] forst aktiveres. Derefter
kan parametervaerdien eendres med [+/-]-tasterne.

Hvis displayet for en given parameter viser tre prikker til
haijre, betyder det, at parametervaerdien har flere end tre
cifre. Veerdien kan ses ved at aktivere [CHANGE DATA].

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

Displayet viser, at der i parameter 128 Termisk
motorbeskyttelse er valgt Termistor-trip [2].

Kvikmenu

Med [QUICK MENU]-tasten er det muligt at f& adgang
til frekvensomformerens 12 vigtigste parametre. Efter
programmeringen vil frekvensomformeren i de fleste
tilfeelde veere klar til drift. Nar [QUICK MENU]-tasten
aktiveres i Displaytilstand, startes kvikmenuen. Bladr
gennem kvikmenuen ved hjeelp af [+/-]-tasterne,

og foretag eendringer af dataveerdierne ved forst

at trykke pa [CHANGE DATA] og derefter sendre
parameterveerdien med [+/-]-tasterne.
Kvikmenu-parametrene er:

e Par. 100 Konfiguration

o Par. 101 Momentkarakteristik

e Par. 102 Motoreffekt Pu,n

e Par. 103 Motorspaending Um,n

e Par. 104 Motorfrekvens fu,n

e Par. 105 Motorstrom Iyn

o Par. 106 Nominel motorhastighed nyn

e Par. 107 Automatisk motortilpasning

e Par. 202 Udgangsfrekvens haj graense fuaks

» Par. 203 Reference omrade

o Par. 204 Minimumreference Refvin

o Par. 205 Maksimumreference Refuiaks

e Par. 207 Rampe op-tid

e Par. 208 Rampe ned-tid

e Par. 002 Lokal-/fiernbetjent

e Par. 003 Lokal reference
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Parameter 102-106 kan aflaeses pa motorens typeskilt.

m Hand Auto

| forbindelse med normal drift er frekvensomformeren
i Auto-funktion, hvor referencesignalet gives
eksternt, analogt eller digitalt, via styreklemmerne.

| Hand-funktion er det derimod muligt at angive
referencesignalet lokalt via betjeningspanelet.

Pa styreklemmerne forbliver falgende styresignaler
aktive, nar der veelges Hand-funktion:
Hand Start (LCP2)
« Off Stop (LCP2)
e Auto Start (LCP2)
* Nulstilling
e Frilebsstop inverteret
* Reset og frilgbsstop inverteret
» Kvikstop inverteret
e Stop inverteret
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* Reversering

e DC-bremsning inverteret

e Setup veelg LSB

e Setup veelg MSB

¢ Termistor

e Preecis stop, inverteret

e Preecis Stop/Start

« Jog

¢ Stopkommando via seriel kommunikation.

Omskiftning mellem Auto- og Hand-funktion:
Ved aktivering af [Change Data]-knappen i [Display
Mode], vil displayet vise refvensomformerens funktion.

CHANGE | _ o
= muCo
Spol op/ned for at skifte til Hand-funktion:

N I |
& => rnng
Nér frekvensomformeren er i Hand-funktion, vil
udlaesningen se ud pa felgende made:

, 0g referencen kunne sendres med felgende taster:

N

NB!:
'l: Bemeerk, at parameter 020 kan blokere
q for funktionsvalg.

Automatisk motortilpasning
Automatisk motortilpasning (AMT) udferes
péa felgende made:

1. | parameter 107 Automatisk motortilpasning
veelges dataveerdi [2]. "107" vil nu blinke,
og "2" vil ikke blinke.

2. AMT aktiveres ved at trykke pa start. "107" vil
nu blinke, og streger vil beveege sig fra venstre
mod hejre i dataveerdifeltet.

3. Nar "107" igen vises med dataveerdien [0],
er AMT gennemfert. Tryk pa [STOP/RESET]
for at gemme motordataene.

4. Derefter vil "107" fortseette med at blinke med
dataveerdien [0]. Der kan nu fortseettes.

NB!:
'lilj VLT 2880-2882 har ikke AMT-funktion.

10 MG.28.A9.01
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m Drift og display

Veerdi:

O Engelsk (ENGLISH) Q]
Tysk (DEUTSCH) 1]
Fransk (FRANCAIS) 2]
Dansk (DANSK) [3]
Spansk (ESPANOL) [4]
Italiensk (ITALIANO) (5]
Funktion:

| denne parameter veelges hvilket sprog, der enskes
vist i displayet, nar LCP-betjeningsenheden er tilsluttet.

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges mellem de viste sprog.
Fabriksindstillingen kan variere.

002 Lokal-/fjernbetjent
(DRIFTSSTED)

Veerdi:

OFjernbetjent (FJERNBETJENT) [0]
Lokalbetjent (LOKALBETJENT) [1]
Funktion:

Man kan veelge to former for betjening af
frekvensomformeren; Fjernbetjent (0] eller Lokalbetjent
[1]. Se ogsé parameter 013 Lokal kontrol, hvis

der veelges Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges Fjernbetjent [0], kan
frekvensomformeren styres via:

1. styreklemmerne eller via den serielle kommunikation.
2. [START]-tasten. Denne kan dog ikke overstyre
stop-kommandoer tilfert via de digitale indgange
eller via den serielle kommunikation.
[STOP/RESET] og [JOG]-tasterne, forudsat

at disse er aktive.

@

Hvis der veelges Lokalbetjent [1], kan

frekvensomformeren styres via:

1. [START]-tasten. Denne kan dog ikke overstyre
stop-kommandoer via de digitale indgange (se
parameter 013 Lokal kontrol ).

2. [STOP/RESET] og [JOG]-tasterne, forudsat
at disse er aktive.
3. [FWD/REV]-tasten, forudsat at denne er valgt

aktiv i parameter 016 Lokal reversering, samt at
parameter 013 Lokal kontrol er indstillet til Lokal
kontrol og aben slgjfe [1] eller Lokal kontrol som

parameter 100 [3]. Parameter 200 Udgangsfrekvens
omrdde indstilles til Begge retninger.

parameter 003 Lokal reference hvor referencen

kan indstilles vha. [+] og [-]-tasterne.

en ekstern styrekommando, som kan tilsluttes de
digitale indgange (se parameter 013 Lokal kontrol).

&

o

NB!:

":' [JOG] og [FWD/REV]-tasterne findes pa
i LCP-betjeningsenheden.

003 Lokal reference
(LOKAL REFERENCE)

Veerdi:
Par. 013 Lokal betjening skal indstilles til [1] eller [2]:
0 - fmaks (par. 202) 0 50 Hz

Par. 013 Lokal betjening skal indstilles til [3] eller [4].
Refuin - Refumaks (par. 204-205) 0 0,0

Funktion:
| denne parameter kan den lokale reference
indstilles manuelt. Enheden for den lokale reference
afhaenger af den konfiguration, der er valgt i
parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:
For at beskytte den lokale reference skal parameter 002
Lokal-/fiernbetjent indstilles til Lokalbetjent [1]. Lokal
reference kan ikke indstilles via seriel kommunikation.

004 Aktivt setup

(AKTIVT SETUP)

Veerdi:

Fabrikssetup (FABRIKS SETUP) [0]

OSetup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
Multisetup (MULTI SETUP) [5]
Funktion:

Her veelges det aktive parametersetup. Alle
parametre kan programmeres i fire individuelle
parameteropsastninger. Skift mellem opseetninger kan
foretages i denne parameter via en digital indgang
eller via den serielle kommunikation.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Fabrikssetup [O] indeholder de fabriksindstillede
parameterveerdier. Setup 7-4 [1]-[4] er fire individuelle
opseetninger, som kan veelges efter onske. Multisetup
[5] anvendes, hvis der gnskes fiernbetjent skift
mellem de fire opsaetninger via en digital indgang
eller via den serielle kommunikation.

005 Programmeringssetup
(PROGRAM. SETUP)

Veerdi:

Fabrikssetup (FABRIKSSETUP) Q]
Setup 1 (SETUP 1) 1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
Setup 3 (SETUP 3) 3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
O Aktivt Setup (AKTIVT SETUP) [5]

Funktion:
Det er muligt at veelge, hvilket Setup man ensker
at programmere i under drift (geelder bade via
betjeningspanel og den serielle kommmunikationsport).
Det er f.eks. muligt at programmere Setup 2 [2],
mens det aktive Setup er valgt til Setup 7 [1] i
parameter 004 Aktivt Setup .

Beskrivelse af valg:

Fabrikssetup [0] indeholder de fabriksindstillede
data og kan anvendes som datakilde, hvis de
ovrige Setups skal bringes tilbage til en kendt
tilstand. Setup 7-4 [1]-[4] er individuelle Setups,
som kan programmeres frit under drift. Veelges
der Aktivt Setup [5] vil programmeringssetup veere
lig med parameter 004 Aktivt Setup.

NB!:
":' Hvis der eendres data i eller kopieres til det
q aktive Setup, far eendringerne gjeblikkelig
indflydelse pa funktionen af apparatet.

006 Setup kopiering
(SETUP KOPIERING)

Veerdi:

OIngen kopiering (INGEN KOPI) Q]
Kopier til Setup 1 fra #
(KOPI TIL 1 FRA #) 1]
Kopier til Setup 2 fra #
(KOPI TIL 2 FRA #) [2]
Kopier til Setup 3 fra #
(KOPI TIL 3 FRA #) [3]
Kopier til Setup 4 fra #
(KOPI TIL 4 FRA #) [4]

Kopier til alle Setups fra # (KOPI ALLE) [5]

Funktion:
Der kopieres fra det valgte aktive Setup i parameter
005 Programmeringssetup til det valgte Setup
eller Setups i denne parameter.

NB!:
l': Der kan kun kopieres i Stop (motoren stoppet
q i forbindelse med en stopkommando).

Beskrivelse af valg:
Kopieringen begynder, ndr man har valgt den
onskede kopieringsfunktion og har trykket pa
[OK]/[CHANGE DATA]-tasten. Displayet indikerer,
nar kopieringen er i gang.

007 LCP-kopi
(LCP KOPI)

Veerdi:

Olngen kopiering (INGEN KOPI) [0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) 1]
Download alle parametre (DWNL. ALLE PAR.) [2]
Download effektuaftheengige parametre
(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3]
Funktion:

Parameter 007 LCP-kopi benyttes, hvis man gnsker
at benytte LCP 2-betjeningspanelets indbyggede
kopifunktion. Funktionen anvendes, hvis man
ognsker alle parameteropseetninger kopieret fra

én frekvensomformer til en anden ved at flytte

LCP 2-betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:

Veelg Upload alle parametre [1], hvis det gnskes, at alle
parameterveerdier skal overferes til betjeningspanelet.
Veelg Download alle parametre [2], hvis alle
overfarte parametervaerdier skal kopieres til den
frekvensomformer, hvorpa betjeningspanelet er
monteret. Veelg Download effektuafthaengige

par. [3], hvis der kun egnskes download af de
effektuathaengige parametre. Dette benyttes, hvis
der foretages download til en frekvensomformer
med en anden nominel effektstarrelse, end den
hvorfra parameteropsaetningen stammer.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
'l: Upload/download kan kun foretages
q ved stop. Download kan kun foretages
til en frekvensomformer med samme
software-versionsnummer, se parameter 626
Database-identifikations-nr.

008 Display skalering af udgangsfrekvens
(DISP.SKAL.UD.F)

Veerdi:

0,01 - 100,00 O 1,00

Funktion:
| denne parameter veelges den faktor, som bliver
ganget (multipliceret) med udgangsfrekvensen.
Veerdien bliver vist i displayet, nar parameter
009-012 Display udleesning er indstillet til
Udgangsfrekvens x skalering [5].

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede skaleringsfaktor.

009 Stor displayudlaesning
(DISPLAY LINE 2)

Veerdi:

Ingen udleesning (INGEN) Q]

Resulterende reference [%)]

(REFERENCE [%]) [1]

Resulterende reference [enhed)]

(REFERENCE [ENHEDY]) 2]

Feedback [enhed] (FEEDBACK [ENHED]) [3]
OFrekvens [Hz] (FREKVENS [HZ]) [4]

Udgangsfrekvens x skalering

(FREKVENS X SKAL.) 5]

Motorstrom [A] (MOTORSTRZM [A]) [6]

Moment [%] (MOMENT [%]) 7]

Effekt [kW] (EFFEKT [KW]) [8]

Effekt [HK] (EFFEKT [HP]) 9]

Motorspaending [V]

(MOTORSPZANDING [V]) [11]

Mellemkredsspeending [V]

(DC LINK SPANDING [V]) [12]

Termisk belastning, motor [%)]

(TERM. BEL.MOTOR [%)]) [13]

Termisk belastning [%]

(TERM. BELAST. [%)) [14]

Korte timer [Timer]

(KGRTE TIMER]) [15]

Digital indgang [Bin]

(DIGITAL INDGANGIBIN]) [16]

Analog indgang 53 [V]

(ANA. INDG. 53 [V]) [17]
Analog indgang 60 [mA]

(ANA. INDG. 60 [MA)]) [19]
Pulsreference [Hz]

(PULSREFERENCE [HZ]) [20]
Ekstern reference [%]

(EKST. REFERENCE [%)) (21]
Statusord [Hex] (STATUSORD [HEX]) [22]
Kolepladetemperatur [°C]

(KOLEPL.TEMP. [°C)) (25]
Alarmord [Hex] (ALARMORD [HEX)]) [26]
Styreord [Hex] (STYREORD [HEX]) [27]
Advarselsord [Hex]

(ADVARSELSORD [HEX]) (28]
Udvidet statusord [Hex]

(UDV. STATUSORD [HEX]) [29]
Kommunikationsoptionskort-advarsel

(COMM OPT. ADV. [HEX)]) [30]
Pulsantal

(PULSE COUNTER) [31]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge den dataveerdi,
der skal vises i LCP 2-styreenhedens displaylinje 2,
nar der teendes for frekvensomformeren. Visningen vil
ogsa indga pa scroll-listen i displaytilstand. | parameter
010-012 Displayudiaesning kan der veelges yderligere
tre dataveerdier, som vises i displaylinje 1.

Beskrivelse af valg:

Ingen udleesning kan kun veelges i parameter
010-012 Lille displayudieesning.

Programmering

Resulterende reference [%] angiver i procent den
resulterende reference i omradet fra Minimumreference,
Refuin, til Maksimumreference, Refuaks.

Reference [enhed] angiver den resulterende reference
med enheden Hz i Aben slojfe. | Lukket slojfe veelges
referenceenheden i parameter 416 Procesenheder.

Feedback [enhed] angiver den resulterende signalveerdi
under anvendelse af den enhed/skalering, der

er valgt i parameter 414 Minimum tilbagefaring,
FBiav, 415 Maksimum tilbageforing, FBHay,

og 416 Procesenheder.

Frekvens [Hz] angiver frekvensomformerens
udgangsfrekvens.

Udgangsfrekvens x skalering [-] svarer til den aktuelle
udgangsfrekvens fm ganget med den faktor, der

er indstillet i parameter 008 Displayskalering

af udgangsfrekvens.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Motorstrem [A] angiver motorens fasestrom
malt som en effektiv veerdi.

Moment [%] angiver motorens aktuelle belastning i
forhold til motorens nominelle moment.

Effekt [kW] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager, i KW.

Effekt [HK] angiver den aktuelle effekt, som
motoren optager, i HK.

Motorspeending [V] angiver den spaending,
som motoren tilfores.

Mellemkredsspaending [V] angiver frekvensom-
formerens mellemkredsspeaending.

Termisk belastning, motor [%] angiver den
beregnede/estimerede belastning af motoren.
100 % er udkoblingsgreensen.

Termisk belastning [%] angiver den beregnede/es-
timerede termiske belastning af frekvensomformeren.
100 % er udkoblingsgreensen.

Korte timer [Timer] angiver det antal timer, som
motoren har kert siden den sidste nulstilling i parameter
619 Nuistilling af teeller for karte timer.

Digital indgang [Binger kode] angiver signalstatus
fra de 5 digitale indgange (18, 19, 27, 29 og 33).
Klemme 18 svarer til bitten leengst til venstre. ‘0’
= intet signal, ‘1’ = signal tilsluttet.

Analog indgang 53 [V] angiver spaendingsveerdien
pé klemme 53.

Analog indgang 60 [mA] angiver den aktuelle
veerdi for klemme 60.

Pulsreference [Hz] angiver referencen i Hz,
som er tilsluttet klemme 33.

Ekstern reference [%] angiver summen af eksterne
referencer i procent (summen af analog/puls-/seriel
kommunikation) i omradet fra Minimumreference,
Refuin, til Maksimumreference, Refuaks.

Statusord [Hex] angiver en eller flere statusbetingelser
i en Hex-kode. Yderligere oplysninger findes under
Seriel kommunikation i Design Guide.

Kolepladetemperatur [°C] angiver frekvensomformerens
aktuelle kelepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er
90-100°C, mens der indkobles igen ved 70 + 5°C.

Alarmord [Hex] angiver en eller flere alarmer i
Hex-kode. Yderligere oplysninger findes under
Seriel kommunikation i Design Guide.

Styreord [Hex] angiver styreordet til frekvensom-
formeren. Yderligere oplysninger findes under
Seriel kommunikation i Design Guide.

Advarselsord [Hex] angiver en eller flere advarsler
i Hex-kode. Yderligere oplysninger findes under
Seriel kommunikation i Design Guide.

Uavidet statusord [Hex] angiver en eller flere
statustilstande i Hex-kode. Yderligere oplysninger
findes under Seriel kommunikation i Design Guide.

Kommunikationsoptionskort-advarsel [Hex]
angiver et advarselsord, hvis der er fgjl pa
kommunikationsbussen. Er kun aktiv, hvis der er
installeret kommunikationsoptioner.

Uden kommunikationsoptioner vises 0 Hex.

Pulsantal angiver det antal pulser, apparatet
har registreret.

Veerdi:
Se par. 009 Stor displayudleesning
O Analog indgang 53 [V] [17]

Funktion:
| denne parameter kan veelges den forste af tre
dataveerdier, som skal vises i LCP-betjeningsenhedens
display, linje 1, position 1. Dette er f.eks. en
nyttig funktion ved indstilling af PID-regulatoren,
idet den giver en visning af procesreaktioner pa
referencesendringer. Displayudlzesningen aktiveres
ved at trykke pé tasten [DISPLAY STATUS].

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor displayudleesning.

Veerdi:
Se parameter 009 Stor display udleesning
O Motorstrem [A] [6]

Funktion:
Se funktionsbeskrivelse til parameter 010
Lille display udleesning.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor display udleesning .

012 Lille displayudleesning 1.3
(DISPLAY LINE 1,3)

Veerdi:
Se parameter 009 Stor displayudlaesning

0 Feedback [enhed] [3]

Funktion:
Se funktionsbeskrivelsen under parameter 010
Lille displayudleesning.

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor displayudleesning.

013 Lokal betjening
(LOK KONTR/KONFIG)

Veerdi:

Lokal ikke aktiv (LOKAL IKKE AKTIV) Q]
Lokal betjening og aben slgjfe uden slipkompensering
(LOK KONTR./AB.S.) [1]

Fjernbetjent styring og aben slejfe uden
slipkompensering

(LOK+DIG.KONTR.) 2]

Lokal betjening som parameter 100

(LOK KONTR./P100) [3]
OFjernbetjening som parameter 100

(LOK+DIG.KONTR./P100) [4]

Funktion:

Her veelges den gnskede funktion, hvis der i parameter
002 Lokal-/fiernbetjent er valgt Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis Lokal ikke aktiv [0] veelges, kan der ikke indstilles
en reference via parameter 003 Lokal reference.

For at muliggere et skift til Lokal ikke aktiv [0]

skal parameter 002 Lokal-/fiernbetjent veere
indstillet til Fjernbetjent [0].

Lokal betjening og aben slgjfe [1] benyttes, hvis
motorhastigheden skal indstilles via parameter
003 Lokal reference. Nar dette valg foretages,
skifter parameter 100 Konfiguration automatisk til
Hastighedsregulering, dben slajfe [Q].

Fjerbetjening og aben slgjfe [2] fungerer pa
samme made som Lokal betjening og aben
slgjfe [1]. Frekvensomformeren kan dog ogsa
styres via de digitale indgange.

Lokal betiening som parameter 100 [3] benyttes,
nar motorhastigheden skal indstilles via parameter
003 Lokal reference, men uden at parameter
100 Konfiguration automatisk skifter til
Hastighedsregulering, aben slajfe [0].

Fjerbetjening som parameter 100 [4] fungerer pa
samme made som Lokal betjening som parameter
100 [3]. Frekvensomformeren kan dog ogsa
styres via de digitale indgange.

Skift fra Fjernbetjent til Lokalbetjent i parameter
002 Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter
er indstillet til Fjernbetjening og aben slgjfe [1]:
Den aktuelle motorfrekvens og omlgbsretning
bevares. Hvis den aktuelle omlgbsretning ikke
svarer til reverseringssignalet (negativ reference),
vil referencen blive sat til 0.

Skift fra Lokalbetjent til Fjernbetjent i parameter

002 Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er
indstillet til Fjernbetjening og aben slajfe [1]: Den
konfiguration, der er valgt i parameter 100 Konfiguration
vil veere aktiv. Skiftet sker uden ryk.

Skift fra Fjernbetjent til Lokalbetjent i parameter 002
Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjening som parameter 100 [4]: Den aktuelle
reference bevares. Hvis referencesignalet er negativt,
vil den lokale reference blive sat til 0.

Skift fra Lokalbetjent til Fjernbetjent i parameter 002
Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjent. Den lokale reference vil blive erstattet
af det fiernbetjente referencesignal.

Programmering

014 Lokal stop/reset

(LOKAL STOP)

Veerdi:

Ikke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
O Aktiv (AKTIV) [1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
lokal [STOP/RESET]-tasten pa betjeningspanelet,
samt LCP-betjeningspanel.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter,
vil [STOP/RESET]-tasten veere inaktiv.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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NB!:
' Veelges Ikke aktiv [0] kan motoren ikke stoppes
q med [STOP/RESET]-tasten.

015 Lokal jog
(LOKAL JOG)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fravaelge
jog-funktionen pa LCP-betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter,
vil [JOG]-tasten veere inaktiv.

016 Lokal reversering
(LOK. REVERSERING)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
reverseringsfunktionen pa LCP-betjeningspanelet.
Tasten kan kun benyttes, hvis parameter 002
Lokal-/fiernbetjent er indstillet til Lokalbetjent [1] og
parameter 013 Lokalkontrol til Lokal kontrol med aben
slgjfe [1] eller Lokal kontrol som parameter 100 [3].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter, vil
[FWD/REV]-tasten vesre inaktiv. Se ogsé parameter
200 Udgangsfrekvensomréde.

017 Lokal reset af trip
(LOKAL RESET)

Veerdi:

Ikke aktiv (IKKE AKTIV) 0]
O Aktiv (AKTIV) 1]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge
reset-funktionen pa betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:

Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter,
vil reset-funktionen veere inaktiv.

NB!:
": Veelg kun lkke aktiv [0], hvis der er tilsluttet et
i eksternt rese- signal via de digitale indgange.

018 Las for datazendringer
(DATALAS)

Veerdi:

Olkke last (IKKE LAST) [0]
Last (LAST) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man ‘lase’ for betjeningen,
s det ikke er muligt at foretage datasendringer
via betjeningstasterne.

Beskrivelse af valg:

Veelges Last [1], vil datasendringer i parametrene ikke
kunne foretages, dog vil det stadig veere muligt at
foretage datagendringer via den serielle kommunikation.
Parametrene 009-012 Display udlsesning vil kunne
gendres via betjeningspanelet.

019 Driftstilstand v.power up, lokal betjening
(POWER UP ACTION)

Veerdi:
Auto genstart, anvend gemt reference

(AUTO GENSTART) [0]
OTvangsstoppet, anvend gemt reference

(LOKAL=STOP) [1]

Tvangsstoppet, saet ref. til O

(LOKAL=STOP, REF=0) [2]

Funktion:

Indstilling af ensket driftstilstand ved indkobling
af forsyningsspeending. Funktionen kan kun
veere aktiv, nar der er valgt Lokalbetient [1] i
parameter 002 Lokal-/fiernbetjent.

Beskrivelse af valg:

Auto genstart, anvend gemt ref. [0] veelges,

hvis frekvensomformeren skal starte op med

den lokale reference (indstilles i parameter 003
Lokal reference), og den start/stop tilstand, der

var givet via betjeningstasterne lige fer frakobling

af forsyningsspaendingen.

Tvangsstoppet, anvend gemt ref. [1] veelges, hvis
man gnsker, at frekvensomformeren skal forblive
stoppet ved indkobling af forsyningsspeending, indtil
[START]-tasten aktiveres. Efter en startkommando
rampes motorens hastighed op til den gemte reference
i parameter 003 Lokal reference.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Tvangsstoppet, saet ref.til 0 [2] veelges, hvis det
onskes, at frekvensomformeren skal forblive stoppet
ved genindkobling af forsyningsspaending. Parameter
003 Lokal reference skal nulstilles.

NB!:
' Ved fiernbetjent drift (parameter 002
q Lokal-/fiernbetjent) vil start/stop tilstanden
ved nettilslutning afheenge af de eksterne
styresignaler. Hvis der veelges Puls start [8] i
parameter 302 Digital indgang, vil motoren forblive
stoppet efter nettilslutning.

020 Manuel betjening
(MANUEL BETJENING)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE MULIGT) 0]
Aktiv (MULIGT) [1]
Funktion:

| denne parameter kan du veelge, om det skal veere
muligt at skifte mellem Auto- og Hand-funktion eller €.
| Auto-funktion styres frekvensomformeren af eksterne
signaler, mens den i ved handfunktion styres via en
lokal reference direkte fra betjeningsenheden.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke aktiv [0] i denne parameter, vil
Hand-funktionen veere inaktiv. Hvis Aktiv [1] er valgt,
kan du skifte imellem funktionerne Auto og Hand. Se
afsnittet Betjeningsenhed for at f& yderligere oplysninger.

024 Brugerdefineret Quick menu

(BRUGER QUICKMENU)

Veerdi:

Olkke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man fraveelge
standardopsastningen af Quick Menu tasten pa
betjeningspanelet, samt LCP 2-betjeningspanel.
Med denne funktion kan brugeren selv i parameter
025 Opseetning af Quick Menu veelge op til 20
parametre til Quick Menu tasten.

Beskrivelse af valg:
Veelges lkke aktiv [0] er standardopsastningen
af Quick Menu tasten aktiv.
Veelges Aktiv [1] er den brugerdefinerede
Quick Menu aktiv.

025 Opseetning af Quick Menu
(OPSAT QUICK MENU)

Veerdi:
[Index 1 - 20] Veerdi: 0 - 999

Funktion:
| denne parameter defineres, hvilke parametre
der enskes i Quick Menu, nér parameter 024
Brugerdefineret Quick Menu er valgt til Aktiv [1].A
Der kan veelges op til 20 parametre til den
brugerdefinerede Quick Menu.

NB!:

": Bemeerk, at denne parameter kun kan
indstilles med et LCP 2-betjeningspanel.
Se evt. Bestillingsformular .

Beskrivelse af valg:

Opseetningen af Quick Menu udferes séledes:

1. Veelg parameter 025 Opseetning af Quick Menu
og tryk pa [CHANGE DATA].

2. Index 1 indikerer den ferste parameter i Quick
Menu. Der kan skiftes mellem index-numrene ved
hjeelp af [+ / -] tasterne. Veelg Index 1.

3. Med [< >] kan der skiftes mellem de tre
cifre. Tryk en gang pa [<] tasten, hvorefter
det sidste tal i parameternummeret kan
veelges ved hjeelp af [+ / -]-tasterne.

Indstil Index 1 til 100 for parameter 100
Konfiguration.

4. Tryk [OK] efter at Index 1 er indstillet til 100.

5. Gentag 2 - 4 indtil alle de gnskede parametre
er opsat til Quick Menu tasten.

6. Tryk pa [OK] for at afslutte opsastningen
af Quick Menu.

Hvis parameter 100 Konfiguration veelges ved Index

1, vil Quick Menu starte med denne parameter,

hver gang Quick Menu aktiveres.

Bemeerk, at parameter 024 Brugerdefineret Quick
Menu og parameter 025 Opseetning af Quick Menu
resettes til fabriksindstilling ved en initialisering.

O 000

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Belastning og motor

100 Konfiguration
(KONFIGURATION)

Veerdi:

O Hastighedsstyring, aben slgjfe
(HAST. ABEN SLQJFE) Q]
Hastighedsstyring, lukket slgjfe
(HAST. LUKKET SL@JFE) [1]
Processtyring, lukket slgjfe
(PROCES LUKKET SLQJFE) [3]

Funktion:
Denne parameter benyttes til at veelge den
konfiguration, som man gnsker, frekvensomformeren
skal tilpasses til. Dette ger tilpasningen til en given
applikation simpel, fordi de parametre, der ikke benyttes
i den aktuelle konfiguration, udbleendes (ikke er aktive).

Beskrivelse af valg:
Veelges Hastighedsstyring, dben slajfe [0], opnas
en normal hastighedsstyring (uden feedbacksignal)
med automatisk last- og slipkompensering, der
sikrer konstant hastighed ved varierende belastning.
Kompenseringerne er aktive, men kan evt. fraveelges
efter behov i parameter 134 Lastkompensering og
parameter 136 Slipkompensering.

Veelges Hastighedsstyring, lukket slgjfe [1], opnas
en bedre hastighedsngjagtighed. Der skal tilferes
et feedbacksignal, og der skal foretages en
indstiling af PID-regulatoren i parametergruppe
400 Specielle funktioner .

Veelges Processtyring, lukket slgjfe [3], aktiveres den
interne procesregulator, som muligger en preecis
styring af en proces i forhold til et givet processignal.
Processignalet kan indstilles i den aktuelle procesenhed
eller i procent. Der skal tilfores et feedbacksignal

fra processen, og procesregulatoren skal indstilles i
parametergruppe 400 Specielle funktioner . Proces
med lukket slajfe er ikke aktiv, hvis der er monteret

et DeviceNet-kort, og der veelges Forekomst 20/70
eller 21/71 i parameter 904 Forekomsttyper.

101 Momentkarakteristik
(MOMENT KARAKT.)

Veerdi:
OKonstant moment

(KONSTANT MOMENT) [1]
Variabelt moment lavt
(MOMENT: LAVT) 2]

Variabelt moment medium

(MOMENT: MED) [3]
Variabelt moment hgj

(MOMENT: H@JT) [4]
Variabelt moment lavt med CT-start

(VT LAV M. CT-START) [5]
Variabelt moment medium med CT-start

(VT MED M. CT-START) [6]
Variabelt moment hegjt med CT-start

(VT HZJ M. CT-START) [7]
Spec.motor karakt

(SPEC.MOTOR KARAKT) [8]

CT = Konstant moment

Funktion:
| denne parameter kan der veelges princip for tilpasning
af frekvensomformerens U/f-forhold til belastningens
momentkarakteristik. Se par. 135 U/f-forhold.

Beskrivelse af valg:

Vaslges Konstant moment [1] fas en
belastningsafhaengig U/f karakteristik, hvor
udgangsspeending og udgangsfrekvens ages
ved stigende belastning for at opretholde en
konstant magnetisering af motoren.

Veelg Variabelt moment lavt (2], Variabelt

moment medium [3] eller Variabelt moment

hajt [4], hvis belastningen er kvadratisk
(centrifugalpumper, ventilatorer).

Variabelt moment - lavt med CT-start [5], - medium
med CT-start [6] eller hajt med CT-start [7] veelges, hvis
der er behov for et storre lgsrivelsesmoment end det,
der kan opnéas med de tre ferstnasvnte karakteristikker.

NB!:

": Last- og slipkompensering er ikke aktiv,
a nar der er valgt variabelt moment eller
speciel motor ka rakteristik.

Tm,n

195NADDS.12

100%~

80%-

60%-

40%T [3)[6]

20%-

0.0 , , ¢
0.0 50% 100% ot

Veelg Speciel motor karakteristik [8], hvis en speciel
U/f-indstilling, som skal tilpasses til den aktuelle

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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motor, enskes. Knaekpunkterne indstilles i parameter
423-428 Speending/frekvens.

' NB!:

": Bemeaerk, at en sendring i en indstillet

q veerdi i typeskiltsparametrene 102-106
automatisk ogsa vil eendre i parameter 108

Statormodstand og 109 Statorreaktans.

102 Motoreffekt PmN

(MOTOREFFEKT)

Veerdi:
0.25 - 22 kKW

O Afheenger af apparat

Funktion:
Her skal der indstilles en effektveerdi [kW] PmN,
der svarer til motorens maerkeeffekt. Fra fabrikken
er der valgt en nominel effektveerdi [kW] Pm N,
der afhaenger af apparattypen.

Beskrivelse af valg:
Indstil en vaerdi, som er lig med typeskiltsdata pa
motoren. Der kan indstilles mellem 1 understorrelse
eller 1 overstorrelse i forhold til fabriksindstilling.

103 Motorspaending Uu,N
(MOTORSP/NDING)

Veerdi:

For 200 V apparater: 50 - 999 V 0 230 V

For 400 V apparater: 50 - 999 V

Funktion:
Her indstilles motorens nominelle spaending Um.N
for enten stjerne Y eller trekant A.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltsdata pa
motoren, uanset frekvensomformerens netspaending.

104 Motorfrekvens fun
(MOTORFREKVENS)
Veerdi:

24-1000 Hz 0 50 Hz

Funktion:
Her veelges motorens nominelle frekvens fu,N.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltsdata
pa motoren.

105 Motorstrgm Im,N
(MOTORSTR@ZM)
Veerdi:

0,01 - Imax O Afhaenger af valg af motor

Funktion:
Motorens nominelle maerkestrem Im N indgar i
frekvensomformerens beregning af bl.a. moment
og termisk motorbeskyttelse.

Beskrivelse af valg:

Indstil en veerdi, som er lig med typeskiltsdata
pa motoren. Indstil motorstrammen Iy N under
hensyntagen til, at enten stjerne Y eller trekant
A\, er forbundet med motor.

106 Nominel motorhastighed
(NOM. MOTOR HAST.)

Veerdi:
100 - fuN x 60 (maks. 60000 omdr./min.)
0 Afheenger af parameter 104 Motorfrekvens, fu,n

Funktion:
Her indstilles den veerdi, der svarer til den nominelle
motorhastighed nu N, som fremgar af typeskiltdataene.

Beskrivelse af valg:

Veelg en veerdi, der svarer til typeskiltdataene
pa motoren.

NB!:
J)&y Maks.-vaerdien er lig med fun x 60. fun
q indstilles i parameter 104 Motorfrekvens, fu,n.

107 Automatisk motortilpasning , AMT

(AUTOOPTIMERING)

Veerdi:
OOptimering fra (AMT FRA) [0]
Optimering til (AMT START) 2]
' NB!:

'@ AMT er ikke mulig p& VLT 2880-82

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
Den automatiske motortilpasning er en algoritme, som
maler statormodstanden Rs uden at motorakslen drejer.
Dette betyder, at motoren ikke leverer noget moment.
AMT kan med fordel benyttes ved initialisering af
anlaeg, hvor brugeren gnsker at optimere tilpasningen
af frekvensomformeren til den anvendte motor.
Dette benyttes isaer, hvor fabriksindstillingen ikke
deekker motoren tilstraekkeligt.

For den bedste tilpasning af frekvensomformeren
anbefales det at gennemfere AMT pé en kold
motor. Det skal bemaerkes, at gentagne AMT
korsler kan bevirke en opvarmning af motoren,
som resulterer i en forogelse af statormodstanden
Rs. Normalt er dette dog ikke kritisk.

AMT udferes séledes:

Start AMT:

1. Giv et STOP-signal.

2. Parameter 107 Automatisk motortilpasning seettes
til veerdien [2] Optimering til .

3. Der gives et START-signal. Parameter 107
Automatisk motortilpasning stilles automatisk
tilbage til [0], nar AMT er kort.

Afslut AMT:

AMT afsluttes ved at give et RESET-signal.

Parameter 108 Statormodstand, Rs opdateres

med den optimerede veerdi.

Afbrydelse af AMT:
AMT kan afbrydes under optimeringsproceduren
ved at give et STOP-signal.

Folgende skal bemaerkes, nér AMT funktionen benyttes:
- Forat AMT skal kunne bestemme motorparametrene
optimalt, skal de korrekte typeskiltsdata, for den
motor der er tilsluttet frekvensomformeren, veere

indtastet i parameter 102 til 106.

- Alarmer vil blive vist i displayet, hvis der opstar
fejl under motortilpasningen.

- AMT funktionen vil normalt kunne udmale Rs
-vaerdien for motorer, der er 1-2 starrelser over eller
under frekvensomformerens nominelle sterrelse.

- @nskes den automatiske motortilpasning aforudt,
trykkes pa [STOP/RESET]-tasten.

NB!:

“: AMT maé ikke foretages pé parallelkoblede
motorer, og der mé ikke foretages setupskift,
mens AMT karer.

Procedure for AMT styret fra den indbyggede

betjeningsenhed :
Se afsnittet Betjeningsenhed .

Beskrivelse af valg:
Veelg Optimering til [2], hvis det onskes,
at frekvensomformeren skal foretage en
automatisk motortilpasning.

Veerdi:
0,000 - XXXX €2
O Afheenger af valg af motor

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltsdata
foretages automatisk en reekke justeringer af diverse
parametre, herunder statormodstanden Rs. En
manuelt indtastet Rs skal geelde for en kold motor.
Akselperformance kan forbedres ved at finjustere
Rs 0g Xs, se procedure nedenfor.

NB!:
":' Parameter 108 Statormodstand Rs og 109
i Statorreaktans X s skal normalt ikke aendres,
hvis man har indstillet typeskiltsdata.

Beskrivelse af valg:
Rs kan indstilles pa felgende mader:

—_

. Anvende de fabriksindstilinger af Rs som
frekvensomformeren selv veelger udfra
motorens typeskiltsdata.
Veerdien oplyses af motorleverandaren.
Veerdien fas ved en manuel gennemmaling: Rs
kan beregnes ved at male modstanden Rrase-FASE
mellem to faseklemmer. Hvor Rrase-Fase er mindre
end 1-2 ohm (typisk motorer > 5,5 kW, 400 V) bar
der anvendes et specielt ohm-meter (Thomson-bro
eller lignende). Rs = 0,5 X RraSE-FASE.

Rs indstilles automatisk, nar AMT er kort. Se
parameter 107 Automatisk motortilpasning.

W N

&

Veerdi:
0,00 - XXX
O Afheenger af valget af motor

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltdata
foretages automatisk en raekke justeringer af
forskellige parametre, herunder statorreaktansen
Xs. Akselydelsen kan forbedres ved at finjustere
Rs 0g Xs, se proceduren nedenfor.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Xs kan indstilles som folger:

1. Veerdien oplyses af motorleveranderen.

2. Veerdien findes gennem manuelle mélinger. Xs
findes ved at tilslutte en motor til netspaending
og méle fase-fasespaendingen U v og
tomgan%sstrgmmen 3.

m

Xxs= om X

V3xls 2
XL: Se parameter 142.

3. Brug de fabriksindstillinger for Xs, som
frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

117 Resonansdeempning
(RESONANSDAMPNING)

Veerdi:

OFF - 100% [OFF - 100]
OOFF % [OFF]
Funktion:

Det er muligt at optimere resonansdaempningen

i CT-tilstand. Indvirkningsgraden justeres

i denne parameter.

Veerdien kan indstilles til mellem 0% (OFF) og 100%.
100% svarer til 50% reduktion af U/f-forholdet.
Standardveerdien er OFF.

Interne indstillinger (faste):

Resonansfilteret er aktivt fra 10% af den nominelle
hastighed og derover.

| dette tilfeelde 5 Hz og derover.

Hastighed fra O til nominelt flux-niveau: 500 ms
Hastighed fra nominelt flux-niveau til 0: 500 ms

Funktionalitetsbeskrivelse:

Filteret overvager den aktive motorstrem og esendrer
motorens spaending i henhold til nedenstaende
figur. Filteret reagerer pa niveauer, der henviser

til den nominelle motorstrom.

Motorstrom &
[Imact]

40% af nom.—
20% af nom.—
10% af nom.—

Y
-

Motorspending
Um A

100% —
Minimum % — \/J

Hvis den aktive motorstrem er under 10%, mindskes
motorspaendingen med ovennaevnte hastighed, indtil
spaendingen nér indstillingen for parameter 117.
Hvis den aktive motorstrem néar over 20%, oges
spaendingen med ovennagevnte hastighed. Hvis den
aktive motorstrem nar 40%, ages motorspaendingen
med det samme til normal motorspaending.
Reduktionen af motorspeendingen afhaenger af
indstillingen i parameter 117.

Y

-
-

175NA105.10

Beskrivelse af valg:

Indstil graden af den indvirkning [Imact],
motorstremmen har pé& U/f -forholdet, til mellem 0%
(OFF) og 100%. 100% svarer til 50% reduktion af
U/f-forholdet. Standardveerdien er OFF.

Programmering

119 Hgjt startmoment

(H8JT STARTMOMENT)

Veerdi:
0,0 - 0,5 sek.

0 0,0 sek.

Funktion:
For at sikre et hgjt startmoment kan der
tilades ca. 1,8 x Iinv. i max. 0,5 sek. Dog
begreenses stremmen af frekvensomformerens
(inverterens) beskyttelsesgreense. O sek. svarer
til intet hejt startmoment.

Beskrivelse af valg:

Indstil den nadvendige tid hvori et hojt
startmoment onskes.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Decfoss

VLT® Serie 2800

120 Startforsinkelse
(STARTFORSINKELSE)
Veerdi:

0,0 - 10,0 sek. 0O 0,0 sek.

Funktion:
Denne parameter muligger en forsinkelse af
starttidspunktet, nar betingelserne for start er
opfyldt. Nér tiden er udlgbet, vil udgangsfrekvensen
rampe op til referencen.

Beskrivelse af valg:

Indstil den nedvendige tid, inden acceleration
pabegyndes.

121 Startfunktion
(STARTFUNKTION)

Veerdi:

DC hold i startforsinkelsestiden

(DC-HOLD | ST. FORS T) Q]

DC-bremse i startforsinkelsestiden

(DC BR. I ST. FORS T) [1]
OFrileb i startforsinkelsestiden

(FRIL@GB | ST. FORS T) 2]

Start frekvens/spaending med uret

(ST. FR./SP. MED URET) [3]

Start frekvens/spaending i referenceretning

(ST. FR./SP. REF.RET.) [4]

Funktion:
Her veelges onsket tilstand i startforsinkelsestiden
(parameter 120 Startforsinkelse).

Beskrivelse af valg:

Veelg DC-hold i startforsinkelsestiden [0] for
at pafere motoren en DC-holdespasnding i
startforsinkelsestiden. Spaendingen indstilles i
parameter 137 DC-holdespaending.

Veelg DC-bremse i startforsinkelsestiden [1] for
at péafere motoren en DC-bremsespaending i
startforsinkelsestiden. Spaendingen indstilles i
parameter 132 DC-bremsespaending.

Veelg Frileb i startforsinkelsestiden [2] og motoren
vil ikke veere styret af frekvensomformeren i
startforsinkelsestiden (inverter slukket).

Veelg Start frekvens/spaending med uret [3] for at fa
funktionen beskrevet i parameter 130 Start frekvens
og 131 Speending ved start i startforsinkelsestiden.
Uanset hvilken veerdi referencesignalet antager, bliver
udgangsfrekvensen lig indstillingen i parameter 130

Start frekvens og udgangsspeaendingen vil svare til
indstillingen i parameter 131 Spaending ved start.
Denne funktionalitet anvendes typisk til
haeve/saenke-applikationer. Dette benyttes iszer ved
applikationer, hvor der anvendes konusankermotor,
hvor man gnsker at omdrejningsretningen skal starte
med uret og derefter kare med referenceretningen.

Veelg Start frekvens/spesending i reference retning

[4] for at f& funktionen, som er beskrevet i
parameter 130 Start frekvens og 131 Spaending

ved start i startforsinkelsestiden.

Motorens omdrejningsretning vil altid felge i
referenceretning. Hvis referencesignalet er

lig nul, bliver udgangsfrekvensen lig med 0

Hz, men udgangsspeendingen vil svare til
indstillingen af parameter 131 Spaending ved

start. Hvis referencesignalet er forskellig fra nul, vil
udgangsfrekvensen veere lig med parameter 130 Start
frekvens, og udgangsspeaendingen lig med parameter
131 Speaending ved start. Denne funktionalitet anvendes
typisk til haeve/saenke-applikationer med modveegt.
Dette benyttes iseer ved applikationer, hvor der
anvendes konusankermotor. Konusankermotoren
kan lgsrives med parameter 130 Start frekvens og
parameter 131 Spaending ved start.

122 Funktion ved stop
(FUNKT. VED STOP)

Veerdi:

OFrileb (FRILOB) [0]
DC hold (DC HOLD) (1]
Funktion:

Her kan veelges frekvensomformerens funktion, efter
at udgangsfrekvensen er blevet mindre end veerdien
i parameter 123 Min. frekvens for aktivering af
funktion ved stop eller efter en stopkommando, og
nér udgangsfrekvensen er rampet ned til 0 Hz.

Beskrivelse af valg:

Veelg Frileb [0] hvis frekvensomformeren skal
‘slippe’ motoren (inverter slukket).

Veelg DC hold [1], hvis parameter 137
DC-holdespaending skal aktiveres.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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123 Min. frekvens for aktivering af

funktion ved stop

(MIN.F.FUNK.STOP)

Veerdi:
0,1 - 10 Hz

00,1 Hz

Funktion:
| denne parameter indstilles den udgangsfrekvens,
hvorved det anskes, at den valgte funktion i parameter
122 Funktion ved stop skal aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede udgangsfrekvens.

NB!:
":' Hvis parameter 123 saettes hojere end parameter
q 130, tilsidesasttes startforsinkelsesfunktionen
(parameter 120 og 121).

NB!:
'i“' Hvis parameter 123 seettes for haijt, og

7 der er valgt DC hold i parameter 122, vil
udgangsfrekvensen springe til veerdien i
parameter 123 uden at rampe op. Dette kan udlese
en overstromsadvarsel / -alarm.

126 DC bremsetid
[EEREYRSID))

Veerdi:

0 - 60 sek.

Programmering

0 10 sek

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC-bremsetid, hvor
parameter 132 DC-bremsespaending skal veere aktiv.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

127 DC bremse-indkoblingsfrekvens
(BREMSE INK.FREK)

Veerdi:
0,0 (OFF) - par. 202 Udgangsfrekvens

hej greense, fuax O OFF

Funktion:
| denne parameter indstilles DC-bremse-indkoblings-
frekvensen, hvor DC-bremsen skal aktiveres i
forbindelse med en stopkommando.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

128 Termisk motorbeskyttelse

(TERM MOT. BESKYT)

Veerdi:

Olngen beskyttelse (INGEN BESKYTTELSE) [0]
Termistoradvarsel
(TERMISTOR ADVARSEL) 1]
Termistor-trip (TERMISTOR TRIP) 2]
ETR-advarsel 1 (ETR ADV. 1) [3]
ETR-trip 1 (ETR TRIP 1) [4]
ETR-advarsel 2 (ETR ADV. 2) [5]
ETR-trip2 (ETR TRIP 2) [6]
ETR-advarsel 3 (ETR ADV. 3) [7]
ETR-trip 3 (ETR TRIP 3) [8]
ETR-advarsel 4 (ETR ADV. 4) [9]
ETR-trip4 (ETR TRIP 4) [10]
Funktion:

Frekvensomformeren kan overvage motortemperaturen
péa to forskellige mader:

- Via en PTC-termistor, der er monteret pa motoren.
Termistoren tilsluttes mellem klemmme 50 (+10V) og
en af de digitale indgangsklemmer 18, 19, 27 og
29. Se parameter 300 Digitale indgange.

- Beregning af den termiske belastning (ETR -
elektronisk termorelas) baseret pa den aktuelle
belastning og tiden. Dette sammenlignes
med den nominelle motorstrem ImNn 0g den
nominelle motorfrekvens f mN. Beregningerne
tager hejde for behovet for lavere belastning
ved lave hastigheder som felge af reduktionen
af motorens egenventilation.

t [s]

g
2000 ' 8
1 2
1000 !
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4 \\“
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100 \Q.>\ | tfour= 1 x fyn
50 = —— —four= 2 x fun
ig four= 0.2 x fM,N
30
20
Im
10 Tun

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

ETR-funktionerne 1-4 begynder ferst at beregne
belastningen, nar der skiftes til det setup, hvor de er
valgt. Dette gor det muligt at anvende ETR-funktionen,
nar der skiftes mellem to eller flere motorer.

Beskrivelse af valg:

Veelg Ingen beskyttelse [0], hvis der ikke gnskes en
advarsel eller trip, nar en motor er overbelastet.
Veelg Termistoradvarsel [1], hvis der enskes en
advarsel, nar den tilsluttede termistor bliver for varm.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Veslg Termistor-trip [2], hvis der enskes et trip, nar
den tilsluttede termistor bliver for varm.

Veelg ETR-advarsel 1-4, hvis der gnskes en advarsel,
nar motoren er overbelastet ifelge beregningerne.
Frekvensomformeren kan ogsé programmeres til at
give et advarselssignal via en af de digitale udgange.
Veelg ETR-Trip 1-4, hvis der gnskes et trip, nar motoren
er overbelastet ifolge beregningerne.

NB!:
'l: Denne funktion kan ikke beskytte de enkelte
i motorer ved parallelforbundne motorer.

130 Startfrekvens
(STARTFREKVENS)
Veerdi:

0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funktion:
Startfrekvensen er efter en startkommando aktiv
i det tidsinterval, der er indstillet i parameter 120
Startforsinkelse. Udgangsfrekvensen ‘springer’
til den neeste indstillede frekvens. Visse motorer
fx. konusankermotorer har brug for en ekstra
speending/startfrekvens (boost) ved start for at frakoble
den mekaniske bremse. Til dette benyttes parameter
130 Startfrekvens og 131 Speending ved start.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede startfrekvens. Det forudsecttes,
at parameter 121 Startfunktion er indstillet

til Startfrekvens/-spaending med uret [3] eller
Startfrekvens/-spaending i referenceretning [4], og at
der i parameter 120 Startforsinkelse er indstillet en
tid, samt at der er et referencesignal tilstede.

NB!:
": Hvis parameter 123 saettes hajere end parameter
q 130, tilsidesasttes startforsinkelsesfunktionen
(parameter 120 og 121).

131 Speending v. start
(SPZAENDING V.START)

Veerdi:

0,0 - 200,0 V OooovV

Funktion:
Speending ved start er aktiv, i tiden indstillet i parameter
120 Startforsinkelse , efter en startkommando.
Parameteren kan anvendes ved fx. haeve/seenke
applikationer (konusankermotorer).

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede speending, der er nadvendig for
at frakoble den mekaniske bremse. Det forudsasttes,
at parameter 121 Startfunktion, er indstillet til

Start frekvens/spaending med uret [3] eller Start
frekvens/speending i referenceretning [4], og at der

i parameter 120 Startforsinkelse er indstillet en tid,
samt at der er et referencesignal tilstede.

132 DC-bremsespaending
(BREMSESP/NDING)

Veerdi:

0 - 100% af max. DC-bremsespasnding O 0%

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC-bremsespaending,
som aktiveres ved stop nar DC-bremsefrekvensen
indstillet i parameter 127 DC-bremseindkoblings-
frekvens nas, eller hvis DC-bremsning inverteret er aktiv
via en digital indgang eller via seriel kommunikation.
Herefter er DC-bremsespaendingen aktiv i tiden
indstillet i parameter 126 DC-bremsetid .

Beskrivelse af valg:

Indstilles som en %-veerdi af max. DC
bremsespaending, som er motoraftheengig.

133 Startspaending
(STARTSP/ZNDING)

Veerdi:

0,00 - 100,00 V O Afheenger af apparat

Funktion:
Ved at @ge startspaendingen kan man opna et
hgjere startmoment. Sméa motorer (< 1,0 kW)
kraever som regel hgj startspaending.

Um A
vl

Um,n+

195NA017.12

Par. 134
Lastkompensering

Par. 135
u/f forhold

Par. 133
Startspending

0,1 x fm,n fm,n fu[Hz]

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Veerdien veelges under hensyntagen til, at motorens
opstart med aktuel belastning kun lige er muligt.

Advarsel: Hvis brugen af startspaending
/'\ overdrives, kan det fare til overmagnetisering
hd 0g overophedning af motoren, og
frekvensomformeren kan koble ud.

134 Lastkompensering
(LASTKOMPENSERING)

Veerdi:
0,0 - 300,0%

O 100,0%

Funktion:
| denne parameter indstilles belastningskarakteristikken.
Ved at forage lastkompensering vil motoren fa et
ekstra speendings- og frekvenstilskud ved
en oget belastning. Dette benyttes fx. pa
motorer/applikationer, hvor der er stor forskel pa
motorens fuldlaststrem og tomgangsstrom.

NB!:
": Hvis veerdien indstilles for heijt, kan
q frekvensomformeren koble ud p.g.a. overstrom.

Beskrivelse af valg:
Hvis fabriksindstillingen ikke er tilstreekkelig, indstilles
lastkompenseringen séledes, at motoren kan
starte ved den aktuelle belastning.

Advarsel: En for hgj lastkompensering
kan medfere ustabilitet.

135 U/f-forhold
(U/F.FORHOLD)

Veerdi:

0,00 - 20,00 V/Hz

O Afheenger af apparat

Funktion:
Denne parameter giver mulighed for at aendre forholdet
mellem udgangsspeending (U) og udgangsfrekvens
(f) lineeert, for at sikre korrekt magnetisering af
motoren, og dermed optimal dynamik, ngjagtighed
og virkningsgrad. U/f-forholdet har kun indflydelse pa
spaendingskarakteristikken, hvis der veelges Konstant
moment [1] i parameter 101 Momentkarakteristik.

Beskrivelse af valg:

U/f-forholdet skal kun eendres, hvis man ikke kan
indstille de korrekte motordata i parameter 102-109.

Veerdien, som er programmeret i fabriksindstillingerne,
er baseret pa tomgangsdrift.

136 Slipkompensering
(SLIPKOMPENSERING)

Veerdi:
-500 - +500% af nominel slipkompensering

O 100%

Funktion:
Slipkompenseringen udregnes automatisk, bl.a.
udfra den nominelle motorhastighed nyN. | denne
parameter kan man finjustere slipkompenseringen
og dermed kompensere for tolerancer pa veerdien
for nmN. Slipkompenseringen er kun aktiv, nar
der er valgt Hastighedsregulering, aben slgjfe [0] i
parameter 100 Konfiguration og Konstant moment
[1] i parameter 101 Momentkarakteristik .

Beskrivelse af valg:
Indtast en %-veerdi.

137 DC holdespeaending
(DC HOLDESPZANDING)

Veerdi:
0 - 100% af max. DC-holdespaending

0 0%

Funktion:
Denne parameter benyttes til at fastholde motoren
(holdemoment) ved start/stop.

(@]
=
ey
()
=
=
=
(o]
o
=
o

Beskrivelse af valg:
Parameteren kan kun anvendes, nar der er valgt
DC-hold i parameter 121 Startfunktion eller 122
Funktion ved stop. Indstilles som en %-veerdi af max.
DC-holdespaending, som er afheengig af valg af motor.

138 Bremseudkoblingsveerdi
(BREMSE, UDKOBL.)

Veerdi:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Funktion:
Her veelges den frekvens, ved hvilken den eksterne
bremse skal frigeres, via den udgang, der er
indstillet i parameter 323 Relseudgang 1-3 eller
341 Digital udgang klemme 46.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

139 Bremseindkoblingsfrekvens
(BREMSE, INDKOBL.)

Veerdi:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz O 3,0 Hz

Funktion:
Her veelges den frekvens, hvor den eksterne bremse
skal aktiveres; dette sker via den udgang, der
er valgt i parameter 323 Relseudgang 1-3 eller
341 Digital udgang klemme 46.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

140 Strgm, min.-veerdi
(UD.ME.B.KONTROL)

Veerdi:
0 % - 100 % af vekselretterens udgangsstrom

00 %
Funktion:

Her veelges den minimale motorstrem, som skal
lobe, for at den mekaniske bremse vil blive frigivet.
Stremovervagningen er kun aktiv fra stop til det
punkt, hvor bremsen frigives.

Beskrivelse af valg:
Dette er en ekstra sikkerhedsforanstaltning, som
skal sikre, at belastningen ikke tabes under start
af en heeve-/seenkeoperation.

Veerdi:
0,000 - XXX XXX €2
O Afheenger af valget af motor
XL er summen af rotor- og statorlaekreaktans.

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltdata
foretages automatisk en raekke justeringer af forskellige
parametre, herunder lackreaktansen X.. Akselydelsen
kan forbedres ved at finjustere laekreaktansen X.

NB!:
“: Parameter 142 Leekreaktansen X skal
i normalt ikke aendres, hvis typeskiltdataene
er indstillet, parameter 102-106.

Beskrivelse af valg:
XL kan indstilles som folger:

—

. Veerdien oplyses af motorleverandaren.
Brug fabriksindstillingerne for X., som

frekvensomformeren selv veelger ud fra
motorens typeskiltdata.

n

143 Intern ventilatorstyring
(INTERN VENT.STYR)

Veerdi:

O Automatisk (AUTOMATISK) [0]
Altid teendt (ALTID TANDT) 1]
Altid slukket (ALTID SLUKKET) 2]
Funktion:

Denne parameter kan indstilles, s& den interne ventilator
automatisk teender og slukker. Man kan ogsa veelge, at
den interne ventilator altid skal veere teendt eller slukket.

Beskrivelse af valg:

Veelges Automatisk [0] sa teender og slukker den
interne ventilator afheengig af omgivelsestemperatur
0g belastning af frekvensomformer.

Veelges Altid teendt [1] Altid slukket [2] vil den interne
ventilator altid veere henholdsvis teendt eller slukket.

NB!:
":' Veelges Altid slukket [2] i kombination med
q hgj switchfrekvens, lange motorkabler
eller hoj udgangseffekt, sa begraenses
frekvensomformerens levetid.

144 AC bremsefaktor
(AC BREMSEFAKTOR)

Veerdi:

1,00 - 1,50 0 1,30

Funktion:
Denne parameter benyttes til indstilling af AC-bremsen.
Ved anvendelse af par. 144 er det muligt at
justere, hvor stort et generatorisk moment, der kan
patrykkes motoren, uden at mellemkredsspasndingen
overstiger advarselsniveauet.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Veerdien @ges, hvis der kreeves et storre muligt
bremsemoment. Hvis 1,0 veelges, svarer det
til, at AC-bremsen er inaktiv.

NB!:
": Hvis veerdien i par. 144 ages, vil motorstrammen
q samtidig stige kraftigt ved generatoriske

belastninger. Parameteren ber derfor kun
aendres, hvis det sikres ved maling, at motorstremmen
i alle driftssituationer aldrig overstiger den maksimalt
tilladelige strem i motoren. Bemeerk: at stremmen
ikke kan afleeses i displayet.

146 Speendingsvektor
(SPAENDINGSVEKTOR)

Veerdi:

*Off (OFF) [0]
Nulstilling (NULSTILLING) [1]
Funktion:

Ved nulstilling af speendingsvektoren vil denne
blive sat til samme udgangspunkt, hver gang
et nyt procesforlgb starter.

Beskrivelse af valg:

Veelg nulstilling (1) nar der keres ensartede procesforlgb
fra gang til gang. Herved vil gentagelsesngjagtigheden
ved stop kunne forbedres. Veelg Off (0) nar
anvendelsen eksempelvis er haeve/seenke eller
synkronmotorer. Her er det en fordel, at motor og
frekvensomformer altid er synkroniserede.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Referencer og graenser

200 Udgangsfrekvens omrade
(UDG.-FREKV. OMR./ROT)

Veerdi:

OKun med uret, 0 - 132 Hz
(KUN M.URET, 132 HZ) 0]
Begge retninger, 0 -132 Hz
(BEGGE RETN, 0-132 H2) 1]
Kun mod uret, O -132 Hz
(KUN MOD UR. 0-132 H2) 2]
Kun med uret, 0-1000 Hz
(KUN M.URET, 1000 HZ2) [3]
Begge retninger, 0 - 1000 Hz
(BEGGE RETN, 1000 HZz) [4]
Kun mod uret, O - 1000 Hz
(KUN MOD UR. 1000 H2) [5]

Funktion:
| denne parameter kan man sikre sig mod utilsigtet
reversering. Ydermere kan man veelge den maksimale
udgangsfrekvens, som skal veere geeldende, uanset
indstillinger af andre parametre. Denne parameter
har ingen funktion, nar der er valgt Procesregulering,
lukket slgjfe i parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:

Veelg den gnskede omdrejningsretning, samt
maksimal udgangsfrekvens. Bemaerk at veelges
Kun med uret [0])/[3] eller Kun mod uret [;2)/[5]
bliver udgangsfrekvensen begraenset til omradet
fmiN- T max. Veelges Begge retninger [11/[4] bliver
udgangsfrekvensen begreenset til omradet + f max
(minimumsfrekvensen har ingen betydning).

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + folerance

60 Par.205 max. ref.

Par.215

i ref. = -50% 20 Par.204 min. ref.
proser @ 10l Par.201 Ud,

ekv.
lav grxnse

10[v]

175ZA294.11

201 Udgangsfrekvens lav greaense, fmin
(FREK.LAV GRAENSE)

Veerdi:

0,0 - fmax 0 0,0 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en minimum
motorfrekvensgraense, svarende til den mindste
hastighed, som motoren ma kere med. Hvis
der er valgt begge retninger i parameter 200
Udgangsfrekvensomrade, har minimumsfrekvensen
ingen betydning.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra 0,0 Hz til den i
parameter 202 Udgangsfrekvens hej greense,
fmax indstillede frekvens.

202 Udgangsfrekvens hgj greense, f max

Veerdi:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200 Udg. frekvensomrade)
0 132 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en maksimum
udgangsfrekvensgraense, svarende til den hgjeste
hastighed, som motoren ma kere med.

NB!:
": Frekvensomformerens udgangsfrekvens
a kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen (parameter
411 Switchfrekvens).

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges en veerdi fra fmin til valg foretaget i
parameter 200 Udgangsfrekvensomrade.

203 Reference omrade
(REF. OMRADE)

Veerdi:

OMin. reference - Max reference
(MIN REF-MAX REF) [0]
-Max reference - Max reference
(-MAX REF-MAX REF) [1]
Funktion:

| denne parameter veelges det, om referencesignalet
skal vaere positivt, eller om det ma veere bade
positivt og negativt. Minimumsgraensen kan vaere

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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en negativ veerdi, medmindre der i parameter 100
Konfiguration er valgt Hastighedsregulering, lukket
slgjfe. Man ber veelge Min ref. - Max ref. [Q],
hvis der er valgt Procesregulering, lukket slojfe

[3] i parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:
Veelg det enskede omréade.

204 Minimum reference, Refuin
(MIN.REFERENCE)

Veerdi:
Par. 100 Konfig. = Aben slojfe [0].
-100.000,000 - par. 205 Refumax 0 0,000 Hz
Par. 100 Konfig. = Lukket slgjfe [1]/[3].
-Par. 414 Minimum feedback - par. 205 Refpax

0 0,000 rpm/par 416

Funktion:
Minimum referencen er et udtryk for, hvad den
mindste veerdi af summen af alle referencer kan
antage. Hvis der i parameter 100 Konfiguration
er valgt Hastighedsregulering, lukket slojfe [1]
eller Procesregulering, lukket slgjfe [3] bliver
minimum referencen begraenset af parameter 414
Minimum feedback. Minimum reference ignoreres,
nar lokalreferencen er aktiv.

Enhed pa referencen kan bestemmes ud
fra folgende skema:

Par. 100 Konfiguration Enhed
Aben slgjfe [0] Hz
Hast. reg, lukket slgijfe [1] rpm
Proces reg, lukket slgjfe [3] Par. 416

Beskrivelse af valg:
Minimum reference indstilles, hvis motoren skal
kare med en minimum hastighed, uanset om
den resulterende reference er 0.

205 Maksimum reference, Refuax
(MAX.REFERENCE)

Veerdi:
Par. 100 Konfig. = Aben slojfe [0].

Par. 204 Refyyn - 1000,000 Hz O 50,000 Hz

Par. 100 Konfig. = Lukket slojfe [11/(3].
Par. 204 Refuin - Par. 415 Max. feedback
0 50,000 rpm/par 416

Funktion:
Maksimum referencen er et udtryk for, hvad den sterste
veerdi af summen af alle referencer kan antage. Er der
valgt Lukket slgjfe [11/[3] i parameter 100 Konfiguration
kan maksimum referencen ikke overstige veerdien i
parameter 415 Maksimum feedback.
Maksimum reference ignoreres, nar lokal
referencen er aktiv.

Enhed pa referencen kan bestemmes ud
fra folgende skema:

Par. 100 Konfiguration Enhed
Aben slgjfe [0] Hz
Hast. reg, lukket slgjfe [1] rpm
Proces reg, lukket slgjfe [3] Par. 416

Beskrivelse af valg:

Maksimum reference indstilles, hvis hastigheden
pa motoren max. ma kere med den indstillede
veerdi, uanset om den resulterende reference er
starre end maksimum reference.

(@)

£

@

206 Rampetype E

(RAMPETYPE) S

Veerdi: g’

O Lineger (LINE/AR) 0]
Sinusformet (SINUSFORMET) [1]
Sinus? -formet (S FORM 2) 2]

Funktion:

Der kan veelges imellem et linezert, et sinusformet
og et sinus? -formet rampeforlab.

Beskrivelse af valg:
Veelg den enskede rampetype afhaengigt af kravet
til forlebet af acceleration/deceleration.

Hastighed

195NA033.10

Sin Lineer

Sin2

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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207 Rampe op-tid 1
(RAMPE OP-TID 1)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek O 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstiden fra O Hz
til den nominelle motorfrekvens fy n(parameter
104, Motorfrekvens, fun). Det forudseettes, at
udgangsstremmen ikke nar stramgreensen (indstilles
i parameter 221 Streamgreense ).

Udgangs—
frekvens

fMAX.(202) T-—-———-—-—-—-—- _
Ref. +—-—-—-

fMN (108) T-——f———-

fMIN.(201) ]

|
|
| ll_______l_
|
|
I
|

[ T |
Rampe op-tid Rampe ned-tid
207/209 208/210

175ZA047.12

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles.

208 Rampe ned-tid 1
(RAMPE NED-TID 1)

Veerdi:
0,02 -3600,00 sek O 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens fuN (parameter 104
Motorfrekvens, fyn) til O Hz under forudseetning
af, at der ikke opstér overspeending i inverteren,
fordi motoren fungerer som generator.

Beskrivelse af valg:
Indstil den @nskede rampe ned-tid.

209 Rampe op-tid 2
(RAMPE OP-TID 2)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek. O 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 207 Rampe op-tid 1.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles. Skift fra
rampe 1 til rampe 2 sker ved at aktivere Rampe
2 via en digital indgang.

210 Rampe ned-tid 2
(RAMPE NED - TID 2)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek. O 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 208 Rampe ned-tid 1.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe ned-tid indstilles. Skift
fra rampe 1 til rampe 2 sker ved at aktivere
Rampe 2 via en digital indgang.

211 Jog rampetid

(JOG RAMPETID)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek.

0 3,00 sek (VLT 2803-2875)
10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstiden fra O Hz
til den nominelle motorfrekvens fu n(parameter
104, Motorfrekvens, fiy,n). Det forudseettes, at
udgangsstremmen ikke nar streamgraensen (indstilles
i parameter 221 Stramgreense ).

Udgangs-—1

frekvens / Jog aktiv
| |
| |
I Jog Inaktlv :
| |
| |

Par. 213 Jog ! |

|
| |
! :
| |
1 1

ampetid op

Jog rampetid
211 207/209

195NA075.10

Jog rampetiden starter hvis der gives et jog-signal via
LCP-betjeningspanelet, via en af de digitale indgange
eller via den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den onskede rampetid indstilles.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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212 Kvikstop rampe ned-tid
(Q STOP RAMPE TID)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek. O 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Kvikstop rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens til O Hz, forudsat at der ikke
opstar overspaending i inverteren p.g.a generatorisk
drift af motoren, eller hvis den generatoriske strom
bliver hejere end stremgreensen i parameter 221
Stramgreense Im. Kvikstop aktiveres via en af de
digitale indgange eller via den serielle kommunikation.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede rampe ned-tid.

213 Jog-frekvens

(JOG-FREKVENS)

Veerdi:
0,0 - Par. 202 Udgangsfrekvens hgj greense, fmax
0 10,0 Hz
Funktion:

Ved jog-frekvens fjog forstas en fast udgangsfrekvens,
som frekvensomformeren leverer til motoren, nar
Jog-funktionen aktiveres. Jog kan aktiveres via

de digitale indgange, seriel kommunikation eller

via LCP-betjeningspanelet, forudsat at dette er

aktivt i parameter 015 Lokal jog.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

214 Reference funktion
(REF. FUNKTION)

Veerdi:

0Sum (SUM) [0]
Relativ (RELATIV) 1]
Ekstern/preset (EKSTERN/PRESET) 2]
Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset-referencer
skal adderes til de avrige referencer; hertil anvendes
Sum eller Relativ. Det er ogsa muligt med funktionen
Ekstern/preset at veelge, om der enskes skift mellem
de eksterne referencer og preset-referencer.
Eksterne referencer er summen af de analoge
referencer, puls- og evt. reference fra seriel
kommunikation

Beskrivelse af valg:

Veelges Sum [0], summeres én af de indstillede preset
referencer (parameter 215-218 Preset reference)

som en % af referenceomradet (Ref min - Refuax)
med de ovrige eksterne referencer.

Veelges Relativ [1], summeres én af de indstillede preset
referencer (parameter 215-218 Preset reference ) som
en % af summen af de aktuelle eksterne referencer.
Veelges Ekstern/preset [2], kan der via en digital
indgang skiftes mellem eksterne referencer eller
preset referencer. Preset referencer vil vaere en
%-veerdi af referenceomradet.

NB!:
": Hvis der veelges Sum eller Relativ, vil en af preset
q referencerne altid veere aktiv. @nsker man, at
preset referencerne skal veere uden indflydelse,
skal de indstilles pa 0% (fabriksindstilling).

215 Preset-reference 1 (PRESET REF. 1)
216 Preset-reference 2 (PRESET REF. 2)

217 Preset-reference 3 (PRESET REF. 3)
218 Preset-reference 4 (PRESET REF. 4)
Veerdi:

-100,00% - +100,00%

af referenceomradet/ekstern reference

O 0,00%

Funktion:
Der kan programmeres fire forskellige preset-referencer
i parameter 215-218 Preset-reference.
Preset-referencen angives som en procentveerdi af
referenceomrédet (Refuin - Refvax) eller som en %
af de ovrige eksterne referencer, afhaengigt af valget
i parameter 214 Reference-funktion . Valg mellem
preset-referencer kan geres via de digitale indgange
eller via den serielle kommunikation.

Programmering

Preset ref.,, msb | Preset ref. Isb
0 0 Preset ref. 1
0 1 Preset ref. 2
1 0 Preset ref. 3
1 1 Preset ref. 4

Beskrivelse af valg:

Indstil den eller de onskede preset-referencer, som
der skal kunne veelges imellem.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

31



Decfoss

VLT® Serie 2800

219 Catch up/ Slow down reference
(CATCH UP/SLW DWN)

Veerdi:

0,00 - 100% af den aktuelle reference O 0,00%

Funktion:
Der er i denne parameter mulighed for at indstille
procentveerdi, som enten vil blive adderet eller
subtraheret relativ fra de fiernbetjente referencer.
Fjernbetjent reference er summen af preset-referencer,
analoge referencer, puls- og evt. reference
fra seriel kommunikation

Beskrivelse af valg:

Hvis Catch up er aktiv via en digital indgang vil
procentveerdien i parameter 219 Catch up/Slow down
reference blive adderet til den fiernbetjente reference.
Hvis Slow down er aktiv via en digital indgang

vil procentveerdien i parameter 219 Catch

up/Slow down reference blive subtraheret fra

den fiernbetjente reference.

221 Strgmgreense, Ipm
(STROMGRAENSE)

Veerdi:

0 - XXX, X % af par. 105 0 160 %

Funktion:
Her indstilles den maksimale udgangsstrem I m.
Den fabriksindstillede veerdi svarer til den maksimale
udgangsstrom Ivax. @nskes streamgraensen benyttet
som motorbeskyttelse, indstilles motorens nominelle
strom. Hvis stromgraensen indstilles over 100%
(frekvensomformerens nominelle udgangsstrem, | inv)
kan frekvensomformeren kun belastes intermitterende,
dvs. Kkortvarigt. Efter at belastningen har veeret
starre end Iiny. skal det sikres, at belastningen i
en periode er mindre end Iy, Bemeerk, at hvis
stremgraensen indstilles mindre end liny. bliver
accelerationsmomentet tilsvarende mindre.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede maksimale udgangsstrom I m.

223 Advarsel: Lav strgm, I av
(ADV. LAV STR@M)

Veerdi:

0,0 - par. 224 Advarsel: Hoj strom, Ingy O 0,0 A

Funktion:
Hvis udgangsstremmen kommer under den indstillede
graense lLay, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando, og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres
til at give et advarselssignal via klemme 46
samt via releeudgang.

Beskrivelse af valg:
Udgangsstremmens nedre signalgraense I av skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade.

ImA %
| P oo i
LM v PAReF | __ L
(PAR.221) : J| % |l |
' I ! 1
lhgy + ——+—J—————|- —%——'————F—
(PAR.224) ! I % : :
1 | 1
o =
i ~1= | OMRAJET =1 |
i | | i
WY .
AV 4 - _ L
(PAR.223) : I % I i
o 0
L % | | fu
fuin fLav REF fugy  fuax

(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Advarsel: Hgj strem, Ing)
(ADV. HZJ STR@M)

Veerdi:

Par. 223 Adv.. Lav strom, I av - IMax O Ivax

Funktion:
Hvis udgangsstremmen kommer over den indstillede
greense lHgy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres
til at give et advarselssignal via klemme 46
samt via releeudgang.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Udgangsstremmens avre signalgraense Ingy skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomréde. Se tegning ved parameter
223 Advarsel: Lav strom, I ay.

Beskrivelse af valg:
Udgangsfrekvensens ovre signalgraense fugy skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade. Se tegning ved parameter
223 Advarsel: Lav strom, I ay.

225 Advarsel: Lav frekvens, fiav
(ADV. LAV FREK.)

Veerdi:

0,0 - par. 226 Adv.: Hej frekvens, fugy 0O 0,0 Hz

Funktion:
Hvis udgangsfrekvensen kommer under den indstillede
grense f Lav gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er ude af
funktion under rampe op efter en startkommando,
og efter en stopkommando eller under stop.
Advarselsfunktionerne aktiveres nar udgangsfrekvensen
har ndet den resulterende reference. Signaludgangene
kan programmeres til at give et advarselssignal via
klemme 46 samt via relseudgang.

Beskrivelse af valg:
Udgangsfrekvensens nedre signalgraense fiav skal
programmeres inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade. Se tegning ved parameter
223 Advarsel: Lav strom, I av.

226 Advarsel: Hgj frekvens fugg
(ADV. HZJ FREK.)

Veerdi:
Par. 200 Frekvensomrade = 0-132 Hz [0]/[1].
par. 225 fiay - 132 Hz 0 132,0 Hz

Par. 200 Frekvensomrade = 0-1000 Hz [2)/[3].
par. 225 fiay - 1000 Hz 0 132,0 Hz

Funktion:
Hvis udgangsfrekvensen kommer over den indstillede
greense f Hgy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres
til at give et advarselssignal via klemme 46
samt via releeudgang.

227 Advarsel: Lav feedback, FBLav
(ADV. LAV FEEDB.)

Veerdi:

-100.000,000 - par. 228 Adv..FBrHgy 0O -4000,000

Funktion:
Hvis feedbacksignalet kommer under den indstillede
greense FB Lav, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har naet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres til
at give et advarselssignal via klemme 46 samt via
releeudgang. Enheden pa feedback i Lukket slgjfe
programmeres i parameter 416 Proces enheder.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede veerdi indenfor feedbackomradet
(parameter 414 Minimum feedback, FBuvin 0g
415 Maksimum feedback, FByax).

Programmering

228 Advarsel: Hgj feedback, FBHgJ

(ADV. H@J FEEDB.)

Veerdi:
Par. 227 Adv.: FB L4y - 100.000,000 O 4000,000

Funktion:
Hvis feedbacksignalet kommer over den indstillede
greense FB Hpy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er
ude af funktion under rampe op efter en
startkommando og efter en stopkommando eller
under stop. Advarselsfunktionerne aktiveres, nar
udgangsfrekvensen har ndet den resulterende
reference. Signaludgangene kan programmeres til
at give et advarselssignal via klemme 46 samt via
releeudgang. Enheden pa feedback i Lukket slgjfe
programmeres i parameter 416 Proces enheder.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den @nskede veerdi indenfor feedbackomradet
(parameter 414 Minimum feedback, FBmin 0g
415 Maksimum feedback, FBmax).

229 Frekvensbypass, bandbredde
(BYPASS BANDBR.)

Veerdi:
0 (OFF) - 100 Hz 0 0 Hz

Funktion:
Nogle systemer kreever, at visse udgangsfrekvenser
undgéas pa grund af mekaniske resonansproblemer
i anleegget. | parameter 230-231 Frekvens bypass
kan disse udgangsfrekvenser programmeres. |
denne parameter kan der defineres en bandbredde
omkring hver af disse frekvenser.

Beskrivelse af valg:
Den indstillede frekvens i denne parameter vil blive
centreret omkring hhv. parameter 230 Frekvens
bypass 1 og 231 Frekvens bypass 2.

230 Frekvens bypass 1 (FREKV. BYPASS 1)
231 Frekvens bypass 2 (FREKV. BYPASS 2)

Veerdi:
0 (OFF) - 1000 Hz 0 0,0 Hz

Funktion:
Nogle systemer kresver, at man undgar visse
udgangsfrekvenser pa grund af mekaniske
resonansproblemer i anleegget.

Beskrivelse af valg:

Indtast de frekvenser, som skal undgés. Se ogséa
parameter 229 Frekvens bypass, bandbredde.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

34

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Decfoss

VLT® Serie 2800

m Indgange og udgange

Digitale indgange Klemme nr. 181 191 27 29 33
parameter nr. 302 303 304 305 307
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] [0] [0] [0] 0[0]
Nulstil (RESET) 1] 1] [1] 1] 1]
Frilobsstop inverteret (FRILOBSST. INV.) [2] [2] 2] 2] [2]
Nulstilling og frilabsstop inverteret (RESET AND COAST INV.) [3] [3] a[3] [3] [3]
Kvikstop inverteret (KVIKSTOP INV.) [4] [4] [4] [4] [4]
DC-bremsning inverteret (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop inverteret (STOP INVERTERET) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) 0[7] [7] [7] [7] [7]
Pulsstart (PULS START) [8] 8] [8] [8] [8]
Reversering (REVERSERING) 9] 0[9] [9] [9] 9]
Reversering og start (START REVERSING) [10]  [10 [0 [0  [19
Start med uret (START MED URET, TIL) 1] (111 (111 (1] [11]
Start mod uret (START MOD URET, TIL) 12]  [12] [12] [12] [12]
Jog (JOG) [13]  [13] [13] O[13] [19]
Fastfrys reference (FASTFRYS REFERENCE) (14]  [14] [14] [14] [14]
Fastfrys udgangsfrekvens (FASTFRYS UDGANG) [15] [15] [15] [15] [15]
Hastighed op (HASTIGHED OP) [16] [16] [16] [16] [16]
Hastighed ned (HASTIGHED NED) 7] 7] (171 Q71 [17]
Catch-up (CATCH-UP) 191  [191 (19 09 [19
Slow-down (SLOW DOWN) [20]  [20]  [20] [20] [20Q]
Rampe 2 (RAMPE 2) 1] [21] [21]  [21]  [21]
Preset ref, LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Preset ref, MSB (PRESET REF, MSB) 23] [23] [23] [23] [23]
Preset reference il (PRESET REFERENCE ON)  [24]  [24] [24] [24] [24]
Termistor (TERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Preecis stop, inverteret (PRACIS STOP, INV) [26] [26]
Preecis start/stop (PRACIS START/STOP) [27]  [27]
Pulsreference (PULS REFERENCE) [28]
Pulsfeedback (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulsinput (PULS INPUT) [30]
Valg af Setup, Isb (SETUPVALG, LSB) [31]  [31] [81] [31]  [31]
Valg af Setup, msb (SETUP VALG, MSB) [32]  [32] [32] [32] [32]
Nulstil og start (RESET AND START) [33]  [33] [33] [33] [33]
Pulsteeller start (PULSTALLERSTART) [34]  [34]

1. Alle funktioner p& klemme 18 og 19 styres

af en afbryder, hvilket betyder, at svartidens
gentagelsesngjagtighed er konstant. Kan anvendes
til start/stop, skift af opsaetning og seerligt til
aendring af digitalt preset, dvs. til at opna et
stabilt stoppunkt ved brug af krybehastighed. Se
VLT 2800 Precise Stop Instruction, MI.28.CX.02,
for at f& yderligere oplysninger.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Funktion:
| disse parametre 302-307 Digitale indgange kan der
veelges mellem de forskellige aktiverede funktioner, der
er knyttet til de digitale indgange (klemmerne 18-33).

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion veelges, hvis det ikke onskes,
at frekvensomformeren skal reagere péa signal
tilfort klemmen.

Nulstil nulstiller frekvensomformeren efter en alarm.
Enkelte alarmer kan dog ikke nulstilles (trip fastlast),
uden at netforsyningen ferst aforydes og dernasst
tilsluttes igen. Se tabel under Oversigt over advarsler
og alarmer . Nulstilling aktiveres pa signalets forflanke.

Frilebsstop inverteret anvendes til at fa
frekvensomformeren til straks at "slippe" motoren
(udgangstransistorerne "slukkes"), séledes at denne
lgber frit til stop. Logisk 'O’ medferer frilgb til stop.

Nulstilling og frilabsstop inverteret anvendes til at
aktivere frilgbsstop samtidigt med nulstilling. Logisk
‘0’ medferer frilobsstop og nulstilling. Nulstilling
aktiveres péa signalets bagflanke.

Kvikstop inverteret anvendes til at aktivere ned-rampen
for kvikstop, som indstilles i parameter 212 Kvikstop
rampe ned-tid. Logisk '0’ medfarer kvikstop.

DC-bremsning inverteret anvendes til at standse
motoren ved at pafere denne en DC-spaending i
et bestemt tidsrum. Se parameter 126, 127 og
132 DC-bremse. Bemeerk, at funktionen kun er
aktiv, hvis veerdien i parameter 126 DC-bremsetid
og 132 DC-bremsespeending er forskellig fra 0.
Logisk "0’ vil medfere DC-bremsning.

Stop inverteret: Et logisk ‘0’ medfarer, at motorens
hastighed rampes ned til stop via den valgte rampe.

Ingen af ovennaevnte stopkommandoer
/'\ ma bruges som reparationsafbryder. Vaer
d opmaerksom p4, at frekvensomformeren
har flere spaendingstilgange end L1, L2 og L3, nar
DC-bus-klemmerne anvendes. Kontrollér, at alle

spaendingstilgange er afbrudt, og at den forngdne tid (4

min.) er géet, inden reparationsarbejdet pabegyndes.

Start veelges, hvis der gnskes en start/stop-kommando.
Logisk "1’ = start, logisk '0’ = stop.

12

Start |
—18
Stop —
19

27|

195NA029.11

Puls-start: Hvis der péaferes en puls i min. 14 ms,
starter frekvensomformeren motoren, forudsat at der
ikke er givet en stopkommando. Motoren kan stoppes
ved en kort aktivering af Stop inverteret.

Reversering anvendes til at eendre motorakslens
omlgbsretning. Logisk "0’ vil ikke medfare reversering.
Logisk '1" medferer reversering. Reverseringssignalet
gendrer kun omlgbsretningen, men aktiverer ikke start.
Er ikke aktiv ved Procesregulering, lukket slgjfe. Se
ogsa parameter 200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Reversering og start anvendes til start/stop og
reversering med samme signal. Der ma ikke
samtidig forefindes en aktiv startkommando.
Fungerer som pulsstartreversering, hvis der er
valgt pulsstart for klemme 18. Er ikke aktiv for
Procesregulering, lukket slagjfe. Se ogsa parameter
200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Start med uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere med uret ved start. Ber ikke anvendes
ved Procesregulering, lukket slojfe .

Start mod uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere mod uret ved start. Bor ikke anvendes
ved Procesregulering, lukket slgjfe . Se ogsa parameter
200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Jog anvendes til at overstyre udgangsfrekvensen
til den jog-frekvens, der er indstillet i parameter
213 Jog frekvens. Jog er aktiv, uanset om der er
givet en startkommando, dog ikke nar Frilebsstop,
Kvikstop eller DC-bremsning er aktiv.

Fastfrys reference fastfryser den aktuelle reference.
Referencen kan nu kun aendres vha. Hastighed
op og Hastighed ned. Nar fastfrys reference er
aktiv, vil den blive gemt efter en stopkommando
og ved netafbrydelse.

Fastfrys udgang fastfryser den aktuelle
udgangsfrekvens (i Hz). Udgangsfrekvensen kan nu
kun eendres vha. Hastighed op og Hastighed ned.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

36

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Decfoss

VLT® Serie 2800

NB!:

'l: Er Fastfrys udgang aktiv, kan frekven-
somformeren kun stoppes, nar der er
valgt Frilobsstop, Kvikstop eller DC-brem-

sning via en digital indgang.

Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis
der gnskes digital styring af hastigheden op/ned.
Funktionen er kun aktiv, hvis der er valgt Fastfrys
reference eller Fastfrys udgangsfrekvens.

Er Hastighed op aktiv, vil referencen eller
udgangsfrekvensen eges, og er Hastighed ned aktiv,
vil referencen eller udgangsfrekvensen reduceres.
Udgangsfrekvensen sendres via de indstillede
rampetider i parameter 209-210 Rampe 2.

En puls (logisk 1" minimum hgj i 14 ms og en
minimum pausetid pa 14 ms) vil medfere en
hastighedsaendring pa 0,1 % (reference) eller 0,1
Hz (udgangsfrekvens). Eksempel:

KI. Kl. | Fastfrys ref/ Funktion

29 33 | fastfrys udg.

0 0 1 Ingen hast.-aendring
0 1 1 Hastighed op

1 0 1 Hastighed ned

1 1 1 Hastighed ned

Fastfrys reference kan eendres, selv om
frekvensomformeren er stoppet. Referencen vil
desuden blive gemt ved netudkobling.

Catch-up/Slow-down veelges, hvis man gnsker

at ege eller reducere referenceveerdien med en
programmérbar %-veerdi, indstillet i parameter 219
Catch-up/Slow-down reference.

Slow-down | Catch-up Funktion

0 0 Ueendret hastighed

0 1 ©@g med %-veerdi

1 0 Reduc. med %-veerdi
1 1

Reduc. med %-veerdi

Rampe 2 veelges, hvis der skal skiftes mellem rampe
1 (parameter 207-208) og rampe 2 (parameter
209-210). Logisk '0" medferer rampe 1, og

logisk '1" medferer rampe 2.

Preset-reference, Isb og Preset-reference, msb giver
mulighed for at veelge én af fire preset-referencer;
se nedenstéende tabel:

Preset- Preset- Funktion
reference reference
msb Isb
0 0 Preset-ref. 1
0 1 Preset-ref. 2
1 0 Preset-ref. 3
1 1 Preset-ref. 4

Preset-reference til benyttes til skift mellem fiernbetjent
reference og preset-reference. Det forudsaettes,

at der er valgt Ekstern/preset [2] i parameter 214
Reference-funktion. Logisk 'O’ = fiernbetjente referencer
er aktive, logisk 1" = én af de fire preset-referencer

er aktive, i henhold til ovenstdende tabel.

Termistor veelges, hvis en eventuelt indbygget termistor
i motoren skal kunne stoppe frekvensomformeren, hvis
motoren bliver for varm. Udkoblingsveerdien er 3 kS2.

R
[o]

4000

3000

1330

550

———

9 [c]

-20°C Ynominel=5°C| ¥nominel+5°C
Fnominel

175HA183.10

Hvis en motor er udstyret med en Klixon-termokontakt
i stedet, kan denne ogsa tilsluttes indgangen.

Ved drift af parallelkoblede motorer kan
termistorerne/termokontakterne serieforbindes
(samlet modstand mindre end 3 k&2).

Parameter 128 Termisk motorbeskyttelse skal
programmeres til Termistor advarsel [1] eller Termistor
trip [2], og termistoren skal forbindes mellem en digital
indgang og klemme 50 (+ 10 V forsyning).

El

195NAQ77.10

Programmering

Praecis stop, inverteret veelges for at opna en hgj
gentagelsesngjagtighed af en stopkommando.
Et logisk O vil medfere, at motorens hastighed
nedrampes til stop via den valgte rampe.

Praecis start/stop vaelges for at opna en hgj
gentagelsesngjagtighed af en start- og stopkommando.

Puls-reference veelges, hvis der som referencesignal
anvendes et puls-tog (frekvens). 0 Hz svarer

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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til parameter 204 Minimum-reference, Refpn.
Den indstillede frekvens i parameter 327
Pulsreference/feedback svarer til parameter 205
Maksimum-reference Refyax.

Puls-feedback veelges, hvis der som feedbacksignal
anvendes et pulstog (frekvens). | parameter 327
Pulsreference/feedback indstilles den maksimale
pulsfeedback-frekvens.

Puls-input veelges, hvis et bestemt antal pulser skal
fare til et Preecist stop, se parameter 343 Praecist
stop og parameter 344 Teellerveerdi.

Valg af Setup, Isb og Valg af Setup, msb giver mulighed
for at veelge et af de fire setups. Det er dog en
betingelse, at parameter 004 er indstillet til Multisetup.

Nulstil og start kan anvendes som startfunktion. Hvis
24 V tilsluttes den digitale indgang, vil det fare til

en nulstilling af frekvensomformeren, og motoren

vil rampe op til den indstillede reference.

Pulsteellerstart bruges til at starte en teellerstopsekvens
med et pulssignal. Pulsbredden skal vaere mindst 14
ms og ma ikke vaere laengere end tesllerperioden. Se
0gsa parameter 343 og vejledningen MI28CXYY.

308 Klemme 53, analog indgangsspanding
(KL.53 ANA. SPZAND)

Veerdi:

Ingen funktion INGEN FUNKTION) 0]
OReference (REFERENCE) 1]
Feedback (FEEDBACK) [2]
Wobble (WOBB. DELTA FREQ [%]) [10]

Funktion:
| denne parameter er det muligt at veelge den
funktion, der skal tilsluttes klemme 53. Skalering
af indgangssignalet foretages i parameter 309
Klemme 583, min. skalering og parameter 310
Klemme 53, maks. skalering.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion [0]. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler tilsluttet klemmen.
Reference [1]. Hvis denne funktion veelges, kan
referencen aendres med et analogt referencesignal.
Hvis der tilsluttes referencesignaler til mere end

én indgang, skal disse referencesignaler adderes.
Hvis der tilsluttes ét speendingsfeedbacksignal, skal
der vaelges Feedback [2] pa klemme 53.

Wobble [10]

Deltafrekvensen kan styres af den analoge indgang.
Hvis WOBB. DELTA FREQ veelges som analog indgang
(par. 308 eller par. 314), er den veerdi, der veelges i
par. 702, lig med 100 % analog indgang.

Eksempel: Analog indgang = 4-20 mA, Deltafrekvens
par. 702 =5Hz - 4 mA =0Hz og 20 mA = 5 Hz.
Hvis denne funktion veelges, findes der yderligere
oplysninger i Wobble Instruktion MI28JXYY.

309 Klemme 53 Min. skalering
(KL. 53, MIN. SKAL.)

Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt O 0,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som
skal svare til minimum referencen eller minimum
feedback, parameter 204 Minimum reference, Refyun
/ 414 Minimum feedback, FBMn.

Beskrivelse af valg:

Indstil den enskede spaendingsveerdi. Der bor
kompenseres for speendingstab i lange signalledninger
af hensyn til ngjagtigheden. @nsker man at gore
brug af Time out funktionen (parameter 317 Time

out og 318 Funktion efter time out) skal veerdien
indstilles sterre end 1 Volt.

310 Klemme 53 Max. skalering
(KL. 53 MAX. SKAL.)

Veerdi:

0 - 10,0 Volt 0 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som skal
svare til maksimum referenceveerdi eller maksimum
feedback, parameter 205 Maksimum reference,
Refuax / 415 Maksimum feedback, FBuax.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaendingsveerdi. Der bor
kompenseres for speendingstab i lange signalledninger
af hensyn til ngjagtigheden.

314 Klemme 60, analog indgangsstrgm
(KL.60 ANA. STR@M)

Veerdi:
Ingen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Reference (REFERENCE) [1]

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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OFeedback (FEEDBACK) 2]
Wobble (WOBB. DELTA FREQ [%)]) [10]
Funktion:

Denne parameter giver mulighed for at veelge mellem
de forskellige tilgeengelige funktioner for indgangen,
klemme 60. Skalering af indgangssignalet foretages
i parameter 315 Klemme 60, min. skalering og
parameter 316 Klemme 60, maks. skalering.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion [0]. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler tilsluttet klemmen.
Reference [1]. Hvis denne funktion veelges, kan
referencen aendres med et analogt referencesignal.
Hvis der tilsluttes referencesignaler til mere end én
indgang, skal disse referencesignaler adderes.

Hvis der tilsluttes ét streamfeedbacksignal, skal
Feedback [2] veelges pa klemme 60.

Wobble [10]

Deltafrekvensen kan styres af den analoge indgang.
Hvis WOBB. DELTA FREQ veelges som analog indgang
(par. 308 eller par. 314), er den veerdi, der veelges i
par. 702, lig med 100 % analog indgang.

Eksempel: Analog indgang = 4-20 mA, Deltafrekvens
par. 702 =5Hz - 4 mA =0 Hz og 20 mA = 5 Hz.
Hvis denne funktion veelges, findes der yderligere
oplysninger i Wobble Instruktion MI28JXYY.

315 Klemme 60 Min. skalering
(KL.60 MIN. SKAL.)

Veerdi:

0,0 - 20,0 mA O 4,0 mA

Funktion:
| denne parameter er det muligt at indstille den
signalveerdi, der vil svare til minimumreferencen
eller minimum tilbageferingen, parameter 204
Minimumreference, Refyyn / 414 Minimum
tilbagefaring, FBMiN.

Beskrivelse af valg:

Indstil den onskede stremveerdi. Huvis
Timeout-funktionen (parameter 317 Timeout og
318 Funktion efter timeout), skal den indstillede
veerdi veere storre end 2 mA.

316 Klemme 60 Max. skalering
(KL. 60 MAX. SKAL)

Veerdi:

0.0 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som
skal svare til maksimum referencevaerdi, parameter
205 Maksimum referenceveerdi, Refpax.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede stromveerdi.

317 Time out
(TIME OUT)

Veerdi:

1 - 99 sek.

0 10 sek.

Funktion:
Hvis signalveerdien af reference- eller feedbacksignalet
tilsluttet én af indgangsklemmerne 53 eller 60 kommer
under 50 % af minimum skaleringen i en periode,
der er leengere end den instillede tid, aktiveres den
funktion, der er valgt i parameter 318 Funktion efter
time out. Funktionen er kun aktiv, nar der i parameter
309 Klemme 53, min. skalering er valgt en veerdi, der
er storre end 1 Volt eller der i parameter 315 Klemme
60, min. skalering er valgt en veerdi starre end 2 mA.

Beskrivelse af valg:

Programmering

Indstil den onskede tid.

318 Funktion efter timeout
(TIME OUT FUNKT.)

Veerdi:

Olngen funktion INGEN FUNKTION) [0]
Frys udgangsfrekvens (FRYS UDG.FREKV.) [1]
Stop (STOP) 2]
Jog (JOG) [3]
Max. hastighed (MAX. HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP OG TRIP) [5]
Funktion:

Det er her muligt at veelge, hvilken funktion der skal
aktiveres efter udlgbet af Time out tiden (parameter
317 Time out). Hvis der optreeder en time out
funktion samtidig med en bus timeout funktion
(parameter 513 Bus tidsintervalfunktion) vil time out
funktionen i parameter 318 blive aktiveret.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

- fryses pa den aktuelle frekvens [1]

- overstyres til stop [2]

- overstyres til jog frekvens [3]

- overstyres til max. udgangsfrekvens [4]

- overstyres til stop med efterfalgende trip [5]

319 Analog udgang klemme 42
(AU 42 FUNKTION)

Veerdi:

Ingen funktion INGEN FUNKTION) Q]

Ekstern reference min.-maks. 0-20 mA

(REF. MIN-MAX = 0-20 MA) 1]

Ekstern reference min.-maks. 4-20 mA

(REF. MIN-MAX = 4-20 MA) 2]

Feedback min.-maks. 0-20 mA

(FB. MIN-MAX = 0-20 MA) [3]

Feedback min.-maks. 4-20 mA

(FB. MIN-MAX = 4-20 MA) [4]

Udgangsfrekvens 0-max 0-20 mA

(0-FMAX. = 0-20 MA) 5]

Udgangsfrekvens 0-max 4-20 mA

(0-FMAX. = 4-20 MA) [6]
O Udgangsstrem O-liny 0-20 mA

(O-IINV = 0-20 MA) 7]

Udgangsstrem O-lny 4-20 mA

(O-IINV = 4-20 MA) [8]

Udgangseffekt 0-Pyn 0-20 mA

(0-PNOM = 0-20 MA) 9

Udgangseffekt 0-Pmn 4-20 mA

(0-PNOM = 4-20 MA) [10]

Invertertemperatur 20-100 °C 0-20 mA

(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11]

Invertertemperatur 20-100 °C 4-20 mA

(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12]

Funktion:

Den analoge udgang kan anvendes til at angive
en procesveerdi. Der kan vaelges mellem to typer
udgangssignaler: 0 - 20 mA eller 4 - 20 mA.
Anvendt som speendingsudgang (0 - 10 V) skal
der monteres en pull-down modstand pa 500 ?©
til stel (klemme 55). Anvendes udgangen som
stramudgang, ma den resulterende modstand fra
det tilsluttede udstyr ikke overstige 500 £2.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion. Veelges, hvis den analoge
udgang ikke gnskes anvendt.

Ekstern Refyn - Refyax 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den resulterende referenceveerdi i intervallet
Minimum-reference, Refmin - Maksimum-reference,
Refmax (parametrene 204/205).

FBuminv - FBmax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
feedbackvaerdien i intervallet Minimum-feedback, FBuin
- Maksimum-feedback, FBmax (parametrene 414/415).

O-fuax 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionelt med
udgangsfrekvensen i intervallet O - fuax (parameter
202 Udgangsfrekvens, haj greense, fmaks).

0 - Iinv 0-20 mA/4-20 mA.
Det fas et udgangssignal, som er proportionalt med
udgangsstremmen i intervallet O - liny

0 - Pun 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med den
aktuelle udgangseffekt. 20 mA svarer til den indstillede
veerdi i parameter 102 Motoreffekt, Pun.

0 - Temp.max 0-20 mA/4-20 mA.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den aktuelle kolepladetemperatur. 0/4 mA
svarer til en kelepladetemperatur pa mindre end
20 °C, og 20 mA svarer til 100 °C.

323 Releeudgang 1-3
(RELA 01 UDGANG)

Veerdi:

Ingen funktion INGEN FUNKTION) [0]
OApparat klar (KLARSIGNAL) [1]

Frigivet/ingen advarsel (FRIGIVET, INGEN ADV.) [2]

Korer (KORER) [3]

Karer pa reference, ingen advarsel

( KOR.PA REFING.ADV) [4]

Karer, ingen advarsler

(KORER, INGEN ADV.) [5]

Karer i referenceomradet, ingen advarsler

(KOR.I OMR,ING.ADV.) [6]

Klar - netspeending inden for omradet

(KL, NETSP. | OMR.) [7]

Alarm eller advarsel

(ALARM ELLER ADV.) [8]

Strem hgjere end stremgreense, par. 221

(STROMGRANSE) [9]

Alarm (ALARM) [10]

Udgangsfrekvens hgjere end fLay par. 225

(OVER F LAV) [11]

Udgangsfrekvens lavere end fhgy par. 226

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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(UNDER F H@J) [12]
Udgangsstrem hgjere end I ay par. 223

(OVER | LAV) [13]
Udgangsstrem lavere end lngy par. 224

(UNDER | H@J) [14]
Feedback hgjere end FBay par. 227

(OVER FB. LAV) [15]
Feedback lavere end FBHgy par. 228

(UNDER FB. HQJ) [16]
Relee 123 (RELAE 123) [17]
Reversering (REVERSERING) [18]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [19]
Lokal betjening (LOKALBETJENT) [20]
Ude af frekvensomrédet par. 225/226

(UDE AF FREKV.OMRADET) [22]
Ude af stremomrédet

(UDE AF STROMOMR.) [23]
Ude af feedbackomradet

(UDE AF FB. OMRADET) [24]
Mekanisk bremsekontrol

(MEK.BREMSE KONTR.) [25]
Styreord bit 11

(CONTROL WORD BIT 11) [26]
Funktion:

Releeudgangen kan bruges til at angive den aktuelle
status eller advarsel. Udgangen aktiveres (1-2 slutte),
nar en given betingelse er opfyldt.

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler.

Apparat klar, der er forsyningsspaending
pa frekvensomformerens styrekort, og
frekvensomformeren er klar til drift.

Frigivet/ingen advarsel, frekvensomformeren
er klar til drift, men der er ikke givet en
startkommando. Ingen advarsel.

Korer er aktiv, nar der findes en startkommando,
eller udgangsfrekvensen er over 0,1Hz. Ogséa
aktiv under rampe ned.

Korer pa reference, ingen advarsel, hastighed
i henhold til referencen.

Korer, ingen advarsler, der er givet en
startkommando. Ingen advarsel.

Klar - netspeending inden for omradet,
frekvensomformeren er klar til brug. Styrekortet
modtager en forsyningsspaending, og der er ingen
aktive styresignaler pa indgangene. Netspaendingen
er inden for spaendingsgraenserne.

Alarm eller advarsel, udgangen aktiveres af
en alarm eller en advarsel.

Stremgreense, udgangsstremmen er sterre end
den veerdi, der er programmeret i parameter
221Stremgraense IcrAN.

Alarm, udgangen aktiveres ved alarm.

Udgangsfrekvens hgjere end fLav, udgangsfrekvensen
er hgjere end den veerdi, der er indstillet i parameter
225 Advarsel: Lav frekvens, fiay.

Udgangsfrekvens lavere end frgy, udgangsfrekvensen
er lavere end den veerdi, der er indstillet i parameter
226 Advarsel: Haj frekvens, fHay.

Udgangsstrem hgjere end I ay, udgangsstremmen
er hgjere end den veerdi, der er indstillet i parameter
223 Advarsel: Lav strom, I ay.

Udgangsstrom lavere end IHgy, udgangsstremmen
er lavere end den veerdi, der er indstillet i parameter
224 Advarsel: Hgj strom, IHgy.

Feedback hojere end FBay, feedbackvaerdien er
hgjere end den veerdi, der er indstillet i parameter
227 Advarsel: Lav feedback, FBLay.

Feedback lavere end FBHgy, feedbackvaerdien er
lavere end den veerdi, der er indstillet i parameter
228 Advarsel: Hgj strom, IHgy.

Programmering

Relee 123 anvendes kun i forbindelse med Profidrive.

Reversering, relasudgangen aktiveres, nar motorens
omdrejningsretning er mod uret. Nar motorens
omdrejningsretning er med uret, er veerdien 0 V DC.

Termisk advarsel, over temperaturgreensen i enten
motoren eller frekvensomformeren, eller fra en
termistor, der er tilsluttet en digital indgang.

Lokalbetjent, udgangen er aktiv, nar der er valgt
Lokalbetjent [1] i parameter 002 Lokal-/fiernbetjent.

Ude af frekvensomradet, udgangsfrekvensen er
uden for det programmerede frekvensomrade
i parameter 225 og 226.

Ude af stromomradet, motorstrammen er uden for det
programmerede omrade i parameter 223 og 224.

Ude af feedbackomréadet, feedbacksignalet er uden for
det programmerede omrade i parameter 227 og 228.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Mekanisk bremsekontrol, giver mulighed for at styre
en ekstern mekanisk bremse (se afsnittet om styring
af mekanisk bremse i Design Guide).

327 Puls-referencel/feedback
(PULS REF/FB)
Veerdi:

150 - 67600 Hz O 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der
svarer til den maksimale vaerdi, som indstilles i
parameter 205 Maksimum reference, Refiuiax eller
til den maksimale feedbackveaerdi, som indstilles i
parameter 415 Maksimum feedback, FBuax.

Beskrivelse af valg:

Indstil den anskede puls-reference eller pulsfeedback,
som tilsluttes klemme 33.

328 Maksimal puls 29
(MAKS. PULS 29)

Veerdi:

150 - 67600 Hz O 5000 Hz

Funktion:
Denne parameter bruges til at angive den signalveerdi,
der svarer til den maksimale veerdi, som er angivet
i parameter 205 Maks. reference, Refyax, eller til
den maksimale feedbackveaerdi, som er angivet i
parameter 415 Maks. feedback, FB max.

NB!:
l: Kun relevant for DeviceNet. Se MGO0BXYY
q for at f& yderligere oplysninger.

341 Digital udgang klemme 46
(DO 46 FUNKTION)

Veerdi:

Klarsignal (KLARSIGNAL) Q]
Parameter [0] - [20], se parameter 323
Pulsreference (PULS REFERENCE) [21]
Parameter [22] - [25], se parameter 323
Pulsfeedback (PULSE FEEDBACK) [26]
Udgangsfrekvens (PULS UDG. FREKV.) [27]
Pulsstrem (PULSSTR@OM) [28]
Pulseffekt (PULSEFFEKT) [29]
Pulstemperatur (PULSTEMP) [30]

Funktion:
Den digitale udgang kan anvendes til at angive
den aktuelle status eller en advarsel. Den digitale
udgang (klemme 46) giver et 24 VV DC-signal, nar
en givet betingelse er opfyldt. Klemmen kan ogsa
anvendes som frekvensudgang.
Parameter 342 indstiller den maksimale pulsfrekvens.

Beskrivelse af valg:

Pulsreference Refpin - Refax

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt
med den resulterende referenceveerdi i intervallet
Minimum-reference, Refuin - Maksimum-reference,
Refmax (parametrene 204/205).

Pulsreference FBuin - FBmax.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
feedbackveerdien i intervallet Minimum-feedback, FBmin
- Maksimum-feedback, FBuax (parametrene 414/415).

Udgangsfrekvens, O-fyax.

Der fas et udgangssignal, der er proportionelt med
udgangsfrekvensen i intervallet O - fmax (parameter
202 Udgangsfrekvens, haj greense, fmaks).

Pulsstrom O - .
Der fas et udgangssignal, der er proport ionalt med
udgangsstremmen i intervallet O - Iiny.

Pulseffekt O - Pun.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med den
aktuelle udgangseffekt. Parameter 342 svarer til den
indstillede vaerdi i parameter 102 Motoreffekt, P .

Pulstemperatur O - Temp.max.

Der fas et udgangssignal, der er proportionalt med
den aktuelle kolepladetemperatur. 0 Hz svarer til
en kelepladetemperatur pa mindre end 20° C, og
parameter 342 svarer til til 100° C.

NB!:
I)= Udgangsklemme 46 er ikke tigeengelig pa
i DeviceNet. Minimum udgangsfrekvens ved
frekvensudgang = 16 Hz

342 Klemme 46, Max. pulsudgang
(KL.46 MAX. PULS)
Veerdi:

150 - 10000 Hz O 5000 Hz

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalets
maksimale frekvens indstilles.

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

343 Preecis stopfunktion
(PRACIST STOP)

Veerdi:

O Preecist rampestop (NORMAL STOP) [0]
Teellerstop med nulstilling
(TAELLERSTOP M. RESET) 1]
Teellerstop uden nulstilling
(TAELLERSTOP U. RESET) 2]
Hastighedskompenseret stop
(HAST. KOMP. STOP) [3]
Hastighedskompenseret teellerstop med nulstilling
(H.K.T.STOP M. RESET) [4]
Hastighedskompenseret teellerstop uden nulstilling
(H.K.T.STOP U. RESET) 8]
Funktion:

| denne parameter veelges det, hvilken stopfunktion
der skal udferes pa en stopkommando. Alle seks
datavalg indeholder en preecis stoprutine, hvilket
sikrer en hgj gentagelsesngjagtighed.

Valgene er en kombination af nedenstdende funktioner.

NB!:
'l: Pulsstart [8] mé& ikke benyttes sammen
i med funktionen praecist stop.

Beskrivelse af valg:

Praecist rampestop [0] vaelges for at opna en hgj
gentagelsesngjagtighed pa stoppunktet.

Teellerstop. Efter at have modtaget et startsignal kerer
frekvensomformeren, indtil det brugerprogrammerede
antal pulser er modtaget péa indgangsklemme 33.
Dernaest aktiveres den normale rampe ned-tid
(parameter 208) af et internt stopsignal.
Teellerfunktionen aktiveres (starter timingen) ved
startsignalets flanke (nar det skifter fra stop til start).
Hastighedskompenseret stop. For at stoppe pa
preecist det samme punkt, uafhaengigt af den aktuelle
hastighed, forsinkes et modtaget stopsignal internt, nar
den aktuelle hastighed er lavere end den maksimale
hastighed (indstillet i parameter 202).

Nulstilling. Teellerstop og Hastighedskompenseret
stop kan kombineres med eller uden nulstilling.
Teellerstop med nulstilling [1]. Efter hvert preecist
stop nulstilles det antal pulser, der er talt under
nedrampningen til 0 Hz.

Teellerstop uden nuistilling [2]. Det antal pulser, der
blev talt under nedrampningen til 0 Hz, treekkes
fra teellerveerdien i parameter 344.

344 Teeller veerdi

(TZELLER VZRDI)

Veerdi:
0 - 999999

0 100000 pulser

Funktion:
| denne parameter veelges teellerveerdien til brug i den
integrerede teellerstop funktion (parameter 343).

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstillingen er 100000 pulser. Den hgjeste
frekvens (max. oplesning), som kan registreres
pa klemme 33 er 67,6 kHz.

349 System-forsinkelsestid
(SYSTEM-FORS.TID)

Veerdi:

0O ms - 100 ms 0 10 ms

Funktion: ()}
| denne parameter indstilles systemets '%
forsinkelsestid (Sensor, PLC, etc.). Hvis man karer =
hastighedskompenseret stop, har forsinkelsestiden g
ved forskellige frekvenser en stor indflydelse pa e
den méade, hvorpa man stopper. a

Beskrivelse af valg:

Fabriksindstilling er 10 ms. Det vil sige, at man gér
ud fra, at den totale forsinkelse fra Sensor, PLC og
andet Hardware svarer til den indstilling.

NB!:
'ﬁ Kun aktiv ved hastighedskompenseret stop.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Specielle funktioner

400 Bremsefunktion
(BREMSEFUNKTION)

Veerdi:

Off (OFF) Q]
Modstandsbremse

(MODSTANDSBREMSE) [1]
AC-bremse (AC-BREMSE) [4]
Load sharing (LOAD SHARING) 5]

Fabriksindstilling afheenger af apparattype.

Funktion:
Modstandsbremse [1] veelges, nar frekvensomformeren
har en indbygget bremsetransistor, og der er
tilsluttet en bremsemodstand pa klemmerne 81,
82. Ved tilsluttet bremsemodstand tillades en
hajere mellemkredsspaending under bremsning
(generatorisk drift).
AC-bremse [4] kan veelges for at forbedre
nedbremsningen uden brug af bremsemodstande.
Bemeerk, at AC-bremse [4] ikke er s& effektiv,
som Modstandsbremse [1].

Beskrivelse af valg:

Veelg Modstandsbremse [1], hvis der er tilsluttet
en bremsemodstand.

Veelg AC-bremse [4], hvis kortvarige generatoriske
belastninger forekommer. Se parameter 144
AC-bremsefaktor for indstilling af bremsen.

Veelg Load sharing [5] hvis dette benyttes.

405 Reset funktion

NB!:
En eendring af valg er forst aktiv, nar
netspaendingen afbrydes og tilsluttes igen.

(RESET FUNKTION)

Veerdi:

OManuel reset (MANUEL RESET) [0]
Automatisk genstart x 1
(AUTO RESET X 1) 1]
Automatisk genstart x 3
(AUTO RESET X 3) [3]
Automatisk genstart x 10
(AUTO RESET X 10) [10]
Reset ved nettilslutning
(RESET VED NETTILSLUT) [11]

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge, om
der skal resettes og genstartes manuelt efter et
trip, eller om frekvensomformeren skal resettes
0g genstartes automatisk. Det kan endvidere
veelges, hvor mange gange der skal forseges at
genstartes. Tiden mellem hvert forsgg indstilles i
parameter 406 Automatisk genstartstid.

Beskrivelse af valg:

Veslges Manuel reset [0], skal reset forega via
[STOP/RESET]-tasten, via en digital indgang eller

via den serielle kommunikation. Hvis det onskes, at
frekvensomformeren skal foretage automatisk reset og
genstart efter et trip, veelges dataveerdi [1], [3] eller [10].
Veelges Reset ved nettilslutning [11], vil
frekvensomformeren foretage en reset, hvis der

har veeret en fejl ved netafbrydelse.

Motoren kan starte uden varsel.

406 Automatisk genstartstid
(AUTO GENSTARTTID)

Veerdi:
0 - 10 sek.

O 5 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles tiden fra et trip opstar
til at den automatiske reset funktion igangseettes.
Det forudsaettes at der er valgt automatisk reset
i parameter 405 Reset funktion.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede tid.

409 Trip delay overstrgm, I v
(TRIP DELAY OVERS)

Veerdi:

0 - 60 sek. (61=0FF) O OFF

Funktion:
Nar frekvensomformeren registrerer, at
udgangsstreammen har ndet stremgrasnsen I v
(parameter 221 Stromgreense) og forbliver her i
den indstillede tid, foretages der udkobling. Kan
anvendes til beskyttelse af applikationen, ligesom
ETR ved evt. valg beskytter motoren.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Veelg hvor leenge frekvensomformeren ma holde
udgangsstremmen ved streamgraensen v inden
den kobler ud. Ved OFF er parameter 409 Trip
delay overstrom, | 1 ude af funktion, d.v.s. at
der ikke foretages udkobling.

Veerdi:
3000 - 14000 Hz (VLT 2803 - 2875)
3000 - 10000 Hz (VLT 2880 - 2882)

O 4500 Hz
O 4500 Hz

Funktion:
Den indstillede veerdi bestemmer vekselretterens
switchfrekvens. Ved eendring af switchfrekvensen kan
eventuelle akustiske stgjgener fra motoren minimeres.

NB!:
'l: Frekvensomformerens udgangsfrekvens
q kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Beskrivelse af valg:

Néar motoren karer, justeres switchfrekvensen i
parameter 411 Switchfrekvens, indtil man har opnaet
den frekvens, hvor motoren er sa stejsvag som muligt.

NB!:
": Switchfrekvensen reduceres automatisk
q som funktion af belastningen. Se
Temperaturathaengig switchfrekvens
under Seerlige forhold.
Ved valg af LC-filter monteret i parameter 412 bliver
minimum switchfrekvensen 4,5 kHz.

412 Variabel switchfrekvens
(VAR. SWITCHFREK.)

Veerdi:

O Uden LC-filter (UDEN LC-FILTER) 2]
LC-filter monteret
(LC-FILTER MONTERET) [3]
Funktion:

Parameteren skal indstilles til LC-filter monteret
, hvis der er monteret et LC-filter mellem
frekvensomformeren og motoren.

Beskrivelse af valg:
LC-filter monteret [3] skal benyttes, hvis der er monteret
et LC-filter mellem frekvensomformeren og motoren, da
frekvensomformeren ellers ikke kan beskytte LC-filteret.

NB!:
“:' Ved valg af LC-filter bliver switchfrekvensen
i eendret til 4,5 kHz.

413 Overmodulationsfunktion
(OVERMODUL. FUNKT.)

Veerdi:

Off (OFF) Q]
0On (ON) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man tilslutte overmoduler-
ingsfunktionen for udgangsspeendingen.

Beskrivelse af valg:

Off [0] betyder, at man ikke overmodulerer
udgangsspaendingen, og derved undgas
momentrippel p& motorakslen. Dette

kan veere gavnligt ved fx. slibemaskiner.

On [1] betyder, at der kan opnéas en udgangsspeaending,
som er hgjere end netspaendingen (op til 5 %).

414 Minimum feedback, FB min
(MIN. FEEDBACK)

Veerdi:

-100.000,000 - par. 415 FBmax 0 0,000

Funktion:
Parameter 414 Minimum feedback, FBuin 09
415 Maksimum feedback, FB max anvendes il at
skalere displayvisningen, séledes at denne viser
feedbacksignalet i en procesenhed proportionalt
med signalet pa indgangen.

(@]
=
ey
()
=
=
=
(o]
o
=
o

Beskrivelse af valg:
Indstil den veerdi, som gnskes vist i displayet
ved minimum feedbacksignalveerdi pa den
valgte feedbackindgang (parameter 308/314
Analog indgange).

415 Maksimum feedback, FBmax
(MAX. FEEDBACK)

Veerdi:

FBmin - 100.000,000 O 1500,000

Funktion:
Se beskrivelse til par. 414 Minimum feedback, FBmiN.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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Beskrivelse af valg:
Indstil den veerdi, som enskes vist i displayet,
nar maksimum feedback er opnéet pa den
valgte feedbackindgang (parameter 308/314
Analog indgange).

416 Proces enheder
(REF/FEEDB. ENHED)

Veerdi:

Olngen enhed (INGEN ENHED) [0]
% (%) (1]
ppm (PPM) 2]
rom (RPM) [3]
bar (BAR) [4]
Cycles/min (CYCLES/MIN) 5]
Pulses/s (PULSES/S) [6]
Stk/sek. (UNITS/S) 7]
Stk/min (UNITS/MIN) [8]
Stk/time (UNITS/H) 9]
°C(°C) [10]
Pa (PA) [11]
Liter/sek. (L/S) [12]
m3/sek. (M3/SEK.) [13]
Liter/min. (L/M) [14]
m3/min (M3/MIN) [15]
Liter/time (L/H) [16]
m3/time (M3/HOUR) [17]
Kg/sek. (KG/SEK.) [18]
Kg/min. (KG/MIN.) [19]
Kg/time (KG/HOUR) [20]
Tons/min. (T/MIN.) [21]
Tons/time (T/HOUR) [22]
Meter (M) [23]
Nm (NM) [24]
Meter/sek (M/SEK.) [25]
Meter/min. (M/MIN.) [26]
°F (°F) [27]
Inwg (IN WG) [28]
gal/sek (GAL/SEK.) [29]
Ft3/sek (FT3/SEK.) [30]
Gal/min. (GAL/MIN.) [31]
Ft3/min. (FT3/MIN.) [32]
Gal/time (GAL/H) [33]
Ft3/time (FTS/H) [34]
Lb/sek. (LB/SEK.) [35]
Lb/min. (LB/MIN.) [36]
Ib/time (LB/HOUR) [37]
Lbft(LB FT) [38]
Ft/sek. (FT/SEK.) [39]
Ft/min. (FT/MIN) [40]

Funktion:
Veelg mellem forskellige enheder, som gnskes vist
i displayet. Enheden udleeses, nar der er tilsluttet
en LCP-betjeningsenhed, og hvis der er valgt
Reference [enhed] [2] eller Feedback [enhed] [3] i en
af parametrene 009-012 Display udleesning, samt
i Display mode. Enheden benyttes i Lukket slgjfe
0gsa som enhed for Minimum/Maximum reference
0g Minimum/Maximum feedback.

Beskrivelse af valg:

Veelg den enskede enhed for reference/feed-
backsignalet.

NB!:
l': Parametrene 417-421 benyttes kun, nar
q der i parameter 100 Konfiguration er valgt
Hastighedsregulering, lukket slgjfe [1].

417 Hastighed PID- proportionalforsteerkning
(HAST. PROP.FORST)

Veerdi:

0,000 (OFF) - 1,000 O 0,010

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver, hvor mange
gange fejlen (afvigelsen mellem feedbacksignal
og saetpunkt) skal forsteerkes.

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en hgj forsteerkning,
men hvis forstaerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil ved oversving.

418 Hastighed PID integrationstid
(HAST. INT. TID)

Veerdi:

20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF) 0 100 ms

Funktion:
Integrationstiden afger, hvor leenge PID-regulatoren er
om at udregulere fejlen. Jo starre fejlen er, des hurtigere
vil integratorens frekvensbidrag stige. Integrationstiden
er den tid, integratoren skal bruge for at nd samme
2endring som proportionalforsteerkningen.

Beskrivelse af valg:
Der opnéas en hurtig regulering ved en kort
integrationstid. Denne kan dog blive for kort, hvorved
processen kan blive ustabil. Er integrationstiden lang,

0 = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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vil der kunne forekomme store afvigelser fra den
onskede reference, da procesregulatoren vil veere lang
tid om at regulere i forhold til en given fejl.

419 Hastighed PID differentieringstid

(HAST. DIFF. TID)

Veerdi:
0,00 (OFF) - 200,00 ms

0 20,00 ms

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fej.
Den giver kun et bidrag, nar fejlen sendrer sig. Jo
hurtigere fejlen aendrer sig, des kraftigere vil bidraget
fra differentiatoren vaere. Bidraget er proportional med
den hastighed hvormed fejlen aendrer sig.

Beskrivelse af valg:
Hurtig styring opnas ved en lang differentieringstid.
Men denne kan ogsa blive for lang, hvorved
processen bliver ustabil. Nar differentieringstiden
er 0 ms, er D-funktionen ikke aktiv.

420 Hastighed PID diff. forsteerk. graense
(HAST D-FORST GRA)
Veerdi:

50 - 50,0 g 5,

(@)

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiatorens
forsteerkning. Da D-forsteerkning stiger ved
hgjere frekvenser, kan det veere gavnligt at kunne
begraense forsteerkningen. Man kan derved opna
et rent D-led ved lave frekvenser og et konstant
D-led ved hgjere frekvenser.

Beskrivelse af valg:
Veelg ensket greense for forsteerkningen.

421 Hastighed PID-lavpasfiltertid

Veerdi:

20 - 500 ms O 20 ms

Funktion:
Stej pa feedbacksignalet deempes af et 1.ordens
lavpasfilter for at mindske stgjens indflydelse pa
reguleringen. Dette kan blandt andet vaere en fordel,
hvis der er meget stoj pa signalet. Se tegning.

Feedback

Stejfyldt feedbacksignal

VAVAVRUAWYE

0.6  (Sek.)

T

Lowpasfilter
fg = 10 Hz

Feedback ¢

Filtreret feedbacksignal

e~ ~— e~ ——

17524293.10 0.6t (Sek.)

Beskrivelse af valg:

Programmeres f.eks en tidskonstant (t) pa 100
ms, vil knaekfrekvensen for lavpasfiltret veere
1/0,1 = 10 RAD./sek, svarende til (10 /2 x 1) =
1,6 Hz. PID-regulatoren vil derved kun regulere
et feedbacksignal, der varierer med en frekvens
pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedbacksignalet
varierer med en hgjere frekvens end 1,6 Hz vil
det blive deempet af lavpasfiltret.

423 U1 speending
(Ul SPANDING)

Veerdi:

0,0 - 999,0 V O par. 103

Funktion:
Parameter 423-428 benyttes, nar der i parameter
101 Momentkarakteristik er valgt Speciel motor
karakteristik [8]. Det er muligt at bestemme en U/f
karakteristik udfra fire definérbare spaendinger og
tre frekvenser. Speendingen ved 0 Hz indstilles
i parameter 133 Startspzending.

u
Umax 103

198NADS0.11

Par. 427

Par. 425

Par. 423
Par. 133

Par. 424 426 428 104 202

frmn fmax

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

(@]
=
ey
()
=
=
=
(o]
o
=
o




Decfoss

VLT® Serie 2800

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U1), som skal
passe sammen med den forste udgangsfrekvens
(F1), parameter 424 F1 frekvens.

424 F1 frekvens
(F1 FREKVENS)

Veerdi:
0,0 - par. 426 F2 frekvens
0 par. 104 Motorfrekvens
Funktion:

Se parameter 423 U7 spaending .

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F1), som skal passe
sammen med den ferste udgangsspaending (U1),
parameter 423 U7 spaending .

425 U2 speending
(U2 SPANDING)

Veerdi:
0,0 - 999,0 V

0 par. 103

Funktion:
Se parameter 423 U7 speending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U2), som skal
passe sammen med den anden udgangsfrekvens
(F2), parameter 426 F2 frekvens .

426 F2 frekvens

| 426 F2frekvens |
Veerdi:
Par. 424 F1 frekvens - par. 428 F3 frekvens
O par. 104 Motorfrekvens

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F2), som skal passe
sammen med den anden udgangsspaending (U2),
parameter 425 U2 spaending .

427 U3 speending
(U3 SPZANDING)
Veerdi:

0,0 - 999,0 V O par. 103

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U3), som skal
passe sammen med den tredje udgangsfrekvens
(F3), parameter 428 F3 frekvens .

Veerdi:
Par. 426 F2 frekvens - 1000 Hz
O par. 104 Motorfrekvens

Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F3), som skal passe
sammen med den tredje udgangsspaending (U3),
parameter 427 U3 speending .

NB!:
l': Parametrene 437-444 benyttes kun, nar
q der i parameter 100 Konfiguration er valgt
Process regulering, lukket slgjfe [3].

437 Proces PID- normal/inverteret kontrol
(PROC NO/INV KON)

Veerdi:

ONormal (NORMAL) [0]
Inverteret INVERTERET) (1]
Funktion:

Det er muligt at veelge, om processregulatoren
skal forege/reducere udgangsfrekvensen ved
en afvigelse mellem reference/saetpunkt og
processens faktiske tilstand.

Beskrivelse af valg:

Hvis det onskes, at frekvensomformeren
skal mindske udgangsfrekvensen, hvis
feedbacksignalet stiger, vaelges Normal [0].
Hvis det onskes, at frekvensomformeren skal

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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forage udgangsfrekvensen, hvis feedbacksignalet
stiger, veelges Inverteret [1].

438 Proces PID anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Veerdi:

Ikke aktiv (IKKE AKTIV) 0]
O Aktiv (AKTIV) 1]
Funktion:

Det er muligt at veelge, om procesregulatoren skal
fortsaette med at regulere pa en afvigelse, selvom det
ikke er muligt at forege/reducere udgangsfrekvensen.

Beskrivelse af valg:

Fabriksindstillingen er Aktiv [1], hvilket medfarer,

at integrationsleddet initialiseres i forhold til den
aktuelle udgangsfrekvens, hvis enten stremgreense,
speendingsgraense eller max./min. frekvens er
naet. Procesregulatoren vil ferst koble ind igen,
nar afvigelsen enten er nul eller har sendret fortegn.
Veelg Ikke aktiv [0], hvis integratoren skal fortseette
med at integrere pa afvigelsen, selvom det ikke

er muligt at udregulere denne.

NB!:
'l:' Vaelges lkke aktiv [0] vil det medfere, at nér
q afvigelsen gendrer fortegn, vil integratoren
forst skulle integrere ned fra det niveau, som
er naet som felge af den tidligere fejl, for der vil
ske en eendring af udgangsfrekvensen.

439 Proces PID start frekvens

Veerdi:
MmN - fmax (parameter 201/202)
O Par. 201 Udgangsfrekvens lav greense, fuin

Funktion:
Ved et startsignal vil frekvensomformeren reagere
som Aben slojfe og vil forst, n&r den programmerede
startfrekvens nas, skifte til Lukket slgjfe . Det er
derved muligt at indstille en frekvens svarende til den
hastighed, som processen normalt vil kere ved, hvorved
den enskede procestilstand hurtigere vil kunne nés.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede startfrekvens.

NB!:
": Hvis frekvensomformeren gér i stremgraense,
i inden den enskede startfrekvens nas, vil
procesregulatoren ikke aktiveres. For at aktivere
regulatoren alligevel, skal startfrekvensen seenkes til den
aktuelle udgangsfrekvens. Dette kan geres under drift.

440 Proces PID-proportionalforsteerkning

(PROC PROP. FORST)

Veerdi:

0.0 - 10.00 O 0.01

Funktion:
Proportionalforstaerkningen angiver, hvor mange
gange afvigelsen mellem saetpunktet og
feedbacksignalet skal forsteerkes.

Beskrivelse af valg:
Der opnés en hurtig regulering ved en hgj forstaerkning,
men hvis forstaerkningen er for hgj, kan processen
blive ustabil som folge af oversving.

441 Proces PID integrationstid
(PROC INTEGR. TID)

Veerdi:
0,01 - 9999,99 (OFF)

O OFF

Funktion:
Integratoren giver ved en konstant aendring
af udgangsfrekvensen en konstant fejl mellem
reference/saetpunkt og feedbacksignalet. Jo
storre fejlen er, des hurtigere vil integratorens
frekvensbidrag stige. Integrationstiden er den tid
integratoren skal bruge for at n& samme aendring
som proportionalforsteerkningen.

Beskrivelse af valg:

Der opnéas en hurtig regulering ved en kort
integrationstid. Denne kan dog blive for kort,
hvorved processen kan blive ustabil som falge

af oversving. Er integrationstiden lang, vil der
kunne forekomme store afvigelser fra det onskede
seetpunkt, da procesregulatoren vil veere lang tid
om at regulere i forhold til en given fejl.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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442 Proces PID differentieringstid
(PROC DIFF. TID)

Veerdi:
0,00 (OFF) - 10,00 sek.

0 0,00 sek.

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den
giver kun et bidrag, nar fejlen aendrer sig. Jo hurtigere
afvigelsen aendrer sig, des kraftigere vil bidraget fra
differentiatoren veere. Bidraget er proportional med
den hastighed, hvormed afvigelsen eendrer sig.

Beskrivelse af valg:
Der opnées en hurtig regulering ved en lang
differentiationsstid. Denne kan dog blive for
lang, hvorved processen kan blive ustabil
som folge af oversving.

443 Proces PID diff. forsteerk. graense
(PROC D-FORST.GR)

Veerdi:
5,0 - 50,0 0 5,

(@)

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiatorens
bidrag. Differentiatorens bidrag vil stige ved hurtige
eendringer, hvorfor det kan veere gavnligt at begraense
denne. Derved opnas et reelt differentiatorbidrag
ved de langsomme aendringer og et konstant
differentiatorbidrag ved hurtige sendringer pa afvigelsen.

Beskrivelse af valg:
Veelg ensket graense for differentiatorens bidrag.

444 Proces PID lavpasfiltertid
(PROC FILTER TID)

Veerdi:

0,02 - 10,00 0 0,02

Funktion:
Stej pa feedbacksignalet deempes af et 1.ordens
lavpasfilter for at mindske stgjens indflydelse pa
procesreguleringen. Dette kan blandt andet veere en
fordel, hvis der er meget stej pa signalet.

Beskrivelse af valg:
Veelg onsket tidskonstant (t). Programmeres f.eks
en tidskonstant (t) pa 0,1 sek, vil knaekfrekvensen
for lavpasfiltret veere 1/0,1 = 10 RAD/sek, svarende
til (10 / (2 x ) = 1,6 Hz. Procesregulatoren vil
derved kun regulere et feedbacksignal, der varierer

med en frekvens p& mindre end 1,6 Hz. Hvis
feedbacksignalet varierer med en hgjere frekvens end
1,6 Hz, vil det blive deempet af lavpasfiltret.

445 Indkobling pa roterende motoraksel

(INDK. ROTER. MOT)

Veerdi:

O lkke muligt (KKE MULIGT) [0]
OK - samme retning
(OK - SAMME RETNING) [1]
OK - begge retninger
(OK - BEGGE RETNINGER) 2]
DC brems og start
(DC BREMS OG START) [3]
Funktion:

Denne funktion ger det muligt at koble
frekvensomformeren ind pé en roterende
motoraksel, som fx. pa grund af et stremudfald ikke
leengere styres af frekvensomformeren. Funktionen
aktiveres hver gang en startkommando er aktiv. For
at frekvensomformeren skal kunne koble ind pa den
roterende motoraksel, skal motorens hastighed veere
mindre, end den frekvens, der svarer til frekvensen i
parameter 202 Udgangsfrekvens hoj greense, fuax.

Beskrivelse af valg:
Veelg lkke muligt [0], hvis funktionen ikke onskes.

Veelg OK - samme retning [1], hvis motorakslen kun
kan rotere i samme retning ved indkobling. OK -
samme retning [1] veelges, hvis der i parameter 200
Udgangsfrekvens omrade er valgt Kun med uret.

Veelg OK - begge retninger [2], hvis motoren kan
rotere i begge retninger ved indkobling.

Veelg DC-brems og start [3], hvis det onskes, at
frekvensomformeren skal bremse motoren ned med
DC-bremsen forst, og derefter starte. Det forudseettes,
at parameter 126-127/132 DC-bremse er aktive. Ved
starre 'Windmilling’ (roterende motor) effekter kan
frekvensomformeren ikke koble ind pa en roterende
motor, uden at DC-brems og start veelges.

Begraensninger:

- For lavt inerti vil medfere acceleration af
belastningen, hvilket kan vaere farligt eller
forhindre en korrekt Indkobling pa roterende
motor. Brug DC-bremsen i stedet.

- Huvis belastningen drives f.eks. af "Windmilling’
(roterende motor) effekter, kan apparatet sla
fra pga. overspeending.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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- Under 250 omdr./min. fungerer Indkobling
péa roterende motor ikke.

451 Hastighed PID feedforward-faktor
(HAST. FF FAKTOR)

Veerdi:

0 - 500 % 0 100 %

Funktion:
Denne parameter er kun aktiv, nar der i parameter
100 Konfiguration er valgt Hastighedsregulering, lukket
slgjfe. FF-funktionen sender en storre eller mindre
del af referencesignalet udenom PID-regulatoren,
séledes at PID-regulatoren kun har indflydelse
pa en del af styresignalet. Enhver aendring af
saetpunktet vil derfor pavirke motorhastigheden
direkte. FF-faktoren giver hgj dynamik ved aendringer
af seetpunktet og giver mindre oversving.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en gnsket %-veerdi i intervallet
fMIN - fwax. Veerdier over 100 % benyttes, hvis
sastpunkt-variationerne kun er sma.

452 Regulatoromrade

(PID REGULATOROMR)

Veerdi:

0 - 200 % O 10 %

Funktion:
Denne parameter er kun aktiv, nar der i parameter 100
Konfiguration er valgt Hastighedsregulering,
lukket slojfe.
Regulatoromradet (bandbredden) begrasnser
udgangen fra PID-regulatoren i % af motorfrekvens fu .

Beskrivelse af valg:

Der kan veelges en gnsket %-veerdi af
motorfrekvens fvN. Hvis regulatoromradet
reduceres vil hastighedsvariationerne blive
mindre under indregulering.

455 Frekvensomradeovervagning
(FREK.OMR.MONI)

Veerdi:
Ikke aktiv 0]
O Aktiv 1]

Funktion:
Denne parameter bruges, hvis advarsel 35 Ude
af frekvensomrade skal slas fra i displayet i
processtyring med lukket slgjfe. Denne parameter
pavirker ikke det udvidede statusord.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiv [1]for at aktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomrade forekommer. Veelg
Ikke aktiv [O]for at deaktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomrade forekommer.

456 Bremsespandingsreduktion
(MOD. BR. NIVEAU)

Veerdi:

0 - 25 V hvis 200 V-apparat oo
0 - 50 V hvis 400 V-apparat oo
Funktion:

Brugeren indstiller den spaending, som niveauet for
modstandsbremsning reduceres med. Den er kun aktiv,
nar modstandsbremsning i parameter 400 er valgt.

Beskrivelse af valg:

Jo sterre reduktionsveerdi, jo hurtigere reageres
der pa en generatorisk overbelastning. Bor
kun anvendes, hvis der er problemer med
overspeaending pa mellemkredsen.

Programmering

461 Feedbacktilpasning
(FEEDB.TILPASNING)

Veerdi:

OLineaer (LINEAR) [0]
Kvadratrod (KVADRATROD) 1]
Funktion:

| denne parameter kan der veelges en funktion, der
konverterer et tilsluttet feedbacksignal fra processen
til en feedbackveerdi, der er lig med kvadratroden af
det tilsluttede signal. Dette bruges for eksempel, nar
reguleringen af en gennemstremning (volumen) er
nedvendig pa grundlag af tryk som feedbacksignal
(gennemstremning = konstant x /#ryk ). Denne
konvertering gor det muligt at indstille referencen
séledes, at der er en linesar sammenhasng mellem
referencen og den nedvendige gennemstramning.

Beskrivelse af valg:

Hvis der er valgt Linezer [Q], er feedbacksignalet og
feedbackveerdien proportionale. Veelges Kvadratrod

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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[1] omregner frekvens-mformeren feedbacksignalet
til et kvadreret feedbackveerdi.

VLT® Serie 2800

NB!:
Qi& Parameter gruppe 500 Seriel kommunikation
q 0g 600 Service funktioner er ikke medtaget

i denne manual. Kontakt venligst Danfoss
og bed om VLT 2800 Design Guiden.

O = fabriksindstilling. () = displaytekst. [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport.
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m Mekaniske dimensioner
Nedenstéende tegninger viser de mekaniske

mal.

Alle mél er i mm.

VLT 2803-2815 200-240 Volt
VLT 2805-2815 380-480 Volt
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VLT 2840 200-240 Volt
VLT 2855-2875 380-480 Volt
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m Motorspoler (195N3110)

90

& B B
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217
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|

\77 m
A | et

195NA263.10

195NA145.10

m RFI 1B-filter (195N3103)
60

®

e) 245

28

190
200

o 1
/E_,. -, . 245

195NA262.10

m Klemmeafdaekning
Nedenstaende tegning viser mélene for NEMA
1-klemmeafdaekninger til VLT 2803-2875.
Mélet *a’ afhaenger af apparattypen.

i

|

|
.

I

195NA086.10

-7 60
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m [P 21-lgsning

195NA362
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:;9" QQQQQQQQQQQQ =
195NA361.10
Dimensioner
Type Kodenummer A B C
VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N2118 47 80 170
VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200-240 V, VLT 2855-2875 380-480 V 195N2120 47 145 170
VLT 2880 -2882 380 -480 V 195N2126 47 205 245
m EMC-filter til lange motorkabler
20 204 20 75
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m Mekanisk installation

Veer opmaerksom pé de krav, der
geelder for installation.

Frekvensomformeren

afkeles ved luftcirkulation. Den frie afstand bade over
0g under apparatet skal vaere mindst 100 mm, for at
apparatet kan komme af med kaleluften. Det skal
sikres, at omgivelsestemperaturen ikke kommer over
frekvensomformerens angivne maksimumtemperatur,
0g at degngennemsnitstemperaturen ikke overskrides,
da apparatet ellers kan blive for varmt. Maks.
temperatur og degngennemsnit fremgar af Generelle
tekniske data. Ved omgivelsestemperatur

i omradet 45 °C - 55 °C skal der foretages en
derating af frekvensomformeren. Se Derating for
omgivelsestemperatur. Bemaerk, at levetiden for
frekvensomformeren reduceres, hvis der ikke tages
hojde for derating for omgivelsestemperatur.

m Indbygning

Alle apparater i kapslingsgrad IP 20 skal indbygges i
skabe og paneler. IP 20 er ikke egnet til frembygning.
| nogle lande, f.x USA, mé apparater i kapslingsgrad
NEMA 1 frembygges.

Pladskrav ved mekanisk installation
Alle apparater kraever minimum 100 mm luft til andre
komponenter over og under kapslingen.

195NA030.10

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

m Side om side

Alle

VLT 2800-apparater kan installeres side mod

side og i en vilkarlig position, idet apparaterne

ikke

[

kreever ventilation pa siden.

195NA031.10

195NA0147.10

NB!:

' Med IP 21-lgsningen kreever samtlige apparater
mindst 100 mm fri luft p& hver side. Det betyder,
at montering side om side ikke er tilladt.
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m Generel information om elektrisk installation

m Hgjspeendingsadvarsel

Frekvensomformerens speending er
e farlig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Ukorrekt montering af motoren eller

frekvensomformeren kan forérsage beskadigelse af
materiel, alvorlig personskade eller ded. Overhold
derfor anvisningerne i denne manual samt lokale og
nationale reglementer og sikkerhedsbestemmelser.
Det kan veere forbundet med livsfare at bergre

de elektriske dele, ogsé efter at netforsyningen er
koblet fra: Vent mindst 4 minutter.

NB!:
'l: Det er brugerens eller installatorens ansvar at
q sarge for korrekt jording og beskyttelse efter
geeldende lokale og nationale normer.

m Jording
Folgende skal overholdes ved installation:

e Sikkerhedsjording: Frekvensomformeren har
hgj leekstrom og skal jordes forskriftsmaessigt
af sikkerhedshensyn. Folg alle lokale
sikkerhedsforskrifter.

¢ Hgjfrekvensjording: Hold jordledningsforbindelser

s& korte som muligt.

Forbind alle jordsystemer med hinanden for at sikre
mindst mulig lederimpedans. Den lavest mulige

lederimpedans opnas ved at holde lederen sa kort som
mulig og ved at jorde med sterst muligt overfladeareal.

Ved montage af flere frekvensomformere i et
skab ber skabsbagpladen, som skal veere af
metal, anvendes som feelles jordreferenceplade.

Frekvensomformerne skal monteres til skabsbagpladen

med sa lav impedans som mulig.

Lav impedans sikres ved at montere
frekvensomformeren pa bagpladen vha.
frekvensomformerens fastgeringsbolte. Fjern
enhver form for maling fra fastgeringspunkterne.

m Ekstra beskyttelse
RCD-relaeer, nulling eller jording kan anvendes
som ekstra beskyttelse, forudsat at lokale
sikkerhedsmaessige normer overholdes. Ved jordfejl

kan der opsté jeevnstremsindhold i fejlstrammen. Brug
aldrig et RCD (Fl-relee) af typen A, da de ikke er egnet

til DC-fejlstramme. Hvis der anvendes RCD-releeer,
skal det ske i henhold til lokale bestemmelser.
Hvis der anvendes RCD-relaeer, skal de veere:

58

- Velegnede til beskyttelse af udstyr med
et jeevnstremsindhold (DC) i fejlstrammen
(3-faset broensretter).

- Velegnede til indkobling med impulsformet,
kortvarig afledning.

- Egnet til hgj leekstrom.

Ved enheder til enfaset 200 V-spaending med reduceret
stojstrom (typekode R4) skal N tilsluttes for L1.

m Hgjspandingstest
En hejspaendingstest kan udferes ved at kortslutte
terminalerne U, V, W, L1, L2 og L3 og mellem
denne kortslutning og klemme 95 at patrykke
maks. 2160 V DC i 1 sekund.

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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m EMC-korrekt elektrisk installation
Generelle ting, som skal overholdes for at sikre
en EMC-korrekt elektrisk installation.

Anvend kun skezermede motorkabler og
skeermede styrekabler.

Skeermen skal forbindes til jord i begge ender.
Montering med sammensnoede skaermender
(Pigtails) skal undgas, da det @delasgger
skeermvirkningen ved hgjere frekvenser.
Anvend i stedet kabelbgijler.

- Det er vigtigt at sikre god elektrisk kontakt fra
monteringspladen gennem monteringsskruerne
til frekvensomformerens metalkabinet.

- Brug stjerneskiver og galvanisk ledende
montageplader.

- Undgé anvendelse af uskeermede motorkabler
i montageskabene.

Nedenstaende tegning viser en EMC-korrekt elektrisk
installation, hvor frekvensomformeren er monteret i
et montageskab og forbundet til en PLC.

PLC etc. Panel
et
<
o 2
g
z
T2
el
]|
— [ 69579 Udgangs—
S rele
Q00
PLC Jordskinne
o
Fjern kabel—
isolering
E z C SISIS
- a QIS L

Min. 16mm2
Udligningskabel

J

Styreledninger
1 €

Monter alle kabler
pad en panelside

Motortermistor

—H

A

[

Y

&

Min. 200mm <[{|
—mellem styre—

ledninger, <
Netforsyning motorkabler og
L1 y netkabler
L2 1 f
L3077
PE ]
Bremse

Reinforced protective earth
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m Elektrisk installation

R+R-|Ju v W

[ LI I I T T TLIT 1

L1 L2 L3

91 92 93]| 82 81]|96 97 98

Z1'SOOVNS61

Se ogsé afsnittet Bremsetilslutning.

I

C1°L90VNS6EI

VLT 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

€1°890VNS6}

VLT 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380-480 V
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m Sikkerhedshbgijle

195NA112.10

For at overholde den galvaniske adskillelse
' (PELV) mellem styreklemmerne og
d hgjspaendingsklemmerne skal den

medleveret sikkerhedsbglie monteres pd VLT
2803-2815 200-240 V og VLT 2805-2815 380-480 V.

400 Volts apparater med RFI-filter mé ikke
/'\ tilsluttes netforsyninger, hvor spaendingen
d mellem fase og jord overstiger 300 Volt.
Bemeerk, at ved IT-net og delta-jordet net kan
netspaendingen overstige 300 Volt mellem fase og

jord. Apparater med typekode R5 kan tilsluttes
netforsyninger med op til 400 V mellem fase og jord.

Se Tekniske data for korrekt dimensionering af
kabeltvaersnit. Se desuden afsnittet Galvanisk
isolation for at f& yderligere oplysninger.

m Motortilslutning

Motoren skal tilsluttes klemme 96, 97, 98.
Jord tilsluttes klemme 99.

m For-sikringer

For alle apparat-typer skal der installeres eksterne
for-sikringer i netforsyningen til frekvensomformeren.
Til UL/cUL applikationer med en netspaending

pa 200-240 Volt skal der bruges for-sikringer af
typen Bussmann KTN-R (200-240 volt) eller Ferraz
Shawmut type ATMR (maks. 30A). Til UL/cUL
applikationer med en netspaending pa 380-480 Volt
skal der bruges for-sikringer af typen Bussmann
KTS-R (380-480 volt). Se Tekniske data for korrekt
dimensionering af for-sikringer.

Nr.| 96 97 98 Motorspeending 0-100%
u Vv W af netspzending.
Nr.| 99 Jordtilslutning

m Nettilslutning

Bemeerk, at ved 1 x 220-240 Volt skal nulledningen
tilsluttes klemme N (L2), og faseledningen skal
tilsluttes klemme L1 (4).

Nr.| Neg) L1g1) @3 | Netspeending 1 x 220-240 V
N L1

Nr.| 95 Jordtilslutning

Nr.| Nogy Liw1) @) | Netspeending 3 x 220-240 V

L2 L1 L3

Nr.| 95

Jordtilslutning

Nr.| 91 92 93| Netspaending 3 x 380-480 V
1 L2 L3

Nr.| 95 Jordtilslutning

NB!:

l': Kontrollér, at netspaendingen passer il
a frekvensomformerens netspeending, som
ses pa typeskiltet.

62

Se Tekniske data for korrekt dimensionering
af kabeltveersnit.

Alle typer trefasede asynkrone standardmotorer
kan tilsluttes frekvensomformeren. Normalt
stjernekobles mindre motorer (220/380 V, A/
Y). Sterre motorer trekantkobles (380/660 V,
A/Y). Den korrekte koblingsform og spsending
aflaeses pa motorens maerkeplade.

NB!:
'ﬁ Ved motorer uden faseadskillelsespapir ber et

LC-filter monteres péa frekvensomformerens

udgang.
u v w
o—e—o0 3
u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A
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m RFl-afbryder
Netforsyning isoleret fra jord:
Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret
netkilde (IT-net) eller en TT/TN-S netspaending med
jordet ben, anbefales det at sl& RFl-afbryderen fra
(OFF). Yderligere oplysninger, se IEC 364-3. Hvis der
kreeves optimale EMC-resultater, hvis der er tilsluttet
parallelle motorer, eller hvis motorkabelleengden
er pa over 25 meter, anbefales det at sastte
afbryderen til ON-positionen.
| OFF-position afbrydes de interne RFI-kapaciteter
(filterkondensatorer) mellem chassiset og
mellemkredsen for at undga skader pa mellemkredsen
og for at reducere kapacitetsstrammen pa jord
(i henhold til IEC 61800-3).
Se ogsa applikationsbemasrkningen VLT on IT
mains, MN.90.CX.02. Det er vigtigt at bruge
isolationsovervagning, der kan bruges sammen
med effektelektronik (IEC 61557-8).

NB!:
'l:' RFl-afbryderen mé& ikke betjenes, nar
q netspeendingen er tilsluttet apparatet.
Kontroller, at netspaendingen er afbrudt,
inden RFl-afbryderen betjenes.

NB!:
Bi&y RF--aforyderen aforyder kondensatorerne
q galvanisk fra jord.

Afbryderen Mk9, som er placeret ved siden af klemme
96, skal fiernes for at afbryde RFl-filteret.
RFl-afbryderen er kun tilgeengelig pa VLT 2880-2882.

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

m Motorens omdrejningsretning

e
e

96 97 98

175HA36.00

Fabriksindstilingen giver omdrejning med uret,
nar udgangen pa frekvensomformeren er
forbundet pé felgende méade:

Klemme 96 forbundet til U-fase.
Klemme 97 forbundet til V-fase.
Klemme 98 forbundet til W-fase.

Omdrejningsretningen kan eendres ved at bytte
om pa to faser pa motorklemmene.

m Parallelkobling af motorer

195NA108.10
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Frekvensomformeren kan styre flere parallelkoblede
motorer. Hvis motorernes omdrejningstal skal

veere forskellige, skal der anvendes motorer med
forskellige nominelle omdrejningstal. Motorernes
omdrejningstal eendres samtidig, hvorved forholdet
mellem de nominelle omdrejningstal bibeholdes over
hele omradet. Motorernes samlede stremforbrug méa
ikke overstige den maksimale nominelle udgangsstrom
Iinv for frekvensomformeren.

63



Decfoss

VLT® Serie 2800

Der kan opsta problemer ved start og ved lave
omdrejningstal, hvis motorsterrelserne er meget
forskellige. Dette skyldes, at sma motorers relativt
store ohmske modstand i statoren kreever hgjere
spaending ved start og ved lave omdrejningstal.

| systemer med parallelkoblede motorer kan
frekvensomformerens elektroniske termorelee (ETR)
ikke anvendes som motorbeskyttelse for den
enkelte motor. Der skal derfor bruges yderligere
motorbeskyttelse, f.eks. termistorer i hver motor
eller et individuelt termisk relee. (Afbrydere er

ikke egnet som beskyttelse).

NB!:
ll:' Parameter 107 Automatisk motortilpasning,
a AMT kan ikke benyttes ved parallelkobling af
motorer. Parameter 101 Momentkarakteristik
skal indstilles til Spec.motor karakt [8] ved
parallelkobling af motorer.

105 Motorstrem, Im, n er programmeret til motorens
nominelle strom (afleeses pa motorens typeskilt).

m Bremse tilslutning

Nr.| 81 82 | Bremsemodstands-
R- R+| klemmer

m Motorkabler

Se Tekniske data for korrekt dimensionering af
motorkabeltveersnit og leengde. Folg altid nationale
og lokale bestemmelser for kabeltvaersnit.

NB!:
'l:' Anvendes uskaermet kabel, overholdes
i visse EMC-krav ikke, se EMC-test-resultater
i Design Guiden.

For at overholde EMC-specifikationerne til emission
skal motorkablet veere skeermet, medmindre

andet er angivet for det pagseldende RFI-filter.

For at reducere stojniveau og leekstromme til et
minimum er det vigtigt at motorkablet er sa kort

som muligt. Motorkablets skaerm skal forbindes til
frekvensomformerens metalkabinet og til motorens
metalkabinet. Skaermforbindelserne foretages med

sé stor en overflade (kabelbgijle) som muligt. Dette

er muliggjort ved forskellige monteringsanordninger

i de forskellige frekvensomformere. Montering med
sammensnoede skaermender (Pigtails) skal undgas, da
det adeleegger skeermvirkningen ved hgjere frekvenser.
Er det nedvendigt at bryde skeermen for montering af
motorvaern eller motorrelaser skal skaermen viderefores
med s& lav en HF impedans som muligt.

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skaermet. Skaermen forbindes til frekvensomformerens
metalkabinet og til bremsemodstandens metalkabinet
med kabelbgjler. Bremsekablets tvaersnit
dimensioneres efter bremsemomentet.

Se Design Guiden for dimensionering af
bremsemodstande.

NB!:
": Bemeerk at der forekommer spaendinger op
i til 850 V DC pé klemmerne.

m Jordtilslutning

Da leekstrammene til jord kan veere hgjere end 3,5
mA skal frekvensomformeren altid jordforbindes iflg.
geeldende nationale og lokale bestemmelser. For
at sikre at jordkablet far en god mekanisk tilslutning
til Klemme 95, skal kabeltveersnittet minimum veere
10 mm2 eller 2 nominelle jordledninger, der er
termineret separat. For at age sikkerheden kan
der installeres en RCD (Residual Current Device),
som sikrer at frekvensomformeren kobler ud, nar
laskstremmene bliver for heje. Se ogsd RCD
Application Note MN.90.GX.02.

m Belastningsfordeling

Belastningsfordeling giver mulighed for at forbinde
flere frekvensomformeres DC-mellemkredse. Dette
kreever, at installationen udvides med ekstra
sikringer og AC-spoler (se tegningen nedenfor).

Ved belastningsfordeling skal parameter 400
Bremsefunktion indstilles til Belastningsfordeling [5].
Brug 6,3 mm Faston-stik til DC (belastningsfordeling).
Kontakt Danfoss, eller se instruktion nr. MI.50.N1.02
for at f& yderligere oplysninger.

Nr. | 88 89 Belastningsfordeling

m Termisk motorbeskyttelse

Det elektroniske termorelee i UL-godkendte
frekvensomformere er UL-godkendt til
enkeltmotor-beskyttelse, nar parameter 128 Termisk
motorbeskyttelse er sat til ETR Trip og parameter

64

-+

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Darfoss

VLT® Serie 2800

) B

175ZA299.12

[

89 88 89 88 89 88
—"""+ pC+ DC- —""+ pC+ DC- —""— DpC+ DC-|
— B | BE® | E»
v v v

an

Bemaerk, at der kan forekomme
/6\ spaendingsniveauer pa op til 850 V DC
mellem klemme 88 og 89.

m Tilspaendingsmoment, nettilslutninger

El- og jordklemmer skal tilspeendes med '@ é
folgende momenter: 7 /@ §
VLT Klemmer Moment [Nm] @ N
2803- Bremse til neteffekt 0.5-0.6 \;\
2875 Jord 2-3 ’ H
2880- Bremse til neteffekt 1.2-1.5 . & v
2882 Jord 2-3 . g

v /

m Styring af mekanisk bremse
| haeve/saenke-applikationer er der behov for at
kunne styre en elektromagnetisk bremse. Til styring
af bremsen anvendes en relesudgang eller digital
udgang (klemme 46). Udgangen skal holdes lukket
(speendingsles) i den tid, hvor frekvensomformeren
ikke er i stand til at ‘holde’ motoren, eksempelvis pa
grund af for stor last. Veelg Mekanisk bremsekontrol
i parameter 323 eller 341 til applikationer med
elektromagnetisk bremse.
Néar udgangsfrekvensen overstiger bremseud-
koblingsveerdien, som er indstillet i par. 138,
frigives bremsen, safremt motorstremmen overstiger
den indstillede veerdi i parameter 140. Bremsen
indkobles, nér udgangsfrekvensen er mindre end
bremseindkoblingsfrekvensen, som er indstillet i par.
Hvis frekvensomformeren bringes i en alarmtilstand
eller en overspaendingssituation, indkobles den
mekaniske bremse omgaende.

Denne applikation er kun til heeve/saenke
uden modveegt.

m Adgang til styreklemmer
Alle klemmer til styrekablerne befinder sig under
beskyttelsespladen péa frekvensomformerens
front. Beskyttelsespladen fiernes ved at traekke
pladen ned (se tegningen).
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m Elektrisk installation, styreledninger

O @

O

@

B

175HA380.10

Styreledninger skal skaermes. Skaermen skal forbindes
med bgijle til frekvensomformerens chassis. Normalt
skal skaermen ogsa forbindes til det styrende
apparats chassis (folg det pageeldende apparats
installationsanvisning). | forbindelse med meget
lange styreledninger og analoge signaler kan der i
sjeeldne tilfeelde, afhaengig af installationen, opsta
50/60 Hz brumslejfer pa grund af stej-overkobling fra
netforsyningskabler. | den forbindelse kan det veere
nedvendigt at bryde skeermen eller eventuelt indsaette
en kondensator p& 100 nF imellem skeerm og chassis.

-—/
DeviceNet
_J__ _—L_ PCAB2C251
+24V +10V +5V
| & Sort V-
)i; éé} A A J @ Bl& CAN_L
K ST D DRAIN
01215101 Cuue cann
HIlE gl 8 gl 4 8 J 4 I — i N
[12]18 19202729 33]42]46]50]53]55]60] —
T ) = -
______________ 1
i Profibus
[~ ﬁ v
o I T
+5V
[18[19]27]29] [50]
’ H M* xr * KUN
PROFIBUS DP
) 7 : -
t - [ 67 [68(+) [69(-) [ 70(6ND)|
0sjoz| [o1 R ! { = aus

195NA028.14

PTC MQOTOR TERMISTOR
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m Tilspeendingsmomenter, styrekabler
Styreledninger skal tilsluttes med et tilspaend-
ingsmoment pa 0,22-0,25 Nm.

m Elektrisk installation, styreklemmer
Se afsnittet Jording af skaermede styreledninger i Design
Guiden angéende korrekt afslutning af styreledninger.

2 2 2 o @ © @ @ @ @ @ @ D 2 @ 2 @
12 18 18 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 69 70
oo ooo o ooogo o ogoag O o og
424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG  +10V VOLT GND CUR ¥V P N oND
out our our out N N OUT RS485 RS485
19900311

Nr. Funktion

01-03 | Releeudgang 01-03 kan anvendes til
indikering af status og alarmer/advarsler.

12 24 V DC-spaendingsforsyning.

18-33 | Digitale indgange.

20, 55 | Feelles stel for indgangs-
0g udgangsklemmer.

42 Analog udgang til visning af frekvens,
reference, strom eller moment.

461 Digital udgang til visning af status,
advarsler eller alarmer samt
frekvensudgang.

50 +10 V DC-forsynings-
spaending til potentiometer eller termistor.

53 Analog spaendingsindgang 0 - 10 V DC.

60 Analog stromindgang 0/4 - 20 mA.

671 + 5 V DC-forsyningsspeending
til Profibus.

68, RS 485, Seriel kommunikation.

691

701 Stel for klemme 67, 68 og 69.

Denne klemme skal normalt ikke
anvendes.

1. Klemmerne kan ikke benyttes til DeviceNet.
Se DeviceNet-manualen MG.90.BX.YY for at
fa yderligere oplysninger.

m Sub-D-stik

m Relee tilslutning
Se parameter 323 Relseudgang for programmering
af relesudgangen.

Nr.| 01 -02
01 -03

1 - 2 slutte (normal &ben)
1 - 3 bryde (normal lukket)

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

NB!:
l':' Bemaerk, at ledningskappen til relaset skal
q daekke den forste reekke af styrekortsklemmer,
ellers overholdes den galvaniske adskillelse
(PELV) ikke. Max. ledningsdiameter: 4 mm. Se tegning.

4mm
 © @
Rl
\Y
|
Q 2 2 2 2 @ @ @ @ @ @ @ @ 2 2 @
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 68 69 70
Oooooooooo g ooao o o g
424V DIN DIN GND DIN DWN DIN ANA DIG 410V VOLT GND CUR P N GND
our oUT OUuT  OUT N IN RS485 RS48S
195NA110.12
Kontakt 1-4

Dipswitchen findes kun pé styrekortet med
Profibus DP-kommunikation.
Den viste switchposition er fabriksindstillingen.

gl

Switch 1 og 2 anvendes til kabelterminering af RS
485 interface. Hvis frekvensomformeren sidder
som forste eller sidste apparat pa bussystemet,
skal switch 1 og 2 vaere ON. P& de resterende
frekvensomformere skal switch 1 og 2 veere OFF.
Switch 3 og 4 anvendes ikke.

195NA101.11

m VLT Software Dialog

Tilslutning til klemme 68-70 eller Sub-D:
- PIN 3 GND

- PIN 8 P-RS485

- PIN 9 N-RS 485

=
S
s
T
-
(%]
<

195NA025.10

Til D-Sub-stikket pa styrekortet kan der tilsluttes en LCP
2 betjeningsenhed. Bestilingsnummer: 175N0131.
LCP-betjeningsenhed med bestillingsnummer
17520401 ma ikke tilsluttes.
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m Tilslutningseksempler
m Hastighed op/ned

m Start/stop Hastighed op/ned via klemme 29/33.
Start/stop med klemme 18 og frilgbsstop 2] 424y
med klemme 27. - I7alPar. 302

— 1_9 Par. 303
12| +24V R

18| Par. 302 Z PAR. 304
1ol 29| Par. 305
] ———— 33| Par. 307
20 —

— 195NA249.10

~—L 27| Par. 304 o )
; Par. 302 Digital indgang = Start [7]

— Par. 303 Digital indgang = Fastfrys reference [14]
Par. 305 Digital indgang = Hastighed op [16]

Par. 302 Digital indgang = Start [7] Par. 307 Digital indgang = Hastighed ned [17]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]

195NAO11.11

Ved Preecis start/stop indstilles felgende: m Potentiometerreference
Par. 302 Digital indgang = Praecis start/stop [27] Speendingsreference via et potentiometer.

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2]
| |

46
m Pulsstart/-stop 50| + 10V ud
Pulsstart med klemme 18 og pulsstop med klemme Tkohm 53| Par. 308
19. Desuden aktiveres jog-frekvensen via klemme 29. 55| GND
E +24V 195NA016.10 ! !
| 18| PAR. 302 Par. 308 Analog indgang = Reference [1]
\I_II\L | 19| PAR. 303 Par. 309 Klemme 53, min. skalering = O volt.
ﬂ Par. 310 Klemme 53, maks. skalering = 10 volt.
E PAR. 304
29| PAR. 305

L m Tilslutning af totradstransmitter

195NA012.11 o Tilslutning af en totradstransmitter som

o feedback til klemme 60.
Par. 302 Digital indgang = Puls start [8]

Par. 303 Digital indgang = Stop inverteret [6]
Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverteret [2] 112 +24v
Par. 305 Digital indgang = Jog [13] :_:
Tranaml”er_ |
4-20mA |
55|
E PAR. 314
Eksternt
signal ;
Vac O————{transmitter 55| stel, analog udgang
forsyning | 4-20mA 60| PAR. 314

195NA013.11

Par. 314 Analog indgang = Feedback [2]
Par. 315 Klemme 60, min. skalering = 4 mA
Par. 316 Klemme 60, maks. skalering = 20 mA
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Effektsterrelse
f.eks. 2815
Applicationomréde
o Proces
2803 0.37 KW .
2805 0.55 KW Netspending
2807 0.75 KW *
2811 11 kw | €T 1x220-240V
2815 1.5 KW
— 3x200—240V **
2822 2.2 KW | «f—————3x200—-240V
2840 3.7 KW
_ — 3x380—480 V
2805 0.55 KW K i
2807 0.75 KW apsling
281 1.1 KW IP 20 B20
2815 1.5 KW 4_ ;
Hardwarevariant
2822 2.2 KW
2830 3.0 KW Standard
2840 4.0 KW
2855 5.5 KW Standard med bremse
2875 7.5 KW
2880 11.0 KW .
2881 15.0 KW RFI-filter
2882 18.5 KW | Uden filter ._
Med integreret 1A filter
(2803—2%75)
Med integreret 1B filter .
(2880—2882)
Med integreret 1A filter ok
Til brug for RCD
Med integreret 1A filter
Til brug Tor IT net ****
(2805-2840)
Betjeningsenhed
Antal af denne fype Med indbygget betjeningsenhed
LCP betjeningsenhed er option
. Bestillingsnr.: 175N0131
@nsket Ieverlngsda’ro Kabel til LCP — bestillingsnr.: 17520929
. Fieldbus
Bestilt af: Uden fieldbus Foo
Med Profibus DP 3 MBit/s
Med Profibus DP 12 MBit/s
Med DeviceNet F30
* S2 = Kan kun bestilles med RFI filter
Dato: **D2 = Kan ikke bestilles med RFI filter
*¥** = Kan kun bestilles med S2
Tag kopi af bestillingsformularerne, udfyld og send *xkx — Kan kun bestilles med T4

eller fax Deres bestilling til nermeste afdeling af

Danfoss salgsorganisation. 195NA026.18
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m Display-udlaesning
Fr
Frekvensomformeren viser den aktuelle
udgangsfrekvens i Hertz [HZ].

lo
Frekvensomformeren viser den aktuelle
udgangsstrem i Ampere [A].

Uo
Frekvensomformeren viser den aktuelle
udgangsspaending i Volt [V].

ud
Frekvensomformeren viser mellemkredsspaendin-
gen i Volt [V].

Po
Frekvensomformeren viser den beregnede
effekt i kilowatt [kW].

notrun
Denne meddelelse vises, hvis der geres forseg pa

at eendre en parameterveerdi, imens motoren karer.

Stop motoren for at aendre parametervaerdien.

LCP

Denne meddelelse vises, hvis en LCP
2-betjeningsenhed er tilsluttet, og tasten [QUICK
MENU] eller [CHANGE DATA] aktiveres. Hvis der
er tilsluttet en LCP 2-betjeningsenhed, kan der
kun aendres parametre med den.

Ha
Frekvensomformeren viser den aktuelle
referencefrekvens til handfunktionen i Hertz (Hz).

SC

Frekvensomformeren viser den skalerede
udgangsfrekvens (den aktuelle udgangsfrekvens
x parameter 008).

70

m Advarsler/alarm meddelelser

En advarsel eller en alarm vil i displayet blive vist
som en talkode Err. xx. En advarsel vil ses i
displayet indtil fejlen er rettet, mens en alarm vil
blive vist blinkende indtil [STOP/RESET] aktiveres.
Tabellen viser de forskellige advarsler og alarmer,
samt om fejlen fastlaser frekvensomformeren. Efter
en Trip fastlast skal netforsyningen afbrydes og fejlen
rettes. Netforsyningen tilsluttes igen og derefter skal
frekvensomformeren resettes. Frekvensomformeren er
nu klar. Et Trip kan resettes manuelt pa tre mader:

1. Via betjeningstasten [STOP/RESET].

2. Via en digital indgang.

3. Via den serielle kommunikation.

Desuden kan der veelges at foretage automatisk reset

i parameter 405 Reset funktion. Nar der er markeret
med et kryds i bade advarsel og alarm, kan det betyde,
at der kommer en advarsel for en alarm. Det kan ogséa
betyde, at det er muligt selv at programmere, om

der skal komme en advarsel eller alarm pa en given
fejl. Dette er f.eks. muligt i parameter 128 Termisk
motorbeskyttelse. Efter et trip vil motoren veere i frilab,
og pa frekvensomformeren vil alarm og advarsel blinke,
men hvis fejlen forsvinder vil kun alarm blinke. Efter en
reset vil frekvensomformeren igen veere Klar til drift.
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Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm Trip
fastlast

2 Live zero fejl (LIVE ZERO FEJL) X X X

4 Net fasefejl (NET FASEFEJL) X X X

5 Speendingsadvarsel hgj (DC LINK SPANDING HQJ) X

6 Spaendingsadvarsel lav (DC LINK SPANDING LAV) X

7 Overspaending (DC LINK OVERSPANDING) X X X

8 Underspaending (DC LINK UNDERSPZAND.) X X X

9 Inverter overbelastet (INVERTER, TID) X X

10 Motor overbelastet (MOTOR, TID) X X

11 Motortermistor (MOTORTERMISTOR) X X

12 Stremgreense (STROMGRANSE) X X

13 Overstrom (OVERSTRZM) X X X

14 Jordfejl (JORDFEJL) X X

15 Switch mode fejl (SWITCH MODE FEJL) X X

16 Kortslutning (KORTSLUTNING) X X

17 Seriel kommunikation timeout (STD BUSTIMEOUT) X X

18 HPFB bus timeout (HPFB TIMEOUT) X X

33 Ude af frekvensomrade (UDG.FR.OMR/RET GRANS) X

34 HPFB kommunikationsfejl (PROFIBUS OPTION FEJL) X X

35 Inrush fejl (INDKOBL. FEJL) X X

36 Overtemperatur (OVERTEMP.) X X

37-45  Intern fejl (INTERN FEJL) X X

50 AMT ikke mulig X

51 AMT fejl vedr. typeskiltsdata (AMT TYPE.DATA FEJL) X

54 AMT forkert motor (AMT FORKERT MOTOR) X

55 AMT timeout (AMT TIMEOUT) X

56 AMT advarsel under AMT (AMT ADV. UNDER AMT) X

99 Last (LAST) X

LED indikering alarm 7 (overspeending). En spaendingsadvarsel
Advarsel gul kan forekomme, nar den tilsluttede netspaending

Alarm red er for hgj. Kontrollér, om forsyningsspsendingen
Trip fastléast gul og red passer til frekvensomformeren. Se Tekniske data.
En speaendingsadvarsel kan ogsé forekomme,
ADVARSEL/ALARM 2: Live zero-fejl hvis motorfrekvensen reduceres for hurtigt pga.
Spaendings- eller stromsignalet pa klemme 53 eller en for kort nedrampetid.

60 er under 50% af den indstillede veerdi i parameter

309 eller 315 Klemme, min. skalering. ADVARSEL 6: Speendingsadvarsel lav

Hvis mellemkredsspeaendingen (UDC) er lavere end

ADVARSEL/ALARM 4: Netfasefejl Speendingsadvarsel lav, giver frekvensomformeren
Der er ingen fase pa netforsyningssiden. Kontrollér en advarsel. Motordriften fortsaetter uforandret.
forsyningsspaendingen til frekvensomformeren. Denne En speendingsadvarsel kan forekomme, nér den

fejl vil kun veere aktiv ved 3-faset netforsyning. Alarmen tilsluttede netspaending er for lav. Kontrollér, om

kan ogsa forekomme ved pulserende last. | s& fald skal forsyningsspeendingen passer til frekvensomformeren.
impulserne daempes, f.eks. ved hjaelp af en inertiskive. Se Tekniske data. Nar frekvensomformeren slukkes,

vises en advarsel 6 (og advarsel 8) kortvarigt.
ADVARSEL 5: Speendingsadvarsel hgj

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er hejere end ADVARSEL/ALARM 7: Overspeending
Speendingsadvarsel haj, giver frekvensomformeren Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er kommet over
en advarsel. Motordriften fortsaetter uforandret. Hvis inverterens Overspeendingsgreense, vil inverteren
UDC forbliver over spaendingsadvarselsgraensen, blive slukket, indtil UDC igen er faldet under

tripper inverteren efter en fastsat tid. Tiden overspaendingsgreensen. Hvis UDC forbliver over

er apparatafheengig og har vaerdien 5-10 sek. overspeendingsgreensen, tripper inverteren efter
Bemeerk: Frekvensomformeren vil trippe med en en fastsat tid. Tiden er apparatafhaengig og har
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veerdien 5-10 sek. En overspaending pa UDC kan
forekomme, nér motorfrekvensen reduceres for
hurtigt pa grund af en for kort nedrampetid. Nar
inverteren slukkes, genereres der en nulstilling af et
trip. Bemeerk: Speendingsadvarsel haj (advarsel 5)
vil séledes ogséa kunne forarsage en alarm 7.

ADVARSEL/ALARM 8: Underspanding

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er kommet
under inverterens Underspaendingsgreense, Vil
inverteren blive slukket, indtil UDC igen er over
underspeaendingsgraensen. Hvis UDC forbliver under
underspeendingsgraensen , tripper inverteren efter en
fastsat tid. Tiden er apparataftheengig og har veerdien
2-15 sek. En underspaending kan forekomme, nar
den tilsluttede netspeending er for lav. Kontrollér, om
forsyningsspaendingen passer til frekvensomformeren.
Se Tekniske data. Nar frekvensomformeren slukkes,
vises alarm 8 (og alarm 6) kort, og der genereres en
nulstilling af et trip. Bemaerk: Speendingsadvarsel lav
(advarsel 6) vil séledes ogséa kunne forarsage en alarm 8.

ADVARSEL/ALARM 9: Inverter overbelastet
Elektronisk termisk inverterbeskyttelse indikerer,

at frekvensomformeren er test pa udkobling pga.
overbelastning (for hej udgangsstrem i for lang tid).
Teelleren for elektronisk termisk inverterbeskyttelse
giver en advarsel ved 98% og tripper ved 100% med
en alarm. Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for
teelleren er kommet under 90%. Fejlen opstar, fordi
frekvensomformeren er overbelastet i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10: Motor overbelastet
Ifolge den elektroniske termiske motorbeskyttelse er
motoren for varm. | parameter 128 kan brugeren
veelge, om frekvensomformeren skal give en advarsel
eller alarm, nar teelleren har ndet 100%. Fejlen
skyldes, at motoren er overbelastet med mere end
100% i for lang tid. Kontrollér, at motorparametrene
102-106 er korrekt indstillet.

ADVARSEL/ALARM 11: Motortermistor
Motoren er for varm, eller termistoren/termistor-
forbindelsen er afbrudt. | parameter 128 Termisk
motorbeskyttelse kan brugeren veelge, om frekven-
somformeren skal give en advarsel eller alarm.
Kontrollér, at PTC-termistoren er korrekt forbundet
mellem klemme 18, 19, 27 eller 29 (digital indgang)
og klemme 50 (+ 10 V forsyning).

72

ADVARSEL/ALARM 12: Strgmgraense
Udgangsstremmen er sterre end veerdien i parameter
221 Stromgreense I, 0og frekvensomformeren vil
trippe efter en fastsat tid, der veelges i parameter
409 Trip delay overstroam.

ADVARSEL/ALARM 13: Overstrgm

Inverterens spidsstramgraense (ca. 200% af nominel
udgangsstrem) er overskredet. Advarslen vil vare i ca.
1-2 sek., og frekvensomformeren vil derefter trippe
og afgive en alarm. Sluk for frekvensomformeren,

og kontrollér, om motorakslen kan drejes, og om
motorsterrelsen passer til frekvensomformeren.

ALARM 14: Jordfejl

Der er afledning fra udgangsfaserne til jord, enten
i kablet mellem frekvensomformeren og motoren
eller i motoren. Sluk for frekvensomformeren,

og fiern jordfejlen.

ALARM 15: Switch mode-fejl
Fejl i stramforsyningen til switch mode (intern forsyning).
Kontakt Deres Danfoss-leverander.

ALARM 16: Kortslutning

Der er kortslutning pa motorklemmerne eller i motoren.
Afbryd netforsyningen til frekvensomformeren,

og fiern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17: Timeout for seriel
kommunikation

Der er ingen seriel kommmunikation til
frekvensomformeren. Advarslen vil kun vaere
aktiv, nar parameter 514 Bus tidsintervalfunktion er
indstillet til en veerdi, der er forskellig fra OFF. Hvis
parameter 514 Bus tidsintervalfunktion er indstillet
til Stop og trip [5], vil den ferst give en advarsel
og derefter rampe ned og trippe ud med en alarm.
Parameter 513 Bus tidsinterval kan evt. ages.

ADVARSEL/ALARM 18: Timeout for HPFB-bus
Der er ingen seriel kommmunikation til
frekvensomformerens kommunikationsoptionskort.
Advarslen er kun aktiv, nar parameter 804
Bus-tidsintervalfunktion er indstillet til en veerdi,
der er forskellig fra OFF. Hvis parameter 804 Bus
tidsintervalfunktion er indstillet til Stop og trip,

vil den forst give en advarsel og derefter rampe
ned og trippe ud med en alarm. Parameter 803
Bus tidsinterval kan evt. @ges.

ADVARSEL 33: Ude af frekvensomrade
Advarslen er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har néet
Udgangsfrekvens lav greense (parameter 201) eller
Udgangsfrekvens hoj greense (parameter 202). Hvis
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frekvensomformeren er i Procesregulering, lukket slojfe
(parameter 100), vil advarslen vaere aktiv i displayet.
Hvis frekvensomformeren er i en anden tilstand end
Procesregulering, lukket slgjfe, vil bit 008000 Ude af
frekvensomrdde i udvidet statusord veere aktiv, men
der vil ikke veere en advarsel i displayet.

ADVARSEL/ALARM 34: HPFB-kommunikationsfejl
Kommunikationsfejl forekommer kun pa
Fieldbus-versioner. Se mere om alarmtypen

under parameter 953 i fieldbus-litteraturen.

ALARM 35: Inrush-fejl

Denne alarm fremkommer, nér frekvensomformeren
har veeret tilsluttet netforsyningen for mange
gange inden for 1 minut.

ADVARSEL/ALARM 36: Overtemperatur

Hvis temperaturen i effektmodulet kommer over 75-85
°C (apparatafheengig), vil frekvensomformeren give en
advarsel. Motordriften fortsaetter uforandret. Stiger
temperaturen yderligere, reduceres switchfrekvensen
automatisk. Se Temperaturafthaengig switchfrekvens.
Hvis temperaturen i effektmodulet kommer over
92-100 °C (apparatafhaengig), vil frekvensomformeren
koble ud. Temperaturfejlen kan ikke nulstilles, for
temperaturen kommer under 70 °C. Tolerancen er +5
°C. Temperaturen kan vasre forarsaget af falgende:

- Omgivelsestemperaturen er for hg;.

- Motorkablet er for langt.

- Netspaendingen er for hgj.

ALARM 37-45: Intern fejl
Hvis en af disse fejltilstande forekommer, skal
Danfoss kontaktes.

Alarm 37, intern fejl nummer 0: Kommunikationsfejl
mellem styrekort og BMC.

Alarm 38, intern fejl nummer 1: Flash
EEPROM-fejl pa styrekort.

Alarm 39, intern fejl nummer 2: RAM-fejl pa styrekortet.

Alarm 40, intern fejl nummer 3: Kalibreringskon-
stant i EEPROM.

Alarm 41, intern fejl nummer 4: Dataveerdier i EEPROM.

Alarm 42, intern fejl nummer 5: Fejl i
motorparameterdatabase.

Alarm 43, intern fejl nummer 6: Generel powerkort-fejl.

Alarm 44, intern fejl nummer 7: Minimum-
softwareversion af styrekort eller BMC.

MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

Alarm 45, intern fejl nummer 8: I/O-fejl (digital
ind-/udgang, relee eller analog ind-/udgang).

NB!:
l': Nar der igen startes efter en alarm 38-45, vil
q frekvensomformeren vise en alarm 37. Den
faktiske alarmkode kan afleeses i parameter 615.

ALARM 50: AMT ikke mulig

En af felgende tre muligheder kan forekomme:

- Den beregnede Rs-veerdi ligger uden for
de tilladte greenser.

- Motorstrammen i mindst én af motorfaserne
er for lav.

- Den anvendte motor er for lille til, at
AMT-beregningerne kan udferes.

ALARM 51: AMT-fejl vedr. typeskiltdata
Der er inkonsistens mellem de registrerede motordata.
Kontrollér motordata for det relevante setup.

ALARM 52: AMT mangler motorfase
AMT-funktionen har opdaget, at der mangler
en motorfase.

ALARM 55: AMT-timeout
Beregningerne tager for lang tid, eventuelt
pga. stgj pa motorkablerne.

ALARM 56: AMT-advarsel under AMT
Der er givet en frekvensomformeradvarsel
under udferelse af AMT.

ADVARSEL 99: Last
Se parameter 18.

—
=
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<
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Alarm-/advarselsgraenser:

Uden bremse Med bremse Uden bremse Med bremse
VLT 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3x380-480V 3x380-480V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]

Underspaending 215 215 410 410

Spaendingsadvarsel 230 230 440 440

lav

Spaendingsadvarsel 385 400 765 800

hoj

Overspaending 410 410 820 820

De angivne speendingsveaerdier er frekvensomformerens + 5 %. Den tilsvarende netspaending er

mellemkredsspaending med en tolerance pa mellemkredsspaendingen divideret med 1,35.
m Advarselsord, udvidet statusord og Alarmord Bit (Hex) Allarmor?

Advarselsord, statusord og alarmord bliver vist i 000002 Trip fastlast

displayet i Hex format. Er der flere advarsler, statusord 000004 AMT tun|ng.|kke OK

eller alarmer, vil der blive vist en sum af de samlede 000049 HPFB bus t|me:out

000080 Standard bus timeout
advarsler, statusord eller alarmer. Advarselsord, -
statusord og alarmord kan ogsa udlaeses med den 000100 Kortslutning
, ; 000200 Switchmode fejl

serielle bus i hhv. parameter 540, 541 og 538. 000400 Jordfejl

Bit (Hex) Advarselsord 000800 Overstrom

000008 HPFB bus timeout 002000 Motortermistor

000010 Standard bus timeout 004000 Motor overbelastet

000040 Stromgreense 008000 Inverter overbelastet

000080 Motortermistor 010000 Underspaending

000100 Motor overbelastet 020000 Overspaending

000200 Inverter overbelastet 040000 Fasefell

000400 Underspaending 080000 Live zero fejl

000800 Overspaending 100000 Koleplade temperatur for hgj

001000 Spaendingsadvarsel lav 2000000 Profibus kommunikationsfejl

002000 Speendingsadvarsel hgj 8000000 Inrush fejl

004000 Fasefejl 10000000 | Intern fejl

010000 Live zero fejl

400000 Ude af frekvensomrade

800000 Profibus kommunikationsfej|

40000000 | Switchmode advarsel

80000000 | Kalepladetemperatur hgj

Bit (Hex) Udvidet statusord
000001 Ramping

000002 AMT karer

000004 Start med/mod uret
000008 Slow down

000010 Catch-up

000020 Feedback high
000040 Feedback low
000080 Udgangsstrom hgj
000100 Udgangsstrem lav
000200 Udgangsfrekvens hgj
000400 Udgangsfrekvens lav
002000 Bremsning

008000 Ude af frekvensomrade
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m Szerlige forhold over installationsskabe og pa bestdende elektriske
installationer. Indikatorer p& at der er aggressive
m Aggressive miljger gasser i luften er, at kobberskinner og ledningsender
En frekvensomformer indeholder, som alt andet er sorte pa bestdende elektriske installationer.

elektronisk udstyr, en lang raekke mekaniske og
elektroniske komponenter, som i forskellig udstraekning
er sérbare overfor miljgpavirkninger.

m Derating for omgivelsestemperatur
Frekvensomformeren mé& derfor ikke Omgiyelsest.emperaturen (Toma maks) er dgn

/'\ installeres i miliger, hvor der er veesker, maksimale tlll?dte temper.atur. Gennemsmlttet

d partikler eller gasser i luften, som kan (Toma asn) mglt over 24 timer skal veere rTnndst 5
pévirke og odeleegge elektronikken. Hvis der ikke °C lavere. Huvis frekvensomformeren arbejder .ved
treeffes de nedvendige foranstaltninger til beskyttelse temperaturgr over 45°C, kreeves der en derating
af frekvensomformeren, er der risiko for driftsstop, og af den nominelle udgangsstrem.
det vil reducere levetiden for frekvensomformeren. 1Ny [%]

195NA198.11

Vaesker kan transporteres gennem luften og kondensere 100
i frekvensomformeren. Vaesker kan desuden fremme 90
galvanisk korrosion af komponenter og metaldele. 807
Damp, olie og saltvand kan give anledning til korrosion 707
af komponenter og metaldele. | disse omrader
anbefales det, at apparater bliver skabsmonteret. .
Skabet ber som minimum have en kapslingsgrad IP 54. %

60

50

Partikler i luften, f.eks. stevpartikler, kan give
anledning til mekanisk, elektrisk og termisk fejl pa 35 40
frekvensomformeren. Typiske indikatorer pa, at

der er for mange partikler i luften, er stovpartikler
omkring ventilatoren pé frekvensomformeren. |
omrader med megen stev anbefales det at apparater
bliver skabsmonteret. Skabet ber som minimum
have en kaplingsgrad IP 54.

|
|
|
|
|
|
|
|
5!
S

5 50 5 TaMB, MAX
0 45 0

AMB, AVG

m Derating for hgj switchfrekvens - VLT 2800
En hgjere switchfrekvens (indstilles i parameter
411, Switchfrekvens) ferer til storre tab i
frekvensomformerens elektronik.

Aggressive gasser, som f.eks. svovl, kveelstof

VLT 2800 har et pulsmgnster, hvor der er muligt at

og klorforbindelser vil sammen med hej fugtighed indstille switchfrekvensen fra 3,0-10,0/14,0 kHz.
og temperatur fremme mulige kemiske processer

pa frekvensomformerens komponenter. Disse Frekvensomformeren vil automatisk derate
kemiske processer vil hurtigt pavirke og edeleegge den nominelle udgangsstrem TN, nar
elektronikken. | disse omrader anbefaler vi switchfrekvensen overstiger 4,5 kHz.

skabsmontage med friskluftsgennemstremning af
skabet, sdledes at de aggressive gasser holdes
borte fra frekvensomformeren.

| begge tilfeelde gennemfares reduktionen
linegert ned til 60% af \iTN.

lou, 195NA380.10

NB!:
ll: Montage af frekvensomformere i aggressive : :
i miljger vil forege risikoen for driftsstop og tillige : VLlF 2880-2882,
reducere apparatets levetid veesentlig. 60% 1~ —————+

100% SFAVM

VLT 2803-2875

[
|

For frekvensomformeren installeres, skal det |
underseges, om der er vaesker, partikler eller gasser :
i luften. Det kan gores ved at se pa bestdende l
|

[

|

|

0

installationer, som er i samme milig. Typiske
indikatorer pa, at der er skadelige veesker i luften

P T, 9 ) ' MWsE—25 10.0 14.0
er vand eller olie pa metaldele eller korrosion af fsw [kHz]

metaldele. For mange stevpartikler ses typisk
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m Temperaturafheengig switchfrekvens

Denne funktion sikrer den hgjest mulige switchfrekvens,

uden at frekvensomformeren overbelastes

termisk. Den interne temperatur er det reelle

udtryk for, hvor hgj switchfrekvensen kan blive

baseret pa lasten, omgivelsestemperaturen,

forsyningsspaendingen og kabelleengden.

Funktionen sikrer, at frekvensomformeren automatisk

justerer switchfrekvensen mellem fsw,min 09 fsw, max

(parameter 411), se nedenstaende tegning.
Switchfrekvens

[kHz]

Par. 411
(Max. 14 kHz)

(Min. 3 kHz)

Ty Ty Temp.
175NA020.13

Ved brug af LC-filter er minimum switch-
frekvensen 4,5 kHz.

m Galvanisk isolation (PELV)

PELV (Protective Extra Low Voltage)-isoleringen
opnas ved at indlaegge galvaniske adskillelser imellem
styrekredsleb og kredslgb, der er i forbindelse med
netpotentialet. VLT-enheden er udformet séledes, at
den opfylder kravene til forsteerket isolation ved at
have de nedvendige krybe- og luftafstande. Kravene
er beskrevet i standarden EN 50 178. Det er samtidigt
et kray, at installationen er udfert som beskrevet i
lokale/nationale bestemmelser for PELV.

Alle styreklemmer, klemmer til seriel kommmunikation
og releeklemmer er sikkert adskilt fra netpotentialet,
d.v.s. overholder kravene til PELV. Kredslgbene,
som er tilsluttet styreklemmerne 12, 18, 19,

20, 27, 29, 33, 42, 46, 50, 55, 53 og 60, er
galvanisk forbundet med hinanden. Den serielle
kommunikation, som er forbundet til fieldbus, er
galvanisk isoleret fra styreklemmerne, men dette
er alene en funktionel isolation.

Relaskontakterne pa klemme 1 - 3 er adskilt fra
de ovrige styrekredslob med forstaerket isolation,
d.v.s., at PELV er overholdt for disse, selv om der
er netpotentiale pa relsesklemmerne.

76

Nedenstaende kredslabselementer danner den sikre
elektriske adskillelse. De overholder kravene til
forsteerket isolation og tilherende test ifelge EN 50 178.
1. Transformator og optisk adskillelse i
speendingsforsyning.
2. Optisk isolation mellem Basic Motor Control
og styrekort.
3. Isolation mellem styrekortet og effektdelen.
4. Releekontakter og -klemmer i forhold til avrige
kredslob pa styrekort.

PELV isolation af styrekortet garanteres under

folgende forudseetninger:

- TT-netveerk med maksimal 300 Vrms
mellem fase og jord.

- TN-netveerk med maksimal 300 Vrms
mellem fase og jord.

- IT-netveerk med maksimal 400 Vrms
mellem fase og jord.

For at opretholde PELV skal alle forbindelser til

styreklemmerne overholde PELV, termistor skal

f.eks. have forsteerket isolering.

m EMC-emission

De felgende systemresultater er opnaet pa et
system bestaende af en VLT Serie 2800 med
skaermet styrekabel, styreboks med potentiometer,
skaermet motorkabel og skeermet bremsekabel
samt et LCP2 med kabel.
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VLT 2803-2875

Emission

Industrimiljo

Bolig, erhverv og let industri

EN 55011 klasse 1A

EN 55011 klasse 1B

Opseetning

Ledningsbéaret
150 kHz - 30 MHz

Udstrélet
30 MHz - 1 GHz

Ledningsbaret
150 kHz - 30 MHz

Udstrélet
30 MHz - 1 GHz

3 x 480 V-version med Ja Ja Nej Nej
1A RFI-filter 25 m skaermet 25 m skaermet

3 x 480 V-version med Ja Ja Nej Nej
1A RFl-filter (R5: Til 5 m skeermet 5 m skeermet

[T-net)

1 x 200 V-version med Ja Ja Ja Nej
1A RFl-filter 1- 40 m skeermet 40 m skeermet 15 m skeermet

3 x 200 V-version med Ja Ja Ja Nej
1A RFl-filter (R4: Til brug 20 m skaermet 20 m skaermet 7 m skeermet

med RCD)

3 x 480 V-version med Ja Ja Ja Nej
1A+1B RFI-filter 50 m skaermet 50 m skaermet 25 m skeermet

1 x 200 V-version med Ja Ja Ja Nej
1A+1B RFI-filter 1- 100 m skaermet 100 m skaermet 40 m skeermet

VLT 2880-2882 Emission

Industrimiljo

Bolig, erhverv og let industri

EN 55011 klasse 1A

EN 55011 klasse 1B

Opseetning

Ledningsbaret
150 kHz - 30 MHz

Udstréalet
30 MHz - 1 GHz

Ledningsbaret
150 kHz - 30 MHz

Udstrélet
30 MHz - 1 GHz

3 x 480 V-version med
1B RFI-filter

Ja
50 m

Ja
50 m

Ja
50 m

Nej

1.

For VLT 2822-2840 3 x 200-240 V geelder de samme

veerdier som for 480 V-versionen med 1A RFl-filter.
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« EN 55011: Emission
Graenseveaerdier og malemetoder for ra-
diostejkarakteristikker for industrielt, videnskabeligt
og medicinsk (ISM) hgjfrekvensudstyr.

Klasse 1A:
Udstyr anvendt i et industrimilja.

Klasse 1B:
Udstyr anvendt i omrader med offentligt forsyningsnet
(bolig, erhverv og let industri).

m UL Krav
Dette apparat er UL godkendt.
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m Generelle tekniske data

Netforsyning (L1, L2, L3):

Forsyningsspaending VLT 2803-2815 220-240 V (N, L1) oo 1 x220/230/240 V +10%
Forsyningsspaending VLT 2803-2840 200-240 V ....ooiiiiiiieiiiiieee e 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Forsyningsspaending VLT 2805-2882 380-480 V ...vvvvviiiiiiiiiiiiiiiiecceeee i 3 x 380/400/415/440/480 V +10%
Forsyningsspaending VLT 2805-2840 (R5) ..vvviiiiiiiiiiiiiiiteeeee ittt e e 400V +10 %
FOrSYNINGSTIEKVENS 1.ttt e e et e e e e e e s areab e 50/60 Hz + 3Hz
Maks. ubalance pa forsyningsspaending ........coovveeiiveeeiieeiiieeeiie e + 2,0% af nominel forsyningsspaending
Reel effektfaktor (A) .ovvvviiiieeee e 0,90 nominelt ved nominel belastning
EffektforskydningSfaktor (COS §) .vvvvriiiiiiiiiiiiiiiii e e e a e e e e teet ved 1 (>0,98)
Antal tilslutninger pa forsyningsindgang L1, L2, L3 . ...iiioii i 2 gange/min.
Maks. KOMSIUININGSVEEIAT oottt et e e e e st e e e e e e s s bt br e e e e e e e s annes 100.000 A

Se afsnittet Seerlige forhold i Design Guide

Udgangsdata (U, V, W):

UdgangsSSPaENaiNg  .coeeeeeee oo 0 - 100% af forsyningsspaendingen
UdgangsirEKVENS ..o 0,2-132Hz, 1 - 1000 Hz
Nominel motorspaending, 200-240 V apparater ........cccveeeieeeniiiiiiiiiiiiee e e i 200/208/220/230/240 V
Nominel motorspaending, 380-480 V apparater .......ccccccceeeriiiiiiiiiiiiieieee i 380/400/415/440/460/480 V
NOMINEI MOTOIMIEKVENS . 50/60 Hz
[1CeTo] I Tale oY= WUTe [oT=TaTe RO U T Ubegraenset
RaAMIDBIOEr e 0,02 - 3600 sek

Moment karakteristikker:

Startmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Konstantmoment) ..........ccccccvvvvvvvvviviiiiiiiiiinnns 160% i 1 min.”
Startmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Variabelmoment) .............cccccoiii, 160% i 1 min."
Startmoment (parameter 119 Hagjt STartmOmMENT ) .......oiiviiiiii e 180% i 0,5 sek.”
Overmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Konstantmoment) ..........cccccciiiiiiiiiieeee e, 160%"
Overmoment (parameter 101 Momentkarakteristik = Variabelmoment) ...........ccccvvvvvviviiiviiviiiiiiiiiiivivvvvieeenns 160%"

*Procentangivelsen relaterer sig til frekvensomformerens nominelle strom.

Styrekort, digitale indgange:

Antal programmeérbar digitale INAGANGE .......covviiiiiie et e e e e e e e e e s e re e e e e e 5 stk
S 000 L= a0 nal 01 TP 18, 19, 27, 29, 33
Y er= T aTe [1aTe 1] a1V =T T PPN 0 - 24 V DC (PNP positiv logik)
SPaENAINGSNIVEAU, I0GISK 07 1.ttt et e e e e s e et e e e e s bbbt e e e e e s bbb re e e e e <5VDC
SPENAINGSNIVEAU, I0GISK 17 ittt e e bt e e e e s s bbb e e e e e e s bbb eeeeeee s >10V DC
Maximum spaending PA INAGANG ...eiivieiiie ittt ettt sb et e et e e stbe e e be e e ere e e 28V DC
Indgangsmodstand, Ri (Klemme 18, 19, 27, 29) ...uiiiiiii it ca. 4 k2
Indgangsmodstand, Ri (KIEMME B3) ...iiuiiiiiiiiiiiiiii e e e e e e e e e s r e e e e e s s naaaeees ca. 2 k2

Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.
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Styrekort, analoge indgange:

Antal analoge SPaENAINGSINAGANGE  ..vvvvvvvrriieeiieiiieieee et s s 1 stk
(=T aaTaaT=T o100 0l 1 SO OO TP TP TP PPPPPPPPTRN 53
SPBENAINGSNIVEAU  1eeiiiiiiiiii e ettt e e e e ettt e e e e e e e bbbt e e e e e s bbb e ee e e e e s sbbbeeeeeas 0-10V DC (skalérbar)
INAGANGSMOASTANG, Ri oo ca. 10 ks2
MaX. SPBENAING oo 20V
Antal analoge STIBMINAGANGE  ...iviiiiiiiiiiiie it 1 stk
(=T anTaaT=TaTU 0 0l T SO OO OO PP TP PPPPPPPPRTRN 60
SHOIMNIVEAU  oiiiiiiiiiiii ettt aaeaenaeees 0/4 - 20 mA (skalérbar)
INAGANGSMOASTANG, Ri 1oiiiiiiiiiiiiii et e et et e e s s st e et e e e e s s bbb e e e e e e e s enae ca. 300 €2
IVIGX. STIBIMI ettt e e oottt e e e e et e e e st e e 30 mA
Oplasning for aNaloge INAGANGE  ...vvviiiiee ittt e e e e e et a e e e s e e b bt aaea e e s tbbb it eaeeeeesnnnnes 10 bit
Ngjagtighed for analoge iNdgange  .....coooeeei i Max. fejl 1% af fuld skala
Yoz M1 (= o V2= TP 13,3 msek

De analoge indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspeend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, puls indgang:

Antal programmeérbare PUIS INAGANGE ....ccoiiiiiiriiiie ettt e e e e et a e e e e et a e e e e s s bbb aeeeeeansnannes 1 stk
=T aalaa =T o100 0l T SO OO PP PP PPPPPPPRTPN 33
Max. frekvens P KIBMIME 33 ......viiiiie e, 67,6 kHz (Push-pull)
Max. frekvens PA KIBMIME 33 .....coiiiiiieiiiie ettt et e e e eaaae e 5 kHz (open collector)
MiN. frekVENS PA KIBMIME B3 ...ooiiiiieiiiie ettt e e e e e ettt e e e et e e e s eta e e st e e e e eaes 4 Hz
SPBENAINGSNIVEAU  1.eeiiiiiiiiiiite ettt e et e e e e e et e e s b e et e e e e s sansbbreaaaeeeas 0 - 24 V DC (PNP positiv logik)
SPaENAINGSNIVEAU, I0GISK 107 1.iiii ittt e e e e e e s r e e e e e e e e e e e e e aaaaas <5VDC
SYer= T ale [ aTe 1] al1YZ=T= T TR (o e |1 PSPPIt > 10V DC
Y = aa o aa it otz = a e laTe [ ot N [l o =\ ale HN R 28V DC
INAGANGSMOASTANG, Ri  1ooiiiiiii i et e et e e e e s bbb et e e e e e s bbb e e e e e e s nabaeees ca. 2 k2
STer= LAl 01 0= oY= | PR 13,3 msek
(O] o117 = a1/ oo TP UPR PRSI 10 bit
Nojagtighed (100 Hz- 1 KHZ) KIEMME 33 ..ooiiiiiiiei e Max. fejl: 0.5% af fuld skala
Ngjagtighed (1 kHz - 67,6 kHz) Klemme 33 ..., Max. fejl: 0.1% af fuld skala

Puls indgangen (klemme 33) er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre
hajspeendingsklemmer. Se afnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, digitale/frekvens udgang:

Antal programmeérbare digitale/pulS UAGANGTE ....ieciiiiiiiiiiiieee e et e e s e e e e e e e st ae e e e e s aaeeeaesninnes 1 stk
KIEMIMIENUIMIIMIET ..ottt e ettt e e a4 oo s b ettt e e a4 4 e s bbbttt e e e e e bt e e e e e e e s bbb b e e e eeeeesaannes 46
Speendingsniveau ved digital/frekvens Udgang ..........ovvviiiiiiiiiiiiii e 0-24VDC (O0.CPNP)
Max. udgangsstrom ved digital/frekvens UAQaNG ......veeviieeiiiiiiiiiieeec e 25 mA.
Max. belastning ved digital/frekVeNS UAGANG ...oiivvviiiiiieeei ittt e e e re e e e e e s s saarreee s 1k
Max. kapacitet ved frekvVeNS UAQaNG .oooooeoiei e 10 nF
Minimum udgangsfrekvens ved frekVeNS UAGaNG ...coooooriiiiiio 16 Hz
Maximum udgangsfrekvens ved frekKvens UdQang .....ccooeeeeeiiiiie e 10 kHz
Nojagtighed P& frekVenS UAGANG  ....ccvveeieieeiieeeeie et Max. fejl: 0,2 % af fuld skala
(0]]/STallale ot Big= V= ar T Ul o T=Tale IR PSP PRTRUPPPR 10 bit

Den digitale udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaenad-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.
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Styrekort, analog udgang:

Antal programmeérbare analoge UAGANGE  .......vvvvivieeeiiireeiiieieieeeeeeeeeeaeeeaesseeeesseeeeseseeeee e s 1 stk
KIBMIMIENUIMIMIET ettt oo 4ottt e e e 444 e st e ettt e e a4 4 e bbb et e e e e e ehbb b bt e e e e e e s e nbbbbb e e e eeeens 42
Stramomrade ved analog UAGANG .....vvieuieeiieeiie ettt sie ettt e s e et e e sate e srbe e s ae e e nreae e 0/4 - 20 mA
Max. belastning til stel ved analog UdGaNG ....oooooiioiiiiee 500 ©2
Nojagtighed P& analog UAGANG ...c.ecoiiieiiieiiee ettt Max. fejl: 1,5 % af fuld skala
(0]e]lz el ale ol B=lgt=1lo e WU Lo o =1 ale E USROS 10 bit

Den analoge udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, 24 V DC-udgang:

KIBIMIMIENUMIMIET et e e e 12
MaKS. DEIASINING oo 130 mA
24V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV), men har samme potentiale

som de analoge og digitale udgange. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, 10 V DC-udgang:

KIBIMIMIENUIMIMIET ettt oottt e e e ettt e e e e ettt e e e e s et bbbttt e e e e s e r e e e e e ns 50
UdGaNGSSPEENAING .ot 10,5V 0,5V
MaKS. DEIASINING oo 15 mA

10 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV) og andre hejspeend-
ingsklemmer. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, RS 485 seriel kommunikation:

KIBMMEBNUMIMET .t e et e e e e s st aaaee e e s s nnaneaaaaeaeaaanes 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
(S0 010 =T U T e wa L= ST +5V
KIEMMENUMIMIEE 70 ettt e Stel for klemme 67, 68 og 69

Fuld galvanisk isolering. Se afsnittet Galvanisk isolation.
Til DeviceNet-apparater, se VLT 2800 DeviceNet-manualen, MG.90.BX.YY.

Relssudgange:?

Antal programmerDare reElEBUAGANGE .....vvvuurrrriieiiiieieeiiieeeeeeeeeeee e s 1
Klemmenummer, STYrEKOI ..o 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC1) p& 1-3, 1-2, StyreKort ......c.ccccveivivieiiiee e, 250V AC, 2 A, 500V AC
Maks. klemmebelastning (DC1 (IEC 947)) pa 1-3, 1-2, styrekort ...........cccccevene 25V DC, 2 A/50V DG, 1A, 50W
Maks. klemmebelastning (AC/DC) pa 1-3, 1-2, styrekort .......cc.ccceveeevieeiineannn. 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Relsekontakten er adskilt fra det ovrige kredslob med forsteerket isolation. Se afsnittet Galvanisk isolation.

1) Nominelle veerdier for op til 300.000 operationer. Ved induktive belastninger reduceres antallet af operationer
med 50%. Som et alternativ hertil kan stremmen reduceres med 50%, s& de 300.000 operationer bevares.
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Kabelleengder og tveersnit:

Max. motorkabelleengde, skaarmet Kabel ... 40 m
Max. motorkabelleengde, uskaermet Kabel ... 75 m
Max. motorkabelleengde, skaermet kabel 0g MOLOrSPOIET .....vvviiiiiiiiiiiiiie e 100 m
Max. motorkabelleengde, uskaermet kabel 0g Motorspoler ... 200 m
Max. motorkabelleengde, skaermet kabel og RFI/AB filter ....vvvvviieiiiiiii e, 200V, 100 m
Max. motorkabelleengde, skaermet kabel og RFI/AB filter ....cc.ovvvviiiiiiiii e 400V, 25 m
Max. motorkabelleengde, skaermet kabel og RFI 1B/LC filter ..., 400V, 25 m
Max. tveersnit til motor, se neeste afsnit.

Max. tveersnit til styreledninger, stiv IEANING .....ooovviiiiiiiii 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Max. tvaersnit til styreledninger, blad 16ANING ....coiiiiiiiii e 1 mm2/18 AWG
Max. tveersnit til styreledninger, ledning med KOresvah ... 0,5 mm2/20 AWG

Ved overholdelse af EN 55011 1A og EN 55011 1B skal motorkablet i visse til-
feelde reduceres. Se EMC emission.

Styrekarakteristik:

FrEKVENSOMIATE e 0,2-132 Hz, 1 - 1000 Hz
Oplasning for UAgaNGSIIEKVENS ......uiiiiiei it 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Gentagelsesngjagtighed for Preecis start/stop (Klemme 18, 19) ... < + 0,5 msek.
Systemresponstid (Klemme 18, 19, 27, 29, 883) ..iiiiiiiiiiiiiiiii e ——————- < 26,6 msek.
Hastighedsstyringsomrade (206N SIZJE) .........ccveiiiiiiiiiiie e 1:10 af synkron hastighed
Hastighedsstyringsomrade (Iukket SIZIfE) .......covviiiiiiiiiiiie e 1:120 af synkron hastighed
Hastighedsnejagtighed (&ben sIgjfe) .........cccoveviiiiiiieiieeins. 150 - 3600 omdr./min.: Maks. fejl p& +23 omdr./min.
Hastighedsngjagtighed (lukket sl@jfe) ......cccovcvveeiiiiiiiiinnnenenn, 30 - 3600 omdr./min.: Maks. fejl pa +7,5 omdr./min.
Alle styrekarakteristikker er baseret pa en 4-polet asynkron motor.

Omagivelser:

(=TT 1T OO P PP TPTPPPP IP 20
KapSling MEA OPTIONET ... NEMA 1
V4 o] =1 (0] 151 (=T AT 0,79
Maks. relativ IUFFFUGHONEA ... 5% - 93% under drift
OMQIVEISESTEMPEIATUN ..iiiiiiiiiiiiiiiii e Maks. 45°C (degngennemsnit maks. 40°C)
Derating for haj omgivelsestemperatur, se seerlige forhold i Design Guide

Min. omgivelsestemperatur Ve fUI AFft .......oooiiiiiiiii e 0°C
Min. omgivelsestemperatur ved reduceret YABISE ....cooviiiiiiiiii -10°C
Temperatur ved opbevaring/tranSPOM  .....iiiiiii it -25 - +65/70°C
Maks. NGJAE OVEr NAVET ..o 1000 m
Derating for hejt lufttryk, se seerlige forhold i Design Guide

EMGC-standarder, EMISSION ...cvveiiie e EN 61081-2, EN 61800-3, EN 55011
EMC-standarder, IMMUNITET .....iiiiii e et e et e e e e e s e bbb e e e e e e s s bbb b e eeeeeeesaannes EN

50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3
Se afsnittet om seerlige forhold i Design Guide

Beskyttelser:

« Elektronisk termisk motorbeskyttelse sikrer motoren mod overbelastning.

» Temperaturovervagning af keleplade sikrer, at frekvensomformeren udkobler, hvis temperaturen bliver 100
°C. En overtemperatur kan forst resettes, nar temperaturen pa kelepladen kommer under 70 °C.

» Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorterminalerne U, V, W.

e Hvis der mangler en netfase, udkobler frekvensomformeren.

« En overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren udkobler ved
en for lav og for hgj mellemkredsspaending.

» Frekvensomformeren er beskyttet mod jordfejl pa motorterminalerne U, V, W.
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m Tekniske data, netforsyning 1 x 220 - 240
V / 3 x 200 -240V

Iflg. internationale krav Type 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
Udgangsstrem Inv. [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 16
(3 x 200-240V) Imax B60s) [A] 3.5 5.1 6.7 9.6 10.8 15.3 25.6
Udgangseffekt (230 V) Sinv. [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 6.4
Typisk akseleffekt Pun kW] 037 055 075 1.1 1.5 2.2 3.7
Typisk akseleffekt Pun [HK] 0.5 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 5.0
Maks. kabeltvaersnit, [Mm2/AWG] 1) 4/10  4/10  4/10  4/10  4/10  4/10  4/10
motor
Indgangsstrem LN Al 5.9 8.3 106 145 152 - -
(1 x 220-240 V) ILmax(B0s)[A] 9.4 13.3 16.7 23.2 24.3 - -
Indgangsstrem LN [A] 29 4.0 5.1 7.0 7.6 8.8 14.7
(3 x 200-240 V) ILmax(B0s)[A] 4.6 6.4 82 112 122 141 235
(60s)[A] Maks. [mMm2/AWG] V' 4/10  4/10  4/10 410  4/10  4/10  4/10
kabeltvaersnit, effekt
Maks. for-sikringer IEC/UL2) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
Virkningsgrad 3 [%)] 95 95 95 95 95 95 95
Effekttab v. 100% W] 24 35 48 69 94 125 231
belastning
Veegt kgl 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3,7 6.0
Kapsling* type IP20 IP20 P20 P20 P20 P20 IP20

1. American Wire Gauge. Maks. kabeltveersnit er
det storste kabeltveersnit, der kan monteres

pd klemmerne. Folg altid nationale og

lokale bestemmelser.

2. Der skal anvendes forsikringer af typen gG,
hvis installationen skal overholde IEC-reglerne.
Hvor UL/cUL enskes overholdt, skal der anvendes
for-sikringer af type Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R
500 V eller Ferraz Shawmut, type ATMR (maks. 30
A). Sikringerne skal udleegges til beskyttelse i et
kredsleb, som er i stand til at levere hgjst 100.000
ampere RMS (symmetriske), 500 V maksimum.

3. Malt med et 25 m skaermet motorkabel under
nominel belastning og frekvens.

4. P20 er standard for VLT 2805-2875,
hvorimod NEMA 1 er en option.
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m Tekniske data, netforsyning 3 x 380 - 480 V

Iflg. internationale krav Type 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Udgangsstrem Iinv. [A] 1.7 2.1 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 2.7 3.3 48 5.9 8.3 11.2
-) Udgangseffekt (400 V) Sinv. [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8
Typisk akseleffekt PumN [KW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Typisk akseleffekt Pm.n [HK] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Maks. kabeltveersnit, [mm2/AWG] 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
motor
Indgangsstrem ILn [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x 380-480 V) I_max(60s)[A] 2.6 3.0 4.2 5.1 75 9.8
=) (60s)[A] Maks. [MMZAWG] ) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabeltvaersnit, effekt
Maks. for-sikringer IEC/UL2) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Virkningsgrad 3 [%] 96 96 96 96 96 96
Effekttab v. 100% W] 28 38 55 75 110 150
belastning
Veegt ] 2.1 2.1 2.1 2.1 3.7 3.7
Kapsling# type IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Iflg. internationale krav Type 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Udgangsstrem Iinv, [A] 9.1 12 16 24 32.0 37.5
(3 x 380-480V) Ivax (60s) [A]  14.5 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
S Udgangseffekt (400 V) Sinv. [KVA] 6.3 8.3 11.1 16.6 22.2 26.0
Typisk akseleffekt PmN [KW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5
Typisk akseleffekt Pumn [HK] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
Maks. kabeltvaersnit, [Mm2/AWG] 1) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
motor
Indgangsstrem LN [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x 380-480 V) ILmax(B0s)A]  13.0 17.0 23.8 38.4 51.2 60
» (60s)[A] Maks. [mm2/AWG] 1) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
kabeltveersnit, effekt
Maks. for-sikringer IEC/UL2) [A]  20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Virkningsgrad 3 [%] 96 96 96 97 97 97
Effekttab v. 100% W] 200 275 372 412 562 693
belastning
Vesgt kgl 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Kapsling4 type P20 IP20 IP20 P20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1
1. American Wire Gauge. Maks. kabeltveersnit er 4. P20 er standard for VLT 2805-2875,

det storste kabeltveersnit, der kan monteres

pa klemmerne. Folg altid nationale og

lokale bestemmelser.

2. Der skal anvendes forsikringer af typen gG,
hvis installationen skal overholde IEC-reglerne.
Hvor UL/cUL @nskes overholdt, skal der anvendes
for-sikringer af type Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R
500 V eller Ferraz Shawmut, type ATMR (maks. 30
A). Sikringerne skal udleegges til beskyttelse i et
kredslgb, som er i stand til at levere hgjst 100.000
ampere RMS (symmetriske), 500 V maksimum.

3. Malt med et 25 m skaermet motorkabel under
nominel belastning og frekvens.

hvorimod NEMA 1 er en option.
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m Anden litteratur

m Medfglger apparat
Nedenstéende giver et overblik over den litteratur,
som er tilgaengelig til VLT 2800. Det skal bemaerkes,
at der kan veere afvigelser fra land til land.

Medfolger apparat:

BetieningSVEJIEANING  ..vviiiiiiiiii e MG.28. AX.YY

Diverse litteratur til VLT 2800:

DESIGN GUIAE ..iiiiii ittt ettt e e e oot e e e e e e ettt e e et e e e s bb e e e e e e e et a e e e e e e e aaaeaeaas MG.28.EX.YY
(2= 171 1= o [PPSR MD.28.AX.YY

Instruktioner til VLT 2800:

LCP remote-MOUNTING Kit oot e e e e e e s bbb e e e e e e s s st bbeeeeeeeeas MI.56.AX.51
FIEEr INSTIUCTION ettt e e e MI.28.B1.02
VLT 2800 DEVICENET CADIE ...ttt et et e e e e e e naee e e enees MI.28.F1.02
(0700 [ o] - 1 (= SRS MI.28.D1.02
PrECISE STOD oo MI.28.C1.02

Kommunikation til VLT 2800:

Profibus-manual .........ooooiiiiii MG.90.AX.YY
VLT 2800 DeVICENET-MANUAL ... .coiiiiiiiii e e e e e e e e e e e e e et e e e e e aaaaeaaes MG.90.BX.YY
X = udgavenummer

YY = sprogversion
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m Parameterliste med fabriksindstillinger

PNU  Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
nr. beskrivelse indeks type
001 Sprog Engelsk Nej 0 5
002  Lokal-/fiernbetjent Fjernbetjent Ja 0 5
003 Lokal reference 000,000.000 Ja -3 4
004  Aktivt setup Setup 1 Nej 0 5
005  Programmeringssetup Aktivt setup Nej 0 5
006  Setupkopiering Ingen kopiering Nej 0 5
007 LCP-kopi Ingen kopiering Nej 0 5
008 Displayskalering 1.00 Ja -2 6
009  Stor displayudleesning Frekvens [HZ] Ja 0 5
010  Lille displaylinje 1,1 Reference [%] Ja 0 5
011 Lille displaylinje 1.2 Motorstrom [A] Ja 0 5
012  Lille displaylinje 1,3 Effekt [KW] Ja 0 5
013 Lokalbetjening Fiernbetjent Ja 0 5
som par. 100
014  Lokal stop/reset Aktiv Ja 0 5
015 Lokal jog Ikke aktiv Ja 0 5
016 Lokal reversering Ikke aktiv Ja 0 5
017  Lokal nulstilling af trip Aktiv Ja 0 5
018  Lés for datasendringer lkke last Ja 0 5
019 Driftstilstand ved Tvangsstoppet, Ja 0 5
indkobling anvend gemt ref.

020 Las til Hand-funktion Aktiv Nej 0 5
024 Brugerdefineret Quick Menu Ikke aktiv Nej 0 5
025  Opsaetning af Quick Menu 000 Nej 0 6
4-Setup:

Et 'Ja’ betyder, at parameteren kan programmeres
individuelt i hver af de fire setups, dvs. at
samme parameter kan have fire forskellige

Datatype:

Datatypen viser telegrammets type og leengde.

datavaerdier. Ved et 'Nej' vil datavaerdien vaere Datatype Beskrivelse
den samme i alle opseetninger. 3 Heltal 16

4 Heltal 32
Konverteringsindeks: 5 8 uden fortegn
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal 6 16 uden fortegn
anvendes, nar der skrives eller laeses via seriel 7 32 uden fortegn
kommunikation med en frekvensomformer. 9 Tekststreng

Se afsnittet Datategn i Seriel kommunikation
i Design guiden.

86 MG.28.A9.01 - VLT er et registreret Danfoss varemeerke



Darfoss

VLT® Serie 2800

PNU Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
nr. beskrivelse indeks type
100  Konfiguration Hast. reg., dben slgjfe Ja 0 5
101 Momentkarakteristik Konstant moment Ja 0 5
102  Motoreffekt Pm.N afhaenger af apparat Ja 1 6
103  Motorspeending UmN afhaenger af apparat Ja -2 6
104 Motorfrekvens fun 50 Hz Ja -1 6
105  Motorstrom ImN afhaenger af motorvalg Ja -2 7
106 Nominel motorhastighed afhaenger af par. Ja 0 6
107 Automatisk motortilpasning Optimering fra Ja 0 5
108  Statormodstand Rs afhaenger af motorvalg Ja -3 7
109  Statorreaktans Xs afheenger af motorvalg Ja -2 7
117 Resonansdsempning OFF Ja 0 6
119  Hoijt startmoment 0,0 sek Ja -1 5
120  Startforsinkelse 0,0 sek Ja -1 5
121 Startfunktion Frileb i startfor. Ja 0 5
122 Funktion ved stop Frilgb Ja 0 5
123  Min. frek. for aktivering af 0,1 Hz Ja -1 5
par.
126 DC-bremsetid 10 sek. Ja -1 6
127 DC-bremseindkobl. frekvens OFF Ja -1 6
128  Termisk motorbeskyt. Ingen beskyttelse Ja 0 5
130  Startfrekvens 0,0 Hz Ja -1 5
131 Speending v.start 0.0V Ja -1 6
132  DC-bremsespaen. 0% Ja 0 5
133  Startspeending afhaenger af apparat Ja -2 6
134  Lastkompensering 100 % Ja -1 6
135  U/f-forhold afhaenger af apparat Ja -2 6
136  Slipkompensering 100 % Ja -1 3
137 DC-holdespzending 0% Ja 0 5
138  Bremseudkoblingsveerdi 3.0 Hz Ja -1 6
139  Bremseindkoblingsfrekvens 3.0 Hz Ja -1 6
140  Udvidet mekanisk bremsekontrol 0% Ja 0 5
142  Spredningsreaktans afhaenger af motorvalg Ja -3 7
143  Intern ventilatorstyring Automatisk Ja 0 5
144  AC-bremsefaktor 1.30 Ja -2 5
146 Speendingsvektor Ikke aktiv Ja 0 5
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PNU Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv. Data-
# beskrivelse index type
200  Udgangsfrekvensomrade Kun med uret, 0-132 Hz Ja 0 5
201 Udgangsfrekvens, 0,0 Hz Ja -1 6
lav greense fmiNn
202  Udgangsfrekvens, 132 Hz Ja -1 6
hgj graense fvax
203  Referenceomrade Min ref.-Max ref. Ja 0 5
204  Minimum ref Refmin 0,000 Hz Ja -3 4
205  Maximum ref Refmax 50,000 Hz Ja -3 4
206 Rampe type Lineaer Ja 0 5
207  Rampe op-tid 1 3,00 sek. Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 3,00 sek. Ja -2 7
209  Rampe op-tid 2 3,00 sek. Ja -2 7
210  Rampe ned-tid 2 3,00 sek. Ja -2 7
211 Jog rampetid 3,00 sek. Ja -2 7
212  Kvikstop rampe ned-tid 3,00 sek. Ja -2 7
213  Jog frekvens 10,0 Hz Ja -1 6
214 Reference funktion Sum Ja 0 5
215  Preset-reference 1 0,00% Ja -2 3
216 Preset-reference 2 0,00% Ja -2 3
217 Preset-reference 3 0,00% Ja -2 3
218  Preset-reference 4 0,00% Ja -2 3
219  Catch-up/slow-down 0,00% Ja -2 6
reference
221 Stromgreense 160 % Ja -1 6
223  Adv. Lav strem 0,0 A Ja -1 6
224  Adv. Hgj strom ImAX Ja -1 6
225  Adv. Lav frekvens 0,0 Hz Ja -1 6
226  Adv. Hgj frekvens 132,0 Hz Ja -1 6
227  Adv. Lav Feedback -4000,000 Ja -3 4
228  Adv. Hgj Feedback 4000,000 Ja -3 4
229  Frekvens bypass, 0 Hz (OFF) Ja 0 6
bandbredde
230  Frekvens bypass 1 0,0 Hz Ja -1 6
231 Frekvens bypass 2 0,0 Hz Ja -1 6
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PNU Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
nr. beskrivelse indeks type
302  Digital indgang, kl. 18 Start Ja 5
303  Digital indgang, kl. 19 Reversering Ja 5
304  Digital indgang, kl. 27 Nulstilling og frilgb Ja 5
inverteret
305 Digital indgang, kl. 29 Jog Ja 5
307  Digital indgang, kl. 33 Ingen funktion Ja 5
308 KI. 53, analog indgang Reference Ja 5
309 KI 58, min. skalering 0.0V Ja 6
310  KI. 53, maks. skalering 10,0V Ja 6
314  KI. 60, analog indgangsstrem Ingen funktion Ja 5
315 Kl. 60, min. skalering 0,0 mA Ja 6
316 KI. 60, maks. skalering 20,0 mA Ja 6
317 Timeout 10 sek. Ja 5
318  Funktion efter timeout Ingen funktion Ja 0 5
319 Kl 42, analog udgang 0-Imax = 0-20 mA Ja 0 5
323  Relaeudgang Styring klar Ja 0 5
327 Puls- ref./FB 5000 Hz Ja 0 7
341 KI. 48, digital udgang Styring klar Ja 0 5
342  KI. 46, maks. pulsudgang 5000 Hz Ja 0 6
343  Preecis stopfunktion Normal rampestop Ja 0 5
344  Teellerveerdi 100.000 pulse Ja 0 7
349  Systemforsinkelsestid 10 ms Ja -3 6

4-Setup:

Et 'Ja’ betyder, at parameteren kan programmeres
individuelt i hver af de fire setups, dvs. at
samme parameter kan have fire forskellige

Datatype:
Datatypen viser telegrammets type og leengde.

dataveerdier. Ved et 'Nej' vil dataveerdien vaere Datatype Beskrivelse
den samme i alle opseetninger. Heltal 16
Heltal 32

Konverteringsindeks:

Tallet henviser til et konverteringstal, som skal
anvendes, nar der skrives eller laeses via seriel
kommunikation med en frekvensomformer.

Se afsnittet Datategn i Seriel kommunikation

i Design guiden.

8 uden fortegn
16 uden fortegn
32 uden fortegn
Tekststreng

O N[O |0 ||
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PNU Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
nr. beskrivelse indeks type
400  Bremsefunktion Afheenger af app. type Nej 0 5
405  Nulstillingsfunktion Manuel nulstilling Ja 0 5
406  Aut. genstartstid 5 sek. Ja 0 5
409  Tripforsinkelse overstrom Slukket (61 sek) Ja 0 5
411 Switchfrekvens 4,5 kHz Ja 0 6
412 Var. switchfrekvens Uden LC-filter Ja 0 5
413  Overmodulationsfunktion Aktiv Ja 0 5
414 Min. feedback 0.000 Ja -3 4
415  Maks. feedback 1500.000 Ja -3 4
416 Procesenheder Ingen enhed Ja 0 5
417  Hastighed, PID-proportional- 0.010 Ja -3 6
forsteerkning
418  Hastighed, PID-intergrationstid 100 ms Ja -5 7
419  Hastighed, PID-differentieringstid 20,00 ms Ja -5 7
420  Hastighed, PID-differentierings- 5.0 Ja -1 6
forsteerknings
graense
421 Hastighed, PID-lavpasfiltertid 20 ms Ja -3 6
423  U1-speending par. 103 Ja -1 6
424  F1-frekvens Par. 104 Ja -1 6
425  U2-speending par. 103 Ja -1 6
426  F2-frekvens par. 104 Ja -1 6
427  UB-speending par. 103 Ja -1 6
428  F3-frekvens par. 104 Ja -1 6
437  Proc. PID normal/inverteret Normal Ja 0 5
438  Proc. PID-anti-windup Aktiv Ja 0 5
439  Proc. PID-startfrekvens Par. Ja -1 6
440  Proc. PID-start 0.01 Ja -2 6
proportionalforstaerkning
441 Proc. PID-integrationstid Slukket (9999,99 s) Ja -2 7
442  Proc. PID-differentieringstid Slukket (0,00 s). Ja -2 6
443  Proc. PID-differentierings- 5.0 Ja -1 6
forsteerkningsgraense
444  Proc. PID-lavpasfiltertid 0,02 s Ja -2 6
445  Indkobling pé roterende motor Ikke muligt Ja 0 5
451 Hastighed, PID-feedforward-faktor 100% Ja 0 6
452  Regulatoromrade 10 % Ja -1 6
456  Modstandsbremseniveau Ja 0 5
461 Feedbacktilpasning Lineger Ja 0 5
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PNU  Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv. Data-
# beskrivelse index type
500  Adresse 1 Nej 0 5
501 Baudrate 9600 Baud Nej 0 5
502  Frileb Logisk eller Ja 0 5
503  Kvikstop Logisk eller Ja 0 5
504  DC-bremse Logisk eller Ja 0 5
505  Start Logisk eller Ja 0 5
506  Reversering Logisk eller Ja 0 5
507  Valg af Setup Logisk eller Ja 0 5
508  Valg af preset ref. Logisk eller Ja 0 5
509 Busjog 1 10,0 Hz Ja -1 6
510 Busjog?2 10,0 Hz Ja -1 6
512  Telegramprofil FC protokol Ja 0 5
513  Bus-tidsinterval 1 sek. Ja 0 5
514  Bus-tidsintervalfunktion Off Ja 0 5
515  Dataudleesning: Res. Reference % Nej -1 3
516  Dataudleesning: Res. Reference [enhed] Nej -3 4
517  Dataudlaesning: Feedback [enhed] Nej -3 4
518 Dataudlaesning: Frekvens Nej -1 3
519  Dataudleesning: Frekvens x skalering Nej -1 3
520  Dataudlaesning: Motorstrem Nej -2 7
521 Dataudlaesning: Moment Nej -1 3
522  Dataudlesning: Effekt [kW] Nej 1 7
523  Dataudleesning: Effekt [HP] Nej -2 7
524 Dataudleesning: Motorspaending [V] Nej -1 6
525  Dataudlaesning: DC-Link spaending Nej 0 6
526 Dataudleesning: Termisk belastning motor Nej 0 5
527  Dataudlgesning: Termisk belastning inverter Nej 0 5
528  Dataudleesning: Digital indgang Nej 0 5
529  Dataudlaesning: Analog indgang, kl. 53 Nej -1 5
531 Dataudleesning: Analog indgang, kl. 60 Nej -4 5
532  Dataudlaesning: Puls reference Nej -1 7
533  Dataudlaesning: Ekstern reference Nej -1 6
534  Dataudleesning: Statusord Nej 0 6
537  Dataudleesning: Invertertemperatur Nej 0 5
538  Dataudlaesning: Alarmord Nej 0 7
539 Dataudleesning: Styreord Nej 0 6
540  Dataudleesning: Advarselsord Nej 0 7
541 Dataudlaesning: Udvidet statusord Nej 0 7
544  Dataudlaesning: Puls teeller Nej 0 7
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PNU Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
nr. beskrivelse indeks type
600  Driftstimer Nej 73 7
601 Karte timer Nej 73 7
602  kWh-teeller Nej 2 7
603  Antal indkoblinger Nej 0 6
604  Antal overophedninger Nej 0 6
605  Antal overspaendinger Nej 0 6
615  Fejllogbog: Fejkode Nej 0 5
616  Fejllogbog: Tid Nej 0 7
617  Fejllogbog: Veerdi Nej 0 3
618  Nulstiling af kWh-teeller Ingen nulstilling Nej 0 7
619  Nulstiling af kerte timer Ingen nulstilling Nej 0 5
620  Diriftstilstand Normal drift Nej 0 5
621  Typeskilt: Apparattype Nej 0 9
624  Typeskilt: Softwareversion Nej 0 9
625  Typeskilt: LCP-identifikationsnr. Nej 0 9
626  Typeskilt: Databaseidentifikationsnr. Nej -2 9
627  Typeskilt: Effektdelsversion Nej 0 9
628  Typeskilt: Applikationsoptionstype Nej 0 9
630  Typeskilt: Kommunikationsoptionstype Nej 0 9
632  Typeskilt: BMC-softwareidentifikation Nej 0 9
634  Typeskilt: Enhedsidentifikation til kommunikation Nej 0 9
635  Typeskilt: Software del-nr. Nej 0 9
640  Softwareversion Nej -2 6
641 BMC-softwareidentifikation Nej -2 6
642  Effektkortsidentifikation Nej -2 6
4-Setup:

Et 'Ja’ betyder, at parameteren kan programmeres
individuelt i hver af de fire setups, dvs. at samme
parameter kan have fire forskellige dataveerdier. Ved et

Datatype:
Datatypen viser telegrammets type og laengde.

'Nej' vil dataveerdien vaere den samme i alle setups. Datatype Beskrivelse

3 Heltal 16
Konverteringsindeks: 4 Heltal 32
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal 5 8 uden fortegn
anvendes, nar der skrives eller laeses via seriel 6 16 uden fortegn
kommunikation med en frekvensomformer. 7 32 uden fortegn
Se afsnittet Datategn i Seriel kommunikation 9 Tekststreng

i Design guiden.
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