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m Pika-asetukset

m Varoituksia
Naiden pika-asetusten avulla voit asentaa
taajuudenmuuttajan nopeasti ja EMC-vaatimusten
mukaisesti viidessa vaiheessa. Oheisissa kayttdohjeissa
on lisda asennusesimerkkeja seka kaikkien toimintojen
yksityiskohtaiset kuvaukset.

Lue seuraavan sivun turvaohjeet ennen
laitteen asennusta.

195NA082.12

m Mekaaninen asennus
VLT-taajuudenmuuttajia voi asentaa vierekkain
seindlle. Riittavan jadhdytyksen varmistamiseksi
taajuudenmuuttajan yla- ja alapuolelle on jatettava
10 cm vapaata tilaa.

Poraa asennusreiat kuvassa 2 annettujen mittojen
mukaan. Huomaa laitteiden jannitteiden valiset erot.

Kiristd kaikki nelja ruuvia.

Asenna verkkokaapelit ja maadoitusruuvi
(litin 95) litantalevyyn.

m Sahkdinen asennus, teho
Huomaa, etta teholiittimet voi irrottaa. Kytke verkkovirta
taajuudenmuuttajan verkkoliittimiin, eli 91, 92, 93 ja
maaliitanta littimeen 95. Kiinnitd moottorilta tuleva
suojattu kaapeli taajuudenmuuttajan moottoriliittimiin,
eli U, V, W. Suojaus paattyy suojausliittimeen.

m Sahkdasennus, ohjauskaapelit
Irrota etusuojus ohjauspaneelin alta. Aseta liitinten
12 ja 27 vélin hyppyjohdin.
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m Ohjelmointi
Suorita ohjelmointi ohjauspaneelilla.  Siirry
pika-asetusvalikkoon painamalla [QUICK
MENU]-painiketta. Tassa valikossa parametrien
valinta tapahtuu [+]- ja [-]-nappaimilla. Parametrien
arvoja voi muuttaa valitsemalla [CHANGE DATA].
Muutokset ohjelmoidaan [+]- ja [-]-painikkeiden
avulla. Tee parametrin muutos loppuun valitsemalla
[CHANGE DATA]. Parametriarvojen muutos tallentuu
automaattisesti sdhkdkatkoksen jéalkeen. Jos nayton
oikeassa reunassa on kolme pistetté, parametrin
arvossa on yli kolme numeroa. Arvo saadaan
nayttdon aktivoimalla [CHANGE DATA]. Paina [QUICK
MENU] -néppainta: Aseta moottorin parametrit,
jotka nakyvat moottorin kilvessa:

Moottorin teho [kW] parametri 102
Moottorin jannite [V] parametri 103
Moottorin taajuus [HZ] parametri 104
Moottorin virta [A] parametri 105
Moottorin parametri 106
nimellisnopeus

Aktivoi AMT:

Automaattinen parametri 107
moottorin sovitus

Aseta ohjearvoalue

Vahimmaisohjearvo Refmin | parametri 204

Maksimiohjearvo, Refwax | parametri 205

Kiihdytysaika [s] parametri 207

Hidastusaika [s] parametri 208
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Parametrissa 002 Paikallis-/kauko-ohjaus voidaan
valita taajuudenmuuttajan tilaksi Kauko-ohjaus [0],
eli ohjauspaatteiden vélitykselld, tai Paikallisohjaus
[1], eli ohjausyksikdn avulla.

Valitse ohjauspaikaksi Paikallisohjaus [1].

Paikallis-/kauko-ohjaus = Paikallisohjaus [1] Par.
002

Aseta moottorin nopeus saatamalla
paikallisohjearvoa.

| Paikallisohjearvo parametri 003

m Moottorin kaynnistys

Kaynnist&d moottori painamalla [Start]-painiketta.
Aseta moottorin nopeus saatamalla parametria
003 Paikallisohjearvo.

Tarkista, ettd moottorin akseli pydrii myotapaivaan.
Ellei, vaihda mitka tahansa moottorin kaapelin

kaksi vaihetta. Pysaytd moottori painamalla
[STOP/RESET] -painiketta. Palaa nayttétilaan
painamalla [QUICK MENU] -painiketta.

[QUICK MENU] + [+] -painikkeita samanaikaisesti
painettaessa paastaan kasiksi kaikkiin parametreihin.

m Turvaohjeet

Taajuudenmuuttajan j@nnite voi olla
' hengenvaarallinen, kun se on kytkettynd
®

verkkoon. Moottorin tai taajuudenmuuttajan

m Varoitus ei-toivotusta kaynnistyksesta

Moottori voidaan saada seis-tilaan
' digitaalikaskyilla, vaylakéaskyilla, ohjearvoilla
°

tai paikallispysaytykselld, vaikka

virheellinen asennus saattaa johtaa laite- ja
henkilbvahinkoihin, jopa kuolemaan.

Noudata sen vuoksi tdman Kayttboppaan ohjeita seka
kansallisia ja paikallisia turvallisuusmaarayksia.

Sahkoisten osien koskettaminen voi olla
hengenvaarallista myds laitteen virransydton
katkaisun jalkeen: Odota vahintdan 4 minuuttia.
1. Virransydtdn taajuudenmuuttajaan tulee olla
katkaistuna, kun suoritetaan korjaustoita.

2. [STOP/RESET]-painike taajuudenmuuttajan
ohjauspaneelissa ei katkaise virransyéttoa laitteelle,
eika sita siksi saa kayttaa turvakytkimena.

3. Laitteeseen on tehtava asianmukainen
suojamaadoitus, kayttdja pitaad suojata
verkkojannitteelté ja moottori pitdd suojata
ylikuormitukselta voimassaolevien kansallisten
ja paikallisten maaraysten mukaan.

4. Vuotovirta maahan ylittaa 3,5 mA.

5. Moottorin ylikuormitussuojaus ei sisélly
tehdasasetuksiin. Jos tdma toiminto halutaan,
aseta parametrin 128 Moottorin Idmpdsuojaus
arvoksi ETR-laukaisu tai ETR-varoitus.

6. Tarkista, ettd virransyottod laitteeseen on
katkaistu, ennen kuin irrotat moottorin ja
verkkovirran pistokkeet.

taajuusmuuttaja on koko ajan litettyné sydttdverkkoon.
Jos henkildkohtaisen turvallisuuden vuoksi on tarpeen
varmistaa, ettei laite voi k&ynnistya vahingossa,

nama pysaytykset eivét riita.

Parametrien ohjelmoinnin aikana moottori voi
kaynnistyd. Aktivoi siksi aina pysaytyspainike
[STOP/RESET] ennen datamuutoksen suorittamista.
Pysahtynyt moottori saattaa k&ynnistya, jos
taajuusmuuttajan elektroniikka vioittuu tai jos tilapéinen
ylikuormitustilanne, syéttéverkossa oleva vika tai
moottorilitdnndssa oleva vika poistuu.

Huom:
I)& Merkitsee asiaa, johon lukijan tulee kiinnittaa
i erityistd huomiota.

Yleinen varoitus.

Merkitsee suurjdnnitteen varoitusta.
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195NA009.17

VLT 2800 -Sarja

Kayttoopas
Ohjelmistoversio: 2.8x

e @ €

Tarma kayttéopas koskee kaikkia VLT 2800 -Sarja
-taajuudenmuuttajia, joiden ohjelmistoversio on 2.8x.
Ohjelmistoversion nhumeron ndkee parametrista 640
Software version no.
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A Varoitus:

Sahkoisten osien koskettaminen voi olla erittain vaarallista silloinkin, kun verkkovirta on
katkaistu. Varmista myos, ettd muut jannitetulot on erotettu kuormituksenjaosta DC-

vaylan kautta.
Odota vahintaan 4 minuuttia sy6ttdvirran katkaisun jalkeen, ennen kuin alat huoltaa

taajuusmuuttajaa.

195NA139.10
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m Varoitus korkeasta jannitteesta

Taajuudenmuuttajassa esiintyy vaarallisia
6 jannitteitd, kun se on kytkettyna verkkoon.

Moottorin tai taajuudenmuuttajan virheellinen m Kayttd eristetylla verkkovirralla

asennus saattaa johtaalaite- ja henkilbvahinkoihin, jopa

kuolemaan. Noudata siksi tdman oppaan ohjeita seka

kansallisia ja paikallisia turvallisuusmaarayksia.

m Turvaohjeet

1.

Virransy6tén taajuusmuuttajaan tulee olla
katkaistuna, kun suoritetaan korjaustoitd. Varmista,
etta verkkovirta on katkaistu ja ettd maaratty aika on
kulunut, ennen kuin irrotat moottori- ja verkkoliitannat
[STOP/RESET]-painike taajuusmuuttajan
ohjauspaneelissa ei katkaise virransyottod laitteelle,
eika sitd siksi saa kdyttaa turvakytkimena.

Laite pitda yhdistédd oikein maahan, kayttaja pitda
suojata verkkojannitteelta ja moottori pitda suojata
ylikuormitukselta voimassa olevien kansallisten

ja paikallisten méaaraysten mukaan.

Vuotovirta maahan ylittdd 3,5 mA.

Moottorin ylikuormitussuojaus ei sisélly
tehdasasetuksiin. Jos tdma toiminto halutaan, aseta
parametrin 128 Moottorin ldmpdsuocjaus arvoksi
ETR-laukaisu tai ETR-varoitus. Pohjois-Amerikan
markkinoita varten: ETR-toiminnot huolehtivat
luokan 20 moottorin ylikuormitussuojauksesta
NEC:n mukaisesti.

Al irrota moottorin ja verkkovirran pistokkeita,

kun taajuusmuuttaja on kytkettyna verkkoon.
Varmista, etta verkkovirta on katkaistu ja etta
maaratty aika on kulunut, ennen kuin irrotat
moottori- ja verkkoliitdnnat

Huomaa, ettd taajuusmuuttajassa on L1-, L2-

ja L3-tulojen liséksi muitakin jannitetuloja, kun
tasajannitevaylaliittimet ovat kaytdssa. Varmista,
etta kaikki jannitetulot on kytketty irti ja etta riittava
aika on kulunut ennen korjaustoiden aloittamista.

m Varoitus ei-toivotusta kaynnistyksesta

1.

Moottori voidaan saada seis-tilaan digitaalikaskyilla,
vaylakaskyilld, ohjearvoilla tai paikallispysaytyksella,
vaikka taajuusmuuttaja on koko ajan liitettyna
sy6ttdverkkoon. Jos henkildturvallisuus vaatii
ennalta arvaamattoman kaynnistyksen estamisen,
nama pysaytystoiminnot eivat ole riittavia.

Moottori saattaa kaynnistya parametrien kasittelyn
yhteydessé. Aktivoi siksi aina pysaytyspainike
[STOP/RESET] ennen datamuutoksen suorittamista.
Pysahtynyt moottori saattaa kdynnistya, jos
taajuusmuuttajan elektroniikka vioittuu tai jos

tilapéinen ylikuormitustilanne, sy6ttdverkossa oleva

vika tai moottorilitAnndssa oleva vika poistuu.

Katso jaksosta RFl-kytkin ohjeet kayttéon
eristetylla verkkovirralla.

On tarkeda noudattaa ATK-verkon asennusta
koskevia suosituksia, silla on varmistettava, etta
koko asennus on riittavasti suojattu. Jos ATK-verkon
olennaisten valvontalaitteiden kaytdsta ei huolehdita,
seurauksena voi olla vaurioita.

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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m Ohjausyksikkd

Taajuudenmuuttajan etulevyssé on ohjauspanesli.

195NA008.11

2 B venu

QUICK A C
vV

3 O ALARM O WARNING O ON

STOP
4 RESET START

Ohjauspaneeli jakautuu toiminnallisesti neljaén osaan:

1. Kuusinumeroinen LED-naytté.

2. Painikkeet parametrien muuttamiseen ja
nayttétoiminnon vaihtamiseen.

3. Merkkivalot.

4. paikallisohjauspainikkeet.

Tiedot naytetdadn 6-numeroisella LED-naytolla, joka
normaalikaytdssa nayttdd yhta kayttdmuuttujaa.
Sen taydennyksena on kolme merkkivaloa:
paallaolon (ON), varoituksen (WARNING) ja
halytyksen (ALARM) merkkivalot. Useimpia
taajuudenmuuttajan parametriasetuksia voi muuttaa
suoraan ohjauspaneelista, ellei tata toimintoa

ole asetettu tilaan Lukittu [1] parametrissa 018
Datamuutosten lukinta.

m Ohjauspainikkeet

[QUICK MENU] -painikkeella voi muuttaa
Pika-asetusvalikossa kaytettyja parametreja.
[QUICK MENU] -painiketta kaytetaan myos silloin,
kun parametriarvoa ei muuteta.

Katso myds [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] -painikkeella muutetaan asetuksia.
[CHANGE DATA] -painikkeella vahvistetaan myds
muutettu parametriasetus.

[+] / [-] -painikkeilla valitaan parametri ja
muutetaan parametrin arvo.

Nayttotilassa painikkeilla valitaan néaytdssa
nakyva kayttémuuttuja.

[QUICK MENU] + [+] -painikkeita samanaikaisesti
painettaessa paastaan kasiksi kaikkiin parametreihin.
Katso Valikkotila.

[STOP/RESET] -painikkeella pysaytetaan
taajuudenmuuttajaan kytketty moottori tai kuitataan
taajuude nmuuttajan laukaisu.

Voidaan valita Voimassa [1] tai Ei voimassa

[0] parametrin 014 Paikallispyséytys/kuittaus
kautta. Nayttétilassa nayttd vilkkuu, jos
pysaytystoiminto aktivoidaan.

Huom:
": Jos [STOP/RESET]-painikkeen tilaksi on
i valittu Ei aktiivinen [0] parametrissa 014
Paikallispyséytys/kuittaus, eika digitaalitulojen
eika sarjalitannan kautta tule pyséytyskomentoa,
taajuudenmuuttajan voi pyséayttédd ainoastaan
irrottamalla sen verkosta.

[START] -painikkeella k&ynnistetaan taajuudenmuut-
taja. Se on aina aktiivinen, mutta [START]-painikkeella
ei voi ohittaa pysaytyskaskya.

® Manuaalinen alustus

Katkaise verkkojannite. Pida painikkeita [QUICK
MENU] + [+] + [CHANGE DATA] pohjassa ja
kytke samanaikaisesti verkkojannite. Vapauta
painikkeet. Taajuudenmuuttajaan on nyt
ohjelmoitu tehdasasetukset.

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Darfoss

VLT® 2800 Sarja

m Naytdon lukemassa sanotaan
Nayttotila

Normaalik&ytdssa voidaan valinnan mukaan nayttaa
jatkuvasti yksi kayttomuuttujan arvo. [+/-]-painikkeilla
voidaan Nayttotilassa valita seuraavat muuttujat:

- Laht6taajuus [Hz]

- Lahtovirta [A]

- Lahtgjannite [V]

- DC-valipiirin jannite [V]

- Lahtdteho kW]

- Skaalattu l&htétaajuus fout x pO08

Valikkotila

Valikkotilaan siirtymista varten on aktivoitava [QUICK
MENU] + [+] samanaikaisesti.

Valikkotilassa voidaan muuttaa useimmat
taajuusmuuttajan parametrit. Parametreja selataan
[+/-]-painikkeilla. Parametrinumero vilkkuu
valikkotilassa tapahtuvan selauksen aikana.

Naytolta kay ilmi, ettd parametrin 102 Moottorin
teho, Puy,n asetus on 0,75. Taman muuttamiseksi
aktivoidaan ensin [CHANGE DATA], minka jalkeen
parametrin arvoa voidaan muuttaa [+/-]-painikkeilla.

Jos naytdssa nakyy oikealla parametrin vieresséa
kolme pistetta, se tarkoittaa, ettd parametrin arvossa
on enemman kuin kolme numeroa. Arvo saadaan
nayttddn aktivoimalla [CHANGE DATA].

Naytosta nakyy, ettéd parametrissa 128 Moottorin
ldmpdsuojaus on valittu Termistorin laukaisu [2].

Pika-asetuksista

Pika-asetukset [QUICK MENU]-painikkeella voidaan
muuttaa taajuusmuuttajan 12 eniten kaytettya
parametria. Ohjelmoinnin jélkeen taajuusmuuttaja on
useimmiten kayttdvalmis. Pika-asetukset aloitetaan
painamalla [QUICK MENU]-painiketta Naytttilassa.
Pika-asetusvalikkoa selataan [+/-]-painikkeilla, ja
data-arvot muutetaan painamalla ensin [CHANGE
DATA] -painiketta, jonka jalkeen parametrin arvoa
muutetaan [+/-]-painikkeilla.

Pika-asetusvalikon parametrit ovat:

e Par. 100 Toimintatapa

e Par. 101 Momenttikayttdytyminen

e Par. 102 Moottorin teho Pun

e Par. 108 Moottorin jannite Umn

e Par. 104 Moottorin taajuus fyn

e Par. 105 Moottorin virta Im,n

o Par. 106 Moottorin nimellisnopeus ny,n

e Par. 107 Automaattinen moottorin sovitus

e Par. 202 Lahtotaajuuden yldraja fpax

e Par. 203 Ohjearvon alue

e Par. 204 Vdhimmadisohjearvo Refpin

e Par. 205 Maksimiohjearvo Refyax

e Par. 207 Rampin nousuaika

e Par. 208 Rampin laskuaika

e Par. 002 Paikallis-/kauko-ohjaus

e Par. 003 Paikallisohjearvo
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Parametrit 102 - 106 iimenevat moottorikilvesta.

m Hand Auto

Tavallisen toiminnan aikana taajuudenmuuttaja on
automaattisessa kayttétilassa, jossa ohjearvon viesti
annetaan ulkoisesti, analogisesti tai digitaalisesti
ohjausliittimen kautta. Kasikayttdtilassa on
kuitenkin mahdollista antaa ohjearvon viesti
paikallisesti ohjauspaneelin kautta.

Seuraavat ohjausviestit pysyvat aktiivisena
ohjausliittimissé, kun kasikayttdinen tila on aktiivinen.
o Kaésikaynnistys (LCP2)

« Off Stop (LCP2)

e Automaattinen kaynnistys (LCP2)

¢ Nollaus

e Vapaa rullaus pysahdyksiin, k&anteinen

¢ Nollaus ja vapaa rullaus pyséhdyksiin, kdanteinen
e Pikapyséaytys, kaanteinen

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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*  Pyséytys kadanteinen ' Huom:
«  Suunnanvaihto l': VLT 2880-2882 -malleissa ei ole AMT-toimintoa.
¢ Tasavirtajarrutus, kdanteinen q

e Asetusten valinta, LSB

e Asetusten valinta, MSB

e Termistori

e Tasmallinen pysaytys, k&anteinen

e Tasmallinen pysaytys/kaynnistys

¢ Rybminta

¢ Pysaytyskomento sarjaportin kautta

Automaattisen tilan ja kasikayttotilan

valilla vaihtaminen

Kun [Display Mode] -n&ytdn [Change Data] -nappéin
aktivoidaan, taajuudenmuuttajan tila nakyy naytdssa.

CHANGE | _ o

= - O
Voit vaihtaa kasikayttotilaan vierittamalla ylds-
tai alaspain.

Kun taajuudenmuuttaja on késikayttétilassa,
lukema on seuraavankaltainen:

ja ohjearvon voi muuttaa seuraavilla nappaimilla:

N

' Huom:
'l: Huomaa, ettd parametri 020 saattaa
i estad tilan valinnan.

Automaattinen moottorin sovitus
Automaattinen moottorin sovitus (AMT)
suoritetaan seuraavasti:

1. Parametrissa 107 Automaattinen moottorin sovitus
valitaan data-arvoksi [2]. "107" vilkkuu, "2" ei vilku.

2. AMT aktivoidaan kaynnistyspainikkeen
painalluksella. "107" vilkkuu ja naytdssa kulkee
viivoja vasemmalta oikealle data-arvon kohdalla.

3. Kun "107" jalleen on saanut data-arvon [0], AMT
on loppuun suoritettu. Moottoritiedot tallennetaan
[STOP/RESET] -painikkeen painalluksella.

4. Taman jalkeen "107" vilkkuu ja sen data-arvo on
[0]. Nyt voidaan jatkaa toimintaa.
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m Toiminta ja naytto

001 Kieli

(KIELT)
Arvo:

OEnglanti (ENGLISH) [O]
Saksa (DEUTSCH) 1]
Ranska (FRANCAIS) 2]
Tanska (DANSK) [3]
Espanja (ESPANOL) [4]
Italia ITALIANO) [5]
Toiminto:

Taman parametrin avulla valitaan kieli, joka nakyy
naytolla aina, kun LCP-ohjauspaneeli on kytkettyna.

Valinnan selostus:
Mikéa tahansa luettelon kielista voidaan valita.
Tehdasasetus voi vaihdella.

002 Local/remote operation
(OPERATION SITE)

Arvo:

0 Kauko-ohjaus (KAUKOKAYTTO) [0]
Paikallisohjaus (PAIKALLINEN) [1]
Toiminto:

Valittavana on kaksi taajuudenmuuttajan ohjaustapaa:
Kauko-ohjaus [0] tai Paikallisohjaus [1]. Katso

myds parametri 013 Paikallisohjaus , jos

valitaan Paikallisohjaus [1].

Valinnan selostus:
Jos valitaan Kauko-ohjaus [0], taajuudenmuuttajaa
voidaan ohjata:
1. ohjausliittimien tai sarjaportin kautta.
[START]-painikkeella. Tama ei kuitenkaan
ohita digitaalitulojen tai sarjalitinnan kautta
annettuja pysaytyskaskyja.
[STOP/RESET] ja [JOG]-painikkeilla, edellyttaen,
ettd ne on aktivoitu.

n

@

Jos valitaan Paikallisohjaus [0], taajuudenmuuttajaa

voidaan ohjata:

1. [START]-painikkeella. Tama ei kuitenkaan ohita
digitaalitulojen kautta annettuja pysaytyskéaskyja
(katso parametri 013 Paikallisohjaus).

2. [STOP/RESET] ja [JOG]-painikkeilla, edellyttéden,
ettd ne on aktivoitu.
3. [FWD/REV]-painikkeella, edellyttaen, etta se on

valittu aktiiviseksi parametrissa 016 Paikallinen
suunnanvaihto, ja ett& parametrissa 013
Paikallisohjaus on valittu Paikallisohjaus ja avoin

piiri [1] tai Paikallisohjaus/kuten parametri 100

[8]. Parametrissa 200 Lahtétaajuusalue on
valittava Molempiin suuntiin.

Parametrissa 003 Paikallisohjearvo, jossa ohjearvo
voidaan asettaa [+] ja [-]-painikkeiden avulla.
Ulkoisella ohjauskomennolla, joka voidaan kytkea
digitaalituloinin (katso parametri 013 Paikallisohjaus).

&

o

Huom:
' [JOG] ja [FWD/REV]-painikkeet sijaitsevat
a paikallisohjauspaneelissa.

003 Paikallinen ohjearvo
(LOCAL REFERENCE)

Arvo:
Parametrin 013 Paikallisohjearvon asetus arvoksi
on asetettava [1] tai [2]:

0 - fmax (par. 202) 0 50 Hz

Parametrin 013 Paikallisohjearvon asetus arvoksi
on asetettava [3] tai [4]:
Refuin - Ref max (par. 204-205) 0 0,0

Toiminto:
Téssé parametrissa paikallinen ohjearvo voidaan
asettaa manuaalisesti. Paikallisohjearvon yksikko
riippuu asetuksesta joka valittin parametrissa
100 Toimintatapa.

=]
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Valinnan selostus:
Paikallisohjearvoa tulee suojata asettamalla parametrin
002 Paikallis-/kauko-ohjaus arvoksi Paikallisohjaus [1].
Paikallisohjearvoa ei voi asettaa sarjaportin kautta.

004 Asetusvalinnat
(ACTIVE SETUP)

Arvo:
Tehdasasetukset (FACTORY SETUP) [0]
OAsetus 1 (SETUP 1) [1]
Asetus 2 (SETUP 2) 2]
Asetus 3 (SETUP 3) [3]
Asetus 4 (SETUP 4) [4]
Moniasetukset (MULTI SETUP) [5]
Toiminto:

Téssa valitaan milld asetuksilla toimintaa ohjataan.
Kaikki parametrit voidaan ohjelmoida neljiin yksilollisiin
parametriasetuksiin. Tassa parametrissa voidaan siirtya
Asetusten valilla digitaalitulon tai sarjaliiténnan kautta.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Tehdasasetuksissa [0] on tehtaan asettamat
parametriarvot. Asetukset 71-4 [1]-[4] ovat nelja
Asetusta, jotka voidaan valita milloin tahansa.
Moniasetukset [5] valitaan, kun halutaan ohjata
Asetuksista toisiin siirtymista digitaalitulon
tai sarjaportin kautta.

005 Asetusten ohjelmointi
(EDIT SETUP)

Arvo:
Tehdasasetukset (FACTORY SETUP) Q]
Asetus 1 (SETUP 1) 1]
Asetus 2 (SETUP 2) 2]
Asetus 3 (SETUP 3) [3]
Asetus 4 (SETUP 4) [4]
0 Asetusvalinnat (ASETUSVALINNAT) [5]
Toiminto:

Tassa toiminnossa voidaan valita Asetukset, joihin
ohjelmointi kohdistuu toiminnan aikana (taméa
koskee sekad ohjauspaneelia ettd sarjaporttia).
Voidaan esim. ohjelmoida Asetukset 2 [2], vaikka
aktiivisiksi Asetuksiksi on valittu Asetukset 7 [1]
parametrissa 004 Aktiiviset Asetukset.

Valinnan selostus:

Tehdasasetukset [0] siséltavat tehtaalla asetetut arvot
ja voidaan kayttaa dataldhteend, jos muita Asetuksia
halutaan palauttaa tunnettuun tilaan. Asetukset 7-4
[1]-[4] ovat yksildllisi& Asetuksia, jotka ovat vapaasti
ohjelmoitavissa kaytdn aikana. Jos valitaan Aktiiviset
Asetukset [5], ohjelmointi tapahtuu parametrissa 004
Aktiiviset Asetukset valituissa Asetuksissa.

Huom:
ll: Jos Aktiivisten Asetusten tietoja muutetaan tai
i niihin kopioidaan tietoja, muutokset vaikuttavat
valittémasti laitteen toimintaan.

006 Asetusten kopiointi
(ASETUSKOPIOINTI)

Arvo:

O Ei kopiointia (EI KOPIOINTIA) [0]
Kopioidaan nro 1:een nrosta #
(KOPIOI ASETUKSIIN 1) 1]
Kopioidaan nro 2:een nrosta #
(KOPIOI ASETUKSIIN 2) 2]
Kopioidaan nro 3:een nrosta #
(KOPIOI ASETUKSIIN 3) [3]
Kopioidaan nro 4:een nrosta #
(KOPIOI ASETUKSIIN 4) [4]

Kopioi aktiiviset asetukset kaikkiin (COPY TO ALL) [5]

Toiminto:
Asetukset kopioidaan parametrissa 005 Asetusten
ohjelmointi valituista aktiivisista Asetuksista tassa
parametrissa valittuihin Asetuksiin.

Huom:

l':' Kopiointi on mahdollinen vain pysaytystilassa
q (moottori pysaytetty pysaytyskaskylla).

Valinnan selostus:
Kopiointi alkaa, kun haluttu kopiointitoiminto on
syotetty ja painettu [OK]/[CHANGE DATA]-painiketta.
Nayttd ilmaisee kaynnissa olevan kopioinnin.

Arvo:

0 Ei kopiointia (NO COPY) [0]
Kaikkien parametrien lahetys (UPL. ALL PAR.) [1]
Kaikkien parametrien vastaanotto

(DWNL. ALL PAR.) [2]
Tehosta riippumattomien parametrien vastaanotto
(DWNL.OUTPIND.PAR.) [3]
Toiminto:

Parametria 007 Paikallisohjauspaneelikopiointi
kaytetaan, jos halutaan kayttaa paikallisohjauspaneelin
2 sisaista kopiointitoimintoa. Toimintoa kaytetaan,

jos kopioidaan kaikki parametriasetukset
taajuudenmuuttajalta toiselle paikallisohjauspaneelia

2 siirtdmalla.

Valinnan selostus:
Valitse Kaikkien parametrien ldhetys [1], jos on tarkoitus
siirtda kaikki parametriarvot ohjauspaneeliin. Valitse
Kaikkien parametrien vastaanotto [2], jos on tarkoitus
kopioida kaikki parametriarvot taajuudenmuuttajaan,
johon ohjauspaneeli on kytketty. Valitse Tehosta
riippumattomien parametrien vastaanotto [3], jos
haluat ainoastaan vastaanottaa tehosta riippumattomat
parametrit. Tata kaytetadn kopioitaessa parametreja
taajuudenmuuttajaan, jolla on eri nimellisteho kuin
laitteella, josta parametriasetukset ovat l&ahtoisin.

Huom:
": Lahetys/vastaanotto voidaan suorittaa vain,
i kun laite on pysaytettyna. Vastaanotto voidaan
suorittaa vain sellaisella taajuudenmuuttajalla,
jolla on sama ohjelmistoversionumero, katso parametri
626 Tietokannan tunnistenumero.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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008 Moottorin taajuusnayton skaalaus
(FREQUENCY SCALE)

Arvo:
0.01 - 100.00 0 1.00
Toiminto:

Tassa parametrissa valitaan kerroin, jolla moottorin
taajuus pitda kertoa. Arvo nakyy naytdssa edellyttaen,
ettd parametrien 009-012 Néytdn lukeminen arvoksi
on asetettu Moottorin taajuus x skaalaus [5].

Valinnan selostus:
Aseta haluttu skaalauskerroin.

009 Suuri nayton lukema
(DISPLAY LINE 2)

Arvo:

Eilukemaa (NONE) Q]

Kokonaisohjearvo [%]

(REFERENCE [%)]) 1]

Kokonaisohjearvo [yksikkd]

(REFERENCE [UNIT]) 2]

Takaisinkytkenta [yksikkd] (FEEDBACK [UNIT]) [3]
O Taajuus [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]

Lahtotaajuus x skaalaus

(FREQUENCY X SCALE) 8]

Moottorin virta [A] (MOTOR CURRENT [A]) 6]

Momentti [%] (TORQUE [%]) 7]

Teho [kW] (POWER [KW]) 8]

Teho [hv] (POWER [HP][US)) 9]

Moottorin jannite [V]

(MOTOR VOLTAGE [V]) [11]

DC-valipiirin jannite [V]

(DC LINK VOLTAGE [V]) [12]

Moottorin 1dmpokuormitus [%]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]

Lampdkuormitus [%]

(FC. THERMAL[%)]) [14]

Kayntitunnit [tunteja]

(RUNNING HOURS]) [15]

Digitaalitulo [Bin]

(DIGITAL INPUT[BIN]) [16]

Analogiatulo 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [17]

Analogiatulo 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]

Pulssiohjearvo [Hz]

(PULSE REF. [HZ) [20]

Ulkoinen ohjearvo [%]

(EXTERNAL REF. [%]) [21]

Tilasana [heksa] (STATUS WORD [HEX]) [22]

Jaadhdytysrivan lampétila [°C]

(HEATSINK TEMP [°C]) [25]
Vikakoodi [heksa] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Ohjaussana [heksa] (CONTROL WORD [HEX]))  [27]
Varoitussana [heksa]

(WARNING WORD [HEX]) [28]
Laajennettu tilasana [heksa]

(EXT. STATUS [HEX]) [29]
Tietoliikenneoptiokortin varoitus

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
Pulssilaskuri

(PULSE COUNTER) [31]
Toiminto:

Téssa parametrissa voi valita data-arvon, joka

nakyy paikallisohjauspaneelin 2 naytén rivilla 2, kun
taajuusmuuttaja kytketdan paalle. Data-arvot siséltyvat
my0Os valintaluetteloon nayttétilassa. Parametreissa
010-012 Néyton lukeminen voidaan valita vield kolme
nayton rivilla 1 naytettavaé data-arvoa.

Valinnan selostus:
Ei ndyttéd voidaan valita vain parametreissa
010-012 Pienen ndytdn lukeminen.

Tulo-ohjearvo [%] iimoittaa tulo-ohjearvon
prosentteina alueella Minimiohjearvo, Refuin -
Maksimiohjearvo, Refuax.

Ohjearvo [yksikkd] iimoittaa kokonaisohjearvon
hertseind Avoimessa piirissa. Suljetussa piirissé valitaan
ohjearvon yksikkd parametrissa 416 Prosessiyksikot.
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Takaisinkytkenta [yksikko] antaa signaalin kokonaisarvon
kayttden parametreissa 414 Vdhimmadistakaisinkytkentd,
FB Low, 415 Enimmédistakaisinkytkentd, FBrigH ja 416
Prosessiyksikot valittua yksikkda ja skaalausta.

Taajuus [Hz] iimaisee taajuusmuuttajan lahtotaajuuden.

Lahtotaajuus x skaalaus [-] vastaa nykyista
|ahtotaajuutta fm kerrottuna parametrissa 008
Léhtbtaajuuden nédyttbskaalaus maaratylla tekijalla.

Moottorin virta [A] iimaisee moottorin vaihevirran
hetkellisen tehollisen arvon.

Momentti [%] iimaisee moottorin hetkellisen
kuormituksen suhteessa moottorin nimellismomenttiin.

Teho [kW] ilmaisee moottorin ottaman todellisen
tehon kilowatteina.

Teho [hv] iimaisee moottorin ottaman hetkellisen
tehon hevosvoimina.

Moottorin jannite [V] ilmaisee moottorille
sy6tetyn jannitteen.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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DC-vdlipiirin jannite [V] iimaisee taajuusmuuttajan
valipiirin jannitteen.

Moottorin l&dmpdkuormitus [%] antaa moottorin
lasketun/arvioidun lampdokuormituksen.
Katkaisuraja on 100 %.

Lampdkuormitus [%] iimaisee taajuusmuuttajan
lasketun/arvioidun lampokuormituksen.
Katkaisuraja on 100 %.

Kéyntitunnit [tunteja] iimaisee moottorin kayttdtuntien
maaran edellisen parametrissa 619 Kayttétuntimittarin
nollaus tapahtuneen nollauksen jélkeen.

Digitaalitulo [Binddrikoodi] iimaisee 5 digitaalitulon
(18, 19, 27, 29 ja 33) tilaviestin. Liitin 18 vastaa
aarimmaisena vasemmalla olevaa bittia. ‘0’ =

ei viestia, ‘1" = viesti kytketty.

Analogiatulo 53 [V] imaisee liittimen 53 jannitearvon.
Analogiatulo 60 [mA] iimaisee liittimen 60 virta-arvon.

Pulssiohjearvo [Hz] iimaisee liittimeen 33
kytketyn pulssin taajuuden.

Ulkoinen ohjearvo [%] antaa ulkoisten ohjearvojen
summan prosentteina (analogisen, pulssi- seka
vaylaohjearvon summa) alueella Minimiohjearvo,
Refmin - Maksimiohjearvo, Refuax.

Tilasana [heksa] ilmaisee yhden tai usean
tilan heksakoodina. Katso jakso Sarjalikenne
Suunnitteluoppaasta.

Jadhdytysrivan ldampdtila [°C] iimaisee taajuusmuuttajan
jadhdytysrivan lampétilan. Katkaisuraja on 90-100
°C; kytkenté tapahtuu lampétilassa 70+5 °C.

Vikakoodi [heksa] iimaisee yhden tai useamman
halytyksen heksakoodina. Katso jakso Sarjalikenne
Suunnitteluoppaasta.

Ohjaussana [heksa] iimaisee taajuusmuuttajan
ohjaussanan. Katso jakso Sarjalikenne
Suunnitteluoppaasta.

Varoitussana [heksa] ilmaisee yhden tai useamman
varoituksen heksakoodina. Katso jakso Sarjalikenne
Suunnitteluoppaasta.

Laajennettu tilasana [heksa] iimaisee yhden
tai usean tilan heksakoodina. Katso jakso
Sarjaliikenne Suunnitteluoppaasta.

Tietoliikenneoptiokortin varoitus [heksa] antaa
varoitussanan, jos vayla on viallinen. Toiminto on
aktiivinen vain, jos on asennettu tietoliikenneoptioita.

Ellei tietoliikenneoptioita ole asennettu, arvo on O heksa.

Pulssilaskuri ilmaisee laitteen rekisterdimien
pulssien maaran.

010 Pienen nayton rivi 1.1

(DISPLAY LINE 1.1)

Arvo:
Katso par. 009 Suuri néytté

O Analogiatulo 53 [V] [17]
Toiminto:

Tassé parametrissa voidaan valita ensimmainen rivilla
1 naytettavasta kolmesta data-arvosta. Se naytetaan
rivin 1 kohdassa 1. Tama on hyddyllinen toiminto
esim. PID-ohjaimen asetuksia maaritettédessé, koska
se antaa kuvan prosessin reaktioista ohjearvojen
muutoksiin. Nayton lukema saadaan esille painamalla
[DISPLAY STATUS]-painiketta.

Valinnan selostus:
Katso parametri 009 Suuri nédytté

011 Pieni naytté 1,2
(DISPLAY LINE 1.2)

Arvo:
Katso parametri 009 Suuri ndytté
O Moottorin virta [A][6]

Toiminto:
Katso parametrin 010 Pieni nédytté kohdalla
oleva toiminnan selostus.

Valinnan selostus:
Katso parametri 009 Suuri ndytté

012 Pieni nayttd 1.3
(DISPLAY LINE 1.3)

Arvo:
Katso parametri 009 Suuri néytté
0 Takaisinkytkenté& [yksikkd] [3]

Toiminto:
Katso parametrin 010 Pieni ndytté kohdalla
oleva toiminnan selostus.

Valinnan selostus:
Katso parametri 009 Suuri ndyttd

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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013 Paikallisohjaus
(LOC CTRL/CONFIG.)

Arvo:

Paikallisohjaus ei aktiivinen (DISABLE) 0]

Paikallisohjaus ja avoin piiri ilman jattaman
kompensointia

(LOC CTRL/OPEN LOOP) [1]

Kauko-ohjaus ja avoin piiri ilman jattdman
kompensointia

(LOC+DIG CTRL) 2]

Paikallisohjaus kuten parametri 100

(LOC CTRL/AS P100) [3]
O Digitaalinen paikallisohjaus kuten parametri 100

(LOC+DIG CTRL/AS P100) [4]

Toiminto:

Téassé valitaan haluttu toiminto, jos parametrissa 002
Paikallis-/kauko-ohjaus on valittu paikallisohjaus [1].

Valinnan selostus:
Jos on valittu Paikallisohjaus ei aktiivinen (0], ei voi
asettaa ohjearvoa parametrissa 003 Paikallisohjearvo.
Jotta voitaisiin vaihtaa tilaan Paikallisohjaus e aktiivinen
[0] parametrin 002 Paikallis-/kauko-ohjaus arvoksi
on asetettava Kauko-ohjaus [Q].

Paikallisohjaus ja avoin piiri [1] on kaytéssa, jos
moottorin nopeus halutaan asettaa parametrissa
003 Paikallisohjearvo. Kun on tehty tama valinta,
parametri 100 Toimintatapa saa automaattisesti
arvon Avoimen piirin nopeudenohjaus [0].

Kaukoohjaus ja avoin piiri [2] toimii samoin kuin
Paikallisohjaus ja avoin piiri [1], mutta taajuusmuuttajaa
voi ohjata myds digitaalitulojen avulla.

Paikallisohjaus/kuten parametri 100 [3] on kaytdssa,
kun halutaan asettaa moottorin nopeus parametrissa
003 Paikallisohjearvo, mutta ilman, ettd parametri
100 Toimintatapa automaattisesti saa arvon
Avoimen piirin nopeudenohjaus [Q].

Kauko-ohjaus/kuten parametri 100 [4] toimii samoin
kuin Paikallisohjaus/kuten parametri 100 [3], mutta
taajuusmuuttajaa voi ohjata myods digitaalitulojen avulla.

Siirtyminen Kauko-ohjauksesta Paikallisohjaukseen
parametrissa 002 Paikallis-/kauko-ohjaus, kun
tadman arvoksi on asetettu Kauko-ohjaus ja avoin
piiri [1]: Talldin moottorin taajuus ja pydrimissuunta
eivat muutu. Ellei nykyinen pyorimissuunta reagoi
suunnanvaihtoviestiin (negatiiviseen ohjearvoon),
ohjearvon arvoksi asetetaan 0.

Siirtyminen Paikallisohjauksesta Kauko-ohjaukseen
parametrissa 002 Paikallis-/kauko-ohjaus, kun taméan

arvoksi on asetettu Kauko-ohjaus ja avoin piiri [1]:
Parametrissa 100 Toimintatapa valittu toimintatapa
séilyy aktiivisena. Siirtyminen on pehmeé.

Siirtyminen Kauko-ohjauksesta Paikallisohjaukseen
parametrissa 002 Paikallis-/kauko-ohjaus, kun taman
parametrin arvoksi on asetettu Kauko-ohjaus/kuten
parametri 100 [4]: nykyinen ohjearvo ja& voimaan.
Jos ohjearvoviesti on negatiivinen, paikallisohjearvon
arvoksi asetetaan 0.

Siirtyminen Paikallisohjauksesta Kauko-ohjaukseen
parametrissa 002 Paikallis-/kauko-ohjaus,

kun tdman parametrin arvoksi on asetettu
Kauko-ohjaus: Paikallisohjearvon tilalle tulee
kauko-ohjauksen ohjearvoviesti.

014 Paikallispysaytys
(LOCAL STOP)

Arvo:

Not active (El KAYTOSSA) [0]
OActive (KAYTOSSA) 1]

Toiminto:

Téssé& parametrissa voidaan valita, onko
ohjauspaneelin ja paikallisohjauspaneelin
[STOP]-painike kaytdssa vai ei.

Valinnan selostus:
Jos téssa parametrissa valitaan Ei kdytdssé (0],
[STOP]-painike ei ole kaytdssa.
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Huom:
I)=y Jos on valittu £ kéytssé [0], moottoria ei
i voi pysayttédd [STOP]-painikkeella.

015 Paikallinen rydéminta
(LOCAL JOGGING)

Arvo:

O Ei kéytdssa (DISABLE) [0]
Kaytdssa (ENABLE) (1]
Toiminto:

Téssé parametrissa voidaan valita kauko-
ohjauspaneelin rydmintatoiminto/poistaa valinta.

Valinnan selostus:
Jos tassa parametrissa on valittu Ei kdytdssé
[0], [JOG]-painike ei toimi.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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016 Paikallinen suunnanvaihto
(LOCAL REVERSING)

Arvo:

OEi kaytdssa (DISABLE) 0]
Kaytdssa (ENABLE) [1]
Toiminto:

T&ssé parametrissa voidaan valita paikallisohjauspa-
neelin suunnanvaihtotoiminto/poistaa valinta. Painiketta
voi kéyttéa vain, jos parametrin 002 Paikallis-/kauko-oh-
jaus arvoksi on asetettu Paikallisohjaus [1] ja parametrin
013 Paikallisohjaus arvoksi Paikallisohjaus ja avoin piiri
[1] tai Paikallisohjaus/kuten parametri 100 [3].

Valinnan selostus:
Jos valitaan Ei kdytdsséa [0] tassé& parametrissa,
[FWD/REV]-painike ei ole kaytdssa. Katso myos
parametri 200 Léhtdtaajuusalue.

017 Local reset of trip
(LOCAL RESET)

Arvo:

Not active (El KAYTOSSA) [0]
0 Active (KAYTOSSA) [1]

Toiminto:

Téassa parametrissa voidaan valita ohjauspaneelin
kuittaustoiminto/poistaa valinta.

Valinnan selostus:
Jos tassa parametrissa on valittu Ei kdytdsséd
[0], RESET-painike ei toimi.

Huom:
'l: Valitse Ei kdytdsséa [0] vain, jos digitaalituloihin
i on kytketty ulkoinen kuittaus.

018 Datamuutosten lukinta
(DATA CHANGE LOCK)

Arvo:

OEilukittu (NOT LOCKED) [0]
Lukittu (LOCKED) [1]
Toiminto:

T&ssé parametrissa ohjaus voidaan ’lukita’,
mika tarkoittaa, ettei datamuutoksia voida
suorittaa ohjauspaneslista.

Valinnan selostus:
Jos on valittu Lukittu [1], parametrien data-arvoja ei
VOi suorittaa ohjauspaneelista, mutta muuttaminen
on silti mahdollista sarjaliitannan kautta. Parametrien

009-012 Néytén lukeminen arvot voidaan kuitenkin
muuttaa ohjauspaneslista.

019 Toimintatila kdynnistettdessa,

paikallisohjaus

(POWER UP ACTION)

Arvo:
Automaattinen uudelleenkdynnistys, kayta
tallennettua ohjearvoa

(AUTO RESTART) [0]
O Pysaytetty, kdyta tallennettua ohjearvoa

(LOCAL=STOP) [1]

Pysaytetty, aseta ohjearvoksi O

(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Toiminto:

Sen kéayttdtilan asettaminen, jossa taajuudenmuuttajan
tulee kaynnistya verkkovirran kytkeytyessa. Tama
toiminto voi olla aktiivinen vain, jos paikallisohjaus [1] on
valittuna parametrissa 002 Paikallis-/kauko-ohjaus.

Valinnan selostus:
Automaattinen uudelleenkdynnistys, kédyté tallennettua
ohjearvoa [0] valitaan, jos halutaan, etta laite
kaynnistyy paikallisohjearvolla (asetettu parametrissa
003Paikallisohjearvo) ja kaynnistys-/pysaytystilassa,
joka valittiin ohjauspainikkeilla juuri ennen
verkkovirran katkaisua.
Pyséytetty, kdyta tallennettua ohjearvoa [1] valitaan, jos
halutaan, ettd taajuudenmuuttaja on pysaytystilassa
verkkovirran kytkeydyttyd, kunnes [START]-painiketta
painetaan. Pysdytetty, aseta ohjearvoksi O [2]
valitaan, jos halutaan, ettd taajuudenmuuttaja jaa
pysaytystilaan verkkovirran kytkeydyttya.
Pyséytetty, kdytd tallennettua ohjearvoa 0O [2]
valitaan, jos halutaan, ettd taajuudenmuuttaja on
pysaytystilassa verkkovirran kytkeydyttyd. Parametrin
003 Paikallisohjearvo arvoksi asetetaan O.

Huom:
I)= Kauko-ohjauskaytéssa (parametri 002
i Paikallis-/kauko-ohjaus), kdynnistys-/pysaytystila
verkkovirran kytkeytyessa riippuu ulkoisista
ohjausviesteista. Jos valitaan Pulssikdynnisys
[8] parametrissa 302 Digitaalitulo, moottori j&a
pysaytystilaan verkkovirran kytkeytyessa.

020 Kasikaytto
(HAND OPERATION)

Arvo:
O Ei kaytossé (DISABLE) [0]
Kéaytdssa (ENABLE) [1]

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Toiminto:
Téssa parametrissa voit valita, onko mahdollista
vaihtaa automaattisen tilan ja k&sikayttétilan valilla.
Automaattisessa tilassa taajuudenmuuttajaa ohjataan
ulkoisilla viesteilla, kun taas kasikayttotilassa
taajuudenmuuttajaa ohjataan suoraan ohjausyksikdsta
paikallisten ohjearvojen avulla.

Valinnan selostus:
Jos téssé parametrissa on valittu Ei kdytdssa [Q],
kasikayttétoiminto ei toimi. Jos Active [1] on valittu,
voit vaihtaa automaattisen tilan ja k&sikayttotilan valilla.
Saat lisatietoja jaksosta Ohjausyksikkd.

024 Kayttajan maarittamat pika-asetukset

(USER QUICK MENU)

Arvo:

ONot active (El KAYTOSSA) [0]
Active (KAYTOSSA) 1]
Toiminto:

Téssé parametrissa voidaan ohittaa Quick Menu
-painikkeen vakioasetus ohjauspaneelissa ja

LCP 2 -ohjauspaneelissa.

Talla toiminnolla kayttéja itse parametrissa 025
Pika-asetusten valinta valita itse jopa 20 parametria
Quick Menu -painikkeen alle.

Valinnan selostus:
Jos valitaan not active [0], Quick Menu -painikkeen
vakioasetus on aktiivinen.
Jos valitaan Active [1], kayttdjan maarittelemat
pika-asetukset ovat aktiivisia.

025 Pika-asetusten valinta
(QUICK MENU SETUP)

Arvo:

[Indeksi 1 - 20] Arvo: O - 999 0 000

Toiminto:
Téassa parametrissa maaritelldan, mitk& parametrit
halutaan pika-asetuksiin, kun parametri 024 Kéyttgjan
pika-asetukset on valittu Aktiiviseksi [1].
Kayttdjan maéarittelemiin pika-asetuksiin voi
valita jopa 20 parametria.

Huom:
l': Huomaa, ettd tama parametri on asetettavissa
i vain LCP 2 -paikallisohjauspaneelista.

Katso my&s Tilauslomake .

Valinnan selostus:

Pika-asetusten muuttaminen tehdaan

seuraavalla tavalla:

1. Valitse parametri 025 Pika-asetusten valinta ja
paina [CHANGE DATA]-painiketta.

2. Indeksi 1 ilmaisee pika-asetusten ensimmaisen
parametrin. Voit selata indeksinumeroita [+ /
-]-painikkeilla. Valitse Indeksi 1.

3. Voit selata kolmea numeroa [< >]-n&ppaimella. Kun
painat [<]-painiketta kerran, voit valita parametrinu-
meron viimeisen numeron [+ / -]-painikkeilla.
Asettamalla indeksin 1 arvoksi 100 valitset
parametrin 100 Toimintatapa.

4. Paina [OK], kun indeksin 1 arvoksi on asetettu 100.

5. Toista vaiheet 2 - 4, kunnes kaikki haluamasi
parametrit on valittu Quick Menu -painikkeen alle.

6. Paina [OK] ja paaté pika-asetusten valinta.

Jos parametri 100 Toimintatapa valitaan indeksilla

1, pika-asetukset kaynnistyvat parametrista 100

aina, kun pika-asetukset aktivoidaan.

Huomaa, etté parametri 024 Kéyttéjan pika-asetukset
ja parametri 025 Pika-asetusten valinta palaavat
tehdasasetuksiin alustuksen yhteydessa.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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m Kuormitus ja moottori

100 Toimintatapa
(CONFIGURATION)

Arvo:

O Avoimen piirin nopeudenohjaus
(SPEED OPEN LOOP) Q]
Suljetun piirin nopeudenohjaus:
(SPEED CLOSED LOOP) 1]
Prosessin ohjaus, suljettu piiri
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]

Toiminto:
Téssé parametrissa valitaan toimintatapa, johon
taajuudenmuuttaja on tarkoitus sovittaa. Tama
helpottaa sovittamista tiettyyn sovellukseen, koska
parametrit, joita ei kayteta kyseisessé sovelluksessa,
ohitetaan (eivat ole aktiivisia).

Valinnan selostus:
Jos valitaan Avoimen piirin nopeudenohjaus
[0], saadaan normaali nopeudenohjaus (ilman
takaisinkytkentaviestid) automaattisella kuormituksen
ja jattdméan kompensoinnilla, joka varmistaa, etté
nopeus pysyy vakiona kuormituksen muuttuessa.
Kompensoinnit ovat kdytdssa, mutta ne voidaan poistaa
kaytosta parametrissa 134 Kuormituksen kompensointi
ja parametrissa 136 Jéttdméakompensointi .

Jos valitaan Suljetun piirin nopeudenohjaus [1],
nopeuden tarkkuus paranee. Takaisinkytkentaviesti
tarvitaan, ja PID-s&adin on asetettava
parametrirynmassa 400 Erikoistoiminnot.

Jos valitaan Suljetun piirin prosessinohjaus [3], sisainen
prosessinsaadin aktivoituu ja mahdollistaa prosessin
tarkan ohjaamisen annetun prosessiviestin mukaan.
Prosessiviesti voidaan asettaa joko prosessiyksikkda
kayttéen tai prosenttilukuna. Prosessista on tultava
takaisinkytkentaviesti, ja prosessisdadin on asetettava
parametriryhmassa 400 Erikoistoiminnot . Suljetun piirin
prosessinohjaus ei ole aktiivinen, jos DeviceNet-kortti
on asennettuna ja Instance 20/70 tai 21/71 on valittuna
parametrin 904 Instance types -osassa.

101 Momenttikayttaytyminen

(TORQUE CHARACT)

Arvo:
OCONSTANT TORQUE
(CONSTANT TORQUE) [1]
Muuttuva momentti matala
(TORQUE: LOW) 2]

Muuttuva momentti keskimaarainen

(TORQUE: MEDIUM) [3]
Muuttuva momentti korkea
(TORQUE: HIGH) [4]

Muuttuva momentti alhainen alhaisella
kaynnistysmomentilla

(VT LOW CT-START) [5]

Muuttuva momentti keskimaarainen alhaisella
kaynnistysmomentilla

(VT MEDIUM CT-START) [6]

Muuttuva momentti korkea alhaisella
kaynnistysmomentilla

(VT HIGH CT-START) [7]
SPECIAL MOTOR MODE
(SPECIAL MOTOR MODE) 8]

CT = Vakiomomentti

Toiminto:
Tassé parametrissa voidaan valita periaate, jolla
taajuudenmuuttajan jannite-/taajuusominaiskayra
sovitetaan kuormituksen momenttiominaiskayran
mukaan. Katso par. 135 Jénnite-/taajuussuhde.

Valinnan selostus:
Jos valitaan Vakiomomentti [1], saadaan kuormituksesta
riippuva U/f-ominaiskayra, jossa lahtojannite ja -taajuus
kasvavat kuormituksen kasvaessa ja nain pitavat
yll& moottorin vakiomagnetointia.

Valitse Muuttuva momentti matala [2], Muuttuva
momentti keskimdérainen [3] tai Muuttuva
momentti korkea [4], jos kuormitus on nelidinen
(keskipakopumput, puhaltimet).

Muuttuva momentti alhainen alhaisella
kdynnistysmomentilla [5], - keskimé&dréinen
alhaisella kdynnistysmomentilla [6] tai korkea
alhaisella kdynnistysmomentilla [7], valitaan, jos
tarvitaan suurempi irrotusmomentti kuin kolmella
ensin mainitulla kuormitustyypill&.

Huom:
'@ Kuormituksen kompensointia ja

jattamakompensointia ei voi valita, kun on valittu
muuttuva momentti tai erikoismoottoritila.

Tm,n (PAR.202)

195NAD0S.12

80%-

60%-

40%-

20%-

0.0

, , 5
0.0 50% 0% out

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valitse Erikoismoottoritila [8], jos halutaan asettaa
kyseiseen moottoriin sopiva U/f-ominaiskayra.
Taitekohdat asetetaan parametreissa 423-428
Jénnite/taajuus .

Huom:
By Huomaa, ettd moottorikilpiparametreissa
i 102-106 tehty muutos aiheuttaa automaattisesti
muutoksen parametrissa 108 Staattorin
resistanssi ja 109 Staattorin reaktanssi.

102 Moottorin teho Pu N

(MOTOR POWER)

Arvo:

0,25 -22 kW 0 Depends on unit

Toiminto:
Tassa on maaritettava tehon arvo [kW] Ppm,n moottorin
nimellistehon mukaan. Tehtaalla on valittu nimellinen
tehoarvo [kW] Pwm N, joka riippuu laitteen tyypista.

Valinnan selostus:
Valitse moottorin kilven mukainen arvo. Valittavana on
yksi yli- ja yksi alikoko tehdasasetukseen nahden.

103 Moottorin jannite Uy N

(MOOTT. JANNITE)

Arvo:
200 V laitteille: 50 -999 V 0 230 V
400 V laitteille: 50 -999 V 0 400 V

Toiminto:
Téssé parametrissa moottorin nimellisjannite Um N
maaritetdan tahti-Y- tai delta A -kytkent&a varten.

Valinnan selostus:
Valitse moottorikilven mukainen arvo riippumatta
taajuudenmuuttajan verkkojannitteesta.

104 Moottorin taajuus fumN
(MOOTT. TAAJUUS)

Arvo:

24 -1000 Hz 0 50 Hz

Toiminto:
Téssé parametrissa valitaan moottorin
nimellistaajuus fu N.

Valinnan selostus:
Valitse moottorin kilven mukainen arvo

105 Moottorin virta, ImN

(MOOTTORIN VIRTA)

Arvo:
0,01 - Ivax 0 Riippuu valitusta moottorista
Toiminto:

Moottorin nimellisvirran Iy N arvoa kaytetaan
taajuudenmuuttajan laskiessa esimerkiksi momenttia
ja moottorin lampdsuojausta.

Valinnan selostus:
Valitse moottorin kilven mukainen arvo Maarita
mottorin virran Iu,Nn arvo. Ota huomioon moottorin
kytkentatapa: Tahti VY tai delta A.

Arvo:
100 - fm,Nn X 60 (max. 60000 rpm)
O Riippuu parametrista 104 Moottorin taajuus, fun

Toiminto:
Talla toiminnolla valitaan moottorin kilven mukainen
nimellisnopeus Nw,N.

=]
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Valinnan selostus:
Valitse moottorin kilven mukainen arvo

Huom:
J& Maksimiarvo vastaa arvoa fiun x 60. fun,
i joka tulee maarittda parametrissa 104
Moottorin taajuus, fun.

Arvo:
OOptimointi ei kaytdssa (AMT OFF) [0]
Optimoinnin k&ynnistys (AMT START) [2]

' Huom:
": AMT ei ole mahdollinen VLT 2880-82
i -tagjuudenmuuttajassa.

Toiminto:
Automaattinen moottorin sovitus on algoritmi,
joka mittaa staattorin resistanssin Rs , vaikka

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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moottorin akseli ei pydri. Tama tarkoittaa, ettei
moottori tuota momenttia.

AMT on erinomainen apuvaline, kun otetaan kayttdoon
laitteistoja, joiden moottorin ja taajuudenmuuttajan
kayttéja haluaa sovittaa mahdollisimman hyvin yhteen.
Ominaisuutta kdytetéan erityisesti siina tapauksessa,
ettei tehdasasetus kata moottoria riittavasti..

Paras taajuudenmuuttajan sovitus saavutetaan,

jos AMT suoritetaan moottorin ollessa kylma. On
huomattava, ettd AMT:n toistaminen saattaa nostaa
moottorin lampdtilaa, miké taas lisda staattorin
resistanssia Rs. Normaalisti tdma ei ole kriittinen tekija.

AMT suoritetaan seuraav asti:

AMT:n kéynnistédminen:

1. Anna STOP-viesti.

2. Parametrin 107 Automaattinen moottorin sovitus
arvoksi asetetaan [2] Optimoinnin kdynnistys .

3. Kun AMT on suoritettu, annetaan START-viesti ja
parametrin 107 Automaattinen moottorin sovitus
arvoksi palautuu [0], kun AMT on suoritettu.

AMT:n lopettaminen:
AMT lopetetaan RESET-viestilla. Parametrin 108
Staattorin resistanssi, Rs arvoksi tulee optimoitu arvo.

AMT:n keskeyttdminen:
AMT voidaan keskeyttda STOP-viestilla.

AMT:n kéytdssa on otettava huomioon seuraavat seikat:

- AMT:n avulla voidaan maéritella moottoriparametrit
optimoidusti vain, jos taajuudenmuuttajaan
litetyn moottorin moottorikilpitiedot on syotetty
parametreihin 102 - 106.

- Naytdssa nékyy hélytys, jos moottorin sovituksen
aikana ilmenee vika.

- AMT-toiminto pystyy normaalisti mittaamaan
sellaisten moottoreiden R s -arvon, jotka ovat 1 - 2
kertaa suurempia kuin taajuudenmuuttajan
nimelliskoko.

- Paina [STOP/RESET] -painiketta, jos haluat
keskeyttdd automaattisen moottorin sovituksen.

Huom:

“: AMT-toimintoa ei saa suorittaa rinnan kytketyille
moottoreille, eiké asetuksia saa muuttaa
AMT:n ollessa k&ynnissa.

Menettely, kun AMT:td ohjataan SLCP:n kautta:

Katso jakso Ohjausyksikkd.

Valinnan selostus:
Valitse Optimoinnin kdynnistys [2], jos halutaan,
ettd taajuudenmuuttaja suorittaa automaattisen
moottorin sovituksen.

Arvo:
0.000 - XXXX €
O Riippuu valitusta moottorista

Toiminto:
Kun on asetettu parametrit 102-106 Moottorikilven
tiedot, laite asettaa automaattisesti néiden perusteella
joitakin parametreja, mm. staattorin resistanssin Rs.
Manuaalisesti sydtetyn Rs -arvon tulee koskea kylmaa
moottoria. Akselitehoa voi parantaa hienovirittamalla
Rs- ja Xs-arvot, katso menettely seuraavasta.

Huom:
": Parametreja 108 Staattorin resistanssi Rs ja 109
i Staattorin reaktanssi Xs ei yleensa tule muuttaa,
jos asetuksina ovat tyyppikilven tiedot.

Valinnan selostus:
Rs voidaan asettaa seuraavasti:

—

. Kaytetdan Rs-tehdasasetuksia, jotka
tagjuudenmuuttaja valitsee moottorin
tyyppikilven tietojen perusteella.
Arvon saa moottorin toimittajalta.
Arvot saadaan manuaalisesti mittaamalla: Rs
voidaan laskea mittaamalla kahden vaiheliittimen
valinen resistanssi RvaiHE - vaiHE. JOS RvAHE-VAIHEON
pienempi kuin 1-2 ohmia (tyypillinen arvo
moottoreissa > 5,5 kW, 400 V), pitda kayttéa
erikoisohmimittaria (Thomson-mittasiltaa tai
vastaavaa). Rs = 0.5 X RyAIHE-VAIHE.

Rs asetetaan automaattisesti, kun AMT on
valmis. Katso parametri 107 Automaattinen
moottorin sovitus.

©w N

&

109 Staattorin reaktanssi Xs

(STATOR REACTANCE)

Arvo:
0.00 - XXX ©

0 Riippuu valitusta moottorista

Toiminto:
Kun on asetettu parametrit 102-106 Moottorikilven
tiedot, laite asettaa automaattisesti naiden perusteella
joitakin parametreja, mm. staattorin reaktanssin

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Xs. Akselitehoa voi parantaa hienovirittamalla Rs- ja
Xs-arvot, katso menettely seuraavasta.

Valinnan selostus:
Xs voidaan maarittda seuraavasti:

1. Arvon saa moottorin toimittajalta.

2. Arvon saa manuaalisesti mittaamalla. Xs saadaan
kytkemalld moottori verkkovirtaan ja mittaamalla
jannite vaiheesta vaiheeseen U v ja tyhjakayntivirta .

Um XL

§ = — — ——

V3xls 2
XL: Katso parametri 142.

3. Kaytetddn Xs-tehdasasetuksia, jotka
taajuusmuuttaja valitsee moottorin tyyppikilven
tietojen perusteella.

117 Resonanssin vaimennus
(RESONANCE DAMPING)

Arvo:

OFF - 100% [OFF -100]
OOFF % [OFF]

Toiminto:

Resonanssin vaimennus voidaan optimoida CT-tilassa.
Vaikutustaso saédetaan tassa parametrissa.

Arvo voi olla valiltd 0 % (OFF) ja 100 %. 100 %
vastaa 50 %:n vahennysta U/F-suhteeseen.
Oletusarvo on OFF.

Sisaiset asetukset (kiinteat):

Resonanssisuodatin on aktiivinen arvon ollessa
enemman kuin 10 % nimellisarvosta.

Téssé tapauksessa se on aktiivinen arvon

ollessa vahintaan 5 Hz.

Nopeuden siirtyma arvosta 0 nimellisvuotasolle: 500 ms
Nopeuden siirtymé& nimellistasolta vuotasolle =: 500 ms

Toiminnon kuvaus:

Suodatin tarkkailee aktiivista moottorivirtaa
ja muuttaa moottorinjannitettd seuraavan
kuvan mukaisesti. Suodatin reagoi moottorin
nimellisvirtaan viittaaviin tasoihin.

Moottorin virta
[Imact] 4

40%
nimellisarvosta —
20%
nimellisarvosta |
10% —
nimellisarvosta

Moottorin jinn
Um 4

100% =

Vihimmaéisarvo—
%

175NA105.10

Jos aktiivinen moottorivirta on alle 10 %, moottorin
jannitetta pienennetaan edella mainitulla nopeudella,
kunnes jannite saavuttaa parametrin 117 asetuksen.
Jos aktiivinen moottorivirta on yli 20 %, jannitetta
suurennetaan edelld mainitulla nopeudella. Jos
aktiivinen moottorivirta saavuttaa 40 %, moottorijannite
suurennetaan heti tavalliseksi moottorijannitteeksi.
Moottorijannitteen pienennys maaraytyy parametrin
117 asetuksen mukaisesti.

Valinnan selostus:
Maaritéd moottorivirran vaikutus [Imact] U/F-suhteeseen
vélille 0 % (OFF) ja 100 %. 100 % vastaa 50 %:n
vahennystd U/F-suhteeseen. Oletusarvo on OFF.

=]
=
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119 Korkea kaynnistysmomentti

(HIGH START TORQ.)

Arvo:
0,0 -0,5 s

0 0,0 s

Toiminto:
Suuren kaynnistysmomentin varmistamiseksi
voidaan sallia n. 1,8 x Iinv enintdan 0,5 s
ajan. Taajuudenmuuttajan (vaihtosuuntaajan)
suojausraja rajoittaa kuitenkin virtaa. 0 s vastaa
ei korotettua kaynnistysmomenttia.

Valinnan selostus:
Aseta aika, jona kaynnistysmomentin halutaan
olevan suuri.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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120 Kaynnistysviive
(START DELAY)

Arvo:

0,0-100 s 0 00s

Toiminto:
Taméa parametri mahdollistaa k&ynnistyshetken
viivastyttamisen sen jalkeen, kun kaynnistysedellytykset
ovat olemassa.. Viiveen jalkeen lahtétaajuus
nousee ohjearvoon.

Valinnan selostus:
Aseta aika, jonka halutaan kuluvan ennen
kiihdytyksen alkamista.

121 Kaynnistystoiminto
(START FUNCTION)

Arvo:

Tasavirtapito kdynnistysviiveen ajan

(DC HOLD/DELAY TIME) Q]

Tasavirtajarrutus kéynnistysviiveen ajan

(DC BRAKE/DELAY TIME) 1]
OVapaa rullaus kaynnistysviiveen ajan

(COAST/DELAY TIME) 2]

Kaynnistystaajuus/-jannite myotapaivaan

(CLOCKWISE OPERATION) [3]

Kaynnistystaajuus/-jannite ohjearvon suuntaan

(VERTICAL OPERATION) [4]

Toiminto:
Té&ssé valitaan tila, jossa moottorin halutaan
olevan k@ynnistysviiveen ajan (valittu parametrissa
120 Kéynnistysviive ).

Valinnan selostus:

Kun valitaan Tasavirtapito kdynnistysviiveen
afjan [0]; moottorille sydtetddn DC-pitovirta
kaynnistysviiveen ajan. Jannite asetetaan parametrissa
137 Tasavirtapitojénnite .

Kun valitaan Tasavirtajarrutus kdynnistysviiveen

ajan [1]; moottorille sy6tetddn DC-jarrutusvirta
kaynnistysviiveen ajan. Jannite asetetaan parametrissa
132 Tasavirtajarrutusjénnite.

Kun valitaan Vapaa rullaus kdynnistysviiveen ajan (2],
taajuudenmuuttaja ei ohjaa moottoria kaynnistysviiveen
aikana (vaihtosuuntaaja on pysaytetty).

Kun valitaan Kédynnistystaajuus/-jannite myotapaivaan
[3], saadaan parametreissa 130 Kaynnistystaajuus
ja 131 Jénnite kdynnistettdessé selostettu toiminto
aktivoiduksi kaynnistysviiveen ajaksi. Riippumatta
siitd, mika ohjearvoviestin arvo on, lahtétaajuus on se,

joka on asetettu parametrissa 130 Kadynnistystaajuus
ja lahtoéjannite on se, joka on asetettu parametrissa
131 Jénnite kdynnistettdessa.

Toimintoa kaytetédan tyypillisesti nosto-
/laskusovelluksissa.Tata kaytetdan erityisesti
sovelluksissa, joissa on kartioankkurimoottoreita,

ja joissa halutaan aluksi kaynti mydtapaivaan ja
sitten kaynti ohjearvon suuntaan.

Kun valitaan Kéynnistystaajuus/-jannite ohjearvon
suuntaan [4], saadaan parametreissa 130
Kéaynnistystaajuus ja 131 Jannite kdynnistettdessa
selostettu toiminto aktivoiduksi kdynnistysviiveen ajaksi.
Moottori pydrii talldin aina ohjearvon suuntaan. Jos
ohjearvoviesti on nolla, lahtdtaajuus on 0 Hz, mutta
|ahtéjannite on se, joka on asetettu parametrissa
131 Jénnite kdynnistettdessd . Jos ohjearvoviesti on
muu kuin nolla, lahtétaajuus on se, joka on valittu
parametrissa 130 Kaynnistystaajuus ja lahtdjannite
on se, joka on asetettu parametrissa 131 Jénnite
kdynnistettdessd . Toimintoa kaytetdan tyypillisesti
nosto-/laskusovelluksissa, joissa on vastapaino.
Tata kaytetdan erityisesti sovelluksissa, joissa on
kartioankkurimoottori. Kartioankkurimoottori voidaan
kytked irti parametrissa 130 Kéynnistystaajuus ja
parametrissa 131 Jénnite kdynnistettdessa.

122 Toiminto pysaytettdessa
(FUNCTION AT STOP)

Arvo:

OVapaarullaus (COAST) [0]
Tasavirtapito (DC HOLD) [1]
Toiminto:

Tassé voidaan valita taajuudenmuuttajan toiminto,
joka kytkeytyy, kun lahtétaajuus on pienempi kuin
parametrissa 123 Minimitaajuus, jolla toiminto
pysdytettdessé aktivoituu asetettu taajuus, tai
pysaytyskaskyn jalkeen, tai kun lahtdtaajuus

on hidastettu arvoon 0 Hz.

Valinnan selostus:
Vapaa rullaus [O] valitaan, jos taajuudenmuuttajan pitaa
'vapauttaa’ moottori (vaihtosuuntaaja pysahtyy).

Tasavirtapito [1] valitaan, jos halutaan aktivoida
parametri 137 Tasavirtapitojannite.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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123 Minimitaajuus, jollatoiminto pysaytettdessa

aktivoituu

(MIN.F. FUNC.STOP)
Arvo:
0,1 -10 Hz 0 0,1 Hz
Toiminto:

Tassa parametrissa voidaan asettaa taajuus,
jolla parametrissa 122 Toiminto pyséytettdessé
valittu toiminto aktivoituu.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu laht6taajuus.

Huom:
By Jos parametrille 123 on asetettu parametria
i 130 suurempi arvo, kaynnistysviivetoiminto
(parametrit 120 ja 121) jatetdan valiin.

Huom:
“: Jos parametrille 123 on asetettu liian suuri arvo
i ja parametrissa 122 on valittu tasavirtapito,
laht6taajuus hyppad parametrissa 123
asetettuun arvoon ilman kiihdytysta. Tasté voi olla
tuloksena ylivirtavaroitus/-halytys.

126 Tasavirtajarrutuksen vaikutusaika
(DC BRAKING TIME)

Arvo:

0 -60 s 0 10 s

Toiminto:
Tassé parametrissa asetetaan tasavirtajarrutuksen
vaikutusaika, jonka parametrissa 132
Tasavirtajarrutusjdnnite asetettu jannite on aktivoituna.

Valinnan selostus:
Aseta tarvittava aika.

127 Tasavirtajarrutuksen alkamistaajuus
(DC-JARR. ALKAA)

Arvo:
0,0 (SEIS) - param. 202
Lahtétaajuuden yldraja, f max

Toiminto:
Téassa parametrissa asetetaan tasavirtajarrutuksen
alkamistaajuus, jolla jarrutusvirta aktivoituu
pysaytyskaskyn yhteydessa.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu taajuus.

128 Moottorin lamposuojaus
(MOT.THERM PROTEC)

Arvo:

OEisuojausta (NO PROTECTION) [0]
Termistorin varoitus
(THERMISTOR WARN) 1]
Termistorin laukaisu (THERMISTOR TRIP) [2]
ETR-varoitus 1 (ETR WARNING 1) [3]
ETR-laukaisu 1 (ETR TRIP 1) [4]
ETR-varoitus 2 (ETR WARNING 2) [5]
ETR-laukaisu 2 (ETR TRIP 2) [6]
ETR-varoitus 3 (ETR WARNING 3) [7]
ETR-laukaisu 3 (ETR TRIP 3) [8]
ETR-varoitus 4 (ETR WARNING 4) [9]
ETR-laukaisu 4 (ETR TRIP 4) [10]

Toiminto:
Taajuusmuuttaja voi valvoa moottorin lampétilaa
kahdella tavalla:

PTC-termistorilla, joka on asennettu moottoriin.
Termistori kytketaan liittimen 50 (+10 V) ja jonkin
digitaalilittimista 18, 19, 27 tai 29 véliin. Katso
parametri 300 Digitaalitulot.
Lampdkuormituksen laskenta (ETR - Electronic
Thermal Relay) senhetkisen kuormituksen
ja ajan pohjalta. Tata verrataan moottorin
nimellisvirtaan Im,N ja nimellistagjuuteen fu N.
Laskennassa otetaan huomioon, etté pienemmilla
nopeuksilla tarvitaan pienempi kuormitus
vahaisemman ilmanvaihdon vuoksi.

t [s]

2000 ' 8
! 2
1000 !
==
\ A)
4 ANAN
N
2 )
I~
100 \§\>\ L—four= 1 x fun
50 = —1 —four= 2 x fun
ig four= 0.2 x fM,N
30
20
Im
10 Tun

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

ETR-toiminnot 1 - 4 ryhtyvat kuormituksen laskentaan
vasta sitten, kun siirrytdan Asetuksiin, joissa ne on
valittu. Tdman vuoksi voidaan kayttad ETR-toimintoa
silloinkin, kun k&ytetdan vuorotellen useita moottoreita.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Valitse Ei kdytdsséd [0], ellei varoitusta tai laukaisua
tarvita moottorin ylikuormittuessa.
Valitse Termistorin varoitus [1], jos halutaan varoitus,
kun moottoriin litetty termistori kuumentuu liikaa.
Valitse Termistorin laukaisu [2], jos halutaan laukaisu,
kun moottoriin liitetty termistori kuumentuu likaa.
Valitse ETR-varoitus1 - 4, jos halutaan varoitus,
kun moottori on laskelmien mukaan ylikuormittunut.
Taajuusmuuttaja voidaan myds ohjelmoida antamaan
varoitusviesti jonkin digitaalilahdén kautta. Valitse
ETR-laukaisu 1 - 4, jos halutaan laukaisu, kun moottori
on laskelmien mukaan ylikuormittunut.

Huom:
'l: Toiminto ei suojaa yksittaisia moottoreita,
q jos moottorit on kytketty rinnan.

130 Kaynnistystaajuus
(START FREQUENCY)

Arvo:

0,0 -10,0 Hz 0 0,0 Hz

Toiminto:
Kaynnistystaajuus on kaytdssé kaynnistyskaskyn
jalkeen parametrissa 120 Kéynnistysviive asetetun
gjan. Lahtdtaajuus ‘hyppéd’ asetettuun taajuuteen.
Tietyt moottorit, esim. kartioankkurimoottorit
tarvitsevat kaynnistettdessé suuremman
jannitteen/kaynnistystaajuuden kytkeékseen
mekaanisen jarrun irti. Ne asetetaan parametrissa 130
Kéynnistystaajuus ja 131 Jénnite kdynnistettdessa.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu kaynnistystaajuus. Edellytyksena on,
ettd parametrin 121 Kéynnistystoiminto arvoksi on
asetettu Kédynnistystaajuus/-jannite mydétapdivaan [3]
tai Kdynnistystaajuus/-jannite ohjearvon suuntaan [4],
ettd parametrissa 120 Kédynnistysviive on asetettu
aika ja ettd on olemassa ohjearvoviesti.

Huom:

'l: Jos parametrille 123 on asetettu parametria
130 suurempi arvo, kdynnistysviivetoiminto
(parametrit 120 ja 121) jatetédan valiin.

131 Jannite kaynnistettaessa

(INITIAL VOLTAGE)

Arvo:

0,0 - 200,0 V OooovVv

Toiminto:
Jéannite kdynnistettdesséd on aktiivinen parametrissa
120 Kéynnistysviive asetetun ajan kaynnistyskaskyn
jélkeen. Parametria voidaan kayttad esim. nosto-
ja laskusovelluksissa (kartioankkurimoottoreiden
yhteydesséd).

Valinnan selostus:
Aseta jannite, joka tarvitaan mekaanisen jarrun
irtikytkemiseksi. Edellytyksena on, ettd parametrin
121 Kéaynnistystoiminto, arvoksi on asetettu
Kéynnistystaajuus/-jannite mydtépdaivéaan [3] tai
Kdéynnistystaajuus/-jannite ohjearvon suuntaan [4],
ettd parametrissa 120 Kédynnistysviive on asetettu
aika ja ettd on olemassa ohjearvoviesti.

132 Tasavirtajarrutuksen jannite

(DC BRAKE VOLTAGE)

Arvo:

0 - 100 % tasavirtajarrutusjannitteen maksimiarvosta.
0 0%

Toiminto:

Tassé parametrissa asetetaan tasavirtajarrutusjannite,
joka aktivoituu pysaytettdessa, kun saavutetaan
parametrissa 127 Tasavirtajarrutuksen alkamistaajuus
asetettu tasavirtajarrutustaajuus, tai jos on aktivoitu
Tasavirtajarrutus kddnteinen digitaalitulon tai
sarjaportin kautta. Taman jalkeen tasavirtajarrutus
on kaytdssa ajan, joka on asetettu parametrissa

126 Tasavirtajarrutuksen vaikutusaika.

Valinnan selostus:
Asetetaan %-arvona suurimmasta tasavirtajarrutusjan-
nitteesta, joka riippuu valitusta moottorista.

133 Kaynnistysjannite
(START VOLTAGE)

Arvo:
0,00 - 100,00 V O Riippuu laitteesta
Toiminto:

Kaynnistysmomenttia voidaan lisata suurentamalla
kaynnistysjannitettd. Pienet moottorit (< 1,0 kW)
vaativat yleensé korkean kaynnistysjannitteen.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Par. 134
Kuorman kompensointi

Par. 135
U/f-kdyrd

Par. 133 T
K&ynnistys—
jannite

0,1 x fm,n fm.n fM[HZ]

Valinnan selostus:
Arvo valitaan siten, ett&d moottorin k&ynnistaminen
kyseisella kuormituksella on juuri ja juuri mahdollinen.

Varoitus: Jos kaynnistysjannite
' asetetaan liilan suureksi, seurauksena
d saattaa olla moottorin ylimagnetointi

ja ylikuumeneminen, jolloin taajuudenmuuttaja
saattaa lopettaa toiminnan.

134 Kuormituksen kompensointi
(LOAD COMPENSATIO)

Arvo:
0,0 - 300,0 %

0 100,0 %

Toiminto:
T&ssé parametrissa asetetaan kuormituskayrat. Kun
kuormituksen kompensointia lisdtdan, moottorille
sy6tetdan suurempi jannite korkeammalla taajuudella
kuormituksen kasvaessa. Toimintoa k&ytetdan esim.
moottoreissa tai sovelluksissa, joiden tyhjakayntivirta
on tdyden kuormituksen virtaa selvasti pienempi.

Huom:
ll: Jos arvo asetetaan liian suureksi,
a taajuudenmuuttaja saattaa lopettaa
toiminnan ylivirran vuoksi.

Valinnan selostus:
Ellei tehtaalla asetettu arvo ole riittava, kuormituksen
kompensointi asetetaan arvoon, joka mahdollistaa
kaynnistymisen kyseessa olevalla kuormituksella.

Varoitus: Liian suuri kuormituksen
kompensointi tekee kdynnin epavakaaksi.

135 Jannite-/taajuussuhde
(U/F RATIO)

Arvo:

0,00 - 20,00 V/Hz O Riippuu laitteesta

Toiminto:
Tassa parametrissa voidaan muuttaa lahtdjannitteen
(V) ja lahtétaajuuden (f) vélista suhdetta lineaarisesti,
tavoitteena moottorin oikea magnetointi, jolla
puolestaan kaynnin dynamiikka, tarkkuus ja hydtysuhde
ovat parhaat mahdolliset. Jannite-/taajuussuhde
vaikuttaa jannitekayraan, jos valitaan Vakiomomentti
[1] parametrissa 101 Momentti

Valinnan selostus:
Jannite-/taajuussuhdetta muutetaan vain, ellei voida
asettaa oikeita arvoja parametreissa 102-109.
Tehdasasetuksiin ohjelmoitu arvo perustuu
kuormittamattomaan kayttoon.

136 Jattdmakompensointi

(SLIP COMP)

Arvo:
-500 - +500% nimellisesta jattamakompensoinnista
0 100%
Toiminto:

Jattamakompensointi lasketaan automaattisesti
mm. moottorin nimellisnopeuden nu,N perusteella.
Tassa parametrissa jattdméakompensointia voidaan
hienos&atai ja siten ottaa huomioon nm N-arvon
toleranssit. Jattamakompensointi on k&ytdssa vain,
jos on valittu Avoimen piirin nopeudenohjaus [O]
parametrissa 100 Toimintatapa ja Vakiomomentti
[1] parametrissa 101 Momentti.

Valinnan selostus:
Nappéile %-arvo.

137 Tasavirtapitojannite
(DC HOLD VOLTAGE)

Arvo:
0 - 100% tasavirtapitojannitteen maksimiarvosta.

0 0%
Toiminto:

Parametria kaytetddn moottorin pitoon (pitomomentti)
kaynnistyksen ja pyséytyksen yhteydessa.

Valinnan selostus:
Parametria voidaan kayttda vain, jos on valittu
Tasavirtapito parametrissa 121 Kéynnistystoiminto

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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tai par. 122 Toiminto pysdytettdessa.
Pysaytystoiminto-arvoksi asetetaan %-arvo
suurimmasta tasavirtapitojannitteestd, joka taas
riippuu valitusta moottorista.

138 Jarrun laukaisutaajuus
(BRAKE CUT OUT)

Arvo:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Toiminto:
Téassa valitaan taajuus, jolla ulkoinen jarru vapautetaan
sen [ahdodn kautta, joka on asetettu parametrissa 323
Releldhté 1-3 tai 341 Digitaaliléhtd liitin 46.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu taajuus.

139 Jarrun kytkentataajuus
(BRAKE CUT IN)

Arvo:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Toiminto:
T&ssé valitaan taajuus, jolla ulkoinen jarru
aktivoidaan; tdma tapahtuu sen 1&hddn kautta,
joka on asetettu parametrissa 323 Releldhtd 1-3
tai 341 Digitaalildhto liitin 46.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu taajuus.

140 Virta, minimiarvo
(CURRENT MIN VAL)

Arvo:
0 % - 100 % vaihtosuuntaajan 1&htdvirrasta 0O 0 %

Toiminto:
Tassa valitaan vahimmaisvirta, joka vaaditaan
mekaanisen jarrun vapauttamiseksi. Virran valvonta on
aktiivinen pysaytyksesta jarrun vapautumiseen saakka.

Valinnan selostus:
Tama on varotoimenpide, jolla varmistetaan, ettei
kuorma putoa nosto-/laskusovelluksessa.

Arvo:
0.000 - XXX, XXX €2
0 Riippuu valitusta moottorista
XL on roottorin ja staattorin vuotoreaktanssien summa.

Toiminto:
Kun on asetettu parametrit 102-106 Moottorikilven
tiedot, laite asettaa automaattisesti naiden perusteella
joitakin parametreja, mm. vuotoreaktanssin
XL. Akselitehoa voi nostaa hienoséatamalla
vuotoreaktanssia XL.

Huom:
": Parametria 142 Vuotoreaktanssi X, ei yleensa
i kannata muuttaa, jos tyyppikilven tiedot on
asetettu, parametrit 102-106.

Valinnan selostus:
XL voidaan asettaa seuraavasti:

—

Arvon saa moottorin toimittajalta.

Kéaytetdadn X -tehdasasetuksia, jotka
taajuusmuuttaja valitsee moottorin tyyppikilven
tietojen perusteella.

N

143 Sisdaisen tuulettimen ohjaus
(FAN CONTROL)

Arvo:

OAutomaattinen (AUTOMATIC) [0]
Aina paalla (ALWAYS ON) [1]
Aina poissa kaytosta (ALWAYS OFF) 2]
Toiminto:

Parametri voidaan asettaa niin, ettd siséinen tuuletin
kytkeytyy automaattisesti p&alle ja pois. Siséinen
tuuletin voidaan my6s ohjelmoida siten, etté se on
aina paalla tai aina poissa kaytdsta.

Valinnan selostus:
Jos valitaan Automaattinen [0], siséinren tuuletin
kytkeytyy paalle ja pois paaltd ympariston lampdtilasta
ja tagjuudenmuuttajan kuormituksesta riippuen.
Jos valitaan Aina p&élld [1] Aina poissa kdytdsté
[2], sisdinen tuuletin on vastaavasati aina tai
ei koskaan paalla.

' Huom:

": Jos valitaan Aina poissa kdytdsta [2] yhdistettyna
korkeaan kytkentataajuuteen, pitkiin
moottorikaapeleihin tai suureen lahtdtehoon,

taajuudenmuuttajan kayttoika lyhenee.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Arvo:
1,00 - 1,50 0 1,30
Toiminto:

Tassa parametrissa asetetaan vaihtovirtajarrutus.
Parametrissa 144 voidaan s&ataa moottoriin vaikuttavaa
generatiivista momenttia mahdollisimman suureksi,
kuitenkin niin, ettei valipiirin jannite nouse varoitusrajalle.

Valinnan selostus:
Arvoa suurennetaan, jos tarvitaan suurempi
mahdollinen jarrutusmomentti. Jos valitaan 1,0,
vaihtovirtajarru ei ole kaytdssé.

Huom:
": Jos parametrin 144 arvoa suurennetaan,
q generaattorikuormalla esiintyvd moottorin virta
suurenee samalla voimakkaasti. Parametrin
arvoa on siksi syytd muuttaa vain sellaisissa tapauksissa,
ettd on mittauksin varmistettu, ettei moottorin virta
missaan kayttdolosuhteissa ylitd suurinta sallittua
moottorin virtaa. Huomaa: virtaa ei voi lukea néytdsta.

146 Kuittausjannitevektori
(RESET VECTOR)

=
Arvo: 9
“Ei kéytossa (OFF) (0] %
Nollaus (RESET) [1] 5
Toiminto:

Kun jannitevektori nollataan, se asetetaan
samaan lahtdarvoon joka kerta, kun uusi
prosessijakso kaynnistyy.

Valinnan selostus:
Valitse nollaus (1), kun prosessijakso toistuu aina
samanlaisena. Talldin pysaytyksen toistotarkkuus
paranee. Valitse Ei kaytdssa (0), kun kyseessa on esim.
nosto-/laskusovellus tai kaytetdan tahtimoottoreita.
T&llGin on eduksi, ettd moottori ja taajuudenmuuttaja
ovat aina tahdissa keskenaan.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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m Ohjearvot ja rajat

200 Lahtotaajuus alue
(OUT FREQ. RNG/ROT)

Arvo:

OVain myétapaivaan, 0 - 132 Hz
(132 HZ CLOCKWISE) Q]
Molempiin suuntiin, O - 132 Hz
(132 HZ BOTH DIRECT) 1]
Vain vastapaivaan, 0 - 132 Hz
(132 HZ COUNTER CLOCK) 2]
Vain mydtapaivaan, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ CLOCK WISE)()
Molempiin suuntiin, O - 1 000 Hz
(1000 HZ BOTH DIRECT) [4]
Vain vastapaivaan, 0 -1 000 Hz
(1000 HZ COUNTER CLOCK) 5]

Toiminto:
Tama parametri suojaa tahattomalta suunnanvaihdolta.
Liséksi voidaan valita suurin lahtétaajuus, joka on
voimassa riippumatta muiden parametrien asetuksista.
Parametri ei ole kaytdssa, jos on valittu Suljetun piirin
prosessinohjaus parametrissa 100 Toimintatapa.

Valinnan selostus:
Valitse haluttu pydrimissuunta ja enimmaislahtotaajuus.
Huomaa, etté jos valitaan Vain mydtédpéivadn &
Isqb;0]/[3] tai Vain vastapéivédan [2]/[5], lahtbtaajuus
rajoitetaan alueelle fuin- f max. Jos valitaan Molempiin
suuntiin [1]/[4], 1&htdtaajuus rajoitetaan alueelle + f
max (minimitaajuudella ei ole merkitysta).

[Hz]]
Par.202 =

Par. 205 + toleranss!
60 Par. 205 jearvo
Par.215 2 Par. 204
esiv.ohjearvo = —-50% ar. vo
10{e2 Par. 201 Ightutagjuud
alaraja
10[v]

60

175ZA294.11

201 Lahtotaajuuden alaraja, fmin

(MIN OUTPUT FREQ)

Arvo:
0,0 - fmax

0 0,0 Hz

Toiminto:
Tassa parametrissa voidaan valita minimitaajuus,
joka vastaa pieninta pyorimisnopeutta, jolla

moottoria saa kayttdd. Jos on valittu molempiin
suuntiin parametrissa 200 Léahtotaajuusalue,
minimitaajuudella ei ole merkitysta.

Valinnan selostus:
Arvo voidaan valita valiltd 0,0 Hz - parametrissa 202
Léhtotaajuuden ylédraja, fiuax asetettu taajuus.

202 Lahtdtaajuuden ylaraja, f max

(MAX OUTPUT FREQ)

Arvo:
fvmin - 132/1000 Hz (par. 200 Léahtdtaajuusalue)
0 132 Hz
Toiminto:

Téssé parametrissa voidaan valita maksimitaajuus,
joka vastaa suurinta pydrimisnopeutta, jolla
moottoria saa kayttaa.

Huom:
& Taajuudenmuuttajan lahtstaajuus ei voi olla
q suurempi kuin 1/10 kytkentataajuudesta
(parametri 411 Kytkentétaajuus).

Valinnan selostus:
Arvo voidaan valita valilta fmin - parametrissa 200
Léhtotaajuusalue valittu arvo.

203 Ohjearvoalue
(REFERENCE RANGE)

Arvo:
OMinimiohjearvo - maksimiohjearvo (MIN - MAX) [0]
-Maksimiohjearvo - maksimiohjearvo (-MAX - +MAX]1]

Toiminto:
Tassa parametrissa valitaan, pitadkd ohjearvoviestin
olla positiivinen vai voiko se olla sek& positiivinen
ettd negatiivinen. Alaraja voi olla negatiivinen, ellei
parametrissa 100 Toimintatapa ole valittu Suljetun piirin
nopeudenohjaus. Tassa tulee valita Minimiohjearvo
- maksimiohjearvo [Q], jos on valittu Suljetun piirin
prosessinohjaus [3] parametrissa 100 Toimintatapa.

Valinnan selostus:
Valitse haluttu alue.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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204 Minimiohjearvo, Refuin
(MIN. REFERENCE)

Arvo:
Par. 100 Toimintatapa = Avoin piiri [0].
-100.000,000 - par. 205 Refumax 0 0,000 Hz
Par. 100 Toimintatapa = Suljettu piiri [1]/[3].
-Par. 414 Minimitakaisinkytkentéd - par. 205 Refipax

0 0,000 r/min / par 416

Toiminto:
Minimiohjearvo iimaisee kaikkien ohjearvojen
summan pienimman mahdollisen arvon. Jos
parametrissa 100 Toimintatapa on valittu Suljetun piirin
nopeudenohjaus [1] tai Suljetun piirin prosessinohjaus
[3] minimiohjearvoa rajoittaa parametri 414
Minimitakaisinkytkentd . Minimiohjearvoa ei oteta
huomioon, jos paikallisohjearvo on kaytdssa.

Ohjearvon yksikkd voidaan valita seuraavan
kaavion perusteella:

Par. 100 Toimintatapa Yksikkd
Avoin piiri [0] Hz
Avoimen piirin nopeudenohjaus [1] r/min
Suljetun piirin prosessinohjaus [3] Par. 416

Valinnan selostus:
Minimiohjearvo asetetaan, jos moottorin taytyy
pyoria tietylld miniminopeudella, vaikka
kokonaisohjearvo olisikin O.

205 Maksimiohjearvo, Refmax
(MAX. REFERENCE)

Arvo:
Par. 100 Toimintatapa = Avoin piiri [0].
Par. 204 Refyyn - 1000,000 Hz 0 50,000 Hz

Par. 100 Toimintatapa = Suljettu piiri [1]/[3].
Par. 204 Refuin - Par. 415 Maksimitakaisinkytkenta
0 50,000 r/min / par 416

Toiminto:
Maksimiohjearvo ilmaisee kaikkien ohjearvojen
summan suurimman mahdollisen arvon. Jos on valittu
Suljettu piiri [1]/[3] parametrissa 100 Toimintatapa,
maksimiohjearvo ei voi ylittdd parametrissa 415
Maksimitakaisinkytkentd annettua arvoa.
Maksimiohjearvo ohitetaan, kun paikallisohjearvo
on aktiivisena.

Ohjearvon yksikkd voidaan valita seuraavan
kaavion perusteella:

Par. 100 Toimintatapa Yksikkd

Avoin piiri [0] Hz

Avoimen piirin nopeudenohjaus [1] r/min

Suljetun piirin prosessinohjaus [3] Par. 416

Valinnan selostus:
Maksimiohjearvo asetetaan, jos moottoria ei saa
kayttad asetettua arvoa suuremmalla nopeudella
silloinkaan, kun kokonaisohjearvo on suurempi
kuin maksimiohjearvo.

206 Rampin tyyppi
(RAMP TYPE)

Arvo:

OLineaarinen (LINEAR) [0]
Sinimuoto (S-SHAPED) [1]
Sini2 -muoto (52) 2]
Toiminto:

Valittavana on lineaarinen, sinimuotoinen ja sini
potenssiin kaksi -muotoinen ramppaus.

Valinnan selostus:
Valitse haluttu rampin tyyppi kiihtyvyys-
/hidastuvuusvaatimusten mukaan.

Nopeus

195NA033.10

Sin Lineaarinen

Sin2

207 Rampin nousuaika 1
(RAMP UP TIME 1)

Arvo:
0,02 -3600,00 s 0 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Toiminto:
Rampin nousuaika on aika, joka kuluu kiihdytettdessa
kayttd O hertsistd moottorin nimellistaajuuteen fuN
(parametri 104, Moottorin taajuus fn). Kiihdytyksen
aikana lahtovirta ei saa saavuttaa virtarajaa (virtaraja
asetetaan parametrissa 221 Virtaraja I ).

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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flshts

f MAX.(202)1
Ohjearvo-

fM,N (104)]

fMIN.(201)

Rampin nousuaika
207/209

Rampin laskuaika
208/210

175ZA047.12

Valinnan selostus:
Haluttu Rampin nousuaika asetetaan.

208 Rampin laskuaika 1
(RAMP DOWN TIME 1)

Arvo:
0,02 -3600,00 s 0 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Toiminto:
Rampin laskuaika on aika, jona moottorin nopeus
lasketaan moottorin nimellistaajuudesta fu,N (parametri
104 Moottorin taajuus, fun) O Hz:n taajuuteen, jos
vaihtosuuntaajassa ei ole ylijannitettd sen vuoksi,
ettd moottori toimii generaattorina.

Valinnan selostus:
Haluttu rampin laskuaika asetetaan.

209 Rampin nousuaika 2
(RAMP UP TIME 2)

Arvo:
0,02 -3600,00 s 0 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Toiminto:
Katso parametrin 207 Rampin nousuaika 1 kuvaus.

Valinnan selostus:
Haluttu rampin nousuaika asetetaan. Rampista
1 vaihdetaan ramppiin 2 aktivoimalla Ramppi
2 digitaalitulon kautta.

210 Rampin laskuaika 2
(RAMP DOWN TIME 2)

Arvo:
0,02 -3600,00 s O 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Toiminto:
Katso parametrin 208 Hidastusaika 1 kuvaus.

Valinnan selostus:
Haluttu hidastusaika asetetaan. Rampista 1 vaihdetaan
ramppiin 2 aktivoimalla Ramppi 2 digitaalitulon kautta.

211 RyOminnan ramppiaika
(JOG RAMP TIME)

Arvo:
0,02 -3600,00 s 0 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Toiminto:
Rydmintakiihdytysaika on aika, joka kuluu
kiihdytettdessa/hidastettaessa kayttdé 0 hertsista
moottorin nimellistaajuuteen fv N (parametri 104,
Moottorin taajuus fun). Kiihdytyksen aikana 1aht6virta
ei saa saavuttaa virtarajaa (virtaraja asetetaan
parametrissa 221 Virtaraja Ipv).

R/ydmlnia aktlivinen

flghts 4

yomintd ei aktiivinen

Par. 213 Ry8mintd

| |
| |
| |
| |
1 1
Ry8minndn rampplaika Rampin laskuaika
211 207/209

195NA075.10

Ryodminnan ramppiaika alkaa, jos paikallisoh-
jauspaneelin, digitaalitulon tai sarjaportin kautta
annetaan rydmintaviesti.

Valinnan selostus:
Haluttu ramppiaika asetetaan.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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212 Pikapysaytyksen rampin laskuaika
(Q STOP RAMP TIME)

Arvo:
0,02 -3600,00 s 0 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Toiminto:
Pikapysaytyksen rampin laskuaika on hidastusaika
moottorin nimellistagajuudesta O hertsiin edellyttéen,
ettei vaihtosuuntaajassa synny ylijannitettd moottorin
regeneratiivisen toiminnan kautta, tai jos generoitunut
virta on suurempi kuin virtaraja parametrissa 221
Virtaraja I.iv. Pikapyséaytys aktivoidaan digitaalilitdnnén
tai sarjaportin kautta annetulla viestilla.

Valinnan selostus:
Haluttu rampin laskuaika asetetaan.

213 RyOmintataajuus
(JOG FREQUENCY)

Arvo:
0,0 - Par. 202 Lahtttaajuuden ylaraja, fvmax
0 10,0 Hz
Toiminto:

Rydmintataajuudella fjoa tarkoitetaan kiinteda
lahtétaajuutta, jonka taajuudenmuuttaja ldhettaa
moottorille, kun rydmintatoiminto aktivoidaan.
Rydmintad aktivoidaan digitaalitulojen, sarjaportin
tai paikallisohjauspaneelin kautta annetulla viestilla,
edellyttaen, ettd tama on aktivoitu parametrissa
015 Paikallinen ryéminta.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu taajuus.

214 Ohjearvon tyyppi

(REF FUNCTION)

Arvo:

O Summa (SUM) [0]
Suhteellinen (RELATIVE) [1]
Ulkoinen/esivalittu (EXTERNAL/PRESET) 2]
Toiminto:

On mahdollista maaritella, miten esivalitut ohjearvot
lisatdan muihin ohjearvoihin, talldin kaytetaan asetusta
Summa tai Suhteellinen. Toiminnolla Ulkoinen/esivalittu
voidaan my@&s valita, halutaanko vaihtaa ulkoisista
ohjearvoista esivalittuihin ja painvastoin.

Ulkoinen ohjearvo on analogisten ohjearvojen,
pulssiohjearvojen ja sarjalikenteesta saatujen
ohjearvojen summa.

Valinnan selostus:
Jos valitaan Summa [0], yhden esivalitun ohjearvon
(parametrit 215-218 Esivalittu ohjearvo ) osoittama
prosenttiosuus ohjearvoalueesta (Refuin - Refvax),
lisatdan muihin ulkoisiin ohjearvoihin.
Jos valitaan Suhteellinen [1], yhden esivalitun
ohjearvon (parametrit 215-218 Esivalittu ohjearvo
) arvo lisétaén prosenttiméarana muiden ulkoisten
ohjearvojen summasta.
Jos valitaan Ulkoinen/esivalittu [2], voidaan
digitaalitulon kautta vaihtaa ulkoisesta ohjearvosta
esivalittuun ja painvastoin. Esivalittu ohjearvo on
prosenttiosuus ohjearvoalueesta.

Huom:
": Jos valitaan Summa tai Suhteellinen, yksi
esivalituista ohjearvoista on aina aktiivisena.
Jos halutaan ohittaa esivalitut ohjearvot, niiden
arvoksi asetetaan 0% (tehdasasetus).

215 Esivalittu ohjearvo 1 (PRESET REF. 1)
216 Esivalittu ohjearvo 2 (PRESET REF. 2)

217 Esivalittu ohjearvo 3 (PRESET REF. 3)

218 Esivalittu ohjearvo 4 (PRESET REF. 4)

Arvo:
-100,00 % - +100,00 %
ohjearvoalueesta/ulkoinen ohjearvo

O 0,00 %

Toiminto:
Esivalittuja ohjearvoja voidaan ohjelmoida nelja
kappaletta parametreissa 215-218 Esivalittu ohjearvo.
Esivalittu ohjearvo ilmoitetaan prosenttina
ohjearvoalueesta (Refuin - Ref max) tai prosenttina
muista ulkoisista ohjearvoista, riippuen arvosta, joka
valittiin parametrissa 214 Ohjearvon tyyppi . Esivalittuja
ohjearvoja voi valita digitaalitulojen tai sarjaportin kautta.

Esivalittu Esivalittu
ohjearvo., msb | ohjearvo Isb
0 0 E§|vallttu
ohjearvo 1
0 ; E§|vallttu
ohjearvo 2
’ 0 E§|vallttu
ohjearvo 3
1 ; Esivalittu
ohjearvo 4

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Aseta valittavana oleva/olevat esivalittu
ohjearvo/esivalitut ohjearvot.

219 Kiinniajo ylds/ Kiinniajo alas ohjearvoon

(CATCH UP/SLW DWN)

Arvo:
0,00 - 100 % nykyisesta ohjearvosta

O 0,00 %

Toiminto:
Tassa parametrissa voidaan sydttéda suhteellinen
prosenttiarvo, joka joko lisatéan esivalittuun
kokonaisohjearvoon tai vahennetaan siita.
Kokonaisohjearvo on esivalittujen ohjearvojen,
analogisten ohjearvojen, pulssiohjearvojen ja
sarjalikenteesta saatujen ohjearvojen summa.

Valinnan selostus:
Jos Kiinniajo ylés aktivoidaan digitaalitulon kautta,
parametrissa 219 Kiinniajo ylds/Kiinniajo alas
ohjearvoon saatu arvo lisdtaan kokonaisohjearvoon.
Jos Kiinniajo alas aktivoidaan digitaalitulon
kautta, parametrissa 219 Kiinniajo ylés/Kiinniajo
alas ohjearvoon saatu arvo vahennetaan
kokonaisohjearvosta.

221 Virtaraja, lLim
(CURRENT LIMIT)

Arvo:
0 - XXX, X % maksimivirrasta par. 105
0 160 %

Toiminto:
Tassa asetetaan suurin lahtovirta Ium. Tehdasasetus
vastaa lahtévirran maksimiarvoa Ivax. Jos
virtarajaa halutaan kayttda suojaustarkoituksiin,
sen arvoksi asetetaan moottorin nimellisvirta. Jos
virtaraja asetetaan arvoon, joka ylittdd 100 %
(taajuudenmuuttajan nimellislahtovirrasta), linv),
taajuudenmuuttajaa voidaan kuormittaa vain
lyhytaikaisesti. Jos kuormitus on ollut suurempi kuin
IInv, on varmistettava, ettd kuormitus sen jalkeen on
pienempi kuin linv. Huomaa, etta jos virtaraja asetetaan
pienemmaksi kuin liny, Kiihtyvyys vahenee vastaavasti.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu suurin lahtovirta I m.

223 Varoitus: Alhainen virta, ILow
(WARN. CURRENT LO)

Arvo:

0,0 - par. 224 Varoitus: Suuri virta, Iyax 0 0,0 A

Toiminto:
Moottorivirran ollessa pienempi kuin tassa parametrissa
ohjelmoitu virtaraja I ow, annetaan varoitus.
Parametrit 223-228 Varoitustoiminnot eivét ole
kaytdssa kaynnistyskomentoa seuraavan kiihdytyksen
aikana, pyséaytyskomennon jalkeen, eivatka laitteen
ollessa pysaytettyna. Varoitustoiminnot aktivoituvat,
kun laht6taajuus on saavuttanut tuloksena olevan
ohjearvon. Viestilahddt voidaan ohjelmoida antamaan
varoituksen liittimen 46 tai relelahddn kautta.

Valinnan selostus:
Lahtdvirran alarajavaroitus I ow pitda ohjelmoida
taajuudenmuuttajan normaalille toiminta-alueelle.

ImA

g
g
| P oo F
RAJA | 1Ml . [ Lo
(PAR.221) l | % | g
o e
lkorkeA | _ 1 _ J___ __|_ /__I____;._
(PAR.224) ! I % ! |
1 | | I
i | % | i
i 1, Alueen i I i
i "1 sisdpuolgha T
1 | | I
o o
Ivataa | _ 1 ______1L /__L___;__
(PAR.223) : I Z I i
1 ] | I
i | / | i
i ' fi
S %ﬂ ! : >
fMIN fMATALA OHJEARVO fy oEKEA fMAX

(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Varoitus: Korkea virta, IHigH
(CURRENT HI)

Arvo:

0 - Imax O Imax

Toiminto:
Jos lahtdvirta ylittda ennalta asetetun rajan
IHigH, laite antaa varoituksen.
Parametrit 223-228 Varoitustoiminnot eivat ole
kaytossa kaynnistyskomentoa seuraavan kiihdytyksen
aikana, pysaytyskomennon jalkeen, eivatka laitteen
ollessa pysaytettyna. Varoitustoiminnot aktivoituvat,
kun lahtdtaajuus on saavuttanut kokonaisohjearvon.
Viestilahdét voidaan ohjelmoida antamaan varoitus
liittimen 46 tai relelahddn kautta.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Lahtdvirran ylaraja IhigH on ohjelmoitava
taajuudenmuuttajan normaalille toiminta-alueelle. Katso
piirros parametrin 223 Varoitus: Matala virta, I ow.

225 Varoitus: Alhainen taajuus, fLow

(WARN. FREQ. LOW)

Arvo:
0,0 - par. 226 Varoitus: Suuri taajuus, fHigH

0 0,0 Hz
Toiminto:

Lahtotaajuuden ollessa pienempi kuin tassa
parametrissa ohjelmoitu raja fLow, annetaan varoitus.
Parametrit 223-228 Varoitustoiminnot eivét ole
kaytdssé kaynnistyskomentoa seuraavan kiihdytyksen
aikana, pysaytyskomennon jalkeen eivatka laitteen
ollessa pysaytettyna. Varoitustoiminnot aktivoituvat,
kun lahtotaajuus on saavuttanut tuloksena olevan
ohjearvon. Viestilahddt voidaan ohjelmoida antamaan
varoituksen liittimen 46 tai relelahddn kautta.

Valinnan selostus:
Laht6taajuuden alaraja fLow pitaéd ohjelmoida
taajuudenmuuttajan normaalille toiminta-alueelle.
Katso piirros parametrin 223 Varoitus: Alhainen
virta, IL.ow selostuksessa.

226 Varoitus: Suuri taajuus fHigH
(WARN. FREQ. HIGH)

Arvo:
Par. 200 Tagjuusalue = 0-132 Hz [0]/[1].
par. 225 fow - 132 Hz 0 132,0 Hz

Par. 200 Taajuusalue = 0-1000 Hz [2]/[3].
par. 225 fLow - 1000 Hz 0 132,0 Hz

Toiminto:
Lahtétaajuuden ollessa suurempi kuin tassa
parametrissa ohjelmoitu raja frigH, annetaan varoitus.
Parametrit 223-228 Varoitustoiminnot eivét ole
kaytdssa kaynnistyskomentoa seuraavan kiihdytyksen
aikana, pysaytyskomennon jalkeen, eivatka laitteen
ollessa pysaytettyna. Varoitustoiminnot aktivoituvat,
kun lahtotaajuus on saavuttanut tuloksena olevan
ohjearvon. Viestilahdét voidaan ohjelmoida antamaan
varoituksen liittimen 46 tai relelahddn kautta.

Valinnan selostus:
Lahtotaajuuden ylaraja fhigH pitdd ohjelmoida
taajuudenmuuttajan normaalille toiminta-alueelle.
Katso piirros parametrin 223 Varoitus: Alhainen
virta, l.ow selostuksessa.

227 Varoitus: Matala takaisinkytkenta, FBow.

(FEEDBACK LOW)

Arvo:
-100.000,000 - par. 228 Varoitus:FBHiGH

0 -4000.000
Toiminto:

Jos takaisinkytkentésignaali laskee ennalta asetetun
raja-arvon FBLow alapuolelle, laite antaa varoituksen.
parametrit 223-228 Varoitustoiminnot eivat ole
kaytdssé kaynnistyskomentoa seuraavan kiihdytyksen
aikana, pysaytyskomennon jalkeen, eivatkd

laitteen ollessa pysaytettyna. Varoitustoiminnot
aktivoituvat, kun laht6taajuus on saavuttanut
kokonaisohjearvon. Viestilahddt voidaan ohjelmoida
antamaan varoituksen liittimen 46 tai relelahddn
kautta. Takaisinkytkennan yksikk® Suljetussa piirissa
ohjelmoidaan parametrissa 416 Prosessiyksikot .

Valinnan selostus:
Aseta haluamasi takaisinkytkentaalueella (parametri
414 Vahimmaistakaisinkytkentd, FByn - 415
Enimméistakaisinkytkentd, FBuax) oleva arvo.

228 Varoitus: Korkea takaisinkytkentd, FB HigH

(FEEDB HIGH)

Arvo:

Par. Varoitus: FBrow - 100,000.000 0O 4000.000

Toiminto:
Jos takaisinkytkentésignaali nousee ennalta asetetun
raja-arvon FBrigH yldpuolelle, laite antaa varoituksen.
parametrit 223-228 Varoitustoiminnot eivat ole
kaytdssa kaynnistyskomentoa seuraavan kiihdytyksen
aikana, pysaytyskomennon jalkeen, eivatkd
laitteen ollessa pysaytettynd. Varoitustoiminnot
aktivoituvat, kun laht6taajuus on saavuttanut
kokonaisohjearvon. Viestilahddt voidaan ohjelmoida
antamaan varoituksen liittimen 46 tai relelahddn
kautta. Takaisinkytkenndn yksikkd Suljetussa piirissé
ohjelmoidaan parametrissa 416 Prosessiyksikot .

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Aseta haluamasi takaisinkytkentdalueella (parametri
414 Vadhimmadistakaisinkytkentd, FByn - 415
Enimmdistakaisinkytkentd, FBumax) oleva arvo.

229 Taajuuden ohituksen kaistanleveys
(FREQ BYPASS B.W.)

Arvo:
0 (OFF) - 100 Hz 0 0 Hz

Toiminto:
Joissakin jarjestelmissé on véltettava tiettyja
lahtétaajuuksia laitteistossa syntyvien mekaanisten
resonanssien estéamiseksi. Parametreissa 230-231
Taajuuden ohitus voidaan ohjelmoida nama taajuudet.
Tassa parametrissa voidaan maaritella kaistanleveys
naiden ohitettavien taajuuksien kummallekin puolelle.

Valinnan selostus:
Téassé parametrissa asetettu taajuusalueen keskikohta
on parametrissa 230 Taajuuden ohitus 1 ja 231
Taajuuden ohitus 2 iimoitettu taajuus.

230 Taajuuden ohitus 1 (FREQ. BYPASS 1)
231 Taajuuden ohitus 2 (FREQ. BYPASS 2)

Arvo:
0 -1000 Hz 0 0,0 Hz

Toiminto:
Joissakin jarjestelmissa on valtettava tiettyja
lahtétaajuuksia laitteistossa syntyvien mekaanisten
resonanssien estamiseksi.

Valinnan selostus:
Syota valtettavat taajuudet. Katso myds parametri
229 Taajuuden ohituksen kaistanleveys.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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m Tulot ja lahdot

Digitaalitulot Liitin nro 181 191 27 29 33
parametri nro
Arvo:
Ei toimintoa (NO OPERATION) Q] [0] [0] [0] 0[0]
Kuittaus (RESET) [1] [1] 1] 1] [1]
Vapaa rullaus pyséhdyksiin, kdéanteinen  (MOTOR COAST INVERSE) 2] 2] 2] [2] 2]
Kuittaus ja vapaa rullaus pysahdyksiin, (RESET & COAST INV.) [3] [3] a[3] [3] [3]
kdanteinen
Pikapyséytys, kdanteinen (QUICK STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
Tasavirtajarrutus, kéanteinen (DC-BRAKE INVERSE) (5] [5] [5] [5] [5]
Pysaytys, kéanteinen (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Kaynnistys (START) 0[7] [7] [7] [7] [7]
Pulssikaynnistys (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Suunnanvaihto (REVERSING) 9] 0[9] [9] [9] 9]
Suunnanvaihto ja kdynnistys (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Kaynnistys my&tapéivaan (ENABLE FORWARD) 1] [11]  [11]  [11]  [11]
Kaynnistys vastapéivéan (ENABLE REVERSE) 12]  [12] [12] [2] [12]
Ryéminté (JOGGING) 13] [18] [13] 0O[13 [19]
Ohjearvon lukitus (FREEZE REFERENCE) 4]  [14] [14] [14] [14]
Laht6étaajuuden lukitus (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15] [15]
Nopeus ylds (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Nopeus alas (SPEED DOWN) 171 {7 (7 [71  [17]
Kiinnigjo ylés (CATCH UP) 9] [199 [19 [9 [19]
Hidastus (SLOW DOWN) [20]  [20]  [20] [20] [20]
Ramppi 2 (RAMP 2) 21]  [21] [21]  [21]  [21]
Esivalittu ohjearvo, LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Esivalittu ohjearvo, MSB (PRESET REF, MSB) 23]  [23] [23] [23] [23]
Esivalittu ohjearvo kaytdssa (PRESET REFERENCE ON)  [24] [24] [24] [24] [24]
Termistori (THERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Tasmallinen pyséytys, kédanteinen (PRECISE STOP INV.) [26] [26]
Tasmallinen kaynnistys/pysaytys (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Pulssiohjearvo (PULSE REFERENCE) [28]
Pulssitakaisinkytkenta (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulssitulo (PULSE INPUT) [30]
Asetusten valinta, Isb (SETUP SELECT LSB) [31]  [31] [81] [31] [31]
Asetusten valinta, msb (SETUP SELECT MSB) [32] [32] [82] [32] [32]
Kuittaus ja kdynnistys (RESET AND START) [33] [83] [83] [33] [39]
Pulssilaskurikaynnistys (PULSE COUNTER START) [34] [34]

1. Liittimia 18 ja 19 ohjaa keskeytin, joten
vasteajan toistotarkkuus on vakio. Tata voidaan
kayttaa kaynnistykseen ja pysayttamiseen ja
erityisesti digitaalisten esivalintojen muuttamiseen,
esimerkiksi vakaan pyséaytyskohdan saamiseen

rydmintanopeudella ajettaessa. Lisatietoja
saat VLT 2800:n tdsmallisen pyséaytyksen

ohjeesta MI.28.CX.02.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Toiminto:
Parametreissa 302 - 307 Digitaalitulot on
mahdollista valita digitaalituloihin liittyvia erilaisia
toimintoja (littimet 18 - 33).

Valinnan selostus:
Ei toimintoa valitaan, jos taajuudenmuuttajan ei haluta
reagoivan littimeen sy6tettyyn viestiin.

Kuittaus nollaa taajuudenmuuttajan halytyksen jéalkeen,
mutta erdat halytykset (laukaisu lukittu) on kuitattava
siten, etta syottdjannite katkaistaan ja kytketaan
uudelleen paélle. Katso taulukko Varoitukset ja
hélytysviestit. Kuittauksen aktivoi viestin alkuosa.

Vapaa rullaus pyséhdyksiin, kdénteinen valitaan,

jos taajuudenmuuttajan tulee "paastad" moottori
(Iahtétransistorit "sammutetaan") siten, ettd moottori
rullaa vapaasti pysahdyksiin. Looginen '0’ saa
aikaan vapaan rullauksen pysahdyksiin.

Kuittaus ja vapaa rullaus pyséhdyksiin, kdénteinen,
aktivoi vapaan rullauksen ja kuittauksen
samanaikaisesti. Looginen '0’ aiheuttaa

vapaan rullauksen pysahdyksiin ja kuittauksen.
Kuittauksen aktivoi viestin loppuosa.

Pikapyséaytys, kdénteinen valitaan, kun halutaan
aktivoida parametrissa 212 Pikapyséytyksen rampin
laskuaika asetettu pikapysaytyksen ramppiaika.
Looginen ‘0’ saa aikaan pikapysaytyksen.

Tasavirtajarrutus, kdénteinen pysayttdd moottorin
syottamalla siihen tietyn ajan tasajannitetta, katso
parametrit 126, 127 ja 132 Tasavirtajarrutus. Huomaa,
etta toiminto on kaytettavissa vain, jos arvot, jotka
asetettiin parametrissa 126 Tasavirtajarrutuksen
vaikutusaika ja 132 Tasavirtajarrutuksen jénnite, eivat
ole 0. Looginen 'O’ saa aikaan tasavirtajarrutuksen.

Pyséytys kaénteinen, looginen 'O’ saa aikaan sen,
ettd moottorin nopeus hidastuu pysahdyksiin
valitun rampin mukaisesti.

Mitdan yllad mainituista pyséytyskaskyisté
' ei pidd kayttda erotuskytkimena
o

huoltotydn yhteydessd. Huomaa, ettd
taajuudenmuuttajassa on L1-, L2- ja L3-tulojen lisdksi
muitakin jannitetuloja, kun tasajannitevaylaliittimet
ovat kéytdssé. Varmista, etté kaikki jannitetulot on
kytketty irti ja ett&d ennen korjaustbiden aloittamista
on kulunut riittdva aika (4 minuuttia).

Kéynnistys valitaan, kun halutaan kaynnistys-
/pysaytyskésky. Looginen "1’ = kaynnistys,
looginen '0’ = pyséaytys.

12

Kéynnistys | |
18

Pysdytys —
9

27|

195NA029.11

Pulssikdynnistys - jos liittimeen syotetdan vahintédan
14 ms kestava pulssi, taajuudenmuuttaja kaynnistaa
moottorin, ellei ole annettu pysaytyskaskya. Moottori
pysahtyy, jos Pysaytys kdénteinen aktivoidaan lyhyesti.

Suunnanvaihtoa kaytetddn moottoriakselin
pyoérimissuunnan vaihtoon. Looginen ‘0" ei
aiheuta suunnanvaihtoa. Looginen "1’ aiheuttaa
suunnanvaihdon. Suunnanvaihtoviesti aktivoi vain
pydrimissuunnan, mutta se ei aktivoi kdynnistysta.
Se ei ole aktiivinen, jos on valittu Suljetun piirin
prosessinohjaus. Katso myods parametri 200
Lahtotaajuusalue/suunta .

Kéynnistys ja suunnanvaihto aktivoi kdynnistyk-
sen/pysaytyksen ja suunnanvaihdon samalla viestilla.
Liittimessa ei saa samanaikaisesti olla aktiivista
kaynnistyskaskya. Toimii kuten pulssik&ynnistys
suunnanvaihdon kera, jos pulssikdynnistys on
valittu liittimelle 18. Ei ole kaytbssé, jos Suljetun
piirin prosessinohjaus on valittuna. Katso myds
parametri 200 Lahtétaajuusalue/suunta .

Kéynnistys mydtapdivdaan valitaan, jos moottori saa
pyoria vain my6tapaivaan kaynnistyessaan. Sita ei pida
kayttaa, jos on valittu Suljetun piirin prosessinohjaus.

Kéynnistys vastapdivdan valitaan, jos moottori saa
pyoria vain vastapaivaan kaynnistyessaan. Sita ei pida
kayttaa, jos on valittu Suljetun piirin prosessinohjaus.
Katso my&s parametri 200 Lahtdtaajuusalue/suunta .

Ryomintaa kaytetdan lahtdétaajuuden muuttamiseen
parametrissa 213 Rydmintétaajuus asetettuun
rydmintataajuuteen. Rydminta on aktiivinen, vaikka
ei olisi annettu kaynnistyskaskya, ei kuitenkaan
silloin, kun Vapaa rullaus pyséhdyksiin, Pikapyséytys
tai Tasavirtajarrutus on aktiivinen.

Ohjearvon lukitus lukitsee hetkellisen ohjearvon.
Ohjearvoa voidaan muuttaa ainoastaan Nopeus ylos ja
Nopeus alas -toiminnoilla. Kun Ohjearvon lukitus on
aktiivisena, ohjearvo tallentuu muistiin pysaytyskaskyn
ja verkkojannitteen katkaisun yhteydessa.

[ = tendasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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L&hdon lukitus lukitsee hetkellisen 18htdtaajuuden
(Hz). Lahtétaajuutta voidaan muuttaa ainoastaan
Nopeus ylés ja Nopeus alas -toiminnailla.

' Huom:
“: Jos Ldhdon lukitus on aktiivisena,
q taajuudenmuuttaja voidaan pysayttaa vain,
jos on valittu Vapaa rullaus pyséhdyksiin,
Pikapyséytys tai Tasavirtajarrutus digitaalitulon kautta.

Nopeus ylds ja Nopeus alas valitaan, jos halutaan
ohjata nopeuden muutoksia digitaalisesti. Toiminto
on aktiivinen vain, kun on valittu Ohjearvon lukitus
tai Lahtétaajuuden lukitus .

Jos Nopeus ylés on aktiivinen, ohjearvo tai
|ahtdtaajuus kasvaa, ja jos Nopeus alas on aktiivinen,
ohjearvo tai 1&htétaajuus alenevat. Laht6taajuutta
muutetaan parametreissa 209 ja 210 Ramppi 2
asetettujen ramppiaikojen mukaan.

Yksi pulssi (looginen "1’ korkeana vahintéan 14
ms:Nn ajan ja taukoa vahintddn 14 ms) aiheuttaa
0,1 %:n (ohjearvo) tai 0,1 Hz:n (ahtotaajuus)
muutoksen. Esimerkki: Esimerkki:

Esivalittu ohjearvo, Isb ja Esivalittu ohjearvo, msb
sallivat ynden esivalitun ohjearvon valitsemisen neljan
joukosta, katso seuraava taulukko:

Li- | Liitin | Ohjearvon Toiminto
itin 33 | lukitus/
29 lAhdon
lukitus.
0 0 1 Ei nopeuden
muutosta
0 1 1 Nopeus ylds
1 0 1 Nopeus alas
1 1 1 Nopeus alas

Ohjearvon lukitus voidaan ohittaa, vaikka
taajuudenmuuttaja olisi pysaytetty. Ohjearvo tallentuu
liséksi virtakatkon yhteydessa.

Kiinniajo ylds/alas valitaan, jos halutaan suurentaa tai
pienentda ohjearvoa parametrissa 219 Kiinniajo ylés /
Kiinniajo alas ohjearvoon asetetulla prosenttimaaralla.

Hidastus | Kiinniajo Toiminto
ylos
0 0 Ei nopeuden muutosta
0 1 Lisatty %-arvolla
1 0 Vahennetty %-arvolla
1 1 Véhennetty %-arvolla

Ramppi 2 valitaan, jos halutaan vaihtaa rampista
1 (parametrit 207 ja 208) ramppiin 2 (parametrit
209 ja 210) ja péinvastoin. Looginen '0’ antaa
rampin 1 ja looginen "1’ rampin 2.

Esivalittu Esivalittu Toiminto
ohjearvo ohjearvo
msb Isb
0 0 Esivalittu
ohjearvo 1
0 1 Esivalittu
ohjearvo 2
1 0 Esivalittu
ohjearvo 3
1 1 Esivalittu
ohjearvo 4

Esivalittua ohjearvoa, kdytdssa kaytetaan siirryttdessa
ulkoisesta arvosta esiasetettuun ohjearvoon ja
painvastoin. Edellytyksena on, ettd on valittu
Ulkoinen/esivalittu [2] parametrissa 214 Ohjearvon
tyyppi. Looginen 'O’ = ulkoinen ohjearvo on aktiivinen,
looginen 1’ = yksi neljsta esivalitusta ohjearvosta
on aktiivinen, edellisen taulukon mukaisesti.

Termistori valitaan, jos moottorissa mahdollisesti
olevan sisdisen termistorin on kyettava suorittamaan
moottorin hatapysaytys moottorin ylikuumenemisen
yhteydessa. Poiskytkeytymisarvo on 3 kOhm.
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Jos moottorissa sen sijaan on Klixon-lampokytkin,
se voidaan kytked myos tuloon. Kun
taajuudenmuuttaja ohjaa rinnankytkettyjd moottoreita,
termistorit/lAmpokytkimet voidaan kytkeé sarjaan
(kokonaisresistanssi alle 3 kOhm).

Parametrin 128 Moottorin ldmpdsuojaus arvoksi
asetetaan Termistorin varoitus [1] tai Termistorin
laukaisu [2] ja termistori kytketdan digitaalitulon ja
liittimen 50 (+ 10 V syéttojannite) valiin.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Tasméllinen pyséytys, kddnteinen valitaan, kun halutaan
suuri pysaytyskaskyn toistotarkkuus. Looginen

'0’ saa aikaan, ettd moottorin nopeus hidastuu
pysahdyksiin valitun rampin mukaisesti.

Tasmiéillinen pyséaytys, kddnteinen valitaan, kun halutaan
suuri kdynnistys- ja pysaytyskaskyn toistotarkkuus.

Pulssiohjearvo valitaan, jos ohjearvoviestind kaytetaan
pulssijonoa (taajuus). 0 Hz vastaa parametria 204
Minimiohjearvo, Refyn. Taajuus, joka on asetettu
parametrissa 327 Pulssiohjearvo/-takaisinkytkenta ,
vastaa parametria 205 Maksimiohjearvo, Refuiax.

Pulssitakaisinkytkenta valitaan, jos takaisinkytkentavi-
estind kaytetdan pulssijonoa (taajuus). Parametrissa
327 Pulssiohjearvo/-takaisinkytkentéd asetetaan
pulssitakaisinkytkenndn maksimitaajuus.

Pulssitulo valitaan, jos halutaan, etta tietty maara
pulsseja johtaa Tdsmaélliseen pyséytykseen.
Katso parametri 343 Tdsméillinen pyséytys ja
parametri 344 Laskurilukema.

Jos valitaan Asetusten valinta, Isb ja Asetusten
valinta, msb voidaan valita mik& tahansa neljasta
asetuksesta. Tama edellyttda kuitenkin, ettd parametrin
004 arvoksi on asetettu Moniasetukset.

Kuittaus ja kdynnistys -toimintoa voidaan kayttaa
kaynnistystoimintona. Jos digitaalituloon kytketédan
24V, seurauksena on taajuudenmuuttajan kuittaus
ja moottorin kiihdytys asetettuun ohjearvoon.

Pulssilaskurikdynnistys-toiminnon avulla voidaan
kaynnista& laskurin pysaytys jakso pulssisignaalin
avulla. Pulssin keston on oltava vahintdan 14 ms
eikd se saa olla laskukautta pidempi. Katso myos
parametri 343 ja ohje MI28CXYY.

308 Liitin 53, analoginen tulojannite

(Al [V]53FUNCT.)

Arvo:

Eitoimintoa (NO OPERATION) Q]
O Ohjearvo (REFERENCE) 1]

Takaisinkytkenta (FEEDBACK) 2]

Pyyhkéisytoiminto (WOBB.DELTA FREQ [%])  [10]

Toiminto:
Téssé& parametrissa voidaan valita liittimen 53 eri
toimintojen valilla. Tuloviestin skaalaus tehdaan
parametrissa 309 Liitin 53, min. skaalaus ja
parametrissa 310 Liitin 53, maks. skaalaus.

Valinnan selostus:
Ei toimintoa [0]. Valitaan. jos taajuusmuuttajan
ei haluta reagoivan littimeen syotettyyn viestiin.
Ohjearvo [1]. Jos valitaan tdméa toiminto,
ohjearvoa voidaan muuttaa analogisen ohjear-
voviestin avulla. Jos ohjearvoja kytketaan
useampiin liittimiin, ohjearvoviestit summataan.
Jos liittimeen kytketdan yksi jannitetakaisinkytkentévi-
esti, on valittava Takaisinkytkenté [2] littimesséa 53.
Pyyhkdisytoiminto [10]
Taajuusmuutosta voidaan ohjata analogiatulon avulla.
Jos analogiatuloksi on valittu WOBB.DELTA FREQ
(par. 308 tai par. 314), parametrissa 702 valittu
arvo vastaa 100 % analogiatuloa.
Esimerkki: Analogiatulo = 4-20 mA, tagjuusmuut.
par. 702 =5Hz - 4mMA=0Hzja20mA=5
Hz. Jos tama toiminto on valittuna, katso lisatietoja
pyyhkaisytoiminnon ohjeesta MI28JXYY.

309 Liitin 53 Min. skaalaus
(Al 53 MIN. SKAAL.)

Arvo:

0,0-100V OooovVv

Toiminto:
Tassa parametrissa asetetaan vahimmaéisohjearvoa tai
vahimmaistakaisinkytkentaa, parametri 204 Vahim-
mdisohjearvo, Refpn/414 Vdhimmadistakaisinkytkentd,
FBuviv vastaava signaalin arvo.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu jannitearvo. Tarkkuus edellyttaa,
ettd pitkissad ohjausjohtimissa esiintyva
jannitehavié kompensoidaan. Jos haluaa
kayttdé aikavalvontatoimintoa (parametri 317
Aikavalvonta ja 318 Aikavalvontatoiminto), on
asetettava arvo, joka on suurempi kuin 1 V.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo

38

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Decfoss

VLT® 2800 Sarja

310 Liitin 53, maks. skaalaus

(Al 53 MAX. SKAAL.)

Arvo:

0-100V 0 10.0 volttia

Toiminto:
Tassa parametrissa asetetaan enimmaisohjearvoa
tai enimmaistakaisinkytkentaa (parametri 205 Enim-
madisohjearvo, Refyax/414 Vahimmadistakaisinkytkentd,
FBumax) vastaava signaalin arvo.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu jannitearvo. Tarkkuus edellyttad, etta
pitkiss& ohjausjohtimissa esiintyva jannitehavié
kompensoidaan.

314 Liitin 60, analoginen tulovirta

(Al [MA] 60 FUNCT)

Arvo:
Eitoimintoa (NO OPERATION) 0]
Ohjearvo (REFERENCE) [1]
O Takaisinkytkent& (FEEDBACK) 2]
|

Pyyhkaisytoiminto (WOBB.DELTA FREQ [%])  [10

Toiminto:
Téssé parametrissa valitaan tuloliittimen 60 eri
toiminnot. Tulosignaalin skaalaus tehdaan parametrissa
315 Liitin 60, min. skaalaus ja parametrissa
316 Liitin 60, maks. skaalaus.

Valinnan selostus:
Ei toimintoa [Q]. Valitaan. jos taajuusmuuttajan
ei haluta reagoivan liittimeen syotettyyn viestiin.
Ohjearvo [1]. Jos valitaan tdmé& toiminto, ohjearvoa
voidaan muuttaa analogisen ohjearvoviestin avulla.
Jos ohjearvosignaalit kytketaan useisiin tuloihin,
ohjearvosignaalit on laskettava yhteen.
Jos yksi virtatakaisinkytkentésignaali on kytkettyna,
valitse Takaisinkytkentd (2] littimesta 60.
Pyyhkéisytoiminto [10]
Taajuusmuutosta voidaan ohjata analogiatulon avulla.
Jos analogiatuloksi on valittu WOBB.DELTA FREQ
(par. 308 tai par. 314), parametrissa 702 valittu
arvo vastaa 100 % analogiatuloa.
Esimerkki: Analogiatulo = 4-20 mA, taajuusmuut.
par. 702 =5Hz - 4 mMA=0Hzja20mA =5
Hz. Jos tdma toiminto on valittuna, katso lisétietoja
pyyhkaisytoiminnon ohjeesta MI28JXYY.

315 Liitin 60 Min. skaalaus
(Al 60 SCALE LOW)
Arvo:

0,0 - 20,0 mA 0 4,0 mA

Toiminto:
Téssa parametrissa voit maarittda signaaliarvon,
joka vastaa vahimmaisohjearvoa tai vahimmais-
takaisinkytkentaa, parametri 204 Vahimmaéisohjearvo,
Refyun / 414 Vdhimmdistakaisinkytkentd, FBuin.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu virta-arvo. Jos haluaa kayttaa
aikavalvontatoimintoa (parametri 317 Aikavalvonta
ja 318 Aikavalvontatoiminto) on arvo asetettava
suuremmaksi kuin 2 mA.

316 Liitin 60, maks. skaalaus

(Al 60 MAX. SKAAL.)

Arvo:

0,0 - 20,0 mA 0 20.0 mA

Toiminto:
Tassé& parametrissa asetetaan viestin arvo,
joka vastaa maksimiohjearvoa, parametri 205
Maksimiohjearvo, Refyax.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu virta-arvo.
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317 Aikavalvonta
(LIVE ZERO TIME 0O)

Arvo:
1-99s

010 s

Toiminto:
Jos tuloliittimeen 53 tai 60 kytketyn ohjearvo-
tai takaisinkytkentaviestin arvo on alle 50 %
minimiskaalauksesta pitempaan kuin asetetun ajan,
aktivoituu parametrissa 318 Aikavalvontatoiminto valittu
toiminto. Toiminto on aktiivinen vain, jos parametrissa
309 Liitin 53, min. skaalaus on valittu arvo, joka on
suurempi kuin 1V tai parametrissa 315 Liitin 60, min.
skaalaus on valittu arvo, joka on suurempi kuin 2 mA.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu aika.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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318 Aikavalvontatoiminto
(LIVE ZERO FUNCT)

Arvo:
O Eitoimintoa (NO OPERATION) 0]

Lahtétaajuuden lukitus

(FREEZE OUTPUT FREQ.)

—
—

]
Pysaytys (STOP) 2]
Ryéminta (JOGGING) [3]
Maksiminopeus (MAX SPEED) [4]
Pysaytys jalaukaisu (STOP AND TRIP) 5]

Toiminto:
Té&ssé voidaan valita toiminto, joka aktivoituu, jos
aikavalvonnan arvo (parametri 317 Aikavalvonta)
on ylitetty. Jos on valittu samanaikaisesti
aikavalvontatoiminto ja vaylan aikavalvontatoiminto
(parametri 513 Vayldn aikavalvontatoiminto ), aktivoituu
parametrissa 318 valittu aikavalvontatoiminto.

Valinnan selostus:
Taajuudenmuuttajan 1&htdtaajuus voidaan:
- lukita hetkellisarvoon [1]
- agjaa nollaan [2]
- ajaa rydmintataajuuteen [3]
- ajaa suurimpaan lahtotaajuuteen [4]
- ajaa pysahdyksiin ja aktivoida laukaisu [5]

319 Analogialéhto liitin 42
(AO 42 FUNCTION)

Arvo:

Eitoimintoa (NO OPERATION) Q]

Ulkoinen ohjearvo min.-max. 0-20 mA

(REF MIN-MAX = 0-20 MA) 1]

Ulkoinen ohjearvo min.-max. 4-20 mA

(REF MIN-MAX = 4-20 MA) 2]

Takaisinkytkentd min.-max. 0-20 mA

(FB MIN-MAX = 0-20 MA) [3]

Takaisinkytkentd min.-max. 4-20 mA

(FB MIN-MAX = 4-20 MA) [4]

Lahtotaajuus 0-max 0-20 mA

(0-FMAX = 0-20 MA) 5]

Lahtétaajuus 0-max 4-20 mA

(0-FMAX = 4-20 MA) [6]
OLahtovirta O-Iinv 0-20 mA

(O-lINV = 0-20 MA) [7]

Lahtdvirta O-liny 4-20 mA

(4-IINV = 0-20 MA) [8]

Lahtéteho 0-Pun 0-20 mA

(0-PMN = 0-20 MA) 9

Lahtéteho 4-Pyn 0-20 mA

(0-PMN = 4-20 MA) [10]

Vaihtosuuntaajan lampé6tila 20-100 °C 0-20 mA

(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11]
Vaihtosuuntaajan lampétila 20-100 °C 4-20 mA
(TEMP 20-100 C= 4-20 MA) [12]
Toiminto:

Analogialdhddssa voidaan ilmaista prosessiarvo.
Analogialdhddssa kaytetdan joko O - 20 mA

tai 4 - 20 mA viesteja.

Jos sitéd kaytetdan jannitelahténa (0 - 10 V) on runkoon
asennettava 500 U vastus (litin 55). Jos lahtoa
kaytetaan virtalahtona, liitettyjen laitteiden yhteinen
resistanssi ei saa olla yli 500 ohmia.

Valinnan selostus:
Eitoimintoa. valitaan, ellei analogialahtda haluta kayttaa.

Ulkoinen ohjearvo Refyn - Refpmax 0 - 20 mA 7/ 4-10 mA.
Saadaan lahtéviesti, joka on verrannollinen ohjearvoon
vélilld Minimiohjearvo, Refuin - Maksimiohjearvo,
Refuax (parametrit 204/205).

FBuin-FBmax O - 20 mA / 4-20 mA.

Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
takaisinkytkentaarvoon vélilla Minimitakaisinkytkenta,
FBmiN - Maksimitakaisinkytkenta, FBmax
(parametrit 414/415).

O-fuax  0-20 mA / 4-20 mA.

Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
|ahtétaajuuteen valilla O - fwax (parametri 202
Lahtétaajuuden yldraja, fvax).

0 - Iinv 0-20 mA/4-20 mA.
Saadaan lahtéviesti, joka on verrannollinen
[&htdvirtaan valilla O - Iiny

0 - Pmn 0-20 mA / 4-20 mA.

Saadaan lahtdviesti, joka on verrannollinen hetkelliseen
lahtdétehoon. 20 mA vastaa parametrissa 102
Moottorin teho, Pun asetettua arvoa.

0 - Tempmax 0-20 mA / 4-20 mA.

Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
jaéhdytysrivan lampdotilaan. 0/4 mA vastaa
jaéhdytysrivan alle 20 °C lampdtilaa ja 20 mA
vastaa 100 °C lampatilaa.

323 Relelahtd 1-3
(RELAY 1-3 FUNCT.)

Arvo:

Eitoimintoa (NO OPERATION) [0]
0 Ohjaus valmiina (UNIT READY) [1]

Laite valmiina / ei varoitusta

(ENABLE/NO WARNING) 2]

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo

40

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Decfoss

VLT® 2800 Sarja

Kéay (RUNNING) [3]
Nopeus = ohjearvo, ei varoitusta

( RUN ON REF/NO WARN) [4]
Kay, ei varoitusta

(RUNNING/NO WARNING) 5]
Kay alueella, ei varoitusta

(RUN IN RANGE/ NO WARN) [6]
Valmiina - verkkojannite alueella

(RDY NO OVER/UNDERVOL) 7]
Halytys tai varoitus

(ALARM OR WARNING) [8]
Virta yli virtarajan, par. 221

(CURRENT LIMIT) 9]
Halytys (ALARM) [10]
Lahtotaajuus ylittaa arvon fLow par. 225

(ABOVE FREQUENCY LOW) [11]
Lahtotaajuus alittaa arvon fyigH par. 226

(BELOW FREQUENCY HIGH) [12]
Lahtdvirta ylittda arvon l.ow par. 223

(ABOVE CURRENT LOW) [13]
Lahtovirta alittaa arvon lnigH par. 224

(BELOW CURRENT HIGH) [14]
Takaisinkytkentd ylitta&d arvon FBLow par. 227
(ABOVE FEEDBACK LOW) [15]
Takaisinkytkenté alittaa arvon FBHigH par. 228
(UNDER FEEDBACK HIGH) [16]
Rele 123 (RELAY 123) [17]
Suunnanvaihto (REVERSE) [18]
Lampdvaroitus (THERMAL WARNING) [19]
Paikallisohjaus (LOCAL MODE) [20]
Poissa taajuusalueelta, par. 225/226

(OUT OF FREQ RANGE) [22]
Poissa virta-alueelta

(OUT OF CURRENT RANGE) [23]
Poissa takaisinkytkentaalueelta

(OUT OF FDBK. RANGE) [24]
Mekaanisen jarrun ohjaus

(MECH. BRAKE CONTROL) [25]
Ohjaussana, bitti 11

(CONTROL WORD BIT 11) [26]
Toiminto:

Relelahtda voidaan kayttda hetkellisen tilan tai
varoituksen ilmaisemiseen. Lahtd aktivoituu (1-2
sulkeutuu), kun annettu edellytys on taytetty.

Valinnan selostus:
Ei toimintoa. Valitaan, jos taajuusmuuttajan ei haluta
reagoivan liittimeen syodtettyyn viestiin.

Ohjaus valmiina, taajuusmuuttajan ohjauskortti saa
kayttéjannitteen ja taajuusmuuttaja on kayttdvalmiina.

Laite valmiina, ei varoitusta, taajuusmuuttaja
on kayttévalmiina, mutta kaynnistyskaskya ei
ole annettu. Ei varoitusta.

Kéy Aktiivinen, kun jarjestelmassa on kaynnistyskasky
tai lahtétaajuus on yli 0,1 Hz. Aktiivinen myds
ramppipysaytyksen aikana.

Nopeus = ohjearvo, ei varoitusta, nopeus on
sama kuin ohjearvo.

Kdy, ei varoitusta, on annettu kaynnistyskasky.
Ei varoitusta.

Valmiina - verkkojannite alueella, taajuusmuuttaja
on kayttévalmiina, ohjauskortti saa kayttdjannitteen,
eika tuloissa ole aktiivisia ohjausviesteja.
Verkkojannite on alueella.

Haélytys tai varoitus, 18hto aktivoituu, kun siihen
saapuu halytys tai varoitusviesti.

Virtaraja Lahtovirta on suurempi kuin arvo, joka on
asetettu parametrissa 221 Virtaraja I m.

Haélytys, 1ahto aktivoituu, kun siihen saapuu halytysviesti.

Lahtdtaajuus yli alarajan frow Lahtdtaajuus on
suurempi kuin arvo, joka on asetettu parametrissa
225 Varoitus: Alhainen taajuus, fLow.

Lahtotaajuus pienempi kuin frigH Lahtotaajuus
on suurempi kuin parametrissa 226 Varoitus:
Suuri taajuus fHigH asetettu arvo.
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Lahtovirta suurempi kuin I ow Lahtdvirta on
suurempi kuin parametrissa 223 asetettu arvo
Varoitus: Alhainen virta, I ow.

Lahtovirta pienempi kuin IHigH Lahtbvirta on
pienempi kuin parametrissa 224 asetettu arvo
Varoitus: Suuri virta, IHiGH.

Takaisinkytkentd suurempi kuin FBLow,
Takaisinkytkennan arvo on suurempi kuin parametri
227 Varoitus: Alhainen takaisinkytkentd, FBLow.

Takaisinkytkentd alhaisempi kuin FBRiGH,
takaisinkytkennan arvo on alhaisempi kuin parametrissa
228 Varoitus: Suuri virta, IncH asetettu arvo.

Rele 123, kaytetaan vain Profidriven yhteydessa.

Suunnanvaihto. Relelahtd aktivoituu, kun
moottori py&rii vastapaivaan. Kun moottori pyorii
myo6tépaivaan, arvo on 0 V DC.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Lampdvaroitus, 1ampétila on ylittynyt joko
moottorissa, taajuusmuuttajassa tai digitaalituloon
kytketyssa termistorissa.

Paikallisohjaus, 1&8htd on aktiivinen, kun parametrin 002
Paikallis-/kauko-ohjaus arvo on Paikallisohjaus [1].

Poissa taajuusalueelta, 18htdtaajuus on parametreissa
225 ja 226 madritellyn taajuusalueen ulkopuolella.

Poissa virta-alueelta, |ahtdvirta on parametrissa 223
ja 224 méaaritellyn virta-alueen ulkopuolella.

Poissa takaisinkytkentdalueelta, takaisinkytkentaviesti
on parametreissa 227 ja 228 maaritellyn
alueen ulkopuolella.

Mekaanisen jarrun ohjaus, mahdollistaa
ulkoisen mekaanisen jarrun ohjaamisen (katso
Suunnitteluoppaan mekaanista jarrua kasitteleva jakso).

327 Pulssiohjearvo/-takaisinkytkenta
(PULSE REF/FB MAX)

Arvo:

150 - 67600 Hz O 5000 Hz

Toiminto:
Tassé parametrissa asetetaan viestin arvo, joka
vastaa parametrissa 205 Maksimiohjearvo, Refyiax
asetettavaa maksimiarvoa tai parametrissa 415
Maksimitakaisinkytkentd, FBuax asetettavaa
suurinta takaisinkytkennan arvoa.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu pulssiohjearvo tai pulssitakaisinkytkenta,
joka kytketaan liittimeen 33.

328 Maksimipulssi 29

(MAX PULSE 29)

Arvo:
150 - 67 600 Hz

O 5 000 Hz

Toiminto:
Taman parametrin avulla maaritetdan parametrissa 205
Enimmédisohjearvo, Refiyax maaritettya enimmaisarvoa
tai parametrissa 415 Enimmadistakaisinkytkentd,
FBuax méaaritettya enimmaistakaisinkytkentaa
vastaava viestin arvo.

Huom:
": Kaytdssa ainoastaan DeviceNet-laitteissa.
i Lisatietoja on ohjeessa MGOOBXYY.

341 Digitaali-/pulssilahto liitin 46

(DO 46 FUNCTION)

Arvo:

Ohjaus valmiina (UNIT READY) [0]
Parametri [0] - [20] katso parametri 323
Pulssiohjearvo (PULSE REFERENCE) [21]
Parametri [22] - [25] katso parametri 323
Pulssitakaisinkytkenta (PULSE FEEDBACK) [26]
Lahtotaajuus (PULSE OUTPUTFREQ) [27]
Pulssivirta (PULSE CURRENT) [28]
Pulssiteho (PULSE POWER) [29]
Pulssilampdtila (PULSE TEMP) [30]
Toiminto:

Digitaalista lahtd& voidaan kayttéda hetkellisen tilan tai
varoituksen ilmaisemiseen. Digitaalinen 1&htd (liitin
46) antaa 24 V DC -viestin, kun tietty ehto tayttyy.
Liitinta voidaan kayttaa myds taajuuslahtoon.
Parametri 342 maarittdd suurimman pulssitaajuuden.

Valinnan selostus:
Pulssiohjearvo Refuin - Refviax
Saadaan lahtoviesti, joka on verrannollinen ohjearvoon
valilla Minimiohjearvo, Refuin - Maksimiohjearvo,
Refuwax (parametrit 204/205).

Pulssitakaisinkytkentéd FBuin-FBuMAX.

Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
takaisinkytkentaarvoon valilla Minimitakaisinkytkenta,
FBmiN - Maksimitakaisinkytkentd, FBmax
(parametrit 414/415).

Léahtotaajuus, O-f max.

Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
|&htétaajuuteen valilla O - fwax (parametri 202
Lahtétaajuuden yidraja, fuax).

Pulssivirta O - Iy.
Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
lahtovirtaan valilla O - liny.

Pulssiteho 0 - Pun.

Saadaan lahtdviesti, joka on verrannollinen hetkelliseen
|ahtdtehoon. Parametri 342 vastaa parametrissa

102 Moottoriteho, Py,n mééritettyd arvoa.

Pulssildmpdtila O - Temp.pmax.
Saadaan lahtbviesti, joka on verrannollinen
jadhdytysrivan lampdotilaan. 0 Hz vastaa alle 20 °C

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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olevaa jadhdytyselementin lampdtilaa ja parametri Siséinen pysaytyssignaali aktivoi ndin tavallisen
342 vastaa 100 °C:n lampdtilaa. hidastusajan (parametri 208).
Laskuritoiminto aktivoituu (aloittaa ajastuksen)
- Huom _ . L kéynnistysviestin vaihtuessa pysahdystilasta

'le Lahtoliitin 46 ei ole kaytettavissa Kéynnistystilaksi

DeviceNet-laitteissa. Pienin laht6taajuus Nopeuskompensoitu pyséytys. Jotta pysaytys

tagjuuslandossa = 16 Hz nopeudesta riippumatta voisi aina tapahtua samassa
kohdassa, vastaanotettu pysaytysviesti hidastuu, kun
todellinen nopeus on alhaisempi kuin (parametrissa
202) asetettu maksiminopeus.

(DO 46 MAX PULS) Nollaus. Laskuripyséytys ja Nopeuskompensoitu

Arvo: pysédytys voidaan yhdistaa tai jattaa yhdistaméatta
150-10000 Hz O 5000 Hz nollaukseen.
Laskuripyséytys ja nollaus [1]. Jokaisen tasmaéllisen
pysaytyksen jalkeen nollataan pulssimaaré, joka
laskettiin nopeuden hidastuessa taajuuteen O Hz.
Laskuripyséytys ilman nollausta [2]. Pulssimaéra,

Valinnan selostus: joka laskettiin nopeuden hidastuessa taajuuteen
Aseta haluttu taajuus. 0 Hz, véhennetéan laskurin parametrissa

344 olevasta arvosta.

342 Liitin 46, Max. pulssilahto

Toiminto:
Tassa parametrissa asetetaan pulssildhtoviestin
maksimitaajuus.

343 Tasmaéllinen pysaytystoiminto

(PRECISE STOP) 344 Laskurin arvo
(PULSE COUNT PRE.)

Arvo:

OTasmallinen ramppipysaytys (NORMAL) 0] Arvo: _
Laskuripysaytys ja nollaus 0 - 999999 0 100000 pulssia
|(_CO;N-T STOP ITESED | 1] Toiminto: _‘g

askuripysaytys fiman nollausta Téssé parametrissa valitaan integroidussa =
(COUNT STOP NO RESET) 2] L o . @
N « ] - SPD CMP STOP laskuripysaytystoiminnossa (parametri 343) =
opeus ompenso!tu pysayt.ys( 3 . ) 18] kaytettavaa laskuriarvoa. o
Nopeuskompensoitu laskuripysaytys ja nollaus
(SPD CMP CSTOP W. RES) [4] Valinnan selostus:
Nopeuskompensoitu laskuripysaytys ilman nollausta Tehdasasetus on 100000 pulssia. Suurin taajuus (max.
(SPD CMP CSTOP NO RES) 8] erottelu), joka voidaan havaita littimessa 33 on 67,6 kHz.
Toiminto:

Tassa parametrissa valitaan pyséaytystoiminto,

jonka pysaytyskasky aktivoi. Kaikkiin valintoihin 349 Jarjestelman viiveaika
siséltyy tasmallinen pyséytystoiminto, joka takaa (SPEED COMP DELAY)

suuren toistotarkkuuden. Arvo:
Datavalinnat ovat seuraavien toimintojen yhdistelmia. 0 ms - 100 ms 0 10 ms
Huom: Toiminto:
ll: Pulssikaynnistystéa [8] ei saa kayttaa yhdessa Tassd parametrissa asetetaan jarjestelman viiveaika
q tasmallisen pysaytystoiminnon kanssa. (anturi, PLC, jne.). Jos kaytetaan nopeuskompensoitua
pysaytysta, eri taajuuksille asetetulla viiveajalla on
Valinnan selostus: suuri vaikutus pysaytystapaan.

Tdsméillinen ramppipysédytys [0], valitaan, kun
halutaan, ettd sama pyséytyskohta on toistettavissa
suurella tarkkuudella.

Laskuripysdytys . Saatuaan pulssikdynnistysviestin
taajuudenmuuttaja kay, kunnes tuloliittimelle 33

on saapunut kayttdjan asettama pulssimaara.

Valinnan selostus:
Tehdasasetus on 10 ms. Tama tarkoittaa, etta
anturin, PC:n ja muun laitteiston yhteenlaskettu
viilveaika vastaa tata asetusta.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Huom:
": Toiminto on aktiivinen vain, kun on valittu
i nopeuskompensoitu pyséaytys.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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m Erikoistoiminnot

400 Jarrutustoiminto
(BRAKE FUNCTION)

Arvo:

Ei kaytdssa (OFF) Q]
Vastusjarru

(RESISTOR) 1]
Vaihtovirtajarru (AC BRAKE) [4]
Kuormituksenjako (LOAD SHARING) 5]

Tehdasasetus riippuu laitteesta.

Toiminto:
Vastusjarru [1] valitaan, kun taajuudenmuuttajassa
on yhdysrakenteinen jarrutransistori ja kun liittimiin
no 81, 82 on kytketty jarruvastus. Jarruvastusta
kaytettdessa sallitaan suurempi vélipiirin jannite
jarrutuksen aikana (regeneratiivinen kaytto).
Vaihtovirtajarru [4] voidaan valita, jos halutaan tehostaa
jarrutusta kayttamatta jarruvastusta. Huomaa, ettei
vaihtovirtajarru [4] ole yhta tehokas kuin vastusjarru [1].

Valinnan selostus:
Valitse Vastusjarru [1], jos jarruvastus on kytketty.
Valitse vaihtovirtajarru [4], jos esiintyy lyhytaikaisia
regeneratiivisia kuormituksia. Parametri 144
Vaihtovirtajarrutuskerroin vaikuttaa jarrun asetuksiin.

Valitse Kuormituksenjako [5], jos toiminto on kaytdssa.

Huom:
": Valinnan muutos on aktiivinen vasta sen jalkeen,
q kun verkkojannite on katkaistu ja jéalleen kytketty.

405 Kuittaustoiminto
(RESET MODE)

Arvo:

OManuaalinen kuittaus (MANUAL RESET) [0]
Automaattinen kuittaus x 1
(AUTOMATIC X 1) 1]
Automaattinen kuittaus x 3
(AUTOMATIC X 3) [3]
Automaattinen kuittaus x 10
(AUTOMATIC X 10) [10]
Kuittaus verkkojannitteen kytkeytyessa
(RESET AT POWER UP) [11]
Toiminto:

Tassa parametrissa voidaan valita, pitaakd

kuittaus ja uudelleenkdynnistys tehda

manuaalisesti laukaisun jalkeen, vai pitadkod
kuittauksen ja uudelleenkaynnistyksen tapahtua
automaattisesti. Lisaksi voidaan valita, kuinka monta

uudelleenkaynnistysyritysta tehdaan. Yritysten valinen
aika asetetaan parametrissa 406 Automaattisen
uudelleenkaynnistyksen aika.

Valinnan selostus:
Jos valitaan Manuaalinen kuittaus [0], kuittaus pita&
suorittaa [STOP/RESET]-painikkeella, digitaalitulon
tai sarjaliitannan kautta. Jos halutaan, etta
taajuudenmuuttaja kuittaa automaattisesti laukaisun
jalkeen, valitaan data-arvoksi [1], [3] tai [10].
Jos valitaan Kuittaus verkkojénnitteen kytkeytyessé
[11], taajuudenmuuttaja kuittaa, jos verkkojannitteen
katkaisun aikaan on havaittu vika.

Moottori saattaa kynnistya ilman varoitusta.

406 Automaattisen uudelleenkdynnistyksen
aika

(AUTORESTART TIME)

Arvo:
0-10s

05s

Toiminto:
Tassé& parametrissa asetetaan laukaisun ja
automaattisen kuittaustoiminnon alkamisen vélinen
aika. Edellytyksena on , ettd parametrissa 405
Kuittaustoiminto on valittu automaattinen kuittaus.
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Valinnan selostus:
Aseta haluttu aika.

409 Laukaisuviive virtarajalla, I m
(TRIP DELAY CUR.)

Arvo:

0 - 60 s (61 = OFF) O OFF

Toiminto:
Kun taajuudenmuuttaja rekisterdi, etta lahtovirta on
saavuttanut virtarajan I v (parametri 221 Virtaraja)
ja pysyy siin& asetetun ajan, taajuudenmuuttaja
kytkeytyy pois paaltd. Tata voidaan kayttaa
kohteen suojaamiseen, kuten ETR sujaa
moottoria, jos se on valittu.

Valinnan selostus:
Valitse, miten kauan taajuudenmuuttaja saa pitéa
virran virtarajalla Im , ennen kuin se kytkeytyy
pois paaltd. Kun asetus on OFF, parametri 409

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Laukaisuviive virtarajalla, I ei ole aktiivinen, eli
taajuudenmuuttaja ei kytkeydy pois paalta.

411 Kytkentataajuus
(SWITCH FREQ.)

Arvo:
3000 - 14 000 Hz (VLT 28083 - 2875)
3000 -10 000 Hz (VLT 2880 -2882)

O 4500 Hz
0 4500 Hz

Toiminto:
Asetettu arvo vaikuttaa vaihtosuuntaajan
kytkentataajuuteen. Kytkentataajuutta vaintamalla
voidaan minimoida moottorin mahdollisesti
aiheuttamia akustisia hairioité.

Huom:
“: Taajuudenmuuttajan 1ahtdtaajuus ei voi olla
q suurempi kuin 1/10 kytkentétaajuudesta.

Valinnan selostus:
Kun moottori on kdynnissa, kytkentataajuutta
sdadetddn parametrissa 411 Kytkentataajuus,
kunnes on I8ydetty taajuus, jolla moottorin
kayntiaani on pienimmillaan.

Huom:
' Kytkentataajuus alenee automaattisesti
q kuormituksen kasvaessa. Katso Lampdtilasta
rijppuvainen kytkentataajuus kohdassa
Erikoisolosuhteet .
Jos valitaan LC-suodatin asennettu parametrissa
412, minimikytkentataajuus on 4,5 kHz.

412 Muuttuva kytkentétaajuus
(VARCARRIER FREQ)

Arvo:

Ollman LC-suodatinta (WITHOUT LC FILTER) 2]
LC-suodatin asennettu
(LC FILTER CONNECTED) [3]
Toiminto:

Parametrin arvoksi asetetaan LC-suodatin asennettu
, jos tagjuudenmuuttajan ja moottorin valille
on asennettu LC-suodatin.

Valinnan selostus:
LC-suodatin asennettu [3] valitaan, jos
taajuudenmuuttajan ja moottorin valiin on
asennettu LC-suodatin, koska taajuudenmuuttaja ei
muussa tapauksessa voi suojata LC-suodatinta.

Huom:
“: Kun valitaan LC-suodatin, kytkentataajuus
i muutetaan arvoon 4,5 kHz.

413 Ylimodulointitoiminto
(OVERMODULATION)

Arvo:

Ei kaytdsséa (OFF) [0]
OKaytosséa (ON) [1]

Toiminto:

Té&ssa parametrissa voidaan kytkea lahtdjannitteen
ylimodulointitoiminto.

Valinnan selostus:
OFF [Q] tarkoittaa, ettei lahtojannitetta ylimoduloida,
jolloin moottoriakselilla esiintyvdd momentin
varahtelya valtetddn. Tama saattaa olla
hyddyllistd esim. hiomakonekaytdssa.
Kéytdssé [1] tarkoittaa, ettéd voidaan saavuttaa
verkkojannitetta suurempi lahtojannite (jopa 5 %).

414 Vahimmaistakaisinkytkentd, FBmin

(FEEDBACK)

Arvo:
-100,000.000 - par. 415 FBmax

0 0.000

Toiminto:
Parametreja 414 Vdhimmaistakaisinkytkentd, FBmin
ja 415 Enimmdistakaisinkytkentd, FBuax kdytetédan
nayton skaalaamiseen, jolloin voidaan varmistaa,
ettd takaisinkytkentasignaali ndkyy naytdssa
prosessiyksikkona, joka on suhteessa tulosignaaliin.

Valinnan selostus:
Aseta naytdssd naytettdva arvo, kun
minimitakaisinkytkentd on saavutettu valitussa
takaisinkytkentatulossa (parametri 308/314
Analogiatulot).

415 Enimmaistakaisinkytkentd, FB max
(FEEDBACK)

Arvo:

FBwmin -100 000,000 O 1500.000

Toiminto:
Katso parametrin 414 Vdhimmadaistakaisinkytkentd,
FBuiv kuvaus.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo

46

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Decfoss

VLT® 2800 Sarja

Valinnan selostus:
Aseta arvo, jonka halutaan nakyvan naytdssa,
kun maksimitakaisinkytkenta on saavutettu
valitussa takaisinkytkentatulossa (parametri
308/314 Analogiatulot).

416 Prosessiyksikot
(REF/FEEDB. UNIT)

Arvo:

O Eiyksikkoa (NO UNIT) [0]
% (%) (1]
ppm (PPM) (2]
r/min (RPM) [3]
bar (BAR) [4]
Kierrosta/min (CYCLE/MI) 5]
Pulssia/s (PULSE/S) [6]
Yksikkoé/s (UNITS/S) [7
Kpl./min (UNITS/MI) [8]
Kpl/h (UNITS/H) [9]
°C(°0) (10]
Pa (PA) [11]
I/s (L/S) [12]
m3/s (M3/3) (13]
I/min. (L/MIN) [14]
m3/min. (M3/MIN) [15]
I/h (L/H) [16]
m3/h (M3/H) (17]
kg/s (KG/S) (18]
kg/min. (KG/MIN) [19]
kg/h (KG/H) [20]
t/min. (T/MIN) [21]
t/h (T/H) [22]
m (M) (23]
Nm (NM) [24]
m/s (M/S) (28]
m/min. (M/MIN) [26]
°F (°F) (27]
inwg (IN WG) [28]
gal/s (GALYS) [29]
ft3/s (FT3/S) [30]
gal/min. (GAL/MIN) [31]
ft3/min. (FT3/MIN) [32]
Gal/h (GAL/H) [33]
ft3/h (FT3/H) [34]
Ib/s (LB/S) (35]
Ib/min. (LB/MIN) [36]
Ib/h (LB/H) [37]
Ibft(LB FT) [38]
ft/s (FT/9) [39]
ft/min. (FT/MIN) [40]

Toiminto:
Naytdssa nakyvien yksikdiden valinta. Yksikkd
naytetddn, kun taajuudenmuuttajaan on kytketty LCP, ja
jos on valittu Ohjearvo [Yksikkd] [2] tai Takaisinkytkenté
[Yksikkd] [3] yhdessa parametreista 009-012 Néytén
lukeminen, seka Nayttdtilassa. Yksikkda kaytetaan
Suljettu piiri -tilassa my&s maksimi- ja minimiohjearvon
sekd minimi- ja maksimitakaisinkytkennan yksikkona.

Valinnan selostus:
Valitse ohjearvo/takaisinkytkentéviestin haluttu yksikkd.

Huom:
l': Parametreja 417-421 kaytetdan vain, jos
i parametrissa 100 Toimintatapa on valittu
Suljetun piirin nopeudenohjaus [1].

417 PID suhteellinen vahvistus
(SPEED PROP GAIN)

Arvo:

0,000 (OFF) - 1,000 O 0,010

Toiminto:
Suhteellinen vahvistus ilmoittaa, kuinka paljon
virhetta (takaisinkytkentaviestin ja asetuspisteen
vélistd poikkeamaa) on vahvistettava.

Valinnan selostus:
Saatdé saadaan nopeaksi, kun vahvistus on suuri, mutta
jos se on liian suuri, prosessi saattaa tulla epavakaaksi.
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418 PID - integrointiaika
(SPEED INT. TIME)
Arvo:

20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF) O 100 ms

Toiminto:
Integrointiaika maaraa ajan, joka PID-s&atimelta
kuluu vian korjaamiseen. Mita suurempi vika on,
sitd nopeammin integroijan taajuudenvahvistus
kasvaa. Integrointiaika on se aika, jonka integroija
tarvitsee saavuttakseen suhteellisen vahvistuksen
suuruisen muutoksen.

Valinnan selostus:
Integrointiajan ollessa lyhyt s&atdaika saadaan
nopeaksi. Aika voi kuitenkin olla lian lyhyt, jolloin
prosessista saattaa tulla epédvakaa. Jos integrointiaika
on pitkd, prosessiarvo voi poiketa huomattavastikin
halutusta arvosta, koska prosessinsdadin aloittaa

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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tietyn virheen aiheuttaman saatétoimenpiteen
vasta pitkdhkdn ajan kuluttua.

419 PID - derivointiaika
(SPEED DIFF. TIME)

Arvo:

0,00 (OFF) - 200,00 ms 0 20,00 ms

Toiminto:
Derivoija ei reagoi vakiovirheeseen. Se reagoi vain
muuttuvaan virheeseen. Mitd nopeammin virhe
muuttuu, sit& suurempi derivoijan vaikutus on. Vaikutus
on suhteessa virheen muutosnopeuteen.

Valinnan selostus:
Saatd saadaan nopeaksi derivointiajan ollessa
pitkd. Aika voi kuitenkin olla myos liian pitké, jolloin
prosessista saattaa tulla epdvakaa. Kun derivointiajaksi
on asetettu 0 ms, D-toiminto ei ole paalla.

420 PID D-vahvistuksen raja-arvo
(SPEED D-GAIN LIM)

Arvo:

50 - 50,0 g 50

Toiminto:
Derivoijan vahvistukselle voidaan asettaa raja-arvo.
Koska D-vahvistus kasvaa suuremmilla taajuuksilla,
vahvistuksen rajoittaminen saattaa olla tarpeen.Talldin
voidaan kayttdad puhdasta D-toimintoa alhaisilla
taajuuksilla ja vakiotoimintoa suuremmilla taajuuksilla.

Valinnan selostus:
Valitse haluttu vahvistusraja.

421 PID - alipaastdosuodatusaika

(SPEED FILT. TIME)

Arvo:

20 - 500 ms 0 100 ms

Toiminto:
Takaisinkytkentaviestin hairiéita vaimennetaan
1. kategorian alipdastdsuodattimella, jolloin
hairididen vaikutus ohjaukseen vahenee. Téasta
saattaa olla etua, erityisesti silloin, kun viesti on
hyvin héiridinen. Katso kuva.

Takaisinkytkentd

Hairisita
takaisinkytkentdviestissd

Takaisinkytkentd i
Suodatettu
takaisinkytkentdviesti
N N

17szaz5.10 06 1(s)

Valinnan selostus:

Jos on ohjelmoitu esim. aikavakio () 100 ms,
alipdéstosuodattimen katkaisutaajuus on 1/0,1

= 10 rad/s, mika vastaa (10 /2 x M = 1,6

Hz. PID-sdadin saatéa talloin vain sellaista
takaisinkytkentaviestid, jonka taajuus on alle 1,6 Hz.
Jos takaisinsyéttoviestin vaihtelutaajuus on suurempi
kuin 1,6 Hz, alipaastdsuodatin vaimentaa sité.

423 Ul VOLTAGE
(U1 VOLTAGE)

Arvo:

0,0 -999,0 V O par. 103

Toiminto:
Parametreja 423 - 428 kaytetaan, kun parametrissa 101
Momenttikdyttdytyminen on valittu Erikoismoottoritila
[8]. On mahdollista maéaritella U/f-kayra neljan
madriteltavan jannitteen ja kolmen taajuuden
perusteella. Jannite O Hz taajuudella asetetaan
parametrissa 133 Ké&ynnistysjannite .

u
Umax 103

198NADBO.11

Par. 427

Par. 425

Par. 423
Par. 133

Par. 424 426 428 104 202 f
fm.n ‘mux

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Aseta lahtdjannite (U1), jonka halutaan vastaavan
ensimmaista lahtdtaajuutta (F1), joka asetettiin
parametrissa 424 Taajuus F1.

424 F1 FREQUENCY
(F1 FREQUENCY)

Arvo:
0.0 - par. 426 F2 taajuus
O Par. 104 Moottorin taajuus
Toiminto:

Katso parametri 423 U7 jannite.

Valinnan selostus:
Aseta lahtdtaajuus (F1), jonka halutaan vastaavan
ensimmaista 1ahtéjannitetta (U1), joka asetettiin
parametrissa 423 Jédnnite UT .

425 U2 VOLTAGE
(U2 VOLTAGE)

Arvo:

0,0 -999,0 V 0 par. 103

Toiminto:
Katso parametri 423 Jénnite UT.

Valinnan selostus:
Aseta lahtojannite (U2), jonka halutaan vastaavan toista
lahtétaajuutta (F2), joka asetettiin parametrissa
426 Taajuus F2 .

426 F2 FREQUENCY
(F2 FREQUENCY)

Arvo:
Par. 424 Taajuus F1 - par. 428 Taajuus F3
O Par. 104 Moottorin taajuus

Toiminto:
Katso parametri 423 Jéannite UT.

Valinnan selostus:
Aseta lahtotaajuus (F2), jonka halutaan vastaavan toista
lahtéjannitetta (U2), joka asetettiin parametrissa
425 Jéannite U2 .

427 U3 VOLTAGE
(U3 VOLTAGE)
Arvo:

0,0 -999,0 V O par. 103

Toiminto:
Katso parametri 423 Jéannite UT.

Valinnan selostus:
Aseta lahtojannite (U3), jonka halutaan vastaavan
|ahtétaajuutta (F3), joka asetettiin parametrissa
428 Taajuus F3 .

Arvo:
Par. Taagjuus F2 - 1000 Hz
O Par. 104 Moottorin taajuus

Toiminto:
Katso parametri 423 Jénnite U1.

Valinnan selostus:
Aseta lahtotaajuus (F3), jonka halutaan vastaavan
lahtojannitetta (U3), joka asetettiin parametrissa
427 Jénnite U3 .

Huom:
“: Parametreja 437-444 kaytetdan vain, jos
i parametrissa 100 Toimintatapa on valittu
Suljetun piirin prosessinohjaus [3].
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437 Prosessin PID normaali/kdéanteinen ohjaus

(PROC NO/INV CTRL)

Arvo:

ONormaali (NORMAL) [0]
Kaanteinen (INVERSE) [1]
Toiminto:

On mahdollista valita lisdakd vai vahentadkod
prosessiohjain lahtétajuutta ohjearvon tai asetuspisteen
poiketessa prosessin todellisesta tilasta.

Valinnan selostus:
Jos halutan, etta taajuudenmuuttaja vahentaa
|ahtétaajuutta, kun takaisinkytkentaviestin
arvo suurenee, valitaan Normaali [0].
Jos halutan, ettd taajuudenmuuttaja suurentaa

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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lahtétaajuutta, kun takaisinkytkentaviestin arvo
suurenee, valitaan Kédnteinen [1]

438 Prosessin PID, anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Arvo:

Not active (El KAYTOSSA) [0]
O Active (KAYTOSSA) 1]

Toiminto:

On mahdollista valita jatkaako prosessinsaadin saatelya
poikkeaman esiintyessé sindkin tapauksessa, ettei
lahtétaajuutta voida lisaté eika vahentaa.

Valinnan selostus:
Tehdasasetus on Kéytdsséa [1], mika tarkoittaa, etté
integrointiyhteys alustetaan suhteessa todelliseen
lahtétaajuuteen, jos joko virtaraja, janniteraja tai
maksimi/minimitaajuus saavutetaan. Prosessisdadin
ei kytkeydy uudelleen ennen kuin vika on nolla tai
sen etumerkki on vaihtunut. Valitse Ei kdytdsséa
[Q], jos integroijan pitaa jatkaa integrointia
poikkeamatapauksessa silloinkin, kun poikkeamaa
ei voida poistaa saatelyn avulla.

Huom:
Q&g Jos valitaan £ kéytossd [0], tamé tarkoittaa, etté
q poikkeaman etumerkin vaihduttua integroijan
taytyy ensin integroida alas tasolta, johon
paadyttiin aiemman poikkeaman johdosta, ennen
kuin l&htdtaajuudessa tapahtuu muutoksia.

439 Prosessin PID-lahtdtaajuus

(PROC START VALUE)

Arvo:
fvin-fvax (parametrit 201/202)
O Par. 201 Lahtétaajuuden alaraja, fvin

Toiminto:
Kéynnistysviestin saatuaan taajuudenmuuttaja reagoi
siihen Avoimen piirin ohjauksella ja vaihtaa Suljetun piirin
ohjaukseen vasta, kun esiasetettu k&ynnistystaajuus
on saavutettu. Talldin voidaan asettaa taajuus, joka
vastaa prosessin normaalia kayttbnopeutta, jolloin
haluttu prosessin tila saavutetaan nopeammin.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu kaynnistystaajuus.

Huom:

“: Jos taajuudenmuttaja saavuttaa virtarajan ennen
i kuin se saavuttaa halutun k&ynnistystaajuuden,
prosessiohjain ei aktivoidu. Jos ohjaimen
halutaan kéynnistyvan kaikesta huolimatta, 1&htétaajuus
on alennettava todelliseen 1ahtétaajuuteen. Tama

voidaan tehda kaytén aikana.

440 Prosessin PID, suhteellinen vahvistus
(PROC PROP. GAIN)

Arvo:

0.0 - 10.00 O 0.01

Toiminto:
Suhteellinen vahvistus ilmaisee, kuinka paljon
takaisinkytkentaviestin ja asetuspisteen valista
poikkeamaa on vahvistettava.

Valinnan selostus:
Sa4td saadaan nopeaksi, kun vahvistus on suuri,
mutta jos se on liilan suuri, prosessi saattaa tulla
epavakaaksi ylityksen yhteydessa.

441 Prosessin PID integrointiaika
(PROC. INTEGR. T.)

Arvo:

0,01 - 9999,99 (OFF) O OFF

Toiminto:
Integroijan vahvistus liséantyy, jos ohjearvon/asetus-
pisteen ja takaisinkytkentaviestin erotus on vakio.
Mit& suurempi vika on, sitd nopeammin integroijan
taajuudenvahvistus kasvaa. Integrointiaika on se aika,
jonka integroija tarvitsee saavuttakseen suhteellisen
vahvistuksen suuruisen muutoksen.

Valinnan selostus:
S&atd saadaan nopeaksi integrointiajan ollessa lyhyt.
Aika voi kuitenkin jaada liian lyhyeksi, jolloin prosessi
saattaa tulla epavakaaksi ylityksen yhteydessa. Jos
integrointiaika on pitk&, prosessiarvo voi poiketa
huomattavastikin halutusta asetusarvosta, koska
prosessiohjain aloittaa tietyn virheen aiheuttaman
saatdétoimenpiteen vasta pitkahkdn ajan kuluttua.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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442 Prosessin PID derivointiaika
(PROC. DIFF. TIME)
Arvo:

0,00 (OFF) - 10,00 s O 0,00 s

Toiminto:
Derivoija ei reagoi vakiovirheeseen. Se reagoi vain
muuttuvaan virheeseen. Mitd nopeammin poikkeama
muuttuu, sit& suurempi derivoijan vaikutus on. Vaikutus
on suhteessa poikkeaman muutosnopeuteen.

Valinnan selostus:
Derivointiajan ollessa lyhyt sa&td saadaan nopeaksi.
Aika voi kuitenkin olla myds liian pitk&, jolloin prosessi
saattaa tulla epavakaaksi ylityksen seurauksena.

443 Prosessin PID derivointivahvistuksen arvo
(PROC. DIFF. GAIN)

Arvo:

50 - 50,0 o 50

Toiminto:
Derivoijan vaikutukselle voidaan asettaa raja-arvo.
Derivoinnin vaikutus lisdantyy muutosten ollessa
nopeita, siksi sen rajoittaminen saattaa olla
hyddyllista. Talldin saadaan jarkeva vaikutus
muutosten ollessa hitaita ja vakiovaikutus poikkeaman
muutosten ollessa nopeita.

Valinnan selostus:
Aseta haluttu derivoinnin vaikutuksen raja-arvo.

444 Prosessin PID alipdastdésuodatusaika

(PROC FILTER TIME)

Arvo:
0.02 - 10.00 0 0.02
Toiminto:

Takaisinkytkentéviestin hairi¢itd vaimennetaan 1.
kategorian alipdéstdsuodattimella, jolloin hairididen
vaikutus prosessinohjaukseen véhenee. Tama saattaa
olla eduksi, jos esim. viesti on hyvin héiridinen.

Valinnan selostus:
Valitse haluttu aikavakio (). Jos on ohjelmoitu
esim. aikavakio (t) 0,1 s, alipdastdsuodattimen
katkaisutaajuus on 1/0,1 = 10 rad/s, mik& vastaa (10 /2
x p) = 1,6 Hz. Talléin prosesssiohjain sdataa ainoastaan
sellaista takaisinkytkentaviestia, jonka taajuus on alle

1,6 Hz. Jos takaisinsydttoviestin vaihtelutaajuus on
suurempi kuin 1,6 Hz, alipa&stdsuodatin vaimentaa sita.

445 Kytkeytyminen pyo6rivddn moottoriin

Arvo:

OEi kaytdssa (DISABLE) [0]
OK - samaan suuntaan
(OK-SAME DIRECTION) 1]
OK - molempiin suuntiin
(OK-BOTH DIRECTIONS) 2]
Tasavirtajarrutus ja kdynnistys
(DC BRAKE & START) [3]

Toiminto:
Taman toiminnon avulla saadaan kiinni moottori,
jota taajuudenmuuttaja ei endd ohjaa esim.
séhkokatkon seurauksena. Toiminto on kaytdssé
aina kaynnistyskaskyn ollessa aktiivinen. Jotta
tajuudenmuuttaja voisi kytkeytyd pyorivaan
moottorinakseliin, moottorin pydrimisnopeuden on
oltava pienempi kuin taajuus, joka vastaa parametrissa
202 Lahtbtaajuuden yléaraja, fuax asetettua taajuutta.

Valinnan selostus:
Valitse Ei kdytossé [0], ellei toimintoa tarvita.

Valitse OK - samaan suuntaan [1], jos moottori saa
pyorié vain samaan suuntaan taajuudenmuuttajan
kytkeytyessa siihen. OK - samaan suuntaan [1]
Jos valitaan, jos parametrissa 200 Lahtdtaajuusalue
on valittu Vain myétépdivaan .

Valitse OK - molempiin suuntiin [2], jos moottori saa
pyoria molempiin suuntiin taajuudenmuuttajan
kytkeytyesséa siihen.

Valitse Tasavirtajarrutus ja kdynnistys [3], jos

halutaan, etta taajuudenmuuttaja ensin jarruttaa
moottoria tasavirtajarrutuksella ja vasta sen jalkeen
kaynnistaa sen. Edellytyksena on, ettd parametrit
126-127/132 Tasavirtajarrutus ovat kaytdssa.
Suuremmilla "Windmilling’-tehoilla (moottori pyorii)
taajuudenmuuttaja ei voi kytkeytya pydrivadan moottoriin,
ellei Tasavirtajarrutus ja kdynnistys ole valittu.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Rajoitukset:

- Liian pieni hitaus aiheuttaa kuormituksen
kiihndytyksen, miké voi olla vaarallista tai ainakin
estaa oikean kytkeytymisen pyo6rivaan moottoriin.
Kayta sen sijaan tasavirtajarrutusta.

Jos kuormituksen aiheuttajana on esim.
"'Windmilling” (py&riva moottori), laite voi kytkeytya
pois paalta ylijannitteen vuoksi.

Kytkeytyminen pyorivddn moottoriin ei toimi alle
250 r/min pyorintanopeuksilla.

451 Myotakytkentékerroin
(FEEDFORWARD FACT)

Arvo:
0-500 % O 100 %
Toiminto:

T&ta parametria kaytetaan vain, jos parametrissa 100
Toimintatapa on valittu Suljetun piirin nopeudenohjaus.
Myétakytkentakerroin 1&hettdé suuren tai pienen osan
ohjearvoviestista PID-saatimen ohi, joten PID-saadin
vaikuttaa vain osaan ohjearvoviestista. Aseturarvon
muutos vaikuttaa siten suoraan moottorin nopeuteen.
Myétakytkentakerroin aiheuttaa korkean dynamiikan
asetusarvon muutoksissa ja vahemman yliheilahteluja.

Valinnan selostus:
Voit valita halutun prosenttiarvon vélilta f min
- fmax. Valitse suurempi arvo kuin 100 %, jos
asetusarvon muutokset ovat pienia.

452 Saatimen alue
(PID CONTR. RANGE)

Arvo:

0-200 % O 10 %

Toiminto:
T&ta parametria kaytetaan vain, jos parametrissa 100
Toimintatapa on valittu Suljetun piirin nopeudenohjaus.
Saatimen alue (kaistanleveys) rajoittaa PID-saatimen
lahtésignaalia prosentuaalisesti fm,Nn-taajuudesta.

Valinnan selostus:
Voit valita prosenttiluvun moottorin taajuudesta fu,N.
Jos séatimen aluetta pienennetaén, nopeusvaihtelut
pienenevat sdadon aikana.

455 Taajuusalue nayttoon

(MON. FREQ.RANGE)

Arvo:

Ei kaytdssa (0]
OKaytossa [1]

Toiminto:

Parametria kaytetdan, jos halutaan, ettei varoitus
35 Poissa taajuusalueelta iimesty nayttdéon suljetun
piirin prosessinohjauksessa. Parametri ei vaikuta
laajennettuun tilasanaan.

Valinnan selostus:
Valitse Kéytdsséa [1] os haluat, ettéd varoitus 35 P
oissa taajuusalueelta iimestyy nayttéon. Valitse Ei
kdytdssé 0] , jos haluat, etta varoitus 35 Poissa
taajuusalueelta ei ilmesty nayttdon.

456 Jarrutusjannitteen alennus
(BRAKE VOL REDUCE)

Arvo:

0 - 25V 200 V laitteilla oo
0 - 50V 400 V laitteilla 0o
Toiminto:

Tassé asetetaan jannite, jolla jarrutusjannitteen
tasoa alennetaan. Toiminto on aktiivinen vain, jos
parametrissa 400 on valittu vastusjarrutus.

Valinnan selostus:
Mit& suurempi vahennettéva arvo on, sitd nopeammin
laitteisto reagoi generatiiviseen kuormitukseen.
Kéytetdan vain, jos valipiirissa on ylijanniteongelmia.

461 Takaisinkytkenndn muunnos
(FEEDBAC CONV.)

Arvo:

OLineaarinen (LINEAR) [0]
Nelidjuuri (SQUARE ROQOT) [1]
Toiminto:

Tassa parametrissa valitaan toiminto, joka

muuntaa prosessista saapuvan kytketyn
takaisinkytkentasignaalin takaisinkytkentaarvoksi,

joka vastaa signaalin nelidjuurta. Tata kaytetaan
esimerkiksi, jos virtauksen s&atda (tilavuus) edellytetdan
takaisinkytkentasignaalina saatavan paineen perusteella
(virtaus = vakio x v/pasne). Taman muunnoksen avulla
ohjearvo voidaan maaritta siten, etta ohjearvon ja
tarvittavan virtauksen vélilla on lineaarinen suhde.

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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Valinnan selostus:
Jos on valittu Lineaarinen [0], takaisinkytkentasignaali ja
takaisinkytkentaarvo ovat suhteellisia. Jos parametrin
arvoksi valitaan Nelidjuuri [1], taajuudenmuuttaja
muuntaa takaisinkytkentaviestin nelitlliseksi
takaisinkytkentéarvoksi.

Huom:
#i=y Parametriryhmia 500 Sarjaliikenne ja
q 600 Huoltotoiminnot ei ole kasitelty
tassa ohjekirjassa. Kysykaa VLT 2800
Suunnitteluopasta Danfoss-myyjaltanne.

=]
=
(o]
£
©
=
@)

0 = tehdasasetus. () = naytdn teksti. [| = sarjalikenteessa kaytettava arvo
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m Fyysiset mitat

Fyysiset mitat ilmenevét oheisista piirroksista.
Kaikki mitat mm.

VLT 2803-2815 200-240 V

VLT 2805-2815 380 - 480 Volt

75

60 24.5 2
\2 N
: N
' =) 28.0
: ~
i 191 200
!
]
[ (-]
z i <
i sal .
E //// 24.5
VLT 2822 200-240 V
VLT 2822-2840 380-480 V
90 5.5 2
70
& )
! o 811.0
| (]
|
|
| 257 267.5
1 n
| ~F|
I |
: 25.5
|
|
l
|
AmoTza
| -

VLT 2840 200 - 240 Volt
VLT 2855-2875 380 - 480 Volt

140 5.5 3
120
\® 0 a1
! ° 211.0
| s
|
|
|
|
|
|
| n
[ 257 2675 ¥
| w
} 85.5
|
|
|
|
|
|
° I
S [Fr S AL L
3 P
VLT 2880-82 380 - 480V
]
200 26.5 ~
120
|
,Lb.* I Y = 8
I R 213.0
1 N
I
1
I
I
I
I
I
I
I
I 490 505
I
|
| ]
| |
l 26.5
I
|
|
I
I
I
e D
5 Lal____ oz | .

54

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT® 2800 Sarja

m Moottorikuristimet (195N3110)

90
60

[ ]

je)
& 5 B

195NA148.10

el

191
200

195NA263.10

m RFI 1B filter (195N3103)
60

®

e) 245

28

190
200

o 1
/E_,. -, ! 245

195NA262.10

%)
S
c
c
(<))
0

<

m Liittimien suojakansi
Seuraavassa piirustuksessa on NEMA
1 -liitinsuojauksen mitat VLT 2803-2875
-taajuudenmuuttajalle.

Mitta "a" vaihtelee laitteen tyypin mukaan.

i
|

|
R
ln_ _

195NA086.10

-7 60
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m [P 21 -ratkaisu

195NA362

A C
::§ |/ :::::::::::: =
(G !
— |
. o
|_ — — —-—-—-——%——%—-—-—
O
:;9" QQQQQQQQQQQQ =
195NA361.10
Mitat
Tyyppi Koodinumero A B C
VLT 2803 -2815 200 - 240V, VLT 2805 -2815 380 -480V | 195N2118 47 80 170
VLT 2822 200 - 240 V, VLT 2822 -2840 380 - 480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200 - 240 V, VLT 2855 - 2875 380 - 480 V 195N2120 47 145 170
VLT 2880 -2882 380 -480 V 195N2126 47 205 245
m EMC-suodatin pitkille moottorikaapeleille
20 204 20 75

5.5

A 'rnvg' . .
| |
|| | o
\;_\UI | a <+
g w [—1_ 1. !
I T T T
234
244

7
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195NA360.10
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192H4719
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m Mekaaninen asennus

Huomaa asennusta koskevat vaatimukset.

Taajuusmuuttajan

jadhdytys tapahtuu ilmankierrolla. Jotta jadhdytysilma
paasisi likkumaan vapaasti, taajuusmuuttajan ala- ja
ylapuolelle on jatettava vapaata tilaa vahintdan 100
mm . Laitteen suojaamiseksi ylikuumenemiselta

on varmistettava, ettei ympéristdn lampdtila ylita
tagjuusmuuttajalle ilmoitettua suurinta l[ampétilaa ja
ettei suurinta vuorokauden keskildmpdtilaa yliteta.
Suurin lampadtila ja vuorokauden keskilampdtila on
mainittu Yleisissé teknisissé tiedoissa. Jos
ympériston lampdtila on valilla 45 °C - 55 °C, on
taajuusmuuttajan tehoa redusoitava. Katso Redusointi
ympdristdldmpdtilan johdosta. Huomaa, etta
taajuusmuuttajan kayttdika lyhenee, ellei redusointia
ympéristdlampdtilan johdosta oteta huomioon.

m Asennus kaappiin

Kaikki laitteet, joiden kotelointiluokka on IP 20,

on asennettava kaappiin tai paneeliin. 1P 20 ei
sovellu pinta-asennukseen. Joissakin maissa,
esim USA:ssa, laitteiden, joiden kotelointiluokka on
NEMA 1, pinta-asennus on sallittu.

m Vapaa tila laitteen ymparilla

Kaikki laitteet edellyttavat vahintddn 100 mm:n
vapaata tilaa kotelon yla- ja alapuolella.

l’ 100

*

v
N 100
£ 100

f

L 4

R 100

195NA030.10

m Vierekkain

Kaikki VLT 2800 -laitteet voidaan asentaa vierekkain
sivuseinat kiinni toisissaan tai vapaasti, koska laitteet
eivat tarvitse jadhdytysta sivuilta.

195NA031.10

195NA0147.10

' Huom:

": IP 21 -ratkaisussa kaikki yksikot tarvitsevat
vahintdan 100 mm ilmaa joka puolelle. Taméa
merkitsee, etté niit4 ei saa asentaa kiinni toisiinsa.
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m Yleista sdhkd6asennuksesta

m Varoitus korkeasta jannitteesta o . o .
- sopivia sellaisten (3-vaiheisten tasasuuntaussillalla

/\ Taajuudenmuuttajassa esiintyy vaarallisia varustettujen) laitteiden suojaukseen, joiden

jannitteitd, kun se on kytkettyné verk- koon. vikavirrassa on tasavirtakomponentti

Moottorin tai tagjuudenmuuttajan virheellinen - sopivia kytkentdihin, joissa esiintyy lyhyita purkauksia
asennus saattaa johtaalaite- ja henkildvahinkoihin, jopa - sopivia suuriin vuotovirtoihin.
kuolemaan. Noudata siksi tAméan oppaan ohjeita seké
kansallisia ja paikallisia turvallisuusméaaréyksia.
Sahkdisten osien koskettaminen voi olla
hengenvaarallista my6s laitteen virransydtén katkaisun
jalkeen: Odota ainakin 4 minuuttia virran vapautumista.

N on kytkettava ennen L1:t8 yksivaiheisissa 200 V
rajoitetun vuotovirran yksikoissé (tyyppikoodi R4).

m Suurjannitetesti
- o . . Suurjannitetesti voidaan tehdé oikosulkemalla liittimet
l|a Kéyttaja tai asentaja vastaa siitd, U, V. W, L1, L2 ja L3 ja kytkemalld tamén oikosulun ja

etta laite on maadoitettu ja suojattu littimen 95 valille enintaan 2160 V DC 1 sekunnin ajaksi.
voimassaolevien paikallisten ja kansallisten

maaraysten mukaisesti.

Huom:

m Maadoitus
Huomioi seuraavat seikat asennuksen yhteydessé:

e Suojamaadoitus: taajuusmuuttajassa on suuri
vuotovirta, ja se on maadoitettava asianmukaisesti
turvallisuuden takaamiseksi. Noudata kaikkia
paikallisia turvamaarayksia.

» Suurtaajuusmaadoitus: Maadoitusjohtojen on
oltava mahdollisimman lyhyet.

Yhdista kaikki maadoitusjarjestelmét johtimella,

jonka impedanssi on mahdollisimman pieni. Tama
saavutetaan pitamalld johtimet mahdollisimman lyhyina
ja kayttdmalla maadoitukseen mahdollisimman suurta
johtimen poikkipinta-alaa. Jos useita taajuusmuuttajia
asennetaan samaan koteloon, kotelon metallista
asennuslevya tulee kayttaa yhteisend maatasona.
Taajuusmuuttajat kiinnitetddn asennuslevyyn niin, etta
impedanssi on mahdollisimman pieni.

%)
S
c
c
(<))
0

<

Kiinnité pienen impedanssin aikaansaamiseksi
taajuusmuuttaja asennuslevyyn taajuusmuuttajan
kiinnityspulteilla. Poista kaikki maali kiinnityskohdista.

m Lisdsuojaus
Lis&suojauksena voidaan kayttaa vikavirtareleita,
nollausta tai maadoitusta edellyttéen, etta paikallisia
turvallisuusmaarayksia noudatetaan. Maavika voi
aiheuttaa tasavirtaa purkausvirtaan. Al koskaan kéyta
A-tyyppistd RCD:ta (vikavirtarelettd), koska ne eivat
sovellu tasavirtavikavirtojen kasittelyyn. Vikavirtareleiden
kaytdssa on noudatettava paikallisia maarayksia.
Vikavirtareleiden on oltava
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m EMC-direktiivin mukainen sahkdasennus

Yleisia seikkoja otettavaksi huomioon EMC-direktiivin

mu

kaisen sahkdasennuksen varmistamiseksi.

Kayta vain suojattuja moottorikaapeleita ja
suojattuja ohjauskaaapeleita.

Suojaus on kytkettdva maadoitukseen
molemmissa paissa.

Suojauksen paita ei saa kiertda "siansaparoiksi”,
koska ne tuhoavat suojausvaikutuksen suurilla
taajuuksilla. Kayta niiden sijasta kaapelinpitimia.

On tarkeda varmistaa hyvin séhkoa johtava

kosketus asennuslevysta kiinnitysruuvien kautta

taajuudenmuuttajan metallikoteloon.

- Kayta hammasaluslevyja ja sahkodé johtavia
asennuslevyja.

- Ala kayta suojaamattomia moottorikaapeleita

asennuskaapissa.

Alla olevassa kuvassa on EMC-direktiivin mukainen
sa@hkbasennus, jossa taajuudenmuuttaja on
asennettu kaappiin ja kytketty ohjelmoitavaan
logiikkaohjaimeen (PLC).

PLC jne. Asennuslevy
3
|}
771
00O
ooo (@ Ldhtdrele
000
Maadoituskisko
Poista kaapelin
eriste
1 %
2 2
L Min 16 mm
tasauskaapsli
I ¢ Ohjauskaapelit Kiinnita
kaikki kaapelit
\ T ¢ /) asennuslevyyn
Stuurdraden
1 ¢ J \——H — 1 Moottorin termistori
|t -
Viihinfﬁ;in 200 || -+ Moottorikaapelit
mm ohjaus—, ™
moottori— ja \4‘ >
ses s verkkokaapeleiden L
Ij/1erkk01¢:|nn|’re valilla \_ — /= Jarru
L2§E> I ”
II;’ZI-;O/( ' ‘ - ~ I Moottori
Min. 10mm2 \ !

PE: min 10 mm2
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m Sahkdasennus

SNuuasy

C1°L90VNS6EI

R+R-|Ju v W

[ LI I I T T TLIT 1

L1 L2 L3

91 92 93]| 82 81]|96 97 98

VERKKO JARRU  MOOTTORI

%

Z1'SOOVNS61

Katso myds jaksoa Jarruliitin.

{

R
¢ AN
[R

VLT 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

£1°890VNS6}

VLT 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380-480 V
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195NA146.11

S

S S
ST

VLT 2840 200-240 V, 2855-2875 380-480 V

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480 V

Huomaa, etta edella kuvatut laitteet toimitetaan
kahden pohjalevyn kanssa: toinen metrisille laipoille
ja toinen kaapelisuojaputkille.
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m Turvakaari

195NA112.10

Ohjausliittimien ja suurjanniteliittimien
' galvaanisen erotuksen (PELV)
d varmistamiseksi, mukana toimitettu

turvakaari on asennettava VLT 2803-2815 200-240 V
ja VLT 2805-2815 380-480 V -tajuudenmuuttajiin.

m Etusulakkeet
Kaikissa laitetyypeissa taajuudenmuuttajan verkkovirran
sy6ttddn on asennettava ulkoiset etusulakkeet.
UL/cUL-hyvaksyttavissa sovelluksissa, joiden
verkkojannite on 200 -240 V, kaytetddn Bussmann
KTN-R (200 -240 V) tai Ferraz Shawmut -tyypin
(max. 30 A) etusulakkeita. UL/cUL-hyvéksyttéavissa
sovelluksissa, joiden verkkojannite on 380 - 480
V, kaytetddn Bussmann KTS-R (380 - 480 V)
etusulakkeita. Jaksossa Tekniset tiedot selostetaan
etusulakkeiden oikea mitoitustapa.

400 V:n laitteita, joissa on RFI-suodatin,

/'\ ei saa kytkea verkkojannitteseen, jossa
L vaiheen ja maan vélinen potentiaaliero

on vyli 300 V. Huomaa, etta IT-verkkojannitteen
ja delta-maadoituksen verkkojannite saattaa
ylittdd 300 V potentiaalieron vaiheen ja maan
vélissa. Tyyppikoodin R5 siséltavét laitteet voidaan
kytke& verkkojannitteeseen, joka ei ylitd 400 V
potentiaalieroa vaiheen ja maan valissa.

Katso kaapelien poikkipinnan mitoitus jaksosta
Tekniset tiedot. Katso lisétietoja myds jaksosta
Galvaaninen erotus.

m Moottorin kytkeminen

Moottoriliitantd Moottori litetdan liittimiin 96, 97,
98. Maadoitus liitetdan liittimeen 99.

m Verkkoliitanta
Huomaa, ettd 1 x 220 - 240 voltin laitteiden nollajohdin
kytketaéan liittimeen N (L) ja vaihejohdin liittimeen L1 (1.

Nrg 96 97 98 Moottorin jannite 0 - 100 %
verkon jannitteesta.
u VvV W 3 moottorin johdinta
Ut v1i Wi 6 johdinta ulos moottorista,
w2 U2 V2 kytkenta kolmioon
ut vi Wi 6 johdinta ulos moottorista,
kytkent& tahteen
U2, V2, W2 kytkettava
keskendan erikseen
(lisdvarusteena saatava
liitinrima)
Nro PE Maadoitus

Nrd Neg) Lig) @3 | Verkkojannite 1 x 220 -240 V
N L1
Nrg 95 Maadoitus
Nrd Neg) Ll g | Verkkojannite 3 x 220 -240 V
L2 L1 L3
Nrg 95 Maadoitus
Nrd 91 92 93| Verkkojéannite 3 x 380 -480 V
L1 L2 L3
Nrg 95 Maadoitus
Huom:

“: Varmista, etta verkkojannite on sama kuin
i tagjuudenmuuttajan verkkojannite, joka
iimoitetaan laitekilvessa.

Katso kaapelien poikkipinnan mitoitus jaksosta
Tekniset tiedot.

Taajuudenmuuttajaan voidaan liittédd kaikenlaisia
kolmivaiheisia vakiomoottoreita. Pienemmaét
moottorit kytketddn yleensa tahteen (230/400 V,
A/Y). Suuremmat moottorit kytketddn kolmioon
(400/690 V, A/Y). Oikea kytkentd ja jannite
ilmenevat moottorikilvesta.

Huom:

“: Jos moottorivaiheiden vélissé ei ole

i paperieristettd, on taajuudenmuuttajan laht66n
asennettava LC-suodatin.
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m Moottorin pydrimissuunta

O——6—°0
u v W
96 97 98 96 97 98 T T T

96 97 98

c

<

=
175ZA114.10

m RFI-kytkin
Verkkovirta erotettu maasta: 06 0o

Jos taajuusmuuttajan syo6ttovirta tulee u v W
erotetusta verkkovirtalahteesta (ATK-verkosta) T %

tai TT/TS-s-verkosta, jossa on maadoitettu haara, on
suositeltavaa poistaa RFI-kytkin kaytosta (OFF-asento).
Lisatietoja, katso IEC 364-3. Jos tarvitaan ihanteellista 96 97 98
EMC-suorituskykyd, kaytetaan rinnakkaisia moottoreita
tai moottorikaapelin pituus on yli 25 m, on suositeltavaa
kytke& kytkin ON-asentoon.

175HA36.00

Tehdasasetuksilla pydrimissuunta on my6tapéaivaan, kun
taajuudenmuuttaja kytketadn moottoriin seuraavasti:

OFF-asennossa kotelon ja valipiirin véliset siséiset Liitin 96 kytketaan U-vaiheeseen.
RFI-kapasitanssit (suodatinkondensaattorit)
irrotetaan toisistaan valipiirin vahingoittumisen Liitin 97 kytketaan V-vaiheeseen.

estdmiseksi ja maakapasitanssin vahentamiseksi
(standardi IEC 61800-3).

Katso my6s asennushuomautus VLT ATL-verkossa, Py&rimissuunta voidaan vaihtaa vaihtamalla
MN.90.CX.02. On tarke&a kayttéda erotusmonitoreita, keskenaan kaksi vaihejohdinta.

joita voi kayttdd yhdessa tehoelektroniikan
kanssa (IEC 61557-8).

Liitin 98 kytketddn W-vaiheeseen.

' Huom: m Moottoreiden rinnankytkenta
Q=g RFi-kytkinta ei saa kayttaa laitteen
q ollessa kytkettyna verkkoon. Tarkista

ennen RFI-kytkimen kayttamista, etta
verkkovirta on katkaistu.

' Huom:
ll: RFI-kytkin erottaa kondensaattorit
a galvaanisesti maasta. .

Y

7h

Liittimen 96 vieressa oleva kytkin Mk9 on poistettava
RFl-suodattimen erottamiseksi. L
RFI-kytkin on saatavissa ainoastaan VLT 2880

- 2882 -taajuudenmuuttajiin.

Taajuudenmuuttajalla voidaan ohjata useita
rinnankytkettyjd moottoreita. Jos moottoreilla

tulee olla erilaiset pydrimisnopeudet, on kaytettava
nimellisnopeudeltaan erilaisia moottoreita. Moottorien
nopeutta muutetaan samanaikaisesti, joten
moottorien nimellisnopeuksien suhde séilyy koko
nopeusalueella. Moottorien ottama kokonaisvirta

ei saa ylittda kaytettavan taajuudenmuuttajan
jatkuvaa nimellista antovirtaa Iiny.

Ongelmia saattaa esiintyd kaynnistettaessa ja alhaisilla
kierrosnopeuksilla, jos moottorien koot ovat hyvin
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erilaisia. Tama johtuu siita, ettd pienten moottorien
staattorin resistanssi on verraten suuri, joten ne

vaativat suuremman jannitteen kaynnnistyksen aikana

ja kéydesséan pienella nopeudella.

Moottorien rinnakkaiskaytdssa ei taajuudenmuuttajan

elektronista lampdoreletta (ETR) voi kayttaa yksittaisen
moottorin suojauksena. Siksi on kaytettava viela
lisdsuojausta, esimerkiksi termistoreita kaikissa
moottoreis sa tai erillisid ldmporeleitd. (Katkaisimet
eivat sovi kaytettaviksi suojaukseksi).

' Huom:
": Parametria 107 Automaattinen moottorin
q sovitus, AMT, ei voida kayttda, kun
moottoreita on kytketty rinnan. Parametrin
101 Momenttikdyttédytyminen arvoksi on
asetettava Erikoismoottoritila [8], kun kaytetdan
rinnankytkettyja moottoreita

parametri 105Moottorin virta, Iy, n on ohjelmoitu
nimellisvirralle (katso moottorin tyyppikilpi).

m Jarrukaapelin asennus

No.,| 81 82 | Jarruvastuksen
R- R+| liittimet

m Moottorikaapelit
Katso kaapelin poikkipinnan ja pituuden oikea
mitoitus jaksossa Tekniset tiedot. Noudata
kaapelin poikkipinta-alaa koskevia kansallisia
ja paikallisia maarayksia.

' Huom:
'l: Jos kaytetdan suojaamatonta kaapelia,
q jotkut EMC-vaatimukset eivat tayty. Katso
EMC-testitulokset Suunnitteluoppaasta.

EMC-direktiivin emissiovaatimusten tayttamiseksi
moottorikaapelin pitédd olla suojattu, ellei kyseisen
RFI-suodattimen yhteydesssa ole toisin mainittu.

On tarkeéa pitdd moottorikaapeli mahdollisimman
lyhyend, jotta hairidtaso ja maavuotovirta olisivat
mahdollisimman pienet. Moottorikaapelin suojaus
pitda kytkea seka taajuudenmuuttajan ettd moottorin
metallikoteloon. Suojaukset pitdé kiinnittaa
mahdollisimman suuripintaisilla kaapelinpitimilla.
Taman mahdollistavat eri taaajuudenmuuttajien
erilaiset asennusjarjestelyt.Suojauksen péaité ei

saa kiertda "siansaparoiksi", koska ne tuhoavat
suojausvaikutuksen suurilla taajuuksilla. Jos suojaus
joudutaan katkaisemaan moottorinsuojan tai releiden
asennusta varten, suojaus pitaé jatkaa niin, etta
suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni.

m Kuormituksenjako

m Moottorin lampdésuojaus
UL-hyvaksyttyjen taajuudenmuuttajien elektroninen
l[ampdrele on UL-hyvaksytty yhden moottorin
suojaukseen, kun parametrin 128 Moottorin
ldmpdsuojaus arvoksi on asetettu ETR-laukaisu ja

Jarruvastuksen liitdntakaapelin on oltava

suojattu. Suojaus pitad kytked kaapelinpitimilla
seka taajuudenmuuttajan etté jarruvastuksen
metallikoteloon. Jarrukaapelin poikkipinta mitoitetaan
jarrumomentin mukaan.

Jarrruvastusten mitoitus selostetaan Suun-
nitteluoppaassa .

Huom:
": Huomaa, etta littimissé saattaa esiintya
i jopa 850 V DC jannite.

m Maadoitus

Koska vuotovirta maahan voi olla suurempi kuin

3,5 mA, tagjuudenmuuttaja on aina maadoitettava
voimassa olevien kansallisten ja paikallisten maaraysten
mukaisesti. Maakaapelin hyvan mekaanisen kytkennan
littimeen 95 takaamiseksi kaapelin poikkipinta-alan
tulee olla vahintdan 10 mm?2 tai on kaytettava

kahta nimellismaajohdinta, joiden p&at on suljettu
erikseen. Turvallisuuden lisddmiseksi voit asentaa
RCD-laitteen (Residual Current Device), joka varmistaa,
etté tagjuudenmuuttaja kytkeytyy pois toiminnasta,
kun vuotovirrat kasvavat liian suuriksi. Katso myéds
vikavirtareleen asennushuomautus MN .90.GX.02.

%)
S
c
c
(<))
0

<

Kuormituksenjako mahdollistaa useamman
taaajuusmuuttajan DC-vélipiirin ketjutuksen.
Edellytyksena on, etté laitteistoon lisataan
ylimaaraisia sulakkeita ja vaihtovirtakuristimia (ks.
allaoleva piirros). Kuormituksenjakoa kaytettaessé
parametrin 400 Jarrutustoiminto arvoksi asetetaan
Kuormituksenjako [5].

Kéyta tasavirtaan 6,3 mm:n Faston Plugs
-litdntsja (kuormituksenjako).

Lisatietoja saat Danfossilta tai kayttdohjeesta

nro MI.50.NX.02.

No.| 88 89 Kuormituksen jako

-+
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175ZA299.12

[

89 88 89 88 89 88
—"""+ pC+ DC- —""+ pC+ DC- —""— DpC+ DC-|
— B | BE® | E»
v v v

an

Huomaa, etta liittimissa 88 ja 89 saattaa
esiintyé jopa 850 V DC jannite.

m Kiristysmomentit, teholiittimet

Teho- ja maadoitusliittimien kiristysnomenttien ' é
on oltava seuraavat: # / g
VLT Liittimet Momentti [Nm] @ N
2803- Verkkojarru 0.5-0.6 \;\
2875 Maa 2-3 &‘ .
2880- Verkkojarru 1.2-1.5 . v
2882 Maa 2-3 . |

v /

m Mekaanisen jarrun ohjaus
Nosto- ja laskusovelluksissa tarvitaan
s&hkodmagneettisen jarrun ohjaustoimintoa.
Jarrua ohjataan relelahddn tai digitaalilahdén (liitin 46)
kautta. L&htd on pidettava suljettuna (jannitteettérmana)
silloin, kun taajuudenmuuttaja ei pysty "pitamaan”
moottoria esim. ylikuormituksen takia. Valitse
Mekaaninen jarrun ohjaus parametrissa 323 tai
341, kun jarru on elektroninen.
Kun laht6taajuus ylittd&d parametrissa 138 asetetun
jarrun irrotusrajan, jarru vapautuu, jos moottorin virta
ylitta& parametrissa 140 asetetun arvon. Jarru kytkeytyy
silloin, kun lahtétaajuus on pienempi kuin jarrun
kytkeytymistaajuus, joka asetetaan parametrissa 139.
Jos taajuudenmuuttaja joutuu hélytystilaan tai
siihen sydtetaan ylijannitettd, mekaaninen jarru
kytkeytyy valittdmasti.

Huom:
ll: Tata sovellusta voidaan kéyttad vain
i ilman vastapainoa tapahtuvaan
nostamiseen/laskemiseen.

m Ohjausliitinten kaytto
Kaikki ohjauskaapelien liittimet sijaitsevat suojalevyn alla
taajuudenmuuttajan etuosassa. Suojalevy irrotetaan
alaspain vetamalla (katso piirros).
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m Sahkdasennus,ohjauskaapelit Ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja. Suojaus
kytketdan taajuudenmuuttajan asennuslevyyn.
Normaalisti suojaus pitaa kytke&d myods ohjattavan

— laitteen runkoon (noudata kyseisen laitteen

asennusohjeita). Hyvin pitkien ohjauskaapeleiden

@ @ G @ ja analogisten viestien yhteydessé saattaa

joskus asennuksen mukaan esiintya 50/60 Hz:n

VLT® 2800 Sarja

hurinasilmukoita, jotka johtuvat verkkokaapeleiden
hairiokytkennasta. Tallbin saattaa olla tarpeen
katkaista suojaus tai asentaa 100 nF:n kondensaattori
suojauksen ja kotelon vélille.

175HA380.10 L —
DeviceNet
—J_— _—L_ 2 %ﬂmxm
+24V +10V +5V
[] SMusta s
A A A A A éé A A @)Sininen  CAN_L
2 3" D DRAIN
g g, g § g, |@|@|3 |O|§| (Ovalkoinen CAN_H
g g g g g s % s E ‘\I,’ l @Punainen V+
[12]18 [19]20]27]29|33]42]46 50|53 |55]60| -
Irr TTT T 1
@ Profibus
A vl
i A
5V —
[18[19|27] 29| '
Valla\l * VAIN
] PROFIBUS
11 - | —4 OP

| 67 [68(+) |69(-)| 70(6ND)|

Vd N
P i

—— VAV
N -

i
—_

PTC—MOOTTORITERMISTORI
195NA028.14 =

%)
S
c
c
(<))
0

<
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m Kiristysmomentit, ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleiden liitantdjen kiristysmomenttien
on oltava 0,22 -0,25 Nm.

m Sdhkdasennus, ohjausliittimet

Suunnitteluoppaan jaksossa Suojattujen
ohjausjohtimien maadoitus selostetaan
ohjausjohtimien oikea paattdminen.

2 2 2 o 2 o 2 @ @ @ @ 2 @ 2 2 o @
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60
8 8 8 88 8 888 8 g 8 d oo o d

67 68 69 70

+24V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG 410V VOLT GND CUR 5V P N GND
out ouT oUT  ouT N IN OUT RS485 RS485
195MA003.11

Numero Toiminto

01-03 Relelahtda 01-03 voidaan kayttaa
tilan seka halytyksen/varoituksen ilmaisemiseen.
12 24 V DC -jannitelédhde.
18-33 Digitaalitulot.
20, 55 Yhteinen runko tulo-

ja_lahtdliittimille.

42 Analoginen 1ahtd taajuuden,

ohjearvon, virran tai momentin esittamisté varten.

461 Digitaalilahto tilan,
varoitusten tai hélytysten néyttdmiseen seka
taajuuslahténa.
50 +10 V DC -syotto-
jannite potentiometrille tai termistorille.
53 Analoginen j@nnitetulo 0 - 10 V DC.
60 Analoginen virtatulo 0/4 - 20 mA.
671 + 5V DC -verkkojannite
Profibus-vayléé varten.
68, 691 RS 485, sarjalikenne.
701 Maadoituspiste liittimille 67, 68 ja 69.

Taté litintd ei normaalisti pida kayttaa.

1. Liittimi& ei voi kayttdd DeviceNet-laitteiden kanssa.
Saat lisétietoja DeviceNet-kasikirjasta MG.90.BX.YY.

m Releliitos

Relelahddn ohjelmoinnin selostus parametrin 323
Releldhtd selostuksen yhteydessa.

No| 01 -02 1 - 2 sulkeutuva (normaalisti
auki)
01 -03 1 - 3 avautuva (normaalisti kiinni)
Huom:

'@ Huomaa, etta releeseen litettavan kaapelin

kuoren on ulotuttava ohjauskortin ensimmaéisen

litinriman yli, muussa tapauksessa kytkenta
ei ole galvaanisesti erotettu (PELV). Kaapelin
enimmaishalkaisija: 4 mm. Katso piirustusta.

4mm
2 @ @
paral
v
I
2 2 2 2 2 2 @ @ 2 2 @ @ © 2 @ @
e e [ e [ e | [y Ry

424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG +10V VOLT GND CUR P N GND
our our ouT  outT N IN RS485 RS485

195NA110.12

m Kytkimet 1 - 4

Dip-kytkin on vain Profibus DP-vaylalla
varustetuilla ohjauskorteilla.
Kuvassa kytkimen tehdasasetus.

gl

Kytkimi& 1 ja 2 k&ytetddn RS 485 -sarjalikenneliittyman
paattdmiseen. Jos taajuudenmuuttaja on
vayldjarjestelman ensimmaisena tai viimeisena
laitteena, kytkinten 1 ja 2 tulee olla ON-asennossa.
Muissa taajuudenmuuttajissa kytkinten 1 ja 2

pitda olla OFF-asennossa.

Kytkimet 3 ja 4 eivat ole kaytossé.

195NA101.11

m VLTOhjelmistonvalintaikkuna

Liittaminen liittimiin 68-70 tai
Sub D:

- PIN 3 GND

- PIN 8 P-RS 485

- PIN 9 N-RS 485

m Sub D -pistoke

185NA025.10

Ohjauskortin D-Sub -pistokkeeseen voi liittaa
kauko-ohjauspaneelin 2. Tilausnumero: 175N0131.
LCP-paneelia, jonka tilausnumero on 17520401,

ei saa kayttaa.
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m Kytkentdesimerkkeja

m Kaynnistys/pysaytys
Kaynnistys/pysaytys liittimella 18 ja vapaa rullaus
pysahdyksiin liittimella 27.

12| +24V

18| Par. 302
19
20
——127| Par. 304
29

195NA011.11

Par. Digitaalitulo = Kaynnistys [7]
Par. Digitaalitulo = Vapaa rullaus pyséhdyksiin,
kdénteinen [2]

Kun halutaan Tasmallinen kaynnistys/pysaytys,
tehdéan seuraavat asetukset:
Par. Digitaalitulo = Tdsméllinen kdyn-
nistys/pyséaytys [27]
Par. Digitaalitulo = Vapaa rullaus pyséhdyksiin,
kéénteinen (2]

m Pulssikaynnistys/-pysaytys
Pulssikaynnistys liittimen 18 ja pulssipysaytys
littimen 19 kautta. Lisaksi rydmint&taajuus
aktivoituu liittimen 29 kautta.

T

12

18
19

1

20

27

195NA012.11

29

+24V
PAR. 302
PAR. 303

PAR. 304
PAR. 305

Par. Digitaalitulo = Pulssikdynnistys [8]
Par. Digitaalitulo = Pyséytys kdédnteinen [6]
Par. Digitaalitulo = Vapaa rullaus pyséhdyksiin,

k&énteinen (2]

Par. Digitaalitulo = Ryéminté [13]

m Nopeus ylds/alas
Nopeus ylos/alas liittimilla 29/33.

12| +24V
+———118| Par. 302

19| Par. 303

27| PAR. 304
+——— 29| Par. 305
L———133| Par. 307

195NA249.10

Par. 302 Digitaalitulo = Kéynnistys [7]

Par. 3083 Digitaalitulo = Ohjearvon lukitus [14]
Par. 305 Digitaalitulo = Nopeus ylds [16]
Par. 307 Digitaalitulo = Nopeus alas [17]

m Ohjearvoviesti potentiometrilla
Potentiometrin kautta saatu janniteohjearvo.

| |
46

50| + 10V out
1kohm ESS Par. 308
55| Analogiatulon miinus

195NA016.10

Par. 308 Analogiatulo = Ohjearvo [1]
Par. 309 Liitin 563, minimiskaalaus = O volttia.
Par. 310 Liitin 563, max. skaalaus = 10 V.

m Kaksijohtimisen lahettimen asentaminen
Kaksijohtimisen &hettimen asentaminen
takaisinkytkennéksi liittimeen 60. Par.

.| ()]
12| +24v 5
18 =
19| ()
Léheti - 2
n
4-20mA |
55|
60| PAR. 314
Ulkoinen
j@nniteldhde 53
Verkko—O—— Léhetin 55 | Tietol. analogiatule
Jannite 1 4-z0ma 60 |PAR. 314

185NAO1S.11

Analogiatulo = Takaisinkytkenté [2] Par.
Liitin 60, min. skaalaus = 4 mA
Par. Liitin 60, max. skaalaus = 20 mA
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Teholuokka
esim. 2815
Sovellusala
Prosessi
2803 0.37 KW ree e
2805 0.55 KW Verkkojdnnite
2807 0.75 KW _ *
281111 kw | 1x220-240V
2815 1.5 KW
— 3x200-240v D2 [
2822 2.2 KW | f——— 3x200-240V
2840 3.7 KW
_ 3x380—480 V
2805 0.55 KW Kotelointi
2807 0.75 KW orelointl
2811 1.1 KW P 20
2815 1.5 KW Lait
2822 2.2 KW dalirtemuunnos
2830 3.0 KW Vaiko
2840 4.0 KW
2855 5.5 KW Vaiko jamuineen
2875 7.5 KW
2880 :;8 E:/Av/ RFl—suodatin
ggg; 18:5 KW | llman soudatinta
Yhdysrakenteinen 1a—suodatin m
(2803-2875)
Yhdysrakenteinen 1b—suodatin
(2880-2882)
Yhdysrakenteinen 1a—suodatin ok %
RDC kdyttoon
With integral 1A filter ok ok
For IT mains (2805—-2840)
Tdrmdn tyyppisten
laitteiden kokonaismadra Naytts
Yhdysrakenteinen ndytto
Haluttu LCP—ndyttdlaite on optiona
toimituspdivd tilausnumero: 175N0131
LCP:n kaapeli — Tilausnumero: 175720929
. . Kenttdvayld
Tilaaja: lIman kenttaviyid Foo
Profibus DP:ll& 3 MBit/s
Profibus DP: Il 12 MBit/s
DeviceNet F30
* S2 = Laite voidaan tilata vain RFl suodattimella
Pdivdys **D2 Laite ei voi tilata vain RFl suodattimella

ol Laite voidaan tilata vain S2

ok ko

Kopioi tdrma tilauskaavake. Tdytd se ja Laite voidaan tilata vain T4

ldhetd tilauksesi Idhimmadile.

Danfoss—myyjdlle. 195NA026.18
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m Nayton lukema
Fr
Taajuudenmuuttaja nayttaa kaytdssa olevan
lahtodtaajuuden hertseind [Hz].

lo
Taajuudenmuuttaja nayttaa kaytdssa olevan
l&htdvirran ampeereina [Al.

Uo
Taajuudenmuuttaja ndyttaa kaytdssa olevan
l&htéjannitteen voltteina [V].

ud
Taajuudenmuuttaja nayttaa valipiirin jannitteen
voltteina [V].

Po
Taajuudenmuuttaja nayttaa lasketun tehon
kilowatteina [kW].

notrun

Tama sanoma naytetaan, jos parametrin arvoa yritetédan
muuttaa, kun moottori on kaynnissé. Jos haluat
muuttaa parametrin arvon, pysayta moottori.

LCP

Tama sanoma naytetdan, jos LCP2-ohjausyksikkd
on asennettu ja [QUICK MENU]- tai [CHANGE DATA]
-néppéin aktivoidaan. Jos LCP2-ohjausyksikkd

on asennettu, voit muuttaa parametreja

ainoastaan sen kanssa.

Ha
Taajuudenmuuttaja nayttda kaytdssa olevan Hand
mode -ohjetaajuuden hertseina [Hz].

SC
Taajuudenmuuttaja ndyttda skaalatun lahtétaajuuden
(nykyinen laht6taajuus x parametri 008).

m Varoitukset/halytysviestit

Varoitus tai hélytys nékyy néaytéssd numerokoodina
Err. xx. Varoitus nakyy naytdssa, kunnes

vika on korjattu, kun taas halytysviesti vilkkuu,
kunnes painetaan [STOP/RESET]-painiketta.
Taulukossa on esitetty eri varoitukset ja halytykset seka
se, aiheuttaako vika taajuudenmuuttajan lukittumisen.
Laukaisu lukittu -tilassa verkkojannite on katkaistava
ja vika korjattava. Taman jalkeen verkkojannite
kytketdan uudelleen ja taajuudenmuuttaja kuitataan.
Taajuudenmuuttaja on nyt kayttdvalmis. Laukaisu
voidaan kuitata manuaalisesti kolmella eri tavalla:

1. [STOP/RESET]-painikkeella.

2. Digitaalitulon kautta.

3. Sarjaportin kautta.

Liséksi voidaan valita automaattinen kuittaus
parametrissa 405 Kuittaustoiminto. Kun on merkitty
rasti sek& varoitus- ettd halytyssarakkeeseen,
héalytysta saattaa edeltda varoitus. Se voi tarkoittaa
myds, ettd kayttaja voi valita, aiheuttaako tietty virhe
varoituksen vai halytyksen. Tama on mahdollista
esim. parametrissa 128 Moottorin ldmpdsuojaus .
Laukaisun jalkeen moottori pyorii vapaasti ja seka
varoitus etté halytys vilkkuvat, mutta vian poistuttua
vilkkuu ainoastaan halytys. Kuittauksen jalkeen
taajuudenmuuttaja on jalleen kayttévalmis.

'_
-
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X
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No Kuvaus Varoitus Halytys  laukaisu
lukittu

2 Elavé nolla -vika (LIVE ZERO ERROR) X X X

4 Vaihevika (MAINS PHASE LOSS) X X X

5 Varoitus korkeasta jannitteestd (DC LINK VOLTAGE HIGH) X

6 Varoitus matalasta jannitteesta (DC LINK VOLTAGE LOW) X

7 Ylijannite (DC LINK OVERVOLT) X X X

8 Alijannite (DC LINK UNDERVOLT) X X X

9 Vaihtosuuntaaja ylikuormittunut (INVERTER TIME) X X

10 Moottorin ylikuormitus (MOTOR, TIME) X X

11 Moottorin termistori (MOTOR THERMISTOR) X X

12 Virtaraja (CURRENT LIMIT) X X

13 Ylivirta (OVERCURRENT) X X X

14 Maavika (EARTH FAULT) X X

15 Kytkentétilavika (SWITCH MODE FAULT) X X

16 Oikosulku (CURR.SHORT CIRCUIT) X X

17 Vakiovaylan aikavalvonta (STD BUS TIMEOUT) X X

18 HPFB-vaylan aikavalvonta (HPFB TIMEOUT) X X

33 Poissa taajuusalueelta (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X

34 HPFB-vaylavika (PROFIBUS OPT. FAULT) X X

35 Kytkeytymisvika (INRUSH FAULT) X X

36 Liian korkea lampdotila (OVERTEMPERATURE) X X

37-45  Siséinen vika (INTERNAL FAULT ) X X

50 AMT ei mahdollinen X

51 AMT-vika tyyppikilven tiedoissa (AMT TYPE. DATA FAULT) X

54 AMT vaérd moottori (AMT WRONG MOTOR) X

55 AMT Aikavalvonta (AMT TIMEOUT) X

56 AMT-varoitus AMT:n aikana (AMT WARN. DURING AMT) X

99 Lukittu (LOCKED) X

LED-néytté (Ylijannite). Liian suuri verkkojannite saattaa aiheuttaa

Varoitus Keltainen varoituksen suuresta jannitteesta. Tarkista, etta
Halytys punainen verkkojannite sopii taajuudenmuuttajalle, katso Tekniset

Laukaisu lukittu keltainen ja punainen tiedot . Laite antaa jannitevaroituksen myos siina

VAROITUS/HALYTYS 2: Elava nolla -vika
Jannite- tai virtaviesti liittimessa 53 tai 60 on
alle 50 % parametrissa 309 tai 315 Liitin,
minimiskaalaus asetetusta arvosta.

VAROITUS/HALYTYS 4: Vaihevika

Vaihe puuttuu syéttopuolella. Tarkista
taajuudenmuuttajalle tuleva syottdjannite. Vika
voi olla aktiivinen vain, kun verkkojannite on
kolmivaiheinen. Halytys saattaa esiintyd myods
kuormituksen ollessa sykkiva. Tuolloin sykkimista
vahennetaan esimerkiksi vauhtipydran avulla.

VAROITUS 5: Varoitus suuresta jannitteesta
Jos vdlipiirin jannite (UDC) on suurempi kuin Varoitus
suuresta jannitteestéd -arvo, taajuudenmuuttaja antaa
varoituksen ja moottorin kayttd jatkuu ennallaan.
Jos UDC jaa yli varoitusrajan, vaihtosuuntaaja
laukaisee méaaratyn ajan kuluttua. Laitteen mukaan
maaraytyva aika on 5 - 10 sekuntia. Huomautus:
Taajuudenmuuttaja laukaisee ja antaa halytyksen 7

tapauksessa, ettd moottorin taajuus alenee liian
nopeasti liian lyhyen ramppiajan vuoksi.

VAROITUS 6: Varoitus alhaisesta jannitteesta
Jos valipiirin jannite (UDC) on pienempi kuin Varoitus
alhaisesta jénnitteesta -arvo, taajuudenmuuttaja
antaa varoituksen ja moottorin kayttd jatkuu
ennallaan. Liian pieni verkkojannite saattaa aiheuttaa
jannitevaroituksen. Tarkista, ettd verkkojannite sopii
taajuudenmuuttajalle, katso Tekniset tiedot . Kun
taajuudenmuuttaja kytketdan pois paalta, nayttdon
tulee lyhytaikaisesti varoitus 6 (ja varoitus 8).

VAROITUS/HALYTYS 7: Ylijannite

Jos vilipiirin jannite (UDC) on vaihtosuuntaajan
Yljénniterajan ylapuolella, taajuudenmuuttaja

kytkee pois vaihtosuuntaajan, kunnes UDC on
jalleen ylijanniterajan alapuolella. Jos UDC jaa yli
janniterajan, vaihtosuuntaaja laukaisee maaratyn ajan
kuluttua. Laitteen mukaan maaraytyva aika on 5 -
10 sekuntia. UDC:ssé saattaa esiintya ylijannite, jos
moottorin taajuus alenee liilan nopeasti liian lyhyen
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ramppiajan vuoksi. Kun vaihtosuuntaaja sammutetaan,
annetaan laukaisun kuittaus. Huom: Varoitus suuresta
Jannitteestd (varoitus 5) voi myds aiheuttaa halytyksen 7.

VAROITUS/HALYTYS 8: Alijannite

Jos vélipiirin jannite (UDC) on vaihtosuuntaajan
Alijdnniterajan alapuolella, taajuudenmuuttaja kytkee
pois vaihtosuuntaajan, kunnes UDC jalleen on
alijanniterajan ylapuolella. Jos UDC jaa alle jannitteen
alarajan, vaihtosuuntaaja laukaisee maaratyn ajan
kuluttua. Laitteen mukaan maaraytyvéa aika on 2

- 15 sekuntia. Liian pieni verkkojannite saattaa
aiheuttaa alij@nnitteen. Tarkista, ettéd verkkojannite
sopii taajuudenmuuttajalle, katso Tekniset tiedot .
Kun taajuudenmuuttaja sammutetaan, nayttéon tulee
hetkeksi halytys 8 (ja halytys 6), ja laukaisun kuittaus
annetaan. Huom: Varoitus alhaisesta jénnitteesté
(varoitus 6) voi myds aiheuttaa halytyksen 8.

VAROITUS/HALYTYS 9: Vaihtosuuntaajan
ylikuormitus

Vaihtosuuntaajan elektroninen lampdsuoja iimoittaa,
ettd taajuudenmuuttaja on kytkeytymassa irti
ylikuormituksen vuoksi (lian suuri 18htdvirta liian pitkan
ajan). Vaihtosuuntaajan elektronisen lampd&suojan
laskuri antaa varoituksen, kun se on saavuttanut arvon
98 %, ja laukaisee ja antaa halytyksen arvon ollessa
100 %. Vaihtosuuntaajan voi palauttaa vasta, kun
laskurin arvo on alle 90 %. Tama vika aiheutuu siitg, kun
taajuusmuuttajassa on ollut ylikuormitus liian kauan.

VAROITUS/HALYTYS 10: Moottorin ylikuormitus
Moottorin elektroninen lampdsuoja iimoittaa, etta
moottori on ylikuumentunut. Parametrissa 128 voidaan
valita, antaako taajuudenmuuttaja varoituksen vai
halytyksen, kun laskuri on saavuttanut arvon 100

%. Vikana on, ettd moottorin ylikuormitus on ollut yli
100 % liian pitkéan. Tarkista, ettd moottoriparametrit
102-106 on asetettu oikein.

VAROITUS/HALYTYS 11: Moottorin termistori
Moottori on ylikuumentunut, tai yhteys termistoriin on
poikki. Parametrissa 128 Moottorin ldmpdsuojaus
voidaan valita, antaako taajuudenmuuttaja varoituksen
vai hélytyksen. Varmista, ettd PTC-termistori on
kytketty oikein liittimien 18, 19, 27 tai 29 (digitaalitulo)
ja littimeen 50 (+ 10 V jannitetulon) valiin.

VAROITUS/HALYTYS 12: Virtaraja

Laht6virta on suurempi kuin parametrin 221 Virtaraja
Lim -arvo. Taajuudenmuuttaja laukaisee parametrissa
409 Laukaisuviive ylivirta maaritetyn ajan jalkeen.

VAROITUS/HALYTYS 13: Ylivirta
Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo
(noin 200 % nimellislahtovirrasta) on ylittynyt.

Varoituksen kesto on noin 1 - 2 sekuntia, jonka jalkeen
taajuudenmuuttaja laukaisee ja antaa halytyksen.
Kytke taajuudenmuuttaja irti ja tarkista, pyoriikd
moottorin akseli ja sopilko moottori kokonsa puolesta
taajuudenmuuttajan ohjattavaksi.

HALYTYS 14: Maavika

Havaittu vuotovirtaa lahtevisté vaiheista maahan, joko
taajuudenmuuttajan ja moottorin vélisissa kaapeleissa
tai moottorin sisalla. Kytke taajuudenmuuttaja

irti ja korjaa maavika.

HALYTYS 15: Kytkentatila virheellinen
Vika teholahteessa (sisadinen). Ota yhteytta
Danfoss-myyjaasi.

HALYTYS: 16: Oikosulku
Moottorin liittimissé tai moottorin sisélla on oikosulku.
Kytke taajuudenmuuttaja irti ja poista oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 17: Sarjaliikenteen
aikavalvonta

Tietoliikenneyhteys taajuudenmuuttajaan ei toimi.
Varoitus on aktiivinen vain, jos parametrin 514 Vaylén
aikavalvontatoiminto arvoksi on asetetu muu kuin OFF.
Jos parametrin 514 Vdyldn aikavalvontatoiminto arvoksi
on asetettu Pysédytys ja laukaisu [5], parametri antaa
ensin varoituksen ja hidastaa sitten laukaisuun saakka,
laukaisee ja antaa halytyksen. Parametrin 513 Vaylan
alkavalvonta arvoa voidaan mahdollisesti suurentaa.

VAROITUS/HALYTYS 18: HPFB-vaylan
aikavalvonta

Tietolikenneyhteys taajuudenmuuttajan
tietoliikenneoptiokorttiin ei toimi. Varoitus on aktiivinen
vain, jos parametrin 804 Véyldn aikavalvontatoiminto
arvoksi on asetettu muu kuin OFF. Jos parametrin
804 Véylédn aikavalvontatoiminto arvoksi on asetettu
Pyséaytys ja laukaisu, se antaa ensin varoituksen ja
hidastaa sitten laukaisuun saakka, laukaisee ja antaa
halytyksen. Parametrin 803 Véyldn aikavalvonta
arvoa voidaan mahdollisesti suurentaa.

VAROITUS 33: Poissa taajuusalueelta

Varoitus on aktiivinen, jos lahtétaajuus on saavuttanut
Lahtdtaajuuden alarajan (parametri 201) tai
Lahtétaajuuden yldrajan (parametri 202). Jos
taajuudenmuuttajan toimintatila on Suljetun piirin
prosessinohjaus (parametri 100), varoitus on aktiivinen
naytéssa. Jos taajuudenmuuttajan toimintatapa on joku
muu kuin Suljetun piirin prosessinohjaus, bitti 008000
Poissa taajuusalueelta laajennetussa tilasanassa on
aktiivinen, mutta naytdssa ei ole varoitusta.
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VAROITUS/HALYTYS 34: HPFB-vaylavika

Tama vika esiintyy ainoastaan Fieldbus-optiolla
varustetuissa laitteissa. Lisatietoja halytyksen tyypista:
katso parametri 953, Fieldbus-késikirja.

HALYTYS 35: Liian suuri jannitepiikki
Tama hélytys annetaan, kun taajuudenmuuttaja
on kytkeytynyt verkkojannitteeseen liian monta
kertaa minuutin aikana.

VAROITUS/HALYTYS 36: Ylilampétila

Jos tehomoduulin sisdlampétila on yli 75 - 85 °C
(maaraytyy laitteen mukaan), taajuudenmuuttaja
antaa varoituksen, mutta kayttd jatkuu ennallaan.
Jos lampdtila nousee edelleen, kytkentataajuus
laskee automaattisesti. Katso Lampdtilan mukaan
médréytyva kytkentétaajuus .

Jos tehomoduulin sisélampétila on yli 92 - 100 °C
(maaraytyy laitteen mukaan), taajuudenmuuttaja
kytkeytyy irti. Lampotilavikaa ei voida kuitata ennen
kuin lampdtila on laskenut alle 70 °C:een. Toleranssi
on = 5 °C. Seuraavat viat ovat mahdollisia:

- Ympériston lampdétila on liian korkea.

- Moottorikaapeli on liian pitka.

- Verkkojannite on liilan suuri.

HALYTYS 37-45: Sisdinen vika

Ota yhteys Danfossiin, jos havaitset jonkin néisté vioista.

Halytys 37, sisdinen virhenumero 0: Ohjauskortin
ja BMC:n vélinen tietoliikennevirhe.

Halytys 38, sisdinen virhenumero 1: Flash
EEPROM -vika ohjauskortissa.

Halytys 39, sisdinen virhenumero 2: RAM-vika
ohjauskortissa.

Halytys 40, sisdinen virhenumero 3: Kalibrointivakio
EEPROMissa.

Halytys 41, siséinen virhenumero 4: Data-arvot
EEPROMissa.

Halytys 42, siséinen virhenumero 5: Virhe
moottoriparametritietokannassa.

Halytys 43, sisdinen virhenumero 6: Yleinen
vika ohjauskortissa.

Halytys 44, sisdinen virhenumero 7: Ohjauskortin
tai BMC2:n ohjelmiston minimiversio

Halytys 45, sisdinen virhenumero 8: 1/O-vika
(digitaalinen tulo/1ahtd, rele tai analoginen tulo/I1&htd)

Huom:
“: Kun laitteisto kaynnistyy halytyksen 38-45
i jélkeen, taajuudenmuuttaja nayttad halytysta
37. Tasmallinen vikakoodi on luettavissa
parametrin 615 kautta.

HALYTYS 50: AMT ei mahdollinen

Jokin seuraavasta kolmesta tapauksesta

saattaa esiintya:

- Laskettu Rs-arvo ei ole sallittujen rajojen sisélla.

- Moottorin virta ainakin yhdessa moottorivaiheessa
on liilan alhainen.

- Kaytetty moottori on todennékaisesti liian pieni
AMT:n suorittamisen kannalta.

HALYTYS 51: AMT-vika, tyyppikilpidata
lImoitetut moottoritiedot eivat tasmaa keskenaan.
Tarkista kyseisten asetusten moottoritiedot.

HALYTYS 52: AMT, moottorin vaihe puuttuu
AMT-toiminto on havainnut puuttuvan
moottorin vaiheen.

HALYTYS 55: AMT, aikavalvonta
Laskelmien tekeminen kestaé lian kauan esimerkiksi
moottorikaapeleissa esiintyvien hairididen vuoksi.

HALYTYS 56: AMT, varoitus AMT:n aikana
AMT.n suorittamisen aikana on annettu
taajuudenmuuttajaa koskeva varoitus..

VAROITUS 99: Lukittu
Katso parametri 18.
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Halytys-/varoitusrajat:

lIman jarrua Jarrun kanssa lIman jarrua Jarrun kanssa
VLT 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3x380-480V 3 x 380 -480V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]
Alijannite 215 215 410 410
Varoitus alhaisesta 230 230 440 440
jAnnitteesté
Varoitus suuresta 385 400 765 800
j@nnitteesté
Ylijgnnite 410 410 820 820

lImoitetut jannitteet ovat taajuudenmuuttajan valipiirin
jannitteitd, joiden toleranssi on +5 %. Vastaava
verkkojannite on valipiirin jannite jaettuna arvolla v1,35.
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m Varoitussana, laajennettu tilasana ja halytyssana Bitti Halytyssana
Varoitussana, tilasana ja halytyssana nakyy naytdssa (heksa)
heksamuotoisena. Jos varoituksia, tilasanoja tai 000002 Laukaisu lukittu
halytyksia on useitaa, naytetadn varoitusten, tilasanojen 000004 AMT ei ole OK
tai halytysten summa. Varoitussanat, tilasanat 000040 HPFB-vaytan aikavalvonta
ja halytyssanat ovat myos luettavissa sarjavaylan 000080 Vakiovaylan aikavalvonta
kautta parametrissa 540, 541 ja 538. 000100 Oikosulku
000200 Kytkentéatila virheellinen
Bitti Varoitussana 000400 Maavika
(heksa) 000800 Ylivirta
000008 HPFB-vaylan aikavalvonta 002000 Moottorin termistori
000010 Vakiovaylan aikavalvonta 004000 Moottori ylikuormitettu
000040 Virtaraja 008000 Vaihtosuuntaaja ylikuormitettu
000080 Moottorin termistori 010000 Alijannite
000100 Moottori ylikuormitettu 020000 Vlijannite
000200 Vaihtosuuntaaja ylikuormitettu 040000 Vaihevika
000400 Alijannite 080000 Elava nolla -vika
000800 Ylijgnnite 100000 Jadhdytysrivan lampétila on lian
001000 Varoitus alhaisesta jannitteesté korkea
002000 Varoitus suuresta jannitteestd 2000000 Profious-tietoliikennevika
004000 Vaihevika 8000000 | Liian suuri j&nnitepiikki
010000 Elavan nollan vika 10000000 | Sisdinen vika
400000 Poissa taajuusalueelta
800000 Profibus-tietoliikennevirhe
40000000 | Varoitus kytkentatilasta
80000000 | Korkea jdahdytysrivan lampétila
Bitti Laajennettu tilasana
(heksa)
000001 Ramppaus
000002 AMT kaynnissé
000004 Kéynnistys myo6ta-/vastapaivédn
000008 Kiinniajo alas
000010 Kiinniajo ylés
000020 Takaisinkytkentd max.
000040 Takaisinkytkentd min.
000080 Lahtovirta max.
000100 Lahtovirta min.
000200 Lahtdtaajuus Max.
000400 Lahtotaajuus min.
002000 Jarrutus
008000 Poissa taajuusalueelta
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m Erikoisolosuhteet

m Sydvyttava ympaéristo

Muiden elektronisten laitteiden tavoin taajuudenmuuttaja
sisaltdd runsaasti mekaanisia ja elektronisia
komponentteja, jotka kaikki ovat jossain maarin alttiita
ympéristdolosuhteiden vaikutukselle.

Siksi taajuudenmuuttajaa ei tulisi asentaa
' sellaiseen ymparistdon, jossa on
d elektronisia komponentteja vaurioittavia

hoyryja, hiukkasia tai kaasuja. Ellei tarpeellisiin
suojatoimiin ryhdytd, toimintahairididen riski kasvaa ja
taajuudenmuuttajan kayttdikd saattaa lyhentya.

Nesteet saattavat esiintya ilmassa hdyryina ja
kondensoitua taajuudenmuuttajaan. Taman liséksi
hoyryt saattavat sydvyttdd komponentteja ja
metalliosia. Vesihdyry, dljy ja suolavesi saattavat
syOvyttad komponentteja ja metalliosia. Nailla
alueilla laitteet on suositeltavaa asentaa kaappeihin.
Kotelointiluokan on oltava vahintaan IP 54.

lImassa olevat hiukkaset , esim. polyhiukkaset,
saattavat aiheuttaa taajuudenmuuttajassa mekaanisia
vaurioita tai séhko- ja ldampdvaurioita. Tyypillisesti
siséilman liiallinen hiukkaspitoisuus ilmenee
polykertymana taajuudenmuuttajan tuulettimen
laheisyydessa. Erittain polyiseen ymparistdon
suositellaan laitteiden asentamista koteloon.
Kotelointiluokan on oltava vahintdan IP 54.

Sydvyttavat kaasut , kuten rikki-, typpi- ja
klooriyhdisteet saattavat lampimassé ja kosteassa
ymparistdssa aiheuttaa kemiallisia prosesseja, jotka
vaurioittavat taajuudenmuuttajan komponentteja.
Talldin elektroniset komponentit vaurioituvat
nopeasti. Tallaiseen ymparistdon suosittelemme
raitisiimatuuletettua koteloa, joka estda sydvyttavan
kaasun paasyn taajuudenmuuttajalle.

Huom:
Jl& Jos tagjuudenmuuttaja asennetaan
q syovyttavaan ymparistddn, toimintahairididen
riski kasvaa ja taajuudenmuutta jan
kayttdika lyhenee merkittavasti.

Asennuspaikan hoyry-, hiukkas- ja kaasupitoisuus tulisi
tarkistaa ennen kuin taajuudenmuuttajaa ryhdytaén
asentamaan. Taman voi tehda tarkastelemalla samaan
ympéristddn asennettuja muita laitteita. Metalliosissa
oleva vesi tai 6ljy ja metalliosien korroosio kertovat, etta
iimassa on haitallisia héyryja. Polyiset asennuskaapit
tai sahkolaitteet osoittavat, ettd iimassa saattaa olla
runsaasti hiukkasia. Sydvyttavien kaasujen lasndolo

ilmenee mm. edellisten asennusten kupariosien
ja kaapelinpdiden mustumisena.

m Redusointi ympériston lampdtilan vuoksi

Ympaéristdlampétila (Tame,max) on suurin sallittu
l[ampotila. 24 tunnin aikana mitatun keskiarvon
(Tame,ava) tulee olla vahintaéan 5 °C alhaisempi. Jos
taajuusmuuttajaa kaytetdan yli 45 °C:een lampotilassa,
on redusoitava nimellislahtévirtaa.

N [%]

195NA198.11

100
901
80
70
60

50

40

35 40
30 35

|
|
|
|
|
|
|
|
5!
5

5 50 5 Tame, MAX
0 45 0

T AMB, AVG

m Redusointi korkean kytkentataajuuden

vuoksi - VLT 2800

Suurempi kytkentétaajuus (asetetaan parametrissa
411 Kytkentdtaajuus) aiheuttaa suurempia havioita
taajuusmuuttajan elektroniikassa.

VLT 2800 -laitteessa on pulssirakenne, jossa
kytkentataajuuden voi asettaa alueelle 3,0
- 10,0/14,0 kHz.

Taajuusmuuttaja redusoi automaattisesti nimellista
lahtévirtaa v, kytkentdtaajuuden ylittdessa 4,5 kHz.

Molemmissa tapauksissa redusointi on lineaarinen ja
voi ulottua arvoon 60 % nimellisliahtovirrasta .

lour

195NA380.10
100% SFAVM
VLT 2803-2875
VL 2880-2882
B0%{——— o ——f————————— ST
| |
| |
| |
| |
| |
| |
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| |
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| |
|
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m Lampdotilasta riippuva kytkentataajuus EN 50 178 -standardin vahvistettua erotusta ja siihen
Talla toiminnolla varmistetaan, etta kytkentataajuus on liittyvia testeja koskevien maaraysten mukaisia.
mahdollisimman suuri ilman, etta taajuudenmuuttaja 1. Muuntaja ja optinen erotus jannitteensydtdssa.
ylikuormittuu termisesti. Sisdinen lampdtila 2. Optinen erotus moottorin perusohjauksen
ilmaisee kuormituksen, ympériston 1ampétilan, ja ohjauskortin valilla.
syoéttdjannitteen ja kaapelin pituuden perusteella, 3. Erotus ohjauskortin ja teho-osan valilla.
miten suuri kytkentataaajuus voi olla. 4. Relekontaktorit ja -littimet ohjauskortin
Toiminto varmistaa, etta taajuudenmuuttaja sdataa muihin piireihin.

automaattisesti kytkentataajuuden valilla fsw, min - fsw,

max (parametri 411), katso allaoleva piirros. Ohjauskortin PELV-erotus taataan seuraavin

edellytyksin:
Kytkentdtaajuus \ . . . L
[kHz] - TT-verkoissa, jossa vaiheen ja maan valinen
potentiaaliero on enintdan 300 Vrms.
Par. 411

- TN-verkoissa, jossa vaiheen ja maan vélinen
potentiaaliero on enintddn 300 Virms.

- IT-verkoissa, jossa vaiheen ja maan valinen
potentiaaliero on enintdan 400 Vrms.

Jotta PELV-vaatimukset toteutuisivat, kaikki

ohjausliittimiin tehtavat liitokset on tehtava

PELV-vaatimusten mukaisesti, esimerkiksi termistorien

erotuksen on oltava vahvistettu tai kaksinkertainen.

(Maks. 14 kHz)

(Min. 3 kHz)

T=1 T=2 Ldmpétila

m EMC-emissio
Allaolevat koetulokset on saatu jarjestelméalla,
johon kuuluu VLT 2800 -sarjan taajuusmuuttaja,
suojattu ohjauskaapeli, potentiometrilla varustettu
ohjausyksikkd, suojattu moottorikaapeli ja
LCP2 kaapeleineen.

175NA020.13

LC-suodatinta kaytettdessa minimikytkentataajuus
on 4,5 kHz.

m Galvaaninen erotus (PELV)
PELV (Protective Extra Low Voltage) -erotus
saavutetaan sijoittamalla galvaaninen erotus ohjauspiirin
ja verkkopotentiaalin yhteydessa olevien piirien
valiin. Erotukset on toteutettu siten, ettd ne vuoto- ja
iimavéaliensa puolesta tayttavat vahvistetulle eristykselle
asetetut vaatimukset. Vaatimukset on kuvattu
standardissa EN 50 178. Asennus vaaditaan myos
suoritettavaksi kansallisten PELV-m&araysten mukaan.

Kaikki ohjausliittimet, sarjalikenteen liittimet ja
releliittimet on erotettu turvallisesti verkkojannitteesta,
eli ne ovat PELV-vaatimusten mukaisia. Ohjausliittimiin
12, 18, 19, 20, 27, 29, 33, 42, 46, 50, 53, 55

ja 60 liitetyt piirit ovat galvaanisesti yhteydessa
toisiinsa. Kenttavaylaan liitetty sarjaportti on erotettu
galvaanisesti ohjausliittimista, ja tdm& muodostaa
itsessdan toimivan eristyksen.

Liittimiin 1 - 3 liitetyt releliittimet on erotettu muista
ohjauspiireisté vahvistetulla tai kaksinkertaisella
erotuksella, eli PELV-vaatimukset toteutuvat, vaikka
releliittimissa olisikin verkon potentiaali.

Varma s&hkdinen erotus saavutetaan, kun kaytetaan
seuraavassa mainittuja piirikomponentteja. Ne ovat
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VLT 2803-2875

Emissio

Teollinen ymparistod

Asunnot, tyopaikat ja kevyt teollisuus

EN 55011 luokka 1A

EN 55011 luokka 1B

Asetukset

Johtimissa
150 kHz- 30 MHz

Sateilleet
30 MHz - 1 GHz

Johtimissa
150 kHz - 30 MHz

Sateilleet
30 MHz - 1 GHz

3 x 480 V -versio 1A Kylla Kylla Ei Ei
RFI-suodattimella 25 m suojattu 25 m suojattu

3 x 480 V -versio, Kylla Kylla Ei Ei
jossa on1A-luokan 5 m suojattu 5 m suojattu

RFI-suodatin (R5:

tietoliikenneverkkoa

varten)

1 x 200 V -versio, Kylla Kylla Kylla Ei
jossa on 1A-luokan 40 m suojattu 40 m suojattu 15 m suojattu

RFI-suodatin -

3 x 200V -versio, jossa Kylla Kylla Kylla Ei
1A-luokan RFI-suodatin 20 m suojattu 20 m suojattu 7 m suojattu

(R4:: RCD:ta varten)

3 x 480 V -versio, Kylla Kylla Kylla Ei
jossa 1A + 1B-luokan 50 m suojattu 50 m suojattu 25 m suojattu

RFI-suodatin

1 x 200 V -versio, Kylla Kylla Kylla Ei

jossa 1A + 1B -luokan
RFl-suodatin 1-

100 m suojattu

100 m suojattu

40 m suojattu

VLT 2880-2882

Emissio

Teollinen ymparistod

Asunnot, tydpaikat ja kevyt teollisuus

EN 55011 luokka 1A

EN 55011 luokka 1B

Asetukset

Johtimissa
150 kHz- 30 MHz

Sateilleet
30 MHz - 1 GHz

Johtimissa
150 kHz - 30 MHz

Sateilleet
30 MHz - 1 GHz

3 x 480V -versio, jossa
1B-luokan RFl-suodatin

Kylla
50 m

Kylla
50 m

Kylla
50 m

Ei

1. VLT 2822-2840 3 x 200-240 V -laitteille ovat

voimassa arvot, jotka koskevat 480 V versiota,
jossa on 1A-luokan RFl-suodatin.
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e EN 55011: Emissio
Teollisten, tieteellisten ja ladketieteellisten
suurtaajuuslaitteiden (ISM) aiheuttamien
radiohdirididen kynnysarvot ja mittausmenetelméat.

Luokka 1A:
Teollisuusympristdssa kaytettvt laitteet.

Luokka 1B:
Laitteet, joita kdytetdén yleisen sahkodverkon alueella
(asunnot, tydpaikat ja kevyt teollisuus).

m UL-vaatimukset
Tama laite on UL-hyvéksytty.
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m Yleiset tekniset tiedot

Verkkojannite (L1, L2, L3):

Verkkojannite VLT 2803-2815 220 - 240 V (N, L1) ooioiiieei e 1 x220/230/240 V £10%
Verkkojannite VLT 2803-2840 200 - 240V ..eoviiiiiiiiiiiiee e 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Verkkojannite VLT 2805-2882 380 - 480V ..voviiiiiiiiieiiiee e 3 x 380/400/415/440/480 V +10%
Verkkojannite VLT 2805-2840 (RB5) ...vvviiviiiiiiiiiiiiiiiiseitsstetsssssesssssssssssssaasssssesssassssssnssssssassannnnnnnnnnnnnnnnn, 400V +10 %
SYOHOJANNITETAGJUUS ..ooiiiiiiiii 50/60 Hz + 3 Hz
Verkkojannitteen suurin Vaintelu .......coooeoiiiiiii e + 2.0% nimellissyottdjannitteesta
Todellisen tehon KErroin (A) .....ovvvviieeeeeiiiiiiiie e 0,90 nimellisesta nimelliskuormituksella
Perusaallon tENOKEITOIN (COS ) vvvvviiiiieiiiiiiiii ittt e e e e e e e aae s lahes patdteho (> 0,98)
Kytkentdja verkkojannitetuloon L1, L2, L3 ..o 2 kertaa/min.
SUUMN OIKOSUIKUVIITA .1ttt e et e e e e e bbbt e e e e e e s et bbbt e e e e sttt e eeeeeens 100,000 A

Katso Suunnitteluoppaan jakso Erikoisolosuhteet

Lahtdtiedot (U, V, W):

LANOJANNITE oo 0 -100% verkkojannitteesta
(1= g1 (o] t= =Y [ [0 SO RSRR TSR 0,2 -132 Hz, 1 -1000 Hz
Moottorin nimellisjannite, 200 -240 V -laitteet ............cccc 200/208/220/230/ 240V
Moottorin nimellisjannite, 380 -480 V -laitteet ...............cc 380/400/ 415/ 440/ 460/ 480V
MOOOrIN NIMEIISTAGJUUS ... ot e e e e e e e e e et e e eeees 50/60Hz
KYEKENTA [ANTOON oo Rajoittamaton
Kiihdytys- ja hidastusajat ..o 0.02 -3600 sekuntia.
Momenttikayra:

Kaynnistysmomentti (parametri 101 Momenttikayttaytyminen = Vakiomomentt) ........................ 160% 1 min ajan”
Kéaynnistysmomentti (parametri 101 Momenttikayttaytyminen = Muuttuva momentti) ................ 160% 1 min ajan”
Kaynnistysmomentti (parametri 119 Korkea kdynnistysmomentti) ) .......ccoccvveeoeeiiiieeeiiieeen e 180 % 0,5 s:n ajan’
Ylimomentti (parametri 101 Momenttikayttaytyminen = Vakiomomentti) .........oooooiiiiiiiniieee e 160%"
Ylimomentti (parametri 101 Momenttikayttaytyminen = Muuttuva momentti) ........ccccooiiiie, 160%"

*Prosenttiluku viittaa taajuudenmuuttajan nimellisvirtaan.

Ohjauskortti, digitaalitulot:

Ohjelmoitavien digitaalituloJEN MEBAIE ........ccuviiiiiee et e e e e e e e e e s s e r e e e e e s s saabrraaaeeeeas 5
[y 1= PRSP PPRRRR 18, 19, 27, 29, 33
JANNITETASO oiiiiiiiiii 0 - 24 V DC (PNP positiivinen logiikka)
JANNITETASO, I00GINEN "0’ Loiiiiiiiiii ittt e e et e e e e s bbbt e e e e e s e bbbt e e e e e s st b e ee e e e e as <5V DC
JANNITETASO, I00GINEN "1 Lottt bttt e e e e e bbb et e e e e s s e bbbt e e e e e e e st bb e eeeeeenas >10V DC
SUUNN JANNITE TUIOSSA oo 28V DC
Tuloresistanssi, Ri (litimet 18, 19, 27, 29) ..o e e e e e e s noin 4 kOhm
TUIOVASTUS R ([N 33)  oeiiieiiii i e e e e e e e e e s s e e e e e e s aaaeeaaa noin 2 kOhm

Kaikki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti syottdjdnnitteestd (PELV) ja muista suurjdnniteli-
ittimistd. Katso jakso Galvaaninen erotus.
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Ohjauskortti, analogiatulot:

ANAIOGISIA JANNITETUIOJA ...vvvvtitiiiiiiiiiiiiiiiiiiiete s 1 kpl
1T 1 USSR 53
JANNITEIASO oo 0 - 10V DC (skaalattava)
LS (01T IS 7= a1t T T noin 10 kOhm
SUUNN JANNITE ottt eaaaaaaees 20V
ANAIOGISIA VIFTATUIOJE ...ttt e e e e e s 1 kpl
8T 1 T PRSPPI 60
LY €= =1 0/4 - 20 mA (skaalattava)
ST TSI ISy P= T 1o TR TR n. 300 2
MAKSIMIVIFTA e 30 mA
ANAIOGIATUION FESOIUULIO vttt 10 bittia
Analogiatulojen tarkKUUS  .....uviveiiees i Suurin virhe 1 % taydesté nayttamésta
A 126= 115 VY7 PSSR 13,3 ms

Analogiatulot on erotettu galvaanisesti syéttdjdnnitteesta (PELV) ja muista suurjdnniteliit-
timistd. Katso jakso Galvaaninen erotus.

Ohjauskortti, pulssitulo:

Ohjelmoitavia PUISSItUIOIA T KDL ....uieiiiiiiees ittt e e e e et e e e st a e e e e e s s e bbb e e e e e e e s s snsbbaaaaaaeeeas 1
1 0= PP PPPRPRNt 33
Maks. tagjuus lIitMESSA B3 oo 67,6 kHz (Push-pull)
Maks. tagjuus litimessSA B3 ... 5 kHz (avoin kollektori)
MIN. 1aQJUUS TTHMESSEA B3 .ottt e e et e e e e et e et e e e e e e e e et e e e e e e earaaa s 4 Hz
JANNITEIASO oo 0 - 24 V DC (PNP positiivinen logiikka)
= Tl =y TS o T oot | T= o N O PSSR <5V DC
= LT3 (=T £ TS o TR (0o 1 T= o e PSP PPPPPPNt >10V DC
SUUMN JANNITE TUIOSSA .ieeiiiiiiiii ettt aaaaeeeesenesennees 28V DC
TUIOIESISTANSSE, Ri  wvviiiiiie ittt ettt e e et e et e e et e e e e e e s et e et et e e s et e e s et e e s etbeeretaaaas noin 2 kOhm
AL 1= 1553 YAY = | PR ORPPPRE 13,3 ms
RESOIUULIO e e 10 bittia
Tarkkuus (100 Hz - 1 kHz) litimessa 33 ... Suurin virhe: 0,5% koko ndyttdmasta
Tarkkuus (1 kHz - 67,6 kH2) litimessa 33 ... Suurin virhe: 0.1% taydesta nayttdmasta

Pulssitulo (litin 33) on erotettu galvaanisesti syéttdjannitteestd (PELV) ja muista suurjdnniteli-
ittimistd. Katso jakso Galvaaninen erotus.

Ohjauskortti, digitaali-/pulssilahdét:

Ohjelmoitavia digitaali-/PUISSIIANIOIA .......ccoiiiiiiii e e e e e e e e e s r e e e e e e s aane 1 kpl
11 0= TSP P TP PPPPPPPRPPIN 46
Digitaali-/taajuusl&NdON VIMa-alUE ........c..eiiiiiiiieiie e 0-24VDC (0.C PNP)
Suurin lahtovirta digitaali-/tagjUUSIANAOSSE .......iiiiiiiiiiiiii e 25 mA.
Maksimikuormitus digitaali-/taajUUSIENAGSSE .......ccvviriiiieeeiei e e 1k
TagjuuSIANAON SUUNN KAPASITANSS ... e e e e e e e e e et e e e e e eeaaaas 10 nF
Pienin [&htOtagjuus taUUSIANTOSSE ......wriiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaaaeaans 16 Hz
Suurin [aht6tagjuus taaUUSIENAOSSA  ....ccooiiiiiiii e 10 kHz
TagjuUSIENAON TArKKUUS  ..vveeeee e Suurin virhe: 0,2 % koko nayttamasta
TaQJUUSIANAON FESOIUULIO ..vvviiiii et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaas 10 bittia

Digitaalildhtd on erotettu galvaanisesti sydttdjdnnitteestéd (PELV) ja muista suurjdnniteliit-
timistd. Katso jakso Galvaaninen erotus.
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Ohjauskortti, analogialahdot:

Ohjelmoitavia analogialBNTOIA .......oiiiiiiiii e —————— 1
[ 1T 1= ST OO TT T POPPPPPPP 42
ANAIOGIAIANAON VIMB-GIUE  ...viiiiiiiiiiiiii et e e e ettt e e e e e e bbbt e e e e e e e e 0/4 - 20 mA
Suurin kuorma runkoon analogialBNABGSSE ......uviiieeiiiiiiiiiit e e e e a e 500 ©2
ANalogialBNdON TarKKUUS ...vvviiiieeiiiiiiiiii et e e Suurin virhe: 1,5 % koko nayttdmasta
ANAIOGIAIANAON FTESOIUULIO ...ttt 10 bittia

Analogialéhtd on erotettu galvaanisesti sydttéjannitteesta (PELV) ja muista suurjgnniteliit-
timistd. Katso jakso Galvaaninen erotus.

Ohjauskortti, 24 V DC -1&hto:

110 T SO OTPPPPPP 12
TN T U T - USSR SPPPRRR 130 mA
24V DC janniteldhde on erotettu galvaanisesti verkkojannitteesta (PELV), mutta silld on sama potentiaali

kuin analogia- ja digitaalituloilla ja -Idhddilld. Katso jakso Galvaaninen erotus.

Ohjauskortti, 10 V DC -&hto:

[ 1= TP 50
= a1 (] t= [a a1 1= TSR 10.5V +0.5V
S U 10 ] U o = R 15 mA

10 V DC jannitelédhde on erotettu galvaanisesti syottdjannitteestd (PELV) ja muista suurjén-
niteliittimistd. Katso jakso Galvaaninen erotus.

Ohjauskortti, RS 485 -sarjalikenne:

[T T T 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
[ T YT +5V
[T T O TP Liittimien 67, 68 ja 69 runko

Tdysi galvaaninen erotus. Katso jakso Galvaaninen erotus.
DeviceNet-yksikot: katso VLT 2800 DeviceNet -kasikirja MG.90.BX.YY.

Relelahdot:: 1

Ohjelmoitavia FElBIANTOJA ........viiiiiiii i ———————— 1
Liittimet, OhjausKortti ....cooeee e 1-3 (auki), 1 - 2 (kiinni)
Suurin kuorma (AC1) ohjauskortin littimissa 1-3, 1-2 ... 250V AC, 2 A, 500V AC
Suurin kuorma (DC1) (IEC 947) ohjauskortin liittimisséd 1-3, 1-2 ........ccccvvvvvvvinnns 25V DC, 2 A/50V DG, 1A, 50W
Pienin kuorma (AC/DC) ohjauskortin liittimissa 1-3, 1-2 ..., 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Releen katkaisin on erotettu muusta virtapiirista vahvistetulla eristykselld. Katso jakso Galvaaninen erotus.

1) Nimellisarvot enintddn 300 000 kayttokerralle. Induktiivisilla kuormilla kayttokertojen maara pienenee 50 %.
Vaihtoehtoisesti virta voi pienentyd 50 %, jolloin 300 000 kayttokertaa séilyy.

Kaapelien pituudet ja poikkipinta-alat:

Enimmaispituus, SUOJATTU KAAPEIT ..ccoeee e 40 m
Enimmaispituus, suojaamaton Kaapeli .........coooiiiiiiiiiii 75 m
Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli ja moottorikuristimet ................ccc 100 m
Moottorikaapelin enimmaispituus, suojaamaton kaapeli ja moottorikuristimet —..........cccoooieiii 200 m
Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli ja RFI/1B-suodatin  .......ccccoviiieiiiiice e, 200V, 100 m
Moottorikaapelin enimmaéispituus, suojattu kaapeli ja RFI/1B-suodatin  ........cccccevviiivviieeeeee e, 400V, 25 m
Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli ja RFI 1B/LC-suodatin .........cccoovviviiiii 400V, 25 m
Moottorikaapelin enimmadispoikkipinta, katso seuraava jakso.

Ohjauskaapelien suurin poikkipinta-ala, jaykka johdin .............ccccccvvvviiiiiiiiiiiiinn, 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm2)
Ohjauskaapelien suurin poikkipinta-ala, taipuisa joNdin .............ccccc 1 mm2/18 AWG
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Ohjauskaapelien suurin poikkipinta-ala, sisévaipalla varustettu johdin ..........cccccccvviiiiiiiiiii, 0,5 mmz2/20 AWG
EN 55011 1A ja EN 55011 1B -normien noudattaminen edellyttda joissakin tapauksissa
lyhyempien moottorikaapeleiden kayttod. Katso EMC-emissio.

Ohjausominaisuudet:

TAGJUUSAIUE ..ottt e e 0,2 - 1832 Hz, 1 - 1000 Hz
LANTOtagjuuAEN reSOIUULIO ......eeieeeeeece e 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Toistotarkkuus Tdsméillisessé kdynnistyksessé/pysaytyksessa (littimet 18, 19) ...l <+ 0,5 msek
Jérjestelman vasteaika (liittimet 18, 19, 27, 29, 83) ..o < 26,6 msek
Nopeus, ohjausalue (AVOIN PIIF) ..eeieeeree et ee et ee e et e e e areeeeaan 1:10 synkroninopeudesta
Nopeus, ohjausalue (SUTETTU PIiF) ..eeeeee i 1:120 synkroninopeudesta
Nopeus, tarkkuus (QVOiN PIii) ....eveieeeiiiii e 150 - 3600 1/min: Maksimivirhe +23 1/min
Nopeus, tarkkuus (suliettu piir)) ... 30 - 6000 1/min. Maksimivirhe £7,5 1/min

Kaikki ohjausominaisuudet 4-napaisella epétahtimoottorilla

Kayttdymparistot:

[0} 11 (o] 1 USSR IP 20
KOTEIOINTT JA OPTIOT ..eee e NEMA 1
BLI: L0 =TS (OO O P UPPT TP PPPO 0,79
Suurin suhteellinen KOSTEUS ......ooiiiiiiiiii 5 % -93% kaytdn aikana
Ympariston 1Bmpotila ..., Enintaan 45 °C (vuorokauden keskiarvo enintdan 40 °C)
Redusointi ilman korkean ldmpdtilan vuoksi, katso Suunnitteluoppaan jakso Erikoisolosuhteet

Pienin ympariston 1ampdtila, taysi TOIMINTA .o 0°C
Pienin ympariston 1ampdtila, rajoitettu teh0 ..o, -10°C
Lampatila varastoinnin/Kuljetuksen aikana .........ccoooooeioiiiiiiic e -25 - +65/70 °C
Enimmaiskorkeus merenpinnan YIAPUOIBIA ... ....uueeeeeiceee s 1000 m
Redusointi korkean ilmanpaineen vuoksi, katso Suunnitteluoppaan jakso Erikoisolosuhteet

Kaytetyt EMC-standardit, EmMiSSIO ........cccuviviiiieeiiiiiiiiie e EN 61081-2, EN 61800-3, EN 55011
Kaytetyt EMC-Standardit, SIBIO  ....cciiiiiiiiiiii et e e e e e s e et e e e e e e e s et a e e e e n st aaaeaaaaaanes EN

50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3
Katso Suunnitteluoppaan luku Erikoisolosuhteet

Suojaukset:

¢ Moottorin elektroninen l@mpdsuoja ylikuormitusta vastaan.

¢ Tehomoduulin lBmpdtilan valvonta varmistaa, ettéa taajuudenmuuttaja pysayttédad toiminnan, jos lampdtila nousee
arvoon 100 °C. VYlilampdtila voidaan kuitata vasta sitten, kun tehomoduulin lampétila on alle 70 °C.

¢ Taajuudenmuuttaja on suojattu littimien U, V, W oikosulkua vastaan.

¢ Jos verkkovaihe puuttuu, taajuudenmuuttaja pysayttaé toiminnan.

« Vidlipiirin jannitteen valvonta varmistaa, ettd taajuudenmuuttaja pysayttéd toiminnan, jos
vélipiirin jAnnite on liian suuri tai liian pieni.

¢ Taajuudenmuuttaja on suojattu liittimien U, V, W maasulkua vastaan.
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m Tekniset tiedot, verkkojannitel x 220 - 240
V /3 x200 - 240 V

Kansainvalisten maaraysten Tyyppi 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
mukainen
Lahtévirta Inv. [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 16
(3x200-480V) Imax (B0s) [A] 3.5 5.1 6.7 9.6 10.8 15.3 25.6
Lahtéteho (230 V) Sinv. [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 6.4
» Tyypilinen akseliteho PwnN [KW]  0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.7
Tyypillinen akseliteho PmnN [hv] 0.5 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 5.0
Moottorikaapelin [MmZ/AWG] D 4/10  4/10  4/10  4/10  4/10  4/10  4/10

enimmaispoikkipinta

Tulovirta Ln[A] 5.9 8.3 106 145 152 - -

(1 x220-240V) ILvax (60s) [A] 9.4 13.3 16.7 23.2 24.3 - -

Tulovirta LN [A] 2.9 4.0 541 7.0 7.6 8.8 14.7
» (8 x 200 -240 V) I max (60s) [A] 4.6 6.4 8.2 11.2 12.2 14.1 23.5

Syottdkaapelin [mMm2/AWG] 1 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10

enimmaispoikkipinta

Etusulakkeet, IEC/UL2) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25

enintdan

Hyétysuhde 3) [%)] 95 95 95 95 95 95 95

Tehohavié max. W] 24 35 48 69 94 125 231

kuormituksella

Paino kgl 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3,7 6.0

Kotelointi4 tyyppi IP20 P20 IP20 P20 P20 P20 IP20

1. American Wire Gauge. Kaapelin suurin
poikkipinta on suurin kaapelin poikkipinta-ala,

joka voidaan asentaa liittimin. Noudata aina
kansallisia ja paikallisia maarayksia.

2. Asennukseen on kaytettava tyypin gG etusulakkeita
IEC-séantdjen mukaisesti. UL/cUL-hyvaksynta
edellyttaa, ettd kaytetdan etusulakkeita tyyppia
Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V tai Ferraz
Shawmut, tyyppi ATMR (max. 30A). Sulakkeet on
sijoitettava suojaamaan piiria, jonka oikosulkuvirta on
enintdan 100 000 A rms (symmetrinen), 500 V.

3. Mitattu 25 m suojatulla moottorikaapelilla
nimelliskuormituksella ja -taajuudella.

4. IP 20 -kotelointi on vakiokotelointi VLT 2805-2875
-tagjuudenmuuttajalle, kun taas NEMA 1 on optio.
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m Tekniset tiedot, verkkojannite 3 x 380 - 480 V
Kansainvalisten maaraysten Tyyppi 2805 2807 2811 2815 2822 2830
mukainen
Lahtovirta Iinv, [A] 1.7 2.1 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x380-480V) Imax (60s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 8.3 1.2
= Lahtséteho (400 V) Sinv. [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8
Tyypilinen akseliteho PwvN [KW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Tyypilinen akseliteho PmN [hv] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Moottorikaapelin [mMm2/AWG] 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
enimmaispoikkipinta
Tulovirta ILN [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(83 x380-480V) I Max(60s)[A] 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
= Syo6ttékaapelin [mMm2/AWG] 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
enimmaispoikkipinta
Etusulakkeet, enintdan IEC/UL?) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Hyotysuhde 3) [%] 96 96 96 96 96 96
Tehoh&vié max. W] 28 38 55 75 110 150
kuormituksella
Paino [ka] 2.1 2.1 2.1 2.1 3.7 3.7
Kotelointi4 tyyppi 1P 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Kansainvélisten méaaraysten Tyyppi 2840 2855 2875 2880 2881 2882
mukainen
Lahtovirta Iinv._[A] 9.1 12 16 24 32.0 37.5
(3 x380-480V) Imax (60s) [A] 14.5 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
- Laht6teho (400 V) Sinv. [KVA] 6.3 8.3 111 16.6 22.2 26.0
Tyypillinen akseliteho PumN [KW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5
Tyypillinen akseliteho PuN [hv] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
Moottorikaapelin [mm2/AWG] 1) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
enimmaispoikkipinta
Tulovirta ILN_[A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x 380 -480V) I max(60s)[A] 13.0 17.0 23.8 38.4 51.2 60
=) Syéttdkaapelin [mm2/AWG] 1) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
enimmaispoikkipinta
Etusulakkeet, enintéaan IEC/UL2) [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Hyotysuhde 3 [%] 96 96 96 97 97 97
Tehohavid max. W] 200 275 372 412 562 693
kuormituksella
Paino kgl 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Kotelointi4 tyyppi P20 P20 P20 P20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. American Wire Gauge. Kaapelin suurin
poikkipinta on suurin kaapelin poikkipinta-ala,
joka voidaan asentaa liittimin. Noudata aina

kansallisia ja paikallisia maarayksia.

3. Mitattu 25 m suojatulla moottorikaapelilla
nimelliskuormituksella ja -taajuudella.
4. IP 20 -kotelointi on vakiokotelointi VLT 2805-2875
-tagjuudenmuuttajalle, kun taas NEMA 1 on optio.

2. Asennukseen on kaytettava tyypin gG esisulakkeita
IEC-saantdjen mukaisesti. UL/cUL-hyvéksynta
edellyttaa, ettd kaytetdan etusulakkeita tyyppia
Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V tai Ferraz
Shawmut, tyyppi ATMR (max. 30A). Sulakkeet on

sijoitettava suojaamaan piirig, jonka oikosulkuvirta on

enintddn 100 000 A rms (symmetrinen), 500 V.
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m Muu kirjallisuus

m Toimitetaan laitteen mukana
Alla on katsaus VLT 2800 -taajuudenmuuttajaa
koskevaan kirjallisuuteen. Tiedot saattavat
vaihdella maittain.

Toimitetaan laitteen mukana

KBYHOONIE et MG.28.AX.YY
Muu kirjallisuus, VLT 2800:

TV T 111 U] o= PRSPPSO MG.28.EX.YY
D7 =11 o SR MD.28.AX.YY
VLT 2800:n kayttdohjeet

LCP remote-MOUNTING Kit oot e e e e e e s bbb e e e e e e s s st bbeeeeeeeeas MI.56.AX.51
FIEEr INSTIUCTION ettt e e e MI.28.B1.02
VLT 2800 DEVICENET CADIE ...ttt et et e e e e e e naee e e enees MI.28.F1.02
(0700 [ o] - 1 (= SRS MI.28.D1.02
PrECISE STOD oo MI.28.C1.02
Tietoliikenne, VLT 2800:

PrOfIDUS-KASIKIFA ..iiiiiii e e e e e e e e e e e e e e s MG.90.AX.YY
VLT 2800 DEVICENET -KASIKIIA .. .eeieeiiiiiei ettt e et e e et e e e enaeeeanes MG.90.BX.YY

X = painoksen numero
YY = kieliversio
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m Parametriluettelo tehdasasetuksineen

PNU  Parametrinkuvaus Tehdasasetus 4-ase-  Muunnos- Data-
# tukset indeksi tyyppi
001 Kieli Englanti Ei 0 5
002  Local/remote operation Remote controlled Kylla 0 5
003  Paikallisohjearvo 000,000.000 Kylla -3 4
004  Asetusvalinnat Asetus 1 Ei 0 5
005  Asetusten ohjelmointi Asetusvalinnat Ei 0 5
006  Asetusten kopiointi Ei kopiointia Ei 0 5
007  LCP-kopiointi Ei kopiointia Ei 0 5
008 Display scaling 1.00 Kylla -2 6
009  Suuri naytdn lukema Taajuus [HZ] Kylla 0 5
010  Small display line 1,1 Reference [%] Kylla 0 5
011 Small display line 1,2 Moottorin virta [A] Kylla 0 5
012  Small display line 1.3 Teho [kW] Kylla 0 5
013 Paikallisohjaus Kauko-ohjaus Kylla 0 5
as par. 100
014  Local stop/reset Active Kylla 0 5
015 Local jog Not active Kylla 0 5
016 Paikallinen suunnanvaihto Not active Kylla 0 5
017  Local reset of trip Active Kylla 0 5
018  Tietojen muutoksen lukitus Ei lukittu Kylla 0 5
019  Operating status at Forced stop, Kylla 0 5
power-up use saved ref.
020  Lock for Hand mode Active Ei 0 5
024  User-defined Quick Menu Not active Ei 0 5
025  Quick Menu Setup 000 Ei 0 6

4-asetukset
'Yes' tarkoittaa, ettéd parametri voidaan ohjelmoida

erikseen jokaisessa neljassé Asetuksessa, €li samalla
parametrilla voi olla nelja erilaista data-arvoa. 'No’
tarkoittaa, etté4 data-arvo on sama kaikissa asetuksissa.

Muunnosindeksi:

Tama numero viittaa muunnoskertoimeen,
jota kaytetaan kirjoitettaessa tai luettaessa
taajuudenmuuttajaan/-muuttajasta sarjaportin kautta.

Katso Tietolaji kohdasta Sarjaliikenne
Suunnitteluoppaassa.

Datatyyppi:
Datatyyppi ilmaisee sanoman tyypin ja pituuden.

Datatyyppi

Kuvaus

Kokonaisluku 16

Kokonaisluku 32

Etumerkitdn 8

Etumerkitdn 16

Etumerkitdon 32

O N[O |0 ||

Merkkijono
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PNU Parametrin kuvaus Tehdasasetus 4-ase-  Muunnos-  Tieto-
# tukset indeksi laji
100  Configuration Avoimen piirin Kylla 0 5
nopeudenohjaus
101 Momenttik8yra CONSTANT TORQUE Kylla 0 5
102 Moottorin teho, PuN Laitteen mukaan Kylla 1 6
103 Moottorin jannite Uun Laitteen mukaan Kylla -2 6
104  Moottorin taajuus fu.N 50 Hz Kylla -1 6
105  Moottorin virta IuN riippuu valitusta moottorista Kylla -2 7
106 Moottorin nimellisnopeus riippuu parametrista 102 Kylla 0 6
107 Automaattinen moottorin s&ato Optimointi ei kaytdssa Kylla 0 5
108  Staattorin resistanssi Rs riippuu valitusta moottorista Kylla -3 7
109  Staattorin reaktanssi Xs riippuu valitusta moottorista Kylla -2 7
117 Resonanssin vaimennus OFF Kylla 0 6
119 Suuri kdynnistysmomentti 0,0s Kylla -1 5
120  Kaynnistysviive 0,0s Kylla -1 5
121 Kéaynnistystoiminto Vapaa rullaus Kylla 0 5
k&ynnistysviiveen aik.
122 Toiminto pysaytettdessa Vapaa rullaus Kylla 0 5
123  Minimitaajuus aktivoitaessa 0,1 Hz Kylla -1 5
par. 122
126  Tasavirtajarrutuksen vaikutusaika 10s Kylla -1 6
127  Tasavirtajarrun kytkentataajuus OFF Kylla -1 6
128  Moottorin lampd&suojaus Ei kaytdssa Kylla 0 5
130  Kaynnistystaajuus 0,0 Hz Kylla -1 5
131 Jannite kynnistettdessa 0,0V Kylla -1 6
132  Tasavirtajarrutuksen jannite 0% Kylla 0 5
133 Kaynnistysjannite Laitteen mukaan Kylla -2 6
134  Kuormituksen kompensointi 100 % Kylla -1 6
135  Jannite-/taajuussuhde Laitteen mukaan Kylla -2 6
136  Jattamékompensointi 100 % Kvlla -1 3
137 Tasavirtapitojannite 0% Kylla 0 5
138  Jarrun laukaisutaajuus 3,0 Hz Kylla -1 6
139  Jarrun kytkentataajuus 3,0 Hz Kylla -1 6
140  Virta, minimiarvo 0% Kylla 0 5
142 Vuotoreaktanssi riippuu valitusta moottorista Kylla -3 7
143  Sisdisen tuulettimen valvonta Automaattinen Kylla 0 5
144  Vaihtovirtajarrutekija 1.30 Kylla -2 5
146  Kuittausjannitevektori Ei kaytdsséa Kylla 0 5
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PNU  Parametrin Tehdasasetus 4-ase- Muunnos- Data-
# kuvaus tukset indeksi tyyppi
200  Output frequency range Clockwise only, 0-132 Hz Yes 0 5
201 Output frequency, 0,0 Hz Yes -1 6
low limit f miN
202  Output frequency, 132 Hz Yes -1 6
high limit fmax
203  Reference range Min ref - Max ref. Yes 0 5
204 Minimum ref Ref min 0,000 Hz Yes -3 4
205  Maximum ref Ref max 50,000 Hz Yes -3 4
206 Ramp type Linear Yes 0 5
207  Ramp-up time 1 3,00 sec. Yes -2 7
208 Ramp-down time 1 3,00 sec. Yes -2 7
209  Ramp-up time 2 3,00 sec. Yes -2 7
210  Ramp-down time 2 3,00 sec. Yes -2 7
211 Jog ramp time 3,00 sec. Yes -2 7
212 Quick stop ramp-down time 3,00 sec. Yes -2 7
213  Jog frequency 10,0 Hz Yes -1 6
214 Reference function Sum Yes 0 5
215  Preset reference 1 0,00% Yes -2 3
216 Preset reference 2 0,00% Yes -2 3
217  Preset reference 3 0,00% Yes -2 3
218  Preset reference 4 0,00% Yes -2 3
219  Catch up/slow down 0,00% Yes -2 6
reference
221 Current limit 160 % Yes -1 6
223  Warn. Low current 0,0 A Yes -1 6
224  Warn. High current ImMAX Yes -1 6
225  Warn. Low frequency 0,0 Hz Yes -1 6
226  Warn. High frequency 132,0 Hz Yes -1 6
227  Warn. Low feedback -4000,000 Yes -3 4
228  Warn. High feedback 4000,000 Yes -3 4
229  Frequency bypass 0 Hz (OFF) Yes 0 6
bandwidth
230  Frequency bypass 1 0,0 Hz Yes -1 6
231 Frequency bypass 2 0,0 Hz Yes -1 6
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PNU  Parametrinkuvaus Tehdasasetus 4-ase- Muunnos- Data-
# tukset indeksi aji
302  Relay output 18 Kaynnistys Kylla 0 5
303 Relay output 19 Suunnanvaihto Kylla 0 5
304  Relay output 27 Control ready Kylla 0 5
Yes
305 Relay output 29 Rybminta Kylla 0 5
307  Relay output 33 Ei toimintoa Kylla 0 5
308  Liitin 53, analoginen tulojannite Ohjearvon Kylla 0 5
309  Liitin 46 digital output 0,0V Kylla -1 6
310  Liitin Control ready 100V Kylla -1 6
314 Liitin 46 Max. pulse output Ei toimintoa Kylla 0 5
315 Liitin 60, min. skaalaus 0,0 mA Kylla -4 6
316 Liitin 60, maks. skaalaus 20,0 mA Kylld -4 6
317  Aikavalvonta 10's Kylla -1 5
318  Toiminta aikakatkaisun jalkeen Ei toimintoa Kylla 0 5
319  Liitin 42, analogialdhtd 0 - Imax = 0-20 mA Kylla 0 5
323  Relelahtd Ohjaus valmis Kylla 0 5
327  Pulssiohjearvo/FB 5000 Hz Kylla 0 7
341 Liitin 46 digitaalinen 1&ht& Ohjaus valmis Kylla 0 5
342  Liitin 46 Maksimipulssil@htd 5000 Hz Kylla 0 6
343  Tasmallinen pysaytystoiminto Tavanomainen Kylla 0 5
ramppipysaytys
344  Laskurin arvo 100000 pulssia Kylla 0 7
349  Jérjestelman viiveaika 10 ms Kylla -3 6

4-asetukset
'Yes' tarkoittaa, ettéd parametri voidaan ohjelmoida

erikseen jokaisessa neljassé Asetuksessa, eli samalla
parametrilla voi olla nelja erilaista data-arvoa. 'No’
tarkoittaa, etté data-arvo on sama kaikissa asetuksissa.

Muunnosindeksi:

Taméa numero viittaa muunnoskertoimeen,
jota kaytetaan kirjoitettaessa tai luettaessa
taajuudenmuuttajaan/-muuttajasta sarjaportin kautta.

Katso Tietolaji kohdasta Sarjaliikenne
Suunnitteluoppaassa.

Datatyyppi:
Datatyyppi ilmaisee sanoman tyypin ja pituuden.

Datatyyppi

Kuvaus

Kokonaisluku 16

Kokonaisluku 32

Etumerkitdn 8

Etumerkitdn 16

Etumerkitdn 32

O N[O |O ||
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PNU Parametrinkuvaus Tehdasasetus 4-ase-  Muunnos- Data-
# tukset indeksi laji
400  Jarrutustoiminto Riippuu laitetyypistd Ei 0 5
405  Kuittaustoiminto Manuaalinen kuittaus Kylla 0 5
406  Aut. uudelleenkdynn.aika 5s Kylla 0 5
409  Laukaisuviiveen ylivirta Ei paalla (61 s) Kylla 0 5
411 Kytkentataajuus 4,5 kHz Kylla 0 6
412  VARCARRIER FREQ Ei LC-suodatinta Kylla 0 5
413  VYlimodulointitoiminto Kaytossa Kylla 0 5
414  Takaisinkytkenta 0.000 Kylla -3 4
415  Takaisinkytkenta 1500.000 Kylla -3 4
416 Prosessiyksikot Ei yksikkoa Kylla 0 5
417  Nopea PID suht. vahw. 0.010 Kylla -3 6
418  Nopea PID integr. 100 ms Kylla -5 7
419  Nopea PID, derivointiaika 20,00 ms Kylla -5 7
420  Nopea PID deriv. vahvistus 5.0 Kylla -1 6
raja
421 PID - alipdéstésuodatin 20 ms Kylla -3 6
423  Jannite U1 par. 103 Kylla -1 6
424 Taajuus F1 Param. 104 Kylla -1 6
425  Jannite U2 par. 103 Kylla -1 6
426  Taajuus F2 par. 104 Kylla -1 6
427  Jannite U3 par. 103 Kylla -1 6
428  Taajuus F3 par. 104 Kylla -1 6
437  PROC. PID nro/inv. Normaali Kylla 0 5
438  PROC. PID:n anti-windup Active Kylla 0 5
439  PROC. PID:n kdynnistystaajuus Param. 201 Kylla -1 6
440  PROC. PID:n kdynnistys 0.01 Kylla -2 6
suhteellinen vahv.
441 PROC. PID, integrointiaika Ei paalla (9999,99 s) Kylla -2 7
442  PROC. PID:n derivointiaika Ei paalld (0,00 s). Kylla -2 6
443  PROC. PID deriv. vahv.raja 5.0 Kylla -1 6
444  PROC. PID-alipddstdsuodatusaika 0,02 s Kylla -2 6
445  Kytkeytyminen pyd&rivaan Ei voimassa Kylla 0 5
moottoriin
451 Nopea PID eteenpdinsy6ton tekij@ ~ 100% Kylla 0 6
452  Ohjaimen alue 10 % Kylla -1 6
456  Jarrutusjannitteen alennus Kylla 0 5
461 Takaisinkytkenndn muunnos Lineaarinen Kylla 0 5

92

MG.28.A9.20 - VLT on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Darfoss

VLT® 2800 Sarja

PNU  Parametrin Tehdasasetus 4-ase-  Muunnos- Data-
# kuvaus tukset indeksi tyyppi
500  Address 1 No 0 5
501 Baud rate 9600 Baud No 0 5
502  Coast Logic or Yes 0 5
503  Quick stop Logic or Yes 0 5
504  DC brake Logic or Yes 0 5
505  Start Logic or Yes 0 5
506  Reversing Logic or Yes 0 5
507  Selection of Setup Logic or Yes 0 5
508  Selection of preset ref. Logic or Yes 0 5
509 Busjog 1 10.0 Hz Yes -1 6
510 Busjog 2 10.0 Hz Yes -1 6
512  Telegram profile FC protocol Yes 0 5
513 Bus time interval 1 sec. Yes 0 5
514  Bus time interval function Off Yes 0 5
515  Data readout: Reference% No -1 3
516  Data readout: Reference [unit] No -3 4
517  Data readout: Feedback [unit] No -3 4
518  Data readout: Frequency No -1 3
519 Data readout: Frequency x scaling No -1 3
520 Data readout: Motor current No -2 7
521 Data readout: Torque No -1 3
522 Data readout: Power [kW)] No 1 7
523  Data readout: Power [HP] No -2 7
524  Data readout; Motor voltage [V] No -1 6
525  Data readout: DC Link voltage No 0 6
526  Data readout: Motor thermal load No 0 5
527 Data readout: Inverter thermal load No 0 5
528  Data readout: Digital input No 0 5
529  Data readout: Analogue input, Term. 53 No -1 5
531 Data readout: Analogue input, Term. 60 No -4 5
532 Data readout: Pulse reference No -1 7
533 Data readout: External reference No -1 6
534 Data readout: Status word No 0 6
537  Data readout: Inverter temperature No 0 5
538  Data readout: Alarm word No 0 7
539 Data readout: Control word No 0 6
540  Data readout: Warning word No 0 7
541 Data readout: Extended status word No 0 7
544  Data readout: Pulse count No 0 7
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PNU  Parametrinkuvaus Tehdasasetus 4-ase-  Muunnos- Data-
# tukset indeksi laji
600  Kayttétunnit Ei 73 7
601 Kéayntitunnit Ei 73 7
602  kWh-laskuri Ei 2 7
603  Katkosten méara Ei 0 6
604  Ylilampdjen maard Ei 0 6
605  YVilijannitteiden maard Ei 0 6
615  Vikaloki: Virhekoodi Ei 0 5
616 Vikaloki: Aika Ei 0 7
617  Vikaloki: Arvo: Ei 0 3
618  kWh-mittarin nollaus Ei nollausta Ei 0 7
619  Kayttétuntilaskurin nollaus Ei nollausta Ei 0 5
620 Kayttotila Normaali kayttd Ei 0 5
621  Tyyppikilpi: Laitteen tyyppi Ei 0 9
624  Tyyppikilpi: Ohjelmistoversio Ei 0 9
625  Tyyppikilpi: LCD-n&ytdn tunnistenro Ei 0 9
626  Tyyppikilpi: Tietokannan tunnistenro Ei -2 9
627  Tyyppikilpi: Voimaosien versio Ei 0 9
628  Tyyppikilpi: Sovellusoptiotyyppi Ei 0 9
630  Tyyppikilpi: Tietolikenneoption tyyppi Ei 0 9
632  Tyyppikilpi: BMC-ohjelmiston tunniste Ei 0 9
634  Tyyppikilpi: Laitteen tunniste tietolikennetté varten Ei 0 9
635  Tyyppikilpi: Ohjelmiston osien Ei 0 9
numerot
640  Ohjelmistoversio Ei -2 6
641 BMC-ohjelmiston tunniste Ei -2 6
642  Virransyo6ttdkortin tunnistus Ei -2 6

4-asetukset

'Yes' tarkoittaa, ettéd parametri voidaan ohjelmoida
erikseen jokaisessa neljassé Asetuksessa, €li samalla
parametrilla voi olla nelja erilaista data-arvoa. No’
tarkoittaa, ettd data-arvo on sama kaikissa asetuksissa. Datatyyppi Kuvaus
Kokonaisluku 16
Kokonaisluku 32
Etumerkitdn 8
Etumerkitén 16
Etumerkitdn 32
Merkkijono

Datatyyppi:
Datatyyppi ilmaisee sanoman tyypin ja pituuden.

Muunnosindeksi:

Tama numero viittaa muunnoskertoimeen,

jota kaytetaan kirjoitettaessa tai luettaessa
taajuudenmuuttajaan/-muuttajasta sarjaportin kautta.
Katso Tietolaji kohdasta Sarjaliikenne
Suunnitteluoppaassa.
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