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Guide de lecture du présent manuel de configuration
O Guide de lecture du présent Manuel

de configuration

Ce Manuel de configuration présente tous les aspects du FC 300.

Le chapitre 1, Guide de lecture du présent
Manuel de configuration, est une présentation
du manuel et donne des informations concernant
les approbations, symboles et abréviations
utilisés dans ce document.

Le chapitre 2, Présentation du FC 300,
donne des informations sur les fonctionnalités
disponibles ainsi que des instructions concernant
la manipulation correcte du FC 300.

Onglet Présentation du FC 300.

Le chapitre 3, Sélection du VLT, indique
comment sélectionner le bon modele FC 300
pour l'installation concernée.

Onglet Sélection du VLT.
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—  Guide de lecture du présent manuel de configuration —

Le chapitre 4, Commande, donne les informations s
nécessaires a la commande d’un FC 300. &

Onglet Commande.

Le chapitre 5, Installation, guide I'utilisateur en
vue de l'installation mécanique et électrique.

Onglet Installation.

Le chapitre 6, Exemples d’application, présente
quelques applications typiques.

Onglet Exemples d’application.

Le chapitre 7, Programmation, décrit le
fonctionnement et la programmation du FC 300 [7/;7-
via le panneau de commande local.

Onglet Programmation.

Le chapitre 8, Diagnostic, aide a résoudre
des problémes qui peuvent survenir lors de
I'utilisation du FC 300.

Onglet Diagnostic.

Documentation disponible pour le FC 300

- Le Manuel d’utilisation du VLT® AutomationDrive FC 300 MG.33.AX.YY fournit les informations
nécessaires a l'installation et au fonctionnement du variateur.

- Le Manuel de configuration du VLT® AutomationDrive FC 300 MG.33.BX.YY donne toutes les informations
techniques concernant le variateur ainsi que la conception et les applications client.

- Le Manuel d'utilisation du VLT® AutomationDrive FC 300 Profibus MG.33.CX.YY fournit les informations
requises pour le contréle, la surveillance et la programmation du variateur via un réseau de terrain Profibus.

- Le Manuel d’utilisation du VLT® AutomationDrive FC 300 DeviceNet MG.33.DX.YY
fournit les informations requises pour le contrdle, la surveillance et la programmation
du variateur via un réseau de terrain DeviceNet.
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—  Guide de lecture du présent manuel de configuration —

Des documents techniques portant sur les variateurs Danfoss sont aussi disponibles en ligne sur
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.

O Approbations

C€ (W &

O Symboles
Symboles utilisés dans ce Manuel de Configuration.

N.B. !
L'attention du lecteur est particulierement attirée sur le point concerné.

Indique un avertissement général.

om 22

Indique un avertissement de haute tension.

* Indique la configuration par défaut.
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O Abréviations

'American wire gauge" AW

l

Adaptation automatique au moteur AMA

I

Degrés Celsius °C

Courant continu e

Déiend du variateur D-TYPE

Variateur de fréquence

I

Hertz Hz

Panneau de commande local LCP

milli-ampére

I

Minute

Dépend du type de moteur

Namofarad o ae

Newton-métres Nm

Fréguence moteur nominale i

I

Tension moteur nominale U

I

Courant de sortie nominal onduleur I

l

seconde s

Volts \

O Définitions
Variateur :

D-TYPE
Taille et type du variateur raccordé (dépendances).

Tvit,mMAX
Courant maximal de sortie.

Courant nominal de sortie fourni par le variateur de fréquence.

UvLt, MAX
Tension de sortie maximum.
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Entrée : Groupe 1 Réinitialisation, arrét roue libre,
réinitialisation et arrét roue
libre, arrét rapide, freinage par
injection de courant continu,

Ordre de commande

Le moteur raccordé peut étre lancé et arrété a
I’'aide du LCP et des entrées digitales.

Les fonctions sont réparties en deux groupes.

arrét et touche Off.
Groupe 2 Démarrage, impulsion de
démarrage, inversion, démarrage

Les fonctions du groupe 1 ont une priorité

supérieure aux fonctions du groupe 2. avec inversion, jogging et gel

sortie

Moteur :

fioc
Fréquence du moteur lorsque la fonction jogging est activée (via les bornes digitales).

fm
Fréquence moteur.

fmax
Fréquence moteur maximale.

fmIn
Fréquence moteur minimale.

fm,N
Fréquence nominale du moteur (données de la plaque signalétique).

—

M

ourant du moteur.

—

M,N
Courant nominal du moteur (données de la plaque signalétique).

M-TYPE
Taille et type du moteur raccordé (dépendances).

nM,N
Vitesse nominale du moteur (données de la plaque signalétique).

Pm,N
Puissance nominale du moteur (données de la plaque signalétique).

TmN
Couple nominal (moteur).

Um
Tension instantanée du moteur.

Um,N
Tension nominale du moteur (données de la plaque signalétique).
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Couple de décrochage

Couple
Couple de décrochage

tr/mn

DANFOSS
175ZA078.10

VLT
Le rendement du variateur de fréquence est défini comme le rapport entre la puis-
sance dégagée et la puissance absorbée.

Ordre de démarrage désactivé
Ordre d’arrét faisant partie du groupe 1 d'ordres de commande, voir ce groupe.

Ordre d'arrét
Voir Ordres de commande.

Références :

Référence analogique

Signal appliqué a I’'entrée analogique 53 ou 54, peut étre de la tension ou du courant.

Référence binaire

Signal appliqué au port de communication série.

Référence prédéfinie

Référence prédéfinie pouvant étre réglée de -100 % a +100 % de la plage de référence. Huit références
prédéfinies peuvent étre sélectionnées par l'intermédiaire des bornes digitales.

Référence d’impulsions
Signal impulsionnel appliqué aux entrées digitales (borne 29 ou 33).

Réfmax
Détermine la relation entre I'entrée de référence a 100 % de la valeur de I'échelle compléte (généralement
10 V, 20 mA) et la référence résultante. Valeur de référence maximum définie au par. 3-03.

Refmin
Détermine la relation entre I'entrée de référence a la valeur 0 % (généralement 0 V, 0 mA, 4 mA) et
la référence résultante. Valeur de référence minimum définie au par. 3-02.

Autres :

Entrées analogiques

Les entrées analogiques permettent de contrdler diverses fonctions du variateur de fréquence.
Il en existe deux types :

Entrée de courant, 0-20 mA et 4-20 mA

Entrée de tension, 0-10 V CC (FC 301)

Entrée de tension, -10 - +10 V CC (FC 302).

Sorties analogiques
Les sorties analogiques peuvent fournir un signal de 0-20 mA, 4-20 mA ou un signal numérique.

Adaptation automatique au moteur, AMA
L'algorithme d’AMA détermine, a l'arrét, les paramétres électriques du moteur raccordé.

10
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Résistance de freinage

La résistance de freinage est un module pouvant absorber une puissance de freinage qui se produit
en cas de freinage par récupération. Lors du freinage, la tension du circuit intermédiaire augmente
et un hacheur veille a dévier le surplus d’énergie vers la résistance de freinage.

Caractéristiques de couple constant (CC)
Caractéristiques de couple constant que I'on utilise pour toutes les applications, telles que
convoyeurs a bande, pompes volumétriques et grues.

Entrées digitales
Les entrées digitales permettent de controéler diverses fonctions du variateur de fréquence.

Sorties digitales
Le variateur est doté de deux sorties a semi-conducteurs qui peuvent fournir un signal 24 V CC (max. 40 mA).

DSP
Processeur de signal numérique.

Relais de sortie :
Le FC 301 est doté d’une sortie relais programmable.
Le FC 302 est doté de deux sortie relais programmables.

ETR
Le relais thermique électronique constitue un calcul de charge thermique basé sur une charge et un
temps instantanés. Son objectif est d’estimer la température du moteur.

Hiperface®
Hiperface® est une marque déposée de Stegmann.

Initialisation
Si I’'on effectue une initialisation (voir par. 14-22), le variateur de fréquence reprend les valeurs par défaut.

Cycle d’utilisation intermittent
Une utilisation intermittente fait référence a une séquence de cycles d’utilisation. Chaque cycle consiste en
une période en charge et une période a vide. Le fonctionnement peut étre périodique ou non périodique.

LCP

Le panneau de commande local (LCP) constitue une interface compléte de fonctionnement et de
programmation de la série FC 300. Il est débrochable et peut étre installé, a I'aide d’un kit de montage, a
une distance maximale de 3 métres du variateur de fréquence, par exemple sur un panneau frontal.

Isb
Bit de plus faible poids.

MCM
Abréviation de Mille Circular Mil, unité de mesure américaine de le chapitre de cable. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

msb
Bit de plus fort poids.

Paramétres en ligne/hors ligne

Les modifications apportées aux parametres en ligne sont activées directement aprés modification
de la valeur de données. Les modifications apportées aux parameétres hors ligne sont seulement
activées apreés avoir appuyé sur la touche [OK] du LCP.

Process PID
Le régulateur PID maintient les vitesse, pression, température, etc. souhaitées en adaptant
la fréquence de sortie a la variation de charge.

11
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Entrée impulsions/codeur incrémental
Générateur externe d'impulsions digitales utilisé pour fournir un retour sur la vitesse du moteur. Le codeur
est utilisé dans des applications qui nécessitent une grande précision de la commande de vitesse.

RCD
Relais de protection différentielle.

Process
L'on peut enregistrer des réglages de parameétres dans quatre process. Il est possible de passer
d’un process a l'autre et d’en éditer un pendant qu’un autre est actif.

SFAVM
Type de commutation appelé Stator Flux oriented Asynchronous Vector Modulation (modulation
vectorielle asynchrone a flux statorique orienté, par. 14-00).

Compensation du glissement
Le variateur de fréquence compense le glissement du moteur en augmentant la fréquence en fonction
de la charge du moteur mesurée, la vitesse du moteur restant ainsi quasiment constante.

Smart Logic Control (SLC)
Le SLC est une séquence d’actions définies par |'utilisateur exécutées lorsque les événements associés
définis par I'utilisateur sont évalués comme étant TRUE (vrai) par le SLC.

Thermistance :
Résistance dépendant de la température placée a I’'endroit ou I'on souhaite surveiller
la température (variateur de fréquence ou moteur).

Déclenchement

Etat résultant de situations de panne, p. ex. en cas de surchauffe du variateur de fréquence ou lorsque celui-ci
protége le moteur, le processus ou le mécanisme. Le redémarrage est impossible tant que I'origine de la panne
n‘a pas été résolue ; I'état de déclenchement est annulé par un reset ou, dans certains cas, grace a un reset
programmé automatiquement. Le déclenchement ne peut pas étre utilisé a des fins de sécurité des personnes.

Déclenchement verrouillé

Etat résultant de situations de panne lorsque le variateur de fréquence assure sa propre protection et
nécessitant une intervention physique, p. ex. si la sortie du variateur fait I'objet d’'un court-circuit. Un
déclenchement verrouillé peut étre annulé par coupure de I'alimentation secteur, résolution de l'origine
de la panne et reconnexion du variateur de fréquence. Le redémarrage est impossible tant que I'état
de déclenchement n’a pas été annulé par un reset ou, dans certains cas, grace a un reset programmé
automatiquement. Le déclenchement ne peut pas étre utilisé a des fins de sécurité des personnes.

Caractéristiques de couple variable (CV)
Caractéristiques de CV que l'on utilise pour les pompes et les ventilateurs.

VVCplus
Comparé au contrdle du rapport tension/fréquence standard, le contrdle vectoriel de tension (VVCPplus)
améliore la dynamique et la stabilité de vitesse aux variations du couple de charge ou de référence.

60° AVM
Type de commutation appelé 60° Asynchronous Vector Modulation (modulation
vectorielle asynchrone, par. 14-00).
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—  Guide de lecture du présent manuel de configuration —

O Facteur de puissance

Le facteur de puissance est le rapport entre I; et Irms. Facteur depuissance = V'3 x Ux Tixcosy

ﬁXUXIRMS

Facteur de puissance pour alimentation triphasée :
_ Lixcoser  In

= puisque cospr = 1
Irms Irms

Le facteur de puissance indique dans quelle

proportion un variateur de fréquence IrMs=/12+12+ 12+ +12
charge le secteur.

Plus il est faible, plus le courant d’entrée Irms

est élevé a rendement égal (kW).

En outre, un facteur de puissance élevé indique que les différents courants harmoniques sont faibles.
Les bobines CC intégrées aux variateurs de fréquence FC 300 générent un facteur de puissance
élevé, qui minimise la charge imposée a |'alimentation secteur.
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—  Guide de lecture du présent manuel de configuration —
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Présentation du FC 300
\ 4

130BA140.11

FC 300

Manuel de configuration
Version logiciel: 2.5x

C € cus 0

Ce manuel de configuration concerne I'ensemble des
variateurs de vitesse FD 300 avec logiciel version 2.5x. Voir
le numéro de la version du logiciel au paramétre 15-43.

O Conformité et marquage CE
Qu’est-ce que la conformité et le marquage CE ?
Le marquage CE a pour but de réduire les barrieres commerciales et techniques au sein de I’AELE et de
I'UE. L'UE a instauré la marque CE pour indiquer de maniére simple que le produit satisfait aux directives
spécifiques de I'UE. La marque CE n’est pas un label de qualité ni une homologation des caractéristiques du
produit. Les variateurs de fréquence sont concernés par 3 directives de I’'Union européenne :
Directive machines (98/37/CEE)
Cette directive du ler janvier 1995 réglemente I'ensemble des machines présentant des
piéces mobiles critiques. Le variateur de fréquence n’est pas concerné par cette directive car
son fonctionnement est essentiellement électrique. Cependant, nous précisons les regles de
sécurité applicables au variateur de fréquence lorsque celui-ci est destiné a étre utilisé dans une
machine. Pour cela, nous établissons une déclaration du fabricant.
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__ Présentation du FC 300 __

Directive basse tension (73/23/CEE)

Dans le cadre de cette directive du ler janvier 1997, la marque CE doit étre apposée sur les

variateurs de fréquence. Elle s’applique a tous les matériels et appareils électriques utilisés dans

les plages de tension allant de 50 a 1000 V CA et de 75 a 1500 V CC. Danfoss appose la marque

CE selon cette directive et délivre un certificat de conformité a la demande.

Directive CEM (89/336/CEE)

CEM est I'abréviation de compatibilité électromagnétique. Il y a compatibilité électromagnétique quand les
perturbations mutuelles des divers composants et appareils ne nuisent pas a leur bon fonctionnement.

La directive CEM est en vigueur depuis le ler janvier 1996. Danfoss appose la marque CE selon cette
directive et délivre un certificat de conformité a la demande.Pour exécuter une installation correcte d’un
point de vue de la CEM, se reporter aux instructions du manuel de configuration. En outre, nous précisons
les normes respectées par nos produits. Nous proposons les filtres indiqués dans les caractéristiques
techniques et nous pouvons vous aider a atteindre le meilleur résultat possible en termes de CEM.

Dans la plupart des cas, le variateur de fréquence est utilisé par des professionnels en tant que
composant complexe intégré a un plus vaste ensemble (appareil, systéme ou installation). Nous
attirons I'attention du lecteur sur le fait que la mise en conformité définitive de I'appareil, du
systéme ou de l'installation en matiére de CEM incombe a l'installateur.

00 Champ d’application
Dans ses "Principes d’application de la directive du Conseil 89/336/CEE", I'UE prévoit trois types
d’utilisation d’un variateur de fréquence. Voir ci-aprés pour la CEM et le marquage CE.

1. Le variateur de fréquence est directement vendu au client final. A titre d’exemple, le variateur est
vendu a une grande surface de bricolage. L'utilisateur final n‘est pas un spécialiste. Il installe lui-méme
le variateur de fréquence pour commander, par exemple, une machine de bricolage ou un appareil
électroménager. Aux termes de la directive CEM, ce variateur de fréquence doit porter le marquage CE.

2. Le variateur est vendu pour une installation dans une usine. L'usine est construite par des
professionnels de l'industrie. Il peut s’agir d’une installation de production ou d’un groupe de
chauffage/ventilation congu et mis en place par des professionnels. Aux termes de la directive
CEM, ni le variateur de fréquence ni l'installation globale ne sont tenus de porter le marquage
CE. Linstallation doit toutefois satisfaire aux exigences essentielles de CEM prévues dans la
directive. L'on peut s’en assurer en utilisant des composants, des appareils et des systémes
marqués CE conformément aux dispositions de la directive CEM.

3. Le variateur de fréquence vendu est une piéce constitutive d’un systéme complet. Il peut s’agir
par exemple d'un systéme de climatisation, commercialisé comme étant complet. Aux termes de
la directive CEM, I'ensemble du systeme doit porter le marquage CE. Le fabricant peut assurer le
marquage CE prévu dans les dispositions de la directive CEM en utilisant des composants marqués
CE ou en contrélant la CEM du systéme. Il n‘est pas tenu de contréler I'ensemble du systéme
s'il opte pour la mise en ceuvre exclusive de composants marqués CE.

O Variateur de fréquence Danfoss VLT
et marquage CE
Le marquage CE se révele une bonne chose s'il remplit sa mission initiale : faciliter
les échanges au sein de I'UE et de I'AELE.

Mais le marquage CE peut couvrir des réalités fort différentes. En d’autres termes, il est nécessaire
d’analyser au cas par cas ce qui se cache derriere une marque CE donnée.

Les spécifications couvertes peuvent s’avérer étre trés différentes et une marque CE peut donc
donner a tort a l'installateur un sentiment de sécurité si le variateur de fréquence est un simple
composant intervenant dans un systéme ou dans un appareil.
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__ Présentation du FC 300 __

Danfoss appose la marque CE sur ses variateurs de fréquence conformément aux dispositions
de la directive basse tension. Nous garantissons donc que le variateur satisfait a la directive
basse tension si son montage a correctement été effectué. Danfoss délivre un certificat de
conformité qui atteste le marquage CE selon la directive basse tension.

Cette marque CE est également reconnue par la directive CEM sous réserve d’avoir suivi
les instructions CEM relatives au filtrage et a I'installation. La déclaration de conformité
prévue dans la directive CEM est délivrée sur cette base.

Le manuel de configuration prévoit une notice exhaustive afin de garantir une installation conforme aux recom-
mandations en matiére de CEM. En outre, Danfoss précise les normes respectées par ses différents produits.

Danfoss peut vous aider a atteindre le meilleur résultat possible en termes de CEM. I

O Conformité avec la directive CEM 89/336/CEE

Comme cela a déja été mentionné, le variateur de fréquence est le plus souvent utilisé par des professionnels
en tant que composant complexe intégré a un plus vaste ensemble (appareil, systéme ou installation). Nous
attirons I'attention du lecteur sur le fait que la mise en conformité définitive de I'appareil, du systéme ou de
I'installation en matiére de CEM incombe a l'installateur.Afin d’aider l'installateur dans son travail, Danfoss

a rédigé, pour son systeme de commande motorisé, un manuel d’installation permettant de satisfaire a la
réglementation CEM. Les normes et valeurs d’essais des systémes de commande motorisés sont satisfaites a
condition de respecter les instructions d’installation spécifiques a la CEM, voir la section Installation électrique.

O Assemblage mécanique

130BT315

Tllustration de I'assemblage mécanique du FC 300. Les dimensions exactes de I'unité sont indiquées au chapitre Installation.
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__ Présentation du FC 300 __

Technologie de la plaque froide

Le variateur de fréquence est assemblé sur une base en aluminium tres stable intégrée au panneau
arriere. Cela fournit une bonne stabilité mécanique, un refroidissement efficace et la possibilité de
fonctionner sur une plaque froide. La plaque froide sert de surface de refroidissement plate sur le
variateur de fréquence, ol une grande partie des pertes de chaleur se dissipe de |'électronique vers
une surface de refroidissement externe.

Bobine CC
La bobine CC intégrée garantit des perturbations harmoniques faibles de I'alimentation conformément
a la norme CEI-1000-3-2.

Ecran de guidage de I'air

L'écran ne laisse I'air froid traverser que I'électronique. L'écran de guidage de I'air en plastique est
inclus dans I'emballage et se met facilement en place. Si le variateur de fréquence doit fonctionner
comme un variateur sur plaque froide, I’écran est introduit dans le canal de refroidissement par la
base du variateur s’il est installé sur le ventilateur. Par conséquent, la chaleur transmise aux parties
environnantes via l'air de refroidissement provenant du ventilateur est réduite.

Ventilateur amovible
Comme la plupart des éléments, le ventilateur peut aisément étre retiré pour faciliter le nettoyage
puis remonté.

Arrét de sécurité (FC 302 uniquement)

Le variateur de fréquence est fourni en standard avec la catégorie de sécurité 3 (EN 954-1) pour les
installations disposant de la fonctionnalité d’arrét de sécurité pour la catégorie d’arrét 0 (EN 60204-1).
Cette fonctionnalité évite tout démarrage intempestif du variateur.

Bornes de commande
Les brides a ressort et les bornes sans vis augmentent la fiabilité et facilitent la mise en service et
I'entretien.

Options

Les options de communication par bus, d’extension d’E/S, etc. peuvent étre fournies en supplément
ou commandées intégrées depuis I'usine (et donc testées en méme temps que le variateur). Les
options installées sous le LCP sont appelées options A (haut) et B (bas). L'option C est montée sur
le cO6té du variateur, tandis que I'option D est installée sous la plaque de connexion a la terre du
cable de commande.

Panneau de commande local

Le LCP 102 dispose d’une interface utilisateur graphique. Choisir I'une des 27 langues incluses (dont le
chinois) ou le personnaliser avec vos propres langues et expressions.

Par ailleurs, une version simple, LCP 101, est disponible avec un affichage alphanumérique. La
programmation compléte des FC 301 et FC 302 peut étre gérée par les deux LCP.

LCP enfichable a chaud

Le LCP peut étre connecté ou déconnecté en cours de fonctionnement. L'on peut aisément transférer
les réglages via le panneau de commande d’un variateur a l’autre ou a partir d’'un PC avec le logiciel de
configuration MCT-10.

O Humidité de l'air
Le variateur de fréquence a été congu en conformité avec les normes IEC/EN
60068-2-3, EN 50178 pkt. 9.4.2.2 a 50 °C.
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__ Présentation du FC 300 __

O Environnements agressifs
Un variateur de fréquence renferme un grand nombre de composants mécaniques et électroniques qui
sont tous, dans une certaine mesure, sensibles aux effets de I'environnement.

Il ne doit pas étre installé dans des environnements ou les liquides, les particules ou
' les gaz en suspension dans l'air risquent d’attaquer et d’endommager les composants
. électroniques. Les risques de panne augmentent si les mesures de protection
nécessaires ne sont pas prises, ce qui réduit la vie du variateur.

Des liquides transportés par |'air peuvent se condenser dans le variateur de fréquence et entrainer la
corrosion des composants et des pieces métalliques. La vapeur, 'huile et I'eau de mer peuvent aussi
provoquer la corrosion des composants et pieéces métalliques. L'usage d’équipements munis d’une
protection IP 55 est préconisé dans ce type d’environnement. Pour une protection supplémentaire,
des circuits imprimés tropicalisés peuvent étre commandés en option.

v
L/

Des particules en suspension dans l'air telles que des particules de poussiére peuvent provoquer des pannes
mécaniques, électriques ou thermiques dans le variateur de fréquence. La présence de particules de
poussiére autour du ventilateur du variateur est un indicateur typique de niveaux excessifs de particules

en suspension. Dans des environnements trés poussiéreux, il est recommandé d’utiliser un équipement
doté de la protection IP 55 ou un boitier métallique pour équipement IP 00/IP 20/TYPE 1.

Dans des environnements a températures et humidité élevées, des gaz corrosifs tels que des mélanges de sul-
fure, d’azote et de chlore engendrent des processus chimiques sur les composants du variateur de fréquence.

De telles réactions chimiques affecteront et endommageront rapidement les composants
électroniques. Dans de tels environnements, installer I'équipement dans une armoire bien
ventilée en tenant a distance du variateur tout gaz agressif.

Pour une protection supplémentaire dans de tels environnements, un revétement pour
circuits imprimés peut étre commandé en option.

N.B. !
L'installation de variateurs de fréquence dans des environnements agressifs non seulement
augmente le risque d’arréts mais réduit également la durée de vie du variateur.

Avant l'installation du variateur, il faut controler la présence de liquides, de particules et de gaz
dans l'air ambiant. Pour cela, observer les installations existantes dans I’environnement. La
présence d’eau ou d’huile sur les piéces métalliques ou la corrosion de piéces métalliques sont
des indicateurs typiques de liquides nuisibles en suspension dans l'air.

Des niveaux excessifs de poussiére sont souvent présents dans les armoires d’installation et installations
électriques existantes. Le noircissement des rails en cuivre et des extrémités de cable des installations
existantes est un indicateur de présence de gaz agressifs en suspension dans |air.

O Vibrations et chocs
Le variateur de fréquence est testé & l'aide de IEC/EN 60068-2-6 :  Vibrations (sinusoidales) -
procédures reposant sur les normes indiquées : 1970
IEC/EN 60068-2-64 Vibrations, aléatoires a
Le variateur de fréquence répond aux spécifications : bande large
destinées aux unités montées sur les murs

et au sol des locaux industriels ainsi qu’aux
panneaux fixés sur les sols et murs.
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__ Présentation du FC 300 __

O Principe de contrédle
Un variateur de fréquence redresse la tension alternative réseau (CA) en une tension continue (CC) puis
convertit cette derniére en une tension (CA) d’amplitude et de fréquence variables.

La tension/le courant et la fréquence variables qui alimentent le moteur offrent des possibilités
infinies de régulation de vitesse pour les moteurs standard triphasés a courant alternatif
et les moteurs synchrones a mAgnétisation permanente.

Controles du FC
Le variateur de fréquence peut contréler la vitesse ou le couple sur I'arbre moteur. Le
réglage du par. 1-00 détermine le type de contréle.

Contréle de vitesse :
Il en existe deux types :

o Controle en boucle ouverte qui ne nécessite pas de signal de retour (sans capteur).

e Contr6le en boucle fermée sous la forme d’un régulateur PID qui nécessite un signal de
retour de vitesse sur une entrée. Un contrdle de la vitesse en boucle fermée correctement
optimisé sera plus précis qu’un controle en boucle ouverte.

Sélectionne la borne a utiliser comme signal de retour du PID de vitesse au par. 7-00.

Commande de couple (FC 302 uniguement) :

La commande de couple fait partie du contréle du moteur ; les réglages corrects des paramétres
du moteur sont trés importants. La précision et la durée de réglage de la commande de couple
sont déterminées par Flux retour codeur (par. 1-01 Principe Contréle Moteur).

o Le flux sans retour est plus performant dans les quatre quadrants a des
fréquences moteur supérieures a 10 Hz.
e Le flux retour codeur est plus performant dans les quatre quadrants et a toutes les vitesses moteur.

Ce mode exige la présence d’un signal de retour de vitesse du codeur. Sélection-
ner I'entrée a utiliser au par. 1-02.

Référence vitesse/couple :

La référence pour ces contrGles peut étre soit une référence unique soit la somme de
plusieurs références, y compris celles mises a I'échelle de maniére relative. L'utilisation
des références est détaillée plus loin dans ce chapitre.
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__ Présentation du FC 300 __

O Principe de fonctionnement du FC
301 vs FC 302
Le FC 301 est un variateur de fréquence a usage général destiné aux applications a vitesse variable.
Son principe de fonctionnement repose sur le contrdle vectoriel de tension (VVCPIus),
Le FC 301 ne gére que les moteurs asynchrones.
Le principe de détection du courant dans le FC 301 repose sur la mesure du courant total
sur le circuit intermédiaire. La protection contre tout défaut de mise a la terre c6té moteur
est résolue par un circuit de désaturation dans les IGTB.

F 1
C 30 Load sharing +
89(+)
R+ Brake
Lcl 91 ™M /’\ _ _ _ 802 Resistor
L2 92 rYYY] ° VN R-
5 T —LM N = y &
[‘W‘V‘o U 96
LC3 93 [y " Vv 97
088(-) Rinr Inrush w 98
= F T Load sharing - WA
T TT L De-saturation protection *lf' -
= Drive
Control
= 1 J,_ J.,_ J._ J»— Board
= A A d b

130BA192.11

Le FC 302 est un variateur de fréquence haute performance destiné aux applications exigeantes.

Le variateur peut gérer divers types de principes de fonctionnement des moteurs tels que

mode moteur U/f spécial, VVCplus ou contréle vectoriel de flux.

Le FC 302 est capable de prendre en charge des moteurs synchrones a aimant permanent (servomoteurs
sans balais) ainsi que des moteurs asynchrones a cage d’écureuil.

Dans le FC 302, le courant est détecté dans chaque phase du moteur. La présence d’un transducteur de
courant dans chaque phase a l'avantage de protéger contre les défauts de mise a la terre.

FC 302 Load sharing + §
89(+) I(_gA';IIter "’ R+ Brake
IéL 91 m _ _ _ 83 __ Resistor
L2 92 MM o A 51
S - —LM N S S %
[wvw /8N U 96
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VWA /’\ Vv 97
L_088(-) Rinr Inrush W 98
T T T Load sharing - "'Wv—f ¢ ,
= == = - H H u
Ll ope o
jjv 14-50 1 '(‘ScAii'ter )

130BA193.12
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__ Présentation du FC 300 __

O Structure de contrdle en VVCPlus
Structure de controle dans les configurations boucles ouverte et fermée VVCplus ;

Réf.

P 1-00

Modo di config.

130BA

\ 4

Processus J

P 7-20 Retour processus
1 source

P 7-22 Retour processus
2 source

055.10

,l/l/_> p| Rampe

P 4-13

Vitesse moteur
Limite supérieure
[tr/min]

P 4-14

Vitesse moteur

Limite haute [Hz] :

P 1-00

/N
Bas

P 4-11
Vitesse moteur

Limite inférieure [tr/min]
P4-12

Vitesse moteur

Limite inférieure [Hz]

Modo di config.

P 4-19

Fréq. max sortie

Haut P 3-** Controleur |y,
| moteur

+f max.
~—
—>
-f max.
P 4-19
Fréq. max sortie
P 7-0%* +f max.
~— 7
PID n| Contréleur » »
vitesse 7| moteur
-f max.

P 7-00 PID vitesse
ource retour

Dans la configuration illustrée ci-dessus, le par. 1-01 Principe Contréle Moteur est réglé sur VVCplus
[1] et le par. 1-00 sur Boucle ouverte vit. [0]. La référence résultante du systéme de gestion des
références est recue et soumise a la limite de rampe et de vitesse avant d’étre transmise au controle
du moteur. La sortie du controle est alors limitée par la limite de fréquence maximale.

Si le par. 1-00 est réglé sur Boucle fermée vit. [1], la référence résultante passe de la limite de
rampe et de vitesse a un régulateur PID de vitesse. Les paramétres du régulateur PID de vitesse
se trouvent dans le groupe de parameétres 7-0*. La référence résultante du régulateur PID de

vitesse est transmise au contréle du moteur soumis a la limite de fréquence.

Sélectionner Process [3] au par. 1-00 afin d'utiliser le régulateur PID de process pour le contréle en
boucle fermée, de la vitesse ou de la pression par exemple, dans I'application contr6lée. Les paramétres
du PID de process se trouvent dans les groupes de parameétres 7-2* et 7-3*.
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__ Présentation du FC 300 __

O Structure de controdle en flux sans retour
(FC 302 uniquement)
Structure de contrdle dans les configurations boucles ouverte et fermée flux sans retour.

130BA053.11 P 1-00

P 4-13 Vitesse moteur

|
|
: Limite supérieure [tr/min] P 4-19
| P 4-14 Vitesse moteur Fréq. max sortie
| Limite haute [Hz]
| Haut P 3-*x* P 7-0%* +f max.
Réf. — + Contrdl —
p Rampe [p| P o [Pmoteur [P —>
4 N _ / N
Bas -f max.
D P 4-11 Vitesse moteur
processus Limite inférieure [tr/min]
P 4-12 Vitesse moteur

Limite inférieure [Hz]

P 7-20 Retour processus
1 source
P 7-22 Retour processus
2 source

Dans la configuration illustrée, le par. 1-01 Principe Contréle Moteur est réglé sur Flux ss retour [2] et le par.
1-00 sur Boucle ouverte vit. [0]. La référence résultante du systéme de gestion des références est soumise
aux limites de rampe et de vitesse telles que déterminées par les réglages des parameétres indiqués.

s 7

Un signal de retour de la vitesse estimée est généré a destination du PID de vitesse
afin de controler la fréquence de sortie.
Le PID de vitesse peut étre réglé avec ses parametres P, I et D (groupe de parameétres 7-0%).

Sélectionner Process [3] au par. 1-00 afin d’utiliser le régulateur PID de process pour le contréle en
boucle fermée, de la vitesse ou de la pression par exemple, dans I'application controlée. Les parameétres
du PID de process se trouvent dans le groupe de paramétres 7-2* et 7-3*,
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__ Présentation du FC 300 __

O Structure de contrdle dans Flux retour codeur
Structure de contrdle dans la configuration Flux retour codeur (uniquement disponible dans le FC 302) :

130BA054.11

P 1-00 P 1-00
Mode config. Mode config.
! Couple :
|
| P 4-13 Vitesse moteur |
| Limite supérieure [tr/min] | P 4-19
| P 4-14 Vitesse moteur | Fréq. max
| Limite haute [Hz] | sortie
p7-2% | Haut P 3-%* P 7-0% | +f max.
|
REF. + PID — + — p| Contrai > — L »
processus P Rampe > 5iItDesse mo<:|terureur
_ 4 N _ 4 N
Bas -f max.

P 4-11 Vitesse moteur
Limite inférieure [tr/min]
P 4-12 Vitesse moteur
Limite inférieure [Hz]

Source PID

P 7-20 Retour processus
1 source
P 7-22 Retour processus
2 source

Dans la configuration illustrée, le par. 1-01 Principe Contréle Moteur est réglé sur Flux retour
codeur [3] et le par. 1-00 sur Boucle fermée vit. [1].

Dans cette configuration, le controle du moteur repose sur un signal de retour d’'un codeur monté
directement sur le moteur (défini au par. 1-02 Source codeur arbre moteur).

Sélectionner Boucle fermée vit. [1] au par. 1-00 afin d’utiliser la référence résultante
comme entrée du régulateur PID de vitesse. Les parameétres du régulateur PID de vitesse
se trouvent dans le groupe de parametres 7-0%*.

Sélectionner Couple [2] au par. 1-00 pour utiliser la référence résultante directement comme une référence
de couple. La commande de couple ne peut étre sélectionnée que dans la configuration Flux retour
codeur (par. 1-01 Principe Contréle Moteur). Lorsque ce mode est sélectionné, I'unité de référence est

le Nm. Il ne nécessite aucun retour concernant le couple puisque celui-ci est calculé sur la base de la
mesure de courant du variateur de fréquence. Tous les paramétres sont automatiquement sélectionnés
sur la base des parametres du moteur définis en fonction de la commande de couple.

Sélectionner Process [3] au par. 1-00 afin d’utiliser le régulateur PID de process pour le contréle en boucle
fermée, de la vitesse ou d’une variable de process par exemple, dans I’application controlée.
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__ Présentation du FC 300 __

O Controdle local (Hand On) et distant (Auto On)
Le variateur de fréquence peut étre actionné manuellement via le panneau de commande local
(LCP) ou a distance via les entrées analogiques et digitales et le bus série.
Si l'autorisation est donnée aux par. 0-40, 0-41, 0-42 et 0-43, il est possible de démarrer et d'arréter le
variateur via le LCP a l'aide des touches [Off] et [Hand]. Les alarmes peuvent étre réinitialisées via la
touche [RESET]. Aprés avoir appuyé sur la touche [Hand On], le variateur de fréquence passe en mode
local et suit la référence locale qui peut étre définie a I'aide de la touche fléchée sur le LCP.

Aprés avoir appuyé sur la touche [Auto On], le
variateur passe en mode auto et suit la référence
distante. Dans ce mode, il est possible de contréler
le variateur via les entrées digitales et diverses
interfaces série (RS-485, USB ou un bus de
terrain en option). Consulter des informations
complémentaires concernant le démarrage, I'arrét,
les rampes variables et les configurations de
parametres, etc. dans le groupe de paramétres
5-1* (entrées digitales) ou le groupe de paramétres
8-5* (communication série).

130BP046.10

L'on peut, au par. 3-13, choisir Type référence Reférence
afin de systématiquement sélectionner une k
référence soit Local [2] soit A distance [1], _— Rerarome
indépendamment du fait que le variateur se reréromce
trouve en mode auto ou mode local. manuelle

130BA039.10

Controle local (Hand On) et distant (Auto On)

Touches du LCP Type référence Référence active
Auto Par. 3-13

Hand Off

Hand Mode hand/auto Local

Hand -> Off Mode hand/auto Local

Auto Mode hand/auto A distance

Auto -> Off Mode hand/auto A distance
Toutes les touches Local Local

Toutes les touches A distance A distance

Le tableau indique les conditions dans lesquelles la référence locale ou distante est active. L'une
d’elles est toujours active mais les deux ne peuvent pas I'étre en méme temps.

Le par. 1-00 Mode Config. détermine le type de principe de contrble de I'application (a savoir Vitesse, Couple
ou Process) utilisé lorsque la référence distante est active (voir conditions dans tableau ci-dessus).

Le par. 1-05 Configuration mode Local détermine le type de principe de contrdle de
I'application utilisé lorsque la référence locale est activée.
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__ Présentation du FC 300 __

Utilisation des références
Le systéme de gestion des références permettant de calculer la référence distante est illustré ci-apreés.

Danfitt

P 3-18
Réf. échel. relatif

Pas de fonction
Réf. analogique
Réf. impuls.

Réf. réseau local
DigiPot
P 3-14

Réf. relative par défaut

+100%

N

w

Ré&f. échel. relatif
+200%

Réf. défaut commande
entrée bit 0, bit 1, bit 2
|
|

Réf. par défaut

P 3-10
Réf. par
défaut

[© 1 Y

[))

N

[es]

P 3-15

Ressource réf. 1

Pas de fonction

Réf. analogique —\_
Ré&f. impuls.

Réf. réseau local
DigiPot

P 3-16
Ressource réf. 2
Pas de fonction
Réf. analogique ——
Réf. impuls. —
Réf. réseau local
DigiPot

P 3-17
Ressource réf. 3
Pas de fonction
Réf. analogique
Réf. impuls.
Réf. réseau local
DigiPot

Réf. de réseau

Y
4/—@—
y W i

]

+100%

P 3-00

Plage réf./retour

Commande d'entrée:
réf. gel |

Commande d'entrée:
Reprise/ décélération

Réf. -max/
Réf. +ma
\100%

#~100%

A 4

v

Réf. externe en %

@i [

X+X*Y
100
relatif

Reprise/
decsIara—

tion

| %

Valeur
reprise/décélération

+100%

REf. gel
& réf.

130BA049.13

P 1-00
Mode configuration

Vitesse boucle
ouverte/fermée

——tr/min
ou Hz

Couple REF.

auto
»-

INm

Processus

boucle
fermée

ité de
processus

hausse/
baisse

Commande entrée:
Accélération/ décélération

\ 4
Réf. en %
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__ Présentation du FC 300 __

La référence distante est calculée une fois a chaque intervalle de balayage et
comporte initialement deux parties :

1. X (consigne externe) : addition de quatre références maximum sélectionnées en externe,
comprenant toute combinaison (déterminée par le réglage des par. 3-15, 3-16 et 3-17) d’une
référence prédéfinie fixe (par. 3-10), de références analogiques variables, de références
d'impulsions digitales variables et de références de bus série variables, et ce quel que soit
le variateur de fréquence contrélé ([Hz], [tr/min], [Nm], etc.).

2. Y (référence relative) : addition d'une référence prédéfinie fixe (par. 3-14) et d’'une
référence analogique variable (par. 3-18) en [%].

Les deux parties sont associées dans le calcul suivant : référence auto = X + X * Y / 100%. Les fonctions
rattrapage/ralentissement et gel référence peuvent toutes deux étre activées par les entrées digitales
sur le variateur de fréquence. Elles sont décrites dans le groupe de parameétres 5-1%*,

La mise a I’échelle des références analogiques est décrite dans les groupes de parameétres 6-1* et 6-2%*
et celle des références d’'impulsions digitales est décrite dans le groupe de parametres 5-5%*,

Les limites et plages de référence sont définies dans le groupe de paramétres 3-0*.

Les références et le signal de retour peuvent étre mis a I’échelle dans des unités physiques (a savoir tr/min, Hz,
°C) ou simplement en % par rapport aux valeurs du par. 3-02 Référence minimale et du par. 3-03 Réf. max.

Dans ce cas, toutes les entrées analogiques et d'impulsions sont mises a I’échelle selon les régles suivantes :

e Lorsque le par. 3-00 Plage de réf, est [0] Min - Max, la référence 0 % est égale a 0 [unité]
olu "unité" peut étre toute unité (a savoir tr/min, m/s, bar, etc.) et la référence 100 % est
égale a Max. (par. 3-03 Réf. max.), (par. 3-02 Référence minimale).

e Lorsque par. 3-00 Plage de réf. : [1] -Max - +Max, la référence 0 % est égale a 0 [unité], la
référence -100 % est égale a -Réf. max. et la référence 100% est égale a Réf. max.

Les références de bus sont mises a I’échelle selon les régles suivantes :

e Lorsque le par. 3-00 Plage de réf. est [0] Min - Max. Pour obtenir une résolution maximum
sur la référence de bus, la mise a I'échelle est la suivante : la référence 0 % est égale a
Référence minimale et la référence 100% a la Réf. max.

e Lorsque par. 3-00 Plage de réf. : [1] -Max - +Max, la référence -100 % est égale
a -Réf. max. et la référence 100% a Réf. max.

Les par. 3-00 Plage de réf, 3-02 Référence minimale et 3-03 Réf. max. définissent ensemble la plage
autorisée de la somme de toutes les références. Cette derniére est verrouillée si nécessaire. La relation entre
la référence résultante (aprés verrouillage) et la somme de toutes les références est illustrée ci-apreés.

P 3-00 Plage de référence= [1] -Max-Max
P 3-00 Plage de référence= [0] Min-Max Référence résultante
Référence résultante
P 3-03
P 3-03
P 3-02 >
Somme de
toutes les
références
/ Somme de
-P 3-02 7 toutes les
références -P 3-03
Arriére 130BA185.10
-P 3-03

130BA184.10
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— Présentation du FC 300 —

e .. P 3-01 PI d &fé = [0] Min-Ma
La valeur du par. 3-02 Référence minimale ne peut age de référence= [0] Min-Max

pas avoir une valeur inférieure a 0, a moins que

le par. 1-00 Mode Config. ne soit réglé sur [3]
Process. Dans ce cas, les relations entre la référence
résultante (aprés verrouillage) et la somme de
toutes les références sont telles que décrites a droite.

Référence résultante

|
Somme de
toutes les
références

P 3-02 %///////////////%

130BA186.10

Les références et le signal de retour sont mis a I’échelle a partir des entrées analogiques et d'impulsions
de la méme facon. La seule différence est qu’une référence au-dessus ou en dessous des "valeurs
limites" minimum et maximum spécifiées (P1 et P2 sur le graphique ci-dessous) est verrouillée,
contrairement a un signal de retour au-dessus ou en dessous de ces limites.

Ressource sortie Ressource sortie
[Tr/min] A [Tr/min] A /'
//

Référence haute/valeur 1500+ P2 Référence haute/ 1500+ P2

signal de retour valeur signal de retour

Ressource Ressource
Borne X basse A entree Borne X basse / entree
| ! . | | 0 ! !
T T T T T T T T
-10 -6 8 10 [V] -10 -6 8 10 [Vl
Borne X Borne X
haute haute
i ) P1 e
—600 — Référence basse/valeur signal de —600 - Référence basse/
retour 7/ valeur signal de retour
7’
7’
4
-1500 4 ’ -1500 +
130BA181.10 130BA182.10

Les valeurs limites P1 et P2 sont définies par les paramétres suivants en fonction de
I'entrée analogique ou d’impulsions utilisée
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__ Présentation du FC 300 __

ANA 53 ANA 53 ANA 54 ANA 54 Référence Référence
S201=0FF S201=0N S202=0FF S202=0N impulsions impulsions
29 33
P1 = (valeur entrée minimum, valeur référence minimum
Valeur référence minimum | Par. 6-14 Par. 6-14 Par. 6-24 Par. 6-24 Par. 5-52 Par. 5-57
Valeur entrée minimum Par. 6-10 Par. 6-12 Par. 6-20 Par. 6-22 Par. 5-50 Par. 5-55
[V] [MA] [V] [MA] [Hz] [HZ]

P2 = (valeur entrée maximum, valeur référence maximum)
Valeur référence maximum | Par. 6-15 Par. 6-15 Par. 6-25 Par. 6-25 Par. 5-53 Par. 5-58
Valeur entrée maximum Par. 6-11 Par. 6-13 Par. 6-21 Par. 6-23 Par. 5-51 Par. 5-56

[V] [mA] [V] [mA] [Hz] [Hz]

Dans certains cas, la référence (et également le signal de retour dans de rares cas) doit avoir une zone
morte située autour de zéro (afin de veiller a ce que l'unité s’arréte lorsque la référence "approche" de
zéro). Pour activer la zone morte et en définir la largeur, procéder comme suit :

e La valeur de la référence minimum (voir tableau ci-dessus pour la pertinence des
parametres) ou de la référence maximum doit étre égale a zéro. En d’autres termes, P1
ou P2 doit étre sur l'axe X dans le graphique ci-dessous.
e Et les deux points définissant le graphique de mise a |'échelle se trouvent dans le méme quadrant.

Les dimensions de la zone morte sont définies par P1 ou P2, comme illustré dans le graphique ci-dessous.

Quadrant 2 Ressource sortie Quadrant 1
[Tr/min] A
/' Quadrant 2 Ressource sortie Quadrant 1
Référence haute/valeur 1500+ P2 [Tr/min] A
signal de retour
\
\
N 15001
_| _Référence basse/valeur
signal de retour
Ressource
Référence basse/valeur A
signal de retour o|P1 entree
1 1 | ! T
! T ! T N Ressource
-10 -6 -1 1 6 10 [Vl Référence haute/valeur P2 o entrée
Borne X Borne X slgnall de refour | | )
basse haute T T i T 1 1 |
-10 -6 -1 1 6 10 [V]
Borne X Borne X
basse haute
—-1500 —+
/ \
4 \
Quadrant 3 Quadrant 4 -1500 + \
N\
130BA179.10 N
Quadrant 3 Quadrant 4
130BA180.10

Par conséquence, une valeur limite de référence de P1 = (0 V, 0 tr/min) ne résulte pas en une zone morte.
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__ Présentation du FC 300 __

Cas 1 : référence positive avec zone morte, entrée digitale pour déclencher inversion
Ce cas illustre comment I’'entrée de référence, dont les limites sont comprises entre Min et Max, est verrouillée.

Parameétres généraux

liés au moteur :

Sens vitesse moteur : les deux sens
Surmodulation : 0 tr/min

Couple normal 110 % : 200 tr/min

130BA187.10 Parameétres généraux liés

a la référence :

Plage de référence : Min - Max
Référence minimale : 0 tr/min (0,0 %)

Limitée a : - 200 % - + 200 %
(- 1 000 tr/min - + 1 000 tr/min)

Référence maximale : 500 tr/min (100,0 %)

Entrée analogique 53 v
Référence basse O tr/min _’@_’Ref. externe Algorithme de Limitée & :
Référence haute 500 tr/min Plage : reference
B ¢ ) 1v 0,0% (0 tr/min) 0%- +100%
B asse tension ,0% r/min . .
Réf. externe Haute tension 10 V 100,0% (500 tr/min) (0 tr/min- +500 tr/min)
Absolue
0 tr/mi 1V ™ A
r/min - Ressource ext. 1 =
500 tr/min 10V Référence K
PI :
age 0 i ¢ mi N Plage :
0,0% (0 tr/min) a reférence est mise a i
100,0% (500 tr/min) I'échelle en fonction de 0,0% (0 tr/min)
I'indication de vitesse de 100,0% (500 tr/min)
la référence min max.
Bande morte
tr/min
500 + y
Mise a
I'échelle
vitesse
N v
1 10
N \
1 10
Consigne
vitesse
Plage : -500+
- Entrée numérique 18 -500 tr/min
Entree ) ) ;
.- H—p| Bas Aucune inversion +500 tr/min
numerique .
Haut Inversion
Limitation de la consigne de
vitesse selon la vitesse min max
Moteur PIL
A 4
. Plage :
\‘ Contréle .
moteur  [P]-200 tr/min —» Moteur
+200 tr/min
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__ Présentation du FC 300 __

Cas 2 : référence positive avec zone morte, entrée digitale pour déclencher
inversion régles de verrouillage.
Ce cas illustre comment I'entrée de référence, dont les limites ne sont pas comprises entre -Max et +Max,
est verrouillée par rapport aux limites haute et basse avant ajout a la référence externe. Et comment

la référence externe est verrouillée sur -Max et +Max par l'algorithme de référence.

Danfitt

130BA188.10

Paramétres généraux liés
a la référence :
Plage de référence :
Référence minimale :

-Max - Max

Référence maximale :

Entrée analogique 53

Référence basse 0 tr/min
Référence haute 500 tr/min

Réf. externe
Absolue

0 tr/min 1V
750 tr/min 10V

Basse tension 1 V
Haute tension 10 V

Ressource ext. 1

Plage :

0,0% (0 tr/min)
150,0% (750 tr/min)

pas d'importance

500 tr/min (100,0 %)

L, v
C Réf. externe
Plage :

Limitée a :
(- 1 000 tr/min - + 1 000 tr/min)

- 200 % - + 200 %

Parameétres généraux
liégs au moteur :
Sens vitesse moteur :
Surmodulation : O tr/min

Couple normal 110 % : 200 tr/min

les deux sens

0,0% (O tr/min)

Algorithme
de référence

Limitée a :

-100%- +100%
(-500 tr/min- +500 tr/min)

150,0% (750 tr/min)

A

La référence est mise a
I'échelle en fonction de
l'indication de vitesse de
la référence min max.

Référence X
Plage :

0,0% (0 tr/min)
100,0% (500 tr/min)

Mise a

Entrée
numeérique

I'échelle

tr/min vitesse
750 + A
M,Ise a tr/min
I'échelle 500 1+
vitesse
JE— \
1 10
JE— \Y
A 1 10
Consigne
vitesse
Plage : -500 +
Entrée numérique 18 -500 tr/min
U pf Bas Aucune inversion +500 tr/min
Haut Inversion
Limitation de la consigne
de vitesse selon la
vitesse min max.
Moteur PID
A
A Plage :
\‘ Contrdle .
moteur [ P] -200 tr/min —» Moteur
+200 tr/min
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— Présentation du FC 300 —

Cas 3 : Référence négative a positive avec zone morte, le signe détermine le sens, -Max - +Max

Parameétres généraux
liés au moteur :

130BA189.10 Parameétres généraux liés

a la référence :

Plage de référence :

-Max - +Max

Sens vitesse moteur :

les deux sens

Référence minimale : pas d'importance Bande morte Surmodulation : O tr/min
Référence maximale : 1 000 tr/min (100,0 %) Couple normal 110 % : 1 500 tr/min
Entrée analogique 53 -
Référence basse 0 tr/min n Réf. externe Algorithme de
e ) g\ . ’ référence
Référence haute + 500 tr/min A Plage :
R&f t Basse tension 1 V -100,0% (-1000 tr/min)
er. externe Haute tension 10 V +100,0% (41000 tr/min)
Absolue 1N tr/min 4
- in -10V 500 +
500 tr/min -10 Ressource ext. 1 —Y
+500 tr/min 10V o Référence
Plage : Limitée a :
) -200%- +200% Plage :
-50,0% (-500 tr/min) -10 -1 i o .
+50,0% (+500 tr/min) || = an v (-2000 tr/min- 7100,0% (1000 tr/min)
! 1 10 +2000 tr/min) +100,0% (+1000 tr/min)
-500 + R
Limitée a : \ 4
-100%- +100% Mise a
(-1000 tr/min- I'échelle
- - +1000 tr/min tr/min
Entrée analogique 54
Référence basse - 500 tr/min
Référence haute + 500 tr/min v
7 Basse tension - 10 V tr/min -
Ref. externe Haute tension + 10 V 500+ La référence est mise a Consigne
Absolue I'échelle en fonction de vitesse
500 . Lov H—P la référence min max. Plage :
-500 tr/min - Ressource ext. 1 o
+500 tr/min 10V ) Y -1000 tr/min
Plage : 10 ¥ +1000 tr/min
-50,0% (-500 tr/min)
+50,0% (+500 tr/min) Limitation de la vitesse a la
_s004- vitesse min max du moteur.
Aucune
bande Moteur PIDv
morte \
Controle
moteur —» Moteur
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O Régulateur PID de vitesse

__ Présentation du FC 300 __

Le tableau répertorie les configurations ol le contréle de la vitesse est actif. A ce sujet, se
reporter a la section relative a la Structure de controle.

Par. 1-00 Mode Par. 1-01 Principe Contr6le Moteur
Config. U/f VVCplus Flux ss retour Flux retour codeur
[0] Boucle ouverte | Inactif Inactif ACTIF N.A.
vit.
[1] Boucle fermée | N.A. ACTIF N.A. ACTIF
vit.
[2] Couple N.A. N.A. N.A. Inactif
[3] Process N.A. Inactif ACTIF ACTIF
Rem. : "N.A." signifie que le mode spécifique n’est absolument pas disponible. "Inactif" signifie que le

mode spécifique est disponible mais que le controle de la vitesse n’est pas actif dans ce mode.

Rem. : Le régulateur PID de vitesse fonctionne avec la valeur de paramétre par défaut mais le
réglage précis des paramétres est fortement recommandé afin d’optimiser le rendement du contréle
de la vitesse. Il est tout particulierement recommandé de régler de maniére appropriée les deux
principes de contréle du moteur si I'on souhaite obtenir un rendement optimal.

Les parameétres suivants sont pertinents en matiére de contréle de la vitesse :

Paramétre Description de la fonction
PID vit.source ret. par. Sélectionner la ressource (c.-a-d. entrée analogique ou impulsions) qui
7-00 fournit le signal de retour au régulateur PID de vitesse

PID vit.gain P par. 7-02

Plus la valeur est élevée, plus le contrdle est rapide. Une valeur trop
élevée peut entrainer des oscillations.

PID vit.tps intég. par. 7-03

Elimine I'erreur de vitesse en état stable. Une valeur faible entraine une
réaction rapide. Une valeur trop faible peut entrainer des oscillations.

PID vit.tps diff. par. 7-04

Fournit un gain proportionnel a la vitesse de modification du signal de
retour. Le réglage de ce paramétre a 0 désactive le différentiateur.

PID vit.limit gain D par.
7-05

Dans le cas d’une application pour laquelle la référence ou le retour
change trés vite, d’ou un changement rapide de l'erreur, le différenciateur
peut rapidement devenir trop dominant. Cela résulte du fait qu'il réagit
aux changements au niveau de I"écart. Plus I'écart change rapidement,
plus le gain du différenciateur est important. Il est donc possible de limiter
le gain différentiel de maniéere a pouvoir régler un temps différentiel
raisonnable en cas de modifications lentes et un gain raisonnablement
fixe en cas de modifications rapides.

PID vit.tps filtre par. 7-06

Un filtre passe-bas atténue les oscillations du signal de retour et améliore
la stabilité de I’état. Un filtre trop important risque cependant de
détériorer la performance dynamique du régulateur PID de vitesse.
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— Présentation du FC 300 —

Est donné ci-aprés un exemple de la méthode de programmation du contréle de la vitesse :

Dans ce cas, le régulateur PID de vitesse est t%

utilisé pour maintenir une vitesse de moteur ';f__ I
constante indépendamment des variations P11t -——————-
de charge sur le moteur. ”[] H

La vitesse requise du moteur est réglée via un

potentiomeétre raccordé a la borne 53. La plage
de vitesse est comprise entre 0 et 1500 tr/min
correspondant a 0-10 V sur le potentiométre.

Le démarrage et l'arrét sont commandés par un
commutateur raccordé a la borne 18.

Le régulateur PID de vitesse surveille le régime
effectif du moteur a I'laide d’un codeur incrémental

24 V (HTL) comme signal de retour. Le capteur du
signal de retour est un codeur (1024 impulsions
par tour) raccordé aux bornes 32 et 33.

130BA174.10

Dans la liste de paramétres ci-dessous, I'on suppose que tous les autres paramétres
et commutateurs conservent leur valeur par défaut.
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__ Présentation du FC 300 __

Les points suivants doivent étre programmés dans l'ordre indiqué, voir |'explication

des réglages dans la section Installation.

Fonction I

N° de par.

| Réglage

1) Veiller a ce que le moteur fonctionne correctement. Procéder comme suit :

moteur

Régler les parametres du moteur conformément | 1-2* Tel que spécifié par la plaque signalétique du
aux données de la plaque signalétique moteur
Exécuter une adaptation automatique au 1-29 [1] AMA activée compl.

2) Vérifier que le moteur fonctionne et que le codeur est correctement raccordé. Procéder comme suit :

Appuyer sur la touche [Hand on] du LCP. Vérifier
que le moteur fonctionne et noter son sens de
rotation (qui sera donc le "sens positif").

Définir une référence positive.

rotation du codeur au par. 5-71.

Aller au par. 16-20. Faire doucement tourner 16-20 N.A. (paramétre en lecture seule) Remarque

le moteur dans le sens positif. La rotation : une valeur croissante repart a 0 lorsqu’elle
doit étre aussi lente que possible (seulement atteint 65535.

quelques tours par minute) de maniére a

pouvoir déterminer si la valeur au par. 16-20

augmente ou diminue.

Si le par. 16-20 décroit, modifier le sens de 5-71 [1] Compt. sens horaire (si le par. 16-20 décroit)

3) Veiller a ce que les limites du variateur soient

définies a des va

leurs sires

Définir des limites acceptables pour les

3-02

0 tr/min (par défaut)

références. 3-03 1500 tr/min (par défaut)
Vérifier que les réglages des rampes 3-41 3 s (par défaut)
correspondent aux capacités du variateur et 3-42 3 s (par défaut)
aux spécifications de fonctionnement autorisé
de l'application.
Définir des limites acceptables pour la vitesse 4-11 0 tr/min (par défaut)
et la fréquence du moteur. 4-13 1500 tr/min (par défaut)
4-19 60 Hz (valeur par défaut : 132 Hz)

4) Configurer le contrdle de la vitesse et sélectio

nner le principe d

e controle du moteur

Activation du contrdle de la vitesse

1-00

[1] Boucle fermée vit.

Sélection du principe de contr6le du moteur

1-01

[3] Flux retour codeur

5) Configurer la référence et la mettre a I’échelle par rapport au contrble de la vitesse

tr/min (10 V)

Définir I'entrée ANA 53 comme source de 3-15 Inutile (par défaut)
référence
Mettre I’'entrée ANA 53 0 tr/min (0 V) sur 1500 | 6-1%* Inutile (par défaut)

6) Configurer le signal du codeur 24 V HTL comme signal de retou

r pour le controle du moteur et de la vitesse

LCP afin de les conserver

Définir les entrées digitales 32 et 33 comme 5-14 [0] Inactif (par défaut)
entrées du codeur 5-15

Choisir la borne 32/33 comme signal de retour | 1-02 Inutile (par défaut)

du moteur

Choisir la borne 32/33 comme signal de retour | 7-00 Inutile (par défaut)

du PID de vitesse

7) Régler les parametres du régulateur PID de vitesse

Consulter si nécessaire les consignes de réglage | 7-0* Voir les consignes ci-apres.
ou procéder au réglage manuel

8) Terminé !

Enregistrer le réglage des paramétres sur le 0-50 [1] Lect.PAR.LCP

Les consignes de réglage suivantes sont pertinentes lorsque I’'on utilise I'un des principes de contréle du
moteur avec flux dans les applications ol la charge est principalement inerte (faible quantité de frottement).
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__ Présentation du FC 300 __

La valeur du par. 7-02 Gain P dépend de l'inertie combinée du moteur et de la charge ; la largeur
de bande sélectionnée peut étre calculée a I'aide de la formule suivante :

Total inertie [lﬂgmz] x Par. 1 —25

Pur.7—02 =
ar.7=0 Par. 1 — 20 9550

alargeurdebande [rad/s]

Rem. : Le par. 1-20 est la puissance du moteur exprimée en [kW] (c.-a-d. saisir 4 kW au
lieu de 4000 W dans la formule). 20 rad/s est une valeur pratique pour la largeur de bande.
Vérifier le résultat du calcul du par. 7-02 par rapport a la formule suivante (inutile si I’'on utilise
un signal de retour haute résolution tel que SinCos ou Résolveur) :

0.01 x 4 2 Codeur Résolution x par. 7 —

2xm

06
Par7—02yaxrvrar = xOndulationCouple Max [#]

5 ms est une bonne valeur de départ pour le par. 7-06 PID vit.tps filtre (une résolution de codeur
plus faible nécessite une valeur de filtre plus élevée). Une ondulation de couple max. de 3 % est
généralement acceptable. Pour les codeurs incrémentaux, la résolution se trouve soit au par. 5-70
(24V HTL sur variateur standard) soit au par. 17-11 (5V TTL sur option MCB102).

Généralement, la limite pratigue maximum du par. 7-02 est déterminée par la résolution du
codeur et le temps de filtre du signal de retour mais d’autres facteurs de |'application peut
restreindre le par. 7-02 Gain P a une valeur plus faible.

Pour atténuer le dépassement, le par. 7-03 PID vit.tps intég. peut étre réglé sur
2,5 s environ (varie selon |'application).

Le par. 7-04 PID vit.tps diff. doit étre réglé sur 0 jusqu’a ce que tout le reste soit réglé. Le cas
échéant, pour terminer le réglage, augmenter cette valeur par petits incréments.
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O Régulateur PID de process
Le régulateur PID de process peut servir a controler les paramétres de I'application mesurés
par un capteur (c.-a-d. pression, température, débit) et affectés par le moteur raccordé

par l'intermédiaire d’'une pompe, d'un ventilateur ou autre.

__ Présentation du FC 300 __

Le tableau répertorie les configurations ol le contrble de process est possible. Lorsqu’un principe de contrdle
du moteur a vecteur de flux est utilisé, veiller a également régler les parameétres du régulateur PID de vitesse.
Se reporter a la section relative a la Structure de controle quant a I'activation du contréle de la vitesse.

Par. 1-00 Mode Par. 1-01 Principe Contrble Moteur
Config. u/f VVCplus Flux ss retour Flux retour codeur
[3] Process N.A. Process Process & vitesse Process & vitesse

v
L/

Rem.

Le régulateur PID de process fonctionne avec la valeur de paramétre par défaut mais

le réglage précis des parametres est fortement recommandé afin d’optimiser le rendement
du contrdle de I'application. Les deux principes de contr6le du moteur avec flux dépendent
largement, pour pouvoir atteindre leur rendement optimal, du réglage approprié du régulateur
PID de vitesse (avant méme le réglage du régulateur PID de process).

PID process

P 7-38
Anticipation 100%
Gestion + v /0% N
des réf. % [unite] % . 3 —0%
[unit&] [vitesse]
| PID » |
. ' AT002 |
Traitement d | 0% |
retour o [units] I \100% / |
| |
[ oA l
P 7-30 1007 P4-10
normal/inversé Sens vitesse
130BA178.10 moteur

Mise a
I'échelle
vitesse

Vers contrdle
moteur

Diagramme du régulateur PID de process
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__ Présentation du FC 300 __

Les parameétres suivants sont pertinents en matiére de contréle de process

Paramétre

Description de la fonction

PID proc./1 retour par. 7-20

Sélectionner la ressource (c.-a-d. entrée analogique ou impulsions) qui
fournit le signal de retour au régulateur PID de process

PID proc./2 retours par. 7-22

En option : Déterminer si le régulateur PID de process doit obtenir un
signal de retour supplémentaire (et en spécifier la source). Si une source
supplémentaire est sélectionnée, les deux signaux de retour sont ajoutés
avant d’étre utilisés dans le régulateur PID de process.

PID proc./Norm.Inv. par. 7-30

Sous [0] Normal, le contréle de process répond par une augmentation de la
vitesse du moteur si le signal de retour passe en dessous de la référence.
Dans la méme situation, mais sous [1] Inverse, le contrble de process
répond par une vitesse décroissante.

PID proc./Anti satur. par. 7-31

La fonction anti-saturation implique l'initialisation de I'intégrateur a une
fréquence correspondant a la fréquence de sortie actuelle lorsqu’une limite
de fréquence ou de courant ou de tension est atteinte. Cela empéche
I'intégration d’un écart qui ne peut, en aucun cas, étre compensé par un
changement de vitesse. Pour désactiver cette fonction, sélectionner [0]
Inactif.

PID proc./Fréq.dém. par. 7-32

Dans certaines applications, un réglage optimal du régulateur de process
nécessite trop de temps pour I'obtention de la valeur de process souhaitée.
Dans ces applications, fixer la fréquence de sortie a laquelle le variateur
de fréquence doit faire monter le moteur avant d’activer le régulateur de
process peut présenter un avantage. Pour cela, programmer une valeur de
démarrage (fréquence) du régulateur PID de process dans ce paramétre.

PID proc./Gain P par. 7-33

Plus la valeur est élevée, plus le contrdle est rapide. Une valeur trop élevée
peut entrainer des oscillations.

PID proc./Tps intégral. par. 7-34

Elimine I'erreur de vitesse en état stable. Une valeur faible entraine une
réaction rapide. Une valeur trop faible peut entrainer des oscillations.

PID proc./Tps diff. par. 7-35

Fournit un gain proportionnel a la vitesse de modification du signal de
retour. Le réglage de ce paramétre a 0 désactive le différentiateur.

PID proc./Limit.gain D par. 7-36

Dans le cas d’une application pour laquelle la référence ou le retour change
trés vite, d’ou un changement rapide de I'erreur, le différenciateur peut
rapidement devenir trop dominant. Cela résulte du fait qu’il réagit aux
changements au niveau de I'écart. Plus I’écart change rapidement, plus le
gain du différenciateur est important. Il est donc possible de limiter le gain
différentiel de maniére a pouvoir régler un temps différentiel raisonnable en
cas de modifications lentes.

Facteur d’anticipation PID process
par. 7-38

Pour les applications dans lesquelles il existe une corrélation acceptable (et
quasiment linéaire) entre la référence de process et la vitesse du moteur
nécessaire a I'obtention de cette référence, le facteur d’anticipation peut
servir a parvenir a une meilleure performance dynamique du régulateur
PID de process.

Tps filtre par. 5-54 (borne impulsions
29), par. 5-59 (borne impulsions 33),
par. 6-16 (borne analogique 53), par.
6-26 (borne analogique 54)

En cas d’oscillation du signal de retour de courant/tension, il est possible
d’amortir ces oscillations au moyen d’un filtre de retour. Cette constante
de temps est I'expression de la limite en fréquence des ondulations
présentes sur le signal de retour. Exemple : Si le filtre passe-bas a été
réglé sur 0,1 s, la limite en fréquence est de 10 RAD/s (réciproque de 0,1
s), ce qui correspond a (10/(2 x n)) = 1,6 Hz. Cela signifie que tous les
courants/tensions qui varient de plus de 1,6 oscillations par seconde seront
supprimés par le filtre. En d’autres termes, la commande ne portera que sur
un signal de retour dont la fréquence varie de moins de 1,6 Hz. En d’autres
termes, le filtre passe-bas améliore la stabilité de I'état mais la sélection
d’un temps de filtre trop important risque de détériorer la performance
dynamique du régulateur PID de process.
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__ Présentation du FC 300 __

Voici un exemple de régulateur PID de process utilisé dans une installation de ventilation :

175ZA450.10
——
Air froid E> 8:%]
100kW
Processus
générant de
la chaleur
=>
W n éZIj Transmetteur
i de température
P E|lSL S N
C 8o
:15) 3 \:g- ...........................................
S Bl E]
SHE N >
R S . L1
Dans un systeme de ventilation, la température L2
doit pouvoir étre réglée de -5 a 35 °C a l'aide L3
d’un potentiométre de 0 & 10 V. La température N._- i - - - - -
définie doit rester constante ; c’est le but de = [ - - - - -
I'emploi d’un régulateur de process. F'H [ []
|
Il s’agit d’'une commande inverse, ce qui signifie _’?_7?"4
4 i R
que lorsque la température monte, la vitesse du 91 52 95 95 12 o I
ventilateur augmente afin de livrer davantage d‘air. S) 37 o——] \
Lorsque la température baisse, la vitesse diminue. L1L2L3PE 18 o
L'émetteur utilisé est un capteur thermique dont la gg ZE
plage de service est comprise entre -10 °C et +40 L 55 o
°C, 4-20 mA. Vitesse min./max. : 300/1500 tr/min. I
54 o I
N.B. ! Transmetteur
’ . N . A temp.
Exemple d’un émetteur a deux fils
g
3
3

1. Démarrage/arrét via commutateur raccordé a la borne 18.

Référence thermique via potentiometre (-5-35 °C, 0-10 V CC) raccordé a la borne 53.

3. Signal de retour de température via émetteur (-10-40 °C, 4-20 mA) raccordé a la borne
54. Commutateur S202 réglé sur ON (entrée courant).
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__ Présentation du FC 300 __

Fonction | N° de par. | Réglage

1) Veiller a ce que le moteur fonctionne correctement. Procéder comme suit :

Régler les parametres du moteur 1-2% Tel que spécifié par la plaque signalétique
conformément aux données de la plaque du moteur

signalétique

Exécuter une adaptation automatique au | 1-29 [1] AMA activée compl.

moteur

2) Vérifier que le moteur tourne dans le bon sens.

Appuyer sur la touche [Hand on] du LCP. Définir une référence positive.

Vérifier que le moteur fonctionne et noter

son sens de rotation.
Si le moteur tourne dans le mauvais sens,

déconnecter les bornes du moteur et

intervertir deux des phases du moteur.
3) Veiller a ce que les limites du variateur soient définies a des valeurs sires

Vérifier que les réglages des rampes 3-41 60 s
correspondent aux capacités du variateur | 3-42 60 s
et aux spécifications de fonctionnement Dépend de la taille du moteur/charge !
autorisé de I'application. Egalement actif en mode local.
Interdire l'inversion du moteur si 4-10 [0] Sens horlog.
nécessaire
Définir des limites acceptables pour la 4-11 300 tr/min
vitesse et la fréquence du moteur 4-13 1500 tr/min (par défaut)
4-19 60 Hz (valeur par défaut : 132 Hz)
4) Configurer la référence du réqulateur PID de process
Pour autoriser une plage de référence 3-00 [0] Min - Max
"asymétrique", sélectionner Min - Max
Sélectionner 'unité de référence 3-01 [13] °C
appropriée
Définir les limites acceptables de la 3-02 -5 °C
somme de toutes les références 3-03 35 °C
Définir I’'entrée ANA 53 comme source de | 3-15 Inutile (par défaut)
référence
5) Mettre a I’échelle les entrées analogiques utilisées pour référence et signal de retour
Mettre a I'échelle I'entrée ANA 1 6-10 0VCC
(borne 53) utilisée pour la référence de 6-11 10 V CC
température via le potentiomeétre (-5-35 | 6-14 -5 °C
°C, 0-10 V CQ). 6-15 35 °C
Mettre a I’échelle I’'entrée ANA 2 (borne 6-22 4 mA
54) utilisée pour le signal de retour de 6-23 20 mA
température via I’émetteur (-10-40 °C, 6-24 -10 °C
4-20 mA) 6-25 40 °C
6-26 0,001 s (par défaut)
6) Configurer le signal de retour du régulateur PID de process
Définir I’'entrée ANA 54 comme source du | 7-20 [2] Entrée ANA 54

signal de retour
7) Régler les paramétres du réqulateur PID de process

Sélectionner le contrdle inversé. 7-30 [1] Inverse

Consulter si nécessaire les consignes de 7-3% Voir les consignes ci-aprés
réglage ou procéder au réglage manuel

8) Terminé !

Enregistrer le réglage des paramétres sur | 0-50 [1] Lect.PAR.LCP

le LCP afin de les conserver
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__ Présentation du FC 300 __

Optimisation du régulateur de process

Maintenant, les réglages de base ont été effectués et tout ce qui reste a faire est d’optimiser
le gain proportionnel, le temps d’intégration et le temps de différenciation (paramétres

(par. 7-33, 7-34, 7-35). Dans la plupart des process, il est possible d’effectuer cela en
suivant les lignes directives telles qu’indiquées ci-dessous.

1. Démarrer le moteur
Régler le par. 7-33 (Gain Proportionnel) a 0,3 et I'augmenter jusqu’a ce que le signal de retour
commence, a houveau, a varier de maniere continue. Diminuer ensuite la valeur jusqu’a ce que le
signal de retour se soit stabilisé. Diminuer alors le gain proportionnel de 40-60 %.

3. Régler le par. 7-34 (Temps d’intégration) a 20 s et diminuer la valeur jusqu’a ce que le signal de
retour commence, a nouveau, a varier de maniére continue. Augmenter le temps d’intégration
jusqu’a ce que le signal de retour se stabilise, suivi d'une augmentation de 15-50 %.

4. Nutiliser le par. 7-35 que pour les systémes a action trés rapide (temps de différenciation). La valeur
caractéristique est de quatre fois le temps d’intégration réglé. Le différenciateur devrait uniquement étre
utilisé une fois le réglage du gain proportionnel et le temps d’intégration entierement optimisés. Veiller a
ce que les oscillations du signal de retour soient suffisamment atténuées par le filtre passe-bas.

v
L/

N.B. !
Si nécessaire, activer plusieurs fois démarrage/arrét de maniére a provoquer
un changement du signal de retour.

O Méthode de réglage de Ziegler Nichols
L'on peut utiliser différentes méthodes de réglage du PID du variateur de fréquence. L'une de ces
approches consiste a utiliser une technique développée dans les années 1950 ; elle a néanmoins
résisté au temps et reste largement utilisée encore aujourd’hui. Cette méthode, rudimentaire,
est connue sous le nom de méthode de réglage de Ziegler Nichols.

N.B. !
La méthode décrite ne doit pas étre utilisée sur les applications qui pourraient étre endommagées
par les oscillations créées par des réglages de controle marginalement stables.

s . . A y(®)
Les criteres de réglage des parametres reposent sur

I’évaluation du systéme a la limite de la stabilité
plutét que sur une réponse graduelle. L'on augmente
le gain proportionnel jusqu’a ce que des oscillations
continues soient observées (telles que mesurées
sur le signal de retour), c.-a-d. jusqu’a ce que le
systéme devienne marginalement stable. Le gain
correspondant (appelé gain ultime) et la période
d’oscillation (également appelée période ultime)
sont déterminés comme illustré a la Figure 1.

130BA183.10

Figure 1 : Systéeme marginalement stable

P, doit étre mesuré lorsque I'amplitude d’oscillation est relativement faible. L'on "recule" a
nouveau a partir de ce gain, comme illustré dans le Tableau 1.
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Danfitt

Type de contrble

Gain proportionnel

Temps d’intégration

Temps de différenciation

Controle PI 0,45 * Ky 0,833 * Py -
Controle strict PID 0,6 * Ky 0,5 * Py 0,125 * p,
Dépassement PID 0,33 * Ky 0,5 * p, 0,33 * P,

Tableau 1 : Réglages de Ziegler Nichols pour le régulateur, sur la base d’une limite de stabilité.

L'expérience a montré que le réglage du régulateur selon la méthode de Ziegler Nichols donne
une bonne réponse en boucle fermée pour de nombreux systémes. L'opérateur peut réitérer les
réglages finaux du régulateur afin d’obtenir un contréle satisfaisant.

Description pas a pas :

Etape 1 : Ne sélectionner que Gain proportionnel, ce qui signifie que le temps d’intégration est sélectionné
a la valeur maximum, tandis que le temps de différenciation est sélectionné a zéro.

Etape 2 : Augmenter la valeur du gain proportionnel jusqu’a ce que le point d’instabilité soit atteint
(oscillations soutenues). La valeur critique du gain, Ky, est atteinte.

étape 3 : Mesurer la période d’oscillation pour obtenir la constante de temps critique, Py.
Etape 4 : Utiliser le tableau ci-dessus pour calculer les paramétres nécessaires du régulateur PID de process.

O Controleur de courant interne
Le variateur de fréquence comporte un contréleur de limite de courant intégré qui est activé lorsque le
courant du moteur et donc le couple dépassent les limites de couple réglées aux par. 4-16 et 4-17.
Si le variateur est en limite de courant en mode moteur ou en mode générateur, il tente de descendre le
plus rapidement possible en dessous des limites de couple réglées sans perdre le contréle du moteur.

N.B. !

Pendant que le contrbleur de courant est actif, il est uniquement possible d'arréter

le variateur de fréquence a I'aide d’une borne digitale si elle est réglée sur Lachage

[2] ou Roue libre NF [3]. Un signal sur les bornes 18 a 33 n’est pas actif tant que le
variateur de fréquence ne s’est pas éloigné de la limite de courant.

O Téléchargement de parameétres
Le téléchargement de parameétres est possible via les éléments suivants:

e Logiciel PC MCT 10 - procédure détaillée dans Instructions d’utilisation du logiciel PC FC 300.

e Options du réseau de terrain - procédure détaillée dans Instructions d’utilisation du Profibus
FC 300 ou Instructions d'utilisation du DeviceNet FC 300.

o Téléchargement aval et amont du LCP tel que décrit dans le groupe de paramétres 0-5x.
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__ Présentation du FC 300 __

O Généralités concernant I'émission CEM
Les interférences électriques sont généralement produites par conduction a des frégquences comprises
entre 150 kHz et 30 MHz. Linterférence en suspension émanant du systéme de commande, située
entre 30 MHz et 1 GHz, est générée par I'onduleur, le cable moteur et le moteur.
Comme le montre la figure ci-dessous, les interférences sont imputables aux capacités de fuite affectant le
cable moteur et au rapport dV/dt élevé de la tension de sortie d’alimentation du moteur.
La mise en ceuvre d'un cable blindé relié au moteur augmente le courant de fuite (voir la figure ci-dessous)
car les cables blindés ont une capacité par rapport a la terre supérieure a celle des cables non blindés.
L'absence de filtrage du courant de fuite se traduit par une perturbation accentuée du réseau dans
la plage d’interférence radioélectrique inférieure a 5 MHz env. Le courant de fuite (I1) retourne au
variateur en traversant le blindage (I3). Seul un faible champ électromagnétique (I4) rayonné par le
cable blindé relié au moteur apparait donc en principe selon la figure ci-dessous.

v
L/

Le blindage réduit l'interférence rayonnée mais augmente les perturbations basses fréquences sur

le secteur. Le blindage du cdble moteur doit étre relié a la fois au coté moteur et au coté variateur.

Pour cela, il convient d’utiliser les colliers pour blindage intégrés afin d’éviter des extrémités blindées
torsadées (queues de cochon). Celles-ci augmentent I'impédance du blindage aux fréquences

élevées, ce qui réduit son effet et augmente le courant de fuite (I4).

En cas d’utilisation de cables blindés pour I'option Profibus, le bus standard, le relais, les cables de commande et
d’interface et la résistance de freinage, le blindage doit étre raccordé aux appareils aux deux extrémités. Dans
certaines situations, il peut s’avérer nécessaire d’interrompre le blindage pour éviter les boucles de courant.

| SECTEUR  |[VARIATEUR | CABLE MOTEUR BLINDE | MOTEUR|
I IDE VITESSE! | |
W S Y Cs, Ul —1 , Cs
L oL 2 vl o f s
o5 || ) 1]
g PE PE| <z 44iCs  Fil deterre  _ _ |
Ll I Bindage -kt
1% L 18 Csi _
PR O | 3
H H L gz
Plan terre EH

En cas de raccordement du blindage sur une plaque destinée au montage du variateur de fréquence,
cette plaque doit étre métallique du fait que les courants de blindage doivent étre reconduits a
I'unité. Il importe également d’assurer un bon contact électrique a partir de la plaque de montage
a travers les vis de montage et jusqu’au chassis du variateur de fréquence.

En général, la réalisation d’une installation s’avére moins compliquée en utilisant des

cables non blindés plutét que des cables blindés.

N.B. !
En cas d’utilisation de cables non blindés, certaines exigences en matiére d’émission ne
sont pas respectées mais les exigences d'immunité sont respectées.

Utiliser des cables de moteur et de frein aussi courts que possible pour réduire le niveau d’interférences
émises par le systéme dans son ensemble (appareil + installation). Eviter de placer les cables du moteur
et du frein a coté de cables sensibles aux perturbations. Les interférences radioélectriques supérieures

a 50 MHz (rayonnées) sont générées en particulier par les électroniques de commande.
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Résultats des essais CEM (Emission, Immunité)

Les résultats des essais suivants ont été obtenus sur un systéme regroupant un variateur de fréquence VLT (avec des options, le cas échéant), un céble de commande
blindé, un boitier de commande doté d’un potentiométre et un cable relié au moteur.

FC 301/FC 302
200-240 V
380-500 V

FC 301/FC 302 A2 5m Non Non Non Non
0-3,7 kW 200-240 V
0-7,5 kW 380-500 V

FC 301 avec filtre intégré
0-3,7 kW 200-240 V

0-7,5 kW 380-480 V 40 m 40 m Non 40 m Non
FC 302 avec filtre intégré 40 m 40 m 40 m 40 m Non
0-3,7 kW 200-240 V

0-7,5 kW 380-500 V Non Non Non Non Non
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__ Présentation du FC 300 __

O Niveaux de conformité requis

Norme/environnement Habitat, commerce et industrie légere | Environnement industriel

IEC 61000-6-3 Classe B Classe B

IEC 61000-6-4 Classe A-1 Classe A-1

EN 61800-3 (avec restriction) Classe B Classe B Classe A-2 Classe A-2

EN 61800-3 (sans restriction) Classe A-1 Classe A-1 Classe A-2 Classe A-2

EN 55011 : Valeurs limites et méthodes de mesure d’interférences radioélectriques d’équipements industriels,
scientifiques et médicaux (ISM) haute fréquence.

Classe A-1 : I;quipements utilisés en environnement industriel.

Classe A-2 : nguipements utilisés en environnement industriel.

Classe B-1 : Equipements utilisés dans des zones avec réseau public d’alimentation (habitat, commerce

et industrie légeére).

O Immunité CEM
Afin de pouvoir documenter I'immunité a I’égard de perturbations provenant de phénomeénes de
commutation électrique, les essais suivants d‘immunité ont été réalisés sur un systeme comprenant
un variateur de fréquence (avec options, le cas échéant), un cadble de commande blindé et un
boitier de commande avec potentiomeétre, cable moteur et moteur.

Les essais ont été effectués selon les normes de base suivantes :

e EN 61000-4-2 (IEC 61000-4-2) : Décharges électrostatiques (DES)
Simulation de l'influence des décharges électrostatiques générées par le corps humain.

e EN 61000-4-3 (IEC 61000-4-3) : Champ électromagnétique rayonné a modulation d’amplitude
Simulation de I'influence des radars, matériels de radiodiffusion et appareils de communications mobiles.

e EN 61000-4-4 (IEC 61000-4-4) : Rafales

Simulation de perturbations provoquées par un contacteur en ouverture,

des relais ou un appareil analogue.
e EN 61000-4-5 (IEC 61000-4-5) : Transitoires

Simulation de transitoires provoquées par exemple par la foudre dans des installations a proximité.
e« EN 61000-4-6 (IEC 61000-4-6) : Mode commun des fréquences radio

Simulation de l'influence d’un équipement d’émission radio raccordé aux cables de connexion.

Voir le schéma d’'immunité CEM ci-apres.

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss
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Immunité, suite

FC 301/FC 302 ; 200-240 V, 380-500 V

2 kv/2 Q DM
4 kV/12 Q CM

10 Vrms

4 kv o s k2 v I =

2 kv e 2 kw2 I
2 kv e 2 kw2 I 10 Vs
2 kv e 2 k2 I

10 Verms

Lignes de commande

Lignes de relais

Céable LCP 10 Verms

Protection
— — 10 V/m —
6 kv CD

AD : rejet d'air

CD: décharge de contact
CM : mode commun

DM : mode différentiel

1. Injection sur blindage du cable.
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__ Présentation du FC 300 __

O Isolation galvanique (PELV)
La PELV fournit une protection grace a une tension extra basse. La protection contre I’électrocution
est assurée lorsque I'alimentation électrique est de type PELV et que l'installation est réalisée selon les
dispositions des réglementations locales et nationales concernant les alimentations PELV.

Toutes les bornes de commande et de relais 01-03/04-06 sont conformes a PELV (Protective Extra Low
Voltage) (sans objet pour les modeéles 525-600 V et les unités au sol sur trépied au-dessus de 300 V).

L'isolation galvanique est obtenue en respectant les exigences en matiére d’isolation renforcée avec les lignes
de fuite et les distances correspondantes. Ces exigences sont décrites dans la norme EN 61800-5-1.

Les composants qui forment I'isolation électrique décrite ci-dessous répondent également aux exigences
en matiére d’isolation renforcée avec les essais correspondants décrits dans EN 61800-5-1.
Lisolation galvanique PELV existe a six endroits (voir schéma):

v
L/

1

1. Lalimentation (SMPS) incl. lisolation BN | 3

du signal de Ucc, indique la tension du } !

courant intermédiaire. N Zti D_ﬁ T 4 M
2. Pilotage des IGBT par transformateurs i -

d’impulsions/coupleurs optoélectroniques). i |
3. Transducteurs de courant. 5 Z Z Z Z .
4. Coupleur optoélectronique, module de freinage. | g

5. Courant d’appel interne, RFI et circuits de -- -- :
mesure de la température. @ % Z
6. Relais personnalisés.

Isolation galvanique

L'isolation galvanique fonctionnelle (a et b sur le schéma) est destinée a l'option de
secours 24 V et a l'interface du bus standard RS 485.

O Courant de fuite a la terre

Attention :

Il est trés dangereux de toucher les composants électriques, méme apres que

I’équipement ait été déconnexté du réseau.

Veillez également a ce que d’autres tensions d’entrée, tels que le partage de la charge (connexion
du circuit CC intermédiaire) et la connexion du moteur pour back-up cinétique, sont également déconnectés.
Lors de l'utilisation du variateur d’automation VLT (a et sous 7,5 kW), attendez au moins 4 minutes.

Courant de fuite
Le courant de fuite a la terre du FC 300 dépasse 3,5 mA. Afin de s’assurer que le cable de prise de
terre a une bonne connexion mécanique a la connexion de terre (borne 95), la section du cable doit
étre d'au moins 10 mm2 ou étre composée de 2 cables de terre nominaux terminés séparément.
Appareil a courant résiduel
Ce produit peut causer un cc dans le conducteur de protection. Si un appareil a courant résiduel (RCD) est
utilisé comme protection supplémentaire, seul un différentiel de type B (temps différé) sera utilisé du coté
de l'alimentation de ce produit. Voir également la Note d’Application du RCD, MN.90.GX.02.
La protection du variateur de fréquence par mise a la terre et l'utilisation du différentiel doivent
toujours se conformer aux reglements nationaux et locaux.
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__ Présentation du FC 300 __

O Choix de la résistance de freinage
Afin de sélectionner la résistance de freinage appropriée, il convient de connaitre la
fréquence et la puissance du freinage.

Le rendement intermittent de la résistance (S5), souvent utilisé par les fournisseurs de moteurs pour
indiquer la charge autorisée, indique le cycle d’utilisation de la résistance.

Le cycle d’utilisation intermittent de la résistance est calculé comme suit, ol T = temps de cycle en secondes
et tp = durée de freinage (par rapport au temps de cycle) en secondes : la charge maximale autorisée pour la
résistance de freinage est indiquée comme une puissance de pointe a un cycle d’utilisation intermittent donné.
Il faut donc déterminer la puissance de pointe de la résistance de freinage ainsi que la valeur de la résistance.

130BA167.10
Charge A

Vitesse

Cycle d’utilisation = Tp/T

La charge maximale autorisée pour la résistance de freinage est indiquée comme une
puissance de pointe a un ED donné. Il faut donc déterminer la puissance de pointe de la
résistance de freinage ainsi que la valeur de la résistance.

L'exemple et la formule qui suivent s’appliquent

PpoINTE = PMOTEUR X MBR(%) X NMOTEUR X NviT [W
au FC 302. (%) XN v [W]
La valeur de la résistance de freinage est calculée Rrrc = U%he/ProinTe
comme suit :

On voit que la résistance de freinage dépend de la tension du circuit intermédiaire (UCC).

Sur les variateurs de fréquence FC 301 et FC 302 dont la tension secteur est de 3 x 200-240 volts, le
frein est actif a 390 volts (UCC). Si la tension secteur du variateur est de 3 x 380-500 V, le frein s’active
a 810 V (UCC) et si sa tension secteur est de 3 x 525-600 V, il s'active a 943 V (UCC).

N.B. !
Vérifier que la résistance peut supporter une tension de 430 V, 850 V ou 930 V si
I'on n’utilise pas des résistances de freinage Danfoss.
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RRrec est la résistance de freinage recommandée 107750
par Danfoss, en d’autres termes celle qui garantit 200V : Rrec = P; [©]
que le variateur de fréguence peut freiner au couple MOTELR
de freinage le plus élevé (Mpr) de 160 %. 1614923
Les valeurs typiques de Nmoteur €t de nviT sont 300V: Rrpe = 5———— (€]
. MOTEUR
respectivement de 0,90 et 0,98.
Pour les variateurs de fréquence de respectivement 630137
- {
200 V, 500 V et 600 V, Rrec au couple de 600 V: Repc = 55— (€]
, K MOTEUR
freinage de 160 % s'écrit :

N.B. !
La résistance du circuit de freinage choisie ne doit pas étre supérieure a celle recommandée
par Danfoss. En sélectionnant une résistance de valeur ohmique supérieure, il est
possible que I'on n’obtienne pas un couple de freinage de 160 % puisque le variateur

de fréquence risque de disjoncter par mesure de sécurité.

v
L/

N.B. !

En cas d’apparition d’un court-circuit dans la résistance de freinage, I'on n‘empéche la perte
de puissance dans la résistance qu’en utilisant un interrupteur de secteur ou un contacteur afin
de déconnecter le variateur du secteur. (Le contacteur peut étre commandé par le VLT).

00 Commande avec fonction de freinage
Le frein sert a limiter la tension dans le circuit intermédiaire lorsque le moteur agit comme un générateur.
A titre d’exemple, cela se produit lorsque la charge entraine le moteur et que I’énergie s’accumule sur le
circuit intermédiaire. Le frein se compose d’un hacheur auquel une résistance externe de freinage est
raccordée. Une mise en place externe de la résistance de freinage offre les avantages suivants :

- La résistance de freinage peut étre choisie en fonction de I'application concernée.

- L'énergie de freinage peut étre dégagée en dehors du panneau de commande,
la ou il est plus facile de I'évacuer.

- Aucune surchauffe de I'électronique du variateur de fréquence ne se produit en cas
de surcharge de la résistance de freinage.

Le frein est protégé contre les courts-circuits de la résistance. D’autre part, le transistor de
freinage est contr6lé de maniére a s’assurer de la détection du court-circuit du transistor.

L'on peut utiliser une sortie relais/digitale pour protéger la résistance de freinage contre la
surcharge en relation avec une panne du variateur de fréquence.

La fonction freinage permet également d’afficher la puissance instantanée et la puissance moyenne
des 120 derniéres secondes et de surveiller que la puissance dégagée ne dépasse pas une limite
sélectionnée au par. 2-12. Le par. 2-13 permet de sélectionner la fonction a effectuer lorsque la
puissance transmise dans la résistance de freinage dépasse la limite fixée au par. 2-12.

N.B. !

La surveillance de la puissance de freinage n’est pas une fonction de sécurité,
cette derniére nécessitant un interrupteur thermique. La résistance de freinage
n‘est pas protégée contre les fuites a la terre.

Contréle Surtension (OVC) (a I'’exclusion de la résistance de freinage) peut étre sélectionné comme
fonction de freinage de remplacement au par. 2-17. Cette fonction est active pour toutes les unités et
permet d’éviter un arrét si la tension du circuit intermédiaire augmente. Elle génére une augmentation
de la fréquence de sortie pour limiter la tension du circuit intermédiaire. Cette fonction est utile du
fait qu’elle évite I'arrét du variateur de fréquence, au cas ol, par exemple, la durée de descente de
rampe est trop courte. La durée de descente de rampe est alors rallongée.
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__ Présentation du FC 300 __

O Controle du frein mécanique
Dans les applications de levage, il est nécessaire de pouvoir commander un frein électromécanique.
Pour commander le frein, il faut utiliser un relais de sortie (relaisl ou relais2) ou une sortie digitale
programmée (borne 27 ou 29). Cette sortie est normalement fermée aussi longtemps que le
variateur est incapable de "maintenir" le moteur, par exemple du fait d'une charge trop élevée. Aux
parametres 5-40 (parameétre de tableau), 5-30 ou 5-31 (sortie digitale 27 ou 29), sélectionner Ctr/
frein mécanique [32] pour les applications équipées d’un frein électromécanique.

En cas de sélection de Ctrl frein mécanique [32], le relais de frein mécanique est fermé pendant

le démarrage et jusqu’a ce que le courant de sortie dépasse le niveau sélectionné au par. 2-20
Activation courant frein. Pendant I'arrét, le frein mécanique est fermé jusqu’a ce que la vitesse soit
inférieure au niveau sélectionné au parameétre 2-21 Activation vit.frein[tr/mn]. Dans une situation
ol le variateur de fréquence est en état d'alarme, notamment de surtension, le frein mécanique est
immédiatement mis en circuit. C’est aussi le cas en cas d’arrét de sécurité.

130BA074.11

Démar, i=on
borne 18 0=off

Par 1-71
Tempor.
démarrage

Par 2-21

Vitesse d'activation
Vitesse de I'arbre du frein

Par 1-74
Vitesse de
Qémarrage

Courant de sortie | o—

Coutant de
pré-magnétisation
ou courant de Par 2-20

inti Par 1-76 Courant de départ/ .
maintien CC Par 2-00 Courant CC de maintien ~ 1€MPs de réaction frein EMK

Par 2-23 m
Tempor. freinage
Courant de libération du frein

I
Relay 01 on /
off

Frein mécanique  —
Déverrouillé

Heure

Description pas a pas
Dans les applications de levage/abaissement, il faut pouvoir commander un frein électromécanique.

e Pour cela, I'on peut utiliser un relais de sortie ou une sortie digitale (borne 27 ou 29),
éventuellement avec un commutateur magnétique adapté.

o Veiller a ce que la sortie reste hors tension aussi longtemps que le variateur de fréquence
est incapable d’entrainer le moteur, p. ex. a cause d’une charge trop importante ou
du fait que le moteur n’ait pas encore été démonté.

o Sélectionner Ctrl frein mécanique [32] au par. 5-4* avant de raccorder le frein mécanique.

o Le frein est relaché lorsque le courant du moteur dépasse la valeur réglée au par. 2-20.

e Le frein est serré lorsque la fréquence de sortie est inférieure a la fréquence définie aux par. 2-21
ou 2-22, et seulement si le variateur de fréquence exécute un ordre d’arrét.

N.B. !

Pour les applications de levage vertical ou autre, il est fortement recommandé
de s’assurer que la charge peut étre stoppée en cas d’urgence ou de défaillance
d’une seule piéce, contacteur par exemple.

Si le variateur de fréquence est en mode alarme ou en situation de surtension, le
frein mécanique intervient immédiatement.
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__ Présentation du FC 300 __

O Contrdoleur Smart Logic
Contr6leur Smart Logic Le controleur Smart Logic (SLC) est essentiellement une séquence d’actions
définies par l'utilisateur (voir par. 13-52) exécutées par le SLC lorsque I'événement associé défini
par l'utilisateur (voir par. 13-51) est évalué comme étant VRAI par le SLC.
Les événements et actions sont numérotés individuellement et assemblés par paires. Cela signifie que lorsque
I'’événement [0] est satisfait (atteint la valeur VRAI), l'action [0] est exécutée. Apres cela, les conditions
d’événement [1] seront évaluées et si elles s’averent étre VRAI, 'action [1] sera exécutée et ainsi de suite.

Un seul événement sera évalué a la fois. Si un événement est évalué comme étant FAUX, rien ne se
passe (dans le SLC) pendant l'intervalle de balayage actuel et aucun autre événement ne sera évalué.
Cela signifie que lorsque le SLC démarre, il évalue I'événement [0] (et uniquement I'événement

[0]) a chaque intervalle de balayage. Uniquement lorsque I'événement [0] est évalué comme étant
VRAI, le SLC exécute l'action [0] et commence |'évaluation de I'événement [1].

. . L, Commande de
Il est possible de programmer de 1 a 6 événements démarrage Evénement 0/ Action 0

et actions. Lorsque le dernier événement/action a
été exécuté, la séquence recommence a partir de
événement[0]/action [0]. L'illustration donne un
exemple avec trois événements/actions :

Evénement 2/
Action 2

Evénement 1/
Action 1

130BA062.11

Démarrage et arrét du SLC :

Le démarrage et l'arrét du SLC s’effectuent par la sélection de Actif [1] ou Inactif [0] au par. 13-50. Le SLC
démarre toujours a I'état 0 (lorsqu’il évalue I'événement [0]). Si le variateur est arrété ou mis en roue libre
par un moyen quelconque (soit via une entrée digitale, un réseau de terrain ou autre), le SLC s’arréte
automatiquement. Si le variateur est démarré par un moyen quelconque (soit via une entrée digitale, un
réseau de terrain ou autre), le SLC démarre (a condition que "Actif" [1] soit sélectionné au par. 13-50).

O Conditions d’exploitation extrémes
Court-circuit
Une mesure de courant effectuée sur chacune des trois phases du moteur protége les variateurs
de vitesse contre les courts-circuits. Un court-circuit entre deux phases de sortie se traduit par
un surcourant dans l'onduleur. Cependant, chaque élément de commutation de l'onduleur est
désactivé séparément si le courant de court-circuit dépasse la valeur limite.
Pour la protection du variateur contre les courts-circuits au niveau du partage de la charge et des sorties
de freinage, se reporter aux directives du manuel de configuration pour ces ports.

Aprés 5 a 10 us, la commande de grille met I'onduleur hors tension en fonction du courant, de I'impédance
et de la fréquence du moteur et le variateur de fréquence affiche un code de panne.

Défaut de mise a la terre
En cas de défaut de mise a la terre sur une phase du moteur, I'onduleur est mis hors tension en
quelques ps, en fonction de I'impédance et de la fréquence du moteur.

Commutation sur la sortie

Les commutations sur la sortie entre le moteur et le variateur de fréquence sont possibles sans
limitation. Il est absolument impossible d’endommager le variateur de fréquence au cours de
cette opération. Des messages d’erreur peuvent cependant apparaitre.
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__ Présentation du FC 300 __

Surtension générée par le moteur
La tension du circuit intermédiaire augmente lorsque le moteur est utilisé comme
générateur. Ceci se produit dans deux cas :

1. La charge entraine le moteur (a fréquence de sortie constante générée par le variateur
de fréquence) : I'énergie est fournie par la charge.

2. En cours de décélération (rampe de décélération), si le moment d'inertie est élevé, la friction est
faible et le temps de rampe de décélération est trop court pour permettre de dégager I'énergie
sous forme de perte dans le variateur de vitesse, le moteur et l'installation.

3. Un réglage incorrect de la compensation du glissement risque d’entrainer une
tension élevée du circuit intermédiaire.

L'unité de commande peut tenter de corriger la rampe dans la mesure du possi-

ble (par. 2-17 Contréle Surtension).

L'onduleur s’arréte afin de protéger les transistors et les condensateurs du circuit intermédiaire
quand un certain seuil de tension CC est atteint.

Voir par. 2-10 et 2-17 afin de sélectionner la méthode utilisée pour contréler le

niveau de tension du circuit intermédiaire.

Chute tension secteur

En cas de panne de secteur, le variateur de fréquence continue de fonctionner jusqu’a ce que la tension
présente sur le circuit intermédiaire chute en dessous du seuil d’arrét minimal, qui est généralement
inférieur de 15 % a la tension nominale d’alimentation secteur du variateur.

La tension secteur présente avant la panne et la charge du moteur détermine le temps
qui s’écoule avant l'arrét en roue libre de I'onduleur.

Surcharge statique en mode VVCplus

Quand le variateur de fréquence est en surcharge (limite de couple atteinte, par. 4-16/4-17), les
régulateurs réduisent la fréquence de sortie dans le but de réduire la charge.

En cas de surcharge extréme, un courant peut se produire, qui fait disjoncter le variateur

de fréquence aprés 5 a 10 secondes environ.

Le fonctionnement dans la limite du couple est restreint dans le temps (0 a 60 s) défini au par. 14-25.

O Protection thermique du moteur ' ls] _
La température du moteur est calculée sur la g
% 2000 ; N
base du courant du moteur, de la frequence de ; L
sortie et de la durée ou de la thermistance. Voir '°°z :
le par. 1-90 au chapitre Programmation. 3 \\ =
; N
I
100 \\\\ L —fur= 1 x fun
50 ———four= 2 x fun
ig four= 0.2 X fyy
30
20
[
0572 1.2 1.6 1.8 20 T
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O Fonctionnement de l'arrét de sécurité
(FC 302 uniquement)
Le FC 302 peut appliquer la fonction de sécurité désignée "arrét non contr6lé par suppression
de l'alimentation" (telle que définie par le projet CEI 61800-5-2) ou catégorie d’arrét 0
(telle que définie dans la norme EN 60204-1).
Elle est congue et approuvée comme acceptable pour les exigences de la catégorie de sécurité 3 de
la norme EN 954-1. Cette fonctionnalité est appelée "arrét de sécurité".
Avant d’intégrer et d’utiliser I'arrét de sécurité du FC 302 dans une installation, il faut procéder a
une analyse approfondie des risques de I'installation afin de déterminer si la fonctionnalité d’arrét
de sécurité du FC 302 et la catégorie de sécurité sont appropriées et suffisantes.
La fonction arrét de sécurité est activée par suppression de la tension au niveau de la borne 37 de
I'onduleur de sécurité. Une installation de catégorie d’arrét de sécurité 1 peut étre obtenue en raccordant
I'onduleur de sécurité a des dispositifs de sécurité externes fournissant un relais de sécurité. La fonction
arrét de sécurité du FC 302 peut étre utilisée pour les moteurs synchrones et asynchrones.

L'activation de l'arrét de sécurité (c.-a-d. suppression de la tension 24 V CC sur
la borne 37) ne fournit pas de sécurité électrique.

1. Activer la fonction d’arrét de sécurité en supprimant I'alimentation 24 V CC a la borne 37.
2. Le variateur passe alors en roue libre (il s’arréte en créant un champ rotationnel dans le moteur).

L'on est sr que le variateur ne redémarrera pas la création d’un champ rotationnel et ce grace a
une erreur interne (conformément a la cat. 3 de la norme EN 954-1).

Apreés activation de I'arrét de sécurité, I’écran du FC 302 affiche le texte "Arrét de sécurité activé". Le texte
d’aide associé indique "L'arrét de sécurité a été activé". Cela signifie que l'arrét de sécurité a été activé ou
que le fonctionnement normal n'a pas encore repris aprés son activation. N.B. : les exigences de la norme EN
945-1, catégorie 3 ne sont remplies que lorsque l'alimentation 24 V CC a la borne 37 est éliminée ou faible.

Afin de reprendre le fonctionnement aprés I'activation d’un arrét de sécurité, appliquer d’abord a
nouveau une tension 24 V CC a la borne 37 (le texte "Arrét de sécurité activé" reste affiché) puis un
signal de reset doit étre créé (via bus, E/S digitale ou touche [Reset] de I'onduleur).

N.B. !

La fonction arrét de sécurité du FC 302 peut étre utilisée pour les moteurs synchrones et

asynchrones.Il peut arriver que deux pannes surviennent dans le semi-conducteur de puissance

du variateur de fréquence. Lorsque des moteurs synchrones sont utilisés, cela peut entrainer une
rotation résiduelle. La rotation peut étre calculée comme suit : angle=360/(nombre de podles). L'application
utilisant des moteurs synchrones doit prendre ce facteur en compte et veiller a ce qu'il n'y ait pas de
probléme de sécurité critique. Cette situation ne concerne pas les moteurs asynchrones.

N.B. !

Pour que la fonctionnalité d’arrét de sécurité soit conforme aux exigences de la

norme EN-954-1, catégorie 3, un certain nombre de conditions doivent étre remplies

lors de l'installation de I'arrét de sécurité. Se reporter a Installation de I'arrét de
sécurité pour obtenir des informations complémentaires.

N.B. !
Le variateur de fréquence ne fournit pas de protection liée a la sécurité contre I'alimentation
involontaire ou malveillante a la borne 37 et la réinitialisation qui en découle. Fournir cette
protection via le dispositif de coupure, au niveau de I'application ou de l'organisation.

Pour de plus amples informations, se reporter a le chapitre Installation de I'arrét de sécurité.
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Sélection du VLT

%

o Données électriques

O Alimentation secteur 3 x 200-240 V CA

FC 301/FC 302
0.25 0.37 0.55 0.75 1.1

Continu

(3 x 200-240 V) [A]
Intermittent

(3 x 200-240 V) [A]
Continu

KVA (208 V CA) [KVA]

Taille de cable max.
—F 24-10 AWG
(secteur, moteur, frein)

0,2-4 mm2

Continu

(3 x 200-240 V) [A]
Intermittent

r—= (3 x 200-240 V) [A]

26 35 51 6.6 9.4 109 15.2 18.1

L1 Fusibles d’entrée, taille
Py 10 10 10 10 20 20 20 32
{500 max.! [A]
e Environnement
-> Perte de puissance estimée
» a charge nominale max. 58 66 79 94 119 147 178 228
[W]

Protection IP 20
Poids, protection IP20 [kg] 47 47 48 48 49 49 49 6.6
Rendement 0.95 0.95 0.95 0.95 0.96 0.96 0.96 0.96

Sortie d’arbre tiiliue kW|

1.8 . . . 6.6 7.5 10.6 12.5 16.7
29 38 56 74 106 12.0 17.0 20.0 26.7

0.65 0.86 1.26 1.66 2.38 2.70 3.82 4.50 6.00

|AWG| 2 mm2|

11.3 15.0

5.5 7.5

1. Pour le type de fusible, voir le chapitre Fusibles.
2. American Wire Gauge.

3. Mesuré avec des cables moteur blindés de 5 m a la charge et a la fréquence nominales.
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O Alimentation secteur 3 x 380-500 V CA

Continu
3 x 380-440 V) [A

Continu
3 x 440-500 V) [A

KVA continu
- 09 13 1.7 21 28 39 50 - 6.9 9.0 11.0
|400 \Y CAI KVA|
Taille de céble max.
. 24-10 AWG 24-10 AWG
(secteur, moteur, frein) - -
0,2-4 mm?2 0,2-4 mm?2

AWG] 2 [mm?

Continu
3 x 380-440V) [A

- 1.2 16 22 27 3.7 50 65 - 9.0 11.7 14.4

Continu
3 x 440-500 V) [A

Fusibles d’entrée, taille
max.1) [A

Perte de puissance
estimée

. ) - 56 64 72 87 104 123 153 - 190 246 321
a charge nominale max.

Poids,
rotection IP20 [k

1. Pour le type de fusible, voir le chapitre Fusibles.
2. American Wire Gauge.
3. Mesuré avec des cables moteur blindés de 5 m a la charge et a la fréquence nominales.
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O Alimentation secteur 3 x 525-600 V CA

Continu
3 x 525-550 V) [A

Continu
3 x 525-550 V) [A

& KVA continu (525 V CA)

- - 1.7 2.5 2.8 3.9 5.0 - 6.1
KVA
Taille de cable max
. 24 - 10 AWG 24 - 10 AWG
(secteur, moteur, frein) - - - -
0.2 - 4 mm?2 0.2 - 4 mm?2

AWG] 2 [mm?

Continu
3 x 525-550 V) [A

Fusibles d’entrée, taille

oooD max.! [A
)00 —
0000
-p Perte de puissance estimée
a charge nominale max. - - - 72 87 104 123 153 - 190 246 321

Poids,
boitier IP 20 [k

1.

2

Pour le type de fusible, voir le chapitre Fusibles.

. American Wire Gauge.
3.

Mesuré avec des cables moteur blindés de 5 m a la charge et a la fréquence nominales.

ul
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o Spécifications générales

Protection et caractéristiques :

e Protection électrothermique du moteur contre les surcharges.
e La surveillance de la température du radiateur assure I'arrét du variateur de fréquence lorsque
la température atteint 95 °C + 5 °C. Le reset d'une surtempérature n’est possible que lorsque
la température du radiateur est inférieure a 70 °C = 5 °C.
e Le variateur de fréquence est protégé contre les courts-circuits sur les bornes U, V, W du moteur.
e En cas d'absence de 'une des phases secteur, le variateur s’arréte ou émet un avertissement.
e La surveillance de la tension du circuit intermédiaire assure l'arrét du variateur de
vitesse en cas de tension trop faible ou trop élevée.
o Le variateur de fréquence est protégé contre les défauts de mise a la terre sur les bornes U, V, W du moteur.

Alimentation secteur (L1, L2, L3) :

Tension d’alimentation ... e 200-240V £10 %
Tension d'alimentation ..o FC 301 : 380-480 V/FC 302 : 380-500V £10 %
Tension d'alimentation ..o e FC 302 : 525-600V +10 %
Yo [ U 1T aTelIe K= 12 0 =] ] =1 o Lo o TN 50/60 Hz
Ecart max. entre Phases SECLEUN ....vvveveeeeeerieeeeeeeeeeneeeees +3,0 % de la tension nominale d’alimentation
Facteur de puiSSancCe FEEIIE (A) .iuviririiiiiii ittt re e e e aseaeeees 0,90 a charge nominale
Facteur de puissance de déphasage (cos ¢) a proximité de I'Unité .........coeevviiiiiiiiiiiniiiiiiineen, (> 0,98)
Commutation sur I'entrée d'alimentation L1, L2, L3 ...ccieiiiiiiiiiiii e eeeneeeeeen e 2 activations/min
Environnement conforme a la norme EN60664-1 ............... catégorie de surtension III/degré de pollution 2

L’utilisation de l'unité convient sur un circuit limité a 100 000 ampéres symétriques
(rms), 240/500/600 V maximum.

Sortie moteur (U, V, W):

E=] a1 o] T e (=TT o o = 0 a 100% de la tension secteur
Fréquence de SOIti€ ......ccveieiiiiiiiiiii i ae s FC 301: 0,2 - 1000 Hz/ FC 302: 0 - 1000 Hz
(O] anlaa W1 =)o o] a TR0 1 ol F= =Yoo f [ T PP Illimitée
RE=LaaY o Toe [T =10 ] o L PR 0,02 - 3600 sec.

Caractéristiques de couple :

Couple de démarrage (Couple CONSTANT)  ..uvuiviiiiiiiiiiiiei e e e eeaeas 160 % pendant 1 min*
CoUPIE dE AEMAITAGE  1.ivitieiiiiieie et ettt et e e e et et et e e ee e e neeenan 180 % pendant 0,5 s*
Courant de surcharge (couple constant) .....coooiiiiiiiii 160 % pendant 1 min*

*Le pourcentage se rapporte au courant nominal du FC 300.

Longueurs et sections des cables :

Longueur max. du cable moteur, blindé/armé ............ccooiiiiiiiiiiiiiiiineenn, FC 301 : 50 m/FC 302 : 150 m
Longueur max. du cable moteur, non blindé/non armé ...............cccvvvenennnn. FC 301 : 75 m/FC 302 : 300 m
Section max. des cables moteur, secteur, partage de la charge et freinage (voir la section Données Electriques
du Manuel de configuration du FC 300 MG.33.BX.YY), (0,25 kW-7,5 kW) ..ccciiiiiiiiiiiiiinnnnns 4 mm2/10 AWG
Section max. des cables de commande, fil rigide ........cooevvviiiiiiiiininen.. 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Section max. des cables de commande, fil SOUPIE ..viiiiiriiiiiiiiiii e 1 mm2/18 AWG
Section max. des cables de commande, fil avec noyau blindé ...........ccccooiiiiiiiiiiiiinnene, 0,5 mm2/20 AWG
Section minimale des fils de COMMANAE ...iiviiiiiiii i e e e 0,25 mm?2
58
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Longueurs de céble et performanceRFt 0000000
FC 30x Filtre Tension d’alimentation Conformité RFI pour des longueurs max. de
cable moteur
FC 301 Avec filtre A2 200-240 V/380-500 V / <5 m. EN 55011 Groupe A2
FC 302 380-480 V
FC 301 Avec A1/B 200-240 V/380 -480 V <40 m. EN 55011 Groupe Al
<10 m. EN 55011 Groupe B
FC 302 Avec A1/B 200-240 V/380-500 V <150 m. EN 55011 Groupe Al
<40 m. EN 55011 Groupe B
FC 302 Pas de filtre RFI 550-600 V Non conforme a EN 55011

Dans certains cas, raccourcissez le cadble moteur pour étre en conformité avec les
normes EN 55011 Al et EN 55011 B.
Utilisez seulement des conducteurs (60/75 °C) en cuivre.

Conducteurs en aluminium

Les conducteurs en aluminium ne sont pas recommandés. Les bornes peuvent accepter des
conducteurs en aluminium mais la surface de ceux-ci doit étre nettoyée et I'oxydation éliminée
a l'aide de vaseline neutre sans acide avant tout raccordement.

En outre, la vis de la borne doit étre serrée a nouveau deux jours aprés en raison de la
souplesse de I'aluminium. Il est essentiel de maintenir la connexion étanche aux gaz sous
peine de nouvelle oxydation de la surface en aluminium.

Entrées digitales :

Entrées digitales programmables ........cccviiiiiiiiiii i FC 301 : 4 (5)/FC 302 : 4 (6)
N e TSN o Yo o L=V PSP 18, 19, 271), 294, 32, 33,
o T 1o 11T P PNP ou NPN
N TV Z=T= 1 e [0 =T 1= Lo P 0-24V CC
Niveau de tension, ‘0" 10gique PNP ... et aas <5VCC
Niveau de tension, ‘17 10gique PNP ... ettt e e e > 10V CC
Niveau de tENSION, 07 NPIN2) ittt ittt ettt ettt ettt e e b et et e et et taeseaseaanesataransrerses > 19V CC
NIvEau de tENSION, "1 NPN2) ittt et et e et et et et et et e e e raetaaenrenrnenns <14V CC
TeNSIoN MaxXimale SUF PENEFEE ....iuiiiiiiiiii i et e et r et e e e e e aaanas 28V CC
Y 13 = ool e =T [ Y=Y env. 4 kQ

Arrét de sécurité, borne 374) :
La borne 37 est une logique PNP fixe

N FAVZ= = T I LT =T 1= o 0-24 V CC
Niveau de tension, ‘0" [0giQUE PN P ...ttt e e e e ae e e e e e anas <4VCC
Niveau de tension, ‘17 10giqUe PNP ... e > 20V CC
Courant d’entrée NOMINGl @ 24 V oottt et e e et e e eneaeaaanenens 50 mA rms
Courant d’entrée NOMINGl @ 20 V  couiiiiiiii i e et e et e e e et e e e e eneneeaenenens 60 mA rms
(@Y o =Tl = ol <Ye 1 =T o <Y 400 nF

Toutes les entrées digitales sont isolées galvaniquement de la tension d‘alimentation

(PELV) et d’autres bornes haute tension.

1) Les bornes 27 et 29 peuvent aussi étre programmées comme sorties.

2) Sauf entrée de l'arrét de sécurité, borne 37.

3) La borne 37 n’est disponible que dans le FC 302. Elle ne peut étre utilisée que comme entrée d’arrét de
sécurité. La borne 37 convient pour les installations de catégorie 3 conformes a la norme EN 954-1 (arrét de
sécurité selon la catégorie 0 de la norme EN 60204-1), comme requis par la directive européenne Machines
98/37/CE. La borne 37 et la fonction d’arrét de sécurité sont congues conformément aux normes EN 60204-1,
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EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3 et EN 954-1. Se reporter aux informations et instructions correspondantes
du Manuel de configuration afin d’utiliser la fonction d’arrét de sécurité de maniére correcte et siire.
4) FC 302 uniquement.

Entrées analogiques:

1 FoYaa] o] '=Xe M=T 0L o <YSTI= L g =1 o o | Uo L1 T3 2
[NV e TN o T o 1= 53, 54
1 o T [P Tension ou courant
SElection dU MOAE ..iuiuiiiiiiiie e e e e Commutateur S201 et commutateur S202
Mode tENSION ..iviiii i Commutateur S201/commutateur S202 = Inactif (U)
Niveau de tension .....cvviiiiiiiiiiii i FC301: 0a+ 10/FC302: -10 a +10 V (échelonnable)
T =Y Lo = T =L L =TT approx. 10 kQ
L= L0 212> G +20V
1o Te [ ole YU =1 o | o Commutateur S201/commutateur S202 = Actif (I)
N A= [V [T ol TU =1 o | PP 0/4 a 20 mA (échelonnable)
RESISLANCE @ 'ENEIEE, Ri tuitiiitiiiii ettt e et e e e e e aaees approx. 200 Q
(001U =1 | ol 1 =G 30 mA
Résolution des entrées analogiQUES ....iviuiiiiiititiii ittt ae et te e eaaeaeenaeaenenes 10 bits (+ signe)
Précision aux entrées analogiqUEs .......cccvveieviiriiiiereeieienernenenerenenens Erreur max. 0,5 % de I’échelle totale
Largeur de bande ...iiiiiiiii i e FC 301: 20 Hz / FC 302: 100 Hz

Les entrées analogiques sont isolées galvaniquement de la tension d’alimentation
(PELV) et d‘autres bornes haute tension.

130BA117.10 l_ Isolation PELV
24V e —

18 _|Controle — Secteur
1 1
1 1
1 1
1 1
1 Haute —

37 — tension — Motor
1
Isolation ) 1
fonctionnelle t :
RS485 —] —> [— Réseau CC

Entrées impulsionnelles/codeur :

Entrées impulsionnelles/codeur programmables ........viviiiiiiiiiiii e 2/1
NUmMéro des bornes IMpPUISION/COAEUE  ..uiviriiieiriie ittt ae e eeeaeneaeereneneieeees 29, 331/ 18, 32, 332)
Fréquence maximum a la borne 18, 29, 32, 33 ..iiiiiiiiiiiiieii e cereneneeeen 110 kHz (activation push-pull)
Fréquence maximum a la borne 18, 29, 32, 33 ..iiiiiiiiiiiiiiieieieieiriee e aeaeans 5 kHz (collecteur ouvert)
Fréquence minimum @ 12 BOrNe 18, 29, 32, 33 .iiiiiiiiiiiit it ettt rteaeae e teaeae e eeneaaaeneaaraansn 4 Hz
Niveau de tENSION ittt e Voir section concernant lI'entrée digitale
TENSION MAaXiMalE @ I/ENEI E vttt ittt ettt et e e e e e e 28 V CC
T =Y Lo K=Y T =T =Y 2 approx. 4 kQ
Précision d’entrée impulsionnelle (0,1-1 KHZ) ...cocovviviriiiiiiiiiiiiinenns Erreur max. 0,1 % de I’échelle totale
Précision d’entrée du codeur (1-110 KHZ) ..oovviviiiiiiiniiiiiiiiiiaeenns Erreur max. 0,05 % de I’échelle totale

Les entrées impulsionnelles et du codeur (bornes 18, 29, 33) sont isolées de facon galvanique
de la tension d’alimentation (PELV) et d’autres bornes haute tension.

1) Les entrées impulsionnelles sont 29 et 33

2) Entrées codeur : 18 = Z, 32 =Aet 33 =B
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Sortie analogique:

Nombre de sorties analogiques programmables ..o e 1
[N e F= o To ] o o = PP 42
Plage de courant a 1a SOrtie @NalogiQUE .....iviviriieireriiie st eteneerertenee e rseneneasenenenersenenerarens 0/4 - 20 mA
Charge max. a la masse a 1a sortie @analogigUE ....ciieieiieiiiiiiiii et eas 500 Q
Précision de la sortie analogique ........cveevuveiiuiininiiniineieeineeneeiens Erreur max. : 0,5 % de I'échelle totale
Résolution de 1a SOrtie @nalogiqUe ...o.eieieeiiie ettt et e e ea 12 bits

La sortie analogique est isolée galvaniquement de la tension secteur (PELV) et
d’‘autres bornes sous haute tension.

Carte de commande, liaison série RS 485 :

NO B8 DOMME ettt et et et e e e e e ettt e et e e e e e e e e e e e e e e e s e s ae e s e e eeeeeees 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Lo o = o e 3 Masse des bornes 68 et 69
La communication série RS 485 est séparée fonctionnellement et isolée de facon gal-

vanique de la tension d’alimentation (PELV).

Sortie numérique.

Sorties numériques/d’ impulsion Programmables .........veiiiiiiuiii 2
1 e [ oo} o o 27, 291)
Plage de tension a la sortie NUMENQUE/COABUI ....iuiuiuiiiiiee ettt e e e e ae e ens 0az24V
Courant de sortie MaxX. (FECEPLEUI OU SOUINCE)  tuvueireuiuersrtenenerseneeeeaneensrtrnraerertenenereenenensrenenereenes 40 mA
Charge max. 3 13 SOMtiE BN frEQUENCE ..uiviriiit ittt et et e ettt e e re e e e e e et eaeneaaenenenereens 1 kQ
Charge max. de capacité a 1a Sortie €N frEQUENCE ...cciviriiiiiii it e e aa e eeneerenenes 10 nF
Fréquence de sortie minimum a 12 sSortie €N frEQUENCE ...vvuiiiieiiiiii e 0 Hz
Fréquence MaxXimale SOMtIE COUBUN ...ttt e e e e e et et e e et e e e e e e e e e e e e eneeneneas 32 kHz
Précision de 1a sortie COdeUr .....iiiiiiiiiiiii e aeas Erreur max. : 0,1 % de I"échelle totale
RESOIULION AES SOMTIES BN frEQUENCE 1vivitieiiiit it ie et et et e et et et et r e et e e et e aeaeeraeneneraenenerees 12 bits

1) Les bornes 27 et 29 peuvent aussi étre programmées comme sortie.

La sortie numérique est isolée galvaniquement de la tension secteur (PELV) et d’autres bornes haute tension.

Carte de commande, sortie 24 V CC :

[NV e TSI o T o = 12, 13
ChargE MaX.  titiiiiii i e e e FC 301: 130 mA / FC 302: 200 mA
L’alimentation 24 V CC est isolée galvaniquement de la tension secteur (PELV) tout en ayant le

méme potentiel que les entrées et sorties analogiques et numériques.

Relais de sortie :

Relais de sortie programmables ........oiviiiiiiiiii FC301: 1/FC302: 2
N de borne relais 01 .ooviiiiiiiiii i e e 1-3 (interruption), 1-2 (établissement)
Charge max. sur les bornes (CA-1)1) sur 1-3 (NF), 1-2 (NO) (charge résistive) ............cevvne. 240V CA, 2 A
Charge max. sur les bornes (CA-15)1) (charge inductive @ cos® 0,4) ..ovvvviriiiiieineiiiennnnnns 240 VCA,0,2A
Charge max. sur les bornes (CC-1)1) sur 1-2 (NO), 1-3 (NF) (charge résistive) ........ccocvvriunenns 60V CC, 1A
Charge max. sur les bornes (CC-13)1) (charge inductive) ......cvvvviiiiiiiiiiiiinree e 24V CC,0.1A
N° de borne relais 02 (FC 302 uniquement) .......cocovevieiiieiiiininnnnens 4-6 (interruption), 4-5 (établissement)
Charge max. sur les bornes (CA-1)1) sur 4-5 (NO) (charge résistive) ........iovevveveieieinrnenennn. 400V CA, 2A
Charge max. sur les bornes (CA-15)1) (charge inductive @ cos® 0,4) ...oovvviriiieiniiiiieneninnnns 240 VCA,0,2A
Charge max. sur les bornes (CC-1)1) sur 4-5 (NF) (charge résistive) .......ciiivviiviiriiiieinniennnnns 80VCC,2A
Charge max. sur les bornes (CC-13)1) (charge inducCtiVe) .......cveviviiiiiiiiiiiiniiineeee e 24V CC, 0.1 A
Charge max. sur les bornes (CC-1)1) sur 4-6 (NF) (charge résistive) .......cccvvvviviiiiieiininninnnn. 50VCC,2A
Charge max. sur les bornes (CC-13)1) (charge indUCtiVe) .......cveiiviiiiiiiiiiiiiieieeieeee e 24V CC,0,1 A
Charge min. sur les bornes 1-3 (NF), 1-2 (NO), 4-6 (NF), 4-5 (NO) ............ 24V CC 10 mA, 24 V CA 20 mA
Environnement conforme a la norme EN 60664-1 ............. Catégorie de surtension I1I/degré de pollution 2

1) CEI parties 4 et 5
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Les contacts de relais sont isolés galvaniquement du reste du circuit par une isolation renforcée (PELV).

Carte de commande, alimentation 10 V CC :

N o [ Yo o [P 50
=11 o] e [T =T o o o 1= 10,5V 0,5V
(O g 1Y o [T 0 = PP 15 mA

L’alimentation 10 V CC est isolée galvaniquement de la tension secteur (PELV) et d’autres bornes haute tension.

Caractéristiques de controle:

Résolution de fréquence de sortie @ 0 - 1000 HZ ...ouiriiiieiiiiiii e 0,013 Hz
Précision de reproductibilité de Démarrage/stop précis (borne 18, 19) ...cciiiiiiiiiiiiii e FC
301: < +£ 1ms/ FC 302: < + 0,1 msec

Temps de réaction du systéme (bornes 18, 19, 27, 29, 32, 33) ........... FC 301: <20 ms/FC302: £2ms
Vitesse, plage de régulation (boucle ouverte) .........cocviiiiiiiiiiiiiininiieenns 1:100 de la vitesse synchrone
Vitesse, plage de régulation (boucle fermée) ......cocviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeas 1:1000 de la vitesse synchrone
Vitesse, précision (boucle ouverte) .......covcvviveviiiiiiiiiiiiiiineeen, 30 - 4000 tr/min.: Erreur max. 8 tr/mn
Vitesse, précision (boucle fermée) ....cocoviiiiiiiiiiiiiiiiiieenes 0 a 600 tr/mn Erreur max. +0,15 tr/mn

Toutes les caractéristiques de contréle sont basées sur un moteur asynchrone quadripolaire.

Environnement:

[ o = ot oo IP 20
Kits de protection diSponibles ........ccoiiiiiiiiiii IP21/TYPE 1/IP 4X dessus
ESsai de ViDration ... 10g
Humidité relative max .. 5% - 95%(IEC 721-3-3; Classe 3K3 (non-condensante) pendant le fonctionnement
Environnement agressif (IEC 721-3-3), NON tropiCaliSE .......iiviiiriiiiiiiiii e ieneeaeeneans classe 3C2
Environnement agressif (IEC 721-3-3), tropiCaliSE .......cciviriiiiiiiiiii i eiee e e eens classe 3C3
Température ambiante .....coovviiiiiiii Max. 50°C (moyenne sur 24 heures max. 45°C)
Déclassement pour température ambiante élevée, voir le chapitre Conditions particuliéres

Température ambiante min. en pleing exploitation .......c..viiiiiiii 0°C
Température ambiante min. en exploitation réduite .........cooiiiiiiiii i -10°C
Température de stockage et de tranSPOrt ...civiiiiiiiii i e e e -25 - +65/70 °C
F N0 T [ 0 - G PP 1000 m
Déclassement pour haute altitude, voir le chapitre concernant les conditions spéciales

Normes CEM, EMISSIiON ......ccoviviiiiiiiiiiiienens EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, (EN 50081-1/2)
Normes CEM, IMMUNILE .....oiiiiiiiiiiii et e e e e e e e e enens EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, (EN 50082-1/2)
Se reporter au chapitre Exigences particulieres

Fonctionnement de carte de commande:

Intervalle d'analySe .oooiiiiiii i FC 301: 10 ms/ FC 302: 1 ms

Carte de commande, communication série USB :

N0 0 LTS 2 (vit. basse)
FICE US B ittt e e e Fiche "appareil" USB de type B
La connexion au PC est réalisée via un cadble USB standard héte/dispositif.

La connexion USB est isolée de facon galvanique de la tension d’alimentation

(PELV) et d’autres bornes haute tension.
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O Rendement 0%
Pour réduire la consommation d’énergie, il est trés oo ——
important d’optimiser le rendement des systémes. | | T T

Le rendement de chaque composant du systéme 95’7%
doit étre aussi élevé que possible. gof%‘ . ‘7 Jﬁ Jﬁ ﬁL 4
w ]
f: S N S I

| \ | \ | \

50 75 100 %
1752A084.12 Charge

Rendement du FC 300 (n v.T)

La charge du variateur de fréquence a peu d’influence sur son rendement. En général, le rendement
résultant de la fréquence moteur fu,n est identique, que le moteur développe un couple nominal
sur l'arbre de 100 % ou de 75 %, notamment avec une charge partielle.

Ceci signifie aussi que le rendement du variateur n’est pas modifié en choisissant
différentes caractéristiques tension/fréquence.
Ces derniéeres affectent cependant le rendement du moteur.

Le rendement baisse un peu lorsque la fréquence de commutation est réglée sur une valeur
supérieure a 5 kHz. Le rendement baisse également un peu en présence d’une tension secteur
de 500 V ou d'un cable moteur dont la longueur dépasse 30 m.

Rendement du moteur (NMoOTEUR )

Le rendement d’'un moteur raccordé a un variateur de fréquence est lié a la forme sinusoidale du courant.

D’une maniére générale, I'on peut dire que le rendement d’un moteur relié a un variateur est comparable a
celui qui résulte d’une exploitation alimentée par le secteur. Le rendement du moteur dépend de son type.

Dans la plage de 75 a 100 % du couple nominal, le rendement du moteur sera pratiquement constant dans
les deux cas d’exploitation avec le variateur de fréquence et avec l'alimentation directe par le secteur.

Lorsque I'on utilise des petits moteurs, I'influence de la caractéristique tension/fréquence sur le rendement
est marginale, mais avec les moteurs de 11 kW et plus, les avantages sont significatifs.

En général, la fréquence de commutation n’affecte pas le rendement des petits moteurs. Les moteurs
de 11 kW et plus ont un meilleur rendement (1 a 2 %). Le rendement est amélioré puisque la sinusoide
du courant du moteur est presque parfaite a fréquence de commutation élevée.

Rendement du systéme (nsysTiMmE)

Pour calculer le rendement du systéme, multiplier le rendement de la série FC 300
(nvit) par le rendement du moteur (NMoTEUR) :

NSYSTEME) = N VLT X NMOTEUR

Calculer le rendement du systéme a différentes charges selon le graphique ci-dessus.
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O Bruit acoustique
Le bruit acoustique du variateur de fréquence a trois sources :

1. Bobines du circuit intermédiaire CC.
2. \Ventilateur intégré.
3. Composants RFI.

Valeurs de base mesurées a une distance de 1 métre de l'unité :

FC 301/FC 302

Vitesse réduite du ventilateur 51 dB(A)
Vitesse maximale du ventilateur 60 dB(A)

Tension de pointe sur le moteur
Quand un transistor est ouvert dans I'onduleur, la tension appliquée au moteur aug-
mente selon un rapport dV/dt dépendant :

- du cable moteur (type, section, longueur, blindage ou non)
- des inductions

L'auto-induction provoque une pointe de tension moteur UpoinTE avant de se stabiliser a un niveau
déterminé par la tension présente dans le circuit intermédiaire. Le temps de montée et la tension de
pointe UpoinTe influencent tous deux la durée de vie du moteur. Une tension de pointe trop élevée affecte
principalement les moteurs dépourvus de papier d’isolation de phase. Sur les cables de moteur de faible
longueur (quelques métres), le temps de montée et la tension de pointe seront plut6t faibles.

Sur les cables moteur de grande longueur (100 m), le temps de montée et la tension de pointe augmentent.

Lorsqu’on utilise des petits moteurs dépourvus de papier d’isolation de phase, raccorder
un filtre LC au variateur de fréquence.
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o Conditions spéciales

O Déclassement pour température ambiante
La température ambiante est la température maximale admissible (Tamg,max). La moyenne
sur 24 heures (Tams,moy) doit étre inférieure d’au moins 5 °C.
Si le variateur de fréquence est en service a des températures dépassant 50 °C, il est nécessaire de
réduire le courant de sortie en continu conformément au schéma suivant :

% Iout
Fréquence de commutation < 5kHz ﬁ
3
100 / Fréquence de commutation < 3kHz 2
]
il
80
60
401
201
35 40 45 50 55 60 Tame
(30) (35) (40) (45) (50) (55)
, i Courant de sortie
00 Déclassement pour basse pression max. & 50°C
atmosphérique \
En cas de faible pression atmosphérique, la capacité
. - . 100%
de refroidissement de |'air est amoindrie.
Au-dessous d’une altitude de 1000 m, aucun 907
déclassement n’est nécessaire.
80% 1
Au-dessus de 1000 m, la température ambiante ' | '
| ) ) | . Tkm 2km 3km Altitude
(Tams) ou le courant de sortie maximal (Ivit,max) doit | 308A040.11
étre déclassé en conformité avec la courbe ci-contre :

1. Déclassement du courant de sortie en fonction
de l'altitude a Tamg = max. 50 °C

2. Déclassement de Tamg max. en fonction de
I’altitude a un courant de sortie de 100 %.

O Déclassement pour fonctionnement
a faible vitesse
Lorsqu’un moteur est raccordé a un variateur de fréquence, il faut veiller a ce qu'il soit suffisamment refroidi.
A faible vitesse de rotation, le ventilateur du moteur n’apporte pas une quantité suffisante d’air de
refroidissement. Ce probléme se présente lorsque le couple de charge est constant (p. ex. pour un
convoyeur a bande) sur toute la plage de régulation. La ventilation réduite est déterminante pour
I'importance du couple autorisé en cas de charge continue. Si le moteur doit fonctionner en continu a une
vitesse de rotation inférieure a la moitié de la vitesse nominale, il convient de lui apporter un supplément
d’air de refroidissement (ou d’utiliser un moteur congu pour ce type de fonctionnement).
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A la place du refroidissement supplémentaire, il est possible de réduire le degré de charge du
moteur, p. ex. en sélectionnant un moteur plus grand. Cependant, la conception du variateur
de frégquence comporte des limites quant a la taille du moteur.

O Déclassement pour des cibles moteur longs
ou d’une section plus importante
Le variateur de fréquence a été testé en utilisant 300 m de cable non blindé et 150 m de cable blindé.

Il a été congu pour fonctionner avec un cable moteur de section nominale. S'il faut utiliser un cable d'une
section plus grosse, réduire le courant de sortie de 5 % a chaque étape d’augmentation de la section du céble.
(La capacité a la terre et donc le courant de fuite a la terre augmentent avec l'ac-

croissement de la section du céble).

O Fréquence de commutation dépendant
de la température ! eortie
Cette fonction garantit la fréquence de commutation %
la plus élevée possible sans exposer le variateur
de fréquence a une surcharge thermique. La
température interne indique si la fréquence de
commutation peut reposer sur la charge, la
température ambiante, la tension d’alimentation
et la longueur de cable.

130BA061.10

100

80t

60
40T
2071

30 40 50 60 7.0 80 9.0 10.0

Fréq. commut.
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o Options et accessoires

Danfitt

Danfoss propose une vaste gamme d’options et d’accessoires pour la série VLT AutomationDrive FC 300.

O Option codeur MCB 102

Le module de codeur sert d’interface pour les signaux de retour du moteur ou du process.

Réglages des paramétres dans le groupe 17-xx

Serta:

¢ VVC plus boucle fermée

e Commande de vitesse du vecteur de flux

e Commande de couple du vecteur de flux

e Moteur a aimant permanent avec signal de

retour SinCos (Hiperface®)

Codeur incrémental : type TTL5V
Codeur SinCos : Stegmann/SICK (Hiperface®)

Sélection des paramétres aux par. 17-1* et
1-02
Lorsque le kit d’option codeur est commandé

séparément, il comprend :
e Module codeur MCB 102
¢ Fixation LCP et protection borniers plus

grandes
L'option codeur ne prend pas en charge les

variateurs de fréquence FC 302 fabriqués
avant la semaine 50 de I'année 2004.
Version logiciel min. : 2.03 (par. 15-43)

Installation du MCB 102 :

o L'alimentation du variateur de fréquence doit étre débranchée.

e Retirer le LCP, la protection borniers et le support du FC 30x.

e Installer I'option MCB 102 dans I'emplacement B.

e Brancher les cables de commande et les placer sur I'étrier du chassis.
o Installer la fixation du LCP et la protection borniers correspondantes.

e Remettre le LCP en place.

o Remettre le variateur de fréquence sous tension.

e Sélectionner les fonctions du codeur au par.

130BA145.10

e Voir aussi description au chapitre Présentation du FC 300, partie Contréleur du PID de vitesse
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Max.

Connecteur | Codeur incrémental Codeur SinCos Description
Désignation Hiperface
X31
1 NC Sortie 24 V
2 NC Sortie 8 V
3 5V CC Sortie 5 V
4 Terre Terre
5 Entrée A +COS Entrée A
6 Entrée inv A REFCOS Entrée inv A
7 Entrée B +SIN Entrée B
8 Entrée inv B REFSIN Entrée inv B
9 Entrée Z +Données RS485 Entrée Z OU +Données RS485
10 Entrée inv Z -Données RS485 Entrée Z OU -Données RS485
11 NC NC Usage ultérieur
12 NC NC Usage ultérieur
(B E I EC \
[C[O]D|D \

5V sur X31.5-12

130BA164.10

Hiperfaces encoder
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O Option relais MCB 105
L'option MCB 105 comprend 3 contacts d’interrupteur unipolaire bidirectionnel et peut
étre installée dans I'emplacement de I'option B.

Données électriques :

Charge max. sur les bornes (CA-1) 1) (charge résistive) ....ccvviiiiiiiiiiiiiiiiinn e 240VCA2A
Charge max. sur les bornes (CA-15) 1) (charge inductive @ cos® 0,4) ...ocvvvvviiviiiieninnnnennnn 240V CAO0,2 A
Charge max. sur les bornes (CC-1) 1) (charge résistive) ......cuvevieiiiiiiiiiiiiiniie e ens 24V CC1A
Charge max. sur les bornes (CC-13) 1) (charge indUCLIVE) ....ccvviiiiriiiiiiiiii e reneneeneans 24V CCO,1A
(O oY [0 011 T U g (=3 o o] o (=TI () IS 5V 10 mA
Vitesse de commutation max. a charge NOMINAle/MIiN. ..iiiiiiiiiii e 6 min-1/20 s

1) CEI 947 parties 4 et 5
Lorsque le kit d’option relais est commandé séparément, il comprend :

e Module relais MCB 105

e Fixation LCP et protection borniers plus grandes

o Etiquette permettant de recouvrir I'accés aux commutateurs S201, S202 et S801
e Bandes de fixation des cables au module relais

L'option relais ne prend pas en charge les variateurs de fréquence FC 302 fabriqués
avant la semaine 50 de lI'année 2004.
Version logiciel min. : 2.03 (par. 15-43).

1\

DISMOUNT RELAY CARD TO ACCESS RS485
TERMINATION (S801) OR CURRENT/VOLTAGE
SWITCHES (5201, $202)

130BA143.10

IMPORTANT
1. L'étiquette DOIT étre placée sur le chassis du LCP, comme illustré (approbation UL).

Avertissement alimentation double
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Comment ajouter I'option MCB 105 :

o L'alimentation du variateur de fréquence doit étre débranchée.

e L'alimentation des connexions sous tension sur les bornes de relais doit étre débranchée.
e Retirer le LCP, la protection borniers et la fixation du LCP du FC 30x.

e Installer I'option MCB 105 dans I'emplacement B.

e Brancher les cables de commande et les fixer a I'aide des bandes fournies.

e Veiller a ce que la longueur de fil attachée soit correcte (voir schéma suivant).

o Ne pas mélanger éléments sous tension (haute tension) et signaux de commande (PELV).
o Installer la fixation du LCP et la protection borniers correspondantes.

e Remettre le LCP en place.

e Remettre le variateur de fréquence sous tension.

o Sélectionner les fonctions de relais aux par. 5-40 [6-8], 5-41 [6-8] et 5-42 [6-8].

N.B. : la zone [6] est le relais 7, la zone [7] est le relais 8 et la zone [8] est le relais 9

Relais 7 Relais 8 Relais 9

112|13|4(5(6|7(8[9 [10]11]12
[ e e ) e e ) e e
O]0|0|0]|0O|0|0|0|O]|0|0|O
130BA162.10 130BA177.10
130BA176.10
NCNC NCNC
6|7]|8[9 [10[11]12 101112 6|7]18[9 [10]11]12
[o][o][e][e][u][0][0) D|Q|D [o][o][e][e][nl[0][0)
PARTIE PARTIE PELV PELV PARTIE PARTIE PARTIE
ACTIVE ACTIVE ACTIVE ACTIVE ACTIVE

Ne pas mélanger éléments basse tension et systémes PELV.
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O Option de secours 24 V MCB 107 (option D)
Alimentation 24 V CC externe

Une alimentation 24 V CC externe peut étre installée pour servir d’alimentation basse tension pour
la carte de commande et toute carte d’option installée. Cela permet a une unité LCP (y compris
réglages des parametres) de fonctionner pleinement sans raccordement au secteur.

Spécification de l'alimentation 24 V CC externe :

Plage tension d’@NtrE ...iv.iiiiiiiiii i 24V CC £15 % (max. 37 Ven 10 s)
L@LoTUT = e R =Y oY =< o - D 2,2 A
(o] oTe [V =T 0 gl o o T= Dt o [V [ ot- | o L PP TPPRTTP 75m
(@1 F=Y o [T or=] oY= Ll 1 AV Z=Te S =T ol < < 10 uF
(o= o B 0 T T T o 10 T =1 1< o o T <0,6s

Les entrées sont protégées.
Numéros des bornes :

Borne 35 : - alimentation 24 V CC externe.
Borne 36 : + alimentation 24 V CC externe.

Procéder comme suit :

1. Retirer le LCP ou le couvercle aveugle
Retirer la protection borniers
3. Retirer la plaque de connexion a la terre et
le couvercle plastique en-dessous
4. Insérer I'option d’alimentation de secours 24 V
CC externe dans I'emplacement prévu a cet effet
5. Installer la plaque de connexion a la terre
6. Fixer la protection borniers et le LCP ou
le couvercle aveugle.

L1'8Z0V80S L

Connexion a l'alimentation de secours 24 V.
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O Résistances de freinage
Les résistances de freinage sont utilisées dans des applications ol des dynamiques élevées sont
nécessaires ou une charge d’inertie importante doit étre freinée. Elles servent a neutraliser
I'’énergie du circuit intermédiaire dans le variateur de fréquence.

Références des résistances de freinage : voir chapitre Commande.

O Montage externe pour LCP
Le panneau de commande local peut &tre Caractéristiques techniques
déplacé vers I'avant d'un boitier métallique a Protection : Avant IP65
I'aide du kit de déport fourni. La protection est Longueur de cable max. entre VLT
IP55. Les vis de fixation doivent étre serrées et unite : 3m
a un couple max. de 1 Nm. Norme de communication : RS 485
2 2 64,5 +0,2
\d \&’ 2.54+0.01
S)
o2 R o
» » o ol i

(5.1£0.01)
D
Min 72(2.8) [

0 v
co
(g
od
c
T

129,5+0,2

130BA138.10 1308A200.10

130BA139.11

O Kit de protection IP 21/IP 4X/ TYPE 1
IP 20/IP 4X top/ TYPE 1 est une protection optionnelle disponible pour les appareils Compact IP 20.
En cas d'utilisation du kit de protection, I'unité IP 20 est améliorée de maniére a
respecter la protection IP 21/ 4X top/TYPE 1.

La protection IP 4X top peut s’appliquer a toutes les variantes FC 30X IP 20 standard.
Pour de plus amples informations, consulter le chapitre Installation.

O Filtres LC
Lorsqu’un moteur est contrélé par un variateur de fréquence, il émet un bruit caractéristique plus
ou moins marqué. Ce bruit, d0 a la construction du moteur, se produit a chaque commutation
de l'onduleur du variateur de fréquence. La fréquence du bruit des résonances correspond
ainsi a la fréquence de commutation du variateur de fréquence.

Pour la série FC 300, Danfoss peut proposer un filtre LC qui atténue le bruit acoustique du moteur.

Ce filtre réduit le temps de rampe d’accélération de la tension, la tension de pointe UpoInTE €t le
courant d’ondulation AI du moteur de maniére a ce que le courant et la tension soient pratiquement
sinusoidaux. Le bruit acoustique du moteur est ainsi réduit au strict minimum.

Le courant d’ondulation des bobines du filtre LC génére aussi un certain bruit. Remédier au
probléme en intégrant le filtre dans un boitier ou similaire.
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O Systéme de configuration du variateur
Il est possible de concevoir un variateur de fréquence FC 300 selon les exigences de
I'application a l'aide du systéme de numéros de code.

Pour la série FC 300, I'on peut commander une version standard ou une version intégrant des options en
envoyant une chaine de code du type décrivant le produit au service commercial Danfoss, a savoir :

FC-302PK75T5E20H1BGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO

La signification des caractéres de la chaine se trouve dans les pages contenant les numéros
de code au chapitre Sélection du VLT. Dans I'exemple ci-dessus, un Profibus DP V1 et une
option de secours 24 V sont inclus dans le variateur.

Les numéros de code pour les variantes standard FC 300 se trouvent aussi dans le chapitre Sélection du VLT.

A partir du systéme de configuration du variateur sur Internet, I'on peut configurer le variateur adapté
a l'application et générer la chaine de code du type. Si la variante a déja été commandée une fois
par le passé, le systéme de configuration génére automatiquement une référence de vente a huit
chiffres. Cette référence peut étre fournie au service commercial le plus proche.

Par ailleurs, I'on peut établir une liste de projet comportant plusieurs produits et

I’envoyer a un représentant de Danfoss.

Le systeme de configuration du variateur se trouve sur le site Internet : www.danfoss.com/drives.
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O Code de type du formulaire de commande

E

FC-30| P T |E[ | H XIXIXSIXIXIXX D | =
o
T y A A A A A A A A A A y A A g
Série _de variateur I
Puissances Options D 8
par ex. 6008 %)
H xH °
K25 — Tenslon secteur [ 0]
K37 2
E;: ] 4 Options C
1 5 XX
1K1 — 3 X
1K5
renil Boitier X
3K0 |— 20 X
3K7 | 21 1 0|
4K0 |— 55 L 1]
5K5 — Variante matériel |
7K5 — Filtre RFI 0 |
1 —
H ]
M Erein Options B
B | X
~ Unité de commande (LCP) %
N 6]
L G ] Options A
Revétement conforme X |
X AN
1 0 |
c 4
—— Réservé z
Logiclel
L] X
XXX
74
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A4 DeviceNet
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CX Pas d’options

Pas d’options
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DO Option de secours 24 V CC MCB 107
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Commande

o Numéros de commande

O Numéros de code : options et accessoires

Kit IP21/4X top/TYPE 1 Protection, chassis de taille A2 : IP21/IP4X top/TYPE 1 130B1122

Ventilateur A2 Ventilateur, chassis de taille A2 130B1009

Sac d’accessoires B Sac d’accessoires, chassis de taille A2 130B0509

Profibus D-Sub 9 Kit de connecteurs pour IP20 130B1112

LCP 102 Panneau de commande local graphique (GLCP) 130B1107

Kit LCP Kit de montage du panneau comprenant LCP graphique, 130B1113
fixations, cable de 3 m cable et joint

Kit LCP Kit de montage du panneau pour tous les LCP, comprenant 130B1117
fixations, cable de 3 m et joint

Option Profibus DP V0O/V1 130B1100 130B1200

MCB 102 Module du codeur 130B1115

MCB 108 Interface sécurisée vers PLC (convertisseur CC/CC) 130B1120

MCB 107 De secours 24 V CC 130B1108 130B1208

Ethernet IP Ethernet maitre 175N2584

Carte de commande 130B1109

Il est possible de commander les options en tant qu’options incorporées en usine, voir

les informations concernant les commandes.

Pour des informations concernant la compatibilité des options de réseau de terrain et d’application
avec des versions logicielles moins récentes, contacter le distributeur Danfoss.

N
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Commande

O Numéros de commandes : résistances
de freinage, 200-240 V CA

2 175U1843 175U1943

1
9 0.095 175U1821 175U1921
0.285 175U1823 . 175U1923

175U1825 . 175U1925

10 -
17501920
0 .
50 .

Numéros de commandes : résistances de freinage, 200-240 V CA

210 Q 200 W 175U0987

150 Q 200 W 175U0989

PK75 0.75 150 150 Q 200 W 175U0989 40.0

P1K1 1.1 100 100 Q 200 W 175U0991 20.0

P2K2 2.2 47 50 Q 200 W 175U0993 9.0

P3KO 3 35 72 Q 200 W 2 x 175009921 12.0

1. Commande par 2 unités.

Angle de montage pour la résistance plate 100 W 175U0011
Angle de montage pour la résistance plate 200 W 175U0009
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Commande

O Numéros de commande : résistances de
freinage, 380-500 V CA

0.065 175U1840 175U1940

2 0.285 17501843 . 17501943
1 0.60 175U1845 . 175U1945

175U1847 . 17501947

620
17501941

10

10

1. Commande par 2 unités.

Numéros de commande : résistances de freinage, 380-500 V CA

PK55 - - 620 Q 100 W 175U1001 -

PK75 0.75 630 620 Q 200 W 175U0982 40.0

P1K1 1.1 430 430 Q 200 W 175U0983 20.0

P2K2 2.2 215 210 Q 200 W 175U0987 9.0

P3KO 3 150 300 Q 200 W 2 x 175U09851 12.0

P5K5 5.5 82 160 Q 200 W 2 x 175U09881 6.5

1. Commande par 2 unités.

Angle de montage pour la résistance plate 100 W 175U0011
Angle de montage pour la résistance plate 200 W 175U0009

N
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Commande —
O Numéros de commande : filtres harmoniques
Les filtres harmoniques servent a réduire les harmoniques du secteur.

e AHF 010 : distorsion de courant de 10 %
e AHF 005 : distorsion de courant de 5 %

I . 175G6600 175G6622 P4KOi P5K5

19 A 10, 15 175G6612 175G6634 P7K5

La correspondance variateur de fréquence/filtre est préalablement calculée d’aprés une tension de
400 V/480 V, une charge moteur typique (quadripolaire) et un couple de 160 %.

0 Numéros de commande : modules de
filtre LC, 200-240 V CA

PK25-P1K5 Format livre IP 20 120 Hz 175720825
PK25-P3K7 Compact IP 20 15,2 A 160% 120 Hz 17520832
N.B. !

En cas d’utilisation de filtres LC, la fréquence de commutation doit étre d’au
moins 4,5 kHz (voir par. 14-01).
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Commande _—

0O Numéros de commande : modules de
filtre LC, 380-500 V CA

PK37-P3K0 Format livre IP 20 17520825

PK37-P7K5 Compact IP 20 16 A/14,5 A 160% 120 Hz 17520832

Pour les filtres LC pour FC 300, 525-600 V, contacter Danfoss.

N.B. !
En cas d’utilisation de filtres LC, la fréquence de commutation doit étre d’au
moins 4,5 kHz (voir par. 14-01).
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Manuel de Configuration du FC 300

— Commande _—
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Manuel de Configuration du FC 300 M
Installation

130BT309.11

o Installation mécanique

O Sac d’accessoires
Les piéces suivantes sont incluses dans le
sac d’accessoires du FC 300.

1 + 2 disponibles uniquement avec les unités
munies du hacheur de freinage.

Il n'y a qu’un seul connecteur de relais pour le FC 301. i
o)

83
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Manuel de Configuration du FC 300

— Installation —

O Kit de protection IP 21/Type 1

A - Couvercle supérieur

B - Bord

C - Base

D - Couvercle inférieur

E - Vis

Placer le couvercle supérieur comme illustré.
Si une option A ou B est utilisée, le bord
doit recouvrir I'entrée supérieure. Placer la
base C a la base du variateur et utiliser les

colliers présents dans le sac d’accessoires pour

correctement attacher les cables. Orifices pour
presse-étoupe :

Taille A2 : 2x PG16 ('2") 3xPG21 (3/4")

Taille A3 : 3xPG16 (%2") 3xPG21 (3/4")

'
NORTEND; 12087324

Chaéssis de Chéssis de
taille A2 taille A3
0,25-2,2 kW 3,0-3,7 kW
(200-240 V) (200-240 V)
0,37-4,0 kW 5,5-7,5 kW
(380-500 V) (380-500 V)

0,75-7,5 kW

550-600 V'

\

Hauteur de la
A 268 mm 268 mm

plaque arriére

Distance entre les
a 257 mm 257 mm

trous de fixation

Largeur de plaque
9 plaa B 90 mm 130 mm

arriére

Distance entre les
b 70 mm 110 mm
trous de fixation

De la plaque arriére

C 220 mm 220 mm

a l'avant
Avec |'option A/B
Sans options

220 mm
205 mm

220 mm |
205 mm |

{

C 8,0 mm 8,0 mm ~—~— /

d g 11 mm @ 11 mm T, 13087303
e @ 5,5 mm g 5,5 mm

f 6,5 mm 6,5 mm

FC 300 IP20-voir tableau pour I'encombrement.

8

D
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Installation —

Kit de protection IP 21/IP 4X/ TYPE 1

Le kit de protection IP 21/IP 4X/ TYPE 1 comporte
une feuille métallique et une partie en plastique.
La feuille métallique sert de plaque de liaison pour
les conduites et est fixée a la base du radiateur.
La partie en plastique sert de protection pour

les éléments sous tension des fiches.

Hauteur A 375 mm 375 mm
Largeur B 90 mm 130 mm
Profondeur du
fond, de la
plaque arriére

a l'avant
Profondeur

de la partie
supérieure, de
la plaque arriere
a l'avant (sans 4
option)
Profondeur
de la partie Encombrement du kit de protection IP 21/IP 4x/TYPE 1

C 202 mm 202 mm

D 207 mm 207 mm

130BT316

supérieure, de
la plaque arriere
a l'avant (avec
option)

D 222 mm 222 mm

Pour l'installation d'IP 21/IP 4X/TYPE 1 dessus et
fond, voir le Guide des options fourni avec le FC 300.

1. Trous a forer selon les mesures données.
2. Vous devez prévoir des vis convenant a la surface sur laquelle vous voulez monter
le FC 300. Resserrez les quatre vis.

v

Le FC 300 IP20 permet une installation cOte a cote. En raison de la nécessité de refroidissement, il doit y
avoir un minimum de passage d’air libre de 100 mm au-dessus et en-dessous du FC 300.

85
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Installation —

O Exigences de sécurité de l'installa-
tion mécanique

Porter une attention particuliére aux exigences applicables au montage en armoire et au
montage externe. Ces régles doivent étre impérativement respectées afin d’éviter des blessures
. graves, notamment dans le cas d’installation d’appareils de grande taille.

Le variateur de fréquence est refroidi par circulation d’air.

Afin d’éviter la surchauffe de I'appareil, s’assurer que la température de I'air ambiant ne dépasse pas
la température maximale indiquée pour le variateur de fréguence et que la température moyenne
sur 24 heures n’est pas dépassée. Consulter la température maximale et la température moyenne
sur 24 heures au paragraphe Déclassement pour température ambiante.

Si la température ambiante est comprise entre 45 °C et 55 °C, un déclassement du variateur de
fréquence est opportun. Voir Déclassement pour température ambiante.

La durée de vie du variateur de fréquence est réduite si I’'on ne tient pas compte de ce déclassement.

O Montage externe
Les kits IP21/IP4X top/TYPE 1 ou les unités IP54/55 (en prévision) sont recommandés pour le montage externe.

86
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Manuel de Configuration du FC 300

— Installation —

o Installation électrique

N.B. !
Cables, généralités

Il faut toujours se conformer aux réglementations nationales et locales con-

cernant les sections de cable.

0 Connexions au Secteur et a la Terre

1.

N.B. !
La fiche de connexion électrique
peut étre retirée.

Assurez-vous que le FC 300 est mis correctement
a la terre. Connectez-vous a la terre (borne
95). Utilisez la vis du sac d’accessoires.

Placez la fiche de connexion 91, 92, 93 du

sac d’accessoires sur les bornes étiquetées
MAINS a la base du FC 300.

Connecter les cables secteur au connecteur

de fiche secteur.

Le cable de terre doit avoir une section
minimale de 10 mm?2 ou étre composé de

@  deux fils avec terminaisons séparées.

N.B. !

Vérifiez que la tension secteur correspond
a la tension secteur de la plaque
signalétique du FC 300.

Ne connectez pas d'unités de 400 V
avec des filtres RFI a l'alimentation
secteur avec une tension entre la phase

et la terre de plus de 440 V. Pour le secteur INT
et la terre delta (conducteurs d’alimentation de
transformateur)la tension secteur peut dépasser
440 V entre la phase et la terre.

130BT301

Comment se connecter au secteur et a la terre.

| 130BA026.10

Alimen— 91 (L1)
tation 92 (L2)
triphasée 93 (L3)

£ Teg
I

Bornes pour secteur et prise de terre.
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Manuel de Configuration du FC 300

_ Installation

0 Raccordement du moteur

Le cable du moteur doit étre blindé/armé.

L'utilisation d’un cable non blindé/non
armé n’est pas conforme a certaines

exigences CEM. Pour plus d’informations,
voir les Prescriptions CEM.

1.

Fixer la plaque de connexion a la terre
a la base du FC 300 avec les vis et les
rondelles du sac d’accessoires.

Fixer le cable moteur aux bornes 96

(U), 97 (V), 98 (W).

Raccorder a la mise a la terre (borne 99)
de la plaque de connexion a l'aide des vis
fournies dans le sac d’accessoires.
Insérer les bornes 96 (U), 97 (V), 98
(W) et le cable moteur dans les bornes
étiquetées MOTEUR.

Fixer le cable blindé a la plague de connexion
a l'aide des vis et des rondelles fournis
dans le sac d’accessoires.

Tous les types de moteurs standard asynchrones
triphasés peuvent étre connectés au FC 300. Les
moteurs de petite taille ont généralement une
connexion étoile (230/400 V, D/Y). Les moteurs de
grande taille sont montés en triangle (400/690 V,
D/Y). Se référer a la plaque signalétique du moteur
pour le mode de connexion et la tension corrects.

N .

88
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u v

Oo0—e—o0

u v W

96 97 98 96 97
Y A

175ZA114.10

Sur les moteurs sans papier d’isolation de phase ou autre renforcement d’isolation
convenant a un fonctionnement avec alimentation de tension (par exemple un variateur
de fréquence), placer un filtre LC a la sortie du FC 300.
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Installation —
N° 96 97 98 Tension moteur 0 a 100%
U \ W de la tension secteur.
3 fils hors du moteur
VL:IIZ \J; \\//Vzl 6 fils hors du moteur, connexion en triangle
Ul Vi1 W1 6 fils hors du moteur, connexion étoile
U2, V2, W2 a interconnecter séparément
(bloc de bornes optionnel)
N° 99 Mise a la terre
PE

O Cables moteur
Voir le chapitre Caractéristiques générales pour le bon dimensionnement de la section
et de la longueur des cables moteur. Il faut toujours se conformer aux réglementations
nationales et locales concernant les sections de cable.

o Utiliser un cable moteur blindé pour se conformer aux prescriptions d’émissions CEM, a
moins d’une mention contraire pour le filtre RFI utilisé.
e Garder le cable moteur aussi court que possible pour réduire le niveau sonore et les courants de fuite.
e Relier le blindage du cable moteur a la plaque de découplage du FC 300 et a I'armoire métallique du moteur.
o Réaliser les connexions du blindage avec la plus grande surface possible (bride de cable).
Utiliser pour cela les dispositifs d’installation fournis dans le FC 300.
« Eviter le montage avec des extrémités de blindage torsadées (queues de cochon), ce
qui gacherait les effets du blindage a haute fréquence.
e Sile montage d'un isolateur de moteur ou d’un relais moteur impose une découpe du blindage,
le blindage doit étre continué avec la plus faible impédance HF possible.
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Installation —

O Protection thermique du moteur
Raccordement d’un dispositif de protection thermique (PTC ou contact NF Klixon) :

Utilisation d’une entrée digitale et du 24 V

130BA151.10

>
comme alimentation : & 2
i , L. < oo INACTIF
Exemple : le variateur de fréquence disjoncte 12]13)18[19127]20] 32/ 3320/ 37/
lorsque la température du moteur est trop élevée 8IS 8 2 8 9

Configuration des parameétres :

Par. 1-90 Arrét thermistance [2] % - _

Par. 1-93 Entrée digitale [6] NTC/Thermistance sk sk R

Utilisation d’une entrée digitale et du 10 V

>
o
comme alimentation : T
. , .. 39|42|50(53|54|55
Exemple : le variateur de fréquence disjoncte slieieiellelie;
lorsque la température du moteur est trop élevée [slfeljvjie]felle]
Configuration des paramétres : — macTie
Par. 1-90 Arrét thermistance [2] g"gug‘g‘g@‘g@gug
Par. 1-93 Entrée digitale [6] le]le)ls)le}felle]ls}lo]le)/e]

il ACTIF L
R

NTC/Thermistance <800 Q >2.7kQ

Utilisation d’une entrée analogique et du 10 -

. . 9 130BA153.10
V comme alimentation : &

. , P 39|42|50(53|54|55
Exemple : le variateur de fréquence disjoncte leleieiielle] INACTIF
lorsque la température du moteur est trop élevée OOPIODIO
Configuration des parameétres :
Par. 1-90 Arrét thermistance [2]
Par. 1-93 Entrée ANA 54 [2] heme >
Y . h i <3.7 k@

(Aucune source de référence ne doit NTC/Thermistance >3740

étre sélectionnée)

90
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Installation —

O Installation électrique des ciables moteur

N.B. !
Si un cable non blindé est utilisé, certaines exigences CEM ne seront pas respectées.
Le céble moteur doit étre blindé afin de se conformer aux prescriptions d’émission CEM, a moins
d’une mention contraire pour le filtre RFI. Utiliser un cable moteur aussi court que possible
pour réduire au strict minimum le niveau d’interférences et les courants de fuite.
Raccorder le blindage du cable moteur au boitier métallique du variateur de fréquence et a celui du
moteur. Réaliser les connexions du blindage avec la plus grande surface possible (collier pour cable).
Les différents dispositifs de montage des variateurs de fréquence le permettent.

Blindage des cables

Eviter les extrémités blindées torsadées (queues de cochon) car elles détériorent Ief-

fet de blindage aux fréquences élevées.

Si le montage d’un disjoncteur ou d’un contacteur moteur impose une telle interruption, continuer
le blindage en adoptant une impédance HF aussi faible que possible.

Longueur et section des cables

Le variateur de fréquence a été testé avec un cable d’une longueur et d’une section données.
En augmentant la section du cable, la capacité - et donc le courant de fuite - augmente d’ou la
nécessité de réduire la longueur du cable de fagon correspondante.

Fréquence de commutation
Lorsque des variateurs de fréquence sont utilisés avec des filtres LC pour réduire le bruit acoustique d'un
moteur, régler la fréquence de commutation conformément aux instructions pour filtre LC au par. 14-01.

Conducteurs en aluminium

Les conducteurs en aluminium ne sont pas recommandés. Les bornes peuvent accepter des
conducteurs en aluminium mais la surface de ceux-ci doit étre nettoyée et I'oxydation éliminée
a l'aide de vaseline neutre sans acide avant tout raccordement.

En outre, la vis de la borne doit étre serrée a nouveau deux jours aprés en raison de la
souplesse de I'aluminium. Il est essentiel de maintenir la connexion étanche aux gaz sous
peine de nouvelle oxydation de la surface en aluminium.

O Fusibles
Protection des dérivations :
Afin de protéger l'installation contre les risques électriques et d’incendie, toutes les dérivations d’une
installation, d’un appareillage de connexion, de machines, etc. doivent étre protégées contre les
courts-circuits et les surcourants, conformément aux réglements nationaux et internationaux.

Protection court-circuit :

Le variateur de fréquence doit étre protégé contre un court-circuit pour éviter un danger électrique
ou d’incendie. Danfoss recommande d’utiliser les fusibles mentionnés ci-dessous afin de protéger
le personnel d’entretien ou les autres équipements en cas de défaillance interne du variateur. Le
variateur fournit une protection optimale en cas de court-circuit sur la sortie moteur.

v

'

Protection contre les surcourants :

Prévoyez une protection contre la surcharge pour éviter un danger d’incendie suite a I'échauffement des
cables dans l'installation. Le variateur de fréquence est équipé d’une protection interne contre les surcourants
qui peut étre utilisée comme une protection de surcharge en amont (applications UL exclues). Cf. par. 4-18.
Des fusibles ou des disjoncteurs peuvent étre utilisés en sus pour fournir la protection de surcourant dans
I'installation. Une protection de surcourant doit toujours étre exécutée selon les reglements nationaux.

Pour la conformité aux approbations UL/cUL, des fusibles d’entrée doivent étre
utilisés suivant le tableau ci-dessous.
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Manuel de Configuration du FC 300

— Installation —
200-240 V
) Ferraz- Ferraz-
FC 30X Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse
Shawmut Shawmut
K2-K75 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K1-2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0-3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
380-500 Vv, 525-600 V
. Ferraz- Ferraz-
FC 30X Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse
Shawmut Shawmut
K37-1K5 KTS-R10 JKS-10 Jis-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
2K2-4K0 KTS-R20 JKS-20 J1S-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5-7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R

Les fusibles KTS de Bussmann peuvent remplacer les fusibles KTN pour les variateurs 240 V.
Les fusibles FWH de Bussmann peuvent remplacer les fusibles FWX pour les

variateurs de fréquence de 240 V.

Les fusibles KLSR de LITTEL FUSE peuvent remplacer les fusibles KLNR pour les variateurs 240 V.
Les fusibles L50S de LITTEL FUSE peuvent remplacer les fusibles L50S pour les

variateurs de fréquence de 240 V.

Les fusibles A6KR de FERRAZ SHAWMUT peuvent remplacer les fusibles A2KR pour les variateurs 240 V.
Les fusibles A50X de FERRAZ SHAWMUT peuvent remplacer les fusibles A25X pour les variateurs 240 V.

Pas de conformité UL

Si la conformité a UL/cUL n’est pas nécessaire,
nous recommandons d’utiliser les fusibles
mentionnés ci-dessus qui garantiront la conformité
a la norme EN50178 :

Le non-respect des recommandations peut
endommager inutilement le variateur de fréquence
en cas de dysfonctionnement. Les fusibles doivent
étre placés de maniére a protéger un circuit capable
de délivrer un maximum de 100 000 ampeéresims
(symétriques), 500 V maximum.

K25-K75 10A1) 200-240 V type gG
1K1-2K2 20A1) 200-240 V type gG
3K0-3K7 32A1) 200-240 V type gG
K37-1K5 10A1) 380-500V type gG
2K2-4K0 20A1) 380-500V type gG
5K5-7K5 32A1) 380-500V type gG

1) Taille max. des fusibles-voir les réglementations
nationales et internationales afin de sélectionner
une taille appropriée.
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Manuel de Configuration du FC 300 M

— Installation —

O Accés aux bornes de commande
Toutes les bornes vers les cables de commande
sont localisées sous le couvercle bornier sur la face
avant du FC 300. Enlevez le couvercle bornier a
I'aide d’un tournevis (voir l'illustration).

130BT304

O Installation électrique, bornes de commande

1. Fixez les bornes du sac d’accessoires
a l'avant du FC 300.

2. Connectez les bornes 18, 27 et 37 a +24 V
(borne 12/13) au moyen du cable de commande.

CE

Réglages par défaut :

18 = Démarrage
27 = Lachage
37 = Arrét sécurité NF

130BT306

N.B. !
Pour fixer le cable a la borne :

Dénudez l'isolant sur 9 a 10 mm.

Insérez un tournevis dans le trou carré.
Insérez le cable dans le trou circulaire adjacent.
Retirez le tournevis. Le cable est maintenant ’ 13087312
fixé a la borne.

Ll
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N.B. !
Pour retirer le cable de la borne :

1. Insérez un tournevis dans le trou carré.
2. Retirez le céable.

130BT311

0 Bornes de commande
Bornes de commande (FC 301)

Numéros de référence des schémas :

E/S digitale fiche 8 podles.
Bus RS485 fiche 3 poles.
E/S analogique 6 poles.
Connexion USB.

PN

Bornes de commande (FC 302)

Numéros de référence des schémas :

1. E/S digitale fiche 10 poles.

2. Bus RS485 fiche 3 podles.

3. E/S analogique 6 poles.

4. Connexion USB. 130BA012.11
Bornes de commande

94
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O Installation électrique, cables de commande
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Schéma présentant toutes les bornes électriques.
La borne 37 est I'entrée a utiliser pour 'arrét de sécurité. Pour les instructions relatives a l'installation

de l'arrét de sécurité, se reporter a Installation de I'arrét de sécurité.
* Les bornes 29 et 37 ne sont pas incluses dans le FC 301.

Les cables de commande trés longs et les signaux analogiques peuvent, dans de rares cas
et en fonction de l'installation, provoquer des boucles de mise a la terre de 50/60 Hz, en
raison du bruit provenant des cébles de I'alimentation secteur.

Dans ce cas,

de 100 nF entre I'écran et le chassis.

I'on peut étre obligé de rompre I’écran ou d’insérer un condensateur

Les entrées et sorties digitales et analogiques doivent étre connectées séparément aux entrées communes

du FC 300 (borne 20, 55, 39) afin d'éviter que les courants de terre des deux groupes n’affectent d’autres
groupes. Par exemple, la commutation sur I'entrée digitale peut troubler le signal d’entrée analogique.
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N.B. !
Les cables de commandes doivent
étre blindés/armés.

1. Utiliser une bride du sac d'accessoires pour
relier I'écran a la plaque de connexion a la terre
du FC 300 pour les cdbles de commande.

Voir le chapitre Mise a la terre des cébles de
commande blindés pour la terminaison correcte
des cables de commande.

130BT305

O Commutateurs S201, S202 et S801
Les commutateurs S201 (A53) et S202
(A54) sont utilisés pour sélectionner une

configuration de courant (0-20 mA) ou de tension (N
(-10-10 V) des bornes d’entrée analogiques D =

respectivement 53 et 54.
Le commutateur S801 (BUS TER.) peut étre DDDD
utilisé pour mettre en marche la terminaison sur S
le port RS-485 (bornes 68 et 69). @QQ 1
=N e
Voir le schéma Diagramme montrant toutes QOO0 11l
les bornes électriques dans la section / L__l
Installation électrique. BUSTER.  asg agg
E Ul Ueg "‘
e
VLT

130BT310

\.

0 Couples de serrage

Resserrez les bornes de puissance, de secteur, de
freinage et de terre avec les couples suivants:

¥

Moteur, secteur, frein, 2-3
Bus CC

Terre, 24 V CC 2-3
Relais, retour filtre CC 0.5-0.6

96 MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

_ Installation

O Programmation finale et test

Danfitt

Pour tester le process et s’assurer que le variateur de fréquence fonctionne, procéder comme suit.

étape 1. Localiser la plaque signalé-
tique du moteur.

N.B. !

Le moteur est connecté en étoile

(Y) ou en triangle (A). Ces

informations sont localisées sur la
plaque signalétique du moteur.

BAUER D0-73734 ESLINGEN

étape 2. Saisir les données de la plaque i,

signalétique du moteur dans cette

liste de parameétres.

Pour accéder a cette premiére liste, appuyer sur la

touche [QUICK MENU] et choisir Q2 Quick Setup.

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
BFS0-04/009LA4
S/E005A9
1,5 kW
31,5 /min. 400 Y v
1400 /min. 50 Hz
0,60 3,6 A
1,7L
B IP 85 H1/1A
130BT307
Puissance moteur [kW] par. 1-20
ou Puissance moteur [CV] |par._1-21
2. |Tension moteur par. 1-22
3. |Frég. moteur par. 1-23
4. |Courant moteur par. 1-24
5. |Vit.nom.moteur par. 1-25

Etape 3. Activer I'adaptation automatique du moteur (AMA).

L'exécution d'une AMA garantit un fonctionnement optimal.
du diagramme équivalent par modéle de moteur.

1. Relier la borne 37 a la borne 12 (FC 302).

L'’AMA mesure les valeurs

Faire démarrer le variateur de fréquence et activer I'AMA, par. 1-29.
3. Choisir entre AMA compléte ou réduite. En présence d’un filtre LC, exécuter uniquement

I’AMA réduite ou retirer le filtre au cours de la procédure.

4. Appuyer sur la touche [OK]. L'écran affiche "Press.[Hand On] pour act. AMA".
5. Appuyer sur la touche [Hand on]. Une barre de progression indique si ’'AMA est en cours.

Arréter I'’AMA en cours de fonctionnement.

1. Appuyer sur la touche [OFF] - le variateur de fréquence se met en mode alarme et

I’écran indique que l'utilisateur a mis fin a I'AMA.
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AMA réussie

1. L'écran de visualisation indique "Press.OK pour arrét AMA".
2. Appuyer sur la touche [OK] pour sortir de I'état AMA.

Echec AMA

1. Le variateur de fréquence passe en mode alarme. Une description détaillée des
alarmes se trouve au chapitre Dépannage.

2. "Val.rapport" dans [Alarm Log] montre la derniére séquence de mesures exécutée par '’AMA,
avant que le variateur de fréquence n’entre en mode alarme. Ce nombre et la description
de l'alarme aide au dépannage. Veiller a noter le numéro et la description de I'alarme
avant de contacter le service aprés-vente de Danfoss.

N.B. !
L'échec d’'une AMA est souvent d{i au mauvais enregistrement des données
de la plaque signalétique du moteur.

étape 4. Configurer la vitesse limite
et le temps de rampe.

Configurer les limites souhaitées pour la Référence minimale | par._3-02
vitesse et le temps de rampe. Ref. max. par. 3-03
Vit. mot., limite infér. | par. 4-11 ou 4-12

Vit. mot., limite supér. | par. 4-13 ou 4-14

Temps d’‘accél. rampe 1

[s]

par. 3-41

Temps décél. rampe 1

[s]

par. 3-42
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O Installation de I'arrét de sécurité
Pour installer un arrét de catégorie 0 (EN60204)
conformément a la catégorie de sécurité 3
(EN954-1), procéder comme suit :

1. Il faut retirer le cavalier entre la borne 37 et
I'alimentation 24 V CC du FC 302. La coupure
ou la rupture du cavalier n’est pas suffisante.

Il faut I’éliminer complétement afin d’éviter les
courts-circuits. Voir le cavalier sur l'illustration.

2. Raccorder la borne 37 aux 24 V CC par un cable
protégé contre les courts-circuits. L'alimentation
24 V CC doit pouvoir étre interrompue par le
dispositif d’interruption de circuits de catégorie
3 (selon la norme EN954-1). Si ce dispositif et
le variateur de fréquence se trouvent dans le Ponter le cavalier entre la borne 37 et les 24 V CC.
méme panneau d'installation, I'on peut utiliser
un céble standard a la place d'un cable protégé.

3. Le FC 302 doit étre placé dans une armoire IP 54.

130BT314

L'illustration ci-dessous présente une catégorie d'arrét 0 (EN 60204-1) avec une catégorie de sécurité 3
(EN 954-1). Linterruption de circuit est provoquée par le contact d’ouverture de porte. L'illustration
indique aussi comment raccorder une roue libre matérielle qui ne soit pas de sécurité.

Contact de

porte "Roue libre" |Se|CtT'~“'
winl s

-Equip. Sécurité Cat. :
“(Equipement B
. d'ouverture de circuit, -
' évent. Avec entrée d

‘déserrage) ...l FC 302

| Carte de
commande

Cable protégé des court-circuits protégé
(si pas dans l'armoire d'installation)

5Vd<: |
< Onduleur

130BA073.11

Illustration des aspects essentiels d’une installation pour obtenir une catégorie d’arrét 0 (EN
60204-1) avec catégorie de sécurité 3 (EN 954-1).
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O Essai de mise en service de I'arrét de sécurité
Apreés l'installation et le premier fonctionnement, procéder a un essai de mise en service d’une
installation ou d’une application en faisant usage de I'arrét de sécurité du FC 300.
Par ailleurs, procéder a l'essai apres chaque modification de l'installation ou
de l'application dont l'arrét fait partie.
Essai de mise en service :

1. Supprimer l'alimentation 24 V CC de la borne 37 grace au dispositif d’interruption tandis que le moteur
est entrainé par le FC 302 (c.-a-d. que l'alimentation secteur n’est pas interrompue). L'esai est concluant
si le moteur réagit avec une roue libre et que le frein mécanique (s'il est raccordé) est activé.

2. Envoyer ensuite un signal de reset (via bus, E/S digitale ou touche [Reset]). L'essai est concluant si le
moteur reste en état d'arrét de sécurité et que le frein mécanique (s’il est raccordé) reste activé.

3. Appliquer a nouveau la tension 24 V CC a la borne 37. L'essai est concluant si le moteur reste
en état de roue libre et que le frein mécanique (s'il est connecté) reste activé.

4., Envoyer ensuite un signal de reset (via bus, E/S digitale ou touche [Reset]). L'essai
est concluant si le moteur reprend son fonctionnement.

5. L'essai de mise en service est concluant si les quatre stades le sont également.
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o Connexions supplémentaires

O Répartition de la charge
Avec la répartition de la charge, vous pouvez connecter plusieurs circuits CC intermédiaires de FC 300 si vous
complétez Iinstallation en utilisant des fusibles supplémentaires et des bobines CA (voir l'illustration).

$ dl 0 0 [

89 88 89 88 89 88
—r DC+ DC- —r DC+ DC- — DC+ DC-|
— B [ B |/ ¥
— — —
g
——-
—=—"
N.B. !

Les cables de répartition de la charge doivent étre blindés/armés. Si un cable non blindé/non
armé est utilisé, il n‘est pas conforme a certaines exigences CEM.

Notez la présence possible de tensions aux N° | 88 | 89 | Partage de la charge
bornes 88 et 89 allant jusqu‘a 975 V CC. | CC - | CcC + |

O Installation du partage de la charge
Le céble de raccordement doit étre blindé, et la longueur maximale entre le variateur de
fréquence et la barre de courant continu est de 25 métres.

N.B. !

La répartition de la charge nécessite un équipement supplémentaire et implique certaines
précautions a prendre en matiére de sécurité. Pour de plus amples informations, consulter
Instructions relatives au partage de la charge MI.50.NX.YY.

00 Option de raccordement du frein
Le cable de raccordement de la résistance N° | 81| 82| Résistance de freinage
de freinage doit étre blindé. | R- | R+ bornes

1. Utilisez des étriers de serrage pour relier le blindage a I'armoire métallique du variateur de
fréquence et a la plaque de connexion a la terre de la résistance de freinage.
2. Dimensionnez la section du cable de freinage en fonction du courant de freinage.

N.B. !
Des tensions jusqu’a 975 V CC (a 600 V CA) peuvent se produire entre les bornes.
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N.B. !

En cas d’apparition d'un court-circuit dans la résistance de freinage, empéchez la perte de puissance
dans la résistance en utilisant un interrupteur de secteur ou un contacteur afin de déconnecter

le variateur de fréquence du secteur. Seul le variateur de fréquence peut controler le contacteur.

0 Raccordement de relais

Pour définir le relais de sortie, voir le groupe N° | 01 - 02 | Etablissement (normalement
de parameétre 5-4* Relais. ouverte)
01 - 03 | Interruption (normalement
fermée)
04 - 05 | Etablissement (normalement
ouverte)
04 - 06 | Interruption (normalement
fermée)

T1'620v80¢L

Bornes pour la connexion de relais.
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O Sortie relais
Relais 1

240Vac, 2A
e Borne 01 : commun

e Borne 02 : normalement ouvert 240 V CA
e Borne 03 : normalement fermé 240 V CA

240Vac, 2A

Relais 2 (FC 302 uniquement) 400Vac. 2A

e Borne 04 : commun
e Borne 05 : normalement ouvert 400 V CA
e Borne 06 : normalement fermé 240 V CA

130BA047.10

Les relais 1 et 2 sont programmés aux
par. 5-40, 5-41 et 5-42.

Relais de sortie complémentaires grace au
module d’options MCB 105.

O Montage des moteurs en paralléle
Le variateur de fréquence peut commander
plusieurs moteurs montés en paralléle. La valeur NP <
du courant total consommé par les moteurs ne ooohocc: E):
doit pas dépasser la valeur du courant de sortie [
nominal Iinv du variateur de fréquence.

Cela n’est recommandé que lorsque VVCplus
est sélectionné au par. 1-01. 7

LC filter

ey
(=
{0200

0000

130BA170.10

Des problémes peuvent survenir au démarrage et a vitesse réduite si les dimensions de moteur
sont tres différentes, parce que la résistance ohmique relativement grande dans le stator des petits
moteurs entraine une tension supérieure au démarrage et a vitesse réduite.

Dans les systémes comportant des moteurs montés en paralléle, la protection thermique électronique
interne (ETR) du variateur de fréquence n’est pas utilisable en tant que protection de chaque moteur. Une
protection additionnelle du moteur doit étre prévue, p. ex. des thermistances dans chaque moteur ou dans
les relais thermiques individuels. (Les disjoncteurs ne représentent pas une protection appropriée).
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N.B. !

Quand les moteurs sont connectés en paralléle, le par. 1-02 Adaptation automatique
du moteur (AMA) ne peut pas étre utilisé et le par. 1-01 Caractéristiques du couple
doit étre positionné sur Caractéristiques spéciales du moteur.

0 Sens de rotation du moteur

’ I3 . \ o——oe—0
Le réglage effectué en usine correspond a une U v ow %
rotation dans le sens horaire quand la sortie du T T T
variateur de vitesse est raccordée comme suit. o 97 98
Borne 96 reliee a la phase U .
Borne 97 reliée a la phase V Uvow %
Borne 98 reliée a la phase W T %

96 97 98 2

Le sens de rotation peut étre modifié par
inversion de deux phases moteur.

O Protection thermique du moteur
Le relais électro-thermique du FC 300 a recu une certification UL pour la protection d’'un moteur unique,
lorsque le parametre 1-26 Protection thermique du moteur est positionné a Alarme ETR et le paramétre 1-23
Courant moteur Iy, y est positionné au courant nominal du moteur (voir plaque signalétique du moteur).

O Installation du cable de la résistance
de freinage
(Uniquement pour variateurs commandés avec option hacheur de freinage)

Le cable de raccordement de la résistance de freinage doit étre blindé.

1. Relier le blindage a la plaque conductrice N° Fonction
arriére du variateur de fréquence et au boitier 81, 82 Bornes de résistance de
métallique de la résistance de freinage a freinage

I'aide de colliers pour cable.
2. Dimensionner la section du céble de la résistance
de freinage en fonction du couple de freinage.

Voir Instructions de freinage, MI.90.FX.YY et MI.50.SX.YY, pour plus de détails sur une installation sans danger.

N.B. !
Selon la tension d’alimentation, des tensions pouvant atteindre 960 V CC
peuvent se produire aux bornes.

¥
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O Raccordement du bus RS 485
Un ou plusieurs variateurs de fréquence peuvent

étre raccordés a un contréleur (ou maitre) a l'aide
de l'interface normalisée RS 485. La borne 68 est

raccordée au signal P (TX+, RX+) tandis que la
borne 69 est raccordée au signal N (TX-,RX-).

Utiliser des liaisons paralléles pour raccorder

plusieurs variateurs de fréquence au méme maitre.

130BA060.11

SISlse]
20
{0800

0000,

68| |69 68| (69 68| 69

+

RS 232
[© Use
RS 485

Afin d'éviter des courants d’égalisation de potentiel dans le blindage, relier celui-ci a la
terre via la borne 61 reliée au chéssis par une liaison RC.

Terminaison du bus

Le bus RS 485 doit &tre terminé par un réseau de résistances & chaque extrémité. A cette fin,
mettre le commutateur S801 de la carte de commande sur ON.
Pour de plus amples informations, voir Commutateurs S201, S202 et S801.

O Comment connecter un PC au FC 300
Pour contréler le variateur de fréquence a partir
d’un PC, installer le logiciel MCT 10.
Le PC est connecté via un cable USB standard
(hote/dispositif) ou via I'interface RS485
comme illustré a la section Connexion du bus
au chapitre Programmation.

O Le logiciel de dialogue du FC 300
Stockage de données dans le PC via le
logiciel de configuration MCT 10:

1. Reliez un PC a l'unité via le port de
communication USB

2. Ouvrez le logiciel de configuration MCT 10

Choisissez "Lire a partir du variateur"

4. Choisissez "Enregistrer sous"

w

Tous les parameétres sont maintenant stockés.
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Connexion USB.

Transfert de données du PC au variateur via
le logiciel de configuration MCT 10:

1. Reliez un PC a l'unité via le port de
communication USB

2. Ouvrez le logiciel de configuration du MCT 10

3. Choisissez "Ouvrir" - les fichiers archivés
seront présentés

4. Ouvrez le fichier approprié

5. Choisissez ™Ecrire au variateur"

Tous les parameétres sont maintenant
transférés au variateur.

Un manuel distinct pour le Logiciel de configuration
MCT 10 est disponible.

105
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O Essai de haute tension
Procéder a un essai de haute tension par court-circuitage des bornes U, V, W, L1, L et L3. Envoyer
au maximum 2,15 kV CC durant une seconde entre ce court-circuit et le chassis.

N.B. !
En cas d’essai de haute tension de toute l'installation, interrompre les connexions
secteur et moteur si les courants de fuite sont trop élevés.

O Mise a la terre de sécurité
Le courant de fuite du variateur de fréquence est important. Lappareil doit étre mis a
la terre correctement par mesure de sécurité.

Le courant de fuite a la terre du variateur de fréquence dépasse 3,5 mA. Afin de s’assurer que le cable
de prise de terre a une bonne connexion mécanique au cable de terre (borne 95), la section du cable
doit étre d’au moins 10 mm?2 ou étre composée de 2 cables de terre nominaux terminés séparément.

O Installation électrique - Précautions CEM
Ce chapitre fournit des directives d’installation des variateurs de fréquence selon de bonnes pratiques.
Respecter ces directives de maniére a étre conforme a la norme EN 61800-3 Environnement premier. Si
I'installation s’effectue selon la norme EN 61800-3 Environnement second , c.-a-d. pour des réseaux
industriels ou dans une installation qui posséde son propre transformateur, il est acceptable de
s'écarter de ces directives, sans que cela ne soit recommandé. Voir aussi les paragraphes Marquage
CE, Aspects généraux des émissions CEM et Résultats aux essais CEM.

Bonnes pratiques permettant de garantir une installation électrique conforme aux normes CEM :

o N'utiliser que des cables moteur et des cables de commande tressés et blindés. Le blindage doit assurer
une couverture minimale de 80 %. le matériel de blindage doit étre métallique, généralement (sans s'y
limiter) en cuivre, aluminium, acier ou plomb. Les cables secteur ne sont sujets a aucune condition.

e Les installations utilisant des conduits métalliques rigides ne doivent pas nécessairement utiliser
du cable blindé, mais le cdble moteur doit étre installé dans un conduit séparé des cables
de commande et secteur. La connexion compléte du conduit entre I'unité et le moteur est
requise. La performance des conduits souples au regard des normes CEM varie beaucoup,
et des informations doivent étre obtenues aupres du fabricant.

e Raccorder le blindage/le conduit a la terre aux deux extrémités pour les cables moteur ainsi
que pour les cables de commande. Dans certains cas, il est impossible de connecter le blindage
aux deux extrémités. Dans ce cas, il est important de connecter le blindage au variateur de
fréquence. Voir aussi Mise a la terre de cédbles de commande tressés / blindés.

« Eviter de terminer le blindage par des extrémités torsadées (queues de cochon). Une terminaison de
ce type augmente lI'impédance des hautes fréquences du blindage, ce qui réduit son efficacité dans les
hautes fréquences. Utiliser des colliers pour cable basse impédance ou des presse-étoupe CEM a la place.

« Eviter, lorsque cela est possible, d’utiliser des cables moteur ou de commande non
blindés dans les armoires renfermant les variateurs.

Laisser le blindage aussi prés que possible des connecteurs.

Lillustration montre un exemple d’installation électrique d’un variateur de fréquence IP 20 conforme
aux normes CEM. Le variateur de fréquence a été inséré dans une armoire d‘installation avec
contacteur de sortie et connecté a un PLC qui, dans cet exemple, est installé dans une armoire
séparée. Un autre mode d’installation peut assurer une performance conforme aux normes CEM,
pourvu que les directives de bonnes pratiques ci-dessus soient suivies.

Si I'installation n’est pas exécutée selon les directives et lorsque des cables et fils de commande non
blindés sont utilisés, certaines conditions d’émission ne sont pas remplies, bien que les conditions
d’'immunité soient, elles, respectées. Voir le paragraphe Résultats aux essais CEM.
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PLC, etc. Panneau -
| 3
3
d B ) 0
BHB
B 00O
R Sortie de relais
(50000000000 |
00O
PLC
Rail de mise
a la terre
—
Retirer I’isolation
" g G du cdable
[Min. 16 mm2 A eI
Cable de
compensation
e Installer tous les
o cdbles sur un
Cébles de commande coté de panneau
i { J
A e >
_?’::f‘ar;f:rem::rgbfego —] |- Cables moteur
de commande,
cl@bles moteur et - >
Alimentation secteur cables secteur
L1 Y
L2 T J
L3
PE N~ !
Moteur @ 3 phases avec
Protection terre renforcée mise Q@ la terre renforcée

Installation électrique d’un variateur de fréquence IP 20 conforme aux normes CEM.
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O Utilisation de cdbles selon criteres CEM
Danfoss recommande les cables blindés tressés pour assurer aux cables de commande une immunité
conforme aux normes CEM et aux cables moteur une émission conforme aux normes CEM.

La capacité d'un cable de réduire le rayonnement de bruit électrique est déterminée par I'impédance
de transfert (Z7). En régle générale, le blindage des cables est congu pour réduire le transfert de bruit
électrique, et un blindage avec une valeur d'impédance de commutation (Z7) plutét faible est plus
efficace qu’un blindage avec une valeur d'impédance de commutation (Z1) plus élevée.

Limpédance de transfert (Z7) est rarement indiquée par les fabricants de cables, mais il est souvent
possible d’en faire une estimation en évaluant la construction physique du cable.

Limpédance de transfert (Z1) peut étre évaluée sur la base des facteurs suivants :

- Conductibilité du matériel blindé.

- Résistance de contact entre les différents conducteurs de blindage.

- Couverture du blindage, c’est-a-dire la surface physique du céble recouverte par
le blindage, souvent exprimée en pourcentage.

- Type de blindage, c’est-a-dire tressé ou torsadé.

a. Blindage aluminium sur fil en cuivre. 'n':gfrdn"/'”mie de fransfert, Z; 2
b. Fil cuivré torsadé ou fil d’acier blindé. 103 %
c. Fil d'acier tressé en une seule couche avec &~
divers taux de couverture de blindage. 10
C’est le cable de référence Danfoss.
d. Fil cuivré tressé en deux couches. 103
e. Deux couches de fil cuivré avec couche
intermédiaire magnétique, blindée. 102 4
f. Cable gainé de cuivre ou d’acier.
g. Conduite de plomb avec 1,1 mm 10

d’épaisseur de paroi.

no-3 \
0,01 0,1 1 10 100 MHz

175ZA166.13 @E A

Plus la valeur de Zt est faible, meilleures sont les

performances de blindage du céble

<
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O Mise a la terre des cables de commande blindés
En regle générale, les cables de commande doivent étre blindés tressés et le blindage doit étre relié
au chéssis métallique de I'unité a l'aide de colliers pour cable aux deux extrémités.

Le schéma ci-dessous montre comment effectuer une mise a la terre correcte
et ce qu'il faut faire en cas de doute.

; . API, etc.
a. Mise a la terre correcte FC

Les cables de commande et de communication
série doivent étre installés a I'aide de colliers ﬁ
aux deux extrémités afin d’assurer le meilleur

contact électrique possible.

b. Mise a la terreincorrecte
Ne pas utiliser des extrémités de cable torsadées AL efc. <
(queues de cochon) car elles augmentent
I'impédance du blindage aux fréquences élevées.

c. Protection concernant le potentiel de
terre entre PLC et VLT
En cas de différence de potentiel entre le
variateur de fréquence et le PLC (etc.), il peut
se produire un bruit électrique qui perturbe
I’ensemble du systéme. Remédier a ce
probleme en installant un cable d’égalisation
a cb6té du cable de commande. Section
min. du cable : 16 mm2.

d. Boucles de mise a la terre de 50/60 Hz
En présence de cables de commande trés longs,
il peut apparaitre des boucles de mise a la terre
de 50/60 Hz. Remédier a ce probléme en reliant APl efc.
I'une des extrémités du blindage a la terre via
un condensateur 100 nF (fiches courtes).

e. Cables pour la communication série
Eliminer les courants parasites basse fréquence
entre deux variateurs de fréquence en reliant
I'une des extrémités du blindage a la borne
61. Cette borne est reliée a la terre via
une liaison RC interne. Utiliser une paire
torsadée afin de réduire I'interférence mode
différentiel entre les conducteurs.

1%

0305030088
090090009
(ST o]

I 0000 ‘I
RIS
e
Rz
(R
LR

o =

E PE

- Cable de compensation

130BA051.11
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O Perturbations alimentation secteur/Har-
moniques
Un variateur de fréquence consomme un courant Courants Ih Is I7
non sinusoidal qui accroit le courant d’entrée Irms. harmoniques
Un courant non sinusoidal peut étre transformé a Hz 50Hz 250 Hz 350
I'aide d'une analyse de Fourier en une somme de Hz
courants sinusoidaux de fréquences différentes,
c’est-a-dire en courants harmoniques Iy différents
dont la fréquence de base est égale a 50 Hz :
Les courants harmoniques ne contribuent pas //-\\
directement a la consommation de puissance % S‘Z (/ \) L ®_
mais ils augmentent les pertes thermiques de \\-/ T
I'installation (transformateurs, cables). De ce ~
fait, dans les installations caractérisées par 178HAz4.00
un pourcentage élevé de charges redressées,
maintenir les courants harmoniques a un niveau
faible afin d’éviter la surcharge du transformateur
et la surchauffe des céables.
N.B. !
Certains courants harmoniques sont susceptibles de perturber les équipements de
communication reliés au méme transformateur ou de provoquer des résonances dans les
connexions avec les batteries de correction du facteur de puissance.
Comparaison entre les courants harmoniques __ courantdentrée
et le courant d’entrée RMS : %’:MS é:g
Is 0.4
Iz 0.2
T11-49 < 0,1

Pour produire des courants harmoniques bas, le variateur de fréquence est doté en standard de bobines
de circuit intermédiaire. Cela permet généralement de réduire le courant d’entrée I rms de 40 %.

La distorsion de tension de I'alimentation secteur dépend des courants harmoniques multipliés par
I'impédance secteur a la fréquence concernée. La distorsion de tension totale THD est calculée
a partir de chacun des courants harmoniques selon la formule :

; 2 2 2 \
[0/ /' ,T . Jy' /' ) Sl ’7
THD/c—\/C_5+[T+ +U (LN/(ch>
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O Appareil a courant résiduel.
L'on peut utiliser des relais RCD, des mises a la terre multiples ou une mise a la terre en tant que
protection supplémentaire, a condition de respecter les normes de sécurité locales.

Un défaut de mise a la terre peut introduire une composante continue dans le courant de fuite.

Si des relais RCD sont utilisés, vous devez respecter les réglementations locale.. Les relais doivent convenir
a la protection d’équipements triphasés avec pont redresseur et décharge courte lors de la mise sous
tension, voir chapitre Courant de fuite a la terre pour obtenir de plus amples informations.
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Exemples d’application

D
g

O Marche/arrét

Borne 18 = marche/arrét par. 5-10 [8] Démarrage = o
Borne 27 = Inactif par. 5-12 [0] Inactif o =
(Défaut Lachage) % f z‘
Borne 37 = arrét en roue libre (sécurité) 12] 1318 [ 18] 27] 28] 32] 53] 20]57]
0|o|o|o|olololo|olo
Par. 5-10 Entrée digitale = Démarrage (défaut) Hou?ﬂou L0000
Par. 5-12 Entrée digitale = ldchage (défaut) Al %

Marche/arrét Arrét de sécurité

Vitesse

Marche/arrét
(18)

O Marche/arrét par impulsion = o
Borne 18 = marche/arrét par. 5-10 [9] o
Impulsion démarrage % f f
Borne 27 = arrét par. 5-12 [6] Arrét NF 1] T3] 18] 027291 52] 3920157

- A i AL it olo|o|olo O|0|o

Borne 37 = arrét en roue libre (sécurité) [lellalsltolislslslel
g . . . \

Par. 5-10 Entrée digitale = impulsion démarrage ﬁl % %

Par. 5-12 Entrée digitale = arrét NF Warche Arrec et e

Vitesse

woretn] ] e
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O Référence potentiomeétre
Référence de tension via un potentiométre.

130BA154.10

<
£
Par. 3-15 Ress. Réf. 1 [1] = Entrée ANA 53 3
Par. 6-10 Ech.min.U/born.53 = 0 volt 3 1
Vitesse tr/min +
Par. 6-11 Ech.max.U/born.53 = 10 volts R STEle0E35a5s
Par. 6-14 Val.ret./Réf.bas.born.53 = 0 tr/min olo0|o00
Par. 6-15 Val.ret./Réf.haut.born.53 OO 0POD
= 1500 tr/min fi:":‘:i
Commutateur S201 = Inactif (U) y > ‘ ‘
Tension de réf. |
/ P6-11 10V :\_,,_,/:
- &
/

O Raccordement du codeur
Le but de cette consigne est de faciliter le processus de raccordement du codeur au FC 302. Avant d’installer le
codeur, seront présentés les réglages élémentaires pour un systéeme de contrdle de vitesse en boucle fermée.

Raccordement du codeur au FC 302

O
a
>
< a
o~ =z
+ < @ o 130BA163.10
12[13[18]19[27[29[32[33]20[37
) e e e e e 24V 8V 5VGND A A B B z Z D D
O|0]0|0 [o)[e][e][e) 1[2[3[4[5[6]7][8]9 [10[11]12
C JIC 1(C 1|C 1(C 1(C 1|C 1(C 1(C 1|C JIC 1(C 1
PO 0 PDD O O|0|P|D[D|D|D|PIPIPIO|O
il
1 :::é
777? [
= 5V encodeur incrémentiel
130BA090.10 [
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O Direction du codeur

La direction de codeur est déterminée par 'ordre des impulsions entrant dans le variateur.
La direction horlogique signifie que le canal A est 90 degrés électriques avant le canal B.
La direction antihorlogique signifie que le canal B est 90 degrés électriques avant A.

La direction déterminée en examinant I'extrémité de |'arbre.

130BA119.10

AL -
UL (@) g
BLI LT

O Systéme de Variateur de Boucle fermée
Un systeme de variateur comprend en général
différents éléments: 00255
{000
e Moteur 0000
o Ajouter =
(Boite de vitesses)
(Freinage mécanique)
¢ AutomationDrive FC 302
o Codeur comme systéme de retour I I
o Résistance de freinage pour un freinage |_ _
dynamique
e Transmission j
e Charge
]
/ \ Moteur
Codeur Frein méc.

130BA120.10

Résistance de freinage

TIInmy

Transmission

Boite de vitesses

Charge

Process élémentaire pour le Controle de vitesse
en boucle fermée du FC 302

Les applications demandant un controle de frein mécanique demanderont nor-

malement une résistance de freinage.
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O Programmation de la limite de couple et d’arrét
Dans des applications avec frein électromécanique externe, p. ex. pour le levage, il
est possible d’arréter le variateur de fréquence via un signal d’arrét 'normal’ et d’activer
simultanément le frein électromécanique externe.
L'exemple de raccordement montre comment programmer le variateur de fréquence.
Le frein externe peut étre relié au relais 1 ou 2, voir paragraphe Commande du frein mécanique. Programmer
la borne 27 sur Lachage [2] ou Lachage et réinitialisation [3] et la borne 29 sur Limite de couple et arrét [27].

Description:
Lorsqu’un ordre d’arrét est actif via la borne 18 et que le variateur de fréquence n’est pas en

limite de couple, le moteur suit la rampe de décélération jusqu’a 0 Hz.

Si le variateur de fréquence est en limite de couple et qu’un ordre d’arrét est activé, la borne
42 Sortie (programmeée sur Limite de couple et arrét [27]) est activée. Le signal envoyé a la
borne 27 | passe de 1 logique’ a ‘0 logique’ et le moteur commence a passer en roue libre,
garantissant ainsi que l'opération de levage s’arréte, méme si le variateur lui-méme ne peut pas
gérer le couple requis (a savoir en raison d’une surcharge excessive).

130BA072.10

- Démarrage/arrét avec la borne 18.

12
Par. 5-10 Démarrage [8]. Ij—ﬁ Par. 5—10
- Arrét rapide avec la borne 27. 19
Par. 5-12 Lachage [2]. 20|
- Borne 29 Sortie 27| Par. 5-12
Par. 3-19 Limite couple et arrét [27]. I:E Par. 5-31
- Borne 1 Relais de sortie bt
Par. 5-40 Commande du frein mécanique [32].
O— Par. 5-40
o— |

e~ ]-]

O Adaptation automatique du moteur Adaptation
automatique du moteur (AMA)
L'’AMA est un algorithme d’essai qui mesure les parameétres électriques du moteur a
I'arrét. Cela signifie que I’AMA ne délivre pas de couple.
L'’AMA est utile pour mettre en ceuvre des systémes ou |'utilisateur veut optimiser le
réglage du variateur de fréquence par rapport au moteur employé. Elle est surtout
utilisée lorsque la valeur par défaut n’est pas suffisante.
Le par. 1-29 permet de choisir une AMA compléete avec détermination de tous les parametres électriques
du moteur ou une AMA réduite avec uniquement détermination de la résistance du stator Rs.
La durée d'une AMA compléte varie de quelques minutes pour les petits moteurs
a plus de 15 minutes pour les gros.

Limitations et conditions préliminaires :

e Pour que I'AMA détermine de maniére optimale les parameétres du moteur, saisir les données exactes
figurant sur la plaque signalétique du moteur aux paramétres 1-20 a 1-26.

o Réaliser ’AMA avec le moteur froid afin d’obtenir la meilleure adaptation du variateur de fréquence.
Plusieurs AMA peuvent entrainer I’échauffement du moteur avec pour résultat une augmentation
de la résistance du stator Rs. Cela n’est normalement pas critique.

e L'AMA ne peut étre exécutée que si le courant nominal du moteur est au minimum de 35 % du courant
nominal de sortie du variateur de fréquence. L'AMA peut étre exécutée sur un seul moteur trop gros.
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« Il est possible d’exécuter un essai d’AMA réduit avec un filtre LC installé. Eviter d’exécuter une
AMA compléte avec un filtre LC. Si un paramétrage général est nécessaire, retirer le filtre LC tout
en exécutant une AMA compléte. A I'issue de ’AMA, réinsérer le filtre LC.

e En cas de couplage de moteurs en paralléle, n‘exécuter qu’une AMA réduite le cas échéant.

« Eviter d’effectuer une AMA compléte lorsque des moteurs synchrones sont utilisés.

Dans ce cas, procéder a une AMA réduite.

o Le variateur de fréquence ne délivre pas de couple au cours d’'une AMA. Au cours d’'une AMA, il
est impératif que I'application ne force pas |'arbre moteur a fonctionner ; I'on sait que cela arrive
p. ex. dans les systémes de ventilation. Cela nuit a la fonction AMA.
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O Contrdoleur Smart Logic
Programmation 01

Le contréleur Smart Logic (SLC, Smart Logic Control) est une nouvelle fonctionnalité fort utile du FC 302.
Dans les applications ol le PLC consiste a générer une séquence simple, le SLC peut prendre en
charge des taches élémentaires a la place de la commande principale.

Le SLC est congu pour agir a partir d'un événement envoyé au FC 302 ou généré dans celui-ci.

Le variateur de fréquence effectue alors I'action préprogrammée.

O Exemple d’application du SLC
Une séquence 1 :
démarrer - accélérer - fonctionner 2 s a la vitesse de référence - décélérer et maintenir arbre jusqu’a arrét.

Réf. max.
P 3-03

Réf.
prédéfinie[0] -1
P 3-10[0]

Réf.
prédéfinie[1]
P 3-10[1] 25 2

Borne 18
P 5-10[démarrage]

\/

130BA157.11

Régler les temps de rampe souhaités aux par. 3-41 et 3-42

tgcenporp[par.1-25]

f"”n’pﬁ = Aveflirfmn]

Régler la borne 27 sur Inactif (par. 5-12)

Régler la référence prédéfinie 0 a la premiére vitesse prédéfinie (par. 3-10 [0]) en pourcentage

de la vitesse de référence max. (par. 3-03). Ex. : 60 %

Régler la référence prédéfinie 1 a la deuxiéme vitesse prédéfinie (par. 3-10 [1] Ex. : 0 % (zéro)).
Régler la temporisation 0 pour une vitesse de fonctionnement constante au par. 13-20 [0]. Ex. : 2 s.

Régler Evénement 0 au par. 13-51 [0] sur Vrai [1]

Régler Evénement 1 au par. 13-51 [1] sur Sur réf. [4]

Régler Evénement 2 au par. 13-51 [2] sur Temporisation 0 [30]
Régler Evénement 3 au par. 13-51 [3] sur Faux [0]

Régler Action 0 au par. 13-52 [0] sur Réf. prédéf. 0 [10]
Régler Action 1 au par. 13-52 [1] sur Tempo début 0 [29]
Régler Action 2 au par. 13-52 [2] sur Réf. prédéf. 1 [11]
Régler Action 3 au par. 13-52 [3] sur Aucune action [1]

118

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300 M

— Exemples d’application —

Commande Evénement 1 Vrai [1]
Démarrer Action 1 Sélectionner Prédéfini [10]

Etat O

Commande
Arréter Evénement 2 Sur référence [4]

Action 2 Tempo début [29]

Evénement 4 Faux [0] Etat 1
Action 4 Aucune action [1]

Etat 2 | gyénement 3 Temporisation [30]
Action 3 Sélectionner réf. prédéfinie [11]

Régler le contréleur Smart Logic sur ACTIF au par. 13-00.

130BA148.11

L'ordre de démarrage/d‘arrét est appliqué sur la borne 18. Si le signal d’arrét est appliqué, le
variateur de fréquence décélére et passe en fonctionnement libre.

O Exemple d’application
Séquence continue 2 :
démarrer - accélérer - fonctionner 2 s a la vitesse de référence 0 - décélérer jusqu’a la vitesse
de référence 1 - fonctionner 3 s a la vitesse de référence 1 - accélérer jusqu’a la vitesse de
référence 0 puis poursuivre la séquence jusqu’a I'application de l'arrét.

Réf. max.
P 3-03

Réf.
prédéfinie[0] -1
P 3-10[0]

Réf.
prédéfinie[1]
P 3-10[1] 2 olg

Borne 18
P 5-10[démarrage]

\j

130BA157.11

Préparation de la configuration :
Régler les temps de rampe souhaités aux par. 3-41 et 3-42

,  laeetimarm par1—25]
Crampe — Arefltr/mn]

Régler la borne 27 sur Inactif (par. 5-12)

Régler la référence prédéfinie 0 a la premiére vitesse prédéfinie (par. 3-10 [0]) en pourcentage
de la vitesse de référence max. (par. 3-03). Ex. : 60 %

Régler la référence prédéfinie 1 a la premiére vitesse prédéfinie (par. 3-10 [1]) en pourcentage
de la vitesse de référence max. (par. 3-03). Ex. : 10 %

Régler la référence prédéfinie 1 a la deuxiéme vitesse prédéfinie (par. 1-10 [1] Ex. : 10 % (zéro)).
Régler la temporisation 0 pour une vitesse de fonctionnement constante au par. 13-20 [0]. Ex. : 2 s.
Régler la temporisation 1 pour une vitesse de fonctionnement constante au par. 13-20 [1]. Ex. : 3 s.

119

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

— Exemples d’application —

Régler Evénement 0 au par. 13-51 [0] sur Vrai [1]

Régler Evénement 1 au par. 13-51 [1] sur Sur réf. [4]

Régler Evénement 2 au par. 13-51 [2] sur Temporisation 0 [30]
Régler Evénement 3 au par. 13-51 [3] sur Sur réf. [4]

Régler Evénement 4 au par. 13-51 [4] sur Temporisation [30]

Régler Action 0 au par. 13-52 [0] sur Réf. prédéf. 0 [10]
Régler Action 1 au par. 13-52 [1] sur Tempo début 0 [29]
Régler Action 2 au par. 13-52 [2] sur Réf. prédéf. 1 [11]
Régler Action 3 au par. 13-52 [3] sur Tempo début 1 [30]
Régler Action 4 au par. 13-52 [4] sur Aucune action [1]
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o Panneau de commande local graphique et numérique

0O Comment programmer le panneau de
commande local graphique
Les instructions suivantes sont valables pour
le LCP graphique (LCP 102) :

130BA018.12

Le panneau de commande est divisé en
quatre groupes fonctionnels :
1. Affichage graphique avec lignes d’état. _
Status i) a
2. Touches de menu et voyants - changement T234pm  104A  43.5H] —
des parametres et basculement entre
fonctions d’affichage. 1 83,5Hz b
3. Touches de navigation et voyants (LED).
4. Touches d’exploitation et voyants (LED). Run OK Yy

[——— N ——— I —— BN =]

Alarm
Log

Quick
Menu

Main

Status Menu

Toutes les données sont présentées dans un

écran graphique LCP qui peut afficher jusqu’a
cing éléments de données d’exploitation lors

de l'affichage de [Status].

Lignes d’'affichage :

a. Ligne d’état :Messages d’état affichant
icones et graphique. Alarm

b. Lignes 1-2 : Lignes de données de I'opérateur .~ =
présentant des données définies ou choisies par 4
I'utilisateur. En appuyant sur la touche [Status],
on peut ajouter une ligne supplémentaire.

c. Ligne d’état : Messages d’état af-
fichant du texte.
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L'écran ACL dispose d’un rétro-éclairage et d’un total de 6 lignes alphanumériques. Les lignes
Uil d’affichage indiquent le sens de rotation (fléche), le process choisi ainsi que le process de
programmation. L'écran de visualisation est divisé en 3 sections :

La partie haute affiche jusqu’a 2 mesures Partie haute ?1"5:%
en fonctionnement normal. 2Ol IS D'gk"‘""§

Partie centrale < 7oiH: 5
La ligne du haut de la partie centrale affiche 15.4 =

jusqu’a 5 mesures avec l'unité correspondante,
indépendamment de I'état (sauf en cas
d’avertissement ou d’alarme).

1T carte puis. [W29]
Auto A distance En fonction.

Partie basse <

La partie basse indique en permanence |'état du
variateur de fréquence en mode status.

Le process actif (sélectionné comme Process actuel au par. 0-10) est indiqué. Lors de la programmation
d’un process autre que le process actif, le numéro du process programmé apparait a droite.

Réglage du contraste de l'afficheur

Appuyer sur [Status] et [a] pour un affichage plus sombre
Appuyer sur [Status] et [¥] pour un affichage plus clair

La plupart des configurations de parameétres du FC 300 peuvent étre modifiées immédiatement
au panneau de commande, a moins qu’un mot de passe n’ait été créé via les parameétres 0-60
Mt de passe menu princ. ou 0-65 Mot de passe menu rapide.

Voyants (LED) :

En cas de dépassement de certaines valeurs limites, le voyant d’alarme et/ou d’avertissement

s’allume et un texte d’état et d’alarme s’affiche sur le panneau de commande.

Le voyant de tension est activé lorsque le variateur de fréquence est alimenté par la tension secteur, par la
connexion du circuit intermédiaire ou par I'alimentation 24 V externe. Le rétro-éclairage est également allumé.

e LED verte/marche : la section de
contrdle fonctionne. On
e LED jaune/avert. : indique un avertissement.

Warn.
e LED rouge clignotant/alarme : indique
une alarme. ok
130BP040.10
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Touches du LCP

Les touches de commande sont réparties

selon leurs fonctions. Les touches situées

sous |'écran d’affichage et les voyants sont
utilisées pour la configuration des paramétres,
notamment le choix des indications de I'affichage
en fonctionnement normal.

130BP045.10

[Status] indique I'état du variateur de fréquence et/ou du moteur. L'on peut choisir 3
affichages différents en appuyant sur la touche [Status] :

Affichages 5 lignes, affichages 4 lignes ou Smart Logic Control.

Utiliser la touche [Status] pour choisir le mode d’affichage ou pour passer au mode d’affichage
a partir des modes menu rapide, menu principal ou alarme. Utiliser systématiquement cette
touche pour passer en mode affichage simple ou double.

[Quick Menu] permet l'accés rapide a différents menus rapides tels que :

- My Personal Menu
- Quick Set-up

- Changes Made

- Loggings

Utiliser [Quick Menu] pour programmer les paramétres appartenant a Quick Menu. Il est possible
de basculer directement entre le mode menu rapide et le mode menu principal.

[Main Menu] est utilisé pour programmer tous les paramétres.

Il est possible de basculer directement entre le mode menu principal et le mode menu rapide.
Pour établir un raccourci de parameétre, appuyer sur la touche [Main Menu] pendant 3 secondes.
Il permet d'accéder directement a n‘importe quel paramétre.

[Alarm Log] affiche une liste des cinq derniéres alarmes (numérotées de Al a A5). Pour obtenir
des détails supplémentaires au sujet d’une alarme, utiliser les touches fléchées pour se positionner
sur le n° de l'alarme puis appuyer sur [OK]. On regoit alors des informations au sujet de I'état

du variateur de fréquence juste avant de passer en mode alarme.

[Back] renvoie a |'étape ou au niveau précédent
de la structure de navigation.

[Cancel] annule la derniére modification ou
commande aussi longtemps que |'affichage
n‘a pas été modifié.

! Info I

[Info] fournit des informations au sujet d'une
commande, d'un parametre ou d’une fonction
dans n’‘importe quelle fenétre de visualisation.
[Info] fournit des informations détaillées dés
que l'on a besoin d’aide.

Pour quitter le mode info, appuyer sur la touche
[Info], [Back] ou [Cancel].
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Touches de navigation
Utiliser ces quatre fleches de navigation pour faire défiler les différents choix disponibles dans [Quick
5%7. Menu], [Main Menu] et [Alarm Log]. Utiliser les touches pour déplacer le curseur.

[OK] sert a choisir un paramétre indiqué par le curseur ou a valider la modification d’'un paramétre.

La touche de commande locale se trouve au
pied du panneau de commande.

130BP046.10

[Hand on] permet de commander le variateur de fréquence via le LCP. [Hand on] démarre aussi le moteur. II
est maintenant possible d’introduire les données de vitesse du moteur a I'aide des touches fléchées. La touche
peut étre sélectionnée en tant qu’Activé [1] ou Désactivé [0] via le parameétre 0-40 Touche [Hand on] sur LCP.
Les signaux d’arrét externes activés a |'aide de signaux de commande ou d’un bus série

annulent un ordre de "marche" donné via le LCP.

Les sighaux de commande suivants restent toujours actifs lorsque [Hand on] est activé :

e [Hand on] - [Off] - [Auto on]

e Reset

e Arrét roue libre NF

e Inversion

o Sélect.proc. Isb - Sélect.proc. msb

e Ordre darrét de la communication série

e Arrét rapide

e Freinage par injection de CC

[Off] arréte le moteur connecté. La touche peut étre sélectionnée en tant qu’Activé [1] ou Désactivé [0]
via le paramétre 0-41 Touche [Off] sur LCP. Si aucune fonction d’arrét externe n’est sélectionnée et que
la touche [Off] est inactive, le moteur peut étre arrété en coupant l'alimentation.

[Auto On] sert a contréler le variateur de fréquence a partir des bornes de commande et/ou de la
communication série. Lorsqu’un signal de démarrage est appliqué sur les bornes de commande et/ou
sur le bus, le variateur de fréquence démarre. La touche peut étre sélectionnée en tant qu'Activé
[1] ou Désactivé [0] via le paramétre 0-42 Touche [Auto on] sur LCP.

N.B. !
Un signal HAND-OFF-AUTO actif via les entrées digitales a une priorité supérieure
aux touches de commande [Hand on]-[Auto on].

[Reset] sert a réinitialiser le variateur de fréquence aprés une alarme (arrét). Cette touche peut étre
sélectionnée en tant qu’Activé [1] ou Désactivé [0] via le paramétre 0-43 Touche [Reset] sur LCP.

Pour établir un raccourci de parameétre, appuyer sur la touche [Main Menu] pendant 3 secondes.
Il permet d'accéder directement a n‘importe quel parameétre.
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O Transfert rapide de la configuration
de parametres

130BA027.10
e
Une fois l'installation d’un variateur terminée, il est
Yy

recommandé de mémoriser les données dans le LCP
ou sur un PC via le logiciel de configuration MCT 10.

Stockage de données dans le LCP :

1. Aller au par. 0-50 Copie LCP

2. Appuyer sur la touche [OK]

3. Sélectionnez "Tout vers le LCP"

4. Appuyer sur la touche [OK]

Toutes les configurations de parameétres sont maintenant stockées dans le LCP, comme la barre
de progression l'indique. Quand 100 % sont atteints, appuyer sur [OK].

N.B. !
Arréter I'unité avant d’exécuter cette opération.

Il est possible de connecter le LCP a un autre variateur de fréquence et de copier aussi
les configurations de paramétres vers ce variateur.

Transfert des données du LCP au variateur :

Aller au par. 0-50 Copie LCP

Appuyer sur la touche [OK]

Sélectionnez "Tout a partir du LCP"

Appuyer sur la touche [OK]

Les configurations de paramétres stockées dans le LCP sont alors transférées vers le variateur, comme
la barre de progression l'indique. Quand 100 % sont atteints, appuyer sur [OK].

PN

N.B. !
Arréter I'unité avant d’exécuter cette opération.
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O Mode affichage

En fonctionnement normal, il est possible d’indiquer en continu jusqu’a 5 variables d’exploitation

Lk différentes dans la section centrale : 1.1, 1.2 et 1.3 ainsi que 2 et 3.
Mode affichage - S€lection des lectures “Natiabie Fesginitaton . Unmér
L'on peut faire défiler les trois écrans de lecture Par. 16-00 Mot contrdle hex
d’état a l'aide de la touche [Status]. Par. 16-01 Réf. [unité]
. , L . Par. 16-02 Réf. %
Les variables d’exploitation dont la mise en Par. 16-03 Mot état e
forme est différente sont indiquées dans chaque Par, 16-05 Valeur réelle princ. 2
, ,a . Par. 16-10 Puissance [kW]
écran d’état (voir ci-dessous). Par. 16-11 Puissance [CV]
Par. 16-12 Tension moteur [V1]
e A i 4 Par. 16-13 Fréquence [Hz1
I‘_e tableau |nd|que.les mesures Pouyant etlr.e rellees S e e [A]
a chacune des variables d’exploitation. Définir les Par. 16-16 Couple Nm
. . _ _ _ _ _ Par. 16-17 Vitesse [tr/min]
liens via les par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 et 0-24. Par 16-18 Thermique moteur %
Par. 16-20 Angle moteur
Chaque parameétre de lecture sélectionné aux par. Par._16-30 Tension DC Bus v
. . , Par. 16-32 Puis.Frein. /s kW
0-20 a par. 0-24 dispose de sa propre échelle Par. 16-33 Puis.Frein. /2 min KW
et de ses propres chiffres aprés I’éventuelle Par. 16-34 Temp. radiateur =
i L, L, Par. 16-35 Thermiaue onduleur %
virgule décimale. Plus la valeur numérique Par. 16-36 InomVLT A
’ A 4 1 . : Par. 16-37 ImaxVLT A
d gn paramfatre es't elevee,, 'moms ily ade Par. 16-38 Etat ctrl log avancé
chiffres apres la virgule décimale. Par. 16-39 Temp. carte ctrl, C
. . Par. 16-40 Tampon enreaistrement saturé
Ex. : affichage du courant Par 16-50 R&f externe
5,25 A ; 15,2 A 105 A. Par. 16-51 Réf. impulsions
Par. 16-52 Signal de retour [Unité]
Par. 16-53 Référence pot. dig.
Par. 16-60 Entrée dig. binaire
Par. 16-61 Régl.commut.born.53 Vv
Par. 16-62 Entrée ANA 53
Par. 16-63 Régl.commut.born.54 Vv
Par. 16-64 Entrée ANA 54
Par. 16-65 Sortie ANA 42 [mA]
Par, 16-66 Sortie diaitale [bin1
Par. 16-67 Fréqu. entrée #29 [Hz]
Par. 16-68 Fréau. entrée #33 [Hz1
Par. 16-69 Sortie impulsions #27 [Hz]
Par. 16-70 Sortie impulsions #29 [Hz]
Par. 16-71 Sortie relais
Par. 16-72 Compteur A
Par. 16-73 Compteur B
Par. 16-80 Mot ctrl.1 bus hex
Par. 16-82 Réf.1 port bus hex
Par. 16-84 Impulsion démarraae hex
Par. 16-85 Mot ctrl.1 port FC hex
Par. 16-86 Réf.1 port FC hex
Par. 16-90 Mot d’alarme
Par. 16-92 Mot avertis.
Par. 16-94 Mot état élargi
. . i | O
Ecran d’état I : Etat 1m§
Etat d’indication par défaut aprés démarrage @/19 REM _SE3A - 404kw §
ou initialisation. 0 8
Utiliser [INFO] pour obtenir des informations sur @
les liens de mesure vers les variables d’exploitation
affichées (1.1, 1.2, 1.3, 2 et 3). @ﬁutn a & Marche ra.
Consulter les variables d’exploitation indiquées
a I'écran dans cette illustration.
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Ecran d’état II :

Consulter les variables d’exploitation (1.1, 1.2, 1.3
et 2) indiquées a I'écran dans cette illustration.
Dans I'exemple, Vitesse, Courant moteur, Puissance
moteur et Fréquence sont sélectionnés comme
variables des premiére et deuxiéme lignes.

ity
S33RFM 1049/ 43.8kW

TN

Auto A distance Marcke ra...

O

130BP062.10

O,

& 6@

Ecran d’état III : filn :‘:3,
Cet état indique I’événement et l'action du 2B1RFM  78VA  SEEKY %
contréleur Smart Logic. Pour plus d’'informations, se Etat: O de O [Airrét] §
reporter au paragraphe Contréleur Smart Logic. E:i?_r;:_I:_-

FAuto A distance En fonction.

O Configuration des paramétres
La série FC 300 peut étre utilisée pratiquement pour tous les travaux, ce qui explique le nombre important de
parametres. Elle propose deux modes de programmation - un menu principal et un menu rapide.

Le premier mode donne accés a I'ensemble des parameétres. Avec le second, |'utilisateur

parcourt lI'ensemble des parameétres essentiels et nécessaires a la mise en ceuvre du variateur

de fréquence permettant de s’adapter a la plupart des configurations.

Quel que soit le mode de programmation, I'on peut modifier un parameétre a la fois en

mode menu principal et en mode menu rapide.

O Fonctions des touches de Menu rapide 15 RFM 3.45A 1"’51“:3
Appui sur [Menus rapides] La liste indique les T T 2
différentes zones du menu. 01 Mon menu personnel 813
Sélectionner Mon menu personnel pour afficher les 2 Config. rapide
parametres personnels choisis. Ces paramétres 03 Modif. effectudes
sont sélectionnés au par. 0-25 Mon menu & Loggings
personnel. L'on peut ajouter jusqu’a 20 paramétres

différents dans ce menu.

Sélectionner Config. rapide pour n’accéder qu’‘a un nombre limité de paramétres de maniére a faire fonctionner
le moteur de maniére quasi optimale. La valeur par défaut des autres parametres prend en compte les
fonctions de commande souhaitées et la configuration des entrées/sorties de signaux (bornes de commande).

Le choix des parameétres est effectué a l'aide des touches fléchées. Sont accessibles les
parametres qui se trouvent dans le tableau suivant.
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0-01 Langue
EnE 1-20 Puissance moteur [kW]
1-22 Tension moteur [V]
[’% 1-23 Frég. moteur [Hz]
1-24 Courant moteur [A]
1-25 Vit.nom.moteur [tr/mn]
5-12 E.digit.born.27 [0] Pas de fonction*
3-02 Référence minimale [tr/mn]
3-03 Réf. max. [tr/mn]
3-41 Temps d’accél. rampe 1 [s]
3-42 Temps décél. rampe 1 [s]
3-13 Type référence
1-29 Adaptation auto. au moteur (AMA) [1] AMA activée compl.

* Si aucune connexion n’est sélectionnée a
la borne 27, aucune connexion a +24 V n’est
nécessaire sur cette borne.

Sélectionner Modif. effectuées pour obtenir des informations concernant :

e les 10 derniéres modifications. Utiliser les touches de navigation haut/bas pour
faire défiler les 10 derniers paramétres modifiés.
o les modifications apportées depuis la valeur par défaut.

Sélectionner Enregistrements pour obtenir des informations concernant les lignes d’affichage.
Celles-ci apparaissent sous forme graphique.

Seuls les parameétres d’affichage sélectionnés aux parameétres 0-20 a 0-24 peuvent étre visualisés.
L'on peut enregistrer jusqu’a 120 échantillons en mémoire pour référence ultérieure.

o

O Mode menu principal Z2FRFPM S.59h fi1s 3
Démarrer le menu principal grace a la touche [Main m §

N Vs ) . ] e e e <

Menu]. Apparait sur I'écran ce qui est affiché a droite. ‘0-%% Fonction /Affichage S
e AT SRRt S 0

Les parties centrale et basse de I’écran répertorient
une liste de groupes de parametres qui peuvent étre
sélectionnés a l'aide des touches haut et bas.

1-¥#% Charge/Moteur
2-%* Freins
2-%% Reférence [ rampes

Chaque parameétre a un nom et un numéro qui restent les mémes quel que soit le mode de programmation.
En mode menu principal, les parametres sont répartis en groupes. Le premier chiffre du numéro de
parametre (en partant de la gauche) indique le numéro de groupe du parameétre.

Tous les paramétres peuvent étre modifiés dans le menu principal. Cependant, selon le choix de configuration
(par. 1-00), certains paramétres peuvent étre "absents". Boucle ouverte par exemple masque tous les
parametres P.I.D. et I'activation d’autres options affichent un plus grand nombre de groupes de parameétres.
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O Sélection des parameétres
En mode menu principal, les paramétres
sont répartis en groupes. Le choix d'un
groupe de parametres s’effectue a I'aide des
touches de navigation.
Les groupes de parameétres suivants
sont accessibles :

Charge/Moteur

II

Référence / rampes

I

E/S Digitale

I

Controleurs

~N

O

Profibus

Rés.options comm. 1

|

Logique avancée

[

—
(6]

Info.variateur

Opt. retour codeur

ey
N

Aprées avoir choisi un groupe, choisir un parametre
a 'aide des touches de navigation.

La partie centrale de I'écran indique le numéro et
le nom du parameétre ainsi que sa valeur.

130BP067.10

O Modification de données
La procédure de modification des données est identique, que |'on sélectionne un paramétre dans le menu
rapide ou le menu principal. Appuyer sur [OK] pour modifier le paramétre sélectionné.
La procédure de modification de la valeur du parameétre sélectionné dépend si celui-ci
représente une valeur numérique ou un texte.

00 Changement d’une valeur texte
Dans le cas ol le paramétre sélectionné correspond
a du texte, sa modification s’effectue a I'aide des
touches de navigation haut et bas.
La touche haut augmente la valeur, la touche
bas la diminue. Placer le curseur sur la valeur
a enregistrer puis appuyer sur [OK].

130BP068.10

1

N
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cgs - , o
O MOdIfI(Eatlon de Ialz Yaleur d’un groupe de 7 HM 0238 fo1s o
- parametres numeériques Froc.depend.charae §
. Ny \ ’ . ’ T
Dans le c,as ou la valeur du parametre sele‘ctlonne 1-60 Comp.charge 3 g
est numérique, sa modification s’effectue a I'aide wit baszse a
des touches de navigation <> ainsi que haut et lmzlf'-"’
bas. Utiliser les touches de navigation <> pour -
. . L - I
déplacer le curseur horizontalement.
Tt o
Utiliser les touches de navigation haut et 1246 RPN 0348 iy 2
bas pour modifier la valeur de données. La W §
Itouc:lr;]e .rt1au|:t,laugn'|1ente la valeur,I la toluche‘ bas i0-#% Fonctionfaffichage §
i
:n r:g_l;t .e pac_zraspcu;se:r sF(gKa] valeur a 1-%% ChargesMoteur
registrer pui uyer sur . .
2-%% Freins
3-%% Référence [ rampes
o
O Modification a I'infini d’une valeur numérique 257 RFPM 041A i o
Si la valeur du parameétre sélectionné est numérique, Feglages dém 1-7#% §
sélectionner un chiffre a l'aide des touches <>. 1-71 Betard démar. 2
(22}
i
oofi=
b I
o
Modifier le chiffre sélectionné au l'aide des 10152FRPM 1.36R £ e
touches de navigation haut et bas. Raglages dém 1-7% oS
Le chiffre sélectionné est indiqué par le curseur. 1-71 Retard démar. 8
A . m
Placer le curseur sur le chiffre a enregistrer —
et appuyer sur [OK]. |:||:|5
i I

O Modification d'une valeur de données,
étape par étape
Certains paramétres peuvent étre modifiés au choix, soit progressivement soit par pas prédéfini. Cela
s’applique a Puissance moteur (par. 1-20), Tension moteur (par. 1-22) et Fréquence moteur (par. 1-23).
Ceci signifie que les paramétres sont modifiés soit en tant que groupe de valeurs numériques,
soit en modifiant a l'infini les valeurs numériques.

O Lecture et programmation des parameétres
indexés
Les paramétres sont indexés en cas de placement dans une pile roulante.
Les par. 15-30 a 15-32 contiennent un journal d’erreurs pouvant étre lu. Choisir un parameétre, appuyer sur
[OK] et utiliser les touches de navigation haut et bas pour faire défiler le journal des valeurs.
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Utiliser le par. 3-10 comme autre exemple :

Choisir le paramétre, appuyer sur [OK] et utiliser les touches de navigation haut et bas pour faire défiler
les valeurs indexées. Pour modifier la valeur du parametre, sélectionner la valeur indexée et appuyer sur o
[OK]. Changer la valeur a l'aide des touches haut et bas. Pour accepter la nouvelle valeur, appuyer sur (7%
[OK]. Appuyer sur [CANCEL] pour annuler. Appuyer sur [Back] pour quitter le paramétre.

130BA191.10

O Programmation du panneau de com-
mande local
Les instructions suivantes sont valables pour
le LCP numérique (LCP 101). _
Le panneau de commande est divisé en | —I— I

quatre groupes fonctionnels : 1 | ~~ —— —— Seupy

1. Affichage numérique.
Touches de menu et voyants - changement — — —

des parameétres et basculement entre Status  Quick  Main ”
. . 2 Menu Setup Menu
fonctions d’affichage.

3. Touches de navigation et voyants (LED).
4, Touches d’exploitation et voyants (LED).

Affichage ligne : 3
Ligne d’état : messages d'état composés Warn. @
d’icones et d'une valeur numérique. Alarm

vons aiclelele

e LED verte/Marche : indique si la partie
controle fonctionne.
e LED jaune/Avert. : indique un avertissement.
e LED rouge clignotant/Alarme : indique
une alarme.

Touches du LCP
[Menu] Sélectionner I'un des modes suivants :

o Etat
o Configuration rapide
e Menu principal
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Mode Etat : indique I’état du variateur de EEE B
fréquence ou du moteur. = Senp

L )tdd  En présence d’une alarme, le NLCP passe
automatiquement en mode Etat.

L'on peut afficher un certain nombre d’alarmes.

130BP077.10

HiT
i s"""‘l%
1-20 Puissance moteur kW
1-22 Tension moteur V
1-23 Frég. moteur Hz
1-24 Courant moteur A
5-12 E.digit.born.27 [0] Pas de fonction
3-02 Référence minimale tr/min
3-03 Réf. max. tr/min
3-41 Temps d’accél. rampe 1 S
3-42 Temps décél. rampe 1 S
3-13 Type référence
1-29 Adaptation automatique au moteur, AMA [1] AMA activée compl.
.. , S
Menu principal est utilise pour programmer M g
tous les paramétres. §
o
m

Les valeurs des paramétres peuvent étre ]
modifiées lorsqu’elles clignotent, a l'aide F‘ E_I_Ij e
=

des fleches haut et bas.

Pour sélectionner Menu principal, appuyer
plusieurs fois sur la touche [Menu]. - _
Sélectionner le groupe de paramétres [xx-__) m R
puis appuyer sur [OK]

-l
|

Sélectionner le parameétre _ -[xx) puis
appuyer sur [OK]

Si le paramétre est un paramétre de tableau, en
sélectionner le numéro puis appuyer sur [OK]
Sélectionner la valeur de données souhaitée
puis appuyer sur [OK]

Utiliser [Back] pour revenir en arriére

Les touches fléchées [O] [O] sont utilisées
pour manceuvrer entre les commandes et
parmi les parameétres.
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0 Touches de commande locale
Les touches de commande locale se trouvent
en bas du panneau de commande.

130BP046.10

[Hand on] permet de commander le variateur de fréquence via le LCP. [Hand on] démarre aussi le moteur. Il
est maintenant possible d’introduire les données de vitesse du moteur a I'aide des touches fléchées. La touche
peut étre sélectionnée en tant qu’Activé [1] ou Désactivé [0] via le parametre 0-40 Touche [Hand on] sur LCP.
Les signaux d’arrét externes activés a |'aide de signaux de commande ou d’un bus série

annulent un ordre de "marche" donné via le LCP.

Les sighaux de commande suivants restent toujours actifs lorsque [Hand on] est activé :

e [Hand on] - [Off] - [Auto on]

e Reset

e Arrét roue libre NF

e Inversion

o Sélect.proc. Isb - Sélect.proc. msb

e Ordre d’arrét de la communication série
e Arrét rapide

e Freinage par injection de CC

[Off] arréte le moteur connecté. La touche peut étre sélectionnée en tant qu’Activé [1] ou
Désactivé [0] via le par. 0-41 Touche [Off] sur LCP.

Si aucune fonction d’arrét externe n’est sélectionnée et que la touche [Off] est inactive,

le moteur peut étre arrété en coupant l'alimentation.

[Auto On] permet de contréler le variateur de fréquence a partir des bornes de commande et/ou de
la communication série. Lorsqu’un signal de démarrage est appliqué sur les bornes de commande
et/ou sur le bus, le variateur de fréquence démarre. La touche peut étre sélectionnée en tant
qu’Activé [1] ou Désactivé [0] via le par. 0-42 Touche [Auto on] sur LCP.

N.B. !
Un signal actif HAND-OFF-AUTO via les entrées digitales a une priorité supérieure
aux touches de commande [Hand on] [Auto on].

[Reset] est utilisé aprés une alarme (arrét), pour réinitialiser le variateur de fréquence. Cette touche peut
étre sélectionnée en tant qu’Activé [1] ou Désactivé [0] via le par. 0-43 Touche [Reset] sur LCP.
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O Initialisation aux réglages par défaut
Le variateur de fréquence peut étre initialisé aux réglages par défaut de deux fagons différentes:

L Jp1 |
Initialisation recommandée (via par. 14-22)
1. Sélectionner le par. 14-22 Lepar 14-22 initialise tout sauf:
2. Appuyer sur [OK] 14-50 RFL 1
3. Sélecti "Initialisation” 8-30 Protocole
. Sélectionner "Initialisation 8-31 Adresse

4. Appuyer sur [OK] 8-32 Vitesse de transmission
5. Mettre hors tension et attendre que 8-35 Retard réponse minimum

I'écran s’éteigne 8-36 Retard réponse maximum

) 8-37 Retard inter-char max

6. Remettre sous tension ; le variateur de L 2 s mes ol

fréquence est réinitialisé. 15-20 4 15-22  Journal historique
15-30 a 15-32 Journal des pannes

Initialisation manuelle

1. Mettre hors tension et attendre que | Ce paramétre initialise tout a 'exception de:
I"écran S'éteigne, 15-00 Heures de fonctionnement

2. A éme t Stat 15-03  Mises sous tension

. ppUYyer en meme emps stf [ @ us] ) 15-04 Surtempératures

[Main Menu] - [OK]: 15-05 Surtensions

3. Remettre sous tension tout en maintenant
les touches enfoncées.

4. Relacher les touches au bout de 5 s.

5. Le variateur de fréquence est maintenant
programmeé selon les réglages par défaut.

N.B. !

Lorsqu’on effectue une initialisation

manuelle, on réinitialise aussi les

réglages de la communication série
et du journal des pannes.
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o Sélection des parametres

parametre et d’obtenir un fonctionnement optimal du variateur de fréquence.

Les parametres du FC 300 sont rassemblés dans divers groupes afin de faciliter la sélection du bon (%7.
0-xx Paramétres de fonctionnement et d’affichage

e Réglages de base, Gestion de process
o Parametres d’affichage et du panneau de commande local permettant de sélectionner des modes
d’affichage, de paramétrer des sélections et de copier des fonctions

1-xx Ces parameétres regroupent tous les parametres liés a la charge et au moteur
2-xx Parameétres de freinage

e Freinage par injection de CC

o Freinage dynamique (résistance de freinage)

e Frein mécanique

o Controle des surtensions

3-xx Références et paramétres de rampe, dont la fonction de potentiométre digital

4-xx Limites et avertissements ; réglages des paramétres de limites et d’avertissements
5-xx Entrées et sorties digitales, dont contréles de relais

6-xx Entrées et sorties analogiques

7-xx Controleurs ; réglages des parameétres des contréleurs de vitesse et de process
8-xx Parameétres de communication et d’option pour le réglage des paramétres des ports FC RS485 et FC USB.
9-xx Parameétres Profibus

10-xx Parameétres DeviceNet et bus réseau CAN

13-xx Parameétres Smart Logic Control

14-xx Paramétres de fonctions spéciales

15-xx Paramétres d’informations relatives au variateur

16-xx Parameétres de lecture

17-xx Parameétres d’options du codeur
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o Parameétres: Fonctionnement
et affichage Option :

L, 1
X International [0]
0O 0-0* Configurations de base us [1]

0-01 Langue

Fonction :

Option : Sélecti Int tional [0 agler 'unité
*Anglais (ENGLISH) [0] electionner In .erna ional [0] pour régler I'unité
Allemand (DEUTSCH) [1] du par. 1-20 Puissance moteur en kW et la valeur
) par défaut du par. 1-23 a 50 Hz. Sélectionner
Francais (FRANCAIS) [2] , y s .
) [1] US pour régler l'unité du par. 1-21 Puissance
Danois (DANSK) [3] .
- moteur en CV et la valeur par défaut du par. 1-23
Espagnol (ESPANOL) [4] a 60 Hz. Le par. 0-03 ne peut pas étre réglé
Ttalien (ITALIANO) [5] lorsque .Ie m(?tetl.lr est en n:)Archz ’
Chinois (CHINESE) [10] q '
Finnois (FINNISH) [20] 0-04 Etat exploi. a mise ss tension (manuel)
Anglais américain (ENGLISH US) [22] Option :
Grec (GREEK) [27] B
Portugais (PORTUGUESE) [28] *Redem auto [0]
Slovéne (SLOVENIAN) [36] Arr.force, ref.memor [1]
Coréen (KOREAN) [39] Arret force, réef = 0 [2]
Japonais (JAPANESE) [40] Fonction :
Tu'jc (_TURKI_S.H) [41] Régle le mode d’exploitation lorsque la tension
Chinois traditionnel [42] . \
secteur est reconnectée aprés une panne
Bulgare [43]
secteur en mode Hand (local).
Serbe [44]
Roumain (ROMANIAN) [45] Sélectionner Redém auto [0] afin de démarrer le
Hongrois (HUNGARIAN) [46] variateur avec la méme référence locale et les
Tchéque [47] mémes conditions de marche/arrét (appliquées par
Polonais (POLISH) [48] [START/STOP]) qu’avant la mise hors tension.
Russe [49] Utiliser Arr.forcé, réf.mémor [1] pour arréter
Thai [50] le variateur jusqu’a réapparition de la tension
Indonésien (BAHASA INDONESIAN) [51] secteur et pression sur [START]. Aprés l'ordre de

démarrage, régler la référence locale.
Sélectionner Arrét forcé, réf = 0 [2] pour arréter
le variateur jusqu’a réapparition de la tension
secteur. La référence locale est réinitialisée.

Fonction :
Définit la langue qui sera utilisée pour I'affichage.

Le variateur de fréquence peut étre fourni avec

4 langues differentes. L'anglais et I'allemand 0 0-1* Gestion process

sont inclus d’office. Il est impossible d’effacer 0-10 Process actuel

ou de manipuler l'anglais.

Option :
Process usine [0]
Option : *Proc.1 [1]
*tr/min [0] Proc.2 [2]
Hz [1] Proc.3 [3]
Proc.4 [4]
Fonction : Multi process [9]
Définit les paramétres de vitesse moteur (c.-a-d.
références, signaux de retour, limites) affichés Fonction :
en termes de vitesse d’arbre (en tr/min) ou Définit le numéro de process permettant de
de fréquence de sortie au moteur (en Hz). controler les fonctions du variateur.
Ce paramétre ne peut pas étre réglé lorsque Tous les paramétres sont programmeés dans quatre
le moteur est en mArche. configurations de parametres distinctes, process

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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1 a process 4. Les fonctions boucle ouverte et
boucle fermée ne peuvent étre modifiées qu’en
présence d'un signal d’arrét. Le process par
défaut ne peut pas étre modifié.

Process par défaut [0] contient les données définies
chez Danfoss. Peut servir de référence pour ramener
éventuellement les autres process a un état connu.
Les par. 0-50 et 0-06 permettent de copier d’'un
process vers |'autre ou vers tous les autres process.
Process 1-4 sont des process distincts, que I'on
peut sélectionner séparément. Multi process [9]
sert a la sélection distante des process. Utiliser

les entrées digitales et le port de communication
série pour passer d’un process a l'autre.

Appliquer un signal d’arrét pour passer d’un
process a l'autre lorsque les paramétres marqués
comme n’étant "pas modifiables en cours de
fonctionnement" ont des valeurs différentes.

Pour veiller a ce que les parametres marqués
comme n’étant "pas modifiables en cours de
fonctionnement" ne soient pas configurés de
maniére différentes dans deux process, lier ces deux
process via le par. 0-12. Les paramétres qui ne sont
"pas modifiables en cours de fonctionnement"” sont
notés FALSE dans les listes de parameétres.

0-11 Edit process

Option :

Process usine [0]
* Proc.1 [1]

Proc.2 [2]

Proc.3 [3]

Proc.4 [4]

Process actif [9]

Fonction :
Sélectionne Edit process. L'édition s’effectue via
le process actif ou I'un des process inactifs.
Sélectionne le process dans lequel il faut effectuer
la programmation (modification de données)
pendant le fonctionnement (aussi bien par le
panneau de commande que par la communication
série). La programmation des 4 process peut
se faire indépendamment du process actif
(sélectionné au par. 0-10).
L'édition de process peut étre effectuée a partir
de diverses sources telles que LCP, FC RS 485,
FC USB ainsi qu‘a partir de cing emplacements
de bus de terrain maximum.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Set-up
1
: P 0-11 oooy
- o
3 QOSO
0000
4
Set-up
1
2
P 0-11
3
4
Set-up
1
2
4
PLC Fieldbus
Set-up

1
2
3
4

130BA199.10
Process usine [0] renferme les données par
défaut et peut servir de référence pour ramener
éventuellement les autres process a un état connu.
Process 1-4 sont des process distincts et peuvent
étre utilisés si nécessaire. Ils sont librement
programmables, indépendamment du process actif.

0-12 Ce réglage lié a

Option :

*Proc.1 [1]
Proc.2 [2]
Proc.3 [3]
Proc.4 [4]

Fonction :
Appliquer un signal d’arrét pour passer d'un
process a l'autre lorsque les parameétres marqués
comme n’étant "pas modifiables en cours de
fonctionnement" ont des valeurs différentes.
Pour veiller a ce que les parametres marqués
comme n’étant "pas modifiables en cours de
fonctionnement" ne soient pas configurés de
maniére différente dans deux process, lier ces deux
process. Le variateur de fréquence synchronise
automatiquement les valeurs de parameétres.
Les paramétres qui ne sont pas modifiables
en cours de fonctionnement sont notés FALSE
dans les Listes de paramétres.

La fonction de liaison de process est utilisée par Multi
process au par. 0-10. Le Multi process sert a passer

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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d’un process a l'autre en cours de fonctionnement
(c.-a-d. quand le moteur fonctionne). Certains

paramétres doivent avoir la méme valeur au cours
de la transition ; ce sont ceux qui sont répertoriés
comme étant FALSE dans la colonne Changement

pendant le fonctionnement des listes de parameétres.

Le par. 0-12 Ce réglage lié a garantit que

les paramétres "Changement pendant le
fonctionnement = FALSE" soient synchronisés dans
le process lié. Indiquer au par. 0-12 le paramétre
pour lequel la liaison est sélectionnée.

Exemple : Multi process entre process 1 et process 2.

La programmation est généralement effectuée
dans le process 1 ; il faut ensuite s’assurer que
les process 1 et 2 sont synchronisés (ou "liés").

Il existe deux moyens pour cela :

1. Attribuer la valeur 2 a Edit process au par. 0-11
puis définir le par. 0-12 sur Proc.1. Le processus
de liaison (synchronisation) démarre.

130BP075.10

ou

2. Rester dans le process 1 puis copier Process
1 vers Process 2. Puis définir le par. 0-12 sur
Proc.2. Le processus de liaison démarre.

130BP076.10

réglage par défaut  texte affiché. L'option

Suite a la liaison, le par. 0-13 Lecture: Edition
réglages / canal indique {1,2}, confirmant que
tous les paramétres "Changement pendant

le fonctionnement = FALSE" sont désormais
identiques dans les process 1 et 2. Si un parameétre
"Changement pendant le fonctionnement =
FALSE" (par exemple par. 1-30 Résistance
stator (Rs)) est modifié dans le process 2, il I'est
également automatiquement dans le process 1.
Le passage de process 1 a process 2 en cours de
fonctionnement est désormais possible.

0-13 Lecture: Réglages joints

Zone [5]

0. - 255. N’existepas *0. Nexiste pas

Affichage de tous les process actuellement liés
les uns aux autres a l'aide du par. 0-12. Le
parametre a un indice pour chaque configuration
de parametre. Chaque process indique le jeu de
bits de process lié a ce process en particulier.

Exemple de liaison des process 1 et 2 :

1 i1i2i
3 i3i
0-14 Lecture: Edition réglages / canal

0 - FFF.FFF.FFF X AAA.AAA.AAA

Ce paramétre indique le réglage du parameétre
0-11, tel que défini par les différents canaux
de communication. Lorsque la lecture est
hexadécimale, comme c’est le cas dans le LCP,
chaque numéro représente un canal. Les huméros
1-4 représentent un numéro de process, ‘F’
correspond au réglage d’usine et ‘A’ au process
actuel. Les canaux sont, de droite a gauche,
LCP, FC-bus, USB, HPFB1-5. Exemple : le
nombre AAAAAA21h signifie que le bus FC a
sélectionné le process 2 au par. 0-11, que le

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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LCP a sélectionné le process 1 et que tous les Mot ctrl.1 port FC [1685]
autres utilisent le process actuel. Réf.1 port FC 1 [1686]
Mot d’alarme [1690]
O 0-2* Ecran LCP Mot d’alarme 2 [1691]
Mot avertis. [1692]
Mot avertis. 2 [1693]
Aucun [0] Mot état t,élargi [1694]
Mot d’avertissement profibus. [953] Mot Mot €tat 2 [1695]
Cptr lecture erreurs transmis. [1005] Ecriture PCD 1 sur MCO [3401]
Cptr lecture erreurs recues [1006] Ecriture PCD 2 sur MCO [3402]
Cptr lectures val.bus désact. [1007] Ecriture PCD 3 sur MCO [3403]
Avertis.par. [1013] Ecr!ture PCD 4 sur MCO [3404]
Heures fonction. [1501] Ecriture PCD 5 sur MCO [3405]
Compteur kWh [1502] Ecriture PCD 6 sur MCO [3406]
Mot contr6|e [1600] Ecriture PCD 7 sur MCO [3407]
Réf. [unité] [1601] Ecriture PCD 8 sur MCO [3408]
R&F % [1602] Ecr?ture PCD 9 sur MCO [3409]
Mot état [binaire] [1603] Ecriture PCD 10 sur MCO [3410]
Valeur réelle princ. [unité] [1604] Lecture MCO par PCD 1 [3421]
Valeur réelle princ. [unité] [1605] Lecture MCO par PCD 2 [3422]
Lect.paramétr. [1609] Lecture MCO par PCD 3 [3423]
Puissance moteur [KW] [1610] Lecture MCO par PCD 4 [3424]
Puissance moteur[CV] [1611] Lecture MCO par PCD 5 [3425]
Tension moteur [1612] Lecture MCO par PCD 6 [3426]
Fréquence moteur [1613] Lecture MCO par PCD 7 [3427]
Courant moteur [1614] Lecture MCO par PCD 8 [3428]
Fréquence [%] [1615] Lecture MCO par PCD 9 [3429]
Couple moteur [1616] Lecture MCO par PCD 10 [3430]
* Vitesse moteur [tr/min] [1617] Entrees digitales [3440]
Thermique moteur [1618] Sorties digitales [3441]
Température capteur KTY [1619] Position effective [3450]
Angle moteur [1620] Position ordonnee [3451]
Angle phase [1621] Position maitre effective [3452]
Tension DC Bus [1630] Position index estave [3453]
Puis.Frein. /s [1632] Pos?t?on index maitre [3454]
Puis.Frein. /2 min [1633] Position courbe [3455]
Temp. radiateur [1634] Suivi erreur [3456]
Thermique onduleur [1635] Erreur synchr_onlsatlon [3457]
I nom VLT [1636] V!tesse effeﬂctwe . [3458]
I max VLT [1637] Vitesse maltrg eff_ectlve [3459]
Etat ctrl log avancé [1638] Etat synchronisation [3460]
Temp. carte ctrl. [1639] Etat axe [3461]
Réf.externe [1650] Etat programme [3462]
Réf. impulsions [1651] Duree attente _ [9913]
Signal de retour [Unité] [1652] Demandes bdparam. dans file [9914]
Référence pot. dig. [1653] i
Entrée dig. [1660] Fonction :
Régl.commut.born.53 [1661] Aucun [0] Aucune valeur d’affichage sélectionnée
Er)trée ANA 53 [1662] Mot contrdle [1600] affiche le mot de
Regl.lcommut.born.54 [1663] contréle en cours
e . 4524[m Al Hggg% Réf. [unité] [1601] affiche la valeur détat de la
Sortie digitale [bin] [1666] borne 53 ou 54 avec l'unité donnée par la sélection
Fréqu. entrée #29 [Hz] [1667] de configuration au par. 1-00 (tr/min ou Nm).
Fréqu. entrée #33 [Hz] [1668] Réf. % [1602] affiche la référence totale (somme
Sortie impulsions 27 [Hz] [1669] des références digitales/analogiques/présélec-
Sort!e ImpE.I|SIO!’lS 29 [Hz] [1670] tionnées/bus/gel référence et des valeurs de
Sortie relais [bin] [1671] .
Compteur A [1672] rattraPage et_de_ ralentlssement)_.
Compteur B [1673] Mot état [binaire] [1603] affiche le
Mot ctrl.1 bus 1 [1680] mot d’'état en cours
Réf.1 port bus 1 [1682] Mot d'alarme [1604] indique une ou plusieurs
Impulsion démarrage [1684] alarmes en code hexadécimal.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Mot avertis. [1605] indique un ou plusieurs
avertissements en code hexadécimal.

Mot état élargi [1606] indique un ou plusieurs
états en code hexadécimal.

Puissance moteur [kW] [1610] indique

la puissance instantanée absorbée par le
moteur (en kW).

Puissance moteur [CV] [1611] indique

la puissance instantanée absorbée par le
moteur (en chevaux).

Tension moteur [V] [1612] indique la
tension appliquée au moteur.

Fréquence moteur [Hz] [1613] indique la
fréquence du moteur, en d’autres termes, la
fréquence de sortie du variateur de fréquence.
Courant moteur [A] [1614] indique le courant
de phase du moteur (valeur efficace).

Couple moteur [%] [1616] indique la charge

actuelle du moteur par rapport a son couple nominal.

Vitesse moteur [tr/min] [1617] affiche la
vitesse en tr/min (tours par minute), c’est-a-dire la
vitesse de I'arbre du moteur en boucle fermée.
Thermique moteur [1618] indique la charge
thermique calculée ou estimée du moteur.
Tension DC Bus [V] [1630] indique la tension du
circuit intermédiaire du variateur de fréquence.
Puiss.Frein. /s [1632] indique la puissance

de freinage instantanée transmise a une
résistance de freinage externe. Indiquée sous
forme d’une valeur instantanée.

Puiss.Frein. /2 min [1633] indique la puissance
de freinage transmise a une résistance de freinage
externe. La puissance moyenne est constamment
calculée pour les 120 dernieres secondes.

Temp. radiateur [°C] [1634] indique la
température instantanée du radiateur du variateur
de fréquence. La valeur limite de mise en défaut
est de 95 £ 5 °C, rétablissement a 70 £ 5 °C.
Thermique onduleur [1635] renvoie la charge
des onduleurs en pourcentage.

InomVLT [1636] indique le courant nominal

du variateur de fréquence.

ImaxVLT [1637] indique le courant maximum
du variateur de fréquence.

Etat ctrl log avancé [1638] renvoie |'état de
I'’événement exécuté par le controleur.

Lecture données : Temp. carte ctrl. [1639]
renvoie la température sur la carte de commande.
Réf.externe [%] [1650] indigue la somme des
références externes en pourcentage (somme des
réf. analogiques/impulsionnelles/bus).

Réf. impulsions [Hz] [1651] indique la
fréquence en Hz appliquée aux entrées digitales
programmeées (18, 19 ou 32, 33).

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Signal de retour [unité] [1652] renvoie

la valeur de référence de la ou des entrées
digitales programmées.

Entrée dig. [1660] indique I'état du signal délivré
par les 6 bornes digitales (18, 19, 27, 29, 32 et
33). L'entrée 18 correspond au bit le plus a gauche.
‘0’ = signal faible ; ‘1’ = signal élevé.
Régl.commut.born.53 [1661] renvoie le réglage
de la borne d’entrée 53. Courant = 0 ; tension = 1.
Entrée ANA 53 [1662] renvoie la valeur
effective sur I'entrée 53 comme une valeur

de référence ou de protection.
Régl.commut.born.54 [1663] renvoie le réglage
de la borne d’entrée 54. Courant = 0 ; tension = 1.
Entrée ANA 54 [1664] renvoie la valeur
effective sur I'entrée 54 comme une valeur

de référence ou de protection.

Sortie ANA 42 [mA] [1665] renvoie la valeur
effective en mA sur la sortie 42. La valeur
indiquée est sélectionnée au par. 6-50.

Sortie digitale [bin] [1666] renvoie la valeur
binaire de toutes les sorties digitales.

Fréqu. entrée #29 [Hz] [1667] renvoie la
valeur effective de la fréquence appliquée sur la
borne 29 comme entrée impulsionnelle.

Fréqu. entrée #33 [Hz] [1668] renvoie la
valeur effective de la fréquence appliquée sur la
borne 33 comme entrée impulsionnelle.

Sortie impulsions 27 [Hz] [1669] renvoie la
valeur effective des impulsions appliquées a la
borne 27 en mode sortie digitale.

Sortie impulsions 29 [Hz] [1670] renvoie la
valeur effective des impulsions appliquées a la
borne 29 en mode sortie digitale.

Mot ctrl.1 bus [1680] Mot de controle

(CTW) regu du maitre bus.

Mot étatl bus [1681] Mot d’état (STW)

envoyé au maitre bus.

Signal A consigne vit. bus [1682] Valeur

de référence principale envoyée avec le mot

de contréle par le maitre bus.

Signal A val.effective bus [1683] Valeur effective
principale envoyée avec le mot d’état au maitre bus.
Impulsion démarrage [binaire] [1684] Mot
d’état élargi de I'option de communication

du bus de terrain.

Mot ctrl.1 port FC [1685] Mot de controle
(CTW) regu du maitre bus.

Signal A consigne vit. port FC [1686] Mot
d’état (STW) envoyé au maitre bus.
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0-21 Affich. ligne 1.2 petit

Option :
* Courant moteur [A] [1614]

Les options sont identiques a celles du par.
0-20.

0-22 Affich. ligne 1.3 petit

¥KPuissance [kW] [1610]
0-23 Affich. ligne 2 grand
XK Fréquence [Hz] [1613]
0-24 Affich. ligne 3 grand
XKRéEF % [1602]
Option :
Aucun [0]
Mot controle [1600]
Réf. [unité] [1601]
Réf % [1602]
Mot état [binaire] [1603]
Mot d’alarme [1604]
Mot avertis. [1605]
Mot état élargi [1606]
Puissance [kW] [1610]
Puissance [CV] [1611]
Tension moteur [V] [1612]
Fréquence [Hz] [1613]
Courant moteur [A] [1614]
Couple [%] [1616]
Vitesse [tr/min] [1617]
Thermique moteur [1618]
Tension DC bus [V] [1630]
Puiss. frein./s [1632]
Température radiateur [°C] [1634]
Thermique onduleur [1635]
InomVLT [1636]
ImaxVLT [1637]
Etat ctrl. condition [1638]
Lecture données: Contr.Temp.Carte [1639]
Réf.externe [%] [1650]
Signal retour [unité] [1652]
Entrée dig. [1660]
Régl.commut.born.53 [1661]
Entrée Alogique 53 [1662]
Régl.commut.born.54 [1663]
Entrée analogique 54 [1664]
Sortie analogique 42 [mA] [1665]
Sortie digitale [bin] [1666]
Fréquence entrée #29 [Hz] [1667]
Fréquence entrée #33 [Hz] [1668]
Sortie impulsions 27 [HZz] [1669]
Sortie impulsions 29 [HZz] [1670]

texte affiché. L'option
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Sortie impulsions 29 [HZz] [1670]
Mot ctrl.1 bus [1680]
Flux ss retour amort.reson. [1681]
Signal A consigne vit. bus [1682]
Signal A val.effective bus [1683]
Mot d’Etat Option Comm [binaire] [1684]
Mot ctrl.1 port FC [1685]
Signal A consigne vit. port FC [1686]

Fonction :
Aucun [0] Aucune valeur d’affichage sélectionnée
Mot de controle [1600] affiche le mot
de contrGle en cours
Référence [unité] [1601] affiche la valeur
d’état de la borne 53 ou 54 avec l'unité
donnée par la sélection de configuration au
par. 1-00 (tr/min ou Nm).
Référence % [1602] affiche la référence
totale (somme des références digi-
tales/analogiques/présélectionnées/bus/gel
référence et des valeurs de rattrapage et
de ralentissement).
Mot d’état [binaire] [1603] affiche le
mot d’état en cours
Mot d'alarme [1604] indique une ou plusieurs
alarmes en code hexadécimal.
Mot d’avertissement [1605] indique un ou
plusieurs avertissements en code hexadécimal.
Mot d’état élargi [1606] indique un ou plusieurs
états en code hexadécimal.
Puissance [kW] [1610] indique la puissance
instantanée absorbée par le moteur (en kW).
Puissance [CV] [1611] indique la puissance
instantanée absorbée par le moteur (en ch.).
Tension moteur [V] [1612] indique la
tension appliquée au moteur.
Fréquence [Hz] [1613] indique la fréquence
du moteur, en d’autres termes, la fréquence de
sortie du variateur de fréquence.
Courant moteur [A] [1614] indique le courant
de phase du moteur (valeur efficace).
Couple [%] [1616] indique la charge actuelle du
moteur par rapport a son couple nominal.
Vitesse [tr/min] [1611] affiche la vitesse en
tr/min (tours par minute), c’est-a-dire la vitesse
de I'arbre du moteur en boucle fermée.
Thermique moteur [1618] indique la charge
thermique calculée ou estimée du moteur.
Tension bus CC [V] [1630] indique la tension du
circuit intermédiaire du variateur de fréquence.
Puiss.frein./s [1632] indique la puissance
de freinage instantanée transmise a une
résistance de freinage externe. Indiquée sous
forme de valeur instantanée.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Puiss.frein./2 min [1633] indique la puissance
de freinage transmise a une résistance de freinage
externe. La puissance moyenne est constamment
calculée pour les 120 dernieres secondes.
Température radiateur [°C] [1634] indique la
température instantanée du radiateur du variateur
de fréquence. La valeur limite de mise en défaut est
de 95 £5 °C; la valeur de reprise se situe a 70 +5 °C.
Thermique onduleur [1635] renvoie la charge
des onduleurs en pourcentage.

InomVLT [1636] indique le courant nominal

du variateur de fréquence.

ImaxVLT [1637] indique le courant maximum
du variateur de fréquence.

Etat ctrl. condition [1638] renvoie I'état de
I'’événement exécuté par le controleur.

Lecture données: Contr.Temp.Carte [1639]
renvoie la température sur la carte de commande.
Réf.externe [%] [1650] indique la somme des
références externes en pourcentage (somme des
réf. analogiques/impulsionnelles/bus).

Réf. impulsions [Hz] [1651] indique la
fréquence en Hz appliquée aux entrées digitales
programmeées (18, 19 ou 32, 33).

Signal retour [unité] [1652] renvoie la

valeur de référence de la ou des entrées
digitales programmeées.

Entrée digitale [1660] indique I'état du signal
délivré par les 6 bornes digitales (18, 19, 27, 29,
32 et 33). L'entrée 18 correspond au bit le plus a
gauche. ‘0’ = signal faible ; ‘1’ = signal élevé.
Régl.commut.born.53 [1661] renvoie le réglage
de la borne d’entrée 53. Courant = 0 ; tension = 1.
Entrée analogique 53 [1662] renvoie la valeur
effective sur I'entrée 53 comme une valeur

de référence ou de protection.
Régl.commut.born.54 [1663] renvoie le réglage
de la borne d’entrée 54. Courant = 0 ; tension = 1.
Entrée analogique 54 [1664] renvoie la valeur
effective sur I'entrée 54 comme une valeur

de référence ou de protection.

Sortie analogique 42 [mA] [1665] renvoie la
valeur effective en mA sur la sortie 42. La sélection
de la valeur indiquée est définie au par. 06-50.
Sortie digitale [bin] [1666] renvoie la valeur
binaire de toutes les sorties digitales.

Fréquence entrée #29 [Hz] [1667] renvoie la
valeur effective de la fréquence appliquée sur la
borne 29 comme entrée impulsionnelle.
Fréquence entrée #33 [Hz] [1668] renvoie la
valeur effective de la fréquence appliquée sur la
borne 33 comme entrée impulsionnelle.

texte affiché. L'option
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Sortie impulsions 27 [Hz] [1669] renvoie la
valeur effective des impulsions appliquées a la
borne 27 en mode sortie digitale.

Sortie impulsions 29 [Hz] [1670] renvoie la
valeur effective des impulsions appliquées a la
borne 29 en mode sortie digitale.

Mot ctrl. 1 bus [1680] Mot de contréle
(CTW) regu du maitre bus.

Mot état 1 bus[1681] Mot d'état (STW)
envoyé au maitre bus.

Signal A consigne vit. bus[1682] Valeur
de référence principale envoyée avec le mot
de contrble par le maitre bus.

Signal A val.effective bus[1683] Valeur effective
principale envoyée avec le mot d’état au maitre bus.
Mot d’Etat Option Comm [binaire] [1684]
Mot d’état élargi de I'option de communication
du réseau de terrain.

Mot ctrl. 1 port FC [1685] Mot de contréle
(CTW) regu du maitre bus.

Signal A consigne vit. port FC[1686] Mot
d’état (STW) envoyé au maitre bus.

0-25 Mon menu personnel

Zone [20]

Plage :
0. - 9999.

Fonction :
Définit les parametres qui doivent étre inclus dans
le Menu personnel Q1 accessible via la touche
[Quick menu] du LCP. L'on peut ajouter jusqu’a 20
parameétres dans le Menu personnel Q1.
Les parametres sont répertoriés dans le Menu
personnel Q1 selon l'ordre programmé dans ce
parametre de tableau. Effacer les parametres
en réglant la valeur sur "0000".

0-4* Clavier LCP

0-40 Touche [Hand on] sur LCP

Option :

Désactivé [0]
X Activé [1]

Mot de passe [2]

Fonction :

Sélectionner Désactivé [0] afin d’éviter tout
démarrage accidentel du variateur en mode Hand.
Sélectionner Mot de passe [2] afin d’éviter tout
démarrage non autorisé en mode Hand. Définir
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le mot de passe aux par. 0-62 ou 0-64 si le par. Fonction :
0-40 est inclus dans le menu rapide. Sélectionner Lect.PAR.LCP [1] pour copier tous
les paramétres de tous les process de la mémoire o
A
Option : Ecrit.PAR. LCP [2] pour copier tous les parametres
Désactivé [0] de tous les process de la mémoire du LCP a celle
X Activé [1] du variateur. Sélectionner Ecrit.LCP sans puis.
Mot de passe [2] [3] pour ne copier que les paramétres qui sont
indépendants de la dimension de moteur. La
Fonction : derniére sélection peut servir @ programmer divers
Appuyer sur [Off] et sélectionner Désactivé [0] variateurs avec la méme fonction sans troubler les
afin d’éviter tout arrét accidentel du variateur. données du moteur qui sont déja définies.

Appuyer sur [Off] et sélectionner Mot de passe

[2] afin d’éviter tout arrét non autorisé. Définir 0-51 Copie process

le mot de passe aux par. 0-62 ou 0-64 si le par. Option :

0-40 est inclus dans le menu rapide. X pas de copie [0]

copie cans process | )
Copie dans process 2 [2]

Option : Copie dans process 3 [3]

Désactivé [0] Copie dans process 4 [4]

XK Activé [1] Copie vers tous [9]

Mot de passe [2]

Fonction :

Fonction : Sélectionner Copie dans process 1[1] pour
Appuyer sur [Auto on] et sélectionner Désactivé copier tous les parametres du process en cours
[0] afin d'éviter tout démarrage accidentel du d’édition (défini au par. 0-11) vers le process 1.
variateur en mode Auto. Appuyer sur [Auto on] Procéder de méme dans les autres paramétres.
et sélectionner Mot de passe [2] afin d’éviter tout Sélectionner Copie vers tous [9] pour copier
démarrage non autorisé en mode Auto. Définir tous les parameétres de tous les process vers les
le mot de passe aux par. 0-62 ou 0-64 si le par. paramétres du process en cours d’édition.

0-40 est inclus dans le menu rapide.
0O 0-6* Mot de passe

0-43 Touche [Reset] sur LCP 0-60 Mt de passe menu princ.

Option : Plage :
Désactivé [0] 0. - 9999. *100.
X Activé [1]
Mot de passe [2] Fonction :
Définit le mot de passe utilisé pour accéder au
Fonction : menu principal. Si le par. 0-62 est réglé sur Acces
Appuyer sur [Reset] et sélectionner Désactivé [0] complet [0], ce parameétre est ignoré.

afin d’éviter la réinitialisation accidentelle d’'une

alarme. Appuyer sur [Reset] et sélectionner Mot 0-61 Acces menu princ. ss mt de passe

de passe [2] afin d'éviter la réinitialisation non Option :

autorisée. Définir le mot de passe aux par. 0-62 ou * Acces complet [0]

0-64 si le par. 0-40 est inclus dans le menu rapide. Lecture seule [1]
Pas d’accés [2]

0 0-5*% Copie/Sauvegarde

0-50 Copie LCP Fonction :

Option : Sélectionner Accés complet [0] pour désactiver
* pas de copie [0] le mot de passe au par. 0-60. Sélectionner
Lect.PAR.LCP [1] Lecture seule [1] pour bloquer toute modification
Ecrit.PAR. LCP [2] non autorisée des paramétres du menu
Ecrit.LCP sans puis. [3] principal. Sélectionner Pas d’accés [2] pour

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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bloquer les visualisations et modifications non
autorisées de ces parameétres.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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0-65 Mot de passe menu rapide

Plage :
0. - 9999. *200.

Fonction :
Définit le mot de passe a utiliser pour accéder au
menu rapide. Si le par. 0-66 est réglé sur Acces
complet [0], ce parametre est ignoré.

0-66 Accés menu rapide ss mt de passe.

Option :

X Acces complet [0]
Lecture seule [1]
Pas d’acces [2]

Fonction :
Sélectionner Accés complet [0] pour désactiver
le mot de passe au par. 0-64. Sélectionner
Lecture seule [1] pour bloquer toute modification
non autorisée des parametres du menu
rapide. Sélectionner Pas d’accés [2] pour
bloquer les visualisations et modifications non
autorisées de ces parameétres.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss 145



Manuel de Configuration du FC 300

O

Gy

Danfitt

— Programmation —

Parametres: Charge et
moteur

1-0* Réglages généraux

1-00 Mode Config.

Option :

% Boucle ouverte vit. [0]
Boucle fermée vit. [1]
Couple [2]
Fonction :

Contrdle de vitesse, boucle ouverte : permet de
contréler la vitesse (sans signal de retour du moteur)
avec compensation automatique du glissement pour
une vitesse presque constante indépendamment
des variations de charge. Les compensations sont
actives mais peuvent étre désactivées dans les
parametres du groupe Charge/Moteur.

Contréle de vitesse, boucle fermée : active

le signal de retour du codeur en provenance

du moteur. Obtenir un couple de maintien

total a 0 tr/min. Augmentation de la précision

de la vitesse : fournir un signal de retour et
réglerle régulateur PID de vitesse.

Commande de couple, retour de vitesse :
Raccorder le signal de retour de vitesse du

codeur a l’'entrée du codeur.

Possible uniquement avec "Flux retour

codeur", par. 1-01.

1-01 Principe Controle Moteur

Option :
u/f (0]
% vvcplus [1]

Flux ss retour (FC 302 uniquement) [2]
Flux retour codeur (FC302 uniquement) [3]

Fonction :
Détermine le principe de contrble du
moteur a utiliser.
[0] U/f est un mode spécial. Utilisé pour des
applications motorisées particuliéres telles que
moteurs raccordés en paralléle.
Généralement, I'on obtient le meilleur rendement
d’arbre dans les deux modes de contréle vectoriel du
flux, Flux retour codeur [3] et Flux ss retour [2]. La
plupart des applications sont néanmoins facilement
gérables a l'aide d’'un mode de contréle vectoriel de
tension VVCPIus [1]. L'avantage principal de VVCplus
est que le modéle de moteur est plus simple.
Le par. 1-01 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

1-02 Source codeur arbre moteur

Option :

* Codeur 24 v [1]
MCB 102 [2]
Fonction :

Codeur 24 V [1] est un codeur a double canal

(A et B). Il ne peut étre raccordé qu’‘aux bornes
des entrées digitales 32/33.

MCB 102 [2] est la sélection du module de codeur.
Le par. 1-02 ne peut pas étre réglé lorsque

le moteur est en mArche.

1-03 Caract.couple

Option :

*Couple constant [0]
Couple variable [1]
Optim.AUTO énergie [2]
Fonction :

Sélectionner la caractéristique de couple
demandée. AEO et VT fonctionnent différemment
en termes d’économies d’énergie.

Couple constant [0] : La sortie de l'arbre
moteur fournit un couple constant grace a la
commande de vitesse variable.

Couple variable [1] : La sortie de I'arbre
moteur fournit un couple variable grace a la
commande de vitesse variable. Régler le niveau
de couple variable au par. 14-40.

Fonction d’optimisation automatique de I’énergie
[2] : regle automatiquement l'optimisation

de la consommation d’énergie a l'aide des

par. 14-41 et 14-42.
1-05 Configuration mode Local
Option :
Boucle ouverte vit. [0]
Boucle fermée vit. [1]
*1d.mode conf.P.1-00 [2]
Fonction :

Sélectionner le mode de configuration de
I'application (par. 1-00) a utiliser quand réf. locale
(LCP) active. Réf. locale active uniquement si
par. 3-13 est réglé sur [0] ou [2]. Par défaut,
réf. locale active qu’en mode Hand.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 1-1%

1-10 Construction moteur

Option :
* Asynchrone (0]
PM, SPM non saillant [1]

Fonction :
La construction peut aboutir a un moteur asynchrone
ou a magnétisation permanente (PM).

1-2* Données moteur

1-20 Puissance moteur [kW]

Plage :

0,37-7,5 kW [Dépend
du
type de
moteur]

Fonction :

La valeur doit étre égale aux données de la
plaque signalétique sur le moteur connecté. La
valeur par défaut correspond a la puissance
nominale de sortie de I'unité.

N.B. !

Un changement de valeur dans ce

parameétre a un effet sur le réglage

d’autres parametres. Le par. 1-20 ne peut
pas étre modifié lorsque le moteur fonctionne.

1-21 Puissance moteur [CV]

Plage :

0,5-10 Cv [M-TYPE]

Fonction :
La valeur doit étre égale aux données de la
plaque signalétique sur le moteur connecté. La
valeur par défaut correspond a la puissance
nominale de sortie de Il'unité.

1-22 Tension moteur

Plage :

200-500 V [Dépend
du
type de
moteur]

Fonction :

La valeur doit étre égale aux données de la
plaque signalétique sur le moteur connecté. La
valeur par défaut correspond a la puissance
nominale de sortie de l'unité.

texte affiché. L'option
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N.B. !

Un changement de valeur dans ce

parameétre a un effet sur le réglage

d’autres parametres. Le par. 1-22 ne peut
pas étre modifié lorsque le moteur fonctionne.

1-23 Fréq. moteur

Option :

%50 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]
Fréquence min.-max. du moteur

20-300 Hz

Fonction :
Sélectionnez la valeur indiquée sur la plaque
signalétique du moteur. Il est également possible
de régler la valeur pour la frégquence moteur en
continu. Il convient de rectifier les paramétres 1-50
a 1-54 si la valeur adoptée différe de 50 ou 60
Hz. Pour les moteurs 230/400 V fonctionnant a 87
Hz, réglez sur la valeur correspondant a la plaque
signalétique d’un appareil 230 V/50 Hz. Adaptez le
par. 2-02 Limite hte vit. de sortie et le par. 2-05
Référence maximale sur 'application a 87 Hz.

N.B. !

Un changement de valeur dans ce

parametre a un effet sur le réglage

d’autres parametres.Le par. 1-23 ne peut
pas étre modifié lorsque le moteur fonctionne.

N.B. !

En cas de branchement en triangle,
sélectionnez la fréquence nominale
en triangle.

1-24 Courant moteur

Plage :
Dépend du type de moteur

Fonction :
La valeur doit étre égale aux données de la
plaque signalétique sur le moteur connecté. Les
données sont utilisées pour calculer le couple,
la protection de moteur, etc.

N.B. !

Un changement de valeur dans ce

parameétre a un effet sur le réglage

d’autres parametres. Le par. 1-24 ne peut
pas étre modifié lorsque le moteur fonctionne.
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1-25 Vit.nom.moteur

Plage :
100. - 60000. tr/min
X Limite d’expression tr/min

Fonction :
La valeur doit étre égale aux données de la
plaque signalétique sur le moteur connecté.
Les données sont utilisées pour calculer les
compensations du moteur.

1-26 Couple nominal cont. moteur

Plage :

1,0-10000,0 Nm *5,0 Nm

Fonction :
Parameétre ouvert lorsque par. 1-10 = [1]
PM, SPM non saillant.

La valeur doit étre égale aux données de la
plaque signalétique sur le moteur connecté. La
valeur par défaut correspond a la puissance
nominale de sortie de I'unité.

Le par. 1-26 ne peut pas étre réglé lorsque

le moteur est en mArche.

1-29 Automatic motor adaptation (AMA)

Option :

* Inactif [0]
AMA activée compl. [1]
AMA activée réduite [2]

Fonction :
Dans le cas oU cette fonction est utilisée, le variateur
de fréquence regle automatiquement les parameétres
nécessaires au moteur (par. 1-30 a 1-35) avec
le moteur fixe. L'AMA assure l'usage optimum du
moteur. Réalisez ’'AMA moteur froid afin d’obtenir la
meilleure adaptation du variateur de fréquence.
Sélectionnez AMA activée compl. si le variateur de
fréquence doit réaliser une AMA de la résistance
du stator Rs, de la résistance du rotor Ry, de la
réactance du stator a la fuite x1, de la réactance du
rotor a la fuite X; et de la réactance secteur Xh.
Sélectionnez AMA activée réduite si un essai réduit
doit étre effectué dans lequel seule la résistance
du stator Rs dans le systéme est définie.
L'’AMA ne peut pas étre réalisée lorsque
le moteur fonctionne.

L'’AMA ne peut étre effectuée sur des moteurs
a aimant permanent.

Activez la fonction AMA en appuyant sur la touche
[Hand on] aprés avoir sélectionné [1] ou [2].

réglage par défaut  texte affiché. L'option

Voir aussi la section Adaptation automatique du
moteur. Aprés un passage normal, I'afficheur
indique "Press.[OK] pour finir AMA". Appuyez
sur la touche [OK] aprés quoi le variateur de
fréquence est prét a I'exploitation.

N.B. !
Il est important de régler le parametre
1-2* du moteur de maniére correcte,
étant donné que ce dernier fait partie
de l'algorithme de I'AMA. Pour obtenir un
fonctionnement dynamique optimal du moteur, il est
nécessaire d’effectuer une AMA. Elle peut, selon le
rendement du moteur, durer jusqu’a 10 minutes.

N.B. !
Evitez de générer un couple extérieur
pendant I'AMA.

N.B. !

Si I'un des réglages du par. 1-2* est
modifié, les par. 1-30 a 1-39 reviennent
au réglage par défaut.

1-3* Données moteur avancées

Les données moteur, présentes aux paramétres 1-30
a 1-39, doivent correspondre au moteur spécifique,
afin que le moteur fonctionne correctement.

Les réglages d’usine sont basés sur des valeurs
communes de parametres moteur pour des
moteurs standard normaux. Si les paramétres
moteur sont mal configurés, le systeme pourrait
connaitre des dysfonctionnements.

Si les données moteur sont inconnues, il est
conseillé de réaliser une AMA (Adaptation
automatique du moteur). Voir la section Adaptation
automatique du moteur. La séquence AMA
réglera tous les paramétres moteur, a I'exception
du moment d’inertie du rotor.

P1-34

P 1-30 P 1-33

130BA065.10

Diagramme d’équivalence moteur pour un
moteur asynchrone
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1-30 Résistance stator (Rs)

Option :
Ohm En fonctiondesdonnéesdumoteur.

Fonction :
Régle la valeur de la résistance du stator pour le
contréle du moteur. Le par. 1-30 ne peut pas étre
modifié lorsque le moteur fonctionne.

1-31 Résistance rotor (Rr)

Option :
Ohm Donnéesmoteur.

Fonction :
Une valeur de résistance du rotor R; entrée
manuellement doit s’appliquer a un moteur froid.
Améliorer le rendement de I'arbre en effectuant
un réglage précis de Rr. Le par. 1-31 ne peut pas
étre modifié lorsque le moteur fonctionne.

R2’ peut étre réglée comme suit :

1. AMA : le variateur de fréquence mesure la
valeur sur le moteur. Toutes les compensations
sont remises a 100 %.

2. Le fournisseur du moteur indiquera la valeur.

3. Les réglages par défaut de R2’ sont utilisés. Le
variateur de fréquence sélectionne le réglage en
fonction de la plaque signalétique du moteur.

1-33 Réactance fuite stator (X1)

Option :
Ohm Donnéesmoteur.

Fonction :
Régle la réactance de fuite du stator du
moteur. Le par. 1-33 ne peut pas étre modifié
lorsque le moteur fonctionne.

X1 peut étre réglée comme suit :

1. AMA : le variateur de fréquence mesure
la valeur sur le moteur.

2. Le fournisseur du moteur indiquera la valeur.

3. Le réglage par défaut de X1 est utilisé. Le
variateur de fréquence sélectionne le réglage en
fonction de la plaque signalétique du moteur.

1-34 Réactance de fuite rotor (X2)

Option :
Ohm Donnéesmoteur.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Régle la réactance de fuite du rotor du moteur.
Le par. 1-34 ne peut pas étre modifié lorsque
le moteur fonctionne.

X2 peut étre réglée comme suit :

1. AMA : le variateur de fréquence identifie la
valeur a déterminer sur le moteur.

Le fournisseur du moteur indiquera la valeur.

La valeur par défaut de X2 est utilisée. Le
variateur de fréquence sélectionne le réglage en
fonction de la plaque signalétique du moteur.

w N

1-35 Réactance principale (Xh)

Option :
Ohm Donnéesmoteur.

Fonction :
Reégle la réactance principale du moteur. Le
par. 1-34 ne peut pas étre modifié lorsque
le moteur fonctionne.

Xh peut étre réglée comme suit :

1. AMA : le variateur de fréquence mesure

la valeur sur le moteur.

Le fournisseur du moteur indiquera la valeur.

3. La valeur par défaut de Xh est utilisée. Le
variateur de fréquence sélectionne le réglage en
fonction de la plaque signalétique du moteur.

N

1-36 Résistance perte de fer (Rfe)

Plage :

1-10,000 Q *%10,000Q

Fonction :
Regle I"équivalent de Rre pour compenser les pertes
de fer du moteur. Le par. 1-35 ne peut pas étre
modifié lorsque le moteur fonctionne. La fonction
est désactivée si 10,000 U est sélectionné.
Le paramétre de perte de fer est particulierement
important dans les applications de contréle
du couple. Si Rre est inconnu, laisser le par.
1-36 sur la valeur par défaut.

1-37 Inductance axe d (Ld)

Plage :

0,0-1000,0 mH *0,0 mH

Fonction :
Régler la valeur d’inductance de I'axe d. Ce
parameétre n’est actif que lorsque le par. 1-10
a la valeur [1] Moteur PM (moteur a aimant

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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permanent). Se reporter a la fiche technique
des moteurs a aimant permanent.

1-39 Podles moteur

Option :
Dépend du type de moteur
Valeur 2 a 100 poles

* Moteur a 4 poles

Fonction :
Régle le nombre de pdles du moteur.

P6les ~nn a 50 Hz ~np a 60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 -1730
6 700 - 960 840 - 1153

Le tableau présente la plage de vitesse normale
pour divers types de moteurs. Définir séparément
les moteurs congus pour d’autres fréguences.

La valeur indiquée doit étre paire puisqu’elle fait
référence aux nombres de pdles du moteur (et non
a une paire). Le variateur procede au réglage initial
du par. 1-39 sur la base des par. 1-23 et. 1-25.

1-40 FCEM a 1000 tr/min.

Plage :

10-1000 V X500 v

Fonction :
Régler la force contre électromotrice FCEM nominale
du moteur fonctionnant a 1000 tr/min.

Ce parametre n’est actif que lorsque le par. 1-10ala
valeur [1] Moteur PM (moteur a aimant permanent).

1-41 Décalage angle moteur

Plage :

0-65535 N/A *o N/A

Fonction :
Entrer angle de décalage correct entre moteur PM
et position d’index (un tour) du codeur/résolveur
connecté. La plage de valeurs 0 - 65535 correspond
a 0 - 2 * pi (radians). Conseil : aprés démarrage
du variateur, appliquer courant continu de mAintien
et entrer valeur Angle moteur du par. 16-20.

Ce parametre n’est actif que lorsque le par. 1-10ala
valeur [1] Moteur PM (moteur a aimant permanent).

1-5*% Proc.indépend. charge
1-50 Magnétisation moteur a vitesse nulle
Plage :

0. - 300. % *100.%

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Utilisé avec le par. 1-51 afin d’obtenir une autre
charge thermique du moteur quand celui-ci tourne
a faible vitesse. Entrer une valeur en % du
courant nominal de magnétisation. Un réglage
trop bas peut se traduire par une réduction
du couple sur I'arbre moteur.

Magn. current

100% ——
Par.1-50

Par.1-51 Hz

1308045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Magnétis. normale vitesse min [tr/min]

Plage :

0. - 10. tr/min * 1.tr/min

Fonction :
Est utilisé avec le par. 1-50. Se reporter au schéma
du par. 1-50. Régler sur la fréquence souhaitée
(point d’inflexion). Les par. 1-50 et 1-51 ne sont
plus pertinents si la fréquence réglée est inférieure
a la fréquence de glissement du moteur.

1-52 Magnétis. normale vitesse min [Hz]

Plage :

0-10 Hz *0 Hz

Fonction :
Est utilisé avec le par. 1-50. Se reporter au schéma
du par. 1-50. Régler sur la fréquence souhaitée
(pour un courant de mAgnétisation normal). Les par.
1-50 et 1-51 sont inactifs si la fréquence réglée est
inférieure a la fréquence de glissement du moteur.

1-53 Changement de modéle fréquence

Plage :

4,0-50,0 Hz X 6,7Hz

Fonction :
Changement du modeéle de flux
Avec ce parameétre, il est possible de créer un
ajustement du point de glissement ou FC 302 modifie
le modeéle de FLUX. Utile dans certaines applications
sensibles de contrdle de la vitesse et du couple.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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caractéristique V/f correspondant au moteur. Les
points de fréquence sont définis au par. 1-56.

flormX 0.125 [ 1.1 |
2% L O % 1-56 Caract. V/f-F
74 Plage :
0,0-fréquence moteur ma Limite expression Hz
/ Fonction :
/:_"_> >») 1w Ce paramétre est un paramétre de type tableau
P1-53 feortie [0-5] et n’est accessible que lorsque le par. 1-01

130BA146.10

est réglé sur U/f [0]. Régler les points de fréquence
pour former mAnuellement une caractéristique

V/f correspondant au moteur. La tension de
chaque point est définie au par. 1-55.

Boucle fermée vit. ou Couple par. 1-00 = [1] ou [2]
et Flux retour codeur par. 1-01 = [3]

Fonction Courant variable - Mode
Flux sans retour
Par. 1-00 Boucle ouverte vit. [0] et par. 1-01 Flux ss

retour [2] : En boucle ouverte vitesse en mode flux, Ffaepsl‘f’g‘sn["f]te”r 130BAt66.10
la vitesse doit étre déterminée a partir de la mesure i
instantanée. En dessous de nnorm X 0,1, le variateur 1-55[5]F———————————— — —
fonctionne & partir d'un modéle de courant variable. e I
. . N 5508 ———————
Au dessus de nnorm X 0,125, le variateur fonctionne a | : :
partir du modéle de FLUX du variateur de fréquence. 1-55[2]- — — — — | | I
| |
1-55[1] — l : | |
=0 e N
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
o1 [ [2 31 14 (5]
Fréquence de sortie
|‘ Par 1-56 [x]

frorm.x 0.1 frorm.x 0.125

O 1-6* Proc.dépend. charge

1-60 Comp.charge a vit.basse

Plage :
> -300. - 300.% *100.%
f sortie
130RA147.10 Fonction :
Permet de compenser la tension en fonction de la
Boucle ouverte vit. par. 1-00 = [0] charge quand le moteur tourne a faible vitesse.
Flux ss retour par. 1-01 = [2] La caractéristique U/f optimale est obtenue. La

plage de fréquences a laquelle ce paramétre est

A , actif dépend de la taille du moteur.
Le par. 1-53 ne peut pas étre réglé lorsque

le moteur est en mArche. Taille du moteur : 0,25 kW-7,5 kW Seuil : < 10 Hz

1-55 Caract. V/f- U

Plage :
0,0-tension moteur max. *Limite expression V

Fonction :
Ce parameétre est un paramétre de type tableau
[0-5] et n’est accessible que lorsque le par. 1-01
est réglé sur U/f [0]. Régler la tension a chaque
point de fréquence pour former mAnuellement une

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Um

130BA046.11

Par.1-61

Par.1-60

' .
Seuil sortie

1-61 Compens. de charge a vitesse élevée

Plage :

-300. - 300.% *100.%

Fonction :
Permet de compenser la tension en fonction de la
charge quand le moteur tourne a vitesse élevée.
La caractéristique U/f optimale est obtenue. La
plage de fréquences a laquelle ce paramétre est
actif dépend de la taille du moteur.

Taille du moteur Seuil

0,25 kW-7,5 kW > 10 Hz

1-62 Comp. gliss.

Plage :

-500 - 500 % *100%

Fonction :
La compensation du glissement se calcule
automatiquement en utilisant, entre autres, la
vitesse nominale du moteur nv,n. Le paramétre 1-62
régle avec précision la compensation du glissement
et permet de corriger ainsi les tolérances inhérentes
a la valeur nm,n. Cette fonction n’est pas active
en méme temps que Caract.couple (par. 1-03),
Boucle fermée vit., Commande de couple, retour
vitesse et Caractéristiques moteur spécial.

1-63 Cste tps comp.gliss.

Plage :

0,05-5,00 s *0,10s

Fonction :
Détermine le temps de réaction de la compensation
du glissement. Une valeur élevée se traduit
par une réaction lente. Inversement, une
valeur faible implique une réaction rapide. Il

texte affiché. L'option

réglage par défaut

convient d’allonger ce temps si des résonances
interviennent a basses fréquences.

1-64 Amort. résonance

Plage :

0 - 500 % *100%

Fonction :
Le réglage des par. 1-64 et 1-65 peut éliminer
les problemes de résonance a haute fréquence. 1l
convient d’augmenter la constante du parametre
1-64 pour réduire I'amplitude des résonances.

1-65 Tps amort.resonance

Plage :

5-50 ms X5 ms

Fonction :
Le réglage des par. 1-64 et 1-65 peut éliminer
les problémes de résonance a haute fréquence.
Choisir la constante de temps permettant
une atténuation maximale.

1-66 Courant min. a faible vitesse

Plage :

0 - limite variable % *100%

Fonction :
Est activé uniquement avec par. 1-00 = BOUCLE
OUVERTE VIT. Le variateur fonctionne avec un
courant constant en-dessous de 10 Hz.
Lorsque la vitesse dépasse 10 Hz, le flux du moteur
type dans le variateur controle le moteur. Les
par. 4-16 et/ou 4-17 reglent automatiquement le
par. 1-66. Le parameétre ayant la valeur la plus
élevée régle le par. 1-66. Le réglage de courant
du par. 1-66 comprend la composante couple et
la composante magnétisation du courant.

Exemple : le par. 4-16 Mode moteur limite couple
est réglé sur 100 % et le parameétre 4-17 Mode
générateur limite couple est réglé sur 60 %. Le
par. 1-66 se régle automatiquement sur environ
127 %, en fonction de la taille du moteur.

Ce parameétre n’est disponible que dans le FC 302.

1-67 Type de charge

Option :
*Charge passive [0]
Charge active [1]

Fonction :
Sélectionner Charge passive [0] pour les
transporteurs et les applications de ventilation et
de pompage. Sélectionner Charge active [1] pour

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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les applications de levage. Lorsque Charge active
[1] est sélectionné, régler Courant min. a faible
vitesse (par. 1-66) au niveau du couple max.

Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

1-68 Inertie min.

Plage :
0 - limite V¥riabkenction des données de moteur

Fonction :
Régler le moment d’inertie minimum du
systéme mécanique.

Les par. 1-68 et 1-69 servent a prérégler
le gain proportionnel de la commande de
vitesse (par. 7-02).

Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

1-69 Inertie maximale

Plage :
0 - limite V¥abkenction des données de moteur

Fonction :
Régler le moment d’inertie maximum du
systéme mécanique.

Ce parameétre n’est disponible que dans le FC 302.

1-7* Réglages dém.
1-71 Retard démar.
Plage :

0,0-10,0 s *0,0s

Fonction :
Permet de temporiser le démarrage. Le variateur
de fréquence démarre en adoptant le mode
sélectionné au par. 1-72. Régler la durée
précédant le début de l'accélération.

1-72 Fonction au démar.

Option :

Tempo. maintien CC [0]
Tempo.frein CC [1]

% Roue libre temporisée [2]
Dém.hor.vit/courant [3]
Fonction horizontale [4]
VVCPlus/Flux sens hor. [5]
Fonction :

Sélectionner la fonction de démarrage au cours
du retard de démarrage (par. 1-71).
Sélectionner temporisation maintien CC [0] pour
appliquer au moteur un CC de maintien (par.
2-00) pendant ce laps de temps.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Sélectionner temporisation frein CC [1] pour
appliquer au moteur un courant continu de freinage
(par. 2-01) pendant ce laps de temps.
Sélectionner temporisation Roue libre [2] pour
libérer le variateur mis en roue libre par I'arbre
pendant ce laps de temps (onduleur hors circuit).
Sélectionner Vit. de dém./courant sens hor. [3]
pour mettre en oeuvre la fonction décrite aux par.
1-74 et 1-76 pendant le retard de démarrage.
Indépendamment de la valeur adoptée par

le signal de référence, la fréquence de sortie
correspond au réglage de démarrage de fréquence
au par. 1-74 et le courant de sortie au réglage

du courant de démarrage au parameétre. 1-76.
Cette fonction est généralement utilisée dans

des applications de levage sans contrepoids et
particulierement dans des applications équipées
d’un moteur avec induit conique, ol le démarrage
se fait dans le sens horlogique, suivi par une
rotation dans le sens de référence.

Sélectionner Fonction horizontale [4] afin d’obtenir
la fonction décrite aux par. 1-74 et 1-76 durant le
retard de démarrage. Le moteur tourne dans le
sens de référence. Si le signal de référence est égal
a zéro (0), le par. 1-74 Vit. de dém. est ignoré

et la vitesse de sortie est égale a zéro (0). Le
courant de sortie correspond au réglage du courant
de démarrage au par. 1-76 Courant démar.
Sélectionner VVCPIus/Flux sens hor. [5] afin d’obtenir
la fonction décrite au par. 1-74 uniquement ( Vit.
de démar. au cours du retard de démarrage ). Le
courant de démarrage est calculé automatiquement.
Cette fonction n’utilise que la vitesse de démarrage
pendant le retard de démarrage. Indépendamment
de la valeur adoptée par le signal de référence, la
vitesse de sortie correspond au réglage de la vitesse
de démarrage au par. 1-74. Vit. de dém./Fonction
sens hor. [3] et VWWCPlus/Flux sens hor. [5] sont
généralement utilisés pour des applications de
levage. Vit. de dém./sens de référence [4] est
généralement utilisé pour des applications avec
contrepoids et mouvement horizontal.

1-73 Dém. a la volée [tr/min]

Option :

X Inactif (DESACTIVE) [0]
Actif (ACTIVE) [1]
Fonction :

Cette fonction permet de rattraper, a la
volée, un moteur qui tourne librement du
fait d'une panne de courant.
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Sélectionner Désactivé si la fonction n’est

pas nécessaire.

Sélectionner Activé si le variateur de fréquence VLT
doit "rattraper" et contréler un moteur en rotation.
Lorsque le par. 1-73 est activé, les par. 1-71

et 1-72 n’ont aucune fonction.

Démarrage a la volée est actif en mode

VVC+ uniquement.

N.B. !
Il est recommandé de ne pas utiliser cette
fonction pour les applications de levage.

1-74 Vit.de dém.[tr/mn]

Plage :

0 - 600 tr/min X 0tr/min

Fonction :
Regle la vitesse de démarrage souhaitée du moteur.
La vitesse de sortie se cale directement sur la valeur
réglée. Ce parametre peut servir dans le cadre
d’applications de levage (moteurs a induit conique).
Régler la fonction de démarrage au par. 1-72 sur
[31, [4] ou [5] et régler un retard de démarage au
par. 1-71. Un signal de référence doit étre présent.

1-75 Vit.de dém.[Hz]

Plage :

0-500 Hz *0 Hz

Fonction :
Vitesse démarrage.
Aprées signal démarrage, valeur prise par vitesse
sortie. Ce parameétre peut servir dans le cadre de
montées ou de descentes (moteurs a induit conique).
Régler la fonction de démarrage au par. 1-72 sur
[3], [4] ou [5] et régler un retard de démarrage au
par. 1-71. Un signal de référence doit étre présent.

1-76 Courant Démar.

Plage :

0,00-par. 16-36 A *0,00A

Fonction :
Certains moteurs tels que ceux a induit conique,
demandent une tension ou une fréquence
additionnelle pour débloquer le frein mécanique.
Pour cela, utiliser les parameétres 1-74 et 1-76.
Régler sur la valeur nécessaire pour débloquer le
frein mécanique. Régler la fonction de démarrage au
par. 1-72 sur [3] ou [4] et un retard de démarrage au
par. 1-71. Un signal de référence doit étre présent.

réglage par défaut

texte affiché. L'option
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O 1-8* Réglages arréts

1-80 Fonction a l'arrét

Option :

* Roue libre [0]
Maintien CC [1]
Test moteur [2]
Prémagnétisation [3]

Fonction :
Sélectionne la fonction du variateur aprés un ordre
d’arrét ou lorsque la vitesse a connu une descente
de rampe jusqu’aux réglages du par. 1-81.
Sélectionner Roue libre [0] afin de laisser le
moteur en mode libre. Activer Maintien CC
[1] pour le courant (par. 2-00). Sélectionner
Test moteur [2 ] pour vérifier la présence
éventuelle d’'un moteur raccordé.
Sélectionner Prémagnétisation [3] pour créer
un champ magnétique dans le moteur arrété.
Le moteur peut alors fournir rapidement
un couple au démarrage.

1-81 Vit. min. pour fonct. a lI'arrét [tr/min]

Plage :

0. - 300. tr/min *O.tr/min

Fonction :
Regle la vitesse a laquelle Fonction a l'arrét
(par. 1-80) doit étre activé.

1-82 Vit. min. pour fonct. a I'arrét [Hz]

Plage :

0,0-500 Hz *0,0 Hz

Fonction :
Régler la fréquence a laquelle la fonction a l'arrét
sélectionnée au par. 1-80 est activée.

1-9* Temp. moteur

1-90 Protect. thermique mot.

Option :

* Absence protection [0]
Avertis. thermist. [1]
Arrét thermistance [2]
ETR Avertis. 1 [3]
ETR Alarme 1 [4]
ETR Avertis. 2 [5]
ETR Alarme 2 [6]
ETR Avertis. 3 [7]
ETR Alarme 3 [8]
ETR Avertis. 4 [9]
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ETR Alarme 4 [10]

Fonction :
Le variateur de fréquence détermine la température
du moteur a des fins de protection de deux
manieres différentes :

e Par l'intermédiaire d’'une thermistance
raccordée a 'une des entrées analogiques
des bornes 53 et 54 (par. 1-93).

e Par le calcul de la charge thermique en fonction
de la charge instantanée et du temps. Le
calcul est comparé au courant nominal du
moteur Im,n et la fréquence nominale du
moteur fu,n. Les calculs estiment la nécessité
d’une charge plus faible a vitesses plus
faibles en raison du refroidissement moindre
fourni par le ventilateur intégré.

Sélectionner Absence protection si aucun
avertissement ou alarme n’est souhaité en cas

de surcharge du moteur. Sélectionner Avertis.
thermistance si I'on souhaite un avertissement
lorsque la thermistance raccordée dans le moteur se
met hors tension. Sélectionner Arrét thermistance
si I'on souhaite que le variateur de fréquence
s’arréte (disjoncte) lorsque la thermistance
raccordée dans le moteur se met hors tension.
Sélectionner Thermistance (capteur PTC) si I'on
souhaite qu’une thermistance intégrée au moteur
(pour la protection des bobines) arréte le variateur
de fréquence en cas de surchauffe. La valeur de
déclenchement est supérieure a 3 k.

R
[a]

4000

3000

1330

550

250

~—~——

9 [c]

-20"C Ynominal-5'C| Bnominal+5°C
nominal

176HA1B3.10

Sélectionner ETR Avertis. 1 & 4 si 'opérateur
souhaite voir s’afficher un avertissement en cas

de surcharge du moteur. Sélectionner ETR Alarme
si I'opérateur souhaite le débrayage en cas de
surcharge du moteur. L'on peut programmer un
signal d'avertissement via I'une des sorties digitales.
Le signal apparait en cas d'avertissement et si le

réglage par défaut  texte affiché. L'option

variateur disjoncte (avertissement thermique). Les
fonctions ETR (Electronic Terminal Relais ou relais

de bornes électroniques) 1a 4 ne calculent la charge [/
qu’en cas de basculement vers le process dans lequel
elles ont été sélectionnées. Marché nord-américain

: les fonctions ETR assurent la protection 20 contre
la surcharge du moteur en conformité avec NEC.

N
=3
=3
=3
17674082.11

%

D
100 S | four= 1 x fun
four= 2 X fyn
30 four= 0.2 x fyy

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

1-91 Ventil. ext. mot.

Option :
* Non [0]
Oui [1]

Fonction :
Choisir s'il faut appliquer un ventilateur de
moteur externe (ventilation externe), indiquant
le déclassement inutile a faible vitesse.
Si I'option Oui [1] est sélectionnée, la figure
ci-dessous est adoptée lorsque la vitesse du
moteur est inférieure. Si la vitesse est supérieure,
le déclassement s’effectue toujours comme
s’il n'y avait pas de ventilateur.

t [s]

2000

130BA100.10

T~ | 1xPar 1-23

In
=672 1.4 1.6 1.8 20 M Now
Par 1-24

Le par. 1-91 ne peut pas étre modifié lorsque
le moteur fonctionne.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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1-93 Source Thermistance

Option :

* Aucune [0]
Entrée ANA 53 [1]
Entrée ANA 54 [2]

Fonction :
Sélectionne I'entrée analogique utilisée pour
connecter la thermistance (capteur PTC). Le
par. 1-93 ne peut pas étre modifié lorsque le
moteur fonctionne. Une entrée analogique ne peut
pas étre sélectionnée si I'entrée analogique est
déja utilisée comme une ressource de référence
(choisie au par. 3-15, 3-16 ou 3-17).

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres: Freins

O 2-0* Frein CC

2-00 I maintien CC

Plage :

0.- 100.% *50.%

Fonction :
Soutient la fonction du moteur (couple de maintien)
ou préchauffe le moteur. L'utilisation de ce
parametre est impossible si Maintien CC [1] est
sélectionné au par. 1-72 ou au par. 1-80. Le
Courant de maintien s’exprime en % de l'intensité
nominale du moteur Im,n (par. 1-24). Un courant
de maintien CC de 100 % correspond a Im,N.

(Inartif) _ IFc302.n0rm

Imotor.norm

* 100%

N.B. !
La valeur maximale dépend du courant
nominal du moteur.

l Eviter un courant de 100 % pendant
une période trop longue, sous peine
. d’endommager le moteur.

2-01 Courant frein CC
Plage :
0. - 160 % *50.%

Fonction :
Applique le courant de frein CC sur un ordre d’arrét.
Activer la fonction lorsque la vitesse réglée au
parametre 2-03 a été atteinte, lorsque Frein NF-CC
est activé sur I'une des entrées digitales ou via le
port de communication série. Le courant de freinage
est actif au cours de la période définie au parametre
2-02. Définir le courant comme un pourcentage du
courant nominal du moteur Im,n (par. 1-24). Un
courant de freinage CC de 100 % correspond a Iw,n.

1FC302.norm + 100 (%

fmotor.norm

(Inacti f)

N.B. !
La valeur maximale dépend du courant
nominal du moteur.

l Eviter un courant de 100 % pendant
une période trop longue, Cela peut

endommager le moteur.
2-02 Temps frein CC

Plage :

0,0-60,0 s *10,0s

texte affiché. L'option

réglage par défaut

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

Fonction :
Régle le temps de freinage CC actif pour le
courant de freinage CC (par. 2-01).

2-03 Vitesse frein CC

Plage :

0 - par. 4-13 tr/min * 0tr/min

Fonction :
Régle la fréquence de fermeture du freinage
par injection de CC (par. 2-01) dans le
cadre d’un ordre d’arrét.

2-1* Fonct.Puis.Frein.

2-10 Fonction Frein et Surtension

Option :
* Inactif [0]
Freinage résistance [1]

Fonction :
La valeur par défaut est Inactif [0].
Utiliser Freinage résistance [1] pour programmer
le variateur de fréquence en vue de la connexion
d’une résistance de freinage. Le raccordement
d’une résistance de freinage permet une tension
bus CC plus élevée lors du freinage (fonctionnement
générateur). La fonction Freinage résistance
[1] n'est active que dans les unités équipées
d'un freinage dynamique intégré>.

Sélectionner Freinage résistance [1] si une
résistance de freinage est raccordée.

2-11 Frein Res (ohm)

Option :

Ohm Dépenddelataillede I'unité.

Fonction :
Ce parameétre est seulement actif dans des variateurs
de fréquence avec freinage dynamique intégral.

Régler la valeur de la résistance de freinage en ohm.
Cette valeur est utilisée pour la surveillance de la
puissance dégagée par la résistance de freinage.
Sélectionner cette fonction au par. 2-13.

2-12 P. kW Frein Res.

Plage :

0,001-limite variable kW X kw

Fonction :
Ce parameétre est seulement actif dans des variateurs
de vitesse avec freinage dynamique intégral.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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La limite de surveillance est I'image du facteur
de marche maximal (120 s) et de la puissance
maximale de la résistance de freinage pour ce
facteur de marche. Voir la formule ci-apres.

Pour unités de 200-240  Bintance

V 3902 xdurCedemarche
R+120

Pour unités de 380-480 P =

r€sistance
V: 7782 x dur edemarche
Rx120

Pour unités de 380-500  Eoistamce

vV : 28102+ durCedemarche
R+120

Pour unités de 575-600 P . . =
7‘eslsfa71,t'vz
V: 9432 x durCcdemarche
R*120

2-13 Frein Res Therm

Option :

XK Inactif [0]
Avertissement [1]
Alarme [2]
Avertis. et alarme [3]

Fonction :
Ce parameétre est seulement actif dans des variateurs
de fréquence avec freinage dynamique intégral.

Permet de surveiller la puissance transmise

a la résistance de freinage. La puissance est
calculée sur la base de la valeur de la résistance
en ohm (par. 2-11), de la tension bus CC et du
temps de fonctionnement de la résistance. Si

la puissance transmise sur 120 s dépasse 100

% de la limite de surveillance (par. 2-12) et

que l'option Avertissement [1] est sélectionnée,
un avertissement est affiché.

L'avertissement disparait si la puissance devient
inférieure a 80%. Si la puissance calculée
dépasse 100 % de la limite de surveillance et
que l'option Alarme [2] soit sélectionnée au
parametre 2-13 Res Therm, le variateur de
fréquence disjoncte et affiche une alarme.

Si la surveillance de puissance est réglée sur
Inactif [0] ou Avertissement [1], la fonction de
freinage continue d’étre active méme si la limite de
surveillance est dépassée. Ceci implique aussi un
risque de surcharge thermique de la résistance. Il
est également possible d’obtenir un avertissement
via les sorties relais/numériques. La précision de
mesure de la surveillance de puissance dépend de la
précision de la résistance (supérieure a = 20%).

réglage par défaut

texte affiché. L'option

2-15 Controle freinage

Option :

* Inactif [0]
Avertissement [1]
Alarme [2]
Alarme et alarme [3]

Fonction :
Ce parameétre est seulement actif dans des variateurs
de fréquence avec freinage dynamique intégral.

Met en marche l'intergration de fonctions d’essai et
de contrdle, qui affichent un avertissement ou une
alarme. A la mise sous tension, la fonction est testée
pour la déconnexion de la résistance de freinage.
L'essai est exécuté pendant le freinage. L'essai de
déconnexion éventuelle de I'IGBT, par contre, est
réalisé en I'absence de freinage. La fonction de
freinage est interrompue par un avertissement ou
un arrét. La séquence du test est la suivante:

1. Lamplitude d’ondulation du circuit intermédiaire
est mesurée pendant 300 ms sans freinage.

2. L'amplitude d’ ondulation du circuit intermédiaire
est mesurée pendant 300 ms, frein activé.

3. Si I'amplitude d’ ondulation du circuit
intermédiaire pendant le freinage est inférieure
a celle avant le freinage + 1 %. Echec
de la vérification du frein, renvoi d’un
avertissement ou d’une alarme.

4. Si I'amplitude d’ ondulation du circuit
intermédiaire pendant le freinage est
supérieure a celle avant le freinage + 1
%. Contréle freinage OK

Sélectionner Inactif [0]. Cette fonction surveille
toujours la résistance de freinage et le court-circuit
de I'IGBT du frein en cours de fonctionnement. Si
c’est le cas, un avertissement apparait. Sélectionner
Avertissement [1] afin de surveiller la résistance de
freinage et I'IGBT du frein quant aux courts-circuits.
Au cours de la mise sous tension, la déconnexion
éventuelle de la résistance de freinage est vérifiée.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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N.B. !

Pour éliminer un avertissement résultant

de Inactif [0] ou Avertissement [1],

déconnecter et reconnecter la tension
secteur. Il faut d’abord résoudre la panne. Avec
Inactif [0] ou Avertissement [1], le variateur de
fréquence continue de fonctionner méme lorsqu’une
panne a été détectée. En cas d’ Alarme [2], le
variateur de fréquence s’arréte avec une alarme
(alarme verrouillée). Cela se produit si la résistance
de freinage est court-circuitée ou déconnectée
ou si I'IGBT du frein est court-circuité.

2-17 Controle Surtension

Option :

* Désactivé [0]
Activé (pas a l'arrét) [1]
Activé [2]
Fonction :

Le controle de surtension est sélectionné afin de
réduire le risque que le variateur ne disjoncte en
raison d’une surtension sur le circuit intermédiaire,
provoquée par la puissance génératrice de la
charge. Activé (pas a l'arrét) signifie que la
fonction OVC est active sauf lors d’un arrét

avec un signal correspondant.

2-2* Frein mécanique

Dans les applications de levage, il est nécessaire de
commander un frein électromécanique. Pour cela,
utiliser une sortie de relais (relais 01 ou 02) ou une
sortie digitale programmée (bornes 27 ou 29). Cette
sortie est normalement fermée lorsque le variateur
de fréquence est incapable de "maintenir" le moteur,
par exemple du fait d’une charge trop élevée.
Sélectionner Ctrl frein mécanique [32] pour des
applications avec un frein électromagnétique au par.
5-40 (paramétre de type tableau), par. 5-30 ou par.
5-31 (sortie digitale 27 ou 29). En cas de sélection
de Ctrl frein mécangique [32], le frein mécanique
est fermé pendant le démarrage et jusqu’a ce que
le courant de sortie dépasse le niveau sélectionné
au par. 2-20 Activation courant frein. Pendant
I'arrét, le frein mécanique s’active jusqu’a ce que

la vitesse soit inférieure au niveau sélectionné au
par. 2-21 Activation vit.frein[tr/mn]. Dans une
situation ou le variateur de fréquence est en état
d’alarme, de surcourant ou de surtension, le frein
mécanique est immédiatement mis en circuit. C'est
aussi le cas en cas d’arrét de sécurité.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

130BA074.11

Démar. 1=on
borne 18  p=off

Par 1-71
Tempor. T
démarrage Vitesse d'activation
Vitesse de l'arbre u frein

Par 1-74

. Vitesse de
Courant de sortie [—Tdémarrage
Coutant de
pré-magnétisation
ou courant de Par 2-20

Par 1-76 Courant de dépa .
Par 200 Cotwant Cc e meintien  Temps de réaction frein EMK

maintien CC

1777/

=

Heure

ar 2-23
Tempor. freinage

Courant de libération du frein

T
Relay 01 on
off

Frein mécanique
Déverrouillé

2-20 Activation courant frein.

Plage :

0,00-par. 4-51 A % 0,00A

Fonction :

Régler le courant moteur de déclenchement
du frein mécanique, en présence d’une
condition de démarrage.

2-21 Activation vit.frein[tr/mn]

Plage :

0. -par. 4-53 tr/min % 0.tr/min

Fonction :
Régler la vitesse moteur de déclenchement du frein
mécanique, en présence d’une condition d’arrét.

2-22 Activation vit. Frein[Hz]

Plage :

0-vitesse max. *0 Hz

Fonction :
Régler la fréquence moteur de déclenchement du
frein mécanique, en présence d’une condition d’arrét.

2-23 Activation retard frein

Plage :

0,0-5,0 s *0.0s

Fonction :
Regle le retard du freinage en roue libre apres
le temps de rampe de décélération. L'arbre est
maintenu a une vitesse nulle avec un couple a
maintien complet. S’assurer que le frein mécanique
a verrouillé la charge avant que le moteur ne passe
en mode roue libre. Voir section Frein mécanique.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres: Référence/Ram- I/h [47]
pes kg/s [50]
mpn kg/min [51]
(7% 0 3-0* Limites de réf. kg/h [52]
fts/s [55]

. ft3/min [56]
Option : ft3/h [57]
Min. - Max [0]

* -Max - +Max [1] Fonction :
Sélectionner au par. 3-01 I'une des unités utilisées
Fonction : dans le régulateur PID de process.
Réglages des signaux de référence et de retour.
Ils peuvent tous deux étre positifs ou positifs et
négatifs. La limite minimale peut avoir une valeur
négative sauf si Commande de vitesse, boucle
fermée est sélectionné (par. 1-00). 130BA149.10
Option : 12 (+249)
Aucun [0] Prédéfinie 76543210
*0/0 [1] ¢—— —10101010 29 [P 5-13=Ré&f. prédéfinie bit 0]
tr/mn [2] ¢+ — 11001100 32 [P 5-14=Ré&f. prédéfinie bit 1]
Hz [3]
Nm [4] L ————— 11110000 33 [P 5-15=Ré&f. prédéfinie bit 2]
bar [5]
Pa [6]
PPM [7]
CYCLE/min [8]
IMPULSION/s [9] . o
UNITES/s [10]
UNITES/min [11] Plage :
UNITES/h [12] -100000,000 - par. 3-03 * 0,000 unités
°C [13]
F [14] Fonction :
m3/s [15] La réf. min. donne la valeur min. obtenue
m3/min [16] par la somme de toutes les références. La réf.
m3/h [17] minimale n’est active que si la valeur Min -
t/min [23] max [0] est réglée au par. 3-00.
t/h [24] Commande de vitesse, boucle fermée : tr/min
m [25] Commande de couple, retour vitesse : Nm.
m/s [26] Unité du controéle de process au par. 3-01.
m/min 27]
in wg [29] N
gal/s [30] Option :
gal/min [31] Réf.Min. (par. 3-02) - 100000,000
gal/h [32] *1500.000
Ib/s [36] .
Ib/min [37] Ifonctuon A .
Ib/h [38] Réf. max. est la valeut n,'1aX|maIe obt(.anlue Par la
b ft [39] somme de tout,es les reflerences. L’u‘nlte suit la
ft/s [40] configAuration sélectionnée au par,ametre 1-00.
ft/min [41] Contréle de vitesse, boucle fermée : tr/min
/s [45] Commande de couple, retour vitesse : Nm
I/min [46]

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 3-1* Consignes

3-10 Réf.prédéfinie

Zone [8]

Plage :

-100.00 - 100.00 % *0.00%

Fonction :
Huit références prédéfinies différentes (0-7)
peuvent étre programmées (programmation de
type tableau). La référence prédéfinie figure sous
forme de pourcentage de la valeur Réfvax (par.
3-03) ou de pourcentage des autres consignes
externes. Lorsqu’une Réfwin O (par. 3-02) est
programmeée, la référence prédéfinie sous forme de
pourcentage est calculée sur la base de la différence
entre Réf max et Réfmin, suite a quoi la valeur est
ajoutée a Réfmwin. Sélectionner Activer réf.prédéfinie
sur les entrées digitales correspondantes lors de
I'utilisation de références prédéfinies.

130BA149.10

12 (+24V)

Prédéfinie 76543210
¢————10101010 29 [P 5-13=R&f. prédéfinie bit 0]
¢————11001100 32 [P 5-14=R&f. prédéfinie bit 1]
L — 11110000 33 [P 5-15=R&f. prédéfinie bit 2]

3-12 Rattrap/ralentiss

Plage :

0.00 - 100.00% *0.00%

Fonction :
Permet de saisir un pourcentage (relatif) qui est
ajouté ou retranché de la référence effective. Si
Rattrapage est sélectionné par I'intermédiaire de
I'une des entrées digitales (par. 5-10 a 5-15),
le pourcentage (relatif) est ajouté a la référence
totale. Si Ralentissement est sélectionné par
I'intermédiaire de I'une des entrées digitales
(par. 5-10 a 5-15), le pourcentage (relatif) est
retranché de la référence totale.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

3-13 Type référence

Option :

* Mode hand/auto [0]
A distance [1]
Local [2]

Fonction :
Décide quelle référence résultante est active.
Si Lien manuel / auto [0] est sélectionné, la
référence résultante dépend du mode manuel ou
automatique du variateur. En mode manuel, la
référence locale est utilisée et en mode Auto, la
référence distante est utilisée. Sélectionner A
distance [1] pour utiliser la référence distante
dans les deux modes. Sélectionner Local [2]
pour utiliser la référence locale dans les deux
modes (par. 3-14) Réf.prédéf.relative.

3-14 Réf.prédéf.relative

Plage :

-100.00 - 10000.00 % * 0.00%

Fonction :
Définit une valeur fixe (en %) qui est ajoutée a la
valeur de la variable (définie au par. 3-18 et appelée
Y dans lillustration ci-aprés). Cette somme (Y)
est multipliée par la référence effective (appelée X
dans l'illustration ci-apres) et le résultat est ajouté
a la référence effective (X+X*Y/100).

Référence
résultante
actuelle

X+X*Y/100
X relatif

130BA059.11

3-15 Ress.? Réf. 1

Option :
Pas de fonction [0]
% Entrée ANA 53 [1]
Entrée ANA 54 [2]
Fréqu. entrée #29 (FC 302 uniquement) [7]
Fréqu. entrée #33 [8]
Référence bus locale [11]
Potentiomeétre digital [20]

Fonction :
Consiste a ajouter jusqu’a trois signaux de référence
différents afin de former la référence effective.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Définit quelle entrée de référence doit étre traitée
comme la source du premier signal de référence.
Le par. 3-15 ne peut pas étre réglé lorsque

le moteur est en marche.

3-16 Ress.? Réf. 2

Option :
Pas de fonction [0]
Entrée ANA 53 [1]
Entrée ANA 54 [2]
Fréqu. entrée #29 (FC 302 uniquement) [7]
Fréqu. entrée #33 [8]
Référence bus locale [11]
* potentiométre digital [20]

Fonction :
Trois signaux de référence différents au
maximum peuvent étre ajoutés afin de former
la référence effective.
Définit quelle entrée de référence doit étre traitée
comme la source du deuxieme signal de référence.
Le par. 3-16 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

3-17 Ress.? Réf. 3

Option :
Pas de fonction [0]
Entrée ANA 53 [1]
Entrée ANA 54 [2]
Fréqu. entrée #29 (FC 302 uniquement) [7]
Fréqu. entrée #33 [8]
% Référence bus locale [11]
Potentiometre digital [20]

Fonction :
Trois signaux de référence différents au
maximum peuvent étre ajoutés afin de former
la référence effective.
Définit quelle entrée de référence doit étre traitée
comme la source du troisieme signal de référence.
Le par. 3-17 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

3-18 Echelle réf.relative

Option :

% pas de fonction [0]
Entrée ANA 53 [1]
Entrée ANA 54 [2]
Fréqu. entrée #29 (FC 302 uniquement) [7]
Fréqu. entrée #33 [8]
Référence bus locale [11]
Potentiometre digital [20]

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Définit que I'entrée est traitée comme la source
de la référence relative. Cette référence (en
%) est ajoutée a la valeur fixe résultant du par.
3-14. Cette somme (appelée Y dans l'illustration
ci-apres) est multipliée par la référence effective
(appelée X ci-aprés) et le résultat est ajouté a
la référence effective (X+X*Y/100).

Référence
résultante
actuelle

X+X*Y/100
x _|relatif

130BA059.11

Le par. 3-18 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

3-19 Fréq.Jog. [tr/min]

Plage :

0. - par. 4-13 tr/min % 200.tr/min

Fonction :
La fréguence de jogging njog est une vitesse de
sortie fixe. le variateur de fréquence fonctionne a
cette vitesse lorque la fonction de jogging est active.

3-4* Rampe 1
3-40 Type rampe 1
Option :
X Linéaire [0]

Fonction :
Sélectionne le type de rampe selon l'allure de
la courbe d’accélération/décélération.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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3-41 Temps d'accél. rampe 1

Plage :

0,01-3600,00 s * Limited’expressions

Fonction :
Il s'agit du temps d’accélération de 0 tr/min a la
vitesse nominale du moteur nM,N (par. 1-23), a
condition que le courant de sortie n’atteigne pas la
limite de couple (définie au par. 4-16). La valeur
0,00 correspond a 0,01 s en mode fréquence.

RPM

P 4-13 RPM
high limit 1--

Reference —-¥-—7_‘._.___
P 1-25 !

Motor speed *

|
|
Pa-11 RPM -—-fd oA
low limit I 1
I I
11 i
| : i i I Time
P 3-41i I lp3-ap
Ramp |.|p | )Ramp down
(acc)! | | I(dec)]
— 1 I
tacc | | _tdec)
1 | a—
130BA0D67.10
Par. 3 — 41 — tace * Waorm [ par. 1 —25]

Avef [tr/min] [5]

3-42 Temps décél. rampe 1

Plage :

0,01-3600,00 s X Limited’expressions

Fonction :
Il s’agit de la durée de décélération pour
passer de la vitesse nominale du moteur nm,N
(paramétre 1-23) a 0 tr/min, sous réserve que le
fonctionnement générateur du moteur n‘occasionne
pas de surtension dans |'onduleur, ou quand
le courant généré atteint la limite de couple
(définie au parameétre 4-17). La valeur 0,00
correspond a 0,01 s en mode fréquence.Voir temps
d’accélération de rampe au par. 3-41

tace * Mporm [par. 1 —25] (5]

Par.3 —42 = Avef [tr/min]

3-45 Rapport rampe S 1 début accél.

Plage :
1 - 99% *50%

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de
la rampe (par. 3-41) ol le couple d’accélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-46 Rapport rampe S 1 fin accél.

Plage :
1 -99%

*50%

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de
la rampe (par. 3-41) ou le couple d’accélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-47 Rapport rampe S 1 début décél.

Plage :

1 - 99% *50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-42) ou le couple de décélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-48 Rapport rampe S 1 fin décél.

Plage :

1 - 99% X 50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-42) ou le couple de décélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-5* Rampe 2
3-50 Type rampe 2

Option :

* Linéaire [0]
Fonction :

Sélectionne le type de rampe selon l'allure de
la courbe d’accélération/décélération.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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3-51 Temps d'accél. rampe 2

Plage :
0,01 - 3600,00 s *Xs

Fonction :
Le temps de rampe d’accélération est le temps
qu’il faut pour passer de 0 tr/min a la vitesse
nominale du moteur nu,n (par. 1-23). Le courant
de sortie ne doit pas atteindre la limite de
couple (réglée au par. 4-16). La valeur 0,00
correspond a 0,01 s en mode vitesse.

RPM

P 4-13 RPM
high limit 1--

Reference —-¥-—7_‘._.___
P 1-25 !

Motor speed ]

I
I
Pa-tirpM po—ofd oA
low limit I 11
o H
i L i L Time
P 3-51 1P 3-5p
Ramp |.|p : \Ramg down
(acc)! I(dec)!
| e
tacc | | _tdec)
| a——
130BA068.10
Par3 — 51 = toce * Ngorem | par.l — 23] (5]

A réf [tr/min]

3-52 Temps décél. rampe 2

Plage :
0,01-3600,00 s Xs

Fonction :
Il s'agit de la durée de décélération pour passer
de la vitesse nominale du moteur nm,n (par. 1-23)
a 0 tr/min. Le fonctionnement générateur du
moteur ne doit pas occasionner de surtension
dans I'onduleur et le courant généré ne doit pas
atteindre la limite de couple (définie au par. 4-17).
La valeur 0,00 correspond a 0,01 s en mode
vitesse. Voir rampe au par. 3-51.

tdé(; * lnorm | par.d — 23]

Par.3 -52= 7
“ ? Aref [tr/min]

[5]

3-55 Rapport rampe S 2 début accél.

Plage :
1 - 99% *50%

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de

la rampe (par. 3-51) ol le couple d’accélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé

réduit les a-coups au niveau du couple.

3-56 Rapport rampe S 2 fin accél.

Plage :

1 - 99% *50%

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de
la rampe (par. 3-51) ou le couple d’accélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-57 Rapport rampe S 2 début décél.

Plage :

1 - 99% *50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-52) ou le couple de décélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-58 Rapport rampe S 2 fin décél.

Plage :

1 - 99% X 50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-52) ou le couple de décélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-6* Rampe 3
3-60 Type rampe 3

Option :

* Linéaire [0]

Fonction :
Sélectionne le type de rampe selon l'allure de
la courbe d’accélération/décélération.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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3-61 Temps d'accél. rampe 3

Plage :

0,01 - 3600,00 s

Fonction :

Xs

Le temps de rampe d’accélération est le temps
qu’il faut pour passer de 0 tr/min a la vitesse
nominale du moteur nu,n (par. 1-23). Le courant
de sortie ne peut pas atteindre la limite de
couple (définie au par. 4-16 ). La valeur 0,00
correspond a 0,01 s en mode vitesse.

RPM

P 4-13 RPM
high limit 1--

Reference —-¥-—7_‘._.___
P 1-25 !

Motor speed ]

|
I
Pa-tirpM po—ofd oA
low limit I 11
11 Il
X H—
| | | i
P 3-q1 1lp3-ep 'Me
Ramp |.|p : \Ramg down
|
(aca)! | | l(dec),
I | —
tacc | | _tdec)
—
130BA066.10
toce * Nyor par.l — 25
P([,?’,S _ 61 — ace O [] ] [S]

A réf [tr/min]

3-62 Temps décél. rampe 3

Plage :

0,01 - 3600,00 s

Fonction :

*Xs

Il s'agit de la durée de décélération pour passer
de la vitesse nominale du moteur nm,n (par. 1-23)
a 0 tr/min. Le fonctionnement générateur du
moteur ne doit pas occasionner de surtension
dans I'onduleur. Le courant généré ne doit pas
atteindre la limite de couple (définie au par.
4-17). La valeur 0,00 correspond a 0,01 s en
mode vitesse.Voir rampe au par. 3-61.

Par.3 — 62 =

3-65 Rapport rampe S 3 début accél.

Plage :
1-99%
réglage par défaut

tdétr

* Nporm [j)(”'-]. — 25 ]

A réf [tr/min]

texte affiché. L'option

[5.]

*50%

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de
la rampe (par. 3-61) ol le couple d’accélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-66 Rapport rampe S 3 fin accél.

Plage :
1 -99%

*50%

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de
la rampe (par. 3-61) ou le couple d’accélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-67 Rapport rampe S 3 début décél.

Plage :

1 - 99% *50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-62) ou le couple de décélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-68 Rapport rampe S 3 fin décél.

Plage :

1 - 99% X 50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-62) ou le couple de décélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-7* Rampe 4
3-70 Type rampe 4
Option :

* Linéaire [0]
Fonction :

Sélectionne le type de rampe selon l'allure de
la courbe d’accélération/décélération.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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3-71 Temps d'accél. rampe 4

Plage :

0,01 - 3600,00 s *Xs

Fonction :
Le temps de rampe d’accélération est le temps
qu’il faut pour passer de 0 tr/min a la vitesse
nominale du moteur nu,n (par. 1-23). Le courant
de sortie ne peut pas atteindre la limite de
couple (définie au par. 4-16 ). La valeur 0,00
correspond a 0,01 s en mode vitesse.

tr/min

P 4-13 tr/min
Limite supérieure

Référence

Vitesse moteur

P 4-11 tr/min 4
Limite inférieure

f } }
|
P 3-71 p 3-7p Heure
:Ra p# ! Ramp!le
accéll | décel
|

tacc_| tdéc
|_tacc |

175ZA751.10

tace * Nyorm | par.l — 25

Par3 -71 = -
“ ‘ Aref [tr/min]

[+

3-72 Temps décél. rampe 4

Plage :

0,01-3600,00 s Xs

Fonction :
Il s'agit de la durée de décélération pour passer
de la vitesse nominale du moteur nm,n (par. 1-23)
a 0 tr/min. Le fonctionnement générateur du
moteur ne doit pas occasionner de surtension
dans I'onduleur. Le courant généré ne doit pas
atteindre la limite de couple (définie au par. 4-17).
La valeur 0,00 correspond a 0,01 s en mode
vitesse. Voir rampe au par. 3-71.

t & *tporm | pard —23]

P3_~2: d€¢ . p
“ 1 Aref [tr/min] [3

3-75 Rapport rampe S 4 début accél.

Plage :
1-99%
réglage par défaut

*50%
texte affiché. L'option
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O

Fonction :
Régler la période du temps total d’accélération de
la rampe (par. 3-71) ol le couple d’accélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-76 Rapport rampe S 4 fin accél.

Plage :
1 - 99% *50%
Fonction :

Régler la période du temps total d’accélération de

la rampe (par. 3-71) ou le couple d’accélération

diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-77 Rapport rampe S 4 début décél.

Plage :

1 - 99% *50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-72) ou le couple de décélération
augmente progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-78 Rapport rampe S 4 fin décél.

Plage :

1 - 99% X 50%

Fonction :
Régler la période du temps total de décélération de
la rampe (par. 3-72) ou le couple de décélération
diminue progressivement. Un pourcentage élevé
réduit les a-coups au niveau du couple.

3-8* Autres rampes
3-80 Tps rampe Jog.

Plage :

0,01-3600,00 s Xs

Fonction :
Le temps de la rampe de jogging correspond au
temps d’accélération/décélération entre 0 tr/min et
la fréquence nominale du moteur nu,n par. 1-25.
Le courant de sortie ne peut pas étre supérieur
a la limite du couple (définie au par. 4-16). Le
temps de la rampe de jogging est déclenché par
I'activation d’un signal dédié au niveau du panneau
de commande, d'une entrée digitale programmée
ou du port de la communication série.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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tr/min

P 4-13 tr/min
Limite supérieure - — - —

P 1-25
Vitesse moteur
/ \
P3-19 4 N o
Vitesse jogging ! !
P 4-11 tr/min —-r L - R
Limite inférieure T
tjog Itjog: Heure
=
|P 3-80 P 3-80 |
Rampe IRampe |
accél. | (décel. |
130BA070.10 1 r 1

2‘J'og * Nporm [p(l’T'.l - 25]
A jog vitesse [par.3 — 19]

3-81 Temps rampe arrét rapide

Plage :
0,01 - 3600,00 s *Xs

Par.3 —80 =

[]

Fonction :
Il s’agit de la durée de décélération pour passer
de la vitesse nominale du moteur a 0 tr/min.
Aucune surtension ne peut se produire dans
I'onduleur en raison du fonctionnement générateur
du moteur. Le courant généré ne peut pas non
plus étre supérieur a la limite du couple ( définie
au par. 4-17). L'arrét rapide est activé a l'aide
d’un signal sur une entrée numérique programmée
ou via le port de communication série.

DIMINUER ou EFFACER. Au moins une entrée
digitale doit étre définie comme AUGMENTER et

3-90 Dimension de pas

tr/min

P 4-13 tr/min
Limite supérieure }—-——

Référence

P 1-25
Vitesse moteur

P 4-11 tr/min }—-—-—1
Limite inférieure T

130BA06S.10

* Mporm [pﬂ?‘l — 25 ]

b Berapide
Par3 —81 = — (23 rapide i _ '
A Jogging réf [tr/min]

[s.]

O 3-9* Potentiomeétre dig.

Cette fonction permet a |'utilisateur d’augmenter

ou de diminuer la référence résultante en activant

les entrées digitales définies comme AUGMENTER,
réglage par défaut

texte affiché. L'option

DIMINUER pour que la fonction soit active.

Plage :

0.01 - 200.00% *0.01%

Fonction :

Si AUGMENTER/DIMINUER est activé pendant

moins de 400 ms, la référence résultante sera

augmentée/diminuée de la valeur définie au

par. 3-90 Dimension de pas.

3-91 Temps de rampe

Plage :

0,01 - 3600,00 s *1,00s

Fonction :
Si AUGMENTER/DIMINUER est activé pendant
plus de 400 ms, la référence résultante sera
accélérée/décélérée selon ce temps de rampe.
Le temps de rampe est défini comme le

temps nécessaire pour changer la référence

résultante de 0% a 100%.

3-92 Restauration de puissance

Option :
X Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Lorsqu’elle est réglée sur Off [0], la référence
du potentiometre est réinitialisée a 0 % apres
I'initialisation. Si elle est réglée sur On [1],
la derniére référence du potentiomeétre est
restaurée a l'initialisation.

3-93 Limite maximale

Plage :

0 - 200 % *100%

Fonction :
Définir la valeur maximale que la référence
du potentiométre numérique peut atteindre.
Recommandé si le potentiomeétre n’est destiné qu’a
ajuster précisément la référence résultante.

3-94 Limite minimale

Plage :

-200 - 200 % *-100%

Fonction :
Définir la valeur minimale que la référence
du potentiométre numérique peut atteindre.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Recommandé si le potentiométre n’est destiné qu’a
ajuster précisément la référence résultante.

3-95 Retard de rampe

Plage :
0,000-3600,00 s * 1,000s

Fonction :
Ajuster le retard avant que le variateur ne commence
a accélérer jusqu’a la référence. Avec un retard de
0 ms, la référence commence a monter dés que le
parameéetre AUGMENTER/DIMINUER augmente.

Vitesse
130BA158.11
A

P 3-95

>

Temps (s)

Augm— |
Vitesse 130BA158.11
A
|
P 3-95 ‘
Temps (s)

Dim. | —
Augm. \—

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

168 MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

— Programmation —

o Paramétres: Limites/Aver-
tissements

O 4-1* Limites moteur

4-10 Direction vit. moteur

Option :

* sens horlog. [0]
Compt. sens horlog. [1]
Les deux directions [2]

Fonction :
Lorsque le par. 1-00 est réglé sur Process, ce
parametre est réglé par défaut sur Sens horlog. [0].

4-11 Vit. mot., limite supérieure [tr/min]

Plage :

0. - par. 4-13 tr/min X 0.tr/min

Fonction :
L'on peut décider que Limite min. vit. mot.
corresponde a la vitesse minimale du moteur.
La vitesse minimum ne peut pas dépasser la
vitesse maximum au par. 4-13. Si "Deux
sens" est sélectionné au par. 4-10, la vitesse
minimum n’est pas utilisée.

4-13 Vit.mot.lim.sup.[tr/m]

Plage :
Par. 4-11 - Limite variable tr/mifK 3600. tr/min

Fonction :
L'on peut décider que la vitesse maximum du
moteur corresponde a sa vitesse la plus élevée.

4-16 Mode moteur limite couple

Plage :

0,0 - limite variable % *160.0 %

Fonction :
Définit la limite de couple pour le fonctionnement
du moteur. La limite de couple est active dans
la plage de vitesses jusqu’a la vitesse nominale
du moteur (par. 1-25). Afin de protéger le
moteur en I'empéchant d’atteindre le couple de
décrochage, la valeur par défaut est de 1,6 fois
le couple nominal du moteur (valeur calculée). Si
un réglage des par. 1-00 a 1-26 est modifié, les
par. 4-16 a 4-18 ne sont pas automatiquement
réinitialisés aux réglages par défaut.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Couple Courant moteur

160%

| Moteur=160%

100%

| Moteur=100% —

—
Vitesse [tr/min]

2 x n.nom

n.nom
(P 1-25)

Lors de la modification du par. 4-16 Mode
l moteur limite couple lorsque le par. 1-00
@ st réglé sur Boucle fermée vit. [0], le
par. 1-66 Courant min.a basse vit. est a nouveau
automatiquement ajusté. Si par. 2-21 > par. 2-36,
il existe un risque de décrochage du moteur.

4-17 Mode générateur limite couple

Plage :

0,0-limite variable % *160.0%

Fonction :
Définit la limite de couple pour le fonctionnement
en mode générateur. La limite de couple est active
dans la plage de vitesses jusqu’a la vitesse nominale
du moteur (par. 1-25). Voir l'illustration pour les
par. 4-16 et 14-25, pour plus de détails.

4-18 Limite courant
Plage :

0,0-limite variable % *160.0%

Fonction :
Définit la limite de courant pour le fonctionnement
du moteur. Afin de protéger le moteur en
I'empéchant d’atteindre le couple de décrochage,
la valeur par défaut est de 1,6 fois le couple
nominal du moteur (valeur calculée). Si un
réglage des par. 1-00 a 1-26 est modifié, les
par. 4-16 a 4-18 ne sont pas automatiquement
réinitialisés aux réglages par défaut.

4-19 Frq.sort.lim.hte

Option :

0,0-Hz *132,0 Hz

Fonction :
Applique une limite ultime sur la fréquence de
sortie du variateur afin d’améliorer la sécurité
de l'application lorsqu’une vitesse excessive
accidentelle doit étre évitée. Cette limite est ultime
dans toutes les configurations (indépendamment
du réglage du par. 1-00).

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 4-5* Rég. Avertis.

Les avertissements sont affichés sur I'écran, la
sortie programmeée ou le bus en série.

Imoteur A g
g
| P o
LM [ ____ IS P, .1... .. SO R [
(P 4-18) :r I % ] E'
i | / I :
Iwaurd t__%__L___;._
(P 4-51) ! | / | !
. 7
1A L’|NTE§gR L
: I "DES LIMI | '
1 | ] 1
o =
leas | _ 1 _______ /__L___;__.
(P 4-50) : I t % ] i
| | ] ]
o o
! | % | ! nmoieur=[RPM]
nwiN_ NBAS NHAUT N yax
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Avertis. courant bas

Plage :

0,00-par. 4-51 A *0.00A

Fonction :
Si le courant moteur est en dessous de cette
limite, Igas, I'affichage indique Courant bas. Il est
possible de programmer les sorties pour obtenir
un signal d’état a la borne 27 ou 29 ainsi qu’au
niveau du relais de sortie 01 ou 02.

4-51 Avertis. courant haut

Plage :

Par. 4-50-par. 16-37 A

X par. 16-37 A

Fonction :
Si le courant moteur dépasse cette limite (InauT),
I"'affichage indique Courant haut. Il est possible
de programmer les sorties pour obtenir un signal
d’état a la borne 27 ou 29 ainsi qu’au niveau
du relais de sortie 01 ou 02.

4-52 Avertis. vitesse basse

Plage :

0. -par. 4-53 tr/min *0.tr/min

Fonction :
Lorsque la vitesse du moteur se trouve en-dessous
de la limite, ngas, I'affichage indique Vit. basse. II
est possible de programmer les sorties pour obtenir
un signal d’état a la borne 27 ou 29 ainsi qu’au
niveau du relais de sortie 01 ou 02.Programmer la

texte affiché. L'option

réglage par défaut

170

limite inférieure du signal de la vitesse du moteur,
ngas, dans la plage de fonctionnement normal du
variateur de fréquence. Voir schéma.

4-53 Avertis. vitesse haute
Plage :
Par. 4-52-par. 4-13 tr/min ¥ par. 4-13 tr/min

Fonction :
Lorsque la vitesse du moteur se trouve au-dessus
de la limite, nnigH, I'affichage indique Vit. haute. II
est possible de programmer les sorties pour obtenir
un signal d’état a la borne 27 ou 29 ainsi qu’au
niveau du relais de sortie 01 ou 02.Programmer
la limite supérieure du signal de la vitesse du
moteur, nHigH, dans la plage de fonctionnement
normal du variateur de fréquence.

4-54 Avertis. référence basse

Plage :

-999999.999 - 999999.999 * -999999.999

Fonction :
Si la référence effective est inférieure a cette limite,
I'affichage indique Réf basse. Il est possible de
programmer les sorties pour produire un signal
d’état sur les sorties digitales et les sorties relais.

4-55 Avertis. référence haute

Plage :

-999999.999 - 999999.999 * 999999.999

Fonction :
Si la référence effective dépasse cette limite,
I'affichage indique Réf haute. Il est possible de
programmer les sorties pour produire un signal
d’état sur les sorties digitales et les sorties relais.

4-56 Avertis.retour bas

Plage :

-999999.999 - 999999.999 * -999999.999

Fonction :
Si le signal de retour est inférieur a cette limite,
I’'affichage indique Retour bas. Il est possible de
programmer les sorties pour produire un signal
d’état sur les sorties digitales et les sorties relais.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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4-57 Avertis.retour haut

Plage :
-999999.999 - 999999.999 * 999999.999

Fonction :
Si le signal de retour dépasse cette limite, 'affichage
indique Retour haut. Il est possible de programmer
les sorties pour produire un signal d’état sur les
sorties digitales et les sorties relais.

4-58 Surv. phase mot.

Option :
* Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Sélectionne la surveillance phases moteur. En
sélectionnant Actif, le variateur de fréquence
réagit en cas d’absence d'une phase moteur et
affiche une alarme. En sélectionnant Inactif,
aucune alarme n’est émise en cas d’absence d’une
phase moteur. Le moteur peut étre endommagé
et/ou surchauffer s’il fonctionne sur seulement
deux phases. Il ne faut donc pas activer (Actif)
la fonction de surveillance des phases moteur.
La configuration de ce parametre est impossible
lorque le moteur est en fonctionnement.

O 4-6* Bipasse vit.
4-60 Bipasse vitesse de[tr/mn]

Zone [4]

Plage :
0. -par. 4-13 tr/min X 0 tr/min

Fonction :
Certains systemes imposent de ne pas utiliser
certaines fréquences/vitesses de sortie afin d’éviter
des problémes de résonance mécaniques. Entrer
les fréquences/vitesses a éviter.

4-62 Bipasse vitesse a [tr:mn]

Zone [4]

Plage :
0. -par. 4-13 tr/min X 0tr/min

Fonction :
Certains systémes imposent de ne pas utiliser
certaines fréquences/vitesses de sortie afin d'éviter
des probléemes de résonance mécaniques. Entrer
les fréquences/vitesses a éviter.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parameétres: E/S digitales

O 5-0* Mode E/S digital

5-00 Mode E/S digital

Option :
Xpnp [0]
NPN [1]

Fonction :
Les entrées digitales et des sorties digitales
programmeées sont pré-programmables pour
les systémes PNP ou NPN.
Les systémes PNP sont ramenés a GND. L'action
se situe sur les impulsions positives (1).
Les systemes NPN sont réglés sur +24 V
(interne au variateur). L'action se situe sur
les impulsions négatives ().
La configuration du parameétre est impossible
lorque le moteur est en fonctionnement.

5-01 Mode born.27

Option :
X Entrée [0]
Sortie [1]

Fonction :
Sélectionne la borne 27 comme une entrée ou une
sortie digitale. La valeur par défaut est la fonction
d’entrée. La configuration de ce parameétre est
impossible lorque le moteur est en fonctionnement.

5-02 Mode born.29

Option :
X Entrée [0]
Sortie [1]

Fonction :
Sélectionne la borne 29 comme une entrée ou
une sortie digitale. Le réglage par défaut est la
fonction Entrée. Ce paramétre ne peut pas étre
réglé lorsque le moteur est en marche.
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-1* Entrées digitales
Paramétres de configuration des fonctions d’entrée.

Les entrées digitales permettent de sélectionner
diverses fonctions du variateur de fréquence.
Toutes les entrées digitales peuvent assumer
les fonctions suivantes :

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Inactif [0]
Reset [1]
Lachage [2]
Roue libre NF [3]
Arrét rapide NF [4]
Frein NF-CC [5]
Arrét NF [6]
Démarrage [8]
Impulsion démarrage [9]
Inversion [10]
Démarrage avec inv. [11]
Marche sens hor. [12]
Marche sens antihor. [13]
Jogging [14]
Réf prédéfinie bit 0 [16]
Réf prédéfinie bit 1 [17]
Réf prédéfinie bit 2 [18]
Gel référence [19]
Gel sortie [20]
Accélération [21]
Décélération [22]
Sélect.proc.bit 0 [23]
Sélect.proc.bit 1 [24]
Rattrapage [28]
Ralentis. [29]
Entrée impulsions [32]
Bit rampe 0 [34]
Rampe bit 1 [35]
Defaut secteur [36]
Augmenter pot. dig. [55]
Diminuer pot. dig. [56]
Effacer pot. dig. [57]
Reset compteur A [62]
Reset compteur B [65]

Les fonctions réservées a une seule entrée digitale
sont indiquées dans le paramétre correspondant.

On peut programmer toutes les entrées
digitales pour ces fonctions :

e Inactif [0] : le variateur de fréquence ne réagit
pas aux signaux transmis a la borne.

e Reset [1] : réinitialise le variateur de fréquence
apres une ALARME. Toutes les alarmes ne
peuvent donner lieu a une réinitialisation.

o Lachage [2] (entrée digitale par défaut 27)

1 arrét roue libre, entrée inversée (NF). Le
variateur de fréquence laisse le moteur en mode
libre. Logique ‘0’ => arrét roue libre.

e Roue libre NF [3] : entrée reset et arrét roue
libre logique négative (NF). Le variateur de
fréquence laisse le moteur en fonctionnement
libre et réinitialise ensuite I'appareil. Logique
‘0’ => arrét roue libre et reset.

e Arrét rapide NF [4] : entrée inversée (NF).
Génere un arrét en fonction du temps de rampe
de l'arrét rapide (par. 3-81). Lorsque le moteur
est arrété, I'arbre se trouve en fonctionnement
libre. Logique ‘0’ => arrét rapide.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

172

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

Danfitt

— Programmation —

Frein NF-CC [5] : entrée inversée pour
freinage CC (NF). Arrét du moteur par injection
de CC durant un certain temps. Voir par. 2-01
a. 2-03. La fonction n’est active que lorsque la
valeur du parametre 2-02 differe de 0. Logique
‘0’ => freinage par injection de CC.

Arrét NF [6] : fonction d’arrét logique
négative. Génére une fonction d’arrét lorsque
la borne sélectionnée passe du niveau

logique 1" a '0". L'arrét est effectué selon

le temps de rampe sélectionné (par. 3-42,
par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

N.B. !

Lorsque le variateur atteint la limite
de couple et qu’il a recu un ordre
d’arrét, il risque de ne pas s’arréter de

lui-méme. Pour garantir qu'il s’arréte, configurer
une sortie digitale sur Limite couple & arrét [27]
et raccorder cette sortie a une entrée digitale
configurée comme roue libre.

Démarrage [8] (entrée digitale par défaut
18) : sélectionne le démarrage pour un
ordre de démarrage/arrét. Logique 1’ =
démarrage, logique ‘0’ = arrét.

Impulsion démarrage [9] : le moteur
démarre si une impulsion est appliquée pendant
au moins 2 ms. Il s’arréte si I'on active Arrét NF.
Inversion [10] : (entrée digitale par défaut
19). Change le sens de rotation de I'arbre du
moteur. Sélectionner 1 logique pour inverser.
Le signal d'inversion change seulement le
sens de rotation. Il n‘active pas la fonction
de démarrage. Sélectionner les deux sens au
par. 4-10. La fonction n’est pas active dans
Commande de couple, retour vitesse.
Démarrage avec inv. [11] : utilisé pour
démarrage/arrét et pour lI'inversion avec le
méme signal. Aucun signal de démarrage
n‘est autorisé en méme temps.

Marche sens hor. [12] : utilisé si

I'arbre moteur ne tourne que dans le sens
horaire au démarrage.

Marche sens antihor. [13] : utilisé si
I'arbre moteur ne tourne que dans le sens
antihoraire au démarrage.

Jogging [14] (entrée digitale par défaut
29) : sert a passer de consigne externe a
référence prédéfinie. Il faut sélectionner
Externe/prédéfinie [2] au par. 2-14. 0’ logique
= consignes externes actives ; ‘1’ logique

= |'une des quatre références est active,
conformément au tableau ci-aprés.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Réf prédéfinie bit 0 [16] : les réf. prédéfinies
0, 1 et 2 permettent de choisir I'une des

huit références prédéfinies, conformément

au tableau ci-dessous.

Réf prédéfinie bit 1 [17] : identique a

Réf prédéfinie bit 0 [16].

Hors gamme retour [18] : la plage de retour
est définie aux par. 4-56 et 4-57.

Réf prédéfinie 0
Réf prédéfinie 1
Réf prédéfinie 2
Réf prédéfinie 3
Réf prédéfinie 4
Réf prédéfinie 5
Réf prédéfinie 6
Réf prédéfinie 7

H = H~HOOOOoO
= ~=O0OHH+~=OO
H O OKF OKFE O

Gel référence [19] : géle la référence effective.
La référence gelée représente désormais le point
d’activation/la condition permettant d’utiliser
Accélération et Décélération. En cas d’utilisation
de l'accélération/décélération, le changement
de vitesse suit toujours la rampe 2 (par. 3-51
et 3-52) dans la plage 0 - par. 3-03.

Gel sortie [20] : gele la fréquence moteur
effective (Hz). Cette fréquence sert alors de
base et de condition préalable a la mise en
ceuvre de l'accélération et de la décélération. En
cas d'utilisation de l'accélération/décélération, le
changement de vitesse suit toujours la rampe 2
(par. 3-51 et 3-52) dans la plage 0 - par. 1-23.

N.B. !

Si Gel sortie est actif, il n‘est pas possible
d’arréter le variateur de fréquence via
un signal de démarrage [13] faible.

Arréter le variateur de fréquence via une borne
programmée pour Lachage [2] ou Roue libre NF.

Accélération [21] : sélectionner Accélération
et Décélération si I'on souhaite les controler

de maniére digitale (potentiomeétre moteur).
Pour activer cette fonction, sélectionner

Gel référence ou Gel sortie.

Lorsque Accélération est activée pendant moins
de 400 ms, la référence résultante augmente
de 0,1 %. Si Accélération est activée pendant
plus de 400 ms, la référence résultante accélére
conformément a la rampe 2 (par. 3-41).

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Vitesse stable
Réduire de (en %)
Augmenter de (en %)
Réduire de (en %)

= O o
= = O O

o Ralentis. [29] : identique a Rattrapage [28].

o Entrée impulsions [32] : sélectionner
Entrée impulsions si I'on utilise une séquence
d'impulsions comme référence ou signal de
retour. La mise a I'échelle s’effectue dans
le groupe de parameétres 5-5*.

e Bit rampe 0 [34]

e Bit rampe 1 [35]

o Defaut secteur [36] : est sélectionnée pour
activer le par. 14-10 Panne secteur. Defaut
secteur est actif en cas de niveau logique 0.

e Augmenter pot. dig. [55] : utilise I'entrée
comme signal d’AUGMENTATION transmis vers
la fonction Potentiométre digital décrite dans
le groupe de parameétres 3-9%*,

e Diminuer pot. dig. [56] : utilise I'entrée
comme signal de DIMINUTION transmis vers
la fonction Potentiomeétre digital décrite dans
le groupe de parametres 3-9%*,

o Effacer pot. dig. [57] : utilise I'entrée pour
EFFACER la référence du potentiométre digital
décrite dans le groupe de parameétres 3-9%*.

¢ Compteur A [60] : (borne 29 ou 33
uniquement) entrée servant a I'incrémentation
du compteur SLC.

o Compteur A [61] : (borne 29 ou 33
uniqguement) entrée servant a la décrémentation
du compteur SLC.

e Reset compteur A [62] : entrée servant a
la réinitialisation du compteur A.

e Compteur B [63] : (borne 29 ou 33
uniqguement) entrée servant a l'incrémentation
du compteur SLC.

e Compteur B [64] : (borne 29 ou 33
uniquement) entrée servant a la décrémentation
du compteur SLC.

e Reset compteur B [65] : entrée servant a
la réinitialisation du compteur B.

o Décélération [22] : identique a
Accélération [21].

o Sélect.proc.bit 0 [23] : choix du process,
bit 0 et bit 1, permet de choisir I'un des
quatre process. Il faut régler le par.

0-10 sur Multi process.

o Sélect.proc.bit 1 [24] : (entrée digitale par

défaut 32) identique a Sélect.proc.bit 0 [23].

texte affiché. L'option

réglage par défaut

e Rattrapage [28] : sélectionner
Rattrapage/Ralentis. pour augmenter ou réduire
la valeur de référence (définie au par. 3-12).

5-10 E.digit.born.18

X Démarrage (8]

Fonction :

5-11 E.digit.born.19

X Inversion [10]
5-12 E.digit.born.27

X Lachage [2]
5-13 E.digit.born.29

Option :

* Jogging [14]
Compteur A (augm.) [60]
Compteur A (dimin.) [61]
Compteur B (augm.) [63]
Compteur B (dimin.) [64]

Fonction :
Les options [60], [61], [63] et [64] sont des
fonctions supplémentaires. La fonction de comptage
est utilisée dans les fonctions Smart Logic Control.

Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-14 E.digit.born.32

Option :

* Inactif [0]
Compteur A (augm.) [60]
Compteur A (dimin.) [61]
Compteur B (augm.) [63]
Compteur B (dimin.) [64]

Fonction :
Les options [60], [61], [63] et [64] sont des
fonctions supplémentaires. La fonction de comptage
est utilisée dans les fonctions Smart Logic Control.

5-15 E.digit.born.33

X Inactif [0]

Compteur A (augm.) [60]
Compteur A (dimin.) [61]
Compteur B (augm.) [63]
Compteur B (dimin.) [64]

Fonction :
Les options [60], [61], [63] et [64] sont des
fonctions supplémentaires. La fonction de comptage
est utilisée dans les fonctions Smart Logic Control.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 5-3* Sorties digitales Var.en mode manu. [125]
Les 2 sorties digitales & semi-conducteur sont Var.en mode auto. [126]
communes aux bornes 27 et 29. Régler la fonction o
E/S de la borne 27 au par. 5-01 et la fonction L'on peut programmer toutes les entrées (7%
E/S de la borne 29 au par. 5-02. digitales pour ces fonctions :

Ces paramétres ne peuvent pas étre définis

en cours de fonctionnement. e Inactif [0] : valeur par défaut pour I'ensemble

des sorties digitales et relais de sortie.
e Comm.préte [1] : la carte de commande

Inactif [0] ] ) ) i

Comm.préte [1] recoit la tension d’alimentation.

Variateur prét [2] e Variateur prét [2] : le variateur de fréquence
Var.prét en ctrl.dist. [3] est prét a fonctionner et applique un signal
Prét, pas d’avertis. [4] d’alimentation sur la carte de commande.
MOTEUR TOURNE [5] e Var.prét en ctrl.dist. [3] : le variateur
Fonction./pas d'avert. [6] de fréquence est prét a fonctionner et

F.dans gam/pas avert. [7] est en mode Auto On

F.sur réf/pas avert. [8] R i e .

Alarme [9] o Prét, pas d'avertis. [4] : le variateur
Alarme ou avertis. [10] de fréquence est prét a fonctionner. Aucun

A la limite du couple [11] ordre de démarrage ou d’arrét n'a été

Hors gamme courant [12] donné (démarrage/désactivé). Il n'y a
Courant inf. bas [13] pas d’'avertissements.

Courant sup. haut [14] « MOTEUR TOURNE [5] : le moteur tourne.
Hors plage de vitesse [15] o Fonction./pas d’avert.[6] : la vitesse
V!tesse Inf. basse [16] de sortie est supérieure a la vitesse définie
Vitesse sup. haute [17] . .
Avertis.thermiq [21] au par. 1-81. Le moteur fonctionne et il
Prét,pas avert.therm [22] n'y a pas d’avertissements.

Dist.Prét,Pas Therm. [23] e F.dans gam/pas avert [7] : fonctionne dans
Prt, tension OK [24] les plages de courant/vitesse programmées
Inversion [25] aux par. 4-50 a. 4-53.

Bus OK R [26] o F.sur réf/pas avert. [8] : vitesse mécanique
le.lte couple .& arrét [27] en rapport a la référence.

Frein ss avertis. [28] . . .

. A , e Alarme [9] : une alarme active la sortie.
Frein prét sans def. [29] ) . L,
Défaut frein. (IGBT) [30] e Alarme ou avertis. [10] : la sortie est activée
Relais 123 [31] par une alarme ou un avertissement.

Ctrl frein mécanique [32] o Alalimite du couple [11] : la limite du couple
Arrét sécurité actif [33] définie aux par. 4-16 ou 1-17 est dépassée.
Comparateur 0 [60] e« Hors gamme courant [12] : le courant du
Comparateur 1 [61] moteur est hors de la plage définie au par. 4-18.
Comparateur 2 [62] e Courant inf. bas [13] : le courant du moteur
Comparateur 3 [63] el N e

R&gle logique 0 [70] est inférieur a la valeur définie au par. 4-50.
Regle logique 1 [71] e Courn sup. haut [14] : le courant du moteur
Régle logique 2 [72] est supérieur a la valeur définie au par. 4-51.
Régle logique 3 [73] e Hors plage [15]

Sortie digitale A [80] e Vitesse inf. bas [16] : la vitesse de sortie est
Sortie digitale B [81] inférieure a la valeur définie au par. 4-52.
Sortie digitale C [82] e Vitesse sup. haut [17] : la vitesse de sortie
28&:2 g:g:;::g E Egi% est supérieure a la valeur définie au par. 4-53.
Sortie digitale F [85] o I'\vgrt|s.therm,|q. [21] : a,ctlve !orsque la
Référence locale act. [120] limite de température est dépassée dans le
Réf.dist.active [121] moteur, le variateur de fréquence, la résistance
Pas d’alarme [122] de freinage ou la thermistance.

Ordre dém. actif [123]

Fonct. inversé [124]

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Prét,pas avert.therm [22] : le variateur de
fréquence est prét a fonctionner et il n'y a pas
d'avertissement de surtempérature.
Dist.Prét,Pas Therm. [23] : le variateur
de fréquence est prét a fonctionner et

est en mode Auto On. Il ny a aucun
avertissement de surtempérature.

Prt, tension OK [24] : le variateur de
fréquence est prét a fonctionner et la tension
secteur se situe dans la plage spécifiée (voir
section Spécifications générales).

Inverse [25] : inversion. Logique 1 = relais
activé, 24 V CC en cas de rotation horaire du
moteur. Logique 0 = relais non activé, aucun
signal, en cas de rotation antihoraire du moteur.
Bus OK [26] : communication active

(pas de temporisation) via le port de
communication série.

Limite couple & arrét [27] : est utilisé
lors d’un arrét en roue libre et en situation
de limitation du couple. Le signal a le niveau
logique "0" lorsque le variateur de fréquence, en
limite de couple, a recu un signal d’arrét.
Frein ss avertis. [28] : le frein est actif

et il n'y a pas d’avertissements.

Frein prét sans déf. [29] : le frein est prét
a fonctionner et il n"y a aucune panne.
Défaut frein. (IGBT) [30] : la sortie est
de niveau logique "1" en cas de court-circuit
de I'IGBT du frein. Cette fonction sert a
protéger le variateur de fréquence en cas

de défaut des modules de freinage. Utiliser

la sortie/le relais pour couper la tension
secteur du variateur de fréquence.

Relais 123 [31] : si Profil Fieldbus [0]

est sélectionné au par. 5-12, le relais est
activé. Si OFF1, OFF2 ou OFF3 (bit dans le
mot de controle) est logique 1",

Ctrl frein mécanique [32] : permet de piloter
un frein mécanique externe, voir description
dans le chapitre Commande de frein mécanique
et le groupe de parameétres 2-2*,

Arrét sécurité actif [33] : indique que l'arrét
de sécurité de la borne 37 a été activé.
Comparateur 0 [60] : voir groupe de
parametres 13-1*. Si Comparateur 0

est évalué comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.
Comparateur 1 [61] : voir groupe de
parameétres 13-1*, Si Comparateur 1

est évalué comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.
Comparateur 2 [62] : voir groupe de
parameétres 13-1*, Si Comparateur 2

est évalué comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.
Comparateur 3 [63] : voir groupe de
parametres 13-1*, Si Comparateur 3

est évalué comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.

Régle logique 0 [70] : voir groupe de
parametres 13-4*. Si Regle logique 0

est évaluée comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.

Regle logique 1 [71] : voir groupe de
parametres 13-4*, Si Régle logique 1

est évaluée comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.

Régle logique 2 [72] : voir groupe de
parametres 13-4*. Si Regle logique 2

est évaluée comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.

Régle logique 3 [73] : voir groupe de
parametres 13-4*. Si Regle logique 3

est évaluée comme étant TRUE, la sortie
augmente. Sinon, elle est basse.

Sortie digitale A [80] : voir par. 13-52 Action
contr. logique avancé. L'entrée augmente

des lors que I'action Smart Logic [38] "Sort.
dig. A haut" est exécutée. L'entrée diminue
des lors que l'action Smart Logic [32] "Déf.
sort. dig. A bas" est exécutée.

Sortie digitale B [81] : voir par. 13-52 Action
contr. logique avancé. L'entrée augmente dés
lors que l'action Smart Logic [39] "Déf. sort.
dig. A haut" est exécutée. L'entrée diminue
des lors que l'action Smart Logic [33] "Déf.
sort. dig. A bas" est exécutée.

Sortie digitale C [82] : voir par. 13-52 Action
contr. logique avancé. L'entrée augmente dés
lors que l'action Smart Logic [40] "Déf. sort.
dig. A haut" est exécutée. L'entrée diminue
des lors que l'action Smart Logic [34] "Déf.
sort. dig. A bas" est exécutée.

Sortie digitale D [83] : voir par. 13-52 Action
contr. logique avancé. L'entrée augmente dés
lors que l'action Smart Logic [41] "Déf. sort.
dig. A haut" est exécutée. L'entrée diminue
deés lors que l'action Smart Logic [35] "Déf.
sort. dig. A bas" est exécutée.

Sortie digitale E [84] : voir par. 13-52 Action
contr. logique avancé. L'entrée augmente dés
lors que l'action Smart Logic [42] "Déf. sort.
dig. A haut" est exécutée. L'entrée diminue
des lors que l'action Smart Logic [36] "Déf.
sort. dig. A bas" est exécutée.

Sortie digitale F [85] : voir par. 13-52 Action
contr. logique avancé. L'entrée augmente dés

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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lors que l'action Smart Logic [43] "Déf. sort.
dig. A haut" est exécutée. L'entrée diminue
deés lors que l'action Smart Logic [37] "Déf.

sort. dig. A bas" est exécutée.

o Référence locale act. [120] : la sortie est
haute si le par. 3-13 Type référence = [2]
Local ou lorsque le par. 3-13 Type référence
= [0] Mode hand/auto en méme temps que
le LCP est en mode Hand On.

o Réf.dist.active [121] : la sortie est haute si
le par. 3-13 Type référence = [1] A distance
ou lorsque le par. 3-13 Type référence =
[0] Mode hand/auto en méme temps que
le LCP est en mode Auto On.

e Pas d’alarme [122] : |a sortie augmente
en l'absence d’alarmes.

e Ordre dém. actif [123] : la sortie augmente
deés lors qu'il existe un ordre de démarrage
actif (a savoir via la connexion bus de I'entrée
digitale ou [Hand on] ou [Auto on]) et qu’aucun
ordre d’arrét ou de démarrage n’est actif.

e Fonction. inversé [124] : la sortie est
haute dés lors que le variateur fonctionne
dans le sens antihoraire (produit logique des
bits d’état "fonction." ET "inversé").

e Var.en mode manu. [125] : la sortie
augmente deés lors que le variateur est en
mode Hand On (comme indiqué par le voyant
LED au dessus de [Hand on]).

e Var.en mode auto. [126] : la sortie
augmente deés lors que le variateur est en
mode Auto On (comme indiqué par le voyant
LED au dessus de [Auto on]).

5-30 S.digit.born.27

X Inactif [0]

5-31 S.digit.born.29

X Inactif (0]
Fonction :
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-4% Relais
5-40 Fonction relais

Zone [8] (Relais 1 [0], Relais 2 [1])
Relais 7 [6], Relais 8
[7], Relais 9 [8]
[36]

[37]

Mot contréle bit 11
Mot contréle bit 12

Le relais 2 n’est inclus que dans le FC 302.
Le par. 5-40 contient les mémes options que le
par. 5-30, y compris les options 36 et 37.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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Fonction :

e Mot contrdle bit 11 [36] : le bit 11 du mot
de controle contréle le relais 01. Voir Mot de
contréle selon le profil FC (CTW). Cette option
ne s’applique qu’au par. 5-40.

e Mot controle bit 12 [37] : le bit 12 du mot
de contréle controle le relais 02. Voir Mot de
contréle selon le profil FC (CTW).

La sélection de I'un des 2 relais mécaniques internes
est une fonction de type tableau.

Ex. par. 5-4* -, OK - Fonction relais - OK
-~ [0] -~ OK - sélectionner fonction

Le relais n° 1 a la zone n° [0]. Le relais

n° 2 a la zone n° [1].

Lorsque I'option relais MCB 105 est présente dans le
variateur, la sélection des relais est comme suit :
Relais 7 -> Par. 5-40 [6]

Relais 8 -> Par. 5-40 [7]

Relais 9 -> Par. 5-40 [8]

Les fonctions relais sont sélectionnées dans

la méme liste que les fonctions de sortie a
semi-conducteurs. Voir par. 5-3%*.

5-41 Relais, retard ON

Zone [2] (Relais 01 [0], Relais 02 [1])

Plage :

0,00-600,00 s *0,00s

Fonction :
Permet de temporiser |'activation des relais.
Sélectionner I'un des 2 relais mécaniques internes
dans une fonction de type tableau.Voir par. 5-40.

5-42 Relais, retard OFF

Zone [2] (Relais 01 [0], Relais 02 [1])

Plage :

0,00-600,00 s *0,00s

Fonction :
Permet de temporiser la désactivation des relais.
Sélectionner I'un des 2 relais mécaniques internes
dans une fonction de type tableau.Voir par. 5-40

5-5% Entrée impulsions

Les paramétres d’entrées d’impulsions sont
utilisés pour sélectionner une fenétre appropriée
pour la zone de référence des impulsions. Les
bornes d’entrée 29 ou 33 agissent comme des
entrées de référence de fréquence. Régler le

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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par. 5-13 or 5-15 sur Entrée impulsions [32]. Si
la borne 29 est utilisée comme entrée, le par.

(%I 5-01 doit étre réglé sur Entrée [0].

Ref. 130BA076.10
[tr/min] A

Valeur réf.
haute —+
P 5-53/
p 5-58

Valeur réf.
basse

P 5-52/ 7] |
p 5-57

) : >
Basse fréq. Haute fréq. Entrée
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]

P 5-55 P 5-56

5-50 F.bas born.29
Plage :
100-110000 Hz

%100 Hz

Fonction :
Regle la fréquence basse faisant référence a la
valeur basse au par. 5-52 de maniére a ce qu’elle
corresponde a la vitesse d’arbre du moteur.
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-51 F.haute born.29
Plage :
100-110000 Hz

*100 Hz

Fonction :
Regle la fréquence haute faisant référence a la
valeur haute au par. 5-53 de maniere a ce qu’elle
corresponde a la vitesse d’arbre du moteur.
Ce parameétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-52 Val.ret./Réf.bas.born.29

Plage :

-1000000.000 - par. 5-53 * 0.000

Fonction :
Regle la valeur de référence la plus basse [tr/min]
pour la vitesse de I'arbre moteur et la valeur de
signal de retour la plus basse. Sélectionner la
borne 29 comme une sortie digitale (par. 5-02 =
Sortie [1] et par. 5-13 = valeur applicable).
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

5-53 Val.ret./Réf.haut.born.29

Plage :

Par. 5-52 - 1000000.000 *1500.000

Fonction :
Reégle la valeur de référence la plus élevée [tr/min]
pour la vitesse de l'arbre moteur et la valeur de
signal de retour la plus élevée. Sélectionner la
borne 29 comme une sortie digitale (par. 5-02 =
Sortie [1] et par. 5-13 = valeur applicable).
Ce parameétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-54 Tps filtre pulses/29

Plage :

1-1000 ms *100 ms

Fonction :
Le filtre passe-bas atténue les oscillations du signal
de retour provenant de la commande et en réduit
I'influence. Cela présente un avantage en cas de
forte perturbation du signal. Ce paramétre ne peut
pas étre réglé lorsque le moteur est en marche.
Ce parameétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-55 F.bas born.33

Plage :

100-110000 Hz *100 Hz

Fonction :
Regle la fréquence basse faisant référence a la
valeur basse au par. 5-57 de maniere a ce qu'elle
corresponde a la vitesse d’arbre du moteur.

5-56 F.haute born.33

Plage :

100 - 110000 Hz * 100Hz

Fonction :
Régle la fréquence haute faisant référence a la
valeur de fréquence haute au par. 5-58 pour
correspondre a la vitesse d’arbre du moteur.

5-57 Val.ret./Réf.bas.born.33

Plage :

-100000,000-par. 5-58) % 0.000

Fonction :
Regle la valeur de référence la plus basse [tr/min]
pour la vitesse de |'arbre moteur.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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5-58 Val.ret./Réf.haut.born.33

Plage :

Par. 5-57-100000,000 * 1500.000

Fonction :
Régle la valeur de référence la plus élevée [tr/min]
pour la vitesse de l'arbre moteur.

5-59 Tps filtre pulses/33

Plage :

1. - 1000. ms * 100.ms

Fonction :
Le filtre passe-bas atténue les oscillations du
signal de retour provenant de la commande et
en réduit l'influence. Cela présente un avantage
en cas de forte perturbation du signal. La
configuration de ce parameétre est impossible
lorque le moteur est en fonctionnement.

5-6* Sorties impulsions

Les sorties d’'impulsions sont désignées pour la
borne 27 ou 29. Sélectionner la borne 27 au
par. 5-01 et la borne 29 au par. 5-02.

Valeur de sortie 130BA089.10

Valeur de
sortie 4
haute
P 5-53/
P 5-58

Valeur de
sortie

basse -1 |
P 5-52/
P 5-57

1 ) >
Basse fréq. Haute fréq. Entree
P 5-61/ P 5-62/ [Hz]

P 5-64 P 5-65

5-60 Fréq.puls./S.born.27

Option :

X Inactif [0]
Fréquence sortie [100]
Référence [101]
Retour [102]
Courant moteur [103]
Couple rel./limit [104]
Couple rel./Evaluer [105]
Puissance [106]
Vit. [107]
Couple [108]

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Sélectionne la variable pour la lecture choisie
sur la borne 27. Ce parametre ne peut pas étre
réglé lorsque le moteur est en marche.

5-62 Fréquence max. sortie impuls. #27

Plage :

0 - 32000 Hz %K 5000Hz

Fonction :
Regle la fréquence maximum sur la borne 27
faisant référence a la variable de sortie au par.
5-60. La configuration du parametre est impossible
lorsque le moteur est en fonctionnement.

5-63 Fréq.puls./S.born.29

Option :

XK Inactif [0]
Fréquence sortie [100]
Référence [101]
Retour [102]
Courant moteur [103]
Couple rel./limit [104]
Couple rel./Evaluer [105]
Puissance [106]
Vit. [107]
Couple [108]

Fonction :
Sélectionne la variable pour la lecture choisie
sur la borne 29. Ce parameétre ne peut pas étre
réglé lorsque le moteur est en marche.
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

5-65 Fréquence max. sortie impuls. #29

Plage :

0 - 32000 Hz %K 5000Hz

Fonction :
Regle la fréquence maximum a la borne 29, faisant
référence a la variable de sortie au par. 5-63. La
configuration du parametre est impossible lorsque
le moteur est en fonctionnement.

O 5-7* Entrée cod. 24V

Raccorder un codeur 24 V aux bornes 12
(alimentation 24 V CC), 32 (canal A), 33 (canal B)
et 20 (TERRE). Les entrées digitales 32/33 sont
actives pour les entrées du codeur lorsque Codeur
24 V (par. 1-02 ou par. 7-00) est sélectionné.
Fréquence d’entrée maximale : 110 kHz.

Ces parametres ne sont disponibles que

dans le FC 302.
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130BA090.11

+24V DC

Ol

Codeur 24V ou 10-30V

5-70 Pts/tr cod.born.32 33

Plage :

128-4096 PPR * 1024PPR

Fonction :
Regle les impulsions du codeur par tour de I'arbre
moteur. Lire la valeur correcte sur le codeur. La
configuration du parameétre est impossible lorque
le moteur est en fonctionnement.

5-71 Sens cod.born.32 33

Option :

*Sens horlogique [0]
Compt. sens horaire [1]

Fonction :
Modifie la direction du codeur détectée (tour) sans
changer les cables du codeur. Sélectionner Sens
horlogique lorsque le canal A est a 90° (degrés
électriques) avant le canal B par rotation dans le
sens horlogique de I'arbre du codeur. Sélectionner
Sens antihorlogique lorsque le canal A est a 90°
(degrés électriques) apres le canal B par rotation
dans le sens horlogique de I'arbre du codeur. La
configuration du parametre est impossible lorque
le moteur est en fonctionnement.

5-72 Nom.rap.réduc.born.32 33

Plage :

1,0-60000 N/A X1 N/A

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Définit la valeur du nominateur pour établir
un rapport de démultiplication entre le codeur
et I'arbre d’entrainement. Le nominateur est
lié a I'arbre du codeur et le dénominateur est
lié a I'arbre d’entrainement.
Exemple : Vitesse sur arbre du codeur = 1000 tr/min
et vitesse sur 'arbre d’entrainement = 3000 tr/min :
par. 5-72 = 1000 et par. 5-73 = 3000, ou
par. 5-72 =1 et par. 5-73 = 3.
Le par. 5-72 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en mArche.
Si le principe de contrdle moteur est Flux
retour codeur (par. 1-01 [3] ), le rapport de
démultiplication entre moteur et codeur doit étre
égal a 1:1 (pas de démultiplication).

5-73 Dénom.rap.réduc.born.32 33

Plage :

1,0-60000 N/A X1 N/A

Fonction :
Définit la valeur du dénominateur pour établir un
rapport de démultiplication entre le codeur et I'arbre
entrainement Le dénominateur est lié a 'arbre
d’entrainement. Voir aussi par. 5-72.
Le par. 5-73 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.
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o Parameétres: E/S analogiques e passer a |'arrét suivi d'une alarme

e passer au process 8.

0 6-0* Mode E/S ana. La configuration du paramétre est impossible  [l/f
Le FC 300 est équipé de 2 entrées analogiques lorque le moteur est en fonctionnement.
1 bornes 53 et 54. Les entrées analogiques du

FC 302 sont congues pour libérer la sélection de O 6-1* Entrée analogique 1
chaque tension (-10V-+10V) ou pour l’'entrée
de courant (0/4-20 mA) actuelle.

N.B. ! [RPM]
Les thermistances sont raccordées a une P 3-03 150
entrée analogique ou digitale. 1200

130BA038.11

6-00 Temporisation/60 600

Plage : P 3-02 150
1-99 s * 10s

v]

Entrée analogique

Fonction :
Est active lorsque A53 (SW201) et/ou A54 (SW202)
est/sont en position ON (les entrées analogiques
sont sélectionnées en entrées de courant). La Plage :
fonction sélectionnée au par. 6-01 est activée si la
valeur du signal de référence appliqué a I'entrée de 0,0-par. 6-11 * o,0v
courant sélectionnée reste inférieure a 50 % de la
valeur définie aux par. 6-12 ou 6-22 durant un laps
de temps supérieur a celui défini au par. 6-00.

Fonction :
Regle la valeur de mise a I’échelle de I'entrée
analogique pour qu’elle corresponde a la valeur de

6-01 Fonction/Tempo60 référence minimale (définie au par. 3-02).
Option : 6-11 Ech.max.U/born.53

* Inactif [0] Plage :
Gel sortie [1] Par. 6-10 & 10,0 V % 10,0V
Arrét [2] !
Jogging [3] Fonction :
Vitesse max. [4] Régle la valeur de mise & I’échelle de I’'entrée
Arrét et alarme (5] analogique de maniére a ce qu’elle corresponde a la

. valeur de référence maximale (définie au par. 3-03).
Fonction :

Active la fonction si le signal d’entrée sur la borne 53 6-12 Ech.min.I/born.53
ou 54 devient inférieur a 2 mA, a condition que le par.

N L R Plage :
6-12 ou 6-22 soit régle sur une valeur supérieure a 2 .
mA et que la temporisation réglée au par. 6-00 soit 0,0 a par. 6-13 mA *0,0mA
dépassée. Si plusieurs temporisations se présentent
en méme temps, le variateur de fréquence accorde
la priorité suivante a la fonction de temporisation :

Fonction :
Détermine la valeur du signal de référence de
maniére a ce qu’elle corresponde a la référence

1. Fonction/Tempo. par. 6-01 minimale (définie au par. 3-02). Si la fonction
. Fonction perte Codeur par. 5-74 de temp0r|sat|0n du par. 6‘01 est aCtiVée, Ia
3. Mot de ctrl.Fonct.dépass.tps par. 8-04 valeur doit étre réglée a > 2 mA.

La fréquence de sortie du variateur de
fréquence peut :

o étre gelée sur la valeur instantanée
e passer a la fréquence de jogging
e passer a la fréquence max.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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6-13 Ech.max.I/born.53

Plage :

% 20,0mA

Fonction :

Régle la valeur du signal de référence de
maniére a ce qu’elle corresponde a la référence
maximale (définie au par. 3-03).

6-14 Val.ret./Réf.bas.born.53

Plage :
-100000,000 a par. 6-15

* 0,000 unité

Fonction :
Reégle la mise a I’échelle de I’'entrée analogique
de maniére a ce qu’elle corresponde a la
valeur du signal de retour de la référence
minimale (définie au par. 3-01).

6-15 Val.ret./Réf.haut.born.53

Plage :
Par. 6-14 a 100000,000

* 1500,000 unité

Fonction :
Régle la valeur de mise a I’échelle de I'entrée
analogique de maniére a ce qu’elle corresponde
a la valeur du signal de retour de la référence
maximale (définie au par. 3-01).

6-16 Const.tps.fil.born.53

Plage :

0,001-10,000 s *0,001s

Fonction :
Constante du temps de filtre passe-bas digitale de
ler ordre pour la suppression du bruit électrique
sur la borne 53. La configuration du parameétre est
impossible lorque le moteur est en fonctionnement.

6-2* Entrée analogique 2

6-20 Ech.min.U/born.54

Plage :
0,0-par. 6-21 *0,0v
Fonction :

Regle la valeur de mise a I’échelle de I'entrée
analogique de maniére a ce qu’elle corresponde a
la valeur de référence minimale (définie au par.
3-02).Voir également Utilisation des références.

6-21 Ech.max.U/born.54

Plage :

Par. 6-20 & 10,0 V *10,0v

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Régle la valeur de mise a I'échelle de I'entrée
analogique de maniére a ce qu’elle corresponde a la
valeur de référence maximale (définie au par. 3-03).

6-22 Ech.min.I/born.54

Plage :

0,0 & par. 6-23 mA *0,0mA

Fonction :
Détermine la valeur du signal de référence de
maniére a ce qu’elle corresponde a la référence
minimale (définie au par. 3-02). Si la fonction
de temporisation du par. 6-01 est activée,
régler la valeur a > 2 mA.

6-23 Ech.max.I/born.54

Plage :

Par. 6-12 a -20,0 mA *20,0mA

Fonction :
Regle la valeur du signal de référence de
maniére a ce qu’elle corresponde a la référence
maximale (définie au par. 3-03).

6-24 Val.ret./Réf.bas.born.54

Plage :

-00000,000 a par. 6-25 % 0,000 unité

Fonction :
Régle la valeur de mise a I’échelle de I'entrée
analogique pour qu’elle corresponde a la valeur
du signal de retour de la référence minimale
(définie au par. 3-01).

6-25 Val.ret./Réf.haut.born.54

Plage :

Par. 6-24 to 100000,000 % 1500,000 unité

Fonction :
Régle la valeur de mise a I'échelle de I'entrée
analogique de maniéere a ce qu’elle corresponde
a la valeur du signal de retour de la référence
maximale (définie au par. 3-01).

6-26 Const.tps.fil.born.54

Plage :

0,001-10,000 s % 0,001s

Fonction :
Constante du temps de filtre passe-bas digitale de
ler ordre pour la suppression du bruit électrique
sur la borne 53. La configuration du parameétre est
impossible lorque le moteur est en fonctionnement.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 6-5* Sortie analogique 1 valeur de sortie maximale, par conséquent la valeur
Les sorties analogiques correspondent aux sorties 25 % est programmeée. La valeur ne peut jamais
de courant : 0/4-20 mA. La borne commune (borne étre supérieure au réglage correspondant du par. o
39) correspond a la méme borne et au méme 6-52 si cette valeur est inférieure a 100%.
potentiel électrique que la connexion commune
digitale et commune analogique. La résolution
sur la sortie analogique est de 12 bits. Courant o

tma] g §

6-50 S.born.42 0 8
Option :
Inactif [0]
Fréq. sortie o4 -
(0_1000 HZ) 0% Echelle sortie Echelle sortie 100% Signal sortie

! ba T ot e Seisse
0...20 mA [100] P 6-51 P 6-52 [tr/min]

Fréq. sortie
(0-1000 Hz), 4..20 mA

Référence (Réf min-max), 0..20 mA [101] 6-52 Echelle max s.born.42

Référence (Réf min-max), 4...20 mA

Retour (FB min-max), 0...20 mA [102] Plage : 0 .
Retour (FB min-max), 4..20 mA 000 - 500% 100%
Courant mot. (0-Imax), 0..20 mA [103]

Fonction :
Met a I'échelle la valeur maximale de sortie du
signal analogique sélectionné a la borne 42. Régler
la valeur a la valeur max. souhaitée pour le signal
du courant de sortie. La sortie peut étre mise a
I’échelle pour donner un courant inférieur a 20

Courant mot. (0-Imax), 4...20 mA

Couple rel./limit 0-Tlim,

0..20 mA [104]
Couple rel./limit 0-Tlim, 4...20 mA

Couple rel./Evaluer 0-Tnom,

0..20 mA [105] mA a I’échelle totale ou égal a 20 mA pour une
Co.uple rel./Evaluer 0-Tnom, 4...20 mA sortie inférieure a 100 % pour la valeur de signal
Pu!ssance (0-Pnom), 0...20 mA [106] maximale. Si 20 mA est le courant de sortie
Pl',llssance. (0-Pnom), 4...20 mA souhaité pour une valeur comprise entre 0 et 100 %
V!t' (O—V!tmax), 0..20 mA [107] de la sortie a I'échelle totale, programmer la valeur
Vit. (0-Vitmax), 4...20 mA du pourcentage dans le paramétre, a savoir 50 % =
Couple (+/-160 %), 0-20 mA [108] 20 mA. Si un courant compris entre 4 et 20 mA est
Co’uple (+/__160 %), 4-20 mA souhaité comme sortie maximale (100 %), la valeur
Fr,ecl|. sortie 4-20 mA [130] du pourcentage est calculée de la fagon suivante:
Référence 4-20 mA [131]

Retour 4-20 mA [132]

Courant mot. 4-20 mA [133] 20 mA/courant marimum Courant * 100%
Lim% couple 4-20mA [134]

Nom©®%couple 4-20mA [135]

Puissance 4-20 mA [136]

Vit. 4-20 mA [137] cdest —a—dire. 10mA = @ * 100 = 200%
Couple 4-20 mA [138] 10
Plage :

000 - 100% X 0% Courant

[mA] A

130BA075.10

Fonction :
Met a I’échelle la valeur minimale de sortie du signal
analogique sélectionné a la borne 42. La valeur

\
\
\
\
\
|
0

minimale doit étre mise a I’échelle sous forme de 04 _
. . o T Ny 1 : o i Ll
pourcentage de la valeur de signal maximale, par o Eﬁ';i;;gg'e E;’:;';;gg‘e 100% Signal sorte
A as aut ex:vitesse
exemple 0 mA (ou 0 Hz) est souhaité a 25 % de la PeSL  P652 ftr/min]

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres: Controleurs

O 7-0* PID vit.régul.

7-00 PID vit.source ret.

Option :

%) Retour codeur P1-02 [0]
Codeur 24 V [1]
MCB 102 [2]

Fonction :
Sélection du codeur pour le signal de retour
boucle fermée.
Le par. 7-00 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

7-02 PID vitesse PID vit.gainproportionnel

Plage :

0.000 - 1.000 X 0.015

Fonction :
Indique le facteur d’amplification de I'erreur (écart
entre le signal de retour et la consigne). Il est utilisé
avec Contréle de vitesse, boucle fermée et Contréle
de vitesse, boucle ouverte (par. 1-00). Un gain élevé
se traduit par une régulation rapide. Mais un gain
trop important peut affecter la régularité du process.

7-03 PID vit.tps intég.

Plage :

2.0 - 20000,0 ms *8,0ms

Fonction :
Détermine la durée mise par le régulateur PID
interne pour corriger l'erreur. Plus l'erreur est
importante, plus le gain augmente rapidement. Le
temps d’action intégrale entraine une temporisation
du signal et donc une atténuation. Il est utilisé avec
Contréle de vitesse, boucle fermée et Contréle de
vitesse, contréle de flux boucle ouverte (par. 1-00).
Un temps d’action intégrale de courte durée se
traduit par une régulation rapide. Une durée
trop courte peut cependant rendre la régulation
instable. Si le temps d’action intégrale est long,
des écarts importants par rapport a la référence
souhaitée peuvent apparaitre du fait que le
régulateur de process met longtemps a réguler
par rapport a une erreur donnée.

7-04 PID vit.tps diff.

Plage :

0,0 - 200,0 ms *30,0ms

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Le différenciateur ne réagit pas sur une erreur
constante. Il n‘apporte qu’un gain lorsque l'erreur
change. Plus l'erreur change rapidement, plus
le gain du différenciateur est important. Le
gain est proportionnel a la vitesse a laquelle
I’erreur change. Il est utilisé avec Contréle de
vitesse, boucle fermée (par. 1-00).

7-05 PID vit.limit gain D

Plage :

1.000 - 20.000 *5.000

Fonction :

Il est possible de fixer une limite pour le gain fourni
par le différenciateur. Puisque le gain D augmente a
fréquences élevées, il peut étre utile de le limiter. On
peut ainsi obtenir une partie purement différentielle
a faibles fréquences et une partie différentielle
constante a fréquences élevées. Il est utilisé avec
Contrdle de vitesse, boucle fermée (par. 1-00).

7-06 PID vit.tps filtre

Plage :

1,0-100,0 ms X 10,0ms

Fonction :
Le filtre passe-bas réduit l'influence sur le contréle
et atténue les oscillations du signal de retour.
Cela présente un avantage en cas de forte
perturbation du signal. Voir l'illustration.
Il est utilisé avec Contréle de vitesse, boucle
fermée et Commande de couple, retour de vitesse
(par. 1-00). En programmant une constante
de temps (0) de 100 ms p. ex., la fréquence
d’interruption du filtre passe-bas sera égale a 1/0,1
= 10 RAD/s, correspondant a (10/2 xp) = 1,6 Hz.
Le régulateur PID ne regle donc qu’un signal de
retour dont la fréquence varie de moins de 1,6
Hz. Si la variation du signal de retour dépasse
1,6 Hz, le régulateur PID ne réagit pas.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

184

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

Danfitt

— Programmation —

Signal de retour perturbé

Signal de retour
perturbé/filtré

0.6 t(s)

0O 7-2* PIDproc/ctrl retour

Sélectionner les ressources a utiliser pour
le retour du régulateur PID de process et le
mode de gestion de ce retour.

7-20 PID proc./1 retour

Option :

% No function [0]
Analog input 53 [1]
Analog input 54 [2]
Frequency input 29 [3]
Frequency input 33 [4]

Fonction :
It is possible to add up to two different feedback
signals to compose the actual feedback. This
parameter defines which input on the frequency
converter should be treated as the source
of the first feedback signal.

7-22 PID proc./2 retours

Option :

* pas de fonction [0]
Entrée ANA 53 [1]
Entrée ANA 54 [2]
Entrée Fréquence 29 [3]
Entrée Fréquence 33 [4]

Fonction :
On peut ajouter jusqu’a deux signaux de retour
différents afin de former le retour effectif. Ce
parametre définit I'entrée du variateur de fréguence
a traiter comme la source du premier signal de retour.

7-3* PID proc./Régul.
Parameétres de configuration du régulateur
PID de process.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

7-30 PID proc./Norm.Inv.

Option :
* Normal [0]
Inverse [1]

Fonction :
Il est possible de choisir si le régulateur de process
doit augmenter ou réduire la fréquence de sortie.
Pour ce faire, il suffit d’obtenir une différence entre
le signal de référence et le signal de retour.

7-31 PID proc./Anti satur.

Option :
XK Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Il est possible de choisir dans quelle mesure le
régulateur de process doit continuer a réguler une
erreur méme s'il n'est pas possible d’augmenter
ou de réduire la fréquence de sortie.

7-32 PID proc./Fréq.dém.

Plage :

0-6000 tr/min *0 tr/min

Fonction :
Lorsque le signal de démarrage est donné, le
variateur de fréquence réagit par une Commande
de vitesse, boucle ouverte aprés la rampe. Ce n’est
qu’une fois la vitesse de démarrage programmée
atteinte que Contréle process est obtenu.

7-33 PID proc./Gain P

Plage :

0,00-10,00 N/A *0,01 N/A

Fonction :

Le gain proportionnel indique le facteur
d’amplification de l'erreur écart entre le signal
de retour et la consigne.

7-34 PID proc./Tps intégral.

Plage :

0.01 - 10000.00 *10000,00 s

Fonction :
L'intégrateur donne un gain croissant en présence
d’une erreur constante entre la consigne et
le signal de retour. Temps d’action intégrale
nécessaire a l'intégrateur pour atteindre le méme
gain que le gain proportionnel.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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7-35 PID proc./Tps diff.

Plage :
0,00-10,00 s *0,00 s

o

Fonction :
Le différenciateur ne réagit pas sur une erreur
constante. Il apporte un gain uniquement lorsque
I’erreur change. Plus lI'erreur change rapidement,
plus le gain du différenciateur est important.

7-36 PID proc./Limit.gain D

Plage :
1,0-50,0 N/A *5,0 N/A

Fonction :
Régler une limite pour le gain différentiel (GD).
Le GD augmente en cas de changements rapides.
Limiter le GD pour obtenir un gain différentiel
réel aux changements lents et un gain différentiel
constant aux changements rapides.

7-38 Facteur d'anticipation PID process

Plage :
0 - 500% *0%

Fonction :
Le facteur d’anticipation émet une portion faible
ou importante du signal de référence autour du
régulateur PID si bien que ce dernier n’agit que
sur une partie du signal de commande.
Toute modification de ce parameétre a un effet sur
la vitesse du moteur. Le facteur d’anticipation
confére une forte dynamique lors de la modification
de la consigne et réduit les oscillations.
Le par. 7-38 est actif lorsque le par. 1-00 Mode
Config. est réglé sur [3] Process.

7-39 Largeur de bande sur réf.

Plage :
0 - 200% X 5%

Fonction :
Lorsque I'erreur PID (différence entre la référence
et le retour) est inférieure a la valeur définie pour
ce parameétre, le bit d’état Sur réf. est haut (1).

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres: Communications Sélect.proc.1 [7]
et options Sélect.proc.2 [8]
Sélect.proc.3 [9] ], 1
O 8-0* Réglages généraux Sélect.proc.4 [10]
8-01 Type controle Fonction :
Option : Un mot de contréle valide déclenche le
*Digital. et mot de ctrl. [0] compte de temporisation. Un DP V1 acyclique
Seulement digital [1] ne le déclenche pas.
Mot contr. seulement [2] La fonction Temporisation est activée si le mot de

contréle n’est pas mis a jour dans le laps de temps

Fonction : spécifié au par. 8-03 Mot de ctrl.Action dépass.tps.

Spécifie le contréle comme étant des entrées

Digital, Mot contr. ou les deux. Ce paramétre - Inactif : le contrdle via le bus série (réseau

annule les réglages des par. 8-50 a 8-56. de terrain ou standard) reprend et utilise le
mot de contréle le plus récent.

8-02 Source mot de controle - Gel fréquence de sortie : géle la fréquence de

Option : sortie jusqu'a la reprise de la communication.
X FC rRS485 [0] - Arrét avec redémarrage automatique : arrét
FC USB [1] avec redémarrage automatique lorsque la

Option A [2] communication reprend.

- Fréguence de sortie = fréq. JOG. : le moteur

Fonction : tourne a la fréquence JOG jusqu’a ce que
Spécifie la source du mot de contréle, l'interface la communication reprenne.
série ou l'option installée. Pendant la mise sous - Fréquence de sortie = Frég. max. : le moteur
tension initiale, le variateur de fréquence définit fonctionne a la fréquence maximum jusqu’a
automatiquement ce paramétre en Option A s'il la reprise de la communication.
détecte qu’une option bus valide est installée a cet - Arrét et alarme : le moteur s'arréte. I
emplacement. Si l'option est retirée, le variateur faut réinitialiser le variateur de fréquence,
détecte une modification de la configuration et voir explication ci-dessus.

définit le par. 8-02 a la valeur par défaut FC RS485.
Le variateur de fréquence disjoncte. Si une option
est installée aprés la mise sous tension initiale, le
réglage du par. 8-02 ne change pas mais le variateur
disjoncte et affiche : Alarme 67 Option modifiée.

Sélectionner process X :
Ce type de fonction de temporisation est utilisé pour
modifier un process sur une temporisation du mot
de controle. Sila communcation reprend, entrainant
la disparition de la situation de temporisation,
Plage : le par. 8-05 Fonction fin dépass.tps. définit
s'il faut reprendre le process utilisé avant la
0,1 - 18000,0 s X1 0s L . ) .
’ temporisation ou maintenir le process avalise

Fonction : par la fonction de temporisation.

R,égle Fe temps maxi,n'lal theorique séllaara.nt la Noter que les paramétres suivants doivent étre

re.ceptlon de deux’teleg’ramme.s cgnsecutlfs. configurés pour la modification du process lors

Si ce ten-1ps.est (jlepasse, ceIaA|r,1dlque que I.a d’une temporisation. Le par. 0-10 Process actuel

ccl)mm.unlczfltlon serie s’est arretee. La,fonc’tlon doit étre réglé sur Multi process avec la liaison

selectionnée au par. 8-04 est alors executée. correspondante définie au par. 0-12 Ce réglage lié 3.
8-04 Mot de ctrl.Fonct.dépas.tps 8-05 Fonction fin dépass.tps.

Option : Option :

X Inactif _ [0] * Maintien proc. [0]
Gel sortie [1] Reprise proc. [1]
Arrét [2]

Jogging [3]
Vitesse max. [4]
Arrét et alarme [5]

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Fonction :
Définit I'action aprés réception d’'un mot de contréle
valide lors de la temporisation. Cela ne s’applique
que si le process 1-4 a été sélectionné au par. 8-04.
Maintien : le variateur maintient le process
sélectionné au par. 8-04 et affiche un
avertissement, jusqu’au basculement du par. 8-06.
Il reprend ensuite son process initial.
Reprise : le variateur reprend le process initial.

8-06 Reset dépas. temps

Option :
* pas de reset [0]
Reset [1]

Fonction :
Sert a ramener le variateur au process initial
aprés le dépassement de temps d'un mot de
contrble. Lorsque la valeur est réglée sur Reset
[1], il revient a Pas de reset [0].

8-07 Activation diagnostic

Option :

* Inactif [0]
Décl./Alarm. [1]
Déclen.avert.&alarm [2]

Fonction :
Active et contr6le la fonction de diagnostic du
variateur et permet I'expansion des données
de diagnostic sur 24 octets.

Inactif : aucune donnée de diagnostic étendu
n‘est envoyée méme si elle s’affiche sur

le variateur de fréquence.

Décl./Alarm. : les données de diagnostic étendu
sont envoyées lorsqu’une ou plusieurs alarmes
apparaissent aux par. d‘alarme 16-90 ou 9-53.
Déclen.avert.&alarm : les données de diagnostic
étendu sont envoyées lorsqu’un ou plusieurs
avertissements/alarmes parviennent aux
parameétres d’alarme 16-90, 9-53 ou au

par. d’avertissement 16-92.

Le contenu de la trame de diagnostic étendu est le suivant :

0-5 Données Données diagnostic DP
diagnostic DP standard
standard
6 Longueur PDU xx En-téte des données de
diagnostic étendu
7 Type d'état = En-téte des données de
0x81 diagnostic étendu

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Danfitt

8 Connecteur = 0  En-téte des données de
diagnostic étendu

9 Informations En-téte des données de
d'état = 0 diagnostic étendu

10-13 VLT par. 16-92 Mot d’avertissement du VLT

14 - 17 VLT par. 16-03 Mot d’état du VLT

18 - 21 VLT par. 16-90 Mot d’alarme du VLT

22 -23 VLT par. 9-53 Mot d’avertissement de

communication (Profibus)

L'activation du diagnostic peut entrainer une
augmentation du trafic du bus. Les fonctions
de diagnostic ne sont pas prises en charge
par tous les bus de terrain.

O 8-1*% Régl. mot de contr.

8-10 Profil mot controle

Option :
* profil FC [0]
Profil PROFIdrive [1]

Fonction :
Sélectionne l'interprétation des mots de contrdle et
d’état. L'option A détermine la sélection valable.

O 8-3* Réglage Port FC

8-30 Protocole

Option :
XFc [0]
FC MC [1]

Fonction :
Sélection de protocole pour le port FC (standard).

8-31 Adresse

Plage :

1. - 126. X1,

Fonction :
Sélection de I'adresse du port FC (standard).
Plage valide : 1-126.

8-32 Vit. Trans. port FC

Option :

2400 Bauds [0]

4800 Bauds [1]
* 9600 Bauds [2]

19200 Bauds [3]

38400 Bauds [4]

115200 Bauds [7]

Fonction :
Sélection de la vitesse de transmission du
port FC (standard).

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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8-35 Retard réponse min.

Plage :

1. - 500. ms *10.ms

Fonction :
Spécifie un retard minimum entre la réception d’une
demande et la transmission d’une réponse. Cela
sert a surmonter les délais d’exécution du modem.

8-36 Retard réponse max

Plage :
1. - 10000. ms

Fonction :
Spécifie un retard autorisé maximum entre la
transmission d’'une demande et l'attente d’une
réponse. Le dépassement de ce retard entraine un
dépassement de temps du mot de contréle.

8-37 Retard inter-char max

Plage :

0-30 ms X 25 ms

Fonction :
Temps d’attente maximum entre deux octets
recus. Ceci garantit le dépassement de temps,
si la transmission est interrompue.

Note : ceci ne s’applique que lorsque protocole

Fonction :
Permet de contréler la fonction d’arrét rapide via les
bornes (entrées numériques) et/ou via le bus. REM.:
Le par. 8-01 annule les réglages des par. 8-50 a.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contrdle .

8-52 Sélect.frein CC

Option :
*5000.ms Entrée dig. [0]
Bus [1]
Digital et bus [2]
* Digital ou bus [3]

Fonction :
Permet de contréler la fonction démarrage
a l'aide des bornes (entrées numeériques)
et/ou du bus. REM.: Le par. 8-01 annule
les réglages des par. 8-50 a.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contrdle .

8-53 Sélect.dém.

FC MC est sélectionné au par. 8-30. (Zp:lt?n d (0]
ntrée dig.

O 8-5* Digital/Bus Bus [1]
8-50 Sélect.roue libre Digital et bus [2]
Option : *Digital ou bus [3]
Entrée dig. [0] Fonction :

EL_JS_ | b [;] Choisir de piloter le variateur a I'aide des bornes
'gital et bus [2] (entrées numériques) et/ou du bus.
* Digital ou bus [3]

Fonction :
Permet de piloter la fonction roue libre a I'aide des
bornes (entrées numériques) et/ou du bus.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contréle .

8-51 Sélect. arrét rapide

Option :

Entrée dig. (0]

Bus [1]

Digital et bus [2]
X Digital ou bus [3]

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Si Bus est sélectionné, on ne peut activer I'ordre
de démarrage que s’il est transmis via le port

de communication série ou 'option réseau de
terrain. Si numérique et bus est sélectionné, il
faut aussi activer I'ordre via I'une des entrées
numériques. Si numérigue ou bus est sélectionné,
I'on peut aussi activer I'ordre de démarrage

via l'une des entrées numeériques.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contrdle .

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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8-54 Sélect.Invers.

Option :

Entrée dig. (0]
Bus [1]
Digital et bus [2]
X Digital ou bus [3]

Fonction :
Choisir de piloter le variateur a I'aide des bornes
(entrées numériques) et/ou du bus.
Si Bus est sélectionné, I'on ne peut activer
I'ordre d’inversion que s’il est transmis via le
port de communication série ou l'option réseau
de terrain. Si numérigue et bus est sélectionné,
il faut aussi activer I'ordre via I'une des entrées
numériques. Si numérique ou bus est sélectionné,
I'on peut aussi activer l'ordre d’inversion via
I'une des entrées numeériques.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contréle .

8-55 Sélect.proc.

Option :

Entrée dig. (0]

Bus [1]

Digital et bus [2]
* Digital ou bus [3]

Fonction :

Choisir de piloter le variateur a I'aide des bornes
(entrées numériques) et/ou du bus.

Si Bus est sélectionné, I'on ne peut activer la
sélection de process que si elle est transmise
via le port de communication série ou 'option
réseau de terrain. Si numérique et bus est
sélectionné, il faut aussi activer I'ordre via l'une
des entrées numériques. Si numérigue ou bus
est sélectionné, I'on peut aussi activer l'ordre de
process via l'une des entrées numériques.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contrdle .

8-56 Sélect. réf. par défaut

Option :

Entrée dig. (0]

Bus [1]

Digital et bus [2]
* Digital ou bus [3]

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Choisir de piloter le variateur a 'aide des bornes
(entrées numériques) et/ou du bus.
Si Bus est sélectionné, I’'on ne peut activer I'ordre
de référence prédéfinie que s’il est transmis via
le port de communication série ou 'option réseau
de terrain. Si numérigue et bus est sélectionné,
il faut aussi activer I'ordre via I'une des entrées
numériques. Si numérique ou bus est sélectionné,
I’on peut aussi activer I'ordre de référence prédéfinie
via I'une des entrées numériques.

N.B. !

Ce paramétre n’est actif que si le par.
8-01 Site de contréle est réglé sur [0]
Mot numérique et de contrdle .

8-9* Jogging bus
8-90 Vitesse Bus Jog 1

Plage :

0 - par. 4-13 tr/min * 100tr/min

Fonction :
Regle une vitesse fixe (jogging) activée via
le port série ou l'option bus.

8-91 Vitesse Bus Jog 2

Plage :

0. - par. 4-13 tr/min % 200.tr/min

Fonction :
Regle une vitesse fixe (jogging) activée via
le port série ou l'option bus

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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- Paramétres: Profibus

Plage :
0. - 65535.
Pas d’acces LCP

*o.

Fonction :
Recoit la référence d’'un maitre de classe
2. Si la priorité de controle est réglée sur
maitre de classe 2, la référence du variateur
est extraite de ce parametre, tandis que la
référence cyclique sera ignorée.

9-07 Valeur réelle

Plage :
0. - 65535.
Pas d’accés LCP

X 0.

Fonction :
Fournit la MAV pour un maitre de classe 2. Ce
parametre n’est valable que si la priorité de contrdle
est réglée sur maitre de classe 2.

9-15 Config. écriture PCD

Zone [10]

Option :

Aucune

3-02 Référence minimale

3-03 Référence maximale

3-12 Valeur rattrapage / ralentissement
3-41 Temps d’accél. rampe 1

3-42 Temps décél. rampe 1

3-51 Temps d'accél. rampe 2

3-52 Temps décél. rampe 2

3-80 Temps de la rampe de jogging
3-81 Temps rampe arrét rapide

4-11 Limite inférieure vitesse moteur
4-13 Limite supérieure vitesse moteur
4-16 Limite de couple du mode moteur
4-17 Mode générateur limite couple
8-90 Vitesse Bus Jog 1

8-91 Vitesse Bus Jog 2

16-80 Mot ctrl.1 bus

16-82 Réf.1 bus

[tr/min]
[tr/min]

Fonction :
Attribue différents paramétres aux PCD 3 a 10
des PPO (le nombre de PCD dépend du type
de PPO). Les valeurs des PCD 3 a 10 sont
inscrites dans les parametres sélectionnés sous
forme de valeurs de données.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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Zone [10]

Option :

Aucune

16-00 Mot contréle

16-01 Réf. [unité]

16-02 Référence %

16-03 Mot d’état

16-05 Valeur effective principale [%]
16-10 Puissance [kW]

16-11 Puissance [CV]

16-12 Tension moteur

16-13 Fréquence

16-14 Courant moteur

16-16 Couple

16-17 Vitesse [tr/min]

16-18 Motor thermal

16-19 Temp.capteur KTY

16-20 Angle de phase

16-30 Tension Bus CC

16-32 Puiss. frein./s

16-33 Puiss. frein./2 min
16-34 Temp. radiateur.

16-35 Inverter thermal

16-38 Etat ctrl. condition
16-39 Contr.Temp.Carte.

16-50 Réf. externe

16-51 Réf. impulsions

16-52 Signal retour [unité]
16-53 Référence pot. dig
16-60 Entrée num

16-61 Régl.commut.born

16-62 Entrée analogique 53
16-63 Régl.commut.born

16-64 Entrée analogique 54
16-65 Sortie analogique 42 [mA]
16-66 Sortie numérique [bin]
16-67 Fréq. Entrée #29 [Hz]
16-68 Fréq. Entrée #33 [Hz]
16-69 Sortie impulsions 27 [Hz]
16-70 Sortie impulsions 33 [Hz]
16-84 Mot d’Etat Option Comm [binaire]
16-85 FC Signal CTW 1 port
16-90 Mot d’alarme

16-91 Mot d’alarme 2

16-92 Mot avertis

16-93 Mot avertis 2

16-94 Mot état élargi

16-95 Mot état élargi 2

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Fonction :
Attribue différents paramétres aux PCD 3 a 10
des PPO (le nombre de PCD dépend du type
de PPO). Les PCD 3 a 10 contiennent la valeur
effective des parameétres sélectionnés.

9-18 Adresse station

Plage :
0 - 126 X126

Fonction :
Adresse de la station définie dans ce paramétre ou
sur un commutateur. L'adresse ne peut étre définie
que dans ce parameétre si le commutateur est réglé
sur 127 (tous les commutateurs activés). Sinon, le
parametre affiche le réglage réel du commutateur.

9-22 Sélect. Télégr.

Option :
Télégr. standard 1 [1]
PPO 1 [101]
PPO 2 [102]
PPO 3 [103]
PPO 4 [104]
PPO 5 [105]
PPO 6 [106]
PPO 7 [107]
XppPo 8 [108]

Fonction :
Affiche le type de télégramme configuré
par le maitre Profibus.

9-23 Signaux pour PAR

Zone [1000]

Option :

Aucun

3-02 Référence minimale

3-03 Réf. max.

3-12 Rattrap/ralentiss

3-41 Temps d’accél. rampe 1
3-42 Temps décél. rampe 1
3-51 Temps d’accél. rampe 2
3-52 Temps décél. rampe 2
3-80 Tps rampe Jog.

3-81 Temps rampe arrét rapide
4-11 Vit. mot., limite infér.
4-13 Vit. mot., limite supér.
4-16 Mode moteur limite couple
4-17 Mode générateur limite couple
7-28 Retour minimum

7-29 Retour maximum

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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8-90 Vitesse Bus Jog 1

8-91 Vitesse Bus Jog 2

16-00 Mot contrdle

16-01 Réf. [unité]

16-02 Réf %

16-03 Mot état

16-04 Valeur réelle princ. [unité]
16-05 Valeur réelle princ. [%]
16-10 Puissance moteur [kW]
16-11 Puissance moteur[CV]
16-12 Tension moteur

16-13 Fréquence moteur
16-14 Courant moteur

16-16 Couple moteur

16-17 Vitesse moteur [tr/min]
16-18 Thermique moteur
16-19 Temp.capteur KTY
16-21 Angle phase

16-30 Tension DC Bus

16-32 Puiss.Frein. /s

16-33 Puiss.Frein. /2 min
16-34 Temp. radiateur

16-35 Thermique onduleur
16-38 Etat ctrl log avancé
16-39 Temp. carte ctrl.

16-50 Réf.externe

16-51 Réf. impulsions

16-52 Signal de retour [unité]
16-53 Référence pot. dig.
16-60 Entrée dig.

16-61 Régl.commut.born.53
16-62 Entrée ANA 53

16-63 Régl.commut.born.54
16-64 Entrée ANA 54

16-65 Sortie ANA 42 [mA]
16-66 Sortie digitale [bin]
16-67 Fréqu. entrée #29 [Hz]
16-68 Fréqu. entrée #33 [Hz]
16-69 Sortie impulsions 27 [Hz]
16-70 Sortie impulsions 29 [Hz]
16-80 Mot ctrl.1 bus

16-82 Réf.1 port bus

16-84 Impulsion démarrage
16-85 Mot ctrl.1 port FC
16-90 Mot d'alarme

16-91 Mot d’alarme 2

16-92 Mot avertis.

16-93 Mot avertis 2

16-94 Mot état élargi

16-95 Mot état élargi 2

34-01 Ecriture PCD 1 sur MCO
34-02 Ecriture PCD 2 sur MCO
34-03 Ecriture PCD 3 sur MCO
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34-04 Ecriture PCD 4 sur MCO
34-05 Ecriture PCD 5 sur MCO
34-06 Ecriture PCD 6 sur MCO
34-07 Ecriture PCD 7 sur MCO
34-08 Ecriture PCD 8 sur MCO
34-09 Ecriture PCD 9 sur MCO
34-10 Ecriture PCD 10 sur MCO
34-21 Lecture MCO par PCD 1
34-22 Lecture MCO par PCD 2
34-23 Lecture MCO par PCD 3
34-24 Lecture MCO par PCD 4
34-25 Lecture MCO par PCD 5
34-26 Lecture MCO par PCD 6
34-27 Lecture MCO par PCD 7
34-28 Lecture MCO par PCD 8
34-29 Lecture MCO par PCD 9
34-30 Lecture MCO par PCD 10
34-40 Entrées digitales

34-41 Sorties digitales

34-50 Position effective

34-51 Position ordonnée
34-52 Position maitre effective
34-53 Position index esclave
34-54 Position index maitre
34-55 Position courbe

34-56 Suivi erreur

34-57 Erreur synchronisation
34-58 Vitesse effective

34-59 Vitesse maitre effective
34-60 Etat synchronisation
34-61 Etat axe

34-62 Etat programme

Fonction :
Contient une liste des signaux pouvant étre
saisis dans les par. 9-15 et 9-16.

9-27 Edition param.

Option :

Désactivé [0]
X Activé [1]

Fonction :

Il est possible de modifier les parametres
via Profibus, l'interface RS485 standard ou
le LCP. Désactiver I'édition via Profibus a
I'aide de ce paramétre.

9-28 CTRL process

Option :
Inactif [0]
* Maitre cycl.activé [1]

texte affiché. L'option

réglage par défaut

Fonction :
Le controle de process (définition du mot de
contréle, de la référence de vitesse et des données
de process) est possible soit via le Profibus soit
via l'interface RS485 standard mais pas via les
deux en méme temps. La commande locale reste
possible via le LCP. La commande via le contréle
de process est possible avec les bornes ou le bus
en fonction du réglage des par. 8-50 a 8-56.
- Inactif : désactive le contrble de process
via Profibus et active le contrdle de process
via l'interface RS485 standard.
- Maitre cycl.activé : active le contrdle de process
via le maitre Profibus de classe 1 et le désactive via
le bus RS485 standard ou le maitre de classe 2.

9-44 Compt. message déf.

Plage :

0-65535 N/A *o0 N/A

Fonction :
Indique le numéro des alarmes actuellement
enregistrées au par. 9-47. La capacité du tampon
est de huit éléments d’erreur maximum.

9-45 Code déf.

Plage :

0-0 N/A X0 N/A

Fonction :
Ce parameétre contient le mot d’alarme de tous
les messages d’alarme émis.
La capacité du tampon est de huit éléments
d’erreur maximum.

9-47 N° déf.
Plage :

0-0 N/A X0 N/A

Fonction :
Ce parameétre contient le numéro de I'alarme (p.
ex. 2 pour erreur de zéro signal, 4 pour perte de
phase secteur) liée a un événement.
La capacité du tampon est de huit éléments
d’erreur maximum.

9-52 Compt. situation déf.

Plage :

0-1000 N/A X0 N/A

Fonction :
Ce paramétre contient le nombre d’événements
actuellement enregistrés depuis le dernier
reset/la derniere mise sous tension. Le par.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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9-52 est incrémenté pour chaque événement
(par lI'option AOC ou Profibus).

L Jp 1 |
(]% 9-53 Mot d'avertissement profibus.

Absence de connexion avec le maitre DP

Le FDL (Field-bus Data link Layer) n’est pas ok

Valeur effective non actualisée

Le PROFIBUS ASIC ne transmet pas

Le variateur s’arréte

Données de configuration erronées en provenance
du PLC

Erreur interne

Temporisation active

Affiche les avertissements de communi-
cation Profibus.

9-63 Vit. Trans. réelle

Lecture seule

9,6 kbit/s [0]
19,2 kbit/s [1]
93,75 kbit/s [2]
187,5 kbit/s [3]
500 kbit/s [4]
1500 kbit/s [6]
3000 kbit/s [7]
6000 kbit/s [8]
12000 kbit/s [9]
31,25 kbit/s [10]
45,45 kbit/s [11]

Pas de vitesse de transmission trouvée [255]

Affiche la vitesse de transmission réelle
du PROFIBUS. Le maitre Profibus regle
automatiquement la vitesse de transmission.

9-64 Identific. dispositif

Zone [10]

Lecture seule

réglage par défaut  texte affiché. L'option

Zone [10]

[0] Fabricant 128 (pour Danfoss)

[2] Version XXYY

[4] Mois du ddmm

microprogramme

[6] Spécifique au XXYYy

fournisseur : version
PB

[8] Spécifique au XXYY
fournisseur : version
AOC

Parametre d’identification du dispositif. Le type
de données est "Zone[n] de Sans signe 16 bits".
L'attribution des premiers sous-index est définie
et illustrée dans le tableau ci-dessus.

N.B. !
Ce parameétre n’est pas visible par le
biais du panneau de commande.

9-65 N° profil

Lecture seule
0-0 X

o

Contient l'identification de profil. L'octet 1
contient le numéro de profil et l'octet 2 le
numéro de version du profil.

N.B. !
Ce paramétre n’est pas visible par le
biais du panneau de commande.

9-70 Edit process

Process usine [0]
* Proc.1 [1]
* Proc.2 [2]
* Proc.3 [3]

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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* Proc.4 [4]
Process actif [9]

Fonction :
Edit process. L'édition peut suivre la sélection
du process actif (par. 0-10) ou étre définie
selon un numéro de process. Ce paramétre est
unique pour le LCP et les bus.

9-71 Sauv. Données

Option :

* Inactif [0]
Stock.édit.proc [1]
Stock.tous les proc. [2]

Fonction :
Les valeurs de parameétres modifiées via Profibus
ne sont pas automatiquement enregistrées dans
la mémoire non volatile. Utiliser ce parametre
pour activer une fonction qui stocke toutes les
valeurs de parameétres dans la mémoire EEPROM.
On conserve ainsi, a la mise hors tension, les
valeurs de parameétres modifiées.
- [0] Inactif : la fonction de stockage est inactive.
- [1] Stock.édit.proc : toutes les valeurs de
parametres dans le process sélectionné au par.
9-70 sont enregistrés en EEPROM.
Une fois toutes les valeurs enregistrées, la
valeur revient a [0] Inactif.
-[2] Stock.tous les proc. : toutes les valeurs de
parametres de tous les process sont enregistrées en
EEPROM. Une fois toutes les valeurs enregistrées,
la valeur revient a [0] Inactif.

9-72 Reset var.

Option :

* Aucune action [0]
Res.rem.ss tens [1]
Prép.res.rem.ss tens [2]
Reset option comm. [3]

Fonction :
Réinitialise le variateur (comme pour une mise
hors puis sous tension). Le variateur disparait
du bus, ce qui peut provoquer une erreur de
communication en provenance du maitre.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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9-80 Parameétres définis (1)

Zone [1000]

Option :
Pas d’accés LCP
Lecture seule

0. - 9999. *o.

Fonction :
Contient une liste de tous les parametres définis
du variateur disponibles pour Profibus.

9-81 Parameétres définis (2)

Zone [1000]

Option :
Pas d’accés LCP
Lecture seule

0. - 9999. *o.

Fonction :
Contient une liste de tous les parameétres définis
du variateur disponibles pour Profibus.

9-82 Parametres définis (3)

Zone [1000]

Option :
Pas d’accés LCP
Lecture seule

0. - 9999. *o.

Fonction :
Contient une liste de tous les parameétres définis
du variateur disponibles pour Profibus.

9-83 Parameétres définis (4)

Zone [1000]

Option :
Pas d’accés LCP
Lecture seule

0. - 9999. *o0.

Fonction :
Contient une liste de tous les paramétres définis
du variateur disponibles pour Profibus.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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9-90 Parameétres modifiés (1)

T, 1] Zone [1000]
(7%7 Option :
Pas d’accés LCP

Lecture seule
0. - 9999. *o.

Fonction :
Contient une list de tous les parameétres du variateur
s’écartant de la valeur par défaut.

9-91 Parameétres modifiés (2)

Zone [1000]

Option :
Pas d’acceés LCP

Lecture seule
0. - 9999. *o.

Fonction :
Contient une list de tous les paramétres du variateur
s'écartant de la valeur par défaut.

9-92 Parameétres modifiés (3)

Zone [1000]

Option :
Pas d’accés LCP

Lecture seule
0 - 9999 *Xo

Fonction :
Contient une list de tous les paramétres du variateur
s’écartant de la valeur par défaut.

9-93 Parameétres modifiés (4)

Zone [1000]

Option :

Pas d’accés LCP

Lecture seule

0 - 9999 X0

Fonction :
Contient une list de tous les paramétres du variateur
s’écartant de la valeur par défaut.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parameétres: Bus réseau
DeviceNet CAN

O 10-0* Réglages communs

10-00 Protocole Can

Option :
* DeviceNet [1]

Fonction :
Sélection du protocole CAN.

10-01 Sélection de la vitesse de transmission

Option

% 125 Kbps [20]
250 Kbps [21]
500 Kbps [22]

Fonction :
Sélection de la vitesse de transmission de DeviceNet.
Elle doit correspondre a la vitesse de transmission
du maitre et des autres nceuds DeviceNet.

10-02 MAC ID

Option :

0-127 N/A *63 N/A

Fonction :
Sélection de I'adresse du poste. Chaque
poste connecté au réseau DeviceNet doit
avoir une adresse univoque.

10-05 Cptr lecture erreurs transmis.

Plage :
0 - 255 k

o

Fonction :
Relevé du compteur des erreurs transmises du
controleur CAN depuis la derniére mise sous tension.

10-06 Cptr lecture erreurs regues

Plage :
0 - 255 *o

Fonction :
Affiche le compteur des erreurs recues du contréleur
CAN depuis la derniére mise sous tension.

10-07 Cptr lectures val.bus désact.

Plage :
0 - 1000 t 0]

Fonction :
Affiche le nombre de désactivations de bus depuis
la derniére mise sous tension.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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0 10-1*% DeviceNet

10-10 PID proc./Sélect.type données

Option :

Instance 100/150 [0]
Instance 101/151 [1]
l'instance 20/70 [2]
Instance 21/71 [3]

Fonction :
Permet la sélection de 6 instances différentes
pour la transmission de données. Les instances
100/150 et 101/151 sont spécifiques a Danfoss. Les
instances 20/70, 21/71, 22/72 et 23/73 sont des
profils de variateurs CA spécifiques a I'ODVA.
Une modification apportée a ce paramétre
n‘est exécutée qu’a l'issue de la mise sous
tension suivante.

10-11 Proc./Ecrit.config.donnéees:

Option :

Aucun [0]
Réf.min. par. 3-02

Réf. max. par. 3-03

Rattrap/ralentiss par. 3-12

Temps d’accél. rampe 1 par. 3-41
Temps décél. rampe 1 par. 3-42
Temps d’'accél. rampe 2 par. 3-51
Temps décél. rampe 2 par. 3-52

Tps rampe Jog. par. 3-80

Temps rampe arrét rapide par. 3-81
Vit.mot.lim.infér. par. 4-11
Vit.mot.lim.supér. par. 4-13

Mode moteur limite couple par. 4-16
Mode générateur limite couple par. 4-17
Vitesse Bus Jog 1 par. 8-90

Vitesse Bus Jog 2 par. 8-91

Mot ctrl.1 bus par. 16-80

Réf.1 port bus par. 16-82

[tr/min]
[tr/min]

Fonction :
Utilisé pour les instances d’E/S prédéfinies. Seuls
2 éléments [1,2] de ce tableau sont utilisés. Tous
les éléments sont réglés sur 0 par défaut.

10-12 Proc./Lect.config.donnéees:

Option :

Aucun

Mot de contrdle, par. 16-00
Réf. [unité] par. 16-01
Réf. % par. 16-02

Mot d’'état par. 16-03
Puissance [kW] par. 16-10
Puissance [CV] par. 16-11

[10]

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Tension moteur par. 16-12
Fréquence par. 16-13

Courant moteur par. 16-14

Couple par. 16-16

Vitesse [tr/min] par. 16-17
Thermique moteur par. 16-18
Temp.sonde KTY par. 16-19

Angle de phase par. 16-20

Tension DC Bus par. 16-30

Puiss. frein./s par. 16-30

Puiss. frein./2 mau par. 16-33
Tempér. radiateur par. 16-34
Thermique onduleur par. 16-35

Etat ctrl. condition par. 16-38
Contr.Temp.Carte par. 16-39

Réf. externe par. 16-50

Réf. impulsions par. 16-51

Signal retour [Unité] par. 16-52
Réf. externe par. 16-53
Régl.commut.born.53 par. 16-63
Entrée ANA 53 par. 16-62
Régl.commut.born.54 par. 16-63
Entrée analogique 54 par. 16-64
Sortie analogique 42 [ma] par. 16-65
Sortie digitale [bin] par. 16-66
Fréquence entrée #29 [Hz] par. 16-67
Fréquence entrée #33 [Hz] par. 16-68
Sortie impulsions 27 [Hz] par. 16-69
Sortie impulsions 29 [Hz] par. 16-70
Mot d’Etat Option Comm [binaire]
par. 16-84

Mot ctrl.1 port FC par. 16-85

Mot d’alarme par. 16-90

Mot d’alarme 2 par. 16-91

Mot avertis. par. 16-92

Mot avertis. 2 par. 16-93

Mot état élargi par. 16-94

Mot état élargi 2 par. 16-95

Fonction :
Utilisé pour les instances d'E/S prédéfinies. Seuls
2 éléments [1,2] de ce tableau sont utilisés. Tous
les éléments sont réglés sur 0 par défaut.

10-13 Avertis.par.

Plage :

0 - 63 *63

Fonction :
Lit les messages d’avertissement via le bus standard
ou via DeviceNet. Ce paramétre n’est pas accessible
via LCP mais le message d’avertissement est visible
si I'on sélectionne Mot avertis. com. comme

texte affiché. L'option

réglage par défaut

type d’affichage. Un bit est affecté a chaque
avertissement (voir la liste dans le manuel).

Bit:  Sonficaton:
0 Bus inactif
1 Temporisation de connexion explicite
2 Connexion E/S
3 Limite de réessai atteinte
4 Valeur effective non actualisée
5 Bus CAN inactif
6 Erreur d’émission E/S
7 Erreur d’initialisation
8 Bus non alimenté
9 Bus inactif
10 Passif a I'erreur
11 Notification d’erreur
12 Erreur de duplication d'ID MAC
13 Débordement de file RX
14 Débordement de file TX
15 Débordement de CAN

10-14 Réf.NET

Option :
Lecture seule LCP.

* Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Permet de sélectionner la source de référence
dans les instances 21/71 et 20/70.
- Inactif : active la référence via les entrées
analogiques/digitales.
- Actif : active la référence via le bus.

10-15 Ctrl.NET

Option :
Lecture seule LCP.

XK Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Permet de sélectionner la source de contréle
dans les instances 21/71 et 20-70.
- Inactif : active le controle via les entrées
analogiques/digitales.
- Actif : active la référence via le bus.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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10-2* Filtres COS
10-20 Filtre COS 1

Plage :

0 - 65535 * 65535

Fonction :
Configure le masque de filtrage pour le mot
d’'état. En cas de fonctionnement en mode COS
(Change-Of-State), il est possible d’éliminer par
filtrage les bits du mot d’état qui, s’ils changent,
ne doivent pas étre envoyés.

10-21 Filtre COS 2
Plage :

0 - 65535 * 65535

Fonction :
Configure le masque de filtrage pour la valeur réelle
principale. En cas de fonctionnement en mode COS
(Change-Of-State), il est possible d’éliminer par
filtrage les bits de la valeur réelle principale qui,
s'ils changent, ne doivent pas étre envoyés.

10-22 Filtre COS 3
Plage :

0 - 65535 * 65535

Fonction :
Configure le masque de filtrage pour le PCD
3. En cas de fonctionnement en mode COS
(Change-Of-State), il est possible d’éliminer par
filtrage les bits du PCD 3 qui, s'ils changent,
ne doivent pas étre envoyés.

10-23 Filtre COS 4
Plage :

0 - 65535 * 65535

Fonction :
Configure le masque de filtrage pour le PCD
4. En cas de fonctionnement en mode COS
(Change-Of-State), il est possible d’éliminer par
filtrage les bits du PCD 4 qui, s’ils changent,
ne doivent pas étre envoyés.

10-3* Accés parameétre
10-30 Indice de tableau
Plage :

0 - 65536 *o0

Fonction :

Ce paramétre est utilisé pour accéder aux
parametres indexés.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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10-31 Stockage des valeurs de données

Option :

* Inactif [0]
Stock.édit.proc. [1]
Stock.tous les proc. [2]
Fonction :

Le par. 10-31 sert a activer le stockage de données
dans une mémoire non volatile.

7 == -

10-32 Reévision DeviceNet

Plage :
0-65535 N/A

*o0 N/A

Fonction :
Le par. 10-32 est utilisé pour la création
de fichiers EDS.

10-33 Toujours stocker

Option :
XK Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Ce paramétre définit si les paramétres de données
recus sur DeviceNet doivent étre stockés dans
I'EEPROM comme parameétres par défaut.

10-39 Parameétres Devicenet F

Zone [1000]

Option :
Pas d’accés LCP

0. -0. *o.

Fonction :
Ce parametre est utilisé pour configurer le variateur
via DeviceNet et construire le fichier EDS.
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O Paramétres: Logique ava ncée variateur est démarré par un moyen quelconque
(soit via une entrée digitale, un réseau de terrain
/sl 13-** Prog. Caractérist. ou autre), le SLC démarre (& condition que Actif
(7% Le contrdleur Smart Logic (SLC) est essentiellement [1] soit sélectionné au par. 13-50).
une séquence d’actions définies par |'utilisateur
(voir par. 13-52) exécutées par le SLC lorsque
I'’événement associé défini par |'utilisateur (voir par.
13-51) est évalué comme étant VRAI par le SLC.

Les événements et actions sont numérotés 13-50 Mode contr. log avancé

individuellement et assemblés par paires. Cela

O 13-0* Réglages SLC
Les réglages permettent d’activer, de désactiver
et de réinitialiser le controleur Smart Logic.

P . Option :
signifie que lorsque I'événement [0] est satisfait * P :
(atteint la valeur VRAI), I'action [0] est exécutée. Ina-ct|f [0]
Actif [1]

Aprés cela, les conditions d'événement [1] seront
évaluées et si elles s’avérent étre VRAI, I'action
[1] sera exécutée et ainsi de suite.

Fonction :
Sélectionner Actif [1] pour permettre au contréleur
Smart Logic de démarrer en présence d’un ordre de
démarrage (c.-a-d. via une entrée digitale).

Un seul événement sera évalué a la fois. Si un
événement est évalué comme étant FAUX, rien

ne se passe (dans le SLC) pendant l'intervalle 13-01 Evénement de démarrage

de balayage actuel et aucun autre événement

ne sera évalué. Cela signifie que lorsque le SLC Option :
démarre, il évalue I'événement [0] (et uniquement FAUX [0]
I'’événement [0]) a chaque intervalle de balayage. VRAI [1]
Uniquement lorsque I'événement [0] est évalué En fonction [2]
comme étant VRAI, le SLC exécute I'action [0] et Dans gamme [3]
commence I'évaluation de I'événement [1]. 1l est Sur réf. [4]
possible de programmer de 1 & 6 événements et Limite couple [5]
actions. Lorsque le dernier événement/action a I limite (6]
été exécuté, la séquence recommence a partir de Hors gamme courant [7]
événement[0]/action [0]. Lillustration montre un I inf. basse [8]
exemple avec trois événements/actions : I sup. haute [9]
Vitesse inf. basse [11]
Vitesse sup. haute [12]
Hors gamme retour [13]
Commande de
démarrage Evénement 0/ Action O Inf.retour bas [14]
Sup.retour haut [15]
Avertis.thermiq. [16]
Tens.sect.horsplage [17]
Inversion [18]
i Avertissement [19]
Evénement 2/ Evénement 1/ ,
Action 2 Action 1 Alarme(Déf.) [20]
Alarme(Verrou déf.) [21]
Comparateur 0 [22]
1308A062.1 Comparateur 1 [23]
Comparateur 2 [24]
Comparateur 3 [25]
Démarrage et arrét du SLC : Régle logique 0 [26]
Le démarrage et I'arrét du SLC s’effectuent par la Régle logique 1 [27]
sélection de Actif [1] ou Inactif [0] au par. 13-50. Régle logique 2 [28]
Le SLC démarre toujours a I'état 0 (ou il évalue Régle logique 3 [29]
I'’événement [0]). Si le variateur est arrété ou Entrée dig. DI18 [33]
mis en roue libre par un moyen quelconque (soit Entrée dig. DI19 [34]
via une entrée digitale, un réseau de terrain ou Entrée dig. DI27 [35]

autre), le SLC s’arréte automatiquement. Si le

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Entrée dig. DI29 [36] e Régle logique 0 [26] - utiliser le résultat de la
Entrée dig. DI32 [37] regle logique 0 dans la regle logique.
Entrée dig. DI33 [38] e Régle logique 1 [27] - utiliser le résultat de la
Ordre de démarrage [39] régle logique 1 dans la regle logique.
Variateur arrété [40] e Regle logique 2 [28] - utiliser le résultat de la

régle logique 2 dans la régle logique.

Fonctio,n : : : e Régle logique 3 [29] - utiliser le résultat de la
La liste décrit I’entrée booléenne disponible (VRAI ou régle logique 3 dans la régle logique.

FAUX) a utiliser dans la régle logique sélectionnée. . Entrée dig. DI18 [33] - utiliser la valeur de DI18
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI19 [34] - utiliser la valeur de DI19
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI27 [35] - utiliser la valeur de DI27
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI29 [36] - utiliser la valeur de DI29
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI32 [37] - utiliser la valeur de DI32
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI33 [38] - utiliser la valeur de DI33
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e *Faux [0] (valeur par défaut) - saisit la valeur
fixe FAUX dans la regle logique.

e Vrai [1] - saisit la valeur fixe VRAI dans
la regle logique.

e En fonction [2] - voir par. 5-13 pour une
description plus compléte.

e Dans gamme [3] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Sur réf. [4] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Limite couple [5] - voir par. 5-31 pour une

description plus compléte. 13-02 Evénement d'arrét

e I limite [6] - voir par. 5-31 pour une

description plus compléte. Option :
e Hors gamme courant [7] - voir par. 5-31 FAUX [0]
pour une description plus compléte. VRAI [1]
o Iinf. basse [8] - voir par. 5-31 pour une En fonction [2]
description plus compléte. Dans gamme [3]
e I sup. haute [9] - voir par. 5-31 pour une Sur ref. [4]
description plus compléte. Limite couple [5]
e Vitesse inf. basse [11] - voir par. 5-31 pour I limite (6]
une description plus compléte. Hors gamme courant [7]
« Vitesse sup. haute [12] - voir par. 5-31 pour I inf. basse (8]
une description plus compléte. I sup. haute [9]
o Avertis.thermiq. [16] - voir par. 5-31 pour Vitesse inf. basse [11]
une description plus compléte. Vitesse sup. haute [12]
« Tens.sect.horsplage [17] - voir par. 5-31 pour Hors gamme retour [13]
une description plus compléte. Inf.retour bas [14]
« Inversion [18] - voir par. 5-31 pour une Sup.retour haut [15]
description plus compléte. Avertis.thermiq. [16]
e Avertissement [19] - voir par. 5-31 pour Tens.sect.horsplage [17]
une description plus compléte. Inversion [18]
e Alarme(Déf.) [20] - voir par. 5-31 pour Avertissement [19]
une description plus compléte. Alarme(Déf.) [20]
o Alarme(Verrou déf.) [21] - voir par. 5-31 Alarme(Verrou def.) [21]
pour une description plus compléte. Comparateur 0 [22]
« Comparateur 0 [22] - utiliser le résultat du Comparateur 1 [23]
comparateur 0 dans la régle logique. Comparateur 2 [24]
. Comparateur 1 [23] - utiliser le résultat du Comparateur 3 [25]
comparateur 1 dans la régle logique. Régle logique 0 [26]
o Comparateur 2 [24] - utiliser le résultat du Regle logique 1 [27]
comparateur 2 dans la régle logique. Régle logique 2 (28]
o Comparateur 3 [25] - utiliser le résultat du Regle logique 3 [29]
Temporisation 0 [30]

comparateur 3 dans la regle logique.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Temporisation 1 [31]
Temporisation 2 [32]
Entrée dig. DI18 [33]
Entrée dig. DI19 [34]
Entrée dig. DI27 [35]
Entrée dig. DI29 [36]
Entrée dig. DI32 [37]
Entrée dig. DI33 [38]
Ordre de démarrage [39]
Variateur arrété [40]

Fonction :
La liste décrit I'entrée booléenne a définir pour
arréter/désactiver le contréleur Smart Logic.

o *Faux [0] (valeur par défaut) - saisit la valeur
fixe FAUX dans la regle logique.

e Vrai [1] - saisit la valeur fixe VRAI dans
la regle logique.

e En fonction [2] - voir par. 5-13 pour une
description plus compléte.

e Dans gamme [3] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Sur réf. [4] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Limite couple [5] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e I limite [6] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Hors gamme courant [7] - voir par. 5-31
pour une description plus compléte.

o Iinf. basse [8] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e I sup. haute [9] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Vitesse inf. basse [11] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Vitesse sup. haute [12] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Avertis.thermiq. [16] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Tens.sect.horsplage [17] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Inversion [18] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Avertissement [19] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Alarme(Déf.) [20] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

o Alarme(Verrou déf.) [21] - voir par. 5-31
pour une description plus compléte.

o Comparateur 0 [22] - utiliser le résultat du
comparateur 0 dans la régle logique.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

e Comparateur 1 [23] - utiliser le résultat du
comparateur 1 dans la régle logique.

e Comparateur 2 [24] - utiliser le résultat du
comparateur 2 dans la régle logique.

e Comparateur 3 [25] - utiliser le résultat du
comparateur 3 dans la régle logique.

e Régle logique 0 [26] - utiliser le résultat de la
regle logique 0 dans la regle logique.

* Regle logique 1 [27] - utiliser le résultat de la
regle logique 1 dans la régle logique.

e Régle logique 2 [28] - utiliser le résultat de la
régle logique 2 dans la régle logique.

e Régle logique 3 [29] - utiliser le résultat de la
regle logique 3 dans la regle logique.

e Entrée dig. DI18 [33] - utiliser la valeur de DI18
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI19 [34] - utiliser la valeur de DI19
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI27 [35] - utiliser la valeur de DI27
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI29 [36] - utiliser la valeur de DI29
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI32 [37] - utiliser la valeur de DI32
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

e Entrée dig. DI33 [38] - utiliser la valeur de DI33
dans la régle logique (Elevé = VRAI).

13-03 Reset SLC

Option :
* pas de reset SLC [0]
Reset SLC [1]

Fonction :
Le par. 13-03 réinitialise tous les parameétres du
groupe 13 (13-*) aux valeurs par défaut.

13-1* Comparateurs

Utilisés pour comparer des variables continues
(c.-a-d. fréquence de sortie, courant de sortie,
entrée analogique, etc.) a des valeurs fixes
prédéfinies. Les comparateurs sont évalués une
fois a chaque intervalle de balayage. L'on peut
utiliser le résultat (VRAI ou FAUX) directement
pour définir un événement (voir par. 13-51) ou
comme entrée booléenne dans une régle logique
(voir par. 13-40, 13-42 ou 13-44). Tous les
paramétres de ce groupe sont des paramétres de
type tableau avec l'indice 0-3. Sélectionner I'indice
0 pour programmer le comparateur 0, l'indice 1
pour le comparateur 1 et ainsi de suite.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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13-10 Opérande comparateur

Zone [4]
Option :

X Désactivité [0]
Référence [1]
Retour [2]
Vit. moteur [3]
Courant moteur [4]
Couple moteur [5]
Puiss. moteur [6]
Tension moteur [7]
Tension bus-CC [8]
Thermique moteur [9]
Thermique VLT [10]
Tempér. radiateur [11]
Entrée ANA AI53 [12]
Entrée ANA AI54 [13]
Entrée ANA AIF B10 [14]
Entrée ANA AIS 24V [15]
Entrée ANA AICCT [17]
Entrée impuls FI29 [18]
Entrée impuls FI33 [19]

Fonction :
Sélectionne la variable surveillée par le comparateur.
Sélection disponible ci-apreés :

«  *DESACTIVE [0] (réglage d’usine) - la sortie
du comparateur est toujours FALSE.

o Référence [1] - voir par. 16-01 pour une
description plus compléte.

e Signal de retour [2] - voir par. 16-52 pour
une description plus compléte.

e Vit. moteur [3] - voir par. 16-17 pour une
description plus compléte.

o Courant moteur [4] - voir par. 16-14 pour
une description plus compléte.

e Couple moteur [5] - voir par. 16-16 pour
une description plus compléte.

e Puiss. moteur [6] - voir par. 16-10 pour
une description plus compléte.

e Tension moteur [7] - voir par. 16-12 pour
une description plus compléte.

e Tension DC bus [8] - voir par. 16-30 pour
une description plus compléte.

e Temp. moteur [9] - voir par. 16-18 pour
une description plus compléte.

e TEMP. VLT [10] - voir par. 16-35 pour une
description plus compléte.

o Tempér. radiateur [11] - voir par. 16-34 pour
une description plus compléte.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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e Entrée ANA AI53 [12] - voir par. 16-62 pour
une description plus compléte.

e Entrée ANA AI54 [13] - voir par. 16-64 pour
une description plus compléte.

e Entrée ANA AIFB10 [14] - valeur de
I'alimentation 10 V interne [V].

e Entrée ANA AIS24V [15] - valeur de
I'alimentation 24 V interne [V]

e Entrée ANA AICCT [17] - température de
la carte de commande [°C].

e Entrée impuls FI29 [18] - voir par. 16-67
pour une description plus compléte.

e Entrée impuls FI33 [19] - voir par. 16-68
pour une description plus compléte.

13-11 Opérateur comparateur

Zone [4]

Option :
< [0]
X ~ [1]
> [2]

Fonction :
Sélectionne I'opérateur utilisé dans la comparaison.
Si < [0] est sélectionné, le résultat de I’évaluation
est VRAI, si la variable sélectionnée au par. 13-10
est inférieure a la valeur fixe du par. 13-12. Le
résultat est FAUX si la variable sélectionnée au par.
13-10 est supérieure a la valeur fixe du par. 13-12.
Si > [2] est sélectionné a la place, la logique est
inversée. Si = [1] est sélectionné, I'évaluation est
VRALI si la variable sélectionnée au par. 13-10 est a
peu prés égale a la valeur fixe du par. 13-12.

13-12 Valeur comparateur

Zone [4]

Plage :

-100000.000 - 100000.000 *0.000

Fonction :
Sélectionne le "niveau de déclenchement" de la
variable surveillée par ce comparateur.

13-2* Temporisations

L'on peut utiliser le résultat (VRAI ou FAUX)

des temporisations pour directement définir un
événement (voir par. 13-51) ou comme entrée
booléenne dans une régle logique (voir par. 13-40,
13-42 ou 13-44). Une temporisation n‘est FAUX que

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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lorsqu’elle est déclenchée par une action (c.-a-d.
Tempo.dém. 1 [29]), jusqu’a ce que la valeur saisie
se soit écoulée. Puis elle redevient VRAI. Tous les
parametres de ce groupe sont des parametres de
type tableau avec l'indice 0-2. Sélectionner I'indice
0 pour programmer la temporisation 0, l'indice 1
pour la temporisation 1 et ainsi de suite.

13-20 Tempo.controleur de logique avancé

Zone [3]

Plage :

0,00-3600,00 s *0,00s

Fonction :
La valeur définit la durée de la sortie FAUX de la
temporisation programmeée. Une temporisation
n‘est FAUX que si elle est déclenchée par une
action (c.-a-d. Tempo.dém. 1 [29]), jusqu’a ce
que la valeur saisie se soit écoulée.

13-4* Reégles Logiques

Associe jusqu’a trois entrées booléennes

(entrées VRAI/FAUX) a partir des temporisations,
comparateurs, entrées digitales, bits d’état et
événements a l'aide des opérateurs logiques ET, OU,
NON. Sélectionner les entrées booléennes pour le
calcul au par. 13-40, 13-42 et 13-44. Définir les
opérateurs utilisés pour associer de maniére logique
les entrées sélectionnées aux par. 13-41 et 13-43.

Priorité de calcul

Les résutlats des par. 13-40, 13-41 et 13-42
sont d’'abord calculés. Le résultat (VRAI/FAUX)
de ce calcul est associé aux réglages des par.
13-43 et 13-44, conduisant au résultat final
(VRAI/FAUX) de la regle logique.

13-40 Regle de Logique Booléenne 1

Zone [4]

Option :

* Faux [0]
Vrai [1]
En fonction [2]
Dans gamme [3]
Sur réf, [4]
Limite couple [5]
I limite [6]
Hors gamme courant [7]
I inf. basse [8]
I sup. haute [9]
Vitesse inf. basse [11]
Vitesse sup. haute [12]

réglage par défaut

texte affiché. L'option

Avertis.thermig. [16]
Tens.sect.horsplage [17]
Inversion [18]
Avertissement [19]
Alarme(Déf.) [20]
Alarme(Verrou déf.) [21]
Comparateur 0 [22]
Comparateur 1 [23]
Comparateur 2 [24]
Comparateur 3 [25]
Régle logique 0 [26]
Régle logique 1 [27]
Regle logique 2 [28]
Regle logique 3 [29]
Temporisation 0 [30]
Temporisation 1 [31]
Temporisation 2 [32]
Entrée dig. DI18 [33]
Entrée dig. DI19 [34]
Entrée dig. DI27 [35]
Entrée dig. DI29 [36]
Entrée dig. DI32 [37]
Entrée dig. DI33 [38]

Fonction :
La liste décrit I'entrée booléenne disponible (VRAI ou
FAUX) a utiliser dans la régle logique sélectionnée.

*Faux [0] (valeur par défaut) - saisit la valeur

fixe de FAUX dans la régle logique.

e Vrai [1] - saisit la valeur fixe de VRAI
dans la regle logique.

e En fonction [2] - voir par. 5-13 pour une
description plus compléte.

e Dans plage [3] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Sur réf. [4] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Limite couple [5] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Limite courant [6] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Hors gamme courant [7] - voir par. 5-31
pour une description plus compléte.

o I Inf. bas [8] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e I Sup. haut [9] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

e Fréqg. Inf. basse [11] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Frégqg. sup. haute [12] - voir par. 5-31 pour
une description plus compléte.

e Avertis.thermiq. [16] - voir par. 5-31 pour

une description plus compléte.
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Tens.sect.hors gamme [17] - voir par. 5-31
pour une description plus compléte.

Inversion [18] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

Avertissement [19] - voir par. 5-31 pour

une description plus compléte.

Alarme(Arrét) [20] - voir par. 5-31 pour

une description plus compléte.

Alarme(Arrét verr.) [21] - voir par. 5-31
pour une description plus compléte.
Comparateur 0 [22] - utiliser le résultat du
comparateur 0 dans la régle logique.
Comparateur 1 [23] - utiliser le résultat du
comparateur 1 dans la régle logique.
Comparateur 2 [24] - utiliser le résultat du
comparateur 2 dans la régle logique.
Comparateur 3 [25] - utiliser le résultat du
comparateur 3 dans la régle logique.

Regle logique 0 [26] - utiliser le résultat de la
régle logique 0 dans la regle logique.

Regle logique 1 [27] - utiliser le résultat de la
régle logique 1 dans la régle logique.

Regle logique 2 [28] - utiliser le résultat de la
régle logique 2 dans la régle logique.

Regle logique 3 [29] - utiliser le résultat de la
régle logique 3 dans la regle logique.
Temporisation 0 [30] - utiliser le résultat de la
temporisation 0 dans la régle logique.
Temporisation 1 [31] - utiliser le résultat de Ia
temporisation 1 dans la régle logique.
Temporisation 2 [32] - utiliser le résultat de la
temporisation 2 dans la régle logique.

Entrée numérique DI18 [33] - utiliser la valeur
de DI18 dans la régle logique (Elevé = VRAI).
Entrée numérique DI19 [34] - utiliser la valeur
de DI19 dans la régle logique (Elevé = VRAI).
Entrée numérique DI27 [35] - utiliser la valeur
de DI27 dans la régle logique (Elevé = VRAI).
Entrée numérique DI29 [36] - utiliser la valeur
de DI29 dans la régle logique (Elevé = VRAI).
Entrée numérique DI32 [37] - utiliser la valeur
de DI32 dans la régle logique (Elevé = VRAI).
Entrée numérique DI33 [38] - utiliser la valeur
de DI33 dans la régle logique (Elevé = VRAI).

13-41 Opérateur de Régle Logique 1

Zone [4]
Option :

% Désactivé [0]
Et [1]
Ou [2]
ET PAS [3]

texte affiché. L'option

réglage par défaut

OU PAS [4]
NON ET [5]
NON OU [6]
PAS ET PAS [7]
PAS OU PAS (8]

Fonction :
Sélectionne 'opérateur logique a utiliser sur les

entrées booléennes a partir des par. 13-40 a 13-42.
[13 -XX] indique I'entrée booléenne du par. 13-*.

« DESACTIVE [0] - sélectionner cette option a
d’ignorer le par. 13-42, 13-43 et 13-44.

fin

e ET[1] - évalue I'expression [13-40] ET [13-42].

e OU[2] - évalue I'expression [13-40] OU [13-

e ET NON [3] - évalue I'expression [13-40]
ET NON [13-42].

e OU NON [4] - évalue I'expression [13-40]
OU NON [13-42].

e NON ET [5] - évalue I'expression NON
[13-40] ET [13-42].

e NON OU [6] - évalue I'expression NON
[13-40] OU [13-42].

e NON ET NON [7] - évalue I'expression NON
[13-40] ET NON [13-42].

e NON OU NON [8] - évalue I'expression NON
[13-40] OU NON [13-42].

13-42 Reégle de Logique Booléenne 2

Zone [4]

Option :

*Faux [0]
Vrai [1]
En fonction [2]
Dans gamme [3]
Sur réf. [4]
Limite couple [5]
I limite [6]
Hors gamme courant [7]
I inf. basse [8]
I sup. haute [9]
Vitesse inf. basse [11]
Vitesse sup. haute [12]
Avertis.thermig. [16]
Tens.sect.horsplage [17]
Inversion [18]
Avertissement [19]
Alarme(Déf.) [20]
Alarme (verrouillage déf.) [21]
Comparateur 0 [22]
Comparateur 1 [23]
Comparateur 2 [24]

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Comparateur 3 [25] e NON OU [6] - évalue I'expression NON
Reégle logique 0 [26] [13-40/13-42] OU [13-44].
N Régle logique 1 [27] e PAS ET PAS [7] - évalue I'expression
(7% Régle logique 2 [28] NON [13-40/13-42].
Régle logique 3 [29] e évalue ET NON [13-44].
Temporisation 0 [30] e PAS OU PAS [8] - évalue I'expression NON
Temporisation 1 [31] [13-40/13-42] OU NON [13-44].
Temporisation 2 [32]
Entrée dig. DI18 [33]
Entrée dig. DI19 341
Entrée dig. DI27 [35]
Entrée dig. DI29 [36] Zone [4]
Entrée dig. DI32 [37]
Entrée dig. DI33 [38] Option :
Fonction : *Fau_x [0]
Identique au par. 13-40. Vrai . [1]
En fonction [2]
Dans gamme [3]
Sur réf. [4]
Zone [4] Limite couple [5]
I limite [6]
Option : Hors gamme courant [7]
*¥ Désactivé [0] Iinf. basse [8]
Et [1] I sup. haute [9]
Ou [2] Vitesse inf. basse [11]
ET PAS [3] Vitesse sup. haute [12]
OU PAS [4] Avertis.thermiq. [16]
NON ET [5] Tens.sect.horsplage [17]
NON OU [6] Inversion [18]
PAS ET PAS [7] Avertissement [19]
PAS OU PAS [8] Alarme(Déf.) [20]
Alarme(Verrou déf.) [21]
Fonction : Comparateur 0 [22]
Sélectionne la logique a utiliser sur I'entrée Comparateur 1 [23]
booléenne calculée aux par. 13-40, 13-41 et 13-42 Comparateur 2 [24]
et I'entrée booléenne provenant du par. 13-42. Comparateur 3 [25]
o [13-44] indique I'’entrée booléenne R?gle Iog!que 0 [26]
du par. 13-44. R(‘agle Iog!que 1 [27]
e [13-40/13-42] indique I’'entrée booléenne R?gle Iog!que 2 [28]
calculée aux par. 13-40, 13-41 et 13-42. Regle logique 3 [29]
o DESACTVE [0] (réglage d’usine) - sélectionner Tempor!sat!on 0 [30]
. o Temporisation 1 [31]
cette option afin d’ignorer le par. 13-44. T
e ET [1] - évalue I'expression [13-40/13-42] Temr,Jorls.atlon 2 [32]
ET [13-44]. Entrt?e d!g. DI18 [33]
< OU [2] - évalue I'expression [13-40/13-42] Entree dig. DI19 [34]
OU [13-44]. Entrc?e d!g. DI27 [35]
. ET PAS [3] - évalue I'expression [13-40/13-42] Entrée dig. DI29 [36]
ET NON [13-44]. Entr?e d!g. DI32 [37]
e OU PAS [4] - évalue I'expression [13-40/13-42] Entree dig. DI33 [38]
OU NON [13-44]. Fonction :

e NON ET [5] - évalue I'expression NON

Identique au par. 13-40.
[13-40/13-42] ET [13-44].

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 13-5* Controleur SLC e Sur réf. [4] - voir par. 5-31 pour une
13-51 Evénement contr. log avancé description plus compléte.

« Limite couple [5] - voir par. 5-31 pour une N
Zone [6] description plus compléte. (7%
e Limite courant [6] - voir par. 5-31 pour

Option : une description plus compléte.

* Faux [0] e Hors gamme courant [7] - voir par. 5-31
Vrai [1] pour une description plus compléte.
En fonction [2] e I sup. basse [8] - voir par. 5-31 pour une
Dans gamme [3] description plus compléte.
Sur réf. [4] o I Inf. haute [9] - voir par. 5-31 pour une
Limite couple [5] description plus compléte.
I limite [6] e Frég. sup. basse [11] - voir par. 5-31 pour
Hors gamme courant [7] une description plus compléte.
I inf. basse [8] e Fréqg. inf. haute [12] - voir par. 5-31 pour
I sup. haute [9] une description plus compléte.
Vitesse inf. basse [11] e Avertis.thermiqg. [16] - voir par. 5-31 pour
Vitesse sup. haute [12] une description plus compléte.
Avertis.thermigq. [16] e Tens.sect.hors gamme [17] - voir par. 5-31
Tens.sect.horsplage [17] pour une description plus compléte.
Inversion [18] e Inversion [18] - voir par. 5-31 pour une
Avertissement [19] description plus complete.
Alarme(Déf.) [20] e Avertissement [19] - voir par. 5-31 pour
Alarme(Verrou déf.) [21] une description plus compléte.
Comparateur 0 [22] e Alarme(Arrét) [20] - voir par. 5-31 pour
Comparateur 1 [23] une description plus compléte.
Comparateur 2 [24] e Alarme(Arrét verr.) [21] - voir par. 5-31
Comparateur 3 [25] pour une description plus complete.
Regle logique 0 [26] e Comparateur 0 [22] - utiliser le résultat du
Régle logique 1 [27] comparateur 0 dans I'événement.
Reégle logique 2 [28] e Comparateur 1 [23] - utiliser le résultat du
Regle logique 3 [29] comparateur 1 dans I’événement.
Temporisation 0 [30] e Comparateur 2 [24] - utiliser le résultat du
Temporisation 1 [31] comparateur 2 dans I'événement.
Temporisation 2 [32] e Comparateur 3 [25] - utiliser le résultat du
Entrée dig. DI18 [33] comparateur 3 dans I'événement.
Entrée dig. DI19 [34] e Régle logique 0 [26] - utiliser le résultat de
Entrée dig. DI27 [35] la régle logique 0 dans I’événement.
Entrée dig. DI29 [36] e Régle logique 1 [27] - utiliser le résultat de
Entrée dig. DI32 [37] la regle logique 1 dans I'’évenement.
Entrée dig. DI33 [38] e Regle logique 2 [28] - utiliser le résultat de

la régle logique 2 dans I’événement.

e Régle logique 3 [29] - utiliser le résultat de
la régle logique 3 dans I'évenement.

e Temporisation 0 [30] - utiliser le résultat de
la temporisation 0 dans I'’événement.

e« Temporisation 1 [31] - utiliser le résultat de
la temporisation 1 dans I'’événement.

e Temporisation 2 [32] - utiliser le résultat de
la temporisation 2 dans I'’événement.

e Entrée numérique DI18 [33] - utiliser la valeur
de DI18 dans I'événement (Elevé = VRALI).

Fonction :
Sélectionne I'entrée booléenne (VRAI ou FAUX)
permettant de définir cet événement.

e *Faux [0] - saisit la valeur fixe FAUX
dans lI'événement.

e Vrai [1] - saisit la valeur fixe VRAI
dans I'événement.

e En fonction [2] - voir par. 5-13 pour une
description plus compléte.

o Dans plage [3] - voir par. 5-31 pour une
description plus compléte.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Entrée numérique DI19 [34] - utiliser la valeur Déf. sort. dig. E haut [42]
de DI19 dans I'événement (Elevé = VRAI) Déf. sort. dig. F haut [43]
Ltk ¢ Entrée numérique DI27 [35] - utiliser la valeur )
(7% de DI27 dans I'événement (Elevé = VRAI). Fonction :
«  Entrée numérique DI29 [36] - utiliser la valeur Les actions sont exécutées lorsque I'événement
de DI29 dans I'événement (Elevé = VRAI). correspondant (défini au par. 13-51) est évalué

«  Entrée numérique DI32 [37] - utiliser la valeur comme étant vrai. La liste d'actions suivante

de DI32 dans I'événement (Elevé = VRAI). est disponibles pour la selection.
o Entrée numerllq,l:le‘DI33 [38],|- utllllser la valeur e *DESACTIVE [0]
de DI33 dans I'evenement (Elevé = VRAI). «  Pas daction [1]

e Sélect.proc. 1 [2] - remplace le process

13-52 Action contr. logique avancé actif (par. 0-10) par "1".

o Sélect.proc. 2 [3] - remplace le process

Zone [6] actif (par. 0-10) par "2".
o Sélect.proc. 3 [4] - remplace le process
Option : actif (par. 0-10) par "3".

* Désactivé [0] e Sélect.proc. 4 [5] - remplace le process actif
Aucune action [1] (par. 0-10) par "4". Si I'on modifie le process,
Sélect.proc 0 [2] il fusionnera avec d’autres commandes de
Sélect.proc 1 [3] process provenant des entrées numériques
Sélect.proc 2 [4] ou d’un réseau de terrain.

Sélect.proc 3 [5] e Slct.réf.préd. 0 [10] - sélectionne la

Réf. prédéf. 0 [10] référence prédéfinie 0.

Réf. prédeéf. 1 [11] e Slct.réf.préd. 1 [11] - sélectionne la

Réf. prédef. 2 [12] référence prédéfinie 1.

Réf. prédef. 3 [13] o Slct.réf.préd. 2 [12] - sélectionne la

Réf. prédéf. 4 [14] référence prédéfinie 2.

Réf. prédéf. 5 [15] e Sict.réf.préd. 3 [13] - sélectionne la

Réf. prédéf. 6 [16] référence prédéfinie 3.

Réf. prédeéf. 7 [17] o Sict.réf.préd. 4 [14] - sélectionne la

Sélect. Rampe 1 [18] référence prédéfinie 4.

Sélect. Rampe 2 [19] o Sict.réf.préd. 5 [15] - sélectionne la

Sélect. Rampe 3 [20] référence prédéfinie 5.

Sélect. Rampe 4 [21] e Sict.réf.préd. 6 [16] - sélectionne la
Fonctionne [22] référence prédéfinie 6.

Fonction sens antihor [23] e Sict.réf.préd. 7 [17] - sélectionne la référence
Arrét [24] prédéfinie 7. Si I'on modifie la référence
Arrét rapide [25] prédéfinie active, elle fusionnera avec d’autres
Arrét CC [26] ordres de référence prédéfinie provenant des
Roue libre [27] entrées numériques ou d’un réseau de terrain.
Gel sortie [28] o Sélect. Rampe 1 [18] - sélectionne la rampe 1.
Tempo début 0 [29] o Sélect. Rampe 2 [19] - sélectionne la rampe 2.
Tempo début 1 [30] o Sélect. Rampe 3 [20] - sélectionne la rampe 3.
Tempo début 2 [31] o Sélect. Rampe 4 [21] - sélectionne la rampe 4.
Déf. sort. dig. A bas [32] o Fonctionne [22] - émet un ordre de démarrage
Déf. sort. dig. B bas [33] a destination du variateur.

Déf. sort. dig. C bas [34] e Fonction. inverse[23] - émet un ordre d’inversion
Déf. sort. dig. D bas [35] de démarrage a destination du variateur.

Déf. sort. dig. E bas [36] e Arrét [24] - émet un ordre d’arrét a

Déf. sort. dig. F bas [37] destination du variateur.

Sort. dig. A haut [38] o Arrét rapide [25] - émet un ordre d'arrét

Déf. sort. dig. B haut [39] rapide a destination du variateur.

Déf. sort. dig. C haut [40]

Déf. sort. dig. D haut [41]

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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e Arrét CC [26] - émet un ordre d'arrét CC
a destination du variateur.

e Roue libre [27] - le variateur passe
immeédiatement en roue libre. Tous les ordres
d’arrét y compris celui de roue libre arréte le SLC.

o Gel sortie [28] - géle la fréquence de
sortie du variateur.

o Tempo.dém 0 [29] - démarre la temporisation
0, voir par. 13-20 pour une description
plus détaillée.

e Tempo. dem 1 [30] - démarre la
temporisation 1, voir par. 13-20 pour une
description plus détaillée.

o Tempo. dem 2 [31] - démarre la
temporisation 2, voir par. 13-20 pour une
description plus détaillée.

e Régler S.dig.A bas [32] - toute sortie avec "sortie
numeérique 1" sélectionnée est basse (ouverte).

e Régler S.dig.B bas [33] - toute sortie avec "sortie
numeérique 2" sélectionnée est basse (inactive).

o Régler S.dig.C bas [34] - toute sortie avec "sortie
numeérique 3" sélectionnée est basse (inactive).

e Régler S.dig.D bas [35] - toute sortie avec "sortie
numeérique 4" sélectionnée est basse (inactive).

e Régler S.dig.E bas [36] - toute sortie avec "sortie
numérique 5" sélectionnée est basse (inactive).

o Régler S.dig.F bas [37] - toute sortie avec "sortie
numeérique 6" sélectionnée est basse (inactive).

o Régler S.dig.A haut [38] - toute sortie
avec "sortie numérique 1" sélectionnée
est élevée (fermée).

o Régler S.dig.B haut [39] - toute sortie
avec "sortie numérique 2" sélectionnée
est élevée (fermée).

e Régler S.dig.C haut [40] - toute sortie
avec "sortie numérique 3" sélectionnée
est élevée (fermée).

o Régler S.dig.D haut [41] - toute sortie
avec "sortie numérique 4" sélectionnée
est élevée (fermée).

e Régler S.dig.E haut [42] - toute sortie
avec "sortie numérique 5" sélectionnée
est élevée (fermée).

e Régler S.dig.F haut [43] - toute sortie
avec "sortie numérique 6" sélectionnée
est élevée (fermée).

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres:
ticulieres

Fonct.par-

0 14-0*% Commut.onduleur

14-00 Type modulation

Option :
60°AVM [0]
X sFavm [1]

Fonction :
Choisir entre deux modeéles de commutation
60° AVM et SFAVM.

14-01 Fréq. commut.

Option :
*¥5,0 kHz [5]

Fonction :
Détermine la fréquence de commutation de
I'onduleur. Pour minimiser les bruits acoustiques
éventuels du moteur, il suffit de modifier la
fréquence de commutation.

N.B. !

La valeur de la fréquence de sortie

du variateur de fréquence ne peut

jamais étre supérieure a 1/10éme
de la fréquence de commutation.

Régler la fréquence de commutation au par.
4-11 quand le moteur tourne jusqu’au niveau
sonore minimal du moteur. Voir aussi le par.
14-00 et la section Déclassement.

N.B. !

Une fréquence de commutation supérieure

a 5,0 kHz se traduit par un déclassement

automatique de la puissance maximale
de sortie du variateur de fréquence.

14-03 Surmodulation

Option :
X Inactif (0]
Actif [1]

Fonction :
Permet de régler la fonction de surmodulation
applicable a la tension de sortie.

Inactif signifie que la tension de sortie n’est pas
surmodulée et que toute ondulation du couple est
évitée sur I'arbre du moteur. Cette fonction peut
s’avérer judicieuse sur les rectifieuses p. ex.
Actif signifie qu'il est possible d’obtenir une
tension de sortie supérieure a la tension
secteur (jusqu'a 15 %).

texte affiché. L'option

réglage par défaut

14-04 Surperposition MLI

Option :
X Inactif [0]
Actif [1]

Fonction :
Il est possible de transformer la sonnerie audible
de commutation du moteur en un bruit moins
perceptible en modifiant Iégérement (de maniére
aléatoire) le synchronisme des phases de sortie
modulées de la durée d’'impulsion.

14-1* Secteur On/Off

14-10 Panne secteur

Option :
* pas de fonction [0]
Ctrl.Sup.Alarm [5]

Fonction :
Indique a I'unité ce qu’elle doit faire si la
tension secteur passe en dessous de la limite
définie au par. 14-11.
Sélectionner *Pas de fonction [0] (valeur par
défaut) si la fonction n’est pas souhaitée.

Ctrl.Sup.Alarm [5] - supprimer les alarmes
de sous- et surtension

14-11 Tension défaut secteur

Plage :

180. - 600. V X342V

Fonction :
Définit le niveau de tension CA de la fonction
sélectionnée au par. 14-10.

14-12 Fonct.sur désiqui.réseau

Option :
* Alarme [0]
Avertissement [1]

Fonction :
Sélectionner s'il faut arréter le variateur ou
émettre un avertissement, lorsque le variateur
détecte un déséquilibre important du secteur. Un
fonctionnement sous déséquilibre important réduit la
durée de vie de I'unité. Cela est grave si le variateur
fonctionne continuellement a proximité de la charge
nominale (c.-a-d. fonctionnement d’'une pompe ou
d’un ventilateur a proximité de la vitesse maximum).

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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0 14-2*% Rest alarme

14-20 Mode reset

Option :

% Reset manuel [0]
Reset auto. x 1 [1]
Reset auto. x 2 [2]
Reset auto. x 3 [3]
Reset auto. x 4 [4]
Reset auto. x 5 [5]
Reset auto. x 6 [6]
Reset auto. x 7 [7]
Reset auto. x 8 [8]
Reset auto. x 9 [9]
Reset auto x 10 [10]
Reset auto. x 15 [11]
Reset auto. x 20 [12]
Reset auto. infini [13]

Fonction :
Sélectionne le mode de reset a l'issue d'un
arrét. A la suite du reset, I'on peut redémarrer
le variateur de fréquence.
Si Reset manuel [0] est sélectionné, effectuer la
réinitialisation au moyen de la touche [RESET] ou
des entrées digitales. Sélectionner une valeur de
données comprise entre [1] et [10] si le variateur
de fréquence doit procéder (1 a 10 fois) a une
réinitialisation automatique a l'issue d’un arrét.

N.B. !

Si le nombre de réinitialisations

automatiques est atteint dans les 10

minutes, le variateur de fréquence passe
en mode Reset manuel [0]. Lorsqu’un Reset
manuel est effectué, le réglage de paramétre
entre en vigueur. Si le nombre de réinitialisations
automatiques n’est pas atteint dans les 10 minutes,
le compte interne de réinitialisations automatiques
est réinitialisé. De méme, si un Reset manuel
est effectué, le compteur est réinitialisé.

Le moteur est susceptible de démarrer
sans préavis.

14-21 Temps reset auto.

Plage :

0. - 600. s *10s

Fonction :
Régle le laps de temps séparant le déclenchement
d’un arrét et I'activation de la réinitialisation
automatique. Sélectionner Reset auto au par.
14-20 afin de programmer le parametre.

texte affiché. L'option

réglage par défaut
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Régler le temps souhaité.

14-22 Mod. exploitation

Option :

* Fonction. normal [0]
Test carte contrdle [1]
Initialisation [2]

Fonction :
Utilisé pour deux essais différents en plus de
sa fonction normale. L'on peut aussi initialiser
tous les parameétres (sauf les par. 15-03,
15-04 et 15-05). Cette fonction n’est active
gu’apres avoir coupé et remis l'alimentation
secteur du variateur de fréquence.
Sélectionner Fonction. normal [0] pour I'expoitation
normale avec le moteur dans l'application choisie.
Sélectionner Test carte commande [1] pour tester
les entrées analogiques et numériques et les sorties
ainsi que la tension de contrdle de +10 V. Cet
essai nécessite le raccordement d’un connecteur
d’essai avec des liaisons internes.

Suivre la procédure ci-dessous pour effectuer
I'essai de la carte de commande:

1. Sélectionner Test carte commande.
Mettre hors tension secteur et attendre que
I’éclairage de I’écran d’affichage disparaisse.
3. Mettre les commutateurs S201 (A53) et
S202 (A54) = "ON" / 1.
Enficher le connecteur de test (voir ci-dessous).
Mettre sous tension.
Effectuer différents essais.
Le résultat apparait sur le LCP et le variateur
entre dans une boucle infinie.
8. Le par. 14-22 est automatiquement réglé
surfFonction. normal.

Nou -k

Exécuter un cycle de puissance pour lancer
un Opération normale aprés un essai de
la carte de commande.

L'essai est réussi si:

Lecture LCP

Carte contréle OK.

Couper l'alimentation secteur du variateur de
fréquence et éliminer le court-circuit. Le voyant
vert de la carte de commande s’allume.

Si I'essai échoue:

Lecture LCP

Echec I/0 de la carte de commande. Remplacez
la carte de commande. Le voyant rouge de

la carte de commande s’allume.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Connecteurs d’essai (relier les bornes suivantes
entre elles): 18 -27-32; 19-29-33;42-53-54
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Sélectionner Initialisation [2] pour remettre tous
les paramétres a la valeur par défaut (sauf les
par. 15-03, 15-04 et 15-05). Le variateur se
réinitialise a la prochaine mise sous tension.

Le parameétre revient également a la valeur

par défaut Fonction. normal [0].

14-25 Délais Al./C.limit ?

Option :

0. - 60. s X 60. s

Fonction :
Un avertissement apparait si le variateur de
fréquence enregistre que le couple de sortie atteint
les limites de couple (par. 4-16 et 4-17). Si
cet avertissement est présent en permanence
aussi longtemps que spécifié dans ce paramétre,
le variateur de fréquence disjoncte. Pour
désactiver cette fonction, régler le parameétre
sur 60 s = Inactif. La surveillance thermique
du VLT reste cependant active.

14-3* Ctrl I limite moteur

La série FC 300 comporte un régulateur de limite
de courant intégré qui est activé lorsque le courant
du moteur et donc le couple dépassent les limites
de couple réglées aux par. 4-16 et 4-17. Si le
variateur est en limite de courant en mode moteur
ou en mode générateur, il tente de descendre le
plus rapidement possible en dessous des limites de
couple réglées sans perdre le controle du moteur.

texte affiché. L'option
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Pendant que le régulateur de courant est actif,

il est uniquement possible d’arréter le variateur
de fréquence a l'aide de I'entrée digitale réglée
sur Lachage [2] ou Roue libre NF [3]. Un

signal sur les bornes 18 a 33 n’est pas actif

tant que le variateur de fréquence ne s’est pas
éloigné de la limite de courant.

Si I'on utilise une entrée digitale réglée sur Lachage
[2] ou Roue libre NF [3], le moteur n’utilise pas

le temps de rampe de décélération, puisque le
variateur est en roue libre. Si un arrét rapide est
nécessaire, utiliser la fonction de commande de
frein mécanique ainsi qu’un frein électromécanique
externe installé sur I'application.

14-30 Ctrl.I limite, Gain P

Option :

0. - 500. % *100. %

Fonction :
Controéle le gain proportionnel du contréleur de la
limite de courant. Le fait de Iui donner une valeur
plus grande le fait réagir plus vite. Un réglage
trop élevé entraine une instabilité.

14-31 Ctrl.I limite, tps Intég.

Option :

0,002-2,000 s %0,020 s

Fonction :
Controle le temps d’intégration du contréleur de
la limite de courant. Le fait de lui donner une
valeur plus faible le fait réagir plus vite. Un réglage
trop faible entraine une instabilité.

14-4* Optimisation énerg.

Ce groupe contient des parameétres d’adaptation
du niveau d’optimisation de |'énergie en

mode Couple variable (VT) et Optimisation
automatique de I'énergie (AEO).

14-40 Niveau VT

Plage :

40 - 90% *66%

Fonction :
Regle le niveau de magnétisation du moteur a
faible vitesse. Une valeur faible entraine des pertes
d’énergie moins importantes au niveau du moteur.
Conséquence : capacité de charge réduite.
Le par. 14-40 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.
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14-41 Magnétisation AEO minimale

Plage :

40 - 75% *40%

Fonction :
Regle la magnétisation minimale autorisée pour
AEO. Une valeur faible entraine des pertes d'énergie
moins importantes au niveau du moteur. Les
conséquences peuvent étre une résistance moindre
par rapport a de brusques variations de charge.

14-42 Fréquence AEO minimale

Plage :

5-40 Hz *10 Hz

Fonction :
Regle la fréquence minimale a laquelle I'optimisation
automatique de I’énergie (AEO) est active.

14-43 Cos phi moteur

Plage :

0,40-0,95 N/A *0,66 N/A

Fonction :
Le point de consigne Cos(phi) est automatiquement
réglé pour des performances AEO optimales.
Ce parameétre ne doit normalement pas étre
modifié, cependant, certaines situations peuvent
nécessiter un réglage plus précis.

14-5* Environnement

Option :
Inactif [0]
* Actif [1]

Fonction :
Si le variateur de vitesse est alimenté par une
source électrique isolée de la terre (secteur IT),
il est recommandé de désactiver le commutateur
RFI (OFF [0]). Dans ce mode, les condensateurs
internes du RFI (condensateurs de filtrage) entre le
chassis et le circuit intermédiaire sont coupés pour
éviter d’endommager le circuit intermédiaire et pour
réduire les courants a effet de masse (selon la norme
IEC 61800-3). Sélectionner Actif [1] si I'on souhaite
que le variateur soit conforme aux normes CEM.
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

texte affiché. L'option
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14-52 Fan Control

Option :

* Auto [0]
Marche 50% [1]
Marche 75% [2]
Marche 100% [3]

Fonction :
Regle la vitesse continue souhaitée du
ventilateur interne.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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- Paramétres: Info.variateur

EnE i ] Option :
O 15-0* Données exploit. *Pas de reset [0]
(7% Reset compteur (1]
Plage : .
0. - 2147483647. h *oh AL
Remise a zéro du compteur de kWh (par. 15-02).
Fonction : Pour remettre le compteur a zéro, sélectionner
Indique la durée de fonctionnement du variateur Reset [1] et appuyer sur [OK]. Ce parametre
de fréquence. La valeur est enregistrée a la ne peut étre sélectionné via le port de
mise hors tension de l'unité. communication série RS 485.
N.B. !
Plage : Pour la réinitialisation, appuyer sur [OK].
0. - 2147483647. h X oh
Fonction : 15-07 Reset compt. heures de fonction.
Indique le nombre d’heures de fonctionnement Option :
du moteur. Remettre le compteur a zéro au % pas de reset [0]
par. 15-07. La valeur est enregistrée a la Reset compteur [1]
mise hors tension de l'unité.
Fonction :
Remet le compteur du nombre d’heures de
Plage : fonctionnement a zéro (par. 15-01).
0. - 2147483647. kWh X okWh Pour cela, sélectionner Reset [1] et appuyer sur
[OK]. Ce parametre ne peut étre sélectionné via
Fonction : le port de communication série RS 485.

Indique la consommation secteur en kWh sous

forme de valeur moyenne sur une heure. Remise 0 15-1* Réglages journal
a zéro du compteur : par. 15-06. Possibilité d’enregistrer 4 sources de données

(par. 15-10) a débits distincts (par. 15-11) via

15-03 Mise sous tension journal de données. Evénement déclencheur

Plage : (par. 15-12) et fenétre (par. 15-14) utilisés pour
0 - 2147483647 *0 démarrer/arréter enregistrement sous conditions.
Fonction : 15-10 Source d'enregistrement
Indique le nombre de mises sous tension Zone [4]

du variateur de fréquence.

15-04 Surtemp. Option :

Plage : Aucun

ge * 16-00 Mot contréle
0. - 05535 0 16-01 Réf. [unité]
Fonction : 16-02 Réf. %

16-03 Mot état
16-10 Puissance moteur [kW]
16-11 Puissance moteur [CV]

15-05 Surtension 16-12 Tension moteur

Indique le nombre de défauts de température
pour le variateur de fréquence.

Plage : 16-13 Fréquence moteur
0. - 65535 X0 16-14 Courant moteur
16-16 Couple moteur
Fonction : 16-17 Vitesse moteur [tr/min]
Indique le nombre de surtensions pour le 16-18 Thermique moteur
variateur de fréquence. 16-30 Tension DC Bus

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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16-32 Puiss.Frein. /s
16-33 Puiss.Frein. /2 min
16-34 Temp. radiateur
16-35 Thermique onduleur
16-50 Réf.externe

16-51 Réf. impulsions
16-52 Signal de retour [unité]
16-60 Entrée dig.

16-62 Entrée ANA 53
16-64 Entrée ANA 54
16-65 Sortie ANA 42 [mA]
16-66 Sortie digitale [bin]
16-90 Mot d'alarme

16-92 Mot avertis.

16-94 Mot état élargi

Fonction :
Ce parameétre sélectionne la variable a enregistrer.

15-11 Intervalle d'enregistrement

Plage :

1-86400000 ms X1 ms

Fonction :
Sélectionner l'intervalle en millisecondes entre
chaque échantillon de variable.

15-12 Evénement déclencheur

Option :

*Faux [0]
VRAI [1]
En fonction [2]
Dans gamme [3]
Sur réf. [4]
Limite couple [5]
I limite [6]
Hors gamme courant [7]
I inf. basse (8]
I sup. haute [9]
Hors gamme vit. [10]
Vitesse inf. basse [11]
Vitesse sup. haute [12]
Hors gamme retour [13]
Inf.retour bas [14]
Sup.retour haut [15]
Avertis.thermigq. [16]
Tens.sect.horsplage [17]
Inversion [18]
Avertissement [19]
Alarme(Déf.) [20]
Alarme(Verrou déf.) [21]
Comparateur 0 [22]
Comparateur 1 [23]
Comparateur 2 [24]

texte affiché. L'option
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Comparateur 3 [25]
Regle logique 0 [26]
Regle logique 1 [27]
Regle logique 2 [28]
Régle logique 3 [29]
Entrée dig. DI18 [33]
Entrée dig. DI19 [34]
Entrée dig. DI27 [35]
Entrée dig. DI29 [36]
Entrée dig. DI32 [37]
Entrée dig. DI33 [38]

Fonction :
Sélectionner I'’événement déclencheur. En cas
d’événement, une fenétre s’ouvre pour geler le
journal. Une fois gelé, le journal mentionne le
nombre d’échantillons spécifié avant et aprés
I’événement déclencheur (par. 15-14).

15-13 Mode Enregistrement

Option :
*Toujours enregistrer [0]
Enr.au déclenchement [1]

Fonction :
Sélectionner [Toujours enregistrer] si
I'enregistrement est permanent ou [Enr.au
déclenchement] si le démarrage ou l'arrét
de l'enregistrement est conditionné (par.
15-12 et 15-14).

15-14 Echantillons avant déclenchement

Plage :

0-100 N/A %50 N/A

Fonction :
Spécifier le pourcentage de tous les échantillons
enregistrés avant I’événement déclencheur.

15-2* Journal historique

Il est possible de visualiser jusqu’a 50 journaux
de données via ces paramétres de type tableau.
[0] est le journal le plus récent, [49] le plus
ancien. Un journal de données est enregistré deés
la survenue d'un événement (a ne pas confondre
avec les événements du SLC). Dans ce contexte,
les événements sont définis comme étant une
modification des zones suivantes :

1. Entrée digitale
Sorties digitales (non surveillées dans
cette version logicielle)

3. Mot d’avertissement

4. Mot d’alarme

5. Mot état

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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6. Mot de controle
7. Mot d’état élargi

Les événements sont enregistrés avec la valeur et
I'norodatage en ms. Le laps de temps qui sépare
deux événements dépend de leur fréquence (au
maximum une fois a chaque balayage).
L'enregistrement de données est continu mais

en cas d’alarme, le journal est enregistré et les
valeurs sont disponibles a I'écran. Cela est utile,
par exemple, lors de la réparation aprés un arrét
avec alarme. Ce parameétre peut étre Iu via le port
de communication série et I’écran d’affichage.

15-20 Journal historique: Evénement

Zone [50]

Plage :

0 - 255 *o

Fonction :
Indique le type d’événement survenu.

15-21 Journal historique: Valeur

Zone [50]

Plage :

0 - 2147483647 X o

Fonction :
Indique la valeur de I'événement enregistré. Inter-
préter les valeurs d’événement selon ce tableau :

Entrée digitale Valeur décimale. Voir par. 16-60
pour la description aprés conversion
en valeur binaire.

Sorties digitales Valeur décimale. Voir par. 16-66
(non surveillées pour la description aprés conversion
dans cette version en valeur binaire.
logicielle)

Mot d’avertissement  Valeur décimale. Voir description au
par. 16-92.

Valeur décimale. Voir description au
par. 16-90.

Valeur décimale. Voir par. 16-03

Mot d’alarme

Mot état
pour la description apres conversion
en valeur binaire.

Mot de contréle Valeur décimale. Voir description au

par. 16-00.

Valeur décimale. Voir description au

par. 16-94.

Mot d’état élargi

texte affiché. L'option
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15-22 Journal historique: heure

Zone [50]

Plage :

0 - 2147483647 *o

Fonction :
Indique le moment ou I’événement enregistré a
eu lieu. L'heure est exprimée en ms.

15-3* Mémoire déf.

Parametres de type tableau : consulter jusqu’a dix
journaux de panne via ces parametres. [0] est le
journal le plus récent, [9] le plus ancien. Les codes
d’erreur, les valeurs et I'horodatage sont disponibles.

15-30 Mémoire déf.:Code

Zone [10]

Plage :
0 - 255

Fonction :
Consulter la signification du code d’erreur
dans la section Diagnostic.

15-31 Mémoire déf:Valeur

Zone [10]

Plage :
-32767 - 32767

Fonction :
Décrit I'erreur et est principalement utilisée
conjointement avec I'alarme 38 "erreur interne".

15-32 Mémoire déf.:Heure

Zone [10]

Plage :

0 - 2147483647 *o0

Fonction :
Indique le moment ou I’événement enregistré a
eu lieu. L'heure est exprimée en ms.

15-4* Identification variateur

15-40 Type. FC

Fonction :
Type. FC. L'affichage est équivalent au champ
de puissance de la série FC 300 de la définition
du code de type (caractéres 1-6).

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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15-41 Partie puiss.

Fonction :
Type. FC. L'affichage est équivalent au champ
de puissance de la série FC 300 de la définition
du code de type (caractéres 7-10).

15-42 Tension

Fonction :
Type. FC. Laffichage est équivalent au champ
de puissance de la série FC 300 de la définition
du code de type (caractéeres 11-12).

15-43 Version logiciel

Fonction :
Affiche la version logicielle combinée (ou
"version fournie") constituée des logiciels de
puissance et de commande.

15-44 Compo.code cde

Fonction :
Indique la chaine du code de type utilisée
pour commander a nouveau le variateur dans
sa configuration d’origine.

15-45 Code composé var

Fonction :
Indique la chaine du code de type effectif.

15-46 Code variateur

Fonction :
Affiche le numéro de commande a 8 chiffres
utilisé pour commander a nouveau le variateur
dans sa configuration d’origine.

15-47 Code carte puissance

Fonction :
Indique le numéro de commande de la
carte de puissance.

15-48 Version LCP

Fonction :
Indique le numéro d’identification du LCP.

15-49 N°logic.carte ctrl.

Fonction :
Indique le numéro de version du logiciel de
la carte de commande.

texte affiché. L'option
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15-50 N°logic.carte puis

Fonction :
Montre le n° de version du logiciel de la
carte de puissance

15-51 N° série variateur

Fonction :
N° de série du variateur

15-53 N° série carte puissance

Fonction :
Montre le n° de série de la carte de puissance

15-6* Identif.Option.

15-60 Option montée

Fonction :

Indique la chaine du code de type pour
I‘option (AX si aucune option) et la traduction,
c.-a-d. "Pas d’option".

15-61 Version logicielle option

Fonction :
Indique la version logicielle de I'option A.

15-62 N° code option

Fonction :
Indique le numéro de commande de 'option A.

15-63 N° série option

Fonction :
Indique le numéro de série de l'option A.

15-70 Option A

Fonction :
Indique la chaine du code de type pour les
options (CXXXX si aucune option) et la traduction,
c.-a-d. "Pas d’option".

15-71 Vers.logic.option A

Fonction :
Indique la version logicielle de I'option C.

15-72 Option B

Fonction :
Indique le numéro de commande de I'option C.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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15-73 Vers.logic.option B

Hn Fonction :
Indique le numéro de série de I'option C.
15-74 Option C

Fonction :
Indique la chaine du code de type pour
les options (CXXXX si aucune option) et la
traduction, c.-a-d. Pas d’option.

15-75 Vers.logic.option C

Fonction :

Indique la chaine du code de type pour
I'option (DX si aucune option) et la traduction,
c.-a-d. "Pas d’option".

O 15-9* Infos parameétre

15-92 Parameétres définis

Zone [1000]

Plage :
0 - 9999 L 30

Fonction :
Contient une liste de tous les parameétres définis
dans le variateur. La liste se termine par 0.

15-93 Parameétres modifiés

Zone [1000]

Plage :
0 - 9999 X0

Fonction :
Contient une liste des paramétres modifiés par
rapport a la valeur par défaut. La liste se termine
par 0.La liste est régulierement mise a jour,
de sorte qu’il est possible qu’une modification
ne soit visible qu’aprés 30 s.

15-99 Métadonnées param.?

Zone [23]

Option :
0. - 9999. *o.

Fonction :
A utiliser par le MCT10.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres: Lecture données

O 16-0* Etat général

16-00 Mot controle

Plage :
0-0 e 1)
Fonction :

Donne la valeur de référence actuelle appliquée

a la base impulsionnelle ou analogique de

I'unité résultant du choix de configuration au

par. 01-00 (Hz, Nm ou tr/min).

16-01 Réf. [unité]

Plage :

-999999.000 - 999999.000 *0.000

Fonction :
Donne la valeur actuelle de la référence appliquée
a la base impulsionnelle ou analogique de
I'unité résultant du choix de configuration au
par. 01-00 (Hz, Nm ou tr/min).

16-02 Réf. %
Plage :

-200.0 - 200.0 % *0.0%

Fonction :

La valeur affichée correspond a la

référence totale (total des références
numériques/analogiques/prédéfinies/bus/gel/rat-
trapage et ralentissement).

0 00000001
1 00000002
2 00000004
3 00000008
4 00000010
5 00000020
6 00000040
7 00000080
8 00000100
9 00000200
10 00000400
11 00000800
12 00001000
13 00002000
14 00004000
15 00008000
16 00010000
17 00020000
18 00040000
19 00080000
20 00100000

texte affiché. L'option
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21 00200000
22 00400000
23 00800000
24 01000000
25 02000000
26 04000000
27 08000000
28 10000000
29 20000000
30 40000000
31 80000000
Plage :
0-0 e 30}

Fonction :
Renvoie le mot d’état transmis au format hexadéci-
mal par le variateur via la communication série.

16-05 Valeur réelle princ. [%]

Option :

0-0 N’existe pas *N’existepas

Fonction :
Mot de deux octets envoyé avec le mot d’état
au maitre bus communiquant la valeur effective
principale. Se reporter au Manuel d’Utilisation
du Profibus du VLT® AutomationDrive FC 300
MG.33.CX.YY pour obtenir une description détaillée.

16-1* Etat Moteur

16-10 Puissance moteur [kW]

Plage :

0,0-1000,0 kW *0,0kw

Fonction :
La valeur affichée est calculée sur la base de la
tension et du courant moteur effectifs. La valeur
est filtrée. Un intervalle d’environ 1,3 seconde
peut donc s’écouler entre une modification de
valeur d’entrée et la modification de la valeur
de l'affichage des données.

16-11 Puissance moteur[CV]

Plage :

0,00-1000,00 CV *0,00cv

Fonction :
La valeur affichée est calculée sur la base de la
tension et du courant moteur effectifs. La valeur
est exprimée en chevaux. La valeur est filtrée. Un
intervalle d’environ 1,3 seconde peut donc s’écouler
entre une modification de valeur d’entrée et la
modification de la valeur de I'affichage des données.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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16-12 Tension moteur

Plage :

0,0-6000,0 V *0,0v

Fonction :
Valeur calculée utilisée pour contréler le moteur.

16-13 Fréquence moteur

Plage :
0,0-6500,0 Hz

*0,0Hz

Fonction :
La valeur affichée correspond a la fréquence effective
du moteur (sans amortissement des résonances).

16-14 Courant moteur

Plage :

0,00-0,00 A *0,00A

Fonction :
La valeur affichée correspond au courant du
moteur mesuré comme valeur moyenne IRMS.
La valeur est filtrée. Un intervalle d’environ
1,3 seconde peut donc s’écouler entre une
modification de valeur d’entrée et la modification
de la valeur de I'affichage des données.

16-15 Frequency [%]

Plage :

0.00 - 0.00 % *0.00%

Fonction :
Mot de deux octets indiquant la fréquence effective
du moteur (sans atténuation des résonances)
sous forme de pourcentage (échelle 0000-4000
Hex) du par. 4-19 Frq.sort.lim.hte. Régler I'index
1 du par. 9-16 de maniére a ce qu’il I’'envoie
avec le mot d’état et non avec la MAV.

16-16 Couple moteur

Plage :

-3000,0-3000,0 Nm *0,0Nm

Fonction :

Affiche la valeur du couple, avec signe, appliqué a
I'arbre du moteur. Il n'y a pas de linéarité exacte
entre le courant et le couple moteur 160 % par
rapport au couple nominal. Certains moteurs
fournissent un couple supérieur. Par conséquent,
les valeurs minimum et maximum dépendent

du courant moteur max. et du moteur utilisé.

La valeur est filtrée. Un intervalle d’environ 1,3
seconde peut s’écouler entre une modification

texte affiché. L'option
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de valeur d’entrée et la modification de la
valeur de I'affichage des données.

16-17 Vitesse moteur [tr/min]

Plage :

0-0 tr/min * 0tr/min

Fonction :
La valeur correspond au régime effectif du moteur.
La vitesse du moteur est estimée, en contrble de
process en boucle fermée ou ouverte. Elle est
mesurée dans les modes vitesse en boucle fermée.

16-18 Thermique moteur

Plage :

0 - 100 % X0 %

Fonction :
Indique la charge thermique calculée/estimée
sur le moteur. La valeur limite de mise en
sécurité est de 100 %. La base est la fonction
ETR (définie au par.1-40).

16-20 Angle moteur

Plage :

0 - 65535 X0

Fonction :
Décalage de I'angle du codeur/résolveur actuel par
rapport a la position d’'index. La plage de valeurs
0-65535 correspond a 0-2 * pi (radians).

16-3* Etat variateur

16-30 Tension DC Bus

Plage :

0-10000 V *o v

Fonction :
Indique une valeur mesurée. La valeur est filtrée.
Un intervalle d’environ 1,3 seconde peut s’écouler
entre une modification de valeur d’entrée et la
modification de la valeur de I'affichage des données.

16-32 Puis.Frein. /s

Plage :

0,000-0,000 kW % 0,000kW

Fonction :
Renvoie la puissance de freinage transmise a
une résistance de freinage externe. Indiquée
sous forme de valeur instantanée.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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16-33 Puis.Frein. /2 min Fonction :

Renvoie I'état de I'événement que le controleur

Plage : I Tt den ——
0,000-0,000 kW % 0,000kW est sur le point d'exécuter. (7%
. 16-39 Temp. carte ctrl.

Fonction :

Renvoie la puissance de freinage transmise a Plage :
une résistance de freinage externe. La puissance 0-0 °C *o0°C
moyenne est calculée sur une base moyenne .

Fonction :

pour les 120 derniéres secondes. . -
Renvoie la température sur la carte de

16-34 Temp. radiateur commande exprimée en °C.
Plage : 16-40 Tampon enregistrement saturé

0-0 °C XK o
o°c Option
Fonction : *Non [0]
Indique la température du radiateur du variateur. Oui [1]
La valeur limite d’arrét est de 90 %5 °C, le .
Fonction :

rétablissement de I'unité étant a 60 £5 °C. — - -
Retour si le journal de données est complet (voir

16-35 Thermique onduleur par. 15-1). Le journal n’est jamais complété

Plage : lorsque le mode Enregistrement (voir par. 15-13)
: est réglé sur Toujours enregistrer.
0-0 % *0 % g ) g

O 16-5* Réf & retours

Fonction : 16-50 Réf.externe

Renvoie la charge des onduleurs en pourcentage.

Plage :
16-36 InomVLT 0.0 - 0.0 *0.0
Plage : =
0,01-100,00 A b 3 Fonction :
! ! A Renvoie la référence totale (somme des références
Fonction : digitales/analogiques/présélectionnées/bus/gel/rat-

La valeur doit étre égale aux données de la trapage et ralentissement).

plague signalétique sur le moteur connecté. Les
données sont utilisées pour calculer le couple,
la protection de moteur, etc. Un changement
de valeur dans ce parameétre a un effet sur 0.0 - 0.0
le réglage d’autres paramétres.

Plage :
*0.0

Fonction :
16-37 ImaxVLT Renvoie la valeur de référence de la ou
Plage : des entrées numériques programmeées. La
lecture peut aussi correspondre aux impulsions
0,01-100,00 A *A CEUre peut auss! P P
d’un codeur incrémental.

Fonction : 16-52 Signal de retour [Unité]

La valeur doit étre égale aux données de la

plaque signalétique sur le moteur connecté. Les Plage :

données sont utilisées pour calculer le couple, 0.0 - 0.0 *0.0
la protection de moteur, etc. Un changement
de valeur dans ce parameétre a un effet sur
le réglage d’autres paramétres.

Fonction :
Donne la valeur de retour qui en résulte a l'aide
de l'unité/la mise a l’échelle sélectionnée aux

16-38 Etat ctrl log avancé par. 3-00, 3-01, 3-02 et 3-03.
Plage :
0-0 e 0]

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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16-53 Référence pot. dig.

Plage :
0.0 - 0.0

*0.0

Fonction :
Contribution du potentiométre numérique
a la référence effective.

16-6* Entrées et sorties
16-60 Entrée dig.
Plage :
0-0 *ko

Fonction :
Renvoie les états des signaux des entrées
numériques actives. L'entrée 18 correspond

au bit le plus a gauche. ‘0’ = absence de
signal, ‘1’ = signal raccordé.
16-61 Régl.commut.born.53
Option :
Courant [0]
Tension [1]
Fonction :

Renvoie le réglage de la borne d’entrée 53.
Courant = 0 ; tension = 1.

16-62 Entrée ANA 53

Plage :
0.000 - 0.000 *0.000
Fonction :

Renvoie la valeur effective sur I'entrée 53 comme
une valeur de référence ou de protection.

16-63 Régl.commut.born.54

Option :

Courant [0]
Tension [1]
Fonction :

Renvoie le réglage de la borne d’entrée 54.
Courant = 0 ; tension = 1.

16-64 Entrée ANA 54

Plage :
0.000 - 0.000 *0.000
Fonction :

Renvoie la valeur effective sur I’entrée 54 comme
une valeur de référence ou de protection.

réglage par défaut  texte affiché. L'option
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16-65 Sortie ANA 42 [ma]

Plage :

0.000 - 0.000 *0.000

Fonction :
Renvoie la valeur effective en mA sur la sortie 42.
Sélectionner la valeur affichée au par. 06-50.

16-66 Sortie digitale [bin]

Plage :
0-0 *0

Fonction :
Renvoie la valeur binaire de toutes les
sorties numériques.

16-67 Fréqu. entrée #29 [Hz]

Plage :
0-0 *0

Fonction :
Renvoie la fréquence effective sur la borne 29.
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

16-68 Fréqu. entrée #33 [Hz]

Plage :
0-0 X0

Fonction :
Renvoie la valeur effective de la fréquence appliquée
sur la borne 29 comme entrée impulsionnelle.

16-69 Sortie impulsions 27 [Hz]

Plage :
0-0 e 0]

Fonction :
Renvoie la valeur effective des impulsions appliquées
a la borne 27 en mode sortie digitale.

16-70 Sortie impulsions 29 [Hz]

Plage :
0-0 e 0]

Fonction :
Renvoie la valeur effective des impulsions appliquées
a la borne 29 en mode sortie digitale.
Ce paramétre n’est disponible que dans le FC 302.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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16-71 Sortie relais [bin]

Plage :

0-31 X0

Fonction :
Indiquer le réglage de tous les relais.

16-72 Compteur A

Plage :

0-0 X0

Fonction :
Valeur actuelle du compteur A. Les compteurs sont
utiles en tant qu’opérande comparateur (par. 13-10).
La valeur peut étre réinitialisée ou modifiée via
des entrées digitales (groupe de parameétres 5-1%*)
ou via une action SLC (par. 13-52).

16-73 Compteur B

Plage :
0-0 X0
Fonction :

Valeur actuelle du compteur B. Les compteurs sont

utiles en tant qu’opérande comparateur (par. 13-10).

La valeur peut étre réinitialisée ou modifiée via

des entrées digitales (groupe de parameétres 5-1%*)

ou via une action SLC (par. 13-52).

16-8* Port FC et bus

16-80 Mot ctrl.1 bus

Plage :

0 - 65535 X0

Fonction :
Mot de contrdle a deux octets regus du maitre
bus. Linterprétation du mot de controle
dépend de l'option de bus installée et du profil
de mot de controle choisi (par. 8-10). Pour
plus d’informations, se reporter au manuel
spécifique au réseau de terrain.

16-82 Réf.1 port bus

Fonction :
Mot de deux octets envoyé avec le mot de
contrble du maitre bus a la valeur de référence.
Pour plus d’informations, se reporter au manuel
spécifique au réseau de terrain.

16-84 Impulsion démarrage

Plage :

0-0 X0

texte affiché. L'option

réglage par défaut

O

Fonction :
Mot d’état de I'option de communication du réseau
de terrain élargi. Pour plus d’informations, se
reporter au manuel spécifique au réseau de terrain.

16-85 Mot ctrl.1 port FC

Plage :

0-0 X0

Fonction :
Mot de contrdle a deux octets regus du maitre
bus. Linterprétation du mot de contréle dépend
de l'option de bus installée et du profil de mot
de contréle choisi (par. 8-10).

16-86 Réf.1 port FC

Plage :

0-0 e 30}

Fonction :
Mot d’état a deux octets envoyé au maitre
bus. Linterprétation du mot d’état dépend de
I'option de bus installée et du profil de mot
de contrdle choisi (par. 8-10).

16-9* Lecture diagnostics

16-90 Mot d'alarme

Plage :

0 - FFFF %o

Fonction :
Renvoie le mot d’‘alarme transmis via la
communication série au format hexadécimal.

16-92 Mot avertis.

Plage :

0 - FFFF X0

Fonction :
Renvoie le mot d’avertissement transmis via la
communication série au format hexadécimal.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Parametres: Opt. retour
codeur

0O 17-*%* Opt. retour codeur

Paramétres supplémentaires de configuration
de l'option de retour du codeur (MCB102)
ou du résolveur (MCB103).

17-1* Interface inc.codeur

Configure l'interface incrémentale de I'option
MCB102. Les deux interfaces, incrémentale et
absolue, sont actives simultanément.

17-10 Type de signal

Option :

XKTTL (5 V, RS422) [1]
SinCos [2]
Fonction :

Sélectionner le type de la piste incrémentale
(canaux A/B) du codeur utilisé. Consulter la
fiche technique du codeur. Sélectionner Aucun
si le codeur est uniquement absolu.

Le par. 17-10 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

17-11 Résolution (PPR)

Plage :

10 - 10000 *1024

Fonction :
Régler la résolution de la piste incrémentale, soit
le nombre d'impulsions ou périodes par tour.
Le par. 17-11 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

17-2*% Abs. interface cod.

Configure l'interface absolue de I'option MCB102.
Les deux interfaces, incrémentale et absolue,
sont actives simultanément.

17-20 Sélection de protocole

Option :

* Aucun [0]
HIPERFACE [1]
Fonction :

Sélectionner l'interface de données du codeur
absolu. Sélectionner Aucun si le codeur est
seulement incrémental.

Le par. 17-20 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

texte affiché. L'option

réglage par défaut

17-21 Résolution (points/tour)

Option :
512 [512]
1024 [1024]
2048 [2048]
4096 [4096]
8192 [8192]
16384 [16384]
*32768 [32768]

Fonction :

Régler la résolution du codeur absolu, c’est-a-dire
le hombre de points par tour.

Le par. 17-21 ne peut pas étre réglé lorsque

le moteur est en marche.

17-34 Vitesse de transmission HIPERFACE

Option :
600 [0]
1200 [1]
2400 [2]
4800 [3]
* 9600 [4]
19200 [5]
38400 [6]
Fonction :

Entrer la vitesse de transmission du codeur lié.
Le par. 17-34 ne peut pas étre réglé lorsque
le moteur est en marche.

17-60 Sens de rotation positif du codeur

Option :

*Sens horlgique [0]
Compt. sens horaire [1]
Fonction :

Modifie le sens de rotation détecté du codeur
sans changer son cablage. Sélectionner Sens
horlgique lorsque le canal A est a 90° (degrés
électriques) avant le canal B par rotation dans le
sens horlogique de I'arbre du codeur. Sélectionner
Compt. sens horaire lorsque le canal A est a

90° (degrés électriques) aprés le canal B par
rotation dans le sens horlogique de I'arbre du
codeur. Le par. 17-60 ne peut pas étre modifié
lorsque le moteur est en marche.

est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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o Liste des parameétres

Modifications au cours du fonctionnement
TRUE (VRAI) signifie que le paramétre peut étre modifié alors que le variateur de fréquence fonctionne
et FALSE (FAUX) signifie que ce dernier doit étre arrété avant de procéder a une modification.

4-set-up (4 process)

'All set-up’ (tous process) : le paramétre peut étre défini séparément dans chacun des quatre process,
c’est-a-dire que chaque parametre peut avoir quatre valeurs différentes.

‘1 set-up’ (1 process) : la valeur de données sera la méme dans tous les process.

Indice de conversion
Ce chiffre fait référence a un facteur de conversion a utiliser en cas d’écriture ou de
lecture avec un variateur de fréquence.

Facteur conv. 1 1/60 | 10000001 100000 | 10000 | 1000 100 10 1 0.1 0.01 0.0011 0.0001 | 0.00001f 0.000001

Uint16
visstr

éguence de bits de 16 variables booléennes

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 0-** Fonction./Affichage

0-01 Langue 0] English

0-03 Réglages régionaux 0] International 1 set-u FAUX Uint8

0-10 Process actuel 1] Proc.1 1 set-u - Uint8

0-12 Ce réglage lié a 1] Proc.1 All set-ups FAUX - Uint8

0-14 Lecture: Edition réglages / canal 0 N/A All set-ups Int32

0-20 Affich. ligne 1.1 petit 1617 All set-ups - Uint16

0-22 Affich. ligne 1.3 petit 1610 All set-ups - Uint16

0-24 Affich. ligne 3 grand 1602 All set-ups VRAI - Uint16

0-40 Touche [Hand on] sur LCP 1] Activé All set-ups VRAI - Uint8

0-42 Touche [Auto on] sur LCP All set-ups VRAI Uint8

0-50 Copie LCP 0] Pas de copie All set-ups

0-60 Mt de passe menu princ. 100 N/A 1 set-u VRAI 0 Uint16

061 Accésmenu princ, ssmbdepasse (0] Accés complet  lsetup  VRAL - Um®

0-65 Mot de passe menu rapide 200 N/A vint16

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 1-** Charge/Moteur

1-00 Mode Confii. null All set-uis VRAI - Uint8
1-02 Source codeur arbre moteur 1] Codeur 24 V All set-ups X FAUX - Uint8
1-05 Configuration mode Local 2] Id.mode conf.P.1-00 All set-ups VRAIL - Uint8
1-10 Construction moteur 0] Asynchrone All set-ups FAUX - Uint8
1-20 Puissance moteur [kW ExpressionLimit All set-ups FAUX 1 Uint32

1-22 Tension moteur ExpressionLimit All set-ups FAUX 0 uUint16

1-24 Courant moteur ExpressionLimit All set-ups FAUX -2 Uint32

1-26 Couple nominal cont. moteur ExpressionLimit All set-ups FAUX -1 Uint32

1-30 Résistance stator (Rs ExpressionLimit All set-ups FAUX -4 Uint32
1-33 Réactance fuite stator (X1 ExpressionLimit All set-ups FAUX -4 Uint32
1-35 Réactance principale (Xh ExpressionLimit All set-ups FAUX -4 uUint32
1-37 Inductance axe d (Ld ExpressionLimit All set-ups X FAUX -4 Int32

1-40 FCEM a 1000 tr/min. ExpressionLimit All set-ups X FAUX 0 Uint16

1-50 Magnétisation moteur a vitesse nulle 100 % All set-ups VRAIL 0 Uint16

1-53 Changement de modéle fréquence 6,7 Hz All set-ups X FAUX -1 Uint16

1-56 _Caract. V/f - F ExpressionLimit All set-ups VRAI -1 Uint16

1-60 Comp.charge a vit.basse 100 % All set-ups VRAI 0 Int16

1-62 Comp. gliss. 100 % All set-ups VRAI 0 Int16

1-64 Amort. résonance 100 % All set-ups VRAI 0 uUint16

1-66 Courant min. a faible vitesse 100 % All set-ups VRAI 0 Uint8

1-68 Inertie min. ExpressionLimit All set-ups FAUX -4 Uint32

|

1-71 Retard démar. 0|0 s All set-uis VRAI -1 Uint8
1-73 Dém. a la volée 0] Désactivé All set-ups FAUX - Uint8
1-76 Courant Démar. 0|00 A All set-uis VRAI -2 Uint32
1-80 Fonction a l'arrét 01 Roue libre All set-ups VRAI - Uint8
1-90 Protect. thermique mot. 0] Absence protection All set-ups VRAI - Uint8
1-93 Source Thermistance [0] Aucun All set-ups FAUX - Uint8

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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0 2-** Freins

2-00 I maintien CC 50 % All set-ups VRAI 0 Uint8

2-02 Temps frein CC All set-ups uint16

2-10 Fonction Frein et Surtension null All set-ups VRAI - Uint8

2-12 P. kW Frein Res. ExpressionLimit All set-ups 0 Uint32

2-15 Controle de freinage

[0] Inactif All set-ups VRAI - Uint8

2-20 Activation courant frein. ExpressionLimit All set-ups -2 Uint32

2-23 Activation retard frein 0,0 s All set-ups VRAI -1 Uint8

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 3-** Référence / rampes

3-00 Plage de réf. null All set-ups VRAI Uint8

0.000 ReferenceFeed-

backUnit

3-10 Réf.prédéfinie 0.00 % All set-ups VRAIL 2 Int16

3-13  Type référence 0] Mode hand/auto All set-ups VRAL - Uint8

3-15 Ress.? Réf 1 1] Entrée ANA 53 All set-ups

[11] Référence bus

3-17 Ress.? Réf 3 locale All set-uis VRAI - Uint8
3-19  Frég.Jog. [tr/min 150 tr/min All set-ups VRAI 67 Uint16
3-40 Type rampe 1 0] Linéaire All set-ups VRAI - Uint8

i i i i VRAI -

3-42 Temps décél. rampe 1 ExpressionLimit All set-ups 2 Uint32

3-46 Rapport rampe S 1 fin accél. 50 % All set-ups Uint8

<
I

3-48 Raiiort ramie S 1 fin décél. 50 % All set-uis VRAL 0 Uint8
3-50 Type rampe 2 0] Linéaire All set-ups VRAI - Uint8
3-52 Temps décél. rampe 2 ExpressionLimit All set-ups 2 Uint32

<
I

3-56 Rapport rampe S 2 fin accél. 50 % All set-ups Uint8

<
I

3-58 Raiiort ramie S 2 fin décél. 50 % All set-uis VRAI 0 Uint8
3-60 Type rampe 3 0] Linéaire All set-ups VRAI - Uint8
3-62 Temps décél. rampe 3 ExpressionLimit All set-ups 2 Uint32

<
I

3-66 Rapport rampe S 3 fin accél. 50 % All set-ups Uint8

<
I

3-68 Rapport rampe S 3 fin décél. 50 % All set-ups Uint8

<
I

<
2

3-70 Type rampe 4 0] Linéaire All set-ups Uint8

3-72 Temps décél. rampe 4 ExpressionLimit All set-ups 2 Uint32

<
I

3-76 Rapport rampe S 4 fin accél. 50 % All set-ups Uint8

<
I

3-78 Rapport rampe S 4 fin décél. 50 % All set-ups Uint8

<
I

3-80 Tps rampe Jog. ExpressionLimit All set-ups 2 uUint32

<
l

3-90 Dimension de pas 0.10 % All set-ups 2 uUint16

<
I

<
2

3-92 Restauration de puissance 0] Inactif All set-ups Uint8

3-94 Limite minimale -100 % All set-ups Int16

i VRAI 0

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 4-** Limites/avertis.

4-10 Direction vit. moteur [0] Sens horlog. All set-ups FAUX - Uint8

4-13  Vit.mot., limite supér. [tr/m] ExpressionLimit All set-ups 67

4-17 Mode générateur limite couple 160.0 % All set-ups VRAIL -1 Uint16

4-19 Frqg.sort.lim.hte 132,0 Hz All set-ups -1

4-50 Avertis. courant bas 0,00 A All set-ups VRAI -2 Uint32

4-52  Avertis. vitesse basse 0 tr/min All set-ups VRAI 67 uint16

4-54 Avertis. référence basse -999999.999 N/A All set-ups VRAI -3 Int32
-999999.999
4-56 Avertis.retour bas ReferenceFeedbackUnit  All set-ups VRAI -3 Int32

4-58 Surv. phase mot. [1] Actif All set-ups

Uint8

4-60 Bipasse vitesse de[tr/mn] 0 tr/min All set-ups 67 uvint16

réglage par défaut  texte affiché. L'option est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 5-** E/S Digitale

5-00 Mode E/S digital [0] PNP All set-ups FAUX

Uint8

5-02 Mode born.29 [0] Entrée All set-ups VRAI

x

5-10 E.digit.born.18 [8] Démarrage All set-ups

5-12 E.digit.born.27 [2] Lachage All set-ups

5-14 E.digit.born.32 [0] Inactif All set-ups VRAI Uint8

5-30 S.digit.born.27 [0] Inactif All set-ups VRAI - Uint8

5-40 Fonction relais [0] Inactif All set-ups VRAI - Uint8

5-42 Relais, retard OFF 0,01 s All set-ups VRAI -2 Uintl6

5-50 F.bas born.29 100 Hz All set-ups X VRAI 0 Uint32

0.000 ReferenceFeed-
5-52 Val.ret./Réf.bas.born. 29 backUnit All set-ups X VRAI -3 Int32

5-54 Tps filtre pulses/29 100 ms All set-ups X FAUX -3 uUint16

5-56 F.haute born.33 100 Hz All set-ups VRAI 0 Uint32

1500.000 Reference-

5-58 Val.ret./Réf.haut.born. 33 FeedbackUnit All set-ups VRAI -3 Int32

5-60 Fréq.puls./S.born.27 [0] Inactif All set-ups VRAI - Uint8

5-63 Fréqg.puls./S.born.29 [0] Inactif All set-ups VRAI - Uint8

x

5-70 Pts/tr cod.born.32 33 1024 N/A All set-ups FAUX 0 vint16

5-72 Nom.rap.réduc.born.32 33 1 N/A All set-ups FAUX 0 uinti6

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O 6-** E/S ana.

6-00 Temporisation/60 10 s All set-ups VRAI 0 Uint8

6-10 Ech.min.U/born.53 0,07 vV All set-ups VRAI -2 Int16

6-12 Ech.min.I/born.53 0,14 mA All set-ups VRAI -5 Int16

0.000 ReferenceFeed-
6-14 Val.ret./Réf.bas.born. 53 backUnit All set-ups VRAI -3 Int32

6-16 Const.tps.fil.born.53 0,001 s All set-ups VRAI -3 Uint16

6-20 Ech.min.U/born.54 0,07 V All set-ups VRAI -2 Int16

6-22 Ech.min.I/born.54 0,14 mA All set-ups -5 Int16

0.000 ReferenceFeed-

6-24 Val.ret./Réf.bas.born. 54 backUnit All set-ups VRAI -3 Int32

6-26 Const.tps.fil.born.54 0,001 s All set-ups

6-50 S.born.42 [0] Inactif All set-ups VRAI - Uint8

6-52 Echelle max s.born.42 100.00 % All set-ups VRAI -2 Int16
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0O 7-** Controleurs

7-00 PID vit.source ret. null All set-ups FAUX - Uint8

7-03 PID vit.tps intég. ExpressionLimit All set-ups -4 Uint32

7-05 PID vit.limit gain D 5.0 N/A All set-ups VRAI -1 Uintl6

7-20 PID proc./1 retour [0] Pas de fonction All set-ups VRAI - Uint8

7-30 PID proc./Norm.Inv. [0] Normal All set-ups Uint8

7-32 PID proc./Fréqg.dém. 0 tr/min All set-ups VRAI 67 Uint16

7-34 PID proc./Tps intégral. 10000,00 s All set-ups VRAI -2 Uint32

7-36 PID proc./Limit. gain D 5.0 N/A All set-ups VRAI -1 Uint16

7-39 Largeur de bande sur réf. 5 % All set-ups VRAI 0 Uint8
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O 8-** Comm. et options

8-01 Type contrble [0] Digital. et mot ctrl. All set-ups VRAI - Uint8

8-03 Mot de ctrl.Action dépas.tps 1,0 s 1 set-up -1 Uint32

8-05 Fonction fin dépass.tps. [1] Reprise proc. 1 set-up VRAI - Uint8

8-07 Activation diagnostic [0] Inactif 2 set-ups VRAI - Uint8

8-10 Profil mot contrdle [0] Profil FC All set-ups VRAI - Uint8

8-30 Protocole [0] FC 1 set-up VRAI - Uint8

8-32 Vit. Trans. port FC [2] 9600 bauds 1 set-up VRAI - Uint8

8-36 Retard réponse max 5000 ms 1 set-up VRAI -3 Uint16

8-50 Sélect.roue libre [3] Digital ou bus All set-ups VRAI - Uint8

8-52 Sélect.frein CC [3] Digital ou bus All set-ups VRAI - Uint8

8-54 Sélect.Invers. [3] Digital ou bus All set-ups VRAI - Uint8

8-56 Sélect. réf. par défaut [3] Digital ou bus All set-ups VRAI - Uint8

8-90 Vitesse Bus Jog 1 100 tr/min All set-ups VRAI 67 uint16
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0 9-** Profibus

9-00 Pt de cons. 0 N/A All set-ups VRAI 0 vint16

9-15 Config. écriture PCD ExpressionLimit 2 set-ups

9-18 Adresse station 126 N/A 1 set-up VRAI 0 Uint8

9-23 Signaux pour PAR 0 All set-ups VRAIL - uint16

9-28 CTRL process [1] Maitre cycl.activé 2 set-ups FAUX - Uint8

9-45 Code déf. 0 N/A All set-ups VRAL 0 Uint16

9-52 Compt. situation déf. 0 N/A All set-ups VRAI 0 uUint1l6

[255] Pas vit. trans.
9-63 Vit. Trans. réelle trouv. All set-ups VRAI - Uint8

9-65 N° profil 0 N/A All set-ups OctStr[2]

9-68 Mot d’Etat 1 0 N/A All set-ups VRAI 0 V2

9-72 Reset var. [0] Aucune action 1 set-up FAUX - Uint8

9-81 Paramétres définis (2) 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16

9-83 Parameétres définis (4) 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16

9-91 Parameétres modifiés (2) 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint1l6

9-93 Parameétres modifiés (4) 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16
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O 10-** Bus réseau CAN

10-00 Protocole Can [1] Device Net 2 set-ups FAUX - Uint8

10-02 MAC ID 63 N/A 2 set-ups

10-06 Cptr lecture erreurs regues 0 N/A All set-ups VRAI 0 Uint8

10-10 PID proc./Sélect.type données null All set-ups VRAI - Uint8

10-12 Proc./Lect.config.données: ExpressionLimit 2 set-ups VRAI - uUint16

10-14 Réf.NET [0] Inactif 2 set-ups VRAI - Uint8

10-20 Filtre COS 1 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16

10-22 Filtre COS 3 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16

10-30 Indice de tableau 0 N/A 2 set-ups VRAI 0 Uint8

10-32 Révision DeviceNet ExpressionLimit All set-ups VRAI 0 uUint16

10-39 Parametres Devicenet F 0 N/A All set-ups VRAI 0 Uint32
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O 13-** Logique avancée

13-00 Mode contr. log avancé null 2 set-ups VRAI - Uint8

13-02 Evénement d'arrét null 2 set-ups VRAI - Uint8

13-10 Opérande comparateur null 2 set-ups Uint8

13-12 Valeur comparateur ExpressionLimit 2 set-ups -3 Int32

13-20 Tempo.contréleur de logique avancé ExpressionLimit 1 set-up -3 TimD

13-40 Régle de Logique Booléenne 1 null 2 set-ups VRAI - Uint8

13-42 Régle de Logique Booléenne 2 null 2 set-ups Uint8

13-44 Régle de Logique Booléenne 3 null 2 set-ups Uint8

13-51 Evénement contr. log avancé null 2 set-ups VRAI - Uint8
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O 14-** Fonct.particuliéres

14-00 Type modulation [1] SFAVM All set-ups VRAI - Uint8

14-03 Surmodulation [1] Actif All set-ups FAUX - Uint8

14-12 Fonct.sur désiqui.réseau [0] Alarme All set-ups

14-20 Mode reset [0] Reset manuel All set-ups VRAI - Uint8

14-22 Mod. exploitation [0] Fonction. normal All set-ups

14-28 Réglages production [0] Aucune action All set-ups VRAI - uUint8

14-30 Ctrl.I limite, Gain P 100 % All set-ups FAUX 0 Uint16

14-40 Niveau VT 66 % All set-ups FAUX 0 Uint8

14-42 Fréquence AEO minimale 10 Hz All set-ups VRAI 0 Uint8

14-50 Filtre RFI [1] Actif 1 set-up X FAUX - Uint8
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O 15-** Info.variateur

15-00 Heures mises ss tension All set-ups FAUX 74 Uint32

1501 Hewesfoncton.  on  Alstws  FX 74 Uns2

15-02 Compteur kWh 0 kWh All set-ups FAUX 75 Uint32

15-04 Surtemp. 0 N/A All set-ups FAUX Uint16

15-06 Reset comp. kWh 0] Pas de reset All set-ups VRAI Uint8

15-10 Source d'enreiistrement 2 set-uis - Uint16
15-12 Evénement déclencheur 1 set-u uUint8

15-14 Echantillons avant déclenchement 2 set-ups Uint8

15-20 Journal historiiue: Evénement All set-uis FAUX Uint8

15-22 Journal historiiue: heure All set-uis FAUX -3 Uint32
15-30 Mémoire déf.:Code 0 N/A All set-ups FAUX 0 uint8

15-32 Mémoire déf.:Heure All set-uis FAUX Uint32
15-40 Type FC All set-ups FAUX VisStr[6
15-42 Tension All set-ups FAUX VisStr[20
15-44 Compo.code cde 0 N/A All set-ups FAUX 0 VisStr[40
15-46 Code variateur All set-ups FAUX VisStr([8
15-48 Version LCP All set-ups FAUX 0 VisStr[20
15-50 N°logic.carte puis All set-ups FAUX VisStr[20
15-53 N° série carte puissance All set-ups FAUX VisStr[19
15-60 Option montée All set-ups FAUX VisStr[30
15-62 N° code option All set-ups FAUX VisStr[8
15-70 Option A All set-ups FAUX 0 VisStr[30
15-72 Option B 0 N/A All set-ups FAUX 0 VisStr[30

0

15-92 Parameétres définis 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16

15-99 Métadonnées param.? 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint16
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0 16-** Lecture données

16-12 Tension moteur OIO Vv All set-uis FAUX -1 Uint16

16-14 rant m r A All - FAUX -2 Int32

16-1 le m r Nm All - FAUX -1 Intl
- o _

16-30 Tension DC B \Y All - FAUX intl

16-37 I max VLT ExiressionLimit All set-uis FAUX -2 Uint32

16-62 Entrée ANA 53 0.000 N/A All set-ups FAUX -3 Int32
16-64 Entrée ANA 54 0.000 N/A All set-ups FAUX -3 Int32
16-66 Sortie digitale [bin 0 N/A All set-ups FAUX 0 Int16
16- Fréqu. entrée # Hz N/A All - FAUX Int32
16- M rl. 1 N/A All - FAUX V2

16-90 Mot d’alarme 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint32

16-94 Mot état élargi 0 N/A All set-ups FAUX 0 Uint32
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0O 17-** Opt. retour codeur

17-10 Type de signal 1] TTL (5 V, RS422 All set-ups

17-20 Sélection de protocole 0] Aucun All set-ups

17-34 Vitesse de transmission HIPERFACE 4] 9600 All set-ups

17-60 Sens de rotation positif du codeur [0] Sens horlgique All set-ups FAUX - Uint8
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o Communication série via l'interface RS

0 Protocoles

195NAQ035.10
Communication maitre-esclave.
Communication série

Esclave 1‘ Esclave 2‘ Esclave 31

Adresse 1 Adresse 2 Adresse 31 (126)

O Communication par télégramme
Télégrammes de commande et de réponse
Le maitre commande la communication par télégramme dans un systéme maitre-esclave. Un
maximum de 31 esclaves peuvent étre raccordés a un maitre, excepté si un répéteur est utilisé.
Dans ce cas, I'on peut raccorder au maximum 126 esclaves.

Le maitre envoie en continu des télégrammes adressés aux esclaves et attend de leur part des
télégrammes de réponse. Le délai de réponse de I'esclave est de 50 ms maximum.

Seul un esclave ayant recu sans erreur un télégramme qui lui était adressé peut
envoyer un télégramme de réponse.

Télégramme diffusé

Un maitre peut envoyer un méme télégramme simultanément a tous les esclaves raccordés au
bus. Lors de cette communication diffusée, I’'esclave n’envoie pas de télégramme de réponse au
maitre pour signaler si le télégramme a été correctement recu. La communication diffusée est
établie en format d’adresse (ADR), voir Structure du télégramme.

Contenu d’un caractére (octet)

195NA036.10

Chaque caractére transmis commence par un bit de
départ. Ensuite, 8 bits de données, correspondant
a un octet, sont transmis. Chaque caractére est Bit de0 1 2 3 4 5 6 7 Parité Bit
contrélé par un bit de parité égal a "1" lorsque départ paire d’arrét
la parité est a nombre pair (c’est-a-dire que le
total de 1 binaires dans les 8 bits de données
et du bit de parité est un chiffre pair). Le
caractére se termine par un bit d'arrét et se
compose donc au total de 11 bits.

O Structure du télégramme
Chaque télégramme commence par un caractére ’ ‘ ‘ ‘
de départ (STX) = 02 Hex, suivi d’'un octet qui
indique la longueur du télégramme (LGE) et
d’un octet qui indique I’ adresse du variateur
de fréquence ( ADR ). Ensuite arrive un certain
nombre d’octets de données (variable, dépend
du type de télégramme). Le télégramme se
termine par un octet de contr6le (BCC).

195NA099.10

STX LGE ADR DATA BCC
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Durées du télégramme

La vitesse de communication entre le maitre et
I'esclave dépend de la vitesse de transmission en
bauds . La vitesse de transmission du variateur

Danfitt

195NA038.10
Télegramme
mafitre

Temps de
pause

Télégramme
esclave

Temps de
réponse

Temps de
pause

de fréquence doit étre la méme que celle du
maitre ; elle est sélectionnée au parameétre
8-32 Vit. Trans. port FC.

Un télégramme de réponse de I'esclave doit étre suivi d’'une pause d’au minimum 2 caractéres (22 bits) avant
que le maitre puisse envoyer un nouveau télégramme. Pour une vitesse de transmission de 9600 bauds, la
pause doit étre de 2,3 ms au minimum. Lorsque le maitre a terminé le télégramme, la durée de réponse de
I’esclave au maitre est de 20 ms au maximum et la pause est de 2 caractéres au minimum.

2 caractéres
2 caractéres
20 ms

e Durée de pause, min.
e Durée de réponse, min.
e Durée de réponse, max.

195NA039.10

La durée entre chaque caractere d'un télégramme
ne doit pas étre supérieure a 2 caractéres et le

télégramme doit étre terminé dans un délai de STX  LGE ADR DATA BCC
1,5 x la durée nominale du télégramme. Pour 7 T e | .

. . . = lemps enitre les caracrures
une vitesse de transmission de 9600 bauds et v P

un télégramme d’une longueur de 16 octets, le
télégramme doit étre terminé aprés 27,5 ms.

Longueur du télégramme (LGE)
La longueur du télégramme comprend le nombre d’octets de données auquel s’ajoutent l'octet
d’adresse ADR et l'octet de contréle des données BCC.

La longueur des télégrammes a 4 octets de données est égalea : LGE =4 + 1 + 1 = 6 octets

La longueur des télégrammes a 12 octets de données est égale a : LGE = 12 + 1 + 1 = 14 octets

La longueur des télégrammes contenant des textes est de 10+n octets. 10 correspond aux caracteres
fixes tandis que 'n’ est variable (dépend de la longueur du texte).

Adresse (ADR) du variateur de fréquence

Deux formats d’adresse différents sont utilisés. la plage d’adresse du variateur est soit de 1-31 soit de 1-126.

1. Format d’adresse 1-31

7. 6 5 4 3 2 1 0

o L[]

195NA040.10

L'octet de plage d’adresse 1-31 a le profil suivant:
Bit 7 = 0 (format adresse 1-31 actif)

Bit 6 non utilisé

Bit 5 = 1 : diffusion, les bits d’adresse

(0-4) ne sont pas utilisés

Bit 5 = 0 : pas de diffusion

Bit 0-4 = adresse du variateur de fréquence 1-31

|

texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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2. Format d’adresse 1-126

7 65 4 3 2 10
(%7. L'octet de la plage d'adresse 1-126 a le profil suivant: ‘1‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

Bit 7 = 1 (format adresse 1-126 actif)
Bit 0-6 = adresse du variateur de fréquence 1-126
Bit 0-6 = 0 diffusion

195NAD41.10

L'esclave renvoie |'octet d’adresse sans modification
dans le télégramme de réponse au maitre.

Exemple:

7 6 5 4 3 2 10
ojojo|1]of1][1]0]

195NA042.10

Envoi a I'adresse 22 du variateur de fréquence
(16H) avec format d’adresse 1-31:

Octet de contrbéle des données (BCC)

7 6 5 4 3 2 1 0

L'octet de controle des données est expliqué

. lojojo|o|o]o]o]o]
par un exemple:
Avant de recevoir le premier caractére du 195NA0#310
télégramme, la somme de controle calculée
(BCS) est égale a 0.
Aprés réception du premier octet (02H):
BCS = BCC EXOR "premier octet" BCS =00000000 (00H)
(EXOR = OU exclusif) EXOR
ler octet =00000010(02H)
Chaque octet supplémentaire suivant est relié a BCC —000000 10 (02H)
BCS EXOR et donne un nouveau BCC, p. ex.:
BCS =00000010(02H)
EXOR
2éme octet =11010110(D6H)
BCC =11010100(D4H)
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O Caractére de données (octet)
La construction de blocs de données dépend du type de télégramme. Il existe trois types de télégrammes
et le type est valable aussi bien pour le télégramme de contrble (maitre=>esclave) que le télégramme
de réponse (esclave=>maitre). Les trois types de télégrammes sont :

195NA044.10

Un bloc de parametres utilisé pour le transfert de
paramétres entre le maitre et I'esclave. Le bloc PKE IND  |PWEhaut| PWEbas | PCD1 PCD2
de données se compose de 12 octets (6 mots) et Bloc de paramétres |Bloc de process
contient également le bloc de process.

Un bloc de process est constitué d’un bloc de | PCD1 | PCD2 |

données de quatre octets (2 mots) et contient : Bloc de process

- Mot de contréle et valeur de référence
(du maitre a l'esclave)

- Mot d'état et fréquence de sortie actuelle
(de l'esclave au maitre)

Un bloc de texte est utilisé pour lire ou écrire PKE | IND |Ch 1|Ch 2 Ch n|PCD1 |PCD2

des textes via le bloc de données. Bloc de fexte |Bloc de process

B . 195NA046.10
Ordres et reponses de parametres (AK)
PKEZ| IND |PWEpqut|PWEpqs
AK PNU

15 14 13 12(11{10 9B 76 5432 10
2
§ T

(3 -—
= © O o]
e 2 5 &
gt £ EP
52 = 28

Les bits 12 a 15 transferent les ordres de parameétres du maitre a I'esclave et renvoient
la réponse traitée par l'esclave au maitre.
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0 0 1 Lire valeur du paramétre

Ecrire valeur du paramétre en RAM (mot double)

1 1 1 0 Ecrire valeur du paramétre en RAM et EEPROM (mot double)

0 0 0 1 Valeur du parameétre transmise (mot)

0 1 1 1 Ordre impossible a exécuter

S'il est impossible d’exécuter I'ordre, I'esclave envoie cette réponse : 0111 Exécution commande
impossible et publie le message d’erreur suivant dans la valeur de paramétre (PWE) :

0 Le numéro de parametre utilisé n’existe pas

2 La valeur des données dépasse les limites du parameétre

4 Le parameétre n’est pas de type tableau

17 La modification des données dans le paramétre défini n’est pas possible dans I'état
actuel du variateur de fréquence. Certains paramétres ne peuvent étre modifiés
qu’avec le moteur a l'arrét

131 La modification des données est impossible car les réglages d’usine ont été
sélectionnés

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Numéro de parametre (PNU)
Les bits 0 a 10 transféerent les numéros de paramétre. La fonction du paramétre concerné ressort

de la description des paramétres dans le paragraphe Programmation. (%.
Indice
L'indice est utilisé avec le numéro de parameétre pour

I'acces lecture/écriture aux paramétres dotés d’un PKE INDZAPWE highPWE 0w
indice, p. ex. le paramétre 13-30 Code. L'indice

dispose de 2 octets : un octet bas et un octet haut.

Seul I'octet bas est utilisé en tant qu’indice.

| 130BA091.10
Exemple - Indice :
15FA H|0001 H I
Le premier code d’erreur (indice [1]) au par. !
15-30 Code doit étre lu. PKE IND PWE

PKE = 15 FA Hex (lire par. 15-30 Code.)
IND = 0001 Hex - Indice n° 1.

Le variateur de fréquence répond au bloc de
valeurs des paramétres (PWE) avec un code
d’erreur d’une valeur comprise entre 1 et 99.
Voir Résumé des avertissements et alarmes
pour identifier le code d’erreur.

Valeur du parameétre (PWE)

Le bloc de valeurs des paramétres se compose
de 2 mots (4 octets) et la valeur dépend de PKE IND PWEhigh PWE oW
I'ordre donné (AK). Si le maitre fait une demande

concernant une valeur de parametre, le bloc

PWE ne contient aucune valeur.

Si le maitre souhaite modifier une valeur de paramétre (écriture), la nouvella valeur

est écrite dans le bloc PWE et envoyée a l'esclave.

Si I'esclave répond a une demande de parameétre (ordre de lecture), la valeur actuelle du

parametre du bloc PWE est transmise et renvoyée au maitre.

Si un parameétre ne contient pas de valeur numérique mais plusieurs choix de données, p. ex. paramétre
001 Langue ou [0] correspond a Anglais et [4] a Danois, le choix de données est effectué en écrivant

la valeur dans le bloc PWE. Voir Exemple - Choix d’une valeur de donnée.

La communication série ne permet de lire que les paramétres de type de données 9 (séquence de texte).
Les par. 15-40 & 15-33 Identification variateur sont des types de données 9. A titre d’exemple, le
parametre 15-40 Type. FC permet de lire I'unité et la plage de tension secteur.

Lorsqu’une séquence de texte est transmise (lue), la longueur du télégramme est variable

et les textes présentent des longueurs variables. La longueur du télégramme est indiquée

dans le 2e octet du télégramme appelé LGE.

Afin de pouvoir lire un texte via le bloc PWE, régler I'ordre de parametre (AK) sur ‘F’ Hex.

Le caractére d’indice indique s'il s’agit d’un ordre T

de lecture ou d'écriture. Dans le cas d’un ordre de 04 | 00 H

lecture, I'indice doit avoir le format suivant : Highbyte Lowbyte
IND

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss 247



Manuel de Configuration du FC 300 M

— Programmation —

Certains variateurs de fréquence comportent des I

parameétres permettant d’écrire un texte. Pour 05 | 00 H
/&  écrire un texte via le bloc PWE, régler l'ordre de Highbyte Lowbyte
(7%7 parameétre (AK) sur 'F’ Hex. Dans le cas d'un ordre IND

d’écriture, l'indice doit avoir le format suivant :

Types de données pris en charge par le _Typesdedonnées  Descripon

variateur de fréquence : Nombre entier 16 bits
Nombre entier 32 bits
Sans signe signifie que le télégramme ne Sans signe 8 bits

3
4
5
comporte pas de signe. 6 Sans signe 16 bits
7
9

Sans signe 32 bits
Séquence de texte

10 Chaine d’octets
13 Différence de temps
33 Réservé
35 Séquence des bits
, 130BA092.10
E)femple - Ecrire une valeur de para,metre : E19E H|0000 Hl0000 Hl03ZES H
Régler le par. 4-14 Vit.mot.lim.supér. sur 100 SWE SWE
Hz. Aprés une panne de secteur, rappeler la PKE IND high low
valeur pour |'écrire en EEPROM.
PKE = E19E Hex - Ecriture pour par.
4-14 Vit.mot.lim.supér.
IND = 0000 Hex
PWEnauT = 0000 Hex
PWEgas = 03E8 Hex - Valeur de données 1000,
correspondant a 100 Hz, voir conversion.
130BA093.10
La réeponse de l'esclave au maitre sera : 119€ Hloooo Hloooo HlozE8 H

PKE  IND  PWEpigh PWE|o,

Exemple - Lire une valeur de paramétre :
Exige une valeur au par. 3-41 Temps d’accél. rampe 1.
Le maitre envoie la demande suivante :

130BA094.10

1155 H|0000 H|000O0 H|0000 H

PKE = 1155 Hex - Lecture par. 3-41

Temps d‘accél. rampe 1
IND = 0000 Hex PKE IND PWEhigh PWEIOW

PWEHAuUT = 0000 Hex
PWEgas = 0000 Hex

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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130BA095.10

1155 H|0000 H|0000 H|OQ0OA H

Si la valeur au par. 3-41 Temps d’accél. rampe 1 est
égale a 10 s, la réponse de l'esclave au maitre est :

PKE IND  PWEhigh PWE,,
Conversion : Tableau de conversion
Le chapitre Réglages d’usine montre les
caractéristiques de chaque parameétre. Une valeur 74 0.1
de paramétre n’est transmise que sous la forme 2 100
d’un nombre entier. Il faut donc un facteur de 1 10
conversion pour transférer les décimales. 01 011
Exemple : -2 0.01
Le par. 4-12 Vit.mot.lim.infér. a un facteur de -3 0.001
conversion de 0,1. Si I'on souhaite régler la -4 0.0001
fréquence minimale sur 10 Hz, transmettre la valeur -5 0.00001

100. Un facteur de conversion de 0,1 signifie que la
valeur transmise est multipliée par 0,1. La valeur
100 est donc interprétée comme 10,0.

195NAQ66.10

O Mots de processus
Le bloc de mots de process est divisé en deux PCD1 PCD2
blocs, chacun de 16 bits, qui apparaissent
toujours dans l'ordre indiqué.

PCD 1 PCD 2
Télégramme de contrble (maitre=>es- Mot de contréle Référence-valeur
clave)
Télégramme de contrdle (esclave Mot état Fréquence de sortie actuelle
=>maitre)

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O Mot de controle selon le profil FC (CTW)
Afin de pouvoir sélectionner le protocole FC dans
le mot de contréle, régler le par. 8-10 Profil mot
contrdle sur Profil FC [0]. Le mot de contréle
envoie les ordres d’un maitre (PLC ou PC) a un
esclave (variateur de fréquence).

Signification des bits de contrdle

Lecture/écriture PCD

Valeur de référence

04 Arrét rapide

Arrét rampe

Pas de fonction

10 Données non valides

02 Freinage par injection de CC

Relais 02 ouvert (FC 302 uniquement)

Configuration des parameétres

Sélection externe Isb

Rampe

Rampe

Démarrage

Jogging

Données valides

Relais 02 actif (FC 302 uniquement)

Sélection msb

Bits 00/01

Utiliser les bits 00 et 01 pour choisir entre les quatre

valeurs de référence préprogrammeées au par. 3-10
Réf.prédéfinie selon le tableau suivant :

N.B. !

Faire une sélection au par. 8-56 Sélect.

réf. par défaut afin d’'établir la liaison

entre les bits 00/01 et la fonction
correspondante des entrées digitales.

Bit 02, Freinage par injection de courant continu :

1 3-10 [0] 0 0

3 3-10 [2] 1 0

Bit 02 = ‘0’ : freinage CC et arrét. Définir le courant et la durée de freinage aux par. 2-01
Courant frein CC et 2-02 Temps frein CC. Bit 02 = "1’ méne a la rampe.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Bit 03, Roue libre :
Bit 03 = ‘0’ : le variateur de fréquence "lache" immédiatement le moteur (les transistors de
sortie s’éteignent) et il s'arréte en roue libre. Bit 03 = ‘1’ : le variateur de fréquence lance (%.

le moteur si les autres conditions de démarrage sont remplies.

N.B. !
Faire une sélection au par. 8-50 Sélect.roue libre afin d'établir la liaison entre le bit
03 et la fonction correspondante d’une entrée digitale.

Bit 04, Arrét rapide :
Bit 04 = ‘0’ : entraine la vitesse du moteur suivant la rampe de décélération jusqu’a
I'arrét (réglé au par. 3-81 Temps rampe arrét rapide).

Bit 05, Fréquence gel sortie :
Bit 05 = 0’ : la fréquence de sortie actuelle (en Hz) est gelée. Modifier la fréquence de sortie gelée
uniquement a l'aide des entrées digitales (par. 5-10 a 5-15) programmeées sur Accélération et Décélération.

N.B. !
Si la fonction Gel sortie est active, le variateur de fréquence ne peut s’arréter
gu’en procédant comme suit :

e Bit 03, Arrét en roue libre
e Bit 02, Freinage par injection de CC
o Entrée digitale (par. 5-10 a 5-15) programmée sur Freinage CC, Arrét roue libre ou Reset et arrét roue libre.

Bit 06, Arrét/marche rampe :

Bit 06 = ‘0’ : entraine l'arrét, la vitesse du moteur suivant la rampe de décélération jusqu’a l'arrét
via le paramétre de descente de la rampe choisi. Bit 06 = '1’ : permet au variateur de vitesse
de lancer le moteur si les autres conditions de démarrage sont remplies.

N.B. !
Faire une sélection au par. 8-53 Sélect.dém. afin d’établir la liaison entre le bit 06
Arrét/marche rampe et la fonction correspondante d’une entrée digitale.

Bit 07, Réinitialisation : Bit 07 = ‘0’ : pas de réinitialisation. Bit 07 = ‘1’ : réinitialise un arrét. Le reset
est activé au début du signal, c’est-a-dire au changement de "0" logique pour "1" logique.

Bit 08, Jogging :
Bit 08 = 1’ : la fréquence de sortie est déterminée par le par. 3-19 Fréqg.Jog.

Bit 09, Choix de rampe 1/2 :
Bit 09 = ‘0’ : la rampe 1 est active (par. 3-40 a 3-47). Bit 09 = "1’ : la rampe 2 (par. 3-50 a 3-57) est active.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Bit 10, Données non valides/valides :
Indique au variateur de fréguence dans quelle mesure le mot de controle doit étre utilisé ou ignoré. Bit 10 =
(%7. ‘0’ : le mot de contrdle est ignoré. Bit 10 = ‘1’ : le mot de contrdle est utilisé. Cette fonction est pertinente car

le télégramme contient toujours le mot de controle, indépendamment du type de télégramme. L'on peut ainsi
désactiver le mot de contrdle si I'on ne souhaite pas I'utiliser pour mettre des paramétres a jour ou les lire.

Bit 11, Relais 01 :
Bit 11 = ‘0’ : le relais n’est pas activé. Bit 11 = ‘1’ : le relais 01 est activé a condition
d’avoir sélectionné Mot contréle bit 11 au par. 5-40.

Bit 12, Relais 02 (FC 302 uniguement) :
Bit 12 = ‘0’ : le relais 02 n’est pas activé. Bit 12 = '1’ : le relais 02 est activé a condition
d’avoir sélectionné Mot contréle bit 12 au par. 5-40.

Bit 13/14, Choix de process :

Utiliser les bits 13 et 14 pour choisir entre les _

quatre process selon le tableau ci-aprés. Cette
fonction n’est possible que lorsque Multi process
est sélectionné au par. 0-10 Process actuel.

A WIN =
= = O O
= O = O

N.B. !

Faire une sélection au par. 8-55

Sélect.proc. afin d’établir la liaison

entre les bits 13/14 et la fonction
correspondante des entrées digitales.

Bit 15, Inverse :

Bit 15 = ‘0’ : pas d’inversion. Bit 15 = '1’ : inversion. Dans le réglage par défaut, I'inversion est
réglée sur Entrée dig. au par. 8-54 Sélect.Invers. Le bit 15 n’implique une inversion qu‘a condition
d’avoir sélectionné Communication série, Digital et bus ou Digital ou bus.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O Mot d’état selon le profil FC (STW)
Le mot d’état informe le maitre (p. ex.
un PC) du mode d’exploitation de l'esclave

(variateur de fréquence).
Lecture/écriture PCD

Signification des bits d’état

00 Commande non préte Commande préte

02 Roue libre Actif

04 Pas d’erreur Erreur (pas d’alarme)

06 Pas d’erreur Alarme verr.

08 Vitesse # référence Vitesse = référence

10 Hors limite fréquence Limite de fréquence OK

12 Variateur OK Arrété, dém. auto

14 Couple OK Couple dépassé

Bit 00, Commande non préte/préte :
Bit 00 = '0’ : le variateur de fréquence disjoncte. Bit 00 = ‘1’ : le variateur de fréquence est prét a fonctionner
mais |I'étage de puissance n’est pas forcément alimenté (en cas d’alimentation 24 V externe de la commande).

Bit 01, Variateur prét :
Bit 01 = '1’ : le variateur de fréquence est prét a fonctionner mais un ordre de roue libre
est actif via les entrées digitales ou la communication série.

Bit 02, Arrét roue libre :
Bit 02 = ‘0’ : le variateur de fréquence lache le moteur. Bit 02 = '1’ : le variateur de
fréquence démarre le moteur a l'aide d’un ordre de démarrage.

Bit 03, Pas d’erreur/alarme :
Bit 03 = '0’ : le variateur de frégquence n’est pas en état de panne. Bit 03
de fréquence disjoncte. Pour rétablir le fonctionnement, entrer [Reset].

1" . le variateur

Bit 03, Pas d’erreur/erreur (pas d’‘alarme) :
Bit 04 = '0’ : le variateur de fréquence n’est pas en état de panne. Bit 04
de fréquence indique une erreur mais ne disjoncte pas.

1’ ¢ le variateur

Bit 05, Inutilisé :
Le bit 05 du mot d’état n’est pas utilisé.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Bit 06, Pas d’erreur/alarme verr.
Bit 06 = ‘0’ : le variateur de fréquence n’est pas en état de panne. Bit 06 = ‘1’ : le
variateur de fréquence a disjoncté et est verrouillé.

Bit 07, Sans avertissement/avertissement :
Bit 07 = ‘0’ : absence d’avertissements. Bit 07 =1

’

: apparition d’'un avertissement.

Bit 08, Vitesse # référence/Vitesse = référence :

Bit 08 = ‘0’ : le moteur tourne mais la vitesse actuelle est différente de la référence de vitesse réglée.
Ceci peut par exemple étre le cas au moment des accélérations et décélérations de rampe en cas
d’arrét/marche. Bit 08 = ‘1’ : la vitesse du moteur est égale a la référence de vitesse réglée.

Bit 09, Exploitation locale/contréle du bus :

Bit 09 = ‘0’ : [STOP/RESET] est activé sur I'unité de commande ou Commande locale est
sélectionné au par. 3-13 Type référence. Il n'est pas possible de commander le variateur de
fréquence via la communication série. Bit 09 = ‘1’ : il est possible de commander le variateur
de fréquence via le réseau de terrain/la communication série.

Bit 10, Hors limite fréquence :
Bit 10 = 0’ : la fréquence de sortie a atteint la valeur du par. 4-11 Vit.mot.lim.infér. ou du par. 4-13
Vit.mot.lim.supér. Bit 10 = '1’ : la fréquence de sortie est comprise dans les limites mentionnées.

Bit 11, Pas d’exploitation/exploitation :
Bit 11 = ‘0’ : le moteur n’est pas en marche. Bit 11 = "1’ : le variateur de fréquence a regu un
signal de démarrage ou la fréquence de sortie est supérieure a 0 Hz.

Bit 12, Variateur OK/Arrété, dém. auto :

Bit 12 = ‘0’ : lI'onduleur n’est pas soumis a une surtempérature temporaire. Bit 12 = "1’ :
I'onduleur est arrété a cause d’une surtempérature mais I'unité n‘a pas disjoncté et poursuit
son fonctionnement dés que la surtempérature disparait.

Bit 13, Tension OK/Tension dépassée :
Bit 13 = ‘0’ : absence d’avertissement de tension. Bit 13 = '1’ : la tension CC du circuit
intermédiaire du variateur de fréquence est trop faible ou trop élevée.

Bit 14, Couple OK/Couple dépassé :
Bit 14 = ‘0’ : le courant du moteur est inférieur a la limite de couple sélectionnée au par. 4-18 I
limite. Bit 14 = "1’ : la limite de couple du par. 4-18 I limite a été dépassée.

Bit 15, Temporisation OK/Temporisation dépassée :
Bit 15 = '0’ : les temporisations de protection thermique du moteur et de protection thermique du VLT
n‘ont pas dépassé 100 %. Bit 15 = ‘1’ : I'une des temporisations a dépassé 100 %.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O Mot de contrdle selon le profil
PROFIdrive (CTW)
Le mot de contréle est utilisé pour envoyer
des commandes a un esclave a partir d'un
maitre (p. ex. un PC).

Lecture/écriture PCD

Signification des bits de contrdle

00 OFF 1 ON 1

02 OFF 3 ON 3

04 Arrét rapide Rampe

06 Arrét rampe Démarrage

08 Jogging 1 OFF Jogging 1 ON

10 Données non valides Données valides

12 Pas de fonction Rattrapage

14 Sélect.proc.2 (Isb) Sélect.proc.2 (Isb)

Bit 00, OFF 1/ON 1:

L'arrét normal de rampe utilise les temps de la rampe effective sélectionnée. Bit 00 = ‘0’ : arréte et active le
relais de sortie 1 ou 2 si la fréquence de sortie est de 0 Hz et si Relais 123 est sélectionné au par. 5-40. Bit
00 = ‘1’ : le variateur de fréquence démarre si les autres conditions de démarrage sont remplies.

Bit 01, OFF 2/ON 2

Bit 01 = ‘0’ : arrét roue libre et activation du relais de sortie 1 ou 2 si la fréquence de sortie est
de 0 Hz et si Relais 123 est sélectionné au par. 5-40. Bit 01 = 1’ : le variateur de fréguence
démarre si les autres conditions de démarrage sont remplies.

Bit 02, OFF 3/ON 3

Un arrét rapide utilise le temps de rampe du par. 2-12. Bit 02 = 0’ : arrét rapide et activation du relais de
sortie 1 ou 2 si la fréquence de sortie est de 0 Hz et si Relais 123 est sélectionné au par. 5-40. Bit 02 =
1’ : le variateur de fréquence démarre si les autres conditions de démarrage sont remplies.

’

Bit 03, Roue libre/Pas de roue libre
Bit 03 = ‘0’ : entraine un arrét. Bit 03 = ’1’ : le variateur de fréquence démarre si
les autres conditions de démarrage sont remplies.

N.B. !
La sélection au parameétre 8-50 Sélect. roue libre détermine comment le bit 03 est
relié a la fonction correspondante des entrées numériques.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Bit 04, Arrét rapide/Rampe
L'arrét rapide utilise le temps de rampe du par. 3-81. Bit 04 = ‘0’ : un arrét rapide se produit. Bit 04 =
(%. "1’ : le variateur de fréquence démarre si les autres conditions de démarrage sont remplies.

’

N.B. !
La sélection au par. 5-51 Sélect. arrét rapide détermine comment le bit 04 est relié
a la fonction correspondante des entrées numériques.

Bit 05, Maintien fréquence sortie/Utiliser rampe

Bit 05 = ‘0’ : maintient la fréquence de sortie actuelle méme si la référence est modifiée.
Bit 05 = ‘1’ : le variateur de fréquence assure a nouveau sa fonction de réglage. Le
service s’effectue selon la valeur de référence respective.

Bit 06, Arrét/marche rampe

L'arrét normal de rampe utilise les temps sélectionnés de la rampe effective. En outre, activation
du relais de sortie 01 ou 04 si la fréquence de sortie est de 0 Hz et si Relais 123 est sélectionné
au par. 5-40. Bit 06 = ‘0’ : entraine un arrét. Bit 06 = ‘1’ : le variateur de fréquence
démarre si les autres conditions de démarrage sont remplies.

N.B. !
La sélection au par. 8-53 détermine comment le bit 06 est relié a la fonction
correspondante des entrées numériques.

Bit 07, Pas de fonction/Réinitialisation

Réinitialisation aprés déconnexion. Accuse réception de I’événement dans le tampon des
pannes. Bit 07 = ‘0’ : absence de réinitialisation. Une réinitialisation a lieu aprés la
déconnexion, en présence d'un glissement du bit 07 vers "1",.

Bit 08, Jogging 1 OFF/ON
Activation de la vitesse préprogrammeée au par. 8-90 Vitesse Bus Jog 1. JOGGING 1
n‘est possible que si bit 04 = ‘0’ et bit 00 - 03 = "1".

Bit 09, Jogging 2 OFF/ON

Activation de la vitesse préprogrammeée au par. 8-91 Vitesse Bus Jog 2. JOGGING 2 n’est possible que
si bit 04 = ‘0’ et bit 00 - 03 = "1". Si JOGGING 1 et JOGGING 2 sont activés (bits 08 et 09 = '1"),
JOGGING 3 est sélectionné. Par conséquent, la vitesse (définie au par. 8-92) est utilisée.

Bit 10, Données non valides/valides
Communique au variateur de fréquence si le canal des données de process (PCD) doit réagir
aux modifications du maitre (bit 10 = ‘1) ou non.

Bit 11, Pas de fonction/Ralentissement
Réduit la valeur de référence de la vitesse de la quantité donnée au par. 3-12 Rattrap/Ralentiss. Bit 11
= ‘0’ : la valeur de référence n’est pas modifiée. Bit 11 = "1’ : la référence est diminuée.

Bit 12, Pas de fonction /rattrapage

Augmente la valeur de référence de la vitesse de la quantité donnée au par. 3-12 Rattrap/Ralentiss.
Bit 12 = ‘0’ : la valeur de référence n’est pas modifiée. Bit 12 = "1’ : la référence est augmentée.
Si les fonctions Ralentissement et Accélération sont activées (bits 11 et 12 = '1”), le ralentissement
a la priorité. Ainsi, la valeur de référence de la vitesse est diminuée.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Bits 13/14, Sélection de process _ Process  Bt13  Bit14

Choisir entre les quatre configurations de parameétres
via les bits 13 et 14 selon le tableau suivant:

La fonction n’est possible que si I'on choisit Multi
process au par. 0-10. La sélection au par. 8-55
Sélect. process détermine comment les bits 13

et 14 sont reliés a la fonction correspondante des
entrées numériques. Lorsque le moteur fonctionne,
le process ne peut étre modifié que s'il est relié.

A WN —
= O = O
= = O O

Bit 15, Pas de fonction/Inverse

Inversion du sens de rotation du moteur. Bit 15 = ‘0’ : pas d’inversion. Bit 15 = "1’ : inversion.
L'inversion de la valeur par défaut au par. 8-54 Sélect.invers. est "numérique ou bus". Le bit
15 ne provoque une inversion que si I'on a sélectionné Bus, numérique ou bus ou numérique et
bus (toutefois numérique et bus seulement en liaison avec la borne).

’

N.B. !
Sauf indication contraire, la liaison entre les bits du mot de contréle et la fonction correspondante
des entrées numériques est établie comme étant un "OU" logique.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss 257



Manuel de Configuration du FC 300 M

— Programmation —

O Mot d’état selon le profil PROFIdrive (STW)
Le mot d’état sert a communiquer I'état d’un

5%- esclave & un maitre (par exemple un PC).

Lecture/écriture PCD

Signification des bits d’état

00 Commande non préte Commande préte

02 Roue libre Actif

04 OFF 2 ON 2

06 Démarrage possible Démarrage impossible

08 Vitesse # référence Vitesse = référence

10 Hors limite fréquence Limite de fréquence

12 Variateur OK Arrété, dém. auto

14 Couple OK Couple dépassé

Bit 00, Commande non préte/préte

Bit 00 = ‘0’ : les bits 00, 01 ou 02 du mot de contréle sont "0" (OFF 1, OFF 2 ou OFF 3) ou le variateur de
fréquence s’éteint (disjoncte). Bit 00 = ‘1’ : la commande du variateur de fréquence est préte mais n’est
pas nécessairement alimentée (en cas d’alimentation 24 V externe du systeme de commande).

Bit 01, VLT non prét/prét
Méme signification que le bit 00 ; toutefois, I'on dispose ici d’'une alimentation. Le variateur de
fréquence est prét lorsqu'il regoit les signaux de démarrage requis.

Bit 02, Roue libre /Actif

Bit 02 = ‘0’ : les bits 00, 01 ou 02 du mot de contrdle sont sur "0" (OFF 1, OFF 2 ou OFF 3 ou
roue libre) ou le variateur de fréquence s’éteint (disjoncte). Bit 02 = "1’ : les bits 00, 01 ou 02 du
mot de contrdle sont sur "0" - le variateur de fréquence ne disjoncte pas.

Bit 03, Pas d’erreur/alarme
Bit 03 = 0’ : aucune erreur dans le variateur de fréquence. Bit 03 = ‘1’ : Le variateur de fréguence
disjoncte et exige une intervention. Appuyer sur [Reset] pour redémarrer.

’

Bit 04, ON 2/OFF 2
Bit 04 = '0’ : le bit 01 du mot de contrdle est sur "0". Bit 04 = ‘1’ : le bit 01 du mot de contr6le est sur "1".

Bit 05, ON 3/OFF 3
Bit 05 = '0’ : le bit 02 du mot de contrdle est sur "0". Bit 05 = ‘1’ : le bit 02 du mot de contrdle est sur "1".

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Bit 06, Démarrage possible/impossible

Le bit 06 est toujours égal a "0" si FC Drive a été sélectionné au par. 8-10. Si PROFIdrive a été sélectionné
au par. 8-10, le bit 06 sera sur "1" aprés un acquittement de déconnexion, I'activation de OFF2 ou OFF3 et o
I’enclenchement de la tension secteur. Démarrage impossible. Le variateur de fréquence est remis a zéro, le (7%
bit 00 du mot de contréle est alors positionné sur "0" et les bits 01, 02 et 10 sont positionnés sur "1".

Bit 07, Sans avertissement/avertissement
Bit 07 = 0’ : aucune situation inhabituelle. Bit 07 = "1’ : état exceptionnel du variateur de fréquence. Pour
plus d’'informations au sujet des avertissements, voir Instructions d’utilisation du FC 300 Profibus .

Bit 08, Vitesse # référence/Vitesse = référence:

Bit 08 = ‘0’ : la vitesse du moteur dévie de la référence de vitesse définie. Cela peut étre par exemple
le cas si la vitesse a été modifiée au démarrage/a I'arrét par la rampe d’accélération/de décélération.
Bit 08 = '1’ : la vitesse du moteur correspond a la référence de vitesse définie.

Bit 09, Exploitation locale/controle du bus
Bit 09 = ‘0’ : indique que le variateur de fréquence est arrété via [Stop] ou que Local est sélectionné au
par. 0-02. Bit 09 = '1’ : le variateur de fréquence est commandé par l'interface sérielle.

Bit 10, Hors limite fréquence/Limite de fréquence OK

Bit 10 = ‘0’ : la fréquence de sortie se trouve en dehors des limites définies aux par.
4-11 et 4-13 (Avertissements : Vit.mot.lim.infér. ou Vit.mot.lim.supér). Bit 10 = ‘1’ : la
fréquence de sortie se trouve dans les limités mentionnées.

Bit 11, Pas d’exploitation/exploitation
Bit 11 = ‘0’ : le moteur n’est pas en marche. Bit 11 = '1’, un signal de démarrage est
actif ou la fréquence de sortie est supérieure a 0 Hz.

Bit 12, Variateur OK/Arrété, dém. auto

Bit 12 = '0’, I'onduleur n’est soumis a aucune surcharge temporaire. Bit 12 = "1’ : | ‘onduleur
s’arréte en raison d’une surcharge. Toutefois, le variateur de fréquence ne s’est pas déconnecté
(avec mise en défaut) et redémarre deés la disparition de la surcharge.

Bit 13, Tension OK/Tension dépassée
Bit 13 = '0’ : les limites de tension du variateur de fréquence ne sont pas dépassées. Bit 13 = "1’ :
la tension continue du circuit intermédiaire du variateur est trop faible ou trop élevée.

Bit 14, Couple OK/Couple dépassé
Bit 14 = '0’ : le courant du moteur n’atteint pas la limite du couple sélectionnée au par. 4-18. Bit
14 = "1’ : la limite du couple sélectionnée au par. 4-18 est dépassée.

Bit 15, Temporisation OK/Temporisation dépassée
Bit 15 = ‘0’ : les temporisations de la protection thermique du moteur et de la protection thermique du
variateur de fréquence n’ont pas dépassé 100%. Bit 15 = 1’ : 'une des temporisations a dépassé 100%.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O Référence de la communication série

La référence de la communication série est ?grt'hf;}// Rat. commu™ Maotre —» Esclave
L)1l transmise au variateur de fréquence sous forme
d’'un mot de 16 bits. La valeur est transmise en tant
que nombre entier 0 a 0 - £32767 (+200%). 5 14 1312 11 10 98 76 5 4 3 2 1 0Bt n°
16384 (4000 Hex) correspond a 100%.

La référence de la communication sérielle a le format suivant : 0-16384 (4000 Hex) = 0-100
% (par. 3-02 Réf. min. au par. 3-03 Réf. max. ).

Il est possible de modifier le sens de rotation via le bus série. Pour ce faire, la valeur de
référence binaire est convertie en complément de 2'. Voir exemple.

Exemple - Mot de contrble et référence de la communication série.:

Le variateur de fréquence regoit un ordre de ’047F H ‘2000 H‘

démarrage et I'on souhaite régler la référence sur 25;1%76 Référence

50 % (2000 Hex) de la plage de référence.

Mot de controle = 047F Hex => commande

de démarrage.

Référence = 2000 Hex => 50% référence.

Le variateur de fréquence recoit un ordre de 2000 Hex 0010 0000 0000 0000 0000
démarrage et I'on souhaite régler la référence sur Complément de 1101 1111 1111 1111 1111
-50 % (-2000 Hex) de la plage de référence. 1’

La valeur de référence est d'abord convertie en + 1
complément de 1, ensuite 1 binaire est ajouté Complément de 1110 0000 0000 0000 0000
afin d’obtenir le complément de 2’: 2'

Mot de contréle = 047F Hex => commande ’047F H ‘EOOO H‘

de démarrage. ';:A(?rtfrdéele Référence

Référence = EO00 Hex => -50% référence.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O Fréquence de sortie actuelle
. . Mot Fréquence o
La valeur de la fréquence de sortie actuelle du d’sia de sortie Esclave» Maflire
variateur de fréquence est transmise sous forme
d’'un mot de 16 bits. La valeur est transmise en tant
que nombre entier 0 a £32767 (:IZZOO 0/0). 15 14 13 12 11 10 98 76 54 3 2 1 0Bit n°
16384 (4000 Hex) correspond a 100 %.

La fréguence de sortie a le format suivant :
0-16384 (4000 Hex) = 0-100 % (par. 4-12
Vit.mot.lim.infér.-par. 4-14 Vit.mot.lim.supér.).

Exemple - Mot d’'état et fréquence de sortie actuelle :

Le variateur de fréquence informe le maitre que OF03 H|2000 H
la fréquence de sortie actuelle a dépassé la plage -

de fréquence de sortie de 50 %. Z%ffa’r Z;eqsl"oi,ﬂze
Par. 4-12 Vit.mot.lim.infér. = 0 Hz

Par. 4-14 Vit.mot.lim.supér. = 50 Hz

Mot d’état = OF03 Hex.
Fréquence de sortie = 2000 Hex => 50 % de la
plage de fréquence correspondant a 25 Hz.

0 Exemple 1 : Pour la commande du variateur
et la lecture des parameétres
Ce télégramme lit le par. 16-14 Courant moteur.

Télégramme destiné au variateur de fréquence :

stx |Ige |adr | pke | ind | pwe, haut | pwe, bas | pcd 1 | pcd 2 | bcc
02 |[OE |01 |6 4E |00 00 |00 OO0 |00 OO0 |00 OO0 |00 OO0 |45

Tous les chiffres sont au format hexadécimal.

La réponse du variateur de fréquence correspond a l'ordre ci-dessus, cependant pwe haut et pwe
bas contiennent la valeur effective du par. 16-14 multipliée par 100. Si le courant de sortie effectif
est de 5,24 A, la valeur provenant du variateur de fréquence est de 524.

Réponse du variateur de fréquence :

stx |Ige |adr |pke | ind | pwe, haut | pwe, bas | pcd 1 | pcd 2 | bee
02 |[OE |01 |6 4E |00 00 (00 00 |02 OC |06 07 [00 00 |4A

Tous les chiffres sont au format hexadécimal.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Pcd 1 et pcd 2 de I'exemple 2 peuvent étre utilisés et ajoutés a I'exemple. 1l est donc possible
de commander le variateur et de lire le courant en méme temps.

L, 1
(7% 0 Exemple 2 : Uniquement pour la

commande du variateur
Ce télégramme fixe le mot de contréle a 047C Hex (ordre de démarrage) avec une
référence vitesse de 2000 Hex (50 %).

N.B. !
Le par. 8-10 est réglé sur Profil FC.

Télégramme destiné au variateur de fréquence : stx | Ige | adr | pcd 1 | pcd 2 | bcc
Tous les chiffres sont au format hexadécimal. 02 | 06 | 04 | 04 7C | 20 00 | 58

Le variateur de fréquence donne des informations sur son état des réception de l'ordre. En
envoyant a nouveau l'ordre, le pcdl change pour le nouvel état.

Réponse du variateur de fréquence : stx | Ige | adr | pcd 1 | pcd 2 | bcc
02 |06 |04 |06 07 |00 00 |01

Tous les chiffres sont au format hexadécimal.

0 Eléments de description des paramétres
de lecture
Lire les caractéristiques d'un parameétre (p. ex. _
Nom, Valeur par défaut, Conversion, etc.) avec les Caractéristiques de base

1
Eléments de description des paramétres de lecture. 2 Nombre d’éléments (types de tableau)
4 Unité de mesure
Le tableau indique les éléments de description 6 Nom
7
8

des parameétres disponibles: Limite inférieure
Limite supérieure
20 Valeur par défaut

21 Caractéristiques supplémentaires

Dans I'exemple suivant, Eléments de description des paramétres de lecture est sélectionné au par.
0-01 Langue et I'élément demandé est l'indice 1 Caractéristiques de base.

Caractéristiques de base (indice 1):

L'ordre Caractéristiques de base est divisé en deux parties représentant le comportement de base et le type
de données. Les caractéristiques de base renvoient au maitre une valeur a 16 bits dans PWEgas.

Le comportement de base indique par exemple si du texte est disponible ou si le paramétre est un

tableau sous la forme d’une information a bit unique dans I'octet haut de PWEgas.

Le type de données indique si un paramétre est avec signe de 16 bits, sans de 32 bits dans I'octet bas de PWEgas.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Comportement de base de PWE haut:

15 Parameétre actif
13 La valeur de paramétre ne peut qu’étre
réinitialisée

11 Texte disponible

9 Lecture seule

0-7 Type de données

Paramétre actif n'est actif que lors de la communication par l'intermédiaire du Profibus.

Tableau signifie que le paramétre est un tableau.

Si le bit 13 est true, le paramétre ne peut qu’étre réinitialisé (écriture impossible).

Si le bit 12 est true, la valeur de paramétre est différente du réglage d’usine.

Le bit 11 indique que du texte est disponible.

Le bit 10 indique que du texte supplémentaire est disponible. Par exemple, le par. 0-01 Langue contient
du texte pour le champ d’indice 0, Anglais et pour le champ d’indice 1, Allemand.

Si le bit 9 est true, la valeur de parameétre est en lecture seule et ne peut pas étre modifiée.

Si le bit 8 est true, les limites supérieure et inférieure de la valeur de paramétre ne sont pas pertinentes.

3 Signé 16 bits

Type de données PWE gas

5 Sans signe 8 bits

7 Sans signe 32 bits

10 Chaine d’octets

Réservé

Exemple
Dans cet exemple, le maitre lit les caractéristiques de base du par. 0-01 Langue. Le télégramme
suivant doit étre envoyé au variateur de fréquence :

02 OE 01 40 01 00 01 00 00 00 00 XX XX XX XX XX

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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STX = 02 Octet de départ
LGE = OE Longueur du télégramme restant
L J, 1 | ADR =  Envoie le variateur de fréquence a I'adresse 1, format Danfoss
(7% PKE = 4001; 4 dans le champ PKE indique une Description des paramétres de lecture et 01 indique
le par. 0-01 Langue
IND = 0001; 1 indique que des Caractéristiques de base sont requises.

La réponse du variateur de fréquence est:

STX LGE ADR PKE IND PWERAUT PWEgas PCD1 PCD2 BCC
02 OE 01 30 01 00 01 00 00 04 05 XX XX XX XX XX
STX= 02 Octet de départ
IND = 0001; 1 indique que les Caractéristiques de base sont envoyées
PKE = 3001: 3 dans le champ PKE indique Elément de description des paramétres
transféré, 01 indique le par. 0-01.
PWEgas = 0405; 04 indique que Comportement de base comme bit 10 correspond a

Texte supplémentaire. 05 est le type de données qui correspond a Non
signé 8 bits.

Nombre d’éléments (indice 2):
Cette fonction indique le nombre d’éléments (tableau) d’'un parametre. La réponse
au maitre se trouve dans PWE gas.

Conversion et unité de mesure (indice 4): _
L'ordre de Conversion et d’unité de mesure indique 0 1
la conversion d'un paramétre et I'unité de mesure. 1 10
La réponse au maitre se trouve dans PWE gas . 2 100
L'indice de conversion se trouve dans l'octet haut 3 1000
de PWEgas et I'indice d’unité dans l'octet bas de -1 0.1
PWEgas. L'indice de conversion est signé 8 bits et -2 0.01
I'indice d’unité est non signé 8 bits, voir tableaux. -3 0.001
67 1/60
74 3600
75 3600000
100 1

L'indice d’unité définit I""Unité de mesure". L'indice de conversion définit la mise a I'échelle de
la valeur afin d’obtenir la représentation de base de I""Unité de mesure". La représentation
de base correspond a l'indice de conversion égal a "0".

Exemple:

Un parameétre a un "indice d’unité" de 9 et un "indice de conversion" de 2. La valeur brute (entier)
lue est 23. Cela signifie que I'on a un parameétre de I'unité "Puissance" et la valeur brute doit
étre multipliée par 10 puissance 2 et I'unité est W. 23 x 102 = 2300 W

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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0 Dimension moins 0

é .
8 nergie KWh

11 Vitesse 1/s 0
1/min (tr/min) 67

17 Température K 0
P oC 100

22 Courant A 0

27 Changement relatif % 0

Différence de temps sans ms 1*
indication de date

54

*

]
o]
aQ
0]
e
-

o
o
Q
o]
o
w

Nom (indice 6):
Le Nom renvoie une valeur de chaine au format ASCII, contenant le nom du paramétre.

Exemple :
Dans cet exemple, le maitre lit le nom du par. 0-01 Langue.

Le télégramme suivant doit étre envoyé au variateur de fréguence:

02 OE 01 40 01 00 06 00 00 00 00 XX XX XX XX XX

STX = 02 Octet de départ

LGE = OE Longueur du télégramme restant

ADR =  Envoie le variateur de fréquence a I'adresse 1, format Danfoss

PKE = 4001; 4 dans le champ PKE indique une Description des paramétres de lecture et 01 indique
le par. 0-01 Langue

IND = 0006; 6 indique que Noms est requis.

réglage par défaut  texte affiché. L'option | est celle utilisée lors des communications transitant par le port série

265

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

— Programmation —

Le variateur de fréquence répond comme suit:

STX LGE ADR PKE IND PVA PCD1 PCD2 BCC
02 12 01 30 01 00 06 4C41 4E47 5541 4745 XXXX XXXX XX

PKE = 3001; 3 est la réponse pour Nom et 01 indique le par. 0-01 Langue
IND = 00 06; 06 indique que Nom est envoyé.
PVA = 4C 41 4E 47 55 41 47 45

LANGUAGE

Le canal valeur du paramétre est maintenant configuré comme une séquence visible qui renvoie
un caractére ASCII pour chaque lettre du nom de paramétre.

Limite inférieure (indice 7):
La Limite inférieure renvoie la valeur minimale autorisée d’'un parameétre. Le type de données
de Limite inférieure est le méme que pour le paramétre lui-méme.

Limite supérieure (indice 8):
La Limite supérieure renvoie la valeur maximale autorisée d'un parameétre. Le type de données
de Limite supérieure est le méme que pour le parameétre lui-méme.

Valeur par défaut (indice 20):
La Valeur par défaut renvoie la valeur par défaut d’'un parameétre, qui est le réglage d’usine. Le type
de données de Valeur par défaut est le méme que pour le parameétre lui-méme.

Caractéristiques supplémentaires (indice 21):

L'ordre peut étre utilisé pour obtenir des 0 Valeur par défaut spéciale
informations supplémentaires sur un parameétre, 1 Limite supérieure spéciale
par exemple Pas d’accés bus, Dépendance 2 Limite inférieure spéciale
unité puissance, etc. Les caractéristiques 7 LCP acces LSB
supplémentaires renvoient une réponse dans 8 LCP acces MSB
PWEgas. Si un bit est un 1 logique, la condition est -
vraie conformément au tableau ci-apres: 2 asltigecesluy :
10 Std bus lecture uniquement
11 Profibus lecture uniquement
13 Modification en cours de
fonctionnement
15 Dépendance unité puissance

Si I'un des bits 0 Valeur par défaut spéciale, 1
Limite supérieure spéciale et 2 Limite inférieure
spéciale est vrai, le paramétre dispose de valeurs
dépendantes de I'unité de puissance.

Les bits 7 et 8 indiquent les attributs de
I'accés LCP, voir tableau.

Le bit 9 indique Pas d’accés bus.

Pas d’acces
Lecture seule
Lecture/écriture
Ecriture avec
verrouillage

= = O O
= O = O

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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Les bits 10 et 11 indiquent que ce paramétre ne peut étre lu que sur le bus.
Si le bit 13 est vrai, le paramétre ne peut pas étre modifié en cours de fonctionnement.
Si le bit 15 est vrai, le parameétre dépend de I'unité de puissance.

O Texte supplémentaire

Cette caractéristique permet de lire un _Valeur  Indice  Texte

. . . . 0 1 English
texte ,supplementalre si le bit 10, Texte 1 > Deutach
supplémentaire disponible, s’applique dans 2 3 Francais
les Caractéristiques de base. 3 4 Dansk

4 5 Espanol
5 6 Italiano

Afin de pouvoir lire du texte supplémentaire,
I'ordre de parameétre (PKE) doit étre réglé sur
F Hex, voir Octets de données.

Le champ d’indice est utilisé pour désigner
I’élément a lire. Les indices valables se situent
dans la plage de 1 a 254. L'indice doit étre
calculé selon I’équation suivante :

Indice = valeur du paramétre + 1 (voir

le tableau ci-dessous).

Exemple :
Dans cet exemple, le maitre lit un texte supplémentaire au par. 0-01 Langue. Le télégramme est configuré
pour lire la valeur de données [0] (English). 1l faut envoyer le télégramme suivant au variateur de fréquence :

STX LGE ADR PKE IND PWEpaur  PWEgas PCD1 PCD2 BCC
02 OE 01 FO 01 00 01 00 00 00 00 XX XX XX XX XX
STX = 02 Octet de départ

LGE = OE Longueur du télégramme restant

ADR = Envoie le variateur de fréquence VLT a l'adresse 1, format Danfoss

PKE = FO01; F dans le champ PKE indique Lire texte et 01 indique le par. 0-01 Langue.

IND = 0001; 1 indigue qu’un texte est requis pour la valeur de parameétre [0]

La réponse du variateur de fréquence est :

STX LGE ADR PKE IND PVA PCD1 PCD2 BCC
02 11 01 FO 01 00 01 454E 474C 4953 48 XX XX XX XX XX
PKE = FOO1; F est la réponse pour Transfert de texte et 01 indique le par. 0-01 Langue.
IND = 0001; 1 indique que l'indice [1] est envoyé
PVA = 45 4E 47 4C 49 53 48
ENGLISH

Le canal valeur du parameétre est maintenant configuré comme une séquence visible qui renvoie
un caractére ASCII pour chaque lettre dans le nom d’indice.

réglage par défaut = texte affiché. L'option  est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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réglage par défaut  texte affiché. L'option | = est celle utilisée lors des communications transitant par le port série
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O Avertissements/messages d’alarme
Un avertissement ou une alarme apparait a I’écran, ainsi qu’un texte décrivant le probléme. Un avertissement
apparait a I'écran jusqu’a ce que la panne ait été corrigée, alors qu’une alarme continue a clignoter sur
la LED jusqu’a ce que la touche [RESET] soit activée. Le tableau (page suivante) montre les différents
avertissements et alarmes, et si la panne bloque le FC 300. Aprés un Blocage sécurité/alarme, couper
I'alimentation secteur et corriger la panne. Rebrancher I'alimentation secteur. Le FC 300 est maintenant
réinitialisé. Alarme/blocage peut étre réinitialisé manuellement de trois maniéres :

1. via la touche de commande [RESET] sur le LCP,
2. via une entrée digitale,
3. via la communication série/le bus de terrain optionnel.

L'on peut aussi choisir un reset automatique au par. 14-20 Mode reset. Quand un X apparait aussi bien en
avertissement qu’en alarme, cela signifie soit qu‘un avertissement arrive avant une alarme, soit que I'on
peut décider si un avertissement ou une alarme apparait pour une panne donnée. Par exemple, ceci est
possible au par. 1-90 Protect. thermique mot. Aprées une alarme/blocage, le moteur se met en roue libre et
I'alarme et 'avertissement clignotent sur le FC 300. Si la panne est supprimée, seule |'alarme clignote.

N.B. !
Aprés un reset manuel via la touche [RESET] sur le LCP, il faut appuyer sur la
touche [AUTO ON] pour redémarrer le moteur !

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss 269



Manuel de Configuration du FC 300 M

— Diagnostic —

Liste des codes d’alarme/avertissement

1 10 V bas

3 Pas de moteur

5 Tension DC Bus élevée X

7 Surtension CC X X

9 Surcharge onduleur

x
x

11 Surchauffe therm. mot.

x
x
x

13 Surcourant

x

16 Court-circuit X

25 Court-circuit résistance de freinage

27 Panne hacheur de freinage

9 T° carte puis.

N
x
x
x

x

31 Phase V moteur absente

33 Erreur charge X

x

38 Erreur interne X

x

48 Alim. 1,8 V bas X

50 AMA échouée X

52 AMA I nominal bas X

54 AMA moteur trop petit X

56 AMA interrompue par |'utilisateur X

x
>

58 AMA défaut interne

X
X

61 Perte codeur

63 Frein mécanique bas X

65 Température excessive de la carte de commande

x
x
x

67 Les options de configuration ont changé X

80 Variateur initialisé a val. défaut X

Avertissement

Blocage sécurité jaune et rouge
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Description du mot d’alarme, du mot d’avertissement et du mot d’état élargi

B H D Mot d’alarme Mot d’avertissement Mot d’état élargi

I

00000002 T° carte puis. T° carte puis. AMA active

Ctrl T° carte Ctrl T° carte Ralentis.

w

00000008

(o]

00000020 Surcourant Surcourant Sign.retour ht

ul
w
N

7 00000080 128 Surt.therm.mot. Surt.therm.mot. Courant sortie haut

9 00000200 512 Surch.onduleur Surch.onduleur Fréq. sortie haute

11 00000800 2048 Surtension CC Surtension CC Test frein OK

13 00002000 8192 Erreur charge Tens.DC Bus Hte Freinage

15 00008000 32768 AMA pas OK Pas de moteur OVC active

17 00020000 131072 Erreur interne 10V bas

19 00080000 524288 Phase U abs. Résistance de freinage

21 00200000 2097152 Phase W abs. Limite Vit.

23 00800000 8388608 Alim. 24 V bas Alim. 24 V bas

25 02000000 33554432 Alim. 1,8 V bas Limite courant

27 08000000 134217728 Frein IGBT Limite tension

29 20000000 536870912 Init. variateur Inutilisé

31 80000000 2147483648 Frein méca. bas Mot avertis. 2
(Mot d’état élargi)

Les mots d’alarme, d’avertissement et d’état élargi peuvent étre lus a des fins diagnostiques par
I'intermédiaire du bus série ou du bus de terrain optionnel. Voir aussi par. 16-90, 16-92 et 16-94.

AVERTISSEMENT 1 AVERTISSEMENT/ALARME 3

10 V bas: Pas de moteur

La tension de 10 V a la borne 50 de la carte de Aucun moteur n'a été connecté a la sortie
commande est inférieure a 10 V. du variateur de fréquence.

Retirer une partie de la charge de la borne 50,
puisque l'alimentation de 10 V est surchargée.
Max. 15 mA ou min. 590 Q.

AVERTISSEMENT/ALARME 4
Perte phase sect.
Une des phases secteur est absente ou I'asymétrie

AVERTISSEMENT/ALARME 2 de la tension secteur est trop élevée.

Déf.zéro signal: Ce message apparait aussi en cas de panne du
Le signal sur la borne 53 ou 54 équivaut a moins redresseur d’entrée sur le variateur de fréquence.
de 50 % de la valeur définie respectivement Vérifier la tension et les courants d’'alimentation
aux par. 6-10, 6-12, 6-20 ou. du variateur de fréquence.
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AVERTISSEMENT 5

Réseau CC tension élévée:

La tension (CC) du circuit intermédiaire est plus
élevée que la limite de surtension du systéme de
contréle. Le variateur de fréquence est encore actif.

AVERTISSEMENT 6

Tens.DC Bus Bas

La tension du circuit intermédiaire (CC) est
inférieure a la limite de sous-tension du systéme de
contréle. Le variateur de fréquence est encore actif.

AVERTISSEMENT/ALARME 7

Surtension CC:

Si la tension du circuit intermédiaire dépasse
la limite, le variateur de fréquence s’arréte
apres un certain laps de temps.

Corrections possibles:

Raccorder une résistance de freinage
Prolonger le temps de rampe
Activer les fonctions du par. 2-10
Augmenter le par. 14-26

Raccorder une résistance de freinage. Prolonger
le temps de rampe

Limites d’alarme et d’avertissement:

Sous-tension 185 373 532
Avertissement 205 410 585

tension basse
Avertissement

tension
haute (sans
freinage-avec

freinage)
Surtension 410 855 975

390/405 810/840 943/965

Les tensions spécifiées sont la tension de circuit
intermédiaire du FC 300 avec une tolérance de £ 5
%. La tension secteur correspondante est la tension
du circuit intermédiaire divisée par 1,35

AVERTISSEMENT/ALARME 8
Sous-tension CC:

Si la tension du circuit intermédiaire (CC)
tombe en-dessous de la limite "avertissement
tension basse" (voir tableau ci-dessus), le
variateur de fréquence vérifie si I’'alimentation
électrique de 24 V est connectée.
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Si aucune alimentation 24 V n’est raccordée,
le variateur de fréquence s’arréte aprés une
durée donnée en fonction de l'unité.

Vérifier si la tension d’alimentation cor-
respond au variateur de fréquence, voir
Caractéristiques techniques.

AVERTISSEMENT/ALARME 9

Surcharge onduleur:

La protection thermique électronique de I'onduleur
signale que le variateur de fréquence est proche
de la mise en sécurité en raison d’une surcharge
(courant trop élevé pendant trop longtemps). Le
compteur de la protection thermique électronique
de I'onduleur émet un avertissement a 98% et
s’arréte a 100%, avec une alarme. Le variateur
de fréquence ne peut pas étre remis a zéro tant
que le compteur n’est pas inférieur a 90%.
L'erreur vient du fait que le variateur de
fréquence est surchargé de plus de 100 %
pendant trop longtemps.

AVERTISSEMENT/ALARME 10

Surtemérature ETR moteur:

La protection thermique électronique (ETR) signale
gue le moteur est trop chaud. L'on peut décider que
le variateur de fréquence émette un avertissement
ou une alarme lorsque le compteur atteint 100

% au par. 1-90. La panne survient lors d'une
surcharge de moteur a plus de 100% pendant

trop longtemps. Vérifiez que le par. 1-24 du
moteur a été correctement défini.

AVERTISSEMENT/ALARME 11

Surtemp. thermistance moteur

La thermistance ou la liaison de la thermistance
est interrompue. L'on peut décider que le variateur
de fréquence émette un avertissement ou une
alarme lorsque le compteur atteint 100 % au par.
1-90. Vérifier que la thermistance est correctement
connectée entre la borne 53 ou 54 (entrée de
tension analogique) et la borne 50 (alimentation

+ 10 V) ou entre la borne 18 ou 19 (seulement
PNP entrée numérique) et la borne 50. Si un
capteur KTY est utilisé, vérifiez la connexion
correcte entre les bornes 54 et 55.

AVERTISSEMENT/ALARME 12

Limite couple:

Le couple est supérieur a la valeur du par.
4-16 (fonctionnement moteur) ou le couple
est supérieur a la valeur du par. 4-17
(fonctionnement régénérateur).
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AVERTISSEMENT/ALARME 13

Surcourant:

Le courant de pointe de I'onduleur (env. 200%
du courant nominal) est dépassé. L'avertissement
dure env. 1 a 2 s apres quoi le variateur de
fréquence s’arréte avec une alarme. Mettre le
variateur de fréquence hors tension, vérifier que
I'arbre du moteur peut tourner et que la taille
du moteur correspond au variateur.

Si le contrOle de frein mécanique étendu

est sélectionné, l'arrét peut étre réinitialisé

par voie externe.

ALARME 14

Défaut de mise a la terre

Présence d’une fuite a la masse d’une phase de
sortie, soit dans le cable entre le variateur de
fréquence et le moteur soit dans le moteur lui-méme.
Mettre le variateur de fréquence hors tension et
éliminer le défaut de mise a la terre.

ALARME 16

Court-circuit:

Il y a un court-circuit dans le moteur ou
aux bornes du moteur.

Mettre le variateur de fréquence hors tension
et éliminer le court-circuit.

AVERTISSEMENT/ALARME 17
Dépassement temps.mot ctrl:

Absence de communication avec le vari-
ateur de fréquence.

L'avertissement est uniquement actif si le par.
8-04 n’est PAS réglé sur Inactif.

Si le par. 8-04 a été positionné sur Arrét

et Alarme, un avertissement apparaitra et le
variateur de fréquence décélérera jusqu’a ce qu'il
s’arréte, en émettant une alarme.

Le par. 8-03 Temps de Dépassement Mot de
Contréle pourrait étre augmenté.

AVERTISSEMENT 25

Résistance de freinage court-circuitée

La résistance de freinage est contrdlée en cours de
fonctionnement. En cas de court-circuit, la fonction
de freinage est déconnectée et |'avertissement

est émis. Le variateur de fréquence continue de
fonctionner, méme sans la fonction de freinage.
Mettre le variateur de fréquence hors tension et
remplacer la résistance de freinage.

ALARME/AVERTISSEMENT 26

Limite de puissance résistance de freinage:

La puissance transmise a la résistance de freinage
est calculée sous forme de pourcentage, comme
étant la valeur moyenne au cours des 120 dernieres

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

secondes, sur la base de la valeur de la résistance
de freinage (parametre 2-11) et de la tension du
circuit intermédiaire. L'avertissement est actif
lorsque la puissance de freinage dégagée est
supérieure a 90%. Si Alarme [2] a été sélectionné
au par. 2-13, le variateur de fréquence se met en
sécurité et émet cette alarme, lorsque la puissance
de freinage émise est supérieure a 100%.

AVERTISSEMENT 27

Panne de hacheur de freinage:

Le transistor de freinage est contrélé en cours
de fonctionnement ; en cas de court-circuit,

la fonction de freinage est déconnectée et
I'avertissement est émis. Le variateur de
fréquence peut encore fonctionner mais puisque
le transistor de freinage a été court-circuité, une
puissance élevée sera transmise a la résistance
de freinage méme si elle est inactive.

Arréter le variateur de fréquence et retirer

la résistance de freinage.

Avertissement: Il existe un risque
l important de puissance transmise a la
. résistance de freinage, si le transistor
de freinage est court-circuité.

ALARME/AVERTISSEMENT 28

Contréle de frein manqué:

Panne de la résistance de freinage: la résistance de
freinage n’est pas connectée/en fonctionnement.

ALARME 29

Surchauffe variateur

Si la boitier est IP 20 ou IP 21/TYPE 1, la
température d’arrét du radiateur est de 95 °C
+5 °C. L'erreur de température ne peut étre
réinitialisée tant que la température du radiateur
n‘est pas inférieure a 70 °C.

La panne pourrait étre causée par:

- une température ambiante trop élevée
- Cable moteur trop long

ALARME 30

Phase U moteur absente:

La phase U moteur entre le variateur de frégquence
et le moteur est absente.

Mettre le variateur de fréquence hors tension

et vérifier la phase U moteur.

ALARME 31

Phase V moteur absente:

La phase V moteur entre le variateur de fréquence
et le moteur est absente.
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Mettre le variateur de fréquence hors tension
et vérifier la phase V moteur.

ALARME 32

Phase moteur W absente:

La phase W moteur entre le variateur de
fréquence et le moteur est absente.

Mettre le variateur de fréquence hors tension
et vérifier la phase W moteur.

ALARME 33

Panne de charge

Trop de pointes de puissance sont advenues

dans une courte période. Voir le chapitre
Caractéristiques Générales, pour le nombre permis
de pointes de puissance par minute.

AVERTISSEMENT/ALARME 34

Panne de communication réseau de terrain:
Le réseau de terrain sur la carte d’option de
communication ne fonctionne pas.

AVERTISSEMENT 35

Hors de la plage de fréquences.

Cet avertissement est actif si la fréquence de sortie
a atteint son Avertis. vitesse basse (par. 4-52)

ou son Avertis. vitesse haute (par. 4-53). Si

le variateur de fréquence est en mode Contréle
process, boucle fermée (par. 100), I'avertissement
est actif sur l'afficheur. Si le variateur de fréquence
n’est pas dans ce mode, le bit 008000 Hors
gamme fréq. du mot d’état élargi est actif mais
aucun avertissement n’est affiché.

ALARME 38
Panne interne:
Contactez votre distributeur Danfoss.

AVERTISSEMENT 47

Alimentation 24 V basse:

L'alimentation de secours 24 V CC peut
étre surchargée, autrement contactez votre
distributeur Danfoss.

AVERTISSEMENT 48
Alimentation 1,8 V basse:
Contactez votre distributeur Danfoss.

AVERTISSEMENT 49
Limite de Vitesse:
Contactez votre distributeur Danfoss.

ALARME 50
Erreur étalonnage AMA
Contactez votre distributeur Danfoss.

274

ALARME 51

Controle AMA Unom/Inom:

La configuration de la tension, du courant et de
la puissance moteur est probablement fausse.
Contréler les configurations.

ALARME 52

AMA Inom réduit:

Le courant moteur est trop bas. Contréler
les configurations.

ALARME 53

AMA moteur trop grand:

Le moteur utilisé est probablement trop
important pour poursuivre 'AMA.

ALARME 54

AMA moteur trop petit:

Le moteur utilisé est probablement trop
important pour poursuivre I'AMA.

ALARME 55

Par. AMA hors de plage:

Les valeurs de par. trouvées pour le moteur
sont hors de la plage acceptable.

ALARME 56
AMA interrompue par utilisateur
L'’AMA a été interrompu par l'utilisateur.

ALARME 57

Dépassement tps AMA:

Essayer de recommencer plusieurs fois I’AMA jusqu’a
ce qu'il s’exécute. Veuillez noter que plusieurs AMA
risquent de faire chauffer le moteur a un niveau qui
éléve les résistances Rs et Rr. Cela n’est cependant
pas critique, dans la plupart des cas.

ALARME 58
Panne interne AMA:
Contactez votre distributeur Danfoss.

AVERTISSEMENT 59
Limite de courant:
Contactez votre distributeur Danfoss.

AVERTISSEMENT 61
Perte codeur
Contactez votre distributeur Danfoss.

AVERTISSEMENT 62

Fréquence de sortie a la limite maximale:

La fréquence de sortie est plus élevée que la
valeur réglée au par. 4-19
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ALARME 63

Frein mécanique bas:

Le courant moteur effectif n‘a pas dépassé
le courant d’activation du frein au cours de
I'intervalle "Retard de démarrage".

AVERTISSEMENT 64

Limite de tension:

La combinaison charge et vitesse exige une tension
moteur supérieure a la tension bus CC réelle.

AVERTISSEMENT/ALARME/ARRET 65
Surtempérature de la carte de commande
Surtempérature de la carte de commande :
La température de déclenchement de la carte
de commande est de 80 °C.

AVERTISSEMENT 66

Temp. radiateur bas:

La température du radiateur est mesurée a 0° C.
Cela pourrait indiquer que le capteur de température
est défectueux et donc que la vitesse du ventilateur
augmente au maximum au cas ol la partie puissance
ou la carte de commande sont tres chaudes.

ALARME 67

La configuration des options a changé:

Une ou plusieurs options ont été ajoutées ou
supprimées depuis la derniére mise hors tension.

ALARME 68

Arrét sécu. activé:

L'arrét sécurisé a été activé. Pour reprendre

le fonctionnement normal, appliquer 24 V

CC a la borne 37 puis envoyer un signal de
réinitialisation (via bus, E/S numérique ou touche
[réinitialisation])". Cela signifie que l'arrét de
sécurité a été activé ou que le fonctionnement
normal n'a pas encore repris aprés l'activation]).

ALARME 80

Variateur initialisé a val. défaut:

Les réglages de parametre sont initialisés a la valeur
d’usine aprés un réinitialisation manuel.

275

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

— Diagnostic —

276

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

Danfitt

AN I 2 242
= o [ =TT 242
ADrEVIAtIONS «viiiiii i i 8
Accés aux bornes de commande .......ovvviiiiiiiineiinnnn, 93
Accés menu rapide ss mt de passe. ....covvviiiiiiiiinan, 145
Adaptation automatique du moteur ................. 116, 116
Adaptation automatique du moteur (AMA) ......ccvvvnnns 97
N [ =YY 243
Affich. ligne 1.3 petit....coviiiiiiiiiiii 141
Affich. ligne 2 grand.......oviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiaaiaeaes 141
Affichage graphique .......ccoviiiiiiiiiiiiiiiir s 121
Alarme/blocage .....cviiiiiiiiiii 269
Alimentation 24 V CC externe .......cccvviiiiiirnniiniinnnns 71
Alimentation secteur ........oiiiiiiiiiiiiiii 55, 57
Alimentation secteur (L1, L2, L3) .cvvviiiiiiiniiinnnnns 58
AM A 116
Appareil a courant résiduel.......oovvviiiiiiiiiiiiiiiiiniaa, 47
Arrét de SECUMtE ..ovviiiiiiii i 18, 53
Arrét roue lbre . oovoeee i e 255
Automatic motor adaptation (AMA)......ccvvviiiiiiiinnnns 148
AVertiSSEMENTS . uuii i iiii i i i i 269

0 11 1= O 158
= 1T Yo 1= 2= L 2 1= 96
Blocage sécurité/alarme......ccoeevviiiiiiiieniiiiiinneennns 269
210 o 1 1 18
BOINE 37 i 53
Bornes de commande ....vvviiiiiiiiiiiniiennnisnnsinnnss 93, 94
Bruit acoustique.......ovviiiiiiiiiiiiii 64
2 T O o 157

Cable d'égalisation......ccvvviiiiiiiiiiiiiiii e iiaees 109
Cébles de commMaNde ...cvvvviiiiiiieiiiiiie e raiinnees 106
Cables de comMMaNdEs ...vvvviiiiiiiiieriiiiiiee e eiiinneen, 96
(@8 o] LT 5 o) <V 89
(0F= ] o1 [S T3 1 Vo] o =TV | S TP 106
(=T o) =18 | o - I 272
Caractéristiques de base .....uvvvvvirrnnrnirnrnninnnnnnnnees 262
Caractéristiques de controle .......cccvvieviiiiiiiinennnnen. 62
Caractéristiques de couple ....vvviieiiiieiiierieeeeeees 58
Caractéristiques de sortie (U, V, W) .iiiiiiiiiiiiiiinnnnenn. 58
Caractéristiques supplémentaires......vvvvirerrrvriinnnnns 266
Caractére de données (OCtet)..uuvvrrrrrrerrnrnrinnnnnnnnnns 245
Carte de commande, communication série RS 485....... 61
Carte de commande, communication série USB.......... 62

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

Carte de commande, sortie +10 VCC ...ovvvviiiinnninnnns 62
Carte de commande, sortie 24 V CC....ovvviiiiiirinnnnnnns 61
Ceréglage i€ @...evvieiiii i eaees 137
Changement d'une valeur texte........vvvvviiiiiiinnnnnnns 129
Charge PasSiVe cuuviiiieiiiiii e iiiiia s eaiaasssearnnans 152
Charge thermique ......ccovviiiiiiiiiiiiiiii s 150, 220
Circuit intermédiaire ............... 49, 52, 64, 64, 213, 272
Code de type du formulaire de commande................ 74
CodeUr 24 V it raaa s 146
Codeur inCcrémental ....ooveeii i e 221
Colliers pour Cable ..vvvviiiiii i i eas 106, 109
Commande de Couple ...viiiiiiiiiii it s 20
Communication par télégramme .......covivvvviiiiinnnnnn, 242
Communication SErie.....cvvviiiirneenrinns 10, 62, 109, 260
Commutateurs S201, S202 et S801......ccvvivvnivnnrnnnns 96
Compt. sens horlog. ..uvevvereeniirrenniinnnnes 169
Compteur KWh ... e e s s e e 214
Conditions d’exploitation eXtrémes ......ccvevvvvvnnnnnnnnns 51
Configuration des parametres ...c.vvvvviiiiiieiiiiiinnneen, 127
Configurations par défaut .........ocevviieiiiiiiiiinnnnnns. 225
Connecteur de fiche secteur .....covvviiviiiiiiiiiiniinnnnnns 87
ConNNEXioN USB ... cvuiiiiiiiiiiiiisinnssnnssnnsssnnnsees 94, 94
CoNNEXIONS @U SECLEUN ..viiiiiieiiiiia i eiiii s eriannns 87
CONSIgNE EXEEINE 1.iiiiiiiiii i a s s 27
Controle de frein v uiiiii i i e 273
Controle de vitesse, boucle fermée........cevvviiiinnnnn. 146
Controle de vitesse, boucle ouverte ......cvvvvvvvvvrnnenns 146
Controle freiNAge «vveee v e aeeeaeeannees 158
Controle local (Hand On) et distant (Auto On)............ 25
Controle SUMtENSION tuviviiees i ceiee e aaaaeens 159
Contréleur de courant interne ......ovvvviiiiieniiiiiinnnenns 42
Contréleur SMart LOgiC ...vvvvuueereeiiieeeaineaannens 51, 200
Conversion et d’unité de MesuUre......vvvvivvevreviinnnenn. 264
[0 0] 1= 1 143
Couple de déCroChage ..vvvviiiiirnneeriiiiinneeesiiiineeess 10
Couple nominal cont. moteur......covvviiiiiiiiiiiiniennnns 148
Couple variable.....oiiiiiiiiii i i s s 146
Couples de SErrage ....vuurusrnnrnnsssssiiiiasanns 96
Courant de fUite...ovviviiiii i i raaans 47
Courantde fuite @ laterre.....ovvvieveviiiiiinneennnns 47, 106
Courant freiN .uuuuuuesseesrrrnnnnnes 159
(o 18] =1 o}l o) 15 | 147
Ctri.I limite, Gain P .uvviiiiiii i s s s 212

D

Décalage angle Moteur ......ccvviieiiiiiiiiiieeiiieeaanenss 150
Déclassement pour basse pression atmosphérique....... 65
Déclassement pour fonctionnement a faible vitesse..... 65
Déclassement pour température ambiante................ 65



Manuel de Configuration du FC 300

— Indice —

DEFINILIONS wvetii i 8
Délais AL/C.IIMIt 2 . iiiii i i e 212
DEM. Q1@ VOl .. e 153
DeviceNet .ouiiiiii i i 6, 77
Dimension de Pas....iviveeiriiriiririiiiiiriiriiriiriiniini 167

Encombrement ....ccoiiiiiiiiiiii i 84
Ech.min.I/born.53 .ot e e e en e eenns 181
Echelle réf.relative .o.uuiiee i i iee e 162
Electronic Terminal Relais .......vvvvviiiiiiiiiiiiiniinennnns 155
Encombrement.....ccovviiiiiiii i 85
Entrée analogique ......oceeviieeiiiiiiiiieiaieeeieeeaaenns 10
Entrées analogiqUes .....ccevviriviieernineenneerneennns 10, 60
Entrées digitales @ ...vvviieeiiiiiiii e e 59
Entrées impulsionnelles/codeur .....oovvveeriviiinneenrnnns 60
Environnement.....ooo i 62
Environnements agressifS .uvvviiiirrierirrrrrrrrinrieriennns 19
Essai de haute tension ......ccvviiiiiiiiiiiiiiie e 106
Etat exploi. a mise ss tension (manuel) .................. 136
1 P 103, 154, 220, 272

F.bas born.29 .uovviiiiiii e 178
Facteur de puiSSanCe .. .cvvviiiiiiiiiiiiiiensisnnssnnnisnnnss 13
FCEM @ 1000 tr/mMiN. couveeiiiiiiieeesiiiiinnesssiannnneenens 150
118 £ T R 72, 88
Filtres harmoniques . ..vvvviiirieiiriierierrerrnrrnrrernennnes 80
o T 1 72
FIUX vttt i e e e 23, 24
FONCtion @ 1'arr@t...cciiii i niaeeea e 154
FONCLION @u démar. .oovvviiiiiiiiir i nnnaeeeaas 153
Fonction de démarrage .......ccooveeviiieeiiieenrieniinenns 153
Fonction de freinage.....vvvviiiiiiiiiieiiiiiiiennns 49
Fonction fin dépass.tPs. «.vvveervrireerieernieeerineerinenss 187
Fonctionnement de carte de commande..........vvvvvenn 62
Fréq. COMMUL. «iviiiiiiiiii e eeeees 210
<Y [ 3 o) o < 147
Fréq.Jog. [tr/mind «..eeiieeii e e ae e 162
Fréqu. entrée #29 [Hz]...oiiiiriiii i enneens 222
Fréqu. entrée #33 [HzZ].cviiiriiiiiiieieie e rieeeanee s 222
[ <To LU= 3 Yol 261
Fréquence de commutation dépendant de la

L0C] 0] o1 o= [ U] < 66
Fréquence de SOrtie ...ooveeviieiiiiiiiii e einee s 153
FréqUeNCE MOTEUN «.vviiiee et e e e e eee e aneeenneans 220
Frein électromécanique externe........ccvvveeviieerrnnen.. 116
Frein CC ovviiiiiiei i sniinnes s snnanas 153, 157, 189
Frein MECaniQUE vvvvvvvriririririeereeneeeeeeneens 50, 159
Frein Res Therm ....ovviiiiiiiii i e 158
Frein ReS. cuuiiiii i i s 157
278

Freinage dynamique.......c.ccviiiiiiiiiiiiiiiiciiiiiiaeeaeans 157
Freinage par injection de courant continu ................ 250
Frg.sort.lim.hte ...oovvviiii 169
FUSIDIES .ttt e 91

G

GaAIN D it 184
GainNproportioNNEl...uuusuesseseesrrnnnnes 184
Gel fréquence de SOMtie ....vveereernieeriieeerineeraneeeanens 187
Gel FEfrENCE 1ottt it e e e 27
(LT I=Yo ] = 9, 251

H

Heures mises SS teNSION v..vvvviiirii i riirirasassanenns 214
HUmMIdité de I'air vovviiiiiiiii it eeeees 18

I

Impulsions du COdeUr ..vuiiiiiiiiiiiii i iiiiie e eranans 180
Inductance axe d (Ld) ..vvviiiiiiiiiinniinnnninnnssnnninnnans 149
Inertie maximale......cviiiiiiiiiiii i 153
Inertie Min. cooui i eaaas 153
Initialisation ..veuiiiii i 134
Installation électrique ....oovvvviiiiiiieniiiiiinneenn. 91, 93, 95
Installation électrique - Précautions CEM................. 106
Installation cOte @ COte..vvvviiiiiiii i eiiaeeas 85
Installation de I'arrét de sécurité.......cccvvvvviiiiinnnnnnn. 99
Isolation galvanique (PELV) ..., 47

J

JOGGING tiiiiiiiii e 9, 251, 256

L

0= T (=T o = 87
6= o o [0 136
[ = 9,11, 25, 72, 125, 131
] 0 18
] 0 18, 121
LCP enfichable @ chaud ......ccoovvviiiiiiii i 18
0 5 121
Limite de couple ..vviiiiiiiiii i s 164, 166
Limite du couple ..ovviiiiiiiii i e 166
Limite iNférieure ....oiviveii i 266
Limite maximale ......ooviiiiiiiiii i 167
Limite minimale ...oovviiiiiiiii i i e 167
Limite SUPEIIEUIE «.uveeieeeiieeeeeeesneeenneeeanneennnenns 266
Longueurs de cable et performance RFT .......ccevvvinnnns 59

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

— Indice —

Longueurs et sections des cables .......ccvviiiiiiiinninnns 58

Mémoire déf.: Code ..c.vvviiiiiiiiiiiiiiiii e 216
Mémoire déf.iHEUIe ...vvvii it evieeeeeas 216
Mémoire déf:Valeur ....c.vvviiiiii i iieeeeans 216
MaINLIEN CCurrrinireerenerienereeienenenns 153, 153, 154, 157
=gl 1=V = [ o= P 113
Marche/arrét par impulsSion ....ovvvvvvviiiiiiiiiiinnns 113
Menu PrinCiPal...ciiiiii i i iiii s s 127
MENU rapide .ovviviiiiiiiiiii s 127, 127
Messages d'8tat....oueeiiieeiii i e 121
Messages d’alarme ...ovvvvviiiiiiiiiiiiiiiii e 269
Mise a I’échelle des références et du signal de retour ... 28
MiSE @ la teITE vuviii it i s e 109
Mise a la terre de Sécurité.....covvvviiiiiiineiiiiiiinnnennns 106
Mise a la terre des cdbles de commande blindés........ 109
MiSe SOUS tENSION tuvuiiiiiii i iiisasssasssassnanrannns 214
Mod. exploitation .....ovvvviiiiiiiiiiii 211
Mode affichage ..vvviiiiiiiiii e 126
Mode affichage - Sélection des lectures................... 126
[\ oTa LT @] o i e RN 146
Mode d’exploitation......ccvvvviiiiiiiiiiiiiii 136
Mode générateur limite couple .......coovviieeiiinnninnnn. 169
Mode menu principal covvvvvviiiiiiiiiiii 123, 128
Mode MenuU rapide....ovveeiiiiiiiriiiiiieiiieiiiaeiaerennns 123
Mode reset .uiiiiiiii e 211
Modification a I'infini d’'une valeur numérique............ 130
Modification d’une valeur de données ..................... 130
Modification de dONNEES ......ccvvviviiiiiinieeiiiiiineeennns 129
Modification de la valeur d’un groupe de paramétres

[TV T 0 =T T [O T3 130
Moment diinertie......ovvviiiiiiiiiiiii 52
Mot @vertis. «ovviiiiie e 223
Mot d'avertissement profibus. ... 194
[\ o) s <Y - | S 253, 258
[\ o] e = 1 F= T o o 1= 188
Mot de CONLIBIE vvvvviiiiiee it iiiaee e reaes 250, 255
Mot de ctrl.Fonct.dépas.tpPs ....vvvvvvvviiiiiiiiniiiiinnnnnns 187
Mot de passe menu rapide ...ovviiiiiiiiiiiniiniininniennns 145

Niveau de tenSioN.....uvviiiiii i i e 59
111 0 265
Nombre d'élémMeENtS....cuvviiiiiiie i iiiineeeaans 264
NUMEroS de COAE viiiriiiii it i siiinneeeaanas 73
Numéros de code : options et accessoires ................ 77
Numéros de commande : filtres harmoniques............ 80
Numéros de commande : modules de filtre LC........... 80
Numéros de commandes : résistances de freinage...... 78

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

Option de communication ......ccovviiiiiiiiiiiiiiieennnna, 274
Option de raccordement du frein........cccvviiiiiiennnn.. 101

P

o] [T g T} o U1 150
Panne Secteur ..vvuiiii i 210
Panneau de commande local........ovviiiiiiiiinnnns 121, 131
Parametres électriques du moteur........cccvviieevnnenn.. 116
Parametres du MOtEUN ..vvvviiiii i riineeeeeanas 24
Parametres iINdEXES ...uvvvviiiiiiieeriiiiiieeeeiiiinneeeenns 130
Pas de conformité UL....cuvvveersvinessinnernsersnneeraneenns 92
Perturbations alimentation secteur ............covvvvvnnn. 110
Phases du moteur ......covviiiiiiiii i 51
Phases mMoteur ... i e 171
PID de ViteSSe .ivvuiiiiiiriiiiiii e eriniia s rianaasannans 20, 22
PID vit.tps filtre ovvvvvviii 184
Plague de connexion a la terre ..vvvvvviireeriiviiinneeninnns 88
Plagque froide...ciiiiii i s 18
Plague signalétique ....cvvvviiiiiiiieiiiiiir s iininaeees 97, 97
Plaque signalétique du moteur .........c.ocvevviiinniinnnns 97
T 109
PrEChaUI . .ottt i e 157
Prémagnétisation ..uvvvuvee s i iiiiiere i riiineeeeeas 154
Process actuel .....ovviiiiiiiiiiii 136
ProfibUS . et e 6,77
() 1 I o 250
Profil PROFIANVE ..uuiiiiiiiiiii i ieeriiiie s rninnnssennannnns 255
Programmation de la limite de couple et d’arrét ........ 116
Protect. thermique mMot. ....ccovviiiiiiiiiiiiiiii e 154
Protection ......covvvviiiiiiiiiinnnn 19, 47, 47,91, 103, 155
Protection électrothermique du moteur..........cvvvvuenn 58
Protection de base IP 20.....ccviviiiiiiiiiiiiiiiiiiniiennnnns 84
Protection et caractéristiqUes.......cvvvvvvriieernineernnnanns 58
Protection thermique.......covviviiiiiiiiiiiiiiieees 90
Protection thermique du moteur ................ 52, 104, 254
ProtoColes ..o v 242
Puissance de freinage .....ovvvvivviiiiiiirninnnnnns 11, 49, 158
Puissance moteur [CV] ..uuiiiiiiiiiiiiiiiiin e 147
Puissance moteur [KW] ...ovvvviiiiiiiiiii 147

Q

QUICK MENU v nnnees 123, 123

R

réglages par défaut....cvvviiiiiiiieiiiiiiineeiiiiiinneeins 134
retard de démarrage .....covveiiiieiiiiie i 153
Réactance de fuite rotor (X2)...ooevvveeeerinerineennnnenns 149

279



Manuel de Configuration du FC 300

— Indice —

Réactance du stator a la fuite ...vvvviiiiiiii i 148
Réactance fuite stator (X1) vvvvvvvvvviiiiiiiiiiiinnnnns 149
Réactance principale (Xh) ...coviiiiiiiiiii i 149
REACLANCE SECLEUN 1ivirti it it e i i iinneeens 148
Référence analogique .....vvveeireiieiiernieesieeeineenns 29
REFEreNCce 10Cale vouvveiiiee i aee e 136
Référence potentiometre ..ovvvvvvvviviiiiiiiiiiiinens 114
REf. IMPUISIONS..iiiiiiiiiiiiiii i eeaeas 221
REf EXEEIME ittt i e rieee e 221
LS o] <Ta 1<) 1 1 = 161
REQIages régioNauX ...voeessereraneeraneraanerraneeraneess 136
Régulateur PID de ProCESS ...vvvrvrivvinsreersriiinneeesnnns 37
Régulateur PID de VIiteSSE ...cvvviviiiiiinneeiiiiiinneeninnns 33
Répartition de lacharge .......coevvviiiiiiiiii i 101
RESEAU CC 1uurriiiiiiiiiieee st iineee s eeaasnee e s eannnneeeans 272
Résistance de freiNage ....cvvveeiriieiriieiiieerieerneenns 48
Résistance perte de fer (Rfe) ..oovevviiiiiiiiiiieniinenns 149
RESiStance rotor (RF) vuuueesivvviseeessesiinneessrrninnneeeens 149
Résistance stator (RS) .vvvvvvviiiiiiiiiiiiiiieiirieriinnnnnns 148
Résistances de freinage.....ovvvvvieiiiiiiinieiiiiiiinennns 72
Résultats des €ssais CEM......coevvviiiiinnneniiiiinneennnnns 44
Raccordement de relais.....c.ovvvvviiiiiiiiiiiiiiininnennnns 102
Raccordement du moteur ......ovvviiiiiiiiiiiiiiiieennnns 88
Radi@teUr . v vttt 85
Rattrap/ralentiss ....covviiiiiiiiiiiiiiiiii s 161, 256
RaAttrapage v viii i s 174
Rattrapage/ralentissement.......c.cvvvviiiiiiiiiiniiiiinnnnns 27
o5 12, 47
L] (o ) o | 65
Refroidissement......oovvviiiiiiiiiiiiiiiiinnns 18, 85, 155
Relais de sortie...iviiiiiiiiiiiii i s eaas 61, 175
Rendement.....coviiiiiiiiiii i 63
RESEL .ttt s 124
Reset automatique .......ccovviiiiiiiiiiiii 269
Reset comp. KWh .ovviiiiiiiiii s 214
Reset d€pas. tEMPS vivvvreiiiiiiirr i riiiaeeeeas 188
RESS.? REf. 1 riiiiiiiiiiiii it niaaee e 161
Restauration de puissance .....civviviiiiiiiiiniininniinnns 167
3= e e 11 0 T- ] o 153
Retard de rampe ..cvviviiiiiiiiiiiiiiiiaa s 168
Retour codeur ...vvviiiiiiiiiiiii i 20, 24, 146
Rotation dans le sens horaire.......ovvvvviviiiiiiiiiinnnns 104
Rotation du moteur......ccviiiiiiiiiiiiiiiii e 104
Roue libre .ouvvveven.. 9,113, 124, 153, 189, 251, 253, 255
Roue libre ..ooviiiii e 258

S

Sélect. arrét rapide....uueererrerrerrrnrnrnrennnnnennnnnes 189
Sélect. réf. par défaut .....uvverrenrrnnnnrnnrnnnnnnnnnnnens 190
Sélection des parametres ......c.vvvveeriineeriieeriineaaans 129
ST Tol e - Lol ol 110 1| f =T 83
=L 1= 13
1=l =1 o 213
280

Sens cod.born.32 33 .. 180
Sens de rotation ..ueuueiiiiiiiiiiiiii e 104
Sens de rotation positif du codeur ......covvvviiiiiniiniinns 224
Y= 1= 2 o T 153
Sens horlgiqQUe .uuuuuuuueiennnrnnnnnes 224
SeNS horlog. vivvuiiii i i 169
Sens horlogique ...oovveiviii i 180
Sortie analogique ....vvviiiii i s 61
SOrtie MOtEUN . ..ttt i s 58
SOrtie NUMENIQUE «.uueeeieeeeeeeeeaeeesaneesrnessaneennnees 61
Standard ..oveiiiiii s 78
StatuS. i 123
Structure du télégramme.......ooiviiviiiiiiii e 242
Surv. phase Mot. .u.iiiiiiiiiii i i i 171
Systeme de configuration du variateur..................... 73

T

Temp. radiateur.....oovvviiiiiii 221
Temps d'acCél. rampe 1 .ooiveeiiiieiiiieerieerieeeanneans 163
Temps d'accél. rampe 3 .iiviiiiiirriiiiiie e riiineeeeeas 164
Temps décél. rampe 1 ..ovvviiviiiiiiiiii e 163
Temps déCEl. rampPe 2 .ovviviivii e 164
Temps décél. rampe 3 ...oiiieiiiiiiiiiee e eiaeeaaaeans 165
Temps décél. rampPe 4 ...ovvieiiiiieiiiee e eiieeannenns 166
TempPs de MONTEE ...vv i riee e e aeeenes 64
TEMPS A€ FAMPE ttviiitititiaaee s erraraaesserrnsaaaasaennns 167
TEeMPS freIN ottt i i a e 250
Temps frein CC .ouviiiii i ciiie e aeaa e aeeaas 157
Temps rampe arrét rapide.....c.oooeeviieiiiiineiiieiianns 167
Tension défaut SECLEUN . .vvvviiiri et iiiie e riiieeeeeeaas 210
TensSioN DC BUS..uuiiiiiiiiiiinnnsnnssrsssnnssssnsssnnnsees 220
Tension de PoiNte uuvii it iiiii e e eaaaas 64
TeNSIiON MOtEUN . .iiiiii i i s asssaaseneaes 64, 147, 219
Texte supplémentaire ......vvvvviiiii i 267
ThermistanCe ...ovvviii i i eas 12, 155
Touche [Reset] sUrLCP ..vvvviiiiiiiiiininnnnaees 143
Touches de commande locale......cvvvviiiiiiiiinnniinnnes 133
LI T30 =1 0] o= o T 166
Transfert rapide de la configuration de paramétres..... 125
Type de Charge ..ovvuii i i aeeaes 152
Type rampe L ..iiiiiiiiiiiiiiiiii i i 162

U

Un avertissement général ......ccvviiiiiiiieiiiiiiiinnniinnnnns 7
UNItE Vit. MOt ueeiii it i i eiiineee e e 136
Utilisation de cébles selon critéres CEM................... 108
Utilisation des références......ooevvviiiiineeriiriiinneeeienns 27

\"/

vitesse de transmission en bauds .........coiiiiiiiiinnn, 243

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss



Manuel de Configuration du FC 300

— Indice —

Valeur par défaut ..oovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 266
VErsion LCP .uuuiiiiiiiiis i e s e e nanaes 217
Versions logicielles.....oovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s 77
Vibrations €t ChoCS ...viiiiiiiiiii i i e eeees 19
Vit. min. pour fonct. a l'arrét [tr/min]........ccovivvennns 154
Vit.de dém.[tr/mMN] eeeriiiiiii i i e 154
Vit.NOM.MOTEUN vvvii vt 147
Vitesse BUS JOG 2 tuvvvniiiiiiiiiiiii i s naees 190
Vitesse de transSmisSioN. .. .cvvuiiiiiiiiiiiiii e 134
Vitesse nominale du moteur .........covviiiiiiiiiiiiiiiinnans 9
VOYaNES 1ottt s 122
VVCPIUS et i e s e e e aanaeaaaes 12, 22, 146

Z

74 oY 1= 3 o o = 29
E

Etape Par ELAPE vvvveii ittt i e 130
Ecran de guidage de I'aif v..uveeieeerinierenineeienissenennes 18

Eléments de description des paramétres de lecture .... 262

MG.33.B4.04 - VLT est une marque déposée Danfoss

281



	toc
	Guide de lecture du présent manuel de configuration
	o Guide de lecture du présent Manuel de configuration
	o Approbations
	o Symboles
	o Abréviations
	o Définitions 
	o Facteur de puissance

	Présentation du FC 300
	o Conformité et marquage CE
	o Champ d'application
	o Variateur de fréquence Danfoss VLT et marquage CE
	o Conformité avec la directive CEM 89/336/CEE
	o Assemblage mécanique
	o Humidité de l'air
	o Environnements agressifs
	o Vibrations et chocs
	o Principe de contrôle
	o Contrôles du FC
	o Principe de fonctionnement du FC 301 vs FC 302
	o Structure de contrôle en VVC plus
	o Structure de contrôle en flux sans retour (FC 302 uniquement)
	o Structure de contrôle dans Flux retour codeur
	o Contrôle local (Hand On) et distant (Auto On)
	Les références et le signal de retour peuvent être mis à l'échel
	Les références et le signal de retour sont mis à l'échelle à par
	Dans certains cas, la référence (et également le signal de retou
	o Régulateur PID de vitesse 
	Les paramètres suivants sont pertinents en matière de contrôle d
	Est donné ci-après un exemple de la méthode de programmation du 
	Les points suivants doivent être programmés dans l'ordre indiqué
	Les consignes de réglage suivantes sont pertinentes lorsque l'on
	o Régulateur PID de process 
	Les paramètres suivants sont pertinents en matière de contrôle d
	Voici un exemple de régulateur PID de process utilisé dans une i
	Optimisation du régulateur de process
	o Méthode de réglage de Ziegler Nichols
	o Contrôleur de courant interne
	o Téléchargement de paramètres
	o Généralités concernant l'émission CEM
	Résultats des essais CEM (Émission, Immunité)
	o Niveaux de conformité requis
	o Immunité CEM
	o Isolation galvanique (PELV)
	o Courant de fuite à la terre
	o Choix de la résistance de freinage
	o Commande avec fonction de freinage
	o Contrôle du frein mécanique
	o Contrôleur Smart Logic
	o Conditions d'exploitation extrêmes
	o Protection thermique du moteur
	o Fonctionnement de l'arrêt de sécurité (FC 302 uniquement)
	1. Activer la fonction d' arrêt de sécurité en supprimant l'alim

	Sélection du VLT
	o Données électriques
	o Alimentation secteur 3 x 200-240 V CA
	o Alimentation secteur 3 x 380-500 V CA
	o Alimentation secteur 3 x 525-600 V CA
	o Spécifications générales
	Protection et caractéristiques :
	Alimentation secteur (L1, L2, L3) :
	Sortie moteur (U, V, W):
	Caractéristiques de couple :
	Longueurs et sections des câbles :
	Entrées digitales :
	Entrées analogiques:
	Entrées impulsionnelles/codeur :
	Sortie analogique:
	Carte de commande, liaison série RS 485 :
	Sortie numérique.
	Carte de commande, sortie 24 V CC :
	Relais de sortie :
	Carte de commande, alimentation 10 V CC :
	Caractéristiques de contrôle:
	Environnement:
	Fonctionnement de carte de commande:
	Carte de commande, communication série USB :
	o Rendement
	o Bruit acoustique
	o Tension de pointe sur le moteur
	o Conditions spéciales
	o Déclassement pour température ambiante
	o Déclassement pour basse pression atmosphérique
	o Déclassement pour fonctionnement à faible vitesse
	o Déclassement pour des câbles moteur longs ou d'une section plu
	o Fréquence de commutation dépendant de la température
	o Options et accessoires
	Danfoss propose une vaste gamme d'options et d'accessoires pour 
	o Option codeur MCB 102
	o Option relais MCB 105
	Données électriques :
	o Option de secours 24 V MCB 107 (option D)
	Spécification de l'alimentation 24 V CC externe :
	o Résistances de freinage
	o Montage externe pour LCP
	o Kit de protection IP 21/IP 4X/ TYPE 1
	o Filtres LC

	Commande
	o Système de configuration du variateur
	o Code de type du formulaire de commande
	o Numéros de commande
	o Numéros de code : options et accessoires
	o Numéros de commandes : résistances de freinage, 200-240 V CA
	o Numéros de commande : résistances de freinage, 380-500 V CA
	o Numéros de commande : filtres harmoniques
	o Numéros de commande : modules de filtre LC, 200-240 V CA
	o Numéros de commande : modules de filtre LC, 380-500 V CA

	Installation
	o Installation mécanique
	o Sac d'accessoires
	o Kit de protection IP 21/Type 1
	o Exigences de sécurité de l'installation mécanique
	o Montage externe
	o Installation électrique
	o Connexions au Secteur et à la Terre
	o Raccordement du moteur
	o Câbles moteur
	o Protection thermique du moteur 
	o Installation électrique des câbles moteur
	o Fusibles
	o Accès aux bornes de commande
	o Installation électrique, bornes de commande
	o Bornes de commande
	o Installation électrique, câbles de commande
	o Commutateurs S201, S202 et S801
	o Couples de serrage
	o Programmation finale et test
	o Installation de l'arrêt de sécurité
	o Essai de mise en service de l'arrêt de sécurité
	o Connexions supplémentaires
	o Répartition de la charge
	o Installation du partage de la charge
	o Option de raccordement du frein
	o Raccordement de relais
	o Sortie relais
	o Montage des moteurs en parallèle
	o Sens de rotation du moteur
	o Protection thermique du moteur
	o Installation du câble de la résistance de freinage
	o Raccordement du bus RS 485
	o Comment connecter un PC au FC 300
	o Le logiciel de dialogue du FC 300
	o Essai de haute tension
	o Mise à la terre de sécurité
	o Installation électrique - Précautions CEM
	o Utilisation de câbles selon critères CEM
	o Mise à la terre des câbles de commande blindés
	o Perturbations alimentation secteur /Harmoniques
	o Appareil à courant résiduel.

	Exemples d'application
	o Marche/arrêt
	o Marche/arrêt par impulsion
	o Référence potentiomètre
	o Raccordement du codeur
	o Direction du codeur
	o Système de Variateur de Boucle fermée
	o Programmation de la limite de couple et d'arrêt 
	o Adaptation automatique du moteur Adaptation automatique du mot
	o Contrôleur Smart Logic 
	o Exemple d'application du SLC
	o Exemple d'application

	Programmation
	o Panneau de commande local graphique et numérique
	o Comment programmer le panneau de commande local graphique
	o Transfert rapide de la configuration de paramètres
	o Mode affichage
	o Mode affichage - Sélection des lectures
	o Configuration des paramètres
	o Fonctions des touches de Menu rapide
	o Mode menu principal
	o Sélection des paramètres
	o Modification de données
	o Changement d'une valeur texte
	o Modification de la valeur d'un groupe de paramètres numériques
	o Modification à l'infini d'une valeur numérique
	o Modification d'une valeur de données, étape par étape
	o Lecture et programmation des paramètres indexés
	o Programmation du panneau de commande local
	o Touches de commande locale
	o Initialisation aux réglages par défaut
	o Sélection des paramètres
	Les paramètres du FC 300 sont rassemblés dans divers groupes afi
	o Paramètres: Fonctionnement et affichage
	o 0-0* Configurations de base
	0-01 Langue
	0-02 Unité vit. mot.
	0-03 Réglages régionaux
	0-04 Etat exploi. à mise ss tension (manuel)
	o 0-1* Gestion process
	0-10 Process actuel
	0-11 Edit process
	0-12 Ce réglage lié à
	0-13 Lecture: Réglages joints
	0-14 Lecture: Edition réglages / canal
	o 0-2* Ecran LCP
	0-20 Affich. ligne 1.1 petit
	0-21 Affich. ligne 1.2 petit
	0-22 Affich. ligne 1.3 petit
	0-23 Affich. ligne 2 grand
	0-24 Affich. ligne 3 grand
	0-25 Mon menu personnel
	o 0-4* Clavier LCP
	0-40 Touche [Hand on] sur LCP
	0-41 Touche [Off] sur LCP
	0-42 Touche [Auto on] sur LCP
	0-43 Touche [Reset] sur LCP
	o 0-5* Copie/Sauvegarde
	0-50 Copie LCP
	0-51 Copie process
	o 0-6* Mot de passe
	0-60 Mt de passe menu princ.
	0-61 Accès menu princ. ss mt de passe
	0-65 Mot de passe menu rapide
	0-66 Accès menu rapide ss mt de passe.
	o Paramètres: Charge et moteur
	o 1-0* Réglages généraux
	1-00 Mode Config.
	1-01 Principe Contrôle Moteur
	1-02 Source codeur arbre moteur
	1-03 Caract.couple
	1-05 Configuration mode Local
	o 1-1*
	1-10 Construction moteur
	o 1-2* Données moteur
	1-20 Puissance moteur [kW]
	1-21 Puissance moteur [CV]
	1-22 Tension moteur
	1-23 Fréq. moteur
	1-24 Courant moteur
	1-25 Vit.nom.moteur
	1-26 Couple nominal cont. moteur
	1-29 Automatic motor adaptation (AMA)
	o 1-3* Données moteur avancées
	1-30 Résistance stator (Rs)
	1-31 Résistance rotor (Rr)
	1-33 Réactance fuite stator (X1)
	1-34 Réactance de fuite rotor (X2)
	1-35 Réactance principale (Xh)
	1-36 Résistance perte de fer (Rfe)
	1-37 Inductance axe d (Ld)
	1-39 Pôles moteur
	1-40 FCEM à 1000 tr/min.
	1-41 Décalage angle moteur
	o 1-5* Proc.indépend. charge
	1-50 Magnétisation moteur à vitesse nulle
	1-51 Magnétis. normale vitesse min [tr/min]
	1-52 Magnétis. normale vitesse min [Hz]
	1-53 Changement de modèle fréquence
	1-55 Caract. V/f - U
	1-56 Caract. V/f - F
	o 1-6* Proc.dépend. charge
	1-60 Comp.charge à vit.basse
	1-61 Compens. de charge à vitesse élevée
	1-62 Comp. gliss.
	1-63 Cste tps comp.gliss.
	1-64 Amort. résonance
	1-65 Tps amort.resonance
	1-66 Courant min. à faible vitesse
	1-67 Type de charge
	1-68 Inertie min.
	1-69 Inertie maximale
	o 1-7* Réglages dém.
	1-71 Retard démar.
	1-72 Fonction au démar.
	1-73 Dém. à la volée [tr/min]
	1-74 Vit.de dém.[tr/mn]
	1-75 Vit.de dém.[Hz]
	1-76 Courant Démar.
	o 1-8* Réglages arrêts
	1-80 Fonction à l arrêt
	1-81 Vit. min. pour fonct. à l arrêt [tr/min]
	1-82 Vit. min. pour fonct. à l arrêt [Hz]
	o 1-9* Temp. moteur
	1-90 Protect. thermique mot.
	1-91 Ventil. ext. mot.
	1-93 Source Thermistance
	o Paramètres: Freins
	o 2-0* Frein CC
	2-00 I maintien CC
	2-01 Courant frein CC
	2-02 Temps frein CC
	2-03 Vitesse frein CC
	o 2-1* Fonct.Puis.Frein.
	2-10 Fonction Frein et Surtension
	2-11 Frein Res (ohm)
	2-12 P. kW Frein Res.
	2-13 Frein Res Therm
	2-15 Contrôle freinage
	2-17 Contrôle Surtension
	o 2-2* Frein mécanique
	2-20 Activation courant frein.
	2-21 Activation vit.frein[tr/mn]
	2-22 Activation vit. Frein[Hz]
	2-23 Activation retard frein
	o Paramètres: Référence/Rampes
	o 3-0* Limites de réf.
	3-00 Plage de réf.
	3-01 Réf/Unité retour
	3-02 Référence minimale
	3-03 Réf. max.
	o 3-1* Consignes
	3-10 Réf.prédéfinie
	3-12 Rattrap/ralentiss
	3-13 Type référence
	3-14 Réf.prédéf.relative
	3-15 Ress.? Réf. 1
	3-16 Ress.? Réf. 2
	3-17 Ress.? Réf. 3
	3-18 Echelle réf.relative
	3-19 Fréq.Jog. [tr/min]
	o 3-4* Rampe 1
	3-40 Type rampe 1
	3-41 Temps d accél. rampe 1
	3-42 Temps décél. rampe 1
	3-45 Rapport rampe S 1 début accél.
	3-46 Rapport rampe S 1 fin accél.
	3-47 Rapport rampe S 1 début décél.
	3-48 Rapport rampe S 1 fin décél.
	o 3-5* Rampe 2
	3-50 Type rampe 2
	3-51 Temps d accél. rampe 2
	3-52 Temps décél. rampe 2
	3-55 Rapport rampe S 2 début accél.
	3-56 Rapport rampe S 2 fin accél.
	3-57 Rapport rampe S 2 début décél.
	3-58 Rapport rampe S 2 fin décél.
	o 3-6* Rampe 3
	3-60 Type rampe 3
	3-61 Temps d accél. rampe 3
	3-62 Temps décél. rampe 3
	3-65 Rapport rampe S 3 début accél.
	3-66 Rapport rampe S 3 fin accél.
	3-67 Rapport rampe S 3 début décél.
	3-68 Rapport rampe S 3 fin décél.
	o 3-7* Rampe 4
	3-70 Type rampe 4
	3-71 Temps d accél. rampe 4
	3-72 Temps décél. rampe 4
	3-75 Rapport rampe S 4 début accél.
	3-76 Rapport rampe S 4 fin accél.
	3-77 Rapport rampe S 4 début décél.
	3-78 Rapport rampe S 4 fin décél.
	o 3-8* Autres rampes
	3-80 Tps rampe Jog.
	3-81 Temps rampe arrêt rapide
	o 3-9* Potentiomètre dig.
	3-90 Dimension de pas
	3-91 Temps de rampe
	3-92 Restauration de puissance
	3-93 Limite maximale
	3-94 Limite minimale
	3-95 Retard de rampe
	o Paramètres: Limites/Avertissements
	o 4-1* Limites moteur
	4-10 Direction vit. moteur
	4-11 Vit. mot., limite supérieure [tr/min]
	4-13 Vit.mot.lim.sup.[tr/m]
	4-16 Mode moteur limite couple
	4-17 Mode générateur limite couple
	4-18 Limite courant
	4-19 Frq.sort.lim.hte
	o 4-5* Rég. Avertis.
	Les avertissements sont affichés sur l'écran, la sortie programm
	4-51 Avertis. courant haut
	4-52 Avertis. vitesse basse
	4-53 Avertis. vitesse haute
	4-54 Avertis. référence basse
	4-55 Avertis. référence haute
	4-56 Avertis.retour bas
	4-57 Avertis.retour haut
	4-58 Surv. phase mot.
	o 4-6* Bipasse vit.
	4-60 Bipasse vitesse de[tr/mn]
	4-62 Bipasse vitesse à [tr:mn]
	o Paramètres: E/S digitales
	o 5-0* Mode E/S digital
	5-00 Mode E/S digital
	5-01 Mode born.27
	5-02 Mode born.29
	o 5-1* Entrées digitales
	5-10 E.digit.born.18
	5-11 E.digit.born.19
	5-12 E.digit.born.27
	5-13 E.digit.born.29
	5-14 E.digit.born.32
	5-15 E.digit.born.33
	o 5-3* Sorties digitales
	5-30 S.digit.born.27
	5-31 S.digit.born.29
	o 5-4* Relais
	5-40 Fonction relais
	5-41 Relais, retard ON
	5-42 Relais, retard OFF
	o 5-5* Entrée impulsions
	5-50 F.bas born.29
	5-51 F.haute born.29
	5-52 Val.ret./Réf.bas.born.29
	5-53 Val.ret./Réf.haut.born.29
	5-54 Tps filtre pulses/29
	5-55 F.bas born.33
	5-56 F.haute born.33
	5-57 Val.ret./Réf.bas.born.33
	5-58 Val.ret./Réf.haut.born.33
	5-59 Tps filtre pulses/33
	o 5-6* Sorties impulsions
	Les sorties d'impulsions sont désignées pour la borne 27 ou 29. 
	5-62 Fréquence max. sortie impuls. ##27
	5-63 Fréq.puls./S.born.29
	5-65 Fréquence max. sortie impuls. ##29
	o 5-7* Entrée cod. 24V
	5-70 Pts/tr cod.born.32 33
	5-71 Sens cod.born.32 33
	5-72 Nom.rap.réduc.born.32 33
	5-73 Dénom.rap.réduc.born.32 33
	o Paramètres: E/S analogiques
	o 6-0* Mode E/S ana.
	6-00 Temporisation/60
	6-01 Fonction/Tempo60
	o 6-1* Entrée analogique 1
	6-11 Ech.max.U/born.53
	6-12 Ech.min.I/born.53
	6-13 Ech.max.I/born.53
	6-14 Val.ret./Réf.bas.born.53
	6-15 Val.ret./Réf.haut.born.53
	6-16 Const.tps.fil.born.53
	o 6-2* Entrée analogique 2
	6-20 Ech.min.U/born.54
	6-21 Ech.max.U/born.54
	6-22 Ech.min.I/born.54
	6-23 Ech.max.I/born.54
	6-24 Val.ret./Réf.bas.born.54
	6-25 Val.ret./Réf.haut.born.54
	6-26 Const.tps.fil.born.54
	o 6-5* Sortie analogique 1
	6-50 S.born.42
	6-51 Echelle min s.born.42
	6-52 Echelle max s.born.42
	o Paramètres: Contrôleurs
	o 7-0* PID vit.régul.
	7-00 PID vit.source ret.
	7-02 PID vitesse PID vit. gainproportionnel
	7-03 PID vit.tps intég.
	7-04 PID vit.tps diff.
	7-05 PID vit.limit gain D
	7-06 PID vit.tps filtre
	o 7-2* PIDproc/ctrl retour
	7-20 PID proc./1 retour
	7-22 PID proc./2 retours
	o 7-3* PID proc./Régul. 
	7-30 PID proc./Norm.Inv.
	7-31 PID proc./Anti satur.
	7-32 PID proc./Fréq.dém. 
	7-33 PID proc./Gain P 
	7-34 PID proc./Tps intégral.
	7-35 PID proc./Tps diff.
	7-36 PID proc./Limit.gain D
	7-38 Facteur d anticipation PID process
	7-39 Largeur de bande sur réf.
	o Paramètres: Communications et options
	o 8-0* Réglages généraux
	8-01 Type contrôle
	8-02 Source mot de contrôle
	8-03 Mot de ctrl.Action dépas.tps
	8-04 Mot de ctrl.Fonct.dépas.tps
	8-05 Fonction fin dépass.tps.
	8-06 Reset dépas. temps
	8-07 Activation diagnostic
	o 8-1* Régl. mot de contr.
	8-10 Profil mot contrôle
	o 8-3* Réglage Port FC
	8-30 Protocole
	8-31 Adresse
	8-32 Vit. Trans. port FC
	8-35 Retard réponse min.
	8-36 Retard réponse max
	8-37 Retard inter-char max
	o 8-5* Digital/Bus
	8-50 Sélect.roue libre
	8-51 Sélect. arrêt rapide
	8-52 Sélect.frein CC
	8-53 Sélect.dém.
	8-54 Sélect.Invers.
	8-55 Sélect.proc.
	8-56 Sélect. réf. par défaut
	o 8-9*% Jogging bus
	8-90 Vitesse Bus Jog 1
	8-91 Vitesse Bus Jog 2
	o Paramètres: Profibus
	9-00 Pt de cons.
	9-07 Valeur réelle
	9-15 Config. écriture PCD
	9-16 Config. lecture PCD
	9-18 Adresse station
	9-22 Sélect. Télégr.
	9-23 Signaux pour PAR
	9-27 Edition param.
	9-28 CTRL process
	9-44 Compt. message déf.
	9-45 Code déf.
	9-47 N° déf.
	9-52 Compt. situation déf.
	9-53 Mot d avertissement profibus.
	9-63 Vit. Trans. réelle
	9-64 Identific. dispositif
	9-65 N° profil
	9-70 Edit process
	9-71 Sauv. Données
	9-72 Reset var.
	9-80 Paramètres définis (1)
	9-81 Paramètres définis (2)
	9-82 Paramètres définis (3)
	9-83 Paramètres définis (4)
	9-90 Paramètres modifiés (1)
	9-91 Paramètres modifiés (2)
	9-92 Paramètres modifiés (3)
	9-93 Paramètres modifiés (4)
	o Paramètres: Bus réseau DeviceNet CAN
	o 10-0* Réglages communs
	10-00 Protocole Can
	10-01 Sélection de la vitesse de transmission
	10-02 MAC ID
	10-05 Cptr lecture erreurs transmis.
	10-06 Cptr lecture erreurs reçues
	10-07 Cptr lectures val.bus désact.
	o 10-1* DeviceNet
	10-10 PID proc./Sélect.type données
	10-11 Proc./Ecrit.config.donnéees:
	10-12 Proc./Lect.config.donnéees:
	10-13 Avertis.par.
	10-14 Réf.NET
	10-15 Ctrl.NET
	o 10-2* Filtres COS
	10-20 Filtre COS 1
	10-21 Filtre COS 2
	10-22 Filtre COS 3
	10-23 Filtre COS 4
	o 10-3* Accès paramètre
	10-30 Indice de tableau
	10-31 Stockage des valeurs de données
	10-32 Révision DeviceNet
	10-33 Toujours stocker
	10-39 Paramètres Devicenet F
	o Paramètres: Logique avancée
	o 13-** Prog. Caractérist.
	o 13-0* Réglages SLC
	13-50 Mode contr. log avancé
	13-01 Événement de démarrage
	13-02 Événement d arrêt
	13-03 Reset SLC
	o 13-1* Comparateurs
	13-10 Opérande comparateur
	13-11 Opérateur comparateur
	13-12 Valeur comparateur
	o 13-2* Temporisations
	13-20 Tempo.contrôleur de logique avancé
	o 13-4* Règles Logiques
	13-40 Règle de Logique Booléenne 1
	13-41 Opérateur de Règle Logique 1
	13-42 Règle de Logique Booléenne 2
	13-43 Opérateur de Règle Logique 2
	13-44 Règle de Logique Booléenne 3
	o 13-5* Contrôleur SLC
	13-51 Événement contr. log avancé
	13-52 Action contr. logique avancé
	o Paramètres: Fonct.particulières
	o 14-0* Commut.onduleur
	14-00 Type modulation
	14-01 Fréq. commut.
	14-03 Surmodulation
	14-04 Surperposition MLI
	o 14-1* Secteur On/Off
	14-10 Panne secteur
	14-11 Tension défaut secteur
	14-12 Fonct.sur désiqui.réseau
	o 14-2* Rest alarme
	14-20 Mode reset
	14-21 Temps reset auto.
	14-22 Mod. exploitation
	14-25 Délais Al./C.limit ?
	o 14-3* Ctrl I limite moteur
	La série FC 300 comporte un régulateur de limite de courant inté
	14-31 Ctrl.I limite, tps Intég.
	o 14-4* Optimisation énerg.
	14-40 Niveau VT
	14-41 Magnétisation AEO minimale
	14-42 Fréquence AEO minimale
	14-43 Cos phi moteur
	o 14-5* Environnement
	14-50 RFI 1
	14-52 Fan Control
	o Paramètres: Info.variateur
	o 15-0* Données exploit.
	15-00 Heures mises ss tension
	15-01 Heures fonction.
	15-02 Compteur kWh
	15-03 Mise sous tension
	15-04 Surtemp.
	15-05 Surtension
	15-06 Reset comp. kWh
	15-07 Reset compt. heures de fonction.
	o 15-1* Réglages journal
	15-10 Source d enregistrement
	15-11 Intervalle d enregistrement
	15-12 Événement déclencheur
	15-13 Mode Enregistrement
	15-14 Échantillons avant déclenchement
	o 15-2* Journal historique
	15-20 Journal historique: Événement
	15-21 Journal historique: Valeur
	15-22 Journal historique: heure
	o 15-3* Mémoire déf.
	15-30 Mémoire déf.:Code
	15-31 Mémoire déf:Valeur
	15-32 Mémoire déf.:Heure
	o 15-4* Identification variateur
	15-40 Type. FC
	15-41 Partie puiss.
	15-42 Tension
	15-43 Version logiciel
	15-44 Compo.code cde
	15-45 Code composé var
	15-46 Code variateur
	15-47 Code carte puissance
	15-48 Version LCP
	15-49 N°logic.carte ctrl.
	15-50 N°logic.carte puis
	15-51 N° série variateur
	15-53 N° série carte puissance
	o 15-6* Identif.Option.
	15-60 Option montée
	15-61 Version logicielle option
	15-62 N° code option
	15-63 N° série option
	15-70 Option A
	15-71 Vers.logic.option A
	15-72 Option B
	15-73 Vers.logic.option B
	15-74 Option C
	15-75 Vers.logic.option C
	o 15-9* Infos paramètre
	15-92 Paramètres définis
	15-93 Paramètres modifiés
	15-99 Métadonnées param.?
	o Paramètres: Lecture données
	o 16-0* Etat général
	16-00 Mot contrôle
	16-01 Réf. [unité]
	16-02 Réf. %
	16-03 Mot état [binaire]
	16-05 Valeur réelle princ. [%]
	o 16-1* Etat Moteur
	16-10 Puissance moteur [kW]
	16-11 Puissance moteur[CV]
	16-12 Tension moteur
	16-13 Fréquence moteur
	16-14 Courant moteur
	16-15 Frequency [%]
	16-16 Couple moteur
	16-17 Vitesse moteur [tr/min]
	16-18 Thermique moteur
	16-20 Angle moteur
	o 16-3* Etat variateur
	16-30 Tension DC Bus
	16-32 Puis.Frein. /s
	16-33 Puis.Frein. /2 min
	16-34 Temp. radiateur
	16-35 Thermique onduleur
	16-36 InomVLT
	16-37 ImaxVLT
	16-38 Etat ctrl log avancé
	16-39 Temp. carte ctrl.
	16-40 Tampon enregistrement saturé
	o 16-5* Réf & retours
	16-50 Réf.externe
	16-51 Réf. impulsions
	16-52 Signal de retour [Unité]
	16-53 Référence pot. dig.
	o 16-6* Entrées et sorties
	16-60 Entrée dig.
	16-61 Régl.commut.born.53
	16-62 Entrée ANA 53
	16-63 Régl.commut.born.54
	16-64 Entrée ANA 54
	16-65 Sortie ANA 42 [ma]
	16-66 Sortie digitale [bin]
	16-67 Fréqu. entrée ##29 [Hz]
	16-68 Fréqu. entrée ##33 [Hz]
	16-69 Sortie impulsions 27 [Hz]
	16-70 Sortie impulsions 29 [Hz]
	16-71 Sortie relais [bin]
	16-72 Compteur A
	16-73 Compteur B
	o 16-8* Port FC et bus
	16-80 Mot ctrl.1 bus
	16-82 Réf.1 port bus
	16-84 Impulsion démarrage
	16-85 Mot ctrl.1 port FC
	16-86 Réf.1 port FC
	o 16-9*% Lecture diagnostics
	16-90 Mot d alarme
	16-92 Mot avertis.
	o Paramètres: Opt. retour codeur
	o 17-** Opt. retour codeur
	o 17-1* Interface inc.codeur
	17-10 Type de signal
	17-11 Résolution (PPR)
	o 17-2* Abs. interface cod.
	17-20 Sélection de protocole
	17-21 Résolution (points/tour)
	17-34 Vitesse de transmission HIPERFACE
	17-60 Sens de rotation positif du codeur
	o Liste des paramètres
	Modifications au cours du fonctionnement
	o 0-** Fonction./Affichage
	o 1-** Charge/Moteur
	o 2-** Freins
	o 3-** Référence / rampes
	o 4-** Limites/avertis.
	o 5-** E/S Digitale
	o 6-** E/S ana.
	o 7-** Contrôleurs
	o 8-** Comm. et options
	o 9-** Profibus
	o 10-** Bus réseau CAN
	o 13-** Logique avancée
	o 14-** Fonct.particulières
	o 15-** Info.variateur
	o 16-** Lecture données
	o 17-** Opt. retour codeur
	o Communication série via l'interface RS
	o Protocoles
	o Communication par télégramme
	o Structure du télégramme
	o Caractère de données (octet)
	o Mots de processus
	o Mot de contrôle selon le profil FC (CTW)
	o Mot d'état selon le profil FC (STW)
	o Mot de contrôle selon le profil PROFIdrive (CTW)
	o Mot d'état selon le profil PROFIdrive (STW)
	o Référence de la communication série
	o Fréquence de sortie actuelle
	o Exemple 1 : Pour la commande du variateur et la lecture des pa
	o Exemple 2 : Uniquement pour la commande du variateur
	o Éléments de description des paramètres de lecture
	o Texte supplémentaire

	Diagnostic
	o Avertissements / messages d'alarme
	AVERTISSEMENT 1

	Indice


