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VLT Serie 5000

Produkthandbuch
Software-Version: 3.7x

Cce W ©

Dieses Produkthandbuch ist auf die VLT Serie 5000
Frequenzumrichter mit Software-Versionsnummer 3.7x
anwendbar. Software-Versionsnummer: siehe Parameter
624. CE- und C-Hakchen- Kennzeichnungen gelten nicht fur
die Gerate VLT 5001-5062, 525-600 V.

cUL fur VLT 5352-5552, 380-500 V in Vorbereitung.

Die vorliegende Betriebsanleitung ist als Werkzeug flr denjenigen gedacht, der den VLT Serie 5000 zu
installieren, zu bedienen oder zu programmieren hat.

Betriebsanleitung: Ein Handbuch mit Hinweisen fUr optimale Installation, Inbetriebnahme
und Wartung.
Projektierungshandbuch: Enthalt alle nitzlichen Informationen flir die Projektierung und

vermittelt gute Einblicke in die Technologie, das Produktprogramm,
die technischen Daten usw.

Betriebsanleitung einschlieBlich Kurzanleitung werden mit dem Gerat mitgeliefert.
Beim Lesen der vorliegenden Betriebsanleitung werden Sie auf verschiedene Symbole stoBen, bei denen

besondere Aufmerksamkeit geboten ist:
Es handelt sich dabei um folgende Symbole:

2 Bezeichnet eine allgemeine Warnung

ACHTUNG!:
'@ Bezeichnet einen wichtigen Hinweis

Bezeichnet eine Warnung vor
Hochspannung
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Der Fregquenzumrichter steht bei
/6\ NetzanschluB3 unter lebensgefahrlicher
Spannung. Durch unsachgemaBe

Installation des Motors oder des Frequenzumrichters
kédnnen ein Ausfall des Gerates, schwere
Personenschéden oder sogar tédliche Verletzungen
verursacht werden. Befolgen Sie daher stets

die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die
jeweils glltigen nationalen bzw. internationalen
Vorschriften und Sicherheitsbestimmungen.

m Diese Bestimmungen dienen lhrer Sicherheit

1. Bei Reparaturen muB3 die Stromversorgung
des Frequenzumrichters abgeschaltet werden.
Vergewissern Sie sich, daB3 die Netzversorgung
unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen

ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

2. Die Taste [STOP/RESET] auf dem Bedienfeld
des Frequenzumrichters unterbricht nicht
das Versorgungsnetz und darf deshalb nicht
als Notschalter bzw. Reparaturschalter
verwendet werden.

3. Es ist daflr Sorge zu tragen, daB gemaR
den ortlichen und nationalen Vorschriften eine
ordnungsgeméaBe Erdung des Gerates erfolgt, der
Benutzer gegen Leitungsspannung geschitzt und
der Motor gegen Uberlastung abgesichert ist.

4. Der Ableitstrom gegen Erde ist hoher als 3,5 mA.

5. Ein Uberlastungsschutz des Motors ist in der
Werkseinstellung nicht enthalten. Wenn diese
Funktion gewlnscht wird, Parameter 128
auf den Datenwert ETR Abschaltung oder
Datenwert ETR Warnung einstellen.

Achtung: Diese Funktion wird bei 1,16 x
Motor-nennstrom und Motornennfrequenz
initialisiert. FUr den nordamerikanischen
Markt: Die ETR-Funktionen beinhalten
Motoruberlastungsschutz der Klasse 20
gemanB NEC.

6. Die Stecker fUr die Motor- und Netzversorgung
ddrfen nicht entfernt werden, wenn der
Frequenzumrichter an die Netzversorgung
angeschlossen ist. Vergewissern Sie sich,
daB die Netzversorgung unterbrochen und die
erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die
Motor- und Netzstecker entfernen.

7. Beachten Sie bitte, daB3 der -Frequenzumrichter
auBer den Spannungseingangen L1, L2 und
L3 noch weitere Spannungseingdnge wie
DC-Zwischenkreiskopplung bzw. externe
24 \V-DC-Versorgung haben kann, wenn
diese installiert sind. Kontrollieren Sie,
daB vor Beginn der Reparaturarbeiten alle
Spannungseingénge abgeschaltet sind und die
erforderliche Zeit verstrichen ist.

m Warnung vor unbeabsichtigtem Anlaufen

1. Der Motor kann mit einem digitalen Befehl, einem
Bus-Befehl, einem Sollwert oder "Ort-Stop"
angehalten werden, obwohl der Frequenzumrichter
weiter unter Netzspannung steht. Ist ein
unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors geman
den Bestimmungen zur Personensicherheit
jedoch unzuléssig, so sind die oben genannten
Stoppfunktionen nicht ausreichend.

2. Wahrend der Programmierung des
Frequenzumrichters kann der Motor ohne
Vorwarnung anlaufen. Daher immer die
Stopp-Taste [STOP/RESET] betéatigen, bevor
Datenwerte geéndert werden.

3. Ist der Motor abgeschaltet, so kann er
automatisch wieder anlaufen, sofern die
Elektronik des Frequenzumrichters defekt ist
oder falls eine kurzfristige Uberlastung oder ein
Fehler in der Versorgungsspannung bzw. am
MotoranschluB beseitigt wurde.

m Einbau der mechanischen Bremse

SchlieBen Sie keine mechanische Bremse an den
Ausgang des Frequenzumrichters an, bevor die
relevanten Parameter fur die Bremssteuerung
parametriert wurden.

(Wahl des Ausgangs in Parameter 319, 321,
323 oder 326 und Einschaltstrom und -frequenz
in Parameter 223 und 225).

m Verwendung an isoliertem Stromnetz

Siehe Abschnitt EMV-Schalter bezUglich der
Verwendung an einem isolierten Netz.

Es ist wichtig, den Empfehlungen bezlglich

der Installation am IT-Netz zu beachten, da
ausreichender Schutz der kompletten Anlage erfulllt
sein muss. Bei Nichtverwendung entsprechender
Uberwachungsvorrichtungen firr IT-Netz kann
Beschadigung auftreten.
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A Warnung:

Das Berthren spannungsfUhrender Teile - auch nach der Trennung vom
Netz - ist lebensgefahrlich.
Achten Sie auBerdem darauf, daB3 andere Spannungseingange, wie z.B.
24 V DC, Zwischenkreiskoppelung (Zusammenschalten eines DC-

Zwischenkreises) sowie der MotoranschluB3 beim kinetischen Speicher
ausgeschaltet sind.

Bei VLT 5001 - 5006, 200-240 V :
Bei VLT 5008 - 5052, 200-240 V.

Bei VLI 5001 - 5006, 380-500 V :
Bei VLT 5008 - 5062, 380-500 V:
Bei VLT 5072 - 5302, 380-500 V-
Bei VLT 5352 - 5552, 380-500 V-

Bei VLT 5001 - 5005, 525-600 V :
Bei VLT 5006 - 5022, 525-600 V :
Bei VLT 5027 - 5062 525-600 V:
Bei VLT 5042 - 5352, 525-690 V-

mindestens 4 Minuten warten
mindestens 15 Minuten warten

mindestens 4 Minuten warten

mindestens 15 Minuten warten
mindestens 20 Minuten warten
mindestens 40 Minuten warten

mindestens 4 Minuten warten

mindestens 15 Minuten warten
mindestens 30 Minuten warten
mindestens 20 Minuten warten

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss
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m Einfihrung in die Kurzinbetriebnahme L
Diese Kurzanleitung weist Ihnen den Weg pa I I _
zur ordnungsgeméaBen EMV-Installation des EJE] !
Frequenzumrichters Uber den Anschluss P | e
der Stromversorgung, des Motors und der LitzLshe 27(,51
Steuerkabel (Abb. 1). Der Motor wird Uber 7

den Schalter gestartet/gestoppt.

Beim VLT 5122-5552, 380-500 V, VLT 5032-5052,
200-240 V AC und VLT 5042-5352, 525-690 V
siehe Technische Daten und Installation flr die
mechanische und elektrische Installation.

17528048.11

m 1. Mechanische Installation

Frequenzumrichter VLT 5000 kdnnen seitlich nebeneinander installiert werden. Die erforderliche Kuhlung
verlangt einen freien Luftdurchlass von 100 mm Uber und unter dem Frequenzumrichter (5016-5062,
380-500 V, 5008-5027, 200-240 V und 5016-5062, 550-600 V mussen 200 mm und 5072-5102,
380-500 V 225 mm haben).

Alle Bohrungen missen unter Verwendung der in der Tabelle angegebenen MaBe angebracht werden.
Achten Sie bitte auf die unterschiedlichen Geratespannungen. Frequenzumrichter an der Wand positionieren.
Alle vier Schrauben festziehen.

Alle nachstehenden Angaben in mm.

VLT-Typ A B C a b
Buchformat IP20, 200-240 V, (Abb. 2) B o
5001 - 5003 395 90 260 384 70 2] s
5004 - 5006 395 130 260 3884 70 ,Ek
Buchformat IP20, 380-500 V (Abb. 2) ! “10
5001 - 5005 395 90 260 384 70 o

5006 - 5011 395 130 260 384 70

Kompaktformat IP54, 200-240 V (Abb. N

3) L

5001 - 5003 460 282 195 260 258 fb-ss
5004 - 5006 530 282 195 330 258 i

5008 - 5011 810 3850 280 560 326

5016 - 5027 940 400 280 690 375 Abb. 2

Kompaktformat IP54, 380-500 V (Abb. B

3) . . b

5001 - 5005 460 282 195 260 258 ’Jgf L.
5006 - 5011 530 282 195 330 258 }O} T ‘ rTLe
5016 - 5027 810 350 280 560 326 P g on

5082 - 5062 940 400 280 690 3875 X J \ o .
5072 - 5102 940 400 360 690 375 ‘& 1 VE
Kompaktformat IP20, 200-240 V (Abb. < I
4)

5001 - 5008 395 220 160 3884 200 Abb. 3

5004 - 5006 395 220 200 3884 200 .

5008 560 242 260 540 200 b 85
5011 - 5016 700 242 260 680 200 > T *ﬂ?
5022 - 5027 800 3808 296 780 270 ; e
Kompaktformat IP20, 380-500 V (Abb. i

4 i oA

5001 - 5005 395 220 160 384 200 ! R

5006 - 5011 395 220 200 384 200 * s

5016 - 5022 560 242 260 540 200 Bl A=t s
5027 - 5032 700 242 260 680 200

5042 - 5062 800 308 296 780 270

5072 - 5102 800 870 335 780 330 Abb. 4
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m 2. Elektrische Installation, Stromanschluss

HINWEIS: Bei den Geraten VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT 5001-5011, 380-500 V and VLT 5001-5011,

525-600 V sind die Klemmen abnehmbar.

SchlieBen Sie das Netzkabel an die Netzklemmen L1, L2, L3 des Frequenzumrichters und an

den Erdanschluss an (Abb. 5-8). Fir Buchformat-Gerate ist eine Kabelentlastung an der Wand
montiert. Befestigen Sie das abgeschirmte Motorkabel an den Motorklemmen U, V, W und PE des
Frequenzumrichters. Stellen Sie sicher, dass die Abschirmung elektrisch an den Frequenzumrichter

angeschlossen ist.

[ 11

[T 1
@00
2o0s

96 97 98 99

[ 11T T
L1 L2 L3||R- R+
91 92 95|81 82]

ELAY]|
| 03

@ RP@ @

MOTOR

DANFOSS
175ZA053.11

Abb. 5

Buchformat IP20
5001-5011, 380-500 V
5001-5006, 200-240 V

Abb. 6
Kompaktformat IP20 und IP54

5001-5011, 380-500 V
5001-5006, 200-240 V
5001-5011, 525-600 V

Technologie

Abb. 7
Kompaktformat IP20

5016-5102, 380-500 V
5008-5027, 200-240 V
5016-5062, 525-600 V

v|\o|0|o|o\v|o 0@

DANFOSS
1752A198.12

°,,00,,@
D|0|0|0|0|0|0|0|0|0|,24|02e
91| 92| 93| 88| 89| 96|97 98|81 |82| 8|2 |5 |2
vzl esfoc-foce] ulv | wi—rl+r Y| %] T
NETZ  ZWISCHENKREIS- MOTOR BREMS— L L
94@ KOPPLUNG 95@ WIDERSTAND LT:1
m LOFTER
=
Err A

Kompaktformat IP54
5016-5062, 380-500 V
5008-5027, 200-240 V
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NETZ IWISCHENKREIS-  MOTOR BREMS—

KOPPLUNG WIDERSTAND
Lt L2 L3 pc- D6+ U V. W -R +R
91 92 93788 B9 96 97 98 81 82

0|0
O|0|0 @@@OC

ololo[2®6lelololo

ta®

1752A866.10

Abb. 9
Kompaktformat 1P54
5072-5102, 380-500 V
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m 3. Elektrische Installation, Steuerkabel
Vordere Abdeckung unter dem Bedienfeld mit
einem Schraubendreher abbauen.
HINWEIS: Die Klemmen sind abnehmbar. SchlieBen
Sie zwischen Klemme 12 und 27 (Abb. 10)
eine Uberbriickung an.

Befestigen Sie das abgeschirmte Kabel am externen
Start/Stopp der Steuerklemmen 12 und 18.

Abb. 10

m 4. Programmierung
Der Frequenzumrichter wird Uber das Bedienfeld
programmiert.

Taste QUICK MENU dricken. Das "Quick Menu"
erscheint auf dem Bildschirm. Parameter werden
Uber die Pfeiltasten (nach oben und unten)
ausgewahlt. Taste CHANGE DATA zum Andern
eines Parameterwerts drlcken. Datenwerte werden
mit Hilfe der Pfeiltasten (nach oben und unten)
geéndert. Zum Bewegen des Cursors die Tasten
"links" oder "rechts" dricken. Dricken Sie OK und
speichern Sie die Parametereinstellung.

Stellen Sie die gewlnschte Sprache im Parameter 001
ein. Sie haben sechs Mdglichkeiten: Englisch, Deutsch,
Franzdsisch, Danisch, Spanisch und ltalienisch.

Motorparameter entsprechend des Motortyp-
schilds einstellen:

Motorleistung Parameter 102
Motorspannung Parameter 103
Motorfrequenz Parameter 104
Motorstrom Parameter 105
Motornenndrehzahl Parameter 106

Frequenzintervall und Rampenzeiten ein-
stellen (Abb. 11)

Parameter 204
Parameter 205

Minimaler Sollwert
Max. Sollwert

Rampe auf Parameter 207 o
Rampe ab Parameter 208 'g»
°
c
d=
Betriebsart einstellen, Parameter 002 fur Ort-Betrieb. é
fout |
fMAX.(202) T -
Sollwert
fM,N (104) ]
TMIN.(201) T
Rampenzeit auf Rampenzeit ab
207/209 208/210
175ZA047.12
Abb. 11

m 5. Motorstart
Taste START zum Starten des Motors drlcken.
Motordrehzahl in Parameter 003 einstellen. Prifen, ob
Drehrichtung der Anzeige auf dem Display entspricht.
Die Drehrichtung kann durch Vertauschen von zwei
Phasen des Motorkabels geéndert werden.

Taste STOP zum Stoppen des Motors driicken.

Vollstédige oder reduzierte automatische
Motoranpassung (AMA) in Parameter 107 auswahlen.
Eine weitere Bescheibung der AMA ist in Abschnitt
Automatische Motoranpassung, AMA zu finden.

Taste START zum Starten der automatischen
Motoranpassung (AMA) drlcken.

Zum Verlassen des Quick Menu Taste
DISPLAY/STATUS drlicken.

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss 9
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m Verfligbare Dokumentation
Nachfolgend eine Ubersicht der fiir den VLT Serie 5000
erhaltlichen Dokumentation. Bitte beachten Sie, dass
sich von Land zu Land Abweichungen ergeben kdnnen.

Lieferumfang des VLT:

ProduKtNandibDUCR ... e MG.51.AX.YY
Installationsanleitung HOChIEIStUNGSANWENAUNGEN  ....viiiiiiiiiiiice s aaaaaaaaaaeas MI.90.JX.YY

Kommunikation fur VLT 5000:

VLT 5000 Profibus-HanaIUCKN ... .....iiiiiiiiiiiiiiiiiiiei bbb nnnnes MG.10.EX.YY
VLT 5000 DeVviCeNEt-HaNADUCK ... ... ..iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieii i b bbb e babaabeaaabbeaaaeaeaaesanes MG.50.HX.YY
VLT 5000 LONWOIKS-HANADUCK ..o e e MG.50.MX.YY
VLT 5000 MOdbUS-HANADUCK .....iiiiiiiie s nnnnnns MG.10.MX.YY
VLT 5000 INterbus-HanNAOUGCH .......oiiiie e asnnssnnnnsnnnnnnes MG.10.0X.YY

Anwendungsoptionen fur VLT 5000:

VLT 5000 SyncPos-OptionSNandibUCKN .........uieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s MG.10.EX.YY
VLT 5000 Positionierregler-HandbUCH  ...........uiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s MG.50.PX.YY
VLT 5000 Synchronregler-HandbUCR ..........uuiieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s MG.10.NX.YY
T Te 1S o] T o] 0] 111 o SRR MI.50.2X.02
WObDIE-FUNKIONSOPTION  11iiitiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiie e n e e e e e e s e s MI.50.JX.02
Wickler- und SpannungSregIerORtiON  ........iiiiiiiiiie ettt MG.50.KX.02

Anleitungen fur VLT Serie 5000:

ZWISCNENKIEISKOPPIUNG  +1vtvtvttitiiiiiietieteteee s MI.50.NX.02
BremswiderStAnde VLT D000 ...uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiesss s s s s s s s s s s s s s s s s s s e s e e e a0 a0 a0 a0 e e e e e e e e e e aeaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaees MI.90.FX.YY
Bremswiderstande-Flachbau VLT 5001-5011 (Nur in englischer und deutscher Sprache) ................. MI.50.SX.YY
IO ) (=Y OO SOUPPPRRPRN MI.56.DX.YY
Encodersignalumrichter 5V TTL-24V DC VLT 5000 (Nur kombiniert Englisch/Deutsch) .........ccccccoviiinns MI.50.1X.51
KUhIKOrper fUr VLT Serie 5000  ..iiiiiivviiiieieeesseiiiiiee e e e e e s sttt s e e e e s e s s iitb e e e e e e s s ssaabaeeeeeassssnsbaneaaaaeesaasees MN.50.XX.02

Weitere Literatur fur VLT 5000:

ProjeklierungShanabUCR .....u. i e MG.51.BX.YY
Integration eines VLT 5000 Profibus in ein Simatic S5-System ... MC.50.CX.02
Intregration eines VLT 5000 Profibus in ein Simatic S7-System ... MC.50.AX.02
Hub-/Senkanwendungen und die VLT Serie 5000 ........cooiuiriiieeeiieiiiiiiiie e e eiiireee e e e e s siinaaaae e e MN.50.RX.02

Sonstiges (nur in englischer Sprache):

Schutz gegen elektrisChe GEfANIEN .......oiiiiiiii e MN.90.GX.02
Wah! VON VOISICREIUNGEN  ...uiiiiiiiiiiiiiiiiiiitiiiiie bbb MN.50.0X.02
VLT @M TTANEEZ ettt e bt e et e e et e et e e e e MN.90.CX.02
Filtern NarmONISCREN STIOME ...uiiiiiii i e e e e e et e e e s aaeeeessenees MN.90.FX.02
Handhabung aggressiver UMGEDUNGEN .......uiiicieeeiese s e e e e e e e e e aa e MN.90.IX.02
CI-TI™M-Schiitze - VLTO-FreqUeNZUMIICHIEr  ......c.iiiieii et MN.90.KX.02
VLTe-Frequenzumrichter und UniOP-BedienNKONSOIEN .. ....uviviiiiiiiiiiiiiiiii s MN.90.HX.02

X = Versionsnummer
YY = Sprachversion

10 MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss
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m Allgemeine technische Daten

Netzversorgung (L1, L2, L3):

Versorgungsspannung 200-240-V-GErate ........cccoeeriieieiiiiee e 3 x 200/208/220/230/240 V +10 %
Versorgungsspannung 380-500-V-GErate .........ccccceviereeiiiieeniiiieeaeiene 3 x 380/400/415/440/460/500 V £10 %
Versorgungsspannung 525-600-V-GErate ........cccoveiiiiiiiiiiiiiiiieeeiiiiee e 3 x 525/550/575/600 V 10 %
Versorgungsspannung 525-690-V-GErate ........ccccvvcvieiiiiiiiiiiieieeenieiiiieceeens 3 x 525/550/575/600/690 V +10 %
NEIZITEOUENZ ... 48-62 Hz +/- 1 %

Siehe Abschnitt Besondere Betriebsbedingungen im Projektierungshandbuch.

Max. Ungleichgewicht der Versorgungsspannung:

VLT 5001-5011, 380-500 V und 525-600 V und VLT 5001-5006, 200-240

LU PP PPP PRSP +2,0 % der Versorgungsnennspannung
VLT 5016-5062, 380-500 V und 525-600 V und VLT 5008-5027, 200-240

KT +1,5 % der Versorgungsnennspannung
VLT 5072-5552, 380-500 V und VLT 5032-5052, 200-240 V .....ccccvvvenee +3,0 % der Versorgungsnennspannung
VLT 5042-5352, 525-B90 V  ..oiiiiiiiiiiiii e +3,0 % der Versorgungsnennspannung
BT L Sy 0 T 1S3 7= L2 (o L 1) 0,90 bei Nennlast
Verschiebungsleistungsfakior (COS @) .uvvviiiiiiiiiiiiiiiieiiee e nahe Eins (>0,98)
Anzahl Schaltungen am Versorgungseingang L1, L2, L3 ... ca. 1 x pro Min.

Siehe Abschnitt Besondere Betriebsbedingungen im Projektierungshandbuch.

VLT-Ausgangsdaten (U, V, W):

E U Yo =T aTa 1SS o= ] U T 0-100 % der Versorgungsspannung
Ausgangsfrequenz VLT 5001-5027, 200-240 V ...ooiiiiiiiiiiiiiiieeee et 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5032-5052, 200-240 V' ....iiiiiiiiiiiiiiiiieieees it 0-132 Hz, 0-450 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5001-5052, 380-500 V .....uuiiiiiiiiiiimiiiiiiiiinnnsasaasasasssaeaeaaaaaaaaaaaaaaens 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5062-5302, 380-500 V ....uuuiiiiiiiiiiiiniiinniaaaaaasssseasaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaeens 0-132 Hz, 0-450 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5352-5552, 380-500 V ....uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaasssssaeaeaaaaaeaaaaaaaaaaaaaaaaaaans 0-132 Hz, 0-300 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5001-5011, 525-600 V ....uuuiiiiimiiiiiiiiiinsnssssssssssssssasaaasaaaaaaaaaaaaens 0-132 Hz, 0-700 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5016-5052, 525-600 V ....ccoviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiet e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5062, 525-B00 V  ..ooiiiiiiiiiiiiiieisiiiee et 0-132 Hz, 0-450 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5042-5302, 525-690 V .....uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiianasssssss e 0-132 Hz, 0-200 Hz
Ausgangsfrequenz VLT 5352, 525-690 V  ....uiiiiiiiiiicieesess s aaaaaaaa s 0-132 Hz, 0-150 Hz
Motornennspannung, 200-240 V-GEIAtE .........uiiiiiiiiiiiiiiiiee et iree e e e e 200/208/220/230/240 V
Motornennspannung, 380-500 V-GErate .........cccccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee e 380/400/415/440/460/480/500 V g
Motornennspannung, 525-600 V-GEIEAIE ........coiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 525/550/575V g
Motornennspannung, 525-690 V-GEIEIE ........cccoiiiiiiiiiiiiiiei e 525/550/575/690 V 3
1Y/ fe] (el g al=Tal a1 (=T VL= o AU PPTTRRPPPPPIN: 50/60 Hz g'
SCAEN AM AUSTANG  ¢ettriiiieeei ittt ettt e e e e e et e e e e e e s et e et aee e e e s st bttt aeee e e s s tta b b eaeeeeesstaarreaaeeeenas Unbegrenzt -§
o

RAMPDENZEIEN ...ttt e e e ettt e e e e bbbt e e e e e e e e e e e 0,05-3600 s

Drehmomentkennlinie:

Anlaufmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V und VLT 5001-5552, 380-500 V .....c.cccveeviivvreennnn 160 % far 1 Min.
Anlaufmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V ...t 150 % fUr 1 Min.
Anlaufmoment, VLT 5001-5062, 525-B00 V .....uuiiiiiiiiiei ettt 160 % far 1 Min.
Anlaufmoment, VLT 5042-5352, 525-B90 V .....uuiiiiiiiiieiaieiie ettt 160 % far 1 Min.
YN a1F= 10 nale) a a1=T 0 | AT 180 % fUr 0,5 s.
BeSChIEUNIGUNGSIMOMIENT  ..uiiiiiiiiei ittt ettt e e e e bt e et e e e e bbb et e e e e e e e bbb et e e e e s s s bbb b eeeeeeeens 100%
Uberlastmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V und VLT 5001-5552, 380-500 V,

VLT 5001-5062, 525-600 V und VLT 5042-5352, 525-B90 V  ....ciiiiiiiiiiiiiiieiiiiie et 160%
Uberlastmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V. ..o.vvoie ettt et ee e ee e, 150%
Haltemoment bei 0 UPM (mit RUCKIUNIUNG)  .oviiiiiiiecee et e e e e n e e e e 100%
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Die Angaben bzgl. der Drehmomentkenniinie gelten, wenn der Frequenzumrichter mit hohem Uberlastmoment
(160 %) arbeitet. Bei normalem Uberlastmoment (110 %) sind die Werte niedriger.

Bremsung bei hohem Uberlastmoment

Zykluszeit (s) Bremsarbeitszyklus bei 100 Bremsarbeitszyklus bei
% Drehmoment Uberlastmoment (150/160 %)

200-240 V

5001-5027 120 Dauerbetrieb 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V

5001-5102 120 Dauerbetrieb 40%
5122-5252 600 Dauerbetrieb 10%

5302 600 40% 10%
5352-5552 600 40 %" 10 %2
525-600 V
5001-5062 120 Dauerbetrieb 40%

525-690 V
5042-5352 600 40% 10%

1) VLT 5502 bei 90 % Drehmoment. Bei 100 % Drehmoment ist der Bremsarbeitszyklus 13 %. Bei Netznennwert von 441-500 V, 100
% Drehmoment, ist der Bremsarbeitszyklus 17 %.

VLT 5552bei 80 % Drehmoment. Bei 100 % Drehmoment ist der Bremsarbeitszyklus 8 %.

2) Basierend auf 300 Sekundenzyklus:

Fur VLT 5502 ist das Drehmoment 145 %.

Fur VLT 5552 ist das Drehmoment 130 %.

Steuerkarte, Digitaleingange:

Anzahl programmierbarer DIGIalEINGANGE ......vvveiiiiiei e e e e e e s bbb e e e e e e bbb 8
KIBMMEBNNUIMIMIEBITT .ttt e et e e et e e e e e et e et e e e e e et e eanaas 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
Yot Ll T le T a1 V=T T OO PPPRPURR 0-24 V DC (PNP positive Logik)
SpanNUNGSNIVEAU, [0GISCN ;0" .. et e e e e e e e e e e s e e e e e e e e e e e e e <5V DC
SpanNNUNGSNIVEAU, [0GISCN 1 oo >10V DC
Max. SPannUNG amM BEINGANG ...vueiiiiiieiii e e et e e e st e e e e et ae e 28 V DC
EINGaNGSWIAEISTANG, Ri oottt et e e e e s e e e e e e e e e e e e a e e e 2 k2
F N o= Te 4=l a T g o F= T 3 ms

Zuverldssige galvanische Trennung: Alle Digitaleingdnge sind von der Versorgungsspannung (PELV)
galvanisch getrennt. AuBerdem kénnen die Digitaleingdnge von den anderen Klemmen auf der
Steuerkarte getrennt werden, indem eine externe 24 V-DC-Versorgung angeschlossen und Schalter
4 gedffnet wird. VLT 5001-5062, 525-600 V erfillen PELV nicht.

Steuerkarte, Analogeingange:

Anzahl programmierbarer analoger Spannungseingange/ThermistoreiNngange  ........coovvivviieeee i 2
S aalnaTsTala 0T ala a1<T o o NPT 53, 54
Yo r=Ta] a1l ale ] a1 VY= (U O PRR 0 - +10 V DC (skalierbar)
EINGaNGSWIAEISTANG, R oiiiiiiiiiiee et e e e e st e e e et e e e e e e 10 k2
Anzahl programmierbarer analoger STrOMEINGEANGE ....vvvuiiiiiee i e e e e e e s 1
=T 00100 L=t o O TP T PP PP PP PPPPPPPPPPPPIN 60
Y0 ] 1YY o o I OSSPSR 0/4 - +20 mA (skalierbar)
BEINgangswiderstand, Ri oo 200 ©2
AUTIOSUNG ottt s 10 Bit + Vorzeichen
Genauigkeit am EINGANG  ..vvvviiiiiiiiiii e max. Abweichung 1 % der Gesamtskala
ADIragEZEl J8 EINGANG ittt et e et e e e e bbbt e e e e e n e 3ms
KIBMIMENNT. EFTE ..ottt e e ettt e e e e s ettt e e e e s e e e e e e e s aaee 55

Zuverldssige galvanische Trennung: Alle Analogeingénge sind von der Versorgungsspannung
(PELV)* sowie anderen Ein- und Ausgdngen galvanisch getrennt.
VLT 5001-5062, 525-600 V erfillen PELV nicht.
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Steuerkarte, Puls/Drehgeber-Eingang:

Anzahl programmierbarer Puls-/DrenNgeber-EINGANGE .. ....uvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s 4
ST anl0al=]ala 0 0 T8 T=10 o KT TP 17, 29, 32, 33
Max. Frequenz an KIEBMME 17 .o 5 kHz
Max. Frequenz an Klemme 29, 32, 33 ... 20 kHz (PNP offener Kollektor)
Max. Frequenz an Klemme 29, 32, 33 ... 65 kHz (Gegentakt)
Yot Ll T [ le T Ta] V=T T OO P PSRRI 0-24 V DC (PNP positive Logik)
Spannungsniveau, l0gISCh 0" ..o i <5V DC
SpanNNUNGSNIVEAU, 0GISCN 1 oo >10V DC
Max. SPannUNG amM BEINGANG ...eveeiiiiiiiii et e et e e e e s e e e e et ae e 28 V DC
EINgangswWiderstand, Ri ..o 2 kS2
F N o= Te 4=l a = g To F= T R 3 ms
AUTIOSUNG ettt s 10 Bit + Vorzeichen
Genauigkeit (100-1 kHz), Klemme 17, 29, 33 ..o Max. Abweichung: 0,5 % der Gesamtskala
Genauigkeit (1-5 kHz) Klemime 17 ..o Max. Abweichung: 0,1 % der Gesamtskala
Genauigkeit (1-65 kHz), Klemme 29, 33 ..., Max. Abweichung: 0,1 % der Gesamtskala

Zuverldssige galvanische Trennung: Alle Puls/Drehgeber-Eingédnge sind von der Versorgungsspannung (PELV)*
galvanisch getrennt. Die Puls-/Drehgeber-Eingdnge kénnen auBBerdem von den Gbrigen Klemmen der Steuerkarte
getrennt werden, indem eine externe 24-V-DC-Versorgung angeschlossen und Schalter 4 gedffnet wird.

VLT 5001-5062, 525-600 V erfillen PELV nicht.

Steuerkarte, Digital/Puls- und Analogausgange:

Anzahl programmierbarer Digital- UNnd ANGIOJAUSTGANGE  ....vvvvvirriiiiiiiiiiiiiiitetieieteeeeaeeeeeeeeeebeererreneennnenn s 2
S aal 00 L=l 1180 010 1< T0 o N 42, 45
Spannungsniveau am Digital-/PUISAUSTANG ...uvvriieeeiiiiiiiiiiieee e eeiitiir e e e e st a e e e e e s snaarraeeeeeessnnaaneees 0-24VDC
Min. Last gegen Erde (Klemme 39) am Digital-/Pulsausgang ... 600 ©2
Frequenzbereiche (Digitalausgang dient als Pulsausgang) ... 0-32 kHz
StrombereiCh am ANGIOGAUSTANG ...vvviiieiiiiiiiiiit ettt e e e e e e e s bbb e e e e e e s anbbbree s 0/4 - 20 mA
Max. Last gegen Erde (Klemme 39) am ANalOQAUSGANG  .oovvvririieieeeiiiiiiiireeeeessiitrreeeeeeessasiisseeaeeesssnssnseees 500 ©2
Genauigkeit am ANalOgaUSTANG  .vvvrririeeiiiiiiiiiiieeee e iiriire e e e e Max. Abweichung: 1,5 % der Gesamtskala
AUAIOSUNG @M ANQIOGAUSTANG  +.tvvvtvtitiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee e e e e e e e e s 8 Bit

Zuverldssige galvanische Trennung: Alle Digital- und Analogausgénge sind von der Versorgungsspannung
(PELV)* sowie anderen Ein- und Ausgédngen galvanisch getrennt.
VLT 5001-5062, 525-600 V erfillen PELV nicht.

Zuverldssige galvanische Trennung: Die 24-V-DC-Versorgung ist von der Versorgungsspannung (PELV)*
galvanisch getrennt, hat jedoch das gleiche Potential wie die Analogausgéange.
VLT 5001-5062, 525-600 V erfillen PELV nicht.

Steuerkarte, 24-V-DC-Versorgung: g
(ST aTa =T ol U TaaTa =0 T g
Max. Last (KUFZSCHIUSSSCNULZ) ....eiiveeieieceie ettt ettt te et ete e ete e eteeete e ete e g_
(ST aTan =T Al U TaaTaa =T AT = e [ x
3
=
o

Steuerkarte, RS 485 serielle Kommunikationsschnittstelle:

KIEMMENNUIMIMEIN i 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Sichere galvanische Trennung: Vollstdndige galvanische Isolierung.
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Relaisausgange: 1)

Anzahl programmierarer REIQISAUSTGANGE  ....vuuuuuurrrrrurrrrnnnnnnrnnnnnnnannnnnnnnnnnn s 2
Klemmennummern, Steuerkarte (nur ohmMSChe Last) ..., 4-5 (SchlieBer)
Max. Klemmenbelastung (ACT) an 4-5, Steuerkarte .......cccooovvvviiiiiiiiiiiiie e 50V AC, 1 A, 50 VA
Max. Klemmenbelastung (DC1 (IEC 947)) an 4-5, Steuerkarte .............ccvue.... 25V DC,2 A/50V DC, 1 A, 50 W
Max. Klemmenbelastung (DC1) an 4-5, Steuerkarte bei UL-/cUL-Anwendungen .. 30V AC, 1 A/42,5V DC, 1 A
Klemmennummern, Leistungskarte (ohmsche und induktive Last) .........cccccceeviineens 1-3 (6ffnen), 1-2 (schlieBen)
Max. Klemmenbelastung (AC1) an 1-3, 1-2, Leistungskarte und Relaiskarte .................... 250 V AC, 2 A, 500 VA
Max. Klemmenbelastung (DC-1 (IEC 947)) an 1-3, 1-2, Leistungskarte .......... 25V DC, 2 A/50V DC, 1 A, 50 W
Min. Klemmenleistung (AC/DC) an 1-3, 1-2, Leistungskarte ...............cccccuvueeee. 24V DC, 10 mA/24 V AC, 100 mA

1) Nennwerte flr bis zu 300.000 Schaltvorgange.
Bei induktiven Lasten wird die Anzahl der Schaltvorgange um 50 % reduziert. Es kann auch der Strom um 50
% reduziert werden, damit 300.000 Schaltvorgénge erreicht werden.

Bremswiderstandsklemmen (nur SB-, EB-, DE- und PB-Geréate):

(ST aaT<Ta T8 T T 2T o 81, 82

Externe 24-V-Gleichstromversorgung:

(ST et a o T8 Ta 0T 8T 35, 36
SPANNUNGSDEIEICN ..t 24V DC +15% (max. 37 V DC, 10 Sek. lang)
MaX. BrUMMISDANNUNG it 2 V Gleichstrom
LeistungsaufNanme .......cccoiiiiiiiiice e 15-50 W (50 W beim Einschalten, 20 ms lang)
MIN. VOISICREIUNG oo 6 Amp

Sichere galvanische Isolierung Vollsténdige galvanische Isolierung der externen 24 V
DC-Stromversorgung besitzt auch der Typ PELV.

Kabellangen, Querschnitte und Stecker:

Max. Motorkabelldnge, abgeschirmtes Kabel ... 150 m
Max. Motorkabellange, nicht abgeschirmtes Kabel ... 300 m
Max. Motorkabellange, abgeschirmtes Kabel VLT 5011, 380-500 V ..ccoiiiiiiiiiiiie, 100 m
Max. Motorkabelldnge, abgeschirmtes Kabel VLT 5011 525-600 V und VLT 5008, normaler Uberlastmodus,

B25-B00 V  oeiiiiitit ettt e e bt e e h e oAb e e e e h bt e e bt e e bt e e e e e e n 50 m
Max. Bremskabellange, abgeschirmtes Kabel ... 20m
Max. Kabellange Zwischenkreiskopplung, abgeschirmtes Kabel ... 25 m vom Frequenzumrichter zur DC-Schiene.

Max. Kabelquerschnitt fir Motor, Bremse und Zwischenkreiskopplung, siehe Abschnitt ,Elektrische Daten".
Max. Kabelguerschnitt fir externe 24 V DC-Versorgung

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V ............ 4 mm2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5552 380-500 V; VLT 5042-5352 525-690 V ......... 2,5 mm2 /12 AWG
Max. Querschnitt fUr STEUBIKADEI . ......iiie e 1,5 mm?2 /16 AWG
Max. Querschnitt fUr serielle SCANIESEIE .....covveeee e 1,5 mm2 /16 AWG

Soll UL/cUL erfiillt werden, muss ein Kupferkabel mit Temperaturklasse 60/75 °C verwendet werden.

(VLT 5001-5062, 380-500 V, 525-600 V und VLT 5001-5027, 200-240 V).

Soll UL/cUL erfiillt werden, muss ein Kupferkabel mit Temperaturklasse 75 °C verwendet werden.

(VLT 5072-5552, 380-500 V, VLT 5032-5052, 200-240 V, VLT 5042-5352, 525-690 V).

Sofern nicht anders angegeben kénnen die Stecker sowohl fir Kupfer- als auch fiir Alukabel verwendet werden.
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Genauigkeit der Displayanzeige (Parameter 009-012):

Motorstrom [6] 0-140 % Belastung ........ccccocveeiennniiins max. Ungenauigkeit: + 2,0 % des Ausgangsnennstroms
Drehmoment % [7], -100 — 140 % Belastung ....... max. Ungenauigkeit: Max. Fehler: + 5% der MotornenngréBe
Leistung [8], Leistung PS [9], 0-90 % Belastung .............. max. Ungenauigkeit: + 5 % der Ausgangsnennleistung

Steuer- und Regelgenauigkeit:

L (70 U114 01T =1 o o USSR 0 - 1000 Hz
AUROSUNG dEr AUSGANGSITEOUENZ ....vvvvviiiiiiiiiiiiiieiieiiieeieee e en +0.0038 Hz
)1 (== L1 1T/ ) 4= PSPt 3 ms
Drehzahl Steuerbereich (ohne IstwertrlckfUNrung) ..., 1:100 der Synchrondrehzahl
Drehzahl Steuerbereich (mit IstwertrUCKfUNIUNG) ..vvvvvvveeee e 1:1000 der Synchrondrehzahl
Drehzahlgenauigkeit (ohne IstwertrGckfUhrung) .......occcvvvveveeeeeiiiiiiiiieen. < 1500 U/Min.: max. Fehler £7,5 U/Min.
.................................................................................................. >1500 U/Min.: max. Fehler 0,5% der Istdrehzahl
Drehzahlgenauigkeit (mit IstwertrdckfUhrung) ..., < 1500 U/Min.: max. Fehler 1,5 U/Min.
.................................................................................................. >1500 U/Min.: max. Fehler 0,1% der Istdrehzahl
Drehmoment Steuergenauigkeit (ohne IStwertrUckfUhrung) —....oooeeeiiiiiiiiie e 0-150 U/Min.:
............................................................................................................ max. Fehler £20% des Nenndrehmoments
.............................................................................. 150-1500 U/Min.: max. Fehler £10% des Nenndrehmoments
................................................................................... >1500 U/Min.: max. Fehler +20% des Nenndrehmoments
Drehmoment Steuergenauigkeit (mit Drehzahlrickfuhrung) ..o, max. Fehler £5% des Nenndrehmoments

Alle Angaben basieren auf einem vierpoligen Asynchronmotor.

Extern:

Gehause (je nach LeistungSgroBe) .uvvviiiiiiiiiiiiiiiieiee st IPOO, IP20, IP21, NEMA 1, IP54
Vibrationstest ................... 0,7 g BRMS 18-1000 Hz ungeordnet. 3 Richtungen fir 2 Stunden (IEC 68-2-34/35/36)
Max. relative Feuchtigkeit ..., 93 % (IEC 68-2-3) bei Lagerung/Transport
Max. relative Feuchtigkeit ...........c.ccccoiviiiinnnn, 95 % nicht-kondensierend (IEC 721-3-3; Klasse 3K3) bei Betrieb
Aggressive Umgebung (IEC 721-3-3) ooiiiiiiiiiiiiiiii et Unbeschichtet Klasse 3C2
Aggressive Umgebung (IEC 721-83-3) ..oviiiiiiiiiiiiiiiiiieee ettt e e aae e e Beschichtet Klasse 3C3
Umgebungstemperatur IP20/NEMA 1 (hohes Uberlstmoment 160 9%6) .....coovovieiieiieeieiiie et
Max. 45 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 40 °C)

Umgebungstemperatur IP20/NEMA 1 (normales Uberlastmoment 110 %) .....cooveeeeeeeeeeeeeeee e Max.
40 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 35 °C)

Umgebungstemperatur P54 (hohes Uberlastmoment 160 %) ..... Max. 40 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 35 °C)
Umgebungstemperatur IP54 (normales Uberlastmoment 110%) .. Max. 40 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 35 °C)
Umgebungstemperatur IP20/54 VLT 5011 500V ..ovvvveeeiiiiiinnne, Max. 40 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 35 °C)
Umgebungstemperatur IP54 VLT 5042-5352, 525-690 V; und 5122-5552 380-500 V (hohes Uberlastmoment 160
D) et Max. 45 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 40 °C)
Leistungsreduzierung bei erhéhter Umgebungstemperatur, siehe Projektierungshandbuch

Min. Umgebungstemperatur DEi VOIIAST .......ooiiiiiiiiiii e 0°C
Min. Umgebungstemperatur bei reduzierter LeiStUNG  ..oooooeeeiiiii -10 °C
Temperatur bei Lagerung/TranSPOM ...uu...ieeee et e e e s s a e e e e s a e e e e s s aaereees -25 - +65/70 °C
Max. HOhe U. d. MeEreSSPIEGEl ...cooiiiiii i 1000 m
Leistungsreduzierung bei Héhen dber 1000 m (. d. Meeresspiegel, siehe Projektierungshandbuch

Geltende EMV-Normen, Storaussendung .........ccccceeeveennnee EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Geltende EMV-Normen, Storfestigkeit ..........cc....... EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12
Siehe Besondere Betriebsbedingungen im Projektierungshandbuch
VLT 50071-5062,, 525-600 V erfillen die EMV- und Niederspannungsrichtlinie nicht.
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Schutzvorrichtungen fur Serie VLT 5000:

e Ein elektronisch thermischer Motorschutz schiitzt den Motor gegen Uberlast.

e Temperaturlberwachung des Kuhlkorpers sorgt dafir, dass der Frequenzumrichter abschaltet, wenn die Temperatur
90 °C erreicht (fir IP0O, IP20 und NEMA 1). Fir IP54 wird bei 80 °C abgeschaltet. Ein Ubertemperaturzustand
kann erst quittiert werden, nachdem die Kuhlkérpertemperatur 60 °C wieder unterschritten hat.

Fur die nachstehend aufgeflihrten Geréte sind die Grenzwerte wie folgt:

- VLT 5122, 380-500 V schaltet bei 75 °C ab. Reset ist moglich, wenn die Temperatur wieder unter 60 °C liegt.

- VLT 5152, 380-500 V schaltet bei 80 °C ab. Reset ist mdglich, wenn die Temperatur wieder unter 60 °C liegt.

- VLT 5202, 380-500 V schaltet bei 95 °C ab. Reset ist moglich, wenn die Temperatur wieder unter 65 °C liegt.

- VLT 5252, 380-500 V schaltet bei 95 °C ab. Reset ist moglich, wenn die Temperatur wieder unter 65 °C liegt.

- VLT 5302, 380-500 V schaltet bei 105 °C ab. Reset ist mdglich, wenn die Temperatur wieder unter 75 °C liegt.

- VLT 5352-5552, 380-500 V schalten bei 85 °C ab. Reset ist mdglich, wenn die Temperatur wieder unter 60 °C liegt.
- VLT 5042-5122, 525-690 V schalten bei 75 °C ab. Reset ist mdglich, wenn die Temperatur wieder unter 60 °C liegt.
- VLT 51562, 525-690 V schaltet bei 80 °C ab. Reset ist moglich, wenn die Temperatur wieder unter 60 °C liegt.

- VLT 5202-5352, 525-690 V schalten bei 100 °C ab. Reset ist moglich, wenn die Temperatur wieder unter 70 °C liegt.

¢ Der Frequenzumrichter ist an den Motorklemmen U, V, W gegen Kurzschluss geschutzt.
e Der Frequenzumrichter ist an den Motorklemmen U, V, W gegen Erdschluss geschitzt.

e FEine Uberwachung der Zwischenkreisspannung gewahrleistet, dass der Frequenzumrichter bei zu niedriger und zu hoher
Zwischenkreisspannung abschaltet.

e Bei fehlender Motorphase schaltet der Frequenzumrichter ab, sieche Parameter 234 Motorphaseniberwachung.
¢ Bei Netzstérungen kann der Frequenzumrichter eine kontrollierte Verzégerung vornehmen.

e Bei fehlender Netzphase schaltet der Frequenzumrichter ab, wenn der Motor belastet wird.
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Darfoss

VLT® Serie 5000

m Elektrische Daten

m Buchformat und Kompakt, Netzspannung
3 x 200 - 240 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Ausgangsstrom rn [Al 8.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
vt Max (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Leistung (240 V) SwtN [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Typische Leistung an der
Putn [KW]  0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 37
Welle
Typische Leistung an der
Pwrn HP] 1 1.5 2 3 4 5
Welle
Max. Kabelquerschnitt fir Motor,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm 2 [/[AWG]? )
Eingangsnennstrom (200 V)iLn [A] - 3.4 4.8 71 9.5 1.5 14.5
Max. Kabel-
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
querschnitt [mm?2 J/[AWG] 2 )

H Max. Vorabsicherung /UL [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
] Wirkungsgrad3 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
ogog
80 Gewicht IP 20 EB
0000 kgl 7 7 7 9 9 9.5

Buchformat
Gewicht IP 20 EB Kompakt kgl 8 8 8 10 10 10
Gewicht IP 54 Kompakt [kg] 115 11.5 11.5 13.5 13.5 13.5
Verlustleistung be

W] 58 76 95 126 172 194
max. Last.

IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/

Schutzart

P54 P54 P54 P54 P54 P54

1. FUr diese Sicherungsart, siche Abschnitt Sicherungen.
2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmal.
3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
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VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzspannung 3 x 200 - 240 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5008 5011 5016 5022 5027
Normales Ubermoment (110 %):
Ausgangsstrom it N [A] 32 46 61.2 73 88
IviT, Max (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Leistung (240 V) SviTN [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Typische Leistung an der
Purn [KW] 7.5 1Al 15 18.5 22
Welle
Typische Leistung an der
Purn [HP] 10 15 20 25 30
Welle
Hohes Ubermoment (160 %):
Ausgangsstrom N [A] 25 32 46 61.2 73
lviT, max (60 s) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
Leistung (240 V) Svitn [KVA] 10 13 19 25 30
Typische Leistung an der
Purn [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Welle
Typische Leistung an der
Pyt [HP] 7.5 10 15 20 25
Welle
Max. Kabelquerschnitt fir Motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2
IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
/AWG]25)
Min. Kabelquerschnitt fir Motor, Bremse und
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
Zwischenkreiskopplung® [mm?2 /AWG]?)
Eingangsnennstrom (200 V) ILn [A] 32 46 61 73 88
Max. Kabelquerschnitt, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
Netz [mm?2 J/[AWG]2)9) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
G i Max. Vorabsicherung [-/ULY) [A] 50 60 80 125 125
E Wirkungsgrad?d 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
:El. Gewicht IP 20 EB lkal 21 25 27 34 36
oo
o Gewicht IP 54 kgl 38 40 53 55 56
Verlustleistung bei max. Last.
» - hohes Ubermoment (160 W]
340 426 626 833 994
%)
- normales Ubermoment W]
426 545 783 1042 1243
(110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Schutzart
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

. Sicherungsart siehe Abschnitt Sicherungen
2.
3.
4.

American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

nationalen und drtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.

5. Aluminiumkabel mit Querschnitten Gber 35 mm2 mussen mit einem Al-Cu-Stecker angeschlossen werden.

Der minimale Kabelguerschnitt ist der kleinste Kabelguerschnitt, der geméaB IP 20 an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die
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VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzspannung 3 x 200 - 240 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5032 5042 5052
Normales Ubermoment (110 %):
Ausgangsstrom lvitN [A] (200-230 V) 115 143 170
lviT, max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
lvirn [A] (231-240 V) 104 130 154
LT, Max (60 ) [A] (231-240 V) 115 143 170
Ausgang SvitN [KVA] (208 V) 41 52 61
SwitN [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Typische Leistung an der Welle [HP] (208 V) 40 50 60
Typische Leistung an der Welle [KW] (230 V) 30 37 45
Hohes Ubermoment (160 %):
Ausgangsstrom lvitn [A] (200-230 V) 88 115 143
LT, max [A] (200-230 V) 132 173 215
lvirn [A] (231-240 V) 80 104 130
lvit, max [A] (231-240 V) 120 285 195
Ausgang SvitN [KVA] (208 V) 32 41 52
Svitn [KVA] (230 V) 35 46 57
Switn [KVA] (240 V) 33 43 54
Typische Leistung an der Welle [HP] (208 V) 30 40 50
kw] (230 V) 22 30 37
Max. Kabelguerschnitt fir Motor und [mm2 ]46 120
Zwischenkreiskopplung [AWG]2/4.6 300 mcm
[mm2 ]46 25
Max. Kabelquerschnitt fir Bremse
[AWG]2:4.6 4
Normales Ubermoment (110 %):
Eingangsnennstrom ILn [A] (230 V) 101.3 126.6 149.9
Normales Ubermoment (150 %):
Eingangsnennstrom ILn [Al (230 V) 77,9 101,3 126,6
Max. Kabelguerschnitt [mm?2]4.6 120
0 7 Stromversorgung [AWG]2:4.6 300 mcm
E Min. Kabelguerschnitt fir Motor, [mmZ2]4.6 6
% Stromversorgung, [AWG]2:4.6 8
;]ii Bremse und Zwischenkreiskopplung
Max. Vorsicherungen (Netz) [-]J/UL [A]'  150/150 200/200 250/250
» Wirkungsgrad? 0,96-0,97 =
Verlussleistung Normales Ubermoment [W] 1089 1361 1612 %
Hohes Ubermoment [W] 838 1089 1361 o
Gewicht IP 00 [kg] 101 101 101 g_
Gewicht IP 20 Nemai [kg] 101 101 101 %
Gewicht IP 54 Nemai2 [kg] 104 104 104 '8
=
Schutzart IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54 o

1. Sicherungsart sieche Abschnitt Sicherungen

2. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der maximale Kabelquerschnitt ist der groBtmogliche Kabelguerschnitt, der an die Klemmen gelegt werden kann. Der minimale Kabelquerschnitt ist der
kleinste zulassige Kabelguerschnitt. Beachten Sie stets die nationalen und 6rtlichen Vorschriften beztiglich des minimalen Kabelaguerschnitts.

5. Gewicht ohne Transportbehalter.

6. Anschlussbolzen: M8 Bremse M6.
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Decfoss

VLT® Serie 5000

m Buch- und Kompaktformat, Netzspannung
3 x 380 - 500 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5001 5002 5003 5004
Ausgangsstrom vt [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
lvit, Max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 4.5 6.5 9
TN [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 4.8
lviT, max (B0 s) [A] (441-500 V) 83 4.2 5.5 7.7
Ausgang SviTn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 4.3
SwitN [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 4.2
Typische Leistung an der Welle Putn [KW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Typische Leistung an der Welle Purn [HP] 1 1.5 2 3
Max. Kabelguerschnitt fur Motor,
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J/[AWG]? ) 410 4/10 410 410
Eingangsnennstrom ILn [A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] 460 V) 1.9 2.5 3.4 4.8
H Max. Kabelguerschnitt Netz [mm?2 J/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
:%:lv Max. Vorsicherungen [-[/ULY) [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
%o Wirkungsgrad 9 0.96 0.96 0.96 0.96
. Gewicht IP 20 EB Buchformat [kg] 7 7 7 7.5
Gewicht IP 20 EB Kompaktformat [kg] 8 8 8 8.5
Gewicht IP 54 Kompaktformat [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Verlustleistung bei max. Last W] 55 67 92 110
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Schutzart
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. FUr diese Sicherungsart, sieche Abschnitt Sicherungen.
2. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
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VLT® Serie 5000

Buch- und Kompaktformat, Netzspannung
3 x 380 - 500 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5005 5006 5008 5011
Ausgangsstrom TN [A] (380-440 V) 7.2 10 13 16
lviT, Max (B0 s) [A] (380-440 V) 115 16 20.8 25.6
vt [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 14.5
IvLT, Max (B0 s) [A] (441-500 V) 10.1 13.1 17.6 23.2
Ausgang SwtN [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Svitn [KVA] (441-500 V) 5.5 71 9.5 12.6
Typische Leistung an der
Purn [KW] 3.0 4.0 5.5 7.5
Welle
Typische Leistung an der
Purn HP] 4 5 7.5 10
Welle
Max. Kabelguerschnitt fir Motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 [/[AWG]? )
Eingangsnennstrom ILn [A] 380 V) 7 9.1 12.2 15.0
ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
H Max. Kabelquerschnitt Netz [mm?2 J/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
L] Max. Vorsicherungen [-//ULY) [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
%g% Wirkungsgrad 3 0.96 0.96 0.96 0.96
0000 Gewicht IP 20 EB Buchformat [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Gewicht IP 20 EB Kompaktformat [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Gewicht IP 54 EB Kompaktformat [kg] 12 14 14 14
Verlustleistung bei max. W]
139 198 250 295
Last.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Schutzart
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. FUr diese Sicherungsart, sieche Abschnitt Sicherungen.
2. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
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VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 380 - 500 V

GemaB internationalen Anforderungen VLT-Typ 5016 5022 5027
Normales Uberlastmoment (110 %):
Ausgangsstrom vt N [A] (380-440 V) 32 37.5 44
vt max (B0 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
lvitN [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
lviTmax (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 45.5
Ausgang SviTN [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
SvitN [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Typische Wellenleistung Pvirn [KW] 15 18.5 22
Typische Wellenleistung Pvitn [PS] 20 25 30
=] Hohes Uberlastmoment (160 %):
:mn Ausgangsstrom vt N [A] (380-440 V) 24 32 37.5
lvitmax (B0 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%;. TN [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
‘ lvermax (B0 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Ausgang SvLtN [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Typische Wellenleistung Pyt [KW] 11 15 18.5
Typische Wellenleistung PutN [PS] 15 20 25
Max. Kabelguerschnitt fir Motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 [/[AWG]2) IP 20 16/6 16/6 35/2
Min. Kabelgquerschnitt fir Motor,
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm2)/[AWG]?) 4) 10/8 10/8 10/8
Eingangsnennstrom ILN [A] (380 V) 32 37.5 44
ILN [A] (460 V) 27.6 34 41
Max. Kabelguerschnitt, IP 54 16/6 16/6 16/6
fgﬂ]é Netz [mm 2 J[AWG] P20 16/6 16/6 35/2
] Max. Vorsicherungen [-/ULY [A] 63/40 63/50 63/60
98 Wirkungsgrad® 0.96 096 096
Joon Gewicht IP 20 EB kgl 21 22 27
Gewicht IP 54 [kl 4 4 42
» Verlustleistung bei max. Last.
- hohes Uberlastmoment (160 %) W] 419 559 655
- normales Uberlastmoment (110 %) W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Gehéuse
IP 54 IP 54 IP 54

1. Der Abschnitt Sicherungen zeigt die entsprechenden Sicherungstypen

2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmali3

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der minimale Kabelguerschnitt ist der kleinste Kabelquerschnitt, der gemaB IP 20 an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die

nationalen und drtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.
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VLT® Serie 5000

Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 380 - 500 V

GemaB internationalen Anforderungen VLT-Typ 5032 5042 5052
Normales Uberlastmoment (110 %):
Ausgangsstrom vt [A] (380-440 V) 61 73 90
vt max (B0 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
vt [A] (441-500 V) 54 65 78
T max (B0 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Ausgang SviTn [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Typische Wellenleistung PyLtn [KW] 30 37 45
] Typische Wellenleistung Pyt [PS] 40 50 60
HEE Hohes Uberlastmoment (160 %):
:mn Ausgangsstrom IviT.N [A] (380-440 V) 44 61 73
vt mMax (B0 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
»%: vt [A] (441-500 V) 41.4 54 65
‘ vt max (B0 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Ausgang SviT.n [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Typische Wellenleistung PyLtn [KW] 22 30 37
Typische Wellenleistung Pyitn [PS] 30 40 50
Max. Kabelquerschnitt fir Motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 [/[AWG]2)9) IP20 35/2 35/2 50/0
Min. Kabelquerschnitt fir Motor,
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm? [/[AWG]24) 10/8 10/8 16/6
Eingangsnennstrom ILn [A] (380 V) 60 72 89
ILN [A] (460 V) 53 64 77
Max. Kabelquerschnitt IP 54 35/2 35/2 50/0
E Netz [mm 2 J/[AWG]? 9 IP 20 35/2 35/2 50/0
E%l’ Max. Vorsicherungen [-/ULY [A] 80/80 100/100 _ 125/125
s Wirkungsgrad? 0.96 0.96 0.96
0000 Gewicht IP 20 EB [kal 28 41 42
Gewicht IP 54 [kg] 54 56 56
» Verlustleistung bei max. Last.
- hohes Uberlastmoment (160 %) W] 768 1065 1275
- normales Uberlastmoment (110 %) W] 1065 1275 1571
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Gehause
IP 54 IP 54 IP 54

1. Der Abschnitt Sicherungen zeigt die entsprechenden Sicherungstypen

2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmal3

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der minimale Kabelguerschnitt ist der kleinste Kabelguerschnitt, der gemaB IP 20 an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die

nationalen und drtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.

5. Aluminiumkabel mit Querschnitten Gber 35 mm 2 missen mit einem Al-Cu-Stecker angeschlossen werden.
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VLT® Serie 5000

Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 380 - 500 V

Geman internationalen Anforderungen VLT-Typ 5062 5072 5102
Normales Uberlastmoment (110 %):
Ausgangsstrom vt [A] (380-440 V) 106 147 177
vt mMax (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
vt [A] (441-500 V) 106 130 160
vt max (B0 s) [A] (441-500 V) 17 143 176
Ausgang Svirn [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Typische Wellenleistung Puir N [KW] (400 V) 55 75 90
PvtN [PS] (460 V 75 100 125
Puitn [KW] (500 V) 75 90 110
Hohes Uberlastmoment (160 %):
Ausgangsstrom v TN [A] (380-440 V) 90 106 147
vt mMax (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
vt [A] (441-500 V) 80 106 130
vt max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Ausgang SviTn [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Switn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Typische Wellenleistung PviLtN [KW] (400 V) 45 55 75
PvirN [PS] (460 V 60 75 100
Pyt [KW] (500 V) 55 75 90
150/300  150/300
Max. Kabelguerschnitt fir Motor, IP 54 50/09)
MCM8) MCM8)
120/250  120/250
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J/[AWG]2) P20 50/05)
MCMS) MCMS)
Min. Kabelquerschnitt fir Motor,
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 [/[AWG]4 16/6 25/4 25/4
Eingangsnennstrom ILn [A] (380 V) 104 145 174
In [A] (460 V) 104 128 158
150/300  150/300
Max. Kabelquerschnitt IP 54 50/09
MCM MCM
E 120/250  120/250
] Netz [mm 2 /[AWG]2) IP 20 50/09
883 MCMS  MCM5)
g Max. Vorsicherungen [F/ULY AL 160/150 225/225  250/250
== Wirkungsgrad3) >0,97 >0,97 >0,97
Gewicht IP 20 EB lkal 43 54 54
» Gewicht IP 54 [kal 60 77 77
Verlustleistung bei max. Last.
- hohes Uberlastmoment (160 %) W] 1122 1058 1467
- normales Uberlastmoment (110 %) W] 1322 1467 1766
P20/ P20/ P20/
Gehause
IP 54 IP 54 IP 54

1. Der Abschnitt Sicherungen zeigt die entsprechenden Sicherungstypen

2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmal3

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der minimale Kabelaguerschnitt ist der kleinste Kabelquerschnitt, der gemaB IP 20 an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die
nationalen und drtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.

5. Aluminiumkabel mit Querschnitten Gber 35 mm 2 missen mit einem Al-Cu-Stecker angeschlossen werden.

6. Bremse und Zwischenkreiskopplung: 95 mm?2 / AWG 3/0
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VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 380 - 500 V

GeméaR internationalen Anforderungen VLT-Typ 5122 5152 5202 5252 5302
Normaler Uberlaststrom (110 %):
Ausgangsstrom T [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
W ©0°8) AL on oes a4z ag4 508
(380-440 V)
it [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
v €0 S AL g s a0 aor 4e7
(441-500 V)
Ausgang Sutn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Suitn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Suitn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Typische Wellenleistung [KW] (400 V) 110 132 160 200 250
[PS] (460 V) 150 200 250 300 350
[KW] (500 V) 132 160 200 250 315
Hohes Uberlastmoment (160 %):
Ausgangsstrom it [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
W wax €0 ) Al o0 a1g a00 473 503
(380-440 V)
it [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
T 09 AL o5 ae0 as3 542
(441-500 V)
Ausgang Svitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svitn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Sutn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Typische Wellenleistung [KW] (400 V) 90 110 132 160 200
[PS] (460 V) 125 150 200 250 300
[KW] (500 V) 110 132 160 200 250
Max. Kabelguerschnitt flir [mm2]4.6 2 x 70 2 x 185
Motor [AWG]2.4.6 2 x 2/0 2 x 350 mcm
Max. Kabelguerschnitt fir 2 x 70 2 x 185
' . [mm2j4.6
Zwischenkreiskopplung 2 x 2/0 2 x 350 MCM
[AWG]2:4.6
und Bremse
Normaler Uberlaststrom (110 %):
Eingangsnennstrom I N [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
I N [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Hohes Uberlastmoment (160 %):
F Eingangsnennstrom I N [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
I n [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
E Max. Kabelquerschnitt [mm?2]4.6 2 x 70 2 x 185
@5 Stromversorgung [AWG]2.4.6 2 x2/0 2 x 350 MCM
ety Max. Vorsicherungen AT 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
» (Netz) [-)/UL A 300 350 400 500 600
Wirkungsgrad3 0.98
Verlustleistung Normale Uberlast W] 2619 3309 4163 4977 6107
Hohe Uberlast [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Gewicht IPOO [kg] 82 91 112 123 138
Gewicht IP21/NEMA1 [kg] 96 104 125 136 151
Gewicht IP54/NEMA12 kgl 96 104 125 136 151
Gehause IPO0, IP21/NEMA 1 und IP54/NEMA12

. Den Sicherungstyp finden Sie im Abschnitt Sicherungen.

. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

1
2
3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
4

. Der maximale Kabelquerschnitt ist der groBtmaogliche Kabelquerschnitt, der an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets

die nationalen und &rtlichen Vorschriften beztglich des minimalen Kabelquerschnitts.

5. Gewicht ohne Transportbehalter.

6. Verbindungsbolzen Stromversorgung und Motor: M10; Bremse und Zwischenkreiskopplung: M8
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Decfoss

VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 380 - 500 V

GeméaB internationalen Anforderungen VLT-Typ 5352 5452 5502 5552
Normaler Uberlaststrom (110 %):
Ausgangsstrom TN [A] (380-440 V) 600 658 745 800
. waax (60 s) TAL 724 820 880
(380-440 V)
ity [A] (441-500 V) 540 590 678 730
Wt max (60 9) AL oo 649 746 803
(441-500 V)
Ausgang Suitn [KVA] (400 V) 416 456 516 554
Suitn [KVA] (460 V) 430 470 540 582
Suitn [KVA] (500 V) 468 511 587 632
Typische Wellenleistung [KW] (400 V) 315 355 400 450
[PS] (460 V) 450 500 550/600 600
[KW] (500 V) 355 400 500 530
L] Hohes Uberlastmoment (160 %):
8 Ausgangsstrom i [A] (380-440 V) 480 600 658 695
— . wax (60 ) AL 900 987 1042
(380-440 V)
‘»[%:. bt A (441-500 V) 443 540 590 678
T e (60 ) 1A oo 810 885 1017
(441-500 V)
Ausgang Svitn [KVA] (400 V) 333 416 456 482
Suitn [KVA] (460 V) 353 430 470 540
Suitn [KVA] (500 V) 384 468 511 587
Typische Wellenleistung [KW] (400 V) 250 315 355 400
[PS] (460 V) 350 450 500 550
[KW] (500 V) 315 355 400 500
Max. Kabelquerschnitt [mm2]4.6
4x240
fr Motor und [AWG]2.46
4x500 MCM
Zwischenkreiskopplung
Max. Kabelguerschnitt [mm2]4.6 2x185
fiir Bremse [AWG]24.6 2x350 MCM
Normaler Uberlaststrom (110 %):
Eingangsnennstrom I N [A] (380-440 V) 590 647 733 787
I N [A] (441-500 V) 531 580 667 718
Hohes Uberlastmoment (160 %):
Eingangsnennstrom I n[A] (380-440 V) 472 590 647 684
F I N [A] (441-500 V) 436 531 580 667
L] Max. Kabelquerschnitt [mm2]4.6 4x240
828 fir Stromversorgung [AWG]2.4.6 4x500 MCM
id Max. Vorsicherungen
[A]'  700/700 900/900 900/900 900/900
(Netz) [-]/UL
» Wirkungsgrads § 0.98
Verlustleistung Normale Uberlast [W] 7630 7701 8879 9428
Hohe Uberlast W] 6005 6960 7691 7964
Gewicht IPO0 [kg] 221 234 236 277
Gewicht IP21/NEMA1 [kg] 263 270 272 313
Gewicht IP54/NEMA12 [kg] 263 270 272 313
Gehause P00, IP21/NEMA 1 und IP54/NEMA12

. Den Sicherungstyp finden Sie im Abschnitt Sicherungen.

. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

1
2
3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
4

. Der maximale Kabelguerschnitt ist der gréBtmogliche Kabelguerschnitt, der an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets

die nationalen und ortlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelguerschnitts.

5. Gewicht ohne Transportbehélter.

6. Verbindungsbolzen Stromversorgung, Motor und Zwischenkreiskopplung: M10 (Presskabelschuh), 2xM8 (Kastenklemme), M8

(Bremse)
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Darfoss

VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 525 - 600 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5001 5002 5003 5004

Normales Ubermoment (110 %):

Ausgangsstrom lvitN [A] (B50 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
T max (B0 s) [A] (550 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
TN [Al (B75 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Ivi T, max (60 s) [A] (6575 V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Ausgang Svitn [KVA] (650 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (675 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Typische Leistung an der
Purn [RW] 1.1 1.5 2.2 3
Welle
Typische Leistung an der
PuwrN [HP] 1.5 2 3 4
Welle
Hohes Ubermoment (160 %):
Ausgangsstrom vt [A] (B50 V) 1.8 2.6 2.9 4.1
lvi T, max (B0 s) [A] (650 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
lvitn [Al (575 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
it max (60 s) [A] (575 V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Ausgang Svitn [KVA] (650 V) 1.7 2.5 2.8 3.9
Switn [KVA] (675 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Typische Leistung an der
Puwrn [KW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Welle
Typische Leistung an der
PurN [HP] 1 1.5 2 3
Welle
Max. Kabelquerschnitt fir Motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J/[AWG]2)
Normales Ubermoment (110 %):
Eingangsnennstrom ILn [A] (650 V) 2.5 2.8 4.0 5.1
Ly JAL (BOO V) 2.2 2.5 3.6 4.6
o 3 Hohes Ubermoment ( 160 %):
E Eingangsnennstrom ILn [A] (B50 V) 1.8 2.5 2.8 4.0
L] Iy [A (B00 V) 1.6 2.2 25 36
25 Max. Kabelguerschnitt Netz [mm2 [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
oooo Max. Vorabsicherung [/ULD) [A] 3 4 5 6
Wirkungsgrad 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
» Gewicht IP 20 EB [kal 10.5 10.5 10.5 10.5
Verlustleistung bei max.
W] 63 71 102 129
Last.
Schutzart IP_ 20 / Nema 1

1. Art der Sicherungen siehe Abschnitt Sicherungen.
2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmal.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
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VLT® Serie 5000

Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 525 - 600 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5005 5006 5008 5011

Normales Ubermoment (110 %):

Ausgangsstrom lvitn [A] (B50 V) 6.4 9.5 11.5 11.5
T, max (B0 s) [A] (650 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
hirn [A] (675 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IviT, max (60 s) [A] (6575V) 6.7 9.9 12.1 12.1
Ausgang Switn [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Swtn [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Typische Leistung an der
Puirn kW] 4 5.5 7.5 7.5
Welle
Typische Leistung an der
Pvrn HP] 5 7.5 10.0 10.0
Welle
Hohes Ubermoment (160 %):
Ausgangsstrom N [A] (B50 V) 5.2 6.4 9.5 11.5
IviT, max (60 s) [A] (650 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
lvirn [A] (675 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
T, max (B0 s) [A] (6575V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Ausgang SvitN [KVA] (650 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Switn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Typische Leistung an der
Purn kW] 3 4 5.5 75
Welle
Typische Leistung an der
Purn HP] 4 5 7.5 10
Welle
Max. Kabelquerschnitt fir Motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J/[AWG]2
Normales Ubermoment (110 %):
Eingangsnennstrom lLn [A] (550 V) 6.2 9.2 11.2 11.2
ILn [A] (BOO V) 5.7 8.4 10.3 10.3

Hohes Ubermoment ( 160 %):

F Eingangsnennstrom ILn [A] (650 V) 5.1 6.2 9.2 11.2
] ILn [A] (BOO V) 4.6 5.7 8.4 10.3
&8 Max. Kabelquerschnitt Netz [mm?2 JAWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
o000 Max. Vorabsicherung [ULY [A] 8 10 15 20

I Wirkungsgrad 3 0.96 0.96 0.96 0.96
Gewicht IP 20 EB kgl 10.5 10.5 10.5 10.5
Verlustleistung bei max.
L W] 160 236 288 288
ast.
Schutzart IP 20 / Nema 1

1. Art der Sicherungen siehe Abschnitt Sicherungen.
2. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.
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VLT® Serie 5000

m Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 525 - 600 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5016 5022 5027
Normales Ubermoment (110 %):
Ausgangsstrom IviTN [A] (550 V) 23 28 34
Ivit, max (60 s) [A] (550 V) _25 31 37
vt [A] (675 V) _22 27 32
lvit, Max (60 s) [A] (575 V) _24 30 35
Ausgang Switn [KVA] (650 V) 22 27 32
Swvitn [KVA] (675 V) 22 27 32
Typische Leistung an der Welle Purn [KW] 15 18.5 22
] Typische Leistung an der Welle Purn [HP] 20 25 30
== Hohes Ubermoment (160 %):
:I:IIII Ausgangsstrom TN [A] (550 V) 18 23 28
Ivit, max (60 s) [A] (650 V) _29 37 45
»%ﬂ vt [A]l (675 V) _17 22 27
lvit, max (60 s) [A] (575 V) _27 35 43
| Ausgang Switn [KVA] (50 V) 17 22 27
Switn [KVA] (575 V) 17 22 27
Typische Leistung an der Welle Pvitn [KW] 11 15 18.5
Typische Leistung an der Welle Putn HP] 15 20 25
Max. Kabelguerschnitt fir Motor, 16 16 35
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J/[AWG]?) 6 6 2
Min. Kabelquerschnitt fir Motor, 0.5 0.5 10
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm2)/[AWG]4 20 20 8
Normales Ubermoment (110 %):
Eingangsnennstrom ILn [A] (B50 V) 22 27 33
. " ILn [AL (BOO V) 21 25 30
% Hohes Ubermoment (160 %):
] Eingangsnennstrom ILn [A] (B50 V) 18 22 27
%E% ILn [A] (BOO V) 16 21 25
o Max. Kabelquerschnitt, 16 16 35
Netz [mm 2 [/[AWG]2 6 6 2
» Max. Vorabsicherung [[/ULD [A] 30 35 45
Wirkungsgrads) 0.96 0.96 0.96
" - Gewicht IP 20 EB kal 23 23 30
Verlustleistung bei max. Last W] 576 707 838
Schutzart IP_ 20 / Nema 1

1. Sicherungsart sieche Abschnitt Sicherungen

2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmal.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der minimale Kabelguerschnitt ist der kleinste Kabelquerschnitt, der geméaB IP 20 an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die

nationalen und drtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.
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VLT® Serie 5000

Kompaktformat, Netzversorgung 3 x 525 - 600 V

Laut internationalen Anforderungen VLT-Typ 5032 5042 5052 5062
Normales Ubermoment (110 %):
Ausgangsstrom vt [AL (B50 V) 43 54 65 81
Ivit, max (60 s) [A] (650 V) _47 59 72 89
N (Al (575 V) _41 52 62 77
Ivit, max (60 s) [A] (675 V) _45 57 68 85
Ausgang Svitn [KVA] (650 V) 41 51 62 77
Svitn [KVA] (675 V) 41 52 62 77
Typische Leistung an der Welle Pyt [KW] 30 37 45 55
] Typische Leistung an der Welle Pyrn [HP] 40 50 60 75
HEE Hohes Ubermoment (160 %):
:mn Ausgangsstrom vt [A] (B50 V) 34 43 54 65
Ivt, max (60 s) [A] (650 V) _54 69 86 104
»%: vt [A] (675 V) _32 41 52 62
‘ Ivit, Max (60 s) [A] (575 V) _51 66 83 99
Ausgang Svitn [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Typische Leistung an der Welle Pyirn [KW] 22 30 37 45
Typische Leistung an der Welle Pyirn [HP] 30 40 50 60
Max. Kabelquerschnitt fir Motor, 35 50 50 50
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J/JAWG]29) 2 1/0 1/0 1/0
Min. Kabelquerschnitt fir Motor, 10 16 16 16
Bremse und Zwischenkreiskopplung [mm?2 J[/[AWG]4) 8 6 6 6
Normales Ubermoment (110 %):
Eingangsnennstrom ILn JA] (B50 V) 42 53 63 79
ILn [Al (600 V) 38 49 58 72
F Hohes Ubermoment (160 %):
] Eingangsnennstrom L [A] (B50 V) 38 42 53 63
%i? ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
] Max. Kabelquerschnitt 35 50 50 50
Netz [mm 2 /[AWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
» Max. Vorabsicherung [-]/ULD [A] 60 75 90 100
Wirkungsgrad3) 0.96 0.96 0.96 0.96
N - Gewicht IP 20 EB kgl 30 48 48 48
Verlustleistung bei max. Last W] 1074 1362 1624 2016
Schutzart IP 20 / Nema 1

1. Sicherungsart siehe Abschnitt Sicherungen

2. American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der minimale Kabelaguerschnitt ist der kleinste Kabelquerschnitt, der gemé&B IP 20 an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die
nationalen und drtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.

5. Aluminiumkabel mit Querschnitten Gber 35 mm?2 missen mit einem Al-Cu-Stecker angeschlossen werden.
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VLT® Serie 5000

m Netzversorgung 3 x 525 - 690 V

GeméaR internationalen Anforderungen VLT-Typ 5042 5052 5062 5072 5102
Normales Uberlastmoment (110 %):
Ausgangsstrom TN [A] (525-550 V) 56 76 90 113 137
. wax (60 8 AT gy 99 124 151
(525-550 V)
lvitn [A] (551-690 V) 54 73 86 108 131
Wt wax (00 8) 1AL g g 95 119 144
(551-690 V)
Ausgang Sutn [KVA] (650 V) 53 72 86 108 131
Sutn [KVA] (575 V) 54 73 86 108 130
Svitn [KVA] (B0 V) 65 87 103 129 157
Typische Wellenleistung [KW] (500 V) 37 45 55 75 90
[PS] (575 V) 50 60 75 100 125
[KW] (690 V) 45 55 75 90 110
Hohes Uberlastmoment (160 %):
Ausgangsstrom it [A] (525-550 V) 48 56 76 90 113
. wax (60.8) 1AL g 114 135 170
(525-550 V)
it [A] (651-690 V) 46 54 73 86 108
. wax (60 8) AT g g, 110 129 162
(651-690 V)
Ausgang Sutn [KVA] (550 V) 46 53 72 86 108
Svitn [KVA] (575 V) 46 54 73 86 108
Svitn [KVA] (690 V) 55 65 87 103 129
Typische Wellenleistung [KW] (500 V) 30 37 45 55 75
[PS] (675 V) 40 50 60 75 100
[KW] (690 V) 37 45 55 75 90
Max. Kabelguerschnitt flir [mm?2]4.6 2 x 70
Motor [AWG]2.4.6 2 x 70
Max. Kabelquerschnitt fur 2 x 70
. . [mm2]4.6
Zwischenkreiskopplung 2 x 2/0
[AWG]2.4.6
und Bremse
Normales Uberlastmoment (110 %):
Eingangsnennstrom LN [A] (B50 V) 60 77 89 110 130
I n[A] (B75V) 58 74 85 106 124
Iy [AL (B0 V) 58 77 87 109 128
Hohes Uberlastmoment (160 %):
F Eingangsnennstrom I n [A] (B50 V) 53 60 77 89 110
I N [A] (575 V) 51 58 74 85 106
E Iy [A] (690 V) 50 58 77 87 109
= Max. Kabelguerschnitt [mm?2]4.6 2 x 70
_— Stromversorgung [AWG]2:4.6 2 x 2/0
Max. Vorsicherungen
» [A]' 125 160 200 200 250
(Netz) [-]/UL
Wirkungsgrad3 0.97 0.97 0.98 0.98 0.98
Verlustleistung Normale Uberlast [W] 1458 1717 1913 2262 2662
Hohe Uberlast [W] 1355 1459 1721 1913 2264
Gewicht IPO0 [kd] 82
Gewicht IP21/NEMA1 [kq] 96
Gewicht IP54/NEMA12 [kq] 96
Gehause IPO0, IP21/NEMA 1 und IP54/NEMA12

1. Den Sicherungstyp finden Sie im Abschnitt Sicherungen.

2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmal.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der maximale Kabelguerschnitt ist der groBtmdgliche Kabelguerschnitt, der an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets die nationalen
und Ortlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelguerschnitts.

5. Gewicht ohne Transportbehalter.

6. Verbindungsbolzen Stromversorgung und Motor: M10; Bremse und Zwischenkreiskopplung: M8
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Decfoss

VLT® Serie 5000

m Netzversorgung 3 x 525 - 690 V

GeméaR internationalen Anforderungen VLT-Typ 5122 5152 5202 5252 5302 5352
Normales Uberlastmoment (110 %):
Ausgangsstrom vt [A] (525-550 V) 162 201 253 303 360 418

i 60 ) A
wrwax 60 8) 1AL o0 oo 78 g3 306 460
(525-550 V)

TN [A] (551-690 V) 155 192 242 290 344 400
IvLt, max (60 s) [A]

171 211 266 319 378 440

(651-690 V)
Ausgang Sutn [KVA] (550 V) 154 191 241 289 343 398
Sutn [KVA] (575 V) 154 191 241 289 343 398
Suitn [KVA] (690 V) 185 229 289 347 411 478
Typische Wellenleistung kW] (500 V) 110 132 160 200 250 315

(
[PS] (676 V) 150 200 250 300 350 400
(

W] (690 V) 132 160 200 250 315 400
Hohes Uberlastmoment (160 %):
Ausgangsstrom M AL(525-550 V) 137 162 201 253 303 360
| 60 5) [A
wrowax 0 S) 1AL o i g0 ss0 455 540
(525-550 V)

TN [A] (6551-690 V) 131 155 192 242 290 344
IviLT, max (60 s) [A]

197 238 288 363 435 516

(651-690 V)
Ausgang Switn [KVA] (650 V) 131 154 191 241 289 343
Switn [KVA] (675 V) 130 154 191 241 289 343
Switn [KVA] (690 V) 157 185 229 289 347 411
Typische Wellenleistung [KW] (500 V) 90 110 132 160 200 250

(
(

[PS] (675 V) 125 150 200 250 300 350
kW] (690 V) 110 132 160 200 250 315
Max. Kabelguerschnitt [mm?2]4.6 2 x 70 2 x 185
flr Motor [AWG]2.4.6 2 x 2/0 2 x 350 MCM
Max. Kabelquerschnitt
. i ) [mm?2]4.6 2 x 70 2 x 185
flr Zwischenkreiskop-
[AWG]2/4.6 2 x 2/0 2 x 350 MCM

plung und Bremse

Normales Uberlastmoment (110 %):

Eingangsnennstrom ILn [A] (550 V) 158 198 245 299 355 408
I N [A] (575 V) 151 189 234 286 339 390
I n [A] (690 V) 155 197 240 296 352 400

Hohes Uberlastmoment (160 %):

F Eingangsnennstrom ILn [A] (50 V) 130 158 198 245 299 355
ILn[Al(B75 V) 124 151 189 234 286 339
E LN [A] (690 V) 128 155 197 240 296 352
= Max. Kabelguerschnitt [mm2]4.6 2 x 70 2 x 185
el Stromversorgung [AWG]24.6 2 x 2/0 2 x 350 MCM
Max. Vorsicherungen
* [Al' 315 350 350 400 500 550
(Netz) [-[/UL
Wirkungsgrad3 0,98
Verlustleistung Normale Uberlast [W] 3114 3612 4292 5165 5821 6149
Hohe Uberlast [W] 2664 2952 3451 4275 4875 5185
Gewicht IPO0 [kg] 82 91 112 123 138 151
Gewicht IP21/NEMA1 [ka] 96 104 125 136 151 165
Gewicht IP54/NEMA12 [kg] 96 104 125 136 151 165
Gehéuse P00, IP21/NEMA 1 und IP54/NEMA12

1. Den Sicherungstyp finden Sie im Abschnitt Sicherungen.

2. American Wire Gauge = Amerikanisches Drahtmalf.

3. Gemessen mit 30 m abgeschirmtem Motorkabel bei Nennlast und Nennfrequenz.

4. Der maximale Kabelquerschnitt ist der groBtmdgliche Kabelquerschnitt, der an die Klemmen gelegt werden kann. Beachten Sie stets
die nationalen und &rtlichen Vorschriften bezlglich des minimalen Kabelquerschnitts.

5. Gewicht ohne Transportbehélter.

6. Verbindungsbolzen Stromversorgung und Motor: M10; Bremse und Zwischenkreiskopplung: M8
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VLT® Serie 5000

m Sicherungen
UL-Konformitat

Um den UL/cUL-Zulassungen zu entsprechen, missen Vorsicherungen gemal nachstehender Tabelle
verwendet werden.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 oder A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 oder A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 oder A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 oder A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 oder A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 oder A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L255-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L258-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L258-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 oder ABK-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 oder ABK-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 oder ABK-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 oder ABK-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 oder ABK-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 oder ABK-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 oder ABK-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 ABK-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122* FWH-300/170M3017 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152* FWH-350/170M3018 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202* FWH-400/170M4012 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252* FWH-500/170M4014 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302* FWH-600/170M4016 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5352 170M4017
5452 170M6013
5502 170M6013
5552 170M6013
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* Von General Electric hergestellte Trennschalter, Kat.- Nr. SKHA36AT0800, mit den nachstehend aufgefihrten Rating-Plugs, kénnen
zur Erflllung der UL-Anforderungen verwendet werden:

5122 Rating-Plug-Nr. SRPK800 A 300
5152 Rating-Plug-Nr. SRPK800 A 400
5202 Rating-Plug-Nr. SRPK800 A 400
5252 Rating-Plug-Nr. SRPK800 A 500
5302 Rating-Plug-Nr. SRPK800 A 600
525-600 V

Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 ABK-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 A6K-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R0O75 ABK-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R

Frequenzumrichter mit 525-600 V (UL)
und 525-690 V (CE)

Bussmann SIBA Ferraz-Shawmut

5042 170M3013 2061032,125 6.6URD30D08A0125
5052 170M3014 2061032,16 6.6URD30D08A0160
5062 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5072 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5102 170M3016 2061032,25 6.6URD30D08A0250
5122 170M3017 2061032,315 6.6URD30D08A0315
5152 170M3018 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5202 170M4011 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5252 170M4012 2061032,4 6.6URD30D08A0400
5302 170M4014 2061032,5 6.6URD30D08A0500
5352 170M5011 2062032,55 6.6URD32D08A550

KTS-Sicherungen von Bussmann kénnen KTN-Sicherungen fur 240-V-Frequenzumrichter ersetzen.
FWH-Sicherungen von Bussmann kénnen FWX-Sicherungen fir 240-V-Frequenzumrichter ersetzen.

KLSR-Sicherungen von LITTEL FUSE kénnen KLNR-Sicherungen flr 240-V-Frequenzumrichter ersetzen.
L50S-Sicherungen von LITTEL FUSE kénnen L25S-Sicherungen fur 240-V-Frequenzumrichter ersetzen.

ABKR-Sicherungen von FERRAZ SHAWMUT kénnen A2KR-Sicherungen fur 240-V-Frequenzumrichter ersetzen.
A50X-Sicherungen von FERRAZ SHAWMUT kdnnen A25X-Sicherungen fur 240-V-Frequenzumrichter ersetzen.
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Keine UL-Konformitat

Wenn UL/cUL-Zulassung nicht gegeben sein muss, empfehlen wir die oben angegebenen Sicherungen
oder:

VLT 5001-5027 200-240 V Typ 9G
VLT 5032-5052 200-240 V Typ gR
VLT 5001-5062 380-500 V Typ 9G
VLT 5072-5102 380-500 V Typ gR
VLT 5122-5302 380-500 V Typ oG
VLT 5352-5552 380-500 V Typ gR
VLT 5001-5062 525-600 V Typ 9G

Bei Nichtbeachtung der Empfehlung kann eine unnétige Beschédigung des Frequenzumrichters im Falle einer Fehlfunktion die Folge
sein. Sicherungen mussen flr den Schutz einer Schaltung ausgelegt sein, die maximal 100.000 Arms (Symmetrisch), 500/600
V liefern kann.
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m Abmessungen

Alle nachstehenden Angaben in mm.
A B C D) a b ab/be Tvp

Buchformat IP20
5001-5003, 200-240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001-5005, 380-500 V
5004-5006, 200-240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006-5011, 380-500 V.
Kompaktformat [POO
5032-5052, 200-240 V. 800 370 335 780 270 225 B
5122-5152, 380-500 V 1046 408 373V 1001 304 225 dJ
5202-5302, 380-500 V 1327 408 3731 1282 304 225 o
5352-5552, 380-500 V 1547 585 4941) 1502 304 225 |
5042-5152, 525-690 V. 1046 408 3731 1001 304 225 J
5202-5352, 525-690 V 1327 408 373V 1282 304 225 dJ
Kompaktformat P20
5001-50083, 200-240 V

395 220 160 384 200 100 C

5001-5005. 380-500 V
5004-5006, 200-240 V

5006-5011, 380-500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001-5011. 525-600 V (IP20 und NEMA 1)
5008, 200-240 V

5016-5022, 380-500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016-5022. 525-600 V (NEMA 1)
5011-5016, 200-240 V

5027-5032, 380-500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027-5032, 525-600 V (NEMA 1)
5022-5027, 200-240 V

5042-5062, 380-500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042-5062, 525-600 V (NEMA 1)

5072-5102, 380-500 V 800 370 335 780 330 225 D
Kompaktformat NEMA 1/1P20/IP21

5032-5052, 200-240 V. 954 370 335 780 270 225 E
5122-5152, 380-500 V 1208 420 373V 1154 304 225 dJ
5202-5302, 380-500 V 1588 420 3731 1535 304 225 J
5352-5552, 380-500 V 2000 600 4941) - - 225 H
5042-5152, 525-690 V 1208 420 3731 1154 304 225 J
5202-5352, 525-690 V 1588 420 373V 1535 304 225 dJ

Kompaktformat IP54/NEMA 12
5001-50083, 200-240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001-5005. 380-500 V
5004-5006, 200-240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006-5011. 380-500 V
5008-5011, 200-240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016-5027. 380-500 V
5016-5027, 200-240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032-5062. 380-500 V
5032-5052, 200-240 V 937 495 421 = 830 374 225 G
5072-5102. 380-500 V 940 400 360 70 690 375 225 =
5122-51562, 380-500 V 1208 420 3731 = 11564 304 225 J
5202-5302. 380-500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5352-5552, 380-500 V 2000 600 4941 = = = 225 H
5042-5152, 525-690 V 1208 420 3731 = 1164 304 225 J
5202-5352, 525-690 V 1588 420 3731 1535 304 225 J

ab: Mindestabstand Uber dem Gehause
be: Mindestabstand unter dem Geh&use
1) Mit Trennschalter zusétzlich 44 mm.
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m MalRe, Dimensionen (Forts.)
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m Abmessungen (Forts.)

176FA264.10

Typ H, IP20, IP54
: 139(5.5)

344

Typ |, IPOO

25(1.0)
9_

175ZA894.12

Typ J, IPOO, IP21, IP54
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m Mechanische Installation

Beachten Sie die fur Einbau und
' Tlreinbau geltenden Anforderungen
d (siehe nachstehende Ubersicht). Diese

sind zur Vermeidung von schweren Personen-
und Sachschéden einzuhalten, insbesondere bei
der Installation gréBerer Gerétetypen.

Der Frequenzumrichter muB3 senkrecht montiert werden.

Der Frequenzumrichter wird durch Luftzirkulation
gekuhlt. Damit das Gerét seine Kuhlluft abgeben
kann, ist auf einen freien Mindestabstand
sowohl Uber als auch unter dem Gerdt gemaR
Zeichnung unten zu achten.

Damit das Geréat nicht zu warm wird, ist zu
gewahrleisten, daB die Umgebungstemperatur
die fur den Frequenzumrichter angegebene

max. Temperatur nicht Uberschreitet, und dal
auch der 24-Std.-Durchschnittstemperaturwert
nicht Uberschritten wird. Max. Temperatur und
24-5Std.-Durchschnitt entnehmen Sie bitte den
Allgemeinen technischen Daten.

Bei Installation des Frequenzumrichters auf
unebenen Flachen, z.B. auf einem Rahmen, bitte
Anleitung MN.50.XX.YY beachten.

Bei Umgebungstemperaturen im Bereich 45 °C
— 55 ° C ist die Leistung des Frequenzumrichters
gemanl dem Leistungsreduktionsdiagramm im
Projektierungshandbuch zu reduzieren, da ansonsten
mit einer Verringerung der Lebensdauer des
Frequenzumrichters gerechnet werden muB.
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m [nstallation von VLT 5001-5250
Alle Frequenzumrichter mUssen so installiert werden,
dass eine ausreichende Kuhlung gewéhrleistet ist.

/

175ZA006.10

Kuhlung

175ZA117.10

\

Alle Gerate im Buch- und Kompaktformat
erfordern einen Mindestfreiraum Uber und
unter dem Schutzgehause.

175ZA786.10

Nebeneinander/Flansch-an-Flansch

Alle Frequenzumrichter kdnnen Seite an Seite/Flansch
an Flansch befestigt werden.

d [mm] Kommentare
Buchformat
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 ) ) . . )
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Installation auf einer ebenen, vertikalen Oberflache (keine Abstandshalter)
Kompakt (alle Gehdusetypen)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Installation auf einer ebenen, vertikalen Oberflache (keine Abstandshalter)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 ) ) . . )
VLT 5072-5102. 380-500 V 505 Installation auf einer ebenen, vertikalen Oberflache (keine Abstandshalter)
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Installation auf einer ebenen, vertikalen Oberflache (keine Abstandshalter)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 IP54-Filtermatten missen bei Verschmutzung ersetzt werden.
VLT 5352-5552, 380-500 V 225 IPOO Uber und unter dem Gehause
IP21/IP54 nur Uber dem Gehaduse
VLT 5042-5352, 525-690 V 225 Installation auf einer ebenen, vertikalen Oberflache (keine Abstandshalter)
IP54-Filtermatten missen bei Verschmutzung ersetzt werden.
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m Installation von VLT 5352-5552 380-500 V
Kompaktformat NEMA 1 (IP21) und IP54
Kuhlung

—T HE EE
« =

Nebeneinander

1B

§J

176FAZ63.10

Kompaktformat NEMA 1 (IP21) und IP54

4

Alle Gerate mit Schutzart NEMA 1 (IP20) und IP54
der 0.g. Baureihen kdnnen ohne Zwischenrdume
seitlich nebeneinander installiert werden, da die
Gerate keine seitliche Kuhlung erfordern

<

176FA262.10

Alle Geréate der 0.g. Baureihen erfordern mindestens
225 mm Freiraum Uber und unter dem Schutzgehause.
Die Montage muss an einer senkrechten, ebenen
Flache erfolgen. Dies gilt sowohl fur Gerate der
Schutzart NEMA 1 (IP 22) als auch IP54.

Flr den Zugang zum VLT 5352-5552 ist
mindestens ein Freiraum von 579 mm vor dem
Frequenzumrichter erforderlich.

Filtermatten in Ger&ten der Schutzart IP54
sind abhéngig von der Betriebsumgebung
regelmaBig auszutauschen.
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m Elektrische Installation

Der Frequenzumrichter steht bei
' Netzanschluss unter gefahrlicher
d Spannung. Eine unsachgemaBe Installation

des Motors oder des Freguenzumrichters kann
schwere Sach- und Koérperschéden oder sogar
tédliche Verletzungen verursachen. Befolgen Sie
daher stets die Anweisungen in diesem Handbuch
sowie die Ortlichen und nationalen Vorschriften
und Sicherheitsbestimmungen.
Das Berlhren elektrischer Teile - auch nach der
Trennung vom Netz - kann lebensgeféhrlich sein.
Bei VLT 5001-5006, 200-240 V und 380-500
V mindestens 4 Minuten warten.
Bei VLT 5008-5052, 200-240 V mindestens
15 Minuten warten.
Bei VLT 5008-5052, 380-500 V mindestens
15 Minuten warten.
Bei VLT 5072-5302, 380-500 V mindestens
20 Minuten warten.
Bei VLT 5352-5552, 380-500 V mindestens
40 Minuten warten.
Bei VLT 5001-5005, 525-600 V mindestens
4 Minuten warten.
Bei VLT 5006-5022, 525-600 V mindestens
15 Minuten warten.
Bei VLT 5027-5062, 525-600 V mindestens
30 Minuten warten.
Bei VLT 5042-5352, 525-690 V mindestens
20 Minuten warten.

' ACHTUNG!:
“: Der Betreiber bzw. Elektroinstallateur ist fUr eine
i ordnungsgemaBe Erdung und die Einhaltung
der jeweils gultigen nationalen und 6rtlichen
Sicherheitsbestimmungen verantwortlich.

m Hochspannungsprifung

Eine Hochspannungsprutfung kann durch KurzschlieBen
der Anschliisse U, V, W, L1, Lo und Lz und 1 Sekunde
langes Anlegen von max. 2,15 kV DC zwischen
diesem KurzschluB und der Masse erfolgen.

ACHTUNG!:
ll: Der Funkentstdrschalter muB beim
q Hochspannungstest geschlossen sein (Position
ON) (siehe Abschnitt Funkentstérschalter).
Netz- und MotoranschluB mussen bei einem
Hochspannungstest der gesamten Anlage
evil. unterbrochen werden, wenn die
Ableitstrdme zu hoch sind.

m Sicherheitserdung

ACHTUNG!:
§)=y Der Frequenzumrichter weist hohe Ableitstrome
q auf und ist deshalb aus Sicherheitsgriinden
vorschriftsmaBig zu erden. Benutzen Sie
die Erdungsklemme (siehe Abschnitt Elektrische
Installation, Leistungskabel), die einen verstérkten
AnschluB an Erde ermdglicht.
Beachten Sie die nationalen Sicherheitsvorschriften.

m Zuséatzlicher Schutz (RCD)

Fehlstromschutzschalter, Nullung oder Erdung kénnen
ein zusatzlicher Schutz sein, vorausgesetzt, die
ortlichen Sicherheitsnormen werden eingehalten.

Bei Erdungsfehlern kénnen Gleichspannungsanteile
im Fehlstrom entstehen.

Fehlstromschutzschalter sind ggf. geméaB den
ortlichen Vorschriften anzuwenden. Die Schutzschalter
missen zum Schutz von dreiphasigen Geraten mit
Gleichrichterbriicke und flr kurzzettiges Ableiten von
Impulsstromspitzen im Einschaltmoment geeignet sein.

Siehe auch Abschnitt Besondere Bedingungen
im Projektierungshandbuch.

m Elektrische Installation - Netzversorgung

Der Anschluss an die Netzspannung erfolgt mit
drei Phasen an die Klemmen L1, Lo, Ls.

Lt L2 L3

—o

— 0

—0
DANFOSS
175ZA063.11
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m Elektrische Installation - Motorkabel
m Motoranschluf3

- AQHTUNG!: . . . Mit dem VLT Serie 5000 kénnen alle dreiphasigen

B &y Bei Verwendung eines nicht abgeschirmten Standardmotoren eingesetzt werden.
i Kabels werden bestimmte EMV-

Anforderungen nicht erflllt. Siehe dazu u v Ww o
im Projektierungshandbuch. o—%—=2° §
Zur Einhaltung der EMV-Vorschriften bzgl. u v w E
Stéraussendung muss das Motorkabel abgeschirmt
sein, soweit fUr das betreffende EMV-Filter nicht
anders angegeben. Um Stdrpegel und Ableitstrome 96 97 98 96 97 98
auf ein Minimum zu reduzieren, ist es wichtig, dass Y A
das Motorkabel so kurz wie moglich gehalten wird.
Die Abschirmung des Motorkabels ist mit dem Kleinere Motoren (200/400 V, A/Y) werden
Metallgehause des Frequenzumrichters und dem Ublicher-weise in Stern, gréBere Motoren.
des Motors zu verbinden. Die Abschirmungen (400/690 V, A/Y) in Dreieck geschaltet.

Uber eine moglichst groBe Oberflache verbinden
(Kabelbligel). Dies wird durch unterschiedliche
Montagevorrichtungen in den verschiedenen
Frequenzumrichtern ermdoglicht.

m Drehrichtung des Motors

o—oe—o0
Eine Montage mit verdrillten Abschirmungsenden (sog. u v W %
Pigtails) ist zu vermeiden, da dies die Wirkung der
Abschirmung bei hdheren Frequenzen zunichte macht. T T T
Wenn der Kabelschirm unterbrochen werden

muss (z. B. um ein Motorschiitz oder einen 96 97 98
Reparaturschalter zu installieren), muss die
Abschirmung an der Unterbrechung mit der

geringstmoglichen HF-Impedanz fortgefUhrt werden UV W
(grossflachige Schirmauflage). %

Der Frequenzumrichter ist mit einer bestimmten T %

Kabellange und einem bestimmten Kabelquerschnitt

175HA36.00

. . . 96 97 98
getestet worden. Wird der Kabelquerschnitt erhéht, so
erhéht sich auch der kapazitve Widerstand des Kabels Aus der Werkseinstellung ergibt sich eine
- und damit der Ableitstrom - sodass die Kabellange Rechtsdrehung, wenn der Ausgang des
dann entsprechend verringert werden muss. Frequenzumrichters wie folgt angeschlossen wurde:
Wenn Frequenzumrichter zusammen mit LC-Filter Klemme 96 an U-Phase
verwendet werden, um Storgerdusche von einem Klemme 97 an V-Phase
Motor zu reduzieren, muss die Taktfrequenz Klemme 98 an W-Phase
entsprechend der LC-Filteranleitung in Parameter 411
eingestellt werden. Wenn die Taktfrequenz héher als Die Drehrichtung kann durch Vertauschen zweier
3 kHz eingestellt wird, so wird der Ausgangsstrom Phasen des Motorkabels umgekehrt werden.

im SFAVM-Modus verringert. Durch Andern von
Parameter 446 auf 60° AVM-Modus wird die
Frequenz, bei der der Strom reduziert wird, nach oben
verlagert. Siehe Projektierungshandbuch.
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m Parallelschaltung von Motoren m Elektrische Installation - Bremskabel
(Nur Standard mit Bremse und erweitert mit Bremse.
Typecode: SB, EB, DE, PB).

175ZA010.10

L1
E?j No. Funktion
81, 82 Bremswiderstandsklemmen
%" Das Anschlusskabel fUr den Bremswiderstand
= muss abgeschirmt sein. Die Abschirmung ist
- " % mittels Kabelblgeln am Frequenzumrichter und dem
Metallgehduse des Bremswiderstandes zu verbinden.
Der Querschnitt des Bremswiderstandskabels ist
_ % entsprechend der Nenndaten des verwendeten
Bremswiderstands zu bemessen. Weitere Hinweise

zur sicheren Installation siehe auch Bremsanleitung

Der Frequenzumrichter kann mehrere
MI.90.FX.YY sowie MI.50.SX.YY.

parallelgeschaltete Motoren steuern. Wenn
die Motoren verschiedene Drehzahlen haben

' ACHTUNG!:
sollen, dann mussen Motoren mit unterschiedlichen 'r Beachten Sie bitte, dass je nach
Nenndrehzahlen eingesetzt werden. Da sich die a Versorgungsspannung an den Klemmen
Drehzahl der Motoren gleichzeitig andert, bleibt Spannungen bis zu 1099 V DC auftreten kénnen.

jeweils das Verhaltnis zwischen den Nenndrehzahlen
im gesamten Bereich gleich.

m Elektrische Installation - Temperaturschalter
Bremswiderstand
Anzugsmoment: 0,5-0,6 Nm
SchraubengroBe: M3

Der Gesamtstromverbrauch der Motoren darf
den maximalen Nenn-Ausgangsstrom lyitN des
Frequenzumrichters nicht Ubersteigen.

Bei sehr unterschiedlichen MotorgréBen kdnnen beim Nr. Funktion
Anlaufen und bei niedrigen Drehzahlen Probleme 106, 104, Temperaturschalter
auftreten. Das rUhrt daher, daB3 der relativ hohe 105 Bremswiderstand

ohmsche Widerstand im Stator kleiner Motoren
eine hdhere Spannung beim Anlaufen und bei
niedrigen Drehzahlen erfordert. ACHTUNG!:

Bei Systemen mit parallelgeschalteten Motoren kann
der elektronische Motorschutzschalter (ETR) des
Frequenzumrichters nicht als Motorschutz fUr einzelne
Motoren eingesetzt werden. Deshalb ist ein zuséatzlicher
Motorschutz, z.B. in jedem Motor ein Thermistor (oder
individuelle thermische Schutzschalter) erforderlich, der
zur Verwendung mit Frequenzumwandlern geeignet ist.

": Diese Funktion ist nur bei VLT 5032-5052,
a 200-240 V; VLT 5122-5552, 380-500 V; und
VLT 5042-5352, 525-690 V verflgbar.

Wenn die Temperatur im Bremswiderstand zu
hoch wird und der Thermoschalter trennt, bremst
der Frequenzumrichter anicht mehr. AnschlieBend
lauft der Motor im Freilauf aus.

Es muss ein 6ffnender KLIXON-Schalter installiert

Beachten Sie bitte, daB die Motorkabel jedes Motors werden (in Ruhestellung geschlossen). Wenn die
einzeln addiert werden mussen und die zulassige Funktion nicht benutzt wird, mtssen 106 und
Gesamtkabellange nicht Uberschritten werden darf. 104 kurzgeschlossen werden.

175ZA877.10

106 ([104(105

NC | C | NO

m Thermischer Motorschutz

Das elektronische Thermorelais in UL-zugelassenen

|
Frequenzumrichtern ist fUr Einzelmotorschutz !

UL-zugelassen, wenn Parameter 128 auf Abschaltung
gesetzt ist, und Parameter 105 auf den Nennstrom
des Motors programmiert wurde (dem Typenschild
des Motors zu entnehmen).
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m Elektrische Installation - Zwischenkreiskopplung
(Nur erweitert mit Typencodes EB, EX, DE, DX).

Nr. Funktion
88, 89 Zwischenkreiskopplung

Klemmen flr Zwischenkreiskopplung

175ZA799.10

88 | 89
-+

Das Anschlusskabel muss abgeschirmt sein. Die
max. Lange zwischen Frequenzumrichter und
DC-Sammelschiene betragt 25 m.

Die Zwischenkreiskopplung ermdglicht einen
Lastausgleich beim Zusammenschalten mehrerer
Frequenzumrichter Uber die DC-Zwischenkreise.

ACHTUNG!:
Bi& Beachten Sie, dass die Spannung an den
q Klemmen bis zu 1099 V DC betragen kann.
Die Zwischenkreiskopplung ist nur mit
Sonderzubeh6r moglich. Nahere Informationen finden
Sie in der Anleitung zur Zwischenkreiskopplung
MIE50.NX.XX.
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m Anzugsmomente und Schraubengrof3en Netzklemmen Nr. 91, 92, 93
Die Tabelle zeigt, mit welchem Moment die Klemmen L1, L2, L3
des Frequenzumrichters befestigt werden missen.

Bei VLT 5001-5027 200-240 V, VLT 5001-5102 Motorklemmen e O

380-500 V und VLT 5001-5062 525-600 V mussen

die Kabel mit Schrauben befestigt werden. Bei Erdungsklemmen Nein 94, 95, 99
VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5122-5552
380-500 V, VLT 5042-5352 525-600 V missen
die Kabel mit Bolzen befestigt werden. Zwischenkreiskopplung 88, 89
Diese Werte gelten fur folgende Klemmen:

Bremswiderstandsklemmen 81, 82

VLT-Typ Anzugsmo-  Schrauben-/ Werkzeug
200-240 V ment [Nm] BolzengréRe
5001-5006 0,6 M3 Schlitzschraube
5008 IP20 1,8 M4 Schlitzschraube
5008-5011 IP54 1,8 M4 Schlitzschraube
5011-5022 IP20 3 M5 4-mm-Inbusschlissel
5016-502231) IP54 3 M5 4-mm-Inbusschliissel
5027 6 M6 4-mme-Inbusschlissel
5032-5052 11,3 M8 (Bolzen und
Stiftschraube)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Schlitzschraube
5016-5022 IP20 1,8 M4 Schlitzschraube
5016-5027 P54 1,8 M4 Schlitzschraube
5027-5042 IP20 3 M5 4-mm-Inbusschllssel
5032-50423 P54 3 M5 4-mm-Inbusschllssel
5052-5062 6 M6 5 mm Imbusschlissel
5072-5102 IP20 15 M6 6-mm-Inbusschllssel
IP542) 24 M8 8-mm-Inbusschllssel
5122-53024) 19 M10-Bolzen 16-mm-Sechskantschlissel
5352-55525) 19 M10-Bolzen 16-mm-SechskantschlUssel
(Presskabelschuh)
5352-55525) 9.5 M8-Bolzen 16-mm-Sechskantschlissel
(Kastenklemme)
525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Schlitzschraube
5016-5027 1,8 M4 Schlitzschraube
5032-5042 3 M5 4-mm-Inbusschltssel
5052-5062 6 M6 5-mm-Inbusschliissel
525-690 V
5042-53524) 19 M10-Bolzen 16-mm-Sechskantschliissel

1) Bremsklemmen: 3,0 Nm, Mutter: M6

2) Bremse und Zwischenkreiskopplung: 14 Nm, M6-Inbusschraube )

3) IP54 mit EMV - Leitungsklemmen 6 Nm, Schraube: M6 - 5-mm-InbusschlUssel
g ZW|schenkre|skop8ILén%s- und Bremsklemmen: 9,5 Nm; Bolzen M8

Bremsklemmen: m; Bolzen M8
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m Elektrische Installation - externe Lifterversorgung
Anzugsmoment 0,5-0,6 Nm
SchraubengroBe: M3

' ACHTUNG!:
“: Zur Gewahrleistung ordnungsgemaier
i galvanischer Trennung (geméaB PELV) an den

VLT-Versorgung Uber VLT-Versorgung tber

Drehstromnetz (AC) externe DC—-Spannung Steuerklemmen des VLT Frequenzumrichters
2 oo -o 2 oo - eine 24 VV DC-Versorgung vom Typ PELV einsetzen.
Q@@ @@@ ®®® Q@Z

o|o
S| =

fo]}
0
0
o]
0

8]

] \

175ZA578.10

m Elektrische Installation - Relaisausgange

(S:g)nr;:r:gi:t:]r’:zg:ng Anzugsmoment: 0,5 - 0,6 Nm
SchraubengroBe: M3
Bei 5122-5552, 380-500 V, 5042-5352, .
525-690 V, 5032-5052, 200-240 V in allen N Funkltlon =
1-3 Relaisausgang, 1+3 (Offner), 1+2

Gehéusetypen erhaltlich.

Nur fur Geréte des Typs IP54 im Leistungsbereich
VLT5016-5102, 380-500 V sowie VLT5008-5027,
200-240 V AC. Falls der Frequenzumrichter Gber

(SchlieBer) Siehe Parameter 323 in
der Betriebsanleitung. Siehe auch
Allgemeine technische Daten.

den DC-Bus versorgt wird (Zwischenkreiskopplung), 45 ggigﬁ:ﬁ:&i};g@f?“C?eBrer)
werden die integrierten LUfter nicht mit Wechselstrom Betriebsanleitung.

versorgt. In diesem Fall ist eine externe Versorgung Siehe auch. Aligemeine technische
mit Wechselstrom notwendig. Daten.

m Elektrische Installation - externe 24
Volt-DC-Versorgung
(Nur erweiterte Versionen. Typencode: PS,
PB, PD, PF, DE, DX, EB, EX).

Drehmoment: 0,5 - 0,6 Nm
SchraubengroBe: M3

Nr. Funktion
35, 36 externe 24 V DC-Versorgung

Externe 24 V DC-Versorgung kann als
Niederspannungsversorgung zur Steuerkarte

und installierten Optionskarten benutzt werden.
Dies ermoglicht den vollstandigen Betrieb des
LCP (einschl. Parametrierung) ohne Anschluss
der Netzstromversorgung. Beachten Sie, dass
eine Spannungswarnung erfolgt, wenn die 24

V DC angeschlossen wurden; es erfolgt jedoch
keine Abschaltung. Wenn die externe 24 V
DC-Versorgung gleichzeitig mit der Netzversorgung
angeschlossen bzw. eingeschaltet wird, muss

in Parameter 120 Startverzégerung eine Zeit von
mindestens 200 ms eingestellt werden.

Eine trage Vorsicherung von min. 6 A kann zum
Schutz der externen 24 V DC-Versorgung installiert
werden. Die Leistungsaufnahme ist 15-50 W je
nach der Belastung der Steuerkarte.
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m Elektrische Installation, Stromkabel

Schalter 1—4

—
|

=OL
)

o
m
®

)
)
)
)
<@
<Qf]

196 97 98 99

EX-— LAST-
TERNE  VERTEILUNG
24Vd.c.

MOTOR

L I T T IT T TIIT 1

L1 L2 L3 [|R= R+

91 92 931181 821101 02 03

NETZ BREMS— RELAIS 01
WIDERSTAND

Buchformat
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

175ZA065.13

u v w
96 97 98

L1 L2 L3

! Schalter 1-4 919293

35 36 88 89

01 02 03
RELAIS 01

-R +R
81 82

1752A103.12

Kompaktformat IP 20 / Nema 1

i U Vv WPE
96 97 98 399

L1 L2 L3

91 92 93

H35 36 88 89
-DC +DC

—24v+

01 02 03

RELAIS 01

—R 4R
81 82

1752421112

BREMS—
WIDERSTAND EX=  LAST—
TERNE  VERTEILUNG
vd.c.

®
@%M@d@

175211511

\ MOTOR
\ NETZ

Kompaktformat IP 54

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V
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m Elektrische Installation, Netzkabel - 5000/5000 Flux

Schalter 1-4

SCHALTER 1-4
nun
/ ETZ
B8 B9
EMV—Schalter " -oc 40
ZWISCHENKREIS—
KOPPLUNG
|06 97 98
UV oW ZWISCHENKREIS—
MOTOR KO;ELI:%%
5 = 88 89
BREMSE
NETZ
L3
93
L2
{1 100 101 102 103 92
Lt L2 L1 L2 L1
91
LOFTER
AUX VELAIS  —24v+
o
§§ vttt %)i%)
ERS
@20, @
00|00\ |,@,|, @
(7717 "}
91| 92| 93] 88| 80| 96|97 |08 |81 [82[2[2 [ ]2
L1|L2|L3|oc-[pc+] U |V |W|-R|+R| ¢+ [ ¢ [+ [*¢
L1'L2 L1'L2
NETZ  ZWISCHENKREIS- MOTOR BREMS—

94 @ KOPPLUNG

g ©

95 @ WIDERSTAND

:

LOFTER

—
RELAS 01 -24v+

Kompaktformat IP54
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V

175ZAB55.10

1IN m
Illmll 100 101 102 103
L2

L L2 L

\

EMV=SCHALTER

MOTOR
96 97 98 i
BREMSE
-R +R
——F— 81 82
OO
S 2. —— {01 02 03 - 35 36

RELAIS 01  -24V+
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NETZ
Lt L2 L3
91 92 93

ZWISCHENKREIS—
KOPPLUNG
DC- DC+
88 89

MOTOR BREMS—
WIDERSTAND
Uu VvV W -R +R

96 97 98 81 82

O|0|0
O|0|0

0|0
0|0

|||—
)
N

175ZA866.10

Kompaktformat IP54
VLT 5072-5102 380-500 V

35 36
—24V+

SCHALTER 1-4

01 02 03
RELAIS 01

NETZ

O|0|00|0

0|0

R's T
91 92 93
L1L2L3\ g

ZWISCHENKREIS—
KOPPLUNG ]
-DC +DC
88 89

BREMSE
-R +R
81 82

175ZA882.11

——
RELAS 01 -24V4

EMV-SCHALTER

HILFSLOFTER
100 101 102 103
L1 L2 L

= |

NETZERDUNG

MOTOR

Uu v w
96 97 98
T 71273

Kompaktformat IPO0O ohne Trennschalter und Sicherung
VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V

35 36
—24V+

01 02 03
RELAIS 01

ZWISCHENKREIS-
KOPPLUNG

-DC +DC
88 89

175ZA885.11
Kompaktformat IP21/IP54 mit Trennschalter und Sicherung

VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
Hinweis: Der EMV-Schalter hat bei den 525-690
V-Frequenzumrichtern keine Funktion.

EMV-SCHALTER

HILFSLOFTER

100 101 102 103
L1 L2 L L2

— |

| +— NETZERDUNG

MOTOR
NU V W
96 97 98
™ T2 T3
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35 36, EMV—SCHALTER
—24v+
SCHALTER 1-4
HILFSLOFTER
100 101 102 103
01 02 03 M L2 U1 L2
RELAIS 01 b+ o10203 B
AUX RELAY
NETZ
R S T 106 104 105
91 92 93
e TEMP. SWITCH
MOTOR
ZWISCHENKREIS— oV oW LINE
KOEZLLLNDC;; 96 97 98 R s T
- T T2 T3 92 93
88 89 & 91
X L2 L3
BREMSE
—R +R
81 82 175ZA883.11 BRAKE
—R +R
81 82

Kompaktformat IPOO mit Trennschalter und Sicherung
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V

LOAD SHARING
-DC +DC

88 89

176FA265.10

RFI-SWITCH
<0
m<)

AUX FAN

100 101 102 103
NLoL2 L2

|

MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 T3

Kompaktformat IPOO mit Trennschalter und Sicherung
\%

VLT 5352-5552 380-500
35 36 ,

25, \m EMV—SCHALTER
—24V+ \
SCHALTER 1-4 |
HILFsLOFTER 01 02 03 B
100 101 102 103 AUX RELAY
U L2 u
106 104 105 /|
£t
TEMP. SWITCH
LINE
R s T
g1 92 93
ZWISCHENKREIS- | U r B —
KOPPLUNG
-DC +DC
® BRAKE
A MOTOR —R +R
BREMSE L MOToR RS
-R +R 96 97 98
T T2 T3
e LOAD SHARING

175ZA884.11
Kompaktformat IP21/IP54 mit Trennschalter und Sicherung
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V

Hinweis: Der EMV-Schalter hat bei den 525-690
V-Frequenzumrichtern keine Funktion.

-DC +DC
88 &9

”

176FA267.10

RFI-SWITCH

AUX FAN
100 101 102 103
MU oL u L

— |

MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 713

Kompaktformat IPO0O ohne Trennschalter und Sicherung
VLT 5352-5552 380-500 V

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom
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RFI-SWITCH
SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103
L2 u1oL2

— |

01 02 03
AUX RELAY

106 104 105
L4

TEMP. SWITCH

LINE

R S T
91 92 93
KT T

1.8 1 o R MOTOR

o = u VoW

BRAKE 96 97 98

81 82 T T2 T3

LOAD SHARING
-DC +DC
88 89

Kompaktformat IP21/IP54 ohne Trennschalter und Sicherung Position der Erdungsklemmen, 1P21/IP54
VLT 5352-5552 380-500 V

176FA259.10

Position der Erdungsklemmen, IPOO
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Schalter 1-4

m Elektrische Installation, Stromkabel

176FA022.13

Schalter 1-4

176FA024.13

108 BREMSE TEMP.
104 (KLIX=ON)

EMV—Schalter 1

01
.9 | J o5 2us.
REckis 82}‘ {03 RELAIS
5
o 24Vde ﬂ{}gg BREMSE TEN
104 (KLIX=ON)
L 91—
L2 92 v 97 ‘izzzltva.c.
13 93— —i—w 98
U 96
PN v 97
i\-\m 82 W o8
™ EMV-Scha
\ ~-R 81
EMV-Schalter 2 +DC 89 ‘
N -oc s D
— =
L1 ot
L2 92 \
L3 93
FiRY)
176FA012.12 .
EMV-Schalter 2
176FA010.13
L1 U
©91 ©96 g
L2 \
@ @
92 97 ©|_1
@ ; (©) :’8 N ANKLICKEN|@ 104 96
® 24Vﬂ.e.: v
©| @@l i ®
-DC | +DC | R- [ R+ s 87
o8 | 8 |8 |8l
}b@  —— A ——; ®d< ® ®"
TMISCHENKRES— BRENS— 98
KOFPLUNG WDERSTAND
o/ o/ 122
-bc | +DC | R- | R+
}J@ o 88 | 8 |81 |8y @({
| S — A S——
ZWISCHEN— BREMS— Erdung
Kompaktformat IP 00 / Nema 1 (IP 20) KREISKOPPLUNG  WIDERSTAND
VLT 5032 - 5052 200 - 240 V ﬂ
VLT 5075 - 5125 525 - 600 V

Compact IP 54
VLT 5032 - 5052 200 - 240 V
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m Elektrische Installation - Steuerkabel Nr. Funktion
Alle Steuerleitungsklemmen befinden sich unter 12,13 Spannungsversorgung fiir Digitaleingange.
der Abdeckplatte des Frequenzumrichters. Die
Abdeckplatte kann mit Hilfe eines Schraubendrehers
0.4. entfernt werden (siehe Abb.).

Damit die 24-V-Gleichspannung fur die
Digitaleingdnge verwendbar ist, muB3
Schalter 4 auf der Steuerkarte geschlossen

und Thermistor 10 V DC

sein (EIN).
-
/ e 16-33 Digitale Eingange/Drehgeber-Eingange
g
/ 8 20 Erde fUr digitale Eingange
_ =
39 Erde fUr analoge/digitale Ausgange
42, 45 Analog-/Digitalausgang zur Anzeige
von Frequenz, Sollwert, Strom und
Q Drehmoment
Q 50 Versorgungsspannung fur Potentiometer

OSSN\
QAN

agé 53, 54 Analoger Sollwerteingang, Spannung O -
10V
55 Erde fur analoge Sollwerteingange
60 Analoger Sollwerteingang, Strom 0/4-20
. mA
Nach dem Entfernen der Abdeckplatte kann
mit der eigentlichen EMV-gemaBen elektrischen 61 AbschluB3 fir serielle Kommunikation. Siehe
Installation begonnen werden. Siehe Zeichnungen Abschnitt BusanschiuB. Dieser Anschiuf
im Abschnitt EMV-gemaBe Installation. wird normalerweise nicht benutzt.
68, 69 Schnittstelle RS 485, serielle
Kommunikation.  Wird der
Anzugsmoment: 0,5 -0,6 Nm Frequenzumrichter an einen Bus
SchraubengréBe: M3 angeschlossen, so missen am ersten und
Siehe Abschnitt Erdung abgeschirmter Steuerkabel. letzten Frequenzumrichter die Schalter
2 und 3 (Schalter 1- 4) geschlossen
© @ @ @ @ © ® @ V||l @ @ sein. Bei den Ubrigen Frequenzumrichtern
16 17 18 19 20 27 29 32 33 61 68 69
s e e B e e [ e [ [ o [ muUssen die Schalter 2 und 3 offen sein.
DI DD CON O DI B s estas asiss Die Werkseinstellung ist die geschlossene
Position ("EIN").
2 © 2 2 @ 2 @ @ @ @ @ @
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
O0OQ0oQo ooogooao

COM A OUT AOUT #10Vv AIN AIN COM AN
A out AN

RELAY +24V outr

175HAS79.10

O @ 1§ |0
@__ &

175HA380.10 L—
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m Elektrische Installation

* | oY |
g | |
8 24vd.c :
= ! max. 200mA !
T % |
| |
| s (2 |
| 10Vd.c. 0|0 !
max.17mA :
5V |
L |
+H - £ i
swa [ < < Q ;
22 |] |
o o
8 N N N A A ISR B BN 10 |
ANRRNRN s AN AAAR = & L © o 5} ® -
(o] O N +l +1 O 0 |
] e 21229 - | |J
[12]13]16]17]18]19]20[27|29]32|33|39]42]45[50|53]54]55]60[6 1|68 |69]04|05|01]02[03] |
i i e
Int. 24Vd.c. i B Il |
e L () RS
BUS | (Tx—, Rx-)
[16}17]18]19]20{27]29]32]33] . EEfffvaT;L
RRRERRR p e
RRRENARE =
y
Ext. 24Vd.c.
Swa ot || Z
. -
24vd.c.

Konvertierung der analogen Eingénge

Stromeingangssignal zu Spannungseingang

0-20 MA = 0-10 V

SchlieBen Sie einen 510-Ohm-Widerstand zwischen

4-20 MA = 2-10V

den Eingangsklemme 53 und 55 (Klemmen 54
und 55) an und justieren Sie die Minimal- und
Maximalwerte in den Parametern 309 und 310
(Parameter 312 und 313).
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m Elektrische Installation - Busanschluf3
Die serielle Busverbindung gemal der Norm RS 485
(zwei Leiter) wird an die Klemmen 68/69 (Signal
P und N) des Frequenzumrichters angeschlossen.
Signal P ist das positive Potential (TX+, RX+),
Signal N das negative (TX-, RX-).

' ACHTUNG!:
“: Beachten Sie bitte, daf3 in der Stellung Aus des
i Schalters 4 eine externe 24-V DC-Versorgung
zur Ansteuerung der Digitaleingédnge galvanisch
vom Frequenzumrichter getrennt ist.

Wenn an denselben Master mehrere Frequenzumrichter
angeschlossen werden sollen, hat dies in
Parallelschaltung zu erfolgen.

175ZA079.11

Zur Vermeidung von Potentialausgleichsstromen
in der Abschirmung kann die Kabelabschirmung
Uber Klemme 61 geerdet werden, die Uber ein
RC-Glied an Masse verbunden ist.

Busabschlu3

Der Bus muB an jedem seiner Endpunkte
durch ein Widerstandsnetzwerk abgeschlossen
werden. Hierzu sind die Schalter 2 und 3 auf
der Steuerkarte auf "ON" zu setzen.

m DIP Schalter 1-4
Der Dipschalter befindet sich auf der Steuerkarte.
Er wird in Zusammenhang mit serieller Kommunikation,
Klemme 68 und 69, benutzt.
Die gezeigte Schalterstellung entspricht der
Werkseinstellung.

ON

Mmoo

2 3 4

175ZA068.11

Schalter 1 hat keine Funktion.

Schalter 2 und 3 dienen zum Zu- bzw. Abschalten
von AbschluB widersténden fur die serielle
Kommunikation (RS 485).

Schalter 4 dient zur Trennung des Massepotentials
der internen 24-V DC-Versorgung vom Massepotential
einer externen 24-V DC-Versorgung zur
Ansteuerung der Digitaleingange.
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m Elektrische Installation - EMV-SchutzmaRnahmen
Nachstehend sind Hinweise fUr eine ordnungsgemanie
EMV-Installation von Frequenzumrichtern aufgefihrt.
Diese Vorgehensweise wird empfohlen, wenn
Einhaltung von EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN
55011 oder EN 61800-3 Erste Umgebung gefordert
ist. Wenn die Installation eine Zweite Umgebung
nach EN 61800-3 ist, d. h., industrielle Netzwerke
oder eine Installation mit eigenem Trafo, darf von
diesen Richtlinien abgewichen werden. Hiervon wird
jedoch abgeraten. Siehe auch CE-Zeichen,Emission
und EMV-Priifergebnisse unter "Besondere
Betriebsbedingungen” im Projektierungshandbuch.

EMV-gerechte elektrische Installation:

e Benutzen Sie nur abgeschirmte/bewehrte
Motorkabel und geflochtene abgeschirmte/
Steuerkabel. Die Schirmabdeckung
muss mindestens 80 % betragen. Das
Abschirmungsmaterial muss aus Metall - in
der Regel Kupfer, Aluminium, Stahl oder Blei
- bestehen. FUr das Netzkabel gelten keine
speziellen Anforderungen.

¢ Bei Installationen mit starren Metallrohren sind
keine abgeschirmten Kabel erforderlich; das
Motorkabel muss jedoch in einem anderen
Installationsrohr als die Steuer- und Netzkabel
installiert werden. Es ist ein durchgehendes
Metallrohr vom Frequenzumrichter bis zum
Motor erforderlich. Die Schirmwirkung flexibler
Installationsrohre variiert sehr stark; hier sind
entsprechende Herstellerangaben einzuholen.

e Abschirmung/Installationsrohr bei Motor- und
Steuerkabeln beidseitig erden. In einigen Fallen
ist es nicht moglich, die Abschirmung an beiden
Enden anzuschlieBen. In diesen Fallen ist es
wichtig, die Abschirmung am Frequenzumrichter
anzuschlieBen. Siehe auch Erdung geflochten
abgeschirmter Steuerkabel.

» Verdrillte Abschirmlitzen (sog. Pigtails) vermeiden.
Sie erhdhen die Hochfrequenzimpedanz der
Abschirmung und beeintrachtigen so den

Abschirmeffekt bei hohen Frequenzen. Statt dessen

Schirmbugel oder EMV-Kabelanschlusstutzen
verwenden.

¢ Auf einwandfreien elektrischen Kontakt von der
Montageplatte Uber die Montageschrauben zum
Metallgehéduse des Frequenzumrichters achten.
Dies gilt jedoch nicht flr IP54-Geréate, da diese
fir Wandmontage bestimmt sind, und VLT
5122-5552, 380-500 V, 5042-5352, 525-690 V
und VLT 5032-5052, 200-240 V in IP20/NEMA
1-Gehause und IP54/NEMA 12-Gehause..

e Zahnscheiben und galvanisch leitfahige
Montageplatten verwenden, um einwandfreien
elektrischen Kontakt for IPOO- und
IP20-Installationen zu gewahrleisten.

* Nach Méglichkett in Schaltschréanken ebenfalls nur
abgeschirmte Motor- und Steuerkabel verwenden.

» Bei IP54-Geréten ist eine unterbrechungsfreie
Hochfrequenzverbindung zwischen dem
Frequenzumrichter und der Motoreinheit erforderlich.

Die Abbildung zeig ein Beispiell einer EMV-gerechten
elektrischen Installation eines IP20-Frequenzumrichters.
Der Frequenzumrichter wurde in einem Schrank

mit Ausgangsschitz untergebracht und an eine
SPS angeschlossen, die in diesem Beispiel in
einem separaten Schrank installiert ist. Bei
IP54-Geraten und VLT 5032-5052, 200-240

V in IP30/IP21/NEMA 1-Gehaduse werden

unter Verwendung von EMV-Installationsrohren
abgeschirmte Kabel angeschlossen, um eine
korrekte EMV-Leistung zu gewéhrleisten. Siehe
Abbildung. Mit anderen Vorgehensweisen kann

gaf. eine ebenso gute EMV-Wirkung erzielt
werden, sofern die vorstehenden Hinweise flr eine
ordnungsgemaBe Installation befolgt werden.

Bitte beachten Sie: Wenn die Installation nicht
entsprechend dieser Hinweise erfolgt oder wenn
unabgeschirmte Kabel und Steuerkabel verwendet
werden, sind bestimmte Anforderungen hinsichtlich der
Emission nicht erfullt, wenngleich die Anforderungen
an die Storfestigkett erflllt sind. N&heres siehe unter
EMV-Prdfergebnisse im Projektierungshandbuch.
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g

\

175ZA720.12

EMC conduit

NETZ “\ Motor, 3 Phasen und
L1 L2 L3 PE verstdrkte Schutzerdung

Reinforced protective earth

91 92 93
L1 L2 L3

NETZ

96 97 98
u v w
MOTOR

NETZ L2 92

176FA128.12

U 96

vV 97 MOTOR

w 98

Motor, 3 Phasen und

NETZ
L1 L2 L3 PE verstdrkte Schutzerdung.

Verstédrkte Schutzerdung
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m Verwendung EMV-geméaRer Kabel
Um die EMV-Immunitat der Steuerkabel und
die EMV-Emission von den Motorkabeln zu
optimieren, empfiehlt sich die Verwendung
umflochtener abgeschirmter Kabel.

Die Transfer-Impedanz (Z1) kann anhand folgender
Faktoren beurteilt werden:

- Leitfahigkeit des Abschirmungsmaterials.

- .Kontaktwiderstand zwischen den einzelnen

Die Fahigkeit eines Kabels, ein- und ausstrahlendes Abschirmleitern

elektrisches Stérrauschen zu reduzieren, hangt von - Abschirmungsdeckung, d.h. die physische Flache
der Transfer-Impedanz (Z 1) ab. Die Abschirmung des Kabels, die durch die Absirmung abgedeckt
von Kabeln ist normalerweise darauf ausgelegt, ist (haufig in Prozent angegeben).

die Ubertragung elektrischen Stérrauschens zu - Art der Abschirmung (geflochten oder gewunden).

mindern, wobei allerdings Abschirmungen mit
niedrigerer Transfer-Impedanz (Z1) wirksamer sind als
Abschirmungen mit hdherer Transfer-Impedanz (Z7).

Ubertragungsimpedanz, Z;

mOhm/m
105 /% Aluminium-ummantelt mit Kupferdraht.

104

Gewundener Kupferdraht oder bewehrtes
Stahldrahtkabel.

103

»
i

Kupferdraht einlagig, geflochten, mit unter-
schiedlicher prozentualer Abschirmungsdeckung.
Dies ist das typische Danfoss-Referenzkabel.

102

Kupferdraht zweilagig, geflochten.

Kupferdraht zweilagig, geflochten, mit einer
magnetischen, abgeschirmten/bewehrten
Zwischenlage.

1073
0,01 0,1 1 10 100 MHz

175ZA166.13 @ ‘

Die Transfer-lmpedanz (Z7) wird von den
Kabelherstellern nur selten angegeben. Durch
Sichtprifung und Beurteilung der mechanischen
Eigenschaften des Kabels lasst sich die
Transfer-lImpedanz (Z7) jedoch meistens einschatzen.

In Kupfer- oder Stahlrohr geflhrtes Kabel.

Bleikabel mit 1,1 mm Wandstarke.

Je niedriger der Zi—Wert, desto besser die Kabelabschirmung.

<%
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m Elektrische Installation - Erdung Steuerkabel
Generell mUssen Steuerkabel abgeschirmt und die
Abschirmung beidseitig mittels Kabelblgel mit dem
Metallgehduse des Gerates verbunden sein.

Die Zeichnung unten zeigt, wie eine korrekte
Erdung durchzuflhren ist, und was in Zweifelsfallen
getan werden kann.

SPS efc.

VLT

SPS efc.
VLT
P s KRR
l K, XXX% X
= B85 S35
”{ PE
SPS efc.
VLT

PE@ o/ JePE

in. 16mm2
Ausgleichskabel

SPS efc.

VLT

PEeH
100nF

T
69 \ XX ll :
68 B

[Efé/

Richtiges Erden

Steuerkabel und Kabel der seriellen Kommunikationss-
chnittstelle beidseitig mit Kabelblgeln montieren, um
bestmoglichen elekirischen Kontakt zu gewahrleisten.

Falsches Erden

Verzwirbelte Abschirmlitzen (sog. Pigtails)
vermeiden, da diese die Schirmimpedanz bei
héheren Frequenzen vergroBern.

Sicherung des Erdpotentials zwischen

SPS und VLT

Besteht zwischen dem Frequenzumrichter und der
SPS (etc.) ein unterschiedliches Erdpotential, so
kdnnen elektrische Stérgerdusche auftreten, die
das gesamte System stdren kdnnen. Das Problem
kann durch Anbringen eines Ausgleichskabels geldst
werden, das neben das Steuerkabel gelegt wird.
Kabelquerschnitt mindestens 16 mm?2

Bei 50/60-Hz-Erdfehlerschleifen

Bei Verwendung sehr langer Steuerkabel kénnen
50/60-Hz-Erdfehlerschleifen auftreten. Diesem
Problem kann durch Verbinden des einen
Schirmendes an Erde Uber einen 100-nF-Kondensator
(bei moglichst kurzen Leitungen) abgeholfen werden.

Kabel fir die serielle Kommunikationsschnittstelle
Niederfrequente Storstréme zwischen zwei
Frequenzumrichtern kénnen eliminiert werden, indem
das eine Ende der Abschirmung mit Klemme 61
verbunden wird. Dieser Eingang ist Gber ein internes
RC-Glied mit Erde verbunden. Es empfiehlt sich die
Verwendung eines paarweise gewundenen (twisted
pair) Kabels, um die Differentialsignalinterferenz
zwischen den Leitern zu reduzieren.

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss 61

)
S
c
.gg
<
S0
1)
|_




Decfoss

VLT® Serie 5000

m EMV-Schalter
Erdfreie Netzversorgung: Position von EMV-Schaltern
Wird der Frequenzumrichter von einer isolierten
Netzstromauelle (IT-Netz) oder TT/TN-S Netz mit
geerdetem Zweig versorgt, so wird empfohlen, den
EMV-Schalter auf OFF (AUS) zu stellen?). Siehe dazu
IEC 364-3. Falls optimale EMV-Leistung bendtigt wird,
parallele Motoren angeschlossen werden oder das
Motorkabel langer als 25 m ist, wird empfohlen, den
Schalter in die Stellung ON (EIN) zu stellen.
In der AUS-Stellung sind die internen EMV-Kapazitaten
(Filterkondensatoren) zwischen Gehausemasse
und Zwischenkreis abgeschaltet, um Schaden
am Zwischenkreis zu vermeiden und die
Erdkapazitatsstrome (gemaB IEC 61800-3)
ZU verringern.
Beachten Sie bitte auch den Anwendungshinweis E:

VLT im IT-Netz, MN.90.CX.02. Es ist wichtig, 17520B40:10
Erdsohluss—Uberwachungsgeréte zu verwenden, die

zusammen mit Leistungselektronik einsetzbar Buchformat IP20

sind (IEC 61557°8). VLT 5001-5006, 200-240 V

ACHTUNG!: VLT 5001-5011, 380-500 V

ll:' Den EMV-Schalter nicht betatigen, wenn
q das Gerat an das Netz angeschlossen

ist. Vergewissern Sie sich bitte, dass
die Netzversorgung unterbrochen ist, bevor Sie
den EMV-Schalter betéatigen.

ACHTUNG!:
Bi& Ein Betrieb mit offenem EMV-Schalter ist nur bei
q werkseitig eingestellten Taktfrequenzen zuléssig.

' ACHTUNG!:
'l: Der EMV-Schalter schaltet die Kondensatoren
i galvanisch an Erde.

Die roten Schalter werden z. B. mit einem 1752A650.10
Schraubendreher betatigt. In AUS-Stellung sind die
Schalter herausgezogen, in EIN-Stellung sind die

Schalter eingedrtickt. Die Werkseinstellung ist EIN. Kompaktformat IP20/NEMA 1
VLT 5001-5006, 200-240 V

VLT 5001-5011, 380-500 V
1 on VLT 5001-5011, 525-600 V

T OFF

175ZA596.10

Geerdete Netzversorgung:
Der EMV-Schalter muss auf ON (EIN) gestellt werden,
damit der Frequenzumrichter die EMV-Norm erflillt.

1) Bei VLT 5042-5352, 525-690 V nicht moglich.
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175ZA648.10

Kompaktformat IP20/NEMA 1

VLT 5008, 200-240 V Kompaktformat IP20/NEMA 1
VLT 5016-5022, 380-500 V VLT 5022-5027, 200-240 V
VLT 5016-5022, 525-600 V VLT 5042-5102, 380-500 V

VLT 5042-5062, 525-600 V

1752A653.10

175ZAB47 .10

Kompaktformat IP20/NEMA 1 §
VLT 5011-5016, 200-240 V Kompaktformat IP54 o
VLT 5027-5032, 380-500 V VLT 5001-5006, 200-240 V 2
VLT 5027-5032, 525-600 V VLT 5001-5011, 380-500 V
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Kompaktformat 1P54

VLT 5008-5011, 200-240 V

VLT 5016-5027, 380-500 V L
175ZA867.10

Kompaktformat IP54
VLT 5072-5102, 380-500 V

000008
i

175Z2T983.10

weRREnlP

Kompaktformat IP54
VLT 5016-5027, 200-240 V

VLT 5032-5062, 380-500 V
Alle Gehausetypen

VLT 5122-5552, 380-500 V
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m Hinweise zum Bedienfeld (LCP)
An der Vorderseite des Frequenzumrichters befindet
sich ein Bedienfeld, LCP (Local Control Panel), das
eine komplette Schnittstelle fur die Bedienung und
Programmierung des VLT Serie 5000 darstellt.
Das Bedienfeld ist abnehmbar und kann mit Hilfe
eines zugehdrigen Montagebausatzes alternativ auch
bis zu 3 m vom Frequenzumrichter entfernt, z.B. in
einer Schaltschranktlr, angebracht werden. Das
Bedienfeld ist in drei Gruppen aufgeteilt:

¢ Display
« Tasten zum Andern der Programmparameter
e Tasten fUr Ort-Betrieb

Alle Datenanzeigen erfolgen Uber ein vierzeiliges
alphanumerisches Display, das im Normalbetrieb
sténdig vier Betriebsvariablen und drei
Betriebszustande anzeigen kann. Wahrend

des Programmiervorgangs werden alle Informationen
angezeigt, die fur eine schnelle und effektive
Einstellung des Frequenzumrichters erforderlich
sind. Als Erganzung zum Display gibt es drei
Leuchtanzeigen, und zwar fir Spannungswert (Netz
oder 24 V extern), Warnung und Alarm.

Alle Programmparameter des Frequenzumrichters
sind unmittelbar Uber das Bedienfeld &nderbar,

es sei denn, diese Funktion wurde Uber den
Parameter 018 gesperrt.

DANFOSS
175ZA004.10

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

=
[5)
I
o .9
(7]
S5
=
(&)

CHANGE [l CANCEL oK
DATA
OON

N
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

(OALARM OWARNING

m Bedienfeld - das Display
Das Display ist hintergrundbeleuchtet, mit insgesamt
vier alphanumerischen Zeilen und einem Feld
zum Anzeigen der Drehrichtung (Pfeil) sowie des
aktuellen Parametersatzes (Setup), auBerdem
Anzeige des Parametersatzes, in dem der
Anwender evt. programmiert.

1. Zeile

123456789681 234567896

12343678 7

2. Zeile

2. Zeile 12345673901 234567298

3. Zeile 12345678981 234567898

Die 1. Zeile zeigt im normalen Betriebszustand
standig bis zu drei MeBwerte bzw. einen Text
zur Erlauterung der 2. Zeile an.

OL'ervvzs.L

Die 2. Zeile zeigt unabhéngig vom Zustand (auBer bei
Alarm oder Warnung) sténdig eine Betriebsvariable
mit der entsprechenden Einheit an.

Die 3. Zeile ist normalerweise leer und dient

im MentUmodus zur Anzeige der gewahlten
Parameternummer oder Parametergruppennnummer
und -namen.

Die 4. Zeile dient im Betriebszustand zur Anzeige
eines Zustandstextes oder im Daten&anderungsmodus
zur Anzeige des Zustandes oder Wertes des
gewahlten Parameters.

Die Drehrichtung des Motors wird durch einen Pfeil
angezeigt. AuBerdem Anzeige des in Parameter 004 als
aktiv gewahlten Parametersatzes. Bei Programmierung
eines anderen Satzes als dem aktiven Satz, wird die
Nummer des programmierten Satzes rechts angezeigt.
Diese zweite Satznummer wird blinkend angezeigt.
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m Bedienfeld - LEDs

Ganz unten im Bedienfeld gibt es eine rote
Alarmleuchte und eine gelbe Warnleuchte sowie eine
grine Leuchte zur Anzeige der Spannung.

1752A022.11
[ (OALARM (OWARNING  OON |
Rot Gelb Griin

Bei Uberschreitung bestimmter Grenzwerte wird die
Alarm- und/oder Warnleuchte zusammen mit einem
Zustands- und Alarmtext im Bedienfeld aktiviert.

Die Versorgungsspannungsdiode leuchtet, wenn
am Frequenzumrichter Spannung oder eine externe
24-V-Versorgung anliegt; gleichzeitig ist auch die
Hintergrundbeleuchtung des Displays eingeschaltet.

m Bedienfeld - Bedientasten

Die Bedientasten sind nach Funktionen aufgeteilt,
wobei die Tasten zwischen dem Display und den
Leuchtanzeigen fur alle Parametereinstellungen
einschl. der Auswahl der Displayanzeige im
Normalbetrieb benutzt werden.

DISPLAY QuICK

STATUS MENU

CHANGE CANCEL
DATA

175ZA020.10

9

Unter den Leuchtanzeigen befinden sich die
Tasten fur Ort-Betrieb.

175ZA021.10

m Funktion der Bedientasten

pispLay | [DISPLAY / STATUS] dient zur
status | Wahl der Displayanzeigeart oder zum
Zurtickwechseln auf Displaymodus,

entweder aus dem Schnellmenimodus
oder dem MenlUmodus.

[QUICK MENU] dient zum Programmieren
MENU

der zum Schnellmenimodus gehdrigen
Parameter. Es kann direkt zwischen
Schnellmeniimodus und MenUmodus
gewechselt werden.

venu | [MENU] dient zum Programmieren
samtlicher Parameter. Es kann
direkt zwischen Menimodus und
Schnellmentimodus gewechselt werden.

chance | [CHANGE DATA] dient zum Andern des

pata | im MenUmodus oder Schnellmenimodus
gewdhlten Parameters.

canceL | [CANCEL] wird benutzt, wenn eine
Anderung des gewéhlten Parameters
nicht ausgefuhrt werden soll.

[OK] dient zum Bestétigen der Anderung

eines gewahlten Parameters.

[+/-] dient zur Wahl des Parameters sowie
zur Anderung des gewahlten Parameters

C bzw. zum Andern der Sichtanzeige in Zeile
2.

<J D[<>] dient zur Wahl der Parametergruppe
sowie bei Anderung numerischer

Parameter.

[STOP/RESET] dient zum Anhalten
SETSEPT des angeschlossenen Motors
oder zum Quittieren (Reset) des
Frequenzumrichters nach einer
Stérung. Kann Uber Parameter 014
aktiv oder inaktiv geschaltet werden.
Bei Aktivierung der Stoppfunktion
blinkt Zeile 2, und es muss [START]
betatigt werden.

[JOG] hebt die Ausgangsfrequenz

Jog | zugunsten einer voreingestellten Frequenz
auf, wahrend die Taste gedrlckt gehalten
wird. Kann Uber Parameter 015 aktiv oder
inaktiv geschaltet werden.

s [FWD / REV] dient zum Wechseln der

rev.| Drehrichtung des Motors. Diese wird
durch den Pfeil im Display angezeigt,
jedoch nur im Ortbetrieb. Kann Uber
Parameter 016 aktiv oder inaktiv geschaltet
werden.

[START] dient zum Starten des
start|  Frequenzumrichters oder zum Anhalten
Uber die [Stop]-Taste. Ist immer akt,

kann jedoch einen Uber die Klemm- reihe
erteilten Stoppbefehl nicht aufheben.
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' ACHTUNG!:
Bi&y Wenn die Tasten fiir Ort-Steuerung aktiv
q geschaltet wurden, sind sie sowohl aktiv,
wenn der Frequenzumrichter auf Ort-Betrieb
eingestellt ist, als auch wenn er Uber Parameter 002
auf Fernbedienung eingestellt ist, ausgenommen
[FWD/REV], der nur im Ort-Betrieb aktiv ist.

' ACHTUNG!:
'l: Wenn keine externe Stoppfunktion gewahlt und
i die [STOP]-Taste inaktiv geschaltet wurde, kann
der Motor gestartet und nur durch Unterbrechen
der Spannung zum Motor angehalten werden.

m Bedienfeld - Displayzeilen
Das Display hat mehrere verschiedene Anzeigezustande
- siehe Liste unten - je nachdem, ob der
Frequenzumrichter im Normalbetrieb arbeitet oder
sich im Programmiermodus befindet.

m Displaymodus
Im Normalbetrieb kénnen nach Wahl bis zu vier
ver-schiedene Betriebsvariablen angezeigt werden,
1,1 und 1,2 und 1,3 und 2, sowie in Zeile 4 der
augen-blickliche Betriebszustand oder eingetretene
Alarm- und Warnzusténde.

VAR 1.1 VAR 1.2 UAR 1.3

URR 2

0L'E€LIVYNS6 L

STATUS

m Displaymodus - Wahl des Anzeigezustands
Im Zusammenhang mit der Wahl des Anzeigezustands
im Displaymodus gibt es drei M&dglichkeiten: 1, 1l
und lll. Die Wahl des Anzeigezustands bestimmt die
Wahl der ausgegebenen Betriebsvariablen.

Anzeigezus- I: I: I

tand:

Zeile 1 Parameter- Datenwert fur Parameter-
name fUr Be- 3 Betriebsvari- name fur 3
triebsvariable in - ablen in Zeile 1 Betriebsvari-
Zeile 2 ablen in Zeile 1

Die nachstehende Ubersicht gibt an, welche
Einheiten den Variablen in der ersten und zweiten
Zeile des Displays zugeordnet sind.

Betriebsvariable: Einheit:

Sollwert [%]

Sollwert [Einhetit]

Istwert [Einhett]

Frequenz [HZ]

Frequenz x Skalierung [-]

Motorstrom [A]

Drehmoment [%)]

Leistung kW] c

Leistung HP] =

Ausgangsleistung [kwh] o O
L2 n

Motorspannung \Y% © C

Zwischenkreisspannung I\ = GE)

Thermischer Motorschutz [%] Ia)

Thermische Belastung des VLT [%)

Betriebsstunden [Stunden]

Zustand, Digitaleingang [Binarcode]

Zustand, Analogeingang Klemme 53 V]
Zustand, Analogeingang Klemme 54 V]

Zustand, Analogeingang Klemme 60 [mA]
Puls-Sollwert [HZ]
Externer Sollwert [%]
Zustandswort [Hex]
Bremsleistung/2 min. kW]
Bremsleistung/s. kW]
Kuhlkorpertemperatur [°C]
Alarmwort [Hex]
Steuerwort [Hex]
Warnwort 1 [Hex]
Erweitertes Zustandswort [Hex]
Warnung Kommunikationsoptionskarte [Hex]
UPM [min-1]

UPM x Skalierung [-]
LCP-Displaytext [-]

Betriebsvariable 1.1, 1.2 und 1.3 in der ersten Zeile
und Betriebsvariable 2 in der zweiten Zeile werden
Uber Parameter 009, 010, 011 und 012 gewahlt.

¢ Anzeigezustand I:
Dieser Anzeigezustand ist Standard nach
Inbetriebnahme oder Inttialisierung.

FREGUEHZ

8.8 Hz 7

EETRIEE

Zeile 3 gibt den Datenwert einer Betriebsvariablen

mit zugehoriger Einheit an, und Zeile 1 liefert einen
Erklarungstext zu Zeile 2, vgl. Tabelle In dem Beispiel ist
die Frequenz Uber Parameter 009 als regelbar gewahit
worden. Bei Normalbetrieb kann eine andere Variable
sofort mit Hilfe der Tasten [+/-] angezeigt werden.
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e Anzeigezustand II:
Wechsel zwischen Anzeigezustand | und Il durch
Betatigen der Taste [DISPLAY / STATUS].

24,3% 3@,2% 13,8A

Sd.8 Hz %

EETRIEE

In diesem Zustand werden gleichzeitig die Datenwerte
flr vier Betriebswerte angezeigt und geben die
zugehorige Einheit an, vgl. Tabelle. In diesem Beispiel
sind Sollwert, Drehmoment, Strom und Frequenz in
der erstenund zweiten Zeile als Variablen gewahit.

e Anzeigezustand lII:

Dieser Anzeigezustand wird aufgerufen, solange die

Taste [DISPLAY / STATUS] gedrickt gehalten wird.

Bei Loslassen der Taste erfolgt ein Wechsel zurtick

auf Anzeigezustand Il, es sei denn, die Taste wurde
weniger als ca. 1 Sek. lang gehalten. In diesem Fall
wird immer zurlick zu Anzeigezustand | gewechselt.

REF% MOMEMTX STROM

53,8 Hz o

EETRIEE

Hier werden die Parameterbezeichnungen und
Einheiten der Betriebsvariablen in der ersten
und zweiten Zeile ausgegeben. Betriebsvariable
2 bleibt unverandert.

¢ Anzeigezustand IV:

Dieser Anzeigezustand kann wahrend des
Betriebs aufgerufen werden, wenn in einem
anderen Parametersatz Anderungen vorgenommen
werden mussen, ohne den Frequenzumrichter
anzuhalten. Diese Funktion wird in Parameter
005, Programm Aufbau, aktiiert.

24,3% 3I@,2% 13,3A

Sd.8 Hz %

EETRIEE

Die Nummer des gewahlten Programmiersatzes
blinkt rechts vom aktiven Satz.

m Parametersatzwahl

Die VLT Serie 5000 kann praktisch fir alle
anfallen-den Aufgaben eingesetzt werden, weshalb
die Anzahl der Parameter auch recht hoch ist. Aus
diesem Grund besteht die Moglichkeit, zwischen
zwei Pro-grammierungsarten zu wahlen: einem
MenUmodus und einem Schnellmenimodus.

Beim Menimodus besteht Zugriff auf sédmtliche
Parameter. Der Schnellmenimodus fuhrt den
Benutzer durch die Parameter, die es ihm nach der
Parametersatzwahl in den meisten Fallen ermdéglichen,
den Frequenzumrichter in Betrieb zu nehmen.
Unabhéngig von der Programmierungsart wird

die Anderung eines Parameters durchgehend

und damit sowohl im MenUmodus als auch im
Schnellmend- mendmodus wirksam sein.

m Struktur des Schnellmenimodus gegeniiber

dem Meniumodus

AuBer einer Bezeichnung - einem Namen - ist
jedem Parameter eine Nummer zugeordnet, die
unabhangig von der Programmierungsart immer
gleich ist. Im Menumodus sind die Parameter

in Gruppen aufgeteilt, wobei die 1. Stelle der
Parameternummer (von links) die Gruppennummer
des betreffenden Parameters angibt.

» Das Schnellment fuhrt den Benutzer durch eine
Anzahl Parameter, die in vielen Anwendungsféllen
ausreichen, um einen einwandfreien Motorbetrieb
zu gewahrleisten. Alle Ubrigen Parameter befinden
sich in der Werkseinstellung bzw. muissen ggf.
nach einer vorherigen Anderung wieder auf die
Werkseinstellung programmiert werden.

e Der Menimodus ermdéglicht die Anwahl und
Anderung sémtlicher Parameter nach eigener Wahl.
Allerdings werden je nach gewahlter Konfiguration
(Parameter 100) einige Parameter "ausgeblendet".
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m Schnellkonfiguration
Das Schnellment wird durch Betatigen der
Taste [QUICK MENU] gestartet, woraufhin im
Display folgendes erscheint:

QUICK MEMU 1lwon 13

S8.8 HZ®

BE1 SPREACHE
DEUTSCH

In der untersten Zeile werden Parameterbezeichnung
und -nummer sowie Status / Wert des ersten
Parameters beim Schnellmenl angezeigt. Bei
erstmaligem Betéatigen der [SchnellmenU-]Taste
nach dem Einschalten des Gerates beginnen

die Sichtanzeigen stets mit der Pos. 1 -

siehe Tabelle unten.

m Parameterwabhl
Diese erfolgt mit Hilfe der Tasten [+/-]. Folgende
Parameter sind verflgbar:

m Menimodus

Dieser wird durch Betatigen der Taste [MENU]
gestartet, woraufhin im Display folgendes erscheint:

FREQGUEHMZ

28,8 Hz

@ UOR ORT/AMZEIGE

=
[5)
I
o .9
(7]
S5
=
o

In der 3. Zeile des Displays werden
Parametergrup-pennummer und -name angezeigt.

m Parameterwabhl

Im MenUmodus sind die Parameter nach Gruppen
aufgeteilt. Die Wahl der Parametergruppe

erfolgt mit den Tasten [<>].

Folgende Parametergruppen sind verfugbar:

Gruppennr. Parametergruppe:

Pos.:  Nr.: Parameter: Ein-
heit:

1 001 Sprache

2 102 Motorleistung kW]

3 103 Motorspannung M

4 104 Motorfrequenz [Hz]

5 105 Motorstrom [Al

6 106 Motornenndrehzahl [U/Min]

7 107 Automatische Motoranpassung,

AMA

8 204 Minimaler Sollwert [Hz]

9 205 Maximaler Sollwert [HZ]

10 207 Rampenzeit auf 1 [Sek]

11 208 Rampenzeit ab 1 [Sek]

12 002 Ort-/Fernbedienung

13 003 Sollwert Ort

0 Bedienung und Display

-

Belastung und Motor
Soll- und Grenzwerte
Ein- und Ausgéange
Sonderfunktionen
Serielle Kommunikation
Technische Funktionen
Anwendungsoptionen

Feldbusprofil

© O N O O b~ W N

Feldbuskommunikation

Nachdem die gewlnschte Parametergruppe gewahlt
wurde, kann jeder einzelne Parameter mit den
Tasten [+ / -] gewahlt werden:

FREGUENZ

28,8 Hz 7

@81 SFRACHE
DEUTSCH

In der dritten Zeile des Displays erscheinen
Parameternummer und -bezeichnung; der
Status bzw. Wert des gewahlten Parameters
erscheint in der vierten Zeile 4.
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m Andern von Daten
Unabhangig davon, ob ein Parameter im Schnell-
oder im normalen Mentmodus aufgerufen
wurde, ist die Vorgehensweise zum Andern von
Daten die gleiche. Durch Betéatigen der Taste
[CHANGE DATA] wird die Anderung des gewéhlten
Parameters ermoglicht, woraufhin der Unterstrich
des Parameters in Zeile 4 blinkt.
Die Vorgehensweise bei der Datendnderung hangt
davon ab, ob der gewahlte Parameter einen

numerischen Datenwert oder einen Textwert enthalt.

m Andern eines Textwertes
Handelt es sich bei dem gewahlten Parameter
um einen Textwert, so ist dieser Textwert Uber
die Tasten [+ / -] &nderbar.

FREQGUENZ

28,8 Hzo

881 SFPRACHE
DEUTSCH

In der untersten Zeile des Displays erscheint
der Textwert, der beim Quittieren mit [OK]
abgespeichert wird.

m Andern einer Gruppe numerischer Datenwerte
Stellt der gewéhlte Parameter einen numerischen
Datenwert dar, so ist der gewahlte Datenwert
mit den Tasten [+ / -] zu andern:

FREQGUEHNZ

58,8 HZ ¥

182 MOTORLEISTUMG
8,37 kil

FREGUEHZ

58,8 HZ T

182 MOTORLEISTUNG
B,55 ki

Der gewéhlte Datenwert wird blinkend angezeigt.

In der untersten Displayzeile erscheint der
Datenwert, der eingelesen (gespeichert) wird,
wenn mit [OK] quittiert wird.

m Stufenloses Andern eines numerischen

Datenwertes

Stellt der gewahlte Parameter einen numerischen
Datenwert dar, so ist zunédchst eine Ziffer mit
den Tasten [< >] zu wahlen.

FREQGUEHNZ

288 Hz 7

138 START FREQ
HEl @ HZ

und danach die gewahlte Ziffer mit den
Tasten [+ / -] zu andern:

FREQGUEMZ

J8.8 Hz ¢

138 START FRER
Ho, 8 HZ

Der gewahlte Datenwert (ziffer) wird blinkend
angezeigt. In der untersten Displayzeile erscheint
der Datenwert, der eingelesen (gespeichert) wird,
wenn mit [OK] quittiert wird.

m Stufenweises Andern eines Datenwertes

Bestimmte Parameter lassen sich stufenweise
und stufenlos andern. Dies gilt fur Motorleistung
(Parameter 102), Motorspannung (Parameter 103),
und Motorfrequenz (Parameter 104).

Anders ausgedrickt: Diese Parameter sind sowohl
als Gruppe numerischer Datenwerte als auch als
numerischer Datenwert - stufenlos - &nderbar.

m Anzeige und Programmierung indizierter Parameter

Parameter werden indiziert, wenn sie in einen
durchlaufenden Stapel gestellt werden.

Die Parameter 615 bis 617 umfassen ein Protokoll
friherer Daten, die ausgelesen werden kénnen.
Dazu den aktuellen Parameter auswahlen, die Taste
[CHANGE DATA] dricken und mit den Tasten [+]
und [-] durch das Werte-Protokoll blattern. Beim
Auslesen blinkt Zeile 4 der Anzeige.
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ACHTUNG!:
Wi ine B tion integriert ist B di
enn eine susoption Integriert 1st, mu die J)& Einstellungen fiir serielle Kommunikation und

P i der P ter 915 - 916 wi
rogrammlerurjg er rarameter we q Fehlerprotokolle werden zurlickgesetzt.
folgt durchgefihrt werden:

VLT® Serie 5000

Den aktuellen Parameter auswéhlen, die Taste
[CHANGE DATA] dricken und mit den Tasten [+] und
[-] durch die verschiedenen indzierten Werte blattern.
Zum Andern des Parameterwerts den indizierten
Wert auswahlen und die Taste [CHANGE DATA]
driicken. Beim Driicken der Tasten [+] und [-] blinkt
der zu &ndernde Wert. Die neue Einstellung mit [OK]
bestatigen; zum Abbrechen auf [CANCEL] dricken.

=
[5)
I
o .9
(7]
S5
=
o

m [nitialisierung auf Werkseinstellungen
Der Frequenzumrichter kann auf zwei Arten auf die
Werkseinstellungen initialisiert werden.

Initialisierung durch Parameter 620
- Empfohlene Inttialisierung

e Wahlen Sie Parameter 620 aus

¢ Drlcken Sie [CHANGE]

e Wahlen Sie "Initialisierung".

e Drlcken Sie die [OK]-Taste.

e Trennen Sie die Netzversorgung, und warten
Sie, bis das Display ausgeht.

e Schalten Sie die Netzversorgung wieder ein - der
Frequenzumrichter ist nun zurtickgesetzt.

Dieser Parameter initialisiert alles aufBer:

500 Adresse serielle Kommunikation

501 Baudrate fUr serielle Kommunikation
601-605  Betriebsdaten

615-617  Fehlerprotokolle

Manuelle Intialisierung

e Trennen Sie die Netzversorgung, und warten
Sie, bis das Display ausgeht.

» Dricken Sie folgende Tasten gleichzeitig:
[Display/Status]
[Change data]
[OK]

« Die Netzversorgung wird wiederhergestellt,
wahrend Sie die Tasten gedriickt halten.

* Lassen Sie die Tasten los.

¢ Der Frequenzumrichter ist nun in der
Werkseinstellung programmiert.

Dieser Parameter initialisiert alles aufer:
600-605  Betriebsdaten
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m Displaymodus

DISPLAY
STATUS

MENU

MENUMODUS

FREGUENZ

JH.8 HE

)
SETUP

1
@ UOR ORT/AMZEIGE

DISPLAYMODUS

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

UAR 2

2\
SETUP

1

STATUS

DISPLAY
STATUS

QuICK
MENU
SCHNELLMENUMODUS

QUICK MEMU

a8 HZ

BE@1 SFPRACHE

13

[
SETUP

1

luan

Wahl des
Parameters

DATENMODUS

FREQUEHNZ

J8.8 HZ

BE1 SFREACHE
DEUTSCH

CHANGE
DATA

DATENANDERUNGSMODUS

FREQGUEMZ

J8.8 HZ

881 SPREACHE
DEUTSCH

175ZA446.11

S

[
SETUP

1

2

DEUTSCH

Wahl der
Gruppe

CHANGE
DATA

v
DATENANDERUNGSMODUS

BUICK MEHMU

J8.8 HZ

lwon 13

72
SETUP

1

881 SPRACHE
DEUTSCH

Datenwertes

72
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m AnschluBbeispiele m Parametersatzwechsel
m Start/Stopp zweiadrig 4| %
S S
T i E +24V =
] 13
=l §§ 39
12| +24V —
1 3 [} [}
= | PAR. 302
39 — 18] start
. 27| PAR. 304
29)
— —— ——32| PAR. 306
| 16] L———33| PAR. 307
17 o
18| Par. 302 - Parametersatzwahl mit Klemme 32 und 33
119] Parameter 306 = Par.satzwahl, Isb [10]
~ 27 Parameter 307 = Par.satzwahl, msb [10] o
29 Parameter 004 = Externa Anwahl [5]. EEE
o £l
5 3
m Digitaldrehzahl auf/ab O C
- Start/Stopp mit Klemme 18. =
Parameter 302 = Start [1] [ 4] o
- Schnellstopp mit Klemme 27. 5 3
Parameter 304 = MOTORFREILAUF [0] 12| +24v R
1)
m Pulsstart/-stopp 129
I I
— 8 I I
4 ng _ [} PAR. 302
? EE 8] start
— <X | 27| PAR. 304
12]+24V 29| Par. 305
|13 ————— 32| Par. 306
139 —— ——33| Par. 307
| |
- - Drehzahl auf und ab mit Klemme 32 und 33
1 16| PAR. 300 Parameter 306 = Drehzahl auf [9]
17 Parameter 307 = Drehzahl ab [9]
T/ E PAR. 302 Parameter 305 = Sollwert speichern [7].
19|
120 m Potentiometer Sollwert
27| o )
2 PAR., 305 54 g
b 50| + 10V out 8
- Stopp invers mit Klemme 16. Tkohm E 53| Par. 308
Parameter 300 = Stopp invers [2] 55| Masse Analogeingang
- Puls-Start mit Klemme 18. [
Parameter 302 = Puls-Start [2]
- Festdrehzahl (Jog) mit Klemme 29. Parameter 308 = Sollwert [1]
Parameter 305 = Festdrehzahl [5] Parameter 309 = Klemme 53, min. Skalierung.

Parameter 310 = Klemme 53, max. Skalierung.
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. . m Anschluf3 Drehgeber
m Zweiadriger Transmitter u 9

) 12| +24V 27 w;
i;wnséz::mhi— 39| Com. Analogausgang gé
Versorgung L 42 29 %%
durch VLT Input B gh
4-20mA ] 32| PAR., 306
55| Com. Analogeingong Input A 33| PAR. 307
60| PAR. 314, 4—20mA
Sender mit
Vereorouns — Parameter 306 = Encoder Eing. B [24]
~ 55| com. Analogeingang Parameter 307 = Encoder Eing. A [25]
Versergung O—— E PAR. 314, 0/4—-20mA
oz Wenn ein Encoder mit nur einem Ausgang an Encoder

Eing. A [25], angeschlossen wird, muB Encoder Eing.

Parameter 314 = Solwert [1], Istwertsignal [2] B [24] auf Ohne Funktion [0] eingestellt werden.

Parameter 315 = Klemme 60, min. Skalierung.
Parameter 316 =Klemme 60, max. Skalierung.

m Stromsollwert mit Drehzahlistwert

0-10VDC

en.
g Istwert— 50

rick— 53
fihrung
54| PAR. 308
4-20 mA -

o—
Prozess— signal
o— e,

Versorgung 55| Masse Ana.eingang

60| PAR. 314

Sollwert

176FA007.14

Parameter 100 = Drehzahlregelung mit
Istwertriickfihrung

Parameter 308 = Istwert [2]

Parameter 309 = Klemme 53, min. Skalierung.
Parameter 310 = Klemme 53, max. Skalierung.
Parameter 314 = Sollwert [1]

Parameter 315 = Klemme 60, min. Skalierung.
Parameter 316 = Klemme 60, max. Skalierung.

74 MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss



Darfoss

VLT® Serie 5000

m Anwendung Konfiguration

Mit diesem Parameter kann die Konfiguration
(Einstellung) des Frequenzumrichters gewahlt
werden, die fuUr die jeweilige Anwendung des
Frequenzumrichters geeignet ist.

ACHTUNG!:
ll: Zuvor mUssen die Typenschilddaten des Motors
a in Parameter 102-106 eingestellt werden.

Es kann zwischen folgenden Konfigurationen
gewahlt werden:

- Drehzahlregelung ohne IstwertriickfUhrung

- Drehzahlregelung mit IstwertrickfUhrung

- ProzeBregelung mit Istwertriickflihrung

- Drehmomentregelung ohne Istwertrickfihrung

- Drehmomentregelung mit Drehzahlrlckfihrung

Die Wahl der besonderen Motorkennlinien kann mit den
Konfigurationen aller Anwendungen kombiniert werden.

m Einstellen der Parameter

Wahlen Sie Drehzahiregelung ohne Istwertriickfihrung,
wenn eine normale Drehzahlsteuerung ohne externes

Drehzahlregelung ohne Istwertriickfiihrung:

Istwertsignal (jedoch mit Schlupfausgleich) vom
Motor oder dem Gerat bendtigt wird.

Stellen Sie folgende Parameter in der genannten
Reihenfolge ein:

Parame- Einstellung: Datenwert:

ter:

100 Konfiguration Drehzahlregelung mit [Q]
IstwertrickfUhrung

200 Ausgangsfrequenzbereich/-

richtung

201 Ausgangsfrequenzgrenze niedrig Nur wenn [0] oder [2] in Param.
200

202 Ausgangsfrequenzgrenze hoch

203 Sollwert-/Istwertbereich

204 Min. Sollwert Nur wenn [0] in Param. 203

205 Max. Sollwert

Wahlen Sie Drehzahlregelung mit IstwertriickfGhrung,
wenn die Anwendung ein Istwertsignal beinhaltet
und die Genauigkeit von Drehzahlregelung ohne
Istwertriickfihrung nicht ausreichend ist oder

volles Haltemoment bendtigt wird.

Stellen Sie folgende Parameter in der genannten
Reihenfolge ein:
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Drehzahlregelung mit Istwertrickfiihrung

(PID):

Parame- Einstellung: Datenwert:

ter:

100 Konfiguration Drehzahlregelung mit [1]

IstwertrickfUhrung

200 Ausgangsfrequenzbereich/- Ausgangsfrequenzgrenze niedrig
richtung

201 Ausgangsfrequenzgrenze niedrig

202 Ausgangsfrequenzgrenze hoch

203 Sollwert-/Istwertbereich

414 Minimaler Istwert Nur wenn [0] oder [2] in Param.

200

415 Maximaler Istwert

204 Min. Sollwert Nur wenn [0] in Param. 203

205 Max. Sollwert

417 Drehzahl-PID Proportionalver-
stérkung

418 Drehzahl-PID Integrationszeit

419 Drehzahl-PID Differentiationszeit

420 Drehzahl PID Diff.verstark.grenze

421 Drehzahlregler Tiefpassfilterzeit

Beachten Sie, dass die Encoder-Verlustfunktion
(Parameter 346) aktiv ist, wenn Parameter 100 auf
Drehzahlregelung und Istwertrlickfiihrung eingestellt ist.
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Wahlen Sie Prozessregelung mit Istwertrickflhrung, usw.) hat. Typische Anwendungen sind Pumpen
wenn die Anwendung ein Istwertsignal hat, das keinen und LUfter. Stellen Sie die folgenden Parameter
direkten Bezug zur Motordrehzahl (UPM/Hz), sondern in der angegebenen Reihenfolge ein:

zu einer anderen Einheit (z.B. Temperatur, Druck

Prozessregelung mit Istwertrlickflihrung (Prozess PID):

Parame- Einstellung: Datenwert:

ter:

100 Konfiguration Prozessregelung mit [3]
IstwertrlckfUhrung

201 Ausgangsfrequenzgrenze niedrig

202 Ausgangsfrequenzgrenze hoch

416 Anzeigewert Definieren Sie den Ist- und

Sollwerteingang wie im Abschnitt
PID far Prozessregelung

beschrieben.

203 Sollwert-/Istwertbereich

204 Min. Sollwert Nur wenn [0] in Param. 203

205 Max. Sollwert

414 Minimaler Istwert

415 Maximaler Istwert

437 Prozess PID normal/invers

438 Prozess PID Anti-Windup

439 Prozess PID Startfrequenz

440 Prozess PID Proportionalver-

starkung

441 Prozess PID Integrationszeit

442 Prozess PID Differentiationszeit Verwendung nur bei
hochdynamischen Anwendungen

443 Prozess PID Diff.verstark.grenze

444 Prozess PID Tiefpassfilterzeit
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Wahlen Sie Drehmomentregelung ohne
Istwertriickfuhrung, wenn eine Pl-Regelung
gewunscht wird, die zur Aufrechterhaltung des
Drehmomentsollwerts (Nm) die Motorfrequenz andert.
Dies ist fur Aufroll- und Extrusionsanwen-

dungen relevant.

Drehmomentregelung ohne Istwertriick-

VLT® Serie 5000

Drehmomentregelung ohne Istwertrtickfihrung, ist
zu wahlen, wenn die Drehzahlrichtung wahrend
des Betriebs nicht geandert werden soll, d.h., es
wird konstant mit einem positven oder negativen
Drehmomentsollwert gefahren.

Stellen Sie folgende Parameter in der genannten
Reihenfolge ein:

fihrung:
Parame- Einstellung: Datenwert:
ter:
100 Konfiguration Drehmomentregelung ohne [4]
IstwertrckfUhrung
200 Ausgangsfrequenzbereich/-
richtung
201 Ausgangsfrequenzgrenze niedrig
202 Ausgangsfrequenzgrenze hoch
203 Sollwert-/Istwertbereich
204 Min. Sollwert Nur wenn [0] in Param. 203
205 Max. Sollwert
414 Minimaler Istwert
415 Maximaler Istwert
433 Moment Prop.verstérkung
434 Moment-Integrationszeit

Wahlen Sie Drehmomentregelung mit
Drehzahlriickfihrung, wenn mit einem
Encoder-Istwertsignal gefahren werden soll. Dies ist
bei Wickel- und Extrusionsanwendungen relevant.

Drehmomentregelung mit Drehzahiriickfiihrung ist zu
wahlen, wenn die Drehzahlrichtung bei gleichzeitiger

Drehmomentregelung mit Drehzahlriick-

Beibehaltung des Drehmomentsollwertes
anderbar sein soll.

Stellen Sie folgende Parameter in der genannten
Reihenfolge ein:

fuhrung:
Parame- Einstellung: Datenwert:
ter:
100 Konfiguration Drehmomentregelung mit (5]
DrehzahlrickfUhrung
200 Ausgangsfrequenzbereich/-
richtung
201 Ausgangsfrequenz Grenze niedrig
202 Ausgangsfrequenz Grenze hoch
203 Sollwert-/Istwertbereich
204 Min. Sollwert Nur wenn [0] in Param. 203
205 Max. Sollwert
414 Minimaler Istwert
415 Maximaler Istwert
306 Encoder-Istwert, Eingang B [24]
307 Encoder-Istwert, Eingang A [25]
329 Encoder-Istwert, Puls/Umdr.
421 Drehzahl PID Tiefpassfilterzeit
448 Drehzahlverhéltnis
447 Drehmomentregelung mit
Drehzahlrtckfihrung
449 Reibungsverlust
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Nach dem Einrichten von Drehmomentregelung mit
Drehzahlriickfihrung muss der Frequenzumrichter
kalibriert werden, damit das aktuelle Drehmoment
dem des Frequenzumrichters entspricht. Dazu
muss ein Drehmomentmesser an der Welle montiert
werden, damit Parameter 447, Drehmomentausgleich,
und Parameter 449, Reibungsverlust, exakt
eingestellt werden kdénnen. Es empfiehlt sich,

vor der Drehmomentkalibrierung eine AMA
durchzuflhren. Fihren Sie vor Inbetriebnahme der
Anlage bitte folgende Schritte durch:

1. Drehmomentmesser an der Welle montieren.

. Motor mit positivern Drehmomentsollwert

und positiver Drehrichtung anfahren lassen.
Drehmomentmesser ablesen.

. Mit dem gleichen Drehmomentsollwert die

Drehrichtung in negativ dndern. Drehmoment
ablesen und auf das gleiche Moment einstellen
wie bei positivem Drehmomentsollwert und
positiver Drehrichtung. Dies kann Uber Parameter
449, Reibungsverlust, erfolgen.

. Bei warmem Motor und ca. 50 % Last, Parameter

447 Drehmomentausgleich so einstellen, dass er
mit dem Drehmomentmesser Ubereinstimmt. Der
Frequenzumrichter ist nun betriebsberetit.

Besondere Motorkennlinien sind zu wahlen, wenn
der Frequenzumrichter fur Synchronmotoren oder
Parallelmotorbetrieb angepasst werden soll oder

Stellen Sie folgende Parameter in der genannten
Reihenfolge ein:

wenn Schlupfausgleich nicht erforderlich ist. % S
RO =]

Besondere Motorkennlinien: = S

Parame- Einstellung: Datenwert: S %
O Cc

ter: s —

101 Drehmomentkennlinie Besondere Motorkennlinien [5] oder [15]

432 + 431 F5 Frequenz/U5 Spannung

430 + 429 F4 Frequenz/U4 Spannung

428 + 427 F3 Frequenz/U3 Spannung

426 + 425 F2 Frequenz/U2 Spannung

424 + 423 F1 Frequenz/U1 Spannung

422 U0 Spannung
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m Ort-Betrieb und Fernbedienung Nachfolgend eine Ubersicht Uber die Méglichkeiten
Es gibt fUr den Frequenzumrichter zwei verschiedene (die Tasten des Bedienfeldes, Eingabe Uber
Bedienungsmoglichkeiten: Ort-Betrieb oder die digitalen Eingdnge oder Uber die serielle
Fernbedienung. Kommunikationsschnittstelle).

Bei Einstellung von Parameter 002 auf Ort [1]:

Auf dem Bedienfeld kénnen folgende Bedientasten flr Ort-Betrieb benutzt werden:

Taste: Parameter: Datenwert:
[STOPR] 014 [1] Enable
[JOG] 015 [1] Enable
[RESET] 017 [1] Enable
[FWD/REV] 016 [1] Enable

Parameter 013 auf Ort ohne Schlupf [1] oder Ort Betrieb/wie Parameter 100 [3] einstellen:

1.Sollwert Ort in Parameter 003 einstellen; ist mit den Tasten "+/-" anderbar.
2. Reversierung ist Uber die Taste [Fwd/Rev] méglich.

Parameter 013 auf Ort digitale Steuerung ohne Schlupfkompensation [2] oder digitalen Ort Betrieb/wie Parameter
100 [4] einstellen:

Bei obiger Parametereinstellung kann der 8. DC-Bremse Uber digitale Klemme 27.
Frequenzumrichter nun Uber folgende Digitaleingange 9. Quittieren und Freilaufstopp Uber digitale
gesteuert werden Klemme 27.

Digitaleingdnge: 10. Freilaufstopp Uber digitale Klemme 27.

11. Reversierung Uber digitale Klemme 19.

12. Parametersatzwahl msb/Drehzahl auf Uber
digitale Klemme 32.

18. Parametersatzwahl Isb/Drehzahl ab Uber
digitale Klemme 33.

1. Sollwert Ort in Parameter 003 einstellen; ist
mit den Tasten "+/-" &nderbar.

2. Quittieren Uber digitale Klemme 16, 17,
29, 32 oder 33.

3. Stopp invers Uber digitale Klemme 16, 17,
27, 29, 32 oder 33. Die serielle Kommunikationsschnittstelle:

4. Parametersatzwahl Isb Uber digitale Klemme
16, 29 oder 32.

5. Parametersatzwahl msb Uber digitale
Klemme 17, 29 oder 33.

6. Rampe 2 Uber digitale Klemme 16, 17,
29, 32 oder 33.

7. Schnellstopp Uber digitale Klemme 27.

Bei Einstellung von Parameter 002 auf Fern [O]:

Rampe 2

Quittieren
Parametersatzwahl, Isb
Parametersatzwahl, msb
Relais 01

Relais 04

RS i

Taste: Parameter: Datenwert:
[STOP] 014 (1
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 1]

80 MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss



Darfoss

VLT® Serie 5000

m Steuerung mit Bremsfunktion
Aufgabe des integrierten Bremschoppers (Option) ist
es, die Spannung im Zwischenkreis zu begrenzen,
wenn der Motor als Generator arbeitet. Dies ist z.B.
dann der Fall, wenn die Last den Motor antreibt
und Spannung in den Zwischenkreis zugefuhrt wird
(z.b. bei Hub- und Senkanwendungen).
Flr den Betrieb des Bremschoppers muB ein
externer Bremswiderstand angeschlossen werden.
Die externe Anordnung des Bremswiderstandes
bietet folgende Vorteile:

- Der Bremswiderstand kann aufgrund der jeweiligen
Anwendung gewahlt werden.

- Die Bremsleistung (Warme) wird auBerhalb des
Schaltschrankes abgegeben (bei externer Montage
z.b. auf dem Schaltschrankdach).

- Die Elektronik des Frequenzumrichters wird im Falle
einer Uberlastung des Bremswiderstandes
nicht Uberlastet.

Der Bremschopper wird auf Kurzschluf3 Gberwacht.
Die Relais bzw. digitalen Ausgéange kénnen so
programmiert werden, daB bei einer Uberlastung des
Bremswiderstandes eine Meldung erfolgt.

Die Bremsfunktion ermdglicht auBerdem die
Ausgabe der augenblicklichen Bremsleistung und
der durchschnittlichen Bremsleistung wahrend

der letzten 120 Sekunden; auBerdem laR3t sich
Uberwachen, ob die Bremsleistung die in Parameter
402 programmierbare Uberwachungsgrenze
Uberschreitet. In Parameter 403 wird die Funktion
gewahlt, die ausgefiihrt werden soll, wenn die
Leistungstbertragung an den Bremswiderstand die in
Parameter 402 festgelegte Grenze Uberschreitet.

' ACHTUNG!:
'l: Die Uberwachung der Bremsleistung stellt
q keine Sicherheitsfunktion dar. HierfUr ist
ein Thermoschutzschalter erforderlich.
Der Bremswiderstandskreis ist nicht gegen
Erdableitstrome geschutzt.

m Auswahl von Bremswiderstanden
Zur Wahl des korrekten Bremswiderstands
muss bekannt sein, wie oft und mit welcher
Leistung gebremst wird.

Der Wiederstands-ED gibt den Arbeitszyklus an,
mit dem der Widerstand arbeitet.

Der Widerstands-ED wird wie folgt berechnet:

th

ED (Arbeitszyklus) = m

wobei tb flr die Bremszeit in Sekunden und
TZyklus fur die Gesamtzykluszeit steht.

Drehzahl
[o]
[m/s]

175ZA730.11

ta tb I I

f Tzyklus | Zeit [Sek.]

Die maximal zuldssige Belastung des
Bremswiderstands wird als Spitzenleistung bei
einem gegebenen ED ausgedrlckt. Folgendes
Beispiel einschl. Formel gilt nur fir VLT Serie
5000. Die Spitzenleistung lasst sich nur anhand
des hdchsten Bremswiderstands, mit dem
gebremst werden soll, berechnen:

Pspitze = PmoTor X MBR(@) X N MOTOR X N vLT [W]

wobei MR fur einen Prozentsatz des
Nennmoments steht.
Der Bremswiderstand wird wie folgt berechnet:

Rrec = b (€]
Pspirze

Der Bremswiderstand hangt von der
Zwischenkreisspannung (UDC) ab.

Die Bremse ist bei den folgenden Spannungen aktiv:
e 3 x 200-220 V: 397 V

e 3 x 380-500 V: 822 V

¢ 3 x525-600 V: 943 V

* 3 x525-690 V: 1084 V

@c
G2
N2
B
X
[OR7)
w <

ACHTUNG!:
l': Der verwendete Bremswiderstand muss
fir 430 Volt, 850 Volt, 960 Volt bzw.
1100 Volt bemessen sein, wenn keine
Danfoss-Bremswiderstande benutzt werden.

Rrec ist der von Danfoss empfohlene Widerstand,
bei dem der Anwender sicher sein kann, dass der
Frequenzumrichter mit dem hdchsten Bremsmoment
(Mpr) von 160 % abbremsen kann.

Nmotor betrédgt normalerweise 0,90, wahrend nvLt
normalerweise 0,98 betragt. Rrec bei 160 %
Bremsmoment kann geschrieben werden als:

111.684 }
Rree = 111,684 [€2] Dei200V
Puvoror
478.801 R
Ripe = 20901 [€2] bei 3001
Pyoror
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ACHTUNG!:

Rrpc = 630.137 [€] beiBOOV l': Bei einem Kurzschluss im Bremstransistor kann
Puoror q eine Leistungsabgabe im Bremswiderstand nur
S55.568 verhindert werden, indem ein Netzschalter oder

Rrec = Proron [€] beiGO0V Schiitz zur Unterbrechung der Netzversorgung zum

Frequenzumrichter benutzt wird. (Das Schitz kann

P Motor in KW. vom Frequenzumrichter gesteuert werden).
ACHTUNG!:

Bi&y Der ohmsche Widerstand des gewahiten
a Bremswiderstands darf hdchstens 10 %

unter dem von Danfoss empfohlenen Wert
liegen. Wird ein Bremswiderstand mit einem héheren
Ohmwert gewahlt, so wird kein Bremsmoment von
160 % erzielt, und es besteht die Gefahr, dass der
Frequenzumrichter aus Sicherheitsgrinden abschaltet.
Nahere Informationen finden Sie in der Anleitung
zum Bremswiderstand MI.90.FX.YY.

m Sollwerte - Einzelsollwerte
Bei Einzelsollwerten ist nur ein aktives Sollwertsignal

angeschlossen entweder als externes oder als U/l an Klemme 53,
Festsollwertsignal (intern). 54 oder 60 f (Puls)
Extern kdnnen sein: Spannung, Strom Frequenz an Klemme 17 oder
(Puls) oder binar Uber die serielle Schnittstelle. 29 binar (serielle

Im folgenden werden zwei Beispiele gezeigt, die /  Extern Schnittstelle).
verc.ieutlichen, wie cljie Einzelsollwerte vom VLT Einzelsollw.

Serie 5000 verarbeitet werden. \  Festsollwerte (Par. 215-218)
Beispiel 1:

Externes Sollwertsignal = 1 V (min) - 5 V (max) Ref.

Sollwert = 5 Hz - 50 Hz [Hz]A

DANFOSS
175ZA038.11

Konfiguration (Parameter 100) - Drehzahlregelung
ohne IstwertrtckfUhrung.

o
v]

Analogeingang

Einstellung:

Jl;a:ame- Einstellung: Datenwert:
100 Konfiguration Drehzahlregelung ohne IstwertrlckfUhrung Q]

308 Funktion Analogeing. Sollwert [1]

309 Min. Sollwertsignal Min. 1V

310 Max. Sollwertsignal Max. 5V

203 Sollwertbereich Sollwertbereich Min - Max [O]
204 Mindestsollwert Sollwert min. 5 (H2

205 Hochstsollwert Sollwert max. 50 (H2)
AnschiieBend kénnen benutzt werden: —og;(raqggnzkorrektur AUF/AB Uber digitalen Eingang kl. 16,17, 29, 32

- Sollwert speichern Uber digitalen Eingang K. 16,17, 29, 32 oder 33
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Beispiel 2:
Externes Sollwertsignal = 0 V (min) - 10 V (max)
Sollwert = 50 Hz Linkslauf - 50 Hz Rechtslauf Ref.
Konfiguration (Parameter 100) =Drehzahlregelung [Hz] A "
ohne Istwertrlickfhrung. 50—

40+

304

201+

104

A

0+ Analogeingang

20+

304

401

501

N
175ZA037.12 '

Jl::lgame- Einstellung: Datenwert:
100 Konfiguration Drehzahlregelung ohne Istwertriickfihrung [0]
308 Funktion Analogeing. Sollwert [1]
309 Min. Sollwertsignal Min. oV
310 Max. Sollwertsignal Max. 10V
203 Solwertbersich Sollwertbereich [1;\/'@( S Max 25
205 Sollwert max. 100 Hz % 5=c§
214 Sollwertart Summe [Q] ﬁ g
215 Festsollwert -50%
200 Ausgangsfrequenz Bereich/Richtung 0-132 Hz, beide Richtungen [1]

- Frequenzkorrektur AUF/AB Uber digitalen Eingang Kl. 16,17,
29, 32 oder 33

- Sollwert speichern Uber digitalen Eingang k. 16,17, 29, 32
oder 33

AnschlieBend kdnnen benutzt werden:
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m Sollwerte - Multisollwerte
Bei Multisollwert sind zwei oder mehr Sollwertsignale
angeschlossen entweder als externe oder als
Festsollwertsignale. Diese kdnnen Uber Parameter
214 auf drei verschiedene Arten verarbeitet
bzw. angepalit werden.

(%] ha/b/c/d

100

/ Addierend zum Sollwert

Sollwert- - Erhdhung des Sollwertes - relativ
funkt.
\ Externe Anwahl Us3/Uss /6o /T19/29
0 1 —
Min. Max.
PAR.309 PAR.310
ird i i PAR.312 PAR.313
Nachfolgend wird "Jede Sollwertart (Addlerend. PAR-312 PAR-313 S
zum Sollwert, Erhéhung des Sollwertes - relativ PAR.327 1752413510
und Externe Anwahl) gezeigt:
Addierend zum Sollwert
. . o
. speichern
Sollwert 5
sReichern -
PAR.330 ——
Sollwert
speichern ° /
F k kt
Mox PARTIO  eso o% Summe PAR.214 Bavis vl
Min PAR.300 [%] Summe (X+Y) Voreingest. PAR.219
200 4 , Sollwert
Max PAR.313 "y (v=-::g:;
ax 8 - b3 _// / // ;;o")
W ez 4 y= ~20%) ~
i} e Ext. Sollwert (X) | '_|-|_,—
Max PAR.316 5 gd 100" 200%] L
160® = L -100
Min  PAR.315
200 Ll
Max PAR327 1\ g = o |__
(Puls)' OO
o R
Binar &—————€& | X X
(BTJasr) g g Sollwert
% % speichern
Vorelngst.
Sollwert. §5
3 3
o o
oo
| Py '

PAR.215 —
PAR.216 —
PAR.217 —
PAR.218 —

-/

Drehzahl hoch &—
Drehzahl tlef ©&—

o—

Sollwert LSBo—]
Sollwert MSB

Voreingst.
Voreingst.
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Erhéhung des Sollwertes - relativ

Sollwert s
. speichern 5
Sollwert 2 §
sReichern =
PAR.330 —}—
Sollwert
speichern 2 _1/_
Frequenzkorrektur
e PRI ke a% Relativ PAR.214 At /Ab
Min  PAR30S [%],Relatly Yoreingst. PAR.219
2001
// (y=3oxg
Max. PAR.313 PAR.311 . (y=10%
= b % 1004 .~ 8=ox)
Min  PAR.312 vet y o= -20%) \
" - 2 Ext.Sollwert (X) > '_LI_I_

-200 109, 100 200 [%] |

Max. PAR.316 PAR.314 c % 7
Min  PAR.315 /
7 +-200 l l
Max. FAR.327f17/22 d% ..5 o Ii
(Puls) 2 E
22
Binar © e X % %
(BUS) [ Sollwert
I speichern
N N
Voreingst. c c
Sollwert g g
g9
(- .
PAR.215 [ i L
PAR.216 § s
PAR.217 £z
PAR.218 ﬁ ﬁ
£ £
5 &
m [21]
=94 .2
&t &t
E O E O
-
28 24

@c
G2
N2
B
X
[OR7)
w <
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Externe Anwahl

Sollwert
. speichern

Sollwert

speichern
PRR.330 —
Sollwert
speichern @ _1/_

Frequenzkorrektur
. Auf/Ab
PAR.219

Max  PAR.310 Us a % Externe /Vorelngst. Sollwert PAR.214
3
Min  PAR.309
Max PAR.313
b %
Us4®
Min PAR.312
Max PAR.316 x —
—{3 l60® <
Min  PAR.315
Max PAR.327
- £17/29¢ d %
(Puls) "
&
e % '% 2
Binar &4—4m8mMm8 X ———— =3
(BUS) 8
Voreingst.
Sollwert
PAR.215 —
PAR.216 —:\
PAR.217 —4—
PAR.218 —4—
m o
L4 2
&r St
E® C O
o2 o2
23 248

;

175ZA074.15

—

Sollwert

speichern

Frequenzkorrektur aufe—j
Frequenzkorrektur ab &—]

Drehzahl hoch ®—
Drehzahl tief ©—f

86
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Ubersicht tber die Sollwertfunktion
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m Automatische Motoranpassung, AMA

Die automatische Motoranpassung ist ein
Testalgorithmus, der die elektrischen Motorparameter
bei Stillstand des Motors miBt. Dies bedeutet, daB
AMA selbst kein Drehmoment erzeugt.

AMA 14Bt sich vorteilhaft bei der Initialisierung von
Anlagen einsetzen, bei denen der Anwender die
Anpassung des Frequenzumrichters an den benutzten
Motor optimieren méchte. Dies kommt insbesondere
dann zum Tragen, wenn die Werkseinstellung zur
optimalen Motorregelung nicht ausreicht.

Es gibt in der automatischen Motoranpassung zwei
primare Motorparameter: den Statorwiderstand Rs
und die Induktanz bei normalem Magnetisierungsniveau
Xs. Uber Parameter 107 kann gewahlt werden, ob
eine automatische Motoranpassung mit Bestimmung
von sowohl Rs als auch Xs oder aber lediglich eine
reduzierte automatische Motoranpassung, bei der nur
Rs angepaft wird, vorgenommen werden soll.

Eine vollstandige automatische Motoranpassung kann
von wenigen bis zu etwa zehn Minuten dauern, je
nach LeistungsgroBe des eingesetzten Motors.

Einschréankungen und Bedingungen:

¢ Damit die AMA die Motorparameter optimal
bestimmen kann, muissen die korrekten
Typenschilddaten des an den Frequenzumrichter
angeschlossenen Motors in Parameter 102
bis 106 eingegeben werden.

e Zur besten Anpassung des Frequenzumrichters
empfiehlt es sich, die AMA an einem kalten Motor
durchzufUhren. Wiederholter AMA-Betrieb kann zu
einer Erwarmung des Motors fuhren, was wiederum
eine Erhdhung des Statorwiderstands Rs bewirkt.

« AMA ist nur durchfilhrbar, wenn der
Motornennstrom mindestens 35% des
Ausgangsnennstroms des Frequenzumrichters
betragt. Die AMA ist bei bis zu einem Motor
in UbergréBe maglich.

¢ Wenn zwischen Frequenzumrichter und Motor ein
LC-Filter geschaltet ist, kann nur ein reduzierter Test
durchgefihrt werden. Soll eine Kompletteinstellung
vorgenommen werden, so kann das LC-Filter
ausgebaut werden, wahrend eine vollstéandige
AMA durchgeftihrt wird. Nach AbschluB der
AMA das LC-Filter wieder einbauen.

« Bei parallelgeschalteten Motoren hdchstens
eine reduzierte AMA durchfthren.

e Bei Synchronmotoren ist lediglich eine
reduzierte AMA mdglich.

¢ Lange Motorkabel kdnnen die AMA-Funktion
beeinflussen, wenn ihr Widerstand gréBer als
der Statorwiderstand des Motors ist.

Vorgehensweise bei der Durchfiihrung einer
automatischen Motoranpassung

1. [STOP/RESET]-Taste drlcken.

2. Motorleistung gemaB Motortypenschilddaten
einstellen (Parameter 102 bis 106).

3. Bestimmen, ob eine vollstandige [FREIGABE
(RS,XS)] oder eine reduzierte [FREIGABE
RS] Motoranpassung ausgefuihrt werden
soll (Parameter 107).

4. Klemme 12 (24 V DC) mit Klemme 27 der
Steuerkarte verbinden.

5. [START]-Taste dricken oder Klemme 18 (Start)
mit Klemme 12 (24 V DC) verbinden, um die
automatische Motoranpassung zu starten.

Im Rahmen der automatischen Motoranpassung
werden nun vier Tests durchgefihrt (bei reduzierter
AMA lediglich die ersten beiden Tests). Die einzelnen
Tests werden auf dem Display in Form von Punkten
nach dem Text WORKING in Parameter 107 angezeigt:
1. Erste Fehlerprifung auf Typenschilddaten
und physikalische Fehler. Im Display
erscheint WORKING.
2. DC-Test zur Prifung des Statorwiderstands.
Im Display erscheint WORKING..
3. Transiententest zur Prifung der Ableitinduktivitat.
Im Display erscheint WORKING...
4. AC-Test zur Prifung der Statorinduktanz. Im
Display erscheint WORKING....

' ACHTUNG!:
": AMA kann nur durchgefiihrt werden,
a wenn wahrend der Optimierung keine
Alarme auftreten.

Abbruch der automatischen Motoranpassung

Wenn die automatische Motoranpassung abgebrochen
werden soll, die Taste [STOP/RESET] drucken oder
Klemme 18 von Klemme 12 trennen.

Nach Abschiu3 der automatischen Motoranpassung
erscheint im Display eine der folgenden Meldungen:

Warn- und Alarmmeldungen

ALARM 21

Auto-Optimierung OK

Taste [STOP/RESET] driicken oder Klemme 18 von
Klemme 12 trennen. Dieser Alarm zeigt an, daB
die AMA ok und der Frequenzumrichter korrekt
auf den Motor abgestimmt ist.

88 MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss



Darfoss

VLT® Serie 5000

ALARM 22

Auto-Optimierung nicht OK

[OPTIMIERUNG OK]

Wahrend der automatischen Motoranpassung ist ein
Fehler aufgetreten. Taste [STOP/RESET] drlicken
oder Klemme 18 von Klemme 12 trennen. Auf
mogliche Fehlerursachen gemaB Alarmmeldung
prufen. Die Zahl nach dem Text angezeigte Zahl
zeigt den Fehlercode, der im Fehlerprotokoll in
Parameter 615 abgelesen werden kann. Bei der
automatischen Motoranpassung werden die Parameter
nicht aktualisiert. Wahlweise kann auch eine reduzierte
automatische Motoranpassung durchgefihrt werden.

PRUEFE P.103 & P.105 [0]

[OPTIMIERUNG NICHT OK] Parameter 102, 103
oder 105 falsch eingestellt. Einstellung korrigieren
und mit der AMA neu beginnen.

UNTERER GRENZWERT [1]

Der Motor ist fur die Durchfihrung einer AMA zu
klein. Fur die AMA ist es Voraussetzung, dal3 der
Motornennstrom (Parameter 105) héher als 35% des
Ausgangsnennstroms des Frequenzumrichters ist.

ASYMMETRISCHE IMPEDANZ [2]

Bei der AMA wurde eine asymmetrische Impedanz
im angeschlossenen Motor festgestellt. Der
Motor ist méglicherweise defekt.

MOTOR ZU GROSS [3]

Der angeschlossene Motor ist fur die Durchfihrung
einer AMA zu groB. Die Einstellung in Parameter 102
stimmt nicht dem angeschlossenen Motor Uberein.

MOTOR ZU KLEIN [4]

Der angeschlossene Motor ist flr die Durchfihrung
einer AMA zu Klein. Die Einstellung in Parameter 102
stimmt nicht dem angeschlossenen Motor Uberein.

TIMEOUT [5]

AMA aufgrund stérungsbehafteter MeBsignale
erfolglos. Starten Sie die AMA evtl. mehrmals neu,
bis sie erfolgreich verlauft. Bitte beachten Sie, dai
wiederholter AMA-Betrieb zu einer Erwarmung des
Motors fuhren kann, was wiederum eine Erhéhung
des Statorwiderstands Rs bewirkt. Im Regelfall ist
dies jedoch kein kritischer Umstand.

ABBRUCH DURCH ANWENDER [6]
Die AMA wurde vom Anwender abgebrochen.

INTERNER FEHLER [7]
Im Frequenzumrichter ist ein interner Fehler aufgetreten.
Bitte wenden Sie sich Ihren Danfoss-Lieferanten.

GRENZWERT FEHLER [8]

Die gefundenen Parameterwerte des Motors liegen
auBerhalb der zulassigen Grenzen, bei denen der
Frequenzumrichter arbeiten kann.

MOTOR DREHT [9]

Die Motorwelle dreht. Stellen Sie sicher, daB die
Last kein Drehen der Motorwelle bewirken kann.
AnschlieBend die AMA neu starten.

WARNUNG 39 - 42

Bei der automatischen Motoranpassung wurde
ein Fehler festgestellt. Mdgliche Fehlerursachen
gemaB Warnmeldung prufen. Taste [CHANGE
DATA] dricken und "Weiter" wahlen, wenn trotz
der Warnung mit der AMA weiter fortgefahren
werden soll, oder Taste [STOP/RESET] dricken
bzw. Klemme 18 von Klemme 12 trennen, um die
automatische Motoranpassung abzubrechen.

WARNUNG: 39

PRUEFE P.104 & P.106

Parameter 102, 104 oder 106 wahrscheinlich
falsch eingestellt. Einstellung kontrollieren und mit
"Wetter" fortfahren oder "Stopp" wahlen.

WARNUNG: 40

PRUEFE P.103 & P.105

Parameter 102, 103 oder 105 wahrscheinlich
falsch eingestellt. Einstellung kontrollieren und mit
"Wetter" fortfahren oder "Stopp" wahlen.
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WARNUNG: 41

MOTOR ZU GROSS

Der angeschlossene Motor ist flr die Durchfihrung
einer AMA wahrscheinlich zu groB3. Die Einstellung

in Parameter 102 stimmt maoglicherweise nicht dem
angeschlossenen Motor Uberein. Motor kontrollieren
und mit "Weiter" fortfahren oder "Stopp" wahlen.

WARNUNG: 42

MOTOR ZU KLEIN

Der angeschlossene Motor ist fur die Durchfihrung
einer AMA wahrscheinlich zu klein. Die Einstellung
in Parameter 102 stimmt moglicherweise nicht dem
angeschlossenen Motor Uberein. Motor kontrollieren
und mit "Weiter" fortfahren oder "Stopp" wahlen.
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m Mechanische Bremssteuerung

Bei Hub- und Vertikalférderanwendungen muss

eine steuerbare elektromagnetische Bremse
vorgesehen werden.

Zur Steuerung der Bremse wird ein Relaisausgang (01
oder 04) bendtigt. Dieser Ausgang muss wahrend der
Zeit geschlossen (spannungsfrei) gehalten werden, in
der der Frequenzumrichter den Motor nicht ,halten”
kann, z. B. aufgrund einer zu hohen Belastung. In
Parameter 323 oder 326 (Relaisausgange 01, 04) ist
bei Anwendungen mit elektromagnetischer Bremse
Steuerung mechanische Bremse [32] oder Erw.
mechanische Bremssteuerung [34] zu wahlen.

Bei Start/Stopp und Rampe ab wird der
Ausgangsstrom Uberwacht. Wird Steuerung
mechanische Bremse [32] gewahlt und liegt der
Strom unter dem in Parameter 223 I-Min Grenze
gewahlten Wert, so wird die mechanische Bremse
geschlossen (spannungsfrei geschaltet).

Als Ausgangspunkt kann ein Stromwert gewahit
werden, der etwa 70 % des Magnetisierungsstroms
betragt. Parameter 225 F-Min Grenze gibt an,

bei welcher Frequenz im Rampe-ab-Betrieb die
mechanische Bremse wieder geschlossen werden soll.

Wird Erw. mechanische Bremssteuerung [34]
gewahlt, so wird die mechanische Bremse beim

Start geschlossen (spannungsfrei geschaltet), bis
der Ausgangsstrom den in Parameter 223 /-Min.
Grenze eingestellten Wert Ubersteigt.

Beim Stopp wird die mechanische Bremse geldst,
bis die Frequenz unter den in Parameter 225
F-Min Grenze gewdahlten Wert sinkt.

Beachten Sie bei Erw. mechanische Bremssteuerung
[34], dass die Bremse nicht schlieBt, wenn der
Ausgangsstrom den in Parameter 223 /I-Min Grenze
eingestellten Wert unterschreitet..

Es erscheint auch keine entsprechende Warnung.

Im Modus der erweiterten mechanischen Bremss-
teuerung kann eine Uberstromabschaltung (Alarm 13)
Uber ein externes Reset zurlickgesetzt werden.

Tritt am Frequenzumrichter ein Alarmzustand, ein
Uberstrom oder eine Uberspannung auf, so wird
umgehend die mechanische Bremse zugeschaltet.

' ACHTUNG!:
“: Die beschriebene Anwendung ist nur fiir
i Hub- und Vertikalférderanwendungen ohne
Gegengewicht vorgesehen.

Steuerung der mechanischen Bremse:

Parameter: Einstellung: Datenwert:
8238 Relais 01 od. Par. 326 Relais 04  Mechanische Bremssteuerung [32]

323 Relais 01 od. Par. 326 Relais 04 Erweiterte mechanische Bremssteuerung [34]

223 I-Min Grenze ca. 70 % des Magnetisierungsstroms?)

225 F-Min Grenze 3-5 Hz 2

122 Stoppfunktion Vormagnetisierung [3]

120 Startverzbgerungszeit 0,1-0,3 s

121 Startfunktion Startfrequenz/-spannung Rechtslaufd) [3]

130 Startfrequenz

Auf Schlupffrequenz einstellen

131 Startspannung

Die Spannung muss der in Parameter 130 eingestellten Frequenz
entsprechen.

1. Bei Start und Betrieb bestimmt die Stromgrenze
in Parameter 223 das Schaltniveau.

2. Dieser Wert gibt an, bei welcher Frequenz im
Rampe-ab-Betrieb die mechanische Bremse
wieder geschlossen werden soll. Dies setzt voraus,
dass ein Stopp-Signal gegeben wurde.

3. Es ist sicherzustellen, dass der Motor in der
korrekten Drehrichtung anlauft (Heben), da sonst
der Frequenzumrichter die Last fallen lassen kénnte.
Tauschen Sie evtl. die Anschlisse U, V, W.
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Steuerung mechanische Bremse

175ZA253.11

Start, Klemme 18

Startverzdgerung,
parameter 120

——~+—— Startfrequenz, Frequenz, unterer Grenzwert,
Ausgangsfrequenz par. 130 par. 225

: Strom, unterer Grenzwert, Par. 223
Gleichspannungs— g4

haltestrom
0 Amp.T

Relais 01

Mechanische Bremse

Ldsen der mechanischen Bremse

t2—t1 und t5-14 = Reaktionszeit der mech. Bremse 1:4 1:5

Steuerung erweiterte mechanische Bremse

Start, Klemme 18

Startverzdgerung,
parameter 120

——<+—— Startfrequenz, Frequenz, unterer Grenzwert,: >
Ausgangsfrequenz ; par. 130 Lo par. 225
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Gleichspannungs— ~4
haltestrom

0 Amp.T

zwert, Par. 223 L

Relais 01

Mechanische Bremse

o2 13 14 5 16
t2-t1 und 16—-15 = Reaktionszeit der mech. Bremse
t3—t4 = Motorstrom unter unterem Grenzwert
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m PID fir die ProzelRregelung

Istwert

Das Istwertsignal muB an eine Klemme am
Frequenzumrichter angeschlossen werden. Legen
Sie anhand nachstehender Liste fest, welche
Klemme verwendet und welche Parameter
programmiert werden sollen.

Istwerttyp Klemme Parameter
Puls 33 307
Spannung 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316

Des weiteren sind Mindest- und Hbchstwert
(Parameter 414 und 415) auf einen Wert in einer
ProzeBeinheit einzustellen, der dem Mindest- und
Hochstwert an der Klemme entspricht.
ProzeBeinheit in Parameter 416 auswahlen.

Sollwert

Es kann ein Mindest- und ein Hochstsollwert eingestellt
werden (Parameter 204 und 205), um die Summe
aller Sollwerte zu begrenzen. Der Sollwertbereich
kann den Istwertbereich nicht Uberschreiten.

Wenn ein oder mehrere Festsollwerte gewunscht
werden, so lassen sich diese am einfachsten direkt

in den Parametern 215 bis 218 einstellen. Die Wahl
zwischen den eingestellten Festsollwerten erfolgt durch
Verbinden von Klemme 16, 17, 29, 32 und/oder 33
mit Klemme 12. Welche Verbindung herzustellen ist,
hangt von der Wahl in den Parametern der jeweiligen
Klemmen ab (Parameter 300, 301, 305, 306 und/oder
307). Die Auswahl von Festsollwerten kann anhand
der nachstehenden Tabelle erfolgen.

Festsollwert Festsollwert
msb Isb

Festsollwert 1 (Par. O 0

215)

Festsollwert 2 (Par. O 1

216)

Festsollwert 3 (Par. 1 0

217)

Festsollwert 4 (Par. 1 1

218)

Wenn ein externer Sollwert gewlnscht wird, kann
dieser entweder ein Analog- oder ein Pulssollwert
sein. Wenn Strom als Istwertsignal verwendet wird,
kann als Analogsollwert nur Spannung verwendet
werden. Legen Sie anhand der folgenden Liste
fest, welche Klemme verwendet und welche
Parameter programmiert werden sollen.

Sollwerttyp Klemme Parameter
Puls 17 oder 29 301 oder 305
Spannung 53 oder 54 308, 309, 310
oder
311, 312, 313
Strom 60 314, 315, 316

Es konnen auch relative Sollwerte programmiert
werden. Ein relativer Sollwert ist ein prozentualer
Wert (Y) der Summe der externen Sollwerte (X).
Dieser prozentuale Wert wird zur Summe der
externen Sollwerte addiert, wodurch sich der aktive
Sollwert (X + XY) ergibt. Siehe den Abschnitt
Verarbeitung mehrerer Sollwerte.

Damit die relatven Sollwerte benutzt werden kdnnen,
muB Parameter 214 auf Relativ [1] eingestellt
werden. Damit werden die Festsollwerte relativ. Es
kann auBerdem Relativer Sollwert [4] an Klemme
54 und/oder 60 programmiert werden. Wird ein
externer relativer Sollwert gewahlt, so wird das
Signal am Eingang ein prozentualer Wert des vollen
Klemmenintervalls sein. Die relativen Sollwerte
werden mit Vorzeichen addiert.

ACHTUNG!:
“: Fdr nicht benutzte Klemmen empfiehlt sich
i die Einstellung Ohne Funktion [0Q].

Inverse Regelfunktion

Wird eine Regelfunktion mit erhéhter Motordrehzahl und
ansteigendem Istwert bendtigt, muB in Parameter 437
Invers gewahlt werden. Bei normaler Steuerung nimmt
die Motordrehzahl bei ansteigendem Istwertsignal ab.

Anti-Windup

Der ProzeBregler ist ab Werk mit aktiver
Anti-Windup-Funktion eingestellt. Diese Funktion
bewirkt, daB im Falle des Erreichens einer Frequenz-
oder Momentgrenze der Integrator auf eine Verstarkung
entsprechend der aktuellen Frequenz initialisiert wird.
So wird vermieden, daB bei einem Fehler noch
integriert wird, der mit einer Drehzahlanderung
ohnehin nicht auszugleichen wére. Die Funktion
kann in Parameter 438 deaktiviert werden.

Anlaufverhaltnisse

In einigen Anwendungen wird eine optimale Einstellung
des ProzeBreglers dazu fuhren, daB bis zum Erreichen
des gewinschten ProzeBwertes eine unangemessen
lange Zeit vergeht. Bei solchen Anwendungen

kann es von Vorteil sein, eine Motorfrequenz
festzulegen, auf die der Frequenzumrichter den
Motor hochregeln soll, bevor der ProzeBregler
aktiviert wird. Dies erfolgt durch Programmieren einer
ProzeB-PID-Startfrequenz in Parameter 439.
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Differentiator-Verstarkungsgrenze

Kommt es in einer Anwendung zu sehr schnellen
Anderungen des Soll- oder Istwertes — und damit zu
raschen Anderungen der Regelabweichung - kann der
Differentiator schnell zum Uberschwingen neigen. Er
reagiert auf Anderungen der Regelabweichung. Je
schneller sich die Regelabweichung éndert, desto
hoher fallt auch die Verstarkung des Differentiators
aus. Die Verstarkung des Differentiators kann
daher begrenzt werden, so daB sowohl eine
vernunftige Differentiationszeit bei langsamen
Anderungen als auch eine angemessene Verstarkung
bei schnellen Anderungen eingestellt werden

kann. Dies erfolgt in Parameter 443 Proze3 PID
Differentiator Verstdrkungsgrenze.

TiefpaBfilter

Sofern beim Istwertsignal Rippelstréme bzw.
—spannungen auftreten, kénnen diese mit Hilfe
eines TiefpaBfilters gedampft werden. FUr das
Tiefpaf3filter muB eine passende Zeitkonstante
eingestellt werden. Diese Zeitkonstante ist ein
Ausdruck flr eine Eckfrequenz der Rippel, die
beim Istwertsignal auftreten. Ist das TiefpaBfilter
auf 0,1 s eingestellt, so betragt die Eckfrequenz
10 RAD/s entsprechend (10 / 2 x p) = 1,6 Hz.
Dies bedeutet, daB alle Stréme/Spannungen, die
um mehr als 1,6 Schwingungen pro Sekunde
schwanken, herausgefiltert werden. Mit anderen
Worten wird nur ein Istwertsignal geregelt, das mit
einer Frequenz von weniger als 1,6 Hz schwankt.
Die passende Zeitkonstante ist in Parameter 444,
ProzeB PID Tiefpassfilter zu wahlen.

Optimierung des ProzeBreglers

Die Grundeinstellungen sind nun vorgenommen
worden, so daB jetzt nur noch eine Optimierung der
Proportionalverstarkung, der Integrationszeit und der
Differentiationszeit (Parameter 440, 441, 442) aussteht.
Dies kann bei den meisten Prozessen durch Befolgen
der nachstehenden Anweisungen geschehen.

1. Motor starten.

2. Parameter 440 (Proportionalverstarkung) auf
0,3 einstellen und anschlieBend erhéhen, bis
das Istwertsignal gleichmaBig zu schwingen
beginnt. Danach den Wert verringern, bis
das Istwertsignal stabilisiert ist. Dann die
Proportionalverstarkung um 40-60% senken.

3. Parameter 441 (Integrationszeit) auf 20 s einstellen
und den Wert anschlieBend herabsetzen, bis das
Istwertsignal gleichmaBig zu schwingen beginnt. Die
Integrationszeit erh6hen, bis sich das Istwertsignal
stabilisiert und anschlieBend um 15-50% erhdhen.

4. Parameter 442 wird nur bei sehr schnellen
Systemen verwendet (Differentiationszeit). Der
typische Wert ist das Vierfache der eingestellten
Integrationszeit. Der Differentiator sollte nur
benutzt werden, wenn Proportionalverstéarkung
und Integrationszeit optimal eingestellt sind.

' ACHTUNG!:
": Bei Bedarf kann Start/Stopp mehrfach aktiviert
i werden, um eine konstante Schwankung
des Istwertsignal zu erzielen.

Siehe auch die AnschluBbeispiele im
Projektierungshandbuch.

m PID fir die Drehzahlregelung

Istwert

Das Istwertsignal muB an eine Klemme des
Frequenzumrichters angeschlossen werden. Anhand
der nachstehenden Ubersicht kann entschieden
werden, welche Klemme zu benutzen ist und welche
Parameter zu programmieren sind.

Istwertart Klemme Parameter
Puls 32 306

Puls 33 307

Istwert Puls/U/Min 329
Spannung 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316
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Desweiteren sind Mindest- und Héchstistwert
(Parameter 414 und 415) auf einen Wert in einer
ProzeBeinheit einzustellen, der dem Mindest-
und Hoéchstwert an der Klemme entspricht.

Der Mindestistwert kann nicht auf einen Wert
unter O eingestellt werden. Die Einheit ist in
Parameter 416 zu wéahlen.

Sollwert

Es kann ein Mindest- und ein Hochstsollwert eingestellt
werden (Parameter 204 und 205), um die Summe
aller Sollwerte zu begrenzen. Der Sollwertbereich
kann den Istwertbereich nicht Gberschreiten.

Wenn einer oder mehrere Festsollwerte gewilnscht
werden, so lassen sich diese am einfachsten direkt

in den Parametern 215 bis 218 einstellen. Die

Wahl zwischen den eingestellten Festsollwerten
erfolgt durch Verbinden von Klemme 16, 17, 29, 32
und/oder 33 mit Klemme 12. Welche Verbindung
herzustellen ist, hangt von der Wahl in den Parametern
der jeweiligen Klemmen ab (Parameter 300, 301,
305, 306 und/oder 307). Die Entscheidung kann
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aufgrund der nachstehenden Tabelle Uber die Wahl
der Festsollwerte getroffen werden.

Festsollw.  Festsollw.

msb Isb
Festsollw. 1 (Par. 215) 0 0
Festsollw. 2 (Par. 216) 0 1
Festsollw. 3 (Par. 217) 1 0
Festsollw. 4 (Par. 218) 1 1

Wenn ein Festsollwert gewtinscht wird, kann dieser
entweder ein Analog- oder ein Pulssollwert sein.
Wenn Strom als Istwertsignal benutzt wird, kann als
Analogsollwert nur Spannung benutzt werden. Anhand
der nachstehenden Ubersicht kann entschieden
werden, welche Klemme zu benutzen ist und welche
Parameter zu programmieren sind.

Sollwertart Klemme Parameter
Puls 17 oder 29 301 oder 305
Spannung 53 oder 54 308, 309, 310
oder
311, 312, 313
Strom 60 314, 315, 316

Es kdnnen auch relative Sollwerte programmiert
werden. Unter einem relativen Sollwert ist ein
prozentualer Wert (Y) der Summe der externen
Sollwerte (X) zu verstehen. Dieser prozentuale Wert
wird zur Summe der externen Sollwerte addiert,
wodurch sich der aktive Sollwert (X + XY) ergibt.
Siehe Zeichnung Seite 62 und 63.

Damit die relativen Sollwerte benutzt werden kdnnen,
muB Parameter 214 auf Relativ [1] eingestellt
werden. Es kann auBerdem Relativer Sollwert [4]
an Klemme 54 und/oder 60 programmiert werden.
Wird ein externer relativer Sollwert gewahit, so wird
das Signal am Eingang ein prozentualer Wert des
vollen Bereiches der Klemme sein. Die relativen
Sollwerte werden mit Vorzeichen addiert.

ACHTUNG!:
By Fur nicht benutzte Klemmen empfielt sich
a die Einstellung Ohne Funktion [0].

Differentiator Verstarkungsgrenze

Kommt es in einer Anwendung zu sehr schnellen
Anderungen des Soll- oder Istwertes, so kann
der Differentiator schnell zum Uberschwingen
neigen. Je schneller sich die Regelabweichung
andert, desto hoher fallt auch die Verstarkung
des Differentiators aus. Die Verstarkung des
Differentiators kann daher begrenzt werden, so
daB sowohl eine vernlnftige Differentiationszeit bei
langsamen Anderungen als auch eine angemessene
Verstarkung bei schnellen Anderungen eingestellt

werden kann. Dies erfolgt im Parameter 443 ProzeB3
PID Differentiator Verstarkungsgrenze.

Tiefpalfilter

Sofern beim Istwertsignal Rippelstréme bzw.
-spannungen auftreten, kénnen diese mit Hilfe
eines TiefpaBfilters gedampft werden. FUr das
TiefpaBfiter muB eine passende Zeitkonstante
eingestellt werden. Diese Zeitkonstante ist ein
Ausdruck fur eine Eck Frequenz der Rippel, die
beim Istwertsignal auftreten. Ist das Tiefpaffilter
auf 0,1 Sek. eingestellt, so ist die Eckfrequenz 10
RAD/Sek., was (10/2 x ) = 1,6 Hz entspricht.
Dies fuhrt dazu, daB alle Stréme/Spannungen,
die um mehr als 1,6 Schwingungen pro Sekunde
schwanken, herausgefiltert werden. Es wird mit
anderen Worten nur ein Istwertsignal geregelt, das
mit einer Frequenz von unter 1,6 Hz schwankt.
Die passende Zeitkonstante ist in Parameter 421,
Drehzahl PID TiefpaBfilterzeit zu wéhlen.

m Schnellentladung

Diese Funktion ist nur bei EB-Geréten (erweitert mit
Bremse) des folgenden Typs verfUgbar:

e VLT 5001-5052, 200-240 V

e VLT 5001-5102, 380-500 V

* 5001-5062, 525-600 V

Die Funktion dient zur Entladung der Kondensatoren
im Zwischenkreis nach Unterbrechung der
Netzversorgung. Die Funktion kann nitzlich sein,
wenn am Frequenzumrichter und/oder an der
Motorinstallation Wartungsarbeiten ausgefuhrt
werden sollen. Der Motor muss gestoppt

sein, bevor die Schnellentladung aktiviert wird.

Bei Generatorfunktion des Motors ist eine
Schnellentladung nicht durchfihrbar.

Die Schnellentladefunktion kann Uber Parameter
408 gewahlt werden und startet, wenn die
Zwischenkreisspannung auf einen bestimmten Wert
gefallen ist und der Gleichrichter gestoppt hat.

Um eine Schnellentladung zu ermdglichen, muss
der Frequenzumrichter an Klemme 35 und 36

mit einer externen 24 V DC-Versorgung sowie

an Klemme 81 und 82 mit einem geeigneten
Bremswiderstand versehen sein.

Im Hinblick auf die Dimensionierung des
Entladewiderstandes fur die Schnellentladung wird
auf die Bremshinweise MI.50.DX.XX verwiesen.
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' ACHTU N Gl . Parameter 408 = [1]
Bi&y Die Schnellentiadung ist nur moglich, wenn ‘
der Frequenzumrichter mit einer externen 24 ST IAEIE
V DC-Versorgung versehen und ein externer \ P ————
Brems-/Entladewiderstand angeschlossen ist. Externe 24-V DG- o)
Ver::;::ung priifen Keine externe HLHEH : 33 1
. 24-V DC-Versorgung
Vor Wartungsarbeiten an der SCHN.ENTLDG. FEHLER
' Anlage (Frequenzumrichter + Externe 24-V DC-
B R . Versorgung OK
L4 Motor) ist zu kontrollieren, dass die ‘ ABSCHALT (RESET)
Zwischenkreisspannung unter 60 V DC liegt. — — ALARM:33 1

Schnellentladung

Dies erfolgt durch Messung an den Klemmen 88
‘ SCHH.EMTLDG. FEHLER

und 89 (Zwischenkreiskopplung).

Entladung

ACHTUNG!: \

"i:' Bei der Schnellentladung ist die

Leistungstberwachungsfunktion fir den Brems- ENTLRDUN BEENDET
bzw. Entladewiderstand unwirksam. Dies ist bei
der Bemessung des Widerstandes zu bertcksichtigen.

175ZA447 10

m Netzfehler/Schnellentladung mit Netzfehler invers
Die erste Spalte in der Ubersicht zeigt Netzfehler,
Auswahl in Parameter 407. Wird Ohne Funktion
gewahlt, so wird die Netzfehlerprozedur nicht
durchgefthrt. Wird z.B. Rampe ab [1]gewahlt, so fahrt
der Frequenzumrichter den Motor auf O Hz herunter.
Wurde in Parameter 408 Wirksam [1] gewahlt, so wird ACHTUNG!:
nach dem Anhalten des Motors eine Schnellentladung ": Der Frequenzumrichter kann durch wiederholtes
der Zwischenkreisspannung vorgenommen. i Ausfiihren der Schnellentladefunktion Uber

einen der digitalen Eingange zerstort werden,
wenn die Netzspannung angeschlossen ist.

Mit Hilfe eines digitalen Eingangs ist es mdglich,
Netzfehler und/oder Schnellentladung zu wahlen,
und zwar durch Auswahl von Netzfehler invers an
einer der Steuerklemmen (16, 17, 29, 32, 33).
Netzfehler invers ist bei logisch 'O’ aktiv.
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Netzfehler Par. Schnellentladung Par. 408 Netzfehler invers digitaler Funktion
407 Eingang
Ohne Funktion [0]  Blockiert [O] Logisch "0’ 1
Ohne Funktion [0] Blockiert [O] Logisch "1’ 2
Ohne Funktion [0]  Wirksam [1] Logisch "0’ 3
Ohne Funktion [0]  Wirksam [1] Logisch "1’ 4
[11-[4] Blockiert [0] Logisch 'O’ 5
[1]-[4] Blockiert [0] Logisch "1’ 6
[1]-[4] Wirksam [1] Logisch 'O’ 7
[1]-[4] Wirksam [1] Logisch "1’ 8
Funktion Nr. 1
Netzfehler und Schnellentladung nicht aktiv. Funktion Nr. 3
Funktion Nr. 2 Der digitale Eingang aktiviert die Schnellentladefunktion
Netzfehler und Schnellentladung nicht aktiv. unabhangig vom Nieau der Zwischenkreisspannung

und davon, ob der Motor lauft oder nicht.
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Funktion Nr. 4

Die Schnellentladung wird aktiviert, wenn die
Zwischenkreisspannung auf einen bestimmten Wert
abgefallen ist und die Wechselrichter abgeschaltet
haben, siehe Prozedur auf der Vorseite.

Funktion Nr. 5

Der digitale Eingang aktiviert die Netzfehlerfunktion
unabhangig davon, ob eine Versorgungsspannung
zum Geréat anliegt oder nicht. Siehe die verschiedenen
Funktionen in Parameter 407.

Funktion Nr. 6

Die Netzfehlerfunktion wird aktiiert, wenn die
Zwischenkreisspannung auf einen bestimmten Wert
abgefallen ist. Die Funktion im Falle von Netzfehlern
ist in Parameter 407 zu wéhlen.

Funktion Nr. 7

Der digitale Eingang aktiviert sowohl die Schnellentlade-
als auch die Netzfehlerfunktion, unabhéngig vom
Niveau der Zwischenkreisspannung und davon, ob der
Motor lauft oder nicht. Die Netzfehlerfunktion ist als
erste akti, danach die Schnellentladefunktion.

Funktion Nr. 8

Schnellentlade- und Netzfehlerfunktion werden

aktiviert, wenn die Zwischenkreisspannung auf

einen bestimmten Wert abfallt.

Die Netzfehlerfunktion ist als erste aktiv, danach
die Schnellentladefunktion.

m Motorfangschaltung

Diese Funktion ermdglicht das ‘Abfangen’ eines
Motors, der nicht langer vom Frequenzumrichter
gesteuert wird. Die Funktion kann Uber Parameter
445 zu- und abgeschaltet werden.

Wenn Motorfangschaltung gewahlt wurde, dann
wird die Funktion bei Eintreten von einer der
folgenden vier Situationen aktiviert:

1. Nach Motorfreilauf Gber Klemme 27

2. Nach Einschalten der Netzversorgung

3. Wenn sich der Freguenzumrichter in einem
Abschaltzustand (Trip) befindet und ein
Quittiersignal gegeben wurde

4. Wenn der Frequenzumrichter z.B. den Motor
aufgrund eines Fehlerzustandes loslaBt, der Fehler
aber vor der Abschaltung wieder verschwindet.
Der Frequenzumrichter wird in diesem Fall den
Motor abfangen und ihn zum Sollwert zurickflihren

1. Motorfangschaltung akti.
[rpm] A

Motor |
speed

».
t[s]
Term. 27
175ZA122.12
2. Motorfangschaltung aktiv.
[rpm] A
Motor
speed
P
t[s]
Mains
switch

175ZA629.10

Die Suchsequenz fUr den drehenden Motor ist
abhangig von der Drehzahl, Frequenz/Richtung
(Parameter 200). Wird nur Eine Richtung gewahilt,

so sucht der Frequenzumrichter zun&chst ab der
Hdochstfrequenz (Parameter 202) bis O Hz. Findet der
Frequenzumrichter den drehenden Motor im Verlauf
der Suchsequenz nicht, so wird er eine DC-Bremsung
einleiten, um zu versuchen, die Drehzahl des drehenden
Motors auf O U/Min zu bringen. Dies setzt voraus,
daB die Gleichspannungsbremse Uber Parameter

125 und 126 aktiiert wurde. Bei Wahl von Beide
Richtungen ermittelt der Frequenzumrichter zun&chst
die Drehrichtung des Motors und sucht danach die
Frequenz. Findet er den Motor nicht, so wird davon
ausgegangen, dalB der Motor nicht oder nur mit
geringer Drehzahl 1auft. Der Frequenzumrichter 1863t den
Motor dann nach dem Suchvorgang normal anlaufen.

3. Der Frequenzumrichter schaltet aufgrund einer
Stérung ab; Motorfangschaltung aktiv.
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[rem] A m Normale/Hohe Ubermomentregelung ohne
Motor . Istwertrickfuhrung
speed Diese Funktion ermdglicht es, daB der

Frequenzumrichter auch bei einem Motor in UbergréBe
ein Drehmoment von konstant 100% erzeugt.

Die Wahl, ob eine normale oder eine hohe
Uberlastungsmomentkennlinie gewlnscht wird,
erfolgt in Parameter 101.

t [?] Hier wahlt man auch eine hohe/normale konstante

Momentkennlinie (CT) oder eine hohe/normale

Reset l—\ quadratische Momentkennlinie (VT).
1752M12342 Wird eine hohe Momentkennlinie gewahlt, so kénnen

4. Der Frequenzumrichter 148t den Motor mit einem nominellen Motor fUr den Frequenzumrichter
kurzzeitig los; die Motorfangschaltung wird 1 Min. lang bis zu 160% Drehmoment bei konstantem
aktiviert und fangt den Motor ab. sowie quadratischem Moment erzielt werden.

Wird eine normale Momentkennlinie gewahlt, so

kénnen mit einem Motor in UbergréBe 1 Min.
[rpm]‘ / lang bis zu 110% Drehmoment bei konstantem
Motor sowie quadratischem Moment erzielt werden.
speed \/ Diese Funktion wird besonders bei Pumpen und

Luftern benutzt, da bei derartigen Anwendungen
kein Ubermoment erforderlich ist.

Der Vorteil bei Anwahl einer normalen

Moment-kennlinie, bei AnschluB eines Motors in

> UbergréBe, besteht darin, daB der Frequenzumrichter

t[s] Konstant 100% Drehmoment erzielen kann. Es ist
keine Leistungsreduzierung erforderlich.

DANFOSS
175ZA124.11

@c
G2
N2
B
X
[OR7)
w <

' ACHTUNG!:
": Bei VLT 5001-5006, 200-240 V und
q VLT 5001-5011, 380-500 Volt ist diese
Funktion nicht wahlbar.

m Interner Stromgrenzenregler
Die VLT Serie 5000 hat einen integrierten
Stromgrenzenregler, der aktiviert wird, wenn
der Motorstrom und somit das Drehmoment
die in Parameter 221 und 222 eingestellten
Drehmomentgrenzen Uberschreitet. Bei Erreichen
der generatorischen oder motorischen Stromgrenze
versucht der Frequenzumrichter schnellstmdglich,
die eingestellten Drehmomentgrenzen wieder
zu unterschreiten, ohne die Kontrolle Uber
den Motor zu verlieren.
Solange der Stromgrenzenregler aktv ist, kann
der Frequenzumrichter nur tber Klemme 27
angehalten werden, wenn sie auf Motorfreilauf
[0] oder Quittieren + Motorfreilauf [1] eingestellt
wird. Ein Signal an den Klemmen 16-33 wird
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nicht aktiv sein, bevor der Frequenzumrichter sich
auBerhalb der Stromgrenze befindet.

Beachten Sie bitte, daB der Motor nicht der T

Rampe-Ab-Zeit folgt, da Klemme 27 auf ?

Motorfreilauf [0] oder Quittieren + Motorfreilauf ?

[1] programmiert werden muf. ;

ﬁ Par. 319

m Programmieren von Momentgrenze und Stopp b

Bei Anwendungen mit externer elektromechanischer —

Bremse, z.B. Hub/Senk-Anwendungen, besteht 116

die Moglichkeit, den Frequenzumrichter Uber einen 117

'normalen’ Stoppbefehl anzuhalten und gleichzeitig die L MN—"——118| PAR. 302

externe elektromechanische Bremse zu aktivieren. 9]

Das AnschluBbeispiel zeigt, wie der Frequenzumrichter E

programmiert wird. Die externe Bremse kann an ; PAR. 304

Relais 01 oder 04 angeschlossen werden, siehe — )

Steuerung der mechanischen Bremse, Seite 66. 129

Klemme 27 wird auf Motorfreilauf [0] oder Quittieren ol

+ Motorfreilauf [1], programmiert, Klemme 42 auf

Momentgrenze und Stopp [27]. _ O—T PAR. 323

Beschreibung: gg O—2

Ist ein Stoppbefehl Uber Klemme 18 aktiv, ohne dal3 iR |3 |

der Frequenzumrichter sich im Momentgrenzzustand

befindet, so wird der Motor Uber die Rampenfunktion - Start/Stopp mit Klemme 18

auf O Hz herunterfahren. Befindet sich der Parameter 302 = Start [1].

Frequenzumrichter im Momentgrenzzustand, und wird - Schnellstopp mit Klemme 27

ein Stoppbefehl aktviert, so wird Klemme 42 Ausgang Parameter 304 = Motorfreilauf [0].

(auf Momentgrenze und Stopp programmiert) aktiv. - Klemme 42 Ausgang

Das Signal an Klemme 27 wechselt damit von ’logisch Parameter 319 = Momentgrenze und Stopp [27].

1" auf 'logisch 0, und der Motor l&uft im Freilauf aus. - Klemme 01 Relaisausgang

Parameter 323 = Mechanische Bremskontrolle [32].
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m Betrieb und Display

001 Sprachauswahl
(SPRACHAUSWAHL)

Wert:

OEnglisch (ENGLISH) Q]
Deutsch (DEUTSCH) 1]
Franzdsisch (FRANCAIS) 2]
Dénisch (DANSK) [3]
Spanisch (ESPANOL) [4]
Italienisch (ITALIANO) [5]

Funktion:
Mit der Auswahl dieses Parameters wird festgelegt,
welche Sprache im Display erscheinen soll.

Beschreibung der Auswabhl:
Zur Auswahl stehen die Sprachen Englisch
[0], Deutsch [1], Franzdsisch [2], Déanisch [3],
Spanisch [4] und ltalienisch [5].

002 Ort-/Fernsteuerung
(BETRIEBSART)

Wert:

OFernsteuerung (FERN) 0]
Ortsteuerung (ORT) [1]
Funktion:

Der Frequenzumrichter kann auf zwei Arten
gesteuert werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Ist Fernsteuerung [0] gewahlt, so kann der
Frequenzumrichter gesteuert werden Uber:

1. die Steuerklemmen oder die serielle Schnittstelle.

. die Taste [START]. Dadurch ké&nnen Stoppbefehle
(auch "Start nicht moglich"), die Uber die
Digitaleingédnge oder die serielle Schnittstelle
eingegeben wurden, jedoch nicht nicht
Uberlagert werden.

die Tasten [STOP], [JOG] und [RESET], sofern
aktv (siehe Parameter 014, 015 und 017).

N

@

Wird Ortsteuerung [1] gewahlt, so kann der

Frequenzumrichter gesteuert werden Uber:

1. die Taste [START]. Dadurch ké&nnen Stoppbefehle
an den digitalen Klemmen (falls in Parameter
013 [2] oder [4] gewahlt wurde), jedoch
nicht Uberlagert werden.

©

die Taste [FWD/REV], sofern dies in Parameter
016 aktiviert und in Parameter 013 [1]

oder [3] gewahlt wurde.

Uber Parameter 003 kann der Ortsollwert
mittels der Tasten "Pfeil nach oben" und "Pfeil
nach unten" gesteuert werden.

. einen externen Steuerbefehl, der an Klemme
16, 17, 19, 27, 29, 32 oder 33 angeschlossen
werden kann. In Parameter 013 muB jedoch
[2] oder [4] ausgewahlt werden.

&

[

Siehe auch unter Wechsel zwischen Ort-
und Fernsteuerung.

Wert:
Par. 013 eingestellt auf [1] oder [2]

0 - fvax 0 50 Hz
Par. 013 eingestellt auf [3] oder [4] und

Par. 203 eingestellt auf [0]:

Sollwertmin - Sollwertvax 0 0.0

Funktion:
In diesem Parameter kann der gewtnschte Sollwert
manuell angegeben werden (Drehzahl oder Sollwert
der oben gewahlten Konfiguration, abhangig
von der Wahl in Parameter 013).
Die Einheit wird gem&i der in Parameter 100
gewadhlten Konfiguration automatisch eingestellt,
sofern Prozessregelung mit Istwertriickfiihrung [3]
oderDrehmomentregelung ohne Istwertriickfihrung
[4] gewahlt wurde.

Beschreibung der Auswabhl:

In Parameter 002 muss Ort [1] gewahlt werden, um
diesen Parameter verwenden zu konnen.

Der eingestellte Wert wird bei einem Spannungsausfall
gespeichert, siehe Parameter 019.

In diesem Parameter wird der Datenanderungsmodus
(nach einem Timeout) nicht automatisch verlassen.
Der Ort-Sollwert kann nicht Uber die serielle
Kommunikationsschnittstelle eingestellt werden.

=
e
=
28
QE
= 5
3]

B E
(S
S
X

2. die Tasten [STOP], [JOG] und [RESET], sofern
aktv (siehe Parameter 014, 015 und 017).
0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Warnung: Da der eingestellte Wert nach
/'\ einer Unterbrechung der Stromversorgung
d gespeichert bleibt, kann der Motor
bei Wiedereinschalten der Netzspannung ohne
Vorwarnung anlaufen; wenn Parameter 019 auf

Auto-Neustart geadndert wird, den gespeicherten

Sollwert verwenden [0].

004 Aktiver Parametersatz

(PAR-SATZ BETRIEB)
Wert:

Werkseinstellung (WERKSEINSTELLUNG) 0]
OParametersatz 1 (SATZ 1) [1]
Parametersatz 2 (SATZ 2) 2]
Parametersatz 3 (SATZ 3) [3]
Parametersatz 4 (SATZ 4) [4]
Externe Anwahl (EXTERNE ANWAHL) 5]

Funktion:
In diesem Parameter wird die Parametersatznummer,
die nach Wunsch des Benutzers die Funktionen des
Frequenzumrichters bestimmen soll, gewahit.
Alle Parameter kénnen in vier einzelnen
Parametersatzen, (Satz 1 bis 4) programmiert werden.
Daruber hinaus gibt es unter der Bezeichnung
Werkseinstellung noch einen vorprogrammierten
Satz, der nicht gedndert werden kann.

Beschreibung der Auswabhl:

Werkseinstellung [0] enthélt die ab Werk eingestellten
Daten. Sie kann als Datenquelle benutzt werden,

um die Ubrigen Parametersétze in einen bekannten
Zustand zuriickzuversetzen. Uber Parameter 005 und
006 kann ein Parametersatz auf einen oder mehrere
andere Parametersatze kopiert werden.
Parametersatz 1-4 [1]-[4] sind vier einzelne Satze,

die nach Bedarf anwéhlbar sind.

Externe Anwahl [5]wird benutzt, wenn mittels
Fernbedienung zwischen mehreren Parametersatzen
gewechselt werden soll. Fur den Wechsel zwischen den
Satzen kdnnen die Klemme 16, 17, 29, 32, 33 sowie die
serielle Kommunikationsschnittstelle benutzt werden.

005 Parametersatz, Programm
(PAR-SATZ PROGRAM)

Wert:

Werkseinstellung (WERKSEINSTELLUNG) [O]
Parametersatz 1 (SATZ 1) 1]
Parametersatz 2 (SATZ 2) 2]
Parametersatz 3 (SATZ 3) [3]
Parametersatz 4 (SATZ 4) [4]

OAktueller Parametersatz (AKT. SATZ = PAR. 4) (5]

Funktion:
In diesem Parameter wird festgelegt, in welchem
Parametersatz Datenwerte geé&ndert werden
(Programmierung). Die Programmierung Uber die
Tastatur bzw. die serielle Schnittstelle RS 485
ist unabhéangig davon, welcher Parametersatz in
Parameter 004 angewahlt wurde.

Beschreibung der Auswabhl:

Werkseinstellung [0] enthélt die ab Werk eingestellten
Daten. Sie kann als Datenquelle benutzt werden,
um die Ubrigen Parametersétze in einen bekannten
Zustand zurlickzuversetzen.

Parametersatz 1-4 [1]-[4] sind vier einzelne Satze,
die nach Bedarf anwahlbar sind. Diese k&nnen
unabhangig davon programmiert werden, welcher
Satz als aktiver Satz gewahlt wurde, und damit die
Funktionen des Frequenzumrichters bestimmt.

' ACHTUNG!:

l': Werden Daten im aktiven Satz gedndert,
q bzw. in diesen hineinkopiert, so werden
die Anderungen sofort wirksam.

006 Kopieren von Parameterséatzen

(KOPIER FUNKTION)

Wert:
OKeine Kopie (KEINE KOPIE) [0]

Kopie in Parametersatz 1 von # (SATZ 1 VON #)  [1]

( )
Kopie in Parametersatz 2 von # (SATZ 2 VON #) [2]
Kopie in Parametersatz 3 von # (SATZ 3 VON #)  [3]
Kopie in Parametersatz 4 von # (SATZ 4 VON #)  [4]
Kopie in Parametersatz alle von #
(KOPIE AUF ALLE VON #) 8]

# = der in Parameter 005 gewahlte Satz

Funktion:
Kopieren von dem in Parameter 005 gewahlten
Satz auf einen der anderen Satze oder alle anderen
Satze. Die Parameter 001, 004, 005, 500 und
501 werden nicht mittels der Funktion kopieren
von Parameterséatzen kopiert.

Es kann nur im Stoppmodus kopiert werden (Der
Motor wird durch einen Stoppbefehl angehalten).

Beschreibung der Auswabhl:
Der Kopiervorgang beginnt, nachdem die gewUunschte
Kopierfunktion eingegeben und durch Betéatigen
der [OK]-Taste bestatigt wurde. Der Kopiervorgang
wird im Display angezeigt.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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007 Bedienfeldkopie

Wert:

OKeine Kopie (KEINE KOPIE) 0]
Upload aller Parameter (UPLOAD ALLE PAR.) 1]
Download aller Parameter
(DOWNLOAD ALLE PAR.) 2]
Download Funktions-Parameter
(DOWNLOAD FKT. PARAM.) [3]
Funktion:

Parameter 007 wird verwendet, wenn die Verwendung
der integrierten Kopierfunktion des Bedienfelds verlangt
wird. Das Bedienfeld ist abnehmbar. Daher kénnen
Sie auf einfache Weise Parameterwerte kopieren.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie Upload alle Parameter [1] aus,
wenn alle Parameterwerte auf das Bedienfeld
Ubertragen werden sollen.

Download alle Parameter [2] ist zu wéhlen,
wenn alle Ubertragenen Parameterwerte auf den
Frequenzumrichter kopiert werden sollen, auf
dem das Bedienfeld montiert ist.

Download Funktions-Parameter [3] ist zu wahlen,
wenn nur ein Download der leistungsunabhangigen
Parameter gewtnscht wird. Diese Funktion
wird benutzt, wenn ein Download auf einen
Frequenzumrichter erfolgen soll, der eine
andere Nennleistung hat als der, von dem

der Parametersatz stammt.

Beachten Sie bitte, dass die leistungsabhangigen
Parameter 102-106 nach einem Kopiervorgang
programmiert werden mussen.

ACHTUNG!:
ll: Uploads/Downloads kdnnen nur im
q Stoppmodus vorgenommen werden.

008 Displayskalierung der Motorfrequenz
(SKAL. MOTORFREQ.)

Wert:
0.01 - 500.00 01
Funktion:

In diesem Parameter wird der Faktor gewahlt,

der mit der Motorfrequenz fm, multipliziert und im
Display angezeigt wird, wenn Parameter 009-012 auf
Frequenz x Skalierung [5] eingestellt sind.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewlnschten Skalierungsfaktor ein.

009 Displayzeile 2 (DISPLAY ZEILE 2)

Wert:

Keine Anzeige (KEINE) 0]
Sollwert [%] (SOLLWERT [%)]) 1]
Sollwert [Einheit] (SOLLWERT [EINHEIT]) 2]
Istwert [Einheit] ISTWERT [EINHEIT]) [3]
OFrequenz [Hz] (FREQUENZ [HZ]) [4]
Frequenz x Skalierung [-]
(FREQUENZ X SKAL.) 8]
Motorstrom [A] (MOTORSTROM [A]) [6]
MOMENT [%] (MOMENT [%]) 7
Leistung [KW] (LEISTUNG [KW]) [8]
Leistung [HP] (LEISTUNG [HP]) 9]
Ausgangsenergie [KWh]
(AUSGANGSLEIST. [KWH]) [10]

Motorspannung [V] (MOTORSPANNUNG [V]) [11]
Zwischenkreisspannung [V] (DC-SPANNUNG [V]) [12]
Therm. Belastung Motor [%)]

(TH. MOTORSCHUTZ [%)]) [13]
Therm. Belastung VLT [%] (TH. FU SCHUTZ [%)]) [14]
Betriebsstunden [Stunden] (BETRIEBSSTUNDEN)[15]
Digitaleingang [Binéarcode]

(DIGITALEINGANGE [BIN]) [16]
Analoger Eingang 53 [V] (ANALOGEING. 53 [V]) [17]
Analoger Eingang 54 [V] (ANALOGEING. 54 [V]) [18]
Analoger Eingang 60 [mA]

(ANALOGEING. 60 [MA]) [19]
Puls-Sollwert [Hz] (PULSSOLLWERT [HZ]) [20]
Externer Sollwert [%] (EXT.SOLLWERT [%)]) [21]
Zustandswort [Hex] (STATUSWORT [HEX]) [22]
Bremsleistung Mittelwert Uber 2 Min. [kW]
(BREMSLEIST./2 MIN.) [23]
Bremsleistung aktuell kW] (BREMSLEIST./S) [24]
Kihlkorpertemperatur [°C|

(KUHLKORPERTEMP [°C]) [25]
Alarmwort [Hex] (ALARMWORT [HEX]) [26]
Steuerwort [Hex]

(STEUERWORT [HEX]) [27]
Warnwort 1 [Hex]

(WARNWORT 1 [HEX]) [28]
Warnwort 2 [Hex]

(WARNWORT 2 [HEX)]) [29]
Warnung Kommunikationsoptionskarte
(COMM_OPT_WARN_HEX) [30]
U/min [min-1] (MOTOR RPM [RPM]) [31]

U/min x Skalierung [] (MOTOR U/MIN X SKAL.) [32]
LCD-Anzeigetext (FREI PROG. DATENFELD)  [33]

Funktion:
In diesem Parameter kann der Datenwert gewahlt
werden, der in der 2. Zeile des Displays erscheinen soll.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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In den Parametern 010 - 012 kdnnen weitere
drei Datenwerte gewahlt werden, die in der
1. Zeile erscheinen.

Beschreibung der Auswabhl:

Keine Anzeigeschalter der Anzeige.

Sollwert [%)] ist gleich dem Gesamtsollwert (der
Summe aus Digital-/Analog-/Voreingest./Bus/Sollw.
halten/Frequenzkorr. auf/Verlangs.).

Sollwert [Einheit] gibt den Zustandswert an
Klemme 17/29/53/54/60 in der Einheit an, die
sich aus der Wahl der Konfiguration in Parameter
100 (Hz, Hz und U/Min.) ergibt.

Istwert [Einheit] gibt den Zustandswert der Klemmen
33/53/60 mit der in Parameter 414, 415 und 416
gewahlten Einheit/Skalierung an.

Frequenz [Hz] gibt die Motorfrequenz, d.h. die
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters, an.
Frequenz x Skalierung [-] ist gleich der aktuellen
Mo-torfrequenz fm (ohne Resonanzdampfung),
multipli-ziert mit einem im Parameter 008
eingestellten Faktor (Skalierung).

Motorstrom [A] gibt den Phasenstrom des Motors
als gemessenen Effektivwert an.

Drehmoment [%)] gibt die aktuelle Motorbelastung
im Verhéaltnis zum Motornennmoment an.

Leistung [kKW] gibt die aktuelle Leistungsaufnahme
des Motors in kW an.

Leistung [PS] gibt die aktuelle Leistungsaufnahme
des Motors in PS an.

Ausgangsenergie [kWh] gibt die Energie an,

die der Motor seit dem letzten in Parameter 618
vorgenommenen Reset aufgenommen hat.
Motorspannung [V] gibt die dem Motor
zugefuhrte Spannung an.
Zwischenkreisspannung [V] gibt die
Zwischenkreisspannung im Frequenzumrichter an.
Therm. Motorschutz [%] gibt die berechnete
bzw. geschétzte thermische Belastung des Motors
an. 100 % ist die Abschaltgrenze.

Thermische Belast. VLT [%] gibt die berechnete
bzw. geschatzte thermische Belastung des
Frequenzumrichters an. 100 % ist die Abschaltgrenze.
Motorlaufstunden [Stunden] gibt die Anzahl

der Stunden an, die der Motor seit dem letzten
Reset in Parameter 619 gelaufen ist.

Digitaler Eingang [Binarcode] gibt den Signalstatus
der acht digitalen Klemmen (16, 17, 18, 19,

27, 29, 32 und 33) an. Eingabe 16 entspricht
dem Bit am weitesten links. '0' = kein Signal,

1" = Signal angeschlossen.

Analoger Eingang 53 [mA] gibt den Signalwert
von Klemme 53 an.

Analoger Eingang 54 [mA] gibt den Signalwert
von Klemme 54 an.

Analoger Eingang 60 [mA] gibt den Signalwert
von Klemme 60 an.

Pulssollwert [Hz] gibt eine etwaige an eine

der Klemmen 17 oder 29 angeschlossene
Pulsfrequenz in Hz an.

Externer Sollwert [%] gibt die Summe der externen
Sollwerte in % (Summe aus Analog/Puls/ Bus) an.
Zustandswort [Hex] gibt das Uber die serielle
Schnittstelle im Hex-Code vom Frequenzumrichter
Ubermittelte Zustandswort an.

Bremsleistung/2 min. [kW] gibt die an einen
externen Bremswiderstand Ubertragene Bremsleistung
an. Der Mittelwert wird laufend fUr die letzten

120 Sekunden berechnet.

Es wird vorausgesetzt, daB in Parameter 401 ein
Widerstandswert eingegeben worden ist.
Bremsleistung/sec. [kW] gibt die derzeitige an einen
externen Bremswiderstand Ubertragene Bremsleistung
an. Die Angabe erfolgt in Form eines Augenblickswerts.
Es wird vorausgesetzt, daB in Parameter 401 ein
Widerstandswert eingegeben worden ist.
Kuhlkérpertemp. [°C] gibt die aktuelle
Kihlkdrpertemperatur des Frequenzumrichters

an. Die Abschaltgrenze liegt bei 90 + 5°C, die
Wiedereinschaltgrenze bei 60 + 5°C.

Alarmwort [Hex] gibt einen oder mehrere Alarme

in einem Hex-Code an. Siehe Alarmwort.
Steuerwort. [Hex] gibt das Steuerwort des
Frequenzumrichters an. Siehe Serielle Kommunikation
im Produkthandbuch.

Warnwort 1 [Hex] gibt eine oder mehrere Warnungen
in einem Hex-Code an. Siehe Warnwort.
Erweitertes Zustandswort [Hex] gibt einen oder
mehrere Zustande in Hex-Code an. Siehe Warnwort.
Warnung Kommunikationsoptionskarte

[Hex] gibt ein Warnwort im Fall eines Fehlers

am Kommunikationsbus. Nur aktyv, wenn
Kommunikationsoptionen installiert sind. Ohne
Kommunikationsoptionen wird O Hex angezeigt.

RPM [min-1] gibt die Motordrehzahl an. Bei
Drehzahlregelung mit IstwertrlickfUhrung wird die
Drehzahl gemessen. In den anderen Modi wird der
Wert auf Basis des Motorschlupfes gemessen.

RPM x Skalierung [-] gi bt die Motordrehzahl
multipliziert mit einem in Parameter 008
eingestellten Wert an.

LCP-Anzeigetext zeigt den Uber LCP oder
seriellen Kommunikationsport in den Parametern
5583, Disp.Text Zeile 1, und 554, Disp.Text Zeile

2 programmierten Text an.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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In Parameter 011-012 nicht moglich.
Der Anzeigetext 1 erscheint nur dann in voller Lange,
wenn par 011 und 012 auf Null [0] gesetzt werden.

010 Displayzeile 1.1 (DISPLAY ZEILE 1.1)
011 Displayzeile 1.2 (DISPLAY ZEILE 1.2)

012 Displayzeile 1.3 (DISPLAY ZEILE 1.3)

Wert:
Siehe Parameter 009.

Funktion:
In den Parametern 010 - 012 kénnen drei verschiedene
Datenwerte gewahlt werden, die auf dem Display
in Zeile 1, Position 1, Zeile 1, Position 2 und Zeile
1, Position 3 angezeigt werden.
Die Ausgabe auf dem Display erfolgt mit der
Taste [DISPLAY/STATUS].
Die Anzeige kann ausgeschaltet werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Die Werkseinstellung der einzelnen Parameter lautet:

Par. 010 Sollwert [%]
Par. 011 Motorstrom [A]
Par. 012 Leistung [KW]

013 Ort Steuerung/Konfiguration wie
Parameter 100

(SOLLW. ORT MODUS)

Wert:

Blockiert (BLOCKIERT) Q]

Ort Steuerung ohne Schlupfkompensation

(ORT OHNE SCHLUPF) 1]

Ort digitale Steuerung ohne Schlupfkompensation

(ORT+EXT. ST./O.S.) [2]

Ort Steuerung/wie Parameter 100

(ORT/WIE P100) [3]
OOrt digitale Steuerung/wie Parameter 100

(ORT+ EXT.ST./P100) [4]

Funktion:

Wahl der gewUnschten Funktion, wenn in Parameter
002 Ort-Betrieb gewahlt wurde.
Siehe auch Beschreibung des Parameters 100.

Beschreibung der Auswabhl:
Bei Auswahl von Blockiert [0] wird die Einstellung eines
Ort-Sollwertes Uiber Parameter 003 gesperrt.
Ein Wechsel auf Blockiert [0] ist nur aus einer der
anderen Einstellmdglichkeiten in Parameter 013

maglich, wenn der Frequenzumrichter Uber Parameter
002 auf Fern [0] eingestellt wurde.

Ort Steuerung ohne Schilupfkompensation [1] ist zu
wahlen, wenn die Drehzahl (in Hz) Uber Parameter
008 einstellbar sein soll, und der Frequenzumrichter in
Parameter 002 auf Ort Steuerung [1] eingestellt wurde.

Wenn Parameter 100 nicht auf Drehzahlregelung ohne
Istwertrtickfihrung [O] eingestellt wurde, wechseln Sie
zu Drehzahiregelung ohne IstwertriickfGhrung [O].

Ort digitale Steuerung ohne Schiupfkompensation
funktioniert wie Ort Steuerung ohne Schlupfkompen-
sation [1]. Einziger Unterschied: Wenn Parameter
002 auf Ort [1] eingestellt ist, wird der Motor gemal3
der Liste im Abschnitt Wechsel zwischen Ort- und
Fernsteuerung Uber die digitalen Eingange gesteuert.

Ort digitale Steuerung/wie Parameter 100 [3] ist
zu wéhlen, wenn der Sollwert Uber Parameter
003 eingestellt werden soll.

Ort digitale Steuerung/wie Parameter 100 [4]
funktioniert wie Ort Steuerung/wie Parameter 100 [3].
Allerdings kann der Motor, wenn Parameter 002 auf
Ort [1] eingestellt wurde, Uber die digitalen Eingénge
gemaR der Liste im Abschnitt Wechsel zwischen
Ort- und Fernsteuerung gesteuert werden.

ACHTUNG!:
B0& Wechsel von Fern auf Ort digitale Steuerung
i ohne Schlupfkompensation:

Aktuelle Motorfrequenz und Drehrichtung sind
beizubehalten. Entspricht die aktuelle Drehrichtung
nicht dem Reversierungssignal (negativer Sollwert),
so wird die Motorfrequenzyv auf O Hz gesetzt.

Wechsel von Ort digitale Steuerung ohne
Schlupfkompensation auf Fern:

Die gewahlte Konfiguration (Parameter 100)
ist aktiv. Wechsel werden ohne abrupte
Bewegungen ausgeflhrt.

Wechsel von Fern auf Ort Steuerung/wie Parameter
100 oder Ort digitale Steuerung/wie Parameter 100.
Der aktuelle Sollwert wird beibehalten. Ist das
Sollwertsignal negativ, wird der Ort-Sollwert

auf O gesetzt.

Wechsel von Ort Steuerung/wie Parameter 100 oder
Ort digitale Steuerung/wie Parameter 100 auf Fern.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Der Sollwert wird durch das aktive Sollwertsignal
for Fernbedienung ersetzt.

014 Taster Stopp
(TASTER STOP)

Wert:

Blockiert (BLOCKIERT) 0]
OWirksam (WIRKSAM) 1]

Funktion:

In diesem Parameter kann die Funktion Taster Stop auf
dem Bedienfeld blockiert oder freigegeben werden.
Die Taste kann benutzt werden, wenn Parameter
002 auf Fern [0] oder Ort [1] eingestellt ist.

Beschreibung der Auswabhl:

Wird in diesem Parameter Blockiert [0] gewahlt,
so ist die [STOP]-Taste nicht aktiv.

' ACHTUNG!:
§i=y Wird Wirksam programmiert und die [Stop]
q Taste betatigt, so hat diese oberste Prioritét
vor ext.Startbefehlen.

015 Taster JOG Festdrehzahl (TASTER JOG)

Wert:

OBlockiert (INAKTIV) [0]
Wirksam (AKTIV) [1]
Funktion:

Dieser Parameter aktiviert/deaktiiert die
Festdrehzahlfunktion am LCP.

Die Taste wird benutzt, wenn Parameter 002 auf
Fernsteuerung [0] oder Ort [1] eingestellt ist.

Beschreibung der Auswabhl:

Wenn Inaktiv [0] ausgewdhlt ist, dann ist die
[JOG]-Taste blockiert.

016 Taster Reversierung
(TASTER REVERS.)

Wert:

O Blockiert (BLOCKIERT) [0]
Wirksam (WIRKSAM) [1]
Funktion:

Mit diesem Parameter wird die Reversierungsfunktion
auf dem LCP aktiviert/deaktiiert.

Die Taste kann nur benutzt werden, wenn
Parameter 002 auf Ort [1] und Parameter 013

auf Ort Steuerung [3] eingestellt ist.

Beschreibung der Auswabhl:
Wird in diesem Parameter Blockiert [0] gewahilt,
so ist die Taste [FWD/REV] nicht akti.
Siehe Parameter 200.

017 Taster Reset (TASTER RESET)

Wert:

Blockiert (BLOCKIERT) [0]
OWirksam (WIRKSAM) 1]
Funktion:

In diesem Parameter kann die Funktion Reset auf
der Tastatur gewahlt bzw. abgewahlt werden. Die
Taste kann benutzt werden, wenn Parameter 002
auf Fern [0] oder Ort [1] eingestellt ist.

Beschreibung der Auswabhl:

Wird in diesem Parameter Blockiert [0] gewahlt, so
ist die Taste [RESET] (Quittierung) nicht aktiv.

ACHTUNG!:
": Blockiert [0] nur dann wahlen, wenn
i Uber die digitalen Eingange ein externes
Reset-Signal angeschlossen ist.

018 Eingabesperre

(EINGABESPERRE)
Wert:
ODateneingabe wirksam

(DATENEING. WIRKSAM) [0]
Dateneingabe gesperrt

(DATENEING. GESPERRT) [1]
Funktion:

In diesem Parameter kann die Bedienung
'gesperrt” werden, so daB keine Datendnderungen
Uber das Bedienfeld (jedoch weiterhin Uber

die serielle Kommunikationsschnittstelle)
vorgenommen werden kdnnen.

Beschreibung der Auswabhl:

Bei Auswahl von Dateieingabe gesperrt [1] kbnnen
keine Daten-anderungen vorgenommen werden.

019 Netz-ein-Modus beim Einschalten,
Ort-Betrieb

Wert:

Automatischer Wiederanlauf mit gespeichertem

Ort-Sollwert (AUTO NEUSTART) [Q]
O Stopp, Ort-Sollwert wurde gespeichert

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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(ORT=STOPP) 1]
Stopp, Ort-Sollwert wurde auf O gesetzt
(ORT=STOPP+SOLLW.=0) 2]
Funktion:

Einstellen des gewlnschten Betriebszustandes beim
Zuschalten der Netzspannung Die Funktion ist nur
zusammen mit Ort-Betrieb [1] in Parameter 002 aktiv.

Beschreibung der Auswabhl:

Automatischer Wiederanlauf mit gespeichertem
Ort-Sollwert [Qlist zu wéhlen, wenn das Gerat mit einem
Ort-Sollwert betrieben wird (einstellbar in Parameter
003) und nach Netz-Aus und wieder Zuschalten
wieder mit dem vorherigen Sollwert weiterlaufen soll.
Stopp, Ort-Sollwert wurde gespeichert [1] ist zu
wahlen, wenn das Gerat beim Einschalten der
Versorgungsspannung zunéchst gestoppt bleiben

soll. Nach Betatigen der Taste [START] wird

der VLT mit dem in Parameter 003 eingestellten
Ort-Sollwert wieder anlaufen.

Stopp, Ort-Sollwert wurde auf 0 gesetzt [2] ist

zu wéahlen, wenn das Gerat beim Einschalten der
Versorgungsspannung gestoppt bleiben und der
Ort-Sollwert auf O gesetzt werden soll (Parameter 003).

' ACHTUNG!:
ll: Bei Betrieb mit Fernbedienung (Parameter 002)
q hangt der Start/Stopp-Zustand bei Netzanschlu3
von den externen Steuersignalen ab. Wird in
Parameter 302 Puls-Start [2] gewahlt, so bleibt der
Motor nach dem NetzanschluB3 zundchst gestoppt.

027 Zeile fur die Warnanzeige
(WARNANZEIGE)

Wert: S
OWarnung in Zeile 1/2 [0] o ®
Warnung in Zeile 3/4 [1] k=
&2

Funktion: =
In diesem Parameter wird entschieden, in welcher g

Zeile die Warnung im Anzeigemodus erscheinen
soll. Im Programmiermodus (Menu oder Quick
menu) erscheint die Warnung in Zeile 1/2, um eine
Stérung der Programmierung zu vermeiden.

Beschreibung der Auswabhl:
Wahlen Sie die Zeile aus.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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m Last und Motor

100 Konfiguration
(KONFIGURATION)

Wert:

ODrehzahlregelung ohne IstwertrlickfUhrung
(MIT SCHLUPFKOMP.) Q]
Drehzahlregelung mit IstwertriickfUhrung
(MIT RUECKFUEHR.-PID) 1]
ProzeBregelung mit Istwertrickfihrung
(PID-PROZESS) [3]
Drehmomentregelung ohne Istwertrickfiihrung
(DREHMOMENT-REGELUNG) [4]
Drehmomentregelung mit DrehzahlrickfUhrung
(DREHMOM. GESCHW.) 6]

Funktion:
In diesem Parameter kann der Frequenzumrichter
den jeweiligen Bedingungen angepal3t werden.
Dies vereinfacht die Anpassung an eine gegebene
Anwendung. Alle Parameter, die flr die angewahlte
Konfiguration nicht benétigt werden, sind
ausgeblendet (nicht aktiv). Durch Wechseln zwischen
den verschiedenen Anwendungskonfigurationen wird
eine stoBfreie Ubertragung (nur Frequenz) gewéhrleistet.

Beschreibung der Auswabhl:

Bei Auswahl vonDrehzahlregelung ohne
IstwertrtickfGhrung [0] ergibt sich eine normale
Drehzahlsteuerung (ohne Istwertsignal) mit
automatischem Schlupfausgleich, so daB bei variabler
Belastung die Drehzahl konstant gehalten wird.

Die Ausgleichsfunktionen sind aktiv, kdnnen aber nach
Bedarf in Parametergruppe 100 abgewahlt werden.

Bei Auswahl vonDrehzahlregelung mit
Istwertrtickfihrung [1] werden volles Haltemoment
bei 0 U/Min sowie eine hdhere Drehzahlgenauigkeit
erreicht. Es muB ein Istwertsignal vorhanden und
der PID-Regler eingestellt sein. (Siehe auch das
AnschluBbeispiel im Projektierungshandbuch).

Bei Wahl vonProzeBregelung mit Istwertrickfihrung
[3] wird der interne ProzeBregler aktiiert, der eine
prézise Regelung eines Prozesses im Verhéltnis zu
einem gegebenen ProzeBsignal ermdglicht. Das
ProzeBsignal kann in der jeweiligen ProzeBeinheit
oder in Prozent eingestellt werden. Es muB ein
Istwertsignal vom Proze3 zugefUhrt werden, und der
ProzeBregler muB eingestellt werden. (Siehe auch das
AnschluBbeispiel im Projektierungshandbuch).

Bei Wahl vonDrehmomentregelung ohne
Istwertrtickfihrung [4] wird die Drehzahl geregelt
und das Drehmoment konstant gehalten. Dies

erfolgt ohne Istwertsignal, da der VLT Serie
5000 das Drehmoment prazise auf der Basis
der Strommessung berechnet. (Siehe auch das
AnschluBbeispiel im Projektierungshandbuch.)

WirdDrehmomentregelung mit Drehzahlriickfihrung [5)
gewahlt, so muB ein Drehgeber-Drehzahlrickfihrsignal
an eine der digitalen Klemmen 32/33
angeschlossen werden.

Parameter 205 Maximaler Sollwert und Parameter
415 Maximaler Istwert mUssen bei Wahl von [1], [3],
[4] und [5] der Anwendung angepalBt werden.

101 Drehmomentkennlinie
(MOMENTKENNL.)

Wert:
OHohes Konstantmoment (H-KONST.MOMENT) [1]
Hohes quadratisches Drehmoment niedrig

(H-QUADR. M. NIEDRIG) 2]
Hohes quadratischesDrehmoment mittel

(H-QUADR. M. MITTEL) [3]
Hohes quadratisches Drehmoment hoch
(H-QUADR. M. HOCH) [4]
Hohe Sondermotorkennlinie

(H-SONDERMOTOR MO.) [5]

Hohes quadratisches Drehmoment mit
niedrigem Anlaufmoment
(H-QUADR.TIEF- CTSTART) [6]
Hohes variables Drehmoment mit mittlerem
Anlaufmoment
(H-QUADR.MITT- CTSTART) [7]
Hohes quadratisches Drehmoment mit
hohem Anlaufmoment

(H-QUADR.HOCH- CTSTART) [8]
Normales Konstantmoment

(N-KONST. MOMENT) [11]
Normales quadratisches Drehmoment niedrig
(N-QUADR. M. NIEDRIG) [12]
Normales quadratisches Drehmoment mitel
(N-QUADR. M. MITTEL) [13]
Normales guadratisches Drehmoment hoch
(N-QUADR. M. HOCH) [14]
Normale Sondermotorkennlinie

(N-SONDERMOTOR MO.) [15]

Normales gquadratisches Drehmoment mit

niedrigem konstantem

Anlaufmoment (H-QUADR. M. TIEF CTSTART) [16]
Normales quadratisches Drehmoment mit

mittlerem konstantem

Anlaufmoment (N-QUADR. M. MITTEL CTSTART)[17]
Normales quadratisches Drehmoment mit

hohem konstantem

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [] = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Anlaufmoment (N-QUADR. M. HOCH CTSTART) [18]

Funktion:
In diesem Parameter kann das Prinzip flr die
Anpassung der U/f-Kennlinie des Frequenzumrichters
an die Drehmomentkennlinie der Last gewanhlt
werden. Durch Wechseln zwischen den verschiedenen
Drehmomentkennlinien wird eine stoBfreie Ubertragung
(nur Spannung) gewahrleistet.

Beschreibung der Auswabhl:

' ACHTUNG!:

Bi& Bei VLT 5001-5006, 200-240 V und VLT

a 5001-5011, 380-500 V und VLT 5011,
550-600 V ist nur eine Drehmomentkennlinie

von [1] bis [8] wahlbar.

Wird eine hohe Drehmomentkennlinie [1]-[5] gewahlt,
so kann der Frequenzumrichter 160 % Drehmoment
erzeugen. Wird eine normale Drehmomentkennlinie
[11]-[15] gewahlt, so kann der Frequenzumrichter
110 % Drehmoment erzeugen. Der Normalmodus
wird bei Motoren in UbergréBe verwendet.
Beachten Sie, dass das Drehmoment in Parameter
221 begrenzt werden kann.

Bei der Auswahl Konstantes Drehmoment ergibt
sich eine lastabhéngige U/f-Kennlinie, bei der mit
steigender Last (Strom) die Ausgangsspannung
hoéher wird, um eine konstante Magnetisierung

des Motors aufrechtzuerhalten.

Quadratisches Drehmoment niedrig, Quadratisches
Drehmoment mittel oder Quadratisches Drehmoment
hoch ist z. B. bei Kreiselpumpen und Luftern mit
quadratischer Belastung zu wahlen.

Hohes quadratisches Drehmoment mit niedrigem [6],
mittlerem [7] oder hohem [8] Anlaufmoment ist zu
waéhlen, wenn ein hdheres Anlaufmoment bendtigt
wird, als mit den drei vorherigen quadratischen
Kennlinien erreicht werden kann (siehe Abb. unten).

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext.
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Die Auswahl der entsprechenden Drehmomentkennlinie
sollte im Hinblick auf problemlosen Betrieb,
geringstmdglichen Energieverbrauch und moglichst
niedrige Storgerdusche erfolgen.
Sondermotorkennlinie ist zu wahlen, wenn

eine besondere U/f-Einstellung erforderlich ist,

um eine Anpassung an den jeweiligen Motor

zu ermdglichen. Die Eckpunkte werden in
Parameter 422-432 eingestellt.

102 Motorleistung (MOTORLEISTUNG)

Wert:

ACHTUNG!:

Die Schlupfausgleichfunktion ist bei Betrieb
mit quadratischem Drehmoment oder
Sondermotorkennlinie nicht aktiv.

0,18 KW (0,18 KW) [18]
0,25 KW (0,25 KW) [25]

0,37 KW (0,37 KW) [37]
0,55 kW (0,55 KW) [55]
0,75 KW (0,75 KW) [75]
1,1 kW (1,10 KW) [110]
1,5 KW (1,50 KW) [150]
2,2 KW (2,20 KW) [220]
3 KW (3,00 KW) [300]
4 KW (4,00 KW) [400]
5,5 KW (5,50 KW) [550]
7,5 KW (7,50 KW) [750]
11 KW (11,00 KW) [1100]
15 KW (15,00 KW) [1500]
18,5 kW (18,50 KW) [1850]
22 KW (22,00 KW) [2200]

30 kW (30,00 KW) [3000]
37 KW (37,00 KW) [3700]
45 KW (45,00 KW) [4500]
55 kW (55,00 KW) [5500]
75 kW (75,00 KW) [7500]

[l = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss

107

DANFOSS
175ZA251.11

> fout

=
e
=
28
QE
= 5
3]

B E
(S
S
X




Decfoss

VLT® Serie 5000

90 kW (90,00 KW) [9000]
110 KW (110,00 KW) [11000]
132 KW (132,00 KW) [13200]
160 KW (160,00 KW) [16000]
200 kW (200,00 KW) [20000]
250 KW (250,00 KW) [25000]
280 kW (280,00 KW) [28000]
315 kW (315,00 KW) [31500]
355 KW (355,00 KW) [35500]
400 KW (400,00 KW) [40000]
450 KW (450,00 KW) [45000]
500 KW (500,00 KW) [50000]
550 KW (550,00 KW) [55000]

Abhangig vom Gerat

Funktion:
Wahit den KW-Wert aus, der der Nennleistung
des Motors entspricht.
Ein eingestellter KW-Wert wurde vom Werk
ausgewahlt, der von der GerategrtBe abhangt.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie einen Wert, der den Angaben auf
dem Typenschild des Motors entspricht. 4
UntergroBen oder eine UbergréBe sind im Verhéltnis
zur Werkseinstellung programmierbar.

AuBerdem besteht die Moglichkeit der stufenlosen
Einstellung des Wertes fur die Motorleistung.

Der eingestellte Wert &ndert automatisch die
Motordatenwerte in den Parametern 108-118.

' ACHTUNG!:

'l: Wird die Einstellung der Parameter 102-109
i geandert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zuriick. Wenn
eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,
beeinfluBt eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

103 Motorspannung (MOTORSPANNUNG)

500 V [500]
550 V [550]
575 V [575]
660 V [660]
690 V [690]

Abhangig vom Gerat.

Funktion:
Wahlen Sie einen Wert, der den Angaben auf dem
Typenschild des Motors entspricht.

ACHTUNG!:
B0&R Der Motor wird stets die der angeschlossenen
q Versorgungsspannung entsprechende
Pulsspannung erkennen. Bei
Rickkoppelungsbetrieb wird die Spannung
jedoch hoher sein.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie ungeachtet der Netzspannung des
Frequenzumrichters einen Wert, der den Angaben
auf dem Typenschild des Motors entspricht.
AuBerdem besteht die Mdglichkeit der stufenlosen
Einstellung der Motorspannung.

Der eingestellte Wert andert automatisch die
Motor-datenwerte in den Parametern 108-118
Flr 87-Hz-Betrieb bei 230/400-V-Motoren

die Typenschilddaten fur 230 V einstellen.
Parameter 202 Ausgangsfrequenzgrenze hoch und
Parameter 205 Maximaler Sollwert mUssen der
87-Hz-Anwendung angepasst werden.

ACHTUNG!:

": Bei Dreieckschaltungen muB die
Motornennspannung fur die Dreieckschaltung
gewahlt werden.

ACHTUNG!:

": Wird die Einstellung der Parameter 102-109
i geandert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zurtick. Wenn

eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,

ngggt:\/ 500 beeinfluBt eine Anderung in den Parametern
[200] 102-109 den Parameter 422.
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230] 104 Motorfrequenz
240 V [240] (MOTORFREQUENZ)
. 1 e
415 [415] 050 Hz (50 H2) [50]
[419] 60 Hz (60 H2) [60]
440 V [440]
460 V [460]
480 V 1480] Max. Motorfrequenz 1000 Hz
O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Funktion:
Hier wird die Motornennfrequenz fu,N
(Typenschilddaten) gewahlt.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie einen Wert, der den Angaben auf dem
Typenschild des Motors entspricht.

AuBerdem besteht die Moglichkeit der stufenlosen
Einstellung des Werts flr die Motorfrequenz (siehe
auch Kapitel Betriebsart des Frequenzumrichters).
Wird ein Wert abweichend von 50 Hz oder 60

Hz eingestellt, so ist eine Korrektur der Parameter
108 und 109 erforderlich.

FUr 87-Hz-Betrieb bei 230/400-V-Motoren die
Typenschilddaten fur 230 V einstellen. Parameter 202
Max. Frequenz undParameter 205 Maximaler Sollwert
mussen an die 87-Hz-Anwendung angepasst werden.

' ACHTUNG!:
l': Bei Dreieckschaltungen muss die
a Motornennfrequenz fur die Dreieckschaltung
gewahlt werden.

' ACHTUNG!:

'l: Wird die Einstellung der Parameter 102-109
geéndert, so kehren die Parameter
110-118 zur Werkseinstellung zurtick.

Wenn eine Sondermotorkennlinie benutzt wird,

beeinflusst eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

105 Motorstrom (MOTORSTROM)

Wert:
0.01 - T, MAx [0,01 - XXX.X]

Hangt von der Wahl des Motors ab.

Funktion:
Der Nennstrom des Motors Iyn wird bei der vom
Frequenzumrichter durchgefihrten Berechnung
u.a. des Drehmomentes und des thermischen
Motorschutzes bericksichtigt.

Beschreibung der Auswabhl:
Wahlen Sie einen Wert, der den Angaben auf dem
Typenschild des Motors entspricht.
Der Wert ist in Ampere (A) einzugeben.

' ACHTUNG!:
l': Die Eingabe eines korrekten Wertes ist wichtig,
q da dieser Bestandteil der VVCPIUs Steuerung ist.

ACHTUNG!:

J)&y Wird die Einstellung der Parameter 102-109
q geandert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zurick. Wenn
eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,
beeinfluBt eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

106 Motornenndrehzahl
(MOTOR NENNDREHZ.)

Wert:
100 - 60000 rpm (U/MIN) [100 - 60000]

Hangt von der Wahl des Motors ab.

Funktion:
Hier ist die Motornenndrehzahl nm N (auf dem
Motor-typenschild ablesen) einzugeben.

Beschreibung der Auswabhl:

Die Motornenndrehzahl nyN dient u.a. zur Ermittlung
des optimalen Schlupfausgleichs.

ACHTUNG!:
J)& Dic Eingabe eines korrekten Wertes ist wichtig,
i da dieser Bestandteil der VVCPlUs Steuerung
ist. Der Maximalwert ist gleich fy,n x 60. Die
Einstellung von fm N erfolgt in Parameter 104.

ACHTUNG!:

": Wird die Einstellung der Parameter 102-109
‘ geandert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zurick. Wenn
eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,
beeinfluBt eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

c
§e]
8
25
5 £
Wert: g
OMotoranpassung aus (AUS) [0]
Motoranpassung ein, Rs and Xs
(ANPASSUNG (RS,XS)) [1]
Motoranpassung ein, Rs (ANPASSUNG (RS)) 2]
Funktion:

Wird diese Funktion benutzt, so stellt der
Frequenzumrichter bei Motorstillstand automatisch die
notwendigen Steuerparameter (Parameter 108/109)
ein. Eine automatische Motoranpassung ermdglicht
eine optimale Ausnutzung des Motors.
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Zur bestmdglichen Anpassung des Frequenzumrichters
empfiehlt es sich, die AMA an einem kalten
Motor durchzufihren.

Die AMA-Funktion wird mit der [START]-Taste aktiiert,
nachdem [1] oder [2] gewahlt wurde.

Siehe auch den Abschnitt Automatische
Motoranpassung.

Der Abschnitt Automatische Motoranpassung,

AMA, Gber VLT Software Dialog zeigt, wie die
automatische Motoranpassung mit Hilfe von VLT
Software Dialog aktiviert werden kann. Verlauft die
Motoranpassung normal, erscheint im Display "ALARM
21", Drlcken Sie die [STOP/RESET]-Taste. Der
Frequenzumrichter ist nun betriebsbereit.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie Motoranpassung ein, R s und Xs [1],
wenn der Frequenzumrichter eine automatische
Motoranpassung sowohl des Statorwiderstandes Rs
als auch der Statorinduktanz Xs vornehmen soll.

Wéhlen Sie Motoranpassung ein, R s [2], wenn ein
reduzierter Test durchgefuhrt werden soll, bei dem nur
der ohmsche Widerstand im System ermittelt wird.

ACHTUNG!:
ll: Es ist wichtig, daB die Motorparameter
q 102-106 korrekt eingestellt sind, da sie in den
AMA-Algorithmus einflieBen. FUr die meisten
Anwendungen ist eine korrekte Eingabe der Parameter
102-106 ausreichend. Fur eine optimale dynamische
Motoranpassung ist eine AMA notwendig.
Die Motoranpassung kann bis zu 10 Minuten
dauern; die Zeit richtet sich nach der Leistungsgrof3e
des eingesetzten Motors.

' ACHTUNG!:
ll: Wahrend der automatischen Motoranpassung
q darf der Motor nicht angetrieben werden
(generatorischer Betrieb).

' ACHTUNG!:

'l: Wird die Einstellung der Parameter 102-109
geéndert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zuriick. Wenn

eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,

beeinfluBt eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

108 Statorwiderstand (STATORWIDERSTAND)
Wert:
OAbhéngig von der Wahl des Motors

Funktion:
Nach dem Einstellen der Motordaten in den
Parametern 102-106 erfolgt automatisch eine Reihe
von Einstellungen diverser Parameter, darunter des
Statorwiderstandes Rs. Eine manuelle Eingabe von Rs
solte bei kaltem Motor erfolgen. Die Wellenleistung
l&Bt sich durch Einstellen von Rs und Xs verbessern;
Vorgehensweise nachstehend beschrieben.

Beschreibung der Auswabhl:

R kann wie folgt eingestellt werden:

1. Automatische Motoranpassung - hier nimmt

der Frequenzumrichter Messungen am Motor

vor. Alle Ausgleichsfunktionen werden auf

100% zurlickgestellt.

Die Werte werden vom Motorlieferanten angegeben.
Die Werte ergeben sich durch manuelles
Durchmessen:

- Rs kann durch Messen des Widerstandes
RpHASE-PHASE zwischen zwei Phasenklemmen
ermittelt werden. Ist RpHase-PHASE Weniger als 1-2
Ohm (typisch Motoren >4-5,5 kW, 400 V), so sollte
ein spezielles Ohmmeter (Thomson Briicke 0.4.)
eingesetzt werden. Rs = 0,5 x RpHASE-PHASE

©w N

n

. Benutzung der Werkseinstellungen von Rs, die
der Frequenzumrichter selbst aufgrund der Daten
auf dem Motortypenschild wahit.

ACHTUNG!:

": Wird die Einstellung der Parameter 102-109
i geandert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zurick. Wenn
eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,
beeinfluBt eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

109 Statorreaktanz

(STATORREAKT.)
Wert:
OAbhangig von der Wahl des Motors

Funktion:
Nach dem Einstellen der Motordaten in den
Parametern 102-106 erfolgt automatisch eine Reihe
von Einstellungen diverser Parameter, darunter
des Statorreaktanzes Xs. Die Wellenleistung 4Bt
sich durch Einstellen von Rs und Xs verbessern;
Vorgehensweise nachstehend beschrieben.
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Beschreibung der Auswabhl:
Xs kann wie folgt eingestellt werden:

1. Automatische Motoranpassung - hier nimmt

der Frequenzumrichter Messungen am Motor

vor. Alle Ausgleichsfunktionen werden auf

100% zurtckgestellt.

Die Werte werden vom Motorlieferanten angegeben.
Die Werte ergeben sich durch manuelles
Durchmessen:

- Xs ergibt sich durch AnschlieBen eines Motors
ans Netz und Messen der Phase-Phase Spannung
UL sowie des Leerlaufstroms |.

Alternativ konnen diese Werte auch bei
Leerlaufbetrieb mit Motornennfrequenz fum,N
Schlupfausgleich (Par. 115) = 0% sowie
Lastausgleich bei hoher Drehzahl (Par. 114)

= 100% abgelesen werden.

W N

Uy,

Xg = ——L
RN

&

Benutzung der Werkseinstellungen von Xs, die
der Frequenzumrichter selbst aufgrund der Daten
auf dem Motortypenschild wahit.

ACHTUNG!:

'l: Wird die Einstellung der Parameter 102-109
q geandert, so kehren die Parameter 110-118
in die Werkseinstellung zuriick. Wenn
eine besondere Motorkennlinie benutzt wird,
beeinfluBt eine Anderung in den Parametern

102-109 den Parameter 422.

110 Motormagnetisierung bei 0 U/min
(MOT.MAGN.0 U/MIN)

Wert:

0 - 300 % 0 100 %

Funktion:
Dieser Parameter kann benutzt werden, wenn aufgrund
eines Betriebs mit niedriger Drehzahl eine andere
thermische Belastung des Motors gewinscht wird.
Der Parameter wird zusammen mit Parameter
111 benutzt.

Magn. strom

100% |F—-——==

PAR. 110

|
|
|
|
|

1
PAR. 111 Hz

DANFOSS
175ZA040.10

Beschreibung der Auswabhl:
Eingabe eines Wertes als Prozentsatz des
Magne-tisierungsnennstroms.
Eine zu niedrige Einstellung kann ein reduziertes
Drehmoment an der Motorwelle bewirken.

111 Eckfrequenz fir Motormagnetisierung
bei 0 U/min

(FREQ.MAG.0 U/MIN)

Wert:
0,1 - 10,0 Hz

010 Hz

Funktion:
Der Parameter wird zusammen mit Parameter 110
benutzt. Siehe auch die Zeichnung in Parameter 110.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein
(Eckpunkt). Wenn die Frequenz niedriger als die
Schlupffrequenz des Motors ist, haben Parameter
110 und 111 keine Bedeutung.

113 Lastausgleich bei niedriger Drehzahl
(LASTAUSGL. TIEF)

Wert:

0 - 300 % 0 100 %
Funktion:

Mit Hilfe dieses Parameters kann ein Ausgleich der

Spannung in Abhangigkeit von der Last vorgenommen

werden, wenn der Motor mit niedriger Drehzahl arbeitet.

Beschreibung der Auswabhl:

Es wird eine optimale U/f-Kennlinie und damit ein _S
Lastausgleich bei niedriger Drehzahl erzielt. Der Q@ §
Frequenzbereich, in dem der Lastausgleich bei niedriger B g
Drehzahl aktiv ist, hangt von der MotorgréBe ab. # E

. o . . =
Die Funktion ist aktiv bei:: S
Motorgréie Frequenz

(Changeover)

0,5 kW - 7,5 kW <10 Hz
11 kKW - 45 KW <5Hz
55 kKW - 355 kW < 3-4 Hz
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Um

A
PAR.113 PAR.114

Obergangspunkt

114 Lastausgleich bei hoher Drehzahl
(LASTAUSGL. HOCH)

Wert:

0 - 300 % 0 100 %

Funktion:
Mit Hilfe dieses Parameters kann ein Ausgleich der
Spannung in Abhangigkeit von der Last vorgenommen
werden, wenn der Motor mit hoher Drehzahl arbeitet.

Beschreibung der Auswabhl:
Mit der Wahl Lastausgleich bei hoher Drehzahl kann
ein Ausgleich der Last ab der Frequenz, bei der
Lastausgleich bei niedriger Drehzahl zu wirken aufhort,
bis zur Hochstfrequenz herbeigeflhrt werden.

Die Funktion ist aktiv bei:

MotorgroBe Frequenz
(Changeover)

0,5 KW - 7,5 KW >10 Hz

11 KW - 45 KW >5 Hz

55 kKW - 355 kW >3-4 Hz

115 Schlupfausgleich
(SCHLUPFAUSGLEICH)

Wert:

-500 - 500 % 0 100 %

Funktion:
Der Schlupfausgleich wird automatisch u.a. aufgrund
der Motornenndrehzahl nmNn errechnet.
Im Parameter 115 kann eine Feineinstellung des
Schlupfausgleichs vorgenommen werden, was einen
Ausgleich von Toleranzen des nu,N -Wertes erlaubt.

variable Drehmomentkurven), Drehmomentregelung
mit Drehzahlriickfihrung und Besonderer
Motorkennlinie nicht aktiv.

%ie Funktion ist bei Variablem Moment (Parameter 101
B

DANFOSS

Beschreibung der Auswabhl:

Geben Sie einen prozentualen Wert der
Motornennfrequenz (Parameter 104) ein.

116 Zeitkonstante fiir Schlupfausgleich
(SCHLUPF-ZEITKONS)

» fq Wert:

0,05 - 5,00 Sek. O 0,50 Sek.

Funktion:
Dieser Parameter bestimmt die Reaktions-
geschwindigkeit des Schlupfausgleichs.

Beschreibung der Auswabhl:

Ein hoher Wert fUhrt zu einer langsamen
Reaktion. Umgekehrt bewirkt ein niedriger

Wert eine schnelle Reaktion.

Wenn niederfrequente Resonanzprobleme auftreten,
muB die Zeitspanne verlangert werden.

117 Resonanzdampfung
(RESONANZ DAEMPF.)

Wert:

0 - 500 % 0 100 %

Funktion:
Hochfrequente Resonanzprobleme kdnnen durch
Einstellen der Parameter 117 und 118 beseitigt werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Wenn weniger Resonanzschwankungen gewinscht
werden, muBB der Wert in Parameter 118
erhodht werden.

118 Zeitkonstante fiir Resonanzdampfung

(ZEITKONST. DAEMPF.)

Wert:

5 -50 ms 0 5 ms

Funktion:
Hochfrequente Resonanzprobleme kdnnen durch
Einstellen der Parameter 117 und 118 beseitigt werden.
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Beschreibung der Auswabhl:

Waéhlen Sie die Zeitkonstante, die die beste
Damp-fung ergibt.

119 Hohes Startmoment
(STARTMOMENT HOCH)

Wert:

0,0 - 0,5 Sek. 0 0,0 Sek.

Funktion:
Zur Gewahrleistung eines hohen Anlaufmoments sind
ca. 2 x lvetn max. 0,5 Sekunden lang erlaubt.
Allerdings wird der Strom durch die Schutzgrenze des
Frequenzumrichters (Wechselrichter) begrenzt.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie die notwendige Zeit ein, in der ein hohes
Startmoment beim Anlauf gewUnscht wird.

120 Startverzogerung (STARTVERZOEGER.)

Wert:

0,0 - 10,0 Sek. 0 0,0 Sek.

Funktion:
Dieser Parameter ermoglicht ein Verzogern des
Anlaufzeitpunktes. Der Frequenzumrichter beginnt mit
der in Parameter 121 gewahlten Anlauffunktion.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie die noétige Zeit ein, die vergehen soll,
bis die Beschleunigung eingeleitet wird.

Wert:

Zeitverzdgerung DC-Halten

(ZEITVERZ. DC-HALTEN) [0]

Zeitverzbgerung DC-Bremse

(ZEITVERZ. DC-BREMSE) 1]
O Zeitverzbgerung Motorfreilauf

(ZEITVERZ. MOTORFR.) 2]

Startfunktion Rechtslauf

(START FUNKT. RECHTS) [3]

Startfunktion wie vorgewahlte Drehrichtung

(START FUNKT.WIE REF.) [4]

VVCPlus Rechtslauf

(VWWC+ RECHTS) 6]

Funktion:
Auswahl des gewlnschten Zustandes in der
Startverzdgerungszeit (Parameter 120).

Beschreibung der Auswabhl:

Zeitverzégerung DC-Halten [0] ist zu wahlen, um
dem Motor wahrend der Startverzbgerungszeit
einen Gleichspannungshaltestrom (Parameter
124) zuzuflhren.

Zeitverzégerung DC-Bremse [1] ist zu wahlen, um
dem Motor wahrend der Startverzbgerungszeit

einen Gleichspannungsbremsstrom (Parameter

125) zuzufUhren.

Bei Wahl von Zeitverzégerung Motorfreilauf [2] wird der
Motor wahrend der Zeitverzégerung nicht durch den
Frequenzumrichter gesteuert (Wechselrichter aus).

Startfunktion Rechtslauf [3] und WCPlus Rechtslauf
[5] werden typisch in Hub-/Senkanwendungen
verwendet. Startfunktion wie vorgewéhite
Drehrichtung [4] wird besonders bei Anwendungen
mit Gegengewicht verwendet.

Startfunktion Rechtslauf [3] ist zu wahlen, um
die in Parameter 130 und 131 beschriebene
Funktion in der Startverzdégerungszeit zu
erzielen. Die Ausgangsfrequenz entspricht der
Einstellung der Startfrequenz in Parameter 130,
und die Ausgangsspannung entspricht der
Einstellung der Startspannung in Parameter
131. Unabhangig vom Wert des Sollwertsignals
entspricht die Ausgangsfrequenz der Einstellung
der Startfrequenz in Parameter 130 und die
Ausgangsspannung der Einstellung der Startspannung
in Parameter 131. Diese Funktion wird typisch in
Hub-/Senkanwendungen verwendet.

Dies wird besonders bei Anwendungen mit
Verschiebeankermotor benutzt, bei denen in
Vorwaértsrichtung gestartet und anschlieBend in
der Sollrichtung gefahren werden soll.

Startfunktion wie vorgewdhlte Drehrichtung [4] ist

zu wahlen, um die Parameter 130 und 131 fur

die Startverzdgerungszeit beschriebene Funktion

zu erzielen. Der Motor wird immer in der
vorgewéhlten Drehrichtung laufen.

Ist das Sollwertsignal gleich Null (0), so wird Parameter
130 Startfrequenz ignoriert, und die Ausgangsfrequenz
ist gleich Null (0). Die Ausgangsspannung
entspricht der Einstellung der Startspannung in
Parameter 131 Startspannung.

=
e
=
28
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VV/Cplus Rechtslauf [5] ist zu wahlen, um wahrend
der Startverzdgerungszeit nur die in Parameter 130
Startfrequenz beschriebene Funktion zu erhalten.

Die Startspannung wird automatisch berechnet.
Beachten Sie, daB diese Funktion nur wahrend der
Startverzdgerungszeit nur die Startfrequenz verwendet.
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Unabhangig vom Wert, den das Sollwertsignal
annimmt, entspricht die Ausgangsfrequenz der
Einstellung der Startfrequenz in Parameter 130.

122 Stoppfunktion

(STOPPFUNKTION)

Wert:

OMotorfreilauf (MOTORFREILAUF) [O]
DC-Haltebremse (DC-HALT) 1]
Motortest (MOTORTEST) 2]
Vormagnetisierung (VORMAGNET.) [3]
Funktion:

Hier kann die Funktion des Frequenzumrichters nach
einem Stoppbefehl und nach Abwértsrampen der
Frequenz auf 0 Hz gewahlt werden. Aktivierung
dieses Parameters auch wenn ein Stoppbefehl
aktiv ist, siehe Parameter 123.

Beschreibung der Auswabhl:

Motorfreilauf [0] ist zu wahlen, wenn der
Frequenzumrichter den Motor ’loslassen’ soll
(Wechselrichter ausgeschaltet).

DC-Haltebremse [1] ist zu wahlen, wenn ein

in Parameter 124 eingestellter DC-Haltestrom
aktiviert werden soll.

Motortest [2] ist zu wéhlen, wenn der Frequenzumrichter
prufen soll, ob ein Motor angeschlossen ist oder nicht.
Vormagnetisierung [3] ist zu wahlen, wenn im Motor
ein Feld aufgebaut werden soll, damit der Motor so
schnell wie méglich ein Drehnmoment erzeugt. Das
Feld wird bei haltendem Motor aufgebaut. Es muB
jedoch eine Spannung am Motor anliegen.

123 Mindestfrequenz zur Aktivierung der
Stoppfunktion
(MIN.F. FUNC.STOP)

Wert:
0,0 - 10,0 Hz

0 0,0 Hz

Funktion:
In diesem Parameter wird die Frequenz eingestellt,
bei der die in Parameter 122 gewahlte Funktion
aktiviert werden soll.

Beschreibung der Auswabhl:
Geben Sie die gewlnschte Frequenz ein.

ACHTUNG!:

Wenn Parameter 123 hoher eingestellt
ist als Parameter 130, dann wird die
Startverzdgerungsfunktion (Parameter

120 und 121) Ubersprungen.

ACHTUNG!:

B)& Wenn Parameter 123 zu hoch eingestellt ist
i und in Parameter 122 DC-Haltestrom gewahlt
wurde, springt die Ausgangsfrequenz ohne
Hochlaufen zu dem Wert in Parameter 123. Dies
verursacht moéglicherweise eine Warnung/einen
Alarm wegen Uberstrom.

124 Gleichspannungshaltestrom
(DC-HALTESTROM)

Wert:
(OFF) — L. g 100 % 0 50 %
Funktion:

Dieser Parameter dient zum Halten des Motors
(Haltemoment) oder zum Vorwarmen des Motors.

ACHTUNG!:
J)& Der Maximalwert hangt vom Motornennstrom
i ab. Ist der Gleichspannungshaltestrom

akti, so betragt die Taktfrequenz des
Frequenzumrichters 4 kHz.

Beschreibung der Auswabhl:

Der Parameter ist nur anwendbar, wenn in Parameter
121 Zeitverz. DC-Bremse [1] oder in Parameter 122
DC-Haltebremse [1] gewahlt wurde. Die Einstellung
erfolgt als prozentualer Wert des Motornennstroms
Im,N, der in Parameter 105 eingestellt wird. 100%
Gleichspannungshaltestrom entspricht Im,.

Warnung: Werden 100% des Motor-
/'\ nennstromes | m,N_zugefihrt, so ist
[ sicher- zustellen, daB dieser nur

solange flieBen kann, daB der Motor nicht
beschadigt oder zerstdrt wird.

125 Gleichspannungsbremsstrom
(DC-BREMSSTROM)
Wert:

0 (ATUS) — ZELN; 100 [%]

O 50 %

Funktion:
In diesem Parameter wird der Gleichspannungs-
bremsstrom eingestellt, der durch einen Stoppbefehl
ausgeldst wird, wenn die in Parameter 127 eingestellte
Gleichspannungsbremsfrequenz erreicht oder die
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umgepolte Gleichspannungsbremsung Uber Klemme
27 oder die serielle Kommunikationsschnittstelle
aktiv ist. Danach ist der Gleichspannungs-
bremsstrom in der in Parameter 126 eingestellten
Gleichspannungsbremszeit aktiv.

ACHTUNG!:
ll: Der Maximalwert hédngt vom Motornennstrom
a ab. Ist der Gleichspannungsbremsstrom
aktiv, so betragt die Taktfrequenz des
Frequenzumrichters 4,5 kHz.

Beschreibung der Auswabhl:
Die Einstellung ist als prozentualer Wert des
Motor-nennstroms | m,N in Parameter 105 einzugeben.
100% Gleichspannungsbremsstrom entspricht ImN.

Warnung: Werden 100% des Motor-
' nennstromes | m,Nn_zugeflhrt, so
hd ist_sicherzustellen, daB dieser nur

solange flieBen kann, daB der Motor nicht
beschadigt oder zerstdrt wird.

126 Gleichspannungsbremszeit
(DC-BREMSZEIT)

Wert:
0,0 (AUS) - 60,0 Sek.

0O 10,0 Sek.

Funktion:
In diesem Parameter wird die Gleichspannungsbrem-
szeit eingestellt, wahrend der der Gleichspannungs-
bremsstrom (Parameter 125) aktiv sein soll.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Zeit ein.

127 Einschaltfrequenz der Gleichspan-
nungsbremse

(DC-BR. STARTFREQ)

Wert:

0,0 - Parameter 202 0 0,0 Hz (AUS)

Funktion:
In diesem Parameter wird die Einschaltfrequenz fur
die Gleichspannungsbremse eingestellt, bei der der
Gleichspannungsbremsstrom (Parameter 125) in
Zusammenhang mit einem Stoppbefehl aktiv sein soll.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein.

128 Thermischer Motorschutz
(THERM. MOTORSCHU.)

Wert:

OKein Motorschutz (KEIN MOTORSCHUTZ) [0]
Warnung Thermistor
(WARNUNG THERMISTOR) [1]
Abschaltung Thermistor
(ABSCHALT THERMISTOR) [2]
ETR Warnung 1 (ETR WARN. 1) [3]
ETR Abschaltung 1 (ETR ABSCHALT. 1) [4]
ETR Warnung 2 (ETR WARN. 2) [8]
ETR Abschaltung 2 (ETR ABSCHALT. 2) [6]
ETR Warnung 3 (ETR WARN. 3) [7]
ETR Abschaltung 3 (ETR ABSCHALT. 3) [8]
ETR Warnung 4 (ETR WARN. 4) [9]
ETR Abschaltung 4 (ETR ABSCHALT. 4) [10]
Funktion:

Der Frequenzumrichter kann die Motortemperatur
auf zweierlei Art Uberwachen:

Uber einen zwischen Klemme 50 und den
Analogeingadngen Klemme 53 bzw. Klemme 54
angeschlossenen Thermistorfuhler . (Parameter
308 bzw. 311 auf Thermistor programmieren).
durch Berechnung der thermischen Belastung,
basierend auf der aktuellen Belastung und der Zeit.
Dies wird verglichen mit dem Motornennstrom

I MmN und der Motornennfrequenz fu,N. Bei den
Berechnungen wird der Bedarf nach niedrigerer
Last bei niedrigeren Drehzahlen aufgrund
herabgesetzter LUftung berlcksichtigt.

Die 'ETR Funktionen 1-4 beginnen erst dann mit der
Lastermittiung, wenn in den Satz gewechselt wird,
in denen sie angewahlt wurden. Dies ermdglicht
auch dann die Nutzung der ETR Funktion, wenn
zwischen zwei oder mehr Motoren gewechselt
wird. FUr den nordamerikanischen Markt: Die
ETR-Funktionen beinhalten MotorUberlastungsschutz
der Klasse 10 oder 20 gemaR NEC.

Beschreibung der Auswabhl:

Kein Motorschutz [0] ist zu wéhlen, wenn

Warnung oder Abschaltung (Trip) bei Uberlastetem
Motor nicht erfolgen sollen.

Warnung Thermistor ist zu wéhlen, wenn eine Warnung
ausgegeben werden soll, wenn der angeschlossene
Thermistor und damit der Motor zu warm wird.
Abschaltung Thermistor ist zu wahlen, wenn

eine Abschaltung (Trip) erfolgen soll, wenn

der angeschlossene Thermistor und damit

der Motor zu warm wird.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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ETR Warnung 1-4 ist zu wahlen, wenn bei durch
den Fregquenzumrichter berechneter Uberlastung des
Motors eine Warnung im Display erscheinen soll.
ETR Abschaltung 1-4 ist zu wéhlen, wenn

bei berechneter Uberlastung des Motors eine
Abschaltung erfolgen soll.

Der Frequenzumrichter kann auch so program-miert
werden, daB er Uber einen der digitalen
Ausgange ein Warnsignal abgibt, das Signal wird
sowohl bei Warnung als auch bei Abschaltung
(thermische Warnung) gegeben.

2000 ' 8
! 2
1000 !
g -
\ A}
F{ I ANCAN
N
2 AN
I
100 \\N\\‘ L—four= 1 x fun
50 = —— four= 2 X fun
ig four= 0.2 x fM,N
30
20
Im
10 Tun

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

129 Externe Motorbellftung
(EXT.MOTORLUEFTER)

Wert:

ONein (KEIN EXT. LUEFTER) [0]
Ja (MIT EXT. LUEFTER) [1]
Funktion:

In diesem Parameter kann flr den Frequenzumrichter
angegeben werden, ob der Motor mit einem extern
versorgten Lifter (FremdbelUftung) versehen ist,

und dementsprechend keine Leistungsreduzierung
bei niedrigen Drehzahlen erforderlich ist.

Beschreibung der Auswabhl:
Bei Auswahl von Ja [1] wird der Kurve in unten
stehender Zeichnung gefolgt, wenn die Motorfrequenz
geringer ist. Wenn sie hoher ist, wird die Zeit gleichwohl
reduziert, als wenn kein LUfter montiert ware.
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130 Startfrequenz (STARTFREQUENZ)

Wert:

0,0 - 10,0 Hz 0 00 Hz

Funktion:
In diesem Parameter kann die Ausgangsfrequenz
eingestellt werden, mit der der Motor anlaufen soll.
Die Ausgangsfrequenz 'springt’ zu dem eingestellten
Wert. Der Parameter kann z.B. fur Hub- und
Senkanwendungen (Verschiebeankermotoren)
benutzt werden).

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Startfrequenz ein.
Es wird vorausgesetzt, dass die Startfunktion in
Parameter 121 auf [3] oder [4] eingestellt ist und dass
in Parameter 120 eine Startverzogerungszeit eingestellt
ist; auBerdem muss ein Sollwertsignal vorhanden sein.

' ACHTUNG!:
§)=p Wenn Parameter 123 hoher eingestellt
i ist als Parameter 130, dann wird die
Startverzégerungsfunktion (Parameter
120 und 121) Ubersprungen.

131 Startspannung (STARTSPANNUNG)

Wert:

0,0 - Parameter 103 0 0,0 Volt

Funktion:
Bestimmte Motoren, z.B. Verschiebeankermotoren,
bendtigen zum Anlaufen eine zuséatzliche Spannung
bzw. Startfrequenz (Boost), um die mechanische
Bremse auszuschalten.
Hierzu werden die Parameter 130/131 benutzt.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewinschten Wert ein, der zum
Ausschalten der mechanischen Bremse erforderlich ist.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Voraussetzung ist, daB3 die Anlauffunktion in Parameter
121 auf [3] oder [4] und daB in Parameter 120 eine
Startverzdgerungszeit eingestellt wurde. AuBerdem
muB ein Sollwertsignal vorhanden sein.

Wert:
0 -10 s O00s

Funktion:
Wenn eine minimale DC-Bremszeit erforderlich
ist, bevor ein Neustart mdglich ist, kann dieser
Parameter gesetzt werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Wéhlen Sie die gewlnschte Zeitspanne.
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m Sollwerte und Grenzwerte

i
Wert: 60 Par.205 Max. Sollwert
0-132 Hz, Eine Richtung
ot b e B e 257 e i e
0-132 Hz, beide Richtungen 0 e e wort
(132 HZ BEIDE RICHT.) 1] oM
0-1000 Hz, eine Richtung
(1000 HZ EINE RICHT.) 2] 60
0-1000 Hz, beide Richtungen
(1000 HZ BEIDE RICHT.) [3]

Linkslauf 0 -132 Hz (132 HZ LINKSLAUF) [4] raiAzon11

Linkslauf 0 -1000 Hz (1000 HZ LINKSLAUF) [5] , ,
Parameter 200 Ausgangsfrequenz Bereich/Richtung

Funktion: = Beide Richtungen.

Mit Hilfe dieses Parameters kann man sich gegen eine
unbeabsichtigte Drehrichtungsumkehr (Reversierung)

absichern. AuBerdem kann eine hOChS’[ZU|aSSIge 201 Ausgangsfrequenzgrenze niedrig (FMlN)
Ausgangsfrequenz gewahlt werden, die unabhangig (MIN. FREQUENZ)

von der Einstellung anderer Parameter gelten soll.

Wert:
ACHTUNG!: 0,0 - fmax 0 0,0 Hz
'l: Die Ausgangsfrequenz des VLT- )
q Frequenzumrichters kann niemals einen Wert Funktion:

In diesem Parameter kann flr die Motorfrequenz

hoher als 1/10 der Taktfrequenz annehmen.
eine Mindestgrenze gewahlt, d.h. die geringste

Wird nicht to be used together withProcess Frequenz bestimmt werden, mit der der Motor
control, closed loop (parameter 100) zusammen laufen soll. Die Mindestfrequenz kann die maximale
mit ProzeBregelung mit IstwertrlickfUhrung Frequenz fmax niemals Ubersteigen. Wenn in
(Parameter 100) benutzt. Parameter 200 Beide Richtungen gewahlt wurde,

ist die Mindestfrequenz ohne Bedeutung.
Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie die gewlinschte Richtung und die Beschreibung der Auswahl:
Aus-gangsfrequenz ein. Einstellbar ist ein Wert von 0,0 Hz bis zu der in
Beachten Sie, daB3 bei Auswahl von Eine Parameter 202 gewahlten Hochstfrequenz (fuax ).

Richtung, 0-132 Hz [0],Eine Richtung, 0-1000
Hz [2], Linkslauf 0-132 Hz [4],Linkslauf 0-1000

Hz [5] die Ausgangsfrequenz auf den Bereich
fmin - fmax begrenzt wird.

Bei Auswahl von Beide Richtungen, 0-132 Hz [1]
oder Beide Richtungen, 0-1000 Hz [3] wird die Wert:

Ausgangsfrequenz auf den Bereich + f yax begrenzt fvin - 132/1000 Hz (Parameter 200)

(die Mindestfrequenz ist ohne Bedeutung). 0 abhéngig vom Gerét
Beispiel:

Funktion:
In diesem Parameter kann eine maximale
Motorfrequenz gewéhlt werden, d. h. die hdchste
Frequenz bestimmt werden, mit der der Motor
laufen soll. Die Werkseinstellung ist 132 Hz fur VLT
5001-5027, 200-240 V, VLT 5001-5102, 380-500
V, und VLT 5001-5062, 525-600 V.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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FUr VLT 5032-5052, 200-240 V, VLT 5122-5552, Beschreibung der Auswabhl:
380-500 V; und 5042-5352 525-690 V ist Nur aktiv, wenn Parameter 203 auf Min bis
die Werkseinstellung 66 Hz. Max [0] eingestellt ist..

Stellen Sie den gewdinschten Wert ein.

Siehe auch Parameter 205. Die Einheit richtet sich nach der in Parameter

ACHTUNG!: 100 gewahlten Konfiguration.
": Die Au§gangsfr§quenz des Frequenzumrichters Drehzahiregelung ohne Hz
kann niemals einen Wert annehmen, der Istwertriickfiihrung
hoéher als 1/10 der Taktfrequenz ist.. Drehzahlregelung mit U/Min.
Beschreibung der Auswahl: Istwertrlickfuhrung
Ein Wert von fmin bis zur Wahl in Parameter Drehmo.mer.wltregelung ohne Nm
200 kann gewahlt werden. Istwertriickflinrung
Drehmomentregelung mit Nm
ACHTUNG!: DrehzahlrtiickfUhrung
ll: Wird eine maximale Motorfrequenz Gber 500 ProzeBregelung mit ProzeBein-
Hz eingestellt, so muss Parameter 446 auf das Istwertrlickfiihrung heiten
Schaltmuster 60° AVM [0] eingestellt werden. (Par. 416)

203 Sollwert-/Istwertbereich Die Uber Parameter 101 aktivierte spezielle
(SOLL-ISTW-BER.) Motorkennlinie folgt der in Parameter 100

Wert: gewahlten Einheit.
OMin - Max (MIN - MAX) Q]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) 1]

. 205 Maximaler Sollwert
Funktion: (MAX-SOLLWERT)

In diesem Parameter wird festgelegt, ob das

Sollwertsignal und das Istwertsignal positiv sein sollen Wert:

" L SOLLW.min - 100.000,000 0 50,000
oder sowohl positiv als auch negativ sein kdnnen.
Die Mindestgrenze kann ein negativer Wert sein, es Eunktion:

sei denn, in Parameter 100 wurde Drehzahlregelung
mit Istwertrickfihrung [1] programmiert.

Es sollte Min bis Max [0] gewahlt werden,

wenn in Parameter 100 ProzeBregelung mit
Istwertrtickfihrung gewahlt wurde.

Der Maximale Sollwert kann durch die Summe aller
Sollwerte nicht Uberschritten werden. Wurde in
Parameter 100 mit Istwertriickfihrung gewahlt, so
kann der Maximale Sollwert nicht héher als der Max.
Istwert (Parameter 415) eingestellt werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Wahlen Sie den gewunschten Bereich.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewilnschten Wert ein.
Die Einheit richtet sich nach der in Parameter
100 gewdhlten Konfiguration.

204 Minimaler Sollwert Drehzahlregelung ohne Hy
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(MIN-SOLLWERT)

IstwertrlckfUhrung
bl Drehzahlregelung mit U/Min.
-100.000,000 - Refax 0 0,000 Istwertriickflinrung
Hangt von Parameter 100 ab. Drehmomentregelung ohne Nm
Funktion: IstwertrlickfUhrung |
Der Minimale Sollwert kann durch die Summe aller Drehmomentregelung mit Nm

Sollwerte (ggf. Minussollwerte) nicht unterschritten DrehzahirGekflihrung

werden. Mindestsollwert ist nur akti, wenn ProzeBregelung mit ProzeBeinheiten
in Parameter 203 Min bis Max [0] eingestellt IstwertrlickfUhrung
wurde, jedoch immer aktiv bei ProzeBregelung mit (Par. 416)

Istwertrtickfihrung (Parameter 100).

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss 119



Decfoss

VLT® Serie 5000

Die Uber Parameter 101 aktivierte spezielle
Motorkennlinie folgt der in Parameter 100
gewahlten Einheit.

206 Rampentyp (RAMPENVERLAUF)

Wert:

OLinear (LINEAR) [0]
Sinusférmig (SINUS - FORM) [1]
Sin2 (S2) 2]
Sin3 (S3) [3]
Sin 2 Filter (S2 FILTER) [4]

Funktion:
Es stehen vier Rampentypen zur Auswahl.

Beschreibung der Auswabhl:

Wéhlen Sie den gewlnschten Rampentyp

abhangig von den Anforderungen an den
Beschleunigungs-/Verlangsamungsvorgang.

Die Rampe wird neu berechnet, wenn die Referenz
wahrend des Rampenverlaufs verandert wird,

sodass sich die Rampenzeit erhoht.

Auswahl S2 Filter [4] wird nicht neu berechnet, wenn die
Referenz wahrend des Rampenverlaufs verandert wird.

Drehzahl f
&
Sin Linear
Sin3
Sin 2
t

207 Rampenzeit Auf 1
(RAMPE AUF 1)

Wert:

0,05 - 3600 Sek. 0 abhangig vom Gerét

Funktion:
Die Rampenzeit auf ist die Beschleunigungszeit von 0
Hz bis zur Motornennfrequenz fu N (Parameter 104)
bzw. Motornenndrehzahl nm,n (sofern in Parameter
100 Drehzahlregelung mit Istwertrickfihrung
gewahlt wurde). Es wird vorausgesetzt, daB der
Ausgangsstrom nicht die Momentgrenze erreicht
(Einstellung in Parameter 221).

fout
fMAX.(202)
Sollwert
fM,N (104)
fMIN.(201) ! ! X
/ L\
| | ! s

Rampenzeit auf Rampenzeit ab
207/209 208/210

175ZA047.12

Beschreibung der Auswabhl:
Programmieren Sie die gewUnschte Rampenzeit auf.

208 Rampenzeit Ab 1
(RAMPE AB 1)

Wert:

0,05 - 3600 Sek. O abhangig vom Gerét

Funktion:
Die Rampenzeit Ab 1 ist die Verzdgerungszeit
von der Motornennfrequenz f mN (Parameter 104)
bis O Hz oder von der Motornenndrehzahl nmN ,
vorausgesetzt, es entsteht im Wechselrichter keine
Uberspannung aufgrund von generatorischem Betrieb
des Motors bzw. wenn der zuriickgespeiste Strom die
Momentgrenze erreicht (Einstellung in Parameter 222).

Beschreibung der Auswabhl:
Programmieren Sie die gewlinschte Rampenzeit ab.

209 Rampenzeit Auf 2
(RAMPE AUF 2)

Wert:

0,05 - 3600 Sek. O abhangig vom Gerat

Funktion:
Siehe Beschreibung von Parameter 207.

Beschreibung der Auswabhl:

Programmieren Sie die gewUlnschte Rampenzeit auf.
Der Wechsel von Rampe 1 auf Rampe 2 erfolgt
Uber das Signal am Digitaleingang Klemme

16, 17, 29, 32 oder 33.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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210 Rampenzeit Ab 2
(RAMPE AB 2)

Wert:

0,05 - 3600 Sek. 0 abhangig vom Gerat

Funktion:
Siehe Beschreibung von Parameter 208.

Beschreibung der Auswabhl:
Programmieren Sie die gewUlnschte Rampenzeit ab.
Der Wechsel von Rampe 1 auf Rampe 2 erfolgt
Uber das Signal am Digitaleingang Klemme
16, 17, 29, 32 oder 33.

211 Rampenzeit Festdrehzahl - Jog
(RAMPE JOG)

Wert:

0,05 - 3600 Sek. 0 abhangig vom Gerat

Funktion:
Die Rampe-Jog-Zett ist die Beschleunigungs-
/Verlangsamungszeit von O Hz bis zur
Motornennfrequenz fu N (Parameter 104). Es wird
vorausgesetzt, daB der Ausgangsstrom nicht hdher als
die (in Parameter 221 eingestellte) Momentgrenze ist.

fout
Stopp
fMAX.(202) T~ - '7/ -
Par. 213 1- / -—
fM,N (104) T~ / - '\ -
fMIN.(201) T~ / - e \ -
L 1 s
1 1
Rampejog Rampenzelt ab
211 208/210

DANFOSS
175ZA038.13

Die Rampenzeit der Festdrehzahl beginnt mit der
Aktvierung der Festdrehzahl Uber das Bedienfeld oder
Uber die digitalen Eingange bzw die serielle Schnittstelle.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Rampenzeit ein.

212 Rampenzeit Ab, Schnellstopp
(RAMPE Q-STOPP)

Wert:

0,05 - 3600 Sek. O abhangig vom Gerat

Funktion:
Die Rampenzeit Ab, Schnellstopp ist die
Verzdge-rungszeit von der Motornennfrequenz
fm,N bis O Hz, vorausgesetzt, es entsteht im
Wechselrichter keine Uberspannung aufgrund von
generatorischem Betrieb des Motors bzw. wenn
der zurlckgespeiste Strom die Momentgrenze
Uberschreitet (Einstellung in Parameter 222).
Schnellstopp wird mit Hilfe des Signals am
Digitaleingang Klemme 27 oder Uber die serielle
Kommunikationsschnittstelle aktiiert.

Beschreibung der Auswabhl:
Programmieren Sie die gewlnschte Rampenzeit ab.

213 Frequenz Festdrehzahl - Jog
(FREQUENZ JOG)
Wert:

0,0 - parameter 202 0 10,0 Hz

Funktion:
Mit der Festdrehzahlfrequenz fjog kann eine feste
Ausgangsfrequenz eingestellt werden. Nach Anwahl
der Festdrehzahl lauft der Frequenzumrichter
mit dieser Frequenz.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein.

=

03
oF

Wert: $ E
O Addierend zum Sollwert (ADD.ZUM SOLLWERT) [0] §

Erhéhung des Sollwertes-Relativ

(ERHOEH. SOLLWERT REL.) [1]

Externe Anwahl (EXTERNE ANWAHL) 2]

Funktion:

Hier kann definiert werden, wie voreingestellte
Sollwerte zu den Ubrigen Sollwerten hinzuaddiert
werden sollen. Dazu Addierend zum Sollwert oder
Erhéhung des Sollwertes-Relativ verwenden. Mit

der Funktion Externe Anwahl/ kann auch festgelegt
werden, ob ein Wechsel zwischen externen Sollwerten
und voreingestellten Sollwerten erfolgen soll.
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Beschreibung der Auswabhl:

Bei Auswahl von Addieren zum Sollwert [0] wird
einer der voreingestellten Sollwerte (Parameter
215-218) als ein prozentualer Wert des maximal
moglichen Sollwerts hinzugeflgt.

Bei Auswahl von Addieren zum Sollwert [1] wird einer
der voreingestellten Sollwerte (Parameter 215-218)
als ein prozentualer Wert des tatsachlichen Sollwerts
zu den externen Sollwerten hinzugeflgt.

AuBerdem kann in Parameter 308 gewahlt werden,
ob die Signale der Klemmen 54 und 60 zur Summe
der aktiven Sollwerte addiert werden sollen.

Bei Externe Anwahl [2] kann Uber eine der Klemmen
16, 17, 29, 32 oder 33 (Parameter 300, 301, 305,
306 oder 307) zwischen externen und voreingestellen
Sollwerten gewechselt werden. Die Festsollwerte sind
ein prozentualer Wert des Sollwertbereichs.

Externer Sollwert ist die Summe der Analogsollwerte,

der Puls- und Bussollwerte. Siehe auch
die Zeichnungen im Abschnitt Verarbeitung

mehrerer Sollwerte.

ACHTUNG!:

": Bei Auswahl von Addieren zum Sollwert
i oder Erhéhen des Sollwertes-Relati ist einer
der Festsollwerte immer aktiv. Sollen die
Festsollwerte keine Auswirkung haben, sollten sie auf
0 % (Werkseinstellung) eingestellt werden.

Das Beispiel zeigt, wie die Ausgangsfrequenz berechnet

wird, wenn Festsollwerte zusammen mit Addierend
und Relativ in Parameter 214 verwendet werden.
Parameter 205 Maximaler Sollwert ist auf

50 Hz eingestellt.

Par. 204 Anstieg | Frequenz Par. 215 Par. 214 Sollwert- Par. 214 Sollwert-
Minimaler [Hz/V] bei 4,0 V Festsollwert | art = Addierend [0] art = Relativ [1]
Sollwert
1) 0 5 20 Hz 15 % Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz
00+20+7,5 =275 Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0 =410 Hz 30+8+1,2 =39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,56 = 45,5 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz

1752A295.13

Par. 205
Ref. max.

Par. 204
Ref. min. =

—
10 Bezugssignal [V]

Par. 309 Par. 310

Klemme 53 = OV Klemme 53 = 10V

0

215 Festsollwert 1 (FESTSOLLWERT 1)
216 Festsollwert 2 (FESTSOLLWERT 2)
217 Festsollwert 3 (FESTSOLLWERT 3)
218 Festsollwert 4 (FESTSOLLWERT 4)

Wert:
-100,00 % - +100,00 %
des Sollwertbereichs/externen Sollwertes

O 0,00%

Funktion:
In den Parametern 215-218 kénnen vier Festsollwerte
programmiert werden.
Der Festsollwert kann als prozentualer Wert des Werts
Sollwertmax oder als prozentualer Wert der Ubrigen

externen Sollwerte eingegeben werden, je nachdem,
welche Wahl in Parameter 214 getroffen wurde. Wenn
ein Sollwertmin # O programmiert wurde, wird der
Festsollwert als Prozentwert anhand der Differenz
zwischen Sollwertmax und Sollwertmin berechnet.
AnschlieBend wird der Wert zu Sollwertmin.

Beschreibung der Auswabhl:

hinzuaddiert. Programmieren Sie den/die
Festsollwert(e), die wahlbar sein sollen.

Zur Verwendung der Festsollwerte muB3 zundchst
an Klemme 16, 17, 29, 32 oder 33 "Freigabe
Festsollwert" gewahlt werden.

Die Auswahl zwischen Festsollwerten erfolgt durch
Aktivierung der Klemmen 16, 17, 29, 32 oder
33 — siehe nachstehende Tabelle.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [] = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Klemmen 16/29/32
Festsollwert Isb

Klemmen 17/29/33
Festsollwert msb

0 0 Festsollwert
1

0 1 Festsollwert
2

1 0 Festsollwert
3

1 1 Festsollwert
4

Siehe die Zeichnungen im Abschnitt Verarbeitung
mehrerer Sollwerte.

219 Frequenzkorrektur Auf/Ab
(ANPASSUNGSWERT-%)

Wert:

0,00-100% des jeweiligen Sollwertes 0 0,00%

Funktion:
In diesem Parameter kann ein prozentualer
Wert (relativ) eingegeben werden, der dem
Festsollwertsignal entweder hinzuaddiert oder
von diesem abgezogen wird.

Beschreibung der Auswabhl:

Wenn Uber eine der Klemmen 16, 29 oder 32
(Parameter 300, 305 und 306) Frequenzkorrektur
auf gewdahlt wurde, dann wird der in Parameter
219 festgelegte prozentuale Wert (relativ) dem
Gesamtsollwert hinzuaddiert.

Wenn Uber eine der Klemmen 17, 29 oder 33
(Parameter 301, 305 und 307) Frequenzkorrektur
ab gewahlt wurde, dann wird der in Parameter
219 festgelegte prozentuale Wert (relativ) vom
Gesamtsollwert abgezogen.

221 Momentgrenze fur motorischen Betrieb
(MOM.GRENZE MOT.)

Wert:

0,0 % - xxx,x % von TmN O 160 % von TwmN

Funktion:
Diese Funktion ist fur alle Anwendungskon-
figurationen relevant: Drehzahl-, ProzeB- und
Drehmomentregelung.
Hier wird die Momentgrenze fUr motorischen Betrieb
eingestellt. Die Momentgrenze ist in Frequenzbereichen
bis zur Motornennfrequenz (Parameter 104) wirksam.

Im Ubersynchronen Bereich, in dem die Frequenz
hoher als die Motornennfrequenz ist, dient die
Funktion als Strombegrenzungsfunktion.

Siehe Abb. unten.

Drehmoment 3
A e
160% bl
100%
f.nom 2 x f.nom
Motorstrom 2
A gg
<
160%. ar
100%
f.nolm 2 x f.lnom "

Beschreibung der Auswabhl:
Naheres siehe auch Parameter 409.

Um den Motor gegen "Kippen" abzusichern, ist die
Werkseinstellung auf 1,6 x Motornenndrehmoment
eingestellt (berechneter Wert).

Bei Einsatz von Synchronmotoren muB3 die
Momentgrenze im Verhéltnis zur Werkseinstellung
erhdht werden.

Etwaiges Andern einer Einstellung in Parameter101-106
fhrt nicht automatisch zur RUckfUhrung von Parameter
221/222 zur Werkseinstellung.
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222 Momentgrenze fur generatorischen Betrieb
(MOM.GRENZE GEN.)

Wert:
0,0 % - xxx,x % von TumN 0 160 %
Das maximale Drehmoment hangt vom Gerét
und der gewahlten MotorgréBe ab.

Funktion:
Diese Funktion ist fur alle Anwendungskon-
figurationen relevant: Drehzahl-, ProzeB- und
Drehmomentregelung.
Hier wird die Momentgrenze flr generatorischen
Betrieb eingestellt. Die Momentgrenze ist in
Frequenzbereichen bis zur Motornennfrequenz
(Parameter 104) wirksam.
Im Ubersynchronen Bereich, in dem die Frequenz
héher als die Motornennfrequenz ist, dient die
Funktion als Strombegrenzungsfunktion.
Naheres ist der Abb. zu Parameter 221 sowie
Parameter 409 zu entnehmen.

Beschreibung der Auswabhl:
Wurde in Parameter 400 Mit Bremswiderstand
[1] gewahlt, so &ndert sich die MomentgréBe
in 1,6 x Motornenndrehmoment.

223 Warnung: Strom unterer Grenzwert
(WARN. GRENZE)

Wert:

0,0 - Parameter 224 0 0.2 A

Funktion:
Fallt der Motorstrom unter die in diesem Parameter
programmierte Grenze ImiN-GReNzE ab, SO erscheint
im Display |I-MIN-GRENZE.
Die Signalausgénge kénnen so programmiert werden,
daB sie Uber Klemme 42 oder 45 sowie Uber
Relaisausgang 01 oder 04 (Parameter 319, 321, 323
oder 326) ein Zustandssignal abgeben.

Beschreibung der Auswabhl:
Die untere Motorstrom-Warngrenze IMIN GRENZE
ist innerhalb des normalen Betriebsbereichs des
Frequenzumrichters zu programmieren.

ImA %
| Pt oo i
GRENZE_| 1l oweer ] __ L
(PAR.221) i J| % f |
o e
lwoew | _ o _J_____T_ _%__l____'r_
(PAR.224) : I % [ i
P % ! !
<l IM % -l
! | BEREICH% ' i
L e
INEoric | _ 1 ____1_ _%__l___:_
(PAR.223) ol Z | H
1 | | 1
i | % I i
i H fi
L EREER "
fmiN  fNIEDRIG  SOLLWERT fhocH fmax

(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

224 Warnung: Strom oberer Grenzwert
(I-MAX GRENZE)

Wert:

Parameter 223 - lviT,MAX O LT, MAX

Funktion:
Ubersteigt der Motorstrom die in diesem Parameter
programmierte Grenze Imax-GRENZE, SO erscheint
im Display | MAX-GRENZE.
Die Signalausgénge kdnnen so programmiert werden,
daB sie Uber Klemme 42 oder 45 sowie Uber
Relaisausgang 01 oder 04 (Parameter 319, 321, 323
oder 326) ein Zustandssignal abgeben.

Beschreibung der Auswabhl:

Die obere Motorstrom-Warngrenze Imax-GRENZE
ist innerhalb des normalen Betriebsbereichs des
Frequenzumrichters zu programmieren. Siehe
Zeichnung zu Parameter 223.

225 Warnung: Frequenz unterer Grenzwert
(F-MIN GRENZE)

Wert:

0,0 - Parameter 226 0 0,0 Hz

Funktion:
Fallt die Motorfrequenz unter die in diesem
Parameter programmierte Grenze fmiN-GReNzE ab,
so erscheint im Display F-MIN-GRENZE.
Die Signalausgénge kénnen so programmiert werden,
daB sie Uber Klemme 42 oder 45 sowie Uber
Relaisausgang 01 oder 04 (Parameter 319, 321, 323
oder 326) ein Zustandssignal abgeben.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Beschreibung der Auswabhl:

Die untere Motorfrequenz-Warngrenze fmiN-GRENZE
ist innerhalb des normalen Betriebsbereichs des
Fre-quenzumrichters zu programmieren.

Siehe Zeichnung zu Parameter 223.

226 Warnung: Frequenz oberer Grenzwert

(F-MAX GRENZE)
Wert:
Parameter 225 - Parameter 202

0 132,0 Hz

Funktion:
Ubersteigt die Motorfrequenz die in diesem Parameter
programmierte Grenze fmax-GRENZE, SO erscheint
im Display F-MAX-GRENZE.
Die Signalausgénge kénnen so programmiert werden,
daB sie Uber Klemme 42 oder 45 sowie Uber
Relaisausgang 01 oder 04 (Parameter 319, 321, 323
oder 326) ein Zustandssignal abgeben.

Beschreibung der Auswabhl:

Die obere Motorfrequenz-Warngrenze fmax-GRENZE
ist innerhalb des normalen Betriebsbereichs des
Fre-quenzumrichters zu programmieren.

Siehe Zeichnung zu Parameter 223.

227 Warnung: Istwert unterer Grenzwert

(ISTW.-MIN GRENZE)

Wert:
-100.000,000 - Parameter 228.

0 -4000,000

Funktion:
Fallt das angeschlossene Istwertsignal unter den
in diesem Parameter eingestellten Wert ab, so
kdnnen die Signalausgénge so programmiert werden,
daB sie Uber Klemme 42 oder 45 sowie Uber
Relaisausgang 01 oder 04 (Parameter 319, 321, 323
oder 326) ein Zustandssignal abgeben.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewinschten Wert ein.

228 Warnung: Istwert oberer Grenzwert
(ISTW.-MAX. GRENZE)

Wert:

Parameter 227 - 100.000,000 d 4000,000

Funktion:
Ubersteigt das angeschlossene Istwertsignal den
in diesem Parameter eingestellten Wert, so kdnnen

die Signalausgdnge so programmiert werden,

daB sie Uber Klemme 42 oder 45 sowie Uber
Relaisausgang 01 oder 04 (Parameter 319, 321, 323
oder 326) ein Zustandssignal abgeben.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewdinschten Wert ein.

229 Frequenzausblendung, Bandbreite
(BANDBR.FREQ. AUSB)

Wert:

0 (AUS) - 100% O 0 (AUS) %

Funktion:
Bei einigen Systemen ist es aufgrund von
Resonanz-problemen in der Anlage erforderlich,
bestimmte Ausgangsfrequenzen zu vermeiden.
In den Parametern 230-233 kann ein Uberspringen
(Ausblenden) dieser Ausgangsfrequenzen programmiert
werden. In diesem Parameter (229) kann flr alle
Frequenzausblendungen eine Bandbreite definiert
werden. Die Frequenzausblendungsfunktion ist nicht
aktiv, wenn in Par. 002 Ort und Par. 013 Ort Steuerung
ohne Schlupfkompensation bzw. Ort digitale Steuerung
ohne Schlupfkompensation gewahlt wurde.

Beschreibung der Auswabhl:

Die Ausblendungsbandbreite wird als prozentualer Wert
der in Par. 230-233 gewahlten Ausblendungsfrequenz
eingestellt. Die Ausblendungsbandbreite gibt die

maximale Schwankung der Ausblendungsfrequenz an.

Beispiel: Es wird eine Ausblendungsfrequenz von 100
Hz und eine Ausblendungsbandbreite von 1% gewahlt.
In dem Fall kann die Ausblendungsfrequenz von 99,5

Hz bis 100,5 Hz schwanken, d.h. 1% von 100 Hz.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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230 Frequenzausblendung 1 (F1-
AUSBLENDUNG)

231 Frequenzausblendung 2 (F2-
AUSBLENDUNG)

232 Frequenzausblendung 3 (F3-

233 Frequenzausblendung 4 (F4-

Wert:

0,0 - Parameter 200 0 0,0 Hz

Funktion:
Bei einigen Systemen ist es aufgrund von
Resonanz-problemen in der Anlage erforderlich,
bestimmte Ausgangsfrequenzen zu vermeiden.

Beschreibung der Auswabhl:

Geben Sie die auszublendenden Frequenzen ein.
Siehe auch Parameter 229.

234 Motorphaseniberwachung
(MOTOR PH.UEBERW)

Wert:

O Aktiv (WIRKSAM) [0]
Nicht aktiv (BLOCKIERT) [1]
Funktion:

In diesem Parameter kann die Uberwachung der
Motorphasen eingestellt werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Wird Aktiv gewahlt, so reagiert der Frequenzumrichter
auf eine fehlende Motorphase mit einem

Alarm 30, 31; 32.

Wird Nicht aktiv gewéhlt, wird bei einer fehlenden
Motorphase kein Alarm gegeben. Der Motor kann
bei Betrieb an nur zwei Phasen beschéadigt/lberhitzt
werden. Aus diesem Grund wird empfohlen, diese
Funktion immer AKTIV eingestellt zu lassen.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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m Ein- und Ausgénge

Digitale Eingange Klemmennummer 16 17 18 19 27 29 32 33
Parameter 300 301 302 303 304 305 306 307

Wert:

Ohne Funktion (OHNE FUNKTION) [0 [0 [0 [q 0] [0 [0

ZurUcksetzen (QUITTIEREN) nr M 1 1 M

Motorfreilauf invers (MOTORFREILAUF) [or*

Quittierung und Motorfreilauf invers (FREIL. & RESET INVERS) [1]

Schnell-Stopp, invers (SCHNELL-STOPP) 2]

Gleichspannungsbremse invers (DC-BREMSUNG) [3]

Stopp invers (STOPP INVERS) 2 2 4] 2 2 2]

Start (START) [

Startverriegelung (PULS-START) 2]

Reversierung (REVERSIERUNG) [1r

Start Reversierung (START + REVERSIERUNG) 2]

Nur Start rechts wirksam, ein (START RECHTS WIRKSAM) [3] [3] B 3

Nur Start links wirksam, ein (START LINKS WIRKSAM) [3] [3] [4] [3]

Festdrehzahl (Jog) (FESTDREHZAHL) 41 [4] B 4] 4

Festsollwert, ein (FREIGABE FESTSOLL) [B] [8] B] [B] 6]

Festsollwert, Isb (FESTSOLLW.ANWAHL LSB) [5] 71 [6]

Festsollwert, msb (FESTSOLLWERT MSB) [6] [8] [6]

Sollwert speichern (SOLLWERT SPEICHERN) [ [r P M m

Ausg. speichern (AUSGANG SPEICHERN) 8l 8] [10] [8] [8]

Drehzahl auf (DREHZAHL AUF) 9] [11] 9]

Drehzahl ab (DREHZAHL AB) 9] [12] 9]

Parametersatzwahl, Isb (PAR.SATZ ANWAHL LSB) [10] [13] [10]

Parametersatzwahl, msb (PAR.SATZ ANWAHL MSB) [10] [14] [10]

Parametersatzwahl, msb/Drehzahl auf (PAR.S.ANW.MSB/DR.HO) 1]

Parametersatzwahl, Isb/Drehzahl ab (SATZANW.LSB/DREHZ AB) [117

Frequenzkorrektur auf (FREQ.-KORREKTUR AUF) [11] [15] [12]

Frequenzkorrektur ab (FREQ.-KORREKTUR AB) [11] [16] [12]

Rampe 2 (RAMPE 2) [12] [12] (7] [13] [19]

Netzausfall invertiert (NETZFEHLER INVERS) [13] [13] (18] [14] [14]

Puls-Sollwert (SOLLWERT PULSE) [23] [28]"

Puls-Istwerteingabe, (PULS ISTWERT) [24]

Istwert inkrementaler Drehgeber, (ENCODER 2 EING. [25]

Eingang A

Istwert inkrementaler Drehgeber, (ENCODER 2 EING. [24]

Eingang B

Sicherheitsverriegelung (SICHERHEITSVERRIEGELUNG) [24] (5]

Eingabesperre (PROGRAMMIERSPERRE) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Bei Auswahl dieser Funktion fir Klemme 29 wird die gleiche Funktion fir Klemme 17 nicht aktiv sein, auch wenn sie

angewahlt wurde.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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300 Klemme 16, Eingang
(EING.16 DIGITAL)

Funktion:
In diesem und den nachfolgenden Parametern
kénnen verschiedene Funktionen flr die Eingange
der Klemmen 16-33 angewahlt werden.
Diese Funktionsoptionen sind in einer Ubersicht auf
Seite 111 dargestellt. Die maximale Frequenz fur die
Klemmen 16, 17, 18 und 19 betragt 5 kHz. Die max.
Freoquenz fur Klemme 29, 32 und 33 betragt 65 kHz.

Beschreibung der Auswabhl:

Ohne Funktion ist zu wahlen, wenn der
Frequenzumrichter auf die der Klemme zugefihrten
Signale nicht reagieren soll.

[Quittieren] stellt den Frequenzumrichter nach
einem Alarm auf null, es kdnnen allerdings nicht
alle Alarme zurlckgesetzt werden.

Freilaufstopp invers wird verwendet, wenn

der Frequenzumrichter den Motor bis zum
endgultigen Halt frei auslaufen lassen soll.
Motorfreilauf+Alarm hat dieselbe Funktion wie
Motorfreilauf invers, Motorfreilauf+Alarm generiert
jedoch die Alarmmeldung ,externer Fehler’ am Display,
wenn die gewdahlte Klemme logisch ,,0" ist.

Quittieren und Motorfreilaufstopp invers
dient zum Aktivieren von Freilaufstopp gleichzeitig
mit einer Quittierung. Logisch ,0" bewirkt
Motorfreilaufstopp und Quittierung.

Schnellstoppinvers dient zum Anhalten des
Motors nach der programmierten Schnellstopprampe
(eingestellt in Parameter 212). Logisch ,0"

bewirkt einen Schnellstopp.

DC-Bremsung, invers dient zum Anhalten des
Motors durch Anlegen einer Gleichspannung Uber
einen bestimmten Zeitraum (siehe Parameter 125-127).
Beachten Sie, dass die Funktion nur aktiv ist, wenn
der Wert in den Parametern 126 und 127 nicht O

ist. Logisch ,0" bewirkt DC-Bremsung.

Stoppinvers wird durch Unterbrechung der
Spannungszufihrung zu den Klemmen aktiiert.
Wenn die Klemme spannungslos ist, kann der Motor
nicht laufen. Der Stoppvorgang erfolgt geman der
gewahlten Rampe (Parameter 207/208/209/210).

Keiner der oben aufgeflinrten Stoppbefehle
/'\ (Start nicht mdglich) darf zur Abschaltung
d fUr Reparaturzwecke benutzt werden.

In solchen Fallen ist der Frequenzumrichter immer
vom Versorgungsnetz zu trennen.

ACHTUNG!:
l': Es ist zu beachten, dass ein Frequenzumrichter
q an der Drehmomentgrenze, dem ein
Stoppbefehl gegeben wird, nur dann
anhalt, wenn Klemme 42, 45, 01 oder 04 mit
Klemme 27 verbunden ist. An Klemme 42, 45,
01 oder 04 ist die Datenwahl Momentgrenze
und Stopp [27] vorzunehmen.

Start ist zu wahlen, wenn ein Start/Stopp-Befehl
(Betriebsbefehl, Gruppe 2) gefordert ist. Logisch
,1" = Start, logisch ,0" = Stopp.

Stopp E 24Vd.c.
16
Start |
—18
19
Start+ | —

Reversierung

27]

DANFOSS
175ZA082.10

Puls-Start: wird mindestens 3 ms lang ein
Impuls angelegt, so lauft der Motor an, sofern kein
Stoppbefehl (Betriebsbefehl, Gruppe 2) gegeben
wurde. Der Motor wird durch kurzes Aktivieren
von Stopp invers angehalten.

Reversierung dient zum Umkehren der Drehrichtung
der Motorwelle. Logisch ,0" bewirkt keine
Drehrichtungsumkehr. Mit logisch ,1" erfolgt eine
Reversierung. Das Reversierungssignal andert nur die
Drehrichtung. Die Startfunktion wird nicht aktiiert.
Reversierung setzt voraus, dass in Parameter 200
Beide Richtungen gewahlt wurde.

Nicht aktiv bei Wahl von PID-Prozess, Drehmomen-
tregelung oder Drehmomentgeschwindigkeit.

Start + Reversierung aktiviert Start/Stopp
(Betriebsbefehl, Gruppe 2) und Reversierung

mit demselben Signal. Es darf nicht gleichzettig

ein Signal an Klemme 18 anliegen. Funktioniert

als Pulsstart + Reversierung, wenn fir Klemme

18 Puls-Start gewahlt wurde.

Bei Wahl von PID-Prozess ist diese Option nicht aktiv..

Nur Start rechts wirksam ist zu wahlen,
wenn die Motorwelle beim Start nur vorwarts
drehen soll (Rechtslauf).

Die Option sollte bei PID-Prozess nicht
verwendet werden.

Nur Start links wirksam ist zu wahlen, wenn
die Motorwelle beim Start nur rlckwarts
drehen soll (Linkslauf).

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Die Option sollte bei PID-Prozess nicht
verwendet werden.

Festdrehzahl (Jog) dient dazu, die Ausgangsfrequenz
auf die in Parameter 213 eingestellte Frequenz zu
andern. Die Rampenzeit kann in Parameter 211
eingestellt werden. Festdrehzahl JOG ist nicht
aktiviert, wenn ein Stopp-Befehl gegeben wurde
(Start blockiert). Die Festdrehzahl setzt Stopp
(Betriebsbefehl, Gruppe 2) auBer Kraft.

Freigabe Festsollwert dient zum Wechsel zwischen
Fernsollwert und Festsollwert. Voraussetzung ist, dass
Parameter 214 auf Externe Anwahl [2] programmiert
wurde. Logisch ,0" = externer Sollwert aktiv;

logisch ,1" = einer der vier Festsollwerte gemaR

der nachstehenden Tabelle ist aktiv.

Festsollwertanwahl, Isb und Festsollwertanwahl,
msb ermdglichen die Auswahl einer der vier
Festsollwerte geméaB nachstehender Tabelle.

Festsollw. Anwahl, Festsollw. Anwahl,

msb Isb
Festsollwert 1 0 0
Festsollwert 2 0 1
Festsollwert 3 1 0
Festsollwert 4 1 1

Sollwert speichern speichert den aktuellen Sollwert.
Dieser gespeicherte Wert ist auch der Ausgangspunkt
bzw. Bedingung fur Drehzahl Auf bzw. Drehzahl Ab.
Wird Drehzahl auf/ab benutzt, so richtet sich die
Drehzahlanderung immer nach Rampe 2 (Parameter
207/208) im Intervall O - Sollw. max.

Ausgang speichern speichert die aktuelle
Motorfrequenz (in Hz). Die gespeicherte Motorfrequenz
ist nun der Ausgangspunkt bzw. die Bedingung fir die
Verwendung von Drehzahl auf und Drehzahl ab.

Wird Drehzahl auf/ab benutzt, so richtet sich die
Drehzahlanderung immer nach Rampe 2 (Parameter
209/210) im Bereich O - fuN.

ACHTUNG!:
Qi@ Wenn Ausgang speichern aktiv ist, kann der
q Frequenzumrichter nicht Uber die Klemmen 18
und 19 gestoppt werden, sondern nur Uber
Klemme 27 (auf Freilaufstopp, invers [0] oder Quittieren
und Freilaufstopp invers [1] programmieren).

Nach Ausgang speichern werden die
PID-Regler zurlckgesetzt.

Drehzahl auf und Drehzahl ab ist zu wéhlen,
wenn eine digitale Steuerung des Sollwerts nach
oben bzw. nach unten erforderlich ist (Uber das

Motorpotentiometer). Die Funktion ist nur akt,
wenn Sollwert speichern oder Ausgang speichern
gewahlt wurde. Solange an der gewahlten Klemme
fOr Drehzahl auf logisch 1 anliegt, erndht sich der
Sollwert oder die Ausgangsfrequenz. Die Funktion
folgt Rampe 2 (Parameter 209) im Bereich O - fuiN.

Solange an der gewahlten Klemme flir "Drehzahl ab"
logisch "1" anliegt, verringert sich der Sollwert oder
die Ausgangsfrequenz. Die Funktion folgt Rampe

2 (Parameter 210) im Bereich O - fuax.

Ein Puls (logisch ,1’, mindestens 3 ms hoch

und eine Mindestpausenzeit von 3 ms) fUhrt

zu einer Drehzahlanderung von 0,1% (Sollwert)
bzw. 0,1 Hz (Ausgangsfrequenz).

Beispiel:
Klemme Sollw. speichern./
(16) (17) Ausgang speichern
Keine 0 0 1
Drehzahlanderung
Drehzahl ab 0 1 1
Drehzahl auf 1 0 1
Drehzahl ab 1 1 1

Der mithilfe der Bedieneinheit gespeicherte
Drehzahlsollwert kann auch bei gestopptem
Frequenzumrichter gedndert werden. Der gespeicherte
Sollwert bleibt bei Netzausfall erhalten.

DieParametersatzanwahllsb und
Parametersatzanwahl, msb ermdglichen die
Auswahl eines von vier Parametersatzen. Dies
setzt jedoch voraus, dass Parameter 004 auf
Externe Anwahl eingestellt wurde.

Parametersatzwahl, msb/Drehzahl auf und
Parametersatzwabhl, Isb/Drehzahl ab ermdglichen
zusammen mit der Funktion Sollwert speichern
oder Ausgang speichern eine Erhdhung oder
Verringerung der Drehzahl.
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Die Parametersatzwahl richtet sich nach der
nachfolgenden Tabelle:
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Parameter- Sollwert speichern/
satzauswahl
(32) msb  (33) Isb  Ausgang speichern
Satz 1 0 0
Satz 2 0 1 0
Satz 3 1 0 0
Satz 4 1 1 0
Keine 0 0 1
Drehzahldnderung
Drehzahl ab 0 1 1
Drehzahl auf 1 0 1
Drehzahl ab 1 1 1

Frequenzkorrektur auf/Frequenzkorrektur ab
ist zu wahlen, wenn der Sollwert um einen in
Parameter 219 eingestellten Prozentsatz erhoht
oder verringert werden soll.

Frequenzkorrek- Frequenzkor-

tur ab rektur auf
Keine Anderung 0 0
Reduziert um %-Wert 1 0
Erhoht um %-Wert 0 1
Reduziert um %-Wert 1 1

Rampe 2 ist zu wahlen, wenn zwischen Rampe

1 (Parameter 207-208) und Rampe 2 (Parameter
209-210) gewechselt werden soll. Logisch ,,0" bewirkt
Rampe 1, logisch ,1" bewirkt Rampe 2.

Netzfehlerinvers ist zu wahlen, wenn Parameter
407 Netzausfall und/oder Parameter 408
Schnellentladung aktiviert werden soll(en). Netzfehler
invers ist bei logisch ‘0" aktiv.

Siehe ggf. auch unter Netzausfall/Schnellentladung
auf Seite 66.

' ACHTUNG!:
ll: Der Frequenzumrichter kann durch wiederholtes
i Ausfuihren der Schnellentladefunktion Gber
den Digitaleingang zerstort werden, wenn
Netzspannung am System anliegt.

Puls Sollwert ist zu wahlen, wenn eine Pulsfolge
(Frequenz) von 0 Hz gewahlt ist, die Refuin, Parameter
204 entspricht. Die Frequenz wird in Parameter

327 eingestellt und entspricht Ref max.

Pulse Istwert ist zu wahlen, wenn als Istwertsignal
eine Pulsfolge (Frequenz) benutzt wird.

Encoder Eingang A ist zu wahlen, wenn
Geberrickfiihrung nach Wahl von PID-Prozess
oder Drehmomentgeschwindigkeit in Parameter

100 benutzt werden soll. Pulse/UPM wird in
Parameter 329 eingestellt.

Encoder Eingang B ist zu wahlen, wenn
Geberrickfiihrung mit einem 90°-Puls zur Erfassung
der Drehrichtung benutzt werden soll.

Motorfreilauf+Alarm hat dieselbe Funktion wie
Motorfreilauf invers, Motorfreilauf+Alarm generiert
jedoch die Alarmmeldung ,externer Fehler" am Display,
wenn die gewahlte Klemme logisch ‘0’ ist. Die
Alarmmeldung ist auch Uber die Digitalausgange 42/45
und die Relaisausgange 01/04 aktiv, wenn diese auf
Motorfreilauf+Alarm programmiert sind. Der Alarm
kann unter Verwendung eines Digitaleingangs oder
der Taste [OFF/STOP] zurlickgesetzt werden.

Eingabesperre wird gewahlt, wenn Uber die
Bedieneinheit keine Daten&nderungen an den
Parametern durchgefiihrt werden sollen. Es besteht
jedoch weiterhin die Moglichkeit, Datenanderungen
Uber den Bus vorzunehmen.

301 Klemme 17, Eingang
(EING. 17 DIGITAL)

Wert:
Siehe Parameter 300.

Funktion:
In diesem Parameter kann zwischen den
verschiedenen Funktionsmdglichkeiten der
Klemme 17 gewahlt werden.
Die Funktionen sind in der Tabelle zu Beginn des
Abschnitts Parameter - Ein- und Ausgédnge aufgefihrt.
Die maximale Frequenz fur Klemme 17 betragt 5 kHz.

Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Parameter 300.

302 Klemme 18 Start, Eingang

(EING. 18 DIGITAL)

Wert:
Siehe Parameter 300.

Funktion:
In diesem Parameter kann zwischen den verschiedenen
Funktionsmoglichkeiten der Klemme 18 gewahlt
werden. Die aktivierten Funktionen sind in der
Tabelle zu Beginn des Abschnitts Parameter -
Ein- und Ausgénge aufgeflhrt.
Die maximale Frequenz fur Klemme 18 betragt 5 kHz.
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Beschreibung der Auswabhl: Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Parameter 300. Siehe Parameter 300.

303 Klemme 19, Eingang 306 Klemme 32, Eingang
(EING. 19 DIGITAL) (EING. 32 DIGITAL)

Wert: Wert:

Siehe Parameter 300. Siehe Parameter 300.

Funktion: Funktion:
In diesem Parameter kann zwischen den In diesem Parameter kann zwischen den
verschiedenen Funktionsmdglichkeiten der Klemme verschiedenen Funktionsmdéglichkeiten der Klemmme
19 gewahlt werden. Die Funktionen sind in der 32 gewahlt werden. Die Funktionen sind in der
Tabelle zu Beginn des Abschnitts Parameter - Tabelle zu Beginn des Abschnitts Parameter -
Ein- und Ausgénge aufgefuhrt. Ein- und Ausgénge aufgeflhrt.
Die maximale Frequenz flr Klemme 19 betragt 5 kHz. Die maximale Frequenz fur Klemme 32 betragt 65 kHz.

Beschreibung der Auswabhl: Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Parameter 300. Siehe Parameter 300.

304 Klemme 27, Eingang 307 Klemme 33, Eingang

(EING. 27 DIGITAL) (EING. 33 DIGITAL)

Wert: Wert:

Siehe Parameter 300. Siehe Parameter 300.

Funktion: Funktion:
In diesem Parameter kann zwischen den In diesem Parameter kann zwischen den
verschiedenen Funktionsmdglichkeiten der verschiedenen Funktionsmdglichkeiten der Klemme
Klemme 27 gewahlt werden. 33 gewahlt werden. Die Funktionen sind in der
Die Funktionen sind in der Tabelle zu Beginn des Tabelle zu Beginn des Abschnitts Parameter -
Abschnitts Parameter - Ein- und Ausgénge aufgefuhrt. Ein- und Ausgénge aufgefuhrt.
Die maximale Frequenz fur Klemme 27 betragt 5 kHz. Die maximale Frequenz fUr Klemme 33 betragt 65 kHz.

Beschreibung der Auswabhl: Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Parameter 300. Siehe Parameter 300.

=
i)
=
29
Q'
S S
(<}

B E
=
o
A4

305 Klemme 29, Eingang
(EING. 29 DIGITAL)

Wert:
Siehe Parameter 300.

Funktion:
In diesem Parameter kann zwischen den
verschiedenen Funktionsmoglichkeiten der Klemme
29 gewahlt werden. Die Funktionen sind in der
Tabelle zu Beginn des Abschnitts Parameter -
Ein- und Ausgénge aufgeflhrt.
Die maximale Frequenz flr Klemme 29 betragt 65 kHz.
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Analogeingénge Klemmennr. 53(Spannung) 54(Span- 60(Strom)
nung)
Parameter

Wert:
Ohne Funktion (OHNE FUNKTION) [0] (oo [0]
Sollwert (SOLLWERT) o 1] o
Istwertsignal (ISTWERT) 2] 2]
Drehmomentgrenze (UEBERW.MOM.GRENZE) [3] 2] [3]
Thermistor (THERMISTOR) [4] [3]
Relativer Sollwert (ADDIEREND (REL.)) [4] [4]
Max. Momentfrequenz (MAX. FREQ. MOMENTR. ) [5]
&

Funktion: 4000
In diesem Parameter kann die gewlnschte Option 3000
an Klemme 53 gewahit werden. 1330
Die Skalierung des Eingangssignals erfolgt in 550
den Parametern 309 und 310.

250

Beschreibung der Auswabhl: "
Ohne Funktion. Ist zu wahlen, wenn der ¥ [*C]
Frequenzumrichter nicht auf die an diese Klemme -20c Pnominell=21C| Pnominell +5°C

angeschlossenen Signale reagieren soll.

Sollwert wird gewahlt, um den Sollwert mithilfe eines
analogen Sollwertsignals andern zu kénnen.

Wenn Uber weitere Eingange Sollwertsignale
vorgegeben werden, werden diese mit

Vorzeichen addiert.

Istwertsignal ist zu wahlen, wenn Regulierung mit
IstwertrGckfUhrung mit einem Analogsignal benutzt wird.
Momentgrenze ist zu wéhlen, wenn der in Parameter
221 eingestellte Momentgrenzwert mittels eines
Analogsignals geandert werden soll.

Thermistor ist zu wahlen, wenn ein im Motor
eingebauter Thermistor den Frequenzumrichter

bei Uberhitzung des Motors anhalten soll. Der
Abschaltwiderstand betragt > 3 k€2. Der Thermistor
wird an Klemme 50 angeschlossen und der aktuelle
Eingang gewahlt (53 oder 54).

ACHTUNG!:
'l: Wenn die Motortemperatur durch einen
q Thermistor Uber den Frequenzumrichter
verwendet wird, ist Folgendes zu beachten:
Bei Kurzschllssen zwischen Motorwicklung
und Thermistor wird PELV nicht eingehalten.
Zur Einhaltung von PELV muss der Thermistor
extern eingesetzt werden.

nominell
175HA183.10

Wenn ein Motor stattdessen einen Thermoschalter
hat, kann dieser ebenfalls am Eingang angeschlossen
werden. Beim Betrieb parallelgeschalteter Motoren
kénnen die Thermistoren/Thermistorschalter in Serie
geschaltet werden (Gesamtwiderstand < 3 k£2).
Parameter 128 muss auf Warnung Thermistor [1] oder
Abschaltung Thermistor [2] programmiert werden.
Relativer Sollwert ist zu wéhlen, wenn eine relative
Anpassung der Sollwertsumme erfolgen soll.

Die Funktion ist nur akti, wenn in Parameter 214
(Erhdhen des Sollwertes) relativ gewahlt wurde. Der
relative Sollwert an Klemme 54/60 ist ein prozentualer
Wert des vollen Bereichs der betreffenden Klemme.
Dieser wird zur Summe der Ubrigen Sollwerte
addiert. Wurden mehrere relative Sollwerte gewahlt
(Festsollwert 215-218, 311 und 314), so werden diese
zuerst addiert, und anschlieBend wird diese Summe
zur Summe der aktiven Sollwerte addiert.

ACHTUNG!:
": Wenn an mehr als einer Klemme Sollwert
i oder Istwertsignal gewahlt wurde, werden
diese Signale mit Vorzeichen addiert.

Max. Momentfrequenz. Wird nur bei
Drehmomentregelung ohne Istwertrickfihrung
(Parameter 100) zur Begrenzung der Ausgangsfrequenz
verwendet. Zu wahlen, wenn die maximale
Ausgangsfrequenz mit einem analogen Eingangssignal
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gesteuert werden soll. Der Frequenzbereich
reicht von Ausgangsfrequenz unterer Grenzwert
(Parameter 201) bis Ausgangsfrequenz oberer
Grenzwert (Parameter 202).

309 Klemme 53, min. Skalierung
(EIN.53 SKAL-MIN)

Wert:

0,0 - 10,0 Volt 0 0,0 Volt

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der Signalwert
eingestellt, der dem maximalen Sollwert (Einstellung
in Parameter 204) entspricht.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewlnschten Spannungswert ein.
Siehe auch den Abschnitt Sollwertverarbeitung.

310 Klemme 53, max. Skalierung

(EIN.53 SKAL-MAX)

Wert:
0,0 - 10,0 Volt

O 10,0 Volt

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der Signalwert
eingestellt, der dem maximalen Sollwert (Einstellung
in Parameter 205) entspricht.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewUlnschten Spannungswert ein.
Siehe auch den Abschnitt Sollwertverarbeitung.

311 Klemme 54, Analogeingang Spannung
(EING.54 ANALOG)

Wert:
Siehe Beschreibung zu Parameter 308.

O Ohne Funktion

Funktion:
In diesem Parameter kbnnen die verschiedenen
Funktionsmoglichkeiten des Eingangs Klemme
54 gewahlt werden.
Die Skalierung des Eingangssignals erfolgt in
Parameter 312 und 313.

Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Beschreibung zu Parameter 308.

312 Klemme 54, min. Skalierung
(EIN.54 SKAL-MIN)

Wert:

0,0 - 10,0 Volt g 0,0 Volt

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der Signalwert
eingestellt, der dem minimalen Sollwert (Einstellung
in Parameter 204) entspricht.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewUlnschten Spannungswert ein.
Siehe auch den Abschnitt Sollwertverarbeitung.

313 Klemme 54, max. Skalierung
(EIN.54 SKAL-MAX)

Wert:

0,0 - 10,0 Volt O 10,0 Volt

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der Signalwert
eingestellt, der dem maximalen Sollwert (Einstellung
in Parameter 205) entspricht.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewUnschten Spannungswert ein.
Siehe auch den Abschnitt Sollwertverarbeitung.

314 Klemme 60, Analogeingang Strom
(EING.60 ANALOG)

Wert:
Siehe Beschreibung zu Parameter 308. O Sollwert

Funktion:
In diesem Parameter kdnnen die verschiedenen
Funktionsmoglichkeiten des Eingangs Klemme
60 gewahlt werden.
Die Skalierung des Eingangssignals erfolgt in
Parameter 315 und 316.

Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Beschreibung zu Parameter 308.
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315 Klemme 60, min. Skalierung
(EIN.60 SKAL-MIN)

Wert:
0.0 - 20.0 mA

04 mA

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der Signalwert
eingestellt, der dem minimalen Sollwert (Einstellung
in Parameter 204) entspricht.
Soll von der Funktion Zeit nach Sollwertfehler
(Parameter 317) Gebrauch gemacht werden, so
ist der Wert auf >2 mA einzustellen.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewilnschten Stromwert ein.
Wettere Informationen finden Sie im Abschnitt
Verwendungeinzelner Sollwerte.

316 Klemme 60, max. Skalierung

(EIN.60 SKAL-MAX)

Wert:
0,0-20,0 mA

O 20,0 mA

Funktion:
Mit diesem Parameter wird der Signalwert
eingestellt, der dem maximalen Sollwert (Einstellung
in Parameter 205) entspricht.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewlnschten Stromwert ein.
Siehe auch den Abschnitt Sollwertverarbeitung.

317 Zeit nach Sollwertfehler
(ZEITN.SOLLW.FEHL)
Wert:

0 - 99 Sek. O 10 Sek.

Funktion:
Fallt das an den Eingang Klemme 60 angeschlossene
Sollwertsignal langer als die in Parameter 317
eingestellte Zeitdauer unter 50% des in Parameter
315 eingestellten Wertes ab, so wird die in Parameter
318 gewahlte Funktion aktiviert.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Zeit ein.

318 Funktion nach Sollwertfehler
(FUNKT.N.SOLLWF.)

Wert:

OAus (AUS) [0]
Ausgangsfrequenz speichern (SPEICHERN) [1]
Stopp (STOPP) [2]
Festdrehzahl (FESTDREHZAHL (JOG)) [3]
Max. Drehzahl (MAXIMALE DREHZAHL) [4]
Stopp und Abschaltung
(STOPP+ABSCHALTUNG) 8]
Funktion:

Hier kann gewahlt werden, welche Funktion aktiviert
werden soll, wenn das Eingangssignal an Klemme 60
unter 2 mA abfallt, sofern Parameter 315 hoher als
2 mA eingestellt wurde, und die eingestellte Zeit fur
das Timeout (Parameter 317) Uberschritten ist.

Treten gleichzeitig mehrere Auszeiten auf, so gibt
der Frequenzumrichter der Auszeit-Funktion
folgende Prioritat:

1. Parameter 318 Funktion nach Sollwertfehler
2. Parameter 346 Funktion nach Encoderverlust
3. Parameter 514 Bus-Time-Out Funktion

Beschreibung der Auswabhl:

Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters kann:

- auf dem aktuellen Wert "eingefroren”
(gespeichert) werden,

- bis zum Stopp fahren,

- bis zur Festdrehzahlfrequenz fahren,

- bis zur maximalen Frequenz fahren,

- bis zum Stopp mit anschlieBender
Abschaltung fahren.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert

134 MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss



Decfoss

VLT® Serie 5000

Ausgénge Klemmennr. 01(Re- 04(Re-
lais) lais)
Parameter
Wert:
Ohne Funktion (OHNE FUNKTION) O] 0] 0] 0]
Steuerung bereit (STEUERUNG BEREIT) 1] [1] 1] (1]
Bereitschaftssignal (FC BEREIT) [2] [2] [2] [2]
Bereit - Fernsteuerung (FU + STEUER.BEREIT) [3] [3] [3] [31 0
Freigabe, keine Warnung (FREIG. KEINE WARNUNG) [4] [4] [4] [4]
FU lauft (MOTOR DREHT) (5] [5] [5] (5]
Motor ein, keine Warnung (MOTOR DREHT K. WARN.) [6] [6] [6] [6]
Betrieb innerhalb der Grenzwerte, keine  (LIMIT OK KEINE WARN.) [7] [7] [7] [7]
Warnung
Sollwert entspricht Motordrehzahl, keine  (SOLLW.=MOTORDRZ.K.WA) [8] [8] [8] [8]
Warnung
Fehler (ALARM) [9] [9] 9] [9]
Fehler oder Warnung (ALARM OD.WARNUNG) [10] [10] [10] [10]
Drehmomentgrenze (MOMENT-GRENZE) [11] [11] [11] [11]
AuBerh.Stromber. (AUSSERH.STROMGRENZE) [12] [12] [12] [12]
Uber minimalem Warnstrom (UBER MIN. WARNSTROM) [13] [13] [13] [13]
Unter maximalem Warnstrom (UNTER MAX. WARNSTROM) [14] [14] [14] [14]
AuBerhalb des Frequenzbereichs (AUSSERH.F-GRENZE) [15] [15] [15] [15]
Uber minimaler Warnfrequenz (UBER MIN.WARNFREQ.) [16] [16] [16] [16]
Unter maximaler Warnfrequenz (UNTER MAX.WARNFREQ.) [17] [17] [17] [17]
AuBerh. Istwertbereich (AUS. ISTWERT-BEREICH) [18] [18] [18] [18]
Uber minimalem Istwert (UBER MIN.ISTWERT) [19] [19] [19] [19]
Unter maximalem Istwert (UNTER MAX.ISTWERT-B.) [20] [20] [20] [20]
Warnung Ubertemperatur (WARNUNG UBERTEMP) [21] [21] [21] [21]
Beretit, keine thermische Warnung (BEREIT KEINE UBERT.) [22] [22] [22] [22]
Bereit - Fernbedienung, keine (BER.FERNBED.K.UBERT) (23] [23] [23] (23]
Ubertemperatur
Bereit, Netzspannung im Bereich (BER. KEINE U./UB.SP.) [24] [24] [24] [24]
Reversierung (REVERSIERUNG) [25] [25] [25] [25]
Bus OK (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Momentgrenze und Stopp (MOM. GRENZE+STOPP) [27] [27] [27] [27]
Bremse, k. Warnung (BREMSUNG OK-K. WARN.) [28] [28] [28] [28]
Bremse OK, kein Alarm (BREMSE OK, K. FEHLER) [29] [29] [29] [29]
Stérung Bremse (STORUNG BREMS-IGBT) [30] [30] [30] [30]
Relais 123 (RELAIS 123) [31] [31] [31] [31]
Mechanische Bremssteuerung (STEUERUNG MECH. BREMSE) [32] [32] [32] [32]
Steuerwort Bit 11/12 (KONTR-WORT BIT 11/12) [33] [33]
Erweiterte mechanische (ERW. STEUERUNG MECH. [34] [34] [34] [34]
Bremssteuerung BREMSE)
Sicherheitsverriegelung (MOTORFREILAUF-ALARM) [35] [35] [35] [35]
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Ausgénge Klemmennr. 01(Re- O4(Re-
lais) lais)
Parameter 321
Wert:
0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz = 4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz = 0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0 - fuax = 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39] O
0 - fuax = 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fuax = 0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Sollw.min - Sollw.max = 0-20 mA (SOLLW. = 0-20 mA) [42] [42]
Sollw.min - Sollw.max = 4-20 mA (SOLLW. =4-20 mA) [43] [43]
Sollw.min - Sollw.max = 0-32000 p (SOLLW. =0-32000P) [44] [44]
Istw.miN - Istw.max = 0-20 mA (ISTW. = 0-20 mA) [45] [45]
Istw.miN - Istw.max = 4-20 mA (ISTW. = 4-20 mA) [46] [46]
Istw.miN - Istw.max = 0-32000 p (ISTW. = 0-32000P) [47] [47]
0 - Imax = 0-20 mA (0- Il\/IAX 0-20 mA) [48] O [48]
0 - Imax = 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Imax = 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0 - Tum = 0-20 mA (0O-M WARN = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tum = 4-20 mA (0O-M WARN = 4-20 mA) [52] [52]
0 - Tum = 0-32000 p (0-M WARN = 0-32000P) [53] [53]
0 - Tnom = 0-20 mA (0-M NOM = 0-20 mA) [54] [54]
0 - Tnom = 4-20 mA (0-M NOM = 4-20 mA) [55] [55]
0 - Tnom = 0-32000 p (0-M NOM = 0-32000P) [56] [56]
0 - Pnom = 0-20 mA (0-P-NOM = 0-20 mA) [57] [57]
0 - Pnom = 4-20 mA (0-P-NOM = 4-20 mA) [58] [58]
0 - Pnom = 0-32000 p (0-P-NOM = 0-32000P) [59] [59]
0 - SyncRPM = 0-20 mA (0-SYNC RPM = 0-20 mA) [60] [60]
0 -SyncRPM = 4-20 mA (0-SYNC RPM = 4-20 mA) [61] [61]
0 - SyncRPM = 0-32000 p (0-0-SYNC RPM = 0-32000 p)  [62] [62]
0 - RPM bei FMAX = 0-20 mA (0-RPM FMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0 - RPM bei FMAX = 4-20 mA (0 - RPM FMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM bei FMAX = 0-32000 p (0-RPM FMAX = 0-32000 p) [65] [65]

319 Klemme 42, Ausgang

FU + Steuerung bereit, an der Steuerkarte des

Frequenzumrichters liegt Versorgungsspannung an
Funktion: und Parameter 002 ist auf Fern eingestellt.

Dieser Ausgang kann als Digital- oder als

Analogausgang dienen. Bei Anwendung als Freigabe/keine Warnung, der Frequenzumrichter ist

Digitalausgang (Datenwert [0] - [65]) wird ein betriebsbereit; es wurde kein Start- oder Stoppbefehl

24 V DC-Signal gesendet; bei Verwendung erteilt (Start blockiert). Keine Warnung.

als Analogausgang wird entweder ein
0-bis-20-mA-Signal, ein 4-bis-20-mA-Signal
oder ein Pulsausgang Ubertragen.

Motor dreht ist aktiv, wenn ein Startbefehl vorliegt
oder die Ausgangsfrequenz Uber 0,1 Hz liegt. Die
Option ist auch bei Rampe ab aktiv.

Beschreibung der Auswabhl:

Steuerung bereit, der Frequenzumrichter ist
betriebsbereit; die Steuerungskarte empfangt
Versorgungsspannung.

Motor dreht, keine Warnung, die Ausgangsfrequenz
ist hoher als die in Parameter 123 eingestellte
Frequenz oder es wurde ein Startbefehl

gegeben. Keine Warnung.

FU bereit, an der Steuerkarte des Frequenzumrichters
liegt Versorgungsspannung an und der
Frequenzumrichter ist betriebsbereit.
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Betrieb innerhalb der Grenzwerte, keine Warnung,
Betrieb innerhalb der in Parameter 223-226
programmierten Strom- bzw. Frequenzbereiche.

Sollwert entspricht Motordrehzahl, keine Warnung,
Drehzahl entspricht den Sollwerten. Keine Warnung.

Stérung, Ausgang wird durch einen Alarm aktiviert.

Stérung oder Warnung, der Ausgang wird durch
einen Alarm oder eine Warnung aktiiert.

Momentgrenze, die Momentgrenze in Parameter
221 wurde Uberschritten.

AuBerhalb des Strombereichs, der Motorstrom
liegt auBerhalb des in Parameter 223 und 224
programmierten Bereichs.

Uber minimalem Warnstrom, der Motorstrom hat den
in Parameter 223 eingestellten Wert Uberschritten.

Unter maximalem Warnstrom, der Motorstrom hat den
in Parameter 224 eingestellten Wert unterschritten.

AuBerhalb des Frequenzbereichs, die
Ausgangsfrequenz liegt auBerhalb des in Parameter
225 und 226 programmierten Frequenzbereichs.

Uber minimaler Warnfrequenz, die Ausgangsfrequenz
hat den in Parameter 225 eingestellten Wert
Uberschritten.

Unter maximaler Warnfrequenz, die Ausgangsfrequenz
hat den in Parameter 226 eingestellten Wert
unterschritten.

AuBerhalb des Istwertbereichs, das Istwertsignal
liegt auBerhalb des in Parameter 227 und 228
programmierten Bereichs.

Uber minimalem Istwert, das Istwertsignal hat den in
Parameter 227 eingestellten Wert Uberschritten.

Unter maximalem Istwert, das Istwertsignal hat den in
Parameter 228 eingestellten Wert unterschritten.

Warnung Ubertemperatur, Temperaturgrenze wurde
entweder im Motor, im Frequenzumrichter, im
Bremswiderstand oder im Thermistor Uberschritten.

Berett, keine Ubertemperatur, der Frequenzumrichter
ist betriebsbereit, an der Steuerkarte liegt
Versorgungsspannung an. An den Eingangen liegen
keine Steuersignale an. Keine Ubertemperatur.

Berett, Fernbedienung, keine Ubertemperatur,
der Frequenzumrichter ist betriebsbereit und auf

Fernbedienung programmiert. An der Steuerkarte liegt
Versorgungsspannung an. Keine Ubertemperatur.

Bereit, keine Unter-/Uberspannung, der
Frequenzumrichter ist betriebsbereit, an der Steuerkarte
liegt Versorgungsspannung an. An den Eingéngen
liegen keine Steuersignale an. Die Netzspannung liegt
innerhalb der Spannungsgrenzen (siche Abschnitt 8).

Reversierung. Logisch ,1" = Relais aktiiert, 24 \V/
DC am Ausgang, wenn der Motor im Rechtslauf
(vorwarts) dreht. Logisch ,0" = Relais nicht
aktiviert, kein Signal am Ausgang, wenn der Motor
im Linkslauf (rickwarts) dreht.

Bus OK, aktive Kommunikation (kein Timeout) Gber
die serielle Kommunikationsschnittstelle.

Momentgrenze und Stopp wird im Zusammenhang
mit Motorfreilaufstopp (Klemme 27) benutzt. So kann
ein Stoppbefehl gegeben werden, auch wenn sich
der Frequenzumrichter an der Drehmomentgrenze
befindet. Das Signal ist invers, d. h. logisch ,0’, wenn
der Frequenzumrichter ein Stoppsignal empfangen hat
und er sich an der Drehmomentgrenze befindet.

Bremse, keine Warnung, die Bremse ist aktly,
es liegen keine Warnungen vor.

Bremse bereit, keine Warnung, die Bremse ist
betriebsbereit und es liegen keine Fehler vor.

Bremsfehler, der Ausgang ist logisch ,1", wenn der
Brems-IGBT einen Kurzschluss hat. Diese Funktion
dient zum Schutz des Frequenzumrichters im Fall
eines Bremsmodulfehlers. Um einen mdglichen
Brand im Bremswiderstand zu vermeiden, kann der
Frequenzumrichter Uber den Ausgang bzw. das Relais
von der Versorgungsspannung getrennt werden.

Relais 123. Wenn in Parameter 512 Feldbusprofil
[0] gewahlt wurde, spricht das Relais an, falls
entweder AUS1, AUS2 oder AUS3 (Bit im
Steuerwort) logisch ,1" ist.

=
e
=
28
QE
= 5
3]

B E
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S
X

Mechanische Bremssteuerung, erméglicht das Steuern
einer externen mechanischen Bremse. Siehe auch
Abschnitt Steuerung der mechanischen Bremse.

Steuerwort Bit 11/12, Relais wird Uber Bit 11/12

im seriellen Steuerwort gesteuert. Bit 11 bezieht
sich auf Relais 01 und Bit 12 auf Relais 04. Wenn
Parameter 514 Bus-Timeout-Funktion aktiviert ist,
sind Relais 01 und 04 spannungsfrei.

Siehe dazu der Abschnitt Uber serielle Kommunikation
im Projektierungshandbuch.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Erweiterte mechanische Bremssteuerung, ermdglicht
das Steuern einer externen mechanischen

Bremse. Siehe auch Abschnitt Steuerung der
mechanischen Bremse.

Motorfreilauf und Alarm Der Ausgang ist aktiv, wenn
Motorfreilauf und Alarm an einem Eingang gewahit
wurde und der Eingang logisch ,1" ist.

0-100 Hz = 0-20 mA und

0-100 Hz = 4-20 mA und

0-100 Hz = 0-32000 p, ein Pulsausgangssignal,
das proportional zur Ausgangsfrequenz im
Bereich 0-100 Hz ist.

O-fmax = 0-20 mA und

O-fmax = 4-20 mA und

0-fmax = 0-32000 p, ein Ausgangssignal, das
proportional zur Ausgangsfrequenz im Intervall
0 - fmax (Parameter 202) ist.

Sollw.yin - Sollw. pmax =0-20 mA und
Sollw.pin - Sollw.pax = 4-20 mA und
Solw.pin - Solw.max = 0-32000 p, es wird
ein Ausgangssignal erzeugt, das proportional
zum Sollwert im Intervall Sollw.min - Sollw.max
(Parameter 204/205) ist.

Istw.pn - Istw.pax = 0-20 mA und

Istw.vin - Istw. max = 4-20 mA und

Istw.pin - Istw.pmax = 0-32000 p, es wird ein
Ausgangssignal erzeugt, das proportional zum Istwert
im Intervall Istw.miN - Istw.max (Parameter 414/415) ist.

0 - i1, max = 0-20 mA oder

0 - i, max = 4-20 mA und

0 - vt max = 0-32000 p, es wird ein Ausgangssignal
erzeugt, das proportional zum Ausgangsstrom

im Intervall O - IyLT, max ist. lviLT,max hadngt von

den Einstellungen in Parameter 101 und 103 ab

und kann den Technischen Daten entnommen
werden (lv.t,max (60 s).

0 - Myv = 0-20 mA und

0 - My = 4-20 mA und

0 - Myym = 0-32000 p, es wird ein Ausgangssignal
erzeugt, das proportional zum Ausgangsmoment
im Intervall O - Mwarn (Parameter 221) ist. 20 mA
entspricht dem in Parameter 221 eingestellten Wert.

0 - Mnom = 0-20 mA und

0 - Mnom = 4-20 mA und

0 - Mnovw = 0-32000 p, es wird ein Ausgangssignal
erzeugt, das proportional zum Ausgangsmoment
des Motors ist. 20 mA entspricht dem
Nenndrehmoment des Motors.

0 - Pnom = 0-20 mA und

0 - Pnom = 4-20 mA und

0 - Pnom = 0-832000 p, 0 - Pnom = 0-32000 p, es
wird ein Ausgangssignal erzeugt, das proportional
zur Motornennleistung ist. 20 mA entspricht dem

in Parameter 102 eingestellten Wert.

0 - SyncRPM = 0-20 mA und

0 - SyncRPM = 4-20 mA und

0 - SyncRPM = 0-32000 p, es wird ein
Ausgangssignal erzeugt, das proportional zur
Motorsynchrondrehzahl ist.

0 - RPM bei Fpyax = 0-20 mA und

0 - RPM bei Fpyax = 4-20 mA und

0 - RPM bei F yax = 0-32000 p, es wird ein
Ausgangssignal erzeugt, das proportional zur
Motorsynchrondrehzahl bei Fmax (Parameter 202) ist.

320 Klemme 42 Ausgang, Pulsskalierung
(AUS.42 PULS-SKAL)

Wert:

1 - 32000 Hz O 5000 Hz

Funktion:
In diesem Parameter kann das Pulsausgangssignal
skaliert werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewilnschten Wert ein.

f
Hz
32.000 +— — - - -

175ZA042.10

PAR. 320/ +— - - - -
322

0 100 Hz
0 fMAX
RefMmIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX
0 NY]
0 TMAX
0 KWMAX

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Wert:
Siehe Beschreibung zu Parameter 319.

Funktion:
Dieser Ausgang kann als digitaler und als analoger
Ausgang dienen. Bei Anwendung als digitaler
Aus-gang (Datenwert [0] - [35]) wird ein 24-V-Signal
(max. 40 mA) erzeugt; bei den analogen Ausgangen
(Datenwert [36] - [59]) kdnnen 0-20 MA, 4-20 mA oder
ein skalierbarer Pulsausgang gewahlt werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Beschreibung zu Parameter 319.

322 Klemme 45, Ausgang, Pulsskalierung
(AUS.45 PULS-SKAL)

Wert:

1 - 32000 Hz O 5000 Hz

Funktion:
In diesem Parameter kann das Pulsausgangssignal
skaliert werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewinschten Wert ein.

323 Relais 01, Ausgang
(AUSG. 1-3 RELAIS)

Wert:
Siehe Beschreibung zu Parameter 319.

Funktion:
Dieser Ausgang aktivert einen Relaisschalter. Der
Relaisausgang 01 kann fUr Zustandsangaben
und Warnungen benutzt werden. Das Relais
wird aktiviert, wenn die Bedingungen fur die
entsprechenden Datenwerte erfullt sind. Aktivierung
bzw. Deaktivierung kénnen in Parameter 324 bzw.
in Parameter 325 verzbgert werden..

Beschreibung der Auswabhl:

Siehe Beschreibung zu Parameter 319.
AnschlUsse, siehe nachstehende Zeichnung.

03
Relais 01 | [192

DANFOSS
175ZA015.11

324 Relais 01, Anzugsverzégerung
(RELAIS ANZ VERZ.L)

Wert:
0,00 - 600,00 O 0,00 Sek.
Funktion:

In diesem Parameter kann der Einschaltzeitpunkt flr
das Relais 01 (Klemme 01-02) verzdgert werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Geben Sie den gewlnschten Wert ein (in
0,02-Sek.-Spriingen einstellbar).

325 Relais 01, Abfallverzégerung
(RELAIS ABF VERZ))
Wert:

0,00 - 600,00 O 0,00 Sek.

Funktion:
In diesem Parameter kann der Ausschaltzeitpunkt flr
das Relais 01 (Klemme 01-03) verzdgert werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Geben Sie den gewlnschten Wert ein (in
0,02-Sek.-Spriingen einstellbar).

326 Relais 04, Ausgang
(AUSG. 4-5 RELAIS)

Wert:
Siehe Beschreibung zu Parameter 319.

=
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Funktion:
Dieser Ausgang aktivert einen Relaisschalter. Der
Relaisausgang 04 kann fUr Zustandsangaben
und Warnungen benutzt werden. Das Relais
wird aktiiert, wenn die Bedingungen fUr die
entsprechenden Datenwerte erflllt sind.

Beschreibung der Auswabhl:

Siehe Beschreibung zu Parameter 319.
AnschlUsse, siehe nachstehende Zeichnung.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Relais 02 {

04

175ZA018.12

327 Pulssollwert, max. Frequenz
(PULSE SOLLW. MAX)

Wert:
100 - 65000 Hz an Klemme 29
100 -5000 Hz an Klemme 17

Funktion:
In diesem Parameter wird der Signalwert so eingestellt,
dass er dem in Parameter 205 festgelegten maximalen
Sollwert entspricht. Die Einstellung dieses Parameters
hat Auswirkungen auf eine interne Filterkonstante, z.B.
bei 100 Hz=5s.; 1 kHz = 0,5 s und bei 10 kHz = 50
ms. Um eine zu lange Filterzeitkonstante bei niedriger
Pulsauflésung zu vermeiden, kdnnen der Sollwert
(Parameter 205) und dessen Parameter mit dem
gleichen Faktor multipliziert werden und auf diesem
Wege den niedrigeren Sollwertbereich verwenden.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewlnschten Pulssollwert ein.

328 Pulsistwert, max. Frequenz
(PULSE ISTW. MAX)

Wert:

100 - 65000 Hz an Klemme 33 0 25000 Hz

Funktion:
Hier erfolgt die Einstellung des Istwertes, der dem
maximalen Istwert entsprechen soll.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewUnschten Istwert ein.

329 Inkrem. Drehgeber Puls/Umdreh.
(PULSE ENCODER)

Wert:
128 Pulse/Umdreh. (128) [128
256 Pulse/Umdreh. (256) [256

]
]
512 Pulse/Umdreh. (512) [512]
]
]
]

Der Wert kann auch stufenlos zwischen 1-4096
Pulse/Umdrehung eingestellt werden.

Funktion:
Hier werden die Pulse des inkrementalen Drehgebers
entsprechend der Motordrehzahl eingestellt.
Dieser Parameter ist nur bei Drehzahlregelung mit
Istwertrlickfihrung und Drehmomentregelung mit
Drehzahlriickfihrung (Parameter 100) verflgbar.

Beschreibung der Auswabhl:
Lesen Sie am inkrementalen Drehgeber den
korrekten Wert ab. Beachten Sie die Begrenzung
der Drehzahl (U/Min.) flr eine gegebene Anzahl
Pulse/Umdrehungen, vgl. nachstehende Zeichnung.

Encoder :
[Pulse/Umdreh.] ?g
H N
“ a-
3900+
1200+ fmax=65kHz
N fmax=20kHz
. \\\ max’
\\\ \\
420+ S
J { >
1000 9286  Max.[U/M]

Der eingesetzte inkrementale Drehgeber muB3 vom Typ
Open Collector PNP 0/24 V DC (max. 20 kHz) oder
eine Gegentaktkopplung 0/24 V DC (max. 65 kHz) sein.

330 Sollwert speichern/Ausgangsfunktion
(SPEIC.SOLLW/AUS)

Wert:

OKeine Funktion (OHNE FUNKTION) [0]
Sollwert speichern (SOLLW.SPEICHERN) [1]
Ausgang speichern (AUSG. SPEICHERN) [2]
Funktion:

Dieser Parameter ermdglicht es, entweder den
Sollwert oder den Ausgang zu speichern.

Beschreibung der Auswabhl:

Sollwert speichern [1] speichert den aktuellen
Sollwert. Der gespeicherte Sollwert stellt die Basis
fUr Drehzahl Auf und Drehzahl Ab dar.

Ausgang speichern [2] speichert die aktuelle
Motorfrequenz (Hz). Die gespeicherte Frequenz stellt
die Basis fur Drehzahl Auf und Drehzahl Ab dar.

01024 Pulse/Umdreh. (1024) [1024
2048 Pulse/Umdreh. (2048) [2048
4096 Pulse/Umdreh. (4096) [4096
0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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' ACHTUNG!:
": Wenn Ausgang speichern aktlv ist, kann der
Frequenzumrichter nicht Uber die Klemmen
18 und 19 gestoppt werden, sondern nur
Uber Klemme 27 (auf Freilaufstopp, invers [0] oder
Quittieren und Freilaufstopp invers [1] ).

Nach Ausgang speichern werden die PID-Regler
zurtckgesetzt.

345 Auszeit nach Encoderverlust
(ENC.VERL.AUSZEIT)
Wert:

0 - 60 Sek. O 1 Sek

Funktion:
Wird das Encodersignal an Klemme 32 bzw.
33 unterbrochen, so wird die in Parameter 346
gewahlte Funktion aktiviert. Unterscheidet sich das
Encoderistwertsignal um +/- 3x Nenn-Motorschlupf
von der Ausgangsfrequenz, so wird die Funktion
nach Encoderverlust aktviert. Eine Auszeit nach
Encoderverlust kann auch auftreten, wenn der
Encoder normal funktioniert. Motorparametergruppe
100 prifen, wenn am Encoder kein Fehler gefunden
wird. Die Funktion nach Encoderverlust ist nur in
Drehzahlregelung mit Istwertrickfihrung [1] und
Drehmomentregelung mit Drehzahlrlickfihrung [5]
aktiv, siehe Parameter 100 Konfiguration.

Beschreibung der Auswabhl:
GewUlnschte Zeit einstellen.

Treten gleichzeitig mehrere Auszeiten auf, so gibt
der Frequenzumrichter der Auszeit-Funktion
folgende Prioritat:

1. Parameter 318 Funktion nach Sollwertfehler
2. Parameter 346 Funktion nach Encoderverlust
3. Parameter 514 Bus-Time-Out Funktion.

Beschreibung der Auswabhl:

Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters
kann festgelegt werden auf:

- konstanter aktueller Wert,

- Festdrehzahl,

- Maximalfrequenz,

- Stopp mit anschlieBender Abschaltung,

- Setup 4

357 Klemme 42, Ausgang Mindestskalierung
(AUS 42 SKAL-MIN)
359 Klemme 45, Ausgang Mindestskalierung

(AUS 45 SKAL-MIN)

Wert:
000 - 100% O 0%
Funktion:

In diesen Parametern kann der Mindestausgang
des gewahlten Analogsignals an den Klemmen
42 und 45 skaliert werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Der Mindestwert ist als Prozentsatz des maximalen
Signalwerts zu skalieren. Wird OmA (oder 0 Hz) bei
25% des maximalen Ausgangswerts gewlnscht,
so wird 25% programmiert.
Der Wert kann keinesfalls héher als die entsprechende

c
Einstellung fUr Ausgang Hdchstskalierung sein, '%
wenn dieser Wert unter 100% betrégt. % é
Wert: I [mA] A g g
OAus (OHNE FUNKTION) Q] S
Ausgangsfrequenz konstant halten 20 ™
(SOLLW. SPEICHERN) 1]
Festdrehzahl (FESTDREHZAHL) [3]
Max. Drehzahl (MAX.DREHZAHL) [4] 10+
Stopp und Abschaltung (STOPP+ABSCH.) 5]
Setup 4 wahlen (WAHL SETUP 4) [7]
0 } | | »
Funktion: 0 25 50 100 [%]
In diesem Parameter kann die Funktion aktiviert 175ZA679.10 output
werden, die bei Unterbrechung des Encodersignals
an den Klemmen 32 bzw. 33 wirksam wird.
0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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358 Klemme 42, Ausgang Hochstskalierung
(AUS 42 SKAL-MAX)
v

360 Klemme 45, Ausgang Hoch

(AUS 45 SKAL-MAX)

Wert:
000 - 500%

O 100%

Funktion:
In diesen Parametern kann der Hochstausgang
des gewaéhlten analogen Pulssignals an den
Klemmen 42 und 45 skaliert werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den Wert auf den gewinschten Hochstwert
des Stromsignalausgangs ein.

Hochstwert:

Der Ausgang kann so skaliert werden, daB3 beim
Skalenendwert ein Strom unter 20 mA bzw. bei
einem Ausgang von unter 100 % des maximalen
Signalwerts 20 mA erzielt werden.

Wenn der gewinschte Ausgangsstrom bei einem
Wert zwischen 0 und 100 % des Gesamtausgangs
20 mA ist, programmieren Sie in dem Parameter den
entsprechenden Prozentsatz, z.B. 50 % = 20 mA.
Wenn bei maximalen Ausgang (100%) ein Strom
zwischen 4 und 20 mA gewulnscht ist, wird der zu
programmierende Prozentwert wie folgt berechnet:

20 mA/gewnscht maa. Strom = 100%% ,

ZB. 10mA = % * 100% =~ 200%

I [ma] )
204+
10+ 20mA  100%
I [ma]
0 : -
0 50 100  [%]
output

175ZA680.10

Eine ahnliche Skalierung ist am Pulsausgang
moglich. Der Wert (Puls-Skalierwert) in Parameter
320 (Ausgang 42) und 321 (Ausgang 45) ist die
Basis der Skalierung. Wenn der Puls-Skalierwert
der gewlnschte Ausgang mit einem Wert
zwischen O - 100% des Gesamtausgangs ist,
programmieren Sie den Prozentsatz, z.B. 50%,
als Puls-Skalierwert bei 50% Leistung.

Wenn eine Pulsfrequenz zwischen 0,2 x
Puls-Skalierwert und Puls-Skalierwert liegt, wird
der Prozentsatz wie folgt ausgerechnet:

Puls— Skalier wert (par 320 oder 321) X 100(%

Gewnschte Puls frequenz

2.B.2000 Hz ~= 2000H= o 100% &~ 250%

2000 I7=

361 Drehgeberiiberwachung Schwellwert
(ENCODER MAX ERR.)

Wert:

0 - 600 % O 300%
Funktion:

Dieser Parameter bestimmt den Schwellwert fiir die

Erfassung von Drehgeberverlusten in der Betriebsart

PID mit Ruckfuhrung. Der Wert entspricht einem

Prozentsatz des Nenn-Motorschlupfs.

Beschreibung der Auswabhl:
Legen Sie den gewlnschten Schwellwert fest.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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m Sonderfunktionen

400 Bremsfunktion/Uberspannungssteuerung
(BREMSFUNKTION)

Wert:

OAus (AUS) Q]
Bremswiderstand (WIDERSTAND) 1]
Uberspannungssteuerung
(UBERSPANNUNGSTEUERUNG) 2]
Uberspannungssteuerung und Stopp
(UBERSP.-STEUER. & STOP) [3]
Funktion:

Die Werkseinstellung ist Aus [0] fur VLT 5001-5027,
200-240 V, VLT 5001-5102, 380-500 V und VLT
5001-5062, 525-600 V. Fur VLT 5032-5052,
200-240 V, 5122-5552, 380-500 V und VLT
5042-5352, 525-600 V ist die Werkseinstellung
Uberspannungssteuerung [2].

Bremswiderstand [1] dient dazu, den
Frequenzumrichter zum Anschluss eines
Bremswiderstands zu programmieren.

Bei angeschlossenem Bremswiderstand ist beim
Bremsen (generatorischer Betrieb) eine hdhere
Zwischenkreisspannung zuléssig.

Die Funktion Bremswiderstand [1] ist nur bei
Geraten mit eingebautem Bremschopper (SB-
und EB-Geréte) aktiv.

Alternativ kann auch die Funktion Uberspannungss-
teuerung (ohne Bremswiderstand) gewahlt werden.
Diese Funktion steht bei allen Varianten zur Verfigung.

Diese Funktion stellt sicher, dass bei Anstieg

der Zwischenkreisspannung eine Abschaltung
verhindert werden kann. Dies geschieht durch
Anheben der Ausgangsfrequenz zur Begrenzung
der Zwischenkreisspannung. Dies ist eine sehr
nutzliche Funktion, z. B. wenn die Rampe-ab-Zeit zu
kurz ist, da ein Abschalten des Frequenzumrichters
vermieden wird. In dieser Situation wird die
Rampe-ab-Zeit verlangert..

ACHTUNG!:

Bi& Bite beachten Sie, dass bei der Funktion
q Uberspannungssteuerung die Rampe-ab-Zeit
verlangert wird, was bei bestimmten

Anwendungen u.U. nicht sinnvoll sein kann.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie Bremswiderstand [1], wenn ein
Bremswiderstand angeschlossen ist.
Uberspannungssteuerung [2] ist zu wahlen,
wenn die Funktion Uberspannungssteuerung in
jedem Fall - auch wenn STOP gedrtckt wird -

gewliinschtist. Wenn die Uberspannungssteuerung
aktiv ist, wird der Frequenzumrichter bei einem
Stoppbefehl nicht anhalten.

Wahlen Sie Uberspannungssteuerung und Stopp
[3], wenn die Funktion Uberspannungssteuerung
beim Herunterfahren der Rampe nach Betétigen
von Stopp nicht erforderlich ist.

Warnung: Wird Uberspannungssteuerung

/'\ [2] benutzt, wéhrend sich gleichzeitig
hd die Versorgungsspannung des

Frequenzumrichters der H6chstgrenze nahert oder

diese sogar Uberschritten hat, so besteht das

Risiko einer sich weiter erhdhenden Motorfrequenz,

sodass in diesem Fall der Frequenzumrichter den

Motor auch bei Dricken von STOP nicht anhalten

wird. Ist die Versorgungsspannung hdher als 264

V bei 200-240-V-Geraten, hoher als:

e 264 V bei 200-240 V-Geréaten

550 V bei 380-500 V-Geréaten

660 V bei 525-600 V-Geréaten

759 V bei 525-690 V-Geréaten

so solite Uberspannungssteuerung und Stopp
[3] gewahlt werden, sodass der Motor
angehalten werden kann.

401 Bremswiderstand, Ohm
(BREMSWIDERST.OHM)

Wert:
Abhangig vom Gerat

O Abhéngig vom Gerat

Funktion:
In diesem Parameter wird der Ohm-Wert eines
Bremswiderstandes angegeben. Dieser Wert
dient zur Uberwachung der Leistungsabgabe
im Bremswiderstand, wenn diese Funktion in
Parameter 403 gewahlt wurde.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den aktuellen Widerstandswert ein.

402 Bremsleistungsgrenze, kW
(BR.W.LEIST. GRENZ.)

Wert:
Abhangig vom Gerét

O Abhangig vom Gerét

Funktion:
Der Parameter gibt die Uberwachungsgrenze fiir die
Leistungsubertragung im Bremswiderstand an.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Beschreibung der Auswabhl:

Die Uberwachungsgrenze wird anhand der
nachstehenden Formel als Produkt des maximal
auftretenden Arbeitszyklus (120 Sek.) und der
maximalen Leistung des Bremswiderstands bei
diesem Arbeitszyklus bestimmit:

Bei 200-240 V-Geraten: P = #°xt

x 120

Bei 380-500-V-Geréten: P = 522 x

Bei 525-600-V-Geraten: P = 2 xt

Bei 525-690-V-Geraten: P = 1084’xt

403 Leistungstberwachung
(BR.W. TH.SCHUTZ)

Wert:

Aus (AUS) [O]

OWarnung (WARNUNG) 1]
Abschaltung (ABSCHALTUNG) 2]
Funktion:

Dieser Parameter ermdglicht das Zuschalten einer
Uberwachung der auf den Bremswiderstand
Ubertragenen Leistung. Die Berechnung der Leistung
erfolgt aufgrund des Ohm-Wertes des Widerstandes
(Parameter 401), der Zwischenkreisspannung sowie
der Betriebszeit des Widerstandes. Uberschreitet die
Uber 120 Sek. als Mittelwert berechnete Leistung
100% der Uberwachungsgrenze (Parameter 402),
und wurde Warnung [1] gewdhlt, so erscheint

im Display eine Warnung. Fallt die Leistung auf
unter 80%, so verschwindet die Warnung wieder.
Steigt die berechnete Leistung auf Gber 100% der
Uberwachungsgrenze, und wurde Abschaltung [2]

in Parameter 403 Leistungsiberwachung gewahilt,
so schaltet der VLT-Frequenzumrichter ab und zeigt
einen Alarm an. Wurde die Leistungstuberwachung
auf Aus [0] oder Warnung [1] eingestellt, so verbleibt
die Bremsfunktion auch bei Uberschreitung der
Uberwachungsgrenze aktiv. Dies kann zu einer
Uberlastung des Bremswiderstandes filhren. Eine
Meldung Uber Relais bzw. die digitalen Ausgénge ist
ebenfalls moglich. Die typische MeBgenauigkeit flr die
Leistungstberwachung hangt von der Genauigkeit des
ohmschen Widerstandes ab (besser als + 20%).

ACHTUNG!:

": Bei der Schnellentladung ist die
q Leistungstberwachungsfunktion unwirksam.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie Funktion aktv (Warnung/Alarm)
oder nicht aktiv (Aus).

404 Bremsfunktionstest
(BREMS-W.-TEST)

Wert:

OAus (AUS) [0]
Warnung (WARNUNG) 1]
Abschaltung (ABSCHALTUNG) 2]
Funktion:

In diesem Parameter kann eine Test- und
Uberwachungsfunktion angewahlt werden, die
eine Warnung oder einen Alarm ausgibt. Bei
Einschalten des Netzstroms wird geprUft, ob der
Bremswiderstand unterbrochen ist. Der Test, ob der
Bremswiderstand kurzgeschlossen ist, erfolgt wahrend
des Bremsvorgangs; der Test auf IGBT-KurzschluB
erfolgt, wenn nicht gebremst wird. Durch eine
Warnung oder Abschaltung wird die Bremsfunktion
abgeschaltet. Testsequenz wie folgt:
1. Wenn die Zwischenkreisspannung héher
als die Bremsanlaufspannung ist, wird der
Bremsfunktionstest abgebrochen.
. Wenn die Zwischenkreisspannung instabil ist, wird
der Bremsfunktionstest abgebrochen.
Es erfolgt ein Bremsfunktionstest.
Wenn die Zwischenkreisspannung niedriger
als die Anlaufspannung ist, wird der
Bremsfunktionstest abgebrochen.
Wenn die Zwischenkreisspannung instabil ist, wird
der Bremsfunktionstest abgebrochen.
Wenn die Bremsleistung hdher als 100% ist, wird
der Bremsfunktionstest abgebrochen.
Wenn die Zwischenkreisspannung hdher
als die Zwischenkreisspannung abzgl. 2%
vor dem Bremsfunktionstest ist, wird der
Bremsfunktionstest abgebrochen, und es erfolgt
eine Warn- oder Alarmmeldung.
8. Bremsfunktionstest O.K.

N

@

B

o

@

N

Beschreibung der Auswabhl:

Bei Wahl von Aus [0] wird weiterhin eine Warnung
ausgegeben, wenn Bremswiderstand oder
Brems-IGBT kurzgeschlossen sind. Es wird nicht
geprtft, ob der Bremswiderstand unterbrochen ist.
Bei Wahl von Warnung [1] werden Bremswiderstand
und Brems-IGBT auf etwaigen KurzschluB Gberwacht.
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AuBerdem wird bei Einschalten des Netzstroms
geprift, ob der Bremswiderstand unterbrochen ist.

' ACHTUNG!:

'l: Eine Warnung bei Aus [0] oder Warnung [1]
i kann nur durch Aus- und Wiedereinschalten
der Netzspannung geldscht werden -

vorausgesetzt, der Fehler ist behoben worden.
Beachten Sie bitte, daB bei Aus [0] oder Warnung
[1] der VLT-Frequenzumrichter auch dann weiterlauft,
wenn ein Fehler gefunden wurde.

Bei Abschaltung [2] schaltet der VLT-Frequenzumrichter
mit einem Alarm (Abschaltblockierung) ab, wenn der
Bremswiderstand kurzgeschlossen oder unterbrochen
oder wenn der Brems-IGBT kurzgeschlossen ist.

405 Quittierfunktion (QUITTIERUNGSART)

Wert:

OManuell quittieren (MANUELL TASTER O.KL.) Q]
1 x automatisch quittieren (1 X AUTOMATISCH)  [1]
2 x automatisch quittieren (2 X AUTOMATISCH)  [2]
3 x automatisch quittieren (3 X AUTOMATISCH)  [3]
4 x automatisch quittieren (4 X AUTOMATISCH)  [4]
5 x automatisch quittieren (5 X AUTOMATISCH)  [5]
6 x automatisch quittieren (6 X AUTOMATISCH)  [6]
7 x automatisch quittieren (7 X AUTOMATISCH)  [7]
8 x automatisch quittieren (8 X AUTOMATISCH)  [g]
9 x automatisch quittieren (9 X AUTOMATISCH)  [9]
10 x automatisch quittieren
(10 X AUTOMATISCH) [10]

Funktion:
In diesem Parameter kann die Quittierfunktion
gewahlt werden, die nach einer Abschaltung gelten
soll. Nach dem Quittieren ist ein Wiedereinschalten
des Frequenzumrichters moglich.

Beschreibung der Auswabhl:

Wenn Manuell Quittieren [0] gewahlt wird, muB

das Quittieren Uber die [RESET]-Taste oder die
digitalen Eingénge erfolgen.

Wenn der Frequenzumrichter nach einer Abschaltung
die Quittierung automatisch durchfiihren soll (1 x bis
10 x), dann ist Datenwert [1] - [10] zu wahlen.

' ACHTUNG!:
'l: Das Zahlwerk fur die AUTOMATISCHE
q RUCKSTELLUNG wird 10 Minuten, nachdem
die erste AUTOMATISCHE RUCKSTELLUNG
erfolgte, zurlickgesetzt.

Warnung: Der Motor kann ohne
Vorwarnung anlaufen.

406 Automatische Wiedereinschaltzeit
(MAX. WIEDEREIN-2Z)
Wert:
0 - 10 Sek. 0 5 Sek.

Funktion:
In diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, die
zwischen dem Auftreten einer Stérung und der
Einleitung der automatischen Quittierfunktion vergehen
soll. Voraussetzung ist, daB3 in Parameter 405
Automatisch Quittieren gewahlt wurde.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Zeit ein.

407 Netzausfall
(NETZAUSFALL)

Wert:

0Ohne Funktion (OHNE FUNKTION) [0]
Kontrolliertes Verringern der Rampe
(RAMPE AB) [1]
Kontrolliertes Verringern der Rampe und
Abschaltung (RAMPE AB + STOPP) 2]
Motorfreilauf (MOTORFREILAUF) [3]
Kinetischer Speicher
(KINETISCHER SPEICHER) [4]
Kontrollierte Alarmunterdriickung
(ALARMUNTERDR.)
Funktion:

Mit Hilfe der Netzausfallfunktion ist es moglich, die
Rampenbelastung auf O Hz herunterzufahren, wenn
die Netzversorgung des Frequenzumrichters
ausfallen sollte.

In Parameter 450 Netzspannung bei Netzausfall ist
der Spannungsgrenzwert einzustellen, wobei die
Funktion Netzausfall aktiv sein muB.

Die Funktion kann auBerdem durch Anwahl

von Netzfehler invers an einem digitalen

Eingang aktiiert werden.

Wenn Kinetischer Speicher [4] gewahlt wurde, ist die
Rampenfunktion in Parameter 206-212 ausgeschaltet.
Die Leistung von "Kontrolliertes Verringern der
Rampe" und "Kinetischer Speicher" sind bei

Uber 70 % Last eingeschrankt.
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Beschreibung der Auswabhl:
Wahlen Sie Ohne Funktion [0], wenn diese
Funktion nicht erforderlich ist. Bei Auswahl
von Kontrolliertes Verringern der Rampe [1]
flhrt der Motor die Rampenfunktion Uber die
Schnellstopprampe durch, die in Parameter 212
eingestellt wird. Sollte die Versorgungsspannung
wahrend des Rampe-ab-Vorgangs wiederhergestellt
werden, so lauft der Frequenzumrichter wieder
an. Bei Auswahl von Kontrolliertes Verringern der
Rampe und Abschaltung [2] fhrt der Motor die
Rampenfunktion Uber die Schnellstopprampe durch,
die in Parameter 212 eingestellt wird.
Bei O Hz schaltet der Frequenzumrichter ab (ALARM
36, Netzfehler). Sollte die Versorgungsspannung
wahrend des Rampe-ab-Vorgangs wiederhergestellt
werden, so fahrt der Fregeunzumrichter mit der
Schnellstopprampe fort und schaltet dann ab.
Wenn Motorfreilauf [3] gewahlt wird, schaltet
der Frequenzumrichter die Wechselrichter ab,
woraufhin der Motor im Freilauf 1auft.
Parameter 445 Motorfangschaltung muB aktiv
sein, so daB der Frequenzumrichter bei etwaiger
Wiederherstellung der Versorgungsspannung den
Motor abfangen und ermeut anlaufen kann.
Wenn Kinetischer Speicher [4] gewahlt wird,
versucht der Frequenzumrichter, die durch die
Last erzeugte Energie zur Aufrechterhaltung einer
konstanten Zwischenkreisspannung zu nutzen. Bei
Wiederherstellung der Versorgungsspannung l&fut
der Frequenzumrichter wieder an.
Wenn Kontrollierte Alarmunterdrickung [5] ausgewahit
wird, schaltet der Frequenzumrichter bei einem
Netzausfall ab, und das Gerat wird durch OFF1,
OFF2 oder OFF3 Uber den Profibus nicht gestoppt.
Nur aktiv, wenn Feldbusprofil (Par. 512) ausgewahlt
und Profibus installiert ist.

408 Schnellentladung
(SCHNELLENTLADUNG)

Wert:

O Blockiert (BLOCKIERT) 0]
Wirksam (WIRKSAM) 1]
Funktion:

Option zum schnellen Entladen der Zwischenkreiss-
pannung mit Hilfe eines externen Widerstands.

Beschreibung der Auswabhl:
Die Funktion ist nur bei erweiterten Geraten
aktiv, da sie eine AnschluBmdglichketit fur 24 V
DC extern sowie einen Bremswiderstand oder

Entladewiderstand erfordert. Andernfalls ist die
Datenwahhl auf Blockiert [0] begrenzt.

Die Funktion kann durch Anwahl eines digitalen
Eingangssignals fur Netzfehler invers aktiiert
werden. Wahlen Sie Blockiert, wenn die
Funktion nicht gewtnscht wird. Bei Wahl von
Wirksam extern 24 V DC und einen Brems- bzw.
Entladewiderstand anschlieBen.

Siehe den Abschnitt Schnellentladung.

409 Zeitverzogerung Momentgrenze
(ZEITVERZ.MOM GR)

Wert:

0 - 60 Sek. (AUS) 0O AUS

Funktion:
Wenn der Frequenzumrichter registriert, da3 das
Ausgangsmoment die Momentgrenzen (Parameter
221 und 222) wéhrend der eingestellten Zeit erreicht
hat, schaltet das Gerat nach Ablauf der Zeit ab.

Beschreibung der Auswabhl:
Geben Sie ein, wie lange der Frequenzumrichter mit
der Momentgrenze laufen soll, bevor er abschaltet.
60 Sek. = AUS bedeutet unendliche Zeit, wobei die
thermische Uberwachung jedoch weiterhin aktiv ist.

410 Abschaltverzogerung bei Uberspannung
(ZEITVERZ.WR-FEHL)

Wert:

0 - 35 Sek. O Abhéngig vom Gerét

Funktion:
Wenn der Frequenzumrichter wahrend der
eingestellten Zeit eine Uberspannung feststellt, so
schaltet er nach Ablauf der Zeit ab.

Beschreibung der Auswabhl:

Geben Sie ein, wie lange der Frequenzumrichter mit
Uberspannung laufen soll, bevor er abschaltet.

' ACHTUNG!:
l': Wird dieser Wert geniiber der Werkseinstellung
q reduziert, so kann es vorkommen, daR das
Gerat beim Einschalten der Netzversorgung
eine Stérung meldet.
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411 Taktfrequenz
(TAKTFREQUENZ)

Wert:
OAbhéngig vom Gerét

Funktion:
Der eingestellte Wert bestimmt die Taktfrequenz
des Frequenzumrichters. Durch eine Anderung der
Taktfrequenz kdnnen falls erforderlich akustische
Stérgerausche vom Motor verringert werden.

ACHTUNG!:

Bi&y Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters
kann niemals einen Wert héher als 1/10
der Taktfrequenz annehmen.

Beschreibung der Auswabhl:

Bei laufendem Motor wird im Parameter 411 die
Takt-frequenz eingestellt, bis eine Frequenz mit
maglichst niedrigem Motorgerdusch erreicht ist. Siehe
auch Parameter 446 - Schaltmuster. N&heres zur
Leistungsreduzierung im Projektierungshandbuch.

ACHTUNG!:
'l: Taktfrequenzen Uber 3/3,5 kHz (4,5 kHz
q flir 60° AVM) flihren automatisch zu einer
Reduzierung der maximalen Ausgangsleistung
des Frequenzumrichters.

412 Ausgangsfrequenzabhangige Taktfrequenz

(VAR. TAKTFREQENZ)

Wert:

O Blockiert (BLOCKIERT) Q]
Wirksam (WIRKSAM) [1]
Funktion:

Diese Funktion ermoglicht ein Anheben der
Taktfre-quenz bei fallender Ausgangsfrequenz.

Sie wird bei Anwendungen mit quadratischer
Drehmomentkenn-linie benutzt (z.B. Kreiselpumpen
und Ventilatoren), bei denen der Abfall der Belastung
von der Aus-gangsfrequenz abhangig ist. Die
maximale Taktfre-quenz wird jedoch durch die
Einstellung in Parameter 411 festgelegt.

Beschreibung der Auswabhl:

Blockiert [0] ist zu wahlen, wenn eine feste
Takt-frequenz gewtnscht wird.

Die Einstellung der Taktfrequenz erfolgt in Parameter
411. Bei Auswahl von Wirksam [1] féllt die Taktfrequenz
mit steigender Ausgangsfrequenz ab.

413 Ubermodulationsfaktor
(FAKTOR UEBERMOD.)

Wert:

Aus (AUS) [0]
OEin (EIN) [1]
Funktion:

In diesem Parameter kann die Ubermodulationsfunktion
der Ausgangsspannung angeschlossen werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Aus bedeutet, daB keine Ubermodulation
der Ausgangsspannung erfolgt und damit
ein Drehmoment-Rippel an der Motorwelle
vermieden wird. Dies kann beispielsweise bei
Schleifmaschinen ein Vorteil sein.

Ein bedeutet, daB eine Ausgangsspannung
erzielt werden kann, die groBer als die
Netzspannung ist (bis zu 15%).

414 Minimaler Istwert
(MIN. ISTWERT)
Wert:

100.000,000 - Max. Istwert 0 0.000

Funktion:
Parameter 414 und 415 dienen zum Skalieren der
Displayanzeige, so daB diese das Istwertsignal in der
korrekten Einheit proportional zum Eingangssignal
anzeigt. Dieser Wert wird ausgegeben, wenn in
einem der Parameter 009-012 und im Anzeigemodus
Istwert [Einheit] [3] gewdahlt wurde. Eine Einheit fir das
Istwertsignal kann in Parameter 416 gewahlt werden.
Zusammen mit Drehzahlregelung mit
Istwertriickfihrung, Prozessregelung mit
Istwertriickfihrung und Drehmomentregelung
mit Drehzahlrdickfiihrung (Parameter 100) anzuwenden.
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Beschreibung der Auswabhl:

Nur aktiv, wenn Parameter 203 auf Min-Max

[0] eingestellt wurde.

Stellen Sie den gewUnschten Wert ein, der im
Display angezeigt werden soll, wenn an dem
gewadhlten Istwerteingang der min. Istwert erreicht
ist (Parameter 308 oder 314).

Der Minimale Istwert kann durch die Wahl

der Konfiguration (Parameter 100) und den
Soll-/Istwertbereich (Parameter 203) begrenzt sein.
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Wurde in Parameter 100 Drehzahlregelung mit
Istwertrtickfihrung [1] gewahlt, so kann der min.
Istwert nicht unter O eingestellt werden.

415 Displaywert bei hohem Istwert

(MAX. ISTWERT)

Wert:
Min. Istwert - 100.000,000

 1,500.000

Funktion:
Der Wert sollte ca. 10% hoher als Parameter
205 Maximaler Sollwert sein, um zu vermeiden,
dass der Frequenzumrichter wegen eines evtl.
Kompensationsfehlers integriert.
Eine genauere Beschreibung finden Sie bei
Parameter 414.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie den gewUlnschten Wert ein, der im
Display angezeigt werden soll, wenn an dem
gewahlten Istwerteingang der maximale Istwert
erreicht ist (Parameter 308 oder 314). Der Max.
Istwert kann durch die Wahl der Konfiguration
begrenzt werden. (Parameter 100).

416 Anzeigewert
(SOL-ISTW-EINHEIT)

Wert:

t/ST [22]
m [23]
N m [24]
m/s [25]
m/min [26]
°F [27]
in wg [28]
gal/s [29]
ft8 /s [30]
gal/min [31]
ft8 /min [32]
gal/ST [33]
ft8 /ST [34]
Ib/s [35]
Ib/min [36]
Ib/ST [37]
b ft [38]
ft/s [39]
ft/min [40]
Funktion:

Maoglichkeit zur Auswahl verschiedener Einheiten,

die im Display angezeigt werden sollen.

Die Einheit wird auch bei ProzeBregelung mit
Istwertrtickfihrung direkt als Einheit fir den Min./Max.
Sollwert (Par. 204/205) und den Min./Max.

Istwert (Par. 414/415) benutzt.

Par. 002 Ort/Fern.

Par. 013 Ort-Steuerung/Konfig. wie in Par. 100.
Par. 100 Konfiguration.

Parameter 002 auf Fern eingestellt.

KEINE Q] -

0% [] Wurde |“n P?rameter 100 Drehzahlregelung ohne
PPM ] Istwertrtickfihrung oder Drehmomentregelung
RPM 3] ohne Istwertrlckfihrung gewahlt, so kann die
bar 4] in Parameter 416 gewahlte Einheit bei der
TAKTE/mi 5] Displayanzeige (Par. 009-12 Istwert [Einheit]) der

ProzeBparameter benutzt werden.

Puls/s [6]

EINH./s [7] Der ProzeBparameter, der angezeigt werden soll,

EINH./mi 8] kann als externes Analogsignal an Kl. 53 (Par.

EINH./St. 9] 308: Istwertsignal ) oder an KI. 60 (Par. 314:

°C (10] Istwertsignal) sowie als Pulssignal an KI. 33 (Par.

Pa [11] 307: Puls-Istwert) angeschlossen werden.

I/s [12] Hinweis: Der Sollwert kann nur in Hz (

m3 /s [13] Drehzahlregelung ohne Istwertriickfiihrung) oder

l/min [14] Nm (Drehmomentregelung ohne Istwertriickfihrung)

m3 /min [15] angezeigt werden.

I/ST. [16] Wird in Parameter 100 Drehzahlregelung mit

m3 /ST. [17] Istwertrtickfihrung, gewahlt, so ist Parameter 416

kg/s [18] nicht aktiv, da sowohl der Sollwert als auch der

kg/min [19] Istwert immer als U/Min. dargestellt werden.

kg/ST [20] Wird in Parameter 100 ProzeBregelung mit

t/min [21] Istwertriickfuhrung gewahlt, so wird die in Parameter
O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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416 gewahlte Einheit bei der Displayanzeige

des Sollwertes (Par. 009-12: Sollwert [Einheit])

wie auch des des Istwertes (Par. 009-12:

Istwert [Einheit]) angewandt.

Die Skalierung der Displayanzeige als Funktion

des gewahlten Bereiches (Par. 309/310, 312/313,
315/316, 327 und 328) fUr das angeschlossene externe
Signal erfolgt bzgl. des Sollwertes in Parameter 204
und 205 und fur den Istwert in Parameter 414 und 415.

Parameter 002 auf Ort eingestellt.

Wird Parameter 013 auf Ort Steuerung ohne
Schlupfkompensation oder Ort digitale Steuerung
ohne Schlupfkompensation eingestellt, so erscheint
die Anzeige in Hz - unabhangig von der Wahl in
Parameter 416. Ein an Klemme 53, 60 oder 33
(Puls) angeschlossenes Istwert- oder ProzeBsignal
wird jedoch in Form der in Parameter 416 gewahlten
Einheit angezeigt. Wird Parameter 013 auf Ort
Steuerung/wie Parameter 100 oder Ort digitale
Steuerung/wie Parameter 100 eingestellt, so
entspricht die Einheit der obigen Beschreibung unter
Parameter 002 auf Fern eingestellt.

ACHTUNG!:
": Die obigen Ausflhrungen gelten fur die
q Anzeige von Sollwert [Einheit] und Istwert
[Einheft]. Wird Sollwert [%] oder Istwert
[%] gewahlt, so wird der Wert in Prozent des
gewahlten Bereiches angezeigt.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie die gewlnschte Einheit fir das
Sollwert- bzw. Istwertsignal.

417 Drehzahl PID Proportionalverstarkung
(DRZ P-VERSTAERKN)

Wert:

0,000 (AUS) - 0,150 O 0,015

Funktion:
Die Proportionalverstérkung gibt an, um wieviel die
Regelabweichung (Abweichung zwischen Istwert-signal
und Sollwert) verstarkt werden soll. Zusammen
mit Drehzahlregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:
Eine schnelle Regelung wird bei hoher Verstarkung
erreicht. Ist die Verstarkung jedoch zu hoch, so kann
der ProzeB durch Ubersteuerung instabil werden.

418 Drehzahl PID Integrationszeit
(DRZ INTEGR. ZEIT)

Wert:

2,00 - 999,99 ms (1000 = AUS) O 8 ms

Funktion:
Die Integrationszeit ist daflir maBgebend, wie lange der
PID-Regler zum Ausgleichen der Regelabweichung
braucht. Je groBer die Regelabweichung, desto
schneller der Anstieg der Verstarkung. Die
Integrationszeit fuhrt zu einer Verzdgerung des
Signals und damit zu einer Dampfung. Zusammen
mit Drehzahlregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Eine schnelle Regelung wird bei kurzer
Integrationszeit erreicht.

Ist die Zeit jedoch zu kurz, so kann der

Prozel3 instabil werden.

Ist die Integrationszeit lang, so kann es zu groBen
Abweichungen vom gewUnschten Sollwert kommen,
da der ProzeBregler lange braucht, um die vorliegende
Regelabweichung auszuregeln.

419 Drehzahl PID Differentiationszeit
(DRZ DIFF.-ZEIT)
Wert:

0,00 (AUS) - 200,00 ms O 30 ms

Funktion:
Der Differentiator reagiert auf eine konstante
Regelabweichung nicht. Er erzeugt nur dann eine
Verstarkung, wenn sich die Regelabweichung andert.
Je schneller sich die Regelabweichung andert, desto
kréftiger die Verstarkung seitens des Differentiators.
Die Verstérkung ist proportional zur Geschwindigkett,
mit der sich die Regelabweichung &ndert. Zusammen
mit Drehzahlregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Eine schnelle Regelung wird bei einer langen
Differentiationszeit erreicht. Wird sie jedoch
zu lang, so kann der ProzeB instabil werden.
Wenn die Differentiationszeit O ms betragt, ist
die D-Funktion nicht aktiv.
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420 Drehzahl PID Diff.verstark.grenze
(DRZ BEGR.D-VERST)

Wert:

50 - 50,0 o 50

Funktion:
Es kann bezlglich der Verstarkung des Differentiators
eine Grenze eingestellt werden. Da die D-Verstarkung
bei hdheren Frequenzen erfolgt, kann eine Begrenzung
der Verstarkung sinnvoll sein.
Hierdurch laBt sich ein reines D-Glied bei niedrigen
Frequenzen und ein konstantes D-Glied bei
hohen Frequenzen erzielen.
Zusammen mit Drehzahlregelung mit Istwertriickftihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:
Wéhlen Sie die gewlnschte Grenze flr die Verstéarkung.

421 Drehzahl PID TiefpaRfilterzeit
(DRZ FILTER ZEIT)

Wert:

5 - 200 ms 0 10 ms

Funktion:
Welligkeiten (Rippel) des Istwertsignals werden durch
das Tiefpal3filter gedampft, um ihren EinfluB auf die
Regelung zu mindern. Dies kann u.a. dann ein
Vorteil sein, wenn das Signal mit vielen Funkstérungen
behaftet ist. Siehe Zeichnung. Wird in Verbindung
mit Drehzahlregelung mit Istwertrlickfihrung und
Drehmomentregelung mit Drehzahlriickfihrung
(Parameter 100) angewendet.

Istwert

Gestérter Istwert

A A

0.6 t (Sek.)

!

TiefpaB—Filter
fg = 10 Hz

Istwert ‘

Entsturter Istwert

175ZA293.10 0.6 t (Sek.)

Beschreibung der Auswabhl:

Wird z.B. eine Zeitkonstantet (1) von 100 ms
programmiert, so ist die Eckfrequenz des TiefpaBfilters
1/0,1 = 10 RAD/Sek., was (10 /2 xm = 1,6 Hz.
entspricht. Der PID-Regler wird daher nur ein
Istwertsignal regeln, das mit einer Frequenz von
unter 1,6 Hz schwingt. Wenn das Istwertsignal

mit einer Frequenz von Uber 1,6 Hz schwingt,

wird der PID-Regler nicht reagieren.

422 UO-Spannung bei 0 Hz
(U0 SPANNUNG-0HZ)

Wert:

0,0 - Parameter 103 0 20,0 Volt

Funktion:
Die Parameter 422-432 kbnnen zusammen mit
der speziellen Motorkennlinie benutzt werden
(Par.101) Es kann aufgrund von sechs einstellbaren
Spannungen und Frequenzen eine U/f-Kennlinie
gebildet werden. Die Anderung von Daten auf
dem Motortypschild (Parameter 102 - 106) hat
Auswirkungen auf Parameter 422.
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Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewulnschte Spannung ein,
die bei 0 Hz gelten soll.
Siehe nachfolgende Zeichnung.

u
Umax. 103

DANFOSS
175ZA012.11

431
429

427
425

423
PAR. 422

! I
T T t T t f
PAR. 424 426 428 430 432 104 202 f

423 Ul-Spannung
(U1-SPANNUNG)

Wert:
0,0 - UvLT,MAX

Werkseinstellung fur Par. 103

Funktion:
In diesem Parameter wird der Y-Wert des
1. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Spannung ein, die bei der
in Parameter 424 eingestellten F1-Frequenz gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

424 F1-Frequenz
(F1-FREQUENZ)

Wert:
0,0 - Par. 426

Werkseinstellung fur Par. 104

Funktion:
In diesem Parameter wird der X-Wert des
1. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein, die bei der in
Parameter 423 eingestellten U1-Spannung gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

425 U2-Spannung
(U2-SPANNUNG)

Wert:
0,0 - UvLT, max

Werkseinstellung fur Par. 103

Funktion:
In diesem Parameter wird der Y-Wert des
2. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlUnschte Spannung ein, die bei der
in Parameter 426 eingestellten F2-Frequenz gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

426 F2-Frequenz
(F2-FREQUENZ)

Wert:
Par. 424 - Par. 428

Werkseinstellung fur Par. 104

Funktion:
In diesem Parameter wird der X-Wert des
2. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein, die bei der in
Parameter 425 eingestellten U2-Spannung gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

427 U3-Spannung

(U3-SPANNUNG)

Werkseinstellung fur Par. 103

Funktion:
In diesem Parameter wird der Y-Wert des
3. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Spannung ein, die bei der
in Parameter 428 eingestellten F3-Frequenz gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

428 F3-Frequenz
(F3-FREQUENZ)

Wert:
Par. 426 - Par. 430

=
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=
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Werkseinstellung fur Par. 104

Funktion:
In diesem Parameter wird der X-Wert des
3. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein, die bei der in
Parameter 427 eingestellten U3-Spannung gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.
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429 U4-Spannung
(U4-SPANNUNG)
Wert:

0,0 - UvLT,mAX Werkseinstellung fur Par. 103

Funktion:
In diesem Parameter wird der Y-Wert des
4. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Spannung ein, die bei der
in Parameter 430 eingestellten F4-Frequenz gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

430 F4-Frequenz
(FA-FREQUENZ)

Wert:
Par. 428 - Par. 432

Werkseinstellung fur Par. 104

Funktion:
In diesem Parameter wird der X-Wert des
4. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Frequenz ein, die bei der in
Parameter 429 eingestellten U4-Spannung gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

431 U5-Spannung
(U5-SPANNUNG)

Werkseinstellung fur Par. 103

Funktion:
In diesem Parameter wird der Y-Wert des
5. Eckpunktes eingestellt.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie die gewlnschte Spannung ein, die bei der
in Parameter 432 eingestellten F5-Frequenz gelten soll.

432 F5-Frequenz
(F5-FREQUENZ)

Wert:
Par. 430 - 1000 Hz

Werkseinstellung fur Par. 104

Funktion:
In diesem Parameter wird der X-Wert des
5. Eckpunktes eingestellt.

Dieser Parameter ist durch Parameter 200
nicht begrenzt.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlinschte Frequenz ein, die bei der in
Parameter 431 eingestellten U5-Spannung gelten soll.
Siehe Zeichnung zu Parameter 422.

433 Drehmomentregelung ohne Istwert-
rickfuhrung Proportionalverstarkung

(MOM-ST. P-VERST.)

Wert:
0 (Aus) - 500%

O 100%

Funktion:
Die Proportionalverstarkung gibt an, um wieviel
Mal der Fehler (Abweichung zwischen Istwertsignal
und Sollwert) verstarkt werden soll.
Zusammen mit Drehmomentregelung ohne
Istwertrtickfihrung (Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:
Bei hoher Verstarkung wird eine schnelle Regelung
erreicht. Ist die Verstarkung jedoch zu hoch, so kann
der ProzeB bei Ubersteuerung instabil werden.

434 Drehmomentregelung ohne
Istwertrickfihrung, Integrationszeit

(MOM-ST. INT.ZEIT)

Wert:
0,002 - 2,000 Sek.

O 0,02 Sek.

Funktion:
Der Integrator bewirkt eine steigende Verstéarkung
bei konstanter Regelabweichung zwischen Sollwert-
und Istwertsignal. Je groBer die Abweichung,
desto schneller der Anstieg der Verstarkung. Die
Integrationszeit ist die Zeit, die der Integrator
braucht, um die gleiche Verstarkung wie die
Proportionalverstarkung zu erzielen.
Zusammen mit Drehmomentregelung ohne
Istwertrtickfihrung (Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Bei kurzer Integrationszeit wird eine schnelle
Regelung erreicht. Die Zeit kann jedoch auch zu
kurz werden, was zu einer Instabilitédt des ProzefBes
bei Ubersteuerung flihren kann.
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437 Prozel3 PID normal/invers Steuerung
(PID NORM./INVERS)

Wert:

Normal (NORMAL) [0]
Olnvers (INVERS) (1]
Funktion:

Es kann hier gewahlt werden, ob der ProzeBregler die
Zu diesem Zweck wird eine Differenz zwischen dem
Sollwertsignal und dem Istwertsignal vorgegeben.
Zusammen mit Prozessregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Normal [0] ist zu wahlen, wenn der Frequenzumrichter
im Falle eines Anstiegs des Istwertsignals die
Ausgangsfrequenz verringern soll.

Invers [1] ist zu wahlen, wenn der Frequenzumrichter
im Falle eines Anstiegs des Istwertsignals die
Ausgangsfrequenz erhdhen soll.

438 Prozel PID anti windup
(PID ANTI WINDUP)

Wert:

Blockiert (BLOCKIERT) Q]
OWirksam (WIRKSAM) 1]

Funktion:

Hier kann gewahlt werden, ob der ProzeBregler
wetterhin mit dem Ausregeln einer Regelabweichung
fortfahren soll, obwohl eine Erhéhung bzw.
Verringerung der Ausgangsfrequenz nicht méglich ist.
Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertriickfiihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Die Werkseinstellung ist Wirksam [1], was dazu
fUhrt, daB das Integrationsglied im Verhaltnis zur
aktuellen Ausgangsfrequenz inttialisiert wird, wenn
entweder die Stromgrenze oder die maximale bzw.
minimale Frequenz erreicht ist. Der ProzeBregler
wird erst dann wieder zuschalten, wenn die
Regelabweichung entweder Null ist oder sich

sein Vorzeichen geéndert hat.

Blockiert [0] ist zu wahlen, wenn der Integrator
weiterhin wegen der Regelabweichung integrieren soll,
obwohl dieser sich nicht ausregulieren 1aB3t.

ACHTUNG!:
“: Eine Wahl von Blockiert [0] fihrt dazu,
i daB im Falle einer Vorzeichenanderung der
Regelabweichung der Integrator erst von einem
Niveau herabintegrieren muB, das durch eine frihere
Regelabweichung erreicht worden war. Erst danach
erfolgt eine Anderung der Ausgangsfrequenz.

439 Prozel3 PID Startfrequenz
(PID-START FREQ.)

Wert:
fmin -fwax (Parameter 201 und 202)
0 Parameter 201

Funktion:
Bei einem Startsignal wird der Frequenzumrichter als
Drehzahlregelung ohne Istwertriickfihrung reagieren
und erst bei Erreichen der programmierten
Startfrequenz auf ProzeBregelung mit
Istwertriickfuhrung wechseln. Dies ermoglicht
das Einstellen einer Frequenz entsprechend der
Drehzahl, mit der der ProzeB normalerweise
ablauft. Auf diese Weise laBt sich der gewlnschte
ProzefBBzustand schneller erreichen.
Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertrdckfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen sie die gewlnschte Startfrequenz ein.

' ACHTUNG!:
": Wenn der Frequenzumrichter vor Erreichen der
a gewlnschten Startfrequenz die Stromgrenze

erreicht, wird der ProzeBregler nicht

aktiviert. Um den Regler dennoch aktivieren zu
kénnen, muB die Startfrequenz auf die aktuelle
Ausgangsfrequenz gesenkt werden. Dies kann
im Betriebszustand erfolgen.
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440 Prozel3 PID Proportionalverstarkung
(PID P-VERSTAERK.)

Wert:
0,00 - 10,00 0 0,01
Funktion:

Die Proportionalverstarkung gibt an, um wieviel

Mal die Regelabweichung zwischen Sollwert- und
Istwertsignal verstarkt werden soll.

Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.
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Beschreibung der Auswabhl:
Bei hoher Verstarkung wird eine schnelle Regelung
erreicht. Ist die Verstarkung jedoch zu hoch, so kann
der ProzeB durch Ubersteuerung instabil werden.

441 Prozel3 PID Integrationszeit
(PID INTEGR. ZEIT)

Wert:

0,01 - 9999,99 Sek. (AUS) O AUS

Funktion:
Der Integrator bewirkt eine steigende Verstéarkung
bei einer konstanten Regelabweichung zwischen
Sollwert- und Istwertsignal. Je gréBer die Abweichung,
desto schneller der Anstieg der Verstarkung. Die
Integrationszeit ist die Zeit, die der Integrator
braucht, um die gleiche Verstarkung wie die
Proportionalverstérkung zu erzielen.
Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Bei kurzer Integrationszeit wird eine schnelle
Regelung erreicht. Die Zeit kann jedoch auch zu
kurz werden, was zu einer Instabiltat des Prozesses
bei Ubersteuerung flihren kann.

Ist die Integrationszeit lang, so kann es zu grof3en
Abweichungen vom gewUlnschten Sollwert kommen,
da der ProzeBregler lange braucht, um eine
Regelabweichung auszuregeln.

442 Prozel3 PID Differentiationszeit
(PID DIFF. ZEIT)
Wert:

0,00 (AUS) - 10,00 Sek. 0 0,00 Sek.

Funktion:
Der Differentiator reagiert auf einer konstanten
Regelabweichung nicht. Er erzeugt nur dann eine
Verstérkung, wenn sich die Regelabweichung andert.
Je schneller sich die Regelabweichung andert, desto
kraftiger die Verstarkung seitens des Differentiators.
Die Verstéarkung ist proportional zur Geschwindigkett,
mit der sich die Regelabweichung andert.
Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Bei langer Differentiationszeit wird eine schnelle
Regelung erreicht. Die Zeit kann jedoch auch zu

lang werden, was zu einer Instabilitdt des Prozesses
bei Ubersteuerung fihren kann.

443 Prozel3 PID Diff.verstark.grenze
(PID DIFF. VERST.)

Wert:
5,0 - 50,0 O 5.0

Funktion:
Es besteht die Moglichkeit, fir die Verstarkung
des Differentiators eine Grenze einzustellen.
Die Verstarkung des Differentiators steigt bei
schnellen Anderungen, weshalb eine Begrenzung
der Verstarkung nutzlich sein kann. Auf diese
Weise wird eine reale Differentiatorverstarkung
bei langsamen Anderungen und eine konstante
Differentiatorverstérkung bei schnellen Anderungen
der Regelabweichung erreicht.
Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertriickfihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Gewlinschte Grenze fiir die Differentiatorver-
starkung wahlen.

444 Prozel PID Tiefpalfifilterzeit
(PID FILTER ZEIT)

Wert:

0,01 - 10,00 O 0,01 Sek.

Funktion:
Welligkeiten (Rippel) des Istwertsignals werden
durch das TiefpaBfilter gedampft, um ihren EinfluB
auf die ProzeBregelung zu mindern. Dies kann
u.a. dann ein Vorteil sein, wenn das Signal mit
vielen Funkstérungen behaftet ist.
Zusammen mit ProzeBregelung mit Istwertrdckflihrung
(Parameter 100) anzuwenden.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie die gewlnschte Zeitkonstante (1). Wird
z.B. eine Zeitkonstante (1) von 100 ms programmiert,
so ist die Eckfrequenz des Tiefpaf3filters 1/0,1 = 10
RAD/Sek., was (10 / 2 x ) = 1,6 Hz entspricht.
PID-Regler wird daher nur ein Istwertsignal regeln, das
mit einer Frequenz von unter 1,6 Hz schwingt. Wenn
das Istwertsignal mit einer Frequenz von Uber 1,6 Hz
schwingt, wird der PID-Regler nicht reagieren.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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445 Fangschaltung
(FANGSCHALTUNG)

Wert:

OAus (BLOCKIERT) [0]
Ein (WIRKSAM) [1]
Funktion:

Diese Funktion erméglicht das Abfangen eines Motors,
der aufgrund eines Stromausfalls unkontrolliert 1auft.

Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie Blockiert, wenn diese Funktion nicht
erforderlich ist. Wéahlen Sie Wirksam, wenn der
Frequenzumrichter einen drehenden Motor ‘abfangen’
und sich auf ihn aufschalten soll.

446 Schaltmuster
(SCHALTMUSTER)

Wert:

60° AVM (60° AVM) 0]
OSFAVM (SFAVM) 1]
Funktion:

Es kann zwischen zwei verschiedenen Schaltmustern
gewahlt werden: 60° AVM und SFAVM.

Beschreibung der Auswabhl:

60° AVM ist zu wéhlen, wenn die Moglichkeit bestehen
soll, mit einer Taktfrequenz bis zu 14/10 kHz zu
arbeiten. Eine Reduzierung des Ausgangsnennstroms
I'vLT.N erfolgt ab einer Taktfrequenz von 4,5 kHz.
SFAVM ist zu wéhlen, wenn die Mdglichkeit bestehen
soll, mit einer Taktfrequenz bis zu 5/10 kHz zu arbeiten.
Eine Reduzierung des Ausgangsnennstroms lyi.T.N
erfolgt ab einer Taktfrequenz von 3,0 kHz.

447 Drehmoment, Drehzahlrickfihrung

Drehmomentausgleich

(MOM-FB-ANPASSUNG)

Wert:
-100 - 100%

0 0%

Funktion:
Dieser Parameter ist nur anzuwenden, wenn
in Parameter 100 Drehmomentregelung mit
Drehzahliriickfahrung [5] gewahlt wurde. Der
Drehmomentausgleich wird bei der Kalibrierung des
Frequenzumrichters benutzt. Durch Einstellen des
Parameters 447 Drehmomentausgleich wird die
Kalibrierung des Ausgangsdrehmoments ermdglicht.

Siehe den Abschnitt Einstellung der Parameter,
Drehmomentregelung, Drehzahlriickfihrung.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewilnschten Wert ein.

448 Drehmoment, Drehzahlriickfihrung

Getriebelbersetzung mit Drehgeber

(MOM-FB-GETR.FAKT)

Wert:
0,001 - 100,000

0 1,000

Funktion:
Dieser Parameter ist nur anzuwenden, wenn
in Parameter 100 Drehmomentregelung mit
Drehzahlriickfihrung [5] gewahlt wurde. Wenn an
der Getriebewelle ein Drehgeber montiert wurde,
muB ein Wert fir die Ubersetzung eingegeben
werden, weil sonst der Frequenzumrichter
die Ausgangsfrequenz nicht richtig berechnen
kann. Bei einem Ubersetzungsverhéltnis von
1:10 (Reduktion der Motordrehzahl auf 1/10)
ist der Parameterwert auf 10 einzustellen. Ist
der Drehgeber direkt an der Getriebewelle
montiert, so muB als Ubersetzungsverhaltnis der
Wert 1,00 eingestellt werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewdinschten Wert ein.

449 Drehmoment, Drehzahlriickfihrung

Reibungsverlust

(MOM-FB-REIB. VERL)

Wert:
0,00 — 50,00% des Motor-
Nenndrehmoments

O 0,00%

Funktion:
Dieser Parameter ist nur anzuwenden, wenn
in Parameter 100 Drehmomentregelung mit
Drehzahlriickfiihrung [5] gewahlt wurde.

Der Reibungsverlust ist als fester prozentualer Verlust
bezogen auf das Nenndrehmoment einzustellen.

Der Reibungsverlust wird bei motorischem Betrieb
zum Drehmoment hinzuaddiert, bei generatorischem
Betrieb jedoch vom Drehmoment abgezogen.

Siehe den Abschnitt Einstellung der Parameter,
Drehmomentregelung, Drehzahlriickfihrung.
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Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewlnschten Wert ein.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie den gewilnschten Wert ein.

450 Netzspannung bei Netzausfall
(NETZAUSFALL VOLT)

Wert:

180-240 V fur 200-240 V-Gerate 0 180
342-500 V fur 380-500 V-Geréte O 342
473-600 V fur 525-600 V-Gerate O 495
473-690 V fir 525-690 V-Gerate O 495

Funktion:
Stellen Sie das Spannungsniveau ein, bei dem
Parameter 407 Netzausfall aktiiert werden
soll. Das Spannungsniveau zur Aktivierung
der Netzausfallfunktionen muss unter der
Netznennspannung liegen, die dem Frequenzumrichter
zugeflhrt wird. Als Faustregel gilt, dass Parameter
450 10 % niedriger als die Netznennspannung
eingestellt werden kann.

Beschreibung der Auswabhl:

Stellen Sie das Niveau zur Aktivierung der
Netzausfallfunktionen ein.

' ACHTUNG!:
ll: Wird dieser Wert zu hoch eingestellt, so kann
i es passieren, dass die in Parameter 407
eingestellte Netzausfallfunktion auch dann
aktiviert wird, wenn die Netzversorgung vorliegt.

453 Drehzahlverhéltnis mit Istwertriickfihrung

(DREHZ.VERHALTN.)

Wert:
0,01 - 100,00 0 1,00
Funktion:

Dieser Parameter wird nur verwendet, wenn

in Parameter 100 Drehzahiregelung mit
Istwertriickfihrung [1] gewahlt wurde.

Stammt das Istwertsignal von der Motorwelle,

so muB ein Drehzahlverhéltnis eingestellt werden,
da andernfalls der Frequenzumrichter einen
Encoderverlust nicht erkennen kann.

FUr ein Drehzahlverhaltnis von 1:10 (Untersetzung)
den Parameter auf den Wert 10 einstellen.

Ist der Encoder direkt auf der Motorwelle montiert, so
ist das Drehzahlverhaltnis auf 1,00 einzustellen.
Bitte beachten Sie: Dieser Parameter hat lediglich

454 Pausenzeit-Kompensation
(PAUSENZ.KOMP.)

Wert:

Aus (AUS) [0]
OEin (EIN) [1]
Funktion:

Die aktive Pausenzeit-Kompensation des
Wechselrichters, die zum Steueralgorithmus des
VLT 5000 (VCC+) gehdrt, bewirkt bei der Regelung
mit RuckfUhrung Instabilitat im Stand. Mit diesem
Parameter wird die aktive Pausenzeit-Kompensation
abgeschaltet, um diese Instabilitdt zu vermeiden.

Beschreibung der Auswabhl:
Aus [0] wahlen, um die Pausenzeit-Kompensation
zu deaktivieren.
Ein [1] wahlen, um die Pausenzeit-Kompensation
zu aktivieren.

455 Frequenzbereichiiberwachung
(FREQ.BER.UEBERW)

Wert:

Blockiert [0]
OWirksam [1]
Funktion:

Dieser Parameter wird verwendet, wenn Warnung
35 Regelabweichung Frequenzbereich bei
ProzeBregelung mit Istwertrickflhrung in der Anzeige
abgeschaltet werden muB3. Dieser Parameter
beeinfluBt nicht das Warnwort 2.

Beschreibung der Auswabhl:
Wirksam [1] wahlen, um die Anzeige im Display
zu aktivieren, wenn Warnung 35 Regelabweichung
Frequenzbereich auftritt. Blockiert [Olwahlen, um die
Anzeige im Display zu deaktivieren, wenn Warnung
35 Regelabweichung Frequenzbereich auf tritt.

457 Phasenfehlerfunktion
(PHASENFEHLERFUNKTION)

Wert:

OAbschaltung (ABSCHALTUNG) [0]
EinfluB auf die Encoderverlustfunktion. Warnung (WARNUNG) [1]
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Funktion: Leitungsdrossel oder ein passiver Oberwellenfilter (z. B.
Wéhlen Sie die bei zu hoher Netzunsymmetrie oder Filter AHF 005/010) in die Netzspannungsversorgung
fehlender Phase zu aktivierende Funktion aus. zum Frequenzumrichter installiert, um Oberwellen zu

unterdrlcken. Das Auftreten ist auch bei Stromnetzen

Beschreibung der Auswahl: mit niedrigem Kurzschlussverhéltnis moglich.

Bei Abschaltung [0] halt der Frequenzumrichter
den Motor innerhalb weniger Sekunden an (je
nach GréBe des Frequenzumrichters).

Bei Warnung [1] wird im Fall eines Netzausfalls
lediglich eine Warnung exportiert; in schweren
Fallen kénnen andere Extrembedingungen jedoch
zu einer Abschaltung fuhren.

' ACHTUNG!:
ll: Bei Auswahl von Warnung ist die
q Lebenserwartung des Frequenzumrichters bei
anhaltendem Netzausfall reduziert.

' ACHTUNG!:
'l: Bei einem Phasenfehler kdnnen die internen
q LUfter bestimmter Modelle nicht mit Strom
versorgt werden. Zur Vermeidung einer
Uberhitzung kann eine externe Stromversorgung
angeschlossen werden.
IPO0/IP20/NEMA
- VLT 5032-5052, 200-240 V
- VLT 5122-5552, 380-500 V
- VLT 5042-5352, 525-690 V
- IP54
- VLT 5006-5052, 200-240 V
- VLT 5016-5552, 380-500 V
- VLT 5042-5352, 525-690 V
Siehe auch Elektrische Installation.

483 Dynamische Zwischenkreiskompensation

(ZWISCHENKREISKOMP.)

c

(@]

Wert: . 2
Aus 0] ok
OEin [1] o2
-

Funktion: >

Der Frequenzumrichter besitzt ein technisches Merkmal,
das daflir sorgt, dass die Ausgangsspannung

von Spannungsschwankungen im Zwischenkreis
unabhangig ist, die etwa durch schnelle Schwankungen
in der Versorgungsspannung verursacht werden
kénnen. Der Vorteil ist ein sehr konstantes Drehmoment
an der Motorwelle (niedrige Drehmoment-Welligkeit)
unter den meisten Netzbedingungen.

Beschreibung der Auswabhl:

In einigen Fallen kann diese dynamische Kompensation
Resonanzen im Zwischenkreis ausldsen und sollte
dann deaktiiert werden. Im typischen Fall wird eine

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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m Serielle Kommunikation

500 Adresse
(BUS ADRESSE)

Wert:
1-126 01

Funktion:
In diesem Parameter kann fUr jeden Frequenzumrichter
die Adresse angegeben werden, die flr einen
SPS- bzw. PC-AnschiuB3 benutzt wird.

Beschreibung der Auswabhl:

Dem einzelnen Frequenzumrichter kann eine Adresse
zwischen 1 und 126 zugeordnet werden. Die Adresse
0 kann genutzt werden, wenn ein Telegramm von
einem Master (SPS, PLC oder PC) an samtliche an die
serielle Schnittstelle angeschlossene Frequenzumrichter
gesendet und von den Frequenzumrichtern gleichzeitig
empfangen werden soll. In diesem Fall werden die
Frequenzumrichter den Empfang des Telegramms nicht
mit einer RUckmeldung auittieren. Wenn die Anzahl
der angeschlossenen Einheiten (Frequenzumrichter +
Master) hoher ist als 31, muB ein Verstarker (Repeater)
eingesetzt werden. Parameter 500 kann nicht Uber die
serielle Kommunikationsschnittstelle gewahlt werden.

501 Baudrate

(BAUD-RATE)
Wert:

die eingestellte Baudrate bestimmt wird, ist nur ein
Teil der gesam-ten Kommunikationszeit.

502 Motorfreilauf
(MOTORFREILAUF)

503 Schnellstop
(SCHNELL-STOPP)

504 Gleichspannungsbremse
(DC-BREMSUNG)

505 Start
(START)

507 Parametersatzwahl
(PARAM.SATZ ANW.)

508 Festdrehzahlwahl-Jog
(ANWAHL FESTDREHZ)

Wert:

Klemme (KLEMME) [0]

Bus (BUS) (1]

Bus und Klemme (BUS UND KLEMME) 2]
0Bus oder Klemme (BUS ODER KLEMME) [3]

Funktion:

In den Parametern 502-508 kann man anwahlen ob
der Frequenzumrichter Uber die Klemmen (digitale
Eingabe) und/oder den Bus gesteuert werden soll.
Bei Wahl von Bus und Klemme oder Bus a3t

sich der entsprechende Befehl nur Uber die
serielle Schnittstelle aktivieren. Bei Bus und
Klemme mufB zusatzlich einer der entsprechenden

300 Baud (300 BAUD) [l digitalen Ein-gange aktiviert werden.
600 Baud (600 BAUD) 1]
1200 Baud (1200 BAUD) 2] Beschreibung der Auswabhl:
2400 Baud (2400 BAUD) [3] Klemme [0] ist zu wahlen, wenn der betreffende
4800 Baud (4800 BAUD) 4] Steuerbefehl nur (ber einen digitalen Eingang
[J9600 Baud (9600 BAUD) ) aktivierbar sein soll.
] Bus [1] ist zu wahlen, wenn der betreffende
Funktion: Steuerbefehl nur Uber ein Bit im Steuerwort (serielle
Mit diesem Parameter wird die Geschwindigkeit Kommunikation) aktivierbar sein soll.
eingestellt, mit der die Daten Uber die serielle Bus und Klemme [2] ist zu wéhlen, wenn der
Sehnittstelle Ubertragen werden. Dies wird betref- fende Steuerbefehl nur dann aktviert
?Is Anzahl Bits definiert, die pro Sekunde werden soll, wenn ein Signal (aktives Signal =
Ubertragen werden (Baud). 1) sowohl Uber das Steuerwort als auch Uber
Beschreibung der Auswahl: einen digitalen Eingang erfolgt.
Die Ubertragungsgeschwindigkeit des
Frequenzumrichters ist so zu programmieren,
daB sie der Ubertragungsgeschwindigkeit des
PC/PLC entspricht. Parameter 501 kann Uber den
seriellen Bus RS 485 nicht gewahlt werden. Die
eigentliche Zett flr die Datenubertragung, die durch
0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Digitaler Bus Steuerbefehl
Eingang
505-508

0 0 0

0 1 0

1 0 0

1 1 1

Bus oder Klemme [3] ist zu wéahlen, wenn der
betref-fende Steuerbefehl aktiviert werden soll, wenn
ein Signal (aktives Signal = 1) entweder Uber das
Steuer-wort oder einen digitalen Eingang erfolgt.

Digitaler Bus Steuerbefehl
Eingangut
505-508
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
ACHTUNG!:

Qi@ Die Parameter 502-504 betreffen
q Stoppfunk-tionen, vgl. Beispiel Uber Parameter
502 (Freilauf). Aktiver Stoppbefehl '0’.

Parameter 502 = Bus und Klemme

Digitaler Bus Steuerbefehl
Eingang
0 0 1 Leerlauf
0 1 0 Motor lauft
1 0 0 Motor lauft
1 1 0 Motor lduft

Parameter 502 = Bus oder Klemme

Beschreibung der Auswabhl:
Siehe Beschreibung zu Parameter 502.

509 Bus-Festdrehzahl 1
(BUS JOGDREHZ.)

Wert:

0,0 - Parameter 202 0 10,0 Hz

Funktion:
Hier kann eine Festdrehzahl (Jog) eingestellt werden,
die Uber die serielle Kommunikationsschnittstelle
aktiviert wird.

Es handelt sich um die gleiche Funktion
wie in Parameter 213.

Beschreibung der Auswabhl:
Die Festdrehzahlfrequenz fjog kann zwischen
fvin (Parameter 201) und fuax (Parameter
202) gewahlt werden.

510 Bus-Festdrehzahl 2
(BUS JOGDREHZ. 2)

Wert:

0,0 - Parameter 202 0 10,0 Hz

Funktion:
Hier kann eine Festdrehzahl (Jog) eingestellt wer-den,
die Uber die serielle Kommunikationsschnitt-stelle
aktiviert wird.
Es handelt sich um die gleiche Funktion
wie in Parameter 213.

Beschreibung der Auswabhl:

Qigitaler Bus Steuerbefehl Die Festdrehzahlfrequenz fjog kann zwischen
E|n%ang 5 rRg— fuin (Parameter 201) und fiuax (Parameter
eerlau )
202 hit .
0 1 1 Leerlauf 02) gewahit werden
1 0 1 Leerlauf
1 1 0 Motor lauft

506 Drehrichtung

512 Telegrammprofil
(TELEGRAMM PROFIL)

(DREHRICHTUNG) Wert:
Wert: Feldbusprofil (FELDBUSPROFIL) [0]
Bus (BUS) (1] Funktion:
Bus und Klemme (BUS UND KLEMME) 2] . . .
Es kann zwischen zwei verschiedenen
Bus oder Klemme (BUS ODER KLEMME) (3] Steuerwortprofilen gewahlt werden.
Funktion:
Siehe Beschreibung zu Parameter 502.
O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Beschreibung der Auswabhl:

Wahlen Sie das gewUlnschte Steuerwortprofil.
Weitere Informationen zu Steuerwortprofilen siehe
Serielle Kommunikation im Projektierungshandbuch.
WeiterfUhrende Informationen sind den
Feldbus-HandbUchern zu entnehmen.

513 Bus-Time-Out Zeit
(BUS TIMEOUT ZEIT)
Wert:

1 - 99 Sek. O 1Sek.

Funktion:
In diesem Parameter wird die voraussichtlich
maximale Zeit eingestellt, die zwischen zwei
aufeinander-folgenden Telegrammen vergehen
wird. Wird diese Zeit Uberschritten, so
wird ein Ausfall der seriellen Kommunikation
angenommen, wobei die entsprechende Reaktion
in Parameter 514 einzustellen ist.

Beschreibung der Auswabhl:
Stellen Sie die gewlnschte Zeit ein.

514 Bus-Time-Out Funktion
(BUS TIMEOUT FUNK)

Wert:

Aus (AUS) 0]
Ausgang speichern (AUSGANG SPEICHERN) 1]
Stop (STOP) 2]
Festdrehzahl (FESTDREHZAHL(JOG) [3]
Max. Drehzahl (MAX. DREHZAHL) [4]
Stop und Abschaltung

(STOPP UND ABSCHALT.) 5]
Funktion:

In diesem Parameter bestimmt der Benutzer

die Reaktion des Frequenzumrichters im Falle
eines Uberschreitens der fir den Bus-Timeout
eingestellten Zeit (Parameter 513).

Bei Aktivierung von Wahl [1] bis [5] werden Relais
01 und Relais 04 deaktiviert.

Treten gleichzeitig mehrere Auszeiten auf, so gibt
der Frequenzumrichter der Auszeit-Funktion
folgende Prioritat:

1. Parameter 318 Funktion nach Sollwertfehler
2. Parameter 346 Funktion nach Encoderverlust
3. Parameter 514 Bus-Time-Out Funktion

Beschreibung der Auswabhl:

Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters

kann auf dem aktuellen Wert oder dem Sollwert
'ein-gefroren’ (gespeichert) werden, bis zum Stop
fortfahren, bis zur Festdrehzahlfrequenz (Parameter
213) fortfahren, bis zur maximalen Ausgangsfrequenz
(Parameter 202) fortfahren oder aber anhalten

und eine Abschaltung ausldsen.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Parameter Beschreibung Anzeige- Einheit Aktualisie-
Nr. text rungs-
intervall
515 Sollwert % (SOLLWERT) % 80 ms
516 Sollwert Einheit (SOLLWERT [EINH.]) Hz, Nm oder 80 ms
Upm
517 Istwert (FEEDBACK) Auswahl Uber 80 ms
Par. 416
518 Frequenz (FREQUENZ) Hz 80 ms
519 Frequenz x Skalierung (FREQUENZ X SKAL.) - 80 ms
520 Strom (MOTORSTROM) A x 100 80 ms
521 Drehmoment (MOMENT) % 80 ms
522 Leistung, kW (LEISTUNG (kW) KW 80 ms
523 Leistung, HP (LEISTUNG (HP)) HP (USA) 80 ms
524 Motorspannung (MOTORSPANNUNG) V 80 ms
525 Zwischenkreisspannung  (DC-SPANNUNG) \ 80 ms
526 Motortemp. (TH.MOTORSCHUTZ) % 80 ms
527 Temp. VLT TH. VLT-SCHUTZ) % 80 ms
528 Digitaler Eingang (DIGITALEINGAENGE) Binarcode 2 ms
529 Klemme 53, (ANALOGEING. 53) V 20 ms
Analogeingang
530 Klemme 54, (ANALOGEING. 54) Vv 20 ms
Analogeingang
531 Klemme 60, (ANALOGEING. 60) mA 20 ms
Analogeingang
532 Pulssollwert (PULS SOLLWERT) Hz 20 ms
533 Ext. Sollwert % (ERW. SOLLWERT) 20 ms
534 Zustandswort (STATUSWORT [HEX]) Hex-Code 20 ms
535 Bremsleistung/2 min (BR.LEISTUNG/2 MIN) KW
536 Bremsleistung/s (BREMSLEIST/S) kW
537 Kihlkdrpertemperatur (TEMP. KUEHLKOE.) °C 1,28
538 Alarmwort (ALARMWORT [HEX]) Hex-Code 20 ms
539 VLT-Steuerwort (STEUERWORT [HEX]) Hex-Code 2 ms
540 Warnwort 1 (WARN. WORT 1) Hex-Code 20 ms
541 Erweitertes (ERW. ZUSTANDSWORT ) Hex-Code 20 ms
Zustandswort Hex
557 Motor Upm (MOTOR UPM) UPM 80 ms
558 Motor Upm x Skalierung  (MOTOR UPM X SKAL.) - 80 ms
Funktion:

Diese Parameter kénnen Uber die serielle

Schnittstelleund im Displaymodus Uber das Display
ausgelesen werden, siehe auch Parameter 009 - 012.

Beschreibung der Auswabhl:

Sollwert %, Parameter 515:

Der angezeigte Wert entspricht dem Gesamtsollwert

Istwert, Parameter 517:
Gibt den Statuswert an Klemme 33/53/60

Frequenz, Parameter 518:
Der angezeigte Wert entspricht der aktuellen

(Summe aus Digital/Analog/Voreingest./Bus/Sollwert
halten/Beschleun./Verlangs.).

Sollwert Einheit, Parameter 516:

Gibt den aktuellen Wert an Klemme 17/29/53/54/60

in der Einheit an, die sich aus der Wahl der

Konfiguration in Parameter 100 (Hz, Nm oder

U/Min.) bzw. in Parameter 14 ergibt. Siehe
ggaf. auch Parameter 205 und 416.

der/des in Parameter 414, 416 und 416
gewahlten Einheit/Intervalls an.

Motorfrequenz fu (ohne Resonanzdampfung).

Frequenz x Skalierung, Parameter 519:
Der angezeigte Wert entspricht der aktuellen
Motorfrequenz fm (ohne Resonanzdampfung)

multipliziert mit einem in Parameter 008

eingestellten Faktor.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Motorstrom, Parameter 520:

Der angezeigte Wert entspricht dem gegebenen
Motorstrom gemessen als Mittelwert Irms.

Der Wert wird gefiltert, d.h. zwischen der Anderung
eines Eingabewerts und der Anderung des
Anzeigewerts konnen ca. 1,3 s liegen.

Drehmoment, Parameter 521:

Der angezeigte Wert ist das der Motorwelle zugefiihrte
Drehmoment mit Vorzeichen. Der Wert wird als
Prozentsatz des Nenndrehmoments angegeben.

Es besteht keine exakte Linearitéat zwischen 160%
Motorstrom und Drehmoment im Verhéltnis zum
Nennmoment. Bei manchen Motoren ist das
Drehmoment hoher. Entsprechend hangen Mindest-
und Hochstwert vom maximalen Motorstrom

sowie vom eingesetzten Motor ab.

Der Wert wird gefiltert, d.h. zwischen der Anderung
eines Eingabewerts und der Anderung des
Anzeigewerts konnen ca. 1,3 s liegen.

ACHTUNG!:
ll: Falls die Einstellung der Motorparameter nicht
q mit dem eingesetzten Motor Ubereinstimmt,
sind die Anzeigewerte ungenau und konnen
negativ sein, auch wenn der Motor nicht I&auft oder
ein positives Drehmoment erzeugt.

Leistung (kW), Parameter 522:

Der angezeigte Wert wird auf Grundlage der
aktuellen Motorspannung und des aktuellen
Motorstroms berechnet.

Der Wert wird gefiltert, d.h. zwischen der Anderung
eines Eingabewerts und der Anderung des
Anzeigewerts konnen ca. 1,3 s liegen.

Leistung (HP), Parameter 523:

Der angezeigte Wert wird auf Grundlage der
aktuellen Motorspannung und des aktuellen
Motorstroms berechnet.

Der Wert wird in PS angezeigt.

Der Wert wird gefiltert, d.h. zwischen der Anderung
eines Eingabewerts und der Anderung des
Anzeigewerts konnen ca. 1,3 s liegen.

Motorspannung, Parameter 524:
Der Anzeigewert ist ein berechneter Wert
for die Motorsteuerung.

Zwischenkreisspannung, Parameter 525:

Der angezeigte Wert ist ein MeBwert.

Der Wert wird gefiltert, d.h. zwischen der Anderung
eines Eingabewerts und der Anderung des
Anzeigewerts kdénnen ca. 1,3 s liegen.

Motortemperatur, Parameter 526:

VLT-Temperatur, Parameter 527:
Es werden nur ganze Zahlen angezeigt.

Digitaler Eingang, Parameter 528:

Der angezeigte Wert gibt den Signalzustand

der acht digitalen Eingange (16, 17, 18, 19,

27, 29, 32 und 33) an.

Die Anzeige ist bindr. Die Ziffer ganz links entspricht
dem Status von Klemme 16, wahrend die Ziffer ganz
rechts dem Status von Klemme 33 entspricht.

Klemme 53, analoger Eingang, Parameter 529:
Der angezeigte Wert gibt den Signalwert

an Klemme 53 an.

Die Skalierung (Parameter 309 und 310) hat

keinen EinfluB auf die Anzeige. Minimum und
Maximum werden durch die Abweichungs— und
Verstarkungsanpassung des AD-Umrichters bestimmt.

Klemme 54, analoger Eingang, Parameter 530:
Der angezeigte Wert gibt den Signalwert

an Klemme 54 an.

Die Skalierung (Parameter 312 und 313) hat

keinen EinfluB auf die Anzeige. Minimum und
Maximum werden durch die Abweichungs— und
Verstarkungsanpassung des AD-Umrichters bestimmt.

Klemme 60, analoger Eingang, Parameter 531:
Der angezeigte Wert gibt den Signalwert

an Klemme 60 an.

Die Skalierung (Parameter 315 und 316) hat

keinen EinfluB auf die Anzeige. Minimum und
Maximum werden durch die Abweichungs— und
Verstarkungsanpassung des AD-Umrichters bestimmt.

Pulssollwert, Parameter 532:
Der angezeigte Wert gibt einen etwaigen an einen der
digitalen Eingédnge angeschlossenen Pulssollwert an.

Externer Sollwert %, Parameter 533:
Der angezeigte Wert gibt die Summe der externen
Sollwerte in % an (Summe aus Analog/Bus/Puls).

Zustandswort, Parameter 534:

Gibt das Uber die serielle Schnittstelle im Hex-Code
vom Frequenzumrichter Ubermittelte Zustandswort
an. Siehe Projektierungshandbuch.

Bremsleistung/2 min, Parameter 535:

Gibt die an einen externen Bremswiderstand
Ubertragene Bremsleistung an. Der Mittelwert wird
laufend flr die letzten 120 Sekunden berechnet.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [] = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Bremsleistung/s, Parameter 536:

Gibt die gegebene, an einen externen Bremswiderstand
Ubertragene Bremsleistung an. Die Angabe erfolgt

in Form eines Augenblickswerts.

Kuhlkdrpertemperatur, Parameter 537:

Gibt die aktuelle Kuhlkérpertemperatur des
Frequenzumrichters an. Die Abschaltgrenze betragt 90
+ 5 °C, die Wiedereinschaltgrenze 60 + 5 °C.

Alarmwort, Parameter 538:

Gibt Alarme des Frequenzumrichters in einem
Hex-Code an. Weitere Informationen siehe Abschnitt
Warnwort 1, Erweitertes Zustandswort und Alarmwort.

VLT-Steuerwort, Parameter 539:

Gibt das Uber die serielle Schnittstelle im Hex-Code
an den Frequenzumrichter Ubermittelte Steuerwort
an. Siehe auch Projektierungshandbuch.

Warnwort 1, Parameter 540:

Gibt Warnungen fur den Frequenzumrichter in
Form eines Hex-Codes an. Weitere Informationen
siehe Abschnitt Warnwort 1, Erweitertes
Zustandswort und Alarmwort.

Erweitertes Zustandswort (Hex), Parameter 541:
Gibt Warnungen fur den Frequenzumrichter in
Form eines Hex-Codes an.

Weitere Informationen siehe Abschnitt Warnwort 1,
Erweitertes Zustandswort und Alarmwort.

Motor Upm, Parameter 557:

Der angezeigte Wert entspricht der aktuellen
Motordrehzahl. Bei ProzeBregelung mit oder
ohne Istwertrickfihrung wird die Motordrehzahl
geschatzt. Bei Drehzahl-Istwertrickflihrung
wird die Drehzahl gemessen.

Motor Upm x Skalierung, Parameter 558:

Der angezeigte Wert entspricht der aktuellen
Motordrehzahl (Skalierung) multipliziert mit einem
in Parameter 008 eingestellten Faktor.

m L CP-Verfahren zur Eingabe von Text

Nach Auswahl von Display-Text in Parameter 009
und 010 wahlen Sie Display-Zeilenparameter (553
oder 554) aus und drlcken die TasteCHANGE DATA.
Geben Sie den Text direkt in die gewahlite Zeile

ein, indem Sie die Pfeiltasten AUF, AB & LINKS,
RECHTS auf dem LCP benutzen. Mit den Pfeiltasten
OBEN und UNTEN kann man durch die verfigbaren
Zeichen blattern. Die Pfeiltasten LINKS und RECHTS
bewegen den Cursor durch die Textzeile.

Um den Text zu speichern, drlicken Sie die
Taste OK, wenn die Textzeile ausgefllt ist. Die
Taste CANCEL I6scht den Text.

Die verfligbaren Zeichen sind:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRST
UVWXYZEQAAOUEIUe. /-()
01234567 89 Leerzeichen’

Leerzeichen’ ist der Standardwert fUr Parameter 553
& 554. Um ein eingegebenes Zeichen zu I6schen,
muss es durch ein Leerzeichen ersetzt werden.

553 Displaytext 1
(DISP. TEXT ZEILE 1)

Wert:

Max. 20 Zeichen POOOIXKKAKXXKN]

Funktion:
Hier kann ein Text mit max. 20 Zeichen eingegeben
werden, der in Zeile 1 angezeigt wird, vorausgesetzt,
LCP-Displaytest [27] wurde in Parameter 010
Displayzeile 1.1, ausgewahlt. Beispiel fir Anzeigetext:

REIMIGUHGSSYST. HRE.Z

ULT HWR.Z

175ZA792.10

AUTD FEREMW EBETRIEE

Beschreibung der Auswabhl:

Der gewinschte Text kann Uber die serielle Schnittstelle
oder Uber das Keypad des LCP eingegeben werden.

554 Display-Text 2

(DISP. TEXT ZEILE2)

Wert:
Max. 8 Zeichen

POXKXXXX]

Funktion:
Hier kann ein Text mit max. 8 Zeichen eingegeben
werden, der in Zeile 2 angezeigt wird, vorausgesetzt,
LCP-Anzeigetext wurde in Parameter 009
Display-Zeile 2, ausgewanhlt.

Beschreibung der Auswabhl:

Der gewinschte Text kann Uber die serielle Schnittstelle
oder Uber das Keypad des LCP eingegeben werden.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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580-582 Definierte Parameter
(DEFIN. PARAM.)

Wert:

Nur Lesen

Funktion:
Die drei Parameter enthalten eine Liste aller im
VLT definierter Parameter. Jeder Parameter
enthélt bis zu 116 Elemente (Parameternummern).
Die Nummer der im Gebrauch befindlichen
Parameter (580, 581 und 582) hangt von der
entsprechenden VLT-Konfiguration ab. Wenn eine 0
als Parameternummer verwendet wird, endet die Liste.

Beschreibung der Auswabhl:

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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m Technische Funktionen

Parameter- Beschreibung Anzeigetext Einheit Bereich
Nr. Betriebsdaten
600 Betriebsstunden (BETRIEBSSTUNDEN) Stunden 0 - 130.000,0
601 Betriebsstunden (MOTORLAUFSTUNDEN) Stunden 0 - 130.000,0
602 KWh-Zahler (KWh-ZAHLER) KWh 0 - 9999
603 Anzahl d. (NETZEINSCHALT) Zahl 0 - 9999
Einschaltungen
604 Anzahl d. (UEBERTEMPERATUR) Zahl 0 - 9999
Ubertemperaturen
605 Anzahl der (UEBERSPANNUNGEN) Zahl 0 - 9999
Uberspannungen
Funktion:

Diese Parameter kdénnen Uber die serielle
Schnittstelle und Uber das Display in den
Parametern ausgelesen werden.

Beschreibung der Auswabhl:
Betriebsstunden, Parameter 600:
Angabe der Anzahl Stunden, die der
Frequenzumrichter in Betrieb war.
Der Wert wird im Frequenzumrichter jede
Stunde aktualisiert und beim Abschalten des
Geréats gespeichert.

Motorlaufstunden, Parameter 601:

kWh-zahler, Parameter 602:

Angabe des Netzstromverbrauchs in KWh
(Durchschnittswert wahrend 1 Stunde).
Reset: Parameter 618.

Anzahl d. Einschaltungen, Parameter 603:
Angabe der Anzahl Einschaltungen der
Versorgungsspannung, die am Frequenzumrichter
erfolgt sind.

Anzahl d. Ubertemperaturen, Parameter 604:
Angabe der Anzahl von Ubertemperaturen, die am
Frequenzumrichter aufgetreten sind.

Angabe der Anzahl Stunden, die der Frequenzumrichter Anzahl d. Uberspannungen, Parameter 605:
seit dem letzten Reset in Parameter 619 in Betrieb war. Angabe der Anzahl Uberspannungen, die am

Der Wert wird im Frequenzumrichter jede
Stunde aktualisiert und beim Abschalten des
Gerats gespeichert.

Parameter Nr. Beschreibung
Datenprotokoll

Frequenzumrichter aufgetreten sind.

Anzeigetext Einheit Bereich

606 Digitale Eingange (SP. DIGITALEING) Dezimale 0 - 255

607 Steuerwort (SP. STEUERWORT) Dezimale 0 - 65535

608 Zustandswort (SP. ZUS- Dezimale 0 - 65535
TANDSWORT)

609 Sollwert (SP. SOLLWERT) % 0 - 100

610 Istwert (SP. ISTWERT) Par. 416 999,999.99 -

999,999.99

611 Ausgangsfrequenz (SP. MOTORFREQ.) Hz 0.0 - 999.9

612 Ausgangsspannung (SP. MOTORSPAN- Volt 50 - 1000
NUN)

613 Ausgangsstrom (SP. MOTORSTROM) A 0.0 - 999.9

614 Zwischenkreisspannung  (SP. DC Volt 0.0 - 999.9
SPANNUNG)

Funktion: aktualisiert, solange ein Startsignal anliegt. Erfolgt

Uber diesen Parameter kdnnen bis zu 20

Datenprotokolle eingesehen werden, wobei
[0] der neueste und [19] der alteste Eintrag
ist. Jeder Protokolleintrag wird alle 160 ms

ein Stopp-Signal, so werden die letzten 20
Protokolleintrdge gespeichert, und die entsprechenden
Werte kdnnen im Display angesehen werden.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Nutzlich ist diese Funktion beispielsweise bei Der Wert der Motorspannung wird in Volt im
Wartungsarbeiten nach einer Stérung. Bereich 50 - 1000 V angegeben.

Dieser Parameter kann Uber die serielle

Kommunikationsschnittstelle und Uber das

Display ausgelesen werden.

Beschreibung der Auswabhl:

Die Datenprotokolinummer erscheint in eckigen
Klammemn: [1]. Der Dateineintrag wird eingeforen,
wenn eine Stoérung eintritt, und wieder freigegeben,
wenn der Frequenzumrichter riickgesetzt wird.

Die Datenprotokollierung ist aktiv, wahrend

der Motor lauft.

Der Dateneintrag wird eingefroren, wenn eine
Stérung eintritt, und wieder freigegeben, wenn
der Frequenzumrichter rickgesetzt wird. Die
Datenprotokollierung ist aktiv, wenn der Motor I&uft.

Digitale Eingéange, Parameter 606:

Der Wert der digitalen Eingdnge wird als Dezimalzahl
im Bereich 0-255 angegeben.

Die Datenprotokolinummer erscheint in

eckigen Klammern: [1]

EXT. SOLLWERT, X

63,8 7
I

cde SP. D
[ @] 486

GITALEIMG

Steuerwort, Parameter 607:
Der Wert des Steuerworts wird als Dezimalzahl
im Bereich 0-65535 angegeben.

Zustandswort, Parameter 608:
Der Wert des Bus-Zustandsworts wird als Dezimalzahl
im Bereich 0-65535 angegeben.

Sollwert, Parameter 609:
Der Festsollwert wird in % im Bereich 0-100
% angegeben.

Istwert, Parameter 610:
Der Wert wird als parametrierter Istwert angegeben.

Ausgangsfrequenz, Parameter 611:
Der Wert der Motorfrequenz wird als Frequenz im
Bereich 0,0 - 999,9 Hz angegeben.

Ausgangsspannung, Parameter 612:

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Ausgangsstrom, Parameter 613:
Der Wert des Motorstroms wird in Ampere im
Bereich 0,0 - 999,9 A angegeben.

Zwischenkreisspannung, Parameter 614:
Der Wert der Zwischenkreisspannung wird in Volt
im Bereich 0,0 - 999,9 V angegeben.

615 Fehlerspeicher: Fehlercode
(F-SP. FEHLERCODE)

Wert:

[Index 1 - 10] Fehlercode O - 44

Funktion:
Mit Hilfe dieses Parameters lasst sich die Ursache
flr eine Stérung (Abschaltung) ermitteln.
Es werden 10 (0-10) Protokollwerte ausgegeben.
Die niedrigste Protokollnummer (1) enthalt den
neuesten/zuletzt gespeicherten Datenwert. Die
hdchste Protokollnummer (10) enthalt den &ltesten
gespeicherten Datenwert.

Beschreibung der Auswabhl:

Angabe als Zahlencode, wobei die Alarmnummer sich
auf einen Alarmcode bezieht, der in der Tabelle im
Abschnitt Warn- und Alarmmeldungen verzeichnet ist.
Ein Reset des Fehlerprotokolls kann nach einer
manuellen Initialisierung erfolgen.

616 Fehlerprotokoll: Zeit
(F-SP. ZEIT)

Wert:
[Index 1 - 10]

Funktion:
Mit Hilfe dieses Parameters 186t sich die
Gesamtzahl der Betriebsstunden vor einer Stérung
(Abschaltung) ablesen. Es werden 10 (0-10)
Protokollwerte ausgegeben.
Die niedrigste Protokollnummer (1) enthalt den
neuesten/zuletzt gespeicherten Datenwert und die
hochste Protokolinummer (10) den altesten Datenwert.

Beschreibung der Auswabhl:
Anzeige als Option.
Anzeigebereich: 0,0 — 9999,9.
Ein Reset des Fehlerprotokolls kann nach einer
manuellen Initialisierung erfolgen.

617 Fehlerprotokoll: Wert
(F-SP. WERT)

Wert:
[Index 1 - 10]

Funktion:
Mit Hilfe dieses Parameters laRt sich erkennen,
bei welchem Strom bzw. welcher Spannung eine
Stérung (Abschaltung) eingetreten ist.

Beschreibung der Auswabhl:
Anzeige als Zahlenwert.
Anzeigebereich: 0,0 — 999,9.
Ein Reset des Fehlerprotokolls kann nach einer
manuellen Initialisierung erfolgen.

618 Riuckstellen des kWh-Zahlers
(RESET KWH-ZAEHL)

Wert:

Keine Ruckstellung (KEIN RESET) [0]
Ruckstellung (RESET) 1]
Funktion:

KWh-Zahler auf Null zurlickstellen. (Parameter 602)

Beschreibung der Auswabhl:

Bei Auswahl von Rlckstellung [1] und bei
Betatigen der Taste [OK] wird der KWh-Zahler

des Frequenzumrichters auf Null zurlickgestellt.
Dieser Parameter kann Uber die serielle Schnittstelle
RS 485 nicht gewahlt werden.

' ACHTUNG!:
J)&y Mit der Betétigung der Taste "OK" wird
q die Nullstellung ausgefihrt.

619 Riuckstellen des Betriebsstundenzahlers
(RUECK STD. ZAEHL)

Wert:

Keine Ruckstellung (KEIN RESET) [0]
Rlckstellung (RESET) [1]
Funktion:

Betriebsstundenzahler auf Null stellen. (Parameter 601)

Beschreibung der Auswabhl:

Wenn Rdckstellung [1] gewahlt wurde, und

die [OK]-Taste gedrickt wurde, wird der
Betriebsstundenzahler des Frequenzumrichters auf
Null gestellt. Dieser Parameter kann Uber die serielle
Schnittstelle RS 485 nicht gewahlt werden.

O = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Wenn ein Test miBlingt, geht der Frequenzumrichter
in eine Endlosschleife. Die Steuerkarte muB
ausgetauscht werden.

' ACHTUNG!:
'l: Mit der Betatigung der [OK]-Taste wird
q die Nullstellung ausgefuhrt.

Prifstecker:
8
socococod [poa &
6 17 18 19 20 27 29 32 33 6T 68 69| 3
— L ooogl R
ONormale Funktion (NORMAL BETRIEB) Q] {
Funktion mit deaktiviertem Wechselrichter r
(INVERTER BLOCKIERT) 1]
Steuerkartentest (STEUERKARTEN TEST) 2]
Initialisierung (INITIALISIEREN) [3] 2 2 222
04 05 12 13 39
Funktion: ey
Dieses Parameter kann auBer flr die normale Funktion J |_|
flr zwei verschiedene Tests benutzt werden. AuBerdem
beinhaltet es die Moglichkeit zu einer Intialisierung o . . .
aller Parameter (auBer Parameter 603-605). Inttialisierung [3] st zu wahlen, wenn eine
Werkseinstellung des Gerates gewlnscht wird,
' ACHTUNG!: ohne daB ein Reset der Parameter 500, 501
l': Die Funktion ist erst dann aktiv, wenn die + 600-605 + 615-617 erfolgt.
i Netzversorgung des Frequenzumrichters aus-
und wieder eingeschaltet worden ist. | ACHTUNGL:
": Vor der Intitialisierung muB der
Beschreibung der Auswabhl: i Frequenzumrichter gestoppt werden
Normale Funktion [0] dient zum Normalbetrieb mit und der Motor stehen.
einem Motor in der gewéhlten Anwendung. Vorgehensweise bei Inttialisierung:
Funktion mit deaktiviertem Wechselrichter [1] ist zu
wahlen, wenn der EinfluB des Steuersignals auf die 1. Funktion Initialisierung.
Steuerkarte und deren Funktionen kontrolliert werden 2. [OK]-Taste driicken.
soll, ohne daB3 der Wechselrichter den Motor antreibt. 3. Netzspannung unterbrechen und warten, bis
Steuerkartentest [2] ist zu wahlen, wenn die analogen die Displaybeleuchtung erlischt.
und digitalen Eingénge, die analogen und digitalen 4. Netzspannung wieder einschalten.
Relaisausgange sowie die Steuerspannung von +10 V
kontrolliert werden sollen. Dieser Test erfordert den Durch Gedrlckthalten von drei Tasten bei
AnschluB eines Priifsteckers mit internen Anschliissen. gleichzeitigem Einschalten der Netzspannung
kann eine manuelle Inttialisierung vorgenommen
Gehen Sie beim Steuerkartentest folgendermaBen vor: werden. Eine manuelle Inttialisierung bewirkt,

daB alle Parameter auf Werkseinstellung gestellt
werden; ausgenommen Par. 600-605.

Die Vorgehensweise bei der manuellen
Initialisierung ist wie folgt:

1. Wéhlen Sie Steuerkartentest.

2. Netzspannung unterbrechen und warten, bis
die Displaybeleuchtung erlischt.

3. Prifstecker einsetzen (siehe unten).

4. Netzspannung wieder einschalten. 1. Netzspannung unterbrechen und warten, bis die
5. Der Frequenzumrichter erwartet ein Betéatigen Displaybeleuchtung abgeschaltet hat.
der Taste [OK] (falls kein Bedienfeld, auf 2. Die Tasten [DISPLAY/STATUS] + [MENU] +
Normalbetrieb schalten. Der Frequenzumrichter [OK] gleichzeitig gedriickt halten und dabei die
lauft dann normal an). Netzspannung einschalten. Im Display erscheint
6. Es laufen verschiedene Tests ab. ganz kurz die Meldung MANUAL INITIALIZE,
7.

[OK]-Taste drlcken. 3. Wenn im Display UNIT READY erscheint, ist die

8. Parameter 620 wird automatisch auf Initialisierung des Frequenzumrichters beendet.
Normalbetrieb eingestellt.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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Parameter Nr. Beschreibung Anzeigetext

Typenschild

621 VLT-Typ (VLT TYP)

622 Leistungsteil (LEISTUNGSTEIL)
623 VLT-Bestellnummer (VLT-BESTELL NR.)
624 Software-Version Nr. (SOFTWARE VERSION)
625 L CP-Ildentifikationsnummer (LCP VERSION)

626 Datenbank-Identifikationsnummer (DATENBANK ID-NR)
627 Leistungsteil-ldentifikationsnummer (LEISTUNGST.ID-NR)
628 Anwendungsoption, Typ (OPTION 1 TYP)

629 Anwendungsoption, Bestellnummer (OPTION 1 BEST.NR)
630 Kommunikationsoption, Typ (OPTION 2 BEST.NR)
631 Kommunikationsoption, Bestellnummer (OPTION 2 BEST.NR)

Funktion:
Anzeige der Hauptdaten Uber das Display oder die
serielle Kommunikationsschnittstelle.

Beschreibung der Auswabhl:

VLT-Typ, Parameter 621:

VLT-Typ gibt an, um welche GerategroBe und
Grundfunktion es sich handelt.

Beispiel: VLT 5008, 380-500 V.

Leistungsteil, Parameter 622:

Der Wert Leistungsteil gibt an, welches Leistungsteil
aktuell eingesetzt wird.

Beispiel: Erweitert mit Bremse.

VLT-Bestellnummer, Parameter 623:

Mit der Funktion "Bestellnummer" kann die
Bestellnummer des betreffenden VLT-Typs
angezeigt werden.

Beispiel: 17520072.

Software-Version Nr., Parameter 624:

Mit der Funktion "Software-Version" kann die
Versionsnummer angezeigt werden.

Beispiel: V 3.10

LCP-ldentifikationsnummer, Parameter 625:
Anzeige der Hauptdaten Uber das Display oder die
serielle Kommunikationsschnittstelle.

Beispiel: ID 1.42, 2 kB.

Datenbank-ldentifikationsnummer, Parameter 626:

Anzeige der Hauptdaten Uber das Display oder die
serielle Kommunikationsschnittstelle.
Beispiel: ID 1.14.

Leistungsteil-ldentifikationsnummer,
Parameter 627:

Anzeige der Hauptdaten Uber das Display oder die
serielle Kommunikationsschnittstelle.

Beispiel: 1D 1.15.

Anwendungsoption, Typ, Parameter 628:
Anzeige des Typs der Anwendungsoptionen
des Frequenzumrichters.

Anwendungsoption, Bestellnummer,
Parameter 629:
Anzeige der Bestellnummer fur die Anwendungsoption.

Kommunikationsoption, Typ, Parameter 630:
Anzeige des Typs der Kommunikationsoptionen
des Frequenzumrichters.

Kommunikationsoption, Bestellnummer,
Parameter 631:

Anzeige der Bestellnummer flr die Kom-
munikationsoption.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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ACHTUNG!:
l: Die Parameter 700-711 fUr die Relaiskarte
q werden nur dann aktiiert, wenn eine
Relaisoptionskarte im Frequenzumrichter
installiert ist.

702 Relais 6, AUS Verzégerung

700 Relais 6, Funktion
(FUNKTION RELAIS6)

(RELAY8 OFF DELAY)
711 Relais 9, AUS Verzdgerung

703 Relais 7, Funktion (RELAY9 OFF DELAY)
(FUNKTION RELAIS7) Wert:
706 Relais 8, Funktion 0 - 600 Sek. 0 0 Sek.
(FUNKTION RELAIS8)
Funktion:

709 Relais 9, Funktion
(FUNKTION RELAIS9)

Funktion:
Der Ausgang aktiviert einen Relaisschalter. Die
Relaisausgange 6/7/8/9 kbnnen zur Status- und
Warnungsanzeige verwendet werden. Das Relais
wird aktiviert, wenn die Bedingungen fur die
relevanten Datenwerte erflllt sind.
Die Aktvierung/Deaktivierung kann in den Parametern
701/704/707/710 Relais 6/7/8/9, EIN Verzégerung
und den Parametern 702/705/708/711 Relais 6/7/8/9,

Dieser Parameter ermdglicht die Verzdgerung der
Einschaltzeit der Relais 6/7/8/9 (Klemmen 1-2).

Beschreibung der Auswabhl:
Geben Sie den gewinschten Wert ein.

m Elektrische Installation der Relaiskarte
Die Relais werden wie nachfolgend gezeigt
angeschlossen.

AUS Verzdgerung programmiert werden. Relais 6-9:
, A-B SchlieBer, A-C Offner
Beschreibung der Auswabhl: Max. 240 V AC, 2 A
Datenauswahl und Anschlisse siehe Relais 06 Relais 07
Parameter 319 - 326. B &
T T
5 E[Z & &
B &
Fﬁ fﬁ
Wert: T T
0 - 600 Sek. 0 0 Sek. 2 © o | o o o
8A 8B 8C 9A 9B 9C
Funktion: = = =15 = =

175HA442.11

Dieser Parameter ermdglicht die Verzdgerung der
Einschaltzeit der Relais 6/7/8/9 (Klemmen 1-2).

FUr doppelte Isolation muB die Kunststoffolie geméah

der nachfolgenden Zeichnung montiert werden.
Beschreibung der Auswabhl:

Geben Sie den gewlnschten Wert ein.

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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175HA475.10
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Ausgénge Klemme Nr. Relais  Relais Relais 08 Relais
06 07 09
Parameter 700 703
Wert:
Ohne Funktion (OHNE FUNKTION) [0] [0] [0] [0]
Steuerung bereit (STEUERUNG BEREIT) [1] [1] [1] 1]
VLT bereit (VLT BEREIT) ) 0 [2] [2] [2]
Bereit - Fernsteuerung (VLT+STEUERUNG OK) [3] [3] [3] [3]
Freigabe, keine Warnung (FREIG.KEINE WARNUNG) [4] [4] [4] [4]
Motor dreht (VLT DREHT) [5] [5] [5] [5]
Motor dreht, keine Warnung (MOTOR DREHT K. WARN.) [6] [6] [6] [6]
Betrieb innerhalb der Grenzwerte, keine (LIMIT OK KEINE WARN.) [7] [7] 7 [7]
Warnung
Sollwert entspricht Motordrehzahl, keine Warnung (SOLLW.=MOTORDRZ. K.WA) [8] [8] [8] [8]
Stérung (ALARM) [9] [9] [9] Qo
Stdrung oder Warnung (ALARM OD.WARNUNG) [10] [10] [10] [10]
Momentgrenze (MOMENT-GRENZE) [11] [11] [11] [11]
AuBerhalb des Strombereiches (AUSSERH.STROMGRENZE) [12] [12] [12] [12]
Uber minimalem Warnstrom (UEBER MIN. WARNSTROM) [13] [13] [13] [13]
Unter maximalem Warnstrom (UNTER MAX. WARNSTROM) [14] [14] [14] [14]
Regelabweichung Frequenzbereich (AUSSERH.F-GRENZE) [15] [15] [15] [15]
Uber minimaler Warnfrequenz (UEBER MIN.WARNFREQ.) [16] [16] [16] [16]
Unter maximaler Warnfrequenz (UNTER MAX.WARNFREQ.) [17] [17] [17] [17]
AuBerhalb des Istwertbereiches (AUS.ISTWERT-BEREICH) [18] [18] [18] [18]
Uber minimalem Istwert (UEBER MIN.ISTWERT-B.) [19] [19] [19] [19]
Unter maximalem Istwert (UNTER MAX.ISTWERT-B.) [20] [20] [20] [20]
Warnung Ubertemperatur (WARNUNG UEBERTEMP) [21] [21] [21] [21]
Bereit keine thermische Warnung (BEREIT KEINE UEBERT.) [22] [22] [22] [22]
Bereit Fernbedienung, keine Ubertemperatur (BER.FERNBED.K.UEBERT) [23] [23] [23] [23]
Bereit, keine Unter-/Uberspannung (BER. KEINE U./UEBSP.) [24] [24] [24] [24]
Reversierung (REVERSIERUNG) [25] [25] [25] [25]
Bus OK (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Momentgrenze und Stopp (MOMENT-GRENZE UND STOPP) [27] [27] [27] [27]
(Bremse OK, keine Warnung) (BREMSE K. WARN.) [28] [28] [28] [28]
Bremse OK, kein Fehler (BREMSE OK, K.FEHLER) [29] [29] [29] [29]
Stérung Bremse - IGBT (STOERUNG BREMS - IGBT) [30] [30] [30] [30]
Relais 123 (RELAIS 123) [31] [31] [31] [31]
Mechanische Bremskontrolle (STEUERUNG MECH. BREMSE) [32] [32] [32] [32]
Steuerwort Bit 11/12 (STR-WORT BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Erweiterte mechanische Bremskontrolle (EXT. MECH. BREMSE) [34] [34] [34] [34]
Sicherheitsverriegelung (SICHERHEITSVERRIEGELUNG) [35] [35] [35] [35]
Netz EIN (NETZSCHUTZ EIN) [50] [50] 501 O [50]
Motor lauft (MOTOR LAUFT) [51] [51] O [51] [51]
Funktion:

Beschreibung der Auswabhl:

Beschreibung der Auswahl siehe Parameter 319.

Netz EIN [50] hat die gleiche logische Funktion

wie Motor dreht [5].

Motor dreht [51] hat die gleiche logische Funktion
wie Mechanische Bremsenkontrolle [32].

0 = Werkseinstellung. () = Displaytext. [| = bei Kommunikation Uber serielle Schnittstelle benutzter Wert
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m MaRnahmen zur Fehlerbeseitigung

Symptom
1. Motor lauft unrund

2. Motor lauft nicht

3. Motor bremst nicht

4. Keine Fehlermeldung bzw. kein
Licht im Display

5. Motor stehengeblieben. Licht im
Display, aber keine Fehlermeldung

Vorgehensweise

Unrunder Motorlauf ohne Anzeige einer Fehlermeldung kann durch
eine falsche Einstellung des Frequenzumrichters bedingt sein.

Die Einstellungen der Motordaten korrigieren.

Falls trotz Korrektur keine Besserung eintritt, wenden Sie sich bitte
an Danfoss.

Kontrollieren Sie, ob das Display beleuchtet ist.

Falls ja, prufen Sie, ob eine Fehlermeldung angezeigt wird. Falls ja,
siehe im Abschnitt Warnungen; anderfalls siche Symptom 5.

Wenn das Display nicht beleuchtet ist, prifen Sie, ob der
Frequenzumrichter an die Netzspannung angeschlossen ist. Falls ja,
sieche Symptom 4.

Siehe hierzu Abschnitt Steuerung mit Bremsfunktion.

Kontrollieren Sie, ob die Vorsicherungen des Frequenzumrichters
durchgebrannt sind.

Falls ja, wenden Sie sich bitte an Danfoss.

Falls nein, prufen Sie, ob die Steuerkarte Uberlastet ist.

Wenn dies der Fall ist, 16sen Sie alle Steuersignal-Stecker auf der
Steuerkarte und priifen Sie, ob die Fehlermeldung verschwindet.
Falls ja, kontrollieren Sie, daB kein KurzschluB3 der 24-V-Versorgung
vorliegt.

Falls nein, wenden Sie sich bitte an Danfoss.

Frequenzumrichter durch Dricken der [START]-Taste auf dem
Bedienfeld starten.

Prifen, ob das Display blockiert, d.h. nicht anderbar oder
unleserlich ist.

Falls ja, prufen Sie, ob abgeschirmte Kabel verwendet wurden und
ordnungsgemal angeschlossen sind.

Falls nein, prifen Sie, ob der Motor angeschlossen ist und alle
Motorphasen in Ordnung sind.

Frequenzumrichter mit Ort-Sollwerten laufen lassen:

Parameter 002 = Ort-Betrieb

Parameter 003 = gewtlnschter Sollwert

24V DC an Klemme 27 anschlieBen.

Den Sollwert mit den Tasten "+" und "-" andern.

Lauft der Motor?

Falls ja, prifen Sie, ob die Steuersignale zur Steuerkarte in Ordnung
sind.

Falls nein, wenden Sie sich bitte an Danfoss.
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m Display - Zustandsmeldungen

Zustandsmeldungen erscheinen in der 4. Zeile
des Displays, siehe nachstehendes Beispiel.
Eine Zustandsmeldung bleibt ca. 3 Sekunden
lang im Display sichtbar.

FEERUEMZ

28, 8Hz 7

MOTORAMPASSUMG

Start vorwarts/rickwarts

(START VORW/RUCK):

Eingaben an digitalen Eingdngen und Parameterdaten
widersprechen sich.

Frequenzkorrektur ab (SLOW DOWN):
Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters wird um
den in Parameter 219 gewahlten Prozentwert verringert.

Frequenzkorrektur auf (CATCH UP):
Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters wird um
den in Parameter 219 gewahlten Prozentwert erhoht.

Istwert hoch (ISTWERT HOCH):

Der Istwert Uberschreitet den in Parameter 228
eingestellten Wert. Diese Meldung erscheint
nur, wenn der Motor lauft.

Istwert niedrig (ISTWERT NIEDRIG):

Der Istwert unterschreitet den in Parameter 227
eingestellten Wert. Diese Meldung erscheint
nur, wenn der Motor lauft.

Ausgangsfrequenz hoch (FREQUENZ HOCH):

Die Ausgangsfrequenz Uberschreitet den in Parameter
226 eingestellten Wert. Diese Meldung erscheint
nur, wenn der Motor lauft.

Ausgangsfrequenz niedrig (FREQUENZ NIEDRIG):
Die Ausgangsfrequenz unterschreitet den in
Parameter 225 eingestellten Wert. Diese Meldung
erscheint nur, wenn der Motor lauft.

Ausgangsstrom hoch (STROM HOCH):

Der Ausgangsstrom Uberschreitet den in Parameter
224 eingestellten Wert. Diese Meldung erscheint
nur, wenn der Motor lauft.

Ausgangsstrom niedrig (STROM NIEDRIG):

Der Ausgangsstrom unterschreitet den in Parameter
223 eingestellten Wert. Diese Meldung erscheint
nur, wenn der Motor [&uft.

Maximale Bremsleistung (BREMSUNG MAX):
Die Bremse ist in Betrieb.

Bei Uberschreitung des Wertes in Parameter 402
Leistungsgrenze kW wird maximal gebremst.

Bremsung (BREMSUNG):
Die Bremse ist in Betrieb.

Rampenbetrieb (FERN/RAMPENBETRIEB):

In Parameter 002 wurde Fernbedienung gewahlt;
die Ausgangsfrequenz andert sich gemal den
eingestellten Rampenzeiten.

Rampenbetrieb (ORT/RAMPENBETRIEB):
In Parameter 002 wurde Ort gewahlt; die
Ausgangsfrequenz andert sich gemal den
eingestellten Rampenzeiten.

Betrieb, Ortsteuerung (ORT/BETRIEB OK):

In Parameter 002 wurde "Ort" gewahlt, und an
Klemme 18 (START oder PULS-START in Parameter
302) bzw. Klemme 19 (START RUCKWARTS in
Parameter 303) wird ein Startbefehl gegeben.

Betrieb, Fernsteuerung (FERN/BETRIEB OK):

In Parameter 002 wurde "Fern" gewahlt, und an
Klemme 18 (START oder PULS-START in Parameter
302) bzw. Klemme 19 (START RUCKWARTS in
Parameter 303) oder Uber die serielle Schnittstelle
wird ein Startbefehl gegeben.

VLT bereit, Fernsteuerung (FERN/VLT BEREIT):
In Parameter 002 wurde Fern, in Parameter

304 Motorfreilauf invers gewahlt; an Klemme

27 liegen 0 V an.

VLT bereit, Ortsteuerung (ORT/VLT BEREIT):
In Parameter 002 wurde Ort, in Parameter
304 Motorfreilauf invers gewahlt; an Klemme
27 liegen 0 V an.

Schnellstopp, Fernsteuerung (FERN/SCHNELL-
STOPP):

In Parameter 002 wurde Fern gewahlt; der
Frequenzumrichter wurde mittels eines
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Schnellstoppsignals an Klemme 27 (oder Uber
die serielle Kommunikationsschnittstelle) angehalten.

Schnellstopp, Ortsteuerung (ORT/SCHNELL-
STOPP):

In Parameter 002 wurde Ort gewahlt; der
Frequenzumrichter wurde mittels eines
Schnellstoppsignals an Klemme 27 (oder Uber

die serielle Kommunikationsschnittstelle) angehalten.

DC-Stopp, Fernsteuerng (FERN/DC STOPP):

In Parameter 002 wurde fFern gewahilt;

der Frequenzumrichter wurde mittels eines
DC-Stoppsignals am digitalen Eingang (oder Uber die
serielle Kommunikationsschnittstelle) angehalten.

DC-Bremsung, Ortsteuerung (ORT/DC STOPP):
In Parameter 002 wurde Ort gewahlt; der
Frequenzumrichter wurde mittels eines
DC-Bremssignals an Klemme 27 (oder Uber

die serielle Kommunikationsschnittstelle) angehalten.

Stopp, Fernsteuerng (FERN/STOPP):

In Parameter 002 wurde Fern gewahlt; der
Frequenzumrichter wurde Uber das Bedienfeld
bzw. einen digitalen Eingang (oder Uber die serielle
Kommunikationsschnittstelle) angehalten.

Stopp, Ortsteuerung (ORT/STOPP):

In Parameter 002 wurde Ort gewahlt; der
Frequenzumrichter wurde Uber das Bedienfeld
bzw. einen digitalen Eingang (oder Uber die serielle
Kommunikationsschnittstelle) angehalten.

LCP Stopp, Fernsteuerung (FERN/LCP STOPP):
In Parameter 002 wurde "Fern" gewahlt; der
Frequenzumrichter wurde Uber das Bedienfeld

angehalten. Das Freilaufsignal an Klemme 27 ist hoch.

LCP Stopp, Ortsteuerung (ORT/LCP STOPP):
In Parameter 002 wurde "Ort" gewdhlt; der
Frequenzumrichter wurde Uber das Bedienfeld

angehalten. Das Freilaufsignal an Klemme 27 ist hoch.

Stand by (STAND BY):

In Parameter 002 wurde Fern gewahlt. Der
Frequenzumrichter lauft an, nachdem ihm
vom digitalen Eingang (oder von der seriellen
Kommunikationsschnittstelle) ein Startsignal
zugeflhrt worden ist.

Ausgang speichern (AUSGANG SPEICHERN):
In Parameter 002 wurde Fern und in Parameter
300, 301, 305, 306 oder 307 Sollwert speichern
gewahlt; die jeweilige Klemme (16, 17, 29, 32
oder 33) wurde aktiviert (evtl. Uber die serielle
Kommunikationsschnittstelle).

Festdrehzahl, Fernsteuerung

(FERN/BETR. FESTDREHZ):

In Parameter 002 wurde Fern und in Parameter
300, 301, 305, 306 oder 307 Festdrehzahl
gewahlt; die jeweilige Klemme (16, 17, 29, 32
oder 33) wurde aktiviert (evil. Uber die serielle
Kommunikationsschnittstelle).

Festdrehzahl, Ort-Betrieb (ORTBETR.
FESTDREHZAHL):

In Parameter 002 wurde Ort und in Parameter 300,
301, 306 und 307 Festdrehzahl gewahlt; die jeweilige
Klemme (16, 17, 29, 32 oder 33) wurde aktiviert (evtl.
Uber die serielle Kommunikationsschnittstelle).

Uberspannungssteuerung (UBERSP.
STEUERUNG):

Die Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters
ist zu hoch. Der Frequenzumrichter versucht,
durch Erhéhen der Ausgangsfrequenz ein
Abschalten zu verhindern.

Die Funktion wird Uber Parameter 400 aktiviert.

Automatische Motoranpassung (MO-
TORANPASSUNG):
Die automatische Motoranpassung lauft.

Bremskontrolle beendet (BREMSKON-
TROLLE OK):

Bremskontrolle des Bremswiderstands und
Bremstransistor erfolgreich geprtift.

Schnellentladung beendet (SCHNEL-
LENTLADUNG OK):
Die Schnellentladung wurde erfolgreich abgeschlossen.

Exceptions XXXX (EXCEPTIONS XXXX):

Der Mikroprozessor der Steuerkarte ist ausgefallen;
der Frequenzumrichter ist auBer Betrieb. Ursache
hierfir kdnnen Stérungen in den Netz-, Motor-
oder Steuerkabeln sein, die zum Ausfall des
Steuerkarten-Mikroprozessors gefiihrt haben.
Uberpriifen Sie den EMV-gerechten AnschluB
dieser Kabel.

Rampenstopp im Feldbus-Modus (OFF1):

OFF1 bedeutet, da der Frequenzumrichter mittels
"Rampe ab" gestoppt wurde. Der Stopp-Befehl
wurde Uber eine Feldbus- oder die serielle Schnittstelle
RS485 erteilt (in Parameter 512 Feldbus wahlen).

Motorfreilauf invers im Feldbus-Modus (OFF2):
OFF2 bedeutet, da der Frequenzumrichter mittels
"Motorfreilauf" gestoppt wurde. Der Stopp-Befehl
wurde Uber eine Feldbus- oder die serielle Schnittstelle
RS485 erteilt (in Parameter 512 Feldbus wahlen).
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Schnellstopp im Feldbus-Modus (OFF3):

OFF3 bedeutet, da der Frequenzumrichter mittels
"Schnellstopp” gestoppt wurde. Der Stopp-Befehl
wurde Uber eine Feldbus- oder die serielle Schnittstelle
RS485 erteilt (in Parameter 512 Feldbus wahlen).

Start nicht méglich (START GESPERRT):

Der Frequenzumrichter befindet sich im
Feldbusprofiimodus. OFF1, OFF2 oder OFF3

wurde aktiviert. OFF1 muB gekippt werden, um starten
zu kénnen (OFF1 ist von 1 auf O auf 1 zu setzen).

Nicht betriebsbereit (VLT NICHT BEREIT):
Der Frequenzumrichter befindet sich im
Feldbusprofiimodus (Parameter 512). Der VLT
ist nicht betriebsbereit, da Bit 00, 01 oder 02
im Steuerwort gleich "0" ist, eine Abschaltung
erfolgt ist oder keine Netzversorgung erfolgt (nur
bei Geraten mit 24-V-DC-Versorgung).

Betriebsbereit (STEUERUNG BEREIT):

Der VLT ist betriebsbereit. Bei erweiterten Geréten
mit 24-V-DC-Versorgung wird diese Meldung auch
bei fehlender Netzversorgung angezeigt.

Bus-Festdrehzahl, Fernsteuerung (FERN/BUS-
FESTDREHZ1):

In Parameter 002 wurde "Fern" und in Parameter 512
"Feldbus" gewahlt. Bus-Festdrehzahl wurde Uber den
Feldbus oder die serielle Schnittstelle gewahlt.

Bus-Festdrehzahl, Fernsteuerung (FERN/BUS-
FESTDREHZ2):

In Parameter 002 wurde "Fern" und in Parameter 512
"Feldbus" gewahlt. Bus-Festdrehzahl wurde Uber den
Feldbus oder die serielle Schnittstelle gewahlt.
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m Warnungen und Alarme
Die Tabelle enthélt die verschiedenen Warnungen
und Alarme und gibt an, ob der Fehler den
Frequenzumrichter blockiert. Bei Abschaltblockierung
muss die Netzversorgung abgeschaltet und
das Problem behoben werden. Danach die
Netzversorgung wieder einschalten und ein Reset
des Frequenzumrichters durchflihren. AnschlieBend
ist das Gerat wieder betriebsberett.

eine Warnmeldung ausgegeben wird. Es kann auch
bedeuten, dass man selbst programmieren kann,
ob ein bestimmter Fehler durch eine Warnmeldung
oder durch einen Alarm angezeigt werden soll. Dies
ist z. B. in Parameter 404 Bremswiderstand Test
moglich. Nach einer Abschaltung blinken Alarm und
Warnung. Wenn jedoch der Fehler beseitigt wird,
blinkt nur die Alarmanzeige. Nach einem Reset ist
der Frequenzumrichter wieder betriebsbereit.

Wenn sowohl unter Warnung als auch Alarm ein
Kreuz steht, kann dies bedeuten, dass vor dem Alarm

Nr. Beschreibung Warnung Alarm Abschalt-
block-
ierung

1 Unter 10 Volt (10 VOLT NIEDRIG) X

2 Signalfehler (SOLLWERTFEHLER) X X

3 Kein Motor (KEIN MOTOR) X

4 Phasenfehler (NETZPHASENFEHLER) X X X

5 Spannungswarnung hoch (DC SPANNUNG HOCH) X

6 Spannungswarnung niedrig (DC SPANNUNG NIEDRIG) X

7 Uberspannung (DC UBERSPANNUNG) X X

8 Unterspannung (DC UNTERSPANNUNG) X X

9 Wechselrichter Uberlastet (WECHSELRICHTER, ZEIT) X X

10 Motor Uberlastet (MOTOR, ZEIT) X X

11 Motorthermistor (MOTORTHERMISTOR) X X

12 Momentgrenze (MOMENTGRENZE) X X

13 Uberstrom (UBERSTROM) X X X

14 Erdschluss (ERDFEHLER) X X

15 Schaltmodus-Fehler (SCHALTMODUSFEHLER) X X

16 Kurzschluss (KURZSCHLUSS) X X

17 Standard-Bus-Timeout (STD BUSTIMEOUT) X X

18 HPFB-Bus-Timeout (HPFB TIMEQOUT) X X

19 EEprom-Fehler Leistungskarte (EE FEHLER LEIST.K) X

20 EEprom-Fehler Steuerkarte (EE FEHLER STEUERK.) X

21 Auto-Optimierung OK (OPTMIERUNG OK) X

22 Auto-Optimierung nicht OK (OPTMIERUNG NICHT OK) X

23 Fehler wahrend des Bremstests (BREMSTESTFEHLER) X X

25 Bremswiderstand kurzgeschlossen (BREMSWIDERST.FEHLER) X

26 Bremswiderstandsleistung 100 % (BREMS LEISTUNG 100%) X X

27 Bremstransistor kurzgeschlossen (BREMSE IGBT FEHLER) X

29 Kuhlkérper Ubertemperatur (KUHLKORPER UBERTEMP.) X X

30 Motorphase U fehlt (FEHLENDE MOT.PHASE U) X

31 Motorphase V fehit (FEHLENDE MOT.PHASE V) X

32 Motorphase W fehlt (FEHLENDE MOT.PHASE W) X

33 Schnellentladung nicht OK (FEHLER SCHNELLENTL.) X X

34 Profibus-Kommunikationsfehler (PROFIBUS FEHLER) X X

35 AuBerhalb Frequenzbereich (AUSSERH.D.BEREICH) X

36 Netzfehler (NETZAUSFALL) X X

37 Wechselrichterfehler (WECHSELR. FEHLER) X X

39 Parameter 104 und 106 prifen (PRUFE PAR. 104,106) X

40 Parameter 103 und 105 prifen (PRUEFE P.103 & P.105) X

41 Motor zu groB (MOTOR ZU GROSS) X @

42 Motor zu Klein (MOTOR ZU KLEIN) X o)

43 Bremsenfehler (BREMSE FEHLER) X X ;1)

44 Drehgeberverlust (ENCODERFEHLER) X X )

57 Uberstrom (UBERSTROM) X X X 3

60 Sicherheitsstopp (SICHERHEITS STOP) X X =)
S
2
<
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® Warnungen

Das Display blinkt zwischen Normalzustand und
Warnung. Warnungen erscheinen in der 1. und 2.
Zeile des Displays. Siehe nachstehende Beispiele. Bei
Einstellung von Parameter 027 auf Zeile 3/4 wird die
Warnmeldung in diesen Zeilen angezeigt, wenn sich
das Display im Anzeigezustand 1-3 befindet.

KEIM MOTOR

WARH, 37

Alarmmeldungen
Der Alarm erscheint in der 2. und 3. Zeile des
Displays, siehe nachstehendes Beispiel:

ABSCHALT. (RESET?

ALARM: 127

MOMEMTGREMZE

WARNUNG 1

Unter 10 Volt (10 VOLT NIEDRIG):

Die 10-Volt-Spannung von Klemme 50 an der
Steuerkarte liegt unter 10 Volt.

Verringern Sie die Last an Klemme 50, da
die 10-Volt-Versorgung Uberlastet ist. Max.
17 mA/min. 590 2.

WARNUNG/ALARM 2

Signalfehler (SOLLWERTFEHLER):

Das Stromsignal an Klemme 60 liegt unter 50
% des in Parameter 315 Eingang 60, min.
Skalierung eingestellten Werts.

WARNUNG/ALARM 3

Kein Motor (KEIN MOTOR):

Die Funktion Motorprifung (siehe Parameter 122)
ergibt, dass an den Ausgang des Frequenzumrichters
kein Motor angeschlossen ist.

WARNUNG/ALARM 4

Phasenfehler (NETZPHASENFEHLER):
Versorgungsseitiger Phasenausfall oder zu hohe
Netzspannungsunsymmetrie.

Diese Meldung erscheint ggf. auch bei einem Fehler
am Eingangsgleichrichter des Frequenzumrichters.
Kontrollieren Sie die Versorgungsspannung und die
Versorgungsstréme zum Frequenzumrichter.

WARNUNG 5

Spannungswarnung hoch

(DC SPANNUNG HOCH):

Die Zwischenkreisspannung (DC) hat die
interne Warngrenze Uberschritten. Eine weitere
Erhéhung wird zur Abschaltung fUhren. Der
Frequenzumrichter ist noch aktiv.

WARNUNG 6

Spannungswarnung niedrig (DC SPAN-
NUNG NIEDRIG):

Die Zwischenkreisspannung (DC) hat die
interne Warngrenze unterschritten. Der
Frequenzumrichter ist noch aktiv.

WARNUNG/ALARM 7

Uberspannung (DC UBERSPANNUNG):

Hat die Zwischenkreisspannung (DC) die
Uberspannungsgrenze des Wechselrichters
Uberschritten (siehe Tabelle), so schaltet der
Frequenzumrichter nach der in Parameter

410 eingestellten Zeit ab.

AuBerdem wird die Spannung im Display angezeigt.
Der Fehler kann durch AnschlieBen eines
Bremswiderstands (sofern der Frequenzumrichter
Uber einen integrierten Bremschopper EB oder SB
verflugt) oder durch Verlangern der Zeit in Parameter
410 behoben werden. AuBerdem kann in Parameter
400 Bremsfunktion/Uberspannungssteuerung
aktiviert werden.
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Alarm-
/Warngren-

zwerte:

VLT-Serie 3 x 3 x 380- 3 x 525- 3 x 525-
5000 200- 500 V 600 V 690 V
240 V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]

Unterspan- 211 402 557 553
nung

Span- 222 423 585 585
nungswar-
nung

niedrig

Span- 384/405 801/8401
nungswar-

943/965 1084/1109
nung

hoch (o.

Bremse/m.

Bremse)

Uberspan- 425 855 975 1120

nung

Bei den Angaben zur Spannung handelt

es sich um die Zwischenkreisspannung des
Frequenzumrichters mit einer Toleranz von + 5
%. Die entsprechende Netzspannung ist die
Zwischenkreisspannung geteilt durch 1,35.

1) VLT 5122-VLT 5552: 817/828 VDC.

WARNUNG/ALARM 8

Unterspannung (DC UNTERSPANNUNG):

Hat die Zwischenkreisspannung (DC) die
Unterspannungsgrenze des Wechselrichters
unterschritten (siehe Tabelle auf der Vorseite),

so erfolgt eine Prifung, ob eine externe 24
V-Versorgung angeschlossen ist.

Wenn keine externe 24 V-Versorgung angeschlossen
ist, schaltet der Frequenzumrichter nach einer
festgelegten Zeit (geréateabhéngig) ab.

AuBerdem wird die Spannung im Display angezeigt.
Prifen Sie, ob die Versorgungsspannung zum
Frequenzumrichter passt (siehe Technische Daten).

WARNUNG/ALARM 9

Wechselrichter Uberlastet (WECHSEL-
RICHTER, ZEIT):

Der elektronisch thermische Wechselrichterschutz
meldet, dass der Frequenzumrichter aufgrund von
Uberlastung (zu hoher Strom (ber zu lange Zeit) kurz
davor ist abzuschalten. Der Zahler fUr elektronischen
Wechselrichterschutz gibt bei 98 % eine Warnung
aus und schaltet bei 100 % mit einem Alarm ab. Der
Frequenzumrichter kann erst zurlickgesetzt werden,
wenn der Zahlerwert unter 90 % gefallen ist.

Das Problem besteht darin, dass der Frequenzumrichter
zu lange Zeit mit mehr als 100 % Ausgangsstrom
belastet worden ist.

WARNUNG/ALARM 10

Motor Uberlastet (MOTOR, ZEIT):

Der Motor ist laut der elektronisch thermischen
Schutzfunktion (ETR) Uberhitzt. In Parameter 128
kann gewahlt werden, ob der Frequenzumrichter eine
Warnung oder einen Alarm ausgeben soll, wenn der
Zahler 100 % erreicht. Ursache ist zu lange Uberlastung
des Motors mit mehr als 100 %. Prifen, ob die
Motorparameter 102-106 korrekt eingestellt sind.

WARNUNG/ALARM 11

Motorthermistor (MOTORTHERMISTOR):

Der Thermistor bzw. die Verbindung zum Thermistor
ist unterbrochen. In Parameter 128 kann gewahlt
werden, ob der Frequenzumrichter eine Warnung
oder einen Alarm ausgeben soll. Kontrollieren Sie,
ob der Thermistor korrekt zwischen den Klemmen 53
oder 54 (analoger Spannungseingang) und Klemme
50 (+ 10-V-Versorgung) angeschlossen ist.

WARNUNG/ALARM 12

Momentgrenze (MOMENTGRENZE):

Das Drehnmoment ist hdher als der Wert in Parameter
221 (bei motorischem Betrieb) bzw. in Parameter
222 (bei generatorischem Betrieb).

WARNUNG/ALARM 13

Uberstrom (UBERSTROM):

Die Spitzenstromgrenze des Wechselrichters (ca.
200 % des Nennstroms) wurde Uberschritten. Die
Warnung bleibt etwa 1-2 s bestehen, danach schaltet
der Frequenzumrichter mit einem Alarm ab. Den
Frequenzumrichter ausschalten und prufen, ob sich
die Motorwelle drehen lasst und die MotorgroBe auf
den Frequenzumrichter abgestimmt ist.

Bei Auswahl der erweiterten mechanischen
Bremssteuerung kann die Abschaltung extern
quittiert werden.

ALARM 14

Erdschluss (Erdungsfehler):

Es wurde ein Erdschluss zwischen einer
Ausgangsphase und Erde festgestellt. Uberpriifen
Sie die Isolation des Motors und des Kabels
zwischen Frequenzumrichter und Motor.

Den Frequenzumrichter abschalten und den
Erdschluss besettigen.
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ALARM 15

Schaltmodus-Fehler (SCHALTMODUSFEHLER):
Fehler im Schaltnetzteil (interne + 15-V-
Stromversorgung).

Bitte wenden Sie sich an Ihre Danfoss-Vertretung.

ALARM 16

Kurzschluss (KURZSCHLUSS):

Es liegt ein Kurzschluss an den Motorklemmen
oder im Motor selbst vor.

Schalten Sie den Frequenzumrichter ab und
beseitigen Sie den Kurzschluss.

WARNUNG/ALARM 17

Standard-Bus-Timeout (STD BUSTIMEOUT)

Es besteht keine Kommunikation zum
Frequenzumrichter.

Die Warnung ist nur aktiv, wenn Parameter 514 auf
einen anderen Wert als AUS eingestellt ist.

Ist Parameter 514 auf Stopp und Abschaltung
eingestellt, so wird erst eine Warnung ausgegeben,
dann die Rampe heruntergefahren und dann schaltet
der Frequenzumrichter mit einem Alarm ab.
Parameter 513 Bus Timeout Zeit kann

eventuell erhdht werden.

WARNUNG/ALARM 18

HPFB-Bus-Timeout (HPFB BUSTIMEOUT)

Es besteht keine Kommunikation zum
Frequenzumrichter.

Die Warnung ist nur akti, wenn Parameter 804 auf
einen anderen Wert als AUS eingestellt ist.

Ist Parameter 804 auf Stopp und Abschaltung
eingestellt, so wird erst eine Warnung ausgegeben,
dann die Rampe heruntergefahren und anschlieBend
schaltet der Frequenzumrichter mit einem Alarm ab.
Parameter 803 Bus Timeout Zeit kann evtl.
erhdéht werden.

WARNUNG 19

EEprom-Fehler Leistungskarte

(EE FEHLER LEIST.K.)

Es liegt ein EEPROM-Fehler auf der Leistungskarte vor.
Der Frequenzumrichter funktioniert weiterhin, wird beim
nachsten Einschalten jedoch wahrscheinlich ausfallen.
Bitte wenden Sie sich an Ihre Danfoss-Vertretung.

WARNUNG 20

EEprom-Fehler Steuerkarte

(EE FEHLER STEUERK.)

Es liegt ein EEPROM-Fehler auf der Steuerkarte vor.
Der Frequenzumrichter funktioniert weiterhin, wird beim
nachsten Einschalten jedoch wahrscheinlich ausfallen.
Bitte wenden Sie sich an |lhre Danfoss-Vertretung.

ALARM 21

Auto-Optimierung OK

(OPTIMIERUNG OK)

Die automatische Motoranpassung ist OK; der
Frequenzumrichter ist jetzt betriebsbereit.

ALARM 22

Auto-Optimierung nicht OK

(OPTIMIERUNG NICHT OK)

Wahrend der automatischen Motoranpassung
ist ein Fehler aufgetreten. Der im Display
erscheinende Text gibt eine Fehlermeldung an.
Die nach dem Text angezeigte Zahl zeigt den
Fehlercode, der im Fehlerprotokoll in Parameter
615 abgelesen werden kann.

PRUEFE P.103 & 105 [0]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

P.105 ZU NIEDRIG [1]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

ASYMMETRISCHE IMPEDANZ [2]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

MOTOR ZU GROSS [3]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

MOTOR ZU KLEIN [4]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

TIMEOUT [5]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

UNTERBRECHUNG DURCH BEDIENER [6]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

INTERNER FEHLER [7]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

AUSSERHALB DES BEREICHS [8]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

MOTOR DREHT [9]
Siehe Abschnitt Automatische Motoranpassung, AMA.

' ACHTUNG!:
l': AMA kann nur durchgefiihrt werden,
q wenn wahrend der Optimierung keine
Alarme auftreten.

WARNUNG/ALARM 23
Fehler wahrend des Bremstests (BREM-
STESTFEHLER):
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Der Bremstest wird nur nach dem Einschalten

W . Bei ei K h d
durchgefthrt. Sofern in Parameter 404 Warnung arning . €1 €inem BUrzse USS =

i . . ' Bremstransistors besteht das Risiko
gewahlt wurde, wird eine Warnung ausgegeben, wenn M

beim Bremstest ein Fehler gefunden wird. ein.er erhieblichen Lestungstbertragung
Sofern in Parameter 404 Abschaltung gewahlit zum _Bremswiderstand.

wurde, schaltet der Frequenzumrichter ab, wenn

beim Bremstest ein Fehler gefunden wurde.

FUr Fehler wahrend des Bremstests kann es

folgende Ursachen geben:

Kein Bremswiderstand angeschlossen bzw. Fehler

in den Anschlissen; Bremswiderstand oder

Bremstransistor defekt. Die Warnung bzw. der Alarm

fUhrt dazu, dass die Bremsfunktion weiterhin aktiv ist.

WARNUNG 25

Bremswiderstandsfehler
(BREMSWIDERST.FEHLER):

Der Bremswiderstand wird wahrend des Betriebs
Uberwacht. Bei einem Kurzschluss wird die
Bremsfunktion abgeschaltet und die Warnung
ausgegeben. Der Frequenzumrichter kann weiterhin
betrieben werden, allerdings ohne Bremsfunktion.
Den Frequenzumrichter abschalten und den
Bremswiderstand ersetzen.

ALARM/WARNUNG 26
Bremswiderstandsleistung 100 %

(BREMS LEISTUNG 100%):

Die zum Bremswiderstand Ubertragene Leistung wird
als Mittelwert fur die letzten 120 Sekunden anhand
des Widerstandswertes des Bremswiderstands
(Parameter 401) und der Zwischenkreisspannung in
Prozent ermittelt. Die Warnung ist aktiv, wenn die
Ubertragene Bremsleistung héher als 100 % ist. Wurde
in Parameter 403 Abschaltung [2] gewéhlt, so schaltet
der Frequenzumrichter mit diesem Alarm ab.

WARNUNG 27

Bremstransistorfehler

(BREMSE IGBT FEHLER):

Der Bremstransistor wird wahrend des Betriebs
Uberwacht. Bei einem Kurzschluss wird die
Bremsfunktion abgeschaltet und die Warnung
ausgegeben. Der Frequenzumrichter kann weiterhin
betrieben werden, aufgrund des Kurzschlusses wird
jedoch eine hohe Leistung an den Bremswiderstand
abgegeben, auch wenn dieser nicht aktiv ist.
Schalten Sie das Gerat aus, um einem Brand
vorzubeugen, und entfernen Sie den Bremswiderstand.
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ALARM 29

Kuhlkdrpertemperatur zu hoch
(KUHLKORPER UBERTEMP):

Bei Schutzart IPOO oder IP20/NEMA 1 liegt die
Abschaltgrenze fur die Kihlkdrpertemperatur bei
90 °C. Bei IP54 betragt sie 80 °C.

Die Toleranz liegt bei = 5 °C. Der Temperaturfehler
kann erst dann quittiert werden, wenn die

Kuhlkérpertemperatur 60 °C wieder unterschritten hat.

Folgendes kann den Fehler hervorgerufen haben:
- Umgebungstemperatur zu hoch

- zu langes Motorkabel

- Taktfrequenz zu hoch eingestellt

ALARM 30

Motorphase U fehlt

(FEHLENDE MOT.PHASE U):

Motorphase U zwischen Frequenzumrichter
und Motor fehlt.

Schalten Sie den Frequenzumrichter ab und
prifen Sie Motorphase U.

ALARM 31

Motorphase V fehlt

(FEHLENDE MOT.PHASE V):

Motorphase V zwischen Frequenzumrichter
und Motor fehlt.

Schalten Sie den Frequenzumrichter ab und
prifen Sie Motorphase V.

ALARM 32

Motorphase W fehlt

(FEHLENDE MOT.PHASE W):

Motorphase W zwischen Frequenzumrichter
und Motor fehlt.

Schalten Sie den Frequenzumrichter ab und
prifen Sie Motorphase W.

ALARM 33

Schnellentladung nicht OK

(FEHLER SCHNELLENTL):

Prifen Sie, ob eine externe 24 VV DC-Versorgung
und ein externer Brems-/Entladewiderstand
angeschlossen ist.

WARNUNG/ALARM 34
Feldbus-Kommunikationsfehler

(FEHLER FELDBUS-KOM.):

Der Feldbus auf der Optionskarte funktioniert nicht.

Siehe Beschreibung im Handbuch zur Feldbus-Option.

WARNUNG 35

AuBerhalb des Frequenzbereichs

(AUSSERH. F-GRENZE.):

Die Warnung ist aktiv, wenn die Ausgangsfrequenz
die Min. Frequenz (Parameter 201) bzw. Max.

Frequenz (Parameter 202) erreicht hat. Ist der
Frequenzumrichter auf PID-Prozess (Parameter 100)
eingestellt, so ist die Warnung im Display aktiv.
Befindet sich der Frequenzumrichter in einem anderen
Zustand als PID-Prozess, so ist Bit 008000 AulBerhalb
Frequenzbereich im erweiterten Zustandswort aktiv, die
Warnung wird jedoch nicht im Display angezeigt.

WARNUNG/ALARM 36

Netzfehler (NETZAUSFALL):

Diese Warnung/Alarmmeldung ist nur aktiv, wenn
die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters
ausféllt und wenn Parameter 407 Netzausfall auf
einen anderen Wert als AUS eingestellt ist.

Ist Parameter 407 auf Rampe ab + Stopp [2]
eingestellt, gibt der Frequenzumrichter zun&chst eine
Warnung aus, fahrt danach die Rampe herunter
und schaltet dann mit einem Alarm ab. Prifen Sie
die Sicherungen zum Frequenzumrichter.

ALARM 37

Wechselrichterfehler (WECHSELR. FEHLER):
IGBT oder Leistungskarte defekt. Bitte wenden

Sie sich an lhre Danfoss-Vertretung.

Warnungen bei der Auto-Optimierung

Die automatische Motoranpassung ist unterbrochen,
weil wahrscheinlich einige Parameter falsch eingestellt
sind oder der angeschlossene Motor zur DurchfUhrung
der AMA zu groB3 oder zu Klein ist. Drlicken Sie
zunéachst [CHANGE DATA] und anschlieBend "Weiter"
+ [OK] oder aber "Stopp" + [OK].

Sind Parameteranderungen erforderlich, wéahlen Sie
»otopp" und beginnen Sie die AMA neu.

WARNUNG 39

PRUEFE P.104,106

Parameter 102, 104 oder 105 ist wahrscheinlich
falsch eingestellt. Einstellung kontrollieren und mit
~Weiter" fortfahren oder ,Stopp" wahlen.

WARNUNG 40

PRUEFE P.103 & P.105

Parameter 102, 103 oder 105 ist wahrscheinlich
falsch eingestellt. Einstellung kontrollieren und mit
~Weiter" fortfahren oder ,Stopp" wahlen.

WARNUNG 41

MOTOR ZU GROSS

Der angeschlossene Motor ist flr die Durchfihrung
einer AMA wahrscheinlich zu groB3. Die Einstellung

in Parameter 102 stimmt maoglicherweise nicht dem
angeschlossenen Motor Uberein. Motor kontrollieren
und mit "Weiter" fortfahren oder "Stopp" wahlen.
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WARNUNG 42

MOTOR ZU KLEIN

Der angeschlossene Motor ist fur die Durchfihrung
einer AMA wahrscheinlich zu klein. Die Einstellung
in Parameter 102 stimmt mdoglicherweise nicht dem
angeschlossenen Motor Uberein. Motor kontrollieren
und mit "Weiter" fortfahren oder "Stopp" wahlen.

ALARM 43

Bremsenfehler (BREMSE FEHLER)

An der Bremse ist ein Fehler aufgetreten. Der im
Display erscheinende Text gibt eine Fehlermeldung
an. Die Zahl nach dem Text zeigt den Fehlercode
an, der im Fehlerprotokoll in Parameter 615
abgelesen werden kann.

Bremspriufung nicht erfolgreich (BREM-
STESTFEHLER) [0O]

Die beim Einschalten erfolgte Bremsprifung zeigt
an, dass die Bremse ausgefallen ist. Prifen
Sie, ob die Bremse richtig angeschlossen

und nicht abgeschaltet ist.

Bremswiderstand Kurzschluss
(BREMSWIDERSTANDFEHLER) [1]
Der Bremsausgang ist kurzgeschlossen.
Bremswiderstand austauschen.

Bremsen-IGBT kurzgeschlossen

(BREMSE IGBT-FEHLER) [2]

Der Bremsen-IGBT ist kurzgeschlossen. Dieser Fehler
bedeutet, dass das Gerat nicht in der Lage ist, die
Bremse abzuschalten, und dass somit konstant eine
Leistungstbertragung im Widerstand stattfindet.

WARNUNG/ALARM 44

Drehgeberverlust (ENCODERFEHLER)

Das Drehgebersignal an der Klemme 32 oder 33
ist unterbrochen. AnschlUsse prufen.

WARNUNG/ALARM 57

Uberstrom (UBERSTROM)

Wie Warnung/Alarm 13, in diesem Fall tritt die Warnung
bzw. der Alarm allerdings mit einem Schnellstopp auf.

ALARM 60

Sicherheitsstopp (SICHERHEITS STOP)
Klemme 27 (Parameter 304 Digitaleingange), wurde
fur Motorfreilauf und Alarm [3] programmiert

und ist logisch ‘0.
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m Warnwort 1, erweitertes Zustandswort Bit (Hex) | Erweitertes Zustandswort
und Alarmwort (Parameter 541)
Warnwort 1, erweitertes Zustandswort and 000001 | Rampenbetrieb
Alarmwort geben die verschiedenen Zustands-, 000002 | Automatische Motoranpassung
Warn- und Alarmmeldungen des Frequenzumrichters 000004 | Start vorwarts/rickwarts
als Hexadezimalwert aus. Bestehen mehrere 000008 | Frequenzkorrektur ap
Warnungen oder Alarme, so wird eine Summe aller 000010 | Frequenzkorrektur auf

000020 | Istwert hoch

Warnungen oder Alarme angezeigt.

Warnwort 1, erweitertes Zustandswort und Alarmwort 000040 | Istwert niedrig

000080 | Strom hoch

k& h mit iellen Bus in P t
onnen auch mit dem seriellen Bus in Parameter 000100 | Strom niedrig

540, 541 und 538 ausgelesen werden. 000200 | Frequenz hoch

Bit (Hex) | Warnwort 1 (Parameter 540) 000400 | Frequenz niedrig
000001 | Bremstestfehler 000800 | Bremstest erfolgreich
000002 | EEprom Steuerkartenfehler 001000 | Bremsung max.
000004 | EEprom Steuerkarte 002000 | Bremsung
000008 | HPFP-Bus-Timeout 004000 | Schnellentladung OK
000010 | Standard-Bus-Timeout 008000 | Regelabweichung Frequenzbereich
000020 | Uberstrom
000040 | Momentgrenze Bit (Hex) | Alarmwort 1 (Parameter 538)
000080 | Motorthermistor 000001 | Bremstestfehler
000100 | Motor Uberlastet 000002 | Abschaltung blockiert
000200 | Freguenzumrichter Uberlastet 000004 | Automatische Motoranpassung
000400 | Unterspannung nicht erfolgreich
000800 | Uberspannung 000008 | Automatische Motoranpassung
001000 | Unterer Spannungsgrenzwert erfolgreich
002000 | Oberer Spannungsgrenzwert 000010 | Einschaltfehler
004000 | Phasenfehler 000020 | ASIC-Fehler
008000 | Kein Motor 000040 | HPFP-Bus-Timeout
010000 | Sollwertfehler 000080 | Standard-Bus-Timeout
(4-20 mA Stromsignal niedrig) 000100 | Kurzschluss
020000 | 10 Volt niedrig 000200 | Schaltmodus-Fehler
040000 000400 | Erdungsfehler
080000 | Bremswiderstand 100% 000800 | Uberstrom
100000 | Bremstransistorfehler 001000 | Momentgrenze
200000 | Bremstransistorfehler 002000 | Motorthermistor
400000 | Regelabweichung Frequenzbereich 004000 | Motor Uberlastet
800000 | Feldbus-Kommunikationsfehler 008000 | Frequenzumrichter Uberlastet
1000000 010000 | Unterspannung
2000000 | Netzausfall 020000 Uberspannung
4000000 | Motor zu Klein 040000 | Phasenfehler
8000000 | Motor zu groB 080000 | Sollwertfehler (4-20 mA
10000000 | P. 103 und P. 105 prifen Stromsignal niedrig)
20000000 | P. 104 und P. 106 prdfen 100000 | Kiihlkérper Ubertemperatur
40000000 | Encoder-Verlust 200000 | Motorphase W fehlt
400000 | Motorphase V fehlt
800000 | Motorphase U fehlt
1000000 | Schnellentladung nicht erfolgreich
2000000 | Feldbus-Kommunikationsfehler
4000000 | Netzausfall
8000000 | Wechselrichterfehler
10000000 | Bremsleistungsfehler
20000000 | Encoder-Verlust
40000000 | Sicherheitsverriegelung
80000000 | Reserviert
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m Worterklarung

VLT:

VLT, MAX
Der maximale Ausgangsstrom.

IVLT.N
Der Ausgangsnennstrom, den der Frequenzumrichter
liefern kann.

UviLT max
Die maximale Ausgangsspannung.

Ausgang:

Im
Der dem Motor zugeflhrte Strom.

Unm
Die dem Motor zugeflhrte Spannung.

fm
Die dem Motor zugefuhrte Frequenz.

fioa

Die dem Motor zugefihrte Frequenz, wenn die
Festdrehzahlfunktion (Uber die digitalen Klemmen
oder die Tastatur) aktiviert wird.

fmin
Die dem Motor zugeflhrte Minimalfrequenz.

fvax
Die dem Motor zugefUhrte Maximalfrequenz.

Kippmoment:

Moment
Kippgrenze

UPM

DANFOSS
175ZA078.10

NvLT

Der Wirkungsgrad des VLT Frequenzumrichters ist
definiert als das Verhaltnis zwischen Leistungsabgabe
und Leistungsaufnahme.

Eingang:

Betriebsbefehle:

Mit Hilfe des LCP (= Local Control Panel =
Bedienfeld) und der digitalen Eingédnge kann der
angeschlossene Motor gestartet und gestoppt
werden. Die Funktionen sind in zwei Gruppen
mit folgenden Prioritaten aufgeteilt:

Gruppe 1 Quittieren, Freilaufstopp,
Quittieren und Freilaufstopp,
Schnellstopp, DC-Bremse,
Stopp und "Stop"-Taste

Gruppe 2 Start, Pulsstart, Reversierung,

Start Reversierung, Festdrehzahl
und Ausgang speichern

Gruppe 1 wird auch als Einschaltsperrbefehle
bezeichnet.Der Unterschied zwischen Gruppe

1 und Gruppe 2 besteht darin, daB in Gruppe
1 alle Stoppsignale aufgehoben sein missen,
damit der Motor anlaufen kann. Daraufhin kann
der Motor durch ein einzelnes Startsignal der
Gruppe 2 gestartet werden.

Ein als Gruppe 1 abgegebener Stoppbefehl
ergibt die Displayanzeige STOP.

Ein als Gruppe 2 abgegebener fehlender Startbefehl
ergibt die Displayanzeige STAND BY.

Einschaltsperrbefehl:
Ein Stoppbefehl, der der Gruppe 1 der Betriebsbefehle
angehort, siehe dieses.

Stoppbefehl
Siehe Betriebsbefehle.

Motor:

IM,N

VLN

Nennstrom des Motors (Typenschildangaben).

MmN

LN

Nennfrequenz des Motors (Typenschildangaben).

Um.N
Nennspannung des Motors (Typenschildangaben).

Pm,N
Nennleistung, die der Motor aufnimmt
(Typenschildangaben).

NM,N
Nenndrehzahl des Motors (Typenschildangaben).

LIVAN
Das Nenndrehmoment (Motor)

Sollwerte:

Festsollwert:

Ein fest definierter Sollwert, der von -100% bis
+100% des Sollwertbereichs eingestellt werden
kann. Es gibt vier Festsollwerte, die Uber die
digitalen Klemmen wahlbar sind.
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Analogsollwert:
Ein den Eingadngen 53, 54 oder 60 zugeflhrtes Signal.

Spannung (Klemme 53, 54) oder Strom (Klemme €0).

Pulssollwert:
Ein den digitalen Eingdngen (Klemme 17 oder
29) zugefuhrtes Signal.

Bin&rsollwert:
Der seriellen Kommunikationsschnittstelle
zugefuhrtes Signal.

Refvin
Der niedrigste Wert, den das Sollwertsignal haben
kann. Einstellung in Parameter 204.

Refumax
Der hochste Wert, den das Sollwertsignal haben
kann. Einstellung in Parameter 205.

Sonstiges:

ELCB:
ErdschluBtrennschalter.

Isb:
Niedrigstwertiges Bit.
Wird fUr die serielle Kommunikation benutzt.

msb
Hochstwertiges Bit.
Wird fUr die serielle Kommunikation benutzt.

PID:

Der PID-Regler sorgt durch Anpassung der
Ausgangsfrequenz an wechselnde Belastungen
for die Aufrechterhaltung der gewUnschten
ProzeBleistung (Druck, Temperatur usw.).

Abschaltung:
Ein Zustand, der in verschiedenen Situationen

eintritt, z.B. bei Uberlastung des Frequenzumrichters.
Eine Abschaltung kann durch Betatigen von

Reset aufgehoben werden. In einigen Féllen
erfolgt die Aufthebung automatisch.

Abschaltsperre:

Ein Zustand, der in verschiedenen Situationen
eintritt, z.B. bei Uberlastung des Frequenzumrichters.
Eine Abschaltsperre kann durch Unterbrechen

der Netzversorgung und erneutes Starten des
Frequenzumrichters aufgehoben werden.

Initialisierung:
Durch Vornahme einer Inttialisierung wird der Frequen-
zumrichter wieder auf Werkseinstellung gebracht.

Setup (Parametersatze):

Es gibt vier Setups, in denen Parameter hinterlegt
werden kdnnen. Es kann zwischen den vier
Parametersatzen hin- und hergewechselt werden,
und man kann einen Satz editieren (bearbeiten),
wahrend ein anderer Satz aktiv ist.

LCP:

Das Bedienfeld, welches eine komplette Schnittstelle
zur Bedienung und Programmierung des VLT Serie
5000 darstellt. Das Bedienfeld ist abnehmbar und
kann mit Hilfe eines zugehodrigen Montagebausatzes
bis zu 3 m vom Frequenzumrichter entfernt, z.B. in
einer Schalttafelfront, angebracht werden.

\/\/Cplus

Im Vergleich zu herkdmmlichen Spannungs- bzw.
Frequenzverhaltnissen bietet VWVCPIUs gine verbesserte
Dynamik und Stabilitdt bei der Anderung von
Drehzahlsollwerten und Belastungsmomenten.

Schlupfausgleich:

Normalerweise wird die Drehzahl des Motors

von der Belastung beeinfluBt. Eine solche
Belastungsabhangigkeit ist nicht wiinschenswert,
weshalb der Frequenzumrichter den Schlupf ausgleicht,
indem er die Frequenz unter Berlcksichtigung des
gemessenen Effektivstroms erhoht.

Thermistor:

Ein temperaturabhangiger Widerstand, angeordnet
an einem Ort, wo man die Temperatur Uberwachen
mochte (VLT oder Motor).

Analoge Eingdnge:

Analoge Eingadnge kdnnen zur Programmierung
bzw. Steuerung dierser Funktionen eines
Frequenzumrichters benutzt werden.

Es gibt zwei Arten von analogen Eingangen:
Stromeingang, 0 - 20 mA
Spannungseingang, 0 - 10 V DC.

Analoge Ausgénge:

Es gibt zwei analoge Ausgénge, die ein Signal
von 0-20 mA, 4-20 mA oder ein skalierbares
Signal liefern kénnen.
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Digitale Eingange:

Digitale Eingange konnen zur Programmierung
bzw. Steuerung diverser Funktionen eines
Frequenzumrichters benutzt werden.

Digitale Ausgénge:

Es gibt vier digitale Ausgénge, von denen zwei einen
Relaisschalter aktivieren. Die Ausgange kdnnen ein
24-V-DC-Signal (max. 40 mA) liefern.

Bremswiderstand:

Der Bremswiderstand kann die bei generatorischer
Bremsung erzeugte Bremsleistung aufnehmen.
Diese generatorische Bremsleistung erhéht die
Zwischenkreisspannung. Ein Bremschopper
sorgt flr die Abgabe der Leistung an den
Bremswiderstand beim Uberschreiten eines
bestimmten Zwischenkreisspannungslevels.

Impulsgeber:
Ein externer, digitaler Impulsgeber, der flr

Rdckmeldungen, z.B. der Motordrehzahl, benutzt
wird. Der Geber wird fir Anwendungen eingesetzt,
bei denen eine sehr hohe Genauigkeit der
Drehzahlsteuerung verlangt wird.

AWG:
Bedeutet American Wire Gauge (amerikanische
MaBeinheit fir Kabelguerschnitt).

Manuelle Initialisierung:

Tasten [CHANGE DATA] + [MENU] + [OK]
gleichzeitig gedrickt halten, um eine manuelle
Initialisierung vorzunehmen.

60° AVM
Schaltmuster unter der Bezeichnung 60° A
synchrone V ektor M odulation.

SFAVM
Schaltmuster unter der Bezeichnung S tator F lux
orientierte A synchrone V ektor M odulation.

Automatische Motoranpassung, AMA:
Automatischer Motoranpassungsalgorithmus,
der die elektrischen Parameter fir den Motor
im Stillstand bestimmt.

On-line/off-line Parameter:

Online-Parameter werden sofort nach Anderung
des Datenwertes aktiviert. Offline-Parameter werden
erst dann aktviert, wenn an der Bedieneinheit

OK eingegeben wurde.

VT-Kennlinie:

Variable Drehmomentkennlinie; wird fur Kreiselpumpen

und LUfter angewandt.

CT-Kennlinie:

Konstante Drehmomentkennlinie; wird far

alle Anwendungen, z.B. Férderbander und
Krananwendungen eingesetzt. Die CT-Kennlinie wird
nicht bei Pumpen und Luftern benutzt.

MCM:

Steht flr Mille Circular Mil, d.h. die amerikanische
MaBeinheit fir den Kabelguerschnitt. 1 MCM

= 0.5067 mm?2.
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m Werkseinstellungen

PNU Parameter Werkseinstellung Bereich Anderungen 4 Par. Satze Konvertierungs-  daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs Index Typ
001 Sprache Englisch Ja Nein 0 5
002 Ort-/Fernsteuerung Fernsteuerung Ja Ja 0 5
003 Ort-Sollwert 000.000 Ja Ja -3 4
004 Aktiver Parametersatz Parametersatz 1 Ja Nein 0 5
005 Programm Aufbau Aktiver Parametersatz Ja Nein 0 5
006 Kopieren von Parametersatzen Keine Kopie Nein Nein 0 5
007 Bedienfeldkopie Keine Kopie Nein Nein 0 5
008 Displayskalierung der 1 0.01 - 500.00 Ja Ja -2 6
Motorfrequenz
009 Displayzeile 2 Frequenz [HZ] Ja Ja 0 5
010 Displayzeile 1.1 Sollwert [%)] Ja Ja 0 5
011 Displayzeile 1.2 Motorstrom [A] Ja Ja 0 5
012 Displayzeile 1.3 Leistung [KW] Ja Ja 0 5
013 Sollwert ORT Modus Ort digitale Ja Ja 0 5
Steuerung/wie Par.
100
014 Ort Stopp Wirksam Ja Ja 0 5
015 Taster JOG Festdrehzahl Blockiert Ja Ja 0 5
016 Taster Reversierung Blockiert Ja Ja 0 5
017 Taster Reset Wirksam Ja Ja 0 5
018 Eingabesperre Wirksam Ja Ja 0 5
019 Betriebszustand bei Zwangsstopp mit Ja Ja 0 5
Netzeinschaltung, Ortsteuerung gespeichertem
Sollwert
027 Warnanzeige Warnung in Zeile 1/2 Ja Nein 0 5
Anderungen wéhrend des Betriebs:
"Ja" bedeutet, dass Parameter gedndert werden
kénnen wahrend der Frequenzumrichter in Betrieb Konvertierungsindex Konvertierungsfaktor
ist. "Nein" bedeutet, dass der Frequenzumrichter 724 ?(')10
gestoppt werden muss, bevor eine Anderung p 10
vorgenommen werden kann. 0 1
-1 0.1
4 Parametersétze: -2 0.01
"Ja" bedeutet, dass der Parameter in jedem der vier -3 0.001
Parametersétze individuell programmiert werden kann, 4 0.0001
d. h., der gleiche Parameter kann vier verschiedene Datentyp:
Datenwerte haben. "Nein" bedeutet, dass der Anzeige von Typ und Lange des Telegramms.
Datenwert in allen vier Parametersatzen gleich ist. Datentyp Beschreibung
3 Ganzzahl 16
Konv. Index: 4 Ganzzahl 32
Die Zahl bezieht sich auf eine Umrechnungszahl, 5 Ohne Vorzeichen 8
. . ) L 6 Ohne Vorzeichen 16
die beim Schreiben oder Lesen mit einem - Ohne Vorzeichon 32
Frequenzumrichter benutzt werden muss. 9 Textblock
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Anderun- 4 Par. Kon-
PNU Parameter Werkseinstellung Bereich gen Sétze vertierungs- daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs  Index Typ
100  Konfiguration Drehzahlregelung, Nein Ja 0 5
Steuerung
101 Drehmomentkennlinie Hoch - konstantes Moment Ja Ja 0 5
102  Motorleistung Abhangig vom Gerat 0,18 - 600 kW Nein Ja 1 6
103  Motorspannung Abhéngig vom Gerét 200 - 600 V Nein Ja 6
104  Motorfrequenz 50 Hz / 60 Hz Nein Ja 0 6
105  Motorstrom Abhangig vom Gerét 0.01-lviT,mAx Nein Ja -2 7
106  Motorbemessungsdrehzahl Abhangig vom Gerat 100 - 60000 UPM  Nein Ja 0 6
107  Automatische Motoranpassung, Motoranpassung aus Nein Nein 0 5
AMA
108  Statorwiderstand Abhangig vom Geréat Nein Ja -4 7
109 Statorreaktanz Abhangig vom Geréat Nein Ja -2 7
110  Motormagnetisierung bei 0 UPM 100 % 0 - 300 % Ja Ja 0 6
111 Eckfrequenz fur Motormag- 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Ja Ja -1 6
netisierung bei 0 UPM
112
113  Lastausgleich bei niedriger 100 % 0 - 300 % Ja Ja 0 6
Drehzahl
114  Lastausgleich bei hoher Drehzahl 100 % 0 - 300 % Ja Ja 0 6
115  Schlupfausgleich 100 % -500 - 500 % Ja Ja 3
116  Zeitkonstante fiir Schlupfausgleich 0,50 s 0,05 - 1,00 s Ja Ja -2 6
117 Resonanzdadmpfung 100 % 0 - 500 % Ja Ja 0 6
118  Zeitkonstante fir Resonanzddmp- 5 ms 5-50 ms Ja Ja -3 6
fung
119  Hohes Startmoment 0,0s 0,0-05s Ja Ja -1 5
120  Startverzdgerung 0,0s 0,0-10,0s Ja Ja -1 5
121 Startfunktion Zeitverzdgerung Ja Ja 0 5
Motorfreilauf
122 Funktion bei Stopp Motorfreilauf Ja Ja 0 5
123  Mindestfrequenz zur Aktivierung 0,0 Hz 0,0 - 10,0 Hz Ja Ja -1 5
der Stoppfunktion
124  Gleichspannungshaltestrom 50 % 0-100 % Ja Ja 6
125  Gleichspannungsbremsstrom 50 % 0-100 % Ja Ja 6
126  Gleichspannungsbremszeit 10,0 s 0,0 -60,0s Ja Ja -1 6
127  Startfregenz fur Gleichstrombrem- Aus 0,0-Par. 202 Ja Ja -1 6
sen
128  Thermischer Motorschutz Kein Motorschutz Ja Ja 5
129  Externe Motorbeliftung Nein Ja Ja 0 5
130 Startfrequenz 0,0 Hz 0,0 - 10,0 Hz Ja Ja -1 5
131 Startspannung 0,0V 0,0-Par. 103 Ja Ja -1 6
145  Minimale Gleichspannungsbrem- 0 s 0-10s Ja Ja -1 6
szeit
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4 Par. Kon-
PNU Parameter Werkseinstellung Bereich Anderungen  Satze vertierungs- daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs  Index Typ
200 Ausgangsfrequenz 0-132 Hz, eine Richtung Nein Ja 0 5
Bereich/Richtung
201  Ausgangsfrequenzgrenze 0,0 Hz 0,0 - fmax Ja Ja -1 6
niedrig
202  Ausgangsfrequenzgrenze hoch 66 / 132 Hz fmin - Par. 200 Ja Ja -1 6
203  Sollwert-/Istwertbereich min - max Ja Ja 0 5
204 Minimaler Sollwert 0.000 -100.000,000-Sollmax Ja Ja -3 4
205  Maximaler Sollwert 50.000 Sollyin -100,000.000 Ja Ja -3 4
206  Rampentyp Linear Ja Ja 0 5
207 Rampenzeit Auf 1 Abhangig vom Gerat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
208 Rampenzeit Ab 1 Abhangig vom Gerét 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
209 Rampenzeit auf 2 Abhangig vom Gerat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
210 Rampenzeit ab 2 Abhangig vom Gerét 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
211 Rampenzeit Festdrehzahl - Jog Abhangig vom Gerét 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
212  Rampenzeit Ab, Schnellstopp Abhangig vom Gerat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
213  Jog Frequenz 10,0 Hz 0,0 - Par. 202 Ja Ja -1 6
214 Sollwert-Funktion zum Sollwert addierend Ja Ja 0 5
215  Fester Sollwert 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
216  Fester Sollwert 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
217  Fester Sollwert 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
218  Fester Sollwert 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
219  Frequenzkorrektur Auf/Ab 0.00 % 0.00 - 100 % Ja Ja -2 6
220
221 Momentgrenze fir motorischen 160 % 0,0 % - xxx % Ja Ja -1 6
Betrieb
222  Momentgrenze fir motorischen 160 % 0,0 % - xxx % Ja Ja -1 6
Betrieb
223  Warnung: Strom unterer 0,0 A 0,0 - Par. 224 Ja Ja -1 6
Grenzwert
224 Warnung: Strom oberer VLT, MAX Par. 223 - lvLT,MAX Ja Ja -1 6
Grenzwert
225 Warnung: Unterfrequenz 0,0 Hz 0,0 - Par. 226 Ja Ja -1
226  Warnung: Frequenz oberer 132,0 Hz Par. 225 - Par. 202 Ja Ja -1
Grenzwert
227 Warnung: Istwert unterer -4000.000 -100.000,000 - Par. 228 Ja -3 4
Grenzwert
228 Warnung: Istwert oberer 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Ja -3 4
Grenzwert
229  Frequenzausblendung, AUS 0-100 % Ja Ja 0 6
Bandbreite
230  Frequenzausblendung 1 0,0 Hz 0,0 - Par. 200 Ja Ja -1 6
231  Frequenzausblendung 2 0,0 Hz 0,0 - Par. 200 Ja Ja -1 6
232  Frequenzausblendung 3 0,0 Hz 0,0 - Par. 200 Ja Ja -1 6
233  Frequenzausblendung 4 0,0 Hz 0,0 - Par. 200 Ja Ja -1 6
234  Motorphasentberwachung Wirksam Ja Ja 0 5

190

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss



Darfoss

VLT® Serie 5000

Anderun-  4-Parameter-

PNU Parameter Werkseinstellung Bereich gen satz Konvertierung Daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs  Index Typ
300 Klemme 16, Eingang Reset Ja Ja 0 5
301 Klemme 17, Eingang Sollwert speichern Ja Ja 0 5
302 Klemme 18 Start, Eingang Start Ja Ja 0 5
303 Klemme 19, Eingang Reversierung Ja Ja 0 5
304 Klemme 27, Eingang Motorfreilauf invers Ja Ja 0 5
305 Klemme 29, Eingang Festdrehzahl (Joq) Ja Ja 0 5
306 Klemme 32, Eingang Parametersatzwahl, Ja Ja 0 5
msb/Drehzahl auf
307 Klemme 33, Eingang Parametersatzwahl, Isb/Drehzahl Ja Ja 0 5
ab
308 Klemme 53, Analogeingangsspan-  Sollwert Ja Ja 0 5
nung
309 Klemme 53, min. Skalierung 00V 0,0-10,0V Ja Ja -1 5
310 Klemme 53, max. Skalierung 10,0V 0,0-100V Ja Ja -1 5
311 Klemme 54, Analogeingangsspan-  Ohne Funktion Ja Ja 0 5
nung
312 Klemme 54, min. Skalierung 00V 0,0-100V Ja Ja -1 5
313 Klemme 54, max. Skalierung 10,0 V 0,0-10,0V Ja Ja -1 5
314 Klemme 60, Analogeingangsstrom _ Sollwert Ja Ja 0 5
315 Klemme 60, min. Skalierung 0,0 mA 0,0 - 20,0 mA Ja Ja -4 5
316 Klemme 60, max. Skalierung 20,0 mA 0,0 - 20,0 mA Ja Ja -4 5
317 Timeout 10 s 1-99s Ja Ja 0 5
318 Funktion nach Timeout Aus Ja Ja 0 5
319 Klemme 42, Ausgang 0 - lvax_0-20 mA Ja Ja 0 5
320 Klemme 42, Ausgang, 5000 Hz 1 - 32000 Hz Ja Ja 0 6
Impulsskalierung
321 Klemme 45, Ausgang 0 - fmax_0-20 mA Ja Ja 0 5
322 Klemme 45, Ausgang, 5000 Hz 1 - 32000 Hz Ja Ja 0 6
Impulsskalierung
323 Relais 01, Ausgang Berett - keine thermische Ja Ja 0 5
Warnung
324 Relais 01, ANZ. Verzdgerung 0,00 s 0,00 - 600 s Ja Ja -2 6
325 Relais 01, ABF. Verzégerung 0,00 s 0,00 - 600 s Ja Ja -2 6
326 Relais 04, Ausgang Bereit - Fernsteuerung Ja Ja 0 5
327 Pulssollwert, Max. Frequenz 5000 Hz Ja Ja 0 6
328 Pulsistwert, max. Frequenz 25000 Hz Ja Ja 0 6
329 Sollwert Encoder Puls/Umdreh. 1024 Puls/Umdreh. 1 - 4096 Ja Ja 0 6
Puls/Umdreh.
330 Sollwert speichern/Ausgangsfunk-  Ohne Funktion Ja Nr. 0 5
tion
345 Auszeit nach Encoderverlust 1s 0-60s Ja Ja -1 6
346 Funktion nach Encoderverlust ABF. Ja Ja 0 5
357 Klemme 42, Ausgang 0 % 000 - 100% Ja Ja 0 6
Mindestskalierung
358 Klemme 42, Ausgang 100% 000 - 500% Ja Ja 0 6
Héchstskalierung
359 Klemme 45, Ausgang 0 % 000 - 100% Ja Ja 0 6
Mindestskalierung
360 Klemme 45, Ausgang 100% 000 - 500% Ja Ja 0 6
Héchstskalierung
361 Encoder-Verlustgrenzwert 300% 000 - 600 % Ja Ja 0 6
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Anderun- 4 Par. Kon-
PNU Parameter Werkseinstellung Bereich gen Satze vertierungs-  daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs  Index Typ
400 Bremsfunktion/Uberspannungss- Aus Ja Nein 0 5
teuerung
401 Bremswiderstand, Ohm Abhangig vom Gerat Ja Nein -1 6
402 Leistungsgrenze, kW Abhéngig vom Gerét Ja Nein 2 6
403 Leistungstiberwachung Ein Ja Nein 0 5
404 Bremstest Aus Ja Nein 0 5
405 Quittierfunktion Manuell quittieren Ja Ja 0 5
406 Automatische Wiedereinschaltzeit 5s 0-10s Ja Ja 0 5
407 Netzausfall Ohne Funktion Ja Ja 0 5
408 Schnellentladung Blockiert Ja Ja 0 5
409 Zeitverzégerung Momentgrenze Aus 0-60s Ja Ja 0 5
410 Zeitverzdégerung Wechselrichter Abhéngig vom Gerétetyp 0-35s Ja Ja 0 5
411 Taktfrequenz Abhangig vom Geratetyp 3 -14 kHz Ja Ja 2 6
412 Ausgangsfrequenzabhéngige Blockiert Ja Ja 0 5
Taktfrequenz
413 Ubermodulationsfaktor Ein Ja Ja -1 5
414 Minimaler Istwert 0.000 -100.000,000 Ja Ja -3 4
- IstwHocH
415 Maximaler Istwert 1500.000 Istwnieprig - Ja Ja -3 4
100,000.000
416 Prozesseinheit % Ja Ja 0 5
417 Drehzahl PID Proportionalverst. 0.015 0.000 - 0.150 Ja Ja -3 6
418 Drehzahl PID Integrationszeit 8 ms 2,00 - 999,99 Ja Ja -4 7
ms
419 Drehzahl PID Differentiationszeit 30 ms 0,00 - 200,00 Ja Ja -4 6
ms
420 Drehzahl PID Diff.verstdrkungsgrenze 5.0 5.0 - 50.0 Ja Ja -1 6
421 Drehzahl PID Tiefpassfilter 10 ms 5-200ms Ja Ja -4 6
422 UO0-Spannung bei 0 Hz 20,0 V 0,0 - Ja Ja -1 6
Parameter
103
423 U1-Spannung Parameter 103 0,0 - UviTmax Ja Ja -1 6
424 F1-Frequenz Parameter 104 0,0 - Ja Ja -1 6
Parameter
426
425 U2-Spannung Parameter 103 0,0 - UviTmax Ja Ja -1 6
426 F2-Frequenz Parameter 104 Par. 424 -  Ja Ja -1 6
Par. 428
427 UB-Spannung Parameter 103 0,0 - UyiT,max Ja Ja -1 6
428 F3-Frequenz Parameter 104 Par. 426 - Ja Ja -1 6
Par. 430
429 U4-Spannung Parameter 103 0,0 - Uvitmax Ja Ja -1 6
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Anderun- 4 Par. Kon-
PNU Parameter Werkseinstellung Bereich gen Satze vertierungs-  daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs  Index Typ
430 F4-Frequenz Parameter 104 426 - Par. Ja Ja -1 6
431 U5-Spannung Parameter 103 .0 - UviTmAX Ja Ja -1 6
432 F5-Frequenz Parameter 104 Par. 426 - 1000 Hz Ja Ja -1 6
433 Moment-Prop.verstarkung 100% 0 (Aus) - 500% Ja Ja 0 6
434 Moment-Integrationszeit 0,02 s 0,002 - 2,000 s Ja Ja -3 7
437 Prozess PID normal/invers Regelung Normal Ja Ja 0 5
438 Prozess PID Anti-Windup Ein Ja Ja 0 5
439 Prozess PID Startfrequenz Parameter 201 frnin - fmax Ja Ja -1 6
440 Prozess PID Proportionalverstarkung 0.01 0.00 - 10.00 Ja Ja -2 6
441 Prozess PID Integrationszeit 9999,99 s (AUS) 0,01 - 999,99 s Ja Ja -2 7
442 Prozess PID Differentiationszeit 0,00 s (AUS) 0,00 - 10,00 s Ja Ja -2 6
443 Prozess PID Diff.verstérk.grenze 5.0 5.0 - 50.0 Ja Ja -1 6
444 Prozess PID Tiefpassfilterzeit 0.01 0.01 - 10.00 Ja Ja -2 6
445 Motoranfangschaltung Blockiert Ja Ja 0 5
446 Schaltmuster SFAVM Ja Ja 0 5
447 Drehmomentausgleich 100% -100 - +100% Ja Ja 0 3
448 Drehzahlverhaltnis 1 0.001 - 100.000 Nein Ja -2 4
449 Reibungsverlust 0% 0 - 50% Nein Ja -2 6
450 Netzspannung bei Netzausfall Abhangig vom Geradt Abhangig vom Gerat Ja Ja 0 6
453 Drehzahlverhaltnis mit Istwertrlick- 1 0.01-100 Nein Ja 0 4
flhrung
454 Pausenzeit-Kompensation Ein Nein Nein 0 5
455 Frequenzbereichiiberwachung Wirksam 0 5
457 Phasenfehlerfunktion Abschaltung Ja Ja 0 5
483 Dynamische Zwischenkreiskompensa- Ein Nein Nein 0 5
tion

Q&
Q
o
0
(<))
o
2
=
=
3]
1)
c
<

MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss 193



Decfoss

VLT® Serie 5000

Kon-
PNU Parameter Werkseinstellung Bereich Anderungen 4 Par. Sétze vertierungs- daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs Index Typ
500 Adresse 1 0-126 Ja Nein 0 6
501  Baudrate 9600 BAUD Ja Nein 0 5
502  Motorfreilauf Logisch ODER Ja Ja 0 5
503  Schnellstopp Logisch ODER Ja Ja 0 5
504  Gleichspannungsbremse Logisch ODER Ja Ja 0 5
505  Start Logisch ODER Ja Ja 0 5
506  Reversierung Logisch ODER Ja Ja 0 5
507  Parametersatzwahl Logisch ODER Ja Ja 0 5
508 Festdrehzahlwahl-Jog Logisch ODER Ja Ja 0 5
509  Bus-Festdrehzahl 1 10,0 Hz 0,0 - Parameter 202 Ja Ja -1 6
510  Bus-Festdrehzahl 2 10,0 Hz 0,0 - Parameter 202  Ja Ja -1 6
511
512  Telegrammprofil FC-Antrieb Nein Ja 0 5
513  Bus-Timeoutzeit 1s 1-99s Ja Ja 0 5
514  Bus-Timeoutfunktion Aus Ja Ja 0 5
515  Datenanzeige: Sollwert % Nein Nein -1 3
516  Datenanzeige: Sollwert Einheit Nein Nein -3 4
517  Datenanzeige: Istwert Nein Nein -3 4
518  Datenanzeige: Frequenz Nein Nein -1 6
519  Datenanzeige: Frequenz x Skalierung Nein Nein -2 7
520 Datenanzeige: Strom Nein Nein -2 7
521 Datenanzeige: Drehmoment Nein Nein -1 3
522  Datenanzeige: Leistung, kW Nein Nein 1 7
523  Datenanzeige: Leistung, PS Nein Nein -2 7
524  Datenanzeige: Motorspannung Nein Nein -1 6
525  Datenanzeige: Zwischenkreisspannung Nein Nein 0 6
526  Datenanzeige: Thermischer Motorschutz Nein Nein 0 5
527  Datenanzeige: Temp. VLT Nein Nein 0 5
528 Datenanzeige: Digitaler Eingang Nein Nein 0 5
529  Datenanzeige: Klemme 53, Nein Nein -2 3
analoger Eingang
530 Datenanzeige: Klemme 54, Nein Nein -2 3
analoger Eingang
531 Datenanzeige: Klemme 60, Nein Nein -5 3
analoger Eingang
532  Datenanzeige: Puls-Sollwert Nein Nein -1 7
533  Datenanzeige: Ext. Sollwert % Nein Nein -1 3
534  Datenanzeige: Zustandswort, binar Nein Nein 0 6
535 Datenanzeige: Bremsleistung/2 min Nein Nein 2 6
536  Datenanzeige: Bremsleistung/s Nein Nein 2 6
537  Datenanzeige: Kuhlkérpertemperatur Nein Nein 0 5
538 Datenanzeige: Alarmwort, bin&r Nein Nein 0 7
539  Datenanzeige: VLT-Steuerwort, binar Nein Nein 0 6
540  Datenanzeige: Warnwort 1 Nein Nein 0 7
541 Datenanzeige: Warnwort 2 Nein Nein 0 7
553  Displaytext 1 Nein Nein 0 9
554  Displaytext 2 Nein Nein 0 9
557  Datenanzeige: Motor UPM Nein Nein 0 4
5568  Datenanzeige: Motordrehzahl x Nein Nein -2 4
Skalierung
580  Definierter Parameter Nein Nein
581 Definierter Parameter Nein Nein 0 6
582  Definierter Parameter Nein Nein 0 6

194 MG.51.A8.03 - VLT ist ein eingetragenes Warenzeichen vom Danfoss



Darfoss

VLT® Serie 5000

Anderun- Kon-

PNU Parameter Werkseinstellung Bereich gen 4 Par. Satze vertierungs- daten
# Beschreibung wahrend des Betriebs Index Typ
600  Betriebsdaten: Betriebsstunden Nein Nein 74 7
601 Betriebsdaten: Motorlaufstunden Nein Nein 74 7
602  Betriebsdaten: KWh-Z3hler Nein Nein 1 7
603  Betriebsdaten: Anzahl Einschaltungen Nein Nein 0 6
604  Betriebsdaten: Anzahl Temperaturlberschreitungen Nein Nein 0 6
605 Betriebsdaten: Anzahl Uberspannungen Nein Nein 0 6
606  Datenprotokoll: Digitaler Eingang Nein Nein 0 5
607 Datenprotokoll: Busbefehle Nein Nein 0 6
608  Datenprotokoll: Buszustandswort Nein Nein 0 6
609  Datenprotokoll: Sollwert Nein Nein -1 3
610  Datenprotokoll: Istwert Nein Nein -3 4
611 Datenprotokoll: Motorfrequenz Nein Nein -1 3
612 Datenprotokoll: Motorspannung Nein Nein -1 6
613  Datenprotokoll: Motorstrom Nein Nein -2 3
614  Datenprotokoll: Zwischenkreisspannung Nein Nein 0 6
615 Fehlerprotokoll: Fehlercode Nein Nein 0 5
616 Fehlerprotokoll: Zeit Nein Nein -1 7
617 Fehlerprotokoll: Wert Nein Nein 0 3
618  Quittieren des kWh-Zéhlers Kein Quittieren Ja Nein 0 5
619  Quittieren des Betriebsstundenzahlers Kein Quittieren Ja Nein 0 5
620  Betriebsart Normale Funktion Normale Funktion Nein Nein 0 5
621 Typenschild: VLT-Typ Nein Nein 0 9
622  Typenschild: Leistungsteil Nein Nein 0 9
623  Typenschild: VLT-Bestellnummer Nein Nein 0 9
624  Typenschild: Software-Version Nr. Nein Nein 0 9
625  Typenschild: LCP-Identifikationsnr. Nein Nein 0 9
626  Typenschild: Datenbank-ldentifikationsnr. Nein Nein -2 9
627  Typenschild: Leistungsteil-ldentifikationsnummer Nein Nein 0 9
628  Typenschild: Anwendungsoption, Typ Nein Nein 0 9
629  Typenschild: Anwendungsoption, Bestell Nr. Nein Nein 0 9
630  Typenschild: Kommunikationsoption, Typ Nein Nein 0 9
631 Typenschild: Kommunikationsoption, Bestell Nr. Nein Nein 0 9
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Anderung
Daten-

PNU  Parameter- Werks- Bereich wahrend 4 P.-Sétze Konvertier.

# beschreibung einstellung des Betriebs anderbar Index typ
700 Relais 6, Funktion VLT bereit Ja Ja 0 5
701 Relais 6, EIN Verz8gerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
702 Relais 6, AUS Verzégerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
703 Relais 7, Funktion Motor dreht Ja Ja 0 5
704 Relais 7, EIN Verzdgerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
705 Relais 7, AUS Verzbgerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
706 Relais 8, Funktion Netz EIN Ja Ja 0 5
707 Relais 8, EIN Verzdgerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
708 Relais 8, AUS Verzégerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
709 Relais 9, Funktion Stérung Ja Ja 0 5
710 Relais 9, EIN Verzdgerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
711 Relais 9, AUS Verzbgerung 0 Sek. 0,00-600 Sek. Ja Ja -2 6
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