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1 Hizh Kilavuz

1.1 Guvenlik
1.1.1 Uyarilar

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ!

Frekans donustiriiciiler, AC sebeke giris glicline baglandik-
larinda ytiksek voltaj icerirler. Kurulum, baglatma ve bakim
islemleri, yalnizca uzman personel tarafindan gerceklestiril-
melidir. Kurulum, baglatma ve bakimin uzman personel
tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi yaralanmaya
neden olabilir.

Yiiksek Voltaj

Frekans donustiriculer, tehlikeli sebeke voltajlarina
baglanir. Soka karsi koruma saglamak icin en iyi bakim
uygulanmalidir. Yalnizca elektronik donanimlari bilen
egitimli personel, bu donanimi kurmali, baslatmal veya
bakimini yapmalidir.

Cihazin sebekeden baglantisi kesildikten sonra bile
elektrikli parcalara dokunmak 6liimcul olabilir. Ayrica diger
voltaj giris baglantilarinin kesildiginden emin olun (DC ara
devre baglantisi). LED isiklar kapali olsa bile DC
baglantisinda yuksek voltaj olabilecegini unutmayin. Tim
M1, M2 ve M3 boyutlarinda, frekans donusturicinin
potansiyel olarak yuklu parcalarina dokunmadan 6nce en
az 4 dakika bekleyin. Tim M4 ve M5 boyutlarinda en az 15
dakika bekleyin.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA!

Frekans donstiiriicii, AC sebekesine baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baglayabilir. Frekans doniistiiriica,
motor ve cahistinilan donanimlar isletiimeye hazir durumda
olmalidir. Frekans déniistirici AC sebekesine
baglandiginda isletiimeye hazir olmamak, 6liime, ciddi
yaralanmaya, donanim veya mal hasarina neden olabilir.

Istenmeyen Baglatma

Frekans dondsturictu AC sebekesine baglandiginda, motor
bir dig anahtarla, bir seri bus komutuyla, bir giris referans
sinyaliyle veya bir hata kosulunun giderilmesi ile baslati-
labilir. istenmeyen baslatmaya karsi korunmak icin uygun
onlemleri alin.

Kagak Akim (>3,5 mA)

Kacak akimi > 3,5 mA olan koruyucu topraklama donanim-
lartyla ilgili ulusal ve yerel yonetmelikleri izleyin.

Frekans donistiriict teknolojisi, yiksek glicte yiksek
frekans anahtarlama gerektirir. Bu, toprak baglantisinda bir
kacak akim olusturur. frekans dondstiricinin cikis glic
terminallerindeki bir kacak akim, filtre kondansatérlerini
yikleyebilecek ve bir gegici toprak akimina neden

olabilecek bir DC bileseni icerebilir. Toprak kacak akimi, RFI
filtrelemesi, blendajli motor kablolar ve frekans
donustiriict gucl gibi cesitli sistem konfiglirasyonlarina
baghdir.

EN/IEC61800-5-1 (Elektrikli Stiriicii Sistemi Uretim
Standardi), kacak akim 3,5mA'yl gectiginde 6zel dikkat
gosterilmesini gerektirir. Topraklama asagidaki yollardan
biriyle takviye edilmelidir:

. En az 10mm? olantoprak teli

o Her ikisi de boyutlandirma kurallarina uyan iki ayn
topraklama teli.

Ayrintili bilgi icin bkz. EN 60364-5-54 § 543.7.

RCD'lerin kullaniimasi

Toprak kacak devre kesicisi (ELCB) olarak da bilinen kagak
akim aygitlari (RCD) kullanildiginda, asagidaki hususlara
uyulmahdir:

Yalnizca AC ve DC akimlarini saptayabilen B tipi
RCD'ler kullaniimalidir.

Gegici toprak akimlari nedeniyle arizalari 6nlemek
icin, desarj gecikmeli RCD'ler kullanilmalidr.

RCD'ler sistem konfiglirasyonuna ve cevre
kosullarina gore boyutlandirilmahdir.

Motor Termal Korumasi

1-90 Motor thermal protection parametresini ETR yiik
alarmi degerine ayarladiginizda motor asiri yiik korumasi
mimkiin olur. Kuzey Amerika pazari icin: Uygulanan ETR
NEC'ye uygun olarak 20. sinif motor asir yiik korumasi
saglar.

Yiiksek Rakimlarda Kurulum
Denizden 2 km'den daha ytiiksek yerlerde, PELV ile ilgili
olarak lutfen Danfoss ile gorustin.

1.1.2 Guvenlik Yonergeleri

o Frekans dondstiricinin dizglin sekilde toprak
hattina baglandigindan emin olun.

. Frekans dondsturicu sebekeye bagliyken, sebeke
baglantilarini, motor baglantilarini veya gig
baglantilarini kesmeyin.

. Kullanicilari besleme voltajina karsi koruyun.

o Ulusal ve yerel diizenlemeler dogrultusunda
motoru asir yliklemeye karsi koruyun.

o Toprak kacak akimi 3,5 mA'nin lzerindedir.
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. [OFF] tusu bir giivenlik anahtari degildir. Bu, 1.2.4 istenmeyen Baslatmayi Onleme
frekans donustiriclinin sebekeyle baglantisini
kesmez. Frekans donustiricu sebekeye bagliyken, dijital komutlar,
bus komutlari, referanslar veya LCP kullanilarak motor
1.2 Giri§ baslatilabilir/durdurulabilir.
1.2.1 Mevcut Belgeler e Kisisel guvenlik kosullari motorun istenmeyen
baslatmasinin énlenmesini gerektirdiginde frekans

NOT! donistiriciniin sebekeyle baglantisini kesin.
Bu hizli kilavuz, frekans donistiiriicliyd yliklemek ve . istenmeyen baslatmayi énlemek icin, parame-
calistirmak icin gereken temel bilgileri igerir. treleri degistirmeden 6nce her zaman [OFF]

tusunu etkinlestirin.

Daha fazla bilgi gerekirse, asagidaki belgeler su adresten

indirilebilir: 1.2.5 Atma Ydnergesi
http: //www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations Elektrik bilesenleri iceren cihazlar, ev atiklariyla
birlikte atilmamalidir.
Baglik Belge no. Yerel ve gecerli mevzuata uygun olarak, elektrikli
VLT M!cro Drive FC 51 Kullanma Kilavuzu MG.02.AX.YY ve elektronik atiklarla birlikte ayrica toplan-
VLT Micro Drive FC 51 Hizli Kilavuzu MG.02.BX.YY
VLT Micro Drive FC 51 Programlama Kilavuzu MG.02.CX.YY malidr.
FC 51 LCP Montaj Yonergeleri MI.02.AX.YY
FC 51 Dekuplaj Plakasi Montaj Yonergeleri MI.02.BX.YY
FC 51 Uzak Montaj Kiti Montaj Yonergeleri MLO2.CX.YY 1.3 Kurulum
FC 51 DIN Rayli Kit Montaj Yonergeleri MI.02.DX.YY . .
FC 51 IP21 Seti Montaj Yénergeleri MILO2.EX.YY 1.3.1 Onarim Isine Baslamadan Once
FC 51 Nema1l Seti Montaj Yonergeleri MI.02.FX.YY

1. FC 51'in sebeke baglantisini (ve varsa dig DC

X = Revizyon Numarasi, Y = Dil kodu beslemesini) kesin.

2. DC baglantisinin desarj olmasi icin 4 dakika (M1,

1.2.2 Onaylar M2 ve M3) ve 15 dakika (M4 ve M5) bekleyin.
3. DC bus terminallerinin ve fren terminallerinin
c € / (varsa) baglantisini kesin
C @ us RoHS 4. Motor kablosunu gikarin.

1.3.2 Yan Yana Montaj
1.2.3 IT Sebekesi

Frekans dondsturdcd, IP 20 uyumlu birimlerle yan yana
NOT! monte edilebilir ve sogutma igin alttan ve tstten 100 mm
bosluk birakilmasi gerekir. Litfen frekans donUstiiriiciniin
cevre oranlariyla ilgili ayrintilar icin bu belgenin son
kisminin yakinindaki belirtimlere bakin.

IT Sebekesi

1zole edilmis sebeke kaynaginda (IT sebekesi) montaj.
Sebekeye bagliyken izin verilen maks. besleme voltaji:
440V.

Danfoss , artirilmis harmonik performansi icin secenek
olarak onerilen hat filtreleri sunar.

2 MG.02.B6.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidr.



Hizli Kilavuz VLT Micro Drive Hizli Kilavuzu

1.3.3 Mekanik Boyutlar 1

Ambalajin tizerinde delik agma icin bir sablon bulunabilir.
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Cizim 1.1 Mekanik Boyutlar.
Glg (kw) Yiikseklik (mm) Genislik (mm) | Derinlik " (mm) | Maks. Agirlik
Ce’e‘;e" 1 X 200-240V | 3 X 200 240V | 3 X 380-480V | A |A (dekuplaj plakasi dahil)| a B b C Kg
M1 0,18 - 0,75 0,25 - 0,75 0,37 - 0,75 150 205 140,4 70 55 148 1,1
M2 1,5 1,5 15-22 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2,2 -3,7 30-75 239 294 226 90 69 194 3,0
M4 11.0-15.0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18.5-22.0 335 387,5 315 165 140 248 9,5
") Potansiyometreli LCP icin liitfen 7,6 mm ekleyin.

Tablo 1.1 Mekanik Boyutlar
1.3.4 Genel Elektrik Tesisati

NOT!

Tum kablolar kablo kesiti ve ortam sicakhidi ile ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmalidir. Bakir iletkenler gereklidir,
(60-75° C) onerilir.

Gli¢ (kW) Tork (Nm)

Cerceve | 1 x 200-240V | 3 x 200-240V | 3 x 380480V [ Hat Motor DC baglantisi/Fren Kontrol Terminalleri Toprak Role
M1 0,18 - 0,75 0,25 - 0,75 0,37 -0,75 1,4 0,7 Mahmuz" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-22 1,4 0,7 Mahmuz" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-37 30-75 14 0,7 Mahmuz" 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5

) Mahmuz konektérleri (6,3 mm Faston fisleri)

Tablo 1.2 Terminallerin Sikiligi
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1.3.5 Sigortalar

Yan devre korumasi:

Tesisatin yangina ve elektrikle ilgili tehlikelere karsi
korunmasi icin, tesisat, anahtar dislisi, makine vb.
donanimda yer alan tiim yan devreler, ulusal/uluslararasi
yonetmeliklere uygun olarak kisa devreye ve asiri akima
karsi korunmalidir.

Asirt akim korumasr:

Tesisattaki kablolarin asir 1sinmasini dnlemek icin asirt yiik
korumasi saglayin. Asirt akim korumasi, her zaman ulusal
yonetmeliklere uygun olarak gerceklestirilmelidir. Sigortalar,
maksimum 100.000 Arms (simetrik), 480 V maksimum
besleme kapasitesine sahip bir devrede koruma saglayacak
sekilde tasarlanmalidir.

Kisa devre korumasi:

Danfoss , Unitede bir dahili ariza veya DC baglantisinda
kisa devre olusmasi durumunda servis personelini ve diger
donanimi korumak icin asagidaki tablolarda belirtilen
sigortalarin kullaniimasini 6nermektedir. Frekans
donustlriici motor veya fren cikisinda kisa devre olmasi
durumunda kisa devreye karsi tam koruma saglar.

UL uyumlulugu olmamasi:

UL/cUL uyumlulugu zorunlu degilse, Danfoss asagidaki
tabloda belirtilen ve EN50178/IEC61800-5-1 uyumlulugu
saglayan sigortalarin kullanilmasini dnerir:

Sigorta onerilerin uygulanmamasi, ariza durumunda frekans
donustiriiciide hasara yol acabilir.

UL Maksimum Sigorta UL Dist Maksimum
FC 51 . Ferraz- Ferraz- .
Bussmann Bussmann Bussmann Littel fuse Sigorta
Shawmut Shawmut
1 X 200-240V
kw RK1 Tipi J Tipi T Tipi RK1 Tipi CC Tipi RK1 Tipi gG Tipi
0K18 - 0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480V
0K37 - OK75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K405R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tablo 1.3 Sigortalar

MG.02.B6.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidr.
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1.3.6 Sebekeye ve Motora Baglama NOT! 1
Kontrol terminallerinin ve anahtarlarin ana hatlari icin

Frekans donUstirici tim standart Ug fazli asenkron terminal kapaginin arkasina bakin.

motorlar calistirmak icin tasarlanmustir. NOT!

Frekans déniistiiriicti, maksimum 4mm?/10 AWG (M1, M2 Frekans déndstiiriicii Gizerinde gii¢ acikken anahtarlar

ve M3) kesitlerine ve maksimum 16mm?/6 AWG (M4 ve calistirmayin.

M5) kesitlerine sahip sebeke/motor kablolarini kabul etmek Parametre 6-19, Anahtar 4 konumuna uygun olarak

icin tasarlanmistir. ayarlanmalidir.

. EMC emisyonu belirtimlerine uymak icin blendajli/

zirhli motor kablosu kullanin ve bu kabloyu hem
dekuplaj plakasina, hem de motor metaline
yerlestirin.

. Gurilth dizeyini ve kacak akimlar azaltmak icin
motor kablosunu olabildigince kisa tutun.

. Dekuplaj plakasinin montaji hakkinda ek ayrintilar
icin lutfen MI.02.BX.YY talimatina bakin.

. Ayrica bkz. MG.02.AX.YY Kullanim Talimati'nda
EMC-Dogru Kurulum.

130BA477.11

Adim 1: Once toprak terminaline toprak kablolarini
baglayin. Gizim 1.3 Terminal Kapagini Cikarma

Adim 2: Motoru U, V ve W terminallerine baglayin.

Anahtar 1: *OFF = PNP terminalleri 29
Adim 3: Sebeke beslemesini L1/L, L2 ve ON = NPN terminalleri 29
L3/N (3 fazl) veya L1/L ve L3/N (tek fazli) terminallerine Anahtar 2: *OFF = PNP terminal 18, 19, 27 ve 33

. ON = NPN terminal 18, 19, 27 ve 33

monte edin ve sikin. Anahtar 3: islev yok

Anahtar 4: *OFF = Terminal 53 0- 10 V

ON = Terminal 53 0/4 - 20 mA
T * = varsayilan ayar

Tablo 1.4 S200 Anahtarlari 1-4 icin Ayarlar

130BA472.10

PNP/NPN
PNP/NPN

u/i

130BA474.10

/ ﬁ\
N ON
Cizim 1.2 Toprak Kablosunun, Sebeke ve Motor Kablolarinin
Baglanmasi OFF H H H H
1 2 3 4

1.3.7 Kontrol Terminalleri Cizim 1.4 S200 Anahtarlar 1-4

Tim kontrol kablosu terminalleri, frekans déntstlrtcinin
on tarafindaki terminal kapaginin altinda bulunur. Terminal
kapagini bir tornavida ile ¢ikarin.

MG.02.B6.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidr. 5
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Gizim 1.5'te, frekans donustiricideki tim kontrol terminalleri gosterilmektedir. Baslatma (term. 18) ile analog bir referansin
uygulanmasi (term. 53 veya 60) frekans donustiiriiciniin ¢alismasini saglar.

2 = R N &
N ) S S S S ©
I 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
+ o o O o o o o o+ o O o
e
L ODNDDDDDDDDD DD D
61 68 69 12 18 19 20 27 29 33 42 50 53 55 60 é
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Cizim 1.5 PNP konfigiirasyonu ve Fabrika Ayarindaki Kontrol Terminallerinin Genel Gortinimi
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1.3.8 Gug Devresi

- Genel Gorinim

7 vee
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o™ - | Q K B EnREiE
npu YO Y Y 4K A S =
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T 50(+10 V 0UT)
S200 4
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0/4-20 mA L —TZ%] ( ) OFF/u:ofwov
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Cizim 1.6 Tum Elektrik Terminallerini Gosteren Diyagram

Fren: -BR ve +UDC/+BR terminallerini baglayin (cerceve M1
icin gecerli degildir).

* Fren (BR+ and BR-) cerceve M1 icin uygulanamaz.

Fren rezistorleri Danfoss tarafindan saglanir.

istege bagh Danfoss hat filtreleri monte edilerek giic NOT!
faktori ve EMC performansi artinilabilir. Terminaller arasinda 850V DC'ye kadar voltaj diizeyleri
Danfoss glic filtreleri de yik paylasimi icin kullanilabilir. olusabilir

+UDC/+BR ve -UDC. Kisa devre korumali degildir.
1.3.9 Yk paylasimi/Fren

Yiiksek DC baglanti voltaji icin (Yik Paylasimi ve fren)
tasarlanan 6,3 mm’lik yalitilmis Faston Fislerini kullanin.
Danfoss’a bagvurun veya yiik paylasimi icin MI.50.Nx.02
no’lu yonergeye, fren icinse MI.90.Fx.02 no’lu ydnergeye
bakin.

Yik paylasimi: UDC- ve UDC/BR+ terminallerini baglayin.

MG.02.B6.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidr.
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1.4 Programlama

1.4.1 LCP ile programlama

Programlama konusunda ayrintili bilgiler icin bkz. Programlama Kilavuzu, MG.02.CX.YY

Frekans donustirict, MCT-10 Kurulum Yazilimi yiklenerek bir bilgisayarin RS485 com-baglanti noktasindan da programla-

nabilir.

Bu yazilim 130B1000 kod numarasi kullanilarak siparis edilebilir veya Danfoss Web sitesinden indirilebilir: www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload

/ Value
Setup | Numeric
number i~ Setun 1 q /’/display
Parameter/,} L, Ll + Unit
number )
| Status Quick
Motor ] Menu Mm —__Selected
direction B4 ' __ menu
o / Navigation
ke B
’ @ keys
Warn
Indicator L —»
lights Alarm
Potentiometer
Reset
(LCP 12)
AN )

130BA605.12

Cizim 1.7 LCP Diigmelerinin ve Ekranin Agiklamasi

Operation keys

and leds
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Asagidaki mendlerden birini se¢mek icin [MENU] tusunu 1
kullanin:

Status (Durum):
Sadece okumalar icindir.

Quick Menu (Hizh Menti):
Sirastyla Hizli Meni 1'e ve 2'ye erismek icindir.

Main Menu (Ana Meni):
Tam parametrelere erismek icindir.

Gezinme Tuglar::

[Back]: Gezinme yapisindaki bir 6nceki adima veya katmana
gecmek icin kullanihr.

Oklar [4] [v]: Parametre gruplar ve parametreler arasinda
ve parametrelerin icinde hareket etmek icin kullanilir.

[OK]: Bir parametreyi se¢mek ve parametre ayarlarindaki
degisiklikleri kabul etmek icin kullanilir.

isletim Tuslan:

isletim tuslarinin Gstiindeki sari 1sik etkin tusu gosterir.
[Hand on]: Motoru baslatir ve frekans donustiricinin LCP
ile denetlenebilmesini saglar.

[Off/Reset]: Motoru durdurur (kapatir). Alarm modundayken
alarm sifirlanir.

[Auto on]: Frekans donusturic, kontrol terminalleri veya
seri iletisim ile denetlenir.

[Potentiometer] (LCP12): Potansiyometre, frekans donisti-
riciiniin hangi modda calistigina bagl olarak iki sekilde
calisir.

Otomatik Mod'da potansiyometre ek bir programlanabilir
analog giris olarak islev gordr.

Elon Modu'nda potansiyometre yerel referansi denetler.
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1.5 Parametre Genel GOrinUimu

Parametrelere Genel Bakig

0-XX Isletim/Ekrany

0-0X Temel Ayarlar

0-03 Bolgesel Ayarlar

*[0] Uluslararasi

[11US

0-04 Oper. Isletim Durumu (El)
[0] Stirdirme

*[1] Zorla durdurma, ref = eski
[2] Zorla durdurma, ref = 0
0-1X Isleme Kurulumu

0-10 Etkin Kurulum

*[1] Kurulum 1

[2] Kurulum 2

[9] Coklu Kurulum

0-11 Kurulum Diizenleme

*[1] Kurulum 1

[2] Kurulum 2

[9] Etkin Kurulum

0-12 Baglanti Kurulumlan

[0] Bagh Degil

*[20] Bagli

0-31 Ozel Okuma Min. Olgegi
0.00 - 9999.00 * 0.00

0-32 Ozel Okuma Maks. Olcegi
0.00 - 9999.00 * 100.0

0-4X LCP Tus Takimi

0-40 [Hand on] Tugu LCP Uzerinde
[0] Devre Disi

*[1] Etkin

0-41 [Off / Reset] Tusu, LCP
izerinde

[0] TGmUnG Devre disi birak
*[1] TumUnd Etkinlestir

[2] Sadece Sifirlamayi Etkinlestir
0-42 [Auto on] Tusu, LCP lzerinde
[0] Devre Disi

*[1] Etkin

0-5X Kopyala/Kaydet

0-50 LCP Kopyala

*[0] Kopya yok

[1] Tamiini LCP'ye

[2] Timind LCP'den

[3] LCP'den bagimsiz boyut
0-51 Kurulum Kopyala

*[0] Kopya yok

[1] Kurulum 1'den kopyala

[2] Kurulum 2'den kopyala

[9] Fabrika kurulumundan kopyala
0-6X Parola

0-60 (Ana) Menii Parolasi
0-999 *0

0-61 Ana/Hizh Meniiye Parolasiz
Erigim

*[0] Tam Erisim

[1] LCP:Salt Okunur

[2] LCP:Erigsim Yok

1-XX Yiik/Motor

1-0X Genel Ayarlar

1-00 Konfiglirasyon Modu

*[0] Hiz acik ¢evrimi

[3] islem

1-01 Motor Kontrol Ilkesi

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Tork Karakteristikleri

*[0] Sabit tork

[2] Otomatik Enerji Optim.
1-05 Yerel Mod Konfiglirasyonu
[0] Hiz Agik Cevrim

*[2] par. 1-00'deki konfig. gibi

1-2X Motor Verisi

1-20 Motor Giicii [kW] [HP]

[1] 0.09kW/0.12HP

[2] 0.12kW/0.16HP

[3] 0.18kW/0.25HP

[4] 0.25kW/0.33HP

[5] 0.37kW/0.50HP

[6] 0.55kW/0.75HP

[71 0.75kW/1.00HP

[8] 1.10kW/1.50HP

[9] 1.50kW/2.00HP

[10] 2.20kW/3.00HP

[11] 3.00kW/4.00HP

[12] 3.70kW/5.00HP

[13] 4.00kW/5.40HP

[14] 5.50kW/7.50HP

[15] 7.50kW/10.00HP

[16] 11.00kW/15.00HP

[17] 15.00kW/20.00HP

[18] 18.50kW/25.00HP

[19] 22.00kW/29.50HP

[20] 30.00kW/40.00HP

1-22 Motor Voltaji

50 - 999V * 230 - 400V

1-23 Motor Frekansi

20 - 400Hz * 50Hz

1-24 Motor Akimi

0.01 - 100.00A * Motortype dep.
1-25 Motor Nominal Hizi

100 - 9999rpm * Motor tipine bagh
1-29 Otomatik Motor Ayar (AMT)
*[0] Off

[2] Etkinlestir AMT

1-3X Adv. Motor Verisi

1-30 Stator Reaktansi (Rs)

[Ohm] * Motor verilerine bagh
1-33 Stator Kacak Reaktansi (X1)
[Ohm] * Motor verilerine bagh
1-35 Ana Reaktans (Xh)

[Ohm] * Motor verilerine bagh
1-5X Yiikten bagimsiz Ayar

1-50 0 Hizda Motor Miknatislamasi
0 - 300 % * 100 %

1-52 Min Hizda Norm. Miknatis. [Hz]
0.0 - 10.0Hz * 0.0Hz

1-55 U/f Karakteristigi - U

0 - 999.9V

1-56 U/f Karakteristigi - F

0 - 400Hz

1-6X Yiik Bagimli Ayar

1-60 Dustik Hiz Yiik Dengeleme
0 - 199% * 100%

1-61 Yiiksek Hiz Yiik Dengeleme
0 - 199% * 100%

1-62 Kayma Dengeleme

-400 - 399% * 100%

1-63 Kayma Dengeleme Zaman
Sabiti

0.05 - 5.00s * 0.10s

1-7X Baglatma Ayarlan

1-71 Baglatma Gecikmesi

0.0 - 10.0s * 0.0s

1-72 Baslatma Islevi

[0] DC durdurma / gecikme suresi
[1] DC fren / gecikme siiresi

*[2] Yanasma / gecikme sliresi
1-73 Dénen Motoru Yakalama
*[0] Devre Disi

[1] Etkin

1-8X Durdurma Ayarlarni

1-80 Durdurmada lIslev

*[0] Yanasma

[1] DC durdurma

1-82 Durdurmada islev Min. Hizi
[HZ]

0.0 - 20.0 Hz * 0.0 Hz
1-9XMotor Sicakligi

1-90 Motor Termal Korumasi
*[0] Koruma yok

[1] Termistor uyarisi

[2] Termistor trip

[3] Etr uyarisi

[4] Etr alarmi

1-93 Termistér Kaynagi

*[0] Yok

[1] Analog giris 53

[6] Dijital giris 29

2-XX Frenler

2-0XDC-Fren

2-00 DC Tutucu Akimi

0 - 150% * 50%

2-01 DC Fren Akimi

0 - 150% * 50%

2-02 DC Frenleme Siiresi

0.0 - 60.0s * 10.0s

2-04 DC Fren Devreye Giris Hizi
0.0 - 400.0Hz * 0.0Hz

2-1X Fren Enerji Islevi

2-10 Fren Islevi

*[0] Kapal

[1] Rezistor freni

[2] AC freni

2-11 Fren Rezistorii (ohm)
5-5000 * 5

2-16 AC Fren, Maks. akim

0 - 150 % * 100%

2-17 Agsini Voltaj Kontrolii

*[0] Devre Disi

[1] Etkin (durdurmada degil)
[2] Etkin

2-2* Mekanik Fren

2-20 Fren Birakma Akimi

0.00 - 100.0A * 0.00A

2-22 Fren Hizini Etkinlegtirme [Hz]
0.0 - 400.0Hz * 0.0Hz

3-XX Referans / Rampalar

3-0X Referans Sinirlan

3-00 Referans Araligi

*[0] Min - Maks

[1] -Maks - +Maks

3-02 Minimum Referans

-4999 - 4999 * 0.000

3-03 Maksimum Referans
-4999 - 4999 * 50.00

3-1X Referanslar

3-10 Onceden Ayarlanmis Referans
-100.0 - 100.0% * 0.00%

3-11 Aralikh Calistirma Hizi [Hz]
0.0 - 400.0Hz * 5.0Hz

3-12 Yakalama/Yavaslama Degeri
0.00 - 100.0% * 0.00%

3-14 Onceden Ayarh Goreli
Referans

-100.0 - 100.0 % * 0.00 % 3-15
Referans Kaynadi 1

[0] Islev yok

*[1] Analog Giris 53

[2] Analog giris 60

[8] Darbe girisi 33

[11] Yerel bus ref
[21] LCP Potansiyometre

1
]
1 Analog Giris 53
*[2] Analog giris 60
] Darbe girisi 33
*[11] Yerel bus ref
1] LCP Potansiyometre
3-17 Referans Kaynagi 3
[0] islev yok
[1] Analog Giris 53
[2] Analog giris 60
[8] Darbe girisi 33
*[11] Yerel bus ref
[21] LCPPotansiyometre
3-18 Goreli Olcekleme Ref. Kaynag
*[0] islev yok
[1] Analog Giris 53
[2] Analog giris 60
[8] Darbe girisi 33
M
[

[
[
L
(8
[
2

1
]
1
]

1] Yerel bus ref
21] LCP Potansiyometre
3-4X Rampa 1
3-40 Rampa 1 Tipi
*[0] Dogrusal
[2] Sinlis2 rampasi
3-41 Rampa 1 Rampa Hizlanma
Siresi
0.05 - 3600s * 3.00s (10.00s")
3-42 Rampa 1 Rampa Yavaglama
Siresi
0.05 - 3600s * 3.00s (10.00s )
3-5X Rampa 2
3-50 Rampa 2 Tipi
*[0] Dogrusal
[2] Sinlis2 rampasi
3-51 Rampa 2 Rampa Hizlanma
Suresi
0.05 - 3600s * 3.00s (10.00 s ")
3-52 Rampa 2 Rampa Yavaglama
Siresi
0.05 - 3600s * 3.00s (10.00 s")
3-8X Diger Rampalar
3-80 Aralikli Calistirma Rampa
Siresi
0.05 - 3600s * 3.00s (10.00s")
3-81 Hizh Durdurma RampaStiresi
0.05 - 3600s * 3.00s (10.00s")
4-XX Sinirlar / Uyarilar
4-1X Motor Simirlan
4-10 Motor Hizi Yonii
[0] Saat yoniinde
[1] Saat Yonunin Tersinde
*[2] Her ikisi
4-12 Motor Hizi Alt Sinin [Hz]
0.0 - 400.0Hz * 0.0Hz
4-14 Motor Hizs Ust Sinin [Hz]
0.1 - 400.0 Hz * 65.0 Hz
4-16 Tork Sinir Motor Modu
0 - 400 % * 150 %
4-17 Tork Siniri Jeneratdr Modu
0 - 400% * 100%
4-5X Uyan Ayan
4-50 Uyari Akimi Diistik
0.00 - 100.00A * 0.00A
4-51 Uyan Akimi Yiiksek
0.00 - 100.00A * 100.00A
4-58 Eksik Motor Fazi Fonksiyonu
[0] Kapali

" yalnizca M4 ve M5
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*[11 Agik

4-6X Hiz By-pass

4-61 By-pass Hizi Baslangici [Hz]
0.0 - 400.0Hz * 0.0Hz

4-63 By-pass Hizi Bitis [Hz]
0.0 - 400.0Hz * 0.0Hz

5-1X Dijital Girisler

5-10 Terminal 18 Dijital Girig
[0] Islev yok

[1] Sifirla

[2] Ters yanasma

[3] Yanas ve tersi sifirla

[4] Hizh durdurma ters

[5] DC-freni ters

[6] Durdurma ters

*[8] Baslat

[9] Mandalli baslatma

[10] Ters gevirme

[11] Ters gevirmeyi baslat
[12] ileri baglatmay! etkinlestir
[13] Geri baslatmay etkinlestir
[14] Aralikh Calistirma

[16-18] On ayarli ref biti 0-2
[19] Dondurulmus referans
[20] Dondurulmus ¢ikis

[21] Hiz artirma

[22] Hiz azaltma

[23] Kurulum se¢me biti 0
[28] Yakala

[29] Yavasla

[34] Rampa biti 0

[60] Sayag A (yukari)

[61] Counter A (down)

[62] Reset counter A

[63] Counter B (up)

[64] Sayag B (asagn)

[65] Sayac B'yi Sifirla

5-11 Terminal 19 Dijital Girig
Bkz. par. 5-10. * [10] Ters cevirme
5-12 Terminal 27 Dijital Girig
Bkz. par. 5-10. * [1] Sifirlama
5-13 Terminal 29 Dijital Girig
Bkz. par. 5-10. * [14] Aralikli
calistirma

5-15 Terminal 33 Dijital Girig
Bkz. par. 5-10. * [16] Onceden
ayarli ref biti 0

[26] Tam Ters Durdurma

[27] Baslatma, Tam Durdurma
[32] Darbe Girisi

5-4X Roleler

5-40 Islev Rélesi

*[0] isletim yok

[1] Kontrol hazir

[2] Suriict hazir

[3] Stirtich hazir, Uzak

[4] Etkinlestir / Uyari yok

[5] Striicti cahstyor

[6] Calisiyor / Uyar yok

[7]1 Aralikta cahstir / Uyar yok
[8] Referansta calistir / Uyari yok
[9] Alarm

[10] Alarm veya uyari

[12] Akim arahd disinda

[13] Akim altinda, diisik

[14] Akim Uzerinde, yiiksek
[21] Termal uyari

[22] Hazir, Termal uyari yok
[23] Uzak hazir, Termal uyan yok
[24] Hazir, Voltaj tamam

[25] Ters

[26] Bus tamam

[28] Fren,Uyar Yok
[29] Fren hazir/Ariza yok
[30] FrenArizasi (IGBT)
[32] Mek.fren kontroli
[36] Kontrol sézcligi biti 11
[51] Yerel ref. etkin
[52] Uzak ref. etkin
[53] Alarm yok
[54] Baslatma komutu etkin

[55] Ters calisiyor

[56] Suruct el modunda

[57] Suricl otomatik modda
[60-63] Karsilastirict 0-3

[70-73] Lojik kural 0-3

[81] SL dijital ¢ikis B

5-5X Darbe Girisi

5-55 Terminal 33 Diistik Frekans

20 - 4999Hz * 20Hz

5-56 Terminal 33 Yiiksek Frekans
21 - 5000Hz * 5000Hz

5-57 Term. 33 Dusiik Ref./Gerib.
Degeri

-4999 - 4999 * 0.000

5-58 Term. 33 Yiksek Ref./Gerib.
Degeri

-4999 - 4999 * 50.000

6-XX Analog Giris/Cikis

6-0X Analog G/C Modu

6-00 Yuklu Sifir Zaman Asimi Suresi
1-99s * 10s

6-01 Yiiklii Sifir Zaman Asimi lslevi
*[0] Kapali

[1] Dondurulmus ¢ikis

[2] Durdurma

[3] Aralikli cahstirma

[4] Maks. hiz

[5] Durdurma ve alarm

6-1X Analog Giris1

6-10 Terminal 53 Dusik Voltaj

0.00 - 9.99V * 0.07V

6-11 Terminal 53 Yuksek Voltaj
0.01 - 10.00V * 10.00V

6-12 Terminal 53 Distik Akim

0.00 - 19.99mA * 0.14mA

6-13 Terminal 53 Yiiksek Akim

0.01 - 20.00mA * 20.00mA

6-14 Term. 53 Dusiik Ref./Gerib.
Degeri

-4999 - 4999 * 0.000

6-15 Term. 53 Yiksek Ref./Gerib.
Degeri

-4999 - 4999 * 50.000

6-16 Terminal 53 Filtre Siire Sabiti
0.01 - 10.00s * 0.01s

6-19 Terminal 53 modu

*[0] Voltage mode

[1] Akim modu

6-2X Analog Giris 2

6-22 Terminal 60 Diistik Akim

0.00 - 19.99mA * 0.14mA

6-23 Terminal 60 Yiiksek Akim

0.01 - 20.00mA * 20.00mA

6-24 Term. 60 Duslik Ref./Gerib
Degeri

-4999 - 4999 * 0.000

6-25 Term. 60 YUlksek Ref./Gerib
Degeri

-4999 - 4999 * 50.00

6-26 Terminal 60 Filtre Siire Sabiti
0.01 - 10.00s * 0.01s

6-8X LCP potansiyometre
6-80 LCP Potansiyometre Etkinlegtir
[0] Devre Disi
*[1] Etkinlestir
6-81 LCP potm. Diisiik Referans
-4999 - 4999 * 0.000
6-82 LCP potm. Yiiksek Referans
-4999 - 4999 * 50.00
6-9X Analog Cikis xx
6-90 Terminal 42 Modu
*[0] 0-20mA
[1] 4-20mA
[2] Dijital Cikis
6-91 Terminal 42 Analog Cikig
[ ] Isletim yok
10] Gikis Frekansi
1 Referans
] Geri Besleme
] Motor Akimi
] Gug
[20] Bus Referansi
6-92 Terminal 42 Dijital Cikis
See par. 5-40
*[0] isletim Yok
[80] SL Dijital Cikis A
6-93 Terminal 42 Gikis Min Olcegi
0.00 - 200.0% * 0.00%
6-94 Terminal 42 Cikis Maks. Ol¢egi
0.00 - 200.0% * 100.0%
7-XX Denetleyiciler
7-2X Siire¢ Den. Gerib
7-20 Sire¢ CL Geri Beslemesi 1
Kaynak
*[0] islevYok
[1] Analog Giris 53
[2] Analog giris 60
[8] DarbeGirisi33
[11] YerelBusRef
7-3X Siireg Pl
Den. 7-30 Siireg Pl Normal/ Ters
Den.
*[0] Normal
[1] Ters
7-31 Siireg Pl Kapanis Onl.
[0] Devre disi birak
*[1] Etkinlestir
7-32 Siire¢ Pl Baglatma Hizi
0.0 - 200.0Hz * 0.0Hz
7-33 Siire¢ Pl Oransan Kazanci
0.00 - 10.00 * 0.01
7-34 Surreg Pl Entegrasyon Siiresi
0.10 - 9999s * 9999s
7-38 Siirec Pl ileri Besleme Faktérii
0 - 400% * 0%
7-39 Referans Bant Genisligi
0 - 200 % * 5%
8-XX lletisim ve Segenekler
8-0X Genel Ayarlar
8-01 Kontrol Sitesi
*[0] Dijital ve KontrolS6zctigu
[1] Yalnizca dijital
[2] Yalnizca KontrolSozcligu
8-02 Kontrol Sézciigi Kaynag
[0] Yok
*[1] FC RS485
8-03 Kontrol S6zcigl Zaman Agimi
Siresi
0.1 - 6500s * 1.0s
8-04 Kontrol Sozciigli Zaman Agimi
Islevi
*[0] Kapali

[11
[12
[13
[16

[1] Dondurulmus Cikis
[2] Durdurma
[3]1 Aralikli Calistirma
[4] Maks. Hiz
[5] Durdurma ve alarm
8-06 Kontrol S6zcligli Zaman
Agimini Sifirlamat
*[0] islev Yok
[1] Sifirla
8-3X FC Baglanti Noktasi Ayarlar
8-30 Protokol
*[0] FC
[2] Modbus
8-31 Adres
1-247 *1
8-32 FC Baglanti Noktasi Baud Hizi
[0] 2400 Baud
[1] 4800 Baud
*[2] 9600 Baud, 8-30'da FC Bus
secimi icin
*[3] 19200 Baud, 8-30'da Modbus
secimi icin
[4] 38400 Baud
8-33 FC Baglanti Noktasi Paritesi
*[0] Cift Parite, 1 Durdurma Biti
[1] Tek Parite, 1 Durdurma Biti
[2] Parite Yok, 1 Durdurma Biti
[3] Parite Yok, 2 Durdurma Biti
8-35 Minimum Yanit Gecikmesi
0.001-0.5 * 0.010s
8-36 Maks Yanit Gecikmesi
0.100 - 10.00s * 5.000s
8-4X FC MC protokol seti
8-43 FC Baglanti Noktasi PCD
Okuma Konfigiirasyonu
*[0] Yok ifade sinir
11 [1500] Isletim Saatleri
2] [1501] Galistirma Saatleri
3] [1502] kWh Sayaci
4] [1600] Kontrol Sozcligu
[1601] Referans [Birim]
[1602] Referans %
71 [1603] Durum So6zciigu
8] [1605] Ana Gergek Deger [%)]
[1609] Ozel Okuma Degeri
[1610] Gii¢ [kW]
[1611] Giic [hp]
[1612] Motor Voltaji
[1613] Frekans
[1614] Motor Akimi
[1615] Frekans[%]
[1618] Motor Termal
[1630] DC Baglanti Voltaji
[1634] Is1 Aha Sic.
[1635] invertdr Termal
[1638] SL Denetleyici Durumu
[1650] Harici Referans
[1651] Darbe Referansi

9
10]
1]
12]
13]
14]
15]
16]
171
18]
19]
]
1
]
1 [1652] Geri Besleme [Birim]
]
1
]
1
]
1
]
1
]
1
]
1
]

2
2
2
2
2

2
2

[1660] Dijital Giris 18,19,27,33
[1661] Dijital Giris 29

[1662] Analog Giris 53(V)
[1663] Analog Giris 53(mA)
[1664] Analog Giris 60

[1665] Analog Cikis 42 [mA]
[1668] Frek. Girisi 33 [Hz]
[1671] Role Cikisi Output [bin]
[1672] Sayag A

[1673] Sayac B

[1690] Alarm Sozcugu

[1692] Uyari Sozclugu

[1694] Har. Durum S6zcligu

1

1

]

5]

6]

1

]

]

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
0
1
2
3
4
5
6

2
2
2
3
3
3
3
3
3
3
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8-5X Dijital/Bus 71 MotorVoltaji 14-XX Ozel Islevier 16-0X Genel Durum
8-50 Yanagma Segimi 8] DCBaglantiVoltaji 14-0X Cevirici Anahtarlama 16-00 Kontrol S6zcugu
[0] DijitalGirig 12] AnalogGirig53 14-01 Anahtarlama Frekansi 0 - OXFFFF

[1] Bus

[2] LojikVe

*[3] LojikVeya

8-51 Hizli Durdurma Segimi
Bkz. par. 8-50 * [3] LojikVeya
8-52 DC Freni Segimi

Bkz. par. 8-50 * [3] LojikVeya
8-53 Baglatma Segimi

Bkz. par. 8-50 * [3] LojikVeya
8-54 Ters Cevirme Segimi
Bkz. par. 8-50 * [3] LojikVeya
8-55 Kurulum Segimi

Bkz. par. 8-50 * [3] LojikVeya
8-56 Onceden Ayarlanmig Referans
Se¢imi

Bkz. par. 8-50 * [3] LogicOr
8-9X Bus Aralikh Calistirma / Geri
Besleme

8-94 Bus geri besleme 1
0x8000 - OX7FFF * 0O

13-XX Akillr Lojik

13-0X SLC Ayarlari

13-00 SL Denetleyici Modu
*[0] Kapali

[1] Agik

13-01 Olay Baglatma

[0] Yanlis

[1] Dogru

[2] Calisiyor

[3] Aralikiginde

[4] ReferansUzerinde

[71 AkimAraligiDigsinda

[8] AltindalDuisiik

[9] UzerindelYiiksek

[16] TermalUyar

[17] AnaAralikDisinda

[18] Ters Cevirme

[19] Uyan

[20] Alarm

[21] AlarmKilidi

[22-25] Karsilastirict 0-3
[26-29] LojikKural0-3

[33] DijitalGiris_18

[34] DijitalGiris_19

[35] DijitalGiris_27

[36] DijitalGiris_29

[38] DijitalGiris_33

*[39] KomutBaslatma

[40] SurtctDurdu

13-02 Olay Durdurma

Bkz. par. 13-01 * [40] Sirtci Durdu
13-03 Sifirlama SLC

*[0] Sifirlamayin

[1] SifirlaSLC

13-1X Kargilagtiricilar

13-10 Karsilagtirici isleneni
*[0] Devre Disi

[1] Referans

[2] Geri besleme

[3] MotorHizi

[4] Motorakimi

[6] MotorGlicu

13] AnalogGiris60

18] DarbeGirisi33

20] AlarmNumarasi

30] SayacA

31] Saya¢B

13-11 Kargilastirici Operatori

[0] Kugtiktti

*[1] Yaklasik olarak esittir

[2] Buyuktar

13-12 Kargilastirici Degeri

-9999 - 9999 * 0.0

13-2X Zamanlayicilar

13-20 SL Denetleyici Zamanlayicisi
0.0-3600s *00s

13-4X Lojik Kurallar

13-40 Lojik Kurali Boolean 1

Bkz. par. 13-01 * [0] Yanlis

[30] - [32] SL Zaman asimi 0-2
13-41 Lojik Kural Operatori 1

*[0] Devre Disi

[1] Ve

2] Veya

3] Ve degil

4] Veya degil

5] Degil ve

6] Degil veya

7] Degil ve degil

[8] Degil veya degil

13-42 Lojik Kural Boolean 2

Bkz. par. 13-40 * [0] Yanlis

13-43 Lojik Kural Operator 2

Bkz. par. 13-41 *[0] Devre Disi
13-44 Lojik Kurali Boolean 3

Bkz. par. 13-40 * [0] Yanlis

13-5X Durumlar

13-51 SL Denetleyici Olay

Bkz. par. 13-40 * [0] Yanlis

13-52 SL Denetleyici iglemi

*[0] Devre Disi

[1] IslemYok

[2] KurulumSegimi1l
[3] KurulumSegimi2
[10-17] OncedenAyarliRefSec0-7
[18] RampaSeg1
[19] RampaSe¢2
[22] Calistir
[23] TersGalistir
[24] Durdur
[25] Qdurdur
[26] DCdurdur
[27] Yanasma
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

[
[
[
[
[
!
L
[

L
[
[
i
[
[

28] FreezeOutput

29] SayagBaslat0

30] ZamanlayiciBaslat1

31] ZamanlayiciBagslat2

32] Dijital Cikis A Dusuik Ayarla
33] Dijital Cikis B Diistik Ayarla
38] Dijital Cikis A Yiksek Ayarla
39] Dijital Cikis B Yuksek Ayarla
60] SayacASifirla

61] SayacBSifirla

[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz, M5 icin mevcut degil
14-03 Asin Modiilasyon

[0] Off

*[1] On

14-1X Sebeke izleme

14-12 Sebeke dengesizliginde islev
*[0] Alarm

[1] Uyan

[2] Devre Disi

14-2X Alarm Sifirlama

14-20 Sifilama Modu

*[0] Manduel Sifirlama

[1-9] Otomatik Sifirlama 1-9
[10] Otomatik Sifirlama 10
[11] Otomatik Sifirlama 15
[12] Otomatik Sifirlama 20
[13] Sonsuz otomatik sifirlama
14-21 Otomatik Yeniden Baglatma
Siiresi

0 - 600s * 10s

14-22 [sletim Modu

*[0] Normal isletim

[2] Baslatma

14-26 Cevirici Aniza Eylemi
*[0] Trip

[1] Uyan

14-4X Enerji Optimizasyonu
14-41 AEO Minimum Manyeti-
zasyon

40 -75 % * 66 %

15-XX Siirticii Bilgileri

15-0X Isletim Verileri

15-00 Isletim Ganleri

15-01 Galisma Saatleri

15-02 kWh Sayaci

15-03 Agmalar

15-04 Agsin Sicaklik

15-05 Agin Volt

15-06 kWh Sayacini Sifirla

*[0] Sifirlamayin

[1] Sayac sifirla

15-07 Galisma Saatleri Sayacini
Sifirla

*[0] Sifirlamayin

[1] Sayac sifirla

15-3X Ariza Giinligini Sifirla
15-30 Aniza Ginliigi: Hata Kodu
15-4X Sirtici Tanimi

15-40 FC Tipi

15-41 Glg Kesimi

15-42 Voltaj

15-43 Yazilim SUrimii

15-46 Frekans Donusttirlicti Siparisi.

No

15-48 LCP Kimlik No

15-51 Frekans DénUsturiicti Seri No
16-XX Veri Okumalari

16-01 Referans [Birim]

-4999 - 4999 * 0.000

16-02 Referans %

-200.0 - 200.0% * 0.0%

16-03 Durum Sézclgii

0 - OXFFFF

16-05 Ana Gergek Deger [%]
-200.0 - 200.0% * 0.0%

16-09 Ozel Okuma

Par. 0-31, 0-32 ve 4-14'e bagh
olarak

16-1X Motor Durumu

16-10 Gug [kW]

16-11 Giig [hp]

16-12 Motor Voltaji [V]

16-13 Frekans [Hz]

16-14 Motor Akimi [A]

16-15 Frekans [%]

16-18 Motor Termal [%]
16-3X Siriicii Durumu

16-30 DC Baglanti Voltaji
16-34 Is1 Alia Sic.

16-35 Cevirici Termal

16-36 Cev.Nom. Akimi

16-37 Cev. Maks. Akimi

16-38 SL Denetleyici Durumu
16-5X Ref. / Gerib.

16-50 Harici Referans

16-51 Darbe Referansi

16-52 Geri Besleme [Unit]
16-6X Girisler / Cikiglar

16-60 Dijital Girig 18,19,27,33
0-1111

16-61 Dijital Girig 29

0-1

16-62 Analog Giris 53 (volt)
16-63 Analog Girig 53 (akim)
16-64 Analog Giris 60

16-65 Analog Cikis 42 [mA]
16-68 Pulse Giris [Hz]

16-71 Relay Cikis [bin]

16-72 Sayag A

16-73 Sayag B

16-8X Fieldbus / FC Baglanti noktasi
16-86 FCSUiriicii Baglanti noktasi
REF 1

0x8000 - Ox7FFFF

16-9X Tanilama Okumalarn
16-90 Alarm S6zcuigu

0 - OXFFFFFFFF

16-92 Uyari S6zcigi

0 - OXFFFFFFFF

16-94 Har. Durum Sézcligi

0 - OXFFFFFFFF18-XX Uzatilmig
Motor Verisi

18-8X Motor Rezistérleri

18-80 Stator Reaktansi (Yiiksek
CozUnarlik)

0.000 - 99.9900hm * 0.0000hm
18-81 Stator Kagak
Reaktansi(Yiiksek ¢ozUinUrliik)
0.000 - 99.9900hm * 0.0000hm
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Hizl Kilavuz VLT Micro Drive Hizl Kilavuzu
1.6 Sorun giderme 1
No. |Agiklama Uyan [ Alarm | Alarm | Hata [Sorunun Nedeni
Kilidi
2 | YUklu sifir hatasi X X Terminal 53 veya 60'taki sinyal, par. 6-10, 6-12 veya 6-22'de
ayarlanan degerin %50'sinden az.
4 Sebeke faz kaybi" X X X Besleme tarafinda faz eksik veya cok yiiksek voltaj dengesizligi var.
Besleme voltajini kontrol edin.
7 DC asiri voltaj" X X Ara devre voltaji sinir asiyor.
8 DC diisiik voltaj" X X Ara devre voltaji “dlistik voltaj uyarisi” sinirinin altina distyor.
9 Cevirici asin yuklu X X Cok uzun siireyle %100'den fazla yiik.
10 | Motor ETR asiri sicaklik X X Motor ¢ok uzun sireyle %100'den fazla ylik olmasi nedeniyle asir
sicak.
11 [ Motor termistori asin sicakhigi X X Termistdr veya termistor baglantisi kesilmis.
12 [Tork sinini X Tork, par. 4-16 veya 4-17'de ayarlanan degeri asiyor.
13 | Asin Akim X X X Cevirici tepesi akim siniri asildi.
14 | Toprak arizas X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
16 | Kisa Devre X X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
17 | Kontrol s6zcligli zaman asimi X X Frekans donustiricisu ile iletisim kurulamiyor.
25 |Fren rezistoriinde kisa devre X X Fren rezistoru kisa devreli ve bu nedenle fren islevinin baglantisi
kesilmis.
27 |Fren kesicinde kisa devre X X Fren transistori kisa devreli ve bu nedenle fren islevinin baglantisi
kesilmis.
28 |Fren denetimi X Fren rezistorti bagh degil/calismiyor
29 | Glg panosu asiri sicak X X X Ist alicinin devreden ¢ikma sicakhigina ulasildi.
30 | Motor U fazi eksik X X Motor U fazi eksik. Fazi kontrol edin.
31 | Motor V fazi eksik X X Motor V fazi eksik. Fazi kontrol edin.
32 [Motor W fazi eksik X X Motor W fazi eksik. Fazi kontrol edin.
38 |ic aniza X X Yerel Danfoss saticisiyla gorisin.
44 |[Toprak arizasi X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
47 | Kontrol Voltaji Arizasi X X 24 V DC asir yuklenmis olabilir.
51 [AMT Unom ve Inom kontroli X Motor voltaji ve/veya motor akimi icin yanlis ayar.
52 | AMT dusiik lnom X Motor akimi cok diistik. Ayarlari kontrol edin.
59 [Akim sinir X VLT asin yiki.
63 [ Mekanik Fren Dusuk X Fiili motor akimi, “Baslatma gecikmesi” siire penceresinde “fren
ayirma” akimini asmadi.
80 [Suriicti Varsayillan Degere X TUm parametre ayarlar varsayilan ayarlara getirildi.
Ayarlandi
84 [Suriicti ve LCP arasindaki baglanti X LCP ve frekans donusttirlici arasinda iletisim yok
kesildi
85 [Dugme devre disi X Bkz. parametre grubu 0-4* LCP
86 |Kopyalanamadi X Frekans donusturici ile LCP arasinda kopyalama sirasinda hata
olustu.
87 | LCP verileri gegersiz X LCP hatali veriler iceriyorsa veya LCP uygulamasina veri ytiklen-
memigse LCP uygulamasindan kopyalarken bu hata olusur.
88 | LCP verileri uyumlu degil X Yazihim surtimlerinde buyuk farkliliklar olan frekans dénusturuculer
arasinda veri tasinirsa LCP yazihmindan kopyalanirken bu hata olusur.
89 | Parametre salt okunur X Salt okunur parametreye yazilmaya calisilirsa olusur.
90 |Parametre veritabani mesgul X LCP ve RS485 baglantisi eszamanh olarak parametreleri giincelles-
tirmeye calisiyor.
91 |Parametre degeri bu modda X Parametreye gecersiz deger yazilmaya calisilirken olusur.
gecerli degil
92 | Parametre degeri min/maks X Aralik disinda bir deger ayarlanmaya calisilirken olusur.
sinirlari asiyor
nw [ Not While RUNning (Calisirken X Parametre sadece motor durdugunda degistirilebilir.
run |Yapilmaz)
Hat | Yanlis parola girildi X Parola korumali bir parametreyi degistirmek icin yanhs parola
a kullanildiginda olusur.
) Bu arizalar sebeke bozukluklarindan kaynaklanabilir. Danfoss Hat Filtresi'nin takilmasi bu sorunu giderebilir.

Tablo 1.5 Uyarilar ve AlarmlarKod listesi
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Hizli Kilavuz VLT Micro Drive Hizli Kilavuzu

1 1.7 Belirtimler
1.7.1 Sebeke Besleme 3 x 200 - 240V AC

Normal asin yiik 1 dakika icin %150
Frekans donusturicu PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Tipik Saft Cikist [kW] 0.18 0.37 0.75 15 22
Tipik Saft Cikist [HP] 0,25 0,5 1 2 3
Cerceve | Cerceve M1 | Cerceve Cerceve Cerceve
IP 20 M1 M1 M2 M3
Surekli (3 x 200-240 V) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Aralikli (3 x 200-240V ) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Maks. kablo boyutu:
(sebeke, motor) [mm?/ AWG] 4/10
Maks. giris akimi
Surekli (3 x 200-240 V) [A] 3,3 6,1 11,6 18,7 26,4
T Aralikli (3 x 200-240V ) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
= Maks. sebeke sigortalari [A] Bkz. Sigortalar Bolimi
5 Ortam
| | Tahmini gii¢ kaybr [W], En iyi durum/ 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
=) Tipik" 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Muhafaza agirhgi 1P20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0
. - - 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Verimlilik [%], En iyi durum/Tipik" 045 956 26.0 6.7 971

Tablo 1.6 Sebeke Besleme 3 x 200 - 240V AC

1. Nominal yiik kosullarinda.

1.7.2 Sebeke Besleme 3 x 200 - 240V AC

Normal agin yiik 1 dakika i¢in %150

Frekans donusturici PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Tipik Saft Cikisi [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Tipik Saft Cikisi [HP] 0,33 0,5 1 2 3 5
Cerceve | Cerceve Cerceve Cerceve | Cerceve | Cerceve
IP 20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Cikis akimi
g s Surekli (3 x 200-240V ) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
o Aralikli (3 X 200-240V ) [A] 23 33 63 10,2 144 22,8
‘e Maks. kablo boyutu:
%j (sebeke, motor) [mm?%/ AWG] 4/10
— |
Maks. girig akimi
Strekli (3 x 200-240V ) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
- = . Aralikli (3 x 200-240V ) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 35,3
Maks. sebeke sigortalar [A] Bkz. Sigortalar Bélimii
"8 Ortam
Tahmini gli¢ kaybi [W], En iyi durum/ 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Tipik" 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Muhafaza agirhgi 1IP20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
nl
o Verimlilik [%], En iyi durum/Tipik" 99?‘:/ 996578/ 997613/ 997742/ 99771/ 9977?:‘/

Tablo 1.7 Sebeke Besleme 3 x 200 - 240V AC

1. Nominal yiik kosullarinda.
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Hizli Kilavuz VLT Micro Drive Hizli Kilavuzu

1.7.3 Sebeke Besleme 3 x 380 - 480V AC 1

Normal agini yiik 1 dakika icin %150

Frekans donusturuci PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO
Tipik Saft Cikisi [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Tipik Saft Cikisi [HP] 0,5 1 2 3 4 5
Cerceve Cerceve Cerceve Cerceve Cerceve Cerceve
IP 20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Cikis akimi
Surekli (3 x 380-440V) [A] 1,2 2,2 3,7 5,3 7,2 9,0
Aralikh (3 x 380-440V) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
Surekli (3 x 440-480V) [A] 1,1 2,1 3,4 4.8 6,3 8,2
Aralikh (3 x 440-480V) [A] 1,7 3,2 5,1 7,2 9,5 12,3
Maks. kablo boyutu:
(sebeke, motor) [mm?/ AWG] 4/10
Maks. giris akimi
Surekli (3 x 380-440V ) [A] 1,9 3,5 59 8,5 11,5 14,4
Aralikli (3 x 380-440V ) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Surekli (3 x 440-480V ) [A] 1,7 3,0 5,1 7,3 9,9 12,4
. . Aralikh (3 x 440-480V ) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 144 17,5
o Maks. sebeke sigortalar [A] Bkz. Sigortalar BolUumU
Sl Ortam
-p Tahmini gii¢ kaybi [W], En iyi durum/ 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Tipik" 25.5 43.5 56.5 81.5 101.6 133.5
Muhafaza agirhgi IP20 [kg] 11 11 1,6 1,6 3,0 3,0
Verimlilik [%], En iyi durum/ 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Tipik" 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3
Tablo 1.8 Sebeke Besleme 3 x 380 - 480V AC
1. Nominal yiik kosullarinda.
Normal agini yiik 1 dakika i¢in %150
Frekans donusturici P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Tipik Saft Cikisi [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Tipik Saft Cikisi [HP] 7,5 10 15 20 25 30
Cerceve Cerceve | Cerceve | Cerceve | Cerceve | Cerceve
IP 20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Cikis akimi
Surekli (3 x 380-440V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
e Aralikli (3 x 380-440V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
i Surekli (3 x 440-480V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
»%ﬂ Aralikli (3 x 440-480V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
: Maks. kablo boyutu:
(sebeke, motor) [mm?/ AWG] 4/10 16/6
Maks. giris akimi
Surekli (3 x 380-440V ) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Aralikli (3 x 380-440V ) [A] 274 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Surekli (3 x 440-480V ) [A] 16,6 214 29,0 36,0 31,5 37,5
Aralikli (3 x 440-480V ) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Maks. sebeke sigortalari [A] Bkz. Sigortalar Bolumu
Ortam
Tahmini giic kaybi [W], En iyi durum/ 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Tipik" 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
Muhafaza agirhgi 1P20 [kg] 3,0 3,0
Verimlilik [%], En iyi durum/ 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Tipik" 97.5 97.5 974 97.4 98.0 97.9

Tablo 1.9 Sebeke Besleme 3 x 380 - 480V AC

1. Nominal yiik kosullarinda.
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Hizli Kilavuz VLT Micro Drive Hizli Kilavuzu

1.8 Genel Teknik Veriler

Koruma ve ozellikler

. Asin yuke karsi elektronik termal motor korumasi.

. Ist alicinin sicaklik izlemesi, asir 1sinma durumunda frekans dondstiriicinin alarm vermesini saglar
. frekans dontstlricl; U, V, W motor terminalleri arasindaki kisa devrelere karsi korumalidir.

. Bir motor fazi eksikse, frekans donustiiriicti alarm verir.

. Bir sebeke fazi eksikse, frekans donustlrlcli alarm veya uyari verir (yiike bagh).

. Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji cok diisiik veya ¢ok yiiksekse frekans donustiriciin alarm
vermesini saglar.

. frekans donUstlricl, motor terminalleri U, V, W'da toprak arizalarina karsi korumalidir.

Sebeke besleme (L1/L, L2, L3/N):

Besleme voltaji 200-240V £%10
Besleme voltaji 380-480V +%10
Besleme frekansi 50/60Hz
Sebeke fazlar arasinda gecici maks. dengesizlik Nominal besleme voltajinin %3,0'
Gercek Gu¢ Faktori (N) Nominal yiikte > 0,4 nominal
Yer Degistirme Gli¢ Faktori (cos @) bire yakin (>0,98)
Giris beslemede anahtarlama L1/L, L2, L3/N (acilislar) maksimum 2 defa/dak.
Ortam EN60664-1'e uygun asin voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

Birim, 100.000 RMS simetrik Amper, maksimum 240/480 V'den fazlasini vermeyebilen bir devrede kullaniimaya uygundur.
Motor cikisi (U, V, W):

Cikis voltaji Besleme voltajinin %0 - 100'l
Cikis frekansi 0-200Hz (VVC+), 0-400Hz (u/f)
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sureleri 0,05 - 3600 sn.
Kablo uzunluklar ve kesitleri:

Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhli (dogru EMC montaj) 15m
Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/zirhsiz 50m
Motor, sebeke kablolarinin maks. kesitleri*

Yik paylasimi/fren baglantisi (M1, M2, M3) 6,3 mm izolasyonlu Faston Fisler
Yik paylasimi/fren kablolarinin maks. kesitleri (M4, M5) 16mm?/6AWG
Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit 1,5mm2/16 AWG (2 x 0,75mm?3)
Kontrol terminalleri, esnek kablo icin maksimum kesit Tmm?/18 AWG
Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo icin maksimum kesit 0,5mm?%/20AWG
Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,25mm?

* Daha fazla bilgi icin sebeke besleme tablolarina bakin!

Dijital Girisler (Darbe/Kodlayici girigleri):

Programlanabilir dijital girisler (Darbe/kodlayici) 5(1)
Terminal numarasi 18, 19, 27, 29, 33,
Lojik PNP veya NPN
Voltaj diizeyi 0 - 24V DC
Voltaj dizeyi, lojik'0' PNP < 5V DC
Voltaj dlizeyi, lojik'1' PNP > 10V DC
Voltaj diizeyi, lojik '0" NPN > 19V DC
Voltaj diizeyi, lojik '1' NPN < 14V DC
Giristeki maksimum voltaj 28V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4k
33 terminalinde maks. darbe frekansi 5000Hz
33 terminalinde min. darbe frekansi 20Hz
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Hizli Kilavuz VLT Micro Drive Hizli Kilavuzu

Analog Girisler:

Analog giris sayisi

2

Terminal numarasi

53, 60

Voltaj modu (Terminal 53)

Anahtar S200=KAPALI(U)

Akim modu (Terminal 53 ve 60)

Anahtar S200=ACIK(l)

Voltaj dlzeyi 0-10V
Giris direnci, Ri yaklasik 10 kQ
Maks. voltaj 20V
Akim diizeyi 0/4 - 20 mA (6lceklenebilir)
Giris direnci, Ri yaklasik 200Q
Maks. akim 30mA
Analog cikis:

Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog cikista akim arahg 0/4 - 20mA
Analog cikista ortak maks. ylk 500Q
Analog cikista maks. voltaj 17V
Analog cikista dogruluk Maks. hata: Tam 0Olcedin %0,8'i
Analog cikista ¢ozinurlik 8bit

Kontrol karti, RS-485 seri iletisim:

Terminal numarasi

68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

Terminal numarasi 61

68 ve 69 terminalleri icin ortak

Kontrol karti, 24 V DC cikis:

Terminal numarasi 12
Maks. yik (M1 ve M2) 160mA
Maks. yik (M3) 30mA
Maks. yiik (M4 ve M5) 200mA

Role cikisi:

Programlanabilir réle cikisi

1

Role 01 Terminal numarasi

01-03 (ag), 01-02(kapat)

01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" (Direncli yiik) 250V AC, 2 A
01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cos¢ 0,4) 250V AC, 0,2 A
01-02 (NO) lizerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" (Direncli yiik) 30vDGC 2A
01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-13)" (indiktif yiik) 24V DC, 0,1A
01-03 (NQ) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" (Direncli yiik) 250V AC, 2 A
01-03 (NC) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cose 0,4) 250V AC, 0,2A
01-03 (NC) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" (Direncli yiik) 30V DC 2A
(NQ)

01-03 (NC) lzerinde min. terminal yukd, 01-02 (NO)

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Ortam EN 60664-1'e uygun

asin voltaj kategorisi Ili/kirlilik derecesi 2

1) IEC 60947 kisim 4 ve 5

Kontrol karti, 10 V DC cikist:

Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 10,5V 0,5V
Maks. yik 25mA
NOT!

Tim girisler, cikiglar, devreler, DC beslemeleri ve réle
kontaklar besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek
voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalrtilir.
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Hizli Kilavuz VLT Micro Drive Hizh Kilavuzu

Cevre:

Muhafaza IP 20
Muhafaza kiti kullanilabilir IP 21, TiP 1
Titresim testi 1,09
Maks. nispi nem %5 - %95(IEC 60721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindiricr ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmis 3C3 sinifi
IEC 60068-2-43 H2S'ye gore test yontemi (10 giin)

Ortam sicakhg Maks. 40 °C
Yiiksek ortam sicakliginda azaltma icin, 6zel durumlar béliimiine bakin

Tam olcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakhig 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakhg -10°C
Depolama/tasima sirasinda sicaklk -25 - +65/70 °C
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 1000 m
Azaltmayla deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 3000 m

Deniz seviyesinden ¢ok ylikseklerde azaltma icin, 6zel kosullar béliimiine bakin

Glvenlik standartlari EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMC standartlar, Bagisikhk EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Ozel durumlar béliimiine bakin
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Hizli Kilavuz

VLT Micro Drive Hizli Kilavuzu

1.9 Ozel Kosullar
1.9.1 Ortam Sicakhgi icin Azaltma

24 saat boyunca olclilen ortam sicakligi maks. ortam
sicakligindan en az 5°C daha disik olmalidir.

Frekans donustlrici yuksek ortam sicakliklarinda calisti-
rilirsa, strekli cikis akimi azaltilmahdir.

Frekans donustirict, bir motor boyutu nominalden kigiik
olarak maks. 50°C ortam sicakliginda calisacak sekilde
tasarlanmistir. 50 °C ortam sicakliginda surekli tam yukte
calisma, frekans dondstirtctsintn kullanim émrind
kisaltacaktir.

1.9.2 Duslik Hava Basinci icin Azaltma
Disuk hava basincinda havanin sogutma kapasitesi azalir.

2000m'nin Uzerindeki ylksekliklerde, PELV s6z konusu
oldugunda litfen Danfoss ile gorisun.

1.10 VLT® Micro Drive FC 51 secenekleri

1000 m'nin altindaki ylksekliklerde azaltma gerekmez,
ancak 1000 m'nin Uzerinde ortam sicakliginin veya
maksimum cikis akiminin azaltilmasi gerekir.

1000 m'nin Gzerindeki her 100 m icin cikisi %1 oraninda
azaltin veya her 200 m’'de maks. ortam sicakligini 1 derece
azaltin.

1.9.3 Duslik Hizda Calistirma icin Azaltma

Motor frekans donustiriclye baglandiginda, motorun
sogutma kapasitesinin yeterli olup olmadiginin kontrol
edilmesi gereklidir.

Sabit tork uygulamalarinda dusik hizlarda bir sorun
olusabilir. Dlslik hizlarda calistirma i¢in (nominal motor
hizinin yarisindan az) ek hava sogutmasi gerekebilir.
Alternatif olarak daha biyiik bir motor (bir boy biyiik)
segin.

Siparis Numarasi Aciklama

132B0100 VLT Kontrol Paneli LCP 11, potansiyometresiz
132B0101 VLT Kontrol Paneli LCP 12, potansiyometreli
132B0102 LCP icin Uzaktan Montaj Kiti 3 m kablo icerir IP55 ve LCP 11, IP21 ve LCP 12
132B0103 M1 cercevesi icin Nema Tip 1 kiti

132B0104 M2 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0105 M3 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0106 M1 ve M2 cerceveleri icin dekuplaj plakasi kiti
132B0107 M3 cercevesi icin dekupaj plakasi kiti
132B0108 M1 cercevesi icin IP21

132B0109 M2 cercevesi icin IP21

132B0110 M3 cercevesi icin 1P21

132B0111 M1 ve M2 cerceveleri icin DIN rayli montaj kiti
132B0120 M4 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0121 M5 cercevesiicin Tip 1 kiti

132B0122 M4 ve M5 cerceveleri icin dekuplaj plakasi kiti
132b0126 M1 cercevesi yedek parca kitleri

132b0127 M2 cercevesi yedek parca kitleri

132b0128 M3 cercevesi yedek parca kitleri

132b0129 M4 cercevesi yedek parca kitleri

132b0130 M5 cercevesi yedek parca kitleri

Danfoss Hat Filtreleri ve fren rezistorleri istek Gzerine saglanir.
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