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Révid utmutaté

VLT Micro Drive - révid atmutaté

1 Rovid utmutatd

1.1 Biztonsag

1.1.1 Figyelmeztetések

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG!

A valtakozé dramu halézati tapra csatlakoztatott frekvencia-
véltéban nagyfesziiltség van jelen. Telepitést, lizembe
helyezést és karbantartast csak képzett szakember
végezhet. Ha a telepitést, (izembe helyezést vagy karban-
tartast nem képzett szakember végzi, az halalt vagy stlyos
sériilést okozhat.

Nagyfesziltség

A frekvenciavaltok veszélyes hélozati fesziiltséghez csatla-
koznak. Az dramiités elkeriilése érdekében rendkiviili
Ovatossdg sziikséges. A berendezés telepitését, beinditasat
vagy karbantartdséat csak az elektronikus berendezések
terén jaratos, gyakorlott személy végezheti.

Az elektromos részek érintése életveszélyes még a
halézatrdl valé lekapcsolds utan is. Arrdl is gy6z6djon meg,
hogy le vannak kapcsolva az egyéb fesziiltségbemenetek (a
DC-kozbens6kor csatlakoztatasa). Ne feledje, hogy a DC-
koron akkor is nagy lehet a feszlltség, ha a LED-ek nem
vildgitanak. Miel6tt megérintené a frekvenciavalté potenci-
alisan dram alatt all6 részeit, vérjon 4 percet minden M1,
M2 és M3 késziilék esetén. Minden M4 és M5 késziilék
esetén legaldbb 15 percet kell varni.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS!

Ha a frekvenciavalt6é csatlakozik a véltakozé darami
héalézathoz, a motor barmikor beindulhat. A frekvencia-
vélténak, a motornak és valamennyi meghajtott
berendezésnek miikédéképes allapotban kell lennie.
Amennyiben nincsenek mikddéképes allapotban, amikor a
frekvenciavélté csatlakozik a véltakozé aramua hélézati
tapra, az halalt, sulyos sériilést, a berendezés karosodasat
és anyagi kart okozhat.

Véletlen inditds

Ha a frekvenciavalté csatlakozik a valtakozo aramu
halézathoz, a motor beindithaté kiilsé kapcsoléval, soros
buszra adott paranccsal, bemeneti referenciajellel vagy
hibadllapot megsziintetésével. Tegye meg a megfelelé
ovintézkedéseket a véletlen inditds megakadalyozésara.

Kaszéaram (>3,5 mA)

Kovesse a 3,5 mA-nél nagyobb kuszédramu berendezések
védofoldelésére vonatkozd orszagos és helyi elSirdsokat.

A Frekvenciavalté technoldgidja nagyfrekvencias kapcsoldst
eredményez nagy teljesitményen. Ennek kdvetkeztében
kuszddram jon létre a foldel6csatlakozéson. A

frekvenciavélté hibadramanak a kimeneti teljesitménycsat-
lakozdékon lehet egy egyendramu Gsszetevdje, amely a
szlr6kondenzatorokat feltdltve tranziens féldaramot hozhat
létre. A kuszéaram fligg a rendszer-konfiguraciétdl,
ideértve az RFI-szlirést, az arnyékolt motorkdbeleket és a
frekvenciavélté teljesitményét.

Az EN/IEC61800-5-1 (hajtasrendszertermékek szabvéanya)
kiilénos gondossagot ir elé abban az esetben, ha a
kuszéaram meghaladja a 3,5 mA-t. A foldelést meg kell
erdsiteni az aldbbi médszerek egyikével:

. Legaldbb 10 mm?* méreti foldel6vezeték

. Két kilon foldelévezeték, melyek megfelelnek a
méretezési szabdalyoknak

Tovabbi informaciokért lasd: EN 60364-5-54 § 543.7.

Eletvédelmi relék hasznélata

Eletvédelmi relé (RCD) vagy ,szivargé foldelSkori védelem”
(ELCB) hasznélata esetén teljesitse az aldbbi kovetelmé-
nyeket:

Csak B tipusu életvédelmi relét hasznaljon, amely
valtakozé és egyendram észlelésére is képes.

Bekapcsolasi késleltetéssel rendelkezd életvédelmi
reléket alkalmazzon, hogy a tranziens féldaramok
ne okozzanak hibat.

Az életvédelmi relék méretezésekor vegye
figyelembe a rendszer-konfiguraciét és a
kornyezeti szempontokat.

A motor hévédelme

A motor tulterhelés-védelme érdekében az 1-90 Motor
hévédelme paraméterben valassza az ETR- leoldas
bedllitast. Az észak-amerikai piacok esetében: az ETR
funkcié biztositja a motor tulterhelés-védelmét (20-as
osztaly), a NEC-el6irdsoknak megfeleléen.

Telepités nagy magassagban
Ha a magassag meghaladja a 2 km-t, a PELV-et illetéen
érdekl6djon a Danfoss cégnél.

1.1.2 Biztonsagi utasitasok

. Gondoskodjon a frekvenciavalté helyes csatlakoz-
tatasardl a foldhoz.

o Amig a frekvenciavalto csatlakoztatva van az
elektromos halézatra, ne hidzza ki a halézati
csatlakozoékat, a motor csatlakozoéit vagy egyéb
tapcsatlakozodkat.

. Gondoskodjon a felhasznaldk haldzati feszilt-
ségtdl valo védelmérél.
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. Védje a motort a tulterheléstél az orszagos és a
helyi eléirdsoknak megfeleléen.

. A kuszéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t.

. Az [OFF] gomb nem biztonsagi kapcsold. Nem
kapcsolja le a frekvenciavaltot a halézatrol.

1.2 Bevezetés

1.2.1 Elérhet6 szakirodalom

MEGJEGYZES

A révid Gtmutato a frekvenciavalto telepitéséhez és
lizemeltetéséhez sziikséges tudnivalokkal szolgal.

Ha tovébbi informécidéra van sziiksége, az aldbb ismertetett
szakirodalom letdlthetd a

http: //www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations cimrél.

Cim Szakirodalom
szama

VLT Micro Drive FC 51 - kezelési itmutato MG.02.AX.YY
VLT Micro Drive FC 51 - révid GUtmutatd MG.02.BX.YY
VLT Micro Drive FC 51 — programozasi Utmutato MG.02.CX.YY
FC 51 LCP - szerelési Utmutato MI.02.AX.YY
FC 51 tehermentesit6 keret — szerelési utmutaté MI.02.BX.YY
FC 51 kihelyez6készlet — szerelési utmutatd MI.02.CX.YY
FC 51 DIN sinkészlet - szerelési utmutato MI.02.DX.YY
FC 51 IP21-es készlet — szerelési Utmutatd MIO2.EX.YY
FC 51 Nemal készlet — szerelési utmutatd MIO2.FX.YY

X = verziészam, Y = nyelvi véltozat

1.2.2 Teljesitett elbirasok

€ .@. ¢

1.2.3 Szigetelt csillagpontu halézat

MEGJEGYZES

Szigetelt csillagponta halézat

Telepités szigetelt csillagpontt hélézatra, azaz IT-halbzatra.
Halozati csatlakoztatds max. megengedett tapfesziiltsége:
440 V.

A Danfoss opcidként haldzati szlrdket kinal a
harmonikusok jobb kezeléséhez.

1.2.4 A véletlen inditdas megel6zése

Amikor a frekvenciavalté csatlakoztatva van az elektromos
halézathoz, a motor digitdlis vagy buszparanccsal, referen-
cidkkal vagy a kijelz6- és kezel6egység (LCP) segitségével
elindithatd, illetve leallithatd.

o Ha a személyi biztonsagi megfontolasok
indokoltta teszik a véletlen motorinditds megel6-
zésének biztositasat, kapcsolja le a
frekvenciavaltot az elektromos haldzatrol.

o Paraméter-véltoztatds el6tt mindig aktivélja az
[OFF] gombot a véletlen inditds megakadalyozasa
érdekében.

1.2.5 Utmutatdas az artalmatlanitashoz

Az elektromos alkatrészeket tartalmazo
késziilékeket nem szabad a haztartasi hulladékba
dobni.

Az ilyen készlilékeket a kiilon gyujtott
elektromos és elektronikus hulladékba kell
helyezni, a helyi eléirasoknak és a hatalyos

torvényeknek megfeleléen.

1.3 Telepités

1.3.1 A javitasi munka megkezdése eldtt

1. Csatolja le az FC 51 késziiléket a halézatrol (és az
esetleges kiilsé egyendaramu taprol).

2. Vérjon 4 percig (M1, M2 és M3), illetve 15 percig
(M4 és M5), hogy a DC-kor kisuljon.
3. Csatolja le a DC-buszcsatlakozokat és a fékcsatla-

kozdkat (ha vannak).

4. Csatolja le a motorkabelt.

1.3.2 Telepités egymas mellé

A frekvenciavaltok IP 20 besorolds esetén egymas mellé
szerelhetdk, a késziilékek alatt és folott azonban 100 mm-
es légrést kell hagyni a hitésre. A frekvenciavaltd
kornyezettel kapcsolatos névleges értékei megtaldlhatok a
kiadvany végéhez kozel, a specifikacidkban.
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1.3.3 Méretek 1

A doboz kihajthato fiilén furésablon taldlhato.
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Abra 1.1 Méretek
Teljesitmény (kW) Magassag (mm) Szélesség | Mélység" (mm) | Max. tdmeg
(mm
Hiz |1x200-240V|3x200-240V | 3x380-480v | A | A (tehermentesits a B | b c kg
kerettel)

M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 1,1

M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6

M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 90 69 194 3,0

M4 11.0-15.0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0

M5 18.5-22.0 335 387,5 315 165 140 248 9,5
") Potenciométeres LCP esetén szdmoljon hozza 7,6 mm-t.

Tablazat 1.1 Méretek

1.3.4 Altalanos tudnivalék az elektromos telepitésrél

MEGJEGYZES

A kébelkeresztmetszet meghatarozasanal mindig vegye figyelembe az orszagos és a helyi eléirdsokat és a kdrnyezeti
hémérsékletet. RézvezetSket kell hasznalni (60-75 °C javasolt).

Teljesitmény (kW) Nyomaték (Nm)
Haz 1 x 200-240 V | 3 x 200240 V | 3 x 380-480 V | Hal6zat | Motor DC-csatlakoz6/fék VezérlGkapcsok Fold Relé
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 1,4 0,7 Villas" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 1,4 0,7 Villas? 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 1,4 0,7 Villas" 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 13 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
" Villas csatlakozok (6,3 mm-es Faston csatlakozok)

Tablazat 1.2 Csatlakozok meghtzasa

MG.02.B6.47 — a VLT® a Danfoss bejegyzett védjegye 3
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1.3.5 Biztositékok

Mellékdramkor-védelem:

A berendezés elektromos és tlizveszélytdl valé védelme
érdekében a berendezés, a hajtdmd, a gépek stb.
valamennyi mellékdramkéore esetében gondoskodni kell az
adott orszagban érvényes, illetve a nemzetkozi el6ira-
soknak megfelel6 révidzarlat- és tularamvédelemrél.

Rovidzéarlat-védelem:

Danfoss A a kdvetkez6 tdblazatokban ismertetett
biztositékok hasznélatat javasolja a kezel6személyzet és a
tovabbi berendezések védelmére a késziilék esetleges
belsé hibaja vagy a DC-kor révidzérlata esetén. A frekvenci-
avalto teljes zarlatvédelmet biztosit a motor- vagy
fékkimeneten fellép6 révidzarlat esetére.

Talaramvédelem:

A berendezés kdbelei tulmelegedésének megel6zése
érdekében tulterhelés-védelemre van sziikség. A tularamvé-
delemnek mindig meg kell felelnie az adott orszagban
érvényes el6irasoknak. A biztositékokat védelemképpen
olyan dramkdrben kell elhelyezni, amely legfeljebb 100 000
Arms (szimmetrikus) aramerdsség biztositasara képes 480 V
maximalis fesziiltség mellett.

UL-inkompatibilitas:

Ha nem szilikséges az UL/cUL-el8irdsok teljesitése, a
Danfoss az aldbbi tablazatban szereplé, EN50178/
IEC61800-5-1 szabvanynak valé megfelelést kinald
biztositékok hasznalatat javasolja:

A biztositékokra vonatkozé el8irasok figyelmen kivil
hagyasa rendellenes miikodés esetén a frekvenciavalté
kadrosodasahoz vezethet.

UL-kompatibilis max. biztositékok
FC 51 . Ferraz- Ferraz- Nem PL'k‘,”T‘p' max.
Bussmann Bussmann Bussmann Littel fuse biztositékok
Shawmut Shawmut
1 x 200-240 V
kw RK1 tipus J tipus T tipus RK1 tipus CC tipus RK1 tipus gG tipus
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K405R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11KO KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tablazat 1.3 Biztositékok

MG.02.B6.47 — a VLT® a Danfoss bejegyzett védjegye
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1.3.6 Halozati és motorcsatlakoztatas

A frekvenciavalté minden standard haromfazisi motor
lizemeltetésére alkalmas.

A frekvenciavaltéval legfeljebb 4 mm?-es (10 AWG) kereszt-
metszetd (M1, M2 és M3), illetve 16 mm*es (6 AWG)
keresztmetszetli (M4 és M5) halozati és motorkabelek
hasznalhatok.

. Az EMC-kibocsétasi el6irdsoknak valé megfelelés
érdekében drnyékolt/pancélozott motorkabelt
hasznaljon, és csatlakoztassa azt a tehermentesité
kerethez és a motor fém részéhez.

. A motorkébel a lehetd legrovidebb legyen - igy
csokkenthetd a zajszint és a kiszdaram.

. A tehermentesitd keret felszerelésével kapcsolatos
tovabbi tudnivalékat az MI.02.BX.YY jeld kiadvany
tartalmazza.

. Lasd az EMC-helyes telepités cimi részt a kezelési
Utmutatéban (MG.02.AX.YY).

1. lépés: El6szor a foldeldvezetéket csatlakoztassa a
foldcsatlakozéhoz.

2. [épés: Csatlakoztassa a motort az U, V, W kapcsokhoz.

3. [épés: Ersitse a haldzati tdpvezetékeket az L1/L, L2 és
L3/N (3 fazisu), illetve az L1/L és L3/N (egyfazisu)
kapcsokba, és huzza meg 6ket.

130BA472.10

Abra 1.2 A foldels-, tap- és motorvezetékek csatlakoztatasa

1.3.7 Vezérl6kapcsok

Valamennyi vezérl6kapocs a frekvenciavalté eléoldalan, a
csatlakozéburkolat alatt taldlhatd. Tavolitsa el a csatlakozé-
burkolatot csavarhuzé segitségével.

MEGJEGYZES

A vezérl6kapcsok és a kapcsolék sémdja megtalalhaté a
csatlakozéburkolat belsé oldalan.

MEGJEGYZES

Bekapcsolt frekvenciavaltén nem szabad kezelni a
kapcsoldkat.

A 6-19-es paramétert a 4. kapcsol6 allasanak megfeleléen
kell beéllitani.

130BA477.11

Abra 1.3 A csatlakozéburkolat eltavolitasa

1. kapcsolo: *OFF = 29-es PNP-csatlakozok
ON = 29-es NPN-csatlakozdék
2. kapcsolo: *OFF = 18-as, 19-es, 27-es és 33-as PNP-csatlakozo
*ON = 18-as, 19-es, 27-es és 33-as NPN-csatlakozd
3. kapcsolo: Nincs funkcidja
4. kapcsolo: *OFF = 53-as csatlakozo, 0-10 V
ON = 53-as csatlakoz6, 0/4-20 mA
* = alapértelmezett beallitas

Tablazat 1.4 Az S200, 1-4. kapcsol6é beéllitésai

PNP/NPN
PNP/NPN

u/i

130BA474.10

-} Bt

Abra 1.4 5200, 1-4. kapcsolé
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Az Abra 1.5 a frekvenciavélté dsszes vezérl6kapcsat bemutatja. Start parancs (18-as kapocs) és analdg referencia (53-as vagy
60-as kapocs) adasaval a frekvenciavalté elindithato.
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Abra 1.5 A vezérlékapcsok PNP-konfiguriciéban és ezek gyéri beéllitdsa
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1.3.8 A taparamkor attekintése
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Abra 1.6 Az dsszes villamos csatlakozét tartalmazé rajz
* M1 haz esetén fék (BR+ és BR-) nem alkalmazhaté. Terhelésmegosztés: csatlakoztassa a -UDC és a +UDC/+BR

csatlakozodkat.

A Danfoss cégtél fékellenallasok rendelhetsk. Fék: csatlakoztassa a -BR és a +UDC/+BR csatlakozokat. (M1

Opcionalis Danfoss hélozati sztir6k telepitésével javithaté a haz esetén nem érvényes).
teljesitménytényez6 és az elektromdagneses Osszefér-

het6ség. MEGJEGYZES

Danfoss tapszlir6kkel terhelésmegosztas biztosithato. A csatlakozok kozétt akar a 850 V-ot is elérd egyenfesziilt-
ségszint is lehetséges.
1.3.9 Terhelésmegosztas/fék +UDC/+BR és -UDC. Révidzérlat-védelem nincs.

Az egyendramu csatlakozashoz nagyfesziiltséghez késziilt,
szigetelt, 6,3 mm-es Faston csatlakozékat hasznaljon
(terhelésmegosztas és fék).

Ha tovébbi tdjékoztatast szeretne kapni, forduljon a
Danfoss céghez, vagy lapozza fel az MI.50.Nx.02 jel(
Utmutatét a terhelésmegosztds, illetve az MI1.90.Fx.02 jel(it a
fék esetében.
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Révid utmutaté VLT Micro Drive - révid atmutaté

1.4 Programozas

1.4.1 Programozas az LCP segitségével
A programozashoz a Programozdsi utmutatd (MG.02.CX.YY) szolgdl részletes tudnivaldkkal.

Az MCT-10 paraméterezé szoftver telepitése utan a frekvenciavaltd szamitdgéprdl is vezérelhetd, RS485-6s kommunikacios
porton keresztdl.

A szoftver megrendelheté az 130B1000 kédszammal, illetve letdltheté a Danfoss webhelyérél: www.danfoss.com/Busines-
sAreas/DrivesSolutions/softwaredownload

/ Erték

Setup Numerikus
SZama T Setup 1 S O B (o kijelzd
Paraméter-__L 1’33 ' . Hz Egyseg
szam ) Status  Quick ™ T Kivalasztott
MO'[C')I“. A — Menu | fony  Men I U
forgasiranya ||« Q _ menu
Menii. / @ \ $ o

eng . Navigacios
gom On o || [ gombok

Warn
Jelzéfények — T atarm
- = = -
Reset
V\\
130BA605.10 Vezérldgombok
és LED-ek

Abra 1.7 Az LCP gombjai és kijelzéje
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Révid utmutaté VLT Micro Drive - révid Utmutaté

A [MENU] gomb megnyomasaval a kdvetkezé meniik kozil 1
vélaszthat:

Allapot:

Csak adatok kijelzése.

Gyorsmen(i:
Az 1-es és 2-es gyorsmenil megnyitasa.

Fémenii:
Az Osszes paraméter elérhetd.

Navigaciés gombok:

[Back] (Vissza): Visszatérés az el6z6 lépéshez vagy a
navigéacids rendszer el6z6 szintjére.

Nyilgombok [4] [¥]: mozgas a paramétercsoportok és
paraméterek kozott, valamint a paramétereken belil.
[OK]: Paraméter kivélasztasa és paraméterérték médosi-
tasanak elfogadasa.

Vezérlégombok:

Az egyes vezérlbgombok folott sargan vilagitd lampa azt
jelzi, hogy az adott gomb aktiv.

[Hand on] (Kézi): a motor inditasa és az LCP segitségével
torténd frekvenciavalté-vezérlés bekapcsolasa.

[Off/Reset] (Ki/hibatorlés): A csatlakoztatott motor leéllitasa
(kikapcsolas), vészjelzési dllapotban pedig hibatorlés.
[Auto on]: A vezérl6kapcsokkal vagy soros kommunika-
cidval torténd frekvenciavalto-vezérlés bekapcsolasa.
[Potenciométer] (LCP12): a potenciométer a frekvenciavaltd
Uzemmodjatdl figgden kétféle mddon mikodhet.

Auto lizemmddban a potenciométer kiilon programozhaté
analég bemenetként szolgal.

Hand on Gzemmédban a potenciométer segitségével
szabalyozhatd a helyi referencia.

MG.02.B6.47 — a VLT® a Danfoss bejegyzett védjegye 9



Révid utmutaté

VLT Micro Drive - révid atmutaté

1.5 Paraméterek attekintése

Paraméterek attekintése

0-XX Mdikodés/kijelz6

0-0X Alapveté bedil.

0-03 Teriileti bedllitdsok

*[0] Nemzetkozi

[11US

0-04 Uzemallapot bekapcsolaskor
(kézi)

[0] Folytatas

*[1] Megallitas, ref = régi

[2] Megallitas, ref = 0

0-1X Setupok kezelése

0-10 Aktiv setup

*[1] 1. setup

[2] 2. setup

[9] Multisetup

0-11 Setup médositasa

*[1] 1. setup

[2] 2. setup

[9] Aktiv setup

0-12 Setup kapcsolédasa

[0] Nincs kapcs.

*[20] Kapcsolva

0-31 Egyéni kijelz. min. értéke
0,00-9999,00 * 0,00

0-32 Egyéni kijelz. max. értéke
0,00-9999,00 * 100,0

0-4X LCP billentytizete

0-40 LCP [Hand on] gombja
[0] Tiltva

*[1] Engedélyezve

0-41 LCP [Off / Reset] gombja
[0] Mind tiltva

*[1] Mind engedélyezve

[2] Csak hibatorlés engedélyezése
0-42 LCP [Auto on] gombja
[0] Tiltva

*[1] Engedélyezve

0-5X Mdsolds/mentés

0-50 LCP-mésolés

*[0] Nem masol

[1] Mindent az LCP-re

[2] Mindent az LCP-rdl

[3] Méretfiiggetl. LCP-r6l
0-51 Setup mésolasa

*[0] Nem masol

[1] Mésolas 1. setupbal

[2] Masolas 2. setupbdl

[9] Masolas a gyari setupbol
0-6X Jelsz6

0-60 (F6)men jelszava
0-999 *0

0-61 Jelsz6 nélkiili hozzaf. a
fémeniihoz

*[0] Teljes hozzaférés

[1] LCP: irasvédett

[2] LCP: nincs hozzéf.

1-XX Terhelés/motor

1-0X Alt. bedllitdsok

1-00 Konfiguracié médja

*[0] Sebesség nyilt hurok

[3] Folyamat

1-01 Motorvezérlési elv

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Nyomatékkarakterisztika
*[0] Allandé nyomaték

[2] Aut. energiaoptim.

1-05 Helyi médu konfiguracié
[0] Sebesség nyilt hurok

*[2] 1-00 par. szerint

1-2X Motoradatok
1-20 Motorteljesitmény [kW] [LE]
[1] 0,09 kW/0,12 LE
[2] 0,12 kW/0,16 LE
[3] 0,18 kW/0,25 LE
[4] 0,25 kW/0,33 LE
[5]1 0,37 kW/0,50 LE
[6] 0,55 kW/0,75 LE
[71 0,75 kW/1,00 LE
[8] 1,10 kW/1,50 LE
[9] 1,50 kW/2,00 LE
[10] 2,20 kW/3,00 LE
[11] 3,00 kW/4,00 LE
[12] 3,70 kW/5,00 LE
[13] 4,00 kW/5,40 LE
[14] 5,50 kW/7,50 LE

1

]

1

]

]

[15] 7,50 kW/10,00 LE

[16] 11,00 kW/15,00 LE

[17]1 15,00 kW/20,00 LE

[18] 18,50 kW/25,00 LE

[19] 22,00 kW/29,50 LE

[20] 30,00 kW/40,00 LE

1-22 Motorfesziiltség

50-999 V * 230-400 V

1-23 Motorfrekvencia

20-400 Hz * 50 Hz

1-24 Motoraram

0,01-100,00 A * motortipusfiiggé
1-25 Névleges motorfordulatszém
100-9999 1/min * motortipusfliggé
1-29 Automatikus motorhangolds
(AMT)

*[0] Kikapcsolva

[2] AMT engedélyezése

1-3X Spec. motoradatok

1-30 Allérész ellenéllasa (Rs)

[Q] * motoradatfliggd

1-33 Allérész szért reaktanciaja (X1)
[Q] * motoradatfliggd

1-35 FG reaktancia (Xh)

[Q] * motoradatfliggd

1-5X Terh.fiiggetl. bedil.

1-50 Motormégnesezés nulla
ford.szamon

0-300% * 100%

1-52 Min. ford.szdm, normal mégn.
[Hz]

0,0-10,0 Hz * 0,0 Hz

1-55 U/f karakterisztika - U
0-999,9 V

1-56 U/f karakterisztika - F

0-400 Hz

1-6X Terh.fiiggé bedll.

1-60 Terh.kompenz. kis fordulat-
szdmon

0-199% * 100%

1-61 Terh.kompenz. nagy fordulat-
szamon

0-199% * 100%

1-62 Szlipkompenzécié
-400-399% * 100%

1-63 Szlipkompenzécié idéallandéja
0,05-5,00 s * 0,10 s

1-7X Start bedllitdsai

1-71 Startkéslelt

0,0-10,0s *0,0 s

1-72 Startfunkci6é

[0] DC-tart./késl. ideje

[1] DC-fék/késl. ideje

*[2] Sz.futds/késl. ideje

1-73 RepiilSstart

*[0] Tiltva

[1] Engedélyezve

1-8X Stop bedllitdsai

1-80 Funkcié stopnél

*[0] Szabadonfutas

[1] DC-tartas

1-82 Min. ford.szam stopfunkciéhoz
[Hz]

0,0-20,0 Hz * 0,0 Hz
1-9XMotorhémérséklet
1-90 Motor hévédelme
*[0] Kikapcsolva

[1] Termiszt. figyelm.

[2] Termiszt. leoldas

[3] ETR-figyelm.

[4] ETR- leoldas

1-93 Termiszt. forrasa

*[0] Nincs

[1] 53-as analog bem.

[6] 29-es dig. bemenet
2-XX Fékek

2-0XDC-fék

2-00 DC-tartéaram
0-150% * 50%

2-01 DC-fékaram
0-150% * 50%

2-02 DC-fékezési id6
0,0-60,0 s * 100 s

2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz.
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz
2-1X Fékenergia funkcioi
2-10 Fékfunkcié

*[0] Kikapcsolva

[1] Ellenallasos fék

[2] AC-fék

2-11 Fékellendllds (Q)
5-5000 * 5

2-16 AC-fék max. drama
0-150% * 100%

2-17 Tulfesz.-vezérlés

*[0] Tiltva

[1] Eng.ve (stopndl nem)
[2] Engedélyezve

2-2* Mechanikus fék

2-20 Fékkioldasi aram
0,00-100,0 A * 0,00 A
2-22 Fékaktiv. ford.szam [Hz]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz
3-XX Referencia/rdmpdk
3-0X Referenciakorldtok
3-00 Referenciatartomany
*[0] min. — max.

[1] -max. - +max.

3-02 Min. referencia
-4999-4999 * 0,000

3-03 Max. referencia
-4999-4999 * 50,00

3-1X Referencidk

3-10 Bels6 referencia
-100,0-100,0% * 0,00%
3-11 JOG ford.sz.[Hz]
0,0-400,0 Hz * 5,0 Hz
3-12 Gyorsitasi/lassitasi érték
0,00-100,0% * 0,00%
3-14 Belsé relativ referencia
-100,0-100,0% * 0,00% 3-15 1.
referenciaforras

[0] Nincs funkcio

*[1] 53-as analog bem.

2] 60-as analég bem.

8] 33-as impulzusbem.

11] Helyi buszref.

21] LCP potenciométere

3-16 2. referenciaforrés

[0] Nincs funkcio

[1] 53-as analég bem.

*[2] 60-as analog bem.

[8] 33-as impulzusbem.

*[11] Helyi buszref.

[21] LCP potenciométere

3-17 3. referenciaforras

[0] Nincs funkcio

[1] 53-as analog bem.

[2] 60-as analog bem.

8] 33-as impulzusbem.

*[11] Helyi buszref.

[21] LCP potenciométere

3-18 Relativ skaldzas referencia-
forrasa

*[0] Nincs funkcio

[1] 53-as analog bem.

2] 60-as analég bem.

8] 33-as impulzusbem.

11] Helyi buszref.

21] LCP potenciométere

3-4X 1. rdmpa

3-40 1. rampa tipusa

*[0] Linedris

[2] Szinusz2 rédmpa

3-41 1. felfutési rémpaidé
0,05-3600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-42 1. fékezési rampaids
0,05-3600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-5X 2. rdmpa

3-50 2. rampa tipusa

*[0] Linearis

[2] Szinusz2 rdmpa

3-51 2. felfutédsi rampaidé
0,05-3600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-52 2. fékezési rampaids
0,05-3600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-8X Egyéb rdmpdk

3-80 Jogrampaidé

0,05-3600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-81 Vészledllasi rampaid6
0,05-3600 s * 3,00 s (10,00 s")
4-XX Korldtok/figyelm.

4-1X Motorhatdrértékek

4-10 Motorfordulatszém iranya
[0] Oramutaté szerint

[1] Oramut.val szemben

*[2] Mindkét irdnyban

4-12 Motor f.szdm alsé korlat [Hz]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

4-14 Motor f.szém felsé korlat [Hz]
0,1-400,0 Hz * 65,0 Hz

4-16 Motor lizemm6d nyomaték-
korlatja

0-400% * 150%

4-17 Generétor lizemmaod
nyomatékkorlétja

0-400% * 100%

4-5X Allithatd figyelm.

4-50 Figyelm.: alacs. aram
0,00-100,00 A * 0,00 A

4-51 Figyelm.: magas aram
0,00-100,00 A * 100,00 A

4-58 Funkcié motorfazis kieséskor
[0] Kikapcsolva

*[1] Bekapcsolva

L
[
[
[

L
[
[
[

) Csak M4 és M5 esetén
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4-6X Keriil6 ford.szdm

4-61 Min, kerl. ford.sz. [HZ]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

4-63 Max. kertil. ford.sz. [HzZ]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

5-1X Digitdlis bemenetek
5-10 18-as digitélis bemenet
[0] Nincs funkcidja

[1] Hibatorlés

[2] Szabadonfut., inverz

[3] Szab.fut.inv.+hibatorl.

[4] Vészledllas, inverz

[5] DC-fék, inverz

[6] Stop, inverz

*[8] Start

[9] Impulzusstart

[10] Irényvaltas

[11] Start irdnyvaltéssal

[12] Start el6ére enged.

[13] Start hatra enged.

[14] Jog

[16-18] Belsé ref., 0-2. bit
[19] Referencia befagy.

[20] Kimenet befagy.

[21] Gyorsitas

[22] Lassitas

[23] Setup val., 0. bit

[28] Gyorsabb

[29] Lassabb

[34] Rampa, 0. bit

[60] ,A" szamlalo (fel)

[61] ,A" szamlalé (le)

[62] ,A" szamlalo torlése
[63] ,B" szamlalo (fel)

[64] ,B" szamlalo (le)

[65] ,B" szamlalo torlése
5-11 19-es digitélis bemenet
Lasd 5-10-es par. * [10] Iranyvaltas
5-12 27-es digitélis bemenet
Lasd 5-10-es par. * [1] Hibatorlés
5-13 29-es digitélis bemenet
Lasd 5-10-es par. * [14] Jog
5-15 33-as digitélis bemenet
Lasd 5-10-es par. * [16] Belsé ref.,
0. bit

[26] Preciz stop, inverz

[27] Start, preciz stop

[32] Impulzusbemenet

5-4X Relék

5-40 Reléfunkcié

*[0] Nincs funkcio

[1] Vezérlés lizemkész

[2] F.valto Gzemkész

[3] Fr.vélt.kész/tavvez.

[4] Enged./nincs figyelm.

[5] F.valto tzemel

[6] Futas/nincs figy.

[7] Fut.tart.-ban,n.figy

[8] Fut.ref.-n,nincs figy

[9] Vészjelzés

[10] Vészj. vagy figyelm.

[12] Aramtart.-on kiviil

[13] Als6 aram alatt

[14] Felsé aram folott

[21] Tdlmelegedés

[22] Kész,nincs talm.figy.
[23] Tav. kész,n.talm figy

[24] Kész, fesziiltség OK

[25] Iranyvaltas

[26] Busz rendben

[28] Fék, nincs figyelm.

[29] Fék kész, nincs hiba

[30] Fékhiba (IGBT)
[32] Mech. fék vezérl.
[36] Vezérl6szo, 11. bit
[51] Helyi ref. aktiv
[52] Tavreferencia aktiv
[53] Nincs vészjelzés
[54] Start parancs aktiv
[55] Futds irdanyvalt.
[56] Frekv.valto kézi tm.

[57] Frekv.valt6é auto Gm.

[60-63] 0-3. komparator

[70-73] 0-3. logikai szabaly

[81] SL dig. kimenet, B

5-5X Impulzusbemenet

5-55 33-as csatl. alsé frekvencia
20-4999 Hz * 20 Hz

5-56 33-as csatl. fels6 frekvencia
21-5000 Hz * 5000 Hz

5-57 33-as csatl. alsé ref./visszacs.
érték

-4999-4999 * 0,000

5-58 33-as csatl,, felsG ref./visszacs.
érték

-4999-4999 * 50,000

6-XX Analég be/ki

6-0X Analég I/0-i.méd

6-00 Vezérl6jel-szakadasi id6
1-99s*10s

6-01 VezérlGjelszakadés-funkcid
*[0] Kikapcsolva

[1] Kim. befagy.

[2] Stop

[3] Jog

[4] Max. fordulatszam

[5] Stop és leoldas

6-1X 1-es analég bem.

6-10 53-as csatl., als6 fesziiltség
0,00-9,99 V * 0,07 V

6-11 53-as csatl,, fels6 fesziiltség
0,01-10,00 V * 10,00 V

6-12 53-as csatl,, alsé6 d&ram
0,00-19,99 mA * 0,14 mA

6-13 53-as csatl., felsé6 dram
0,01-20,00 mA * 20,00 mA

6-14 53-as csatl. alsé ref./visszacs.
érték

-4999-4999 * 0,000

6-15 53-as csatl,, felsG ref./visszacs.
érték

-4999-4999 * 50,000

6-16 53-as csatl., szlr6 idééllandéja
0,01-10,00 s * 0,01 s

6-19 53-as csatl. i.médja

*[0] Feszultség lizemmod

[1] Aram Gzemmod

6-2X 2-es analég bem.

6-22 60-as csatl., als6 dram
0,00-19,99 mA * 0,14 mA

6-23 60-as csatl., felsé6 dram
0,01-20,00 mA * 20,00 mA

6-24 60-as csatl. alsé ref./visszacs.
érték

-4999-4999 * 0,000

6-25 60-as csatl. fels6 ref./visszacs.
érték

-4999-4999 * 50,00

6-26 60-as csatl., szlr6 idééllandéja
0,01-10,00 s * 0,01 s

6-8X LCP potenciométere

6-80 LCP-potméter eng.

[0] Tiltva

*[1] Engedélyezve

6-81 LCP potm. alsé referenciéja
-4999-4999 * 0,000

6-82 LCP potm. felsé referenciéja
-4999-4999 * 50,00

6-9X xx analég kim.

6-90 42-es csatl. U.médja

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digitalis kimenet

6-91 42-es csatl. analég kimenet
*[0] Nincs funkcidja

[10] Kimeneti frekvencia

] Referencia

] Visszacsatoldjel

] Motoraram

] Teljesitmény

[20] Buszreferencia

6-92 42-es csatl. digitélis kimenet
Lasd 5-40-es par.

*[0] Nincs funkcidja

[80] SL dig. kimenet, A

6-93 42-es csatlakozd, min. skéla
0,00-200,0% * 0,00%

6-94 42-es csatlakozd, max. skala
0,00-200,0% * 100,0%

7-XX Vezérl6k

7-2X Foly.vez. visszacs

7-20 Folyamat CL-visszacs. 1. forras
*[0] Nincs funkcio

[1] 53-as analoég bem.

[2] 60-as analog bem.

[8] 33-as impulzusbem.

[11] Helyi buszref.

7-3X Folyamat PI

vez. 7-30 Folyamat Pl normél/inverz
szab.

*[0] Normal

[1] Inverz

7-31 Folyamat Pl gerjedésgétlé
[0] Tiltva

*[1] Engedélyezve

7-32 Folyamat Pl start f.szam
0,0-200,0 Hz * 0,0 Hz

7-33 Folyamat Pl arédnyosségi tény.
0,00-10,00 * 0,01

7-34 Folyamat Pl integrélasi ideje
0,10-9999 s * 9999 s

7-38 Folyamat Pl poz.el6recsat.tény.
0-400% * 0%

7-39 Referencia sévszél.-ben
0-200% * 5%

8-XX Komm. és opciék

8-0X Alt. bedllitdsok

8-01 Vezérlési hely

*[0] Dig. és vezérl6szo

[1] Csak digitalis

[2] Csak vezérlészd

8-02 Vez.sz6 forrasa

[0] Nincs

*[1] FC RS485

8-03 Vez.sz6-id6tul. id6

0,1-6500 s * 1,0 s

8-04 Vez.sz6-idétul. funkcié

*[0] Kikapcsolva

[1
[12
[13
[16

11 Kim. befagy.
2] Stop

[
[
[3] Jog
[
[

4] Max. fordulatszam

5] Stop és leoldas

8-06 Vez.sz6-idé6tul. torl.

*[0] Nincs nullazas

[1] Nullazas

8-3X FC-port bedllitdsai

8-30 Protokoll

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Cim

1-247 * 1

8-32 FC-port adatsebessége

[0] 2400 baud

[1] 4800 baud

*[2] 9600 baud a 8-30-as FC-busz
beallitasahoz

*[3] 19200 baud a 8-30-as Modbus
beallitasahoz

[4] 38400 baud

8-33 FC port paritdsa

*[0] Péros paritds, 1 stopbit

[1] Paratlan paritas, 1 stopbit
[2] Nincs paritds, 1 stopbit

[3]1 Nincs paritas, 2 stopbit

8-35 Min. valaszkésleltetés
0,001-0,5 * 0,010 s

8-36 Max. vélaszkésleltetés
0,100-10,00 s * 5,000 s

8-4X FC MC-protokollbedllitdsok
8-43 FC-port PCD-olvasdsi
konfigurdcié

*[0] Nincs kifejezéskorlat

[1] [1500] Uzemérak szédma

2] [1501] Motorlizemérak

3] [1502] kWh-szamlalé

4] [1600] Vezérl6szo

5] [1601] Referencia [egyséqg]

6] [1602] Referencia %

7] [1603] Allapotszé

8] [1605] Eredd aktual. érték [%]
9] [1609] Egyéni kijelzés

1 [1610] Teljesitmény [kW]

1 [1611] Teljesitmény [LE]

1 [1612] Motorfesziiltség

] [1613] Frekvencia

] [1614] Motoraram

] [1615] Frekvencia [%]

] [1618] Motor héterhelése
1 [1630] DC-kéri feszultég

] [1634] Hltéborda-hémérs.
] [1635] Inverter héterhelése
[20] [1638] SL-vezérlé allapota
[21] [1650] Kiilsé referencia
[22] [1651] Impulzusreferencia
[23] [1652] Visszacsat. [egység]
[24] [1660] 18,19,27,33-as dig.
bemenet

25] [1661] 29-es dig. bemenet
26] [1662] 53-as analdég be (V)
27] [1663] 53-as analdg be (mA)
28] [1664] 60-as analég be

29] [1665] 42-es analog kim. [mA]
30] [1668] 33-as frekv.bem. [Hz]
[1671] Relékimenet [bin]
[1672] ,A" szamlalo

[1673] ,B" szamlalo

[1690] Vészjelzési sz6
[1692] Figyelmeztetészd
[1694] Bévitett allapotszd

[2
B3]
(4]
[5]
(6]
[7]
(8l
9
[10
[1
[12
[13
[14
[15
16
M7z
[18
[19

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
31]
32]
133]
[34]
[35]
136]
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Révid utmutaté

VLT Micro Drive - révid atmutaté

8-5X Digitdlis/busz

8-50 Szabadonfutés valasztésa
[0] Digitalis bemenet

[1] Busz

[2] Logikai ES

*[3] Logikai VAGY

8-51 Vészledllas val.

Lasd 8-50-es par. * [3] Logikai
VAGY

8-52 DC-fék vezérlése

Lasd 8-50-es par. * [3] Logikai
VAGY

8-53 Start vélasztasa

Lasd 8-50-es par. * [3] Logikai
VAGY

8-54 Irdnyvaltas valasztasa
Lasd 8-50-es par. * [3] Logikai
VAGY

8-55 Setup vélasztasa

Lasd 8-50-es par. * [3] Logikai
VAGY

8-56 Bels referencia valasztasa
Lasd 8-50-es par. * [3] Logikai
VAGY

8-9X Busz-jog/visszacsatolds
8-94 1-es busz-visszacs.
0x8000-0x7FFF * 0

13-XX Smart Logic vez.

13-0X SLC bedllitdsai

13-00 SL-vezérlé izemmédja
*[0] Kikapcsolva

[1] Bekapcsolva

13-01 Start esemény

[0] HAMIS

[1]1 IGAZ

[2] Uzemelés

[3] Tartomanyban

[4] Referencian

[7] Aramtart.-on kiviil

[8] Als6 aram alatt

[9] Felsé aram folott

[16] Tulmelegedés

[17] Hal. tart.-on kivil

[18] Irdnyvaltas

[19] Figyelmeztetés

[20] Vészj. (leoldas)

[21] Vészj. (leold, blokk)
[22-25] 0-3. komparator
[26-29] 0-3. logikai szabaly
[33] 18-as dig. bemenet

[34] 19-es dig. bemenet

[35] 27-es dig. bemenet

[36] 29-es dig. bemenet

[38] 33-as dig. bemenet

*[39] Start parancs

[40] FC ledllitva

13-02 Stop esemény

Lasd 13-01-es par. * [40] FC ledllitva

13-03 SLC nullazas
*[0] Nincs nullazas

[1] SLC nullazas

13-1X Kompardtorok
13-10 Komparator operandusa
*[0] Tiltva

[1] Referencia

[2] Visszacsatolojel

[3]1 Motorfordulatszam
[4] Motordram

[6] Motorteljesitmény

71 Motorfesziiltség

8] DC-kori fesziltség

12] 53-as analég bemenet
13] 60-as analég bemenet
18] 33-as impulzusbem.

20] Vészj. szama

30] ,A” szamlalo

31] ,B" szamlald

13-11 Komparator operétora
[0] Kisebb

*[1] Hozzavetdleg egyenld

[2] Nagyobb

13-12 Komparator értéke
-9999-9999 * 0,0

13-2X Id6zit6k

13-20 SL-vezérl6 id6zitSje
0,0-3600 s * 0,0 s

13-4X Logikai szabdlyok

13-40 1. log. szab. értéke

Lasd 13-01-es par. * [0] HAMIS
[30] - [32] 0-2. SL-id6tullépés
13-41 1.log.szab. operatora
*[0] Tiltva

[1] ES

[2] VAGY

[3] ES-NEM

[4] VAGY-NEM

[5] NEM-ES
[
[

[
[
[
[
[
!
L
[

6] NEM-VAGY

7] NEM-ES-NEM

[8] NEM-VAGY-NEM

13-42 2. log. szab. értéke

Lasd 13-40-es par. * [0] HAMIS
13-43 2.log.szab. operatora
Lasd 13-41-es par. * [0] Tiltva
13-44 3. log. szab. értéke

Lasd 13-40-es par. * [0] Tiltva
13-5X Allapotok

13-51 SL-vezérl6 miivelete
Lasd 13-40-es par. * [0] HAMIS
13-52 SL-vezérl6 muivelete
*[0] Tiltva

[1] Nincs muvelet

[2] 1. setup val.

[3] 2. setup val.
[10-17] 0-7. belsé ref. val.
[18] 1. rdmpa valasztasa
[19] 2. rdmpa valasztasa
[22] Futés

[23] Irdnyvaltas
[24] Stop

[25] Vészledllas
[26] DC-stop

[27] Szabadonfutas
[28] Kimenet befagyaszt.
[29] 0. id6zitd start

[30] 1. id6zitd start

[31] 2. id6zitd start

[32] A dig.kim.dezaktiv.
[33] B dig.kim.dezaktiv.
[38] A dig.kim.aktivalasa
[39] B dig.kim.aktivalasa
[60] ,A” szamlalo torlése
[61] ,B” szamlalo6 torlése

14-XX Kiilénleges funkciék
14-0X Inverter kapcsoldsa
14-01 Kapcsolasi frekvencia
[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz, M5 esetén nem
elérhet6

14-03 Tdlmodulécié

[0] Kikapcsolva

*[1] Bekapcsolva

14-1X Hdlbzat be/ki

14-12 Funkci6 fézisaszimmetria
esetén

*[0] Leoldas

[1] Figyelmeztetés

[2] Tiltva

14-2X Leoldds, hibatérlés
14-20 Hibatorlési Gzemméd
*[0] Kézi hibatorlés

[1-9] 1-9 aut. hibatorlés
[10] 10 aut. hibatorlés

[11] 15 aut. hibatorlés

[12] 20 aut. hibatorlés

[13] Végtelen aut. torlés
14-21 Autom. Ujraindulasi id6
0-600s * 10 s

14-22 Miikoédés Uzemmodja
*[0] Normal m(ikodés

[2] Inicializalas

14-26 Mivelet inverterhibénal
*[0] Leoldas

[1] Figyelmeztetés

14-4X Energ.optimalizdlds
14-41 AEO min. méagnesezés
40-75% * 66%

15-XX FC informdciék

15-0X Uzemi adatok

15-00 Uzemérék szdma
15-01 Motoriizeméréak
15-02 kWh szamlélé

15-03 Bekapcsolasok

15-04 Tdlmelegedések
15-05 Tulfesziltségek
15-06 Fogy.méré nullazasa
*[0] Nincs nullazas

[1] Nullazas

15-07 Motorlizeméra-szamlalé
nulldzasa

*[0] Nincs nullazas

[1] Nullazas

15-3X Vészj. naplé

15-30 Vészj. naplé6: hibakéd
15-4X FC azonositdsa

15-40 FC-tipus

15-41 Teljesitmény

15-42 Fesziiltség

15-43 Szoftververzio

15-46 Frekvenciavalté rendelési
szama

15-48 LCP azonositészdma

15-51 Frekvenciavalté sorozatszama

16-XX Adatmegjelenités

16-0X Altaldnos dllapot

16-00 Vezérl6sz6

0-0XFFFF

16-01 Referencia [egység]
-4999-4999 * 0,000

16-02 Referencia %
-200,0-200,0% * 0,0%

16-03 Allapotsz6

0-0XFFFF

16-05 Eredé aktual. érték [%]
-200,0-200,0% * 0,0%

16-09 Egyéni kijelzés

A 0-31-es, 0-32-es és 4-14-es par.-
tél fugg.

16-1X Motor dllapota

16-10 Teljesitmény [kW]
16-11 Teljesitmény [LE]

16-12 Motorfesziiltség [V]
16-13 Frekvencia [Hz]

16-14 Motoraram [A]

16-15 Frekvencia [%]

16-18 Motor héterhelése [%]
16-3X FC dllapota

16-30 DCkori fesziiltég
16-34 HUtéborda-hémérs.
16-35 Inverter héterhelése
16-36 Inv. névl. &ram

16-37 Inv. max. dram

16-38 SL-vezérl6 éllapota
16-5X Ref. és visszacs.

16-50 Kiils6 referencia

16-51 Impulzusreferencia
16-52 Visszacsat. [egység]
16-6X Be- és kimenetek

16-60 18,19,27,33-as dig. bemenet
0-1111

16-61 29-es dig. bemenet
0-1

16-62 53-as anal6g bem. (fesz.)
16-63 53-as analég bem. (dram)
16-64 60-as anal6g bem.
16-65 42-es anal6g kim. [mA]
16-68 Impulzusbem. [Hz]
16-71 Relékimenet [bin]
16-72 ,A" szaml4lé

16-73 ,B" szamlaloé

16-8X Fieldbus és FC-port
16-86 FC-port ref. 1
0x8000-0x7FFFF

16-9X Diagnézis adatok

16-90 Vészjelzési sz6
0-OXFFFFFFFF

16-92 Figyelmeztet&sz6
0-OXFFFFFFFF

16-94 Bovitett éllapotszé
0-OXFFFFFFFF18-XX Bévitett
motoradatok

18-8X Motorellendlldsok

18-80 Allérész-ellendllas (nagy
felbontas)

0,000-99,990 Q * 0,000 Q
18-81 All6rész szért reaktancisja
(nagy felbontas)
0,000-99,990 Q * 0,000 Q
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VLT Micro Drive - révid atmutaté

1.6 Hibaelharitas

Sz. |Leirds Figyel- |Vészje | Leolda | Hiba |[A probléma oka
meztetés | |zés s
blokkol
assal
2 Vezérl6jel-szakadas X X Az 53-as vagy 60-es csatlakozén kisebb a jel, mint a 6-10-es, 6-12-es
és 6-22-es paraméterben bedllitott érték 50%-a.
4 Halozati faziskiesés" X X X Hidnyzik egy fézis a tdpoldalon, vagy tul nagy a fesziiltség kiegyen-
sulyozatlansaga. Ellenérizze a tapfesziiltséget.
7 DC-tulfesziiltség" X X A kozbensdkori fesziiltség meghaladja a korlatot.
8 Alacsony DC-fesziiltség" X X A kozbensdkori fesziiltség az alacsony fesziiltség figyelmeztetési
korlatja alatt van.
9 Inverter tulterhelve X X A terhelés tul hosszu ideig volt 100% folott.
10 [Motor ETR tulmelegedése X X A motor tul forr, mivel a terhelés tul hosszu ideig volt 100% folott.
11 | Motortermisztor tulmelegedése X X A termisztor tulmelegedett vagy le van kapcsolva.
12 | Nyomatékkorlat X A nyomaték meghaladja a 4-16-os vagy 4-17-es paraméterben
bedllitott értéket.
13 [Tuldram X X X Az inverter cslicsdrama tullépte az aramkorlatot.
14 | Foldelési hiba X X Kistlés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
16 | Rovidzarlat X X Rovidzérlat a motorban vagy a motorcsatlakozokon.
17 | Vezérl6szo id6tullépése X X A frekvenciavalté nem észlel kommunikaciot.
25 |Rovidzarlat a fékellenallason X X Rovidzérlatos a fékellenallas, ezért le van kapcsolva a fékfunkcio.
27 | Rovidzarlat a fékchopperen X X Rovidzarlatos a féktranzisztor, ezért le van kapcsolva a fékfunkcio.
28 |[Fékellenérzés X Nincs bekotve vagy nem mukodik a fékellenallas.
29 [Teljesitménykartya tulmelegedése X X X A hitéborda elérte a lekapcsolasi hdmérsékletet.
30 [Hidnyzé U motorfazis X X Kiesett az U motorfazis. Ellendrizze a fazist.
31 [Hidnyz6 V motorfazis X X Kiesett a V motorfazis. Ellenérizze a fazist.
32 | Hidnyzé6 W motorfézis X X Kiesett a W motorfazis. Ellendrizze a fazist.
38 [Belsé hiba X X Forduljon a helyi Danfoss-szallitohoz.
44 | Foldelési hiba X X Kistlés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
47 | Vezérl6fesziltség hibaja X X Lehet, hogy tul van terhelve a 24 V-os egyenfesziiltség.
51 [AMT: Unom és lnom ellendrzése X Helytelen a motorfesziiltség és/vagy a motordram beadllitasa.
52 [ AMT: kis Inom X Tulsdgosan kicsi a motordram. Ellendrizze a bedllitdsokat.
59 | Aramkorlat X VLT tulterhelve.
63 | Mechanikus fék elégtelen X A tényleges motoraram nem haladta meg a ,fékkioldasi aram”
értékét a ,startkésleltetés” ablakban.
80 | Frekvenciavalté alapértelmezett X Minden paraméter visszakapja alapértelmezett beallitasat.
értékre inicializalva
84 [Megszakadt a kapcsolat a frekven- X Nincs kommunikécié a frekvenciavalté és az LCP kozott
ciavalté és az LCP kozott
85 [Gomb letiltva X Lasd a 0-4*-es paramétercsoportot: LCP
86 | Sikertelen masolas X A frekvenciavaltordl az LCP egységre vagy ellenkezé irdnyba vald
masoldskor hiba tortént.
87 [Az LCP adatai érvénytelenek X Az LCP egységrdl torténé masolaskor fordul eld, ha az LCP hibas
adatokat tartalmaz, vagy ha nincsenek adatok feltéltve az LCP-re.
88 | Az LCP adatai nem kompatibilisek X Az LCP egységrél torténé masolaskor fordul eld, ha az adatokat
olyan frekvenciavaltok kézott helyezik at, amelyek szoftververzidja
jelent8sen eltér.
89 |Irasvédett paraméter X Akkor fordul el, ha irasvédett paraméterbe prébalnak irni.
90 | Foglalt paraméter-adatbazis X Az LCP és az RS485-csatlakozas egyszerre prébalkozik paraméter-
frissitéssel.
91 | A paraméterérték ebben az X Akkor fordul eld, ha érvénytelen értéket probalnak irni a
lizemmodban érvénytelen paraméterbe.
92 | A paraméterérték kivil esik a min. X Akkor fordul eld, ha tartomanyon kivli értéket probalnak bedllitani.
és max. hatérérték altal meghata-
rozott tartomanyon
nw [Not While RUNning = m(ikédés X A paraméter értéke csak all6 motor mellett médosithato.
run [ kozben nem lehetséges
Err. | A megadott jelszé hibas X Akkor fordul el, ha jelszéval védett paraméter modositdsahoz rossz

jelszét adnak meg.

") Ezeket a hibékat hal6zati torzitas okozhatja. Danfoss hélozati sz(ir6 telepitésével a probléma megoldhaté.

Tablazat 1.5 Figyelmeztetések és vészjelzésekKodlista
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1.7 Specifikacidk
1.7.1 Halézati tap: 3 x 200-240 VAC

Normél tulterhelés, 150% 1 percig

Frekvenciavalté PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 0,25 0,5 1 2 3
IP 20 M1 haz M1 haz M1 haz M2 haz M3 haz
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Szakaszos (3 x 200-240 V) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Max. kabelméret:
(halézat, motor) [mm?*/AWG] 4/10
Max. bemeneti dram
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 3,3 6,1 11,6 18,7 26,4
Szakaszos (3 x 200-240 V) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
Max. halézati biztositékok [A] Lasd a Biztositékok cim( részt.
Kérnyezet
Becsult teljesitményveszteség [W], legjobb 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
esetben/tipikusan” 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
1P20 késziilékhdz tomege [kg] 11 11 11 1,6 3,0
. 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
130BAS12 < . P 1)
Hatésfok [%], legjobb esetben/tipikusan 045 956 26.0 6.7 971
Tablazat 1.6 Hal6zati tép: 3 x 200-240 VAC
1. Névleges terhelésnél.
1.7.2 Halézati tap: 3 x 200-240 VAC
Normadl tulterhelés, 150% 1 percig
Frekvenciavalté PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 0,33 0,5 1 2 3 5
IP 20 M1 haz M1 haz M1 haz M2 haz M3 haz M3 haz
Kimeneti aram
0 < Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
“\5}" Szakaszos (3 x 200-240 V) [A] 2,3 3,3 6,3 10,2 14,4 22,8
b Max. kabelméret:
%j (halézat, motor) [mm*AWG] 4/10
 IN—
Max. bemeneti dram
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
- = . Szakaszos (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 35,3
“ Max. haldzati biztositékok [A] Lasd a Biztositékok cimi részt.
X Koérnyezet
Becsiilt teljesitményveszteség [W], 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
-> legjobb esetben/tipikusan’ 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
IP20 készulékhaz tomege [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
p— Hatasfok [%)], legjobb esetben/ 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
tipikusan" 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Tablazat 1.7 Halézati tap: 3 x 200-240 VAC

1. Névleges terhelésnél.
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1.7.3 Halozati tap: 3 x 380-480 VAC 1

Normadl tulterhelés, 150% 1 percig
Frekvenciavalto PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4K0O
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 0,5 1 2 3 4 5
Haz Haz Haz Haz Haz Haz
IP 20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Kimeneti dram
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 1,1 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,2 5,1 7,2 9,5 12,3
Max. kdbelméret:
(halozat, motor) [mm*/AWG] 4/10
Max. bemeneti dram
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,9 3,5 5,9 8,5 11,5 14,4
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,0 5,1 7,3 9,9 12,4
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 14,4 17,5
s | Max. hdlézati biztositékok [A] Lasd a Biztositékok cim( részt.
v Kornyezet
- Eseec:g'étn;e”es'tmenyvemeseg W], legjobb 18.5/ 28.5/ 415/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
. 255 435 56.5 81.5 101.6 133.5
= tipikusan"
IP20 késziilékhaz témege [kg] 11 11 1,6 1,6 3,0 3,0
Hatasfok [%], legjobb esetben/ 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
tipikusan® 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Tablazat 1.8 Halézati tap: 3 x 380-480 VAC

1. Névleges terhelésnél.
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Normadl tulterhelés, 150% 1 percig

Frekvenciavalto P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 7,5 10 15 20 25 30
Haz Haz Haz Haz Haz Haz
IP 20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Kimeneti dram
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 165 213 315 403 >10 600
Max. kdbelméret:
(hdldzat, motor) [mm*/AWG] 4/10 | 16/6
Max. bemeneti dram
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Max. hélézati biztositékok [A] Lasd a Biztositékok cimU részt.
Kornyezet
S::Egn;e”es ftményveszteség (W], legjobb 1310/ | 1750/ | 2900/ | 3870/ | 3950/ | 467.0/
0 . 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
tipikusan?)
IP20 késziilékhaz tomege [kg] 3,0 3,0
Hatésfok [%], legjobb esetben/ 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
tipikusan” 97.5 97.5 974 974 98.0 97.9

Tablazat 1.9 Halézati tap: 3 x 380-480 VAC

1. Névleges terhelésnél.
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1.8 Altaldnos mdszaki adatok

Védelem és funkciok

. A motor elektronikus hévédelme 6vja a motort a tulterheléstél.

. A hitéborda hémérséklet-figyelése biztositja a frekvenciavaltd leolddséat tulmelegedés esetén.

. A frekvenciavalté révidzarlat elleni védelemmel van elldtva a motorcsatlakozok (U, V, W) kozott.

. Motorfazis kiesése esetén a frekvenciavalté leold vagy vészjelzést ad.

. Halozati fazis kiesése esetén a frekvenciavaltd leold vagy figyelmeztetést ad (a terheléstél fliggSen).

. A kozbensékori fesziiltség felligyelete jovoltabol tulsagosan kicsi vagy nagy kézbensdkori fesziiltség esetén a
frekvenciavaltd kikapcsol.

. A frekvenciavalté foldelésihiba-védelemmel rendelkezik az U, V, W motorkimeneteken.

Halozati tap (L1/L, L2, L3/N):

Tapfesziiltség 200-240 V £10%
Tapfesziiltség 380-480 V £10%
Halézati frekvencia 50/60 Hz
Max. atmeneti kiegyensulyozatlansag a halézati fazisok kozott a névleges fesziiltség 3,0%-a
Valds teljesitménytényezé (N) névleges terhelésnél > 0,4 (névleges)
Teljesitményeltolddasi tényez6 (cos @), 1-hez kozeli értéki (>0,98)
Kapcsolasok szdma az L1/L, L2, L3/N bemeneten (bekapcsoldsok) legfeljebb 2-szer percenként
Kornyezet az EN60664-1 alapjan lll-as tulfesziltség-kategoria/méasodfoku szennyezés

A késziilék olyan dramkérben haszndlhatd, mely nem t6bb, mint 100,000 amperes effektiv szimmetrikus dramerésség biztosi-
tdsdra képes maximum 240/480 voltos fesziiltség mellett.

Motorkimenet (U, V, W):

Kimeneti fesziiltség a tapfesziiltség 0-100%-a
Kimeneti frekvencia 0-200 Hz (VVC+), 0-400 Hz (u/f)
Kapcsolasok szama a kimeneten korlatlan
Rampaidék 0,05-3600 s
Kabelhosszusagok és -keresztmetszetek:

Arnyékolt/pancélozott motorkabel max. hossza (EMC-helyes telepités) 15 m
Nem arnyékolt/pancélozott motorkabel max. hossza 50 m
A motor- és halézati kabel max. keresztmetszete*

Terhelésmegosztas/fék csatlakoztatdsa (M1, M2, M3) 6,3 mm-es szigetelt Faston csatlakozdk
A terhelésmegoszto6 és fékkabel max. keresztmetszete, (M4, M5) 16 mm?*/6 AWG
A vezérlékapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, merev kabel 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
A vezérl6kapcsok kadbeleinek maximalis keresztmetszete, hajlékony kabel 1 mm*/18 AWG
A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, zart magvu kabel 0,5 mm?%/20 AWG
A vezérldkapcsok kabeleinek minimalis keresztmetszete 0,25 mm?

* Tovdbbi informdcidt a hdldzati tdp tdbldzatai tartalmaznak.

Digitalis bemenetek (impulzus/enkéder bemenetek):

Programozhaté digitélis bemenetek (impulzus/enkdder) 5(1)
Csatlakozé széma 18, 19, 27, 29, 33,
Logika PNP vagy NPN
Feszliltségszint 0-24 VDC
Feszliltségszint, logikai ,0” PNP < 5VDC
Feszlltségszint, logikai ,1” PNP > 10 VDC
Feszlltségszint, logikai ,0” NPN > 19 VDC
Fesziiltségszint, logikai ,1” NPN < 14 VDC
Maximalis feszliltség a bemeneten 28 VDC
Bemeneti ellendllds, Ri kb. 4 kQ
Max. impulzusfrekvencia a 33-as bemenetnél 5000 Hz
Min. impulzusfrekvencia a 33-as bemenetnél 20 Hz
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Analég bemenetek:

Az analég bemenetek szama

2

Csatlakozé szama

53, 60

Feszlltség izemmod (53-as csatlakozd)

$200-as kapcs. = Kl (U)

Aram Gzemmod (53-as és 60-as csatlakozo)

$200-as kapcs. = BE (1)

Feszlltségszint 0-10V
Bemeneti ellendllds, Ri kb. 10 kQ
Maximalis feszlltség 20V
Aramtartomany 0/4-20 mA (skalazhato)
Bemeneti ellendllas, Ri kb. 200 Q
Maximalis aram 30 mA
Analég kimenet:

A programozhat6 analdg kimenetek széma 1
Csatlakozé széma 42
Analég kimenet dramtartoménya 0/4-20 mA
Az analég kimenet max. terhelhetésége 500 Q
Az anal6g kimenet max. fesziltsége 17V
Az anal6g kimenet pontossédga max. hiba: 0,8% végkitérésre
Felbontds az analég kimeneten 8 bit

Vezérl6kartya, RS-485-6s soros kommunikacio:

Csatlakozé szama

68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

A 61-es jelli csatlakozé

koz0s a 68-as és 69-es csatlakozd esetében

Vezérlkartya, 24 V-os egyenfesziiltségl kimenet:

Csatlakozé szama 12
Max. terhelés (M1 és M2) 160 mA
Max. terhelés (M3) 30 mA
Max. terhelés (M4 és M5) 200 mA

Relékimenet:

Programozhaté relékimenet

1

01-es relé csatlakozoszama

01-03 (bonto), 01-02 (zaro)

Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-02 (NO) (ohmos terhelés) 250 VAC, 2 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-02 (NO) (induktiv terhelés @ cosg 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozdterhelés (DC-1)V: 01-02 (NO) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-13)V: 01-02 (NO) (induktiv terhelés) 24 VDG, 0,1 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-03 (NC) (ohmos terhelés) 250 VAC, 2 A
Max. csatlakozdterhelés (AC-15)": 01-03 (NC) (induktiv terhelés @ cos¢ 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozoterhelés (DC-1)V: 01-03 (NC) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A

Min. terhelhetdség a teljesitménykartyan: 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24 VDC 10 mA, 24 VAC 20 mA

Kornyezet az EN 60664-1 alapjan

lll-as tulfesziltség-kategoria/masodfoku szennyezés

1) IEC 60947, 4. és 5. rész

Vezérl6kartya, 10 V-os egyenfesziiltségl kimenet:

Csatlakozé szama 50
Kimeneti fesziiltség 105V 05V
Maximalis terhelés 25 mA

MEGJEGYZES

Az Osszes bemenet, kimenet, dramkér, egyenaramu tap és
relécsatlakozé galvanikusan szigetelve van a hélézati
fesziiltségtdl (PELV) és mas nagyfesziiltségli csatlakozdktdl.
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Koérnyezet:

Késziilékhaz IP 20
Rendelkezésre all6 készilékhazkészlet IP 21, TYPE 1
Rezgésvizsgalat 109
Max. relativ paratartalom 5-95% (IEC 60721-3-3); 3K3 osztaly (nem lecsap6dd) miikodés kézben
Agressziv kérnyezeti koriilmények (IEC 60721-3-3), bevont 3C3 osztaly
Tesztelési mddszer az IEC 60068-2-43 H2S alapjan (10 nap)

Kornyezeti hémérséklet max. 40 °C

A magas kérnyezeti hémérséklet miatti leértékelést Idsd a Kiilonleges kériilmények cimdi részben

Minimalis kornyezeti hdmérséklet teljes terhelésl Gzemelés folyaman 0°C
Minimalis kérnyezeti hémérséklet csokkentett teljesitménynél -10°C
Taroldsi/széllitdsi hdmérséklet -25 - +65/70 °C
Maximdlis tengerszint feletti magassag leértékelés nélkil 1000 m
Maximalis tengerszint feletti magassag leértékeléssel 3000 m

A nagy tengerszint feletti magassdg miatti leértékelést Idsd a Kiilonleges kériilmények cimii részben

Biztonsagi szabvanyok EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC-szabvényok, kibocsatas EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMC-szabvéanyok, védettség EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Ldsd a Kiilbénleges kériilmények cimii részt.
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1.9 Kilonleges korulmények

1.9.1 Kornyezeti hémérséklet miatti
leértékelés

A 24 6ran keresztil mért dtlaghémérsékletnek legaldbb 5
°C-kal alacsonyabbnak kell lennie a maximalis
megengedett kornyezeti hdmérsékletnél.

Ha a frekvenciavalté magas kornyezeti hémérsékleten
Uzemel, a folyamatos kimeneti aramot csokkenteni kell.

A frekvenciavalté legfeljebb 50 °C-os kornyezeti
hémérsékleten a névlegesnél egy teljesitményfokozattal
kisebb motorral valé Gizemelésre késziilt. 50 °C-os
kornyezeti hémérséklet és teljes terhelés melletti
folyamatos Gizemelés esetén csokken a frekvenciavalto
élettartama.

1.9.2 Légnyomds miatti leértékelés

Alacsony légnyomds esetén csokken a levegd htési
képessége.

1.10 A VLT® Micro Drive FC 51 opcidi

Ha a magassag meghaladja a 2000 m-t, a PELV-et illetéen
érdeklédjon a Danfoss cégnél.

1000 méteres tengerszint feletti magassag alatt nincs
sziikség leértékelésre, 1000 méter felett azonban
csokkenteni kell a kdrnyezeti hémérsékletet vagy a
maximalis kimeneti dramot.

1000 méteres tengerszint feletti magassag folétt 100
méterenként 1%-kal kell csékkenteni a kimenetet, vagy 200
méterenként 1 fokkal a maximalis kdrnyezeti
hémérsékletet.

1.9.3 Kis fordulatszam miatti leértékelés

Frekvenciavaltéra kapcsolt motor esetén ellenérizni kell,
megfelel6-e a motor hiitése.

Kis fordulatszam mellett probléma meriilhet fel az allando
nyomatéku alkalmazasokkal. Ha a fordulatszam tartésan
kicsi — a névleges motorfordulatszam fele alatt -, akkor
tovabbi hutésre lehet sziikség. Masik megoldasként (egy
teljesitményfokozattal) nagyobb motor is hasznélhato.

Rendelési szam Leiras

132B0100 VLT kezel6egység, LCP 11 potenciométer nélkiil
132B0101 VLT kezel6egység, LCP 12 potenciométerrel
132B0102 LCP kihelyez6készlete 3 m kabellel IP55 LCP 11-essel, IP21 LCP 12-essel
132B0103 Nema Type 1 készlet M1 hazhoz

132B0104 Nema Type 1 készlet M2 hazhoz

132B0105 Nema Type 1 készlet M3 hazhoz

132B0106 Tehermentesitd keretkészlet M1 és M2 hazhoz
132B0107 Tehermentesitd keretkészlet M3 hézhoz
132B0108 IP21 M1 hazhoz

132B0109 IP21 M2 hazhoz

132B0110 IP21 M3 hézhoz

132B0111 DIN sinszerelési készlet M1 és M2 hazhoz
132B0120 Type 1 készlet M4 hazhoz

132B0121 Type 1 készlet M5 hazhoz

132B0122 Tehermentesité keretkészlet M4 és M5 hazhoz
132b0126 Pétalkatrészkészletek M1 hézhoz

132b0127 Pétalkatrészkészletek M2 hézhoz

132b0128 Potalkatrészkészletek M3 hézhoz

132b0129 Pétalkatrészkészletek M4 hazhoz

132b0130 Pétalkatrészkészletek M5 hazhoz

Danfoss Haldzati szlrdk és fékellendllasok is igényelhetdk.
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