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Struc¢na pfirucka

Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1 Strucna prirucka

1.1 Bezpeclnost

1.1.1 Vystrahy

AVAROVAN

VYSOKE NAPETI!

Napéti ménice kmitoctu je po pfipojeni k siti nebezpecné.
Instalaci, spusténi a Gdrzbu smf provadét pouze kvalifi-
kovand osoba. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu
neprovadéla kvalifikovand osoba, hrozi nebezpedi smrti

Iy 1

nebo vazného urazu.

Vysoké napéti

Ménice kmitoctu jsou pfipojeny k nebezpec¢nym vysokym
napétim. Je treba vénovat mimoradnou pozornost ochrané
pred Urazem elektrickym proudem. Instalaci, spusténi a
udrzbu zafizeni smi provadét pouze kvalifikovana osoba.

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po
odpojeni zafizeni od sité. Nasledky by mohly byt smrtelné.
Rovnéz zkontrolujte, zda jsou odpojeny ostatni napétové
vstupy (pfipojeni DC meziobvodu). Uvédomte si, Ze ve
stejnosmérném meziobvodu muze byt vysoké napéti i kdyz
kontrolky nesviti. NeZ se dotknete jakychkoli ¢asti ménice,
které mohou byt pod napétim, vyckejte u velikosti M1, M2
a M3 nejméné 4 minuty. U velikosti M4 a M5 vyckejte
alespon 15 minut.

AVAROVAN

NEUMYSLNE SPUSTENI!

Kdyz je méni¢ kmitoctu piipojen k elektrické siti, motor se
muze kdykoli spustit. Méni¢ kmitoc¢tu, motor a veskera
pohénéna zafizeni musi byt pfipravena k provozu. Pokud
by nebyla pfipravena k provozu a méni¢ kmitoctu by byl
pripojen k el. siti, mohla by byt nasledkem smrt, vazné
poranéni, poskozeni zafizeni nebo majetku.

Netimyslny start

Kdyz je méni¢ kmitoCtu pfipojen k elektrické siti, motor se
muze spustit pomoci externiho vypinace, prikazu sériové
sbérnice pfivedenym signalem zadané hodnoty nebo
odstranénim chybového stavu. Provedte nezbytna opatieni
k zabradnéni nedmyslnému startu.

Svodovy proud (> 3,5 mA)

Dodrzujte narodni a mistni predpisy tykajici se ochranného
uzemnéni zafizeni se svodovym proudem > 3,5 mA.
Technologie Méni¢ kmitoctu zajistuje spinani vysokych
kmitoctd pfi vysokém vykonu. Tim vznikaji svodové proudy
v zemnim spojeni. Chybny proud v méni¢ kmitoctu na
vystupnich vykonovych svorkach miize obsahovat DC
slozku, kterd nabiji kondenzétory filtru a zplGsobuje

prechodové zemni proudy. Zemni svodovy proud zavisi na
konfiguraci systému vcetné filtr( RFI, stinénych
motorovych kabelech a vykonu méni¢ kmitoctu.

Zafizeni vyhovujici normé EN/IEC61800-5-1 (Power Drive
System Product Standard) vyZaduje specidlni péci, kdyz
svodovy proud prekroci 3,5 mA. Uzemnéni musi byt
posileno jednim z nasledujicich zpUsob:

. Zemnici vodi¢ o prafezu min. 10 mm?,

. Dva samostatné zemnici vodice vyhovujici
pravidlim pro prirezy.

Dalsi informace naleznete v normé EN 60364-5-54 § 543.7.

Pomoci proudovych chranict
Jsou-li pouzity proudové chranice, dodrzujte nésledujici
pravidla:

PouzZijte proudové chranice typu B, které detekuji
stfidavy i stejnosmérny proud.

Pouzijte proudové chranice se zpozdénym
nabitim, aby nedochazelo k porucham vyvolanym
pfechodovymi proudy.

Dimenzujte proudové chranice podle konfigurace
systému a z hlediska ekologickych pozadavka.

Tepelna ochrana motoru

Motor Ize chranit proti pretizeni nastavenim parametru
1-90 Tepelnd ochrana motoru na hodnotu Vypnuti ETR. Pro
severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji ochranu motoru
proti pretizeni tfidy 20 podle NEC.

Instalace ve vysokych nadmoiskych vyskach
V pripadé nadmofskych vysek nad 2 km se ohledné PELV
obratte na spole¢nost Danfoss.

1.1.2 Bezpecnostni pokyny

o Presvédcte se, zda je méni¢ kmitoctu spravné
uzemnén.
o Pokud je méni¢ kmitoctu pfipojen k siti,

nevytahujte zastrcky sitového napajeni, motoru
nebo jinych el. pfipojeni.

. Chrarite uZivatele pfed napajecim napétim.

o Chrarite motor proti pretizeni podle platnych
narodnich a mistnich predpisa.

o Svodové zemni proudy jsou vyssi nez 3,5 mA.

o Tlacitko [OFF] neni ochranny vypinac. Neodpojuje
méni¢ kmitoctu od sité.
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Struc¢na pfirucka

Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.2 Uvod

1.2.1 Dostupna literatura

POZNAMKA!

Tato stru¢nd pfirucka obsahuje zakladni informace
potfebné k instalaci a spusténi ménice kmitoctu.

Pottebujete-li dalsi informace, mUizete si stahnout nize
uvedenou literaturu na adrese:

http: //www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations

Nézev Kéd
literatury
Névod k pouzivani méni¢e VLT Micro Drive FC 51 MG.02.AX.YY
Struc¢nd prirucka ménice VLT Micro Drive FC 51 MG.02.BX.YY
Prirucka programatora ménice VLT Micro Drive FC 51 [MG.02.CX.YY

Navod k montazi ovlddaciho panelu LCP ménice FC 51 | MI.O2.AX.YY

Névod k montdzi oddélovaci desticky ménice FC 51 MI.02.BX.YY

Névod k montézi sady pro oddélenou montdz ménic¢e [MI.02.CX.YY
FC 51

Névod k montdzi sady DIN listy ménic¢e FC 51 MI.02.DX.YY
Névod k montézi sady IP21 méni¢e FC 51 MIO2.EX.YY
Névod k montdzi sady Nemal ménice FC 51 MI.02.FX.YY

X = ¢islo verze, Y = kéd jazyka

1.2.2 Certifikace

€ .@. ¢

1.2.3 Sité IT

POZNAMKA!

Sité IT

Instalace s izolovanym sitovym zdrojem, tj. Sit IT.

Max. povolené napéjeci napéti pii pfipojeni k siti: 440 V.

Jako doplnék nabizi spole¢nost Danfoss sitové filtry pro
zlepSeni harmonickych kmitoctud sité.

1.2.4 Zabrante ndhodnému startu

Je-li méni¢ kmitoctu pfipojen k siti, mdze dojit ke spusténi
¢i zastaveni motoru digitalnimi pfikazy, pfikazy sbérnice,
zadanymi hodnotami nebo prostfednictvim LCP.

o Kdykoliv je potfeba k zajisténi osobni bezpec¢nosti
zabranit ndhodnému startu libovolného motoru,
odpojte méni¢ kmitoctu od sité.

o Abyste zabranili ndhodnému startu, vzdy pred
zménou parametrQ stisknéte tlacitko [OFF].

1.2.5 Pokyny k likvidaci

Zafizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt
likvidovano spolecné s domacim odpadem.
Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a
elektronickym odpadem podle aktualné platné
mistni legislativy.

1.3 Instalace

1.3.1 Pfed provadénim oprav

1. Odpojte ménic¢ FC 51 od sité (a v pfipadé potieby
od externiho DC napajeni).

2. Vyckejte 4 minuty (velikosti M1, M2 a M3) nebo
15 minut (velikosti M4 a M5) na vybiti stejnos-
mérného meziobvodu.

3. Odpojte svorky DC sbérnice a svorky brzdy
(pokud je pouzita).
4, Odpojte motorovy kabel.

1.3.2 Montaz vedle sebe

Ménice kmitoctu Ize namontovat vedle sebe pro jednotky
IP 20 a kvali chlazeni musi byt nad a pod jednotkou volny
prostor 100 mm. Podrobné informace o podminkach pro
okolni prostfedi u ménice kmitoctu naleznete v
technickych udajich na konci tohoto dokumentu.
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Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.3.3 Mechanické rozméry

Sablonu pro vrtani naleznete na chlopni obalu.
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Obrézek 1.1 Mechanické rozméry.
Vykon (kW) Vyska (mm) Sitka (mm) Hloubka " Max.
(mm) hmotnost
Rames | |\ 500-240 v | 3x 200240V | 3 x 380480V | A | A (veetné oddelovaci a B b C kg
ek desticky)
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 11
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 90 69 194 3,0
M4 11.0-15.0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18.5-22.0 335 387,5 315 165 140 248 9,5
U LCP s potenciometrem pfipocitejte 7,6 mm.

Tabulka 1.1 Mechanické rozméry

1.3.4 Elektricka instalace obecné

POZNAMKA!

Veskera kabeldZ musf vyhovovat platnym narodnim a mistnim pfedpisiim pro prifezy kabell a okolnf teplotu. Jsou
pozadovany médéné vodice, doporucovana teplota 60-75 °C.

Vykon (kW) Moment (Nm)

Rémedek [ 1 x 200-240 V | 3 x 200-240 V | 3 x 380-480 V | Vedeni | Motor Pfipojeni DC/brzda Ridici svorky Zemnici relé
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 1,4 0,7 NoZovy konektor" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 1,4 0,7 Nozovy konektor" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 14 0,7 NoZovy konektor" 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5

1 Nozové konektory (6,3mm ploché kontakty faston)

Tabulka 1.2 DotaZeni svorek
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Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.3.5 Pojistky

Ochrana vétve obvodu:

Aby byla instalace chranéna pied rizikem poruchy
elektroinstalace ¢i vzniku pozaru, musi byt véechny vétve v
instalaci, spinaci technika, stroje a podobné chranény proti
zkratu a nadproudu podle narodnich nebo mezinarodnich
predpisa.

Ochrana proti zkratu:

Danfoss Doporucuje pouzit pojistky uvedené v nasledu-
jicich tabulkach, aby byla chranéna obsluha ¢i jiné zafizeni
v piipadé vnitini zdvady ménice nebo zkratu v
meziobvodu. Méni¢ kmitoctu poskytuje Uplnou ochranu
proti zkratu v pfipadé zkratu na vystupu motoru nebo
brzdy.

Zajistéte ochranu proti pretizeni, abyste zamezili riziku
prehfati kabell v instalaci. Ochranu proti nadproudu je
vzdy nutno provést ve shodé s narodnimi predpisy.
Pojistky musi byt urceny pro jisténi v obvodu dodavajicim
maximalné 100 000 Arms (symetricky), max. 480 V.

Nesoulad s UL:

Pokud neni nutno doséhnout shody s UL/cUL, spole¢nost
Danfoss doporucuje pouzit pojistky uvedené v nasledujici
tabulce, coz zajisti shodu s normami EN50178/
IEC61800-5-1:

Nedodrzeni doporuceni ohledné pojistek muze vést ke
zbyte¢nému poskozeni ménice kmitoctu v pripadé
poruchy.

Ochrana proti nadproudu:

Max. pojistky zaruéujici shodu s UL Max. pojistky
FC 51 . Ferraz- Ferraz- nezarucujici shodu s
Bussmann Bussmann Bussmann Littel fuse

Shawmut Shawmut UL
1 x 200-240 V
kW Typ RK1 Typ J Typ T Typ RK1 Typ CC Typ RK1 Typ gG
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K405R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tabulka 1.3 Pojistky
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.3.6 P¥ipojeni k siti a k motoru POZNAMKA! 1

Na zadni strané krytu svorek naleznete piehled fidicich

Méni¢ kmitoctu je urcen pro provoz se vsemi standardnimi svorek a piepinacd.

tfifazovymi asynchronnimi motory. POZNAMKA!

leénir;' kn?i'toé,tu je zkonstljuovén tak, ze j'e r:noléné korlému S prepinaci nepracujte, pokud je méni¢ kmitoctu napéjen.
pfipojit sitové a motorové kabely o maximalnim prirezu 4 Parametr 6-19 musi byt nastaven podle polohy Prepinace
mm?/10 AWG (M1, M2 a M3), resp. 16 mm?/6 AWG (M4 a 4.

M5).

. Aby byly splnény technické podminky elektro-
magnetické kompatibility z hlediska emisi,
pouzijte stinény/pancéfovany motorovy kabel a
pfipojte ho k oddélovaci desti¢ce a ke kovové
¢asti motoru.

. Kabel motoru by mél byt co nejkratsi, aby se
snizila hlu¢nost a svodové proudy.

. Dalsi podrobnosti o montazi oddélovaci desticky
naleznete v pfiru¢ce MI.02.BX.YY.

. Dalsi informace naleznete také v casti Instalace
vyhovujici EMC v Navodu k pouzivani MG.
02.AX.YY.

130BA477.11

Obrézek 1.3 Sejmuti krytu svorek

Krok 1: Nejprve zapojte zemnici vodice do zemnici svorky.

DY . Pfepinac¢ 1: *OFF = PNP svorky 29
Krok 2: Pfipojte motor ke svorkdam U, V a W. ON = NPN svorky 29
Pfepinac 2: *OFF = PNP svorka 18, 19, 27 a 33
v . P .y . ON = NPN svorka 18, 19, 27 a 33
Krok 3: Pfipojte sitové vodice ke svorkdm L1/L, L2 a Prepinat 3: Bez funkce

L3/N (3fazové) nebo L1/L a L3/N (jednofazové) a svorky Piepinac 4: *OFF = Svorka 53 0-10 V
dotahnéte. o ON = Svorka 53 0/4-20 mA
= vychozi nastaveni

Tabulka 1.4 Nastaveni pro piepinate $200 1-4

PNP/NPN
PNP/NPN

u/i

130BA472.10

130BA474.10

ON
"W OFF
1 2 3 4

Obrazek 1.2 Instalace zemniciho kabelu, sitovych vodict a
motorovych vodicl

Obrézek 1.4 S200 Prepinace 1-4

1.3.7 Ridici svorky

VSechny svorky pro fidici kabely jsou umistény pod krytem
svorek na predni strané ménice kmitoctu. Sundejte kryt
svorek pomoci Sroubovaku.
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

Na Obrdzek 1.5 jsou uvedeny vsechny fidici svorky ménice kmitoctu. Méni¢ kmitoctu spustite pfikazem Start (svorka 18) a
pouzitim analogové zadané hodnoty (svorka 53 nebo 60).

2 = R N &
N ) S S S S ©
I 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
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e
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Obrézek 1.5 Prehled fidicich svorek v konfiguraci PNP a podle tovarniho nastaveni
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive
1.3.8 Vykonovy obvod - pfehled 1
7 vee
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Obrazek 1.6 Na schématu jsou zobrazeny viechny elektrické svorky
* Brzdu (BR+ a BR-) nelze pouzit pro ramecek M1. Brzda: Pripojte svorky -BR a +UDC/+BR (Neplati pro
ramecek M1).
Brzdné rezistory jsou k dispozici u spole¢nosti Danfoss.
Instalaci volitelnych sitovych filtr Danfoss doséhnete POZNAMKA!
lepsiho ciniku a vykonu z hlediska EMC. Mezi svorkami +UDC/+BR a -UDC se mlize objevit
Vykonové filtry Danfoss lze také pouzit pro sdileni zatéze. stejnosmérmé napéti az do hodnoty

850 V. Neni chranéno proti zkratu.
1.3.9 Sdileni zatéze/Brzda

Pouzijte 6,3mm izolované konektory Faston urcené pro
vysoké napéti pro DC (sdileni zdtéze a brzda).

Obratte se na spole¢nost Danfoss, nebo si prectéte navod
¢. MI.50.Nx.02 pro sdileni zatéze a navod ¢. MI1.90.Fx.02 k
brzdé.

Sdileni zatéze: Pfipojte svorky -UDC a +UDC/+BR.
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.4 Programovani

1.4.1 Programovani pomoci LCP

Podrobné informace o programovani naleznete v Pfiruc¢ce programdtora, MG.02.CX.YY.

Méni¢ kmitoctu Ize také naprogramovat z pocitace pres komunikac¢ni port RS485 pomoci softwaru pro nastavovani MCT-10.

Tento software Ize bud’ objednat pomoci kédového ¢isla 130B1000, nebo stahnout z webovych stranek spole¢nosti Danfoss:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload

/ Hodnota
Cslo Sadk. Numericky
parametr(l Setup 1 S 8 8 T displej
C|’S|O _— I Ea s Hz Jednotky
parametru . -
) Status Quick ]
Smér Menu Menu  Menu 4 Vybrane
otadeni 4 ' _ menu
motoru ( o
Tlaéitk/ \ . Navigaéni
nabidk -
4 o ' tlaitka
Warn
Kontrolky— A'|a,.m
= = = -
Reset
V\\

130BA605.10 Ovladaci tlacitka

a kontrolky

Obrézek 1.7 Popis tlacitek a displeje LCP

8 MG.02.B6.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

Pomoci tlac¢itka [MENU] (Menu) mUzete vybrat jedno z 1
nasledujicich menu:

Status:
Pouze pro udaje na displeji.

Quick Menu:
Umoznuje pfistup k rychlym menu 1 a 2.

Main Menu:
Umoznuje pfistup ke vsem parametriim.

Navigacni tlacitka:

[Back] (Zpét): Slouzi k vraceni k predchozimu kroku nebo
vrstvé v navigacni strukture.

Sipky [4] [v]: Pro pohyb mezi skupinami parametrd,
parametry a v ramci parametrd.

[OK]: Slouzi k vybéru parametru a k potvrzeni zmén v
nastavenich parametrd.

Ovladaci tlacitka:

Zluta kontrolka nad ovladacimi tlacitky oznacuje aktivni
tlacitko.

[Hand on] (Ruc¢né): Startuje motor a umoznuje ovladat
méni¢ kmitoctu pomoci ovladaciho panelu LCP.
[Off/Reset] (Vyp./Reset): Zastavi (vypne) pfipojeny motor. V
rezimu poplachu dojde k vynulovani poplachu.

[Auto on] (Auto): Ménic¢ kmitoctu je ovladan bud pomoci
fidicich svorek, nebo sériové komunikace.

[Potentiometer] (Potenciometr) (LCP12): Potenciometr
funguje dvéma zpUsoby podle toho, v jakém rezimu
pracuje méni¢ kmitoctu.

V rezimu Auto funguje potenciometr jako dalsi programo-
vatelny analogovy vstup.

V rezimu Hand on Mode potenciometr fidi mistni zadanou
hodnotu.
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Struc¢na pfirucka

Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.5 Prehled parametru

Prehled parametrii

0-XX Provoz/displej

0-0X Zdkladni nastaveni

0-03 Regiondlni nastaveni

*[0] Mezinarodni

[11US

0-04 Provozni stav pfi zapnuti
(Hand)

[0] Pokra¢ovat

*[1] Nuc. zas., plv. = z.h.

[2] Nuc. zas., Zh. =0

0-1X Prdce se sadami n.

0-10 Aktivni sada

*[1] Sada 1

[2] Sada 2

[9] Externi volba

0-11 Programovana sada

*[1] Sada 1

[2] Sada 2

[9] Aktivni sada

0-12 Propojeni sad

[0] Nepropojeno

*[20] Propojeno

0-31 Min. mé&¥. velitiny def. uZiv.
0,00-9 999,00 * 0,00

0-32 Max. hodn. méfitka vel. def.
uziv.

0,00-9 999,00 * 100,0

0-4X LCP Kidvesnice

0-40 Tlacitko [Hand on] na LCP
[0] Vypnuto

*[1] Zapnuto

0-41 Tlacitko [Off / Reset] na LCP
[0] Vypnuto vie

*[1] Zapnuto vie

[2] Zapnuto pouze Reset

0-42 Tlacitko [Auto on] na LCP
[0] Vypnuto

*[1] Zapnuto

0-5X Kopirovat/UlozZit

0-50 Kopirovani pres LCP

*[0] Nekopirovat

[1] V3e do LCP

[2] V3e z LCP

[3] Vykonové nez. z LCP

0-51 Kopirovani sad

*[0] Nekopirovat

[1] Kopirovat ze sady 1

[2] Kopirovat ze sady 2

[9] Kopirovat z tovarniho nastaveni
0-6X Heslo

0-60 Heslo (hlavniho) menu
0-999 *0

0-61 Pristup do hlavniho/rychlého
menu bez hesla

*[0] Uplny pfistup

[1] LCP: jen pro cteni

[2] LCP: bez pfistupu

1-XX Zdtéz/Motor

1-0X Obecnd nastaveni

1-00 ReZim konfigurace

*[0] Bez zpétné vazby

[3] Proces

1-01 Princip ovladéni motoru
[0] U/f

*1] WC+

1-03 Momentova charakteristika
*[0] Konstantni moment

[2] Aut. optim. spotieby

1-05 Konfigurace mistniho rezimu
[0] Bez zpétné vazby

*[2] Jako konfig. v par. 1-00

1-2X Data motoru
1-20 Vykon motoru [kW] [HP]
[1] 0,09 kW/0,12 HP
[2] 0,12 kW/0,16 HP
[3] 0,18 kW/0,25 HP
[4] 0,25 kW/0,33 HP
[5] 0,37 kW/0,50 HP
[6] 0,55 kwW/0,75 HP
[71 0,75 kW/1,00 HP
[8] 1,10 kW/1,50 HP
[9] 1,50 kW/2,00 HP
[10] 2,20 kW/3,00 HP
[11] 3,00 kW/4,00 HP
[12] 3,70 kW/5,00 HP
[13] 4,00 kW/5,40 HP
[14] 5,50 kW/7,50 HP

1

]

1

]

]

[15] 7,50 kW/10,00 HP

[16] 11,00 kW/15,00 HP

[17] 15,00 kW/20,00 HP

[18] 18,50 kW/25,00 HP

[19] 22,00 kW/29,50 HP

[20] 30,00 kW/40,00 HP

1-22 Napéti motoru

50-999 V * 230-400 V

1-23 Kmitocet motoru

20-400 Hz * 50Hz

1-24 Proud motoru

0,01-100,00 A * zavisi na typu
motoru

1-25 Jmenovité otécky motoru
100-9 999 ot./min. * zavisi na typu
motoru

1-29 Automatické ladéni motoru
(AMT)

*[0] Vypnuto

[2] Zapnuto AMT

1-3X Rozs. udaje o mot.

1-30 Odpor statoru (Rs)

[ohm] * Zavisi na udajich o motoru
1-33 Rozptylova reaktance statoru
X1)

[ohm] * Zavisi na udajich o motoru
1-35 Hlavni reaktance (Xh)

[ohm] * Zavisi na udajich o motoru
1-5X Nast. nez. na zdt.

1-50 Magnetizace motoru - nulové
ot.

0-300 % * 100 %

1-52 Min. ot. pro norm. magn. [Hz]
0,0-10,0 Hz * 0,0 Hz

1-55 U/f charakteristika - U
0-999,9 V

1-56 U/f charakteristika - F

0-400 Hz

1-6X Nast. zdv. na zdt.

1-60 Kompenzace zatizeni pri
nizkych ot.

0-199 % * 100 %

1-61 Kompenzace zatéZe pfi
vysokych ot.

0-199 % * 100 %

1-62 Kompenzace skluzu

-400-399 % * 100 %

1-63 Casova konstanta kompenzace
skluzu

0,05-5,00 s * 0,10 s

1-7X Nastaven/ startu

1-71 Zpozdéni startu

0,0-10,0s * 0,0 s

1-72 Funkce pfi rozbéhu

[0] Pt. DC proud/zpozdéni

[1] DC brzda/zpozdéni

*[2] Volny dobéh/zpozdéni
1-73 Letmy start

*[0] Vypnuto

[1] Zapnuto

1-8X Nastaveni zastaveni

1-80 Funkce pfi zastaveni
*[0] Volny dobéh

[1] Pfidrzny DC proud

1-82 Min. ot. pro fci pfi zast. [HZ]
0,0-20,0 Hz * 0,0 Hz
1-9XTeplota motoru

1-90 Tepelnd ochrana motoru
*[0] Bez ochrany

[1] Vystraha termistorem

[2] Vypnuti termistorem

[3] Vystraha Etr

Vypnuti [4] Etr

1-93 Zdroj termistoru

*[0] Zadny

[1] Analogovy vstup 53

[6] Digitalni vstup 29

2-XX Brzdy

2-0XDC brzda

2-00 Pfidrzny DC proud
0-150 % * 50 %

2-01 DC brzdny proud

0-150 % * 50 %

2-02 Doba DC brzdéni
0,0-60,0 s * 10,0 s

2-04 Spinaci ota¢ky DC brzdy
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

2-1X Energ. fce brzdy

2-10 Funkce brzdy

*[0] Vypnuto

[1] Rezistorova brzda

[2] Stfidava brzda

2-11 Brzdny rezistor (ohm)
5-5 000 * 5

2-16 Max. proud stf. brzdy
0-150 % * 100 %

2-17 Rizeni prepéti

*[0] Vypnuto [1]

Zapnuto (ne pfi zastaveni)

[2] Zapnuto

2-2* Mechanickd brzda

2-20 Vlypinacf proud brzdy
0,00-100,0 A * 0,00 A

2-22 Otécky aktivace brzdy [Hz]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

3-XX Zdd. hodn./Rampy

3-0X Mezni Zddané hod.

3-00 Rozsah zadané hodnoty
*[0] Min - Max

[1] -Max - +Max

3-02 Minimalni Zddana hodnota
-4 999-4 999 * 0,000

3-03 Maximalni zaddana hodnota
-4 999-4 999 * 50,00

3-1X Zddané hodnoty

3-10 Pevnd Z4d. hodnota
-100,00-100,00 % * 0,00 %
3-11 Konstantni otacky [Hz]
0,0-400,0 Hz * 5,0 Hz

3-12 Hodn. korekce kmit. nahoru
nebo doll

0,00-100,0 % * 0,00 %

3-14 Pevna relativni zadana
hodnota

-100,0-100,0 % * 0,00 % 3-15 Zdroj
zidané hodnoty 1

[0] Bez funkce

*[1] Analogovy vstup 53

2] Analogovy vstup 60

8] Pulzni vstup 33

11] Mistni z. h. sb.

21] LCP Potenciometr

3-16 Zdroj 2 zédané hodnoty
[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

*[2] Analogovy vstup 60

[8] Pulzni vstup 33

*[11] Mistni Z. h. sb.

[21] LCP Potenciometr

3-17 Zdroj 3 zadané hodnoty
[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 60

8] Pulzni vstup 33

*[11] Mistni z. h. sb.

[21] LCP Potenciometr

3-18 Zdroj rel. Z. h. mé&fitka
*[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 60

[8] Pulzni vstup 33

[11] Mistni Z. h. sb.

[21] LCP Potenciometr

3-4X Rampa 1,

3-40 Rampa 1, typ

*[0] Linearni

[2] S2 rampa

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
0,05-3 600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-42 Rampa 1, doba dobéhu
0,05-3 600 s * 3,00 s (10,00 s V)
3-5X Rampa 2,

3-50 Rampa 2,

*[0] Linedrni

[2] S2 rampa

3-51 Rampa 2, doba rozbéhu
0,05-3 600 s * 3,00 s (10,00 s ")
3-52 Rampa 2, doba dobé&hu
0,05-3 600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-8X Dalsi rampy

3-80 Doba rozbéhu/dobéhu pii
konst. ot.

0,05-3 600 s * 3,00 s (10,00 s")
3-81 Doba dobéhu pfi rychlém
zastaveni

0,05-3 600 s * 3,00 s (10,00 s")
4-XX Omezeni/Vystrahy

4-1X Omezeni motoru

4-10 Smér otaceni motoru

[0] Po sméru hod. ruc.

[1] Proti sméru hod. ruc.

*[2] Oba sméry

4-12 Minimalnf otd¢ky motoru [HZ]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

4-14 Maximalni otacky motoru [Hz]
0,1-400,0 Hz * 65,0 Hz

4-16 Mez momentu pro motoricky
rezim

0-400 % * 150 %

4-17 Mez momentu pro generé-
toricky rezim

0-400 % * 100 %

4-5X Nast. vystrah

4-50 Vystraha: maly proud
0,00-100,00 A * 0,00 A

4-51 Vystraha: velky proud
0,00-100,00 A * 100,00 A

L
[
[
[

) Pouze modely M4 a M5
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4-58 Funkce pii chybgjici fazi
motoru

[0] Vypnuto

*[1] Zapnuto

4-6X Zakdzané otdcky

4-61 Zakézané otacky od [HzZ]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

4-63 Zakazané otackydo [Hz]
0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

5-1X Digitdlni vstupy

5-10 Svorka 18, Digitélni vstup
[0] Bez funkce

[1] Vynulovani

[2] Dobéh, inv.

[3] Dobéh a vynulovani, inv.
[4] Rychlé zastaveni, inv.

[5] DC brzdéni, inv.

[6] Stop, inv.

*[8] Start

[9] Pulzni start

[10] Reverzace

[11] Start, reverzace

[12] Povolit start dopfedu

[13] Povolit start dozadu

[14] Konst. ot.

[16-18] Pevna z.h., bit 0-2

[19] Ulozeni zadané hodnoty
[20] UlozZeni vystupu

[21] Zrychleni

[22] Zpomaleni

[23] Volba sady p., bit 0

[28] Korekce kmito¢tu nahoru
[29] Korekce kmitoc¢tu dolt
[34] Rampa, bit 0

[60] Pocitadlo A (zvysit)

[61] Pocitadlo A (snizit)

[62] Vynulovat pocitadlo A
[63] Pocitadlo B (zvysit)

[64] Pocitadlo B (snizit)

[65] Vynulovat pocitadlo B
5-11 Svorka 19, Digitélni vstup
Viz par. 5-10. * [10] Reverzace
5-12 Svorka 27, Digitélni vstup
Viz par. 5-10. * [1] Vynulovani
5-13 Svorka 29, Digitélni vstup
Viz par. 5-10. * [14] Konst. ot.
5-15 Svorka 33, Digitélni vstup
Viz par. 5-10. * [16] Pevna z.h., bit
0

[26] Pfesné zastaveni, inv.

[27] Start, pfesné zastaveni
[32] Pulzni vstup

5-4X Relé

5-40 Funkce relé

*[0] Bez funkce

[1] Rizeni pfipraveno

[2] Méni¢ pfipraven

[3] Méni¢ pfipraven, dalkové
[4] Zapnuto/bez vystrahy

[5] B&h

[6] Béh/bez vystrahy

[7] Bé&h v rozsahu/bez vystrahy
[8] Zadana hodnota/bez vystrahy
[9] Poplach

[10] Poplach nebo vystraha
[12] Mimo proud. rozsah

[13] Pod proudem, nizky

[14] Nad proudem, vysoky
[21] Tepelna vystraha

[22] Pfipraven, bez tepelné vystrahy
[23] Délkové pfipraveno, bez
tepelné vystrahy

[24] Pripraven, napéti v poradku
[25] Reverzace

[26] Sbérnice v poradku

[28] Brzda, bez vystrahy

[29] Brzda pripravena

[30] Chyba brzdy (IGBT)
[32] Ovladani mech. brzdy
[36] Bit fidiciho slova 11
[51] Lokalni z.h. aktivni
[52] Dalkova Z. h. aktivni
[53] Zadny poplach

[54] Prikaz startu aktivni
[55] Béh, reverzace
[56] Méni¢ vru¢nim rezimu
[57] Méni¢ v automatickém rezimu
[60-63] Komparator 0-3
[70-73] Logické pravidlo 0-3
[81] Digitalni vystup SL B
5-5X Pulzni vstup
5-55 Svorka 33, Nizky kmitocet
20-4 999 Hz * 20 Hz
5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet
21-5 000 Hz * 5 000 Hz
5-57 Svorka 33, nizkd Z. h./zp&tna
vazba
-4 999-4 999 * 0, 000
5-58 Svorka 33, vys. Z
vazba
-4 999-4 999 * 50,000
6-XX Anal. vstup/vyst.
6-0X Rezim analog. V/V
6-00 Doba ¢asové prodlevy
pracovni nuly
1-995s*10 s
6-01 Funkce casové prodlevy
pracovni nuly
*[0] Vypnuto
[1] UloZeni vystupu
[2] Stop
[3] Konst. ot.

]

]

]
]
]
1L
]
]
]
]
]
]

z. h./zpétna

[4] Max. otacky

[5] Stop a vypnuti

6-1X Analogovy vstup 1

6-10 Svorka 53, nizké napéti
0,00-9,99 V * 0,07 V

6-11 Svorka 53, vysoké napéti
0,01-10,00 V * 10,00 V

6-12 Svorka 53, maly proud
0,00-19,99 mA * 0,14 mA

6-13 Svorka 53, velky proud
0,01-20,00 mA * 20,00 mA

6-14 Svorka 53, nizkd Z. h./zp&tna
vazba

-4 999-4 999 * 0,000
6-15 Svorka 53, vys.
vazba

-4 999-4 999 * 50,000

6-16 Svorka 53, ¢asova konstanta
filtru

0,01-10,00 s * 0,01 s

6-19 Svorka 53, reZzim

*[0] Napétovy

[1] Proudovy

6-2X Analogovy vstup 2

6-22 Svorka 60, maly proud
0,00-19,99 mA * 0,14 mA

6-23 Svorka 60, velky proud
0,01-20,00 mA * 20,00 mA

6-24 Svorka 60, nizka Z. h./zpétna
vazba

-4 999-4 999 * 0, 000
6-25 Svorka 60, vys. Z
vazba

-4 999-4 999 * 50,00
6-26 Svorka 60, ¢asova konstanta
filtru

0,01-10,00 s * 0,01 s

z. h./zpétna

z. h./zp&tna

6-8X Potenciometr LCP

6-80 Potenciometr LCP zapnout
[0] Vypnuto

*[1] Zapnuto

6-81 Potenciometr LCP Nizké

zadana hodnota

-4 999-4 999 * 0,000

6-82 Potenciometr LCP Vysoka

zadané hodnota

-4 999-4 999 * 50,00

6-9X Analogovy vystup xx

6-90 Svorka 42, rezim

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digitalni vystup

6-91 Svorka 42, analogovy vystup
*[0] Bez funkce

0] Vystupni kmitocet

1 Zédana hodnota

] Zpétna vazba

] Proud motoru

] Vykon

[20] Zadana hodnota, sbérnice

6-92 Svorka 42, digitalnf vystup

Viz par. 5-40

*[0] Bez funkce

[80] SL digitalni vystup A

6-93 Svorka 42, Min. méfitko

vystupu

0,00-200,0 % * 0,00 %

6-94 Svorka 42, Max. méfitko

vystupu

0,00-200,0 % * 100,0 %

7-XX Reguldtory

7-2X Zpétnd vazba Fizeni procesu
7-20 Zdroj zpétné vazby 1 procesu

*[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 60

[8] Pulzni vstup 33

[11] Mistni Z. h., sbérnice

7-3X Rizeni procesu Pl

7-30 Rizeni procesu Pl, normélni/
inverzni

*[0] Normalni

[1] Inverzni

7-31 Rizeni procesu Pl, anti-windup
[0] Vypnuto

*[1] Zapnuto

7-32 Rizeni pr. PI, poé. hodn.
regulétoru

0,0-200,0 Hz * 0,0 Hz

7-33 Rizeni pr. Pl, propor. zesileni
0,00-10,00 * 0,01

7-34 Rizeni procesu P, int. &asové
kon.

0,10-9 999 s * 9 999 s

7-38 Rizeni pr. P, faktor kl. zp. v.
0-400 % * 0 %

7-39 Sitka pasma Na Zadané
hodnoté

0-200 % * 5 %

8-XX Kom. a dopliiky

8-0X Obecnd nastaveni

8-01 Zplsob ovladani

*[0] Digitalné a fid. slovo

[1] Pouze digitalné

[2] Pouze fidici slovo

8-02 Zdroj fidiciho slova

[0] Zadny

*[1] Méni¢ RS485

8-03 Doba casové prodlevy fidiciho

slova

0,1-6 500 s * 1,0 s

8-04 Funkce ¢asové prodlevy
fidiciho slova

*[0] Vypnuto

[
[1
[12
[13
[16

11 UlozZeni vystupu

2] Stop

3] Konstantni otacky

4] Max. otacky

[5] Stop a vypnuti

8-06 Vynulovat ¢asovou prodlevu
fidiciho slova

*[0] Bez funkce

[1] Vynulovat

8-3X Nastaveni FC portu

8-30 Protokol

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Adresa

1-247 * 1

8-32 Pfenosova rychlost FC portu
[0] 2 400 baudl

[1] 4 800 baudu

*[2] 9 600 baudl pro volbu FC v
par. 8-30

[3]1 19 200 baudi pro volbu
Modbus v par. 8-30

[4] 38 400 baudu

8-33 Parita FC portu

*[0] Suda parita, 1 stopbit

[1] Licha parita, 1 stopbit

[2] Bez parity, 1 stopbit

[3] Bez parity, 2 stopbity

8-35 MinimélInf zpozdéni odezvy
0,001-0,5 * 0,010 s

8-36 Maximaini zpoZdéni odezvy
0,100-10,00 s * 5,000 s

8-4X Sada protokolu FC MC

8-43 Konfigurace ¢teni PCD portu FC
*[0] Zadna

[1] [1500] Pocet hodin provozu
[2] [1501] Hodin v béhu

[3] [1502] Pocitadlo kWh

[4] [1600] Ridici slovo

[5] [1601] Zadana hodnota
[jednotky]

[6] [1602] Zadana hodnota v %

[
!
L
[

[10] [1610] Vykon [kW]

[11] [1611] Vykon [hp]

[12] [1612] Napéti motoru
[13] [1613] Kmitocet

[14] [1614] Proud motoru
M

[

M

[

M

27,33

25] [1661] Digitalni vstup 29

26] [1662] Analogovy vstup 53 (V)
271 [1663] Analogovy vstup 53
mA)

28] [1664] Analogovy vstup 60
29] [1665] Analogovy vystup 42
A]

3

0] [1668] Kmit. vstup 33 [Hz]
1] [1671] Reléovy vystup [bin]
2] [1672] Pocitadlo A

3] [1673] Pocitadlo B

4] [1690] Poplachové slovo
5] [1692] Vystrazné slovo

36] [1694] Rozs. stavové slovo

!
L
[
(
!
L
[
E}
B
E
B
3
B
L
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8-5X Dig./Sbérnice

8-50 Vybér volného dobéhu
[0] Digitalni vstup

[1] Sbérnice

[2] Logické AND

*[3] Logické OR

8-51 Vybér rychlého zastaveni
Viz par. 8-50 * [3] Logické OR
8-52 Vybér DC brzdy

Viz par. 8-50 * [3] Logické OR
8-53 Vybér startu

Viz par. 8-50 * [3] Logické OR
8-54 Vybér reverzace

Viz par. 8-50 * [3] Logické OR
8-55 Vybér sady

Viz par. 8-50 * [3] Logické OR
8-56 Vybér pevné z4d. hodnoty
Viz par. 8-50 * [3] Logické OR
8-9X Kons. ot. pfes sbér./Zpétnd
vazba

8-94 Sbérnicova zpétné vazba 1
0x8 000-0x7FFF * O

13-XX SL

13-0X Nastaveni SLC

13-00 RezZim SL regulatoru
*[0] Vypnuto

[1] Zapnuto

13-01 Udalost pro spusténi
[0] Nepravda

[1] Pravda

[2] Béh

[3] V rozsahu

[4] Na zadané hodnoté

[7]1 Mimo proud. rozsah

[8] Pod min. proudem

[9] Nad max. proudem

[16] Tepelna vystraha

[17] Sit mimo rozsah

[18] Reverzace

[19] Vystraha

[20] Poplach (vypnuti)

[21] Poplach (zablokovani)
[22-25] Komparator 0-3
[26-29] Logické pravidlo 0-3
[33] Digitalni vstup 18

[34] Digitalni vstup 19

[35] Digitalni vstup 27

[36] Digitalni vstup 29

[38] Digitalni vstup 33

*[39] Pfikaz Start

[40] Méni¢ zastaven

13-02 Udalost pro zastavenf
Viz par. 13-01 * [40] Méni¢
zastaven

13-03 Vynulovat SLC regulator
*[0] Nevynulovat

[1] Vynulovat SLC regulator
13-1X Kompardtory

13-10 Operand komparatoru
*[0] Vypnuto

[1] Zadana hodnota

[2] Zpétna vazba

[3] Otacky motoru

[4] Proud motoru

[6] Vykon motoru

7] Napéti motoru

8] Napéti meziobvodu

12] Analogovy vstup 53

13] Analogovy vstup 60

18] Pulzni vstup 33

20] Cislo poplachu

30] Pocitadlo A

31] Pocitadlo B

13-11 Operétor kompatatoru
[0] Méné nez

*[1] PFiblizné se rovna

[2] Vice nez

13-12 Hodnota komparatoru
-9 999-9 999 * 0,0

13-2X Casovace

13-20 Casova¢ SL regulatoru
0,0-36005s *0,0s

13-4X Logickd pravidla

13-40 Booleovské pravidio 1
Viz par. 13-01 * [0] Nepravda
[30] - [32] Casovy limit SL
regulatoru 0-2

13-41 Logicky operétor 1

*[0] Vypnuto

[11 AND

2] OR

3] AND NOT

4] OR NOT

5] NOT AND

6] NOT OR

71 NOT AND NOT

[8] NOT OR NOT

13-42 Logické pravidlo 2

Viz par. 13-40 * [0] Nepravda
13-43 Logicky operator 2

Viz par. 13-41 * [0] Vypnuto
13-44 Booleovské pravidio 3
Viz par. 13-40 * [0] Nepravda
13-5X Stavy

13-51 Udalost SL regulatoru
Viz par. 13-40 * [0] Nepravda
13-52 Akce SL regulétoru

*[0] Vypnuto

[1] Z&dn& akce

[2] Vybrat sadu 1
[3] Vybrat sadu 2
[10-17] Zvolit pevnou z. h. 0-7
[18] Zvolit rampu 1
[19] Zvolit rampu 2
[22] Béh

[23] Zpétny chod
[24] Stop

[25] Rychlé zastaveni
[26] DC stop

[27] Volny dobéh
[

[

[

[

[

[

[

[

[

[

!
L
[
L
[
[

28] Ulozeni vystupu

29] Spustit ¢asovac 0

30] Spustit ¢asovac 1

31] Spustit ¢asovac 2

32] Dig. vystup A nizky
33] Dig. vystup B nizky
38] Dig. vystup A vysoky
39] Dig. vystup B vysoky
60] Vynulovat pocitadlo A
61] Vynulovat pocitadlo B

14-XX Specidini funkce

14-0X Spindni stfidace

14-01 Spinaci kmitocet

[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz (neni k disp. pro M5)
14-03 Pfemodulovéni

[0] Vypnuto

*[1] Zapnuto

14-1X Sledovdnf sité

14-12 Funkce pfi nesymetrii
napéjeni

*[0] Trip

[1] Vystraha

[2] Vypnuto

14-2X Vynulovdni vypnuti
14-20 Zplsob resetu

*[0] Ru¢ni reset

[1-9] Autom. reset 1-9

[10] Autom. reset 10

[11] Autom. reset 15

[12] Autom. reset 20

[13] Nekon. pocet resetd
14-21 Doba automatického restar-
tovani

0-600s * 10 s

14-22 Provozni rezim

*[0] Normalni provoz

[2] Inicializace

14-26 Akce pfi porude stfidace
*[0] Vypnuti

[1] Vystraha

14-4X Optimalizace spotieby
14-41 Minimalni magnetizace AEO
40-75 % * 66 %

15-XX Informace o ménici
15-0X Provozni udaje

15-00 Polet dnii provozu
15-01 Pocet hodin provozu
15-02 Potitadlo kWh

15-03 Pocet zapnuti

15-04 Pocet prehrati

15-05 Pocet prepéti

15-06 Vynulovéni potitadla kWh
*[0] Nevynulovat

[1] Vynulovat

15-07 Vynulovani pocitadla hodin
provozu

*[0] Nevynulovat

[1] Vynulovat

15-3X Pameét poruch

15-30 Pamét poruch: Kéd chyby
15-4X Identifikace ménice
15-40 Typ ménice

15-41 Vykonova cast

15-42 Napéti

15-43 Verze softwaru

15-46 Obj. &. ménice kmitoctu
15-48 LCP Id. ¢islo

15-51 Vyrobni &islo ménice
kmitoctu

16-XX Udaje na displeji

16-0X Obecny stav

16-00 Ridici slovo

0-OXFFFF

16-01 Z&dan4 hodnota [jednotky]
-4 999-4 999 * 0,000

16-02 Z4dan hodnota %
-200,0-200,0 % * 0,0 %

16-03 Stavové slovo

0-OXFFFF

16-05 Skute¢na hodnota ot. [%]
-200,0-200,0 % * 0,0 %

16-09 Vlastni Gdaje na displeji
Zavisi na par. 0-31, 0-32 a 4-14
16-1X Stav motoru

16-10 Viykon [kW]

16-11 Vykon [hp]

16-12 Napéti motoru [V]

16-13 Kmitocet [Hz]

16-14 Proud motoru [A]

16-15 Kmitocet [%]

16-18 Teplota motoru [%]

16-3X Stav ménice

16-30 Napéti meziobvodu

16-34 Teplota chladice

16-35 Teplota stfidate

16-36 Jmenovity proud stfidace
16-37 Max. proud stfidate

16-38 Stav SL regulatoru

16-5X Zdd. h. a zp. vazba

16-50 Externi Zadana hodnota
16-51 Pulzni Z&dan4 hodnota
16-52 Zpétna vazba [jednotky]
16-6X Vstupy a vystupy

16-60 Digitalni vstup 18, 19, 27, 33
0-1 11

16-61 Digitdlni vstup 29

0-1

16-62 Analogovy vstup 53
(napétovy)

16-63 Analogovy vstup 53
(proudovy)

16-64 Analogovy vstup 60

16-65 Analogovy vystup 42 [mA]
16-68 Pulzni vstup [Hz]

16-71 Reléovy vystup [bin]

16-72 Pocitadlo A

16-73 Potitadlo B

16-8X Fieldbus / FC port

16-86 FC port REF 1

0x8 000-0x7FFFF

16-9X Diagnostické udaje

16-90 Poplachové slovo
0-OXFFFFFFFF

16-92 Varovné slovo
0-OXFFFFFFFF

16-94 Rozs. stavové slovo
0-OXFFFFFFFF18-XX Podrobné tudaje
o motoru

18-8X Rezistory motoru

18-80 Odpor statoru (vysoké
rozlident)

0,000-99,990 ohmu * 0,000 ohmu
18-81 Rozptylova reaktance statoru
(vysoké rozlisenti)

0,000-99,990 ohmu * 0,000 ohmu
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Struc¢na pfirucka

Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.6 Odstranovani problému

C. [Popis Vystraha | Popla | Vypnuti | Chyba |Pfi¢ina potizi
ch | Zabloko
vani
2 Chyba pr. nuly X X Signal na svorce 53 nebo 60 je mensi nez 50 % hodnoty nastavené
v par. 6-10, 6-12 a 6-22.
4 Ztr4ta faze sitg" X X X Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie napajeciho napéti
prilis vysoka. Zkontrolujte napajeci napéti.
7 Prepéti v meziobvodu" X X Doslo k prekroceni limitu napéti v meziobvodu.
8 Podpéti v meziobvodu" X X Napéti v meziobvodu pokleslo pod uroven vystrahy kvili nizkému
napéti.
9 Stridac pretizen X X Vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou dobu.
10 |Prehiati ETR motoru X X Motor je pfilis horky kvali vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou
dobu.
11 | Prehrati termistoru motoru X X Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno.
12 | Momentové om. X Moment prekrocil hodnotu nastavenou v par. 4-16 nebo 4-17.
13 [Nadproud X X X Byla prekro¢ena max. mezni hodnota proudu stridace.
14 | Zemni spojeni X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
16 | Zkrat X X Zkrat v_ motoru nebo na svorkdch motoru.
17 | Uplynuti ¢asové prodlevy fidiciho X X Méni¢ kmitoctu nekomunikuje.
slova
25 | Zkrat brzdného rezistoru X X V brzdném rezistoru je zkrat a funkce brzdy je tudiz odpojena.
27 | Zkrat brzdného stiidace X X V brzdném rezistoru je zkrat a funkce brzdy je tudiz odpojena.
28 |Kontrola brzdy X Brzdny rezistor neni pfipojen/nepracuje.
29 | Prehtati vykonové karty X X X Bylo dosazeno vypinaci teploty chladice.
30 | Chybéjici motorova féze U X X Chybi motorové féze U. Zkontrolujte fazi.
31 | Chybéjici motorova faze V X X Chybi motorova féze V. Zkontrolujte fazi.
32 | Chybéjici motorové féze W X X Chybi motorové féze W. Zkontrolujte fazi.
38 | Vnitini chyba X X Obratte se na mistniho dodavatele zafizeni Danfoss.
44 | Zemni spojeni X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
47 | Chyba fidiciho napéti X X Mohlo dojit k pretizeni zdroje 24 V DC.
51 |Kontrola AMT Unom a lnhom X Chybné nastaveni napéti motoru nebo proudu motoru.
52 | AMT - maly jmenovity proud Inom X Proud motoru je pfili§ maly. Zkontrolujte nastaveni.
59 | Proudové omezeni X Pretizeni ménice VLT.
63 [ Nizkd hodnota pro mechanickou X Skute¢na hodnota proudu motoru nepfesahla v ¢asovém intervalu
brzdu ,Zpozdéni startu” proud ,uvolnéni brzdy”.
80 | Méni¢ byl inicializovan na vychozi X V8echna nastaveni parametrd byla inicializovana na vychozi
hodnotu nastaveni.
84 |[Doslo ke ztraté spojeni mezi X Neprobiha komunikace mezi LCP a méni¢cem kmitoctu.
méni¢em a LCP.
85 | Neaktivni tlacitko X Dalsi informace ziskate v popisu skupiny parametr 0-4* LCP.
86 |Chyba kopirovani X Doslo k chybé pfi kopirovani z méni¢e kmito¢tu do LCP nebo
obracené.
87 |[Neplatna data LCP X Tato chyba se zobrazi pii kopirovani z LCP, kdyz LCP obsahuje
chybna data - nebo kdyz do LCP nebyla uloZzena zadna data.
88 | Nekompatibilni data LCP X Tato chyba se zobrazi pii kopirovani z LCP, pokud jsou ptesouvana
data mezi ménici kmitoc¢tu s velmi odliSnymi verzemi softwaru.
89 [Parametr pouze pro ¢teni X Tatro chyba se zobrazi, jestlize se pokousite zapisovat do parametru
ur¢eného jen pro cteni.
90 |Databaze parametr( je X LCP a pfipojeni RS485 se soucasné pokouseji aktualizovat
zaneprazdnéna parametry.
91 [Hodnota parametru neni v tomto X Tato chyba se zobrazi, jestlize se pokousite zapsat do parametru
rezimu platna neplatnou hodnotu.
92 [Hodnota parametru presahuje X Tato chyba se zobrazi, kdyz se pokousite nastavit hodnotu mimo
min. nebo max. mezni hodnotu. rozsah.
nw [ Nikoli za béhu X Parametr Ize ménit pouze pfi zastaveném motoru.
run
Err. | Bylo zadéno chybné heslo X Tato chyba se zobrazi, kdyz pouZijete chybné heslo pro zménu

parametru chrdnéného heslem.

" Tyto chyby mohou byt zpGsobeny zkreslenim sité. Tyto potize mozna napravite instalaci sitového filtru Danfoss.

Tabulka 1.5 Vystrahy a poplachySeznam kédu
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.7 Technické udaje
1.7.1 Sitové napajeni 3 x 200-240 V AC

Normadlni pfetiZzeni 150 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Typicky vykon na htideli [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Typicky vykon na hfideli [HP] 0,25 0,5 1 2 3
Ramecek Ramecek Ramecek | Ramecek Ramecek
IP 20 M1 M1 M1 M2 M3
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,2 2.2 4,2 6,8 9,6
Pferusovany (3 x 200-240 V) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Max. velikost kabelu:
(sitovy, motorovy) [mm*/AWG] 4/10
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
- = . Prerusovany (3 x 200-240 V) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
= Max. sitové pojistky [A] Viz &ast Pojistky
"8 Prostiedi
Odhadovana vykonova ztrata [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
nejlepsi/typicka" 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Hmotnost kryti IP20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0
— . 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
TsomAs2 o o I 1)
Ucinnost [%)], nejlepsi/obvykla 045 956 26.0 06.7 971
Tabulka 1.6 Sitové napéjeni 3 x 200-240 V AC
1. PFi jmenovitém zatiZeni.
1.7.2 Sitové napajeni 3 x 200-240 V AC
Normalni pfetiZzeni 150 % po dobu 1 minuty
Méni¢ kmitoctu PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Typicky vykon na htideli [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Typicky vykon na htideli [HP] 0,33 0,5 1 2 3 5
Réamecek | Ramecek [ Radmecek | Rdmecek [ Rdmecek | Rédmecek
IP 20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Vystupni proud
3 5 Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
“’\5}" Prerusovany (3 x 200-240 V) [A] 2,3 3,3 6,3 10,2 14,4 22,8
b Max. velikost kabelu:
%j (sitovy, motorovy) [mm*AWG] 4/10
 IN—
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
i = 1 Prerusovany (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 35,3
Max. sitové pojistky [A] Viz &ast Pojistky
"8 6 Prostiedi
Odhadovana vykonova ztrata [W], 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
nejlepsi/typicka” 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Hmotnost kryti IP20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
— . 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Ts0masiz o o T 1)
Ucinnost [%], nejlepsi/obvykla 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Tabulka 1.7 Sitové napéjeni 3 x 200-240 V AC

1. PFi jmenovitém zatiZeni.
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.7.3 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC 1

Normalni pretizeni 150 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO
Typicky vykon na hrideli [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Typicky vykon na htideli [HP] 0,5 1 2 3 4 5
Radmecek | Rdmecek | Rdmecek | Ramecek | Ramecek | Ramecek
IP 20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0
Prerusovany (3 x 380-440 V) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 1,1 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2
Prerusovany (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,2 5,1 7,2 9,5 12,3
Max. velikost kabelu:
(sitovy, motorovy) [mm*/AWG] 4/10
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,9 3,5 59 8,5 11,5 14,4
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,0 5,1 7.3 9,9 12,4
Prerusovany (3 x 440-480 V) [A] 2,3 4,0 7.5 10,8 14,4 17,5
Max. sitové pojistky [Al Viz &ast Pojistky
Prostiedi
Odhadované vykonova ztrata [W], nejlepsi/ 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
typické” 255 43.5 56.5 81.5 101.6 133.5
Hmotnost kryti IP20 [kg] 1,1 1,1 1,6 1,6 3,0 3,0
U¢innost [%)], nejlepsi/ 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
typické” 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Tabulka 1.8 Sitové napéajeni 3 x 380-480 V AC

1. PFi jmenovitém zatiZeni.

Normalni pretizeni 150 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Typicky vykon na hrideli [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Typicky vykon na htideli [HP] 7,5 10 15 20 25 30
Rémecek | Ramecek [ Ramecek | Rédmecek | Rdmecek | Rédmecek
IP 20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Pierusovany (3 x 440-480 V) [A] 165 213 315 403 >10 600
Max. velikost kabelu:
(sitovy, motorovy) [mm*/AWG] | 4/10 | 16/6
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
] ] Spojity (3 x 440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
00 Prerusovany (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
L Max. sitové pojistky [Al Viz st Pojistky
[ Prostfedi
= Odhadovand vykonova ztrata [W], nejlepsi/ 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
0 typicka" 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
Hmotnost kryti IP20 [kg] 3,0 3,0
U¢innost [%], nejlepsi/ 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
typicka" 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Tabulka 1.9 Sitové napajenf 3 x 380-480 V AC

1. PFi jmenovitém zatiZeni.
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.8 Obecné technické udaje

Ochrana a vlastnosti

. Elektronickd tepelnd ochrana motoru pred pretizenim.

. Sledovani teploty chladice zajistuje, Ze se ménic¢ kmitoctu v pripadé prekroceni max. teploty vypne.

. ménic¢ kmitoctu je chranén proti zkratu mezi svorkami motoru U, V, W.

. Pokud chybi motorova faze, méni¢ kmitoctu se vypne a ohlasi poplach.

. Pri vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

. Kontrola napéti meziobvodu zajistuje, ze se méni¢ kmitoctu vypne, je-li meziobvodové napéti prilis nizké nebo

piilis vysoké.

. méni¢ kmitoctuje chranén proti chybam uzemnéni na kontaktech motoru U, V, W.

Sitové napdjeni (L1/L, L2, L3/N):

Napdjeci napéti

200-240 V = 10 %

Napajeci napéti

380-480 V = 10 %

Napajeci kmitocet

50/60 Hz

Max. docasnd nesymetrie mezi fazemi elektrické sité

3,0 % jmenovitého napajeciho napéti

Skute¢ny ucinik (A)

> 0,4 nomindlni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni

Relativni U¢inik (cos ¢) v okoli jednotky

(> 0,98)

Spinani na vstupnim napajeni L1/L, L2, L3/N (zapnuti)

maximalné 2krat/min

Prostredi podle EN60664-1

kategorie prepéti lll/stuper znecisténi 2

Jednotka je vhodnd pro poufZiti v obvodech nedoddvajicich vice nez efektivni proud 100,000 A (symetricky) a maximdlIné 240/480

V.
Vystupni vykon motoru (U, V, W):

Vystupni napéti

0-100 % napajeciho napéti

Vystupni kmitocet

0-200 Hz (VVC+), 0-400 Hz (u/f)

Spindni na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 0,05-3 600 s
Délky a prafezy kabel(:

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu (instalace vyhovujici EMC) 15 m
Max. délka nestinéného/nepancéfovaného motorového kabelu 50 m

Max. prarez kabeld k motoru, siti *

Pfipojeni ke sdileni zatéze/k brzdé (M1, M2, M3)

6,3mm izolované kontakty faston

Max. prirez kabell ke sdileni zatéze a brzdé (M4, M5)

16 mm?%/6 AWG

Maximalni prafez vodich k fidicim svorkdm, neohebny kabel

1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maximalni priifez vodi¢l k fidicim svorkam, pruzny kabel

1 mm?/18 AWG

Maximalni prarez vodica k ridicim svorkam, kabel s obalenym jadrem

0,5 mm?/20 AWG

Minimalni prarez vodicl k fidicim svorkam

0,25 mm?

* Dalsi informace naleznete v tabulkdch pro sitové napdjeni!

DigitaIni vstupy (pulzni vstupy/vstupy od inkr. ¢idla):

Programovatelné digitalni vstupy (pulzni/od inkr. ¢idla)

5(1)

Cislo svorky 18, 19, 27, 29, 33,
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
Uroven napéti, logicka 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP > 10V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN > 19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri pfiblizné 4 kQ
Max. pulzni kmitocet na svorce 33 5 000 Hz
Min. pulzni kmitocet na svorce 33 20 Hz
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

Analogové vstupy: 1
Pocet analogovych vstupt 2
Cislo svorky 53, 60
Napétovy rezim (Svorka 53) Prepina¢ S200=0FF (U)
Proudovy rezim (Svorka 53 a 60) Prepina¢ 5200=0ON (1)
Uroven napéti 0-10 V
Vstupni odpor, Ri pfibl. 10 kQ
Max. napéti 20V
Proudovy rozsah 0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)
Vstupni odpor, Ri pfibl. 200 Q
Max. proud 30 mA

Analogovy vystup:

Pocet programovatelnych analogovych vystupt 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. zatizeni proti zemi na analogovém vystupu 500 Q
Max. napéti na analogovém vystupu 17V
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 8 bitt

Ridici karta, sériovd komunikace RS-485:

Cislo svorky 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 Spole¢né pro svorky 68 a 69
Ridici karta, vystup 24 V DC:

Cislo svorky 12
Max. zatizeni (M1 a M2) 160 mA
Max. zatizeni (M3) 30 mA
Max. zatizeni (M4 a M5) 200 mA
Reléovy vystup:

Programovatelny reléovy vystup 1
Cisla svorek relé 01 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 01-02 (spinaci) (Odporové zatizeni) 250 VAC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-02 (spinaci) (Indukéni zatizeni pFi cos$ 0,4) 250 VAC 0,2 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-02 (spinaci) (Odporové zatizeni) 30VDGC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 01-02 (spinaci) (Indukéni zatiZeni) 24V DC 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 01-03 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 250 VAGC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-03 (rozpinaci) (Indukéni zatizeni pti cos¢ 0,4) 250 VAC 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-03 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 30VDC 2A
Min. zatizeni svorek na 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Prostiedi podle normy EN 60664-1 kategorie prepéti lll/stupent znecisténi 2

1) IEC 60947, ¢dst 4 a 5

Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 105V 05V
Maximalni zatéz 25 mA

POZNAMKA!

Vsechny vstupy, vystupy, obvody, DC zdroje a reléové
kontakty jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti
(PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
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Struc¢na pfirucka Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

Okoli:

Kryti IP 20
Typy krytG k dispozici IP 21, typ 1
Vibraéni zkouska 1049
Max. relativni vlhkost 5 %-95 % (IEC 60721-3-3); tfida 3K3 (bez kondenzace) béhem provozu
Agresivni prostiedi (IEC 60721-3-3), s povrchovou Upravou trida 3C3
Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli Max. 40 °C
Informace o odlehceni kvili vysoké teploté okoli naleznete v &dsti o specidlnich podminkdch

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pfi skladovéni/pfepravé -25 - +65/70 °C
Maximalni nadmorska vyska bez odleh¢eni 1000 m
Maximalni nadmorské vyska s odlehcenim 3000 m

Informace o odlehceni kvili vysoké nadmorské vysce naleznete v Edsti o specidlnich podminkdch

Bezpecnostni normy EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Viz &dst o specidlnich podminkdch.
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Struc¢na prirucka ménice VLT Micro Drive

1.9 Specialni podminky

1.9.1 Odleh¢eni kvuli teploté okoli

Okolni teplota méfend béhem 24 hodin musi byt nejméné
o 5 °C nizsi nez je maximalni povolend teplota okoli.

Pokud je méni¢ kmitoc¢tu pouzivan pfi vysoké teploté okoli,
mél by byt snizen trvaly vystupni proud.

Méni¢ kmitoctu je uréen pro provoz do max. teploty okolf
50 °C s motorem o jednu velikost mensim nez je
jmenovita. Trvalym provozem pfi plném zatiZeni a teploté
okoli 50 °C se zkracuje zivotnost ménice kmitoctu.

1.9.2 Odleh¢eni kvuli nizkému tlaku
vzduchu

V pfipadé nizkého tlaku vzduchu je snizeno chlazeni
vzduchem.

1.10 Dopliky pro méni¢ VLT® Micro Drive FC 51

V pripadé nadmofskych vysek nad 2 000 m se ohledné
PELV obratte na spole¢nost Danfoss.

Ve vyskach do 1 000 m neni odleh¢eni zapotfebi, ale ve
vyskadch nad 1 000 m by méla byt snizena teplota okoli
nebo maximalni vystupni proud.

Ve vyskach nad 1 000 m snizte vystup o 1 % na 100 m
vysky nebo snizte max. teplotu okoli o 1 stuper na 200 m.

1.9.3 Odleh¢eni kvili béhu pfi nizkych
otackach

Po pfipojeni motoru k ménici kmitoctu je treba
zkontrolovat, zda je dostate¢né chlazeni motoru.
Problém muze nastat pfi nizkych otackach v aplikacich s
konstantnim momentem. Pfi trvalém béhu pfi nizkych
otackach - pod polovinou jmenovitych otad¢ek motoru -
muZze byt zapotiebi dodatecné chlazeni vzduchem. Nebo
zvolte vétsi motor (o velikost vétsi).

Objednaci cislo Popis

132B0100 Ovladaci panel VLT LCP 11 bez potenciometru
132B0101 Ovladaci panel VLT LCP 12 s potenciometrem
132B0102 Sada pro oddélenou montaz pro LCP vcetné 3m kabelu IP55 s LCP 11, IP21 s LCP 12
132B0103 Sada Nema Type 1 pro ramecek M1

132B0104 Sada typ 1 pro ramecek M2

132B0105 Sada typ 1 pro ramecek M3

132B0106 Oddélovaci desticka pro ramecky M1 a M2
132B0107 Oddélovaci desticka pro ramecek M3
132B0108 IP21 pro rdmecek M1

132B0109 IP21 pro rdmecek M2

132B0110 IP21 pro rdmecek M3

132B0111 Montézni sada pro DIN listu pro ramecky M1 a M2
132B0120 Sada typ 1 pro ramecek M4

132B0121 Sada typ 1 pro ramecek M5

132B0122 Oddélovaci desticka pro ramecky M4 a M5
132b0126 Sady nahradnich dilG pro ramecek M1
132b0127 Sady nahradnich dilG pro ramecek M2
132b0128 Sady nahradnich dil(i pro ramecek M3
132b0129 Sady nahradnich dilG pro ramecek M4
132b0130 Sady nahradnich dilG pro ramecek M5

Sitové filtry a brzdné rezistory Danfoss jsou k dispozici na vyzadani.
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