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Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 22@ 7 1. Seguridad

1. Seqguridad 1

1.1.1. Advertencia de alta tension

La tension del convertidor de frecuencia es peligrosa cuando el equipo esta conec-
tado a la red. La instalacion incorrecta del motor o del convertidor de frecuencia
puede producir dafios en el equipo, lesiones fisicas graves e incluso la muerte. Por
lo tanto, es muy importante respetar las instrucciones de este manual, asi como las
normas y reglamentos de seguridad vigentes locales y nacionales.

1.1.2. Instrucciones de seguridad

. Asegurese de que el convertidor de frecuencia esté conectado a tierra correctamente.

. No retire las conexiones de la red de alimentacion, ni las del motor u otras conexiones
de alimentacion mientras el convertidor de frecuencia esté conectado a la red.

. Proteja a los usuarios de la tension de alimentacion.

. Proteja el motor frente a las sobrecargas conforme a la normativa vigente local y nacio-
nal.

. La proteccién contra sobrecarga del motor es uno de los ajustes predeterminados. El
parametro 1-90, Proteccion térmica motor, esta ajustado en el valor Descon. ETR. Para
EE. UU. y Canada: las funciones ETR proporcionan proteccién contra sobrecarga del mo-
tor de clase 20 de acuerdo con el cddigo NEC.

. La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5 mA.

. La tecla [Off] (Apagar) no es un interruptor de seguridad. No desconecta el convertidor
de frecuencia de la red de alimentacion.

1.1.3. Aprobaciones

ce © @

1.1.4. Advertencia de tipo general

Advertencia:

El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a provocar la muerte, in-
cluso una vez desconectado el equipo de la red de alimentacion.

Ademas, aseglrese de que ha desconectado las demas entradas de tension (enlace
del circuito intermedio CC).

Tenga en cuenta que puede haber alta tension en el enlace de CC aunque los indi-
cadores LED estén apagados.

Antes de tocar cualquier componente del convertidor VLT Micro que pudiera tener
alta tensidn, espere al menos 4 minutos.

Sdlo se permite un intervalo de tiempo inferior si asi se indica en la placa de carac-
teristicas de un equipo especifico.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 5
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Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

Corriente de fuga

La corriente de fuga a tierra desde el convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 es
superior a 3,5 mA. Segun IEC 61800-5-1, debe garantizarse una toma de tierra de
proteccion reforzada por medio de un cable a tierra de Cu, 10mm?2 (minimo), o un
cable a tierra adicional con la misma seccién que el cable de alimentacion de red.
Se debe terminar por separado.

Dispositivo de corriente residual

Este producto puede originar una corriente de CC en el conductor de proteccion. Si
se utiliza un dispositivo de corriente residual (RCD) como proteccion adicional, sélo
debe utilizarse un RCD de tipo B (retardo temporizado) en la alimentacién de este
producto. Consulte también la nota de aplicacion de Danfoss sobre RCD nim. MN.
90.GX.YY.

La conexién protectora a tierra del convertidor VLT Micro y la utilizacién de dispo-
sitivos RCD siempre deben seguir las normas vigentes.

Instalacioén en altitudes elevadas:
Para altitudes superiores a 2 Km, contacte con Danfoss Drives en relacion con PELV.

1.1.5. Red de alimentacion IT

Red de alimentaciéon IT
Instalacion con una fuente aislada, es decir, Terminales IT.
Tensidon max. de alimentacién permitida conectado a la red: 440 V.

Para mejorar el rendimiento de los arménicos, Danfoss ofrece filtros de linea opcionales.

1.1.6. Evitar arranques accidentales

Cuando el convertidor de frecuencia esta conectado a la red de alimentacién, el motor puede
arrancarse o pararse mediante los comandos digitales, los comandos del bus, las referencias o el
panel de control local.

Desconecte el convertidor de frecuencia de la red de alimentacién cuando asi lo dicten
las consideraciones de seguridad personal para evitar arranques accidentales.

Para evitar arranques accidentales, active siempre la tecla [Off] (Apagar) antes de mo-
dificar cualquier parametro.

1.1.7. Instrucciones para desecho del equipo

Los equipos que contienen componentes eléctricos no deben dese-
charse junto con los desperdicios domésticos.

Deben recogerse de forma selectiva, junto con otros residuos de ori-
gen eléctrico y electrénico, conforme a la legislacion local vigente.

1.1.8. Antes de iniciar tareas de reparacion

1
2
3.
4

Desconecte el FC 51 de la red eléctrica (y de la fuente de CC externa, si la hubiera).
Espere 4 minutos a que se descargue el enlace de CC.
Desconecte los terminales del bus de CC y de freno (si existen)

Retire el cable del motor

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss



Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 22@ 7 2. Introduccion

2. Introduccion

2.1.1. ldentificacion del FC

A continuacion se muestra un adhesivo de identificacion de ejemplo. Este adhesivo esta colocado
sobre el convertidor de frecuencia y muestra el tipo y las opciones instaladas en la unidad. Consulte
en las tablas siguientes para obtener informacion detallada sobre como leer el codigo descripti-
VO.

YT g
;m:‘;:'l*MI 8/N: 000000G418
S S 2

T@-."::::';.':.*'"-“"-
Agumo,
WABNING: vorroucn .

CHARQGE RESIDUELLE, ATTENDRE
4 MIN. APRES DECONNEXION

130BA505

Tlustracion 2.1: Ejemplo de adhesivo de identificacion.

2.1.2. Formulario de pedido de codigo descriptivo

1 234 56 7 8 910111213141516 17 181920 21 2223 24 2526 27 28 2930 31 32 33 34 3536 37 38 39

FC- o IP[ [ [ M [E[ | H | | | [ XXSXXXXA Bl |G ||| D
130BA052.13

Descripcién Pos. Eleccién posible

Grupo de productos 1-3 Convertidores de frecuencia ajustables

Serie y tipo de producto 4-6 Micro Drive

Potencia 7-10 0,18 - 7,5 kW

Tensién de red 11-12 S2: Monofasica 200 - 240 V CA

T 2: Trifésica 200 - 240 V CA

T 4: Trifésica 380 - 480 V CA

Proteccién 13-15 1P20 / Chasis

Filtro RFI 16-17 HX: Sin filtro RFI

H1: Filtro RFI clase A1/B

H3: Filtro RFI A1/B (longitud de cable reducida)

Freno 18 B: Chopper de frenado incluido
X: Sin chopper de frenado
Display 19 X: Sin panel de control local

N: Panel numérico de control local (LCP)
P: Panel numérico de control local (LCP) con potencio-

metro
PCB barnizado 20 C: Coated PCB
X. PCB no barnizado
Opcidn de alimentacion 21 X: Sin opcién de alimentacién
Adaptacién A 22 Sin adaptacién
Adaptacion B 23 Sin adaptacién
Version de software 24-27 Ultima version - software estandar

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 7



2. Introduccion 22‘2 7 Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

2.1.3. Simbolos

Simbolos utilizados en esta Guia de progra-
macion.

iNOTA!
Indica algo que el usuario debe tener en cuenta.

I Indica una advertencia general.

Indica una advertencia de alta tension.

* Indica ajustes predeterminados

8 MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss
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2.1.4. Abreviaturas y convenciones

Términos: Abreviaturas: gln'ldades ILDJ.nldades I-

Aceleracion m/s2 ft/s2

Diametro de cable norteamericano AWG

Ajuste automatico del motor AMT

Intensidad A Amp

Limite de intensidad Ium

Energia J=Nm ft-Ib, Btu

Grados Fahrenheit °F

Convertidor de frecuencia FC

Frecuencia Hz Hz

Kilohercio kHz

Panel de control local LCP

Miliamperio mA

Milisegundo ms

Minuto min

ngramlenta de control de movi- MCT

miento

Dependiente del tipo de motor M-TYPE

Newton metro Nm

Intensidad nominal del motor ImN

Frecuencia nominal del motor fmN

Potencia nominal del motor Pm,N

Tensién nominal del motor Um,N

Parametro par.

Tension protectora muy baja PELV

Potencia w Btu/hr, CV

Presion Pa = N/m2 5S|’ el Bl
e agua

Intensidad nominal de salida del con- I

vertidor v

Revoluciones por minuto RPM

Relacionado con el tamafio SR

Temperatura °C °F

Tiempo S s, hr

Limite de par Tum

Tension v \%

Tabla 2.1: Tabla de abreviaturas y convenciones.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 9
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Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 Zb 7

3. Programacion

3.1. Instrucciones de programacion

3.1.1. Programacion con MCT-10

Si se instala el Software de programacion MCT-10, el convertidor de frecuencia puede programarse

desde un PC a través del puerto de comunicaciones R5485.

Este software se puede solicitar utilizando el codigo 130B1000 o se puede descargar desde el sitio

3. Programacion

web de Danfoss: www.danfoss.com, Business Area: Motion Controls.

Consulte el manual MG.10.RX.YY.

3.1.2. Programacion con LCP 11 o LCP 12

El LCP se divide en cuatro grupos de funcio-

nes:
1. Display numérico.
2. Tecla [MENU].
3.  Teclas de navegacion.
4.  Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).
Setup 1 n n 5 Setup 1 n n 8
| [7e3 50.0, 23 U.U..
atus i in Status Quick Main
2 stat SI;:E minu o Mgﬁ“ Menu
- 52\
Warn @ Warn
Alarm @ Alarm ®
Off Off
4 ®
Tlustracion 3.1: LCP 12 con potenciémetro Tlustracién 3.2: LCP 11 sin potencidmetro
El display:

En el display pueden leerse distintos tipos de informacion.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss
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3. Programacion

12

Set-up number (NUmero de ajuste) mues-
tra el ajuste activo y el ajuste editado. Si el
mismo ajuste actla como ajuste activo y edi-
tado, sélo se mostrard ese nimero de ajuste
(ajuste de fabrica).

Cuando difieren el ajuste activo y el editado,
ambos numeros se muestran en el display
(Ajuste 12). El nimero intermitente indica el
ajuste editado.

Los digitos pequenos de la izquierda son el
numero de parametro seleccionado.

Los digitos grandes en el medio del display
muestran el valor del pardmetro seleccio-
nado.

El lado derecho del display muestra la uni-
dad del parametro seleccionado. Esta puede
ser Hz, A, V, kW, HP (CV), %, s o RPM.

2‘}4 7 Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

.

Setup 1 n n
4
o3 JU.U .
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu |¢
e

130BA465.10

Tlustracién 3.3: Indicacion del ajuste

L]

Setup 1

7o 50,

M
‘-' Hz

Menu |

Status Quick Main
Menu Menu
TN .

130BA461.10

Tlustracién 3.4: Indicacion del n° de par.

Setup 1 n n
.23 ‘q
reI UL U
~ w
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu |,
A —_— T~

130BA463.10

Tlustracién 3.5: Indicacion del valor del par. selec-

cionado

=)
g
Setup 1 q n n e

o3 JU.U -

Status Quick Main H

Menu Menu

Menu |,

Al p e |

Tlustracién 3.6: Indicacién de la unidad del par.

seleccionado

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss




Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 22@' 7 3. Programacion

El sentido de giro del motor aparece en

la parte inferior izquierda del display, con una g
pequena flecha al lado que sefiala en el sen- E b
tido de las agujas del reloj o en sentido con- Setup 1 q M N 2

trario. 23 Ju.U .

Ll 2 v
Status Quick Main H
Menu Menu
Menu |,

Al P Al

Tlustracion 3.7: Indicacion de la direccion del mo-
tor

Utilice la tecla [MENU] para seleccionar uno de los menus siguientes:

Status Menu (Menu Estado):

El menU de estado puede estar en Readout Mode (Modo de lectura de datos) o en Hand on
Mode (Modo de marcha local). En el Modo de lectura de datos, se muestra en el display el valor
del parametro de lectura de datos seleccionado.

En el Modo de marcha local se muestra la referencia local del LCP.

Quick Menu (Menu rapido):

Muestra los parametros del Menu rapido y su configuracion. Desde aqui se puede acceder y editar
los parametros del MenU rapido. La mayoria de las aplicaciones pueden ejecutarse configurando
los parametros de los menus rapidos.

Main Menu (Menu principal):

Muestra los parametros del Menu principal y su configuracion. Desde aqui se puede acceder y
editar todos los parametros. Mas adelante, en este capitulo encontrara una descripcion general
de los parametros disponibles. Si desea obtener informacion detallada acerca de la programacion,
consulte la Guia de programacion, MGO2CXYY.

Luces indicadoras:
. LED verde: la alimentacion del convertidor de frecuencia esta conectada.
. LED amarillo: indica una advertencia.

. LED rojo intermitente: indica una alarma.

Teclas de navegacion:

[Back] (Atras): para ir al paso o nivel anterior en la estructura de navegacion.

Flechas [4] [¥]: se utilizan para desplazarse entre grupos de parametros, entre parametros y
dentro de éstos.

[OK]: para seleccionar un parametro y aceptar los cambios en una configuracion de parametro.

Teclas de funcionamiento:

una luz amarilla encima de las teclas de funcionamiento indica cual es la tecla activa.

[Hand on] (Marcha local): arranca el motor y activa el control del convertidor de frecuencia a
través del LCP.

[Off/Reset] (Apagado/Reiniciar): el motor se detiene, salvo en el modo de alarma. En ese caso,
el motor se reiniciara.

[Auto on] (Activacidn automaética): el convertidor de frecuencia se controla por medio de los
terminales de control o a través de comunicacién serie.

[Potentiometer] (LCP12) (Potenciémetro): el potencidmetro funciona de dos maneras, de-
pendiendo del modo en que se esté utilizando el convertidor de frecuencia.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 13
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En el Modo automadtico, el potencidmetro actla como una entrada analégica programable adicio-
nal.
En el Modo de marcha local, el potenciémetro controla la referencia local.

3.2. Menu de estado

Después del arranque, el menu de estado esta
activo. Utilice la tecla [MENU] para cambiar 2
entre Status (Estado), Quick Menu (Mend ra- E %
pido) y Main Menu (Mend principal). Setup 1 NN 3
Utilice las flechas [ despl ]-‘3:1 S U.Uw

ilice las _ec as [4] y_[V] para desp azar,se e v ———
entre las diferentes opciones de cada menu. — " Menu Menu[

enu |
Al T A

El display indica el modo de estado con una

pequeiia flecha encima de “Status”.
Tlustracién 3.8: Indicacion del modo Estado

3.3. Menu rapido

El MenU rapido proporciona un facil acceso a los parametros mas utilizados.

1.  Para entrar en el Menu rapido, pulse
la tecla [MENU] hasta que el indica- z
dor del display se coloque encima de E >
Quick Menu 'y, a continuacion, pulse Setup 1 q N M 8
[OK]. 3 U U

2. Utilice las flechas [4] [v] para des- Status  Quick  Main
plazarse por los parametros del Me- Menu | Menu Me"“[
nu rapido. 11 P A

3. Pulse [OK] para seleccionar un para-

metro. Tlustracién 3.9: Indicacién del modo Menu rapido

4. Utilice las flechas [4] [v] para cam-
biar el valor de ajuste de un para-
metro.

Pulse [OK] para aceptar el cambio.

6. Para salir, pulse [Back] (Atras) dos
veces para entrar en Status (Esta-
do), o bien pulse [Menu] una vez
para entrar en el Menu principal.

14 MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss



Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 22@' 7 3. Programacion

3.4. Menu principal

El Menu principal proporciona acceso a todos los parametros.

1. Para entrar en el Mend principal, pul-
se la tecla [MENU] hasta que el indi-

cador del display se coloque sobre l:|

Main Menu.

Setup 1 q n n
2. Utilice las flechas [4] [v] para des- 1-23 Uy

plazarse por los grupos de parame-

130BA459.10

Status Quick Main [

tros. Menu | Menu Menu

3. Pulse [OK] para seleccionar un grupo - e -
de parametros.

4, Utilice las flechas [4] [v] para des- Tlustracién 3.10: Indicacion del modo Menu prin-
plazarse por los parametros de ese cipal

grupo en concreto.

5.  Pulse [OK] para seleccionar el para-
metro.

6. Utilice las flechas [4] [v] para ajus-
tar/cambiar el valor del pardametro.

7. Pulse [OK] para aceptar el valor.

8. Para salir, pulse dos veces [Back]
(Atras) para entrar al Quick Menu
(Menu rapido), o pulse [Menu] una
vez para entrar en Status (Estado).

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 15
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Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51 Zk 7 4. Descripciones de parametros

4. Descripciones de parametros

4.1. Grupo de parametros 0: Funcionam./Display

0-03 Ajustes regionales

Option: Funcion:
A fin de satisfacer la necesidad de contar con diferentes ajustes
regionales en diferentes partes del mundo, se ha incluido en el
convertidor de frecuencia el par. 0-03, Ajustes regionales. La
configuracion seleccionada influye en el ajuste predeterminado
de la frecuencia nominal del motor.

[0]* Internacional Ajusta el valor predeterminado del par. 1-23, Frecuencia mo-
tor, a 50 Hz.
[1] EE UU Ajusta el valor predeterminado del par. 1-23, Frecuencia mo-
tor, a 60 Hz.
iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor
en marcha.

0-04 Estado operacion en arranque (Modo Manual)

Option: Funcion:
Este parametro regula si el convertidor de frecuencia debe o no

arrancar el motor al encenderse después de un apagado en
modo Manual.

iNOTA!

Si tiene instalado un LCP con potencidometro, la
referencia se ajusta de acuerdo con el valor actual
del potenciémetro.

[0] Auto-arranque El convertidor de frecuencia arranca en el mismo estado Manual
o Desactivado que cuando se apagd.

La referencia local se almacena para su uso después el arran-
que.

[11*  Par. forz., ref. =0 El convertidor de frecuencia se enciende en estado Descone-
Xion, lo que significa que el motor estara parado después del
encendido.

La referencia local se almacena para su uso después el arran-
que.

[2] Par. forz., ref. = 0 El convertidor de frecuencia se enciende en estado Descone-
xion, lo que significa que el motor estara parado después del
encendido.

La referencia local se ajusta en 0. Por tanto, el motor no em-
pezara a funcionar hasta que se incremente la referencia local.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss




4. Descripciones de parametros Zb 7 Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

4.1.1. 0-1* Operac. de ajuste

Los parametros definidos por el usuario y las diferentes entradas externas (p.e., bus, LCP, entra-
das analdgicas/digitales, realimentacion, etc.) controlan la funcionalidad del convertidor de fre-
cuencia.

Un conjunto completo de parametros que controlan el convertidor de frecuencia se conoce como
un ajuste. La unidad Micro Drive FC 51 contiene 2 ajustes, el Ajuste activo 1y el Ajuste activo 2.
Ademas, puede copiarse un conjunto fijo de ajustes de fabrica a uno o mas ajustes activos.

Algunas de las ventajas de tener mas de un ajuste activo en el convertidor de frecuencia son:

. Hacer funcionar el motor en un ajuste (ajuste activo) mientras se actualizan los para-
metros de otro ajuste (Editar ajuste).

. Conectar varios motores (de uno en uno) al convertidor de frecuencia. Los datos de
motor para varios motores pueden colocarse en diferentes ajustes.

. Cambiar rapidamente la configuracién del convertidor de frecuencia y/o del motor mien-
tras éste Ultimo estd en marcha (como pueden ser el tiempo de aceleracion o las
referencias predefinidas) mediante entradas digitales o de bus.

El Ajuste activo puede ajustarse como Ajuste activo, donde el ajuste activo se selecciona mediante
la entrada en un terminal de entrada digital o a través del cddigo de control del bus.

iNOTA!
Ajuste de fabrica no puede usarse como Ajuste activo.

0-10 Ajuste activo

Option: Funcion:
Ajuste activo controla el motor.
El cambio de un ajuste a otro sélo puede producirse cuando
. el motor queda en inercia
O BIEN

. los ajustes entre los que se produce el cambio estan
relacionados entre si (consultar par. 0-12, Ajustes re-
lacionados).

Si se realiza un cambio entre ajustes que no estan relacionados,
dicho cambio no tendra lugar hasta que el motor quede en iner-

cia.
iNOTA!
El motor solo se considera detenido cuando queda
en inercia.
[1]1* Ajuste activo 1 El Ajuste activo 1 esta activo.
[2] Ajuste activo 2 El Ajuste activo 2 estd activo.
[9] Ajuste activo Seleccione el ajuste activo mediante la entrada digital y/o bus,

consulte el par. 5-1* seleccién [23].
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0-11 Editar ajuste
Option: Funcion:
Editar ajuste permite actualizar los parametros del convertidor

de frecuencia mediante LCP o bus. Este parametro puede ser
idéntico o distinto al Ajuste activo.

Todos los ajustes se pueden editar durante el funcionamiento,
independientemente del ajuste activo.

[1]* Ajuste activo 1 Actualizar los parametros del Ajuste activo 1.
[2] Ajuste activo 2 Actualizar los parametros del Ajuste activo 2.
[9] Ajuste activo Actualizar los parametros del ajuste seleccionado como Ajuste

activo (consultar par. 0-10).

0-12 Ajustes relacionados
Option: Funcion:
El enlace garantiza la sincronizacion de los valores de los para-

metros “no modificables durante el funcionamiento”, permitien-
do cambiar de un ajuste a otro durante el uso.

Si los ajustes no estan relacionados, no sera posible cambiar
entre ellos con el motor en marcha. Por tanto, el cambio de
ajuste no se producira hasta que el motor quede en inercia.

[0] Sin relacionar No realiza cambios en los ajustes y no puede cambiarse con el
motor en marcha.
[1]1* Enlazado Copia los valores de pardmetro “no modificables durante el fun-
cionamiento” en el Editar ajuste seleccionado actualmente.
iNOTA!
Este parametro no puede modificarse con el motor
en marcha.

4.1.2. 0-4* Teclado LCP

El convertidor de frecuencia puede operar en uno de los tres modos siguientes: Manual, Desco-
nexiony Auto.

Manual: el convertidor de frecuencia se controla localmente y no permite ningun tipo de control
a distancia. Al activar Manual, se produce una sefial de inicio.

Desconexion. el convertidor de frecuencia se detiene con una rampa de parada normal. Cuando
se seleccione Desconexion, el convertidor de frecuencia sélo puede ponerse en marcha pulsando
Manual o Auto en el LCP.

Auto: en el modo Auto, el convertidor de frecuencia puede controlarse de forma remota (bus/
digital).

0-40 Tecla [Hand on] en el LCP

Option: Funcion:
[0] Desactivado La tecla Hand on no tiene ninguna funcion.
[1]1* Activado La tecla Hand on funciona con normalidad.
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0-41 Tecla [Off/Reset] en el LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivar Off/Reset La tecla Off/Reset no tiene ninguna funcion.

[1]* Activar Off/Reset Sefial de parada y reinicio de cualquier posible fallo.
[2] Activar solo Reset Sdlo reiniciar. La funcion de parada (No) se desactiva.

0-42 [Auto on] llave en LCP

Option: Funcioén:
[0] Desactivado La tecla Auto-on no tiene ninguna funcion.
[11* Activado La tecla Auto-on funciona con normalidad.

4.1.3. 0-5* Copiar/Guardar

0-50 Copia con LCP

Option: Funcion:
El LCP desmontable del convertidor de frecuencia puede utili-

zarse para almacenar ajustes y para transferir datos al trasladar
los ajustes de parametros de un convertidor a otro.

iNOTA!
Copia con LCP solo puede activarse desde el LCP
y SOLO cuando el motor queda en inercia.

[1] Trans. LCP tod. par.  Copiar todos los ajustes del convertidor de frecuencia al LCP.

[2] Tr d LCP tod. par. Copiar todos los ajustes desde el LCP al convertidor de frecuen-
cia.

[3] Tr d LCP par ind tam Copiar todos los datos independientes del tamafio del motor

desde el LCP al convertidor de frecuencia

0-51 Copia de ajuste
Option: Funcioén:
Utilice esta funcidn para copiar el contenido de un ajuste en

Editar ajuste.
Si desea poder realizar una copia de ajustes, aseglrese de que

. el motor haya quedado en inercia

o par. 0-10, Ajuste activo, esta ajustado en Ajuste activo
1[1] o Ajuste activo 2[2]

iNOTA!
El teclado y la base de datos de parametros se
bloguean mientras se realiza la copia de ajustes.

[0]* No copiar La funcién de copia esta inactiva

[1] Copiar desde ajuste 1 Copiar desde Ajuste activo 1 para editar el ajuste seleccionado
en el par. 0-11, Ediitar ajuste.
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[2] Copiar desde ajuste 2 Copiar desde Ajuste activo 2 para editar el ajuste seleccionado
en el par. 0-11, Editar ajuste.
[9] Copiar desde ajuste Copiar desde Ajustes de fabrica para editar el ajuste seleccio-
de fabrica nado en el par. 0-11, Editar ajuste.

4.1.4. 0-6* Contrasena

0-60 Contrasefia menu principal

Range: Funcién:
Utilice una contrasefia para evitar cambios no deseados en pa-
rametros importantes, como pueden ser los del motor.

Los parametros protegidos por contrasefia siempre pueden leer-
se, pero no pueden editarse sin introducir la contrasefa.

0* [0 -999] Introduzca la contrasefia para acceder al menu principal a tra-
vés de la tecla [Main Menu]. Seleccione el nimero que le per-
mita modificar otros valores de parametros. El 0indica que no
existe contrasefia.

iNOTAI
Una contrasefia sdlo afecta al LCP, no a la comunicacion con el bus.

4.2. Grupo de parametros 1: Carga/Motor

1-00 Modo de configuracion

Option: Funcion:
Utilice este parametro para seleccionar el principio de control de
la aplicacion a utilizar cuando haya activa una referencia remo-
ta.

iNOTA!

Si se cambia este parametro se restableceran los
valores predeterminados de los parametros 3-00,
3-02 y 3-03.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor
en marcha.

[0]* Veloc. lazo abierto Para control de velocidad normal (referencias).

[3] Proceso en bucle ce- Permite el control de proceso en bucle cerrado. Consulte el gru-
rrado po de par. 7-3* para obtener mas informacion sobre el contro-
lador PI.

Al ejecutar un proceso en bucle cerrado, el par. 4-10 Direccion
veloc. motor debe estar ajustado en Izgda. a dcha. [0]
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1-01 Principio control motor

Option: Funcion:
[0] u/f Se utiliza con motores conectados en paralelo y/o aplicaciones

de motor especiales. La configuracion U/f se define en los pa-
rametros 1-55 y 1-56.

iNOTA!
Al llevar a cabo el control U/f no se incluyen las
compensaciones de deslizamiento y carga.

[11* WC+ Modo de funcionamiento normal, se incluyen las compensacio-
nes de deslizamiento y carga.

1-03 Caracteristicas de par

Option: Funcion:
Con mas caracteristicas de par es posible obtener un consumo
de energia muy bajo, asi como aplicaciones de par elevado.

[0]* Par constante La salida del eje del motor proporciona un par constante bajo
el control de velocidad variable.

[2] Optim. automatica de Esta funcidn optimiza automaticamente el consumo energético

energia en aplicaciones de bomba centrifuga y ventilador. Consulte el

par. 14-41 Minima magnetizacion AEO.

1-05 Configuracion modo manual

Option: Funcioén:
Este parametros sdlo es relevante cuando el par. 1-00, Modo
configuracion, esta ajustado a Proceso [3]. El parametros se

utiliza para determinar la referencia o controlar el valor de con-
signa al cambiar del modo auto al modo manual en el LCP.

[0] Veloc. lazo abierto En el modo manual, el convertido funciona siempre en configu-
racion de lazo abierto, sea cual sea el valor del par. 1-00 Modo
configuracion. El potenciémetro local (si lo hay) o la flecha arri-
ba/abajo determinan la frecuencia de salida limitada por Limite
alto/bajo veloc. motor (pardmetros 4-14 y 4-12).

[21*  Como la configuracion Si el par. 1-00 Modo configuracion esta ajustado a Lazo abler-
en el par. 1-00 to[1], la funcion es la descrita mas arriba.
Si el par. 1-00 esta ajustado a Proceso [3], al cambiar de modo
Auto a modo Manual se produce un cambio de valor de consigna
a través del potenciometro local o de la flecha arriba/abajo. El
cambio esta limitado por Referencia Max./Min. (parametros
3-02 y 3-03).

4.2.1. 1-2* Datos de motor

Introduzca los datos de la placa de caracteristicas del motor correcta (potencia, tension, frecuen-
cia, intensidad y velocidad).

Realice una AMT, consulte el par. 1-29.

Los ajustes de fabrica para los datos de motor avanzados del par. 1-3* se calculan de forma
automatica.
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iNOTA!
No se pueden ajustar los parametros del grupo 1.2* con el motor en marcha.

1-20 Potencia motor [KW]/[CV] (Pm,n)

Range: Funcion:
Introducir la potencia del motor que indica la placa de caracte-
risticas.

[0,09 kW/0,12 CV -  Dos tamafios menos, un tamafno por encima del valor nominal
11 kw/15 CV] de VLT.

iNOTA!
Los cambios de este parametro afectan a los par.
1-22 a 1-25, 1-30, 1-33 y 1-35.

1-22 Tension motor (U m;n)

Range: Funcion:
230/400 [50 - 999 V] Introducir la tensidn del motor que figura en la placa de carac-
v teristicas.

1-23 Frecuencia motor (f mn)

Range: Funcioén:
50 Hz* [] Introducir la frecuencia de motor que figura en la placa de ca-
racteristicas del mismo.

1-24 Motor Current (I m.n)

Range: Funcion:

Depen- [0.01 - 26.00 A] Introducir la intensidad del motor segun los datos de la placa
diente de caracteristicas.

del tipo

de mo-

tor*

1-25 Veloc. nominal motor (N m,n)

Range: Funcion:

Depen- [100 - 9999 RPM] Introducir la velocidad nominal segln los datos de la placa de
de del ti- caracteristicas.

po de

motor*

1-29 Adaptacion automatica del motor (AMT)
Option: Funcion:
Utilizar la AMT para optimizar el rendimiento del motor.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 23



4. Descripciones de parametros Zb 7 Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

iNOTA!
Este parametro no se puede modificar con el mo-
tor en marcha.

1. Detenga el VLT y compruebe que el motor esta en re-
poso

2. Seleccione [2] Activar AMT

3. Aplique la sefial de arranque
— A través del LCP: Pulse Hand On (Marcha local)
- O bien, estando activado el modo remoto: Aplique
una sefial de arranque en el terminal 18

[0] * [Off] (Apagado) La funcién AMT esta desactivada.
[2] Activar AMT La funcién AMT se pone en marcha.
iNOTA!

Para lograr una adaptacion optima del convertidor
de frecuencia, efecttie la AMT con el motor frio.

4.2.2. 1-3* Dat. avanz. motor

Ajuste los datos de motor avanzados usando uno de estos métodos:
1. Efectde una AMT con el motor frio. El convertidor de frecuencia mide el valor del motor.
2. Introduzca manualmente el valor de X1. Obtenga este valor del proveedor del motor.

3. Utilice el ajuste predeterminado de Xi. El convertidor de frecuencia selecciona el ajuste
basandose en los datos de la placa de caracteristicas del motor.

iNOTA!
Este parametro no puede modificarse con el motor en marcha.

}R-z

130BA375.10

1-30 Resistencia estator (Rs)

Range: Funcioén:

Depen- [Ohmio] Ajuste el valor de resistencia del estator.
diente

de los

datos
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del mo-
tor*

1-33 Reactancia fuga estator (X1)

Range: Funcioén:

Depen- [Ohmio] Defina la reactancia de fuga del estator del motor.
diente

de los

datos

del mo-

tor*

1-35 Reactancia princ. (X2)

Range: Funcioén:

Depen- [Ohmio] Defina la reactancia principal del motor.
diente

de los

datos

del mo-

tor*

4.2.3. 1-5* Aj. indep. carga

Este grupo de parametros sirve para configurar los ajustes del motor independientes de la carga.

1-50 Magnet. motor a veloc. cero

Range: Funcién:
Este parametro permite utilizar una carga térmica distinta en el
motor en el funcionamiento a baja velocidad.

100 %* [ 0 - 300%] Introduzca un porcentaje de intensidad de magnetizacion no-
minal. Si el valor es demasiado bajo, podria reducirse el par del
eje del motor.

1-52 Magnetizacion normal veloc. min. [Hz]

Range: Funcion:
Utilice este parametro junto con el par. 1-50, Magnet. motor a
veloc. cero.

0,0 Hz* [0,0 - 10,0 Hz] Ajuste la frecuencia deseada para una intensidad de magneti-

zacion normal. Si se ajusta la frecuencia a un valor inferior a la
frecuencia de deslizamiento del motor, el par. 1-50 Magnet.
motor a veloc. cero estara inactivo.

Intensidad de magn.

100% /
|
Par.1-50 !

Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM
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1-55 Caracteristica U/f - U

Range: Funcion:
Este parametro es un parametro indexado [0-5] y solo se en-
cuentra operativo cuando el par. 1-01, Princijpio control motor
esta ajustado a U/f[0].

0,0 v* [0,0-999,9 V] Introduzca la tension para cada punto de frecuencia para crear
manualmente una caracteristica U/f que se ajuste al motor. Los
puntos de frecuencia se definen en el par. 1-56, Caracteristica
Uif- F

1-56 1-56 Caracteristica U/f - F
Range: Funcion:
Este parametro es un parametro indexado [0-5] y sélo se en-

cuentra operativo cuando el par. 1-01 Principio control motor
estd ajustado a U/f[0].

0,0 Hz* [0,0 - 1000,0 Hz] Introduzca los puntos de frecuencia para crear manualmente
una caracteristica U/f que se ajuste al motor. La tension en cada
punto se define en el par. 1-55 Caracteristica de U/f - U.

Cree una caracteristica U/f basandose en seis tensiones y fre-
cuencias definibles. Vea la figura a continuacion.

Simplifique caracteristicas U/f combinando 2 o mas puntos (ten-
siones y frecuencias), definidos respectivamente como iguales.

Tensién motor 130BA166.10
Par. 1-55 [x]
A
1-55[5]- — —— — —— — — — — — — — —
1-55[4) — — — — — — — — — — |
1-55[3)— — — — — — — — | |
| | I
1-55[2] — — — — | : :
|
-t G R
| | | | | o
1-56  1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
(0] [1] [2] (3] [4] [5]
Frecuencia de salida
Par. 1-56 [x]

Tlustracion 4.1: Fig. 1 Caracteristicas U/f

iNOTA!
Para el par. 1-56 se aplica lo siguiente:
[01=[1]=[2]=([3]=[4]=[5]

4.2.4. 1-6* Aj. depend. carga

Parametros para realizar ajustes dependientes de la carga del motor.

1-60 Compensacion carga baja veloc.

Range: Funcion:
Utilice este parametro para obtener una caracteristica U/f opti-
ma con el funcionamiento a velocidad lenta.
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100 %* [0-199 %] Introducir un porcentaje en relacion con la carga cuando el mo-
tor funciona a baja velocidad.

El punto de paso se calcula de forma automatica basdndose en
el tamafio del motor.

Um

Par.1-60 Par.1-61

130BA046.11

> f
Conmutacién out

1-61 Compensacion carga alta velocidad

Range: Funcion:

Utilice este parametro para obtener la compensacion de carga
optima con el funcionamiento a alta velocidad.

100 %* [0 - 199 %] Introduzca un porcentaje para compensar en relacion con la
carga cuando el motor funciona a alta velocidad.

El punto de paso se calcula de forma automatica basdndose en
el tamafio del motor.

1-62 Compensacion de deslizamiento

Range: Funcioén:
100 %* [-400 - 399 %] Compensacion para el deslizamiento de motor dependiente de
la carga.

La compensacion del deslizamiento se calcula automaticamente
sobre la base de la velocidad nominal del motor, nm,N.

iNOTA!

Esta funcion sélo esta activa cuando el par. 1-00
Modo configuracion esta ajustado a Veloc. /azo
abierto [0] o cuando el par. 1-01 Principio contro/
motor esta ajustado a VVC+ [1].

1-63 Tiempo de compensacion de deslizamiento
Range: Funcioén:

0,10s [0,05-5,00s] Introduzca la velocidad de reaccion de compensacion del desli-
zamiento. Un valor alto produce una reaccion lenta, mientras
que uno bajo produce una reaccion rapida.

Si se producen problemas de resonancia a baja frecuencia, ajus-
te un tiempo mas largo.
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4.2.5. 1-7* Ajustes arranque

Teniendo en cuenta la necesidad de contar con diversas funciones de arranque en diferentes
aplicaciones, es posible seleccionar una serie de funciones en este grupo de parametros.

1-71 Retardo arr.

Range: Funcion:
El retardo de arranque define el tiempo que debe pasar desde
que se envia una orden de arranque hasta que el motor empieza
a acelerar.
Si se ajusta el retardo de arranque en 0,0 segundos, se desac-
tiva la Funcion de arranque, [1-72], al enviar la orden de arran-
que.

0,0 s* [0,0-10,0s] Introduzca el tiempo de retardo requerido antes de comenzar
la aceleracion.
El par. 1-72 Funcion de arranque esta activo durante el tiempo
de retardo de arranque.

1-72 Funcién de arranque

Option: Funcion:

[0] CC mantenida/Tiem- El motor recibe energia con intensidad de CC mantenida (par.
po retardo 2-00) durante el tiempo de retardo de arranque.

[1] Freno CC/tiempo re- El motor recibe energia con intensidad de frenado de CC (par.
tardo 2-01) durante el tiempo de retardo de arranque.

[2]1* Tiempo inercia/retar- El inversor presenta inercia durante el tiempo de retardo de
do arranque (inversor apagado).

1-73 Motor en giro

Option: Funcion:
Utilice Motor en giro para capturar un motor que esté girando
después de un corte de red.

l Esta funcion no debe utilizarse para aplicaciones
. de elevacion.

[0] * Desactivado La funcién de Motor en giro no es necesaria.
[1] Activado El convertidor puede capturar un motor en giro.
iNOTA!

Cuando la funcién Motor en giro esta activada, el
par. 1-71 Retardo arr. y el par. 1-72 Funcion de
arrangue, no tienen ninguna funcién.

4.2.6. 1-8* Ajustes de parada

A fin de satisfacer la necesidad de diversas funciones de parada en diferentes aplicaciones, estos
parametros ofrecen algunas funciones especiales para el motor.
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1-80 Funcién de parada

Option: Funcion:
La funcion de parada seleccionada esta activa en las situaciones
siguientes:
. Se ordena la parada y la velocidad de salida disminuye
hasta la Velocidad min. para la activacion de funciones
de parada.

. El comando de arranque se elimina (en espera) y la
velocidad de salida se reduce hasta la Velocidad min.
para la activacion de funciones de parada.

. Se utiliza el comando de freno de CC y el tiempo de
freno de CC ya ha pasado

. Mientras la velocidad de salida en funcionamiento y la
velocidad de salida calculada estd por debajo de la
Velocidad min. para la activacion de funciones de pa-

rada.
[0] * Inercia El inversor presenta inercia.
[1] CC mantenida El motor recibe energia de una corriente de CC. Consulte el par.

2-00 CC mantenida para mas informacion.

1-82 Vel. min. para func. parada [Hz]

Range: Funcioén:
0,0 Hz* [0,0 - 200,0 Hz] Ajustar la velocidad a la que se activa el par. 1-80 Funcion de
parada.

4.2.7. 1-9* Temperatura motor

Con un monitor de estimacion de temperatura del motor, el convertidor de frecuencia es capaz
de calcular la temperatura del motor sin necesidad de tener instalado un termistor. Es por tanto
posible recibir una advertencia o una alarma si la temperatura del motor supera el limite opera-
cional maximo.

1-90 Proteccion térmica del motor

Option: Funcion:
Gracias al ETR (relé térmico electrdnico) la temperatura del mo-
tor se calcula basandose en la frecuencia, la velocidad y el
tiempo. Danfoss recomienda el uso de la funcién ETR si no se
cuenta con un termistor.

iNOTA!
El calculo del ETR se basa en los datos del motor
del grupo 1-2*,

[0] *  Sin proteccién Desactiva el control de la temperatura.

[1] Advert. termistor Un termistor conectado a una salida digital o analdgica genera
una advertencia si se supera el limite maximo de temperatura
(véase el par. 1-93, Fuente de termistor).
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[2] Descon. termistor Un termistor conectado a una entrada digital o analdgica genera
una alarma y provoca la desconexion del convertidor de fre-
cuencia si se supera el limite maximo de temperatura, (véase el
par. 1-93, Fuente de termistor).

[3] Advertencia ETR Si se supera el limite maximo de temperatura del motor, se ge-
nera una advertencia.

[4] Desconexion ETR Si se supera el limite maximo de temperatura del motor, se ge-
nera una alarma y se desconecta el convertidor de frecuencia.

1-93 Fuente de termistor

Option: Funcion:

Seleccione el terminal de entrada del termistor.

[0] *  Ninguno No ninglin termistor conectado.
[1] Entrada analdgica 53 Conecte el termistor al terminal de entrada analdgica 53.
iNOTA!

La entrada analdgica 53 no puede seleccionarse
para otros fines cuando se selecciona como fuente
de termistor.

[6] Entrada digital 29 Conecte el termistor al terminal de entrada digital 29.

Mientras esta entrada funcione como entrada de termistor, no
respondera a la funcién seleccionada en el par. 5-13, 7erminal
29 entrada digital. El valor del par. 5-13 se mantiene sin cambios
en la base de datos de parametros mientras la funcion esta

inactiva.
Entrada digital/ Tension de alimen- Umbral de descone-
analdgica tacion Xion
Valores

Digital 10V <800 ohm - >2.900
ohm

Analdgica v <800 ohm - >2.900
ohm

4.3. Grupo de parametros 2: Frenos

4.3.1. 2-** Frenos
4.3.2. 2-0* Freno CC

El proposito de la funcion de freno CC consiste en frenar un motor giratorio aplicando intensidad
de CC al motor.
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2-00 Intensidad de CC mantenida

Range: Funcion:
Este parametro mantiene la funcion del motor (par de mante-
nimiento) o precalienta el motor.
Este parametro esta activado si se selecciona CC mant. en el
par. 1-72 Funcion de arranqgue o en el par. 1-80 Funcion de pa-
rada.

50%* [0 - 100%] Introducir un valor de corriente mantenida como valor porcen-
tual de la intensidad nominal del motor ajustada en el par. 1-24,
Intensidad motor. El 100% de la corriente de CC mantenida se
corresponde a Iwn.

iNOTA!
Evite la intensidad al 100% durante demasiado tiempo, ya que podria sobrecalentar
el motor.

2-01 Intens. freno CC

Range: Funcién:

50 %* [0 - 150%] Ajuste la intensidad de CC necesaria para frenar el motor de

giro.

Active el freno de CC de una de las cuatro maneras siguientes:
1. Comando Freno CC, consulte el par. 5-1* seleccion [5]
2. Funcidn de conexion del freno CC, consulte el par. 2-04

3. Freno CC seleccionado como funcion de arranque, con-
sulte el par. 1-72

4, Freno CC en conexién con Motor en giro, par. 1-73.

2-02 Tiempo de frenado CC

Range: Funcioén:
El tiempo de frenado CC define el periodo durante el que la
Intens. freno CC se aplica al motor.

10,0 s* [0,0 - 60 s] Ajuste la intensidad de freno CC, definida en el par. 2-01, que
debe aplicarse.

iNOTA!
Si el freno CC se activa como funcion de arranque, el tiempo de frenado CC se define
mediante el retardo de arranque.

2-04 Velocidad de conexioén del freno CC

Range: Funcioén:

0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Ajuste la velocidad de conexidn del freno CC para activar la in-
tensidad de frenado de CC, ajustada en el par. 2-01, al desace-
lerar la rampa.

Cuando se ajusta en 0, la funcion se desactiva.
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4.3.3. 2-1* Func. energ. freno

Utilice los parametros de este grupo para seleccionar parametros de freno dinamico.

2-10 Funcion de freno

Option: Funcion:
Freno con resistencia:
El freno con resistencia limita la tension en el circuito intermedio
cuando el motor funciona como generador. Sin el freno con re-
sistencia, el convertidor de frecuencia acaba desconectandose.

El freno con resistencia consume la energia sobrante del frenado
del motor. Un convertidor de frecuencia con freno detiene un
motor mas rapido que uno sin él, el cual se utiliza en muchas
aplicaciones. Requiere una conexidn de resistencia de freno ex-
terna.

Una alternativa al freno con resistencia es el frenado de CA.

iNOTA!

El freno con resistencia solo funciona en conver-
tidores de frecuencia con freno dinamico integra-
do. Debe conectarse una resistencia externa.

Frenado de CA:

El frenado de CA consume la energia sobrante por la creacion
de pérdida de potencia en el motor.

Es importante recordar que un incremento en la pérdida de po-
tencia provoca que la temperatura del motor aumente.

[0]* No Sin funcién de freno.

[1] Freno con resistencia El freno con resistencia esta activo.

[2] Frenado de CA El frenado de CA estd activo.

2-11 Resistencia freno (ohmios)

Range: Funcion:

5Q* [5-32000 Q] Ajuste el valor de la resistencia de freno.

2-16 Intensidad max. de frenado de CA

Range: Funcion:

100.0 %7[0.0 - 150.0 %] Introduzca la maxima corriente admisible al utilizar frenado de

* CA, para evitar el recalentamiento del motor.
El 100% es igual a la intensidad de motor ajustada en el par.
1-24.

2-17 Control de sobretension

Option: Funcion:

Utilice el control de sobretension (OVC) para reducir el riesgo
de que el convertidor de frecuencia se desconecte debido a un
exceso de tension en el bus CC provocado por la energia gene-
rativa procedente de la carga.
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La sobreintensidad se produce, por ejemplo, si el tiempo de de-
saceleracion de rampa ajustado es demasiado corto en compa-
racion con la carga de inercia real.

[0] * Desactivado El Ctrl sobrtens. no estd activo/no es necesario.

[1] Activado (no parada) El control de sobretensién funciona salvo que se active una se-
fal de parada.

[2] Activado El control de sobretension funciona incluso cuando se activa una
sefal de parada.

iNOTA!
Si se ha seleccionado Freno con resistencia en el par. 2-10 Funcion de freno, el
control de sobretensidn no estara activo aunque esté activado en este parametro.

4.3.4. 2-2* Freno mecanico

Las aplicaciones de elevacion requieren disponer de un freno electromagnético. El freno esta con-
trolado por un relé que libera el freno cuando se activa.

El freno se activa si el convertidor de frecuencia se desconecta o si se emite un comando de inercia.
Ademas, se activa cuando la velocidad es inferior a la seleccionada en el par. 2-22, Activar velo-
cidad freno.

2-20 Intensidad freno liber.

Range: Funcion:
0,00 A* [0,00 - 100 A] Seleccione la intensidad de motor a la que se libera el freno
mecanico.

arranque y la intensidad de motor esta por debajo
. de la Intensidad freno liber., el convertidor de fre-
cuencia se desconecta.

I Si se ha sobrepasado el tiempo de retardo de

2-22 Activacion del freno mecéanico

Range: Funcioén:
Si el motor se detiene usando la rampa, el freno mecanico se
activa cuando la velocidad del motor del motor es inferior a la
Velocidad de activacion del freno.
El motor desacelera hasta detenerse en las situaciones siguien-
tes:

. Se suprime un comando de arranque (en espera)
. Se activa un comando de parada
. Se activa la parada rapida (se utiliza una rampa de pa-
rada rapida)
0 Hz* [0 - 400 Hz] Seleccione la velocidad del motor a la que se activara el freno
mecanico durante la desaceleracion de rampa.

El freno mecanico se activa de forma automatica si el converti-
dor de frecuencia se desconecta o informa de una alarma.
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4.4. Grupo de parametros 3: Referencia/Rampas

4.4.1. 3-** Ref./Rampas

Parametros para el manejo de referencias, definicion de limitaciones, y configuracion de la reac-
cion del convertidor de frecuencia a los cambios

4.4.2. 3-0* Limites referencia

Parametros para ajustar la unidad de referencia, limites e intervalos.

3-00 Rango de referencia

Option: Funcion:
Seleccione el rango de referencia y las sefiales de realimenta-
cion. Los valores pueden ser tanto positivos como negativos,
salvo que el par. 1-00, Modo configuracion, esté ajustado a
Veloc. Lazo Cerrado [3] En ese caso sélo se admiten valores
positivos.

[0]*  Min - Max Los rangos de los puntos de referencia sélo pueden contener
valores positivos.
Seleccione esta opcion sdlo si la unidad esta funcionando en lazo
cerrado de proceso.

[1] -Max - +Max Los rangos pueden tener tanto valores positivos como negati-

3-02 Referencia minima

| <
o)
»

Range: Funcioén:
0.00%  [-4999 - 4999] Introducir el valor de referencia minima.

La suma de todas las referencias internas y externas esta limi-
tada al valor de referencia minima, par. 3-02.

3-03 Referencia maxima
Range: Funcioén:

La referencia maxima se puede ajustar dentro del rango com-
prendido entre Referencia minima y 4999.

50.00% [-4999 - 4999] Introducir un valor para la referencia maxima.

La suma de todas las referencias internas y externas esta limi-
tada al valor de referencia maxima, par. 3-03.

4.4.3. 3-1* Referencias

Parametros para ajustar las fuentes de referencias. Seleccione las referencias preajustadas para
las entradas digitales correspondientes en el grupo de parametros 5.1*, Entradas digitales.
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3-10* Referencia interna

Option: Funcién:

Cada ajuste de parametro contiene 8 referencias internas que
pueden seleccionarse mediante 3 entradas o buses digitales.

[18] [17] [16] Ref. interna, si.
EXB MSB LSB

0 0 0 0

0 0 1 1

0 1 0 2

0 1 1 3

1 0 0 4

1 0 1 5

1 1 0 6

1 1 1 7

Tabla 4.1: Par. 5-1* seleccion [16], [17] y [18]

[0.00] * -100.00 - 100.00%  Introduzca las diferentes referencias internas utilizando progra-
macion indexada.

Normalmente, el 100% es igual al valor ajustado en el par. 3-03,
Referencia maxima.

No obstante, existen excepciones si el par. 3-00 se ajusta a Min.
- Max. [0].

Ejemplo 1:
El par. 3-02 se ajusta a 20 y el par. 3-03 se ajusta a 50. En este
caso 0% = 0y 100% = 50.

Ejemplo 2:
El par. 3-02 se ajusta a 70 y el par. 3-03 se ajusta a 50. En este
caso 0% = 0y 100% = 70.

3-11 Velocidad fija [Hz]

Range: Funcion:
La velocidad fija es una velocidad de salida fija que anula la
velocidad de referencia seleccionada. Consulte el par. 5-1* se-
leccién [14].
Si el motor se detiene en modo fijo, la sefal fija actia como
sefal de arranque.
Si se elimina la senal fija, el motor funciona de acuerdo con la
configuracion seleccionada.

5,0Hz [0,0 - 400,0 Hz] Seleccione la velocidad a utilizar como velocidad fija.

3-12 Valor de enganche/arriba-abajo

Range: Funcién:

0% * [0 -100%] La funcidon Enganche/arriba-abajo se activa mediante un co-
mando de entrada (véase el par. 5-1%, seleccion [28]/[29]). Si
el comando esta activo, el valor de enganche/arriba-abajo (en
%) se afiade a la funcién de referencia de la manera siguiente:

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss 35



4. Descripciones de parametros Zb 7 Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

Referencia =

Enganche arriba Enganche abajo
100

Referencia + referencia x

Referencia =

Enganche arriba Enganche abajo
100

Cuando el comando de entrada se desactiva, la referencia vuel-

ve a su valor original, es decir: Referencia = Referencia + 0.

Referencia — referencia x

3-14 Referencia relativa interna

Range: Funcion:
0.00% [-100.00 - 100.00%] Definir un valor fijo (en %) que se agrega al valor variable de-
finido en el par. 3-18 Recurso refer. escalado relativo.

La suma de los valores fijo y variable (denominada Y en la si-
guiente ilustracidon) se multiplica por la referencia real (deno-
minada X). Este producto se afiade a la referencia real

Y
X + X X =~
100
Y
Relativo z Referencia
X z=x+x*y/100[ P real
resultanteA
130BA059.12

3-15 Fuente de referencia 1

Option: Funcion:
Los par. 3-15, 3-16 y 3-17 definen hasta tres sefiales de refe-
rencia diferentes. La suma de estas sefales de referencia define
la referencia real.

[0] Sin funcién No se define ninguna senal de referencia.

[1]1* Entrada analdgica 53 Utilice sefiales de la entrada analdgica 53 como referencia, con-
sulte el par. 6-1*,

[2] Entrada analdgica 60 Utilice sefales de la entrada analdgica 60 como referencia, con-
sulte el par. 6-2*.

[11] Referencia bus local ~ Utilice sefiales de bus local como referencia, consulte el par.

8-9%*,
[21] Potenciometro  del Utilice senales del potenciometro del LCP como referencia, con-
LCP sulte el par. 6-8*.
[8] Entrada de pulsos Utilice sefales de entrada de pulsos como referencia, consulte
el par. 5-5*.
3-16 Fuente de referencia 2
Option: Funcion:

Consulte el par. 3-15 para obtener una descripcion.
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[0] Sin funcion

[1] Entrada analdgica 53
[2] * Entrada analdgica 60
[11] Referencia bus local

[21] Potenciometro  del
LCP

Zk 7 4. Descripciones de parametros

No se define ninguna senal de referencia.

Utilice sefiales de la entrada analdgica 53 como referencia.
Utilice sefiales de la entrada analdgica 60 como referencia.
Utilice sefiales de bus local como referencia.

Utilice sefiales del potenciometro del LCP como referencia.

3-17 Fuente de referencia 3

Option:

[0] Sin funcion

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 60
[11] Referencia bus local

[21] * Potencidmetro  del
LCP

Funcioén:
Consulte el par. 3-15 para obtener una descripcion.

No se define ninguna sefal de referencia.

Utilice sefiales de la entrada analdgica 53 como referencia.
Utilice sefiales de la entrada analdgica 60 como referencia.
Utilice sefiales de bus local como referencia.

Utilice sefiales del potenciémetro del LCP como referencia.

3-18 Recurso refer. escalado relativo

Option:

[0] * Sin funcién

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[8] Entrada de pulsos 33.
[11] Referencia bus local

[21] Potencidmetro  del
LCP

4.4.4. 3-4* Rampa 1

Funcién:
Seleccione un valor variable para afadir al valor fijo definido en
el par. 3-14, Referencia interna relativa.

La funcién esta desactivada

Seleccione la entrada analdgica 53 como fuente de referencia
de escalado relativo.

Seleccione la entrada analdgica 54 como fuente de referencia
de escalado relativo.

Seleccione la entrada de pulsos 33 como fuente de referencia
de escalado relativo.

Seleccione la referencia de bus local como fuente de referencia
de escalado relativo.

Seleccione el potencidometro del LCP como fuente de referencia
de escalado relativo.

Una rampa lineal se caracteriza por una elevacién de rampa a velocidad constante hasta alcanzar
la velocidad del motor deseada. Puede producirse cierta sobremodulacién al alcanzar la velocidad,
que a su vez podria dar provocar sacudidas durante unos momentos antes de estabilizarse.

Una rampa en S acelera con mayor suavidad, de manera que las sacudidas quedan compensadas

al alcanzar la velocidad.

Consulte la figura siguiente para ver una comparacion de los dos tipos de rampa.
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Velocidad 130BA168.10
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Tiempos de rampa:

Aceleracion de rampa: tiempo de aceleracién. De 0 a la frecuencia nominal del motor (par 1-23).
Desaceleracion de rampa: tiempo de desaceleracién. De la frecuencia nominal de motor (par.
1-23)a 0.

Limitacion:

Un tiempo de aceleracion de rampa demasiado corto puede provocar una advertencia de limite
de par (W12) y/o una advertencia de sobretension de CC (W7). El movimiento de rampa se detiene
cuando el convertidor de frecuencia alcanza el modo de motor con limite de par (par. 4-16).

Un tiempo de desaceleracion de rampa demasiado corto puede provocar una advertencia de limite
de par (W12) y/o una advertencia de sobretension de CC (W7). El movimiento de rampa se detiene
cuando el convertidor de frecuencia entra en modo de generador con limite de par (par. 4-17) y/
o una CC interna por encima del limite de tension.

3-40 Tipo rampa 1

Option: Funcion:
[0] * Lineal Aceleracién/desaceleracion constante.
[2] Rampa en S Aceleracion/deceleracion suave con compensacion de sacudi-

| Q
Q
2

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

Range: Funcion:

3,00 s* [0,05-36005s ] Introducir el tiempo de aceleracion de rampa, desde 0 Hz hasta
la frecuencia nominal del motor (fw,n) ajustada en el par. 1-23.

Seleccione un tiempo de aceleracion asegurandose de no supe-
rar el limite de par. Consulte el par. 4-16.

3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa

Range: Funcion:

3.00% [0,05 - 3600 s] Introducir el tiempo de rampa de desaceleracion desde la fre-
cuencia nominal del motor (fu,n) en el par. 1-23 hasta 0 Hz.
Elija un tiempo de desaceleracion de rampa que no provoque
sobretension en el inversor debido al funcionamiento regenera-
tivo del motor. Ademas, el par regenerativo no debe superar el
limite ajustado en el par. 4-17.
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4.4.5. 3-5* Rampa 2

Consulte el par. 3-4* para ver una descripcion de los tipos de rampa.

iNOTA!

Rampa 2 - tiempos de rampa alternativos:
El cambio de la rampa 1 a la rampa 2 se realiza a través de la entrada digital. Con-
sulte el par. 5-1%, seleccion [34].

3-50 Tipo rampa 2

Option:
[0] * Lineal

[2] Rampa en S

Funcioén:
Aceleracion/desaceleracion constante.

Aceleracion/deceleracion suave con compensacion de sacudi-

das

3-51 Tiempo aceleracion de rampa 2

Range:
3.000 * [0,100 - 3600 s]

Funcién:

Introduzca el tiempo de aceleracion de rampa, desde 0 Hz hasta
la velocidad nominal del motor (fw,n) ajustada en el par. 1-23.
Seleccione un tiempo de aceleracion asegurandose de que la
intensidad de salida no exceda el limite de intensidad ajustado
en el par. 4-18 durante la aceleraciéon de rampa.

3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa

Range:
3.000 s [0,100 - 3600 s]

4.4.6. 3-8* Otras rampas

Funcioén:

Introducir el tiempo de rampa de desaceleracion desde la velo-
cidad nominal del motor (fw,n) del par. 1-23 hasta 0 Hz.

Elija un tiempo de desaceleracion de rampa que no provoque
sobretension en el inversor debido al funcionamiento regenera-
tivo del motor. Ademas, la intensidad generada no debe exceder
el limite de intensidad ajustado en el par. 4-18.

Esta seccion contiene parametros para rampas de velocidad fija y de parada rapida.

En una rampa de velocidad fija se puede acelerar y desacelerar, mientras que con la rampa de
parada rapida solo se puede desacelerar.

3-80 Tiempo rampa veloc. fija

Range:
3.000 s*[0,100 - 3600 s]

Funcion:
Una rampa lineal aplicacble cuando la velocidad fija esta activa.

Consulte el par. 5-1%, seleccion [14].
Tiempo acel. rampa = Tiempo desacel. rampa.

El tiempo de rampa de velocidad fija comienza tras la activacion
de una sefial de velocidad fija a través de una entrada digital o
un puerto de comunicacion serie seleccionados.
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3-81 Tiempo rampa parada rapida

Range: Funcion:

3.000 s*[0,100 - 3600 s] Una rampa lineal aplicable cuando la parada rapida esta activa-
da. Consulte el par. 5-1*, seleccion [4].

4.5. Grupo de parametros 4: Limites/Advertencias

45.1. 4-** Lim./Advert.

Grupo de parametros para configurar limites y advertencias

4.5.2. 4-1* Limites motor

Utilice estos parametros para definir el rango de funcionamiento de velocidad, par e intensidad
para el motor.

4-10 Direccion velocidad motor

Option: Funcion:

Si los terminales 96, 97 y 98 estan conectados a U, Vy W res-
pectivamente, el motor funciona de izquierda a derecha, si se
mira desde el frente.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor
en marcha.

[0] * Izqda. a dcha. El eje del motor gira de izquierda a derecha. Este ajuste evita
que el motor funcione de derecha a izquierda.

Si el par. 1-00, Modo configuracion, esta ajustado a Proceso en
bucle cerrado [3], este parametro se debe ajustar siempre en
Izqgada. a dcha..

[1] De derecha a izquier- El eje del motor gira de derecha a izquierda. Este ajuste evita
da que el motor funcione de izquierda a derecha.
[2] Ambos sentidos Con este ajuste, el motor puede funcionar en ambos sentidos.

Sin embargo, la frecuencia de salida se limitara al rango: De
Limite bajo veloc. motor ) (par. 4-12) a Limite alto veloc. motor
(par. 4-14).

4-12 Limite bajo veloc. motor

Range: Funcion:

0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Ajuste el Limite bajo de velocidad del motor correspondiente a
la frecuencia de salida minima del eje del motor.

iNOTA!
Dado que la frecuencia de salida minima es un
valor absoluto, no puede desviarse.
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4-14 Limite alto veloc. motor

Range: Funcion:
65,0 [0,0 - 400,0 Hz] Ajuste la Velocidad maxima del motor correspondiente a la fre-
Hz* cuencia de salida maxima del eje del motor.

iNOTA!
Dado que la frecuencia de salida méxima es un
valor absoluto, no puede desviarse.

4-16 Modo motor limite de par

Range: Funcioén:
150.0 %[0.0 - 199.9%] Ajuste el limite de par para el funcionamiento del motor.
* La configuracion no se restablece de forma automatica a los

valores predeterminados al cambiar los ajustes en el par. 1-00
hasta 1-25 Carga y motor.

4-17 Modo generador limite de par

Range: Funcion:
150.0 %7[0.0 - 199.9 %] Ajuste el limite de par para el funcionamiento de modo del ge-
* nerador.

La configuracion no se restablece de forma automatica a los
valores predeterminados al cambiar los ajustes en el par. 1-00
hasta 1-25 Carga y motor.

4.5.3. 4-5* Ajuste Advert.

Grupo de parametros que contiene los limites de advertencias ajustables para intensidad, veloci-
dad, referencia y realimentacion.

Se muestran advertencias en el display, en la salida programada o en el bus serie.

4-50 Advert. Intens. baja
Range: Funcién:

Utilice este parametro para establecer un limite bajo para el
rango de intensidad.

Si la intensidad cae por debajo del limite establecido, se emite
una advertencia.

0,00 A [0,00 - 26,00 A] Establezca un valor para el limite de intensidad baja.

4-51 Advert. Intens. alta

Range: Funcion:
Utilice este parametro para establecer un limite maximo para el
rango de intensidad.

Si la intensidad supera el limite establecido, se emite una ad-
vertencia.

26,00 [0,00 - 26,00 A] Establezca el limite de intensidad maximo.
A*
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4-58 Funcion fallo fase motor

Option: Funcion:
La ausencia de una fase de motor provoca la caida del par del
motor. Este monitor puede desactivarse con fines especiales
(por ejemplo, motores pequefios que funcionen en modo U/f
puro), pero dado que existe riesgo de que el motor se recaliente,
Danfoss recomienda encarecidamente mantener la funcion ac-
tivada.

Una fase de motor ausente hace que el convertidor de frecuen-
cia se desconecte y comunica una alarma.

iNOTA!
Este parametro no puede modificarse con el motor
en marcha.

[0] No La funcion esta desactivada.

[11* Si La funcién estd activada.

4.5.4. 4-6* Bypass veloc.

En algunas aplicaciones, pueden producirse resonancias mecanicas. Evite los puntos de resonancia
mediante la creacion de un bypass. El convertidor de frecuencia prolonga la rampa a través de la
zona de bypass, sobrepasando asi los puntos de resonancia mecanica con rapidez.

4-61 Velocidad bypass desde [Hz]

Range: Funcioén:
Matriz [2]
0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Introduzca el limite superior o inferior de las velocidades a evi-
tar.

No importa si Bypass desde o Bypass hasta es el limite superior
o inferior, pero la funcién Bypass veloc. se desactiva si los dos
parametros se ajustan en el mismo valor.

4-63 Veloc. bypass hasta [Hz]

Range: Funcion:
Matriz [2]
0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Introducir el limite superior o inferior de la zona de velocidad a
evitar.

Asegurese de introducir el limite opuesto al del par. 4-61 Ve-
locidad bypass desde [Hz].
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4.6. Grupo de parametros 5: E/S digital

4.6.1. 5-** E/S digital

A continuacién se describen todas las funciones y sefiales de comandos de entrada digital.

4.6.2. 5-1* Entradas digitales

Parametros para configurar las funciones para los terminales de entrada.
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias funciones del convertidor de frecuencia.
Todas las entradas digitales pueden ajustarse de la siguiente manera:

(0]

(1]

[21]

(3]

(4]

(5]

(6]

(8]

(9]

[10]

[11]

[12]

Sin funcion

Reinicio

Inercia

Inercia y reinic. inv.

Parada rapida

Freno CC

Parada

Arranque

Arranque por pulsos

Cambio de sentido

Arranque e inversion

Act. arranque adelan-
te

El convertidor de frecuencia no reaccionara a sefiales transmi-
tidas al terminal.

Reiniciar el convertidor de frecuencia después de una descone-
xién/alarma. No todas las alarmas pueden reiniciarse.

Parada por inercia, entrada invertida (NC). El convertidor de
frecuencia deja el motor en el modo libre.

Entrada invertida de parada de inercia y reset (NC). El conver-
tidor de frecuencia se reinicia y deja el motor en el modo libre.

Entrada invertida (NC). Genera una parada de acuerdo con el
tiempo de rampa de parada rapida ajustado en el par. 3-81.
Cuando el motor se para, el eje entra en el modo libre.

Entrada invertida para frenado de CC (NC). Detiene el motor al
alimentarlo con CC durante un periodo de tiempo determinado,
véase el par. 2-01. Esta funcién sélo estd activada cuando el
valor del par. 2-02 es distinto de 0.

Funcién de parada invertida. Genera una funciéon de parada
cuando el terminal seleccionado pasa del nivel légico “1” al “0”.
La parada se lleva a cabo de acuerdo con el tiempo de rampa
seleccionado.

Seleccione el arranque para una orden de arranque/parada.
1 = Arranque, 0 = Parada.

El motor arranca si se aplica un pulso durante un minimo de 2
ms. El motor se detiene cuando se activa Parada.

Cambiar el sentido de rotacion del eje del motor. La sefal de
cambio de sentido sélo cambia la direccién de rotacién; no ac-
tiva la funcion de arranque. Seleccione Ambos sentidos [2] en
el par. 4-10.

0 = normal, 1 = invertir.

Utilizar para realizar un arranque/parada y un cambio de sentido
al mismo tiempo. No permite ninguna sefial de arranque [8] al
mismo tiempo.

0 = parada, 1 = arranque e inversion.

Utilizar si el eje del motor debe girar en sentido horario al arran-
car.
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[13]

[14]
[16]

[17]
[18]
[19]

[20]

[21]

[22]
[23]

[26]

[27]
[28]

[29]

Act. arranque inverso

Veloc. fija

Ref. interna LSB

Ref. interna MSB
Ref. interna EXB

Mantener referencia

Mantener salida

Aceleracion

Deceleracion

Selec.ajuste LSB

Parada precisa

Arrang./parada prec.

Engan. arriba

Enganc. abajo

:;ngzﬂﬁéééf
Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

Utilizar si el eje del motor debe girar en sentido antihorario en
el arranque.

Utilizar para activar la velocidad fija. Consulte el par. 3-11.

Las referencias internas de LSB, MSB y EXB permiten realizar
una seleccion entre una de las ocho referencias internas de
acuerdo con la tabla siguiente.

La misma que referencia interna LSB [16], véase el par. 3-10.
La misma que referencia interna LSB [16].

Mantiene la referencia actual. La referencia mantenida es ahora
el punto de partida o condicién de aceleracion y deceleracion
que se va a emplear. Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el
cambio de velocidad siempre se lleva a cabo después de la ram-
pa 2 (par. 3-51 y 3-52) en el intervalo par. 3-02 Referencia
minima - par. 3-03 Referencia maxima.

Mantiene la frecuencia actual del motor (Hz). La frecuencia
mantenida del motor es ahora el punto de partida o condicion
que se utilizara para Aceleracion y Deceleracion. Si se utiliza
aceleracion/deceleracion, el cambio de velocidad siempre se lle-
va a cabo después de la rampa 2 en el intervalo par. 4-12, Limite
bajo veloc. motor - par. 4-14, Limite alto veloc. motor.

iNOTA!

Cuando esta activada la opciéon Mantener salida,
el convertidor de frecuencia no puede pararse me-
diante una sefal de arrangue [8] a nivel bajo.
Detenga el convertidor de frecuencia mediante un
terminal programado para Inercia [2] o para Iner-
cia y reinicio [3].

Seleccione Aceleracion y Deceleracion si desea un control digital
de la aceleracion/deceleracion (potenciémetro de motor). Active
esta funcidén seleccionando Mantener referencia o Mantener sa-
lida. Si Aceleracion se activa durante menos de 400 ms, la
referencia resultante aumentara en un 0,1%. Si se activa Ace-
leracion durante mas de 400 ms, la referencia resultante dara
una rampa seguin rampa 2 en el par. 3-51.

Igual que Aceleracion [21].

Ajustar el par 0-10, Ajuste activo, a Ajuste mdltiple.
Ldgico 0 = ajuste 1, Logico 1 = ajuste 2.

Prolongar la sefal de parada para dar una parada precisa inde-
pendiente del tiempo de exploracion. Esta funcion sélo esta
disponible para el terminal 33.

Como [26], pero incluye el arranque.

Seleccionar Engan. arriba o Enganc. abajo para aumentar o dis-
minuir el valor de referencia resultado del porcentaje ajustado
en el par. 3-12.

Igual que Engan. arriba [28]
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[32] Entrada de pulsos Seleccionar Entrada de pulsos cuando se utilice una secuencia
(s6lo terminal 33) de pulsos como referencia o realimentacion. El escalado se rea-
liza en el grupo de par. 5-5*.

[34] Bit rampa 0 Ldgico 0 = Rampa 1, consulte el par. 3-4*.
Ldgico 1 = Rampa 2, consulte el par. 3-5*.

[62] Reset del contador A  Entrada para puesta a cero del contador A.

[65] Reset del contador B Entrada para puesta a cero del contador B.

5-10 Terminal 18 entrada digital

Option: Funcion:
[8] * Arranque Seleccione la funcion del rango de entrada digital disponible.

5-11 Terminal 19 entrada digital
Option: Funcioén:
[10] * Cambio de sentido Seleccione la funcién del rango de entrada digital disponible.

5-12 Terminal 27 entrada digital
Option: Funcion:
[0]*  Sin funcidn Seleccione la funcién del rango de entrada digital disponible.

5-13 Terminal 29 entrada digital
Option: Funcion:

[14] * Veloc. fija Seleccione la funcion del rango de entrada digital disponible.

5-15 Terminal 33 entrada digital
Option: Funcion:
[0]*  Sin funcidn Seleccione la funcién del rango de entrada digital disponible.

4.6.3. 5-4* Relés

Grupo de parametros para configurar la sincronizacion y las funciones de salida para los relés.

[0] Sin funcion Opcion por defecto para todas las salidas digitales y de relé.

[1] Ctrl. prep. La placa de control recibe alimentacion eléctrica.

[2] Unidad lista El convertidor de frecuencia esta preparado para el funciona-
miento y la placa de control tiene alimentacion.

[3] Unid. lista/remoto El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso y esta
en modo Auto On.

[4] Activar/sin advert. El convertidor de frecuencia esta listo para funcionar. No se ha
dado orden de arranque ni de parada. Ninguna advertencia pre-
sente.

[5] Unidad en funciona- Motor en marcha.

miento
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[6] Func./sin advert. El motor estd en marcha y no hay ninguna advertencia presente.
[7] Func. en ran./sin adv. El motor funciona con los rangos de intensidad programados;
consulte los parametros 4-50 y 4-51. Ninguna advertencia pre-
sente.
[8] Func. en ref./sin ad- El motor funciona a la velocidad de referencia.
vert.
[9] Alarma Una alarma activa la salida.

[10] Alarma o advertencia Una alarma o una advertencia activa la salida.

[12] Fuera ran. intensidad La intensidad del motor esta fuera del rango definido en los par.
4-50 y 4-51.

[13] Corriente  posterior, La intensidad del motor es inferior a la ajustada en el par. 4-50.
baja

[14] Corriente anterior, al- La intensidad del motor es superior a la ajustada en el par. 4-51.
ta

[21] Advertencia térmica  La advertencia térmica se activa cuando la temperatura sobre-

pasa el limite en el motor, en el convertidor de frecuencia, en la
resistencia de freno o en el termistor.

[22] Listo, sin adv. térm.  El convertidor de frecuencia esta preparado para funcionar y no
existe advertencia de exceso de temperatura.

[23] Rem lis sin adv térm. El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso en mo-
do Auto y no existe advertencia de exceso de temperatura.

[24] Listo, tensiéon OK El convertidor de frecuencia estd preparado para su uso y la
tension de alimentacion esta dentro del rango de tension espe-
cificado.

[25] Cambio sentido El motor esta en marcha o listo para funcionar en sentido ho-

rario cuando ldgico = 0 y en sentido antihorario cuando l6gico
= 1. La salida cambia tan pronto como se aplica la sefial de
cambio de sentido.

[26] Bus OK Comunicacion activa (sin tiempo limite) a través del puerto de
comunicacién serie.

[28] Freno, sin advert. El freno esta activado y no aparecen advertencias.

[29] Fren. prep. sin fallos  El freno esta listo para su funcionamiento y no presenta ningun
fallo.

[30] Fallo freno (IGBT) Protege al convertidor de frecuencia en caso de que haya un
fallo en los maddulos de freno. Utilice el relé para desconectar la
tension de alimentacion del convertidor de frecuencia.

[32] Ctrl. freno mecanico  Permite controlar un freno mecanico externo; consulte grupo de
par. 2-2*,

[36] Bit cod. control 11 El bit 11 del codigo de control controla el relé.
[51] Ref. local activa

[52] Ref. remota activa

[53] Sin alarma

[54] Coman. arran. activo
[55] Func. inverso
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[56] Drive modo manual
[57] Dispos. en modo au-

to.

[60] Comparador 0 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 0 se
evalia como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[61] Comparador 1 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 1 se
evallla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[62] Comparador 2 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 2 se
evallia como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[63] Comparador 3 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 3 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[70] Regla ldgica 1 Consulte el par. 13-4*. Si Regla logica 1 se evaltia como VER-
DADERO, la salida sera alta. De lo contrario, sera baja.

[71] Regla l6gica 2 Consulte el par. 13-4*. Si Regla logica 2 se evalia como VER-
DADERO, la salida sera alta. De lo contrario, sera baja.

[72] Regla logica 3 Consulte el par. 13-4*. Si Regla ldgica 3 se evallia como VER-

DADERO, la salida sera alta. De lo contrario, sera baja.

[80] Salida digital SL A Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. Cuando se eje-
cute la accion de ldgica inteligente Aj, sal. dig. A alta [38], la
entrada sera alta. Cuando se ejecute la accion de ldgica inteli-
gente Aj. sal. dig. A baja [32], la salida sera baja.

[81] Salida digital SL B Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. Cuando se eje-
cute la accion de ldgica inteligente Aj. sal. dig. A alta [39], la
entrada sera alta. Cuando se ejecute la accion de ldgica inteli-
gente Aj. sal. dig. A baja [33], la salida sera baja.

5-40 Relé de funcién
Option: Funcion:
[0]*  Sin funcidn Seleccione la funcién del rango de salida de relé disponible.

4.6.4. 5-5* Entrada de pulsos

Ajuste el par. 5-15 en la seleccion [32] Entrada de pulsos. Ahora el terminal 33 gestiona una
entrada de pulsas en el intervalo desde Baja frecuencia, par. 5-55, hasta Alta frecuencia, par.
5-56. Regule la entrada de frecuencia mediante el par. 5-57 y el par. 5-58.

5-55 Term. 33 baja frecuencia

Range: Funcion:

20 Hz* [20 - 4999 Hz] Introduzca la baja frecuencia correspondiente a la velocidad
baja del eje del motor (es decir, el valor bajo de referencia) en
el par. 5-57.
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5-56 Term. 33 alta frecuencia

Range:

5000 [21 - 5000 Hz]
Hz*

Funcion:

Introducir la alta frecuencia correspondiente a la velocidad alta
del eje del motor (es decir, el valor alto de referencia) en el par.
5-58.

5-57 Term. 33 valor bajo ref. /realim

Range:

0.000* [-4999.000
4999.000]

Funcion:
- Ajuste el valor de referencia/realimentacion correspondiente al
valor de baja frecuencia de pulso ajustado en el par. 5-55.

5-58 Term. 33 valor alto ref. /realim

Range:

50.000% [-4999.000
4999.000]

Funcioén:
- Ajuste el valor de referencia/realimentacion correspondiente al
valor de alta frecuencia de pulso definido en el par. 5-56.

4.7. Grupo de parametros 6: E/S analdgica

4.7.1. 6-** E/S analdg

ica

Grupo de parametros para configurar entradas y salidas analdgicas.

4.7.2. 6-0* Modo E/S analégico

Grupo de parametros para ajustar la configuracion de E/S analdgica.

6-00 Tiempo Limite Cero Activo

Range:

10s [1-99s]

Funcion:
La funcién Cero Activo se utiliza para monitorizar la sefial en una

entrada analdgica. Si la sefial desaparece, se emite una adver-
tencia Cero Activo.

Ajuste el tiempo de retardo antes de que se aplique la funcion
Cero Activo (par. 6-01).

Si la sefial reaparece durante el retardo definido, se reiniciara el
temporizador.

Cuando se detecta el cero activo, el convertidor de frecuencia
mantiene la frecuencia de salida e inicia el temporizador de
Tiempo Limite Cero Activo.

6-01 Funcién Cero Activo

Option:

[0]* No

48

Funcioén:

La funcion se activa si la sefial de entrada de las entradas ana-
l6gicas es inferior al 50% del valor ajustado en los par. 6-10,
6-12 0 6-22.

La funcion esta desactivada.

MG.02.C1.05 - VLT® es una marca comercial registrada de Danfoss



Convertidor de frecuencia VLT Micro FC 51

(1]

(2]

(3]

(4]

(5]

Mantener salida

Parada

Velocidad fija

Velocidad max.

Parada y desconex.

22@ 7 4. Descripciones de parametros

La frecuencia de salida se mantiene en el valor que tenia cuando
se detectd el cero activo.

El convertidor de frecuencia se desacelera hasta 0 Hz. Elimine
la condicion de error de cero activo antes de reiniciar el con-
vertidor de frecuencia.

El convertidor de frecuencia alcanza la velocidad fija, consulte
el par. 3-41.

El convertidor de frecuencia alcanza la velocidad de Limite alto
veloc. motor, véase el par. 4-14.

El convertidor de frecuencia decelerara por inercia hasta 0 Hz y
se desconectara. Elimine la condicion de cero activo y active el
reinicio antes de volver a poner en marcha el convertidor de
frecuencia.

4.7.3. 6-1* Entrada analdgica 1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 1 (terminal 53).

iNOTAL!

Microinterruptor 4 en posicion U:

Los parametros 6-10 y 6-11 estan activos.
Microinterruptor en posicion I:

Los parametros 6-12 y 6-13 estan activos.

Par 6-xx

Ref. alta/ 1500
,
Valor de realim. 1200

Par 6-xx

Ref. baja/ 150
Valor de realim.’

Ref./Realimentacién
[RPM]A

130BA038.12

900
600

300

1V 5v 10V V]
Par 6-xx , | Entrada Anal6gica
Baja tensién’ o
*Intensidad baja’|
Par 6-xx
'Baja tensién’ o
’Intensidad baja’

6-10 Terminal 53 escala baja V

Range:

0,07 V¥

[0,00 - 9,90 V]

Funcioén:

Este valor de escalado debe corresponder al valor de referencia
minimo, ajustado en el par. 6-14. Véase también el capitulo
Manejo de referencias.

Introduzca el valor de tension baja.
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6-11 Terminal 53 escala alta V

Range: Funcion:

Este valor de escalado debe corresponderse con el valor maximo
de referencia, ajustado en el par. 6-15.

10,0 v* [0,10 - 10,00 V] Introduzca el valor de tension alto.

6-12 Terminal 53 escala baja mA

Range: Funcion:
Esta sefial de referencia debe corresponderse con el valor de
referencia minimo, ajustado en el par. 3-02.

0,14 [0,00 - 19,90 mA] Introduzca el valor bajo de corriente.
mA*

l El valor debe ajustarse a un minimo de 2 mA para activar la funcién de cero activo
. del par. 6-01.

6-13 Terminal 53 escala alta mA

Range: Funcion:
Esta seal de referencia que debe corresponderse con el valor
de referencia méximo ajustado en el par. 6-15.

20,00 [0,10 - 20,00 mA] Introduzca el valor de intensidad alto.
mA*

6-14 Term. 53 valor bajo ref. /realim
Range: Funcioén:
El valor de escalado de entrada analdgica que corresponde al

valor bajo de tensidn/intensidad ajustado en los parametros
6-10y 6-12.

0.000* [-4999.000 - Introduzca el valor de escalado de entrada analdgica.
4999.000]

6-15 Term. 53 valor alto ref. /realim
Range: Funcioén:
El valor de escalado que corresponda al valor maximo de reali-

mentacion de referencia establecido en los parametros 6-11 y
6-13.

50.000* [-4999.000 - Introduzca el valor de escalado de entrada analdgica.
4999.000]

6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante

Range: Funcioén:
Una const. de tiempo de un filtro paso bajo digital de 1r nivel
para supresion de ruido eléctrico en el term. 53. Un valor alto

mejora la amortiguacion, aunque aumenta el retardo por el fil-
tro.
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0,001 s*[0,001 - 10.000 s] Introduzca la constante de tiempo.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

6-19 Modo terminal 53

Option: Funcion:
Seleccione la entrada que afadira al terminal 53.

El par. 6-19 DEBE ajustarse de acuerdo con el
. ajuste del microinterruptor 4.

[0] * Modo de tensién
[1] Modo de intensidad

4.7.4. 6-2* Entrada analdgica 2

Parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 2 (terminal 60).

6-22 Terminal 60 escala baja mA

Range: Funcién:
Esta sefial de referencia debe corresponderse con el valor de
referencia minimo, ajustado en el par. 3-02.

0,14 [0,00 - 19,90 mA] Introduzca el valor bajo de corriente.
mA*

l El valor debe ajustarse a un minimo de 2 mA para activar la funcién de cero activo
. del par. 6-01.

6-23 Terminal 60 escala alta mA

Range: Funcion:
Esta sefial de referencia debe corresponderse con el valor de
intensidad alto ajustado en el par. 6-25.

20,00 [0,10 - 20,00 mA] Introduzca el valor de intensidad alto.
mA*

6-24 Term. 60 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:
El valor de escalado debe corresponder al valor de realimenta-
cion de referencia minimo ajustado en el par. 3-02.

0.000* [-4999.000 - Introduzca el valor de escalado de entrada analdgica.
4999.000]
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6-25 Term. 60 valor alto ref./ /realim

Range: Funcion:
El valor de escalado debe corresponder al valor maximo de rea-
limentacion de referencia ajustado en el par. 3-03.

50.000* [-4999.000 - Introduzca el valor de escalado de entrada analdgica.
4999.000]

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

Range: Funcion:

Una const. de tiempo de un filtro paso bajo digital de 1r nivel
para supresion de ruido eléctrico en el term. 54. Un valor alto
mejora la amortiguacion, aunque aumenta el retardo por el fil-
tro.

iNOTA!
Este parametro no puede modificarse con el motor
en marcha.

0,001 s*[0,001 - 10.000 s] Introduzca la constante de tiempo.

4.7.5. 6-8* Potenciometro LCP

El potenciometro LCP puede seleccionarse como recurso de referencia o como recurso de refe-
rencia relativa.

iNOTA!
En el modo manual, el potenciometro LCP funciona como referencia local.

6-81 Potenciéometro LCP valor bajo ref.

Range: Funcioén:
El valor de escalado correspondiente a 0.
0.000* [-4999.000 - Introduzca el valor bajo de referencia.

4999.000] El valor de referencia correspondiente a potenciémetro girado
por completo en sentido antihorario (0 grados).

6-82 Potenciéometro LCP valor alto ref.

Range: Funcion:
Introduzca el valor de escalado correspondiente al valor maximo
de realimentacion de referencia ajustado en el par. 3-03.

50.000%* [-4999.000 - Introduzca el valor alto de referencia.
4999.000] El valor de referencia correspondiente al potenciémetro girado
por completo en sentido horario (200 grados).

4.7.6. 6-9* Salida anal6gica

Estos parametros permiten configurar las salidas analdgicas del convertidor de frecuencia.
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6-90 Modo terminal 42

Option: Funcion:

[0]* 0-20mA El rango para las salidas analdgicas es de 0-20 mA

[1] 4-20 mA El rango para salidas analdgicas es 4 - 20 mA

[2] Digital Funciona como salida digital de reaccidn lenta. Ajuste el valor

en 0 mA (desactivado) o 20 mA (activado), consulte el par. 6-92.

6-91 Terminal 42 salida analégica
Option: Funcion:

Seleccione la funcién del terminal 42 como una salida analdgica.

[0] * Sin funcién

[10] Frecuencia de salida
[11] Referencia

[12] Realimentacion

[13] Intensidad del motor
[16] Potencia

[17] Velocidad

6-92 Terminal 42 salida digital
Option: Funcioén:

Consulte el par. 5-4*, Relés, para ver posibles selecciones y sus
descripciones.

6-93 Terminal 42 salida escala min.

Range: Funcion:

0.00 % [0.00 - 200.00%] Escale la salida minima de la senal analdgica seleccionada en el
terminal 42, como porcentaje del valor de sefial maximo. Es de-
cir, si se desea 0 mA (o 0 Hz) al 25% del valor de salida maximo,
se programa un 25%. Los valores escalados hasta el 100% no
pueden ser nunca superiores al ajuste correspondiente del par.
6-52.

Intensidad

[mA] A

20

130BA075.1C

0/4
L 1 - Lol
0% Escala salida Escala salida 100% Sefial salida
analdgica analdgica analogica
baja alta ej.: velocidad

P 6-51 P 6-52 [RPM]
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6-94 Terminal 42 salida esc. max.

Range: Funcion:

100%* [0 - 200%] Escale la salida maxima de la sefial analégica seleccionada en
el terminal 42. Ajuste el valor al valor maximo de la salida de
sefal de intensidad actual. Escale la salida para obtener una
intensidad inferior a los 20 mA a escala completa; 0 20 mA a
una salida inferior al 100% del valor de sefial maximo.

Si 20 mA es la intensidad de salida deseada a un valor entre el
0y el 100% de la salida de escala completa, programar el valor
porcentual en el parametro, es decir 50% = 20 mA. Para obte-
ner una intensidad de entre 4 y 20 mA como salida maxima
(100%), el valor porcentual para programar la unidad se calcula

como:
20 mA

intensidad maxima deseada 100%

es decir,

10 mA = 23 x 100 = 200%

Intensidad

[mA] A

130BA075.1C

od— - — — — —

T 1
0% Escala salida Escala salida 1

0% Sefial salida
analdgica analdgica analogica
baja alta ej.: velocidad
P 6-51 P 6-52 [RPM]

4.8. Grupo de parametros 7: Controladores

4.8.1. 7-** Controladores

Grupo de parametros para configurar los controles de la aplicacion.

4.8.2. 7-2* Ctrl. realim. proc.

Seleccione las fuentes de realimentacion y como deben usarse para el control de PI de proceso.

7-20 Fuentes realim. lazo cerrado proceso

Option: Funcioén:

Seleccione la entrada a utilizar como sefial de realimentacion.
[0] * Sin funcidn
[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60
[8] Entrada de pulsos 33.
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[11] Referencia bus local

4.8.3. 7-3* Ctrl. Pl proceso

7-30 Ctrl. normal/inverso de Pl de proceso

Option: Funcion:

[0]* Normal La realimentacion supera el resultado de valor de consigna en
una reduccién de velocidad.

La realimentacion es inferior al resultado de valor de consigna
en un incremento de velocidad.

[1] Inverso La realimentacion es mayor que el resultado de valor de con-
signa en un incremento de velocidad.
La realimentacion es inferior al resultado de valor de consigna
en una reduccién de velocidad.

7-31 Saturacion de Pl de proceso

Option: Funcion:

[0] Desactivar Se seguira regulando un error aunque no se pueda aumentar o
disminuir la frecuencia de salida.

[1]1*  Activar El controlador PI deja de regular un error cuando la frecuencia
de salida no puede incrementarse/reducirse.

7-32 Valor arran. para ctrldor. Pl proceso
Range: Funcioén:

0,0 Hz* [0,0 - 200,0 Hz] Hasta que se alcance la velocidad del motor establecida, el con-
vertidor de frecuencia funcionara en modo de bucle abierto.

7-33 Ganancia proporc. Pl de proc.

Option: Funcion:

[0.01] * 0.00 - 10.00 Introduzca el valor para la ganancia proporcional P, es decir, el
factor de multiplicacion del error entre el valor de consigna y la

senal de realimentacion.
Nota: 0,00 = Desactivado

7-34 Tiempo integral Pl proceso

Range: Funcion:

9999 s* [0,01 - 999,00 s] La integral proporciona una ganancia que se incrementa en un
error constante entre el valor de consigna y la sefial de reali-
mentacion. El tiempo de integral es el periodo de tiempo que
necesita la integral para alcanzar una ganancia igual a la ga-
nancia proporcional.

7-38 Factor directo aliment. de proc.
Range: Funcion:
0%* [0 -400%] El factor FF envia una parte de la sefial de ref. alrededor del

controlador PI de manera que el controlador sdlo afecte a parte
de la sefial de control.
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Al activar el factor FF, se obtiene una menor sobremodulacion
y una elevada dinamica al cambiar el valor de consigna.

Este parametro estd siempre activo cuando el par. 1-00, Modo
configuracion, esta ajustado a Proceso [3].

7-39 Ancho banda en referencia

Range: Funcion:

5% [0-200% ] Introduzca el valor para el ancho de banda en referencia.
El error de control de PI es la diferencia entre el valor de con-
signa y la realimentacion). Cuando esta diferencia es inferior al
valor de este parametro, se activa En referencia.

4.9. Grupo de parametros 8: Comunicacion

4.9.1. 8-** Comunicacion

Grupo de parametros para configurar las opciones de comunicacion.

4.9.2. 8-0* Ajustes generales

Utilice este grupo de parametros para configurar los ajustes generales para la comunicacion.

8-01 Puesto de control

Option: Funcion:

[0] * Cddigo digital y de Utilice la entrada digital y el cddigo de control para el control de
control procesos.

[1] Sélo digital Utilice la entrada digital como control.

[2] Sdlo cdd. de control  Utilice solo el codigo de control como control.

iNOTA!
El ajuste de este parametro anula los ajustes de
los par. 8-50 a 8-56.

8-02 Fuente cédigo de control

Option: Funcioén:
[0] Ninguno Funcién inactiva
[1]1* FCRS485 La supervisién de la fuente de cédigo de control se realiza a

través del puerto de comunicacion serie RS485.

8-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl.

Range: Funcioén:

1,0s* [0,1-6500,0 s] Introduzca el tiempo que debe pasa antes de que deba ejecu-
tarse la funcion de tiempo limite de espera de codigo de control
(par. 8-04).
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8-04 Funcién tiempo limite cod. ctrl.

Option: Funcion:
Seleccione la accidn a ejecutar en caso de superarse el tiempo
limite de espera.

[0]* No Sin funcidn.
[1] Mantener salida Mantener la salida hasta que se reanude la comunicacion.
[2] Parada Realizar una parada con reinicio automatico cuando se reanude

la comunicacion.

[3] Velocidad fija El motor funcionara a frecuencia de velocidad fija hasta que se
reanude la comunicacion.

[4] Velocidad max. El motor funciona a la maxima frecuencia hasta que se reanude
la comunicacion.

[5] Parada y desconexion Se detiene el motor y se reinicia el convertidor de frecuencia
para rearrancar mediante LCP o entrada digital.

[7] Seleccion de ajuste 1 Cambia al ajuste 1 tras el restablecimiento de la comunicacion
posterior a un tiempo limite de cddigo de control.

[8] Seleccidn de ajuste 2 Cambia el ajuste 2 tras el restablecimiento de la comunicacion
posterior a un tiempo limite de cddigo de control.

8-06 Reiniciar si tiempo limite cod. ctrl.

Option: Funcion:
Al reiniciar el tiempo limite de cddigo de control se eliminaran
todas las funciones de tiempo limite.

[0]*  Sin funcién No se reinicia el tiempo limite de cédigo de control.

[1] Reiniciar Se reinicia el tiempo limite de codigo de control y el parametro
pasa al estado Sin funcion.

4.9.3. 8-3* Ajuste puerto FC

Parametros para configurar el puerto FC.

4.9.4. 8-30 Protocolo

8-30 Protocolo

Option: Funcién:
Seleccione el protocolo a utilizar. Tenga en cuenta que el cambio
de protocolo no se hara efectivo hasta después de apagar el
convertidor de frecuencia.

[0]* FC

[2] Modbus

8-31 Direccion

Range: Funcién:
Seleccione la direccién para el bus.
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1* [1-126] El rango de bus FC es de 1-126.
El rango de Modbus es de 1-247.

8-32 Veloc. baudios port FC
Option: Funcioén:
Seleccionar la velocidad en baudios para el puerto FC.

iNOTA!

Los cambios en la velocidad en baudios se haran
efectivos tras responder a cualquier solicitud de
bus en curso.

[0] 2.400 baudios
[1] 4.800 baudios
[21*  9.600 baudios

8-33 Paridad de puerto FC

Option: Funcion:
Este parametro sdlo afecta a Modbus, dado que el bus FC siem-
pre tiene paridad par.

[0] *  Sin paridad
[1] Paridad impar
[2] Sin paridad (2 bits pa-
rada)
[3] Sin paridad (1 bit pa-
rada)
8-35 Retardo respuesta minimo
Range: Funcioén:
10 ms [1-500 ms] Especificar un tiempo minimo de retardo entre la recepcion de
una peticion y la transmision de la respuesta.

8-36 Retardo respuesta maximo

Range: Funcion:

5.000 s*[0,010 - 10.000 s] Especifique el maximo tiempo de retardo aceptable entre la
transmision de una peticién y la obtencion de una respuesta. Si

se supera este retardo se provoca un evento de tiempo limite
de cddigo de control.

4.9.5. 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar la unioén del cddigo de control Digital/Bus.

iNOTA!
Estos param. solo estan activos si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a Digital
y cad. ctrl. [0].
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8-50 Seleccion inercia

Option: Funcion:
Seleccione el control de la funcion de inercia mediante entrada
digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacioén a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacion serie.
[2] Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacion serie y una

entrada digital.

[3]* Ldgico O Activacién a través de un puerto de comunicacién serie o una
entrada digital.

8-51 Seleccion parada rapida

Option: Funcioén:
Seleccione el control de la funcion de parada rapida mediante
entrada digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacion a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacidn serie.
[2] Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacion serie y una

entrada digital.

[3]*  Ldgico O Activacion a través de un puerto de comunicacion serie o una
entrada digital.

8-52 Seleccion freno CC

Option: Funcion:
Seleccione el control de la funcién de freno de CC mediante en-
trada digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacion a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacion serie.
[2] Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacion serie y una

entrada digital.

[3]* Ldgico O Activacién a través de un puerto de comunicacién serie o una
entrada digital.

8-53 Selec. arranque

Option: Funcioén:
Seleccione el control de la funcion de arranque mediante en-
trada digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacion a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacion serie.
[2] Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacion serie y una

entrada digital.
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[3]* Ldgico O Activacién a través de un puerto de comunicacién serie o una
entrada digital.

8-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcioén:
Seleccione el control de la funcion de sentido inverso mediante
entrada digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacion a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacion serie.
[2] Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacion serie y una

entrada digital.

[31* Ldgico O Activacién a través de un puerto de comunicacién serie o una
entrada digital.

8-55 Selec. ajuste

Option: Funcion:
Seleccione el control de la seleccion de ajustes mediante entra-
da digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacidn a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacion serie.
[2] Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacién serie y una

entrada digital.

[3]* Légico O Activacién a través de un puerto de comunicacién serie o una
entrada digital.

8-56 Selec. referencia interna

Option: Funcion:
Seleccione el control de la seleccion de referencia interna me-
diante entrada digital y/o a través del bus.

[0] Entrada digital Activacion a través de una entrada digital.
[1] Bus Activacion a través de un puerto de comunicacion serie.
[2] LAgico Y Activacion a través de un puerto de comunicacion serie y una

entrada digital.

[31*  Ldgico O Activacién a través de un puerto de comunicacién serie o una
entrada digital.

4.9.6. 8-9* Vel. fija busl

Parametro para configurar la realimentacion de bus.

8-94 Realimentacioén de bus 1

Range: Funcion:
0* [0x8000 - Ox7FFF]
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4.10. Grupo de parametros 14: Funciones especiales

4.10.1. 14-** Funciones especiales
Grupo de parametros para configurar funciones especiales del convertidor de frecuencia.

4.10.2. Conmut. inversor, 14-0*

Parametros para configurar la conmutacion del inversor.

14-01 Frecuencia conmutacion

Option: Funcion:

Seleccione la frecuencia de conmutacion a fin de minimizar, por
ejemplo, el ruido acustico y la pérdida de potencia de potencia,
0 para maximizar la eficiencia.

[0] 2 KHz

[1]1* 4KHz

[2] 8 KHz

[3] 12 KHz

[4] 16 KHz

14-03 Sobremodulacion

Option: Funcioén:
Esta funcidn permite un control de velocidad mas preciso cerca
y por encima de la velocidad nominal (50/60 Hz). Otra ventaja
con la sobremodulacion es la capacidad para permanecer a una
velocidad constante a pesar de las caidas de tension.

[0] No Desactiva la funcion de sobremodulacion para evitar la ondula-
cion o rizado del par en el eje del motor.

[11* Si Conecta la funcién de sobremodulacién para obtener una ten-

sidn de salida hasta un 15% mayor que la tensién de red.

4.10.3. 14-1* Control de red

Este grupo de parametros proporciona funciones para gestionar el desequilibrio en la red eléctrica.

14-12 Funcién desequil. alimentacion

Option: Funcion:
Un funcionamiento en condiciones de severo desequilibrio de
red reduce la vida util del motor.

Seleccione esta funcién para que se utilice cuando se detecte
un desequilibrio de red notable.

[0] ¥ Desconexién El convertidor de frecuencia se desconecta.
[1] Advertencia El convertidor de frecuencia emite una advertencia.
[2] Desactivado No se ejecuta ninguna accion.
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4.10.4. Reset desconex., 14-2*

Parametros para configurar el manejo del reset automatico, el tratamiento de alarmas especiales
y el autotest o la instalacién de la tarjeta de control.

14-20 Modo reset

Option:

(01 *

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

Reset manual

Reset autom. x 1
Reset autom. x 2
Reset autom. x 3
Reset autom. x 4
Reset autom. x 5
Reset autom. x 6
Reset autom. x 7
Reset autom. x 8
Reset autom. x 9
Reset autom. x 10
Reset autom. x 15
Reset autom. x 20

Reinic. auto. infinito

Funcioén:

Seleccione la funcion de reset después de una desconexion.
Tras el reset, el convertidor de frecuencia puede volver a arran-
carse.

Realice un reset mediante la tecla [RESET] o mediante una en-
trada digital.

Realiza un reset automatico después de la desconexion.
Realiza dos resets automaticos después de la desconexion.
Realiza tres resets automaticos después de la desconexién.
Realiza cuatro resets automaticos después de la desconexion.
Realiza cinco resets automaticos después de la desconexion.
Realiza seis resets automaticos después de la desconexion.
Realiza siete resets automaticos después de la desconexion.
Realiza ocho resets automaticos después de la desconexion.
Realiza nueve resets automaticos después de la desconexion.
Realiza diez resets automaticos después de la desconexion.
Realiza quince resets automaticos después de la desconexion.
Realiza veinte resets automaticos después de la desconexion.

Realiza un nimero infinito de reinicios automaticos después de
la desconexion.

I El motor puede arrancar sin advertencia previa.

14-21 Tiempo de reinicio automatico

Range:
10 s*

62

[0 -600 s]

Funcioén:

Introduzca el intervalo de tiempo desde la desconexion hasta el
inicio de la funcién de reinicio automatico. Este pardmetro esta
activo cuando el par. 14-20, Modo Reset, se ajusta como Reset
autom. [0] - [13].
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14-22 Modo funcionamiento

Option:

[0] *  Funcion. normal

[2] Inicializacion

Funcion:
Utilice este parametro para establecer un funcionamiento nor-

mal o para inicializar todos los parametros, salvo los par. 15-03,
15-04 y 15-05.

El convertidor de frecuencia funciona con normalidad.

Devuelve todos los parametros a sus ajustes predeterminados,
excepto en el caso de los par. 15-03, 15-04 y 15-05. El conver-
tidor de frecuencia se reinicia durante el siguiente arranque.

El par. 14-22 también regresa al ajuste predeterminado Fun-
cion. normal [0].

4.10.5. 14-4* Optimizacion de energia

Parametros para el ajuste del nivel de optimizacion de energia en ambos modos: Par variable (VT)
y Optimizaciéon automatica de energia (AEO).

14-41 Minima magnetizacion AEO

Range:
66%* [40 - 75%]

4.11. Grupo de parametros 15: Informacion del conver-

tidor

Funcién:

Introduzca el valor minimo de magnetizacion admisible para la
AEOQ. La seleccion de un valor bajo reduce la pérdida de energia
en el motor, pero también puede reducir la resistencia a cambios
de carga repentinos.

4.11.1. 15-** Informacién drive

Grupo de parametros con informacion del conv. frec., como datos de funcionamiento, config. de
hardware, version de software, etc.

4.11.2. 15-0* Datos func.

Grupo de parametros que contienen datos de funcionamiento, p. €j. horas de funcionamiento,
contadores de kWh, arranques, etc.

4.11.3. 15-00 Tiempo de funcionamiento

15-00 Tiempo de funcionamiento

Range:
0 dias* [0 - 65.535 dias]

Funcioén:
Ver cuantas horas ha estado funcionado el convertidor de fre-
cuencia.

El valor se guarda durante el apagado y no puede reiniciarse.
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15-01 Horas funcionam.

Range: Funcion:
0* [0 - 2147483647] Ver las horas de funcionamiento del motor.

El valor se guarda durante el apagado y puede reiniciarse en el
par. 15-07, Reinicio contador de horas funcionam.

15-02 Contador kWh

Range: Funcion:
0 [0 - 65535] Ver el consumo eléctrico en kWh como valor promedio durante
una hora.

Reinicie el contador desde el par. 15-06, Reiniciar contador
KWh.

15-03 Arranques

Range: Funcion:
0 [0 - 2147483647] Ver el nimero de veces que se ha encendido el convertidor de
frecuencia.

El contador no puede reiniciarse.

15-04 Sobretemperat.

Range: Funcion:

0 [0 - 65535] Ver el nimero de veces que se ha desconectado el convertidor
de frecuencia debido a la sobretemperatura.

El contador no puede reiniciarse.

15-05 Sobretension
Range: Funcion:

0* [0 - 65535] Ver el niUmero de veces que se ha desconectado el convertidor
de frecuencia debido a la sobretension.

El contador no puede reiniciarse.

15-06 Reiniciar contador KWh

Option: Funcion:
Este parametro no puede seleccionarse mediante el puerto serie
RS 485.

[0] *  No reiniciar El contador no se reinicia.

[1] Reiniciar contador El contador se reinicia.

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcion:
Este parametro no puede seleccionarse mediante el puerto serie
RS 485.

[0] *  No reiniciar El contador no se reinicia.
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[1] Reiniciar contador El contador se reinicia.

4.11.4. 15-3* Registro fallos

Este grupo de parametros contiene un registro de fallos que muestra las causas de las diez Gltimas
desconexiones.

15-30 Registro fallos: Cadigo de fallo

Range: Funcion:
0 [0 - 255] Ver el cddigo de fallo y busquelo en la Guia de Disefio del VLT
Micro.

4.11.5. 1d. dispositivo, 15-4*

Parametros que contienen informacion de sdlo lectura sobre la configuracion de hardware y soft-
ware del convertidor de frecuencia.

15-40 Tipo FC
Option: Funcion:
Ver el tipo de FC.

15-41 Seccién de potencia
Option: Funcién:
Ver la seccion de potencia del convertidor de frecuencia.

15-42 Tensién
Option: Funcioén:

Ver la tension del convertidor de frecuencia.

15-43 Version de software

Option: Funcion:
Ver la version de software del convertidor de frecuencia.

15-46 N° pedido convert. frecuencia

Option: Funcion:
Ver el niUmero de pedido para volver a pedir el convertidor de
frecuencia con su configuracion original.

15-48 N° ID LCP
Option: Funcién:
Ver el nimero ID del LCP.

15-51 N° serie convert. frecuencia
Option: Funcioén:
Ver el nimero de serie del convertidor de frecuencia.
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4.12. Grupo de parametros 16: Lecturas de datos

4.12.1. 16-** Lecturas de datos

Grupo de parametros para lectura de datos, esto es, referencias reales, tensiones, corrientes,
alarmas, advertencias y codigos de estado.

4.12.2. 16-0* Estado general

Parametros que indican el estado general del equipo: referencias calculadas, cddigo de control
activo, estado.

16-00 Cddigo de control

Range: Funcion:

0* [0 - 65535] Ver el Ultimo codigo de control vélido enviado al convertidor de
frecuencia mediante el puerto de comunicaciones serie.

16-01 Referencia [Unidad]

Range: Funcion:
0.000* [-4999.000 - Ver la referencia remota total. La referencia total es la suma de
4999.000] las referencias de pulsos, analdgica, interna, del potenciometro

del LCP, de bus local y mantenida.

16-02 Referencia %
Range: Funcioén:
0.0* [-200.0 - 200.0%] Ver la referencia remota total como porcentaje. La referencia

total es la suma de las referencias de pulsos, analdgica, interna,
del potenciémetro del LCP, de bus local y mantenida.

16-03 Cadigo de estado

Range: Funcion:

0* [0 - 65535] Ver el cddigo de estado enviado al convertidor de frecuencia
mediante el puerto de comunicaciones serie.

16-05 Valor real princ. %
Range: Funcion:

0.00* [-100.00 - 100.00%] Ver el codigo de 2 bytes enviado con el cddigo de estado al bus
maestro informando del valor principal real.

4.12.3. 16-1* Estado motor

Parametros para leer los valores de estado del motor.

16-10 Potencia [kW]
Range: Funcioén:
0 kw* [0 -99 kw] Ver la potencia de salida en kW.
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16-11 Potencia [CV]
Range: Funcion:
oCcv [0-99CV] Ver la potencia de salida del motor en CV.

16-12 Tension del motor

Range: Funcién:
0.0* [0,0 - 999,9 V] Ver la tension de la fase del motor.

16-13 Frecuencia

Range: Funcioén:
0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Ver la frecuencia de salida en Hz.

16-14 Intensidad del motor
Range: Funcion:
0,00 A* [0,00 - 1856,00 A] Ver la intensidad de la fase del motor.

16-15 Frecuencia [%0]

Range: Funcion:

0.00* [-100.00 - 100.00%] Ver un cddigo de dos bytes que informa de la frecuencia real del
motor como porcentaje del par. X-XX

16-18 Térmico motor
Range: Funcién:

0%* [0 -100%] Ver la carga térmica calculada del motor como porcentaje de la
carga térmica estimada.

4.12.4. 16-3* Estado Drive

Parametros para informar del estado del convertidor de frecuencia.

16-30 Tensién bus CC
Range: Funcioén:
oVv*  [0-10000 V] Ver la tension de bus CC.

16-34 Temp. disipador.

Range: Funcion:
0* [0 - 255] Indica la temperatura del disipador térmico del convertidor de
frecuencia

16-35 Térmico inversor

Range: Funcion:

0%* [0 - 100%] Ver la carga térmica calculada en el convertidor de frecuencia
en relacion con la carga térmica estimada en el convertidor de
frecuencia.
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16-36 Int. Nom. Inv.
Range: Funcion:
0,00 A* [0,01 - 10000,00 A]  Ver la intensidad nominal de trabajo de inversor.

16-37 Max. Int. Inv.
Range: Funcion:
0,00 A* [0,1 - 10000,00 A] Ver la maxima intensidad intermitente de inversor (150%).

16-38 Estado ctrlador SL
Range: Funcioén:
0* [0 - 255] Ver el niUmero de estado de controlador SL activo.

4.12.5. 16-5* Ref. y realim.

Pardmetros para informar de entradas de realimentacion y referencia

16-50 Referencia externa
Range: Funcion:
0.0%* [-200.0 - 200.0%] Ver como porcentaje la suma de todas las referencias externas.

16-51 Referencia de pulsos

Range: Funcion:

0.0 %* [-200.0 - 200.0%] Ver la entrada de pulsos actual convertida en referencia como
porcentaje.

16-52 Realimentacion

Range: Funcion:

0.000* [-4999.000 - Ver la realimentacion analdgica o de pulsos en Hz.
4999.000]

4.12.6. 16-6* Entradas y salidas

Parametros para informar de los puertos de E/S analdgicos y digitales.

16-60 Entrada digital 18, 19, 27, 33
Range: Funcion:
0* [0-1111] Ver el estado de la sefial de las entradas digitales activas.

16-61 Entrada digital 29
Range: Funcion:
0* [0-1] Ver el estado de la sefial en la entrada digital 29.

16-62 Entrada analdgica 53 (tension)
Range: Funcion:
0.00* [0,00 - 10,00 V] Ver la tensién de entrada en el terminal de entrada analdgico.
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16-63 Entrada analdgica 53 (intensidad)
Range: Funcion:
0.00* [0,00 - 20,00 mA] Ver la intensidad de entrada del terminal de entrada analdgico.

16-64 Entrada analégica 60
Range: Funcién:

0.00* [0,00 - 20,00 mA] Ver el valor real en la entrada 60 como referencia o como valor
de proteccion.

16-65 Salida analdgica 42 [mA]

Range: Funcioén:
0,00 [0,00 - 20,00 mA] Ver la intensidad de salida en la salida analdgica 42.
mA¥*

16-68 Entrada de pulsos
Range: Funcion:
20 Hz* [20 - 5000 Hz] Ver la frecuencia de entrada en el terminal de entrada de pulsos.

16-71 Salida Relé [bin]
Range: Funcién:
0* [0-1] Ver la configuracion del relé.

16-72 Contador A
Range: Funcion:

0* [-2147483648 - Ver el valor actual del contador A.
2147483647]

16-73 Contador B
Range: Funcion:

0* [-2147483648 - Ver el valor actual del contador B.
2147483647]

4.12.7. 16-8* Puerto FC

Parametro para visualizar las referencias del puerto FC.

16-86 Puerto FC REF 1
Range: Funcion:
0* [-200 - 200] Ver la referencia recibida actualmente del puerto FC.

4.12.8. 16-9* Lect. diagndstico

Parametros que muestran cddigos de alarma, advertencia y estado ampliado.
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16-90 Coddigo de alarma

Range:

Funcioén:

0* [0 - OX7FFFFFFFUL]  Ver el codigo de alarma enviado mediante el puerto de comu-

nicaciones serie en codigo hexadecimal.

16-92 Cddigo de advertencia

Range:

Funcién:

0* [0 - OX7FFFFFFFUL]  Ver el cddigo de advertencia enviado por el puerto de comuni-

caciones serie en codigo hexadecimal.

16-94 Cad. estado amp.

Range:

Funcion:

0* [0 - OXFFFFFFFUL] Ver el cddigo de advertencia enviado por el puerto de comuni-
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caciones serie en cddigo hexadecimal.
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