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VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 22@ 7 1. Turvallisuus

1. Turvallisuus 1

1.1.1. Varoitus korkeasta jannitteesta

Taajuusmuuttajassa esiintyy vaarallisia jannitteitd, kun se on kytkettyna verkkoon.
Moottorin tai taajuusmuuttajan virheellinen asennus saattaa johtaa laite- ja henki-
I6vahinkoihin, jopa kuolemaan. Noudata siksi tdman oppaan ohjeita seka kansallisia
ja paikallisia sdantdja ja turvallisuusmaarayksia.

1.1.2. Turvaohjeet

. Varmista, ettd taajuusmuuttaja maadoitetaan asianmukaisesti.

. Al irrota verkkovirtakytkent6jd, moottorin kytkentdjé tai muita virtakytkent6ja, kun taa-
juusmuuttaja on kytkettyna virtaan.

. Suojaa kayttajat syottéjannitteelta.
. Suojaa moottori ylikuormitukselta kansallisten ja paikallisten maaraysten mukaisesti.

. Moottorin ylikuormitussuojaus siséltyy oletusasetuksiin. Parametrin 1-90 Moottorin lém-
posuojaus arvoksi on asetettu £7R-/aukaisu. Pohjois-Amerikan markkinoita varten: ETR-
toiminnot antavat NEC:n mukaisen luokan 20 moottorin ylikuormitussuojan.

. Maavuotovirta ylittaa 3,5 mA.
. [OFF]-nappain ei ole turvakatkaisin. Se ei erota taajuusmuuttajaa verkosta.

1.1.3. Hyvaksynnat

ce © @

1.1.4. Yleinen varoitus

Varoitus:

Sahkaisten osien koskettaminen voi olla hengenvaarallista myds laitteen virransy6-
ton katkaisun jalkeen.

Varmista myos, etta muut jannitelahteet on kytketty irti, (valipiirin tasajannitteen
linkitys)

Huomaa, etta DC-valipiirissa voi olla suuri jannite silloinkin, kun LED-merkkivalot
eivat pala.

Ennen kuin kosketat VLT Micro Drive -taajuusmuuttajan mahdollisesti jénnitteisia
osia, odota vahintaan 4 minuuttia laitekoosta riippumatta.

Lyhyempi odotusaika on sallittu vain, jos siitd mainitaan kyseisen laitteen tyyppikil-
vessa.
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1. Turvallisuus VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

Vuotovirta

VLT Micro Drive -taajuusmuuttajasta FC 51 tuleva maavuotovirta on suurempi kuin
3,5 mA. Standardin IEC 61800-5-1 mukaan vahvistettu suojamaadoitusliitantd on
varmistettava vah. 10mmz2 Cu-johtimella, tai ylimaarainen PE-johdin - jonka kaapelin
poikkileikkaus on sama kuin verkkovirran johdoissa - on kytkettava erikseen.
Vikavirtarele

Tama tuote voi aiheuttaa tasavirtaa suojajohtimeen. Silloin kun lisdsuojaukseen
kaytetdan vikavirtarelettd (RCD), tuotteen syéttdpuolella tulee kayttaa tyypin B (ai-
kaviiveelld varustettua ) vikavirtareletta. Katso myds Danfossin asennushuomautus
vikavirtareleesta, MN .90.GX.02.

VLT Micro Drive -taajuusmuuttajan suojamaadoituksen ja vikavirtareleiden kayton
tulee aina tapahtua kansallisten ja paikallisten mdardaysten mukaisesti.

Asennus korkeille paikoille:
Kun korkeus on yli 2 km, ota yhteytta Danfoss Drivesiin keskustellaksesi PELV-jan-
nitteesta.

1.1.5. Tietoliikenneverkko

Tietoliikenneverkko
Asennus eristettyyn verkkovirtalahteeseen, ts. tietoliikenneverkkoon.
Suurin sallittu syéttéjannite verkkovirtakytkennalla: 440 V.

Optiona Danfoss tarjoaa linjasuodattimia, jotka parantavat harmonista suorituskykya.

1.1.6. Valta tahatonta kdynnistysta

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkkovirtaan, moottori voidaan kdynnistda/pysdyttaa digitaali-
silla komennoilla, vayldkomennoilla, ohjearvoilla tai paikallisohjauspaneelin avulla.

. Irrota taajuusmuuttaja séhkdverkosta aina, kun henkilékohtainen turvallisuus edellyttaa
tahattoman kdynnistyksen valttdmista.

. Aktivoi tahattoman kdynnistyksen valttaaksesi aina [OFF]-ndppdin ennen parametrien
muuttamista.

1.1.7. Havittamisohje

Sahkoosia sisaltavia laitteita ei saa havittaa talousjatteen mukana.
Ne on kerattéva erikseen sahko- ja elektroniikkajatteina paikallisten ja
voimassa olevien lakien mukaan.

1.1.8. Ennen kuin aloitat korjaustyon

1 Irrota FC 51 verkkojannitteesta (ja mahdollisesta ulkoisesta tasavirtaldhteesta.)
2 Odota 4 minuuttia DC-piirin purkautumista.

3. Irrota DC-vaylan liittimet ja (mahdolliset) jarruliittimet.

4

Irrota moottorikaapeli
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VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 22@ 7 2. Johdanto

2. Johdanto

2.1.1. Taaj.muuttajan tunnistus

Alla on esimerkki tunnistetarrasta. Tama tarra on kiinnitetty taajuusmuuttajaan, ja siitéd nakyvat
laitteen tyyppi ja siihen lisatyt lisdvarusteet. Katso seuraavista taulukoista tarkempia tietojatyyp-
pikoodimerkinnan lukemisesta.

VLT® tvisanicss.com f

P/N: 132F0002 S8/N: 000000G418
KW 05 HP
TR 2 1A

CHABSIS | 1920 Tomp. 40°C/108F

T@-."::::';.':.*'"-“"-
Agauron.
WABNING: vorroucn .

CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE
4 MIN. APRES DECONNEXION

130BA505

Tllustration 2.1: Tassa esimerkissa nakyy tunnistetarra.

2.1.2. Tilauslomakkeen tyyppikoodi

1 234

FC-05

8 9 101112 13141516 17 1819 20 21 2223 24 2526 27

P H XXXSXXX

6
1

130BA589.10
Kuvaus Kohta Mahdollinen vaihtoehto
Tuoteryhma 1-3 Saadettdvat taajuusmuuttajat
Sarjat ja tuotetyyppi 4-6 Micro-taajuusmuuttaja
Teho 7-10 0,18 - 7,5 kw
Verkkojdnnite 11-12 S2: Yksivaiheinen 200 - 240 V AC

T 2: Kolmivaiheinen 200 - 240 V AC

T 4: Kolmivaiheinen 380 - 480 V AC
Kotelointi 13-15 IP 20 / runko

RFI-suodatin 16-17 HX: Ei RFI-suodatinta

H1: RFI-suodatin luokka A1/B
H3:RFI-suodatin A1/B (lyhyempi kaapeli)

Jarrut 18 B: Sisaltda jarruhakkurin
X: Ei sisalld jarruhakkuria
Nayttd 19 X: Ei paikallisohjauspaneelia

N: Numeerinen paikallisohjauspaneeli (LCP)
P: Numeerinen paikallisohjauspaneeli (LCP) potentio-

metrilld
Pinnoite PCB 20 C: Paallystetty PCB

X. Ei paallystettya PCB:ta
Verkkovirtaoptio 21 X: Ei verkkovirtaoptiota
Sovitus A 22 Ei sovitusta
Sovitus B 23 Ei sovitusta
Ohjelmistoversio 24-27 Uusin versio - vakio-ohjelmisto
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2. Johdanto 22‘2 7 VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

2.1.3. Symbolit

Téassa ohjelmointioppaassa kaytetyt symbolit.

Huom
Merkitsee asiaa, johon lukijan tulee kiinnittaa erityistéd huomiota.

I IImaisee yleisen varoituksen..

Merkitsee suurjannitteen varoitusta.

* IImaisee oletusasetuksen.

8 MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 2. Johdanto
2.1.4. Lyhenteet ja standardit
Termit: Lyhenteet: Sl-yksikot: 1-P-yksikot:
Kiihtyvyys m/s2 ft/s2
Vaihtovirta AC A Amp
American Wire Gauge AWG
Pinta-ala m2 in2, ft2
Automaattinen moottorin sovitus AMA
Celsius-asteina °C
virta A Amp
Virtaraja Ium
Tasavirta DC A Amp
Riippuu taajuusmuuttajan tyypista  D-TYPE
Sahkdinen lamporele ETR
Energia J=Nm ft-Ib, Btu
Fahrenheit °F
Voima N Ib
Taajuusmuuttaja FC
Taajuus Hz Hz
Graafinen paikallisohjauspaneeli GLCP
Lammonsiirtokerroin W/m2-K Btu/hr-ft2-° F
Kelvin °K
Kilohertsi kHz
Kilovolttiampeeri KVA
Pituus m tuuma, " Jal-
ka,
Paikallisohjauspaneeli LCP
Massa kg naula, Ib
Milliampeeri mA
Millisekunti ms
Minuutti min
Liikkeenvalvontatydkalu MCT
Riippuu moottorityypista M-TYPE
Nanofaradi nF
Newtonmetri Nm
Moottorin nimellisvirta ImMN
Moottorin nimellistaajuus fm,N
Moottorin nimellisteho Pm,N
Moottorin nimellisjannite Um,N
Numeerinen paikallisohjauspaneeli  NLCP
Parametri par.
Erittdin pieni suojajannite PELV
Teho w Btu/h, hv
Paine Pa = N/m2 ?;" psf, * vet-
Vaihtosuuntaajan nimellinen 1aht6- oy
virta
kierrosta minuutissa r/min
Riippuu koosta SR
Lampétila °C °F
Aika s s,h
Momenttiraja Tum
Nopeus m/s fps, fpm, fph
Jannite Vv \
Tilavuus m3 in3, ft3

Table 2.1: Lyhenne- ja standarditaulukko
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VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 Zb 7 3. Ohjelmointi

3. Ohjelmointi

3.1. Ohjelmointi

3.1.1. Ohjelmointi MCT-10-ohjelmalla

Taajuusmuuttaja voidaan ohjelmoida tietokoneelta kdsin RS485-vdylan com-portin valityksella
asentamalla MCT-10 asennusohjelmisto.

Ohjelmiston joko tilata numerolla 130B1000 tai ladata Danfossin verkkosivuilta:
www.danfoss.com, Business Area (liiketoiminta-alue): Motion Controls (Liikeohjaimet).

Katso ohjetta MG.10.RX.YY.

3.1.2. Ohjelmointi LCP 11:11& tai LCP 12:lla.

Paikallisohjauspaneeli jakautuu neljaén toi-
minnalliseen ryhmaan:

1 Numeronadyttd

2 Menu-nappain.

3. Navigointinappdimet.

4 Toimintandppadimet ja merkkivalot (LED).

130BA468.10
130BA467.10

[ ] [ ]
Setup 1 Setup 1 n n
1| 23 §0.0, 23 §0.0..

Status Quick Main

Status Qulck Main Py M
enu
2 Menu Menu Menu
. &) Q \;
Warn Warn
Alarm Alarm @
-

_ - -
Off Off
4 Reset, Resel

Tllustration 3.1: LCP 12 potentiometrilla Illustration 3.2: LCP 11 ilman potentiometria

MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 11



3. Ohjelmointi 22@' 7 VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

Naytto:
Naytoltd voidaan lukea tietoja.

Asetuksen numero nadyttaa aktiiviset ase-

tukset ja muokattavat asetukset. Jos samat 2
asetukset ovat seka aktiiviset ettd muokatta- :’ b4
vat, nakyy vain asetusten numero (tehdasa- | Setup 1 q M M 8
setus). }'EL 3 - L’. L‘ Hz

Kun aktiiviset ja muokattavat asetukset poik- Sl Quick  Main
keavat toisistaan, molempien numerot naky- Menu|. Menu MeHUH
vat ndytolla (asetus 12). Vilkkuva numero 4 — 0 A

tarkoittaa muokattavia asetuksia.

Illustration 3.3: IImaisee asetukset.

Vasemalla nakyvat pienet numerot ovat vali-

tun parametrin numero . g
Setup 1 n n 2
=03 JU.U .

Status Quick Main
Menu Menu

Al —_— N A

Tllustration 3.4: Ilmaisee valitun parametrin nu-
meron.

Suuret numerot ndyton keskelld ilmaisevat va-
litun parametrin arvon .

130BA463.10

Setup 1 n
30,0

Status Quick Main
Menu Menu
Menu |,

AL —_— N Al

Tllustration 3.5: Ilmaisee valitun parametrin arvon.

N&yton oikeassa reunassa nakyy valitun para-

metrin yksikko . Se voi olla joko Hz, A, V,
kW, HP, %, s tai RPM. E

130BA462.10

Status Quick Main
Menu Menu

Menu |,
i - — T N A

Tllustration 3.6: Ilmaisee valitun parametrin yksi-
kon.

12 MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 2‘}4 7 3. Ohjelmointi

Moottorin suunta nakyy ndytdn vasem-
massa alakulmassa - sen ilmaisee pieni nuoli,
joka osoittaa joko mydta- tai vastapaivaan. E

130BA460.10

% 50.0.

Status Quick Main H

Menu Menu
Menu |

i —_— T R A

Tllustration 3.7: IImaisee moottorin suunnan

Valitse [MENU]-ndppaimella jokin seuraavista valikoista:

Tilavalikko:
Tilavalikko on joko /ukematilassa tai kdsikdynnistystilassa. Lukematilassa valittuna olevan luke-
maparametrin arvo nakyy naytolla.

Kasikayttotilassa nakyy paikallinen paikallisohjauspaneelin ohjearvo.

Pika-asetusvalikko:

Nayttda pika-asetusvalikon parametrit ja niiden asetukset. Pika-asetusvalikon parametreja voi
tarkastella ja muokata tasta. Useimpia sovelluksia voi kdyttaa madrittamalla pika-asetusvalikon
parametrit.

Paavalikko:

Nayttaa paavalikon parametrit ja niiden asetukset. Kaikkia parametreja voi tarkastella ja muokata
tasta. Yleiskuva parametreista on jaljempdna tassa luvussa. Katso tarkemmat tiedot ohjelmoin-
nista Ohjelmointioppaasta, MGO2CXYY.

Merkkivalot:
. Vihrea LED: Taajuusmuuttajassa on virta.
. Keltainen LED: IImaisee varoituksen.

. Vilkkuva punainen LED: IImaisee halytyksen.

Navigointinappaimet:

[Back]: Palauttaa edelliseen vaiheeseen tai navigointirakenteen kerrokseen.

Nuolinappaimet [4] [¥]: Liikkumiseen parametriryhmien ja parametrien valilld ja parametrien
sisalla.

[OK]: Parametrin valitsemiseen ja parametrin asetusten muutosten hyvaksymiseen.

Toimintonappéaimet:

Toimintondppainten ylapuolella palava keltainen valo ilmaisee aktiivisen nappaimen.

[Hand on]: Kaynnistaa moottorin ja mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen paikallisohjaus-
paneelilla.

[Off/Reset]: Moottori pysahtyy hélytystilaa lukuun ottamatta. Silloin moottori nollataan.

[Auto on]: Taajuusmuuttajaa ohjataan joko ohjausliittimien tai sarjaliikenteen kautta.
[Potentiometri] (LCP12): Potentiometri toimii kahdella tavalla riippuen tilasta, jossa taajuus-
muuttajaa kadytetdan.

Automaattitilassa potentiometri toimii ylimaardisena ohjelmoitavana analogisena tulona.
Kdsikdynnistystilassa potentiometri saatelee paikallisohjearvoa.

MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 13
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3. Ohjelmointi VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

3.2. Tilavalikko

Kaynnistyksen jalkeen aktiivisena on tilavalik-
ko. [MENU]-nappaimella paaset likkumaan ti- 2
la-, pika-asetus- ja paavalikon valilla. E 3
Setup 1 n n 8
Nuolingppaimilla [a] ja [¥] voit liikkua valik- 1-23 C.,_, U ..
o ST ~ - g L ]
kokohtien valilla. | — e auck wam
— Menu Menu Menu{
Nayttd ilmaisee tilandyton pienelld nuolella 1 . 1
"Tila"-sanan ylapuolella.
Tllustration 3.8: IImaisee tilandyttn
3.3. Pika-asetusvalikko
Pika-asetusvalikon avulla on helppo muokata useimmin kdytettyja parametreja.
1. Pika-asetusvalikkoon pdaaset paina-
malla [MENUJ-ndppaintd, kunnes 2
naytélla oleva osoitin on Quick Me- E b
nu -painikkeen ylapuolella, ja paina Setup 1 q A M 2
sitten [OK]-nappainta. }-ELB - L" -J-»‘ s
2. [4] [v]-nappéimilla voit selata pika- Status  Quick  Main
asetusvalikon parametreja. Menu | Menu Me"“[
Valitse parametri [OK]-n&ppaimell3. - e -

4. [a][v]-ndppaimilld voit muuttaa pa-

_ Tllustration 3.9: Ilmaisee pika-asetustilan
rametriasetuksen arvoa.

5. Hyvaksy muutos [OK]-nappadimella.

6. Lopeta painamalla joko kahdesti
[Back]-nappainta siirtyaksesi 7ila-
kohtaan tai kerran [Menu]-nappainta
paastaksesi pdavalikkoon.

14 MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 22@' 7 3. Ohjelmointi

3.4. Paavalikko

Paavalikon avulla voi muokata kaikkia parametreja.

1. Padset pdaavalikkoon painamalla
[MENU]-nappainta, kunnes naytdlla

oleva osoitin on pdévalikon ylapuo- l:|

lella. Setup 1 qn r..
2. [4][v]-nappé&imilla voit selata para- 123 Uy
~ w =

130BA459.10

metriryhmia. Status ~ Quick  Main {
3. Valitse parametriryhma [OK]-nap- Menu |, Meny  Men
paimella. - T o

4, [4] [v]-nappaimilla voit selata tietyn

5 ] Tllustration 3.10: Ilmaisee paavalikkotilan
ryhman parametreja.
Valitse parametri [OK]-nappaimella.

6. [4] [v]-ndppaimilla voit madrittaa
parametrin arvon tai muuttaa sita.

7. Hyvaksy arvo [OK]-nappaimella.

8. Lopeta joko painamalla kahdesti
[Back]-nappainta siirtyaksesi pika-
asetusvalikkoon tai kerran [Menu]-
nappainta siirtyaksesi 77/a-kohtaan.

MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 15
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VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 Zk 7 4. Parametrien kuvaukset

4. Parametrien kuvaukset

4.1. Parametriryhma 0: Toiminta/naytto

Optio: Toiminto:
Maailman eri alueiden erilaisten oletusasetustarpeiden taytta-
miseksi taajuusmuuttajassa on toteutettu par. 0-03 Paikalliset
asetukset. Valittu asetus vaikuttaa moottorin nimellistaajuuden
oletusasetukseen.

[0]* Kansainvalinen Maarittaa parametrin 1-23 Moottorin tagjuus oletusasetukseksi
50 Hz.

[1] us Maarittda parametrin 1-23 Moottorin tagjuus oletusasetukseksi
60 Hz.

Huom
Tata parametria ei voi muokata moottorin kay-
dessa.

0-04 Kayttotila kaynnistettéessa (kasitila)

Optio: Toiminto:
Tama parametri ratkaisee, pitadko taajuusmuuttajan alkaa py6-
rittdd moottoria kytkettdessa virta virtakatkoksen jalkeen kasi-

tilassa.
Huom
Jos asennettuna on paikallisohjauspaneeli, johon
kuuluu potentiometri, ohjearvo maéritetdan ny-
kyisen potentiometrin arvon mukaan.
[0] Palauta Taajuusmuuttaja kaynnistyy samassa kasi- tai pois kaytosta -

tilassa, jossa se oli virran katkaisuhetkella.

Paikallisohjearvo tallennetaan, ja sita kaytetaan virran kytken-

nan jalkeen.
[1]1*  Pakkopysaytys, Taajuusmuuttaja kytkeytyy pois kaytosta -tilassa, mika tarkoit-
ohj=vanha taa, etta moottori pysdhtyy virran kytkemisen jalkeen.

Paikallisohjearvo tallennetaan, ja sita kaytetaan virran kytken-
nan jalkeen.

[2] Pakkopysdytys, ohj=0 Taajuusmuuttaja kytkeytyy pois kaytosta -tilassa, mika tarkoit-
taa, etta moottori pysdhtyy virran kytkemisen jalkeen.

Paikallisohjearvoksi on maaritetty 0. Siten moottori ei kaynnisty,
ennen kuin paikallisohjearvoa on suurennettu.

MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 17



4. Parametrien kuvaukset 22“] 7 VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

4.1.1. 0-1* Asetusten kéasittely

Kayttajan maaritettavat parametrit ja muut ulkoiset tulot (esim. vayld, paikallisohjauspaneeli,
analogiset/digitaaliset tulot, takaisinkytkenta jne.) ohjaavat taajuusmuuttajan toimivuutta.

Koko parametrisarjaa, joka ohjaa taajuusmuuttajaa, kutsutaan asetuksiksi. Micro Drive FC 51 -
taajuusmuuttajassa on kahdet eri asetukset, asetukset 1 ja asetukset 2.
Lisaksi yksiin tai useampiin asetuksiin voidaan kopioida kiinteé tehdasasetussarja.

Useampien kuin yksien asetusten olemassaolon etuja taajuusmuuttajassa ovat ainakin seuraavat:

o Moottorin kayttd yksilla asetuksilla (aktiiviset asetukset) samalla kun parametreja paivi-
tetdan toisilla asetuksilla (muokkaa asetuksia)

. Eri moottorien kyktkeminen (yksi kerrallaan) taajuusmuuttajaan. Eri moottorien moot-
toritiedot voidaan sijoittaa eri asetuksiin.

. Taajuusmuuttajan ja/tai moottorin asetusten nopea muuttaminen moottorin kdydessa
(esim. ramppiaika tai esiasetetut ohjearvot) vaylan tai digitaalitulojen kautta.

Aktiivisiksi asetuksiksi voidaan maarittad Moniasetukset, kun aktiiviset asetukset on valittu tulon
kautta digitaalisessa tuloliittimessa ja/tai vaylan ohjaussanan avulla.

Huom
Tehdasasetuksia ei voida kayttad aktiivisina asetuksina.

0-10 Aktiiviset asetukset

Optio: Toiminto:
Aktiiviset asetukset ohjaavat moottoria.
Asetusten valiset vaihdokset ovat mahdollisia vain, kun

. moottori rullaa
TAI

. asetukset, joiden valilla vaihdos tapahtuu, on linkitetty
toisiinsa (katso par. 0-12 Linkitetyt asetukset).

Jos vaihdos tehddan asetusten valilla, joita ei ole linkitetty, vaih-
dos tapahtuu vasta, kun moottori rullaa pysahdyksiin.

Huom
Moottorin katsotaan pysahtyneen vain, kun se on
rullannut pysdhdyksiin.

[1]1* Asetukset 1 Asetukset 1 ovat aktiivisina.
[2] Asetukset 2 Asetukset 2 ovat aktiivisina.
[9] Moniasetukset Valitse aktiiviset asetukset digitaalitulon ja/tai vdylan valityksel-

13, katso par. 5-1* valinta [23].
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0-11 Muokkaa aset.

Optio: Toiminto:
Muokkaa aset. -toimintoa kaytetadn parametrien paivittamiseen
taajuusmuuttajassa joko paikallisohjauspaneelista tai vaylasta
kasin. Asetukset voivat olla samanlaiset tai erilaiset kuin Akti-
viset asetukset.

Kaikkia asetuksia voi muokata kayton aikana aktiivisista asetuk-
sista rijppumatta.

[1]1* Asetukset 1 Parametrien paivittaminen asetuksissa 1.
[2] Asetukset 2 Paivita parametrit asetuksissa 2.
[9] Aktiiviset asetukset  Paivitd parametrit asetuksissa, jotka on valittu aktiivisiksi ase-

tuksiksi (katso par. 0-10).

0-12 Linkita asetukset
Optio: Toiminto:
Linkitys varmistaa parametrien, jotka "eivat ole muutettavissa

kayton aikana", arvojen synkronoinnin, joka mahdollistaa siir-
tymisen asetuksista toisiin kaytén aikana.

Jos asetuksia ei ole linkitetty, vaihdos niiden valilla ei ole mah-
dollista moottorin kdydessa. Siten asetusten vaihdosta ei tapah-
du, ennen kuin moottori rullaa pysahdyksiin.

[0] Ei linkitetty Jattaa parametrit ennalleen molemmissa asetuksissa, eika sita
voi muuttaa moottorin kaydessa.

[1]1* Linkitetty Kopioi parametrien, jotka "eivat ole muutettavissa kdyton aika-
na", arvot parhaillaan valittuihin muokkausasetuksiin.

Huom
Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydes-
sa.

4.1.2. 0-4* LCP-nappaimisto

Taajuusmuuttaja pystyy toimimaan seuraavissa kolmessa tilassa: Kdsi, £/ kdytdssd ja Autom.
Kdsi: Taajuusmuuttajaa ohjataan paikallisesti, eika kauko-ohjaus ole mahdollista. Kun kasikaytté
aktivoidaan, annetaan kaynnistyssignaali.

ET KAYT: Taajuusmuuttaja pysahtyy normaalilla pysaytysrampilla. Kun valittuna on Ei kdytdssé,
taajuusmuuttajan voi kdynnistda painamalla paikallisohjauspaneelista joko Hand- tai Auto-paini-
ketta.

Autom.: Automaattitilassa taajuusmuuttajaa voi kayttaa kauko-ohjauksella (vayld/digitaalinen).

0-40 LCP:n [Hand on] -né&ppain

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta Kasikdynnistysnappaimella ei ole toimintoa.
[1]* Kaytossa Kasikdynnistysnappain toimii.
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0-41 LCP:n [Off/Reset]-nappain
Optio: Toiminto:

[0] Poista kaytosta Ei Off/reset-ndppdimelld ei ole toimintoa.
kaytdssa/Kuittaus

[1]1* Ota Ei kaytossa/kuit- Pysaytyssignaali ja vikojen kuittaus.
taus kayttoon

[2] Ota kayttdon pelkka Pelkkad kuittaus. Pysaytystoiminto (ei kdytdssa) on kytketty pois
kuittaus kaytosta.

0-42 LCP:n [Auto on] -nappain

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta Automaattikdynnistysnappdimella ei ole toimintoa.
[1]* Kaytossa Automaattikaynnistysndppain toimii.

4.1.3. 0-5* Kopioi/tallenna

0-50 LCP-kopiointi

Optio: Toiminto:
Taajuusmuuttajan irrotettavaa paikallisohjauspaneelia voi kayt-

taa asetusten tallentamiseen ja siten tietojen siirtamiseen siir-
rettdessa parametriasetuksia yhdesta taajuusmuuttajasta toi-

seen.
Huom
LCP-kopiointivoidaan aktivoida ainoastaan paikal-
lisohjauspaneelista kasin ja VAIN moottorin rullat-
tua pysahdyksiin.
[1] Kaikki LCP:hen Kopioi kaikki asetukset taajuusmuuttajasta paikallisohjauspa-
neeliin.
[2] Kaikki LCP:sta Kopioi kaikki asetukset paikallisohjauspaneelista taajuusmuut-
tajaan.
[3] Koko riippumat. Kopioi moottorin koosta riippumattomattomat tiedot paikallis-
LCP:sta ohjauspaneelista taajuusmuuttajaan.
Optio: Toiminto:

Talla toiminnolla voit kopioida asetusten sisallén muokkausase-
tuksiin.
Jotta asetusten kopiointi olisi mahdollista, varmista, etta

. moottori rullaa

. par. 0-10 Aktiiviset asetukset asetuksena on joko Ase-
tukset 1[1] tai Asetukset 2 [2].
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Huom
Nappaimistd/parametritietokanta lukitaan, kun
asetusten kopiointi on kdynnissa.

[0]* Eikopiota Kopiointitoiminto ei ole aktiivinen.

[1] Kopioi asetuksista 1  Kopioi asetuksista 1 muokataksesi asetuksia, jotka on valittu
parametrissa 0-11 Muokkaa aset,

[2] Kopioi asetuksista 2  Kopioi asetuksista 2 muokataksesi asetuksia, jotka on valittu
parametrissa 0-11 Muokkaa aset.
[9] Kopioi tehdasasetuk- Kopioi tehdasasetuksista muokataksesi asetuksia, jotka on va-
sista littu parametrissa 0-11 Muokkaa aset.

4.1.4. 0-6* Salasana

0-60 (Paa)valikon salasana

Alue: Toiminto:

Kayta salasanaa suojautuaksesi tahattomalta herkkien paramet-
rien, esim. moottorin parametrien, muuttamiselta.

Salasanalla suojattuja parametreja voi aina lukea, mutta niita ei
voi muokata sy6ttamatta salasanaa.

0* [0 - 999] Syota salasana paastaksesi kdayttamadn paavalikkoa [Main Me-
nu] -nappaimella. Valitse numero, jonka pitdisi mahdollistaa
muiden parametriarvojen muutaminen. 0 tarkoittaa, etta sala-
sanaa ei ole.

Huom
Salasana vaikuttaa vain paikallisohjauspaneeliin - ei vayldlilkkenteeseen.

MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 21



4. Parametrien kuvaukset Zb 7 VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

4.2. Parametriryhméa 1: Kuorm./moott.

1-00 Konfiguraatiotila

Optio: Toiminto:
Talla parametrilla valitaan kaytettava sovelluksen ohjausperiaa-
te, kun etaohjearvo on aktiivinen.

Huom
Téman parametrin muuttaminen palauttaa para-
metrit 3-00, 3-02 ja 3-03 oletusarvoihinsa.

Huom
Tata parametria ei voi muokata moottorin kay-
dessa.

[0]* Av. piirin nop.ohj. Normaaliin nopeudenohjaukseen (ohjearvot).

[3] Prosessin suljettu piiri Mahdollistaa prosessin suljetun piirin ohjauksen. Katso lisdtie-

toja PI-saatimesta parametriryhmasta 7-3*.

Kun laite kdy prosessin suljetussa piirissa, parametrin 4-10
Moottorin nopeuden suunta asetuksena on oltava Mydtapaivaan

[0].

1-01 Moottorin ohjausperiaate

Optio: Toiminto:
[0] u/f Tata kdytetdan rinnan kytkettyihin moottoreihin ja/tai erikois-
moottorisovelluksiin. U/f-asetukset maaritetddn parametreissa
1-55 ja 1-56.
Huom
U/f-ohjausta kaytettaessa jattdman ja kuormituk-
sen kompensointi ei ole kaytossa.
[1]1* VVC+ Normaali kdyntitila, sisaltaa jattaman ja kuormituksen kompen-
soinnin.

1-03 Momentin ominaiskayra

Optio: Toiminto:
Kéytettdessé useampia momentin ominaiskayria voidaan suo-
rittaa seka vahan energiaa kuluttavia etta suurimomenttisia so-

velluksia.
[0]* Vakiomomentti Moottorin akseliteho antaa vakiomomentin nopeudenohjauksen
vaihdellessa.
[2] Autom. energian op- Tama toiminto optimoi automaattisesti energiankulutuksen kes-
tim. kipakopumppu- ja puhallinsovelluksissa. Katso par. 14-41

AEO:n minimimagnetointi.

22 MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 Zb 7 4. Parametrien kuvaukset

1-05 Kasitilan konfiguraatio

Optio: Toiminto:
Talla parametrilla on merkitysta vain, kun parametrin 1-00 Kon-
figuraatiotila asetuksena on Prosessin suljettu piiri [3]. Para-
metrin avulla maaritetaan ohjearvon tai asetuspisteen kasittely
siirryttdessa automaattitilasta kasitilaan paikallisohjauspanee-
lissa.

[0] Av. piirin nop.ohj. Kasitilassa taajuusmuuttaja kay aina avoimen piirin konfiguraa-
tiolla parametrin 1-00 Konfiguraatiotila asetuksesta riippumatta.
Paikallinen potentiometri (jos sellainen on) tai nuoli ylos/alas
madarittdd moottorin nopeuden yla-/alarajan (parametrit 4-14 ja
4-12) rajoittaman lahtétaajuuden.

[2]1 *  Kuten par. 1-00 konfi- Jos par. 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on edellé selostettu
guraatio Avoimen piirin [1] toiminto.
Jos par. 1-00 asetuksena on Prosessin suljettu piiri [3], siirty-
minen automaattitilasta kasitilaan johtaa asetuspisteen muut-
tumiseen paikallisen potentiometrin tai nuolen ylds/alas avulla.
Muutosta rajoittaa maksimi-/minimiohjearvo (parametrit 3-02 ja
3-03).

4.2.1. 1-2* Moottorin tiedot

Syéta oikeat moottorin tyyppikilven tiedot (teho, jannite, taajuus, virta ja nopeus).
Suorita AMT, katso par. 1-29.
Tehdasasetukset moottorin lisatiedoille, par. 1-3*, lasketaan automaattisesti.

Huom
Parametriryhman 1.2* parametreja ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-20 Moottorin teho [kW]/[hv] (Pm.n)

Alue: Toiminto:
IImoita moottorin teho tyyppikilven tiedoista.

[0,09 kW/0,12 hv -  Kaksi kokoa alas, yksi koko ylés VLT:n nimellisarvosta.
11 kW/15 hv]

Huom
Taman parametrin muuttaminen vaikuttaa para-
metreihin 1-22 - 1-25, 1-30, 1-33 ja 1-35.

1-22 Moottorin jannite (U m.n)
Alue: Toiminto:
230/400 [50 - 999 V] IImoita moottorin jannite tyyppikilven tiedoista.

1-23 Moottorin taajuus (fm.n)

| <

Alue: Toiminto:
50 Hz* [20-400 Hz] Syo6td moottorin taajuus tyyppikilven tiedoista.
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1-24 Moottorin virta (I m.n)

Alue: Toiminto:

Riippuu [0,01 - 26,00 A] IImoita moottorin virta tyyppikilven tiedoista.
mootto-

rityypis-

ta*

1-25 Moottorin nimellisnopeus (N m.n)

Alue: Toiminto:

Riippuu [100 - 9999 r/min] IImoita moottorin nimellisnopeus tyyppikilven tiedoista.
mootto-

rityypis-

ta*

1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMT)

Optio: Toiminto:
Optimoi moottorin suorituskyky AMT:n avulla.
Huom
Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kaydes-
sa.

1. Pysayta VLT - varmista, etta moottori on pysahdyksis-
sa

2. Valitse [2] Ota AMT kayttéon

3. Anna kdynnistyssignaali
- LCP:n avulla: Paina Hand On -nappainta
- tai etakdynnistystilassa: Anna kaynnistyssignaali liit-
timessa 18

[0] *  Eikayt AMT-toiminto ei ole kaytdssa.
[2] Ota AMT kayttoon AMT-toiminto kdynnistyy.

Huom

Taajuusmuuttajan optimaalisen saadon aikaan-
saamiseksi AMT kannattaa suorittaa moottorin ol-
lessa kylma.

4.2.2. 1-3* Laaj. moottoritied.

Muokkaa moottorin lisatietoja jollakin seuraavista menetelmista:
1. Suorita AMT kylmalle moottorille. Taajuusmuuttaja mittaa arvon moottorista.
2. Sy6ta Xi-arvo manuaalisesti. Kysy arvo moottorin toimittajalta.

3. Kéyta Xi-oletusasetusta. Taajuusmuuttaja maarittad asetuksen moottorin tyyppikilven
tietojen pohjalta.
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Huom
Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa.

130BA375.10

1-30 Staattorin resistanssi Rs

Alue: Toiminto:

Riip- [Ohmia] Aseta staattorin resistanssin arvo.
puen

mootto-

rin

tiedois-

ta*

1-33 Staattorin vuotoreaktanssi (X1)

Alue: Toiminto:

Riippuu [Ohmia] Aseta moottorin staattorin vuotoreaktanssi.
mootto-

rin  tie-

doista*

1-35 Paareaktanssi (X2)

Alue: Toiminto:

Riippuu [Ohmia] Aseta moottorin padreaktanssi.
mootto-

rin  tie-

doista*

4.2.3. 1-5* Kuormituksesta riippumaton asetus

Tassa parametriryhmdssa maaritetdan kuormituksesta riippumattomat moottorin asetukset.

1-50 Moott. magnetisointi, kun nopeus 0

Alue: Toiminto:

Tama parametri mahdollistaa moottorin erilaisen lampokuormi-
tuksen sen kdydessa pienella nopeudella.

100 %* [ 0 - 300%] Syota prosenttiosuus nimellisesta magnetointivirrasta. Jos arvo
on lilan pieni, moottorin akselin momentti voi pienentya.
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1-52 Min. nopeus normaalilla magnetisoinnilla [Hz]

Alue: Toiminto:

Kayta tata parametria yhdessa par. 1-50 Moott. magnetisoint;
kun nopeus 0.

0,0 Hz* [0,0 - 10,0 Hz] Aseta haluttu taajuus normaalille magnetisointivirralle. Jos taa-
juus on asetettu pienemmaksi kuin moottorin jattamataajuus,
par. 1-50 Moottorin magnetointi, kun nopeus 0ei ole aktiivinen.

Magn. virta
100% /
|
Par.1-50 :
|
}
Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM

1-55 U/f-ominaiskayra - U
Alue: Toiminto:

Tama parametri on ryhmaparametri [0-5], ja se toimii vain, kun
par. 1-01 Moottorin ohjausperiaate asetuksena on U/f[0].

0,0 v* [0,0-999,9 V] Syota jokaiseen taajuuspisteeseen jannite, niin etta niista muo-
dostuu manuaalisesti moottoria vastaava U/f-ominaiskayra.
Taajuuspisteet on maaritetty parametrissa 1-56 U/f-ominais-
kayrat - F.

1-56 U/f-ominaiskayra - F

Alue: Toiminto:

Téma parametri on ryhmaparametri [0-5], ja se toimii vain, kun
par. 1-01 Moottorin ohjausperiaate asetuksena on U/f[0].

0,0 Hz* [0,0 - 1000,0 Hz] Syo6ta taajuuspisteet niin, etta niista muodostuu manuaalisesti
moottoria vastaava U/f-ominaiskdyra. Kunkin pisteen jannite
maaritetdan parametrissa 1-55 U/f-ominaiskédyré - U.

Tee U/f-ominaiskdyra 6 maaritettdvan jannitteen ja taajuuden
pohjalta, katso alla olevaa kuvaa.

Yksinkertaista U/f-ominaiskdyrad yhdistamalla 2 tai useampia
pisteita (jannitteita ja taajuuksia), tassa jarjestyksessa, niin etta
ne ovat yhta suuret.
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Moottorin jannite 130BA166.10
Par 1-55 [x]

|

| |

| |

15502 — — — — : :
| |

|
1-55[0] ! | |
1-56  1-56  1-56 156 1-56 56
[0] [1] [2] [3] [4] [5]
Lahtstaajuus
Par 1-56 [x]

Tllustration 4.1: Kuva 1 U/f-ominaiskayrat

Huom
Parametriin 1-56 patee seuraava
[01=[1]1=[2]=[3]1=[4]=[5]

4.2.4. 1-6* Kuormit. riippuva asetus

Parametrit, joilla muokataan kuormituksesta riippuvia moottorin asetuksia.

1-60 Kuormit. kompens. pienella nopeudella

Alue: Toiminto:
Talla parametrilla saadaan optimaalinen U/f-ominaiskdyra
moottorin kdydessa pienellld nopeudella.

100 %* [0-199 %] Syota prosenttiosuus suhteessa kuormitukseen moottorin kay-
dessa pienella nopeudella.

Muutospiste lasketaan automaattisesti moottorin koon mukaan.

Um

Par.1-60 Par.1-61

130BA046.11

fi
Vaihto ahte

1-61 Kuorm. kompens. suurella nopeudella

Alue: Toiminto:

Talla parametrilla pyritdan saamaan optimaalinen kuormituksen
kompensointi moottorin kdydessa suurella nopeudella.

100 %* [0 - 199 %] Sy6ta kompensoitava prosenttiosuus suhteessa kuormitukseen
moottorin kdydessa suurella nopeudella.
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Muutospiste lasketaan automaattisesti moottorin koon mukaan.

1-62 Jattamékompensointi

Alue: Toiminto:
100 %* [-400 - 399 %] Kompensointi kuormituksesta riippuvan moottorin jattaman
vuoksi.

Jattamakompensointi lasketaan automaattisesti moottorin ni-
mellisnopeuden nw,n pohjalta.

Huom

Tama toiminto on aktiivinen vain, kun parametrin
1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on MNopeus
avoimessa piirissd [0] ja kun parametrin 1-01
Moottorin ohjausperiaate asetuksena on WC+[1].

1-63 Jattamékompensoinnin aika

Alue: Toiminto:

0,10 s [0,05-5,00 s] Syéta jattamakompensoinnin reaktionopeus. Suuri arvo antaa
hitaan reagoinnin, kun taas pieni arvo tekee reagoinnista nope-
aa.

Jos ilmenee pieneen taajuuteen liittyvia resonanssiongelmia,
kaytd suurempaa aika-asetusta.

4.2.5. 1-7* Kaynnistyssaadot

28

Koska eri sovelluksissa tarvitaan eri kdynnistystoimintoja, tdssa parametriryhmassa voidaan valita
eri toimintoja.

1-71 Kaynnistysviive

Alue: Toiminto:

Kaynnistysviive maarittaa ajan, joka kuluu kdynnistyskomennon
antamisesta siihen, kun moottorin nopeus alkaa kiihtya.

Kun kaynnistysviiveeksi asetetaan 0,0 sekuntia, K&ynnistystoi-
minto [1-72] poistuu kaytosta, kun annetaan kaynnistyskomen-

to.
0,0s* [0,0-10,0s] IImoita tarvittava aikaviive ennen kiihdytyksen aloittamista.
Par. 1-72 Ka&ynnistystoiminto on aktiivinen K&ynnistysviiveen
aikana.
1-72 Kaynnistystoiminto
Optio: Toiminto:
[0] Tasavirtapito/viiveai- Moottoriin tulee DC-pitovirta (par. 2-00) kaynnistysviiveen ai-
ka kana.
[1] Tasavirtajarru/viiveai- Moottoriin tulee DC-jarruvirta (par. 2-01) kdynnistysviiveen ai-
ka kana.
[21 *  Rullaus-/viiveaika Vaihtosuuntaaja rullaa pysahdyksiin kaynnistysviiveen aikana

(vaihtosuuntaaja pois kaytosta).
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1-73 Kytk. pydr. moott.

Optio: Toiminto:

Kayta kytkeytymistd pydrivaan moottoriin pysdyttadksesi pyori-
van moottorin esim. sahkokatkoksen jalkeen.

l Tama toiminto ei sovi nostosovelluksiin.

[0] * Pois kdytosta Pyo6rivadn moottoriin kytkeytymistd ei vaadita.
[1] Kaytdssa Taajuusmuuttaja kaytdssa pydrivéan moottorin kiinniottamiseksi.
Huom

Kun kytkeytyminen pyorivaan moottoriin on otettu
kayttdon parametrissa 1-71 Kaynnistysviive eika
parametrilla 1-72 K&ynnistystoiminto ole toimin-
toa.

4.2.6. 1-8* Pysaytyssaadot

Eri sovellusten erilaisten pysdytystoimintojen tarpeen tayttamiseksi nama parametrit tarjoavat
moottorille erityispysaytystoimintoja.

1-80 Toiminto pysaytettaessa

Optio: Toiminto:

Valittu toiminto pysdytettdessa on aktiivinen seuraavissa tilan-
teissa:

. Pysdytyskomento annetaan, ja lahtdnopeus hidastuu
arvoon Min. nopeus pysaytettdessa tehtdvien toimin-
tojen aktivoimiseksi.

. Kaynnistyskomento poistetaan (valmius), ja lahtono-
peus hidastetaan arvoon Min. nopeus pysaytettdessa
tehtavien toimintojen aktivoimiseksi.

. DC-jarrukomento annetaan, ja DC-jarrutusaika on ku-
lunut.

. Moottorin kdydessa ja lasketun l&hténopeuden ollessa
pienempi kuin Min. nopeus pysédytettdessa tehtdvien
toimintojen aktivoimiseksi.

[0] * Rullaus Vaihtosuuntaaja rullaa pysahdyksiin.

[1] Tasavirtapito Moottoriin tulee tasavirtaa. Katso lisatietoja par. 2-00 7asavir-
tapidon virta.

1-82 Min. nopeus toiminnolle pysaytettaessa [Hz]

Alue: Toiminto:
0,0 Hz* [0,0 - 20,0 Hz] Aseta nopeus, jolla aktivoidaan par. 1-80 7oiminto pyséytet.
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4.2.7. 1-9* Moottorin lampdotila

Tarkkaile arvioidulla moottorin lampdtilalla, pystyyké taajuusmuuttaja arvioimaan moottorin lam-
pétilan ilman termistorin asennusta. Silloin voidaan saada varoitus tai halytys, jos moottorin
lampétila ylittda toiminnan ylarajan.

1-90 Moottorin lampdsuojaus

Optio: Toiminto:
Kaytettdessa sahkoista liitinrelettd (ETR) moottorin lampétila
lasketaan taajuuden, nopeuden ja ajan perusteella. Danfoss
suosittelee ETR-toiminnon kayttdd, jos termistoria ei ole.

Huom
ETR:n laskenta perustuu ryhméan 1-2* moottori-
tietoihin.

[0] * Eisuojausta Poistaa lampdtilan tarkkailun kaytosta.

[1] Termistorin varoitus  Joko digitaaliseen tai analogiseen tuloon kytketty termistori an-

taa varoituksen, jos moottorin ldmpétila-alueen ylaraja ylittyy
(katso par. 1-93 Termistorin resurssi).

[2] Termistorin laukaisu  Joko digitaaliseen tai analogiseen tuloon kytketty termistori an-
taa halytykseen ja laukaisee taajuusmuuttajan, jos moottorin
lampétila-alueen ylaraja ylittyy (katso par. 1-93 7ermistorin re-
SUrsst).

[3] ETR-varoitus Jos laskettu moottorin lampétila-alueen yléraja ylittyy, jarjes-
telma antaa varoituksen.

[4] ETR-laukaisu Jos laskettu moottorin lampétila-alueen ylaraja ylittyy, jarjes-
telma antaa halytyksen ja taajuusmuuttaja laukeaa.
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1-93 Termistorin resurssi

Optio: Toiminto:
Valitse termistorin tuloliitin.

[0] *  Ei mitdan Termistoria ei ole kytketty.
[1] Analoginen tulo 53 Kytke termistori analogiseen tuloliittimeen 53.
Huom

Analogista tuloa 53 ei voi valita muista syistd, kun
se on valittuna termistorin resurssiksi.

[6] Digit. tulo 29 Kytke termistori digitaaliseen tuloliittimeen 29.

Kun tama tulo toimii termistoritulona, se ei reagoi parametrissa
5-13 Djgit. tulo 29 valittuun toimintoon. Parametrin 5-13 arvo
sdilyy kuitenkin muuttumattomana parametritietokannassa, kun
toiminto ei ole kaytdssa.

Tulo, digitaalinen/ Sy6ttdjannite Kynnyskatkaisu
analoginen Arvot
Digitaalinen 10V <800 ohmia - >2,9 kilo-
ohmia
analoginen oV <800 ohmia - >2,9 kilo-
ohmia
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4.3. Parametriryhma 2: Jarrut

4.3.1. 2-** Jarrut

4.3.2. 2-0* DC-jarru

32

Tasavirtajarrutoiminnon tarkoituksena on jarruttaa pydrivda moottoria kohdistamalla moottoriin
tasavirtaa.

2-00 DC-pitovirta

Alue: Toiminto:

Tama parametri joko pitda moottorin pysahdyksissa (pitomo-
mentti) tai esilammittda sen.

Parametri on aktiivinen, jos 7asavirtapito on valittuna paramet-
rissa 1-72 K&ynnistystoiminto tai parametrissa 1-80 7oiminto
pysaytettdessa.

50%* [0 - 100%] Ilmoita pitovirran arvo prosentteina moottorin nimellisvirrasta,
joka on maaritetty parametrissa 1-24 Moottorin virta. 100 %
tasavirtapitovirta vastaa arvoa Im,n.

Huom
Valta liian pitkaan kestavaa 100 % virtaa, silla se voi ylikuumentaa moottorin.

2-01 DC-jarrun virta

Alue: Toiminto:
50 %* [0 - 150%] Aseta pyorivan moottorin jarruttamiseen tarvittava tasavirta.
Aktivoi tasavirtajarru jollakin seuraavista neljasta tavasta:
1.  Tasavirtajarrukomento, katso par. 5-1* valinta [5]
2. DC-katkaisutoiminto, katso par. 2-04

3.  Tasavirtajarru valittu kdynnistystoiminnoksi, katso par.
1-72

4.  Tasavirtajarru yhteydessa Kytkeytymiseen pycrivaan
moottoriin, 1-73.

2-02 DC-jarrutusaika

Alue: Toiminto:
DC-jarrutusaika maérittaa ajan, jonka DC-jarrutusvirta kohdis-
tuu moottoriin.

10,0 s* [0,0 - 60 s] Aseta aika, jonka verran parametrissa 2-01 asetettua DC-jarru-
tusvirtaa on kaytettava.

Huom
Jos tasavirtajarrutus on aktivoitu kdynnistystoiminnoksi, DC-jarrutusaika maarite-
taan kaynnistysviiveen avulla.
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2-04 CD-jarrun katkaisunopeus

Alue: Toiminto:

0,0 Hz* [0,0 - 400,00 Hz] Aseta DC-jarrun katkaisunopeus parametrissa 2-01 maaritetyn
DC-jarrutusvirran aktivoimiseen hidastettaessa.
Kun asetuksena on 0, toiminto ei ole kaytdssa.

4.3.3. 2-1* Jarrutusenergiatoiminto

Kayta taman ryhman parametreja dynaamisen jarrutuksen parametrien valitsemiseen.

2-10 Jarrun toiminto

Optio: Toiminto:
Vastusjarru:

Vastusjarru rajoittaa valipiirin jannitettd moottorin toimiessa la-
turina. IIman jarruvastusta taajuusmuuttaja lopulta laukeaa.

Vastusjarru kuluttaa moottorijarrutuksesta aiheutuvaa ylimaa-
raistd energiaa. Jarrullinen taajuusmuuttaja pysayttda mootto-
rin nopeammin kuin ilman jarrua, mitéd hyddynnetdan monissa
sovelluksissa. Vaatii ulkoisen jarruvastuksen kytkennan.

Vastusjarrun vaihtoehtona on AC-jarru.

Huom

Vastusjarru toimii vain taajuusmuuttajissa, joissa
on integroitu dynaaminen jarru. On kytkettava ul-
koinen vastus.

AC-jarru:

AC-jarru kuluttaa ylimaardistéd energiaa luomalla tehohaviota
moottoriin.

On tarkeaa muistaa, etta tehohavion kasvu saa moottorin lam-
potilan nousemaan.

[0] * Eikayt. Ei jarrutoimintoa.
[1] Vastusjarru Vastusjarru on aktiivinen.
[2] AC-jarru AC-jarru on aktiivinen.

2-11 Jarruvastus (ohm)
Alue: Toiminto:
50* [5-32000 Q] Aseta jarruvastusarvo.

2-16 AC-jarru, maks.virta

Alue: Toiminto:
100.0 %7[0.0 - 150.0 %] Syota AC-jarrutuksen suurin sallittu virta moottorin ylikuume-
* nemisen valttamiseksi.

100 % vastaa parametrissa 1-24 asetettua moottorin virtaa.
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2-17 Ylijannitevalvonta

Optio: Toiminto:
Kayta ylijannitevalvontaa (OVC) vahentaaksesi taajuusmuutta-
jan laukeamisriskia DC-valipiirin ylijannitteen johdosta, joka joh-
tuu kuormituksen tuottamasta tehosta.
Ylijénnitettd esiintyy esimerkiksi, jos rampin seisonta-aika on
asetettu liilan lyhyeksi todelliseen kuormituksen hitauteen ver-

rattuna.

[0] * Pois kaytosta OVC ei aktiivinen/tarpeen.

[1] Kaytossa, ei pysdayt. OVC on kaynnissa, ellei pysaytyssignaali ole aktiivinen.

[2] Kaytdssa OVC on kaynnissa my®ds silloin, kun pysaytyssignaali on aktiivi-
nen.

Huom
Jos vastusjarru on valittu parametrissa 2-10 Jarrutoiminto, OVC ei ole aktiivinen,
vaikka se olisi otettu kayttoon tassa parametrissa.

4.3.4. 2-2* Mekaaninen jarru

Nostosovelluksissa tarvitaan sédhkdmagneettinen jarru. Jarrua ohjataan releelld, joka vapauttaa
jarrun kytkettaessa.

Jarru aktivoituu, jos taajuusmuuttaja laukeaa tai annetaan rullauskomento. Liséksi se aktivoituu,
kun moottorin nopeus hidastuu alle parametrissa 2-22 Aktiivinen jarrutusnopeus asetetun nopeu-
den.

2-20 Jarrun vapautusvirta

Alue: Toiminto:
0,00 A* [0,00 - 100 A] Valitse moottorin virta, jolla mekaaninen jarru vapautuu.

l Jos kaynnistysviive on kulunut ja moottorin virta
on pienempi kuin Jarrun vapautusvirta, taajuus-
@  muuttaja laukeaa.
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2-22 Mekaanisen jarrun aktivointi

Alue: Toiminto:

Jos moottori pysdytetaan ramppitoiminnon avulla, mekaaninen
jarru aktivoituu, kun moottorin nopeus on pienempi kuin Aktii-
vinen jarrutusnopeus.

Moottorin nopeus hidastuu pysahdyksiin seuraavissa tilanteissa:

. Kaynnistyskomento poistetaan (valmius)
. Pysaytyskomento aktivoidaan

. Pikapysaytys aktivoidaan (kdytdssa on pikapysaytys-
ramppi)

0 Hz* [0 -400 Hz] Valitse moottorin nopeus, jolla mekaaninen jarru aktivoituu hi-
dastettaessa.

Mekaaninen jarru aktivoituu automaattisesti, jos taajuusmuut-
taja laukeaa tai antaa halytyksen.
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4.4. Parametriryhma 3: Ohjearvo/rampit

4.4.1. 3-** Ohjearvo / rampit

Ohjearvon kasittelyn, rajoitusten maarittdmisen ja taajuusmuuttajan muutoksiin reagoinnin pa-
rametrit

4.4.2. 3-0* Ohjearvon rajat

Parametrit, joilla maaritetédan ohjearvon yksikk®, rajat ja alueet.

3-00 Ohjearvon alue

Optio: Toiminto:
Valitse ohjearvo- ja takaisinkytkentasignaalien alue. Arvot voi-
vat olla seka positiivisia ettd negatiivisia, ellei parametrin 1-00
Konfiguraatiotila asetuksena ole Prosessin suljettu piiri [3]. Sil-
loin vain positiiviset arvot ovat sallittuja.

[0] * Min - Max Ohjearvojen asetuspistealueilla voi olla vain positiivisia arvoja.
Valitse tdma, jos moottoria kdytetaan prosessin suljetussa pii-
rissa.

[1] -Max - + Max Alueilla voi olla seka positiivisia etta negatiivisia arvoja.

3-02 Minimiohjearvo
Alue: Toiminto:
0.00*  [-4999 - 4999] IImoita vahimmaisohjearvo.

Kaikkien sisdisten ja ulkoisten ohjearvojen summa rajoittuu mi-
nimiohjearvoon, par. 3-02.

3-03 Maksimiohjearvo

Alue: Toiminto:
Maksimiohjearvoa voidaan muokata alueella minimiohjearvo -
4999.

50.00% [-4999 - 4999] IImoita enimmaisohjearvo.

Kaikkien sisdisten ja ulkoisten ohjearvojen summa rajoittuu
maksimiohjearvoon, par. 3-03.

4.4.3. 3-1* Ohjearvot

Parametrit, joilla maaritetdan ohjearvojen lahteet. Valitse esivalitut ohjearvot vastaaville digitaa-
lituloille parametriryhméssa 5.1* Digitaalitulot.

3-10* Esivalittu ohjearvo

Optio: Toiminto:
Jokainen parametrikokoonpano sisdltda 8 esivalittua ohjearvoa,
jotka voidaan valita 3 digitaalitulon tai vaylan kautta.
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[18] [17] [16] Esiv. ohjearvo nro
Bitti 2 Bitti 1 Bitti 0

0 0 0 0

0 0 1 1

0 1 0 2

0 1 1 3

1 0 0 4

1 0 1 5

1 1 0 6

1 1 1 7

Table 4.1: Par. 5-1* valinta [16], [17] ja [18]

[0.00] * -100.00 - 100.00%  Maérita esivalitut ohjearvot ryhmdohjelmoinnin keinoin.

Tavallisesti 100 % on parametrissa 3-03 Maksimiohjearvo ase-
tettu arvo.

On kuitenkin poikkeuksia, jos par. 3-00 asetuksena on Min -
Max, [0].

Esimerkki 1:
Par. 3-02 asetuksena on 20 ja par. 3-03 asetuksena 50. Tassa
tapauksessa 0 % = 0 ja 100 % = 50.

Esimerkki 2:
Parametrin 3-02 asetuksena on -70 ja parametrin 3-03 asetuk-
sena 50. Tassa tapauksessa 0 % = 0 ja 100 % = 70.

3-11 Ryodmintéanopeus [Hz]

Alue: Toiminto:

Rydmintanopeus on kiintea lahténopeus ja ohittaa valitun oh-
jearvonopeuden, katso par. 5-1* valinta [14].

Jos moottori pysaytetdan rydmintatilassa, rydmintasignaali toi-
mii kaynnistyssignaalina.

Rydmintasignaalin poistaminen saa moottorin pyérimaan vali-
tun konfiguraation mukaan.

5,0 Hz [0,0 - 400,00 Hz] Valitse nopeus toimimaan rydmintanopeutena.

3-12 Kiinniajo-/hidastusarvo

Alue: Toiminto:

0% * [0-100%] Kiinniajo-/hidastustoiminto otetaan kayttoon tulon komennolla
(katso par. 5-1%*, valinta [28]/[29]). Jos komento on aktiivinen,
kiinniajo-/hidastusarvo (%) lisdtadn ohjearvotoimintoon seu-

raavasti:
Ohjearvo = Ohjearvo + ohjearvo X Kiinniaj ]ooé-lldastus
Ohjearvo = Ohjearvo — ohjearvo X Kiinniaj foglldastus

Kun tulokomento on pois kadytdstd, ohjearvo palautuu alkupe-
raiseen arvoonsa eli ohjearvo = ohjearvo + 0.
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3-14 Esiaset. suhteellinen ohjearvo

Alue: Toiminto:

0.00% [-100.00 - 100.00%] Maarita kiinted prosenttiarvo, joka lisatdan parametrissa 3-18
Suhteellisen skaalausohjearvon Idhde maaritettyyn muuttuvaan
arvoon.

Kiinteiden ja muuttuvien arvojen summa (merkitty kirjaimella Y

alla olevassa piirroksessa) kerrotaan todellisella ohjearvolla

(merkitty piirroksessa kirjaimella X). Taman laskelman tulos li-
Y

satdan todelliseen ohjearvoon. X + X X 700

Suhteell. z _ Saatava
Z=X+X*Y/100 — nyk.
ohjearvo

130BA059.12

3-15 Ohjearvo 1 Lahde
Optio: Toiminto:

Par. 3-15, 3-16 ja 3-17 maarittavat jopa kolme erilaista ohjear-
vosignaalia. Naiden ohjearvosignaalien summa ratkaisee todel-
lisen ohjearvon.

[0] Ei toimintoa Ohjearvosignaalia ei ole maaritetty.

[11*  Analoginen tulo 53 Kdyta analogisen tulon 53 signaaleja ohjearvona, katso par.
6-1%*,

[2] Analoginen tulo 60 Kayta analogisen tulon 60 signaaleja ohjearvona, katso par.
6-2*.

[11] Paik. vdylan ohjearvo Kayta paikallisen vaylan signaaleja ohjearvona, katso par. 8-9*.

[21] Paikallisohjauspanee- Kayta paikallisohjauspaneelin potentiometrin signaaleja ohjear-

lin potentiometri vona, katso par. 6-8*.
[8] Pulssitulo Kayta pulssitulon signaaleja ohjearvona, katso par. 5-5*.
3-16 Ohjearvo 2 Lahde
Optio: Toiminto:

Katso kuvaus par. 3-15.
[0] Ei toimintoa Ohjearvosignaalia ei ole maaritetty.
[1] Analoginen tulo 53 Kdyta analogisen tulon 53 signaaleja ohjearvona.
[2]1 *  Analoginen tulo 60 Kayta analogisen tulon 60 signaaleja ohjearvona.
[11] Paik. vaylan ohjearvo Kayta paikallisen vaylan signaaleja ohjearvona.

[21] Paikallisohjauspanee- Kayta paikallisohjauspaneelin potentiometrin signaaleja ohjear-
lin potentiometri vona.
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3-17 Ohjearvo 3 Lahde

Optio: Toiminto:
Katso kuvaus par. 3-15.

[0] Ei toimintoa Ohjearvosignaalia ei ole maaritetty.
[1] Analoginen tulo 53 Kayta analogisen tulon 53 signaaleja ohjearvona.
[2] Analoginen tulo 60 Kayta analogisen tulon 60 signaaleja ohjearvona.

[11] Paik. vaylan ohjearvo Kayta paikallisen vaylan signaaleja ohjearvona.

[21] * Paikallisohjauspanee- Kaytd paikallisohjauspaneelin potentiometrin signaaleja ohjear-
lin potentiometri vona.

3-18 Suhteellisen skaal. ohjearvon léhde

Optio: Toiminto:

Valitse Iahde muuttuvalle arvolle, joka tulee lisata kiinteaan ar-
voon, joka on madritetty parametrissa 3-14, Esivalittu suhteel-
linen ohjearvo.

[0] ¥ Eitoimintoa Toiminto on poistettu kaytosta

[1] Analoginen tulo 53 Aseta analoginen tulo 53 suhteellisen skaalauksen ohjearvon
lahteeksi.

[2] Analoginen tulo 54 Valitse analoginen tulo 54 suhteellisen skaalauksen ohjearvon
lahteeksi.

[8] Pulssitulo 33 Valitse pulssitulo 33 suhteellisen skaalauksen ohjearvon lah-
teeksi.

[11] Paik. vaylan ohjearvo Valitse paikallisen vaylan ohjearvo suhteellisen skaalauksen oh-
jearvon lahteeksi.

[21] Paikallisohjauspanee- Valitse paikallisohjauspaneelin potentiometri suhteellisen skaa-
lin potentiometri lauksen ohjearvon ldhteeksi.

4.4.4. 3-4* Ramppi 1
Lineaarisen rampin tunnistaa vakionopeudella tapahtuvasta kiihdytyksesta siihen asti, kunnes ha-
luttu moottorin nopeus on saavutettu. Hieman ylityksia voi tapahtua nopeutta saavuttaessa, mika
voi aiheuttaa nopeuden nykimista véhan aikaa, ennen kuin nopeus tasaantuu.

S-rampissa kiihdytys on tasaisempi, mikd kompensoi nykdyksia nopeutta saavutettaessa.

Katso alla olevasta kuvasta ndiden kahden ramppityypin vertailu.
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Nopeus 130BA168.10

T = RImo o > Ramppi (X)
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Kiihdytys- ja hidastusajat:
Rampin nousu: Kiihdytysaika. Arvosta 0 moottorin nimellistaajuuteen (par. 1-23).
Rampin lasku: Hidastusaika. Moottorin nimellistaajuudesta (par. 1-23) arvoon 0.

Rajoitus:

Liian lyhyt lampin nousuaika voi johtaa momenttirajaa koskevaan varoitukseen (W12) ja/tai DC-
ylijannitettd koskevaan varoitukseen (W7). Ramppaus keskeytyy, kun taajuusmuuttaja on saa-
vuttanut momenttirajan moottoritilan (par. 4-16).

Liian lyhyt rampin seisonta-aika voi aiheuttaa momenttirajaa koskevan varoituksen (W12) ja/tai
DC-ylijannitetta koskevan varoituksen (W7). Ramppaus keskeytyy, kun taajuusmuuttaja saavuttaa
momenttirajan generaattoritilan (par. 4-17) ja/tai sisdgisen DC-ylijanniterajan.

3-40 Ramppi 1 tyyppi

Optio: Toiminto:
[0] * Lineaarinen Jatkuva kiihdytys/hidastus.
[2] S-ramppi Pehmedn nyinnan kompensoima kiihdytys/hidastus.

3-41 Ramppi 1:n nousuaika

Alue: Toiminto:

3,00 s* [0,05-36005s] IImoita kiihdytysaika 0 Hz:std moottorin nimellistaajuuteen (fm,
N), joka on maaritetty parametrissa 1-23.
Valitse rampin nousuaika, joka varmistaa, ettei momenttiraja
ylity, ks. par. 4-16.

3-42 Rampin 1 seisonta-aika
Alue: Toiminto:

3.00% [0,05 - 3600 s] IImoita hidastumisaika moottorin nimellistaajuudesta (fu, n) pa-
rametrissa 1-23 0 Hz:iin.
Valitse rampin laskuaika, joka ei aiheuta ylijannitetta vaihto-
suuntaajassa moottorin regeneratiivisen kaytdn vuoksi. Lisaksi
regeneratiivinen momentti ei saa ylittda parametrissa 4-17 ase-
tettua rajaa.

4.4.5. 3-5* Ramppi 2

Katso ramppityyppien kuvaus par. 3-4*,
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Huom

Ramppi 2 - vaihtoehtoiset kiihdytys- ja hidastusajat:

Siirtyminen rampista 1 ramppiin 2 suoritetaan digitaalitulon kautta. Katso par. 5-1%,
valinta [34].

3-50 Ramppi 2 tyyppi

Optio: Toiminto:

[0] * Lineaarinen Jatkuva kiihdytys/hidastus.

[2] S-ramppi Pehmedn nyinndan kompensoima kiihdytys/hidastus.

3-51 Rampin 2 nousuaika

Alue: Toiminto:

3.000 * [0,100 - 3600 s] IImoita kiihdytysaika 0 Hz:std moottorin nimellistaajuuteen (fiu,

n), joka on maaritetty parametrissa 1-23.
Valitse sellainen rampin nousuaika, etta lahtovirta ei ylita ramp-
pauksen aikana par. 4-18 virtarajaa.

3-52 Rampin 2 seisonta-aika

Alue: Toiminto:

3,000 s [0,100 - 3600 s] IImoita hidastumisaika moottorin nimellistaajuudesta (fw, n) pa-
rametrissa 1-23 0 Hz:iin.
Valitse rampin laskuaika, joka ei aiheuta ylijannitettd vaihto-
suuntaajassa moottorin regeneratiivisen kaytén vuoksi. Lisaksi
tuotettava virta ei saa ylittda par. 4-18 madritettya virtarajaa.

4.4.6. 3-8* Muut rampit
Tama jakso sisaltda rydminta- ja pikapysaytysramppien parametrit.

Ryomintdrampilla voit seka kiihdyttaa ettd hidastaa, kun taas pikapysdytysrampilla voi ainoastaan

hidastaa.
3-80 Rydm. ramppiaika
Alue: Toiminto:
3,000 s*[0,100 - 3600 s] Lineaarinen ramppi kaytdssa, kun rydminta on aktiivinen. Katso

par. 5-1%, valinta [14].
Rampin nousuaika = rampin seisonta-aika.

Ryominnan ramppiaika alkaa ry6mintdsignaalin aktivoinnista
valitusta digitaalitulosta tai sarjalilkenneportista kasin.

3-81 Pikapysaytyksen ramppiaika

Alue: Toiminto:

3,000 s*[0,100 - 3600 s] Lineaarinen ramppi kaytossa, kun pikapysdytys on aktiivinen.
Katso par. 5-1*, valinta [4].
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4.5. Parametriryhma 4: Rajat/varoitukset

4.5.1. 4-* Moottorin rajat

Rajojen ja varoitusten asetusten parametriryhma.

4.5.2. 4-1* Moottorin rajat

Nailla parametreilla voit maarittdd moottorin nopeuden, momentin ja nykyisen kayttéalueen.

4-10 Moott. nopeuden suunta

Optio: Toiminto:
Jos liittimet 96, 97 ja 98 on kytketty liitantoihin U, V ja W tdssa
jarjestyksessa, moottori pyorii edesta katsottuna my6tapaivaan.

Huom
Tata parametria ei voi muokata moottorin kay-
dessa.

[0] *  Myotdpaivaan Moottorin akseli pyorii myotapdivaan. Tama asetus estaa moot-
toria pydrimasta vastapaivaan.
Jos parametrin 1-00 Konfiguraatiotila asetukseksi on valittu

Prosessin suljettu piiri[3], taman parametrin asetuksena on ol-
tava aina Myotdpaivaan.

[1] Vastapdivaan Moottorin akseli pyorii vastapadivdaan. Tama asetus estda moot-
toria pydrimasta myodtépaivaan.

[2] Molemmat Talla asetuksella moottori voi py6rid molempiin suuntiin. Laht6-
taajuus rajoitetaan kuitenkin alueelle: moottorin nopeuden ala-
raja (par. 4-12) - moottorin nopeuden ylaraja (par. 4-14).

4-12 Moottorin nopeuden alaraja

Alue: Toiminto:

0,0 Hz* [0,0 - 400,00 Hz] Maarita Pienin moottorin nopeuden alaraja vastaamaan moot-
torin akselin pieninta lahtotaajuutta.

Huom
Koska pienin ldhtdtaajuus on absoluuttinen arvo,
siita ei voi poiketa.

4-14 Moottorin nopeuden ylaraja

Alue: Toiminto:
65,0 [0,0 - 400,00 Hz] Aseta Moottorin maksiminopeus, joka vastaa moottorin akselin
Hz* suurinta lahtotaajuutta.
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Huom
Koska suurin l&htétaajuus on absoluuttinen arvo,
siitd ei voi poiketa.

4-16 Moottoritilan momenttiraja

Alue: Toiminto:
150.0 %7[0.0 - 199.9%] Aseta momenttiraja moottorin kaytolle.
* Asetus ei automaattisesti palaudu oletusarvoon, kun paramet-

rien 1-00 - 1-25 Kuormitus ja moottori asetuksia muutetaan.

4-17 Generatiivinen momenttiraja

Alue: Toiminto:
150.0 %7[0.0 - 199.9 %] Sy6td momenttiraja generatiiviselle kaytdlle.
* Asetus ei automaattisesti palaudu oletusarvoon, kun paramet-

rien 1-00 - 1-25 Kuormitus ja moottori asetuksia muutetaan.

4.5.3. 4-5* Saatovaroitukset

Parametriryhmad, joka sisaltad saddettavat varoitusrajat virralle, nopeudelle, ohjearvolle ja takai-
sinkytkennalle.

Varoitukset nakyvat naytolla, ohjelmoidussa lahddssa tai sarjaliikennevaylassa.

4-50 Varoitus alhaisesta virrasta

Alue: Toiminto:

Aseta taman parametrin avulla virta-alueen alaraja.
Jos virta laskee alle asetetun rajan, annetaan varoitus.

0,00 A [0,00 - 26,00 A] Aseta arvo virran alarajalle.

4-51 Varoitus suuresta virrasta
Alue: Toiminto:

Aseta taman parametrin avulla virta-alueen ylaraja.
Jos virta ylittaa asetetun rajan, annetaan varoitus.

26,00 [0,00 - 26,00 A] Aseta virran ylaraja.
A*

4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu

Optio: Toiminto:
Puuttuva moottorin vaihe saa moottorin momentin laskemaan.
Tama naytto voidaan poistaa kaytosta erityisista syista (esim.
pienet moottorit kdyvat puhtaassa U/f-tilassa), mutta koska on
olemassa moottorin ylikuumenemisen vaara, Danfoss suositte-
lee ehdottomasti toiminnon pitdmista A&ytossa.

Puuttuva moottorin vaihe saa taajuusmuuttajan laukeamaan ja
antamaan halytyksen.
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Huom
Téta parametria ei voi muuttaa moottorin kdaydes-
sa.

[0] Ei kayt. Toiminto ei ole kdytdssa.

[1]1*  Kaytossd Toiminto on kaytossa.

4 4.5.4. 4-6* Ohitusnopeus

Joissakin sovelluksissa voi esiintya mekaanista resonanssia. Valta resonanssipisteet luomalla ohi-
tus. Taajuusmuuttaja ramppaa ohitusalueen lapi ohittaen siten nopeasti mekaaniset resonanssi-
pisteet.

4-61 Nopeusohitus taajuudesta [Hz]

Alue: Toiminto:

Ryhma [2]

0,0 Hz* [0,0 - 400,00 Hz] Syota valtettavien nopeuksien ala- tai ylaraja.
Ei ole valila, onko kohdan Ohitus taajuudesta tai Ohitus taajuu-
teen arvona yla- vai alaraja, mutta nopeuden ohitustoiminto ei
ole kdytossa, jos molempien parametrien asetuksena on sama
arvo.

4-63 Nopeusohitus taajuuteen [Hz]

Alue: Toiminto:

Ryhma [2]

0,0 Hz* [0,0 - 400,00 Hz] Syota valtettavan nopeusalueen yla- tai alaraja.
Varmista, ettd sy6tat parametrin 4-61 Nopeusohitus taajuudes-
ta [Hz] vastakkaisen rajan.
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4.6. Parametrirynmaéa 5: Digit. tulo/lahto

4.6.1. 5-** Digitaalinen tulo/1aht6

Seuraavassa kuvataan kaikki digitaalisen tulon komentotoiminnot ja signaalit.

4.6.2. 5-1* Digit. tulot

Parametrit, joilla maaritetdan tuloliitinten toiminnot.
Digitaalituloilla voidaan valita taajuusmuuttajan eri toimintoja. Kaikille digitaalituloille voidaan
madrittaa seuraavat toiminnot:

[0] Ei toimintoa Taajuusmuuttaja ei reagoi liittimeen tuleviin signaaleihin.

[1] Kuittaus Kuittaa taajuusmuuttaja laukaisun/halytyksen jalkeen. Kaikkia
halytyksia ei voi kuitata.

[2] Rullaus, kaant. Rullaus pysahdyksiin, kdanteinen tulo (norm. kiinni). Taajuus-
muuttaja jattdad moottorin vapaaseen tilaan.

[3] Rullaus ja nollaus, Nollaus ja rullaus pysahdyksiin, kdanteinen tulo (norm. kiinni).
kaant. Taajuusmuuttaja nollautuu ja jattdd moottorin vapaaseen ti-
laan.

[4] Pikapysaytys, kdant. Vaihtosuuntaajan tulo (norm. kiinni). Johtaa pysdytykseen pa-
rametrissa 3-81 asetetun pikapysaytyksen ramppiajan mukai-
sesti. Kun moottori pysadhtyy, akseli on vapaassa tilassa.

[5] Tasavirtajarru, kdant. Kaanteinen tulo tasavirtajarrutukseen (norm. kiinni). Pysayttaa
moottorin tuomalla siihen tasavirtaa tietyn ajan, katso par. 2-01.
Toiminto on aktiivinen vain, jos par. 2-02 arvo ei ole 0.

[6] Pysaytys, kaant. Pysayta kaanteinen toiminto. Johtaa pysaytystoimintoon, kun
valittu liitin siirtyy loogiselta tasolta "1" tasolle "0". Pysdytys
suoritetaan valitun ramppiajan mukaisesti.

[8] Kaynnistys Valitse kaynnistys-/pysaytyskomennon kaynnistys.
1 = kaynnistys, 0 = pysaytys.

[9] Lukituskaynnistys Moottori kaynnistyy, jos liittimeen sydtetaan vahintaan 2 ms
kestava pulssi. Moottori pysahtyy, kun kddnteinen pysaytys ak-
tivoidaan.

[10] Suunnanvaihto Vaihda moottorin akselin pydrimissuunta. Suunnanvaihtoviesti

vaihtaa ainoastaan pydrimissuunnan; se ei aktivoi kaynnistys-
toimintoa. Valitse Molemmat suunnat [2] parametrissa 4-10.
0 = normaali, 1 = suunnanvaihto.

[11] Kaynn. ja suun.vaihto Kaytd kdynnistykseen/pysaytykseen ja suunnanvaihtoon sama-
naikaisesti. Kaynnistyssignaaleja [8] ei ole sallittu samaan ai-
kaan.

0 = pysaytys, 1 = kaynnistys ja suunnanvaihto

[12] Kaynn. eteen kdyt- Kdytd, jos moottorin akselin tulee pydria myétdpdivaan kayn-
toon nistettaessa.

[13] Kaynn. kaant. kdyt- Kaytd, jos moottorin akselin tulee pydria vastapaivaan kaynnis-
toon tettdessa.
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[14] Ryoéminta Kayta rydmintanopeuden aktivoimiseen. Katso par. 3-11.

[16] Esival. ohj. bitti 0 Esival. ohj.bittien 0, 1 ja 2 avulla voit valita yhden kahdeksasta
esivalitusta ohjearvosta seuraavan taulukon mukaisesti.

[17] Esival. ohj. bitti 1 Sama kuin esival. ohj. bitti 0 [16], katso par. 3-10.
[18] Esival. ohj. bitti 2 Sama kuin esival. ohj. bitti 0 [16].

[19] Ohjearvon lukitus Lukitse todellinen ohjearvo. Lukittu ohjearvo on lahtékohta/eh-
to toimintojen Nopeus yl6s ja Nopeus alas kaytélle. Jos nopeus
yl6s tai nopeus alas on kaytdssd, nopeuden muutos seuraa aina
ramppia 2 (parametrit 3-51 ja 3-52) alueella par. 3-02 Mini-
miohjearvo - par. 3-03 Maksimiohjearvo.

[20] Lahdon lukitus Lukitse todellinen moottorin taajuus (Hz). Lukittu moottorin taa-
juus on nyt kaytettdavien Nopeus ylos- ja Nopeus alas -toimin-
tojen kayttodnottokohta tai ehto. Jos nopeus ylds/alas on
kaytdssa, nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2 alueella par.
4-12 Moottorin nopeuden alaraja - par. 4-14 Moottorin nopeu-
den yldraja.

Huom

Jos Lahdon lukitus on aktiivinen, taajuusmuutta-
jaa ei voi pysayttaa pienella Kdynnistys [8] -sig-
naalilla. Pysayta taajuusmuuttaja liittimelld, jonka
asetukseksi on ohjelmoitu Rullaus, kaant. [2] tai
Rull. ja noll., kaant. [3].

[21] Nopeus yl6s Valitse Nopeus yl6s ja Nopeus alas, jos halutaan ohjata nopeu-
den muutoksia digitaalisesti (moottorin potentiometri). Ota ta-
ma toiminto kdyttéon valitsemalla joko Ohjearvon lukitus tai
Léhddn lukitus. Jos Nopeus ylds on aktiivinen alle 400 millise-
kunnin ajan, ndin saatavaa ohjearvoa suurennetaan 0,1 %. Jos
Nopeus ylos on aktiivinen yli 400 millisekunnin ajan, ndin saa-
tava ohjearvo muuttuu parametrin 3-51 rampin 2 mukaan.

[22] Nopeus alas Sama kuin Nopeus ylos [21].

[23] Aset. valinta, bitti0  Madarita par. 0-10 Aktiiviset asetukset arvoksi Moniaset.
Looginen 0 = asetukset 1, looginen 1 = asetukset 2.

[26] Tarkka pys., kaant. Pidenna pysaytyssignaalia tarkan pysaytyksen aikaansaamiseksi
skannausajasta riippumatta. Toiminto on kaytettavissa vain liit-
timella 33.

[27] Kaynnistys, tarkka Kuten [26] mutta sisaltda kdynnistyksen.

pys.

[28] Kiinniajo Valitse kiinniajo/hidastus suurentaaksesi tai pienentdaksesi saa-
tavaa ohjearvoa parametrissa 3-12 maadritetylla prosenttiarvol-
la.

[29] Hidastus Sama kuin kiinniajo [28]

[32] Pulssitulo (vain liitin Valitse Pulssitulo kayttdessasi pulssisarjaa joko ohjearvona tai

33) takaisinkytkentana. Skaalaus tehdaan par.ryhmadssa 5-5*.
[34] Ramppibitti 0 Looginen 0 = ramppi 1, katso par. 3-4*.

Looginen 1 = ramppi 2, katso par. 3-5*.
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[62] Nollaa laskuri A Laskurin A nollaustulo.

[65] Nollaa laskuri B Laskurin B nollaustulo.

5-10 Liitin 18, digitaalitulo
Optio: Toiminto:
[8] *  Kdynnistys Valitse toiminto kaytettdvissa olevasta digitaalitulovalikoimasta.

5-11 Liitin 19, digitaalitulo
Optio: Toiminto:

[10] * Suunnanvaihto Valitse toiminto kaytettdvissa olevasta digitaalitulovalikoimasta.

5-12 Liitin 27, digitaalitulo
Optio: Toiminto:
[0] ¥ Eitoimintoa Valitse toiminto kdytettdvissa olevasta digitaalitulovalikoimasta.

5-13 Liitin 29, digitaalitulo
Optio: Toiminto:

[14] * Rydminta Valitse toiminto kdytettdvissa olevasta digitaalitulovalikoimasta.

5-15 Liitin 33, digitaalitulo
Optio: Toiminto:
[0] *  Eitoimintoa Valitse toiminto kaytettdvissa olevasta digitaalitulovalikoimasta.

4.6.3. 5-4* Releet

Parametriryhma, jolla maaritetaan releiden ajoitus ja lahtétoiminnot.

[0] Ei toimintoa Oletusarvo kaikille digitaalisille ja relelahdéille.
[1] Ohjaus valmis Ohjauskortti saa kayttéjannitteen.
[2] Taaj.muut. valmis Taajuusmuuttaja on valmis kayttoon ja lahettaa syottosignaalin

ohjauskortille.

[3] Taaj.muut. valm., Taajuusmuuttaja on valmis kdyttédn Auto On -tilassa.
kauko-ohjaus

[4] Laite valmiina / ei va- Taajuusmuuttaja on valmiina kaytettavaksi. Kaynnistys- tai py-
roitusta saytyskomentoa ei ole annettu. Varoituksia ei ole.

[5] Taajuusmuuttaja Moottori kdy.
kaynnissa

[6] Kay/ei varoitusta Moottori kdy eika varoituksia ole.

[7] Kay alueella / ei varoi- Moottori kdy ohjelmoiduilla virta-alueilla, katso parametrit 4-50
tuksia ja 4-51. Varoituksia ei ole.

[8] Kdy ohjearvolla / ei Moottori kdy ohjenopeudella.
varoitusta

[9] Halytys Halytys aktivoi lahdén.
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[10] Halytys tai varoitus  Halytys tai varoitus aktivoi Idhdén.

[12] Poissa virta-alueelta  Moottorin virta on parametreissa 4-50 ja 4-51 asetetun alueen
ulkopuolella.

[13] Virta alle, alhainen Moottorin virta on pienempi kuin parametrin 4-50 asetus.

[14] Virta yli, korkea Moottorin virta on suurempi kuin parametrissa 4-51 asetettu ar-
vo.
[21] Lampdvaroitus Lampdvaroitus on aktiivinen, kun lampdtila ylittad rajan moot-

torissa, taajuusmuuttajassa, jarruvastuksessa tai termistorissa.

[22] Valmis, ei lampdvaroi- Taajuusmuuttaja on kayttévalmiina, eika ylildampovaroitusta ole
tusta aktiivisena.

[23] Etdohjaus valmis, ei Taajuusmuuttaja on valmis kayttéon automaattitilassa eika yli-
lampdvaroitusta lampdvaroitusta ole aktiivisena.

[24] Valmis, jannite OK Taajuusmuuttaja on kdyttdvalmis, ja verkkojannite on maarite-
tylld jannitealueella.

[25] Suunnanvaihto Moottori kdy / on valmis py6rimaan myotapdivaan, kun logiikka
= 0, ja vastapaivaan, kun logiikka = 1. Lahtd muuttuu heti, kun
annetaan suunnanvaihtosignaali.

[26] Vayla OK Aktiivinen liikenndinti (ei aikavalvontaa) sarjaportin kautta.
[28] Jarru, ei var. Jarru on aktiivinen, eika varoituksia ole.
[29] Jarru valmis / ei vikaa Jarru on kayttévalmis, eika vikoja esiinny.

[30] Jarruvika (IGBT) Suojaa taajuusmuuttajaa, jos jarrumoduulit ovat viallisia. Kat-
kaise virta taajuusmuuttajan paakatkaisimesta releen avulla.

[32] Mek. jarruohjaus Mahdollistaa ulkoisen mekaanisen jarrun valvonnan, katso pa-
rametriryhma 2-2*.

[36] Ohjaussana, bitti 11  Bitti 11 ohjaussanassa ohjaa reletta.

[51] Paik. ohjearvo kayt.

[52] Etdohjearvo kayt.

[53] Ei halytysta

[54] Kayn.kom. aktiiv.

[55] Kaynti, kaénteinen

[56] Taaj.muut. kasitil.

[57] Taaj.muut. autom.tila

[60] Vertain 0 Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen O katsotaan olevan
TOSI, Iahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

[61] Vertain 1 Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 1 katsotaan olevan
TOSI, 1ahddn arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

[62] Vertain 2 Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 2 katsotaan olevan
TOSI, |ahddn arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

[63] Vertain 3 Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 3 katsotaan olevan
TOSI, Iahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

[70] Logiikkasaanto 1 Katso par. 13-4*. Jos logiikkasaannén 1 katsotaan olevan TOSI,
Iahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.
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[71] Logiikkasaanto 2 Katso par. 13-4*. Jos logiikkasaannén 2 katsotaan olevan TOSI,
Iahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

[72] Logiikkasaantoé 3 Katso par. 13-4*. Jos logiikkasaannén 3 katsotaan olevan TOSI,
Iahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

[80] SL digit. lahtd A Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Kun suoritetaan SL-toimi
As. A:lle korkea arvo [38], tulon arvosta tulee suuri. Kun suori-
tetaan SL-toimi As. A:lle pieni arvo [32], tulon arvosta tulee
pieni.

[81] SL digit. lahto B Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Kun suoritetaan SL-toimi
As. AL..e korkea arvo [39], tulon arvosta tulee suuri. Kun suo-
ritetaan SL-toimi As. A:lle pieni arvo [33], tulon arvosta tulee
pieni.

5-40 Toimintorele

Optio: Toiminto:
[0] * Eitoimintoa Valitse toiminto kaytettavissa olevasta relelahtovalikoimasta.

4.6.4. 5-5* Pulssitulo

Aseta par. 5-15 valinnan [32] pulssituloksi. Nyt liitin 33 kasittelee pulssitulon alueella pieni taajuus,
par. 5-55 - suuri taajuus, par. 5-56. Skaalaa taajuustulo par. 5-57 ja 5-58 kautta.

5-55 Liitin 33 alhainen taajuus

Alue: Toiminto:

20 Hz* [20 - 4999 Hz] Sy6ta moottorin pienintd akselinopeutta vastaava alin taajuus
(eli pienin ohjearvo) par. 5-57.

5-56 Liitin 33 suuri taajuus

Alue: Toiminto:
5000 [21 - 5000 Hz] Syota moottorin suurinta akselinopeutta vastaava suurin taa-
Hz* juus (eli suurin ohjearvo) par. 5-58.

5-57 Liitin 33 pieni ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:
0.000* [-4999.000 - Aseta ohjearvo/takaisinkytkentaarvo, joka vastaa parametrissa
4999.000] 5-55 asetettua pienta pulssitaajuusarvoa.

5-58 Liitin 33 suuri ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:
50.000%* [-4999.000 - Aseta ohjearvo/takaisinkytkentdarvo, joka vastaa parametrissa
4999.000] 5-56 asetettua suurta pulssitaajuusarvoa.
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4.7. Parametriryhmaéa 6: Analoginen tulo/lahto

4.7.1. 6-** Anal. tulo/1&4hto

Analogisten tulojen ja lahtdjen asetusten parametriryhma.

4.7.2. 6-0* Analog. 1/0-tila

Parametriryhma analogisen I/O-konfiguraation maarittamiseen.

6-00 "Elava nolla" aikakatk.aika
Alue: Toiminto:

"Eldva nolla" -toiminnon avulla tarkkaillaan analogisen tulon sig-
naalia. Jos signaali haviaa, annetaan "e/ava nolla” -varoitus.

10s [1-995s] Aseta viive ennen eldvén nollan aikakatkaisutoimintoa (par.
6-01).
Jos signaali palautuu asetetun viiveen aikana, ajastin nollautuu.

Kun eldva nolla havaitaan, taajuusmuuttaja lukitsee laht6taa-
juuden ja kdynnistaa e/dvén nollan aikakatkaisun ajastimen.

6-01 "Elava nolla" aikakatk.toiminto

Optio: Toiminto:
Toiminto aktivoituu, jos tulosignaali on pienempi kuin 50 % par.
6-10, par. 6-12 tai par. 6-22 arvosta.

[0] *  Eikayt. Toiminto ei ole kdytdssa.

[1] Lahdon lukitus Lahtotaajuus sdilyy arovssa, joka silla oli, kun eldava nolla ha-
vaittiin.

[2] Pysdytys Taajuusmuuttaja hidastuu 0 Hz:iin. Poista "eldva nolla" -vikaeh-
to ennen taajuusmuuttajan uudelleenkdynnistysta.

[3] Ryominta Taajuusmuuttaja hidastaa rydmintdnopeuteen, katso par. 3-41.

[4] Maks.nopeus Taajuusmuuttaja hidastaa moottorin nopeuden ylarajalle, katso
par. 4-14.

[5] Pysayt./lauk. Taajuusmuuttaja hidastaa 0 Hz:iin ja laukeaa sitten. Poista "ela-

va nolla" -ehto ja kdynnistd nollaus ennen taajuusmuuttajan
uudelleenkdynnistysta.
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4.7.3. 6-1* Analoginen tulo 1

Parametrit, joilla maaritetdan skaalaus ja rajat analogiselle tulolle 1 (liitin 53).

Huom

Mikrokytkin 4 asennossa U:
Parametrit 6-10 ja 6-11 ovat aktiivisia.
Mikrokytkin asennossa I:

Parametrit 6-12 ja 6-13 ovat aktiivisia.

Ohje/tak.k.
[1/min]
Par 6-xx

Suurl ohje/ 150!
tak.k.arvo 120

130RAN3R 12

900
600

Par 6-xx 300
Plenl ohje/ 150
tak.k.arvo

iov [\2]

Par 6-xx . Analogiatulo
Pleni jann.” tal
"Plen! virta”

Par 6—xx
"Pleni jdnn.” tal
"Pleni virta”

6-10 Liitin 53 alijannite
Alue: Toiminto:

Taman skaalausarvon tulee vastata parametrissa 6-14 asetettua
pieninta ohjearvoa. Katso myds jaksoa Ohjearvojen késittely.

0,07 V* [0,00 - 9,90 V] Syota pieni jannitearvo.

6-11 Liitin 53 ylijannite

Alue: Toiminto:
Taman skaalausarvon pitdisi vastata par. 6-15 asetettua suurta
ohjearvoa.

10,0 v* [0,10 - 10,00 V] Syota suuri jannitearvo.

6-12 Liitin 53 alivirta
Alue: Toiminto:

Taman ohjearvosignaalin tulee vastata parametrissa 3-02 ase-
tettua pieninta ohjearvoa.

0,14 [0,00 - 19,90 mA] Syota alivirran arvo.
mA*

Arvon tulee olla vah. 2 mA "elava nolla" -aikakatkaisutoiminnon aktivoimiseksi pa-
. rametrissa 6-01.
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6-13 Liitin 53 ylivirta

Alue: Toiminto:
Taman ohjearvosignaalin tulee vastata parametrissa 6-15 ase-
tettavaa suurinta ohjearvoa.

20,00 [0,10 - 20,00 mA] Syo6ta virran maksimiarvo.
mA*

6-14 Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

Skaalausarvo, joka vastaa parametreissa 6-10 ja 6-12 asetettua
pientd jannitetta / pienta virtaa.

0.000* [-4999.000 - Syota analogisen tulon skaalausarvo.
4999.000]

6-15 Liitin 53 suuri ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

Skaalausarvo, joka vastaa parametreissa 6-11 ja 6-13 asetettua
suurinta ohjearvon takaisinkytkentdarvoa.

50.000* [-4999.000 - Syota analogisen tulon skaalausarvo.
4999.000]

6-16 Liitin 53 suodatinaikavakio
Alue: Toiminto:

Ensimmaisen tilauksen digitaalisen alipadastdésuodattimen aika-
vakio sdhkdisen kohinan vaimentamiseen liittimessa 53. Suuri
aikavakioarvo parantaa vaimennusta mutta lisda myds aikavii-
vetta suodattimen lapi.

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio.

Huom
Téata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

6-19 Liittimen 53 tila
Optio: Toiminto:

Valitse liittimessa 53 aktiivinen tulo.

I Par. 6-19 TAYTYY asettaa mikrokytkimen 4 ase-
. tuksen mukaan.

[0] * Jannitetila
[1] Virtatila

52 MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51 Zh 7 4. Parametrien kuvaukset

4.7.4. 6-2* Analoginen tulo 2

Parametrit, joilla maaritetdan skaalaus ja rajat analogiselle tulolle 2, liitin 60.

6-22 Liitin 60 alivirta

Alue: Toiminto:

Taman ohjearvosignaalin tulee vastata parametrissa 3-02 ase-
tettua pieninta ohjearvoa.

0,14 [0,00 - 19,90 mA] Syota alivirran arvo.
mA*

Arvon tulee olla vah. 2 mA "elava nolla" -aikakatkaisutoiminnon aktivoimiseksi pa-
. rametrissa 6-01.

6-23 Liitin 60 ylivirta

Alue: Toiminto:

Taman ohjearvosignaalin tulisi vastata parametrissa 6-25 ase-
tettua suurta virta-arvoa.

20,00 [0,10 - 20,00 mA] Syota virran maksimiarvo.
mA¥*

6-24 Liitin 60 pieni ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:
Taman skaalausarvon pitdisi vastata par. 3-02 asetettua pie-
nenta ohjearvon takaisinkytkentaarvoa.

0.000* [-4999.000 - Syota analogisen tulon skaalausarvo.
4999.000]

6-25 Liitin 60 suuri ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

Taman skaalausarvon pitdisi vastata par. 3-03 asetettua suu-
rinta ohjearvon takaisinkytkentaarvoa.

50.000* [-4999.000 - Syota analogisen tulon skaalausarvo.
4999.000]
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6-26 Liitin 54 suodatinaikavakio

Alue: Toiminto:

Ensimmaisen tilauksen digitaalisen alipadastésuodattimen aika-
vakio sahkoisen kohinan vaimennukseen liittimessa 54. Suuri
aikavakioarvo parantaa vaimennusta mutta lisda myos aikavii-
vettd suodattimen lapi.

Huom
Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kaydes-
sa.

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio.

4.7.5. 6-8* LCP:n potmetri

LCP:n potmetrin voi valita joko ohjearvon resurssiksi tai suhteellisen ohjearvon resurssiksi.

Huom
Kasitilassa LCP:n potmetri toimii paikallisohjearvona.

6-81 LCP:n potmetrin pieni ohjearvo

Alue: Toiminto:
Arvoa 0 vastaava skaalausarvo.
0.000* [-4999.000 - Sydta pieni ohjearvo.

4999.000] Ohjearvo, joka vastaa potentiometria kddnnettyna mahdollisim-
man pitkalle vastapdivaan (0 astetta).

6-82 LCP:n potmetrin suuri ohjearvo

Alue: Toiminto:

Skaalausarvo, joka vastaa par. 3-03 asetettua suurinta ohjear-
von takaisinkytkentdarvoa.

50.000%* [-4999.000 - Syoéta maksimiohjearvo.
4999.000] Ohjearvo, joka vastaa potentiometrid kddnnettyna mahdollisim-
man pitkalle myétapaivaan (200 astetta).

4.7.6. 6-9* Analoginen lahto

N&illd parametreilla madritetadn taajuusmuuttajan analogiset lahdot.

6-90 Liittimen 42 tila

Optio: Toiminto:

[0]* 0-20mA Analogisten lahttjen alue on 0-20 mA

[1] 4-20 mA Analogisten lahtdjen alue on 4-20 mA

[2] Digitaalinen Toimii hitaasti reagoivana digitaalisena lahtona. Aseta arvoksi

joko 0 mA (ei kaytossa) tai 20 mA (kdytossa), katso par. 6-92.
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Zm 4, Parametrien kuvaukset

6-91 Liitin 42 analoginen lahtd

Optio:

[0] * Ei toimintoa
[10] Laht6taajuus
[11] Ohjearvo

[12] Takaisinkytk.
[13] Moottorin virta
[16] Teho

[17] Nopeus

Toiminto:
Valitse liittimen 42 toiminto analogisena lahtona.

6-92 Liitin 42, digitaalinen 1&ht6
Toiminto:
Katso vaihtoehdot ja kuvaukset par. 5-4* Refeet.

6-93 Liitin 42 Iahddn min. skaalaus

Optio:

Alue:
0.00 % [0.00 - 200.00%]

Toiminto:

Skaalaa valitun analogisen signaalin minimilahto liittimessa 42,
prosenttiosuutena signaalin maksimiarvosta. Esimerkiksi jos ha-
lutaan 0 mA (tai 0 Hz) kohdassa 25 % lahd6n maksimiarvosta,
ohjelmoidaan 25 %. Enintdan 100 % skaalausarvot eivat kos-
kaan voi olla suurempia kuin vastaava asetus parametrissa
6-52.

Virta 2

[mA] N

A g

a2}

o

20 2}

0/4 |
T T T L
0% Analog. lahté Analog. 1&8htd 100% Analog.

skaala pieni skaala suuri |1&htdsignaalir

P 6-51 P 6-52 ylit. nopeus

[RPM]

6-94 Liitin 42 l1ahddn maks. skaalaus
Toiminto:

Alue:
100%* [0 - 200%]

Skaalaa valitun analogisen signaalin maksimildhto liittimessa 42.
Aseta arvo virtasignaalin Idhdon enimmaisarvoksi. Skaalaa lahto
antaaksesi alle 20 mA:n virran taydella skaalauksella; tai 20 mA,
kun 13hto on alle 100 % signaalin maksimiarvosta.

Jos 20 mA on haluttu lahtdvirta arvon ollessa 0 - 100 % tayden
skaalan lahdosta, ohjelmoi prosenttiarvo parametriin, esimer-
kiksi 50 % = 20 mA. Jos enimmaislahdélla (100 %) halutaan 4
- 20 mA oleva virta, prosenttiarvo lasketaan seuraavasti:
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20 mA
- - x 100 %
haluttu enimmdis— virta
t.s.
20 .
10 mA = T0 X 100 = 200%
Virta 2
o0
(mA] A §
a2}
o
20 2}
I
I
I
I
I
0/4 |
0% Analogl. lahto Anelalog. 1&hto 1(|)0% Analog.
skaala pieni skaala suuri |ahtdsignaalir
P 6-51 P 6-52 ylit. nopeus
[RPM]
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4.8. Parametrirynmaé 7: Saatimet

4.8.1. 7-** Saatimet

Parametriryhma sovelluksen ohjauksen maarittamiseen.

4.8.2. 7-2* Pros. ohj. tak.kytk

Valitse takaisinkytkentdldhteet ja kasittely prosessin PI-ohjaukseen.

7-20 Prosessi SP tak.kytk.resurssit
Optio: Toiminto:
Valitse tulo toimimaan takaisinkytkentasignaalina.
[0] ¥ Eitoimintoa
[1] Analoginen tulo 53
[2] Analoginen tulo 60
[8] Pulssitulo 33
[11] Paik. vaylan ohjearvo

4.8.3. 7-3* Prosessin Pl-ohjaus

7-30 Prosessin Pl normaali/kadénteinen ohjaus

Optio: Toiminto:

[0]* Normaali Takaisinkytkentd suurempi kuin asetuspisteen tulos nopeuden
laskiessa.
Takaisinkytkentd pienempi kuin asetuspisteen tulos nopeuden
kasvaessa.

[1] Kaanteinen Takaisinkytkenta suurempi kuin asetuspisteen tulos nopeuden
kasvaessa.
Takaisinkytkenta pienempi kuin asetuspisteen tulos nopeuden
laskiessa.

7-31 Prosessin Pl antiwindup

Optio: Toiminto:

[0] Ei kaytossa Tietyn virheen saately jatkuu, vaikka laht6taajuutta ei voi suu-
rentaa/pienentaa.

[1]*  Kaytossa PI-sdadin lakkaa sadtelemadsta tiettyd virhetta, kun ldhtotaa-

juutta ei voi suurentaa/pienentaa.

7-32 Pros. Pl kaynn.nopeus

Alue: Toiminto:

0,0 Hz* [0,0 - 200,0 Hz] Asetetun moottorin nopeuden saavuttamiseen saakka taajuus-
muuttaja toimii avoimen piirin tilassa.
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7-33 Prosessi Pl:n suhteellinen vahvistus

Optio: Toiminto:
[0.01] * 0.00 - 10.00 Sy6té arvo P:n suhteelliselle vahvistukselle eli asetuspisteen ja

takaisinkytkentdsignaalin valisen virheen monistuskertoimelle.
Huom! 0,00 = Off.

7-34 Prosessi Pl:n integrointiaika

Alue: Toiminto:

9999 s* [0,01 - 999,00 s] Integroijan vahvistus lisadntyy, jos asetuspisteen ja takaisinkyt-
kentaviestin ero on vakio. Integrointiaika on aika, jonka integ-
roija tarvitsee saavuttaakseen suhteellisen vahvistuksen kokoi-
sen vahvistuksen.

7-38 Prosessin eteensyottotekija

Alue: Toiminto:

0%* [0 - 400%] FF-kerroin lahettaa osan ohjearvosignaalista PI-saatimen ym-
péri, joka sitten vaikuttaa vain osaan ohjaussignaalista.
Kun FF-kerroin aktivoidaan, saadaan vahemman ylityksia ja
suurta dynamiikkaa asetuspistetta muutettaessa.
Tama parametri on aina aktiivinen, kun par. 1-00 Konfiguraa-
tiotila asetuksena on Prosessi [3].

7-39 Ohjearvon kaistanleveydella

Alue: Toiminto:

5% [0 - 200% ] Syo6ta kohdan Ohjearvon kaistanleveydella arvo.
PI-ohjauksen virhe on asetuspisteen ja takaisinkytkennan ero-
tus, ja jos tama on pienempi kuin tdssa parametrissa maaritetty
arvo, asetus Ohjearvolla on aktiivinen.
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4.9. Parametriryhmaé 8: Tiedonsiirto

4.9.1. 8-** Tiedonsiirto

Tiedonsiirron asetusten parametriryhma.

4.9.2. 8-0* Yleiset asetukset

Kayta tata parametriryhmda tiedonsiirron yleisten asetusten maarittamiseen.

8-01 Ohjauspaikka

Optio: Toiminto:

[0] * Digitaalinen ja oh- Kaytd ohjauksessa seké digitaalista tuloa ettd ohjaussanaa.
jaussana

[1] Vain digit. Kayta ohjauksessa digitaalista tuloa.

[2] Vain ohjaussana Kayta ohjauksessa pelkkaa ohjaussanaa.

Huom
Taman parametrin asetus ohittaa parametrien
8-50 - 8-56 asetukset.

8-02 Ohjaussanan lahde

Optio: Toiminto:

[0] Ei mitaan Toiminto ei ole aktiivinen.

[1]* FCRS485 Ohjaussanan ldhteen tarkkailu tapahtuu sarjaliikenneportin
RS485 kautta.

8-03 Ohjaussanan aikakatk. aika
Alue: Toiminto:

1,0s* [0,1-6500,0 s] Madrita aika, jonka kuluttua ohjaussanan aikakatkaisutoiminto
(par. 8-04) tulee suorittaa.

8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto

Optio: Toiminto:
Valitse aikakatkaisun sattuessa suoritettava toiminto.

[0] * Eikayt. Ei toimintoa.

[1] Lahdon lukitus Lukitse lahto tiedonsiirron palautumiseen saakka.

[2] Pysaytys Pysaytys ja automaattinen uudelleenkdynnistys tiedonsiirron
palautuessa.

[3] Ry6minta Kdyta moottoria ryomintataajuudella tiedonsiirron palautumi-

seen saakka.

[4] Suurin nopeus Kayta moottoria maksimitaajuudella tiedonsiirron palautumi-
seen saakka.

MG.02.C1.20 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 59



4. Parametrien kuvaukset Zh 7 VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

[5] Pysayt./lauk. Pysdytd moottori ja nollaa sitten taajuusmuuttaja joko paikal-
lisohjauspaneelin tai digitaalitulon kautta tapahtuvaa uudelleen-
kdynnistysta varten.

[7] Valitse asetukset 1 Vaihda asetuksiin 1 tiedonsiirron alkaessa uudelleen ohjaussa-
nan aikakatkaisun jalkeen.

[8] Valitse asetukset 2 Vaihda asetuksiin 2 tiedonsiirron alkaessa uudelleen ohjaussa-
nan aikakatkaisun jalkeen.

8-06 Nollaa ohjaussanan aikakatkaisu

Optio: Toiminto:
Ohjaussanan aikakatkaisun nollaaminen poistaa mahdollisen ai-
kakatkaisutoiminnon.

[0] *  Ei toimintoa Ohjaussanan aikakatkaisua ei ole nollattu.

[1] Nollaa Ohjaussanan aikakatkaisu on nollattu, ja parametri siirtyy £/ to/-
mintoa -tilaan.

4.9.3. 8-3* FC-portin aset

FC-portin konfigurointiparametrit.

4.9.4. 8-30 Protokolla

8-30 Protokolla

Optio: Toiminto:
Valitse kaytettava protokolla. Huomaa, etta protokollan vaihto
tulee voimaan vasta, kun taajuusmuuttajasta katkaistaan virta.
[0]* FC
[2] Modbus

8-31 Osoite
Alue: Toiminto:

Valitse vaylalle osoite.

1% [1-126] FC-vaylan alue on 1-126.
Modbus-alue on 1-247.
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8-32 FC-portin baudinopeus
Optio: Toiminto:
Valitse FC-portille baudinopeus.

Huom
Baudinopeuden muutos tulee voimaan, kun mah-
dollisiin aktiivisiin vaylapyyntoihin on reagoitu.

[0] 2400 baudia
[1] 4800 baudia
[21* 9600 baudia

8-33 FC-portin pariteetti
Optio: Toiminto:
Tama parametri vaikuttaa ainoastaan Modbus-vdylaan, koska
FC-vaylan pariteetti on aina parillinen.
[0] * Ei pariteettia
[1] Pariton pariteetti
[2] Ei pariteettia (2 py-
saytysbitti)
[3] Ei pariteettia (1 py-
saytysbitti)

8-35 Vasteen minimiviive
Alue: Toiminto:

10 ms [1-500 ms] Maarita minimiviive pyynnon vastaanoton ja vastauksen lahet-
tamisen valille.

8-36 Vasteen maksimiviive

Alue: Toiminto:

5,000 s*[0,010 - 10,000 s] Maarita suurin sallittu viive pyynnon lahettdmisen ja vastauksen
vastaanottamisen valilla. Taman viiveen ylittyminen aiheuttaa
ohjaussanan aikakatkaisun.

4.9.5. 8-5* Digit./vayla

Parametrit, joilla maaritetdan ohjaussanan digitaalinen/vdylan yhdistéminen.

Huom
Parametrit ovat aktiivisia vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on Djgit. ja
ohjaussana [0].

8-50 Rullauksen valinta

Optio: Toiminto:
Valitse rullaustoiminnon valvonta digitaalitulon ja/tai vaylan
kautta.
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[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.
[31* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.

8-51 Pikapysaytyksen valinta

Optio: Toiminto:
Valitse pikapysaytystoiminnon valvonta digitaalitulon ja/tai vay-
lén kautta.

[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.

[31* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.

8-52 DC-jarrun valinta

Optio: Toiminto:
Valitse DC-jarrun ohjaus digitaalitulon ja/tai vaylan kautta.

[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.
[31* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.

8-53 Aloita valinta

Optio: Toiminto:
Valitse kdynnistystoiminnon valvonta digitaalitulon ja/tai vaylan
kautta.

[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.

[31* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.

8-54 Kaanteinen valinta

Optio: Toiminto:
Valitse suunnanvaihtotoiminnon valvonta digitaalitulon ja/tai
vaylan kautta.

[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.
[31* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.
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8-55 Asetusten valinta

Optio: Toiminto:
Valitse asetusten valinnan ohjaus digitaalitulon ja/tai vaylan
kautta.

[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.

[31* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.

8-56 Esiaset. ohjearvon valinta

Optio: Toiminto:
Valitse esiasetetun ohjearvon valinnan ohjaus digitaalitulon ja/
tai vaylan kautta.

[0] Digitaalinen tulo Aktivointi digitaalitulon kautta.

[1] Vayla Aktivointi sarjaliikenneportin kautta.

[2] Looginen ja Aktivointi sarjaliikenneportin ja digitaalitulon kautta.
[3]1* Looginen tai Aktivointi sarjaliikenneportin tai digitaalitulon kautta.

4.9.6. 8-9* Vaylan tak.kytkenta

Vaylan takaisinkytkennan maarityksen parametri.

8-94 Vaylan takaisinkytkenta 1
Alue: Toiminto:
0* [0x8000 - Ox7FFF]
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4.10. Parametrirynmaéa 14: Erikoistoiminnot

4.10.1. 14-** Erikoistoiminnot

Parametriryhma taajuusmuuttajan erityistoimintojen asettamiseen.

4.10.2. Vaihtosuunt. kytkenta 14-0*

Parametrit, joilla maaritetdan vaihtosuuntaajan kytkenta.

14-01 Kytkentataajuus

Optio: Toiminto:
Valitse kytkentdtaajuus minimoidaksesi esim. akustisen melun
ja tehohavion tai maksimoidaksesi tehon.

[0] 2 kHz

[1]1* 4kHz

[2] 8 kHz

[3] 12 kHz

[4] 16 kHz

14-03 Ylimodulaatio

Optio: Toiminto:
Tama toiminto mahdollistaa tarkemman nopeudenohjauksen Ia-
helld nimellisnopeutta ja sen yldpuolella (50/60 Hz). Toinen
ylimodulaation etu on mahdollisuus sdilyttaa vakionopeus, vaik-
ka verkkojannite laskee.

[0] Ei kayt. Poistaa ylimodulointitoiminnon moottorin akselin momentin aal-
toilun valttamiseksi.

[11*  Kaytdssa Kytkee ylimodulaatiotoiminnon, jolloin saadaan lahtéjannite, jo-

ka voi olla jopa 15 % suurempi kuin verkkojannite.

4.10.3. 14-1* Verkkovirran tarkkailu

Tama parametriryhma tarjoaa toimintoja verkkovirran epatasapainon kasittelyyn.

14-12 Toiminnot kun verkko epatasap.

Optio: Toiminto:
Kaytté verkon ollessa vakavasti epdtasapainossa lyhentaa taa-
juusmuuttajan kayttoikaa.

Valitse suoritettava toiminto, kun havaitaan vakava verkon epa-

tasapaino.
[0] * Laukaisu Taajuusmuuttaja laukaisee.
[1] Varoitus Taajuusmuuttaja antaa varoituksen.
[2] Pois kaytosta Ei toimenpiteita.
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4.10.4. Lauk. nollaus 14-2*

22“”’"’ 4, Parametrien kuvaukset

Parametrit, joilla maaritetdan automaattikuittauksen kasittely, erikoislaukaisun kasittely ja oh-
jauskortin automaattitestaus tai alustus.

14-20 Nollaustila

Optio:

[0] *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]

[11]
[12]

[13]

Manuaalinen kuittaus
Autom.
Autom.
Autom.
Autom.
Autom.
Autom.
Autom.
Autom.
Autom.

Autom.

Autom.

kuittaus 1
kuittaus 2
kuittaus 3
kuittaus 4
kuittaus 5
kuittaus 6
kuittaus 7
kuittaus 8
kuittaus 9

kuittaus 10

kuittaus 15

Autom.kuittaus 20

Jatkuva autom. kuit-

taus

Toiminto:

Valitse kuittaustoiminto laukaisun jalkeen. Kuittauksen jalkeen
taajuusmuuttaja voidaan kaynnistaa uudelleen.

Suorita kuittaus [reset]-painikkeella tai digitaalitulojen avulla.

Suorittaa yhden automaattisen kuittauksen laukaisun jalkeen.
Suorittaa kaksi automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.
Suorittaa kolme automaattista kuittausta laukaisun jélkeen.
Suorittaa nelja automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.
Suorittaa viisi automaattista kuittausta laukaisun jdlkeen.
Suorittaa kuusi automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.
Suorittaa seitseman automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.
Suorittaa kahdeksan automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.
Suorittaa yhdeksan automaattista kuittausta laukaisun jdlkeen.

Suorittaa kymmenen automaattista kuittausta laukaisun jal-
keen.

Suorittaa viisitoista automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.

Suorittaa kaksikymmenta automaattista kuittausta laukaisun
jalkeen.

Suorittaa loputtomasti automaattisia kuittauksia laukaisun jal-
keen.

I Moottori saattaa kaynnistya ilman varoitusta.

14-21 Autom. uud.kdynn.aika

Alue:
10 s*

[0 - 600 s]

Toiminto:

Aseta aika laukaisusta automaattisen kuittaus alkuun. Tama pa-
rametri on aktiivinen, kun par. 14-20 Nollaustila asetuksena on
Autom. kuittaus [0] - [13].
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14-22 Toimintatila

Optio: Toiminto:

Taman parametrin avulla voit maarittda normaalin kayton tai
alustaa kaikki parametrit lukuun ottamatta parametreja 15-03,
15-04 ja 15-05.

[0] * Normaali kayttd Taajuusmuuttajaa kaytetadn normaalisti.

[2] Alustus Palauttaa oletusasetukset kaikkiin parametreihin lukuun otta-
matta parametreja 15-03, 15-04 ja 15-05. Taajuusmuuttajan
kuittaus tapahtuu seuraavan virran kytkennan aikana.

My&s parametrin 14-22 asetukseksi palaa Normaali toiminta[0].

4.10.5. 14-4* Energian optimointi

Na&illa parametreilla voidaan saatdaa energian optimointitasoa seka muuttuvan momentin (VT) etta
automaattisen energian optimoinnin (AEO) tiloissa.

14-41 AEO:n minimimagnetointi

Alue: Toiminto:

66%* [40 - 75%] IImoita AEO:n pienin sallittu magnetointi. Pienen arvon valinta
pienentda moottorin energiahdviota mutta voi myos heikentaa
akillisten kuormitusmuutosten kestoa.
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4.11. Parametriryhnma 15: Taaj.muut. tiedot

4.11.1. 15-** Taaj.muut. tiedot

Parametriryhma, joka sisaltaa tiedot, kuten kayttotiedot, laiteasetukset ja ohjelmaversiot.

4.11.2. 15-0* Kayttotieto

Parametriryhma, joka sisaltda kayttotietoja, esim. kayttdétunnit, kWh-laskurit, kdynnistykset jne.

4.11.3. 15-00 Kayttoaika

15-00 Kayttdaika

Alue: Toiminto:
0 pai-[0-65535 paivaal Tarkista taajuusmuuttajan kayntitunnit.
vaa*

Arvo tallentuu virran katkaisun yhteydessa eika sita voi nollata.

15-01 Kayntitunnit
Alue: Toiminto:
0* [0 - 2147483647] Katso moottorin kayntitunnit.

Arvo tallentuu virran katkaisun yhteydessa, ja se voidaan nollata
parametrilla 15-07 Nollaa kdyntituntilaskuri,

15-02 Kilowattituntilaskuri

Alue: Toiminto:
0 [0 - 65535] Tarkista tehonkulutus kilowattitunteina keskiarvona tuntia koh-
den.

Nollaa laskuri parametrissa 15-06 Nollaa kWh-laskuri,

15-03 Kaynnistyksia

Alue: Toiminto:
0 [0 - 2147483647] Tarkista, miten monta kertaa taajuusmuuttaja on kaynnistetty.

Laskuria ei voi nollata.

15-04 Ylilampo kpl

Alue: Toiminto:
0 [0 - 65535] Tarkista, miten monta kertaa taajuusmuuttaja on lauennut Iam-
potilan vuoksi.

Laskuria ei voi nollata.

15-05 Ylijannitteet
Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Tarkista, miten monta kertaa taajuusmuuttaja on lauennut yli-
jannitteen takia.

Laskuria ei voi nollata.
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15-06 Nollaa kilowattituntilaskuri
Optio: Toiminto:

Tata parametria ei voi valita RS 485 -sarjaportin kautta.
[0]* Alé nollaa Laskuria ei ole nollattu.

[1] Nollaa laskuri Laskuri on nollattu.

15-07 Nollaa kayntituntilaskuri
Optio: Toiminto:

Tatd parametria ei voi valita RS 485 -sarjaportin kautta.
[0]* Al nollaa Laskuria ei ole nollattu.

[1] Nollaa laskuri Laskuri on nollattu.

4.11.4. 15-3* Vikaloki

Tama parametriryhma sisaltaa vikaloki, josta kdyvat ilmi kymmenen viime laukaisun syyt.

15-30 Vikaloki: Virhekoodi
Alue: Toiminto:

0 [0 - 255] Katso virhekoodi ja tarkista sen merkitys VLT Micro -taajuus-
muuttajan suunnitteluoppaasta.

4.11.5. Taaj.muut. tunnist., 15-4*

Parametreja, jotka sisaltavat vain luku -tietoja taajuusmuuttajan laite- ja ohjelmistokokoonpa-
nosta.

15-40 FC-tyyppi
Optio: Toiminto:
Nayta FC:n tyyppi.

15-41 Teho-osa
Optio: Toiminto:
Néyta taajuusmuuttajan teho-osa.

15-42 Jénnite
Optio: Toiminto:

Nayta taajuusmuuttajan jannite.

15-43 Ohjelmistoversio

Optio: Toiminto:
Nayta taajuusmuuttajan ohjelmistoversio.
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15-46 Taajuusmuuttajan tilausnro

Optio: Toiminto:
Katso tilausnumero taajuusmuuttajan tilaamiseen uudelleen al-
kuperaisessa konfiguraatiossaan.

15-48 LCP ID nro
Optio: Toiminto:
Nayta paikallisohjauspaneelin ID-numero.

15-51 Taajuusmuuttajan sarjanumero
Optio: Toiminto:
Nayta taajuusmuuttajan sarjanumero.
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4.12. Parametrirynma 16: Datalukemat

4.12.1. 16-** Datalukemat

Datalukemien, esim. nykyisten ohjearvojen, jénnitteiden, ohjauksen, halytys-, varoitus- ja tilasa-
nojen parametriryhma.

4.12.2. 16-0* Yleinen tila

Parametreja, joista voidaan tarkistaa yleinen tila, esim. laskettu ohjearvo, aktiivinen ohjaussana,
tila.

16-00 Ohjaussana
Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Nayta viimeisin voimassa oleva sarjaliikenneportin kautta kul-
keva taajuusmuuttajalle tuleva ohjaussana.

16-01 Ohjearvo [yks]

Alue: Toiminto:
0.000* [-4999.000 - Naytd kokonaisetdohjearvo. Kokonaisohjearvo on pulssin, ana-
4999.000] logisen, esivalitun, LCP:n potmetrin, paikallisen vaylan ja luki-

tusohjearvon summa.

16-02 Ohjearvo %
Alue: Toiminto:

0.0* [-200.0 - 200.0%] Nayta kokonaisetaohjearvo prosentteina. Kokonaisohjearvo on
pulssin, analogisen, esivalitun, LCP:n potmetrin, paikallisen vay-
Ian ja lukitusohjearvon summa.

16-03 Tilasana

Alue: Toiminto:
0* [0 - 65535] Nayta tilasana, joka on lahetetty taajuusmuuttajalle sarjaportin
kautta.

16-05 Paaarvo, todellinen %o

Alue: Toiminto:

0.00* [-100.00 - 100.00%] Nayta kaksitavuinen sana, joka on ldhetetty vaylan Masterille
tilasanan mukana ja joka kertoo todellisen padarvon.

4.12.3. 16-1* Moottorin tila

Parametreja, joista voidaan lukea moottorin tilan arvot.

16-10 Teho [kW]
Alue: Toiminto:
0 kw* [0 -99 kw] Nayta lahtdteho kilowatteina.
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16-11 Teho [hv]
Alue: Toiminto:
0 hp [0-99 hv] Nayta lahtéteho hevosvoimina.

16-12 Moottorin jannite

Alue: Toiminto:
0.0* [0,0 - 999,9 V] Naytéd moottorin vaiheen jannite.

16-13 Taajuus
Alue: Toiminto:
0,0 Hz* [0,0 - 400,00 Hz] Nayta lahtétaajuus hertseina.

16-14 Moottorin virta
Alue: Toiminto:
0,00 A* [0,00 - 1856,00 A] Nayta moottorin vaiheen virta.

16-15 Taajuus [20]
Alue: Toiminto:

0.00* [-100.00 - 100.00%] Nayta kaksitavuinen sana, joka ilmoittaa moottorin nykyisen
taajuuden prosenttiosuutena parametrista X-XX.

16-18 Moottorin terminen
Alue: Toiminto:

0%* [0 - 100%] Nayta laskettu moottorin lampokuormitus prosenttiosuutena ar-
vioidusta moottorin lampokuormituksesta.

4.12.4. 16-3* Taaj.muut. tila

Parametreja, joiden avulla kuvataan taajuusmuuttajan tila.

16-30 DC-valipiirin jannite

Alue: Toiminto:
0 Vv* [0 - 10000 V] Naytd DC-valipiirin jannite.

16-34 Jaahdytysrivan lampdtila

Alue: Toiminto:

0* [0 - 255] Nayta taajuusmuuttajan jaahdytyselementin Iampétila.

16-35 Vaihtosuuntaajan terminen

Alue: Toiminto:

0%* [0 -100%] Nayta laskettu taajuusmuuttajan ldmpdkuormitus suhteessa

taajuusmuuttajan arvioituun lampokuormitukseen.
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16-36 Taaj.muut nimell. virta
Alue: Toiminto:
0,00 A* [0,01 - 10000,00 A]  Na&ta vaihtosuuntaajan jatkuva nimellisvirta.

16-37 Taaj.muut suurin virta
Alue: Toiminto:
0,00 A* [0,1 - 10000,00 A] Naytd vaihtosuuntaajan jaksoittainen maksimivirta (150 %).

16-38 SL-ohjaimen tila
Alue: Toiminto:
0* [0 - 255] N&ytd aktiivisen SL-ohjaimen tilan numero.

4.12.5. 16-5* Ohj. & takaisink.

Parametreja, joiden avulla ilmoitetaan syotetyt ohjearvot ja takaisinkytkennat.

16-50 Ulkoinen ohjearvo
Alue: Toiminto:
0.0%* [-200.0 - 200.0%] Nayta kaikkien ulkoisten ohjearvojen summa prosentteina.

16-51 Pulssiohjearvo
Alue: Toiminto:

0.0 %* [-200.0 - 200.0%] Nayta todellinen pulssitulo muunnettuna ohjearvoksi prosent-
teina.

16-52 Takaisinkytk.
Alue: Toiminto:

0.000* [-4999.000 - Nayta analoginen tai pulssitakaisinkytkenta hertseina.
4999.000]

4.12.6. 16-6™* Tulot ja lahdo6t

Parametreja, joiden avulla ilmoitetaan digitaaliset ja analogiset IO-portit.

16-60 Digitaalitulo 18, 19, 27, 33
Alue: Toiminto:
0* [0-1111] Nayta aktiivisten digitaalitulojen signaalien tilat.

16-61 Digit. tulo 29
Alue: Toiminto:
0* [0-1] Nayta digitaalitulon 29 signaalin tila.

16-62 Analoginen tulo 53 (volttia)
Alue: Toiminto:
0.00* [0,00 - 10,00 V] Nayta tulojénnite analogisessa tuloliittimessa.
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16-63 Analogiatulo 53 (virta)
Alue: Toiminto:
0.00*% [0,00 - 20,00 mA] Nayta tulovirta analogiatulon liittimessa.

16-64 Analoginen tulo 60
Alue: Toiminto:
0.00* [0,00 - 20,00 mA] Nayta todellinen arvo tulossa 60 joko ohje- tai suojausarvona.

16-65 Analoginen lahtd 42 [mA]

Alue: Toiminto:
0,00 [0,00 - 20,00 mA] Naytd lahtovirta analogialdhddssa 42.
mA¥*

16-68 Pulssitulo
Alue: Toiminto:
20 Hz* [20 - 5000 Hz] Nayta tulotaajuus pulssitulon liittimessa.

16-71 Relelahto [bin]
Alue: Toiminto:
0* [0-1] Nayta releen asetus.

16-72 Laskuri A
Alue: Toiminto:

0* [-2147483648 - Nayta laskurin A nykyinen arvo.
2147483647]

16-73 Laskuri B
Alue: Toiminto:

0* [-2147483648 - Nayta laskurin B nykyinen arvo.
2147483647]

4.12.7. 16-8* FC-portti

Parametri ohjearvojen tarkasteluun FC-portista.

16-86 FC-portti REF 1
Alue: Toiminto:
0* [-200 - 200] Tarkastele parhaillaan vastaanotettua ohjearvoa FC-portista.

4.12.8. 16-9* Diagnoosilukema

Parametreja, joista ndkyvét halytys-, varoitus- ja laajennetut tilasanat.
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16-90 Halytyssana

Alue: Toiminto:
0* [0 - OX7FFFFFFFUL]  Sarjaliikenneportin kautta heksakoodina lahetetyn halytyssanan
kautta.

16-92 Varoitussana

Alue: Toiminto:
0% [0 - OX7FFFFFFFUL]  Nayta sarjaliikenneportin kautta lahetetty varoitussana heksa-
koodina.

16-94 Ulk. tilasana
Alue: Toiminto:

0* [0 - OXFFFFFFFUL] Nayta sarjaliikenneportin kautta lahetetty laajennettu varoitus-
sana heksakoodina.
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6. Vianmaaritys

VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51
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Hakemisto Zk 7 VLT Micro Drive -taajuusmuuttaja FC 51

Hakemisto
1

16-1* Moottorin Tila 70

A

Arvon 12
Asennusohjelmisto 11
Asetuksen Numero 12

E

Eivat Ole Muutettavissa Kayton Aikana 19
Elektroniikkajatteinad 6
Erikoistoiminnot 64

H

Havittamisohje 6

L

Lauk. Nollaus 14-2* 65
Lyhenteet Ja Standardit 9

M

Maavuotovirta 5
Merkkivalot 13
Moottorin Suunta 13
Moottorin Ylikuormitussuojaus 5

N

Navigointindppaimet 13
Naytto 12
Nimellisestd Magnetointivirrasta 25

P

Paavalikko 13
Paikallisohjauspaneeli 11
Paikallisohjauspaneelin 13
Parametrin Numero 12
Pika-asetusvalikko 13

T

Taaj.muut. Tunnist., 15-4* 68
Tietoliikenneverkkoon 6
Tilavalikko 13
Toimintondppaimet 13
Tyyppikoodimerkinnén 7

\%

Vaihtosuunt. Kytkentd 14-0* 64
Vikavirtarele 6
Vuotovirta 6

Y

Yksikkd 12
Yleisen Varoituksen. 8
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