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1. Bezpecnost 22“] 7 VLT Micro Drive FC 51
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VLT Micro Drive FC 51 22“] 7 1. Bezpecnost
1. Bezpecnhost

1.1.1. Varovani pred vysokym napétim

Napéti ménice kmitoctu je po pripojeni k siti nebezpecné. Nespravna instalace mo-
toru nebo ménice kmito¢tu mize poskodit zafizeni nebo zplsobit vazné zranéni nebo
smrt. Je tedy nezbytné nutné postupovat presné podle pokynll uvedenych v této
priruce i podle mistnich a narodnich smérnic a bezpec¢nostnich predpist.

1.1.2. Bezpecnostni pokyny

. Presvédcte se, zda je méni¢ kmitoctu spravné uzemnén.

. Pokud je méni¢ kmitoCtu pripojen k siti, nevytahujte zastrcky sitového napajeni, motoru
nebo jinych el. pfipojeni.

. Chrante uzivatele pfed napajecim napétim.

. Chrarite motor proti pretizeni podle platnych narodnich a mistnich predpist.
. Zemni svodovy proud prevysuje 3,5 mA.

e Tladitko [OFF] neni ochranny vypinac. Neodpojuje méni¢ kmitoc¢tu od sité.

1.1.3. Shoda s predpisy

e W @ X

1.1.4. VSeobecné upozornéni

Vystraha:

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Na-
sledky by mohly byt smrtelné.

Rovnéz zkontrolujte, zda jsou odpojeny ostatni napétové vstupy (pfipojeni DC mezi-
obvodu).

Uvédomte si, Ze ve stejnosmérném meziobvodu mdze byt vysoké napéti i kdyz kon-
trolky nesuviti.

Nez se dotknete jakychkoli Casti ménice VLT Micro Drive, které mohou byt pod na-
pétim, vyckejte nejméné 4 minuty u vSech velikosti.

Kratsi doba je povolena pouze tehdy, pokud je vyznaCena na typovém stitku kon-
krétni jednotky.

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 3
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1. Bezpecnost VLT Micro Drive FC 51

Svodovy proud

Zemni svodovy proud od ménice VLT Micro Drive FC 51 prevysuje 3,5 mA. Podle
normy IEC 61800-5-1 musi byt zajisténo zesilené ochranné uzemnéni pomoci mini-
malné 10mm?2 médéného vodice nebo musi byt samostatné ukoncéen dalsi PE vodic
se stejnym prirezem jako sit'ové vodice.

Proudovy chranic

Tento vyrobek mdze v ochranném vodici generovat stejnosmérny proud. Pokud je
jako dalsi ochrana pouzit proudovy chrani¢ (RCD - residual current device), smi byt
na napajeci strané tohoto vyrobku pouzit pouze chranic typu B (s ¢asovym zpozdé-
nim). Dalsi informace naleznete v Poznamce k aplikaci Danfoss - proudovy chranic,
MN.90.GX.YY.

Ochranné uzemnéni ménice VLT Micro Drive a pouziti proudovych chrani¢d musi
vzdy vyhovovat platnym narodnim a mistnim predpistim.

Motor Ize chranit proti pietizeni nastavenim parametru 1-90 Tepelnd ochrana motoru
na hodnotu Vypnuti ETR. Pro severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji ochranu
motoru proti pretizeni tfidy 20 podle standardu NEC.

Instalace ve vysokych nadmorskych vyskach:
V pripadé nadmoiskych vySek nad 2km se ohledné PELV obratte na spolecnost

Danfoss Drives.

1.1.5. Sité IT

Sité IT
Instalace s izolovanym sitovym zdrojem, tj. Sit' IT.
Max. povolené napajeci napéti pri pfipojeni k siti: 440 V.

Jako doplnék nabizi spole¢nost Danfoss sitové filtry pro zlepseni harmonickych kmitoctd sité.

1.1.6. Zabrante nahodnému startu

Je-li méni¢ kmitoctu pripojen k siti, mze dojit ke spusténi ¢i zastaveni motoru digitalnimi pfikazy,
prikazy sbérnice, Zadanymi hodnotami nebo prostfednictvim ovladaciho panelu LCP.

. Kdykoliv je potfeba k zajisténi osobni bezpecnosti zabranit nahodnému startu libovolného
motoru, odpojte ménic¢ kmitoCtu od sité.

. Abyste zabranili ndhodnému startu, vzdy pred zménou parametr(l stisknéte tlacitko
[OFF].

1.1.7. Pokyny k likvidaci

Zarizeni obsahuijici elektrické soucasti nesmi byt likvidovano spole¢né
s domacim odpadem.

Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a elektronickym odpa-
dem podle aktudlné platné mistni legislativy.
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VLT Micro Drive FC 51 22@' 7 1. Bezpecnost

1.1.8. Pred provadénim oprav

1 Odpojte méni¢ FC 51 od sité (a v pripadé potreby od externiho DC napajeni).
2 Pockejte 4 minuty na vybiti meziobvodu.

3. Odpoijte svorky DC sbérnice a svorky brzdy (pokud je pouzita)

4 Odpojte motorovy kabel

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 5
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VLT Micro Drive FC 51

Donifi

2.1.1. Identifikace ménice kmitoctu

NiZe je uveden priklad identifikacniho Stitku. Tento Stitek je umistén na ménici kmitoctu a udava
typ a doplniky, kterymi je jednotka vybavena. Podrobny popis Udajd typového kodu naleznete

v nasledujicich tabulkach.

VLTO www.danfoss.com £

T/C: FC-081 PK3782E20HD0(CIO0NE00(

.::[’ll;.‘lw l/::‘mn
CHABSIS | P20 Temp. 4C/100F « ©

Listed 78X1E134281 ind. Contr: Eq.
Bee for

CAUTION:
SEE MANUAL / VOIR MANUEL

NOT TOUCH UNTIL
4 MIN. AFTER DIBCONNECTION

‘CHARQE RESIDUELLE, ATTENDRE
4 MIN. APRES DECONNEXION

130BA505

Obrazek 2.1: Priklad identifikacniho Stitku.

2.1.2. Typovy kod

1 234

8 9 101112 13141516 17 1819 20 21 2223 24 2526 27

FC-05/1P

H XXXSXXX

130BA589.10

Popis Poz. Mozna volba
Skupina vyrobkd 1-3 Nastavitelné ménice kmitoctu
Rada a typ vyrobku 4-6 Micro Drive
Vykon 7-10 0,18-7,5 kKW
Napajeci napéti 11-12 S2: Jednofazové 200 - 240 V AC
T 2: Trifdzové 200 - 240 V AC
T 4: Trifdzové 380 - 480 V AC
Kryti 13-15 1P20/3asi
RFI filtr 16-17 HX: Bez RFI filtru
H1: RFI filtr tfidy A1/B
H3: RFI filtr A1/B (zkracend délka kabelu)
Brzda 18 B: S brzdnym sttidacem
X: Bez brzdného stfidace
Displej 19 X: Bez ovladaciho panelu
N: Numericky ovladaci panel (LCP)
P: Numericky ovladaci panel (LCP) s potenciometrem
Lakovani desky s plosnymi spoji 20 C: Lakovana deska s plosnymi spoji
X: Bez lakovani plosnych spojti
Doplriky napdjeni 21 X: Bez doplrikd napajeni
Adaptace A 22 Bez adaptace
Adaptace B 23 Bez adaptace
Verze softwaru 24-27 Posledni verze - standardni software

Tabulka 2.1: Popis typového kdédu

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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2. Uvod VLT Micro Drive FC 51

2.1.3. Symboly

Symboly pouzité v této Prirucce programatora.

Upozornéni
Oznacuje dlleZité upozornéni pro uzivatele.

I Oznacuje obecné varovani.

Oznacuje varovani pred vysokym napétim.

* Oznacuje vychozi nastaveni
2.1.4. Zkratky a standardy

Terminy: Zkratky: .;(;finotky .;l:dnotky I-

Zrychleni m/s? stopy/s?

American wire gauge AWG

Automatické pfizplisobeni motoru ~ AMT

Proud A A

Proudové omezeni Iim

Energie J=Nm ft-Ib, BTU

Stupen Fahrenheita °F

Ménic kmitoctu FC

Kmitocet Hz Hz

Kilohertz kHz

Ovladaci panel LCP

Miliampér mA

Milisekunda ms

Minuta min.

Motion Control Tool MCT

Zavisi na typu motoru M-TYPE

Newtonmetry Nm

Jmenovity proud motoru ImnN

Jmenovity kmitocet motoru fm,N

Jmenovity vykon motoru Pm,N

Jmenovité napéti motoru Um,N

Parametr par.

Ochranné, velmi nizké napéti PELV

Vykon W BTU/hod., HP
psi, psf, stopy

Tlak Pa = N/m2  vodniho
sloupce

Jmenovity vystupni proud invertoru Imv

Otacky za minutu ot./min.

Spojeno s velikosti SR

Teplota °C °F

Cas S s, hod.

Momentové omezeni Tum

Napéti v v

Tabulka 2.2: Tabulka zkratek a standardd.
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VLT Micro Drive FC 51 22 7 3. Programovani

3. Programovani

3.1. Programovani

3.1.1. Programovani pomoci softwaru MCT-10

Ménic¢ kmitoctu Ize naprogramovat z pocitace pres komunikacni port RS485 pomoci softwaru pro
nastavovani MCT-10.

Tento software Ize bud’ objednat pomoci kddového cisla 130B1000, nebo stahnout z webovych
stranek spolecnosti Danfoss: www.danfoss.com, Business Area: Motion Controls.

Dalsi informace naleznete v pfirucce MG.
10.RX.YY.

3.1.2. Programovani s ovladacim panelem LCP 11 nebo LCP 12

Ovladaci panel LCP je rozdélen na Ctyfi funkéni skupiny:
1. Numericky displej.
2 Tlacitko Menu.
3. Navigacni tlacitka.
4 Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody).

Setup 1 NN § Setup 1 5 U g
1| & 544,
Quick Main tatus :I:u ai:u
2 Menu Menu N
<

3 on "’ rOK \Eﬁ

- T . =
4 Recel

Obrézek 3.1: Panel LCP 12 s potenciometrem Obrazek 3.2: Panel LCP 11 bez potenciometru

Displej:
Na displeji se zobrazuje fada informaci.

Cislo sady parametrii zobrazuje aktivni sa-

du parametrl a programovanou sadu para- i
metr{. Pokud je stejnd sada soucasné aktivni ETN AN g
i programovand, zobrazi se pouze ¢islo sady 23 ql.l U
(tovarni nastaveni). S"""”S oy
Kdyz se aktivni a programovana sada lisi, zo- L= =
brazi se na displeji obé Cisla (Sada 12). Blika-

jici Cislo oznacuje programovanou sadu. Obrazek 3.3: Indikace sady parametr@

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 9



3. Programovani 2! 7 VLT Micro Drive FC 51

Malé Cislice vlevo oznacuji cislo vybraného
parametru .
Setup 1 5 U U
y i |
c3 J. U
Status Quick Main
M

enu Menu
4 —_— T~

130BA461.10

Obrézek 3.4: Indikace Cisla vybraného parametru

Velké Cislice uprostfed displeje zobrazuji
hodnotu vybraného parametru. E

130BA463.10

Setup 1
i Ju q
CT ™

~

4 - T

n
L' Hz

Status  Quick Main
Menu Menu

£

Obrazek 3.5: Indikace hodnoty vybraného para-
metru

Na pravé strané displeje jsou zobrazeny jed-
notky vybraného parametru. Mohou to byt |

Hz, A, V, kW, HP, %, s nebo ot./min. S AN
ko3 YU

Status  Quick  Main
Menu Menu

- T~

130BA462.10

Obrazek 3.6: Indikace jednotek vybraného para-

metru
V levé dolni Casti displeje je zobrazen smér
otaceni motoru - oznaceny malou Sipkou ] §
ukazujici ve sméru nebo proti sméru hodino- o nn g
vych rucicek. 103 SL!.U He
Selus Qi Mem
| b

Obrazek 3.7: Indikace sméru otaceni motoru

Pomoci tladitka [MENU] m{zZete vybrat jedno z nasledujicich menu:

Menu Stav:
Menu Stav méZe byt bud’ v rezimu Udaje na displeji, nebo Hand on. V rezimu Udaje na displeji je
na displeji zobrazena hodnota aktualné vybraného parametru (dajll na displeji.

V rezimu Hand on se zobrazi mistni zadana hodnota.

Rychlé menu:

Zobrazuje parametry rychlého menu a jejich nastaveni. Parametry obsazené v rychlém menu lze
z tohoto menu otevirat a upravovat. Nastaveni parametr( v rychlém menu staci k provozu vétSiny
aplikaci.

Hlavni menu:
Zobrazuje parametry hlavniho menu a jejich nastaveni. V tomto menu Ize otevirat a upravovat
vSechny parametry. Dale v této kapitole je uveden prehled parametrd.

10 MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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VLT Micro Drive FC 51 3. Programovani

Kontrolky:

. Zelend: Méni¢ kmitoctu je napajen.

e Zlutd: Oznatuje vystrahu.

. Blikajici Cervena: Oznacuje poplach.
Navigacni tlacitka:
[Back]: SlouZi k vraceni k pfedchozimu kroku nebo vrstvé v navigacni strukture.
Sipky [4] [v]: Pro pohyb mezi skupinami parametrd, parametry a v rdmci parametrd.
[OK]: Slouzi k vybéru parametru a k potvrzeni zmén v nastavenich parametr(.

Ovladaci tlacitka:

Zluta kontrolka nad ovladacimi tladitky oznacuje aktivni tladitko.

[Hand on]: Startuje motor a umoznuje ovladat méni¢ kmitoCtu pomoci ovlddaciho panelu LCP.
[Off/Reset]: Zastavi motor s vyjimkou rezimu poplachu. V takovém pfipadé bude motor rese-
tovan.

[Auto on]: Ménic¢ kmitoctu je ovladan bud’ pomoci fidicich svorek, nebo sériové komunikace.
[Potentiometer] (LCP12): Potenciometr funguje dvéma zplsoby podle toho, v jakém rezimu
pracuje méni¢ kmitoctu.

V rezimu Auto funguje potenciometr jako dalSi programovatelny analogovy vstup.

V rezimu Hand on potenciometr Fidi mistni Zadanou hodnotu.

3.2. Menu Stav

Po zapnuti je aktivni menu Stav. Pomoci tla-
Citka [MENU] miZete prepinat mezi menu
Stav, Rychlym menu a hlavnim menu.

L]
73 §0.0.

Status  Quick  Main

Menu Menu

PN

130BA466.10

Sipkami [4] a [v] prepindte mezi volbami
v jednotlivych menu.

Na displeji je vyznacen rezim Stav malou Sip- Obrazek 3.8: Indikace reZimu Stav

kou nad polozkou ,Status".

3.3. Rychlé menu

Rychlé menu poskytuje snadny pfistup k nejcastéji pouzivanym parametrm.

1. Chcete-li otevfit Rychlé menu, stis- 6.

knéte tlacitko [MENU], a az se indi-
kator na displeji zobrazi nad poloz-
kou Quick Menu, stisknéte tlacitko
[OK].

2. K prochazeni mezi parametry Ry-
chlého menu pouzijte tlacitka [4]

[*].

3.  Stisknutim tladitka [OK] vyberte pa-
rametr.

4.  Ke zméné hodnoty nastaveni para-
metru pouzijte tlacitka [a] [v].

5.  Stisknutim tlaCitka [OK] potvrdite
zmeénu.

Chcete-li ukondit praci s menu, bud’
stisknéte dvakrat tladitko [Back] a
zobrazte Stav, nebo stisknéte jednou
tlacitko [Menu] a oteviete Hlavn/
mentu.

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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3. Programovani
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130BA464.10

Obrézek 3.9: Indikace rezimu rychlého menu

3.4. Hlavni nabidka

Hlavni menu umozniuje pfistup ke véem parametriim.

12

Chcete-li otevfit Hlavni menu, stis-
knéte tlacitko [MENU], dokud se in-
dikdtor na displeji nezobrazi nad
polozkou Main Menu.

K prochazeni mezi skupinami para-
metr pouZijte tlacitka [4] [v].
Stisknutim tlacitka [OK] vyberte sku-
pinu parametrd.

K prochazeni mezi parametry v urcité
skupiné pouzijte tlacitka [4] [¥].
Stisknutim tlacitka [OK] vyberte pa-
rametr.

K nastaveni nebo zméné hodnoty pa-
rametru pouZijte tlacitka [4] [v].

Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite
hodnotu.

Chcete-li ukondit praci s menu, bud’
stisknéte dvakrat tlaCitko [Back] a
zobrazte Rychlé menu, nebo stiskné-
te jednou tlacitko [Menu] a oteviete
menu Stav.

[ ]
3 50.0.

Status  Quick  Main

Menu Menu
_— T~

130BA459.10

Obrazek 3.10: Indikace rezimu hlavniho menu

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT Micro Drive FC 51 M 4. Popisy parametrd
4. Popisy parametrii

4.1. Skupina parametrt 0: Provoz/displej

0-03 Regionalni nastaveni

Moznost: Funkce:
Aby byl mozné zajistit rlizna vychozi nastaveni v rliznych Castech
svéta, obsahuje méni¢ kmitoCtu parametr 0-03, Regionaini na-
staveni. Vybrané nastaveni ovlivni vychozi nastaveni jmenovi-
tého kmitoctu motoru.

[0]* Mezinarodni Nastavi vychozi hodnotu par. 1-23, Kmitocet motoru, na 50 Hz.
[1] us Nastavi vychozi hodnotu par. 1-23, Kmitocet motoru, na 60 Hz.
Upozornéni

Tento parametr nelze nastavit za chodu motoru.

0-04 Provozni stav pfi zapnuti (ruc¢nim)
Moznost: Funkce:

Tento parametr urCuje, zda ma ménic¢ kmitoctu spustit motor,
pokud byl ménic po vypnuti zapnut v ru¢nim rezimu.

Upozornéni

Jestlize je osazen ovladaci panel s potenciome-
trem, Zadana hodnota bude nastavena podle ak-
tualni hodnoty potenciometru.

[0] Pokracovat Ménic¢ kmitoctu bude spustén ve stejném rezimu Rucné nebo
Vypnuto jako byl pfi vypnuti.

Mistni Zadana hodnota se uloZi a po zapnuti bude pouzita.

11*  Nuc. zas., pQv. z.h.  Méni¢ kmitoctu bude spustén v rezimu Vypnuto, coz znamena
P p yp! ' ’
Ze motor bude po zapnuti zastaven.

Mistni Zadana hodnota se ulozi a po zapnuti bude pouzita.

[2] Nuc. zast., z.h. =0  Ménic kmitoctu bude spustén v rezimu Vypnuto, coZ znamena,
Ze motor bude po zapnuti zastaven.

Mistni Zadana hodnota je nastavena na 0. Motor tedy nebude
spustén, dokud se mistni Zzadana hodnota nezvysi.

4.1.1. 0-1* Prace se sadami n.

Funkénost ménic¢e kmitoctu Fidi uzivatelem definované parametry a rizné externi vstupy (napf.
sbérnice, panel LCP, analogové/digitalni vstupy, zpétna vazba a podobng).

Kompletni sada vSech parametrd fidicich méni¢ kmitoCtu se nazyva sada parametrl. Méni¢ kmi-
toCtu Micro Drive FC 51 obsahuje 2 sady parametrll, Sadu 1 a Sadu 2.

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 13



4. Popisy parametrd ‘22 7 VLT Micro Drive FC 51

14

Déle Ize do jedné nebo vice sad zkopirovat pevnou sadu tovarniho nastaveni.

Nékteré vyhody vice nez jedné sady parametrd v ménici kmitoCtu jsou nasleduijici:
. Spusténi motoru pomoci jedné sady (Aktivni sada) a soucasna aktualizace parametr
v jiné sadé (Programovana sada)

. PFipojeni rliznych motor( (postupné) k ménici kmitoctu. Data motoru pro rdizné motory
Ize umistit do rdznych sad parametr@.

. Rychla zména nastaveni méni¢e kmitoctu nebo motoru za chodu motoru (napf. doby
rozbéhu/dobéhu nebo pevnych zadanych hodnot) prostiednictvim sbérnice nebo digital-
nich vstup@.

Aktivni sadu 1ze nastavit jako Externi volbu, kde se aktivni sada voli prostfednictvim vstupu na
digitalni vstupni svorce nebo prostrednictvim fidiciho slova sbérnice.

Upozornéni
Tovarni nastaveninelze pouzit jako aktivni sadu.

0-10 Aktivni sada

Moznost: Funkce:

Aktivni sada fidi motor.
K pfepinani mezi sadami méze dojit pouze tehdy, kdyz

. motor dobiha
NEBO
. sady, mezi kterymi je pfepinano, jsou spolu propojeny
(viz par. 0-12, Propojené sady).
Pokud dochazi ke zméné mezi sadami, které nejsou propojeny,
zmeéna neprobéhne, dokud motor nedobéhne.

Upozornéni
Motor je povazovan za zastaveny az po dobéhu.

[1]1* Sadal Sada 1 je aktivni.
[2] Sada 2 Sada 2 je aktivni.
[9] Externi volba Zvolte aktivni sadu prostrednictvim digitalniho vstupu nebo

sbérnice - viz par. 5-1*, volba [23].

0-11 Programovana sada

Moznost: Funkce:

Programovana sada slouzi k aktualizaci parametr v ménici kmi-
toctu bud’ z ovladaciho panelu LCP, nebo ze sbérnice. Mlize byt
totozna s aktivni sadou nebo se od ni mlze lisit.

Vsechny sady Ize upravovat za provozu nezavisle na aktivni sa-
dé.

[11* Sadal Aktualizace parametr(l v Sadeé 1.
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[2] Sada 2 Aktualizace parametrl v Sadé 2.
[9] Aktivni sada Aktualizace parametrll v sadé zvolené za Aktivni sadu (viz par.
0-10).

0-12 Propojené sady
MozZnost: Funkce:

Propojeni zajistuje synchronizaci hodnot parametrd, které se za
provozu neméni, coz umoziuje prechod od jedné sady k jiné
béhem provozu.

Pokud sady nejsou propojeny, nelze sady ménit pfi spusténém
motoru. Proto zména sady neprobéhne, dokud motor nedobéh-
ne.

[0] Nepropojeno Ponecha parametry nezménéné v obou sadach a zmény nelze
provést, dokud motor bézi.

[1]1* Propojeno Zkopiruje hodnoty parametr(i, které nelze ménit za provozu, do
aktualné vybrané Programované saaly.

Upozornéni
Tento parametr nelze ménit za chodu motoru.

4.1.2. 0-4* Klavesnice LCP

Ménic¢ kmitoCtu mize pracovat v nasledujicich tfech reZimech: Rucné, Vypnuto a Auto.

Rucné: Ménic¢ kmitoCtu je ovladan mistné a neumoznuje dalkové fizeni. Aktivaci rezimu Rucné je
vydan signal Start.

VYPNUTO: Ménic kmitoctu normalné dobéhne do zastaveni. V reZzimu Vypnuto Ize méni¢ kmitoctu
nastartovat pouze stisknutim tlacitka Hand nebo Auto na ovladacim panelu LCP.

Auto: V rezimu Auto Ize ménic¢ kmitoCtu ovladat dalkové (pomoci sbérnice/digitalne).

0-40 Tlacitko [Hand on] na LCP

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto Tlacitko Hand-on nema zadnou funkci.
[1]* Zapnuto Tlacitko Hand-on je funkéni.

0-41 Tlacitko [Off/Reset] na LCP
Moznost: Funkce:
[0] Off/Reset vypnuto Tlacitko Off/reset nema Zadnou funkci.

[1]* Off/Reset zapnuto Signal Stop a vynulovani veskerych chyb.

[2] Zapnuto pouze Reset Pouze vynulovani. Funkce zastaveni (vypnuto) je vypnuta.

0-42 Tlacditko [Auto on] na LCP
Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto Tlacitko Auto-on nema zadnou funkci.
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[1]1* Zapnuto Tlacitko Auto-on je funkéni.

4.1.3. 0-5* Kopirovat/Ulozit

16

0-50 Kopirovani pres LCP

Moznost: Funkce:

Snimatelny ovladaci panel LCP ménie kmitoctu Ize pouzit
k ukladani sad parametrd a tudiz k pfenosu dat pfi presouvani
nastaveni parametrd z jednoho ménic¢e kmitoctu do jiného.

Upozornéni
Kopirovani pres LCP Ize aktivovat pouze na ovla-
dacim panelu LCP a POUZE pfi dobéhu motoru.

[1] Vse do LCP Zkopiruje vsechny sady z ménice kmitoctu do ovladaciho panelu
LCP.

[2] Vse z LCP Zkopiruje vsechny sady z ovladaciho panelu LCP do ménice kmi-
toctu.

[3] Vykonové nez.;z LCP  Zkopiruje data nezavisla na velikosti motoru z ovladaciho panelu

LCP do ménice kmitoctu.

0-51 Kopirovani sad

Moznost: Funkce:

Tuto funkci pouZijte ke kopirovani obsahu sady parametrli do
Programované sady.
Abyste mohli vytvofit kopii sady, zkontrolujte, zda

. motor dobiha

. par. 0-10, Aktivni sada, je nastaven na hodnotu Sada
1[1] nebo Sada 2 [2]

Upozornéni
Béhem kopirovani sady je zablokovana klavesni-
ce/databaze parametrd.

[0]* Nekopirovat Funkce kopirovani neni aktivni.
[1] Kopirovat ze sady 1  Slouzi ke zkopirovani Sady 1 do upravované sady zvolené v par.
0-11, Programovand sada.
[2] Kopirovat ze sady 2  Slouzi ke zkopirovani Sady 2 do upravované sady zvolené v par.
0-11, Programovana sada.
[9] Kopirovat z tovarniho Slouzi ke zkopirovani tovarniho nastaveni do upravované sady
nastaveni zvolené v par. 0-11, Programovand sada.
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4.1.4. 0-6* Heslo

0-60 Heslo (hlavni) nabidky

Rozsah: Funkce:
PouZijte heslo pro ochranu pred chybnou zménou citlivych pa-
rametr{, napr. parametrd motoru.

Parametry chranéné heslem Ize vzdy Cist, ale bez zadani hesla
je nelze upravovat.

0* [0 - 999] Zadejte heslo pro pfistup do hlavni nabidky prostfednictvim tla-
Citka [Main Menu]. Zvolte Cislo, které umozni zménu dalSich
hodnot parametrfl. 0znamena, ze heslo neni nastaveno.

Upozornéni
Heslo ma vliv pouze na ovladaci panel LCP - nikoli na komunikaci pomoci sbérnice.
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4.2. Skupina parametrti 1: Zatéz/motor

1-00 Rezim konfigurace

Moznost: Funkce:
Tento parametr pouzijte k vybéru principu Fizeni aplikace, ktery
bude pouzit,je-li aktivni dalkova zadana hodnota.

Upozornéni
Zménou tohoto parametru obnovite vychozi hod-
noty parametr( 3-00, 3-02 a 3-03.

Upozornéni
Tento parametr nelze nastavit za chodu motoru.

[0]* Bezzpétné vazby Normalni Fizeni otacek (zadané hodnoty).
[3] Proces se zpétnou Zapina fizeni procesu se zpétnou vazbou. Dalsi informace o PI
vazbou regulatoru naleznete ve skupiné parametrd 7-3*.

Pfi fizeni procesu se zpétnou vazbou musi byt par. 4-10 Smeér
otaceni/ motoru nastaven na hodnotu Ve sméru hod. ruc. [0]

1-01 Princip ovladani motoru

Moznost: Funkce:
[0] u/f Pouziva se pro paralelné pripojené motory nebo pro specialni
aplikace s motory. Nastaveni U/f je provedeno v parametrech
1-55 a 1-56.
Upozornéni
Pfi ovladani U/f neni zahrnuta kompenzace skluzu
a zatéze.
[11* WC+ Normalni rezim béhu zahrnujici kompenzaci skluzu a zatéze.

1-03 Momentova charakteristika
Moznost: Funkce:

S vice momentovymi charakteristikami je mozné spoustét apli-
kace s nizkou spotrebou energie i s vysokym momentem.

[0]* Konstantni moment  Vystup na hfideli motoru poskytuje konstantni moment pfi fizeni
proménnych otacek.

[2] Automaticka optimali- Tato funkce automaticky optimalizuje spotfebu energie u apli-
zace spotreby kaci s odstredivymi Cerpadly a ventilatory. Viz par. 14-41 Mini-
maini magnetizace AEQ.
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1-05 Konfigurace rucniho rezimu
MozZnost: Funkce:

Tento parametr ma smysl pouze tehdy, kdyZ je hodnota para-
metru 1-00 ReZim konfigurace Proces [3]. Parametr se pouZziva
k uréeni zplisobu zpracovani Zzadané hodnoty pfi zméné z rezimu
Auto do rezimu Rucné na ovladacim panelu LCP.

[0] Bez zpétné vazby V rezimu Rucné pracuje ménic¢ kmitoctu vzdy v konfiguraci bez
zpétné vazby bez ohledu na nastaveni par. 1-00 ReZim konfi-
gurace. Vlystupni kmitoCet se stanovuje lokalnim potenciome-
trem (je-li pouZit) nebo tlacitky se Sipkou nahoru a dold a je
omezen parametry 4-14 Maximalni otacky motoru a 4-12 Mini-
malni otacky motoru.

[2]1*  Jako konfigurace par. Pokud je par. 1-00 ReZim konfigurace nastaven na hodnotu Bez
1-00 zpétné vazby [1], funkce je stejna jako vyse.
Pokud je parametr 1-00 nastaven na hodnotu Proces se zpétnou
vazbou [3], zména z rezimu Auto na rezim Rucné znamena
zménu Zadané hodnoty prostiednictvim lokalniho potenciome-
tru nebo tladitek se Sipkou nahoru a doll. Zména je omezena
maximalni a minimalni Zadanou hodnotou (par. 3-02 a 3-03).

4.2.1. 1-2* Data motoru

Zadejte spravné Udaje z typového Stitku motoru (vykon, napéti, kmitocet, proud a otacky).
Spust'te test AMT - viz par. 1-29.
Tovarni nastaveni pro podrobné udaje o motoru, par. 1-3*, bude vypocitano automaticky.

Upozornéni
Parametry ve skupiné parametrd 1-2* nelze upravit za chodu motoru.

1-20 Vykon motoru [kW]/[HP] (Pm.n)

Rozsah: Funkce:
Zadejte vykon motoru podle dajd z typového Stitku.

[0,09 kwW/0,12 HP -  Dvé velikosti nad a jedna pod jmenovitym vykonem ménice VLT.
11 kwW/15 HP]

Upozornéni
Zména tohoto parametru ovlivni parametry 1-22
as 1-25, 1-30, 1-33 a 1-35.

1-22 Napéti motoru (U m.n)
Rozsah: Funkce:
230/400 [50-999 V] Zadejte napéti motoru podle Udajd z typového Stitku.

| <

1-23 Kmitocet motoru (f m.n)
Rozsah: Funkce:
50 Hz* [20-400 Hz] Zadejte kmitocet motoru podle (dajll z typového stitku.
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1-24 Proud motoru (I m.n)

Rozsah: Funkce:

Zavisi  [0,01 - 26,00 A] Zadejte proud motoru podle Gdajli z typového Stitku.
na typu

moto-

ru*

1-25 Jmenovité otacky motoru (n m.n)

Rozsah: Funkce:

Zavisi  [100 - 9999 ot./min.] Zadejte jmenovité otacky motoru podle (dajd z typového stitku.
na typu

moto-

ru*

Moznost: Funkce:

Pouzijte funkci AMT k optimalizaci vykonu motoru.

Upozornéni
Tento parametr nelze ménit za chodu motoru.

1.  Zastavte méniC VLT - zkontrolujte, zda motor nebézi.
2. Zvolte moznost [2] Zapnout AMT.

3.  Privedte signal Start:
— Prostfednictvim panelu LCP: Stisknéte tlacitko Hand
On.
- Nebo v rezimu dalkového ovladani: Privedte signal
Start na svorku 18.

[0] *  Vypnuto Funkce AMT je vypnuta.
[2] Zapnout AMT Funkce AMT se spusti.
Upozornéni

Chcete-li dosahnout optimalniho vyladéni ménice
kmitoCtu, spustte test AMT na studeném motoru.

4.2.2. 1-3* Podr. Gidaje o mot.

Podrobné Udaje o motoru upravte pomoci jedné z nasledujicich metod:
1. Spustte test AMT na studeném motoru. Méni¢ kmitoCtu zméfi hodnotu z motoru.
2. Zadejte hodnotu X1 ruc¢né. Hodnotu ziskdte od dodavatele motoru.

3. Pouzijte vychozi nastaveni X1. Méni¢ kmitoctu provede nastaveni na zakladé Gdajt z ty-
pového Stitku motoru.
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Upozornéni
Tento parametr nelze ménit za chodu motoru.

130BA375.10

1-30 Odpor statoru (Rs)

Rozsah: Funkce:

Zavisi  [ohmy] Nastavte hodnotu odporu statoru.
na da-

tech

moto-

ru*

1-33 Rozptylova reaktance statoru (X1)

Rozsah: Funkce:

Zavisi  [ohmy] Nastavte rozptylovou reaktanci statoru.
na Uda-

jich o

moto-

ru*

1-35 Hlavni reaktance (X2)
Rozsah: Funkce:

Zavisi  [ohmy] Nastavte hlavni reaktanci statoru.
na uda-

jich o

moto-

ru*

4.2.3. 1-5* Nastaveni nezavislé na zatézi

Skupina parametrd pro nastaveni motoru nezavisla na zatizeni.

1-50 Magnetizace motoru - nulové ot.
Rozsah: Funkce:

Tento parametr umoziuje rlizné tepelné zatizeni motoru pfi ni-
zkych otackach.
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100 %* [ 0 - 300%] Zadejte procentualni hodnotu jmenovitého magnetizacniho pro-
udu. Je-li nastavenda hodnota pfilis nizka, mize dojit ke snizeni
momentu hidele motoru.

1-52 Min. ot. pro norm. magn. [Hz]

Rozsah: Funkce:

Tento parametr pouZijte spolu s parametrem 1-50, Magnetizace
motoru - nulové o..

0,0 Hz* [0,0 - 10,0 Hz] Nastavte poZadovany kmitoCet pro normalni magnetizacni pro-
ud. Pokud je nastaven nizsi kmitoCet nez je kmitocet skluzu
motoru, par. 1-50 Magnetizace motoru - nulové ot. je neaktivni.

Magn. proud

100%

|
Par.1-50 /;
|
l

Par.1-51 Hz
1308BA045.11 Par.1-52 RPM
1-55 Charakteristika U/f - U

Rozsah: Funkce:

Toto je parametr pole [0-5] a je funkcni pouze tehdy, kdyz je
par. 1-01 Princip oviadani motoru nastaven na U/f[0].

0,0 v* [0,0-999,9 V] Zadejte napéti v jednotlivych bodech kmitoctu a ruc¢né vytvorte
motor odpovidajici charakteristice U/f. Hodnoty kmitoctu se de-
finuji v par. 1-56 Charakteristika U/f - F.

1-56 Charakteristika U/f - F
Rozsah: Funkce:

Toto je parametr pole [0-5] a je funk¢ni pouze tehdy, kdyz je
par. 1-01 Princip oviadani motoru nastaven na U/f[0].

0,0 Hz* [0,0 - 1000,0 Hz] Zadejte body kmitoCtu a rucné vytvorte charakteristiku U/f od-
povidajici motoru. Napéti v jednotlivych bodech se definuji v
par. 1-55 Charakteristika U/f - U.

Vytvoite charakteristiku U/f zaloZenou na 6 definovatelnych na-
pétich a kmitoctech, viz obrazek nize.

Zjednoduste charakteristiku U/f sloucenim 2 nebo vice bodd
(napéti a kmitocty), respektive jejich nastavenim na stejnou
hodnotu.
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Napéti motoru 130BA166.10
Par 1-55 [x]

|
|
| | |
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
1 (3] [4] (5]
Vystupni kmitocet
Par 1-56 [x]

Obrazek 4.1: Obr. 1 Charakteristika U/f

Upozornéni
Pro par. 1-56 plati nasledujici
[01=[1]=[2]=[3]=[4]=[5]

4.2.4. 1-6* Nastaveni zavislé na zatézi

Parametry nastaveni motoru zavislych na zatizZeni.

1-60 Kompenzace zatizeni p¥i nizkych ot.

Rozsah: Funkce:
Tento parametr pouZijte k ziskani optimalni charakteristiky U/f
pfi nizkych otackach.

100 %* [0-199 %] Zadejte procentualni hodnotu ve vztahu k zatizeni pri béhu mo-
toru v nizkych otackach.

Bod zmény je automaticky vypocitan na zakladé velikosti moto-
ru.

Um

Par.1-60 Par.1-61

130BA046.11

60%-

0%

f,
Zména out

1-61 Kompenzace zatéze pri vysokych ot.
Rozsah: Funkce:

Pomoci tohoto parametru ziskate optimalni kompenzaci zatéze
pfi vysokych otackach.
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100 %* [0 - 199 %] Zadejte procentualni hodnotu pro kompenzaci ve vztahu k zati-
Zeni pfi béhu motoru ve vysokych otackach.

Bod zmény je automaticky vypocitan na zakladé velikosti moto-

ru.
1-62 Kompenzace skluzu

Rozsah: Funkce:

100 %* [-400 - 399 %] Kompenzace skluzu motoru zavislého na zatézi

Kompenzace skluzu se pocita automaticky na zékladé jmenovi-
tych opacek motoru, nm,n.

Upozornéni

Tato funkce je aktivni pouze tehdy, kdyz je par.
1-00, ReZim konfigurace, nastaven na Bez zpétné
vazby [0], a kdyz je par 1-01, Princip oviddani
motorunastaven na WC+ [1].

1-63 Doba kompenzace skluzu
Rozsah: Funkce:

0,10s [0,05-5,00 s] Zadejte rychlost reakce kompenzace skluzu. Vysoka hodnota
znamena pomalou reakci a nizka hodnota rychlou reakci.

Pokud nastanou potize s rezonanci pii nizkych kmitoctech, na-
stavte delsi dobu.

4.2.5. 1-7* Nastaveni startu

ProtoZe v rliznych aplikacich jsou zapotfebi rlizné funkce startu, Ize v této skupiné parametrd zvolit
fadu funkci.

1-71 Zpozdéni startu

Rozsah: Funkce:

Zpozdéni startu definuje dobu, ktera uplyne od vydani prikazu
Start do okamziku, kdy motor zacne zrychlovat.

Nastavenim zpozdéni startu na 0,0 s vypnete Funkci pfi rozbé-
hu [1-72] pfi vydani piikazu Start.

0,0 s* [0,0-10,05s] Zadejte pozadované zpozdéni pred zahajenim zrychleni.
Par. 1-72 Funkce pri rozbéhu je aktivni béhem zpoZdéns startu.

1-72 Funkce pFi rozbéhu

Moznost: Funkce:
[0] Pridrz. pr./zpoz. Motor je béhem zpoZdéni startu buzen pridrznym DC proudem
(par. 2-00).

[1] DC brzda/doba zpoz. Motor je béhem zpozdéni startu buzen DC brzdnym proudem
(par. 2-01).

[2]1* Doba dobéhu/zpozd. Invertor béhem zpozdéni startu volné dobihd (vypnuti inverto-
ru).

24 MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT Micro Drive FC 51 Zb 7 4. Popisy parametrd

1-73 Letmy start

Moznost: Funkce:

Letmy start pouZijte k zachyceni otacejiciho se motoru napf. po
vypadku napajeni.

l Tato funkce neni vhodna pro zvedaci aplikace.

[0]*  Vypnuto Letmy start neni pozadovan.
[1] Zapnuto Ménic¢ kmitoCtu mlze zachycovat otacejici se motor.
Upozornéni

Je-li zapnut letmy start, par. 1-71 ZpoZdeni star-
tua 1-72 Funkce pri rozbéhu jsou bez funkce.

4.2.6. 1-8* Nast. zastaveni

Tyto parametry nabizeji nékteré specialni funkce zastaveni motoru, aby bylo mozné poskytnout
rlizné funkce zastaveni v rozlinych aplikacich.

1-80 Funkce pFi zastaveni

Moznost: Funkce:
Zvolena funkce pfi zastaveni je aktivni v nasledujicich situacich:

D Byl vydan prikaz k zastaveni a vystupni otacky jsou
dobéhem sniZzovany na hodnotu Min. otacky pro akti-
vaci funkci pri zastaveni,

. Byl zrusen prikaz Start (pohotovostni rezim) a vystupni
otacky jsou dobéhem snizovany na hodnotu Min. ot-
dcky pro aktivaci funkci pfi zastaveni,

D Byl vydan pfikaz k DC brzdéni a doba DC brzdéni uply-
nula.

. Pokud je méniC v béhu a vypocitané vystupni otacky
jsou pod hodnotou Min. otacky pro aktivaci funkci pri

zastaveni.
[0] * Volny dobéh Volny dobéh invertoru.
[1] Pfidrzny DC proud Motor je nabuzen DC proudem. Dalsi informace naleznete u par.

2-00 Pridrzny DC proud.

1-82 Min. otacky pro funkci pFi zas. [Hz]

Rozsah: Funkce:
0,0 Hz* [0,0 - 20,0 Hz] Nastavte otacky, pfi kterych bude aktivovan parametr 1-80
Funkce pri zastaveni,
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4.2.7. 1-9* Teplota motoru

S monitorem odhadované teploty motoru je méni¢ kmitoctu schopen odhadnout teplotu motoru
bez namontovani termistoru. Je tudiz mozné pFijmout vystrahu nebo poplach, pokud teplota mo-
toru piekroci horni provozni mezni hodnotu.

1-90 Tepelna ochrana motoru

Moznost: Funkce:
Pomoci ETR (Electronic Terminal Relay)je teplota motoru vypo-
Citana na zakladé kmitoCtu, otacek a Casu. Spolecnost Danfoss
doporucuje pouzit funkci ETR v pfipad€, Ze neni pfitomen ter-

mistor.
Upozornéni
Vypocet ETR je zalozen na Udajich o motoru ve
skupiné 1-2%,
[0] *  Bez ochrany Vypina sledovani teploty.
[1] Vystraha termistoru  Termistor pripojeny bud’ k digitalnimu, nebo analogovému vstu-

pu vyda vystrahu, jestlize je prekro¢ena horni mezni hodnota
teplotniho rozsahu motoru (viz par. 1-93, Zdroj termistoru).

[2] Vypnuti termistorem  Termistor pfipojeny bud’ k digitalnimu, nebo analogovému vstu-
pu vyda poplach a vypne ménic kmitoctu, jestlize je prekrocena
horni mezni hodnota teplotniho rozsahu motoru (viz par. 1-93,
Zdroj termistoru).

[3] Vystraha ETR Vystraha je ohlasena, kdyz dojde k prekroceni vypocitané horni
meze teplotniho rozsahu.

[4] Vypnuti ETR Pokud dojde k prekroceni vypocitané horni mezni hodnoty te-

plotniho rozsahu motoru, e ohlasen poplach a ménic¢ kmitoctu
se vypne.

1-93 Zdroj termistoru
Moznost: Funkce:
Vyberte vstupni svorku termistoru.

[0] *  Z&dny Neni pfipojen Zadny termistor.
[1] Analogovy vstup 53  Pripojte termistor k analogovému vstupu na svorce 53.
Upozornéni

Pokus je vybran jako zdroj termistoru, nelze ana-
logovy vstup 53 vybrat k jinym Gcel&m.

[6] Digitalni vstup 29 Pripojte termistor k digitalnimu vstupu na svorce 29.

Jestlize tento vstup funguje jako vstup termistoru, nebude rea-
govat na funkci zvolenou v par. 5-13, Digitéin/ vstup 29. Dokud
je funkce neaktivni, zistane nicméné hodnota parametru 5-13
v databazi parametr{i nezménéna.
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Vstup digitalni/ Napajeci napéti Prahové vypinaci

analogovy hodnoty
Digitalni 10V <800 ohm - >2,9 kohmu
Analogovy 10V <800 ohm - >2,9 kohmu
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4.3. Skupina parametri 2: Brzdy

4.3.1. 2-** Brzdy

4.3.2. 2-0* Stejnosmérna brzda

Ucelem funkce DC brzdy je zabrzdit rotujici motor privedenim DC proudu do motoru.

2-00 Pridrzny DC proud

Rozsah: Funkce:

Tento parametr bud’ pfidrzi motor (pfidrzny moment), nebo
motor predehieje.
Tento parametr je aktivni, kdyz je v par. 1-72 Funkce pri roz-
béhu nebo 1-80 Funkce pfi zastaven/ [1] vybrana hodnota
PridrZny DC proud.

50%* [0 - 100%] Zadejte hodnotu pridrzného proudu jako procento jmenovitého
proudu motoru nastaveného v par. 1-24 Proud motoru. 100%
pfidrzny DC proud odpovida hodnoté Im,n.

Upozornéni
Neudrzujte 100% proud pfilis dlouho, aby nedoslo k prehrati motoru.

2-01 DC brzdny proud

Rozsah: Funkce:
50 %* [0 - 150%] Nastavte DC proud potfebny k zabrzdéni rotujiciho motoru.

Aktivujte DC brzdu jednim ze étyf nasledujicich zplsobd:
1.  Pfikazem DC brzdéni - viz par. 5-1*, volba [5]
2. Funkci spinacich otacek DC brzdy - viz par. 2-04

3. Zvolenim DC brzdy jako funkce pfi rozbéhu - viz par.
1-72

4.  DC brzdou ve spojeni s Letmym startem, par. 1-73.

2-02 Doba DC brzdéni

Rozsah: Funkce:

Doba DC brzdéni definuje dobu, po kterou bude na motor pQ-
sobit DC brzdny proud.

10,0 s* [0,0 - 60 s] Nastavte dobu, po kterou bude plisobit DC brzdny proud nasta-
veny v parametru 2-01.

Upozornéni
Pokud je DC brzda aktivovana jako funkce pfi rozbéhu, doba DC brzdéni je defino-
vana zpoZdénim startu.
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2-04 Spinaci otacky DC brzdy

Rozsah: Funkce:

0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Nastavte spinaci otacky DC brzdy pro aktivaci DC brzdného pro-
udu, nastaveného v par. 2-01, pfi dobéhu.
Nastavenim hodnoty 0 funkci vypnete.

4.3.3. 2-1* Energetickeé funkce brzdy

Pomoci parametrd v této skupiné vyberte parametry dynamického brzdéni.

2-10 Funkce brzdy
MozZnost: Funkce:

Rezistorova brzda:

Rezistorova brzda omezuje napéti v meziobvodu, kdyz motor
funguje jako generator. Bez brzdného rezistoru méni¢ kmitoCtu
nakonec vypne.

Rezistorova brzda absorbuje prebyteCnou energii vzniklou pfi
brzdéni motoru. Méni¢ kmitoCtu s brzdou zastavi motor rychleji
nez bez brzdy, coz Ize vyuZit v mnoha aplikacich. Vyzaduje
pripojeni externiho brzdného rezistoru.

Alternativnim feSenim k rezistorové brzdé je stfidava brzda.

Upozornéni

Rezistorova brzda je funkéni pouze u ménicd kmi-
toctu s integrovanou dynamickou brzdou. Je tfeba
pripojit externi rezistor.

Stridava brzda:

Stfidava brzda absorbuje prebytecnou energii vytvorenim vyko-
nové ztraty v motoru.

Je dilezité si uvédomit, ze zvySeni vykonové ztraty zplsobi zvy-
Seni teploty motoru.

[0]* Vypnuto Neni pouzita funkce brzdy.
[1] Rezistorova brzda Rezistorova brzda je aktivni.
[2] Sttidava brzda Sttidava brzda je aktivni.

2-11 Brzdny rezistor (ohmy)
Rozsah: Funkce:
50* [5-5000 Q] Nastavte hodnotu brzdného rezistoru.

2-16 Max. proud sti. brzdy

Rozsah: Funkce:
100.0 %[0.0 - 150.0 %] Zadejte maximalni pripustny proud pro AC brzdéni, aby nedoslo
* k prehfati motoru.

100 % se rovna proudu motoru nastavenému v par. 1-24.
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2-17 Rizeni prepéti

Moznost: Funkce:
Rizeni prepéti snizuje riziko vypnuti ménice kmitoctu kvali
prepéti v meziobvodu zplisobenému vykonem generovanym za-
tézi.
K prepéti dochazi napf. tehdy, kdyz nastavite dobu dobéhu prilis
kratkou v porovnani se skutecnou setrvacnosti zatéze.

[0] *  Neaktivni Rizeni prepéti neni aktivni nebo neni pozadovano.

[1] Zapnuto (ne pfi zas.) Rizeni prepéti je pouzivano, dokud nenf aktivni signal zastaveni.

[2] Zapnuto Rizeni prepéti je pouzivano, i kdy? je aktivni signal zastaveni.
Upozornéni

Pokud v parametru 2-10 Funkce brzdy vyberete moznost Rezistorova brzda, fizeni
prepéti nebude aktivni, ani kdyz bude v tomto parametru zapnuto.

4.3.4. 2-2* Mechanicka brzda

Pro zvedaci aplikace je vyzadovana elektromagneticka brzda. Brzda je oviadana pomoci relé, které
pfi aktivaci brzdu uvolni.

Brzda je aktivovana kdyz méni¢ kmitoctu vypne nebo kdyz je vydan prikaz dobéhu. Dale se akti-
vuje, kdyz otacky motoru poklesnou pod otacky nastavené v par. 2-22, Otacky aktivace brzdy.

2-20 Proud uvolnéni brzdy

Rozsah: Funkce:
0,00 A* [0,00 - 100 A] Vyberte proud motoru, pfi kterém dojde k uvolnéni mechanické
brzdy.

l Pokud vyprsi doba zpozdéni startu a proud motoru
bude pod hodnotou Proudu uvoinéni brzdy, ménic
. kmitoCtu vypne.

2-22 Aktivace mechanické brzdy
Rozsah: Funkce:

Pokud je motor zastavovan pomoci dobéhu, mechanicka brzda
se aktivuje pfi poklesu otacek motoru pod hodnotu parametru
Otacky aktivace brzdy.

Motor je zastavovan dobéhem v nasledujicich situacich:

. Byl zruSen piikaz Start (pohotovostni rezim).
. Byl aktivovan piikaz zastaveni.

. Bylo aktivovano rychlé zastaveni (je pouZzita rampa ry-
chlého zastaven).

0 Hz* [0 - 400 Hz] Zvolte otacky motoru, pri kterych se pri dobéhu aktivuje me-
chanicka brzda.
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Mechanicka brzda se aktivuje automaticky, jestlize méni¢ kmi-
toCtu vypne nebo ohlasi poplach.
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4.4. Skupina parametr@ 3: Zadana hodnota/Rampy

4.4.1. 3-** Zadané hodnoty/Rampy

Parametry pro praci se Zadanymi hodnotami, definice omezeni a konfigurace reakce ménice kmi-
toCtu na zmény.

4.4.2. 3-0* Mezni zadané hod.

Parametry pro nastaveni jednotek zadané hodnoty, meznich hodnot a rozsahd.

3-00 Rozsah zadané hodnoty
Moznost: Funkce:

Vyberte rozsah signald zadané hodnoty a zpétné vazby. Hod-
noty mohou byt kladné i zaporné, pokud neni par. 1-00, Rezim
konfigurace, nastaven na volbu Proces se zpétnou vazbou [3].
V tom pripadé jsou povoleny pouze kladné hodnoty.

[0] *  Min - Max Rozsahy zadanych hodnot mohou mit pouze kladné hodnoty.
Tuto moznost vyberte v rezimu Proces se zpétnou vazbou.

[1] - Max - + Max Rozsahy mohou mit kladné i zaporné hodnoty.

3-02 Minimalni Zzadana hodnota
Rozsah: Funkce:
0.00*%  [-4999 - 4999] Zadejte minimalni Zadanou hodnotu.

Soucet vSech internich a externich zadanych hodnot je omezen
minimalni zadanou hodnotou, par. 3-02.

|

3-03 Maximalni Zadana hodnota

Rozsah: Funkce:
Maximalni zadanou hodnotu Ize nastavit v rozsahu Minimalni
zadana hodnota - 4999.

50.00% [-4999 - 4999] Zadejte maximalni zadanou hodnotu.

Soucet vSech internich a externich zadanych hodnot je omezen
maximalni zadanou hodnotou, par. 3-03.

4.4.3. 3-1* Zadané hodnoty

Parametry pro nastaveni zdrojii zadané hodnoty. Vyberte pevné zadané hodnoty pro odpovidajici
digitalni vstupy ve skupiné parametr( 5.1*, Digitaini vstupy.

3-10* Pevna zadana hodnota
Moznost: Funkce:

Kazda sada parametrd obsahuje 8 pevnych zadanych hodnot,
které Ize vybirat prostfednictvim 3 digitalnich vstupli nebo sbér-
nice.
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[18] [17] [16] |C. pevné Z&dané hodnoty
Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 0 0 0

0 0 1 1

0 1 0 2

0 1 1 3

1 0 0 4

1 0 1 5

1 1 0 6

1 1 1 7

Tabulka 4.1: Par. 5-1*, volby [16], [17] a [18]

[0.00] * -100.00 - 100.00%  Zadejte rlizné pevné zadané hodnoty pomoci programovani po-
Ii.
Normalné se 100 % = hodnoté nastavené v par. 3-03, Max. Za-
aand hodnota.
Nicméné existuji vyjimky, pokud je par. 3-00 nastaven na hod-
notu Min - Max, [0].

Priklad 1:
Par. 3-02 je nastaven na 20 a par. 3-03 je nastaven na 50. V tom
pripadé je 0 % = 0 a 100 % = 50.

Priklad 2:
Par. 3-02 je nastaven na -70 a par. 3-03 je nastaven na 50.
V tom pfipadé je 0 % = 0 a 100 % = 70.

Rozsah: Funkce:
Konstantni otacky jsou pevné vystupni otacky a potlaci vybra-
nou zadanou hodnotu otacek - viz par. 5-1*, volba [14].
Pokud se motor v rezimu konstantnich otacek zastavi, signal
konstantnich otacek funguje jako signal ke spusténi.
Zrudeni signalu konstantnich otacek zplsobi, Ze motor pobézi
podle zvolené konfigurace.

5,0 Hz [0,0 - 400,0 Hz] Vyberte hodnotu konstantnich otacek.

3-12 Hodnota korekce kmitoctu nahoru nebo doli

Rozsah: Funkce:

0% * [0-100%] Funkce korekce kmitoctu nahoru nebo dolije aktivovana pfika-
zem na vstupu (viz par. 5-1%*, volba [28]/[29]). Pokud je pfikaz
aktivni, hodnota korekce kmito¢tu nahoru nebo dold (v %) se
pfida k funkci Zadané hodnoty takto:

Zdand hodnota = Zdand hodnota + Zdand hodnota x

Korekce kmitoctu nahoru Korekce kmitoctu dol

100
Zdand hodnota = Zdand hodnota — Zdand hodnota x
Korekce kmitoctu nahoru Korekce kmitoltu dolu
100

Kdyz je prikaz na vstupu deaktivovan, Zadana hodnota se vrati
ke své plivodni hodnoté, tj. Zadana hodnota = Zadana hodnota
+ 0.
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Donifi

3-14 Pevna relativni zad. hodnota

Rozsah:
0.00%

[-100.00 - 100.00%]

Funkce:

Definujte pevnou hodnotu v procentech, kterd bude pfidana
k hodnoté proménné definované v par. 3-18, Zdroj Zadané hod-
noty rel. méritka.

Soucet pevné a proménné hodnoty (na ilustraci nize oznaceno
Y) se vynasobi skutec¢nou Zadanou hodnotou (na ilustraci nize
oznaceno X). Tento soudin se pripocita ke skute¢né zadané hod-

X Y
note. X + X X ——&x
100

Relativni z _ Vysledna

Z=X+X*Y/100 skuteé¢na

zadana

hodnota

130BA059.12

3-15 Zdroj 1 zadané hodnoty

Moznost:

[0] Bez funkce

[1]1*  Analogovy vstup 53
[2] Analogovy vstup 60
[11]  Z. h. mistni sbérn.
[21] LCP potenciometr
[8] Pulzni vstup

Funkce:

Par. 3-15, 3-16 a 3-17 definuji az tfi rdizné signaly zadané hod-
noty. Soucet téchto signalli Zadané hodnoty definuje skute¢nou
Zadanou hodnotu.

Neni definovan zadny signal zadané hodnoty.

Pouzijte jako Zadanou hodnotu signaly z analogového vstupu
53, viz par. 6-1*.

Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly z analogového vstupu
60, viz par. 6-2*.

Pouzijte jako Zadanou hodnotu signaly z mistni sbérnice, viz par.
8-9*,

PouZijte jako Zadanou hodnotu signaly z LCP potenciometru, viz
par. 6-8*.

Pouzijte jako Zadanou hodnotu signaly z pulsniho vstupu, viz
par. 5-5*.

3-16 Zdroj zadané hodnoty 2

MozZnost:

[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53
[2]1*  Analogovy vstup 60
[11] Z. h. mistni sbérn.
[21] LCP potenciometr

Funkce:
Popis naleznete u parametru 3-15.

Neni definovan Zadny signal Zadané hodnoty.

Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly z analogového vstupu
53.

Pouzijte jako Zadanou hodnotu signaly z analogového vstupu
60.

Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly z mistni sbérnice.

Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly z LCP potenciometru.
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3-17 Zdroj 3 zadané hodnoty

Moznost: Funkce:
Popis naleznete u parametru 3-15.

[0] Bez funkce Neni definovan zadny signal Zadané hodnoty.

[1] Analogovy vstup 53  PouZijte jako Zadanou hodnotu signaly z analogového vstupu
53.

[2] Analogovy vstup 60  Pouzijte jako zadanou hodnotu signdly z analogového vstupu
60.

[11] * Z. h. mistni sbérn. Pouzijte jako zadanou hodnotu signdly z mistni sbérnice.

[21] LCP potenciometr Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly z LCP potenciometru.

3-18 Zdroj zadané hodnoty relativniho méritka
Moznost: Funkce:

Vyberte zdroj pro proménnou hodnotu, ktera bude pfidana
k pevné hodnoté definované v par. 3-14 Pevnd relativni Zad.

hodnota.

[0] * Bezfunkce Funkce je vypnuta.

[1] Analogovy vstup 53  Vyberte jako zdroj zadané hodnoty relativniho méfitka analo-
govy vstup 53.

[2] Analogovy vstup 54  Vyberte jako zdroj zadané hodnoty relativniho méfitka analo-
govy vstup 54.

[8] Pulzni vstup 33 Vyberte jako zdroj zadané hodnoty relativniho méfitka pulsni
vstup 33.

[11] Z. h. mistni sbérn. Vyberte jako zdroj Zadané hodnoty relativniho méfitka zadanou
hodnotu mistni sbérnice.

[21] LCP potenciometr Vyberte jako zdroj Zadané hodnoty relativniho méfitka LCP po-
tenciometr.

4.4.4. 3-4* Rampa 1
Linedrni rampa je charakterizovana rozbéhem na poZadované otacky motoru konstantni rychlosti.
Pfi dosazeni otacek miize dojit k jistému prekmitnuti, coz mize nakratko vyvolat skokové zmény
otacek, nez dojde ke stabilizaci.
S rampa akceleruje hladceji a tudiz kompenzuje Skubani pfi dosazeni otacek.

Na obrazku nize je uvedeno porovnani dvou typl ramp.
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Otacky 130BA168.10
4
T "Pomérrampy (X)a__— Pomér rampy (X) a
S rampy bé&hem | | S rampy I:’)ehem
zrychleni | | zpomaleni
| | I
Linearni : : |
Pomé&r rampy ompgnzace | | Pomé&r ram
py (X) a
trhavého pohybu '}
E:r)npy b&nem P ylb | | ramply b’ehem
zrygdhledAl | | | | zpemaleni
| | | | | _
| ' [ | | I | .
Doba | I Doba
rozbéhu (X) > *— dob&hu (X) —>|

Doby rozbéhu ¢i dobéhu:
Rozbéh: Doba akcelerace. Z 0 na jmenovity kmitoCet motoru (par. 1-23).
Dobéh: Doba zpomalovani. Ze jmenovitého kmito¢tu motoru (par. 1-23) na 0.

Omezeni:

PFilis kratka doba rozbéhu mdZe vyvolat vystrahu upozorfiujici na mez momentu (vystraha 12)
nebo na DC prepéti (vystraha 7). Rozbéh je zastaven, kdyZz méni¢ kmitoctu dosahne meze mo-
mentu pro motoricky rezim (par. 4-16).

PFilis kratka doba dobéhu miiZe vyvolat vystrahu upozorfiujici na mez momentu (vystraha 12)
nebo na DC prepéti (vystraha 7). Dobéh je zastaven, kdyz ménic kmitoctu dosahne meze momentu
pro generatoricky rezim (par. 4-17) nebo meze prepéti v internim meziobvodu.

3-40 Typ rampy 1

Moznost: Funkce:
[0]*  Linedrni Konstantni zrychlovéni nebo zpomalovani.
[2] S rampa Hladké zrychlovani nebo zpomalovani s kompenzaci Skubani.

|
<

3-41 Rampa 1, doba rozbehu

Rozsah: Funkce:

3,00 s* [0,05 - 3600 s ] Zadejte dobu rozbéhu z 0 Hz na jmenovity kmitoCet motoru
(fw,n) nastaveny v par. 1-23.
Zvolte dobu rozbéhu tak, aby nedoslo k prekroceni meze mo-
mentu - viz par. 4-16.

3-42 Rampa 1, doba dobehu
Rozsah: Funkce:

3.00% [0,05 - 3600 s] Zadejte dobu dobéhu ze jmenovitého kmito¢tu motoru (fw,n)
nastaveného v par. 1-23 na 0 Hz.
Zvolte dobu dobéhu tak, aby nedoslo k prepéti v invertoru kv(ili
generatorovému chodu motoru. Dale nesmi byt prekro¢ena mez
momentu pro generatoricky rezim nastavena v par. 4-17.

|
<

4.4.5. 3-5* Rampa 2

Popis typl ramp naleznete u par. 3-4*,
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Upozornéni

Rampa 2 - alternativni doby rozbéhu/dobéhu:

Zména z rampy 1 na rampu 2 se provadi pomoci digitalniho vstupu. Viz par. 5-1 *,
moznost [34].

3-50 Typ rampy 2

Moznost: Funkce:
[0]*  Lineérni Konstantni zrychlovani nebo zpomalovani.
[2] S rampa Hladké zrychlovani nebo zpomalovani s kompenzaci skubani.

3-51 Rampa 2, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

3.000 * [0,100 - 3600 s] Zadejte dobu rozbéhu z 0 Hz na jmenovity kmitocet motoru
(fm,n) nastaveny v par. 1-23.
Zvolte dobu rozbéhu tak, aby vystupni proud neprekrocil béhem
rozbéhu mezni hodnotu proudu nastavenou v par. 4-18.

3-52 Rampa 2, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

3,000 s [0,100 - 3600 s] Zadejte dobu dobéhu ze jmenovitého kmito¢tu motoru (fw,n)
nastaveného v par. 1-23 na 0 Hz.
Zvolte dobu dobéhu tak, aby nedoslo k prepéti v invertoru kvdli
generatorovému chodu motoru. Dale nesmi generovany proud
prekrocit proudové omezeni nastavené v par. 4-18.

4.4.6. 3-8* Dalsi rampy

V této Casti jsou obsazeny parametry pro rozbéh/dobéh pfi konstantnich otackach a rychlé zasta-
veni.

U rozbéhu/dobéhu pfi konstantnich otackach Ize pouZit rozbéh i dobéh, zatimco u rychlého za-
staveni pouze dobéh.

3-80 Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. ot.

Rozsah: Funkce:

3,000 s*[0,100 - 3600 s] Linedrni rampa pouzitelna pfi aktivaci konstantnich otacek. Viz
par. 5-1 *, mozZnost [14].
Doba rozbéhu = doba dobéhu.
Doba rozbéhu zacina pfi aktivaci signalu konstantnich otacek

prostiednictvim vybraného digitalniho vstupu nebo sériového
komunikacniho portu.

3-81 Doba dobéhu pFi rychlém zastaveni
Rozsah: Funkce:

3,000 s*[0,100 - 3600 s] Linedrni rampa pouZitelna pfi aktivaci rychlého zastaveni. Viz
par. 5-1 *, moznost [4].
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4.5. Skupina parametrti 4: Omezeni/Vystrahy

4.5.1. 4-** Omezeni motoru

Skupina parametrd pro konfiguraci omezeni a vystrah.

4.5.2. 4-1* Omezeni motoru

Tyto parametry pouzijte k definovani otacek, momentu a aktualniho pracovniho rozsahu pro dany

motor.
4-10 Smér otaceni motoru
Moznost: Funkce:
Jsou-li svorky 96, 97 a 98 pripojeny k fazim U, V a W, motor se
pfi pohledu zepredu otaci ve sméru hodinovych rucicek.
Upozornéni
Tento parametr nelze upravit béhem chodu mo-
toru.
[0] Ve sméru hod. ru¢.  Hfidel motoru se otaci ve sméru hodinovych rucicek. Toto na-
staveni zabranuje motoru béZet proti sméru hodinovych rucicek.
Pokud byl par. 1-00 ReZim konfigurace nastaven na moznost
Proces se zpetnou vazbou [3], musi byt tento parametr vzdy
nastaven na hodnotu Ve sméru hod. ruc..
[1] Proti sméru hod. ru¢. Hfidel motoru se otaci ve sméru hodinovych rucicek. Toto na-
staveni zabranuje motoru bézet ve sméru hodinovych rucicek.
[21* Oba S timto nastavenim miize motor bézet obéma sméry. Nicméné

vystupni kmitoCet je omezen na rozsah: Minimalni otacky mo-
toru (par. 4-12) az Maximalni otacky motoru (par. 4-14).

4-12 Minimalni otacky motoru

Rozsah: Funkce:

0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Nastavte Minimalni otacky motoru odpovidajici minimalnimu vy-
stupnimu kmitoctu hfidele motoru.

Upozornéni
ProtoZze minimalni vystupni kmitoCet je absolutni
hodnota, nelze se od ni odchylit.

4-14 Maximalni otacky motoru

Rozsah: Funkce:
65,0 [0,0 - 400,0 Hz] Nastavte Maximaini otacky motoru odpovidajici maximalnimu
Hz* vystupnimu kmitoctu hfidele motoru.
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Upozornéni
Protoze maximalni vystupni kmitocet je absolutni
hodnota, nelze se od ni odchylit.

4-16 Mez momentu pro motoricky rezim

Rozsah: Funkce:

150.0 %[0.0 - 199.9%] Nastavte mez momentu pro motoricky rezim.

* Pfi zméné nastaveni v parametrech 1-00 az 1-25 ZatéZ a mo-
tor neni toto nastaveni automaticky zménéno na vychozi hod-
notu.

4-17 Mez momentu pro generatoricky rezim

Rozsah: Funkce:

150.0 %[0.0 - 199.9 %] Nastavte mez momentu pro generatoricky rezim.

* Pfi zméné nastaveni v parametrech 1-00 az 1-25 ZatéZ a mo-
tor neni toto nastaveni automaticky zménéno na vychozi hod-
notu.

4.5.3. 4-5* Nast. vystrahy

Skupina parametrd obsahujicich nastavitelné vystrazné mezni hodnoty proudu, otacek, zadané
hodnoty a zpétné vazby.

Vystrahy se zobrazuji na displeji, naprogramovaném vystupu nebo sériové sbérnici.

4-50 Vystraha: maly proud

Rozsah: Funkce:

Tento parametr pouZzijte k nastaveni dolni hodnoty proudového
rozsahu.

Pokud proud poklesne pod nastavenou mezni hodnotu, zobrazi
se vystraha.

0,00 A [0,00 - 26,00 A] Nastavte spodni hodnotu proudového omezeni.

4-51 Vystraha: velky proud

Rozsah: Funkce:
Tento parametr pouZijte k nastaveni horni hodnoty proudového
rozsahu.
Pokud proud prekro¢i nastavenou mezni hodnotu, zobrazi se
vystraha.

26,00 [0,00 - 26,00 A] Nastavte horni proudové omezeni.

A*
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var s

4-58 Funkce pfi chybéjici fazi motoru

Moznost: Funkce:

Chybéjici faze motoru zplsobi pokles momentu motoru. Toto
sledovani mlze byt pro specialni Gcely vypnuto (napf. u malych
motorl pracujicich Cisté v rezimu U/f), ale protoze existuje ne-
bezpedi prehfati motoru, spolecnost Danfoss dirazné doporu-
Cuje ponechat tuto funkci zapnutou.

Chybéjici faze motoru zplsobi, ze méni¢ kmitoctu vypne a ohlasi

poplach.
Upozornéni
Tento parametr nelze ménit za chodu motoru.
[0] Vypnuto Funkce je vypnuta.
[1]*  Zapnuto Funkce je zapnuta.

4.5.4. 4-6* Zakazané otacky

V nékterych aplikacich se mohou objevit mechanické rezonance. Rezonanénim bodlim se vyhnete
vytvorenim bypassu. Méni¢ kmitoCtu se v oblasti bypassu rozbiha nebo dobiha a tudiZ rychle
prekona mechanické rezonancni body.

4-61 Zakazané otacky od [Hz]

Rozsah: Funkce:
Pole [2]
0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Zadejte spodni nebo horni mezni hodnoty otacek, které maji byt
vynechany.

Nezalezi na tom, zda jsou Zakazané otacky od, resp. Zakazané
otacky do, horni ¢i dolni mezi, ale pokud jsou tyto dva parametry
nastaveny na stejnou hodnotu, funkce Zakazané otacky je vy-

pnuta.
4-63 Zakazané otacky do [Hz]
Rozsah: Funkce:
Pole [2]
0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Zadejte horni nebo dolni mezni hodnotu otacek, které maji byt
vynechany.
Zadejte druhou mezni hodnotu k hodnoté v par. 4-61 Zakazané
otacky od [Hz].
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4.6. Skupina parametri 5: Dig. vstup/vystup

4.6.1. 5-** Digitalni vstup/vystup

V nasleduijici ¢asti jsou popsany viechny funkce a signaly prikaz{ digitalnich vstupd.
4.6.2. 5-1* Digitalni vstupy

Parametry pro konfiguraci funkci vstupnich svorek.

Digitalni vstupy se pouzivaji k vybéru rliznych funkci v ménici. Vsechny digitalni vstupy Ize nastavit
na nasledujici funkce:

[0] Bez funkce Méni¢ kmitoctu nebude reagovat na signaly privadéné na svor-
ku.
[1] Vynulovani Vynulovani ménice kmito¢tu po vypnuti/poplachu. Ne vSechny

poplachy Ize vynulovat.

[21] Dobéh, inv. Zastaveni volnym dobéhem, invertovany vstup (normainé se-
pnuto). Ménic¢ kmitoctu necha motor volné bézet.

[3] Vynul. a dobéh, inv.  Vynulovani a zastaveni volnym dobéhem, invertovany vstup
(normalné sepnuto). Ménic kmitoctu se resetuje a necha motor
volné bézet.

[4] Rychlé zastaveni, in- Invertovany vstup (normalné sepnuto). Generuje zastaveni ve
verzni shodé s dobou dobéhu pfi rychlém zastaveni nastavenou v pa-
rametru 3-81. Po zastaveni motoru je hridel volné pohybliva.

[5] DC brzdéni, inv. Invertovany vstup pro DC brzdéni (normalné sepnuto). Zastavi
motor jeho nabuzenim DC proudem po urcitou dobu - viz para-
metr 2-01. Funkce je aktivni pouze tehdy, kdyZ se hodnota
parametru 2-02 nerovna 0.

[6] Stop, inverzni Invertovana funkce Stop. Generuje funkci zastaveni, kdyz vy-
brana svorka zméni logicky stav z 1 na 0. Zastaveni probéhne
podle zvolené doby dobéhu.

[8] Start Vlyberte start pro prikaz startu nebo zastaveni.
1 = Start, 0 = stop.

[9] Blokovany start Motor nastartuje, pokud puls trva minimalné 2 ms. Motor zastavi
pfi aktivaci prikazu Stop, inverzni.

[10] Reverzace Zméni smér otaceni hridele motoru. Signal reverzace zméni po-
uze smér otaceni; neaktivuje funkci startu. V parametru 4-10
zvolte moznost Oba smeéry [2].
0 = normalni, 1 = reverzace.

[11] Start, reverzace Pouzijte pro soucasny start/zastaveni a reverzaci. Soucasné sig-
naly startu [8] nejsou povoleny.
0 = stop, 1 = start, reverzace.

[12] Povolit start vpred PouZzijte, pokud se hridel motoru musi pfi startu otacet ve sméru
hodinovych rucicek.

[13] Povolit start vzad Pouzijte, pokud se hfidel motoru musi pfi startu otacet proti
sméru hodinovych rucicek.
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[14] Konstantni otacky Pouziva se k aktivaci konstantnich otacek. Viz par. 3-11.

[16] Pevna Z. h., bit 0 Pevna zadana hodnota, bit 0, 1 a 2 umoznuji vybrat jednu z osmi
pevnych zadanych hodnot podle nize uvedené tabulky.

[17] Pevna z. h., bit 1 Plati totéZ jako pro pevnou zadanou hodnotu, bit 0 [16] - viz
par. 3-10.

[18] Pevna 7. h., bit 2 Totéz jako Pevna z. h., bit 0 [16].

[19] Ulozeni Zadané hod- Ulozi aktualni Zadanou hodnotu. UloZena zadana hodnota je ny-
noty ni vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit otacky.

Je-li pouzito zvySeni/snizeni otacek, zména otacek vzdy sleduje

rampu 2 (par. 3-51 a 3-52) v rozsahu par. 3-02 Minimaini Za-

s v

dand hodnota - par. 3-03 Maximalni Zédana hodnota.

[20] UlozZeni vystupu UloZi aktualni kmitoCet motoru (Hz). UloZeny kmitoCet motoru
je nyni vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit
otacky. Je-li pouzito zvySeni/snizeni otacek, zména otacek vzdy
sleduje rampu 2 v rozsahu par. 4-12 Minimalni otacky motoru -
par. 4-14 Maximalni otacky motoru.

Upozornéni

Je-li aktivni funkce UloZeni vystupu, méni¢ kmi-
toctu nelze zastavit pomoci nizkého signalu Start
[8]. Méni¢ kmitoCtu zastavte svorkou naprogra-
movanou na Dobéh, inv. [2] nebo Vynul. a dobéh,
inv. [3].

[21] Zrychleni Zrychleni a Zpomaleni se voli, pokud je vyzadovano digitaini
fizeni zvySeni/snizeni otacek (potenciometr motoru). Funkci ak-
tivujte zvolenim funkce UloZeni Zadané hodnoty nebo Ulozeni
vystupu. Pokud je funkce Zrychleni aktivni po dobu kratsi nez
400 ms, vysledna zadana hodnota se zvysi o 0,1 %. Pokud je
funkce Zrychleni aktivni po dobu delsi nez 400 ms, vysledna za-
dana hodnota se zvysi podle rampy 2, par. 3-51.

[22] Zpomaleni Plati totéZ co pro Zrychleni [21].

[23] Volba sady p., bit 0  Nastavte par. 0-10 Aktivn/ sada na hodnotu Externi volba.
Logicka 0 = sada 1, logicka 1 = sada 2.

[26] Presné zast., inv. Prodlouzi signal k zastaveni tak, aby bylo zastaveni presné bez
ohledu na snimaci dobu. Tato funkce je k dispozici pouze u
svorky 33.

[27] Start, presné zast. Jako [26], ale vcetné startu.

[28] Korekce kmit. nahoru Zvolte korekci kmito¢tu nahoru nebo dolti ke zvySeni nebo sni-
Zeni vysledné zadané hodnoty o procento nastavené v parame-
tru 3-12.

[29] Korekce kmito¢tu do- Plati totéZ co pro korekci kmitoctu nahoru [28].
&
[32] Pulsni vstup (pouze Pulsni vstup vyberte, pouzivate-li posloupnost pulsd jako Zada-

svorka 33) nou hodnotu nebo zpétnou vazbu. Méfitko se nastavuje ve
skupiné parametr(i 5-5%.

[34] Rampa, bit 0 Logicka 0 = Rampa 1 - viz par. 3-4*.
Logicka 1 = Rampa 2 - viz par. 3-5%,
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[60]  Cita¢ A (nahoru) Vstup pro &itad A.
[61] Citad A (dold) Vstup pro ditac A.
[62] Vynulovat citac A Vstup pro vynulovani Citace A.
[63] Cita¢ B (nahoru) Vstup pro citac B.
[64]  Cita¢ B (dold) Vstup pro &itad B.
[65] Vynulovat citac B Vstup pro vynulovani Citace B.

5-10 Svorka 18, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:
[8] *  Start Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho vstupu.

Volby naleznete u par. 5-1*.

5-11 Svorka 19, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:
[10] * Reverzace Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho vstupu.

Volby naleznete u par. 5-1*.

5-12 Svorka 27, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:
[0]*  Bez funkce Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho vstupu.

Volby naleznete u par. 5-1*.

5-13 Svorka 29, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:
[14] * Konstantni otacky Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho vstupu.

Volby naleznete u par. 5-1*.

5-15 Svorka 33, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:
[0]*  Bez funkce Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho vstupu.

Volby naleznete u par. 5-1*.

4.6.3. 5-4* Relé

Skupina parametr{l pro konfiguraci nacasovani a vystupnich funkci relé.

[0] Bez funkce Vychozi nastaveni pro vSechny digitalni a reléové vystupy.
[1] Rizeni pFipraveno Na Fidici desku pfichazi napajeci napéti.
[2] Ménic pripraven Ménic kmitoctu je pripraven k provozu a privadi na fidici desku
napajeci signal.
[3] Ménic pfipraven, dal- Méni¢ kmitoctu je pfipraven pro provoz v rezimu Auto.
koveé
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[4] Pripraven/bez vystra- Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu. Nebyl vydan zadny
hy prikaz startu ani zastaveni. Nejsou hlaseny zadné vystrahy.

[5] Ménic v chodu Motor je spustén.

[6] Béh/bez vystrahy Motor je spustén a nejsou hlaseny zadné vystrahy.

[7] Ot. v rozs./bez vys.  Motor bézi v naprogramovaném rozsahu proudu - viz parametry

4-50 a 4-51. nejsou hlaseny zadné vystrahy.

[8] Z4d. h./bez vyst. Motor bé7i v otackéach 7adané hodnoty.

[9] Poplach Poplach aktivuje vystup.

[10] Poplach nebo vystra- Vystup je aktivovan poplachem nebo vystrahou.
ha

[12] Mimo proud. rozsah  Proud motoru je mimo rozsah nastaveny v parametrech 4-50 a

4-51.
[13] Pod proudem, nizky  Proud motoru je nizsi nez hodnota nastavena v par. 4-50.

[14] Nad proudem, vysoky Proud motoru je vyssi nez hodnota nastavena v par. 4-51.

[21] Tepelna vystraha Tepelna vystraha je hlasena, jestlize teplota prekroci mezni hod-
notu v motoru, ménici kmitoctu, brzdném rezistoru nebo termi-
storu.

[22] Pfip., bez tep. vys. Ménic kmitoCtu je pFipraven k provozu a neni vydano varovani

o prekroceni teploty.

[23] Vzd., pfip., bez TV Ménic kmitocCtu je pripraven k provozu v reZzimu Auto a neni vy-
dano varovani o prekroceni teploty.

[24] Pfipr., nap. v por. MéniC kmitoCtu je pfipraven k provozu a napéti sité je uvnitf
zadaného rozsahu napéti.

[25] Reverzace Motor bézi nebo je pfipraven bézet ve sméru hodinovych ruci-
Cek, jestlize je logicka hodnota = 0, a proti sméru hodinovych
ruciCek, jestlize je logicka hodnota = 1. Vystup se zméni, jakmile
je priveden signal reverzace.

[26] Sbérnice v pofadku  Probiha aktivni komunikace (bez ¢asové prodlevy) prostfednic-
tvim sériového komunikacniho portu.

[28] Brzda, Zadna vystr.  Brzda je aktivni a nejsou hlaseny zadné vystrahy.
[29] Brzda pfipravena Brzda je pfipravena k provozu a nedoslo k zadné chybé.

[30] Chyba brzdy (IGBT)  Chrani ménic kmitoctu, jestlize dojde k chybé v modulech brzdy.
Pouzijte relé k odpojeni napéti sité od ménice kmitoctu.

[32] Ovladani mech. brzdy Umoziiuje ovladat externi mechanickou brzdu - viz skupina pa-
rametr(l 2-2%,

[36] Bit fidiciho slova 11  Relé je ovladano bitem 11 Fidiciho slova.

[51] Lokalni z.h. aktivni

[52] Dalkova Z.h. aktivni

[53] Z4dny poplach

[54] Prikaz Start aktivni

[55] Béh, reverzace
[56] Ménic v rucnim rez.
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[57] Ménic v autom. rez.

[60] Komparator 0 Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 0 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

[61] Komparator 1 Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 1 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

[62] Komparator 2 Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 2 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

[63] Komparator 3 Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 3 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

[70] Logické pravidlo 0 Viz par. 13-4*, Je-li logické pravidlo 1 vyhodnoceno jako PRAV-
DA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

[71] Logické pravidlo 1 Viz par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 2 vyhodnoceno jako PRAV-
DA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

[72] Logické pravidlo 2 Viz par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 3 vyhodnoceno jako PRAV-
DA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

[73] Logické pravidlo 3 Viz par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 3 vyhodnoceno jako PRAV-
DA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

[81] Digitalni vystup SL B Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Pokud bude provedena akce
SL regulatoru Dig. vystup A vysoky [39], vstup bude vysoka
hodnota. Pokud bude provedena akce SL regulatoru Djg. vystup
A nizky [33], vstup bude nizka hodnota.

5-40 Funkce relé
Moznost: Funkce:
[0]* Bez funkce Vyberte funkci v dostupném rozsahu reléového vstupu.

4.6.4. 5-5* Pulsni vstup

Nastavte par. 5-15 na volbu [32] Pulsni vstup. Svorka 33 nyni zpracovava pulsni vstup v rozsahu
od nizkého kmitoctu, par. 5-55, po vysoky kmitocet, par. 5-56. Méfitko kmitoctového vstupu na-
stavte pomoci par. 5-57 a par. 5-58.

5-55 Svorka 33, Nizky kmitocet
Rozsah: Funkce:

20 Hz* [20 - 4999 Hz] Zadejte nizky kmitocet odpovidajici nizkym otackam hridele mo-
toru (tj. nizké zadané hodnoté) v parametru 5-57.

5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet

Rozsah: Funkce:
5000 [21 - 5000 Hz] Zadejte vysoky kmitocet odpovidajici vysokym otackam htidele
Hz* motoru (tj. vysoké zadané hodnoté) v parametru 5-58.
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5-57 Svorka 33, nizka z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:

0.000* [-4999 - 4999] Nastavte Zadanou hodnotu nebo hodnotu zpétné vazby odpo-
vidajici nizké hodnoté pulsniho kmitoctu nastavené v parametru
5-55.

5-58 Svorka 33, vys. Z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:

50.000%* [-4999 - 4999] Nastavte Zadanou hodnotu nebo hodnotu zpétné vazby odpo-
vidajici vysoké hodnoté pulsniho kmitoCtu nastavené v parame-
tru 5-56.
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4.7. Skupina parametr 6: Analogové vstupy a vystupy

4.7.1. 6-** Analogovy vstup/vystup

Skupina parametrd pro konfiguraci analogovych vstupd a vystupd.

4.7.2. 6-0* Rezim analog. V/V

Skupina parametrd pro nastaveni konfigurace analogovych vstupd a vystupd.

6-00 Doba casové prodlevy pracovni nuly

Rozsah:

10 s

[1-99s]

Funkce:

Funkce pracovni nuly se pouziva ke sledovani signalu na analo-
govém vstupu. Kdyz signal zmizi, je nahlasena vystraha pracov-
ni nuly.

Nastavte zpozdéni pred pouzitim Funkce casové prodlevy pra-
covni nuly (par. 6-01).

Jestlize se signal béhem nastaveného zpozdéni znovu objevi,
Casovac se vynuluje.

Kdyz je detekovana pracovni nula, méni¢ kmitoctu ulozi vystupni
kmitoCet a spusti Casovac casove prodlevy pracovni nuly.

6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

MozZnost:

[0]*  Vypnuto

[1] UloZeni vystupu
[2] Stop

[3] Konstantni otacky
[4] Max. otacky

[5] Stop a vypnuti

Funkce:

Funkce je aktivovana, kdyz vstupni signal poklesne pod 50 %
hodnoty nastavené v parametru 6-10, 6-12 nebo 6-22.

Funkce je vypnuta.

Vystupni kmitocet zlistane na hodnoté, jakou mél pfi detekci
pracovni nuly.

Méni¢ kmitoctu dobéhne na 0 Hz. Pred restartovanim ménice
kmitoCtu odstrante chybovy stav pracovni nuly.

Ménic¢ kmitoCtu zméni otacky na hodnotu konstantnich otacek -
viz par. 3-41.

Ménic kmitoctu zméni otacky na Maximalni otacky motoru - viz
par. 4-14.

Méni¢ kmitoctu dobéhne na 0 Hz a vypne. Pfed restartovanim
meénice kmitoctu odstrante stav pracovni nuly a aktivujte funkci
vynulovani.

4.7.3. 6-1* Analogovy vstup 1

Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich hodnot pro analogovy vstup 1 (svorka 53).
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Upozornéni

Mikrospinac 4 v pozici U:
Parametry 6-10 a 6-11 jsou aktivni.
Mikrospinac v pozici I:

Parametry 6-12 a 6-13 jsou aktivni.

Z&dan& hodnota/zpdin& vazba
[ot./min.] A
Par 6-xx

Vys. 26d. hodn./ 1500
zpétn& vazba 1200

130BA03R.12

900

600

zpétnG vazba

1tV 5v 10V V]
Par 6-xx
’N1zké napéti’ nebo Analogovy vstup
‘mal§ proud’
Par 6—xx
'NTzké nap#it’ nebo
'mal§ proud’

6-10 Svorka 53, nizké napéti

Rozsah: Funkce:

Tato hodnota méfitka by méla odpovidat minimalni Zadané hod-
noté nastavené v par. 6-14. Viz téz Cast Prace se Zadanou
hodnotou.

0,07 v* [0,00 - 9,90 V] Zadejte hodnotu nizkého napéti.

6-11 Svorka 53, vysoké napéti

Rozsah: Funkce:
Tato hodnota méfitka by méla odpovidat maximalni Zadané
hodnoté nastavené v par. 6-15.

10,0 v* [0,10 - 10,00 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti.

6-12 Svorka 53, maly proud

Rozsah: Funkce:
Tento signal zadané hodnoty by mél odpovidat minimalni zada-
né hodnoté nastavené v par. 3-02.

0,14 [0,00 - 19,90 mA] Zadejte hodnotu malého proudu.
mA*

Hodnota musi byt nastavena minimalné na 2 mA, aby byla aktivovana funkce ¢asové
. prodlevy pracovni nuly v parametru 6-01.

6-13 Svorka 53, velky proud
Rozsah: Funkce:

Tento signal zadané hodnoty by mél odpovidat maximalni za-
dané hodnoté nastavené v par. 6-15.
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20,00 [0,10 - 20,00 mA] Zadejte hodnotu velkého proudu.

mA*

6-14 Svorka 53, nizka z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
Hodnota méfitka odpovidajici nizkému napéti nebo malému pro-
udu nastavenym v parametrech 6-10 a 6-12.

0.000% [-4999 - 4999] Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu.

6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba
Rozsah: Funkce:

Hodnota meéfitka odpovidajici maximalni Zadané hodnoté nebo
hodnoté zpétné vazby nastavenym v parametrech 6-11 a 6-13.

50.00% [-4999 - 4999] Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu.

6-16 Svorka 53, casova konstanta filtru
Rozsah: Funkce:

Jedna se o casovou konstantu prvniho fadu digitalniho dolno-
propustniho filtru pro potlaceni elektrického Sumu na svorce 53.
Vysoka hodnota Casové konstanty zlepsuje tlumeni, ale rovnéz
prodluzuje zpozdéni zplisobené filtrem.

0,001 s*[0,001 - 10,00 s] Zadejte casovou konstantu.

Upozornéni
Tento parametr nelze ménit za chodu motoru.

6-19 Svorka 53, Rezim
Moznost: Funkce:
Zvolte vstup privadény na svorku 53.

Parametr 6-19 MUSI byt nastaven podle nastaveni
. mikrospinace 4.

[0] *  Napétovy rezim
[1] Proudovy rezim

4.7.4. 6-2* Analogovy vstup 2

Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich hodnot pro analogovy vstup 2, svorka 60.
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6-22 Svorka 60, maly proud

Rozsah: Funkce:
Tento signal zadané hodnoty by mél odpovidat minimalni zada-
né hodnoté nastavené v par. 3-02.

0,14 [0,00 - 19,90 mA] Zadejte hodnotu malého proudu.
mA*

Hodnota musi byt nastavena minimalné na 2 mA, aby byla aktivovana funkce ¢asové
. prodlevy pracovni nuly v parametru 6-01.

6-23 Svorka 60, velky proud

Rozsah: Funkce:

Tento signal Zadané hodnoty by mél odpovidat hodnoté velkého
proudu nastavené v par. 6-25.

20,00 [0,10 - 20,00 mA] Zadejte hodnotu velkého proudu.
mA*

6-24 Svorka 60, nizka z. h./zpétna vazba
Rozsah: Funkce:

Hodnota méfitka by méla odpovidat minimalni zadané hodnoté/
Zpétné vazbé nastavené v par. 3-02.

0.000* [-4999 - 4999] Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu.
6-25 Svorka 60, vys. Z. h./zpétna vazba
Rozsah: Funkce:

Tato hodnota méfitka by méla odpovidat maximalni zadané
hodnoté/hodnoté zpétné vazby nastavené v par. 3-03.

50.00*% [-4999 - 4999] Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu.

6-26 Svorka 54, casova konstanta filtru

Rozsah: Funkce:

Jedna se o Casovou konstantu prvniho fadu digitalniho dolno-
propustniho filtru pro potlaceni elektrického Sumu na svorce 54.
Vysoka hodnota Casové konstanty zlepSuje tlumeni, ale rovnéz
prodluzuje zpozdéni zplsobené filtrem.

Upozornéni
Tento parametr nelze ménit za chodu motoru.

0,001 s*[0,001 - 10,00 s] Zadejte casovou konstantu.

4.7.5. 6-8* LCP potenciometr

LCP potenciometr Ize vybrat jako zdroj Zadané hodnoty nebo jako zdroj relativni Zadané hodnoty.
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Upozornéni
V ruénim rezimu funguje LCP potenciometr jako mistni zadana hodnota.

6-81 LCP potenciometr, nizka z. h.

Rozsah: Funkce:
Hodnota méfitka odpovida 0.
0.000* [-4999 - 4999] Zadejte nizkou Zadanou hodnotu.

Zadana hodnota odpovida potenciometru oto¢enému Gplné do-
leva (0 stupni).

6-82 LCP potenciometr, vysoka Z. h.
Rozsah: Funkce:

Hodnota méfitka odpovida maximalni zadané hodnoté/hodnoté
zpétné vazby nastavené v par. 3-03.

50.00% [-4999 - 4999] Zadejte vysokou zadanou hodnotu.
Zadana hodnota odpovida potenciometru otocenému Upiné do-
prava (200 stuprid).

4.7.6. 6-9* Analogovy vystup

Tyto parametry slouzi ke konfiguraci analogovych vystupll ménice kmitoctu.

6-90 Svorka 42, Rezim

Moznost: Funkce:

[0]* 0-20 mA Rozsah analogovych vystup( je 0-20 mA.

[1] 4-20 mA Rozsah analogovych vystupd je 4-20 mA.

[2] Digitalni Funguje jako pomalu reagujici digitalni vystup. Nastavte hod-

notu bud’ na 0 mA (vyp.), nebo na 20 mA (zap.) - viz par. 6-92.

’ ”

6-91 Svorka 42, analogovy vystup
Moznost: Funkce:
Vyberte funkci svorky 42 jako analogového vystupu.

[0] ¥ Bezfunkce
[10] Vystupni kmitocet
[11]  Z&dan& hodnota
[12] Zpétna vazba
[13] Proud motoru
[16] Vykon
[17] Otacky
6-92 Svorka 42, digitalni vystup
Moznost: Funkce:
Volby a popisy naleznete u par. 5-4%, Relé.
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[80] Digitalni vystup SL A  Viz par. 13-52 Akce SL regulatoru. Pokud bude provedena akce
SL regulatoru Dig. vystup A vysoky [38], vstup bude vysoka
hodnota. Pokud bude provedena akce SL regulatoru Dig. vystup
A nizky [32], vstup bude nizka hodnota.

6-93 Svorka 42, Vystup, min. méritko
Rozsah: Funkce:

0.00 % [0.00 - 200.0%] Nastavte minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce 42 jako procento maximalni hodnoty signalu.
Napf. pokud je pozadovana hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi 25 %
maximalni hodnoty vystupu, naprogramuijte hodnotu 25 %. Na-
staveni hodnot méfitka az do 100 % nesmi nikdy pfesahnout
odpovidajici nastaveni v par. 6-52.

130BA075.1C

-

-
J/

od— — — — —

0/4 —
T 1 -
0% Analogovy  Analogovy 100% Analogovy
vystup, min. vystup, max. vystupni
méfitko méfitko signal
P 6-51 P 6-52 pF.:otacky
[ot./min.]

6-94 Svorka 42, Vystup, max. méfitko

Rozsah: Funkce:

100%* [0 - 200%] Nastavte maximalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce 42. Nastavte hodnotu na maximalni hodnotu
vystupu proudového signalu. Méfitko vystupu nastavte tak, aby
pfi pIném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo aby byl 20
mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty signalu.

Je-li poZzadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota odpovidajici
0 - 100 % plného méfitka, naprogramujte v parametru tuto
procentudlni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je poZzadovan
pfi maximalnim vystupu (100 %) proud mezi 4 a 20 mA, vypo-
Citejte procentudlni hodnotu nasledujicim zplisobem:

20 mA___ X 100%
poZadovdno maximdlni proud
4.
10 mA = 23 x 100 = 200%
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Proud 2
o0
tmA] A 5
a2}
o
20 2
Jor |
-7 I
0/4 | |
L 1 - 1 LS
0% Analogovy  Analogovy 100% Analogovy
vystup, min. vystup, max. vystupni
méfitko méfitko signal
P 6-51 P 6-52 pF.:otacky
[ot./min.]
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4.8. Skupina parametrt 7: Regulatory

4.8.1. 7-** Regulatory

Skupina parametr{ pro konfiguraci ovladacich prvkd aplikaci.

4.8.2. 7-2* Zp. vazba reg. pr.

Zvolte zdroje zadané hodnoty a zpracovani pro PI Fizeni procesu.

7-20 Zdroje zpétné vazby procesu

Moznost: Funkce:
Zvolte vstup, ktery bude fungovat jako signal zpétné vazby.

[0] *  Bezfunkce

[1] Analogovy vstup 53
[2] Analogovy vstup 60
[8] Pulzni vstup 33
[11] Z. h. mistni sbérn.

4.8.3. 7-3* PI regulace procesu

7-30 Rizeni procesu PI, norm./inv. fizeni

Moznost: Funkce:

[01*  Normalni Zpétna vazba je vétsi nez zadana hodnota a vysledkem je sni-
Zeni otacek.
Zpétna vazba je mensi nez zadana hodnota a vysledkem je zvy-
Seni otacek.

[1] Inverzni Zpétna vazba je mensi nez zadana hodnota a vysledkem je zvy-
Seni otacek.
Zpétna vazba je mensi nez zadana hodnota a vysledkem je sni-
Zeni otacek.

7-31 Rizeni procesu PI, anti-windup
Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto Regulace dané chyby bude pokraCovat i po zvySeni nebo snizeni
vystupniho kmitoctu.

[1]1*  Zapnuto Jestlize nelze zvysit nebo snizit vstupni kmitocet, PI regulator
prestane regulovat danou chybu.

7-32 Rizeni pr. PI, po¢. hodn. regulatoru

Rozsah: Funkce:

0,0 Hz* [0,0 - 200,0 Hz] Ménic¢ kmitoCtu bude pracovat v rezimu bez zpétné vazby az do
okamziku dosazeni nastavenych otacek motoru.
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7-33 Rizeni pr. PI, propor. zesileni

Moznost: Funkce:

[0.01] * 0.00 - 10.00 Zadejte hodnotu proporcionalniho zesileni, tj. faktor vynasobeni
chyby mezi signalem zadané hodnoty a zpétné vazby.
Pozor! 0.00 = Vyp.

7-34 Rizeni procesu PI, int. ¢asova kon.

Rozsah: Funkce:

9999 s* [0,01 - 999,0 s] Integrator poskytuje vzristajici zesileni pfi konstantni odchylce
mezi zadanou hodnotou a zpétnovazebnim signalem (skutecnou
hodnotou). Integracni Casova konstanta je doba, kterou inte-
grator potrebuje k dosazeni zesileni rovnajiciho se proporcio-
nalnimu zesileni.

7-38 Rizeni pr. PI, faktor kl. zp. v.

Rozsah: Funkce:

0%* [0 -400%] Faktor kladné zpétné vazby odesila ¢ast signalu Zadané hodnoty
kolem PI regulatoru, ktery pak ovliviiuje pouze ¢ast fidiciho sig-
nalu.

Aktivaci faktoru kladné zpétné vazby je dosahovano mensiho
prekmitnuti a vysoké dynamiky pfi zméné zadané hodnoty.
Tento parametr je aktivni vzdy, kdyZ je hodnota parametru 1-00
ReZim konfigurace Proces.

7-39 Sitka pasma Na zadané hodnoté
Rozsah: Funkce:

5% [0 - 200% ] Zadejte hodnotu Sifky pasma Na Zadané hodnoté.
Chyba PI regulatoru je rozdil mezi Zadanou hodnotou a zpétnou
vazbou a pokud je mensi nez hodnota nastavena v parametru,
je aktivni funkce Na Zadané hodnoté.
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4.9. Skupina parametrti 8: Komunikace

4.9.1. 8-** Komunikace

Skupina parametr( pro konfiguraci komunikace.

4.9.2. 8-0* Obecna nastaveni

Tuto skupinu parametrd pouZzijte pro konfiguraci obecnych nastaveni komunikace.

8-01 Zpiisob ovladani
Moznost: Funkce:
[0] *  Digitalné a fidici slovo K ovladani bude pouZit digitalni vstup i fidici slovo.

[1] Pouze digitalné K ovladani bude pouzit digitalni vstup.
[2] Pouze fidici slovo K ovladani bude pouzito Fidici slovo.
Upozornéni

Nastaveni tohoto parametru potlaci nastaveni
v parametrech 8-50 az 8-56.

8-02 Zdroj ridiciho slova

Moznost: Funkce:
[0] Zadny Funkce neni aktivni.
[1]* FCRS485 Sledovani zdroje fidiciho slova se provadi pomoci sériového ko-

munikacniho portu RS485.

8-03 Casova prodleva fidiciho slova
Rozsah: Funkce:

1,0 s* [0,1-6500 s] Zadejte Cas, ktery uplyne pfed provedenim funkce ¢asové pro-
dlevy fidiciho slova (par. 8-04).

8-04 Funkce casové prodlevy Fidiciho slova

MozZnost: Funkce:
Zvolte akci, ktera bude provedena v pfipadé ¢asové prodlevy.

[0] *  Vypnuto Bez funkce.

[1] UloZeni vystupu Vystup bude uloZen do obnoveni komunikace.

[2] Stop Zastaveni s automatickym restartovanim po obnoveni komuni-
kace.

[3] Konstantni otacky Motoru pobéZi s konstantnim kmitoctem do obnoveni komuni-
kace.

[4] Max. otacky Motoru pobézi s maximalnim kmitoctem do obnoveni komuni-
kace.

56 MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT Micro Drive FC 51 Zb 7 4. Popisy parametrd

[5] Stop a vypnuti Zastavi motor a potom vynuluje méni¢ kmitoctu, aby ho bylo
mozné restartovat pomoci ovladaciho panelu LCP nebo digital-
niho vstupu.

[7] Vlybrat sadu 1 Po obnoveni komunikace nasledujicim po uplynuti ¢asové pro-
dlevy Fidiciho slova zméni nastaveni na sadu 1.

[8] Vybrat sadu 2 Po obnoveni komunikace nasledujicim po uplynuti ¢asové pro-
dlevy fidiciho slova zméni nastaveni na sadu 2.

8-06 Vynulovat prodlevu Fidiciho slova

Moznost: Funkce:

Vynulovanim prodlevy fidiciho slova odeberete veskeré funkce
Casové prodlevy.

[0] * Bez funkce Casové prodleva fidiciho slova nebude vynulovana.

[1] Vynulovat Casova prodleva fidiciho slova bude vynulovana a parametr
zméni stav na hodnotu Bez funkce.

4.9.3. 8-3* Nastaveni FC portu

Parametry pro konfiguraci FC portu.

4.9.4. 8-30 Protokol

8-30 Protokol

Moznost: Funkce:
Zvolte pouzity protokol. Zména protokolu se projevi az po vy-
pnuti ménice kmitoctu.

[0]* FC

[2] Modbus

8-31 Adresa
Rozsah: Funkce:

Zvolte adresu sbérnice.

1* [1-126] Rozsah sbérnice FC je 1 az 126.
Rozsah sbérnice Modbus je 1 az 247.

8-32 Pren. rychlost FC portu
Moznost: Funkce:
Zvolte prenosovou rychlost FC portu.

Upozornéni
Zména prenosové rychlosti se projevi po reakci na
libovolné probihajici poZadavky sbérnice.

[0] 2400 baudd
[1] 4800 baudt
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[2]* 9600 baudd

8-33 Parita FC portu

Moznost: Funkce:

Tento parametr ma vliv pouze na sbérnici Modbus, protoze
sbérnice FC ma vzdy sudou paritu.

[0] *  Bez parity
[1] Licha parita

[2] Bez parity (2 stopbity)
[3] Bez parity (1 stopbit)

8-35 Minimalni zpozdéni odezvy
Rozsah: Funkce:

10 ms [1-500 ms] Zadejte minimalni pfipustné zpozdéni mezi prijetim pozadavku
a odeslanim odpovédi.

8-36 Max. zpozdéni odezvy

Rozsah: Funkce:

5,000 s*[0,010 - 10,00 s] Zadejte maximalni pfipustné zpozdéni mezi vyslanim pozadavku
a prijetim odpovédi. Prekroceni této doby zpozdéni zplsobi Ca-
sovou prodlevu fidiciho slova.

4.9.5. 8-5* Dig./Sbérnice

Parametry pro konfiguraci spojeni digitalniho Fidiciho slova a fidiciho slova sbérnice.

Upozornéni
Parametr jsou aktivni pouze tehdy, kdyz je par. 8-01 Zpdsob oviddéni nastaven na
hodnotu Digitadinée a fid. slovo [0].

8-50 Vybér volného dobéhu

Moznost: Funkce:

Zvolte Fizeni funkce volného dobéhu pomoci digitalniho vstupu
nebo sbérnice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostifednictvim sériového komunikac¢niho portu.

[2] Logické AND Aktivace prosttednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[31*  Logické OR Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu nebo
digitalniho vstupu.
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8-51 Vybér rychlého zastaveni
MozZnost: Funkce:

Zvolte Fizeni funkce rychlého zastaveni pomoci digitalniho vstu-
pu nebo sbérnice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu.

[2] Logické AND Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[3]* Logické OR Aktivace prostfednictvim sériového komunikacniho portu nebo
digitalniho vstupu.

8-52 Vybér DC brzdy
Moznost: Funkce:
Zvolte fizeni DC brzdy pomoci digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu.

[2] Logické AND Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[3]1* Logické OR Aktivace prostrednictvim sériového komunikac¢niho portu nebo
digitalniho vstupu.

8-53 Vybér startu

Moznost: Funkce:
Zvolte Fizeni funkce startu pomoci digitalniho vstupu nebo sbér-
nice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu.

[2] Logické AND Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[3]* Logické OR Aktivace prostfednictvim sériového komunikacniho portu nebo
digitalniho vstupu.

8-54 Vybér reverzace

Moznost: Funkce:
Zvolte Fizeni funkce reverzace pomoci digitalniho vstupu nebo
sbérnice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostrednictvim sériového komunikac¢niho portu.

[2] Logické AND Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[3]1*  Logické OR Aktivace prostrednictvim sériového komunikac¢niho portu nebo
digitalniho vstupu.
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8-55 Vybér sady
Moznost: Funkce:

Zvolte fizeni vybéru sady parametrl pomoci digitalniho vstupu
nebo sbérnice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostfednictvim sériového komunikacniho portu.

[2] Logické AND Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[3]1* Logické OR Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu nebo
digitalniho vstupu.

8-56 Vybér pevné zad. hodnoty

Moznost: Funkce:

Zvolte fizeni vybéru pevné Zad. hodnoty pomoci digitalniho
vstupu nebo sbérnice.

[0] Digitalni vstup Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[1] Sbérnice Aktivace prostiednictvim sériového komunikac¢niho portu.

[2] Logické AND Aktivace prostrednictvim sériového komunikacniho portu a di-
gitalniho vstupu.

[31*  Logické OR Aktivace prostfednictvim sériového komunikacniho portu nebo
digitalniho vstupu.

4.9.6. 8-9* Zpétna vazba sbérnice

Parametr pro konfiguraci zpétné vazby sbér-
nice.

8-94 Sbérnicova zpétna vazba 1

Rozsah: Funkce:

0* [0x8000 - Ox7FFF] Sbérnicova zpétna vazba je poskytovana prostrednictvim pro-
tokolu FC nebo Modbus zapsanim hodnoty zpétné vazby do
tohoto parametru.
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4.10. Skupina parametrti 13: Smart Logic

4.10.1. 13-** Programovaci funkce

SL regulator (SLC) je posloupnost uzivatelem definovanych akci (par. 13-52 [X]), provadénych
regulatorem v okamziku, kdy je pfidruzena, uzivatelem definovana udalost (par. 13-51 [x]) na-
stavena na hodnotu Pravda.

Udalosti a akce jsou svazany do dvojic, takze kdyz je udalost pravdiva, provede se souvisejici akce.
Poté je vyhodnocena dalsi udalost a provedena odpovidajici akce a tak dale. Udalosti jsou vyhod-
nocovany postupné.

Pokud je udalost vyhodnocena jako Nepravda, reguldtor neprovede béhem intervalu sledovani
zadnou akci a nebudou vyhodnocovany zadné dalsi udalosti.

Je mozné naprogramovat 1 az 6 udalosti a akci.
Po provedeni posledni udalosti/akce zacne posloupnost znovu od zac¢atku od udalosti/akce [0].

Na obrazku je uveden piiklad se tfemi udalostmi/akcemi:

Udalost pro 130BA062.13

spusténi P13-01

Stav 1

Udalost 1/
Akce 1

Stav 2

Udalost 2/
Udalost pro Akce 2

zastaveni P13-02
~—

~
\\ Udalost pro
\ zastaveni P13-02
\
Stav 4 \‘
Udalost 4/
Akce 4

Stav 3

Udalost 3/
Akce 3

/
/

//Uda'lost pro
(/ zastaveni P13-02

Spusténi a zastaveni SL regulatoru:

Spust'te regulator SL zvolenim hodnoty Zap. [1] v par. 13-00. Regulator zacne vyhodnocovat
Udalost 0, a pokud ji vyhodnoti jako PRAVDu, pokracuje dale v cyklu.

Regulator se zastavi, kdyz ma par. 13-02 Udalost pro zastavenihodnotu PRAVDA. Regulator md-
Zete zastavit také zvolenim hodnoty Vypnuto[0] v par. 13-00.

Chcete-li vynulovat vSechny parametry SLC regulatoru, zvolte v par. 13-03 hodnotu Vynulovat
regulator SLC[1] a zaCnéte programovat opét od zacatku.
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4.10.2. 13-0* Nast. regul. SLC

Mdzete pouzit nastaveni SL regulatoru k aktivaci, deaktivaci a resetu SL regulatoru.

13-00 Rezim SL regulatoru

62

Moznost: Funkce:
[0] *  Vypnuto Funkce je vypnuta.
[1] Zapnuto SL regulator je aktivni.

13-01 Udalost pro spusténi

Moznost: Funkce:
Zvolte vstup pro aktivaci SL regulatoru.
[0] Nepravda Zada do logického pravidla hodnotu Nepravda.
[1] Pravda Zada do logického pravidla hodnotu Pravda.
[2] Béh Popis naleznete u parametru 5-4* [5].
[3] V rozsahu Popis naleznete u parametru 5-4* [7].
[4] Na zad. hodn. Popis naleznete u parametru 5-4* [8].
[7] Mimo proud. rozsah  Popis naleznete u parametru 5-4* [12].
[8] Pod min. proudem Popis naleznete u parametru 5-4* [13].
[9] Nad vys. proudem Popis naleznete u parametru 5-4* [14].
[16] Tepelna vystraha Popis naleznete u parametru 5-4* [21].
[17] Sit’ mimo rozsah Napéti sité je mimo zadany rozsah napéti.
[18] Reverzace Popis naleznete u parametru 5-4* [25].
[19] Vystraha Je aktivovana vystraha.
[20] Poplach (Vypnuti) Je aktivovan poplach s vypnutim.
[21] Poplach (Vypn. zabl.) Je aktivovan poplach se zablokovanim.
[22] Komparator 0 Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 0.
[23] Komparator 1 Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 1.
[24] Komparator 2 Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 2.
[25] Komparator 3 Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 3.
[26] Logické pravidlo 0 Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 0.
[27] Logické pravidlo 1 Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 1.
[28] Logické pravidlo 2 Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 2.
[29] Logické pravidlo 3 Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 3.
[33] Digitalni vstup 18 Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 18.
[34] Digitalni vstup 19 Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 19.
[35] Digitalni vstup 27 Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 27.
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[36]
[39] *

[40]

13-02 Udalost pro zastaveni

Digitalni vstup 29
Prikaz Start

Ménic zastaven

MozZnost:

[0] Nepravda

[1] Pravda

[2] B&h

[3] V rozsahu

[4] Na zad. hodn.

[7] Mimo proud. rozsah
[8] Pod min. proudem
[9] Nad vys. proudem
[16] Tepelna vystraha
[17] Sit’ mimo rozsah
[18] Reverzace

[19] Vystraha

[20] Poplach (Vypnuti)
[21] Poplach (Vypn. zabl.)
[22] Komparator 0

[23] Komparator 1
[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logické pravidlo 0
[27] Logické pravidlo 1
[28] Logické pravidlo 2
[29] Logické pravidlo 3
[30] Vyprseni ¢as. SL 0
[31] Vyprseni Cas. SL 1
[32] Vyprseni Cas. SL 2
[33] Digitalni vstup 18
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PouZzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 29.

Tato udalost ma hodnotu Pravda, jestlize se méni¢ kmitoctu
spusti libovolnym zplisobem (prostrednictvim digitalniho vstupu
nebo jinak).

Tato udalost ma hodnotu Pravda, jestlize se ménic kmitoctu za-
stavi nebo voIné dobiha libovolnym zplisobem (prostrednictvim
digitalniho vstupu nebo jinak).

Funkce:
Zvolte vstup pro aktivaci SL regulatoru.

Zada do logického pravidla hodnotu Nepravda.

Zada do logického pravidla hodnotu Pravda.

Popis naleznete u parametru 5-4* [5].

Popis naleznete u parametru 5-4* [7].

Popis naleznete u parametru 5-4* [8].

Popis naleznete u parametru 5-4* [12].

Popis naleznete u parametru 5-4* [13].

Popis naleznete u parametru 5-4* [14].

Popis naleznete u parametru 5-4* [21].

Popis naleznete u parametru 5-4* [25].

Je aktivovana vystraha.

Je aktivovan poplach s vypnutim.

Je aktivovan poplach se zablokovanim.

Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 0.
Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 1.
Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 2.
Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 3.
Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 0.
Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 1.
PouZije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 2.
Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 3.
PouZije v logickém pravidle vysledek casovace O.

Pouzije v logickém pravidle vysledek ¢asovace 1.

Pouzije v logickém pravidle vysledek casovace 2.

PouZzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 18.
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[34] Digitalni vstup 19 Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 19.
[35] Digitalni vstup 27 PouZzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 27.

[36] Digitalni vstup 29 Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 29.

[39] Pfikaz Start Tato udalost ma hodnotu Pravda, jestlize se ménic kmitoctu
spusti libovolnym zplsobem (prostfednictvim digitalniho vstupu
nebo jinak).

[40] * Ménic zastaven Tato udalost ma hodnotu Pravda, jestlize se méni€ kmitoctu za-

stavi nebo volné dobiha libovolnym zplsobem (prostfednictvim
digitalniho vstupu nebo jinak).

13-03 Vynulovat regulator SLC

Moznost: Funkce:
[0] *  Nevynulovat Zachova vSechna nastaveni naprogramovana ve skupiné para-
metr( 13.
[1] Vynulovat regulator Obnovi vychozi nastaveni vSech parametrd skupiny 13.
SLC

4.10.3. 13-1* Komparatory

Komparatory se pouzivaji k porovnavani trvalych proménnych (napf. vystupniho kmitoctu, vy-
stupniho proudu, analogového vstupu atd.) s pevnymi, predvolenymi hodnotami. Navic se porov-
navaji digitalni hodnoty s hodnotami pevnymi v Case. Vysvétleni je uvedeno u parametru 13-10.
Komparatory se vyhodnocuji vzdy jednou béhem intervalu sledovani. Vysledek (PRAVDA nebo
NEPRAVDA) se pouzije pfimo. VSechny parametry v této skupiné jsou parametry pole s indexem
0 az 5. Index 0 slouzi k programovani komparatoru 0, index 1 slouzi k programovani komparatoru

1 a tak dale.

Pole [4]
Vyberte proménnou, ktera bude sledovana komparatorem.

[0]*  Neaktivni Komparator je vypnuty.

[1] Z4dana hodnota Vysledna dalkova Zadana hodnota (nikoli lokalni) vyjadrena pro-
centem.

[2] Zpétna vazba Zpétna vazba v [ot./min.] nebo v [Hz].

[3] Otacky motoru Otacky motoru v Hz.

[4] Proud motoru Proud motoru v [A].

[6] Vykon motoru Vykon motoru v [kW] nebo v [HP].

[7] Napéti motoru Napéti motoru ve [V].

[8] Napéti DC meziob. Napéti stejnosmérného meziobvodu ve [V].

[9] Teplota motoru Vyjadrena jako procentualni hodnota.

[10] Teplota ménice Vyjadrena jako procentualni hodnota.

[11] Teplota chladice Vyjadrena jako procentualni hodnota.

[12] Analogovy vstup 53  Vyjadreny jako procentualni hodnota.
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[13] Analogovy vstup 60  Vyjadreny jako procentudlni hodnota.

[18] Pulsni vstup 33 Vlyjadreny jako procentualni hodnota.
[20] Cislo poplachu Zobrazi Cislo poplachu.

(30] CitatA Zjiétény pocet.

311 CitatB Zjistény pocet.

13-11 Operator komparatoru
Pole [4]

Vyberte operator, ktery bude pouzit pti srovnani.

[0] Méné nez < Vysledek vyhodnoceni je Pravda, jestlize je proménna vybrana
v par. 13-10 mensi nez pevna hodnota stanovena v par. 13-12.
Vysledek je Nepravda, jestlize je proménna vybrana v par. 13-10
vétsi nez pevna hodnota stanovena v par. 13-12.

[1]1*  Pfiblizné se rovna =  Vysledek vyhodnoceni je Pravda, jestlize je proménna vybrana
v par. 13-10 priblizné rovna pevné hodnoté stanovené v par.

13-12.

[2] Vétsi nez > Inverzni logika oproti hodnoté [0].

13-12 Hodnota komparatoru

Pole [4]

0.0*  [-9999 - 9999] L+Aktivacni Groven" pro proménnou sledovanou timto kompara-
torem.

4.10.4. 13-2* Casovace

Vysledky Casovace Ize pouZit k definovani udalosti (par. 13-51) nebo jako booleovsky vstup v
logickém pravidle (par. 13-40, 13-42 nebo 13-44).

Kdyz vyprsi hodnota ¢asovace, ¢asovac zméni stav z Nepravda na Pravda.

13-20 Casovac SL regulatoru

Pole [3]

0,0 s* [0,0-3600 s] Zadejte hodnotu definujici dobu trvani vystupu Nepravda z na-
programovaného ¢asovace. Casova¢ ma hodnotu Nepravda po-
uze tehdy, pokud je spustén akci, az do doby vyprSeni hodnoty
Casovace.

4.10.5. 13-4* Logicka pravidla

MUzete zkombinovat az tfi booleovské vstupy (vstupy Pravda/Nepravda) z ¢asovacd, komparatord,
digitalnich vstupl, stavovych bitll a udalosti pomoci logickych operatorll AND, OR a NOT. Zvolte
booleovské vstupy pro vypocty v parametrech 13-40, 13-42 a 13-44. Definujte operatory pouZi-
vané k logickému kombinovani vybranych vstupd v par. 13-41 a 13-43.

Priorita vypoctl

MG.02.C2.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 65



4. Popisy parametrd

66

Donifi

Nejprve se pocitaji vysledky parametrdl 13-40, 13-41 a 13-42. Vysledek (PRAVDA / NEPRAVDA)
tohoto vypoctu se zkombinuje s nastavenim par. 13-43 a 13-44 a dostanete konecny vysledek
(PRAVDA / NEPRAVDA) logického pravidla.

13-40 Booleovské pravidio 1

Pole [4]

[o1*
(1]
(2]
(3]
(4]
(7]
(8]
(9]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]

Nepravda
Pravda
Béh

V rozsahu

Na zad. hodn.

Pod min. proudem
Nad vys. proudem
Tepelna vystraha
Sit’ mimo rozsah
Reverzace
Vystraha

Poplach (Vypnuti)

Poplach (Vypn. zabl.)

Komparator 0

Komparator 1

Komparator 2

Komparator 3

Logické pravidlo 0
Logické pravidlo 1
Logické pravidlo 2
Logické pravidlo 3
Vyprseni Cas. SL 0
VyprSeni cas. SL 1
Vyprseni Cas. SL 2
Digitalni vstup 18
Digitalni vstup 19
Digitalni vstup 27
Digitalni vstup 29

Vyberte prvni booleovsky vstup pro zvolené logické pravidlo.
Zada do logického pravidla hodnotu Nepravda.

Zada do logického pravidla hodnotu Pravda.

Popis naleznete u parametru 5-4* [5].

Popis naleznete u parametru 5-4* [7].

Popis naleznete u parametru 5-4* [8].

Popis naleznete u parametru 5-4* [12].

Popis naleznete u parametru 5-4* [13].

Popis naleznete u parametru 5-4* [14].

Popis naleznete u parametru 5-4* [21].

Popis naleznete u parametru 5-4* [25].

Je aktivovana vystraha.

Je aktivovan poplach s vypnutim.

Je aktivovan poplach se zablokovanim.

PouZzije v logickém pravidle vysledek komparatoru O.
Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 1.
PouZije v logickém pravidle vysledek komparatoru 2.
Pouzije v logickém pravidle vysledek komparatoru 3.
PouZzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 0.
Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 1.
Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 2.
Pouzije v logickém pravidle vysledek logického pravidla 3.
Pouzije v logickém pravidle vysledek ¢asovace 0.

PouZije v logickém pravidle vysledek casovace 1.

Pouzije v logickém pravidle vysledek casovace 2.

PouZije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 18.
PouZije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 19.
Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 27.

Pouzije v logickém pravidle hodnotu digitalniho vstupu 29.
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[39] Prikaz Start Tato udalost ma hodnotu Pravda, jestlize se méni¢ kmitoctu
spusti libovolnym zptisobem (prostiednictvim digitalniho vstupu
nebo jinak).

[40] Ménic zastaven Tato udalost ma hodnotu Pravda, jestlize se méni¢ kmitoCtu za-

stavi nebo volné dobiha libovolnym zptsobem (prostfednictvim
digitalniho vstupu nebo jinak).

13-41 Logicky operator 1

Pole [4]
Vyberte prvni logicky operator, ktery bude pouZzit pro booleov-
ské vstupy z par. 13-40 a 13-42.

[0] * Disabled Ignoruje par. 13-42, 13-43 a 13-44.

[1] And Vyhodnocuje vyraz [13-40] AND [13-42].

[2] Or Vyhodnocuje vyraz [13-40] OR [13-42].

[3] And not Vyhodnocuje vyraz [13-40] AND NOT [13-42].

[4] Or not Vyhodnocuje vyraz [13-40] OR NOT [13-42].

[5] Not and Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] AND [13-42].

[6] Not or Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] OR [13-42].

[7] Not and not Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] AND [13-42].

[8] Not or not Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] OR NOT [13-42].

Pole [4]

Vyberte druhy booleovsky vstup pro zvolené logické pravidlo.

Volby a popisy naleznete u par. 13-40.

13-43 Logicky operator 2

Pole [4]
Vyberte druhy logicky operator, ktery bude pouZit pro booleov-
ské vstupy vypocitané v parametrech 13-40, 13-41 a 13-42 a
booleovsky vstup pochazejici z par. 13-42.

[0] * Disabled Ignoruje parametr 13-44.

[1] And Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] AND [13-44].

[2] Or Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] OR [13-44].

[3] And not Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] AND NOT [13-44].

[4] Or not Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

[5] Not and Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] AND [13-44].

[6] Not or Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] OR [13-44].

[7] Not and not Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] AND [13-44].

[8] Not or not Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] OR NOT [13-44].
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13-44 Booleovské pravidlo 3

Pole [4]
Vyberte treti booleovsky vstup pro zvolené logické pravidlo.

Volby a popisy naleznete u par. 13-40.

4.10.6. 13-5* Stavy

Parametry pro programovani SL regulatoru.

13-51 Udalost SL regulatoru
Pole [20]
Vyberte booleovsky vstup pro definici udalosti SL regulatoru.

Volby a popisy naleznete u par. 13-40.

13-52 Akce SL regulatoru

Pole [20]
Vyberte akci odpovidajici udalosti SL regulatoru. Akce jsou pro-
vadény, pokud je odpovidajici udalost (par. 13-51) vyhodnoce-
na jako Pravda.

[0] * Disabled Funkce je vypnuta.

[1] Z4dnéa akce Neni provedena zadna akce.

[2] Vybrat sadu 1 Zméni aktivni sadu na sadu 1.

[3] Vybrat sadu 2 Zméni aktivni sadu na sadu 2.

[10] Zvolit pevnou Z. h. 0 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 0.

[11] Zvolit pevnou Z. h. 1 Vybere pevnou zadanou hodnotu 1.

[12] Zvolit pevnou Z. h. 2 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 2.

[13] Zvolit pevnou Z. h. 3 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 3.

[14] Zvolit pevnou Z. h. 4  Vybere pevnou Zadanou hodnotu 4.

[15] Zvolit pevnou z. h. 5 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 5.

[16] Zvolit pevnou Z. h. 6  Vybere pevnou zadanou hodnotu 6.

[17] Zvolit pevnou z. h. 7 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 7.

[18] Zvolit rampu 1 Zvoli rampu 1.

[19] Zvolit rampu 2 Zvoli rampu 2.

[22] Béh Vyda ménici kmitoCtu prikaz Start.

[23] Zpétny chod Vyda ménici kmitoctu prikaz ke startu vzad.

[24] Stop Vyda ménici kmitoCtu prikaz Stop.

[25] Rychly stop Vyda ménici kmitoctu prikaz k rychlému zastaveni.

[26] DC stop Vyda ménici kmitoCtu prikaz DC stop.
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[27]

(28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[38]
[39]
(60]
[61]

Volny dobéh

UloZeni vystupu
Spustit ¢asovac 0
Spustit ¢asovac 1
Spustit ¢asovac 2

Dig. vystup 42 nizky
Relé nizké

Dig. vystup 42 vysoky
Relé vysoké
Vynulovat pocitadlo A

Vynulovat pocitadlo B

d
M‘ 4. Popisy parametrd

Ménic kmitoctu zacne okamzité volné dobihat. VSechny prikazy
k zastaveni vcetné prikazu k volnému dobéhu zastavi SL regu-
lator.

Ulozi vystupni kmitoCet.
Spusti ¢asovac 0.
Spusti ¢asovac 1.
Spusti ¢asovac 2.

Digitalni vystup 42 je nastaven na nizkou hodnotu.

Relé ma nizkou hodnotu.

Digitalni vystup 42 je nastaven na vysokou hodnotu.
Relé ma vysokou hodnotu.

Vynuluje pocitadlo A.

Vynuluje pocitadlo B.
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4.11. Skupina parametr{ 14: Specialni funkce

4.11.1. 14-** Specialni funkce
Skupina parametr{ pro konfiguraci specialnich funkci ménice kmitoctu.
4.11.2. Spinani stridace, 14-0%*

Parametry pro konfiguraci pfepinani invertoru.

14-01 Spinaci kmitocet

Moznost: Funkce:

Vyberte spinaci kmitocet, abyste minimalizovali napf. akusticky
hluk a vykonové ztraty nebo maximalizovali Ucinnost.

[0] 2 kHz

[1]1* 4kHz

[2] 8 kHz

[3] 12 kHz

[4] 16 kHz

14-03 Premodulovani

Moznost: Funkce:
Tato funkce umoznuje presnéjsi fizeni otacek v blizkosti a nad
jmenovitymi otackami (50/60 Hz). Dalsi vyhodou pfemodulova-
ni je moznost zachovat konstantni otacky i pfi vypadku napajeni.

[0] Vypnuto Vypne funkci pfemodulovani, aby se zabranilo zvinéni momentu
na htideli motoru.

[11*  Zapnuto Pripoji funkci premodulovani, aby bylo dosazeno vystupniho na-

péti az 0 15 % vyssiho nez je napéti sité.

4.11.3. 14-1* Sledovani sité

Tato skupina parametr{l poskytuje funkce pro zpracovani stavli nesymetrie napajeni.

14-12 Funkce pFi nesymetrii napajeni

Moznost: Funkce:
Provoz za podminek vyznamné nesymetrie sitového napéti zkra-
cuje dobu Zivotnosti ménice.
Vyberte funkci, kterd bude provedena pfi zjisténi vyrazné nesy-
metrie napajeni.

[0]*  Vypnuti Méni¢ kmitoctu vypne.
[1] Vystraha Ménic¢ kmitocCtu ohlasi vystrahu.
[2] Neaktivni Neni provedena Zadna akce.
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M 4. Popisy parametrd

4.11.4. Vypnout, Reset, 14-2*

Parametry pro konfiguraci zpracovani automatického resetu, specialniho vypnuti a samokontroly
nebo inicializace fidici karty.

14-20 Zplisob resetu

Moznost:

(o] *

[1] Autom
[2] Autom
[3] Autom.
[4] Autom.
[5] Autom.
[6] Autom.
[7] Autom.
[8] Autom.
[9] Autom.
[10] Autom.
[11] Autom.
[12] Autom
[13]

Rucni reset

.resetx 1
. reset x 2
reset x 3
reset x 4
reset x 5
reset x 6
reset x 7
reset x 8
reset x 9
reset x 10
reset x 15

. reset x 20

Funkce:

Vyberte funkci resetu po vypnuti. Po resetovani Ize ménic¢ kmi-
toCtu restartovat.

Reset bude proveden tlacitkem [Reset] nebo digitalnimi vstupy.

Po vypnuti provede jeden automaticky reset.

Po vypnuti provede dva automatické resety.

Po vypnuti provede tfi automatické resety.

Po vypnuti provede Ctyfi automatické resety.

Po vypnuti provede pét automatickych resetd.
Po vypnuti provede Sest automatickych resetd.
Po vypnuti provede sedm automatickych resetd.
Po vypnuti provede osm automatickych resetd.
Po vypnuti provede devét automatickych resetd.
Po vypnuti provede deset automatickych resetd.
Po vypnuti provede patnact automatickych resetd.

Po vypnuti provede dvacet automatickych resetd.

Nekonecny pocet re- Po vypnuti provede nekonecny pocet automatickych resetd.

setd

I Motor mize bez vystrahy nastartovat.

14-21 Doba automatického restartu

Rozsah:

10 s*

[0 - 600 s]

Funkce:

Zadejte Casovy interval od vypnuti do startu u funkce automa-
tického resetu. Tento parametr je aktivni, pokud je par. 14-20,
Zplsob resetu, nastaven na hodnotu Automaticky reset [0] -
[13].
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14-22 Provozni rezim

Moznost: Funkce:

Tento parametr pouzijte k zadani normalniho provozu nebo
k inicializaci vSech parametr(l s vyjimkou par. 15-03, 15-04 a

15-05.
[0] *  Normalni provoz Méni¢ kmitoCtu pracuje v reZzimu normalniho provozu.
[2] Inicializace Obnovi vychozi nastaveni vSech parametrli s vyjimkou par.

15-03, 15-04 a 15-05. MéniC kmitoCtu se resetuje béhem na-
sledujiciho zapnuti.

Obnovi se rovnéz vychozi nastaveni parametru 14-22 Normaini
provoz [0].

4.11.5. 14-4* Optimal. spotieby

Parametry pro nastaveni optimalizace spotfeby v rezimech VT (kvadratického momentu) i AEO
(automatické optimalizace spotreby).

14-41 Minimalni magnetizace AEO

Rozsah: Funkce:

66%* [40 - 75%)] Zadejte minimalni povolenou magnetizaci pro AEO. Zvolenim
nizké hodnoty snizite energetické ztraty v motoru, ale mizete
tim také snizit odolnost vic¢i nahlym zménam zatizeni.
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4.12. Skupina parametri{ 15: Informace o meénici

4.12.1. 15-*%* Informace o ménici

Skupina parametrd obsahujicich informace o provoznich Udajich, hardwarové konfiguraci, verzi
softwaru a podobné.

4.12.2. 15-0* Provozni Udaje

Skupina parametrd obsahujici provozni data, napf. provozni hodiny, pocitadla kWh, poctu zapnuti
a podobné.

4.12.3. 15-00 Doba provozu

15-00 Doba provozu
Rozsah: Funkce:
0 dni* [0 - 65 535 dni] Zobrazeni hodin provozu ménic¢e kmitoCtu.

Hodnota se pfi vypnuti uklada a nelze ji vynulovat.

15-01 Hodin v béhu
Rozsah: Funkce:
0% [0 - 2147483647] Zobrazeni poctu hodin béhu motoru.

Hodnota se pfi vypnuti uklada a Ize ji vynulovat v par. 15-07,
Nulovéni pocitadla provoznich hodin.

15-02 Pocitadlo kWh

Rozsah: Funkce:
0 [0 - 65535] Zobrazeni spotfeby energie v kWh jako stfedni hodnoty v pri-
béhu jedné hodiny.

Pocitadlo Ize vynulovat v par. 15-06, Wnulovéni pocitadia
kWh.

15-03 Pocet zapnuti
Rozsah: Funkce:
0 [0 - 2147483647] Zobrazeni poctu zapnuti ménice kmitoctu.

Pocitadlo nelze vynulovat.

15-04 Pocet prehrati

Rozsah: Funkce:
0 [0 - 65535] Zobrazi pocet vypnuti ménice kmitoctu zplsobeny prekroc¢enim
teploty.

Pocitadlo nelze vynulovat.
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15-05 Pocet prepéti

Rozsah: Funkce:
0* [0 - 65535] Zobrazi pocet vypnuti ménice kmito¢tu zplisobeny prepétim.

Pocitadlo nelze vynulovat.

15-06 Vynulovani poditadla kWh

Moznost: Funkce:
Tento parametr nelze vybrat prostfednictvim sériového portu RS
485.

[0] *  Nevynulovat Pocitadlo nebude vynulovéno.

[1] Vynulovat pocitadlo  Pocitadlo bude vynulovano.

15-07 Nulovani pocitadla provoznich hodin

Moznost: Funkce:
Tento parametr nelze vybrat prostfednictvim sériového portu RS
485.

[0] * Nevynulovat Pocitadlo nebude vynulovano.

[1] Vynulovat poCitadlo  Pocitadlo bude vynulovano.

4.12.4. 15-3* Pamét’ poruch

Tato skupina parametrd obsahuje pamét’ poruch se zobrazenim ddvodd poslednich deseti vypnuti.

15-30 Pamét’' chyb: Kod chyby

Rozsah: Funkce:
0 [0 - 255] Zobrazeny kdd chyby vyhledejte v PFirucce projektanta ménice
VLT Micro.

4.12.5. Identifikace ménice, 15-4*

Parametry obsahujici informace o hardwarové a softwarové konfiguraci ménice kmitoctu uréené
pouze pro cteni.

15-40 Typ ménice
Moznost: Funkce:
Zobrazeni typu ménice kmitoctu.

15-41 Vykonova cast
Moznost: Funkce:
Zobrazeni vykonové Casti ménice kmitoCtu.

15-42 Napéti
Moznost: Funkce:
Zobrazeni napéti ménice kmitoctu.
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15-43 Softwarova verze

Moznost: Funkce:
Zobrazeni softwarové verze ménice kmitoctu.

15-46 Objednaci Cislo ménice kmitoctu

Moznost: Funkce:

Zobrazeni objednaciho Cisla pro nové objednani ménice kmitoc-
tu v jeho plivodni konfiguraci.

15-48 Id. cislo LCP
Moznost: Funkce:

Zobrazeni identifikacniho Cisla ovladaciho panelu LCP.

7 wvr

15-51 Vyrobni Cislo ménice kmitoctu
Moznost: Funkce:

Zobrazeni vyrobniho cisla ménice kmitoctu.
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4.13. Skupina parametrt 16: Udaje na displeji

4.13.1. 16-** Udaje na displeji

Skupina parametrl pro Udaje na displeji, napriklad platné zadané hodnoty, napéti, fidici, popla-
chova, vystrazna a stavova slova.

4.13.2. 16-0* Obecny stav

Parametry pro zobrazeni obecného stavu, napf. vypocitané Zadané hodnoty, aktivniho Fidiciho
slova, stavu.

16-00 Ridici slovo
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni posledniho platného Fidiciho slova zaslaného do mé-
nie kmitoCtu prostfednictvim sériového komunikacniho portu.

16-01 Zadana hodnota [jednotky]

Rozsah: Funkce:
0.000* [-4999.000 - Zobrazeni celkové dalkové zadané hodnoty. Celkova dalkova
4999.000] Zadana hodnota je souctem téchto zadanych hodnot: pulsni,
analogové, pevné, LCP potenciometru, mistni sbérnice a uloze-
neé.

16-02 Zadana hodnota v %
Rozsah: Funkce:

0.0* [-200.0 - 200.0%] Zobrazeni celkové dalkové zadané hodnoty v procentech. Cel-
kova dalkova zadana hodnota je souctem téchto zadanych hod-
not: pulsni, analogové, pevné, LCP potenciometru, mistni
sbérnice a ulozené.

16-03 Stavové slovo
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni stavového slova zaslaného do ménite kmitoctu
prostrednictvim sériového komunikacniho portu.

16-05 Skutecna hodnota ot. [%]
Rozsah: Funkce:

0.00* [-100.00 - 100.00%] Zobrazeni dvoubajtového slova zaslaného se stavovym slovem
sbérnici Master sdélujiciho skutecnou hodnotu otacek.

4.13.3. 16-1* Stav motoru

Parametry pro zobrazeni stavovych hodnot motoru.
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16-10 Vykon [kW]
Rozsah: Funkce:
0 kw* [0 -99 kW] Zobrazeni vystupniho vykonu v kW.

16-11 Vykon [HP]
Rozsah: Funkce:
OHP [0-99HP] Zobrazeni vystupniho vykonu v HP.

16-12 Napéti motoru
Rozsah: Funkce:
0.0* [0,0 - 999,9 V] Zobrazeni fazového napéti motoru.

16-13 Kmitocet
Rozsah: Funkce:
0,0 Hz* [0,0 - 400,0 Hz] Zobrazeni vystupniho kmitoCtu v Hz.

16-14 Proud motoru
Rozsah: Funkce:
0,00 A* [0,00 - 1856,00 A] Zobrazeni fazového proudu motoru.

16-15 Kmitocet [%]
Rozsah: Funkce:

0.00% [-100.00 - 100.00%] Zobrazeni dvoubajtového slova sdélujiciho skutecny kmitocet
motoru jako procentualni hodnotu parametru X-XX.

16-18 Teplota motoru
Rozsah: Funkce:

0%*  [0-100%] Zobrazeni vypocitaného tepelného zatizeni motoru jako procen-
tualni hodnoty odhadovaného tepelného zatizeni motoru.

4.13.4. 16-3* Stav ménice

Parametry pro hlaseni stavu ménice kmitoctu.

16-30 Napéti meziobvodu
Rozsah: Funkce:
ov* [0-10000V] Zobrazeni napéti stejnosmérného meziobvodu.

16-34 Teplota chladice
Rozsah: Funkce:
0* [0 - 255] Zobrazeni teploty chladi¢e ménice kmitoCtu.
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16-35 Teplota stridace
Rozsah: Funkce:

0%* [0 -100%] Zobrazeni vypocitaného tepelného zatizeni ménice kmitoCtu ve
vztahu k odhadovanému tepelnému zatizeni ménice kmitoctu.

16-36 Jmenovity proud stfidace
Rozsah: Funkce:
0,00 A* [0,01 - 10 000,00 A] Zobrazeni trvalého jmenovitého proudu stfidace.

16-37 Max. proud stiidace

Rozsah: Funkce:
0,00 A* [0,1 - 10 000,00 A]  Zobrazeni preruSovaného maximalniho proudu stfidace (150
%).

16-38 Stav regulatoru SL
Rozsah: Funkce:
0* [0 - 255] Zobrazeni Cisla aktivniho stavu SL regulatoru.

4.13.5. 16-5* Zad. h. & zp. vazba

Parametry pro ohlasovani vstupu zadané hodnoty a zpétné vazby.

7 v

16-50 Externi Zzadana hodnota
Rozsah: Funkce:

0.0%* [-200.0 - 200.0%] Zobrazeni souctu vSech externich zadanych hodnot v procen-
tech.

7 v

16-51 Pulsni Zzadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0.0 %* [-200.0 - 200.0%] Zobrazeni aktudlni hodnoty pulsniho vstupu pievedeného na
procenta zadané hodnoty.

16-52 Zpétna vazba
Rozsah: Funkce:

0.000* [-4999.000 - Zobrazeni analogové nebo pulsni zpétné vazby v Hz.
4999.000]

4.13.6. 16-6* Vstupy a vystupy

Parametry pro ohlasovani digitalnich a analogovych V/V portd.

16-60 Digitalni vstup 18, 19 27, 33
Rozsah: Funkce:
0* [0-1111] Zobrazeni stav( signalll z aktivnich digitalnich vstupd.
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16-61 Digitalni vstup 29
Rozsah: Funkce:
0* [0-1] Zobrazeni stavu signalu na digitalnim vstupu 29.

16-62 Analogovy vstup 53 (napét'ovy)
Rozsah: Funkce:
0.00* [0,00 - 10,00 V] Zobrazeni vstupniho napéti na analogové vstupni svorce.

16-63 Analogovy vstup 53 (proudovy)

Rozsah: Funkce:
0.00* [0,00 - 20,00 mA] Zobrazeni vstupniho proudu na analogové vstupni svorce.

16-64 Analogovy vstup 60
Rozsah: Funkce:

0.00* [0,00 - 20,00 mA] Zobrazeni aktualni hodnoty na vstupu 60 jako Zadané, nebo jako
chranéné hodnoty.

16-65 Analogovy vystup 42 [mA]
Rozsah: Funkce:

0,00 [0,00 - 20,00 mA] Zobrazeni vystupniho proudu na analogovém vystupu 42.
mA*

16-68 Pulzni vstup
Rozsah: Funkce:
20 Hz* [20 - 5000 Hz] Zobrazeni vstupniho kmitoCtu na pulsni vstupni svorce.

16-71 Reléovy vystup [binarni]
Rozsah: Funkce:
0* [0-1] Zobrazeni nastaveni relé,

16-72 Citac A
Rozsah: Funkce:

0* [-2147483648 - Zobrazeni aktualni hodnoty citace A.
2147483647]

16-73 Cita¢ B
Rozsah: Funkce:

0* [-2147483648 - Zobrazeni aktualni hodnoty citace B.
2147483647]

4.13.7. 16-8* FC port

Parametr slouzici k zobrazeni zadanych hodnot z FC portu.
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16-86 FCport, Z. H. 1

Rozsah: Funkce:
0* [0x8000 - Ox7FFF] Zobrazeni Zzadané hodnoty aktualné pfijaté z FC portu.
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4.13.8. 16-9* Diagnostické udaje

Parametry zobrazujici poplachova, vystrazna a rozsifena stavova slova.

16-90 Poplachové slovo

Rozsah: Funkce:

0* [0 - OX7FFFFFFFUL]  Zobrazeni poplachového slova zaslaného prosttednictvim sério-
vého komunikacniho portu v hexadecimalnim kddu.

16-92 Vystrazné slovo
Rozsah: Funkce:

0* [0 - OX7FFFFFFFUL]  Zobrazeni vystrazného slova zaslaného prostfednictvim sério-
vého komunikacniho portu v hexadecimalnim kddu.

16-94 Rozsif. stavové slovo
Rozsah: Funkce:

0* [0 - OXFFFFFFFUL] Zobrazeni rozsiteného vystrazného slova zaslaného prostrednic-
tvim sériového komunikacniho portu v hexadecimalnim kddu.
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Rejstrik

1

VLT Micro Drive FC 51

16-1* Stav Motoru 76
¢

Cislo Sady Parametri 9
Cislo Viybraného Parametru 10
Displej 9
Elektronickym Odpadem 4
Hlavni Menu 10
Hodnotu 10
Identifikace Ménice, 15-4* 74
Jednotky 10
Jmenovitého Magnetizaéniho Proudu 22
Kontrolky 11
Které Se Za Provozu Neméni 15
Lcp 9
Menu Stav 10
Navigacni Tlacitka 11
Obecné Varovani 8
Ovladaci Tlacitka 11
Pokyny K Likvidaci 4
Proudovy Chranic¢ 4
Rychlé Menu 10
Sit' It 4
Smér Otaceni Motoru 10
Softwaru Pro Nastavovani 9
Specialni Funkce 70
Spinani Stfidace, 14-0* 70
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Rejstiik
Svodovy Proud 4
Ipového Kddu 7
Xpnout, Reset, 14-2* 71
Zzemnl' Svodovy Proud 3
Zkratky A Standardy 8
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