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FCM 300-serien
Design Guide
Programversion: 3.1x

€ O @

Denna Design Guide kan anvandas till alla frekvensomformare i FCM 3000-serien med programvaruversion 3.1x.
Programmets versionsnummer kan avlédsas i parameter 624 Programversion.

VLT® FCM-serien

® |nstruktion fér avfallshantering

Utrustning som innehaller elektriska komponenter far inte hanteras pa samma satt som hushallsavfall.
Det méaste samlas ihop separat med elektriskt och elektroniskt avfall i enlighet med lokalt géllande
lagstiftning.

I den har Design Guiden &r information som kraver
speciell uppmarksamhet markerad med symboler i
marginalen.

Foljande symboler férekommer:

f Allman varning.

OBS!

lﬁ Viktig information.

Varning fér hégspénning.
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Alla operationer méaste utféras av darfor
utbildad personal.

Anvand s manga av lyftpunkterna som
mojligt, dvs bada lyftpunkterna nar detta
ar lampligt, eller en lyftpunkt nar detta ar

[ampligt*.

Vid vertikalt lyft - se till att férhindra okon-
trollerad rotation.

Vid lyft av maskin - lyft inte motorn tillsam-
mans med annan utrustning endast i mo-
torlyftpunkterna.

Fére installationen - kontrollera utrust-
ningen med avseende pd skador pa flakt-
kdpa, axel, stativ_och monteringsdelar
samt |6sa fastdelar. Kontrollera uppgifter-
na pa markskylten.

Kontrollera monteringsytans planhet sa
att monteringen blir nivdavvagd och ba-
lanserad.

Packningar, tatningar och skydd maste
vara korrekt monterade.

Justera remspénningen.

Observera reglerna fér nedstadmpling (se " Speciella
férhéllanden").

*Obs! Maximal vikt fér manuellt lyft under skulderniva
ar 20 kg. Maximala bruttovikter:

Stomstorlek 80: 15 kg
Stomstorlek 90 och 100: 30 kg
Stomstorlek 112: 45 kg
Stomstorlek 132: 80 kg

FC-motorn &r under livsfarlig spanning
ndr motorn ar ansluten till ndtspan- ning-
en. Felaktig installation av FC- motorn kan
orsaka skada pa material, allvarliga per-
sonskador eller dédsfall.

Folj darfér anvisningarna i den har hand-
boken samt évriga nationella och lokala
séakerhetsforeskrifter.

Det kan vara férenat med livsfara att be-
réra strémférande delar &ven efter att nat-
spanningen ar bruten. Vanta i minst fyra
(4) minuter.

- Installationen ska avsékras och isoleras
korrekt.

"

- Képor och kabelgenomféringar ska vara
monterade.

Vid hdjdskillnader 6ver 2 km kontakta
Danfoss Drives om PELV.

OBS!

Det &r anvéndarens och elinstallatérens
ansvar att jordning och skydd ar utfért i
enlighet med nationella och lokala normer
och standarder.

® Sakerhetsforeskrifter

1.

VLT DriveMotor (FC-motorn) maste vara
frAnkopplad fran natet nar reparationsarbete
utfors.

Kontrollera att natspanningen &r bruten och
att den foreskrivna tiden har gatt (4 minuter).

Sefill att apparaten ar korrekt ansluten till jord
och att anvandaren ar skyddad fran stromfo-
rande delar. Motorn bér vara férsedd med
Overlastskydd i enlighet med géllande natio-
nella och lokala bestdmmelser.

Anvandning av felspanningsreléer och jord-
felsbrytare beskrivs i kapitel 10.

Lackstrommen till jord &r hdgre &n 3,5 mA.
Detta innebar att en fast, permanent installa-
tion och férstérkt skyddsjordning kravs for
FC-motorn.

® Varning fér oavsiktlig startt

1.

Motorn kan stoppas med digitala komman-
don, busskommandon eller referenser néar
frekvensomformarens natspanning ar pasla-
gen.

Om personsékerheten kraver att oavsiktlig
start inte far forekomma ar dessa stoppfunk-
tioner inte tillrackliga.

Under parameterprogrammering kan motor-
start intraffa.

En stoppad motor kan starta om det uppstar
nagot fel i FC-motorns elektronik, eller om en
tillfallig éverbelastning eller ett fel i natet upp-
hor.
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B Inledning Bocker med teknisk dokumentation fér FCM Serie
300:
Design Guide: Innehéller all information som behdvs fér dimensionering och ger en god

inblick i produktbegrepp, produktprogram, tekniska data, styrning, pro-
grammering m m.

Snabbinstallation: Hjalper anvéndaren att snabbt installera och fa igang FCM Serie 300-mo-
torn.
Snabbinstallation medféljer alltid leveransen av enheten.

Du ar valkommen att ringa oss om du har nagra fragor
om FCM Serie 300. Vi har specialister pa drivenheter
i hela varlden som &ar beredda att ge dig rad om: till-
ampningar, programmering, utbildning och service.

Tillganglig litteratur

Schemat nedan visar en dversikt dver tillganglig litte-
ratur fér FCM Serie 300.

o
. . Alla A -
Séaljmaterial—— .
! anviandare Ovrigt 2
<
] p=d
n
N
N . F——-—
Broschyr Snabbinstallatiol Design VLT Software PROFIBUS- Datablad
| MB.03.CX.YY | MG.03.FX.YY Guide Dialog | handbok MD.03.AX.YY
MG.03.BX.YY MG.03.EX.YY
¥ MG.50.EX.YY |

Artiklar

| MZ.03.AX.YY | X = versionsnummer

YY = sprak

R —
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®m |ntegrerad frekvensomformare och motor
Danfoss VLT frekvensomformare integrerad med en
asynkronmotor ger mojlighet till obegransad varvtals-
styrning med en enda enhet.

VLT DriveMotor FCM Serie 300 &r ett mycket kompakt
alternativ till den vanliga I6sningen med VLT frekven-
somformare och motor som separata enheter. Frek-
vensomformaren erséatter motorns kopplingslada och
ar inte hogre an en standardkopplingslada och inte
langre eller bredare &n motorn (se kapitel 6).

Fabriksprogrammerad anpassning mellan frekven-
somformaren och motorn ger exakt och energieffektiv
styrning. Dessutom blir férinstéliningar pa platsen
Overflédiga.

FC-motorn kan anvandas i fristdiende system med tra-
ditionella styrsignaler, t ex start-/stoppsignaler, varv-
talsreferens och processreglering samt i multipla driv-
system dar styrsignaler distribueras via en féltbuss.

En kombination av styrning via féltbuss, traditionella
styrsignaler och reglering med PID-regulator &r ocksa

Installationen ar extremt enkel. Utrymme fér paneler mojlig.

utgér inget problem. Inga speciella hansyn for att upp-

fylla EMC-direktivet behéver tas eftersom motorkablar

inte behdvs. Endast nét- och styrkablar behdver an-

slutas.
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VLT® FCM-serien

m Bestéllningsformular

175NA121.13

Storlek
(effektkod)

Anvdndnings—
omréde

355 Kapsling

Maskinvaruversion

— RFI—filter

Displaytillbehor

B

— Fdltbuss
F0O

F10

F12

- Termistor

5 Antal poler
4

Motordata
00

Motormonteringsalternativ

Motorflansstorlek

Antal enheter av 100
denna typ 15
" 130
Onskat leveransdatum m 1

165

.. 215
Bestdlld av: ]
265
300
— Motorkylningsmetod
1
2
Dotums X L
— Placering av motordrdneringshal
Godr en kopia av bestdliningsblanketten. DO
Fyll sedan i den och posta eller faxa D1
din bestdlining till ndrmaste Danfoss—aterforsdljare. D2
D3
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B Produktutbud Motordata
VLT DriveMotor FCM 300-serien, 2-/4-poliga motorer . 00: ATB-motor
Typ Motoreffekt Natforsorining Motormonteringstillval
FCM 305 0,55 kW . B03: Fotmonterad
FCM 307 0,75 kW ) B
FCM 311 1.1 kW . BO5: B5-flans
FCM 315 1,5kW . B14: B14-yta
FCM 322 2,2kW 3-fas 380-480 V .

FCM 330 3,0 kW
FCM 340 4,0 kW

Alla typer i produktserien finns tillgéngliga i olika ver-

B34: Fot och B14-yta
B35: Fot och B5-flans

FCM 355 55kW Motorflanskod
FCM 375 7,5kW (Betréffande standardflansstorlek och tillgéngliga

flansstorlekar se tabellen, IEC-FFxxx, Dimension M).

sioner: . 000: Endast fotmontering
Véxelriktarversioner . 085: 85 mm
Effektstorlek: . 100: 100 mm
(Se effekttabell) o 115: 115 mm
Tilldmpning ¢ 130: 130 mm

. P: Process N 165: 165 mm

. S: Givarlés (special OEM-pump) o 215: 215 mm
Natspanning: e 265:265mm

. T4: 380-480 V-trefasnatspanning N 300: 300 mm
Kapsling Motorkylningsmetod

* C55: IP55 . 1: Axelmonterad flakt

© C65:1P65 « 2 Fristaende kylflakt

* C66: 1P66 Placering av draneringshal f6r motor
Maskinvaruvariant: (se bild)

. ST: Standard d DO: Inget draneringshal
RFI-filter o D1: Mitt emot vaxelriktaren, bade andar (driv/

. R1: Uppfyller klass 1A
. R2: Uppfyller klass 1B

Displayanslutning

. DO0: Ingen displayanslutning
Faltbuss

. FOO: Ingen féltbuss

. F10: Profibus DPV1 3 MB

. F12: Profibus DPV1 12 MB
Motortermistor

. X: Ingen motortermistor
Antal poler

. 2: 2-polig motor

. 4: 4-polig motor

icke-driv)

D2: 90 (°) vaxelriktaren héger

D3: 90 (°) vaxelriktaren vanster

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss
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B Bestalla

Gor en kopia av bestaliningsformularet, se avsnittet
Bestéliningsformulér. Fyll i blanketten och posta eller
faxa den till ndrmaste aterforsaljare eller till Danfoss
sdljorganisation. Baserat pa din bestéllning tilldelas
motorn i FCM 300-serien en typkod.

Fyll alltid i bestaliningsformuléret fér huvudprodukten
fullstdndigt. Nér typkoden skrivs ska du alltid ange
tecknen i basstrangen (1-34). Tillsammans med ord-
erbekraftelsen far kunden ett 8-siffrigt kodnummer
som ska anvandas vid ombestallning.

Danfoss datorprogram fér seriell kommunikation, MCT
10

Alla enheter i FCM Serie 300 ar som standard utrus-
tade med en RS 485-port via vilkken enheten kan kom-
municera med t ex en PC. Det finns ett program med
namnet MCT 10 som anvands fér detta (se avsnittet
Programverktyg for PC).

Bestéliningsnummer, MCT 10
Bestéll CD-skivan med konfigurationsprogrammet
MCT 10 med kodnumret 130B1000.

Tillbehoér f6r FC-motorn

En knappsats for lokalmandvrering (local operation
panel, LOP) for lokal installning och mandvrering av
start/stopp finns att tillga fér FC-motorn. LOP har IP
65-kapsling. Dessutom finns en lokal kontrollpanel (lo-
cal control panel, LCP 2) som utgér ett fullstandigt
granssnitt for drift, programmering och évervakning av
FC-motorn.

Bestéllningsnummer, tillbehér

LOP inkl. kabel (lokal driftpanel) 175N0128
Lokal mandéverpanel (LCP 2) 175N0131
Fjarrmonteringssats (LCP 2) 175N0160
Kontaktsats (LCP 2) 175N2545
Kabel for kontaktsats (LCP 2) 175N0162
Kabel (direktmonterad) (LCP 2) 175N0165
Servicekontaktsats (LCP 2) 175N2546
Potentiometertillval 177N0011

Programverktyg for PC

PC-program - MCT 10

Alla frekvensomformare ar utrustade med en seriell
kommunikationsport. Vi tillhandahaller ett PC-verktyg
fér kommunikation mellan PC och frekvensomforma-
re, konfigurationsprogrammet MCT 10 (VLT Motion
Control Tool).

MCT 10 Set-up Software

MCT 10 ar ett lattanvant, interaktivt verktyg som an-
vénds for att stalla in parametrar i vara frekvensom-
formare.

Konfigurationsprogrammet MCT 10 &r bra nér du vill:

o Planera ett kommunikationsnatverk offline.
MCT 10 innehaller en fullstdndig frekven-
somformardatabas

. Utféra inkdrning av frekvensomformare onli-
ne

. Spara instéllningar fér alla frekvensomforma-
re

. Ersatta en frekvensomformare i ett natverk
. Utdka ett befintligt natverk

. Frekvensomformare som utvecklas i framti-
den stods

Moduler fér konfigurationsprogrammet MCT 10
Féljande moduler ingér i programpaketet:

MCT 10 Set-up Software
Instélining av parametrar

Pl Kopiering till och fran frekvensomforma-
re
Dokumentation och utskrift av parame-
terinstéllningar inklusive diagram

SyncPos
Skapa SyncPos-program

Bestéllningsnummer:
Bestéll CD-skivan med Kkonfigurationsprogrammet
MCT 10 med kodnumret 130B1000.

10 MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss
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® Bestéllningsinformation, stommar och flansar
Stomstorlekar och motsvarande flansstorlekar for olika monteringsversioner

Typ Motorstomstorlek Monteringsversion Flanskod, standard  Flanskod, alterna-
(S) [mm] tiv'[mm]
B5/B 1 100/115/130/21
ouss oo e et
B5/B 1 100/115/130/21
owser oo e o
ows o s e
ousts o s e
2 e
2 oo
2
e oo
e oo

Flansstorlek enligt IEC ref. FFxxx (Dimension M), se avsnittet Dimensioner

S: Finns som standardaxel

" Inga &ndringar betraffande axeldimensioner

m Bestéllningsinformation fér placering av véxelrik-

tare och draneringshal

Placering av vaxelriktare, alltid toppmonterad.

Alla dréneringshal monteras med skruv och bricka, IP 66 om de inte 6ppnas.

,,,,,,,

D1

1
|
—J

v
[

ISA”~

D1

D1

L VSI

VSI

(HR o

D1: Draneringshal mitt emot vaxelriktaren, bade i drivanden och icke-drivdnden.
D2/D3: Dréneringshal i 90° vinkel mot vaxelriktaren, bade i drivinden och icke-drivanden.

175NA125.10

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss
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VLT® FCM-serien

® FCM 305-375 fér 3-fas, 380-480 V

FCM 305 307 311 315 322 330 340 355 375

Motoreffekt

[HP] 0.75 1.0 15 2.0 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0

[kW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5

Motormoment

2-polig [Nm]" 1.8 2.4 3.5 4.8 7.0 9.5 12.6 17.5 24.0

4-polig [Nm]? 3.5 4.8 7.0 9.6 14.0 19.1 25.4 35.0 48.0

Stom-

storlek [mm] 80 80 90 90 100 100 112 132 132

Vikt [kg] 11 13 17 20 26 28 37 56 61

Ingéngsstréom

(Al

380V

2p 15 1.8 2.3 3.4 4.5 5.0 8.0 12.0 15.0

4p 1.4 1.7 2.5 3.3 4.7 6.4 8.0 11.0 15.5

480 V

2p 1.2 14 1.8 2.7 3.6 4.0 6.3 9.5 11.9

4p 1.1 1.3 2.0 2.6 3.7 5.1 6.3 8.7 12.3

Verkningsgrad

vid

nom. hastighet

(4-polig) % 66 71 74 80 80 81 80 84 84

Verkningsgrad

vid

nom. hastighet

(2 pole) % 61 64 76 75 76 85 82 83 91

Kraftanslut-

ningar

[AWG] 10 10 10 10 10 10 10 6 6

[mm2] 4 4 4 4 4 4 4 10 10

For- skruvning  3xM20x1,5 3xM20x1,5 3xM20x1,5 3xM20x1,5 3xM20x1,5 3xM20x1,5 3xM20x1,5 1xM25x1,5 1xM25x1,5

/ /

2xM20x1,5 2xM20x1,5

Max nétsékring

UL® [A] 10 10 10 10 10 15 15 25 25

IECY [A] 25 25 25 25 25 25 25 25 25

1) vid 400 V 3000 p/min
2) vid 400 V 1500 v/min

3) Huvudsékringar av typ gG ska anvandas. Om UL/cUL ska uppfyllas, ska huvudséakringar av typ Bussmann KTS-R 500 V eller Ferraz
Shawmut, ATMR Class C (max. 30A) anvéndas. S&kringarna ska vara avsedda for skydd av kretsar som kan leverera hogst 100 000

ampere RMS (symmetriska) och max. 500 V.

® Allmanna tekniska data
Natspanning, TT, TN och IT* (L1, L2, L3):

- Natspéanning, 380-480 V-enheter

3 x 380/400/415/440/460/480 V +10 %

- Natfrekvens

50/60 Hz

- Max. natobalans

+2 % av nominell natspanning

- Effektfaktor/cos

Max. 0,9 / 1,0 vid nominell belastning

- Antal kopplingar pa natingang L1, L2, L3

ca 1 gang/2 min

*) Géller ej RFI-enheter klass 1B

Momentegenskaper:

- Startmoment/6vermoment 160 % i 1 min
- Kontinuerligt moment se ovan
Styrkort, digital-/pulsingangar:

- Antal programmerbara digitala ingdngar 4

- Plinthummer

X101-2, -3, -4, -5

- Spanningsniva

0-24 V DC (PNP positiv logik)

- Spanningsniva, logiskt 0 <5V DC
- Spanningsniva, logiskt 1 >10V DC
- Maxspanning pa ingang 28V DC
- Ingangsresistans, Ri ca2kQ

12

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



Dottt

VLT® FCM-serien

- Scanningstid 20 msek
Styrkort, pulsingang:

- Antal programmerbara pulsingdngar 1
- Plinthummer X101-3
- Maxfrekvens pé plint 3, dppen kollektor/mottakt 24 V 8 kHz/70 kHz
- Uppldsning 10 bitar

- Noggrannhet (0,1-1 kHz), plint 3

Max. fel: 0,5 % av full skala

- Noggrannhet (1-12 kHz), plint 3

Max. fel: 0,1 % av full skala

Styrkort, analoga ingéngar:

- Antal programmerbara analoga spanningsingangar

1

- Plintnummer X101-2
- Spanningsniva 0-10 V DC (skalbar)
- Ingangsresistans, Ri ca 10 kQ
- Antal programmerbara analoga strémingangar 1
- Plintnummer X101-1
- Stromomréade 0-20 mA (skalbar)
- Ingangsmotstand, Ri ca 300 Q
- Upplésning 9 bitar
- Noggrannhet pa ingangen Max. fel: 1 % av full skala
- Scanningstid 20 msek.
Styrkort, digitala/puls- och analoga utgangar:

- Antal programmerbara digitala och analoga utgangar 1
- Plintnummer X101-9
- Spanning och belastning pa digital utgang 0-24V DC/25 mA
- Strém genom analog utgang 0-20mA
- Maximibelastning till nolla (plint 8) vid analog utgang RLoab 500 Q
- Noggrannhet pa analog utgang Max. fel: 1,5 % av full skala
- Upplésning pa analog utgang 8 bitar

Relautgang:

- Antal programmerbara reldutgangar

1

- Plintnummer, (resistiv och induktiv last)

- Max. plintbelastning (AC1) pa 1-3, 1-2

1-3 (brytande), 1-2 (slutande)

250 V AC, 2 A, 500 VA

- Max. plintbelastning (DC-1) (IEC 947) pa 1-3, 1-2

25VDC,3A/50VDC,1A 75W

- Min. plintbelastning (AC/DC) pa 1-3, 1-2, styrkort

24V DC, 10 mA/ 24 V AC, 100 mA

Uppmaétta vérden fér upp till 300 000 atgérder (vid induktiva laster reduceras antal atgarder med 50 %)

Styrkort, RS 485 seriell kommunikation:

- Plintnummer X100-1, -2
Styrningsegenskaper (frekvensomformare):
0-132 Hz

Se de specialférhallanden som galler frekvensomfanget for IP66-motorer i slutet av detta
- Frekvensomrade avsnitt.
- Uppldsning péa utfrekvens 0.1%
- Systemets reaktionstid Max. 40 msek.
- Varvtalsnoggrannhet (utan aterkoppling, CT-lage, 4 P-motor som drivs i varvtalsomradet 150-1 500
varv/minut) +/- 15 rpm
Miljo:
- Kapsling IP 55 (IP65, IP66)

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss
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Se de specialférhallanden som géller frekvensomfanget fér IP66-motorer i slutet av detta avsnitt.

VLT® FCM-serien

- Vibrationstest 1g
- Max. relativ luftfuktighet 95 % vid lagring/transport/drift
- Omgivningstemperatur Max. 40° C (dygnsgenomsnitt max. 35° C)
se Nedstampling f6r hég omgivningstemperatur
- Min. omgivningstemperatur vid full drift 0°C
- Min. omgivningstemperatur vid reducerade prestanda -10°C
- Temperatur vid lagring/transport -25 - +65/70°C
- Max. héjd éver havet 1000 m
se Nedstampling for lufttryck
- TillAmpade EMC-normer, emission EN 61000-6-3/EN 6100-6-4, EN 61800-3, EN 55011, EN 55014
EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN
- Tilldmpade EMC-normer, immunitet 61000-4-5, EN 61000-4-6, ENV 50204
- Tillampade sakerhetsstandarder EN 60146, EN 50178, EN 60204, UL508

' OBS!
[ ]c Observera att den normala IP66-l6sning-
i en endast ar avsedd fér varvtal upp till
maximala 3 000 rpm. Ange om hdgre
varvtal kravs vid bestallning.

Huvudschema fér FCM Serie 300

RF1-filter Likriktare DC—filter Vaxelriktore

ﬂ?%

N ¢ E‘

L3

[
f

SMPS Ioc Grindd
Unc|
RS485 w—»
Anc./dig.utg. +—
Reldutgdng «— Motorstyrning, Grundldggande
0/4-20mA ——»| 1/0 tillimpning motorstyrning
0=10V —— signal—
card

Start ———»|
Jogg —»|
Aterstdlining ———»]

175NA010.12
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VLT® FCM-serien

X101: Plint fér analoga/digitala styrsignaler

Plinthummer Funktion Exempel
Analog ingang (0-20 mA) Aterkopplingssignal
Analog (0-10 V)/digital ingang 2 Varvtalsreferens
Digital ingang (eller puls) 3 Reset-knapp
Digital ingang (eller precisionsstopp) 4 Start

Digital ingang (6vriga) 5

Jogg (fast varvtal)

24 V likspanningsmatning for digitala ingangar (max. 150 mA)

10 V likspanningsmatning for potentiometer (max. 15 mA)

0V fér plintarna 1-7 och 9

OO N WIN =

Analog (0-20 mA)/digital utgang

Felindikering

Anslutningsschema - fabriksinstéllning

LOLX

2]%)%)%01%)%)%%,
©ONOUAWN-=

DANFOSS
173NACOS.10

X102: Anslutningsplint for reldutgang

Plintnummer Funktion
1-2 Slutande (normalt 6ppen)
1-3 Brytande (normalt stdngd)

Se parameter 323 (reldutgang) fér programmering av
relautgangen.

X100: Plint for datakommunikation

Aterstélining ska slutas ett kort tag for aterstalining av
feltripp

Start ska slutas for &ndring av driftldge (run mode)
Jogg kérs med fast varvtal da kontakten sluts (10 Hz)

Varvtalsreferens (0-10 V) styr varvtalet i driftlage

X102

=

175NA122.10

)% X%

Plintnummer Funktion
1 P RS 485 fér anslutning till
2 N RS 485 buss eller PC
3 5VDC Matning for RS
4 ovDC 485-buss

LED 300-304

LED 300 (réd): Felaktig tripp
Lysdiod 301 (gul): Varning

LED 302 (grén): Natspanning till
LED 303-304: Kommunikation

For Profibus-versioner, se handbok MG.90.AX.YY.
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VLT® FCM-serien

m Atdragningsmoment

Kapans: 25,6 - 31Ib-in (3 - 3,5 Nm)
Pluggar for kabelgenomféring i plast: 19,5 Ib-in (2,2 Nm)

L1, L2, L3: AC-ledningsskruvar (FCM 305-340): 34-48 kPa (0,5 - 0,6 Nm)
L1, L2, L3: AC-ledningsskruvar (FCM 355-375): 103 kPa (1,2 - 1,5 Nm)
Jordning: 30,1 Ib-in (3,4 Nm)

For plintskruvar krdvs max. 2,5 mm sparmejsel.

For AC-ledningsskruvar kréavs en 8 mm sparmejsel.
For lockskruvar, jordningsskruvar och ledningsskruvar
kravs T-20 Torx- eller sparmejsel (max. 300 v/min &t-
dragning).

® Max. ledararea

Obs!
Anvénd °60 C-koppartrad eller battre

AWG mm?

Max. storlek fér AC-ledningskabel (FCM 305-340): 10 4.0
Max. storlek fér AC-ledningskabel (FCM 355-375): 6 10
Max. storlek for styrkabel: 16 1.5
Max. storlek for seriell kommunikationskabel: 16 1.5
Jordning: 6 10

B Skruvdimensioner
Kéapans: M5
Jordnings- och ledningsskruvar (FCM 305-340): M4
Jordnings- och ledningsskruvar (FCM 355-375): M5

® Skydd: . Om néatfas saknas kopplas vaxelriktaren ur

N . . 2 t lastas.
. Termiskt dverbelastningsskydd fér motor och nar motorn belastas

elektronik.

. Overvakning av mellankretsspanningen och
urkoppling av véxelriktaren vid for hog eller
for lag spanning.

s i
A e \

LED304
LED303
LED302

LED301
LED300

RS485 ks
Switch

th ground

Earth ground

175NA005.18

Plintordning _(installationsinformation finns i snabbinstallation, MG.03.AX.62)
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B Beskrivhing av motorn FC-motorn bestar av foljande delar:

VLT® FCM-serien

175NA128.10

Del Beskrivning Del Beskrivning

1 Packning 19 Packningar for packboxar
2 Markskylt 20 Kabelklamrar

3 Trimring 21 Skruvar fér kabelklamrar
4 Kullager 22 Véxelriktare

5 Sparring for lager i drivinde 23 Lock for véaxelriktare

6 Axelkil 24 Packning

7 Rotor 25 Torx-skruvar fér véaxelriktarmontering
8 Trimring for lager 26 Skruvar fér lock

9 Dragskruvar 27 Féstskruvar for flansring
10 Toleransring for flakt 28 Flansring

11 Flakt 29 Stator

12 Drivandens lagerskold 30 Féastskruvar for flaktkapa
13 Stator 31 Flaktkapa

14 Icke-drivéndens lagerskold

15 Anslutningssockel

16 Packning

17 Skruvar fér anslutningssockel

18 Metriska blindpluggar

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 17
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VLT® FCM-serien

® Hantering av FC-motorn
Endast behdrig personal far hantera och lyfta VLT-
motorer (FC-motorer). Fullstandig produktdokumenta-
tion och driftsanvisningar samt alla verktyg som be-
hovs for att arbetet ska kunna utféras sakert maste
finnas tillgangliga. FC-motorns lyftdéglor och gédngade
lyfthal &r dimensionerade endast fér FC-motorns egen
tyngd, inte den sammanlagda tyngden av FC-motorn
och den extrautrustning som kan finnas monterad pa
motorn. Kontrollera noga att kranar, domkrafter, strop-
par och lyftok som ska anvandas verkligen klarar tyng-
den av den utrustning som ska lyftas. Eventuella lyf-
téglor som levererats med motorn ska skruvas in tills

ansatsen ar stumt pressad mot anliggningsytan pa
den statorstomme som ska lyftas.

FCM typ Ungeférlig vikt (kg)
FCM 305 11
FCM 307 13
FCM 307 17
FCM 315 20
FCM 322 26
FCM 330 28
FCM 340 37
FCM 355 56
FCM 375 61

m |ager

StandardIésningen &r ett fast lager i motorns drivande
(axeleffektsidan).

Undvik statiskt slitage genom att férvara motorn vib-
rationsfritt. Nar det inte gar att undvika vibrationer ska
axeln lasas. Lagren kan férses med en lasanordning
for axeln som ska héllas pa plats vid férvaring. Axlarna
ska roteras ett kvarts varv fér hand, med en veckas

Lagerlivsidngd

mellanrum. Lagren &r valsmorda med litiumbaserat
fett nar de levereras fran fabriken.

Smérining

Stomstor- Smorjningstyp  Temperaturomrade
lek

80-132 Esso unirex N3 -10 till +1 400°C

Maximal, forvantad lagerlivslangd (Lna) i 108 timmar vid lagertemperatur 80° C.

FCM 3 000 min"' 1 500 min"
Vagr. Lodr. Vagr. Lodr.
305-315 22 22 30 30
322-340 26 26 30 30
355-375 26 26 30 30

Lna ar lagerlivslangden L10 korrigerad med hansyn till tillforlitlighet, materialférbattringar och smérjningsférhal-

landen.

Standardlagerbeteckningar och oljepackningar

FCM Montering Poler (2/4) Lager Oljepackningar - ID x YD x bredd i mm
Drivande Icke-drivande

305-307 Alla Alla 6204 2Z-C3 6204 2RS-C3 20x30x7

311-315 Alla Alla 6205 2Z-C3 6205 2RS-C3 25x35x7

322-330 Alla Alla 6206 2Z-C3 6206 2RS-C3 30x42x7

340 Alla Alla 6206 2Z-C3 6206 2RS-C3 30x42x7

355-375 Alla Alla 6208 2Z-C3 6208 2RS-C3 40x52x7
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VLT® FCM-serien

® Drivaxlar Tréghet J [kgm2]
Balansering . .
Alla motorer ar dynamiskt balanserade enligt 1ISO FCM 2-polig 4 polig
8821 och IEC 60034-14. 305 0.00082 0.0019
307 0.00082 0.0027
311 0.00090 0.0022
315 0.0011 0.0030
322 0.0024 0.0042
330 0.0028 0.0050
340 0.0053 0.0091
355 0.0072 0.0143
375 0.0097 0.0190
m Matt
Fotmonterad - B3
AC
FW =
i
£D
O 2
° N
. == T T T
K AA
3 C B A
8B AB
L
Allmént
FCM 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Stomstorlek 80 80 90 90 100 100 112 132 132
A [mm] 125 125 140 140 160 160 190 216 216
B [mm] 100 100 125 125 140 140 140 178 178
C [mm] 50 50 56 56 63 63 70 89 89
H [mm] 80 80 90 90 100 100 112 132 132
K [mm] 9 9 9 9 12 12 12 12 12
EB [mm] 4 4 5 5 5 5 5 5 5
AA [mm] 33,5 33,5 35 35 38 38 44 55 55
AB [mm] 153 153 170 170 195 195 225 256 256
BB [mm] 125 125 155 155 176 176 176 218 218
L [mm] 293 293 319 319 363 363 380 485 485
AC [mm] 159 159 176 176 196 196 220 246 246
HD [mm] 228,5 228,5 241 241 267 267 296 344 344
FCL [mm] 206 206 230 230 256 256 286 340 340
FCW [mm] 142 142 158 158 176 176 197 235 235
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Flansmonterad — B5, B35 (B3+B5)

LA

——E00)
=
x|
©)
O)
d
| ‘.I
T
C
175NA129.10
B5
FCM 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Stomstorlek 80 80 90 90 100 100 112 132 132
|IEC-ref. FF165 FF165 FF165 FF165 FF215 FF215 FF215 FF265 FF265
DIN-referens A200 A200 A200 A200 A250 A250 A250 A300 A300
M [mm] 165 165 165 165 215 215 215 265 265
N [mm] 130 130 130 130 180 180 180 250 230
P [mm] 200 200 200 200 250 250 250 300 300
S [mm] 12 12 11,5 11,5 14 14 14 14 14
T [mm] 3,5 3,5 3,5 3,5 4 4 4 4 4
LA [mm] 10 10 10 10 11 11 11 12 12

Direktmonterad — B14, B34 (B3+B14)

LA

|
©)
O
3 &
L v
C
175NA127.11
B14
FCM 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Stomstorlek 80 80 90 90 100 100 112 132 132
IEC-ref. FT100 FT100 FT115 FT115 FT130 FT130 FT130 FT165 FT165
DIN-referens C120 C120 C140 C140 C160 C160 C160 C200 C200
M [mm] 100 100 115 115 130 130 130 165 165
N [mm] 80 80 95 95 110 110 110 130 130
P [mm] 120 120 140 140 160 160 160 200 200
S [mm] M6 M6 M8 M8 M8 M8 M8 M10 M10
T [mm] 3 3 3 3 3,5 3,5 3,5 3,5 3,5
LA [mm] 12 12 10 10 10 10 10 12 12
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Axelns drivdnde

175NA130.11 ED

&
o

E
-t -

Axeln har gangats

DH x djupet for

DIN 332 Form DR

Nyckelhal fér stangd profil
FCM 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Stomstorlek 80 80 90 90 100 100 112 132 132
@D [mm] 19 19 24 24 28 28 28 38 38
E [mm] 40 40 50 50 60 60 60 80 80
ED [mm] 32 32 40 40 50 50 50 70 70
DH[mm] M®6x16 M6x16 M8x19 M8x19 M10x22 M10x22 M10x22 M12x28 M12x28
F [mm] 6 6 8 8 8 8 8 10 10
GA[mm] 215 21,5 27 27 31 31 31 41 41

L
AD
@3
175NA136.10

Fristdende kylflakt
FCM 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Stomstorlek 80 80 90 90 100 100 112 132 132
AD [mm] 132 132 160 160 170 170 182 195 195
L [mm] 386 386 427,5 427.,5 440 440 482 616 616
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®m [nstallation av FC-motorn

1

il -

DANFOSS
175NA036.11

FC-motorer ska installeras sa att de gar att komma at
for rutinunderhall. Minst 0,75 m fritt utrymme runt mo-
torn rekommenderas. Tillrackligt fritt utrymme, sarskilt
runt kylflaktens luftintag (50 mm), &r dessutom néd-
vandigt for att ge fritt kylluftflode.
Om flera FC-motorer installeras néra varandra, méste
man se till att recirkulation av kylluft mellan motorerna
inte kan ske. Motorfésten ska vara tillrackligt kraftiga,
styva och plana.
' OBS!

“: Elektrisk installation

i Ta inte bort den 6versta plastfilmen i vax-
elriktaren eftersom den &r en del av skyd-
det.

Montering av kuggdrev, remskivor och axelkopplingar
Dessa ska borras till vara standarddimensioner och
monteras pa axeln med en vridrérelse. Alla rorliga de-
lar maste skyddas fran averkan.

Lagerskador uppstar om hammare eller
klubba anvands for att driva pa kuggdrev
eller annan utrustning pa axeln. Detta re-
sulterar i oljud fran lagren och vasentligt
férkortad lagerlivsléangd.

P' oBS!

ie Max. langd for bultar genom B14-flans, se
i avsnittet Matt i det har kapitlet.

B Uppriktning

| installationer med direktdrift maste axeln riktas upp i
samtliga tre plan. Buller och vibrationer beror ofta pa
daligt utférd uppriktning.

Det méaste finnas spelrum fér axeldndens rérelser och
for vdrmeutvidgning i saval axiell rikining som i verti-
kalplanet. Bést ar att anvanda flexibla axelkopplingar.
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Maximalt tillaten yttre axiell och radiell belastning i N - vinkelkontaktkullager

Horisontell axel

Belastning inat

Belastning
utat

Vertikal axel
Axel uppat

Axel nedat

Stom- motor frdn motorn  belastning belastning belastning belas-
tning
storlek Poler uppat nedat uppat nedat Max. radiell?
80 2 275 441 481 245 294 432 638
4 373 549 569 343 392 520 785
90 2 412 638 598 294 373 520 824
4 540 765 716 402 471 628 903
100 2 853 853 932 932 814 814 1207
4 1010 1010 1118 1118 961 961 1393
112 2 853 853 932 932 814 814 1207
4 1010 1010 1118 1118 961 961 1393
132S 2 1059 1403 1570 952 1216 1305 1785
4 1265 1609 1825 1138 1472 1481 1972
132M 4 1256 1609 1854 1109 1501 1462 2040
' Alla siffror &r baserade péa en lagerlivslangd, Lna, p& 20 000 timmar.
Lna = livslangd L10 viktad med hansyn till:-Palitlighet-Materialférbattringar -Smérjférhallanden
2 Max. tillaten radiell belastning vid axelanden (horisontell montering).
Maximalt tillaten yttre axiell och radiell belastning i N' - forstarkta kullager
Horisontell axel Vertikal axel
Belastning indt  Belastning Axel uppat Axel nedat
utat
Stom- motor fran motorn  belastning belastning belastning belas-
tning
storlek Poler uppat nedat uppat nedat Max. radiell®
80 2 1375 2205 2405 1225 1470 2160 3190
4 1865 2745 2845 1715 1960 2600 3925
90 2 2060 3190 2990 1470 1865 2600 4120
4 2700 3825 3580 2010 2355 3140 4515
100 2 4265 4265 4660 4660 4070 4070 6035
4 5050 5050 5590 5590 4805 4805 6965
112 2 4265 4265 4660 4660 4070 4070 6035
4 5050 5050 5590 5590 4805 4805 6965
132S 2 5295 7015 7850 4760 6080 6525 8925
4 6325 8045 9125 5690 7360 7405 9860
132M 4 6280 8045 9270 5545 7505 7310 10200
' Alla siffror &r baserade pa en lagerlivslangd, Lna, pa 20 000 timmar.
Lna = livslangd L10 viktad med hansyn till:-Palitlighet-Materialforbattringar -Smérjférhallanden
2 Max. tillaten radiell belastning vid axelanden (horisontell montering).
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m Atdragningsmoment

Lagerskoéldarna och locket ska fastas med de bultstor-
lekar och atdragningsmoment som anges i tabellen
nedan.

Atdragningsmoment fér féstning av lagerskéld

FCM-typ Stomstorlek Bultdiameter Moment
Nm
305-307 80 M5 5
311-315 90 M5 5
322-330 100 M6 (taptite)  8-10
340 112 M6 (taptite)  8-10
355-375 132 M8 (taptite) 29
Moment fér LID-skruvar: 2,2-2,4 Nm

Underhall

Rutinrengdring av FC-motorn

Ta bort flaktkdpan och se till att alla luftinloppshal ar
helt fria fran féroreningar. Avlagsna alla féroreningar
fran utrymmet bakom flakten, langs flansarna pa stom-
men samt mellan motorn och véaxelriktaren.

Periodiskt underhall av motorn

a. Ta bort vaxelriktaren, flaktkapan och flakten,
vilken &r fast i axelanden med en kil. Lossa
och ta bort skruvarna till lagerkapslingen
samt lagerskdldarnas skruvar och knaster.
Dra darefter férsiktigt loss lagerskéldarna
fran deras styrtappar.

b. Ta ut rotorn. Var forsiktig sa att inte stator-
stommens inneryta eller lindningarna i sta-
torn och rotorn skadas.

C. N&r motorn &r isértagen kan dess delar ren-
goras. Delarna boér renbldsas med torr tryck-
luft av mattligt tryck, eftersom en alltfér kraftig
luftstrém kan pressa in féroreningarna i fick-
orna mellan lindningarna och isoleringen etc.

Avfettningskemikalier kan skada impregner-
ingslacken eller isoleringen.

d. Ga igenom demonteringsproceduren i om-
vénd ordning for att satta ihop FC-motorn.
Var forsiktig nar du tréar pa lagerskéldarna pa
styrtapparna och lagren, ANVAND INTE
VALD.

e. Kontrollera att rotorn kan rotera obehindrat
och att alla elanslutningar ar korrekt utférda
innan du férsdker starta motorn.

f. Atermontera remskivan, kopplingen, drevet
eller motsvarande om denna komponent de-
monterats. Var noggrann med uppriktningen
mot den drivna utrustningen, eftersom brist-
fallig uppriktning leder till lagerproblem och i
vérsta fall axelbrott.

g. Om nagra skruvar byts ut, kontrollera noga
att de nya skruvarna &r av den kvalitet och
héllfasthetsklass som tillverkaren rekom-
menderar, samt att de har ratt gangdimen-
sion och langd (se tabellen ovan).

® Enheter med fristaende kylflakt (FV)

| vissa anvandningsomraden motorns axelmonterade
flakt inte tillracklig kylning for drift vid laga varvtal. | sa-
danna fall kan man anvénda en motor med fristdende
kylflakt, en s.k. FV-enhet.

Vanliga anvandningsomraden &ar exempelvis trans-
portband, maskinspindlar och andra tillampningar med
konstant vridmoment (Constant Torque - CT), dar kun-
den vill ha omfattande styrmdjligheter utan att vridmo-
mentet minskar vid laga varvtal.

Med en fristdende kylflakt pabyggd kan FC-motorn ge
fullt kontinuerligt vridmoment ner till lagt varvtal. Kaps-
lingen for ventilationshalet maste vara IP 66. Godkand
enligt UL.

B Spanningsomrade for FV-enhet

FV-enheten kan anvanda ett flertal spanningar be-
roende pa vilket satt som plintarna ansluts. Standard
ar trefas 380-500 V (50 Hz), 380-575 V (60 Hz) med

mojlighet att ansluta tre faser 220-290 V (50 Hz),
220-332 V (60 Hz) eller enfas 230-277 V (50/60 Hz).
Kondensatorn fér enfas sitter monterad inuti plintbox-
en.
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® FCM 300 Termiskt skydd

Det termiska skyddet f6r FC och motorn motor omfat-
tas av féljande:

1. Overbelastningar hanteras av den berakna-
de elekiriska belastningen (12X t).

2. Saknad ventilation och hég omgivningstem-
peratur hanteras genom temperaturmatning.
Nedstamplingen for 1ag hastighet (pa grund
av saknad ventilation) ingar inte i den elekt-
riska belastningsberdkningen utan hanteras
genom temperaturmatning. Ventilation téacks
automatiskt.

Elektrisk belastning

Strdmmen mats i DC-bussen och den uppskattade
belastningen beraknas. Nivan fér den elektriska be-
lastningen ar installd pa utgdngsmomentet 105 %.
Over dennna niva 6kar en raknare, och under nivan
minskar den. Raknaren startar pa noll. Nar réknaren
nar 100 kopplas enheten ur. Vid 98 visas en varning
(indikeringslampa och statusord).

Belastning Tid fran 0 till 100 Tid fran 100 till 0

0% - 60 sec

20% - 100 sec

40% - 150 sec

60% - 200 sec

80% - 250 sec

105% 900 sec (if over 105%) 300 sec (if under 105%)
120% 550 sec -

140% 210 sec

160% 60 sec

>165% 20 sec

Vid full AC-bromsningen (parameter 400) simuleras
en belastning > 165 % => 20 sek. till urkoppling.

Vérdet kan lasas i parameter 527. (LCP:FC termisk).

Temperaturmétning
Temperaturmétningen ké&nner av temperaturen i den
elektroniska boxen.

Vid varningsnivan => En varning visas (indikering-
slampa och statusord) och enheten kan kopplas ur om
temperaturen inte sjunker tillbaka under varningsnivan
inom 15 minuter. Om funktionen TEMP.DEP.SW akti-
veras i parameter 412 minskar switchfrekvensen grad-
vis ned till 2 kHz fér att férsdka sédnka temperaturen.

Urkopplingsnivd => Omedelbar urkoppling och larm
(indikeringslampa och statusord).

Vardet kan lasas i parameter 537 (LCP: Kylplattans
temp.).

Temperaturnivaerna verkar vara héga men pa grund
av en lokal uppvéarmning i sensorn &r de verkliga ni-
vaerna for lufttemperaturen ungefar 10 grader C lagre.
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m Servicekontaktsats (175N2546)
Syfte:
Att kéra LCP2 och PROFIBUS samtidigt. Servicekon-
takten kan anvéndas med FCM 300 med serienummer
03Gxxx och programversioner frdn och med 2.03. An-
vénds med kabel fér jackbar kontakt 175N0162.

175NA060.11

® Jackbar kontakt (175N2545) = ‘
Syfte: 2 1
Att skapa en jackbar anslutning mellan LCP 2 och gsass FaEs
FCM 300. |
Anvands med kabel fér jackbar kontakt 175N0162. |
| |
B Fjarrmonteringssats (175N0160) Ledarfarg/ Plint X100/ D-substift
Gul 1 8
B ' Grén 2 9
I Réd 3 2
= Bla 4 3
X100
le—=| 1234
O]
[¢ =9 | |
B

T —
DANFDOSS
175NAD39.12
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® Fjarrmonteringssats forts.

7
T
I
|
135mm
I
| 72mm *0,3mm
€
£
M
<)
+ O
€
E
o
<+

O

DANFODSS
175ZA173.11

DANFOSS
175NA38.1

B Potentiometertillval (177N0011)

Tillval fér att styra referensen med hjélp av en potentio-
meter. Tillvalet monteras i stallet f6r en kabelklamma.
Potentiometern anvénds genom att blindkontakten tas
bort sa att dnskad referens kan anges, och darefter satts

blindkontakten tillbaka .

-0 175NA132.10

Ledarfarg Plint pa X101

Vit 2 (analog ingang)

Rod 8(0V)

Svart 7 (+10V)

m | okal driftpanel (LOP) (175N0128) IP65 Koppling

. g Ledarfarg Plint Funktion

: Vit 2 Referens

$ Brun 3 Reset-knapp
Lila* eller gra 4 Se tabell under knapp
Gron 5 Se tabell under knapp
Réd 6 +24V
Gul 7 +10V
Bla 8 Jord

* Kan vara orange i vissa kablar
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Lokal driftpanel (Local Operation Panel - LOP) Féaste fér LOP 175N2717 (includerad i 175N0128)
175N0128 IP 65
42 z_b_a\ |
i
dIn= I
© \
© \
2 B |
s o |
s [ & |
o } | 255
o (O (r,/
i 9
19.5
Y I

Funktion/instalining Knapp | (Start) Knapp Il (Start)

1

O Knapp (Stopp)
Forinstallt - Drift med tva varvtal (anslut |Kér med installd re- | Kér med 10 Hz** Stopp (och aterstéllning* -
lila ledare): ferens (+/-) joggvarvtal om tripp)

Ingen &ndring av fabriksinstalining.
Funktion 2 - Tvalagesdrift (anslut lila le- |Kér med Meny 1 K&ér med Meny 2 Stopp (och aterstallning* -
dare): om tripp)

Valj 6nskade driftlagen i meny 1 och 2
(anvand par. 4-6) Parameter 335 = 18

(valj Meny)
Funktion 3 - Drift i bada riktningarna (an-|Kér framat Koér bakat Stopp (och aterstéllning* -
slut gra ledare): om tripp)

Parameter 335 = 10 (starta reverserat)
Parameter 200 = 1 (bada riktningarna)

*Om aterstéllning inte kréavs, anslut inte brun led-

ning**eller stall in parameter 213 | OBS!

Stall in referensen med hjélp av knapparna +/- “a Klipp bort eller isolera dverskjutande led-
. i o i a I " ningslangd nér installationen &r klar.

Nar spanningen slas till &r enheten alltid i stopplage. g 9

Den instéllda referensen sparas nar spanningen slas
av. Om enheten i stéllet ska ga direkt till startlage, an-
slut stift 6 till stift 4 och anslut inte lila/gra ledare till stift
4. Harigenom kopplas stoppfunktion pa LOP ur.
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B Manéverpanelen (175NO131)
FC-motorn kan férses med en mandverpanel for lokal
styrning - LCP 2 (Local Control Panel) (tillval) som ut-
gor ett komplett granssnitt fér mandvrering, program-
mering och évervakning av FC-motorn.
IP 65 pa framsidan.
' OBS!

“: LCP fran VLT 5000-serien (kodnummer

i 175Z0401) kan inte anvéndas till FC-mo-
torn. Den allméanna LCP 2 (kodnummer
175N0131) kan emellertid anvéndas till
bdde FCM 300-, VLT 2800- och VLT
5000-serien.

m LCP-installation

LCP 2 ar ansluten till plint X100, 1-4 (se separat in-
struktion, MI.03.AX.YY).

1. Servicekontaktsats (175N2546) (se avsnittet
Servicekontaktsats) och kabel 175N0162

2. Jackbar kontakt (175N2545) (se avsnittet
Jackbar kontakt) och kabel 175N0162

3. Monteringssats fér externt montage
(175N0160) (se avsnittet Monteringssats for
externt montage)

® LCP-funktioner

Manéverpanelens funktioner kan delas upp i tre grup-
per:

. display
. knappar fér programmering av parametrar
. knappar for lokal styrning

All indikering av data sker via displayensom rymmer
fyra rader alfanumeriska tecken. Under normal drift
kan displayen kontinuerligt visa fyra olika méatvarden
och tre statusvarden. Av dessa definieras fyra matvar-

den och ett statusvarde av anvandaren. Under pro-
grammering visas pa displayen all information som
kravs for snabb och effektiv instélining av FC-motorns
parametrar.

Som komplement till displayen finns tre indikering-
slampor fér spanning, varning och larm.

Alla programmerbara parametrar i FC-motorn kan
andras omedelbart via manéverpanelen, savida den-
na funktion inte har blockerats i parameter 018.

DANFOSS
1757A004 .10

DISPLAY
STATUS

QUICK
MENU

CANCEL

CHANGE
DATA

OALARM OWARNING  ()ON

AN
FWD.
REV. START

® Displayen

LCD-displayen ar belyst bakifran. P& displayen finns
fyra rader dar alfanumeriska tecken kan visas samt en
ruta som visar aktuell rotationsriktning och menyval
samt den meny du eventuellt programmerar i.

Rad 1 12345678901234567890

- W 12345678

Rad 3 12345678901234567890
Rad 4 12345678901234567890

Ol ePPVZSLI

Rad 1 visar kontinuerligt upp till 3 matvarden vid nor-
mal driftstatus, eller en text som forklarar den andra
raden.
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Rad 2 visar kontinuerligt ett matvarde med enhet obe-
roende av status (utom i hédndelse av larm/varning).

Rad 3 ar normalt tom och anvénds i menylage for att
visa det valda parameternumret eller nummer och
namn fér parametergruppen.

Rad 4 anvénds under drift for att visa statusmedde-
lande samt i datadndringsldge for att visa vardet for
den valda parametern.

VAR En pil indikerar motorns rotationsriktning.

=ETUF Dessutom visas den meny som valts i Ac-

12 tive Setup i parameter 004. Om du pro-
grammerar en annan instalining an Active
Setup visas numret fér den meny som
programmeras till héger. Detta menynum-
mer blinkar.

Om vissa gransvérden Overskrids tands larm- eller
varningslampan eller bada, samtidigt som status- eller
larmtext visas pa displayen. Spéanningsindikering-
slampan ar tdnd nar FC-motorn &ar spanningssatt.
Samtidigt tands displayens bakgrundsbelysning.

® |ndikering
Langst ned pa mandverpanelen finns en réd larmlys-

diod och en gul varningslysdiod samt en grén span-
ningsindikeringslampa.

175ZA022.11
|  OALARM (OWARNING  QON |
Réd Gul Grén

Om vissa gransvarden Overskrids, tands larm- eller/
och varningslysdioden samtidigt som en status- eller
larmtext visas pa skarmen.

Spénningslysdioden aktiveras nar FC-motorn fér
spénning och samtidigt kommer den bakre belysning-
en pa displayen att borja lysa.

® Manodverknapparna

Mandverknapparna ar uppdelade i funktionsomraden.
Detta innebér att knapparna mellan displayen och in-

dikatorerna anvands fér parameterprogrammering, in-
klusive val av visningslédge under normal drift.

DISPLAY QUICK

STATUS MENU

CHANGE CANCEL
DATA

175ZA020.10

A
Vv

Knapparna for lokal styrning finns under indikering-

slamporna.

N
STOP FWD.
RESET JOG REV. [ START

175ZA021.10

B Mandverknapparnas funktion

QUICK
MENU
QuUICK
MENU
MENU

CHANGE
DATA

CANCEL

oK

X

m|
glo
_|'U

[DISPLAY / STATUS] anvands for
att valja visningslage och for att
andra tillbaka till Displaylage an-
tingen fran Snabbmeny eller me-
nylage.

[QUICK MENU] anvands for att
programmera de parametrar som
finns i Snabbmeny. Det gér att
véxla direkt mellan Snabbmeny
och menylage.

[MENU] anvénds fér att program-
mera alla parametrar. Det gar att
vaxla direkt mellan menylage och
Snabbmeny.

[CHANGE DATA] anvands for att
andra datavéarde i de parametrar
som valts antingen i menylage el-
ler i Snabbmeny.

[CANCEL] anvéands for att angra
en andring av den valda parame-
tern.

[OK] anvands for att bekrafta en
andring av den valda parametern.

[+/-] anvands for att valja parame-
ter och fér att &ndra den valda pa-
rametern, eller for att andra vis-
ningen i rad 2.

[<>] anvands for att valja parame-
tergrupp samt for att &ndra nume-
riska parametervarden.

[STOP / RESET] anvéands for att

stoppa eller aterstalla FC-motorn

efter trippning. Via parameter 014
kan den séttas till aktiv eller inak-
tiv. Om stopp ar aktiverat blinkar

rad 2 och [START] maste aktive-

ras.
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® Visningslage
Under normal drift kan upp till fyra olika varden visas
kontinuerligt: 1,1 och 1,2 samt 1,3 och 2 pa rad 4 visas
aktuell driftstatus, larm eller varningar.

VLT® FCM-serien

OBS!

Om man trycker p4 [STOP/RESET] stop-
pas motorn &ven om LCP 2 inte ar anslu-
ten. Aterstart kan endast ske via [START]-
knappen pa LCP 2.

VAR 1.1 WAR 1.2 VAR 1.3

[JOG] tvingar utfrekvensen till en

OLE€LEVYNG6 L

106 forinstalld frekvens s& lange som U I:l E: E SETUP
knappen halls nedtryckt. Knappen i
kan aktiveras och inaktiveras via
parameter 015.

— [FWD /REV] anvénds for att andra SRS

FWD. . .

REV. motorns rotationsriktning, dock

endastilage for lokal styring. Kan ~ ® Displaylage-val av visningsalternativ

via parameter 016 véljas aktiv eller
ej aktiv (parameter 013 maste stél-
las in till [1] eller [3] och parameter
200 till [1]).

[start] anvands for att starta FC-
motorn sedan den stoppats med
hjalp av [stop] knappen. Startk-
nappen &r alltid aktiv men kan inte
asidosatta stoppkommandon som
ges via styrplintarna.

START

OBS!

Om knapparna for lokal styrning ar akti-
verade kommer dessa att kunna anvén-
das oavsett om frekvensomformaren ar
installd pa Lokal styrming eller Fjarrstyr-
ning i parameter 002. Dock undantaget
[FWD/REV] som ar aktiv endast vid lokal
styrning.

A

"

OBS!

Om ingen extern stoppfunktion har valts
och man via parameter 14 valt stoppknap-
pen ej aktiv, kan FC-motorn endast star-
tas och stoppas genom in- och urkoppling
av matningsspénningen till motorn.

A

"

® Displayens visningsalternativ

Displayens visning kan andras beroende pa om FC-
motorn &r under normal drift eller i programmeringsla-
ge. Se listan pa sidan 34.

Det finns tre alternativ for visning i Displaylage: I, Il och
[ll. Visningsalternativet avgér hur manga matvarden

som visas.

Visnings alter- |l
nativ:

Rad 1 Parameternamn
for driftvariabel

parad 2

Datavarde for
tre driftvariabler
parad 1

Parameternamn
for 3 driftvariabler
parad 1

Tabellen nedan visar vilka parametrar som valfritt kan
lankas till variablerna pé displayens forsta och andra

rad (se parameter 009).

Driftvariabel: Enhet:
Referens [%]
Referens [Enhet]*
Aterkoppling [Enhet]*
Frekvens [Hz]
Frekvens x skala [-]
Motorstrém [A]
Moment [%]
Effekt [kW]
Effekt [HK]
Motorspéanning [V]
Spanning for DC-lank V]
Termisk belastning av FC [%]
Driftstimmar [Timmar]
Ingangsstatus, dig ingang [Binar kod]
Extern referens [%]
Statusord [Hex]
Kylplattans temp [C]
Larmord [Hex]
Styrord [Hex]
Varningsord 1 [Hex]
Varningsord 2 [Hex]
Analog ingang 1 [mA]
Analog ingang 2 V]

*) Véljs i parameter 416. Enheten visas i visningslage 1 parad 1, i andra

fall visas "U".

Driftvariabel 1, 1 och 1,2 och 1,3 pa forsta raden och
driftvariabeln 2 pa andra raden véljs i parameter 009,

010, 011 och 012.
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. Visningsalternativ I:

Detta visningsalternativ ar standard efter start eller ini-
tiering.

FEERUEMCY

28,8 Hz 7

MOTOR IS RUMMIMG

Rad 2 ger vardet fér en driftsvariabel med tillhérande
enhet och rad 1 visar en text som férklarar rad 2, jfr.
tabell. | exemplet ar Frekvens valt som variabel via
parameter 009. Under normal drift kan ytterligare en
variabel visas omedelbart med [+/-]-knapparna.

. Visningsalternativ Il

Du kan véxla mellan visningsalternativ | och Il genom
att trycka pa knappen [DISPLAY / STATUS].

24.3% 3I8.2% 13.8R

288 Hz %

MOTOR IS RUMMIMG

| det har tillstandet visas samtidigt datavarden for fyra
driftvariabler med tillhérande enhet enligt schemat. |
exemplet har variablerna Frekvens, Referens, Mo-
ment och Strém valts for férsta och andra raden.

. Visningsalternativ |11

Det hér alternativet aktiveras endast néar knappen
[DISPLAY / STATUS] halls nedtryckt. Nar knappen
slapps vaxlar systemet tillbaka till alternativ Il, savida
knappen inte halls nedtryckt i mindre an ca 1 sekund.

REFY TORRUE CUREE A

28,8 Hz ¢

MOTOR

IS EUMMIHMG

Har visas namn och enhet for driftvariablerna pa forsta
raden. Driftvariabel 2 ar oférandrad.

B Snabbmenyldge (Quick Menu) jamfért med meny-

lage

FC-motorserien kan anvéndas for praktiskt taget alla
typer av anlaggningar. Darfoér &r antalet parametrar
forhallandevis stort. Denna serie erbjuder ocksa ett val
mellan tvad programmeringslagen — menyladge och
Snabbmenylage.

. | Snabbmeny leds anvandaren genom pro-
grammering av ett antal parametrar som i de
flesta fall ar tillrackliga fér att motorn ska ar-
beta s& gott som optimalt, om fabrikspro-
grammeringen av 6vriga parametrar tar han-
syn till nédvandiga styrfunktioner, samt kon-
figurering av in- och utsignaler (styrplintar).

. I menylage kan du vélja och programmera
alla parametrar som &r tillgangliga fér anvan-
daren. Det finns dock nagra parametrar som
ar "lasta" beroende pa vilken konfiguration
som ar vald (parameter 100).

Forutom att den har ett namn &r varje parameter lan-
kad till ett nummer, som forblir detsamma oavsett vil-
ket programmeringslage som anvands. | menylage ar
parametrarna uppdelade i grupper dér den forsta siff-
ran i parameternumret (frdn vanster) ar gruppnumret
fér den aktuella parametern.

Oavsett programmeringslage trader en andring av en
parameter i kraft och syns bade i menylage och
Snabbmenylage.

B Snabbinstallation i Shabbmeny (Quick Menu)

Aktivera Snabbmeny genom att trycka pa knappen
[QUICK MENU]. D4 visas féljande pa displayen:

BUICK MEMU = OF Y

28,8 Hz ¢

861 LAMGUAGE
EMGL ISH

Langst ned pa displayen visas parameternummer och
-namn tillsammans med status/varde pd den forsta
parametern i Snabbmeny. Férsta gangen knappen
[Quick meny] trycks ned efter att enheten slagits pa
bérjar visningen alltid i pos. 1 — se tabellen nedan.
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® Val av parametrar

Du kan vélja parametrar med hjélp av [+/-]-knapparna. FEERUEHCY
Foljande parametrar &r tillgangliga: M
. z SETUP
Pos.: Nr: Parameter: Enhet: 1
1 001 Sprak
2 200 Rotationsriktning HE1 LAMGUAGE
3 101 Momentkurva
4 204 Min-referens [Hz] EHGL ISH
5 205 Max-referens [Hz]
6 207 Uppramptid [sek]
7 208 Nedramptid [sek] =
8 002 Lokal-/fjéirrsty_rning ¥ Andra data
9 003 Varvtalsstyming Oberoende av om en parameter har valts i Snabbme-
10 500 Bussadress . . . . .
- . ny eller i menylage ar proceduren for att &ndra data-
Me.nylage i . vardet densamma. Tryck pa knappen [CHANGE
Aktivera menylage genom aEt trycka pa knappen DATA] fér att &ndra den valda parametern. Under-
[MENU]. Displayen ser ut sa har: strykningsstrecket pa rad 4 bérjar blinka. Hur det gar

till att &ndra vardet beror pa om den valda parametern

representerar ett numeriskt varde eller ett textvarde.
FREGQUENCY P

® Andra ett textvirde
EE E H z e Om den valda parametern innehaller ett textvarde &n-

drar du textvardet genom att trycka pa [+/-]-knapparna.

KEYEB.&DISPLAY

FEERUEHMCY

Rad 3 pé displayen visar parameterns gruppnummer 5 E . E H z éT?P
1

och namn.

BE1 LAMGUAGE

® Parametergrupper

I menylage &r parametrarna uppdelade i grupper. Valj EMGLISH

parametergrupp genom att trycka pa [<>]-knapparna.

Fdljande parametergrupper ar tillgangliga: Pa displayens nedersta rad visas det textvarde som
- - kommer att bli aktivt (sparas) nar du bekréaftar med

Grupp nr: Parametergrupp: [OK]-knappen.

0 Drift & display

1 Last & motor

2 Referenser & granser

3 Ingangar & utgangar

4 Speciella funktioner

5 Seriell kommunikation

6 Tekniska funktioner

*Fér information om parametergrupp 800 och 900 f6r
PROFIBUS, se FCM Profibus-handbok MG.
03.EX.YY.

Nar du har valt 6nskad parametergrupp kan du vélja
parameter genom att trycka pa [+/-]-knapparna:

Pa displayens tredje rad visas parameterns nummer
och namn. Status/varde for den valda parametern vi-
sas pa fijarde raden.
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m Andra numeriskt datavirde steglost
Om den valda parametern innehaller ett numeriskt da-
tavarde valjer du forst en siffra genom att trycka pa
[<>]-knapparna.

FEERUEMCY

8.8 Hz o

138 START FREGUENCY
ogg 8 HZ

Andra sedan den valda siffran steglést genom att
trycka pa [+/-]-knapparna:

FRERUEHCY

28.8 Hzo

138 START FREGUEHCY
BI9.9 HZ

Den valda siffran visas blinkande. Den nedersta raden
pa displayen visar det datavarde som kommer att spa-
ras nar du bekraftar genom att trycka pa [OK].
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® Menystruktur

DISPLAYLAGE

VAR 1.

URR 2

STATUS

DISPLAY
STATUS

MENU

MENYLAGE

FRERUEHCY

EE B HZ ¥

KEYE. & DISFLRAY

Val av
grupp

S 4D

DATALAGE

FREGUEHLCY

SH.8 HZ ©

oK
CANCEL

L

<77

Val av
datavarde

881 LANMGUAGE
EMGLISH

CHANGE
DATA

DATAANDRINGSLAGE

FREGUEHCY

58,8 HZ ¥

BE1 LAMGUAGE
EMGLISH

175ZA446.11

1 VAR 1.2 UAR 1.3

DISPLAY
STATUS

MENU

me‘

SNABBMENYLAGE

BUICKE MEMU

28, B HE*”

BE1 LAMGUAGE
EMGLISH

OF13

P

CHANGE
DATA

v
DATAANDRINGSLAGE

BUICK MEHU 1

58,8 HZ T

OF 13

81 LAMGURAGE
EMGLISH
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B Parametergrupp 0-** Drift/display

Véarde:

% Engelska (ENGLISH) [0]
Tyska (DEUTSCH) [1]
Franska (FRANCAIS) [2]
Danska (DANSK) [3]
Spanska (ESPANOL) [4]
Italienska (ITALIANO) [5]

Instélining vid leverans kan avvika fran fabriksprogram-
meringen.

Funktion:
| den har parametern valjer du vilket sprak som ska
visas pa displayen.

Beskrivning av alternativen:
Féljande alternativ finns: Engelska [0], Tyska[1], Frans-
ka [2], Danska [3], Spanska [4] and /talienska [5].

002 Lokal-/fjarrstyrning

(OPERATION SITE)

Varde:

# Fjarrstyrning (REMOTE) [0]
Lokal styrning (LOCAL) (1]
Funktion:

Det finns tva alternativ fér styrning av FC-motorn:
Fjérrstyrningl [0] och Lokal styrningl [1].

Beskrivning av alternativen:
Om du valjer Férrstyrningl [0], kan FC-motorn kontrol-
leras via:

1. Styrplintarna eller den seriella porten.

2.  [START]-knappen. Denna kan dock inte &si-
dosatta stoppkommandon (géller &ven Start
ej aktiv) via de digitala ingadngarna eller den
seriella kommunikationsporten.

3. Knapparna [STOP], [JOG] och [RESET], for-
utsatt att dessa &r aktiverade (se parameter
014, 015 och 017).

Om du véljer Lokal styrning [1], kan FC-motorn kon-
trolleras via:

1. [START]-knappen. Denna kan dock inte asi-
doséatta stoppkommandon via de digitala plin-
tarna (om [2] eller [4] &r valt i parameter 013).

2. [STOP]-, [JOG]- och [RESET]-knappen, for-
utsatt att dessa ar aktiverade (se parameter
014, 015 och 017).

3. [FWD/REV]-knappen férutsatt att denna har
aktiverats i parameter 016 och att nagot av
alternativen [1] eller [3] har valts i parameter
013.

4. Via parameter 003 kan den lokala referensen
styras med hjalp av "uppatpil-" och "nedatpil-"
knapparna.

003 Lokal referens

(LOCAL REFERENCE)

Varde:

Parameter 013 installd pa [1] eller [2]:

0 - fmax

Par 013 set for [3] or [4] and par. 203

= [0] set for:

Refumin - Refuax

Parameter 013 instélld pa [3] eller [4]

och par 203 instéalld pa [0]:

-Refuax - + Ref max

Funktion:
Med hjalp av den har parametern kan du stalla in éns-
kat referensvarde manuellt (varvtal eller referens for
den valda konfigurationen beroende pa instéllningen i
parameter 013).
Enheten féljer den konfiguration som valts i parameter
100, forutsatt att Processreglering [3] valts.

# 000.000

# 000.000

# 000.000

Beskrivning av alternativen:
For att den har parametern ska kunna anvandas mas-
te parameter 002 vara installd pa Lokal styrning [1].
Det instéllda vardet sparas vid spanningsavbrott (se
parameter 019).
den har parametern avslutas inte datadndringslaget
automatiskt efter time-out.
Lokal referens kan inte stéllas in via den seriella kom-
munikationsporten.

Varning: Eftersom det instéllda vardet
sparas nar strbmmen bryts kan motorn
starta utan férvarning nar strommen slas
pa om parameter 019 &r installd pa Auto-
matisk aterstart, anvand sparad ref. [0].

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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004 Aktiv meny

(ACTIVE SETUP)

Véarde:
Fabriksprogrammering (FACTORY SETUP)  [0]

# meny 1 (SETUP 1) (1]
meny 2 (SETUP 2) [2]
Ext meny-val (MULTI SETUP) [5]

Funktion:

| den héar parametern kan du vélja den meny vars pro-
grammerade instéllningar ska styra FC-motorns funk-
tioner.

Alla parametrar kan programmeras i tva separata me-
nyer: Meny 1 och Meny 2. Dessutom finns en férpro-
grammerad meny, Fabriksprogrammering, som inte
gar att andra.

Beskrivning av alternativen:
Fabriksprogrammering [0] innehéaller programmering
gjord pé fabriken. Du kan anvanda denna meny som
en kéllmeny nar du behéver aterstélla de andra me-
nyerna till kdnda varden.

Med hjélp av parameter 005 och 006 kan du kopiera
mellan meny 1 och meny 2.

Meny 1 [1] och Meny 2 [2] ar tva separat installda me-
nyer som kan véljas efter behov.

Ext Meny-val [5] anvands om du vill kunna véaxla mellan
olika menyer via fjarrstyrning. Du kan anvanda plintar-
na 2, 3, 4 och 5 och den seriella kommunikationspor-
ten for att vaxla mellan menyer.

005 Programmera meny
Varde:
Fabriksprogrammering (FACTORY SETUP)  [0]
meny 1 (SETUP 1) [1]
meny 2 (SETUP 2) [2]
# Aktiv meny (ACTIVE SETUP) [5]

Funktion:
Har valjer du vilken meny som ska programmeras
(som data ska &ndras i) under drift. Du kan program-
mera bada menyerna oberoende av vilken meny som
valts som Aktiv meny (véljs i parameter 004)

Beskrivning av alternativen:
Fabriksprogrammering [0] innehdller den programmer-
ing som gjorts pa fabriken och kan anvandas som en

datakalla om nagon av évriga menyer behdver ater-
stéllas till k&inda varden.
Meny 1 [1] och 2 [2] &r separata installningar som kan
anvandas efter dnskemal. Du kan programmera dessa
fritt oberoende av den meny som valts som Aktiv meny
och séledes styr FC-motorns funktioner.
' OBS!

16 Om du andrar data i den aktiva menyn,

a eller kopierar data till den, paverkar detta
omedelbart frekvensomformarens funk-
tion.

006 Kopiering av meny

(SETUP COPY)

Varde:
# Ingen kopiering (NO COPY) [0]
Kopiera till meny 1 fran # (COPY TO SETUP
1) (1]
Kopiera till meny 2fran # (COPY TO SETUP
2) (2]
Kopiera till alla menyer fran # (COPY TO ALL) [5]

# = den i parameter 005 valda menyn

Funktion:
Den meny som valts i parameter 005 kopieras till en
annan meny, eller till alla de andra menyerna samti-
digt.

l OBS!
C Kopiering kan endast goras i Stopplage
(nar motorn ar stoppad via ett stoppkom-
mando). Kopieringen tar hégst 3 sekunder
och ar fardig nér parameter 006 returnerar
véardet 0.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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007 LCP-kopiering

Véarde:
# Ingen kopiering (NO COPY) [0]

Kopiera alla parametrar (UPLOAD ALL PA-
RAM) [1]
Ladda ned alla parametrar (DOWNLOAD
ALL) [2]
Ladda ned effektoberoende parametrar .
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funktion:

Anvand parameter 007 om du vill utnyttja manéverpa-
nelens inbyggda kopieringsfunktion. Du kan dérfér en-
kelt kopiera parameterinstéllningar fran en FC-motor
till en annan.

Beskrivning av alternativen:
Valj Kopiera alla parametrar [1] om du vill éverféra alla
parametervarden till manéverpanelen. VAlj Ladda ned
alla parametrar [2] om du vill kopiera alla éverférda pa-
rametervarden till den FC-motor mandverpanelen ar
monterad pa. ValjLadda ned effektoberoende par. [3]
om endast effektoberoende parametrar ska laddas
ned. Detta anvénds om du laddar ned till en FC-motor
som har en annan markeffekt &n den som parameter-
menyn ursprungligen kommer fran.

l OBS!
“: Kopiering och nedladdning kan endast
i goras i stopplage och endast mellan en-
heter med samma version av den stora
databasen (se par. 626).

008 Displayskalning av motorfrekvens
Véarde:
0.01 - 100.00 [1 - 10000]
# 1.00 [100]
Funktion:

| den har parametern véljer du den faktor, fu, som ska
multipliceras med motorfrekvensen fér att ge display-
visningsvardet nar parameter 009-012 ar instélld pa
Frekvens x skala [5].

Beskrivning av alternativen:
Stall in 6nskad skalfaktor.

009 Displayrad 2

(DISPLAY LINE 2)

Varde:
Ingen [0]
Referens [%] (REFERENCE [%)]) [1]
Referens [enhet] (REFERENCE [UNIT]) [2]
Aterkoppling [enhet] (FEEDBACK [UNIT]) [3]
# Frekvens [Hz] (FREQUENCY [Hz]) [4]
Frekvens x skala [-] (FREQUENCY X SCA-
LE) (5]
Motorstrédm [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]
Moment [%] (TORQUE [%]) [7]
Effekt [kW] (POWER [kW]) [8]
Effekt [HP] (POWER [hp] [US]) [9]

Motorspanning [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11]
DC-lank, spanning [V] (DC LINK VOLTAGE

(vV]) [12]
Termisk belastning [%] (FC THERMAL [%]) [14]
Driftstimmar [Timmar] (RUNNING HOURS) [15]

Digital ing&ng [Binarkod] (DIGITAL INPUT
[BIN]) [16]

Extern referens [%] (EXTERNAL REF [%])  [21]
Statusord [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Kylplattans temp [°C] (HEATSINK TEMP

[°C] [25]
Larmord [Hex] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Styrord [Hex] (CONTROL WORD [HEX]) [27]
Varningsord 1 [Hex]

(WARNING WORD 1 [HEX]) [28]
Varningsord 2 [Hex]

(EXTENDED STATUS WORD [HEX]) [29]
Analog ingang 1[mA] (ANALOG INPUT 1

[mA]) [30]

Analog ingang 2 [V] (ANALOG INPUT 2 [V]) [31]

Funktion:
| den hér parametern kan du vélja vilket matvarde som
ska visas pa displayens andra rad.
| parameter 010-012 kan du vélja ytterligare tre méat-
varden som visas pa displayens forsta rad.
For displayvisning, tryck pa knappen [Display/Status],
se dven sidan 33.

OBS!
"a | parameter 009 kan "ingen" [0] inte véljas.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Beskrivning av alternativen:
Referens [%] visar den totala referensen (summan av
digital, analog, férinstalld och fryst referens samt buss-
och 6ka/minska-referens). Referens [enhet] visar sum-
man av de referenser som anvander den angivna en-
heten pa basis av konfigurationen i parameter 100 (Hz,
Hz och rpm).
Aterkoppling [enhet] visar statusvardet for plint 1 och 2
i den enhet/skala som &r installd i parameter 414, 415
och 416.
Frekvens [Hz] ger motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen
till motorn.
Frekvens x skala [-] visar den aktuella motorfrekvensen
fm multiplicerad med skalfaktorn som ar instélld i pa-
rameter 008.
Motorstrém [A] visar fasstrdbmmen i motorn méatt som
ett effektivvarde.
Moment [%] visar motorns aktuella belastning i f6rhal-
lande till motorns nominella moment.
Effekt [%] visar motorns effektférbrukning i kW.
Effekt [hk] visar motorns effektférbrukning i hk.
Motorspénning [V] visar inspénningen till motorn.
DC-lédnk, spédnning [V] visar mellankretsspanningen i
FC-motorn.
Termisk belastning, FC [%] visar den berdknade/upp-
skattade termiska belastningen pa FC-motorn. 100 %
ar urkopplingsgransen.
Driftstimmar[Timmar] visar antal driftstimmar fér mo-
torn efter senaste aterstalining i parameter 619.
Digital ingang [Binarkod] visar signalstatus for de 4 di-
gitala plintarna (2, 3, 4 och 5). Plint 5 motsvarar biten
langst till vanster. "0" = ingen signal, "1" = signal.
Extern referens [%] visar summan av de externa refe-
renserna i % (summa av analoga/puls/buss).
Statusord [Hex] visar statusordet som sands via den
seriella kommunikationsporten i Hex-kod fran FC-mo-
torn.
Kylplattans temp. [° C] anger FC-motorns férinstéllda
kylplattetemperatur. Urkopplingsgréansen ar 90 + 5 °C,
aterinkoppling sker vid 60 + 5 °C.
Larmord [Hex] anger ett eller flera larm i form av en
Hex-kod. Se sidan 76.
Styrord [Hex] anger styrordet till FC-motorn. Se Seriell
kommunikation.
Varningsord 1 [Hex] anger en eller flera varningar i form
av en Hex-kod. Se sidan 76 f6r ndrmare information.
Utdkat statusord 2[Hex] anger ett eller flera statustill-
stand i form av en Hex-kod. Se sidan 76-77 for néar-
mare information.
Analog ingang 1 [mA], visar signalvardet pa plint 1.
Analog ingang 2 [V], visar signalvardet pa plint 2.

010 Displayrad 1.1

(DISPLAY LINE 1.1)

Varde:
# Referens [%)] [1]

Se parameter 009.

Funktion:
| den har parametern kan du vélja det forsta av de tre
matvarden som kan visas pa displayens forsta rad,
position 1. Du gor avlasningar pa displayen genom att
trycka pa knappen [DISPLAY/STATUS]. Se dven sida
33.

Beskrivning av alternativen:
Du kan vélja mellan 24 olika matvarden. Se parameter
009.

011 Displayrad 1.2

(DISPLAY LINE 1.2)

Viarde:
# Motorstrom [A] (1]

Se parameter 009

Funktion:
| den har parametern kan du vélja det andra av de tre
matvarden som kan visas pa displayens forsta rad,
position 2.
Du gér avlasningar pa displayen genom att trycka pa
knappen [DISPLAY/STATUS]. Se aven sida 28.

Beskrivning av alternativen:
Du kan vélja mellan 24 olika matvarden. Se parameter
009.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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012 Displayrad 1.3

(DISPLAY LINE 1.3)

Varde:
# Effekt [KW] [8]

Se parameter 009

Funktion:
| den har parametern kan du vélja det tredje av de tre
matvarden som kan visas pa displayens forsta rad,
position 3.
Du gor avlasningar pa displayen genom att trycka pa
knappen [DISPLAY/STATUS]. Se &ven sida 33.

Beskrivning av alternativen:
Du kan vélja mellan 24 olika méatvarden. Se parameter
009.

013 Lokal referensinstéllning

(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Varde:

Lokal ej aktiv (DISABLE) [0]

LCP styrning utan aterkoppling

(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]

LCP digital styrning utan aterkoppling

(LCP+DIG CTRL/OP.LOOP) [2]

LCP styrning/som parameter 100

(LCP CTRL/AS P100) [3]

LCP digital styrning/som parameter 100.

(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4]
Funktion:

| den har parametern véljer du den lokala referens som
ska anvandas om du har valt lokal styrning i parameter
002. Se &ven beskrivning av parameter 100.

Beskrivning av alternativen:
Om du valjerLokal e aktiv [0] blockerar du méjligheten
att stélla in en Lokal referens via parameter 003. Du
kan véxla till Lokal gj aktiv [0] fran ett av de andra al-
ternativen i parameter 013, nar FC-motorn stéllts in for
Fjérrstyrning [0] i parameter 002.

LCP-styrning utan aterkoppling [1] anvands nar hastig-
heten ska vara justerbar (i Hz) via parameter 003, nar
FC-motorn stéllts in f6r Lokal kontroll [1 ]i parameter
002.

Om parameter 100 inte ar installd pa Varvtalsstyrning
utan aterkoppling [0] kommer den att &ndras tillVarv-
talsstyrning utan aterkoppling [0].

LCP digital styrning utan &terkoppling [2] fungerar pa
samma satt som LCP styrning utan aterkoppling
[1],0m Lokal styrning [1] valts i parameter 002 kan dock
motorn styras via de digitala ingangarna.

Valj LCP styrning/som parameter 100 [3] om du vill
stélla in referensen via parameter 003, dvs stélla pa-
rameter 100 pa [1].

LCP digital styrning/som parameter 100 [4] fungerar pa
samma satt som LCP styrning/som parameter 100 [3].
Om Lokal styrning [1] valts i parameter 002 kan dock
motorn styras via de digitala ingangarna.

ll"'
v
Den aktuella motorfrekvensen och rotationsriktningen
bibehalls. Om rotationsriktningen inte motsvarar rikt-

ningssignalen (negativ referens) kommer motorfrek-
vensen fu att stéllas in pa 0 Hz.

OBS!
Andra frén Fjarrstyrning till LCP digital
styrning utan aterkoppling:

Andra fran LCP digital styrning utan terkoppling till
Fiérrstyrning:

Vald konfiguration (parameter 100) kommer att vara
aktiv. Vaxlingen utférs utan plétsliga ryck.

Andra fran Fjgrrstyrning till LCP styrning/som parame-
ter 100 eller LCP digital styrning/som parameter 100:
Den aktuella referensen kommer att bibehallas. Om
referenssignalen ar negativ kommer den lokala refe-
rensen att stéllas in pa 0.

Andra fran LCP styrning/som parameter 100 eller LCP
digital styrning/som parameter 100 till Fjarrstyrning
Referensen byts till den aktiva referenssignalen fran
fjarrstyrningen.

() Lokalt stopp

(LOCAL STOP)

Varde:

Ej aktiv (DISABLE) [0]
# Aktiv (ENABLE) [1]
Funktion:

| den har parametern kan du aktivera/inaktivera den
lokala stoppfunktionen pa mandverpanelen. Knappen
kan anvandas néar fjarrstyrning [0] eller Lokal styrning
[1] &r vald i parameter 002.

Beskrivning av alternativen:
Om du valjer£j aktiv [0] blir [STOP]-knappen inaktiv.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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'| oBS!

]G Om du valjer Aktiv asidosatter [STOP]-
i knappen alla startkommandon.

015 Lokal jogg

(LOCAL JOGGING)

Varde:
#* Ej aktiv (DISABLE) [0]
Aktiv (ENABLE) (1]
Funktion:

| den har parametern kan du aktivera/inaktivera den
lokala joggfunktionen pa manéverpanelen.

Beskrivning av alternativen:
Om du valjer £ aktiv [0] blir [JOG]-knappen inaktiv.

016 Lokal reversering
Véarde:
# Ej aktiv (DISABLE) [0]
Aktiv (ENABLE) [1]
Funktion:

| den har parametern kan du aktivera/inaktivera rever-
seringsfunktionen p&4 mandverpanelen. Knappen kan
endast anvandas om parameter 002 &r instélld pa Lo-
kal styrning [1] och parameter 013 pa LCP styrning [1]
ellerLCP styrning/ som parameter 100 [3].

Beskrivning av alternativen:
Om £ aktiv [0] véljs blir [FWD/REV]-knappen inaktiv.
Se aven parameter 200.
See parameter 200.

017 Lokal aterstallning efter tripp

(LOCAL RESET)

Varde:

Ej aktiv (DISABLE) [0]
# Aktiv (ENABLE) [1]
Funktion:

| den hér parametern kan du aktivera/inaktivera ater-
stallningsfunktionen pa mandéverpanelen. Knappen

kan anvandas nar parameter 002 ar installd pa Fjérr-
styrning [0] eller Lokal styrning [1].

Beskrivning av alternativen:
Om £ aktiv [0]valjs blir [RESET]-knappen inaktiv.
l OBS!
'.: Valj £ aktiv [0] endast om en extern ater-
i stall- ningssignal ar ansluten till de digitala
in- gangarna.

018 Las dataandring

(DATA CHANGE LOCK)

Varde:

# Ejlast (NOT LOCKED) [0]
Last (LOCKED) [1]
Funktion:

| den har parametern kan du "ldsa" mandverpanelen
sa att inga dataéndringar kan goras via LCP 2 (dock
aven i fortsattningen méjligt via den seriella kommuni-
kationsporten).

Beskrivning av alternativen:
Om du véljerLast [1] kan datadndring inte goras.

019 Driftslage vid start, lokal styrning

(POWER UP ACTION)

Varde:

Automatisk aterstart, anvand sparad ref.
(AUTO RESTART) [0]

% Forced stop, use saved ref. (LOCAL=STOP) [1]

Tvangsstoppad, satt ref. till 0
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funktion:
Hér kan du vélja vilket driftslage som ska vara aktivt
nar natspanningen slas pa.
Den hér funktionen kan anvéndas endast tillsammans
med alternativet Lokal styrning [1] i parameter 002.

Beskrivning av alternativen:
ValjAutomatisk aterstart, anvand sparad ref, [0] om en-
heten automatiskt ska aterstarta pa den lokala refe-
rensen (instélld i parameter 003) samt de start- och
stoppvillkor (som getts via [START/STOP]-knappen)
omedelbart fére natavbrottet.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Valj Tvangsstoppad, anvénd sparad ref. [1] om enheten
ska forbli stoppad nar natspanningen aterkommer tills
du trycker pa [START]-knappen. Nar startkommando
getts anvands den lokala referensen som ar installd i
parameter 003.

ValjTvangsstoppad, sétt ref. till O [2] om enheten ska

forbli stoppad nar natspanningen dterkommer. Den lo-
kala referensen (parameter 003) nollstélls.

' OBS!
'.: Vid fjarrstyrning (parameter 002), kommer
a start- och stoppstatus vid natanslutning
att vara beroende av de externa styrsig-
nalerna. Spdrrad start véljs i parameter
332-335. Motorn férblir stoppad vid in-
koppling av natspéanningen.
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B Parametergrupp 1-** Last/motor

100 Konfiguration

(CONFIG. MODE)

Vérde:
# Varvtalsstyrning (SPEED OPEN LOOP) [0]
Processreglering
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Funktion:

| den har parametern véljer du den konfiguration som
FC-motorn ska anpassas till.

Beskrivning av alternativen:
Om du véljer Varvtalsstyrninge [0] far du en vanlig
varvtalsstyrning (utan aterkopplingssignal) med auto-
matisk kompensering av efterslédpning som garanterar
konstant varvtal vid varierande belastningar. Kompen-
sationer ar aktiva men kan avaktiveras efter behov i
parameter 133 — 136.

Om du véljer Processreglering [3] aktiveras den interna
processregulatorn som méjliggér en noggrann regler-
ing av en process i férhallande till en given process-
signal. Du kan ange processignalen i den aktuella pro-
cessenheten eller i procent. Du maste koppla in en
aterkopplingssignal fran processen och stélla in pro-
cessregulatorn. Alternativet bada riktningarna i para-
meter 200 ar inte tillatet vid processreglering.

101 Momentkurva
Vérde:
# Konstant moment (CONSTANT TORQUE) [1]
Variabelt moment, 1ag (VAR.TORQUE: LOW) [2]
Variabelt moment, medium (VAR.TORQUE:

OBS!
Detta ar bara méjligt i stopplage (motorn
har stoppats med ett stoppkommando).

MEDIUM) (3]

Variabelt moment, hdg (VAR.TORQUE:

HIGH) (4]
Funktion:

| den har parametern véljer du principen fér anpass-
ning av FC-motorns U/f-kurva till belastningens mo-
mentkurva.

Beskrivning av alternativen:
Om du valjer Konstant moment [1] far du en belas-
tningsberoende U/f-kurva dar utspé&nningen ékar vid
Okad belastning (strdm) sa att konstant magnetisering
kan uppratthallas i motorn.
Valj Variabelt moment, lag [2], Variabelt moment, me-
dium [3] ellerVariabelt moment, hég [4] for kvadratiska
laster (centrifugalpumpar, flaktar).

Tm,n
A

100%+

173NAD62.1C

80%-

60%-

40%-

20%-

0.0 " t

l OBS!
“: Efterslapningskompensering (parameter
a 136) och start (parameter 134) ar inte ak-
tiverade om variabelt moment anvénds.

102 Motoreffekt
(MOTOR POWER)

Vérde:

XX, XX kW - Beroende pa FC-motorn [XXXX]

Funktion:
Parametervérde endast fér avlasning.

103 Motorspénning

(MOTOR VOLTAGE)

Vérde:
XX V- Beroende pa FC-motorn [XX]

Funktion:
Parametervarde endast fér avlasning.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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104 Motorfrekvens
(MOTOR FREQUENCY)

Varde:

XX,X Hz - Beroende pa FC-motorn [XXX]

Funktion:
Parametervérde endast fér avlasning.

105 Motorstrom
(MOTOR CURRENT)

Varde:

XX, X X A- Beroende pa FC-motorn [XXXX]

Funktion:
Parametervarde endast for avlasning.

106 Nominellt motorvarvtal
(MOTOR NOM. SPEED)

Véarde:
XX rpm - Beroende pa FC-motorn [XX]

Funktion:
Parametervarde endast for avlasning.

117 Resonansdampning
(RESONANCE DAMP.)
Vérde:
OFF - 100 % [OFF - 100]
# OFF %. [OFF]
Funktion:

Det gar att optimera resonansdampningen. Graden av
paverkan kan justeras i den har parametern.

Vardet kan vara mellan 0 % (AV) och 100 %.

100 % motsvarar enhetsberoende maximalt tillaten
proportionell 6kning. Standardvéardet &r AV.

Funktionsbeskrivning:

OBS!

Det gar inte alltid att avidgsna vibrationer
nér det inte finns nagon belastningsfunk-
tion eller hég switchfrekvens. Vibrationer
ar motorberoende.

Systemets vridmoment berdknas utifran likstromslan-
ken och aterkopplas till en proportionell 6kningregula-
tor.

Vid en enhetsberoende niv4 av aktiv motorstrom in-
aktiveras regulatorn.

Beskrivning av alternativen:
Ange nivan pa proportionell 6kning for vridmomentsa-
terkopplingen mellan 0 (OFF) och 100 %.

118 Resonansdampning, urkoppling
Vérde:
0-200%
# Motorberoende

[0-200]

Funktion:
Problem med hdgfrekvent resonans kan elimineras
genom att stélla in parameter 117 och 118.

Beskrivning av alternativen:
Justera procenten av belastningen fran dar resonans-
dampningsfunktionen inte langre ska vara aktiv.

126 DC-bromstid
Vérde:
0,0 - 60,0 sek [0-600]
# 10,0 sek [100]

DC-bromsning se P132

Funktion:
| den hér parametern staller du in den tid under vilken
DC-bromsspénningen (parameter 132) ska vara aktiv
under DC-bromsning.

0,0 sek = AV

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad tid.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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127 DC-broms, inkopplingsfrekvens

(DC BRAKE CUT-IN)

Véarde:
0,0 - fmax (parameter 202) [0-]
0,0 Hz = AV [0]

DC-bromsning se P132

Funktion:
| den har parametern stéller du in den brytfrekvens dar
DC-bromsspénningen (parameter 132) ska aktiveras i
samband med ett stoppkommando.

Beskrivning av alternativen:
Ange Onskad frekvens.

128 Termiskt motorskydd
(MOTOR THERM. PROTEC.)

Varde:
# Inget skydd (NO PROTECTION) [0}

[}

Funktion:
Parametervérde endast for avlidsning
Se avsnittet FCM 300 Termiskt skydd.

132 DC-bromsspéanning

(DC BRAKE VOLTAGE)

Varde:
0-100 % [v0-100]
# 0% [0]
Funktion:

DC-bromsning:

Om statorn i en asynkron anges med DC-spénning
uppstar ett bromsmoment.

Bromsmomentet beror pa den valda DC-bromsspén-
ningen.

For att anvanda bromsmoment med hjélp av DC-
bromsning byts det roterande faltet (AC) i motorn ut
mot ett stationart falt (DC).

DC-bromsning &r aktiv nér vardet sjunker under in-
kopplingsfrekvensen och stopp aktiveras samtidigt.
P126, R127 och P132 anvéands for att styra DC-broms-
ningen.

DC-bromsning kan ocksé aktiveras direkt via en digital
ingang.

Funktion:

Om statorn i en asynkronmotor matas med DC-span-
ning skapas ett bromsmoment. Bromsmomentets stor-
lek ar beroende av vilken DC-bromsspéanning som
valts. DC-bromsspéanningen anges i procent av maxi-
mal bromsspanning.

Beskrivning av alternativen:
Ange den énskade spanningen i procent av den max-
imala bromsspanningen.

"

133 Startspéanning

(START VOLTAGE)

Varde:
0.00 - 100.00 V
# Beroende av motorn

OBS!
DC-bromsspénningen kan inte anvédndas
som hallbroms.

[0-10000]

Funktion:
Du kan stélla in motorspanningen pa ett varde under
faltférsvagningspunkten oberoende av motorstrom-
men. Anvand den har parametern fér att kompensera
lagt startmoment.

Startspanningen motsvarar spanningen vid 0 Hz.
l OBS!
'.: Overdrivet hog startspanning kan leda till
i magnetisk méttnad och éverhettning i mo-
torn vilket i sin tur kan orsaka att FC-mo-
torn I6ser ut. Anvand darfér startspanning
med forsiktighet.

Beskrivning av alternativen:
Stéll in 6nskad startspénning.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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134 Lastkompensering

(LOAD COMPENSATION)

Varde:

0.0 - 300.0 % [0-3000]
# 100.0 % [1000]
Funktion:

| denna parameter véljs belastningskarakteristiken.
Genom att 6ka lastkompenseringen far motorn extra
spéannings- och frekvenstillskott vid 6kad belastning.
Detta anvénds t ex fér motorer/tillampningar, dar skill-
naden mellan motorns fullaststrém och tomgangs-
strom &r stor.

Beskrivning av alternativen:
Om fabriksinstallningen inte ar tillracklig, valjs last-
kompensering sa att motorn kan starta med aktuell
belastning.

oBS!
Om vardet ar for hdgt kan FC-motorn slas
fran pa grund av 6éverspanning.

Bor stéllas in till 0 % vid snabba belas-
tningsférandringar. Fér hég lastkompen-
sering kan leda till instabilitet.

135 U/f-kurva
(U/F RATIO)

Varde:
0.00 - 20.00 V/Hz
# Beroende av motorn

[0-2000]

Funktion:
Utspanningen till motorn kan justeras linjart fran 0 till
nominell frekvens.

Um A

(vl

Umint

175NA063.10

Par. 134
Lastkompensation

Par. 135
u/f-férhdllands

Par. 133
Startspénning

136 Efterslapningskompensering
(SLIP COMP.)

Varde:
-500.0 - +500.0 % [-5000 - +5000]
# 100.0 % [1000]
Funktion:

Den nominella efterslapningskompenseringen (fabrik-
sprogrammerad) beraknas utifrAin motorparametrar-
na. | parameter 136 kan efterslapningskompensering-
en finjusteras. Optimalt installd kompensering gér mo-
torvarvtalet mindre lastberoende. Den hér funktionen
ar inte aktiv samtidigt som variabelt moment (parame-
ter 101).

Beskrivning av alternativen:
Ange ett procentuellt varde av nominell efterslapnings-
kompensering.

137 DC-hallspanning

(DC HOLD VOLTAGE)

Varde:

0-100 % [0-100]
# 0 (OFF) % [0]
Funktion:

Denna parameter anvands for att uppratthalla motor-
funktionen (hallmoment) eller for att férvdrma motorn.
DC-hallspanning ar aktiv vid stoppad motor om den ar
installd till nAgot annat an 0. Funktionen avaktiveras
om man anvander stopp med utrullning.

Beskrivning av alternativen:
Ange ett procentvarde.

138 Urkopplingsfrekvens fér broms

(BRAKE RELEASE)

Vérde:
0,5 - 132 Hz (parameter 200) [5-]
#* 3,0 Hz [30]
Funktion:

Har véljs den frekvens vid vilken den externa bromsen
ska slas fran, och detta sker via den utsignal som
stéllts in fér parameter 323 eller 340 under kdrning.

0,1 x fr,n frnun 1M[H:]
Beskrivning av alternativen:
Stall in den 6nskade frekvensen.
# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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139 Inkopplingsfrekvens for broms vid ak-

tiverat stopp

(BRAKE CUT IN)

Véarde:
0,5 - 132 Hz (parameter 200) [5-]
#* 3,0 Hz [30]
Funktion:

Har véljs, via utdata som stéllts in i parameter 323 eller
340, den frekvens vid vilken den externa bromsen ska
aktiveras nar motorn rampas ner till stopp.

Beskrivning av alternativen:
Stéll in den dnskade frekvensen.
Se hastighetsprofilen nedan fér bromsfunktion.

Stopp

Par. 139
Par. 138
Q Hz

[E
12

Bromsning Ingen Bromsning
bromsning

Ingen bromsning Bromsning

175NA0S8.11

147 Konfiguration av motortyp
(SETUP OF MOTOR TYPE)

Véarde:
Beror pa enhet

Funktion:
Det ar har den aktuella motor véljs som en reservdel-
senhet ska installeras i.

' OBS!

“: Denna parameter kan bara férandras for
reservdelsenheter.
Var god kontrollera programvaruversio-
nen i parameter 624.
Om programvaruversionen = 2.61:
Efter andring av parameter 147, ange da
parameter 620 for att initiera [3] och sténg
sedan av strdmmen och sla pa den igen.
Om programvaruversionen > 2.61:
Efter &ndring av parameter 147, stdng av
strdmmen och sla pa den igen.
Observera att ovanstaende atgéarder
kommer att aterféra enheten till fabrik-

sinstéllningarna (med undantag fér pa-
rametrarna 500 och 600-605).

Beskrivning av alternativen:
Gor motorval baserat pA motormaérke, antal poler och
effektklass.
Exempel: ATB STD-4-075 innebar motorn ATB, 4 po-
ler och 0,75 kW.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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B Parametergrupp 2-** Referenser/granser

200 Rotationsriktning

(ROTATION)

Varde:
# Endast framat, 0-132 Hz

(132 Hz CLOCK WISE) [0]

Bada riktningarna, 0-132 Hz

(132 Hz BOTH DIRECTIONS) [1]

Endast moturs, 0-132 Hz

(132Hz COUNTERCLOCKW.) [2]
Funktion:

Denna parameter garanterar skydd mot o6nskad re-
versering.

Nar Processreglering (parameter 100) anvands, far pa-
rameter 200 inte andras till Bdda riktningarna [1].

Beskrivning av alternativen:
Valj 6nskad riktning, sett frAn motorns drivande.

Observera att om Endast medurs, 0-132 Hz [0]/Endast
moturs, 0-132 Hz [2] valts kommer utfrekvensen att
begransas till omradet fuin - fmax.

Om Bé&da riktningarna, 0-132 Hz [1] valts kommer ut-
frekvensen att begransas till omradet + f max(minimi-
frekvensen har ingen betydelse).

' OBS!

C Om parameter 200, val av riktning, anges
till olika varden i de tva instaliningarna och
installningen andras under drift s& &ndras
riktningen utan ramp. | sddana fall kan ur-
koppling uppsta, och det kan minska livs-
tiden for effektmodulen eller vara skadligt
for tilldmpningen.

OBS!

Detta ar bara méjligt i stopplage (motorn
har stoppats med ett stoppkommando).
Ramp atféljs om ingen andring anges.

OBS!

Du rekommenderas att inte ange parameter 200 till
olika varden i de tva instéllningarna. Om det &r néd-
vandigt maste anvandaren kontrollera att installnings-
andringar endast gbrs nar motorn ar stoppad.

201 Utfrekvens minimigréans
(MIN OUTPUT FREQ)

Varde:
0.0 HZ - fuax (parameter 202) [0-]
# 0.0 HZ [0]

Funktion:
I den har parametern kan du stélla in en minimigrans
fér motorfrekvensen som motsvarar den lagsta frek-
vens som motorn kan kéras pa.

Minimifrekvensen kan aldrig vara hégre an maximif-
rekvensen fuax.

Om Bada riktningarna &r valt i parameter 200 har mi-
nimifrekvensen ingen betydelse.

Beskrivning av alternativen:
Du kan valja ett varde mellan 0,0 Hz och maximi-frek-
vensen (fuax) som valts i parameter 202.

202 Utfrekvens maximigréns

(MAX OUTPUT FREQ)

Vérde:
fuin (parameter 201) - fomr (132 Hz, par. 200)
# fomr

Funktion:
| den har parametern kan du stélla in en maximigréans
fér motorfrekvensen som motsvarar den hogsta frek-
vens som motorn kan kéras pa.

Se &ven parameter 205.

Beskrivning av alternativen:
Ett vdrde mellan fuin och 132 Hz kan véljas.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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P{I] Referens/aterkopplingsomrade

(REF/FEEDB. RANGE)

Varde:

# Min - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funktion:

| den har parametern bestdmmer du om referenssig-
nalen ska vara positiv eller om den ska kunna vara
bade positiv och negativ.

ll"l

-
Valj Min - Max [0] om du har valt Processreglering i
parameter 100.

OBS!
Analog insignal (referens/aterkoppling)
kan endast vara positiv.

Beskrivning av alternativen:
Valj 6nskat omrade.

204 Min-referens
Vérde:
-100,000.000 - Refuax (par. 205) [-100000000 -]
# 0.000 [0]

Ar beroende av parameter 100.

Funktion:
| Min-referens stéller du in det l1agsta varde som sum-
man av alla referenser kan ha.

Min-referens &r aktiv endast om Min - Max [O]har valts
i parameter 203. Den ar dock alltid aktiv om Process-
reglering valts (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Parametern ar aktiv endast om alternativet Min -
Max [0] &r valt i parameter 203.

Ange 6nskat varde.

205 Max-referens
(MAX. REFERENCE)
Vérde:

Refuin (parameter
204)-100,000,000

# 50.000 HZ

[-100000000]
[50000]

Funktion:
Max-referens ar ett uttryck fér det stérsta varde sum-
man av alla referenser kan anta. Om parameter 100
stéllts in for drift utan aterkoppling, ar 132 Hz det hogs-
ta varde som kan stéllas in.
Om drift med aterkoppling valts, kan max-referens inte
stéllas in till ett varde som éverstiger maximiaterkopp-
ling (parameter 415).

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskat vérde.

207 Uppramptid 1

Varde:
0.15 - 3600.00 sek [5 -360000]
3.00 sek [300]

Funktion:
Uppramptiden ar accelerationstiden fran 0 Hz till mo-
torns mérkfrekvens fun (parameter 104). Detta forut-
satter dock att strdmgransen inte natts (stélls in i pa-
rameter 221).

fut i

fMax.(02) - — " — " T T
Ref. —

fM,N (104)

f MIN.(201)

Uppramp 1 Nedramp 1
207 208

175NA007.11

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad uppramptid.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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208 Nedramptid 1

(RAMP DOWN TIME 1)

Varde:
0.15 - 3600.00 sek [5 - 360000]
# 3.00 sek [300]

Funktion:
Nedramptiden &r nedbromsningstiden fran motorns
markfrekvens fu,n (parameter 104) till 0 Hz férutsatt att
Overspanning inte intraffar i véxelriktaren beroende pa
generatorverkan fran motorn, och att stromgrénsen
inte natts (stalls in i parameter 221).

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad nedramptid.

209 Uppramptid 2
(RAMP UP TIME 2)

Varde:
0.15 - 3600.00 sek [5 -360000]
# 3.00 sek [300]
Funktion:

Uppramptiden ar accelerationstiden fran 0 Hz upp till
den nominella motorfrekvensen fu N (parameter 104).
Detta forutsatter att strdmgransen inte uppnatts (som
stalls in i 221).

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad uppramptid.
Véxla fran ramp 1 till ramp 2 genom att aktivera ramp
2 via en digital ingang.

210 Nedramptid 2

(RAMP DOWN TIME 2)

Varde:
0.15 - 3600.00 sek [5 - 360000]
# 3.00 sek [300]

Funktion:
Nedramptiden &ar retardationstiden fran nominell mo-
torfrekvens fu,n (parameter 104) till 0 Hz férutsatt att
det inte uppstar nagon éverspanning i vaxelriktaren pa
grund av att motorn arbetar som generator och att
stromgrénsen inte nds (anges i parameter 221).

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad nedrampstid.

Vaxla fran ramp 1 till ramp 2 genom att aktivera ramp
2 via en digital ingang.

21 Joggramptid
(JOG RAMP TIME)

Varde:
0.15 - 3600.00 sek [5 - 360000]
# 3.00 sek [300]

Funktion:
Joggramptiden &r accelerations-/nedbromsnings-ti-
den fran 0 Hz till motorns mérkfrekvens fu,n (parame-
ter 104) férutsatt att 6verspénning inte intraffar i vax-
elriktaren beroende pa generatorverkan fran motorn,
och att strdmgransen inte natts (stalls in i parameter
221).

fut A
fMAX.(202)
Par. 213+

fM,N (104) 1

fMIN.(201) ]

Joggramp
211

DANFOSS
175NAD11.10

Joggramptiden bérjar nér joggsignal ges via mandver-
panelen, de digitala ingdngarna eller den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad joggramptid.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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212 Snabbstopp, nedramptid
(Q STOP RAMP TIME)

Varde:
0.15 - 3600.00 sek [5 - 360000]
# 3.00 sek [300]

Funktion:
Nedramptiden ar nedbromsningstiden fran motorns
markfrekvens till 0 Hz, férutsatt att inte Gverspénning
uppstar i vaxelriktaren pa grund av motorns genera-
torverkan och att strdmgrénsen inte natts (i parameter
221).

Snabbstopp aktiveras med en signal via en av de di-
gitala ingangarna (plint 2-5), eller via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad nedramptid.

213 Joggfrekvens

(JOG FREQUENCY)

Véarde:
0.0 HZ - parameter 202 [0-]
# 10.0 HZ [100]
Funktion:

Joggfrekvensen fjog &r den fasta utfrekvensen fran
FC-motorn nar joggfunktionen aktiveras.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad frekvens.

214 Referenstyp

(REF FUNCTION)

Varde:

# Summa (SUM) [0]
Extern/forinstalld (EXTERNAL/PRESET) 2]
Funktion:

| den har parametern kan du definiera hur den forin-
stéllda referensen ska adderas till de dvriga referen-
serna. For detta andamal véljs Summa. Med alterna-
tivet Extern/férinstélld kan du vélja om vaxling ska ske
mellan externa referenser och férinstéllda referenser.

Beskrivning av alternativen:
Om du valjer Summa [0] adderas en av de installda
forinstéllda referenserna (parameter 215-216) i form
av ett procentvarde till de dvriga externa referenserna.

Om du valjer Extern/férinstélld [2] kan du vaxla mellan
externa referenser och férinstéllda referenser via plint
2, 3, 4 eller 5 (parameter 332, 333, 334 eller 335). For-
instéllda referenser uttrycks i form av ett procentvarde
av referensomradet.

Den externa referensen ar summan av de analoga re-
ferenserna, pulsreferenserna och bussreferenserna.
| OBS!

": Om du valt Summa kommer en av de for-

q installda referenserna alltid att vara aktiv.
Om de férinstéllda referenserna inte ska
paverka referensen maste de vara install-
da pa 0 % (som i fabriksprogrammering-
en).

215 Forinstalld referens 1
(PRESET REF. 1)

216 Forinstalld referens 2
(PRESET REF. 2)

Varde:
-100.00 % - +100.00 %

[-10000 - +10000]

% av referensomrddet/den externa referensen
0.00% [0]

Funktion:
Du kan programmera 2 olika férinstallda referenser i
parameter 215-216.

De férinstallda referenserna anges som ett procent-
varde antingen av Refuax eller av de dvriga externa
referenserna, beroende pa vilket alternativ du valt i
parameter 214. Om du har valt Refuin O eller av de
6vriga externa referenserna, beroende pa vilket alter-
nativ du valt i parameter 214. Om du har valt Refwax
och Refuin, Dérefter adderas detta vérde till Refmin.

Beskrivning av alternativen:
Stéll in de 6nskade fasta referenser som du vill kunna
vélja mellan.

For att du ska kunna anvénda de fasta referenserna
maste du forst vélja Forinstalld ref. pa for plint 2, 3, 4
eller 5 (parameter 332 - 335) .

Du kan vélja mellan de fasta referenserna genom att
aktivera plint 2, 3, 4 eller 5 enligt nedanstaende tabell.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Plint 2/3/4/5

Forinst. referens

Forinst. referens 1 0

Forinst. referens 2 1
OBS!

A

Instéliningen fér parametrarna 215-216
anges automatiskt &ven fér parametrarna
241-242. Parametrarna 241-247 kan an-
vandas for upp till 7 forinstéllda referen-
ser.

"

219 Oka/minska-varde

(CATCH UP/SLW DWN)

Varde:
0.00 - 100.00 % [0 - 10000]
#* 0.00 % [0]

Funktion:
| den har parametern kan du ange ett procentvarde
(relativt) som antingen adderas till eller subtraheras
fran den férinstéllda referensen.

Beskrivning av alternativen:
Om du har valt Okavia en av plintarna 2, 3, 4 eller 5
(parameter 332 - 335) kommer procentvardet (relativt)
som stéllts in i parameter 219 att adderas till den totala
referensen.

Om du har valt Minska via en av plintarna 2, 3, 4 eller
5 (parameter 332 - 335) kommer procentvardet (rela-
tivt) som stéllts in i parameter 219 att subtraheras fran
den totala referensen.

221 Momentgréns vid motordrift

Véarde:
Mingrans (XX.X) -maxgrans
(XXX.X)
i % av | RATED

# Maxgrans (XXX.X)

[XXX - XXXX]
[XXXX]

IrATED = motorns mérkstrém

Mingréns = magnetiseringsstrommen i % av Iratep
Maxgréns = grénsen &ar beroende av enheten och ang-
es i % av Iratep

Funktion:
Den hér funktionen anvands fér alla konfigurationer;
varvtals- och processreglering. Det &r har du program-
merar stromgrénsen fér motordrift.

Vridmoment

175NAOI 310

I g
160% °
- \
Markfrekvens 2 x Mdrkfrekvens
Motorstrém V,?
\ §3
EE
160% s
100%

2 x Mdrkfrekvens

Mérkfrekvens

Beskrivning av alternativen:
Stéll in dnskat %-varde for strom.

| OBS!
": Instaliningen ar begransad till 160 % men
q for tvapoliga motorer (0,55 + 1,1 kW) ar
instaliningen begrénsad till 120 %, vilket
motsvarar 160 % moment. Instéllningen
73 % motsvarar 100 % moment.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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229 Frekvenshopp, bandbredd
(FREQ BYPASS B.W.)

Varde:
0 (OFF) - 100% [0-100]
0 (OFF) % [0]
Funktion:

| en del system ar det nédvandigt att hoppa éver vissa
utfrekvenser pa grund av resonansproblem i systemet.

| parameter 230-231 kan du stélla in de utfrekvenser
som ska undvikas (frekvenshopp). | den har parame-
tern (229) kan du definiera en bandbredd omkring des-
sa hoppfrekvenser.

Beskrivning av alternativen:
Det 6verhoppade frekvensbandet for frekvenshopp é&r
hoppfrekvensen +/- halva den instéllda bandbredden.

Valj ett procentvarde av véardet i parameter 230-231.

230 Hoppfrekvens 1
(FREQ. BYPASS 1)

Hoppfrekvens 2

(FREQ. BYPASS 2)

Vérde:
0.0 - 132 Hz (parameter 200) [0-]
# 0.0 Hz [0]
Funktion:

| en del system ar det nédvandigt att hoppa éver vissa
utfrekvenser pa grund av resonansproblem i systemet.

Beskrivning av alternativen:
Ange de frekvenser som ska undvikas.

Se aven parameter 229.

Referens, forinstalld 1
(REF PRESET 1)

242 Referens, forinstalld 2
(REF PRESET 2)

243 Referens, forinstalld 3
(REF PRESET 3)

pLY: Referens, foérinstalld 4
(REF PRESET 4)

245 Referens, férinstalld 5
(REF PRESET 5)

246 Referens, férinstalld 6
(REF PRESET 6)

247 Referens, forinstalld 7
(REF PRESET 7)

Varde:

-100.00 % - +100.00 % [-10000 - +10000]

%av referensomradet/extern referens
# 0.00% [0

—

Funktion:
Sju olika férinstallda referenser kan programmeras via
parametrarna 241 - 247 férinstélld referens. Den férin-

férinstallda referensen som procentvarde att beraknas
efter skillnaden mellan Refuax och Refwin. Dérefter
adderas detta véarde till Refmin.

Valet mellan de férinstéllda referenserna kan géras via
de digitala ingangarna eller via den seriella kommuni-
kationen.

Beskrivning av alternativen:
Ange den eller de fasta referenser som ska anvandas.

Se P332, P333, P334 och P335 Beskrivning av alter-
nativ, dar beskrivningen av den digitala ingangen har
angetts.
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B Parametergrupp 3-** Ingdng/utgang

317 Time out

(LIVE ZERO TIME OUT)

Varde:

1-99 sek [1-99]
# 10 sek [10]
Funktion:

Om referenssignalen som ar ansluten till ingangsplint
1 understiger 50 % av vardet i parameter 336 under
langre tid &n den som stéllts in i parameter 317, kom-
mer den i parameter 318 valda funktionen att aktive-
ras.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad tid.

323 Plint X102, relafunktion (RELAY FUNC.)
Instéliningar:

318 Funktion efter timeout

(LIVE ZERO FUNCT.)

Vérde:

# Av (OFF) [0]
Stopp och tripp (STOP AND TRIP) [5]
Funktion:

| den har parametern kan du vélja vilken funktion som
ska aktiveras om referenssignalen pa ingangsplint 1
understiger 50 % av véardet i parameter 336 under
langre tid an tidsgransen som stéllts in i parameter
317.

Om en time out-funktion (parameter 318) férekommer
samtidigt med en buss time out-funktion (parameter
514) aktiveras time out-funktionen (parameter 318).

# Ingen funktion (NO OPERATION) [0]
Klarsignal (UNIT READY) [1]
Aktivera, ingen varning (ENABLE/NO WARNING) [2]
Kor (RUNNING) [3]
Kér, ingen varning (RUNNING NO WARNING) [4]
Kor enligt referens, ingen varning. (RUNNING ON REFERENCE) [5]
Fel (FAULT) (6]
Fel eller varning (FAULT OR WARNING) 7]
Strémgrans (CURRENT LIMIT) [8]
Termisk varning (THERMAL WARNING) [9]
Reversering (REVERSE) [10]
Styrord, bit 11 (CONTROL WORD BIT 11) [11]
Styrord, bit 12 (CONTROL WORD BIT 12) [12]
Mekanisk broms (MECHANICAL BRAKE) [20]
Energisparlage (SLEEP MODE) [21]

Relautgangen kan anvandas for att ange aktuell status
eller en varning.

x

(2)%)%

102

Rela
1-3 brytande, 1-2 slutande
Max. 250V AC,5 A

175NA122,10

Beskrivning av alternativen:
Klarsignal, FC-motorn ar klar att anvanda.

Aktivera, ingen varning, FC-motorn ar klar att anvén-
das; inget start- eller stoppkommando har givits (start/
inaktivera). Ingen varning.

Kor, ett startkommando har angetts.

Kér, ingen varning, Ett startkommando har angetts.
Ingen varning.

Kor enligt referens, ingen varning. Varvtalet motsvarar
referensen.

Fel, utgangen aktiveras av ett larm.

Fel eller varning, utgangen aktiveras av larm eller var-
ning.

Strémgréns, strémgransen som programmerats i pa-
rameter 221 har dverskridits.

Termisk varning, frekvensomformarens temperatur-
grans har 6verskridits.

Reversering. Logisk “1" = reldet &r aktiverat och 24 V
DC-signal finns pa utgangen nar motorn roterar framat
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(medurs). Logisk "0" = relat ar inte aktiverat och ingen
signal ligger pa utgangen nar motorns rotationsriktning
ar moturs.

Styrord bit 11, om bit 11 = "1" i styrordet (bade Falt-
bussprofil och FC-profil) kommer relaet att aktiveras.

Styrord bit 12, om bit 12 = "1" i styrordet (bade Falt-
bussprofil och FC-profil) kommer reldet att aktiveras.

Mekanisk broms, mojliggdr styrning av en valfri extern
mekanisk broms (se &ven parameter 138 och 139).

Energisparldge, aktivt nér enheten &r i energisparlage.
Se avsnittet om Energisparidge.

327 Pulsreferens, feedback max-frekvens

(PULSE REF/FB MAX)

Varde:

100 - 70000 Hz [100 - 70000]
# 5000 HZ [5000]
Funktion:

| den har parametern stéller du in det signalvarde som
motsvarar det i parameter 205/415 instéllda maximi-
véardet for referens/feedback.

Beskrivning av alternativen:
Stéll in den dnskade pulsfrekvensen.

' OBS!

[ .
Frekvensgréans:

Oppen kollektor 24 V: 8 kHz

Mottakt 24 V: 70 kHz

331 Plint 1, analog stromingang
Varde:

# Ingen funktion (NO OPERATION) [0]
Referens (REFERENCE) [1]
Aterkopplingssignal (FEEDBACK) [2]

Funktion:

| den har parametern kan du vélja olika funktioner for
ingangen pa plint 1.

Skalning av insignalerna stélls in i parameter 338 och
39.

w

Beskrivning av alternativen:
Valj Ingen funktion om FC-motorn inte ska reagera pa
signaler till plinten.

Valj Referens om du vill &ndra referensen med hjalp av
en analog referenssignal.

Om andra ingangar ansluts till denna adderas dessa
med fortecken

Valj Aterkoppling om du anvénder reglering med en
analog signal.

' OBS!
'.: Om du valt Referens eller Aterkoppling pa
a mer an en ingdng kommer signalerna att
adderas.
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Parameter 332 333 334 335
Digital ingang pa plint nr. 2 3 4 5
Instéliningar:

Ingen funktion (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Aterstallning (RESET) [1] # [1] [1] [1]
Inverterat utrullningsstopp (MOTOR COAST INVERSE) [2] [2] [2] [2]
Aterstalining och utrullningsstopp, inve- (RESET & COAST INV.) [3] [3] [3] [3]
rterat

Snabbstopp, inverterat (QUICK STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4]
DC-bromsning, inverterad (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5]
Stopp, inverterat (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6]
Start (START) [7] [7] # [7] [7]
Pulsstart (LATCHED START) [8] [8] [8] [8]
Reversering (REVERSING) [9] [9] [9] [9]
Starta reverserat (START REVERSING) [10] [10] [10] [10]
Starta medurs, pa (ENABLE FORWARD) [11] [11] [11] [11]
Start moturs, pa (ENABLE REVERSE) [12] [12] [12] [12]
Jog (JOGGING) [13] [13] [13] # [13]
Frys, referens (FREEZE REFERENCE) [14] [14] [14] [14]
Frys utgang (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15]
Oka varvtal (SPEED UP) [16] [16] [16] [16]
Minska varvtal (SPEED DOWN) [17] [17] [17] [17]
Menyval (SETUP SELECT) [18] [18] [18] [18]
Oka (CATCH UP) [19] [19] [19] [19]
Minska (SLOW DOWN) [20] [20] [20] [20]
Forinstalld referens (PRESET REF.) [21] [21] [21] [21]
Forinstalld referens, pa (PRESET REF. ON) [22] [22] [22] [22]
Precisionsstopp, inverterat (PRECISE STOP) [23]
Pulsreferens (PULSE REFERENCE) [24]

Pulsaterkoppling (PULSE FEEDBACK) [25]

Analog referens (REFERENCE) # [30]

Analog aterkoppling (FEEDBACK) [31]

Aterstéalining och start (RESET AND START) [32] [32] [32] [32]
Frys referens och start (FREEZE REF AND START) [33] [33] [33] [33]
Ramp 2 (RAMP 2) [34] [34] [34] [34]
Start-ref bit 1 (START-REF BIT 1) [35] [35] [35] [35]
Start-ref bit 2 (START-REF BIT 2) [36] [36] [36] [36]
Start-ref bit 3 (START-REF BIT 3) [37] [37] [37] [37]

Funktion: Utrulining med stopp, inverterad anvands for att lata
| parametrarna 332-335 &r det méjligt att vélja mellan FC-motorn rulla till stopp. Logiskt "0" ger utrullnings-
olika funktionsalternativ som &r méjliga foér de ingang- stopp.

arna pa plintar 2-5. Alternativen visas i tabellen nedan. /Z\tersté//n/ng och utrullning med stopp, inverterad an-

vands for att aktivera utruliningsstopp samtidigt som
Beskrivning av alternativen: aterstéllning.
Ingen funktion valjs om FC-motorn inte ska reagera pa

signaler till plinten.

Logisk "0" medfér aterstéllning och utrullning.

Snabbstopp, inverterat anvands for att stoppa motorn
i enlighet med snabbstopprampen (stélls in i parame-
ter 212).

Aterstélining nollstaller FC-motorn efter ett larm. Vissa
larm kan dock inte nollstallas utan att motorn kopplas

bort fran natet.
Logiskt "0" ger snabbstopp.
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DC-bromsning, inverterad anvands for att stoppa mo-
torn med en DC-spénning under en installd tid. Se pa-
rameter 126-132.

Observera att denna funktion ar aktiv endast om in-
stéllningarna i parameter 126-132 skiljer sig fran 0.
Logisk "0" ger DC-bromsning.

Stopp, inverterat aktiveras genom att avbryta span-
ningen till plinten. Om plinten inte har nagon spanning
sd kan motorn inte kdras. Stoppet utférs i enlighet med
installd ramp (parameter 207/208).

Anvand inte nagot av stoppkommandona
ovan som franskiljare fér service och re-
paration. Bryt natférsérjiningen i stallet.

Start véljs om du vill ha ett start-/stoppkommando. Lo-
gisk "1" = start, logisk "0" = stopp (stand-by).

Pulsstart - startar motorn efter en minst 20 ms lang
puls, férutsatt att inget stoppkommando givits. Motorn
stoppas med en kort aktivering av alternativet Stopp,
inverterat.

Reversering valjs for att &ndra motoraxelns rotations-

riktning. Logisk "0" innebdr ej reversering. Logiskt "1"
ger reversering. Reverseringssignalen andrar bara ro-
tationsriktningen.

Bor inte anvandas tillsammans med Processreglering
med aterkoppling.

Starta reverserat anvands for att utféra start/stopp och
reversering med en och samma signal. Ingen startsig-
nal tillats samtidigt. Funktionen fungerar som reverse-
rad pulsstart férutsatt att pulsstart har valts f6r en an-
nan plint.

Bor inte anvandas tillsammans med Processreglering
med &terkoppling.

Start medurs, pa anvands om motoraxeln endast ska
kunna rotera medurs vid start.

Bor inte anvandas tillsammans med Processreglering
med aterkoppling.

Start moturs, pa anvands om motoraxeln endast ska
kunna rotera moturs vid start.

Bor inte anvandas tillsammans med Processreglering
med éaterkoppling.

Jogg anvénds for att tvangsstyra utfrekvensen till den
joggfrekvens som &r instélld i parameter 213. Ramp-
tiden stélls in i parameter 211. Alternativet Jogg &r inte
aktivt om ett stoppkommando har givits (Start ej moj-
lig).

Jogg asidosétter standby.

Frys referens véljs for att frysa den aktuella referensen.
Den frysta referensen &r nu aktiveringspunkt/villkor for
anvandning av Oka varvtal och Minska varvtal.

Om 6ka/minska varvtal anvéands, féljer varvtalséandr-
ingen alltid ramp 2 (parameter 207/208) i omradet O till
Ref MAX.

Frys utgang valjs for att frysa den aktuella motorfrek-
vensen (Hz). Den frysta motorfrekvensen ar nu akti-
veringspunkt/villkor fér anvéndning av Oka varvtal
och Minska varvtal.

Frys utgang asidosatter start/standby, efterslapnings-
kompensation och processreglering.

Om 6ka/minska varvtal anvands, féljer varvtalsandr-
ingen alltid normal ramp (parameter 207/208) i omra-
det O till fM,N.

Oka varvtal och Minska varvtal véljs om digital styrning
av 6ka/minska varvtal énskas (motorpotentiometer).
Funktionen &r bara aktiv nar Frys referens eller Frys ut-
frekvens har valts.

Sa& lange som logisk “1“ finns pa den plint som valts for
Oka varvtal dkar referensen eller utfrekvensen.

Sé& lange som logisk “1“ finns pa den plint som valts for
minska varvtal minskar referensen eller utfrekvensen.

En puls (logisk "1" med varaktighet minst 20 ms och
med paus pa minst 20 ms) medfér en varvtalsandring
pd 0,1 % (referens) eller 0,1 Hz (utfrekvens).

Exempel:
Plint Frys ref./
2-5 2-5 Frys utgang

Ingen varvtalséndr- 0 0 1

ing

Minska varvtal 0 1 1

Oka varvtal 1 0 1

Minska varvtal 1 1 1

Menyval mojliggdr val av en av de tva forinstallda me-
nyerna. Detta férutsétter dock att Ext menyval har valts
i parameter 004.

Oka/Minska véljs om referensvardet ska kunna 6kas
eller minskas med det procentvarde som stéllts in i
parameter 219.

Minska Oka
Ofdrandrat varvtal 0 0
Minskat med procentvarde 1 0
Okat med procentvéarde 0 1
Minskat med procentvéarde 1 1

Férinstalld referens mojliggdr val av en av de tva forin-
stéllda referenserna i enlighet med tabellerna i para-
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meter 215 och 216. For att parametern ska vara aktiv
maste Forinstélld referens, pa vara vald.

Forinstéalld referens anvands for att vaxla mellan extern
referens och férinstalld referens. Det férutsatts att Ex-
tern/férinstélld [2] har valts i parameter 214. Logisk "0"
= externa referenser &r aktiva; logisk "1" = en av de
atta forinstéllda referenserna ar aktiv.

Precisionsstopp korrigerar nedramptiden for att sam-
ma stoppunkt ska kunna upprepas s& noggrant som
mojligt.

Pulsreferens véljs om en pulssekvens (frekvens) pa 0
Hz anvands, motsvarande RefMIN, parameter 204.
Frekvensen stélls in med parameter 327, motsvaran-
de Refmax.

Pulsaterkoppling véljs om en pulssekvens (frekvens)
anvands som aterkopplingssignal. Se aven parameter
327.

Analog referens véljs for att méjliggéra andring av re-
ferensen med en analog referenssignal.

Om andra ingangar ansluts adderas dessa och han-
syn tas till deras fortecken.

Analog aterkoppling véljs om reglering med analog
aterkopplingssignal anvénds.

Aterstélining och start anvands nar start ska aktiveras
samtidigt med aterstallining.

Frys referens och start: kommandona START och
FREEZE REFERENCE initieras. Vid anvandning av
SPEED UP/SPEED DOWN maste bade FREEZE RE-
FERENCE och START aktiveras. Genom att imple-
mentera den har funktionen kan en digital ingang spa-
ras.

Ramp 2 anvands for att vaxla mellan ramp 1 (parame-
ter 207-208) och ramp 2 (parameter 209-210). Logiskt
"0" ger ramp 1 och logiskt "1" ger ramp 2.

Start-ref bit 1, 2 och 3 gor att du kan vélja vilken REF
RESET (1-7) som ska anvandas. REF PRESET (1-7)
stélls in i parametrarna 241 till 247.

Om minst en av de 3 digitala ingangarna aktiveras far
FCM startsignal. De 7 méjliga ingangskombinationer-
na avgor sedan vilket férinstallt varvtal som ska an-
véandas.

Om endast 1 eller 2 digitala ingdngar anvands kan 1
eller 3 varvtal véljas enligt principen ovan.

Om 2 installiningar anvéands kan upp till 14 férinstéllda
varvtal véljas via 4 digitala ingangar. P241- och P242-
installningarna aterges i P215 och P216.

Ex.
Digitala ingangar 2, 3 och 4: P332 [alternativ 35 valt],
P333 [alternativ 36 valt] och P334 [alternativ 37 valt]
Ingadngskombination av de digitala ingdngarna 2, 3 och
4:."010".
Det betyder att FORINSTALLD REF.
Skalning av insignalen gérs i parameter 338 och 339.
' OBS!
": Om Referens eller Aterkoppling har valts
i fér mer &n en plint kommer signalerna att
adderas med fértecken.

336 Plint 1, min-skalning

(A1 SCALE LOW)

Varde:

0.0-20.0 mA [0 - 200]
# 0.0 mA [0]
Funktion:

| den har parametern anger du det varde pa referens-
signalen som ska motsvara vardet fér min-referens i
parameter 204.

Om Time out i parameter 317 ska anvandas maste ett
varde > 2 mA véljas.

Beskrivning av alternativen:
Stéll in 6nskat stromvérde.

Par. Nr Fast varvtal START REF BIT
321

--- Stand by 000

241 REF RESET 1 001

242 REF RESET 2 010

243 REF RESET 3 011

244 REF RESET 4 100

245 REF RESET 5 101

246 REF RESET 6 110

247 REF RESET 7 111
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337 Plint 1, max-skalning

(Al 1 SCALE HIGH)

Varde:

0.0-20.0mA [0 - 200]
# 20.0 mA [200]
Funktion:

| den har parametern anger du det varde pa referens-
signalen som ska motsvara vardet fér max-referens i
parameter 205.

Beskrivning av alternativen:
Stall in 6nskat stromvérde.

338 Plint 2, min-skala

(Al 2 SCALE LOW)

Varde:

0,0-10,0V [0-100]
# 0,0V [0]
Funktion:

Den har parametern anvénds fér att ange det signal-
varde som ska motsvara minimireferensen eller den
minimala aterkopplingen, parameter 204, Minimirefe-
rens, Refuin 1 414, Minimal aterkoppling, FBMin.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskat spanningsvarde. Spanningsfallet i langa
signalledningar bér kompenseras fér noggrannhetens
skull. Om timeout-funktionen ska anvéndas (parame-
ter 317 Timeout och 318 Funktion efter timeout), maste
det angivna vérdet vara hogre an 1 Volt.

339 Plint 2, max-skala

(Al 2 SCALE HIGH)

Vérde:

0,0-10,0V [0-100]
# 10,0V [100]
Funktion:

Den hér parametern anvands for att ange det signal-
varde som ska motsvara maximireferensen eller den
maximala aterkopplingen, parameter 205, Maximirefe-
rens, Refuax | 415, Maximal aterkoppling, FBmax .

Beskrivning av alternativen:
Ange Onskat spanningsvéarde. Spanningsfallet i langa
signalledningar bér kompenseras fér noggrannhetens
skull.
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340 Plint 9, utgdngsfunktioner (OUTPUT FUNC.)
Instéliningar:

# Ingen funktion (NO OPERATION) [0]
Klarsignal (UNIT READY) [1]
Aktivera, ingen varning (ENABLE/NO WARNING) [2]
Kor (RUNNING) [3]
Kér, ingen varning (RUNNING NO WARNING) [4]
Kor enligt referens, ingen varning. (RUNNING ON REFERENCE) [5]
Fel (FAULT) [6]
Fel eller varning (FAULT OR WARNING) [71
Strémgrans (CURRENT LIMIT) [8]
Termisk varning (THERMAL WARNING) [9]
Reversering (REVERSE) [10]
Styrord, bit 11 (CONTROL WORD BIT 11) [11]
Faktisk frekvens 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [12]
Faktisk frekvens 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [13]
Referensmin - referensmax: 0-20 mA (REF MIN-MAX =0-20 mA) [14]
Referensmin - referensmax: 4-20 mA (REF MIN-MAX =4-20 mA) [15]
Aterkopplingmin - aterkopplingmax: 0-20 mA (FB MIN-MAX =0-20 mA) [16]
Aterkopplingmin - aterkopplingmax: 4-20 mA (FB MIN-MAX =4-20 mA) [17]
Faktiskt strdm 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [18]
Faktiskt strom 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [19]
Mekanisk broms (MECHANICAL BRAKE) [20]
Energisparlage (SLEEP MODE) [21]
Moment 0-20 mA (0-TMAX = 0-20 mA) [22]
Moment 4-20 mA (0-TMAX = 4-20 mA) [23]

Funktion:
Den har utgangen kan fungera bade som digital och
analog utgdng. Om den anvands som digital utgang
(datavéarde [0]-[23]) levereras en 24 V likstromssignal;
Nar den anvands som en analog utgang levereras an-
tingen en stromsignal pa 0-20 mA eller 4-20 mA.

Beskrivning av alternativen:
Klarsignal, FC-motorn ar klar att anvanda.

Aktivera, ingen varning, FC-motorn ar klar att anvan-
das; inget start- eller stoppkommando har givits (start/
inaktivera). Ingen varning.

Kor, startkommando har givits.

Kdr, ingen varning betyder att startkommando har gi-
vits. Ingen varning.

Kor enligt referens, ingen varning. Varvtalet motsvarar
referensen.

Fel, utgdngen aktiveras av ett larm.

Fel eller varning, utgangen aktiveras av larm eller var-
ning.

Strémgréns, strémgransen som programmerats i pa-
rameter 221 har 6verskridits.

Termisk varning, frekvensomformarens temperatur-
gréns har éverskridits.

Reversering. Logisk “1" = relaet ar aktiverat och 24 V
DC-signal finns p& utgangen nar motorn roterar framat
(medurs). Logisk "0" = relat ar inte aktiverat och ingen
signal ligger pa utgangen nar motorns rotationsriktning
ar moturs.

Styrord bit 11, om bit 11 = “1” i styrordet (bade Falt-
bussprofil och FC-profil) aktiveras den digitala utgang-
en.

O-f max (parameter 202) = 0-20 mA och
O-f max (parameter 202) = 4-20 mA

n Referensmin - referensvax: 0-20 mA och
Referens min - Referensmax: 4-20 mA

AterkopplingLow - Aterkopplingricr : 0-20 mA och
AterkopplingLow - AterkopplingricH: 4-20 mA

O0-1 vit max = 0-20 mA och
O-1 wt,max  =>4-20 mA

Mekanisk broms, mojliggdr styrning av en valfri extern
mekanisk broms (se dven parameter 138 och 139).
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' OBS!

n .

]G Analog signal

i 4 mA: Stangd broms
20 mA: Oppen broms

0 mA: Larm
Passar inte for relaswitchning

Energisparldge, aktivt nér enheten &r i energisparlage.
Se avsnittet om Energisparidge.

0-Tmax = 0-20 mA och
0-Tmax = 4-20 mA och
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B Parametergrupp 4-** Speciella funktioner

400 Brake functions

(BRAKE FUNCTIONS)

Varde:

Av (OFF) [0]
AC-broms (AC BRAKE) [4]
Funktion:

Man kan férbattra bromsférmagan genom att vélja AC-
broms [4] Med den nya AC-bromsfunktionen gar det
att styra tiden fér 6kade motorférluster och fortfarande
skydda motorn termiskt. Den har funktionen ger ett
bromsmoment pa mellan 80 och 20 % av varvtalsom-
radet upp till basvarvtalet (50 Hz). Ovanfor basvarvta-
let férsvinner den extra bromskraften gradvis.

moment

z

25 _50_ 75__100_125 150 %

_]O_

_20 varvtal

_30_

—40-

=50+ - .. -

véxelstrémsbromsning

Bromsmoment med
med och utan
vixelstromsbromsning
(motor och véxelriktare)

175NA106.10

Beskrivning av alternativen:
Valj AC-broms [4] om korta perioder av generatorver-
kan férekommer.

®m Energisparlage
Energisparlage gor det mojligt att stoppa motorn nar
den kors med laga varvtal, liknande en situation utan
belastning. Om férbrukningen i systemet 6kar igen,
startar frekvensomformaren motorn och levererar den
effekt som krévs.

Energisparlaget ar inte aktivt om Lokal referens eller
Jogg har valts.

Funktionen &r aktiv i bade Utan aterkoppling och Med
aterkoppling.

OBS!

Det gér att spara energi med den har funk-
tionen, eftersom motorn ar endast i drift
nar systemet kraver detta.

| parameter 403, Timer fér energisparidge, ar energi-
sparlaget aktiverat. | parameter 403, Timer fér energi-
sparldge, stélls en timer in som bestdmmer hur lange
utfrekvensen far vara lagre &n den frekvens som har
angetts i parameter 404, Energisparfrekvens. Nar tiden
for timern tar slut saktar frekvensomformaren ned mo-
torn till ett stopp via parameter 207, Nedramptid. Om
utfrekvensen stiger 6ver den frekvens som har angetts
i parameter 404, Energisparfrekvens, aterstalls timern.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Medan frekvensomformaren har stoppat motorn i
energisparlage berdknas en teoretisk utfrekvens med
utgangspunkt fran referenssignalen. Nar den teoretis-
ka utfrekvensen stiger dver frekvensen i parameter
407, Aterstartfrekvens, startar frekvensomformaren om
motorn och utfrekvensen okar till referensen.

| system med konstant tryckreglering ar det férdelak-
tigt att tillféra extra tryck till systemet innan frekven-
somformaren stoppar motorn. D& utdkas tiden under
vilken frekvensomformaren har stoppat motorn, och
dessutom &r det lattare att undvika att motorn startar
och stoppar upprepade ganger, t ex vid systemlacka-
ge.

Utfrekvens |

Par. 405
Aktiveringsfrekvens -

20 Hz

Par. 404
Vilofrekvens
10 Hz

Par. 201
Min. frek. +
S Hz

Om 25 % hogre tryck kravs innan frekvensomformaren
stoppar motorn anges parameter 406, Borvardesok-
ning, till 125 %.

Parameter 406, Bérvérdesckning, ar endast aktiv i Med
aterkoppling.

"

OBS!

| valdigt dynamiska pumpningsprocesser
ar rekommendationen att inaktivera funk-
tionen Start av roterande motor (parame-
ter 445).

DANFOSS
175HA348.14

Teorelisk
utfrekvens

Par. 403 10 sek. I Vila
Timer {8r viloldge

Aktivering Tid [s]

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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403 Timer fér energisparldge

(SLEEP MODE TIMER)

Varde:
0-300 s (301 s = OFF)

Funktion:
| den har parametern kan du lata frekvensomformaren
stoppa motorn om belastningen pa motorn &r minimal.
Timern i parameter 403, Timer fér energisparlédge, star-
tar nar utfrekvensen sjunker under den frekvens som
har angetts i parameter 404, Energisparfrekvens.
Nar den tid som har stéllts in i timern |6per ut, stdnger
frekvensomformaren av motorn.
Frekvensomformaren startar om motorn nér den teo-
retiska utfrekvensen éverstiger frekvensen i parame-
ter 407, Aterstartfrekvens.

* OFF

Beskrivning av alternativen:
Valj OFF om den hér funktionen inte énskas. Ange det
troskelvarde som ska aktivera energisparlaget efter att
utfrekvensen har sjunkit under parameter 404, Ener-
gisparfrekvens.

404 Energisparfrekvens

(ENERGISPARFREKYV.)

Vérde:
000,0 - par. 407 Aterstartfrekvens

Funktion:
Nar utfrekvensen understiger det forinstallda vardet,
inleder timern tidrakningen som har angetts i parame-
ter 403 Energisparldge. Den aktuella utfrekvensen f6l-
jer den teoretiska utfrekvensen tills fuin nas.

# 0,0 Hz

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad frekvens.

405 Aterstallningsfunktion
Vérde:

# Manuell aterstéllining (MANUAL RESET) [0]
Automatisk aterstalin x 1 (AUTOMATIC X 1)  [1]
Automatisk aterstalin x 2 (AUTOMATIC X 2) [2]
Automatisk aterstalin t x 3 (AUTOMATIC X
3) (3]
Automatisk aterstélin x 4 (AUTOMATIC X 4)  [4]
Automatisk aterstalin x 5 (AUTOMATIC X 5)  [5]
Automatisk aterstalin x 6 (AUTOMATIC X 6)  [6]

Automatisk aterstalin x 7 (AUTOMATIC X 7)  [7]
Automatisk aterstéalin x 8 AUTOMATIC X 8) [8]
Automatisk aterstalin x 9 (AUTOMATIC X 9)  [9]
Automatisk aterstélln x 10 (AUTOMATIC X

10) [10]

Aterstalining vid natanslutning (RESET AT

POWER UP) [11]
Funktion:

| den har parametern kan du vélja en aterstallnings-
funktion efter tripp efter 5 sekunder.

Efter aterstélining kan FC-motorn startas om efter 1,5
sekunder.

Beskrivning av alternativen:
Om du har valtManuell aterstélining [0] maste ater-
stéllning goras via den digitala ingangen.

Om FC-motorn ska utféra automatisk aterstallning
(max 1-10 ganger under 10 minuter) efter trippning
véljer du ett varde [1]-[10].

Varning: Motorn kan starta utan varning
upp till 10 x 5 sekunder efter trippning.

406 Boérvardesékning
(BORVARDESOKNING)

Vérde:

1-200 %

Funktion:
Den har funktionen kan anvandas endast om Med
aterkoppling har valts i parameter 100.
| system med konstant tryckreglering &r det férdelak-
tigt att 6ka trycket i systemet innan frekvensomforma-
ren stoppar motorn. D& utdkas tiden under vilken frek-
vensomformaren stoppar motorn, och dessutom ar det
lattare att undvika att motorn startar och stoppar upp-
repade ganger, t.ex. vid lackage i vattenférsoérjnings-
systemet.

# 100 % av borvarde

Anvand parameter 472 for att ange timeout f6r 6kning-
en. Om boérvardesdkningen inte uppnas inom den an-
givna tiden, fortsatter frekvensomformarens normala
drift (utan att energisparlage aktiveras).

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad Bdrvédrdesdkning som ett procentvérde
av den resulterande referensen under normal drift. 100
% motsvarar referensen utan 6kning (tillagg).

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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407 Aterstartfrekvens

(WAKEUP FREQUENCY)

Viérde:
Par 404 Energisparfrekvens - par. 202
fmax # 50 Hz

Funktion:
Nar den teoretiska utfrekvensen 6verstiger det forin-
stallda vardet, startar frekvensomformaren om mo-
torn.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad frekvens.

411 Switchfrekvens

(SWITCH FREQ.)

Varde:
1.5-14.0 kHz
# Enhetsberoende

[1500 - 14000]

Funktion:
Instéliningen bestdmmer véaxelriktarens switch-frek-
vens. Att &ndra switchfrekvensen kan minimera sto-
rande ljud frAn motorn.

Beskrivning av alternativen:
Justera switchfrekvensen i parameter 411 nar motorn
ar igang tills motorn blir sa tyst som mdjligt.
Se aven parameter 446 - switchmoénster. Se avsnittet
om nedstéampling i kapitel 10.

' OBS!

'.: Switchfrekvenser hégre &n 4 kHz kan or-

a saka termisk tripp beroende pa omgiv-
ningens temperatur.

412 Variabel switchfrekvens

(VAR CARRIER FREQ)

Varde:

Funktion:
Den hér funktionen méjliggér &ndring av switch-frek-
vensen beroende pa belastningen. Maximal switch-
frekvens bestams dock av vardet i parameter 411.

Beskrivning av alternativen:
Valj Ej aktiv [0] om switchfrekvensen ska vara perma-
ment. Stall in switchfrekvensen i parameter 411.

Om Variabel switchfrekvens [1] valjs sjunker switch-
frekvensen vid 6kande utfrekvens. Denna funktion an-
vands i tillAmpningar med kvadratiskt moment (centri-
fugalpumpar och fléktar) dér lasten minskar med ut-
frekvensen.

Om du valjer Temperaturberoende switchfrekvens [2]
kommer switchfrekvensen att minska vid 6kande tem-
peratur i vaxelriktaren. Se nedanstdende diagram.

Switchfrekvens
[kHz]

Par. 411
(Mox. 14 kHz)

(Min. 3 kHz)
T'1 T'2 Temp.
175NA020.13
413 Overmoduleringsfunktion

(OVERMODULATION)

Vérde:

Av (OFF) [0]
# Pa (ON) (1]
Funktion:

| den har parametern kan du aktivera en évermodu-
leringsfunktion fér utspanningen.

Ej aktiv (DISABLE) [0]
Variabel switchfrekvens (VAR. CARRIER Beskrivning av alternativen:
FREQ.) [1] Av innebér att ingen évermodulering av utspanningen
# Temperaturberoende switchfrekvens sker. Det betyder att momentrippel p4 motoraxeln und-
(TEMP. DEP. FREQ.) 2] viks, vilket kan vara anvandbart t ex fér slipmaskiner.
P& innebar att en utspanning som ar stérre an nat-
spanningen kan erhallas (upp till 5 %).
# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 65



Dottt

VLT® FCM-serien

414 Min-aterkoppling
Vérde:

-100,000,000 - FB Hoa (par. 415) [-100000000 -]

# 0.000 [0

—_

Funktion:
Parameter 414 och 415 anvands for att skala ater-
kopplingsomradet till fysiska varden som anvands av
anvandaren. Installningen anger ocksa grénserna for
referensen (parameter 204 och 205).

Anvands tillsammans med Processreglering med ater-
koppling (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Ar endast aktiv d&Min-Max [0] valts i parameter 203.

415 Max-aterkoppling
(MAX. FEEDBACK)

Varde:

(par. 414) FBLAG - 100,000,000 [- 100000000]
# 1.500.000 [1500000]
Funktion:

Se beskrivning av parameter 414.

416 Referens/aterkopplingsenheter

(REF/FEEDB. UNIT)

I/h [16]
m3/h [17]
kg/s [18]
kg/min [19]
kg/h [20]
t/min [21]
t/h [22]
m [23]
Nm [24]
m/s [25]
m/min [26]
°F [27]
inwg [28]
gal/s [29]
ftd/s [30]
gal/min [31]
ft3/min [32]
gal/h [33]
ft3/h [34]
Ib/s [35]
Ib/min [36]
Ib/h [37]
Ib ft [38]
ft/s [39]
ft/min [40]
Funktion:

| den har parametern kan du vélja de enheter som ska
visas pa displayen.

Varde: Enheten anvénds &ven direkt som enhet for Minimi-/
NO UNIT [0] Maximireferens (parameter 204/205) och Minimi-/Max-
# % 1] imiaterkoppling (parameters 204/205) vid Processreg-
PPM 2] /er/ng.
RPM [3] Mdjligheten att vélja enhet i parameter 416 beror pa
bar [4] valen i féljande parametrar:
CYCLE/min [5] Par. 002 Lokal-/figrrstyrning.
PULSE/s [6] Par. 013 Lokal styrning som par. 100
UNITS/s [7] Par. 100 Konfiguration.
UNITS/min [8] Fjarrstyrning &r installd i parameter 002.
UNITS/h 9] Om du véljer Varvtalsstyrning, i parameter 100 kan den
°C [10] i parameter 416 valda enheten anvandas for display-
Pa [11] visning (par. 009-12 Aterkoppling [enhet])av proces-
sparametrar.
Vs [12] Lagg marke till att referensen endast kan visas i Hz
m3/s [13] (Varvtalsstyrning).
I/min [14]
md3/min (15]
# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Om du valjer Processreglering med aterkoppling , i pa-
rameter 100 kommer den enhet som valts i parameter
416 att anvandas for displayvisning av saval referens
(par. 009-12: Referens [enhet])som aterkoppling (par.

009-12: Aterkoppling [enhet]).

Lokal styrning installd i parameter 002.

Om LCP styrning utan &terkoppling eller LCP digital
styrning utan dterkoppling , valts i parameter 013 visas
referensen i Hz, oavsett vad som véljs i parameter 416.
Om LCP styrning/som parameter. 100 ellerLCP digital
styrning/som parameter100valts i parameter 013 kom-
mer enhet att véljas i enlighet med beskrivningen ovan
under, Fjérrstyrning ar vald i parameter 002.

OBS!

Ovanstaende géller visning av Referens
[enhet] och Aterkoppling [enhet]. Om du
valjerReferens [%] eIIer/iterkopp//ng [%]
kommer vérdena att visas som procent-
varden av det valda omradet.

Beskrivning av alternativen:
Valj 6nskad enhet for referens- och aterkopplingssig-

moduler. De parametrar som ar specifika fér process-
regulatorn &r parameter 437 till parameter 444.

PID-funktioner
Enhet for referens/aterkoppling

Nar Processreglering, med aterkoppling valjs i parame-
ter 100, Konfiguration, anges enheten i parameter 416,
Processenheter:

2

Aterkoppling
Ett aterkopplingsomrade maste stallas in fér regula-

torn. Det installda aterkopplingsomradet begransar
samtidigt det méjliga referensomradet. Om summan
av alla referenser ligger utanfor aterkopplingsomradet,
begransas referensen sa att den hamnar inom ater-
kopplingsomradet.

Aterkopplingssignalen ska anslutas till en plint pa frek-
vensomformaren. Om &terkoppling har valts pa tva
plintar samtidigt, adderas de bada signalerna.

Med hjélp av nedanstaende Oversiktstabell kan du av-
gobra vilken plint du ska anvanda och vilka parametrar
som ska programmeras.

nalen. Aterkopplingstyp Plint Parametrar
Puls 3 333, 327

FCM 300-regulator Spanning 2 332, 338, 339
Strém 1 331, 336, 337

Processreglering
PID-regulatorn vidmakthaller ett konstant varde for na-

gon av processtorheterna (tryck, temperatur, fléde
osv.) genom att reglera motorvarvtalet pa grundval av
det installda referensvardet och aterkopplingssigna-
len.

En givare ger PID-regulatorn en aterkopplingssignal
fran processen, dvs. information om processens verk-
liga tillstand. Aterkopplingssignalen varierar med vari-
erande processbelastning.

Det uppstar darvid en skillnad (regleravvikelse) mellan
det instéllda referensvérdet och det verkliga proces-
svéardet. PID-regulatorn stravar efter att eliminera den-
na skillnad, genom att 6ka eller minska utfrekvensen i
forhallande till hur det verkliga processvéardet (ater-
kopplingssignalen) avviker fran det installda referen-
svérdet.

Frekvensomformarens inbyggda PID-regulator ar op-
timerad foér processtillampningar. Darfér finns det en
rad specialfunktioner i frekvensomformaren.

Tidigare var man tvungen att skapa ett sérskilt system
fér att hantera de hér specialfunktionerna, genom att
installera extra I/O-moduler och programmera dem.
Frekvensomformaren klarar detta utan hjélp av extra

Det finns méjlighet att korrigera fér spanningsfall i
langa signalkablar, nar en givare med spanningsut-
gang anvands. Detta goérs i parametrarna 338/339
Min-/Max-skala

Parametrarna 414/415 Minimal/Maximal aterkoppling
maste ocksa stéllas in pa ett varde i processenheten
som motsvarar de minimala och maximala skalnings-
vardena fér signaler som ansluts till plinten.

Referens

| parameter 205, Maximireferens, Refuax , gar det att
stélla in en maximireferens som skalar summan av alla
referenser, dvs. den resulterande referensen.
Minimireferensen i parameter 204 ar ett uttryck fér det
minsta varde den resulterande referensen kan anta.
Alla referenser adderas och summan &ar den referens
mot vilken regleringen sker. Det gar att begransa re-
ferensomradet till ett omrade som &r mindre an ater-
kopplingsomradet. Detta kan vara anvandbart néar
man vill undvika att en oavsiktlig &ndring av en extern
referens, far summan av referenserna att avvika allt for
kraftigt fran det optimala referensvéardet. Referensom-
radet kan inte bli stérre an aterkopplingsomradet.
Om férinstéllda referenser énskas, ska de stéllas in i
parametrarna 215 till 216, Férinstélld referens. Se be-
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skrivningen Referensfunktion och Hantering av referen-
ser i parameter 214.

Om strémsignal anvands som aterkopplingssignal,
kan spé&nning endast anvédndas som analog referens.
Med hjélp av nedanstdende dversikistabell kan du av-
g6ra vilken plint du ska anvanda och vilka parametrar
som ska programmeras.

Referenstyp Plint Parametrar
Puls 3 333, 327
Spénning 2 332, 338, 339
Strém 1 331, 336, 337
Forinstallda 215-216
referenser (241-247)
Bussreferens 68+69

Observera att bussreferens endast kan stéllas in via
seriell kommunikation.

Differentiatorns férstérkningsgrans

Om det i en anlaggning férekommer mycket snabba
variationer i antingen referenssignalen eller aterkopp-
lingssignalen, kommer regleravvikelsen mellan refe-
renssignal (bérvéarde) och processens faktiska status
(arvarde) att &ndras snabbt. Derivataledet kan da bli
fér dominerande. Detta beror pa att derivataledet rea-
gerar pa skillnaden mellan referens och processens
faktiska status, och ju snabbare skillnaden &ndrar sig
desto stérre blir derivataledets frekvensbidrag. Darfér
finns det mdjlighet att begrédnsa derivataledets frek-
vensbidrag, sa att det gar att valja en lamplig deriva-
tatid for ldngsamma férandringar utan att frekvensbi-
draget vid snabba férandringar blir fér stort. Detta ut-
férs i parameter 443, Process PID-diff.férstarkn.gréns.

OBS!
Det &r bast att ange plintar som inte an-
véands till Ingen funktion [0].

Lagpassfilter
Om det férekommer stérningar i aterkopplingssigna-

len, kan dessa ddmpas med ett inbyggt lagpassfil-
ter.Stall in en lamplig tidskonstant for Iagpassfiltret.
Om lagpassfiltret stélls in till 0,1 s, blir urkopplings-
frekvensen 10 RAD/s, vilket motsvarar (10/2x)=1,6
Hz. Detta innebér att all strém/spanning som varierar
med mer &n 1,6 svangningar per sekund dampas. Med
andra ord sker regleringen endast baserat pa en ater-
kopplingssignal som varierar med en lagre frekvens an
1,6 Hz. Den riktiga tidskonstanten véljs i parameter
444, Process PID-lagpassfiltertid.

Inverterad reglering

Vid normal reglering 6kas motorvarvtalet nér referen-
sen (borvardet) ar stérre an &terkopplingssignalen.
Om inverterad reglering kravs, dar varvtalet minskas
nar referensen/borvardet ar stérre an aterkopplings-
signalen, méaste parameter 437, Process PID, normal/
inverterad regl., programmeras till Inverterad.

Anti windup
Processregulatorns anti windup-funktion ar aktiv nar

regulatorn levereras fran fabriken. Den hér funktionen
innebar att om en frekvensgréans, strdomgréans eller
spanningsgrans nas, initieras integrationsledet till en
frekvens svarande mot den aktuella utfrekvensen. D&-
rigenom undviks integrering av en avvikelse mellan
referens och faktisk processtatus, som inte gar att kor-
rigera med en varvtalséndring. Den har funktionen kan
inaktiveras i parameter 438, Process PID-anti windup.

Startférhallanden

| vissa tillampningar kan den optimala instéliningen av
processregulatorn innebéra att det tar lang tid innan
det dnskade processtillstandet nds. | sddana fall kan
det vara lampligt att ange en fast utfrekvens, som frek-
vensomformaren ska accelerera motorn till innan pro-
cessregulatorn aktiveras. Detta gbérs genom att en
startfrekvens programmeras i parameter 439, Process
PID-startfrekvens.
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m Aterkopplingshantering parametrarna har. Spannings-, strém- eller pulssigna-
Aterkopplingshanteringen visas i flédesschemat. ler kan anvandas som aterkopplingssignaler.
Av flédesschemat framgar vilka parametrar som pa-
verkar aterkopplingshanteringen och vilken inverkan
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Pl. 53, analog
.Nerkoggling !sg&nnlng] Skala
0-100%|
Par. 100
Pl. 60, analog Process |
.Msrkoggll‘ng (strém) N Skala Anviin— |
0-100% d.ardefl— |
PI. 33, digital Seala. M
.afarkoggling (pulser) N Skala T
0-100% Varvtal utan d&terkoppling
175NA123.10
P PID i terad I Beskrivning av alternativen:
437 . rocess normatiinverterad regler Fabriksinstéllningen &r Till [1], vilket medfér att integ-
ing rationsledet justeras i férhallande till den aktuella ut-
(PROC NO/INV CTRL) frekvensen, férutsatt att antingen stromgransen eller
Vérde: max-/min-frekvensen natts. Processregulatorn kopp-
# Normal (NORMAL) [0] las in igen forst da felet antingen &r noll eller har &ndrat
Inverterad (INVERSE) 1] frtecken.
Valj Frén [0] om integratorn ska fortsatta integreringen
Funktion:

trots att det inte &r mojligt att korrigera felet.
Har kan du vélja om processregulatorn ska 6ka eller

minska utfrekvensen vid differens mellan referenssig- | OBS!
nalen och .éterkopplingssignalen. ": Om du véljer Fran [0] medfor detta att nar
Anvands tillsammans medProcessreglering med ater- q felet andrar fortecken, sa maste integra-
koppling (parameter 100). torn forst integrera fran den niva som natts
som en féljd av tidigare fel. Forst darefter
Beskrivning av alternativen: &ndras utfrekvensen.
Om FC-motorn ska minska utfrekvensen om aterkopp-
lingssignalen okar valjer du Normal [0].FC-motorn ska
6ka utfrekvensen om aterkopplingssignalen minskar 439 Process PID-startfrekvens
vallerdu fnverterad {1}
Varde:
fmin-fmax (parameter 201 och 202) [XX]

438 Process PID-anti windup

(PROC ANTI WINDUP)

# parameter 201

Varde: Funktion:
Fran (DISABLE) (0] Vid startkommando startar FC-motorn med Varvtals-
# Till (ENABLE) [1] styrning utan aterkoppling och véxlar till Processreg-
lering med &terkoppling férst nar den programmerade
Funktion: startfrekvensen uppnatts. Du kan darfér vélja en frek-
Du kan valja om processregulatorn ska fortsatta reg- vens som motsvarar det varvtal pa vilket processen
lera ett fel, trots att det inte &r mojligt att 6ka eller mins- normalt kérs, vilket innebar att det 6nskade proces-
ka utfrekvensen. Anvands tillsammans med Process- stillstandet kan uppnas snabbare.

reglering med aterkopplin arameter 100).
genng ppiing (p ) Anvands tillsammans med Processreglering med éater-

koppling (parameter 100).

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Beskrivning av alternativen:
Stall in den 6nskade startfrekvensen.

' OBS!
'l: Om FC-motorn nar strémgrénsen innan
i den dnskade startfrekvensen nas aktive-
ras inte processregulatorn. Om du trots
det vill aktivera processregulatorn maste
du sénka startfrekvensen till den aktuella
utfrekvensen. Detta kan géras under drift.

440 Process proportionell PID-forstéarkning

(PROC. PROP. GAIN)

Varde:
0.00 (OFF) - 10.00 [0-1000]
¥ 0.01 [1]

Funktion:
Den proportionella férstéarkningen bestdmmer hur
manga ganger felet mellan referens och aterkopp-
lingssignal ska forstarkas.

Anvands tillsammans med Processreglering med ater-
koppling (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Vid en hdg forstarkning uppnas en snabb reglering,
men om férstérkningen &r fér hég kan processen bl
instabil med éversvangning.

441 Process PID-integraltid

(PROC. INTEGR. T.)

Varde:

0.01 - 9999 sek (OFF) [1-999900]
# 9999 sek [999900]
Funktion:

Integratorn ger en stigande férstarkning vid ett kon-
stant fel mellan referens och aterkopplingssignal. Ju
storre felet ar, desto snabbare stiger forstarkningen.
Integraltiden &r den tid integratorn ska anvénda for att
na den installda proportionella férstarkningen.

Anvands tillsammans med Processreglering med ater-
koppling (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Snabb reglering astadkoms med en kort integraltid.
Den kan dock bli for kort, och da kan processen bli
instabil med dversvéngning.

Om integraltiden ar 1dng kan stora avvikelser fran den
Onskade referensen férekomma, eftersom processre-
gulatorns reglering sker under for lang tid i férhallande
till ett givet fel.

442 Process PID-derivatatid

(PROC. DIFF. TIME)

Varde:
0.00 (OFF) - 10.00 sek [0 -1000]
# 0.00 sek [0]

Funktion:
Differentiatorn reagerar inte pa ett konstant fel. Den
ger endast en forstarkning nér felet férandras. Ju
snabbare felet &ndrar sig, desto kraftigare blir forstérk-
ningen fran differentiatorn.

Forstarkningen ar proportionell till den hastighet med
vilken felet férandras.

Anvands tillsammans med Processreglering med &ter-
koppling (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Snabb reglering dstadkoms vid en lang derivatatid.
Men den kan ocksa bli fér Idng, och da blir processen
instabil med dversvangning.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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443 Process PID-diff. férstarkningsgrans

(PROC. DIFF. GAIN)

Varde:

5.0-50.0 [50 - 500]
# 5.0 [50]
Funktion:

Du kan stélla in en grans for férstarkningen.

Da D-forstarkningen okar vid snabba férandringar kan
det vara nédvandigt att begransa forstarkningen. Pa
detta satt kan ett normalt D-led vid langsamma f&r-
andringar och ett konstant D-led vid snabba férand-
ringar av felet uppnas.

Anvénds tillsammans med Processreglering med ater-
koppling (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Valj dnskad grans for D-forstarkningen.

444 Process PID-lagpassfiltertid

(PROC. FILTER TIME)

Varde:
0.02 - 10.00 sek
# 0.02 sek 2]

[2 - 1000]

Funktion:
Rippelstrommar pa aterkopplingssignalen kan dam-
pas med ett lagpassfilter for att deras inverkan pa re-
gleringen ska minskas. Detta kan vara en férdel bland
annat da signalen ar behéaftad med manga storningar.

Anvands tillsammans med Processreglering med ater-
koppling (parameter 100).

Beskrivning av alternativen:
Valj 6nskad tidskonstant (t). Om du véljer en tidskons-
tant (t) pa t ex 100 ms blir gransfrekvensen for l1ag-
passfiltret 1/0,1 = 10 RAD/s, vilket motsvarar (10/2 x
p) = 1,6 Hz.

Detta innebér att processregulatorn _endast reglerar
en aterkopplingssignal som varierar med en frekvens
understigande 1,6 Hz. Om aterkopplingssignalen va-
rierar med en frekvens som ar hégre &n 1,6 Hz rea-
gerar inte processregulatorn.

445 Inkoppling pa roterande motor
Varde:
# Ej aktiv (DISABLE) [0]
OK - samma riktning (OK-SAME DIRECTION) [1]
OK - bada riktningarna (OK-BOTH DIREC-

TIONS) [2]

DC-broms fore start

(DC-BRAKE BEF. START) [3]
Funktion:

Denna funktion gor det méjligt att "fanga in" en motor
som roterar fritt pa grund av strémavbrott.

Beskrivning av alternativen:
Valj Ej aktiv om funktionen inte ska anvandas.

Valj OK - samma riktning om motorn far rotera endast
i samma riktning vid inkoppling.

Valj OK - bada riktningarna om motorn far rotera i valfri
riktning vid inkoppling.

Valj DC-broms fére startom motorn maste stoppas
med hjalp av DC-bromsen innan den rampas upp till
Onskat varvtal. DC-bromstid maste vara instélld i pa-
rameter 126.

Begréansningar:

1. For lite troghet kan orsaka acceleration hos
lasten, nagot som kan vara farligt eller ett
hinder foér Inkoppling péa roterande motor. An-
vand DC-bromsning i stéllet.

2. Om lasten drivs av yttre krafter, t ex vid "va-
derkvarnseffekt" kan enheten trippa p.g.a.
6verspanning.

3. Vid varvtal under 250 rpm fungerar inte In-
koppling pa roterande motor.

446 Switchmonster

(SWITCH PATTERN)

Vérde:

60° AVM (60° AVM) [0]
# SFAVM (SFAVM) (1]
Funktion:

Beskrivning av alternativen:
Vanligtvis behdver kunden inte programmera den hér
parametern.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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FCM 300

455

Frekven- i Rof. _+
somra- <
Unskat Por. 461
flsde konv, av &terk.

desvakt oo

(mon. FREQ. RANGE) el N g P /
Varde: Aléde Flsde

Ej aktiv [0] ot 7]
#* Aktiv (1]
Funktion: 175NA124.10

Den héar parametern ska anvandas om varning 35
Utanfér frekvensomrade maste sténgas av i tecken-
fonstret vid processreglering. Parametern paverkar
inte det utdkade statusordet.

Beskrivning av alternativen:
Valj Aktiv [1] for att aktivera visning i teckenfdnstret av
varning 35 Utanfdr frekvensomrade . Valj Ej aktiv [0]
om varning 35 Utanfér frekvensomrade inte ska visas i
teckenfdnstret.

461 Aterkopplingskonvertering

(FEEDBACK CONV.)

Viérde:
# Linjar (LINEAR) [0]
Kvadratrot (SQUARE ROOT) (1]
Funktion:

| den har parametern kan du vélja en funktion som an-
vands for att géra en omrakning av en ansluten ater-
kopplingssignal fran processen till ett aterkopplings-
varde. Aterkopplingsvérdet utgér kvadratroten av den
anslutna signalen.

Funktionen kan till exempel anvéndas om det krévs en
reglering av ett fldde (volym) baserat pa trycket i form
av en aterkopplingssignal (fldde=konstant x tryck).
Denna omrakning gor det mojligt att ange referensen
pa ett sadant satt att det féreligger en linjar koppling
mellan referensen och det 6nskade flddet. Se diagram
nedan.

Beskrivning av alternativen:
Om Linjar [0] véljs, blir aterkopplingssignalen och ater-
kopplingsvéardet proportionerliga.
Om Kvadratrot [1] véljs, éversatter frekvensomforma-
ren aterkopplingssignalen till kvadratrotsvardet.
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m Seriell buss

Master
Seriell buss L
Slav 31
Slav 1 Slav 2 (126)
Adress 1 Adress 2 Adress 31 (126)

B Telegramtrafik

Styr- och svarstelegram

Telegramtrafiken i ett master/slav-system styrs av
mastern. Maximalt 31 slavar (FC-motorn) kan anslutas
till en master utan forstéarkare. Se &ven beskrivningen
av adressformat.

Mastern sénder kontinuerligt styrtelegram adresserat
till slavarna och avvaktar svarstelegram fran dessa.
Slavens svarstid &r maximalt 50 ms.

Slaven sénder svarstelegram endast efter att den mot-
tagit ett felfritt telegram som &r adresserat till slaven i
fraga.

Broadcast

Mastern kan samtidigt sénda samma telegram till alla
slavar som ar anslutna till bussen. Vid sadanbroad-
cast-kommunikation har adressbyten i styrtelegram-
mets broadcast-bit vardet 1(se VL T-adress). Adressbi-
tarna 0-4 anvands inte.

Innehallet i en byte

Varje dverfort tecken bérjar med en startbit. Darefter
foljer 8 databitar. Varje tecken kontrolleras med hjalp
av en paritetsbit som ska vara "1" vid jamn paritet (dv s
nar en byte med paritetsbiten inrdknad innehaller ett
jAmnt antal ettor). Tecknet avslutas med en stoppbit.
Ett tecken bestar saledes av totalt 11 bitar.

195NAQ36.10

Start— 0 1 2 3 4 5 6 7 Jamn Stopp-—
bit paritet bit

® Telegramlédngd (LGE)

Varje telegram bdrjar med en startbyte (STX) =
02 Hex. Dérefter foljer en byte som anger telegram-
mets langd (LGE) och en byte som anger VLT-adress
(ADR). Darefter foljer att antal databyte (varierar be-
roende av telegramtyp). Telegrammet slutar med en
datakontrollbyte (BCC).

190NAUYY. 10

STX LGE ADR DATA BCC
Telegramlangd (LGE)
Med telegramlédngden menas antalet databyte plus
adressbyten ADR och datakontrollbyten BCC.

Telegram med 4 databyte har féljande langd:
LGE=4+1+1=6byte

Telegram med 12 databyte har féljande langd:
LGE=12+1+1 =14 bytes

VLT-adress (ADR)
Féljande tva olika adressformat anvands:

1. Siemens USS-protokoll:
7.6 5 4 3 2 1 0

0

195NA040.10 Bit 7 =0
Bit 6 anvands inte
Bit 5 = 1: Broadcast, adressbitarna (0-4) an-
vands ej
Bit 5 = 0: Ingen Broadcast
Bits 0-4 = VLT-adress 1-31

2. Danfoss format:
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7 6 5 4 3 2 1 0

195NA041.10 Bit 7 = 1
Bits 0-6 = VLT-adress 1-127 (0 = Broadcast)

Datakontrollbyte (BCC)

Datakontrollbyten beskrivs med hjélp av féljande ex-
empel:

Innan det forsta tecknet i telegrammet mottages ar
BCC =0.

2 1 0
0|00

195NA043.10
Efter att det férsta tecknet &r mottaget:
BCC ny = BCCg EXOR "férsta byten"
(EXOR = exeller-grind)
BCCqy=00000000
EXOR
“forsta byten"=000000 1 0 (02H)
BCCry =00000010
Varje ytterligare efterféljande byte grindas med
BCCg EXOR och ger upphov till en ny byte; BCChy, t
ex:

BCCg=00000010
EXOR
"andra byten"=110101 10 (D6H)

7 6 5 4 3
0/0(0(0]O0

Resultatet efter det sista mottagna tecknet &r BCC.

Databyte
Databyteblocken ar indelade i tva mindre block:

1. Parameterbytes anvands for att éverfora pa-
rametrar mellan master och slav

2. Processbytes, tacker

- Styrord och referensvérde (fran
master till slav)

- Statusord och aktuell utfrekvens
(fran slav till master)

Denna struktur galler bade styrningstelegrammet
(master = slav) och svarstelegrammet (slav >master).

195NA044.10

PKE IND |PWEpsq [PWE|eg | PCD1 PCD2

Parameterblock Processblock

Det finns tva telegramtyper:

- med 12 byte uppbyggd enligt ovan med pa-
rameter- och processblock

- med 4 byte, vilka &r processblockeni 12 byte-
telegrammet

1. Parameterbyte

TYONAU4b.10

PKEZ] IND

PWEhsg |[PWE eq

AK PNU

15 14 1312|1110 9 8 76 543210

Anvgnds inte
Parameter—
nummer

Parameter—
kommandon
och —svar

Kommandon och svar (AK)

Bit nr 12-15 anvands fér dverféring av kommandon
fran master till slav samt slavens bearbetade svar till-
baka till mastern.

Kommandon master = slav
Bit nr.

15 14 13 12 Kommando
0 0 0 0 Inget kommando

0 0 0 1 L&s parametervéarde

0 0 1 0 Skriv parametervarde i RAM
(ord)

0 0 1 1 Skriv parametervarde i RAM
(dubbelord)

Skriv parametervarde i RAM
och EEPROM (dubbelord)

1 1 1 0 Skriv parametervarde i RAM
och EEPROM (ord)

Lé&s text

1 1 1 1

Svar slav — master:
Bit nr.

15 14 13 12 Svar

0 0 0 0 Inget svar

0 0 0 1 Parametervarde éverfort
(ord)

0 0 1 0 Parametervarde 6verfort
(dubbelord)

0 1 1 1
1 1 1 1

Kommandot kan inte utféras
Text overford

Om kommandot inte kan utforas, sander slaven detta
som svar (0111) och ger féljande felmeddelande i pa-
rametervardena:

Felkod
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(svar 0111) Felmeddelande

0 Det anvanda parameternumret finns
inte

1 Det gar inte att skriva till den angivna
parametern

2 Datavérdet dverstiger parameterns
grénser

3 Det anvanda subindexet finns inte

4 Parametern &r inte av matristyp

5 Datatypen passar inte den angivna pa-
rametern

17 Dataandring i den angivna parametern

ar inte mojlig i FC-motorns aktuella till-

Det 6verférda vardet motsvarar bilderna som visas i
parameterbeskrivningarna i kapitel 8. Tex. parameter
101, dar[1] motsvarar Konstant moment, [2] motsvarar
Variabelt moment: low, etc. Parametrar med datatyp 9
(textstréang) ar dock undantagna, eftersom texten har
overfors som en ASClI-textstrang. Vid éverféring (las-
ning) av en textstrang &r telegramlangden variabel ef-
tersom texterna har olika langder. Telegramlangden
anges i telegrammets andra byte som kallas LGE, se
sidan 73. Parametrarna 621-634 (markskyltsdata) har
datatypen 9 (textstrang).

Datatyper som stods av VLT frekvensomformare

stand. Vissa parametrar kan t ex endast Datatyp  Beskrivning
anvandas nar motorn ar stoppad 3 Heltal 16
130 Den angivna parametern kan inte nas 4 Heltal 32
via bussen 5 Osignerat 8
131 Dataéndring &r inte méjlig eftersom fab- 6 Osignerat 16
riksinstélining har valts 7 Osignerat 32
9 Textstrang

Parameternummer (PNU)

Bit nr 0-10 anvands fér dverféring av parameternum-
mer. De olika parametrarnas funktion beskrivs i para-
meterbeskrivningarna i kapitel 8.

1/79NATT14.10

PWE

IND

Index

Index anvénds tillsammans med parameternumret for
att fa 1&s- och skrivatkomst till parametrar av matristy-
pen (par. 615, 616 och 617).

Parametervarde (PWE)

1T/709NAT12.10

PKE | IND | PWE

Parametervardet ar beroende av det givna komman-
dot. Om mastern ska ldsa en parameter (read) bryr
den sig inte om PWE-blockvéardet. Om parametern ska
andras av mastern (write), dverférs det nya véardet i
PWE-blocket. Om parametern ska &ndras av mastern
(write), 6verférs det nya vardet i PWE-blocket. Om
slaven svarar pa en parameterfraga (read command),
Overfors det aktuella parametervardet i PWE-blocket.

Unsigned innebér att telegrammet inte innehaller na-
got fértecken.

| avsnittet Fabriksinstéliningar anges de olika attribu-
ten for varje parameter. Eftersom ett parametervarde
kan 6verféras endast som ett heltal maste en konver-
teringsfaktor anvandas vid dverféring av decimaler.

Exempel:

Parameter 201: minimifrekvens, konverteringsfaktor
0,1. Om parameter 201 ska stéllas in pa 10 Hz ska
vardet 100 6verféras. En konverteringsfaktor pa 0,1
innebar da att det dverférda vardet multipliceras med
0,1. Vardet 100 uppfattas darfér som 10,0.

Adressering efter enhets-ID

Enhetens ID finns tryckt pa plastkdpan under elektro-
nikboxens lock. De tre grupperna enhets-ID:n har var-
dera tre siffror och maste omvandlas till hex-kod. Den
Onskade adressen laggs till som sista byte. Blocket
sands till bussadressparameter 500 (och 918) via
broadcast (gruppséndning).

PKE: Skriv till parameter nr. 500 eller 918
IND: Anvands inte
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2. Processbytes
Processbyteblocket ar uppdelat i tva block pa 16 bitar
vardera som alltid kommer i ordningsféljden:

195NA0E6.10

| PCD1 | PCD2

PCD1 PCD2

Styrtelegram Referensvéarde

(master=slav)

Styrord

Aktuell utfrek-
vens

Svarstelegram  Statusord
(slav=master)

m Styrord enligt féaltbussprofilstandard

(parameter 512 = faltbussprofil) Styrordet anvands for
att sdnda kommandon fran en master (t ex en PC) till
en slav (FC-motor).

Bus
reference

Control

Master — Slave [/ yord

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit no.

175ZA598.10

Bit 00, OFF 1/ON 1:

Ett vanligt rampstopp som anvander ramptiden i pa-
rameter 207/208. Bit 00 = "0" medfér stopp. Bit 00 ="1”
medfér att frekvensomformaren kan starta om évriga
startvillkor &r uppfylida.

Bit 01, OFF2/ON2:

Utrullningsstopp. Bit 01 = "0" leder till utrullningsstopp.
Bit 01 = "1" medfér att frekvensomformaren kan starta
om Ovriga startvillkor &r uppfylida.

Bit 02, OFF3/ONS3:
Snabbstopp som anvénder ramptiden i parameter
212. Bit 02 = "0" medfér snabbstopp. Bit 02 = "1" med-
for att frekvensomformaren kan starta om 6vriga star-
tvillkor &r uppfylida.

Bit 03, utrullning/aktiv:

Utrullning. Bit 03 = "0" medfér stopp. Bit 03 = "1" med-
for att frekvensomformaren kan starta om dvriga star-
tvillkor &r uppfylida. Obs! | parameter 502 véljs hur bit
03 ska kombineras (grindas) med motsvarande funk-
tion for de digitala ingangarna.

Bit 04, snabbstopp/ramp:

Snabbstopp som anvénder ramptiden i parameter
212. Bit 04 = "0" medfdr snabbstopp. Bit 04 = "1" med-
for att frekvensomformaren kan starta om dvriga star-
tvillkor &r uppfylida. Obs! | parameter 503 véljs hur bit
04 ska kombineras (grindas) med motsvarande funk-
tion for de digitala ingangarna.

Bit 05, frys utfrekvens/ramp aktiv:

Bit Bit =0 Bit =1

00 AV 1 ON 1

01 OFF 2 ON2

02 OFF 3 ON 3

03 Utrullning Aktivera

04 Snabbstopp Ramp

05 Frys utfrekvens Ramp aktiv

06 Rampstopp Start

07 Ingen funktion Reset-knapp

08 Jogg 1 AV ON

09 Jogg 2 AV ON

10 Ogiltiga data Giltiga

11 Ingen funktion Minska / Rela
123 / Digital ut-
gang plint 9

12 Ingen funktion Oka / Rela 123

13 Meny 1 Meny 2

14

15 Ingen funktion Reversering

OBS!

Anvéandningen av Bit 00, Bit 01 och Bit 02
for att stdnga av stromférsérjningen (med
hjalp av reld) kraver en separat strémpas-
lagning. Detta beror pa att det inte finns
nagon extern anslutning fér 24 V for att
férse FCM 300-styrningen med strém, vil-
ket kravs for att aktivera FCM 300 igen via
ingangssignalen.

A

¥

Bit 05 = "0" medfér att den aktuella utfrekvensen fryses
oavsett om referensen &ndras. Bit 05 = ”1” medfér att
frekvensomformarens styrning aterupptas och att den
aktuella referensen foljs.

Bit 06, Rampstopp/start:

Ett vanligt rampstopp som anvander ramptiden i pa-
rameter 207/208. Bit 06 = "0" medfdr stopp. Bit 06 =
"1" medfér att frekvensomformaren kan starta om &v-
riga startvillkor ar uppfyllda. Obs! att du i parameter
505 kan vélja om Bit 06 ska sammanféras (grindas)
med den aktuella funktionen pa de digitala ingangar-
na.

76
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Bit 07, ingen funktion/aterstélining:

Aterstallning av tripp. Bit 07 = "0" medfér ingen ater-
stallning. Bit 07 = "1" medfor aterstélining efter tripp.
Efter aterstallning drdjer det cirka 1,5 sekunder innan
enheten ar klar. Statusordet anger att enheten &r klar.

Bit 08, jogg 1 OFF/ON:

Aktivering av det i parameter 509 férprogrammerade
varvtalet (Bussjogg 1). JOG 1 kan anvandas endast
nér Bit 04 = "0” och Bit 00-03 ="1".

Bit 09, jogg 2 OFF/ON:

Aktivering av det i parameter 510 férprogrammerade
varvtalet (Bussjogg 2). JOG 2 kan anvandas endast
nar Bit 04 = "0" och Bit 00-03 = "1". Om bade JOG 1
och JOG 2 &r aktiverade (Bit 08 och 09 ="1") ges JOG
1 hogsta prioritet, dvs. varvtalet som &r programmerat
i parameter 509 anvands.

Bit 10, data ej giltiga/qiltiga:

Anvands for att instruera FC-motorn om styrordet ska
anvandas eller ignoreras. Bit 10 = ”0” medfér att styr-
ordet ignoreras. Bit 10 = "1” medfér att styrordet an-
vénds. Denna funktion behdvs eftersom styrordet alltid
innefattas i telegrammet oavsett vilken telegramtyp
som anvands. Nar styrordet inte ska anvéndas, till ex-
empel vid uppdatering eller l&sning av parametrar ,
maste det kunna ignoreras.

Bit 11, Ingen funktion/minska, reld 123, digital utgang
plint 9:

Anvands fér att sénka varvtalsreferensen med vérdet
i parameter 219. Bit 11 = 70" medfér ingen &ndring av
referensen. Bit 11 ="1" medfér att referensen minskas.
Bit 11 =“1” aktiverar aven rela 123 (om parameter 323
= “Styrord bit 11”) och anger digital utgang plint 9 som
hég (om parameter 340 = “Styrord bit 117).

Bit 12, Ingen funktion / 6ka, reld 123:

Anvands for att 6ka varvtalsreferensen med véardet i
parameter 219. Bit 12 = ”0” medfér ingen andring av
referensen. Bit 12 = "1" medfér att referensen Okas.
Om bade minska och éka ar aktiverade (Bit 11 och 12
="1"), har minska hdgsta prioritet, d.v.s. hastighetsre-
ferensen minskas. Bit 12 = “1” aktiverar dven reld 123
(om parameter 323 = “Styrord bit 127).

Bit 13, Val av meny:
Bit 13 anvands for att vélja mellan de tvd menyerna
enligt tabellen nedan:

Konfiguration Bit 13
1 0
2 1

Funktionen kan endast anvédndas om Ext menyval har
valts i parameter 004.

| OBS!
": Parameter 507 anvénds for att valja hur
q Bit 13 ska sammanféras (bryggas) med

motsvarande funktion pa de digitala
ingdngarna.

Bit 15, ingen funktion/reversering:

Reversering av motorns rotationsriktnig. Bit 15 = "0"

medfdr ingen reversering. Bit 15 = "1" medfér rever-

sering.

' oBS!
16 Om inget annat anges sammanférs (bryg-
i gas) styrordets bit med den aktuella funk-
tionen pa de digitala ingdngarna som en
logisk “eller’-funktion.
Statusord enligt Fieldbus-profilstandard
Statusordet anvands for att informera mastern (tex en
PC) om slavens (FC-motorns) tillstand.

Output
frequency

Slave—Master

15 14 13 12 11

Bit Bit =0 Bit =1

00 Styrning inte klar Klar

01 FC ej klar Klar

02 Utrullning Aktivera

03 Inget fel Tripp

04 ON 2 OFF 2

05 ON 3 OFF 3

06 Start méjlig Start inte mojlig
07 Ingen varning Varning

08 Varvtal # ref. Varvtal = ref.

09 Lokal styrning Seriell kommunikation

10 Utanfér frekvensom- Frekvensgréans OK
rade

11 Kor ej Kor

12

13 Spéanning OK Over gréns

14 Strém OK Over grans

15 Termisk varning

Bit 00, Styrning inte klar/klar:

Bit 00 = "0" betyder att styrordets Bit 00, 01 eller 02 ar
"0" (OFF1, OFF2 eller OFF3), eller att frekvensomfor-
maren har kopplats ur (tripp). Bit 00 = "1" betyder att
frekvensomformarens styrning ar klar.
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Bit 01, FC ej klar/klar

Samma betydelse som Bit 00, férutom att spanning till
effektdelen finns. Frekvensomformaren ar koérklar sa
snart ndédvéandiga startsignaler ges.

Bit 02, utrullning/aktiv:

Bit 02 = "0" betyder att styrordets Bit 00, 01, 02 eller
03 ar "0" (OFF1, OFF2, OFF3 eller Utrulining), eller att
FC-motorn har kopplats ur (tripp). Bit 02 = "1" betyder
att styrordets Bit 00, 01, 02 och 03 &r "1", och att tripp
inte har utldsts.

Bit 03, inget fel/tripp:

Bit 03 = "0" betyder att inget fel har upptackts i frek-
vensomformaren. Bit 03 = "1" betyder att frekvensom-
formaren har trippat och att en aterstéllningssignal be-
hévs for att den ska starta.

Bit 04, ON 2/OFF 2:
Bit 04 = "0" betyder att styrordets bit 01 = "1". Bit 04 =
"1" betyder att styrordets bit 01 = "0".

Bit 05, ON 3/OFF 3:
Bit 05 = "0" betyder att styrordets Bit 02 = "1". Bit 05 =
"1" betyder att styrordets bit 02 = "0".

Bit 06, Start mdjlig/Start inte mdjlig:

Bit 06 &r alltid “0“ om FC Drive valts i parameter 512.
Om Profidrive valts i parameter 512 &r bit 06 "1" efter
aterstallning av tripp, efter aktivering av AV2 eller AV3
samt efter anslutning av nétspénning. Start ej aktiv
aterstalls genom att styrordets Bit 00 stélls pa “0“ och
Bit 01, 02 och 10 stalls pa “1“.

Bit 07, Ingen varning/varning:

Bit 07 = "0" betyder att inget onormal tillstand har upp-
tackts. Bit 07 = "1" betyder att ett onormalt tillstand har
upptackts i FC-motorn. Alla varningar som beskrivs i
avsnittet Lista éver varningar och larm anger bit 07 till
"

Bit 08, Varvtal * ref/varvtal. = ref.:

Bit 08 = "0" betyder att motorns aktuella varvtal &r skiljt
fran den instéllda varvtalsreferensen. Detta kan t ex
ske tillfalligt da varvtalet rampas upp eller ned vid start
eller stopp. Bit 08 = "1" betyder att motorns aktuella
varvtal &r lika med den installda varvtalsreferensen.

Bit 09, Lokal styrning/styrning via seriell kommunika-
tion:

Bit 09 = "0" betyder att [STOP/RESET] har aktiverats
pa mandverpanelen, eller sa ar Lokal styrning vald i
parameter 002 Lokal-/fidrrstyrning. Det gar inte att styra
frekvensomformaren via den seriella kommunikatio-
nen. Bit 09 ="1” betyder att det &r mdjligt att styra frek-
vensomformaren via den seriella kommunikationen.

Bit 10, Utanfér frekvensomrade:

Bit 10 = "0", om utfrekvensen har natt vardet i para-
meter 201 Utfrekvens undre gréns eller parameter 202
Utfrekvens ¢évre gréns. Bit 10 = "1" betyder att utfrek-
vensen ligger inom de ovan ndmnda granserna.

Bit 11, Kor ej/kér:

Bit 11 = "0" betyder att motorn inte ar igang. Bit 11 =
"1" betyder att FC-motorn har startsignal eller att ut-
frekvensen &r storre 4n 0 Hz.

Bit 13, spanning OK/éver gransen:

Bit 13 = "0" betyder att FC-motorns spanningsgrénser
inte &r déverskridna. Bit 13 = "1" betyder att DC-span-
ningen i mellankretsen ar for 1ag eller fér hog.

Bit 14, Strém OK / éver grans:

Bit 14 ="0" betyder att motorstrommen &r lagre &n den
strdomgrans som stéllts in i parameter 221. Bit 14 ="1"
betyder att strémgréansen i parameter 221 ar dverskri-
den.

Bit 15, Termisk varning :

Bit 15 = "0" betyder att varken timern f6r termiskt mo-
torskydd eller fér termiskt VLT-skydd har éverstigit 100
%. Bit 15 ="1” betyder att en av dessa timers har éver-
stigit 100 %.
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Styrord enligt FC-profil (par. 512 = FC Drive)
Styrordet anvénds for att sdnda kommandon fran en
master (t ex en PC) till en slav (FC-motor).

Bus
reference

Control

Master — Slave [/ yord

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit no.

Bit Bit =0 Bit =1

00 Forinstallt referensval

01 Ingen funktion

02 DC-broms Ramp

03 Utrullning Aktivera

04 Snabbstopp Ramp

05 Hall Ramp aktiv

06 Rampstopp Start

07 Ingen funktion Reset-knapp

08 Ingen funktion Jogg

09 Ingen funktion

10 Ogiltiga data Giltiga

11 Ingen funktion Rela 123 / digital
ingang pa plint nr
9

12 Ingen funktion Rela 123

13 Meny 1 Meny 2

15 Ingen funktion Reversering

Bit 00:

Bit 00 anvands for att valja mellan de tva férprogram-
merade referenserna (parametrarna 215-216) enligt
tabellen nedan:

Foérinstalld ref.  Parameter Bit 00
1 215 0
2 216 1

OBS!

| parameter 508 kan du vélja om Bit 1/12
ska sammanféras (bryggas) med den ak-
tuella funktionen pa de digitala ingangar-
na.

A

"

Bit 02, DC-broms:

Bit 02 = "0” medfér DC-bromsning och stopp. Broms-
strom och -tid stélls in i parameter 132 och 133. Bit 02
="1" medfér att ramp féljs.

Bit 03, utrullning/aktiv:

Utrullning. Bit 03 = "0" medfér stopp. Bit 03 = ”1” med-
for att frekvensomformaren kan starta om dvriga star-
tvillkor har uppfylits. Obs! | parameter 502 véljs hur bit
03 ska kombineras (grindas) med motsvarande funk-
tion for de digitala ingdngarna.

175ZA598.10

Bit 04, snabbstopp/ramp:

Snabbstopp som anvénder ramptiden i parameter
212. Bit 04 = "0" medfdr snabbstopp. Bit 04 = "1" med-
for att frekvensomformaren kan starta om évriga star-
tvillkor &r uppfylida. Obs! | parameter 503 véljs hur bit
04 ska kombineras (grindas) med motsvarande funk-
tion for de digitala ingdngarna.

Bit 05, Hall / aktivera ramp:

Bit 05 ="0" medfor att den aktuella utfrekvensen fryses
oavsett om referensen &ndras. Bit 05 = ”1” medfér att
frekvensomformarens styrning aterupptas och att den
aktuella referensen foljs.

Bit 06, Rampstopp/start:

Ett vanligt rampstopp som anvander ramptiden i pa-
rameter 207/208. Bit 06 = "0" medfdr stopp. Bit 06 =
"1" medfér att frekvensomformaren kan starta om &év-
riga startvillkor &r uppfyllda. Obs! att du i parameter
505 kan vélja om Bit 06 ska sammanféras (grindas)
med den aktuella funktionen pa de digitala ingangar-
na.

Bit 07, Ingen funktion/aterstalining

Aterstalining av tripp. Bit 07 = "0" medfér ingen ater-
stallning. Bit 07 = 1 innebar att en tripp aterstalls. Efter
aterstallning drojer det cirka 1,5 sekunder innan en-
heten &r klar. Statusordet anger att enheten &r klar.

Bit 08, aktivering av joggvarvtalet i parameter 213:
Bit 08 = "0": Joggvarvtalet aktiveras inte. Bit 08 = "1”
medfor att motorn kors pa joggvarvtalet.

Bit 10, data ej qgiltiga/qiltiga:

Anvands for att instruera FC-motorn om styrordet ska
anvandas eller ignoreras. Bit 10 = ”0” medfér att styr-
ordet ignoreras. Bit 10 = ”1” medfdr att styrordet an-
vands. Denna funktion behdvs eftersom styrordet alltid
innefattas i telegrammet oavsett vilken telegramtyp
som anvands. Nar styrordet inte ska anvéndas, till ex-
empel vid uppdatering eller l&sning av parametrar ,
maste det kunna ignoreras.

Bit 11, Ingen funktion/reld 123, digital utgang plint 9:
Bit 11 = “1” aktiverar reld 123 (om parameter 323 =
“Styrord bit 11”) och anger digital utgang plint 9 som
hég (om parameter 340 = “Styrord bit 117).

Bit 12, Ingen funktion / reld 123:
Bit 12 = "1" aktiverar reld 123 (om parameter 323 =
“Styrord bit 127).

Bit 13, Menyval:
Bit 13 anvénds for att vélja mellan de tva menyerna

enligt tabellen nedan:
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Meny Bit 13
1 0
2 1

Funktionen kan endast anvédndas om Ext menyval har
valts i parameter 004.

Bit 15, ingen funktion/reversering: :

Reversering av motorns rotationsriktnig. Bit 15 = "0"
innebar att det inte utférs nagon reversering. Bit 15 =
"1" innebar att reversering utfors.

Statusord enligt FC-profil
Statusordet anvands for att informera mastern (t.ex.
en PC) om slavens (FC-motorns) tillstand.

Output
frequency

OBS!

Parameter 507 anvénds for att valja hur
Bit 13 ska sammanféras (bryggas) med
motsvarande funktion pa de digitala
ingangarna.

OBS!

Om inget annat anges sammanférs (bryg-
gas) styrordets bit med den aktuella funk-
tionen péa de digitala ingdngarna som en
logisk "eller’-funktion.

Slave—Master

15 14 13 12 11

175ZA607.10

10987 6 543 21 0Bit no.

Bit 01, FC ej klar/klar
Bit 01 = "0" betyder att FC-motorn har trippat.
Bit 01 = "1" innebar att frekvensomformaren &r klar.

Bit 02, utrullning/aktiv:

Bit 02 = "0" betyder att styrordets bit 03 ar "0" (utrull-
ning), eller att FC-motorn har trippat.

Bit 02 = "1" betyder att styrordets bit 03 &ar "1", vilket
innebar att FC-motorn inte har trippat.

Bit 03, inget fel/tripp:

Bit 03 = "0" betyder att inget fel har upptéckts i frek-
vensomformaren. Bit 03 = "1" betyder att frekvensom-
formaren har trippat och att en aterstéliningssignal be-
hévs for att den ska starta.

Bit 07, Ingen varning/varning:

Bit 07 = "0" betyder att inget onormal tillstand har upp-
tackts. Bit 07 = "1" betyder att ett onormalt tillstdnd har
upptackts i FC-motorn. Alla varningar som beskrivs i
avsnittet Lista 6ver varningar och larm innebéar att bit 07
anges till "1".

Bit 08, Varvtal # ref/varvtal. = ref.:

Bit 08 = "0" betyder att motorns aktuella varvtal &r skiljt
fran den instéllda varvtalsreferensen. Detta exempel-
vis intréffa nar varvtalet rampas upp eller ned vid start
eller stopp. Bit 08 = "1" betyder att motorns aktuella
varvtal &r lika med den installda varvtalsreferensen.

Bit 09, Lokal styrning/busstyrning:

Bit 09 = "0" betyder att [STOP/RESET] har aktiverats
pa mandverpanelen, eller s ar Lokal styrning vald i
parameter 002 Lokal-/fidrrstyrning. Det gar inte att styra
frekvensomformaren via den seriella kommunikatio-
nen. Bit 09 = "1” betyder att det & mdojligt att styra frek-
vensomformaren via den seriella kommunikationen.

Bit 10, Utanfér omrade/frekvens:

Bit Bit =0 Bit =1

00 Styrning inte klar Klar

01 FC ej klar Klar

02 Utrulining Aktivera

03 Inget fel Tripp

04 Reserverat

05 Reserverat

06 Reserverat

07 Ingen varning Varning

08 Varvtal # ref. Varvtal = ref.
09 Lokal styrning Busstyrning
10 Utanfér omrade Frekvens OK
11 Kor ej Kor

12

13 Spéanning OK Over gréns
14 Strém OK Over gréns

15 Timer OK Termisk varning

Bit 10 = "0", om utfrekvensen har natt vardet i para-
meter 201 Utfrekvens undre gréns eller parameter 202
Utfrekvens évre gréns. Bit 10 = "1" betyder att utfrek-
vensen ligger inom de ovan ndmnda granserna.

Bit 11, Kor ej/koér:

Bit 11 = "0" betyder att motorn inte ar igang. Bit 11 =
"1" betyder att FC-motorn har startsignal eller att ut-
frekvensen &r stérre 4n 0 Hz.

Bit 13, spanning OK/éver grénsen:

Bit 13 = "0" betyder att FC-motorns spanningsgranser
inte &r éverskridna. Bit 13 = "1" betyder att DC-spén-
ningen i mellankretsen ar for 1ag eller for hog.

Bit 14, Strém OK / éver gréns:

Bit 14 ="0" betyder att motorstrémmen ar lagre &n den
momentgrans som stéllts in i parameter 221. Bit 14 =
"1" betyder att denna momentgrans ar dverskriden.

80

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



Dottt

VLT® FCM-serien

Bit 15, Termisk varning :

Bit 15 = "0" betyder att varken timern for termiskt mo-
torskydd eller for termiskt VLT-skydd har éverstigit 100
%. Bit 15 ="1” betyder att en av dessa timers har éver-
stigit 100 %.

Bussreferensvérde:

Control /é/u/s
word eference

Master — Slave

175ZA599.10

15 14 13 12 11 10 98 76 5 4 3 2 1 0 Bit no.
Frekvensreferensvardet overférs till frekvensomfor-
maren som ett 16-bitarsord. Vardet dverférs som ett
heltal (0-32767). 16384 (4000 Hex) motsvarar 100 %.
(Negativa tal bildas med hjélp av 2-komplement).

Bussreferensen har féljande format:

Parameter 203 = "0"

"refmin-refmax”

0-16384 (4000 Hex) ~ 0-100 % ~ refuin - refmax

Parameter 203 = “1”

-refmax - +refmax

-16384 (. . . Hex) - +16384 (4000 Hex) ~
-100- +100 % ~ -refuax- +refuax

Faktisk utfrekvens

Status tput
word /fo,f';quency Slave — Master

175ZA608.10

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit no.
Vardet for frekvensomformarens faktiska utfrekvens
overfors till frekvensomformaren som ett 16-bitarsord.
Vardet Overférs som ett heltal (0-32767). 16384 (4000
Hex) motsvarar 100 %. (Negativa tal bildas med hjélp
av 2-komplement).
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B Parametergrupp 5-** Seriell kommunikation

500 Adress

(BUS ADDRESS)

Viérde:
Parameter 561 Protokoll = FC-protokoll [0]

0-126 # 1
Parameter 561 Protokoll = MODBUS RTU [3]
0-247 # 1
Funktion:

| den har parametern kan du tilldela varje frekvensom-
formare en adress i ett seriellt kommunikationsnat.

Beskrivning av alternativen:
Var och en av frekvensomformarna ska tilldelas en
egen, unik adress. Om antalet anslutna enheter (frek-
vensomformare + master) éverstiger 31, ska en for-
starkare (repeater) anvandas. Parameter 500 Adress
kan inte véljas via den seriella kommunikationen, utan
maste stéllas in via mandverpanelen.

501 Baudhastighet
Vérde:
300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) [1]
1200 Baud (1200 BAUD) [2]
2400 Baud (2400 BAUD) [3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
# 9600 Baud (9600 BAUD) [5]

Funktion:
| den har parametern stéller du in datadverféringshas-
tigheten vid seriell kommunikation. Baudhastigheten
definieras som antalet bitar som &éverfors per sekund.

Beskrivning av alternativen:
Stall in 6verféringshastigheten f6r FC-motorn pa sam-
ma varde som fér den PLC eller PC som anvéands.
l OBS!
“: Kan inte &ndras via LCP 2. LCP 2 kan en-
i dast kommunicera med 9 600 Baud.

(COASTING SELECT)
503 Snabbstopp

(Q STOP SELECT)
504 DC-broms

(DC BRAKE SELECT)

(START SELECT)
506 Reversering
(REVERSING SELECT)
507 Val av meny
(SETUP SELECT)
508 Varvtalsval
(PRES.REF. SELECT)

Vérde:
Digital ingang (DIGITAL INPUT) [0]
Buss (SERIAL PORT) [1]
Logiskt och (LOGIC AND) [2]
# Logiskt eller (LOGIC OR) [3]
Funktion:

| parameter 502-508 kan du vélja mellan styrning av
FC-motorn via plintarna (digitala ingangar) och/eller
via busskommunikation.

Om du valjer Logiskt och ellerBuss kan det aktuella
kommandot aktiveras endast via den seriella kommu-
nikationsporten. Om du valjer Logiskt och maste kom-
mandot dessutom aktiveras via en av de digitala
ingangarna.

Beskrivning av alternativen:
Valj Digital ingdng [0] om det aktuella kommandot ska
aktiveras endast via en digital ingang.

Valj Buss [1] om det aktuella kommandot ska aktiveras
endast via en bit i styrordet (seriell kommunikation).

Valj Logiskt och [2] om det aktuella kommandot ska
aktiveras endast med signal (aktiv signal = 1) bade via
ett styrord och en digital ingang.

Digital ingang
505-508 Buss Kommando
0 0 0
0
1 0 0
1 1 1

Valj Logiskt eller [3] om kommandot ska aktiveras med
signal (aktiv signal =1) antingen via ett styrord eller en
digital ingang.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Digital ingang

505-508 Buss Kommando 510 Bussjogg 2
0 0 0
0 1 1 Vérde:
1 0 1 0.0 - parameter 202 [0 -]
1 1 1 # 10.0 HZ [100]
J OBS! i _ Funktion:
IS Parameter 502-504 berdr stoppfunktio- | den har parametern staller du in ett fast varvtal (jogg)
a ner. Se exemplen for parameter 502 (ut- som aktiveras via den seriella kommunikationsporten.
rullning) nedan. Aktivt stoppkommando =
"o, Denna funktion &r densamma som i parameter 213.
Parameter 502 = Logiskt och Beskrivning av alternativen:
Digital ingang Buss ~ Kommando Valj en joggfrekvens, fioa i omradet mellan fwin (para-
0 0 1 Utrulining meter 201) och fuax (parameter 202).
1 0 Motor kér
1 0 0 Motor kér
1 1 0 Motor kor 512 Telegramprofil
Parameter 502 = Logiskt eller
Digital ingang Buss Kommando Vérde:
0 0 1 Utrullning Fieldbus-profil (FIELDBUS PROFILE) [0]
0 1 1 Utrullning # FC Profil (FC PROFILE) [1]
1 0 1 Utrullning
1 1 0 Motor kor Funktion:

| den har parametern kan du vélja mellan tva olika
styrordsprofiler.

509 Bussjogg 1

(BUS JOG 1 FREQ.) Beskrivning av alternativen:

Virde: Vélj 6nskad styrordsprofil.
0.0 - parameter 202 [0-] | avsnittet om seriell kommunikation i kapitel 9 finns
% 10.0 HZ [100] mer information om styrordsprofilerna.
Funktion: OBS!
| den har parametern stéller du in ett fast varvtal (jogg) '.: Detta ar bara méjligt i stopplage (motorn
som aktiveras via den seriella kommunikationsporten. har stoppats med ett stoppkommando).

Denna funktion a&r densamma som i parameter 213.

Beskrivning av alternativen:
Valj en joggfrekvens, fjoc i omradet mellan fmin (para-
meter 201) och fuax (parameter 202).

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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513 Bus time outl
(BUS TIMEOUT TIME)

Varde:

1-99 sek [1-99]
# 1 sek [1]
Funktion:

| den har parametern stéller du in den maximala tid
som férvantas ga mellan mottagandet av tva pa var-
andra foljande telegram. Nér detta tidsintervall éver-
skrids antas den seriella kommunikationen vara slut
och den funktion som valts i parameter 514 utfors.

Beskrivning av alternativen:
Ange 6nskad tid.

514 Funktion, bus time out

(BUS TIMEOUT FUNC)

Varde:

# Av (OFF) [0]
Frys utgang (FREEZE OUTPUT) [1]
Stopp (STOP) 2]
Jogg (JOGGING) [3]
Max. varvtal (MAX SPEED) [4]
Stopp och tripp (STOP AND TRIP) [5]

Funktion:

| den har parametern véljer du en funktion som ska

utféras nér det i parameter 513 instéllda busstidsinter-
vallet dverskridits. Om nagot av datavardena [1] till [5]
ar aktivt kommer reld 01 och 04 att vara inaktiverade.

Beskrivning av alternativen:
Foljande alternativ fér utfrekvensen kan véljas: frys vid
det aktuella vardet, frys vid referensvardet, ga till
stopp, ga till joggfrekvens (parameter 213), ga till max.
frekvens (parameter 202) eller stopp och urkoppling.

515 Dataavldsning: Referens %

(REFERENCE)

Vérde:

XXX.X % [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet som visas motsvarar den totala referensen
(summan av digitala, analoga och férinstallda referen-
ser, fryst ref. samt buss- och 6ka-/minska-referensen).

Vardet uppdateras med 320 ms mellanrum.

516 Dataavldsning: Referensenhet

(REFERENCE [UNIT])

Varde:

X XXX Hz eller rpm. [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlésas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Indikerar statusvardet fér enheten baserat pa val av
referenssumma.

Véardet uppdateras med 320 ms mellanrum.

517 Dataavlasning: Referensenhet

(FEEDBACK [UNIT])

Vérde:

X. XXX [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Indikerar statusvardet fér enheten baserat pa val av
referenssumma.

Vérdet uppdateras med 320 ms mellanrum.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport

84 MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



Dottt

VLT® FCM-serien

518 Dataavlasning: Aterkoppling

(FREQUENCY)

Varde:
XXX.X Hz

[XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Anger statusvéardet pa plint 1/2 i den enhet eller skala
som valts i parameter 414 och 415.

Véardet uppdateras med 320 ms mellanrum.

519 Dataavlédsning: Frekvens

(FREQUENCY X SCALE)

Varde:

XXX.X Hz [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet motsvarar den aktuella utfrekvensen fumulti-
plicerad med den faktor som stéllts in i parameter 008
Teckenfdnsterskalning av motorfrekvens.

520 Dataavlédsning: Stréom

(MOTOR CURRENT)

Varde:
XXX XX A

[XXXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet som visas ar det berdknade vardet f6r den ak-
tuella motorstréommen.

Vérdet uppdateras med 320 ms mellanrum.

521 Dataavldsning: Moment

(TORQUE)

Vérde:

XXX.X % [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet som visas &r det aktuella moment (med fér-
tecken) som levereras till motoraxeln. Vardet visas i
procent av det nominella momentet.

Forhallandet mellan nominellt moment och 160 % mo-
torstrdm och moment ar inte linjart. Pa grund av tole-
rans- och temperaturskillnader kan vissa motorer le-
verera mer moment. Darfér &r min- och max-vardet
beroende av den maximala/minimala motorstrémmen.

Vérdet uppdateras med 320 ms mellanrum.

522 Dataavlédsning: Effekt, kW

(POWER (kW))

Varde:

XX.XX KW [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet som visas ar berdknat med utgangspunkt fran
aktuell motorspanning och motorstrém.

Vardet uppdateras med 320 ms mellanrum.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 85



Dottt

VLT® FCM-serien

523 Dataavlasning: Effekt, Hk
(POWER (hp))

Varde:

XX XX HP (US) [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Véardet som visas &r berdknat med utgangspunkt fran
aktuell motorspanning och motorstrom. Véardet visas i
amerikanska hastkrafter.

Véardet uppdateras med 320 ms mellanrum.

524 Dataavléasning: Motorspanning

(MOTOR VOLTAGE)

Varde:

XXX.X V [XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet som visas ar det aktuella berédknade vardet
som styr motorn.

Vérdet uppdateras med 320 ms mellanrum.

525 Dataavlédsning: DC-busspénning

(DC LINK VOLTAGE)

Varde:
XXXX V

[XXXX]

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Véardet som visas ar ett uppmatt varde.

Vardet filtreras, vilket betyder att det kan ta ca 1,3 se-
kunder innan ett andrat varde uppdateras pa dis-
playen.

Vérdet uppdateras med 320 ms mellanrum.

527 Dataavlasning: FC-temperatur.
(FC THERMAL)
Varde:

0-100% [0 - 100]

Funktion:
Denna parameter kan avlésas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Endast heltal visas.

Vardet uppdateras med 160 ms mellanrum.

528 Dataavlasning: Digital ingang

(DIGITAL INPUT)

Varde:
Enhet

Funktion:
Denna parameter kan avlésas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Véardet som visas indikerar signalstatus pa de 4 digi-
tala plintarna (2, 3, 4 och 5).

Véardet uppdateras med 20 ms mellanrum.

533 Dataavlédsning: Extern referens %

(EXT. REFERENCE)

Vérde:
-200.0 - +200.0 %

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vérdet som visas &r ett procentvarde av summan av
de externa referenserna (analoga, buss- och pulsre-
ferenserna).

Vérdet uppdateras med 80 ms mellanrum.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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534 Dataavlasning: Statusord, binért

(STATUS WORD [HEX])

Varde:
Unit

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Indikerar statusordet som 6verforts via den seriella
kommunikationsporten.

Dataavlasning: Véxelriktarens tempe-
ratur

(INVERTER TEMP.)

Varde:
Enhet: C

537

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Anger frekvensomformarens aktuella temperatur. Var-
det uppdateras med 10 sekunders mellanrum.

538 Dataavldsning: Larmord
Vérde:
Enhet

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten. Se kapitlet “Varningar och larm".

Beskrivning av alternativen:
Anger om ndgot larm féreligger fér FC-motorn.

Hex Felmeddelande
00000002 Tripp last

00000040 HPFB time out
00000080 Standardbuss time out
00000100 Kortslutning

00000200 Fel i 24 V-férsorjning
00000400 Jordfel

00000800 Overstrém

00004000 Motor, termistor
00008000 Véaxelriktaren éverbelastad
00010000 Underspénning
00020000 Overspanning
00040000 Fasbortfall

00080000 Fel, stromférande nolla
00100000 Overtemperatur
02000000 HPFB fel

08000000 Fel i uppladdningsenhet
10000000 Internt fel

OBS!
Uppdateras med 20 ms mellanrum.

"

539 Dataavlédsning: Styrord

(CONTROL WORD)

Varde:
Enhet

Funktion:
Denna parameter kan avlésas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Indikerar i hexkod styrordet som sénts fran FC-motorn
via den seriella kommunikationsporten. Uppdateras
med 20 ms mellanrum.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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540 Dataavlédsning: Varningsord
(WARN. WORD)

Varde:
Enhet

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten. Se kapitlet "Varningar och larm".

Beskrivning av alternativen:
Anger i hexformat om det foreligger ndgon varning for
FC-motorn.

Hexkod Varningsmeddelanden
00000008 HPFB time out

00000010 Standardbuss time out
00000040 Strémgréns

00000200 Véaxelriktaren dverbelastad
00001000 Varning, lag spanning
00002000 Varning hég spénning
00004000 Fasbortfall

00010000 Varning, stromférande nolla
00400000 Varning utfrekvensgrans
00800000 HPFB fel

40000000 Varning 24 V-férsérjning
80000000 Hog vaxelriktartemperatur

541 Dataavlédsning: Utékat statusord

(STATUS WORD)

Varde:
Modell

Funktion:
Den har parametern kan l&sas av via den seriella kom-
munikationsporten.

542 Dataavlasning: Plint 1, analog ingang

(ANALOG INPUT 1)

Varde:
Enhet: mA

Funktion:
Denna parameter kan avlésas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Vardet som visas ar signalvardet pa plint 1.

Skalning (parameter 336 och 337) paverkar inte av-
lasningen. Min- och maxvéardet avgérs av installning-
arna av offset och férstarkning fér AD-omvandlaren.

Véardet uppdateras med 20 ms mellanrum.

543 Dataavlasning: Plint 2, analog ingéng
Vérde:
Enhet: X. X'V

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Véardet som visas ar signalvardet pa plint 2.

Skalning (parameter 338 och 339) paverkar inte av-
lasningen. Min- och maxvéardet avgérs av installning-
arna av offset och forstarkning for AD-omvandlaren.

Vérdet uppdateras med 20 ms mellanrum.

561 Protokoll

(PROTOCOL)

Varde:

Beskrivning av alternativen: # FC-protokoll (FC PROTOCOL) [0]
A:nger i hexadecimal kod om det finns nagon varning Modbus RTU 2]
fér FC-motorn.

Hex Statusmeddelanden H.!:urlll(.tlon: llan de tre olik 1oKoll

01 Ramparift ar véljer man mellan de tre olika protokollen.

04 Starta framat/bakat

08 Minska Beskrivning av alternativen:

10 Oka Vélj 6nskat styrordsprotokoll.

8000 Frekvensgrans Mer information om anvandning av Modbus RTU finns
i MG10SX.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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Modbus-paritet och meddelandeav-

570 .. .
gransning

(M.BUS PAR./FRAME)

Varde:

# (EVEN/1 STOPBIT) [0]
(ODD/1 STOPBIT) [1]
(NO PARITY/1 STOPBIT) [2]
(NO PARITY/2 STOPBIT) [3]

Funktion:

Den hér parametern konfigurerar frekvensomforma-
rens Modbus RTU-granssnitt fér korrekt kommunika-
tion med huvudstyrenheten. Pariteten (EVEN, ODD
eller NO PARITY) méaste anges sa att den motsvarar
installningen fér huvudstyrenheten.

Beskrivning av alternativen:

Valj den paritet som motsvarar installningen fér Mod-
bus-huvudstyrenheten. JAmn eller udda paritet an-
vands ibland fér att méjliggéra felkontroll av ett skickat
ord. Eftersom Modbus RTU anvénder den mer effek-
tiva CRC-metoden (Cyclic Redundancy Check) for att
leta efter fel, anvands paritetskontroll sallan i Modbus
RTU-néatverk.

' OBS!
“: Eventuella &ndringar kommer att inaktive-
a ra anvandning av displayenheten (LCP 2)
och vidare programmering med FC-pro-
tokollet.

571 Timeout for Modbus-kommunikation

(M.BUS COM.TIME.)

Varde:
10 ms - 2000 ms

# 100 ms

Funktion:
Den har parametern bestdmmer den maximala tidspe-
riod som frekvensomformarens Modbus RTU-grans-
snitt ska vanta mellan tecken som skickas fran huvud-
styrenheten. Nar den hér tidsperioden har forflutit tol-
kar frekvensomformarens Modbus RTU-granssnitt det
som att hela meddelandet har tagits emot.

Beskrivning av alternativen:
| allménhet ar ett varde pa 100 ms tillrackligt fér Mod-
bus RTU-natverk, men vissa Modbus RTU-néatverk
kan anvanda ett timeout-varde som &r sa kort som 35
ms.

Om det ar vérdet ar for kort kan frekvensomformarens
Modbus RTU-granssnitt missa en del av meddelandet.
Eftersom CRC-kontrollen inte blir giltig ignorerar frek-
vensomformaren meddelandet. Féljden blir att med-
delanden maste skickas om, vilket gér kommunikatio-
nen i natverket langsammare.

Om vardet ar for langt vantar frekvensomformaren
langre an nédvandigt med att bestdmma om medde-
landet har slutforts. Detta fordrojer frekvensomforma-
rens svar pa meddelandet och kan orsaka timeout i
huvudstyrenheten. Féljden blir att meddelanden més-
te skickas om, vilket gér kommunikationen i natverket
langsammare.
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B 6-** Tekniska funktioner

600 Driftsdata: Driftstimmar
(OPERATING HOURS)

Varde:
Enhet: Timmar
0.0 - 130,000.0

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via displayen eller den
seriella kommunikationsporten. Vardet kan inte ater-
stéllas.

Beskrivning av alternativen:
Visar hur manga timmar FC-motorn har varit i drift.

Vérdet sparas i FC-motorn en gang i timmen och nar
enheten sténgs av.

601 Driftsdata: Kérda timmar

(RUNNING HOURS)

Varde:
Enhet; Timmar
0.0 - 130,000.0

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via displayen eller den
seriella kommunikationsporten. Vardet kan aterstéllas
med hjalp av parameter 619.

Beskrivning av alternativen:
Anger det antal timmar som FC-motorn har varit i drift
efter senaste aterstallning i parameter 619.

Vérdet sparas i FC-motorn en gang i timmen och nar
enheten sténgs av.

603 Driftsdata: Antal inkopplingar
Vérde:

Enhet: Antal

0 - 9999

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via displayen eller den
seriella kommunikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Anger det antal inkopplingar av natspanningen som
férekommit féor FC-motorn.

604 Driftsdata: Antal 6verhettningar
(OVER TEMP’S)

Varde:
Enhet: Antal
0 - 9999

Funktion:
Denna parameter kan avlasas via displayen eller den
seriella kommunikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Anger det antal temperaturfel som férekommit i FC-
motorn.

605 Driftsdata: Antal 6verspénningar

(OVER VOLT’S)

Vérde:
Enhet: Antal
0 - 9999

Funktion:
Denna parameter kan avlésas via displayen eller den
seriella kommunikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Anger det antal 6verspanningar FC-motorn haft.

OBS!
Parameter 615-617Fellogg kan inte avla-
sas via den inbyggda mandverenheten.

OBS!
Parameter 615-617Fellogg kan inte avlasas via den
inbyggda mandéverenheten.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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615 Fellogg: Felkod
(F.LOG: ERROR COD)

Véarde:
[Index 1 - 10] Felkod: O - 99

Funktion:
| den har parametern kan du se orsaken till varfér en
tripp (urkoppling av frekvensomformaren) har intraffat.
10 [1-10] loggvéarden ar definierade.
Det lagsta loggnumret [1] innehaller det senast spara-
de datavardet. Det hdgsta loggnumret [10] innehaller
det aldsta datavardet. Om tripp intraffar, kan du se or-
saken, tidpunkten nar det intraffat och i férekommande
fall vardet pa utstréom eller utspéanning.

Beskrivning av alternativen:
Anges som en felkod, vars siffror hanvisar till en tabell.
Se tabellen i Varningar och larmmeddelanden.

616 Felloggbok: Tid
Véarde:
Enhet: Timmar
[Visningsomrade: XX - XXX]

Funktion:
Parameter av tabelltyp. Med hjélp av den hér parame-
tern kan du avlasa antal driftstimmar innan trippen in-
traffade.10 (1-10) loggvéarden kan visas.

Det lagsta loggnumret (1) innehaller det senast spa-
rade vardet och det hdgsta loggnumret (10) innehaller
det aldsta vardet.

Beskrivning av alternativen:
Avlases som ett alternativ.

Visningsomrade: XX - XXX.

Felloggen aterstélls efter initiering i parameter 620.

617 Felloggbok: Véirde
(F.LOG: VALUE)

Vérde:
[Index XX - XXX]

Funktion:
Parameter av tabelltyp. Med hjalp av den hé&r parame-
tern kan du se vid vilken strém eller spanning en viss
tripp intréffade.

Beskrivning av alternativen:
Avléses som ett varde.

Visningsomrade: 0,0 - 999,9.

Felloggen aterstélls efter initiering i parameter 620.

619 Aterstillning av kérda timmar

(RESET RUN. HOUR)

Varde:

# Ingen aterstéllning (DO NOT RESET) [0]
Aterstalining (RESET COUNTER) [1]
Funktion:

Nollstéllning av kérda timmar (parameter 601).

Beskrivning av alternativen:
Om Aterstélining [1] &r valt aterstalls FC-motorns timer
fér kérda timmar.

620 Driftslége

(OPERATION MODE)

Vérde:
Normal funktion (NORMAL OPERATION) [0]

Styrkortstest (CONTROL CARD TEST) [2]
Initiering (INITIALIZE) [3]
Funktion:

Forutom sin normala funktion kan den har parametern
anvandas for att utféra tva olika test.

Alla parametrar (férutom 603-605) kan dessutom ini-
tieras manuellt.

Beskrivning av alternativen:
Valj Normal funktion [0] fér normal drift med motorn i
den valda tillAmpningen.

Valj Styrkortstest [2] om du vill kontrollera de analoga
och digitala ingangarna, de analoga och digitala ut-

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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géngarna samt styrspanningen pa +10 V. For detta
test behdvs en testenhet med interna anslutningar.

Koppling: Anslut analog/digital utgang till de digitala
ingadngarna 3, 4 och 5, och 10 V-férsérjning till den

analoga/digitala ingangen 2.

Valj Initiering [3] om du vill terstalla frekvensomfor-
maren till fabriksprogrammeringen utan att aterstélla
parameter 500, 501 + 600 - 605. Initiering &r aktiv efter
start.

621 Typskylt: FC-modell
(FC TYPE)

Varde:
Beroende av FCM-modell.

Funktion:
Enhetens méarkdata kan avladsas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Typ visar frekvensomformarens storlek och grund-
funktion.

624 Typskylt: Programversion

(SOFTWARE VERSION)

Varde:
Beroende av FCM-modell.

Funktion:
Enhetens méarkdata kan avldsas via den seriella kom-
munikationsporten.

Beskrivning av alternativen:
Visar programversionsnummer f6r den aktuella enhe-
en.

—

625 Typskylt: ID-nummer LCP.
(LCP VERSION)

Varde:
Beroende av FCM-modell.

Funktion:
Enhetens markdata kan avldsas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten. Exempel: ID 1.42
2 kB.

626 Typskylt: Id-nummer fér databas
(DATABASE VER.)

Varde:

Beroende av FCM-modell.

Funktion:
Enhetens markdata kan avlasas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

628 Typskylt: Typ av tillval

(APP. OPTION)
Varde:

Funktion:
Enhetens markdata kan avlasas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

630 Typskylt: Bestéllningsnr forkommuni-

kationstillval

(COM. ORDER NO)

Varde:

Funktion:
Enhetens markdata kan avlasas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

632 BMC-programidentifikation

(BMC SW VERSION)

Varde:

Funktion:
Enhetens markdata kan avlasas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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633 Motordatabasidentifikation

(MOTOR DATA VERS.)

Varde:

Funktion:
Enhetens markdata kan avlédsas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

Enhetsidentifikation for kommunika-

634 .
tion

Varde:

Funktion:
Enhetens markdata kan avlasas pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

635 Programmets artikelnr

(Programmets artikelnr.)

Varde:

Funktion:
Enhetens huvuddata avlases pa displayen eller via
den seriella kommunikationsporten.

678 Konfiguera styrkort
(CONFIG CONTROL CARD)

Varde:
Standardversion (STANDARD VERSION) [1]
Profibus 3 Mbaud Version

(PROFIBUS 3 MB VER.) [2]

Profibus 12 Mbaud Version

(PROFIBUS 12 MB VER.) [3]
Funktion:

Denna parameter mojliggdr konfiguration av ett Profi-
bus-styrkort. Standardvérdet avgérs av den tillverkade
enheten, som ocksa avgér det maximala vardet. Detta
betyder att styrkortet endast kan nedgraderas till en
version med lagre prestanda.

# = fabriksprogrammering, () = displaytext , [] = varde fér kommunikation via seriell kommunikationsport
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B Galvanisk isolation (PELV)

PELV innebar skydd genom extra lag spanning. Skydd
mot elektrisk stét anses sékerstéllt nar alla anslutna
enheter ar av typ PELV och installationen &r utférd en-
ligt lokala och nationella bestdmmelser f6r PELV-el-
férsdrjning.

| FCM Serie 300 ar alla styrplintarna férsérjda med el-
ler férbundna med extra lagspanning (PELV).

Galvanisk (séker) isolation uppnds genom att kraven
for forstarkt isolering uppfylls samt att de féreskrivna
luftspalterna (fér krypstrémmar) anvénds. Dessa krav
beskrivs i EN 50178-standarden.

De enskilda komponenterna som ingar i den elektriska
isolationen som beskrivs nedan uppfyller ocksa kra-
ven for forstarkt isolering enligt test som beskrivs i EN
50178.

Galvanisk isolation ar aktuell pa foljande 3 stéllen (se
bilden nedan):

1. Strémférsériningen (SMPS), inkl. signaliso-
lering av U pc, i som &r spanningen i mellan-
kretsen.

2. Drivkretsarna som styr IGBT-delen (opto-
kopplare).

3. Strémgivarna (optokopplare).

Lackstréom

Lackstrommar till jord orsakas i férsta hand av kapa-
citansen mellan motorfaserna och motorns kapsling.
RFI-filter (stérningsfilter) bidrar till att 6ka lackstrém-
men, eftersom filterkretsen via kondensatorer ar an-
sluten till jord.

Lackstrdmmens storlek ar beroende av féljande fak-
torer i ndmnd ordning:

1. Switchfrekvensen

2. Om motorn ar jordad pa plats eller ej

L&ackstrommen har betydelse fér sdkerheten vid han-
tering och drift av frekvensomformaren om denna (av
misstag) inte &r jordad.

"

Detta innebar att férstarkt jordanslutningen maste an-
vandas (se QUICK GUIDE MG.03.A1.02) om
EN50178 maste foljas.

Anvand aldrig Fl-relén (jordfelsbrytare), &ven kallade
RCD (Residual Current Device), som inte ar avsedda
for en likstromskomponent i felstrdmmen (typ A).

OBS!

FCM 305-375 har alla lackstrédm > 3,5 mA,
ungefar 4 till 20 mA. Varierar med switch-
frekvenser inom angivet intervall.

Om en RCD ska anvandas maste foljande uppfyllas:

- Ska klara skydd av utrustning som har en lik-
strémskomponent (DC) i sin felstrém (3-fas
brygglikriktare)

- Ska klara skydd av utrustning som da den
slas till ger en kort laddstrom till jord

- Ska klara skydd av utrustning som har hég
lackstrém.

Detta betyder att det gar att kéra FCM 300 pa RCD typ
B:

RCD (Residual Current Devices) typ B har en tolerans
pa urkopplingsniva. Darfér rekommenderas du att an-
vénda en RCD déar den maximala lackstrémmen for
FCM (se ovan, 20 mA) ar mindre an 1/3 av urkopp-
lingsnivan fér RCD. Detta betyder att urkopplingsnivan
for RCD maste vara 60 mA eller hdgre, till exempel kan
en RCD typ B med urkopplingsnivan 100 mA anvén-
das som skydd.

&

hod

D) N

175NAG15.10
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Galvanisk isolation
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® Extrema driftsforhallanden

Motorgenererad éverspénning
Spéanningen i mellankretsen ¢kar nar motorn far ge-
neratorverkan. Detta kan ske vid tva tillfallen:

1. Belastningen driver motorn (vid konstant ut-
frekvens fran frekvensomformaren), d.v.s.
belastningen alstrar energi.

2. Vid bromsning ("nedrampning") om tréghets-
momentet &r hdgt, belastningen 1ag eller ned-
ramptiden for kort, fér att energin ska kunna
omvandlas till férluster i frekvensomforma-
ren, motorn eller anlaggningen.

Styrenheten férséker sa vitt det ar mojligt att korrigera
rampen.

Vaxelriktaren kopplas fran sa att transistorer och kon-
densatorer i mellankretsen skyddas nér en viss tillaten
spanningsniva éverskrids.

Natavbrott

Vid natavbrott fortsatter driften av FCM 300-motorn
tills mellankretsspanningen ar lagre an den undre
gransspanningen, som normalt ar 15 % under FCM
Serie 300s lagsta markspénning.

Vid natavbrott fortsatter driften av FCM 300-motorn
tills mellankretsspanningen ar lagre an den undre
gransspanningen, som normalt ar 15 % under FCM
Serie 300s lagsta markspénning.

Statisk éverbelastning

Nar FCM 300-motorn blir dverbelastad (strémgransen
i parameter 221 ar nadd), minskar styrenheten utfrek-
vensen for att minska belastningen.

Om &verbelastningen ar stor kan denna orsaka en
strdm som gor att FC-motorn kopplar ifran efter ca 1,5
sek.

Ljud

Tabellen nedan visar normala varden vid full belas-
tning uppmatta pa en meters avstand fran enheten:

2 polig 4 polig

FCM 305 54 dB(A)
FCM 311 58 dB(A)
FCM 315 59 dB(A)
FCM 322 58 dB(A)
FCM 330 61 dB(A)
FCM 340 62 dB(A) 63 dB(A)
FCM 355 64 dB(A) 60 dB(A)
FCM 375 61 dB(A)
Balans

FCM 300 har balanserats till klass R i enlighet med
ISO8821 (reducerad balans). For viktiga anvandnings-
omraden, sarskilt vid hdég hastighet (>4000 varv/mi-
nut), kan specialbalansering (klass S) kravas.

Termiskt skydd och nedstampling

Motorerna i FCM serie 300 har skydd mot termisk
Overbelastning. Vid hoéga temperaturer minskas
switchfrekvensen gradvis ner till 2 kHz. Om detta inte
racker, I6ser motorskyddet ut.

' OBS!
": Kombinationen av hdg switchfrekvens
q och avsaknad av kylflaktar kan skada en-
heten.

Nedstampling fér omgivningstemperatur
Temperaturen (Tamemax)ar den maximalt tillatna om-
givningstemperaturen. Medelvardet (Tawvs,ava) matt
Over 24 timmar ska vara minst 5 °C lagre.

Om FCM Serie 300 arbetar i temperaturer éver 40 °C
ar det ndédvandigt att nedstdmpla den konstanta ut-
strommen.

Torque [%]

DANFOSS
175NA070.1C

110
100
90

804
70 A
60
50
40
304
204

35 40 45 50 55 60 Tamb
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® Nedstampling for lufttryck

Vid héjdskillnader éver 2 km kontakta Danfoss Drives
om PELV.

Fo6r héjder under 1000 meter 6ver havet ar nedstamp-
ling inte nédvandig.

Hogre an 1000 m 6 h méste omgivningstemperaturen

2. Nedstdmpling av max. Tawms i férhallande till
héjd vid 100 % utstrém.

Mox. uttagen strom
vid 40°C

Max. Tomg vid 100%
uttagen gtr'csm

A A

100% 1 T40°C

(Tawms) eller max utstrom (lvLt,max) nedstamplas i en- o071 T8¢
lighet med féljande diagram: T36°C s
1. Nedstadmpling av utstrém i férhallande till 80% 1 T3%¢ g%
hOJd Vld TAMB= max. 40 oC 1l:<m 21=<m 3lim AItitucTe
Nedstampling fér drift med lagt varvtal Moment [X]
Vid styrning av centrifugalpumpar och -flaktar med en 100%
FC-motor, ar det inte nédvandigt att reducera utstrém- 90% -1 S P @ Fem 305
men vid l&ga varvtal eftersom belastningskurvan for 382 ] /@/ /’/ EES 3;;
centrifugalpumpar och -flaktar automatiskt sakerstal- sl 1 AO @ Fom 307
ler tillracklig reduktion. o Fou 530
30% -1 FCM 340
FC-motorer som kdrs med konstant belastningsmo- ol Fo 3
ment vid lagt varvtal maste nedstamplas (se diagram).

Alternativt kan en fristdende flakt anvandas (motorkyl-
ningsalternativ 6).

Nominellt moment (100 %) kan tas ut i upp till 15 mi-
nuter med en intermittens av upp till 25 % vid lagt
varvtal.

4 polig 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
2 pollg 400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200

Vorvtal (varv/min;

175NA012.14
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B Nedstampling for hog switchfrekvens
FCM Serie 300-motorerna kan anvanda sig av tva oli-
ka switchménster; SFAVM och 60 AVM. Fabrikspro-
grammeringen &r SFAVM. Switchmdnstret kan andras
i parameter 446. Nar motorfrekvensen understiger 25
Hz &ndras switchmdnstret automatiskt till SFAVM i
FCM 300-motorerna.

Den fabriksprogrammerade switchfrekvensen ar 4000
Hz. Den kan &ndras i parameter 411 till ett varde mel-
lan 2 och 14 kHz.

Hogre switchfrekvens ger tystare gang, men de storre
switchférlusterna i FC-motorns elektronik innebar att
en motsvarande nedstadmpling méaste goras.

Se momentkurvor nedan

Moment [%]
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® Vibrationer och stétar
FCM 300-serien har testats enligt en procedur base-
rad pa féljande standarder:

IEC 60068-2-6:
IEC 60068-2-34:

Vibration (sinusformad) - 1970
Slumpartad bredbandsvibration
- allménna krav

Slumpartad bredbandsvibration
- hég reproducerbarhet
Slumpartad bredbandsvibration
- medelhdg reproducerbarhet

IEC 60068-2-35:

IEC 60068-2-36:

FCM 300-serien uppfyller de krav som motsvarar vill-
koren i de standarder som ndmns ovan.

m Luftfuktighet
FCM 300-serien har konstruerats i 6verensstammelse

med IEC 60068-2-3-standard, EN 50178 pkt 9.4.2.2/
DIN 40040 klass E vid 40° C.

Cyklisk fuktig varme i 6verensstimmelse med IEC
60068-2-30, 40° C.

m UL-krav

FCM 300-serien &r UL-godkand.
Information om korrekt anvandning av huvudsékringar
finns i Tekniska data.

® Verkningsgrad

n% (3000 rpm)

100+

90T FeM330

g0l FCM375
FCM330/.
340

70T Feumsss

FCM315
60+
FCM311

50T fFemsor

i

40T FcM305

Belastning

20 30 40 50 60 70 80 90 100 %

175NA064.11
2-polig

n% (1500 rpm)
i

100+
90+

80+ FCM355-

FCM330-340
FCM322

60+ FCM315
FCM311

701+

50+

FCM3Q7
FCM305
40+

Belostning

' + + + + + ' + +
t + + + + + + + +
20 30 40 50 60 70 80 90 100 %
175NA016.14

4-polig

® Néatstorningar/évertoner
En frekvensomformaremotor drar en icke sinusformad
strom fran natet, vilket dkar instrdmmen Irws. En icke
sinusformad strém omformas med hjélp av Fourier-
analys och delas upp i sinusformade strémmar med
olika frekvens, dvs. olika 6évertonsstrémmar |y med 50
Hz som grundfrekvens:

Overtons- I Is Iz 11
strémmar

Hz 50 Hz 250 Hz 350 Hz 550 Hz
In/I1 [%] 100% 44% 29% 8%

Overtonerna paverkar inte den direkta effektférbruk-
ningen men Okar varmeférlusterna i installationen
(transformatorer, kablar). Darfor ar det viktigt, speciellt
i anlaggningar med hdég likriktarbelastning, att halla
Overtonerna pa en lag niva for att undvika dverbelast-
ning i transformatorn och hég temperatur i kablarna.
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Vissa évertonsstrommar kan eventuellt stéra kommu-
nikationsutrustning som &r ansluten till samma trans-
formator eller orsaka resonans i samband med fas-
kompensering.

//\\

— =

~y[ DT la
e |

— =
N~

175HA34.00

For att sakerstalla laga évertoner &r FCM 300 som
standard utrustad med spolar i mellankretsen. THD
(strébm) < 54 %

Spénningsdistorsionen av natspanningen &r en funk-
tion av 6vertonsstrommen multiplicerad med natimpe-
dansen for den aktuella frekvensen. Den totala spén-
ningsdistorsionen THD beréknas ur de enskilda éver-
tonsspénningarna med féljande formel:

THD = L(%)
U 2+...+U 2
2 n
Effektfaktor

Effektfaktorn &r férhallandet mellan |1 och lrms.
Effektfaktorn vid 3-fasstyrning &r:
\/3 zlUxljxcos,y

YEFLFITe
[z cos

Effektfaldor = vl L
IRMS IRMS

Effektfaktorn visar hur mycket FC-motorn belastar na-
tet.

Ju lagre effektfaktor, desto hdgre Irms fér samma kW-
uttag.

Dessutom visar en hdg effektfaktor att 6vertonsstrém-
marna ar laga.

IRMS = \/qlz + 152 + 172 +...+ Inz

Vad ér CE-mérkning?

Andamaélet medCE-mérkning &r att undvika tekniska
hinder fér handel inom EFTA och EU. EU har introdu-
cerat CE-markning som ett enkelt satt att visa att en
produkt uppfyller aktuella EU-direktiv. CE-méarket sa-
ger ingenting om produktspecifikationer eller kvalitet.
Féljande tre EU-direktiv berér frekvensomformare:

Maskindirektivet (98/37/EEC)

Alla maskiner med viktiga rérliga delar omfattas av
maskindirektivet som tradde i kraft den 1 januari 1995.
Eftersom en frekvensomformare &r en i huvudsak
elektrisk apparat, och eftersom motorn alltid monteras
vid en annan utrustning eller maskin, faller den inte
under maskindirektivet. Nar vi levererar en FC-motor

m 0. 9dcosp =1

som ska anvandas i en maskin tillhandahaller vi emel-
lertid sakerhetsinformation som berér FC-motorn. Det-
ta gor vi genom att bifoga ett tillverkarintyg.

Lagspanningsdirektivet (73/23/EEG)
Frekvensomformare maste vara CE-markta i enlighet
med lagspanningsdirektivet. Direktivet tillampas for
elektrisk utrustning och apparater som anvands i
spanningsomradet 50 - 1000 V AC och 75 -
1500 V DC.

EMC-direktivet (89/336/EEG)

EMC star for elektromagnetisk kompatibilitet. Med
elektromagnetisk kompatibilitet menar man att den
O0msesidiga elektromagnetiska paverkan mellan kom-
ponenter och apparater &r sa liten att den inte stér ap-
paraternas funktion. EMC-direktivet tradde i kraft den
1 januari 1996. Direktivet skiljer p4 komponenter, ap-
parater, system och installationer.

Vad omfattas?

| EUs direktiv "Guidelines on the Application of Council
Directive 89/336/EEC" beskrivs tre vanliga situationer
dar FC-motorn anvands. Fér var och en av dessa si-
tuationer férklaras huruvida den omfattas av EMC-di-
rektivet och séledes behdver CE-méarkas.

1. FC-motorn séljs direkt till slutkund, t ex via en
byggmarknad. Slutkunden &ar en lekman. Han
installerar FC-motorn sjalv for att anvanda
den till en hobbyutrustning, en kdksapparat
eller liknande. For sadana tillampningar mas-
te FC-motorn vara CE-mérkt i enlighet med
EMC-direktiven.

2. FC-motorn séljs fér installation i en anlagg-
ning. Anlaggningen ar byggd av yrkesfolk
inom branschen. Det kan vara en produk-
tionsanlaggning eller en vdarme-/ventilations-
anlaggning konstruerad och byggd av yrkes-
folk. Varken FC- motorn eller den fardiga an-
laggningen behdver CE-markas enligt EMC-
direktivet. Anlaggningen maste dock uppfylla
direktivets grundlaggande EMC-krav. Instal-
lationsfirman kan séakerstélla detta genom att
anvanda komponenter, apparater och sy-
stem som ar CE-maérkta enligt EMC-direkt-
ivet.

3. FC-motorn séljs som en del av ett komplett
system. Systemet marknadsférs som kom-
plett. Det kan t ex vara ett luftkonditionerings-
system. Det kompletta systemet maste CE-
markas enligt EMC-direktivet. Tillverkaren av
systemet kan uppfylla kraven f6r CE-méark-
ning enligt EMC-direktivet antingen genom
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att anvanda CE-markta komponenter, eller
genom att EMC-testa hela systemet. Om han
véljer att anvénda enbart CE-méarkta kompo-
nenter behdéver han inte EMC-testa det fardi-
ga systemet.

® Danfoss FCM Serie 300 och CE-mérkning
CE-mérkning &r en positiv féreteelse nér den anvands
i det ursprungliga syftet; namligen att underlatta han-
deln mellan EU och EFTA.

CE-markning kan dock omfatta manga olika specifi-
kationer. Det innebar att man maste kontrollera exakt
vad en viss CE-méarkning omfattar.

Faktum ar att det kan rada stora skillnader i fraga om
vilka specifikationer som omfattas. Déarfér kan CE-
markningen inge installatdren en falsk sékerhetskéns-
la nar han anvéander en frekvensomformare i ett sy-
stem eller i en apparat.

Vi CE-marker vara VLT Drive-motorer enligt lagspan-
ningsdirektivet. Det innebar att om FC-motorn instal-
leras korrekt kan vi garantera att den uppfyller 1ag-
spanningsdirektivet. Vi konfirmerar detta med en de-
klaration som bekréaftar CE-mérkning enligt 1dgspéan-
ningsdirektivet.

CE-markningen galler ocksa EMC-direktivet under for-
utséttning att handbokens instruktioner fér korrekt
EMC-installation och filtrering foljts. P4 dessa grunder
utférdar vi en deklaration om éverensstdmmelse som
bekraftar CE-mérkning i enlighet med EMC-direktivet.

| Snabbinstallation finns detaljerade instruktioner for
hur du sakerstaller att installationen & EMC-korrekt.
Dessutom specificerar vi vilka normer vara olika pro-
dukter uppfyller.

Vi kan tillhandahalla de filter som férekommer i speci-
fikationerna och hjalper gérna till pa annat séatt for att
hjalpa dig att fa basta mojliga EMC-resultat.

Overensstimmelse med EMC-direktiv 89/336/
EEG

| de allra flesta fall anvands VLT Drive-motorer av yr-
kesfolk i branschen som en komplex komponent i en
storre tillampning, ett system eller en installation. Det
bor darfér papekas att ansvaret for de slutliga EMC-
egenskaperna i apparaten, systemet eller anlaggning-
en vilar pa installatéren. Som en hjélp till installatéren
har Danfoss sammanstéllt riktlinjer fér EMC-korrekt in-
stallation av kraftdrivsystem (Power Drive Systems).
De standarder och testnivaer som anges for kraftdriv-
system uppfylls under férutsattning att riktlinjerna foér
EMC-korrekt installation f6ljs. Se avsnittet Elektrisk in-
stallation.

® EMC-standarder

oBS!

- Maximalt 4 kHz switchfrekvens.

Alla EMC-specifikationer anges
med fabriksinstallningar.

- Skérmade data-/styrkablar mas-
te anvandas som 6verspén-
ningsskydd.

- FC-motorn méaste vara jordans-
luten.

- Maximal/minimal ledningsimpe-
dans Zmax = 0,24 + 10,15 ohm; Z
min = 0 + jO ohm. (EN 61800-3,
kommuteringsstrommar)

Generiska standarder
De generiska standarderna faststélls i EMC-direktivet
(89/336/EEC).

FC-motorn uppfyller:
EN 61000-6-3 ", EN 61000-6-1.
Bostéader, kontor, butiker och liknande miljoer.

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4.
Industrimiljo.

) Emissionsnivaer som faststalls i EN 61000-6-3 upp-
fylls endast av FC-motorer med tillvalsfilter av klass
B-1.

FC-motorn uppfyller dessutom: DIN VDE 0160/1990
2)

2) Overspéanningsskydd 7.3.1. klass 1

Produktstandarder
Produktstandarderna faststalls i EN 61800-3 (IEC
61800-3).

FC-motorn uppfyller:
EN 61800-3, obegrénsad distribution? .
EN 61800-3, begrédnsad distribution.

3 Emissionsnivaerna som faststélls i EN 61800-3,
obegransad distribution uppfylls endast av FC-motorer
med filter av klass B-1.

Grundstandarder, emission

- EN 55011: Hbgfrekvensutrustningar for in-
dustriellt, vetenskapligt och medicinskt bruk
(ISM-utrustning) - Radiostorningar - Grans-
varden och matmetoder
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- EN 55022: Radiostdrningar - Radiostérningar
fran utrustning for informationsbehandling -
Gransvérden och métmetoder

- EN 67000-3-2: Granser for évertoner féror-
sakade av apparater med matningsstrém
hogst 16 A per fas

- EN 61000-3-4: Granser for dvertoner féror-
sakade av apparater med matningsstrém
minst 16 A per fas

Grundstandarder, immunitet

- EN 61000-2-4 (IEC 61000-2-4):
Kompatibilitetsnivaer
Simulering av spénning- och frekvensvaria-
tioner, évertoner och kommuteringsstrom-
mar i natet.

- EN 61000-4-2 (IEC 61000-4-2): Elektrostatisk
urladdning (ESD)
Simulering av elektrostatisk urladdning.

- EN 61000-4-4 (IEC 61000-4-4): Snabba tran-
sienter, pulsskurar 5/50 nS
Simulering av transienter som orsakas av
brytning av kontaktorer, relder och liknande
enheter.

- EN 61000-4-5 (IEC 61000-4-5):
Stétpulser 1,2/50 S.
Simulering av transienter som orsakas av t ex
blixtnedslag i narheten av en installation.

- EN 61000-4-3: (IEC 61000-4-3):
Radiofrekvent, elektromagnetiskt falt. Ampli-
tudmodulerat.

Simulering av stérningar som orsakas av ra-
diolanksutrustning.

- EN 61000-4-6: (IEC 61000-4-6):
Standardlage for radiofrekvens.
Simulering av effekten fran radiolanksutrust-
ning som har anslutits till anslutningskablar.

- ENV 50204:
Radiofrekvent, elektromagnetiskt falt. Puls-
modulerat.
Simulering av stérningar som orsakas av
GSM-mobiltelefoner.

Allm&nt om EMC-emission

Skarmad kabel som anvéands fér Profibus, standard-
buss, styrkablar och interface maste i allménhet an-
slutas till kapslingen i bada slutpunkterna, fér att ge
skydd mot hdgfrekventa stérningar.

Allmant om EMC-immunitet

Om problem med lagfrekventa stérningar uppstar
(jordslinga), kan skarmad kabel som anvéands fér Pro-
fibus, standardbuss, kontrollkablar och interface lam-
nas 6ppen i ena slutpunkten.

Korrosiv/fororenad driftmiljé

Som alla annan elektronikutrustning, innehaller en
VLT-frekvensomformare en mangd olika elektroniska
och mekaniska komponenter, vilka alla &r mer eller
mindre kénsliga fér olika faktorer i driftmiljon.

VLT-frekvensomformaren ska dérfor inte
installeras i miljder dar det férekommer
luftburna vatskor, partiklar eller gaser som
kan orsaka funktionsstérningar eller ska-
dor i de elektroniska komponenterna. Om
lAmpliga skyddsatgérder inte vidtas, dkar
risken fér driftstopp och VLT-frekvensom-
formarens livslangd minskar.

Luftburna vétskor kan féllas ut i VLT-frekvensomfor-
maren. Vatskor kan ocksd orsaka korrosion pa kom-
ponenter och metalldelar.

Anga, olja och saltvatten kan orsaka korrosion pa kom-
ponenter och metalldelar.

| sddana fuktiga/korrosiva driftmiljder rekommenderas
utrustning med kapslingsklass = IP 54.

Om hég temperatur och luftfuktighet férekommer i
driftmiljon, kommer korrosiva gaser som svavel-, kva-
ve- och klorféreningar att orsaka kemiska reaktioner
pa VLT-frekvensomformarens komponenter. Dessa
reaktioner leder snabbit till driftstérningar och skador.

"

Innan en VLT-frekvensomformare installeras, ska
driftmiljén kontrolleras med avseende pa vatskor, par-
tiklar och gaser. Detta kan gbéras genom kontroll av
befintliga installationer i den aktuella miljén. Typiska
tecken pa luftburna vatskor &r vatten eller olja pa me-
talldelar eller korrosionsskador pa metalldelar.

OBS!

Om VLT-frekvensomformare installeras i
aggressiv miljo, 6kar risken for driftstopp
och dessutom minskar VLT-frekvensom-
formarens livslangd betydligt.

Hoéga dammbhalter hittas ofta i apparatskap och i exi-
sterande elektriska installationer.

Ett tecken pa aggressiva gaser i luften ar svartade
kopparskenor och kabelandar pa befintliga installatio-
ner.
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m Qversikt 6ver varningaroch larm

Tabellen visar de olika varningarna och larmen samt
om felen laser FC-motorn. Efter en Tripp fastlast ska
natspénningen brytas och felet atgérdas. Sla déarefter
pa natspéanningen igen och aterstéll FC-motorn. FC-
motorn ar nu driftklar.

En kryssmarkering i bade varnings- och larmkolumnen
innebér att en varning kommer fére larm. Det kan ock-
sd betyda att du sjalv kan programmera om varning
eller larm ska utlésas for ett visst fel. Detta ar exem-
pelvis méjligt i parameter 404 Bromskontroll. Efter en
tripp blinkar larmet och varningen, men om felet fér-
svinner blinkar endast larmet. Efter en aterstalining &r
FC-motorn aterigen klar for drift.

inte motorn nar du kopplar ur LCP. Om du vill att mo-
torn startar maste en LCP anslutas. Det finns inget
annat satt, och programmet MCT 10 meddelar inte vad
som ar fel eller maste gdéras. Om du far problem féljer
du proceduren som anges nedan:

Nr. Text Varning Tripp Tripp fastlast
2 Fel, strdmférande nolla (LIVE ZERO ERROR) X X
4 Fasforlust (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Varning hég spanning (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Varning lag spanning (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Overspéanning (DC LINK OVERVOLT) X X
8 Underspénning (DC LINK UNDERVOLT) X
9 Véxelriktaren éverbelastad (INVERTER TIME) X X
11 Motortermistor (MOTOR THERMISTOR) X
12 Momentgrans (TORQUE LIMIT) X
13 Overstrdm (OVERCURRENT) X X
14 Jordfel (EARTH FAULT) X X
15 Switch-fel (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Kortslutning (CURR.SHORT CIRCUIT) X X
17 Standard-buss timeout (STD BUS TIMEOUT) X X
18 HPFB-buss timeout (HPFB TIMEOUT) X X
33 Utanfor frekvensomrade (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
34 HPFB fel (HPFB ALARM) X X
35 Fel i uppladdningsenhet (INRUSH FAULT) X X
36 Overtemperatur (OVERTEMPERATURE) X X
37 Internt fel INTERNAL ERROR) X X

B Om motorn inte startar?

LCP kan stéllas in for lokala stopp. Om det gors startas Varning:

Yttersta forsiktighet maste iakttas nér en-
heten kérs med locket dppet.

Grén Gul Rod Atgard

Lysdiod Lysdiod 301 LED 300

302

OFF OFF OFF Sla till natspanningen.

ON OFF OFF Sla till start- och referenssignalerna

ON OFF ON Sla till och fran aterstalliningssignalen

ON ON ON Stang av natspanningen och lat den vara avstangd tills alla lysdioderna

slocknat.

For ytterligare information se Snabbinstallation MG.03.Fx.xx.
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1. Kontrollera att parametrarna har fabriksin- Larmmeddelanden
stallningar. Anvand LCP (Local Control Pa- Larmmeddelanden visas pa displayens 2:a och 3:e
nel) eller en seriell port for att aterstélla till rad. Se exemplet nedan:

fabriksinstéliningarna. Kontrollera att para-
meter 002 &r instélld pé fjarr (om inte blinkar
den gula indikeringslampan LED 301 lang- TRIF (RESET:

samt.

2. Kontrollera att inget STOPP-kommando har HLHE:H ° 12 SET\UP
korts fran mandverpanelen (lokala stopp, den ° i
gula indikeringslampan LED 301 blinkar
langsamt*). STOPP fran mandverpanelen
kan endast startas om med START-knappen
pa mandverpanelen.

175NA118.10

TOREGUE LIMIT

3. Kontrollera indikeringslamporna som du ser
genom halet i isoleringskapan (se ritning pa
sidan 16) och folj tabellen nedan.

*) som i programversion 2.12

Problem med seriell kommunikation Om bussadres-
sen stalls in pa ett hdgt varde verkar kommunikationen
omdjlig om det héga adressvérdet inte skannas av
master. Adressen andras inte tillbaka till fabriksinstéll-
ning med hjalp av aterstallningsfunktionen for fabrik-
sinstallning.

Varningsmeddelanden

Displayen blinkar mellan normalt lage och varning.

Varningar visas pa displayens férsta och andrarad. Se
exemplet nedan.

DC LIME WOLTAGE LOW

WARM. &%

175NA117.10

VARNING/LARM 2 VARNING 5

Fel, levande nolla (LIVE ZERO ERROR): Varning hog spanning (DC LINK VOLTAGE HIGH):
Stréomsignalen pa plint 1 &r mindre &n 50 % av det in- Mellankretsspénningen (DC) &ar hégre &n styrningens
stéllda vardet i parameter 336Flint 1, min. Skalning. 6verspanningsgrans. Se tabellen pa& denna sida. FC-
VARNING/LARM 4 motorn ar fortfarande igang.

Fasfel (MAINS PHASE LOSS): VARNING 6

Fas saknas pa forsorjningssidan. Kontrollera natspan- Varning lag spénning (DC LINK VOLTAGE LOW):

ningen till FC-motorn. Mellankretsspénningen (DC) understiger styrningens

underspanningsgrans. Se tabellen nedan. FC-motorn
ar fortfarande igang.
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LARM 7

Overspinning (DC LINK OVERVOLT):

Om mellankretsspanningen (DC) éverskrider vaxelrik-
tarens @verspanningsgréns (se tabell) trippar FC-mo-
torn. Dessutom visas spanningen pa displayen.

LARM 8

Underspénning (DC LINK UNDERVOLT):

Om mellankretsspanningen (DC) underskrider vaxel-
riktarens underpanningsgrans (se tabell pa denna
sida) I6ser FC-motorn ut efter 3—28 sekunder beroen-
de pa enheten. Dessutom visas spanningen pa dis-

playen. Kontrollera att matningsspé&nningen motsvarar
FC-motorn. Se tekniska data.

VARNING/LARM 9

Viéxelriktaren éverbelastad (INVERTER TIME):

Det elektroniska skyddet indikerar att FC-motorn snart
kopplas ur pa grund av éverbelastning (for hdg strom
under for lang tid). Rédknaren for det elektroniska ter-
miska skyddet varnar vid 95 % och l6ser ut vid 100 %
med ett larm. FC-motorn kan inte aterstallas férran
réknaren kommit under 90 %.

Tripp/Larm-/varningsgréanser:

FC-motorserien 3x380-480V
[VDC]
Underspénning ASIC 410
Varning lag spénning 440
Varning hég spéanning 760
Overspénning ASIC 760"

* 760 V i 5 sekunder eller omedelbart vid 800 V.

Angivna spanningar ar mellankretsspénningar fér FC-motorn.

LARM 11

Motor, termistor (MOTOR THERMISTOR):

Om en termistor &r monterad och parameter 128 satt
till Aktivera [1] 16ser FC-motorn ut om den blir fér varm.

LARM 12

Stromgréns (CURRENT LIMIT):

Strdmmen &r stérre an vardet i parameter 221 (under
motordrift).

LARM 13

Overstrém (OVERCURRENT):

Vaxelriktarens toppstrém (cirka 230 % av markstrom-
men) har éverskridits. FC-motorn I8ser ut och utléser
ett larm.

Stang av FC-motorn och kontrollera om motoraxeln
gar att vrida.

A
L,
LARM 14
Jordfel (EARTH FAULT):

Det finns en felstrdm fran faserna till jord, antingen
mellan véxelriktaren och motorn eller i sjélva motorn.

LARM 15

Switch-fel (SWITCH MODE FAULT):

Fel i switch-strémférsérjningen (intern 24 V-matning).
Kontakta din Danfoss-leverantor.

OBS!
Stang av FC-motorn och kontrollera om
motoraxeln gar att vrida.

LARM 16

Kortslutning (CURR.SHORT CIRCUIT):
Kortslutning vid motorns plintar eller i sjalva motorn
Kontakta din Danfoss-leverantor.

VARNING/LARM 17

Standardbuss time out (STD BUS TIMEOUT):

Det finns ingen kommunikation med FC-motorn. Var-
ningen &r bara aktiv ndr parameter 514 satts till nagot
annat varde an OFF.

Om parameter 514 satts till stop and trip, ger den forst
en varning och rampar sedan nedat tills den léser ut,
medan ett larm avges.

Parameter 513 Bus time interval kan eventuellt 6kas.

VARNING/LARM 18

HPFB-buss timeout (HPFB BUS TIMEOUT):

Det finns ingen kommunikation med FC-motorn. Var-
ningen &r bara aktiv nar parameter 804 satts till nagot
annat varde &n OFF. Om parameter 804 satts till stopp
och tripp ger den forst en varning och rampar sedan
nedat tills den I6ser ut, medan ett larm avges.
Parameter 803Bus time out kan eventuellt 6kas.

Varning 33

Utanfor frekvensomrade

Den har varningen aktiveras om utfrekvensen nar var-
detiparameter 201 Utfrekvens undre gréns eller vardet
i parameter 202 Utfrekvens 6vre gréns.
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VARNING/LARM 34
HPFB fel (HPFB ALARM):
Profibuskommunikationen fungerar inte korrekt.

LARM 35

Fel i uppladdningsenhet (INRUSH FAULT)

Denna varning visas nar enheten slagits pa fér manga
ganger inom 1 minut.

VARNING/LARM 36

Overtemperatur (OVERTEMPERATURE):

En varning avges vid 78 °C och FC-motorn l6ser ut vid
90 °C. Enheten kan aterstallas nar temperaturen ar
lagre &n 70 °C.

LARM 37

Internt fel INTERNAL ERROR):

Ett fel har uppkommit i systemet. Kontakta din Dan-
foss-leverantor.

Varningsord, utékat statusord och larmord
Varningsord, utdkat statusord och larmord visas i dis-
playen i Hex-format. Om det férekommer flera var-
ningar eller larm samtidigt visas summan av samtliga
varnings- och larmord.

Varningsord, utdkat statusord och larmord kan aven
avlasas via den seriella bussen i parametrarna 540,
541 och 538.

Bit (Hex) Varningsord (P. 540)
00000008 HPFB timeout
00000010 Standardbuss timeout
00000040 Strémgrans
00000200 Véxelriktaren 6verbelastad
00001000 Varning spé&nning lag
00002000 Varning spénning hég
00004000 Fasforlust
00010000 Varning fel strémférande nolla
00400000 Grénsvarning utfrekvens
00800000 HPFB fel
40000000 Varning 24 V-matning
80000000 Véxelriktartemp. hog
Bit (Hex) Ut6kat statusord (P. 541)

01| Rampning

04| Starta medurs/moturs

08| Sakta ned

10| Fangain

8000, Frekvensgrans

Bit (Hex) Larmord (P. 538)
00000002| Tripplas
00000040, HPFB timeout
00000080 Standardbuss timeout
00000100 Kortslutning
00000200, Fel 24 V matning
00000400| Jordfel
00000800| Overstrém
00004000, Motor, termistor
00008000, Vaxelriktaren 6verbelastad
00010000, Underspéanning
00020000, Overspanning
00040000, Fasforlust
00080000| Fel, levande nolla
00100000, Overtemperatur
02000000| HPFB fel
08000000| Fel i uppladdningsenhet
10000000| Internt fel
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m Qversikt 6ver parametrar
Funktioner som kan programmeras, styras eller évervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.

Parame- Data-  Konv.
ter nr.  Funktion Omrade/antal alternativ/virde Fabriksinstallning typ index
001 Language 6 English 5 0
002 Lokal-/fjarrstyrning 2 Endast fjarrstyrning 5 0
003 Lokal referens 000.000 4 -3
004 Aktiv meny 4 Meny 1 5 0
005 Programmera meny 4 Aktiv meny 5 0
006 Kopiera menyer 4 Ingen kopiering 5 0
007 LCP-kopiering 4 Ingen kopiering 5 0
008 Displayskalning av motorfrekvens 100 6 -2
009 Displayrad 2 24 Frekvens [HZ] 5 0
010 Displayrad 1.1 24 Referens [%] 5 0
011 Displayrad 1.2 24 Motor current [A] 5 0
012 Displayrad 1.3 24 Effekt [kW] 5 0
013 Lokal referensinstélining 5 LCP digital styrning/par. 5 0
100
014 Lokalt stopp 2 Mojlig 5 0
015 Lokal jogg 2 Inte méjlig 5 0
016 Lokal reversering 2 Inte méjlig 5 0
017 Lokal aterstallning efter tripp 2 Majlig 5 0
018 Las datadndring 2 Inte last 5 0
019 Driftlage vid start, lokal kontr. 3 Tvingat stopp, anvand spa- 5 0
rad ref.
Funktioner som kan programmeras, styras eller évervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.
Parame- Data- Konv.
ter nr.  Funktion Omrade/antal alternativ/virde Fabriksinstallning typ index
100 Konfiguration 2 Varvtal, utan aterkoppling 5 0
101 Momentegenskaper 4 Konstant moment 5 0
102 Motoreffekt XX XX kW - ber. pa enhet 6 1
103 Motorspéanning XX XXV - ber. p& enhet 6 0
104 Motorfrekvens XX.X Hz - ber. p& enhet 6 -1
105 Motorstrém XX XX A - ber. pa enhet 7 -2
106 Nominellt motorvarvtal XX rpm - ber. pa enhet 6 0
117 Resonansddmpning av - 100% av % 6 0
118 Resonansddmpning 0-200% Motorberoende 5 0
126 DC-bromstid 0,0 (av) - 60,0 s 10,0s 6 -1
127 Inkopplingsfrekvens féor DC-broms 0,0 Hz - fmax 0,0 Hz 6 -1
128 Termiskt motorskydd 1 Inget skydd 5 0
132 DC-bromsspéanning 0-100 % 0 % 5 0
133 Startspanning 0,00 - 100,00 V Motorberoende 6 -2
134 Startkompensation 0,0 - 300,0 % 100,0 % 6 -1
135 U/f-férhdllande 0,00 - 20,00 V/Hz Motorberoende 6 -2
136 Efterslapningskompensation -500,0 - +500,0 % 100,0 % 3 -1
137 DC-hallspénning 0-100 % 0 % 5 0
138 Urkopplingsfrekvens f6r broms 0,5-132 Hz 3,0Hz 6 -1
139 Inkopplingsfrekvens fér broms 0,5-132 Hz 3,0 Hz 6 -1
147 Konfiguration av motortyp ber. pa enhet ber. pa enhet 5 0
Konverterings-index: Datatyp:
Siffran hanvisar till det omrékningstal som ska anvén- Datatyp anger typ av telegram och telegramlangd.
das vid skrivning till eller Iasning fran frekvensomfor-
. . R Datatyp Beskrivning

maren via seriell kommunikation. 3 Heltal 16
Se Databyte i Seriell buss. 4 Heltal 32

5 Osignerat 8

6 Osignerat 16

7 Osignerat 32

9 Textstrdng
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Funktioner som kan programmeras, styras eller évervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.

Konv
Parame- Data- in-
ter nr. Funktion Omrade/antal alternativ/varde Fabriksinstéllning typ dex
200 Rotationsriktning 3 Endast medurs, 0 - 132 Hz 5 0
201 Min. utfrekvens (fuin) 0,0 Hz - fmax 0,0 Hz 6 -1
202 Max. utfrekvens (fuax) fmin - frange franGe (132 Hz) 6 -1
203 Referens-/aterkopp- Min. - max./-max.- +max. Min. - Max. 5 0
lingsomrade
204 Minimireferens -100 000,000-Refuax 0.000 4 -3
205 Maximireferens Refmin -100 000,000 50.000 4 -3
207 Uppramptid 1 0,05 - 3600,00 s. 3,00 s. 7 -2
208 Nedramptid 1 0,05 - 3600,00 s. 3,00 s. 7 -2
209 Uppramptid 2 0,15 - 3600,00 s. 3,00 s. 7 -2
210 Nedramptid 2 0,15 - 3600,00 s. 3,00 s. 7 -2
211 Joggramptid 0,05 - 3600,00 s. 3,00 s. 7 -2
212 Snabbstopp, nedramp- 0,05 - 3600,00 s. 3,00 s. 7 -2
tid
213 Joggfrekvens 0 Hz - fmax 10,0 Hz 6 -1
214 Referensfunktion 2 Summa 5 0
215 Férinstalld referens 1 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
216 Forinstélld referens 2~ -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
219 Oka/minska-varde 0.00 - 100.00 % 0.00 % 6 -2
221 Stréomgréns vid motord- Min.- maxgrans in % av Imarkt Max. gréns 6 -1
rift
229 Frekvenshopp, band- 0 (av) - 100 % 0 % 6 0
bredd
230 Frekvenshopp 1 0,0-132 Hz 0,0 Hz 6 -1
231 Frekvenshopp 2 0,0-132 Hz 0,0 Hz 6 -1
241 Referensférinstéllning 1 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
242 Referensférinstéllning2 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
243 Referensférinstélining 3 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
244 Referensférinstélining4 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
245 Referensférinstéllning 5 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
246 Referensférinstallning 6 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
247 Referensférinstéllning 7 -100.00 % - +100.00 % 0.00 % 3 -2
Funktioner som kan programmeras, styras eller 6vervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.
Parame- Data- Konv.
ter nr Funktion Omrade/antal alternativ/ivirde Fabriksinstéllning typ index
317 Tidsgrans 1-99 s. 10 s. 5 0
318 Funktion efter tidsgrans Av/stopp och franslag Av 5 0
323 X102-relafunktion 14 Ingen funktion 5 0
327 Pulsreferens/-aterkoppling, max- 100 - 70000 Hz 5000 Hz 7 0
frekv.
331 Plint 1, analog ingdngsstrom 3 Ingen funktion 6 0
332 Plint 2, digital ingang 31 Referens 6 0
333 Plint 3, digital ingang 31 Reset-knapp 6 0
334 Plint 4, digital ingang 30 Start 6 0
335 Plint 5, digital ingang 29 Jogg 6 0
336 Plint 1, min-skala 0,0-20,0 mA 0,0 mA 6 -4
337 Plint 1, max-skala 0,0-20,0 mA 20,0 mA 6 -4
338 Plint 2, min-skala 0,0-10,0V 0,0V 6 -1
339 Plint 2, max-skala 0,0-10,0V 10,0V 6 -1
340 Utgangsfunktioner 24 Ingen funktion 6 0
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Funktioner som kan programmeras, styras eller évervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.

Parameter Omrade/antal alternativ/ Data- Konv.
nr. Funktion vérde Fabriksinstéllning typ index
400 Bromsfunktion Av/AC-broms Av 5 0
403 Timer fér energisparldge 0-300 s. Av 6 0
404 Energisparfrekvens fmin-Par.407 0O Hz 6 -1
405 Aterstallningsfunktion 11 Manuell aterst. 5 0
406 Borvéardesdkning 1-200 % 100 % 6 0
407 Véckningsfrekvens Par. 404 fuax 50 Hz 6 -1
411 Switchfrekvens 1,5-14,0 kHz Enhetsberoende 6 0
412 \_(ariabel switchfrekvens 3 Temp. beror pa sw.frekv. 5 0
413 Overmoduleringsfunktion Av/Pa Pa 5 0
414 Minimal aterkopplingsniva -100000 - FBHigH 0 4 -3
415 Maximal aterkoppling FBLow - 100 000 1500 4 -3
416 Referens-/aterkopplingsenhet 42 Y% 5 0
437 Process PID, normal/inverterad Normal/inverterad Normal 5 0
regl.

438 Anti-windup fér process-PID Aktivera/Inaktivera Aktivera 5 0
439 Process PID-startfrekvens fmiN - fvax fmiN 6 -1
440 Prop. forst. fér process-PID 0,00 (off) - 10,00 0.01 6 -2
441 I-tid fér process-PID 0,01 - 9999 s. (av) 9999 s. 7 -2
442 Process PID-differentieringstid 0,00 (av) - 10,00 s. 0,00 s. 6 -2
443 Process PID-diff.férstarkn.grans 5-50 5 6 -1
444 Process PID-lagpassfiltertid 0,1-10,00s. 0,1s. 6 -2
445 Flygande start 4 Inaktivera 5 0
446 Switchménster 2 SFAVM 5 0
455 Frekvensomradesvakt Aktivera/lnaktivera Aktivera 5 0
461 Aterkopplingskonvertering Linjar eller kvadratrot Linjar 5 0
Konverterings-index: Datatyp:
Siffran hanvisar till det omrékningstal som ska anvén- Datatyp anger typ av telegram och telegramléngd.
das vid skrivning till eller Iasning fran frekvensomfor-
maren via seriell kommunikation. Datatyp Beskrivning
Se Databyte i Seriell buss. 3 Heltal 16

4 Heltal 32

5 Osignerat 8

6 Osignerat 16

7 Osignerat 32

9 Textstrang

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

107



Dottt

VLT® FCM-serien

Funktioner som kan programmeras, styras eller évervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.

Parame- Omrade/antal alternativ/ Data- Konv.
ter nr. Funktion vérde Fabriksinstéllning typ index
500 Bussadress 1-126 1 5 0
501 Baudhastighet 300 - 9600 Baud/6 9600 Baud 5 0
502 Utrullning 4 Logik eller 5 0
503 Snabbstopp 4 Logik eller 5 0
504 DC-broms 4 Logik eller 5 0
505 Start 4 Logik eller 5 0
506 Reversering 4 Logik eller 5 0
507 Menyval 4 Logik eller 5 0
508 Varvtalsval 4 Logik eller 5 0
509 Bussjogg 1 0,0 - fmax 10,0 Hz 6 -1
510 Bussjogg 2 0,0 - fmax 10,0 Hz 6 -1
512 Telegramprofil Profidrive/frekv.omf. Frekvensomformare 5 0
513 Busstidsintervall 1s. 5 0
514 Funktion fér busstidsintervall 6 Av 5 0
515 Dataavlésning: Referens XXX.X 3 -1
516 Dataavlésning: Ref.enhet Hz/rpm 4 -3
517 Dataavléasning: Aterkoppling 4 -3
518 Dataavlésning: Frekvens Hz 3 -1
519 Dataavlésning: Frekvens x skala Hz 7 -2
520 Dataavlasning: Strém Ax100 7 -2
521 Dataavlésning: Moment % 3 -1
522 Dataavlésning: Effekt kW 7 1
523 Dataavlésning: Effekt hp 7 -2
524 Dataavlésning: Motorspéanning \ 6 -1
525 Dataavlésning: Mellankretsspénning \ 6 0
527 Dataavlésning: FC-temperatur. 0-100 % 5 0
528 Dataavlésning: Digital ingang 5 0
533 Dataavlésning: Extern referens -200.0 - +200.0 % 6 -1
534 Dataavlésning: Statusord, binart 6 0
537 Dataavlésning: Frekv.omf.temperatur °C 5 0
538 Dataavlésning: Larmord, binart 7 0
539 Dataavlésning: Styrord, binart 6 0
540 Dataavlésning: Varningsord, 1 7 0
541 Dataavlésning: Varningsord, 2 7 0
542 Dataavlasning: Plint 1, analog ingang mA X 10 5 -4
543 Dataavlasning: Plint 2, analog ingéng VX10 5 -1
561 Protokoll FC-protokoll/Modbus RTU FC-protokoll 5 0
570 Modbus-paritet och meddelandeavgrans- 4 Jamn/1 stoppbit 5 0
ning
571 Timeout féor Modbus-kommunikation 10-2000 ms 100 ms 6 0
Funktioner som kan programmeras, styras eller 6vervakas via buss (PROFIBUS) eller PC.
Parame- Data- Konv.
ter nr Funktion Omrade/antal alternativ/varde Fabriksinstéllning typ index
600 Driftdata: Drifttimmar 0 - 130 000,0 timmar 5 0
601 Driftdata: Drifttid 0 - 130 000,0 timmar 7 73
603 Driftdata: Antal néattillslag 0-9999 7 73
604 Driftdata: Antal éverhettningar 0 - 9999 6 0
605 Driftdata: Antal éverspanningar 0-9999 6 0
615 Fellogg, avlasning: Felkod Index XX - XXX 6 0
616 Fellogg, avlasning: Tid Index XX - XXX 5 0
617 Fellogg, avlasning: varde Index XX - XXX 7 -1
619 Aterstélining av rknare for drifttid Aterstélining - nej/ja Ingen aterstéllning 3 0
620 Driftlage 3 Normal funktion 5 0
621 Typskylt: FC-motortyp Beror pé enhet 5 0
624 Typskylt: Programvaruversion Beror pa enhet 9 0
625 LCP-version Beror pa enhet 9 0
626 Typskylt: ID-nummer fér databas Beror pa enhet 9 0
628 Typskylt: Typ av tilldmpningstillval 9 -2
630 Typskylt: Typ av kommunikationstillval 9 0
632 ID-nr f6r BMC-program 9 0
633 Motor database identification 9 0
634 Enhets-ID f6r kommunikation 9 0
635 Programmets artikelnr 9 0
678 Konfiguera styrkort Beror p& enhet 5 0

Konverteringsindex:
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Siffran hanvisar till det omrékningstal som ska anvan- Datatyp:
das vid skrivning till eller lasning fran frekvensomfor- Datatyp anger typ av telegram och telegramléngd.
maren via seriell kommunikation.
Se Databyte i Seriell buss. Datatyp Beskrivning
3 Heltal 16
4 Heltal 32
5 Osignerat 8
6 Osignerat 16
7 Osignerat 32
9 Textstrang

MG.03.H6.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

109



VLT® FCM-serien

H [ndex

A

Adress

Aktiv meny

A

Andra data

o

A

Atdragningsmoment

o

a

aterkoppling

o

A

Aterkopplingshanteringen

o

a

aterkopplingsomrade

o

A

Aterstalining av kérda timmar

Baudhastighet

Bestélla

BMC-programidentifikation

Broadcast

Bussjogg 1

Bussjogg 2

Cc

CE-markning

D

Danfoss FCM Serie 300 och CE-mérkning

Dataavlasning: Aterkoppling

Dataavléasning: DC-busspéanning

Dataavlasning: Digital ingang

Dataavlasning: Effekt, Hk

Dataavléasning: Effekt, kW

Dataavlésning: Extern referens %

Dataavlasning: FC-temperatur.

Dataavlésning: Frekvens

Dataavlasning: Moment

Dataavlasning: Motorspanning

Dataavlasning: Plint 1, analog ingang

Dataavlasning: Plint 2, analog ingang

Dataavléasning: Referens %

Dataavlasning: Referensenhet

Dataavlasning: Statusord, binart

Dataavlésning: Strém

Dataavlésning: Styrord

Dataavlasning: Utokat statusord

Dataavlasning: Varningsord

Databyte

DC-broms

DC-broms, inkopplingsfrekvens

82
37

33

24

66

69

67

91

82
10
92
73
83
83

98

99
85
86
86
86
85
86
86
85
85
86
88
88
84
84
87
85
87
88
88
74
82
45

DC-bromsspénning

DC-bromstid

Derivataledet

Displayen

Displayen

Displayens visningsalternativ

Displayrad 2

Driftsdata: Antal inkopplingar

Driftsdata: Antal dverhettningar

Driftsdata: Antal 6verspanningar

Driftsdata: Driftstimmar

Driftsdata: Kérda timmar

Driftslage

Drivaxlar

E

Effektfaktor

Eftersl&pningskompensering

EMC-direktivet (89/336/EEG)

EMC-standarder

Energisparlage

Enheter med fristaende kylflakt (FV)

Enhetsidentifikation fér kommunikation

Extrema driftsforhallanden

F

FCM 300 Termiskt skydd

FCM 305-375 fér 3-fas, 380-480 V

Fellogg

Felloggbok: Tid

Felloggbok: Véarde

Fjarrmonteringssats

Fjarrmonteringssats

Frekvenshopp, bandbredd

G

Galvanisk isolation (PELV)

H

Hantering av FC-motorn

hoppfrekvens

Hoppfrekvens 1

Hoppfrekvens 2

Indikering

Inkoppling pa roterande motor

Innehallet i en byte

Installation av FC-motorn

Instruktion fér avfallshantering

Integraltid

Integrerad frekvensomformare och motor

J

Jackbar kontakt

Joggfrekvens

Joggramptid

K

Konfiguration

45
44
68
29
29
31
38
90
90
90
90
90
91
19

98
46
98
99
62
24
93
95

25
12
91
91
91
26
27
53

94

18
53
53
53

30
71
73
22

70

26
51
50

43
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VLT® FCM-serien

Kopiering av meny 37 Plint 2, max-skala 59
Korrosiv/férorenad driftmiljo 100 Plint 2, min-skala 59

Plint 3, digital ingang 55
L Plint 4, digital ingang 55

Plint 5, digital ingang 55
Lager 18 Plintordning 16
Lagpassfilter. 68 Potentiometertillval (177N0011) 27
Lagspanningsdirektivet (73/23/EEG) 98 Process PID normal/inverterad reglering 69
larm 101 Process PID-anti windup 69
larmord 104 Process PID-derivatatid 70
Lastkompensering 46 Process PID-diff. forstarkningsgréns 4
LED 300-304 15 Process PID-integraltid 70
Ljud 95 Process PID-lagpassfiltertid 71
Lokal driftpanel 27 Process PID-startfrekvens 69
Lokal referens 36 Process proportionell PID-férstarkning 70
Luftfuktighet 97 Processbytes 74
Lysdiod 30 Processbytes 76

Produktutoud 9
M Programmera meny 37

Programmets artikelnr. 93
Manéverknapparna 30 N

Programverktyg for PC 10
Manéverpanel 29

Protokoll 88
Maskindirektivet 98

Pulsreferens, feedback max-frekvens 55
Matt 19
Max-aterkoppling 66
Maximireferens 67 R
Max-referens 49 Referens, forinstalld 1 53
Menylage 33 Referens, forinstalld 2 53
Menystruktur 35 Referens, forinstalld 3 53
Miljd 13 Referens, forinstalld 4 53
Min-aterkoppling 66 Referens, forinstalld 5 53
Min-referens 49 Referens, forinstalld 6 53
Momentegenskaper: 12 Referens, forinstalld 7 53
Momentgréns vid motordrift 52 Referens/aterkopplingsomrade 49
Momentkurva 43 Referenstyp 51
Motordatabasidentifikation 93 Relautgang: 13
Motoreffekt 43 Resonansdampning 44
Motorfrekvens 44 Resonansdémpning, urkoppling 44
Motorgenererad éverspanning 95 Reversering 82
Motorspanning 43 Rotationsriktning 48
Motorstréom 44
N Sakerhetsforeskrifter 5
Nétavbrott 95 Seriell buss 73
Natspanning, 12 Servicekontaktsats 26
Natstoringar/overtoner 97 Snabbmeny 32
Nedramptid 1 50 Snabbstopp 82
Nedramptid 2 50 Snabbstopp, nedramptid 51
Nedstampling for drift med lagt varvtal 96 Sprak 36
Nedstéampling fér hog switchfrekvens 97 Start 82
Nedstampling fér lufttryck 9% Startspénning 45
Nedstampling for omgivningstemperatur 95 Styr- och svarstelegram 73
Nominellt motorvarvtal 44 Styrkort, analoga ingangar: 13

Styrkort, digital-/pulsingangar: 12
6 Styrkort, digitala/puls- och analoga utgéngar: 13
) Styrkort, pulsingang: 13
Oka/minska-varde 52 v pusng g. deati
X Styrkort, RS 485 seriell kommunikation: 13
Overensstammelse med EMC-direktiv 89/336/EEG 99 :
X _ : Styrningsegenskaper 13
Overmoduleringsfunktion 65

Styrstrukturer 7

Switchfrekvens 65
P Switchménster 4l
Parameterbytes 74
Parameternummer (PNU) 75 T
Plint 1, analog strémingéng 55 X

tekniska data 12
Plint 1, max-skalning 59 N

Telegramléngd (LGE) 73
Plint 1, min-skalning 58

: e Telegramprofil 83

Plint 2, analog/digital ingang 55
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VLT® FCM-serien

Telegramtrafik

Time out

Typskylt: Bestéllningsnr forkommunikationstillval

Typskylt: FC-modell

Typskylt: I[d-nummer fér databas

Typskylt: Programversion

Typskylt: Typ av tillval

U

U/f-kurva

UL-krav

Underhall

Uppramptid 1

Uppramptid 2

Uppriktning

Utfrekvens maximigrans

Utfrekvens minimigréns

Utrulining

\'}

Vad &r CE-mérkning?

Vad omfattas?

Val av meny

Varning fér oavsiktlig start

Varningar

Varningsord

Varvtalsval

Véxelriktarversioner

Verkningsgrad

Vibrationer och stétar

Visningslage

VLT-adress (ADR)

73
54
92
92
92
92
92

46
97
24
49
50
22
48
48
82

98
98
82

101
104
82

97
97
31
73
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www.danfoss.com/drives

Danfoss tar ej pa sig nagot ansvar for eventuella fel i kataloger, broschyrer eller annat tryckt material. Danfoss forbehaller sig rétt till (konstruktions) &andringar av sina produkter utan féregaende
avisering. Det samma galler produkter upptagna pa innestaende order under férutsattning att redan avtalade specifikationer ej &ndras.
Alla varumarken i det har materialet tillhor respektive féretag. Danfoss och Danfoss logotyp ar varumarken som tillhér Danfoss A/S. Med ensamratt.
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