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Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

1 Introduktion

FCD 302-serie
Betjeningsvejledning
Softwareversion: 6.22

ol v

1.1.1 Symboler

Folgende symboler anvendes i denne manual:

AADVARSEL|

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfere dedsfald eller alvorlig personskade.

AFORSIGTIG]

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfare mindre eller moderat personskade De
kan ogsa bruges til at advare mod usikre fremgangsmader.

FORSIGTIG

Angiver en situation, som kan medfare ulykker, der kun
beskadiger udstyret eller ejendommen.

BEMARK!

Angiver fremhaevede oplysninger, som der skal tages hensyn
til for at undga fejl eller for at undga at betjene udstyr, der
ikke fungerer optimalt.

‘ * Angiver fabriksindstilling for parameteren. H

1.1 Sikkerhed
AADVARSEL|

H@JSPANDING

Frekvensomformeren indeholder hgjspzaending, nar den er
tilsluttet netforsyningen. Montering, opstart og vedlige-
holdelse skal udfgres af uddannet personale. Hvis montering,
opstart og vedligeholdelse udfares af ikke-uddannet
personale, kan det resultere i ded eller alvorlig personskade.

AADVARSEL|

UTILSIGTET START

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen, kan
motoren startes med en ekstern kontakt, en seriel
buskommando, et indgangsreferencesignal eller en slettet
fejltilstand. Treef altid egnede forholdsregler mod utilsigtet
start.

AADVARSEL|

AFLADNINGSTID

Frekvensomformere indeholder mellemkredskondensatorer,
der kan forblive opladede, efter at stremmen er afbrudt. For
at undga elektriske farer afbrydes netforsyningen til
frekvensomformeren, og der ventes 4 minutter, inden der
foretages nogen form for service- eller reparationsarbejde.

1.2 Formalet med manualen

Denne manual indeholder detaljerede oplysninger om instal-
lation og opstart af frekvensomformeren. Kapitlet
Planlaegning af for-installation omhandler krav til montering,
kabelfgring og hensyn til omgivelserne. Kapitlet Installation
indeholder detaljerede procedurer til opstart og funkti-
onstest. | de resterende kapitler findes supplerende
oplysninger. Disse omfatter brugergraensefladen,
grundlaeggende driftsprincipper, programmerings- og
applikationseksempler, fejlfinding ved opstart og specifika-
tioner for udstyret.

Det er muligt at kebe ekstraudstyr, hvilket kan andre nogle
af de beskrevne procedurer. Se vejledningen, der medfalger
dette tilbehear, for specifikke krav.
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Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

1.3 Yderligere ressourcer

Der findes flere ressourcer, der kan vaere med til at give en
forstaelse af de avancerede frekvensomformerfunktioner og
-programmering.

. Programming Guiden MG.04.GX.YY indeholder
detaljerede oplysninger om programmering samt
applikationseksempler.

. Design Guiden MG.04.HX.YY indeholder oplysninger
om detaljerede egenskaber og funktioner til
udformning af motorens styringssystemer.

. Uddannelsesforlgb bade online og personligt.
. Telefonisk og onlinehjaelp.

. Det er ogsad muligt at fa hjeelp til montering,
opsaetning og idriftseetning hos uddannede og
godkendte montgrer hos Danfoss.

. Salgsrepraesentanter fra Danfoss er ogsa
uddannede til at yde kundeservice og applikations-
vejledning.

Kontakt din Danfoss-leverander, eller ga til www.danfoss.com
for downloads eller for at fa yderligere oplysninger.

1.4 Produktoversigt

En frekvensomformer er en elektronisk motorstyreenhed, der
omformer vekselstrem til variabel vekselspaending i
belgeform. Frekvensen og spaendingen pa den afgivne effekt
reguleres og styrer dermed motorhastigheden eller -
momentet.

Frekvensomformeren overvager desuden systemet og
motorens status, udsteder advarsler eller alarmer ved fejltil-
stande, starter og stopper motoren, optimerer
energieffektiviteten, yder beskyttelse mod harmoniske
stromme og har mange flere funktioner til styring,
overvagning og effektivitet. Drifts- og overvagningsfunk-
tionerne kan fas i form af statusmeddelelser pa et eksternt
styringssystem eller et serielt kommunikationsnetvaerk.

FCD 302 er bygget til decentral montering i f.eks. fadevare-
og drikkevareindustrien eller til andre
materialehandteringsapplikationer. Med FCD 302 er det
muligt at udnytte det omkostningsbesparende potentiale
ved at anbringe elektronikken decentralt og dermed afskaffe
de centrale tavler, hvilket er omkostningsbesparende,
pladsbesparende og kreever mindre arbejde ved montering
og kabelfgring. Det grundlzeggende design med en
elektronisk del, der kan tilsluttes, og en fleksibel og
"rummelig" ledningskasse er ekstremt servicevenlig, og det
er let at skifte elektronikken uden at skulle sla stremmen fra.

FCD 302 er en del af VLT®-frekvensomformerserien, hvilket er
ensbetydende med funktioner, programmering og
betjening, der svarer til de andre omformere i serien.

1.5 Frekvensomformerens interne
styringsfunktioner

Nedenfor findes et blokdiagram over frekvensomformerens
indvendige komponenter. Se Tabel 1.1 for at fa flere
oplysninger om deres funktioner.

1 2 3 6

o [ = =[] <

| 8 |

&

&

ZL9LovZSLL

lllustration 1.1 Blokdiagram over frekvensomformeren
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Introduktion Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302
Areal | Titel Funktioner 1
1 Netforsynings- | Trefaset stremforsyning til frekvensom-
indgang formeren.
2 Ensretter Ensretterbrokoblingen konverterer

vekselstrammen til jeevnstrem til brug
med frekvensomformeren.

3 DC bus Frekvensomformerens DC-buskredslgb
handterer jeevnstrgmmen til intern
routing.

4 DC-linjereaktorer | o Filtrerer DC-mellemkredsspaendingen

o Bekraefter transientbeskyttelse til
ledning

o Reducerer RMS-strgm

o Haever effektfaktoren, der gar tilbage
til ledningen

o Reducerer harmoniske stremme i
stremforsyningen

5 Kondensator- e Lagrer jeevnstrammen

batteri o Giver en reguleret jeevnstromsfor-

syning

¢ Giver gennemkeringsbeskyttelse mod
korte effekttab

6 Vekselretter Vekselretteren omdanner jeevnstrammen
til en kontrolleret PWM vekselstrgm i
bglgeform for at opna en kontrolleret,
regulerbar effekt til motoren.

7 Effekt til motor |Ved at styre spaendingen og frekvensen
serger frekvensomformeren for en
reguleret motorstyring fra 0-50/60 Hz ved
100 % forsyningsspaending.

8 Styringssystem o Netforsyning, intern behandling,
udgang og motorstrem overvages
med henblik pé effektiv drift og
styring

o Brugergraensefladen og fjernbetjente
kommandoer overvéges og udferes

e Statusudgang og styring kan leveres

Tabel 1.1 Frekvensomformerens indvendige komponenter
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1.6 Typekodebeskrivelse

Position 1.2 3 45 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 3132 33 3435 36 37 3939 2
~
| [Flcfefefolale[ [ [ [re[ [ [ Iw[o[ [T T T[T 11T [x[a[ [e] [x[x[x[x[x[o] |&
o
R
Position | Beskrivelse Valg/optioner Position | Beskrivelse Valg/optioner
Decentral frekvensom- 19 Hardwarekonfi- Det samlede produkt, lille
01-03 Produktgruppe |FCD former guration kapsling, fritstdende
Frekvensomfor- 1 montering
04-06 merserier 302 Avanceret effektivitet Det samlede produkt, lille
07-10 Effektstarrelse PK37 0,37 kW/0,5 HK 2 kapsling, motormontering
PK55 0,55 kW/0,75 HK Det samlede produkt, stor
PK75 0,75 kW/1,0 HK indkapsling, fritstdende
PIKT  |1,1 kW/1,5 HK 3 montering
P1K5 1,5 kW/2,0 HK Frekvensomformerdel, lille
P2K2 29 kW/3.0 HK kapsling (ingen installati-
P3KO  |3,0 KW/4,0 HK X onsboks)
Kun installationsboks (ingen Frekvensomformerdel, stor
PXXX effektdel) kapsling (ingen installati-
11-12 Faser, T Trefaset Y onsboks)
netspzending 2 380-480 V AC :(nstalllatlofnsboks, 2“6
ing, fritsta
13-15 Kapsling Standard sort aps |n9 " 'S aen fe K
t -
B66 IP66/Type 4X montering (ingen frekvens
- R omformerdel)
Standard hvid | =tiorsbake. Tl
W66 IP66/Type 4X nstallationsboks, lille
— - kapsling, motormontering
Hygiejnisk hvid - .
(ingen frekvensomfor-
W69 IP69K/Type 4X
S merdel)
16-17 RFI-filter H1 RFI-filterklasse A1/C2 -
Installationsboks, stor
18 brems X Ingen bremse i .
kapsling, fritstaende
Bremsechopper + mekanisk I
) montering (ingen frekvens-
S bremseforsyning. T omformerdel)
20 Konsoller X Ingen konsoller
E Flade konsoller
F 40 mm konsoller
21 Trad X Ingen installationsboks
M Metrisk gevind
22 Kontaktoption | X Ingen kontaktoption
Serviceafbryder pa netforsy-
E ningssiden
Serviceafbryder pa
F motorsiden
23 Display Intet displaystik (ingen
X installationsboks)
C Med displaystik
24 Folerstik X Ingen folerstik
E Direkte montering 4xM12
F Direkte montering 6xM12
25 Motorstik X Intet motorstik
Netspaen-
26 dingsstik X Intet netspaendingsstik
27 Fieldbus-stik X Intet Fieldbus-stik
28 Reserveret X Til fremtidig brug
6 MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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Introduktion Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302
Position | Beskrivelse Valg/optioner 1
29-30 A-option AX Ingen A-option

A0 PROFIBUS DP

AN EtherNet/IP

AL PROFINET
31-32 B-option BX Ingen B-option

BR Encoder-option

BU Resolver-option
33-37 Reserveret XXXXX | Til fremtidig brug
38-39 D-option DX Ingen D-option

DO 24 V DC-backupindgang

Ikke alle valg/optioner fas til hver FCD 302-variant. Se Drive
Configurator pa internettet for at kontrollere, om den
korrekte version er tilgengelig: http://
driveconfig.danfoss.com.

BEMARK!

Der er integreret A- og D-optioner i FCD 302 pa styrekortet,
og derfor kan der ikke anvendes optioner, som kan tilsluttes
FC-frekvensomformere, her. Fremtidig eftermontage krzever,
at hele styrekortet udskiftes. B-optioner kan tilsluttes ved
hjeelp af samme koncept og dele som til FC-frekvensom-
formere.

MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 7
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2 Installation

2.1 Tjekliste

Emballagen indeholder:

. Tilbehgrspose(r)
. Dokumentation
. Apparatet

Afhaengigt af de monterede optioner kan der medfglge en
eller to poser og en eller flere hdndbager.

. Nar frekvensomformeren pakkes ud, skal det
kontrolleres, at den er ubeskadiget og hel.

. Sammenlign apparatets modelnummer pa
typeskiltet med det nummer, der blev bestilt, for at
kontrollere, at det er det korrekte udstyr.

. Kontroller, at netspaendingen, frekvensomformeren
og motoren er klassificerede til samme spaending.

8 MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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2.2 Eksploderet visning af FCD 302

130BB711.10

Jordtilslutningsstik

1"

40 mm monteringskonsol

Installationsboks

1 Elektronisk del (frekvensomformer) 7 Displaytilslutning

2 Fastgeringsskruer (4 x, en i hvert hjorne) (8 Adgang til USB-port

3 Pakning 9 Serviceafbryder-motorside
4 Beskyttelseskappe 10 Flade monteringskonsoller
5

6

MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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2.3 Mekanisk installation

2.3.1 Anbefalet veerktaj og udstyr 2.3.2 Mekaniske mal
Udstyr Starrelse Beskrivelse ‘ 3315 =
280 o
Skruetraekkere _les B
Skruenggle (hex)|8 Til fastspaending af skruer/ 2
monteringskonsoller e — Q]
Med kaerv 04x25 Til fijederbelastede strem- og ] 2
styreklemmer 213
Med kaerv/torx | 1,0 x 5,5/TX20|Til kabelbgjler inden i installati- {} 8 @jt E
onsboksen ﬁf °
0
Skruenggle 19, 24, 28 Til bleendhaetter
Hammer Til knock-out-huller (motormon- N IS ﬂ
teringsversion)
Boremaskine Til forberedelse af universal 41 315
adapterplade (motormonte-
ringsversion)

175

[@@s)
200

U

Kabelindgangshuller, hulsterrelser (lille kapslingssterrelse).

Motorside 1xM20, 1xM25
Regulatorside 2xM20, 9xM16"
Netforsyningsside 2xM25

) Bruges ogsé til 4xM12/6xM12 fgler-/aktuatorstikdaser.

10 MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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2.3.3 Keling 2.3.4 Montering

FCD 302 er ikke forsynet med tvungen afkgling. Kglingen FCD 302 bestar af to dele: installationsboksen og den
afhaenger udelukkende af naturlig cirkulationsevne ved elektroniske del. Se afsnit 2.2 Eksploderet visning af FCD 302.

hjeelp af keleribber.

AADVARSEL|

Tilslut ikke netforsyningen, for de 4 skruer er tilspaendt

. Der skal veere en afstand pa mindst 100 mm
foroven og forneden til luftkgling. Se

Hlustration 2.1.

. o o . Fritstdende montering
. Derating starter over 40°C (104°F) og ved en hgjde

pa 1000 m (3300 fod) over havets overflade. Se . Hullerne bag pa installationsboksen anvendes til
udstyrets Design Guide for at f& detaljerede fastgerelse af monteringskonsollerne
oplysninger. . Kontrollér, at stedet, hvor frekvensomformeren
o installeres, kan baere apparatets veegt.
[ ——— -
100 (4) § . Serg for, at de korrekte monteringsskruer eller -
N 7 bolte anvendes.
B e
S
&
R
100 (4)
100 (4)
100 (4)
:I—T lllustration 2.2 FCD 302 er fritstdende og monteret med
. . o monteringskonsoller
lllustration 2.1 Fri plads til keling foroven og forneden
Motormontering
o Det storste hul pd bagsiden af installationsboksen
bruges til foring af motorkablet
o Der findes otte knock-out-punkter rundt om hullet

til motorkablet til fastgerelse af frekvensom-
formeren pa motorklemkassen eller adapterpladen

MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 11
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Universal adapterplade (175N2115):

1. Forbered adapterpladen til montering pa motoren

ved at bore fastgerelseshuller og et hul til kablerne.

2. Montér pladen pa motoren med den normale
klemkassepakning.

3. Bank de fire ydre huller pa installationsboksen ud
for at montere adapterpladen.

4, Montér klemkassen pa motoren ved hjelp af de
medfglgende 4 forseglingsskruer og pakningen.
Anvend de medfelgende stjernepakninger til at
fastgere jordforbindelsen i henhold til EN 60204.
Skruerne skal tilspeendes med 5 Nm.

130BB798.10

lllustration 2.3 FCD 302-motoren monteret med en adapterplade

118(4.65)
98(3.86)

4 x M5

118(4.65)
98(3.86)

D

195NA312.11

lllustration 2.4 Universal adapterplade

Tilladte monteringsplaceringer

> &Q\O

130BB702.10

2.3.4.1 Hygienic Installation

The FCD 302 is designed according to the EHEDG guidelines,
suitable for installation in environments with high focus on
cleanability.

The FCD 302 must be mounted vertically on a wall or
machine frame, thereby liquids will drain of the enclosure
due to the slightly sloped top and cooling fin design.

For the best possible cleanability of the FCD 302 in the instal-
lation, use cable glands especially designed for hygienic
installations, e.g. Rittal HD 2410.110/120/130.

BEMARK!

Only frequency converters configured as hygienic enclosure
designation, FCD 302 P XXX T4 W69, will carry the EHEDG
certification.

2.3.5 Tilspeendingsmomenter

For at sammenpresse pakningen mellem de to dele skal
skruerne tilspaeendes med 2-2,4 Nm. Spaend skruerne pa
overkrydsningsmaden.

12 MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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2.4 Elektrisk installation

Frekvensomformeren skal tilsluttes pa felgende made:

. Slut motoren til frekvensomformerens udgangsklemmer.

. Tilslut styrekabler og kablerne til seriel kommunikation.

. Slut netforsyningen til frekvensomformerens indgangsklemmer.

. Nar strammen er tilsluttet, skal indgangs- og motorstrammen kontrolleres, og styreklemmerne skal programmeres til
deres tilsigtede funktioner.

| dette afsnit findes detaljerede beskrivelser af krav og fremgangsmader til gennemfarelse af disse opgaver. lllustration 2.5 viser
en grundleeggende elektrisk tilslutning.

. o
e K K =
-~ \ &4 4 I 5
L U) 96 7\ \ vy =)
3 phase = W) MR \_F g
()97 1o
power & (W) 98 f — f X
. - \ \ =
nput ) SR ==
L Motor
- 122(MBR+) Switch Mode
Mechanical 123(MBR : Power Supply q
brake i T (R+) 82 Brake
o : ) A resistor
50 (+10V OUT
+10vdc Q (R-) 81
-10Vdc- 5201
+10Vdc N53AMN) N} H relay1
0/4-20 mA ON/I=0-20mA
5202 OFF/U=0-10V
-10Vdc- 1054 (A IN) NH 240Vac, 2A
+10Vdc ity
0/4-20 mA
,,,,,, 55 (COM A IN)
/N /N
Q
| 12 (+24V OUT)
o ! 240Vac, 2A
‘ | ‘ ! 13 (+24V OUT) :
/ | / \ P50 400Vac, 2A
T t T ; [ F—~ — 24V(NPN)
| b ] 180N 5 oviene)
I | | |
- T
! - 90N L é‘\‘/v SL';N) (COMA OUT) 39 1| Analog Output
| L ], OV (PNP) I| 0/4-20 mA
} —t ov
| L 20 (COMDIN) )
| | | -
‘ L | 1°27 (DIN/OUT) Rﬁ é‘\‘/v(g:;';‘) 5801
| | | | — o ON=Terminated
| [ I L OFF=0Open
I I |
‘ . [ - 5V
| |
| |
‘ o I 729 (DIN/OUT) = é‘\‘/v(gf\li’;”
! . [ 24V
! ol [
| o I . 5801
| |
| ! | ' - ov RS %*
| Lo | | t““:S (N RS-485) 69 RS-485
nterface
f T f T L] — 24V(NPN)
\ P ] Rem ] OV(PNP) (PrRsaes)es |
! | ! I
—— 24V (NPN)
! ] ! ] (COM RS-485) 61
o REEL :'X} OV (PNP)
\ / \ / (PNP) = Source
\ \ (NPN) = Sink
n\;, _ ,H\JJW, _ Y 37(DIN)
lllustration 2.5 Elektrisk installation
MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 13
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2.4.1 Krav

AADVARSEL|

FARER VED UDSTYRET

Roterende aksler og elektrisk udstyr kan veere farligt. Alt
elektrisk arbejde skal overholde nationale og lokale sikker-
hedsforskrifter. Det anbefales pa det kraftigste, at montering,
opstart og vedligeholdelse kun udferes af uddannet og
kvalificeret personale. Hvis disse retningslinjer ikke felges,
kan det resultere i ded eller alvorlig personskade.

Folgende krav skal overholdes af hensyn til din egen
sikkerhed:

. De elektroniske regulatorer er tilkoblet farlige
netspaendinger. Vaer ekstremt omhyggelig med at
beskytte mod elektriske farer ved tilslutning af
strom til apparatet.

. Baer sikkerhedsbriller, nar der arbejdes pa elektriske
regulatorer eller pa roterende udstyr.

. For motorkabler fra flere frekvensomformere
enkeltvist. Induceret spaending fra motorkabler, der
Igber sammen, kan oplade udstyrskondensatorer,
selv ndr udstyret er slukket og aflast.

Overbelastnings- og udstyrsbeskyttelse

. En elektronisk aktiveret funktion i frekvensom-
formeren yder overbelastningsbeskyttelse af
motoren. Indstil 7-90 Termisk motorbeskyttelse til
ETR (elektronisk termorelze) for at afgive en
advarselstrip, hvis det gnskes. Den maler
motorstrgmmen og er indstillet internt til veerdien i
1-24 Motorstrem. En 1,2 x FLA (fuld belastning,
ampere) servicefaktor er indbygget og holdes ved
den veerdi. Hvis motorstrammen overstiger den
veaerdi, beregner overspaendingen stigningen for at
aktivere timingen for tripfunktionen (stop for
udgang til styreenhed). Jo hgjere streamtraek, jo
hurtigere er tripresponsen. Overspaendingen yder
motorbeskyttelse i klasse 20. Se kapitlet
7 Fejlfinding for at fa oplysninger om tripfunk-
tionen.

. Da motorkablerne leder hgjfrekvent strem, er det
vigtigt, at ledningsferingen til netspaendingen,
motorstremmen og styringen fgres separat. Brug
separerede afskeermede kabler eller metalrgr. Hvis
strom-, motor- og styrekabler ikke isoleres, kan det
resultere i, at udstyret giver en darligere ydelse.

. Ved placering i kabelbakker ma falsomme signal-
kabler, som f.eks. telefon- eller datakabler, ikke
placeres i samme kabelbakke som motorkablet.
Hvis signalkabler skal krydse stremkabler, skal dette
gores med en vinkel pd 90°.

Ledningstype og - klassificeringer
. Al ledningsfering skal overholde lokale og
nationale bestemmelser om krav til snittegninger
0g omgivelsestemperatur.

o Skaermen skal have en lav RF-impedans, som opnas
ved en flettet skaerm af kobber, aluminium eller
jern.

o Danfoss anbefaler, at alle stramforbindelser
udferes med minimum 75° C kobberledning.

. Se afsnit 8.1 Elektriske data og ledningsstarrelser for
at fa flere oplysninger om ledningsstorrelser.

Kabelbgsninger
Det skal sikres, at der udvaelges kabelb@sninger, der er
egnede til miljget, og at disse monteres omhyggeligt.

AADVARSEL|

Stik til den elektroniske del ma ikke fjernes eller isaettes, nar
netspaendingen er teendt.
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2.4.2 Placering af klemmer
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1 Digitale indgange/udgange 7 24 V DC-backup-indgang

2 Sikker standsning, LCP tilslutning, B-option 8 USB-port

3 Relae 1 9 Standardbus/RS-485

4 Relae 2 10 Profibus

5 Motor, mekanisk bremse, bremsemodstand 11 Ethernet-dobbeltport RS-485
6 Netforsyning 12 Sikkerhedsjordslutning (PE)
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lllustration 2.6 Serviceafbryder pd motorsiden og falerstik.

2.4.3 Klemmetyper

Motor-, regulator- og netforsyningsklemmer er fjederbe-

lastede af typen (CAGE-CLAMP).

Abn kontakten ved at indszette en lille

skruetraekker i porten ov
som vist i lllustration 2.7.

Indszet den blotlagte led

Fjern skruetraekkeren for
kontakten.

er eller under kontakten

ning i kontakten.

at fastgere ledningen i

Serg for, at kontakten sidder godt fast og ikke er
Ios. Lase ledninger kan medfere fejl i udstyret eller lllustration 2.7 Abning af klemmer

skader.
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2.4.4 Motortilslutning

AADVARSEL|

INDUCERET SPANDING

Fer motorkabler fra flere frekvensomformere adskilt.
Induceret speending fra motorkabler, der leber sammen, kan
oplade udstyrskondensatorer, selv nar udstyret er slukket og
aflast. Hvis motorkablerne ikke fares hver for sig, kan det
resultere i ded eller alvorlig personskade.

FORSIGTIG

ADSKILLELSE AF KABELF@RING

Fer stramkabler, motorkabler og styrekabler i tre separate
metalrgr, eller brug separerede afskeermede motor- og
styrekabler for at opna hgjfrekvent stgjisolering. Hvis stram-,
motor- og styrekabler ikke isoleres, kan det resultere i mindre
end optimal ydelse for frekvensomformeren og tilhgrende
udstyr.

MOTORBESKYTTELSE

Beskyttelse mod overbelastning af motor omfattes ikke af
fabriksindstillingen. Hvis funktionen @nskes, indstilles

1-90 Termisk motorbeskyttelse til dataveerdien ETR-trip 1 [4]
eller datavaerdi ETR-advarsel 1 [3].

. Motoren skal tilkobles klemme 96, 97, 98.
. Jord tilkobles PE-klemme.

. Serg for, at afskeermningen til motorkablet er
korrekt jordet i begge ender (motor og frekvens-
omformer).

. Se afsnit 8.1.1 Elektriske data og ledningsstarrelser
for at fa oplysninger om korrekte mal for kabelsnit-
tegning.

Nr.
96 (97 |98 |Motorspaending 0-100 % af netspaendingen

U |V [W |3 ledninger ud af motoren
U1 [v1 w1

6 ledninger ud af motoren

W2 ([u2|Vv2
ut |vV1|w

=

6 ledninger ud af motoren, stjernetilsluttet
U2, V2, W2 skal forbindes separat (valgfri
klemmeblok)

PE Jordtilslutning

BEMARK!

Der ma ikke monteres S-kondensatorer mellem frekvensom-
formeren og motoren.

Tilkobl ikke en startanordning eller polskiftende enhed
mellem frekvensomformeren og motoren.

Parallelkobling af motorer

Frekvensomformeren kan styre flere parallelt koblede
motorer. Motorernes samlede streamforbrug ma ikke
overstige frekvensomformerens nominelle udgangsstrem
IMN.

BEMARK!

. Installationer med kabler forbundet i feelles
samlinger som i lllustration 2.8 anbefales kun ved
korte kabelleengder (maks. 10 m).

. Hvis motorer er koblet parallelt, kan
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) ikke bruges.

FORSIGTIG

| systemer med parallelt koblede motorer kan frekvensom-
formerens elektroniske termorelae (ETR) ikke anvendes som
motorbeskyttelse for den enkelte motor. Der skal installeres
yderligere motorbeskyttelse i hver motor, f.eks. i form af
termistorer eller individuelle termorelaeer (maksimalaf-
brydere er ikke egnede til beskyttelse).

= =i

0 =L

& =
=

=r

lllustration 2.8 Parallelkobling af motorer

Da sma motorers relativt hgje ohmske modstand i statoren
kraever hojere spaending ved start og lave omdrejningstal,
kan der opsta problemer i forbindelse med start og lave
omdrejningstal, hvis motorerne varierer meget i storrelse.

2.4.5 Styreledningsfering

AADVARSEL|

UTILSIGTET START

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen, kan
motoren altid starte. Frekvensomformeren, motoren og det
drevne udstyr skal altid veere driftsklart. Hvis frekvensom-
formeren ikke er driftsklar, nar den er tilsluttet
netforsyningen, kan det resultere i dad, alvorlig personskade
eller beskadigelse af materiel eller ejendom.

. Det anbefales at bruge styrekabler med 600 V.

. Isolér styrekablerne fra meget stramfgrende
komponenter i frekvensomformeren.

MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilharende Danfoss 17




Dt

Installation Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

RxD/TxD -P (radt kabel) til PROFIBUS. Se den
relevante litteratur (MCA 101) for at fa flere

. Hvis frekvensomformeren er tilkoblet en termistor, 62
skal styrekablerne forsteerkes/isoleres dobbelt med

henblik pa PELV-isolering. oplysninger.
e Se afsnit 8.2 Generelle specifikationer for at fa flere 63 RxD/TxD N (grent kabel) til PROFIBUS.
oplysninger om sterrelse pa styreklemmekabler og 66 0 V til PROFIBUS.
67 +5 V til PROFIBUS.

maksimale belastninger.

B01-B12 B-option. Se den relevante litteratur for at fa flere
Klemmenr. |Funktion oplysninger.
01, 02, 03 Udgang for relee 1. Anvendes til AC- eller DC- G, R V, N, P [Tilslutning af LCP.
spaending og resistive eller induktive belastninger.
04, 05, 06 Udgang for relee 2. Anvendes til AC- eller DC- 24.6 TiIsIutning t” netforsyning
spaending og resistive eller induktive belastninger.
12,13 24 V DC digital forsyningsspaending. Anvendes til

digitale indgange og eksterne transducere.
Programmér 5-00 Digital I/O-tilstand til PNP-drift for
at anvende 24 V DC som fzlles digital indgang.

18, 19, 32, 33 [ Digitale indgange. Kan veelges til enten NPN- eller

PNP-funktion i 5-00 Digital I/O-tilstand. Standarden
er PNP.

o Storrelsen pa ledningen er baseret pa frekvensom-

formerens indgangsstrem. Se den maksimale
ledningsstarrelse i tabellerne Indgangsstrem og
Ledning i afsnittet Specifikationer.

Folg lokale og nationale sikkerhedsforskrifter
vedrgrende kabelstarrelser.

27,29 Digitale indgange eller udgange. Kan . Slut 3-fasede stremledninger til klemmerne L1, L2
programmeres til enten 5-01 Klemme 27, tilstand til og L3.
Klemme 27 0g 5-02 Klemme 29, tilstand til 29. Veelger o Afhaengigt af udstyrets konfiguration skal netforsy-
indgangs-/udgangsfunktion. Fabriksindstillingen er . . .
ningen sluttes til netforsyningsklemmerne eller
indgang. .
indgangsafbryderen.
35 Jord (-) til ekstern 24 V-backup-forsyning til styring.
Ekstra tilbehar. . Jord kablet i overensstemmelse med jordingsvej-
36 Ekstern + 24 V-backup-forsyning til styring. Ekstra ledningen i Generelle krav til jordforbindelse.
tilbeher. . Alle frekvensomformere kan anvendes med en
37 Sikker standsning. Se afsnittet Installation af sikker isoleret indgangskilde og med stremledninger med
standsning for at fa flere oplysninger. jordreference. Nar frekvensomformeren forsynes
20 Felles for de digitale indgange. Programmér fra en isoleret netforsyningskilde (it-netspaending
5-00 Digital I/O-tilstand til NPN-drift til anvendelse til eller flydende delta) eller en TT/TN-S-netspaending
feelles digital indgang. med jordet ben (jordet delta), skal 714-50 RFI-filter
39 Faelles for analog udgang. indstilles til OFF. | OFF isoleres de interne RFl-filter-
42 Analog udgang. Kan programmeres til forskellige kondensatorer mellem chassiset og mellemkredsen
funktioner i parametergruppe 6-5*. Det analoge for at undga skader pa mellemkredsen og for at
signal er 0-20 mA eller 4-20 mA ved et maksimum reducere kapacitetsstremmen pa jord i henhold til
pa 5000Q. IEC 61800-3.
50 10 V DC analog forsyningsspaending. Der bruges N
r.
som regel maksimalt 15 mA til et potentiometer
. 91 92 (93 [Netspeaending 3 x 380-480 V
eller en termistor.
- X N L1 L2 L3
53, 54 Analog indgang. Kan vaelges til spaending (010 V)
. PE Jordtilslutning
eller strem (0- eller 4-£20 mA). Lukket er til strom,
og aben er til spaending. Kontakterne er placeret pa
frekvensomformerens styrekort. Se 2.4.13 DIP
switches
55 Fzelles for de analoge indgange.
61 Fzelles for seriel kommunikation (RS-485-bruger-

greenseflade). Se 2.4.12 Jording af skeermede
styrekabler

68 (+), 69 (-) | RS-485-brugergraenseflade. Nar frekvensom-

formeren tilkobles en RS-485 seriel
kommunikationsbus, medfglger en kontakt pa
styrekortet med henblik pd termineringsmodstand.

ON for terminering og OFF for ingen terminering.
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2.4.7 Motor- og nettilslutning med
serviceafbryder
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2.4.8 Bremsemodstand
Nr.| 81 (ekstra 82 (ekstra Bremsemodstands-
funktion) funktion) klemmerne
R- R+

. Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal vaere
skaermet. Skeermen forbindes til frekvensomfor-
merens metalkabinet og til bremsemodstandens
metalkabinet med kabelbgijler.

. Bremsekablets tvaersnit dimensioneres efter
bremsemomentet.

2.4.9 Mekanisk bremse

Nr.| 122 (ekstra 123 (ekstra
funktion) funktion)
MBR+ MBR- Mekanisk bremse

(UDC=0,45 x netspaending)
maks. 0,8 A

| haeve/seenke-applikationer er det nadvendigt at kunne
styre en elektromekanisk bremse:

. Til styring af bremsen anvendes den szerlige
mekaniske bremsestyring/forsyningsklemmer 122
og 123.

o Veaelg Mek. br. kontr. [32] in par. 5-4*%, Relze [1], Relae
2 for applikationer med en elektromekanisk
bremse.

. Bremsen frig@res, nar motorstrammen overstiger
den indstillede veerdi i 2-20 Bremsefrigarelsesstrom.

. Bremsen aktiveres, nar udgangsfrekvensen er
mindre end den frekvens, der er indstillet i
2-21 Bremseaktiveringshast. [O/MIN] eller
2-22 Bremseaktiveringshast. [Hz], og kun hvis
frekvensomformeren udferer en stopkommando.

Hvis frekvensomformeren er i alarmtilstand, eller der
foreligger en overspaendingssituation, indkobler den
mekaniske bremse gjeblikkeligt.

BEMARK!

Eftersom den mekaniske bremsestyring/forsyningsklemmer
122 og 123 indstilles via par. 5-4%, Relee [1], Relae 2, kan kun
en releeudgang (Relze 1) bruges til fri programmering.

2.4.10 Tilslutning af fglere/aktuatorer pa
M12-stikdaserne

Stik Ledningsfarve Klemme |Funktion
1 Brun 12 +24V
2 Hvid Reserveret [ Reserveret
3 Bla 20 ov
4 Sort 18, 19, 32, | Digital

33 indgang
Tabel 2.1 4 x M12-tilslutningsindgang
Stik Ledningsfarve Klemme | Funktion
1 Brun Reserveret | Reserveret
2 Hvid Reserveret | Reserveret
3 Bla 20 oV
4 Sort 02, 05 N.O. (24 V)

Tabel 2.2 2 x M12-tilslutningsudgang
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. Brug de medfelgende bgijler til korrekt jordtil-
e slutning.
E . Det anbefales at bruge ledninger med mange trade
A for at reducere elektrisk stgj.
PE-TILSLUTNING
Metalstifterne i hjgrnerne af den elektroniske del og hullerne
i hjgrnet af installationsboksen er vigtige for den
= beskyttende jordtilslutning. Serg for, at de ikke lgsnes,

2.4.11 Krav til jordtilslutning

AADVARSEL|

FARE VED JORDTILSLUTNING

Af hensyn til montgrens sikkerhed er det vigtigt at jorde
frekvensomformeren korrekt i henhold til de nationale og
lokale sikkerhedsforskrifter og de anvisninger, der er
indeholdt i denne vejledning. Jordstremme er hgjere end 3,5
mA. Hvis frekvensomformeren ikke jordes korrekt, kan det
resultere i ded eller alvorlig personskade.

BEMARK!

Det er brugerens eller en autoriseret elektrikers ansvar at
serge for, udstyret jordes korrekt i overensstemmelse med
gzldende nationale og lokale sikkerhedsforskrifter og
standarder.

. Der skal etableres korrekt beskyttelsesjording for
udstyr med jordstramme, der er hgjere end 3,5 mA,
se Laekstram (3,5 mA) herunder.

. Der kraeves en dedikeret jordledning til netfor-
syning og motor.

fjernes eller beskadiges pa nogen made. Se /llustration 2.9.

130BB732.10

lllustration 2.9 PE-tilslutning mellem installationsboksen og den
elektroniske del.

Jordtilslutning af skeermet kabel
Der medfglger jordklemmer til motor- og styrekablerne (se
Illustration 2.10).
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130BB731.10
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lllustration 2.10 Jordingsbgjle til motor- og styrekabler

1. Fjern isoleringen med en afisoleringstang for . Jordledning pa mindst 10 mm?2,

korrekt jording. o To separate jordledninger, der begge opfylder

2. Fastger jordingsbgjlen til den strippede del af reglerne for dimensionering.

ledningen med de medfelgende skruer. Brug af RCD (fejlstromsafbryder)

3. Fastger jordingsledningen til den medfglgende En fejlstram i frekvensomformeren eller ved udgangs-
jordingsbagijle. klemmerne kan indeholde en jeevnstramskomponent, og

opladning af filterkondensatorerne kan skabe en

Leekstram (3,5 mA) forbigdende jordstrem. Hvor fejlstremsafbrydere (RCD'er),
0gsa kendt som fejlstremsrelaeer (ELCB'er), anvendes, skal

BEMARK! der tages hgjde for felgende:

Felg nationale og lokale forskrifter angdende beskyttelses- * Brug kun RCD'er af type B

jording af udstyr med en leekstram > 3,5 mA. e Brug RCD'er med indkoblingsforsinkelse

. Brug RCD'er pa 300 mA, hvis muligt
Frekvensomformerteknologien angiver hgj switchfrekvens

ved hgj effekt. Dette genererer en laekstrom i jordtilslut-
ningen. RFI-filtreringen og skeermede motorkabler bidrager
til dette faenomen. | henhold til EN/IEC61800-5-1 (produkt-
standarden for Power Drive-systemer), hvori der kraeves
seerlig opmaeerksomhed, hvis leekstrammen overstiger 3,5
mA, skal jordtilslutningen forstaerkes pa en af falgende
mader:
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2.4.12 Jording af skaermede styrekabler
Se lllustration 2.11 for at fa flere oplysninger.

A. Korrekt jording

Fastger styrekabler og kabler til seriel kommunikation med
jordingsbagijler i begge ender for at sikre starst mulig elektrisk
kontakt.

B. 50/60 Hz-brumslgjfer

Der kan forekomme brumslgjfer ved meget lange
styrekabler. Brumslgjfer kan fjernes ved at forbinde den ene
ende af skaermen til jord med en 100 nF-kondensator (kort
benlaengde).

C. Seriel kommunikation

Det er muligt at eliminere lavfrekvent stgj mellem frekvens-
omformere ved at forbinde den ene ende af skaermen til
klemme 61. Denne klemme er forbundet til jord via en intern
RC-forbindelse. Benyt snoede kabler til at reducere forstyr-
relser mellem lederne.

PLC etc. 2
2
a

PLC etc.

/7]’?1_0{nF b

FC
69
68
61
C
2.4.13 DIP switches
. De analoge indgangsklemmer 53 og 54 kan veaelges

til indgangssignaler med enten spaending (0-10 V)
eller strem (0-20 mA)

. Indstil kontakterne S201 (klemme 53) og $202
(klemme 54) for at veelge signaltypen. ON er for
strom og OFF for spaending

o Standarden for klemme 53 er en hastighedsre-
ference i dben slgjfe

. Standarden for klemme 54 er for et feedbacksignal
i lukket slgjfe

130BB708.10

lllustration 2.11 Placering af DIP switches

S201 - klemme 53

$202 - klemme 54

S801 - standardbusterminering

Profibus-terminering

nuliphlwiNn| =

Profibus-adresse

BEMARK!

Kontakt 4 og 5 er kun gyldige til apparater, som er forsynet
med Profibus.

2.4.14 Seriel kommunikation

Slut RS-485 seriel kommunikation-ledningerne til klemmerne
(+)68 og (-)69.

. Kontakten S801 (BUS TER.) kan bruges til at aktivere
terminering pa RS-485-porten (klemme 68 og 69).
Se lllustration 2.11 ovenfor.

. Det anbefales at anvende et skeermet kabel til seriel
kommunikation

. Se 2.4.12 Jording af skaermede styrekabler for korrekt
jording
o Der findes to interne kommunikationsprotokoller i
frekvensomformeren
. Danfoss FC
. Modbus RTU

o Veelg folgende for den grundlaeggende opsaetning
af seriel kommunikation

. Protokoltype i 8-30 Protokol
. Frekvensomformeradresse i 8-37 Adresse

. Baud-hastighed i 8-32 FC-portens baud-
hast.

o Funktionerne kan fjernprogrammeres med
protokolsoftwaren og RS-485-forbindelsen eller i
parametergruppe 8-** Komm. og optioner
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. Valget af en specifik kommunikationsprotokol
a&ndrer forskellige standardparameterindstillinger,
sa de svarer til den pageeldende protokols specifi-
kationer, samtidig med at yderligere
protokolspecifikke parametre bliver tilgeengelige

. Der findes styrekortoptioner, som ggr det muligt at
bruge supplerende kommunikationsprotokoller. Se
dokumentationen til optionskortet for at fa
anvisninger til installation og betjening

. PROFIBUS
. Ethernet/IP
. PROFINET

2.4.15 Tilslutning til pc

Styring af frekvensomformeren fra en pc kraever installation
af MCT-10 Setup software.

Pc'en tilsluttes via et (veert/apparat) standard USB-kabel eller
via RS-485-graensefladen.

130BB709.10

lllustration 2.12 USB-tilslutning

AFORSIGTIG]

USB-tilslutningen er galvanisk isoleret fra forsyningsspaen-
dingen (PELV) og andre hgjspandingsklemmer.
USB-tilslutningen er ikke galvanisk isoleret fra jordbeskyt-
telsen. Benyt kun en isoleret baerbar/stationzer computer
som pc-tilslutning til USB-stikket pa frekvensomformeren
eller et isoleret USB-kabel/en USB-omformer.

2.4.16 Sikker standsning

FCD 302 fas med funktionen Sikker standsning via
styreklemme 37. Sikker standsning deaktiverer styrespaen-
dingen til effekthalvlederne pa frekvensomformerens
udgangsfase, som sa forhindrer, at den spaending, der
kraeves for at rotere motoren, genereres. Nar funktionen
Sikker standsning (T37) aktiveres, afgiver frekvensom-

formeren en alarm, tripper apparatet og far motoren til at
kere frilgb indtil standsning. Der kraeves en manuel genstart.
Funktionen Sikker standsning kan benyttes til at stoppe
frekvensomformeren i nedstopsituationer. | den normale
driftstilstand, nar sikker standsning ikke er pakraevet, skal
frekvensomformerens almindelige stopfunktion benyttes.
Nar automatisk genstart benyttes, skal kravene fra 1ISO
12100-2 paragraf 5.3.2.5 opfyldes.

Ansvarsbetingelser
Det er brugerens ansvar at sikre, at det personale, der
monterer og betjener funktionen Sikker standsning:

o har lzest og forstaet sikkerhedsforskrifterne
vedrgrende helbred og sikkerhed/forebyggelse af
ulykker

. har forstdet de generiske og sikkerhedsmaessige

retningslinjer i denne beskrivelse og den udvidede
beskrivelse i Design Guiden

o har et godt kendskab til de generiske og sikker-
hedsmaessige standarder, der gaelder for den
specifikke applikation.

Bruger er defineret som: integrator, operater, service- og
vedligeholdelsespersonale.

Beskyttelsesforanstaltninger

. Tekniske sikkerhedssystemer ma kun monteres og
idriftseettes af kvalificeret og uddannet personale

o Kablet mellem klemme 37 og det eksterne sikker-
hedsudstyr skal beskyttes mod kortslutning i
overensstemmelse med I1SO 13849-2 tabel D.4

o Hvis eksterne kraefter pavirker motoren (f.eks.
haengende belastninger), kraeves der yderligere
foranstaltninger (f.eks. en sikkerhedsregulerings-
bremse) for at fjerne risikoen for farer

Installation og opstart af sikker standsning

AADVARSEL|

Sikker standsningsfunktion!

Funktionen Sikker standsning isolerer IKKE netspaendingen
til frekvensomformeren eller hjzelpekredslgb. Udfer kun
arbejde pa frekvensomformerens eller motorens elektriske
dele, nar netspaendingsforsyningen er isoleret, og vent, indtil
tiden, der er angivet under Sikkerhed i denne vejledning, er
gaet. Hvis netspaendingsforsyningen ikke isoleres fra
apparatet, eller der ikke ventes i det angivne tidsrum, kan det
resultere i dad eller alvorlig personskade.

o Det frarades at standse frekvensomformeren ved
hjeelp af funktionen Sikkert Moment Deaktiveret.
Hvis en kegrende frekvensomformer stoppes med
denne funktion, tripper apparatet og standser ved
frilgb. Hvis dette ikke er acceptabelt - hvis der f.eks.
er fare forbundet med det - skal frekvensom-
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formeren og maskineriet standses med den
korrekte standsningstilstand, fer denne funktion
benyttes. Afhaengigt af applikationen kan det vaere
ngdvendigt at anvende en mekanisk bremse.

. Angdende synkrone og permanentmagnetmotor-
frekvensomformere i tilfaelde af flere fejl i IGBT-
effekthalvlederen: Pa trods af aktiveringen af
funktionen Sikkert Moment Deaktiveret kan
frekvensomformersystemet producere et justering-
smoment, som roterer motorakslen maksimalt ved
180/p grader. p betegner polparnummeret.

. Denne funktion er egnet til at udfere mekanisk
arbejde pa frekvensomformersystemet eller
udelukkende pa det pavirkede omrade af
maskinen. Det giver ikke elektrisk sikkerhed. Denne
funktion ma ikke anvendes til at styre start/
standsning af frekvensomformeren.

Falgende krav skal overholdes for at udfere en sikker
montering af frekvensomformeren:

1. Fjern jumper-kablet mellem styreklemmerne 37 og
12 eller 13. Det er ikke tilstreekkeligt at overskaere
eller afbryde jumperen for at undga kortslutning.
(Se jumper i lllustration 2.13.)

2. Tilslut et eksternt sikkerhedsovervagningsrelze via
en NO-sikkerhedsfunktion (vejledningen til sikker-
hedsudstyret skal fglges) til klemme 37 (sikker
standsning) og enten klemme 12 eller 13 (24V DCQ).
Sikkerhedsovervagningsrelaeet skal overholde
kategori 3 (EN 954-1)/PL "d" (ISO 13849-1).

— : : e
NE Yl g
NE 3|00 2
o (s 5|0
]@jo @

608 018 L1818 LE (9) 0 (ED)

e

lllustration 2.13 Jumper mellem klemme 13 og 37
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12

37

lllustration 2.14 Installation for at opna standsningskategori 0 (EN 60204-1) med sikkerhedskategori 3 (EN 954-1)/PL "d" (ISO 13849-1).

1 Sikkerhedsudstyr kat. 3 (kredslgbsafbryder, muligvis med |7 Vekselrettermodul
udlgserindgang)
2 Derkontakt 8 Motor
3 Kontaktor (frilab) 9 5V DC
4 Frekvensomformer 10 Sikker kanal
5 Netforsyning 11 Kortslutningsbeskyttet kabel (i henhold til ISO 13849-2 tabel D.4)
6 Styrekort
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3 Opstart og funktionstest

3.1 Forstart
3.1.1 Sikkerhedsinspektion

AADVARSEL|

H@JSPANDING

Hvis indgangs- og udgangstilslutningerne er tilkoblet
korrekt, er der risiko for hgjspaending pa disse klemmer. Drag
ingen konklusioner om effektkomponenter til den
indledende opstart. Felg for start-procedurerne. Hvis disse
for start-procedurer ikke folges, kan det medfere
personskade eller skade pa udstyret.

1. Netforsyningen til apparatet skal vaere slukket og
speerret.

2. Kontroller, at der ikke er spaending pa indgangs-
klemmerne L1 (91), L2 (92) og L3 (93), fase-fase og
fase-jord.

3. Kontroller, at der ikke er spaending pa udgangs-
klemmerne 96 (U), 97(V) og 98 (W), fase-fase og
fase-jord.

4, Kontroller motorens kontinuitet ved at male ohm-
vaerdierne pa U-V (96-97), V-W (97-98) og W-U
(98-96).

5. Kontroller frekvensomformeren for lgse forbin-

delser pa klemmerne.

6. Luk kassen, og monter den elektroniske del pa
installationsboksen.

7. Kontroller, at frekvensomformeren og motoren er
korrekt jordet.

8. Noter folgende data fra motorens typeskilt: effekt,
spaending, frekvens, fuldlaststrem og nominel
hastighed. Disse veerdier skal bruges til program-

mering af motorens typeskiltdata senere i forlgbet.

9. Kontroller, at forsyningsspaendingen svarer til
frekvensomformerens og motorens spaending.

3.1.2 Kontrolliste til opstart

FORSIGTIG

For der sluttes strem til apparatet, kontrolleres hele installa-
tionen som vist i tabellen nedenfor.

Beskrivelse 74|
o Se efter ekstraudstyr, kontakter,

Underseg
Ekstraudstyr

afbrydere eller indgangssikringer/
maksimalafbrydere, der er placeret
pa netforsyningssiden af frekvens-
omformeren eller udgangssiden til
motoren. Undersgg, om de er
driftsklar, og kontroller, at de i alle
henseender er klar til drift ved fuld
hastighed.

o Kontroller funktionen og installa-
tionen af de folere, der bruges til
feedback til frekvensomformeren.

o Fjern eventuelle S-kondensatorerpa
motorerne

Kabelfgring Kontroller, at streamkabler, motorkabler
og styrekabler er adskilte eller fores i tre
separate metalrer for at opna

hejfrekvent stgjisolering

Styrelednings- | e Kontroller, om der er gdelagte eller
foring beskadigede ledninger og forbin-
delser

o Kontroller signalernes stremkilde
efter behov

o Det anbefales at bruge skeermede
kabler eller snoede kabler. Kontroller,
at afskeermningen afsluttes korrekt i
begge ender.

Hensyn til EMC | Kontroller, at apparatet er monteret
korrekt mht. elektromagnetisk kompati-
bilitet.

Hensyn til P& meerkaten pa udstyret er de
omgivelserne [maksimale omgivelsesdriftstemperatur-
grenser angivet. Temperaturen ma ikke
overstige 40°C (104°F). Luftfugtighedsni-
veauerne skal ligge mellem 5-95 %, ikke-

kondenserende.

Afstand for
keling at der kan passere en luftstrom foroven

Der skal veere afstand, der er stor nok til,

og forneden ved apparaterne.
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Undersag Beskrivelse 3. Kontroller, at ledningsferingen til eventuelt ekstra-
Sikringer og | Kontroller, at alle sikringer er korrekt isat udstyr svarer til installationsapplikationen.
maksimalaf- og i driftstilstand, og at alle maksimalaf- 4. Kontroller, at alle operatgrenheder er i OFF-
brydere brydere er i dben position. Kontroller, at position
de rette sikringer og maksimalafbrydere
anvendes. AADVARSEL |
Indgangs- og | e Kontroller for lgse forbindelser UTILSIGTET START
dgangsled- ao . .
”_ gangsie  Kontroller, at de rette sikringer og Nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen, kan
ninge . .
inger maksimalafbrydere anvendes. motoren altid starte. Frekvensomformeren, motoren og det
Kontakter Serg for, at alle kontakt- og afbryderind- drevne udstyr skal altid vaere driftsklart. Hvis frekvensom-
stillinger star i den korrekte position. formeren ikke er driftsklar, nar den er tilsluttet
Jording Udstyret skal veere forsynet med en netforsymngen, kan det reS}JItere i d?d, alvorlig personskade
dedikeret jordledning fra dets chassis til eller beskadigelse af materiel eller ejendom.
anlaeggets grund. Kontroller, at jordtil- )
slutningerne er stramme og fri for 5. Slut strem til apparatet. Start IKKE frekvensom-
oxidering formeren pa nuvaerende tidspunkt. P4 apparater
Installations- | Serg for, at installationsboksen og den me‘?' .en afbry’\?irkontalkt skal denn?l cfirelj(es il
boksen og elektroniske del er lukket ordentligt. positionen ON for at slutte strem til frekvensom-

elektronisk del

Kontroller, at alle fire fastspaendings-
skruer er tilspaendt til det rette moment.

Kabelbgs- Serg for, at kabelbgsninger og

ninger og bleendhaetter er ordentligt fastspaendt

bleendhaetter |for at sikre, at den rette kapslingsbe-
skyttelse opnas. Hvis der treenger vaesker
og/eller voldsomme maengder stev ind i
frekvensomformeren, kan det medfere
forringet ydeevne eller beskadigelse.

Vibration Vaer opmaerksom pa eventuelle

usaedvanlige vibrationer, som udstyret
kan veere udsat for. Tavlen skal veere
solidt monteret, eller der skal bruges
steddeempende underlag, om

nedvendigt.

Tabel 3.1 Kontrolliste til opstart

3.2 Tilslutning af strgm til
frekvensomformeren

AADVARSEL|

H@JSPANDING

Frekvensomformeren indeholder hgjspeending, nér den er
tilsluttet netforsyningen. Montering, opstart og vedlige-
holdelse skal udfgres af uddannet personale. Hvis montering,
opstart og vedligeholdelse udferes af ikke-uddannet
personale, kan det resultere i dad eller alvorlig personskade.

1. Udfer den for start-procedure, der er beskrevet i
afsnittet For start.

2. Kontroller, at indgangsnetspaendingen er
afbalanceret inden for 3 %. Hvis den ikke er,
korrigeres ubalancen pa indgangsspaendingen, for
du gar videre. Gentag proceduren efter korrigering
af spaending.

formeren.

3.3 Grundlaeggende programmering

Frekvensomformere kraever en grundleeggende program-
mering for opstart for at opna den bedste ydeevne.
Grundlaeggende programmering kraever, at motortype-
skiltdata for den motor, der betjenes, samt de minimale og
maksimale motorhastigheder indtastes. Indtast disse data i
overensstemmelse med fglgende procedure. Se kapitlet
Brugergraenseflade for at fa detaljerede anvisninger om
indtastning af data via LCP. Disse data skal indtastes med
strammen tilsluttet, men for betjening af frekvensom-
formeren.

1. Tryk pd [Quick Menu] pa LCP.

2. Brug navigationstasterne til at rulle til parameter-
gruppe Q2 Hurtig opseetning, og tryk pa [OK].

3
13.7% 13.0A 1(1)

|

Q1 My Personal Menu

130BT771.10

Q3 Function Setups

Q5 Changes Made

3. Veelg sprog, og tryk pa [OK]. Indtast derefter
motordata i parametrene 1-20/1-21 til 1-25.
Oplysningerne kan findes pa motortypeskiltet. Hele
kvikmenuen vises i Internationale/nordamerikanske
standardparameterindstillinger

1-20 Motoreffekt [kW]
1-21 Motoreffekt [HK]
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1-22 Motorspaending
1-23 Motorfrekvens
1-24 Motorstram

1-25 Nominel motorhastighed

7
0.0 Hz 0.00kW 1(1)

2

1-21 Motor Power [kW]

130BT772.10

EXkW
[ v
4, Fortsaet opsaetningen af kvikmenuparametre:

5-12 Klemme 27, digital indgang. Hvis
klemmestandarden er Frilgb inverteret, er
det muligt at aendre denne indstilling til
Ingen funktion. .

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA).
Indstil den gnskede AMA-funktion.
Aktivering af komplet AMA anbefales. Se
det detaljerede afsnit Automatisk motortil-
pasning .

3-02 Minimumreference. Indstil
motorakslens minimumbhastighed.

3-03 Maksimumreference. Indstil
motorakslens maksimumhastighed.

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid. Indstil rampe-
op-tiden med reference til den synkrone
motorhastighed ns

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid. Indstil
rampe-ned-tiden med reference til den
synkrone motorhastighed ns

3-13 Referencested. Indstil det sted,
referencen skal arbejde fra

Se Kvikmenuparametre for at fa flere oplysninger.

3.4 Automatisk motortilpasning

Automatisk motortilpasning (AMA) er en testprocedure, der
maler motorens elektriske karakteristik for at optimere
kompatibiliteten mellem frekvensomformeren og motoren.
Frekvensomformeren bygger en matematisk model af
motoren for at kunne regulere motorstremmen. Proceduren
tester ogsa indgangsfasebalancen for elektrisk stram og
sammenligner motorkarakteristikken med de data, der er
indtastet i parametrene 1-20 til 1-25. Det anbefales at kgre
denne procedure ved opstart. Dette medfarer ikke, at
motoren kerer, og det skader ikke motoren. For at opna de
bedste resultater skal proceduren keres pa en kold motor.

Sadan keres en AMA
1. Indtast motorens typeskiltdata i frekvensom-
formeren som beskrevet i forrige afsnit
Grundleeggende betjeningsprogrammering.

2. Tilslut klemme 37 til klemme 12.

3. Slut klemme 27 til klemme 12, eller indstil
5-12 Klemme 27, digital indgang til Ingen funktion.

4. Aktivér AMA 1-29 Automatisk motortilpasning
(AMA).
5. Veaelg mellem hel eller begraenset AMA.

6. Tryk pd [OK]-tasten. Displayet viser Tryk [Hand on]
for at starte.

7. Tryk pa [Hand on]-tasten. En statusindikator
angiver, om AMA er i gang.

Afbrydelse af AMA under driften

Tryk pa [OFF]-tasten — frekvensomformeren gar i
alarmtilstand, og displayet viser, at AMA blev afbrudt af
brugeren.

Gennemfart AMA
1. Displayet viser Tryk pa [OK] for at afslutte AMA.

2. Tryk pad [OK]-tasten for at forlade AMA-tilstanden.

Mislykket AMA
1. Frekvensomformeren gar i alarmtilstand. En
beskrivelse af alarmen findes i afsnittet Advarsler og
alarmer.
2. Rapportveerdi i [Alarm Log] viser den seneste

malesekvens udfert af AMA, for frekvensom-
formeren gik i alarmtilstand. Dette tal kan sammen
med beskrivelsen af alarmen vaere en hjelp i
forbindelse med fejlsegningen. Hvis Danfoss
kontaktes med henblik pa service, oplyses
nummeret og alarmbeskrivelsen.

BEMARK!

Mislykket AMA forarsages ofte af forkert registrerede data fra
motorens typeskilt eller for stor forskel imellem motoreffekt-
storrelsen og frekvensomformerens effektstarrelse.
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3.5 Test af lokalbetjening

AADVARSEL|

MOTORSTART

Serg for, at motoren, systemet og andet fastgjort udstyr er
klar til start. Hvis motoren, systemet og andet fastgjort udstyr
ikke er klar til start, kan det resultere i personskade eller
skade pa udstyret.

BEMARK!

Tasten [Hand On] pa LCP afgiver en lokal startkommando til
frekvensomformeren. [OFF]-tasten aktiverer en stopfunktion.
Nar frekvensomformeren kerer i lokalfunktion, eger og
saenker op- og nedpilene pa LCP frekvensomformerens
udgangshastighed. Markegren flyttes i det numeriske display
med piletasterne mod venstre og mod hgjre. Nar markeren
flyttes til venstre for kommaet, giver det en hurtigere
eendring i indgangsvaerdien.

1. Tryk pa [Hand On].

2. Accelererer frekvensomformeren ved at trykke pa
[4] op til fuld hastighed.

3. Bemaerk, om der er accelerationsproblemer.
4. Tryk pa [OFF].

5. Bemaerk, om der er decelerationsproblemer.

Hvis der opstod accelerationsproblemer

. Hvis der opstar advarsler eller alarmer,
konsulteres kapitlet Advarsler og alarmer.

. Kontroller, at motordataene er indtastet
korrekt

. @g rampe-op-tiden i 3-47 Rampe 1,
rampe-op-tid

. @g stremgraensen i 4-18 Stremgraense

. @g momentgraensen i 4-16 Moment-
greense for motordrift

Hvis der opstod decelerationsproblemer

. Hvis der opstar advarsler eller alarmer,
konsulteres kapitlet Advarsler og alarmer.

. Kontroller, at motordataene er indtastet
korrekt

. @g rampe-ned-tiden i 3-42 Rampe 1,
rampe-ned-tid

. Aktiver overspaendingsstyring i
2-17 Overspandingsstyring

Se Advarsels- og alarmtyper for nulstilling af frekvensom-
formeren efter et trip.

3.6 Systemopstart

De forste tre afsnit i dette kapitel afrunder procedurerne for
forsyning af strem til frekvensomformeren, grundleeggende
programmering, opsatning og funktionstest. Procedurerne i
dette afsnit kraever, at brugeren fgrer ledningerne og
programmerer applikationer. Falgende procedure anbefales,
efter brugerens applikationsopseetning er fuldfort.

AFORSIGTIG]

MOTORSTART

Sarg for, at motoren, systemet og andet fastgjort udstyr er
klar til start. Hvis motoren, systemet og andet fastgjort udstyr
ikke er klar til start, kan det resultere i personskade eller
skade pa udstyret.

1. Tryk pa [Auto On].

2. Serg for, at de eksterne styringsfunktioner er
korrekt sluttet til frekvensomformeren, og at al
programmering er fuldfert.

3. Anvend en ekstern startkommando.

4, Juster hastighedsreferencen igennem hele hastig-

hedsomradet.
5. Fjern den eksterne startkommando.
6. Bemaerk eventuelle problemer.

Hvis der opstar advarsler eller alarmer, konsulteres kapitlet
Advarsler og alarmer.
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4 Brugergraenseflade

4.1.1 Layout over LCP

4.1 Lcp-betjeningspanel o , ,
LCP er opdelt i fire funktionsgrupper (se lllustration 4.1).

Lcp-betjeningspanelet (LCP) er det kombinerede display og

tastatur, som kan sluttes til displaystikket uden for apparatet e
(uden at abne kapslingen) via LCP-kablet/stikket. LCP er %
brugergraensefladen til frekvensomformeren. E
. . [
LCP indeholder en raekke brugerfunktioner. Status 101)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
. Start, stop og styring af hastigheden, nar den
betjenes lokalt a
. Vis driftsdata, status, advarsler og forholdsregler 43,5Hz
. Programmering af frekvensomformerens
funktioner Run OK
. Frekvensomformeren skal nulstilles i tilfaelde af en
fejl, nar autonulstilling er inaktiv Quick Main Alarm
b Status
Et numerisk LCP (NLCP) kan ogsa fas som tilbehgr. NLCP Menu Menu Log
fungerer pd en lignende méade som LCP. Se i Programming
Guide for at fa flere oplysninger om brug af NLCP.
C
Warn@
Alarm
d @
lllustration 4.1 LCP
a. Displayomrade
b. Displaymenutaster, som kan aendre displayet til at

vise statusoptioner, programmering eller fejlmed-
delelseshistorik.

C Navigationstaster til programmering af funktioner,
flytning af markeren og hastighedsstyring i
lokalbetjening. Statusindikatorlamper vises ogsa.

d.  Taster til driftstilstand og nulstilling.
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4.1.2 Indstilling af LCP displayvaerdier 4.1.3 Displaymenutaster
Displayomradet aktiveres, nar frekvensomformeren forsynes Menutasterne bruges til at fa adgang til parameterop-
fra en netspaending eller via en DC-busklemme eller ekstern saetning, til at skifte mellem statusvisningstilstande under
24 V-forsyning. normal drift og til at se fejllogdata.
Oplysningerne, som vises pa LCP, kan tilpasses brugerappli- =
kationen. Quick Main Alarm <
Status Menu Menu Log §
2
. Hver displayudlaesning har en parameter tilknyttet.
. Indstillingerne veelges i kvikmenuen Q3-13 Tast Funktion
Displayindstillinger. Status Tryk for at vise driftsoplysninger.
. Display 2 har en vekslende stgrre displayindstilling. e | Auto-tilstand trykkes pé Status-tasten, og
. Frekvensomformerstatus i den nederste linje af den ho::es d_en r:del for at skifte mellem
displayet genereres automatisk og kan ikke vaelges. statusudlaesningsdisplays
Se 6 Statusangivelse for at fa flere oplysninger. « Tryk gentagne gange for at rulle gennem
hvert statusdisplay
Display Parameternummer Fabriksindstilling ‘ A7 el hold d
o 3 v
" 0-20 Motor O/MIN Tryk pa [Status] og [4] eller [Y], og ho em
nede for at justere displayets lysstyrke
1,2 0-21 Motorstrgm
13 0-22 Motoreffekt (kW) e Symbolet i displayets gverste hgjre hjgrne
5 0-23 Motorfrekvens viser motorens omdrejningsretning og den
3 0-24 Reference i procent opsaetning, der er aktiv. Dette kan ikke
programmeres.
= Kvikmenu Giver adgang til programmeringsparametre til

799 O/MIN

1(1)
7,83A 36,4 kw

indledende opsaetningsvejledning og mange
detaljerede applikationsinstruktioner.

130BP041.10

o Tryk for at fa adgang til Q2 Hurtig opseetning
for trinvise instruktioner til programmering af
den grundleeggende opszetning af frekvens-
omformeren.

e Tryk for at fa adgang til Q3 Funktionsopsaet-
ninger for at fa trinvise instruktioner til

programapplikationer

o Folg parameterraekkefglgen, som den vises,

10

° 207 O/MIN 5,25A 24,4 kW

6,9Hz

for opsaetning af funktionerne

Hovedmenu Giver adgang til alle programmeringspara-
metrene.
e Tryk to gange for at abne hovedmenuen

e Tryk en gang for at vende tilbage til det

@ @1308%62.10

Automatisk fiernbetjening kerer seneste valg

Tryk pa tasten, og hold den nede for at

o]

indtaste et parameternummer, og fa direkte
adgang til denne parameter

Alarmlog Viser en liste over aktuelle advarsler, de sidste 10

alarmer og vedligeholdelsesloggen.

e For at fa oplysninger om frekvensom-
formeren, for den gik i alarmtilstand, veelges
alarmnummeret med navigationstasterne, og
der trykkes pa [OK].
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4.1.4 Navigationstaster

Navigationstaster bruges til programmeringsfunktioner og til
at flytte markeren. Med navigationstasterne er det ogsa
muligt styre hastigheden i lokalbetjening (Hand). Der er ogsa
placeret tre statusindikatorlamper for frekvensomformere i
dette omrade.

130BT117.10

Warm

Alarm

Tast Funktion

Tilbage Gar tilbage til det foregdende trin eller den
foregdende liste i menustrukturen.

Annullér Annullerer den seneste andring eller kommando, sa
lenge displaytilstanden ikke har sendret sig.

Info Tryk pa Info for at f& en definition for den funktion,

der vises.

Navigations- | Brug de fire navigationspile til at flytte mellem

taster punkter i menuen.

OK Abner parametergrupper eller aktiverer et valg.
Lys Indikator Funktion

Gron TANDT TANDT-lampen aktiveres, nar

frekvensomformeren forsynes fra en
netspaending, via en DC-
busklemme eller en ekstern 24 V-
forsyning.

Gul ADV Nér advarselsbetingelserne
opfyldes, teendes den gule
ADVARSELS-lampe, og der vises
tekst i displayomradet, som

beskriver problemet.

130BP046.10

1 1 1
Tast Funktion
Hand On

Tryk for at starte frekvensomformeren i lokal

betjening.

e Brug navigationstasterne til at styre frekvens-
omformerhastigheden

o Et eksternt stopsignal fra styreindgangen eller
seriel kommunikation tilsidesaetter den lokale
Hand On

Ikke aktiv Stopper motoren, men afbryder ikke strammen til

frekvensomformeren.

Auto On Seetter systemet i fjernbetjent driftstilstand.
o Reagerer pa en ekstern startkommando fra

styreklemmer eller seriel kommunikation

o Hastighedsreference stammer fra en ekstern
kilde

Nulstil Nulstiller frekvensomformeren manuelt, nar en fejl

er slettet.

4.2 Sikkerhedskopiering og kopiering af
parameterindstillinger

Programmerings-data gemmes internt i frekvensom-
formeren.

. Dataene kan indlaeses i LCP-hukommelsen som en
lagerbackup
o Dataene kan downloades tilbage i frekvensom-

formeren, nar de er gemt i LCP

. eller hentes tilbage til andre frekvensomformere
ved at tilkoble LCP og hente de gemte indstillinger.
(Dette er en hurtig made til programmering af flere
apparater med de samme indstillinger).

. Initialisering af frekvensomformeren for at
gendanne fabriksindstillinger sendrer ikke de data,
der er gemt i LCP-hukommelsen

AADVARSEL|

Red ALARM En fejltilstand far den rede

alarmlampe til at blinke, og der

vises en alarmtekst.

4.1.5 Betjeningstaster

Betjeningstasterne er placeret nederst pa betjeningspanelet.

UTILSIGTET START!

Nar frekvensomformeren er tilsluttet vekselstrgm, kan
motoren altid starte. Frekvensomformeren, motoren og det
drevne udstyr skal altid veere driftsklart. Hvis frekvensom-
formeren ikke er driftsklar, nar den er tilsluttet vekselstrgm,
kan det resultere i ded, alvorlig personskade eller
beskadigelse af materiel eller ejendom.
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4.2.1 Upload af data til LCP

1. Tryk pa [OFF] for at stoppe motoren, for du
uploader eller downloader data.

Ga til 0-50 LCP-kopi.
Tryk pa [OK].
Veelg Alle til LCP.

ok W

Tryk pa [OK]. En statusindikator viser uploadpro-
cessen.

6. Tryk pa [Hand On] eller [Auto On] for at vende
tilbage til normal drift.

4.2.2 Download af data fra LCP

1. Tryk pa [OFF] for at stoppe motoren, for du
uploader eller downloader data.

Ga til 0-50 LCP-kopi.
Tryk pa [OK].
Veelg Alle fra LCP.

uokh W

Tryk pa [OK]. En statusindikator viser downloadpro-
cessen.

6. Tryk pa [Hand On] eller [Auto On] for at vende
tilbage til normal drift.

4.3 Gendannelse af fabriksindstillinger

FORSIGTIG

Initialisering gendanner enhedens fabriksindstillinger. Alle
programmerings-, motordata-, lokaliserings- og overvag-
ningsposter mistes. Hvis der uploades data til LCP oprettes
en sikkerhedskopi fer initialisering.

Du gendanner frekvensomformerens parameterindstillinger
til standardveerdierne ved at initialisere frekvensomformeren.
Initialisering kan foretages vha. 14-22 Driftstilstand eller
manuelt.

. Initialisering vha. 14-22 Diriftstilstand andrer ikke
frekvensomformerdata som f.eks. driftstimer,
serielle kommunikations-valg, personlige menuind-
stillinger, fejllog, alarmlog og andre
overvagningsfunktioner.

. Det anbefales generelt at bruge 14-22 Drifts-
tilstand.

. Manuel initialisering sletter alle motor-, program-
merings-, lokaliserings- og overvagningsdata og
gendanner fabriksindstillinger

4.3.1 Anbefalet initialisering

—_

Tryk pa [Main Menu] to gange for at fa adgang til
parametrene.

Rul til 14-22 Driftstilstand.
Tryk pa [OK].
Rul til Initialisering.

Tryk pa [OK].

o v > w N

Afbryd stremmen til apparatet, og vent p3, at
displayet gar ud.

7. Slut strgm til apparatet.

Standardparameterindstillingerne gendannes under opstart.
Dette kan tage lidt laengere tid end normalt.

8. Alarm 80 vises.

9. Tryk pa [Reset] for at vende tilbage til driftstilstand.

4.3.2 Manuel initialisering

1. Afbryd stremmen til apparatet, og vent p3, at
displayet gar ud.

2. Hold [Status], [Main Menu] og [OK] nede samtidig,
og slut strem til apparatet.

Fabriksparameterindstillingerne gendannes under opstart.
Dette kan tage lidt leengere tid end normalt.

Manuel initialisering nulstiller ikke falgende frekvensomfor-
meroplysninger

. 15-00 Driftstimer
o 15-03 Antal indkoblinger
. 15-04 Antal overtemperaturer

o 15-05 Antal overspeendinger
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5 Programmering

5.1 Introduktion

Frekvensomformeren er programmeret til de tilherende
applikationsfunktioner vha. parametre. Tryk pa enten [Quick
Menu] eller [Main Menu] pa LCP for at fa adgang til
parametrene. (Se kapitlet Brugergraenseflade for at fa flere
oplysninger om brug af LCP-funktionstasterne). Der er ogsa
adgang til parametrene via en pc vha. MCT-10 Setup
software (se afsnit 5.4.1 Fjernprogrammering med ).

Kvikmenuen er beregnet til indledende opstart. Data, der
indtastes i en parameter, kan sndre de optioner, der er
tilgeengelige i parametrene efter en indtastning. |
kvikmenuen findes der enkle retningslinjer til at fa de fleste
systemer op at kore.

Hovedmenuen giver adgang til alle parametre og giver
mulighed for avancerede frekvensomformerapplikationer.

5.2 Hurtig opseetning

0-01 Sprog

Option: Funktion:

Angiver det sprog, der skal anvendes i
displayet. Frekvensomformeren kan
leveres med 4 forskellige sprogpakker.
Engelsk og tysk er indeholdt i alle
pakkerne. Engelsk kan ikke slettes eller
redigeres.

[0] * | English Er inkluderet i sprogpakke 1-4

[1] | Deutsch Er inkluderet i sprogpakke 1-4

[2] | Francais Er inkluderet i Sprogpakke 1

[3]1 [Dansk Er inkluderet i Sprogpakke 1

[4] | Spanish Er inkluderet i Sprogpakke 1

[5] | ltaliano Er inkluderet i Sprogpakke 1

Svenska Er inkluderet i Sprogpakke 1

[71 | Nederlands Er inkluderet i Sprogpakke 1

[10] | Chinese Er inkluderet i Sprogpakke 2

Suomi Er inkluderet i Sprogpakke 1

[22] | English US Er inkluderet i Sprogpakke 4

Greek Er inkluderet i Sprogpakke 4

Bras.port Er inkluderet i Sprogpakke 4

0-01 Sprog

Option: Funktion:
Slovenian Er inkluderet i Sprogpakke 3
Korean Er inkluderet i Sprogpakke 2
Japanese Er inkluderet i Sprogpakke 2
Turkish Er inkluderet i Sprogpakke 4

Trad.Chinese Er inkluderet i Sprogpakke 2

Bulgarian Er inkluderet i Sprogpakke 3
Srpski Er inkluderet i Sprogpakke 3
Romanian Del af Sprogpakke 3
Magyar Del af Sprogpakke 3
Czech Del af Sprogpakke 3
Polski Er inkluderet i Sprogpakke 4
Russian Del af Sprogpakke 3
Thai Er inkluderet i Sprogpakke 2

Bahasa Indonesia | Er inkluderet i Sprogpakke 2

[99] | Unknown

1-20 Motoreffekt [kW]

Range: Funktion:

Applikationsaf- [Applikationsaf- | Indtast den nominelle

haengigt* haengigt] motoreffekt i kW, jeevnfor
motorens typeskiltdata.
Standardvaerdien svarer til
apparatets nominelle
maerkeydelse.

Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren
kerer. Denne parameter er
synlig i LCP, hvis

0-03 Regionale indstillinger er
indstillet til International [0].

BEMARK!

Fire starrelser ned - en
sterrelse op fra nominel
enhedsklassificering.
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1-22 Motorspanding

Range:

Funktion:

5-12 Klemme 27, digital indgang

Option:

Applikationsaf-
haengigt*

[Applikationsaf-
haengigt]

Indtast den nominelle
motorspaending, jeevnfer
motorens typeskiltdata.
Standardvaerdien svarer til
apparatets nominelle
maerkeydelse.

Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren
korer.

1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:

Application [20 - [ Min. - maks. motorfrekvens: 20-1000 Hz.

dependent* [1000 | Veelg den motorfrekvensveerdi, der fremgar
Hz] af motorens typeskiltdata. Hvis der vaelges

en anden veerdi end 50 Hz eller 60 Hz, er
det ngdvendigt at tilpasse de belastnings-
uafhaengige indstillinger i

1-50 Motormagnetisering ved stilstand til
1-53 Modelskiftefrekvens. Ved 87 Hz-drift
med 230/400 V-motorer skal typeskil-
tdataene indstilles til 230 V/50 Hz. Tilpas
4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] og
3-03 Maksimumreference til 87 Hz-applika-
tionen.

Range:

1-24 Motorstrem

Funktion:

Applikationsaf-
haengigt*

[Applikationsaf-
haengigt]

Indtast den nominelle
motorstrem, som fremgar
af motorens typeskiltdata.
Dataene bruges til
beregning af
motormoment, termisk
motorbeskyttelse osv.

BEMARK!

Denne parameter kan

ikke justeres, mens motoren karer.

1-25 Nominel motorhastighed

Range: Funktion:
Application [100 - 60000 | Indtast den nominelle motorha-
dependent* RPM] stighed, som fremgar af

motorens typeskiltdata. Dataene
bruges til beregning af
automatisk motorkompensering.

BEMARK!

Denne parameter kan

ikke justeres, mens motoren karer.

Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgeengelige digitale
indgange.

Ingen funktion [0]
Nulstil (1]
Frilgb inverteret [2]
Frilob og nulstil inv. [3]
Kvikstop, inverteret [4]
DC-bremse inv. [5]
Stop inverteret [6]
Start (8]
Pulsstart [9]
Reversering [10]
Start reverseret [11]
Start mulig fremad [12]
Start mulig rev. [13]
Jog [14]
Preset-ref bit 0 [16]
Preset-ref bit 1 [17]
Preset-ref bit 2 [18]
Fastfrys reference [19]
Fastfrys udgang [20]
Hastighed op [21]
Hastighed ned [22]
Opsaetning, vaelg 0 [23]
Opseetning, veelg 1 [24]
Catch up [28]
Slow-down [29]
Pulsindgang [32]
Rampebit 0 [34]
Rampebit 1 [35]
Netfejl inverteret [36]
DigiPot-forggelse [55]
DigiPot-reduktion [56]
DigiPot-ryd [57]
Nulstil taeller A [62]
Nulstil tzeller B [65]

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Option:

Funktion:

AMA-funktionen optimerer motorens
dynamiske ydeevne ved automatisk
optimering af de avancerede motorparametre
(par. 1-30 til par. 1-35), ved motorstilstand.
AMA-funktionen aktiveres ved at trykke pa
[Hand on]-tasten, efter at der er valgt [1] eller
[2]. Se ogsa afsnittet Automatisk motortil-
pasning. Efter en normal sekvens viser
displayet: "Tryk pa [OK] for at afslutte AMA".
Efter aktivering af [OK]-tasten er frekvensom-

formeren klar til drift.

MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

35




Dt

Programmering

Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Option: Funktion:
Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.
[0] * [ IKKE AKTIV
[11 | Aktiver Udfarer AMA af statormodstanden Rs,
komplet AMA | rotormodstanden R, statorlaekreaktansen Xi,
rotorleekreaktansen X2 og hovedreaktansen
Xh.
[2] [ Aktiver Udferer kun begreenset AMA af statormod-
begraenset standen Rs i systemet. Veelg denne mulighed,
AMA hvis der benyttes et LC-filter imellem
frekvensomformeren og motoren.
Bemaerk:

. Gennemfgr AMA med kold motor for at opnéd den
bedst mulige tilpasning af frekvensomformeren.

. AMA kan ikke gennemfares, mens motoren kerer.

. AMA kan ikke gennemferes pa permanent
magnetiserede motorer.

BEMARK!

Det er vigtigt, at motorparametrene 1-2* indstilles korrekt,
da de er en del af AMA-algoritmen. En AMA skal
gennemfores for at opna optimal dynamisk motorydeevne.
Den kan vare op til 10 minutter afhaengigt af den aktuelle
motors nominelle effekt.

BEMARK!

Undga at generere eksternt moment under udferelse af
AMA.

BEMARK!

Hvis en af indstillingerne i par. 1-2* zendres, andres de
avancerede motorparametre 1-30 til par. 1-39 tilbage til
fabriksindstillingen.

3-02 Minimumreference

Range: Funktion:

[Applikations- [ Indtast minimumreferencen.

afhaengigt]

Applikationsaf-
haengigt* Minimumreferencen er
mindsteveerdien for veerdien af
summen af alle referencerne.
Minimumreferencen er kun
aktiv, hvis 3-00 Reference-
omrade er indstillet til Min -
Maks. [0].
Minimumreferenceenheden

passer til:

. Valget af konfigu-
ration i
1-00 Konfigurations-
tilstand
Konfigurations-

3-02 Minimumreference

Range: Funktion:

tilstand: til Hastighed,
lukket slgjfe [11, O/
MIN; for Moment [2],
Nm.

. Enheden valgt i
3-01 Reference-/
feedback-enhed.

3-03 Maksimumreference

Range: Funktion:

[Applikationsaf- [ Indtast maksimumreferencen.

haengigt]

Applikationsaf-
haengigt* Maksimumreferencen er den
starste veerdi, som summen af

alle referencer kan antage.

Maksimumreferenceenheden
svarer til:
. Valg af konfiguration

i 1-00 Konfigurations-
tilstand: til Hastighed,
lukket slajfe [1], O/
MIN; for Moment [2],
Nm.

. Enheden valgt i
3-00 Reference-
omrdde.

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Indtast rampe-op-tiden, dvs.
accelerationstiden fra 0 O/MIN
til den synkrone motorha-

Applikationsaf- [Applikations-

haengigt* afhaengigt]
stighed ns. Veelg en rampe-op-
tid, saledes at
udgangsstremmen ikke
overstiger strgmgraensen i

4-18 Stremgreense under
rampning. Veerdien 0,00 svarer
til 0,01 sek. i hastighedstilstand.
Se rampe-ned-tid i 3-42 Rampe
1, rampe-ned-tid.

[s] x ng [O/MIN]
ref[O/MIN]

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

tacc

Par.3-41 =

Applikationsaf- | [Applikations- | Indtast tiden for rampe-ned, dvs.

haengig* afhaengigt] decelerationstiden fra den
synkrone motorhastighed ns til 0
O/MIN. Veelg en tid for rampe-
ned, séledes at der ikke opstar
overspaending i vekselretteren
pa grund af regenerativ funktion

i motoren, og sa den genererede

36 MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Dt

Programmering Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

strom ikke overstiger den
stremgreaense, der er defineret i
4-18 Stramgreense. V/erdien 0,00
svarer til 0,01 sek. i hastigheds-
tilstand. Se rampe-op-tid i

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.

& e [s] x ng [O/MIN]

Par.3 — 42 = TeFLO/MIN]
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5.3 Parameterlister

/Andringer under driften

"SAND" betyder, at parameteren kan andres, mens frekvens-
omformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den skal
standses, fgr andringen kan foretages.

4-opseetning

"Alle opsaetninger": Parametrene kan indstilles individuelt for
hver af de fire opsaetninger, dvs. at en enkelt parameter kan
have fire forskellige dataveerdier.

"1 opseetning": Dataveerdien vil vaere den samme i alle
opsatninger.

Konverterings-indeks
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal anvendes, nar
der skrives til eller laeses fra frekvensomformeren.

Konv.-indeks Konverteringsfaktor

100 1

67 1/60

6 1000000

5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

-6 0,000001

Datatype |Beskrivelse Type
2 Heltal 8 Int8
3 Heltal 16 Int16
4 Heltal 32 Int32
5 Uden fortegn 8 Uint8
6 Uden fortegn 16 Uint16
7 Uden fortegn 32 Uint32
9 Synlig streng VisStr
33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2
35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2
54 Tidsforskel u. dato TimD

Se frekvensomformerens Design Guide for at fa flere
oplysninger om datatyperne 33, 35 og 54.

Parametrene for frekvensomformeren er opdelt i forskellige
parametergrupper for at gere det nemt at veelge de korrekte
parametre til optimeret betjening af frekvensomformeren.

0-** Drifts- og displayparametre til grundleeggende
frekvensomformerindstillinger

1-** Last- og motorparametre
2-** Bremser

3-** Referencer og rampeparametre inklusive
DigiPot-funktion

4-** Graenseadvarsler, indstilling af greenser og
advarselsparametre

5-** Digitale indgange og udgange, omfatter
releestyringer

6-** Analoge indgange og udgange

7-** Styringer, indstillingsparametre for hastigheds-
og processtyringer

8-** Kommunikations- og optionsparametre,
indstilling af FC RS-485-485 og FC USB-portpa-
rametre.

9-** Profibus
13-** Smart Logic Control-parametre
14-** Specielle funktionsparametre

15-** Parametre for information om frekvensom-
formeren

16-** Udlaesningsparametre
17-** Motorfeedbackoptionsparametre

30-** Specialfunktioner
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5.3.1 0-** Operation/Display

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
nr. # under drift | teringsin

deks
0-0* Basisindstillinger
0-01 Sprog [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 | Motorhastighedsenhed [0] O/MIN 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Regionale indstillinger [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 | Driftstilstand ved start (hand) [1] Tvangsstop, ref=gl. All set-ups TRUE - Uint8
0-09 |Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Driftsopsaetning 5
0-10 | Aktiv opseaetning [1] Opseet. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 | Rediger opsaetning [1] Opseet. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Denne opsaetning knyttet til [0] Ikke sammenkaedet All set-ups FALSE - Uint8
0-13  [Udlzesning: Sammenkaedede opsaetn. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 |Udlzesning: Rediger opsaetninger / kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-display
0-20 |Displaylinje 1,1, lille 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displaylinje 1,2, lille 1614 All set-ups TRUE - vint16
0-22 Displaylinje 1,3, lille 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Displaylinje 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | Displaylinje 3, stor 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 | Min personlige menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Tilpas. LCP-udlaesn.
0-30 |Enhed for brugerdef. udlaesn. [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Min.-veerdi f. brugerdef. udlaesning 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 |Maks.-veerdi for brugerdef. udl. 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 | Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 | Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 |Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-tastatur
0-40 |[Hand on]-tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset]-tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopier/Gem
0-50 |LCP-kopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-51 | Opsaetningskopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Adgangskode
0-60 |Hovedmenu-adgangskode 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 [Adgang til hovedmenu u/ adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Kvikmenuadgangskode 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Adgang til kvikmenu uden adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Adgang med bus-adgangskode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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5.3.2 1-** Belastning/Motor

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

1-0% Gen. indstillinger

1-00 [Konfigurationstilstand null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorstyringsprincip null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Flux-motorfeedbackkilde [1] 24 V-encoder All set-ups FALSE - Uint8
1-03 | Momentkarakteristikker [0] Konstant moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04  [Overbelastningstilstand [0] Hgjt moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 | Lokal konfigurationstilstand [2] Som tilst.-par. 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 | Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motorvalg

1-10 | Motorkonstruktion [0] Asynkron All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motordata

1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motorspaending ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Motorstrem ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Nominel motorhastighed ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Kont. nominelt motormoment ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 | Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata

1-30 |Statormodstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 | Ankermodstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Statorlaekreaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Ankerleekreaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 [Hovedreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  [Jerntabsmodstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |d-akseinduktans (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-39 | Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40  [Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-41 [ Motorvinkelforskydning 0 N/A All set-ups FALSE Int16
1-5* Belast.-uafh. indst.

1-50 | Motormagnetisering ved stilstand 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min. hast. v. normal magnet. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 | Modelskiftefrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
1-54 | Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f-karakteristik - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f-karakteristik - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 | Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE Uint16
1-59 | Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE Uint16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks
1-6* Belastn.-ath. indstilling
1-60 | Belastningskomp. ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 [Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62  [Slipkompensering ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
1-63  [Slipkompenseringstidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  [Resonansdempning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Resonansdaemp.tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  [Min. strem ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
1-67 | Belastningstype [0] Passiv belastning All set-ups TRUE - Uint8
1-68 | Minimuminerti ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-69 | Maksimuminerti ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-7* Startjusteringer
1-71 Startforsink. 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Startfunktion [2] Frilgb/forsink.-tid All set-ups TRUE - Uint8
1-73  |Indk. pa rot. mot. null All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Starthastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 | Starthastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 | Startstream 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stopjusteringer
1-80 | Funktion ved stop [0] Frilgb All set-ups TRUE - Uint8
1-81  [Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  [Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 | Preecis stopfunktion [0] Praecist rampestop All set-ups FALSE - Uint8
1-84 | Teellerveerdi for praecist stop 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 | Hast.komp.fors. ved praec. stop 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motortemperatur
1-90 |Termisk motorbeskyttelse [0] Ingen beskyttelse All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Ekstern motorventilator [0] Nej All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Termistorindgang [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
1-95 |[KTY-felertype [0] KTY-foler 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-96 | KTY-termistorressource [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
1-97 | KTY-grenseniveau 80 °C 1 set-up TRUE 100 Int16
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5.3.3 2-** Bremser

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- Type
nr. # under drift | ringsindeks

2-0* DC-bremse

2-00 |DC-holdestrgm 50 % Alle opsaetninger SAND Uint8
2-01 DC-bremsestrgm 50 % Alle opsatninger SAND Uint16
2-02 | DC-bremseholdetid 100 s Alle opsatninger SAND -1 Uint16
2-03 | DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.] SR Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
2-04 |DC-bremseindkoblingshast. [Hz] SR Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
2-1* Bremseenergifunkt.

2-10 | Bremsefunktion nul Alle opsatninger SAND - Uint8
2-11 Bremsemodstand (ohm) SR Alle opsatninger SAND 0 Uint16
2-12 | Bremseeffektgraense (kW) SR Alle opsatninger SAND 0 Uint32
2-13 | Bremseeffektovervagning [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
2-15 Bremsekontrol [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
2-16 | AC-bremsemaks. stram 100,0% Alle opsatninger SAND -1 Uint32
2-17 | Overspaendingsstyring [0] Deaktiveret Alle opsatninger SAND - Uint8
2-2* Mekanisk bremse

2-20 Bremsefrigorelsesstrom ImaxVLT (P1637) Alle opsaetninger SAND -2 Uint32
2-21 Bremseaktiveringshast. [O/MIN] SR Alle opsaetninger SAND 67 Uint16
2-22 | Bremseaktiveringshast. [Hz] SR Alle opsaetninger SAND -1 Uint16
2-23 | Bremseaktiveringsforsinkelse 00s Alle opsatninger SAND -1 Uint8
2-24 | Stopforsinkelse 00s Alle opsatninger SAND -1 Uint8
2-25 | Bremsefriggrelsestid 0,20 s Alle opsatninger SAND -2 Uint16
2-26 | Momentref. 0,00% Alle opsatninger SAND -2 Int16
2-27 | Moment-rampetid 02s Alle opsatninger SAND -1 Uint8
2-28 | Forstaerkning af boost-faktor 1,00 finder ikke anvendelse [Alle opsatninger SAND -2 Uint16
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5.3.4 3-** Reference/ramper

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks
3-0* Referencegraenser
3-00 |Referenceomrade null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 | Reference-/feedback-enhed null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maksimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referencefunktion [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencer
3-10 |Preset-reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Catch up/slow down 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Referencested [0] Keedet til hand / auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Preset relativ reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Referenceressource 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Referenceressource 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 | Referenceressource 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Relativ skalering, referenceressource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Jog-hastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1
3-40 |Rampe 1, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampe 1, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Ramp1 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Rampe 1 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Rampe 2
3-50 |Rampe 2, type [0] Lineger All set-ups TRUE - Uint8
3-51  |Rampe 2, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  |Rampe 2, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Ramp2 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Rampe 2 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampe 3
3-60 |Rampe 3, type [0] Lineeer All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampe 3, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Rampe 3, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 [Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Ramp3 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Rampe 3 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

3-7* Rampe 4

3-70 |Rampe 4, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Rampe 4, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72  |Rampe 4, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 |Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Ramp4 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 |Rampe 4 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Andre ramper

3-80 |Jog-rampetid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Kvikstop rampetid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Kvikstop rampetype [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-83 |Kvikstop S-rampeforh. ved decel. Start 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-84 |Kvikstop S-rampeforh. ved decel. slut 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-9* Digitalt pot.-meter

3-90 |Trinsterrelse 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampetid 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Effektretablering [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
3-93 [ Maksimumgraense 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 [ Minimumgreense -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |Rampeforsinkelse ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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5.3.5 4-** Greenser/advarsler
Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks
4-1* Motorgraenser
4-10 | Motorhastighedsretning null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 | Motorhastighed, lav graense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  [Motorhastighed, lav graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  [Motorhastighed, hgj greense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motorhastighed, hgj greense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Momentgraense for motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Momentgraense for generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Stremgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. udgangsfrekvens 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Graensefakt.
4-20 | Momentgreensefaktorkilde [0] Ingen funkt All set-ups TRUE - Uint8
4-21 | Hastighedsgraensefaktorkilde [0] Ingen funkt All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Motorhast. mon.
4-30 | Motorfeedbacktabfunktion [2] Trip All set-ups TRUE - Uint8
4-31 | Motorfeedbackhastighedsfejl 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Timeout for motorfeedbacktab 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34  |Sporingsfejlfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 | Sporingsfejl 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 | Sporingsfejl timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 | Sporingsfejlsrampning 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 | Sporingsfejl rampetimeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 | Sporingsfejl efter rampetimeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Just.-advarsler
4-50 |Advarsel, strom lav 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 [Advarsel, strom hgj ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advarsel, hastighed lav 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 |Advarsel, hastighed hgj outputSpeedHighLimit (P413) |  All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advarsel, reference lav -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Advarsel, reference hgj 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Advarsel, feedback lav backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 |Advarsel, feedback hgj backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Manglende motorfasefunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hastighedsbypass
4-60 |Bypass-hastighed fra [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass-hastighed fra [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Bypass-hastighed til [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Bypass-hastighed til [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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5.3.6 5-** Digital ind-/udgang

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

5-0* Digital I/O-tilstand

5-00 |Digital I/O-tilstand [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Klemme 29, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitale indgange

5-10 |Klemme 18, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-11  |Klemme 19, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |Klemme 27, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13  |Klemme 29, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Klemme 32, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Klemme 33, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Klemme X30/2, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Klemme X30/3, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Klemme X30/4, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Klemme 37 Sikker standsning [1] Sikker standsns.al. 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Klemme X46/1, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Klemme X46/3, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22 |Klemme X46/5, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23  |Klemme X46/7, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24 |Klemme X46/9, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Klemme X46/11, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Klemme X46/13, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitale udgange

5-30 [Klemme 27, digital udgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Klemme 29, digital udgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-32 | Klem X30/6, digi ud (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Klem X30/7 digi udg (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releeer

5-40 |Funktionsrele null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 ON-forsinkelse, relae 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | OFF-forsinkelse, relee 0.01 s All set-ups TRUE -2 vint16
5-5* Pulsindgang

5-50 |KI. 29 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 | KI. 29 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-52  |KI. 29 lav ref/feedb.-veerdi 0.000 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 | KI. 29 hgj ref/feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 |KI 33 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |KI. 33 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-57  |KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi 0.000 ReferenceFeedbackUnit [  All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 | Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

5-6* Pulsudgang

5-60 |Klemme 27, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 | Pulsudgang, maks. frekv. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Klemme 29, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-65 | Pulsudgang, maks. frekv. #29 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 |Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V koderindgang

5-70 |Klemme 32/33 Pulser pr. omdrejning 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Klemme 32/33, koderretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8 5
5-9* Busstyret

5-90 |Digital & releebusstyring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 | Pulsudgang #27, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsudgang #27, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Pulsudgang #29, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |Pulsudgang #29, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 | Pulsudgang #X30/6 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | Pulsud. #X30/6 timeout forudindst. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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5.3.7 6-** Analog ind-/udgang

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

6-0* Analog I/O-tilstand

6-00 |Live zero, timeoutperiode 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Live zero, timeoutfunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog indgang 1

6-10 |Klemme 53, lav speending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  [Klemme 53, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Klemme 53, lav stram 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  [Klemme 53, hgj strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Klemme 53, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analog indgang 2

6-20 |Klemme 54, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 [Klemme 54, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Klemme 54, lav stream 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Klemme 54, hgj strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 |Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 |Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Klemme 54, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analog indgang 3

6-30 |Klemme X30/11, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Klemme X30/11, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 |KI. X30/11 lav ref./feedb.- vaerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Kl X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | KI. X30/11, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-4* Analog indgang 4

6-40 [Klemme X30/12, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 |Klemme X30/12, hgj speending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | KI. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 [KI. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | KI. X30/12, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-5* Analog udgang 1

6-50 |Klemme 42, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Klemme 42, udg. min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Klemme 42, udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Klemme 42, preset for udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Klemme 42 udgangsfilter [0] Ikke akt. 1 set-up TRUE - Uint8
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks
6-6* Analog udgang 1
6-60 |Klemme X30/8, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 [Klemme X30/8, min. skalering 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 |Klemme X30/8, maks. skalering 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 [Klemme X30/8 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 |Klemme X30/8, udgangstimeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog udgang 3
6-70 |Klemme X45/1 udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 |Klemme X45/1 min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72  |Klemme X45/1 maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 |Klemme X45/1, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Klemme X45/1, preset for udg.-timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog udgang 4
6-80 |Klemme X45/3 udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Klemme X45/3 min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Klemme X45/3 maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 |Klemme X45/3, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Klemme X45/3, preset udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 49




Dt

Programmering

Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

5.3.8 7-** Styreenheder

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

7-0* Hastighed, PID-styr.

7-00 |Hastighed, PID-feedbackkilde null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 | Hastighed, PID-proportionalforst. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 | Hastighed, PID-integrationstid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 |Hastighed, PID-differentieringstid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 |Hastighed, PID diff. forsteerk.-graense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 | Hastighed, PID-lavpasfiltertid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 |Hast. PID Feedb.gearudv.forh. 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 | Hastigh. PID-fremfgringsfakt. 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Moment PI-styr.

7-12 | Moment Pl-proportionalforst. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Moment Pl-integrationstid 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Processtyringsfb.

7-20 | Proc. lukket slgjfe, tilb. 1-signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Proc. lukket slgjfe, tilb. 2-signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Proces, PID-reg.

7-30 | Proces PID normal/inverteret styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 Proces, PID-anti windup [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Proces PID starthastighed 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Proces PID-proportionalforstaerkning 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Proces, PID-integrationstid 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 | Proces, PID-differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 | Proces PID diff. Forstaerkningsgraense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 | Proces PID-feed forward-faktor 0 % All set-ups TRUE Uint16
7-39 | P4 referencebandbredde 5 % All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |

7-40 | Process PID I-del nulstilling [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Process PID-udgang neg: bgjle -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Process PID-udgang pos.: bgjle 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 | Process PID-forst.skal. ved min. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 | ProcessPID-forstrk.skal. v maks. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 | Process PID-fremfgringsressource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-46 | ProcessPID-fremf. normal/inv. reg. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 | PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
7-49 | Process PID normal/inv. reg. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID I

7-50 |Process PID udvidet PID [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
7-51 Process PID-fremfer.forst. 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 | Process PID-fremfgr.oprampning 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 | Process PID-fremfgr.nedrampning 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 | Process PID-ref. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 | Process PID-fb. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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5.3.9 8-** Komm. og optioner

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks
8-0* Gen. indstillinger
8-01 Styrested [0] Digital og styreord All set-ups TRUE - Uint8
8-02 | Styreordskilde null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Styreordstimeouttid 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Styreordstimeoutfunktion null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Slut pa timeout-funktion [1] Genoptag opsaetning 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Nulstil styreordstimeout [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Diagnoseudlgser [0] Ikke muligt 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styreordsindst.
8-10 | Styreordsprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurerbart statusord null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfigurerbart styreord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portindstillinger
8-30 | Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 | Adresse 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | FC-portens baud-hast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paritet/stop-bits [0] Lige par. 1 stop-bit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Min. svartidsforsinkelse 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maks. forsinkelse mellem tegn ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet
8-40 |Valg af telegram [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 |Parametre til signaler 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD-lzesekonfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/bus
8-50 |Veelg frilob [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Kvikstop, valg [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Veelg DC-bremse [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Veelg start [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Veelg reversering [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Veelg opsaetning [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-57 | Profidrive OFF2 Select [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portdiagnose
8-80 |Busmedd.teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Busfejlteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Slavemedd.-tzeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slavefejltaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9% Bus jog
8-90 |Bus-jog 1, hastighed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bus-jog 2, hastighed ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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5.3.10 9-** Profibus

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
nr. # under drift | teringsin

deks
9-00 |Seetpunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Faktisk veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD-lzesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Knudeadresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Valg af telegram [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametre til signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parameterredigering [1] Aktiveret 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Processtyring [1] Aktiver cykl. master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Fejlmeddelelsestaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Fejlkode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Fejlnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Fejltilstandsteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Faktisk baud rate [255] Ingen baud-hast. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 | Apparatidentidikation 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 | Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 |Styreord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Profibus, Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusApparatNulst. [0] Ingen handling 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Definerede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Definerede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Definerede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Definerede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Defin. parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |A&ndrede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Andrede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Andrede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Andrede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | /Andrede parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus revisionsteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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5.3.11 13-** Intelligent logik

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

13-0% SLC-indstillinger

13-00 |SL styreenh.-tilstand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Starthaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |[Stophaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Sammenlignere

13-10 |Sammenligner, operand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 |Sammenligner, operator null 2 set-ups TRUE - Uint8 5
13-12 | Sammenligner, veerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Timere

13-20 |Timer for SL-styreenhed ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikregler

13-40 |Logisk regel, boolesk 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Logisk regel, operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Logisk regel, boolesk 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logisk regel, operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Logisk regel, boolesk 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilstande

13-51 |SL styreenhed.-haendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL styreenh.-handling null 2 set-ups TRUE - Uint8
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5.3.12 14-** Spec. funkt.

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

14-0% Vekselretterkobling

14-00 |Koblingsmgnster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 [Koblingsfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Overmodulation [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | PWM tilfeeldig [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-06 |Dead Time Compensation [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Netforsyn. On/Off

14-10 | Netfejl [0] Ingen funkt All set-ups FALSE - Uint8
14-11 | Netspaending ved netfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 |Funktion ved netubalance [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-13 [Netfejl trinfaktor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-2* Trip-reset

14-20 | Nulstillingstilstand [0] Manuel nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatisk genstarttid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftstilstand [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Typekodeindstil. null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 |Tripfors. ved stremgraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Trip-forsinkelse ved momenegraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Tripforsinkelse ved vekselretterfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Produktionsindstilllinger [0] Ingen handling All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Servicekode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3% Stremgraensestyr.

14-30 [Stremgraensestyring, prop.-forst. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 [Stremgraensestyring, integr.-tid 0.020 s All set-ups FALSE -3 vint16
14-32 [Stremgraensestyring, filtertid 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 |[Beskyttelse mod stalling [1] Aktiveret All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energioptimering

14-40 |VT-niveau 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | Mindste magnetisering for AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Mindste AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Motor-Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

14-5* Miljo

14-50 [RFI-filter [1] Aktiv 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 [DC Link Compensation [1] Aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 |[Ventilatorstyring [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Vent.overv. [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Udgangsfilter [0] Uden filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 |Kapacitetsudgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 |Induktansudgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 |Faktisk antal vekselret.-enh. ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatibilitet 5
14-72 |VLT-alarmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 |VLT-advarselsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 | VLT udvidet statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Optioner

14-80 |Option forsynet via ekstern 24VDC [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-89 |Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Fejlindst.

14-90 |Fejlniveau null 1 set-up TRUE - Uint8
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5.3.13 15-** Apparatinfo

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
nr. # under drift | teringsin

deks
15-0* Driftsdata
15-00 |Driftstimer Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Karte timer Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 [kWh-teeller 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 [Antal indkoblinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 [Antal overtemperaturer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 |[Antal overspaendinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reset kWh-teeller [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Nulstil taeller for kerte timer [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Datalogindstillinger
15-10 |Logging-kilde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Logging-interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Udlgserhaendelse [0] FALSK 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Logging-tilstand [0] Log altid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Prever for udlgser 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Baggrundslogbog
15-20 [Baggrundslogbog: Heendelse 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 [Baggrundslogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 |Baggrundslogbog: Tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fejllogbog
15-30 |Fejllogbog: Fejlkode 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-31 |Fejllogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 | Fejllogbog: Tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Apparatident.
15-40 [FC-type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [Speending 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 |Bestilt typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |[Faktisk typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 |Apparatbestillingsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-47 | Effektkortbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP-id-nr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |SW-id, styrekort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |SW-id, effektkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Apparatserienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Effektkortserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 | CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
nr. # under drift | teringsin
deks

15-6* Optionsident.
15-60 |Option monteret 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 |Optionsbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 | Optionsserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Option i port A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Port A-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Option i port B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Port B-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Option i port CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Port CO-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Option i port C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Port C1-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameterinfo.
15-92 | Definerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Modificerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Apparatident. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Parameter, metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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5.3.14 16-** Dataudlaesninger

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- [ Type
nr. # under drift | ringsindek
s

16-0* Generel status
16-00 |Styreord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 [Reference [enhed] 0.000 ReferenceFeedbackUnit [  All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 [Reference % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 |Statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 [Vigtigste faktiske veerdi [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 |Tilpas. udlaes. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 |Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 |Effekt [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Motorspaending 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motorstrem 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 |Frekvens [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 |Hastighed [O/MIN] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Termisk motorbelastning 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 |KTY-fglertemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 |Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 |Moment [Nm] hgj 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Apparatstatus
16-30 | DC Link-spaending oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 [Bremseenergi /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Bremseenergi /2 min 0.000 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 [Kolepl.-temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [Termisk inverterbelastning 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 [Vekselret. nom. strom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 [Vekselret. maks. stram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [SL-styreenh,, tilstand 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Styrekorttemp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 |Logging-buffer fuld [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[50
16-41 |Bundstatuslinje pa LCP 0 N/A All set-ups TRUE 0 ]
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref.& feedb.
16-50 |Ekstern reference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Pulsreference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 |Feedback [enhed] 0.000 ReferenceFeedbackUnit |  All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 [Digi pot-reference 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 |Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsatning Andring Konverte- [ Type
nr. # under drift | ringsindek
s

16-6* Indgange & udgange
16-60 |Digital indgang 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 [Klemme 53, koblingsindstilling [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [Analog indgang 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 |Klemme 54, koblingsindstilling [0] Strem All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [Analog indgang 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [Analog udgang 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 |Digital udgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 |[Frekvensindgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 [Frekvensindgang #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 |Pulsudgang #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 |Pulsudgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 |Releeudgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 |Teeller A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Teeller B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Prec. stop-teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 [Analog indg. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 |Analog indg. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 |Analog udgang X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 |Analog udg. X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 |Analog udg. X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port
16-80 |Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 |Fieldbus-REF. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 [Komm.-optionsstatusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagn.udlaesninger
16-90 |[Alarmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [Alarmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 |[Advarselsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 |Advarselsord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Udv. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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5.3.15 17-** Motorfeedbackoption

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- | Type
nr. # under drift | ringsindeks

17-1* Trinv. enc.graefl.

17-10 |Signaltype [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Oplasning (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2% Abs. enc.-greensefl.

17-20 ([Valg af protokol [0] Ingen All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [Oplesning (positioner/omdr.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 |SSl-dataleengde 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Clockfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 |SSl-dataformat [0] Gray-kode All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE-baud-hastighed [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolv.-graensef.

17-50 |Poler 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 |Indgangsspaen. 70V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 |Indgangsfrekvens 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Transformationsforh. 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 |Resolver-graenseflade [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Overvagn. og app.

17-60 |Feedbackretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
17-61 |Feedbacksignalovervagning [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
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5.3.16 30-** Special Features

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konverte- Type
nr. # under drift | ringsindeks

30-0% Wobbler

30-00 |Wobbletilstand [0] Abs. frekv. abs. tid All set-ups FALSE - Uint8
30-01 |Wobbledeltafrekvens [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 |Wobbledeltafrekvens [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 |Wobbledeltafrekv. skaleringsres. [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 |Wobblespringfrekvens [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 |Wobblespringfrekvensen [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 |Wobblespringtid ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16 5
30-07 |Wobblesekvenstid 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 |Wobble op-/ned-tid 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 |Wobble vilkarlig funktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
30-10 |Wobbleforh. 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 |Wobble vilkdrlig maks.forh. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 |Wobble vilkdrlig min.forh. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 |Wobbledeltafrekv. skalering 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust

30-20 |High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint8
30-21 |High Starting Torque Current [%] 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
30-22 |Locked Rotor Protection [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
30-23 |Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitet (1)

30-80 |d-akseinduktans (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
30-81 |Bremsemodst. (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 |Hastighed, PID-proportionalforstaerkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 |Process PID-proportionalforst. 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16

5.4 Fjernprogrammering med MCT-10 Setup software

Danfoss tilbyder et softwareprogram til udvikling, lagring og USB-stikket eller RS-485-klemmen er tilgaengelig for
overfgrsel af frekvensomformerprogrammering. Med MCT-10 tilslutning til frekvensomformeren.

Setup software kan brugeren koble en computer til frekvens-

omformeren og udfere live-programmering i stedet for at MCT-10 Setup software kan hentes gratis pa http://

bruge LCP. Al programmering af frekvensomformeren kan www.Danfoss.com. Indtast MCT-10 download i sagefeltet.
ogsa foretages offline og ganske enkelt downloades ind i Der kan ogsa bestilles en cd med varenummer 130B1000. |
frekvensomformeren. Eller hele frekvensomformerprofilen brugermanualen findes detaljerede betjeningsanvisninger.
kan indlaeses i computeren til sikkerhedskopiering eller

analyse.
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6 Statusangivelse

6.1 LED-lamper pa fronten

Den faktiske status er angivet uden pa FCD-produkterne.

Seks LED-lamper angiver apparatets faktiske status, og disses

betydning fremgar af tabellen.

e
og WagingAICa)rm E
o o O 2
Bus MS  NS1 NS2 r?)
lllustration 6.1 LED-lamper pa fronten
Navn Farve Status Indikering
TANDT Grgn Aktiv Frekvensomformeren
modtager strom fra netspaen-
dingen eller en ekstern 24 V-
forsyning.
Ikke aktiv |Ingen strem fra netspaending
eller ekstern 24 V-forsyning.
Advarsel | Gul Aktiv Advarselssituation foreligger.
Ikke aktiv | Der foreligger ingen advarsel.
Alarm Red Blinkende | Alarm foreligger.
Ikke aktiv | Der foreligger ingen alarm.
Bus MS Kun relevant, hvis der |Status for busmodul
Bus NS1  |findes en ekstra Netvaerksstatus for bus 1
Bus NS2 | Fieldbus. Se Fieldbus- | Netvaerksstatus for bus 2
manualen for at fa
flere oplysninger.

6.2 Statusdisplay

Nar frekvensomformeren er i statustilstand, genererer
frekvensomformeren automatisk statusmeddelelser, som
vises nederst i displayet (se lllustration 6.2).

[

10)]

799RPM

7.83A 36.4kW
0.000
53.2%

130BB037.10

a b

lllustration 6.2 Statusdisplay

Auto || Remote Ramping
}c-l)?fnd Local Stop

Running
Jogging

Stand by

C

a. Det forste ord pa statuslinjen angiver, hvor stop-/
startkommandoerne opstar.

b. Det andet ord i statuslinjen angiver, hvor hastig-
hedsstyringen opstar.

C. Den sidste del af statuslinjen viser den nuvaerende
frekvensomformerstatus. Den viser den drifts-
tilstand, frekvensomformeren er i.

BEMARK!

I auto-/fjernstyringsfunktion har frekvensomformeren brug
for eksterne kommandoer for at udfare funktioner.

6.3 Definitionstabel over statusmeddelelser

| de naeste tre tabeller defineres betydningen af
displayordene i statusmeddelelserne.

Driftstilstand

Ikke aktiv

Frekvensomformeren reagerer ikke pa
styresignaler, for der trykkes pa [Auto On] eller
[Hand Onl].

Auto On

Frekvensomformeren styres fra styreklemmerne
og/eller via seriel kommunikation.

Hand On

Frekvensomformeren kan styres via navigati-
onstasterne pa LCP. Stopkommandoer, reset,
reversering, DC-bremse og andre signaler, der
paferes styreklemmerne, kan tilsideszette lokal
betjening.

Referencested

Fjernbetjent

Hastighedsreferencen fas fra eksterne signaler,
seriel kommunikation eller interne preset-
referencer.

Lokal

Frekvensomformeren bruger [Hand On]-styring
eller reference-veerdier fra LCP.

Driftstatus

AC-bremse

AC-bremse blev valgt i 2-710 Bremsefunktion. AC-
bremsen overmagnetiserer motoren for at opna
en kontrolleret slow-down.

AMA slut OK

Automatisk motortilpasning (AMA) blev
gennemfort.

AMA klar

AMA er klar til at starte. Tryk pa [Hand On] for at
starte.

AMA kerer

AMA-processen er i gang.

Bremsning

Bremsechopper er i drift. Generativ energi
absorberes af bremsemodstanden.

Bremsemaks.

Bremsechopper er i drift. Effektgraensen for
bremsemodstanden, der er defineret i

2-12 Bremseeffektgraense (kW), er naet.
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Driftstatus

Driftstatus

Frilgb

o Frilgb inverteret blev valgt som en funktion
til en digital indgang (parametergruppe
5-1%). Den tilsvarende klemme er ikke
tilkoblet.

e Frilgb aktiveret af seriel kommunikation.

Kont rampe ned

Kontrolleret nedrampning valgt i 74-70 Netfejl.

e Netspaendingen er under den veerdi, der er
indstillet i 74-11 Netspeaending ved netfejl ved
netfejl

e Frekvensomformeren ramper motoren ned
med en kontrolleret nedrampning

Fastfrys
reference

Fastfrys reference blev valgt som en funktion for
en digital indgang (parametergruppe 5-1*). Den
tilsvarende klemme er aktiv. Frekvensom-
formeren gemmer den aktuelle reference. Det
er nu kun muligt at sendre referencen via
klemmefunktionerne Hastighed op og
Hastighed ned.

Jog-anmodning

Der er afgivet en jog-kommando, men motoren
er stoppet, indtil startbetingelsessignalet
modtages via en digital indgang.

Strom hgj

Frekvensomformeren udgangsstrom er over
den greense, der er indstillet i 4-571 Advarsel,
strem hgj.

Strem lav

Udgangsstrammen i frekvensomformeren er
under den graense, der er indstillet i
4-52 Advarsel, hastighed lav

DC hold

DC-hold veelges i 1-80 Funktion ved stop, og en
stopkommando er aktiv. Motoren holdes af en
jeevnstrem, der er indstillet i 2-00 DC-holde-/
forvarmn.strem.

Jogging

Motoren kgrer som programmeret i 3-19 Jog-

hastighed [O/MIN].

e Jog blev valgt som en funktion til en digital
indgang (parametergruppe 5-1%). Den
tilsvarende klemme (f.eks. klemme 29) er
aktiv.

o Jog-funktionen aktiveres via seriel
kommunikation.

o Jog-funktionen blev valgt som en reaktion
pa en overvagningsfunktion (f.eks. intet
signal). Overvagningsfunktionen er aktiv.

DC stop

Motoren holdes med en jevnstrem (2-01 DC-

bremsestrom) i et fastsat tidsrum (2-02 DC-

bremseholdetid).

e DC-bremse aktiveres i 2-03 DC-bremseindko-
blingshast. [omdr./min.], og en
stopkommando er aktiv.

e DC-bremse (inverteret) vaelges som en
funktion til en digital indgang (parameter-
gruppe 5-1%*). Den tilsvarende klemme er
ikke aktiv.

e DC-bremsen aktiveres via seriel kommuni-
kation.

Motorcheck

Motorcheck blev valgt i 1-80 Funktion ved stop.
En stopkommando er aktiv. For at sikre at en
motor er tilsluttet frekvensomformeren, tilfares
en permanent teststrem til motoren.

OVC-styring

Styring af overspaending blev aktiveret i

2-17 Overspaendingsstyring. Den tilsluttede
motor forsyner frekvensomformeren med
generativ energi. Overspaendingsstyringen
justerer V/Hz-forholdet for at kere motoren i en
kontrolleret tilstand og for at forhindre
frekvensomformeren i at trippe.

Feedback hgj

Summen af al aktiv feedback er over den
feedbackgraense, der er indstillet i 4-57 Advarsel,
feedback hgj.

Effektenhed ikke
aktiv

(Kun for frekvensomformere med en ekstern
24V-stremforsyning installeret). Netforsyningen
til frekvensomformeren fjernes, men styrekortet
forsynes af den eksterne 24V.

Feedback lav

Summen af al aktiv feedback er under den
feedbackgraense, der er indstillet i 4-56 Advarsel,
feedback lav.

Fastfrys udgang

Fjernreferencen er aktiv, hvilket holder den

aktuelle hastighed.

e Fastfrys udgang blev valgt som en funktion
til en digital indgang (gruppe 5-1*). Den
tilsvarende klemme er aktiv. Hastigheds-
styring er kun mulig via
klemmefunktionerne hastighed op og
hastighed ned.

e Hold rampe aktiveres via seriel kommuni-
kation.

Beskyttelse

Beskyttelsestilstand er aktiv. Enheden har

registreret en kritisk status (en overstrom eller

overspanding).

o Switchfrekvensen reduceres til 4kHz for at
undga at trippe.

o Beskyttelsestilstand slutter om muligt efter
ca. 10sek.

o Beskyttelsestilstanden kan begreenses i
14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

Fastfrys udgang-
anmodning

Der er afgivet en Frys udgang-kommando, men
motoren er stoppet, indtil et startbetingelses-
signal modtages.

KStop

Motoren decelererer med 3-81 Kvikstop

rampetid.

o Kvikstop inverteret blev valgt som en
funktion til en digital indgang (parameter-
gruppe 5-1%). Den tilsvarende klemme er
ikke aktiv.

o Kvikstopfunktionen blev aktiveret via seriel
kommunikation.

MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

63




Dt

Statusangivelse

Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

Driftstatus

Rampning Motoren accelererer/decelererer med den
aktive rampe op/ned. Referencen, en
greenseveerdi eller en stilstand er endnu ikke
naet.

Ref. hoj Summen af alle aktive referencer er over den
referencegraense, der blev indstillet i
4-55 Advarsel, reference hgj.

Ref. lav Summen af alle aktive referencer er under den
referencegraense, der blev indstillet i
4-54 Advarsel, reference lav.

Kor pa ref. Frekvensomformeren kerer i referenceomréadet.
Feedbackvaerdien svarer til seetpunkt-vaerdien.

Kgrselsan- Der er afgivet en startkommando, men motoren

modning standses, indtil startbetingelsessignalet
modtages via en digital indgang.

Karer Motoren drives af frekvensomformeren.

Sleep mode Energisparefunktionen er aktiveret. Det betyder,

at motoren for gjeblikket er stoppet, men at
den genstarter automatisk, nar det er
nedvendigt.

Hoj hastighed

Motorhastigheden er over den vaerdi, der blev
indstillet i 4-53 Advarsel, hastighed hgj.

Lav hastighed

Motorhastigheden er under den veerdi, der blev
indstillet i 4-52 Advarsel, hastighed lav.

Standby | Auto On-tilstand starter frekvensomformeren
motoren med et startsignal fra en digital
indgang eller seriel kommunikation.

Startfors. Et forsinket starttidspunkt blev indstillet i

1-71 Startforsink.. En startkommando er
aktiveret, og motoren starter, nar startforsinkel-
sestiden udlgber.

Start fwd/rev

Start fremad og Start reverseret blev valgt som
funktioner til to forskellige digitale indgange
(parametergruppe 5-1). Motoren starter i
fremad eller reverseret retning, afhaengigt af
hvilken tilsvarende klemme er aktiveret.

Stop

Frekvensomformeren har modtaget en
stopkommando fra LCP, digital indgang eller
seriel kommunikation.

Trip

Der opstod en alarm, og motoren standsede.
Nér arsagen til alarmen er udbedret, kan
frekvensomformeren nulstilles manuelt ved at
trykke pa [Reset] eller fjernbetjenes med
styreklemmer eller seriel kommunikation.

Triplas

Der opstod en alarm, og motoren standsede.
Nar arsagen til alarmen er udbedret, skal der
overfores effekt til frekvensomformeren.
Frekvensomformeren kan herefter nulstilles
manuelt ved at trykke pa [Reset] eller fjernbe-
tjenes med styreklemmer eller seriel
kommunikation.
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7 Fejlfinding

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED pa forsiden af frekvensomformeren og angives pa displayet med en
kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke laengere er til stede. Under szerlige omstaendigheder kan driften af motoren
fortsaette. Advarselsmeddelelser kan vaere kritiske, men er det ikke ngdvendigvis.

| tilfeelde af en alarm vil frekvensomformeren veere trippet. Alarmer skal nulstilles, for at driften kan genstartes, nar arsagen er
fundet og udbedret.

Det kan geres pa tre mader:
1. Ved at bruge [RESET]-tasten pa LCP.

2. Via en digital indgang med "Reset"-funktionen.

3. Via seriel kommunikation/optionsfieldbus.

BEMARK!

Efter en manuel nulstilling vha. [RESET]-tasten pé LCP er det ngdvendigt at trykke pa tasten [AUTO ON] for at genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan arsagen vzere, at fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa tabellen pa
naeste side).

Alarmer, som er triplast, yder supplerende beskyttelse, hvilket betyder, at netforsyningen skal slukkes, for det er muligt at
nulstille alarmen. Nar der er taendt for den igen, er frekvensomformeren ikke lzengere blokeret og kan nulstilles som beskrevet
ovenfor, hvis arsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er trip-last, kan ogsé nulstilles via den automatiske nulstillingsfunktion i 74-20 Nulstillingstilstand (Advarsel:
Automatisk opvdgning er mulig!)

Hvis advarsel og alarm er markeret med en kode fra tabellen pd naeste side, betyder det enten, at der afgives en advarsel for en
alarm, eller at det kan defineres, om der skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i 7-90 Termisk motorbeskyttelse. Efter alarm eller trip kerer motoren frilgb, og alarm og advarsel blinker. Nar
et problem er udbedret, vil kun alarmen fortsaette med at blinke, indtil frekvensomformeren nulstilles.

Nr. |Beskrivelse Advarsel | Alarm/trip | Alarm/triplas Parameterreference

1 10V lav X

2 Live zero-fejl (X) (X) 6-01 Live zero, timeoutfunktion
3 Ingen motor (X) 1-80 Funktion ved stop

4 Netfasetab (X) (X) (X) 14-12 Funktion ved netubalance
5 DC spaend. hgj X

6 DC spaend. lav X

7 DC oversp. X X

8 DC undersp. X

9 Vek.ret. overb. X X

10 [Motor ETR overtemperatur (X) (X) 1-90 Termisk motorbeskyttelse
11 Motorter. over (X) (X) 1-90 Termisk motorbeskyttelse
12 [Momentgraense X X

13 [Overstrgm X X X

14 |Jordslut.-fejl X X X

15 |Hardwareuoverensstemmelse X X

16  [Kortslutning X X
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Nr. |Beskrivelse Advarsel | Alarm/trip Alarm/triplds Parameterreference

17 |Styreord TO (X) (X) 8-04 Styreordstimeoutfunktion

22  |H/s mk brems (X) (X) Parametergruppe 2-2*

23  [Int. ventilat. X

25 [Bremsemodstand kortsluttet X

26 [Bremsemodstands effektgraense (X) (X) 2-13 Bremseeffektovervdagning

27 |Bremsechopper kortsluttet X X

28 [Bremsekontrol (X) (X) 2-15 Bremsekontrol

29 |[Kelepl.temp. X X X

30 [Motorfase U mangler (X) (X) (X) 4-58 Manglende motorfasefunktion

31 Motorfase V mangler (X) (X) (X) 4-58 Manglende motorfasefunktion

32 [Motorfase W mangler (X) (X) (X) 4-58 Manglende motorfasefunktion

33 |Inrush-fejl X X

34 [Kommunikationsfejl i Fieldbus X X

36 [Netfejl X X

37 |Faseubalance X

38 |Intern fejl X

39 |Kolepladefaler X

40 |Overbel. af digital udgang klem. 27 (X) 5-00 Digital I/0-tilstand, 5-01 Klemme 27,

tilstand

41 |Overbelastning af digital udgang klemme (X) 5-00 Digital 1/0-tilstand, 5-02 Klemme 29,
29 tilstand

45  |Jordslutningsfejl 2 X X X

46  |Effektkortfors. X X

47 |24V fors. lav X X X

48 1,8 V fors. lav X X

49 [Hast.-grense X

50 [AMA-kalibrering mislykkedes X

51 |AMA kontrollér Unom 0g Inom X

52 |AMA lav lnom X

53 [AMA motor for stor X

54 [AMA motor for lille X

55 |AMA-parameter uden for omrade X

56 |AMA afbrudt af bruger X

57 |AMA-timeout X

58 [AMA intern fejl X

59 [Stremgraense X

60 [Ekst. spaerring X X

61 |Sporingsfejl (X) (X) 4-30 Motorfeedbacktabfunktion

62 |Udg.frekv.gree. X

63 |Mek.bremse lav (X) 2-20 Bremsefrigorelsesstrom

64 [Speend.-grense X

65 [Styr.-korttemp X X X

66 |Kglepladetemperatur lav X

67 |Optionskonfigurationen er @ndret X

68 |Sikker standsning (X) x)" 5-19 Klemme 37 Sikker standsning

69 [Effekt korttemp. X X

70 [Ugyldig FC-konf.

73 [Sik stnd. autog. (X) (X) 5-19 Klemme 37 Sikker standsning

76  |Opseetning af effektenhed X

77  |Neds. eff.tilsta X 14-59 Faktisk antal vekselret.-enh.

78 |Sporingsfejl (X) (X) 4-34 Sporingsfejlfunktion

79 |Ugyldig PS-konf. X

80 [Apparat initialiseret til standardvaerdi

66 MG.04.F1.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Dt

Fejlfinding Betjeningsvejledning til VLT® Decentral Drive FCD 302

Nr. |Beskrivelse Advarsel | Alarm/trip Alarm/triplds Parameterreference

81 |CSIV fejlbehaeft X

82 |CSIV-par.fejl X

85  |Profibus/Profisafefejl X

90 |Feedbackoverv (X) (X) 17-61 Feedbacksignalovervdgning
91 |Analog indgang 54 forkerte indstillinger X $202

250 [Ny reservedel X 14-23 Typekodeindstil.

251 [Ny typekode X X

Tabel 7.1 Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter

1) Kan ikke autonulstilles via 74-20 Nulstillingstilstand

En trip finder sted, ndr en alarm er afgivet. Triphandlingen vil f& motoren til at kere i frilob og kan nulstilles ved at trykke pa
nulstil-knappen eller kan nulstilles via en digital indgang (Par.-gruppe 5-1* [1]). Den oprindelige haendelse, der fordrsagede
alarmen, kan ikke skade frekvensomformeren eller medfgre farlige betingelser. En triplds finder sted, nér der afgives en alarm,
hvilket kan fordrsage skader pa frekvensomformeren eller pa tilkoblede dele. En triplds-haendelse kan kun nulstilles med en

genstart.

LED-visning
Advarsel qul
Alarm blinker redt
Triplast gul og red
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Alarmord udvidet statusord
Bit |Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselso |Udvidet menu
rd 2 statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol (A28) |Servicetrip, leese/ [Bremsekontrol (W28) Reserveret |Rampning
skrive
1 00000002 2 Kelepl.-temp. (A29) Servicetrip, Kelepl.-temp. (W29) Reserveret |AMA kerer
(reserveret)
2 00000004 4 Jordslut.-fejl (A14) Servicetrip, Jordslut.-fejl (W14) Reserveret |Start med uret/mod
typekode/ uret
reservedel
3 00000008 8 Styrekorttemp. (A65) | Servicetrip, Styrekorttemp. (W65) Reserveret |Slow-down
(reserveret)
4 00000010 16 Styre- ord TO (A17) Servicetrip, Styre- ord TO (W17) Catch up
(reserveret)
5 00000020 32 Overstrom (A13) Reserveret Overstroam (W13) Reserveret |Feedback hgj
6 00000040 64 Momentgraense (A12) |Reserveret Momentgraense (W12) Reserveret |Feedback lav
7 00000080 128 Motorter. over (A11) [Reserveret Motorter. over (W11) Reserveret |Udgangsstrom hgj
8 00000100 256 Motor ETR over (A10) | Reserveret Motor ETR over (W10) Reserveret |Udgangsstrem lav
9 00000200 512 Vekselretter overb. Reserveret Vekselretter overb. (W9) Reserveret [Udgangsfrekvens hgj
(A9)
10 |00000400 1024 DC-underspaending Reserveret DC-underspaending (W8) Udgangsfrekvens lav
(A8)
11 ]00000800 2048 DC-overspaending Reserveret DC-overspaending (W7) Bremsekontrol OK
(A7)
12 100001000 4096 Kortslutning (A16) Reserveret DC-spaending lav (W6) Reserveret |Bremsemaks.
13 100002000 8192 Inrush-fejl (A33) Reserveret DC-spaending hgj (W5) Bremsning
14 100004000 16384 Netfase tab (A4) Reserveret Netfase tab (W4) Uden for hast.-omr.
15 100008000 32768 AMA ikke OK Reserveret Ingen motor (W3) OVC aktiv
16 |00010000 65536 Live zero-fejl (A2) Reserveret Live zero-fejl (W2) AC-bremse
17 00020000 131072 Intern fejl (A38) KTY-fejl 10V lav (W1) KTY- Adgangskode tidslas
advarsel
18 00040000 262144 Bremseoverspaending | Ventilatorfejl Bremseoverspaending Ventilato- |Adgangskodebe-
(A26) (W26) radvarsel | skyttelse
19 | 00080000 524288 U-fasetab (A30) ECB-fejl Bremsemodst. (W25) ECB-
advarsel
20 |00100000 1048576 |V-fasetab (A31) Reserveret Bremse IGBT (W27) Reserveret
21 00200000 2097152 | W-fasetab (A32) Reserveret Hast.-greense (W49) Reserveret
22 | 00400000 4194304 |Fieldbusfejl (A34) Reserveret Fieldbusfejl (W34) Reserveret [Anvendes ikke
23 |00800000 8388608 |24V fors. lav (A47) Reserveret 24 V fors. lav (W47) Reserveret |Anvendes ikke
24 (01000000 16777216 | Netfejl (A36) Reserveret Netfejl (W36) Reserveret |Anvendes ikke
25 (02000000 33554432 |1,8 V fors. lav (A48) Reserveret Stremgreense (W59) Reserveret |Anvendes ikke
26 (04000000 67108864 |Bremsemodst. (A25) |Reserveret Lav temp. (W66) Reserveret | Anvendes ikke
27 |08000000 | 134217728 |Bremse IGBT (A27) Reserveret Spaend.-graense (W64) Reserveret | Anvendes ikke
28 | 10000000 | 268435456 |Optionsaendring (A67)|Reserveret Encodertab (W90) Reserveret | Anvendes ikke
29 (20000000 | 536870912 |Frekvensomformer Feedbackfejl (A61, |Feedbackfejl (W61, W90) Anvendes ikke
initialiseret (A80) A90)
30 |40000000 | 1073741824 |Sikker standsning PTC 1 Sikker Sikker standsning (W68) PTC 1 Anvendes ikke
(A68) standsning (A71) Sikker
standsning
(W71)
31 |80000000 | 2147483648 [ Mek. bremse lav (A63) | Farlig fejl (A72) Udvidet statusord Anvendes ikke

Tabel 7.2 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord
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Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan
udlzeses via seriel bus eller options-fieldbus til diagnose-
formal. Se ogsa 16-94 Udyv. statusord.

ADVARSEL 1, 10V lav:

10 V-spaendingen fra klemme 50 pa styrekortet er under 10
V.

Aflast klemme 50, da 10 V-forsyningen er overbelastet. Maks.
15 mA eller min. 590Q.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl:

Signalet pa klemme 53 eller 54 er mindre end 50 % af
veerdien, der er angivet i hhv. 6-10 Klemme 53, lav spaending,
6-12 Klemme 53, lav stroam, 6-20 Klemme 54, lav spaending eller
6-22 Klemme 54, lav strom.

ADVARSEL/ALARM 3, Ingen motor:
Der er ikke koblet en motor til frekvensomformerens
udgang.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab:

Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for stor
ubalance pa netspaendingen.

Denne meddelelse vises 0gsa, hvis der er fejl pd indgangsre-
aktansen pa frekvensomformeren.

Kontroller forsyningsspaendinger og -stremme til frekvens-
omformeren.

ADVARSEL 5, DC spaend. hgj:

Mellemkredsspaendingen (DC) er hgjere end styringssy-
stemets overspaendingsgreaense. Frekvensomformeren er
stadig aktiv.

ADVARSEL 6, DC spaend. lav:

Mellemkredsspaendingen (DC) ligger under styringssy-
stemets underspandingsgraense. Frekvensomformeren er
stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7, DC oversp.:
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, vil
frekvensomformeren trippe efter et stykke tid.

Mulige rettelser:
Tilkobl en bremsemodstand

Forleeng rampetiden
Aktiver funktionerne i 2-10 Bremsefunktion
Forggelse 14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

ADVARSEL/ALARM 8, DC undersp.:

Hvis mellemkredssp. (DC) falder under advarselsgraensen (se
ovenstdende tabel), kontrollerer frekvensomf., om der er
tilsluttet en 24 V-stremforsyning.

Hvis der ikke er tilsluttet 24 V-stramforsyning, vil frekvens-
omformeren trippe efter et bestemt tidsinterval, der
afhaenger af apparatet.

Se afsnittet 8.2 Generelle specifikationer for at tjekke, om
forsyningsspaendingen svarer til frekvensomformeren.

ADVARSEL/ALARM 9, Vek.ret. overb.:
Frekvensomformeren er ved at udkoble pa grund af en
overspaending (for hgj strem i for lang tid). Teelleren for
elektronisk termisk beskyttelse af vekselretteren giver en
advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med en alarm.

Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for taelleren er
kommet under 90 %.

Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet med mere
end 100 % i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10, Motor ETR over:

Motoren er for varm ifglge den elektroniske termistorbe-
skyttelse (ETR). | 7-90 Termisk motorbeskyttelse kan det
vaelges, om frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller
en alarm, nar teelleren ndr 100 %. Fejlen bestar i, at motoren
er overbelastet med mere end 100 % i for lang tid. Kontroller,
at motor 7-24 Motorstrem er indstillet korrekt.

ADVARSEL/ALARM 11, Motorter. over:

Termistoren eller termistortilslutningen er blevet afbrudt. |
1-90 Termisk motorbeskyttelse kan det veelges, om frekvens-
omformeren skal afgive en advarsel eller en alarm, nar
teelleren nar 100 %. Kontroller, at termistoren er korrekt
tilkoblet mellem klemme 53 eller 54 (analog spaendings-
indgang) og klemme 50 (+ 10 V-forsyning) eller mellem
klemme 18 eller 19 (digital indgang, kun PNP) og klemme 50.
Hvis der anvendes en KTY-fgler, skal det kontrolleres, at
forbindelsen mellem klemme 54 og 55 er korrekt.

ADVARSEL/ALARM 12, Momentgranse:

Momentet er hgjere end veerdien i 4-16 Momentgreense for
motordrift (ved motordrift), eller momentet er hgjere end
veerdien i 4-17 Momentgreense for generatordrift (ved
regenerativ funktion).

ADVARSEL/ALARM 13, Overstrom:

Vekselretterens spidsstremgraense (cirka 200 % af den
nominelle udgangsstrem) er overskredet. Advarslen vil vare i
cirka 8-12 sekunder, og frekvensomformeren vil derefter
trippe og afgive en alarm. Sluk for frekvensomformeren, og
kontroller, om motorakslen kan drejes, og om motorster-
relsen passer til frekvensomformeren.

Hvis der er valgt udvidet mekanisk bremsestyring, kan trip
nulstilles eksternt.

ALARM 14, Jordslut.fejl:

Der er en afladning fra udgangsfaserne til jord, enten i kablet
mellem frekvensomformeren og motoren eller i selve
motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern jordslutningsfejlen.

ALARM 15, Ukomp. HW:
En monteret option handteres ikke af det aktuelle styrekort
(hardware eller software).

ALARM 16, Kortslutning
Der er kortslutning i motoren eller pa motorklemmerne.
Sluk for frekvensomformeren, og fjern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17, Styreord TO:

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.
Adbvarslen vil kun veere aktiv, nar 8-04 Styreordstimeout-
funktion IKKE er indstillet til IKKE AKTIV.

Hvis 8-04 Styreordstimeoutfunktion er indstillet til Stop og
Trip, afgives der en advarsel, hvorefter frekvensomformeren
ramper ned, indtil den tripper, mens der afgives en alarm.
8-03 Styreordstimeouttid kan eventuelt gges.
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ADVARSEL/ALARM 22, H/s mk brems:

Rapportveerdien viser, hvilken type den er. 0 = Momentrefe-
rencen blev ikke ndet inden timeout. 1 = Der forekom ingen
bremsefeedback fer timeout.

ADVARSEL 23, Int. ventilat.-fejl:
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren kgrer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i

14-53 Vent.overv. (indstilles til [0] Deaktiveret).

ADVARSEL 25, Bremsemodst. kortsluttet:
Bremsemodstanden overvages under driften. Hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og advarslen vises.
Frekvensomformeren fungerer stadig, dog uden bremse-
funktionen. Sluk for frekvensomformeren, og erstat
bremsemodstanden (se 2-15 Bremsekontrol).

ADVARSEL/ALARM 26, Bremsemodstand stremgraense:

Den strgm, der er sendt til bremsemodstanden, beregnes
som en procentdel, der er en middelvaerdi for de seneste 120
sek., pa grundlag af bremsemodstandens modstandsvaerdi
(2-11 Bremsemodstand (ohm)) og mellemkredsspaendingen.
Advarslen er aktiv, nar den afsatte bremseeffekt er hgjere
end 90 %. Hvis Trip [2] er valgt i 2-13 Bremseeffektover-
vagning, kobler frekvensomformeren ud og afgiver denne
alarm, nar den afsatte bremseeffekt er hgjere end 100 %.

ADVARSEL/ALARM 27, Bremsechopperfejl:
Bremsetransistoren overvages under driften, og hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og advarslen vises.
Frekvensomformeren fungerer stadig, men da bremsetransi-
storen er kortsluttet, tilfgres der vaesentlig effekt til
bremsemodstanden, selvom den ikke er aktiv.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern bremsemodstanden.
Denne alarm/advarsel kan ogsa opsta, hvis bremsemod-
standen overophedes. Klemme 104 til 106 er tilgeengelig
som en bremsemodstand. Se afsnittet Bremsemodstands-
temperaturafbryder for at fa oplysninger om Klixon-
indgange.

AFORSIGTIG]

Der er risiko for vaesentlig effekttilfarsel til bremsemod-
standen, hvis bremsetransistoren er kortsluttet.

ADVARSEL/ALARM 28, Bremsekontrol mislykket:
Bremsemodstandsfejl: Bremsemodstanden er ikke tilkoblet/
fungerer ikke.

ALARM 29, Frekvensomformer overtemperatur:
Kolepladens udkoblingstemperatur er 95°C +5 °C. Tempera-
turfejlen kan ikke nulstilles, for kelepladens temperatur
falder til under 70°C +5°C.

Fejlen kan skyldes falgende:
- Omgivelsestemperaturen er for hgj

- Motorkablet er for langt

ALARM 30, Motorfase U mangler:

Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk for frekvensomformeren, og kontroller motorfase U.

ALARM 31, Motorfase V mangler:

Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk for frekvensomformeren, og kontroller motorfase V.

ALARM 32, Motorfase W mangler:

Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk for frekvensomformeren, og kontroller motorfase W.

ALARM 33, Inrush-fejl:

Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort
periode. Se afsnit 8.2 Generelle specifikationer for at fa
oplysninger om det tilladte antal opstarter inden for et
minut.

ADVARSEL/ALARM 34, kommunikationsfejl i Fieldbus:
-fieldbussen pa kommunikationsoptionskortet fungerer ikke
ordentligt. Kontroller modulets parametre og ledningerne til
fieldbussen.

ADVARSEL/ALARM 36, Netfejl:

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsyningsspaen-
dingen til frekvensomformeren falder ud, og 74-10 Netfejl
IKKE er indstillet til OFF. Mulig udbedring: Kontroller
sikringerne til frekvensomformeren

ALARM 37, Faseubalance:
Der er en stremubalance mellem effektenhederne

ALARM 38, Intern fejl:

Nar denne alarm afgives, kan det veere nedvendigt at
kontakte Danfoss-leverandaren. Nogle typiske alarmmedde-
lelser:

0| Den serielle port kan ikke initialiseres. Alvorlig hardwa-
refejl

256 | EEPROM-dataene er defekte eller for gamle

512 | Styrekort-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle

513 | Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data

514 | Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data

515 [Den applikationsorienterede styring kan ikke genkende
EEPROM-dataene

516 | Kan ikke skrive til EEPROM'en, fordi en skrivekommando er
i gang

517 | Skrivekommandoen er under timeout

518 |Fejl i EEPROM'en

519 [Manglende eller ugyldige stregkodedata i EEPROM 1024 -
1279 CAN-telegram kan ikke sendes. (1027 angiver en
mulig hardware-fejl)

1281 | Digital signalprocessor, blinke-timeout

1282 | Uoverensstemmelse i effektmikro-softwareversionen

1283 | Uoverensstemmelse i EEPROM-dataversion

1284 [Kan ikke laese den digitale signalprocessors software-
version

1299 | Optionssoftwaren i port A er for gammel
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1300 | Optionssoftwaren i port B er for gammel
1315 | Optionssoftwaren i port A understgttes ikke (ikke tilladt)

1316 | Optionssoftwaren i port B understattes ikke (ikke tilladt)

1536 | Der er registreret en undtagelse i den applikationsorien-
terede styring. Fejlafhjeelpningsoplysninger skrevet til LCP
1792 | DSP watchdog er aktiv. Fejlafhjeelpning af effektdelen af
de motororienterede styredata er ikke overfort korrekt
2049 | Effektdata genstartet

2315 | Mangler sw-version fra effektenhed

2816 | Stakspildaflgb, styrekortmodul

2817 | Afvikler, langsomme opgaver

2818 | Hurtige opgaver

2819 | Parametertrad

2820 | LCP-stakspildaflgb

2821 | Spildafleb i seriel port

2822 | Spildaflgb i USB-port

3072-| Parametervaerdi uden for de tilladte greenser. Gennemfar

5122 |initialisering. Parameternummer, som er arsag til alarmen:
Traek koden fra 3072. F.eks. fejlkode 3238: 3238-3072 =
166 ligger uden for graensen

5123 | Option i port A: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5124 Option i port B: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5376- | lkke mere hukommelse
6231

ALARM 39, Kalepladefgler
Ingen feedback fra temperaturfeleren pa kelepladen.

Signalet fra IGBT-termisk foler er ikke tilgeengeligt pa effekt-
kortet. Problemet kan veere pa effektkortet, pa
portdrevkortet eller pa fladkablet mellem effektkortet og
portdrevkortet.

ADVARSEL 40, Overbel. af digital udgang klem. 27
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller
fijern den kortsluttende tilslutning. Kontroller 5-00 Digital I/O-
tilstand og 5-01 Klemme 27, tilstand.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgang klemme 29:
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller
fijern kortslutningstilslutningen. Kontroller 5-00 Digital I/0O-
tilstand og 5-02 Klemme 29, tilstand.

ALARM 45, Jordslutningsfejl 2:

Der er en afladning fra udgangsfaserne til jord, enten i kablet
mellem frekvensomformeren og motoren eller i selve
motoren. Sluk for frekvensomformeren, og fjern jordslut-
ningsfejlen. Denne alarm registreres under
opstarttestsekvensen.

ALARM 46, Effektkortfors.
Forsyning pa effektkort uden for omrade.

Der er tre stramforsyninger, der er genereret af switchmode-
stromforsyningen (SMPS) pa effektkortet: 24 V, 5V, +/- 18 V.
Ved en 24 V DC-stremforsyning med optionen MCB 107
overvages kun 24 V- og 5 V-forsyningen. Nar den er drevet af
en trefaset netspaending, overvages alle tre forsyninger.

ADVARSEL 47, 24 V fors. lav:
Den eksterne 24 V DC-reservestramforsyning kan veere
overbelastet. Kontakt i modsat fald Danfoss-leverandgren.

ADVARSEL 48, 1,8 V fors. lav:
Kontakt din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 49, Hast.-graense:

Hastigheden ligger ikke inden for det omrade, der er angivet
i 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] og 4-13 Motorha-
stighed, hgj graense [O/MIN].

ALARM 50, AMA-kalibrering mislykkedes:

Motoren er ikke velegnet til den stgrrelse frekvensomformer.
Start AMA-proceduren igen med 7-29 Automatisk motortil-
pasning (AMA), evt. med en begraenset AMA-funktion. Hvis
det stadig mislykkes; kontroller motordata.

ALARM 51, AMA kontroller Unom og Inom:

Indstillingerne for motorspaending, motorstrem og
motoreffekt er sandsynligvis forkerte. Kontroller, at indstil-
lingerne.

ALARM 52, AMA lav Inom:
Motorstrammen er for lav. Kontrollér indstillingerne.

ALARM 53, AMA motor for stor:
Motoren er for stor til, at AMA kan udfares.

ALARM 54, AMA motor for lille:
Motoren er for lille til, at AMA kan udfgres.

ALARM 55, AMA-parameter uden for omrade:
De motorparameterveerdier , som er fundet i motoren ligger
uden for det acceptable omrade.

ALARM 56, AMA afbrudt af bruger:
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout:

Forsgg at starte AMA forfra et antal gange, indtil AMA
gennemfgres korrekt. Bemaerk, at gentagne AMA-kgrsler kan
opvarme motoren til et niveau, hvor modstanden Rs og Rr
foreges. Dette er imidlertid ikke kritisk i de fleste tilfaelde.

ALARM 58, AMA intern fejl:
Kontakt din Danfoss-leverandar.

ADVARSEL 59, Stremgraense:
Streammen er stgrre end veerdien i 4-18 Stromgreense.

ADVARSEL 60, Eks. spaerring

Ekstern spaerring er aktiveret. Genoptag normal drift ved at
pafere 24 V DC til klemmen, der er programmeret til ekstern
speerring, og nulstille frekvensomformeren (via seriel
kommunikation, digital I/0O eller ved at trykke pa nulstillings-
tasten pa tastaturet).

ADVARSEL/ALARM 61, Sporingsfejl:

En fejl mellem beregnet hastighed og hastighedsmalingen
fra feedbackenheden. Indstillingen for funktionen advarsel/
alarm/deaktivering findes i 4-30 Motorfeedbacktabfunktion.
Godkendet fejlindstilling i 4-37 Motorfeedbackhastighedsfejl og
indstillingen for den tilladte tid, fejlen opstar, i 4-32 Timeout
for motorfeedbacktab. Funktionen kan veere effektiv under en
idriftseetningsprocedure.
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ADVARSEL 62, Udg.frekv.gree.:

Udgangsfrekvensen er hgjere end den veerdi, der er angivet i
4-19 Maks. udgangsfrekvens. Dette er en advarsel i VVCP'Us-
tilstand og en alarm (trip) i Flux-tilstand.

ALARM 63, Mek. bremse lav:
Den faktiske motorstrem har ikke overskredet "bremsefrige-
relsesstremmen" inden for intervallet "Startforsink.".

ADVARSEL 64, Spaend.-greense:
Kombinationen af belastning og hastighed kraever en hgjere
motorspeaending end den faktiske mellemkredsspeaending.

ADVARSEL/ALARM/TRIP 65, Styr.-korttemp.:
Styrekortovertemperatur: Styrekortets afbrydelsestem-
peratur er 80° C.

ADVARSEL 66, Kglepladetemperatur lav:
Kelepladetemperaturen méles til 0° C. Det kunne indikere, at
temperaturfoleren er defekt, og derfor @ges ventilatorha-
stigheden til det maksimale for det tilfeelde, at effektdelen
eller styrekortet er meget varmt.

ALARM 67, Konfiguration for optionen er aendret:
En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden
seneste nedlukning.

ALARM 68, Sikker stands.:
Sikker standsning er aktiveret. Genoptag normal drift ved at
pafere 24 VDC pa T-37. Tryk pa reset-knappen pa LCP.

ADVARSEL 68, Sikker stands.:
Sikker standsning er aktiveret. Normal drift genoptages, nar
sikker standsning deaktiveres. Advarsel: automatisk genstart!

ALARM 69, Effektkorttemp.
Temperaturfgleren pa effektkortet er enten for varm eller for
kold.

ALARM 70, Ugyldig FC-konf.:
Den nuvaerende kombination af styrekort og effektkort er
ulovlig.

ADVARSEL 73, Sik stnd. autog.
Sikkert standset. Bemaerk, at med automatisk genstart
aktiveret kan motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ADVARSEL 76, Opsatning af effektenhed
Det kraevede antal effektenheder matcher ikke det
registrerede antal aktive effektenheder.

ADVARSEL 77, Neds. efftilsta:

Denne advarsel angiver, at frekvensomformeren kerer i
reduceret effekttilstand (dvs. mindre end det tilladte antal
vekselretterdele). Denne advarsel genereres ved en effekt-
cyklus, nar frekvensomformeren er indstillet til at kere med
feerre vekselrettere og forbliver teendt.

ALARM 78, Sporingsfejl:

Forskellen mellem den indstillede punktveerdi og den
faktiske hastighed har oversteget vaerdien i 4-35 Sporingsfejl.
Deaktivér funktionen med 4-34 Sporingsfejlfunktion, eller
veelg en alarm/advarsel ogsa i 4-34 Sporingsfejlfunktion.
Undersag mekanikken i belastningen og motoren, kontroller
feedbacktilslutningerne fra motor - encoder - til frekvensom-
formeren. Vaelg motorfeedbackfunktion i

4-30 Motorfeedbacktabfunktion. Juster sporingsfejlband i
4-35 Sporingsfejl og 4-37 Sporingsfejlsrampning.

ALARM 79, Ugyld PS-konf

Skaleringskortet har et forkert delnummer eller er ikke
installeret. Desuden kunne MK102-stikket pa effektkortet
ikke monteres.

ALARM 80, Apparat initialiseret til standardvaerdi:
Parameterindstillingerne initialiseres til fabriksindstillingen
efter en manuel (3-finger) nulstilling.

ALARM 81, CSIV fejlbehaeft.:
CSIV-filen har syntaksfejl.

ALARM 82, CSIV-par fejl:
CSIV kunne ikke initiere en parameter.

ALARM 85, Fare fejl PB:
Profibus-/Profisafe-fejl.

ALARM 86, Fare fejl DI:
Folerfejl.

ALARM 88, Optionsregistrering:

Der er registreret en sendring i optionslayoutet. Denne alarm
opstar, nar 14-89 Option Detection er indstillet til [0]
Fastfrosset konfiguration, og optionslayoutet af en eller
anden grund er aendret. En 2endring i optionslayoutet skal
aktiveres i 14-89 Option Detection, for aendringen godkendes.
Hvis konfigurationsaendringen ikke godkendes, er det kun
muligt at nulstille Alarm 88 (triplas), nar optionskonfigura-
tionen er genetableret/rettet.

ALARM 90, feedbackoverv.:
Kontroller forbindelsen til encoder-/resolver-optionen, og
udskift til sidst MCB 102eller MCB 103.

ALARM 91, Analog indgang 54, forkerte indstillinger:
Kontakt S202 er indstillet til OFF (spaendingsindgang), nar en
KTY-fgler er tilsluttet den analoge indgang klemme 54.

ALARM 250, Ny reservedel:

Effekt- eller SMPS-kortet er blevet udskiftet. Frekvensomfor-
merens typekode skal gendannes i EEPROM'en. Veelg den
korrekte typekode i 14-23 Typekodeindstil. i overens-
stemmelse med maerkaten pa apparatet. Husk at vaelge
"Gem til EEPROM" for at afslutte.

ALARM 251, Ny typekode:
Frekvensomformeren har en ny typekode.
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8 Specifikationer

8.1 Elektriske data og ledningssterrelser

Netforsyning 3 x 380 - 480 VAC
Frekvensomformer PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2
Typisk akseleffekt [kW] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2
Typisk akseleffekt [HK] ved 460 V 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0
Udgangsstrom
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 13 1,8 24 3,0 41 5,2
o Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 2,1 2,9 3,8 4,8 6,6 83
é Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 1,2 1,6 2,1 3,0 3,4 4.8
% Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 1,9 2,6 34 4,8 54 7,7
L] || = Kontinuerlig kVA (400 V AC) [kVA] 0,9 1,3 1,7 2,1 2,8 3,9
— Kontinuerlig kVA (460 V AC) [kVA] 0,9 1,3 1,7 24 2,7 3,8
Maks. kabelstarrelse: (netforsyning,
motor, bremse) [mm2/AWG] 6/10
Maks. indgangsstrom
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,2 2,7 3,7 5,0
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 1,9 2,6 3,5 4,3 59 8,0
9 o Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 1,0 14 1,9 2,7 31 4,3
. L] § Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 1,6 2,2 3,0 4,3 5,0 6,9
& |Maks. for-sikringer IEC/UL [A] 25
g = Effekttab ved maks. belastning [W] 35 42 46 58 62 88
Virkningsgrad 0,93 0,95 0,96 0,96 0,97 0,97
Veegt [kg] 9,8
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8.2 Generelle specifikationer

Netforsyning (L1, L2, L3)
Forsyningsspaending 380-480 V+1 %

Netspaending lav/netudfald:

| tilfeelde af lav netspeending/netudfald fortsaetter FC, indtil mellemkredsspaendingen ndr ned under mindste stopniveau, hvilket
typisk svarer til 15 % under FC's laveste nominelle forsyningsspaending. Indkobling og fuldt moment kan ikke forventes ved
netspaending lavere end 10 % under FC's laveste nominelle forsyningsspaending.

Forsyningsfrekvens 50/60 Hzt 5 %
Maks. midlertidig ubalance imellem netfaser 3,0 % af nominel forsyningsspaending
Reel effektfaktor (A) 2 0,9 nominelt ved nominel belastning
Effektforskydningsfaktor (cos ¢) teet ved enhed (> 0,98)
Kobling pa forsyningsindgang L1, L2, L3 (indkoblinger) maksimum 2 gange/min.

Apparatet egner sig til brug i et kredsleb, der kan levere maks. 100.000 RMS symmetriske ampere, maks. 480 V.

Motorudgang (U, V, W):

Udgangsspaending 0 - 100 % af forsyningsspaendingen
Udgangsfrekvens 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens i Flux-tilstand 0-300 Hz
Kobling pad udgang Ubegraenset
Rampetider 0,01 - 3600 sekunder

Momentkarakteristikker

Startmoment (konstantmoment) maksimum 160 % i 60 sek.”
Startmoment maksimum 180 % op til 0,5 sek.”
Overmoment (konstant moment) maksimum 160 % i 60 sek."
Startmoment (variabelt moment) maksimum 110 % i 60 sek."
Overmoment (variabelt moment) maksimum 110 % i 60 sek.”

" Procentangivelsen angdr det nominelle moment.

Kabellazengder og tvaersnit for styrekabler":

Maks. motorkabelleengde, skaermet 10 m
Maks. motorkabellaengde, uskaermet 10 m
Maksimum tvaersnit til styreklemmer, fleksibel/infleksibel ledning uden glidere 1,5 mm?/16 AWG
maksimum tvaersnit til styreklemmer, fleksibel ledning med glidere 1,5 mm?/16 AWG
Maksimum tvaersnit til styreklemmer, fleksibel ledning med glidere med manchet 1,5 mm?/16 AWG
Minimum tveersnit til styreklemmer 0,25 mm?/ 24 AWG

1) Stremkabler, se tabellerne i afsnittet Elektriske Data i Design Guiden

Beskyttelse og funktioner:

. Elektronisk termisk motorbeskyttelse mod overspaending.

. Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis temperaturen nar et niveau, der er
angivet pa forhand.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorklemmerne U, V, W.
. Hvis der mangler en netfase, tripper frekvensomformeren eller afgiver en advarsel (afhaenger af belastningen).

. Overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis mellemkredsspaendingen er for
lav eller for hgj.

. Frekvensomformeren kontrollerer hele tiden for kritiske niveauer pa den indre temperatur, belastningsstreammen,
hgjspaending pa mellemkredsen og lave motorhastigheder. Som modtraek til kritiske niveauer kan frekvensom-
formeren justere switchfrekvensen og/eller helt zendre switchmeanster for at sikre frekvensomformerens effektivitet.
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Digitale indgange:

Programmerbare digitale indgange 4 (6)"
Klemmenummer 18, 19, 27", 29V, 32, 33,
Logik PNP eller NPN
Speaendingsniveau 0-24 V DC
Spaendingsniveau, logisk '0' PNP < 5V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' PNP > 10V DC
Spaendingsniveau, logisk '0' NPN2) > 19V DC
Speaendingsniveau, logik '1' NPN2) < 14V DC
Maksimal spaending pa indgang 28V DC
Pulsfrekvensomrade 0-110 kHz
(Driftscyklus) min. pulsbredde 4,5 ms
Indgangsmodstand, Ri ca. 4kQ

Alle digitale indgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.
1) Klemme 27 og 29 kan ogsa programmeres som udgang.

Sikker standsning, klemme 37) (klemme 37 er fast PNP-logik):

Spaendingsniveau 0-24 V DC
Spaendingsniveau, logisk '0' PNP <4V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' PNP >20 V DC
Nominel stremindgang pa 24 V 50 mA rms
Nominel stremindgang pa 20 V 60 mA rms
Indgangskapacitans 400 nF

Analoge indgange:

Antal analoge indgange 2
Klemmenummer 53, 54
Tilstande Speending eller strom
Tilstandsvalg Kontakt S201 og kontakt $202
Spaendingstilstand Kontakt S201/kontakt S202 = IKKE AKTIV (U)
Spaendingsniveau -10 til +10V (skalerbar)
Indgangsmodstand, Ri ca. 10kQ
Maks. spaending 20V
Stremtilstand Kontakt S201/kontakt S202 = AKTIV (I)
Stremniveau 0/4 til 20 mA (skalerbar)
Indgangsmodstand, Ri ca. 200Q2
Maks. strom 30 mA
Oplgsning for analoge indgange 10 bit (+ fortegn)
Ngjagtighed for analoge indgange Maksimum fejl 0,5 % af fuld skala
Bandbredde 100 Hz
Alle analoge indgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.
130BA117.10 l_ PELV-isolering
+Zf:3/ : Styring Netforsyning

Hgj-

M —---TTTT =--=TITT

37 — spaending Motor
Funktions-
isolering —> ¢
RS485 «—> bC-Bus

Puls-/encoder-indgange:
Programmerbare puls-/encoderindgange 2/1
Klemmenummer puls/encoder 29, 33"/ 322,332
Maksimumfrekvens pa klemme 29, 32, 33 110 kHz (push-pull-styret)
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Maksimumfrekvens pa klemme 29, 32, 33 5 kHz (aben kollektor)
Minimumfrekvens pa klemme 29, 32, 33 4 Hz
Spaendingsniveau se afsnittet om Digital indgang
Maksimal spaending pa indgang 28V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 4 kQ
Pulsindgangsnejagtighed (0,1 - 1 kHz) Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala
Encoderindgangsngjagtighed (1-110 kHz) Maks. fejl: 0,05 % af fuld skala

Puls- og encoderindgangene (klemme 29, 32, 33) er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaendings-
klemmer.

") pulsindgange er 29 og 33

2 Encoderindgange: 32 = A og 33 = B

Analog udgang:

Antal programmerbare analoge udgange 1
Klemmenummer 42
Stremomrade ved analog udgang 0/4 - 20 mA
Maks. GND-belastning - analog udgang 500Q2
Ngjagtighed pé analog udgang Maks. fejl: 0,5 % af fuld skala
Oplesning pa analog udgang 12 bit

Den analoge udgang er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

Styrekort, RS-485 seriel kommunikation:
Klemmenummer 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Klemmenummer 61 Faelles for klemme 68 og 69

Den serielle RS-485-kommunikationskreds er funktionelt adskilt fra andre centrale kredse og galvanisk adskilt fra forsyningsspaen-
dingen (PELV).

Digital udgang:

Programmerbare digital-/pulsudgange 2
Klemmenummer 27,29V
Spaendingsniveau ved digital-/frekvensudgang 0-24 V
Maks. udgangsstrem (plade eller kilde) 40 mA
Maksimal belastning ved udgangsfrekvens 1kQ
Maksimum kapacitiv belastning ved udgangsfrekvens 10 nF
Min. udgangsfrekvens ved udgangsfrekvens 0 Hz
Maks. udgangsfrekvens ved udgangsfrekvens 32 kHz
Nojagtighed pa udgangsfrekvens Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala
Oplgsning pa udgangsfrekvensen 12 bit

1) Klemme 27 og 29 kan ogsa programmeres som indgang.
Den digitale udgang er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

Styrekort, 24 V DC-udgang:

Klemmenummer 12,13
Udgangsspaending 24V +1,-3V
Maks. belastning 600 mA

24 V DC-forsyningen er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV), men har samme potentiale som de analoge og digitale
ind- og udgange.

Relzeudgange:

Programmerbare releeudgange 2
Relae 01 klemmenummer 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 1-3 (NC), 1-2 (NO) (resistiv belastning) 240V AC, 2A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" (induktiv belastning @ cos@ 0,4) 240V AC, 0,2 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 1-2 (NO), 1-3 (NC) (resistiv belastning) 60VDC 1A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" (induktiv belastning) 24V DC, 0,1A
Relae 02 klemmenummer 4-6 (bryde), 4-5 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 4-5 (NO) (resistiv belastning)?? Overspaending kat. Il 400V AC,2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa 4-5 (NO) (induktiv belastning @ cos¢ 0,4) 240V AC, 0,2 A
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Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 4-5 (NO) (resistiv belastning) 80VDC 2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" pd 4-5 (NO) (induktiv belastning) 24V DC, 0,1A
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pé 4-6 (NC) (resistiv belastning) 240 VAC 2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa 4-6 (NC) (induktiv belastning @ cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 4-6 (NC) (resistiv belastning) 50VDC2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" pa 4-6 (NC) (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Min. klemmebelastning pa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

1) IEC 60947 del 4 og 5

Relaekontakterne er galvanisk isoleret fra resten af kredslabet ved forstaerket isolering (PELV).
2) Overspaendingskategori Il

3) UL-applikationer 300 V AC 2 A

Styrekort, 10 V DC-udgang:

Klemmenummer 50
Udgangsspaending 10,5V +0,5V
Maks. belastning 15 mA

10V DC-forsyningen er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaendingsklemmer.

Styrekarakteristik:

Oplgsning for udgangsfrekvens ved 0-1000 Hz + 0,003 Hz
Gentagelsesngjagtighed for Praecis start/stop (klemmer 18, 19) <+ 0,1 msek
Systemresponstid (klemme 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Hastighedsstyringsomrade (dben slgjfe) 1:100 af synkron hastighed
Hastighedsstyringsomrade (lukket slajfe) 1:1000 af synkron hastighed
Hastighedsngjagtighed (aben slgjfe) 30-4000 O/MIN: fejl £8 O/MIN
Hastighedsngjagtighed (lukket slgjfe), afhaengigt af oplasningen pa feedbackenheden 0-6000 O/MIN: fejl £0,15 O/MIN
Momentstyringsnegjagtighed (hastighedsfeedback) Maks. fejl pa+5 % af nominelt moment

Alle styrekarakteristika er baseret pd en 4-polet asynkron motor
Ydelse for styrekort:

Interval for scanning 1 ms
Omagivelser:

Kapslingsgrad IP66/Type 4X (indendgrs)
Vibrationstest 1,7 g RMS
Maks. relativ luftfugtighed 5% - 95 %(IEC 60 721-3-3; Klasse 3K3 (ikke-kondenserende) under drift
Omgivelsestemperatur Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)

Derating for haj omgivelsestemperatur, se afsnittet om saerlige forhold

Minimum omgivelsestemperatur ved fuld drift 0°C
Minimum omgivelsestemperatur med reduceret ydeevne -10 °C
Maks. hgjde over havet 1000 m

Derating for hajde over havet, se afsnittet om seerlige forhold

Styrekort, USB-seriel-kommunikation:

USB-standard 1.1 (fuld hastighed)
USB-stik Enhedsstik USB type B

Tilslutning til pc foretages via et standard veerts-/apparats-USB-kabel.

USB-tilslutningen er galvanisk isoleret fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspandingsklemmer.

USB-jordtilslutningen er ikke galvanisk isoleret fra beskyttelsesjord. Brug kun en isoleret baerbar computer som pc-tilslutning til USB-
stikket pa frekvensomformeren.
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Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage sendringer i sine produkter,
herunder i produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at zendre allerede aftalte specifikationer.
Alle varemaerker i dette materiale tilhgrer de respektive virksomheder. Danfoss og Danfoss-logoet er varemzerker tilharende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.
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