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1 บทนํา

ชุดขับ HVAC VLT
FC 100 รุน

เวอรชันของซอฟแวร: 3.4.x

คูมือนี้สามารถใชกับชุดขับ HVAC VLT
ตัวแปลงความถี่ทั้งหมดที่ใชเวอรชัน-

ของซอฟตแวร 3.4.x
หมายเลขเวอรชันของซอฟตแวรจะดู-

ไดจาก
พารามิเตอร 15-43 เวอรชันของ-

ซอฟตแวร
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1.1.1 ลิขสิทธิ์ การจํากัดความรับผิดชอบและ-
สทิธิ์ในการทบทวน 

การเผยแพรสิ่งพิมพนีม้ีขอมูลท่ีเปนกรรมสิทธิ์ของ Danfoss
โดยการยอมรับและการใชคูมือนี้ ผูใชไดยอมรับวาขอมูลท่ีมีอยูใน-
สื่อนี้จะถูกใชเพ่ือการใชงานอุปกรณจาก Danfoss หรืออุปกรณ-
จากผูผลิตอ่ืนที่ทําใหอุปกรณดังกลาวมีวตัถุประสงคท่ีใชเพ่ือ-
สื่อสารกับอุปกรณของ Danfoss ผานการเชื่อมโยงดวยการ-
สื่อสารอนกุรมเทานัน้ การเผยแพรสิ่งพิมพนีไ้ดรับการคุมครอง-
ภายใตกฎหมายลิขสิทธิ์ของ เดนมารกและประเทศ สวนใหญ

Danfoss ไมประกันวาชุดซอฟตแวรท่ีสรางขึ้นตามแนวทางที่มีอยู-
ในคูมือนี้จะทํางานอยางเหมาะสมในทุกๆ สภาพแวดลอมทาง-
กายภาพ ฮารดแวรและซอฟตแวร

แม Danfoss ไดทดสอบและตรวจทานเอกสารภายในคูมือนี้
Danfoss ไมมีการประกันหรือการแสดงออกไมวาจะเปนการเปด-
เผยหรือโดยนัยในความรับผิดชอบตอเอกสารนี้ รวมถึงคุณภาพ-
ของเอกสาร ประสิทธิภาพ หรือความเหมาะสมสําหรับ-
วตัถุประสงคท่ีเปนการเฉพาะ

ไมมีเหตุการณใดที่ Danfoss จะรับผิดชอบตอความเสียหายโดย-
ทางตรง, ทางออม, พิเศษ, บังเอิญ หรือท่ีเกิดขึ้นตามมาหลังจาก-
การเลิกใช หรือการไมมีความสามารถในการใชขอมูลท่ีมีอยูใน-
คูมือนี้ ถึงแมวาจะไดรับคําแนะนําในความเปนไปไดถึงความเสีย-
หายดังกลาว โดยเฉพาะ Danfoss ไมรับผิดชอบตอตนทุนใดๆ
รวมถึงแตไมจํากัดถึงสิ่งเหลานั้นท่ีเกิดขึ้นจากผลของการสูญเสีย-
กําไรหรือรายได, อุปกรณสูญหายหรือเสียหาย,
โปรแกรมคอมพิวเตอรสูญหาย, ขอมูลสูญหาย, ตนทุนในการ-
จัดหาทดแทนสิ่งเหลานี้ หรือการเรียกรองใดๆโดยบุคคลที่สาม

Danfoss สงวนสิทธิ์ท่ีจะทบทวนการเผยแพรนีไ้ดตลอดเวลาและ-
เปล่ียนแปลงเนื้อหาโดยไมตองแจงใหทราบลวงหนาหรือมีพันธะ-
ใดๆที่จะตองแจงใหผูใชกอนหนาและผูใชปจจุบันของการทบทวน-
หรือการเปลี่ยนแปลงเหลานั้น

1.1.2 เอกสาร ที่มีสําหรับ ชุดขับ HVAC VLT

- คําแนะนําการใชงาน MG.11.Ax.yy มีขอมูลท่ีจําเปน-
สําหรับการเร่ิมการทํางานและการใชงานตัวแปลงความถี่

- คําแนะนําการใชงานชุดขับเคล่ือนกําลังสูง  ชุดขับ
HVAC VLT, MG.11.Fx.yy

- คูมือการออกแบบ MG.11.Bx.yy บรรจุขอมูลทาง-
เทคนคิเก่ียวกับตัวแปลงความถี่และการออกแบบและ-
การประยุกตใชของลูกคา

- คูมือการโปรแกรม MG.11.Cx.yy ใหขอมูลเก่ียวกับวิธี-
ต้ังโปรแกรม รวมถึงคําอธิบายเกี่ยวกับพารามิเตอรอยาง-
ครบถวนสมบูรณ

- คําแนะนําในการติดต้ัง, อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก
MCB 109, MI.38.Bx.yy

- ขอมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับการใชงาน, คําแนะนําการลด-
พิกัดอุณหภูมิ
MN.11.Ax.yy

- เคร่ืองมือกําหนดรูปแบบที่ทํางานบนเครื่อง PC MCT
10, MG.10.Ax.yy ชวยใหผูใชสามารถกําหนดรูปแบบ-
ตัวแปลงความถี่จาก Windows ™ ท่ีทํางานบนสภาพ-
แวดลอมของเคร่ืองพีซีได

- Danfoss ซอฟตแวร VLT® Energy Box ท่ี
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions
จากนัน้เลือก PC Software Download

- ชุดขับ HVAC VLT คูมือการใชงานชุดขับเคล่ือน, MG.
11.Tx.yy

- คําแนะนําการใชงาน  ชุดขับ HVAC VLT Profibus,
MG.33.Cx.yy

- คําแนะนําการใชงาน  ชุดขับ HVAC VLT Device Net,
MG.33.Dx.yy

- คําแนะนําการใชงาน  ชุดขับ HVAC VLT BACnet,
MG.11.Dx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT LonWorks,
MG.11.Ex.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT Metasys,
MG.11.Gx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT FLN,
MG.11.Zx.yy

- คูมือการออกแบบตัวกรองเอาทพุท, MG.90.Nx.yy

- คูมือการออกแบบตัวตานทานเบรก, MG.90.Ox.yy

x = เลขการปรับแก
yy = รหัสภาษา

Danfoss ขอมูลทางเทคนิคสามารถหาไดในรูปเอกสารจาก
Danfoss สํานักงานขายในพื้นที่ของคุณ หรือออนไลนท่ี: 
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations/Technical+Documentation.htm
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1.1.3 คํายอและมาตรฐาน 

คํายอ คําศพัท หนวย SI หนวย I-P

a อัตราเรง m/s2 ft/s2

AWG เกจลวดอเมริกัน   

การปรับอัตโนมัติ การปรับมอเตอรโดยอัตโนมัติ   

°C องศาเซลเซยีส   

I กระแส A Amp

ILIM ขีดจํากัดกระแส   

ไฟสายหลักสําหรับ IT
แหลงจายไฟสายหลักท่ีมีจดุเช่ือมตอแบบสตารในตัว-
แปลงลอยลงกราวด

  

จูล พลังงาน J=N.m ft-lb, Btu

°F ฟาเรนไฮต   

FC ตัวแปลงความถี่   

f ความถี่ Hz Hz

kHz กิโลเฮิรตซ kHz kHz

LCP แผงควบคุมหนาเครื่อง   

mA มิลลิแอมแปร   

ms มิลลิวินาที   

min นาที   

MCT เคร่ืองมือควบคุมมอเตอร   

M-TYPE ขึ้นอยูกับชนิดของมอเตอร   

Nm นิวตันเมตร  in-lbs

IM,N กระแสของมอเตอรท่ีพิกัด   

fM,N ความถี่ของมอเตอรท่ีพิกัด   

PM,N กําลังของมอเตอรท่ีพิกัด   

UM,N แรงดันไฟฟาของมอเตอรท่ีพิกัด   

พารามิเตอร พารามิเตอร   

PELV แรงดันต่ําปองกันพิเศษ   

วัตต กําลัง W Btu/hr, hp

พาสคาล ความดัน Pa = N/m² psi, psf, ฟุตนํ้า

IINV กระแสเอาทพุทของอินเวอรเตอรท่ีพิกัด   

RPM รอบตอนาที   

SR ขนาดที่สัมพันธ   

T อุณหภมูิ C F

t เวลา s s,hr

TLIM ขีดจํากัดแรงบิด   

U แรงดันไฟฟา V V

ตาราง 1.1: ตารางคํายอและมาตรฐาน
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1.1.4 ระบุตัวแปลงฯ

ดานลางนี้เปนตัวอยางของปายประจําชุดขับ ปายนีต้ิดอยูบนตัว-
แปลงความถี่และแสดงประเภทและอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังมากับ-
เคร่ือง ดูท่ีดานลางสําหรับรายละเอียดวิธีการอาน สตริงรหัส-
ประเภท (T/C)

ภาพประกอบ 1.1: ตัวอยางน้ีแสดงปายประจําเครื่อง

หมายเหตุ
โปรดเตรียมหมายเลข T/C (รหสัประเภท)
และหมายเลขการผลิตเครื่องใหพรอมกอนทีจ่ะติดตอ
Danfoss

บทนํา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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1.1.5 สตริงรหัสประเภทกําลังต่ําและกลาง

คําอธิบาย ตําแหนง ทางเลือกที่เปนไปได
กลุมของผลิตภัณฑและ รุนของชุดขับเคลื่อน FC 1-6 FC 102

พิกัดกําลัง 8-10 1.1- 90 kW (P1K1 - P90K)

จํานวนของเฟส 11 สามเฟส (T)

แรงดันหลัก 11-12
T 2: 200-240 VAC
T 4: 380-480 VAC
T 6: 525-600 VAC

กรอบหุม 13-15

E20: IP20
E21: IP 21/NEMA Type 1
E55: IP 55/NEMA Type 12
E66: IP66
P21: IP21/NEMA Type 1 w/backplate
P55: IP55/NEMA Type 12 w/backplate

ตัวกรอง RFI 16-17

H1: ตัวกรอง RFI ช้ัน A1/B
H2: ตัวกรอง RFI ช้ัน A2
H3: ตัวกรอง RFI ช้ัน A1/B (ลดความยาวสายเคเบิลลง)
Hx: ไมมีตัวกรอง RFI

เบรก 18

X: ไมรวมตัวสับเบรค
B: รวมตัวสับเบรค
T: หยุดปลอดภยั
U: เบรกแบบปลอดภยั

จอแสดงผล 19
G: แผงควบคุมหนาเครื่อง (LCP) แบบกราฟก
N: แผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข (NLCP)
X: ไมมีแผงควบคุมหนาเคร่ือง

การเคลือบ PCB 20
X ไมเคลือบ PCB
C: เคลือบ PCB

อุปกรณเสริมชุดหลัก 21

X: ไมมีสวิตชตัดตอนแหลงจายไฟหลักและการแบงรับภาระโหลด
1: มีสวิทชตัดตอนแหลงจายไฟหลัก (IP55 เทาน้ัน)
8: สวิตชตัดตอนแหลงจายไฟหลักและการแบงรับภาระโหลด
D: การแบงรับโหลด
โปรดดู บทท่ี 8 สําหรับขนาดสายเคเบิลสูงสุด

การปรับใหเหมาะสม 22
X: มาตรฐาน
0: สายมาตรวัดแบบยุโรปในชองใสสายเคเบลิ

การปรับใหเหมาะสม 23 สํารองไว

รีลีสของซอฟตแวร 24-27 ซอฟตแวรทํางานจริง

ภาษาของซอฟตแวร 28  

อุปกรณเสริม A 29-30

AX: ไมมีอุปกรณเสริม
A0: MCA 101 Profibus DP V1
A4: MCA 104 DeviceNet
AG: MCA 108 Lonworks
AJ: MCA 109 BACnet gateway

อุปกรณเสริม B 31-32

BX: ไมมีอุปกรณเสริม
BK: MCB 101 อุปกรณเสริม I/O สําหรับใชงานท่ัวไป
BP: MCB 105 อุปกรณเสริมรีเลย
BO: MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

C0 อุปกรณเสริม MCO 33-34 CX: ไมมีอุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม C1 35 X: ไมมีอุปกรณเสริม

ซอฟตแวรเสริม C 36-37 XX: ซอฟตแวรมาตรฐาน

บทนํา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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คําอธิบาย ตําแหนง ทางเลือกที่เปนไปได

อุปกรณเสริม D 38-39
DX: ไมมีอุปกรณเสริม
D0: DC สํารอง

ตาราง 1.2: การอธิบายรหัสประเภท

อุปกรณเสริมและอุปกรณประกอบที่หลากหลายมีอธิบายเพิ่มเติมใน ชุดขับ HVAC VLT คูมือการออกแบบ, MG.11.BX.YY

บทนํา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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2 ความปลอดภัย

2.1.1 สญัลักษณ

สัญลักษณท่ีใชในคูมือนี้:

หมายเหตุ
แสดงบางส่ิงทีจ่ะตองสังเกตโดยผูอาน

ขอควรระวัง
ระบุคําเตือนท่ัวไป

คําเตอืน
ระบุถึงคําเตือนไฟฟาแรงสูง

✮ แสดงคามาตรฐานจากโรงงาน

2.1.2 คําเตือนไฟฟาแรงสูง

คําเตอืน
แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่และการดเสรมิ MCO
101 มีอันตรายเมื่อตัวแปลงความถีต่ออยูกับแหลง-
จายไฟหลัก การตอมอเตอรหรือตัวแปลงความถี่ทีไ่ม-
ถูกตอง อาจทาํใหเกิดการเสียชีวิต บาดเจ็บรนุแรง
หรืออุปกรณเสียหายได ดงัน้ันจึงตองปฏิบติัตามขัน้-
ตอนในคูมือเลมน้ี รวมทัง้กฎขอบังคับในประเทศและ-
ทองถิน่ และกฎขอบงัคบัดานความปลอดภัยตางๆ

2.1.3 หมายเหตุเกี่ยวกับความปลอดภัย

คําเตอืน
แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่มีอนัตรายเมื่อตัว-
แปลงความถี่ตออยูกับแหลงจายไฟหลัก การติดตั้ง-
มอเตอรโดยตรง ตัวแปลงความถีห่รือ ระบบ อาจทําให
เกิดการเสียชีวิต บาดเจ็บรุนแรง หรืออปุกรณเสียหาย
ดังน้ันจะตองปฏบิัติตามคําแนะนําในคูมอืน้ีเชนเดียว-
กับกฎขอบงัคับของทองถิ่นและระดับประเทศและขอ-
บังคับดานความปลอดภัย

ขอบังคับดานความปลอดภัย
1. ตัวแปลงความถี่จะตองถูกปลดจากแหลงจายไฟหลักถา-

จะตองมีการดําเนินงานซอม ตรวจสอบวาแหลงจายไฟ-
หลักถูกปลดแลวและรอจนกวาเวลาที่จําเปนตองรอได-
ผานไปกอนที่จะถอดขั้วของมอเตอรและแหลงจายไฟ-
หลัก

2. ปุม [STOP/RESET] บน LCP ของตัวแปลงความถี่ไม-
ไดปลดอุปกรณออกจากแหลงจายไฟหลักและดังนัน้-
ตองไมใชเปนสวิทชเพ่ือความปลอดภัย

3. การลงดินเพื่อการปองกันท่ีถูกตองของอุปกรณจะตอง-
ถูกกําหนด ผูใชตองไดรับการปกปองจากแหลงจายไฟ
และมอเตอรตองถูกปองกันจากการมีโหลดเกินตามกฏ-
ขอบังคับในระดับประเทศและทองถิ่น

4. กระแสรั่วลงดินสูงกวา 3.5 mA

5. การปองกันโหลดเกินของมอเตอรต้ังคาโดย
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร
ถาตองใชฟงกชันนี้ ใหตั้ง
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร
ใหเปนคาขอมูลของการตัดการทํางานของ [ETR]
(คามาตรฐาน) หรือ คาขอมูลการเตือนของ [ETR]
หมายเหตุ: การทํางาน ถูกเร่ิมตน ท่ี 1.16
เทาของกระแสมอเตอรท่ีพิกัดและความถี่ท่ีพิกัด
สําหรับตลาดอเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR
ใหการปองกันมอเตอรรับโหลดเกิน คลาส 20
ตามขอกําหนดของ NEC

6. หามถอดปลั๊กมอเตอรและแหลงจายไฟหลักในขณะท่ี-
ตัวแปลงความถี่ยังเชื่อมตออยูกับแหลงจายไฟหลัก
ตรวจสอบวาแหลงจายไฟหลักถูกปลดแลวและรอ-
จนกวาเวลาท่ีจําเปนตองรอไดผานไปกอนที่จะถอดขั้ว-
ของมอเตอรและแหลงจายไฟหลัก

7. โปรดทราบวาตัวแปลงความถี่จะมีอินพุทแรงดันที่มา-
กกวา L1, L2 และ L3 เมื่อมีการติดต้ังการแบงรับภาระ-
โหลด (การเชื่อมวงจรขั้นกลาง DC) และ 24 V DC
ภายนอก ตรวจสอบวาทุกอินพุทแรงดันถูกปลดออก-
และรอจนกวาเวลาท่ีจําเปนตองรอไดผานไปกอนการ-
เร่ิมงานซอม

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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การติดตั้งที่สูงมากเหนือระดับน้ําทะเล

ขอควรระวัง
380 - 500 V, กรอบหุม A, B และ C: ทีร่ะดับความสูง-
เกินกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกีย่วกับ PELV
380 - 500 V, กรอบหุม D, E และ F: ทีร่ะดับความสูง-
เกินกวา 3 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกีย่วกับ PELV.
525 - 690 V: ที่ระดับความสูงเกินกวา 2 กม.
โปรดติดตอ Danfoss เก่ียวกับ PELV.

คําเตอืน
การเตือนเกี่ยวกับการสตารทที่ไมตั้งใจ

1. มอเตอรสามารถถกูทาํใหหยดุไดโดยใชคํา-
ส่ังดิจิตอล คําส่ังบสั คาอางองิหรือการหยุด-
ทีห่นาเครือ่งในขณะที่ตัวแปลงความถี่เชื่อม-
ตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก เมื่อจําเปนตอง-
พจิารณาเกีย่วกบัความปลอดภัยสวนบคุคล-
เพือ่ประกันวาจะไมมีการสตารทโดยไมตั้งใจ-
เกิดขึน้ ฟงกชันการหยุดเหลาน้ีจะไมเพยีง-
พอ

2. ในขณะที่พารามิเตอรกําลังเปล่ียนแปลง-
มอเตอรอาจจะสตารทได ดังน้ันปุมหยุด
[STOP/RESET] ตองถกูใชงานเสมอ
ขอมูลดังตอไปนี้สามารถปรับแกได

3. มอเตอรที่หยุดอยูอาจจะสตารทถาเกิด-
ฟอลตขึน้ในอุปกรณอเิล็กทรอนิกของตัว-
แปลงความถี่ หรอืถาโหลดเกนิช่ัวคราว
หรือฟอลตในแหลงจายไฟหลัก
หรือการเชื่อมตอมอเตอรส้ินสุดลง

คําเตอืน
การสัมผัสช้ินสวนทางไฟฟา อาจมีอนัตรายอยางราย-
แรง - แมวาอปุกรณจะตัดการเชื่อมตอกบัแหลงจาย-
ไฟหลักแลวก็ตาม

และควรดูใหแนใจวา อินพุตแรงดันอื่นๆ ไดถูกปลดการเชื่อมตอ-
แลว เชน แหลงจายไฟภายนอก 24 V DC การแบงรับ-
โหลด (การเชื่อมตอ DC ของวงจรขั้นกลาง) รวมถึงการตอ-
มอเตอรสําหรับการสํารองทางจลน ใหดูท่ีคําแนะนาํการใชงาน-
สําหรับแนวทางดานความปลอดภัยเพ่ิมเติม

คําเตอืน
ตัวเกบ็ประจุดีซลิีงคของตัวแปลงความถี่ จะยังคงม-ี
ประจุไฟอยูหลังจากปลดการจายไฟแลว
เพือ่หลีกเล่ียงอนัตรายจากไฟฟา ใหปลดตัวแปลง-
ความถีอ่อกจากแหลงจายไฟหลักกอนดําเนินการ-
บํารุงรักษา รอเวลาอยางนอยตามที่ระบุตอไปนี้
กอนซอมบํารุงตัวแปลงความถี่:

แรงดัน
(V)

เวลารอ ตํ่าสดุ (นาที)

4 15 20 30 40

200 -
240

1.1 - 3.7
kW

5.5 - 45
kW

   

380 -
480

1.1 - 7.5
kW

11 - 90
kW

110 - 250
kW

 315 -
1000 kW

525 -
600

1.1 - 7.5
kW

11 - 90
kW

   

525 -
690

 11 - 90
kW

45 - 400
kW

450 -
1400 kW

 

โปรดตระหนักวาอาจจะมีแรงดันสูงในดีซลิีงค แมวาไฟแสดงสถานะจะ-
ดับแลวก็ตาม

2.1.4 กอนเริ่มตนงานซอมบํารุง

1. ใหปลดตัวแปลงความถี่ออกจากแหลงจายไฟหลัก

2. ตัดการเชื่อมตอขั้วตอ 88 และ 89 ของบัสไฟตรง

3. รออยางนอยเทากับเวลาที่ระบุไวในสวน คําเตือนท่ัวไป
ขางตน

4. ถอดสายเคเบิลมอเตอร

2.1.5 เง่ือนไขพิเศษ

พิกัดทางไฟฟา:
คาพิกัดจะแสดงบนปายชื่อของตัวแปลงความถี่โดยอางอิงจาก-
แหลงจายไฟฟา 3 เฟส ภายในแรงดัน กระแส และชวงของ-
อุณหภูมิท่ีกําหนด ซึ่งคาดวาจะถูกใชในการประยุกตใชงานเปน-
สวนใหญ

ตัวแปลงความถี่ยังรองรับการประยุกตใชพิเศษอื่นๆ ท่ีมีผลกับคา-
พิกัดทางไฟฟาของตัวแปลงความถี่
สภาวะพิเศษที่สงผลกับคาพิกัดทางไฟฟาอาจเปน

• การใชงานกับแหลงจาย 1 เฟส

• การใชงานที่มีอุณหภูมิสูงท่ีตองการการลดพิกัดทาง-
ไฟฟา

• การใชงานทางทะเลที่มีสภาวะแวดลอมท่ีรุนแรงมาก

การประยุกตใชอ่ืนๆ ท่ีอาจสงผลตอคาพิกัดทางไฟฟา

ศึกษาจากสวนท่ีเก่ียวของในคูมือนีแ้ละใน ชุดขับ HVAC
VLTคูมือการออกแบบ, MG.11.BX.YY สําหรับขอมูลเก่ียวกับพิกัด-
ทางไฟฟา

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ความตองการสําหรับการติดตั้ง
ความปลอดภัยทางไฟฟาโดยรวมของตัวแปลงความถี่ท่ีจําเปน-
ตองไดรับการพิจารณาในการติดต้ังโดยเฉพาะที่เก่ียวของกับ

• ฟวสและเซอรกิตเบรกเกอรสําหรับการปองกันกระแส-
เกินและการลัดวงจร

• การเลือกขนาดสายเคเบิลไฟฟา (แหลงจายไฟหลัก,
มอเตอร, เบรก, การแบงโหลดและรีเลย)

• การกําหนดคา Grid (ขาตัวถายโอนเดลตาสายดิน,
IT,TN เปนตน)

• ความปลอดภัยของสวนตอแรงดันต่ํา (สภาวะ PELV)

ดูเร่ืองท่ีเก่ียวของในคําแนะนําเหลานี้และคูมือการออกแบบชุดขับ
ชุดขับ HVAC VLT สําหรับขอมูลเก่ียวกับขอกําหนดการติดต้ัง

2.1.6 การติดตั้งที่สูงมากเหนือระดับน้ําทะเล
(PELV)

คําเตอืน
แรงดันไฟฟาระดับทีเ่ปนอันตราย!
ที่ความสูงเหนือระดับนํ้าทะเลมากกวา 2 กม.
โปรดติดตอ Danfoss เก่ียวกับ PELV
หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมตั้งใจ
ในขณะที่ตัวแปลงความถี่เชื่อมตออยูกับสายหลัก
มอเตอรสามารถสตารท/หยุดไดโดยใชคําส่ังดจิิตอล,
คําส่ังบัส, คาอางอิงหรือผานทาง LCP

• ปลดตัวแปลงความถีจ่ากแหลงจายไฟหลัก-
เมื่อพจิารณาถึงความปลอดภัยสวนบุคคล-
จําเปนตองหลีกเล่ียงการสตารทโดยไมได-
ตั้งใจ

• เพือ่หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ
ใหกดปุม [OFF] ทุกครัง้กอนทําการเปล่ียน-
คาพารามิเตอร

• เวนแตขัว้ตอ 37 จะถกูปด ฟอลตทาง-
อเิล็กทรอนิก, โหลดเกนิช่ัวขณะ,
ฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรอืการหายไป-
ของการเชื่อมตอกบัมอเตอร อาจเปนสาเหตุ-
ใหมอเตอรที่หยุดอยูเกิดการสตารทขึ้นได

ความลมเหลวในการปฏิบัติตามคาํแนะนําอาจสงผล-
ใหเกดิการเสียชีวติหรือบาดเจ็บรุนแรง

2.1.7 หลีกเล่ียง การสตารทโดยไมไดตั้งใจ

คําเตอืน
ในขณะท่ีตัวแปลงความถีเ่ชื่อมตออยูกับสายหลัก
มอเตอรสามารถสตารท/หยุดไดโดยใชคําส่ังดิจิตอล,
คําส่ังบสั, คาอางองิ หรอืผานทางแผงควบคุมหนา-
เครือ่ง

• ปลดตัวแปลงความถี่จากแหลงจายไฟหลัก-
เมื่อพจิารณาถงึความปลอดภัยสวนบคุคล-
จําเปนตองหลีกเล่ียงการสตารทโดยไมได-
ตั้งใจ

• เพือ่หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ
ใหกดปุม [OFF] ทกุครั้งกอนทําการเปลี่ยน-
คาพารามิเตอร

• เวนแตขัว้ตอ 37 จะถกูปด ฟอลตทาง-
อิเล็กทรอนิก, โหลดเกินช่ัวขณะ,
ฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรือการหายไป-
ของการเชื่อมตอกบัมอเตอร อาจเปนสาเหตุ-
ใหมอเตอรที่หยุดอยูเกดิการสตารทขึน้ได

2.1.8 การหยุดอยางปลอดภัยของตัวแปลง-
ความถี่

สําหรับเวอรชันท่ีติดต้ัง การหยุดแบบปลอดภัยดวยอินพุทที่ขั้ว-
ตอ 37 , ตัวแปลงความถี่ สามารถดําเนินการฟงกชันเพื่อความ-
ปลอดภัย การปดแรงบิดท่ีปลอดภัย  (ตามที่กําหนดไวใน CD
IEC 61800-5-2 ฉบับราง) หรือ การหยุดหมวด
0 (ตามที่กําหนดใน EN 60204-1)

มันถูกออกแบบและปรับปรุงใหเหมาะสมสําหรับลําดับความ-
ปลอด 3 ในการเรียกรองใน EN 954-1 เคร่ืองมือสําหรับใชงานนี้-
เรียกวาการหยุดแบบปลอดภัย กอนที่จะทําการผสานและใชการ-
หยุดแบบปลอดภัยในการติดต้ัง การวเิคราะหความเสี่ยงโดย-
ตลอดในการติดต้ังจะตองไดรับการดําเนินการเพื่อท่ีจะพิจารณาวา
การทํางานการหยุดแบบปลอดภัยและหมวดความปลอดภัยมี-
ความเหมาะสมและเพียงพอหรือไม เพ่ือใหติดต้ังและการใช-
ฟงกชันหยุดแบบปลอดภัยไดตามขอกําหนดของหมวดความ-
ปลอดภัย 3 ใน EN 954-1 ตองปฏิบัติตามขอมูลและคําแนะนําที่-
เก่ียวของในชุดขับ HVAC VLT Design Guide ! ขอมูลและคํา-
แนะนําในคูมือการใชงานเลมนี้ยังไมเพียงพอสําหรับการใชงาน-
ฟงกชันการหยุดแบบปลอดภัย (Safe Stop) อยางถูกตองและ-
ปลอดภัย!

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 2.1: เอกสารรับรองน้ียังครอบคลุมถึง FC 102 และ FC 202

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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2.1.9 ไฟสายหลักสําหรับ IT

คําเตอืน
ไฟสายหลักสําหรับ IT
หามตอตัวแปลงความถี่ทีม่ี ตัวกรอง RFI
กับแหลงจายไฟหลักที่มีความดันระหวางเฟสและ-
สายดินเกินกวา 440 V สําหรบัคอนเวอรเตอร 400 V
และ 760 V สําหรับคอนเวอรเตอร 690 V
ในกรณไีฟสายหลักสําหรับ IT 400 V และการตอลง-
ดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสาย-
หลักที่วัดระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกิน 440 V
สําหรับไฟสายหลักสําหรับ 690 V IT และการตอลง-
ดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสาย-
หลักที่วัดระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกิน 760 V
ความลมเหลวในการปฏิบัติตามคาํแนะนําอาจสงผล-
ใหเกดิการเสียชีวติหรือบาดเจ็บรุนแรง

พารามิเตอร 14-50 ตัวกรอง RFI สามารถใชเพ่ือปลดตัวเก็บประจุ
RFI ภายในจากตัวกรอง RFI ไปสายดินออก

2.1.10 คําแนะนําในการจํากัดทิ้ง 

อุปกรณท่ีประกอบดวยช้ินสวนทางไฟฟาตองไมถูก-
กําจัดท้ิงรวมกับขยะท่ัวไป
ตองเก็บขยะอิเล็กทรอนิกส และไฟฟาแยกตางหาก-
ตามกฎหมายที่บังคับใชในปจจุบนัและในระดับทองถิน่

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3 การติดตั้งเชิงกล

3.1 กอนการสตารท

3.1.1 รายการตรวจสอบ

เมื่อนําตัวแปลงความถี่ออกจากกลอง ตรวจใหแนใจวาเคร่ืองไมมีความเสียหายและมีความสมบูรณ ใชตารางตอไปนีเ้พ่ือบงชี้บรรจุภัณฑ

ประเภทกรอ-
บหุม:

A2
(IP 20-21)

A3
(IP 20-21)

A4
(IP 55-66)

A5
(IP 55-66)

B1/B3
(IP

20-21-55-66)

B2/B4
(IP

20-21-55-66)

C1/C3
(IP

20-21-55-66)

C2*/C4
(IP

20-21-55-66)

 

ขนาดเครื่อง (kW):

200-240 V 1.1-2.2 3.0-3.7 1.1-2.2 1.1-3.7
5.5-11/
5.5-11

15/
15-18.5

18.5-30/
22-30

37-45/
37-45

380-480 V 1.1-4.0 5.5-7.5 1.1-4.0 1.1-7.5
11-18.5/
11-18.5

22-30/
22-37

37-55/
45-55

75-90/
75-90

525-600 V  1.1-7.5  1.1-7.5
11-18.5/
11-18.5

22-30/
22-37

37-55/
45-55

75-90/
75-90

ตาราง 3.1: ตารางการแกะกลองบรรจุ

โปรดจําไววาการเลือกไขควง (ฟลลิปส ไขควงแฉกหรือไขควงดาว) มีดตัด, สวาน และมีด ขอแนะนําใหเหมาะสมกับการแกะเคร่ืองออก-
จากกลองและติดต้ังตัวแปลงความถี่ กลองบรรจุสําหรับเคสเหลานี้ประกอบดวยสิ่งของตามที่แสดง ถุงใสอุปกรณเสริม เอกสาร
และตัวเคร่ือง ขึ้นอยูกับวาอุปกรณเสริมท่ีประกอบไวอาจจะมี 1 หรือ 2 ถุงและเอกสารคูมือ 1 ชุดหรืออาจจะมากกวานั้น

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3.2.1 มุมมองดานหนาของกลไก

A2 A3 A4 A5 B1 B2

IP20/21* IP20/21* IP55/66 IP55/66 IP21/55/66 IP21/55/66

รูยึดดานบนและดานลาง

B3 B4 C1 C2 C3 C4

IP20/21* IP20/21* IP21/55/66 IP21/55/66 IP20/21* IP20/21*

รูยึดดานบนและดานลาง (B4+C3+C4 เทาน้ัน)

ถุงใสอุปกรณประกอบที่บรรจุแขนยึด สกรู และคอนเนคเตอรท่ีจําเปน รวมไปพรอมกับชุดขับเคลื่อนแลวเมือ่ตอนสงมอบ

* IP21 สามารถติดตั้งดวยชุดติดตั้งตามท่ีกลาวถึงในสวน: ชุดติดตั้งกรอบหุม IP 21/ IP 4X/ TYPE 1 ในคูมือการออกแบบ

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3.2.2 ขนาดเชิงกล 
ข
น
าด
เช
ิงก
ล

ข
น
าด
เฟ
รม

 (
kW

):
 

A
2

A
3

A
4

A
5

B
1

B
2

B
3

B
4

C
1

C
2

C
3

C
4

2
0

0
-2

4
0

 V
3

8
0

-4
8

0
 V

5
2

5
-6

0
0

 V

 
1

.1
-2

.2
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3.2.3 กระเปาอุปกรณเสริม
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3.2.4 การติดตั้งเชิงกล 

ขนาดกรอบหุม IP20 ท้ังหมด รวมถึงขนาด กรอบหุม IP21/ IP55
ยกเวน A2 และ A3 สามารถใชการติดต้ังแบบชิดกันได

หากใช IP 21 ชุดกรอบหุม (130B1122 หรือ 130B1123)
บนกรอบหุม A2 หรือ A3,ชุดอุปกรณท่ีใชติดต้ัง จะตองมีระยะหาง-
ระหวางชุดขับ 50 มม.เปนอยางนอย

เพ่ือใหสภาพของการระบายความรอน ใหผลดีท่ีสุด
ชวยใหอากาศไหลผานดานบนและดานลางของตัวแปลงความถี่
ดูตารางดานลาง

ชองระบายอากาศสําหรับเคสแตละประเภท

กรอบหุม
:

A2 A3 A4 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a
(

มม.):
100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

b
(

มม.):
100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

1. เจาะรูตามระยะที่ใหมา

2. คุณตองใชสกรูท่ีเหมาะสมกับพื้นผิวท่ีตองการติดต้ังตัว-
แปลงความถี่ ขันสกรูท้ัง 4 ตัวใหแนน

การติดต้ังขนาด เฟรม A4, A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 และ
C4 บนผนงัท่ีไมแข็งแรง ชุดขับจะตองติดต้ังบนแผนยึดดานหลัง
เนือ่งจากไมมีอากาศที่ไหลผานแผนระบายความรอนอยางเพียง-
พอ

สําหรับชุดขับเคล่ือนที่หนักมาก (B4, C3, C4) ใหใชชุดยก
กอนอื่นใหติดต้ังโบลทตัวลาง 2 ตัวที่ผนัง จากนัน้ยกชุดขับขึ้นบน-
โบลทตัวลางทั้งสอง ขั้นสุดทาย ใหยึดชุดขับเขากับผนังโดยใช-
โบลทตัวบน 2 ตัว

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3.2.5 ขอกําหนดดานความปลอดภัยสําหรับ-
การติดตั้งเชิงกล

คําเตอืน
ปฏิบัติตามขอกําหนดทีนํ่ามาใชและชุดอุปกรณติดตั้ง-
ภาคสนาม ปฏิบตัิตามรายละเอียดในคําแนะนําเพือ่-
หลีกเล่ียงการบาดเจ็บท่ีรนุแรงหรือความเสียหายของ-
อุปกรณ โดยเฉพาะอยางยิ่งเมื่อติดตัง้อปุกรณขนาด-
ใหญ

ขอควรระวัง
ตัวแปลงความถีจ่ะตองไดรับการระบายความรอนดวย-
วิธีการระบายอากาศ
เพือ่ปองกนัไมใหอุปกรณรอนเกินไป ตองตรวจสอบ-
ใหแนใจวาอุณหภูมิแวดลอม ไมสูงกวาอุณหภูมิสูงสุด-
ที่กาํหนดไวสําหรบัตัวแปลงความถี่ และ ไมเกิน
อุณหภูมิเฉลี่ย 24 ช่ัวโมง คนหา อุณหภูมิสูงสุด
และอุณหภูมิเฉลี่ย 24 ช่ัวโมง ในยอหนา การลดพกิดั-
สําหรับอณุหภูมิแวดลอม
ถาอุณหภูมิแวดลอมอยูในชวง 45 °C - 55 °C
การลดพกิัดของตัวแปลงความถี่จะเปนส่ิงทีสํ่าคญั ดู
การลดพกิดัสําหรบัอุณหภูมิแวดลอม
ตัวแปลงความถีจ่ะมีอายุการใชงานลดลง
หากไมไดนําอุณหภูมิแวดลอมมาพจิารณาเกีย่วกับ-
การลดพกิดั

3.2.6 การติดตั้งภาคสนาม

สําหรับการติดต้ังภาคสนาม แนะนาํใหใชชุด IP 21/IP 4X top/
TYPE 1 หรือชุด IP 54/55

3.2.7 การติดตั้งแผงเจาะทะลุ

ชุดติดต้ังแผงเจาะทะลุมีจําหนายสําหรับชุดตัวแปลงความถี่ ชุดขับ
HVAC VLT, VLT Aqua Drive และ

หากตองการเพิ่มการระบายความรอนใหกับแผนระบายความรอน
และลดความลึกของแผง ใหติดต้ังตัวแปลงความถี่ในแผงเจาะ-
ทะลุได นอกจากนี้ สามารถนาํพัดลมภายในออกได

เคร่ืองมือสําหรับใชงานจะเปนประโยชนสําหรับหอA5
เร่ือยไปจนถึง C2

หมายเหตุ
ชุดประกอบนี้ไมสามารถใชไดกบัฝาครอบดานหนา-
แบบหลอ ตองใชฝาครอบพลาสติก IP21 แทน

ขอมูลในตัวเลขการออกคําสั่งจะพบไดจากหมายเลขการออกคํา-
สั่งในคูมือการออกแบบ
ขอมูลรายละเอียดเพ่ิมเติมมีอยูในคําแนะนําชุดติดตั้งแผงเจาะ-
ทะลุ, MI.33.HX.YY โดยท่ี yy=รหัสภาษา

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4 การติดตั้งทางไฟฟา

4.1 วิธีเช่ือมตอ

4.1.1 สายเคเบิลทั่วไป 

หมายเหตุ
สําหรับ ชุดขับ HVAC VLT การเชื่อมตอกับมอเตอร-
และการเชื่อมตอสายหลักชุดกาํลังสูงโปรดดู ชุดขับ
HVAC VLT คําแนะนําการใชงานชุดขบักาํลังสูง MG.
11.FX.YY

หมายเหตุ
สายเคเบิลทั่วไป
การติดตั้งสายเคเบลิตองสอดคลองระเบยีบขอบงัคับ-
ภายในประเทศเกี่ยวกับพืน้ทีห่นาตัดและอณุหภูมิ-
แวดลอม แนะนําใหใชตัวนําทองแดง (60/75 °C)

รายละเอียดของแรงบิดขันแนนที่ขั้วตอ

 กําลัง (kW) แรงบิด (Nm)

ชุด
โครง

200-240V 380-480V
525-600

V
ไฟสายหลัก มอเตอร

การเชื่อมตอ
DC

เบรก ลงดิน รีเลย

A2 1.1 - 3.0 1.1 - 4.0 1.1 - 4.0 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A3 3.7 5.5 - 7.5 5.5 - 7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A4 1.1-2.2 1.1-4  1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A5 1.1 - 3.7 1.1 - 7.5 1.1 - 7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

B1 5.5 - 11 11 - 18.5 11 - 18.5 1.8 1.8 1.5 1.5 3 0.6

B2
-

15
22
30

22
30

4.5

4.52)

4.5

4.52)

3.7
3.7

3.7
3.7

3
3

0.6
0.6

B3 5.5 - 11 11 - 18.5 11 - 18.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

B4 15 - 18.5 22 - 37 22 - 37 4.5 4.5 4.5 4.5 3 0.6

C1 18.5 - 30 37 - 55 37 - 55 10 10 10 10 3 0.6

C2 37 - 45 75 - 90 75 - 90 14/241) 14/241) 14 14 3 0.6

C3 22 - 30 45 - 55 45 - 55 10 10 10 10 3 0.6

C4 37 - 45 75 - 90 75 - 90 14/24 1) 14/24 1) 14 14 3 0.6

กําลังสูง
ชุด
โครง

 380-480 V  ไฟสายหลัก มอเตอร
การเชื่อมตอ

DC
เบรก ลงดิน รีเลย

D1/D3  110-132  19 19 9.6 9.6 19 0.6

D2/D4  160-250  19 19 9.6 9.6 19 0.6

E1/E2  315-450  19 19 19 9.6 19 0.6

F1-F33)  500-710 710-900 19 19 19 9.6 19 0.6

F2-F43)  800-1000 1000-1400 19 19 19 9.6 19 0.6

ตาราง 4.1: การขันแนนของขั้วตอ

1) สําหรับขนาดสายเคเบิลท่ีตางกั x/y โดยท่ี x ≤ 95 mm2 และ y
≥ 95 mm2

2) ขนาดสายเคเบิลท่ีสูงกวา 18.5 kW ≥ 35 mm2 และต่ํากวา 22
kW ≤ 10 mm2

3) สําหรับขอมูลเก่ียวกับขนาดเฟรม F โปรดดู FC 100
คําแนะนําการใชงานชุดขับกําลังสูง

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.2 การติดตั้งทางไฟฟาและสายเคเบิลควบคุม 

ภาพประกอบ 4.1: แผนผังแสดงขั้วตอทางไฟฟาทั้งหมด (ข้ัวตอที่ 37 มีไวสําหรับเครื่องที่มีฟงกชันหยุดแบบปลอดภัยเทาน้ัน)

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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หมายเลขขั้วตอ คําอธิบายข้ัวตอ หมายเลขพารามิเตอร คามาตรฐานจากโรงงาน

1+2+3 ขั้วตอ 1+2+3-รีเลย1 5-40 ไมใชงาน

4+5+6 ขั้วตอ 4+5+6-รีเลย2 5-40 ไมใชงาน

12 ขัว้ตอ 12 จาย - +24 V DC

13 ขัว้ตอ 13 จาย - +24 V DC

18 ขั้วตอ 18 อินพุทดิจิตอล 5-10 สตารท

19 ขั้วตอ 19 อินพุทดิจิตอล 5-11 ไมใชงาน

20 ขัว้ตอ 20 - ขั้วตอรวม

27 ขัว้ตอ 27 อินพุทหรือเอาทพุทดิจิตอล 5-12/5-30 การเคลื่อนท่ีผกผัน

29 ขัว้ตอ 29 อินพุทหรือเอาทพุทดิจิตอล 5-13/5-31 Jog

32 ขั้วตอ 32 อินพุทดิจิตอล 5-14 ไมมีการทํางาน

33 ขั้วตอ 33 อินพุทดิจิตอล 5-15 ไมมีการทํางาน

37 ขั้วตอ 37 อินพุทดิจิตอล - หยุดปลอดภัย

42 ขัว้ตอ 42 เอาทพุทอนาล็อก 6-50 ความเร็ว 0-ขีดจํากัดสูง

53 ขั้วตอ 53 อินพุทอนาล็อก 3-15/6-1*/20-0* คาอางอิง

54 ขั้วตอ 54 อินพุทอนาล็อก 3-15/6-2*/20-0* คาปอนกลับ

ตาราง 4.2: การเชื่อมตอข้ัวตอ

ในบางกรณีซึ่งขึ้นอยูกับการติดต้ัง สายเคเบิลควบคุมท่ียาวมากๆ
และสัญญาณอนาล็อก อาจเปนผลใหเกิดวงรอบของสายดิน
(Earth Loop) ความถี่ 50/60 Hz ซึ่งมีสาเหตุมาจากสัญญาณ-
รบกวนจากสายเคเบิลท่ีจายกระแสไฟหลัก

ถาเกิดเหตุการณเชนนี้ขึ้นใหแยกสวนชีลหรือใสตัวเก็บประจุ 100
nF ระหวางสวนชีลกับตัวถัง

หมายเหตุ
จุดตอรวมของอนิพทุและเอาทพทุดิจิตอลและ-
อนาล็อกควรตอแยกตางหากจากจุดตอรวมของขั้ว-
ตอที่ 20, 39 และ 55 การทาํเชนน้ีจะชวยหลีกเล่ียง-
การรบกวนภายในกลุมจากกระแสดิน ยกตัวอยางเชน
จะชวยเลี่ยงจากสวิตชช่ิงบนอนิพทุดิจิตอลทีจ่ะไป-
รบกวนอินพทุอนาล็อก

หมายเหตุ
สายเคเบิลควบคุมตองเปนแบบมีชีล/ปลอกโลหะ

4.1.3 ฟวส 

การปองกันวงจรยอย
เพ่ือปองกันการติดต้ังตออันตรายจากไฟฟาและเพลิงไหม
ทุกวงจรยอยในการติดต้ังสวิตชเกียร เคร่ืองจักร ฯลฯ จะตองมีการ-
ปองกันการเกิดไฟฟาลัดวงจรและกระแสไฟเกินตามกฎระเบียบ-
ท้ังในและตางประเทศ

คําเตอืน
การปองกันการลัดวงจร:
ตัวแปลงความถีจ่ะตองไดรับการปองกนัการเกดิ-
ไฟฟาลัดวงจรเพือ่หลีกเล่ียงอันตรายจากไฟฟาหรอื-
เพลิงไหมDanfoss แนะนําใหใชฟวสตามมีการระบุ-
บรกิารปองกนับคุคลและอุปกรณไวบนเคสภายในชุด-
ขบั ตัวแปลงความถีม่ีการปองกนัไฟฟาลัดวงจรได-
อยางสมบูรณในกรณีทีเ่กิดการลัดวงจรที่เอาทพทุ-
ของมอเตอร

คําเตอืน
การปองกนักระแสเกิน
มีการปองกันโหลดเกนิเพือ่หลีกเล่ียงอันตรายจาก-
เพลิงไหม อนัเน่ืองมาจากสายเคเบิลในการติดตั้งม-ี
ความรอนสูงเกินไป การปองกันกระแสเกิน
จะตองดําเนินการเสมอโดยยึดกฎขอบังคับในประเทศ
ตวัแปลงความถี่มีการปองกนักระแสไฟเกนิติดตั้งอยู-
ภายใน ซึ่งสามารถใชปองกันการเกิดโหลดเกินที-่
ตนทาง (ไมรวมการประยุกตใชงานทีต่รงตาม UL) ดู
พารามิเตอร 4-18 ขดีจํากัดกระแส ใน ชุดขับ HVAC
VLT คูมือการโปรแกรม  ฟวสที่ใชจะตองไดรบัการ-
ออกแบบสําหรบัการปองกันในวงจร ซึ่งสามารถจาย-
กระแสสูงสุดไดถงึ 100,000 Arms (สมมาตร),
แรงดันสูงสุด 500/600 V

การปองกันกระแสเกิน
หากไมสอดคลองกับ UL/cUL แลวDanfoss แนะนําใหใชฟวส-
ตามที่ระบุไวในตารางดานลาง ซึ่งจะสอดคลองกับมาตรฐาน
EN50178
ในกรณีท่ีเกิดการทํางานผิดปกติ การไมปฏิบัติตามคําแนะนาํอาจ-
ทําใหเกิดความเสียหายตอตัวแปลงความถี่โดยไมจําเปน

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

22 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

44



ฟวสท่ีไมสอดคลองกับ UL

ตัวแปลง
ความถ่ี

ขนาดฟวสสูงสุด แรงดันไฟฟา ประเภท

200-240 V - T2

1K1-1K5 16A1 200-240 V ประเภท gG

2K2 25A1 200-240 V ประเภท gG

3K0 25A1 200-240 V ประเภท gG

3K7 35A1 200-240 V ประเภท gG

5K5 50A1 200-240 V ประเภท gG

7K5 63A1 200-240 V ประเภท gG

11K 63A1 200-240 V ประเภท gG

15K 80A1 200-240 V ประเภท gG

18K5 125A1 200-240 V ประเภท gG

22K 125A1 200-240 V ประเภท gG

30K 160A1 200-240 V ประเภท gG

37K 200A1 200-240 V ประเภท aR

45K 250A1 200-240 V ประเภท aR

380-480 V - T4

1K1-1K5 10A1 380-500 V ประเภท gG

2K2-3K0 16A1 380-500 V ประเภท gG

4K0-5K5 25A1 380-500 V ประเภท gG

7K5 35A1 380-500 V ประเภท gG

11K-15K 63A1 380-500 V ประเภท gG

18K 63A1 380-500 V ประเภท gG

22K 63A1 380-500 V ประเภท gG

30K 80A1 380-500 V ประเภท gG

37K 100A1 380-500 V ประเภท gG

45K 125A1 380-500 V ประเภท gG

55K 160A1 380-500 V ประเภท gG

75K 250A1 380-500 V ประเภท aR

90K 250A1 380-500 V ประเภท aR

1) ขนาดฟวสสูงสุด - ดูกฎขอบงัคับในประเทศและระหวางประเทศสําหรับการเลือกขนาดฟวสซึง่สามารถนํามาใชได

ตาราง 4.3: ฟวสที่ไมสอดคลองกับ UL 200 V/480 V

หากไมมีความจําเปนที่จะตองสอดคลองกับ UL/cUL แนะนาํใหใชฟวสดังตอไปนี้ ซึ่งจะยังคงสอดคลองกับมาตรฐาน EN50178:

ตัวแปลงความถี่ แรงดันไฟฟา ประเภท

P110 - P250 380 - 480 V ประเภท gG

P315 - P450 380 - 480 V ประเภท gR

ตาราง 4.4: ไมสอดคลองตาม EN50178

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ฟวสท่ีสอดคลองกับ UL

ตัวแปลง
ความถ่ี

Bussmann Bussmann Bussmann SIBA ฟวส Littel
Ferraz-

Shawmut
Ferraz-

Shawmut

200-240 V

kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1

K25-K37 KTN-R05 JKS-05 JJN-05 5017906-005 KLN-R005 ATM-R05 A2K-05R

K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JJN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R

1K5 KTN-R15 JKS-15 JJN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R

2K2 KTN-R20 JKS-20 JJN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R

3K0 JKS-25 JKS-25 KTK-R-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R

3K7 KTN-R30 JKS-30 JJN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R

5K5 KTN-R50 JKS-50 JJN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R

7K5 KTN-R50 JKS-60 JJN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R

11K JKS-60 JKS-60 JJN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R A2K-60R

15K KTN-R80 JKS-80 JJN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R A2K-80R

18K5 KTN-R125 JKS-150 JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R

22K KTN-R125 JKS-150 JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R

30K FWX-150 - - 2028220-150 L25S-150 A25X-150 A25X-150

37K FWX-200 - - 2028220-200 L25S-200 A25X-200 A25X-200

45K FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250 A25X-250

ตาราง 4.5: ฟวส UL, 200 - 240 V

ตัวแปลง
ความถี่

Bussmann Bussmann Bussmann SIBA ฟวส Littel
Ferraz-

Shawmut
Ferraz-

Shawmut

380-480 V, 525-600 V

kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1

K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R

1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R

3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 A6K-16R

4K0 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R

5K5 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R

7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R

11K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

15K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

18K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R

22K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R

30K KTS-R80 JKS-80 JJS-80 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R

37K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R

45K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R

55K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R

75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225

90K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 A50-P250

ตาราง 4.6: ฟวส UL, 380 - 600 V

ฟวส KTS จาก Bussmann อาจจะใชแทน KTN สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส FWH จาก Bussmann อาจจะใชแทน FWX สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส KLSR จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน KLNR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส L50S จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน L50S สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส A6KR จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A2KR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส A50X จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A25X สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.4 การตอลงดินและแหลงจายไฟหลัก IT

คําเตอืน
ขนาดหนาตดัของสายเคเบิลเชื่อมตอลงดินอยางนอย-
ตองเทากับ 10 มม.2 หรือ 2 เทาของสายหลักทีพ่กิัด-
โดยตอแยกจากกนัตาม EN 50178 หรือ IEC
61800-5-1 เวนแตกฎขอบังคับในระดบัประเทศจะ-
กําหนดไวเปนอยางอื่น ตองปฏิบตัิใหสอดคลองกับ
ขอกาํหนดระดับประเทศและขอกาํหนดในทองถิ่น.
ทีเ่ก่ียวกับขนาดหนาตัดของสายเคเบลิเสมอ

สายเคเบิลหลักจะตอเขากับสวิทชตัดตอนหลักถามีติดต้ังมาดวย

ขอควรระวัง
ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาหลักตรงกบัคาแรงดัน-
ไฟฟาหลักที่ระบุไวบนปายชื่อของตัวแปลงความถี่

ภาพประกอบ 4.2: ข้ัวตอสําหรับสายไฟหลกัและสายดิน

คําเตอืน
ไฟสายหลักสําหรับ IT
หามตอตัวแปลงความถี่ชนิด 400 Vที่มีตัวกรอง
RFIเขากับแหลงจายไฟสายหลักทีม่ีแรงดันระหวาง-
เฟสกบัดินสูงเกินกวา 440 V
ในกรณไีฟสายหลักสําหรับ IT และการตอลงดินแบบ-
เดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสายหลักทีว่ัด-
ระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกนิ 440 V

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.5 ภาพรวมของการเดินสายหลัก

เคส:
A2

(IP 20/IP 21)
A3

(IP 20/IP 21)
A4

(IP 55/IP 66)
A5

(IP 55/IP 66)

B1
(IP 21/IP 55/IP

66)

B2
(IP 21/IP 55/IP

66)

 

ขนาดมอเต-
อร:

      

200-240 V
1.1-3.0

kW
3.7
kW

1.1-2.2 kW
1.1-3.7

kW
5.5-11

kW
15
kW

380-480 V
1.1-4.0

kW
5.5-7.5

kW
1.1-.4 kW

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

525-600 V  
1.1-7.5

kW
 

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

เคส: B3
(IP 20)

B4
(IP 20)

C1
(IP 21/IP 55/66)

C2
(IP 21/IP 55/66)

C3
(IP 20)

C4
(IP20)

ไปที่: 4.1.5 4.1.6 4.1.6 4.1.7

 

ขนาดมอเต-
อร:

      

200-240 V
5.5-11

kW
15-18.5

kW
18.5-30

kW
37-45
kW

22-30
kW

37-45
kW

380-480 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

525-600 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

ไปที่:  4.1.8 4.1.9

ตาราง 4.7: ตารางการเดินสายหลกั

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.6 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ A2
และ A3

ภาพประกอบ 4.3: ลําดับแรกยึดสกรูสองตัวบนแผนยึด
เลื่อนใหตรงตําแหนงและขันแบบหลวมๆ

ภาพประกอบ 4.4: เม่ือติดต้ังเคเบลิ ลําดับแรกยึดและขันสายดิน-
ใหแนน

คําเตอืน
ขนาดหนาตัดของสายเคเบิลเชื่อมตอลงดินอยางนอย-
ตองเทากับ 10 มม.2 หรือ 2 เทาของสายหลักที่พกิดั-
โดยตอแยกจากกันตามEN 50178/IEC 61800-5-1

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.5: แลวตอสายหลกัเขาและขันใหแนน

ภาพประกอบ 4.6: ทายที่สุดขันแผงยึดสายใหแนน

หมายเหตุ
สําหรับเฟสเดี่ยว A3 ใชขั้วตอ L1 และ L2

4.1.7 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักA4/A5

ภาพประกอบ 4.7: วิธีเช่ือมตอสายหลักและสายดินโดยไมมีสวิทช-
ตัดตอนหลัก โปรดทราบวามีการใชตัวรัดสายเคเบลิดวย

ภาพประกอบ 4.8: วิธีเช่ือมตอสายหลักและสายดินโดยไมมีสวิทช-
ตัดตอนหลกั

หมายเหตุ
สําหรับเฟสเดี่ยว A5 ใชขัว้ตอ L1 และ L2

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.8 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ
B1, B2 และ B3

ภาพประกอบ 4.9: วิธีเช่ือมตอกับสายหลักและการตอลงดิน-
สําหรับ B1 และ B2

ภาพประกอบ 4.10: วิธีเช่ือมตอกับสายหลกัและการตอลงดิน-
สําหรับ B3ท่ีไมมี RFI

ภาพประกอบ 4.11: วิธีเช่ือมตอกับสายหลกัและการตอลงดิน-
สําหรับB3ท่ีมี RFI

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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หมายเหตุ
มี B1เฟสเดียว ใชเทอรมินัล L1 และ L2

หมายเหตุ
สําหรับขนาดสายทีถู่กตอง โปรดดูหวัขอ
ขอมูลจําเพาะทั่วไป ที่ดานหลังของคูมือน้ี

4.1.9 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ
B4, C1 และ C2

ภาพประกอบ 4.12: วิธีเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลกัและการตอ-
ลงดินสําหรับB4

ภาพประกอบ 4.13: วิธีการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลักและการ-
ตอลงดินสําหรับ C1 และ C2

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.10 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ
C3 และ C4

ภาพประกอบ 4.14: วิธีเช่ือมตอC3กับแหลงจายไฟหลักและการ-
ตอลงดิน

ภาพประกอบ 4.15: วิธีเชื่อมตอC4 กับแหลงจายไฟหลักและการ-
ตอลงดิน

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.11 วิธีเช่ือมตอมอเตอร - บทนํา

ดูหัวขอ ขอมูลจําเพาะท่ัวไป สําหรับขนาดของภาคตัดขวางและ-
ความยาวสายเคเบิลท่ีเหมาะสม

• ใชสายเคเบิลมอเตอรชนิดท่ีมีชีล/ปลอกโลหะ
เพ่ือใหสอดคลองกับขอกําหนดการแพรกระจาย EMC
(หรือติดต้ังสายเคเบิลในทอรอยสายไฟโลหะ)

• พยายามใชสายเคเบิลมอเตอรใหสั้นที่สุดเทาที่จะ-
สามารถทําไดเพ่ือลดระดับสัญญาณรบกวนและกระแส-
ร่ัวไหล

• ตอสวนชีลของสายเคเบิลมอเตอรเขากับท้ังแผนดีคัป-
ปลิงของตัวแปลงความถี่และสวนที่เปนโลหะของ-
มอเตอร (ทําเชนเดียวกันกับปลายทั้งสองขางของทอ-
รอยสายไฟโลหะถาใชแทนสายชีล)

• เชื่อมตอสวนที่เปนชิลกับพ้ืนผิวใหใหญท่ีสุดเทาท่ีจะ-
เปนไปได (แคลมปจับสายเคเบิลหรือโดยการใชเคเบิล-
แกลนด EMC) ซึ่งทําไดโดยใชอุปกรณสําหรับการติด-
ตั้งท่ีใหมาพรอมกับตัวแปลงความถี่

• หลีกเล่ียงการตอสายชีลโดยการทําปลายสายเปน-
เกลียว (หางหมู) การทําเชนนีจ้ะทําใหผลการชีล-
ความถี่สูงแยลง

• ถาจําเปนตองแยกการชีลท่ีตอเนือ่งออกเพื่อติดต้ัง-
สวติชตัดตอนของมอเตอร หรือรีเลยมอเตอร
จะตองทําใหสวนชีลตอเนือ่งถึงกันดวยอิมพีแดนซ HF
ท่ีตํ่าท่ีสุดเทาท่ีจะเปนไปได

ความยาวและพื้นที่หนาตัดของสายเคเบิล
ตัวแปลงความถี่นี้ผานการทดสอบดวยสายเคเบิลท่ีมีความยาว-
และพื้นที่หนาตัดของสายเคเบิลตามที่ระบุไว หากภาคตัดขวาง-
เพ่ิมขึ้น คาความเปนตัวเก็บประจุของสายเคเบิล ซึ่งรวมถึงการร่ัว-
ไหลของกระแส อาจเพ่ิมขึ้น และความยาวสายเคเบิลตองถูกลด-
ลงตามลําดับ

ความถี่สวิตชิ่ง
เมื่อใชตัวแปลงความถี่รวมกับตัวกรองคลื่นไซน เพ่ือลดเสียง-
รบกวนจากมอเตอร จะตองต้ังความถี่สวิตชิ่งตามคําแนะนาํของตัว-
กรองคล่ืนไซน ใน พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ

ขอควรระวังเมือ่ใชสายตัวนําอลูมเินียม
ไมแนะนําใหใชตัวนําอลูมิเนียมสําหรับสายเคเบิลท่ีมีหนาตัดตํ่า-
กวา 35 มม² ขั้วตอสามารถตอเขากับตัวนาํอลูมิเนียมได
แตผิวสัมผัสของตัวนําจะตองสะอาดและจะตองกําจัดคราบออกซิ-
ไดซออกและหุมปดดวยวาสลีนที่มีความเปนกลางปราศจากกรด-
กอนที่จะเชื่อมตอกับตัวนาํนี้
นอกจากนีจ้ะตองขันย้ําสกรูท่ีขั้วตอนีอี้กคร้ังหนึง่ภายหลังจากนั้น 2
วนั เนื่องจากอลูมิเนียมมีความออนตัว จําเปนอยางย่ิงท่ีจะตอง-
ทําใหจุดตอท่ีขั้วตอนี้มีความแนนเพียงพออยูเสมอ มิฉะนัน้ผิวอลู-
มิเนยีมจะเกิดการออกซิไดซขึ้นอีกได

มอเตอรมาตรฐานอะซิงโครนัสสามเฟสทุกชนิดสามารถเชื่อมตอ-
เขากับตัวแปลงความถี่ได โดยปกติ มอเตอรขนาดเล็กจะเชื่อมตอ-
แบบสตาร (230/400 V, D/Y) มอเตอรขนาดใหญจะเชื่อมตอ-
แบบเดลตา (400/690 V, D/Y) ดูปายชื่อของมอเตอรสําหรับ-
โหมดการเชื่อมตอและแรงดันไฟฟาที่ถูกตอง

ภาพประกอบ 4.16: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอมอเตอร

ขอควรระวัง
ในมอเตอรที่ไมมีกระดาษฉนวน หรือการเสริมฉนวน-
อืน่ๆ ที่เหมาะสมสําหรบัทํางานกบัการจายแรงดัน-
ไฟฟา (เชน ตัวแปลงความถี)่ ใหติดตั้ง  ตัวกรองคลื่น-
ไซน ที่เอาทพทุของตัวแปลงความถี่ (มอเตอรที-่
สอดคลองกับ IEC 60034-17 ไมจําเปนตองมีตัว-
กรองคลื่นไซน)

No. 96 97 98 แรงดันมอเตอร 0-100% ของแรงดันแหลง-
จายไฟหลัก

 U V W สายเคเบิล 3 สายออกจากมอเตอร

 U1 V1 W1 สายเคเบิล 6 สายออกจากมอเตอร,
ตอแบบเดลตาW2 U2 V2

 U1 V1 W1 สาย 6 สายออกจากมอเตอร, ตอแบบสตาร
    U2, V2, W2 จะตอเชื่อมกันภายในแยก-

ตางหาก
    (บล็อกขั้วตอท่ีสามารถเลือกได)

หมายเลข 99   จุดสําหรับตอลงดิน

 PE    

ตาราง 4.8: การเชื่อมตอมอเตอรดวยสายเคเบลิ 3 และ 6 สาย

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

32 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

44



4.1.12 ภาพรวมการเดินสายมอเตอร

กรอบหุม:
A2

(IP 20/IP 21)
A3

(IP 20/IP 21)
A4

(IP 55/IP 66)
A5

(IP 55/IP 66)

B1
(IP 21/IP 55/

IP 66)

B2
(IP 21/IP 55/

IP 66)

 

ขนาดมอเตอร:       

200-240 V
1.1-3.0

kW
3.7
kW

1.1-2.2 kW
1.1-3.7

kW
5.5-11

kW
15
kW

380-480 V
1.1-4.0

kW
5.5-7.5

kW
1.1-4 kW

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

525-600 V  
1.1-7.5

kW
 

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

ไปที่: 4.1.12 4.1.13 4.1.13 4.1.14

กรอบหุม: B3
(IP 20)

B4
(IP 20)

C1
(IP 21/IP 55/66)

C2
(IP 21/IP 55/66)

C3
(IP 20)

C4
(IP20)

 

ขนาดมอเตอร:       

200-240 V
5.5-11

kW
15-18.5

kW
18.5-30

kW
37-45
kW

22-30
kW

37-45
kW

380-480 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

525-600 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

ไปที่: 4.1.15 4.1.16 4.1.17

ตาราง 4.9: ตารางการเดินสายมอเตอร

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.13 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ A2 และ
A3

ทําตามแบบวาดเหลานี้ทีละขั้นสําหรับการเชื่อมตอมอเตอรเขากับ-
ตัวแปลงความถี่

ภาพประกอบ 4.17: อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย
U,V และ W ของมอเตอรเขากับข้ัวตอแลวขันใหแนน

ภาพประกอบ 4.18: ยึดแคลมปจับสายเคเบิลเพื่อใหแนใจวาการ-
เช่ือมตอแบบ 360 องศาระหวางโครงตัวถังและสายชีล โปรดระวัง-
ไววาฉนวนภายนอกของสายเคเบลิมอเตอรตองถูกปลอกออกภาย-

ใตแคลมป

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

34 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

44



4.1.14 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ A4/A5

ภาพประกอบ 4.19: อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย
U,V และ W ของมอเตอรเขากับข้ัวตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจ-
ใหแนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบลิของมอเตอรถูกปลอกออก-

ภายใตแคลมป EMC

4.1.15 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ B1 และ
B2

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.16 การเชื่อมตอกับมอเตอร B3 และ B4

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.17 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ C1 และ
C2

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

4.1.18 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ C3 และ
C4

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอร แลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอท่ีถูกตอง และขันใหแนน โปรดตรวจให-

แนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภาย-
ใตแคลมป EMC

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอร แลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอท่ีถูกตอง และขันใหแนน โปรดตรวจให-
แนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภาย-
ใตแคลมป EMC

4.1.19 ตัวอยางการเดินสายและการทดสอบ

สวนตอไปนี้ไดอธิบายถึงวธิีการเขาสายควบคุมและวิธีท่ีจะเขาถึง-
สายเหลานี้ สําหรับคําอธิบายของฟงกชัน การตั้งโปรแกรมและ-
การเดินสายของขั้วตอควบคุม โปรดดูท่ีบท วิธีการ ต้ัง
ตัวแปลงความถี่

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.20 การเชื่อมตอบัส DC 

ขั้วตอบัส DC ใชสําหรับชุดแหลงจายไฟสํารอง DC พรอมกับ-
วงจรตัวกลางที่จัดหาจากแหลงภายนอก

หมายเลขขั้วตอ 88 และ 89 ถูกใช

ภาพประกอบ 4.20: การเชื่อมตอบสั DC สําหรับ กรอบหุม B3

ภาพประกอบ 4.21: การเชื่อมตอบัส DC สําหรับ กรอบหุม B4

ภาพประกอบ 4.22: การเชื่อมตอบัส DC สําหรับ กรอบหุม C3

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.23: การเชื่อมตอบสั DC สําหรับ กรอบหุม C4

โปรดติดตอ Danfossหากคุณตองการขอมูลเพ่ิมเติม

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.21 ตัวเลือกการเชื่อมตอเบรค 

สายเคเบิลท่ีเชื่อมตอไปยังตัวตานทานเบรคตองเปนแบบชีล

ตัวตานทานเบรค  

หมายเลขขัว้ตอ 81 82

ขัว้ตอ R- R+

ขอควรระวัง
เบรกไดนามิกจะตองพจิารณาเรื่องความปลอดภัย-
เพิม่เติม และใชอุปกรณ สําหรบัขอมูลเพิม่เติม
โปรดติดตอDanfoss

1. ใชตัวรัดสายเคเบิลเพ่ือเชื่อมตอสวนชีลไปยังกลอง-
โลหะของตัวแปลงความถี่และตอไปยังแผนดีคัปปลิง-
ของตัวตานทานเบรก

2. พ้ืนที่หนาตัดของสายเคเบิลเบรกตองพอดีกับกระแส-
เบรก

คําเตอืน
ระดับแรงดันไฟฟาทีสู่งถึง 975 V DC (@ 600 V AC)
อาจเกิดขึน้ระหวางขั้วตอ

ภาพประกอบ 4.24: ข้ัวตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ B3

ภาพประกอบ 4.25: ขั้วตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ B4

ภาพประกอบ 4.26: ข้ัวตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ C3

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.27: ข้ัวตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ C4

คําเตอืน
หาก IGBT เบรคเกิดการลัดวงจร ปองกนักาํลังสูญ-
ภายในตัวตานทานเบรคโดยใชสวิตชหลักหรอื-
คอนแทคเตอรเพือ่ตัดการเชื่อมตอไฟหลักสําหรับตัว-
แปลงความถี่ ตัวแปลงความถีเ่ทาน้ันทีจ่ะควบคุม-
คอนแทคเตอร

ขอควรระวัง
ตัง้ตัวตานทานเบรคในสภาพแวดลอมทีไ่มมีอนัตราย-
จากเพลิงไหม และใหแนใจวาไมมีวัตถจุากภายนอก-
รวงหลนเขาไปในชองระบายความรอนของตัว-
ตานทานเบรค
อยาปดชองระบายอากาศและกริด

4.1.22 การเชื่อมตอรีเลย 

สําหรับการตั้งคาเอาทพุทของรีเลย ใหดูพารามิเตอร กลุม 5-4*
รีเลย

No. 01 - 02 ปด (ปกติเปด)

 01 - 03 เบรก (ปกติปด)

 04 - 05 ปด (ปกติเปด)

 04 - 06 เบรก (ปกติปด)

ขัว้ตอสําหรับการเช่ือมตอรีเลย
(กรอบหุม A2 และ A3)

ความตานทานโรเตอร
(กรอบหุมA4, A5, B1 และ B2)

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.28: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลย (กรอบหุม C1 และ C2 )
การเชื่อมตอรีเลยจะแสดงในสวนท่ีตัดออกท่ีมีการติดต้ังปลัก๊รีเลย (จากกระเปาอุปกรณเสริม)

ภาพประกอบ 4.29: ขั้วตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ B3 มีการติดต้ังอินพุทรีเลยจากโรงงานเพียงชุดเดียวเทาน้ัน เม่ือตองใชรีเลย-
ชุดที่สอง ใหถอดน็อคเอาทออก

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.30: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ B4

ภาพประกอบ 4.31: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ C3 และ C4 อยูที่มุมบนขวาของตัวแปลงความถี่

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.23 เอาทพทุรีเลย

รีเลย 1

• ขั้วตอ 01: ขั้วตอรวม

• ขั้วตอ 02: ปกติเปด 240 V AC

• ขั้วตอ 03: ปกติปด 240 V AC

รีเลย 2

• ขั้วตอ 04: ขั้วตอรวม

• ขั้วตอ 05: เปดปกติ 400 V AC

• ขั้วตอ 06: ปกติปด 240 V AC

รีเลย 1 และรีเลย 2 จะถูกต้ังโปรแกรมใน
พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย,
พารามิเตอร 5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย และ
พารามิเตอร 5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย

รีเลยเอาทพุทเพิ่มเติม โดยใชโมดูลอุปกรณเสริม MCB 105

4.1.24 การเขาถึงขั้วตอสวนควบคุม 

ขั้วตอท้ังหมดท่ีตอกับสายเคเบิลควบคุมจะอยูขางใตฝาปดขั้วตอ-
ดานหนาของตัวแปลงความถี่ ถอดฝาปดขั้วตอออกโดยใชไขควง

ภาพประกอบ 4.32: เขาไปยังขั้วตอควบคุมของเดสA2, A3, B3,
B4, C3 และ C4

ถอดฝาครอบดานหนาในการเชื่อมตอขั้วตอควบคุม
เมื่อปดฝาครอบดานหนากลับ โปรดดูใหแนใจวาไดขันใหแนน-
ดวยแรงบิดขนาด 2 Nm.

ภาพประกอบ 4.33: เขาไปยังขั้วตอควบคุมของเคส A4, A5, B1,
B2, C1 และ C2 enclosures

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.25 ขัว้ตอสวนควบคุม 

หมายเลขอางอิงบนแผนภาพ:
1. ปล๊ัก I/O ดิจิตอลแบบ 10 ขั้ว

2. ปล๊ักบัส RS485 แบบ 3 ขั้ว

3. I/O อนาล็อกแบบ 6 ขั้ว

4. การเชื่อมตอ USB

ภาพประกอบ 4.34: ข้ัวตอสวนควบคุม (ทุกเคส)

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.26 วิธีทดสอบมอเตอรและทิศทางการหมุน

คําเตอืน
โปรดระวังวาการสตารทมอเตอรแบบไมตั้งใจสามารถ-
เกิดขึ้นได ตองแนใจวาไมมีบคุคลหรืออปุกรณใดอยู-
ในอันตราย

โปรดทําตามขั้นตอนเหลานี้เพ่ือทดสอบการเชื่อมตอมอเตอรและ-
ทิศทางการหมุน สตารทโดยไมมีการจายกระแสไฟใหกับเคร่ือง

ภาพประกอบ 4.35:
ข้ันที่ 1: ลําดับแรก ปลอกฉนวนที่ปลายทั้งสองดานของสายไฟสั้นๆ

ขนาด 50 และ 70 มม

ภาพประกอบ 4.36:
ข้ันที่ 2: เสยีบปลายดานหน่ึงเขาที่ข้ัวตอ 27 โดยใชสกรูขันขั้วตอ-
ที่เหมาะสม (หมายเหตุ: สําหรับเครื่องท่ีมีฟงกชันการหยุดแบบ-
ปลอดภัย ไมควรถอดจัมเปอรที่เชื่อมอยูระหวางขั้วตอที่ 12
และ 37 ออก เพื่อใหเคร่ืองยังคงสามารถใชงานได!)

ภาพประกอบ 4.37:
ข้ันที่ 3: เสยีบปลายอีกดานเขาที่ข้ัวตอ 12 หรือ 13 (หมายเหตุ:
สําหรับเครื่องท่ีมีฟงกชันการหยุดแบบปลอดภัย ไมควรถอดจัม-
เปอรที่เช่ือมอยูระหวางขั้วตอที่ 12 และ 37 ออก เพื่อใหเครื่องยัง-

คงสามารถใชงานได!)

ภาพประกอบ 4.38:
ข้ันที่ 4: จายกระแสไฟฟาเขาเครื่องและกดปุม [Off]

ในสภาวะน้ีมอเตอรไมควรหมุน กด [Off] เพื่อหยุดมอเตอรไดทุก-
เวลา โปรดสงัเกตวา ไฟ LED ท่ีปุม [Off] ควรจะติด

หากมีสัญญาณเตือนหรือการเตือนกระพริบ โปรดดูบทที่ 7
ที่เก่ียวของกับสิง่เหลาน้ี

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.39:
ข้ันที่ 5: โดยการกดปุม [Hand on] LED ที่อยูเหนือปุมควรจะติด-

และมอเตอรอาจจะหมุน

ภาพประกอบ 4.40:
ข้ันที่ 6: ความเร็วของมอเตอรสามารถดูไดบน LCP

งสามารถปรับต้ังไดดวยการกดปุมลกูศรขึ้น ▲ และลง ▼

ภาพประกอบ 4.41:
ข้ันที่ 7: เม่ือตองการเลือ่นเคอรเซอร ใหใชปุมลูกศรซาย ◄

และขวา ► ซึ่งจะทําใหสามารถเปลี่ยนแปลงความเร็วในการเพิ่ม-
ข้ันที่มากขึ้น

ภาพประกอบ 4.42:
ข้ันท่ี 8: กดปุม [Off] เพื่อหยุดมอเตอรอีกครั้ง

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.43:
ข้ันที่ 9: สลบัสายของมอเตอรสองเสนถาทิศทางการหมุนที่-

ตองการไมตรง

คําเตอืน
ปลดแหลงจายไฟหลักออกจากตัวแปลงความถี่กอนที-่
จะเปลี่ยนสายของมอเตอร

4.1.27 สวิตช S201, S202 และ S801 

สวิตช S201 (AI 53) และ S202 (AI 54) ใชสําหรับเลือกการ-
กําหนดรูปแบบกระแส (0-20 mA) หรือแรงดันไฟฟา (0 ถึง10 V)
ของขั้วตออินพุทอนาล็อก 53 และ 54 ตามลําดับ

สวิตช S801 (การตอเชื่อมบัส) สามารถใชเพ่ือเปดการทํางานการ-
ตอเชื่อมพอรต RS-485 (ขั้วตอ 68 และ 69)

โปรดระลึกวาสวติชอาจจะครอบคลุมดวยตัวเลือก ถามีการติดต้ัง

การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน:
S201 (AI 53) = OFF (อินพุทแรงดัน)

S202 (AI 54) = OFF (อินพุทแรงดัน)

S801 (การตอเชื่อมบัส) = OFF

ภาพประกอบ 4.44: ตําแหนงของสวิตช

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.2 การปรับขั้นสุดทาย
ใหเหมาะสมที่สดุ และการทดสอบ

เมื่อตองการปรับสมรรถนะของเพลามอเตอรใหเหมาะสมท่ีสุดและ-
การปรับตัวแปลงความถี่ใหเหมาะสมที่สุดสําหรับการเชื่อมตอกับ-
มอเตอรและการติดต้ังใหทําตามขั้นตอนดังตอไปนี้ ตรวจสอบวา
ตัวแปลงความถี่ และมอเตอรเชื่อมตอแลว และมีการจายไฟไปยัง-
ตัวแปลงความถี่

ขอควรระวัง
กอนที่จะจายกระแสไฟตองแนใจวาอปุกรณทีเ่ชื่อม-
ตอพรอมสําหรับใชงาน

ขั้นที่ 1: หาตําแหนง ปายชื่อมอเตอร

หมายเหตุ
มอเตอรอาจจะเชื่อมตอแบบสตาร (Y) หรือแบบเดลตา
(Δ) ขอมูลน้ีจะอยูที่  ขอมูลบนปายช่ือของมอเตอร

ภาพประกอบ 4.45: ตัวอยางปายช่ือมอเตอร

ขั้นที่ 2: ปอนขอมูลบนปายชื่อในรายการพารามิเตอรตอไปนี้
วิธีการเขาใชรายการ ลําดับแรกใหกดปุม [QUICK MENU]
จากนัน้เลือก “Q2 ชุดคําสั่งดวน”

1. พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW]
พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP]

2. พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt)
3. พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz)
4. พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp)
5. พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

ตาราง 4.10: พารามิเตอรที่เก่ียวของกับมอเตอร

ขั้นที่ 3: เปดทํางาน การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ
(AMA)เปดทํางาน การปรับอัตโนมัติ
ดําเนินการAMA เพ่ือใหแนใจไดถึงประสิทธิภาพที่ดี-
ท่ีสุดAMAจะใชคาที่วดัโดยอัตโนมัติจากมอเตอรท่ีตอเชื่อมและ-
ชดเชยสําหรับการติดต้ังท่ีหลากหลาย

1. เชื่อมตอขั้วตอ 27 เขากับ ขั้วตอ 12 หรือ ใช [QUICK
MENU] และ "Q2 ชดุคําสั่งดวน" และตั้งคาขั้วตอ 27
พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27 เปน
ไมทํางาน [0]

2. กด [QUICK MENU], เลือก"Q3 ชุดคําสั่งฟงกชัน",
เลือก "Q3-1 การตั้งคาทั่วไป", เลือก "Q3-10
การตั้งคามอเตอร ขั้นสูง" และเล่ือนลงไปที่
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)
การปรับใชมอเตอรอัตโนมัติ

3. กด [OK] เพ่ือเปดทํางานAMA
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

4. เลือกระหวาง AMAแบบครบถวนหรือแบบยอ
หากมีการติดต้ังตัวกรองคลื่นไซน
ใหสั่งทํางานAMAแบบยอเทานั้น หรือลบตัวกรองคลื่น-
ไซนออกในระหวางขั้นตอนAMA

5. กดปุม [OK] หนาจอควรจะแสดงขอความ “กด[Hand
on] เพ่ือสตารท”

6. กดปุม[Hand on] แถบแสดงความคืบหนา-
ระบุวาAMAอยูระหวางการทํางาน

การหยุดAMA ระหวางการทํางาน

1. การกดปุม [OFF] - ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมด-
สัญญาณเตือนและหนาจอจะแสดงวาAMAถูกยกเลิก-
การใชงานโดยผูใช

AMAสําเร็จ

1. หนาจอจะแสดง “กด [OK] เพ่ือสิ้นสุดAMA”

2. กดปุม [OK] เพ่ือออกจากสถานะAMA

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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AMAไมสําเร็จ

1. ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน
คําอธิบายเกี่ยวกับสัญญาณเตือน ดูไดท่ีหัวขอ
การแกไขปญหาเบื้องตน

2. "คารายงาน" ใน [Alarm Log] (บันทึกสัญญาณเตือน)
จะแสดงลําดับการวัดคร้ังสุดทายที่ดําเนินการ-
โดยAMAกอนที่ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณ-
เตือน หมายเลขที่มาพรอมกับคําอธิบายของสัญญาณ-
เตือนจะชวยเหลือคุณในการแกไขปญหาเบื้องตน
หากติดตอกับฝายบริการของDanfossโปรดอางถึง-
หมายเลขและคําอธิบายของสัญญาณเตือน

หมายเหตุ
AMAทีไ่มสําเร็จมักเกดิจากขอมูลปายชื่อมอเตอรที-่
ปอนไมถกูตอง หรอืความแตกตางมากเกนิไประหวาง-
ขนาดกําลังมอเตอรและขนาดกําลังของตัวแปลง-
ความถี่

ขั้นที่ 4: กําหนดขีดจํากัดความเร็วและเวลาเปลี่ยนความเร็ว

งคาขีดจํากัดท่ีตองการสําหรับความเร็ว และเวลาเปลี่ยนความเร็ว

พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร หรือ
พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร หรือ
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

พารามิเตอร 3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1 เวลาท่ีใชเปลี่ยน-
ความเร็วขึ้น 1 [s]

พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 เวลาที่ใชเปลี่ยน-
ความเร็วลง 1 [s]

โปรดดูหัวขอ วิธีโปรแกรม ตัวแปลงความถี่, โหมดเมนูดวน
สําหรับการตั้งคาอยางงายของพารามิเตอรเหลานี้

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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5 ตัวอยางการใชงานและการ-
กําหนดหนาท่ีการทํางาน

5.1 การทดสอบเพื่อใชงาน

5.1.1 โหมด เมนูดวน

ขอมูลพารามิเตอร
หนาจอแสดงผลแบบกราฟก (GLCP) ชวยในการเขาถึง-
พารามิเตอรท้ังหมดที่อยูในเมนดูวน หนาจอแสดงผลแบบตัวเลข
(NLCP) จะทําใหเขาถึงพารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนไดเทานัน้
เมื่อตองการกําหนดพารามิเตอรโดยใชปุม [Quick Menu]
ใหปอนหรือเปล่ียนขอมูลพารามิเตอรหรือการตั้งคาตามขั้นตอน-
ตอไปนี้

1. กดปุมเมนูดวน

2. ใชปุม ▲ และ ▼ เพ่ือคนหาพารามิเตอรท่ีคุณตองการจะ-
เปล่ียน

3. กด [OK]

4. ใชปุม ▲ และ ▼ เพ่ือเลือกการตั้งคาของพารามิเตอรท่ี-
เหมาะสม

5. กด [OK]

6. เมื่อตองการเล่ือนไปตัวเลขอื่นๆ ภายในคาท่ีตั้งของ-
พารามิเตอร ใหใชปุม ◀ และ ▶

7. บริเวณท่ีมีการเนนจะหมายถึงตัวเลขที่ถูกเลือกสําหรับ-
การเปลี่ยนแปลง

8. กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิกการเปลี่ยนแปลง หรือกด
[OK] เพ่ือยอมรับการเปล่ียนแปลงและปอนการตั้งคา-
ใหม

ตัวอยางการเปลี่ยนขอมลูพารามเิตอร
สมมติวาพารามิเตอร22-60 ถูกต้ังเปน [Off] อยางไรก็ตาม
คุณยังตองการท่ีจะตรวจสอบสภาพของสายพานพัดลมวาขาด-
หรือไมขาด ใหทําตามขั้นตอนตอไปนี้:

1. กดปุมเมนูดวน

2. เลือก ชุดคําสั่งการทํางาน ดวยปุม [▼]

3. กด [OK]

4. เลือกการตั้งคาการใชงานดวยปุม ปุม [▼]

5. กด [OK]

6. กด [OK] อีกคร้ังท่ีฟงกชันพัดลม

7. ลือกฟงกชันสายพานขาดโดยการกด [OK]

8. ดวยปุม [▼] เลือก [2] ตัดการทํางาน

ในขณะนีต้ัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน หากตรวจพบสายพาน-
ขาด
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เลือก [My Personal Menu] เพื่อแสดงพารามเิตอรสวน-
ตัว:
ยกตัวอยางเชน AHU หรือปมท่ีผลิตตามคําสั่ง OEM อาจมีการตั้ง-
โปรแกรมพารามิเตอรสวนตัวไวลวงหนาใหอยูใน My Personal
Menu ระหวางการทดสอบเพ่ือการใชงานจากโรงงานเพื่อทําให-
การทดสอบเพื่อการใชงาน/ปรับตั้งแบบละเอียดท่ีสถานที่ตั้ง-
สามารถทําไดงายขึ้น พารามิเตอรเหลานี้ถูกเลือกใน
พารามิเตอร 0-25 เมนผููใชกําหนดเอง พารามิเตอรตางๆ
จํานวนถึง 20 พารามิเตอรสามารถท่ีจะต้ังโปรแกรมไดในเมนนูี้

เลือก[เปล่ียนโหมด] เพื่อขอขอมลูเกี่ยวกับ:
• การเปลี่ยนแปลง 10 คร้ังลาสุด ใชคียลูกศรเล่ือน-

ตําแหนงขึ้น/ลง เพ่ือเล่ือนระหวางพารามิเตอร 10
คาลาสุดท่ีมีการเปลี่ยนแปลง

• การเปลี่ยนแปลงท่ีทํานับจากการตั้งคามาตรฐานจาก-
โรงงาน

เลือก [Loggings]:
เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคาที่อานบนบรรทัดแสดงผล ขอมูลจะแสดง-
เปนกราฟ
สามารถดูเฉพาะพารามิเตอรการแสดงผลที่เลือกใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1และ
พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 เทานั้น สามารถที่จะ-
เก็บตัวอยางไดถึง 120 ตัวอยางในหนวยความจํา
เพ่ือการใชอางอิงตอไป

ชุดคําส่ังดวน

ชดุคําส่ังพารามิเตอรท่ีมีประสิทธิภาพสําหรับการใชงานชุด
ขับ HVAC VLT:
พารามิเตอรสามารถตั้งคาไดอยางงายสําหรับการประยุกตใชงาน
ชุดขับ HVAC VLT เปนสวนใหญจํานวนมาก ดวยการใชตัวเลือก
[Quick Setup]
หลังจากกด [Quick Menu] ตัวเลือกตางๆ ท่ีอยูในเมนดูวนจะ-
แสดงเปนรายการออกมา โปรดดูภาพประกอบ 6.1 ทางดานลาง-
และตาราง Q3-1 ถึง Q3-4 ในหัวขอ ชุดคําสั่งการทํางาน ถัดไป

ตัวอยางการใชตัวเลือกชดุคําส่ังดวน:
สมมติวาคุณตองการตั้งเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงเปน 100 วินาที:

1. ใหเลือก [Quick Setup] พารามิเตอร 0-01 ภาษา
ในชุดคําสั่งดวนจะปรากฏขึ้นเปนรายการแรก

2. กด [▼] ซ้ําๆ จนกระทั่ง พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลา-
ความเร็วขาลง ชุด 1 ปรากฏพรอมการตั้งคามาตราฐาน-
จากโรงงานที่ 20 วนิาที

3. กด [OK]

4. ใชปุม ◀ เพ่ือเนนไปที่ตัวเลขลําดับท่ีสามกอน-
เคร่ืองหมายจุลภาค

5. เปล่ียนจาก '0' เปน '1' ดวยปุม ▲
6. ใชปุม ▶ เพ่ือเนนไปยังตัวเลขลําดับท่ี '2'

7. เปล่ียน '2' เปน '0' ดวยปุม [▼]

8. กด [OK]

ในตอนนี้เวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงจะถูกต้ังคาเปน 100 วินาที
ขอแนะนาํใหทําการตั้งคาที่อยูในรายการตามลําดับ

หมายเหตุ
คาํอธิบายโดยสมบูรณของการทาํงานนี้จะมีอยูใน-
หวัขอพารามิเตอรของคูมือน้ี

ภาพประกอบ 5.1: มุมมองเมนูแบบดวน

เมนู Quick Setup จะทําใหสามารถเขาใช 18 พารามิเตอรชุดคํา-
สั่งท่ีสําคัญท่ีสุดของตัวแปลงความถี่ได หลังจากตั้งโปรแกรมแลว
ตัวแปลงความถี่จะพรอมสําหรับการทํางานในเกือบทุกกรณี 18
พารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนแสดงอยูในตารางดานลาง
คําอธิบายโดยสมบูรณของการทํางานนี้จะมีอยูในหัวขอคําอธิบาย-
พารามิเตอรของคูมือนี้
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พารามิเตอร [หนวย]

พารามิเตอร 0-01 ภาษา  

พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW] [kW]

พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP] [HP]

พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt)* [V]

พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) [Hz]

พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) [A]

พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร
( Rpm)

[RPM]

พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของ-
มอเตอร

[Hz]

พารามิเตอร 3-41 กําหนดเวลาความเร็วขา-
ขึน้ ชุด 1

[s]

พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขา-
ลง ชุด 1

[s]

พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุด-
มอเตอร

[RPM]

พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของ-
ความเร็วมอเตอร [Hz]*

[Hz]

พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุด-
มอเตอร

[RPM]

พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของ-
ความเร็วมอเตอร [Hz]*

[Hz]

พารามิเตอร 3-19 ความเร็ว Jog [RPM] [RPM]

พารามิเตอร 3-11 ความเร็ว Jog [Hz]* [Hz]

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอม-ิ
นอล 27

 

พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของ-
รีเลย**

 

ตาราง 5.1: พารามิเตอรของเมนูดวน

*การแสดงผลของจอจะขึ้นอยูกับการเลือกท่ีทําใน
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ
พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถิ่น การตั้งคามาตรฐานของ
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ
พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถิ่น ขึ้นอยูกับวาตัวแปลง-
ความถี่ท่ีจัดสงอยูในภูมิภาคใดของโลก แตสามารถตั้งโปรแกรม-
ใหมหากจําเปน
** พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลยเปนอารเรยท่ี-
สามารถเลือกไดระหวาง รีเลย1 [0] หรือ รีเลย2 [1]
การตั้งคามาตรฐานคือ รีเลย1 [0] ดวยตัวเลือกสัญญาณเตือน-
มาตรฐาน [9]
โปรดดูคําอธิบายพารามิเตอรในสวน พารามิเตอรท่ีใชโดยท่ัวไป
สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติมเก่ียวกับการตั้งคาและการตั้งโปรแกรม
โปรดดูท่ี ชุดขับ HVAC VLT คูมือการโปรแกรม MG.11.CX.YY

x=หมายเลขเวอรชัน
y=ภาษา

หมายเหตุ
ถา [ไมใชงาน] ถกูเลือกใน
พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 27,
ไมจําเปนตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V บนขัว้ตอ 27
เพือ่ใชงานการสตารท
ถา [ล่ืนไถล ผกผัน] (คามาตรฐานทีต่ั้งจากโรงงาน)
ถกูเลือกใน พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเท-
อมินอล 27, จําเปนตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V
เพือ่ใชงานการสตารท

5.1.2 การเชื่อมตอบัส RS-485

สามารถเชื่อมตอตัวแปลงความถี่หนึ่งเคร่ืองขึ้นไปเขากับตัว-
ควบคุม (หรือระบบหลัก) โดยใชอินเตอรเฟสแบบมาตรฐาน
RS-485 ขั้วตอ 68 จะเชื่อมตอกับสัญญาณ P (TX+, RX+)
ขณะที่ขั้วตอ 69 จะเชื่อมตอกับสัญญาณ N (TX-,RX-)

หากมีตัวแปลงความถี่มากกวาหนึ่งเคร่ืองเชื่อมตอกับระบบหลักให-
ใชการเชื่อมตอแบบขนาน

ภาพประกอบ 5.2: ตัวอยางการเชื่อมตอ:

เพ่ือหลีกเล่ียงการปรับสมดุลความตางศักยของกระแสท่ีไหลอยู-
ในสวนชีล ใหตอสวนชีลของสายเคเบิลลงดินผานขั้วตอ 61
ซึ่งเชื่อมตอกับเฟรมผานทางอารซีลิงค

การเชื่อมตอบัส
บัส RS-485 จะตองตอเชื่อมดวยเครือขายตัวตานทานที่ปลายทั้ง-
สองดาน หากชุดขับเปนลําดับแรกหรือเปนอุปกรณสุดทายในวง-
รอบ RS-485 ใหตั้งสวติช S801 บนการดควบคุมเปน ON
สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม ดูยอหนา สวิตช S201, S202 และ S801
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5.1.3 วิธีเชื่อมตอ PC เขากับตัวแปลงความ-
ความถี่ 

หากตองการควบคุมหรือต้ังโปรแกรมตัวแปลงความถี่จาก PC
ใหติดตั้งเคร่ืองมือกําหนดรูปแบบ MCT 10ท่ีใชบน PC
เคร่ือง PC จะเชื่อมตอผานสายเคเบิล USB มาตรฐาน (เคร่ืองแม/
อุปกรณ) หรือผานทางอินเตอรเฟซ RS-485 ดังแสดงในชุดขับ
HVAC VLT คูมือการออกแบบ, บท วธิีการติดต้ัง >การติดตั้งการ-
เชื่อมตอแบบอื่นๆ

หมายเหตุ
การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดัน-
แหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันไฟฟาแรงสู-
งอื่นๆ การเชื่อมตอดวย USB จะตอกบัจุดตอลงดิน-
ปองกนัของตัวแปลงความถี่ ใชแลปทอ็ปแยกตางหาก-
เพือ่เชื่อมตอเปน PC เขากบัขัว้ตอ USB บนตัวแปลง-
ความถีเ่ทาน้ัน

ภาพประกอบ 5.3: สําหรับการเชื่อมตอสายเคเบลิควบคุม
ใหดูหัวขอ ข้ัวตอควบคุม

5.1.4 เครื่องมือซอฟตแวรพีซี 

เครื่องมอืการกําหนดรูปแบบ ท่ีทํางานบนเครื่องมอื PC MCT
10
ตัวแปลงความถี่ทุกตัวจะติดต้ังพอรตการสื่อสารอนกุรมมาดวย
Danfoss จัดเตรียมเคร่ืองมือท่ีใชบน PC สําหรับการสื่อสารระหวาง
PC และตัวแปลงความถี่ ไดแก เคร่ืองมือกําหนดรูปแบบ MCT 10
ท่ีทํางานบนเครื่อง PC โปรดตรวจสอบหัวขอ เอกสารที่มีอยู
สําหรับขอมูลเพิ่มเติมเก่ียวกับเคร่ืองมือนี้

ซอฟตแวรชดุคําส่ัง MCT 10
MCT 10 ไดรับการออกแบบใหเปนชุดเคร่ืองมือปฏิสัมพันธท่ีใช-
งานไดงายสําหรับการตั้งคาพารามิเตอรในตัวแปลงความถี่ของเรา

ซอฟตแวรสามารถดาวนโหลดไดจากอินเทอรเนต็ไซตของ
Danfoss http://www.Danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC+Software
+Program.htm
ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 จะเปนประโยชนสําหรับ:

• การวางแผนเครือขายการสื่อสารแบบออฟไลน MCT 10
ประกอบดวยฐานขอมูลท่ีครบถวนของตัวแปลงความถี่

• การใชงานตัวแปลงความถี่แบบออนไลน

• การบันทึกการตั้งคาสําหรับตัวแปลงความถี่ท้ังหมด

• การเปลี่ยนตัวแปลงความถี่ในเครือขาย

• การจัดทําเอกสารการตั้งคาตัวแปลงความถี่ทําไดอยาง-
งายและถูกตองหลังจากทดสอบความสมบูรณ

• การขยายเครือขายที่มีอยู

• รองรับตัวแปลงความถี่ท่ีจะไดรับการพัฒนาขึ้นในอนาคต

ซอฟตแวรชุดคําสั่งซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 สนับสนนุ
Profibus DP-V1 ผานทางการเชื่อมตอระบบหลักคลาส 2
ทําใหสามารถอาน/เขียนพารามิเตอรในตัวแปลงความถี่แบบ-
ออนไลนไดโดยผานทางเครือขาย Profibus วธิีการนี้จะชวยลด-
ความจําเปนสําหรับการมีเครือขายการสื่อสารเพิ่มเติม

บันทึกการตั้งคาการแปลงความถี:่

1. เชื่อมตอ PC เขากับชุดผานพอรต USB com
(หมายเหตุ: ใช PC ท่ีแยกตางหากจากเครื่องหลักเพ่ือ-
เชื่อมตอเขากับพอรต USB มิเชนนั้นอาจทําใหอุปกรณ-
เสียหายได)

2. เปด ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

3. เลือก “อานจากชุดขับ”

4. เลือก “บันทึกเปน”

ขณะนี้พารามิเตอรท้ังหมดไดถูกบันทึกลงใน PC แลว

โหลดการตั้งคาตัวแปลงความถี่:

1. เชื่อมตอ PC กับตัวแปลงความถี่ผานพอรตสื่อสาร USB

2. เปด ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

3. เลือก “เปด” – ไฟลท่ีเก็บไวจะแสดงขึ้นมา

4. เปดไฟลท่ีตองการ

5. เลือก “เขียนไปยังชุดขับ”

ขณะนี้การตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมดไดถูกโอนไปยังตัวแปลง-
ความถี่แลว

คูมือแยกตางหากสําหรับ ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10
สามารถดูไดท่ี: MG.10.Rx.yy

โมดูล ซอฟตแวรชดุคําส่ัง MCT 10
โมดูลดังตอไปนีร้วมอยูในชุดซอฟตแวร

ตัวอยางการใชงานและการกําหน... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10
การตั้งคาพารามิเตอร
คัดลอกไปยัง/จากตัวแปลงความถี่
เอกสารและงานพิมพของการตั้งคาพารามิเตอรรวมถึง-
ไดอะแกรม

  
 สวนอินเตอรเฟซกับผูใชสวนขยาย

ตารางการบํารุงรักษาเชิงปองกัน
การตั้งคานาฬิกา
การตั้งเวลาโปรแกรมการดําเนินการ การตั้งคาตัว-
ควบคุม
Smart Logic

หมายเลขการสั่งซือ้:
โปรด สั่งซื้อแผนซีดีซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10
โดยใชหมายเลขรหัส 130B1000.

MCT 10 สามารถดาวนโหลดจากอินเทอรเน็ตของ Danfoss ท่ี:
WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.

5.1.5 คําแนะนําและเคล็ดลับ

• สําหรับการใชงาน HVAC สวนใหญ เมนูดวน
การตั้งคาดวน และชุดคําสั่ง การทํางาน จะแสดงวธิีการ-
เขาถึงพารามิเตอรท่ัวไปที่ตองการทั้งหมดไดอยาง-
รวดเร็วและงายดายท่ีสุด

• เมื่อเปนไปได การดําเนินการใชAMA จะประกันไดวา-
เพลาจะมีสมรรถนะท่ียอดเยี่ยมท่ีสุด

• ความคมชัดของการแสดงผลจะสามารถปรับไดดวยการ-
กด [Status] และ [▲] สําหรับการแสดงผลที่มืดขึ้นหรือ-
การกด [Status] และ [▼] เพ่ือใหสวางขึ้น

• ภายใต [Quick Menu] และ[Changes Made]
พารามิเตอรท้ังหมดที่เปล่ียนแปลงไปจากคามาตรฐาน-
จากโรงงานจะแสดงขึ้น

• กดปุม [Main Menu] คางไว 3 วินาทีเพ่ือเขาใชพารามิ-
เตอรอ่ืนๆ

• เพ่ือจุดประสงคในการใหบริการ ขอแนะนําใหคัดลอก-
พารามิเตอรท้ังหมดไปที่LCPดู
พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล
สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม

ตัวอยางการใชงานและการกําหน... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

MG.11.AD.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 55

5 5



5.1.6 การถายโอนดวนของการตั้งคา-
พารามิเตอรเมื่อใช GLCP 

เมื่อทําการตั้งคาของตัวแปลงความถี่เสร็จสมบูรณ
ขอแนะนาํใหเก็บ(สํารอง) การตั้งคาพารามิเตอรไวใน GLCP
หรือบน PC โดยผานทาง เคร่ืองมือซอฟตแวรชุดคําสั่งMCT 10.

คําเตอืน
หยุดมอเตอรกอนที่จะเริ่มการทาํงานตางๆ เหลาน้ี

การเก็บขอมูลใน LCP:
1. ไปที่ พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดไปยัง LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมดไดถูกเก็บไวใน GLCP
ซึ่งแสดงดวยแถบแสดงความกาวหนา เมื่อครบ 100% ใหกด
[OK]

ในตอนนี้ GLCP สามารถเชื่อมตอไปยังตัวแปลงความถี่อ่ืนและคัด-
ลอกการตั้งคาพารามิเตอรมาที่ตัวแปลงความถี่นี้

การถายโอนขอมลูจาก LCP ไปยงัตัวแปลงความถี่:
1. ไปที่ พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดจาก LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรท่ีเก็บใน GLCP ไดถูกถายโอนไปยัง-
ตัวแปลงความถี่ ซึ่งแสดงดวยแถบแสดงความกาวหนา
เมื่อครบ 100% ใหกด [OK]

5.1.7 การเริ่มตน to การตั้งคามาตรฐานจาก-
โรงงาน 

มีสองวิธีในการ เร่ิมตนตัวแปลงความถี่ไปเปนคามาตรฐาน คือ
ท่ีแนะนําคือ การเร่ิมตน ดวยตนเอง การเร่ิมตน
โปรดทราบวาจะมีผลกระทบที่แตกตางกันตามคําอธิบายดานลางนี้

การเริ่มตน ท่ีแนะนํา (ผานทาง
พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน)

1. เลือก พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน

2. กด [OK]

3. เลือก“การเร่ิมตน” (สําหรับ NLCP เลือก “2”)

4. กด [OK]

5. ปลดแหลงจายไฟออกจากเครื่องรอจนกระทั่งหนาจอปด

6. ตอแหลงจายไฟกลับและตัวแปลงความถี่จะถูกรีเซ็ต
โปรดจําไววา การสตารทคร้ังแรกจะใชเวลา 2-3 วนิาที

7. กด [Reset]

พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน เร่ิมตน ท้ังหมด ยกเวน:
พารามิเตอร 14-50 ตัวกรอง RFI
พารามิเตอร 8-30 โปรโตคอล
พารามิเตอร 8-31 ท่ีอยู
พารามิเตอร 8-32 Baud rate
พารามิเตอร 8-35 การหนวงเวลาตอบรบัต่ําสุด
พารามิเตอร 8-36 การหนวงเวลาตอบรบัสูงสุด
พารามิเตอร 8-37 หนวงเวลา Inter-Char สูงสุด
พารามิเตอร 15-00 เวลาการทํางาน to
พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน
พารามิเตอร 15-20 บันทึกประวัติ:เหตุการณ to
พารามิเตอร 15-22 บันทึกประวัติ:เวลา
พารามิเตอร 15-30 บนัทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผิดพลาด to
พารามิเตอร 15-32 บนัทึกสัญญาณเตือน: เวลา

หมายเหตุ
พารามิเตอรทีเ่ลือกใน
พารามิเตอร 0-25 เมนูผูใชกําหนดเองจะยังคงแสดง-
อยูดวยการตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน

การเริ่มตนดวยมอื

หมายเหตุ
เมื่อดําเนินการ เริม่ตน ดวยตัวเอง การสื่อสารอนุกรม
การตั้งคาตัวกรอง RFI และการตั้งคาบันทึกฟอลตจะ-
ถกูรีเซ็ต
ลบพารามิเตอรทีเ่ลือกใน
พารามิเตอร 0-25 เมนูผูใชกําหนดเอง

1. ปลดการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลักและรอให-
จอแสดงผลดับ

2a. กด [Status] - [Main Menu] - [OK] พรอมกันใน-
ขณะที่เปดทํางาน Graphical LCP (GLCP)

2b. กด [Menu] ขณะเปดเคร่ือง LCP 101,
จอแสดงผลแบบตัวเลข

3. ปลอยปุมหลังจาก 5 วินาที

4. ในขณะนีตั้วแปลงความถี่จะถูกโปรแกรมตามคา-
มาตรฐานจากโรงงาน

พารามิเตอรน้ีจะเริ่ม ท้ังหมด ยกเวน:
พารามิเตอร 15-00 เวลาการทํางาน
พารามิเตอร 15-03 กําลังกลับคืน
พารามิเตอร 15-04 อุณหภูมิสูงเกิน
พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน
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5.2 ตัวอยางการใชงาน

5.2.1 สตารท/หยุด 

ขั้วตอ 18 = สตารท/หยุด พารามิเตอร 5-10 ต้ังการทํางานของ-
เทอมินอล 18 [8] สตารท
ขั้วตอ 27 = ไมมีการทํางาน พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของ-
เทอมินอล 27 [0] ไมมีการทํางาน (คามาตรฐานจากโรงงาน
ลื่นไหลผกผัน

พารามิเตอร 5-10 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 18 =
สตารท (คาตั้งมาตรฐานจากโรงงาน)

พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27 =
ลื่นไหล ผกผัน (คาตั้งมาตรฐานจากโรงงาน)

ภาพประกอบ 5.4: ข้ัวตอ 37: สําหรับฟงกชันหยุดแบบปลอดภัย-
เทาน้ัน!

5.2.2 สตารท/หยดุ พัลส 

ขั้วตอ 18 = สตารท/หยุด พารามิเตอร 5-10 ต้ังการทํางานของ-
เทอมินอล 18 [9] สตารทคาง
ขั้วตอ 27= หยุด พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล
27 [6] หยุดผกผัน

พารามิเตอร 5-10 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 18 =
การสตารทแบบคาง

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 =
หยุดผกผัน

ภาพประกอบ 5.5: ข้ัวตอ 37: สําหรับฟงกชันหยุดแบบปลอดภัย-
เทาน้ัน!

ตัวอยางการใชงานและการกําหน... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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5.2.3 การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดย-
อัตโนมัติ (AMA)

AMA เปนอัลกอริธึมในการวัดปริมาณทางไฟฟาของ พารามิเตอร-
ของมอเตอร ในขณะที่มอเตอรกําลังหยุดนิ่ง หมายความวา AMA
โดยตัวของมันเองไมไดทําใหเกิดแรงบิดใดๆ
AMA มีประโยชนเมื่อเร่ิมใหระบบทํางานและทําการปรับตัวแปลง-
ความถี่ใหเหมาะสมที่สุดกับมอเตอรท่ีใช คุณสมบัตินี้ใชโดย-
เฉพาะเมื่อไมไดนําการตั้งคามาตราฐานจากโรงงานมาใชกับ-
มอเตอรท่ีเชื่อมตอ
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) ใชในการเลือก
AMA แบบสมบูรณ ซึ่งจะกําหนดพารามิเตอรมอเตอรไฟฟาทั้งหมด
หรือ AMA แบบยอ ซึ่งจะกําหนดเฉพาะความตานทานสเตเตอร Rs
เทานั้น.
ระยะเวลาในการทํา AMA แบบสมบูรณจะผันแปรจากไมก่ีนาที-
สําหรับมอเตอรขนาดเล็ก จนถึงมากกวา 15 นาที สําหรับมอเตอร-
ขนาดใหญ

ขอจํากัดและเงือ่นไขขั้นตน:
• เพ่ือให AMA กําหนดพารามิเตอรท่ีเหมาะสมที่สุด-

สําหรับมอเตอรได ใหปอนขอมูลบนปายชื่อของ-
มอเตอรท่ีถูกตองลงใน พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร
[kW] ถึง พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของ-
มอเตอร

• เพ่ือใหสามารถปรับตั้งคาของตัวแปลงความถี่ไดดีท่ีสุด
ใหใชงาน AMA เมื่อมอเตอรเย็น การใชงาน AMA ซ้ําๆ
อาจกอใหเกิดความรอนแกมอเตอร ซึ่งสงผลใหความ-
ตานทานสเตเตอร Rs มีคาเพิ่มขึ้น แตโดยท่ัวไปไมใช-
เร่ืองรายแรง

• AMA จะสามารถดําเนนิการไดท่ีกระแสมอเตอรท่ีพิกัด-
ต่ําสุด 35% ของกระแสเอาทพุตท่ีพิกัดของตัวแปลง-
ความถี่เทานั้น AMA สามารถดําเนนิการบนมอเตอรท่ีมี-
ขนาดใหญเกินไปไดหนึ่งเคร่ือง

• สามารถดําเนินการทดสอบ AMA แบบยอโดยมีตัวกรอง-
คล่ืนไซนติดต้ังอยูได หลีกเล่ียงการทําการทดสอบ
AMA แบบสมบูรณพรอมกับตัวกรองคลื่นไซน
หากจําเปนตองต้ังคาโดยรวม ใหถอดตัวกรองคลื่นไซน-
ออกขณะท่ีทํางานโดย AMAแบบสมบูรณ
หลังจากเสร็จสิ้นการดําเนนิการของ AMAใหใสตัวกรอง-
คล่ืนไซนกลับคืน

• หากมีการตอมอเตอรแบบขนานกัน ใหใชแต AMA
แบบยอเทานั้น

• หลีกเล่ียงการทํางาน AMA แบบสมบูรณเม่ือใชมอเตอร-
ซิงโครนัส ถาใชมอเตอรแบบซิงโครนัส ใหใชงาน AMA
แบบยอ และใหต้ังคาขอมูลมอเตอรสวนเพ่ิมเติมดวยตัว-
เอง ฟงกชัน AMA ไมสามารถใชกับมอเตอรแบบแม-
เหล็กถาวรได

• ตัวแปลงความถี่จะไมสรางแรงบิดมอเตอรระหวางการทํา
AMA ระหวางการทํา AMAระบบที่ใชจะตองไมสงแรง-
ไปที่เพลาของมอเตอรใหทํางาน ซึ่งเปนที่ทราบกันดีวา-
จะเกิดขึ้นกับระบบระบายอากาศแบบกังหันลม เปนตน
ซึ่งจะรบกวนการทํางานของ AMA
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6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่

6.1.1 การทํางานในสามรูปแบบ

ตวัแปลงความถี่สามารถทํางานไดใน สาม แนวทาง:
1. แผงควบคุมหนาเครื่องแบบกราฟค (GLCP) โปรดดู 5.1.

2

2. แผงควบคุมหนาเคร่ืองแบบตัวเลข (NLCP) ดูท่ี 5.1.3

3. การสื่อสารแบบอนกุรม RS 485 หรือ USB ท้ังสองรูป-
แบบสําหรับการเชื่อมตอกับ PC ดูท่ี 5.1.4

ถาตัวแปลงความถี่ติดต้ังตัวเลือกfieldbusดวย โปรดดูเอกสารที่-
เก่ียวของ

6.1.2 วิธีใชงานกราฟก LCP (GLCP) 

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ GLCP (LCP 102)

GLCP ถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ไดสี่กลุม:

1. หนาจอกราฟก พรอมบรรทัดแสดงสถานะ

2. ปุมเมนูและไฟแสดงสถานะ (LED) สําหรับเลือกโหมด
เปล่ียนพารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. คียลูกศรเลื่อนตําแหนงและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

จอแสดงผลแบบกราฟก:
จอแสดงผลแบบ LCD เปนแบบเรืองแสงดานหลังพรอมกับ-
บรรทัดแสดงตัวอักษร-ตัวเลขทั้งหมด 6 บรรทัด ขอมูลท้ังหมดจะ-
แสดงบน LCP ซึ่งสามารถแสดงไดมากถึง 5 ตัวแปรการทํางานใน-
ขณะท่ีอยูในโหมด [Status]

บรรทัดแสดงผล:

a. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะ จะแสดงเปน-
ไอคอนและกราฟก

b. บรรทัด 1-2: บรรทัดขอมูลของผูปฏิบัติงานจะแสดง-
ขอมูลและตัวแปรที่ระบุหรือเลือกโดยผูใช เม่ือกดปุม
[Status] จะสามารถเพิ่มบรรทัดพิเศษไดถึงหนึง่บรรทัด

c. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะจะแสดงเปน-
ขอความ

จอแสดงผลจะแบงออกเปน 3 สวน:

สวนบน(a) แสดงสถานะเมื่ออยูในโหมดสถานะ หรือตัวแปรถึง 2
ตัวแปรเมื่อไมไดอยูในโหมดสถานะ และในกรณีของสัญญาณ-
เตือน/การเตือน

แสดงหมายเลขของชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เลือกเปนชุดคําสั่งท่ีใช-
งานใน พารามิเตอร 0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน) เมื่อตั้งโปรแกรม-
เปนชุดคําสั่งแบบอื่นที่ไมใชชุดคําสั่งท่ีใชงาน หมายเลขของชุด-
คําสั่งท่ีโปรแกรมไวจะแสดงท่ีดานขวาในวงเล็บ

สวนกลาง (b) แสดงไดถึง 5 ตัวแปรพรอมกับหนวยที่เก่ียวของ-
โดยไมคํานึงถึงสถานะ ในกรณีของสัญญาณเตือน/การเตือน
จะแสดงการเตือนแทนตัวแปร

สวนลาง (c) จะแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ทุกคร้ังในโหมด-
สถานะ

สามารถสลับระหวางหนาจอสถานะทั้งสาม โดยกดปุม [Status]
ตัวแปรการทํางานที่มีรูปแบบแตกตางกันจะแสดงขึ้นในหนาจอ-
สถานะแตละหนา โปรดดูท่ีดานลาง

วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

MG.11.AD.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 59

6 6



คาหรือการวัดหลายๆ คาสามารถเชื่อมโยงไปยังตัวแปรการ-
ทํางานท่ีแสดงแตละตัว คา/คาการวัดท่ีจะแสดงสามารถระบุผาน-
ทาง พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1,
พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 และ
พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ซึ่งสามารถเขาถึงผาน-
ทาง [QUICK MENU] , "Q3 ชุดคําสั่งการทํางาน", "Q3-1
การตั้งคาทั่วไป", "Q3-13 การตั้งคาการแสดงผล”

คา/คาการวัดจากการอานพารามิเตอรแตละคาที่เลือกไวใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1 ถึง
พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 มีสเกลของและ-
จํานวนหลักหลังจากจุดทศนิยมของตัวเอง คาตัวเลขที่มีจํานวน-
มากกวาจะแสดงดวยคาหนึ่งถึงสองหลักตอจากจุดทศนิยม
Ex.: คากระแสที่อานได
5.25 A; 15.2 A 105 A.

หนาจอแสดงสถานะ I:
สถานะคาที่อานไดนีเ้ปนสถานะมาตรฐานหลังจากการสตารทหรือ-
การเร่ิมตน
ใช [INFO] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคา/การวดัท่ีเชื่อมโยงกับตัวแปร-
การทํางานที่แสดงอยู (1.1, 1.2, 1.3, 2 และ 3)
ดูตัวแปรการทํางานที่แสดงบนหนาจอในภาพประกอบนี้ 1.1, 1.2
และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก สวน 2 และ 3 จะแสดงในขนาด-
กลาง

หนาจอแสดงสถานะ II:
ดูตัวแปรการทํางาน (1.1, 1.2, 1.3 และ 2) ท่ีแสดงบนหนาจอใน-
ภาพประกอบนี้
ในตัวอยาง จะพบวา ความเร็ว, กระแสของมอเตอร, กําลังของ-
มอเตอร และความถี่ ท่ีถูกเลือกเปนตัวแปรในบรรทัดแรกและ-
บรรทัดท่ีสอง
1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก สวน 2 จะแสดงในขนาด-
ใหญ

หนาจอแสดงสถานะ III:
สถานะนี้จะแสดงเหตุการณและการกระทําของ การควบคุม Smart
Logic. สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม ดูหัวขอ Smart Logic Control
(การควบคุม Smart Logic).

การปรับความคมชัดของหนาจอแสดงผล

กดปุม [status] และ [▲] เพ่ือทําใหจอมืดลง
กดปุม [status] และ [▼] เพ่ือทําใหจอสวางขึ้น
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ไฟแสดงสถานะ (LED):

หากคาที่ยอมรับไดบางคาเกินกวาคาที่กําหนด ไฟ LED
ของสัญญาณเตือนและ/หรือการเตือนจะสวางขึ้น ขอความแสดง-
สถานะและสัญญาณเตือนจะปรากฏท่ี แผงควบคุม.
LED On จะทํางานเมื่อตัวแปรความถี่ไดรับการจายกระแสไฟจาก-
แรงดันหลัก ขั้วตอบัสกระแสตรง หรือแหลงจายไฟฟา 24 V
ภายนอก ในเวลาเดียวกัน ไฟเรืองแสงดานหลังก็จะสวางขึ้น

• LED สีเขียว/On: สวนควบคุมกําลังทํางาน

• LED สีเหลือง/Warn: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดงสัญญาณเตือน
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ปุม GLCP

ปุมเมนู
ปุมเมนูจะถูกแบงออกตามหนาท่ีตางๆ ปุมใตจอแสดงผลและไฟ-
แสดงสถานะจะใชสําหรับการตั้งคาพารามิเตอร รวมถึงตัวเลือก-
การแสดงสถานะในระหวางการทํางานปกติ

[Status]
ระบุสถานะของตัวแปลงความถี่ และ/หรือ มอเตอร สามารถเลือก-
คาที่อานได 3 คาท่ีแตกตางกันดวยการกดปุม [Status]:
คาที่อานได 5 บรรทัด, คาที่อานได 4 บรรทัด หรือ Smart Logic
Control.
ใช [Status] เพ่ือเลือกโหมดของการแสดงผล หรือเพื่อเปล่ียน-
กลับไปโหมดแสดงผล จากโหมดเมนดูวน โหมดเมนหูลัก
หรือโหมดสัญญาณเตือน ปุม [Status] ยังสามารถใชเพ่ือสลับ-
โหมดอานคาเดี่ยวหรือคูไดดวย

[Quick Menu (เมนูดวน)]
ชวยในการตั้งคาดวนของตัวแปลงความถี่ การทํางานทั่วไป ชุด
ขับ HVAC VLT โดยสวนใหญสามารถโปรแกรมไดที่นี่

[Quick Menu] ประกอบดวย
- เมนูสวนตัว

- ชุดคําส่ังดวน

- ชุดคําส่ังการทํางาน

- การเปล่ียนแปลงที่ทํา

- การบันทึก

ชุดคําสั่งการทํางานมีการเขาใชพารามิเตอรท้ังหมดท่ีตองการ-
อยางเร็วและงายสําหรับการนําไปใชในงาน ชุดขับ HVAC VLT

โดยสวนใหญซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับ พัดลมจายลมและดูดลม-
กลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลมของหอผึ่งเย็น, ปมน้ําลําดับ-
แรก ลําดับที่สอง และปมน้ําระบายความรอน และปมน้าํอื่นๆ,
พัดลม และเครื่องอัดอากาศ สําหรับคุณสมบัติอ่ืนๆ ยังรวมถึง-
พารามิเตอรสําหรับการเลือกวาจะแสดงตัวแปรอะไรบน LCP
ความเร็วที่ต้ังไดแบบดิจิตอล, มาตรวัดของการอางอิงแบบ-
อนาล็อก, การนาํไปใชกับวงรอบปดแบบโซนเดียวและหลายโซน
และฟงกชันเฉพาะท่ีสัมพันธกับพัดลม ปม และเคร่ืองอัดอากาศ

พารามิเตอรของเมนูดวนสามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการ-
สรางรหัสผานไวผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนหูลัก,
พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนูไมมีรหัสผาน,
พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนสูวนตัว หรือ
พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนูดวนและโหมดเมนูหลักได-
โดยตรง

[Main Menu] (เมนูหลัก)
ใชสําหรับการตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมด พารามิเตอรของเมนูหลัก-
สามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทาง
พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนหูลัก,
พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนูไมมีรหัสผาน,
พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนสูวนตัว หรือ
พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน
สําหรับการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT โดยสวนใหญไมจําเปนตอง-
ใชพารามิเตอรของเมนหูลัก แตใชเมนูดวนแทน การตั้งคาดวน-
และชุดคําสั่งการทํางานนาํเสนอวธิีการเขาใชงานที่เร็วที่สุดและ-
สะดวกที่สุดสําหรับพารามิเตอรท่ีกําหนดทั่วไป
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนหูลักและโหมดเมนดูวนได-
โดยตรง
สามารถใชช็อตคัตของพารามิเตอร โดยกดปุม [Main Menu]
คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะทําใหคุณสามารถ-
เขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

[Alarm Log]
(บันทึกสัญญาณเตือน) แสดงรายการเตือนของสัญญาณเตือน-
ลาสุด 5 รายการ (หมายเลข A1-A5) หากตองการทราบราย-
ละเอียดเก่ียวกับสัญญาณเตือน ใชปุมลูกศรเพ่ือเล่ือนไปยัง-
หมายเลขสัญญาณเตือน และกด [OK] ขอมูลจะแสดงเกี่ยวกับ-
สภาวะของตัวแปลงความถี่กอนที่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน

ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดท้ังบันทึก-
สัญญาณเตือนและบันทึกการบํารุงรักษา

วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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[Back]
(กลับ) ยอนไปยังขั้นตอนหรือชั้นกอนหนาในโครงสรางการนาํทาง

[Cancel]
(ยกเลิก) การเปลี่ยนแปลงหรือคําสั่งลาสุดจะถูกยกเลิกตราบเทา-
ท่ีไมมีการเปลี่ยนแปลงการแสดงผล

[Info]
(ขอมูล) แสดงขอมูลเก่ียวกับคําสั่ง พารามิเตอร หรือฟงกชันใน-
หนาตางการแสดงผล [info] จะมอบรายละเอียดของขอมูลเม่ือ-
ตองการ
ออกจากโหมดขอมูลโดยการกด [Info], [Back] หรือ [Cancel]

คียลูกศรเลื่อนตําแหนง
ใชปุมลูกศรนาํทางท้ังสี่ปุมเพื่อนําทางไปยังตัวเลือกตางๆ
ท่ีมีอยูใน [Quick Menu], [Main Menu] และ [Alarm Log]
ใชปุมเหลานี้เพ่ือเลื่อนเคอรเซอร

[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ีเคอรเซอรทํา-
เคร่ืองหมายอยู และสําหรับยืนยันการเปลี่ยนแปลงของ-
พารามิเตอร

ปุมการทํางานสําหรับการควบคุมหนาเคร่ืองจะอยูท่ีใต แผงควบคุม

[Hand On] (ควบคุมดวยมือ)
ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทาง GLCP นอกจากนี้ [Hand On]
ยังใชในการสตารทมอเตอรดวย และขณะนี้ยังสามารถปอนขอมูล-
ความเร็วของมอเตอรไดโดยการใชปุมลูกศร คุณสามารถเลือกปุม-
นีเ้ปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผาน
พารามิเตอร 0-40 การทํางานของปุม Hand On
สัญญาณควบคุมดังตอไปนีจ้ะยังคงทํางานเม่ือ [Hand On]
ถูกใชงาน:

• [Hand On] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ล่ืนไหล หยุด ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb - เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรกกระแสตรง

หมายเหตุ
สัญญาณหยดุภายนอกที่ถกูกระตุนโดยสัญญาณ-
ควบคุม หรือบัสอนุกรมจะมีความสําคัญเหนือคํา-
ส่ัง “สตารท” ที่ผานทาง LCP

[Off]
หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู คุณสามารถเลือกปุมนี้เปน ใช [1] หรือ
ยกเลิกใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-41 การทํางานของปุม Off
หากไมมีฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off] ไมทํางาน
จะสามารถหยุดมอเตอรไดโดยการปลดแหลงจายไฟหลักเทานั้น

[Auto on]
ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขั้วตอควบคุม และ/
หรือการสื่อสารอนุกรม เมื่อสัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอสวน-
ควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่จะสตารท คุณสามารถเลือก-
ปุมนี้เปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผานทาง
พารามิเตอร 0-42 การทํางานของปุม Auto On

หมายเหตุ
สัญญาณ HAND-OFF-AUTO ทีส่ั่งผานผานทางอนิพ-ุ
ทดิจิตอล มีความสําคัญสูงกวาปุมควบคุม [Hand on]
– [Auto on]

[Reset]
ใชสําหรับการตั้งคาตัวแปลงความถี่ใหมภายหลังสัญญาณ-
เตือน (ตัดการทํางาน) โดยสามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ
ยกเลิกใช [0] via พารามิเตอร 0-43 การทํางานของปุม Reset

ช็อตคัตของพารามิเตอร สามารถทําไดโดยกดปุม [Main Menu]
คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะทําใหคุณสามารถ-
เขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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6.1.3 วิธีการใชงานแบบตัวเลข LCP (NLCP)

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ NLCP (LCP 101)

แผงควบคุมถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ได ส่ีกลุม:
1. จอแสดงผลแบบตัวเลข

2. ปุมเมนูและไฟแสดงสถานะ (LED) – สําหรับเปลี่ยน-
พารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. คียลูกศรเลื่อนตําแหนงและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

หมายเหตุ
ไมสามารถคัดลอกพารามิเตอรดวยแผงควบคุมหนา-
เครื่องแบบตัวเลข (LCP 101)

เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามที่มตีอไปนี้:
โหมดสถานะ: แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่หรือมอเตอร
ถามีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น NLCP จะเปล่ียนไปเปนโหมดสถานะ-
โดยอัตโนมัติ
สัญญาณเตือนสามารถแสดงผลไดหลายคา

โหมดชดุคําส่ังดวนหรือเมนูหลัก แสดงพารามิเตอรและการตั้ง-
คาพารามิเตอร

ภาพประกอบ 6.1: LCP แบบตัวเลข (NLCP)

ภาพประกอบ 6.2: ตัวอยางการแสดงสถานะ

ภาพประกอบ 6.3: ตัวอยางการแสดงสญัญาณเตือน

วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ไฟแสดงสถานะ (LED):
• LED สีเขียว/On: แสดงวาเปดสวนควบคุมอยูหรือไม

• LED สีเหลือง/เตือน: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดงสัญญาณเตือน

ปุมเมนู
เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามท่ีมีตอไปนี้:

• สถานะ

• ชุดคําสั่งดวน

• เมนหูลัก

เมนูหลัก
(เมนหูลัก)ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมพารามิเตอรท้ังหมด
พารามิเตอรสามารถเขาใชไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไว-
ผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนหูลัก,
พารามิเตอร 0-61 ต้ังเขาเมนูไมมีรหัสผาน,
พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัวหรือ
พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน
Quick Setup (ชุดคําสั่งดวน) ใชเพ่ือต้ังคาตัวแปลงความถี่โดย-
ใชเฉพาะพารามิเตอรท่ีสําคัญท่ีสุดเทานั้น
คาพารามิเตอรสามารถเปลี่ยนไดโดยใชลูกศรขึ้น/ลง
เมื่อคากระพริบอยู
เลือกเมนหูลักโดยการกดปุม [Menu] ซ้ําๆ จนกระทั่ง LED
ของเมนูหลักติดขึ้น
เลือกกลุมพารามิเตอร [xx-__] และกด [OK]
เลือกพารามิเตอร [__-xx] และกด [OK]
ถาพารามิเตอรเปนพารามิเตอรแบบอารเรย เลือกหมายเลข-
อารเรยและกดปุม [OK]
เลือกคาขอมูลท่ีตองการและกด [OK]

คียลูกศรเลื่อนตําแหนง
[Back]
(ยอนกลับ) สําหรับการยอนกลับไปยังขั้นตอนกอนหนา

ปุมลูกศร [▲] [▼]
จะใชสําหรับการเลื่อน ระหวางกลุมพารามิเตอร, พารามิเตอร
และภายในพารามิเตอร

[OK]
ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ีเคอรเซอรทําเครื่องหมายอยู
และสําหรับยืนยันการเปลี่ยนแปลงของพารามิเตอร

13
0B

P0
79

.1
0 

M enu 
S ta tus Q uick 

S etup 
M ain 
M enu 

P 2-03 S etup 1 

ภาพประกอบ 6.4: แสดงตัวอยาง

ปุมการทํางาน
ปุมสําหรับการควบคุมหนาเคร่ืองจะอยูท่ีใตแผงควบคุม

ภาพประกอบ 6.5: ปุมการทํางานของ LCP แบบตัวเลข (NLCP)

[Hand on]
(ควบคุมดวยมือ) ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทางLCP
นอกจากนี้ [Hand on] ยังใชในการสตารทมอเตอรดวย
และขณะนีย้ังสามารถปอนขอมูลความเร็วมอเตอรไดโดยการใช-
ปุมลูกศร ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง
พารามิเตอร 0-40 การทํางานของปุม Hand On

สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม
หรือบัสอนุกรมจะมีความสําคัญเหนอืคําสั่ง “สตารท” ท่ีผานทาง
LCP

สัญญาณควบคุมดังตอไปนี้จะยงัคงทํางานเมื่อ [Hand on]
ถูกใชงาน:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ล่ืนไหล หยุด ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb - เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรกกระแสตรง

[Off]
(ปด) หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ
ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-41 การทํางานของปุม
Off

หากไมไดเลือกฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off]
ไมไดทํางาน มอเตอรจะหยุดไดโดยปลดการเชื่อมตอจากแหลง-
จายไฟหลัก

วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

64 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

66



[Auto on]
(ควบคุมอัตโนมัติ) ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่
ผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือ การสื่อสารอนุกรม เม่ือสัญญาณ-
สตารทถูกสงผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่-
จะสตารท ปุมนีส้ามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง
พารามิเตอร 0-42 การทํางานของปุม Auto On

หมายเหตุ
สัญญาณ HAND-OFF-AUTO (ไมควบคุมดวยมือ-
อัตโมมัต)ิ ทีเ่ปดผานทางการปอนขอมูลทางดิจิตอล
มีความสําคัญเหนือกวาปุมควบคุม [Hand on] [Auto
on]

[Reset]
(รีเซ็ต) ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณ-
เตือน (ตัดการทํางาน) ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ
ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-43 การทํางานของปุม
Reset
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7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่

7.1 วิธีการ ตั้งโปรแกรม

7.1.1 ชุดคําส่ังการทํางาน 

ชุดคําสั่งการทํางานชวยให ขาใชพารามิเตอรท้ังหมดที่ตองการ-
อยางเร็วและงายสําหรับการนําไปใชในงาน ชุดขับ HVAC
VLTโดยสวนใหญ ซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับพัดลมจายลมและดูด-
ลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลมของหอผึ่งเย็น,
ปมน้าํลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้ําระบายความรอน
และปมน้ําอ่ืนๆ, พัดลม และเคร่ืองอัดอากาศ

วิธีเขาถึงชุดคําส่ังการทํางาน - ตัวอยาง

ภาพประกอบ 7.1: ข้ันที่ 1: เปดตัวแปลงความถี่ (ไฟ
LEDสีเหลือง

ภาพประกอบ 7.2: ข้ันท่ี 2: กดปุม [Quick Menus]
( ตัวเลือกเมนูดวนจะปรากฏขึ้น)

ภาพประกอบ 7.3: ข้ันที่ 3: ใชคียลกูศรเลื่อนตําแหนงข้ึน/ลง
เพื่อเลื่อนลงไปยัง ชุดคําสัง่การทํางาน กด [OK]

ภาพประกอบ 7.4: ข้ันที่ 4: ตัวเลือก ชุดคําสั่งการทํางาน
จะปรากฏขึ้น เลือก Q3-1 การต้ังคาทั่วไป  กด [OK]

ภาพประกอบ 7.5: ข้ันที่ 5: ใชคียลูกศรเลื่อนตําแหนงขึ้น/
ลงเพื่อเลือ่นลง ตัวอยาง เลือ่นไปยัง Q3-11 เอาทพุทอนาล็อก  กด

[OK]

ภาพประกอบ 7.6: ข้ันที่ 6: เลือกพารามิเตอร 6-50 กด [OK]

ภาพประกอบ 7.7: ข้ันท่ี 7: ใชคียลูกศรเลือ่นตําแหนงข้ึน/ลง เพื่อ
เลอืกระหวางตัวเลือกที่แตกตางกัน กด [OK]

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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พารามเิตอรชดุคําส่ังการทํางาน
พารามิเตอร ชุดคําสั่งการทํางาน จัดเปนกลุมในลักษณะตอไปนี้:

Q3-1 การต้ังคาทั่วไป

Q3-10 การตั้งคามอเตอร
ข้ันสูง

Q3-11 เอาทพุทอนาล็อก Q3-12 การต้ังคานาฬิกา Q3-13 การต้ังคาการแสดงผล

พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกัน-
ความรอนมอเตอร

พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ขัว้ 42 พารามิเตอร 0-70 วันท่ีและเวลา พารามิเตอร 0-20 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 1.1

พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญา-
ณเทอรมิสเตอร

พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42
สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พารามิเตอร 0-71 รูปแบบวันท่ี พารามิเตอร 0-21 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 1.2

พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอ-
รออโต(AMA)

พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42
สเกลสูงสุดของเอาทพุต

พารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา พารามิเตอร 0-22 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 1.3

พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ พารามิเตอร 0-74 DST/ ฤดูรอน พารามิเตอร 0-23 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 2

พารามิเตอร 4-53 ตัง้คาเตือนเมื่อ-
เร็วสูงกวากําหนด

พารามิเตอร 0-76 DST/ เร่ิมตนฤด-ู
รอน

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 3

พารามิเตอร 0-77 DST/ สิ้นสุดฤดู-
รอน

พารามิเตอร 0-37 ขอความแสดงผล 1

พารามิเตอร 0-38 ขอความแสดงผล 2
พารามิเตอร 0-39 ขอความแสดงผล 3

Q3-2 การต้ังคาวงรอบเปด

Q3-20 คาอางอิงดิจิตอล Q3-21 คาอางอิงอนาลอ็ก

พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด
พารามิเตอร 3-10 คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา
พารามิเตอร 5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 พารามิเตอร 6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง
พารามิเตอร 5-14 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 32 พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา
พารามิเตอร 5-15 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 33 พารามิเตอร 6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา
พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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Q3-3 การต้ังคาวงรอบปด

Q3-30 เขตเด่ียวภายใน เซ็ตพอยต Q3-31 เขตเด่ียวภายนอก เซ็ตพอยต Q3-32 หลายเขต/ข้ันสูง

พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร
พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/
คาปอนกลับ

พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/
คาปอนกลับ

พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1

พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา-
สุด

พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา-
สุด

พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2

พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงสุด

พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงสุด

พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1

พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 6-10 ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา

พารามิเตอร 6-11 ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูง

พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2

พารามิเตอร 6-26 ขัว้ 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง พารามิเตอร 6-13 ขั้ว 53 กระแสระดับสูง พารามิเตอร 20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2
พารามิเตอร 6-27 ขัว้ 54 แรงดันต่ําเกินไป พารามิเตอร 6-14 ขั้ว 53 คาอางอิง/

คาปอนกลับคา
พารามิเตอร 20-05 คาปอนกลับ 2 หนวยแหลง

พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3

พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3
พารามิเตอร 20-21 เซต็พอยต 1 พารามิเตอร 6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/

คาปอนกลับต่ํา
พารามิเตอร 20-08 คาปอนกลับ 3 หนวยแหลง

พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน
PID

พารามิเตอร 6-25 ขั้ว 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูง

พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท
PID [RPM]

พารามิเตอร 6-26 ขั้ว 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด

พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] พารามิเตอร 6-27 ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID

พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง
พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน

PID
พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท
PID [RPM]

พารามิเตอร 6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID

พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID พารามิเตอร 6-16 ขัว้ 53 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง
พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด พารามิเตอร 6-17 ขัว้ 53 แรงดันต่ําเกินไป

พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา
พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID พารามิเตอร 6-21 ขัว้ 54 แรงดันระดับสูง
พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา
พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 6-23 ขัว้ 54 กระแสระดับสูง
พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางอิง/

คาปอนกลับต่ํา
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Q3-3 การต้ังคาวงรอบปด

Q3-30 เขตเด่ียวภายใน เซ็ตพอยต Q3-31 เขตเด่ียวภายนอก เซ็ตพอยต Q3-32 หลายเขต/ข้ันสูง

พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูง
พารามิเตอร 6-26 ขัว้ 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง
พารามิเตอร 6-27 ขัว้ 54 แรงดันต่ําเกินไป
พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ
พารามิเตอร 4-56 คําเตือนการปอนกลับต่ํา
พารามิเตอร 4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ
พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1
พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2
พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน
PID
พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID
[RPM]
พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz]
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID
พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID
พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด
พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID
พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID
พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด
พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด
พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ
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Q3-4 การตั้งคาการใชงาน

Q3-40 การทํางาน พัดลม Q3-41 การทํางาน ปม Q3-42 การทํางาน คอมเพรสเซอร

พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด พารามิเตอร 22-20 การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมัติ พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด
พารามิเตอร 22-61 คาแรงบิด ของฟงกชัน-
สายพานชํารุด

พารามิเตอร 22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท

พารามิเตอร 22-62 คาเวลาที่หนวง
ของฟงกชันสายพานชํารุด

พารามิเตอร 22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา พารามิเตอร 22-75 การปองกันเดินวงรอบสั้น

พารามิเตอร 4-64 ตัง้คาบายพาสกึ่งอัตโนมัติ พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด พารามิเตอร 22-24 การหนวงท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-77 เวลารันต่ําสุด
พารามิเตอร 22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา พารามิเตอร 22-40 เวลารันต่ําสุด พารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล

เทอมินอล 27
พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-41 เวลาหลับต่ําสุด พารามิเตอร 5-02 เลือกสัญญาณดิจิตอล

เทอมินอล 29
พารามิเตอร 22-24 การหนวงท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-42 ความเร็วการปลุกการทํางาน-

ตอรอบ [RPM]
พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล
27

พารามิเตอร 22-40 เวลารันต่ําสุด พารามิเตอร 22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน
[HZ]

พารามิเตอร 5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล
29

พารามิเตอร 22-41 เวลาหลับต่ําสุด พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทํางาน ดวยความตาง-
คาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย

พารามิเตอร 22-42 ความเร็วการปลุกการ-
ทํางานตอรอบ [RPM]

พารามิเตอร 22-45 บูสตเซ็ตพอยต พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน

พารามิเตอร 22-43 ความเร็วการปลุกการ-
ทํางาน [HZ]

พารามิเตอร 22-46 เวลาบสูตสูงสุด พารามิเตอร 1-86 ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา
[RPM]

พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทํางาน
ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 22-26 ฟงกชันปมแหง พารามิเตอร 1-87 ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา
[Hz]

พารามิเตอร 22-45 บูสตเซ็ตพอยต พารามิเตอร 22-27 การหนวงเวลาปมแหง
พารามิเตอร 22-46 เวลาบูสตสูงสุด พารามิเตอร 22-80 การชดเชยการไหล
พารามิเตอร 2-10 ฟงกชันของเบรค พารามิเตอร 22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิ-

เนียร-ส่ีเหลี่ยม
พารามิเตอร 2-16 กระแส เอซเีบรกสูงสุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน
พารามิเตอร 2-17 การควบคุมแรงดันเกิน พารามิเตอร 22-83 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [RPM]
พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน พารามิเตอร 22-84 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [Hz]
พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท พารามิเตอร 22-85 ความเร็วท่ีจุดการออกแบบ

[RPM]
พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยุด พารามิเตอร 22-86 ความเร็วท่ีจุดการออกแบบ

[Hz]
พารามิเตอร 2-00 กระแสไฟ DC คาง/
อุนใหมอเตอร

พารามิเตอร 22-87 แรงดันท่ีไมมีการไหล

พารามิเตอร 4-10 กําหนดทิศทางการหมุน-
มอเตอร

พารามิเตอร 22-88 แรงดันท่ีพิกัดความเร็ว

พารามิเตอร 22-89 การไหลที่จุดออกแบบ
พารามิเตอร 22-90 การไหลที่พิกัดความเร็ว
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด
พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน

โปรดดูเพ่ิมเติมท่ีคูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT คูมือการโปรแกรม สําหรับคําอธิบายโดยละเอียดของกลุมพารามิเตอร
ชุดคําสั่งการทํางาน
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7.1.2 โหมดเมนูหลัก 

ท้ัง GLCP และ NLCP ทําให สามารถเขาถึงโหมดเมนูหลักได
เร่ิมโหมดเมนูหลักโดยกดปุม [Main Menu] ภาพประกอบที่ 6.2
แสดงคาผลลัพธท่ีอานไดจากท่ีปรากฏบนหนาจอแสดงผลของ
GLCP
บรรทัดท่ี 2 ถึง 5 บนจอแสดงผลจะแสดงรายการกลุมพารามิเตอร
ซึ่งสามารถเลือกไดดวยการสลับไปมาท่ีปุมขึ้นและลง
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0  

ภาพประกอบ 7.8: แสดงตัวอยาง

พารามิเตอรแตละตัวมีชื่อ และหมายเลข ซึ่งจะเหมือนเดิม
ไมวาจะอยูในโหมดการโปรแกรมใด ในโหมดเมนหูลัก
พารามิเตอร จะแบงออกเปนกลุมๆ ตัวเลขหลักแรกของ-
พารามิเตอร (จากซาย) จะระบุหมายเลขกลุมของพารามิเตอร.

พารามิเตอรท้ังหมดสามารถเปลี่ยนแปลงไดในเมนหูลัก
การกําหนดรูปแบบของชุด (พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร) จะกําหนดพารามิเตอรอ่ืนท่ีมีอยูสําหรับการตั้งโปรแกรม
ยกตัวอยางเชน การเลือกวงรอบปดเพ่ือใชพารามิเตอรเพ่ิมเติมท่ี-
สัมพันธกับการทํางานแบบวงรอบปด การดอุปกรณเสริมท่ีเพ่ิมใน-
เคร่ืองทําใหสามารภใชพารามิเตอรเพ่ิมเติมท่ีสัมพันธกับอุปกรณท่ี-
เสริม

7.1.3 การเปลี่ยนขอมูล 

1. กดปุม [เมนูดวน] หรือ [เมนหูลัก]

2. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือคนหากลุมพารามิเตอรเพ่ือ-
แกไข

3. กดปุม [OK]

4. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือคนหากลุมพารามิเตอรเพ่ือ-
แกไข

5. กดปุม [OK]

6. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือเลือกการตั้งคาพารามิเตอรท่ี-
ถูกตอง หรือ หากตองการเลื่อนหลักภายในตัวเลข
ใชปุม เคอรเซอรจะระบุหลักท่ีเลือกเพื่อเปลี่ยน ปุม
▲จะเพ่ิมคา สวนปุม ▼ จะลดคานั้น

7. กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิกการเปลี่ยนแปลง หรือกด
[OK] เพ่ือยอมรับการเปล่ียนแปลงและปอนการตั้งคา-
ใหม

7.1.4 การเปลี่ยนคาตัวอักษร 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกเปนคาตัวอักษร ใหเปล่ียนคาตัวอักษร-
โดยใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลง
ปุมเล่ือนขึ้นจะเพิ่มคาและปุมเล่ือนลงจะลดคา วางเคอรเซอร-
เหนือคาที่คุณตองการบันทึก และกด [OK]
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ภาพประกอบ 7.9: แสดงตัวอยาง

7.1.5 การเปลี่ยนกลุมของคาขอมูลตัวเลข 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกเปนตัวแทนของคาขอมูลตัวเลข
ใหเปล่ียนคาขอมูลท่ีเลือกโดยใชคียลูกศรเลื่อนตําแหนง [◄] และ
[►] รวมถึงคียลูกศรเล่ือนตําแหนง [▲] [▼] ใชคียลูกศรเล่ือน-
ตําแหนง ◄] และ [►] เพ่ือเล่ือนเคอรเซอรตามแนวนอน
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ภาพประกอบ 7.10: แสดงตัวอยาง
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ใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลงเพ่ือเปลี่ยนคาขอมูล ปุมเล่ือนขึ้น-
จะเพิ่มคาขอมูลและปุมเลื่อนลงจะลดคาขอมูล วางเคอรเซอร-
เหนอืคาท่ีคุณตองการบันทึก และกด [OK]
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ภาพประกอบ 7.11: แสดงตัวอยาง

7.1.6 การเปลี่ยนคาขอมูล, ทีละขัน้ 

พารามิเตอรบางตัวสามารถเปลี่ยนไดทีละขั้นหรือเปลี่ยนแปลง-
แบบไมรูจบ ซึ่งใชกับ พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW],
พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) และ
พารามิเตอร 1-23 ความถ่ีมอเตอร ( Hz)
พารามิเตอรนีจ้ะถูกเปลี่ยนไดท้ังในแบบกลุมของคาขอมูลตัวเลข
หรือในแบบคาขอมูลตัวเลขผันแปรไมรูจบ

7.1.7 คาที่อานไดและการตั้งโปรแกรมของ
พารามิเตอรที่เปนดัชนี  

พารามิเตอรจะถูกกําหนดดัชนีเมื่อวางซอนกันในสแต็ค
พารามิเตอร 15-30 บันทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผิดพลาด ถึง
พารามิเตอร 15-32 บันทึกสัญญาณเตือน: เวลา ประกอบดวยบัน-
ทึกฟอลตซึ่งสามารถอานคาได เลือกพารามิเตอร กด [OK]
และใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลง เพ่ือเล่ือนดูบันทึกคา

ใช พารามิเตอร 3-10 คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา
เปนอีกตัวอยางหนึ่ง:
เลือกพารามิเตอร กด [OK] และใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลง
เพ่ือเลือกดูคาที่กําหนดดัชนี ในการเปลี่ยนคาพารามิเตอร
ใหเลือกคาที่กําหนดดัชนแีละกด [OK] เปลี่ยนคาโดยใชปุมเล่ือน-
ขึ้น/ลง กด [OK] เพ่ือยอมรับการตั้งคาใหม ใหกด [Cancel]
เพ่ือยกเลิก กด [Back] เพ่ือออกจากพารามิเตอร
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7.2 พารามิเตอรที่ใชโดยทั่วไป -
คําอธิบาย

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ระบุภาษาที่ตองการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่ สามารถ จัดสงใหพรอม2
ชุดภาษา ท่ีแตกตางกัน ภาษาอังกฤษ-
และเยอรมันจะรวมอยูในท้ังสองแพ็คเกจ
และภาษาอังกฤษจะไมสามารถลบหรือ-
แกไขได

[0] * English ภาษาในชุดรายการภาษา 1 - 2

[1] Deutsch ภาษาในชุดรายการภาษา 1 - 2

[2] Francais ภาษาในชุดภาษา 1

[3] Dansk ภาษาในชุดภาษา 1

[4] Spanish ภาษาในชุดภาษา 1

[5] Italiano ภาษาในชุดภาษา 1

[6] Svenska ภาษาในชุดภาษา 1

[7] Nederlands ภาษาในชุดภาษา 1

[10] Chinese รูปแบบภาษาที่ 2

[20] Suomi ภาษาในชุดภาษา 1

[22] English US ภาษาในชุดภาษา 1

[27] Greek ภาษาในชุดภาษา 1

[28] Bras.port ภาษาในชุดภาษา 1

[36] Slovenian ภาษาในชุดภาษา 1

[39] Korean ภาษาใน ชุดภาษา 2

[40] Japanese ภาษาใน ชุดภาษา 2

[41] Turkish ภาษาในชุดภาษา 1

[42] Trad.Chinese ภาษาใน ชุดภาษา 2

[43] Bulgarian ภาษาในชุดภาษา 1

[44] Srpski ภาษาในชุดภาษา 1

[45] Romanian ภาษาในชุดภาษา 1

[46] Magyar ภาษาในชุดภาษา 1

[47] Czech ภาษาในชุดภาษา 1

[48] Polski ภาษาในชุดภาษา 1

[49] Russian ภาษาในชุดภาษา 1

[50] Thai ภาษาใน ชุดภาษา 2

[51] Bahasa Indonesia ภาษาใน ชุดภาษา 2

[52] Hrvatski

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลใน-
บรรทัด 1, ตําแหนงซาย

[0] * ไมมี ไมไดเลือกการแสดงคา

[37] ขอความแสดงผล 1 สามารถเขยีนแตละสตริงขอความ-
สําหรับการแสดงผลใน LCP
หรืออานผานทางการสื่อสาร-
อนุกรมได

[38] ขอความแสดงผล 2 สามารถเขยีนแตละสตริงขอความ-
สําหรับการแสดงผลใน LCP
หรืออานผานทางการสื่อสาร-
อนุกรมได

[39] ขอความแสดงผล 3 สามารถเขยีนแตละสตริงขอความ-
สําหรับการแสดงผลใน LCP
หรืออานผานทางการสื่อสาร-
อนุกรมได

[89] วันท่ีและเวลา ท่ีอานได แสดงวันท่ีและเวลาในปจจุบนั

[953] คําเตือน Profibus แสดงคําเตือนการสื่อสาร Profibus

[1005] คาท่ีอานได สงตัวนับ-
ขอผิดพลาด

ดจูํานวนขอผิดพลาดการสงการ-
ควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ือง-
คร้ังสุดทาย

[1006] คาท่ีอานได รับตัวนับ-
ขอผิดพลาด

ดจูํานวนขอผิดพลาดการรับการ-
ควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ือง-
คร้ังสุดทาย

[1007] คาขอมลูท่ีอานไดบัส-
ปดตัวนับ

ดจูํานวนเหตกุารณบัสปด (Bus Off)
นับจากเปดเคร่ืองทํางานลาสุด

[1013] พารามิเตอรคําเตือน ดคูําเตอืนเฉพาะของ DeviceNet
หน่ึงบิตท่ีแยกตางหากจะถูกกําหนด-
ใหกับทุกๆ การเตือน

[1115] เวิรดของคําเตือน LON แสดงคําเตือนเฉพาะของ LON

[1117] เลขท่ีการแกไข XIF แสดงเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟซ-
ภายนอกของชิป Neuron C
บนอุปกรณเสริม LON

[1118] เลขท่ีการแกไข
LonWorks

แสดงเวอรชันของซอฟตแวรของ-
โปรแกรมที่ประยุกตใชบนชิป
Neuron C บนอุปกรณเสริม LON

[1501] ช่ัวโมงการรัน ดจูํานวนชั่วโมงทํางานของมอเตอร

[1502] ตัวนับ kWh ดปูริมาณการใชพลังงานไฟฟาของ-
แหลงจายไฟหลักในหนวย kWh

[1600] คําสั่งควบคุม ดคูําสั่งควบคมุท่ีสงจากตัวแปลง-
ความถี่ผานทางพอรตการสื่อสาร-
อนุกรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

[1601] คาอางอิง [หนวย] คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของ-
ดิจิตอล/อนาล็อก/คาตั้งลวงหนา/
บัส/คาอางอิงขณะล็อกคาง/
การกวดตามและการชะลอความเร็ว)
ในหนวยท่ีเลือก

[1602]
*

คาอางอิง % คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของ-
ดิจิตอล/อนาล็อก/บัส/
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0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
คาอางอิงขณะล็อกคาง/
การกวดตามและการชะลอความเร็ว-
เทียบปจจุบัน) ในแบบเปอรเซ็นต

[1603] คําแสดงสถานะ แสดงขอความแสดงสถานะ

[1605] คาหลักท่ีแทจริง [%] ดูเวิรดขนาดสองไบตท่ีสงพรอมกับ-
เวิรดสถานะใหกับ bus Master
เพ่ือรายงานคาหลักท่ีแทจริง

[1609] คาท่ีกําหนดเอง ดูคาอานท่ีกําหนดโดยผูใชตามท่ี-
ระบุใน
พารามิเตอร 0-30 หนวยขอมูลท่ี-
กําหนดเอง,
พารามิเตอร 0-31 คาต่ําสุดของ-
คาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด และ
พารามิเตอร 0-32 คาสูงสุดของ-
คาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด

[1610] กําลัง [kW] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน kW

[1611] กําลัง [hp] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน HP

[1612] แรงดันมอเตอร แรงดันไฟฟาท่ีจายใหกับมอเตอร

[1613] ความถี่ ความถี่ของมอเตอร หมายถึงความถี-่
เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่
เปนหนวย Hz

[1614] กระแสมอเตอร กระแสเฟสของมอเตอรท่ีวัดเปนคา-
ประสิทธิผล

[1615] ความถี่ [%] ความถี่ของมอเตอร หมายถึงความถี-่
เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่เปน-
เปอรเซน็ต

[1616] แรงบิด [Nm] แสดงคาโหลดของมอเตอรเปน-
เปอรเซ็นตของแรงบิดของมอเตอร-
ท่ีพิกัด

[1617] ความเร็ว [RPM] คาอางอิงความเร็วมอเตอร
ความเร็วจริงจะขึน้อยูกับการชดเชย-
สลิปท่ีใช (การชดเชยที่ตั้งคาไวใน
พารามิเตอร 1-62 การชดเชยการ-
เล่ือนไหล) ถาไมใช ความเร็วจริงจะ-
เปนคาท่ีอานไดในจอแสดงผลลบ-
คาสลิปของมอเตอร

[1618] ความรอนมอเตอร โหลดความรอนบนมอเตอรท่ี-
คํานวณโดยการทํางานของ-
ฟงกชันETR ดูเพ่ิมเติมท่ีกลุม-
พารามิเตอร 1-9* อุณหภมูิของ-
มอเตอร

[1622] ทอรก [%] แสดงคาแรงบิดท่ีใชจริงเปน-
เปอรเซน็ต

[1626] กําลังท่ีกรอง [kW]

[1627] กําลังท่ีกรอง [hp]

[1630] แรงดันการเช่ือมโยง
DC

วงจรขัน้กลางในตัวแปลงความถี่

[1632] พลังงานเบรค /s แสดงกําลังเบรกท่ีถายโอนไปใหตัว-
ตานทานเบรกภายนอก

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
โดยแสดงเปนคาช่ัวขณะ

[1633] พลังงานเบรค /2 นาที แสดงกําลังเบรกท่ีถายโอนไปใหตัว-
ตานทานเบรกภายนอก กําลังเฉล่ีย-
จะคํานวณอยางตอเน่ืองจาก-
คาใน 120 วินาทีลาสุด

[1634] อุณหภมูิฮีทซิงค แสดงอุณหภูมิของแผนระบายความ-
รอนของตัวแปลงความถี่
ขดีจํากัดการตัดอยูท่ี 95 ± 5° C;
การตัดกลับเขาทํางานอยูท่ี 70 ± 5°
C

[1635] ความรอนอินเวอรเตอร อัตราเปอรเซน็ตโหลดของอินเวอร-
เตอร

[1636] กระแสอินเวอรเตอร-
ปกติ

กระแสที่ระบุของตัวแปลงความถี่

[1637] กระแสอินเวอรเตอร-
สูงสุด

กระแสสูงสุดของตัวแปลงความถี่

[1638] สถานะตัวควบคมุ SL สถานะของเหตุการณท่ีตวัควบคุม-
ส่ังการทํางาน

[1639] อุณหภมูิการดควบคุม อุณหภูมิของการดควบคุม

[1643] Timed Actions Status

[1650] คาอางอิงภายนอก ผลรวมของคาอางอิงภายนอกเปน-
เปอรเซ็นต เชน ผลรวมของ-
อนาล็อก/พัลส/บัส

[1652] การปอนกลับ [หนวย] คาอางอิงจากอินพุทดิจิตอลท่ีตั้ง-
โปรแกรมไว

[1653] คาอางอิง Digi Pot ดสูวนท่ีเก่ียวของของโพเทนชิโอ-
มิเตอรแบบดิจิตอล ตอคาอางอิง-
ท่ีแทจริง

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 1
ดูพารามิเตอร 20-0* ประกอบ

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 2 ดูเพ่ิมเติมใน-
พารามิเตอร 20-0*

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 3 ดูเพ่ิมเติมใน-
พารามิเตอร 20-0*

[1658] เอาทพุท PID [%] สงกลับคาเอาทพุทของตวัควบคุม
PID วงรอบปดของชุดขบัเปน-
เปอรเซ็นต

[1660] อินพุตดิจิตอล แสดงสถานะของอินพุทดจิิตอล
สัญญาณต่ํา = 0; สัญญาณ สูง =
1.
เก่ียวกับคําส่ัง โปรดดู
พารามิเตอร 16-60 อินพุตดิจิตอล
บิต 0 อยูท่ีขวาสุด

[1661] ขั้ว 53 การตั้งคาสวิตช การตั้งคาของขัว้ตออินพุท 53
กระแส = 0; แรงดันไฟฟา = 1.

[1662] อินพุตอนาล็อก 53 คาแทจริงท่ีอินพุท 53
เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน
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0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1663] ขั้ว 54 การตั้งคาสวิตช การตั้งคาของขั้วตออินพุท 54

กระแส = 0; แรงดันไฟฟา = 1.

[1664] อินพุตอนาล็อก 54 คาแทจริงท่ีอินพุท 54
เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน

[1665] เอาทพุตอนาล็อก 42
[mA]

คาท่ีแทจริงท่ีเอาทพุท 42 ในหนวย
mA ใช พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต
ขั้ว 42 เพ่ือเลือกตัวแปรที่จะแสดง-
โดยเอาทพุท 42

[1666] เอาทพุตดิจิตอล [bin] คาไบนารีของเอาทพุทดิจิตอล-
ท้ังหมด

[1667] อินพุทแบบพัลซ #29
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้ว-
ตอ 29 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1668] อินพุทแบบพัลซ #33
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้ว-
ตอ 33 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1669] เอาทพุตแบบพัลส
#27 [Hz]

คาท่ีแทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้ว-
ตอ 27 ในโหมดเอาทพุทดิจิตอล

[1670] เอาทพุตแบบพัลส
#29 [Hz]

คาท่ีแทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้ว-
ตอ 29 ในโหมดเอาทพุทดิจิตอล

[1671] เอาทพุทรีเลย [bin] ดูการตั้งคาของรีเลยท้ังหมด

[1672] ตัวนับ A ดูคาปจจุบันของตัวนับ A

[1673] ตัวนับ B ดูคาปจจุบันของตัวนับ B

[1675] อินพุทอนาล็อก
X30/11

คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท
X30/11 (การด I/O ใชงานท่ัวไป)

[1676] อินพุทอนาล็อก
X30/12

คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท
X30/12 (การด I/O ใชงานท่ัวไป)

[1677] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

คาสัญญาณแทจริงบนเอาทพุท
X30/8 (การด I/O ใชงานท่ัวไป) ใช
พารามิเตอร 6-60 ขัว้ X30/8
เอาทพุท เพ่ือเลอืกตัวแปรที่จะ-
แสดง

[1680] CTW ฟลดบัส 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจาก-
บัสหลัก

[1682] REF ฟลดบัส 1 คาอางอิงหลักท่ีสงดวยคําสั่ง-
ควบคุมผานเครือขายการสื่อสาร-
อนุกรม เชน จาก BMS, PLC
หรือตัวควบคุมหลักอ่ืนๆ

[1684] ตัวเลือกสื่อสาร STW ขอความแสดงสถานะของอุปกรณ-
เสริมการสื่อสารฟลดบัสสวนขยาย

[1685] CTW พอรต FC 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจาก-
บัสหลัก

[1686] REF พอรต FC 1 ขอความแสดงสถานะ (STW)
ท่ีสงใหบัสหลัก

[1690] คําสัญญาณเตือน สัญญาณเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลาย-
คร้ังในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1691] คําสัญญาณเตือน 2 สัญญาณเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลาย-

คร้ังในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1692] คําเตือน การเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลายครั้งใน-
รหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ-
ส่ือสารอนุกรม)

[1693] คําเตือน 2 การเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลายครั้งใน-
รหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ-
ส่ือสารอนุกรม)

[1694] คําแสดงสถานะแบบ-
ขยาย

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลาย-
สภาวะในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1695] ภายนอก
คําแสดงสถานะ 2

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลาย-
สภาวะในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1696] คําแสดงการบํารุงรักษา บติจะสะทอนสถานะของเหตุการณ-
การบํารุงรักษาเชิงปองกันท่ี-
โปรแกรมไวในกลุมพารามิเตอร
23-1*

[1830] อินพุตอนาล็อก X42/1 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/1 บนการด I/O อนาล็อก

[1831] อินพุตอนาล็อก X42/3 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/3 บนการด I/O อนาล็อก

[1832] อินพุตอนาล็อก X42/5 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/5 บนการด I/O อนาล็อก

[1833] อนาล็อกออก X42/7
[V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/7 บนการด I/O อนาล็อก

[1834] อนาล็อกออก X42/9
[V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/9 บนการด I/O อนาล็อก

[1835] อนาล็อกออก X42/11
[V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/11 บนการด I/O อนาล็อก

[1836] Analog Input X48/2
[mA]

[1837] Temp. Input X48/4

[1838] Temp. Input X48/7

[1839] Temp. Input X48/10

[1850] คาท่ีอานไดของการไร-
ตัวตรวจจับ [หนวย]

[2117] ภายนอก 1
คาอางอิง [หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุม-
วงรอบปดสวนขยาย 1

[2118] ภายนอก 1
คาปอนกลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัว-
ควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2119] ภายนอก 1 เอาทพุต
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวง-
รอบปดสวนขยาย 1

[2137] ภายนอก 2
คาอางอิง [หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุม-
วงรอบปดสวนขยาย 2

[2138] ภายนอก 2
คาปอนกลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัว-
ควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[2139] ภายนอก 2 เอาทพุต

[%]
คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวง-
รอบปดสวนขยาย 2

[2157] ภายนอก 3
คาอางอิง [หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุม-
วงรอบปดสวนขยาย 3

[2158] ภายนอก 3
คาปอนกลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัว-
ควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2159] ภายนอก 3 เอาทพุต
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวง-
รอบปดสวนขยาย 3

[2230] กําลังท่ีไมมีการไหล คากําลังท่ีคํานวณเมื่อไมมีการไหล-
สําหรับความเร็วการใชงานท่ีแทจริง

[2316] ตัวอักษรการบํารุงรักษา

[2580] สถานะคาสเคด สถานะสําหรับการทํางานของตัว-
ควบคุมคาสเคด

[2581] สถานะปม สถานะสําหรบัการทํางานของการ-
ควบคุมปมแตละตัวโดยตัวควบคมุ
คาสเคด

[3110] เวิรดสถานะแบบ-
บายพาส

[3111] ช่ัวโมงการทํางานแบบ-
บายพาส

[9913] Idle time

[9914] Paramdb requests in
queue

[9920] อุณหภูมิ HS (PC1)

[9921] อุณหภูมิ HS (PC2)

[9922] อุณหภูมิ HS (PC3)

[9923] อุณหภูมิ HS (PC4)

[9924] อุณหภูมิ HS (PC5)

[9925] อุณหภูมิ HS (PC6)

[9926] อุณหภูมิ HS (PC7)

[9927] อุณหภูมิ HS (PC8)

หมายเหตุ
โปรดดู ชุดขบั HVAC VLT คูมือการโปรแกรม, MG.
11.CX.YY สําหรบัขอมูลโดยละเอยีด

0-21  บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1, ตําแหนงกลาง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1614] * กระแสของ-

มอเตอร
ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี
1.1

0-22  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.3 เล็ก

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงขวา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1610] * กําลัง [kW] ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ

พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1

0-23  บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1613] * ความถี่ ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ

พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1

0-24  บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1502] * ตัวนับ kWh ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ

พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1

0-37  ขอความแสดงผล 1

พิสัย: หนาที่:
0
*

  [0 -
0 ]

ในพารามิเตอรน้ีมีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละสตริง-
ขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-
ทางการสื่อสารอนุกรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวรให-
เลือกขอความแสดงผล 1 ใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1,
พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 หรือ

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ใชปุม [▲] หรือ

[▼] บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม [◀] และ [▶]

เพ่ือเล่ือนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร

อักขระน้ีจะสามารถเปลี่ยนแปลงได ใชปุม [▲] หรือ [▼]

บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ อักขระสามารถถูกแทรกได-

โดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด ▲ หรือ

▼

0-38  ขอความแสดงผล 2

พิสัย: หนาที่:
0 *   [0 -

0 ]
ในพารามิเตอรน้ีมคีวามเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละสตริง-
ขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-
ทางการสื่อสารอนุกรม เม่ือตองการแสดงอยางถาวร
ใหเลือกขอความแสดงผล 2 ใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1,
พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 หรือ

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ใชปุม [▲]

หรือ [▼] บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม [◀] และ [▶]

เพ่ือเล่ือนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร
อักขระน้ีจะสามารถเปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูก-
แทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและ-

กด ▲ หรือ ▼
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0-39  ขอความแสดงผล 3

พิสัย: หนาที่:
0
*

  [0 -
0 ]

ในพารามิเตอรน้ีมคีวามเปนไปไดท่ีจะเขยีนแตละสตริง-
ขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-
ทางการสื่อสารอนุกรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวร
ใหเลือกขอความแสดงผล 3 ใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี
1.1,พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 หรือ

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ใชปุม [▲] หรือ

[▼] บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม [◀] และ [▶]

เพ่ือเล่ือนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร
อักขระน้ีจะสามารถเปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูก-
แทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและ-

กด ▲ หรือ ▼

0-70  วันที่และเวลา

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - 0 ]

0-71  รูปแบบวันที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตั้งรูปแบบวันท่ีท่ีจะใชใน LCP

[0] * YYYY-MM-DD

[1] * DD-MM-YYYY

[2] MM/DD/YYYY

0-72  รูปแบบเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตั้งรูปแบบเวลาที่จะใชใน LCP

[0] * 24 ช.ม.

[1] 12 ช.ม.

0-74  DST/ ฤดูรอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกวิธีจัดการ เวลาหนารอน สําหรับการตั้ง DST/
เวลาหนารอนโดยผูใชใหปอนวันท่ีเร่ิมและวันท่ีสิ้น-
สุดใน พารามิเตอร 0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน และ
พารามิเตอร 0-77 DST/ ส้ินสุดฤดูรอน

[0] * ปด

[2] คูมือ

0-76  DST/ เริ่มตนฤดูรอน

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - 0 ]

0-77  DST/ ส้ินสุดฤดูรอน

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - 0 ]

1-00  แบบการควบคุมมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * วงรอบเปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยการใชความเร็ว-

อางอิงหรือโดยการตัง้คาความเร็วท่ีตองการเมื่ออยู-
ในโหมดควบคุมดวยมือ
วงรอบเปดยังใชเมื่อตัวแปลงความถ่ีเปนสวนหน่ึง-
ของระบบควบคุมวงรอบปดท่ีอางอิงจากตัวควบคมุ
PID ภายนอก เพ่ือใหสัญญาณความเรว็อางอิงเปน-
เอาทพุท

[3] วงรอบปด ความเร็วมอเตอรจะถกูกําหนดโดยคาอางอิงท่ีสราง-
จากตัวควบคุม PID ภายใน ท่ีทําการเปลี่ยนแปลง-
ความเร็วมอเตอรเหมือนเปนสวนหน่ึงของ-
กระบวนการควบคุมวงรอบปด (ต.ย. ความดันและ-
การไหลคงที่) ตัวควบคุม PID ตองถูกกําหนดรูป-
แบบในพารามิเตอร 20-** หรือผานชุดคําสั่งการ-
ทํางานที่เขาถึงดวยการกดปุม [Quick Menus]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดเมื่อมอเตอร-
กาํลังทํางานอยู

หมายเหตุ
เมื่อตั้งใหเปนวงรอบปด คําส่ังกลับทิศทางและการ-
สตารทกลับทศิทางจะไมกลับทิศทางการหมุนของ-
มอเตอร

1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0]
*

แรงบิดของ-
คอมเพรซ-
เซอร

เคร่ืองอัดอากาศ [0]: สําหรับการควบคุม-
ความเร็วของเครื่องอัดอากาศแบบสกรูและสโครล
ใหแรงดันท่ีเหมาะสมสําหรบัคุณลักษณะโหลด-
ของมอเตอรท่ีมีแรงบิดคงท่ี ตลอดชวงของ-
ความถี่จนถึงระดับ 10 Hz

[1] แรงบิดผันแปร แรงบิดผันแปร [1]: สําหรับการควบคุมความเร็ว-
ของพัดลมและปมแบบหอยโขง ใชเพ่ือควบคุม-
มอเตอรหลายตัวดวยตัวแปลงความถี่ตัว-
เดียวกัน (เชน พัดลมของปมคอนเดนเซอรหรือ-
พัดลมของหอผึ่งเย็นหลายตัว) ใหแรงดันท่ี-
เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะของภาระท่ีมีแรงบิด-
เปนแบบกําลังสองของมอเตอร

[2] ปรับพลังงาน-
อัตโนมัติ CT

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ-
เคร่ืองอัดอากาศโดยอัตโนมัติ [2]: สําหรับการ-
ควบคุมความเร็วท่ีมีประสิทธิภาพในการใช-
พลังงานอยางเหมาะสมของเครื่องอัดอากาศ-
แบบสกรูและสโครล ใหแรงดันท่ีเหมาะสม-
สําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรท่ีมีแรงบิด-
คงท่ี ตลอดชวงความถี่จนถึงระดับ 15 Hz
แตนอกเหนือจากน้ัน คุณสมบัติ AEO
จะชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหลด-
ปจจุบัน จึงเปนการลดการใชพลังงานและเสียง-
รบกวนจากมอเตอร เพ่ือใหมีประสิทธิภาพท่ี-
เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi
จะตองตั้งคาใหถูกตอง คาน้ีถูกตั้งใน
พารามิเตอร 14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร
พารามิเตอรมีคามาตรฐานที่จะถูกปรับโดย-
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1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
อัตโนมัติเมื่อโปรแกรมขอมูลของมอเตอร
โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลาน้ีเพ่ือประกันแรงดัน-
ไฟฟาของมอเตอรท่ีเหมาะสม แตถาจําเปนตอง-
ปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน
AMAจะสามารถใชไดโดยการใช
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)
แทบจะไมจําเปนท่ีจะตองปรับตัวประกอบกําลัง-
ของมอเตอรดวยตัวเอง

[3]
*

ปรับพลังงาน-
อัตโนมัติ VT

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ VT
โดยอัตโนมัติ [3]: สําหรับการควบคุมความเร็วท่ี-
มีประสิทธิภาพในการใชพลังงานอยางเหมาะสม-
ของปมและพัดลมแบบหอยโขง ใหแรงดันท่ี-
เหมาะสมสําหรับคณุลักษณะโหลดของมอเตอร-
ท่ีมีแรงบิดคงท่ี แตนอกจากนั้น คุณสมบัติAEO
จะชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหลด-
ปจจุบัน จึงเปนการลดการใชพลังงานและเสียง-
รบกวนจากมอเตอร เพ่ือใหมีประสิทธิภาพท่ี-
เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi
จะตองตัง้คาใหถูกตอง คาน้ีถูกตั้งใน
พารามิเตอร 14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร
พารามิเตอรมีคามาตรฐานและจะถกูปรับโดย-
อัตโนมัติเมื่อโปรแกรมขอมูลมอเตอร
โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลาน้ีเพ่ือประกันแรงดัน-
ไฟฟาของมอเตอรท่ีเหมาะสม แตถาจําเปนตอง-
ปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน
AMAจะสามารถใชไดโดยการใช
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)
แทบจะไมจําเปนท่ีจะตองปรับตัวประกอบกําลัง-
ของมอเตอรดวยตัวเอง

1-20  กําลังมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.09 - 3000.00 kW]

1-21  กําลังมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.09 - 3000.00 hp]

1-22  แรงดันมอเตอร ( Volt)

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [10. - 1000. V]

1-23  ความถี่มอเตอร ( Hz)

พิสัย: หนาที่:
Size
related*

  [20 -
1000
Hz]

เลือกคาความถี่มอเตอรจากขอมูลปายช่ือ-
มอเตอร สําหรับการทํางาน 87 Hz
รวมกับมอเตอร 230/400 V ใหตั้งขอมูลปาย-
ช่ือสําหรับ 230 V/50 Hz แกไข
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุด-
มอเตอรและพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด
ใหเปน 87 Hz

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกาํลังทํางาน

1-24  กระแสมอเตอร ( Amp)

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.10 - 10000.00 A]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกาํลังทํางาน

1-25  ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [100 - 60000

RPM]
ปอนคาความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด-
จากขอมูลปายช่ือมอเตอร
ขอมูลน้ีจะถูกใชสําหรับการ-
คํานวณการชดเชยมอเตอรโดย-
อัตโนมัติ

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกาํลังทํางาน

1-28  ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ปฏิบัติตามการติดตั้งและการเชื่อมตอมอเตอร
ฟงกชันน้ีจะชวยในการตรวจสอบทิศทางการหมุน-
ของมอเตอรท่ีถูกตอง การใชงานฟงกชันน้ีจะ-
ควบคุมเหนือคําส่ังบัสหรอือินพุทดิจิตอล ยกเวนอิน-
เทอรล็อกภายนอก และการหยุดแบบ-
ปลอดภยั (ถามีอยูในชุดขบั)

[0] * ปด ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร ไมทํางาน

[1] ใชงาน ตรวจสอบการหมุนของมอเตอรจะถูกเปดใชงาน
เม่ือเปดใชแลวหนาจอจะแสดงวา:

“ระวัง! มอเตอรอาจหมุนผิดทิศทาง”

การกดปุม [OK], [Back] หรือ [Cancel] จะยกเลิกขอความและ-
แสดงขอความใหม: “กด [Hand on] เพ่ือสตารทมอเตอร กดปุม
[Cancel] เพ่ือยกเลิก” การกดปุม [Hand on] จะสตารทมอเตอรท่ี
5 Hz ในทิศทางเดินหนาและหนาจอจะแสดง: “มอเตอรกําลัง-
ทํางาน ตรวจสอบวาทิศทางการหมุนของมอเตอรถูกตองหรือไม
กดปุม [Off] เพ่ือหยุดมอเตอร” การกดปุม [Off] จะหยุดมอเตอร-
และรีเซ็ต พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร
ถาทิศทางการหมุนของมอเตอรไมถูกตอง ใหสลับสายเฟสของ-
มอเตอรสองสาย ขอสําคัญ:

คําเตอืน
สายแหลงจายไฟหลักจะตองถกูปลดกอนที่จะปลด-
สายเฟสของมอเตอร
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1-29  ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชันAMA ใชประโยชนอยางเหมาะสมที่สุด-
จากประสิทธิภาพการทํางานของมอเตอรไดนามิค
โดยการปรับพารามิเตอรมอเตอรขัน้สูง
พารามิเตอร 1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs)
ถึง พารามิเตอร 1-35 Main Reactance (Xh))
เมื่อมอเตอรอยูน่ิงกับท่ี

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช AMA
สมบูรณ

ดําเนินการ AMA ของความตานทานสเตเตอร RS,
ความตานทานโรเตอร Rr, รีแอคแตนซร่ัวไห-
ลดานสเตเตอร X1, รีแอคแตนซร่ัวไหลของโรเตอร
X2 และ รีแอคแตนซของสายหลัก Xh

[2] ใช AMA
แบบยอ

ดําเนินการAMA แบบยอของความตานทานสเต-
เตอร Rs ในระบบเทาน้ัน เลือกตัวเลือกน้ีเมื่อตัว-
กรอง LC ถกูใชระหวางตัวแปลงความถี่และ-
มอเตอร

ใชงานฟงกชัน AMA โดยกด [Hand on] หลังจากเลือก [1]
หรือ [2] ดูเพ่ิมเติมท่ีรายการ การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดย-
อัตโนมัติ จากคูมือการออกแบบ หลังจากลําดับปกติ
หนาจอจะแสดง: “กด [OK] เพ่ือสิ้นสุด AMA” หลังจากกดปุม
[OK] ตัวแปลงความถี่ก็จะพรอมสําหรับการทํางาน

หมายเหตุ
• เพื่อ การปรับใช ทีด่ีทีสุ่ดของตัวแปลงความถี่

ใหทํางานAMA เมื่อมอเตอรเย็น

• AMA ไมสามารถดําเนินการเมื่อมอเตอร-
กาํลังทาํงานอยู

หมายเหตุ
หลีกเล่ียงแรงบดิทีอ่าจเกิดขึ้นจากภายนอก ในระหวาง
AMA

หมายเหตุ
หากคาใดคาหนึ่งในพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร-
ถูกเปล่ียนแปลง พารามิเตอร 1-30 ความตานทานส-
เตเตอร (Rs) ถึง พารามิเตอร 1-39 Motor Poles
พารามิเตอรมอเตอรขั้นสูง จะกลับไปเปนการตั้งคา-
มาตรฐาน
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกําลังทํางาน

หมายเหตุ
ควรทาํงานAMA แบบครบถวนโดยไมมีตัวกรองเทาน้ัน
ขณะทีค่วรทาํงาน AMA แบบยอโดยมีตัวกรอง

ดูหัวขอ: ตัวอยางการใชงาน > การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอร-
โดยอัตโนมัติจากคูมือการออกแบบ

1-71  หนวงเวลาสตารท

พิสัย: หนาที่:
0.0 s*   [0.0 -

120.0 s]
ฟงกชันท่ีเลือกใน
พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยุด
จะทํางานในชวงท่ีมีการหนวง
ปอนเวลาหนวงท่ีตองการกอนดําเนินการเรง-
ความเร็ว

1-73  สตารทหาความถี่เริ่มตน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชันน้ีทําใหสามารถจับความผิดปกติของ-
มอเตอรท่ีกําลังหมุนอยางอิสระเน่ืองจากกระแส-
สายไฟหลักลดต่ําลง

เมื่อ พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เริ่มตน
ถูกเปดใชงาน พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลา-
สตารท จะไมมีการทํางาน
คนหาทิศทางสําหรับการสตารทขณะมอเตอรยัง-
คงหมุนอยูถูกเช่ือมโยงกับการตั้งคาใน
พารามิเตอร 4-10 กําหนดทิศทางการหมุน-
มอเตอร
ตามเข็มนาฬิกา [0]: การสตารทแบบหาความถี่-
เร่ิมตนจะคนหาในทิศทางตามเขม็นาฬิกา
ถาไมสําเร็จ เบรกกระแสตรงจะทํางาน
ท้ังสองทิศทาง [2]: การสตารทแบบหาความถี่เริ่ม-
ตนจะคนหาตามทิศทางที่กําหนดโดยคาอางอิง-
ลาสุด (ทิศทาง)เปนลําดับแรก ถาไมพบความเร็ว
เคร่ืองจะทําการคนหาในทิศทางอื่น ถาไมสําเร็จ
เบรกกระแสตรงจะทํางานตามเวลาท่ีตั้งไวใน
พารามิเตอร 2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC
การสตารทจะเริ่มตนจาก 0 Hz

[0]
*

ยกเลิกการใช เลือก ยกเลิกการใช [0] หากไมจําเปนตองใช-
ฟงกชันน้ี

[1] ใช เลือก ใช [1] เพ่ือใชงานตัวแปลง-
ความถี่ให “กวดตาม” และควบคุมมอเตอรท่ีหมุน-
อยู

1-80  การทํางานที่หยดุ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกการทํางานของตัวแปลงความถี่หลัง-
จากคําสั่งหยุด หรือความเร็วลดระดับลง
เทากับคาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 1-81 ต่ําสุดทํางานที-่
หยุด[RPM]

[0] * ล่ืนไหล ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลา

[1] กระแสไฟ DC
คาง/
อุนใหมอเตอร

ใหพลังงานมอเตอรดวยกระแสตรงคาง (ดู
พารามิเตอร 2-00 กระแสไฟ DC คาง/
อุนใหมอเตอร)
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1-86  ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีจะมีอยูหาก
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ถูกตั้งเปน
[RPM]

1-87  ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 4-14 Hz]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีจะมีอยูหาก
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ถูกตั้งเปน
[Hz]

1-90  ระบบปองกันความรอนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวแปลงความถี่จะกําหนดอุณหภมูิมอเตอร-
สําหรับการปองกันมอเตอร ดวยสองวิธีท่ีตาง-
กันคือ:

• ผานเซนเซอรเทอรมิสเตอรซึง่เช่ือม-
ตอกับอินพุตอนาล็อกหรือดิจิตอล
พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญาณ-
เทอรมิสเตอร

• ผานการคํานวณ (ETR = รีเลยความ-
รอนแบบอิเล็กทรอนิก)
ของภาระความรอนสะสม
โดยอิงตามโหลดและเวลาจริง
โหลดความรอนท่ีคํานวณไดจะถูก-
เปรียบเทียบกับกระแสของมอเตอรท่ี-
พิกัด IM,N และความถี่ของมอเตอรท่ี-
พิกัด fM,N การคํานวณจะประมาณ-
ความจําเปนในการลดโหลดลงที่-
ความเร็วต่ําลง เพ่ือท่ีจะลด
การระบายความรอน จากพัดลม-
ภายในท่ีประกอบอยูในมอเตอร

[0]
*

ไมมีการปองกัน ถามอเตอรยังคงมีโหลดเกินอยูอยางตอเน่ือง-
และไมตองการใหมีการเตือนหรือตัดการ-
ทํางานของตัวแปลงความถี่

[1] เตือนเทอรมิสฯ ใหมีการเตือนเม่ือเทอรมิสเตอรท่ีตออยูภายใน-
มอเตอรตอบสนองในเหตกุารณท่ีมอเตอรมี-
อุณหภมูิสูงเกิน

[2] ปดเทอรมิสเตอร หยุด (ตัด) ตัวแปลงความถีเ่มื่อเทอรมิสเตอรท่ี-
เช่ือมตออยูในมอเตอรตอบสนองในกรณีท่ี-
มอเตอรรอนเกินไป

[3] การเตือน ETR
1

[4]
*

การปด ETR 1

[5] การเตือน ETR
2

1-90  ระบบปองกันความรอนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[6] การปด ETR 2

[7] การเตือน ETR
3

[8] การปด ETR 3

[9] การเตือน ETR
4

[10] การปด ETR 4

ฟงกชันETR (รีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนิก) 1-4
จะคํานวณการโหลดเมื่อต้ังคาที่เลือกใหอยูท่ีคําสั่งทํางาน
ตัวอยางเชนETR-3 เร่ิมการคํานวณเมื่อเลือกชุดคําสั่ง 3
สําหรับตลาดอเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR ใหการปองกันมอเตอร-
รับโหลดเกิน คลาส 20 ตามขอกําหนดของ NEC

คําเตอืน
เพือ่ใหรกัษา PELV ไว การเชื่อมตอทัง้หมดทีต่อกับ-
ขัว้ตอควบคุมตองเปน PELV เชน เทอรมิสเตอรตอง-
ไดรบัการหุมฉนวนคู/เสริม

หมายเหตุ
Danfoss แนะนําใหใช 24 VDC เปนแรงดันแหลงจาย-
ไฟเทอรมิสเตอร
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1-93  แหลงรับสัญญาณเทอรมสิเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุทท่ีจะเช่ือมตอเทอร-
มิสเตอร (เซนเซอร PTC). อินพุทอนาล็อก-
ของอุปกรณเสริม [1] หรือ [2]
ไมสามารถเลือกไดหากอินพุทอนาล็อก-
พรอมในการใชตามคาอางอิง (เลือกใน
พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,
พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2 หรือ
พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง 3 ).
เมื่อมีการใช MCB 112 ใหเลือก [0]
จะตองเลือก None เสมอ

[0] * ไมมี

[1] อินพุตอนาล็อก 53

[2] อินพุตอนาล็อก 54

[3] อินพุทดิจิตัล 18

[4] อินพุทดิจิตัล 19

[5] อินพุทดิจิตัล 32

[6] อินพุทดิจิตัล 33

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกําลังทํางาน

หมายเหตุ
ควรตั้งคาอินพทุดิจิตัลเปน [0] PNP - ทํางานที่ 24V
ในพารามิเตอร 5-00

2-00  กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
50
%*

  [0 -
160. %]

ปอนคาสําหรับกระแสไฟคางเปนคาเปอรเซน็ตของ-
กระแสของมอเตอรท่ีพิกัด IM,N ตั้งใน
พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp)
กระแสตรงคาง 100% ตรงกับ IM,N

พารามิเตอรน้ีจะเก็บคามอเตอร (คงคาแรงบิด)
หรือทําความรอนลวงหนาสําหรับมอเตอร
พารามิเตอรน้ีจะทํางานถา [1] กระแสไฟตรงคาง//
กระแสตรงอุนมอเตอร ถูกเลือก
พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยุด

หมายเหตุ
คาสูงสุดขึ้นอยูกบักระแสของมอเตอรที่พกิดั
หลีกเล่ียงการใชกระแสไฟ 100 % นานเกินไป
เพราะอาจทาํใหมอเตอรไดรบัความเสียหาย

2-10  ฟงกชนัของเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด ไมมีตัวตานทานเบรคติดตั้งไว

[1] เบรคตวัตานทาน ตวัตานทานเบรคติดตั้งรวมอยูในระบบ
เพ่ือปลดปลอยพลังงานเบรคสวนเกินเปน-
ความรอน การเชื่อมตอตัวตานทานเบรคจะ-
ชวยใหใชแรงดันดีซลีิงคเพ่ิมขึน้ระหวางการ-
เบรค (การทํางานแบบสรางพลังงาน)
ฟงกชันเบรคตัวตานทานจะใชงานไดเฉพาะ-
ในตัวแปลงความถี่ท่ีมีเบรคไดนามิครวมอยู

[2] เบรคกระแสสลับ เบรก AC จะทํางานในโหมดแรงบิด-
คอมเพรสเซอรใน
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิดเทาน้ัน

2-16  กระแสสูงสุดเบรคกระแสสลับ

พิสัย: หนาที่:
100.0 %*   [Application

dependant]
ปอนคากระแสสูงสุดท่ียินยอมเมื่อใช-
เบรคกระแสสลับเพ่ือหลีกเลีย่งความ-
รอนสูงเกินไปในการขดตัวของ-
มอเตอร ฟงกชันเบรคกระแสสลับจะ-
มีในโหมดฟลักซเทาน้ัน (FC 302
เทาน้ัน)

2-17  การควบคุมแรงดันเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
การควบคุมแรงดันเกิน (OVC) จะลดความเสี่ยง-
ท่ีตัวแปลงความถี่จะตดัการทํางาน เมื่อมีแรงดัน-
เกินบนดีซีลิงค เน่ืองจากกําลังท่ีสรางขึน้จาก-
โหลด

[0] ยกเลิกการใช ไมตองการใช OVC

[2] * ใช ใช OVC

หมายเหตุ
เวลาเปลี่ยนความเรว็จะปรับโดยอัตโนมัติเพือ่หลีก-
เล่ียงการตัดการทาํงานของตัวแปลงความถี่

3-02  คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [-999999.999 - par. 3-03

ReferenceFeedbackUnit]

3-03  คาอางอิงสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 3-02 - 999999.999

ReferenceFeedbackUnit]
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3-10  คาอางอิงที่กําหนดลวงหนา

อารเรย [8]

พิสัย: หนาที่:
0.00
%*

 
[-100.00
- 100.00
%]

ปอนคาท่ีตางกันของคาอางอิงท่ีกําหนดไวลวง-
หนา (0-7) ในพารามิเตอรน้ีโดยการใชวิธีการเรีบ-
ยงโปรแกรม คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนาจะระบุ-
เปนเปอรเซ็นตของคา RefMAX

(พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด, สําหรับวง-
รอบปด ดูท่ี พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด) เมื่อใชคาอางอิงปจจุบัน
ใหเลือก Preset ref. bit 0 / 1 / 2 [16], [17]
หรือ [18] สําหรับอินพุทดิจิตัลท่ีเก่ียวของในกลุม-
พารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 4-14 Hz]

3-15  คาอางอิงแหลง 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงท่ีใชสําหรับ-
สัญญาณคาอางอิงแรก
พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,
พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2
และ พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง
3 ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกัน-
ไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคา-
อางอิงเหลาน้ีระบุคาอางอิงท่ีแทจรงิ

พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลี่ยนใน-
ขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] * อินพุตอนาล็อก 53

[2] อินพุตอนาล็อก 54

[7] อินพุทแบบพัลซ 29

[8] อินพุทแบบพัลซ 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิ-
จิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก
X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก
X30/12

[23] อินพุตอนาล็อก X42/1

[24] อินพุตอนาล็อก X42/3

[25] อินพุตอนาล็อก X42/5

[29] Analog Input X48/2

[30] วงรอบปด 1 ภายนอก

[31] วงรอบปด 2 ภายนอก

[32] วงรอบปด 3 ภายนอก

3-16  คาอางอิงแหลง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับ-
สัญญาณคาอางอิงท่ี 2
พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,
พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง
2และ
พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง
3ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันได-
ถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคา-
อางอิงเหลาน้ีระบุคาอางอิงท่ีแทจริง

พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลี่ยนใน-
ขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุตอนาล็อก 53

[2] อินพุตอนาล็อก 54

[7] อินพุทแบบพัลซ 29

[8] อินพุทแบบพัลซ 33

[20] * โพเทนชิโอมิเตอรดิ-
จิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก
X30/11
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3-16  คาอางอิงแหลง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[22] อินพุทอนาล็อก

X30/12

[23] อินพุตอนาล็อก
X42/1

[24] อินพุตอนาล็อก
X42/3

[25] อินพุตอนาล็อก
X42/5

[29] Analog Input X48/2

[30] วงรอบปด 1 ภายนอก

[31] วงรอบปด 2 ภายนอก

[32] วงรอบปด 3 ภายนอก

3-19  ความเร็ว Jog [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

3-41  กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [1.00 - 3600.00 s]

พา ร า มิ เ ต อ ร .3 − 41 =

tacc × nnorm พา ร า มิ เ ต อ ร .1 − 25
ref rpm s

3-42  กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [1.00 - 3600.00 s]

พา ร า มิ เ ต อ ร .3 − 42 =

tdec × nnorm พา ร า มิ เ ต อ ร .1 − 25
ref rpm s

4-10  กําหนดทิศทางการหมุนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกทิศทางการหมุนของมอเตอรท่ีตองการ
ใชพารามิเตอรน้ีเพ่ือปองกันการยอนกลับท่ีไม-
ตองการ

[0] ตามเข็มนาฬิกา อนุญาตเฉพาะการทํางานในทิศทางตามเข็ม-
นาฬิกาเทาน้ัน

[2] * ท้ังสองทิศทาง อนุญาตการทํางานสองทิศทางทั้งตามเขม็-
นาฬิกาและทวนเขม็นาฬิกา

หมายเหตุ
การต้ังคาใน พารามิเตอร 4-10 กําหนดทิศทางการ-
หมุนมอเตอรมีผลกระทบตอการสตารทขณะมอเตอร-
ยังคงหมุนอยูใน พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี-่
เริม่ตน

4-11  กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

4-12  ขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-14 Hz]

4-13  กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-11 - 60000. RPM]

หมายเหตุ
ความถี่เอาทพทุสูงสุดไมสามารถเกิน 10%
ของความถี่ การสลับของอินเวอรเตอร
(พารามิเตอร 14-01 ความถีส่ลับ)

หมายเหตุ
การเปลี่ยนแปลงใดๆ ใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร
จะรีเซต็คาใน พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็ว-
สูงกวากําหนด ใหมีคาเทากันตามที่ตั้งไว
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร

4-14  ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-12 - par. 4-19 Hz]

หมายเหตุ
ความถี่เอาทพทุสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ของ
ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร
(พารามิเตอร 14-01 ความถีส่ลับ)

4-53  ตัง้คาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนด

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-52 - par. 4-13 RPM]

หมายเหตุ
การเปลี่ยนแปลงใดๆ ใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร
จะรีเซต็คาใน พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็ว-
สูงกวากําหนด ใหมีคาเทากันตามที่ตั้งไว
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร
หากจําเปนตองใชคาตางกนัใน
พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากาํหนด
ตองต้ังหลังจากการโปรแกรม
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร

4-56  คําเตือนการปอนกลับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
-999999.999
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999 -
par. 4-57
ProcessCtrlUnit]

ปอนขดีจํากัดคาปอนกลับ-
ดานต่ํา เมื่อคาปอนกลับมี-
คาต่ํากวาขดีจํากัดน้ี
หนาจอจะแสดงผล
คาปอนกลับต่ํา สามารถตั้ง-
โปรแกรมเอาทพุตสัญญาณ
เพ่ือสรางสัญญาณสถานะ-
บนขั้วตอ 27 หรือ 29
รวมท้ังบนเอาทพุตรีเลย 01
หรือ 02
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4-57  คําเตือนการปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:
999999.999
ProcessCtrlUnit*

  [par. 4-56 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

ปอนขดีจํากัดคาปอนกลับ-
ดานสูงกวา เมื่อคาปอน-
กลับมีคาสูงเกินกวาขดี-
จํากัดน้ี หนาจอจะแสดงผล
Feedb High
(การปอนกลับสูง)
สามารถตั้งโปรแกรม-
เอาทพุตสัญญาณ
เพ่ือสรางสัญญาณสถานะ-
บนขั้วตอ 27 หรือ 29
รวมท้ังบนเอาทพุตรีเลย 01
หรือ 02

4-64  ตั้งคาบายพาสกึ่งอัตโนมตัิ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใชงาน เริ่มการตัง้คาการบายพาสกึ่งอัตโนมัตแิละทําตาม-
ขัน้ตอนตามที่ไดอธิบายไวขางตนตอไป

5-01  เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมนิอล 27

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อินพุต กําหนดขัว้ตอ 27 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กําหนดขัว้ตอ 27 เปนเอาทพุทดิจิตัล

โปรดทราบวาพารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่-
มอเตอรกําลังทํางาน

5-02  เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมนิอล 29

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อินพุต กําหนดขัว้ตอ 29 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กําหนดขัว้ตอ 29 เปนเอาทพุทดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-12  ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27

มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร5-1*ยกเวนสําหรับ
อินพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมมีการทํางาน

[1] รีเซต็

[2] ล่ืนไหลผกผัน

[3] ไหลและรีเซ็ต

[5] เบรคตรง ผกผัน

[6] หยุดผกผัน

[7] อินเตอรล็อคจากภายนอก

[8] สตารท

[9] การสตารทคาง

[10] กลับทิศทาง

[11] สตารทกลับทิศ

[14] เหยาะ

[15] เปดคาอางอิง

[16] บิตตั้งลวงหนา 0

[17] บิตตั้งลวงหนา 1

5-12  ตัง้การทํางานของเทอมนิอล 27

มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร5-1*ยกเวนสําหรับ
อินพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[18] บิตตั้งลวงหนา 2

[19] คาอางอิงล็อคคาง

[20] ล็อคคางเอาทพุต

[21] ความเร็วเพ่ิม

[22] ความเร็วลด

[23] ตั้งคาเลือกบิต 0

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1

[34] บิตเปลี่ยนเร็ว 0

[36] สายหลักลมเหลว

[37] โหมดไฟไหม

[52] อนุญาตใหรัน

[53] การสตารทดวยมือ

[54] การสตารทอัตโนมัติ

[55] เพ่ิม DigiPot

[56] ลด DigiPot

[57] ลบ DigiPot

[62] รีเซต็ ตัวนับ A

[65] รีเซต็ ตัวนับ B

[66] โหมดการหลับ

[68] Timed Actions Disabled

[69] Constant OFF Actions

[70] Constant ON Actions

[78] รีเซต็เวิรด บํารุงรักษา

[120] การสตารทปมนํา

[121] การเปลี่ยนปมนํา

[130] อินเตอรล็อคปม 1

[131] อินเตอรล็อคปม 2

[132] อินเตอรล็อคปม 3

5-13  ตัง้การทํางานของเทอมนิอล 29

ตวัเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร5-1*

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] ไมมีการทํางาน

[1] รีเซ็ต

[2] ลื่นไหลผกผัน

[3] ไหลและรีเซต็

[5] เบรคตรง ผกผัน

[6] หยุดผกผัน

[7] อินเตอรล็อคจากภายนอก

[8] สตารท

[9] การสตารทคาง

[10] กลับทิศทาง

[11] สตารทกลับทิศ

[14] * เหยาะ

[15] เปดคาอางอิง

[16] บิตตั้งลวงหนา 0

[17] บิตตั้งลวงหนา 1

[18] บิตตั้งลวงหนา 2

[19] คาอางอิงล็อคคาง

[20] ล็อคคางเอาทพุต
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5-13  ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29

ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร5-1*

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[21] ความเร็วเพ่ิม

[22] ความเร็วลด

[23] ตั้งคาเลือกบิต 0

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1

[30] อินพุทตัวนับ

[32] ตั้งรับพัลส

[34] บิตเปลี่ยนเร็ว 0

[36] สายหลักลมเหลว

[37] โหมดไฟไหม

[52] อนุญาตใหรัน

[53] การสตารทดวยมือ

[54] การสตารทอัตโนมัติ

[55] เพ่ิม DigiPot

[56] ลด DigiPot

[57] ลบ DigiPot

[60] ตัวนับ A (ขึ้น)

[61] ตัวนับ A (ลง)

[62] รีเซต็ ตัวนับ A

[63] ตัวนับ B (ขึน้)

[64] ตัวนับ B (ลง)

[65] รีเซต็ ตัวนับ B

[66] โหมดการหลับ

[68] Timed Actions Disabled

[69] Constant OFF Actions

[70] Constant ON Actions

[78] รีเซต็เวิรด บํารุงรักษา

[120] การสตารทปมนํา

[121] การเปลี่ยนปมนํา

[130] อินเตอรล็อคปม 1

[131] อินเตอรล็อคปม 2

[132] อินเตอรล็อคปม 3

5-14  ขั้วตอ 32 อินพุทดิจิตอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมใชงาน มตีัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร

5-1* อินพุทดิจิตอล ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส

5-15  ขั้วตอ 33 อินพุทดิจิตอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมใชงาน มตีัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับ-

พารามิเตอร5-1* อินพุทดิจิตอล

5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย

อารเรย [8]
(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]
ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])
เลือกตัวเลือกเพ่ือระบุฟงกชันของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตวัทําไดในพารามิเตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมมีการทํางาน

[1] การควบคุมพรอม

[2] ชุดขบัพรอม

5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย

อารเรย [8]
(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]
ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])
เลือกตัวเลือกเพ่ือระบุฟงกชันของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตัวทําไดในพารามเิตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[3] ขับพรอม/คุมไกล

[4] พรอมรับคําสั่ง/ไมเตือน

[5] * กําลังรัน การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน-
สําหรับรีเลย 2

[6] การรัน/ไมเตือน

[8] อางอิง/ไมเตือน

[9] * สัญญาณเตือน การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน-
สําหรับรีเลย 1

[10] สัญฯหรือคําเตือน

[11] ท่ีขีดจํากัดทอรก

[12] นอกชวงกระแส

[13] ต่ํากวากระแส, ต่ํา

[14] สูงกวากระแส, สูง

[15] นอกชวงความเร็ว

[16] ความเร็ว,ต่ํา

[17] ความเร็ว,สูง

[18] ออกนอกชวงปอนกลับ

[19] ต่ํากวาคาปอนกลับต่ํา

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[21] การเตือนความรอน

[25] กลับทิศทาง

[26] บัส OK

[27] ขีดทอรก&หยุด

[28] เบรก, ไมเตือนเบรก

[29] เบรคพรอม, ไมผิด

[30] พรองเบรค(IGBT)

[35] อินเตอรล็อคภายนอก

[36] คําสั่งคุม บิต11

[37] คําสั่งคุม บิต12

[40] ออกนอกชวงคาอางอิง

[41] ต่ํากวาคาอางอิง, ต่ํา

[42] สูงกวาคาอางอิง, สูง

[45] ควบคุมบัส

[46] คุมบัส, 1 ถาหมดเวลา

[47] คุมบัส, 0 ถาหมดเวลา

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5

[70] กฎตรรกะ 0

[71] กฎตรรกะ 1

[72] กฎตรรกะ 2

[73] กฎตรรกะ 3

[74] กฎตรรกะ 4

[75] กฎตรรกะ 5
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5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย

อารเรย [8]
(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]
ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])
เลือกตัวเลือกเพ่ือระบุฟงกชันของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตวัทําไดในพารามิเตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[80] SLเอาทพุตดิจิฯA

[81] SLเอาทพุตดิจิฯB

[82] SLเอาทพุตดิจิฯC

[83] SLเอาทพุตดิจิฯD

[84] SLเอาทพุตดิจิฯE

[85] SLเอาทพุตดิจิฯF

[160] ไมมีสัญฯเตือน

[161] การรันกลับทิศ

[165] คาอางอิงหนาเครื่องท่ีใช

[166] คาอางอิงไกล

[167] สตารทคําสั่งทํางาน

[168] โหมดทํางานดวยมือ

[169] โหมดอัตโนมัติ

[180] นาฬิกา ผิดพลาด

[181] การบํารุงรักษา คร้ังท่ีแลว

[190] ไมมีการไหล

[191] ปมแหง

[192] ปลายของเสนโคง

[193] โหมดการหลับ

[194] สายพานชํารุด

[195] การควบคุมวาลวบายพาส

[196] โหมดเพลิงไหม

[197] โหมดไฟไหมเคยทํางาน

[198] เล่ียงชุดขบั

[211] ปมแบบคาสเดค 1

[212] ปมแบบคาสเดค 2

[213] ปมแบบคาสเดค 3

6-01  ฟงกชนัหมดเวลารอสัญญาณ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันหมดเวลา การทํางานที่ตั้งใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอ-
สัญญาณ จะทํางานถาสัญญาณอินพุทบนบ-
นขั้วตอ 53 หรือ 54 ต่ํากวา 50% ของคาใน
พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา,
พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา,
พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา หรือ
พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา
สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุใน
พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ
หากมีการหมดเวลาเกิดขึ้นพรอมกันหลายครั้ง
ตัวแปลงความถ่ีจะใหความสําคัญของฟงกชัน-
หมดเวลาตามลําดับตอไปน้ี:

1. พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลา-
รอสัญญาณ

2. พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุม-
เมื่อหมดเวลา

6-01  ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
สามารถเปน:

• [1] ล็อกคางท่ีคาปจจุบัน

• [2] ทําการลบลางไปยังการหยุด

• [3] ทําการลบลางไปยังความเร็ว Jog

• [4] ทําการลบลางไปยังความเร็ว-
สูงสุด

• [5] ทําการลบลางไปยังการหยุด-
โดยมีการตัดการทํางานตามมา

[0]
*

ปด

[1] ล็อคคางเอาทพุต

[2] หยุด

[3] เหยาะ

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยุดและตัด

6-02  ฟงกชันการหมดเวลาแรงดันระดับศูนยของโหมด-
ไฟไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:
การทํางานที่ตั้งใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอ-
สัญญาณ จะทํางานถาสัญญาณอินพุตบน-
อินพุตอนาล็อกต่ํากวา 50% ของคาในกลุม-
พารามิเตอร 6-1* to 6-6* "ขั้วตอ xx
กระแสต่ํา” หรือ “ขั้วตอ xx แรงดันต่ํา"
สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุใน
พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ

[0] * ปด

[1] ล็อคคางเอาทพุต

[2] หยุด

[3] เหยาะ

[4] ความเร็วสูงสุด
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6-10  ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.07 V*   [0.00 - par.

6-11 V]
ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนา-
ล็อกน้ีควรตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา
ท่ีตั้งใน พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53
คาอางอิง/คาปอนกลับคา

6-11  ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
10.00 V*   [par. 6-10 -

10.00 V]
ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนา-
ล็อกน้ีควรตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงท่ีตั้งใน พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53
คาอางอิง/คาปอนกลับคา

6-12  ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
4.00
mA*

  [0.00 -
par. 6-13
mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงน้ีควร-
สอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-14 ขั้ว 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา ควรตั้งคาไวท่ี >2 mA
เพ่ือเปดใชฟงกชัน Live Zero Time-out ใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

6-13  ขั้ว 53 กระแสระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
20.00 mA*   [par. 6-12 -

20.00 mA]
ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคา-
อางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

6-14  ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [-999999.999 -

999999.999 ]
ปอนคาตามขั้นอินพุทอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดัน/คากระแสต่ําท่ี-
ตั้งคาใน พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53
แรงดันระดับต่ํา และ
พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53
กระแสระดับต่ํา

6-15  ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

พิสัย: หนาที่:
Size
related*

  [-999999.999
- 999999.999 ]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดนัสูงสุด/
คากระแสสูงสุดท่ีตั้งคาใน
พารามิเตอร 6-11 ขั้ว 53
แรงดันระดับสูง และ
พารามิเตอร 6-13 ขั้ว 53
กระแสระดับสูง

6-16  ข้ัว 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:
0.001 s*   [0.001 -

10.000 s]
ปอนคาคงท่ีเวลา สวนน้ีคือคาคงท่ีเวลาตัว-
กรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับท่ี 1
สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบน-
ขั้วตอ 53 คาคงท่ีเวลาท่ีสูงจะเพ่ิม-
ประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได
แตก็จะเพ่ิมระยะหนวงเวลาที่ผานตัวกรอง
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะ-
ท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

6-17  ข้ัว 53 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีทําใหเปนไปไดท่ีจะยกเลิกการใช-
การตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เชน
จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถกูใชเปนสวนหนึ่ง-
ของระบบ I/O แบบกระจายศูนย (เชน
เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่ใดๆ เก่ียวของ-
กับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับ-
ระบบจัดการอาคาร)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

6-20  ข้ัว 54 แรงดันระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.07 V*   [0.00 - par.

6-21 V]
ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลของอินพุ-
ทอนาล็อกน้ีควรสอดคลองกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา

6-21  ข้ัว 54 แรงดันระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
10.00 V*   [par. 6-20 -

10.00 V]
ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนา-
ล็อกน้ีควรตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงท่ีตั้งใน พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54
คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

6-22  ข้ัว 54 กระแสระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
4.00
mA*

  [0.00 -
par. 6-23
mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงน้ีควร-
สอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ควรตั้งคาไวท่ี >2 mA
เพ่ือเปดใชฟงกชัน Live Zero Time-out ใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

6-23  ข้ัว 54 กระแสระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
20.00 mA*   [par. 6-22 -

20.00 mA]
ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคา-
อางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูง
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6-24  ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [-999999.999 -

999999.999 ]
ปอนคาตามขัน้อินพุตอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/
คากระแสสูงสุดท่ีตัง้คาใน
พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54
แรงดันระดับต่ํา และ
พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54
กระแสระดับต่ํา

6-25  ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:
100.000
*

  [-999999.999 -
999999.999 ]

ปอนคาตามขัน้อินพุตอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/
คากระแสสูงสุดท่ีตัง้คาใน
พารามิเตอร 6-21 ขั้ว 54 แรงดันระดับ-
สูง และ พารามิเตอร 6-23 ขั้ว 54
กระแสระดับสูง

6-26  ขั้ว 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:
0.001 s*   [0.001 -

10.000 s]
ปอนคาคงท่ีเวลา สวนน้ีคือคาคงท่ีเวลาตัว-
กรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับท่ี 1
สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบน-
ขัว้ตอ 54 คาคงท่ีเวลาท่ีสูงจะเพ่ิม-
ประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได
แตก็จะเพ่ิมระยะหนวงเวลาที่ผานตัวกรอง
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลีย่นในขณะ-
ท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

6-27  ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีทําใหเปนไปไดท่ีจะยกเลิกการใช-
การตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เชน
จะใชเมื่อเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่ง-
ของระบบ I/O แบบกระจายศูนย (เชน
เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่ใดๆ เก่ียวของ-
กับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับ-
ระบบจัดการอาคาร)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

6-50  เอาทพุต ขั้ว 42

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันของขั้วตอ 42
เปนเอาทพุตกระแสอนาล็อก
กระแสมอเตอรท่ี 20 mA ตรงกับ Imax

[0] * ไมมีการทํางาน

[100] ความถี่เอาทพุท
0-100

0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] คาอางอิง ต่ําสุด-
สูงสุด

คาอางอิงต่ําสุด - คาอางอิงสูงสุด,
(0-20 mA)

6-50  เอาทพุต ขั้ว 42

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[102] การปอนกลับ

+-200%
-200% ถึง +200% ของ
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด, (0-20 mA)

[103] กระแสมอเตอร 0-
Imax

0 - กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด
(พารามิเตอร 16-37 กระแสอินเวอร-
เตอรสูงสุด), (0-20 mA)

[104] แรงบิด 0-Tlim 0 - ขีดจํากัดแรงบิด
(พารามิเตอร 4-16 กําหนดคาแรงบิด-
มอเตอร), (0-20 mA)

[105] แรงบิด 0-Tnom 0 - แรงบิดพิกัดของมอเตอร, (0-20
mA)

[106] กําลัง 0-Pnom 0 - กําลังพิกัดของมอเตอร, (0-20
mA)

[107]
*

ความเร็ว 0-
ขดีจํากัดสูง

0 - ขีดจํากัดความเร็วสูง
(พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็ว-
สูงสุดมอเตอร และ
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูง-
ของความเร็วมอเตอร [Hz]), (0-20
mA)

[113] วงรอบปด 1 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[114] วงรอบปด 2 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[115] วงรอบปด 3 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[130] ค.ถี่ออก 0-100
4-20mA

0 - 100 Hz

[131] คาอางอิง 4-20mA คาอางอิงต่ําสุด - คาอางอิงสูงสุด

[132] ปอนกลับ4-20mA -200% ถึง +200% ของ
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด

[133] มอเตอร4-20mA 0 - กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด กระแส
(พารามิเตอร 16-37 กระแสอินเวอร-
เตอรสูงสุด)

[134] บิด 0-จํากัด 4-20 mA 0 - ขีดจํากัดแรงบิด
(พารามิเตอร 4-16 กําหนดคาแรงบิด-
มอเตอร)

[135] บิด 0-ปกติ 4-20mA 0 – แรงบิดพิกัดของมอเตอร

[136] กําลัง 4-20mA 0 - กําลังพิกัดของมอเตอร

[137] ความเร็ว 4-20mA 0 - ขีดจํากัดความเร็วสูง (4-13และ
4-14)

[139] ควบคุมบัส 0 - 100%, (0-20 mA)

[140] ควบคุมบัส 4-20 mA 0 - 100%

[141] ควบคุมบัส t.o. 0 - 100%, (0-20 mA)

[142] บัส4-20mAหมดเวลา 0 - 100%

[143] Ext. CL 1 4-20mA 0 - 100%

[144] Ext. CL 2 4-20mA 0 - 100%

[145] Ext. CL 3 4-20mA 0 - 100%

[150] Max Out Fr 4-20mA
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หมายเหตุ
คาสําหรับการตั้งคาอางองิต่ําสุดมีอยูใน
พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด วงรอบเปด และ
พารามิเตอร 20-13 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด
วงรอบปด - คาสําหรับคาอางอิงสูงสุดสําหรบัวงรอบ-
เปดมีอยูใน พารามิเตอร 3-03 คาอางองิสูงสุด
และวงรอบปด พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด

6-51  ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:
0.00
%*

  [0.00 -
200.00 %]

ทําการสเกลเอาทพุทสูงสุด (0 หรือ 4 mA)
ของสัญญาณอนาล็อกในขัว้ตอ 42
ตั้งคาน้ีใหเปนเปอรเซ็นตของพิกัดเต็มของ-
ตัวแปรที่เลือกใน พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต
ขัว้ 42

6-52  ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:
100.
00
%*

  [0.00
-
200.00
%]

ทําการสเกลเอาทพุทสูงสุด (20 mA)
ของสัญญาณอนาล็อกในขั้วตอ 42
ตั้งคาน้ีใหเปนเปอรเซน็ตของพิกัดเต็มของตัวแปรที-่
เลือกใน พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ขั้ว 42

สามารถรับคาท่ีต่ํากวา 20 mA เมื่อเต็มสเกล
โดยการตั้งโปรแกรมคา >100% โดยการใชสูตรดัง-
ตอไปน้ี:

20 mA / ที่ ต อ ง ก า ร  สู ง สุ ด  ก ร ะ แ ส × 100 %

i.e. 10mA :  20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

ตัวอยาง 1:
คาตัวแปร= OUTPUT FREQUENCY, พิกัด = 0-100 Hz
พิกัดท่ีจําเปนสําหรับเอาทพุท = 0-50 Hz
ตองการสัญญาณเอาทพุท 0 หรือ 4 mA ท่ี 0 Hz (0%
ของพิกัด) - ตั้ง พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต
ท่ี 0%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 20 mA ท่ี 50 Hz (50% ของพิกัด) -
ตั้ง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต ท่ี 50%

ตัวอยาง 2:
ตัวแปร = FEEDBACK, พิกัด = -200% ถึง +200%
พิกัดท่ีตองการสําหรับเอาทพุท= 0-100%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 0 หรือ 4 mA ท่ี 0% (50% ของพิกัด) -
ต้ัง พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต ท่ี 50%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 20 mA ท่ี 100% (75% ของพิกัด) -
ต้ัง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต ท่ี 75%
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ตัวอยาง 3:
คาตัวแปร= REFERENCE, พิกัด= คาอางอิงตํ่าสุด -
คาอางอิงสูงสุด
พิกัดท่ีตองการสําหรับเอาทพุท = คาอางอิงต่ําสุด (0%) -
คาอางอิงสูงสุด (100%), 0-10 mA
ตองการสัญญาณเอาทพุท 0 หรือ 4 mA ท่ีคาอางอิงตํ่าสุด - ต้ัง
พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต ท่ี 0%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 10 mA ท่ีคาอางอิงสูงสุด (100%
ของพิกัด) - ตั้ง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต
ท่ี 200%
(20 mA / 10 mA x 100%=200%)

14-01  ความถี่สลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกความถี่ การสวิตช่ิงอินเวอรเตอร การเปลี่ยน-
ความถี่ สวิตช่ิงสามารถชวยลดสัญญาณรบกวน-
ทางเสียงจากมอเตอรได

หมายเหตุ
คาความถีเ่อาทพุทของตัวแปลง-
ความถีต่องไมเกิน 1/10 ของความถี่
สวติชิ่ง เมื่อมอเตอรกาํลังทาํงาน
ปรบัสวติช่ิง การสลับ ใน
พารามิเตอร 14-01 ความถีส่ลับ
จนกวาเสียงรบกวนจากมอเตอรจะ-
เบาลงเทาที่เปนไปได ดูเพิม่เติมที่
พารามิเตอร 14-00 รูปแบบการสลับ
และหัวขอ การลดพกิดั

[0] 1.0 kHz

[1] 1.5 kHz

[2] 2.0 kHz

[3] 2.5 kHz

[4] 3.0 kHz

[5] 3.5 kHz

[6] 4.0 kHz

[7] * 5.0 kHz

[8] 6.0 kHz

[9] 7.0 kHz

[10] 8.0 kHz

[11] 10.0 kHz

14-01  ความถี่สลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[12] 12.0 kHz

[13] 14.0 kHz

[14] 16.0 kHz

20-00  แหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
สัญญาณคาปอนกลบัท่ีแตกตางกัน-
ถึงสามรูปแบบสามารถใชเพ่ือมอบ-
สัญญาณคาปอนกลบัสําหรบัใหกับ-
ตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่
พารามิเตอรน้ีจะกําหนดวาอินพุทใด-
จะถูกใชเปนแหลงสัญญาณปอนกลับ-
ตัวแรก
อินพุทอนาล็อก X30/11
และอินพุทอนาล็อก X30/12
ดูท่ีอินพุทบนบอรด I/O
อเนกประสงคท่ีเปนอุปกรณเสริม

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] * อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลซ 29

[4] อินพุทแบบพัลซ 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุตอนาล็อก X42/1

[10] อินพุตอนาล็อก X42/3

[11] อินพุตอนาล็อก X42/5

[15] Analog Input X48/2

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2

[102] การปอนกลับบัส 3

[104] ไรตัวตรวจจับการไหล ตองตั้งคาโดย MCT10 ท่ีมีปลั๊กอิน-
เฉพาะแบบไรตัวตรวจจับ

[105] ไรตัวตรวจจับความดัน ตองตั้งคาโดย MCT10 ท่ีมีปลั๊กอิน-
เฉพาะแบบไรตัวตรวจจับ

หมายเหตุ
หากไมไดใชคาปอนกลับ แหลงขอมูลของคาน้ีตอง-
ถกูสงไปที่ ไมมีการทํางาน [0]
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ
จะกาํหนดวธิีปอนกลับสามวิธีท่ีเปนไปไดทีจ่ะถกูใช-
โดยตัวควบคุม PID

20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีชวยใหฟงกชันการแปลงคาถูกนําไป-
ใชกับคาปอนกลับ 1

[0]
*

แบบเสนตรง เสนตรง[0] ไมสงผลตอคาปอนกลับ

[1] เลขฐานสอง รากท่ีสอง [1] โดยท่ัวไปใชเมื่อเซ็นเซอรความดัน-
ถูกใชเพ่ือใหคาปอนกลับการไหล
((ก า ร ไ หล  ∝ ค ว า ม ดั น )).
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20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[2] แรงดันเปน-

อุณหภมูิ
ความดันเปนอุณหภมูิ [2] ถูกใชในการนําไปใชกับ-
เคร่ืองอัดอากาศเพื่อใหมคีาปอนกลับอุณหภูมิโดย-
การใชเซ็นเซอรความดัน อุณหภมูิของสารทําความ-
เย็นจะถูกคํานวณโดยใชสมการดังตอไปน้ี

อุ ณหภู มิ  =  A2
(ln(Pe + 1) − A1) − A3,

เมื่อ A1, A2 และ A3 เปนคาคงท่ีเฉพาะของสาร-
ทําความเย็น สารทําความเย็นจะตองถูกเลือกใน
พารามิเตอร 20-30 สารทําความเย็น.
พารามิเตอร 20-21 เซต็พอยต 1ถึง
พารามิเตอร 20-23 เซต็พอยต 3 ชวยใหสามารถ-
ปอนคาของ A1, A2 และ A3 สําหรับสารทําความ-
เย็นท่ีไมไดอยูในรายการ
พารามิเตอร 20-30 สารทําความเย็น

[3] Pressure to
flow

แรงดันตอการไหลจะนํามาใชในการใชงานท่ีตองมี-
การควบคุมการไหลของอากาศในทอ
สัญญาณปอนกลับจะแสดงดวยคาการวัดของแรง-
ดันไดนามิก (pitot tube)

ก า ร ไ หล = ท อ  พื้ นที่  

×  ไ ด นา มิ ก  ค ว า ม ดั น  ×

 อ า ก า ศ  ค ว า มหนา แ น น  แ ฟค เ ต อ ร
โปรดดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 20-34 Duct 1 Area
[m2] ถึง พารามิเตอร 20-38 Air Density Factor
[%] สําหรับการตั้งคาพ้ืนท่ีทอและความหนาแนน-
ของอากาศ

[4] Velocity to
flow

ความเร็วตอการไหลนํามาใชในการใชงานท่ีตองมี-
การควบคุมการไหลของอากาศในทอ
สัญญาณปอนกลับจะแสดงดวยคาการวัดของ-
ความเร็วอากาศ

ก า ร ไ หล = ท อ  พื้ นที่  ×

 อ า ก า ศ  ค ว า ม เ ร็ ว

โปรดดูเพ่ิมเติมท่ี พารามิเตอร 20-34 Duct 1 Area
[m2] ถึง พารามิเตอร 20-37 Duct 2 Area [in2]
สําหรับการตั้งคาพ้ืนท่ีทอ

20-02  คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีจะระบุเครื่องท่ีใชสําหรับแหลงคาปอน-
กลับน้ี กอนท่ีจะใชการแปลงคาปอนกลับของ
พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
เคร่ืองไมไดถูกใชโดยตัวควบคุม PID

[0] *

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m³/s

20-02  คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[24] m³/min

[25] m³/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft³/s

[126] ft³/min

[127] ft³/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] °F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[174] in Hg

[180] HP

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีจะมีอยูเมื่อใชการแปลงคาปอนกลับ-
ความดันใหเปนอณุหภูมิเทาน้ัน
หากมีการเลือกตัวเลือก เสนตรง [0] ใน
พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
การตั้งคาตัวเลือกใดๆ ใน
พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
ซึง่ไมปรากฏเปนตัวแปลง จะปรากฎเปนหน่ึงตอหนึ่ง

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

MG.11.AD.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 91

7 7



20-03  แหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลซ 29

[4] อินพุทแบบพัลซ 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุตอนาล็อก X42/1

[10] อินพุตอนาล็อก X42/3

[11] อินพุตอนาล็อก X42/5

[15] Analog Input X48/2

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2

[102] การปอนกลับบัส 3

20-04  การแปลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * แบบเสนตรง

[1] เลขฐานสอง

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ

[3] Pressure to flow

[4] Velocity to flow

20-05  หนวยแหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
สําหรับรายละเอียด

20-06  แหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลซ 29

[4] อินพุทแบบพัลซ 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุตอนาล็อก X42/1

[10] อินพุตอนาล็อก X42/3

[11] อินพุตอนาล็อก X42/5

[15] Analog Input X48/2

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2

[102] การปอนกลับบัส 3

20-07  การแปลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * แบบเสนตรง

[1] เลขฐานสอง

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ

[3] Pressure to flow

[4] Velocity to flow

20-08  หนวยแหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
สําหรับรายละเอียด

20-12  หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
สําหรับรายละเอียด

20-13  คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
0.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- par. 20-14
ProcessCtrlUnit]

ปอนคาต่ําสุดท่ีตองการสําหรับคา-
อางอิงจากระยะไกลเมื่อทํางานดวย
พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ตัง้คาสําหรับการทํางาน-
ของวงรอบปด [3] มีการตั้งหนวย-
ในพารามิเตอร
พารามิเตอร 20-12 หนวย
คาอางอิง/คาปอนกลับ.

คาปอนกลับต่ําสุดจะเปน -200%
ของคาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ําสุด หรือใน
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด แลวแตวาคาตัว-
เลขใดเปนคาสูงสุด

หมายเหตุ
หากทาํงานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ทีต่ั้งสําหรบัวงรอบเปด [0] จะตองใช
พารามิเตอร 3-02 คาอางองิต่ําสุด
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20-14  คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
100.000
ProcessCtrlUnit*

  [par. 20-13 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

ปอนคายอนกลับ/
คาอางอิงสูงสุดสําหรับการ-
ทํางานของวงรอบปด
การตั้งคากําหนดคาสูงสุดท่ี-
รับไดโดยรวมแหลงคาอางอิง-
ท้ังหมดสําหรับการทํางาน-
ของวงรอบปด
การตั้งคากําหนดการปอน-
กลับ 100% ในวงรอบเปด-
และปด (พิสัยการปอนกลับ-
รวม: -200% ถึง +200%)

หมายเหตุ
หากทํางานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ทีต่ั้งสําหรับวงรอบเปด [0] จะตองใช
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

หมายเหตุ
ไดนามิกสของตัวควบคุม PID จะขึน้กบัคาที่ต้ังใน-
พารามิเตอรน้ี โปรดดูประกอบ
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID
พารามิเตอร 20-13 และพารามิเตอร 20-14
ยังกําหนดพสัิยการยอนกลับเมื่อใชการยอนกลับเพือ่-
แสดงคาทีอ่านไดกับ
พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร
ที่ตั้งสําหรับวงรอบเปด [0] เงื่อนไขเดียวกบัดานบน

20-20  ฟงกชันการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีอธิบายวาวิธีท่ีคาปอนกลับ 3
คาท่ีเปนไปไดจะถูกใชเพ่ือควบคุมความถีเ่อาทพุท-
ของตัวแปลงความถี่

[0] ผลรวม ผลรวม[0] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลรวมของ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
เปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับทีไ่มถกูใช ตองถกูตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3

ผลรวมของเซต็พอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ท่ีถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร กลุม 3-1*)
จะถูกใชเปนคาอางอิงเซต็พอยตของตัวควบคมุ PID

[1] ความตาง ผลตาง[1] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลตางของ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 เปนคาปอนกลับ
คาปอนกลับ 3 จะไมถูกใชกับการเลือกน้ี
เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทาน้ันท่ีจะถูกใช ผลรวมของ-
เซ็ตพอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ

20-20  ฟงกชนัการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ท่ีถูกใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคา-
อางอิงเซต็พอยตของตัวควบคุม PID

[2] คาเฉล่ีย คาเฉล่ีย[2] ตัง้คาตัวควบคมุ PID เพ่ือใชคาเฉลี่ย-
ของคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
เปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 ผลรวมของเซ็ตพอยต 1
และคาอางองิอืน่ๆ
ทีถู่กใช (ดูกลุมพารามิเตอร
กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิง-
เซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

[3]
*

ต่ําสุด คาต่ําสุด[3] ตั้งคาตัวควบคมุ PID เพ่ือเปรียบเทียบ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
และใชคาต่ําสุดเปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 เฉพาะเซต็พอยต 1
เทาน้ันท่ีจะถูกใช ผลรวมของเซต็-
พอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ทีถู่กใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*)
จะถูกใชเปนคาอางอิงเซ็ตพอยตของ-
ตัวควบคุม PID

[4] สูงสุด คาสูงสุด[4] ตั้งคาตัวควบคมุ PID เพ่ือเปรียบเทียบ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
และใชคาสูงสุดเปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3

เฉพาะเซต็พอยต 1 เทาน้ันท่ีจะถูกใช ผลรวมของ-
เซ็ตพอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ท่ีถูกใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคา-
อางอิงเซต็พอยตของตัวควบคุม PID
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20-20  ฟงกชันการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[5] เซ็ตพอยต-

ต่ําสุด
หลายเซ็ตพอยตต่ําสุด [5] ตั้งคาตัวควบคุม PID
เพ่ือคํานวณคาแตกตางระหวาง คาปอนกลับ 1
และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และเซ็ตพอยต 2
และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของ-
คาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีมีคาต่ําท่ีสุดจากคาอางอิง-
ของเซต็พอยตท่ีตรงกัน ถาสัญญาณคาปอนกลับ-
ท้ังหมดอยูเหนือเซต็พอยตท่ีตรงกัน ตัวควบคุม PID
จะใชคูของคาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีซึ่งคาแตกตาง-
ระหวางคาปอนกลับและเซ็ตพอยตมีคานอยท่ีสุด

หมายเหตุ
หากสัญญาณปอนกลับถกูใชเพยีง-
สองคา การปอนกลับท่ีไมถูกใช
ตองถูกตั้งเปน ไมมีการทาํงาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 โปรดทราบวาแตละคาอางอิงเซ็ต-
พอยตจะเปนผลรวมของคา-
พารามิเตอร
(พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1,
พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ
พารามิเตอร 20-23 เซต็พอยต 3)
ตามลําดับ และคาอางอิงอื่นๆ
ท่ีถกูใชงาน (ดูพารามิเตอร กลุม
3-1*)

[6] เซ็ตพอยต-
สูงสุด

หลายเซ็ตพอยตสูงสุด [6] ตั้งคาตัวควบคุม PID
เพ่ือคํานวณคาแตกตางระหวาง คาปอนกลับ 1
และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และเซ็ตพอยต 2
และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของ-
คาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีมคีาหางมากที่สุดจากคา-
อางอิงของเซต็พอยตท่ีตรงกัน ถาสัญญาณคาปอน-
กลับท้ังหมดอยูต่ํากวาเซต็พอยตท่ีตรงกัน ตัวควบคุม
PID จะใชคูของ คาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีซึง่คา-
แตกตางระหวางคาปอนกลับและเซต็พอยตมีคานอย-
ท่ีสุด

20-20  ฟงกชนัการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

หมายเหตุ
หากสัญญาณปอนกลับถูกใชเพยีง-
สองคา การปอนกลับทีไ่มถูกใช
ตองถกูต้ังเปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 โปรดทราบวาแตละคาอางอิงเซต็-
พอยตจะเปนผลรวมของคา-
พารามิเตอร
(พารามิเตอร 20-21 เซต็พอยต 1,
พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ
พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3)
ตามลําดับ และคาอางองิอื่นๆ
ทีถู่กใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร
3-1*)

หมายเหตุ
คาปอนกลับใดๆ ทีไ่มถกูใชจะตองต้ังเปน “
ไมมีฟงกชัน” ในพารามิเตอรแหลงปอนกลับ
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1,
พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3

ผลของคาปอนกลับจากฟงกชันที่เลือกใน
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ จะถูกใชโดยตัวควบคุม
PID เพ่ือควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
คาปอนกลับนีจ้ะยังสามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัว-
แปลงความถี่ และใชเพ่ือควบคุมเอาทพุทอนาล็อกของตัวแปลง-
ความถี่ และสงขามโปรโตคอลการสื่อสารอนกุรมท่ีหลากหลาย

ตัวแปลงความถี่สามารถที่จะกําหนดรูปแบบเพื่อจัดการกับการใช-
งานแบบหลายเขต การใชงานหลายเขตที่แตกตางกันสองรูปแบบ-
ท่ีสนับสนุนไดแก

• หลายเขตเซ็ตพอยตเดียว

• หลายเขตหลายเซ็ตพอยต

ความแตกตางระหวางสองวธิีไดแสดงตามตัวอยางตอไปนี้

ตัวอยาง 1 แบบหลายเขตเซต็พอยตเดียว
ในอาคารสํานักงาน ระบบ VAV (ปริมาตรอากาศผันแปร) ชุดขับ
HVAC VLT ตองรับประกันความดันขั้นต่ําที่กลอง VAV ท่ีถูกเลือก
เนือ่งจากความดันสูญเสียท่ีผันแปรในแตละทอลม ความดันใน-
แตละกลอง VAV ไมสามารถระบุไดวาจะเทากันทุกกลอง
แตความดันต่ําสุดท่ีตองการจะเทากันสําหรับทุกกลอง VAV
วิธีการควบคุมนี้สามารถกําหนดไดโดยต้ัง
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ ไปที่ตัวเลือก [3],
ขั้นต่ํา, และปอนความดันท่ีตองการใน
พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1 ตัวควบคุม PID จะเพิ่มความเร็ว-
ของพัดลมถาคาปอนกลับใดๆ ตํ่ากวาเซ็ตพอยตและลดความเร็ว-
ของพัดลมถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยต
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ตัวอยาง 2 แบบหลายเขตหลายเซ็ตพอยต
ตัวอยางกอนหนาสามารถถูกใชเพ่ือแสดงการใชการควบคุมแบบ-
หลายเขตหลายเซ็ตพอยต ถาในเขตตองการความดันท่ีแตกตาง-
กันสําหรับแตละกลอง VAV สามารถระบุแตละเซ็ตพอยตใน
พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1, พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต
2 และ พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3 โดยการเลือก
หลายเซ็ตพอยตตํ่าสุด [5] ใน พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการ-
ปอนกลับ ตัวควบคุม PID จะเพ่ิมความเร็วพัดลมถามีหนึง่ในคา-
ปอนกลับใดๆ ตํ่ากวาเซ็ตพอยตท่ีต้ังไว และลดความเร็วของ-
พัดลมลงถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยตของแตละกลอง

20-21  เซ็ตพอยต 1

พิสัย: หนาที่:
0.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- 999999.999
ProcessCtrlUnit]

เซต็พอยต 1 ถูกใชในโหมดวง-
รอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงเซ็ต-
พอยตท่ีถูกใชโดยตัวควบคุม
PID ของตัวแปลงความถี่
ดูรายละเอียดของ
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการ-
ปอนกลับ

หมายเหตุ
คาอางองิของเซต็-
พอยตทีป่อนที่น่ีจะถูก-
เพิม่ใหกบัคาอางองิ-
อื่นๆ
ที่ถกูใช (ดูพารามิเตอร
กลุม 3-1*)

20-22  เซต็พอยต 2

พิสัย: หนาที่:
0.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- 999999.999
ProcessCtrlUnit]

เซต็พอยต 2 ถูกใชในโหมดวง-
รอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงของ-
เซต็พอยตท่ีอาจถูกใชโดยตัว-
ควบคุม PID ของตัวแปลง-
ความถี่ ดูรายละเอียดของ
ฟงกชันการปอนกลับ
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการ-
ปอนกลับ

หมายเหตุ
คาอางอิงของเซ็ตพอยตที่ปอนทีน่ี่จะถกูเพิม่ใหกับคา-
อางอิงอื่นๆ ที่ถกูใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*)

20-70  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีจะกําหนดการตอบสนองของการใช-
งาน โหมดมาตรฐานควรจะเพียงพอสําหรับการใช-
งานโดยสวนใหญ ถารูความเร็วท่ีทํางานของการ-
ใชงาน ก็จะสามารถเลือกไดท่ีน่ี การดําเนินการน้ี-
จะชวยลดเวลาท่ีตองใชสําหรับการปรับ PID
อัตโนมัติ การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคาของ-
พารามิเตอรท่ีถูกปรับและ ใชสําหรบัลําดับของการ-
ปรับอัตโนมัติเทาน้ัน

[0] * อัตโนมัติ

[1] แรงดันเร็ว

[2] แรงดันชา

[3] อุณหภมูิเร็ว

[4] อุณหภมูิชา
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20-71  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปกติ การตั้งคาปกติของพารามิเตอรน้ีจะเหมาะสมสําหรับ-

การควบคุมความดันในระบบพัดลม

[1] เร็ว การตั้งคาเร็วโดยปกติใชในระบบปมท่ีตองการการ-
ตอบสนองตอการควบคมุท่ีรวดเร็วกวา

20-72  การเปลี่ยนเอาทพุท PID

พิสัย: หนาที่:
0.10
*

  [0.01
- 0.50 ]

พารามิเตอรน้ี ตั้งขนาดของขั้นการเปลี่ยนแปลง-
ระหวางการปรับอัตโนมัติ คาจะเปนเปอรเซนตของ-
คาความเร็วพิกัด เชน ถาคาความถ่ีเอาทพุทสูงสุดใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร/
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็ว-
มอเตอร [Hz] ตั้งคาเปน 50Hz, 0.10 จะเปน 10%
ของ 50Hz ซึง่เทากับ 5Hz พารามิเตอรน้ีควรจะตั้ง-
เปนคาท่ีเปนผลในการเปลี่ยนแปลงคาปอนกลับ-
ระหวาง 10% และ 20% เพ่ือความแมนยําสูงสุดของ-
การปรับ

20-73  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
-999999.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- par. 20-74
ProcessCtrlUnit]

ระดับปอนกลับต่ําสุดท่ีไดรับ-
อนุญาตควรปอนไวท่ีน่ีในหนวยผู-
ใชตามท่ีกําหนดใน
พารามิเตอร 20-12 หนวย
คาอางอิง/คาปอนกลับ
หากระดับดังกลาวลดลงต่ํากวา
พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอน-
กลับต่ําสุด การปรับอัตโนมัติจะ-
ถูกยกเลิก และขอความแสดงขอ-
ผิดพลาดจะปรากฏขึน้บนLCP

20-74  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
999999.000
ProcessCtrlUnit*

  [par. 20-73 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

ระดับปอนกลับสูงสุดท่ีไดรับ-
อนุญาตควรปอนไวท่ีน่ีในชุดผูใช-
ตามท่ีกําหนดใน
พารามิเตอร 20-12 หนวย
คาอางอิง/คาปอนกลับ
หากระดับดังกลาวเพ่ิมขึน้สูงกวา
พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอน-
กลับสูงสุด การปรับอัตโนมัติจะ-
ถูกยกเลิก และขอความแสดงขอ-
ผิดพลาดจะปรากฏบน LCP

20-79  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีจะเริ่มขั้นตอนการปรับ PID
อัตโนมัติตามลําดับ เมื่อการปรับอัตโนมัติเสร็จ-
สิ้นสมบูรณแลวการตั้งคาไดรับการยอมรับหรือ-
ปฏิเสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ
[Cancel] บน LCP ในชวงทายของการปรับ
พารามิเตอรน้ีจะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

20-81  การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปกติ ปกติ [0] ทําใหความถีเ่อาทพุทของตัวแปลง-

ความถี่ลดลงเมื่อคาอางอิงสูงกวาคาอางอิงเช็ต-
พอยต ซึง่เปนวิธีการท่ัวไปสําหรับการนําไปใชงาน-
กับพัดลมจายและปมท่ีควบคมุความดัน

[1] ผกผัน ผกผัน [1] ทําใหความถีเ่อาทพุทของตัวแปลง-
ความถี่เพ่ิมขึ้นเมื่อคาอางอิงสูงกวาคาอางอิงเช็ต-
พอยต ซึง่เปนวิธีการท่ัวไปสําหรับการนําไปใชกับ-
งานระบายความรอนท่ีควบคุมอุณหภูมิ เชน
หอผึ่งเย็น

20-82  ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

20-83  ความเร็วสตารท PID [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 4-14 Hz]

20-93  คาเวลา Proportional ของ PID

พิสัย: หนาที่:
0.50 *   [0.00 - 10.00 ]

หาก (Error x Gain) มีคาโดดขึ้นเปนคาเทากับท่ีต้ังใน
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด ตัวควบคุม PID
จะพยายามเปลี่ยนความเร็วเอาทพุทใหเทากับที่ต้ังใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร /
พารามิเตอร 4-14 ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]
แตถูกจํากัดโดยการตั้งคาในทางปฏิบัติ
แถบสัดสวน (ขอผิดพลาดที่สงผลใหเอาทพุทเปลี่ยน-
จาก 0-100%) สามารถคํานวณไดดวยการใชสูตร:

( 1
สั ด ส ว น  ข ย า ย ) × (สู ง สุ ด  ค า อ า ง อิ ง )

หมายเหตุ
ตั้งคาที่ตองการสําหรับ
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด
ไวเสมอกอนตั้งคาสําหรบัตัวควบคุม PID
ในกลุมพารามิเตอร 20-9*
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20-94  คาเวลา Integral ของ PID

พิสัย: หนาที่:
20.00
s*

  [0.01 -
10000.00
s]

เมื่อเวลาผานไป อินทิเกรเตอรจะสะสมคาท่ี-
เก่ียวของกับเอาทพุทจากตัวควบคุม PID
ตราบเทาท่ีมีการเบีย่งเบนระหวางสัญญาณ-
ปอนกลับและคาอางอิง/เซต็พอยต
คาท่ีเก่ียวของน้ีจะไดสัดสวนกับขนาดของการ-
เบี่ยงเบน วิธีน้ีชวยใหมั่นใจวาการเบี่ยง-
เบน (ขอผิดพลาด) จะใกลกับคาศูนย
เมื่อตั้งเวลารวมไวท่ีคาต่ํา จะไดรับการตอบ-
สนองอยางรวดเร็วสําหรับการเบีย่งเบนใดๆ
อยางไรก็ตาม การตั้งคาน้ีต่ําเกินไป อาจสงผล-
ใหการควบคุมไมมีเสถียรภาพ
คาท่ีตั้งน้ี คือเวลาที่จําเปนสําหรับอินทิเกร-
เตอรในการเพ่ิมคาท่ีมสีวนเก่ียวของเดียวกัน-
ใหเปนสวนท่ีไดสัดสวนสําหรับคาเบี่ยงเบน-
บางคา
หากตั้งคาน้ีไวท่ี 10,000 ตวัควบคุมจะทํา-
หนาท่ีเปนตัวควบคมุสัดสวนกับ P-band
เทาน้ัน โดยพิจารณาตามคาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID หากไมมีคาเบี่ยงเบนปรากฏ
เอาทพุทจากตัวควบคุมสัดสวนจะเปน 0

22-20  การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมตัิ

การสตารทของชุดคําสั่งอัตโนมัติของขอมูลกําลงัสําหรับการปรับกําลัง-
ท่ีไมมีการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] ใชงาน เม่ือตั้งเปน เปดใชงานชุดคําสั่งอัตโนมัติจะทํางาน-
ตามลําดับ และตั้งคาความเร็วโดยประมาณที่ 50%
และ 85% ของความเร็วมอเตอรท่ีพิกัดโดยอัตโนมัติ
(พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร,
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็ว-
มอเตอร [Hz]) ท่ีความเร็วท้ังสองน้ัน การใชกําลัง-
จะถูกวัดและเก็บคาโดยอัตโนมัติ
กอนท่ีจะเปดใชชุดคําสั่งอัตโนมัติ

1. ปดวาลวเพ่ือสรางสภาวะท่ีไมมีการไหล

2. ตวัแปลงความถี่จะตองตัง้คาเปน
วงรอบเปด
(พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร)
โปรดจําไววาเปนส่ิงสําคญัเชนกันท่ีตอง-
ตั้งคา พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรง-
บิด

หมายเหตุ
ชุดคําส่ังอัตโนมัติตองดําเนินการแลวเสรจ็เมื่อระบบ-
ไดมาถงึอณุหภูมิการทํางานปกติ

หมายเหตุ
เปนส่ิงสําคัญที่ พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็ว-
สูงสุดมอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-14 ขีดจํากดัดาน-
สูงของความเร็วมอเตอร [Hz] ไดตั้งคาเปนคา-
ความเร็วการทํางานสูงสุดของมอเตอร!
เปนส่ิงสําคัญทีต่องทาํชุดคําส่ังอตัโนมัตกิอนทีจ่ะ-
กาํหนดรปูแบบในชุดควบคุม PI ภายใน
เพราะวาการตั้งคาจะรีเซต็เมื่อมีการเปลี่ยนจากวง-
รอบปดเปนวงรอบเปดใน
พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร

หมายเหตุ
การดําเนินการปรบัแตงดวยการต้ังคาแบบเดียวกนัใน
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบดิ สําหรบัการ-
ทาํงานหลังจากการปรับแตง

22-21  การตรวจพบกําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ถาเลือก ใช การทดสอบเพื่อใชงานการตรวจจับ-
กําลังต่ําจะตองทําเพ่ือตั้งคาพารามเิตอรใน-
กลุม 22-3* เพ่ือการทํางานที่เหมาะสม!

22-22  การตรวจพบความเร็วต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช เลือก ใช สําหรับการตรวจจับเมื่อมอเตอรทํางาน-
ดวยความเร็วท่ีตั้งคาใน
พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร
หรือ พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของ-
ความเร็วมอเตอร [Hz]

22-23  ฟงกชัน/ท่ีไมไหล

การดําเนินการโดยทั่วไปสําหรับการตรวจจับกําลังต่ําและการตรวจจับ-
ความเร็วต่ํา (การเลือกแตละประเภทไมสามารถทําได)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] โหมดการหลับ ชุดขับเคลือ่นจะเขาสูโหมดการหลับและหยุด-
เมื่อตรวจพบสภาพที่ไมมีการไหล
ดูกลุมพารามิเตอร 22-4* สําหรับตัวเลือกการ-
โปรแกรมสําหรับโหมดการหลับ(Speed Mode)

[2] คําเตือน ชุดขับเคลื่อนจะทํางานตอ แตเปดทํางานการ-
เตือนเมื่อไมมีการไหล [W92] เอาทพุตดิจิตัล-
ของชุดขับเคลื่อนหรอืบัสการสื่อสารแบบ-
อนุกรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณ-
อ่ืน

[3] สัญญาณเตือน ชุดขับเคลื่อนจะหยุดทํางานและเปดทํางานการ-
เตือนเมื่อไมมีการไหล [A 92] เอาทพุตดิจิตัล-
ของชุดขับเคลื่อนหรอืบัสการสื่อสารแบบ-
อนุกรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณ-
อ่ืน
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หมายเหตุ
อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด เปน [13]
รเีซต็อตัโนมัติไมส้ินสุด เมื่อ
พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ที่ไมไหลถูกตั้งเปน [3]
สัญญาณเตือน การดําเนินการดังกลาวจะทําใหวงจร-
ของชุดขับเคลื่อนสลับระหวางการทํางานและหยุด-
ทํางานตอเน่ืองไปเรือ่ยๆ เมื่อตรวจพบสภาวะที่ไมมี-
การไหล

หมายเหตุ
หากชุดขับเคลื่อนไดรบัการติดตั้งการเล่ียง (Bypass)
ความเร็วคงที่ พรอมฟงกชันการเลี่ยงโดยอตัโนมัติท่ี-
เริม่ตนการเล่ียงหากชุดขบัเคลื่อนพบสภาวะทีม่-ี
สัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใช-
งานฟงกชันการเลี่ยงโดยอตัโนมัติของการเล่ียง
หาก [3] สัญญาณเตือนถูกเลือกเปนสภาวะที่ไมมีการ-
ไหล

22-24  การหนวงที่ไมไหล

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [1 - 600 s] ตั้งเวลากําลังต่ํา/ความเร็วต่ํา ท่ีจะตองยังคง-

ตรวจพบเพื่อกระตุนสัญญาณสําหรับการ-
ดําเนินการ หากการตรวจจับหายไปกอนท่ีจะ-
หมดเวลาของตัวควบคมุเวลาจะตดั ตัวควบคุม-
เวลาจะรีเซต็

22-26  ฟงกชนัปมแหง

เลือกการดําเนินการที่ตองการสําหรับการทํางานของปมแหง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] คําเตือน ชุดขับเคลื่อนจะทํางานตอไป
แตเปดทํางานการเตือนปมแหง [W93]
เอาทพุตดิจิตัลของชุดขบัเคลื่อนหรือบัส-
การสื่อสารแบบอนุกรมสามารถถายทอด-
การเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

[2] สัญญาณเตือน ชุดขับเคลื่อนจะหยุดทํางาน
และเปดทํางานสัญญาณเตือนปมแหง
[A93] เอาทพุตดิจิตัลของชุดขับเคลื่อน-
หรือบัสการสื่อสารแบบอนุกรมสามารถ-
ถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

[3] Man. Reset Alarm ชุดขับเคลื่อนจะหยุดทํางาน
และเปดทํางานสัญญาณเตือนปมแหง
[A93] เอาทพุตดิจิตัลของชุดขับเคลื่อน-
หรือบัสการสื่อสารแบบอนุกรมสามารถ-
ถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

หมายเหตุ
การตรวจจับกําลังต่ํา ตองเปดใชงาน
(พารามิเตอร 22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา)
และตองทดสอบเพือ่การใชงาน (โดยใชกลุม-
พารามิเตอร 22-3* การปรบักาํลังเมื่อไมมีการไหล
หรือ พารามิเตอร 22-20 การตั้งคาพลังงานต่ํา-
อัตโนมัต)ิ เพือ่ทีจ่ะใชการตรวจจับปมแหง

หมายเหตุ
อยาต้ังคา พารามิเตอร 14-20 รเีซ็ตโหมด เปน [13]
รเีซต็อตัโนมตัิไมส้ินสุด เมื่อ
พารามิเตอร 22-26 ฟงกชันปมแหง ถูกตั้งเปน [2]
สัญญาณเตือน การดําเนินการดังกลาวจะทาํใหวงจร-
ของชุดขบัเคล่ือนสลับระหวางการทํางานและหยุด-
ทาํงานตอเนื่องไปเรือ่ยๆ เมื่อตรวจพบสภาวะปมแหง

หมายเหตุ
หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดต้ังการเลี่ยง (Bypass)
ความเร็วคงที่ พรอมฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติที-่
เริม่ตนการเลี่ยงหากชุดขบัเคล่ือนพบสภาวะทีม่ี-
สัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใช-
งานฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติของการเลี่ยง
หาก [2] สัญญาณเตือนหรอื [3] Man.
รเีซต็สัญญาณเตอืนถกูเลือกเปนฟงกชันปมแหง

22-27  การหนวงเวลาปมแหง

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] กําหนดวาระยะเวลานานที่เกิดสภาวะของปม-

แหงกอนท่ีจะมีการเตือนหรือสัญญาณเตือน

22-40  เวลารันต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] ตั้งคาเวลาทํางานต่ําสุดท่ีตองการสําหรับ-

มอเตอรหลังจากคําสั่งสตารท (อินพุทดิจิตัล-
หรือบัส) กอนท่ีจะเขาสูโหมดการหลับ

22-41  เวลาหลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] ตั้งคาเวลาต่ําสุดท่ีตองการสําหรับการคงอยูใน-

โหมดการหลับ ซึง่จะมคีวามสําคัญเหนือ-
สภาวะการปลุก

22-42  ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-11 - par. 4-13 RPM]

22-43  ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-12 - par. 4-14 Hz]

22-44  ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/
คาปอนกลับ

พิสัย: หนาที่:
10 %*   [0 -

100 %]
ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ถูกตั้งคาสําหรับวงรอบปดและชุดควบคุม
PI ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ตั้งคาความดันท่ียอมใหตกลงเปนเปอรเซน็ตของ-
คาเซต็พอยตสําหรบัความดัน (Pset)
กอนการยกเลิกโหมดการหลับ
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หมายเหตุ
เมื่อนําไปใชกบัการประยุกตใชทีชุ่ดควบคุม PI
ภายในถูกตั้งคาสําหรับการควบคุมผกผัน (เชน
การประยุกตใชกบัหอผึ่งเย็น) ใน
พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID,
คาทีต่ั้งใน พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทํางาน
ดวยความตางคาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ
จะถูกเพิม่โดยอตัโนมัติ

22-45  บูสตเซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:
0
%*

  [-100
- 100
%]

ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ถูกตั้งคาสําหรบัวงรอบปดและชุดควบคุม PI
ภายในถูกใช ในระบบที่มีการควบคุมความดันคงท่ี
เปนสิ่งท่ีดีท่ีจะเพ่ิมความดันของระบบกอนท่ีจะหยุด-
มอเตอร ซึ่งจะชวยยืดเวลาที่มอเตอรหยุดและชวย-
หลีกเล่ียงจากการสตารท/หยุด บอยๆ
ตั้งคาความดัน/อุณหภูมิท่ีตองการเปนเปอรเซ็นตให-
สูงกวาคาเซต็พอยตสําหรับความดัน (Pset)/
อุณหภูมิกอนเขาสูโหมดการหลับ
ถาตั้งคาเปน 5% ความดันท่ีเรงจะเทากับ Pset*1.05
คาท่ีเปนลบสามารถใชไดสําหรับการควบคุมหอผ่ึง-
เย็นท่ีจําเปนตองเปลี่ยนคาท่ีเปนลบ เปนตน

22-46  เวลาบูสตสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
60
s*

  [0 -
600 s]

ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ถูกตั้งคาสําหรับวงรอบปดและชุดควบคุม PI
ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ตั้งเวลาสูงสุดสําหรบัท่ีโหมดการเรงจะอนุญาตได
หากเวลาที่ตั้งเกินกวาท่ีกําหนด ระบบจะเขาสูโหมด-
การหลับโดยไมรอใหถึงความดันเรงท่ีตั้งไว

22-60  ฟงกชันสายพานชํารุด

เลือกการกระทําเพ่ือดําเนินการถาสภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] คําเตือน ชุดขบัเคลื่อนจะทํางานตอไป แตเปดทํางานการ-
เตือนสายพานชํารุด [W95] เอาทพุตดิจิตัลของชุด-
ขบัเคลื่อนหรือบัสการส่ือสารแบบอนุกรมสามารถ-
ถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

[2] ทริป ชุดขบัเคลื่อนจะหยุดทํางานและเปดทํางาน-
สัญญาณเตือนสายพานชํารุด [A 95] เอาทพุตดิจิตั-
ลของชุดขบัเคลื่อนหรือบัสการสื่อสารแบบอนุกรม-
สามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

หมายเหตุ
อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมดเปน [13]
รเีซต็อตัโนมัติไมส้ินสุด เมื่อ
พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด
ถูกตั้งคาเปน [2] ตัดการทํางาน การดําเนินการดัง-
กลาวจะทําใหวงจรของชุดขับเคลื่อนสลับระหวางการ-
ทํางานและหยุดทํางานตอเนื่องไปเรื่อยๆ เม่ือตรวจพบ-
สภาวะสายพานชํารุด

หมายเหตุ
หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดต้ังการเลี่ยง (Bypass)
ความเร็วคงที่ พรอมฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติที-่
เริม่ตนการเลี่ยงหากชุดขบัเคล่ือนพบสภาวะทีม่ี-
สัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใช-
งานฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติของการเลี่ยง
หาก [2] การตัดการทาํงานถกูเลือกเปนฟงกชัน-
สายพานชํารดุ

22-61  คาแรงบิด ของฟงกชนัสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:
10 %*   [0 - 100 %] ตัง้แรงบดิของสายพานขาดเปนรอยละของ-

แรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด

22-62  คาเวลาที่หนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:
10 s   [0 - 600

s]
ตั้งเวลาเพื่อท่ีสภาวะสายพานขาดจะตองทํางาน-
กอนดําเนินการตามที่เลือกใน
พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด

22-75  การปองกันเดินวงรอบสั้น

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช ตัวตั้งเวลาท่ีตั้งใน

พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
ถูกยกเลิกการใช

[1] ใช ตัวตั้งเวลาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
ถูกเปดใช

22-76  ชวงเวลาระหวางการสตารท

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 22-77 - 3600 s]

22-77  เวลารันต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
0 s*   [0 - par.

22-76 s]
ตั้งเวลาที่ตองการเปนเวลาทํางานต่ําสุดหลัง-
จากคําส่ังสตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/คาง)
คําสั่งหยดุปกติใดๆจะถูกละเลยจนกวาเวลาท่ีตั้ง-
ไวหมดลง ตัวควบคมุเวลาจะเริ่มนับท่ีคําสั่ง-
สตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/คาง)

ตัวควบคมุเวลาจะถูกควบคุมโดยการลื่น-
ไหล (ผกผัน) หรือคําส่ังอินเทอรล็อกภายนอก

หมายเหตุ
ไมทาํงานในโหมดคาสเคด

22-80  การชดเชยการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช [0] ยกเลิกการใช: ไมใชการชดเชยการไหล

[1] ใช [1] ใช:ใชการชดเชยการไหล
การใชพารามิเตอรน้ีจะชวยในการใชงานเซต็-
พอยตการชดเชยการไหล
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22-81  การประมาณการเสนโคงแบบลิเนียร-ส่ีเหล่ียม

พิสัย: หนาที่:
100 %*   [0 - 100

%]
ตัวอยางที่ 1
การปรับพารามิเตอรน้ีจะชวยปรับรูปรางของ-
เสนโคงควบคมุ
0 = เสนตรง
100% = รูปรางในอุดมคติ (ตามทฤษฎี)

หมายเหตุ
จะมองไมเหน็เมื่อรนัในคาสเคด

22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวอยางท่ี 1 รูคาความเรว็ท่ีจุดการทํางานตามการ-
ออกแบบของระบบ

จากเอกสารขอมูลท่ีแสดงลักษณะสําหรับอุปกรณ-
ท่ีระบุท่ีความเร็วท่ีแตกตางกัน การอานคาจากจุด
HDESIGN และจุด QDESIGN จะชวยใหเราหาจุด A
ท่ีเปนจดุการทํางานตามการออกแบบของระบบได-
อยางสะดวก ลกัษณะของปมท่ีจุดน้ีควรจะถูกระบ-ุ
และตั้งโปรแกรมความเร็วท่ีสอดคลองกัน
การปดวาลวและปรบัความเร็วจนกระท่ังไดคา
HMINจะทําใหไดความเร็วท่ีจุดไมมีการไหล
การปรับ พารามิเตอร 22-81 การประมาณการเสน-
โคงแบบลิเนียร-สี่เหลี่ยม จะชวยใหปรับรูปรางของ-
เสนควบคุมไดไมจํากัด

ตัวอยาง 2:
ไมรูคาความเร็วท่ีจุดการทํางานตามการออกแบบ-
ของระบบ: เมื่อไมรูคาความเร็วท่ีจุดการทํางาน-
ตามการออกแบบของระบบ จะตองระบุจุดคา-
อางอิงอ่ืนบนเสนโคงควบคุมโดยดูจากแผน-
เอกสารขอมูล โดยการดูท่ีเสนโคงสําหรับความเร็ว-

22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ท่ีพิกัดและลากเสนความดันตามท่ีกําหนด
(HDESIGN, จุด C) ก็จะไดคาการไหลที่ความดัน
QRATED เชนเดียวกันโดยการลากเสนการไหลที่-
กําหนด (QDESIGN, จุด D) ก็จะไดความดัน HD

ท่ีการไหลน้ัน การรูสองจุดบนเสนโคงของปม-
พรอมกับ HMIN ท่ีอธิบายขางตนจะชวยใหตัวแปลง-
ความถี่คํานวณคาอางอิงท่ีจุด B และวาดเสนโคง-
ควบคุมท่ีมีจุดการทํางาน A ตามการออกแบบของ-
ระบบอยูบนเสนโคงดวย

[0]
*

ยกเลิกการใช ยกเลิกการใช [0] : ไมใชการคํานวณจุดทํางาน
และจะใชเมื่อรูคาความเร็วท่ีจุดท่ี-
กําหนด (ใหดูตารางขางตน)

[1] ใช ใช [1]: ใชการคํานวณจุดทํางาน
การใชพารามิเตอรน้ีจะชวยในการคํานวณจุดการ-
ทํางานตามการออกแบบของระบบที่ไมรูคา
ท่ีความเร็ว 50/60 Hz จากขอมูลอินพุทใน
พารามิเตอร 22-83 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [RPM]
พารามิเตอร 22-84 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [Hz],
พารามิเตอร 22-87 แรงดันท่ีไมมีการไหล,
พารามิเตอร 22-88 แรงดันท่ีพิกัดความเร็ว,
พารามิเตอร 22-89 การไหลท่ีจุดออกแบบ และ
พารามิเตอร 22-90 การไหลท่ีพิกัดความเร็ว

22-83  ความเร็วที่ไมมีการไหล [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 22-85 RPM]

22-84  ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 22-86 Hz]

22-85  ความเร็วที่จดุการออกแบบ [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 22-83 - 60000. RPM]

22-86  ความเร็วที่จดุการออกแบบ [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 22-84 - par. 4-19 Hz]
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22-87  แรงดันที่ไมมีการไหล

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [0.000 - par.

22-88 ]
ปอนคาความดัน HMIN ท่ีสอดคลอง-
กับความเร็วเม่ือไมมีการไหลใน-
หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

โปรดดูท่ีจุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน D เชนกัน

22-88  แรงดันที่พิกัดความเร็ว

พิสัย: หนาที่:
999999.999
*

  [par. 22-87 -
999999.999 ]

ปอนคาท่ีสอดคลองกับความดัน-
ท่ีความเร็วท่ีพิกัด ในหนวยคา-
อางอิง/คาปอนกลับ
คาน้ีสามารถกําหนดโดยใชแผน-
เอกสารขอมูลของปม

โปรดดูท่ีจุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน A เชนกัน

22-89  การไหลที่จดุออกแบบ

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [0.000 -

999999.999 ]
ปอนคาท่ีสอดคลองกับการไหลที่-
จุดท่ีกําหนด ไมตองใสหนวย

โปรดดูท่ีจุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน C เชนกัน

22-90  การไหลที่พิกัดความเร็ว

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [0.000 -

999999.999 ]
ปอนคาท่ีสอดคลองกับการไหลที่-
ความเร็วท่ีพิกัด คาน้ีสามารถกําหนด-
โดยใชแผนเอกสารขอมูลของปม
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7.3.1 การตั้งคาพารามิเตอร 

กลุม หัวขอ การทํางาน
0- การทํางาน/แสดงผล พารามิเตอรท่ีใชในการตั้งโปรแกรมการทํางานพื้นฐานของตัวแปลงความถี่และ LCPไดแก: การเลือกภาษา

การเลือกท่ีจะมตีัวแปรแสดงขึ้นในแตละตําแหนงในจอแสดงผล (เชน แรงดันทอคงท่ีหรืออุณหภมูิไหล-
กลับของนํ้าจากคอนเดนเซอร สามารถแสดงผลดวยคาเซ็ตพอยตเปนตัวเลขขนาดเลก็ในแถวบน
และคาปอนกลับเปนตัวเลขขนาดใหญตรงกลางจอแสดงผล) การเปดใชงาน/การยกเลิกการใชงานปุม
LCP ; รหัสผานสําหรับ LCP; อัพโหลดและดาวนโหลดพารามิเตอรท่ีทดสอบเพื่อการใชงานไปยงั/จาก LCP
และการตัง้คานาฬิกาภายใน

1- โหลด/มอเตอร พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวแปลงความถี่สําหรบัการใชงานเฉพาะอยางและมอเตอร ไดแก:
การทํางานวงรอบเปดหรือปด ประเภทการใชงาน เชน คอมเพรสเซอร พัดลม หรือปมเซนทริโฟล
ขอมูลท่ีปายช่ือมอเตอร การปรับอัตโนมัติของชุดขับเคลื่อนไปยังมอเตอรเพ่ือการทํางานที่เหมาะสมที่สุด
การสตารทขณะมอเตอรยังคงหมุนอยู (โดยทั่วไปใชกับการใชงานพัดลม) และการปองกันความรอนสะสม-
ของมอเตอร

2- เบรก พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบฟงกชันการเบรกของตัวแปลงความถี่ ซึ่งแมวาจะไมใชโดยทั่วไปใน-
การทํางานตางๆ ของ HVAC แตจะเปนประโยชนสําหรับการใชงานพัดลมพิเศษ พารามิเตอรเหลาน้ีรวม-
ถึง: การเบรคกระแสตรง การเบรกแบบไดนามิก/การเบรกแบบตัวตานทาน และการควบคุมแรงดัน-
เกิน (ซึง่ชวยในการปรับอัตราการลดความเร็วแบบอัตโนมัติ (การเปลี่ยนความเร็วอัตโนมัติ) เพ่ือหลีกเล่ียง-
การตัดการทํางานในขณะลดความเร็วพัดลมความเฉ่ือยขนาดใหญ)

3- คาอางอิง/การเปลี่ยน-
ความเร็ว

พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือโปรแกรมขีดจํากัดคาอางอิงสูงสุดและต่ําสุดของความเรว็ (RPM/Hz) ในวงรอบเปด-
หรือในเครื่องจริงๆ เมื่อทํางานในวงรอบปด) คาอางอิงปจจุบัน/ดิจิตัล ความเร็ว jog คําจํากัดความของ-
แหลงท่ีมาของคาอางอิงแตละคา (เชน อินพุทอนาล็อกท่ีสัญญาณอางอิงเช่ือมตออยู) เวลาเพ่ิมและลด-
ความเร็วและการตั้งคาโพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

4- ขีดจํากัด/การเตือน พารามิเตอรท่ีใชในการตั้งโปรแกรมขีดจํากัดและการเตือนของการทํางาน ไดแก: ทิศทางการหมุนของ-
มอเตอรท่ียินยอมได ความเรว็มอเตอรต่ําสุดและสูงสุด (เชน ในการใชงานปม เปนเรือ่งปกติท่ีจะตั้ง-
โปรแกรมความเร็วต่ําสุดไวท่ีประมาณ 30-40% เพ่ือใหแนใจวาซลีของปมไดรับการหลอล่ืนอยางเพียงพอ-
ตลอดเวลา หลีกเลี่ยงการเกิดฟองอากาศ และแนใจไดวามีการผลติอยางเพียงพอตลอดเวลาเพื่อสราง-
การไหล); ขดีจํากัดกระแสและแรงบิดเพ่ือปองกันปม พัดลม หรือคอมเพรสเซอร ท่ีขบัเคลื่อนดวยมอเตอร
การเตือนสําหรับกระแส ความเร็ว คาอางอิง และคาปอนกลับระดับต่ํา/สูง การปองกันการหายไปของเฟส-
มอเตอร ความถี่การเลี่ยง(Bypass)ความเร็ว รวมถึงการตัง้คาก่ึงอัตโนมัติของความถี่เหลาน้ี (เชน
เพ่ือหลีกเล่ียงสภาวะเรโซแนนซบนหองหลอเย็นและพัดลมอ่ืนๆ)

5- อินพุท/เอาทพุทดิจิตอล พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตั้งโปรแกรมฟงกชันของอินพุทดิจิตอลท้ังหมด เอาทพุทดิจิตอล เอาทพุทรีเลย
อินพุทพัลส และเอาทพุทพัลส สําหรับขัว้ตอบนการดควบคุมและการดอุปกรณเสริมท้ังหมด

6- อินพุท/เอาทพุทอนาล็อก พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตั้งโปรแกรมฟงกชันท่ีเก่ียวของกับอินพุทและเอาทพุทอนาล็อกท้ังหมด สําหรับขัว้ตอ-
บนการดควบคุม และอุปกรณเสริม I/O สําหรับใชงานท่ัวไป (MCB101) (หมายเหตุ: ไมใชอุปกรณเสริม I/
O อนาล็อก MCB109 โปรดดูกลุมพารามิเตอร 26-00) รวมถึง: ฟงกชันหมดเวลาของแรงดันต่ําเกินไปใน-
อินพุทอนาล็อก (ซึ่งกรณีตัวอยางเชน สามารถนําไปใชสั่งการพัดลมหอระบายความรอนใหทํางานที่-
ความเร็วเต็มท่ีหากนํ้าคอนเดนเซอรสงกลับคาเซนเซอรลมเหลว การสเกลสัญญาณอินพุทอนา-
ล็อก (เชนเพ่ือใหสอดคลองกับอินพุทอนาล็อกท่ีสงไปยัง mA และพิกัดแรงดันของเซนเซอรความดันทอ-
แบบสแตติก กรองคาคงตวัเวลาเพื่อกรองเสียงรบกวนทางไฟฟาบนสัญญาณอนาล็อก ซึง่บางครั้งอาจเกิด-
ขึน้เมื่อใชสายเคเบิลยาว การทํางานและการสเกลของเอาทพุตอนาล็อก (เชนในกรณีของการใหเอาทพุต-
อนาล็อกท่ีแสดงถึงกระแสมอเตอรหรือ kW แกอินพุทอนาล็อกของตัวควบคมุ DDC) และเพ่ือกําหนดคา-
เอาทพุตอนาล็อกท่ี BMS จะควบคุมผานทางอินเทอรเฟซระดับสูง (HLI) (เชน เพ่ือควบคุมวาลวนํ้าหลอ-
เย็น) รวมถึงความสามารถในการกําหนดคาเร่ิมตนของเอาทพุตเหลาน้ีในกรณีความลมเหลวของ HLI

8- การสื่อสารและอุปกรณเสริม พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบและตรวจสอบฟงกชันท่ีเก่ียวของกับการสื่อสารอนุกรม / อินเตอรเฟส-
ระดับสูงไปยังตัวแปลงความถี่

9- Profibus พารามิเตอรท่ีใชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอุปกรณเสริม Profibus เทาน้ัน

10- ฟลดบัส CAN พารามิเตอรท่ีใชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอุปกรณเสริม DeviceNet เทาน้ัน

11- LonWorks พารามิเตอรท่ีใชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอุปกรณเสริม Lonworks เทาน้ัน
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13- Smart Logic Controller

(ตัวควบคุม Smart Logic)
พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม Smart Logic ภายใน (SLC) ซึ่งสามารถใชกับฟงกชันงายๆ
เชน ตัวเปรียบเทียบ (เชน ถาทํางานสูงกวา xHz จะส่ังงานรีเลยเอาทพุท) ตัวตั้งเวลา (เชน เมื่อมีการจาย-
สัญญาณสตารท ขัน้แรกจะสั่งงานรีเลยเอาทพุทเพ่ือเปดแดมเปอรจายอากาศ และรอ x วินาที
กอนเปลี่ยนความเร็วขาขึน้) หรือลําดับท่ีซบัซอนมากขึน้ของการทํางานที่กําหนดโดยผูใชท่ีสั่งงานโดย
SLC เม่ือเหตุการณท่ีกําหนดโดยผูใชท่ีเก่ียวของไดรับการประเมินวาเปนจริงโดย SLC (ตัวอยางเชน
เริ่มโหมดประหยัดในรูปแบบควบคุมการใชการหลอเย็น AHU แบบงายโดยไมมี BMS สําหรับการใชงาน-
ดังกลาว SLC สามารถตรวจสอบความชื้นสัมพัทธของอากาศภายนอก และหากต่ํากวาคาท่ีระบุ
ก็สามารถปรับเพ่ิมเซ็ตพอยตของอุณหภูมิการจายอากาศไดโดยอัตโนมัติ เม่ือใชตัวแปลงความถี่
การตรวจสอบความชื้นสัมพัทธของอากาศภายนอกและอุณหภูมิการจายอากาศ จะทําผานทางอินพุทอนา-
ล็อก และการควบคุมวาลวนํ้าเย็นจะทําผานทางสวนใดสวนหนึ่งของวงรอบ PI(D) สวนขยายและเอาทพุ-
ทอนาล็อก จากน้ันจะปรับวาลวดังกลาวเพ่ือรักษาอุณหภูมิการจายอากาศที่สูงขึ้น) SLC มักจะสามารถ-
ทดแทนความจําเปนของอุปกรณควบคุมภายนอกตัวอ่ืนๆ ได

14- ฟงกชันพิเศษ พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบฟงกชันพิเศษของตัวแปลงความถี่ ไดแก: การตั้งคาความถี่การสวิตช-
เพ่ือลดสัญญาณรบกวนท่ีดังจากมอเตอร (บางครั้งจําเปนสําหรับการใชงานพัดลม) การทํางานการสํารอง-
ทางจลน (มีประโยชนโดยเฉพาะในการใชงานสําคัญในการติดตั้งเซมิคอนดักเตอร ท่ีประสิทธิภาพการ-
ทํางานภายใตการสูญเสียกําลังของแหลงจายไฟหลัก/การดิปของแหลงจายไฟหลักมีความสําคัญ
การปองกันความไมสมดุลของแหลงจายไฟหลัก รีเซต็อัตโนมัติ (เพ่ือหลีกเลีย่งการตองรีเซ็ตสัญญาณ-
เตือนโดยผูใช) พารามิเตอรการปรับพลังงานใหเหมาะสม (ซึง่โดยทั่วไปไมจําเปนตองเปลี่ยน
แตการเปดใชงานการปรับการทํางานอัตโนมัติน้ี (หากจําเปน) ชวยใหมั่นใจไดวาตัวแปลงความถี่และ-
มอเตอรทํางานรวมกันอยางประสิทธิภาพเหมาะสมที่สุดท่ีสภาวะการโหลดเต็มท่ีหรือเปนบางสวน)
และการทํางานลดพิกัดอัตโนมัติ (ซึ่งจะเปดใชงานตวัแปลงความถี่ใหทํางานตอไปท่ีประสิทธภิาพลดลง-
ภายใตสภาวะการทํางานที่ทุรกันดาร เพ่ือใหมัน่ใจไดถึงการเดินเคร่ืองระดับสูงสุด

15- ขอมูลของFC พารามิเตอรท่ีใหขอมูลการทํางานและขอมูลการขบัขีอ่ื่นๆ ไดแก: ตัวนับช่ัวโมงการทํางานและการใชงาน
ตัวนับ kWh การรีเซต็ตัวนับการใชงานและ kWh บนัทึกสัญญาณเตือน/บันทึกขอ-
บกพรอง (โดยมีการบันทึกสัญญาณเตือน 10 รายการที่ผานมาพรอมท้ังคาใดๆ ท่ีเก่ียวของและเวลา)
และพารามิเตอรการระบุการดอุปกรณเสริม เชน หมายเลขรหัสและเวอรชันของซอฟตแวร

16- คาขอมูลท่ีอานได อานเฉพาะพารามิเตอรท่ีแสดงสถานะ/คาของตัวแปรการทํางานตางๆ ซึ่งสามารถแสดงผลบน LCP
หรือแสดงในกลุมพารามิเตอรน้ี พารามิเตอรเหลาน้ีจะเปนประโยชนโดยเฉพาะในระหวางการใชงาน
เมื่อเช่ือมตอกับ BMS ผานทางอินเตอรเฟสระดับสูง

18- ขอมูล & คาขอมูลท่ีอานได อานคาเฉพาะพารามิเตอรซึ่งแสดงรายการบันทึกการบํารุงรักษาเพื่อปองกัน 10 รายการลาสุด
การทํางานและเวลา และคาของอินพุทอนาล็อกและเอาทพุทอนาล็อกของการดอุปกรณเสริม I/O
อนาล็อก ซึง่จะเปนประโยชนโดยเฉพาะในระหวางการใชงาน เมื่อเช่ือมตอกับ BMS ผานทางอินเตอรเฟส-
ระดับสูง

20- วงรอบปดของ FC พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม PI(D) วงรอบปด ซึ่งควบคุมความเร็วของปม พัดลม
หรือคอมเพรสเซอรในโหมดวงรอบปด ไดแก: กําหนดวาสัญญาณปอนกลับท่ีเปนไปไดแตละ-
สัญญาณใน 3 สัญญาณจะมาจากที่ใด (เชน อินพุทอนาล็อกหรือ BMS HLI) ตัวประกอบการแปลงผัน-
สําหรับแตละสัญญาณปอนกลับ (เชน ในจุดท่ีสัญญาณแรงดันถูกใชเพ่ือการระบุการไหลใน AHU
หรือการแปลงจากแรงดันเปนอุณหภมูิในการใชงานคอมเพรสเซอร หนวยทางวิศวกรรมสําหรับคาอางอิง-
และการปอนกลับ (เชน Pa, kPa, m Wg, in Wg, bar, m3/s, m3/h, °C, °F ฯลฯ) การใชงาน (เชน
ผลรวม คาตาง คาเฉลี่ย คาต่ําสุด หรือคาสูงสุด) ท่ีใชเพ่ือคํานวณผลการปอนกลับสําหรับการใชงานโซน-
เดียวหรือหลักการควบคุมสําหรับการใชงานหลายโซน การตั้งโปรแกรมของเซต็พอยตและการปรับ-
อัตโนมัติหรือดวยตนเองของวงรอบ PI(D)

21- วงรอบปดสวนขยาย พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม PI(D) วงรอบปดสวนขยาย 3 ซึง่สามารถใชเพ่ือควบคุมตัว-
กระตุนการทํางานภายนอก เปนตน (เชน วาลวนํ้าเย็นเพ่ือรักษาอุณหภมูิการจายอากาศในระบบ VAV)
ไดแก: หนวยทางวิศวกรรมสําหรับคาอางอิงและการปอนกลับของตัวควบคุมแตละตัว (เชน °C, °F ฯลฯ)
ระบุชวงของคาอางอิง/เซ็ตพอยตสําหรับตัวควบคุมแตละตัว ระบุวาสัญญาณการปอนกลบัและคาอางอิง/
เซต็พอยตแตละคาจะมาจากที่ใด (เชน อินพุทอนาล็อกหรือ BMS HLI) การตั้งโปรแกรมของเซ็ตพอยต-
และการปรบัอัตโนมัติหรือดวยตนเองของตัวควบคุม PI(D) แตละตัว
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22- ฟงกชันการนําไปใชงาน พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตรวจสอบ ปองกัน และควบคุมปม พัดลม และคอมเพรสเซอร ไดแก: ไมมีการตรวจ-

พบการไหลและการปองกันปม (รวมถึงการตั้งคาอัตโนมัติของการทํางานน้ี) การตรวจจับปมแหง:
การตรวจพบการสิ้นสุดเสนโคงและการปองกันของปม โหมดการหลับ(Speed Mode) (มีประโยชนโดย-
เฉพาะสําหรบัหอหลอเย็นและชุดปมบูสเตอร) การตรวจพบสายพานชํารุด (โดยท่ัวไปใชสําหรับการใชงาน-
พัดลมเพ่ือตรวจหาการขาดการไหลของอากาศ แทนท่ีจะใชสวิตช ∆p ท่ีติดตั้งในพัดลม) การปองกันการ-
ลดัวงจรของคอมเพรสเซอรและการชดเชยการไหลของปมของเซ็ตพอยต (เปนประโยชนโดยเฉพาะ-
สําหรับการใชปมนํ้าเย็นสํารอง โดยมีการติดตั้งเซน็เซอร ∆p ไวใกลกับปม และไมผานโหลดที่มีความ-
สําคัญมากท่ีสุดในระบบ การใชฟงกชันน้ีสามารถชดเชยสําหรับการติดตั้งเซน็เซอร และชวยใหสามารถ-
ประหยัดพลังงานไดสูงสุดจริง)

23- ฟงกชันตามเวลา พารามิเตอรตามเวลา ไดแก: พารามิเตอรท่ีใชเร่ิมการทํางานรายวันหรือรายสัปดาหตามนาฬิกาเวลาตาม-
จริงในระบบ (เชน การเปลี่ยนแปลงของเซ็ตพอยตสําหรับโหมดกลางคืน หรือการเริ่ม/หยุดของปม/พัดลม/
คอมเพรสเซอร การเริ่ม/หยุดของอุปกรณภายนอก) ฟงกชันการบํารุงรักษาเพ่ือปองกัน ซึ่งจะพิจารณาตาม-
รอบเวลาการทํางานหรือการใชงาน หรือตามวันท่ีและเวลาที่ระบุ บันทึกดานพลังงาน (เปนประโยชนอยาง-
ย่ิงในการใชงานดัดแปลงแกไข หรือในเวลาที่ตองพิจารณาขอมูลของโหลดที่เกิดขึ้นในอดีต (kW) บนปม/
พัดลม/คอมเพรสเซอร) แนวโนม (เปนประโยชนอยางย่ิงในการใชงานดัดแปลงแกไขหรือการใชงานอ่ืนๆ
ท่ีมีความตองการบันทึกกําลังไฟ กระแส ความถี่ของการทํางานหรือความเร็วของปม/พัดลม/
คอมเพรสเซอร สําหรับการวิเคราะหและการนับระยะเวลาคืนทุน)

24- ฟงกชันการนําไปใชงาน 2 พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตั้งคาโหมด Fire และ/หรือ เพ่ือควบคุมคอนแท็คเตอรบายพาส/สตารทเตอร
ถามีการออกแบบไวในระบบ

25- ตัวควบคุม คาสเคด พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบและตรวจสอบตัวควบคุม คาสเคดของปมภายใน (โดยท่ัวไปใชสําหรับ-
ชุดบูสเตอรปม)

26- MCB 109 อุปกรณเสริม I/O
อนาล็อก

พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบอุปกรณเสริม I/O อนาล็อก (MCB109) ไดแก: คําจํากัดความของ-
ประเภทอินพุทอนาล็อก (เชน แรงดันไฟฟา Pt1000 หรือ Ni1000) และการตั้งสเกล และคําจํากัดความ-
ของฟงกชันเอาทพุทอนาล็อก และการตั้งสเกล

ตาราง 7.1: กลุมพารามิเตอร

รายละเอียดและการเลือกพารามิเตอรจะแสดงบนจอแสดงผล แบบกราฟก (GLCP) หรือแบบตัวเลข (NLCP) (ดูรายละเอียดในหัวขอท่ี-
เก่ียวของ) เขาใชพารามิเตอรดวยการกดปุม [Quick Menu] หรือ [Main Menu] บน แผงควบคุม เมนดูวนจะถูกใชเปนลําดับแรกสุด-
สําหรับการทดสอบเคร่ืองเพ่ือใชงานเมื่อเร่ิมตนการทํางานโดยจัดใหมีพารามิเตอรท่ีจําเปนสําหรับการเริ่มการทํางาน เมนหูลักจัดใหมี-
การเขาถึงพารามิเตอรท้ังหมดสําหรับการโปรแกรมการใชงานโดยละเอียด

ขั้วตอท้ังหมดของอินพุท/เอาทพุทดิจิตอล และอินพุท/เอาทพุทอนาล็อก เปนชนิดทํางานไดหลายหนาท่ี ทุกขั้วตอมีการทํางานตาม-
มาตรฐานที่ต้ังจากโรงงานอยางเหมาะสมสําหรับการใชงานHVAC เปนสวนใหญ แตถาหากตองการการทํางานพิเศษ จะตองต้ัง-
โปรแกรมดังท่ีอธิบายในกลุมพารามิเตอรท่ี 5 หรือ 6
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7.3.2 0-** การทํางานและการแสดงผล

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

0-0* การต้ังคาพื้นฐาน
0-01 ภาษา [0] อังกฤษ 1 set-up TRUE - Uint8

0-02 หนวยความเร็วมอเตอร [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8

0-03 การตั้งคาตามทองถิ่น [0] นานาชาติ 2 set-ups FALSE - Uint8

0-04 สถานะการทํางานเม่ือเปดเคร่ือง [0] ทําตอ All set-ups TRUE - Uint8

0-05 หนวยของโหมดควบคุมจากหนาเครื่อง
[0] โดยเปนหนวย-
ความเร็วมอเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8

0-1* การใชงานชุดคําสั่ง

0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน [1] ชุดคําสั่ง 1 1 set-up TRUE - Uint8

0-11 การตั้งคาชุดคําสั่ง
[9] ชุดคําสั่งท่ีกําลังใช-

งาน All set-ups TRUE - Uint8

0-12 เช่ือมโยงไปยังชุดคําสั่ง [0] ไมเช่ือมโยง All set-ups FALSE - Uint8

0-13 อานคาชุดคําสั่งท่ีเช่ือมโยง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

0-14
ขอมูลท่ีได: โปรแกรม ชุดคําส่ัง /
แชนแนล 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

0-2* คาหนาจอ

0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1 1602 All set-ups TRUE - Uint16

0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2 1614 All set-ups TRUE - Uint16

0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3 1610 All set-ups TRUE - Uint16

0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 1613 All set-ups TRUE - Uint16

0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 1502 All set-ups TRUE - Uint16

0-25 เมนูผูใชกําหนดเอง ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-3* คา LCP กําหนดเอง
0-30 หนวยขอมูลท่ีกําหนดเอง [1] % All set-ups TRUE - Uint8

0-31 คาต่ําสุดของคาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32

0-32 คาสูงสุดของคาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด
100.00

CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32

0-37 ขอความแสดงผล 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]

0-38 ขอความแสดงผล 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]

0-39 ขอความแสดงผล 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]

0-4* ปุมหนาจอ

0-40 การทํางานของปุม Hand On [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-41 การทํางานของปุม Off [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-42 การทํางานของปุม Auto On [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-43 การทํางานของปุม Reset [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-44 ปุม [Off/Reset] บน LCP [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-45 ปุม [Drive Bypass] บน LCP [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-5* เก็บ

0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8

0-51 บันทึกและถายโอนชุดคําสั่ง [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8

0-6* รหัสผาน

0-60 รหัสผานเมนูหลัก 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-61 ตั้งเขาเมนูไมมีรหัสผาน [0] เขาใชเต็มท่ี 1 set-up TRUE - Uint8

0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัว 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน [0] เขาใชเต็มท่ี 1 set-up TRUE - Uint8
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

0-7* การต้ังคานาฬิกา

0-70 วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay

0-71 รูปแบบวันท่ี ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-72 รูปแบบเวลา ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-74 DST/ ฤดูรอน [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8

0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-77 DST/ สิ้นสุดฤดูรอน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-79 นาฬิกา ผิดพลาด ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-81 วันทํางาน ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-82 วันทํางานเพิ่มเติม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-83 วันหยุดเพ่ิมเติม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-89 วันท่ีและเวลา ท่ีอานได 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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7.3.3 1-** โหลด/มอเตอร

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

1-0* การต้ังคาทั่วไป

1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

1-03 คุณลักษณะแรงบิด [3] ปรับพลังงานอัตโนมัติ VT All set-ups TRUE - Uint8

1-06 Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8

1-2* ขอมูลเนมเพลท
1-20 กําลังมอเตอร [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32

1-21 กําลังมอเตอร [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16

1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16

1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16

1-28 ตรวจสอบการหมนุของมอเตอร [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8

1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8

1-3* ขอมูลมอฯชั้นสงู

1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32

1-31 ความตานทานโรเตอร (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32

1-35 Main Reactance (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32

1-36 Iron Loss Resistance (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32

1-39 Motor Poles ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8

1-5* ตั้งไมตามโหลด

1-50
สรางสนามแมเหล็กมอเตอรท่ีความเร็ว-
ศูนย 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

1-51
ค.เร็วต่ําสุด สรางสนามแมเหล็ก-
ปกติ[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-52 ค.เร็วต่ําสุดท่ีสรางสนามแมเหล็กปกติ[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16

1-59 Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16

1-6* ตั้งคาตามโหลด

1-60 การชดเชยโหลดที่ความเร็วต่ํา 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-61 การชดเชยโหลดที่ความเร็วสูง 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-62 การชดเชยการเลื่อนไหล 0 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-63 คาคงท่ีเวลาชดเชยการลื่นไหล ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16

1-64 การลดรีโซแนนซ 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

1-65 คาเวลาคงท่ีการลดรีโซแนนซ 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8

1-7* ปรับคาสตารท

1-71 หนวงเวลาสตารท 0.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

1-73 สตารทหาความถี่เริ่มตน [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

1-77 Compressor Start Max Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-78 Compressor Start Max Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-79 Compressor Start Max Time to Trip 5.0 s All set-ups TRUE -1 Uint8

1-8* ปรับตอนหยุด

1-80 การทํางานที่หยุด [0] ล่ืนไหล All set-ups TRUE - Uint8

1-81 ต่ําสุดทํางานที่หยุด[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-82
ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชันขณะหยุด
[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-86 ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-87 ตัดการทํางานที่ความเร็วต่ํา [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-9* อุณหภูมิมอเตอร

1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร [4] การปด ETR 1 All set-ups TRUE - Uint8

1-91 มีพัดลมพิเศษภายนอกมอเตอร [0] เลขท่ี All set-ups TRUE - Uint16

1-93 แหลงรับสัญญาณเทอรมิสเตอร [0] ไมมี All set-ups TRUE - Uint8
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7.3.4 2-** เบรก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

2-0* คุมเบรค DC

2-00 กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

2-01 กระแสในการเบรคกระแสตรง 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16

2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

2-03 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

2-04 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

2-1* คุมผานเบรครีฯ

2-10 ฟงกชันของเบรค [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

2-11 ตัวตานทานเบรค (โอหม) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

2-12 ขีดจํากัดกําลัง(kW) เบรครีซีสเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32

2-13 การปองกันเมื่อเกินขดีจํากัด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

2-15 การตรวจสอบเบรครซีีสเตอร [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

2-16 กระแส เอซีเบรกสูงสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32

2-17 การควบคุมแรงดันเกิน [2] ใช All set-ups TRUE - Uint8

7.3.5 3-** คาอางอิง/การเปล่ียนความเร็ว

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

3-0* ขีดอางอิง

3-02 คาอางอิงต่ําสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

3-03 คาอางอิงสูงสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

3-04 ฟงกชันคาอางอิง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

3-1* คาอางอิง

3-10 คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

3-11 ความเร็ว Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

3-13 จุดท่ีใชอางอิง [0] เช่ือมเอง/ออโต All set-ups TRUE - Uint8

3-14 คาอางอิงสัมพัทธตั้งลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32

3-15 คาอางอิงแหลง 1 [1] อินพุตอนาล็อก 53 All set-ups TRUE - Uint8

3-16 คาอางอิงแหลง 2 [20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล All set-ups TRUE - Uint8

3-17 คาอางอิงแหลง 3 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

3-19 ความเร็ว Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

3-4* ข้ึน-ลงชุด1
3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-5* เปลีย่นเร็ว 2

3-51 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-52 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-8* ข้ึน-ลงอ่ืน

3-80 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น-ลง Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-81 ตั้งเวลาความเร็วลง หยุดทันที ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32

3-82 Starting Ramp Up Time ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32

3-9* ดิจิตอลโพเทน

3-90 ขนาดขั้น 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16

3-91 เวลาเปลี่ยนความเร็ว 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

3-92 การเรียกคืนกําลัง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

3-93 ขดีจํากัดสูงสุด 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

3-94 ขดีจํากัดต่ําสุด 0 % All set-ups TRUE 0 Int16

3-95 หนวงเวลาในการเปลี่ยนความเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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7.3.6 4-** ขีดจํากัด/การเตือน

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

4-1* ตั้งคามอเตอร

4-10 กําหนดทิศทางการหมุนมอเตอร [2] ท้ังสองทิศทาง All set-ups FALSE - Uint8

4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเรว็มอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-16 กําหนดคาแรงบิดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-17 กําหนดคาแรงบิดกรณีไฟยอนกลับ 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16

4-18 ขดีจํากัดกระแส ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32

4-19 ตัง้ความถี่สูงสุดของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16

4-5* คาเกิดสัญญาณ
4-50 ตัง้เตือนเมื่อกระแสต่ํากวาระบุ 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32

4-51 ตัง้เตือนเมื่อกระแสสูงกวาระบุ Param. 1637 All set-ups TRUE -2 Uint32

4-52 ตัง้คาเตอืนเม่ือเร็วต่ํากวากําหนด 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

4-53 ตัง้คาเตอืนเม่ือเร็วสูงกวากําหนด Param. 413 All set-ups TRUE 67 Uint16

4-54 คําเตือนคาอางอิงต่ํา -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

4-55 คําเตือนคาอางอิงสูง 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

4-56 คําเตือนการปอนกลับต่ํา
-999999.999

ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง
999999.999

ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-58 ตั้งเตือนเม่ือเฟสมอเตอรหายไป [2] ตัดการทํางาน 1000ms All set-ups TRUE - Uint8

4-6* ความเร็วขาม

4-60 ชวงเร่ิมตนความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-61 ขามความเร็วจาก [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-62 ชวงจบความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-63 ขามความเร็วไปยัง [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-64 ตัง้คาบายพาสกึ่งอัตโนมัติ [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
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7.3.7 5-** อินพทุ/เอาทพทุดิจิตอล

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

5-0* โหมด I/O ดิจิตอล

5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอิน-เอาท [0] NPN - แอกทีฟท่ี 24V All set-ups FALSE - Uint8

5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 27 [0] อินพุต All set-ups TRUE - Uint8

5-02 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 29 [0] อินพุต All set-ups TRUE - Uint8

5-1* ดิจิตอลอิน
5-10 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 18 [8] สตารท All set-ups TRUE - Uint8

5-11 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 19 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 [14] เหยาะ All set-ups TRUE - Uint8

5-14 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 32 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-15 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 33 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-16 ขัว้ X30/2 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-17 ขัว้ X30/3 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-18 ขัว้ X30/4 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-3* ดิจิตอลเอาต

5-30 กําหนดเอาทพุทของ เทอมินอล 27 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-31 กําหนดเอาทพุทของ เทอมินอล 29 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-32 ขัว้ X30/6 Digi Out (MCB 101) [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-33 ขัว้ X30/7 Digi Out (MCB 101) [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-4* รีเลย

5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16

5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16

5-5* อินพุตพัลส

5-50 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-51 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-52 ขัว้29 คาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-53 ขัว้ 29 คาอางอิงสูง/คาปอนคา 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-54 คาคงท่ีเวลาตัวกรองพัลส #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16

5-55 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-56 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล32 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-57 ขัว้33 คาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-58 ขัว้ 33 คาอางอิงสูง/คาปอนคา 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-59 คาคงท่ีเวลาตัวกรองพัลส #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16

5-6* คาพัลสที่อานได

5-60 ขัว้ 27 ตัวแปรเอาทพุตพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-62 เอาทพุทพัลส ความถ่ีสูงสุด #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-63 ขัว้ 29 ตัวแปรเอาทพุตพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-65 เอาทพุทพัลส ความถ่ีสูงสุด #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-66 ขัว้ X30/6 ตัวแปรเอาทพุทพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-68 เอาทพุทพัลส ความถ่ีสูงสุด #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-9* บสัถูกควบคุม
5-90 ควบคุมดิจติัลเอาทพุตและรีเลยดวยบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

5-93 เอาทพุทพัลส #27 ควบคุมบัส 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-94 เอาทพุทพัลส #27 ตัง้คาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-95 เอาทพุทพัลส #29 ควบคุมบัส 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-96 เอาทพุทพัลส #29 ตัง้คาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-97 เอาทพุทพัลส #30/6 ควบคุมบัส 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-98
เอาทพุทพัลส #X30/6 ตั้งคาหมดเวลาลวง-
หนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.3.8 6-** อินพทุ/เอาทพุทอนาล็อก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

6-0* โหมด I/O อนาล็อก

6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8

6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

6-02
ฟงกชันการหมดเวลาแรงดันระดบัศูนยของ-
โหมดไฟไหม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

6-1* อินพุทอนาล็อก 53
6-10 ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-11 ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-13 ขั้ว 53 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-14 ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-15 ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-16 ขั้ว 53 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-17 ขั้ว 53 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-2* อินพุทอนาล็อก 54

6-20 ขั้ว 54 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-21 ขั้ว 54 แรงดันระดบัสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-23 ขั้ว 54 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-25 ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-26 ขั้ว 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-27 ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-3* อินพุทอนาล็อก X30/11

6-30 ขั้ว X30/11 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-31 ขั้ว X30/11 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-34 ขั้ว X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-35 ขั้ว X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-36 ขั้ว X30/11 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-37 ขั้ว X30/11 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-4* อินพุทอนาล็อก X30/12

6-40 ขั้ว X30/12 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-41 ขั้ว X30/12 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-44 ขั้ว X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-45 ขั้ว X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-46 ขั้ว X30/12 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-47 ขั้ว X30/12 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-5* เอาทพุตอนาลอ็ก 42
6-50 เอาทพุต ขั้ว 42 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-53 ขั้ว 42 ควบคุมบัสเอาทพุท 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

6-54 ขั้ว 42 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

6-6* เอาทพุตอนาลอ็ก X30/8
6-60 ขั้ว X30/8 เอาทพุท [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

6-61 ขั้ว X30/8 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-62 ขั้ว X30/8 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-63 ขั้ว X30/8 เอาทพุตของบัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

6-64
ขั้ว X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตัง้ไวลวง-
หนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.3.9 8-** การสื่อสารและตัวเลือก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

8-0* การต้ังคาทั่วไป

8-01 ไซตควบคุม ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-02 แหลงควบคุม ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-03 เวลาของตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32

8-04 ฟงกชันควบคุมเมือ่หมดเวลา [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8

8-05 ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา [1] ใชการตั้งคาตอ 1 set-up TRUE - Uint8

8-06 การรีเซ็ตตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา [0] ไมรีเซต็ All set-ups TRUE - Uint8

8-07 การวินิจฉัยการตัดปด [0] ยกเลิกใช 2 set-ups TRUE - Uint8

8-08 Readout Filtering ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-1* การต้ังคาควบคุม

8-10 โปรไฟลการควบคุม [0] โปรไฟล FC All set-ups TRUE - Uint8

8-13 เวิรดสถานะที่กําหนดคาได STW [1] คามาตรฐานโปรไฟล All set-ups TRUE - Uint8

8-3* ตั้งคาพอรต FC

8-30 โปรโตคอล ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

8-31 ท่ีอยู ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-32 Baud rate ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

8-33 พาริตี้ / บิตหยุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

8-34 Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32

8-35 การหนวงเวลาตอบรบัต่ําสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-36 การหนวงเวลาตอบรบัสูงสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-37 หนวงเวลา Inter-Char สูงสดุ ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16

8-4* ชุดโปรโตคอล FC MC

8-40 การเลือกขอความที่สง [1] มาตรฐาน1 2 set-ups TRUE - Uint8

8-42 PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16

8-43 PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16

8-5* ดิจิตอล/บัส

8-50 การเลือกล่ืนไหล [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-52 การเลือกเบรคกระแสตรง [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-53 เลือกการสตารท [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-54 การเลือกกลับทิศทาง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-55 การเลือกการตั้งคา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-56 เลือกคาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-7* BACnet

8-70 อุปกรณอางอิงบน BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32

8-72 MS/TP มาสเตอรสงูสุด 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-73 MS/TP เฟรมขอมูลสูงสุด 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

8-74 บริการ "I-Am" [0] สงเมื่อเปดเคร่ือง 1 set-up TRUE - Uint8

8-75 รหัสผานการเริ่มตน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]

8-8* การวินิจฉัยพอรท FC

8-80 ขอความการนับ ท่ีบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-81 การนับความผิดพลาดท่ีบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-82 ขอความรองที่ไดรับ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-83 การนับความผิดพลาดของสเลฟ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-84 ขอความรองที่สง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-85 ขอผิดพลาดหมดเวลาสเลฟ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-89 ตัวนับการวินิจฉัย 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32

8-9* บสัเหยาะ

8-90 ความเร็วบัสเหยาะ 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

8-91 ความเร็วบัสเหยาะ 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

8-94 คาปอนกลับ ท่ีบัส1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2

8-95 คาปอนกลับ ท่ีบัส2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2

8-96 คาปอนกลับ ท่ีบัส3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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7.3.10 9-** Profibus

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

9-00 จุดตั้ง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-07 คาท่ีแทจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-15 การกําหนดรูปแบบการเขียน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

9-16 การกําหนดรูปแบบการอาน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

9-18 โหนดแอดเดรส 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

9-22 การเลือกขอความ [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8

9-23 พารามิเตอรสําหรับสัญญาณ 0 All set-ups TRUE - Uint16

9-27 การแกไขพารามิเตอร [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint16

9-28 การควบคุมการประมวล [1] เปดวงมาสเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8

9-44 ตวันับขอความแสดงการเกิดฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-45 รหัสฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-47 หมายเลขฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-52 ตวันับสถานการณฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-53 คําเตือน Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-63 อัตราบอดที่แทจริง [255] ไมพบอัตราบอด All set-ups TRUE - Uint8

9-64 การระบุอุปกรณ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-65 หมายเลขโปรไฟล 0 N/A All set-ups TRUE 0
OctStr[

2]

9-67 คําสั่งควบคุม 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-68 คําแสดงสถานะ 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-71 บันทึกคา Profibus [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

9-72 รีเซ็ตชุดขบัดวยProfibus [0] ไมมีดําเนินการ 1 set-up FALSE - Uint8

9-80 พารามิเตอรท่ีระบุ (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-81 พารามิเตอรท่ีระบุ (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-82 พารามิเตอรท่ีระบุ (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-83 พารามิเตอรท่ีระบุ (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-84 พารามิเตอรท่ีระบุ (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-90 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-91 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-92 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-93 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-94 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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7.3.11 10-** ฟลดบัส CAN

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

10-0* การต้ังคาทั่วไป

10-00 โปรโตคอล CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

10-01 อัตราบอดที่เลือก ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

10-02 MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8

10-05 คาท่ีอานได สงตัวนับขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

10-06 คาท่ีอานได รับตัวนับขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

10-07 คาขอมลูท่ีอานไดบัสปดตัวนับ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

10-1* DeviceNet

10-10 การเลือกประเภทขอมูลการประมวล ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

10-11 เขยีนคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

10-12 อานคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

10-13 พารามิเตอรคําเตือน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

10-14 คาอางอิงเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8

10-15 การควบคุมเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8

10-2* ตัวกรอง COS
10-20 ตัวกรอง COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-21 ตัวกรอง COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-22 ตัวกรอง COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-23 ตัวกรอง COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-3* ใชพารามิเตอร

10-30 ดัชนีอารเรย 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8

10-31 คาขอมูลจัดเก็บ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

10-32 การแกไข Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

10-33 จัดเก็บทุกครั้ง [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8

10-34 รหัสผลิตภณัฑ DeviceNet 120 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

10-39 พารามิเตอร Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

7.3.12 11-** LonWorks

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

11-0* ไอดี LONWORKS

11-00 ไอดีของนิวรอน 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[6]

11-1* ฟงกชัน LON

11-10 โปรไฟลชุดขับ [0] โปรไฟล FC All set-ups TRUE - Uint8

11-15 เวิรดของคําเตือน LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

11-17 เลขท่ีการแกไข XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]

11-18 เลขท่ีการแกไข LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]

11-2* การเขาถึงพาราฯ LON

11-21 จัดเก็บคาขอมูล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
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7.3.13 13-** ตัวควบคุม Smart Logic

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

13-0* การต้ังคา SLC

13-00 โหมดตัวควบคุม SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-01 Event การสตารท ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-02 Event การหยุด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-03 รีเซต็ SLC [0] หามรีเซต็ SLC All set-ups TRUE - Uint8

13-1* ตัวเปรียบเทียบ

13-10 โอเปอรแรนดตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-11 โอเปอรเรเตอรตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-12 คาตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32

13-2* ตัวต้ังเวลา

13-20 ตัวตั้งเวลาตัวควบคุม SL ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD

13-4* กฏตรรกะ

13-40 บูลีนกฎตรรกะ 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-41 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-42 บูลีนกฎตรรกะ 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-43 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-44 บูลีนกฎตรรกะ 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-5* สถานะ

13-51 เหตุการณตัวควบคุม SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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7.3.14 14-** ฟงกชันพิเศษ

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

14-0* สลบัอินเวอรฯ

14-00 รูปแบบการสลับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

14-01 ความถี่สลับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

14-03 โอเวอรโมดูเลช่ัน [1] เปด All set-ups FALSE - Uint8

14-04 PWM สุม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

14-1* เปด/ปดสายหลกั

14-10 แหลงจายไฟหลักลมเหลว [0] ไมมีการทํางาน All set-ups FALSE - Uint8

14-11 แรงดันหลกัท่ีฟอลตหลัก ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16

14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

14-2* ฟงกชันการรีเซ็ต

14-20 รีเซต็โหมด ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

14-21 เวลาเริ่มตนใหมอัตโนมัติ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

14-22 โหมดการทํางาน [0] การทํางานปกติ All set-ups TRUE - Uint8

14-23 ตั้งคารหัสชนิด ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

14-25 หนวงการปดท่ีขดีจํากัดทอรก 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8

14-26 หนวงการปดท่ีขอผิดพลาดอินเวอรเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

14-28 การตั้งคาการผลิต [0] ไมมีดําเนินการ All set-ups TRUE - Uint8

14-29 รหัสบริการ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

14-3* คุมขีดกระแส

14-30 ตัวคุมขีดกระแส อัตราขยายตาม 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16

14-31 ตัวคุมขีดกระแส เวลารวม 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16

14-32 เวลาตัวกรองการควบคุมขดีจํากัดกระแส 26.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16

14-4* ปรับพลงัเหมาะสม

14-40 ระดับ VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8

14-41 การสรางสนามแมเหล็กต่ําสุด AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

14-42 ความถี่ AEO ต่ําสุด 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8

14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16

14-5* สภาพแวดลอม

14-50 ตัวกรอง RFI [1] เปด 1 set-up FALSE - Uint8

14-51 DC Link Compensation [1] เปด 1 set-up TRUE - Uint8

14-52 การควบคุมพัดลม [0] อัตโนมัติ All set-ups TRUE - Uint8

14-53 การตรวจดูพัดลม [1] คําเตือน All set-ups TRUE - Uint8

14-55 Output Filter [0] No Filter 1 set-up FALSE - Uint8

14-59 จํานวนที่แทจริงของหนวยอินเวอรเตอร ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8

14-6* ลดพิกัดอัตโนมัติ

14-60 ฟงกชันท่ีอุณหภมูิสูงเกิน [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

14-61 ฟงกชันเม่ือภาระโหลดเกินท่ีอินเวอรเตอร [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

14-62 ลด พิกัดกระแสโหลดเกินของอินเวอรเตอร 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

116 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss

77



7.3.15 15-** ขอมูลของ FC

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

15-0* ขอมูลการทํางาน
15-00 เวลาการทํางาน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32

15-01 ช่ัวโมงการรัน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32

15-02 ตัวนับ kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32

15-03 กําลังกลับคืน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-04 อุณหภูมิสูงเกิน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-05 โวลตสูงเกิน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-06 รีเซ็ตตัวนับ kWh [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

15-07 รีเซ็ตตัวนับช่ัวโมงการรัน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

15-08 จํานวนการสตารท 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-1* ตั้งคาบนัทึกขอมูล

15-10 แหลงสําหรับการบันทึก 0 2 set-ups TRUE - Uint16

15-11 ชวงการบันทึก ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD

15-12 Event การทริก [0] เท็จ 1 set-up TRUE - Uint8

15-13 โหมดการบันทึก [0] บันทึกตลอดเวลา 2 set-ups TRUE - Uint8

15-14 สุมเก็บขอมูลกอนการทริก 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8

15-2* บนัทึกประวัติ

15-20 บันทึกประวัต:ิเหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

15-21 บันทึกประวัต:ิคา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-22 บันทึกประวัต:ิเวลา 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32

15-23 บันทึกประวัต:ิ วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay

15-3* บนัทึกสัญญาณเตือน

15-30
บนัทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผิด-
พลาด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

15-31 บนัทึกสัญญาณเตือน: คา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

15-32 บนัทึกสัญญาณเตือน: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

15-33 บนัทึกสัญญาณเตือน: วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay

15-4* การระบุชุดขับเคลือ่น
15-40 ประเภท FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]

15-41 สวนกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-42 แรงดันไฟฟา 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-43 เวอรชันของซอฟตแวร 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]

15-44 สตริงรหัสชนิดท่ีส่ัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-45 สตริงรหัสชนิดจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-46 หมายเลขสั่งซือ้ตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-47 หมายเลขสั่งซือ้การดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-48 เลข ไอดีของ LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-51 หมายเลขซเีรียลตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]

15-53 หมายเลขซเีรียลการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]

15-55 Vendor URL 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-56 Vendor Name 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

15-6* การระบุตัวเลือก

15-60 ติดตั้งอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-62 หมายเลขส่ังซือ้ของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-63 หมายเลขเครื่องของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]

15-70 อุปกรณเสริมในสล็อต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-71 เวอรชันอุปกรณเสริมสลอ็ต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-72 อุปกรณเสริมในสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-73 เวอรชันอุปกรณเสริมสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-74 อุปกรณเสริมในสล็อต C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-75
สล็อต C0 เวอรชันซอฟตแวรอุปกรณ-
เสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-76 อุปกรณเสริมในสล็อต C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-77
สล็อต C1 เวอรชันซอฟตแวรอุปกรณ-
เสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-9* ขอมูลพารามิเตอร

15-92 พารามิเตอรท่ีกําหนด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 พารามิเตอรท่ีแกไข 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 การระบุชุดขับเคลื่อน 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-99 พารามิเตอร Metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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7.3.16 16-** คาขอมูลที่อานได

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

16-0* สถานะท่ัวไป

16-00 คําสั่งควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-01 คาอางอิง [หนวย]
0.000

ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-02 คาอางอิง % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

16-03 คําแสดงสถานะ 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-05 คาหลักท่ีแทจริง [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2

16-09 คาท่ีกําหนดเอง 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32

16-1* สถานะมอเตอร

16-10 กําลัง [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32

16-11 กําลัง [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32

16-12 แรงดันมอเตอร 0.0 V All set-ups FALSE -1 Uint16

16-13 ความถี่ 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16

16-14 กระแสมอเตอร 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32

16-15 ความถี่ [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2

16-16 แรงบิด [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32

16-17 ความเร็ว [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32

16-18 ความรอนมอเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8

16-22 ทอรก [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16

16-26 กําลังท่ีกรอง [kW] 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Int32

16-27 กําลังท่ีกรอง [hp] 0.000 hp All set-ups FALSE -3 Int32

16-3* สถานะชุดขับเคลือ่น

16-30 แรงดันการเช่ือมโยง DC 0 V All set-ups FALSE 0 Uint16

16-32 พลังงานเบรค /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32

16-33 พลังงานเบรค /2 นาที 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32

16-34 อุณหภมูิฮีทซงิค 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

16-35 ความรอนอินเวอรเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8

16-36 กระแสอินเวอรเตอรปกติ ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

16-37 กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

16-38 สถานะตัวควบคุม SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

16-39 อุณหภมูิการดควบคุม 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

16-40 บัฟเฟอรการบันทึกเต็ม [0] เลขท่ี All set-ups TRUE - Uint8

16-43 Timed Actions Status [0] Timed Actions Auto All set-ups TRUE - Uint8

16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

16-5* อางอิง & ปอนกลบั

16-50 คาอางอิงภายนอก 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16

16-52 การปอนกลับ [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-53 คาอางอิง Digi Pot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16

16-54 คาปอนกลับ 1 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-55 คาปอนกลับ 2 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-56 คาปอนกลับ 3 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-58 เอาทพุท PID [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

16-6* อินพุต & เอาตพุท

16-60 อินพุตดิจิตอล 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

16-61 ขั้ว 53 การตั้งคาสวิตช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8

16-62 อินพุตอนาล็อก 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-63 ขั้ว 54 การตั้งคาสวิตช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8

16-64 อินพุตอนาล็อก 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-65 เอาทพุตอนาล็อก 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

16-66 เอาทพุตดิจิตอล [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

16-67 อินพุทแบบพัลซ #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-68 อินพุทแบบพัลซ #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-69 เอาทพุตแบบพัลส #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-70 เอาทพุตแบบพัลส #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-71 เอาทพุทรีเลย [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

16-72 ตัวนับ A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

16-73 ตัวนับ B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

16-75 อินพุทอนาล็อก X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-76 อินพุทอนาล็อก X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-77 เอาทพุทอนาล็อก X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

16-8* ฟลดบัส

16-80 CTW ฟลดบัส 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-82 REF ฟลดบัส 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2

16-84 ตัวเลือกสื่อสาร STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-85 CTW พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-86 REF พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2

16-9* คาที่อานได

16-90 คําสัญญาณเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-91 คําสัญญาณเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-92 คําเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-93 คําเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-95 ภายนอก คําแสดงสถานะ 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-96 คําแสดงการบํารุงรักษา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.17 18-** ขอมูลและคาที่อานได

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

18-0* บนัทึกการบํารุงรักษา

18-00 บันทึกการบํารุงรักษา: รายการ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

18-01 บันทึกการบํารุงรักษา: การกระทํา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

18-02 บันทึกการบํารุงรักษา: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

18-03 บันทึกการบํารุงรักษา: วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0
TimeOf

Day

18-1* บนัทึกโหมดไฟไหม

18-10 บันทึกโหมดไฟไหม: เหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

18-11 บันทึกโหมดไฟไหม: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

18-12 บันทึกโหมดไฟไหม: วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0
TimeOf

Day

18-3* อินพุต & เอาตพุต

18-30 อินพุตอนาล็อก X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

18-31 อินพุตอนาล็อก X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

18-32 อินพุตอนาล็อก X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

18-33 อนาล็อกออก X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

18-34 อนาล็อกออก X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

18-35 อนาล็อกออก X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

18-36 Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

18-37 Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-38 Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-39 Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-5* คาอางอิง
18-50 คาท่ีอานไดของการไรตัวตรวจจบั [หนวย] 0.000 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.18 20-** วงรอบปดของ FC

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

20-0* การปอนกลับ

20-00 แหลงคาปอนกลับ 1 [2] อินพุทอนาล็อก 54 All set-ups TRUE - Uint8

20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8

20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8

20-05 คาปอนกลับ 2 หนวยแหลง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-06 แหลงคาปอนกลับ 3 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8

20-08 คาปอนกลับ 3 หนวยแหลง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด 100.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-2* คาปอนกลับ/เซ็ตพอยต

20-20 ฟงกชันการปอนกลับ [3] ต่ําสุด All set-ups TRUE - Uint8

20-21 เซต็พอยต 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-22 เซต็พอยต 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-23 เซต็พอยต 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-3* ปอนกลับ ข้ันสงู ต้ังคา

20-30 สารทําความเย็น [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8

20-31 สารทําความเย็นท่ีกําหนดโดยผูใช A1 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32

20-32 สารทําความเย็นท่ีกําหนดโดยผูใช A2 -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32

20-33 สารทําความเย็นท่ีกําหนดโดยผูใช A3 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32

20-34 Duct 1 Area [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32

20-35 Duct 1 Area [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32

20-36 Duct 2 Area [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32

20-37 Duct 2 Area [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32

20-38 Air Density Factor [%] 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32

20-6* ไรตัวตรวจจับ

20-60 หนวยไรตัวตรวจจับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-69 ขอมูลไรตัวตรวจจับ 0 N/A All set-ups TRUE 0
VisStr[

25]

20-7* การปรับ PID อัตโนมัติ
20-70 ประเภทวงรอบปด [0] อัตโนมัติ 2 set-ups TRUE - Uint8

20-71 การดําเนินการของ PID [0] ปกติ 2 set-ups TRUE - Uint8

20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด
-999999.000

ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32

20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32

20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

20-8* การต้ังคาพื้นฐาน PID

20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

20-84 แบนวิดทอางอิงเมื่อสถานะเปด 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8

20-9* ตัวควบคุม PID

20-91 ปองกัน AntiWindup [1] เปด All set-ups TRUE - Uint8

20-93 คาเวลา Proportional ของ PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

20-94 คาเวลา Integral ของ PID 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

20-95 คาเวลา Differentiation ของ PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

20-96 ขดีจํากัดความแตกตาง PID 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.19 21-** สวนขยาย วงรอบปด

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

21-0* ปรับออโต CL ขยาย

21-00 ประเภทวงรอบปด [0] อัตโนมัติ 2 set-ups TRUE - Uint8

21-01 การดําเนินการของ PID [0] ปกติ 2 set-ups TRUE - Uint8

21-02 การเปลี่ยนเอาทพุท PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

21-03 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32

21-04 ระดับคาปอนกลับสูงสุด 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32

21-09 การปรับ PID อัตโนมัติ [0] ไมใชงาน All set-ups TRUE - Uint8

21-1* ภายนอก CL 1 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

21-10 ภายนอก 1 คาอางอิง/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8

21-11 ภายนอก 1 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-12 ภายนอก 1 คาอางอิงสูงสุด 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-13 ภายนอก 1 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-14 ภายนอก 1 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-15 ภายนอก 1 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-17 ภายนอก 1 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-18 ภายนอก 1 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-19 ภายนอก 1 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32

21-2* ภายนอก CL 1 PID

21-20 ภายนอก 1 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

21-21 ภายนอก 1 อัตราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

21-22 ภายนอก 1 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

21-23 ภายนอก 1 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

21-24 ภายนอก 1 สวนตาง ขดีจํากัดอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

21-3* ภายนอก CL 2 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

21-30 ภายนอก 2 คาอางอิง/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8

21-31 ภายนอก 2 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-32 ภายนอก 2 คาอางอิงสุงสุด 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-33 ภายนอก 2 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-34 ภายนอก 2 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-35 ภายนอก 2 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-37 ภายนอก 2 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-38 ภายนอก 2 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-39 ภายนอก 2 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32

21-4* ภายนอก CL 2 PID

21-40 ภายนอก 2 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

21-41 ภายนอก 2 อัตราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

21-42 ภายนอก 2 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

21-43 ภายนอก 2 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

21-44 ภายนอก 2 สวนตาง ขดีจํากัดอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

21-5* ภายนอก CL 3 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

21-50 ภายนอก 3 คาอางอิง/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8

21-51 ภายนอก 3 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-52 ภายนอก 3 คาอางอิงสุงสุด 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-53 ภายนอก 3 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-54 ภายนอก 3 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-55 ภายนอก 3 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-57 ภายนอก 3 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-58 ภายนอก 3 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-59 ภายนอก 3 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

21-6* ภายนอก CL 3 PID

21-60 ภายนอก 3 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

21-61 ภายนอก 3 อัตราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

21-62 ภายนอก 3 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

21-63 ภายนอก 3 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

21-64 ภายนอก 3 สวนตาง ขดีจํากัดอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.20 22-** ฟงกชันการประยุกตใชงาน

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

22-0* อื่นๆ

22-00 หนวงเวลาอินเตอรล็อกภายนอก 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-01 เวลากําลังวงจรกรอง 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16

22-2* การตรวจพบการไมไหล

22-20 การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมัติ [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8

22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-23 ฟงกชัน/ท่ีไมไหล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-24 การหนวงท่ีไมไหล 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-26 ฟงกชันปมแหง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-27 การหนวงเวลาปมแหง 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-3* การปรับกําลงัที่ไมมีการไหล

22-30 กําลังท่ีไมมีการไหล 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32

22-31 แฟกเตอรแกไขกําลัง 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

22-32 ความเร็วต่ํา [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-33 ความเร็วต่ํา [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-34 กําลังท่ีความเร็วต่ํา [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32

22-35 กําลังท่ีความเร็วต่ํา [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

22-36 ความเร็วสูง [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-37 ความเร็วสูง [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-38 กําลังความเร็วสูง [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32

22-39 กําลังความเร็วสูง [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

22-4* โหมดการหลับ

22-40 เวลารันต่ําสุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-41 เวลาหลับต่ําสุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-42 ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-44
ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/
คาปอนกลับ 10 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-45 บูสตเซต็พอยต 0 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-46 เวลาบสูตสูงสุด 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-5* ปลายของเสนโคง

22-50 ฟงกชันสิ้นสุดเสนโคง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-51 การหนวงเวลาสิ้นสุดเสนโคง 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-6* การตรวจพบสายพานชํารุด

22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-61 คาแรงบิด ของฟงกชันสายพานชํารุด 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8

22-62 คาเวลาท่ีหนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-7* การปองกันเดินวงรอบสั้น

22-75 การปองกันเดินวงรอบสั้น [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท Param. 2277 All set-ups TRUE 0 Uint16

22-77 เวลารันต่ําสุด 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-78 Minimum Run Time Override [0] ยกเลิกการใช All set-ups FALSE - Uint8

22-79 Minimum Run Time Override Value 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

22-8* Flow Compensation

22-80 การชดเชยการไหล [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิเนียร-สี่เหลี่ยม 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

22-82 การคํานวณจุดทํางาน [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-83 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-84 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-85 ความเร็วท่ีจุดการออกแบบ [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-86 ความเรว็ท่ีจุดการออกแบบ [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-87 แรงดันท่ีไมมีการไหล 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

22-88 แรงดันท่ีพิกัดความเร็ว 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

22-89 การไหลที่จุดออกแบบ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

22-90 การไหลที่พิกัดความเร็ว 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.21 23-** ฟงกชันตามเวลา

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

23-0* การกระทําท่ีตั้งเวลาไว

23-00 เวลาท่ีเปด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDayWo

Date

23-01 การกระทําขณะเปด [0] DISABLED (ไมใช) 2 set-ups TRUE - Uint8

23-02 เวลาท่ีปด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDayWo

Date

23-03 การกระทําขณะปด [1] ไมมีดําเนินการ 2 set-ups TRUE - Uint8

23-04 เหตุการณ [0] ทุกวัน 2 set-ups TRUE - Uint8

23-0* Timed Actions Settings

23-08 Timed Actions Mode [0] Timed Actions Auto 2 set-ups TRUE - Uint8

23-09 Timed Actions Reactivation [1] ใช 2 set-ups TRUE - Uint8

23-1* การบํารุงรักษา
23-10 รายการบํารุงรักษา [1] ตลับลูกปนมอเตอร 1 set-up TRUE - Uint8

23-11 การลงมือบํารุงรักษา [1] ทําใหหลอล่ืน 1 set-up TRUE - Uint8

23-12 ฐานเวลาบํารุงรักษา [0] ไมใชงาน 1 set-up TRUE - Uint8

23-13 ชวงเวลาบํารุงรักษา 1 h 1 set-up TRUE 74 Uint32

23-14 วันท่ีและเวลาบํารุงรักษา ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

23-1* รีเซ็ตการบํารุงรักษา
23-15 รีเซต็คําบํารุงรักษา [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-16 ตัวอักษรการบํารุงรักษา 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]

23-5* บนัทึกพลังงาน

23-50 ความละเอียดในการบันทึกพลังงาน [5] 24 ช่ัวโมงท่ีผานมา 2 set-ups TRUE - Uint8

23-51 ชวงเวลาสตารท ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay

23-53 บันทึกพลังงาน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

23-54 รีเซต็บันทึกพลังงาน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-6* เทรนด้ิง

23-60 ตัวแปรเทรนด [0] กําลัง [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8

23-61 ขอมูลเลขฐานสองตอเน่ือง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

23-62 ขอมูลเลขฐานสองที่ตัง้เวลาไว 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

23-63 ระยะเวลาการสตารทท่ีตั้งเวลาไว ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay

23-64 ระยะเวลาการหยุดท่ีตั้งเวลาไว ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay

23-65 ขอมูลเลขฐานสองต่ําสุด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8

23-66 การรีเซต็ขอมูลเลขฐานสองตอเน่ือง [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-67 ตั้งเวลาของการรีเซต็ขอมูลเลขฐานสอง [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-8* ตัวนับการคืนทุน
23-80 คาอางอิงตัวประกอบกําลัง 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8

23-81 ตนทุนพลังงาน 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32

23-82 การลงทุน 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32

23-83 การประหยัดพลังงาน 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32

23-84 การประหยัดตนทุน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss 127

7 7



7.3.22 24-** ฟงกชันการนําไปใชงาน 2

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

24-0* โหมดเพลงิไหม

24-00 ฟงกชันโหมดไฟไหม [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8

24-01 การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม [0] วงรอบเปด All set-ups TRUE - Uint8

24-02 หนวยของโหมดเพลิงไหม ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

24-03 Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

24-04 Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

24-05 คาอางอิงปจจุบันของโหมดไฟไหม 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

24-06 แหลงคาอางอิงของโหมดไฟไหม [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

24-07 แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

24-09 การจัดการสัญญาณเตือนโหมดไฟไหม [1] ตัด, เตือนวิกฤติ 2 set-ups FALSE - Uint8

24-1* เลี่ยงชุดขับ
24-10 ฟงกชันเลี่ยงชุดขบั [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8

24-11 เวลาหนวงเลี่ยงชุดขบั 0 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16

24-9* ฟงกชันมัลติมอเตอร

24-90 ฟงกชันมอเตอรหายไป [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

24-91 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-92 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-93 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-94 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

24-95 การทํางานโรเตอรท่ีล็อค [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

24-96 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-97 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-98 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-99 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.23 25-** ตัวควบคุมคาสเคด

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

25-0* การต้ังคาระบบ

25-00 ตัวควบคุมแบบคาสเคด [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups FALSE - Uint8

25-02 มอเตอรสตารท [0] ไดเร็กออนไลน 2 set-ups FALSE - Uint8

25-04 การหมุนเวียนสลับปม [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

25-05 ปมนําตายตัว [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint8

25-06 จํานวนของปม 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8

25-2* การต้ังคาแบนวิดท

25-20 แบนวิดทสเตจ 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-21 แบนวิดท override 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-22 แบนวิดทความเร็วตายตวั Param. 2520 All set-ups TRUE 0 Uint8

25-23 หนวงเวลาสเตจ SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-24 หนวงเวลาดีสเตจ SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-25 เวลา OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-26 ดีสเตจท่ีไมมีการไหล [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

25-27 ฟงกชันสเตจ [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

25-28 เวลาฟงกชันสเตจ 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-29 ฟงกชันดีสเตจ [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

25-30 เวลาฟงกชันดีสเตจ 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-4* การต้ังคาสเตจ

25-40 เวลาท่ีหนวง ชวงลดความเร็ว 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-41 เวลาท่ีหนวง ชวงเพิ่มความเร็ว 2.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-42 คาเร่ิมตนสเตจ ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

25-43 คาเร่ิมตนดีสเตจ ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

25-44 ความเร็วสเตจ [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

25-45 ความเร็วสเตจ [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16

25-46 ความเร็วดีสเตจ [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

25-47 ความเร็วดีสเตจ [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16

25-5* การต้ังคาการเปลี่ยน

25-50 การเปลี่ยนปมนํา [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

25-51 เหตุการณการเปลี่ยน [0] ภายนอก All set-ups TRUE - Uint8

25-52 ชวงเวลาการเปลี่ยน 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16

25-53 คาตัวตัง้เวลาของการเปลี่ยน 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

25-54 เวลาของการเปลี่ยนท่ีกําหนดไวแลว ExpressionLimit All set-ups TRUE 0
TimeOfDayW

oDate

25-55 เปลี่ยนถาโหลด <50% [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

25-56 โหมดสเตจท่ีการเปลี่ยน [0] ชะลอ All set-ups TRUE - Uint8

25-58 การหนวงเวลารันปมตัวตอไป 0.1 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-59 การหนวงเวลารันปมตัวคงท่ี 0.5 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-8* สถานะ

25-80 สถานะคาสเคด 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-81 สถานะปม 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-82 ปมนํา 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

25-83 สถานะรีเลย 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]

25-84 เวลาเปดปม 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-85 เวลาเปดรีเลย 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-86 การรีเซ็ตตัวนับรีเลย [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

25-9* บริการ

25-90 อินเตอรล็อคปม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

25-91 การเปลี่ยนดวยมือ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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7.3.24 26-** MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

26-0* โหมดอนาล็อก I/O

26-00 ขัว้ X42/1 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8

26-01 ขัว้ X42/3 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8

26-02 ขัว้ X42/5 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8

26-1* อินพุตอนาล็อก X42/1
26-10 ขัว้ X42/1 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-11 ขัว้ X42/1 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-14 ขัว้ X42/1 คาต่ําของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-15 ขัว้ X42/1 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-16 ขัว้ X42/1 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-17 ขัว้ X42/1 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

26-2* อินพุตอนาล็อก X42/3

26-20 ขัว้ X42/3 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-21 ขัว้ X42/3 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-24 ขัว้ X42/3 คาต่ําของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-25 ขัว้ X42/3 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-26 ขัว้ X42/3 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-27 ขัว้ X42/3 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

26-3* อินพุตอนาล็อก X42/5

26-30 ขัว้ X42/5 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-31 ขัว้ X42/5 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-34 ขัว้ X42/5 คาต่ําของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-35 ขัว้ X42/5 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-36 ขัว้ X42/5 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-37 ขัว้ X42/5 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

26-4* เอาทฯอนาลอ็กX42/7

26-40 ขัว้ X42/7 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

26-41 ขัว้ X42/7 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-42 ขัว้ X42/7 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-43 ขัว้ตอ X42/7 บสัควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

26-44 ขัว้ตอ X42/7 คาหมดเวลาที่ตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-5* เอาทฯอนาลอ็กX42/9
26-50 ขัว้ X42/9 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

26-51 ขัว้ X42/9 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-52 ขัว้ X42/9 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-53 ขัว้ตอ X42/9 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

26-54 ขัว้ตอ X42/9 คาหมดเวลาที่ตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-6* เอาทฯอนาลอ็กX42/11
26-60 ขัว้ X42/11 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

26-61 ขัว้ X42/11 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-62 ขัว้ X42/11 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-63 ขัว้ตอ X42/11 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

26-64 ขัว้ตอ X42/11 คาหมดเวลาท่ีตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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8 การแกไขปญหาเบื้องตน

8.1 สัญญาณเตือนและการเตือน
คําเตือนหรือสัญญาณเตือนจะมีสัญลักษณแสดงดวยไฟสถานะท่ี-
เก่ียวของอยูท่ีดานหนาของตัวแปลงความถี่และระบุดวยรหัสที่-
หนาจอแสดงผล

คําเตือนจะยังทํางานอยูจนกวาจะไมมีสาเหตุปรากฏแลว
ในบางสถานการณ การทํางานของมอเตอรจะยังเกิดขึ้นตอไป
ขอความคําเตือนอาจจะรายแรง แตไมจําเปนถึงขั้นดังกลาว

ในกรณีของสัญญาณเตือน ตัวแปลงความถี่อาจจะตัดการทํางาน
สัญญาณเตือนตองไดรับการรีเซ็ตเพ่ือเร่ิมตนการทํางานอีกคร้ัง-
หลังจากแกไขสาเหตุแลว

โดยสามารถทําไดส่ีวิธีคือ:
1. ดวยการใชปุมควบคุม [RESET] บน LCP

2. ผานทางอินพุตดิจิตอลดวยฟงกชัน “รีเซ็ต”

3. ผานทางการสื่อสารแบบอนกุรม/ระบบ อุปกรณเสริม.

4. ดวยการรีเซ็ตอัตโนมัติโดยการใชฟงกชัน [Auto Reset]
ท่ีเปนคาเร่ิมตนสําหรับชุดขับเคล่ือน ชุดขับ HVAC VLT
โปรดดูพารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด ใน FC 100
คูมอืการโปรแกรม

หมายเหตุ
หลังจากการรเีซ็ตดวยมือกดโดยใชปุม [RESET] บน
LCP แลว ตองกดปุม [AUTO ON] หรือ [HAND ON]
เพือ่รีสตารทมอเตอร

หากไมสามารถรีเซ็ตสัญญาณเตือนได เหตุผลอาจเปนเพราะยัง-
ไมไดแกไขสาเหตุ หรือสัญญาณเตือนเปนแบบตัดการทํางาน-
แบบล็อค (ดูท่ีตารางในหนาตอไป)

ขอควรระวัง
สัญญาณเตือนทีเ่ปนการตัดล็อกการทํางานเปนการ-
ปองกันเพิม่เติม ซึง่หมายความวาแหลงจายไฟหลัก-
ตองถูกปดกอนจึงจะสามารถรีเซต็สัญญาณเตือนได
หลังจากเปดการทํางานอกีครั้ง ตัวแปลงความถี่จะไม-
ถกูบล็อกอกีตอไป และจะสามารถรีเซต็ไดตามขั้น-
ตอนทีร่ะบไุวขางตนเมื่อแกไขสาเหตุแลว
สัญญาณเตือนทีไ่มใชแบบตัดการทาํงานแบบล็อค
สามารถจะรเีซ็ตไดเชนกัน โดยใชฟงกชันรเีซต็-
อตัโนมัติในพารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด (คําเตือน:
เปนไปไดทีจ่ะเปนการปลุกอตัโนมัติ)
หากการเตือนและสัญญาณเตือนมีรหสักํากบัไวทีต่รง-
ตามตารางในหนาตอไปน้ี หมายความวาอาจมีการ-
เตือนเกดิขึ้นกอนสัญญาณเตือน หรือจะสามารถระบุ-
วาเปนการเตือนหรือสัญญาณเตือนทีแ่สดงขึน้จาก-
ฟอลตดังกลาวหรอืไม
ตัวอยางเชน มีความเปนไปไดใน
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร
หลังจากสัญญาณเตือนหรอืตัดการทํางาน มอเตอรจะ-
ล่ืนไถลและสัญญาณเตือนและการเตือนจะกระพรบิ-
บนตัวแปลงความถี่ เมื่อปญหาไดรบัการแกไขแลว
เฉพาะสัญญาณเตือนเทาน้ันทีจ่ะยงัคงกระพรบิตอไป

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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หมายเลขคําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน
/ตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน/
ล็อคตัดการทํางาน

คาอางอิงของ-
พารามิเตอร

1 10 โวลต ต่ํา X    

2 แรงดันต่ํา (X) (X)  6-01

3 ไมมีมอเตอร (X)   1-80

4 เฟสของแหลงจายไฟหลักหายไป (X) (X) (X) 14-12

5 แรงดันดีซลิีงคสูง X    

6 แรงดันดีซลิีงคต่ํา X    

7 แรงดันกระแสตรงมีคาสูงเกินไป X X   

8 แรงดันกระแสตรงมีคาต่ําเกินไป X X   

9 อินเวอรเตอรจายโหลดเกิน X X   

10 มอเตอรอุณหภมูิสูงเกินโดย ETR (X) (X)  1-90

11 มอเตอรอุณหภมูิสูงเกินโดยเทอรมิสเตอร (X) (X)  1-90

12 ขดีจํากัดแรงบิด X X   

13 กระแสเกิน X X X  

14 ฟอลตลงดิน X X X  

15 ฮารดแวรไมตรงกัน  X X  

16 ลัดวงจร  X X  

17 คําสั่งควบคุมหมดเวลา (X) (X)  8-04

23 ฟอลตกับพัดลมภายใน X    

24 ฟอลตกับพัดลมภายนอก X   14-53

25 ตวัตานทานเบรกลัดวงจร X    

26 ขดีจํากัดกําลังของตัวตานทานเบรก (X) (X)  2-13

27 ตวัสับเบรคลัดวงจร X X   

28 การตรวจสอบเบรค (X) (X)  2-15

29 อุณหภูมิตัวขบัสูงเกิน X X X  

30 เฟส U ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

31 เฟส V ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

32 เฟส W ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

33 ฟอลตกระชาก  X X  

34 ฟอลตการสื่อสารของฟลดบัส X X   

35 ออกนอกชวงความถี่ X X   

36 เมนลมเหลว X X   

37 เฟสไมสมดุล X X   

38 ฟอลตภายใน  X X  

39 เซ็นเซอรระบาย  X X  

40 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 27 (X)   5-00, 5-01

41 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 29 (X)   5-00, 5-02

42 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอลบน X30/6 (X)   5-32

42 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอลบน X30/7 (X)   5-33

46 แหลงจายไฟการดกําลัง  X X  

47 แหลงจายไฟ 24 V มีคาต่ํา X X X  

48 แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาต่ํา  X X  

49 ขดีจํากัดความเร็ว X (X)  1-86

50 การปรับเทียบ AMA ลมเหลว  X   

51 ตรวจสอบ AMA Unom และ Inom  X   

52 AMA ต่ํา Inom  X   

53 AMA มอเตอรใหญเกินไป  X   

54 AMA มอเตอรเล็กเกินไป  X   

55 AMA พารามิเตอรอยูนอกชวง  X   

56 AMA ขดัจังหวะการทํางานโดยผูใช  X   

57 AMA หมดเวลา  X   

58 AMA ฟอลตภายใน X X   

59 ขดีจํากัดกระแส X    
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หมายเลขคําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน
/ตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน/
ล็อคตัดการทํางาน

คาอางอิงของ-
พารามิเตอร

60 อินเตอรล็อกนอก X    

62 ความถี่เอาทพุทท่ีขดีจํากัดสูงสุด X    

64 ขดีจํากัดแรงดัน X    

65 บอรดควบคุมอุณหภมูิสูงเกิน X X X  

66 อุณหภูมิฮีทซงิคต่ํา X    

67 การกําหนดรูปแบบของอุปกรณเสริมถูกเปลี่ยน  X   

69 อุณหภูมิ Pwr. Card  X X  

70 การกําหนดรูปแบบที่ไมถูกตองตาม FC   X  

71 PTC 1 การหยุดแบบปลอดภยั X X1)   

72 ความลมเหลวท่ีเปนอันตราย   X1)  

73 เร่ิมหยุดออโต     

76 ตั้งคาหนวยกําลัง X    

79 คา PS ไมถูกตอง  X X  

80 ชุดขับใชคาเริ่มตนตามคามาตรฐาน  X   

91 อินพุทอนาล็อก 54 การตั้งคาผิด   X  

92 ไมมีการไหล X X  22-2*

93 ปมแหง X X  22-2*

94 ส้ินสุดของเสนโคง X X  22-5*

95 สายพานขาด X X  22-6*

96 หนวงเวลาสตารท X   22-7*

97 หนวงการหยุด X   22-7*

98 ฟอลตนาฬิกา X   0-7*

201 โหมดเพลิงไหมทํางานอยู     

202 โหมดเพลิงไหมไมอยูในการรับประกัน     

203 มอเตอรขาดหาย     

204 โรเตอรท่ีล็อค     

243 เบรค IGBT X X   

244 อุณหภูมิระบาย X X X  

245 เซ็นเซอรระบาย  X X  

246 ไฟการดกําลัง  X X  

247 อุณฯกําลัง  X X  

248 คา PS ไมถูกตอง  X X  

250 ช้ินสวนใหม   X  

251 รหัสชนิดใหม  X X  

ตาราง 8.1: รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตือน

(X) ขึ้นอยูกับพารามิเตอร
1) ไมสามารถรีเซ็ตอัตโนมัติ พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด
การตัดการทํางานเปนการดําเนินการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น
การตัดการทํางานจะทําใหมอเตอรล่ืนไหลและสามารถรีเช็ตได-
โดยการกดปุม RESET หรือรีเซ็ตโดยอินพุต-
ดิจิตอล (กลุมพารามิเตอร 5-1* [1]) เหตุการณเร่ิมตนที่เปน-
สาเหตุใหเกิดสัญญาณเตือนจะไมสามารถสรางความเสียหายให-
กับตัวแปลงความถี่หรือสรางสภาวะที่เปนอันตรายได การตัดล็อก-
การทํางานเปนการดําเนนิการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น
ซึ่งอาจสรางความเสียหายใหกับชุดขับหรือชิ้นสวนที่เชื่อมตอ

การตัดล็อกการทํางานสามารถรีเซ็ตไดโดยการปดแลวเปดเคร่ือง-
ใหมเทานั้น

ไฟแสดงสถานะ LED
การเตือน สีเหลือง

สัญญาณเตือน สีแดงกะพริบ

ตัดล็อกการทํางาน สีเหลืองและแดง

ตาราง 8.2: ไฟแสดงสถานะ LED
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ขอความแสดงสญัญาณเตือน และสวนขยายขอความแสดงสถานะ

บติ เลขฐานสิบหก เลขฐานสิบ ขอความสัญญาณ-
เตือน

คําเตือน ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

0 00000001 1 การตรวจสอบเบรค การตรวจสอบเบรค การเปลี่ยนความเร็ว

1 00000002 2 อุณหภมูิ Pwr. Card อุณหภมูิ Pwr. Card AMA กําลังทํางาน

2 00000004 4 ฟอลตลงดิน ฟอลตลงดิน สตารทตามเข็ม/ทวนเขม็นาฬิกา

3 00000008 8 อุณหภมูิการดควบคุม อุณหภมูิการดควบคุม ชะลอความเร็ว

4 00000010 16 เวิรดควบคุม TO เวิรดควบคมุ TO กวดตาม (Catch Up)

5 00000020 32 กระแสเกิน กระแสเกิน การปอนกลับคาสูง

6 00000040 64 ขีดจํากัดแรงบิด ขีดจํากัดแรงบิด การปอนกลับคาต่ํา

7 00000080 128 มอเตอรอุณหภูมิสูงเกิน มอเตอรอุณหภูมิสูงเกิน กระแสเอาทพุทคาสูง

8 00000100 256 มอเตอร ETR เกิน มอเตอร ETR เกิน กระแสเอาทพุทคาต่ํา

9 00000200 512 อินเวอรเตอรจายโหลด-
เกิน

อินเวอรเตอรจายโหลดเกิน ความถี่เอาทพุทสูง

10 00000400 1024 DC แรงดันต่ําเกิน DC แรงดันต่ําเกิน ความถี่เอาทพุทต่ํา

11 00000800 2048 DC แรงดันสูงเกิน DC แรงดันสูงเกิน ตรวจสอบเบรค OK

12 00001000 4096 ลัดวงจร แรงดัน DC คาต่ํา เบรคสูงสุด

13 00002000 8192 ฟอลตแบบกระชาก แรงดัน DC คาสูง การเบรค

14 00004000 16384 เฟสแหลงจายไปหลัก
หายไป

เฟสแหลงจายไปหลัก หายไป ออกนอกพิสัยความเร็ว

15 00008000 32768 AMA ไม OK ไมมีมอเตอร OVC ทํางาน

16 00010000 65536 ความผิดพลาดแรงดันต่ํา-
เกินไป

ความผิดพลาดแรงดันต่ําเกินไป  

17 00020000 131072 ฟอลตภายใน 10V ต่ํา  

18 00040000 262144 เบรคเกินพิกัด เบรคเกินพิกัด  

19 00080000 524288 เฟส U หายไป ตัวตานทานเบรค  

20 00100000 1048576 เฟส V หายไป เบรค IGBT  

21 00200000 2097152 เฟส W หายไป ขีดจํากัดความเร็ว  

22 00400000 4194304 ฟอลตท่ี ฟลดบัส ฟอลตท่ี ฟลดบัส  

23 00800000 8388608 แหลงจาย 24 V คาต่ํา แหลงจาย 24V คาต่ํา  

24 01000000 16777216 แหลงจายไฟหลักลม-
เหลว

แหลงจายไฟหลักลมเหลว  

25 02000000 33554432 แหลงจาย 1.8 V ตํ่า ขีดจํากัดกระแส  

26 04000000 67108864 ตัวตานทานเบรค อุณหภมูิต่ํา  

27 08000000 134217728 เบรค IGBT ขีดจํากัดแรงดัน  

28 10000000 268435456 เปลี่ยนอุปกรณเสริม ไมใช  

29 20000000 536870912 ชุดขับเคลื่อน
จะถูกติดตั้งใหม

ไมใช  

30 40000000 1073741824 หยุดปลอดภยั ไมใช  

ตาราง 8.3: คําอธิบายของขอความแสดงสัญญาณเตือน คําเตือน และขอความแสดงสถานะสวนขยาย

ขอความสัญญาณเตือน คําเตือน และสวนขยายเวริดสถานะ
สามารถอานไดจากบัสอนุกรมหรือ ระบบ เพ่ือการวินิจฉัย
ดูประกอบ พารามิเตอร 16-90 คําสัญญาณเตือน
พารามิเตอร 16-92 คําเตือน และ
พารามิเตอร 16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย
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8.1.1 ขอความฟอลต

คําเตือน 1, แรงดันไฟ 10 V ต่ํา
แรงดันไฟของการดควบคุมตํ่ากวา 10 V จากขั้วตอ 50
ปลดโหลดบางสวนออกจากขั้วตอ 50 เนื่องจากแหลงจายไฟ 10 V
กําลังจายโหลดเกิน คาสูงสุด 15 mA หรือ คาต่ําสุด 590 Ω

สภาพนีอ้าจเกิดจากการช็อตในโพเทนชิโอมิเตอรท่ีเชื่อมตอ
หรือการตอสายโพเทนชิโอมิเตอรไมถูกตอง

การแกไขปญหาเบื้องตน: ถอดสายไฟจากขั้วตอ 50
หากคําเตือนหายไป ปญหานาจะมาจากสายไฟของลูกคา
หากคําเตือนไมไดหายไป ใหเปล่ียนสายไฟ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 2, ขอผิดพลาดแรงดันต่ําเกินไป
คําเตือนหรือสัญญาณเตือนนี้จะปรากฏตอเมื่อถูกต้ังคาโดยผูใชใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ สัญญาณบนหนึง่-
ในอินพุทอนาล็อกจะต่ํากวา 50% ของคาต่ําสุดท่ีตั้งไวสําหรับอิน-
พุทนั้น สภาพนีอ้าจเกิดขึ้นจากสายไฟชํารุดหรืออุปกรณสง-
สัญญาณผิดพลาด

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบการเชื่อมตอบนขั้วตออินพุทอนาล็อกทั้งหมด
ขั้วตอการดควบคุม 53 และ 54 สําหรับสัญญาณ,
ขั้วตอรวม 55 MCB 101 ขั้วตอ 11 และ 12
สําหรับสัญญาณ, ขั้วตอรวม 10 MCB 109 ขั้วตอ 1, 3,-
5 สําหรับสัญญาณ, ขั้วตอรวม 2, 4, 6)

ตรวจสอบวาการตั้งคาชุดขับเคล่ือนและการตั้งคาสวติช-
เหมาะสมกับประเภทสัญญาณอนาล็อก

ดําเนินการทดสอบสัญญาณขั้วตออินพุท

คําเตือน/สัญญาณเตือน 3, ไมมีมอเตอร
ไมมีมอเตอรตออยูท่ีเอาทพุตของตัวแปลงความถี่ คําเตือนหรือ-
สัญญาณเตือนนี้จะปรากฏตอเมื่อถูกต้ังคาโดยผูใชใน
พารามิเตอร 1-80 การทํางานท่ีหยุด

การแกไขปญหาเบื้องตน: ตรวจสอบการเชื่อมตอระหวางชุดขับ-
เคล่ือนกับมอเตอร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 4, เฟสแหลงจายไฟหลักหาย
เกิดการหายไปของไฟฟาเฟสหนึง่ทางดานแหลงจายไฟหลัก
หรือแรงดันของแหลงจายไฟหลักมีความไมสมดุลสูงมากเกินไป
ขอความนี้จะปรากฏเชนกันในกรณีท่ีเกิดฟอลตขึ้นที่วงจรเรียง-
กระแสดานอินพุทของตัวแปลงความถี่ ตัวเลือกถูกต้ังโปรแกรม-
ไวท่ี พารามิเตอร 14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก

การแกไขปญหาเบื้องตน: ตรวจสอบแรงดันแหลงจายไฟและ-
กระแสแหลงจายไฟท่ีจายมายังตัวแปลงความถี่

คําเตือน 5, แรงดัน DC สูง
แรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (DC) สูงกวาขีดจํากัดคําเตือนแรงดัน-
สูง ขีดจํากัดขึ้นกับพิกัดแรงดันของชุดขับเคล่ือน ตัวแปลงความถี่-
ยังคงทํางาน

คําเตือน 6, แรงดันลิงคดีซีต่ํา
แรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (DC) ตํ่ากวาขีดจํากัดคําเตือนแรง-
ดันต่ํา ขีดจํากัดขึ้นกับพิกัดแรงดันของชุดขับเคลื่อน
ตัวแปลงความถี่ยังคงทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 7, แรงดันไฟ DC เกิน
ถาแรงดันวงจรขั้นกลาง (แรงดันดีซีลิงค) มีคาสูงเกินกวาขีดจํากัด
ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหลังจากเวลาหนึ่ง

การแกไขปญหาเบื้องตน:
เชื่อมตอตัวตานทานเบรค

ขยายชวงเวลาในการเปลี่ยนแปลงความเร็ว

เปล่ียนประเภทความเร็ว

ใชงานฟงกชันใน พารามิเตอร 2-10 ฟงกชันของเบรค

การเพิ่ม พารามิเตอร 14-26 หนวงการปดท่ีขอผิด-
พลาดอินเวอรเตอร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 8, แรงดันไฟ DC ต่ํากวาเกณฑ
หากแรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (ดีซี) ลดลงตํ่ากวาขีดจํากัดแรง-
ดันต่ํากวาเกณฑ ตัวแปลงความถี่จะทําการตรวจสอบถามีการ-
เชื่อมตอแหลงจายไฟสํารอง 24 V ถาไมมีแหลงจายสํารอง 24 V
ตออยู ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหลังการหนวงในเวลาที่-
กําหนด การหนวงเวลาจะแตกตางกันไปตามขนาดของหนวย

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาของแหลงจายไฟเหมาะสม-
กับแรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่

ดําเนินการทดสอบแรงดันอินพุท

ดําเนินการทดสอบการชารจดวยกระแสไฟต่ําและวงจร-
เรียงกระแส

คําเตือน/สัญญาณเตือน 9, ตัวแปลงกระแสไฟเกินกําลัง
ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานเนื่องจากจายโหลด-
เกิน (กระแสสูงเปนเวลานานเกินไป) ตัวนับสําหรับการปองกัน-
ความรอนสะสมของอินเวอรเตอรดวยการคํานวณแบบอิเล็กทรอ-
นกิจะแจงคําเตือนท่ี 98% และตัดการทํางานที่ 100%
ในขณะที่แจงสัญญาณเตือน ไมสามารถ รีเซ็ตตัวแปลงความถี-่
จนกวาตัวนบัจะกลับมามีคาต่ํากวา 90%
ฟอลตนีเ้กิดจากตัวแปลงความถี่จายโหลดเกินกวา 100%
เปนระยะเวลานานเกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:
เปรียบเทียบกระแสเอาทพุตท่ีแสดงบนปุม LCP
กับกระแสที่ถูกต้ังพิกัดของชุดขับเคล่ือน

เปรียบเทียบกระแสเอาทพุทที่แสดงบนปุม LCP
กับกระแสมอเตอรท่ีวัดได

แสดงโหลดชุดขับเคล่ือนความรอนบนปุมและตรวจ-
สอบคา ขณะรันเหนอืพิกัดกระแสตอเนื่องของชุดขับ-
เคล่ือน เมื่อรันเหนอืพิกัดตอเนือ่งของชุดขับเคล่ือน
ตัวนบัควรลดลง

หมายเหตุ: ดูสวนการลดพิกัดในคูมือการออกแบบสําหรับราย-
ละเอียดเพ่ิมเติม หากจําเปนตองใชความถี่ในการสวิตชสูง

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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คําเตือน/สัญญาณเตือน 10, มอเตอรมีอุณหภูมสูิงเกิน
จากการทํางานของรีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนิก (ETR)
พบวามอเตอรมีความรอนเกินไป เลือกวาจะใหตัวแปลงความถี-่
เตือนหรือสงสัญญาณเตือนเมื่อตัวนับไปถึง 100% ใน
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร หรือไม
ขอผิดพลาดคือ มอเตอรรับภาระเกิน 100% เปนเวลานานเกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบวามอเตอรรอนเกินไปหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอรจายโหลดเกินในทางเครื่องยนต-
หรือไม

ตรวจสอบวามอเตอร พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร
( Amp) ไดรับการตั้งคาถูกตอง

ขอมูลมอเตอรในพารามิเตอร 1-20 ถึง 1-25
ตั้งคาถูกตอง

การตั้งคาใน พารามิเตอร 1-91 มีพัดลมพิเศษภายนอก-
มอเตอร

รัน AMA ใน พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอร-
ออโต(AMA)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 11, เทอรมสิเตอรมอเตอรความ-
รอนเกิน
เทอรมิสเตอรหรือการตอเทอรมิสเตอรถูกตัด เลือกวาจะใหตัว-
แปลงความถี่เตือนหรือสงสัญญาณเตือนเมื่อตัวนบัไปถึง 100% ใน
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร หรือไม

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบวามอเตอรรอนเกินไปหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอรจายโหลดเกินในทางเครื่องยนต-
หรือไม

ตรวจสอบวาเทอรมิสเตอรตออยูอยางถูกตองหรือไม-
ระหวางขั้วตอ 53 หรือ 54 (อินพุตแรงดันแบบอนาล็อก)
และขั้วตอ 50 (แหลงจาย + 10 V) หรือ ระหวางขั้ว-
ตอ 18 หรือ 19 (เฉพาะ PNP อินพุตดิจิตอล) และขั้วตอ
50

ถามีการใชเซนเซอร KTY ใหตรวจสอบความถูกตองใน-
การตอระหวางขั้วตอ 54 และ 55

หากใชสวติชความรอนหรือเทอรมิสเตอร ตรวจสอบการ-
ตั้งคา พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญาณเทอร-
มิสเตอร วาเหมาะสมกับสายตอตัวตรวจจับ

หากใชตัวตรวจจับ KTY ตรวจสอบการตั้งคา-
พารามิเตอร 1-95, 1-96 และ 1-97 วาเหมาะสมกับสาย-
ตอตัวตรวจจับ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 12, จํากัดแรงบิด
ทอรกมีคาสูงกวาคาใน พารามิเตอร 4-16 กําหนดคาแรงบิด-
มอเตอร หรือทอรกมีคาสูงกวาคาใน
พารามิเตอร 4-17 กําหนดคาแรงบิดกรณีไฟยอนกลับ
พารามิเตอร 14-25 หนวงการปดท่ีขีดจํากัดทอรกสามารถใชเพ่ือ-
เปล่ียนสิ่งนี้จากการเตือนเม่ือเกิดสภาวะเทานั้นเปนการเตือนที่-
ตามดวยสัญญาณเตือน

การเตือน/สัญญาณเตือน 13, กระแสเกิน
กระแสมีคาเกินขีดจํากัดกระแสคายอดของอินเวอร-
เตอร (ประมาณ 200% ของกระแสพิกัด) คําเตือนจะแสดงคางไว-
ประมาณ 1.5 วินาที หลังจากนัน้ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน-
และแสดงการเตือน ถามีการเลือก การควบคุมเบรก เชิงกลสวน-
ขยาย การตัดการทํางานจะสามารถรีเซต็จากภายนอกได

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ฟอลตนีอ้าจเกิดจากการโหลดที่มีไฟฟาช็อคหรือการ-
เรงความเร็วดวยโหลดความเฉื่อยสูง

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบวาเพลามอเตอรหมุนได-
หรือไม

ตรวจสอบวาขนาดมอเตอรเหมาะสมกับตัวแปลงความถี่-
หรือไม

ขอมูลมอเตอรไมถูกตองในพารามิเตอร 1-20 ถึง 1-25

สัญญาณเตือน 14, ไฟฟอลตลงดิน (พื้น)
มีการคายประจุจากเฟสเอาทพุตลงดิน ท้ังจากในเคเบิลระหวางตัว-
แปลงความถี่และมอเตอร หรือภายในตัวมอเตอรเอง

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ปดตัวแปลงความถี่และแกไขฟอลตลงดิน

วัดความตานทานของกราวดของลีดมอเตอรและ-
มอเตอรดวยเคร่ืองมือวัดความเปนฉนวนเพื่อตรวจสอบ-
ฟอลตลงดินในมอเตอร

ดําเนินการตรวจสอบตัวตรวจจับกระแสไฟฟา

สัญญาณเตือน 15, ฮารดแวรไมตรงกัน
อุปกรณเสริมติดต้ังถาวรไมไดรับการจัดการจากฮารดแวรหรือ-
ซอฟตแวรบอรดควบคุมปจจุบัน

บันทึกคาพารามิเตอรตอไปนีแ้ละติดตอซัพพลายเออรDanfoss
ของคุณ:

พารามิเตอร 15-40 ประเภท FC

พารามิเตอร 15-41 สวนกําลัง

พารามิเตอร 15-42 แรงดันไฟฟา

พารามิเตอร 15-43 เวอรชันของซอฟตแวร

พารามิเตอร 15-45 สตริงรหัสชนดิจริง

พารามิเตอร 15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม

พารามิเตอร 15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกําลัง

พารามิเตอร 15-60 ติดต้ังอุปกรณเสริม

พารามิเตอร 15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม

สัญญาณเตือน 16, ลัดวงจร
มีการลัดวงจรในมอเตอรหรือท่ีขั้วตอมอเตอร

ปดตัวแปลงความถี่และแกไขการลัดวงจร

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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คําเตือน/สัญญาณเตือน 17, รหัสควบคุมเกินกําหนดเวลา
ไมมีการสื่อสารไปยังตัวแปลงความถี่
คําเตือนจะทํางานเมื่อ พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมด-
เวลา ไมไดตั้งไวท่ี OFF เทานั้น
หาก พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมดเวลา ถูกต้ังคาเปน
หยุด (Stop) และ ตัดการทํางาน (Trip) การเตือนจะแสดงขึ้นและ-
ตัวแปลงความถี่จะ ลดความเร็ว จนกระทั่งตัดการทํางาน
และแสดงสัญญาณเตือน

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบการเชื่อมตอบนสายสื่อสารแบบอนุกรม

การเพิ่ม พารามิเตอร 8-03 เวลาของตัวควบคุมเมื่อ-
หมดเวลา

ตรวจสอบการทํางานของอุปกรณการสื่อสาร

ตรวจสอบการติดต้ังท่ีถูกตองโดยอิงกับขอกําหนด EMC

สัญญาณเตือน 23, ฟอลตกับพัดลมภายใน
ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิ่มเติมท่ี-
ตรวจสอบวาพัดลมกําลังทํางานหรือวาถูกติดต้ังอยูหรือไม
สามารถยกเลิกการใชการเตือนพัดลมไดใน
พารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม ([0] ยกเลิกการใช)

สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม D, E และ F แรงดันไฟฟาที่กําหนด-
ของพัดลมจะถูกตรวจสอบ

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

สัญญาณเตือน 24, ฟอลตกับพัดลมตัวนอก
ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิ่มเติมท่ี-
ตรวจสอบวาพัดลมกําลังทํางานหรือวาถูกติดต้ังอยูหรือไม
สามารถยกเลิกการใชการเตือนพัดลมไดใน
พารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม ([0] ยกเลิกการใช)

สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม D, E และ F แรงดันไฟฟาที่กําหนด-
ของพัดลมจะถูกตรวจสอบ

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

คําเตือน 25, ตัวตานทานเบรกลัดวงจร
ตัวตานทานเบรกไดรับการตรวจระหวางการทํางาน
ถาเกิดลัดวงจรขึ้น ฟงกชันเบรกจะถูกตัดออก และมีการแสดงคํา-
เตือน ตัวแปลงความถี่จะยังคงทํางานอยู แตไมมีฟงกชันเบรค
ปดตัวแปลงความถี่และเปลี่ยนตัวตานทานเบรค (ดู
พารามิเตอร 2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 26, จาํกัดกําลังตัวตานทานเบรก
กําลังท่ีสงไปใหตัวตานทานเบรกภายนอกจะถูกคํานวณ
เปนเปอรเซ็นต โดยเปนคาเฉล่ียในชวง 120 วนิาทีลาสุด
โดยคํานวณจากคาความตานทานของตัวตานทานเบรก
และแรงดันวงจรขั้นกลาง คําเตือนจะแสดงเมื่อกําลังเบรกที่ตัว-
ตานทานตองดูดซับเขาไปมีคาสูงกวา 90% ถามีการเลือก
ตัดการทํางาน [2] ไวใน พารามิเตอร 2-13 การปองกันเม่ือเกิน-
ขีดจํากัด ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน และแสดงสัญญาณ-
เตือน เมื่อกําลังเบรกที่ตัวตานทานตองดูดซับเขาไปมีคาสูงกวา
100%

การเตือน/สัญญาณเตือน 27, ฟอลตกับตัวสับเบรก
ตัวตานทานเบรคไดรับการตรวจดูแลระหวางการทํางาน
ถาเกิดลัดวงจรขึ้น ฟงกชันเบรคจะถูกตัดออกและมีการออกคํา-
เตือน ตัวแปลงความถี่ยังสามารถทํางานไดแตเนื่องจากตัว-
ตานทานเบรคไดเกิดการลัดวงจรไปแลว กําลังจํานวนมากจะยัง-
คงถูกสงไปยังตัวตานทานเบรคถึงแมวาตัวตานทานจะไมทํางาน-
แลวก็ตาม
ปดตัวแปลงความถี่ และนาํตัวตานทานเบรกออก
สัญญาณเตือน/การเตือนนี้อาจะเกิดขึ้นหากตัวตานทานเบรกมี-
ความรอนเกิน ขั้วตอ 104 ถึง 106 มีไวสําหรับตัวตานทานเบรก
อินพุท KliXon โปรดดูหัวขอสวิตชอุณหภูมิของตัวตานทานเบรก

สัญญาณเตือน/คําเตือน 28, ตรวจสอบเบรกลมเหลว
ฟอลตท่ีตัวตานทานเบรค: ตัวตานทานเบรกไมไดถูกตอเอาไวหรือ-
ไมทํางาน
ตรวจสอบพารามิเตอร 2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร

สัญญาณเตือน29,อุณหภมูิแผนระบายความรอน:
อุณหภูมิสูงสุดของแผนระบายความรอนสูงเกินไป ฟอลตของ-
อุณหภูมิจะไมสามารถตั้งคาใหมไดจนกวาอุณหภูมิจะลดลงตํ่ากวา-
อุณหภูมิของแผนระบายความรอนที่กําหนดไว การตัดการทํางาน-
และจุดต้ังคาใหมแตกตางกัน ขึ้นกับขนาดกําลังของชุดขับเคล่ือน

การแกไขปญหาเบื้องตน:
อุณหภูมิแวดลอมมีคาสูงเกินไป

สายเคเบิลมอเตอรยาวเกินไป

การทําความสะอาดดานบนและดานลางของชดุขับ-
เคล่ือนไมถูกตอง

แผนระบายความรอนสกปรก

การไหลเวยีนของอากาศรอบชุดขับเคล่ือนถูกปดก้ัน

พัดลมแผนระบายความรอนชํารุด

สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม D, E และ F สัญญาณเตือนนีข้ึ้นอยูกับ-
อุณหภูมิท่ีวัดโดยตัวตรวจจับของแผนระบายความรอนที่ติดต้ังไว-
ภายในโมดูล IGBT สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม F สัญญาณเตือนนี-้
อาจเกิดจากตัวตรวจจับอุณหภูมิในโมดูลวงจรเรียงกระแส

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

ตัวตรวจจับอุณหภูมิ IGBT

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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สัญญาณเตือน 30, มอเตอรเฟส U สูญหาย
เฟสมอเตอร U ระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบเฟส U ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 31, มอเตอรเฟส V สูญหาย
เฟส V ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบเฟส V ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 32, มอเตอรเฟส W สูญหาย
เฟส W ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบเฟส W ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 33, ฟอลตแบบกระชาก
มีการเปดเคร่ืองเกิดขึ้นหลายคร้ังเกินไปภายในชวงระยะเวลาสั้น
ปลอยใหชุดเย็นลงถึงระดับอุณหภูมิในการทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 34, เกิดความผิดพลาดในการ-
ส่ือสาร ของระบบ
fieldbus บนการด ตัวเลือกการสื่อสาร ไมทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 35, ออกนอกชวงความถี่:
การเตือนจะทํางานหากความถี่เอาทพุตถึงขีดจํากัด-
สูง (ต้ังในพารามิเตอร 4-53) หรือตํ่ากวาขีด-
จํากัด (ต้ังในพารามิเตอร 4-52) ใน การควบคุมกระบวนการ
วงรอบปด (par. 1-00) คําเตือนนีจ้ะแสดงขึ้นมา

คําเตือน/สัญญาณเตือน 36, ขอผิดพลาดระบบไฟหลัก
การเตือนและสัญญาณเตือนนี้จะทํางานเมื่อแรงดันที่จายใหกับตัว-
แปลงความถี่หายไปและพารามิเตอร 14-10 แหลงจายไฟหลัก-
ลมเหลวไมไดตั้งคาไวท่ีปด ตรวจสอบฟวสท่ีตอกับตัวแปลง-
ความถี่

สัญญาณเตือน 38, ฟอลตภายใน
อาจจําเปนตองติดตอกับผูจัดจําหนาย Danfoss ของคุณ
ขอความสัญญาณเตือนทั่วไปบางรายการ:

0 พอรตอนุกรมไมสามารถเริ่มใชงานได เกิดความลมเหลวท่ี-
รุนแรงกับฮารดแวร

256-258 ขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟมีขอบกพรองหรือเกา-
เกินไป

512 ขอมูล EEPROM ของบอรดควบคมุมีขอบกพรองหรือเกา-
เกินไป

513 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร

514 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร

515 การควบคุมการปรับใชงานไมสามารถจําแนกขอมูล EEPROM

516 ไมสามารถเขยีนลง EEPROM ไดเน่ืองจากคําสั่งเขียนกําลัง-
ดําเนินการอยู

517 คําส่ังเขียนไดหมดเวลาลง

518 เกิดความลมเหลวใน EEPROM

519 ขอมูลบารโคดใน EEPROM สูญหายหรือไมถูกตอง

783 คาพารามิเตอรเกินขดีจํากัดต่ําสุด/สูงสุดท่ีระบุไว

1024-
1279

ไมสามารถสงเทเลแกรมท่ีตองสง

1281 ตวัประมวลผลสัญญาณดิจิตอล (DSP) กะพริบหมดเวลา

1282 เวอรชันซอฟตแวรของชุดควบคุมตัวประมวลผลไมตรงกัน

1283 เวอรชันขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟไมตรงกัน

1284 ไมสามารถอานเวอรชันของตัวประมวลผลสัญญาณดิจิตอล
(DSP)

1299 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต A เกาเกินไป

1300 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต B เกาเกินไป

1302 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต C1 เกาเกินไป

1315 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต A ไมไดรับการ-
รองรับ (ไมอนุญาต)

1316 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต B ไมไดรับการ-
รองรับ (ไมอนุญาต)

1318 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต C1 ไมไดรับการ-
รองรับ (ไมอนุญาต)

1379 อุปกรณเสริม A ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-
แพลตฟอรม

1380 อุปกรณเสริม B ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-
แพลตฟอรม

1536 ขอยกเวนในการควบคุมท่ีปรับตามการใชงาน (AOC)
ไดถูกบันทึก ขอมูลการแกไขจุดบกพรองถูกเขยีนลงในLCP

1792 การเฝาตดิตาม DSP เปดใชงาน การแกไขจุดบกพรองของ-
ขอมูลสวนของแหลงจายไฟ ทําใหขอมูลการควบคุมท่ีปรับ-
ตามมอเตอร (MOC) โอนยายไมสมบูรณ

2049 ขอมูลการเริ่มตนใหมของแหลงจายไฟ

2064-
2072

H081x: อุปกรณเสริมในสล็อต x เร่ิมตนการทํางานใหม

2080-
2088

H082x: อุปกรณเสริมในสล็อต x ขึน้ขอความใหรอเร่ิมตน-
จายไฟฟา

2096-
2104

H083x: อุปกรณเสริมในสล็อต x ขึน้ขอความใหรอเร่ิมตน-
จายไฟฟาท่ีถูกตอง

2304 ไมสามารถอานขอมูลใดๆ จากกําลัง EEPROM

2305 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ

2314 ไมมีขอมูลชุดแหลงจายไฟจากชุดแหลงจายไฟ

2315 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ

2316 ไมมี io_statepage จากชุดแหลงจายไฟ

2324 การกําหนดรูปแบบการดกําลังถูกกําหนดใหไมถูกตองขณะ-
เร่ิมตนจายไฟฟา

2330 ขอมูลขนาดกําลังระหวางการดกําลังไมตรงกัน

2561 ไมมีการสื่อสารจาก DSP ไปยัง ATACD

2562 ไมมีการสื่อสารจาก ATACD ไปยัง DSP (กําลังรันสถานะ)

2816 โมดูลบนชุดบอรดควบคุมสแตกขอมลูท่ีมีสถานะเตม็

2817 ตัวกําหนดตารางเวลาทํางานชา

2818 ทํางานเร็ว

2819 เธรดของพารามิเตอร

2820 LCP สแตกขอมูล LCP มีสถานะเต็ม

2821 พอรตอนุกรมมีสถานะเต็ม

2822 พอรต USB มีสถานะเต็ม

2836 cfListMempool มีขนาดเล็ก

3072-
5122

คาพารามิเตอรเกินขดีจํากัดท่ีระบุไว

5123 อุปกรณเสริมในสลอต A: ฮารดแวรเขากันไมไดกับฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5124 อุปกรณเสริมในสลอต B: ฮารดแวรเขากันไมไดกับฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5125 อุปกรณเสริมในสลอต C0: ฮารดแวรเขากันไมไดกับ-
ฮารดแวรของบอรดควบคุม

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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5126 อุปกรณเสริมในสลอต C1: ฮารดแวรเขากันไมไดกับ-
ฮารดแวรของบอรดควบคุม

5376-
6231

ความจําไมพอ

สัญญาณเตือน39, เซนเซอรแผนระบายความรอน
ไมมีการปอนกลับจากเซนเซอรแผนระบายความรอน

สัญญาณจากตัวตรวจจับอุณหภูมิ IGBT ไมปรากฏในการดกําลัง
ปญหาอาจเกิดจากการดกําลัง จากการดชุดขับเคล่ือนเกต
หรือสายเคเบิลริบบ้ินระหวางการดกําลังกับการดชุดขับเคลื่อนเกต

คําเตือน 40, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจติอล ขั้วตอ 27
ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว 27 หรือถอดสายที่ลัดวงจร-
ออก ตรวจสอบ พารามิเตอร 5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอิน-
เอาท และ พารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล
27

คําเตือน 41, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจติอล ขั้วตอ 29
ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว 29 หรือถอดสายที่ลัดวงจร-
ออก ตรวจสอบ พารามิเตอร 5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอิน-
เอาท และ พารามิเตอร 5-02 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล
29

คําเตือน 42, โหลดเกินของเอาทพุทดิจติอล บน X30/6
หรือโหลดเกินของเอาทพุทดิจิตอล บน X30/7
สําหรับ X30/6, ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว X30/6
หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก Check พารามิเตอร 5-32 ขั้ว X30/6
Digi Out (MCB 101).

สําหรับ X30/7, ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว X30/7
หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก Check พารามิเตอร 5-33 ขั้ว X30/7
Digi Out (MCB 101).

สัญญาณเตือน 46, แหลงจายไฟการดกําลัง
แหลงจายไฟบนการดกําลังอยูนอกชวง

มีแหลงจายไฟสามแหลงท่ีมาจากแหลงจายไฟโหมดสวิตช
(SMPS) บนการดกําลัง: 24 V, 5V, +/- 18V. เมื่อจายไฟดวย 24
VDC โดยใชอุปกรณเสริม MCB 107 มีเพียงแหลงจายไฟ 24 V
และ 5 V เทานัน้ที่ถูกตรวจสอบ เม่ือจายไฟดวยแรงดันไฟฟาหลัก-
สามขั้นตอน การจายไฟทั้งสามขั้นตอนจะถูกตรวจสอบ

คําเตือน 47, แหลงจายไฟ 24 V มีคาต่ํา
24 V DC ถูกตรวจวดับนการดควบคุม แหลงจายไฟตรงสํารอง-
ภายนอก V DC อาจจายโหลดเกิน ในกรณีอ่ืน ใหติดตอตัวแทน-
จําหนาย Danfoss ของคุณ

คําเตือน 48, แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาต่ํา
แหลงจายไฟ 1.8 V DC ท่ีใชบนการดควบคุมอยูนอกขีดจํากัดท่ี-
ไดรับอนญุาต แหลงจายไฟถูกตรวจวัดบนการดควบคุม

คําเตือน 49, จํากัดความเร็ว
เมื่อความเร็วไมอยูในชวงที่กําหนดในพารามิเตอร 4-11
และพารามิเตอร 4-13. ชุดขับเคลื่อนจะแสดงการเตือน
เมื่อความเร็วต่ํากวาขีดจํากัดท่ีระบุไวใน
พารามิเตอร 1-86 ตัดการทํางานที่ความเร็วต่ํา [RPM]
(ยกเวนเมื่อสตารทหรือหยุด) ชุดขับเคล่ือนจะตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน 50, การปรับเทียบ AMA ลมเหลว
ติดตอตัวแทนจําหนายของคุณDanfoss

สัญญาณเตือน 51, ตรวจสอบ AMA Unom และ Inom
การตั้งคาของแรงดันโวลตมอเตอร กระแสมอเตอร
และกําลังมอเตอรอาจสมมติไดวาผิดพลาด ตรวจสอบการตั้งคา

สัญญาณเตือน 52, AMA Inom ต่ํา
กระแสมอเตอรมีคาต่ําเกินไป ตรวจสอบการตั้งคา

สัญญาณเตือน 53, AMA มอเตอรมขีนาดใหญเกินไป
มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMA ท่ีจะจัดการได

สัญญาณเตือน 54, AMA มอเตอรมขีนาดเล็กเกินไป
มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMA tท่ีจะจัดการได

สัญญาณเตือน 55, AMA พารามิเตอรอยูนอกเหนือระดับ-
เพิ่ม-ลด
คาพารามิเตอรท่ีหาไดจากมอเตอรอยูนอกเหนือระดับเพิ่ม-
ลดท่ีรับได

สัญญาณเตือน 56, AMA ท่ีถูกระงับโดยผูใช
AMA ถูกระงบัโดยผูใช

สัญญาณเตือน 57, AMA หมดเวลา
พยายามเริ่ม AMA หลาย ๆ คร้ังจนกวา AMA จะทํางานได
โปรดระวังไววา การทํางานซ้ําๆ กันหลายครั้งอาจจะทําให-
มอเตอรรอนถึงระดับที่คาความตานทาน Rs และ Rr
มีคาเพิ่มขึ้นได แตโดยท่ัวไปแลว จะไมทําใหเกิดความเสียหาย-
รายแรง

สัญญาณเตือน 58, AMA ฟอลตภายใน
ติดตอตัวแทนจําหนายของคุณDanfoss

คําเตือน 59, จํากัดกระแส
กระแสมีคาสูงกวาที่ระบุไวในพารามิเตอร 4-18 ขีดจํากัดกระแส

การเตือน 60, อินเตอรล็อกภายนอก
มีการทํางานของอินเตอรล็อกภายนอก เพ่ือใหกลับมาทํางานโดย-
ปกติอีกคร้ัง ใหจายไฟ 24 V DC ท่ีขั้วตอท่ีโปรแกรมไวสําหรับ-
อินเตอรล็อกภายนอก จากนั้นรีเซ็ตตัวแปลง-
ความถี่ (ผานการสื่อสารแบบอนกุรม, I/O ดิจิตอล หรือโดยการ-
กดปุม [Reset]) บนแปนกด

คําเตือน 62, ความถี่เอาทพุทท่ีขีดจํากัดสูงสุด
ความถี่ของเอาทพุทมีคาสูงกวาคาที่กําหนดไวใน
พารามิเตอร 4-19 ตั้งความถี่สูงสุดของมอเตอร

คําเตือน 64, จํากัดแรงดันไฟ
ท่ีคาโหลดและความเร็วนี้ตองการแรงดันไฟฟาของมอเตอรท่ีมีคา-
สูงกวาแรงดันดีซีลิงคท่ีมีอยู

คําเตือน/สัญญาณเตือน 65 /ตัดการงาน, การดควบคุม-
ความรอนเกิน
การดควบคุมอุณหภูมิสูงเกิน: การตัดอุณหภูมิของการดควบคุม-
อยูท่ี 80 °C

การเตือน 66, อุณหภูมฮิีทซงิคต่ํา
คําเตือนนี้ขึ้นกับตัวตรวจจับอุณหภูมิในโมดูล IGBT

การแกไขปญหาเบื้องตน:

อุณหภูมิฮีทซิงควัดไดท่ี 0° C ซึ่งบงชี้ไดวาตัวตรวจจับอุณหภูมิ-
บกพรอง ทําใหความเร็วพัดลมเพ่ิมขึ้นไปที่คาสูงสุด หากสายตอ-
ตัวตรวจจับระหวาง IGBT และการดชุดขับเคล่ือนเกตไมไดเชื่อม-
ตอ จะมีการเตือนเกิดขึ้น ตรวจสอบตัวตรวจจับอุณหภูมิ IGBT
ดวย

สัญญาณเตือน 67, อุปกรณเสริมของหนวยวัดอุปกรณเสริม-
จะถูกเปล่ียน
อุปกรณเสริมหนึ่งหรือสองชนิดไดถูกติดต้ังเพ่ิมเขามาหรือถอด-
ออกไป ตั้งแตการตัดการจายไฟคร้ังลาสุด

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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สัญญาณเตือน 68, ระบบหยุดแบบปลอดภัยทํางาน
ใชงานการหยุดแบบปลอดภัย เพ่ือกลับสูการทํางานปกติ ใช 24 V
DC กับขั้วตอ 37 จากนัน้สงสัญญาณการรีเซ็ต (ผานบัส, I/O
ดิจิตอล หรือโดยการกดปุมรีเซ็ต ดูพารามิเตอร  

สัญญาณเตือน 69, อุณหภมูิการดกําลัง
ตัวตรวจจับอุณหภูมิบนการดกําลังรอนหรือเย็นเกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบการทํางานของพัดลมท่ีประตู

ตรวจสอบวาวงจรกรองสําหรับพัดลมท่ีประตูไมไดอุดตัน

ตรวจสอบวาแผนกั้นติดตั้งถูกตองแลวบนชุดขับเคล่ือน
IP 21 และ IP 54 (NEMA 1 และ NEMA 12)

สัญญาณเตือน 70, การกําหนดคา FC ไมถูกตอง
การรวมท่ีเกิดขึ้นของบอรดควบคุมและบอรดไฟฟาไมถูกตอง

สัญญาณเตือน 72, ความลมเหลวที่เปนอันตราย
ระบบหยุดแบบปลอดภัยพรอมล็อครอบ ระดับสัญญาณแทรกใน-
การหยุดแบบปลอดภัย และสัญญาณอินพุตดิจิตอล PTC MCB
112 ของการดเทอรมิสเตอร

การเตอืน 73, เริ่มสตารทการหยุดแบบปลอดภยัอัตโนมัติ
หยุดแบบปลอดภัย โปรดทราบวาดวยการเปดใชการรีสตารท-
อัตโนมัติ มอเตอรอาจสตารทเมื่อฟอลตถูกลบออกแลว

คําเตือน 76, การตั้งคาหนวยกําลัง
จํานวนหนวยกําลังท่ีตองการไมตรงกับจํานวนหนวยกําลังท่ีใชงาน-
อยูท่ีตรวจวดัได

การแกไขปญหาเบื้องตน:

เมื่อแทนที่โมดูลเฟรม F ซึ่งจะเกิดขึ้นหากขอมูลกําลังเฉพาะใน-
การดกําลังโมดูลไมตรงกับสวนที่เหลือของชุดขับเคล่ือน
โปรดยืนยันวาชิ้นสวนอะไหลและสายไฟของอะไหลเปน-
หมายเลขชิ้นสวนท่ีถูกตอง

การเตือน 77, โหมดกําลังที่ลดลง
การเตือนนีบ้งชี้วาชุดขับเคล่ือนกําลังทํางานในโหมดกําลังท่ีลด-
ลง (คือตํ่ากวาจํานวนสวนอินเวอรเตอรท่ีไดรับอนุญาต)
การเตือนนีจ้ะเกิดขึ้นบนรอบการจายไฟเมื่อชุดขับเคลื่อนถูกต้ังให-
รันดวยอินเวอรเตอรจํานวนนอยลงและยังรันอยู

สัญญาณเตือน 79, การกําหนดคาสวนกําลังไมถูกตอง
การดการสเกลเปนหมายเลขชิ้นสวนที่ไมถูกตองหรือไมไดติด-
ตั้งไว นอกจากนี้ ยังไมสามารถติดต้ังตัวเชื่อมตอ MK102
บนการดกําลังได

สัญญาณเตือน 80, ชดุขับ ท่ีติดตั้งคาเริ่มตนมาตรฐาน
การติดต้ังพารามิเตอร จะทําการตั้งคาเร่ิมตนเปนคามาตรฐาน
ภายหลังทําการรีเซ็ตดวยตนเอง

สัญญาณเตือน 91, อินพุทอนาล็อก 54 ตั้งคาผิด
สวติช S202 ตองต้ังในตําแหนง OFF (อินพุทแรงดัน)
เมื่อเซ็นเซอร KTY ถูกตอเขากับอินพุทอนาล็อกขั้วตอ 54

สัญญาณเตือน 92, ไมมกีารไหล
ตรวจไมพบสภาวะโหลดในระบบ ดูกลุมพารามิเตอร 22-2

สัญญาณเตือน 93, ปมแหง
ไมพบการไหลและความเร็วสูงบงชี้วาปมทํางานจนแหง
ดูกลุมพารามิเตอร 22-2

สัญญาณเตือน 94, ส้ินสุดของเสนโคง
การปอนกลับมีคาต่ํากวาเซ็ตพอยต ซึ่งอาจชี้วามีการร่ัวไหลใน-
ระบบทอ ดูกลุมพารามิเตอร 22-5

สัญญาณเตือน 95, สายพานขาด
แรงบิดตํ่ากวาระดับแรงบิดท่ีตั้งสําหรับการไมมีโหลด
บงชี้วาสายพานชํารุด ดูกลุมพารามิเตอร 22-6

สัญญาณเตือน 96, หนวงเวลาสตารท
การสตารทมอเตอรมีการหนวงเวลาเพราะเปดทํางานการปองกัน-
การลัดวงจร ดูกลุมพารามิเตอร 22-7

การเตือน 97, หนวงเวลาหยุด
การหยุดมอเตอรมีการหนวงเวลาเพราะเปดทํางานการปองกันการ-
ลัดวงจร ดูกลุมพารามิเตอร 22-7

การเตือน 98, ฟอลตนาฬิกา
ฟอลตนาฬิกา ไมมีการตั้งเวลา หรือนาฬิกา RTC clock
(หากมีการติดตั้ง) ลมเหลว ดูกลุมพารามิเตอร 0-7

การเตือน 201, โหมดไฟไหมทํางาน
โหมดไฟทํางานอยู

การเตือน 202, เกินขีดจํากัดโหมดเพลิงไหม
โหมดไฟไหมระงับสัญญาณเตือนที่ทําใหการรับประกันเปนโมฆะ-
หนึง่คร้ังขึ้นไป

การเตือน 203, มอเตอรขาดหาย
สถานการณมอเตอรหลายตัวรับโหลดต่ําถูกตรวจพบ
ซึ่งอาจทําใหมอเตอรสูญหาย เปนตน

การเตือน 204, โรเตอรท่ีล็อค
สถานการณมอเตอรรับโหลดเกินถูกตรวจพบ ซึ่งอาจทําใหเกิด-
โรเตอรท่ีล็อก เปนตน

การเตือน/สัญญาณเตือน 243, เบรก IGBT
สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 27 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

การเตือน 244, อุณหภมูิฮีทซิงค
สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 29 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส
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สัญญาณเตือน 245, เซนเซอรแผนระบายความรอน
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 39 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 246, แหลงจายไฟการดกําลัง
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 46 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 247, อุณหภูมกิารดกําลัง
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 69 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 248, การกําหนดคาสวนกําลังไมถูกตอง
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 79 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 250, ชิน้สวนอะไหลใหม
แหลงจายไฟ หรือแหลงจายไฟของโหมดสวิตชถูกสับเปลี่ยน
ตัวแปลงความถี่แบบรหัสจะตองทําการตั้งใหมใน EEPROM
เลือกรหัสที่ถูกตองใน พารามิเตอร 14-23 ต้ังคารหัสชนดิ
ตามฉลากบนเครื่อง โปรดจําไววาตองเลือก “บันทึกลง EEPROM"
เพ่ือใหเสร็จสมบูรณ

สัญญาณเตือน 251, รหัสตัวเลข
ตัวแปลงความถี่ไดรับ รหัส

8.2 เสียงรบกวนหรือการสั่น
หากมอเตอรหรืออุปกรณท่ีขับเคลื่อนดวยมอเตอร เชน ใบพัด
สงเสียงรบกวนหรือมีการสั่น ท่ีความถี่บางระดับ ใหลองดําเนนิการ-
ดังนี้:

• การเล่ียงความเร็ว, กลุมพารามิเตอร 4-6*

• โอเวอรโมดูเลชั่น,
พารามิเตอร 14-03 โอเวอรโมดูเลชั่น ต้ังเปนปด

• รูปแบบการสวิตชและความถี่ กลุมพารามิเตอร 14-0*

• การลดเรโซแนนซ,
พารามิเตอร 1-64 การลดรีโซแนนซ

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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9 ขอมูลจําเพาะ

9.1 ขอมูลจําเพาะท่ัวไป
แหลงจายไฟหลัก 200 - 240 VAC - โหลดเกินปกติ 110% เปนเวลา 1 นาที

ตัวแปลงความถี่
เอาทพุทเพลาทั่วไป [kW]

P1K1
1.1

P1K5
1.5

P2K2
2.2

P3K0
3

P3K7
3.7

IP 20 / โครงเครื่อง
(A2+A3 สามารถแปลงเปน IP21 ไดโดยใชชุดแปลงคา (นอกจากนี้
โปรดดูรายการ การติดตั้งเชิงกล ในคําแนะนําการใชงาน และ
ชุดกรอบหุม IP 21/ประเภท 1 ในคูมือการออกแบบ))

A2 A2 A2 A3 A3

IP 55 / NEMA 12  A4/A5 A4/A5 A4/A5 A5 A5
IP 66 / NEMA 12  A5 A5 A5 A5 A5

เอาทพุทเพลาทั่วไป [HP] ท่ี 208 V 1.5 2.0 2.9 4.0 4.9

กระแสเอาทพุท      

ตอเน่ือง
(3 x 200-240 V ) [A]

6.6 7.5 10.6 12.5 16.7

ไมสม่ําเสมอ
(3 x 200-240 V ) [A]

7.3 8.3 11.7 13.8 18.4

ตอเน่ือง
kVA (208 V AC) [kVA]

2.38 2.70 3.82 4.50 6.00

ขนาดสายเคเบิลสูงสุด

(สายไฟหลัก, มอเตอร, เบรก)

[mm2 /AWG] 2)
4/10

กระแสอินพุตสงูสุด
ตอเน่ือง
(3 x 200-240 V ) [A]

5.9 6.8 9.5 11.3 15.0

ไมสม่ําเสมอ
(3 x 200-240 V ) [A]

6.5 7.5 10.5 12.4 16.5

ฟวสกอนเขาเครือ่งสูงสุด1) [A] 20 20 20 32 32
สภาพแวดลอม
คาประเมนิของกําลังสูญเสีย

ท่ีโหลดสูงสุดท่ีพิกัด [W] 4)
63 82 116 155 185

นํ้าหนักกรอบหุม IP20 [กก.] 4.9 4.9 4.9 6.6 6.6
นํ้าหนักเคส IP21 [กก.] 5.5 5.5 5.5 7.5 7.5
นํ้าหนักเคส IP55 [กก.] 9.7/13.5 9.7/13.5 9.7/13.5 13.5 13.5
นํ้าหนักกรอบหุม IP66 [กก.] 9.7/13.5 9.7/13.5 9.7/13.5 13.5 13.5
ประสิทธิภาพ 3) 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

ตาราง 9.1: แหลงจายไฟหลัก 200 - 240 VAC
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แหลงจายไฟหลัก (L1, L2, L3):
แรงดันไฟฟาของแหลงจาย 200-240 V ±10%, 380-480 V ±10%, 525-690 V ±10%

แรงดันไฟฟาสายหลักตํ่า / การลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก:
ระหวางแรงดันไฟฟาสายหลักตํ่าหรือการลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก ชุดขับเคล่ือน FC จะทํางานตอไปจนกระทั่งแรงดันวงจรขั้น-
กลางลดต่ํากวาระดับหยุดตํ่าสุด ซึ่งโดยปกติจะมีคาต่ําลง 15% จาก FC's คาแรงดันที่พิกัดตํ่าสุดของชุดขับเคล่ือน FC การเปดเคร่ือง-
หรือแรงบิดเต็มกําลังไมสามารถทําไดเมื่อแรงดันไฟฟาสายหลักตํ่ากวา 10% จาก FC's แรงดันไฟฟาที่พิกัดไวตํ่าสุดของชุดขับเคล่ือน
FC

ความถี่ของแหลงจายไฟ 50/60 Hz ±5%
ความไมสมดุลสูงสุดชั่วคราวระหวางเฟสแหลงจายไฟ 3.0 % ของแรงดันไฟฟาพิกัดของแหลงจายไฟ
แฟคเตอรกําลังจริง () ≥ 0.9 ท่ีระบุท่ีโหลดพิกัด
แฟคเตอรกําลังการเขาแทนที่ (cos) เกือบเขากัน (> 0.98)
การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≤ ประเภทกรอบหุม A สูงสุด 2 คร้ัง/นาที
การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ ประเภทกรอบหุม B, C สูงสุด 1 คร้ัง/นาที
การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ ประเภทกรอบหุม D, E, F สูงสุด 1 คร้ัง/2 นาที
สภาพแวดลอมตามมาตรฐาน EN60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III / ระดับมลภาวะ 2

เคร่ืองนีเ้หมาะสําหรับใชในวงจรที่มีความสามารถในการจายกระแสไมมากกวา 100.000 RMS แอมแปรแบบสมมาตร แรงดันสูงสุด
480/600 V

เอาทพุทมอเตอร (U, V, W):
แรงดันเอาทพุท 0 - 100% ของแรงดันแหลงจายไฟ
ความถี่เอาทพุท 0 - 1000 Hz*

การเปดปดของเอาทพุท ไมจํากัด
เวลาที่ใชเปล่ียนความเร็ว 1 - 3600 วนิาที
* ขึ้นอยูกับขนาดกําลัง

คุณลักษณะแรงบิด
แรงบิดเร่ิมตน (แรงบิดคงที่) สูงสุด 110% เปนเวลา 1 นาที*
แรงบิดเร่ิมตน สูงสุด 135% ไดนานถึง 0.5 วินาที*
แรงบิดโอเวอรโหลด (แรงบิดคงที่) สูงสุด 110% เปนเวลา 1 นาที*

*เปอรเซ็นตจะสัมพันธกับแรงบิดปกติของตัวแปลงความถี่

ความยาวของสายเคเบิลและหนาตัด:
ความยาวสายเคเบิลมอเตอรสูงสุด แบบชีล/ปลอกโลหะ ชุดขับ HVAC VLT: 150 m
ความยาวสายเคเบิลมอเตอรสูงสุดแบบไมมีชีล/ไมมีปลอกโลหะ ชุดขับ HVAC VLT: 300 m
ขนาดหนาตัดของสายมอเตอร,, แหลงจายไฟหลัก, การแบงรับภาระโหลด และเบรกสูงสุด*
ขนาดหนาตัดสูงสุดของขั้วตอสําหรับสายควบคุม, สายแข็ง 1.5 มม.2/16 AWG (2 x 0.75 มม.2)
ขนาดหนาตัดสูงสุดของขั้วตอสําหรับสายเคเบิลควบคุม, สายออน 1 มม.2/18 AWG
ขนาดหนาตัดสูงสุดของขั้วตอสําหรับสายเคเบิลควบคุม, สายเคเบิลท่ีมีปลอกหุมแกน 0.5 มม.2/20 AWG
ขนาดหนาตัดต่ําสุดสําหรับขั้วตอสายควบคุม 0.25 mm2

* ดูตารางแหลงจายไฟหลักสําหรับขอมูลเพิ่มเติม!

อินพุทดิจิตอล:
อินพุทดิจิตอลที่สามารถตั้งโปรแกรมได 4 (6)
หมายเลขขั้วตอ 18, 19, 27 1), 29 1), 32, 33,
ตรรกะ PNP หรือ NPN
ระดับแรงดันไฟฟา 0 - 24 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'0' PNP < 5 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ตรรกะ '1' PNP > 10 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'0' NPN > 19 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'1' NPN < 14 V DC
แรงดันไฟฟาสูงสุดท่ีอินพุท 28 V DC
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ

อินพุทดิจิตอลทั้งหมดถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ
1) ขั้วตอ 27 และ 29 ยังสามารถตั้งโปรแกรมเปนเอาทพุทได
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อินพุทอนาล็อก:
จํานวนอินพุทอนาล็อก 2
หมายเลขขั้วตอ 53, 54
โหมด แรงดันหรือกระแส
เลือกโหมด สวิตช S201 และสวิตช S202
โหมดแรงดัน สวติช S201/สวิตช S202 = ปด (U)
ระดับแรงดันไฟฟา : 0 ถึง + 10 V (เปลี่ยนสเกลได)
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 10 kΩ
แรงดันสูงสุด ± 20 V
โหมดกระแส สวิตช S201/สวิตช S202 = เปด (I)
ระดับกระแส 0/4 ถึง 20 mA (เปล่ียนสเกลได)
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 200 Ω
กระแสสูงสุด 30 mA
ความละเอียดของอินพุทอนาล็อก 10 บิต (เคร่ืองหมาย +)
ความแมนยําของอินพุทอนาล็อก ความผิดพลาดสูงสุด 0.5% ของคาเต็มสเกล
แบนดวดิธ : 200 Hz

อินพุทอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

อินพุตแบบพัลส
อินพุตแบบพัลสท่ีสามารถตั้งโปรแกรมได 2
หมายเลขขั้วตอแบบพัลส 29, 33
ความถี่สูงสุดท่ีขั้วตอ 29, 33 110 kHz (ขับแบบลากและดึง)
ความถี่สูงสุดท่ีขั้วตอ 29, 33 5 kHz (คอลเลคเตอรเปด)
ความถี่ตํ่าสุดท่ีขั้วตอ 29, 33 4 Hz
ระดับแรงดันไฟฟา ดูสวนท่ีเก่ียวกับอินพุทดิจิตอล
แรงดันไฟฟาสูงสุดท่ีอินพุท 28 V DC
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ
ความแมนยําของอินพุทแบบพัลส (0.1 - 1 kHz) ขอผิดพลาดสูงสุด: 0.1 % ของคาเต็มสเกล
การเปรียบเทียบเอาทพุท:
จํานวนเอาทพุทอนาล็อกท่ีโปรแกรมได 1
หมายเลขขั้วตอ 42
ชวงกระแสของเอาทพุทอนาล็อก 0/4 - 20 mA
โหลดสูงสุดของตัวตานทานที่สามารถตอรวมที่เอาทพุทอนาล็อก 500 Ω
ความแมนยําของเอาทพุทอนาล็อก ความผิดพลาดสูงสุด: 0.8% ของคาเต็มสเกล
ความละเอียดของเอาทพุทอนาล็อก 8 บิต

เอาทพุทอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

การดควบคุม, การสื่อสารแบบอนุกรม RS-485
หมายเลขขั้วตอ 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
หมายเลขขั้วตอ 61 จุดตอรวมสําหรับขั้วตอ 68 และ 69

วงจรการสื่อสารแบบอนุกรม RS-485 ทํางานแยกตางหากจากวงจรสวนกลางอื่นๆ และถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ
(PELV)
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เอาทพุตดิจิตอล:
เอาตพุทดิจิตอล/พัลสท่ีสามารถตั้งโปรแกรมได 2
หมายเลขขั้วตอ 27, 29 1)

ระดับแรงดันที่เอาทพุทดิจิตอล/ความถี่ 0 - 24 V
กระแสเอาทพุทสูงสุด (รับหรือจายกระแส) 40 mA
โหลดสูงสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 1 kΩ
โหลดแบบตัวเก็บประจุสูงสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 10 nF
ความถี่เอาทพุทต่ําสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 0 Hz
ความถี่เอาทพุทสูงสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 32 kHz
ความแมนยําของเอาทพุทความถี่ ขอผิดพลาดสูงสุด: 0.1 % ของคาเต็มสเกล
ความละเอียดของเอาทพุทความถี่ 12 บิต

1) ขั้วตอ 27 และ 29 ยังสามารถตั้งโปรแกรมเปนอินพุทได

เอาทพุทดิจิตอลถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

การดควบคุม, เอาทพุต DC 24 V :
หมายเลขขั้วตอ 12, 13
โหลดสูงสุด : 200 mA

แหลงจายไฟ DC 24 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) แตมีความตางศักยเทากับอินพุตและเอาทพุตท้ัง-
อนาล็อกและดิจิตัล

เอาทพุตรีเลย:
เอาทพุทรีเลยท่ีสามารถตั้งโปรแกรมได 2
รีเลย 01 หมายเลขขั้วตอ 1-3 (เบรค), 1-2 (ทํา)
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-1)1)บน 1-3 (NC), 1-2 (NO) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ AC 240V , 2A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-15)1) (โหลดเหนี่ยวนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-1)1) บน 1-2 (NO), 1-3 (NC) (โหลดตานทาน) 60 V DC, 1A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-13)1) (โหลดเหนี่ยวนํา) 24 V DC, 0.1A
รีเลย 02 หมายเลขขั้วตอ 4-6 (เบรค), 4-5 (ทํา)
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน)2)3) 400 V AC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-15)1) on 4-5 (NO) (โหลดเหนี่ยวนํา @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน) 80 V DC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-13)1) บน 4-5 (NO) (โหลดเหนี่ยวนาํ) 24 V DC, 0.1A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 240 V AC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-15)1) on 4-6 (NC) (โหลดเหนี่ยวนํา @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 50 V DC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-13)1) บน 4-6 (NC) (โหลดเหนี่ยวนํา) 24 V DC, 0.1 A
โหลดต่ําสุดท่ีขั้วตอ 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
สิ่งแวดลอมตาม EN 60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III/ระดับมลภาวะ 2

1) IEC 60947 t 4 และ 5
การตอรีเลยจะถูกแยกโดยไฟฟาจากจํานวนท่ีเหลือของวงจรโดยการเพิ่มไฟฟา (PELV).
2) แบงออกเปนประเภทแรงดันไฟII
3) UL applications 300 V AC 2A

การดควบคุม, เอาทพุท DC 10 V::
หมายเลขขั้วตอ 50
แรงดันเอาทพุท 10.5 V ±0.5 V
โหลดสูงสุด 25 mA

แหลงจายไฟ DC 10 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

คุณลักษณะการควบคุม:
ความละเอียดในการจําแนกของความถี่เอาทพุทท่ี 0 - 1000 Hz : +/- 0.003 Hz
เวลาตอบสนองของระบบ (ขั้วตอ 18, 19, 27, 29, 32, 33) : ≤ 2 ms
ชวงควบคุมความเร็ว (วงรอบเปด) 1:100 ของความเร็วซิงโครนสั
ความแมนยําของความเร็ว (วงรอบเปด) 30 - 4000 rpm: ความคลาดเคลื่อนสูงสุด ±8 rpm

คุณลักษณะการควบคุมท้ังหมดอางอิงกับมอเตอรอะซิงโครนัส 4 ขั้ว
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สภาพแวดลอม:
กรอบหุม ประเภท A IP 20/โครงเคร่ือง, IP 21kit/ประเภท 1, IP55/ประเภท12, IP 66/ประเภท12
กรอบหุม ประเภท B1/B2 IP 21/ประเภท 1, IP55/ประภท12, IP 66/12
กรอบหุม ประเภท B3/B4 IP20/โครงเคร่ือง
กรอบหุม ประเภท C1/C2 IP 21/ประเภท 1, IP55/ประเภท 12, IP66/12
กรอบหุม ประเภท C3/C4 IP20/โครงเคร่ือง
กรอบหุม ประเภท D1/D2/E1 IP21/Type 1, IP54/Type12
กรอบหุม ประเภท D3/D4/E2 IP00/โครงเคร่ือง
ประเภทกรอบหุม F1/F3 IP21, 54/Type1, 12
ประเภทกรอบหุม F2/F4 IP21, 54/Type1, 12
ชุดคิตของกรอบหุมท่ีใชได ≤ กรอบหุม ประเภทD IP21/NEMA 1/IP 4X ท่ีดานบนของกรอบหุม
การทดสอบการสั่น กรอบหุม A, B, C 1.0 g
การทดสอบการสั่น กรอบหุม D, E, F 0.7 g
ความชื้นสัมพัทธ 5% - 95% (IEC 721-3-3; คลาส 3K3 (ไมควบแนน) ระหวางการทํางาน
สภาพแวดลอมท่ีรุนแรง (IEC 60068-2-43) การทดสอบ H2S class Kd
วธิีการทดสอบตาม IEC 60068-2-43 H2S (10 วนั)
อุณหภูมิแวดลอม (ท่ีโหมดสวิตชิ่ง 60 AVM)
- ท่ีมีการลดพิกัด สูงสุด 55° C1)

- ท่ีมีกําลังเอาทพุตเต็มท่ีของมอเตอร EFF2 แบบท่ัวไป (กระแสเอาทพุตไดถึง 90%) สูงสุด 50 ° C1)

- ท่ีกระแสเอาทพุต FC ตอเนื่องเต็มพิกัด สูงสุด 45 ° C1)

1) สําหรับขอมูลเพิ่มเติมเก่ียวกับการลดพิกัด โปรดดู คูมือการออกแบบ หัวขอ เงือ่นไขพิเศษ

อุณหภูมิแวดลอมตํ่าสุดสําหรับการทํางานเต็มท่ี 0 °C
อุณหภูมิแวดลอมตํ่าสุดสําหรับการทํางานแบบลดสมรรถนะลง - 10 °C
อุณหภูมิระหวางการเก็บ/ขนสง -25 - +65/70 °C
ความสูงเหนือระดับน้ําทะเลสูงสุดโดยไมมีการลดพิกัด 1000 m
ความสูงเหนือระดับน้าํทะเลสูงสุดโดยมีการลดพิกัด 3000 m

การลดพิกัดสําหรับระดับความสูง ดูท่ีหัวขอเงื่อนไขพิเศษ

มาตรฐาน EMC, การปลอยไอเสีย EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

มาตรฐาน EMC, ภูมิคุมกันสัญญาณ
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

ดูท่ีหัวขอเงือ่นไขพิเศษ!

สมรรถนะการดควบคุม:
ชวงเวลาการสแกน : 5 ms
การดควบคุม, การสื่อสารอนกุรม USB:
มาตรฐาน USB 1.1 (ความเร็วเต็ม)
ปล๊ัก USB ปล๊ัก “อุปกรณ” USB ประเภท B

ขอควรระวัง
การเชื่อมตอกบัพซีดีําเนินการโดยผานทางสายเคเบิล
USB แมขาย/อปุกรณมาตรฐาน
การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดัน-
แหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันไฟฟาแรงสู-
งอื่นๆ
การเชื่อมตอ USB ไมได ถกูแยกโดดทางไฟฟาจาก-
สายดินปองกัน ใชแลปทอ็ป/PC ที่แยกตางหาก-
เทาน้ันเพื่อเชื่อมตอกับขั้วตอ USB บนตัวแปลงความถี่
หรือสายเคเบลิ/ตัวแปลงสัญญาณ USB
ที่แยกโดดทางไฟฟา

ขอมูลจําเพาะ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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การปองกันและคุณสมบัติ:

• จากการสะสมความรอนเกิน แบบอิเล็กทรอนกิเม่ือมีโหลดเกิน

• การตรวจดูอุณหภูมิของแผนระบายความรอน (heatsink) ทําใหม่ันใจไดวาตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานเม่ืออุณหภูมิมีคา-
เพ่ิมขึ้นถึง 95 °C ± 5°C อุณหภูมิท่ีโหลดเกินจะไมสามารถถูกรีเซ็ตไดจนกวาอุณหภูมิของฮีทซิงคจะตํ่ากวา 70 °C ± 5°C
(คําแนะนาํ - อุณหภูมิเหลานีอ้าจแตกตางไปตามแตขนาดกําลังไฟ, กรอบหุม ฯลฯ) ตัวแปลงความถี่มีฟงกชันการลดพิกัด-
อัตโนมัติเพ่ือหลีกเลี่ยงอุณหภูมิของแผนระบายความรอนถึง 95 องศา C

• ตัวแปลงความถี่มีการปองกันจากการลัดวงจรบนขั้วตอมอเตอร U, V, W

• หากเฟสหลักขาดหายไป ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหรือสงคําเตือน (ขึ้นอยูกับโหลด)

• การตรวจดูแลแรงดันไฟฟาของวงจรขั้นกลางทําใหม่ันใจวาตัวแปลงความถี่นีจ้ะตัดการทํางาน ถาแรงดันของวงจรต่ําหรือสูง-
เกินไป

• ตัวแปลงความถี่นี้มีการปองกันตอการเกิดฟอลตลงดินที่ขั้วตอมอเตอร U, V, W

ขอมูลจําเพาะ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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9.2 เงื่อนไขพิเศษ

9.2.1 วัตถุประสงคของการลดคาพกิัด

การลดคาพิกัดควรพิจารณานาํมาใชเมื่อใชตัวแปลงความถี่ท่ี-
สภาพความดันอากาศต่ํา (ติดต้ังในที่สูง), ความเร็วต่ํา, ตอกับสาย-
ไฟของมอเตอรท่ียาวมาก, สายไฟท่ีมีพ้ืนที่หนาตัดมาก
หรือท่ีอุณหภูมิแวดลอมสูง การดําเนนิการท่ีจําเปนไดอธิบายไวใน-
หัวขอนี้แลว

9.2.2 การลดพิกัดอุณหภูมิแวดลอม

สามารถรักษากระแสเอาทพุทของตัวแปลงความถี่ได 90%
ท่ีอุณหภูมิแวดลอมสูงสุดถึง 50 °C

เมื่อกระแสเต็มพิกัดโหลดทั่วไปของมอเตอร EFF 2 สามารถรักษา-
กําลังเพลาเอาทพุตเต็มท่ีไดถึง 50 °C
สําหรับขอมูลเฉพาะเพิ่มเติมและ/หรือขอมูลการลดพิกัดสําหรับ-
มอเตอรหรือสถานะอื่นๆ โปรดติดตอDanfoss

9.2.3 การปรับใหเหมาะสมโดยอัตโนมัติจะ-
ใหการประกันในสมรรถนะ  

ตัวแปลงความถี่จะตรวจสอบระดับความรุนแรงของอุณหภูมิภายใน
กระแสโหลด แรงดันสูงบนวงจรและความเร็วมอเตอรตํ่าอยูเสมอ
สําหรับการตอบสนองตอระดับท่ีรุนแรง ตัวแปลงความถี่สามารถ-
ปรับการสลับความถี่ และ/หรือเปลี่ยนรูปแบบการสลับเพื่อท่ีจะ-
ประกันในสมรรถนะของตัวแปลงความถี่ได ความสามารถที่จะลด-
กระแสเอาทพุตโดยอัตโนมัติชวยขยายสภาวะการทํางานท่ี-
ยอมรับไดเพ่ิมมากขึ้น

9.2.4 การลดพิกัดสําหรับแรงดันอากาศต่ํา 

ความสามารถในการระบายความรอนของอากาศจะลดลงเมื่อ-
ความดันอากาศต่ํา

ท่ีความสูงนอยกวา 1000 เมตร ไมจําเปนตองลดพิกัด
แตท่ีความสูงมากกวา 1000 เมตร อุณหภูมิแวดลอม (TAMB)
หรือกระแสเอาทพุทสูงสุด (Iout) จะตองถูกลดพิกัดตาม-
ไดอะแกรมที่แสดงดานลาง

ภาพประกอบ 9.1: การลดพิกัดของกระแสเอาตพุท
เทียบกับความสงูที่ TAMB, MAX สําหรับ เฟรมขนาด A, B และ C
ที่ความสงูเหนือระดับนํ้าทะเลมากกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss

เก่ียวกับ PELV

ทางเลือกที่จะลดอุณหภูมิแวดลอมท่ีระดับเหนอืกวาน้ําทะเลมากๆ
และดวยเหตุนัน้ตองใหแนใจวากระแสเอาทพุทจะเทากับ 100%
ท่ีระดับความสูงเหนือกวาน้ําทะเล ดังตัวอยางของวิธีท่ีจะอานกราฟ
ในสถานการณท่ี 2 กม.โดยละเอียด ท่ีอุณหภูมิ 45° C (TAMB, MAX

- 3.3 K), กระแสเอาทพุทที่พิกัดจะอยูท่ี 91% ท่ีอุณหภูมิ 41.7° C
กระแสเอาทพุทที่พิกัดจะอยูท่ี 100%

การลดพิกัดของกระแสเอาตพุท เทียบกับความสูงท่ี TAMB, MAX สําหรับ ขนาดเฟรม D, E และ F
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9.2.5 การลดพิกัดสําหรับการรันที่ความเร็วต่ํา

เมื่อเชื่อมตอมอเตอรกับตัวแปลงความถี่ จําเปนตองตรวจสอบวา
การระบายความรอนของมอเตอรมีความเพียงพอ
ระดับความรอนขึ้นอยูกับโหลดบนมอเตอร รวมถึงเวลาและ-
ความเร็วในการทํางาน

การใชงานแรงบิดคงที่ (โหมด CT)

ปญหาอาจจะเกิดขึ้นที่คา RPM ตํ่าในการใชงานท่ีมีแรงบิดคงที่
ในการใชงานแรงบิดคงที่ มอเตอรอาจมีความรอนสูงเกินไปที่-
ความเร็วต่ําได เนือ่งจากลมระบายความรอนจากพัดลมรวมของ-
มอเตอรมีนอยเกินไป
หากมอเตอรทํางานตอเนื่องท่ีคา RPM ต่ํากวาคร่ึงของคาพิกัด
มอเตอรตองไดรับการจายลมเพิ่มเติมเพ่ือการระบายความ-
รอน (หรือใชมอเตอรท่ีออกแบบสําหรับการทํางานประเภทนี้)

ทางเลือกที่จะลดระดับของภาระของมอเตอรโดยการเลือก-
มอเตอรใหใหญขึ้น อยางไรก็ตาม การออกแบบของตัวแปลง-
ความถี่จะกําหนดขีดจํากัดของขนาดมอเตอร

การใชงานแรงบิดตัวแปร (Quadratic) (VT)

ในการใชงาน VT เชน พัดลมและปมหอยโขง ในบริเวณที่แรงบิด-
มีสัดสวนสัมพันธกับตารางความเร็วและกําลังมีสัดสวนสัมพันธกับ-
ลูกบาศกความเร็ว ก็ไมมีความจําเปนตองเพ่ิมการระบายความรอน-
หรือลดพิกัดของมอเตอร

ในกราฟที่แสดงดานลาง เสนโคง VT ท่ัวไปมีระดับต่ํากวาแรงบิด-
สูงสุดท่ีมีการลดพิกัด และแรงบิดสูงสุดท่ีมีการบังคับระบายความ-
รอนดวยความเร็วเต็มท่ี

โหลดสงูสุดสําหรับมอเตอรมาตรฐานที่ 40 °C ขับเคลือ่นโดย ตัวแปลงความถ่ีประเภท VLT FCxxx

ประวัติ: ─ ─ ─ ─แรงบิดท่ัวไปที่โหลด VT ─•─•─•─แรงบิดสูงสุดท่ีมีการบังคับระบายความรอน ‒‒‒‒‒แรงบิดสูงสุด
หมายเหตุ 1) การทํางานที่สูงเกินความเร็วการซงิโครนัสจะสงผลใหแรงบิดมอเตอรท่ีใชไดลดลงสวนทางกับสัดสวนของความเร็วท่ีเพ่ิมขึน้
ซึ่งตองพิจารณาเร่ืองน้ีในระหวางเฟสการออกแบบเพ่ือหลีกเล่ียงการโหลดเกินของมอเตอร
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[ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID RPM] 20-82 96

ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) 1-25 78

[ความเร็วสตารท PID Hz] 20-83 96

ความถี่มอเตอร ( Hz) 1-23 78

ความถี่สลบั 14-01 90

ความยาวของสายเคเบิลและหนาตัด 148

คาเวลา Integral ของ Pid 20-94 97

คาเวลา Proportional ของ Pid 20-93 96

คาเวลาที่หนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด 22-62 99

คาแรงบิด ของฟงกชันสายพานชํารุด 22-61 99

คาปอนกลบั 1 หนวยแหลง 20-02 91

คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด 20-13 92

คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด 20-14 93

คาอางองิแหลง 1 3-15 82

คาอางองิแหลง 2 3-16 82

คาอางอิงต่ําสุด 3-02 81

คาอางองิที่กําหนดลวงหนา 3-10 82

คาอางอิงสูงสุด 3-03 81

คําเตือนไฟฟาแรงสูง 9

คําเตือนการปอนกลบัต่ํา 4-56 83

คําเตือนการปอนกลบัสูง 4-57 84

คําเตือนทั่วไป 9

คําแนะนําในการจํากดัทิ้ง 13

คํายอและมาตรฐาน 5

คุณลักษณะแรงบิด 1-03 77, 148

คุณลักษณะการควบคุม 150

จ
จากการสะสมความรอนเกิน 152

ช
ชวงเวลาระหวางการสตารท 22-76 99

ชุดคําสั่งการทํางาน 66

ชุดภาษา 1 73

ซ
ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 54
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ต
ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร 1-28 78

ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 5-12 84

ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 5-13 84

ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนด 4-53 83

ตั้งคาบายพาสกึ่งอตัโนมัต ิ4-64 84

[ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา Hz] 1-87 80

[ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา RPM] 1-86 80

ตัวเลอืกการเชื่อมตอเบรค 40

ตัวเลอืกการสื่อสาร 138

ตัวแปลงความถี่ 49

ตัวกรองคลื่นไซน 32

ตวัอยางการเดินสายและการทดสอบ 37

ตัวอยางการเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร 51

ตวัอยางการใชงาน 57

ท
ทีละข้ัน 72

บ
บูสตเซ็ตพอยต 22-45 99

ป
ประเภทวงรอบปด 20-70 95

ปรับตามมอเตอรออโต(ama) 1-29 79

ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางองิตํ่า/คาปอนกลบั 22-44 98

ปายชื่อมอเตอร 49

พ
พารามิเตอรของมอเตอร 58

พารามิเตอรที่เปนดัชนี 72

พิกัดทางไฟฟา 10

ฟ
ฟงกชัน/ที่ไมไหล 22-23 97

ฟงกชันการปอนกลบั 20-20 93

ฟงกชันการหมดเวลาแรงดนัระดบัศนูยของโหมดไฟไหม 6-02 86

ฟงกชันของเบรค 2-10 81

ฟงกชันปมแหง 22-26 98

ฟงกชันสายพานชํารุด 22-60 99

ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ 6-01 86

ฟวส 22

ฟวส UL, 200 - 240 V 24

ฟวสที่ไมสอดคลองกบั UL 200 V/480 V 23

ภ
ภาพรวมการเดนิสายมอเตอร 33

ภาพรวมของการเดนิสายหลัก 26

ภาษา 0-01 73

ม
มีชีล/ปลอกโลหะ 22

ร
ระดับแรงดนัไฟฟา 148

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 20-73 96

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 20-74 96

ระบบปองกนัความรอนมอเตอร 1-90 80

ระบุตัวแปลงฯ 6

รายการตรวจสอบ 14

รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตอืน 133

รีแอคแตนซของสายหลัก 79

รีแอคแตนซรั่วไหลดานสเตเตอร 79

รูปแบบเวลา 0-72 77

รูปแบบภาษาที่ 2 73

รูปแบบวันที่ 0-71 77

ล
ลิขสิทธ์ิ การจํากัดความรับผิดชอบและสิทธ์ิในการทบทวน 4

ลื่นไถล ผกผัน 53

ลื่นไหล 62

ว
วันที่และเวลา 0-70 77

วิธีเชื่อมตอ PC เขากับตัวแปลงความความถี่ 54

วิธีเชื่อมตอกับสายหลักและการตอลงดนิสําหรับ B1 และ B2 29

วิธีเชื่อมตอมอเตอร - บทนํา 32

วิธีใชงานกราฟก (GLCP) 59

ส
สตริงรหัสประเภท (T/C) 6

สตริงรหัสประเภทกําลังต่ําและกลาง 7

สตารท/หยุด 57

สตารท/หยุด พัลส 57

สตารทหาความถีเ่ริ่มตน 1-73 79

สภาพแวดลอม: 151

สภาพของการระบายความรอน 18

สมรรถนะเอาทพุต (U, V, W) 148

สมรรถนะการดควบคมุ 151

สวิตช S201, S202 และ S801 48

สัญญาณเตอืนและการเตอืน 131

สายเคเบิลควบคุม 21, 22

ห
หนวงเวลาสตารท 1-71 79

หนาจอกราฟก 59

หมายเหตุเกีย่วกับความปลอดภัย 9

อ
อินพุตดจิิตอล: 148

อินพุตอนาล็อก 149

อินพุทแบบพัลส 149
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